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NovoCon® S - servomotor de inalta precizie

Descriere

NovoCon® S este un servomotor multifunctional de
inalta precizie, cu magistrala de comunicatii, conceput
special pentru a fi utilizat in combinatie cu vana de
reglare independenta de presiune de tip AB-QM

in dimensiunile DN 10 - 32. Debitul este controlat

prin modulatie de vana de reglare independentd

de presiune AB-QM pentru a evita debitul excesiv

si scaderea eficientei cazanului si/sau racitorului.

Servomotorul cu AB-QM este utilizat pentru a controla
alimentarea cu apa la ventiloconvectoare, grinzile

de racire, unitatile de inductie, preincalzitoarele mici,
rcitoare, unitatile de tratare a apei si la alte unitati
terminale pentru controlul zonal, in care apa incalzita/
racita este agentul de lucru controlat. Datorita
preciziei, functiilor la distanta si caracteristicilor

de indicare a fluxului, acest produs contribuie

la accelerarea procesului de punere in functiune,

este usor de intretinut, creste confortul interior,
reduce consumul de energie si permite alocarea
corecta a costurilor pentru energia de incdlzire/rdcire.

NovoCon® S poate fi utilizat ca indicator de debit,
datorita preciziei inalte a servomotorului si vanei AB-QM
independente de presiune, cu caracteristica liniara.
Configurarea servomotorului si a parametrilor vanei se
realizeaza prin magistrala de comunicatie. Controlul se
realizeaza prin intermediul magistralei de comunicatie
sau prin intrarile analogice ale NovoCon® S.
Aplicatiile tipice sunt:
. Panouri radiante de tavan, alimentate de

4 conducte (tur si retur incalzire, tur si retur racire).
+  Ventiloconvectoare, cu o singurd serpentina

alimentata de 4 conducte (tur si retur incélzire,

tur si retur racire).

Caracteristici generale:
- Caracteristici de punere in functiune
de la distantd/presetare/spélare
« Citire debit, emisii si energie
- Inalta rezolutie si precizie
+ Algoritmi de management al consumului
de energie
+ Aplicatii de comutare conducta 4/2
+ Aplicatiide I/0
+ Bara cu LED-uri de indicare a starii si alarmelor
+Nusunt necesare scule pentru montaj
+ Nu necesitd intretinere pe intreaga durata de viata
+  Proces de pozitionare automata
+  Functionare cu emisie redusd de zgomot
«  Cabluri de conectare fara halogeni
+ Autoadresare MAC pentru BACnet

+ Detectare viteza Baud automata

+ Raportare intrinseca a alarmelor pentru BACnet

+ Alarma de blocare a vanei

+ Detectarea cablurilor defecte la controlul analogic
sila semnalul de impdamantare

+ Optiune intre BACnet MS/TP sau Modbus RTU
in cadrul aceluiasi produs

+ Protectie la cablare incorectd pe orice cablu pana
la30Vv

Impreuna cu servomotorul NovoCon® ChangeOver?,
NovoCon® S oferd o solutie unicd pentru a controla
atat vana AB-QM, cat si robinetul cu obturator sferic
cu 6 porturi motorizate, care realizeaza o functie

de distributie intre doua circuite de apa in cadrul
sistemelor de comutare cu 4 conducte.

Functia de distributie, utilizata in special pentru
panourile radiante, permite cresterea capacitatii de
racire si incalzire a ventiloconectorului pentru aceeasi
dimensiune compactd comparativ cu modelul cu
doua serpentine, unde circuitele de apa de incalzire
si racire dispun fiecare de propria serpentina.

Vana de distributie cu 6 porturi si servomotorul
functioneaza in combinatie cu vana AB-QM PIBCV

si cu servomotorul NovoCon® S cu magistrala.

Vana AB-QM echilibreaza debitul, iar servomotorul
NovoCon® S cu magistrala controleaza debitul.

De asemenea, NovoCon® S controleaza servomotorul
cu vana de distributie cu 6 porturi, care comuta

intre incalzire si racire. Aceasta functie unica are
urmatoarele caracteristici:

- Exista o singura magistrala de comunicatie
si un singur cablu de alimentare conectate la
servomotorul NovoCon® S. Acesta alimenteaza
NovoCon® S si controleaza servomotorul cu
6 porturi. In plus, se trimite feedback de la
servomotorul cu 6 porturi catre NovoCon®S.

- Servomotorul NovoCon® S detecteaza automat
erorile comparand semnalele de pozitie si control
de 0 - 10V, astfel, poate detecta dacd servomotorul
cu 6 porturi este in modul de functionare manuala,
dacd este scos de pe vana sau daca vana cu
6 porturi este blocatd.

« Servomotorul NovoCon® S are doud presetari
pentru debitul proiectat: una pentru incalzire
si alta pentru racire.

- Servomotorul NovoCon® S indica emisiile de putere
si inregistreaza in jurnal consumul de energie de
incélzire si racire pe baza debitului si a masuratorilor
de temperatura in conductele de tur si retur.

«In modul de intretinere, servomotorul cu 6 porturi
are capacitatea de a inchide complet vana si de
a preveni pierderile de fluid, protejand astfel
vanele de oprire.

+ Programul logic din cadrul servomotorului
NovoCon® S asigura actiunea unui singur servomotor
din fiecare pereche (NovoCon® S si servomotorul
vanei cu 6 porturi). In acest fel, 2 servomotoare
din pereche nu vor actiona niciodata in acelasi
timp. Astfel, se reduc solicitarile de amplificare
a tensiunii in cadrul conexiunilor in cascada.

«  Servomotorul NovoCon® S detecteaza daca

este deconectat cablul cu 6 porturi. Daca da,
se declanseaza o alarma.
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NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Descriere (continuare)

Caracteristici CO6:

+  Servomotorul NovoCon® S + ChangeOver®
reprezinta doar UN aparat din reteaua magistralei
de comunicatie, care nu necesita 1/0 fizic

+ Fara debit incrucisat intre incdlzire si racire

-« Conexiuni si control simplu de realizat

+ Feedback pentru starea si alarmele de pozitie

+  Functionare silentioasa si sigura

+ Faraintretinere

« Etansare de teflon si obturator sferic din crom
finisat pentru prevenirea blocarii vanei

+ Alarma de blocare a vanei

+  Control manual

Energie caracteristici:

« Masuratori de temperatura tur si retur

+  Citiri de putere/emisii

+ Functie de management al consumului de energie
pentru incalzire si racire, de ex., managementul
Delta T minim

- Inregistrareain jurnal a consumului de energie
pentru incalzire si racire

1/0 caracteristici:

- Conectare la alte aparate si prezentarea acestora
in magistrala de comunicatie; de ex., termostat
de camera, contact de fereastra, senzor de CO,,
senzori de umiditate, controlul ventilatorului,
servomotorde 0 - 10V etc.

+ Selectarea unitatilor de temperatura, Ohmi sau

utilizare in calitate de contacte fara potential.
Circuit inchis < 900 Q, circuit deschis 100 kQ.

+  Conexiuni disponibile: 1 iesire analogica (V),

1 intrare analogica (V/mA) si 2 intrari pe baza
de rezistenta (°C/°F/Ohmi)

R Citi prin la de Citire/scriere prin magistrala de comunicatie
0§U Obiect BACnet/registru Modbus Obiect BACnet/registru Modbus
Negru
Albastru
Gri
Al:0/33216
Alb
AO:0/33286 A0:0/33286
Galben
X Al:1/33218 Al1/33218
Portocaliu t
Al:2/33220 Al:2/33220
Comanda Tip Codnr.
NovoCon® S 003Z8504
Accesorii
Tip Lungime Racorduri Material cablu Cod nr.
Cablu digital NovoCon® 1,5m magistrald/alimentare Fara halogeni 003Z8600
Cablu digital NovoCon® 5m magistrald/alimentare Fara halogeni 003Z8601
Cablu digital NovoCon® 10m magistrala/alimentare Fara halogeni 00328602
_ Cablu digital NovoCon® cu conectare in cascada 0,5m servomotor/servomotor Fara halogeni 00328609
Cablu digital NovoCon® cu conectare in cascada 1,5m servomotor/servomotor Fara halogeni 003Z8603
Cablu digital NovoCon® cu conectare in cascada 5m servomotor/servomotor Fara halogeni 003Z8604
Cablu digital NovoCon® cu conectare in cascada 10m servomotor/servomotor Fara halogeni 00328605
Cablu analogic NovoCon® 1,5m 0 - 10 V/alimentare/amplificator de tensiune Fara halogeni 003Z8606
Cablu analogic NovoCon® 5m 0 - 10 V/alimentare/amplificator de tensiune Fara halogeni 00328607
Cablu analogic NovoCon® 10m 0 - 10 V/alimentare/amplificator de tensiune Fara halogeni 003Z8608
Cablu NovoCon®1/0 1,5m servomotor/fire fara tensiune Fara halogeni 00328612
Nota! Cablurile nu sunt incluse in pachetul cu servomotor; trebuie comandate separat.
Cablu NovoCon® Energy 15m Cablu de conectare cu sen;g;locégtemperatura de suprafata PVC 00328610
{ Cablu NovoCon® Energy 15m Cablu de conectare cu senzori de temperatura imersati/ PVC 00328611
universali PT1000
4 Cablu NovoCon® 1/0 1 m/senzor Cablu de conectare cu senzori de temperatura de suprafata Fara halogeni. 00328613
temperatura temp. 1,5m PT1000 si fire fara tensiune pentru intrare, iesire si alimentare Cabluri senzor PVC

-

Nota! Dacd este nevoie de senzori de temperaturd PT1000 separati, Danfoss dispune de o gamd de senzori PT1000 ce pot fi utilizati
cu NovoCon®S. A se vedea senzorii Danfoss PT1000 ESMT, ESM-10, ESM-11, ESMB-12, ESMC si ESMU.

Servomotoare ChangeOveré

Servomotor NovoCon ChangeOver® m Conectare Fara halogeni 00328520
m Conectare incl. senzori de temperatura Fara halogeni
6
Servomotor NovoCon ChangeQver® Energy Senzortemp.1,5m de suprafata PT1000 Cabluri senzor PVC 00328521
Servomotor NovoCon ChangeOver® flexibil 1,5m Servomotor/fire deschise Féra halogeni 00328522
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Darifi

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Comanda (continuare)

Clasa Set de service - combinatie cu AB-QM vechi
Tip DN de sarcina Cod nr. Tip Cod nr.
ibila ?
combustibila Adaptor NovoCon® pentru AB-QM, 00320239
Izolatie ChangeOver® 15 B2 003Z3159 DN 10 -32 (5 buc.)
" Conform cu D/N 4102
Accesorii si piese de schimb (Cablu NovoCon® Energy)
Tip DN (nI1(3v/sh) Racord Cod nr. Tip Descriere Cod nr.
Teci pentru cablu | Teci de alama pentru imersie,
1,
Vand ChangeOver’ 15 24 Rp % 00323150 NovoCon® Energy | 40 mm, t6,0, pereche. Pentru | 087G6061
20 | 40 Rp % 003Z3151 (00328611) | conducte DN 25/32.

Aprobari Directiva privind compatibilitatea electro-magnetica 2014/30/UE, EN 60730-2-14:1997,
c € EN 60730-2-14/A1:2001, EN 60730-1:2011
Directiva RoHS 2011/65/UE
Date tehnice
Domeniu de alimentare cu energie 24V c.a./c.c., 50/60 Hz*
Putere consumat Functionare: 2,7 VAla24Vc.a./1,2Wla24Vc.c.
Standby: 1,8 VAla 24V c.a./0,7Wla24Vc.c.
Clasd de protectie Il Tensiune de siguranta foarte mica
BACnet MS/TP, Modbus RTU
Semnal de comandd NovoCon® S 0-10Vcc,0-5Vcc,2-10Vec,5-10Vec,2-6Vec,6-10Vcc,
0-20mA,4-20mA
B Rin Al:0 >100 kQ (V); 500 Q (mA)
Impedanta
Rout AO: 1500 Q
Selectii viteza servomotor (de la deschis la inchis) 3 sec/mm, 6 sec/mm, 12 sec/mm, 24 sec/mm, timp constant
Cursa 7 mm
Forta 90N
Precizia pozitiei +0,05 mm
Domeniu temp. ambianta -10-50°C
Umiditate ambianta Umid. rel. 98%, fara condens (conform cu EN 60730-1)
Temp. max. agent de lucru 120°C
Domeniu de temp., depozitare -40-70°C
Grad de protectie IP 54 (IP 40 in pozitie rasturnatd)
Greutate 0,4 kg
*NovoCon®S este proiectat sd functioneze la deviatii de putere de pand la +25%.
Date BACnet
Tip Descriere
Profil aparat BACnet Regulator special pentru aplicatii BACnet (B-ASC)
Protocol BACnet BACnet Master Slave/trecere token (MS/TP)
Viteze Baud acceptate de BACnet Detectarea automata a vitezei Baud*/
9.600 bps/19.200 bps/38.400 bps/56.700 bps/76.800 bps/115.200 bps
Date Modbus RTU
Viteze Baud acceptate Detectarea automata a vitezei Baud*/
9.600 bps/19.200 bps/38.400 bps/56.700 bps/76.800 bps/115.200 bps
Moduri de transmisie acceptate Paritate: Fara (1-8-N-2)/Impar (1-8-O-1)/Par (1-8-E-1)/Fara (1-8-N-1)/Paritate automata*
Format date: Paritate (Bit pornire — Biti date — Paritate - Biti oprire)
*Implicit
Dimensiuni

95

113
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Fisa tehnica NovoCon® S - servomotor de inalta precizie

Presetarea Cu ajutorul servomotorului NovoCon® S, presetarea
debitului (debitul maxim permis prin vana) se
efectueaza electronic. Scala de presetare pentru vana
AB-QM nu se utilizeaza in cursul functionarii normale.

Functionare normala

Lasati vana la valorile implicite presetate din fabrica
(100%).

Functionare la debit ridicat

Pentru o spalare mai eficienta si pentru presetarea
vanei la valori peste 100%, se recomanda presetarea
vanei AB-QM la debitul maxim. Puteti face acest lucru
rotind gradatia de presetare in sensul invers acelor
de ceasornic, pana cand se opreste.

Consultati desenul.

Puteti gasi detalii despre presetarile pentru AB-QM
in fisa tehnicd pentru AB-QM.

Descriere

@ Capac detasabil

@ Racorduri magistrala si alimentare
@ Fereastra LED

@ Inel de blocare

@ Control manual

@ Buton de resetare

@ Comutatoare DIP

Orientarea de montaj NovoCon® S poate fi montat in orice pozitie.
Insa, orientarea de montaj influenteaza clasa IP.
Nu se recomanda sa folositi NovoCon® S rasturnat IP 54
in aplicatiile de racire, din cauza aparitiei riscului

de condens. Consultati imaginea. @
Nota!

Clasificare IP valabild numai atunci cand cablul sau
fisele sunt prezente in toate conexiunile.

IP 54
14X

s

IP 40

Actualizarea firmware-ului Folositi servomotoarele digitale NovoCon® la
capacitatea lor maxima si actualizati firmware-ul cu
cea mai recentd versiune, pe care o puteti descdrca
de la www.novocon.com selectand fila: fisiere suport.
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NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Principiul de aplicare
NovoCon®S1/0

Cand combinati NovoCon® S si cablul NovoCon® I/O sunt posibile numeroase optiuni.

Exemplu de functionare (comanda DDC)

Obiect/Registru Valc')are Descriere
scriere
AV:1/33280 85 DDC scrie valoarea de deschidere in % a vanei AB-QM
’ DDC scrie nivelul de tensiune la intrarea analogica
A0:0/33286 55 NovoCon® S, ce va fi trimis la aparatul conectat la distanta

Citire pe exemplul BMS

NovoCon®S
v Obiect/Registru Valo.a.re Descriere
de citire
A0:0/33286 55 lesire de tensiune de la NovoCon® S la aparatul la distanta

Intrdrile pe baza de rezistentd Nivelul de tensiune la intrarea de comandi analogicé,
pot fi, de asemenea, folosite ca Al:0/33216 6,5 mésurat de servomotor
intrari cu izolatie galvanicd pentru (poate fi si mA)
detectarea contactului cu fereastra, . Valoarea rezistentei (ohm) primita

N Al:1/33218 1160 . <
a comutatorului de condens etc. de la aparatul la distanta 1
Conectat: < 900 Ohm. AI:2/33220 1263 Valoarea rezistentei (ohm) primita

Deconectat 100 kOhm. de la aparatul la distantd 2

Principiul de aplicare
pentru NovoCon® 1/0
si multiplexoare/relee

Se pot folosit multiplexoare si relee (convertoare analogic-digital-analogic) in combinatie cu NovoCon® S pentru
a colecta informatii despre sau a controla aparatele de pornire/oprire.

Folosind semnalul de iesire (AO:0/33286) de 0 - 10 V al NovoCon, releele multiplexorului transforma acest
semnal pentru a comuta aparatele in pozitia pornit sau oprit; de exemplu, semnalul de 7 V de la NovoCon® S
este transformat in interiorul multiplexorului, astfel incat aparat 1 = pornit, aparat 2 = pornit, aparat 3 = oprit.
De exemplu, semnalul de 4 v de la NovoCon® S este transformat in multiplexor, astfel incat aparat 1 = pornit,
aparat 2 = oprit, aparat 3 = oprit.

Folosind semnalul de intrare (Al:0/33216) de 0 - 10 V al NovoCon primit de la multiplexoare, DDC poate descifra
sensul semnalului de tensiune; de exemplu, semnalul de 7 V catre NovoCon® S de la multiplexor este descifrat
de DDC ca insemnand aparat 1 = pornit, aparat 2 = pornit, aparat 3 = =oprit. Semnalul de 4 V catre NovoCon® S
de la multiplexor este descifrat de DDC ca insemnand aparat 1 = pornit, aparat 2 = oprit, aparat 3 = oprit.

Amortizor Contact usa

Contact fereastra [([L

Intrari digitale

? ? | Multiplexor/Relee multiplexor
H

Multiplexor/Relee multiplexor

Principiul de aplicare:
Comutare instalatie centrala
- sistem cu 2 conducte

Obiect/ | Valoare i
A citire/ Descriere
Registru A
scriere
MsV:9/ Digital/ Se pot folosi valorile de mai jos pentru

32810 analogic debitul proiectat de incalzire si racire.

MSV:3/ | Tip devana
32802 selectat

Vana ISO selectatd = I/h, °C, kW si kg/m”>.
Vani ANSI selectatd = GPM, °F, kBTU si Ib/ft>

AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru incélzire,
32796 deex, 2501/h
AV:31/ Setarea debitului proiectat pentru récire,

32798 400 de ex., 400 I/h

Atunci cand sistemul trece de la incalzire

MSV:10/ Ricire centrald la racire centrald, aparatele
32811 NovoCon afectate pot fi scrise astfel incat

sa se adopte debitul proiectat corect.

Magistrald de
comunicatie

<
7

N
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NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Principiul de aplicare
pentru ChangeOver®

Panouri radiante

Presetare separata de debit maxim pentru incalzire si racire

deincalzire

- sistem cu 4 conducte Configurare
Obiect/ Valoare A
S e 5 Descriere
Registru |citire/scriere
MSV:9/ Tn modul CO6, se folosesc semnalele
de’\?grgnizllnr\aclaépe 328i0 Mod CO6 deintrare si de iesire V/mA doar pentrua
S_ controla servomotorul cu vana cu 6 porturi
NovoCon® § MsV:3/ | Tipdevana Vana ISO selectata = I/h, °C, kW si kg/m’.
32802 selectat Vana ANSI selectata = g/min, °F, kBTU si lb/ft®
ChangeOver® N . . P
AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru incalzire,
32796 deex., 2501/h
AvV:31/ 400 Setarea debitului proiectat pentru racire,
32798 deex., 4001/h
Principiul de aplicare
ChangeOver¢ Energy Configurare
Ob'.e“l Valoare citire/scriere Descriere
Registru
in modul CO6, se folosesc semnalele de intrare
MSV:9/32810 Mod CO6 si de iesire V/mA doar pentru a controla servomotorul
cuvand cu 6 porturi
-a . - Calculeaza energia pe baza valorilor de la feedbackul
I Av:32/33288 Emisit de putere de debit (AV:2) si de temperatura (Al:1 si Al:2)
I .
1 AV:33/33390 Contor energie Index energie pentru incalzire
1
1

ChangeOver®

-
1
1

4

- - a

NovoCon®S | MSV:3/32802 | Tip de vana selectat

AV:34/33292 | Contor energie de racire Index energie pentru racire

Vani ISO selectaté = I/h, °C, kW si kg/m”>.
Vana ANSI selectata = g/min, °F, kBTU si lb/ft®

Al:1/33218 Temperatura Selectati intre unitati de temperatura sau ohmi

Al:2/33220 Temperatura Selectati intre unitati de temperatura sau ohmi
AV:30/32796 250 Setarea debitului proiectat pentru incélzire, de ex., 250 I/h
AV:31/32798 400 Setarea debitului proiectat pentru récire, de ex., 400 I/h

Principiul de aplicare

Mod CO6 analogic

Cu obiectul MSV:9/registrul 32810 starea 7 sau 8, atat NovoCon® S, cat si NovoCon® ChangeOver® pot fi controlate
de o singura iesire de tensiune de la un regulator de camera.
NovoCon® S poate fi particularizat pentru a corespunde cu valorile de tensiune de la iesirea oricarui requlator

de camera atat pentru comutare, cat si pentru controlul debitului. Acest lucru se face prin configurarea obiectului

AV:50 - 53/registrului 32848 — 32854.

Q
400 I/h
NovoCon® S
200 I/h
ChangeOver®
0l/h
ov 5V 1ov
Configurare
Obiect/ Valoare )
p e 5 Descriere
Registru citire/scriere
M5SV:9/32810 | Mod CO6 analogic | Semnalul de debit si de comutare este controlat de o singurd intrare analogica.

Vana ISO selectata =1/h, °C, kW si kg/ms.

MSV:3/32802 | Tip de vana - -

Vana ANSI selectata = g/min, °F, kBTU si Ib/ft?
AV:30/32796 (200 Setarea debitului proiectat pentru incélzire, de ex., 200 I/h
AV:31/32798 | 400 Setarea debitului proiectat pentru récire, de ex., 400 I/h
BV:2/32786 | Direct Trebus etat it s AVS0- 53 regrardl 32484 - 2850, el de camerd
AV:50/32848 |0 Semnalul de comanda (V) pentru incalzire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:51/32850 |3,3 Semnalul de comanda (V) pentru incalzire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:52/32852 | 6,7 Semnalul de comanda (V) pentru racire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:53/32854 |10 Semnalul de comanda (V) pentru racire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
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Fisa tehnica NovoCon® S - servomotor de inalta precizie

Principiul de aplicare
Mod CO6 analogic (continuare)

Q
4001/h
NovoCon®S
2001/h
ChangeOver®
0l/h
ov 5v 1ov
Configurare
Obiect/ Valoare q
. o q Descriere
Registru citire/scriere
MSV:9/32810 | Mod CO6 analogic | Semnalul de debit si de comutare este controlat de o singura intrare analogica.
. . Vana ISO selectatd = I/h, °C, kW si kg/m”.
MSV:3/32802 | Tip de vana - - - - 3
Vana ANSI selectata = g/min, °F, kBTU si Ib/ft
AV:30/32796 | 200 Setarea debitului proiectat pentru incalzire, de ex., 200 I/h
AV:31/32798 | 400 Setarea debitului proiectat pentru récire, de ex., 400 I/h
. Folosit pentru a comuta semnalul de comanda pentru incalzire si racire de la regulatorul de camera.
BV:2/32786 Invers Trebuie setat inainte de AV:50 - 53/registrul 32484 - 32554.
AV:50/32848 | 10 Semnalul de comanda (V) pentru incalzire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:51/32850 |6,7 Semnalul de comanda (V) pentru incélzire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:52/32852 | 3,3 Semnalul de comanda (V) pentru racire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:53/32854 |0 Semnalul de comanda (V) pentru racire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.

Q
NovoCon® S 4001/h
2001/h
ChangeOver®
0l/h
) o Py o
Configurare
Obiect/ Valoare A
P ] 5 Descriere
Registru citire/scriere
MSV:9/32810 msgr§§6analoglc Semnalul de debit si de comutare este controlat de o singurd intrare analogica.
Vani ISO selectaté = I/h, °C, kW si kg/m”>.
MSV:3/32802 | Tip de vana 3
Vana ANSI selectata = g/min, °F, kBTU si Ib/ft:
AV:30/32796 | 200 Setarea debitului proiectat pentru incélzire, de ex., 200 I/h
AV:31/32798 | 400 Setarea debitului proiectat pentru récire, de ex., 400 I/h
. . Folosit pentru a comuta semnalul de comanda pentru incalzire si racire de la regulatorul de camera.
BV:2/32786 | Direct Trebuie setat inainte de AV:50 — 53/registrul 32484 — 32554
AV:50/32848 |0 Semnalul de comanda (V) pentru incalzire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:51/32850 (3,3 Semnalul de comanda (V) pentru incalzire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:52/32852 (6,7 Semnalul de comanda (V) pentru racire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:53/32854 |10 Semnalul de comanda (V) pentru racire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.

© Danfoss | 2020.09
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Fisa tehnica

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Principiul de aplicare
Mod CO6 analogic (continuare)

Principiul de aplicare
ChangeOver®

Cerinte antiblocare:

Pentru a reduce riscul de blocare
a robinetului cu obturator sferic
din cauza calitatii apei, vana
trebuie sé fie rotita partial cel
putin o data la 7 zile. Aceasta
este o setare implicita din fabrica
si este gestionatd de obiectul
MSV:11/registrul 32812.

Q
NovoCon® S 4001/h
2001/h
ChangeOver®
0l/h
) o ™ o
Configurare
Obiect/ Valoare q
. e - Descriere
Registru citire/scriere
MSV:9/32810 msgrsca(26analoglc Semnalul de debit si de comutare este controlat de o singura intrare analogica.
. . Vana SO selectata = I/h, °C, kW si kg/m>.
MSV:3/32802 | Tip de vana - — - - 3
Vana ANSI selectatd = g/min, °F, kBTU si Ib/ft
AV:30/32796 (200 Setarea debitului proiectat pentru incalzire, de ex., 200 I/h
AV:31/32798 | 400 Setarea debitului proiectat pentru racire, de ex., 400 I/h
. Folosit pentru a comuta semnalul de comanda pentru incalzire si racire de la regulatorul de camera.
BV:2/32786 | Invers Trebuie setat inainte de AV:50 — 53/registrul 32484 - 32554
AV:50/32848 |10 Semnalul de comanda (V) pentru incélzire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:51/32850 (6,7 Semnalul de comanda (V) pentru incélzire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:52/32852 (3,3 Semnalul de comanda (V) pentru racire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:53/32854 |0 Semnalul de comanda (V) pentru réacire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.

ChangeOver® este o vana cu 6 porturi, cu un servomotor rotativ care comuta debitul intre incalzire si racire.
Vana AB-QM de reglare si echilibrare independenta de presiune cu servomotor se foloseste pentru a echilibra
sistemul si a controla debitul prin modulatie. Daca se utilizeaza NovoCon® S pentru controlul debitului, atat

NovoCon® S, cét si servomotorul NovoCon® ChangeOver® sunt reprezentate in reteaua magistralei de comunicatie

si nu necesita I/0 fizic pentru a realiza controlul.

Racire:

incalzire:

8| Al262437193437r0-000603
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Fisa tehnica NovoCon® S - servomotor de inalta precizie

Fara amestec si inchidere

Sursa 1 deschisd Inchidere Sursa 2 deschisd

De obicei, functia de racire este conectata la porturile 1 si 4, iar functia de incalzire este conectatad la porturile
5si 6. Dacd, indiferent de motiy, situatia este diferitd, trebuie sa se utilizeze in schimb modul CO6 inversat
(MSV:9/32810).

Spre deosebire de alti robineti cu obturator sferic, CO6 include o functie de inchidere. Aceasta functie trebuie
folosita numai in timpul intretinerii, nu si pe durata de functionare. Aceasta inlocuieste necesitatea folosirii

a patru robineti cu obturator sferic.

Comanda de inchidere se poate executa numai daca valoarea de referinta a debitului (AV:1/33280) este 0.

MSV:9/32810 Mod aplicatie NovoCon® S si servomotorul ChangeOver® comunicd cu controlul de tensiune si cu semnalul de pozitie.
Functia in intregime poate fi accesata prin comenzi simple catre magistrala. Pentru intelegerea datelor tehnice,
Starea 3: Mod CO6 S 2 ) i ) ; N e A o
consultati explicatiile detaliate de mai jos, referitoare la comunicarea intre NovoCon® S si servomotorul NovoCon
De obicei, functia de racire este ChangeOver®.
conectata la porturile 1si 4,

iar functia de incalzire este
conectata la porturile 5 si 6. Mod CO6
Daca acest lucru nu este posibil,
acesta poate fi comutat, iar starea a5y 85y
4: Mod CO6 inversat trebuie ' . R3ci ’
5fi 5 55V Incalzire acire
sa fie selectata. [ Inchis ]
25V 25V ——
0° Sursa 1 45°+6° Sursa 2 90° De colt
Functie de racire conectatd la porturile 1 si 4 Functie de incdlzire conectata la porturile 5 5i 6
Mod CO6 inversat
85V 85V
55V Tncalzire , Racire
 TInchis
25V f 2,5V ——
0> Sursal 45°+6° Sursa 2 90° De colt
Functie de incdlzire conectata la porturile 1 si 4 Functie de racire conectata la porturile 5 5i 6
Semnal de la NovoCon® S la servomotorul NovoCon® ChangeOver®
Oprire motor Racire inchidere incalzire
Mod CO6 1.0V 2,5V 55V 8,5V
Mod CO6 inversat 1,0V 8,5V 55V 2,5V
Semnal de pozitie de la servomotorul NovoCon® ChangeOver®
Imposibil de miscat Racire D_"?q'e de:msfare: Inchidere Plr?ct'le de migcare: Incalzire
’ racire spremcalz"e incalzire spreracire
1,0V 2,5V 4,0 55V 7,0V 8,5V
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NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Viteza Baud automata
NovoCon®S nu trebuie sd fie
conectat dupd sau simultan cu
alte aparate BACnet. NovoCon® S
se va adapta apoi automat

la viteza Baud din reteaua sa.

Viteza Baud MSV:6/32804 trebuie sa fie setata la 1 (implicit).

Daca NovoCon® S observa activitate in magistrald in interval de 45 de secunde de la pornire, va adopta viteza
Baud folosita in retea de celelalte aparate BACnet. Dacd servomotorul nu observa activitate in retea in acest
interval, va genera un token pe care il va trimite la viteza Baud implicita de 38.400 bps.

Vitezd Baud
automata

<
<

Y

Activitate in
magistrala?

Atrecut intervalul aleatoriu
de 45 - 60 secunde?

Da

Da

v

Generare token
la 38.400 bps

Utilizare
viteza Baud »>
curenta

Datele se primesc
corect, fara erori
de cadru?

Da

Nu

i v

Modificare Incetare viteza
viteza Baud Baud automata

Autoadresare MAC
- numai BACnet

Parametrul Metoda de atribuire adresa MAC MSV:5 trebuie sa fie setat la 1 (implicit).

Servomotorul NovoCon® S observd adresele MAC ocupate din reteaua secundara si atribuie automat
servomotorului o adresa MAC disponibila numai la prima pornire. Presupunand ca adresa nu a fost deja selectata
manual cu ajutorul comutatoarelor DIP. Dacé se produce un conflict intre adresele MAC, se activeaza functia

de autoadresare MAC. Aceasta functie va initia 0 noud cdutare a unei adrese MAC disponibile. Cand se gaseste

o adresa MAC disponibila, se va trimite o notificare ,| am” (Exist) prin BACnet.

Retineti cd este posibil sa nu se atribuie de fiecare datd adrese MAC consecutive.

Autoadresare Conflictintre
MAC adresele MAC

Observare Poll
For Master si
raspuns catre

Poll For Master

S-a detectat un conflict
intre adresele MAC?

Setare adresd MAC =1 Da

S-agasitun alt aparat Nu-»» Incepere generare

master in retea Token
Functie de
autoadresare MAC Nu-»
Da €——— activata?
]
Asteptare Poll For Nu
Master si raspuns Da
catre Poll For *
Master. Generare
tabel cu posibilele Nu Pornire functie
adrese MAC libere autoadresare MAC

S-a asteptat Poll for
Master intr-un ciclu
complet?

Incetare conflictintre
adresele MAC

Da

]

Selectati aleatoriu
una dintre adresele
MAC libere si trimiteti
onotificare ,lam”
(Exist) cu adresa
MAC selectata.

I

ncetare functie
autoadresare MAC

10 | AI262437193437r0-000603
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Danfi

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Cablarea

VAN

Pentru BACnet MS/TP sau Modbus RTU (R5485)
cablarea trebuie realizata in conformitate cu

standardul aplicabil ANSI/TIA/EIA-485-A-1998. Port digital
Se varealiza separarea galvanica pentru
segmentele care trec prin cladiri. Port

or

Se va folosi 0 masa comuna pentru toate aparatele
din aceeasi retea, inclusiv routere, gateway-uri etc.

Toate conexiunile la magistrald din interiorul cablurilor
sunt realizat cu fire rasucite.

Tipul de cablu folosit pentru cablurile NovoCon®
analogice, digitale si de I/O este AWG22/0,32 mm”.

Daca se folosesc alte cabluri pentru a extinde lungimea, utilizati un cablu cu pereche de 2 fire rasucite pentru
semnalul de magistrala si includeti un cablu de impamantare pentru semnalul de magistrald. Tipul de cablu
recomandat este AWG22/0,32 mm?. Pentru distante mari, folositi un cablu AWG20/0,5 mm? sau AWG18/0,75 mm?>.
Caracteristica de impedanta a cablului va fi intre 100 - 130 Q. Capacitatea electrica intre conductori va fi mai mica
de 100 pf per metru.

Lungimea cablurilor influenteaza viteza de comunicare. Cablurile mai lungi au viteze Baud mai mici. Lungimea
maxima totala a cablului permisa in retea este de 1.200 m.

Lasati o distanta de cel putin 20 cm intre cablurile de linie electrica de 110 /230 V/400 V si cablurile magistralei.
NovoCon® S detine protectie contra cabldrii incorecte de pana la 30 V c.a./c.c. pentru toate cablurile, insa retineti
cd, in cazul conectarii unui cablu de 30 V c.a. la intrarea analogicd, sursa externa de alimentare cu energie va
considera acest lucru drept un scurtcircuit si va face sa sara siguranta fuzibila.

multifunctional

Port digital

Cablu digital NovoCon® cu conectare in cascada
Garniturd O-ring
neagra

Garnitura O-ring
neagra

Cablul digital cu conectare in cascada se foloseste pentru a conecta sursa de alimentare si BACnet/Modbus
intre doud aparate NovoCon® S.

Cablu digital NovoCon®

Rosu:  Alimentare
Masd comund pentru cablul de
Negru: ) . . . M
alimentare si de semnal catre magistrald
Verde: ,+" cablu de semnal fard inversare
Verde,
Alb: / ,-"cablu de semnal cu inversare

Cablul digital se foloseste pentru a conecta NovoCon® la alte aparate BACnet/Modbus. De asemenea,
se foloseste pentru a conecta NovoCon la un cablu de alimentare/comunicare cu lungime mai mare,
diferit de cele corespunzatoare codurilor de vanzare standard.

Garnitura
O-ring alba

Cablu analogic NovoCon®

Rosu: Alimentare

Negru: Impédméntare alimentare
Gri: Intrare analogicd
Albastru:  Impdmantare intrare

analogica

Garnitura
O-ring rosie

Cablul analogic se foloseste pentru a conecta semnalul de comanda de alimentare si analogic.

Cablul analogic se poate folosi si ca un amplificator de tensiune pentru NovoCon® S in retea.
,Jmpamantarea de alimentare” si ,impdmantarea de intrare analogicd” trebuie conectate la regulator
la aceeasi masa.

Cablu NovoCon® Energy cu senzor de suprafata PT1000

Cablu NovoCon® Energy - senzori de suprafata PT1000

Garniturd
O-ring verde

© Danfoss | 2020.09
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Danifi

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Cablarea (continuare)

Cablu NovoCon® Energy cu senzor de temperatura PT1000 universal

Cablu NovoCon® Energy - senzori imersati PT1000

W

o——)
"""" Garnitura ——)
O-ring verde
Cablu NovoCon®1/0

Rosu Alimentare 24V (intrare/iesire)
Negru Impamantare alimentare (intrare/iesire)
Albastru  Impamantare T1, T2, semnal de intrare V/mA si semnal de iesire V
Gri Semnal de intrare V/mA

Garnituré Alb Semnal de iesire V

O-ring galbena Galben  T1sauintrarea de rezistentd

Portocaliu T2 sauintrarea de rezistenta

Firul rosu si firul negru se pot folosi pentru a amplifica puterea de alimentare pe linie. De asemenea, se pot
folosi pentru a alimenta aparate externe; trebuie sa se realizeze un calcul separat pentru a se stabili puterea
disponibila.

Pentru a evita scurtcircuitul electric, capetele libere ale cablului trebuie sa fie conectate sau izolate
inainte de a introduce conectorul de racord in servomotorul NovoCon® S.

N

Cablu NovoCon® I/O temperatura

Rosu

Negru

Gri
Garnitura Alb
O-ring T
albastra ™

Albastru Impamantare T1, T2, semnal de intrare V/mA si semnal de iesire V

Alimentare 24 V (intrare/iesire)

Tmpéméntare alimentare (intrare/iesire)

Semnal de intrare V/mA

Semnal de iesire V

Factorii importanti in acest caz sunt:

- masa comuna;

- se recomanda o sursa de alimentare cu energie
de24Vc.c,;

- daca se folosesc mai multe surse de alimentare cu
energie de 24V c.a., separati sursele de alimentare
de 24V c.a., in cazul in care sursele de alimentare cu
energie sunt diferite si/sau se folosesc faze diferite.

Aspecte privind cablarea

Cablarea cu sursa de alimentare de c.c.: (solutie recomandatd)

Aplicatie digitald - 24 V c.c. - PSU cu capacitate de partajare a puterii, ambele pe aceeasi faza sau pe faze diferite.

Comutatorul

230/110V c.a. av
L1L2L3 0 MASA —
Masa Camera 1
24V c.c.
PSU

| Magistrala de/comunicatie

I
I

l

|

|

|

{}

)

I

1| Regulator
1| decamerd
l

I

L

|

T

I

I

I

Masa
24Vc.c.

Cabluri pentru conectarea
in cascada intre NovoCon® S

DIP nr. 8 PORNIT
pentru terminatia
magistralei aferent.
ultimei unitati

Qe

Regulator
de camerd

de pe magistrala.

12 | AI262437193437r0-000603

© Danfoss | 2020.09
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Cablarea cu sursa de alimentare de c.c. sau c.a.:

230/110V c.a. Aplicatie digitald - Un transformator
L1L2L3 0 MASA

Comutatorul

DIP nr. 8 PORNIT
pentru terminatia
magistralei aferenta
ultimei unitati

de pe magistrala.

Magistrala delcomunicatie

24V c.c./ca.

Masa

Cabluri pentru conectarea
in cascada intre NovoCon® S

24Vc.c./ca. %‘
PSU Cablu NovoCon®

Digital

230/110V c.a.
L1L2L3 0 MASA

Conectati
cablul de
impdmantare si
cablul de intrare

I
Magistrala de|
comunicatie |

I

! analogica la
DDC | regulator.
24Vc.c./ca. 1 i Sursa de
= 1 1 alimentare
Masa W/ i dg 24V poate
24V c.c/ca. ! fi conectata

la NovoCon® S
si prin cablul
analogic, insa
acest lucru nu
este obligatoriu.

PSU

i
Cabluri pentru conectarea in
cascada intre NovoCon® S

Comutatorul DIP nr. 8 PORNIT pentru terminatia magistralei aferenta ultimei unitéti de pe magistrala.

Cablarea cu surse de alimentare de c.a.:

230/110V ca. Aplicatie digitala — Transformatori identici, aceeasi faza

L1L2L3 0 MASA 24Vca.

Masa

Comutatorul

DIP nr. 8 PORNIT
pentru terminatia
magistralei aferenta
ultimei unitati

de pe magistrala.

Regulator
de camera

XX
Cablu analogic NovoCon®

Cabluri pentru conectarea
in cascada intre NovoCon® S

I

I

i

24V ca. \ i
PSU | Magistrald de}comunicagie }
‘ :

Regulat |

ooc] ;

24V ca.
|

|

|

|

|

|

Masa
24V ca. %
PSU Cablu digital
NovoCon®
— | =

unul dintre transformatori de la linia de inalta tensiune. Deoarece servomotoarele NovoCon sunt conectate in cascada, poate sa apara tensiune

' Daca reteaua NovoCon® S este prevazuta cu doua sau mai multe amplificatoare de curent alternativ, procedati cu atentie cand deconectati
% inalta in circuitul primar al sursei de alimentare deconectate. Deconectati atat circuitul primar, cat si circuitul secundar ale transformatorului.

Amplificatoarele de energie trebuie sa fie protejate contra suprasarcinii, in caz contrar amplificatorul se poate defecta daca se deconecteaza unul dintre
celelalte amplificatoare din retea.

Firele care se termind in ,X” trebuie sd aibd o terminatie corectd.

© Danfoss | 2020.09 Al262437193437r0-000603 | 13



Danifi
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Cablarea cu sursa de alimentare de c.a.: (continuare)

230/110V c.a Aplicatie digitala — transformatori identici sau diferiti, cu faze diferite, dar aceeasi masa
R 24Vca.
L112L3 0 MASA —
Masa Camera 1 Camera 2
Comutatorul
24P\chJ.a. DIP nr. 8 PORNIT

pentru terminatia
magistralei aferenta
ultimei unitati

de pe magistrala.

Regulator
de camera

Cabluri pentru conectarea
in cascada intre NovoCon® S

PSU Cablu digital
NovoCon®
I

Deconectati
alimentarea cu
energie 24V, dar
NU impdmantarea

Firele care se termind in , X" trebuie sd aibd o terminatie corectd.

Aplicatia NovoCon® S ChangeOver®

230/110V c.a.

icati ® 6
111213 0 MASA Aplicatia NovoCon® S ChangeOver

24V c.a./cc.

ChangeOver®

24V ca./cc.
PSU

Produse suplimentare pentru
conectarea in cascadd,

Cablu digital €
daca sunt necesare

NovoCon®

Cablarea pentru modul CO6 analogic

S

Alimentare

Cablu NovoCon® /0
24V c.a./c.c.

Servomotor NovoCon®
ChangeOver6 Flexible

“Garnitura
O-ring galbena

O

Regulator de camera

Cablarea pentru aplicatii de 1/0

230/110 V c.a.
L1L2L3 0 MASA Exemplu de utilizare a amplificatorului de tensiune
si a senzorilor de temperaturd pe acelasi aparat NovoCon® S

T1T2 T1 T2
| !

Magistrala de

comunicatie
i

24Vc.c./ca.

Cablu NovoCon I/0

24V c.c/ca.
PSU

Produse suplimentare pentru
conectarea in cascada,
daca sunt necesare

Cablu digital
NovoCon®
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NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Conectarea in cascada

Sursa de alimentare cu energie de c.c. Alimentarea cu energie de c.a.

(recomandat) Cand se realizeaza conectarea in cascadd cu 10 m
Cand se realizeaza conectarea in cascadd cu 10 m de cablu NovoCon® si daca se foloseste o sursa

de cablu NovoCon® si daca se foloseste o sursa de de alimentare cu energie de 24V c.a., este nevoie
alimentare cu energie de 24V c.c., este nevoie de de amplificatoare de tensiune/surse de alimentare
amplificatoare de tensiune/surse de alimentare suplimentare dacd se depdsesc 7 servomotoare
suplimentare dacd se depasesc 12 servomotoare NovoCon in serie. Consultati tabelul de mai jos.
NovoCon in serie. Consultati tabelul de mai jos. Important: Sursa de alimentare cu energie trebuie

sa poata livra cu 60% mai multd putere decat clasa
nominala a NovoCon® S.

;‘ Regulator si alimentare cu energie 24 V c.a. sau c.c. |

1 [
glelele

m.
lele

e ke Pk ke ) ) ke | U=24Vv |
== == == == == == =

Nu uitati sa activati comutatorul DIP nr. 8 pentru Amplificator de tensiune/alimentare cu

terminatia magistralei pentru ultimul aparat energie, senzori de temperaturd adaugati

NovoCon® S din sistemul de conectare in cascada. direct sau prin cablul NovoCon® I/0O

24Vce.

24Vcc T
24vea | [T ]

ula
Alimentare cu energie cu conectare in cascada de la regulator
Utilizarea cablului analogic ca amplificator de tensiune

NovoCon® S

Dacd NovoCon® S este utilizat pentru a alimenta aparate externe, trebuie sd se efectueze un calcul separat pentru
a se stabili cantitatea si locatia amplificatorului.

© Danfoss | 2020.09
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NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Conectareain cascada
(continuare)

RacordurileinT

Conexiunile prin racord in T (ramificatii) nu sunt recomandate.

In cazul in care se folosesc conexiuni prin racord in T, trebuie si se respecte urméatoarele limite:

- lungimea maxima a cablului de racord in T: 1,5 m (cel mai scurt cablu digital standard);

- lungimea maxima totala a retelei: 640 m (+100 m lungime ramificatii);

- viteza Baud maxima 76 kb/s ";

- numar maxim de aparate in retea: 64 ";

- cablul principal trebuie sa fie standard RS485 pentru magistrala, cu pereche de 2 fire rasucite, grosime minima
AWG22/0,32 mm>,

" Dacd folositi mai putin de 32 de aparate, putetiincerca sd cresteti viteza la 115 kb/s.

Topologie in stea
Topologia in stea nu se realizeaza conform standardului RS485, de aceea, nu trebuie aplicatd pentru NovoCon® S.

RacordinT

Conectareain cascada

Daca tensiunea de alimentare la primul aparat din sistemul de conectare in cascada este mai mica de 24V c.a./c.c.
sau daca se utilizeaza alte cabluri lungi, subtiri decat cablurile NovoCon®, este posibil ca si numarul de aparate din
sistemul de conectare in cascada sa trebuiasca sa fie redus.

Numadrul maxim recomandat de aparate NovoCon® S este 64 buc. intr-un singur sistem de conectare in cascada.
Daca se adauga alte aparate BACnet cu NovoCon® S in acelasi sistem de conectare in cascada, Danfoss recomanda
sa se utilizeze maximum 32 de buc. pentru a se asigura o viteza suficienta in retea.

Pentru performante optime, Danfoss recomanda folosirea NovoCon® S in cadrul propriei sale retele secundare.

Cerinte si recomandari generale:

o folositi cabluri Danfoss de conectare in cascada pentru a racorda doud aparate NovoCon® S;

e folositi cabluri digitale Danfoss pentru a conecta NovoCon® S la un alt aparat BACnet;

® curentul din cabluri nu trebuie sa depaseascd 3 Arms la 30 °C;

o folositi rezistorul de terminatie (comutatorul DIP nr. 8) la capatul cablului de conectare in cascada;

e amplificarea tensiunii se poate face prin orice port;

® in general, se prefera o singurd sursa de alimentare cu energie;

® dacd se folosesc doua surse de alimentare cu energie, acestea trebuie sd aiba aceeasi polaritate si aceeasi masa
comuna;

® se va folosi 0 masa comund pentru toate aparatele din aceeasi retea secundard, inclusiv routere si gateway-uri;

® se va realiza separarea galvanica pentru segmentele care trec prin cladiri;

® lungimea maxima totala a cablului retelei secundare este de 1.200 m.

Optimizarea vitezei retelei
BACnet

Reducerea traficului PollforMaster inutil

Valoarea MAX_MASTER in NovoCon® S poate fi setatd peste numarul pentru cea mai mare adresa MAC utilizata
in reteaua secundara MS/TP. Proprietatea MAX_MASTER se afla in obiectul Aparat, iar valoarea sa implicita
este 127. Daca se foloseste, trebuie sd retineti ca valoarea proprietatii MAX_MASTER trebuie reglatd ulterior in
mod corespunzator, inainte de a adduga mai multe aparate in retea, dacd cea mai mare adresa MAC depdseste
valoarea proprietatii MAX_MASTER.

Important: inainte de a putea seta proprietatea MAX_MASTER, asigurati-va ca TOATE adresele MAC ale
aparatelor din retea se afld sub valoarea proprietatii MAX_MASTER. Dacé nu procedati astfel, este posibil
sd apara probleme legate de comunicatia in cadrul retelei.

Alocarea valorilor INFO_FRAMES corecte
Setdrile pentru regulator:

Routerele din retea si regulatoarele care transporta traficul in reteaua MS/TP necesitd un numar mai mare

de valori INFO_FRAMES decat NovoCon® S. De aceea, aceste aparate trebuie sa aiba o valoare mai mare

decat NovoCon® S. Conform unei metode empirice generale pentru reteaua secundara, valoarea proprietatii
MAX_INFO_FRAMES a routerului este egala cu numarul de aparate MS/TP din reteaua secundara a routerului.
Proprietatea MAX_INFO_FRAMES se afld in obiectul Aparat al aparatelor MS/TP. Valoarea MAX_INFO_FRAMES
implicita a NovoCon este 1.
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Fisa tehnica

Darifi

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Afisarea LED-urilor

Activitate BACnet/Modbus (RS485)

Activitate BACnet/Modbus (RS485)

LED-urile nu lumineaza: servomotorul nu detecteaza nicio activitate in retea.
Ooo000om ¢> OO 0O|0  LED-urile se aprind si se sting des, de 10 ori/secunda:

functionarea normala a retelei - comunicarea este OK.

LED-urile se aprind si se sting rar, de 3 ori/secundd, cu lumina verde: functionarea

normala a retelei — comunicare de duratd mai mare direct cu acest servomotor.

Activitate BACnet/Modbus (RS485) cu ERORI

LED-urile se aprind si se sting rar, de 3 ori/secundd, cu lumina ROSIE: servomotorul
poooUm ¢> HODOH  detecteazs activitate, dar cu erori.

LED-urile se aprind si se sting des, de 10 ori/secundd, cu lumind ROSIE: comunicarea

este OK, DAR este posibil ca un alt aparat sa utilizeze aceeasi adresa MAC.

Pozitia vanei/servomotorului

ood D; Vana AB-QM este complet inchisa.

E00 D; AB-QM este deschisa la 1 — 24% din debitul proiectat.

EED D; AB-QM este deschisa la 25 — 49% din debitul proiectat.
AB-QM este deschisa la 50 - 74% din debitul proiectat.

AB-QM este deschisa la 75 - 99% din debitul proiectat.

Vana AB-QM este deschisa la 100% din debitul proiectat.

Functia de spalare este activa
oooOoo ooooo ¥
¢> Toate LED-urile se aprind/se sting la anumite intervale.
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Danifi

Fisa tehnica NovoCon® S - servomotor de inalta precizie
Afisarea LED-urilor Miscarea vanei/servomotorului
(continuare)

_—

0 NovoCon®Sinchide vana
Toate LED-urile verzi SE APRIND, apoi SE STING pe rand (in mod repetat).

NovoCon® S deschide vana
moooH =] BEOO0 Toate LED-urile verzi SE STING, apoi SE APRIND pe rand (in mod repetat).

v
v
v
v
\

5]
|
|
|
]

NovoCon® S se calibreaza
Lumina verde se deplaseaza pas cu pas inainte si inapoi.

144

ooooo ¢> ooooOo|  Purjarea aerului este activa
LED-urile galbene SE APRIND pe rand, apoi SE STING pe rand (in mod repetat).

Informatii de la servomotor

V'S

Functie de clipire, toate LED-urile verzi se aprind/se sting. Aceasta functie se foloseste
pentru a identifica fiecare servomotor din cadrul magistralei.
-
Eroare lainchidere
mooon Este posibil sa fi ramas reziduuri sub conul vanei AB-QM. Spalarea poate rezolva
problema.
-
Temperatura din reteaua NovoCon® S depaseste domeniul recomandat
L JEE( LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale.
Este posibil ca temperatura ambianta sa fi depasit 60 °C.

Eroare interna NovoCon® S

LED-urile comuté intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale. Incercati:
A: sé recalibrati;

B: sa opriti si sd porniti alimentarea cu energie;

C: dacé eroarea nu dispare, este posibil sa fie nevoie sa inlocuiti servomotorul.

Eroare la calibrarea NovoCon® S
LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale.
Verificati daca NovoCon® S este conectat corect la vana si recalibrati.

Alimentarea cu energie depdseste limitele
LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale.
Folositi cabluri analogice ca amplificatoare de tensiune.

Fara semnal de comanda

in modul de control analogic s-a detectat un fir de control defect.

n modul CO6 sau in modul CO6 inversat, servomotorul ChangeOver® nu este conectat
sau este defect.

Servomotorul ChangeOver®
Eoomn Servomotorul ChangeOver®se afla in modul de control manual sau nu poate atinge
pozitia.

LED-urile comutad intre indicarea alarmelor si indicarea functiondrii normale.
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Fisa tehnica NovoCon® S - servomotor de inalta precizie

Afisarea LED-urilor
(continuare)

Apasarea butonului de resetare in timpul functionérii normale

— —

Calibrare/resetare/spélare

Apdsati butonul de resetare. Toate LED-urile sunt stinse.
Tineti apasat butonul de resetare timp de

1 secunda: 1 LED APRINS

2 secunde: 2 LED-uri APRINSE = Pornire calibrare (resetare).
3 secunde: 3 LED-uri APRINSE

4 secunde: 4 LED-uri APRINSE = Pornire spalare.

5 secunde sau mai mult = Revenire la functionarea normala.

EO000O0 = EEOOO

EEEO

Resetarea la valorile din fabrica - resetare la setarile implicite

Apadsati si tineti apasat butonul de resetare, apoi porniti servomotorul; la inceput,
toate LED-urile se sting.

Tineti apdsat butonul de resetare pana cand se aprind 4 LED-uri = Resetare la setérile

EO0O0O

implicite.
-
// Efectuarea resetarii la valorile din fabrica este indicata astfel:
ooooo 1 clipire scurtd a tuturor LED-urilor galbene de pozitie.
Retineti cd, dupé resetarea la valorile de fabrica, calibrarea se va efectua automat
si toate valorile vor reveni la setarile de fabrica.
Utilizarea obiectelor BACnet Generalitati

Exista setari BACnet si Modbus simple, care sunt esentiale pentru configuratia de baza a retelei NovoCon® S
in scopul comunicarii si controlului. Acestea sunt incluse in obiectele BACnet sau in registrele Modbus cu format
zecimal.

siaregistrelor Modbus

- Reglarea debitului proiectat

Configuratie initiala

Mod aplicatie:
MSV:9/32810
Control digital (implicit), Selectare
Control analogic, AebrEnE Selectare aplicatie Debit projectat
NovoCon® S I:> Mod,\/lcgiﬁrgfe'rsat MSV:3/32802 Tnng;\zli'rlleo(li?nzsl?!t AV:30/32796 Incalzire
2o 5 (implicit AB-QM 4.0 2 (i) AV:31/32798 Ricire
CO6 fara alarme, 150 DN 15) Racire

CO6 inversat fara alarme,
Mod CO6 analogic,
Mod CO6 analogic inversat

In cazul in care configuratia implicita a servomotorului nu este adecvats, trebuie sa se acorde atentie speciala
urmatoarelor obiecte:

Utilizarea obiectelor BACnet
si aregistrelor Modbus

MSV:9/32810 Mod aplicatie

- Configuratie avansata MSV:3/32802 Tip de vana selectat

si caracteristici AV:30/32796 Debit proiectat pentru incalzire
AV:31/32798 Debit proiectat pentru réacire
MSV:10/32811 Comandd si stare aplicatie
Al:1/33218 Temperatura T1 sau intrarea de rezistenta
Al:2/33220 Temperatura T2 sau intrarea de rezistenta
AV:32/33288 Emisii de putere
MSV:13/32815 Managementul consumului de energie
Mod aplicatie:

Modul de aplicatie implicit este controlul digital. In acest mod, NovoCon® S este controlat prin magistrala de
comunicatie, iar intrarile si iesirile de tensiune sunt disponibile pentru a conecta alte aparate. De asemenea,
in modul de control analogic, NovoCon® S asteapta un semnal de comanda analogic.

Daca este nevoie de functia CO6, trebuie sa schimbati din modul Aplicatie in modul CO6. Aici servomotorul
NovoCon® S este pregatit sa fie folosit cu servomotorul NovoCon® ChangeOver®. In cazul in care conductele
de incalzire si racire sunt conectate inversat fata de ilustratia din fisa tehnica, atunci trebuie sa selectati modul
CO6 inversat. Pentru a selecta aceasta optiune, se foloseste obiectul/registrul MSV:9/32810 Mod aplicatie.
Daca este necesar, este posibil si modul Control analogic.

Selectati daca aplicatia este Incalzire, Racire sau CO6 in Comands si stare aplicatie MSV:10/32811.

Selectarea tipului de vana AB-QM:

Dupa ce ati selectat modul de aplicatie (a se vedea mai sus), va trebui sa selectati tipul de vana AB-QM pe care va
fi montat servomotorul. Acest lucru se realizeaza cu obiectul MSV:3/32802 Tip de vand selectat. Valoarea actuald
a obiectului MSV:3/32802 poate fi setata la valori cuprinse intre 1 si 30. Fiecare cifra reprezinta un anumit tip

de vand AB-QM, care se regaseste in tabelul: Selectarea tipului de vana. Valoarea implicitd pentru MSV:3/32802
este 2, adica vana ABQM 4.0 ISO DN 15.
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Danifi

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Utilizarea obiectelor BACnet
si aregistrelor Modbus

- Configuratie avansata
si caracteristici (continuare)

Selectarea si setarea unitatilor de masura:

Daca este nevoie sa modificati unitatile de masura implicite, acest lucru se va efectua in BACnet prin intermediul
proprietatii pentru unitétile de masura ale obiectului sau in obiecte separate, iar in Modbus se va efectua prin
intermediul unor registre separate. Pentru mai multe informatii, consultati tabelele pentru BACnet si Modbus.

Setarea debitului proiectat:
Debitul maxim proiectat al sistemului controlat trebuie setat daca debitul nominal al vanei nu corespunde
cu debitul maxim proiectat. Debitul proiectat este setat prin modificarea valorii actuale pentru:

+ MSV:30/32796 Debit proiectat pentru incalzire
+ MSV:31/32798 Debit proiectat pentru racire

Nota: Daca debitul proiectat este setat la o valoare mai mare decat cea a debitului nominal al vanei, presetarea
mecanica pentru vana trebuie stabilita la maximum deschis, cu alte cuvinte, deschiderea completa a rotii
mecanice a vanei AB-QM (presetarea mecanica implicita din fabrica noastra este 100% deschis).

Comutarea de laincalzire la racire in modurile CO6 si CO6 inversat:

Obiectul/registrul MSV:10/32811 Comanda si stare CO6 se foloseste pentru a comuta de la functia de incalzire

la cea de racire, precum si pentru a oferi feedback referitor la starea pozitiei obturatorului sferic. Tabelele pentru
obiectele BACnet/registrele Modbus prezinta o descriere detaliata a acestui aspect.

Masuratorile de temperatura:

Al:1/33218 Temperatura T1 sau intrarea de rezistenta si Al:2/33220 Temperatura T2 sau intrarea de rezistenta

se folosesc pentru a mdsura temperatura cu senzori de temperaturd. Valoarea de rezistenta poate fi afisata si in
mod direct, daca se selecteaza acest lucru, situatie in care aceste intrari vor fi utilizate in alt scop decat pentru
masurarea temperaturii, de exemplu, pentru contacte de fereastra sau pentru alte contacte fara potential.
Circuit inchis < 900 Q, circuit deschis 100 kQ.

Emisii de putere:

AV:32/33288 Emisiile de putere se folosesc pentru a indica emisiile actuale de putere hidraulica ale unitatii
terminale, pe baza calculelor obtinute de la debitul de apa si diferenta de temperatura dintre conductele
de tur si retur.

Contor de energie:
Se contorizeaza consumul de energie hidraulica fie de racire, fie de incélzire, apoi se inregistreaza in AV:33/33290
sau AV:34/33292. Aceasta functie este activata si dezactivatd cu MSV:12/32814.

Spalarea unui sistem:

Modul servomotor si caracteristici speciale MSV:0/33284 are o optiune prin care utilizatorul poate spala sistemul
prin intermediul magistralei de comunicatie. Pentru a incepe spalarea sistemului, setati MSV:0/33284 la 3, Spdlare.
Dupa aceea, servomotorul va deschide complet vana AB-QM. Spalarea se va incheia atunci cand:

+  MSV:0/33284 este setat inapoi la 1 = Functionare normala;
. alimentarea se realizeaza in ciclu;
+ saufunctia de spélare expira dupa 1 ora.

Cand se termina spalarea, servomotorul revine la functionarea normala.

Purjarea aerului unui sistem:

Cu MSV:0/33284 puteti sa porniti functia de purjare a aerului in servomotor. Aceasta functie va deschide si va
inchide vana AB-QM de céteva ori, contribuind la evacuarea aerului blocat in sistemul hidraulic. Porniti functia
de purjare a aerului setand MSV:0/33284 la 4. Functia de purjare a aerului va rula fard intrerupere pana cand
va inceta. Atunci starea servomotorului va reveni la functionarea normala, adica MSV:0/33284 = 1, Normal.

Controlul asupra servomotorului:

In cursul functionarii normale a servomotorului, cdnd se controleaza debitul prin vana AB-QM, se foloseste
obiectul Valoare de referintd debit AV:1/33280. Setarea implicita pentru unitatea de masurd Valoarea de referinta
a debitului este %.

Aceasta este setarea cea mai potrivitd, deoarece regulatorul nu trebuie sa stie nimic despre setarea Debit
proiectat a servomotorului. Semnalul de iesire de la regulator trebuie sa fie configurat pentru areglade la 0

la 100% debitul proiectat de incalzire AV:30/32796 sau debitul proiectat de racire AV:31/32798. Se poate folosi,
de asemenea, debitul proiectat AV:0/32768.

Pentru a modifica debitul prin vana, valoarea actuala a AV:1/33280 este scrisa in domeniul 0 — 100%.

Daca unitatea de masura selectata pentru AV:1/33280 trebuie sa fie I/h, Valoarea de referinta a debitului prin
vana va fi scrisa in numere intregi reprezentand I/h. Un exemplu in acest sens poate fi un regulator care scrie
valori pentru servomotor in domeniul 0 - 450 I/h pentru o vana DN 15.

Alarme si avertizari:
Problemele legate de sistem pot fi detectate folosind valorile de obiect BACnet BV:10 — BV:24 sau registrul Modbus
33536; pentru mai multe detalii, consultati tabelele pentru BACnet si Modbus.

MSV:9/32810 detine, de asemenea, o stare denumita ,CO6 fara alarme”, ceea ce inseamna c4, in principiu, este
prezenta aceeasi functie CO6 (2 debite proiectate si semnal de comutare) fara alarme, astfel incat semnalul
de intrare analogica sa poata fi utilizat pentru a conecta alte aparate, daca este necesar.
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Managementul
consumului de energie
MSV:13/32815

Informatii generale - starile de limitare a energiei:

Pentru toate starile de ,limitare” din MSV:13/32815, se va activa o avertizare care va fi vizibila in magistrala,
informand utilizatorul despre faptul ca NovoCon® a preluat controlul asupra debitului prin intermediul vanei
AB-QM. Cat timp se afla sub controlul NovoCon®, vana nu se va inchide deloc, cu alte cuvinte, restrictiile privind
procentul de inchidere sunt incluse in algoritmii sai, cu toate ca semnalul de comanda al unui aparat extern va
avea intotdeauna capacitatea de a inchide vana. Daca setarile de limitare a energiei nu se pot obtine in lipsa
inchiderii NovoCon®, se va activa o avertizare pentru a informa utilizatorul cu privire la faptul cd valoarea de
referinta este ,in afara domeniului”. Retineti cd NovoCon® nu va renunta in mod automat la controlul asupra
debitului imediat ce a fost atinsa valoarea punctului de referinta, daca debitul/procentul de deschidere calculat
al NovoCon® difera mult de cel al aparatului extern, precum DDC. SFAT: Aceste informatii pot fi folosite de
utilizator pentru a imbunatati valoarea PID a aparatului de control extern.

Informatii generale - stérile de control al energiei:

Pentru toate starile de,control” din MSV:13/32815, NovoCon® preia controlul total asupra debitului prin intermediul
vanei AB-QM si nu va accepta un semnal de comanda de la un aparat extern. Cat timp se afla sub controlul
NovoCon® vana nu se va inchide complet in niciun moment, cu alte cuvinte, restrictiile privind procentul de
inchidere sunt incluse in algoritmii sai. Dacé setdrile de control al energiei nu se pot obtine in lipsa inchiderii

sau deschiderii complete a NovoCon®, se va activa o avertizare pentru a informa utilizatorul cu privire la faptul

ca valoarea de referinta este ,in afara domeniului”.

Manager de putere

Starea 1: Dezactivat
Aplicatiile de management al consumului de energie sunt dezactivate.

Starea 2: Limita de putere (exemplu cu apa racita)

NovoCon® S calculeaza puterea hidraulica instantanee folositd, apoi, cand este necesar, suprascrie semnalul de
comanda DDC si limiteaza debitul/puterea hidraulica in conformitate cu valorile definite de utilizator in obiectul/
registrul AV:35 sau 36/32832 sau 32834. Puterea hidraulica este limitatd prin inchiderea vanei pana cand valoarea
kW masurata scade din nou sub limita definita. Exista limite definite de utilizator atat pentru puterea de récire,
cat si pentru puterea de incdlzire. Cand aceasta limita este activa, obiectul de avertizare BV:23/bitul 23 din
registrul 33536 va fi setat la ,on” (pornit).

Exemplu de aplicatie: cdnd ,puterea” este limitatd in acest mod, putem sa prevenim supraconsumul (in perioada
sarcinilor de varf) pentru a economisi bani.

kw Obiect/ Valoare

Registru | citire/scriere DESCUSTE

Economie

de energie Setare limits 40 kW MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
T T 32810 9 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA
H 1 MSV:3/ Tipdevana | VanalSO selectata=1/h, °C, kW si kg/ma.
\ ' 32802 selectat Vand ANSI selectatd = g/min, °F si kBTU.
: P Tme ’ AV:31/ Ricire Setarea debitului proiectat pentru ricire,
' ' perioads 32798 deex., 4001/h
' ' erioadd control NovoCon

/h : ' Val terii hidrauli imed
' MSV:3/ Limita aloarea puterii hidraulice maxime de

racire pe care NovoCon nu o va depasi,

32815 de putere
Control Control Control P de ex., 2 kW
C NovoC N
= e T. DDC_. AV:36/ Valoare putere | Valoarea sub care NovoCon se va asigura
imp 32834 max.racire | cd T2 nuva scidea, de ex., 13 °C

Manager de putere

Starea 3: Control putere

Emisiile de putere sunt controlate direct in kW, kBTU sau % si nu in I/h/GPM. Debitul prin vana este controlat

de valoarea de referintd pentru debit AV:1 in kW sau kBTU/h (selectat in MSV:21/32788) si se bazeaza pe intrarile
de debit si temperatura folosite pentru a calcula puterea consumata.

Exemplu de aplicatie: stabilirea temperaturii unui spatiu (cum ar fi o hala de depozitare), unde iesirea de energie
se poate seta si mentine la valori constante.

Manager Delta T

Starea 4: Limita Delta T min. (exemplu cu apa incalzita)

Cénd este necesar, NovoCon® S suprascrie semnalul de comandd DDC si mentine o diferentd minimd de
temperatura intre temperaturile de tur si retur, incepand sa inchida vana daca nu este atinsa valoarea setata

de utilizator pentru Delta T minima. Pe mdsura ce temperatura pe tur creste/scade, acelasi lucru se va intampla
si cu valoarea punctului de referinta minima calculatd pentru temperatura de retur. In acest fel se asigura in
permanentd un transfer de energie minim catre FCU, indiferent de temperatura pe tur. Aceasta stare se va folosi
si in modul COG6 si va aplica valoarea adecvata in modul racire/incalzire.

Pentru incélzire, valoarea Delta T este setata in obiectul/registrul AV:37/32836. In cazul in care conditiile permit
ca aceasta limita sa fie activa, obiectul de avertizare BV:23/bitul 23 din registrul 33536 va fi setat la ,on” (pornit).
Exemplu de aplicatie: daca dorim cresterea eficientei unui cazan/récitor, putem defini valoarea Delta T minima
in sistem in functie de temperatura din exterior.

Obiect/ Valoare de

°c Registru | scriere/citire Descriere
TurAl MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
L 32810 9 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA

Setare ATmin. _-=._

MSV:3/ Tip de vana Vana ISO selectata = I/h, °C si kW.

I/h

Asigura in permanenta o diferenta
de temperatura de tur si retur care
sa nu scada sub o valoare specificata

MSV:13/ | Limita minima
Sontrol 32815 pentru Delta T

Control
NovoCon

i N . 32802 selectat Vana ANSI selectata = GPM, °F si kBTU.
Retur AT : Economl_e i Economl_e

| de energie | deenergie MSV:10/ Incalzire Algoritmii de control se folosesc avand

! | Timp e 32811 in vedere Al:1 > Al:2

E H AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru

' ' 32796 incélzire, de ex., 250 I/h

Control Control ' Control
DDC DDC 1 NovoCon

Timp =) AV:37/ Valoarea Delta T| Valoarea Delta T pe care NovoCon
32836 pentruincalzire | nu o va scadea sub 20 °C, de exemplu
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Managementul
consumului de energie
MSV:13/32815 (continuare)

Starea 4: Limita Delta T min. (exemplu cu apa racita)

Exemplu de aplicatie: daca dorim cresterea eficientei unui sistem, putem defini valoarea Delta T minima in sistem.

Obiect/ Valoare q
= fee q Descriere
Registru | citire/scriere
Temperatura (°C) MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
eter 32810 9 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA
TS tconomiedecnergie 7 TS fonomea MSV:3/ Vana ISO selectata = I/h, °C, kW si kg/m”.
petary s = § Tip de vana Vand ANSI selectata = g/min, °F, kBTU
AT min. 32802 A 5
tur si lb/ft
MSV:10/ Ricire Algoritmii de control se folosesc avand
32811 in vedere Al:1 > Al:2.
Timp w—
Debit {/h) AV:31/ 400 Setarea debitului proiectat pentru
32798 racire, de ex., 400 I/h
] ] . Asigura in permanenta o diferenta
poall il | MSvIy | Management | G08 Reree
Timp = 32815 Delta T min. sd nu scada sub o valoare specificata
AV:38/ Valoarea Delta T | Valoarea Delta T pe care NovoCon
32838 pentruracire | nuo vascadeasub 5 °C, de exemplu

Starea 5: Setare control Delta T (exemplu cu apa incalzita)
NovoCon® S suprascrie in mod constant semnalul de comanda DDC, cand este activat, si mentine o diferenta
constanta de temperaturd intre temperaturile de tur si retur, prin deschiderea si inchiderea vanei. Daca temperatura
pe tur creste/scade, acelasi lucru se va intampla si cu valoarea punctului de referinta calculata pentru Delta T
pentru temperatura de retur. In acest fel se asigura in permanenta o valoare Delta T constanta in FCU, indiferent
de temperatura pe tur. Aceasta stare se va folosi si in modul CO6 si va aplica valoarea adecvata in modul réacire/
incalzire. Valoarea Delta T constanta pentru incalzire este configuratd in obiectul/registrul AV:37/32836, iar pentru

racire in AV:38/32838.

Exemplu de aplicatie: stabilirea temperaturii unui spatiu (cum ar fi o hala de depozitare), unde valoarea Delta T

se poate seta si mentine la valori constante.

Obiect/ Valoare s
. o q Descriere
Registru | citire/scriere
¢ MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
32810 9 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA
) MSV:3/ Tip devana Vana ISO selectata = I/h, °C si kW.
Setare valori AT 32802 selectat Vana ANS| selectata = GPM, °F 5i kBTU
Retur AT MSV:10/ Incalzire Algoritmii de control se folosesc avand
32811 n vedere Al:1 > Al:2
Timp. m— AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru
32796 incélzire, de ex., 250 I/h
Asigurd in permanenta o diferenta intre
MSV:13/ Setare control | temperatura pe tur si temperatura de
NovoCon nu accepti controlul debitului prin DDC (control digital direct) 32815 DeltaT retur care si nu se abata de la o valoare
si mentine AT constant3 s >z
specificata
Timp m—
Valoarea Valoarea Delta T pe care NovoCon
AV:37/ o A
Delta T pentru | ova utiliza ca valoare de referinta,
32836 P o
incalzire de ex., 20 °C
Cand aceastd limita este activa, obiectul de avertizare BV:23/bitul 23 din registrul 33536 va fi setat la ,on” (pornit).

Starea 6: Limita T retur (exemplu cu apa racita)

NovoCon® S asigura temperatura de retur minima setata in registrul/obiectul AV:40/32842.

Aceasta functie se va utiliza in special pentru aplicatiile de récire, in care temperatura de retur este mai mare decat
temperatura pe tur. NovoCon® S suprascrie semnalul de comandd DDC, cand este activat, si mentine o temperatura
de retur minima, incepand sa inchida vana daca nu este atinsa valoarea setata de utilizator pentru temperatura de

retur minima. In cazul in care conditiile permit ca aceasta limita sa fie activa, obiectul de avertizare BV:23/bitul 23

din registrul 33536 va fi setat la ,on” (pornit).
Exemplu de aplicatie:

Pentru a creste eficienta rdcitorului si a asigura temperatura pe tur adecvatd pentru sistemele de racire, putem
specifica o temperatura de retur minima pentru a evita reducerea COP si sindromul valorii Delta T scazute.

Obiect/ Valoare q
c A - a Descriere
Registru | citire/scriere
Retur AR P, MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
H H 32810 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA
H H MSV:3/ Tipdevanad | VandISO selectatd = I/h, °C si kW.
. . 32802 selectat Vana ANSI selectata = GPM, °F si kBTU.
: T MSV:10/ Ricire Algoritmii de control se folosesc avand
! : Timp m— 32811 in vedere Al:1 < Al:2
H H Av:31/ 400 Setarea debitului proiectat pentru racire,
: H 32798 de ex., 400 1/h
control H MSV:13/ Limitd T Asigurd o temperaturd de retur care
o Control ' Conrl 32815 retur min. | sa nu scada sub o valoare specificata
Timp - AV:40/ Valoarea T2 | Valoarea sub care NovoCon se va asigura
32842 de racire ca T2 nuva scadea, de ex., 13 °C
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Fisa tehnica

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Managementul
consumului de energie
MSV:13/32815 (continuare)

Starea 6: Limita T retur (exemplu cu apa incalzita)

NovoCon® S asigura temperatura de retur maxima setatd in registrul/obiectul AV:39/32840.

Aceasta functie se va utiliza in special pentru aplicatiile de incdlzire, in care temperatura de retur este mai mica
decat temperatura pe tur. NovoCon® S suprascrie semnalul de comanda DDC, cand este activat, si mentine

o temperaturd de retur maxima, incepand sa inchida vana dacd nu este atinsa valoarea setatd de utilizator
pentru temperatura de retur maxima. In cazul in care conditiile permit ca aceasta limita sa fie activa, obiectul
de avertizare BV:23/bitul 23 din registrul 33536 va fi setat la ,on” (pornit).

Exemplu de aplicatie: sistemele de incalzire care necesitd o temperatura de retur maxima pentru generarea
unei surse eficiente de incalzire, precum cazanele in condensatie si pompele de incélzire.

. Obiect/ Valoare Deatiore
& Registru | citire/scriere
o Tur Al / ~— ~ MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
Economie de energie v 'EZo-ncm;e 32810 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA
- deenergle MSV:3/ | Tipdevand | VanalSO selectats = 1/h, °C si kW.
- Retur max. 32802 selectat Vana ANSI selectata = GPM, °F si kBTU.
Retur Al i
- MSV:10/ Incalzire Algoritmii de control se folosesc avand
Timp m=—= 32811 in vedere Al:1 > Al:2
AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru
/h 32796 incalzire, de ex., 250 I/h
m MSV:13/ Limita T Asigura o temperatura de retur care sa
Control sl Control Aot 32815 returmax. | nu creasca peste o valoare specificatd
Timp m— AV:39/ Valoare T2 Valoarea peste care NovoCon se va
32840 |pentruincalzire| asigura cd T2 nu va creste, de ex., 60 °C

Starea 7: Setare control T retur (exemplu cu apa incalzita)

Valoarea T2 constanta pentru temperatura de retur este setata in obiectul/registrul AV:37/32836 si/sau
AV:38/32838. NovoCon® S suprascrie constant semnalul de comandad DDC si mentine o temperatura de retur
constantd, deschizand si incepand sa inchida vana daca nu se depaseste sau nu se atinge valoarea setata de
utilizator pentru T retur. Daca temperatura pe tur creste/scade, punctul de referinta pentru T retur va ramane
neschimbat. In acest fel se va asigura o temperatura de retur constanta inapoi la sursa de energie.

Exemplu de aplicatie: cand dorim sa folosim apa de retur pentru utilizdri secundare, precum preincalzirea unei
unitati AHU (unitate de tratare a aerului) sau a unei unitati terminale autonome, in care valoarea T2 se foloseste
pentru a mentine valoarea punctului de referinta pentru temperatura.

Obiect/ Valoare q
. . q Descriere
Registru | citire/scriere
°C
MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
Al 32810 9 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA
MSV:3/ Tipdevana [ VanalSO selectata =1/h, °Csi kW.
Retur Al 32802 selectat Vana ANSI selectatd = GPM, °F si kBTU.
MSV:10/ Incalzire Algoritmii de control se folosesc avand
32811 in vedere Al:1 > Al:2
Timp. - N R .
AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru
32796 incélzire, de ex., 250 I/h

Asigura in mod constant o temperatura
de retur care sé nu se abata de
la o valoare specificata

MSV:13/ | Setare control
32815 Tretur

NovoCon nu accepti controlul debitului prin DDC
(control digital direct) si mentine valoarea T retur constanta

Timp. m—)p AV:37/ Valoare T2 Valoarea pentru '_I'_retur pe care
NovoCon o va utiliza ca valoare

32836 pentru incalzire de referintd, de ex., 40 °C
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Fisa tehnica

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Obiecte BACnet - Valoare analogica

Ident. oplect Unitate Min Max Implicit Rezolutie Descriere Rercistont
nume parametru Da/nu
Recomandat sa se utilizeze AV:30 pentru incalzire si/sau AV:31
pentru racire.
AB-QM 4.0: 10% din Valoare Valoare presetata pentru debitul proiectat cand semnalul de comanda
" " 98:% debitul nominal Domeniu de reglare maxim nominala din este la 100%, daca modul aplicatiei este Control analogic sau Control
AV:0 | Debit proiectat 136:1/h R/IW . . - M - 01 AT N Da
89:GPM AB-QM: 20% din din tabelul referitor la vana tabelul referitor digital, in caz contrar, nu se foloseste.
: debitul nominal lavanainl/h le pot fi schimbate cu ajutorul proprietatii unitatilor de masura
ale obiectului si/sau prin MSV:20. Unitatile I/h (vanele 1SO) sau GPM
(vanele ANSI) provin din obiectul MSV:3 Tip de vana selectat.
98:% Valoarea de referinta pentru debit (debit max.) prin vana AB-QM.
- 136:1/h o . . Unitatile pot fi schimbate cu ajutorul proprietatii unitatilor de masura
AVl V::":;ed‘:::"""ga 89: GPM RIW 0 1?&2;1‘: valoarea debitului 100% 0,01 ale obiectului si/sau prin MSV: 21. Nu
Ls 48: kW P NOTA: Pentru ca unitatile KW sau kBTU/h s3 devina active, trebuie
157:kBTU/h selectat MSV:13 Regulator putere (stare:3).
Daca selectati I/h (GPM), N Citirea debitului pe baza pozitiei tijei servomotorului. Unitatile pot fi
debitul vanei va fisetatla valoarea | /1324 GPM.in schimbate cu ajutorul proprietatii unitatilor de masur ale obiectului
AV:2 | Feedback debit %, 1/h, GPM R 0 ul ] functiedevana | 0,001 ¢ te cu ajutorul proprietafii unita Nu
maximé (MSV:3) a vanei selectate. selectats si/sau prin MSV:22.
Tn caz contrar 100% Acest obiect este acceptat de COV.
Timpul inainte ca servomotorul sa reactioneze la un semnal de comanda
AV:3 | Timp revenire control 72: minute R/W 0 60 10 1 analogic lips, cu alte cuvinte, dacd MSV:9 = 1 Control analogic, dar nu Da
primeste niciun semnal de comanda analogic.
Valoare folosita pentru trasarea graficului in modul Functie definita
manual (MDF) pentru a corespunde cu graficul caracteristic al unui
AV:4 | Valoare alpha 95: nicio unitate R/W 0,05 10 1,0 0,01 schimbator de céldura. Setare liniara: MDF = 1. A se vedea tabelul Da
cu graficul de mai jos. Daca AV:1 este in I/h in modul digital, setarea
alpha este ignorata. Consultati diagrama cu valoarea alpha.
. | Timp deinchidere sau ] Timpul de care servomotorul are nevoie pentru a trece de la un debit
AV5 | deschidere avanei 73:secunde R/w 8 700 n/a ! proiectat de 0% la unul de 100%. Se foloseste cu MSV:a. Da
Tensiunea rectificata care actioneaza servomotorul.
Tensiune rectificata masurata Tensiune preamica: 16,1 17,5 V.
AV:6 Volti R 12 50 n/a 0,01 Tensiune prea mare: 38,3 - 43,4 V. Nu
de servomotor i o U .
Se foloseste pentru a verifica numarul si dispunerea amplificatoarelor
de putere.
AV:7 | Adresa MAC 95: nicio unitate R/IW 1 126 n/a 1 Adresa MAC utilizata pentru comunicarea prin BACnet. Da
Temperatura masurata in servomotor.
AV:8 | Temperatura din servomotor °C, °F R 20 100 °C 0,5 Unitétile pot fi schimbate cu ajutorul proprietatii unittilor de masura Nu
ale obiectului.
AV:9 | Ore totale de functionare Ore R 0 MAX n/a 1 Ore totale de functionare a servomotorului. Da
AV:10 | Minute de la ultima pornire Minute R 0 MAX n/a 1 Minute de la ultima pornire a servomotorului. Nu
AV:11 | Minute de la ultima calibrare Minute R 0 MAX n/a 1 Minute de la ultima calibrare a servomotorului pe o vana AB-QM. Da
AVA2 | Minute de la inchiderea complets | Minute R 0 MAX n/a 1 Minute de la ultima inchidere completa a servomotorului Da
pe vana AB-QM.
AVA3 | Minute de la inchiderea complets | Minute R 0 MAX n/a 1 Minute de la ultima deschidere completd a servomotorului Da
pe vana AB-QM.
Procentul calculat al duratei de viata extinse. La 100% vana
AV:14 | Durata de viata estimata n/a R 0 MAX n/a 0,01 si servomotorul au atins durata de viatd minima estimata. Da
Se recomanda inlocuirea vanei si servomotorului.
AV:15 | Numar mesaje server n/a R 0 MAX n/a 1 Numar mesaje server Nu
AV:16 | Mesaje server primite n/a R 0 MAX n/a 1 Mesaje server primite Nu
AV:17 | Numar erori server n/a R 0 MAX n/a 1 Numér erori server Nu
AV:18 | Mesaje server trimise n/a R 0 MAX n/a 1 Mesaje server trimise Nu
AV:19 | Eroare expirare server n/a R 0 MAX n/a 1 Eroare expirare server Nu
AV20 | Numir de serie servomotor n/a R na na na 1 Descrierea acestui obiect |nc‘Iudg r}umarul de serie al servomotorului, na
programat la momentul fabricatiei.
I/h sau GPM, tipul
Avz1 | Numele vanei selectate este de unitate provine R n/a n/a n/a 1 Debitul nominal al vanei AB-QM selectate este afisat in vana curenta. n/a
afisat aici. din MSV:3 Tip de 7
vana selectat.
AV:22 | Pozitia vaneila debit nominal Milimetru R n/a n/a n/a 1 Pozitia in mm la debitul nominal al vanei AB-QM selectate. n/a
Avizs | Veloare maxima pentrudebitul | N /a Domeniu de reglare maxim % ] Nivelul maxim pana la care debitul proiectat poate fi crescut pentru a
proiectat din tabelul referitor la vana vana AB-QM selectata.
136: I/h sau 89: GPM. Tipul Numele si debitul nominal pentru vana definita de utilizator.
Numele vanei stabilite de de unitate scris aici va fi Acest obiect se utilizeaza numai daca NovoCon® S nu se foloseste cu
AV24 | tilizator este afisat aici. copiatin tabelulreferitor | /W ! 5000 600 o1 0vana AB-QM. Contactati reprezentantul Danfoss pentru a verifica Da
la vana. Implicit: I/h daca este posibild conexiunea dorita.
Pozitia in mm la debitul nominal al vanei definite de utilizator.
Pozitia vanei la debit nominal S—— Acest obiect se utilizeazd numai dacd NovoCon® S nu se foloseste cu
AV25 | D antru vana definita de utilizator | 30 Milimetru Rrw s 58 4 oo o van AB-QM. Contactati reprezentantul Danfoss pentru a verifica Da
daca este posibila conexiunea dorita.
Nivelul maxim pana la care debitul proiectat poate fi crescut pentru
Valoarea maxima pentru debitul vana definita de utilizator.
AV:26 | proiectat al vanei definite 98:% R/W 100 150 100 1 Acest obiect se utilizeazd numai dacd NovoCon® S nu se foloseste cu Da
de utilizator o vana AB-QM. Contactati reprezentantul Danfoss pentru a verifica
daca este posibila conexiunea dorita.
Prezentarea numerica a erorilor in asteptare detectate.
Codificarea pentru AV:27 Numar rezumate alarme este:
Daca BV:10 este activ, atunci AV:27 este 1,0.
Daca BV:11 este activ, atunci AV:27 este 2,0.
Daca BV:12 este activ, atunci AV:27 este 4,0.
Daca BV:13 este activ, atunci AV:27 este 8,0.
Daca BV:14 este activ, atunci AV:27 este 16,0.
Daca BV:15 este activ, atunci AV:27 este 32,0.
Daca BV:16 este activ, atunci AV:27 este 64,0.
AV:27 | Numér rezumate alarme 95: nicio unitate R n/a n/a 0 n/a Daca BV:17 este activ, atunci AV:27 este 128,0. Nu
Daca BV:18 este activ, atunci AV:27 este 256,0.
Daca BV:19 este activ, atunci AV:27 este 512,0.
Daca BV:20 este activ, atunci AV:27 este 1024,0.
Daca BV:21 este activ, atunci AV:27 este 2048,0.
Daca BV:22 este activ, atunci AV:27 este 4096,0.
Daca BV:23 este activ, atunci AV:27 este 8192,0.
Daca BV:24 este activ, atunci AV:27 este 16384,0.
de ex., daca atat BV:11, cat si BV:12 sunt active, atunci AV:27 este 6,0.
Acest obiect este acceptat de COV.
. : Valoare presetata pentru debitul proiectat in modul de incélzire,
) 98:% AB-QM 4.0: 10% din ) - Valoare cand semnalul de comanda este la 100%. MSV:10 trebue s3 fie setat
Debitul proiectat pentru debitul nominal. Domeniu de reglare maxim din nominala din Ll
Av:3o incalzire 136:/h R AB-QM: 20% din tabelul referitor la vana tabelul referitor o1 laIncalzre. ba
89:GPM - < Y s2 Unitatile I/h (vanele I1SO) sau GPM (vanele ANSI) provin din obiectul
debitul nominal lavanainl/h N -
MSV:3 Tip de vana selectat.
98:% AB-QM 4.0: 10% din Valoare Valoare presetatéa pentru debitul proiectat in modul de récire, cand
AV:31 | Debit proiectat pentru racire 13'5_ h RIW debitul nominal. Domeniu de reglare maxim din nominala din o1 lul de comanda este la 100%. MSV:10 trebuie s fie setat la Racire. Da
i P P g9 GoM AB-QM: 20% din tabelul referitor la vana tabelul referitor ' le /h (vanele ISO) sau GPM (vanele ANSI) provin din obiectul
B debitul nominal lavanain I/h MSV:3 Tip de vana selectat.
Emisiile de putere hidraulica ale unitatii terminale, pe baza calculelor
obtinute de la debitul de apa si diferenta de temperaturé dintre
48: KW conductele de tur (Al:1) si retur (Al:2).
AV:32 | Emisii de putere 15'7‘ KBTU/h R 0 n/a n/a 0,01 Daca se utilizeaza AV:41 Corectie glicol, emisiile de putere vor fi ajustate Nu
: in mod corespunzitor.
Unitatile pot fi schimbate cu ajutorul proprietatii unitatilor de masura
ale obiectului.
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Fisa tehnica

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Obiecte BACnet - Valoare analogica (continuare)

Ident. Obiect] Unitate it Min Max Implicit Descriere Informatii ESIsistent
nume parametru Da/nu
Contor energie 19:kWh Activat/dezactivat prin MSV:12. Unitati setate prin MSV:27.
AV:33 or energ 126:MJ R/W 0 n/a n/a | Indexenergie pentruincalzire. yatidezactivat p! 12. Unitay prinVoviez. o . Da
deincalzire 147-KBTU Daci se utilizeaza AV:41 Corectie glicol, Contor energie de incalzire va fi ajustat in mod corespunzator.
19:KWh Activat/dezactivat prin MSV:12. Unitati setate prin MSV:27.
AV:34 | Contor energie de racire | 126: M) R/W 0 n/a n/a | Indexenergie pentru racire. vatidezactivat p it prin MSVi27. o . Da
147 KBTU Daca se utilizeaza AV:41 Corectie glicol, Contor energie de récire va fi ajustat in mod corespunzétor.
AV:35 Putere max. incilzire 48: kW RIW 0 n/a 0 yaloare presstasa Pentru debitul proiectat Cand s? utilizeaza starea MSV:BFlr}mtator putereiacfasvta teste Puterea hldraullca maxima permisa. Da
157:kBTU/h in modul de incalzire. Aceasta valoare are scopul de a limita puterea de incélzire in unitatea terminala.
AV36 putere max. ricire 48: kW RW o wa o Valoare presetata pentru debitul proiectat Cand se utilizeazs starea MSV:13 Limitator putere, aceasta este puterea hidraulica maxima permiss. Da
157:kBTU/h in modul de racire. Aceasta valoare are scopul de a limita puterea de racire in unitatea terminald.
AV37 | DeltaT pentruincalaire 52:0 C RAW nfa nfa 1s Valoare de referinta pentru diferenta de Pentru starea MSV:13 Management Delta T min. si Setare control Delta T, aceasta este valoarea pe care Da
64°F temperatura intre conductele de tur si retur. | se bazeazi controlul pentru incélzire.
Av3s | DeltaTpentruracire | 02 W /a v s Valoare de referinta pentru diferenta de Pentru starea MSV:13 Management Delta T min.si Setare control Delta T, aceasta este valoarea pe care a
64°F temperatura intre conductele de tur siretur. | se bazeaza controlul pentru ricire.
AV39 T2 incalzire 62:°C W /a a 3 Valoare de referinta pentru T2 incalzire Pentru starea MSV:13 Management T retur max.si Setare control T retur, aceasta este valoarea pe care a
64°F (Temperatura conductei de retur de incalzire) | se bazeazi controlul pentru incélzire.
AVi20 T2 ricire 62:°C W /a a 3 Valoare de referinta pentru T2 récire Pentru starea MSV:13 Management T retur min. si Setare control T retur, aceasta este valoarea pe care a
64°F (Temperatura conductei de retur de réacire) se bazeaza controlul pentru racire.
AV:41 Factor glicol n/a R/W 05 2 1 Factor de corectie cu glicol Selectati factorul adecvat intre 0,5 si 2 dacé se foloseste un amestec cu glicol. Da
AV:42 Feedback de pozitie 98: % R 0 100 n/a Pozitia tijei servomotorului in procente Citirea debitului in procente pe baza pozitiei tijei servomotorului. Nu
AV:47 P control-aport zi":‘a'::’ R/W n/a n/a 7 Setare parte proportionala pentru control Seteazi partea proportionala pentru controlul obiectului MSV:13 Functii management consum de energie. Da
95: nicio Seteaza partea integrala pentru controlul obiectului MSV:13 Functii management consum de energie.
AV:48 | Control-aport y R/W n/a n/a 0,35 Setare parte integrala pentru control Parametru | in sec. = (Paport/laport)* 2 s Da
unitate i
Implicit: 7/0,35*25=40s
AV50 C06Aan5vslovglc Punct 95:anclo RIW 0 10 0 Punct de semnal pentru modul CO6 analogic Semnalul de comanda pentru !nc?IZ\vre 19q%deschls cénd MSV:9 = Stare 7 sau 8. Nu se accepta grafice Da
de incalzire 100% unitate suprapuse pentru controlul la incélzire si racire.
AV CO6 analogic Punct | 95:nicio W R 10 33 Punct de semnal pentru modul CO6 analogic | S€MMalul de comanda pentru incalzire 0% deschis cand MSV:9 = Stare 7 sau 8. Nu se acceptd grafice a
de incélzire 0% unitate suprapuse pentru controlul la incalzire si ricire.
Avis2 | COBanalogicPunct | 95:nicio W o 10 67 Punct de semnal pentru modul CO6 analogic | SeMalul de comanda pentr racire 0% deschis cand MSV:9 = Stare 7 sau 8. Nu se acceptd grafice a
de récire 0% unitate suprapuse pentru controlul la incélzire si racire.
Avs3 | COBanalogic Punct [ 95:nicio W o 10 10 Punct de semnal pentru modul CO6 analogic | SeMMalul de comanda pentru ricire 100% deschis cand MSV:9 = Stare 7 sau 8. Nu se acceptd gratice a
de racire 100% unitate suprapuse pentru controlul la incalzire si récire.

AV:4/32772 Grafic valoare alpha

Q (%)

01 02 03 04 05 06 07 08 09 1

V(%)

RS

BV:2/32786 Mod de operare directad sau inversa

0 10 \ 0 10
mA 0 20

\
mA

Obiecte BACnet

- Valoare stari multiple

Obiect/
nume parametru

Citire/

n Text stare
scriere

Ident.

Stare implicita Descriere

Persistent
Da/nu

1:Normal
2:Calibrare
3:Spalare "
4:Purjare aer ?
5: Alarma

Modul servomotor
si caracteristici
speciale

MsV:0 R/IW

Indica modul actual al servomotorului. Functiile de calibrare, spalare si purjare

T:Normal aaerului pot i pornite de aici.

Da, cu
exceptia
starilor 3,

4si5

1:0-5Vcc.
2:0-10Vcec.
3:2-10Vec.
4:5-10Vcc.
5:2-6Vcc
6:6-10Vc.c.
7:0-20mA
8:4-20mA

Tip si domeniu
pentru semnalul de
comanda analogic

MSV:1 R/IW

Folosit pentru a selecta tipul si domeniul intrérii pentru semnalul de comanda

2:0-10Vcc. N
analogic.

Da

1: Nicio actiune

2:INCHIS

3: DESCHIS

4:50% din debitul proiectat

Actiune revenire
semnal de comanda
lipsa

MSV:2 R/IW

Actiunea pe care servomotorul o va incepe atunci cand lipseste un semnal

T:Nicio actiune de comanda analogic, cand MSV:9 = 1.

Da

MSV:3 | Tip devana selectat | g | Consultati tabelul

,Selectarea tipului de vana

2:AB-QM 4.0
ISODN 15

Acesta este tipul de vana AB-QM pe care servomotorul este configurat
sé il controleze.

1:3s/mm
2:6s/mm
3:12s/mm

4:24 s/mm

5: Timp constant

MSV:4 | Viteza servomotor R/IW

Timpul de care servomotorul are nevoie pentru a se deplasa 1 mm sau, alternativ,
o functie specificata cu timp constant (a se vedea AV:S).
Domeniul valorii Timp constant este de 18 - 700 de secunde.

4:24 s/mm

Da

1: Setéri comutator DIP sau
autoadresare

2 Configuratia utilizatorului prin
BACnet sau autoadresare

Metoda de atribuire

MSVS | adresa MAC

R/IW

1: Setari
comutator DIP
sau autoadresare

Metoda folosita pentru a seta adresa MAC prin BACnet.
Dacé adresa MAC nu este setatd de la comutatorul DIP, servomotorul isi
va atribui automat o adresa MAC disponibila.

1: Detectare viteza Baud automata
2:9.600 bps

3:19.200 bps

4:38.400 bps

5:57.600 bps

6:76.800 bps

7:115.200 bps

MSV:6 | Viteza Baud R/IW

1: Detectare
viteza Baud
automata

Viteza Baud folosita pentru comunicarea prin BACnet.

Da

1: Mod LED normal
2:Numai afisare alarme
3: Toate LED-urile STINSE
4:Clipire

MsSV:7 | Control LED R/IW

1:Mod LED

Utilizat pentru a selecta afisajul cu LED-uri necesar.
normal

" Deschide vana complet timp de o ord sau pdnd cdnd se selecteazd o noud stare.

2 Deschide si inchide vana de 5 ori la vitezd maximd.
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Fisa tehnica

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Obiecte BACnet

- Valoare setari multiple

(continuare)

Ident.

Obiect/
nume parametru

Text stare

Stare implicita

Descriere

Persistent
Da/nu

Msv:8

Selectare protocol
magistrala de
comunicatie

1: Comutator DIP
2:BACnet
3:Modbus

1: Comutator DIP

Selectarea protocolului pentru magistrala de comunicatie.

Consultati, de asemenea, sectiunea Setérile comutatorului DIP din fisa tehnica.
Daca protocolul se schimbé, este nevoie de un ciclu de putere pentru ca
servomotorul sa adopte protocolul nou selectat.

Da

MSV:9

Mod aplicatie

R/W

1: Control analogic

lod CO6 inversat

06 féra alarme

6:CO6 inversat fard alarme
7:Mod CO6 analogic

8: Mod CO6 analogic inversat

2: Control digital

Selectati modul de aplicatie pentru servomotor.

Starea 1: Control analogic. Debitul este controlat printr-un semnal analogic,
de ex., 0- 10 V. Debitul proiectat este setat prin AV:30 Incélzire si/sau

AV:31 Récire. De asemenea, se poate folosi AV:0.

Starea 2: Control digital. AV:1 este utilizat pentru a controla debitul. Debitul
proiectat este setat prin AV:30 Incélzire si/sau AV:31 Racire. De asemenea, se
poate folosi AV:0.

Starea 3: Mod CO6. AV:1 este utilizat pentru a controla debitul. Debit proiectat
de incalzire setat prin AV:30 si debit proiectat de récire setat prin AV:31. Functia
deincalzire este conectata la vana CO6 la porturile 5 si 6, iar cea de racire la
porturile 1si 4.

Starea 4: Mod CO6 inversat. AV:1 este utilizat pentru a controla debitul. Debit

proiectat de incélzire setat prin AV:30 si debit proiectat de racire setat prin AV:31.

Porturile sunt inversate fata de Starea 3.

Starea 5: COG6 fara alarme. AV:1 este utilizat pentru a controla debitul. Debit
proiectat de incélzire setat prin AV:30 si debit proiectat de racire setat prin
AV:31. Aceasta stare poate fi utilizata daca intrarea analogica trebuie folosita

in alt scop decat pentru feedback CO6. Retineti cé, in aceastd stare, starea vanei
CO6 nu este afisaté.

Starea 6: CO6 inversat fara alarme. AV:1 este utilizat pentru a controla debitul.
Debit proiectat de incilzire setat prin AV:30 si debit proiectat de racire setat prin
AV:31. Porturile sunt inversate fata de Starea 3. Aceasta stare poate fi utilizata
daca intrarea analogica trebuie folosita in alt scop decat pentru feedback CO6.
Retineti ca, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este afisata.

Starea 7: Mod CO6 analogic. Debitul este controlat de la regulatorul de camera
prin semnalul de intrare analogica. Debit proiectat de incalzire setat prin AV:30
si debit proiectat de racire setat prin AV:31.1n acest caz, BV:2 se utilizeaza pentru
a comuta semnalul de comanda.

Retineti c, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este afisata.

Starea 8: Mod CO6 analogic inversat. Debitul este controlat de la regulatorul
de camera prin semnalul de intrare analogicé. Debit proiectat de incalzire setat
prin AV:30 si debit proiectat de racire setat prin AV:31.

In aceasta stare, functiile de racire si de incalzire sunt conectate opus fata

de starea 7.

Cand comutati la aceasta stare, valorile din AV:50 - 53 sunt inversate.

Tn acest caz, BV:2 se utilizeaza pentru a comuta semnalul de comanda.

Retineti ca, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este afisata.

Da

MSV:10

Comanda si stare
aplicatie

R/W
(1-4)
R(5-9)

3:CO6 inchis ”A

4: CO6 Pornire exercitiu
5:CO6 Trecere catre racire
06 Trecere catre incalzire
06 Alarma

8:CO6 Efectuare exercitii

1:Incélzire

Starile 1 5i 4 sunt comenzi pentru servomotorul NovoCon® ChangeOver®si
afecteaza MSV:13 Aplicatie management consum de energie.

Starile 5 5i 8 constituie feedback de la servomotorul NovoCon® ChangeOver®.
Starea 3, Mod inchidere, se poate utiliza numai pentru intretinere si
este posibila numai cand valoarea de referinta pentru debit este 0%.

in aplicatiile de comutare centrala, starile 1 si 2 se folosesc pentru a comanda
incalzirea sau racirea.

Da

Msv:T

Exercitiu automat CO6

R/W

1:PORNIT

ON (PORNIT): Vana ChangeOver® va trece din pozitia curenta cétre cea de
inchidere siinapoi o data pe saptimana pentru a mentine miscarea liberd, daca
este selectat modul CO6.

OFF (OPRIT): Operarea vanei trebuie manevrata de BMS.

Da

MSV:12

Activare contor
de energie

R/W

1: Oprit
2: Pornit

1: Oprit

Activarea sau dezactivarea contorului de energie

Da

MsV:i13

Managementul
consumului
de energie

R/W

1: Dezactivat

Manager de putere:

2:Limita de putere

3: Control putere

Manager Delta T:

4:Limita minima pentru Delta T
etare control Delta T

imita T retur

7: Setare control T retur

1: Neutilizat

Activati functii pentru a optimiza performanta sistemului. Functiile legate

de energie au o limita la min. 10% din debitul proiectat, cu exceptia functiei
Control putere, care are o limita de min. 2% din debitul proiectat, oricare
arfivaloarea alpha.

Dacé este nevoie, valorile Pl pot fi ajustate in obiectele AV:47 si AV:48.

Starea 1: Dezactivat

Starea 2: Daca puterea este peste valoarea reglata in AV:35/36, NovoCon va
ajusta la limita specificata in AV:35 si/sau AV:36. Cand aceasta limitd este activa,
obiectul de avertizare BV:23 va fi setat la ,on” (pornit).

Starea 3: Debitul prin vana este controlat de AV:1 in %, kW sau kBTU/h
(selectat in MSV:26) si se bazeaz pe calculul realizat pe baza intrarilor

de debit si temperaturé.

Starea 4: Daca valoarea Delta T'in AV:37 si/sau AV:38 este depasita, NovoCon
vaincepe sa inchida vana pané cand se ating valorile pentru AV:37 si/sau AV:38.
Cand aceasta limita este activa, obiectul de avertizare BV:23 va fi setat la ,on”
(pornit).

Starea 5: Valoarea constanta Delta T este setatd in AV:37 si/sau AV:38,

iar NovoCon va efectua ajustari in cadrul acestor limite. Cand aceasta limita
este activa, obiectul de avertizare BV:23 va fi setat la ,on” (pornit).

Starea 6: NovoCon asiguré temperatura de retur minimé sau maxima. T2 setat
in AV:39 si AV:40.1n MSV:10/32811 trebuie selectatd aplicatia de incalzire/racire.
Cand aceasta limité este activa, avertizarea BV:23 va fi setata la ,on" (pornit).
Starea 7: O valoare T2 constanta este setata in AV:39 si/sau AV:40. NovoCon

va efectua ajustari pentru a mentine aceste valori constante.

Da

MSV:14

Tip de senzor
de temperatura

R/W

TC10k Tip 2
TC10k Tip 3
3:PT1000

3:PT1000

Selectati tipul de senzor de temperatura conectat.

MSV:20

Unitati utilizate pentru
a seta debitul proiectat

R/W

1:1/h

1k

Unitati de masura utilizate pentru debitul proiectat AV:0, AV:30 si AV:31

Da

MSV:21

Unitati utilizate pentru
aseta valoarea de
referinta pentru debit

R/W

2:%

i de masura utilizate pentru debitul dorit AV:1.
NOTA: Daca se selecteaza kW sau kBTU/h, atunci se activeaza si MSV:13
Regulator putere (stare:3).

Da

MSV:22

Unitati utilizate pentru
aseta feedbackul
pentru debitul actual

R/W

Unitati de masura utilizate pentru AV:2

Da

Msv:23

Unitati utilizate pentru
a seta temperatura.

R/W

Unitati de masura utilizate pentru AV:8, AV:37 - 40

MSV:24

Unitati utilizate pentru
asetaTl

R/W

Unitati de mésura utilizate pentru Al:1

MSV:25

Unitati utilizate pentru
asetaT2

R/W

Unitati de masura utilizate pentru Al:2

MSV:26

Unitati utilizate pentru
aseta puterea

R/W

Unitati de masura utilizate pentru AV:32

Da

MSV:27

Unitati utilizate pentru
setarea contorului de
energie

R/W

1:kWh

Unitati de mésura utilizate pentru AV:33 i AV:34

Da

" Comanda (AV:1) cu valoarea de referintd pentru debit zero inchide vana AB-QM, prin urmare, nu va existd nici incdlzire, nici rdcire.

Nu folositi functia de inchidere pentru intretinere CO6 in acest scop.

Functia de inchidere a vanei CO6 trebuie folositd numai pentru intretinere si numai dacd temperatura apei din
unitatea terminald este egald cu temperatura ambiantd sau dacd unitatea terminald nu este montatd. Modificarea
temperaturii apei in interiorul unei serpentine inchise poate duce la cresterea presiunii si la posibila deteriorare

a unitdtii terminale.
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Fisa tehnica NovoCon® S - servomotor de inalta precizie

Obiecte BACnet - Valoare binara

Obiect/ Citire/ | Textactiv | Textinactiv fen q Persistent
Ident. N Implicit Descriere
nume parametru scriere (1) (0) Da/nu
Selectati intre modul de operare directa sau inversa. Consultati diagrama Direct/Invers.
BV:2 Mod de operare directa sau inversa R/W Invers Direct Direct | Pentru starile Mod CO6 analogic si Mod CO6 analogic inversat, acest obiect este folosit pentru a comuta semnalul Da
de comanda.
Prin activarea acestei caracteristici, semnalul de iesire analogic (AO:0) si pozitia deschiderii vanei devin conectate.
Tipul si domeniul iesirii de tensiune sunt conectate la valoarea actuala pentru MSV:1. Aceasta caracteristica se
BV:3 Semnal de pozitie analogic RIW Activ Inactiv Inactiv poatg lhjtiliza pentru controlul ven.tilatorului FCU, de exem‘pl.u,ﬁind disponibila numai cand MSV:9 Mod aplicatie Da
se afla in Starea 1: Control analogic sau Starea 2: Control digital.
Daca BV:3 este activ, iar semnalul de iesire analogic (AO:0) este scris manual, acesta trebuie sa fie abandonat,
adica, scrieti ,NULL" pentru a reveni la setarea originala pentru BV:3.
BV:10 Avertlzaje: Temperatlfra servomotorului R PORNIT OPRIT n/a Temperatura din servomotor depaseste domeniul recomandat. Nu
depaseste domeniul recomandat
BV:11 Alarma: Fara semnal de comanda R PORNIT OPRIT n/a Servomotorul a detectat cd nu are semnal de comanda analogic. Nu
BV:12 Alarmé: Eroare lainchidere R PORNIT OPRIT n/a Servomotorul nu poate sé atinga pozitia de inchidere doritd. Verificati daca vana este blocata. Nu
Conflictintre setarea vanei AB-QM mecanice si NovoCon® S. Setarea vanei mecanice trebuie sa fie 100% sau mai
BV:13 Avertizare: Conflict presetare R PORNIT OPRIT n/a mare. Avertizarea se va activa, de asemenea, daca tipul de vana selectat are o cursa diferita fata de vana utilizata, Nu

aprobata la calibrare.
Avertizare: Tensiunea alimentrii S-a masurat tensiunea alimentdrii cu energie si este prea mare.
BV:14 C R PORNIT OPRIT n/a Daca tensiunea masurata depaseste 43,4 V, va PORNI alarma declansata de tensiunea prea mare. Nu
cu energie este prea mare . - N N -
Cand tensiunea masurata este din nou sub 38,3 V, alarma se va OPRI.

S-a masurat tensiunea alimentarii cu energie si este prea mica.

BVA15 Avertizare: T.enslunea allm‘en“tarll R PORNIT OPRIT na Dace} tensl.unea maﬂsuratayscade sub 16,5V, seva actl\{a .alarma declansata de tensiunea prea mica. Nu
cu energie este prea mica Daca tensiunea masurata scade sub 16,1V, se va opri si motorul.
Cand tensiunea masurata este din nou peste 17,5 V, motorul va reporni.
N — I - >
BV:16 Alarm: Eroare la calibrare R PORNIT OPRIT n/a Aapanjtoeroare in timpul (%llbrarll servomotorului. De exemplu, servomotorul NovoCon® S nu este montat Nu
pe vana sau vana este blocata.
BV:17 Avertizare: S-a deteftat un conflict R PORNIT OPRIT n/a Douad sau mai multe aparate din aceeasi retea secundara BACnet au aceeasi adresa MAC. Nu
la adresa MAC in BACnet .
BV:18 Avertizare: S-au detectat erori in BACnet R PORNIT OPRIT n/a Au fost detectate probleme legate de comunicarea in cadrul retelei. Nu
BV:19 Alarma: S-a detectat o eroare interna R PORNIT OPRIT n/a Recalibrati sau rulati servomotorul in ciclu pentru a reseta; poate fi nevoie sa inlocuiti servomotorul. Nu
BV:20 Alarma: CO6 in control m.anual R PORNIT OPRIT na Serv?motorgl ChangeOyer se ?fla mamodul de control (napual say nu p}oa?e atinge pozma: o Nu
sau CO6 nu se poate misca Dupa ce motivul alarmei a fost indepartat, poate dura pana la 2 minute inainte ca alarma s fie eliminata.

BV:21 Alarma: Servomotorul CO6 nu R PORNIT OPRIT n/a Servomotorul ChangeOver® nu este conectat sau este defect. Nu
este conectat sau defect

Avertizare: Senzorii de temperatura

BV:22 lipsesc sau au fost interschimbati

R PORNIT OPRIT n/a Senzorii de temperatura lipsesc sau au fost interschimbati Nu

BV:23 Avertizare: Limita de energie este activa R PORNIT OPRIT n/a Limita este activa. De exemplu, limita de management pentru limita de putere, Delta T min. sau T retur min./max. Nu

Avertizare: Regulatorul de management Valorile de referinta pentru putere, Delta T sau T retur sunt in afara domeniului sau nu pot fi atinse.

Bv:24 al cor]sumului de er\?rgi.e este R PORNIT OPRIT n/a Actiune: Verificati daca valoarea de referinta poate fi atinsa la debiturile si temperaturile date. Nu
in afara domeniului ’ i ’ ’
Obiecte BACnet Lista cu anumite proprietati importante selectate pentru obiectul Aparat.
- Obiectul Aparat i
P Proprietate Valoare Citire/scriere Descriere Eerslstont
Da/nu
ID obiect Domeniu instanti: 0 — 4194302 RIW De oblcel., aceasta proprietate se numeste Numar instanta Da
i sau ID unic aparat.
R Combinatie intre ,NovoCon S” + Denumire produs.
Nume obiect Tip si ID obiect R/w Max. 25 de caractere. Da
Versiune firmware Versiune firmware curentd R Revizuire software BACnet. Da
Versiune SW aplicatie Versiune SW aplicatie curenta R Versiunea software-ului pentru aplicatia servomotorului. Da
Locatie Acest sir este gol cand R/W Se poate folosi text fara restrictii pentru a descrie locatia etc. Da
’ servomotorul este nou. Max. 50 de caractere.
. Servomotor Danfoss NovoCon Descrierea produsului.
Descriere cu BACnet MS/TP RIW Max. 50 de caractere. Da
Segmentare acceptata SEGMENTARE R Poate sa transmita si sa primeasca mesaje segmentate. Da
Implicit: 127 Valoarea MAX_master in NovoCon® S poate fi setata peste cea
Max-master Domeniu: 0 - 127 RIW mai mare adresa MAC utilizata in reteaua secundara MS/TP. pa
Lungime max. ADPU 480 R Lungimea ADPU maxima permisa. Da
Segmente max. acceptate 5 R Segmente max. acceptate Da
Obiecte BACnet i itati i
Ident. sy Unitate < a e Min Max | . Um. ." Descriere (R
— Intrare analogicé nume parametru scriere implicite Da/nu
Nivelul de tensiune (V) sau Curent (mA) la intrarea de control
Tensiune sau analogica, masurat de servomotor.
A0 | curent la intrarea 5:'VO|§I R 0 v Volii Unitatile provin din MSV:1 Tip si domeniu pentru semnalul Nu
analogica 2:mA 20mA de comanda analogic.
Acest obiect este acceptat de COV.
In modurile CO6 si CO6 inversat unitatea mA nu poate fi selectatd.
. Temperatura/rezistenta masurata de la senzorii conectati.
Al m sau.lntrar‘ea Pentru Emisii de putere AV:32, Al:1 este temperatura in conducta
de rezistenta de tur, iar Al:2 este temperatura in conducta de retur.
Daca se folosesc in calitate de contacte fara potential:
62:°C q0°c | 120°C Clrcu!tmchls<9000,cncundescuh|s100 kQ.
o o o o Lungime max. cablu recomandata 2 m.
64:°F, R 10°F | 250°F C A X Nu
4 Ohmi 2000 | 10kQ Unitatile pot fi schimbate cu ajutorul proprietatii unitatilor de
A2 T2 sauintrarea . masurd ale obiectului si/sau prin obiectele MSV:24 si MSV:25.
; de rezistenta Limita de temperatura superioara pentru senzorii de tip 2 NTC
10k este de 90 °C/194 °F. Limita de temperatura superioara
pentru senzorii de tip 3 NTC 10k este de 95 °C/203 °F.
Acest obiect este acceptat de COV.
Obiecte BACnet Obiect/ s Citire/ 8 q Persistent
. e x Ident. Unitate 5 Min Max . .. Descriere
- lesire ana|og|ca nume parametru scriere implicite Da/nu
3
A0:0 Tensnur)evla iesirea Volti RIW o 10 Volt Valo'a[ea ten5|u.n|| deiesire. ) o Nu
analogica ’ Nota: In modurile CO6 valoarea prezenta nu poate fi scrisa.

© Danfoss | 2020.09 Al262437193437r0-000603 | 27
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NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Obiecte BACnet
- Clasa notificare

Ident.

Obiect/nume parametru

Descriere

NC:0

Instrument de notificare alarme, Abonare aici pentru alarme

Abonati aparatele pentru a primi alarme

NC:0 este un obiect unde alte aparate BACnet se pot abona pentru a fiinformate direct de la acest aparat dacd o alarmd sau o avertizare
este activatd sau eliminatd. Maximum 4 aparate se pot abona la acest serviciu. Aparatele abonate la acest obiect vor fi informate dacd
vreo avertizare sau alarmd de la BV:10 la BV:24 este activatd sau eliminatd.

Dacd se va folosi clasa de notificdri NC:0 pentru a anunta modificdrile cu starea Avertizari si Alarme (BV:10 — BV:24), trebuie sd vd abonati
la notificdri pentru intreaga zi si pentru toatd sdptdmdna: de la 00:00:00:00 la 23:59:59:99 si pentru toate cele 7 zile ale sdptdmanii.
Acest lucru este necesar deoarece servomotorul nu are ceas integrat, de aceea, nu va putea gestiona notificdrile referitoare la timp.

Obiecte BACnet . Obiect/ Valoare Valoare Valoare Interval Esantion Srsaie Persistent
— Mediere nume parametru minima medie maxima fereastra fereastra Da/nu
AVO:0 Teﬁsiunevrectificaté medie Actuﬁliza[e C(_Jnform 12 2 Ten_siunea“rectificaté medie care Nu
masurata de servomotor cu masuratorile actuale actioneaza servomotorul.
Selectarea tipului de vana Index Nume Debit nominal Unitati Pozitia vanei la debit nominal [mm] Domeniu de reglare maxim [%]
Valorile pentru 1 AB-QM 4.0 ISO DN 15LF 200 I/h 4 100
debit sunt valabile 20 AB-QM 4.01SODN 15 650 I/h 4 100
n cazul aplicatiilor 3 AB-QM 4.01SO DN 15HF 1.200 I/h 4 100
pe baza de apa. 4 AB-QM 4.01SO DN 20 1.100 I/h 4 100
Pentru amestecurile 5 AB-QM 4.0 1SO DN 20HF 1.900 I/h 4 100
cu glicol, utilizati un
factor de corecfie. 6 AB-QM 4.0 ISO DN 25 2.200 I/h 4 100
7 AB-QM 4.01SO DN 25HF 4.200 I/h 4 100
8 AB-QM 4.0 1SO DN 32 4.200 I/h 4 100
9 AB-QM 4.0 1SO DN 32HF 6.000 I/h 4 100
10 AB-QM ISO DN 10LF 150 I/h 2,25 120
1 AB-QM ISODN 10 275 I’h 2,25 120
12 AB-QM ISO DN 15LF 275 I/h 2,25 120
13 AB-QMISODN 15 450 I/h 2,25 120
14 AB-QM ISO DN 15HF 1135 I/h 4 110
15 AB-QM ISO DN 20 900 I/h 2,25 120
16 AB-QM ISO DN 20HF 1.700 I’h 4 110
17 AB-QM ISO DN 25 1.700 I’h 4,5 110
18 AB-QM ISO DN 25HF 2.700 I/h 4,5 110
19 AB-QM ISO DN 32 3.200 I/h 4,5 110
20 AB-QM ISO DN 32HF 4.000 I/h 4,5 110
21 AB-QM ANSI 2" LF 12 GPM 2,25 100
22 AB-QM ANSI 2" 2 GPM 2,25 100
23 AB-QM ANSI 2" HF 5 GPM 4 100
24 AB-QM ANSI %" 4 GPM 2,25 100
25 AB-QM ANSI 3" HF 75 GPM 4 100
26 AB-QM ANSI 1" 75 GPM 4,5 100
27 AB-QM ANSI 1" HF 12 GPM 4,5 100
28 AB-QM ANSI 1%" 14,1 GPM 4,5 100
29 AB-QM ANSI 1%" HF 17,5 GPM 4,5 100
302 Vana definitd de utilizator NF UF VPNF SRM
" Implicit

2 Valoarea definita de utilizator” se foloseste numai dacd NovoCon® S nu se utilizeazd cu o vand AB-QM. Contactati reprezentantul Danfoss pentru

a verifica daca este posibild conexiunea doritd.
Daca este selectatd o vand ANSI, unitdtile pentru debit si temperaturd se modifica implicit din I/h in GPM, din Celsius in Fahrenheit si viceversa dacd
este selectatd o vand ISO.

Serviciile BIBBs BACnet

Serviciu BIBBs Init/Exe Serviciu BIBBs Init/Exe
ReadProperty (ProprietateCitire) DS-RP-B exe (Goegﬁ:f;z;::::?nzrt&mme) AE-ASUM-B exe
WriteProperty (ProprietateScriere) DS-WP-B exe z
Who-Is (Cine-este) DM-DDB-A init GetEnrollmentsummary AE-ESUM-B exe

(ObpnereRezumatTnscnere}
Who-Is (Cine-este) DM-DDB-B exe AddListElement oMM e
I-Am (Eu-sunt) DM-DDB-B init (AdaugareElementLista)
I-Am (Eu-sunt) DM-DDB-A exe {Rsetrenro:eLésltelE'Leer\;\“eG;a) DM-LM-B exe
Who-Has (Cine-are) DM-DOB-B exe 2ter9

. ReadPropertyMultiple X .
I-Have (Eu-am) DM-DOB-B init (ProprietateCitireMultipla) DS-RPM-B exe
DeviceCommunicationControl s N
P DM-DCC-B exe WritePropertyMultiple | .
(ControlComunicatiiAparat) (ProprietateScriereMultipl3) DS-WPM-B exe
ReinitializeDevice X
(ReinitializareAparat) ! DM-RD-B exe SubscribeCOV (COVAbonare) ? Ds-COvV-B exe
ConfirmedEventNotification L Restart (Repornire) DM-R-8 exe
o X X AE-N-I-B init

(NotificareEvenimentConfirmat) AtomicWriteFile (FisierScriereAtomic) n/a exe
UnconfirmedEventNotification . N N .
(NotificareEvenimentNeconfirmat) AE-N-I-B init ¥ NovoCon® S acceptd resetarea la cald in BACnet (ciclu putere)

si resetarea la rece (resetare la valorile din fabrica). Retineti cd,
ACCk";_’W'EdQEIA'a"f‘ AE-ACK-B exe dupd resetarea la rece/la valorile de fabricd, calibrarea se va
(ConfirmareAlarma) efectua automat si toate valorile vor reveni la setdrile de fabricd.
GetEventinformation AE-INFO-B exe 2 COV se implementeazd pentru urmdtoarele: intrdrile analogice Al:0,
(ObtinerelnformatiiEveniment) Al:1 5i Al:2 si pentru valorile analogice AV:2 si AV:27.

28| Al262437193437r0-000603

© Danfoss | 2020.09



Fisa tehnica

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Setarile comutatorului DIP

comutatoarele DIP.
Modbus: Atribuirea manuala a adresei MAC este implicita. Autoadresarea nu este disponibilda pentru Modbus.

Cu toate acestea, daca a fost atribuita o adresa in BACnet inainte de a comuta la Modbus, adresa

va fi utilizata si in Modbus, in cazul in care comutatoarele DIP sunt lasate in pozitiile implicite.

BACnet: Functia autoadresare MAC este implicitd. Pentru atribuirea manuala a adresei MAC, folositi

Comutator DIP Nume configuratie Stare OFF (OPRIT) (implicit) Stare ON (PORNIT)
1 2 3 45 6 7 8 9 10 M
1. [ 11 [ T [ [ | PporniT |AdresaBACnet/ID Logic 0" Logic,1”
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ OPRIT unitate Modbus bit 0
1. 2 3 45 6 7 8 910 5
2. [ [ 1 T [ [ [ | pornir |AdresdBACnet/ID Logic 0" Logic 1"
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ OPRIT unitate Modbus bit 1
1 2 3 45 6 7 8 9 10 M
30 [ ] T T T 11 poRNT | Adresd BACnet/ID Logic 0" Logic 1"
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ OPRIT unitate Modbus bit 2
1 2 3 45 6 7 8 910 .
4 } } } | } } } } | PORNIT ﬁ:,réstae %ﬁ;‘s&g 'Eit N Logic ,0” Logic 1"
OPRIT
1 2 3 45 6 7 8 9 10
Adresa BACnet/ID . " Lo
5 } } } } } } } } ‘ ngé\ll_er unitate Modbus bit 4 Logic,,0 Logic,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10 -
6. } } } } } } } } ‘ PORNIT ﬁgirtzstae ?/'IAOC;;EQER 5 Logic 0" Logic 1"
OPRIT
1 2 3 45 6 7 8 9 10 -
7. } } } } } ‘ } } ‘ PORNIT ﬁ:irf;tz ?/'lecdnbe\zlEit 6 Logic 0" Logic 1"
OPRIT
1 2 3 45 6 7 8 9 10 Rezistor t inati Fara
8. \ \ \ \ \ \ \ \ PORNIT ezistorterminatie ara Rezistor terminatie activat”
C T 1 ] opmrT (120Q) terminatie
1 2 3 45 6 7 8 9 10
9. | L] [ ] PORNIT Neutilizat
[ I O I B OPRIT
1 2 3 45 6 7 8 910
10. PORNIT - BACnet MS/TP 2 Modbus RTU ?
L PP OPRIT

” Servomotorul are un rezistor, comutatorul DIP nr. 8, care poate fi activat la ultimul servomotor al magistralei pentru terminatia corectd

amagistralei.

2 Dacd protocolul se schimbd pe comutatorul DIP nr. 10, este nevoie de un ciclu de putere pentru ca servomotorul sd adopte protocolul

nou selectat.

Setarile comutatorului DIP

- Atribuire adresa manuala 0=OPRIT, 1 =PORNIT

Adresa MAC BACnet/ID-ul slave Modbus se seteaza de la comutatorul DIP 1 -7.

Comutator DIP
1,2,3,4 Comutator
0000 | 1000 | 0100 | 1100 | 0010 | 1010 | 0110 | 1110 | 0001 [ 1001 | 0101 1101 0011 1011 0111 1 DIP 5,67
0* 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 " 12 13 14 15 000
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 100
32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 010
48 49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 110
64 65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 001
80 81 82 83 84 85 86 87 88 89 90 91 92 93 94 95 101
96 97 98 99 100 101 102 103 104 105 106 107 108 109 110 m 011
112 113 114 115 116 17 118 119 120 121 122 123 | 124 125 126 127* m
* Adresele nr. 05i 127 nu trebuie sd fie utilizate.
Exemplu |:|
Setarea adresei MAC la 37: DIP 1 DIP 2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP 6 DIP 7
PORNIT OPRIT PORNIT OPRIT OPRIT PORNIT OPRIT
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Registre Modbus - Configurarea

AB-QM 4.0: 10% din debitul nominal.
AB-QM: 20% din debitul nominal.

Registru | Citire/ | Functie |Tipdedate| Obiect/nume Descriere Implicit Unitate Descrierea utilizarii Persistent
Modbus | scriere | Modb Modb p ru P Da/Nu
Debit proiectat in litri pe ord, adicd, 60 ...600
corespunde cu 60 ...600 I/h sau in procente,
Recomandat sa se utilizeze 32796 pentru Valoare adica, 10 ... 100 corespunde cu 10 ... 100%.
0x8000 incélzire si/sau 32798 pentru racire. nominald Domeniul de reglare maxim depinde de vana
32768 R/W 3,416 FLOAT Debit proiectat | Valoare presetata pentru debitul proiectat din tabelul %, I/h, GPM selectatd. Consultati tabelul ,Selectarea tipului Da
cand semnalul de comanda este la 100%. referitor la devand”.
Unitatea urmeazd 32787 vandinl/h Setare minima:
AB-QM 4.0: 10% din debitul nominal.
AB-QM: 20% din debitul nominal.
. . Timpul inainte ca servomotorul sa . . P -
0x8002 R/W 3,4si6 WORD Timp revenire reactioneze la un semnal de comanda 10 Minute Timp revenire control in mln.ute, adica0... 60 Da
32770 7 control L corespunde cu 0 ... 60 de minute
analogic lipsa
VanarefoIosFta pep'gr\f trasarea graficuluiin Graficul valorii alpha, adica, 0,05 ... 1,00
modul Functie definitd manual (MDF) pentru
0x8004 . ; ) . A corespunde cu 0,05 ... 1,00. Alpha = 1,00 este
R/W 3,45i16 FLOAT Valoare alpha a corespunde cu graficul caracteristic al unui 1,0 n/a L . Da
32772 7 " < < - N liniar. Alpha = 0,2 este egal cu functia JURNAL.
schimbator de caldura. Daca 33280 estein I/h A ;
N L ) < Consultati diagrama cu valoarea alpha.
in modul digital, setarea alpha este ignorata. ’
0x8006 Timp deinchidere | Timpul de care servomotorul are nevoie Timp de inchidere sau deschidere a vanei
32774 R/W 3,451 16 WORD sau deschidere pentru a trece de la un debit proiectat de n/a Secunde in secunde, adica 18 ... 700 corespunde Da
avanei 0% la unul de 100%. Se foloseste cu 32803. cu 18... 700 de secunde
) A Debltu.l non)lnr]al al vanei definite de utilizator 1/h sau GPM,
Debit nominal este afisat aici. tipul de unitate
0x8008 R 3456 FLOAT pentru vana Acest obiect se utilizeaza numai daca na P! rovine din Debit nominal, de ex., in litri pe ora, adica, Da
32776 e definita de NovoCon® S nu se foloseste cu o vana AB-QM. P N 0...600 corespunde cu0...600 I/h
L . > tabelul referitor
utilizator Contactati reprezentantul Danfoss pentru a N
o N . . s lavana.
verifica daca este posibila conexiunea dorita.
. . Pozitia in mm la debitul nominal al vanei
Pozitia vanei la o
M R definite de utilizator. . . . PP "
0X800A debit nominal Acest obiect se utilizeaza numai daci Pozitia vanei la debit nominal in milimetri,
R 3si4 FLOAT pentruvana o . 4 Milimetru adica, 0,5 ... 5,8 corespundecu0,5... 5,8 Da
32778 7 N NovoCon® S nu se foloseste cu o vana AB-QM. L .
definitd de . milimetri.
L Contactati reprezentantul Danfoss pentru a
utilizator o N . . e
verifica daca este posibila conexiunea dorita.
Nivelul maxim pana la care debitul proiectat
Valoarea maxima | poate fi crescut pentru vana definita ) .
. o Tipul de unitate
0x800C pentru debitul de utilizator. urmeazs selectia
R/W 3,4si6 FLOAT proiectat al vanei | Acest obiect se utilizeaza numai daca 100 ’ Adica, 100 ... 150 corespunde cu 100 ... 150%. Da
32780 i L < 32787: % sau
definite NovoCon® S nu se foloseste cu o vana AB-QM. (I/h sau GPM)
de utilizator Contactati reprezentantul Danfoss pentru a
verifica daca este posibild conexiunea dorita.
0x8012 . MOd dF operare Selectati intre modul de operare directa sau . 0: Direct Selectati intre modul de operare directa sau
R/W 3,4si6 WORD directd sau : < - " 0: Direct N o - . Da
32786 i inversa inversa. Consultati diagrama Direct/Invers. 1:Invers inversa. Consultati diagrama Direct/Invers.
Unitati utilizate I o
4 Unitati utilizate pentru setarea si afisarea 0:1/h . SRR, .
0x8013 | o\ | 3,45i6 | womp | Pentrusetare debitului proiectat. Unitatile pentru I/h 0:\/h 1:% Unitati de masura utilizate pentru debitul Da
32787 si afisare debit . R M proiectat.
v si GPM provin din Tipul de vana selectat. 2:GPM
proiectat
T 0:1/h Sy s .
Unitati utilizate 1% Unitati de masura utilizate pentru debitul
0x8014 . pentru setareasi | Unitati utilizate pentru setarea si afisarea o - dorit 33280.
32788 Riw 3.45i6 WORD afisarea debitului | debitului proiectat 1:% Zgka Nota: Daca se selecteazd kW sau kBTU/h, atunci pa
proiectat 4 KBTU/h se activeaza si 32815 Regulator putere (stare:3).
Unitati utilizate 0:1/h
0X8015 | g\ | 3,4si6 | womrp | Pentrusetaresi | Unitati utilizate pentru setare si afisare 0:1/h 1% Unitati de mésurd utilizate pentru 33282. Da
32789 afisare feedback | feedback debit
v 2:GPM
debit
0x8016 unitati utilizate | g0 tatiintre °C sau °F pentru a setasi 0:°C Unitati de mésura pentru 33796, 32836. 32838
32700 | ®/W | 3/4s5i6 | WORD | pentrusetarea | ‘6o beratura, 0:°C 1:°F 32840 &32842. Da
temperaturii ’
0x8017 Unitati utilizate
32791 R/W 3,4s5i6 WORD pentru setare Unitati de masura utilizate pentru 33218.
siafisare T1 o
T L " 0:°C
Unitati utilizate pentru citirea temperaturii o o
o X 0:°C 1:°F Da
sau a valorii rezistentei. .
- ; 2:Ohmi
0x8018 Unitati utilizate
R/W 3,45i6 WORD pentru setare Unitati de mdsura utilizate pentru 33220.
32792 § e ’
si afisare T2
Unitati utilizate I - .
0x8019 . ’ Unitati utilizate pentru citirea consumului . 0: kW, - U
32793 R/W 3,4si6 WORD pentru a seta de putere. 0: kW 1:KBTU/h Unitati de masura pentru 33288. Da
puterea
0x801A " . . Ordonarea cuvintelor pentru tipurile LUNG . 0: Mare Tip Endian utilizat pentru registrele Plutire
32794 R/W 3,4s5i6 WORD Tip Endian 5i PLUTIRE 0: Mare 1: Mic siLung. Da
0x801C Debitul Debit proiectat in litri pe ord, adicd, 60 ...600
32796 R/W 3,416 FLOAT proiectat pentru corespunde cu 60 ...600 I/h sau in procente,
incalzire Valoare presetata pentru debitul proiectat Valoare adica, 10 ... 100 corespunde cu 10 ... 100%.
cand semnalul de comanda este la 100%. nominald Domeniul de reglare maxim depinde de vana
32810 trebuie sa fie setat pentru incélzire din tabelul %, I/h, GPM selectatd. Consultati tabelul ,Selectarea tipului Da
0x801E . Debit proiectat sau racire. referitor la devana”.
32798 R/W 3,45i16 FLOAT pentru ricire Unitatea urmeaza 32787 vanainl/h Setare minima:
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Registre Modbus - Configurarea (continuare)

Registru

Citire/ | Functie

scriere

Modb

Tip de date

Obiect/nume

P ru

Descriere

Implicit

Descrierea utilizarii

Persistent
Da/Nu

0x802A
32810

RIW | 3,4si6

WORD

Mod aplicatie

1: Control analogic

2: Control digital

3:Mod CO6

4: Mod CO6 inversat

5:CO6 fard alarme

6: CO6 inversat fara alarme
7:Mod CO6 analogic

8:Mod CO6 analogic inversat

2: Digital

Selectati modul de aplicatie pentru servomotor.

Starea 1: Control analogic. Debitul este controlat printr-un semnal analogic,

de ex., 0 - 10 V. Debitul proiectat este setat prin registrul 32796 incalzire si/

sau 32798 Racire. De asemenea, se poate folosi 32738.

Starea 2: Control digital. Registrul 33280 este utilizat pentru a controla debitul.
Debitul proiectat este setat prin registrul 32796 Incalzire si/sau 32798 Racire.

De asemenea, se poate folosi 32738.

Starea 3: Mod CO6. Registrul 33280 este utilizat pentru a controla debitul. Debit
proiectat de incalzire setat prin registrul 32796 si debit proiectat de racire setat prin
registrul 32798. Functia de incalzire este conectata la vana CO6 la porturile 5 si 6,
iar cea de racire la porturile 1 si 4.

Starea 4: Mod CO6 inversat. Registrul 33280 este utilizat pentru a controla debitul.
Debit proiectat de incalzire setat prin registrul 32796 si debit proiectat de racire
setat prin registrul 32798. Porturile sunt inversate fata de Starea 3.

Starea 5: CO6 fara alarme. Registrul 33280 este utilizat pentru a controla debitul.
Debit proiectat de incalzire setat prin registrul 32796 si debit proiectat de racire setat
prin registrul 32798. Aceasta stare poate fi utilizata daca intrarea analogica trebuie
folosita in alt scop decat pentru feedback CO6. Retineti ca, in aceasta stare, starea
vanei CO6 nu este afisata.

Starea 6: Mod CO6 inversat fara alarme. Registrul 33280 este utilizat pentru a
controla debitul. Debit proiectat de incélzire setat prin registrul 32796 si debit
proiectat de racire setat prin registrul 32798. Porturile sunt inversate fata de Starea
3. Aceasta stare poate fi utilizata daca intrarea analogica trebuie folosita in alt scop
decét pentru feedback CO6. Retineti cd, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este
afisata.

Starea 7: Mod CO6 analogic. Debitul este controlat de la regulatorul de camera
prin semnalul de intrare analogica. Debit proiectat de incalzire setat prin registrul
32796 si debit proiectat de racire setat prin registrul 32798. Registrul 32786 este
utilizat in acest caz pentru a comuta semnalul de comanda.

Retineti c3, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este afisata.

Starea 8: Mod CO6 analogic inversat. Debitul este controlat de la regulatorul de
camera prin semnalul de intrare analogica. Debit proiectat de incalzire setat prin
registrul 32796 si debit proiectat de récire setat prin registrul 32798.

n aceasta stare, functiile de racire si de incilzire sunt conectate opus fatd de starea 7.
Cand comutati la aceasta stare, valorile din registrul 32848 - 32854 sunt inversate.
Registrul 32786 este utilizat in acest caz pentru a comuta semnalul de comanda.
Retineti ca, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este afisata.

Da

0x802B
32811

R/W

3,45i6

WORD

Comanda si
stare aplicatie

1:Incalzire
2:Racire

3:CO6 inchis “A

4:CO6 Pornire exercitiu
5:CO6 Trecere cdtre racire

6: CO6 Trecere catre incélzire
7:CO6 Alarma

8: CO6 Efectuare exercitii

1:Incalzire

Starile 1 5i 4 sunt comenzi pentru servomotorul NovoCon® ChangeOver6 si
afecteaza registrul 32815 Aplicatie management consum de energie.

Starile 5 si 8 constituie feedback de la servomotorul NovoCon® ChangeOver6.
Starea 3, Mod inchidere, se poate utiliza numai pentruintretinere si este
posibila numai cand valoarea de referinta pentru debit este 0%.

in aplicatiile de comutare centrals, stérile 1 si 2 se folosesc pentru a comanda
incalzirea sau racirea.

Da

0x802C
32812

R/W

3,45i6

WORD

Exercitiu
automat CO6

1: PORNIT
2: OPRIT

1: PORNIT

1: ON (PORNIT): Vana ChangeOver6 va trece din pozitia curenta catre cea de inchidere
siinapoi o data pe saptdmana pentru a mentine miscarea libera, daca este selectat
modul CO6.

2: OFF (OPRIT): Operarea vanei trebuie manevrata de BMS.

Da

0x802E
32814

R/W

3,45i6

WORD

Activare contor
de energie

1: Oprit
2: Pornit

1: Oprit

Activarea sau dezactivarea contorului de energie

Da

0x802F
32815

R/W

3,45i6

WORD

Managementul
consumului
de energie

1: Dezactivat

Manager de putere:

2: Limita de putere

3: Control putere

Manager Delta T:

4:Limita minima pentru Delta T
5:Setare control Delta T

6: Limita T retur

7: Setare control T retur

1: Neutilizat

Activati functii pentru a optimiza performanta sistemului. Functiile legate de energie
au o limita la min. 10% din debitul proiectat, cu exceptia functiei Control putere,
care are o limita de min. 2% din debitul proiectat, oricare ar fi valoarea alpha.

Daca este nevoie, valorile Pl pot fi ajustate in registrele 32856 si 32858.

Starea 1: Dezactivat

Starea 2: Daca puterea este peste valoarea reglata in registrul 32832 sau in registrul
32834, NovoCon va ajusta la limita specificata in registrul 32832 si/sau 32834. Cand
aceasta limita este activa, bitul de avertizare 23 din registrul 33536 va fi setat la ,on”
(pornit).

Starea 3: Debitul prin vana este controlat de registrul 33280 in %, kW sau kBTU/h
(selectat in 32793) si se bazeaza pe calculul realizat pe baza intrérilor de debit si
temperaturd.

Starea 4: Daca valoarea Delta T'in registrul 32836 si/sau 32838 este depasita,
NovoCon va incepe sa inchida vana pana cand se ating valorile din registrul 32836
si/sau 32838. Cand aceasta limité este activa, bitul de avertizare 23 din registrul
33536 va fi setat la ,on” (pornit).

Starea 5: Valoarea constanta Delta T este setata in registrul 32836 si/sau 32838,

iar NovoCon va efectua ajustari in cadrul acestor limite. Cand aceasta limita este
activa, bitul de avertizare 23 din registrul 33536 va fi setat la ,on” (pornit).

Starea 6: NovoCon asigura temperatura de retur minima sau maxima. T2 setat

in 32840 si 32842. In registrul 32811 trebuie selectatd aplicatia de incalzire/racire.
Cand aceasta limita este activa, bitul de avertizare 23 din registrul 33536 va fi setat
la,on” (pornit).

Starea 7: O valoare T2 constanta este setata in 32840 si/sau 32842. NovoCon

va efectua ajustari pentru a mentine aceste valori constante.

0x8020
32800

R/W

3,456

WORD

Tip si domeniu
pentru
semnalul de
comanda
analogic

Folosit pentru a selecta tipul si
domeniul intrarii pentru semnalul
de comanda analogic

2:0-10
Vee

Selectati 1, 2, sau... pe baza tabelului de mai jos:
1:0-5Vcc

2:0-10Vc.c.

3:2-10Vcc.

4:5-10Vc.c.

5:2-6Vc.c

6:6-10Vc.c.

7:0-20mA

8:4-20mA

Da

0x8021
32801

R/W

3,456

WORD

Actiune revenire
semnal de
comanda lipsa

Actiunea pe care servomotorul
o vaincepe atunci cand lipseste
un semnal de comanda analogic.

1: Nicio
actiune

Selectati 1, 2, sau... pe baza tabelului de mai jos:
1:Nicio actiune

2:INCHIS

3:DESCHIS

4: Treceti la 50% din debitul proiectat

Da

" Comanda (33280) cu valoarea de referintd pentru debit zero inchide vana AB-QM, prin urmare, nu va existd nici incdlzire, nici récire. Nu folositi functia de inchidere pentru intretinere
CO6in acest scop.

Functia de inchidere a vanei CO6 trebuie folositd numai pentru intretinere si numai dacd temperatura apei din unitatea terminald este egald cu temperatura
ambiantd sau dacd unitatea terminald nu este montatd. Modificarea temperaturii apei in interiorul unei serpentine inchise poate duce la cresterea presiunii
sila posibila deteriorare a unitatii terminale.

© Danfoss | 2020.09

Al262437193437r0-000603 | 31



Fisa tehnica

NovoCon® S — servomotor de inalta precizie

Registre Modbus - Configurarea (continuare)

fabricd, calibrarea se va efectua automat
si toate valorile vor reveni la setarile
de fabrica.

Registru | Citire/ | Functie | Tip de date Obiect/nume Descriere Implicit Unitate Descrierea utilizrii Persistent
Modbus Modbus Modbus parametru P Da/Nu
. 5 Acesta este tipul de vana AB-QM pe
0x8022 . Tip de vana . - 2:AB-QM 4.0 . . .
32802 R/W 3,45i6 WORD selectat care servomotorul este configurat sa il 1SODN 15 n/a Consultati tabelul ,Selectarea tipului de vana”. Da
controleze
Timpul de care servomotorul are nevoie Selectati 1,2, sau... pe baza tabelului de mai jos:
pentru a se deplasa 1 mm sau, alternativ, 1:3s/mm
0x8023 . S o functie specificatd cu timp constant . 2:6s/mm
32803 R/W 3,456 WORD Viteza servomotor (a se vedea 32774). 4:24 s/mm n/a 3:12 s/mm Da
Domeniul valorii Timp constant este 4:24 s/mm
de 18 - 700 de secunde. 5:Timp constant (setat de registrul 0x8006)
Selectati 1, 2, sau... pe baza tabelului de mai jos:
1: Detectare vitezd Baud automata
1: Detectare 2:9.600 bps
0x8024 R/W 3,456 WORD Viteza Baud Vltleza Ba}Jd fo!osna pentru comunicatie vitezs Baud na 3:19.200 bps Da
32804 prin magistrala automatd 4:38.400 bps
5:57.600 bps
6:76.800 bps
7:115.200 bps
Selectati 1, 2, 3 sau 4 pe baza tabelului de mai jos:
1:1-8-N-2
: 2:1-8-0-1
0x8025 R/W 3,456 WORD Selectare mod Moduri de transmisie acceptate 5 Parltat? n/a 3:1-8-E-1 Da
32805 7 UART automata
4:1-8-N-1
5: Paritate automata
Format date: (Bit pornire - Biti date - Paritate - Biti oprire)
03);8800266 R/W 3,45i6 WORD ID slave ID slave se foloseste pentru comunicatii. n/a n/a ID slave se foloseste pentru comunicatii Da
1: Setarile comutatorului DIP
0x8027 . Metoda Metoda de selectie a adresei pentru 1: Setarile 2 Conflg}uratla utilizatorului prin MOdblfSA .
R/W 3,45i6 WORD - > . n/a In cazul in care comutatoarele DIP se afla in pozitie Da
32807 de atribuire ID slave | ID slave. comutatorului DIP s I .
nevalida, servomotorul va verifica in mod automat daca
ID slave se afla in configuratia realizata de utilizator.
Selectati protocolul pentru magistrala
de comuqlcasu cevafi utlllzati Selectati 1, 2, sau 3 pe baza tabelului de mai jos:
0x8028 . Protocol Corlsyltatl, de asemenca, sec.tluvnea . 1: Comutator DIP
32808 R/W 3,45i6 WORD MAGISTRALA Setavrlle comutatorulu! DlFidIan§a tehnlca. 1: Comutator DIP n/a 2-BAChet Da
Daca protocolul se schimbé, este nevoie de
. 3:Modbus
un ciclu de putere pentru ca servomotorul
sa adopte protocolul nou selectat.
Selectati 1, 2, sau... pe baza tabelului de mai jos:
4 - . 1:Mod LED normal
03);88002; R/W 3,4s5i6 WORD Control LED ;J:lléaatrpentru aselecta afisajul cu LED-uri 1: Mod LED normal n/a 2:Numai afisare alarme Da
. 3:Toate LED-urile STINSE
4: Clipire (se poate utiliza pentru a identifica servomotorul)
Unitati utilizate 0:kWh
0x8030 | p\y | 345i6 | woRD | Pentrusetarea Unitati utilizate pentru setarea contorului. | o\, 1:MJ | Unitati de mésura utilizate pentru 33290 si 33292. Da
32816 contorului de energie 2-kBTU
de energie .
0: Inactiv
1: Activ
Prin activarea acestei caracteristici, semnalul de
iesire analogic (33286) si pozitia deschiderii vanei
devin conectate. Tipul si domeniul i i de tensiune
P s . sunt conectate la valoarea actuala pentru 32800.
0x8031 R/W 3,456 WORD SE"T”.a' de . setati lesirea anlaloglca in functie 0: Inactiv n/a Aceasta caracteristica se poate utiliza pentru controlul Da
32817 pozitie analogic de pozitia vanei. N X " " .
> i ventilatorului FCU, de exemplu, fiind disponibila
numai cand 32810 Mod aplicatie se afla in Starea
1: Control analogic sau Starea 2: Control digital.
Dacé 32817 este activ, iar semnalul de iesire analogic
(33286) trebuie sa fie scris manual, va trebui sa
modificati setarea pentru 32817 la inactiv.
Selectare tip de senzor de temperaturd:
0x8033 . Tip de senzor Selectati tipul de senzor de temperatura . 1:NTC10k Tip 2
32819 RIW 3,456 \WORD de temperatura conectat. 3:PT1000 n/a 2:NTC10k Tip 3 Da
3:PT1000
0x804C R/W 3,45i16 FLOAT Factor glicol Factor de corectie cu glicol 1 n/a Selectafi factorulladecvat intre 0,5 i 2 daca se foloseste Da
32844 7 ’ un amestec cu glicol.
. Semnalul de comanda pentru incalzire 100% deschis
0x8050 R/W | 3,45i16 FLOAT CO? ar}al_oglc Punct | Punct cfe semnal pentru modul CO6 0 n/a céand registrul 32810 = Stare 7 sau 8. Nu se acceptd Da
32848 7 de incalzire 100% analogic X PN
grafice suprapuse pentru controlul la incélzire si racire.
. Semnalul de comanda pentru incalzire 0% deschis cand
0x8052 R/W | 3,45i16 FLOAT CO? ar}al_oglc Punct | Punct c_le semnal pentru modul CO6 33 n/a registrul 32810 = Stare 7 sau 8. Nu se acceptd grafice Da
32850 deincalzire 0% analogic PR
suprapuse pentru controlul la incélzire si racire.
. Semnalul de comanda pentru récire 0% deschis cand
0x8054 R/W | 3,45i16 FLOAT CO6uar_1ang|c Punct | Punct c_le semnal pentru modul CO6 6,7 n/a registrul 32810 = Stare 7 sau 8. Nu se acceptd grafice Da
32852 de récire 0% analogic AL
suprapuse pentru controlul la incélzire si racire.
. Semnalul de comanda pentru récire 100% deschis cand
0x8056 R/W | 3,45i16 FLOAT CO6uar'1ang|c Punct | Punct c_le semnal pentru modul CO6 10 n/a registrul 32810 = Stare 7 sau 8. Nu se acceptd grafice Da
32854 de racire 100% analogic AL
suprapuse pentru controlul la incélzire si racire.
0x8058 N ~ . N Seteaza partea proportionala pentru controlul registrului
32856 R/W 3,4s5i16 FLOAT P control-aport Setare parte proportionala pentru control 7 n/a 32815 Functii management consum de energie. Da
Seteaza partea integrala pentru controlul registrului
0x805A . . . 32815 Functii management consum de energie.
32858 R/W 3,45i16 FLOAT | Control-aport Setare parte integrala pentru control 0,35 n/a Parametru | in sec. = (Paport/laport)* 2 s Da
Implicit: 7/0,35* 25 =40s
Resetare la cald = ciclu de putere
Resetare la rece = resetare valorile
din fabrica.
0x8500 A < " 0x5741/22337: resetare la cald
34048 w 6 WORD Resetare Retineti ca, dupa resetarea la valorile de n/a n/a 0x434F/17231: resetare la rece. n/a
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Registre Modbus - Functionarea

Registru | Citire/ | Functie | Tip dedate Obiect/nume N .. N N P Persistent
B scriere | Modb o remmeEm Descriere Implicit | Unitate Descrierea utilizarii Da/Nu
. - - %, I/h, s L
0x8200 . Valoare de referinta | Valoarea de referinta pentru debit prin vana AB-QM. o Oan L Valoarea de referinta pentru debit in procente,
33280 R/w 3,45i16 FLOAT pentru debit Unitatea urmeaza 32788 100% Eg.pﬁ/ﬁw’ adica, 0 ... 100 corespunde cu 0 ... 100% Nu
Feedbackul despre debit in procente,
- Lo AT . o adicd 0... 100 corespunde cu 0 ... 100%.
822 | w 3si4 FLOAT | Feedback debit E'nt'lgie‘f:’r'r:‘e'g;g;’;;; pozitiei tijei servomotorului. n/a é’r',:a" Daca selectati I/h (GPM) in 32787, debitul Nu
vanei va fi setat la valoarea maxima 32776
avanei selectate. In caz contrar 100%.
Selectati 1, 2, sau... pe baza tabelului
de mai jos: Da
0x8204 . N.IOdUI ser\.lol'n?tor Indica modul actual al servomotorului. Functiile de 1 I Norlmal exceptand
R/W 3,45i6 WORD si caracteristici . M R . R . n/a 2:Calibrare
33284 ? ’ N calibrare, spélare si purjare a aerului pot fi pornite de aici. | Normal . starea
speciale 7 3:Spalare I
. 3,4si5
4:Purjare aer
5:Alarma
Valoarea de tensiune la iesire in modul digital si in modul Nivel de tensiune
0x8206 . Tensiune laiesirea analogic 32810. . L.
R/W 3,45i16 FLOAT .. ? <7 " . . . n/a Volti adica, 0,00 ... 10,00 corespunde cu Nu
33286 analogica Noté: In modurile CO6 si CO6 inversat, valoarea actuala 0,00 ... 10,00V
nu poate fi scrisa. e
Emisiile de putere hidraulica ale unitatii terminale, E:t;r:;lri\lli‘lz;;ékf:%:_‘ul 32844 Corectie
pe baza calculelor obtinute de la debitul de apa si licol, emisiile de u?ere vor fiaiustate
diferenta de temperatura dintre conductele de tur ign mold corespunz’;tor )
0x8208 R/W 3,45i16 FLOAT (3321,8) 3 refulr (33220). R N n/a kW, adicd, -1.000,00 ... 1.000,00 corespunde Nu
33288 7 Valorile pozitive reflectd emisiile de putere de inclzire. kBTU/h
" " R . cu-1.000,00 ... 1.000,00 kW
Valorile negative reflecta emisiile de putere de racire. sauin kBTU/h
Egi'tt;fi'l'srp df:;;zz'f:‘;:‘s;“e s{:}ﬁl' ul proprietatii adica, -1.000,00 .... 1.000,00 corespunde
’ . cu-1.000,00 ... 1.000,00 kBTU/h
Index energie pentru incalzire.
adica, 0,00 ... 1.000,00 corespunde cu
i 0,00 ... 1.000,00 kWh.
03)(3822;)(.;\ R/W 3,4s5i16 FLOAT gz?:z;&?:gle Contor energie pentru incalzire n/a E\Q/Thlj M), Daca se utilizeaza registrul 32844 Corectie Da
glicol, emisiile contorului de energie pentru
incalzire vor fi ajustate in mod corespunzator.
Activat/dezactivat prin registrul 32814.
Index energie pentru racire.
adica, 0,00 ... 1.000,00 corespunde cu
. 0,00 ... 1.000,00 kWh.
0;3822905 R/W 3,45i16 FLOAT s;)r:;z;rznergle Contor de energie pentru racire n/a :‘gﬁj M), Daca se utilizeaza registrul 32844 Corectie Da
glicol, emisiile contorului de energie de
racire vor fi ajustate in mod corespunzator.
Activat/dezactivat prin registrul 32814.
0x820E " . S o Feedbackul pentru debitul proiectat in procente,
33204 R 3si4 FLOAT Feedback de pozitie Pozitia tijei servomotorului in procente n/a % 0...100 corespunde cu 0 .... 100%. Nu
Cand se utilizeaza registrul 32815 Limitator
putere, aceasta este puterea hidraulica maxima
0x8040 . P Valoare presetata pentru puterea proiectata, in modul kw, permisa. Aceasta valoare are scopul de a limita
32832 RW 3,45i16 FLOAT Putere max. incalzire deincalzire, cand semnalul de comanda este la 100%. 0 kBTU/h puterea de incélzire in unitatea terminala. Da
adica, 0,00 ... 10,00 corespunde cu
0,00... 10,00 kW
Cand se utilizeaza registrul 32815 Limitator
putere, aceasta este puterea hidraulica maxima
0x8042 " . Valoare presetata pentru puterea proiectata, in modul kw, permisa. Aceasta valoare are scopul de a limita
32834 Riw 3,/45i16 FLOAT Putere max. racire de racire, cand semnalul de comanda este la 100%. 0 kBTU/h puterea de racire in unitatea terminala. Da
adica, 0,00 ... 10,00 corespunde cu
0,00... 10,00 kW
Pentru registrul 32815 Management Delta T
- " < min. si Setare control Delta T, aceasta este
0;28:3464 R/W 3,45i16 FLOAT Delta T pentru incalzire Xilroeacr::;urce:eelznj: tpuerr;lirrue::ll:freren;a de temperatura 15 °Csau°F | valoarea pe care se bazeaza controlul pentru Da
7 . incalzire.
adica, 5 ... 50 corespunde cu 5 ... 50 °C
Pentru registrul 32815 Management Delta T
_— . . min. si Setare control Delta T, aceasta este
O;f::; R/W 3,4s5i16 FLOAT Delta T pentru racire ?ﬁ;acﬁ::urcetf:gnj: fuerr;tirrue::lllfrerenga de temperatura 5 °Csau°F | valoarea pe care se bazeaza controlul pentru Da
7 : racire.
adica, 5 ... 50 corespunde cu 5 ... 50 °C
Pentru registrul 32815 Management T retur
- FPTI max. si Setare control T retur, aceasta este
0x8048 R/W 3,4s5i16 FLOAT T2incalzire Valoare de referinta pe’?"“ T2incalzire I 35 °Csau°F | valoarea pe care se bazeaza controlul pentru Da
32840 7 (temperatura conductei de retur pentru incalzire) incalzire
adica, 5 ... 50 corespunde cu5 ... 50 °C
Pentru registrul 32815 Management T retur
- .. min. si Setare control T retur, aceasta este
0x804A R/W 3,4s5i16 FLOAT T2 récire Valoare de referinta Pe’?‘”‘ T2 racire - 13 °Csau°F | valoarea pe care se bazeaza controlul pentru Da
32842 7 (temperatura conductei de retur pentru récire) racire
adica, 5 ... 50 corespunde cu 5 ... 50 °C
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Registre Modbus - Informatii

Registru | Citire/ | Functie |Tipdedate| Obiect/nume ] A o q TP Persistent
Modbus | scriere | Modb o 5 u Descriere Implicit Unitate Descrierea utilizarii Da/Nu
I/h sau GPM,
Debit nominal . . . . tipul de unitate . . P .
0x8100 N . Debit nominal pentru tipul de vana . N Debit nominal, de ex., in litri pe ora, adica,
33024 R 354 FLOAT penfru tipul de selectat 450 provine din . 0...450 corespunde cu 0 ...450 I/h. n/a
vana selectat tabelul referitor
lavana.
0x8102 . Pozitia vanei la Pozitia in mm la debitul nominal al vanei L Pozitia vanei pentru debitul nominal in milimetri,
33026 R 35i4 FLOAT debit nominal selectate. n/a Milimetru adica, 0,5 ... 5,8 corespunde cu 0,5 ... 5,8 milimetri. n/a
L . e . Domeniu de
Valoare maxima Nivelul maxim pana la care debitul N . . . . . N
0x8104 R 3sia FLOAT entru debitul roiectat poate fi crescut pentru vana reglare maxim o Nivelul maxim al debitului proiectat in procente, na
33028 7 pen P! e P din tabelul ° adica 20 ... 100 corespunde cu 20 ... 100%.
proiectat selectata. N x
referitor la vana
0x8120 . . PR
33056 R/W 3si4 STRING Nume aparat Denumire produs NovoCon S n/a SIR codificatin ASCII Da
0x8140 . . . PPN
33088 R 3si4 STRING Denumire model | Tip de servomotor Co6 n/a SIR codificatin ASCII Da
0x8160 N B . s PN
33120 R 3si4 STRING | Nume furnizor Denumire fabrica Danfoss A/S n/a SIR codificatin ASCII Da
0x8180 R/W 3,4s5i16 STRING | Descriere locatie se poat'e fOIOS'.tEXt fara restrictii pentru n/a n/a SIR codificat in ASCIl. Max. 50 de caractere. Da
33152 7 4 adescrie locatia etc. De ex., Camera 1 i
0x81A0 R 3,4 STRING Numar de serie Numdr de serie servomotor n/a 1 Descrierea aCeS.lLII obiectinclude numarul de'sen.e-al Da
33184 servomotorului, programat la momentul fabricatiei.
0x8108 . . . . < . .
33032 R 3,4 LONG ID produs Numar de serie servomotor n/a 1 ID produs unic. Ultima parte a numarului de serie. Da
0x810A N . . N i e Lo
33034 R 3si4 WORD Versiune SW Versiune de software a servomotorului n/a n/a CUVANT codificat in ASCII Da
0x810B " . . h i e
33035 R 3s5i4 WORD Versiune HW Versiune de hardware a servomotorului n/a n/a CUVANT codificat in ASCII Da
Tensiune sau Nivelul de tensiune (V) sau Curent (mA) Nivel masurat de tensiune
0x81C0 R 3sia FLOAT curent la intrarea laintrarea de control ana!oglca, masurat n/a Volti/mA adlel, 0,00 ... 10,00 corespunde cu 0,00 ... 10,00 V Nu
33216 ’ analogics de servomotor. In modurile CO6 nu se ; sauin mA,
9 poate selecta mA. 0,00 ... 20,00 corespunde cu 0,00 ... 20,00 mA
Temperatura masurata in °C, adicd, -10 ... 120 °C
sau rezistenta masurata, adica, 900 Q ... 10 kQ.
Limita de temperatura superioara pentru senzorii
de tip 2 NTC 10k este de 90 °C/194 °F. Limita de
Temperatura/rezistenta masurata de la temperaturd superioara pentru senzorii de tip 3
0x81C2 T1 sauintrarea senzorii PT1000 conectati. Pentru Emisii NTC 10k este de 95 °C/203 °F.
33218 R 3si4 FLOAT de rezistents de putere 33288, registrul 33218 este °C °C, °F, Ohmi Daca se folosesc in calitate de contacte fara potential: Nu
4 temperatura in conducta de tur, iar 33220 Circuit inchis < 900 Q, circuit deschis 100 kQ.
este temperatura in conducta de retur. Limita de temperatura superioara pentru senzorii
de tip 2 NTC 10k este de 90 °C/194 °F. Limita de
temperatura superioara pentru senzorii de tip 3
NTC 10k este de 95 °C/203 °F.
Lungime max. cablu recomandata 2 m.
Temperatura masurata in °C, adica, -10 ... 120 °C
sau rezistenta masurata, adica, 900 Q ... 10 kQ.
Limita de temperatura superioara pentru senzorii
de tip 2 NTC 10k este de 90 °C/194 °F. Limita de
Temperatura/rezistenta masurata de la temperaturd superioara pentru senzorii de tip 3
0x81C4 T2 sauintrarea senzorii PT1000 conectati. Pentru Emisii NTC 10k este de 95 °C/203 °F.
33220 R 3si4 FLOAT de rezistents de putere 33288, registrul 33218 este °C °C, °F, Ohmi Daca se folosesc in calitate de contacte fara potential: Nu
4 temperatura in conducta de tur, iar 33220 Circuit inchis < 900 Q, circuit deschis 100 kQ.
este temperatura in conducta de retur. Limita de temperatura superioara pentru senzorii
de tip 2 NTC 10k este de 90 °C/194 °F. Limita de
temperatura superioara pentru senzorii de tip 3
NTC 10k este de 95 °C/203 °F.
Lungime max. cablu recomandata 2 m.
Tensiune . s . <
0x8402 rectificats Tensiunea rectificats masurats Tensiunea rectificata care actioneaza servomotorul.
R 3si4 FLOAT M - N " n/a Volti Tensiune prea mica: 16,1 - 17,5 V. Nu
33794 i masurata de care actioneaza servomotorul. ’ "
Tensiune prea mare: 38,3 - 43,4 V.
servomotor
0x8404 . Temperatura < . Temperatura masuratd in servomotor.
33796 R 3si4 FLOAT din servomotor Temperatura masurata in servomotor. n/a n/a Unitatea este decisa de 32790. Nu
0x8406 R 3si4 LONG Ore t(_)tale de Oretotale de fu n.cponare Ore Ore Ore totale de functionare a servomotorului Da
33798 7 functionare a servomotorului ’
o K -
0x8408 " Durata de Procentul calculat al duratei de viata L.a 190 A’ vana st servqmotorul au atlnvsﬂdurat? de
R 3si4 LONG P < . ’ % n/a viata minima estimata. Se recomanda inlocuirea Da
33800 ? viatd estimata extinse . h
¥ vanei si servomotorului.
0x8410 R 3si4 LONG M|r.1ute de I% Minute de la thrpa pornire Minute Minute Minute de la ultima pornire a servomotorului Nu
33808 7 ultima pornire a servomotorului
0x8412 R 3si4 LONG Ml.nute dgla Minute de la ull'lma caIlearea Minute Minute Minute dvela ultima calibrare a servomotorului Da
33810 ultima calibrare servomotorului pe o vana AB-QM peovana
Minute de la . S <
0x8414 R 3si4 LONG inchiderea MmUtE. de la ultimainchidere completa Minute Minute Minute de la ultima inchidere completa a vanei Da
33812 i N avanei AB-QM
completa
Minute de la . . . <
0x8416 R 3si4 LONG deschiderea Mmute. de la ultima deschidere completa Minute Minute Minute de la ultima deschidere completa a vanei Da
33814 i completd avanei AB-QM
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Alarme si avertizari
Registru | Citire/ | Functie | Tipdedate Rt aramat Deseriere Implicit Descrierea Persistent
Modbus | scriere | Modbus | Modbus 2 . utilizarii Da/Nu
O M < < . Bit 0: 0:OPRIT;
Alarma: Fara semnal de comanda Servomotorul a detectat cd nu are semnal de comanda analogic. 0: OPRIT 1:PORNIT Nu
Alarms: Eroare la inchidere Servomotorul nuupoate sa atinga pozitia de inchidere dorita. Verificati daca 0:OPRIT Bit 1: 0:OPRIT; Nu
vana este blocata. 1:PORNIT
.. " Aapérut o eroare in timpul calibrarii servomotorului. De exemplu, N Bit 2: 0:0PRIT;
Alarma: Eroare a calibrare servomotorul NovoCon® S nu este montat pe vana sau vana este blocata. 0: OPRIT 1:PORNIT Nu
Alarm: S-a detectat o eroare interns R'encallbrgg{ sau rulati servomotorul in ciclu pentru a reseta; poate fi nevoie 0: OPRIT Bit 3: 0:OPRIT; Nu
sa inlocuiti servomotorul. 1:PORNIT
Servomotorul ChangeOver® se afld in modul de control manual sau nu poate
Alarma: CO6 in control manual sau CO6 atinge pozitia. 0: OPRIT Bit 4: 0:OPRIT; Nu
nu se poate misca Dupa ce motivul alarmei a fost indepartat, poate dura pana la 2 minute inainte | 1:PORNIT
ca alarma s fie eliminata.
Alarma: Servomotorul CO6 nu este Servomotorul ChangeOver® nu este conectat sau este defect. 0:OPRIT Bit 5: 0:OPRIT; Nu
conectat sau defect 1:PORNIT
Alarma: Senzorii de temperatura lipsesc " - . . . . Bit 6: 0: OPRIT;
sau au fost interschimbafi Senzorii de temperatura lipsesc sau au fost interschimbati 0: OPRIT 1:PORNIT Nu
Avertizare: Temperatura servomotorului . < . . Bit 16: 0:OPRIT;
depaseste domeniul recomandat Temperatura din servomotor depaseste domeniul recomandat 0: OPRIT 1:PORNIT Nu
0x8300 R 3sia LONG Avertizare: Conflict intre setarea vanei AB-QM mecanice si NovoCon® S.
33536 # Avertizare: Conflict presetare Setarea vanei mecanice trebuie sa fie 100% sau mai mare. Avertizarea se 0:OPRIT Bit 17: 0: OPRIT; Nu
) P va activa, de asemenea, daca tipul de vana selectat are o cursa diferita fata . 1:PORNIT
de vana utilizatd, aprobata la calibrare.
. ) " . . S-a masurat tensiunea alimentarii cu energie si este prea mare. Daca tensiunea PP .
i\:eerrflezrari: :;r;slurr;:ar:elllrr:entarn masurata depaseste 43,4 V, va PORNI alarma declansata de tensiunea prea 0: OPRIT Blt:'ggé?\‘r.lf{rr' Nu
9 P! mare. Cand tensiunea masurata este sub 38,3 V, alarma se va OPRI. .
S-amasurat tensiunea alimentarii cu energie si este prea mica. Daca tensiunea
Avertizare: Tensiunea alimentarii masurata scade sub 16,5V, se va activa alarma declansata de tensiunea Bit 19: 0:OPRIT;
h . L < . N < i L 0: OPRIT Nu
cu energie este prea mica prea mica. Daca tensiunea masurata scade sub 16,1V, se va opri si motorul. 1:PORNIT
Cénd tensiunea masuratd este din nou peste 17,5 V, motorul va porni.
Avertlzare.: S-au detectat erari Au fost detectate probleme legate de comunicarea in cadrul retelei. 0: OPRIT Bit 21: 0:OPRIT; Nu
de comunicare ’ 1:PORNIT
Avertizare: Setare ID slave nevalida ID-ul slave a fost atribuit in mod incorect fie la 0, fie la 127 0: OPRIT Bltﬁgg&?\‘TTRlT; Nu
. - . - Limita este activa. De exemplu, limita de management pentru limita de putere, . Bit 23: 0: OPRIT;
Avertizare: Limita de energie este activa Delta T min. sau T retur min./max. 0: OPRIT 1:PORNIT Nu
. Valorile de referinta pentru putere, Delta T sau T retur sunt in afara domeniului
Avertizare: Regulatorul de management fi atinse it24:0: .
al consumului de energie este in afara sau nu potfiatinse. 0: OPRIT Bit 24: 0: OPRIT; Nu
R Actiune: Verificati daca valoarea de referintd poate fi atinsa la debiturile si : 1:PORNIT
domeniului > § g > 7
temperaturile date.
Actualizare firmware Actualizare manuala
Prin BACnet MS/TP
Ident. | Obiect/nume parametru | Citire/scriere | Textstare | Stareimplicita Descriere
Comentzile si starile pentru actualizarea de firmware.
1: Normal Metoda folositd pentru actualizarea firmware-ului:
2: Pregitire « Trimiteti comanda ,Pregatire” catre MSV:19. NovoCon ° S se va pregati
3: Pregétit pentru actualizarea firmware-ului si isi va modifica starea in ,Pregatit”.
MSV:19 Actualizare firmware R/W 4: Erogre 1:Normal « Trimiteti fisierul catre FIL:0. Daca actiunea s-a realizat cu succes,
S:Primit starea trebuie sa devina ,Primit”.
. " « Trimiteti comanda ,Actualizare”. NovoCon ° S va reporni si va actualiza
6: Actualizare X ; - . ) N
firmware-ul. Dupa actualizarea cu succes a firmware-ului, starea
trebuie sa fie ,Normal”.
Ident. | Obiect/nume parametru | Citire/scriere | Textstare | Stareimplicita Descriere
Fisier folosit
o pentru . . " ®
FIL:0 Fisier W . n/a Folosit pentru a transfera noul firmware catre NovoCon ® S.
actualizare
firmware-ului
Utilizarea Modbus RTU
Registru | Citire/ Functie Tipdedate | Obiect/nume q - q TR
s | erae Modbus Modbus T Descriere Implicit Descrierea utilizarii
Comentzile si starile pentru actualizarea de firmware.
Metoda folosita pentru actualizarea firmware-ului:
« Trimiteti comanda ,Pregatire” catre 34049. NovoCon ® S
1:Normal S . N A
o se va pregati pentru actualizarea firmware-ului si isi
2: Pregatire o N ceien
0x8501 Actualizare | 3: Pregatit va modifica starea in ,Pregatit”.
R/W 3,45i6 WORD X . 1:Normal | - Trimiteti fisierul folosind functia 21 din Modbus.
34049 firmware 4: Eroare X e N Y .
5: Primit Dacd actiunea s-a realizat cu succes, starea trebuie
6: Actualizare sadevind ,Primit”.
) « Trimiteti comanda ,Actualizare”. NovoCon ° S va reporni
si va actualiza software-ul. Dupa actualizarea cu succes
a software-ului, starea trebuie sa fie ,Normal”.

Daca folositi functia 21 (0x15) pentru a actualiza firmware-ul in NovoCon® S, va trebui sa efectuati incércarea
in sectiuni mai mici din cauza limitelor Modbus privind dimensiunea fisierului; pentru mai multe detalii, consultati

standardul privind Modbus.

Modbus accepta transmiterea catre si actualizarea mai multor servomotoare NovoCon® S prin trimiterea firmware-
ului cétre Slave ID 0. Insa, fiecare servomotor NovoCon® S trebuie sé fie pregatit inainte de incarcarea firmware-ului.

Instrumentul de configu

rare Danfoss NovoCon®

Cu ajutorul instrumentului de configurare Danfoss veti realiza cu usurintd configurarea, punerea in functiune
si actualizarea firmware-ului. Consultati manualul de functionare separat.
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Senzori de temperatura

Descrierea functiilor

Senzorul este alcatuit dintr-un element de plating,
a carui rezistenta se modifica proportional cu
temperatura.

Senzor Pt 1.000 ohmi (1.000 ohmi la 0 °C).
Senzorul este ajustat si indeplineste cerintele
de toleranta ale EN 60751 Clasa B.

Precizia masuratorii de temperatura este de

aproximativ 0,5° in domeniul de functionare
caracteristic.

9.5

Este putin probabil ca deviatia ambilor senzori
sa se cumuleze in timpul calcularii valorii AT.

De aceea, se estimeaza ca precizia de masurare a Senzor de temperaturd de suprafata
valorii AT este de 0,5° daca senzorii sunt montati corect.

8.7
12.5

Nu se recomanda folosirea unor cabluri pentru senzorii
de temperatura mai lungi de 2 m, din cauza riscului
de aparitie a interferentelor electromagnetice. Dacd

. : L ) c©
se folosesc cabluri lungi sau subtiri, poate fi necesar IS
sa se efectueze o compensare a citirii temperaturii in =& S
sistemul BMS. ) f

b}
R (Tip.) Temp. Temp. Toleranta. < 1 40 =
Ohm °C °F °C )
117 30 86 045 Senzor de temperaturd imersat/universal
1.078 20 68 0,40
1.039 10 50 0,35
1000 0 32 0,30
961 -10 14 0,35
922 20 -4 0,40
882 -30 22 0,45

Text oferta
NovoCon® S

Servomotor de mare precizie, cu reglare prin modulatie si conexiune la magistrala de comunicatie (BACnet MS/TP

si Modbus RTU) folositd pentru controlul vanelor de reglare si echilibrare, independente de presiune, de tip AB-QM

DN 10-32.

Semnal de comanda digital: BACnet MS/TP, Modbus RTU. Semnal de comandd analogic: 0-10V/2-10V,

0-20mA/4-20mA

Conexiune directd la servomotorul cu robinet cu obturator sferic cu 6 porturi, cu semnal de feedback de pozitie "

Conexiune directd la 2 senzori PT1000 de suprafatd/imersati si la citirile de emisii de putere ?

I/0 conexiune directd: 2 rezistente, AO si Al¥

Functiile servomotorului pot fi accesate de la distantd prin magistrala de comunicatie:

— Presetarea debitului proiectat

- Spdlarea vanei si a unitdtii terminale

- Raportare intrinsecd a alarmelor de eroare la inchidere

- Declansarea alarmei dacd servomotorul CO6 cu robinet cu obturator sferic si 6 porturi este blocat, in modul de control
manual sau deconectat ”

— Citiri de temperaturd de tur si retur, citiri ale emisiilor de putere ?

- Contor de energie (kWh, MJ, kBTU) ?

- Declansarea alarmei la deconectarea senzorilor de temperaturd si a celor pentru valorile ridicate/scdzute pentru
DeltaT?

- Setarea caracteristicilor alpha

- Selectia vitezei de 3/6/12/24 s/mm

- Selectia timpului de deschidere/inchidere de la 18 s la 700 s

- Autoadresare MAC (numai BACnet)

- Detectare vitezd Baud automatd

- Citirea debitului pe baza cursei mdsurate in I/h

Interschimbabilitate eu.bac aprobatd in combinatie cu vana PIBCV

Tensiune de alimentare: 24 V c.c./c.a. 50/60Hz

Precizia pozitiei axului: £0,05 mm

Cabluri: cabluri de conectare fard halogeni, cu lungimide 1,5m, 5m si 10m

Senzori de temperaturd: cabluri de conectare pentru 2 senzori PT1000 de suprafatd sau imersati, 1,5 m lungime

64 de servomotoare pot fi conectate la aceeasi retea

Accepta serviciul BACnet de comutare a valorii (Change of Value - COV)

Acceptd actualizdrile firmware-ului de la distantd

Clasa IP: 54

Cursd: 7 mm

Aparat cu magistrald de comunicatie BACnet MS/TP validat de BACnet Testing Laboratories (BTL)

Functie de control manual

Instrumentul de configurare disponibil pentru a realiza cu usurintd configurarea, punerea in functiune si actualizdrile

firmware-ului

Instrument de punere in functiune disponibil pentru adresare, parametrizare si punere in functiune continud prin

activare hidraulicd

" Aplicatie CO6
2 Aplicatie pentru energie
¥ Aplicatie I/O de la distanta
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Depanarea

Verificarea magistralei de comunicatie BACnet:

Puteti verifica starea magistralei de comunicatie, examinand mesajele de eroare referitoare la servomotor cu
scopul de a verifica existenta comunicatiei si de a detecta din timp posibilele probleme legate de magistrala
de comunicatie. Puteti face acest lucru folosind valorile de obiect de la AV:15 la AV:19.

Calitatea retelei BACnet:

Un factor important pentru buna functionare a servomotorului consta in buna functionare a retelei. Anumite
valori care aratd calitatea retelei se regasesc in obiectele AV:15 — AV:19. Cele mai importante valori sunt AV:17
Numar erori server si AV:19 Eroare expirare server. Aceste doud valori trebuie sd fie mult mai scazute decat cele
pentru AV:15, AV:16 si AV:18. Ca reguld generala, este important ca AV:17 si AV:19 sa nu creasca in mod constant
ca numar.

Calitatea sursei de alimentare cu energie:

Obiectul/registrul AV:6/33794 poate fi utilizat pentru a verifica daca alimentarea cu energie si cablurile folosite
pentru a alimenta servomotorul respectad cerintele specificatiilor. Valoarea actuald a AV:6/33794 reprezinta
tensiunea curenta masurata in interiorul servomotorului. Aceasta este tensiunea pe care servomotorul

o monitorizeaza in permanenta si la care reactioneaza in cazul in care depaseste domeniul recomandat.
Consultati tabelul de mai jos privind modul in care servomotorul reactioneaza la diverse niveluri de tensiune.

Tensiune Reactie
(valoarea actuala a AV:6/33794)

LED-urile incep sa indice o alarma. Pornire alarma BV: 15/33536 Bit 19, declansata
de tensiunea de alimentare prea scizuta.

Motorul se opreste. LED-urile indica o alarma, iar servomotorul initiaza alarma
BV:15/33535 Bit 19 daca tensiunea nu a scazut prea mult.

Motorul poate functiona din nou. Alarma prin LED-uri se opreste si se revine
la functionarea normald. Alarma BV:15/33536 Bit 19 revine la functionarea normala.

Céand tensiunea creste peste 43,4V LED-urile incep sd indice o alarmd. Se initiazd o alarma BV:14/33536 Bit 18.

Alarma prin LED-uri se opreste si se revine la functionarea normala. Alarma
BV:14/33536 Bit 18 revine la functionarea normala.

Tensiune sub 16,5V

Tensiune sub 16,1V

Cénd tensiunea creste din nou peste 17,5V

Cénd tensiunea scade din nou sub 38,3V

NB: nivelul de tensiune se va modifica mereu in functie de functionarea intregului grup de servomotoare si a altor
aparate conectate. Valoarea tensiunii de alimentare va creste si va scddea daca:

- alimentarea cu energie nu este puternica si stabild;

- sefolosesc cabluri in configuratie de conectare in cascada.

Daca un numar mare de servomotoare functioneaza simultan, tensiunea de alimentare se va reduce
(mai ales pentru ultimele aparate racordate la un cablu de conectare in cascada).

Tensiunea servomotorului este considerata corecta atunci cand toate valorile pentru AV:6/33794 sunt peste 18V,
cand toate servomotoarele misca motorul/functioneaza. Pentru ca tensiunea din fiecare aparat sa inregistreze
valori corecte in cele mai proaste conditii de functionare, se recomanda urmatoarele:

- Utilizati simultan toate servomotoarele conectate la cablul de conectare in cascada. In timp ce toate acestea
functioneaza, verificati fiecare valoare a AV:6/32794. Aceste valori ar trebui sa fie peste 18 V; alarmele
mentionate anterior, declansate de nivelul de tensiune, nu ar trebui sa fie initiate sau indicate. Daca LED-urile
indica o stare de alarma sau se declanseaza o alarma BACnet/Modbus sau daca se observa o valoare mai mica
de 18V, este necesar s examinati cablurile.

- Verificati valorile pentru AVO:0. Acest obiect BACnet are 3 valori: tensiune mdasurata medie, tensiune masurata
maxima si tensiune masurata minima. Cea mai importanta valoare de aici este tensiunea masurata minima.
Aceasta poate indica tensiunea cea mai mica masurata in cursul functionarii servomotorului.
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