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Produktbroschiire | VLT® FlexMotion™

Grenzenlose Freiheit — ein System fur zentrale
und dezentrale Servoantriebslosungen

VLT® Multiaxis Servo Drive MSD 510, VLT® Integrated Servo Drive ISD® 510 und VLT® Decentral Servo Drive DSD 510
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Flexibilitat und Modularitat bestimmen
die Maschinenarchitektur von morgen

Sie planen gerade ein neues Maschinenkonzept?

Dann sollten Sie sich das Danfoss VLT® FlexMotion™ System genauer ansehen.
Hierbei handelt es sich um ein universell einsetzbares Servoantriebskonzept,
welches bereits heute die Anforderungen der Maschinenarchitekturen von
morgen erflllt. Die individuelle Kombination der zentralen und dezentralen
Module sowie deren Skalierbarkeit liefern fir jedes Maschinenkonzept die
passende Losung. So konnen Sie mit den zentralen und dezentralen Modulen
eine Vielzahl von Funktionen ausfuhren. Eine offene Systemarchitektur

sorgt fur uneingeschrankte Flexibilitat und ermdglicht die einfache
Integration mit der von Ihnen bevorzugten SPS sowie den Motoren lhrer
Wahl. Dank zahlreicher Erleichterungen bei der schnellen Installation und
Inbetriebnahme, sparen Sie Zeit und Kosten. All dies sichert selbst in den
anspruchsvollsten Umgebungsbedingungen einen absolut zuverldassigen
Betrieb. Kurzum, Danfoss VLT® FlexMotion™ bietet uneingeschrankte Freiheit
bei der Realisierung des von lhnen bevorzugten Maschinenkonzeptes.

VLT® Decentral Servo Drive DSD 510
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VLT® Multiaxis Servo Drive MSD 510
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Integrieren Sie Flexibilitat in Inr Maschinendesign

Egal wie Sie das Thema ,Smart Manufacturing” in Ihre zukinftigen Maschinenkonzepte
einflieBen lassen, Danfoss kann Sie dabei unterstitzen. Steigen Sie auf die nachste Stufe
an Individualisierung und Prazision — und erreichen mehr Ertrag mit weniger Investment.
Die Kombination aus zentralen und dezentralen Antrieben in VLT® FlexMotion™ bietet
lhnen maximale Flexibilitat im Maschinendesign und in der Systemintegration.

Seien Sie smart. Entwickeln Sie bereits heute die Maschinen fiir die Anforderungen von morgen.
Wahlen Sie Danfoss als lhren kompetenten Partner.
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Modulare Maschinen erfordern vielseitige Losungen
Skalierbares Konzept

Moderne Produktionsanlagen mussen extrem flexibel, Maschinenbauer profitieren von
den flexiblen Servoantriebsmodulen

erweiterbar und anpassunggfahlg sein. Als vvllc.hmge bei der Erweiterung von ganzen
Systemkomponente unterstutzt die Modularitat Produktionsanlagen — oder wenn

von VLT® FlexMotion™ naturlich diese Kriterien und einfach neue Antriebe einer

bestehenden Fertigungslinie

erlaubt grenzenlose Freiheit beim Maschinendesign. hinzugefiigt werden,
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Kombinieren Sie die VLT® FlexMotion™
Produktlinien gemal3 Ihren
individuellen Anforderungen:

B VLT® Multiaxis Servo Drive MSD 510
B VLT® Integrated Servo Drive ISD® 510
B VLT® Decentral Servo Drive DSD 510

Verwenden Sie den VLT® Multiaxis
Servo Drive MSD 510 als Servo-Hub
und kombinieren ihn mit Standard-
Permanentmagnetmotoren (PM) oder
Asynchronmotoren (ASM), dezentralen
Servoantrieben (DSD 510) oder sogar
Servomotoren mit integriertem
Antrieb (ISD 510). Mit diesem Konzept
minimieren Sie den in Schaltschranken
benotigten Platz sowie Kabelldnge

und Montagezeit. Gleichzeitig
maximieren Sie Performance,
Prazision und Modularitét.

Das System des VLT® Integrated
Servo Drive ISD® 510 ist fur eine
grol3e Bandbreite an Anwendungen
geeignet, wie Rundtische,
Etikettierer und Verschliel3er

sowie Verpackungsmaschinen

fur Lebens- und Arzneimittel.

Eine Vielzahl an unterschiedlichen
Varianten und Optionen bietet lhnen
ein nahezu mallgeschneidertes
Servo-Antriebspaket. Dies umfasst
unter anderem:

— Standard oder Advanced Ausflihrung
- Vier Flanschgro3en

— Mechanische Bremse als Option

- Kundenspezifische Varianten

Der VLT® Decentral Servo Drive

DSD 510 erhoht die Flexibilitat

lhres Antriebssystems mit

einer grolen Bandbreite an
Geberrickfihrungsoptionen und
Kompatibilitdt mit unterschiedlichsten
PM- sowie ASM-Motoren.

All diese Funktionen unterstiitzen Sie
bei der Entwicklung von adaptierbaren
und flexiblen Maschinen.

Spezifizieren Sie das Systems ganz nach lhrem
Wunsch. Freie Wahl dank offener Plattform

Sie entscheiden welche Techologie am besten zu lhrem

Maschinenkonzept passt. Deshalb liefern wir eine systemoffene
und unabhdngige Antriebslosung. Sie bestimmen die Steuerung
und die Kommunikationsprotokolle — wir passen uns an jedes
beliebige System an. Das gibt Ihnen die freie Wahl bei der SPS,
dem Kommunikationsprotokoll sowie der Entwicklungsumgebung.

lhr bevorzugtes
Kommunikationsprotokoll
Die offene Systemarchitektur von

VLT® FlexMotion™ unterstitzt

die gdngigen Echtzeit-Ethernet
Protokolle PROFINET®, POWERLINK®
und EtherCAT®. Naturlich kénnen Sie
auch Steuerungen von Drittanbietern
verwenden. Eine Programmierung Uber
IEC 61131-3 sowie PLCopen-konforme
Motion-Bibliotheken erhdhen

die Flexibilitdt und vereinfachen

die Integration in verschiedenste
Entwicklungsumgebungen. Wedfall

von Gateways und durchgangige
Kommunikation Uber das gleiche
Protokoll, von der SPS bis zu jedem
einzelnen Antriebsmodul. Andere
Feldbusteilnehmer konnen direkt
Uber die dezentralen Antriebsmodule
auf einfachste und glinstigste Weise
in das Kommunikationsnetzwerk
eingebunden werden.

Ganz gleich, ob ISD® 510 mit einem
Drehmoment von bis zu 11,2 Nm,
eine Kombination aus DSD 510

und einem PM- oder ASM-Motor
mit bis zu 4,4 kW oder sogar ein
Motor mit einer Leistung von bis

zu 20 kW in Verbindung mit einem
der zentralen Servoantriebsmodule
(SDM 511 oder SDM 512): Durch die
Unterstltzung einer grolen Auswahl
an RuckfUhrungssystemen haben
Sie die volle Auswahl.

lhr bevorzugter Motor
Wahlen Sie die Motortechnologie,
die am besten zu lhrer Anwendung
passt — ganz egal, welche das ist.

ETHERNET l=R =N =R §

POWERLINK

atogs

—
EtherCAT.
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Spart Zeit bei der Installation
Schnell und ausfallsicher

Wie gemacht flir Montage- und Inbetriebnahmetechniker.
Mit einem frischen und innovativen Ansatz verringert das

Konzept von VLT® FlexMotion™ die Komplexitat von Montage
und Inbetriebnahme. Alles ohne Kompromisse — das System

erfullt die hochsten Sicherheits- und Qualitatsstandards.

Click and Lock Montage
Profitieren Sie von der einfachen
Montage und der zuverldssigen
Installation — dank des einzigartigen
Click and Lock-Konzepts, bei

dem Zwischenkreis- und
Steuerspannungsversorgung in

die Montageplatten der zentralen
Module integriert sind. Zusatzliche
Komponenten wie Sammelschienen
oder Verdrahtung sind nicht
erforderlich - das spart Zeit.

Intelligente
Benutzerschnittstellen

Verwenden Sie das effektive
LJAll-in-one"-Softwarepaket, VLT®

Servo Toolbox: Das Tool bietet eine
Ubersichtliche und intuitive Bedienung,
sowie viele integrierte Funktionen zur
Inbetriebnahme, Editierung

von Kurvenscheiben, Debugging
und Durchfihren von Testlaufen.

Verwenden Sie das VLT® Local
Control Panel LCP 102 fur schnelle
Inbetriebnahme, Fehlerbehebung
und Service. Das Bedienpanel bietet
einen Zugriff auf alle dezentralen
Servoantriebe in Advanced
Ausfihrung, sowie alle Module
des zentralen Mehrachssystems.
Fur einfache Verwendung verfugt
die Einheit Uber ein grafisches
Display, MenUs fur Schnellzugriff,
eine klare Parameterstruktur und
einfach verstandliche Status-LEDs.

Ubersichtliche und
betriebssichere Verkabelung
Die Dezentralisierung der Antriebe
durch das VLT® FlexMotion™ Konzept

reduziert die Anzahl der bendtigten
Kabel auf ein Minimum. Ein
vorkonfiguriertes Hybridkabel
verbindet den ersten Servoantrieb
mit dem VLT® Decentral Access
Module DAM 510. Dieses Kabel
beinhaltet die Spannungsversorgung
565-680V DC, 24/48V DC
Steuerspannung, das STO-Signal
sowie die Buskommunikation. Alle
Servoantriebe werden Uber das
Hybridkabel per Daisy-Chain verbunden.

Das einfache und klare Verkabelungs-
konzept des VLT® Integrated Servo
Drive ISD® 510 erfordert keine
zusatzlichen Verteilerboxen oder
separate RickfUihrungskabel.

Die werkzeuglose Plug and Twist
Verkabelung sorgt fur eine schnelle
und betriebssichere Installation.
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Wenn es um lhren Namen geht,
ist Qualitat entscheidend
Zuverlassige Performance

Fine Maschine mit Inrem Namen burgt flr Qualitat.

Als Lieferant von hochwertiger Antriebstechnik wissen
wir, wie wichtig es ist, den qualitativen Ansprtichen
seiner Kunden gerecht zu werden. Sparen Sie wertvolle
Zeit und verlassen Sie sich bei der Auswahl der richtigen
Komponenten auf einen zuverlassigen Partner.

Mit VLT® FlexMotion™ haben Sie alles, was Sie bendtigen
— ein durchgangiges Servo-Antriebskonzept, kompatibel
und leistungsstark. Egal welches System Sie bauen wollen
— das Ergebnis Uberzeugt stets mit unkomplizierter
Zuverlassigkeit und maximaler Betriebszeit.

Widerstandsfahig in widrigen Umgebungen

Dank langjahriger Erfahrung in der Lebensmittel- und Getrdnkeindustrie weif3
Danfoss genau, welche Anspriche hier in punkto Robustheit und Performance
gelten. Deshalb sind unsere dezentralen Servoantriebe ISD® 510 und DSD 510
in einer Schutzart IP67* ausgefuhrt. Dank einer komplett glatten und einfach zu
reinigenden Oberflache, die nicht durch Kihlrippen oder Lifter unterbrochen
ist, sind diese Antriebe hygienisch zuverldssig und chemikalienresistent.
Vibrationsfestigkeit nach Klasse 3M7 macht diese Antriebe zur idealen Wahl

fur rotierende Maschinenteile und sichert einen zuverldssigen Betrieb.

Zeitsparendes, einfaches Design

Wartungskosten kdnnen auf ein Minimum reduziert werden, da die Module
des VLT® FlexMotion™ praktisch wartungsfrei sind. Sie sind fir maximale
Zuverlassigkeit ausgelegt. Hochwertige Lager reduzieren den Ersatzteilbedarf
gerade einmal auf die Wellendichtung. Bei der Verwendung der Hybridkabel
bendtigen Sie keine Werkzeuge und profitieren daher von einer erheblichen
Zeitersparnis.

Dank Status-LEDs erkennen Sie an allen zentralen und dezentralen Modulen
Fehler rasch und unmittelbar.

Die ,Advanced” Variante bietet drei zusatzliche Anschlisse fur:
— I/0 und externer Geber, beispielsweise Referenz- oder Endschalter
— Benutzerschnittstelle: VLT® Bedieneinheit LCP 102
- Voll funktionsfahiges Ethernet** (flr eine direkte Verbindung
zu Feldbusgeraten von Drittanbietern)

* Details entnehmen Sie bitte den Typenschliisseln fiir Bestellungen auf den Seiten 15und 17.
**verfligbar fir EtherCAT- und POWERLINK-Antriebe.

Typische
Applikationen

Getranke

— Etikettieren

- Verschliel3en

— PET-Blasformen

— Digitaler Flaschendruck

Verpackungen von
Lebensmitteln und Getranken
— Verpackung in Schlauchbeuteln

— Beutelherstellung

— Schalenversiegelung

— Verpackung in Schrumpffolie

Industrielle und
pharmazeutische
Verpackungen

— Palettieren

— Toplader

— Kartonieren

— Tubenabfillung

— Blistermaschine

— Flussigkeitsabfillung

— Dosierung von Feststoffen




VLT® Multiaxis Servo Drive MSD 510

Der MSD 510 ist ein universelles Servo-Mehrachssystem und grundlegender

Bestandteil des VLT® FlexMotion™ Konzeptes. Die Flexibilitat und Modularitat
von Hard- und Software ermdoglichen den nétigen Spielraum, um Maschinen
exakt nach den Kundenanforderungen zu konstruieren.

Das MSD 510 System enthalt folgende Module: Profitieren Sie von der einfachen Montage und der

— VLT® Power Supply Module PSM 510 zuverldssigen Installation — dank des einzigartigen

— VLT® Servo Drive Module SDM 511 flr eine Achse Click and Lock-Konzepts, bei dem Zwischenkreis- und
und SDM 512 fr zwei Achsen Steuerspannungsversorgung in der Montageplatte

— VLT® Decentral Access Modules DAM 510 eines jeden Moduls integriert sind. Abhdngig von der

— VLT® Auxiliary Capacitor Module ACM 510 Maschinenarchitektur kdnnen Sie den MSD 510 entweder

— VLT® Expansion Module EXM 510 als eigenstandigen zentralen Antrieb oder in einem

gemischten System gemeinsam mit dem VLT® Integrated

Um den Platzbedarf zu optimieren, sind einige der Servo Drive ISD® 510 und dem VLT® Decentral Servo Drive

Module in zwei BaugroRen erhéltlich: in einer Breite DSD 510 nutzen. Erweiterungen oder Anpassungen der

von 50 mm [1,97 Zoll] oder 100 mm [3,94 Zoll]. Maschine sind spielend leicht umzusetzen - fligen Sie einfach

Module hinzu oder tauschen Sie sie entsprechend aus.

> VLT® Power Supply Module PSM 510

> VLT® Servo Drive Modules SDM 511 und SDM 512

> VLT® Decentral Access Module DAM 510

> VLT® Auxiliary Capacitors Module ACM 510

> VLT® Expansion Module EXM 510

Spezifikationen

Eingangsnennspannung 3 ~400-480V AC +/-10 %

Netzfrequenz 50/60 Hz

DC-Zwischenkreisspannung 565-680V DC +/-10 %

Steuerspannung 24/48V DC +/-10 %

Umgebungstemperatur 5-40 °C, max. 55 °C mit Leistungsreduzierung [41-104 °F, max. 131 °F mit Leistungsreduzierung]
Feldbus PROFINET®, POWERLINK®, EtherCAT®

IP-Schutzart P20

Modularer Aufbau mit zwei Baugrof3en FS1 50 mm [1,97 Zoll] oder FS2 100 mm [3,94 Zoll]
Montage Wandmontage Uber Montageplatte — Click & Lock
EMV gemaf3 61800-3 (3, C2 mit externem Filter
Zertifizierungen/Zulassungen CE, UL

Funktionale Sicherheit STOSIL2 PlId
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Abmessungen
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Expansion Module (EXM 510)
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VLT® Power Supply Module PSM 510

Das Versorgungsmodul PSM 510 erzeugt eine
Zwischenkreisspannung von 565-680V DC
und ist in drei Leistungsvarianten mit 10, 20
oder 30 kW erhéltlich (Uberlastfahigkeit 200 %).
Der Parallelbetrieb von zwei PSM 510 Modulen
ermdglicht eine Nennleistung von bis zu 60 kW.

Spezifikationen
PROFINET® 175G0162 175G0165 175G0168
aegteez':;”:l‘j'f“gl dbusvariante POWERLINK® 175G0160 175G0163 175G0166
EtherCAT® 175G0161 175G0164 175G0167
Eingangsnennspannung V AC 3 x400-480 +/-10 %
DC-Zwischenkreisspannung vV DC 565-680 +/-10%

Ausgangsnennstrom A 20 40 60
KW [PS) 10[134] 20 26,8] 30 [40,2]
Spitzenstrom |,,.,, A 40 80 120
KW [PS) 20 268] 40 [53,6) 60 (80,4]

kw 8

B 150

o 2

o

0 10

[ Kihlung Integrierter Lufter
mm linch} 100(3,94]

FS 2
 Gewiche . [E[Y 60132
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VLT® Servo Drive Module SDM 511 und SDM 512

Spezifikationen

- T e T T P P e
V DC
Nemnsomt, |

KW [PS]
A

Spitzenleistung kW [PS]
]

kHz

kHz

z

[ Kihlung |
Gerateba e

kg llbs]

Der Einachs-Servoantrieb SDM 511 ist in fUnf
LeistungsgrofRen erhdltlich. Der SDM 512 ist
ein Servoantrieb fir zwei Achsen, verfiigbar
in drei Leistungsgrolen.

Eine Vielzahl an Drehgeber-Optionen
ermdglicht die Auswahl des bevorzugten
PM- oder Asynchron-Motors. Alternativ
kann der Motor auch ohne Ruckfihrung
betrieben werden. Die Antriebsmodule
sind auBerdem mit digitalen Ein- und
Ausgdngen, Relais und integrierter Safe
Torque Off (STO)-Funktion ausgestattet.

565-680 +/-10%

25 5 10 20 40 2x25 2x5 2x10

Typenschlussel flr Bestellu

[1-6] [7-12] [13-14]

1409 | 2838 | 5776 | 113052 | 22613031 | 2x1401,9] | 2x28[38] | 2x57 [7,6]
10 20 30 40 80 2x10 2x15 2x20
5706 | 1130520 | 1700228 | 2261303 | 4520608 | 2x570.6) | Y| Ay
4/5
8/10
H 590
1 2
Integrierter Lfter
mm [inch 50 [1,97] 100 [3,94] 50 [1,97]
FS 1 FS 2 FS1
3,9[8,6] 6,4 [14,1] 3,9[8,6]
ngen
[15-16] [17-21] [22-23] [24-26] [27-29] [30-31] [32-34] [35] [36-38] [39-40]

T -

Produktgruppe (Zeichen 1-6)
MSD510  VLT® Multiaxis Servo Drive MSD
Produktvariante (Zeichen 7-12)
SDM511  MSD 510 Servo Drive Module 511
SDM512  MSD 510 Servo Drive Module 512
Antriebsvariante (Zeichen 13-14)
SA
DA
BaugroBe (Zeichen 15-16)
F1
F2

Servoantrieb fur eine Achse

Servoantrieb fur zwei Achsen

BaugroRe 1 (50 mm)
BaugroRe 2 (100 mm)

Nennstrom (Zeichen 17-21)
C02A5
CO05A
CO10A
C020A
CO40A

2,5 Ag Nennstrom
5 Ag Nennstrom

10 Ag¢ Nennstrom
20 Ags Nennstrom

40 Ag; Nennstrom

Firmware (Zeichen 32-34)

SXX Standard

SCo Kundenspezifisch
Funktionale Sicherheit (Zeichen 35)

Gleichspannung (Zeichen 22-23)
D6

Schutzart (Zeichen 24-26)
E20 P20

600 V DG-Zwischenkreisspannung

Geberriickfiihrung (Zeichen 27-29)

FXX  Ohne Ruckfihrung/ohne Geber
FRX Resolver

FS1 BiSS ST Ruickfihrung 17 Bit
FM1 BiSS MT Ruckfuhrung 17 bit
FE1 EnDat 2.1

FE2 EnDat 2.2

FHF Hiperface
FHD Hiperface DSL*

Bussystem (Zeichen 30-31)

PN PROFINET®

PL POWERLINK®

EC EtherCAT®

T Safe Torque Off
Reserviert (Zeichen 36-38)
XXX

Reserviert

Reserviert (Zeichen 39-40)
XX

Reserviert
*In Vorbereitung
Bitte beachten Sie, dass nicht alle Kombinationen méglich

sind. Nutzen Sie den folgenden Online-Konfigurator, um
Ihren Antrieb zu konfigurieren: driveconfig.danfoss.com

Danfoss Drives - DKDD.PB.702.A4.03
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VLT® Decentral Access Module DAM 510

Das Modul DAM 510 dient dazu, den VLT® Integrated
Servo Drive ISD® 510 und den VLT® Decentral Servo
Drive DSD 510 Uber ein Hybrid-Einspeisekabel

mit dem System MSD 510 zu verbinden. Dies

gibt Ihnen umfangreiche Flexibilitdt und die
Freiheit, das Servosystem entsprechend lhren
Anwendungsanforderungen zu gestalten. Eine
modulare Maschinenarchitektur wird unterstitzt.

Spezifikationen

DAM 51015 A DAM 51025 A

PROFINET® 175G0171 175G0174
Bestellnummer
in Bezug auf Feldbusvariante POWERLINK® 175G0169 175G0172
EtherCAT® 175G0170 175G0173

e 500157
albs 31t68

VLT® Auxiliary Capacitors Module ACM 510

Verbinden Sie das ACM 510 mit dem
System, um Energie zu speichern.
So kénnen Sie die Maschine in
Notsituationen kontrolliert anhalten.

Spezifikationen
ACM 510
PROFINET® 175G0177
Bestellnummer
in Bezug auf Feldbusvariante POWERLINK® oEus
EtherCAT® 175G0176
Zwischenkreis VDC 565-680 +/-10%

oy 50097
(o) 31168

VLT® Expansion Module EXM 510

Zur Untersttzung einer modularen Maschinenarchitektur
kann der EXM 510 verwendet werden, um das

MSD 510-System in zwei Schaltschrdnke aufzuteilen.

Der maximale Abstand zwischen den Schaltschrénken
(Kabelldnge) betragt 5 Meter.

Spezifikationen

EXM 510
Bestellnummer 175G0194

VDC 565-680 +/-10%
A 62

mm finch] 50[1.97)

| Gewicht LY 06
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VLT® Integrated Servo Drive ISD® 510

Der VLT® Integrated Servo Drive ISD® 510 vereint Servomotor und Servoantrieb
in einer kompakten Einheit. Dieses Konzept bietet bei vielen Anwendungen
grofSe Vorteile, wie etwa bei den Drehtischen Etikettierern und VerschlieBern
sowie Verpackungsmaschinen fur Lebens- und Arzneimittel.

Bei dem ISD 510 erfolgt die Stromversorgung durch das

VLT® Power Supply Module PSM 510 und dem VLT® Decentral
Access Module DAM 510. Das Plug & Twist-Verdrahtungskonzept
mit Hybridkabeln (beinhaltet Spannungsversorgung,
Steuerspannung, Feldbus sowie funktionale Sicherheit)
ermoglicht eine schnelle und einfache sowie fehlerfreie
und gunstige Installation. Da eine Vielzahl an dezentralen 5
Antriebseinheiten mittels Daisy Chain-Verkabelung an ein r\ )
einziges VLT® Decentral Access Module DAM 510 angeschlossen

werden kann, entfallt der Bedarf an Verteilerboxen und die

Anzahl der Kabel kann auf ein Minimum reduziert werden. /

Dank einer komplett glatten und einfach zu reinigenden
Oberflache, einem Gehaduse mit Schutzart IP67 sowie
Vibrationsklasse 3M7 ist dieser Servoantrieb ideal fiir alle
rotierenden Anwendungen, in widrigen Umgebungen geeignet.

Spezifikationen

1,5Nm 2,1Nm 2,9Nm 3,8 Nm 5,2Nm 6,0 Nm 11,2Nm
Nenndrehzahl ny 4600 4000 2900 2400 3000 3000 2000
Nenndrehmoment M, 1,5 2,1 29 38 52 6,0 11,2
Nennstrom |y 14 1,7 18 36 34 4,7
Nennleistung P, 0,72 [0,98] 0,88 [1,20] 0,94 [1,28] 1,6 [2,18] 1,9 [2,58] 2,31[3,13]
Stillstandsdrehmoment MO 23 , 36 4,6 6,6 8,6 133
Stillstandsstrom 10 2,1 § 2,1 272 46 49 56
Spitzendrehmoment M, 6,1 10,7 12,7 216 299 386
Spitzenstrom (Effektivwert) |, 5,7 64 17,7 19,8 21,2
Nenntaktfrequenz 4/5
Maogliche Taktfrequenz 8/10
Nennspannung 565-680 +/-10%
Induktivitat L ph-ph mH 18,5 26,8 326 339 11,9 114 18,0
Widerstand R ph-ph Q 9,01 7,78 8,61 8,64 2,35 2,10 2,26
Spannungskonstante EMK V/krpm 70,6 80,9 111,0 132,0 92,7 112,0 1588
Drehmomentkonstante Kt Nm/A 1,10 1,26 1,72 2,04 1,22 1,51 1,82
Massentragheitsmomente kgm'’ 0,000085 0,00015 0,00021 0,00027 0,00062 0,00091 0,0024
Wellendurchmesser mm [inch] 14 [0,55] 1910,75] 2410,94] 32[1,26]
Polpaare 4 5
Flanschgro3e mm [inch] 76 [2,99] 84 [3,31] 108 [4,25] 138 [5/43]
Gewicht kg [lbs] 351[7,71 4,0[8,8] ‘ 501([11,0] ] . 831[183] ‘ 10,0[22,0] | 13,8[304]
Bremsentragheit kgm’ 0,0000012 0,0000068 0,000021 0,000072
Bremsengewicht kg [Ibs] 0,34 [0,75] 0,63 [1,39] 1,1 [242] 2,0[441]

Weitere technische Informationen finden Sie im Projektierungshandbuch
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Abmessungen

BaugroBle 1 (1,5 Nm)
BaugrofBle 2 (2,1 Nm)
Baugrofle 2 (2,9 Nm)
BaugréBe 2 (3,8 Nm)
BaugrofBe 3 (5,2 Nm)
BaugroBe 3 (6,0 Nm)
BaugroB3e 4 (11,2 Nm)

TypenschlUssel fur Bestellungen

[1-3]

ISD

[4-6] [7] (8] [9-12] [13-14]

[15-17]

[18-20]

[21-22]

[23-25]

[26]

[27-30]

[31-32] [33-35] [36] [37] [38] [39-40]

Produktgruppe (Zeichen 1-3)

Geberruickfiihrungssystem (Zeichen 18-

FRX
FS1
FM1

Resolver

Single-turn Ruckfiihrung (17 bit)
Multi-turn Ruckfihrung (17 bit)

Bussystem (Zeichen 21-22)

20)

ISD VLT® Integrated Servo Drive
Produktvariante (Zeichen 4-6)
510 ISD® 510
Hardwarekonfiguration (Zeichen 7)
A Erweitert
S Standard

Antriebsdrehmoment (Zeichen 8)

T

Drehmoment

Drehmoment (Zeichen 9-12)

01C5
02C1
02C9
03C8
05C2
06C0
ncz

1,5 Nm
2,1 Nm
29Nm
3,8Nm
5,2 Nm
6,0 Nm
11,2 Nm

Gleichspannung (Zeichen 13-14)

D6

600V DG-Zwischenkreisspannung

Schutzart (Zeichen 15-17)

E54
E67

P54
IP67 (Welle IP65*%)

PN
PL
EC

PROFINET®
POWERLINK®
EtherCAT®

Zeichen 23-25)

Firmware (Zeichen

SXX
sco

Standard

Kundenspezifisch

Funktionale Sicherheit (Zeichen 26)

Safe Torque Off (STO)

T

FlanschgréBe (Ze
FO76 76 mm
FO84 84 mm
F108 108 mm
F138 138 mm

hen 27-30)

Flanschtyp (Zeichen 31-32)

SX

Standard

2313

Motornenndrehzahl (Zeichen 33-35)
N46 4600 UPM
N40 4000 UPM
N29 2900 UPM
N24 2400 UPM
N30 3000 UPM
N20 2000 UPM

Mechanische Bremse (Zeichen 36)

X Ohne Bremse
B Mit Bremse
Motorwelle (Zeichen 37)
S Standard Welle ohne Passfeder

K Standard Welle mit Passfeder

Motorabdichtung (Zeichen 38)
X Ohne Dichtung
S Mit Dichtung

Oberflaichenbeschichtung (Zeichen 39-40)
SX Standard
X Kundenspezifisch

** Motorwelle je nach Montageposition entweder IP65
mit optionaler Wellendichtung oder IP54

Bitte beachten Sie, dass nicht alle Kombinationen méglich

sind. Nutzen Sie den folgenden Online-Konfigurator, um
Ihren Antrieb zu konfigurieren: driveconfig.danfoss.com

Danfoss Drives - DKDD.PB.702.A4.03
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VLT® Decentral Servo Drive DSD 510

Der VLT® Decentral Servo Drive DSD 510 erweitert das dezentrale
Servoantriebskonzept. Bis zu 4,4 kW Nennleistung und die Unterstitzung
von vielen Geberrtckfihrungssystemen ermoglicht die einfache
Kombination mit dem von lhnen bevorzugten PM- oder Asynchron-Motor.

il
Bei dem DSD 510 erfolgt die Stromversorgung durch \H H \"H | .
das VLT® Power Supply Module PSM 510 und dem u Jg e
VLT® Decentral Access Module DAM 510. Das Plug & B ——

Twist-Verdrahtungskonzept mit Hybridkabeln (beinhaltet
Spannungsversorgung, Steuerspannung, Feldbus sowie
funktionale Sicherheit) ermdglicht eine schnelle und
einfache sowie fehlerfreie und glinstige Installation.

Da eine Vielzahl an dezentralen Antriebseinheiten mittels
Daisy Chain-Verkabelung an ein einziges VLT® Decentral
Access Module DAM 510 angeschlossen werden kann, 1
entfallt der Bedarf an Verteilerboxen und die Anzahl |
der Kabel kann auf ein Minimum reduziert werden.

Dank seiner komplett glatten und einfach zu reinigenden
Gehduseoberflache in Schutzart IP67 sowie Vibrationsklasse
3M7 ist dieser Servoantrieb ideal fiir alle Formen rotierender ‘
Anwendungen in anspruchsvollen Umgebungen geeignet.

Spezifikationen

DSD 510
Nennspannung 565-680 +/-10%

12,0 mit Montageplatte*
8,0 freistehend

Spitzenstrom |, 21,5

Nennleistung Py 44 1[5,9]

Nenntaktfrequenz 4/5

Maogliche Taktfrequenz 8/10

Schutzart P67

Gewicht 2,85 [6,28]
*Gréle Montageplatte: 470 x 270 x 10 mm [18,5x10,6x0,4 Zoll]

Nennstrom I
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Abmessungen

[ozzilole
66 €Ll 0EE

108 [4.25]
88[3.46]
Alle Abmessungen in mm [inch]
Typenschlussel flr Bestellungen
[1-3] [4-6] [7] [8-12] [13-14] [15-17] [18-20] [21-22]  [23-25]

[27-28]  [29-30] [31-38] [39-40]

1 9.9.9.9.0.9.0.4

psp - s10 -JJ]- cosmo

Produktgruppe (Zeichen 1-3)

DSD VLT® Decentral Servo Drive FXX
Produktvariante (Zeichen 4-6) FRX Resolver
510 DSD 510 FS1 BiSS ST Ruckfuhrung 17 Bit

Geberruckfithrungssystem (Zeichen 18-20)

Ohne Ruckfuhrung/ohne Geber

Hardwarekonfiguration (Zeichen 7) FM1 BiSS MT Ruickfuhrung 17 Bit
A Erweitert FE1 EnDat 2.1
S Standard FE2 EnDat 2.2
CO8AO0 8,0 A Nennstrom FHD Hiperface DSL*
Gleichspannung (Zeichen 13-14)
D6 600V DCG-Zwischenkreisspannung PN PROFINET®
Schutzart (Zeichen 15-17) PL POWERLINK®
E67 P67 EC EtherCAT®

Firmware (Zeichen 23-25)
SXX Standard
Funktionale Sicherheit (Zeichen 26)

Safe Torque Off (STO)

F2 BaugroBe 2

Motoranschluss (Zeichen 29-30)

S1 Einzelsteckervariante motorseitig

S2 Dualsteckervariante motorseitig

Reserviert (Zeichen 31-38

= Reserviert

Oberflaichenbeschich
SX Standard
(@4 Kundenspezifisch

*In Vorbereitung
Bitte beachten Sie, dass nicht alle Kombinationen méglich

sind. Nutzen Sie den folgenden Online-Konfigurator, um
Ihren Antrieb zu konfigurieren: driveconfig.danfoss.com

Danfoss Drives - DKDD.PB.702.A4.03
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Zubehor und Optionen

N

Il Fg

MSD 510
e
B LCP
@]
M ACM | SDM| SDM 511 | SDM | DAM | DAM
510 | 511 512 | 510 | 510
B DC-Spannung + Real-Time Ethernet Bus + STO + U,
lo] [e
N [H ==
=1
N d
_ % —
400-480 VAC = ﬂ: DC-Spannung + Real-Time Ethernet Bus + STO + U,
o 2
—
= #
ISD® 510 o
LC

*Die Verwendung einer 3-phasigen Netzdrossel nahe am PSM 510 ist obligatorisch.
Technische Details finden Sie in der Bedienungsanleitung des MSD 510.
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E Hybrides Einspeisekabel B Hybrides Verbindungskabel

Lange Bestell- Lénge Bestell-

Beschreibung mm nummer Beschreibung nummer
2 6,6 175G8920 05 1,6 175G8900

4 13,1 175G8921 1 33 175G8901

6 19,7 175G8922 2 6,6 175G8902

8 26,2 175G8923 4 13,1 175G8903

Hybrides Einspeisekabel 10 328 175G8924 Hybrides Verbindungskabel 6 19,7 175G8904
M23, 90°-Winkelstecker 15 49 175G8925 M23, 90°-Winkelstecker 8 26,2 175G8905
20 65,6 175G8926 10 328 175G8906

25 82,0 175G8927 15 49,2 175G8907

30 984 175G8928 20 65,6 175G8908

40 131,2 175G8929 25 82,0 175G8909

2 6,6 175G8930 05 1,6 175G8910

4 131 175G8931 1 33 175G8911

6 19,7 175G8932 2 6,6 175G8912

8 26,2 175G8933 4 13,1 175G8913

Hybrides Einspeisekabel 10 328 175G8934 Hybrides Verbindungskabel 6 197 175G8914
M23, gerader Stecker 15 49 175G8935 M23, gerader Stecker 8 26,2 175G8915
20 65,6 175G8936 10 328 175G8916

25 82,0 175G8937 15 49,2 175G8917

30 984 175G8938 20 65,6 175G8918

40 131,2 175G8939 25 82,0 175G8919

H VLT® Local Control Panel LCP 102

Beschreibung nBlfr;t:::;r

a B VLT® Local Control Panel LCP 102 (grafisch) 130B1107

LCP-Kabel (SUB-D auf M8), 3 m [9,8 Fu3] lang 175G8942
o o o
LCP

LCP-Fern-Einbausatz (IP21), einschlieBlich
Q‘\

grafischem LCP, Befestigungen, 3 m [9,8 Fu3] 130B1170
langem Kabel und Dichtung

LCP-Fern-Einbausatz (IP21), ohne LCP, inkl.
Befestigungen, 3 m [9,8 FuB3] Kabel und Dichtung

DSD 510

130B1117

B Wellendichtung fir ISD® 510

I
i — Beschreibung Bestellnummer
E;]]] Set fiir Servoantrieb GréBe 1 (10 Stiick) 175G8192
P == Set fiir Servoantrieb GréBe 2 (10 Stiick) 175G8191
i —1 Set fiir Servoantrieb Grof3e 3 (10 Stiick) *
Eﬂﬂ Set fiir Servoantrieb GréBe 4 (10 Stiick) *
= *In Vorbereitung
|
=

H AC-Netzdrossel

Beschreibung Bestellnummer
3-phasige Netzdrossel 20A 175G0179

3-phasige Netzdrossel 63A 175G0178
3-phasige Netzdrossel 40A 175G0192
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ENGINEERING
TOMORROW

Universell einsetzbare Servoantriebslosung

Bei VLT® FlexMotion™ handelt es sich um ein vielseitig sowie Programmierung und Wartung. Das modulare
verwendbares Servoantriebskonzept — entwickelt System vereinfacht spdtere Erweiterungen oder
um bereits heute die Anforderungen an die Anpassungen an lhrer Maschine.

Maschinenarchitektur von morgen zu erfillen.
Die offene Anbindung an gangige Echtzeit-

Kombinieren Sie einfach zentrale und dezentrale Ethernetsysteme, eine Programmierung basierend
Antriebe fUr hdchste Flexibilitat bei Maschinendesign aufIEC 61131-3 und PLCopen® Motion Function
und Systemintegration. Das intelligente Plattformkonzept Blocks machen das System noch vielseitiger,

sorgt fUr einheitliche Benutzerschnittstellen und wodurch es sich einfacher in unterschiedliche
gewadhrleistet eine schnelle und einfache Installation Entwicklungsumgebungen integrieren ldsst.

with VIT® FlexMotion Erfahren Sie mehr Gber VLT® FlexMotion™:
drives.danfoss.de/flexmotion

Folgen Sie uns und erfahren Sie mehr liber Frequenzumrichter

Bl& N f lin]w]@

VLT | VAGON'

Die in Katalogen, Prospekten und anderen schriftlichen Unterlagen, wie z.B. Zeichnungen und Vorschlégen enthaltenen Angaben und technischen Daten sind vom Kaufer vor Ubernahme und
Anwendung zu priifen. Der Kaufer kann aus diesen Unterlagen und zusatzlichen Diensten keinerlei Anspriiche gegentiber Danfoss oder Danfoss Mitarbeitern ableiten, es sei denn, dass diese vorsatzlich
oder grob fahrldssig gehandelt haben. Danfoss behélt sich das Recht vor, ohne vorherige Bekanntmachung im Rahmen des Angemessenen und Zumutbaren Anderungen an ihren Produkten - auch an
bereits in Auftrag genommenen - vorzunehmen. Alle in dieser Publikation enthaltenen Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen Firmen. Danfoss und das Danfoss Logo sind Warenzeichen der
Danfoss A/S. Alle Rechte vorbehalten.
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