ENGINEERING

Inteligentny elektricky pohon
AMEi 6 iNET

Popis Vlastnosti:

- Elektrické ru¢né ovladanie
Ukazovatel polohy, LED signalizacia
Moznost nastavenia min./max. Ap
pomocou koncového spinaca (nastavitelné
obmedzenia zdvihu tlakového pohonu)
Tepelna ochrana a ochrana voci pretazeniu
Vonkajsie tlacidlo RESET
Jednoduchd montaz, predfixacia
pomocou dréteného zamku
Antirotacny pasik na zabranenie
otacania pohonu
Automaticka kalibracia podla
zdvihu tlakového pohonu skratila
¢as uvedenia do prevadzky
Bez potreby udrzby
Napatovy alebo prudovy
vstupny/vystupny signal Y/X
Modbus RS485
Galvanicka izolacia Y, X
Vybavenie kablovymi priechodkami

virtus.danfoss.com

Pohon AMEi 6 iNET pre inteligentné vyvazenie
siete umoznuje nastavenie rozdielového tlaku

(Ap) na dialku na regulatoroch AFA 2, Zakladné udaje:

AFD 2, AFP 2, AFPA 2, AFPB 2, AFPQ 2 a . Menovité napatie:

AFQMP 2 pouzivanych v systémoch ~ 24V AC/DC, 50/60 Hz
centrélneho zasobovania teplom/chladenia. ~230V AC, 50/60 Hz

Zmena spotreby tepla si vyzaduje zmeny v - Riadiaci vstupny signal: modula¢ny
distribucii tepla, preto by mala byt hodnota Ap - Kratiaci moment: 7 Nm
optimalizovana v kazdej vetve. Pomocou iNET sa - Rychlost 36 s/ot. (18 s/mm)

moéze Ap nastavit na dialku. - Cas pIného zdvihu ~30 min

Vstup pre optimalizaciu ¢erpadla.

Objednavanie siaci ati
) Typ Napajac(l:)napatle Obj. éislo
AMEi 6 iNET 230 AC 082G4302
AMEi 6 iNET 24 AC/DC 082G4303
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Danifi

Udajovy list AMEi 6 iNET
Technické udaje Typ pohonu AMEi 6 iNET
Napéjanie \Y 24V AC/DC alebo 230 VAC; +10 --15 %
Spotreba energie VA 12 833/\)/)
Frekvencia Hz 50/60
Pred pripojenim skontrolujte Riadiaci vstup Y v 0-10(2-10) [Ri =40k
napajanie a spotrebu energie! mA 0-20(4-20) [Ri=500Q]
o v 0-10(2-10) [Ri=10kQ]
Riadiaci vystup X -
mA 0-20(4-20)[Ri=510Q]
Kratiaci moment Nm 7
Rychlost s/ot. 36
Cas Uplného zdvihu min 30
Max. teplota média Zévisi od typu ventilu. Ziadne obmedzenia pre 150 °C
Teplota okolia °C 0-+55
Teplota pri preprave a skladovani -40 - +70 (skladovanie 3 dni)
Vlhkost 5-95 % (bez kondenzacie)
Stupen krytia P54
Hmotnost kg 2,5
Ru¢né ovlddanie Elektrické

Reakcia na prerusenie napajania

Pohon zotrvéva v poslednej polohe

c €— oznacenie v stilade s normami

Smernica o nizkom napiti (LVD) 2014/35/EU: EN 60730-1, EN 60730-2-14
Smernica o elektromagnetickej kompatibilite (EMC) 2014/30/EU:
EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

Konstrukcia

1. Servisny kryt

2. Tlacidla funkcif

3. Droteny zamok

4. Kablova priechodka
5. Koncovy spina¢

6. LED signalizacia pre

prevadzkové rezimy pohonu

7. LED signalizacia stavu
komunikacie Modbus

Montaz

Pohony by mali byt namontované

v suchom prostredi.

V pripade vonkajsej intalacie pohon

musi byt vhodnymi opatreniami chraneny
pred klimatickymi vplyvmi. Pre presnu
instalaciu je potrebné dodrziavat navody

na instalaciu prislusného tlakového pohonu.

Mechanicka

Skontrolujte, ¢i su pripustné montazne polohy
pre ventil a pohon. Pohon mozno instalovat
vo vietkych polohach (pozri schému niZsie).
Zabezpecte, aby bol k dispozicii dostato¢ny
priestor na udrzbu (pozri cast Rozmery).

Elektrické pripojenie
Pristup k elektrickym pripojeniam ziskate
po zlozeni krytu pohonu.
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Udajovy list AMEi 6 iNET

Princip aplikacie
Priklad:

Vyvazenie vetvy na dialku
instalaciou na vetve. Montaz
do vratného potrubia.

iNET

00000000000
O0oo0ooOoo00
00000000000
00000000000

Riadiaci systém (SCADA...)
alebo iné rozhranie HMI
na dialku*

Analdégovy signal

| |o 0(2) - 10 V/0(4) - 20 mA
alebo

‘ Modbus RS485

AMEi 6 iNET

* Rozhranie ¢lovek-stroj
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Udajovy list

Danifi

AMEi 6 iNET

Prevadzkové rezimy pohonu

LED indikator prevadzkového rezimu
Trojfarebné (zelené/zlté/cervené) LED indikatory si umiestnené v prednej ¢asti horného krytu pohonu.
Oznacuju rézne prevadzkové rezimy.

Tlac¢idlo RESET

Pohony AMEi 6 iNET/iSET maju externé tlacidlo RESET, ktoré je umiestnené na vrchnom kryte pohonu.
Pomocou tohto tlacidla mézete prejst do pohotovostného rezimu (stlacte raz) alebo do rezimu
samopolohovania, alebo ich opustit, na zaklade prednastavenych poléh koncovych spinac¢ov

(stlacte a podrzte na 5 sekdnd). Podrobnosti o rezime nédjdete v dalSom odseku.

LED indikator prevadzkového rezimu
Trojfarebné (zelené/zlté/cervené) LED indikatory si umiestnené v prednej casti horného krytu pohonu.
Oznacuju rozne prevadzkové rezimy.

Prevadzkové rezimy

* Rezim kalibracie
Pre kalibraciu na pozadovany zdvih regulétora tlaku (min. — max. nastavenie pruziny). Pre spustenie
procedury kalibrécie, stlacte a podrzte tlacidlo RESET na 5 sekuind, pokial nezac¢ne blikat zelené

svetlo. Koncové polohy pohonu st automaticky prevzaté na zaklade prednastavenych poléh
koncovych spinacov. Pohon prejde do staciondrneho rezimu a za¢ne reagovat na riadiaci signal.

» Pohotovostny rezim pre ru¢né ovladanie

Pre vstup do pohotovostného rezimu stlacte tlacidlo RESET na 1 sekundu. Pohon sa zastavi
v aktualnej polohe a prestane odpovedat na akykolvek riadiaci signal. Cervené svetlo stale svieti.
Pohon mézete ru¢ne ovladat stla¢enim a podrzanim tlac¢idla SQUEEZE SPRING alebo STRETCH
SPRING na > 10 sekind. Pohon sa za¢ne pohybovat automaticky v pozadovanom smere.

Ak ho chcete zastavit v poZzadovanej polohe, stla¢te znovu tlacidlo SQUEEZE SPRING alebo
STRETCH SPRING.

Pre jemné upravy stlacte a podrzte tlacidlo SQUEEZE SPRING alebo STRETCH SPRING

na < 10 sekund. Kym je tlacidlo stlacené, pohon sa bude pohybovat poZzadovanym smerom,

ale nie dlhsie ako 10 sekund.

Pohotovostny rezim moze byt velmi uzito¢ny pocas uvadzania inych zariadeni do prevadzky
alebo pre servisné tcely. Na ukonéenie pohotovostného rezimu stlacte znovu tlac¢idlo RESET.

« Rezim polohovania
Pohon pracuje automaticky podla riadiaceho signalu. Ked je polohovanie skon¢ené,
pohon prejde do stacionarneho rezimu.

« Stacionarny rezim
Pohon pracuje bez chyb.

« Chybovy rezim
Pracovna teplota je prili$ vysoka — skontrolujte teplotu okolia.
Pohon nie je spravne mechanicky pripojeny - skontrolujte pripojenie.
Tlakovy pohon je zablokovany.
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Udajovy list

AMEi 6 iNET

LED signalizacia

Typ indikacie

Prevadzkovy rezim

Pohon stlaca pruzinu

Normalny rezim

4p 0o n
Signal Y je pritomny, pohon
dosiahol nastavend hodnotu

(0] . -
Stéle svieti Ly o
o Pohon stldc¢a pruzinu
© . - Normalny rezim
Stéle svieti . o
(0] Pohon roztahuje pruzinu
Pohon roztahuje pruzinu
Pohon stlaca pruzinu
o2 Bliké Rezim kalibracie
(1 s cyklus) Pohon stla¢a pruzinu
@) Yy
Blika Rezim kalibracie
fo3 (1's cyklus) Pohon roztahuje pruzinu
Pohon roztahuje pruzinu
Pohon dosiahol hornt koncovu
polohu (stla¢ena pruzina) , ..
o ———— Stale svieti Normalny rezim
o Pohon sa zastavi v hornej koncovej polohe
o b z M.
o Stale svieti Normalny rezim
Lrss— Pohon sa zastavi v dolnej koncovej polohe
Pohon dosiahol dolnd koncovi
polohu (napnuté pruzina)
$hn o n Normalny rezim
Blika Pohon sa zastavil v polohe, ktora zodpoveda

pozadovanej hodnote Y

L+ 0 00 00 on
LE 0 00 oo oo

Signal Y nie je pripojeny
- (preruseny vodi¢)

2 rychle blikania
po 1 sekunde

Normalny rezim

Signal Y nie je pripojeny - (preruseny vodic)

motor sa zastavil v polohe, ked'Y bol
naposledy pritomny

Stéle svieti Pohotovostny rezim
Pohotovostny rezim
jaopnpneng
TIRIRIRY) Blika Chybovy rezim
Chybovy rezim

Pohon stla¢a pruzinu

Blikd 1 s cyklus

Stéle svieti

Manudlny rezim
Tlacidlo ,SQUEEZE SPRING” > 10's
Pohon stla¢a pruzinu

O | O | ;| ©0

—

Pohon roztahuje pruzinu

Stale svieti

Blikd 1 s cyklus

Manualny rezim
Tla¢idlo ,STRETCH SPRING" > 10's
Pohon roztahuje pruzinu

Pohon stlaca pruzinu

®»O®OBRO® H ® BB W®
© 000 ese v v e Beew

$ Qnnpnnannng

Chyba v interpretéacii spravy

o) Manuélny rezim
Stéle svieti Tlacidlo ,SQUEEZE SPRING" < 10 s
(0] Pohon stlaca pruzinu
o Manualny rezim
® Stéle svieti Tlacidlo ,STRETCH SPRING” < 10 s
e Pohon roztahuje pruzinu

Pohon roztahuje pruzinu

Motor sa zastavil v rezime

polohovania ,SQUEEZE SPRING" Manuélny rezim
o Stale svieti Motor sa zastavil v ,SQUEEZE SPRING”
(@) reZzim polohovania
° Manudlny rezim
(@) Stéle svieti Motor sa zastavil v ,STRETCH SPRING”

Motor sa zastavil v rezime rezim polohovania

polohovania ,STRETCH SPRING”

Typ indikacie Stav komunikacie Modbus

Bez napéjania

O _I:| Nesvieti Ziadna komunikécia
Telegram RX je pre mna

i h:-:- Aktivita RX na ZBERNICI
Lrpnaonnag Blika
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Udajovy list

AMEi 6 iNET

Nastavenie DIP prepinaca

S1/DIP 1

Voli¢ typu vstupného signalu:

OFF: Vstupny signadl Y je nastaveny na napatie (V)
ON: Vstupny signdl Y je nastaveny na pruad (mA)

S1/DIP 2

Voli¢ typu vystupného signalu:

OFF: Vlystupny signal X je nastaveny na napatie (V)
ON: Vystupny signdl X je nastaveny na prud (mA)

S1/DIP 3

Voli¢ priameho alebo inverzného

posobenia (Obr. 2):

OFF: Priame p&sobenie pohonu na vstupny signal
ON: Inverzné (spatné) pdsobenie pohonu

na riadiaci signal (len pre AMEI 6 iNET

v kombindcii s AFA 2)

S1/DIP 4

Voli¢ normalneho alebo sekven¢ného rezimu:
OFF: Pohon pracuje v rozsahu 0(2) - 10 V

alebo 0(4) - 20 mA

ON: Pohon pracuje v sekven¢nom rozsahu
0-5Valebo (0-10mA) alebo (5-10V)

alebo (10 - 20 mA)

Voli¢ rozsahu signdlu S1/DIP 6 nastavuje
sekvencny rozsah.

S1/DIP 5

0-10V/2-10V - vstup/vystup:

OFF: 0 - 10 V; vstupny signal je v rozsahu 0 - 10V
(vstupné napatie) alebo 0 - 20 mA (vstupny prud)
ON: 2 -10V; vstupny signél je vrozsahu 2 - 10 V
(vstupné napadtie) alebo 4 - 20 mA (vstupny prud)
Voli¢ rozsahu signalu S1/DIP 1 a DIP 2 nastavuje
signal Y a X.

S1/DIP 6

Voli¢ sekvenéného rozsahu:
OFF:0-5V alebo (0- 10 mA)
ON:5-10V alebo (10 - 20 mA)
[S1/DIP 4 = ONI!]

S1/DIP7
Nepouziva sa

S1/DIP 8
Nepouziva sa

& }
7
\3
A |
o |
ov@RV) 0V
0 mA (4 mA) 20 mA

ov@ev) 10V
0 mA (4 mA)

S2/DIP 1
Nepouziva sa

S2/DIP 2
Nepouziva sa

S2/DIP 3
Nepouziva sa

S2/DIP 4%

OFF: Analégovy signal (V/mA)

Pohon pracuje v analégovom rezime
ON: MOD BUS

Pohon pracuje v digitalnom rezime

*V analégovom rezime S2/DIP 4 = OFF,
prepinace DIP S1/DIP 1 - 7 funguju ako

aktivne funkcie.

V digitalnom rezime S2/DIP 4 = ON, prepinace
DIP S1/DIP 1 - 7 funguju ako digitalne adresy.

V digitalnom rezime Modbus RS485 mozno
pouzit bud' na Gcely monitorovania, alebo

na nastavenie polohy pohonu AMEi 6.
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Udajovy list AMEi 6 iNET

Elektrické pripojenie
1%
—  ¢— MODBUS
24V AC Regulator ——
1 230VAC 2%
< <
£ > £ >
e ]e
Nedotykajte sa nicoho na doske so | oo
plosnych spojov! Kryt neodstrariujte, 24V AC/DC,
pokial nie je Giplne vypnuté napdjanie. 230V AC [sn[se[v 1 [3]3] [enol Y[v2] x] T[A]B]onD|
Odporucany prierez vodic¢ov
je1,5mm?
1*—iba analégovy signdl
2*—jba signdl Modbus
CD 1%+ 2*— analdgovy signdl + Modbus nastavenie a monitorovanie
* Nastavenie DIP prepinaca
SN ov Neutral
SP 24V AC/DC, 230V AC Napajanie
0(2)-10V
Y Vstup
0(4) -20mA
0(2)-10V
X Vystup
0(4)-20mA
A D-
B D+ Modbus
GND | Uzemnenie
Modbus registre — Konfiguracia
Virtudlna | Virtualna
adresa adresa Citanie/ | Funkcia | Typ dat i Nazov objektu/ q i Pocet “
MODBUS | MODBUS | zépis Modbus | Modbus Kategéria parametra Popis Pretrvavajtci | Text pre stav e Predvolené
[hex] [dec]
Prevadzkovy Tu zvolte medzi priamym 0— Priam
0x8000 32768 R/W 3,4a6 WORD Konfigurécia | rezim priamy ainverznym prevadzkovym N 1_ Inverz):\' 2 Priamy
alebo inverzny rezimom 4
1:0-5VDC
2:0-10VDC
Typ arozsah Pouziva sa pre volbu typu i ; B :g ¥ gg
0x8001 32769 R/W 3,4a6 WORD Konfigurécia | analégového arozsahu analégovych N 5:2—6VDC 8 0-10VDC
riadiaceho signalu | riadiacich vstupov 66— 10VDC
7:0-20mA
8:4-20mA
1-Analégové
0x8002 | 32770 R/W 3,4a6 | WORD Konfiguracia | Rezim requlécie | Z¥olte rezim Ano ovladanie 2 Analégove
aplikacie pohonu 2 - Digitalne ovladanie
ovladanie
0x8010 | 32784 R/W 3,426 |WORD | Konfiguracia | Typ Endian Byte usporiadanie pre Ano 0 - Big Endian 0 - Big Endian
' typy LONG a FLOAT 1 - Little Endian
1: Automaticka
detekcia
prenosovej
. Prenosova rychlost r)./chlostl Automaticka
X - Prenosova o < « 2:9600 bps N .
0x8011 32785 R/W 3,4a6 WORD Konfiguracia . " pouzivana pre Ano . 7 detekcia prenosovej
rychlost komunikaciu Modbus 3:19200 bps rychlosti
4:38400 bps
5:57 600 bps
6:76 800 bps
7:115 200 bps
1:1-8-N-2
2: -0-1
0x8012 32786 R/W 3,4a6 WORD Konfiguracia | Parita UART Zvolte paritu UART Ano i -8:5-11 5 Automaticka parita
5: Automaticka
parita
0x8020 32800 R/W 3,4a6 WORD Konfiguracia | Variant zariadenia | Volba variantu pohonu Ano 1 ',NET 2 Predvolepme .
2:iSET nastavenie z vyroby
0x8021 | 32801 R/W 3,4a6 |WORD | Konfiguracia |Variant MCV Volba variantu MCV Ano ?j /Q,\",’I‘\E 2 Predvolené je AME
Virtualna | Virtudlna
adresa adresa Citanie/ | Funkcia | Typ dat 2 Nazov objektu/ A A A .
MODBUS | MODBUS | zépis Modbus | Modbus Kategéria parametra Popis Pretrvavajuci | Min | Max | Jednotka Predvolené
[hex] [dec]
SPon MAC adresa pouzita pre niejek L . .
0x8013 32787 R 34 WORD Konfiguracia | MAC adresa Kkomunikaciu Modbus N 1 127 dispozicii nie je k dispozicii
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Udajovy list

AMEi 6 iNET

Modbus registre - Informacie

Virtudlna | Virtudlna
adresa adresa Citanie/ | Funkcia | Typ dat < Nazov objektu/ o fuae s i ;
MODBUS | MODBUS | zapis Modbus | Modbus Kategéria parametra Popis Pretrvavajuci | Spolahlivost Jednotka
[hex] [dec]
Namerana Uroven napatia
Napitie alebo prud | Uroven napitia (V) alebo pridu £.J-0,000 - 10,000 zodpoveda
. . . 0,00-10,00V alebovmaA,
0x8100 33024 R 3a4 FLOAT Informécie | naanalégovom (mA) na analégovom vstupe Y1 | N N < V/mA
vstupe Y1 merand pohonom t.j.0,000 - 20,000 zodpoveda
0,000 - 20,000 mA,
-2 indikuje preruseny vodi¢
Analégovy Uroven napitia (V) alebo pradu
0x8102 33026 R 3a4 FLOAT Informécie govy (mA) na analégovom vstupe Y1 | N 0-100% %
vstup Y1v %
meranom pohonom v %
Namerand uroven napatia
Napitie alebo prad | Uroven napitia (V) alebo pradu E)Jog??g 6(; 3’2&%?\7%‘2’8‘13
0x8104 33028 R 3a4 FLOAT Informécie \r/\satzr‘;ael$govom (mme/?)arr:g :r;zlgggr\;om vstupeY2 | N t.]. 0,000 - 20,000 zodpovedé V/mA
0,000 - 20,000 mA,
-2 indikuje preruseny vodi¢
Analégovy Uroven napétia (V) alebo pradu
0x8106 33030 R 3a4 FLOAT Informacie govy. (mA) na analégovom vstupe Y2 | N 0-100% %
vstup Y2v % .
merana pohonom v %
Modbus registre - Informacie (pokracovanie)
Virtudlna | Virtudlna
adresa adresa Citanie/ | Funkcia | Typ dat ‘. Nazov objektu/ . o : <
MODBUS | MODBUS | zapis e | O es Kategéria parametra Popis Pretrvavajuci | Min | Max Jednotka | Predvolené
[hex] [dec]
0x8108 | 33032 R 3a4 WORD | Informécie | Pocet pripojenych MCV | Pocet pripojenych MCV N 0 2 g;gz;ﬂi 0
0x810A 33034 R 3a4 WORD Informécie | Verzia softvéru Verzia softvéru pohonu N 0 OxFFFF g:(:g(e);icii 0
0x810B 33035 R 3a4 WORD Informécie | Verzia hardvéru Verzia hardvéru pohonu N 0 OxFFFF g::;i;’cii 0
0x810C | 33036 R 3a4 LONG Informacie | ID produkcie Sériové ¢islo pohonu N 0 OXFFFFFFFF g;‘:;z;cﬁ 0
0x8120 33056 R/W 3a4 STRING Informécie | Nazov zariadenia Ascii kddovany STRING Ano
P . AMEi 6, iSET alebo iNET,
0x8140 33088 R 3a4 STRING Informécie | Nazov modelu 24V alebo 230 V N
0x8160 33120 R 3a4 STRING Informécie | Meno predajcu Danfoss A/S N
0x8180 33152 R/W 3,4a16 STRING Informécie | Nazov lokality Ascii kodovany STRING Ano B
Popis tohto objektu
P P obsahuje sériové cislo
0x81A0 33184 R 3a4 STRING Informécie | Sériové ¢islo pohonu naprogramované N
v ¢ase vyroby
Modbus registre — Prevadzka
Virtudlna | Virtudlna
adresa adresa Citanie/ | Funkcia | Typ dat ‘. Nazov objektu/ . L i : <
MODBUS | MODBUS | zapis s | s Kategoria parametra Popis Pretrvavajuci | Spolahlivost Jednotka | Predvolené
[hex] [dec]
. Nastavena hodnota pohonu,
. Nastavena : P ’
0x8200 [33280 |R/W  [3,4a16 |FLOAT |Prevadzka |Nastavend hodnota N t.J.0-100 zodpoveds 0 - 100 %. % 0
hodnota pohonu Tento register je platny iba vtedy,
pohonuv % . A o
ked'je vybraty digitélny rezim
Indikécia Indikacia polohy pohonu v percentéch,
P S e o
0x8202 | 33282 R 3a4 FLOAT | Prevadzka | SPatndvdzba polohy N t.J. 0~ 100 z0dpovedi 0 - 100 %. % 0
pohonu Tento register je platny iba vtedy,
pohonuv % . S L.
ked je vybraty digitalny rezim
Virtudlna | Virtualna
adresa adresa Citanie/ | Funkcia | Typ dat i Nazov objektu/ g i Pocet a
MODBUS | MODBUS | zépis Modbus | Modbus Kategéria parametra Popis Pretrvavajtici | Text pre stav T Predvolené
[hex] [dec]
1 - Ziadny iniciaény rezim,
Zobrazuje aktuélny 2 -Normalny rezim, Ziadny
< Rezim pohonu rezim pohonu. 3 - Rezim kalibracie, P
0x8204 33284 R/w 3,4a6 WORD Prevadzka a$pecialne funkcie | Tu mozete spustit N 4 - Rezim alarmu, 6 :glicil:qcny
kalibraciu 5-Servisny rezim,
6 — Rezim spanku
0 - Signal X (napétie)
1-Signal X (prad)
0x8205 | 33285 R/W 3,426 |WORD | Prevadzka | /P2nalégového | Volbatypu = N 2 - Analégovy vystup 4 Signal 0 - X
vystupu analégového vystupu (napatie) na dialku (napatie)
3 - Analégovy vystup
(prud) na dialku
Virtudlna | Virtudlna
adresa adresa Citanie/ | Funkcia | Typ dat e Nazov objektu/ a vttt || G 9 a
MODBUS | MODBUS | zapis e | O eas Kategoria parametra Popis Pretr juci | Sp t Jednotka | Predvolené
[hex] [dec]
. - P Uroven napitia, t. j.
Nebopridna | (mA)analbgoes weip 0,000 10,000, zodpoveds
0x8206 33286 R/W 3,4a16 FLOAT Prevadzka p ez i N 0,000 - 10,000V, Groven V/mA 0
analégovom (signal spéatnej vizby alebo p X
vystupe vstup/vystup na dialku) pradu, t.j. 0,000 - 20,000,
zodpovedd 0 mA - 20 mA
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Udajovy list

AMEi 6 iNET

Modbus registre - Alarmy a upozornenia

Virtudlna | Virtudlna
adresa adresa Citanie/ | Funkcia | Typ dat . " : : Lomae s - a
MODBUS | MODBUS | zapis e | e Kategéria Nazov objektu/parametra | Popis Pretrvavajici | Min | Max | Jednotka | Predvolené
[hex] [dec]
0x8300 | 33536 R 3a4 WORD Alarmya | Al Chyba potas kalibrécie | POC2s kalibracie pohonu N ON |oFf |nNiejek | BitO:nieje
upozornenia sa vyskytla chyba dispozicii | k dispozicii
Alarmy a Alarm: Chyba pri kalibracii, Pri kalibracii doslo k chybe, niejek Bit 1: nie je
0x8300 33536 R 3a4 WORD upozornenia | zdvih prili§ vysoky zdvih bol prilis vysoky N ON | OFF dispozicii | k dispozicii
0x8300 33536 R 3a4 WORD Alarmy a ) Alaljm: Chqu pri kalibracii, Pri kalibréciircAifJEI,o k chybe, N on | OFF n!eje k, - Bit 2 nie'j?
upozornenia | zdvih prili3 nizky zdvih bol prilis nizky dispozicii | k dispozicii
Alarmy a Alarm: Teplota pohonu Teplota vo vnutri pohonu niejek Bit 3: nie je
0x8300 33536 R 3a4 WORD upozornenia | je prilis vysoka je prilis vysoka N ON | OFF dispozicii | k dispozicii
. PO Namerané napatie L . L
Alarmy a Alarm: Napétie napajacieho i A niejek Bit 4: nie je
0x8300 33536 R 3a4 WORD upozornenia | zdroja je prilis nizke Anapaljlavcle.tho zdroja N ON | OFF dispozicii | k dispozicii
je prilis nizke
. Y1z . Spinac je aktivny aj mimo L e
0x8300 | 33536 R 3a4 WORD ﬁ'aégz :enia ft':\;';‘ i’\r“iggaka"a"y definovanych parametrov | N ON | OFF g;?z;ﬂi E';iss‘ 'L';J:I
p P (v nespravnom stave) P P
< Nasla sa interna chyba, L 5 o
Alarmy a Alarm: Interna chyba, Lo AR niejek Bit 15: nie je
0x8300 33536 R 3a4 LONG upozomenia | vyme#ite pohon ktoru nie je mozné opravit, N ON | OFF dispozicii | k dispozicii
vymerite pohon
. . Namerané napatie . L
0x8301 33537 R 3a4 WORD Alarmya | Upozorenie: Napitie . | napajacieho zdroja N ON |oFf |nNiejek | BitO:nieje
upozornenia | napajacieho zdroja je vysoké je vysoké dispozicii | k dispozicii
0x8301 | 33537 R 3a4 worp | Alarmya | Upozornenie: Napétie Nameranénapdtie ON |oFf |nNiejek | BitT:nieje
upozornenia | napajacieho zdroja je nizke | napajacieho zdroja je nizke dispozicii | k dispozicii
Alarmy a Upozornenie: Neoc¢akavané | Pohon zistil neoc¢akavané niejek Bit 2: nie je
0x8301 33537 R 3a4 WORD upozornenia | zablokovanie zablokovanie N ON | OFF dispozicii | k dispozicii
0x8301 33537 R 3a4 WORD Alarmy a ) Upozorqgnie: Prili3 Mthor poho,nurnedosvahuje N ON | OFF n!eje k, - Bit .3: nieljg‘
upozornenia | nizke otacky motora pozadovant rychlost dispozicii | k dispozicii
0x8301 33537 R 3a4 WORD Alarmya | Upozorenie: Ziadny Pohon zistil, Ze v zariadeni | ON |oFf |nNiejek | Bit4:nieje
upozornenia | riadiaci signal nie je ziadny riadiaci signél dispozicii | k dispozicii
0x8301 33537 R 3a4 WORD Alarmy a ) Upozornenie: Pretiahnutie Poloha pohpnu prfesahuje N ON | OFF n!eje k - BitlS: nie'jg‘
upozornenia | polohy pohonu v smere natiahnutia dispozicii | k dispozicii
0x8301 33537 R 3a4 WORD Alarmy a ) Upozornenie: Po!oha o Poloha pohgnu_presahuje N on | oFF nieje k’ - Bit_6: nieljg'
upozornenia | pohonu presahuje stlacenie | v smere stlacenia dispozicii | k dispozicii
Priradenie MAC adresy
0x8301 33537 R Ja4 WORD Alarmy a ) Upozorngnle: Neplat'neﬂ bolo nastavené pomocou N ON | OFf |nieje k - Blt.7: nie je
upozornenia | nastavenie DIP prepinaca DIP prepinacov ale je dispozicii | k dispozicii
nespravne nastavené na 0
Modbus registre - Udrzba a servis
Virtudlna | Virtudlna
adresa adresa Citanie/ | Funkcia | Typ dat . ._ | Nazov objektu/ " s . <
MODBUS | MODBUS | zapis e | s Kategéria parametra Popis Pretrvavajici | Min | Max | Jednotka | Predvolené
[hex] [dec]
0x8400 | 33792 R 3a4 loNGg | Ydrba | bt Kalibracit Potet kalibracif pohonu Ano 0 |max |niejek - |niejek
aservis dispozicii | dispozicii
Udrzba PR . . | Pocet, kolkokrat bol pohon i niejek niejek
0x8402 33794 R 3a4 LONG a servis Pocet Uplnych natiahnuti Gplne natiahnuty Ano 0 MAX dispozicii | dispozicii
0x8404 |[33796  |R 3a4 tong  [YdZba | poeet vpingch stlacent | POcet kolkokrat bol pohon Ano 0 |max |niejek |niejek
aservis uplne stlaceny dispozicii | dispozicii
0x8406 | 33798 R 3a4 LONG Udrzba Celkovypocet -~ Celkovy pocet prevadzkovych Ano 0 |MAX |Hodiny niejek
aservis prevadzkovych hodin hodin pohonu dispozicii
0x8408 33800 R 3a4 LONG Udribla Celkgvy pocet krokov, Celkovy pocet krokov vykonanygh Ano 0 MAX n!eje k - nieje k -
aservis ktoré vykonal pohon pohonom od prvého ON zapnutia dispozicii | dispozicii
0x840A | 33802 R 3a4 Long | YdrEba ity od zapnutia Pocet miniit od posledného N 0 |MAX |Minay |nielek
aservis zapnutia pohonu dispozicii
0x840C 33804 R 3a4 LONG Uerb.a Pocet zapnuti Pocet zapnuti pohonu Ano 0 MAX | NieJe k | Mieje k "
aservis dispozicii | dispozicii
0X840E 33806 R 324 LONG Udrib_a Pocet prevédz__ok Poée_t udalq_stl’ \_/ysokonapétového Ano 0 MAX n!eje k’ - n?eje k -
aservis vysokého napétia zdroja napéjania dispozicii | dispozicii
P < 5 Pocet minut, pocas ktorych L
0x8410 | 33808 R 3a4 LONG Udrzba Prevadzka vysokého bol pohon vo vysokom Ano 0 | MAX |Minuty niejek
aservis napatia v minttach ” o dispozicii
napajacom napati
0x8412 33810 R 3a4 LONG Udrib_a PoEe? udalogtl’ nl’zke_r_u_) Poée,t_ uc!alostl’ s qizkym Ano 0 MAX n!eje k' - n?eje k -
aservis prevadzkového napétia napéjacim napatim dispozicii | dispozicii
- < - Pocet minut, pocas ktorych o
0x8414 | 33812 R 3a4 LONG Udrzba Prevadzkové nizke bol pohon v nizkom Ano 0 | MAX | Minuty niejek
aservis napatie v minutach ” o dispozicii
napajacom napati
0x8416 | 33814 R 3a4 LONG Udrzba Pocet zisteni iSET Pocet zaznamenanych oscilacii | Ano 0 |max |niejek - fniejek
aservis dispozicii | dispozicii
Modbus registre - Konfiguracia
Virtuadlna | Virtualna |
adresa adresa Citanie/ | Funkcia | Typ dat Katenona Nazov objektu/ Popis Pt || tresEy Pocet Predvoleny
MODBUS | MODBUS | zapis Modbus | Modbus 9 parametra P ) P stavov stav
[hex] [dec]
0x8500 | 34048 w 6 WORD | $peciginy | Tacidlo Resetovanie tepla 0x5741 - teplo, 0x434F — chlad 2
redtartovania alebo chladu
1-Predvolené
2 - Priprava -
0x8501 34049 R/W 3,4a6 | WORD Specidlny | Stav aktualizicie | - N i - E'A%Z"e”y 6
5 - Prijaté
6 - Vykonat aktualizaciu
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ENGINEERING
TOMORROW

Udajovy list AMEi 6 iNET

Rozmery

Inteligentny pohon AMEi 6
s funkciou iSET/INET musi byt
objedndvany samostatne

oA,
‘ -
b
=

o

2 2 <

o o~ =

c £ €
£ £ |
| \ | ,

AFP 2, AFD 2, AFA 2, AFPQ2 AFQMP 2
AFPB 2, AFPA 2
Tlakové pohony
_ AFP 2, AFD 2 AFA 2 AFPB 2 AFPA 2 AFPQ2 AFQMP 2
Vfc':‘:z’)“ oA H H H H oA, | H, | @A, | H,
mm mm mm

80 175 602 558 515 612 - - - -
160 228 622 578 605 612 228 727 | 295 | 622
320 295 622 578 605 612 300 | 727 | 295 | 622

630 300 747 703 730 735 - - - -

Danfoss spol. s r.o.
Climate Solutions « danfoss.sk « +421 232 44 18 88 - zakaznickyservis@danfoss.com

Akékolvek informacie okrem iného vratane informacii o vybere produktu, jeho aplikacii alebo pouziti, konstrukcii, hmotnosti, rozmerov, kapacite produktu alebo akychkolvek inych technickych tdajov
v priru¢kach k produktom, katalégovych popisoch, reklaméch atd. bez ohladu na spésob ich spristupnenia, ¢i uz pisomne, Ustne, elektronicky, online alebo prostrednictvom stahovania, sluzia na
informacné ucely a zavazné su iba a v rozsahu, v akom st uvedené v cenovej ponuke alebo potvrdeni objednavky. Spolo¢nost Danfoss neprijima ziadnu zodpovednost za mozné chyby v katalégoch,
brozurach, videach a inych materialoch.

Spolo¢nost Danfoss si vyhradzuje pravo na tpravu svojich produktov bez predchadzajiiceho upozornenia. Plati to aj pre objednané produkty, ktoré este neboli dodané, za predpokladu, ze je tieto
zmeny mozné vykonat bez zmeny formy, upevnenia alebo funkcie produktu.

Vsetky ochranné znamky uvedené v tomto materiali si majetkom spolo¢nosti Danfoss A/S alebo skupiny Danfoss. Danfoss a logo Danfoss st ochranné znamky spolo¢nosti Danfoss A/S. VSetky prava
vyhradené.
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