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Bevezetés

VLT® AQUA Drive FC 202

1 Bevezetés

1.1 Az Utmutatd rendeltetése

A programozaési Utmutaté a frekvenciavalté programo-
zasahoz sziikséges tudnivaldkat tartalmazza kilonféle
alkalmazasok esetén.

A VLT® bejegyzett védjegy.
1.2 Tovabbiirodalom

A frekvenciavalto specialis funkcidinak és programozasanak
ismertetésére tovabbi irodalom all rendelkezésre.

. A VLT® AQUA Drive FC 202 kezelési itmutaté a
frekvenciavalté mechanikus és elektromos
telepitését ismerteti.

e A VLT® AQUA Drive FC 202 tervezdi segédlet
a hajtasrendszerek tervezéséhez nyujt segitséget a
funkcidk részletes ismertetésével.

. Kezelési Utmutatdk allnak rendelkezésre az opcidk
hasznélatdhoz.

A Danfoss kiegészité kiadvanyokat és kézikdnyveket is
kinal. Ezek jegyzékét lasd a drives.danfoss.com/knowledge-
center/technical-documentation/ cimen.

1.3 Szoftververzié

AVIGYAZAT!

Szoftververzié: 3.30

A szoftver verziészama a 15-43 paraméter Szoftververzio értékébol
allapithaté meg.

1.4 Teljesitett el6irasok

CE.®

1.5 Jelzések

A kézikdnyvben hasznilt jelzések a kdvetkezék:

AFIGYELEM!

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely sulyos, akar
halélos sériiléshez is vezethet.

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely kisebb vagy
kozepes sulyossagu sériiléshez vezethet. A nem
biztonsagos eljarasok elkeriilésére is felhivhatja a
figyelmet.

ERTESITES

Fontos informaciét k6zol tobbek kozott az olyan helyze-
tekrél, amelyek a berendezés sériilését vagy vagyoni kart
okozhatnak.

1.6 Definicidk

1.6.1 Frekvenciavalto

lviT,mAX
Maximalis kimeneti aram.

lvirn
A frekvenciavalté altal szolgaltatott névleges kimeneti
aram.

Uvit,max
Maximalis kimeneti fesziltség.

1.6.2 Bemenet

Vezérl6parancs

Az LCP és a digitalis bemenetek segitségével elindithatja,
illetve ledllithatja a csatlakoztatott motort.

A funkcidk 2 csoportba sorolhatok.

Az 1. csoport funkcidinak nagyobb a prioritdsa a 2. csoport
prioritasainal.

1. csoport Hibatorlés, szabadonfutasu stop, hibatorlés és
szabadonfutas, vészleallas, DC-fékezés, leallitas,
[OFF] (Ki) gomb

2. csoport Start, impulzusstart, iranyvaltas, start iranyvaltassal,
kuszas, kimenetbefagyasztas

Tablazat 1.1 Funkciécsoportok

1.6.3 Motor

Motor forgasa
A kimenétengelyen létrehozott nyomaték, fordulatszam 0
1/min értékrél a motor maximalis fordulatszamaig.

fioe
Motorfrekvencia, ha aktivélta a kuszas funkciot (digitélis
bemeneteken).

fm
Motorfrekvencia.
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fmax
Maximalis motorfrekvencia.

fvin
Minimalis motorfrekvencia.

fmn
Névleges motorfrekvencia (az adattablan szerepl6 érték).

Im
Motoraram (pillanatnyi).

ImN
Névleges motordram (az adattablan szereplé érték).

nm,N
Névleges motorfordulatszam (adattablan szereplé érték).

Ns
Szinkron motorfordulatszam.

_2xpar..1-23x60s

s par.. 1 -39
Nszlip

Motorszlip.

Pm,N

Névleges motorteljesitmény (az adattdblan szereplé kW-
vagy LE-érték).

TmN
Névleges nyomaték (motor).

Um
Pillanatnyi motorfesziiltség.

Um,N
Névleges motorfesziiltség (az adattablan szerepld érték).

Kimozditonyomaték
Koppel

Kip Koppel

175ZA078.10

tpm

Abra 1.1 Kimozditényomaték

nvr
A frekvenciavalté hatdsfokét a kimeneti teljesitmény és a
bemeneti teljesitmény ardnya hatarozza meg.

Startletilté parancs
A vezérléparancsok 1. csoportjaba tartozé stop parancs —
lasd Tabldzat 1.1.

Stop parancs
A vezérléparancsok 1. csoportjaba tartozd stop parancs —
lasd Tdbldzat 1.1.

1.6.4 Referenciak

Analdg referencia
Az 53-as vagy 54-es analég bemenetre adott jel (fesziiltség
vagy aram).

Binaris referencia
A soros kommunikacids portra kapcsolt jel.

Belsé referencia

A referenciatartomany -100%-a és +100%-a kozott
megadott belsé referencia. A 8 belsé referencia kozil a
digitdlis csatlakozdkra adott jelek segitségével lehet
vélasztani.

Impulzusreferencia

A 29-es vagy 33-as digitalis bemenetre kapcsolt impulzusf-
rekvencia-jel.

Refmax

(jellemzéen 10 V, 20 mA) és az eredd referencia kozotti
Osszefliggést hatarozza meg. A maximalis referenciaérték a
paraméter 3-03 Maximdlis referencia segitségével van
megadva.

Refmin

A 0% érték melletti referenciabemenet (jellemzéen 0 V, 0
mA, 4 mA) és az eredd referencia kdzotti 6sszefliggést
hatdrozza meg. A minimdlis referenciaérték a

paraméter 3-02 Min. referencia segitségével van megadva.

1.6.5 Egyebek

Analég bemenetek szama

Az analég bemenetek a frekvenciavaltd kilonféle
funkcidinak vezérlésére szolgalnak.

Kétféle analdog bemenet van:

Arambemenet: 0-20 mA és 4-20 mA
Fesziiltségbemenet: -10 — +10 VDC

Analég kimenetek
Az analdég kimenetek 0-20 mA-es vagy 4-20 mA-es jelet
adhatnak.

Automatikus motorillesztés, AMA
Az AMA algoritmus 4llé helyzetben tudja meghatarozni a
csatlakoztatott motor villamos paramétereit.

Fékellenallas

A fékellenallas olyan modul, amely képes a generatoros
fékezés soran el6allo fékteljesitmény elnyelésére. A
generatoros fékteljesitmény megnéveli a DC-kor
fesziiltségét, és a fékchopper gondoskodik arrdl, hogy ez a
teljesitmény a fékellenallasra jusson.

MG200B47 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. 5
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CT-karakterisztika

Altalanos alkalmazasban, példaul széllitészalagok,
dugattyus szivattyuk és daruk esetén hasznalt allando-
nyomaték-karakterisztika.

Digitalis bemenetek
A digitdlis bemenetek a frekvenciavalté kiilonféle
funkcidinak vezérlésére hasznalhatdk.

Digitalis kimenetek
A frekvenciavalté 2 digitalis kimenettel rendelkezik,
amelyek 24 VDC (maximum 40 mA) jelet tudnak adni.

DSP
Digitélis jelprocesszor.

ETR

Az elektronikus hékioldo relé héterhelési szamitast jelent
az aktualis terhelés és az id6 alapjan. A cél a becsilt
motorhémérséklet megallapitasa.

HIPERFACE®

HIPERFACE® a Stegmann bejegyzett védjegye.
Inicializalas

Inicializalas végrehajtasakor (paraméter 14-22 Miikddés
lizemmdadja) a frekvenciavalto visszatér az alapértelmezett
bedllitadsokra.

Szakaszos mukodési ciklus

A szakaszos m(ikodés értéke a miikddési ciklusok
sorozatara vonatkozik. Minden ciklus egy munkaperio-
dusbdl és egy terhelésmentes periédusbdl all. Az Gizemelés
periodikus m(ikodés vagy nemperiodikus miikodés lehet.

LCP

A kijelz6- és kezel6egység (LCP) teljes interfészt nyuijt a
frekvenciavalté vezérléséhez és programozéasahoz. A kezel6-
egység levehetd, és az opciondlis telepitékészlet
segitségével a frekvenciavaltotdl akar 3 méterre (10 1ab)
felszerelhet6 egy el6lapra.

NLCP

A numerikus kijelz6- és kezel6egység (NLCP) interfészt
nyujt a frekvenciavaltd vezérléséhez és programozasahoz. A
numerikus kijelz6jli egység csupan folyamatértékek
kijelzésére szolgal, tarolasi és masolasi funkcidja nincs.

Isb
Legkisebb helyi értéki bit (least significant bit).

msb
Legnagyobb helyi értéki bit (most significant bit).

MCM
A kédbelkeresztmetszet amerikai mértékegységének (Mille
Circular Mil) réviditése. 1 MCM = 0,5067 mm’.

Online/offline paraméterek

Az online paraméterek az adat értékének megviltozasa
utan azonnal érvénybe lépnek. Az offline paraméterek
médositasainak érvénybe léptetéséhez nyomja meg az [OK]
gombot.

Folyamat PID

A PID-szabalyozé tartja a kivant fordulatszamot, nyomast,
hémérsékletet stb. ugy, hogy a kimeneti frekvenciat a
véltozé terheléshez igazitja.

PCD
Folyamatvezérlé adatok.

Ki-be kapcsolasi ciklus
A haldzati tap kikapcsoldsa a kijelzé (LCP) elsotétlléséig,
majd a tdp Ujboli bekapcsolésa.

Impulzusbemenet/inkrementalis enkéder

Kulsé, digitalis impulzusjeladd, amely visszacsatoldssal
szolgal a motor fordulatszamardl. Az enkddert olyan
alkalmazasokban haszndljak, ahol igen nagy pontossagu
fordulatszam-szabalyozas szlikséges.

RCD

Eletvédelmi relé.

Bedllitas

A paraméter-beadllitdsok 4 konfiguracidba, un. setupokba
mentheték. A négy setup kozott valthat, tovabba lehet6ség
van az egyik setup modositasara, mikdzben egy masik van
érvényben.

SFAVM
Allérészfluxus-orientalt aszinkron vektormodulacié nevii
kapcsolasi minta (paraméter 14-00 Kapcsoldsi minta).

Szlipkompenzacio

A frekvenciavalté a motorszlip kompenzacidjat a frekvencia
modositasaval oldja meg a mért motorterhelés fliggvé-
nyében, kézel dllandé motorfordulatszamot biztositva.

SLC

Az SLC (Smart Logic Control) a felhasznalé éltal megadott
muveletek sora, amelyek végrehajtasara akkor kerdl sor, ha
az SLC IGAZ-nak értékeli a nekik megfeleld, ugyancsak a
felhasznalo altal megadott eseményt. (Lasd 3.12. fejezet A
13-** Smart Logic Vez. csoport paraméterei).

STW
Allapotszé.

Standard FC-busz
RS485-0s busz FC vagy MC protokollal. Lasd
parameéter 8-30 Protokoll.

THD
Teljes harmonikustorzitas: a kiilonb6z6 rendszamu felhar-
monikusok &sszesitve.

Termisztor
A frekvenciavaltén vagy a motoron elhelyezett h6mérsék-
letfliggd ellendllds.

Leoldas

Olyan hibahelyzetekben bekovetkezé éllapot, ha példaul a
frekvenciavalté tulmelegszik, vagy amikor a motort, a
folyamatot vagy a mechanizmust védi. A frekvenciavalté
mindaddig nem teszi lehetévé az Ujrainditst, amig a hiba
meg nem szUnik. A leoldasi allapot torléséhez ujra kell
inditani a frekvenciavaltét. A leoldasi allapot nem
hasznalhat6 személyes biztonsagi funkcidként.

6 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva.
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Leoldas blokkolassal

A frekvenciavalté 6nmaga védelmére lép ebbe az allapotba
hiba esetén. A frekvenciavalté fizikai beavatkozast igényel,
példaul a kimeneten fellépd révidzarlat esetén. Blokkolt
leoldas csak a haldzatrdl vald lekapcsoléssal, a hiba okanak
megsziintetésével, majd a frekvenciavalté ujbdli csatlakoz-
tatasaval torélhetd. Ujrainditds mindaddig nem lehetséges,
amig a kezel6 meg nem sziinteti a leoldasi allapotot a
hibatorlés aktivalasaval (illetve bizonyos esetekben
automatikus hibatorlés is beprogramozhatd). A blokkolt
leoldasi allapot nem hasznalhaté személyes biztonsagi
funkcioként.

VT-karakterisztika
A szivattyuk és ventildtorok esetében hasznalt valtozé-
nyomaték-karakterisztika.

vvct

A szokasos fesziiltség/frekvencia ardny szabdlyozésaval
Osszehasonlitva a fesziiltségvektoros vezérlés (VVC*) révén
dinamikusabb és stabilabb szabalyozas érhet6 el, a
fordulatszdm-alapjel megvaltozasa esetén és a terhelényo-
matékkal kapcsolatban is.

60° AVM

60°-0s aszinkron vektormodulacié

(paraméter 14-00 Kapcsoldsi minta).
Teljesitménytényezd

A teljesitménytényezé az |1 és az lrms kozotti 6sszefiig-
géssel fejezheté ki.

V3xUxI, cosd

V3 XU XIpys
Teljesitménytényez6 a 3 fazisu vezérléshez:

Teljesitmény tényez6 =

Teljesitmény tényez6 = M xcospl _ I—l
Irms Irms
A teljesitménytényezé azt mutatja meg, hogy a frekvenci-
avalté milyen mértékben terheli a megtaplalé halézatot.
Minél kisebb a teljesitménytényezd, annal nagyobb az

effektiv aram (Iruws) azonos teljesitményen.

Ipys = 1/1% + Ié +1§ + .+ Iﬁ

A nagy teljesitménytényez6 azt jelenti, hogy a kiilénb6zé
harmonikusaramok szintje alacsony.

A frekvenciavaltok beépitett egyenaramu tekercsei nagy
teljesitménytényezdt biztositanak, minimalizélva a
megtaplalé halézatra adott terhelést.

Célpozicio

A végsé célpoziciét a pozicionaldparancsok hatarozzék
meg. A profilgenerator ennek a pozicidonak az alapjan
szamitja ki a fordulatszamprofilt.

Utasitott pozicio

A profilgenerator altal kiszamitott aktudlis poziciéreferencia.
A frekvenciavalté a poziciéo-Pl alapjeleként haszndlja az
utasitott pozicioét.

Aktualis pozicid

Az enkdderrdl szarmazo aktudlis pozicidé vagy a motorve-
zérlés altal nyilt hurokban szamitott érték. A

frekvenciavaltd a pozicié-Pl visszacsatolojeleként hasznalja

az aktualis poziciét.

Poziciohiba

A pozicidhiba az aktudlis pozicié és az utasitott pozicio
kozotti eltérés. A pozicidhiba a pozicio-Pl-szabalyozé

bemenete.

Pozicié egysége

A pozicidértékek fizikai mértékegysége.

1.7 Roviditések, jelzések, szedés

, mivel cospl = 1

°C Celsius-fok

°F Fahrenheit-fok

AC Valtakozé dram

AEO Automatikus energiaoptimalizalas

AWG American wire gauge (amerikai

vezetékkeresztmetszet-szabvany)

AMA Automatikus motorillesztés

DC Egyendram

EMC Elektromagneses Osszeférhetdség

ETR Elektronikus hékioldo relé

fmN Névleges motorfrekvencia

FC Frekvenciavélté

linv Inverter névleges kimeneti drama

ILm Aramkorlat

IMN Névleges motordram

IvitMAX Maximalis kimeneti aram

- A frekvenciavalté altal szolgaltatott
' névleges kimeneti dram

P Behatolas elleni védelem

LCP Kijelz6- és kezel6egység

MCT Mozgasszabalyozd eszkoz

ns Szinkréon motorfordulatszém

PmN Névleges motorteljesitmény

PELV Védoé torpefesziiltség

NYAK Nyomtatott aramkér

PM motor Allandé magneses motor

PWM Impulzusszélesség-modulacié

1/perc Percenkénti fordulatszam

Regen Generatoros csatlakozdk

Tum Nyomatékkorlat

UmN Névleges motorfesziiltség

MG200B47

Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva.




Dt

Bevezetés

VLT® AQUA Drive FC 202

1.8 Biztonsag

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozé fesziiltségli halozati tapra, DC-tapegységre
vagy terhelésmegosztasra kapcsolt frekvenciavaltéban
nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést, fesziiltség ala
helyezést vagy karbantartast nem képzett szakember
végzi, az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ala helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

. Szerviz- vagy javitasi munka megkezdése el6tt
megfelel6 fesziiltségméré segitségével bizonyo-
sodjon meg réla, hogy nem maradt fesziiltség a
frekvenciavaltéban.

Biztonsagi el6irasok

. Javitasi munka el6tt a frekvenciavaltét le kell
vélasztani a megtaplalé halézatrél. Ellendrizze,
hogy valéban megtortént-e a megtaplalo
halézatrol torténd lekapcsolas, és hogy letelt-e az
a kotelezé varakozasi id6, amelyet a motor és a
halézati tapcsatlakozok kihuzasa elétt be kell
iktatni. A kistilési id6t illetéen lasd Tdbldzat 1.2.

. Az [OFF] (KI) gomb nem kapcsolja le a késziléket
a megtaplalé halézatrdl, ezért nem hasznaland6
biztonsagi kapcsoléként.

. Megfelel6en foldelje a berendezést. A vonatkozo
nemzeti és helyi el6irdsoknak megfelel6en
gondoskodjon a felhasznalé védelmérél a halozati
fesziiltség érintése, valamint a motort védelmérdl
a tulterhelés ellen.

. A kuszéaram meghaladja a 3,5 mA-t.

. A motortulterhelés elleni védelem nem része a
gyari bedllitdisoknak. Ha szlikség van erre a
funkciora, az paraméter 1-90 Motor hévédelme [4]
1. ETR-leoldds vagy [3] 1. ETR-figyelm. értékét
vélassza ki.

. Amig a frekvenciavélto csatlakoztatva van a
megtaplalé halézathoz, ne huzza ki a motor
csatlakozoit és a haldzati csatlakozokat.
Ellendrizze, hogy valéban megtortént-e a
megtaplalé halézatrdl térténd lekapcsolds, és
hogy letelt-e az a kdtelezd varakozasi id6, amelyet
a motor és a haldzati csatlakozok kihuzasa eldtt
be kell iktatni.

. A terhelésmegosztas (DC-kor csatoldsa) és a kiilsé
24 V-os egyenfesziiltségli tap telepitése esetén
nem csupdn a frekvenciavélté L1, L2, L3
csatlakozoi szamitanak fesziiltségforrasnak. A
javitasi munkalatok megkezdése el6tt ellendrizze,
hogy minden fesziltségforras le van-e kapcsolva,
és hogy a lekapcsolast kdvetSen letelt-e az el6irt

varakozasi id6. A kistlési id6t illetéen lasd
Tdbldzat 1.2.

AFIGYELEM!

VELETLEN INDITAS

Ha a frekvenciavalté valtakozé fesziiltségu halézatra, DC-
tapegységre vagy terhelésmegosztasra van kapcsolva, a
motor barmikor elindulhat. A véletlen inditas a
programozas, szervizelés vagy javitasi munka alatt halalt,
sulyos sériilést és anyagi kart okozhat. A motor
elindithaté kiils6 kapcsoldval, terepibusz-paranccsal,
bemeneti referenciajellel az LCP-rél, illetve hibaallapot
megsziintetésével.

Véletlen motorinditas megakadalyozasa:
. Kapcsolja le a frekvenciavaltot a halozatrol.

. Paraméterek programozasa el6tt nyomja meg az
LCP [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gombjat.

. Miel6tt a frekvenciavaltot valtakozo fesziiltségi
halézatra, DC-tapegységre vagy terhelésme-
gosztasra kapcsolnd, végezze el a
frekvenciavaltd, a motor és valamennyi hajtott
berendezés teljes vezetékezését.

AFIGYELEM!

KISULESI IDO

A frekvenciavalté DC-kori kondenzatorainak a frekvenci-
avalté halozati fesziiltségének lekapcsolasa utan is
megmaradhat a toltése. Akkor is jelen lehet nagyfe-
sziiltség, ha egy figyelmezteté LED sem vilagit. Ha a
halozati fesziiltség lekapcsolasa utan a megadott id6
kivarasa nélkiil kezd szerviz- vagy javitasi munkaba, az
halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Allitsa le a motort.

. Kapcsolja le a valtakozo6 fesziiltségili halézatot
és a tavoli DC-kori tapokat, beleértve a tartalék
akkumulatorokat, a sziinetmentes tapegy-
ségeket és egyéb frekvenciavaltok DC-kori
csatlakoztatasat.

. Sziintesse meg az allandé magneses motor
csatlakoztatasat, vagy zarolja azt.

. Varja meg, amig a kondenzatorok teljesen
kistilnek. A sziikséges minimalis varakozasi id6t
az Tdbldzat 1.2 ismerteti. Ez az adat a frekvenci-
avalto tetején talalhaté adattablan is szerepel.

. Szerviz- vagy javitasi munka megkezdése el6tt
megfelel6 fesziiltségméré segitségével bizonyo-
sodjon meg rdla, hogy a kondenzatorok teljesen
kistiltek.
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Fesziiltség Minimalis varakozasi idé (perc) ERTESITES
vl 4 7 15 A veszélyes helyzeteket a gép gyartojanak/integra-
200-240 0,25-3,7 kW _ 5.5-45 kW toranak kell felismernie, aki a megfelel6 megel6z6
(0,34-5 LE) (7,5-60 LE) intézkedések meghozataldért felel. Tovabbi monitorozoé-
380-480 0.37-7,5 kKW _ 11-90 kW és védelmi berendezések lehetnek sziikségesek, mindig
(0,5-10 LE) (15-121 LE) az adott orszagban hatalyos biztonsagi eléirasoknak,
535-600 07575 kKW _ 11-90 kW példaul a mechanikus eszkéz6krél sz6l6 térvénynek vagy
(1-10 LE) (15-121 LE) a baleset-megelézési elirasoknak megfeleléen.
525-690 - 1,1-7,5 kW 11-90 kW
(1,5-10 LE) (15-121 LE) Védelmi mod

Tablazat 1.2 Kisiilési id6é

ERTESITE.

A Safe Torque Off hasznalata soran mindig tartsa szem
elétt a VLT® frekvenciavdltok Safe Torque Off kezelési
utmutatéjdban foglaltakat.

ERTESITE.

A frekvenciavaltébdl szarmazé vagy azon beliili
vezérlbjelek aktivalasa ritka esetben téves lehet, késhet
vagy teljesen elmaradhat. Ha a berendezést olyan
alkalmazasban hasznaljak, ahol a biztonsag kritikus
jelentéségi, akkor nem szabad pusztan ezekre a vezérl6-
jelekre hagyatkozni.

Ha a motoraram vagy a DC-kor fesziiltsége tullépi a
berendezés hatarértékeit, a frekvenciavalté védelmi modba
Iép. A védelmi méd az impulzusszélesség-modulacids
stratégia megvaltoztatasat és kis kapcsolasi frekvencia
hasznélatdt jelenti a veszteségek minimalizalasa érdekében.
Ez az utolsé hibat kéveté 10 masodpercig tart, névelve a
frekvenciavaltd megbizhatdsagat és hibattirését a teljes
motorvezérlés helyredllitasa soran.

MG200B47
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1.9 Elektromos vezetékezés

1.9.1 Elektromos vezetékezés — vezérl6kabelek

32(DIN) 0V (eNP)
—— 24V (NPN)
330N :\lﬁov(PNP)

(COM RS485) 61

I I N
9
30h 91 (L1) == 2
-phase ' i
power 92(L2) | i 3
input 93 (L3) 4 1T } } ’, s
I——¢T
{ nﬁ Motor
DC bus 88 () Switch mode
power supply
89 (+)
Brake
resistor
50 (+10V OUT)
+10VDC
5201
0-10V DC 53AIN 7] o
N ON=0-20 mA
0/4-20 mA $202 P10V -
0-10V DC saam ] 2 | 240V AC,2A
0/4-20 mA |
55 (COM A IN)
AN— \
/ 12 (+24V OUT) |
240V AC,2A
! |
13 (+24V OUT) g
l oo \ 400V AC,2A
| —24V(NPN)
I 18 (DIN) ﬁov PNP) |
’ \
___24V(NPN)
| 19 (DIN) D\ﬁov PNP) | (COM A OUT) 39 || Analog output
(AOUT) 42 | 0/4-20 mA
’ 20 COMDIN) ) |
[ \
1| —24V(NPN)
\ 27 (bIN/OUT) ~ovene) | s8on _
- 24V = ° ON=Terminated
! { | H Z| OFF=Open
| o L
\
| —24V(NPN)
| 29 (D IN/OUT) OV (PNP |
| myryrva B Ry ) ‘
| *ﬁ | 5801
ov
| | |Ro4ss (P Rs485) 68 Rs485
\‘ 3~ —24V(NPN) | |Interface
| (N RS485) 69
\
\

(PNP) = Source
(NPN) = Sink

Abra 1.2 Alapveté bekétési rajz

A = analdg, D = digitélis

A 37-es csatlakozé a Safe Torque Off funkcidhoz hasznalatos. A Safe Torque Off telepitésének leirasat lasd a VLT® frekvencia-
vdltok Safe Torque Off kezelési utmutatdjdaban.

* FC 202 készililéken nincs 37-es csatlakozo (kivéve A1 hazméret esetén). A 2-es relének és a 29-es csatlakozdénak nincs
funkcidja a VLT® AQUA Drive FC 202 késziiléken.

Hosszu vezérl6kabelek és analdg jelek esetén bizonyos A digitélis és az analdg be- és kimeneteket kilon kell
ritka esetekben a telepitéstdl figgéen 50/60 Hz-es csatlakoztatni a frekvenciavaltd kozos bemeneteire (20-as,
foldzarlati hibahurkok alakulhatnak ki a megtaplalé halézat 55-6s és 39-es csatlakozd), hogy egyik csoport foldaramai
kabeleibdl szarmazo zaj miatt. se hassanak a tobbi csoportra. Egy kapcsolas a digitalis

bemeneten példaul zavarhatja az analég bemeneti jelet.
llyen esetben valdszintileg meg kell szakitani az
arnyékolast, és be kell iktatni egy 100 nF-os kondenzatort
az arnyékolds és a késziilékhdz kozé.

10 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. MG200B47



i

Bevezetés

Programozasi utmutaté

Vezérl6kapcsok bemeneti polaritasa m =
) PNP (forras) g §
[a) S o
> Digitalis bemenet huzalozésa g = 2
E > ) o
+ e @

12 |13 |18 |19 |27 |29 |32 |33 |20 |37
[ J [ [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ [ [ ]
° ° ° ° ° ° . ° ° .
i
\
\
\
\
-/
o
Abra 1.3 PNP (forras)
) -
a o ~
Z NPN (fogadas) S S
3, DS . = ) )
+ Digitalis bemenet huzalozésa e § Abra 1.5 Arnyékolt/pancélozott vezérlokabelek foldelése
12 |13 |18 |19 |27 |20 |32 |33 | 20 |37 |
1.9.2 Start/sto
o0 00 00 0 0o P
? ®© & 6 06 06 06 0 o , 18-as csatlakozé = 5-10 Paraméter 18-as digitdlis bemenet
| \ [8] Start.
| \ 27-es csatlakozé = Paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet
| \ [0] Nincs funkcidja (alapértelmezés: [2] Szabadonfut., inverz).
| [ 37-es csatlakozd = Safe Torque Off (ha rendelkezésre all).
\
\ - o
\ / Ko 95
‘ ‘ o ~ 130BA155.12
S R A (N A I R s 4 b
N
+ o o
Lo —0o o 0o 0 12[13[18[19][27[29[32[33]20]37
Abra 1.4 NPN (fogadas) O|O|0|0|0|0|0|0|0]|O
L >l IOH )l IOI IC>1 IOI IOI IOI IOI ICIDI

St iz

Arnyékolt/pancélozott vezérlékabeleket hasznaljon.

A vezérlékabelek helyes lezarasahoz lasd az Arnyékolt Fordulatszéfn

vezérl6kdbelek foldelése cimU részt a tervezéi segédletben.

Start/Stop_ |

(18)
Abra 1.6 Start/stop

MG200B47
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1.9.3 Impulzus start/stop o~
12 +24V g
18-as csatlakozd = 5-10 Paraméter 18-as digitdlis bemenet §
[9] Impulzusstart.
27-es csatlakozd = Paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet J 18 Par.5-10
[6] Stop, inverz.
37-es csatlakozo = Safe Torque Off (ha rendelkezésre all).
27 Par.5-12
> o ] ]
| S— | S—
130BA156.12
© N 29 Par.5-13
> | |
g © v ’77
+ o o
32 Par. 5-14
12|113|18(19|27|29|32(33|20|37
e e e e e e | |
O|0]|0]0|0]0|0|0|0|0O
O|DI0|P|IO|IOIOIO 37
— — | e |
Q\ Abra 1.8 Fordulatszam-névelés és -csékkentés
Start Stop Biztonsdagi stop
1.9.5 Potenciométer-referencia
] Potenciométeren keresztiili fesziiltségreferencia
Fordulatszam — 1. referenciaforras = [1] 53-as analég bem. (alapértelmezés).
53-as csatlakozé, alsé fesziiltség = 0 V.
53-as csatlakozé, felsé fesziiltség = 10 V.
53-as csatlakozd, alsé ref./visszacsatolasi érték = 0 1/min.
53-as csatlakozé, felsé ref./visszacsatoldsi érték = 1500 1/
—I min.
Start (18) | I__l_— 5201-es kapcsold = Kl (U).
< -
St 27 =
op (27) § 3
Abra 1.7 Impulzus start/stop E é
Fordulatszam, 1/min ¥ J/ m
AP 615 39|42(50|53|54|55
1.9.4 Fordulatszam-noévelés és -csokkentés 8 8 O} 8 8 8
29-es/32-es csatlakozé = fordulatszam-novelés/ N
csokkentés T
8 t
18-as csatlakozé = 5-10 Paraméter 18-as digitdlis bemenet // Peﬁ_ﬁsf 3 Vseg T3
[9] Impulzusstart (alapértelmezés) yd 1
27-es csatlakozé = Paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet e
[19] Referencia befagy. 7 1kQ
29-es csatlakoz6 = Paraméter 5-13 29-es digitdlis bemenet
[21] Gyorsitds. i i o Abra 1.9 Potenciométer-referencia
32-es csatlakozd = Paraméter 5-14 32-es digitdlis bemenet
[22] Lassitds.
12 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. MG200B47
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2 Programozas

2.1 A grafikus és numerikus kijelz6- és :
kezel6egység g
A frekvenciavalté a grafikus LCP (LCP 102) segitségével ¢
egyszerlien programozhaté. A numerikus kijelzé- és kezel6- Status {/(8)
egység (LCP 101) hasznélataval kapcsolatban ldsd 1234rpm 10,4A 43,5Hz
2.2.17. fejezet Programozds a numerikus kijelz6- és kezeld-
egység segitségével.
2.2 Programozas a grafikus LCP 43,5Hz
segitségével
Az LCP-t 4 funkcionalis csoport alkotja: Run OK
1. Grafikus kijelzé allapotsorokkal
2. Menligombok és jelz6lampak — a paraméterek Status Quick Main Alarm
véltoztatasara és a kijelzéfunkcidk kozotti Menu Menu Log
atkapcsolasra
3. Navigacids gombok és jelz6lampak
4. Vezérl6gombok és jelzélampék
Az LCP Allapot képernyéjén 5 miikddési adat jelenithetd \
meg.
A kijelzé sorai:
a. Allapotsor: llapotiizenetek megjelenitésére Warn.
szolgal, ikonok és 4brak utjan.
Alarm
b. 1-2. sor: a kezel6 két adatsora, melyben a
megadott vagy kivélasztott adatok jelennek meg.
A [Status] (Allapot) gomb megnyomasaval egy 4
tovabbi sorral bévitheté.
C. Allapotsor: széveges allapotiizenetek megjeleni- X
- . Abra 2.1 LCP
tésére szolgal.
ERTESITE
Az inditas késleltetése esetén az INITIALIZING (INICIA-
LIZALAS) iizenet jelenik meg az LCP-n, amig a késziilék
lizemkész nem lesz. Opcié hozzaadasa vagy eltavolitasa
az inditas késleltetését okozhatja.
MG200B47 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. 13
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2.2.1 Az LCP kijelzéje

A hattér-vilagitasos LCD-kijelz6 6sszesen 6 alfanumerikus
sort tartalmaz. Ezek a sorok jelzik a forgasiranyt (nyillal),
valamint a kivalasztott és az éppen programozott setupot.
A kijelzének 3 része van.

Fels6 rész

2 mért értéket jelezhet normal mikodési allapotban.
K6zépso rész

A felsé sor 5 mért értéket jelezhet mértékegységgel egydtt,
az allapottdl fuggetlenil (hacsak nincs éppen vészjelzés
vagy figyelmeztetés).

Alsé rész
Allapot izemmédban mindig a frekvenciavalté allapotat

jelzi.
, — ©
Fels6 rész < Hm g
43 1/min 544 A 25,3 kW s
@
1,4Hz

K6z€ps6 rész <
Also rész <

Abra 2.2 Alsé rész

2,9%

I Telj.kartya hom. (W29)

Aut. tavoli futas

A kijelzén lathatd az aktiv setup (a paraméter 0-10 Aktiv
setup értéke alapjan). Az aktiv setuptdl eltéré setup progra-
mozésakor jobboldalt ennek a szédma is megjelenik.

A kijelzé kontrasztjanak beallitasa

A sotétitéshez nyomja meg a [Status] (Allapot) + [4]
gombokat.

A vilagositashoz nyomja meg a [Status] (Allapot) + [¥]
gombokat.

A legtdbb paraméter-beallitas kdzvetleniil médosithat6 az
LCP-rél, hacsak nem hoztak létre jelszot a

0-60 paraméter Fémenli jelszava vagy a paraméter 0-65 Sajat
mendi jelszava segitségével.

Jelz6lampak

Bizonyos kiiszobértékek tullépésekor a vészjelz6 és/vagy a
figyelmeztet6 ldampa kigyullad, és allapot- vagy vészjelzé
Uzenet jelenik meg az LCP-n.

A bekapcsolasjelzé lampa (ON) akkor vilagit, amikor
mikodik a frekvenciavalto taplalasa a halézatrdl,
egyenaramu buszcsatlakozérdl vagy 24 V-os kilsé taprol.
llyenkor a hattérvilagitas is be van kapcsolva.

. Z6ld LED/On (Be): a vezérlérész mlikodését jelzi.

. Sarga LED/Warn. (Figyelmeztetés): figyelmeztetést
jelez.

o Villogé piros LED/Alarm (Vészjelzés): vészjelzést
jelez.

On

130BP044.10

Warn.

Alarm

Abra 2.3 Jelzélampak

Az LCP gombjai

A kezelégombok funkcidk szerint csoportosithatdk. A
kijelz6 és a jelz6lampdk alatt taldlhaté gombok a
paraméterek bedllitasara szolgalnak, beleértve a normal
mUkddés esetén a kijelz6n megjelend adatok kivélasztasat
is.

o
Quick Mai Al g
| n rm
Status uic a a I
Menu Menu Log &
[=]
(52}

Abra 2.4 Az LCP gombjai

[Status] (Allapot)

A frekvenciavalté és/vagy a motor allapotat jelzi. A [Status]
(Allapot) gomb megnyomasaval 3 kiilénbdz6 kijelzés
valaszthatoé ki: 5 soros kijelzés, 4 soros kijelzés vagy Smart
Logic Control.

A [Status] (Allapot) gomb segitségével kivélaszthatja a
kivant kijelzési modot, illetve gyorsmenti, fémenii vagy
vészjelzés modbol visszatérhet kijelzési médba. Az egyszer(
és a kett6s kijelzési mod kozott is valthat a [Status]
(Allapot) gombbal.

[Quick Menu] (Gyorsmenii)
Gyors hozzaférést biztosit a frekvenciavalté leggyakoribb
funkcidihoz.

A [Quick Menu] (Gyorsmenu) részei:
. Q1: My personal menu (Sajat meni)

. Q2: Gyors belizemelés

. Q3: Funkciébedllitdsok

. Q4: SmartStart

. Q5: Changes made (Médositasok)
. Q6: Loggings (Naplézasok)

. Q7: Viz és szivattyu

A funkcidbeallitasok gyors hozzaférést biztositanak tobbek
kozott az aldbbi vizkezel6 és szennyviztisztité alkalmaza-
sokhoz sziikséges paraméterekhez:

. Valtozé nyomaték

. Allandé nyomaték

14 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva.
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. Szivattyuk

. Adagolészivattyuk

. Kutszivattyuk

. Nyomasfokozé szivattyuk
. KeverG@szivattyuk

. Légbefuvok

. Egyéb szivattyuk

. Ventildtoros alkalmazéasok

A meniiben egyebek mellett a kovetkez6k kivélasztasara
szolgald funkcidk is megtaldlhatdk:
. Az LCP-n megjelenitett valtozdk

. Digitalisan el6re beallitott fordulatszamok
. Analég referencidk skalazasa

. Zart hurku egy- és tébbzonas alkalmazasok
. Vizzel kapcsolatos specidlis funkcidk

. Szennyviztisztité alkalmazasok

A gyorsmeni Q7: Viz és szivattyd pontja kdzvetlen
hozzéférést biztosit az alabbi fontos viz- és szivattyuspe-
cifikus funkciékhoz:
. Q7-1: Specidlis rampak (kezdeti rdmpa, végsd
rampa, visszacsapdszelep-rampa)
. Q7-2: Altatasi lzemmadd
. Q7-3: Szivattyutisztitas
. Q7-4: Széarazon futés
. Q7-5: Gorbevég észlelése
. Q7-6: Aramlaskompenz.
. Q7-7: Csotoltés (vizszintes csovek, fliggbleges
csovek, vegyes rendszerek)
. Q7-8: Vezérlés miikodése
. Q7-9: Min. Speed Monitor (Min. fordulatszdm
felligyelete)

A gyorsmenii paraméterei kdzvetleniil elérheték, hacsak
nem védi ket a kdvetkezd paraméterek egyikével
|étrehozott jelszo:

. 0-60 Paraméter Fémendi jelszava.

. 0-61 Paraméter Jelszé nélkiili hozzdf. a fémeniihéz.
. 0-65 Paraméter Sajdt menii jelszava.

. 0-66 Paraméter Jelszd nélk. hozzdf. a Sajat
meniihéz.

A gyorsmenii méd és a fémenii mod kozott kozvetlendl
lehet véltani.

[Main Menu] (Fémenii)

Valamennyi paraméter programozhaté a segitségével.

A fé6ment paraméterei kdzvetlenil elérheték, hacsak nem
védi 6ket a kdvetkezé paraméterek egyikével létrehozott
jelszo:

. 0-60 Paraméter Fémenli jelszava.
. 0-61 Paraméter Jelszd nélkiili hozzdf. a fémeniihéz.
. 0-65 Paraméter Sajdt menii jelszava.

. 0-66 Paraméter Jelszé nélk. hozzdf. a Sajat
menlihéz.

A legtobb vizkezel6 és szennyviztisztitd alkalmazashoz
nincs szlikség a fémenii paramétereire. A tipikusan
szlikséges paraméterek a gyorsmenii, a gyors belizemelés
és a funkciobedllitasok segitségével érheték el a legegysze-
riibben és leggyorsabban.

A fémenii mod és a gyorsmenii mod kozott kozvetlendl
lehet véltani.

Paraméter-gyorseléréshez nyomja le 3 masodpercre a [Main
Menu] (Fémenii) gombot. A gyorselérés kdzvetlen
hozzéférést biztosit barmely paraméterhez.

[Alarm Log] (Vészjelzési napld)

A legutdbbi 5 vészjelzés listdjanak megjelenitése (A1-A5
szamozassal). Ha tovabbi részletekre kivéncsi valamelyik
vészjelzésrél, vélassza ki annak szdmat a navigacios
gombokkal, és nyomja meg az [OK] gombot. Informacié
jelenik meg arrél, hogy milyen volt a frekvenciavalté
allapota kozvetlenil a vészjelzési lizemmod bekapcsoldsa
elétt.

130BA027.11

Quick Main Alarm

Status Menu Menu Log

On

Warn.

Alarm

Abra 2.5 LCP

[Back] (Vissza)
Visszatérés az el6z6 1épéshez vagy a navigacios rendszer
el6z6 szintjére.

[Cancel] (Mégse)
A legutdbbi valtoztatds vagy parancs visszavondsa, ha
azéta még nem vdltozott a kijelz6.

MG200B47
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[Info]

Informacié megtekintése egy parancsrdl, paraméterrdl vagy
funkciérdl az adott kijelz6ablakbdl. Az [Info] részletes
tajékoztatassal szolgdl, ha segitségre van szlksége.

Az informdciés lizemmodbdl az [Info], a [Back] (Vissza) vagy
a [Cancel] (Mégse) gombbal léphet ki.

Abra 2.6 Back (Vissza)

Abra 2.7 Cancel (Mégse)

Abra 2.8 Info

Navigaciés gombok

A 4 navigaciés gombbal Iéptethet a gyorsmenti, a fémendi
és a vészjelzési napld elemei kozott. A kurzor is ezekkel a
gombokkal mozgathato.

[OK]
A kurzorral megjeldlt paraméter kivalasztdséra, valamint
paraméter-moédositas lehetévé tételére szolgal.

Helyi kezelégombok
A helyi kezel6gombok az LCP alsé részén talalhatok.

L] L] L]

Abra 2.9 Helyi kezel6gombok

e30bp046.12

[Hand On] (Kézi be)

Az LCP segitségével torténé frekvenciavalto-vezérlés
bekapcsoladséra szolgal. A [Hand On] (Kézi be) gomb a
motort is elinditja, és megadhatdk a motorfordulatszam-
adatok a navigaciés gombok segitségével. A gomb a

0-40 paraméter LCP [Hand on] gombja segitségével [1]
Engedélyezve vagy [0] Tiltva éllapotba kapcsolhatd.

A vezérldjelek vagy terepi busz segitségével aktivalt kiilsé
stop jel elnyomja az LCP-n keresztiil kapott start parancsot.
A [Hand On] (Kézi be) gomb megnyomasaval a kdvetkezd
vezérl6jelek aktivak maradnak:

. [Hand On] (Kézi be) - [Off] (Ki) — [Auto On]
(Automatikus be)

. Hibatorlés
. Szabadonfutasu stop inverz
. Iranyvaltas
. Setupvalasztas, 0. bit — setupvalasztas, 1. bit
. Soros kommunikacién kapott stop parancs
. Vészledllas
. DC-fék
[Off] (Ki)

A csatlakoztatott motor leallitasa. A gomb a

paraméter 0-41 LCP [Offl gombja segitségével [1] Engedé-
lyezve vagy [0] Tiltva allapotba kapcsolhaté. Ha nincs
kivalasztva kilsé stop parancs, és az [Off] (Ki) gomb inaktiv,
akkor a motor a fesziltség lekapcsolasaval allithato le.

[Auto On] (Automatikus be)

Engedélyezhetd a segitségével a frekvenciavalto vezérl6-
kapcsokkal és/vagy soros kommunikaciéval torténé
vezérlése. Az aktiv start jel a vezérl6kapcsokon és/vagy a
terepi buszon elinditja a frekvenciavaltét. A gomb a
paraméter 0-42 LCP [Auto on] gombja segitségével [1]
Engedélyezve vagy [0] Tiltva allapotba kapcsolhato.

ERTESITES

A digitalis bemenetrél érkezé KEZI-KI-AUTO jel nagyobb
prioritasu, mint a [Hand On] (Kézi be) és az [Auto On]
(Automatikus be) kezel6gomb.

[Reset] (Hibatorlés)

A frekvenciavalté hibajanak torlésére szolgal vészjelzés
(leoldds) utdn. A gomb a paraméter 0-43 LCP [Reset] gombja
segitségével [1] Engedélyezve vagy [0] Tiltva allapotba
kapcsolhaté.

Paraméter-gyorseléréshez nyomja le 3 masodpercre a [Main
Menu] (Fémeni) gombot. A gyorselérés kozvetlen
hozzaférést biztosit barmely paraméterhez.
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2.2.2 Paraméter-beallitasok gyors atvitele
frekvenciavaltok kozott

A frekvenciavalto bedllitdsanak befejezése utan javasolt az
adatokat az LCP-re vagy szamitégépre menteni az MCT 10
paraméterezd szoftver segitségével.

~
2]
=
Quick Main Alarm =3
Status Menu Menu Log -
Warn.
Alarm
Abra 2.10 LCP
Adatmentés az LCP-re
A miivelet végrehajtasa el6tt allitsa le a motort.
Adatok mentése az LCP-re:
1. Valassza ki a 0-50 paraméter LCP-mdsolds pontot.

2. Nyomja meg az [OK] gombot.
3. Valassza az [1] Mindent az LCP-re lehetdséget.
4. Nyomja meg az [OK] gombot.

Ezzel minden paraméter-bedllitdst az LCP-re ment, amint az
a folyamatjelzén is lathaté. A 100% elérése utan nyomja
meg az [OK] gombot.

Csatlakoztassa az LCP egységet egy masik frekvencia-
valtéhoz, és masolja at a paraméter-beallitdsokat a masik
készulékre.

Adatok atvitele az LCP-rél a frekvenciavaltéra

ERTESITE.

A miivelet végrehajtasa el6tt allitsa le a motort.
Adatok atvitele az LCP-rél a frekvenciavaltora:
1. Valassza ki a 0-50 paraméter LCP-mdsolds pontot.

2. Nyomja meg az [OK] gombot.

3. Valassza a [2] Mindent az LCP-rél lehet6séget.
4. Nyomja meg az [OK] gombot.

Az LCP ekkor valamennyi tarolt paraméter-bedllitdsat atviszi
a frekvenciavéltéra, amint az a folyamatjelzén is lathaté. A
100% elérése utan nyomja meg az [OK] gombot.

2.2.3 Kijelzési moéd

Normal mikodés kozben a kijelzé kdzépsd részén
legfeljebb 5 mikodési valtozé jelenitheté meg
folyamatosan: az 1.1-es, 1.2-es és 1.3-as, valamint a 2-es és
a 3-as.

2.2.4 Kijelzési mod - a kijelzett adatok
kivalasztasa

A [Status] (Allapot) gombbal vélthat a 3 &llapotkijelzési
képerny6 kozott.

Valamennyi allapotképernyén lathatdk kiilonb6zé
formatumu mdkodési véltozok. Tovabbi tudnivalokért lasd
a példakat ebben a fejezetben.

Néhany mérési érték hozzarendelhet6 az egyes megjele-
nitett mkodési valtozékhoz. A megjelenitendé értékek és
mérések a kovetkezé paraméterekkel definidlhatok:

. 0-20 Paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi.

. Paraméter 0-21 1.2-es kijelzbsor, kicsi.
. Paraméter 0-22 1.3-as kijelz6sor, kicsi.
. Paraméter 0-23 2-es kijelzGsor, nagy.
. Paraméter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy.

A paraméterek a [Quick Menu] (Gyorsmenii) gombbal, a Q3
Funkciébedllitdsok, Q3-1 Alt. bedllitdsok, Q3-11 Kijelz6bedl-
litdsok pontokban érhetdk el.

A 0-20 paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi — paraméter 0-24 3-
as kijelzésor, nagy segitségével kivélasztott minden egyes
kijelzési paraméter esetében meg van hatdrozva a skéla és
a tizedesjel uténi szdmjegyek szama. Nagyobb értéku
paraméter esetén kevesebb tizedesjegy jelenik meg.
Példa: aktudlis kijelzés: 5,25 A; 15,2 A; 105 A.

A tovabbi részletekért lasd a 0-2* LCP kijelzéje paraméter-
csoportot.

l. dllapotképernyé

Ez a szokdasos kijelzési allapot bekapcsolds vagy gyari
értékekre torténd visszaallitds utan.

Az [Info] gombbal informacié jelenitheté meg kijelzett
mikodési valtozokhoz rendelt mérési értékekrdl (1.1, 1.2,
1.3, 2 és 3).

Lasd a Abra 2.11 miikddési valtozait.

MG200B47
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o 2 2.2.6 A Quick Menu (Gyorsmenti) gomb
799 1/min 7,83A BakW| S funkcioi

0,000

53,2%

Aut. tavoli rém/pés

olc

Abra 2.11 1. allapotképernyé

Il. dllapotképernyd

Lasd a Abra 2.12 miikédési valtozéit (1.1, 1.2, 1.3 és 2).
A példaban a fordulatszam, a motoraram, a motortelje-
sitmény és a frekvencia jelenik meg az elsé két sorban.

~

Allapot 1M

207 1/min 525A 24,4 kW

6,9 Hz

Aut. tavoli futas

@ @1308%62.1 0

o]

Abra 2.12 II. allapotképernyé

lll. llapotképerny6

Ebben a nézetben a Smart Logic Controllal kapcsolatos
események és muveletek jelennek meg. Tovabbi tudniva-
I6kért lasd a 13-** Smart Logic Vez. paramétercsoportot.

2y

1(1)
4,0 kW

778 1/min 0,86 A

130BP063.10

Allapot: 0 ki 0 (ki)
Mikor: -
Teendo: -

Aut. tavoli futas

Abra 2.13 IIl. allapotképernyé

2.2.5 Paraméterek bedllitasa

A frekvenciavaltd gyakorlatilag barmilyen feladatra felhasz-
nalhatd. A késziléknek két programozasi médja van:
. Fémenl mod

. Gyorsmeni méd

A fémeniben valamennyi paraméter elérhetd. A
gyorsmeni ezzel szemben csupan néhany paramétert
tartalmaz, amelyek azonban elegendék a frekvenciavalté
Uzemeltetésének megkezdéséhez.

Gyorsmenii és fémenii médban egyarant médosithatdk a
paraméterek.

A [Quick Menu] (Gyorsmeni) gomb megnyomaséra
megnyilik a gyorsmendi, melyben kiilonb6z6 funkciote-
ruletek szerepelnek.

A Q1 My Personal Menu (Sajat menu) kivalasztasaval
megjelenitheti az el6zéleg kivalasztott sajat paramétereket.
A paraméterek kivalasztdsa itt torténik: 0-25 paraméter Sajat
meni. A meni legfeljebb 50 kiilonb6z6 paramétert tartal-
mazhat.

N
ORPM 0.00A 1(1)

|

o — — —————

Q1 My Personal Menu

Q2 Quick Setup

130BC916.10

Q4 Smart Setup

Q5 Changes Made

Abra 2.14 Gyorsmeniik

A Q2 Gyors belizemelés kivalasztasaval azokat a paramé-
tereket érheti el, amelyekkel kozel optimalissa tehetd a
motor m(ikddése. Az egyéb paraméterek alapértelmezett
bedllitdsa a kivant vezérlési funkcidkra, valamint a
jelbemenet és -kimenet konfiguraciodjara (vezérlékapcsok)
vonatkozik.

A paraméterek a navigaciés gombokkal vélaszthatok ki. Az
elérhetd paramétereket a Tdbldzat 2.1 tartalmazza.

latszadm

Paraméter Beadllitas
0-01 Paraméter Nyelv

Paraméter 1-20 Motorteljesitmény [kW] [kw]
1-22 Paraméter Motorfeszliltség [V]
Paraméter 1-23 Motorfrekvencia [HZ]
Paraméter 1-24 Motordram [A]
Paraméter 1-25 Névleges motorfordu- [1/perc]

Paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet

[0] Nincs funkcidja"

Paraméter 1-29 Automatikus motorillesztés
(AMA)

[1] Teljes AMA

Paraméter 3-02 Min. referencia

[1/perc]

Paraméter 3-03 Maximdlis referencia

[1/perc]

Paraméter 3-41 1. felfutdsi rampaid6

[s]

Paraméter 3-42 1. fékezési rampaidé

[s]

Paraméter 3-13 Referencia helye

Tablazat 2.1 A rendelkezésre all6 paraméterek

1) Ha 27-es csatlakozé bedllitdsa [0] Nincs funkcidja, nincs sziikség

+24 V-os csatlakozdsra a 27-es bemeneten.

A Changes made (Mddositasok) pont kivalasztasaval a

kovetkezd informacidk jelennek meg:
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. A legutobbi 10 mddositas. A 10 legutobb
modositott paraméter kozil a [4] [Y] navigacids
gombokkal valaszthat.

. Az alapértelmezettdl eltéré bedllitasok.

A Loggings (Napl6zéasok) pont kivélasztasaval a kijelzd
egyes soraiban szereplé adatokrol tekinthet meg informa-
cidkat. Ezek grafikon formdjéban jelennek meg.

Csak a 0-20 paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi és a

paraméter 0-24 3-as kijelzésor, nagy segitségével kivélasztott
kijelzési paraméterek tekintheték meg. Késébbi referen-
ciaként akar 120 minta is tarolhaté a memédriaban.

2.2.7 Gyorsmenu, Q3 Funkciobedllitasok

A funkciobeallitdsok gyors hozzaférést biztositanak tobbek
kozott az aldbbi vizkezel6 és szennyviztisztité alkalmaza-
sokhoz sziikséges paraméterekhez:

. Valtozé nyomaték

. Allandé nyomaték

. Szivattyuk

. Adagolészivattyuk

. Kutszivattyuk

. Nyomasfokoz6 szivattyuk
. Keverdszivattyuk

. Légbefuvok

. Egyéb szivattyuk

. Ventilatoros alkalmazasok

A Funkciébedllitdisok meniiben egyebek mellett a
kovetkezék kivalasztasara szolgalé paraméterek
szerepelnek:

. Az LCP-n megjelenitett valtozok

. Digitélisan el6re beallitott fordulatszémok
. Analdg referencidk skalazasa

. Zart hurku egy- és tobbzdnas alkalmazasok
. Vizzel kapcsolatos specidlis funkcidk

. Szennyviztisztitd alkalmazasok

A Funkciébeallitdas paraméterei a kovetkezOképpen vannak csoportositva:
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Q3-1 Alt. beallitasok

Q3-10 Orabeallitasok Q3-11 Kijelzébeallitasok

Q3-12 Analég kimenet Q3-13 Relays (Relék)

0-70 Paraméter Ddtum és id6 0-20 Paraméter 1.1-es kijelzésor,

kicsi

6-50 Paraméter 42-es kimenet 1-es
relé=5-40 Paraméter Reléfunkci
o]

0-71 Paraméter Ddtumformdtum | Paraméter 0-21 1.2-es kijelzésor,

6-51 Paraméter 42-es csatlakozd, min. | 2-es

kicsi skdla relé=5-40 Paraméter Reléfunkci
6
0-72 Paraméter Id6formdtum Paraméter 0-22 1.3-as kijelzésor, 6-52 Paraméter 42-es csatlakozo, 7-es opcios

kicsi max. skdla relé=5-40 Paraméter Reléfunkci
o]
0-74 Paraméter Nydri id6szdmitds | Paraméter 0-23 2-es kijelz8sor, - 8-as opcids

nagy relé=5-40 Paraméter Reléfunkci
6
0-76 Paraméter Nydri id6szdm. Paraméter 0-24 3-as kijelz6sor, - 9-es opcids

kezdete nagy

relé=5-40 Paraméter Reléfunkci
o]

0-77 Paraméter Nydri id6szdm. 0-37 Paraméter 1. kijelz. sz6v.

vége

- 0-38 Paraméter 2. kijelz. sz6v.

- 0-39 Paraméter 3. kijelz. sz6v.

Tablazat 2.2 Q3-1 Alt. beallitasok

Q3-2 Nyilt hurok beallitasai

Q3-20 Digitalis referencia

Q3-21 Analdg referencia

3-02 Paraméter Min. referencia

3-02 Paraméter Min. referencia

3-03 Paraméter Maximdlis referencia

3-03 Paraméter Maximdlis referencia

3-10 Paraméter Belsé referencia

6-10 Paraméter 53-as csatl,, alsé fesziiltség

5-13 Paraméter 29-es digitdlis bemenet

6-11 Paraméter 53-as csatl, felsé fesziiltség

5-14 Paraméter 32-es digitdlis bemenet

6-14 Paraméter 53-as csatl. alsé ref./visszacs. érték

5-15 Paraméter 33-as digitdlis bemenet

6-15 Paraméter 53-as csatl, felsé ref./visszacs. érték

Tablazat 2.3 Q3-2 Nyilt hurok beallitasai

Q3-3 Zart hurok beallitasai

Q3-30 Feedback settings (Visszacsatolasi beallitasok)

Q3-31 PID settings (PID-beallitasok)

1-00 Paraméter Konfigurdcié médja

20-81 Paraméter Normdl/inverz PID-szabdlyozds

20-12 Paraméter Ref./visszacs. egység

20-82 Paraméter PID start f.szam [1/min]

3-02 Paraméter Min. referencia

20-21 Paraméter 1. alapjel

3-03 Paraméter Maximdlis referencia

20-93 Paraméter PID ardnyossdgi tényezé

6-20 Paraméter 54-es csatl., also fesziiltség

20-94 Paraméter PID integrdldsi idé

6-21 Paraméter 54-es csatl., felsé fesziiltség

6-24 Paraméter 54-es csatl. alsé ref./visszacs. érték

6-25 Paraméter 54-es csatl. felsé ref./visszacs. Erték

6-00 Paraméter VezérlGjel-szakaddsi id6

6-01 Paraméter VezérlGjelszakadds-funkcio

Tablazat 2.4 Q3-3 Zart hurok beallitasai
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2.2.8 Gyorsmenu, Q4 SmartStart

A frekvenciavaltd elsé bekapcsolasakor, illetve a gyari
értékekre torténd visszaallitdsa utdn automatikusan elindul
a SmartStart. A SmartStart 1épések sorozatan vezeti végig a
felhasznalot a helyes és lehetd leghatékonyabb motorve-
zérlés biztositasa érdekében. A SmartStart kdzvetlenil is
elindithaté a gyorsmeniibél.

A SmartStart segitségével a kdvetkez6 beallitadsok érhetdk
el:
. Egyszer{i motor/szivattyu: nyilt vagy zart
hurokban.

. Motorvaltas: 2 motor osztozik 1 frekvenciavalton.

. Egyszeri kaszkadszabalyozas: egy szivattyu
fordulatszdm-szabdlyozasa tébbszivattyus
rendszerben.

Ez példaul a nyomasfokozdék esetében koltségha-
tékony megoldas.

. Master/slave: akar 8 frekvenciavaltd és szivattyu
vezérlése az egész szivattyurendszer zokkend-
mentes muikddése érdekében.

2.2.9 FéGmenu mod

A [Main Menu] (Fémenil) gomb megnyomasaval |éphet a
fémeni médba. A kijelzén a Abra 2.15 képe jelenik meg.
A kijelz6 kozépsd és alsé részén a [A] és [Y] gombokkal
kivélaszthaté paramétercsoportok listaja jelenik meg.

N
1107 1/min 3,84A 1(1)

Fémeni

130BP066.10

1-** Terhelés és motor
2 - ** Fékek

3 - ** Referencia, rampak

Abra 2.15 Fémenii méd

Az egyes paraméterek neve és szdma programozasi médtdl
fuggetlenil mindig azonos marad. Fémeni médban a
paraméterek csoportokat alkotnak. A paraméter szamanak
elsé szdmjegye (balrdl) a paramétercsoport szamat adja
meg.

A fémeniben valamennyi paraméter moédosithato.
Bizonyos paraméterek azonban a konfiguréciétol
(paraméter 1-00 Konfigurdcié mdédja) fuggden rejtve
lehetnek. Nyilt hurok esetén példdul nem jelennek meg a
PID-paraméterek, opcidk engedélyezésével viszont tovabbi
paramétercsoportok lesznek lathatok.

2.2.10 Paraméter kivalasztasa

Fémenli médban a paraméterek csoportokat alkotnak.
Valasszon ki egy paramétercsoportot a navigaciés gombok
segitségével.

A paramétercsoport kivélasztasa utan valasszon egy
paramétert a navigaciés gombok segitségével.

A kijelz6 kozépsé részén megjelenik a paraméter szama és
neve, valamint a kivalasztott értéke.

“~ o

740 1/min 1064A 10 <

O

Alapvetd beall. 0-0% 2

3

0-01 Nyelv @
[0] English

Abra 2.16 Paraméter kivalasztasa

2.2.11 Adatok modositasa

Az adatok moédositasanak folyamata a gyorsmenu és a
fémeni modban azonos. A kivalasztott paraméter moédosi-
tadsahoz nyomja meg az [OK] gombot.

Az adatmoédositasi eljaras ezutan attél fligg, hogy a kijelolt
paraméterhez szamadat vagy szoveges érték tartozik-e.

2.2.12 Szoveges érték moédositasa

Ha a kivalasztott paraméternek szoveges értéke van, azt a
[a] [v] gombokkal mddosithatja.

Vigye a kurzort a menteni kivant értékre, és nyomja meg
az [OK] gombot.

= o

740 1/min 10,64 A 101] s

O

Alapvetd beall. 0-0* 4

3

0-01 Nyelv 0
[0] English

Abra 2.17 Széveges érték modositasa
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2.2.13 Adatérték modositasa

Ha a kivalasztott paraméternek szamértéke van, azt a [<] és
[*], valamint a [4] és [¥] navigacids gombokkal
méddosithatja. A [<] és [»] gombokkal a kurzor vizszintesen
mozgathatd.

113 1/min 1,78 A 1(1)

Terh.fligg6 beall. 1- 6%

1-60 Terh.kompenz. kis

130BP069.10

fordulatszamon
180%
| v

Abra 2.18 Adatérték moédositasa

A [A] [v] gombokkal lehet megvéltoztatni az adat értékét.
A [A] gombbal novelhetd, a [Y] gombbal csdkkentheté az
érték. Vigye a kurzort a menteni kivant értékre, és nyomja
meg az [OK] gombot.

S
729 1/min 6,21 A 1(1)

Terh.fliggd beall. 1-6*

130BP070.10

1-60 Terh.kompenz. kis
fordulatszamon

&0%
L h 4

Abra 2.19 Adatérték mentése

2.2.14 Szamadatok modositasa tetszéleges
értékre

Ha a kivalasztott paraméterhez szamadat tartozik, jel6ljon
ki egy szdmjegyet a [<] [>] gombok segitségével.

1-71 Start Oelay

130BP073.10

oo [E]s=
e

Abra 2.20 Szamjegy kijelolése

A kijelolt szdmjegy a [4] [Y] gombokkal tetszés szerint
médosithato.

A kijelolt szamjegyet kurzor jelzi. Vigye a kurzort a menteni
kivant szdmjegyre, és nyomja meg az [OK] gombot.

957RPM 11.58A 1(1)

Start Adjustments 1-7%

130BP072.10

1-71 High starting torque time

0.8s
| b 4

Abra 2.21 Mentés

2.2.15 Erték, lépésenként

Bizonyos paraméterek Iépésenként médosithatok. Ez a
kovetkezbékre vonatkozik:
. 1-20 Paraméter Motorteljesitmény [kW].

. Paraméter 1-22 Motorfesziiltség.
. 1-23 Paraméter Motorfrekvencia.

Ezek a paraméterek adott értékek halmazabdl vélasztva
vagy tetszéleges érték bedllitdsdval mddosithatok.

2.2.16 Indexelt paraméterek kijelzése és
programozasa

Az indexelt paraméterek egy folyamatosan gorgethetd
listat alkotnak.

A Paraméter 15-30 Vészj. naplo: hibakdd -

15-32 paraméter Vészj. naplo: idé kiirathatd hibanaplét
tartalmaz. Valasszon egy paramétert, nyomja meg az [OK]
gombot, majd a [A] [Y] gombok segitségével gorgesse az
értékek naplojat.

A paraméter 3-10 Belsé referencia példaul a kévetkez6-
képpen modosithato:
1. Jeldlje ki a paramétert, nyomja meg az [OK]
gombot, és a [A] [Y] gombok segitségével
goOrgesse az indexelt értékek listajat.

2. A paraméter értékének megvaltoztatasahoz
vélasszon ki egy indexelt értéket, és nyomja meg
az [OK] gombot.

3. Médositsa az értéket a [A] [Y] gombokkal.

4. Az Uj bedllitds elfogaddsdhoz nyomja meg az [OK]
gombot.

5. [Cancel] (Mégse): megszakitds. A [Back] (Vissza)
gombbal kiléphet a paraméterbdl.

22 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva.
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2.2.17 Programozas a numerikus kijelz6- és =
kezel6egység segitségével 2
s
Az aldbbi Utmutatas a numerikus LCP-re (LCP 101) ¢
vonatkozik.
A kezel6egységet 4 funkciondlis csoport alkotja: ‘*f‘ *f‘ *f‘ ‘**

. Numerikus kijelz ‘7 7‘ _ ‘7 7‘

. Meniigombok és jelz6lampak - a paraméterek 1 ~ —— —— Setup
véltoztatasara és a kijelz6funkcidk kozotti :
atkapcsolasra

. Navigaciés gombok és jelz6lampék

. Vezérlégombok és jelzélampdak — — —

- " Status Quick Main
|f'16|2050l’ 2 Menu Setup Menu
Allapotlizenetek megjelenitésére szolgal, ikonok és ‘
szamértékek utjan.

Jelz6lampak

. Z6ld LED/On (Be): a vezérl6rész miikodését jelzi.

. Sérga LED/Wrn (Figyelmeztetés): figyelmeztetést @
jelez.

. Villog6 piros LED/Alarm (Vészjelzés): vészjelzést 3 on
jelez.

Az LCP gombjai Warn.
[Menu] (Menii) Alarm
A kovetkezd lizemmodok koziil vélaszthat: ‘ ! ‘ !
. Allapot
4
. Gyors belizemelés
. Fémeni
Abra 2.22 Az LCP gombjai
Allapot iizemméd
Allapot lizemmoédban a frekvenciavalté vagy a motor
allapota jelenik meg.
Vészjelzés esetén az NLCP automatikusan éllapot
tizemmodba kapcsol.
Tobb vészjelzés is megjelenhet.
ERTESITES|
Az LCP 101 numerikus kijelz6- és kezel6egység
paraméter-masolast nem tesz lehet6vé.
2
5
rpm %
)/_\ L4 Setup 1

Abra 2.23 Allapot iizemméd
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° 2.2.18 Az LCP gombjai
A 1 ; % A helyi vezérlésre szolgalé6 gombok az LCP alsé részén
1 talalhatok.
,/\ Setup

Abra 2.24 Vészjelzés

Fémenii/Gyors belizemelés

Lehet6vé teszik az 6sszes paraméter, illetve csak a
gyorsmeni paramétereinek programozasat (lasd még az
LCP 102 leirdsat itt: 2.1. fejezet A grafikus és numerikus
kijelz6- és kezelbegység).

Ha az érték villog, a [4] vagy [Y] gombbal médosithatja a
paramétert.

1. A [Main Menu] (Fémeni) gomb megnyomasaval
|éphet a fdGmenii médba.

2. Valassza ki a paramétercsoportot [xx-__1, majd
nyomja meg az [OK] gombot.

3. Valassza ki a paramétert [__-xx], majd nyomja
meg az [OK] gombot.

4, Tombparaméter esetén valassza ki a tomb szamat,
és nyomja meg az [OK] gombot.

5. Valassza ki a kivant adatértéket, és nyomja meg
az [OK] gombot.

A funkciondlis lehetéségeket kinald paraméterek esetében
[1], [2]... értékek jelennek meg. Az egyes lehetdségek
leirasat lasd a paraméterek ismertetésében:

3. fejezet Paraméterek leirdsa.

[Back] (Vissza)

Léptetés visszafelé.

A [A] [Y] gombokkal mozoghat a parancsok és a
paraméterek kozott.

P2-03 ..

130BP079.10

-
Status Quick Main
Menu Setup Menu

Abra 2.25 Fémenii/Gyors beiizemelés

e30bp046.12

1 1 1
Abra 2.26 Az LCP gombjai

[Hand On] (Kézi be)

Az LCP segitségével torténé frekvenciavalto-vezérlés
bekapcsoldséra szolgal. A [Hand On] (Kézi be) gomb a
motort is elinditja, és megadhaték a motorfordulatszam-
adatok a navigaciés gombok segitségével. A gomb a

0-40 paraméter LCP [Hand on] gombja segitségével [1]
Engedélyezve vagy [0] Tiltva allapotba kapcsolhato.

A vezérldjelek vagy terepi busz segitségével aktivalt kiilsé
stop jel elnyomja az LCP-n keresztil kapott start parancsot.

A [Hand On] (Kézi be) gomb megnyomdséval a kdvetkezé
vezérl6jelek aktivak maradnak:
. [Hand On] (Kézi be) - [Off] (Ki) - [Auto On]
(Automatikus be)

. Hibatorlés
. Szabadonfutdsu stop inverz
. Iranyvaltas
. Setup kivalasztasa, Isb — Setup kivalasztasa, msb
. Soros kommunikacién kapott stop parancs
. Vészledllas
. DC-fék
[Off] (Ki)
A csatlakoztatott motor leallitdsa. A gomb a
paraméter 0-41 LCP [Off] gombja segitségével [1] Engedé-
lyezve vagy [0] Tiltva allapotba kapcsolhat6.
Ha nincs kivalasztva kiilsé stop parancs, és az [Off] (Ki)

gomb inaktiv, akkor a motor a fesziltség lekapcsolaséval
allithatd le.

[Auto On] (Automatikus be)

Engedélyezhetd a segitségével a frekvenciavalto vezérls-
kapcsokkal és/vagy soros kommunikaciéval torténd
vezérlése. Az aktiv start jel a vezérl6kapcsokon és/vagy a
buszon elinditja a frekvenciavaltot. A gomb a

paraméter 0-42 LCP [Auto on] gombja seqgitségével [1]
Engedélyezve vagy [0] Tiltva allapotba kapcsolhaté.
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ERTESITE.

A digitalis bemenetrél érkezé KEZI-KI-AUTO jel nagyobb
prioritast, mint a [Hand On] (Kézi be) és az [Auto On]
(Automatikus be) kezelégomb.

[Reset] (Hibatorlés)

A frekvenciavalto hibdjanak torlésére szolgal vészjelzés
(leoldas) utan. A gomb a paraméter 0-43 LCP [Reset] gombja
segitségével [1] Engedélyezve vagy [0] Tiltva allapotba
kapcsolhato.

2.3.1 Gyari értékekre torténd visszaallitas
alapértelmezett beallitdsokkal

A frekvenciavaltéon kétféleképpen allithatok vissza az
alapértelmezett beallitasok.

Javasolt inicializalasi eljaras (a paraméter 14-22 Miik6dés
lizemmddja segitségével)
1. Valassza a 14-22 paraméter Miikédés lizemmadja
pontot.

Nyomja meg az [OK] gombot.
Jeldlje ki a [2] Inicializdlds pontot.

Nyomja meg az [OK] gombot.

uohc W

Kapcsolja le a megtéplalé hélozatot, és varja meg,
amig a kijelz6 elsotétiil.

6. Kapcsolja vissza a megtaplalé halézatot. Ezzel
visszadllitotta a frekvenciavaltot.

A 14-22 Paraméter Mlikddés lizemmddja mindent
alaphelyzetbe allit a kdvetkez6k kivételével:
. Paraméter 14-50 RFI-szr8.

. Paraméter 8-30 Protokoll.

. 8-31 Paraméter Cim.

. Paraméter 8-32 Adatsebesség.

. Paraméter 8-35 Min. vdlaszkésleltetés.

. Paraméter 8-36 Max. vdlaszkésleltetés.

. Paraméter 8-37 Max. karakterkézi késleltetés.

o 15-00 Paraméter Uzemdrdk szdma —
15-05 paraméter Tulfesziiltségek.

. 15-20 Paraméter El6zmények: esemény —
15-22 paraméter ElI6zmények: id6.

. Paraméter 15-30 Vészj. napld: hibakdd —
15-32 paraméter Vészj. naplé: idé.

Kézi inicializalas
1. Kapcsolja le a hélézatrdl a késziiléket, és vérja
meg, amig a kijelz6 elsotétiil.

2. 2a A grafikus kijelz6ji LCP 102 bekapcso-
lasakor tartsa nyomva a [Status] (Allapot)
- [Main Menu] (Fémeni) - [OK]

gombokat.

2b A numerikus kijelzéji LCP 101
bekapcsoldsakor tartsa nyomva a [Menu]
(Men) - [OK] gombokat.

w

5 masodperc elteltével engedje el a gombokat.

4, A frekvenciavalté programozasa ezutan megfelel
az alapértelmezett beallitdsoknak.

Ez az eljaras a kovetkezok kivételével mindent
alaphelyzetbe allit:

. 15-00 Paraméter Uzemdrdk szdma.
. 15-03 Paraméter Bekapcsoldsok.

. 15-04 Paraméter Tulmelegedések.
. 15-05 Paraméter Tulfeszliltségek.

ERTESITES

Kézi inicializalaskor a soros kommunikacid, az RFI-sz(ir6
(paraméter 14-50 RFI-sziir6) és a hibanaplé bedllitasai is
visszaallnak.

MG200B47
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3 Paraméterek leirasa

3.1 Paraméter kivalasztasa

A paraméterek csoportokba vannak sorolva, ami kdnnyebbé teszi a megfelelé paraméter megtalalasat a frekvenciavélté

optimalis lizemeltetéséhez.

Paramétercsoportok attekintése

Csoport

Funkcio

0-** M(ikodés, kijelzd

A frekvenciavalté alapvetd funkcidihoz, az LCP gombjainak funkcidihoz és az LCP kijelzéjének bealli-
tasdhoz kapcsolédo paraméterek.

1-** Terhelés és motor

A motorbeallitasok paraméterei.

2-** Fékek

A frekvenciavalté fékfunkcidival kapcsolatos paraméterek.

3-** Referencia, rampak

A referencidk kezelésére, a korlatozasok megadasara és a frekvenciavaltonak a valtozasokra adott
reakcidjara vonatkozé paraméterek.

4-** Korlatok/figyelm.

A hatarértékek és figyelmeztetések bedllitasara szolgalé paraméterek.

5-** Digitalis be/ki

A digitélis be- és kimenetek beallitasara szolgalé paraméterek.

6-** Analdg be/ki

Az analég be- és kimenetek beallitasara szolgalé paraméterek.

8-** Komm. és opcidk

A kommunikacié és az opcidk bedllitasara szolgalé paraméterek.

9-** PROFIdrive

Profibus-specifikus paraméterek csoportja (VLT® PROFIBUS DP (MCA 101) sziikséges).

10-** CAN terepi busz

DeviceNet-specifikus paraméterek csoportja (VLT® DeviceNet (MCA 104) sziikséges).

13-** Smart Logic Vez.

A Smart Logic Control paramétereinek csoportja.

14-** Kulonleges funkciok

A frekvenciavalté kulonleges funkcidinak beallitdséra szolgadld paraméterek.

15-** FC informaciok

A frekvenciavaltd adatait (mikodési adatok, hardverkonfiguracié és szoftververziok) tartalmazo
paramétercsoport.

16-** Adatmegjelenités

Az adatmegjelenitésekre (példaul aktualis referenciak, fesziiltségek; vezérlés, vészjelzés, figyelmeztetés
és allapotszd) vonatkozd paraméterek.

18-** Info és kijelzések

A 10 legutébbi megel6z6 karbantartds naplojat tartalmazé paramétercsoport.

20-** Hajtas zart hurokkal

A késziilék kimeneti frekvencidjat vezérl6 zart hurkd PID-szabélyozé konfiguralasara szolgalo
paraméterek.

21-** Kiilsé zart hurok

A 3 bdvitett zart hurkd PID-szabélyozd konfiguralasara szolgalé paraméterek.

22-** Alkalmazasi funkcidk

A vizes alkalmazasok paraméterei.

23-** |d6alapu funkciok

A napi vagy heti rendszerességgel végrehajtandé muiveletek paraméterei.

24-** Alk. 2. funkcidk

A frekvenciavaltdé megkeriléagaval kapcsolatos paraméterek.

25-** Kaszkadvezérlé

Az egyszer(i kaszkadszabalyozd beallitdésanak paraméterei tobb szivattyu soros vezérléséhez.

26-** Analég 1/0 opcié6 MCB 109

A VLT® Analog 1/0 Option (MCB 109) bedllitdsara szolgalé paraméterek.

(Vizes alkalmazasok funkcioi)

29-** Water Application Functions

A vizspecifikus funkcidk bedllitasara szolgald paraméterek.

30-** Kulonleges funkcidk

A specidlis funkcidk bedllitasara szolgald paraméterek.

31-** Megker. opcid

A megkeriilési funkcié beallitdsara szolgalé paraméterek.

35-** Erzbemeneti opcié

Az érzékel6bemeneti funkcié bedllitasara szolgaléd paraméterek.

Tablazat 3.1 Paramétercsoportok

A paraméter-leirasok és -valasztasok a grafikus LCP vagy a numerikus LCP kijelz6jén jelennek meg. A részleteket lasd:

2. fejezet Programozds. A paraméterek az LCP [Quick Menu] (Gyorsmen) vagy [Main Menu] (FGmeni) gombjanak megnyo-
masaval érhetbk el. A gyorsmendii elsésorban a késziilék Gizembe helyezésére szolgal, mivel az Gizemelés elinditdsahoz
feltétlendl sziikséges paramétereket tartalmazza. A fémendiiben valamennyi paraméter elérhetd a részletes alkalmazasprogra-

mozashoz.

Minden digitalis és analég bemeneti/kimeneti csatlakozd tébbfunkcids. Valamennyi csatlakozé olyan alapértelmezett
funkcioval rendelkezik, amely a legtébb vizkezelé alkalmazasnak megfelel. Ha egyéb, specidlis funkcidk sziikségesek, ezeket
az 5-** Digitdlis be/ki vagy a 6-** Analdg be/ki paramétercsoportban kell beprogramozni.

26
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3.2 A 0-** MUkodés, kijelz6 csoport
paraméterei

A frekvenciavalto alapvetd funkcidihoz, az LCP gombjainak
funkcidihoz és az LCP kijelz6jének beallitdsahoz kapcsoldédd
paraméterek.

3.2.1 0-0* Alapvet6 beall.

0-01 Nyelv

Opcio: Funkcié:

[51] Bahasa Szerepel a 2-es nyelvcsomagban.
Indonesia

[52] Hrvatski Szerepel a 2-es nyelvcsomagban.

0-02 Motorford.sz. egység

Opcio: Funkcié:
ERTESITES
0-01 Nyelv
< . A motor miikédése kézben ez
Opcié: Funkcié: ’ iy . ,
a paraméter nem modosithato.
A kijelz6 nyelvét hatarozza meg.
A frekvenciavaltot 2 féle nyelvcso- A megjelend adatok a
maggal szallitjuk. Az angol és a 0-02 paraméter Motorford.sz. egység
német nyelvet valamennyi csomag és a 0-03 paraméter Teriileti
tartalmazza. Az angol nem bedllitdsok beallitasatol fliggenek. A
torélhetd és nem maodosithato. 0-02 paraméter Motorford.sz. egység
[oj * English Szerepel az 1-es és a 2-es nyelvcso- €s a 0-03 paraméter Tertileti
magban. bedllitdsok paraméter alapértel-
mezett bedllitésa attdl fligg, hogy a
[1] Deutsch Szerepel az 1-es és a 2-es nyelvcso- frek iavalts il |
. rekvenciavaltot a vilag mely
magban. térségébe szdllitottak.
[2] Francais Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. ERTESITE
[3] Dansk Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. A motorfordulatszam
[41 Spanish Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. egységének médositasaval
G =" S = 7 > visszaall bizonyos paraméterek
aliano zerepel az 1-es nyelvcsomagban. e p R
P y g kezdéértéke. Ezért miel6tt
[6] Svenska Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. egyéb paramétereket
[7] Nederlands Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. médositana, vala!ssza ki ? :
motorfordulatszam egységét.
[10] Chinese Szerepel a 2-es nyelvcsomagban..
[20] Suomi Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. [o] * 1/min A motorfordulatszam véltozéi és
[22] English US Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. paraméterei a motorfordulatszam
mértékegységével (1/perc) jelennek
[27] Greek Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. meg
[28] Bras.port Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. ] Hz A ieerieelsAim e G
[36] Slovenian Szerepel az 1-es nyelvcsomaghban. paraméterei a kimeneti frekvencia
Srték dgével (Hz) jel k
[39] Korean Szerepel a 2-es nyelvcsomagban. A e (P S IS
meg.
[40] Japanese Szerepel a 2-es nyelvcsomagban.
[41] Turkish Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. 0-03 Teriileti beallitasok
[42] Trad.Chinese Szerepel a 2-es nyelvcsomagban. Opcié: Funkcio:
ERTESITES
[43] Bulgarian Szerepel az 1-es nyelvcsomagban.
A motor mikodése kdzben ez
[44] Srpski Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. a paraméter nem médosithaté
[45] Romanian Szerepel az 1-es nyelvcsomagban.
[46] Magyar Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. A kijelzon megjelend adatok a
0-02 paraméter Motorford.sz. egység
[47] Czech Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. és a 0-03 paraméter Teriileti
[48] Polski Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. bedllitdsok beallitasatol fiiggenek. A
- 0-02 paraméter Motorford.sz. egység
[49] Russian Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. ; ) o
és a 0-03 paraméter Terdileti
[50] Thai Szerepel a 2-es nyelvcsomagban. bedllitdsok paraméter alapértel-
mezett bedllitésa attdl fligg, hogy a
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0-03 Teriileti beallitasok

0-05 Helyi méd egysége

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
frekvenciavaltot a vildg mely [o] * Motorfordsz.e
térségébe szallitottak. A bedllitadsok gysége
szlikség esetén atprogramozhatok. 1 %
A nem hasznalt beallitasok nem
jelennek meg. 3.2.2 0-1* Setupok kezelése
[0] Nemzetkozi Az 1-20 paraméter Motorteljesitmény
[KW] egységének kW-ra, az Az egyes setupok megadasa és ellenérzése.
1-23 paraméter Motorfrekvencia A frekvenciavalté paraméterei 4, egymastdl fiiggetlen
alapértelmezett értékének 50 Hz-re konfiguraciéban (setup) programozhatok. Az ennek kdszon-
allitasa. het6éen rugalmasan hasznalhaté késziilék képes megfelelni
. a vizkezel6 rendszer szamos kilonboz6 vezérlési sémdja
( LTS (o Sl I T U R 07 tdmasztotta kdvetelményeknek, ezzel gyakran lehetévé
R3] SR i téve egy kiils6 vezérl6berendezés koltségének megtaka-
BT T S T ritdsat. A frekvenciavalté beprogramozhaté példaul ugy,
RIS e S S Y A7 hogy az egyik setupban az egyik vezérlési séma szerint
clllietes (példaul nappali Gizemelés), egy masik setupban pedig egy
- . . masik szerint (példaul éjszakai lekapcsolds) miikddjon.
Felhasznalhatjdk azonban a setupokat a légtechnikai
Opcio: Funkcio: berendezések gyartoi vagy az eredetiberendezés-gyartok is:
Uzemmod kivalasztasa a kikapcsolt az egy terméksorba tartozo kiilonb6zé berendezéseikhez
frekvenciavalté halézatra valé azonos modon, tehat azonos paraméterekkel programozzak
csatlakoztatasa utani ujrainditasahoz be a frekvenciavaltdkat, majd a gyartaskor, illetve Gizembe
kézi (helyi) modban. helyezéskor egyszer(ien kivalasztjdk a megfelelé setupot a
[o] * Folytatas A frekvenciavaltdé mikodésének frekvenciavéltc") mode’llje alapjén.’ o . i
folytatasa azonos helyi referencia és A 0,-70 paramete,r AktIY setup s'egltsegevel k|v'ala§ztlhato az
start/stop feltétel hasznalataval. A akflv"seltu’p (tehdt a p')lllanatnyllag fa frekvenaava’lto
start/stop feltétel akalmazsa az LCP mukf)des?hez hasznalt setup). A klvalasz'tf)tt aktn{ seFup
egység [Hand on] (Kézi be)/[Off] (Ki megjelenik az L’CP-n: A miJItvl'seltup fun’kclo hasznalla,taval
gombjaval vagy digitalis bemeneten setupot !eh?t }/alta'n! a) mukodesben lévé vag_;_y ledllitott
keresztil adott helyi inditas frekvena'avlal't?n digitalis bementeteln ke:'resztul' vagy soros
parancesal torténik, a frekvenci- k’ommunlkacll’Oﬁ p?rarTFsokk'a\I (pelda’uIlejszakalnlek,apcso-
avalto kikapcsoldsa eléttivel azonos lashoz). A miikodés kdzbeni setupvaltashoz sziikség lehet a
médon. 0-12 paraméter Setup kapcsoléddsa megfelelé bedllitasara.
Jéllehet a vizkezel6 és szennyviztisztitd alkalmazéasok
(1 Megallitas, ref | A frekvenciavalto ledllitasa, de a tobbségében a miikodés kozben torténd setupvaltasokhoz
= régi leallitas elétti helyi fordulatszam- sem kell beprogramozni a 0-12 paraméter Setup kapcso-
referencia megérzése a I6ddsa beallitasat, a tobb setup nyujtotta lehetéségek teljes
memoridban. A halozati fesztiltség rugalmassagat kihasznalé bonyolult alkalmazasok esetén
helyreallitasa és start parancs sziikség lehet erre. A 0-11 paraméter Setup programozdsa
kiadasa utan (ez torteénhet a [Hand segitségével barmely setup paraméterei modosithatok,
On] (Kezi be) gomb megnyomasaval mikozben a frekvenciavalté az aktiv setupban miikédik. Az
vagy digitalis bemeneten kiadott aktiv setupnak nem kell egyeznie a médositott setuppal. A
helyi inditas paranccsal) a frekvenci- 0-51 paraméter Setup mdsoldsa segitségével paraméter-
avalté Ujraindul, és a mentett beéllitasok masolhatok a setupok kézott. Ezzel
fordulatszam-referenciat fogja meggyorsithatd az tizembe helyezés, ha kiilonb6z6
hasznalni. setupokban azonos paraméterértékekre van sziikség.
Opci6: Funkcié: Opcio: Funkcio:
Azt hatarozza meg, hogy a helyi Valassza ki, milyen setupban
referencia egysége motortengely mUkodjon a frekvenciavalto.
fordulatszamaként (1/perc vagy Hz) A 0-51 parameéter Setup mdsoldsa
vagy szazalékértékként jelenik meg. segitségével egy setup bedllitasait
atmasolhatja egy masik vagy az
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0-10 Aktiv setup

0-11 Setup programozasa

bemenetek vagy a soros kommuni-
kaciés port segitségével. Ez a setup
a 0-12 paraméter Setup kapcsoldddsa
beallitdsat hasznalja.

0-11 Setup programozasa

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
Osszes tObbi setupba. Annak elkeri- kivalasztott setup paramétereinek
lésére, hogy egyazon paraméternek modositasa rendszerint az LCP
ne legyen két kiilonb6z6 setupban segitségével torténik, de barmely
egymassal Utkoz6 bedllitasa, soros kommunikaciés port is
kapcsolja 0ssze a setupokat a alkalmas erre a célra.
0-12 paraméter Setup kapcsoldéddsa
segitségével. Mielétt olyan setupra 0-12 Setup kapcsolédasa
valtana, ahol a mikédés kézben nem Opcié: Funkcié:
mddosithaté paraméterek értéke Ezt a paramétert csak akkor
eltér, kapcsolja ki a frekvenciavaltot. aF N
haszndlja, ha a motor miikodése
A miikbdés kozben nem médosithato .. A ot
kozben setupvaltas szikséges. A
paraméterek a 4. fejezet Paraméter- o e N o
o segitségével biztosithatd, hogy a
I’Stalf “ftélban ERLEL ) mukodés kdzben nem moédosithatd
L paraméterek beallitdisa minden
[0] Gyari setup Nem médosithatd. A Danfoss altal hasznalt setupban azonos legyen.
beallitott adatokat tartalmazza, és Ha sszekapcsolja a miikodés
adatforrasként hasznalhaté akkor, kézben nem modosithaté paramé-
ha a tobbi setupot szeretnénk egy tereket tartalmazo setupokat, a
ismert allapotba visszaallitani. frekvenciavalté kikapcsolasa nélkul
[1] * 1. setup [1] 1. setup — [4] 4. setup: 4 paramé- is Utkozésmentesen valthat egyik
tersetup, amelyek paraméterei setuprol a masikra. Az 6sszekap-
programozhatok. csolas a miikodés kozbeni
setupvaltaskor biztositja a miikodés
[2] 2. setup . .
= 5 o kézben nem médosithato
. setu
P paraméterek értékének szinkroni-
4 4. setu N NPy
[4] P zalasat. A frekvenciavalté miikodése
[9] Multisetup Tavoli setupkivélasztas digitalis

kdzben nem médosithatd
paraméterek FALSE (HAMIS)
megjeldléssel szerepelnek a
paraméterlistakban

(4. fejezet Paraméterlistdk).

A 0-10 paraméter Aktiv setup [9]
Multisetup bedllitdsanak kivélasztasa

Opcié: Funkcié:
it esetén ugyancsak a
SIces ROz ec o] 0-12 paraméter Setup kapcsoléddsa
EEE (ST [T A2 lesz hasznalatban. A [9] Multisetup
vl e e aldly el bedllitassal miikodés kozben (tehat
illetve az inaktiv setupok egyike is amikor a motor mikédik)
lehet. A modositott setup szama kapcsolhat &t egyik setuprél a
zardjelben jelenik meg az LCP-n. fdlE
[0 Gyari setup Nem modosithatd, de hasznos Példa:
adatforras lehet mas setupok A [9] Multisetup segitségével az 1.-
visszaallitdsdhoz egy ismert rél a 2. setupra kapcsolhat a motor
allapotba. mukodése kdzben. El6bb
rogramozza be az 1. setu
[1] 1. setup [1] 1. setup — [4] 4. setup mUkodés Ear:métereit majd gondosiodjon
kdzben szabadon moédosithato, az !
. o . az 1. és a 2. setup szinkronizalasarol
aktiv setuptol flggetlendil. (6sszekapcsolasardl)
2 2. setu
[2] P A szinkronizaldsnak 2 féle médja
[3] 3. setup
van:
[4] 4. setup . Adja meg a médositandé
[9] * Aktiv setup A pillanatnyilag a frekvenciavalto setupot a
muikodéséhez hasznalt setup 0-11 paraméter Setup
modosithaté miikodés kézben. A
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0-12 Setup kapcsolédasa

0-12 Setup kapcsolodasa

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
programozdsa [2] 2. setup [2] 2. setup
beallitasanak kivalasz- [3] 3. setup
tasaval, és valassza a 4] 4. setup
0-12 paraméter Setup
kapesolodsa [1]1.setup
beallitasat. Megkezddédik Tomb [5]
az osszekapcsolasi Tartomany: Funkcié:
(szinkronizlasi) folyamat. 0* [0-255] A 0-12 paraméter Setup kapcso-
3 loddsa segitségével 0sszekapcsolt
é setupok megjelenitése. A paramé-
%: terben minden setuphoz egy index
tartozik. Az egyes indexek értéke
megmutatja, hogy mely setupok
- vannak Osszekapcsolva az adott
Abra 3.1 Setup kezelése paramétersetuppal.
Index LCP-n megjelen6
. Az 1. setupban maradva, a érték
0-50 paraméter LCP- 0 {0}
mdsolds segitségével 1 {1,2}
masolja at az 1. setup 2 {1,2}
bedllitsait a 2. setupba. 3 {3}
Ezutan vélassza ki a 4 {4}
0-12 paraméter Setup
kapcsoléddsa [2] 2. setup Tablazat 3.2 Setupok 6sszekap-
beallitasat. Megkezdédik csolasa (példa)
az 6sszekapcsolasi
E Tartomany: Funkcié:
% 0* [-2147483648 | A 0-11 paraméter Setup progra-
2 - mozdsa bedllitdsanak megtekintése
2147483647 ] |a 4 kilonb6z6é kommunikécids
csatorna esetében. Ha a szdm
Abra 32 Sétup kez.ele;se kijelzése hexadecimalis alakban
torténik, mint az LCP-n, akkor
minden szam 1 csatornét jelol.
. 5 5 Az 1-4 szamjegyek egy setup
Az Bsszekapcsolds utén a szamat fejezik ki; az F a gyari
0-13 paraméter Kiolvasds: kapcsolédo besllitast, az A pedig az aktfv
setupok értéke 1. s 2. setup lesz, setupot jelenti. A csatornak, jobbrdl
azt jelezve, hogy az 1. és a 2. setup elle (6 el v, VST
mUikédés kbzben nem mddosithaté HPFB1.5.
paramétereinek most azonos az Példa: Az AAAAAA21h szim azt
értékik. Ha a 2. setupban jelenti, hogy a terepi busz a 2.
megvaltozik egy miikddés kbzben szt el
) St paraméte’r, 0-11 paraméter Setup programozdsa
példdul az 1-30 paraméter Allorész beallitdsdban, az LCP az 1. setupot,
ellendlldsa (Rs), akkor ugyanez az = sl assiiea el e el
véltozas automatik’usan megtorténik e sl
az 1. setupban is. Igy miikodés
kozben is lehet valtani az 1. és a 2.
setup kozott.
[0] * Nincs kapcs.
[1] 1. setup
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3.2.3 0-2* LCP kijelzéje

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

Opcio: Funkcié:
Az LCP-n megjelend valtozék meghatarozasa. [1580] Ventilator-
izemorak
ER TESI TE [1600] Vezérl6sz6 A frekvenciavaltérdl a soros
A kijelzett szévegek irdsaval kapcsolatban lasd: kommunikaciés porton keresztil
. .. . kuldott 8rl6sz6 hexadecimali
° 0-37 Paraméter 1. kijelz. szov.. u Oft vezerioszo hexadecimalis
kédban.
. 0-38 Paraméter 2. kijelz. szov.. - - —
[1601] * Referencia A referenciak (digitalis, analdg,
° 0-39 Paraméter 3. kijelz. szév.. [egyséq] belsé és buszreferencia, atmeneti
gyorsitas és atmeneti lassitas)
. _— Osszege a kivalasztott egységben.
0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi 9 9yse9
Opci6: Funkcio: [1602] Referencia % A referenciak (digitalis, analdg,
— - belsé és buszreferencia, dtmeneti
Az 1. sor bal oldalan megjele- i 2 . s
i L. L ” gyorsitas és atmeneti lassitas)
nitendd valtozoé kivalasztasa. ~ L
Osszege szézalékban.
[0] Nincs Nincs kivélasztott kijelzési érték, - - — -
[1603] Allapotszé Az aktudlis allapotszo.
[15] Readout: = - = -
rual set [1605] Ered6 aktual. | Egy vagy tobb figyelmeztetés
actual setu
i értek [%] hexadecimalis kédban.
[37] 1. kijelz. sz6v. | Az aktudlis vezérl6szo.
[1609] Egyéni kijelzés | Az alabbiak segitségével definialt
[38] 2. kijelz. szov. ) . N
= - intelligens kijelzések:
(391 3. Kijelz. sz6v. . 0-30 Paraméter Egyéni
[89] Détum és id6 kijelzés egys..
kijelzése ] .
[953] Profibus A PROFIBUS-kommunikacidval ¢ 0-31 Paraméter Egyéni
A kijelz. min. értéke.
figyelmez- kapcsolatos figyelmeztetések.
tetészo . 0-32 Paraméter Egyéni
[1005] Kiolvasas- A legutébbi bekapcsolas 6ta tortént kijelz. max. értéke.
kuldesi CAN-vezérlési kuldesi hibak szama. [1610] Teljesitmény [ A motor pillanatnyi teljesitményfel-
hibaszamlalo Tkw] vétele kW-ban.
[1006] Kiolvasasfo- A legutébbi bekapcsolas 6ta tortént ", A o T——y
gadasi CAN-vezérlési fogadasi hibak szama. (el eljesitmeny motor pillanatnyT teljesitmenytel-
. R [LE] vétele léerében.
hibaszamlalé
[1007] Kiolvasasz- A legutébbi bekapcsolds 6ta tértént [1612] Motorfe- A motort taplalo fesziltség.
szamlalo buszleéllasi események szama. szliltség
buszrél [1613] Frekvencia A motorfrekvencia, azaz a frekvenci-
[1013] Figyelmeztetés | Egy DeviceNet-specifikus figyel- avalté kimeneti frekvencidja Hz-ben.
paramétere meztetd sz6. Minden [1614] Motoraram A motor fazisdraménak effektiv
figyelmeztetéshez egy kilon bit van értéke.
hozzarendelve.
[1615] Frekvencia [%] | A motorfrekvencia, azaz a frekvenci-
(1230] Figyelmeztetés avalté kimeneti frekvenciaja
PEIEMEETE szazalékban.
[1397] Alert Alarm
Word [1616] Nyomaték A motor aktudlis terhelése a
[1398] e e [Nm] :e'\(/lleges motornyomaték szazalé-
Word aként.
[1399] Alert Status [1617] Fordulatszdm | Fordulatszam 1/percben
Word [1/min] (percenkénti fordulatszam), azaz a
[1500] Uzemérak A frekvenciavélté eddigi motortengely fordulatszama zart
szama mUikddésének ideje éraban. hurokban a motor adattablajarol
megadott adatok, a frekvenciavélto
[1501] Motorliizeméra | A motor lizemoérdinak szama. X . L 3
K kimeneti frekvencidja és terhelése
alapjan.
[1502] kWh szamlalé | A haldzati teljesitményfelvétel kWh-
ban.
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0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[1618] Motor A motor héterhelése az ETR funkcié [1652] Visszacsat. A programozott digitélis bemenetek
héterhelése altal kiszamitva. Lasd az 7-9* [egyséqg] jelértéke egységekben.
MR D RS- [1653] DigiPot- A digitalis potenciométer hozzaja-
portot. . . - - .
referencia ruldsa az aktudlis referenciahoz, ill.
[1619] KTY-érzékel6 visszacsatoldjelhez.
homérsékl. [1654] 1. visszacs. Az 1. visszacsatoldjel értéke. Lasd
[1622] Nyomaték [%)] | Az aktudlis el6éallitott nyomaték legység] még a 20-0* Visszacs.jel parameéter-
szazalékban. csoportot.
(1623] Motor Shaft A r.no’tortlengelyre haté mechanikus [1655] 2. visszacs. A 2. visszacsatolojel értéke. Lasd
Power [kW] teljesitmény. [egység] még a 20-0* Visszacs.jel paraméter-
[1624] Calibrated csoportot.
Stat‘or [1656] 3. visszacs. A 3. visszacsatoldjel értéke. Lasd
Resistance [egyséq] még a 20-0* Visszacs.jel paraméter-
[1626] Szlrt teljesitm. csoportot.
[kw]
[1627] SZart teljesitm, [1658] PID-kimenet A Zzért hurkd PID-szabalyozé
(LE] [%] kimeneti értékét adja vissza
azalékban.
[1630] DC-kori A frekvenciavalté DC-kori szazaleihan
fesziiltég fesziltsége. [1659] Adjusted Az dramlaskompenzacioval
Setpoint modositott aktudlis tizemi alapjel.
[1631] System Temp. pol : ualls tzemi P)
— — — Lasd a 22-8* Aramldskompenz.
[1632] Fékezési A kilsé fékellenallasra leadott )
) L L paramétercsoportot.
energia / s fékteljesitmény aktudlis értéke.
A pillanatnyi érték jelenik meg. [1660] Digitalis A digitalis bemenetek allapota.
— - —— — bemenet HAMIS értéki jel = 0; IGAZ értéki
[1633] Fékenergia / 2 | A kiils6 fékellenallasra leadott .
fékteljesitmény. Az atlagteljesitmén: Jel =1.
erc :
B ) J v __J . v A sorrenddel kapcsolatban lasd:
szamitasa folyamatosan torténik az i o
) ) paraméter 16-60 Digitdlis bemenet. A
utolsé 120 masodpercre. o . b
0-s bit a jobb oldali utolsé bit.
[1634] Hitéborda- A frekvenciavalté hitébordajanak : 5
L . . [1661] 53-as csatl. Az 53-as bemeneti csatlakozd
hémérs. aktualis hdmérséklete. Lekapcsolasi o S, o,
oL ) bedllitasa bedllitasa. Aram = 0; fesziltség = 1.
hémérséklet: 95 5 °C. Visszakap-
csolasi hémérséklet: 70 +5 °C. [1662] 53-as analég [ Az 53-as bemenet aktudlis értéke
- — —— be referenciaként vagy védelmi
[1635] Inverter Az inverterek terhelése szazalékban. L,
B ) értékként.
héterhelése
[1636] Inv. névl. dram | A frekvenciavalté névleges arama. [1663] 54-as csatl. Az 54-es bemeneti csatlakozo
beallitasa bedllitasa. Aram = 0; fesziiltség = 1.
[1637] Inv. max. aram | A frekvenciavalté maximalis drama.
[1664] 54-es analog Az 54-es bemenet aktualis értéke
[1638] SL-vezérl6 A vezérl6 altal végrehajtott s . .
il v Al be referenciaként vagy védelmi
allapota esemény allapota. &rtekként.
[1639] \r:eizerlokartya A vezérlGkdrtya hémérséklete. [1665] 42-es analdg A 42-es kimenet aktualis értéke mA-
om.. kim. [mA] ben. A 42-es kimeneten
[1642] service Log megjelenitendé valtozot a
Counter 6-50 paraméter 42-es kimenet
[1645] Motor Phase U segitségével valaszthatja ki.
Current
[1646] Motor Phase V [1666] Dlg. kimenet sz f)sszes digitdlis kimenet binaris
Current [bin] értéke.
[1647] Motor Phase [1667] 29-es A 29-es csatlakozdéra mint impulzus-
W Current impulzusbem. | bemenetre adott frekvencia aktualis
[1650] Kiilsé A kiilsé referenciék (analég, [HZ] értéke.
referencia impulzus- és buszreferencia)
Osszege szézalékban.
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0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[1668] 33-as A 33-as csatlakozéra mint impulzus- [1690] Vészjelzési sz6 | Egy vagy tObb vészjelzés hexade-
impulzusbem. | bemenetre adott frekvencia aktualis cimalis kédban (soros
[Hz] értéke. kommunikéciéhoz hasznalatos).
[1669] 27-es A digitalis kimenetként hasznalt 27- [1691] 2. vészj. sz6 Egy vagy tobb vészjelzés hexade-
imp.kimenet es csatlakozéra keriilé impulzusok cimalis kédban (soros
[HZ] aktualis értéke. kommunikaciéhoz hasznalatos).
[1670] 29-es A digitdlis kimenetként hasznalt 29- [1692] Figyelmez- Egy vagy tobb figyelmeztetés
imp.kimenet es csatlakozéra keriilé impulzusok tetészo hexadecimalis kodban (soros
[HZ] aktualis értéke. kommunikaciéhoz hasznalatos).
[1671] Relékimenet Az egyes relék beallitasai. [1693] 2. figyelm. sz6 | Egy vagy tobb figyelmeztetés
[bin] hexadecimalis kédban (soros
[1672] "A" szamlalo Az A" szamlalod aktudlis értéke. kommunikaciéhoz hasznalatos).
[1673] "B" szamlalé A ,B” szamlalé aktualis értéke. [1694] Bévitett Egy vagy tébb &llapot hexade-
[1675] X30/11-es A jel aktudlis értéke az X30/11-es dllapotsz6 cimalis kbdban (soros
3 kommunikaciéhoz hasznalatos).
analég be bemeneten (VLT® General Purpose
I/0 (MCB 101), opcionélis). [1695] 2. bév. Egy vagy tobb allapot hexade-
: e allapotszé cimélis kédban (soros
[1676] X30/12-es A jel aktudlis értéke az X30/12-es L )
i kommunikaciéhoz hasznalatos).
analég be bemeneten (VLT® General Purpose
I/0 (MCB 101), opcionalis). [1696] Karbantartasi | A bitek a 23-1* Karbantartds
adatok parameétercsoportban beprogra-
[1677] X30/8-as Az aktudlis érték az X30/8-as P -
Co mozott megel6z6 karbantartasi
analég ki [mA] | kimeneten (VLT® General Purpose események allapotat jelzik.
1/0 (MCB 101), opciondlis). A
megjeleniteni kivant valtozo a [1697] Alarm Word 3
paraméter 6-60 X30/8-as kimenet [1698] Warning Word
segitségével valaszthato ki. 3
[1830] X42/1 analég | Az analég I/0 kértya X42/1-es
[1678] X45/1-es L
bem. csatlakozdjara adott jel értéke.
analdg ki [mA]
[1679] X45/3-as [1831] X42/3 analég | Az analdg 1/0 kértya X42/3-as
analdg ki [mA] bem. csatlakozdjara adott jel értéke.
[1680] Fieldbus A terepi buszrél kapott vezérl6sz6 [1832] X42/5 analég | Az analdg 1/0 kartya X42/5-6s
vez.sz6 1 (CTW). bem. csatlakozdjara adott jel értéke.
[1682] Fieldbus ref. 1 | A soros kommunikaciés halézaton [1833] X42/7 analég | Az analdg 1/0 kértya X42/7-es
keresztll (példaul a BMS-rél, PLC-rél kim.[V] csatlakozdjara adott jel értéke.
vagy egyéb vezérlérél) a vezérlé- - — —
i o . . [1834] X42/9 analég | Az analdg I/0O kértya X42/9-es
széval kildott eredd alapjel. . o
kim.[V] csatlakozdjara adott jel értéke.
[1684] Komm. opcié | Terepi busz kommunikaciés opcidé - - -
i ) Y i [1835] X42/11 analég | Az analég I/0 kartya X42/11-es
allapotszé bévitett allapotszava. . o
kim.[V] csatlakozdjara adott jel értéke.
[1685] FC-port A terepi buszrél kapott vezérlészo
| [1836] X48/2-es anal.
vez.szd 1 (CTW).
bem. [mA]
[1686] FC-port ref. 1 | A terepi buszra kiildott llapotszé [1837] X48/4-es hém.
(STW). be.
[1687] Bus Readout [1838] X48/7-es hom.
Alarm/Warning be.
[1689] Configurable A 8-17 paraméter Configurable Alarm [1839] X48/10-es
Alarm/Warning | and Warningword segitségével hém. be.
Word beallitott vészjelzési/figyelmeztetd [1850] Erz. nélk.
570. kljelZeS
[egyséq]
[1860] Digital Input 2
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0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[1870] Mains Voltage [2795] Advanced
[1871] Mains Cascade Relay
Frequency Output [bin]
[1872] Mains [2796] Extended
Imbalance Cascade Relay
[1875] Rectifier DC Output [bin]
Volt. [2920] Derag
[2117] Kiilsé 1. Az 1. bévitett zart hurkd szabalyozé Power[kW]
referencia referenciaértéke. [2921] Derag
[egység] Power[HP]
[2118] Kiilsé 1. Az 1. bévitett zart hurkd szabalyozo [2965] Totalized
visszacs. visszacsatoldjel-értéke. Volume
[egyséq] [2966] Actual Volume
[2119] Kalsé 1. Az 1. bévitett zart hurkd szabalyozd [2969] Flow
kimenet [%] kimeneti értéke. [3110] Megker.
[2137] Kulsé 2. A 2. bévitett zart hurkd szabalyozd allapotsz6
referencia referenciaértéke. (3111] Megker.
legység] motoriizeméra
[2138] Kilsé 2. A 2. bévitett zart hurkd szabalyozé k
visszacs. visszacsatolojel-értéke. [3401] PCD 1 iras
legység] MCO-ra
[2139] Kiilsé 2. A 2. bévitett zart hurku szabalyozé [3402] PCD 2 iras
kimenet [%] | kimeneti értéke. MCO-ra
— — ~ ~ - ~ [3403] PCD 3 iras
[2157] Kiilsé 3.. A 3. bov.lt?tt ,zart hurkud szabélyozé MCO-ra
referef'ma referenciaértéke. 13404] PCD 2 irds
e — MCO-ra
[2158] K.ulso 3. /-\.3. bowtet'f'zar’t h’urku szabalyozé [3405] PCD 5 1S
V|sszan. visszacsatolojel-értéke. MCO-ra
legyse] [3406] PCD 6 iras
[2159] Kiilsé 3. A 3. bévitett zéart hurkd szabalyozé MCO-ra
kimenet [%] kimeneti értéke. —
[3407] PCD 7 iras
[2230] Telj. Az aktudlis Uzemi fordulatszdmhoz MCO-ra
ar.hianynal szamitott dramlashianykori [3408] PCD 8 iras
teljesitmény. MCO-ra
[2316] Karbant. [3409] PCD 9 iras
széveg MCO-ra
[2580] Kaszkadvezall | A kaszkadszabalyozé miikédési [3410] PCD 10 iras
apota allapota. MCO-ra
[2581] Sziv. dllapota | A kaszkadszabalyozé altal kezelt B2l :Accli)léclvlvasas
egyes szivattyuk mukodési allapota.
[3422] PCD 2 olvasas
[2791] Cascade A slave frekvenciavaltok altal MCO-rol
Reference hasznalt referenciakimenet. [3423] PCD 3 olvasas
[2792] % Of Total A rendszer pillanatnyi munkapontjat MCO-rol
Capacity a teljes rendszerkapacitas szézalé- [3424] PCD 4 olvasas
kaként mutaté kijelzési paraméter. MCO-rol
[2793] Cascade A kaszkadrendszer allapotat mutatd [3425] HID 5 GRS
Option Status | kijelzési paraméter. e
[3426] PCD 6 olvasas
[2794] Kaszkad- MCO-rél
rendszer [3427] PCD 7 olvasas
allapota MCO-rél
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0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

0-25 Sajat menii

Opcié: Funkcio: Tomb [50]

[3428] PCD 8 olvasas Tartomany: Funkcié:

MCO-rol méterbe beprogramozza 6ket. 0000

[3429] PCD 9 olvasas érték megadasaval a paraméterek
MCO-rol torslhetok.

[3430] PCD 10 Igy példaul gyors és egyszerii
olvasas MCO- hozzaférést biztosithat egy vagy
rol akar 50 olyan paraméterhez,

[9920] Fan Ctrl deltaT melyeket rendszeresen médositani

[9921] Fan Ctrl kell.

Tmean

[9922] Fan Ctrl NTC T
cmd 3.2.4 0-3* LCP, egyéni kijelz.

[9923] Fan Ctrl i-term . e i i

: ijelzett elemek kilonbozé célokbol testreszabhatok:
[9924] Rectifier A kijelzett elemek kiilénb lokbol bhatok
et . Egyéni kijelzés: a fordulatszammal ardnyos érték
(a 0-30 paraméter Egyéni kijelzés egys. beallitasanak
[9952] PC Debug 0 . ,
megfeleléen egyenesen, négyzetesen vagy
[9953] PC Debug 1 L .
kdbosen aranyos).

[9954] PC Debug 2

[9961] FPC Debug 0 . Kijelzett sz6veg: paraméterben térolt széveges

[9962] FPC Debug 1 karakterlanc.

[9963] FPC Debug 2 Egyéni kijelzés

[9964] FPC Debug 3 A megjelenitendd szamitott érték alapjaul az aldbbiak

[9965] FPC Debug 4 szolgalnak:

. 0-30 Paraméter Egyéni kijelzés egys..

0-21 1.2-es kijelzésor, kicsi

. 0-31 Paraméter Egyéni kijelz. min. értéke (csak

Az opcidk ugyanolyanok, mint a paraméter 0-20 1.1-es kijelz6sor, linearis)
kicsi esetében. Az 1. sor kdzepén megjelenitendd valtozé

Kivalasztasa. . 0-32 Paraméter Egyéni kijelz. max. értéke.

. 4-13 Paraméter Motor f.szdm felsé korldt [1/min].
0-22 1.3-as kijelzésor, kicsi

» ) ] . . 4-14 Paraméter Motor f.szdm fels6 korldt [Hz].
Az opcidk ugyanolyanok, mint a paraméter 0-20 1.1-es kijelz6sor,
kicsi esetében. Az 1. sor jobb oldalan megjelenitendd valtozé o Az aktualis fordulatszam

kivalasztasa.

Intelligens kijelzes (ertek) .‘3
P 16-09 3
3 3 o Egyeni kijelzes 5
0-23 2-es kijelzésor, nagy egzsegeJP e ';—5;
Az opcidk ugyanolyanok, mint a paraméter 0-20 1.1-es kijelzGsor, Max ertek -
PO-
kicsi esetében. A 2. sorban megjelenitendd valtozé kivalasztasa. b«\\%"
es?"
0-24 3-as kijelzésor, nagy N s @?;,\
\S O
Az opciék ugyanolyanok, mint a paraméter 0-20 1.1-es kijelzGsor, Q\A\&o eg\‘d é@
o
kicsi esetében. A 2. sorban megjelenitendé valtozé kivalasztasa. g 2 o &\?é\'”&
$ Q8 S
y o ) \_’\(\e'o &’l"\ )
0-25 Sajat menii Minertek e o
Linearis 5°
Tomb [50] egysegek S Motor f.szam
2y T PO-31 0 Motor f.szam
Tartomany: Funkci6: felso korlatja
Size [0-9999 ] Megadhat legfeljebb 20 paramétert, Ej,jigﬁ%’l)
related* melyek az LCP [Quick Menu] Abra 3.3 Egyéni kijelzés
(Gyorsmeni) gombjaval
megnyithaté Q7 Personal Menu
(Saj.at iz e e s sl Az 6sszefliggés a 0-30 paraméter Egyéni kijelzés egys.
UEIE G [FIEERE ¢ 10 2200 & segitségével kivalasztott egység tipusatol fiigg:
sorrendben jelennek majd meg a
Q1 Personal Menu (Sajat menu)
listdjan, ahogyan ebbe a tdmbpara-
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Egység tipusa Osszefiiggés a fordulat- 0-30 Egyéni kijelzés egys.
szammal Opcié: Funkcio:
Dimenzié nélkili
[73] kPa
Fordulatszam
- [74] m WG
Aramlas, térfogat
e Lineari [75] mm Hg
srlaom a?, tomeg ineéris 80] W
He e [120] GPM
osszusag [121] gal/s
Hémérséklet -
N N [122] gal/min
" p .
yomas égyzetes 0231 galh
Teljesitmény Kobos [124] CFM
[125] 1ab3/s
Tablazat 3.3 Fordulatszam-o6sszefiiggések kulonféle [126] 1ab3/min
egységtipusok esetén [127] 1ab3/h
[130] font/s
0-30 Egyéni kijelzés egys. [131] font/min
Opcio: Funkcié: [132] font/h
Beprogramozhaté az LCP kijelzéjén [140] lab/s
megjelend érték, amely linearis, [141] 1db/min
négyzetes vagy kobos osszeflig- [145] lab
gésben lehet a fordulatszammal. Az [160] °F
Osszefliggés a kivalasztott egységtol [170] psi
fligg (lasd Tdbldzat 3.3). Az aktualis [171] font/hii2
szamitott értéket megmutatja a 1721 in wg
.16-09 paran.qéter Egyéfﬂ kijflzés”, 1173] 1ab WG
illetve megjelenitheté a kijelzén a [174] hilkg
paraméter 0-20 1.1-es kijelzbsor, kicsi [180] L

- paraméter 0-24 3-as kijelz6sor,

nagy [1609] Custom Readout (Egyéni 0-31 Egyéni kijelz. min. értéke

kijelzés) értékének kivalasztasaval.

Tartomany: Funkcié:
[0] Size [-999999.99 - [ Ez a paraméter lehet6vé teszi az
[+ % related* 100.00 egyéni kijelzés minimalis (nulla
[5] PPM CustomRea- fordulatszamnak megfeleld)
[10] 1/min doutUnit] értékének bedllitasat. Ha a
[11] 1/min 0-30 paraméter Egyéni kijelzés egys.
2] IMP/s segitségével linedris egység van
[20] I/s kivalasztva, akkor csak 0-tdl eltéré
21] I/min érték adhaté meg. Négyzetes és
[22] I/h kobos egységek esetén a minimalis
23] ol érték 0 lesz.
ey

e
30] kg/s Tartomany: Funkcié:
[31] kg/min 100 [par. 0-31 - | Ez a paraméter hatdrozza meg a
[32] kg/h Custom- 999999.99 maximalis kijelzett értéket, amikor a
133] Umin ReadoutUni | CustomRea- motor fordulatszdma eléri a
34] oh & doutUnit] 4-13 paraméter Motor f.szam felsé
0] /s korldt [1/min] vagy

- 4-14 paraméter Motor f.szdm felsé
(1] m/min Korldt [Hz] segitségével beallitott
] m értéket (a
(601 < 0-02 paraméter Motorford.sz. egység
(701 mbar beallitasatol figgsen).
[71] bar
[72] Pa

36 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. MG200B47



Dt

Paraméterek leirasa Programozasi Utmutaté

0-37 1. kijelz. szov. 0-38 2. kijelz. szov.

Tartomany:

Funkcio:

Tartomany:

Funkcio:

0*

[0-25]

Ebben a paraméterben beirhatd
egy, az LCP kijelz6jén megjelend
vagy soros kommunikacion
keresztil kiolvashato szoveges
karakterlanc.

A szbveg tartés megjelenitéséhez
vélassza ki a [37] Display Text 1 (1.
kijelz. szov.) bedllitast a kovetkezé
paraméterek egyikében:
. Paraméter 0-20 1.1-es
kijelzésor, kicsi.

. Paraméter 0-21 1.2-es
kijelz6sor, kicsi.

. Paraméter 0-22 1.3-as
kijelzésor, kicsi.

. Paraméter 0-23 2-es
kijelz6sor, nagy.

. Paraméter 0-24 3-as
kijelz6sor, nagy.

. 0-37 Paraméter 1. kijelz.
SZOV..

A paraméter 12-08 Allomdsnév
modositdsa esetén a

0-37 paraméter 1. kijelz. szév. is
modosul — ez azonban visszafelé
nem érvényes.

0-38 2. kijelz. szov.

a kurzor vizszintesen mozgathaté. A
kurzorral kiemelt karakter
modosithatd. Ha karaktert szeretne
beszurni, allitsa a kurzort két
karakter kozé, és nyomja meg a [A]

vagy [Y] gombot.

Tartomany:

0-39 3. kijelz. szov.

Funkcio:

0% [0-25]

Ebben a paraméterben beirhatd
egy, az LCP kijelz6jén megjelend
vagy soros kommunikacién
keresztil kiolvashaté szoveges
karakterldnc. A szoveg tartos
megjelenitéséhez valassza ki a 3.
kijelzend6 széveget a kovetkezd
paraméterek egyikében

paraméter 0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi,
paraméter 0-21 1.2-es kijelzésor, kicsi,
paraméter 0-22 1.3-as kijelz6sor, kicsi,
paraméter 0-23 2-es kijelzésor, nagy,
parameéter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy.
A [A] és [Y] gombbal médosithatja
a karaktereket. A [<] és [»] gombbal
a kurzor vizszintesen mozgathato. A
kurzorral kiemelt karakter
modosithaté. Ha karaktert szeretne
beszurni, allitsa a kurzort két
karakter kozé, és nyomja meg a [A]

vagy [Y] gombot.

Tartomany: Funkcio:
0* [0-25] Ebben a paraméterben beirhatd
egy, az LCP kijelz6jén megjelend 3.2.5 0-4* LCP billentytzete
vagy soros kommunikacién
keresztlil kiolvashato szoveges Az LCP gombjainak engedélyezése, letiltasa és jelszoval
karakterlanc. torténd védelme.
A szbveg tartés megjelenitéséhez
valassza ki a [38] Display Text 2 (2. - -
kijelz. szov.) bedllitast a kdvetkezd Opci6: Funkcié:
paraméterek egyikében: [0] Tiltva A gomb letiltasa.
* Paraméter 0-20 1.1-es [1+* Engedélyezve | A [Hand On] (Kézi be) gomb
kijelzésor, Kicsi. hasznélhato.
° Paraméter 0-21 1.2-es [2] Jelszé A jogosulatlan inditas megakada-
kijelzbsor, kicsi. lyozasa kézi izemmoddban. Ha a
. Paraméter 0-22 1.3-as 0-40 paraméter LCP [Hand on]
kijelz6sor, kicsi. gombja szerepel a My Personal
. Parameéter 0-23 2-es Menu (Sajat menuben), allitsa be a
_— jelszét a 0-65 paraméter Sajdt meni
kijelz6sor, nagy. ) o 5
jelszava segitségével. Ellenkezé
*  Paraméter 0-24 3-as esetben a 0-60 paraméter Fémenii
kijelz6sor, nagy. jelszava segitségével adja meg a
A [A] és [Y] gombbal médosithatja jelszot.
a karaktereket. A [<] és [>] gombbal
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0-40 LCP [Hand on] gombja

0-43 LCP [Reset] gombja

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[3] Enged.-ve OFF segitségével. Ellenkez6 esetben a
nélkal 0-60 paraméter Fémendi jelszava
[4] Jelszdé OFF segitségével adja meg a jelszét.
nélkl [3] Enged.-ve OFF
[5] Enged.-ve nélkul
OFF-fal 4] Jelsz6 OFF
[6] Jelszé OFF-fal nélkul
[ Enabled, ref = [5] Enged.-ve A gomb megnyomésaval hibatérlést
0 OFF-fal végez a frekvenciavalton, de nem
0-41 LCP [Off] gombja inditja el azt.
Opcié: Funkcio: [6] Jelszé OFF-fal | A jogosulatlan hibatorlés megaka-
0] Tiiva P gl Rl dalyozasa. Jogosult hibatorlés utan
a frekvenciavalté nem indul el. A
[1]* Engedélyezve | Az [Off] (Ki) gomb hasznélhato. jelszé beallitasanak médjaval
[2] Jelszo6 A jogosulatlan leéllités megakada- kapcsolatban lasd a [2] Jelsz6
lyozasa. Ha a 0-41 paraméter LCP pontot.
[Off] gombja szerepel a My Personal
Menu (Sajat meniiben), dllitsa be a 0-44 LCP [Off/Reset] gombja
jelszot a 0-65 paraméter Sajat menti Az [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gomb engedélyezése vagy letiltasa.
jelszava segitségével. Ellenkez6 Opcié: Funkcio:
esetben a 0-60 paraméter Fémenii 0] Tiitva
jelszava segitségével adja meg a e Engeddlyezve
jelszét.
) [2] Jelszé
0-42 LCP [Auto on] gombja 0-45 LCP [Drive Bypass] gombja
Opcié: Funkcio: A frekvenciavalté véletlen leéllitésanak megakadalyozéséra
[0] Tiltva A gomb letiltasa. nyomja meg az [Off] (Ki) gombot, és vélassza a [0] Tiltva
(1] * Engedélyezve | Az [Auto On] (Automatikus be) Iehetoseglet. A’frfekvenaa\{alto jogosulatlan .megkerules,enel,(
gomb hasznalhato. megakadalyozasara nyomja meg az [Off] (Ki) gombot, és valassza
a [2] Jelsz6 lehetGséget. Ha a paraméter 0-45 LCP [Drive Bypass]
(2] Jelszo A jogosulatlan inditds megakada- gombja szerepel a gyorsmeniiben, akkor adja meg a jelszét a
lyozasa automatikus tizemmodban. 0-65 paraméter Sajdt menii jelszava segitségével.
Ha a 0-42 paraméter LCP [Auto on] ., ..
) Opcio: Funkcié:
gombja szerepel a My Personal . .
Menu (Sajat menuben), éllitsa be a 0] Tiltva A gomb letiltasa.
jelszot a 0-65 paraméter Sajdt menti [1] * Engedélyezve
jelszava segitségével. Ellenkez6 21 Jelszo
esetben a 0-60 paraméter Fémenti
jelszava segitségével adja meg a 3.2.6 0-5* Masolds/mentés
jelszot.
: Paraméterek masoldsa az LCP-re és az LCP-rél. Ezekkel a
0-43 LCP [Reset] gombja . (o x .
- - paraméterekkel setupokat menthet és masolhat egyik
Opcié: Funkcié: berendezésrdl a masikra.
[0] Tiltva A gomb letiltasa. . .
0-50 LCP-masolas
1 * Engedélyezve | A [Reset] (Hibatorlés) gomb .. . s
(] gedely [ ) ] (, )9 Opcio: Funkcio:
hasznalhat6.
ERTESITES
[2] Jelszo A jogosulatlan hibatorlés megaka- _ .
o s A motor miikodése kézben ez
délyozasa. Ha a 0-43 paraméter LCP ) L, )
) a paraméter nem moédosithato.
[Reset] gombja szerepel a
parameéter 0-25 Sajdt menii listajan,
akkor adja meg a jelszot a (o] Nem masol
0-65 paraméter Sajdt menli jelszava
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0-50 LCP-masolas

3.2.7 0-6* Jelszo

Opcio: Funkcié:
[1] Mindent az Az 6sszes setup minden paramé-
LCP-re terének masolasa a frekvenciavaltd Tartomany: Funkcio:
memoridjabol az LCP memaridjaba. 100* [-9999 - Jelszé beéllitésa a fémenii megnyi-
Szervizelési okokbdl az lizembe 9999 ] tasahoz a [Main Menu] (Fémenii)
helyezés utan masolja az &sszes gombbal. Ha a 0-61 paraméter Jelszé
paramétert az LCP-re. nélkiili hozzdf. a fémeniihoz
12] Mindent az Az 6sszes setup minden paramé- bedllitasa [0] Teljes hozzdférés, akkor
LCP-rél terének masolasa az LCP ezt a paramétert a rendszer nem
memodriajabdl a frekvenciavalto veszi figyelembe.
memoridjaba.
0-61 Jelsz6 nélkiili hozzaf. a fomeniihoz
[3] Méretfuiggetl.L | Csak a motor teljesitményétol -~ L
CP-rél fuggetlen paraméterek masolasa. Opcio: Funkci6:
Ennek a lehetéségnek a [0] * Teljes A 0-60 paraméter Fémenii jelszava
segitségével azonos funkciok hozzaférés segitségével beallitott jelszd
programozhatok tobb frekvencia- letiltasa. Ennek a lehetéségnek a
véltén, a mar bedllitott motoradatok kivalasztasa esetén a rendszer nem
megtartasaval. veszi figyelembe a
0-60 paraméter Fémenli jelszava, a
(0] Delete LCP 0-65 paraméter Sajat menli jelszava
copy data és a 0-66 parameéter Jelszé nélk.
hozzdf. a Sajdt meniih6z beallitasat.
Opci6: Funkcié: [1] LCP: irasvédett | A fémenii paraméterei jogosulatlan
0] * N ] Nincs funkcio. modositasanak megakadalyozasa.
il Masolas 1. Az aktudlis programozott setup (a [2] LCP: nincs A fémenii paraméterei jogosulatlan
setupba 0-11 paraméter Setup programozdsa hozzéf. megtekintésének és moédositasanak
segitségével meghatérozva) osszes megakadalyozasa.
paraméterének masolésa az 1. [3] Busz: Csak olvashat6 hozzéférés a
setupba. frasvédett paraméterekhez terepi buszon
[2] Masolas 2. Az aktudlis programozott setup (a keresztil.
setupba 0-11 paraméter Setup programozdsa [4] Busz: nincs Terepi buszon keresztiili hozzaférés
segitségével meghatarozva) &sszes hozzaf. letiltdsa a paraméterekhez.
paraméterének masoldsa a 2. — — — ——
tph [5] Alt: irasvédett | A f6menii paraméterei jogosulatlan
médositdsdnak megakaddlyozésa és
[3] Masolas 3. Az aktudlis programozott setup (a csak olvashaté hozzaférés a
setupba 0-11 paraméter Setup programozdsa paraméterekhez terepi buszon
segitségével meghatarozva) 6sszes keresztiil.
paraméterének masoldsa a 3. - = = S
setupba. [6] Alt: nincs A fémenii paraméterei jogosulatlan
hozzaf. megtekintésének és mddositasanak
[4] Masolas 4. Az aktudlis programozott setup (a megakadalyozasa és terepi buszon
setupba 0-11 paraméter Setup programozdsa keresztiili hozzaférés letiltdsa a
segitségével meghatédrozva) 6sszes paraméterekhez.
paraméterének masoldsa a 4.
setupba.
[9] Masolas Az aktudlis setup paramétereinek
mindegyikbe | masoldsa az 1-4. setup
mindegyikébe.
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0-65 Sajat meni jelszava

Tartomany: Funkcié:
200* [-9999 - Jelszo beéllitasa a My Personal Menu
9999 ] (Sajat menii) [Quick Menu]

(Gyorsmenti) gombbal térténd
megnyitasahoz. Ha a

0-66 paraméter Jelszo nélk. hozzdf. a
Sajat meniihéz bedllitasa [0] Teljes
hozzdférés, akkor ezt a paramétert a
rendszer nem veszi figyelembe.

0-66 Jelszd nélk. hozzaf. a Sajat meniih6z

Ha a 0-61 paraméter Jelszé nélkiili hozzdf. a fémentih6z beallitasa
[0] Teljes hozzdférés, akkor ezt a paramétert a rendszer nem veszi

figyelembe.

Opcio: Funkcié:

[0] * Teljes A 0-65 paraméter Sajdt mendii

hozzaférés jelszava segitségével bedllitott jelszo
letiltasa.

[1 LCP: irasvédett | A My Personal Menu (Sajat mendi)
paraméterei jogosulatlan médosi-
tasanak megakadalyozasa.

[31 Busz:

irdsvédett

[5] Alt: irasvédett

0-67 Busz jelszavas hozzéaférése

Tartomany: Funkcié:

0% [0 - 9999 ] Az irds ebben a paraméterbe

lehet6vé teszi a frekvenciavalto
feloldasat busz/MCT 10
paraméterezé szoftver segitségével.

3.2.8 0-7* Id6beallitasok

A belsé 6ra idejének és datumanak bedllitdsa. A belsé 6éra
példaul a kdvetkezé célokra hasznalhaté:
. Timed actions

. Energianapl6

. Trendelemzés

. Vészjelzések datum/idé bélyegzése
. Naplézott adatok

. Megel6z6 karbantartas

Az 6ra beprogramozhaté a nyari idészamitas hasznalatéra,
tovabbd beallithatdk a hét munkanapjai és munkasziineti
napjai, legfeljebb 20 kivétellel (Unnepek stb.). Az éra
bedllitdsai megadhatdk az LCP-n, de az iddézitett miveletek
és a megel6zé karbantartas funkcidinak bedllitasaval egyutt
az MCT 10 paraméterezd szoftver segitségével is.

ERTESITES

Ha nincs telepitve valds idejii dramodul tartalék tappal,
kikapcsolas utan a frekvenciavaltéban bedllitott datum
és id6 visszaall alapértelmezett értékére (2007. 01. 01.
00:00, hétfé). Tartalék tappal rendelkezé6 modul
hianyaban csak akkor haszndlja az 6ra funkciodit, ha a
frekvenciavalté soros kommunikaciéval épiil be egy
kiils6 rendszerbe, amely gondoskodik a vezérl6be-
rendezés drainak szinkronizalasardl. A

0-79 paraméter Orahiba értékeként beprogramozhato,
hogy helyteleniil beallitott 6ra esetén (példaul leéllas
utan) a rendszer figyelmeztetést adjon.

ERTESITES

VLT® Analog I/0 Option (MCB 109) vagy VLT® Real-time
Clock (MCB 117) beszerelése esetén a datum és id6
tartalék tapja is biztositva van.

0-70 Datum és id6

Tartomany: Funkcié:
Size [0-0] A belsé 6ra datuménak és idejének
related* bedllitdsa. A hasznalandé

formatumot a

paraméter 0-71 Ddtumformdtum és a
0-72 paraméter Id6formdtum
hatarozza meg.

VLT® Real-time Clock (MCB 117)
hasznalata esetén mindennap
15:00-kor sor keril az id6 szinkroni-
zalasara.

0-71 Datumformatum

Opcio: Funkcié:

[0] EEEE-HH-NN Az LCP-n hasznalt datumformatum
beallitasa.

1 NN-HH-EEEE Az LCP-n hasznalt ddtumformatum
bedllitasa.

[2] HH/NN/EEEE | Az LCP-n hasznalt datumforméatum
beallitasa.

0-72 Id6formatum

Opcio: Funkcié:
Az LCP-n hasznalt id6formatum
beallitasa.

[0] 24 h

[1] 12 h

0-73 Id6zona-eltolodas

Tartomany: Funkcio:

0 min* [-780 - 780 Adja meg az id6zéna eltolédasat az

min] UTC-hez képest. A paraméter a
nyari idészamitas automatikus
beallitdsahoz sziikséges.
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0-74 Nyari id6szamitas

Opcio: Funkcio:

A nyari id6észamitas kezelési
maodjanak kivalasztasa. A kézi bealli-
tashoz adja meg a nyari id6szamitas
kezdetének és végének datumat
(0-76 paraméter Nydri id6szam.
kezdete és 0-77 paraméter Nydri
id6szdm. vége).

[o] * Kikapcsolva
[2] Kézi

0-76 Nyari id6szam. kezdete

Tartomany: Funkci6:
Size [0-0] A nyari idészamitas kezdetének
related* (datum és id6) beallitasa. A

datumot a

paraméter 0-71 Ddtumformdtum
értékeként kivalasztott
formatumban kell megadni.

0-77 Nyari id6szam. vége

Tartomany: Funkcio:
Size [0-0] A nyari idészamitas végének (datum
related* és id6) beallitasa. A datumot a

paraméter 0-71 Ddtumformdtum
értékeként kivalasztott
formatumban kell megadni.

Opcio: Funkcio:
Orafigyelmeztetés engedélyezése
vagy tiltasa, ha az 6ra nincs
bedllitva, vagy dramkiesés miatt
nullazédott (amennyiben nincs
telepitve tartalék tap). Telepitett
VLT® Analog I/0 Option (MCB 109)
esetén az [1] Engedélyezve az
alapértelmezett beallitas.

[0] Tiltva

[1] Engedélyezve

0-81 Munkanapok

Tomb [7]

A 7 elemU tomb ([0]-[6]) a paraméter szdma alatt jelenik meg a
kijelzén. Az [OK] gomb megnyomasa utan az elemek koézott az

[A] és [Y] gombbal mozoghat.

0-81 Munkanapok

Tomb [7]
A 7 elem( tomb ([0]-[6]) a paraméter szdma alatt jelenik meg a

kijelzén. Az [OK] gomb megnyomasa utan az elemek kézott az
[A] és [Y] gombbal mozoghat.

Opcio: Funkcio:
[1] | Igen |

0-82 Tovabbi munkanapok

Tomb [5]
Az 5 elemi tomb ([0]-[4]) a paraméter szama alatt jelenik meg a

kijelzén. Az [OK] gomb megnyomasa utan az elemek koézott az

[A] és [Y] gombbal mozoghat.

Tartomany: Funkcié:
Size [0-0] Azon tovabbi munkanapok
related* datumdanak megadasa, melyek a

0-81 paraméter Munkanapok szerint
egyébként munkasziineti napok
lennének.

0-83 Tovabbi munkasziineti napok

Témb [15]
A 15 elemU tomb ([0]-[14]) a paraméter szama alatt jelenik meg

a kijelzén. Az [OK] gomb megnyomasa utan az elemek kozott az

[A] és [Y] gombbal mozoghat.

Tartomany: Funkcié:
Size [0-0] Azon tovabbi munkanapok
related* datumanak megadasa, melyek a

0-81 paraméter Munkanapok szerint
egyébként munkasziineti napok
lennének.

0-84 Time for Fieldbus
Tartomany:

0* [0 -
4294967295 |

Funkcio:

A terepi busz idejét jeleniti meg.

0-85 Summer Time Start for Fieldbus

Tartomany: Funkcié:
0* [0 -

4294967295 ]

A terepi busz nyari idészamitasanak
kezdetét jeleniti meg.

0-86 Summer Time End for Fieldbus
Tartomany:

0* [0 -
4294967295 |

Funkcio:

A terepi busz nyari id6szamitasanak
végét jeleniti meg.

Opcio6: Funkci6:
A hét egyes napjainak beallitasa
munka- vagy munkasziineti
napként. A tomb elsé eleme a
hétf6. A munkanapok az idézitett
muveletekhez hasznélatosak.

[0] Nem
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0-89 Datum és ido6 kijelzése

Tartomany: Funkci6:

0¥ [0-25] Az aktualis datum és id6. A datum
és az id6 folyamatosan frissul.

Az 6ra csak az alapértelmezett
bedllitas megvaltoztatasa
(paraméter 0-70 Ddtum és id6) utan
indul el.
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3.3 Az 1-** Terhelés és motor csoport
paraméterei

3.3.1 1-0* Altalanos beall.

A frekvenciavalté nyilt vagy zart hurokban valé

mUikodésének beallitasa.

1-00 Konfiguracié6 médja

Opcio:

Funkcio:

ERTESITES
A motor mikédése kozben ez
a paraméter nem madosithato.

ERTESITE.

[3] Zdrt hurok beallitasa esetén
az iranyvaltas és a start
iranyvaltassal parancs nem
forditja meg a motor forgasi-
ranyat.

[0]

Nyilt hurok

A motor fordulatszamanak
meghatarozasa egy fordulatszam-
referenciaval vagy fordulatszam
beallitdsaval torténik kézi
Uzemmodban.

Akkor is hasznélatos a nyilt hurok,
ha a frekvenciavalté egy olyan,
kilsé PID-szabélyozén alapulé zart
hurkd szabalyozérendszer része,
melynek fordulatszam-referenciajel
a kimenete.

[3]

Zart hurok

A motor fordulatszamat a beépitett
PID-szabalyozobdl szarmazd
referencia hatdrozza meg, mely egy
zart hurku folyamatszabalyozas
(példaul alland6é nyomas vagy
aramlas) részeként valtoztatja a
motorfordulatszamot. A PID-
szabalyozot definidlni kell a 20-**
Hajtds zdrt hurokkal paramétercso-
portban vagy a [Quick Menul]
(Gyorsmenii) gombbal megnyithaté
Funkcidbedllitdsok segitségével.

1-01 Motorvezérlési elv

1-01 Motorvezérlési elv

Opcio:

Funkcio:

[0]

u/f

Parhuzamosan kapcsolt motorok
specidlis motorlizemmadja specialis
motoralkalmazasokban. U/f beallitas
esetén az 1-55 paraméter U/f
karakterisztika - U és az

1-56 paraméter U/f karakterisztika - f
segitségével szerkeszthetd a
mukodési elv karakterisztikaja.

VVC+

A legtobb alkalmazasnak megfelel
fesziiltségvektoros vezérlési elv. A
VVC*m(ikodés legnagyobb elénye a
hibatlir6 motormodell hasznalata.

Opcié:

1-03 Nyomatékkarakterisztika

Funkcio:

[0]

Kompressz.
nyomat.

Fordulatszédm-szabalyozésra szolgal
az allandé nyomatéku alkalmaza-
sokban, példaul:

. Axialis szivattyuk

. Térfogat-kiszoritasos

szivattyuk

. Légbefivok
A motor allandé nyomatéku
terhelési karakterisztikdjahoz

optimalizalt fesziltséget biztosit a
teljes tartomanyon belul.

Valtozd
nyomaték

Centrifugalszivattyuk és ventilatorok
fordulatszam-szabalyozésara szolgal.
Akkor is ezt a bedllitast kell
hasznalni, amikor egyazon frekven-
ciavalto segitségével tobb motort
szabalyoznak (példaul tébb konden-
zatorventilator vagy tobb
hitétorony-ventilator esetén). A
motor négyzetes nyomatéku
terhelési karakterisztikajahoz
optimalizélt fesziiltséget biztosit.

[2]

Aut.
energiaoptim.,
CcT

Csavar- és scrollkompresszorok
optimalis energiatakarékos
fordulatszam-szabalyozasara szolgal.
A motor allandé nyomatéku
terhelési karakterisztikdjahoz
optimalizalt feszlltséget biztosit a

Opcié: Funkcio: teljes tartomanyon beldl, 15 Hz-es

W alsé értékig. Ezenfeliil az AEO

A motor miikodése kozben ez (automatikus energiaoptimalizalas)

a paraméter nem médosithato. funkcid pontosan az aktualis
terheléshez igazitja a fesziltséget,

Az alkalmazni kivant motorvezérlési e e @ wlleinmemsheu

olv kivalasztésa. és a motorzajt. Az optimalis
teljesitmény eléréséhez helyesen
kell bedllitani a motor eltolédasi
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1-03 Nyomatékkarakterisztika

Opcio: Funkcié:

teljesitménytényez6jét. A szamlalo
értékét be kell allitani az
parameéter 14-43 Motor telj.tény.
segitségével. A paraméter a
motoradatok beprogramozasakor
automatikusan kap egy alapértel-
mezett értéket. Ezek a beallitdsok
rendszerint optimalis motorfe-
szlltséget biztositanak, de a motor
teljesitménytényezéje sziikség
esetén beszabdlyozhaté az AMA
funkcioval, az

1-29 paraméter Automatikus motoril-
lesztés (AMA) segitségével.

[3]1* Aut.
energiaoptim., | optimalis energiatakarékos

Centrifugalszivattyuk és ventilatorok

VT fordulatszam-szabalyozasara szolgal.
A motor négyzetes nyomatéku
terhelési karakterisztikajahoz
optimalizalt feszlltséget biztosit.
Ezenfellil az AEO (automatikus
energiaoptimalizalas) funkcié
pontosan az aktualis terheléshez
igazitja a fesziiltséget, csokkentve a
teljesitményfelvételt és a motorzajt.
Az optimadlis teljesitmény eléréséhez
helyesen kell beéllitani a motor
teljesitménytényez6jét. A szamlalo
értékét be kell dllitani az

parameéter 14-43 Motor telj.tény.
segitségével. A paraméter a
motoradatok beprogramozasakor
automatikusan kap egy alapértel-
mezett értéket. Ezek a bedllitdsok
rendszerint optimalis motorfe-
szililtséget biztositanak, de a motor
teljesitménytényezdje sziikség
esetén beszabdlyozhaté az AMA
funkcidval, az

1-29 paraméter Automatikus motoril-
lesztés (AMA) segitségével. A motor
teljesitménytényez6jét csak ritka
esetekben kell kézzel beallitani.

1-04 Tulterh. méd

Tulterhelési tizemmdd nyomatékszintjének kivalasztésa.
Opcio: Funkcié:
[0] Nagy

nyomaték

Max. 160%-o0s tulnyomatékot tesz
lehetévé alulméretezett motorok
esetén.

[11 * Normal
nyomaték

1-06 Orajaras iranya
Opcio: Funkcié:
ERTESITES]
A motor mikodése kdzben ez
a paraméter nem modosithaté.

Max. 110%-o0s tulnyomatékot tesz
lehet6vé.

Ezzel a paraméterrel definidlhat6 az
éramutato jarasaval egyezé
kifejezés az LCP iranyjelz6 nyilanak
megfeleléen. A tengely forgasi-
ranyanak egyszer(
megvaltoztatasara szolgdl, a
motorvezetékek felcserélése nélkiil.

[0] * Normal A motortengely az éramutaté
jarasaval egyezé iranyba forog, ha a
motor bekotése a frekvenciavaltéon

a kovetkezé: U=>U, V=V, W=W.

1 Inverz A motortengely az 6ramutato
jarasaval ellentétet irdnyba forog, ha
a motor bekotése a frekvencia-
valton a kovetkezo: U=U, VsV,

W=W.

3.3.2 1-1* Motor valasztasa

ERTESITES

A csoport paraméterei a motor miikédése kézben nem
modosithatok.

Az 1-10 paraméter Motor felépitése beallitasatol fliggben az
alabbi paraméterek aktivak:

[11 PM,
c [0] [2] PM, [[3]
1-10 Paraméter Motor i nem .
ERTESITE. o Aszink- | ' |kiallo6  [SynRM
felépitése kiallé
Az 1-03 Paraméter Nyomatékkarakterisztika beallitasanak ron - lspm 1PM Motor
nem lesz hatasa, ha az 7-10 paraméter Motor felépitése = 1-00 Paraméter Konfigu
[1] PM, nem kidllé SPM. rici6 médja X X X X
Paraméter 1-03 Nyoma
X _ R R
tékkarakterisztika
1-06 Paraméter Orajdrd
. X X X X
s irdnya
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[11 PM,

[11 PM,

1-10 Paraméter Motor [(-)] nem [2] PM » (B 1-10 Paraméter Motor [o1 nem (21 PM, (3]
L Aszink- | -, kiallo SynRM L Aszink- | . kiallo SynRM
felépitése kiallé felépitése kiallé
ron IPM Motor ron IPM Motor
SPM SPM
1-14 Paraméter Csilla- 1-49 Paraméter g-axis
pitdsi erGsités - X X X Inductance Sat. Point h h X h
1-15 Paraméter Kisfor- 1-50 Paraméter Motor
dulatszdm-sz(iré - X X X mdgnesezés nulla X - - -
idédllandcja ford.szdmon
1-16 Paraméter Nagyfo 1-51 Paraméter Min.
rdulatszdm-sz(iré - X X X ford.szam, normdl X - - -
idédllandcja mdgn. [1/min]
1-17 Paraméter Feszilt- 1-52 Paraméter Min.
ségszliré idédllanddja h X X X ford.szdm, normdl X - - -
1-20 Paraméter Motort mdgn. [Hz]
eljesitmény [kW] X h h h 1-58 Paraméter Rep.sta
1-21 Paraméter Motort rt tesztimpulzus dram X X X h
eljesitmény [LE] X h h h 1-59 Paraméter Rep.sta
1-22 Paraméter Motorf rt tesztimpulzus frekv. X X X h
eszliltség X h h h 1-60 Paraméter Terh.ko
1-23 Paraméter Motorfr mpenz. kis fordulat- X - - -
ekvencia X h h h szdmon
1-24 Paraméter Motord 1-61 Paraméter Terh.ko
ram X X X X mpenz. nagy fordulat- X - - -
1-25 Paraméter Névleg szdmon
es motorfordulatszdm X X X X 1-62 Paraméter Szlipko
1-26 Paraméter Motorv mpenzdcio X N N N
ez. névl. nyomaték - X X X 1-63 Paraméter Szlipko
1-28 Paraméter Motorf mpenzdcid X - - -
org. ellenérzése X X X X idédllanddja
1-29 Paraméter Autom 1-64 Paraméter Rezona
atikus motorillesztés X X X X nciacsillapitds X - - h
(AMA) 1-65 Paraméter Rezona
1-30 Paraméter Allérész nciacsillapitdsi X - - -
ellendlldsa (Rs) X X X X idédllandd
1-31 Paraméter Rotor 1-66 Paraméter Min.
ellendll. (Rr) X N N - dram kis ford.szamndl - X X X
1-35 Paraméter F6 1-70 Paraméter Inditdsi
reaktancia (Xh) X N N - méd N X X X
1-37 Paraméter Indukti 1-71 Paraméter Startké
vitds,d tengely(Ld) - X X X slelt. X X X X
1-39 Paraméter Motorp 1-72 Paraméter Startfu
Slusok X X X x nkcié X X X x
1-40 Paraméter Ellenele 1-73 Paraméter RepiilGs
ktr. er6, 1000 1/min - X X - tart x X X X
1-44 Paraméter d-axis 1-80 Paraméter Funkcid
Inductance Sat. (LdSat) h N N X stopndl X X X X
1-45 Paraméter g-axis 1-81 Paraméter Min.
Inductance Sat. (LgSat) h N x N ford.szdm stopfunk- X X X X
Paraméter 1-46 Pozicio- ci6hoz [min-1]
észlelés erésitése - X X X 1-82 Paraméter Min.
Paraméter 1-47 Torque ford.szdm stopfunk- X X X X
Calibration - X X X ciéhoz [Hz]
1-48 Paraméter Inducta 1-86 Paraméter Alsé
nce Sat. Point - N N x leold. f.szdm [1/min] X X X X
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[1] PM, [1]1 PM,
8 [0] [2] PM, |I3] ) [0] [2] PM, |[3]
1-10 Paraméter Motor i nem O 1-10 Paraméter Motor i nem O
L Aszink- | . kiallo SynRM L Aszink- | . kiallo SynRM
felépitése kiallé felépitése kiallé
ron IPM Motor ron IPM Motor
SPM SPM
1-87 Paraméter Alsé 4-16 Paraméter Motor
X X X X
leold. f.szdm [Hz] tizzmmdd nyomaték- X X X X
Paraméter 1-90 Motor korldtja
X X X X
hévédelme 4-17 Paraméter Generd
1-91 Paraméter Motor tor lizemmadd X X X X
X X X X ( -
kiilsé ventildtor nyomatékkorldtja
1-93 Paraméter Termisz 4-18 Paraméter Aramko
X X X X , X X X X
t. forrdsa rlat
2-00 Paraméter DC- 4-19 Paraméter Max.
X - X X ) ) ) X X X X
tarté/elémeleg. dram kimeneti frekvencia
2-01 Paraméter DC- Paraméter 4-58 Funkcié
X X X X . X - X X
fékdram motorfdzis kieséskor
2-02 Paraméter DC- 14-40 Paraméter VT
X - X X X - - -
fékezési id6 szint
2-03 Paraméter DC-fék 14-41 Paraméter AEO «
bekapcs. ford.sz. [1/ X - X X min. mdgnesezés
min] 14-42 Paraméter Min.
X _ _ _
2-04 Paraméter DC-fék AEO frekvencia
X - X X
bekapcs. ford.sz. [Hz] 14-43 Paraméter Motor
X _ _ _
2-06 Paraméter Parkold telj.tény.
- X X X
si / megadllitdsi dram
2-07 Paraméter Parkold ~ < « « 1-10 Motor felépitése
si / megdllitdsi idé S o .
A motor konstrukcids tipusanak kivalasztasa.
2-10 Paraméter Fékfunk
X X X X A, e
cié Opcio: Funkcié:
2-11 Paraméter Fékelle [o] * Aszinkron Aszinkronmotor esetén.
o X X X X _
ndllds (ohm) 1 PM, nem kiall6 | Alland6 magneses (PM) motor
2-12 Paraméter Féktelje « « « « SPM esetén. A PM motoroknak két
s. korldtja (kW) csoportjuk van: feliletre szerelt
2-13 Paraméter Féktel- « « « « (hengeres) vagy belsé (kiallo)
jesitmény-felligyelet magnes(i motorok.
2-15 Paraméter Fékelle- « N N « 2] PM, Kiallo IPM
nérzés
[5] SynRM
2-16 Paraméter AC-fék
X - - -
max. drama Aszink beallita
17 Pararéter Tolfess 3.3.3 Aszinkronmotor beallitasa
X X X X
-vezérlés
210 Paraméter Motorf Adja meg az alabbi motoradatokat. Az értékek
X M M X . . Y
ordulatszdm irdnya megtalalhaték a motor adattablajan.
4-11 Paraméter Motor
fszdm alsé korldt [1/ X X X X 1. 1-20 Paraméter Motorteljesitmény [kW] vagy
min] 1-21 paraméter Motorteljesitmény [LE].
4-12 Paraméter Motor « « « « 2 Paraméter 1-22 Motorfesziiltség.
f.szdm alsé korldt [Hz] . .
3. 1-23 Paraméter Motorfrekvencia.
4-13 Paraméter Motor
fszdm felsé korldt [1/ X X X X 4 1-24 Paraméter Motordram.
min] 5. 1-25 Paraméter Névleges motorfordulatszdm.
4-14 Paraméter Motor ) . o L
. X . X X X X A VWWC" méd optimalis mikddéséhez tovabbi motoradatok
f.szdm felsé korldt [Hz]

szlikségesek a kovetkezd paraméterek beallitasdhoz. Ezek
az adatok megtaldlhatok a motor adatlapjan (az adattablan
rendszerint nem szerepelnek). Futtasson teljes automatikus

6
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motorillesztést (AMA) az paraméter 1-29 Automatikus
motorillesztés (AMA) paraméter [1] Teljes AMA bedllitasanak
kivélasztasaval, vagy adja meg a paramétereket kézzel. Az
Paraméter 1-36 Vasveszteségi ellendllds (Rfe) értékét mindig
kézzel kell megadni.

1. Paraméter 1-30 All6rész ellendlldsa (Rs).
1-31 Paraméter Rotor ellendll. (Rr).

1-33 Paraméter All6rész szért reaktancidja (X1).

2
3
4. 1-34 Paraméter Forgdrész szort reaktancidja (X2).
5 Paraméter 1-35 F6 reaktancia (Xh).

6

Paraméter 1-36 Vasveszteségi ellendllds (Rfe).

Alkalmazasspecifikus beallitas a VVC* futasakor

A VVC* a leghibatlrébb vezérlési méd. A legtobb esetben
optimdlis teljesitményt biztosit, minden tovabbi bedllitast
szlikségtelenné téve. A legjobb teljesitmény érdekében
futtasson teljes AMA-t.

3.3.4 Allandé magneses motor beallitasa

Ez a fejezet az dllandé magneses motor bedllitasat
ismerteti.

A programozas elsé lépései

Aktivélja az dllandé magneses motor miikodését az

1-10 paraméter Motor felépitése [1] PM, nem kidllé SPM vagy
[2] PM, kidll6 IPM beéllitasanak kivalasztasaval.

Motoradatok programozasa

Az allandé méagneses motor kivalasztdsa utan aktivak
lesznek a kapcsolodd paraméterek az 1-2* Motoradatok,
1-3* Spec. motoradatok és 1-4* Adv. Motor Data Il (Spec.
motoradatok Il.) paramétercsoportban.

A szlikséges adatok megtaldlhaték a motor adattablajan és
adatlapjan.

Programozza be az aldbbi paramétereket a megadott
sorrendben:

1. 1-24 Paraméter Motordram.

2. 1-25 Paraméter Névleges motorfordulatszam.
3. 1-26 Paraméter Motorvez. névl. nyomaték.

4, 1-39 Paraméter Motorpdlusok.

Futtasson teljes AMA-t az paraméter 1-29 Automatikus
motorillesztés (AMA) paraméter [1] Teljes AMA beallitasdnak
kivélasztasaval.

ERTESITE.

AMA hasznalatakor ligyeljen ra, hogy az

1-40 paraméter Ellenelektr. er6, 1000 1/min értékének
kiszamitasa a névleges fordulatszam hasznalataval
torténjen.

Ha nem hajt végre teljes AMA-t, a kdvetkezé paramétereket
kézzel kell beédllitani:

1. 1-30 Paraméter All6rész ellendlldsa (Rs)
Adja meg az allérész tekercselésének kozos-vonal
ellendllasat (Rs). Ha csak a vonal-vonal érték all
rendelkezésre, a vonal és a kdzos pont kozotti
érték meghatarozadsahoz ossza el azt 2-vel.

2. 1-37 Paraméter Induktivitds,d tengely(Ld)
Adja meg az éallandé magneses motor hosszirdnyu
induktivitdsanak vonal-koz0s értékét.
Ha csak a vonal-vonal érték all rendelkezésre, a
vonal és a kdzos pont kozotti érték meghataro-
zasahoz ossza el azt 2-vel.

3. 1-40 Paraméter Ellenelektr. er6, 1000 1/min.
Adja meg az é4llandé magneses motor vonal-vonal
ellenelektromos er6jét 1000 1/perc fordulatszémra
vonatkozdéan (RMS érték). Az ellenelektromos eré
az allandé magneses motor altal generalt
fesziiltség abban az esetben, ha az nem
kapcsolodik frekvenciavaltéhoz, és kivilrél
megforgatjdk a tengelyét. Rendszerint két vonal
kozott mért értékként van meghatérozva, a motor
névleges fordulatszdmara vagy az 1000 1/perc
fordulatszdmra vonatkoztatva. Ha nem 4&ll rendel-
kezésre a motor 1000 1/perc fordulatszdmara
vonatkozé adat, az aldbbi médon szamithatja ki a
szlikséges értéket:
Ha példaul 1800 1/perc mellett 320 V az
ellenelektromos eré értéke, akkor az 1000 1/perc
fordulatszdmra vonatkozé érték meghatérozasa:
ellenelektromos eré = (fesziiltség/fordulatszam) x
1000 = (320/1800) x 1000 = 178.

4, IPM motor esetén: konfiguralja az induktivitasér-
tékeket a kovetkezé paraméterekben:

. 1-38 Paraméter g-axis Inductance (Lq).

. 1-44 Paraméter d-axis Inductance Sat.
(LdSat).

. 1-45 Paraméter q-axis Inductance Sat.
(LgSat).

. 1-49 Paraméter q-axis Inductance Sat.
Point.

ERTESITES

Az IPM motorok egyes induktivitasértékei hianyozhatnak
az adattablarol vagy az adatlaprél. Az érvényes értékek
meghatarozasahoz hajtson végre AMA-t.

A motor miikodésének tesztelése
1. Inditsa el a motort kis fordulatszammal (100-200
1/perc). Ha a motor nem indul el, ellendrizze a
telepitést, az altalanos programozast és a
motoradatokat.

2. Ellendrizze, hogy az paraméter 1-70 Inditdsi méd
start funkcidja megdfelel-e az alkalmazas kovetel-
ményeinek.

MG200B47
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Forgorész észlelése

Ez a funkcié nem javasolt azoknal az alkalmazasoknal, ahol
a motor allé helyzetbdl indul (példaul szivattyuk vagy
szallitomvek). Bizonyos motorok esetében hallhat6, amint
a frekvenciavalté végrehajtja a forgorész észlelését. Ez nem
art a motornak.

Parkolas / megallitas

Ez a funkcié nem javasolt azoknadl az alkalmazéasoknal, ahol
a motor kis fordulatszammal mdkodik (példaul allando
madgneses motor a ventilatoros alkalmazasokban). A
paraméter 2-07 Parkoldsi / megdllitdsi id6 moédosithatd. Nagy
inercidju alkalmazasok esetében novelje meg ezeknek a
paramétereknek a gyari bedllitasat.

Alkalmazasspecifikus beallitas a VVC* futasakor

A VVC* a leghibattrébb vezérlési méd. A legtobb esetben
optimdlis teljesitményt biztosit, minden tovéabbi bedllitast
szlikségtelenné téve. A legjobb teljesitmény érdekében
futtasson teljes AMA-t.

Inditsa el a motort névleges fordulatszamon. Ha az
alkalmazas m(ikodése nem problémamentes, ellenérizze a
VVC* PM-beillitasait. Az Tdbldzat 3.4 kilonféle alkalma-
zasokra vonatkozé ajanlasokat tartalmaz.

Alkalmazas Beallitasok

Kis inercidju alkalmazasok [Novelje meg az
lterh/Imotor < 5 1-17 paraméter Fesziiltségsz(iré
idédllanddja értékét 5-10-es
tényezével.

Csokkentse az 1-14 paraméter Csilla-
pitdsi erésités értékét.

Csokkentse az 1-66 paraméter Min.
dram kis ford.szdmndl értékét (<
100%).

Kis inerciaju alkalmazasok |Megfelelnek az alapértelmezett

50 > lterh/Imotor > 5

értékek.

Nagy inerciaju Noévelje meg az
alkalmazasok

lterh/Imotor > 50

1-14 paraméter Csillapitdsi erésités, az
paraméter 1-15 Kisfordulatszdm-sz(ir6
idédllanddja és az

paraméter 1-16 Nagyfordulatszdm-
sz(ir6 idédllanddja értékét.

Nagy terhelés kis fordulat- | Novelje meg az
szamnal 1-17 paraméter Fesziiltségsziiré
< 30% (névleges idédllanddja értékét.
fordulatszam) Allitsa be az inditényomatékot az
1-66 paraméter Min. dram kis
ford.szdamndl értékének novelésével.
100% beallitasnal a névleges
nyomaték lesz az inditényomaték.
Ha a berendezés hosszabb ideig
100%-0s aramszint felett mikodik,

akkor tulmelegedhet a motor.

Tablazat 3.4 A kiilonféle alkalmazasokra vonatkozé ajanlasok

Ha a motor valamely fordulatszdmnal oszcillalni kezd, akkor
novelje meg az 1-14 paraméter Csillapitdsi erdsités értékét.
Kis 1épésenként novelje az értéket. A paraméter a motortdl
fiigg6en 10-100%-kal nagyobbra allithat6 az alapértel-
mezett értéknél.

3.3.5 Szinkron-reluktanciamotor beallitasa

Ez a fejezet a szinkron-reluktanciamotorok beallitdsat
ismerteti.

A programozas elsé lépései

Aktivélja a szinkron-reluktanciamotor mikodését az
1-10 paraméter Motor felépitése [5] SynRM bedllitasanak
kivalasztasaval.

Motoradatok programozasa

Az [5] SynRM bedllitas kivalasztdsa utan aktivak lesznek a
kapcsolddd paraméterek az 7-2* Motoradatok, 1-3* Spec.
motoradatok és 1-4* Adv. Motor Data Il (Spec. motoradatok
Il.) paramétercsoportban.

A szikséges adatok megtalalhaték a motor adattabldjan és
adatlapjan.

Programozza be az aldbbi paramétereket a megadott
sorrendben:

1. 1-24 Paraméter Motordram.

2. 1-25 Paraméter Névleges motorfordulatszdm.
3. 1-26 Paraméter Motorvez. névl. nyomaték.

4. 1-39 Paraméter Motorpdlusok.

Futtasson teljes AMA-t az paraméter 1-29 Automatikus
motorillesztés (AMA) paraméter [1] Teljes AMA beéllitdsanak
kivalasztasaval.

Ha nem hajt végre teljes AMA-t, a kovetkezé paramétereket
kézzel kell bedllitani:
1. 1-30 Paraméter Allérész ellendlldsa (Rs)
Adja meg az allorész tekercselésének kdzds-vonal
ellendlldsat (Rs). Ha csak a vonal-vonal érték all
rendelkezésre, a vonal és a kdzos pont kdzotti
érték meghatarozdsahoz ossza el azt 2-vel.

2. 1-37 Paraméter Induktivitds,d tengely(Ld)
Adja meg a motor hosszirdnyu induktivitasanak
vonal-kozos értékét.
Ha csak a vonal-vonal érték all rendelkezésre, a
vonal és a kozds pont kozotti érték meghataro-
zdsdhoz ossza el azt 2-vel.

3. 1-38 Paraméter g-axis Inductance (Lq).
Adja meg a motor keresztirdnyu induktivitdsanak
vonal-k6zos értékét.
Ha csak a vonal-vonal érték all rendelkezésre, a
vonal és a kdzds pont kozotti érték meghatdro-
zasahoz ossza el azt 2-vel.

4, 1-44 Paraméter d-axis Inductance Sat. (LdSat).
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Adja meg a hosszirdnyu induktivitds vonal és
kozos pont kozotti telitett értékét. Ez az érték a
névlegesnél nagyobb dramokra vonatkozik,
teljesen telitett induktivitas esetén.

5. 1-48 Paraméter Inductance Sat. Point.
Adja meg a névleges dram szazalékat félig telitett
hossziranyu induktivitdsnal ugy, hogy ez a
telitetlen és telitett értékek atlaga legyen.

ERTESITE.

A motorok egyes induktivitasértékei hianyozhatnak az
adattablarol vagy az adatlaprél. Az érvényes értékek
meghatarozasahoz hajtson végre AMA-t.

A motor miikodésének tesztelése
1. Inditsa el a motort kis fordulatszammal (100-200
1/perc). Ha a motor nem indul el, ellenérizze a
telepitést, az altaldnos programozast és a
motoradatokat.

2. Ellendrizze, hogy az paraméter 1-70 Inditdsi méd
start funkcioja megfelel-e az alkalmazas kovetel-
ményeinek.

Forgorész észlelése

Ez a funkcié nem javasolt azoknal az alkalmazasoknal, ahol
a motor allo helyzetbdl indul (példaul szivattyuk vagy
szallitomvek). Bizonyos motorok esetében hallhat6, amint
a frekvenciavalté végrehajtja a forgorész észlelését. Ez nem
art a motornak.

Parkolas / megallitas

Ez a funkcié nem javasolt azoknal az alkalmazéasoknal, ahol
a motor kis fordulatszammal mikodik (példaul allando
magneses motor a ventilatoros alkalmazasokban). A
paraméter 2-07 Parkoldsi / megdllitdsi idé moédosithatd. Nagy
inercidju alkalmazasok esetében névelje meg ezeknek a
paramétereknek a gyari bedllitasat.

Alkalmazasspecifikus beallitds a VVC* futasakor

A VVC* a leghibattrébb vezérlési méd. A legtobb esetben
optimdlis teljesitményt biztosit, minden tovéabbi bedllitast
szlikségtelenné téve. A legjobb teljesitmény érdekében
futtasson teljes AMA-t.

Inditsa el a motort névleges fordulatszamon. Ha az
alkalmazas m(ikodése nem problémamentes, ellenérizze a
VVC* SynRM-bedllitdsait. Az Tdbldzat 3.5 kiilonféle alkalma-
zasokra vonatkozé ajanlasokat tartalmaz.

Alkalmazas Beallitasok

Kis inerciaju alkalmazasok [Novelje meg az
lterh/Imotor < 5 1-17 paraméter Fesziiltségsz(iré
idédllanddja értékét 5-10-es
tényezével.

Csokkentse az 1-14 paraméter Csilla-
pitdsi erdsités értékét.

Csokkentse az 1-66 paraméter Min.
dram kis ford.szdmndl értékét (<

100%).

Kis inerciaju alkalmazasok |Medfelelnek az alapértelmezett
50 > lterh/lmotor > 5 értékek.

Nagy inerciaju Noévelje meg az

alkalmazasok 1-14 paraméter Csillapitdsi erdsités, az
lterh/lmotor > 50 paraméter 1-15 Kisfordulatszam-sz(iré
idédllandcdja és az

paraméter 1-16 Nagyfordulatszdm-
sz(ré6 idédllanddja értékét.

Nagy terhelés kis fordulat- | Novelje meg az
szamnal 1-17 paraméter Fesziiltségsz(iré
< 30% (névleges idédllanddja értékét.
fordulatszam) Allitsa be az inditényomatékot az
1-66 paraméter Min. dram kis
ford.szamndl értékének novelésével.
100% bedllitdsndl a névleges
nyomaték lesz az inditonyomaték.
Ha a berendezés hosszabb ideig

100%-0s aramszint felett miikodik,

akkor tulmelegedhet a motor.

Tablazat 3.5 A kiilonféle alkalmazasokra vonatkozo ajanlasok

Ha a motor valamely fordulatszdmnal oszcillélni kezd, akkor
novelje meg az 1-14 paraméter Csillapitdsi ersités értékét.
Kis [épésenként novelje az értéket. A paraméter a motortdl
figgben 10-100%-kal nagyobbra allithat6 az alapértel-
mezett értéknél.

3.3.6 1-1* VWC* PM/SYN RM

A VVC* PMSM vezérlési mag alapértelmezett vezérld
paraméterei az 50>JI/Jm>5 tartomanyba esé alkalmaza-
sokhoz és tehetetlenségi terheléshez vannak optimalizélva.
A JI az alkalmazas terhelési tehetetlensége, a Jm pedig a
gép tehetetlensége.

Kis tehetetlenségl (JI/Jm<5) alkalmazdsok esetén a
teljesitmény és a stabilitds javitdsa érdekében 5-10-es
tényezdvel novelje meg az 71-17 paraméter Fesziiltségsz(ir6
idédllandédja értékét, valamint bizonyos esetekben az

1-14 paraméter Csillapitdsi er6sités értékét.

Nagy tehetetlenségi (JI/Jm>50) alkalmazadsok esetén a
teljesitmény és a stabilitds javitdsa érdekében ndvelje meg
az 1-15 paraméter Kisfordulatszam-sz(iré id6dllanddja, az
1-16 paraméter Nagyfordulatszdm-sz(ir6 idédllanddja és az
1-14 paraméter Csillapitdsi er6sités értékét.
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Amennyiben az alkalmazasban kis fordulatszdmon (a
névleges fordulatszdm <30%-a) nagy a terhelés, novelje
meg az 1-17 paraméter Fesziiltségsz(iré id6dllanddja értékét,
mivel az inverter kis fordulatszamon nem linearis.

1-11 Motor modellje

Opcio: Funkcié:

Automatikusan bedllitja a kivalasztott
motornak megfeleld gyari értékeket. Az
alapértelmezett bedllitas, tehat a Std.
Asynchron (Szabv. aszinkron) haszndlata
esetén a bedllitdsokat manudlisan
hatarozhatja meg, az paraméter 1-10 Motor
felépitése értéke alapjan.

[1] [ Std. Az alapértelmezett motormodell az
Asynchron parameéter 1-10 Motor felépitése [0] Aszinkron
(Szabv. beallitasa esetén.
aszinkron)

[2] [ Std. PM, non
salient (Szabv. | paraméter 1-10 Motor felépitése beallitasa [1]

Akkor valaszthato ki, ha az

PM, nem PM, nem kidllo SPM.
kiallo)
[10] [ Danfoss OGD | Akkor vaélaszthaté ki, ha az
LA10 parameéter 1-10 Motor felépitése beallitasa [1]

PM, nem kidllé SPM. Csak a T4, T5 esetében,
az 1,5-3 kW tartomanyban all rendelkezésre.
A készilék automatikusan betolti az adott
motor beallitasait.

[11] | Danfoss OGD
V210 parameéter 1-10 Motor felépitése beallitasa [1]
PM, nem kidllé SPM. Csak a T4, T5 esetében,
a 0,75-3 kW tartomanyban all rendelkezésre.

Akkor vélaszthato ki, ha az

A késziilék automatikusan betolti az adott
motor bedllitasait.

1-14 CGsillapitasi er6sités

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - 250 %] A paraméter stabilizalja az alland6
related* magneses motort, igy az

egyenletesen és stabilan mukodik.
A csillapitasi erésités értéke
szabélyozza az allandé magneses
motor dinamikus teljesitményét. Kis
csillapitasi erésités esetén nagyobb,
nagy csillapitasi erésités esetén
kisebb a dinamikus teljesitmény. Ha
a csillapitasi erésités értéke
tulsdgosan kicsi vagy nagy, a
vezérlés instabilld valik. Az eredd
dinamikus teljesitmény fligg a gép
adataitol és a terhelés tipusatol.

1-15 Kisfordulatszam-sziir6 idéallandéja

Tartomany: Funkcié:
Size [0.01 - 20 s] | A nagyfordulatszam-sziir6 csilla-
related* pitasi idéallanddja hatarozza meg a

vélaszid6t a terhelési l1épésekre. A

1-15 Kisfordulatszam-sztir6 id6allanddja

Tartomany: Funkcié:

kis csillapitasi idéallandé gyors
vezérlést eredményez. Ha azonban
ez az érték tul kicsi, a vezérlés
instabilla valik. Ez az id6allandé a
névleges fordulatszam 10%-a alatt
hasznalatos.

1-16 Nagyfordulatszam-sziiré idéallandéja

Tartomany: Funkcié:
Size [0.01 - 20 s] | A nagyfordulatszam-sz(ir6 csilla-
related* pitasi idéallanddja hatarozza meg a

vélaszidét a terhelési [épésekre. A
kis csillapitasi idéallandé gyors
vezérlést eredményez. Ha azonban
ez az érték tul kicsi, a vezérlés
instabilld valik. Ez az id6éallandd a
névleges fordulatszam 10%-a felett
hasznalatos.

1-17 Fesziiltségsziiré idéallandéja

Tartomany: Funkcié:
Size [0.001 - 2 s] | A tapfeszlltségsziré idééllanddja a
related* nagyfrekvencias liktetések és a

rendszerrezonancidk hatdsanak
csokkentésére szolgal a gép
tapfesziiltségének szamitasakor. A
sz(ré nélkul az aram luktetése
torzithatja a szamitott feszultséget,
és igy kedvezé6tlen hatassal lehet a
rendszer stabilitasara.

3.3.7 1-2* Motoradatok

Ez a paramétercsoport a csatlakoztatott motor adattab-
ldjanak értékeit tartalmazza.

ERTESITES

A paraméterek értékének modositasa egyéb paraméterek
bedllitasat is érinti.

ERTESITES

Ezeknek a paramétereknek nincs hatasuk, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése beallitasa [1] PM, nem
kidllé SPM, [2] PM, kidllé IPM vagy [5] Sync. Reluctance
(Szinkronreluktancia):

. 1-20 Paraméter Motorteljesitmény [kW].
. 1-21 Paraméter Motorteljesitmény [LE].
. Paraméter 1-22 Motorfesziiltség.

. 1-23 Paraméter Motorfrekvencia.
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1-20 Motorteljesitmény [kW]

1-23 Motorfrekvencia

A motor miikodése kozben ez
a paraméter nem madosithatoé.

Adja meg a motor névleges teljesit-
ményét kW-ban, a motor
adattablajan szerepl6 értékek
alapjan. Az alapértelmezett érték
megfelel a berendezés névleges
kimenetének.

A 0-03 paraméter Teriileti bedllitdsok
beallitasatol fliggéen vagy az

1-20 paraméter Motorteljesitmény
[kW], vagy az

1-21 paraméter Motorteljesitmény
[LE] nem lathato.

1-21 Motorteljesitmény [LE]

Tartomany: Funkcio:
related* 500.00 hp]

A motor miikodése kdzben ez
a paraméter nem mddosithato.

Adja meg a motor névleges teljesit-
ményét I6er6ben, a motor
adattablajan szerepl6 értékek
alapjan. Az alapértelmezett érték
megfelel a berendezés névleges
kimenetének.

A 0-03 paraméter Teriileti bedllitdsok
beallitasatol fliggéen vagy az

1-20 paraméter Motorteljesitmény
[kW], vagy az

1-21 paraméter Motorteljesitmény
[LE] nem lathato.

1-22 Motorfesziiltség

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
related* 2000.00 kW] related* Hz]

A motor miikédése kozben ez
a paraméter nem modosithaté.

A motorfrekvencia kivalasztasa a
motor adattablajan szerepl6 értékek
alapjan. 230/400 V-os motorok 87
Hz-es lizemeltetéséhez adja meg a
230 V-0s/50 Hz-es adattablaér-
tékeket, és allitsa be a

4-13 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [1/min] és

3-03 paraméter Maximdlis referencia
értékét a 87 Hz-es alkalmazashoz.

1-24 Motoraram

Tartomany: Funkcié:
related* 10000.00 A]

A motor miikédése kozben ez
a paraméter nem modosithaté.

Adja meg a névleges motoraramot
a motor adattablajan szerepl6
értékek alapjan. Ez az adat a
motornyomaték, a motorhévédelem
stb. kiszamitasara szolgal.

1-25 Névleges motorfordulatszam

Tartomany: Funkcié:
Size [100 - 60000 W
related* RPM]

A motor miikodése kozben ez
a paraméter nem modosithato.

Adja meg a névleges motorfordulat-
szamot a motor adattablajan

szerepl6 értékek alapjan. Ez az adat
az automatikus motorkompenzacidk

Tartomany: Funkcio: kiszamitasara szolgal.
Size [10 - 1000 W
elted VI A motor miikidése kzben ez
a paraméter nem moédosithato. Tartomany: Funkcio:
Size [1 - 10000.0 | Adja meg az értéket a motor
Adja meg a motor névleges related* Nm] adattablajan szereplé értékek
fesziiltségét a motor adattablajan alapjan. Az alapértelmezett érték
szerepl6 értékek alapjan. Az alapér- megfelel a névleges teljesit-
telmezett érték megfelel a ménynek. Ez a paraméter csak
berendezés névleges kimenetének. akkor all rendelkezésre, ha a
1-10 paraméter Motor felépitése
beéllitasa [1] PM, nem kidllé SPM,
tehat csak PM és nem kiall6 SPM
motorok esetében érvényes.
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1-28 Motorforg. ellenérzése

1-28 Motorforg. ellenérzése

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

AF I GYE L EM | [1] Engedélyezve | A motor forgésiranyanak ellenérzése
= engedélyezve van.

NAGYFESZULTSEG
hélézati tapra, DC-tapegységre Opcié: Funkcié:
vagy terhelésmeg.osz’tés:ra Az AMA funkcié az &ll6 motoron
kapcsolt frekyenc'a‘{altOban automatikusan beallitja a specidlis
nagyfesziiltség van jelen. T ———

° A motorfaziskabelek (1-30 paraméter Allérész ellendlldsa
levalasztasa el6tt (Rs) — 1-35 paraméter F6 reaktancia
kapcsolja le a halézati (Xh)), ezzel optimalizalva a
tapot. dinamikus motorm(ikddést.

[0] * Kikapcsolva Nincs funkcié.
ERTESITE [1] Teljes AMA A frekvenciavalté végrehajtja az Rs
Ha engedélyezve van a motor allorész-ellenallas, az Rr forgorész-
forgasiranyanak ellenérzése, a ellenallas, az X szort &llérész-
kijelz6n a kovetkezé felirat reaktancia, az Xz szort forgorész-
jelenik meg: Figyelem! A motor reaktancia és az Xn f6 reaktancia
forgdsirdnya rossz lehet. AMA-jat.
Az [OK], [Back] (Vissza) vagy [2] Korlatozott A korlatozott AMA csupan az Rs
[Cancel] (Nllégse)lgomb AMA allorész-ellenallas illesztésére terjed
AV AR ) (B ki a rendszerben. Akkor valassza ezt
lizenet eltlinik, és Uj tzenet a lehetéséget, ha a frekvenciavalté
jelenik meg: [Hand On] (Kézi és a motor kozott LC-sz(ir6t hasznal.
be): a motor inditdsa. [Cancel]
(Mégse): megszakitds. A [Hand [3] Enable A frekvenciavalté végrehajtja az Rs
On] (Kézi be) gomb megnyo- Complete allorész-ellenallas, az Rr forgorész-
masara a motor 5 Hz-es AMA I ellendllds, az X1 szort allérész-
frekvenciaval elindul elére, a reaktancia, az Xz szort forgorész-
kévetkezd lizenet kiséretében: reaktancia és az Xh f6 reaktancia
A motor forog. Ellenérizze, bévitett AMA Il funkcidjat. A jobb
helyes-e a forgasiranya. Az eredményekért frissitse a
[Off] (Ki) gombbal élll’thatja le. 14-43 paraméter Motor telj.tény.
Az [Off] (Ki) gomb megnyo- értékeét.
masara a motor leall, és a [4] Enable A korlatozott AMA Il csupén az Rs
1-28 paraméter Motorforg. Reduced AMA | allérész-ellenallas illesztésére terjed
ellenérzése visszaall. Ha a Il ki a rendszerben. Akkor vélassza ezt
motor forgasiranya nem a lehetdséget, ha a frekvenciavalto
megfelel6, akkor cseréljen fel és a motor kozott LC-sz(Girét hasznal.
két motorfaziskabelt.
ERTESITES

A telepitést és a motor csatlakoz- Az 1-29 Paraméter Automatikus motorillesztés (AMA)
tatasat kovetéen ezzel a funkciéval beéllitasanak nem lesz hatasa, ha az
ellen6rizhet6 a motor forgasi- 1-10 paraméter Motor felépitése = [1] PM, nem kidllé SPM.
ranyanak helyessége. A funkcio
engedélyezése minden buszpa- Az AMA az [1] Teljes AMA vagy [2] Korldtozott AMA beallitas
rancsot és digitalis bemenetet kivalasztasa utan a [Hand on] (Kézi be) gombbal indithato.
feltlir, a killsS retesz és a Safe Lasd még az Automatikus motorillesztés cim(i fejezetet a
Torque Off (STO) (ha van) tervez6i segédletben. Ha a motorillesztés rendben lezajlott, a
sl kijelzén a Az AMA befejezése: [OK] (izenet jelenik meg. Az

[oj * Kikapcsolva A motor forgasiranyanak ellendrzése [OK] gomb megnyomadsa utan a frekvenciavalté készen all
nem aktiv. a hasznalatra.
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ERTESITE.

. A frekvenciavalté lehet6 legjobb illesztése
érdekében hideg motoron javasolt futtatni az
AMA funkciot.

. A motor miikodése kdozben nem végezhetd
AMA.

ERTESITE.

Gondoskodjon réla, hogy AMA végzése kdzben ne
hasson kiilsé forrasbol szarmazé nyomaték.

ERTESITE.

Ha az 1-2* Motoradatok paramétercsoport valamelyik
beallitasa megvaltozik, visszaallnak az

1-30 paraméter Allérész ellendlldsa (Rs) -

1-39 paraméter Motorpdlusok alapértelmezett beallitasai.
A motor miikédése kozben ez a paraméter nem
modosithaté.

ERTESITE.

Teljes AMA csak szlir6é nélkiil futtathatd, korlatozott AMA-
t azonban sziirével is lehet futtatni.

Lasd az Automatikus motorillesztés cimii fejezetet a VLT®
AQUA Drive FC 202 tervezéi segédletben.

3.3.8 1-3* Spec. motoradatok

A specidlis motoradatok paramétereinek beallitdsa. A motor
optimalis lizemeltetése érdekében az

1-30 paraméter All6rész ellendlldsa (Rs) —

1-39 paraméter Motorpdlusok beallitasainak meg kell
felelnilik az adott motornak. Az alapértelmezett beallitasok
a normal standard motorok altalanos motorparaméter-
értékein alapul6 adatok. Ha a motorparaméterek nincsenek
helyesen bedllitva, a frekvenciavalté rendszere hibasan
mikodhet. Ha a motor adatai nem ismertek, ajanlott az
AMA futtatasa. Lasd az Automatikus motorillesztés cimu
fejezetet a VLT® AQUA Drive FC 202 tervezéi segédletben. Az
AMA muveletsor az 6sszes motorparamétert bedllitja a
forgorész tehetetlenségi nyomatékan és a vasveszteségi
ellendllason (7-36 paraméter Vasveszteségi ellendllds (Rfe))
kival.

P 1-30 pa

L, Rs X X2 §
2

o
\
I,
: Ris Xh Ry
| P1-35
\
O .

Abra 3.4 Aszinkronmotor ekvivalens diagramja

Par. 1-30 Par.1-37 wll,
R

+
130BC056.11

°
d-axis equivalent circuit

Par. 1-30 Par. 1-37 wll

R L=L,

s

|q
o—] F— + z
A

Par. 1-40
Uq (.05)\ PM

[
g-axis equivalent circuit

Abra 3.5 Hengeres éllandé méagneses motor helyettesité
kapcsolasa

1-30 Allérész ellenallasa (Rs)

Tartomany: Funkcio:
related* LAY A motor miikodése kdzben ez
Ohm]

a paraméter nem modosithato.

Allandé magneses motor esetén
lasd a 1-37 paraméter Induktivitds,d
tengely(Ld) leirasat.

Az 4llérész-ellenallas bedllitasa. Adja
meg a motor adatlapjan szerepl6
értéket, vagy futtasson AMA-t hideg
motoron.

MG200B47
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1-31 Rotor ellenall. (Rr) 1-33 All6rész szort reaktanciaja (X1)

ellendll. (Rr) beallitdésanak nem
lesz hatasa, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése
beallitasa [1] PM, nem kidllo
SPM vagy [5] SynRM.

A tengelyteljesitmény javitasa
érdekében allitsa be a forgorész-
ellendllas R értékét az alabbi
modszerek egyikével:

. Futtasson AMA-t hideg

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:

Size [0.0100 - w Lasd Abra 3.4.

SETESE ":]0'0000 Az 1-31 Paraméter Rotor ERTESITE.
Ohm]

Ha az 1-47 paraméter Torque
Calibration beallitasa [3] 1st
start with store (1. inditds
mentéssel) vagy [4] Every start
with store (Minden inditds
mentéssel), akkor a paraméter
értéke minden kalibracié utan
frissiil.

1-34 Forgorész szort reaktanciaja (X2)

motoron. A frekvenciavalté Tartomany: Funkcio:
megmeéri az értéket a Size [0.0400 - W
motoron. Valamennyi
related* 400.0000 5 .
kompenzalds értéke 100%- ohm Ez a paraméter csak az aszink-

ra all vissza.

. Adja meg kézzel az Ry
értékét. Az értéket a
motor gyartéjatdl kaphatja
meg.

. Az R: alapértelmezett
beallitdsanak hasznalata. A
frekvenciavalté a motor
adattablajan szerepld
értékek alapjan hatarozza
meg a bedllitast.

1-33 All6rész szort reaktanciaja (X1)

ronmotorokra vonatkozik.

Allitsa be a motor forgérészének
szort reaktanciajat az aldbbi
modszerek egyikével:

. Futtasson AMA-t hideg
motoron. A frekvenciavélto
megmeéri az értéket a
motoron.

. Adja meg kézzel az X2
értékét. Az értéket a
motor gyartdjatol kaphatja
meg.

. Haszndlja az X alapértel-

Tartomany: Funkcié:
- mezett értékét. A
Size [0.0400 - W s
lated® frekvenciavalté a motor
refate ALY Ez a paraméter csak az aszink- adattablajan szereplé
Clirg) ronmotorokra vonatkozik. értékek alapjén hatérozza
meg a beallitast.
Allitsa be a motor allérészének szoért Lasd Abra 3.4.
reaktanciajat az aldbbi modszerek
TGk ERTESITE.

. Futtasson AMA-t hideg Ha az 7-47 paraméter Torque
motoron. A frekvenciavaltd Calibration beallitasa [3] 1st
megméri az értéket a start with store (1. inditds
motoron. mentéssel) vagy [4] Every start

. Pl g e 225 with sltore (Minden inditds ,
érteket. Az érteket a e e

o iai s . értéke minden kalibracié utan
motor gyartojatol kaphatja L
frissiil.
meg.

. Hasznalja az X; alapértel-
mezett értékét. A
frekvenciavalté a motor
adattablajan szerepld
értékek alapjan hatarozza
meg a bedllitast.
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1-35 F6 reaktancia (Xh) 1-37 Induktivitas,d tengely(Ld)

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:

Size [ 1.0000 - W Size [0.000 - w

iclerize 10000.0000 | A7 1-35 paraméter F6 icleiize) 1000.000 mH] | g7 5 paraméter csak akkor
Ohm]

reaktancia (Xh) beallitasanak aktiv, ha a

nem lesz hatasa, ha az 1-10 paraméter Motor felépitése
1-10 paraméter Motor felépitése beallitasa [1] PM, nem kidllo

= [1] PM, nem kidllé SPM. SPM.

ERTESITE A hossziranyu induktivitas értékének

Toto I kodeseozbentes megadasa. Az érték az allandd

a paraméter nem modosithato. NS S S ELE I e

feltlintetve.

Allitsa be a motor f6 reaktanciajat Az all6rész-ellendllas és a hosszirdnyu induktivitas aszink-

ronmotorok esetében rendszerint a vonal és a kzés pont
(csillagpont) kozotti értékként, allandé magneses motorok
esetében pedig vonal-vonal értékként szerepel a m{iszaki

specifikdcidban. Az allandé méagneses motorok rendszerint
csillagkapcsolasra vannak kialakitva.

az aldbbi médszerek egyikével:

. Futtasson AMA-t hideg
motoron. A frekvenciavalté
megmeéri az értéket a
motoron.

. Adja meg kézzel az Xn

értékét. Az érteket a 1-30 Paraméter Allérész | Ez a paraméter az allérész-tekercselés
motor gyart6jatol kaphatja ellendlldsa (Rs) ellenallasat (Rs) adja meg, az aszink-
meg. (vonal-k6zos) ronmotor allérész-ellendallasahoz

. Hasznalja az Xn alapértel- hasonléan. Az éllérész-ellenallasnak
mezett értékét. A vonal és koz0s pont kozotti értéknek
frekvenciavalté a motor kell lennie. Ha vonal-vonal adat
adattablajan szerepl6 (barmely két vonal kdzott mért
értékek alapjan hatarozza allorész-ellendllas) all rendelkezésre,
meg a beallitast. azt el kell osztani 2-vel.

1-37 Paraméter Induktivitd | Ez a paraméter az allandé magneses

1-36 Vasveszteségi ellenallas (Rfe) s,d tengely(Ld) motor hossziranyu induktivitasat adja

Tartomany: Funkcié: (vonal-k6z6s) meg. A hossziranyu induktivitdsnak
Size [0 = fazis és kozos pont kozotti értéknek
W kell lennie. Ha vonal-vonal adat

related* 10000.000
Ohm]

A motor miikodése kozben ez
a paraméter nem maodosithato.

(barmely két vonal kozott mért
allorész-ellendllas) all rendelkezésre,
azt el kell osztani 2-vel.

Adja meg az ekvivalens vasvesz- 1-40 Paraméter Ellenelektr. |Ez a paraméter az allandé méagneses
teségi ellenallas (Rre) értékét a er6, 1000 1/min motor allorész-csatlakozéjanak 1000 1/
motorban bekdvetkez6 vasvesz- RMS (vonal-vonal érték) | perc fordulatszam melletti

teségek kompenzalasara. ellenelektromos erejét adja meg. A két
Az Rre érték nem allithaté be AMA vonal kézétti érték RMS-értékként van
futtatasaval. kifejezve.

Az Rre érték kilonosen fontos a

nyomatékszabalyozé alkalmaza- Tablazat 3.6 Az allandé méagneses motorokkal kapcsolatos
soknal. Ha az Rre nem ismert, tartsa paraméterek

meg az 1-36 paraméter Vasveszteségi
ellendllds (Rfe) alapértelmezett
beallitasat.
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ERTESITE.

A motorgyartok a miiszaki specifikdcioban vonal és
k6zos pont (csillagpont) vagy vonal és vonal kozotti
értékként adjak meg az allérész-ellenallast

(1-30 paraméter Allérész ellendlldsa (Rs)) és a hossziranyu
induktivitast (7-37 paraméter Induktivitds,d tengely(Ld))
Nincs altalanos szabvany. Az allérész-tekercselés ellenal-
lasanak kiilonb6z6 lehetéségeit a Abra 3.6 mutatja be. A
Danfoss frekvenciavaltokhoz mindig a vonal és kdz6s
pont kozotti érték sziikséges. Az allandé magneses
motor ellenelektromos eréje a szabadon forgé motor
allérész-tekercselésének barmely két fazisan létrejové
indukalt ellenelektromos eré. A Danfoss frekvenciaval-
tékhoz mindig 1000 1/perc mechanikus fordulatszamnal
mért vonal-vonal RMS-érték sziikséges. Ezt a Abra 3.7
mutatja be.

Line to common (starpoint) Line-to-line values

L .

e30bc008.12

Rs and Ld
Rsand Ld

Abra 3.6 Allérész-tekercselés lehetéségei

Permanent magnet motors

€30bc009.11

Line-to-line back
EMF in RMS value
at 1000 RPM
speed (mech)

Abra 3.7 Allandé magneses motorok ellenelektromos eréjének
meghatarozasa a gép paramétereivel

1-38 g-axis Inductance (Lq)

Tartomany: Funkcié:

Size [0.000 - 1000 W

R i 1 A motor miikodése kézben ez
a paraméter nem maodosithato.

A keresztirdnyU induktivitas
értékének megadasa. Lasd a motor
adatlapjat.

1-39 Motorpdlusok

Tartomany: Funkcié:
R RN R TES/TES
related*

A motor miikédése kozben ez
a paraméter nem modosithaté.

A motor polusszamanak megadasa.

Pélus | ~nh@ 50 Hz |~nh@ 60 Hz
ok
2 |2700-2880 |3250-3460
4 11350-1450 1625-1730
6 | 700-960 840-1153

Tablazat 3.7 Pélusszamok és
kapcsolodoé frekvenciak

A Tdbldzat 3.7 a kulonféle tipusu
motorok polusszamat jelzi normal
fordulatszam-tartomanyban. A mas
frekvencidkhoz tervezett motorokat
kulon kell megadni. A motor
podlusszama mindig péros, ugyanis a
polusok teljes szamat jelenti, nem a
polusparok szamat. A frekvenci-
avalté az

1-23 paraméter Motorfrekvencia és
az 1-25 paraméter Névleges
motorfordulatszdm értéke alapjan
hatarozza meg az

1-39 paraméter Motorpdlusok kezdeti
beallitasat.

1-40 Ellenelektr. er6, 1000 1/min

Tartomany: Funkcié:
Size [10 - 9000 A motor 1000 1/perc fordulatszam
related* V] melletti névleges ellenelektromos

eréjének bedllitasa. Ez a paraméter
csak akkor aktiv, ha a

1-10 paraméter Motor felépitése
beallitasa [1] PM, nem kidllé6 SPM.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - 1000 Az L4 hossziranyu induktivitas
related* mH] telitettségének megadasa. Ertéke

idealis esetben azonos az

1-37 paraméter Induktivitds,d
tengely(Ld) értékével. Ha a motor
gyartoja rendelkezésre bocsatja az
indukcids gorbét, akkor a 200%
melletti indukcios értéket kell
megadni névleges értékként.
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1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) 1-47 Torque Calibration

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
Size [0 - 1000 Ez a paraméter megfelel az Lq . Paraméter 1-30 All6rész
related* mH] keresztiranyU induktivitas telitett- ellendlldsa (Rs).
ségének. Ertéke idedlis esetben o 1-33 Paraméter Allérész
azonos az paraméter 1-38 g-axis szort reaktancidja (X1)
Inductance (Lq) értékével. Ha a
fa: 2 . 1-34 Paraméter Forgorész
motor gyartoja rendelkezésre i
bocsatja az indukcids gorbét, akkor sz6rt reaktancidja (X2).
a 200% melletti indukcids értéket . Paraméter 1-37 Induktivitds,
kell megadni névleges értékként. d tengely(Ld).
x x [4] Every start A frekvenciavalté minden inditaskor
1-47 Torque Calibration . . .
with store kalibral, kompenzalva ezzel a
Opcié: Funkcié: motorhémérséklet esetleges
Ezzel a paraméterrel teljes véltozasat a legutdbbi inditas ota.
fordulatszam-tartomanyban optima- Ezzel az opcidval frissithetok a
lizdlhat6 a nyomaték becslése. A motorparaméterek:
becslés alapjat a tengelytelje- . Paraméter 1-30 Allérész
sitmény adja: Ptengely = Pm - Rs X I2. ellendlldsa (Rs).
Fontos, hogy az Rs értéke helyes . 1-33 Paraméter Allérész
legyen. Az Rs a képletben a szért reaktancidja (X1).
motorban, a kabelben és a frekven-
IS .. e . 1-34 Paraméter Forgdrész
ciavaltoban bekovetkezé
L . L szort reaktancidja (X2).
teljesitményveszteséggel egyenlé.
Ha ez a paraméter aktiv, a frekven- . Paraméter 1-37 Induktivitds,
ciavalté bekapcsoldskor kiszamitja d tengely(Ld).
az Rs értéket, optimalis nyomaték-
becslést és teljesitményt biztositva. 1-48 Inductance Sat. Point
Abban az esetben hasznalja ezt a Tartomany: Funkcié:
funkciét, ha nem lehet mindegyik Size [1 - 500 %] Az induktivitds telitettségi
frekvenaavalton’beallltanl a related* pontjanak megadasa.
paraméter 1-30 Allérész ellendlldsa
(Rs) értékét a kabelhosszlsag, a 1-49 g-axis Inductance Sat. Point
frekvenciavélto veszteségei és a , L,
L. . Tartomany: Funkcio:
motor hémérséklet-eltérései
. _ »
kompenzalaséra. Size [0 - 200 %] w
0] * off IR A paraméter értékét AMA
futtatasaval allithatja be. Csak
[1] 1st start after | A bekapcsolast kovetd elsé ) J, ,
oo . - akkor adja meg az értéket
pwr-up inditaskor kalibral. Az érték a L. ;
. p . P manuadlisan, ha az alkalmazas
kovetkezé be-ki kapcsolasi ciklusig ; . B
i az AM altal meghatarozottdl
véltozatlan marad. e . L,
eltéré értéket igényel.
[2] Every start Minden inditaskor kalibral,
kompenzalva ezzel a motorhémér- Adja meg a keresztiranyu
séklet eSét.Ieges vaItozasat.a induktivitas telitettségi pontjat. A
Iegutobb|. |n.d|tas 6ta. Be-ki frekvenciavaltd ezt az értéket az
k"apcs<.)la5| ciklussal az érték IPM motorok teljesitményének
toridik. optimalizélasara hasznalja.
[3] 1st start with | A frekvenciavalté a bekapcsolast Az annak a pontnak megfeleld
store kovetd elsé inditaskor kalibralja a Gridian ez, alhell e inchdivies
nyomatékot. Ezzel az opcidval megegyezik a paraméter 1-38 g-axis
frissitheték a motorparaméterek: Inductance (Lg) és a
paraméter 1-45 g-axis Inductance
Sat. (LgSat) atlagértékével, a
névleges allam szazalékaban
megadva.
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3.3.9 1-5* Terh.fliggetl. beall.

1-50 Motormagnesezés nulla ford.szamon

Tartomany:

Funkcio:

100 %*

[0 - 300 %]

ERTESITES

Az 1-50 Paraméter Motormdg-
nesezés nulla ford.szamon
beallitdisanak nem lesz hatasa,
ha az 1-10 paraméter Motor
felépitése = [1] PM, nem kidllo
SPM.

E paraméter és az

1-51 paraméter Min. ford.szam,
normdl mdgn. [1/min] segitségével
kis fordulatszamnal eltéré6 motorhé-
terhelés érhet6 el.

Adja meg az értéket a névleges
magnesez&aram szazalékaként. Tul
kis érték esetén csokkenhet a
motortengely nyomatéka.

Mdgnesezddram
100% —————=2
1
Par.1-50 f
1
1
t
Par.1=51 Hz
130BA045.11 Par.1-52 RPM

Abra 3.8 Magnesezéaram

1-51 Min. ford.szam, normal magn. [1/min]

1-52 Min. ford.szam, normal magn. [Hz]

Tartomany: Funkcié:
Size [03-10.0 w
related* Hz]

Az 1-52 Paraméter Min.
ford.szdm, normdl mdgn. [Hz]
beallitdsanak nem lesz hatasa,
ha az 1-10 paraméter Motor
felépitése = [1] PM, nem kidllo
SPM.

Allitsa be a normal magnesezéa-
ramhoz szukséges frekvenciat. Ha a
értéket allit be, akkor a

1-50 paraméter Motormdgnesezés
nulla ford.szaémon és a

1-51 paraméter Min. ford.szam,
normdl mdgn. [1/min] inaktiv.

A paraméter hasznalata az

1-50 paraméter Motormdgnesezés
nulla ford.szémon hasznélatat is
feltételezi. Lasd Tdbldzat 3.7.

1-55 U/f karakterisztika - U

Tomb [6]

Tartomany: Funkcié:

Size [0 - 1000 V] | Az egyes frekvenciapontok fesziilt-
related* ségének megadasa a motornak

megfelelé U/f-karakterisztika kialaki-
tasahoz.
A frekvenciapontokat az

Tartomany: Funkcio: 1-56 paraméter U/f karakterisztika - f
Size 110 - 300 w hatarozza meg.
Ehhez a [0-5] tombparaméterhez
related* RPM] 7 .
e e 1, Paramet(::r M',n‘ csak az 1-01 paraméter Motorve-
fo:.'d.szar’n,’n’or’mal mdgn. [1/ zérlési elv [0] U/f bedllitasa biztosit
min] beéllitdisanak nem lesz hozzaférést.
hatasa, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése 1-56 UJ/f karakterisztika - f
= [1] PM, nem kidllé6 SPM. .
Tomb [6]
Allitsa be a normél magnesez6a- Tartomany: Funkcié:
ramhoz sziikséges fordulatszamot. A Size [0-1000.0 |A frekvenciapontok megadasa a
motor szlipfordulatszdmanal kisebb related* Hz] motornak megfelelé U/f-karakte-
érték beallitasa esetén az risztika kialakitasahoz.
1-50 paraméter Motormdgnesezés A feszilltséget minden pontban az
nulla ford.szédmon és az 1-55 paraméter U/f karakterisztika - U
1-51 paraméter Min. ford.szdm, hatarozza meg.
normdl mdgn. [1/min] beéllitdsanak Ehhez a [0-5] tdmbparaméterhez
nem lesz jelentdsége. csak az 1-01 paraméter Motorve-
A paraméter hasznalata az Zzérlési elv [0] U/f bedllitasa biztosit
1-50 paraméter Motormdgnesezés hozzaférést.
nulla ford.szdmon hasznalatat is
feltételezi. Lasd Tdbldzat 3.7.
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Motorfesziiltség 130BA166.10
Par 1-55 [x]
A
1-555)-—— — — —— — — — — — — — —
1-55(4)——— —— — — — — — — |
1-553)}— — — — — — — — | |
| I |
1-55[2] — — — — I | I
I I
1-55[1]— — | | | I
1-55[0] I I I | |
I |-
1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 1-56
[0] [1] [2] [3] [4] (5]
Kimeneti frekvencia
Par 1-56 [x]

Abra 3.9 U/f-karakterisztika

1-58 Rep.start tesztimpulzus aram

Tartomany: Funkcio:
Size [0 - 200 %] A magnesezéaram erdsségének
related* megadasa a motor forgasiranyanak

észleléséhez hasznalt impulzu-
sokhoz. Az értéktartomany és a
mukodés a 1-10 paraméter Motor
felépitése beallitasatol fugg:

[0] Aszinkron: [0-200%]

Az érték csokkentése esetén
csokken a generalt nyomaték. A
100% a néveleges motoraramot
jelenti. Az alapértelmezett érték
ebben az esetben 30%.

[1]1 PM, nem kidll6 SPM: [0-40%]
Allandé mégneses motorok
esetében 20% az altalanos javasolt
beallitds. Nagyobb értékkel
novelhetd a teljesitmény, ha
azonban a motor ellenelektromos
eréje névleges fordulatszamnal
meghaladja a 300 VLL (rms) értéket,
és nagy (10 mH feletti) a tekercselés
induktivitasa, akkor a helytelen
fordulatszam-becslés megel6zésére
kisebb értéket javasolt hasznalni. A
paraméter a

1-73 paraméter Reptil6start engedé-
lyezése esetén aktiv.

1-59 Rep.start tesztimpulzus frekv.

1-59 Rep.start tesztimpulzus frekv.

Tartomany:

Funkcio:

Az értéktartomany és a muikodés a
1-10 paraméter Motor felépitése
beallitasatol fligg:

[0] Aszinkron: [0-500%]

A frekvencia szazalékaranyanak
szabdlyozasa a motor forgasi-
ranyanak észleléséhez hasznalt
impulzusokhoz. Az érték novelése
esetén csokken a generalt
nyomaték. Ebben az tizemmaddban
a 100% a szlipfrekvencia 2-szerese.
[1]1 PM, nem kiéll6 SPM: [0-10%]
Ez a paraméter hatdrozza meg azt a
motorfordulatszamot (a névleges
motorfordulatszam %-dban), amely
alatt aktivalédik a parkolds/
megallitas funkcié (lasd

2-06 paraméter Parkoldsi /

2-07 paraméter Parkoldsi /
megdllitdsi id6). A paraméter a
motor elinditasa utan lesz aktiv, de
csak abban az esetben, ha az

1-70 paraméter Inditdsi mod
beallitdsa [1] Parkolds / megdllitds.

3.3.10 1-6* Terh.figgd beall.

1-60 Terh.kompenz. kis fordulatszamon

Tartomany: Funkcié:
RN IR RTESITES
Az

1-60 Paraméter Terh.kompenz.
kis fordulatszdmon bealli-
tasanak nem lesz hatasa, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése
= [1] PM, nem kidll6 SPM.

Szazalékérték megadasa a
terheléssel kapcsolatos fesziltség-
kompenzaciéhoz kis fordulatszamon
m(ikddé motornal, valamint az
optimalis U/f karakterisztika
eléréséhez. A motor teljesitménye
hatarozza meg azt a frekvenciatar-
tomanyt, amelyben ez a paraméter

Tartomany: Funkcié:
- aktiv.
N R ER TES I TES
relateds A PM repiiléstart paraméterek
kozotti kapcsolatot az
1-70 paraméter Inditdsi mod
leirasa ismerteti.
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1-60 Terh.kompenz. kis fordulatszamon

1-61 Terh.kompenz. nagy fordulatszamon

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
Motor ; 5 Motor Atkapcsolas
teljesitménye Atkapcsolas teljesitménye [Hz]
[kW1] i [kwW1]
0,25-7,5 <10 0,25-7,5 >10
11-45 <5
55-550 34 11745 <
55-550 <3-4
Tablazat 3.8 Atkapcsolasi ]
el Tablazat 3.9 Atkapcsolasi
frekvencia
JaosePar1=0 porrs
- Tartomany: Funkcié:
N TR FRTESITES
el Az 1-62 Paraméter Szlipkom-
60% ! penzdcié beéllitisdnak nem
: lesz hatasa, ha az
: 1-10 paraméter Motor felépitése
: = [1] PM, nem kidllé6 SPM.
I
i Az nun érték tolerancidinak
0% | > fout kompenzalaséra adja meg a

Atvaltas

Abra 3.10 Terheléskompenzacié kis fordulatszamon

1-61 Terh.kompenz. nagy fordulatszamon

szlipkompenzacié %-os értékét. A
szlipkompenzacié szamitasa
automatikus, a névleges motorfor-

dulatszamon (nm,n) alapul.

Tartomany: Funkcioé: 1-63 Szlipkompenzacié idéallanddja

100 %* [0 - 300 %] w Tartomény: Funkcié:
Az Size [0.05 - 5 5] W
1-61 Paraméter Terh.kompenz. il el Az 1-63 Paraméter Szlipkom-
nagy fordulatszamon bealli- penzdcio idédllandéja
tasanak nem lesz hatasa, ha az beallitasanak nem lesz hatasa,
1-10 paraméter Motor felépitése ha az 7-10 paraméter Motor
= [1] PM, nem kidllo SPM. felépitése = [1] PM, nem kidllo

SPM.
Szazalékérték megadasa a
terheléssel kapcsolatos fesziiltség- A szlipkompenzéci6 reagalasi
kompenzaciéhoz nagy gyorsasaganak megadasa. A
fordulatszamon m(ikod6é motornal, nagyobb érték lassubb, a kisebb
valamint az optimalis U/f karakte- érték gyorsabb reakciot jelent.
risztika eléréséhez. A motor Kisfrekvencias rezonancia fellépése
teljesitménye hatarozza meg azt a esetén hosszabb idét éllitson be.
frekvenciatartomanyt, amelyben ez
a paraméter aktiv.
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1-64 Rezonanciacsillapitas

1-66 Min. aram kis ford.szamnal

Az 1-64 Paraméter Rezonancia-
csillapitds beallitasanak nem
lesz hatasa, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése
= [1] PM, nem kidllé SPM.

A rezonanciacsillapitas értékének

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
Size [0 - 500 %] W dulatszdm) 6%-a alatti
related* fordulatszamokat értjiik a VVC* PM-

vezérlésben.

3.3.11 1-7* Start beallitasai

1-70 Inditasi mod

e Ao Opcio: Funkcio:
1-64 paraméter Rezonanciacsillapitds [0] All6 forgérész | Minden olyan alkalmazas esetében
és az 1-65 paraméter Rezonanciacsil- észlelése hasznalhatd, amelynél inditaskor a
lapitdsi idédllandd segithet motor all (példaul szallitomvek,
kikiisz8b8Ini a nagyfrekvencis szivattyuk és véletlen motorforgast
rezonancia okozta problémakat. A kizaré ventilatorok).
rezonancia csokkentéséhez novelje [1] Parkolas / Ha a motor kis fordulatszammal (a
az 1-64 paraméter Rezonanciacsil- megallitas névleges fordulatszam 2-5%-a alatt)
lapitds értékeét. forog — példaul ventilator szélma-
lomhatas miatt —, akkor valassza az
1-65 Rezonanciacsillapitasi idéallando [1] Parkolds / megdllitds lehetéséget,
Tartomany: Funkcié: valamint a
5 ms* [5 - 50 ms] W 2-06 paraméter Parkoldsi /
L . megadllitdsi dram és a
Az 1-65 Paraméter Rezonancia- 9 | .
, a0 OV . 2-07 paraméter Parkoldsi /
csillapitdsi idédllando s sk P
beallitasanak nem lesz hatasa megdllitdsi id6 megfelel6 beallitasat.
’
ha az 1-10 paraméter Motor [2] Rotor Det. w/
felépitése = [1] PM, nem kidll6 Parking
SPM. "
1-71 Startkéslelt.
Az 1-64 paraméter Rezonanciacsil- Tartomany: Funkcid:
lapitds és az 00 s* [0 - 300 s] Megadhatja, hogy a frekvenciavalté
1-65 paraméter Rezonanciacsillapitdsi a start parancs kiadasa utan mennyi
idédllandé segithet kikiiszobélni a id6 elteltével adjon tapot a
nagyfrekvencias rezonancia okozta motorra.
problémakat. Adja meg a legjobb Ez a paraméter kapcsolodik a
csillapitast biztosité idéallandét. paraméter 1-72 Startfunkcio
segitségével beallitott startfunk-
1-66 Min. aram kis ford.szamnal cichoz.
Tartomany: Funkcio: ”
y 1-72 Startfunkcio
R [ERTES I TES ’ ’
o Opcio: Funkcié:
USELS Az 1-66 Paraméter Min. dram T
i L L, A startfunkcié kivalasztasa az
kis ford.szamndl beallitasanak e S
; inditaskésleltetés idejére. A
nem lesz hatasa, ha az . -
) . paraméter kapcsolodik a
1-10 paraméter Motor felépitése ; i
[0] Aszink kovetkez6hoz:
= nkron. ) ,
szinkro 1-71 paraméter Startkéslelt..
A minimélis motoraram megadasa [0] DC-tart./késl. Az inditaskésleltetési id6 alatt DC-
s Torel BT ideje tartéaramot (2-00 paraméter DC-
Ennek az dramnak a novelésével kis tarté/elmeleg. dram) ad a motorra.
fordulatszamon javithato az [2] Sz.futas/késl. Az inditaskésleltetés ideje alatt a
eléallitott motornyomaték. Kis ideje motor szabadon fut (inverter
fordulatszam alatt itt a névleges kikapcsolva).
motorfordulatszam
(1-25 paraméter Névleges motorfor-
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1-72 Startfunkcio

Opcio: Funkcié:

1-73 Repiil6start

Opcio: Funkcié:

A valaszthaté lehetéségek az

1-10 paraméter Motor felépitése

paramétertdl fiiggnek: [0] Aszinkron:
. [2] Sz.futds/késl. ideje

. [0] DC-tart./késl. ideje

[1] PM, nem kidllé SPM:
. [2] Sz.futds/késl. ideje

1-73 Repiil6start

Opcio: Funkcié:

A funkcié segitségével a szabadon
forgé motor rantas nélkil, lagyan
Ujraindithaté (példaul rovid halézat-
kiesés utan).

Ha az 1-73 paraméter Repliléstart
engedélyezve van, az

1-71 paraméter Startkéslelt. funkcid
nélkdli.

A repuléstart iranyanak keresése a
paraméter 4-10 Motorfordulatszdm
irdnya alapjan torténik.

[0] Oramutatd szerint: a repiiléstart
funkcié az éramutaté jarasanak
irdnyaban keres. Ha ez nem vezet
sikerre, a DC-fék funkci6 lesz
végrehajtva.

[2] Mindkét irdnyban: a repuléstart
funkcié el6szor a legutébbi
referencia (irdny) altal meghata-
rozott irdnyban keres. Ha nem tudja
megadllapitani a fordulatszamot,
akkor a masik iranyban is keresést
végez. Ha ez sem vezet sikerre,
akkor a 2-02 paraméter DC-fékezési
id6 segitségével bedllitott id6
elteltével aktivalodik a DC-fék. Az
inditas ezutdn 0 Hz-rél torténik.

[0] Tiltva Ha a funkcié nem szlkséges,

valassza a [0] Tiltva beallitast.

[1] Engedélyezve | Valassza az [1] Engedélyezve
bedllitast ahhoz, hogy a frekvenci-
avalté Ujraindithassa a forgasban

|1évé motort.

A paraméter bedllitasa mindig [7]
Engedélyezve, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése = [1]
PM, nem kidllé SPM.

Fontos kapcsolédd paraméterek:

. Paraméter 1-58 Rep.start
tesztimpulzus dram.

. Paraméter 1-59 Rep.start
tesztimpulzus frekv..

. 1-70 Paraméter Inditdsi
mad.

. 2-03 Paraméter DC-fék
bekapcs. ford.sz. [1/min].

. Paraméter 2-04 DC-fék
bekapcs. ford.sz. [Hz].

. 2-06 Paraméter Parkoldsi /

. 2-07 Paraméter Parkoldsi /
megdllitdsi idé.

Ha az 1-73 paraméter Repliléstart engedélyezve van, az
1-71 paraméter Startkéslelt. funkcié nélkuli.

Az allandé magneses motorokhoz hasznalt repiiléstart
funkcio a kezdeti fordulatszam becslésén alapul. Aktiv
startjel addsa utan elséként mindig fordulatszambecslés
kovetkezik. Az 1-70 paraméter Inditdsi méd beallitasanak
fuggvényében a kovetkezék torténnek:

1-70 Paraméter Inditdsi méd = [0] All6 forgérész észlelése:
Ha a becsilt fordulatszam nagyobb 0 Hz-nél, a frekvenci-
avalté ezen a fordulatszamon forgatja tovabb a motort, és
folytatja a normal miikodést. Ellenkezd esetben a frekvenci-
avalté becsléssel meghatdrozza a forgdrész helyzetét, és
innen kezdi meg a normal mdkodést.

1-70 Paraméter Inditdsi méd=[1] Parkolds / megdillitds:

Ha a becsilt fordulatszam kisebb, mint az

paraméter 1-59 Rep.start tesztimpulzus frekv. bedllitasa, akkor
a parkolas funkcié kapcsol be (lasd

2-07 paraméter Parkoldsi / megdllitdsi id6). Ellenkezé
esetben a frekvenciavalté ezen a fordulatszamon forgatja
tovabb a motort, és folytatja a normal m(ikddést. A javasolt
bedllitasokkal kapcsolatban lasd az 7-70 paraméter Inditdsi
mad leirasat.

Az allandé mégneses motorokndl hasznalt repiléstart elv
aramkorlatai:
. A fordulatszam-tartomany a legfeljebb a névleges
fordulatszdm vagy a mezdgyengitési fordulatszam
100%-a lehet (amelyik kisebb).

. A nagy ellenelektromos erével (> 300 VLL(rms)) és
nagy tekercsinduktancidval (> 10 mH) rendelkez6
PMSM t6bb idét igényel a révidzérlati aram 0-ra
csokkentéséhez, és kdnnyen becslési hibat
okozhat.

62 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva.

MG200B47



Dt

Paraméterek leirasa

Programozasi Utmutaté

. Az aramtesztelés fordulatszam-tartomanyanak
felsé korlatja 300 Hz. Bizonyos berendezések
esetén a korlat 250 Hz: a 200-240 V-os
egységekrdl van szé 2,2 kW-ig (3 LE) bezardlag,
valamint a 380-480 V-osokrdl 4 kW-ig (5,4 LE)
bezarolag.

. A gép teljesitményének felsé korlatja az dramtesz-
teléshez 22 kW (30 LE).

. Kiallé polusu géphez (IPMSM) késziilt, de még
nem vizsgaltak ezeken a géptipusokon.

. Nagy inerciaju alkalmazasok esetén (ahol a
terhelési inercia tdbb mint 30-szorosa a
motorinercianak) fékellenallas javasolt a
tulfeszlltség miatti leoldas megel6zésére a
replléstart funkcié nagy fordulatszamu bekapcso-
ldsanal.

1-79 Kompresszor ind. max. id6 leoldasig
Tartomany: Funkcié:

0 s* [0 - 3600.0
s] terben megadott id6 alatt nem éri

Ha a motor az ebben a paramé-

el az paraméter 1-86 Alsé leold.
f.szdm [1/min] segitségével beallitott
fordulatszamot, akkor a frekvenci-
avalto leold. A paraméterben
megadott id6 az

paraméter 1-71 Startkéslelt.
id6tartamat is magaban foglalja.
Ennélfogva ha az

1-79 paraméter Kompresszor ind.
max. idé leolddsig értéke nem
nagyobb az

paraméter 1-71 Startkéslelt.
értékénél, akkor soha nem kertl sor
az inditasra.

3.3.12 1-8* Stop beallitasai

1-80 Funkcié stopnal

1-80 Funkcio stopnal

Opcio: Funkcié:
[1] PM, nem kidll6 SPM:
. [0] Szabadonfutds.
[0] * Szabadonfutas | A frekvenciavalté hagyja a motort
szabadon futni.
[1] DC-tart./ A motor DC-tartéaramot kap (lasd
motor-elémel. | 2-00 paraméter DC-tarté/elémeleg.
dram).
[2] Motorelle-
nérzés
[6] Motorellen.,
Vészj.

ford.szam stopfunkciéhoz [min-1]

Tartomany: Funkcio:

Size [0 - 600
related* RPM]

1-82 Min. ford.szam stopfunkciéhoz [Hz]

Az 1-80 paraméter Funkcio stopndl
aktival6 fordulatszamanak beallitasa.

Tartomany: Funkcioé:
Size [0 - 20.0 Hz] | Az 1-80 paraméter Funkcié stopndl
related* aktivalo kimeneti frekvencidjanak

bedllitasa.

3.3.13 Minimalis fordulatszam specialis
figyelése buvarszivattyuknal

Egyes szivattyuk érzékenyek a kis fordulatszamon torténé
mukddésre. Ennek az a leggyakoribb oka, hogy kis
fordulatszamon elégtelen lehet a hités, illetve a kenés.

A tulterhelésnél kisebb értékek esetén bekapcsolnak a
frekvenciavalto bels6é védelmi funkcidi, koztik a
fordulatszam csokkentése. Példaul az dramkorlat-szabalyozo
csOkkentheti a fordulatszamot. A fordulatszam bizonyos
esetekben a paraméter 4-11 Motor f.szdm alsé korldt [1/min]
és a paraméter 4-12 Motor f.szdm also korldt [Hz] értéke ala
is csokkenhet.

Opcié: Funkcié: Ha a fordulatszam egy bizonyos érték ala csokken, a
Ve [0, Gl Ul L e m|n|maI|.s f?rd’ulatszam specialis figyelése fulnkC|o leoldja a
. s frekvenciavaltot. Ha a motor az 1-79 paraméter Kompresszor
végre a frekvenciavalt6 stop . o . T o
. ind. max. id6 leolddsig segitségével megadott id6 alatt nem
parancs utan vagy a fordulat- o i i i .
. . : éri el az paraméter 1-86 Alsé leold. f.szdm [1/min]
szamnak az 1-81 paraméter Min. itséqével bealli fordul h il sokdi
it SR e ) sc,egltsleg,eve edllitott for u.ats’za,mot (tul sokaig tart a
ey o rampazas), akkor a frekvenciavalto leold. Az
segitségével megadott értékre i 3 i
C T paraméter 1-71 Startkéslelt. és az
toérténd, rampa szerinti lefékezése | ; o o
utén 1-79 paraméter Kompresszor ind. max. idé leolddsig idejének
mérése a start parancs kiadasaval indul. Ennélfogva ha az
A vélaszthatd lehetéségek az 1-79 paraméter Kompresszor ind. max. idé leolddsig értéke
1-10 paraméter Motor felépitése nem nagyobb az paraméter 1-71 Startkéslelt. értékénél,
paramétertdl fliggnek: akkor soha nem keriil sor az inditasra.
[0] Aszinkron:
. [0] Szabadonfutds
. [1] DC-tart./motor-elémel.
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3.3.14 1-9* Motorh6émérséklet

Ngem
N1.gg
”””””””””” 1-90 Motor hévédelme
Opcio: Funkcié:
T ! i A motor hévédelme kiilénb6zé mddszerekkel
0 T Tz T

Tz Paraméter 1-71 Startkéslelt..

Ta79 1-79 Paraméter Kompresszor ind. max. idé leolddsig. Ez
az id6 a Ti71 id6tartamat is magaban foglalja.

N1-g6 Paraméter 1-86 Also leold. f.szdm [1/min]. Ha a

fordulatszam normal miikodés kézben ez ald az érték
ala esik, a frekvenciavalto leold.

Normal mikodés.

Abra 3.11 Minimalis fordulatszam specialis figyelése

1-86 Also leold. f.szam [1/min]

Tartomany: Funkcié:

Size
related*

LA Ez a paraméter csak akkor all
rendelkezésre, ha a

0-02 paraméter Motorford.sz.
egység beallitasa [0] 1/min.

Megadhatja a motorfordulatszéam
alsé korlatjat, amelynél a frekvenci-

valdsithaté meg:

. Az egyik analdg vagy digitalis
bemenethez csatlakoztatott PTC-
érzékeld segitségével a motor
tekercselésén
(7-93 paraméter Termiszt. forrdsa).
Lasd 3.3.15. fejezet PTC termisztor
csatlakoztatdsa.

. A héterhelés kiszamitasaval (ETR =
elektronikus hékioldé relé) az
aktudlis terhelés és az id6 alapjan. A
késziilék a szdmitott héterhelést
Osszehasonlitja az Iun névleges
motorarammal és az fun névleges
motorfrekvenciaval. Lasd
3.3.16. fejezet ETR és
3.3.17. fejezet ATEX ETR.

° Mechanikus (Klixon tipusu) hékioldd
kapcsoldval. Lasd
3.3.18. fejezet Klixon.

Az észak-amerikai piacok esetében: az ETR-
funkciok biztositjdk a motor tulterhelés elleni
védelmét (20-as osztaly), a NEC el6irasokkal

avalto leold. O érték esetén a osszhangban.
funkcié nem aktiv. Ha a [0] |Kikapcsolva [Ha a motor folyamatosan tul van terhelve, és
fordulatszam az inditas utan szeretné elkeriilni a frekvenciavalté e miatti
barmikor (vagy a leallitas soran) az figyelmeztetéseit és leoldasait.
itt megadott értek ala esik, a [1] | Termiszt. Amikor a csatlakoztatott termisztor vagy KTY-
frekvenciavalt6 49. vészjelzéssel: figyelm. érzékeld a motor tulmelegedését jelzi,
Ford.szdm korl. leold. figyelmeztetés aktivalodik.
[2] | Termiszt. A csatlakoztatott termisztor vagy KTY-
1-87 Also leold. f.szam [Hz] leoldads érzékeld altal jelzett motor-tulmelegedés
Tartomany: Funkcio: esetén a frekvenciavaltd leall (leoldas).
Size [0 - par. 4-14 w A termisztor kikapcsolasi értéke nagyobb,
* i . mint 3 kQ.
rElEEEe hz] Ez a paraméter csak akkor all - ; o
. Integréaljon egy termisztort (PTC-érzékel6t) a
rendelkezésre, ha a ot 2 s el Gl
; motorba a tekercsvédelem érdekében.
0-02 paraméter Motorford.sz.
. P [31 | 1. ETR- A terhelés kiszamitasa, amikor az 1. setup
egység beallitasa [1] Hz.
figyelm. aktiv; motortulterhelés esetén figyelmeztetés
jelenik meg a kijelz6n. Programozzon be
Megadhatja a motorfordulatszam . S
figyelmeztetd jelet az egyik digitalis
also6 korlatjat, amelynél a frekvenci- .
4lt6 leold. 0 érték esetén a Kimeneten.
ava .
» ) [4] |1.ETR- A terhelés kiszamitasa, amikor az 1. setup
funkcié nem aktiv. Ha a ) ., , ) , i
. o leoldas aktiv; motortulterhelés esetén a frekvenci-
fordulatszam az inditas utan L,
L o ) avalté ledll (leold). Programozzon be
barmikor (vagy a leallitds soran) az L S
. o figyelmeztetd jelet az egyik digitalis
itt megadott érték ald esik, a ; 5 .
L L kimeneten. A jel figyelmeztetés és a frekven-
frekvenciavaltd 49. vészjelzéssel: L, ; ) ) )
) ciavalto leoldésa (tulmelegedés) esetén lesz
Ford.szdm korl. leold. .,
aktiv.
[5]1 | 2. ETR
figyelm.
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1-90 Motor hévédelme Digitalis bemenet és 10 V-os tap hasznalata:

Példa: ha tulsdgosan megemelkedik a motor hémérséklete,

Opcié: Funkcié: oS
a frekvenciavalté leold.
[6] [2. ETR- . e
— Paraméterek bedllitasa:
eoldas [ . [ a s
T3 e . Valassza ki az paraméter 1-90 Motor hévédelme [2]
71 3. Termiszt. leoldds értékét.
figyelm.
8] |3. ETR- . Valassza ki az 1-93 paraméter Termiszt. forrdsa [6]
leoldas 33-as dig. bemenet értékét.
9] |4 ETR 2 o
figyelm. + 3
~5ila e ESEREREE TS z
’ O]0]0|0|0]O R
el OOIPO0I0 -
[20] | ATEX ETR Aktivélja a tulmelegedés-figyel6 funkciot az 1 OFF
Ex-e motorokhoz az ATEX-megfeleléség T13118119[27129132 1332037
érdekében. Engedélyezi a kévetkezoket: oolooolooooD
paraméter 1-94 ATEX ETR curlim. speed 000100000 OO
reduction, paraméter 1-98 ATEX ETR interpol.
points freq. és paraméter 1-99 ATEX ETR % ON >
interpol points current. PTC / Thermistor <800 Q) >27ka R
ERTESITE Abra 3.13 PTC termisztor csatlakoztatasa - digitalis bemenet

A [20] ATEX ETR kivalasztasa esetén tartsa be a tervezéi
segédlet vonatkozo fejezetében foglalt utmutatast,

) U S Analég bemenet és 10 V-os tap hasznélata:
valamint a motor gyartéjanak utasitasait.

Példa: ha tulsdagosan megemelkedik a motor hémérséklete,
a frekvenciavalté leold.

ERTESITE. Paraméterek beallitasa:

Ha a [20] ATEX ETR van kivalasztva, allitsa a . Valassza ki az paraméter 1-90 Motor hévédelme [2]
4-18 paraméter Aramkorldt értékét 150%-ra. Termiszt. leoldds értékét.
. Valassza ki az 1-93 paraméter Termiszt. forrdsa [2]
3.3.15 PTC termisztor csatlakoztatdsa 54-es analég bem. értékét.
3 =
R4 T b
[0] \39”42”50”53”54”55\ OFF 3
O|0]0|0|0|10 R
Sleivielue) -
4000
3000 N
PTC / Termisztor <3.0kQ Ls0ka R
1330 Abra 3.14 PTC termisztor csatlakoztatasa — analég bemenet
550
Digitalis/analog | Tapfesziiltség Kikapcsolasi
250 bemenet kuszobértékek
~—— Digitalis mnov < 800 0=2,7 kQ
Analég 0oV < 3,0 kQ=3,0 kQ
v[C] Tablazat 3.10 Kikapcsolasi kiiszobértékek
-20°C =5°C| ¥
+5°C
175HA183.10 ER TESI TES
Abra 3.12 PTC-profil Ellenérizze, megfelel-e a kivalasztott tapfesziiltség a

termisztorelem specifikacidinak.
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3.3.16 ETR

A szamitds meghatarozza, hogy kisebb fordulatszamon a
motorba épitett ventildtor gyengébb hiitése miatt
hozzavetdleg mennyivel kell cs6kkenteni a terhelést.

t[s]

2000

175ZA052.11

1000

600 .
500

400 A A
300

200

fKI=1xfMN
~ = fKI=2xfMN
60 —

50 fKI=0,2xfMN
40

30
20

100

IM
1,0 12 14 1,6 18 2,0 IMN

Abra 3.15 ETR-profil

10

3.3.17 ATEX ETR

A VLT® PTC Thermistor Card (MCB 112) a motorhémér-
séklet ATEX-jévéhagyott ellen6rzését kindlja. Masik
megoldasként kilsé ATEX-jévahagyott PTC véddkészilék is
hasznalhato erre a célra.

ERTESITE.

Ehhez a funkciéhoz kizarélag ATEX Ex-e jovahagyasu
motort hasznéljon. Nézze meg a motor adattablajat, a
jovahagyasi bizonyitvanyt, illetve az adatlapot, vagy
forduljon a motor szallitéjahoz.

Fokozott biztonsdgu Ex-e motor ellenérzésekor fontos
gondoskodni bizonyos korlatozasokrdl. A Tdbldzat 3.11
bemutatja azokat a paramétereket, amelyeket be kell

programozni.

Funkcio Beallitas

Paraméter 1-90 Motor hévédelme |[[20] ATEX ETR

Paraméter 1-94 ATEX ETR curlim. |20%
speed reduction

Paraméter 1-98 ATEX ETR interpol.
points freq.

Motor adattabldja
Paraméter 1-99 ATEX ETR interpol

points current

Paraméter 1-23 Motorfrekvencia A paraméter 4-19 Max.
kimeneti frekvencia bealli-
tasaval azonos értéket adjon

meg.

Paraméter 4-19 Max. kimeneti Motor adattabldja, esetleges

frekvencia csokkentés hosszu motorkabe-
lekhez, szinuszszUré vagy

csokkentett tapfesziiltség.

Az 1-90-es [20] bedllitasa
150%-ot kovetel meg.
[80] 1. PTC-kdrtya

4-18 Paraméter Aramkorldat

Paraméter 5-15 33-as digitdlis
bemenet

5-19 Paraméter 37-es, bizt. stop [4] PTC 1 vészj.

csatl.

Paraméter 14-01 Kapcsoldsi Ellenérizze, hogy az alapértel-

frekvencia mezett érték megfelel-e a
motor adattabldjan megadott
kovetelménynek. Ha nem,
akkor hasznéljon szinuszsz(irét.

Paraméter 14-26 Leolddskésl. 0

inverterhibdndl

Tablazat 3.11 Paraméterek

ERTESITES

Hasonlitsa 6ssze a motor gyartéja altal meghatéarozott
minimalis megkovetelt kapcsolasi frekvenciat a frekvenci-
avalté minimalis kapcsolasi frekvenciajaval, a

paraméter 14-01 Kapcsoldsi frekvencia alapértelmezett
értékével. Ha a frekvenciavalté nem felel meg ennek a
kévetelménynek, hasznaljon szinuszszlirét.

Az ATEX ETR tulmelegedés-figyelésrél az FC 300 ATEX ETR
tulmelegedés-figyelés funkcié alkalmazdsi jegyzet szolgal
tovabbi tajékoztatdssal.

3.3.18 Klixon

A Klixon tipusu termikus megszakité KLIXON® fémtarcsat
alkalmaz. A megadott tulterhelésnél az d&ram altal okozott
hé a tarcsa segitségével leoldashoz vezet.

Digitalis bemenet és 24 V-os tap hasznalata:
Példa: ha tulsdgosan megemelkedik a motor hémérséklete,
a frekvenciavalto leold.
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Paraméterek beallitasa: 1-93 Termiszt. forrasa

. Valassza ki az paraméter 1-90 Motor hévédelme [2] Opcié: Funkcié:
Termiszt. leoldds értékét.

3-15 paraméter 1. referenciaforrds,

. Valassza ki az 1-93 paraméter Termiszt. forrdsa [6] 3-16 paraméter 2. referenciaforrds
33-as dig. bemenet értékét. vagy 3-17 paraméter 3. referencia-
> a - forrds értékeként kivalasztva), akkor
b <o’ OFF @ az [1] 53-as analég bem. vagy [2]
12)13) 1819 27) 29) 32| 33 20/ 37 g 54-es analég bem. analég bemeneti
O|0|0|0]0|0|0|0|0]|O 2 i6 4 5
|0|0jolojololglolo opcié nem valaszthato.
VLT® PTC Thermistor Card (MCB
# 112) hasznalata esetén mindig a [0]
) ON Nincs beéllitast vélassza.
PTC / Thermistor <66KkQ >108kQ R
i . . [0] * Nincs
Abra 3.16 Termisztor csatlakoztatasa —
[1] 53-as analog
bem.
[2] 54-es analdg
1-91 Motor kiils6 ventilator bem
Opcio: Funkcio: [3] 18-as dig.
[0] * Nem Nincs szlikség kiils6 ventilatorra bemenet
(vagyis kis fordulatszamnal [4] 19-es dig.
motorleértékelés torténik). bemenet
1 lgen Kiilsé motorventilator (kilsé (5] 32-es dig.
szelléztetés) alkalmazésa; igy kis bemenet
fordulatszamnal sincs sziikség a 6] 33-as dig.
bemenet

motor leértékelésére. Ha a

motordram kisebb a névleges 1-95 KTY-érzékeld tipusa
motoraramnal (lasd

1-24 paraméter Motordram), az Opcié: Funkcié:
értékek a fenti grafikon felsd Valassza ki a termisztorérzékel6
gérbéje Abra 3.15 (fii = 1 x fmn) tipusat.
alapjan valtoznak. Ha a motoraram [0] * 1. KTY- 1 kQ 100 °C-nal (212 °F).
meghaladja a névleges érzékeld
motordramot, az Uzemidé ugyanugy ] 2 KTY- 1 kQ 25 °C-nal (77 °F).
csokken, mintha nem lenne Gl
telepitve ventilator. 2] 3. KTY- 2 kQ 25 °C-ndl (77 °F).

- . érzékeld

Opcié: Funkcié:
TS
Opcié: Funkcié:

A motor miikodése kézben ez
a paraméter nem madosithato.

Az 54-es anal6g bemenet
kivalasztasa termisztorérzékel6-

bemenetként. Az 54-es csatlakozo
ERTESITE.

nem valaszthaté ki termisztorfor-

A digitalis bemenetet [0] PNP - rasként, ha mas moédon

Active at 24 V (PNP - aktiv 24 hasznélatban van referenciaként
V-ndl) értékre kell allitani az (lasd paraméter 3-15 1. referencia-
5-00 paraméter Digitadlis 1/0- forrds — paraméter 3-17 3.
lizemmod paraméterben. referenciaforrds).

Annak a bemenetnek a kivalasztasa,
amelyhez a termisztort (PTC-
érzékel6t) csatlakoztatni kell. Ha az
analég bemenet mar hasznélatban
van referenciaforrasként (a
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1-96 KTY-termisztor eréforras

Opcio:

Funkcié:

ERTESITES]

A termisztorérzékeld csatlakoz-
tatasa az 54-es és az 55-0s
(fold) csatlakozé kozott. Lasd
3.3.15. fejezet PTC termisztor
csatlakoztatdsa.

[0y

Nincs

[2]

54-es analég
bem.

1-97 KTY-kiiszob szintje

Tartomany: Funkcio:
80 °C* [-40 - Valassza ki termisztorérzékeld
220 °C] kiiszobszintjét a motor
hévédelméhez.
68 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva.

MG200B47



Dt

Paraméterek leirasa

Programozasi Utmutaté

34 A 2-** Fékek csoport paraméterei

3.4.1 2-0* DC-fék

Paramétercsoport a DC-fék és a DC-tartas funkciok bealli-
tasara.

2-00 DC-tarté/elémeleg. aram

Tartomany: Funkcié:

A 2-00 Paraméter DC-tartd/
elémeleg. dram beallitasanak
nem lesz hatasa, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése
= [1] PM, nem kidllé SPM.

ERTESITE.

A maximadlis érték a névleges
motoraramtdl fiigg.

Keriilje a 100%-o0s aram tul
hosszan torténé alkalmazasat.
Ellenkez6 esetben karosodhat
a motor.

[0 -160 %]

Adja meg a tartéaram értékét az
IuN névleges motoraram

(1-24 paraméter Motordram) szazalé-
kaként. A 100% DC-tartédram az
Imn értéknek felel meg.

Ez a paraméter a motor tartasaért
(tartényomaték) vagy a motor
elémelegitéséért felelds.

A paraméter akkor aktiv, ha a

1-80 paraméter Funkcié stopndl
beallitdsa [1] DC-tart./motor-elémel.

2-01 DC-fékaram

Tartomany: Funkcié:

A maximadlis érték a névleges
motoraramtdl fiigg. Keriilje a
100%-o0s aram tul hosszan
torténd alkalmazasat.
Ellenkez6 esetben karosodhat
a motor.

[0 - 1000 %]

Adja meg az aram értékét az Iun
névleges motoraram szazalékaként,
lasd 1-24 paraméter Motordram. A
100%-0s DC-fékaram az Iun

értéknek felel meg.

A DC-fékaramot akkor alkalmazza a
rendszer, ha stop parancsnal a
fordulatszam kisebb, mint az itt
beallitott korlat:

2-01 DC-fékaram

Tartomany: Funkcié:
. 2-03 Paraméter DC-fék
bekapcs. ford.sz. [1/min].

. Paraméter 2-04 DC-fék
bekapcs. ford.sz. [Hz], ha
aktiv a DC-fék, inverz
funkcid, illetve a soros
kommunikaciés porton
keresztul.

A fékdram a 2-02 paraméter DC-
fékezési id6 segitségével megadott
ideig marad aktiv.

2-02 DC-fékezési id6

Tartomany: Funkcioé:

10 s* [0 - 60 s] A DC-fékaram (2-01 paraméter DC-
fékdram) aktivalas utani

id6tartamanak bedllitasa.

2-03 DC-fék bekapcs. ford.sz. [1/min]

Tartomany: Funkcié:

Size [0 - 0 RPM] w

related= A 2-03 Paraméter DC-fék
bekapcs. ford.sz. [1/min] bealli-
tasanak nem lesz hatasa, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése
= [1] PM, nem kidll6 SPM.

A DC-fék bekapcsolasi fordulat-
szamanak bedllitdsa a DC-fékaram
(2-01 paraméter DC-fékdram) stop
parancs utani aktivalasahoz.

Ha a 1-10 paraméter Motor felépitése
beallitasa [1] PM, nem kidllé6 SPM,
akkor csak a 0 1/perc (KI) érték
lehetséges.

2-04 DC-fék bekapcs. ford.sz. [Hz]

Tartomany: Funkcié:

Size [0 - 0.0 Hz] W

eliezer A 2-04 Paraméter DC-fék
bekapcs. ford.sz. [Hz] bealli-
tasanak nem lesz hatasa, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése
= [1] PM, nem kidllé SPM.

A DC-fék bekapcsolasi fordulat-
szamanak bedllitdsa a DC-fékaram
(paraméter 2-01 DC-fékdram) stop
parancs utani aktivalasahoz.

MG200B47
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2-10 Fékfunkcid

(2-06 paraméter Parkoldsi /
bedllitasa. Ezzel egyiitt aktiv:
1-73 paraméter Repliléstart.

ERTESITE.

A 2-07 Paraméter Parkoldsi /
megadllitdsi idé csak akkor
aktiv, ha a

1-10 paraméter Motor felépitése
bedllitasa [1] PM, nem kidllé
SPM.

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
50 %* [0 - 1000 %] W e [0] Kikapcsolva.
2-06 Paraméter Parkoldsi / e [1] Ellendlldsos fék
megdllitdsi dram és [0] Kikapcsolva Nincs telepitve fékellenallas.
2-07 paraméter Parkoldsi /
megallitdsi idé: Csak akkor [1] Ellendllasos A rendszer tartalmaz fékellenallast a
aktiv, ha a fék folos fékezési energia héként
1-10 paraméter Motor felépitése torténd disszipalasahoz. A
beallitasa [1] PM, nem kidllé fékellenallas csatlakoztatasa
SPM. nagyobb DC-kéri fesziiltséget enged
meg (generatoros lizem). Az
Fio s sl e o s ellenallasos fék funkcié csak
motorsram beépitett dinamikus fékkel
(7-24 paraméter Motordram) széazalé- rendelkezS frekvenciavaltok
kaként. Ezzel egytt aktiv: esetében hasznalhato.
1-73 paraméter Repiil6start. A [2] AC-fék Az AC-fék csak kompresszor
parkolasi aram a nyomatékmodban miikodik
2-07 paraméter Parkoldsi / (1-03 paraméter Nyomatékkarakte-
megdllitdsi id6 segitségével risztika).
megadott ideig marad aktiv.
2-07 Parkolasi / megallitasi ido6 Tartomany: Funkcié:
Tartomany: Funkcio: Size [5 - 65535 A fékellenallas értékének megadasa
3 s* [0.1 - 60 s] A parkolési d&ram related* Ohm] Q-ban. Az adatot a

3.4.2 2-1* Fékenergia funkcioi

A dinamikus fékezés paramétereinek kivalasztasara szolgéalo
paramétercsoport. Csak a fékchopperrel rendelkez6é
frekvenciavéltok esetében hasznalhato.

2-10 Fékfunkcio

Opcio: Funkcié:

A valaszthat6 lehetéségek az
1-10 paraméter Motor felépitése
paramétertdl fliggnek:
[0] Aszinkron:

. [0] Kikapcsolva.

. [1] Ellendlldsos fék
. [2] AC-fék
[1] PM, nem kidllo SPM:

2-13 paraméter Fékteljesitmény-
feliigyelet a fékellenallas
teljesitményének figyeléséhez
haszndlja. Ez a paraméter csak
beépitett dinamikus fékkel ellatott
frekvenciavaltoknal aktiv.

Ez a paraméter tizedesjegyek nélkiili
értékekhez hasznalhaté. A 2
tizedesjegy(l értékekhez a

30-81 paraméter Fékellendllds (ohm)

hasznalata sziikséges.

2-12 Fékteljes. korlatja (kW)

Tartomany: Funkcié:
related* 2000.000 kW]

Ez a paraméter csak beépitett
dinamikus fékkel ellatott
frekvenciavaltoknal aktiv.

A fékellenadllas altal felvett
teljesitmény maximumanak
figyelése.

A korlat értékét a maximalis
mukodési ciklus (120 s) és a
fékellenallas ekozben fellépb
legnagyobb teljesitményének
szorzata adja meg, az alabbi
képletek szerint.

200-240 V-os berendezésnél:
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2-12 Fékteljes. korlatja (kW)

2-13 Fékteljesitmény-feliigyelet

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
s _390% x iizemid6 [4] Warning 30s
ellendllds ~ R x 120
[5] Trip 30s
380-480 V-os berendezésnél: 6] Warning & trip
PP
Petiendias = W 30s
7 Warning 60s
525-600 V-os berendezésnél: vl - g
PR [8] Trip 60s
P 943° x lizemidd - -
ellendllds R x 120 [9] Warning & trip
60s
2-13 Fékteljesitmény-feliigyelet [10] Warning 300s
Opcié: Funkcié: [11] Trip 300s
w [12] Warning & trip
“ At 300
Ez a paraméter csak beépitett S.
dinamikus fékkel ellatott LE] Warning 600s
frekvenciavaltoknal aktiv. (14 Trip 6005
[15] Warning & trip
Ebben a paraméterben kapcsolhaté 600s
be a fékellenallasnak leadott 2-15 Fékellenérzés
teljesitmé llendrzése. A s . . .
eJ,eS[ me’ny € ,en?r,zese " Opci6: Funkcié:
teljesitmény szamitasa az ellenallas —
(2-11 paraméter Fékellendllds (ohm)), W
a DC-kéri fesziiltség és az ellenallas A [0] Kikapcsolva vagy [1]
izemideje alapjan torténik. Figyelmeztetés bedllitashoz
ki l6d6 figyelm dsek
[o] * Kikapcsolva Nincs sziikség a fékteljesitmény apcs,° o,d? g:.)y’e ez.tetese a
" ) megtaplalé halézat ki-be
felligyeletére. L, s .
kapcsolasaval torélheték.
Ha a teljesitményellenérzés [0] El6szor haritsa el a hibat. [0]
Kikapcsolva vagy [1] Figyelmeztetés Kikapcsolva vagy [1] Figyel-
beallitdsat valasztja, a fékezés a meztetés esetén a
fékteljesitmény-korlat tillépése frekvenciavalté hiba észlelése
esetén is folytatddik. Ez az ellendllds utan is mikoédésben marad.
termikus tulterheléséhez vezethet. A
figyelmeztetés relé- vagy digitalis Vélassza ki a fékellenallas csatlakoz-
kimeneten is kiadhaté. A féktelje- oz . . ot
o o T tatasanak, illetve jelenlétének
5|tmeny—'e||enor,zes me,re?l ellenérzésére, és hiba esetén figyel-
pontossaga a fékellendlldas ohmos meztetés vagy vészjelzés adéssra
értékének pontossagatol fligg e . . .
szolgdlod tesztel6- és felligyeleti
o gl
(£20%-nal jobb). funkciét. A fékellenallés megfelel
[1] Figyelmeztetés | Ha a fékellenallasra atvitt csatlakozasanak tesztelésére
teljesitmény 120 masodpercen &t bekapcsolédskor keril sor. A fék IGBT
meghaladja a fékteljesitmény-korlat tesztje ezzel szemben akkor
(2-12 paraméter Fékteljes. korldtja torténik, amikor nincs fékezés.
(kW)) 100%-at, figyelmeztetés Figyelmeztetés vagy leoldas esetén
jelenik meg. a fékfunkcid kikapcsol.
A g pEliies e @ fer ke e, i A tesztelés folyamata a kovetkez6:
az atvitt teljesitmény a korlat 80%-a 1 A DC-kér liiktetési
ala cskken. amplituddjanak mérése
[2] Leoldas Ha a szamitott teljesitmény 300 ms-on keresztiil
meghaladja a fékteljesitmény-korlat fékezés nélkul.
100%-4t, a frekvenciavalté leold, és 2 A DC-k&r liiktetési
veszjelzés jelenik meg. amplitadéjanak mérése
E]] Figyelm. és A két utobbi lehetéség, vagyis a 300 ms-on keresztiil
leoldas figyelmeztetés, leoldas és vészjelzés bekapcsolt fékkel.
egyidejl aktivalasa.
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2-15 Fékellen6rzés

Opcio: Funkcié:

2-16 AC-fék max. arama

Tartomany: Funkcié:

3. Ha a DC-kor liktetési
amplituddja fékezéskor
kisebb, mint a fékezés
el6tti érték +1%, akkor a
fékellen6rzés sikertelen.
Sikertelen fékellen6rzés
esetén a késziilék figyel-
meztetést vagy vészjelzést
ad.

4. Ha a DC-kor liktetési
amplituddja fékezéskor
nagyobb, mint a fékezés
elotti érték +1%, akkor a
fékellenérzés rendben
lezajlott.

A fékellendllas és a fék IGBT
figyelése miikodés kdzben

[o] * Kikapcsolva

rovidzarlat szempontjabdl.
Rovidzarlat esetén figyelmeztetés
jelenik meg.

[1] Figyelmeztetés | A fékellenallas és a fék IGBT
figyelése, hogy nem rovidzarlatosak-
e, és bekapcsolaskor fékellenallas-
csatlakozasi teszt futtatasa.

[2] Leoldas A fékellendllas figyelése rovidzarlat
és csatlakozas szempontjabdl,
valamint a fék IGBT figyelése
rovidzarlat szempontjabél. Hiba
esetén a frekvenciavalto vészjelzés
kiséretében lekapcsol (leoldas

blokkolassal).

[3] Stop és
leoldas

A fékellenallds figyelése rovidzarlat
és csatlakozas szempontjabdl,
valamint a fék IGBT figyelése
rovidzarlat szempontjabdl. Hiba
esetén a frekvenciavalté a bedllitott
rampa szerint szabalyozottan
szabadonfutasra valt, majd leold.
Blokkolasos leoldassal jard
vészjelzés jelenik meg.

[4] AC-fék A fékellendllas figyelése rovidzarlat
és csatlakozas szempontjabdl,
valamint a fék IGBT figyelése
rovidzérlat szempontjabdl. Hiba
esetén a frekvenciavaltd

szabdlyozott leallast hajt végre.

R IR | R TES I TES)
10 ] A 2-16 Paraméter AC-fék max.
drama beallitasanak nem lesz
hatasa, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése
= [1] PM, nem kidll6 SPM.

A maximalis megengedett aram
megadasa AC-fék hasznalatakor a
motortekercselés tulmelegedésének
elkeriiléséhez.

2-17 Tulfesz.-vezérlés

Opcio: Funkcié:
[0] Tiltva

Nincs sziikség tulfesziiltség-
vezérlésre.

[2] * Engedélyezve | A tulfesziiltség-vezérlés aktivaldsa.

2-19 Over-voltage Gain

Tartomany: Funkcié:

100 %*

| [10 - 200 %] | A tulfeszlltség-erdsités kivalasztasa.
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3.5 A 3-** Referencia, rampak csoport
paraméterei

3.5.1 3-0* Referenciakorlatok

3-02 Min. referencia

Tartomany:

Funkcio:

Size
related*

[-999999.999
- par. 3-03
Reference-
FeedbackUnit]

Adja meg a tavreferencia kivant
minimalis értékét. A minimalis
referencia értéke és egysége
megfelel az

1-00 paraméter Konfigurdcié maédja
és a paraméter 20-12 Ref./visszacs.
egység bedllitasanak.

3-03 Maximalis referencia

Tartomany: Funkci6:

Size [par. 3-02 - | Adja meg a tavreferencia maximalis

related* 999999.999 elfogadhaté értékét. A maximalis
Reference- referencia értéke és egysége
FeedbackUnit] | megfelel az

1-00 paraméter Konfigurdcié maédja
és a paraméter 20-12 Ref./visszacs.
egység bedllitasanak.

3-04 Referenciafunkcio

Opcié: Funkci6:

[0] * Osszeg A kiilsé és belsé referenciaforrasok
Osszeadasa.

[1] Kilsé/belsé Vagy a bels6, vagy a kiilsé referen-

ciaforrasok hasznalata.

A kiils6 és a belsé kozott egy
digitalis bemenetre adott paranccsal
lehet valtani.

3.5.2 3-1* Referencidk

A belsé referenciak kivalasztasa. Az 5-1* Digitdlis bemenetek
paramétercsoportban valassza a Belsé ref,, 0/1/2. bit ([16],
[17] vagy [18]) beallitast a megfeleld digitdlis bemene-

3-10 Belsé referencia

Tomb (8]
Tartomany: Funkcié:
valassza a megfelel6 digitélis
bemenetek szdmara az 5-1* Digitdlis
bemenetek paramétercsoportban.
o
P3-03— 8
o
[=a}
! o
\ R
\
| \
| |
| |
\ \
P3-02 - |
7| |
7 |
/ \ \
d | |
/ I I
/ \ \
/ | |
/ | |
4 \ \
/ | |
} } P3-10
0 50 100%
Abra 3.17 Belsé referencia
=
o
12 (+24V) s
s
Preset 76543210 Q
+————— —10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]
+———— —11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]
L————11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]

Abra 3.18 Belsé referencia rajza

tekhez.
Tartomany: Funkcié:
Tomb [8]
Size [0 - par. 4-14 | A kuszas (jog) funkcié aktivalasa
Tartomany: Funkcié: related* Hz] esetén a frekvenciavalté az itt
0 %* [-100 - Ebben a paraméterben 8 kiilonb6z6 megadott allandé kimeneti jogfor-
100 %] belsé referencia (0-7) adhaté meg dulatszamon miikédik.
témbprogramozassal. A bels6 Lasd még: 3-19 paraméter JOG
referencia a Refmax ford.sz.[1/min] és
(3-03 paraméter Maximdlis 3-80 paraméter Jogrdmpaidé.
referencia) érték szazalékaként van
meghatarozva. Belsé referenciak
hasznalata esetén a Belsé ref, 0/1/2.
bit ([16], [17] vagy [18]) lehetéséget
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3-13 Referencia helye Y,

., ., : z Eredd
Opcio: Funkcié: X Eili:l—\;(*Y/loo P aktudlis
—» referencia
Az aktivalni kivant referenciahely
kivalasztasa 1308403812
’ Abra 3.19 Belsé relativ referencia
[0] * Kézi/auto Kézi izemmodban a helyi,
szerint automatikus izemmodban a tavoli
referencia hasznalata. )
z %
[1] Tavoli A tavoli referencia hasznélata kézi RS 5
és automatikus tzemmaodban x"**\u [ §
egyarant. e = ‘
\
[2] Helyi A helyi referencia hasznalata kézi és : X |
automatikus lizemmaoddban ‘ |
egyarant. | |
ERTESITE. \ Y
L llees p -100 0 100 %
[2] Helyi beallitas esetén a 4 0
T . p P3-14
frekvenciavalté a kikapcsolast i
" P s Abra 3.20 Aktualis referencia
kovetéen ismét ezzel a bealli-
tassal indul.
[3] Linked to H/A | Ezzel a bedllitéssal engedélyezheté 3-15 1. referenciaforras
MCO az FFACC tényezé. Az FFACC Opcio: Funkcio:
engedélyezésével csdkkentheté a w
V'bracfo’ € f,elgyo,rsl'thato a’ ) A motor miikddése kozben ez
mozgasszabalyozordl a vezérl6- a paraméter nem médosithato.
kartyara iranyulé adatatvitel a
frekvenciavalton. Ez az gyorsabb 5 . .
e , Valassza ki a referenciabemenetet
vélaszidéket eredményez a 1 ref .
dinamikus alkalmazéasokban és a az l.re e;er;;lz;Je ez.,t . ;
-15 Paraméter 1. referenci-
poziciészabalyozasban. Az FFACC-vel ‘ 5 !
. aforrds.
kapcsolatban a VLT® Motion Control
(MCO 305) kezelési utmutaté szolgal o 3-16 Paraméter 2. referenci-
tovabbi tudnivalékkal. aforrds.
. 3-17 Paraméter 3. referenci-
3-14 Bels6 relativ referencia aforrds.
Tartomany: Funkcio: 3 kiildnboz6 referenciajel
0 %* [-100 - Az X aktudlis referencia a definialhaté. E referenciajelek
100 %] 3-14 paraméter Belsé relativ Osszege adja meg az aktualis
referencia segitségével beallitott Y referenciat.
szazalékkal novekszik vagy csokken. - —
[0] Nincs funkcio
igy jon létre a Z aktudlis referencia. ] * 53-as analég
Az X aktudlis referencia a bem.
kovetkezok segitségével kivalasztott 2] 54-es analog
bemenetek Gsszege. bem.
. 3-15 Paraméter 1. referenci- 71 39-e5
aforrds. impulzusbem.
. 3-16 Paraméter 2. referenci- [8] 33-as
aforrds. impulzusbem.
. 3-17 Paraméter 3. referenci- [20] Digitalis
aforrds. pot.méter
) . [21] X30/11 analég
. Paraméter 8-02 Vez.sz6
) bem.
forrdsa. p
[22] X30/12 analég
bem.
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3-15 1. referenciaforras 3-16 2. referenciaforras

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[23] X42/1 analég [20] Digitalis
bem. pot.méter
[24] X42/3 analog [21] X30/11 analég
bem. bem.
[25] X42/5 analog [22] X30/12 analég
bem. bem.
[29] X48/2-es [23] X42/1 analég
analég bem. bem.
[30] 1. bév. zart [24] X42/3 analog
hurok bem.
[31] 2. bév. zart [25] X42/5 analég
hurok bem.
[32] 3. bév. zart [29] X48/2-es
hurok analég bem.
[35] Digital input A frekvenciavalté a [42] Ref source [30] 1. bév. zart
select bit 0 (Refforras 0. bit) opcidban a hurok
digitalis bemenetek egyikeként [31] 2. bév. zart
megadott bemeneti jel alapjan az hurok
Al53-ast vagy az Al54-est valasztja [32] 3. bdv. zart
referenciaforrasként. Tovabbi hurok
tudnivalokért lasd az 5-1* Digitdlis [35] Digital input | A frekvenciavalté a [42] Ref source
bemenetek paramétercsoport [42] select bit 0 (Refforrés 0. bit) opciéban a
Ref source bit 0 (Ref.forras 0. bit) digitalis bemenetek egyikeként
opcidjat. megadott bemeneti jel alapjan az
Al53-ast vagy az Al54-est valasztja
3-16 2. referenciaforras referenciaforrasként. Tovabbi
Opcié: Funkcié: tudnivalokért lasd az 5-1* Digitdlis
W bemenetek paramétercsoport [42]
et . Ref source bit 0 (Ref.forras 0. bit)
A motor miikodése kézben ez
; ) ) , opciojat.
a paraméter nem mddosithato.
3-17 3. referenciaforras
Vélassza ki a referenciabemenetet a .. . s
o Opcio: Funkcio:
2. referenciajelhez:
»
. 3-15 Paraméter 1. referenci- W
aforrds. A motor mikodése kozben ez
e 3-16 Paraméter 2. referenci- a paraméter nem modosithato.
aforrds.
) . Valassza ki a referenciabemenetet a
. 3-17 Paraméter 3. referenci- .
) 3. referenciajelhez:
aforrds. ;
. 3-15 Paraméter 1. referenci-
3 kiilonbo6z6 referenciajel aforrds.
definialhaté. E referenciajelek 5 .
. K - . 3-16 Paraméter 2. referenci-
Osszege adja meg az aktualis i
y aforrds.
referenciat.
. 3-17 Paraméter 3. referenci-
[0] * Nincs funkcid ;
aforrds.
[1] 53-as analég
BE, 3 kilonboz6 referenciajel
2] S4-es analog f:.leﬁnlalhatc?. E referenaajele.k
bem. osszege.adja meg az aktudlis
7] 2905 referenciat.
impulzusbem. [o] * Nincs funkcié
[8] 33-as [1] 53-as analég
impulzusbem. bem.
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3-17 3. referenciaforras

3.5.3 3-4* 1. rampa

Opcio: Funkcié:
2] 54-e5 analog A rdmpaiddék konfiguraldsa mindkét rampahoz (3-4* 1.
bem. rdmpa és 3-5* 2. rdmpa paramétercsoport).
[71 29-es
impulzusbem. RPM g
8l 33-as Ee‘};g)3hatarertek é
impulzusbem. Referencia + — % — : - — 8
20] Digitélis Mo - R
pot.méter ;";‘_’;‘:atszama | 1 I
[21] X30/11 analég Also hatarertek [ 7
bem. \ | L
22] X30/12 analég ‘ ! L :
bem. P3-%] B I lp3 | o
n Felfutasl (x) Ido | | | Kifutasi (x) Idol
[23] X42/1 analdg |(Gyorsulas) | | ‘ (Lassulas) |
bem. Tk 4‘,\ \x\
— X42/3 analég Abra 3.21 1. rdmpa
bem.
[25] X42/5 analog
bem.
analég bem. Tartomany: Funkcié:
[30] 1. bév. zart Size [0.10 - 3600 | Adja meg a felfutdsi rampaidét,
hurok related* s] vagyis a gyorsitasi idét 0 1/perc
[31] 2. bév. zart értékrdl a 1-25 paraméter Névleges
hurok motorfordulatszdm értékére. Olyan
[32] 3. bdv. zart felfutasi rdmpaidét valasszon, hogy
hurok rampazas kozben a kimeneti aram
[35] Digital input A frekvenciavalté a [42] Ref source ne haladja meg a
select bit 0 (Refforras 0. bit) opcidban a paraméter 4-18 Aramkorldt
digitalis bemenetek egyikeként segitsegével meghatarozott
megadott bemeneti jel alapjan az aramkorldtot. Lasd a fékezési
Al53-ast vagy az Al54-est vélasztja rampaidét (3-42 paraméter 1.
referenciaforrasként. Tovabbi fékezési rdmpaido).
tudnivalokért lasd az 5-1* Digitdlis par...3 - 41 = Layors xrz;e[’;'l/ [par..1 - 25] sl
bemenetek paramétercsoport [42] Bz
Ref source bit 0 (Ref.forras 0. bit)
OPCiOjat. Tartomany: Funkcié:
Size [0.10 - 3600 [Adja meg a fékezési rampaidét,
" - related* s] vagyis a lassitasi idét a
Tartomany: Funkcié: 1-25 paraméter Névleges motorfordu-
Size [0 - par. 4-13 | Az njoc alland6 kimeneti jogfordu- latszdm értékérsl 0 1/perc értékre.
related* RPM] latszam értékének megadasa. A Olyan fékezési rimpaiddt vélasszon,
frekvenciavalté akkor miikodik ezen mely nem okoz tdlfesziiltséget az
a fordulatszamon, amikor aktiv a inverterben a motor generatoros
kuszés funkcié. A maximalis hatart a miikédése miatt. A fékezési
4-13 paraméter Motor f.szdm felsé rampaidének elég hosszinak kell
korldt [1/min] hatarozza meg. lennie ahhoz, hogy a generalt aram
Lasd még: 3-11 paraméter JOG ne haladja meg a
ford.sz.[Hz] és parameéter 4-18 Aramkorldt
3-80 paraméter Jogrdmpaida. segitségével bedllitott dramkorlatot.
Lasd a felfutasi rampaidét
(3-41 paraméter 1. felfutdsi
rampaidé).
T8 = £ = L BN | 1T oL = 2| ::fe‘[’; /[5::&]' 1-2501
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3.5.4 3-5*% 2. rampa

A rdmpaparaméterek kivalasztasahoz lasd a 3-4* 1. rdmpa

paramétercsop

ortot.

3-51 2. felfutasi rampaid6

Tartomany: Funkcié:
Size [0.10 - 3600 | Adja meg a felfutasi rampaidét,
related* s] vagyis a gyorsitasi idét 0 1/perc

értékrol a 1-25 paraméter Névleges
motorfordulatszdm értékére. Olyan
felfutdsi rampaidét valasszon, hogy
rampazas kozben a kimeneti dram
ne haladja meg a

paraméter 4-18 Aramkorldt
segitségével meghatarozott
aramkorldtot. Lasd a fékezési
rampaidét (3-52 paraméter 2.
fékezési rampaidd).

_ tgyors. x nnévl. [par.. 1-25
par.. 3—51-—mf[1—/ﬁ—l[s]

3-52 2. fékezési rampaid6

Tartomany: Funkcié:
Size [0.10 - 3600 [ Adja meg a fékezési rampaiddt,
related* sl vagyis a lassitasi id6t a

1-25 paraméter Névleges motorfordu-
latszam értékérdl 0 1/perc értékre.
Olyan fékezési rampaid6t valasszon,
hogy az inverterben ne keletkezzen
tulfeszultség a motor generatoros
mukodése miatt, és hogy a generalt
aram ne haladja meg a

paraméter 4-18 Aramkorldt
segitségével beallitott aramkorlatot.
Lasd a felfutasi rampaidét

(3-51 paraméter 2. felfutdsi
rampaidd).

tlass. x nnévl. [par.. 1-25
par..3-52 = vef [1/min] [s]

3.5.5 3-8* Egyéb rampak

3-80 Jogrampaidé

3-80 Jogrampaidé

Tartomany: Funkcié:
digitalis bemenetrél vagy a soros
kommunikacids porton keresztil
torténd aktivalasaval indul.
par..3-80 =
tjog x nnévl [par.. 1-25
Jjog ford. [par.. 3 -19] [s]
RPM =
o
~
(=)
<<
[}
o
m
P4-13RPM |
high limit
P1-25
Motor speed | ‘
P319 | | | o
Jog speed | |
P4-11RPM — — R s — -
low limit
|t jog | | tjog | Time
|P3-80 \ [P 3-80 \
‘Ramp up | ‘Ramp down |
‘(acc) | (dec) |
1 1

Abra 3.22 Jogrampaidé

3-84 Kezdeti rampaidé

Tartomany: Funkcié:

0 s*

[0 - 60 s] Adja meg a kezdeti rampaidét a
nulla fordulatszamrél a motorfordu-
latszam alsé korlatjara

(4-11 paraméter Motor f.szaém alsé
korldt [1/min] vagy

4-12 paraméter Motor f.szdm alsé
korldt [Hz]) torténd felrdampazashoz.
A mélykut-szivattydk a minimalis
fordulatszam alatt mékodve
megsérilhetnek. A minimalis
szivattyU-fordulatszam alatt révid
rampaidé hasznalata javasolt. Ez a
paraméter gyors rampaként
alkalmazhaté a nulla fordulat-
szamtol a motorfordulatszam alsé
korlatjaig. Lasd Abra 3.23.

Tartomany: Funkcié:
Fordulatszam =
Size [0.1 - 3600 s] | A jogrampaidé, azaz a 0 1/perc és o
related* az névleges motorfordulatszam Motorfordu- %
A _ — = — —_ — = o
(nmN) (7-25 paraméter Névleges latszam o
4 T Nagy Normal
motorfordulatszdm) kozotti rampék
gyorsitas/lassitas idejének motorfords-
megadasa. A bedllitott jogram- latszam
paidéhoz sziikséges eredé kimeneti Kicsi Kezdeti
rampa
aram nem haladhatja meg az
aramkorlatot 1d6
(paraméter 4-18 Aramkorldt). A Abra 3.23 Kezdeti és végs6 rampaidé
jogrampaidé a jogjelnek a
kezel6egységrdl, a kivalasztott
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3-85 Check Valve Ramp Time

3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]

érdekében a visszacsapdszelep-
rampa lassu rampaként szolgalhat a
4-11 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [1/min] vagy

4-12 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [Hz] értékrél a visszacsapd-
szelep-rampa hatarfordulatszamaig,
melyet a felhasznalé éllit be a
paraméter 3-86 Check Valve Ramp
End Speed [RPM] vagy

paraméter 3-87 Check Valve Ramp
End Speed [HZ] segitségével. Ha a
paraméter 3-85 Check Valve Ramp
Time értéke nem O s, akkor
érvényben van a visszacsaposzelep-
rampaidd, és a frekvenciavalto
hasznalni fogja azt a motorfordu-
latszam alsé korlatjarol a
visszacsaposzelep hatéarfordulat-
szamara (paraméter 3-86 Check Valve
Ramp End Speed [RPM] vagy
paraméter 3-87 Check Valve Ramp
End Speed [HZ]) torténd lerampa-
zéshoz. Lasd Abra 3.24.

Fordulatszam

Motorfordu-
latszam

Nagy Normél
rdmpa

130BA961.10

Motorfordu-
latszam
Kicsi Visszacsap6 szelep

hatarfordulatszam

1dé

Abra 3.24 Visszacsap6szelep-rampa

3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM]

Tartomany: Funkcié:

Size [0 - par. 4-11 | Allitsa be azt a motorfordulatszam
related* RPM] alsé korlatja alatti fordulatszamot
[1/perc]-ben kifejezve, amelynél a
visszacsaposzelep varhatéan zarva
van. Gy6z6djon meg réla, hogy a
szelep mar nem aktiv. Lasd

Abra 3.24.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
0 s* [0 - 650 s] A golyos visszacsaposzelepek stop Size [0 - par. 4-12 | Allitsa be azt a motorfordulatszam
allapotban torténé védelme related* Hz] alsé korlatja alatti fordulatszamot

[Hz]-ben kifejezve, amely utan a
visszacsaposzelep-rampa nem lesz
aktiv. Lasd Abra 3.24.

3-88 Végs6 rampaidé

Tartomany: Funkcié:
0 s* [0 - 60 s]

Adja meg a végs6 rampaidét a
4-11 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [1/min] vagy

4-12 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [Hz] értékérdl nulla fordulat-
szamra torténd lerampazashoz.

A mélykut-szivattyuk a minimalis
fordulatszam alatt mdkodve
megsérilhetnek. A minimalis
szivattyu-fordulatszam alatt rovid
rampaidé hasznalata javasolt. Ez a
paraméter gyors rampaként
alkalmazhaté a

4-11 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [1/min] vagy

4-12 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [Hz] értékérdl a nulla fordulat-
szamig. Lasd Abra 3.23.

3.5.6 3-9* Digitalis pot.méter

A digitdlis potenciométer segitségével a digitalis
bemenetek bedllitdsdt modositva névelheti vagy
csokkentheti az aktudlis referenciat a névelés, csokkentés
vagy torlés funkcidkkal. A funkcié csak akkor aktivalhatd,
ha legaldbb 1 digitélis bemenet bedllitdisa névelés vagy
csokkentés.

3-90 Lépéskoz

Tartomany: Funkcié:
0.10 %* [0.01 - A novelés/csokkentés ndvekmé-
200 %] nyének megadasa az ns szinkron

motorfordulatszam szézalékaként.
Novelés/csokkentés aktivalasa
esetén az eredd referencia az itt
megadott Iépésekben ndvekszik,
illetve csékken.

78 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva.
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3-91 Rampaidoé
Tartomany:
1s [0 - 3600 s]

Funkcié:

A réampaidd, vagyis a digitalis
potenciométer adott funkcidja
(novelés, csokkentés vagy torlés) 0
és 100% kozotti referenciamoédo-
sitasa idejének megadasa.

Ha a novelés/csokkentés a

3-95 paraméter Radmpa késl.
segitségével megadott rampakéslel-
tetési idénél hosszabban aktiv, az
aktudlis referencia novelése/
csokkentése a rampaidé alapjan
torténik. A rampaidé a

3-90 paraméter Lépéskoz
segitségével megadott l1épésekben
torténd referenciamodositashoz
hasznalt ido.

3-92 Teljesitmény-visszaallitas

Opcio: Funkci6:

[0] * Kikapcsolva Bekapcsolaskor a digitalis potenci-
ométer-referencia 0%-ra éll.

[1] Bekapcsolva Bekapcsolaskor a digitélis potenci-

ométer-referencia felveszi legutobbi
értékét.

3-93 Maximalis korlat

Tartomany: Funkci6:
100 %* [-200 - Az ered6 referencia maximalis
200 %] megengedett értékének bedllitasa.

Akkor ajanlott, ha az ered6
referencia finom beszabalyozasdhoz
digitélis potenciométert hasznélnak.

3-94 Minimalis korlat

Tartomany: Funkci6:
0 %* [-200 - Az ered6 referencia minimalis
200 %] megengedett értékének bedllitasa.

Akkor ajanlott, ha az eredé
referencia finom beszabalyozasahoz
digitalis potenciométert hasznalnak.

3-95 Rampa késl.
Tartomany:

Size [0-0]
related*

Funkcio:

A digitalis potenciométer funkcio
aktivalasa utan sziikséges késleltetés
megadasa, mig a frekvenciavalto
elinditja a referencia rdmpéazasat. 0
ms késleltetés esetén a novelés/
csokkentés aktivalasakor
megkezdédik a rdampazas. Lasd
még: 3-91 paraméter Rdmpaid6.

Speed =
i
<
[aa)
R

‘ a i
I L
‘ P 3-95 | |
| | | Time (s)
T
Inc Q\ | I
Abra 3.25 Rampa késleltetése, 1. eset
Speed =
A
=
[aa)
o
| AN 2

! P3-95
4‘ \

‘ \

T

‘ | ’—‘—Time (s)
Dec ! ‘
Inc 4h_| \—

Abra 3.26 Rampa késleltetése, 2. eset
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3.6 A 4-** Korlatok/figyelm. csoport
paraméterei

3.6.1 4-1* Motorhatarértékek

Beallithaté a motor nyomaték-, dram- és fordulatszam-
korlatja és a frekvenciavalté reakcidja ezek tullépése
esetén.

A korlat miatt tizenet jelenhet meg a kijelzén. Figyel-
meztetés esetén mindig megjelenik lizenet a kijelz6n vagy
a terepi buszon. A figyeléfunkcidk figyelmeztetést vagy
leoldast kezdeményezhetnek, mely utdbbi utédn a frekvenci-
avalto leall, és vészjelzé lzenetet ad.

4-10 Motorfordulatszam iranya

Opcio: Funkcié:
A motortengely kivant forgasi-
ranyanak kivalasztasa. Ha az
1-00 paraméter Konfigurdcié maodja
beallitasa [3] Zdrt hurok, akkor a
paraméter alapértelmezése [0]
Oramutatd szerint bedllitésra
véltozik. Ha a Mindkét irdnyban
beallitas van kivalasztva, az LCP-n
nem valaszthaté ki az éramutaté
jarasaval ellentétes iranyu forgas.
[0y * Oramutat6
szerint
[2] Mindkét
irdnyban
Tartomany: Funkcié:
Size [0 - par. 4-13 | A motorfordulatszam alsd

related* RPM] korlatjanak megadasa 1/perc
egységben. A motorfordulatszam
also korladtja bedllithaté ugy, hogy
megfeleljen a gyarté altal javasolt
minimalis motorfordulatszdmnak. A
motorfordulatszam alsé korlatja
nem lehet nagyobb a

4-13 paraméter Motor f.szdm felsé

korldt [1/min] értékénél.

4-12 Motor f.szam alsé korlat [Hz]

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - par. 4-14 | A motorfordulatszam alsé
related* Hz] korldtjanak megadasa Hz-ben. A

motorfordulatszam alsé korlatja
beallithaté ugy, hogy megfeleljen a
motortengely minimalis kimeneti
frekvenciajanak. A fordulatszam alsé
korldtja nem lehet nagyobb a

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [Hz] értékénél.

4-13 Motor f.szam felsé korlat [1/min]

Funkcié:
ERTESITES

A 4-53 paraméter Figyelm.:
magas ford.sz. értéke a
4-13 paraméter Motor f.szdm
felsé korldt [1/min] barmilyen
modositasa esetén felveszi a
4-13 paraméter Motor f.szdm
felsé korldt [1/min] beallitott
értékét.

ERTESITE.

A maximalis kimeneti
frekvencia nem lehet nagyobb
az inverter kapcsolasi
frekvenciaja

(74-01 paraméter Kapcsoldsi
frekvencia) 10%-anal.

Tartomany:

Size [0 - 60000
related* RPM]

A motorfordulatszam felsé
korlatjanak megadasa 1/perc
egységben. A motorfordulatszam
felsé korlatja beallithatd ugy, hogy
megfeleljen a gyarté altal megadott
maximalis névleges motorfordulat-
szamnak. A motorfordulatszam felsé
korlatjanak nagyobbnak kell lennie
a 4-11 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [1/min] értékénél.

A paraméter neve vagy
4-11 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [1/min], vagy
4-12 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [Hz] formaban jelenik meg, az
alabbiaktdl fliggben:

. Az egyéb paraméterek

beallitasa a fémentiiben

. A foldrajzi helynek
megfelelé alapértelmezett
beallitasok

4-14 Motor f.szam felsé korlat [Hz]

Tartomany: Funkcié:
Size [.1- par A motorfordulatszam felsé
related* 4-19 Hz] korlatjanak megadasa Hz-ben. A

4-14 Paraméter Motor f.szdm felsé
korldat [Hz] bedllithat6 ugy, hogy
megfeleljen a gyarté altal javasolt
maximalis motorfordulatszamnak. A
motorfordulatszam felsé korlatjanak
nagyobbnak kell lennie a

4-12 paraméter Motor f.szdm alsé
korldt [Hz] értékénél. A kimeneti
frekvencia nem lehet nagyobb a
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4-14 Motor f.szam felsé korlat [Hz]

4-19 Max. kimeneti frekvencia

frekvencia) 10%-anal.

4-16 Motor lizemmo6d nyomatékkorlatja

4-17 Generator izemmadd nyomatékkorlatja

nyomatékkorlat a motor

1-25 paraméter Névleges motorfordu-
latszdm segitségével bedllitott
névleges fordulatszamaig terjedd,
ezt az értéket is magdaba foglalé
tartomanyban aktiv. A tovabbi
részletekért lasd

14-25 paraméter Leolddskésleltetés
nyomatékkorldtndl.

Ha az 1-00 paraméter Konfigurdcié
modja — 1-28 paraméter Motorforg.
ellenérzése egy bedllitasa
megvaltozik, a

4-17 paraméter Generdtor lizemmod
nyomatékkorldtia nem all vissza
automatikusan az alapértelmezett
beéllitasra.

4-18 Aramkorlat

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
kapcsolasi frekvencia Size [1-590 Hzl W
(14-01 paraméter Kapcsoldsi related*

A motor miikédése kozben ez
a paraméter nem modosithaté.

ERTESITE.

Tartomany: Funkcié:

Size [0 Ha a 7-10 paraméter Motor
lated* 1000.0 %] felépitése beallitasa [1] PM,

— — nem kidll6 SPM, akkor 300 Hz a

maximalis érték.

Tartomany: Funkcié:
100 %* [o- A generatoros mikodés maximalis A n11a>’<|malls k'me?et' frekvencia
1000.0 %] nyomatékkorlatjanak megadasa. A T R

4-19 Paraméter Max. kimeneti
frekvencia abszolut korlatot hataroz
meg a frekvenciavalté kimeneti
frekvencidja szamara az olyan
alkalmazasok fokozott biztonsaga
érdekében, ahol kerilni kell a
véletlen tulgyorsulést. Ez az
abszolut korlat minden konfigura-
cidban érvényes, és fliggetlen az
1-00 paraméter Konfigurdcié maédja
bedllitasatol.

3.6.2 4-5* Allithato figyelm.

Az dram, a fordulatszam, a referencia és a visszacsatoléjel
allithaté figyelmeztetési korlatainak megadasa.

ERTESITES

Nem lathaté a kijelzén, csupan az MCT 10 paraméterez6

Tartomany: Funkcié:
- ~ ~ szoftver jeleniti meg.
Size [1.0- A motoros és a generatoros
related* 1000.0 %] muikodés aramkorlatjanak
megadisa. Az lapértelmezett
beallitds a motor névleges Tartomany: Funkcié:
nyomatékanak 1,1-szerese 0 A* [0 - par. 4-51 [ A figyelmeztetések a kijelz6n, a
(szamitott érték), hogy a motort Al programozott kimeneten vagy a
megvédije az elakadasi nyomaték terepi buszon jelennek meg.
elérésétdl. Ha az . .
1-00 paraméter Konfigurdcié mddja — - ‘ ‘ é
1-26 paraméter Motorvez. névl. pagt - - - -2 F-E L .
nyomaték egy bellitasa e Sl *]* F-b-t
megvaltozik, a 1 _L.NRANGE : _L l
paraméter 4-18 Aramkorldt nem &ll ol L ,], L oL
vissza automatikusan az alapértel- - | 3 L S
mezett beallitasra. O ey
Abra 3.27 Alsé aramkorlat
Adja meg az liow értékét. Ha a
motordram kisebb ennél a korlatnal
(l,ow), a kijelzén Alacs. dram Uzenet
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Tartomany:

4-50 Alacs. aram

Funkcio:

4-53 Figyelm.: magas ford.sz.

Tartomany:

Funkcio:

jelenik meg. A jelkimenetek ugy
programozhatoék, hogy éllapotjel
jelenjen meg a 27-es vagy 29-es
csatlakozén és a 01-es vagy 02-es
relékimeneten. Lasd Abra 3.27.

4-51 Figyelm.: magas aram

Tartomany: Funkcié:
Size [par. 4-50 - | Adja meg az lnicH értékét. Ha a
related* par. 16-37 A] | motoraram nagyobb ennél a

korlatnal (Ihich), a kijelz6n Magas
dram Uzenet jelenik meg. A
jelkimenetek Ugy programozhatdk,
hogy éllapotjel jelenjen meg a 27-
es vagy 29-es csatlakozén és a 01-
es vagy 02-es relékimeneten. Lasd
Abra 3.27.

Tartomany:

4-52 Figyelm.: alacsony

ford.sz.

Funkcio:

0 RPM*

[0 - par. 4-53

RPM]

Adja meg az niow értékét. Ha a
motorfordulatszdm kisebb ennél a
korlatnal (nLow), a kijelzén Al
ford.szdm Uzenet jelenik meg. A
jelkimenetek Ugy programozhatdk,
hogy éllapotjel jelenjen meg a 27-
es vagy 29-es csatlakozén és a 01-
es vagy 02-es relékimeneten. A
motorfordulatszdm niow alsé jelzési
hatérat a frekvenciavalté normal
mukodési tartomanyaban kell
beéllitani. Lasd Abra 3.27.

a korlatnal (nnich), a kijelzén Mag.
ford.szm Uzenet jelenik meg. A
jelkimenetek ugy programozhatdk,
hogy éllapotjel jelenjen meg a 27-
es vagy 29-es csatlakozén és a 01-
es vagy 02-es relékimeneten. A
motorfordulatszdm nuicH felsé
jelzési hatarat a frekvenciavalté
normal mikodési tartomanydban
kell bedllitani. Lasd Abra 3.27.

Tartomany:

4-54 Figyelm.: alacsony ref.

Funkcio:

-999999.99

[-999999.999

9% - par. 4-55 ]

Az also referenciakorlat megadasa.
Ha az aktudlis referencia kisebb
ennél a korlatndl, a kijelzén
megjelenik a Refiow. A jelkimenetek
ugy programozhaték, hogy
allapotjel jelenjen meg a 27-es vagy
29-es csatlakozon és a 01-es vagy
02-es relékimeneten.

4-55 Figyelm.: magas ref.

Tartomany: Funkcié:

999999.999 | [par. 4-54 - [ A fels6 referenciakorlat megadasa.
e 999999.999 ] [ Ha az aktudlis referencia nagyobb a

korlatnal, a kijelz6n megjelenik a
Refuigh. A jelkimenetek Ugy progra-
mozhatdk, hogy allapotjel jelenjen
meg a 27-es vagy 29-es csatlakozén
és a 01-es vagy 02-es reléki-
meneten.

4-53 Figyelm.: magas ford.sz.

4-56 Figyelm.: alacs. visszacs.

4-13 paraméter Motor f.szdm
felsé korldt [1/min] barmilyen
moédositasa esetén felveszi a
4-13 paraméter Motor f.szdm
felsé korldt [1/min] beallitott
értékét.

Ha a 4-53 paraméter Figyelm.:
magas ford.sz. esetében mas
értékre van sziikség, azt a
4-13 paraméter Motor f.szdm
felsé korldt [1/min] beallitasa
utan kell megadni.

Adja meg az nhich értékét. Ha a
motorfordulatszam nagyobb ennél

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
Size [ par. 4-52 - W -999999.99 | [-999999.999 | A visszacsatoldjel alsé korlatjanak
related* par. 4-13 RPM] A 4-53 paraméter Figyelm.: 9 Referen- |- par. 4-57 megadasa. Ha a visszacsatolojel
magas ford.sz. értéke a ceFeedback | Reference- kisebb ennél a korlatnal, a kijelz6n
Unit* FeedbackUnit] [ megjelenik a Feedbiow. A

jelkimenetek ugy programozhatdk,
hogy éllapotjel jelenjen meg a 27-
es vagy 29-es csatlakozén és a 01-
es vagy 02-es relékimeneten.

4-57 Figyelm:magas.visszacs.

Tartomany: Funkcié:

999999.999 | [par. 4-56 - | A visszacsatoldjel felsé korlatjanak
Reference- | 999999.999 megadasa. Ha a visszacsatolojel
FeedbackU | Reference- nagyobb ennél a korlatnal, a

nit* FeedbackUnit] | kijelz6n megjelenik a Feedbnigh. A

jelkimenetek ugy programozhatdk,
hogy éllapotjel jelenjen meg a 27-
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4-57 Figyelm:magas.visszacs. 4-62 Keriil6 ford.szam be [1/min]

Tartomany: Funkcié: Téomb [4]
es vagy 29-es csatlakozon és a 01- Tartomany: Funkcié:
es vagy 02-es relékimeneten. Size [0 - par. 4-13 | Egyes rendszereknél el kell keriilni
related* RPM] bizonyos kimeneti frekvenciadkat

4-58 Funkcié motorfazis kieséskor

vagy fordulatszdmokat, melyeken
Opcio: Funkcio: rezonancia lép fel. Adja meg a

W keriilendé fordulatszamok felsé

Yl e 1 .. hatarértékét.
A motor mikodése kdzben ez

a paraméter nem modosithato.
P 4-63 Max. keriil. ford.sz. [Hz]

Vészjelzés hidnyzé motorfazis Tomb [4]
esetén. Tartomany: Funkcio:

0] Tiltva Hidnyz6 motorfazis esetén nem Size [0 - par. 4-14 | Egyes rendszereknél el kell kerdilni
T i related* Hz] bizonyos kimeneti frekvenciakat
jelenik meg vészjelzés.

vagy fordulatszamokat, melyeken

[1] Leoldas 100 Hianyz6 motorfazis esetén rezonancia ép fel. Adja meg a

ms vészjelzés jelenik meg. keriilendé fordulatszamok felsé

[2] * Leoldas 1000 hatérértékét.

ms
[5] Motor Check

3.6.4 Keriilend6 fordulatszamok
félautomatikus beallitasa

3.6.3 4-6* Keruld frekv.

A kerlilend6 fordulatszamok félautomatikus beallitasaval

Egyes rendszereknél el kell kertilni bizonyos kimeneti egyszer(ibben beprogramozhatdk azok a frekvenciaértékek,
frekvenciakat vagy fordulatszamokat, melyeken rezonancia amelyeket a rendszerben okozott rezonancia miatt ki kell
Iép fel. Legfeljebb 4 elkeriilendé frekvencia- vagy hagyni.
fordulatszam-tartomany adhaté meg.
4-60 Keriilé ford.szam ki [1/min] Az eljaras ,menete a kovetkezé:
Tomb [4] 1. Allitsa le a motort.
Tartomany: Funkcié: 2. Valassza ki a 46;614 parametir Félaut. ker.ford.sz.
setup [1] Engedélyezve értékét.
Size [0 - par. 4-13 | Egyes rendszereknél el kell kerilni p [1]Eng 4
related* RPM] bizonyos kimeneti frekvenciakat 3. Az LCP [Hand On] (Kézi be) gombjanak megnyo-
vagy fordulatszamokat, melyeken masaval inditsa el a rezonanciat okoz6
rezonancia lép fel. Adja meg a frekvenciasdvok keresését. A motor gyorsulni kezd
kertilendé motorfordulatszamok a bedllitott rdampanak megfelel6en.
alsé hatarértekét. 4.  Ha rezonanciasavot észlel, annak megszinésekor

nyomja meg az LCP [OK] gombjat. A késziilék a
4-62 paraméter Keriilé ford.szam be [1/min] vagy a
Tomb [4] 4-63 paraméter Max. kerdil. ford.sz. [Hz] (tomb) elsé
Tartomany: Funkcio: elemeként menti az adott frekvencit. Ismételje
meg ezt a lépést a felrdmpazaskor észlelt
valamennyi rezonanciasavnal (legfeljebb 4 ilyen
adhat6é meg).

Size [0 - par. 4-14 | Egyes rendszereknél el kell kerlni
related* Hz] bizonyos kimeneti frekvenciakat
vagy fordulatszamokat, melyeken

rezonancia lép fel. Adja meg a 5. A maximalis fordulatszam elérésekor a motor
kertilend motorfordulatszamok automatikusan fékezni kezd. Amikor lassitas
alsé hatarértékét. kdzben egy rezonanciasav végét tapasztalja,

hajtsa végre a fenti miveletet. A késziilék az [OK]
gomb megnyomasakor a 4-60 paraméter Keriilé
ford.szdm ki [1/min] vagy a 4-61 paraméter Min.
kertil. ford.sz. [Hz] tdmbbe menti az adott frekven-
cidkat.
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6. Miutdn a motor a fékezés végén ledllt, nyomja
meg az [OK] gombot. A 4-64 Paraméter Félaut.
ker.ford.sz. setup automatikusan visszaall a
Kikapcsolva bedllitasra. A frekvenciavaltd
mindaddig kézi izemmddban marad, amig meg
nem nyomjék az LCP [Off] (Ki) vagy [Auto on]
(Automatikus be) gombjat.

Ha valamelyik rezonanciasav hatérai rossz sorrendben
lettek megadva, akkor valamennyi bejegyzés torlédik, és a
kovetkezé lzenet jelenik meg: Egymdst fedd keriil6sdvok,
vagy hidnyosan megadott kezd6- és végpontok. [Cancel]
(Mégse): megszakitds. A rossz sorrendben torténé megadas
azt jelenti, hogy a 4-62 paraméter Keriilé ford.szdm be [1/
min] segitségével megadott frekvenciaértékek nagyobbak a
4-60 paraméter Kerlilé ford.szdm ki [1/min] értékeinél, vagy
hogy a Kertil6 ford.szdm ki és a Keriilé ford.szdm be paramé-
terben eltéré szamu érték van megadva.

4-64 Félaut. ker.ford.sz. setup

Opcio: Funkcio:
[o] * Kikapcsolva Nincs funkcio.
[1] Engedélyezve | A kerililendd fordulatszamok félauto-

matikus bedllitdsanak elinditasa. A
3.6.4. fejezet Kertilendé fordulat-
szdmok félautomatikus bedllitdsa
szerint kell folytatni az eljarast.
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3.7 Az 5-** Digitdlis be/ki csoport
paraméterei

A digitalis be- és kimenetek bedllitaséra szolgalé
paraméterek.

3.7.1 5-0* Digitalis 1/0-G.méd

Paraméterek a bemenet és kimenet beallitasara az NPN,
illetve a PNP segitségével.

5-00 Digitalis 1/0-lizemmaéd

3.7.2 5-1* Digitalis bemenetek

Paraméterek a bemeneti csatlakozdék bemeneti funkcidinak

beallitasara.

A digitélis bemenetek a frekvenciavalté kilonbozé
funkcidinak kivalasztasara szolgalnak. Az egyes digitalis

bemenetek a kdvetkezé funkcidkra allithatok be:

A [120]-[138] szamu beallitdsok a kaszkadszabalyozé

mukodésére vonatkoznak. Tovabbi tudnivalékért lasd a 25-

** Kaszkddvezérl6 paramétercsoportot.

Opcio: Funkcié: Digitalis bemenet Opcié Csatlakozo
W funkcidja
A motor miikédése kézben ez Nincs funkciéja [0l 19, 29, 32, 33
a paraméter nem madosithato. Hibatorlés [11 Bsszes
Szabadonfut., inverz [2] 27
A digitalis bemenetek és a progra- Szab.fut.inv.+hibatorl. [3] Osszes
mozott digitélis kimenetek el6re DC-fék, inverz [5] Gsszes
beprogramozhaték PNP vagy NPN Stop, inverz [6] Osszes
rendszerekben valé mukodésre. Kiilsé retesz [71 Osszes
[0] * PNP - aktiv 24 | Pozitiv logikdhoz vélassza (0). A PNP Start (8l Osszes
V-nal rendszerek logikai nulla szintje 0 V. Impulzusstart (9l Osszes
- Irdnyvaltas [10] Osszes
[1] NPN - aktiv 0 | Negativ logikahoz valassza (1). Az —— —
V-nal NPN rendszerek nulla szintje +24 V Start irényvaltassal [ osszes
a frekvenciavélton belul. Jog (4 Osszes
Belsé referencia be [15] Osszes
Opcié: Funkcié: Belsé ref., 1. bit [17] osszes
n Belsé ref,, 2. bit [18] osszes
W Referencia befagy. [19] 0Osszes
A motor miikodése kozben ez Kimenet befagy. [20] Gsszes
a paraméter nem maédosithato. Gyorsitas 21] y—
Lassitds [22] Osszes
[0] * Bemenet A 27-es csatlakozo digitalis Setup val, 0. bit 23] Bsszes
bemenetként valé definialdsa. Setup val,, 1. bit 24] Hs52€5
[1] Kimenet A 27-es csatlakozé digitalis Pulse input (Impulzus- [32] 29, 33
kimenetként valé definiélasa. bemenet)
Rampa, 0. bit [34] 0Osszes
Halozatkiesés, inverz [36] Osszes
Opcié: Funkcié: Ref source bit 0 [42] Osszes
w (Ref.forras 0. bit)
N . Hand/auto Start (Kézi/ [51] Osszes
A motor mikodése kozben ez N
auto inditas)
a paraméter nem madosithato. - - —
Startengedélyezés [52] Osszes
Kézi indités [53] Osszes
[o] * Bemenet A 29-es csatlakozé digitalis AUt inditas [54] Sesz0s
bemenetként vald definialasa. — — -
DigiPot novelése [55] Osszes
[1] Kimenet A 29-es csatlakozé digitélis DigiPot csokkentése [56] &sszes
kimenetként valé definidldsa. DigiPot térlése [57] Bsszes
Counter A (up) (,A” [60] 29, 33
szamlalo (fel))
Counter A (down) (,A" [61] 29, 33
szamlalo (le))
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Digitalis bemenet Opcid Csatlakoz6 2-02 paraméter DC-fékezési id6 értéke nem
funkcidja 0. Logikai 0 = DC-fék.

LA" szamlalo torlése [62] Osszes Ha a 1-10 paraméter Motor felépitése
Counter B (up) (,B” [63] 29, 33 beallitasa [1] PM, nem kidllé SPM, akkor ez a
szamlalo (fel)) lehetéség nem valaszthatd ki.

Counter B (down) (,B” [64] 29, 33 [6] | Stop, inverz Inverz stop funkcié. Ha a kivélasztott
szamlalo (le)) csatlakozo logikai szintje 1-rél 0-ra valtozik,
B” szamlalo torlése [65] Bsszes a berendezés stop funkciét general. A
Altatas tizemmad [66] Bsszes ledllitas végrehajtasa a kivalasztott
Karbantartasi id6zités [78] bsszes rampaidének megfelel6en torténik

toriése (3-42 paraméter 1. fékezési rampaidé és

1. PTC-kartya [80] Sesz0s 3-52 paraméter 2. fékezési rampaidd).
Latched Pump Derag [85] Osszes ERTESITE

(Imp. szivattyutiszt.) Ha a frekvenciavalté a nyomaték-
Vezérsziv. ind. [120] Bsszes korlaton miikédik, stop parancs
Vezérszivattyu-valtas [121] Bsszes érkezésekor lehet, hogy nem éll le

1. sziv. retesz. [130] Osszes magatoél. A frekvenciavalto

2. s7iv. retesz. [131] Ssszes ledllasanak biztositasara allitson egy
3. sziv. retesz. [132] Beszes digitalis kimenetet [27] Nyom.korldt

Tablazat 3.12 A digitalis bemenetek funkcioi

Az Osszes a kovetkezé szamu csatlakozokat jelenti: 18, 19,
27, 29, 32, X30/2, X30/3 és X30/4.

Az X30/X szamok a VLT® General Purpose 1/0 (MCB 101)
csatlakozoira vonatkoznak.

Azokat a funkcidkat,

amelyek csak egy digitalis

bemenethez rendelheték, a megfelelé paraméternél

ismertetjik.

Az egyes digitalis bemenetek a kovetkez6 funkcidkra

programozhatoék be:

és stop értékre, és csatlakoztassa azt
egy szabadonfutasra konfiguralt
digitalis bemenethez.

[0] | Nincs funkci6ja

A készulék nem veszi figyelembe a csatla-
kozéra adott jelet.

[1] | Hibatorlés

A frekvenciavalté hibajanak torlése leoldas/
vészjelzés utan. Nem minden vészjelzés
tordlhetd.

Kilsé retesz

Mukodése megegyezik a szabadonfutasu
inverz funkciééval, kulsé retesz esetén
azonban a external fault (kilsé hiba)
vészjelz6 lizenet jelenik meg, ha a
Szabadonfut., inverz funkciéra progra-
mozott csatlakozé értéke logikai 0. A
vészjelz6 lizenet a kilsé retesz bedllitasu
digitalis és relékimeneteken is aktiv lesz. A
kilsé retesz okdnak megsziintetése utan a
vészjelzés egy digitalis bemenet vagy a
[Reset] (Hibatorlés) gomb segitségével
torolheté. A 22-00 paraméter Kiilsé retesz
késletetése segitségével késleltetési id6t is
be lehet allitani. A bemenetre adott jel
esetén a reakcié a 22-00 paraméter Klilsé
retesz késletetése segitségével bedllitott
id6vel késik.

[2] | Szabadonfut.,
inverz

A frekvenciavélté hagyja a motort
szabadon futni. Logikai 0 = szabadonfutasu
stop.

(27-es digitdlis bemenet, alapértelmezés):
szabadonfutasu stop; inverz bemenet (NC).

Start

A start kivalasztasa a start/stop parancshoz.
1=inditas, 0=leallitas.
(A 18-as digitélis bemenet alapértelmezése.)

[3] | Szab.fut.inv.
+hibatorl.

Hibatorlés és szabadonfutasu stop; inverz
bemenet (nyitd).

A frekvenciavélté hagyja a motort
szabadon futni, és hibatorlést végez.
Logikai 0 = szabadonfutasu stop és
hibatorlés.

9]

Impulzusstart

2 ms hosszisagu impulzus esetén a motor
elindul. Az inverz stop aktivaldsa esetén a
motor ledll.

[5] [ DC-fék, inverz

Inverz bemenet a DC-fékhez (nyitd).

A frekvenciavalté ledllitja a motort,
bizonyos id6ére egyendram ald helyezve azt.
Lasd 2-01 paraméter DC-fékdram —

2-03 paraméter DC-fék bekapcs. ford.sz. [1/
min]. Ez a funkcié csak akkor m{ikodik, ha a

[10

Irdnyvaltas

A motortengely forgasirdnyanak megvaltoz-
tatdsa. Az irdnyvaltashoz logikai 1-et kell
kivalasztani. Az iranyvalto jel csak a
forgasiranyt valtja, a start funkciét nem
aktivalja. Valassza a

paraméter 4-10 Motorfordulatszdm irdnya
Mindkét iranyban beallitasat.

(A 19-es digitalis bemenet alapértel-
mezése.)

[11]

Start irdnyval-
tassal

Egyazon vezetéken adhat6 a segitségével
start/stop és iranyvaltasi parancs. Ezzel
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egyidejlileg mas start parancs nem adhaté [21] | Gyorsitas A fordulatszam digitalis novelésére/
ki. csokkentésére szolgal (motor-potenci-
[14] ] Jog A jogfordulatszam aktivalasa. Lasd ométer). Ezt a funkciét vagy a [19]
3-11 paraméter JOG ford.sz.[Hz]. Referencia befagy., vagy a [20] Kimenet
(A 29-es digitalis bemenet alapértel- befagy. kivélasztasaval lehet aktivalni. Ha a
mezése.) [21] Gyorsitds funkciot 400 ms-nal révidebb
[15] | Belsé Valtés a kiils6 és a belsé referencia kdzott, idére aktivaljak, az eredé referencia 0,1%-
referencia be | feltéve, hogy a 3-04 paraméter Referencia- kal né. A [21] Gyorsitds funkcié 400 ms-nal
funkcié beallitasa [1] Kiilsé/bels6. Logikai 0 hosszabb aktivaldsa esetén az ered6
= a kiilsé referencia aktiv; logikai 1 = a 8 referencia a 3-41 paraméter 1. felfutdsi
belsé referencia egyike aktiv. rdmpaidé 1. rdampajanak megfelel6en
[16] | Belsé ref,, 0. A 8 belsé referencia egyikének kivalasz- novekszik.
bit taséra szolgél a Tdbldzat 3.13 szerint. [22] | Lassités Lasd a [27] Gyorsitds leirasat.
[171 | Belsd ref., 1. A 8 belsé referencia egyikének kivalasz- [23] | Setup val., 0. A 4 setup egyikének kivalasztasa. Valassza a
bit tasara szolgal a Tdbldzat 3.13 szerint. bit 0-10 paraméter Aktiv setup Multisetup
[18] | Belsé ref,, 2. A 8 belsé referencia egyikének kivalasz- beallitasat.
bit tasara szolgal a Tdbldzat 3.13 szerint. [24] | Setup val., 1. | Lasd a [23] Setup vdl,, 0. bit leirasat.
bit (A 32-es digitalis bemenet alapértel-
Belsé ref. bitje 2 1 0 mezése.)
Bels referencia 0] 0 0 0 [32] | Pulse input Akkor vélassza a [32] Pulse input (Impulzus-
Belsé referencia 1 0 0 1 (Impulzus- bemenet) beéllitast, ha impulzussorozatot
Belsé referencia 2| 0 1 0 bemenet) hasznal referenciaként vagy visszacsatol6-
Belsé referencia 3 0 1 1 jelként. A skélazas az 5-5* Impulzusbemenet
Belsé referencia 4 1 0 0 paramétercsoportban torténik.
Belsé referencia 5 1 0 1 [34] | R&mpa, 0. bit | A hasznalni kivant rampa kivalasztasa. A
Belsé referencia 6 1 1 0 logikai 0 az 1-es, a logikai 1 a 2-es rampat
Bels6 referencia 7| 1 1 1 aktivalja.
[36] | Halozatkiesés, | A 14-10 paraméter Hdldzati hiba aktivalasa.
Tablazat 3.13 Bels6 referencia bitjei inverz A funkciét a logikai 0 aktivélja.
[42] | Ref source bit [ A 0. bit aktiv bemenetével az Al54-es
[19] | Referencia Az aktudlis referencia befagyasztasa. Ez az 0 (Refforras 0. | valaszthato ki referenciaforrasként (lasd 3-1*
befagy. értek ezutdn a gyorsitas és a lassitas bit) Referencidk paramétercsoport, [35] Digital
funkcio bekapcsolasanak kiindulépontja. input select (Digitalis bemenet kivalasztasa)
Gyorsitasnal és lassitasnal a fordulatszam- beallitas). Az inaktiv bemenet az Al53-as
véltozas mindig a 2-es rdmpa kivalasztasat jelenti.
(3-51 paraméter 2. felfutdsi rdmpaidd s [51] | Hand/Auto Kivélaszthato a kézi vagy az automatikus
3-52 paraméter 2. fékezési rdmpaido) szerint start (Kézi/auto | inditas. Logikai 1 érték jellel csak az
torténik a 0 ~ 3-03 paraméter Maximdlis inditas) automatikus be, logikai 0 értékivel csak a
referencia tartomanyban. kézi be funkcié valaszthatd k.
[20] | Kimenet Az aktualis motorfrekvencia befagyasztasa [52] | Startengedé- [ A start parancsok elfogadéséhoz logikai 1
befagy. (Hz-ben). Ezutén ez az érték lesz a gyorsitas lyezés sziikséges azon a bemeneti csatlakozén,
és a lassitas funkcié bekapcsolasanak melyen az [52] Startengedélyezés van
kiindulépontja. Gyorsitasnal és lassitasnal a bellitva. A startengedélyezés logikai ES
fordulatszam-valtozas mindig a 2-es rampa kapcsolatban all azzal a csatlakozéval,
(3-51 paraméter 2. felfutdsi rampaidé és melynek beallitasa [8] Start, [14] Jog vagy
3-52 paraméter 2. fékezési rampaidd) szerint [20] Kimenet befagy. A motor elinditaséhoz
torténik a 0 - 1-23 paraméter Motorfrek- mindkét feltételnek teljesilnie kell. Ha tobb
vencia tartomanyban. bemeneten is [52] Startengedélyezés van
ERTESITE beprogramozva, a funkcié végrehajtasahoz
Ha a [20] Kimenet befagy. funkcio elég, ha az egyik ilyen bemeneten teljesiil
aktiv, a frekvenciavalté nem allithaté ennek feltétele (logikai 1). Az [52] Starten-
le logikai 0 értékdi [13] Start jellel. A gedélyezés nincs befolyéssal az 5-3* Digitdlis
frekvenciavaltot egy [2] Szabadonfut., kimenetek vagy az 5-4* Relék paraméte-
inverz vagy [3] Szab.fut.inv.+hibatérl. rekben beprogramozott inditaskérd digitalis
beallitasu csatlakozon keresztiil kell kimeneti jelekre ([8] Start, [14] Jog vagy [20]
ledllitani. Kimenet befagy.).
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[53]

Kézi inditas

A bemenetre adott jel ugyanugy kézi
tizemmadba kapcsolja a frekvenciavaltot,
mintha megnyomna a [Hand On] (Kézi be)
gombot. A késziilék nem fogja figyelembe
venni a normal stop parancsokat. A jel
megszakadasa esetén a motor ledll. Ha mas
start parancsot is szeretne hasznalni, akkor
egy masik digitélis bemenetet [54] Aut.
inditds funkcidra kell allitani, és erre a
bemenetre kell jelet adni. A [Hand On]
(Kézi be) és az [Auto On] (Automatikus be)
gombnak nem lesz hatasa. Az [Off] (Ki)
gomb felllirja a helyi inditas és az
automatikus inditas parancsot. A helyi
inditds vagy az automatikus inditds Ujboli
aktivaldasdhoz nyomja meg a [Hand On]
(Kézi be), illetve [Auto On] (Automatikus
be) gombot. Ha sem az [53] Kézi inditds,
sem az [54] Aut. inditds nem kap jelet, a
motor ledll, figgetlenul az esetleges
normal start parancsoktol. Ha az [53] Kézi
inditds és az [54] Aut. inditds egyarant kap
jelet, akkor az automatikus inditas funkcié
lesz érvényben. Az [Off] (Ki) gomb
megnyomasa esetén a motor az [53] Kézi
inditds és az [54] Aut. inditds csatlakozéira
adott jelektdl fuiggetlenil leall.

[64] | Counter B (Csak a 29-es és 33-as csatlakozoénal:) az
(down) (,B” SLC-szamlalé csokkentésére szolgald
szamlalo (le)) bemenet.

[65] | ,B" szamlaldé A ,B” szamlalé torlésére szolgalé bemenet.
torlése

[66] | Altatas A frekvenciavalté altatasi Gzemmaodba
izemmod |éptetése (lasd a 22-4* Altatdsi 4d.m. paramé-

tercsoportot). A frekvenciavalté a bemenetre
adott jel felfutd élére reagal.

[78] | Karbantartési | A 16-96 paraméter Karbantartdsi adatok
id6zités torlése | 6sszes adatanak nullazasa.

[80] | 1. PTC-kartya Barmely digitalis bemenet bedllithaté [80]
1. PTC-kdrtya értékre, de csak egyet szabad
erre az értékre allitani.

[85] | Latched Pump [ Szivattyutisztitas inditasa.

Derag (Imp.

szivattyutiszt.)

A [120]-[138] szdmu bedllitdsok a kaszkadszabdlyozé
mikodésére vonatkoznak. Tovabbi tudnivalokért lasd a 25-
** Kaszkddvezérl6 paramétercsoportot.

[120]

Vezérsziv.
ind.

A (frekvenciavalté altal szabalyozott) vezérszi-
vattyu inditasa/leallitasa. Az inditdshoz egy
rendszerinditas jel is szlikséges, példaul egy
[8] Start beallitasu digitdlis bemeneten.

[54]

Aut. inditas

A bemenetre adott jel ugyanugy
automatikus Gzemmodba kapcsolja a
frekvenciavaltét, mintha megnyomna az
[Auto On] (Automatikus be) gombot. Lasd
még: [53] Kézi inditds.

[55]

DigiPot
novelése

A bemenet a 3-9* Digitdlis pot.méter
paramétercsoportban leirt digitalis potenci-
ométer funkcié novelési jeleként
hasznalhato.

[121]

Vezérszi- Vezérszivattyu-valtas kezdeményezése a

vattyu- kaszkadszabalyozoban. A
valtas 25-50 paraméter Vezérszivattyu-vdltds bedllitasa
[2] Parancsra vagy [3] Belépt.-kor v. parancsra
kell, hogy legyen. A 25-51 Paraméter Vdltdsi
esemény bedllitdsa a 4 lehetéség barmelyike

lehet.

[56]

DigiPot
csokkentése

A bemenet a 3-9* Digitdlis pot.méter
paramétercsoportban leirt digitalis potenci-
ométer funkcié csokkentési jeleként
hasznélhato.

[57]

DigiPot torlése

A bemenet a 3-9* Digitdlis pot.méter
paramétercsoportban leirt digitélis potenci-
ométer referencia torlés miveleteként
hasznalhato.

[130

138]

szamlalo (le))

[60] [ Counter A (up) | (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozondl:) az
(,A" szamlalé | SLC-szdmlald ndvelésére szolgaldé bemenet.
(fel))

[61] | Counter A (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozonal:) az
(down) (,A" SLC-szamlal6 csokkentésére szolgéld

bemenet.

(,B” szamlalé
(fel))

[62] [ ,A" szamlalo Az ,A” szamlal6 torlésére szolgdlé bemenet.
torlése
[63] | Counter B (up) | (Csak a 29-es és 33-as csatlakozonal:) az

SLC-szamlalé novelésére szolgédlé bemenet.

1. sziv. A funkcié a 25-06 paraméter Szivattyuk szdma

retesz. — 9. | beallitasatol i
SZiv. értékre van allitva, az 1. szivattyu az 1. relé
retesz. segitségével vezérelt szivattyura vonatkozik,
és igy tovabb. [1] Yes (Igen) bedllitas esetén az
1. szivattyu arra a szivattyura vonatkozik,
amelyet csak a frekvenciavalté vezérel (a
beépitett relék nélkul), a 2. szivattyd pedig az
1. relé segitségével vezérelt szivattyura
vonatkozik. A véltoztathaté fordulatszamu
szivattyu (vezérszivattyu) az egyszerl kaszkad-
szabélyozéban nem reteszelhetd.

Lasd Tdbldzat 3.14.
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Bedllitas az A
5-1* Digitdlis | 25-06 paraméter Szivattyuk
bemenetek szdma bedllitasa
paraméter-
csoportban
[0] No (Nem) | [1] Yes (Igen)
[130] 1. sziv. Az 1. relé A frekvenci-
retesz. vezérli avalté vezérli
(csak ha nem (nem
vezérszi- reteszelhetd)
vattyu)
[131] 2. sziv. A 2. relé Az 1. relé
retesz. vezérli vezérli
[132] 3. sziv. A 3. relé A 2. relé
retesz. vezérli vezérli
[133] 4. A 4. relé A 3. relé
szivattyu vezérli vezérli
retesz.
[134] 5. Az 5. relé A 4. relé
szivattyu vezérli vezérli
retesz.
[135] 6. A 6. relé Az 5. relé
szivattyu vezérli vezérli
retesz.
[136] 7. sziv. A 7. relé A 6. relé
retesz. vezérli vezérli
[137] 8. sziv. A 8. relé A 7. relé
retesz. vezérli vezérli
[138] 9. sziv. A 9. relé A 8. relé
retesz. vezérli vezérli

5-10 18-as digitalis bemenet

Ugyanolyan lehetéségeket és funkciokat kindl, mint az 5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a [32] Pulse input
(Impulzusbemenet) bedllitast.

5-11 19-es digitalis bemenet

Ugyanolyan lehetéségeket és funkciokat kinal, mint az 5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a [32] Pulse input
(Impulzusbemenet) beallitast.

5-12 27-es digitalis bemenet

Ugyanolyan lehet&ségeket és funkciokat kinal, mint az 5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a [32] Pulse input
(Impulzusbemenet) beallitast.

5-13 29-es digitalis bemenet

Ugyanolyan lehetéségeket és funkciokat kindl, mint az 5-1*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport.

5-14 32-es digitalis bemenet

Ugyanolyan lehetéségeket és funkciokat kindl, mint az 5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a [32] Pulse input
(Impulzusbemenet) bedllitast.

5-15 33-as digitalis bemenet

Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat kindl, mint az 5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport.

5-16 X30/2-es digitalis bemenet

Opcié: Funkci6:
[0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
funkcioja valtéba telepitve van a VLT® General

Purpose 1/0 (MCB 101). Ugyanolyan lehet6-
ségeket és funkciokat kindl, mint az 5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve
a [32] Pulse input (Impulzusbemenet)
beallitast.

5-17 X30/3-as digitalis bemenet

Opcio: Funkcié:
[0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
funkcidja véltdba telepitve van a VLT® General

Purpose 1/0 (MCB 101). Ugyanolyan lehet6-
ségeket és funkciokat kinal, mint az 5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve
a [32] Pulse input (Impulzusbemenet)
beallitast.

5-18 X30/4-es digitalis bemenet

Opcié: Funkcio:
[0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
funkcioja valtéba telepitve van a VLT® General

Purpose 1/0 (MCB 101). Ugyanolyan lehet6-
ségeket és funkciokat kindl, mint az 5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve
a [32] Pulse input (Impulzusbemenet)
beallitast.

5-19 37-es, bizt. stop csatl.

Ez a paraméter a Safe Torque Off miikodésének konfiguralaséra
szolgal. Figyelmeztet lzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja
szabadon futni a motort; lehetséges az automatikus Ujrainditas.
Vészjelz6 Uzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja szabadon futni
a motort, és kézi Ujrainditas szlikséges (terepi buszon, digitélis
1/0-val vagy az LCP [RESET] (Hibatorlés) gombjanak megnyo-
masaval). VLT® PTC Thermistor Card (MCB 112) beszerelése
esetén konfigurdlja a PTC-t az optimalis vészjelzéskezelés

érdekében.
Opcio: Funkcié:

[11*

Bizt. stop A frekvenciavélté a Safe Torque Off

Vészj. aktivalasa esetén szabadonfutasra
vaélt. Kézi hibatorlés sziikséges az
LCP-rél, digitdlis bemeneten vagy a

terepi buszon keresztiil.

[3] Bizt stop
figyelm.

A Safe Torque Off aktivalasa esetén
(37-es csatlakozé kikapcsolva) a
frekvenciavalté szabadonfutésra
valt. A Safe Torque Off aramk&rének
helyredllitasa utan a frekvenciavalté

MG200B47
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5-19 37-es, bizt. stop csatl. 5-19 37-es, bizt. stop csatl.

Ez a paraméter a Safe Torque Off miikodésének konfiguraldsara Ez a paraméter a Safe Torque Off miikodésének konfiguralasara
szolgal. Figyelmeztet lUzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja szolgal. Figyelmeztet$ lUzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja
szabadon futni a motort; lehetséges az automatikus Gjrainditas. szabadon futni a motort; lehetséges az automatikus Ujrainditas.
Vészjelzé Uzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja szabadon futni Vészjelz6 Uzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja szabadon futni
a motort, és kézi Ujrainditas szlikséges (terepi buszon, digitalis a motort, és kézi Ujrainditas szlikséges (terepi buszon, digitalis
1/0-val vagy az LCP [RESET] (Hibatorlés) gombjanak megnyo- 1/0-val vagy az LCP [RESET] (Hibatorlés) gombjanak megnyo-
mésaval). VLT® PTC Thermistor Card (MCB 112) beszerelése mésaval). VLT® PTC Thermistor Card (MCB 112) beszerelése
esetén konfigurélja a PTC-t az optimalis vészjelzéskezelés esetén konfigurélja a PTC-t az optimalis vészjelzéskezelés
érdekében. érdekében.
Opcié: Funkcié: Opcié: Funkcié:
kézi hibatorlés nélkul folytatja a [9] PTC 1&relé Ez a bedllitas lehet6évé teszi a
mukodést. figy/vészj vészjelzés és a figyelmeztetés
[4] PTC 1 vészj. A frekvenciavalté a Safe Torque Off egytttes hasznilatat.

aktivalasa esetén szabadonfutasra
ERTESITES

valt. Kézi hibatorlés sziikséges az

LCP-r8, digitalis bemeneten vagy a A [4] PTC 1 vészj.— [9] PTC 1&relé figy/vészj lehetéségek
terepi buszon keresztiil. csak az MCB 112 csatlakoztatasa esetén allnak rendel-
kezésre.
[5] PTC 1 figyelm. | A Safe Torque Off aktivaldsa esetén

(37-es csatlakozé kikapcsolva) a

frekvenciavalté szabadonfutasra ERTESITES

valt. A Safe Torque Off dramkorének Az Auto Reset/Warning (Aut. hibatorlés/figyelmeztetés)
helyreallitdsa utan a berendezés kivalasztasa lehetévé teszi a frekvenciavalté automatikus
kézi hibatorlés nélkiil folytatja az Ujrainditasat.

lizemelést, hacsak nincs tovabbra is
engedélyezve egy [80] 1. PTC-kdrtya

bedllitasu digitalis bemenet. Funkcio Sza |PTC Relé
m
[6] PTC 1 és relé | Akkor hasznalatos, ha a VLT® PTC No Function (Nincs Tra1 1= —
Vészj. Thermistor Card (MCB 112) egy stop funkciéja)
gombbal egyiitt van aktivalva egy Bizt. stop vész) R Biztons. stop
biztonséagi relén keresztiil a 37-es ’ ’ [A68] )
csatlakozoén. A frekvenciavalté a T——— 3 = "
Safe Torque Off aktivalasa esetén izt stop figyelm. 3] |- [\;6?3?5. stop
szabadonfutasra valt. Kézi hibatorlés — -
it s a LG, Gl PTC 1 vész. [4] PTC 1 b!zt.st. [A71]]-
bemeneten vagy a terepi buszon PTC 1 figyelm. 3] PTC 1 biztst. -
keresztiil. W71]
PTC 1 és relé vészj. [[6] PTC 1 bizt.st. [A71] | Biztons. stop
[7] PTC 18&relé Akkor hasznalatos, ha a VLT® PTC (A68]
figyelm. Thermistor Card (MCB 112) egy stop PTC 1&relé figyelm. [[7] PTC 1 bizt.st. Biztons. stop
gombbal egyiitt van aktivalva egy W71] [(We8]
biztonsagi relén keresztdl a 37-es PTC 1&relé vész/ |81 |PTC 1 biztst. [A71]|Biztons. stop
csatlakozén. A Safe Torque Off figy [W68]
aktivélasa esetén (37-es csatlakoz6 PTC 1&relé figy/  |[91 |PTC 1 biztst. Biztons. stop
kikapcsolva) a frekvenciavalto vészi W71] (A68]
szabadonfutasra valt. A Safe Torque
Off aramkorének helyreallitasa utan Tablazat 3.14 Funkciok, vészjelzések és figyelmeztetések attekintése

? Ibere.ndeze“s kézi Ihlba:lorleskne!kul A W figyelmeztetést (warning), az A vészjelzést (alarm) jel6l. Tovdbbi
olytatja az Uzemelest, hacsak nincs informdcidk a Vészjelzések és figyelmeztetések pont alatt

tovabbra is engedélyezve egy [80] (5. fejezet Hibaelhdritds) taldlhatok.

1. PTC-kdrtya bedllitasu digitélis

bemenet. A Safe Torque Off funkciéval kapcsolatos veszélyes hiba
18] PTC 1&relé Ez a beallitas lehetdvé teszi a esetén a 72. vészjelzés: Veszélyes hiba lesz aktiv.
vészj/figy vészjelzés és a figyelmeztetés Lasd Tdbldzat 5.1.

egylttes hasznalatat.
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5-20 X46/1-es digitalis bemenet

Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitélis
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a
[32] Pulse input (Impulzusbemenet) bedllitast.

5-21 X46/3-as digitalis bemenet

Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitalis
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a
[32] Pulse input (Impulzusbemenet) bedllitast.

5-22 X46/5-6s digitalis bemenet

Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitélis
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a
[32] Pulse input (Impulzusbemenet) bedllitast.

5-23 X46/7-es digitélis bemenet

Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitalis
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a
[32] Pulse input (Impulzusbemenet) bedllitast.

5-24 X46/9-es digitalis bemenet

Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitalis
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a
[32] Pulse input (Impulzusbemenet) beallitast.

5-25 X46/11-es digitalis bemenet

Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitalis
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a
[32] Pulse input (Impulzusbemenet) beallitast.

5-26 X46/13-as digitalis bemenet

Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitalis
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a
[32] Pulse input (Impulzusbemenet) beallitast.

3.7.3 5-3* Digitalis kimenetek

A kimeneti csatlakozok kimeneti funkcidinak beallitasara
szolgalé paraméterek. A 2 félvezetds digitalis kimenet
kdz6s a 27-es és a 29-es csatlakozé szédmara. Allitsa be a
27-es csatlakozo 1/0 funkcidjat az 5-01 paraméter 27-es
csatl. i.mddja segitségével és a 29-es csatlakozé 1/0
funkcidjat az 5-02 paraméter 29-es csatl. i.mddja
segitségével.

ERTESITE.

Ezek a paraméterek a motor miikédése kozben nem
modosithatok.

A digitalis kimenetek a kévetkez6
funkciokra programozhatdk be:

[0] Nincs funkcid Az 6sszes digitalis kimenet és relékimenet
alapértelmezett bedllitasa.

[1] Vezérlés A vezérl6pult kap tapfesziltséget.

Uzemkész

[2] VLT Gzemkész A frekvenciavalté tzemkész allapotban
van, és tapjelet ad a vezérl6kartyara.

[3] Fr.valt.kész/ A frekvenciavalté Gizemkész, és

tavvez. automatikus tzemmaodban van.
[4] Készenlét/nincs | A frekvenciavaltd tizemkész. Nincs start
figyelm. vagy stop parancs (start/tiltas). Nincs
figyelmeztetés.

[5] Uzemelés A motor forog.

[6] Futds/nincs A kimeneti fordulatszédm az

figy. 1-81 paraméter Min. ford.szdm stopfunk-
ciéhoz [min-1] segitségével bedllitott érték
folott van. A motor lGzemel, figyel-
meztetés nincs.

[8] Fut.ref-n,nincs [ A motor referencia-fordulatszamon

figy tzemel.

[9] Vészjelzés Vészjelzés aktivalja a kimenetet. Nincs
figyelmeztetés.

[10] [ Vészj. vagy Vészjelzés vagy figyelmeztetés aktivalja a

figyelm. kimenetet.

[11] [ Nyomatékkor- | A 4-16 paraméter Motor lizezmméd

latnal nyomatékkorldtja segitségével bedllitott
nyomatékkorlat tullépése.

[12] | Aramtart.-on A motoraram a paraméter 4-18 Aramkorldt

kivul segitségével beallitott tartomanyon kivil
van.

[13] [Alsé aram alatt | A motordram a 4-50 paraméter Alacs.
dram segitségével bedllitott érték alatt
van.

[14] | Fels6 aram A motoraram a 4-51 paraméter Figyelm.:

folott magas dram segitségével beallitott érték
felett van.

[15] | Sebess.tart.-on | A kimeneti fordulatszam kivil esik a

kivul 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony ford.sz.
és a 4-53 paraméter Figyelm.: magas
ford.sz. altal meghatarozott tartomanyon.

[16] | Als6 f.szam A kimeneti fordulatszam a

alatt 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony ford.sz.
segitségével beallitott érték alatt van.

[17] |Fels6 f.szam A kimeneti fordulatszam a

folott 4-53 paraméter Figyelm.: magas ford.sz.
segitségével beallitott érték folott van.

[18] [ V.csat.tart.-on A visszacsatolojel kivil esik a

kivul 4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs. és
a 4-57 paraméter Figyelm:magas.visszacs.
altal meghatérozott tartomanyon.

[19] [Alsé A visszacsatolojel a

visszacs.alatt

4-52 paraméter Figyelm.: alacsony ford.sz.
segitségével beallitott korlat alatt van.

MG200B47
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[20] [ Fels6 A visszacsatolojel a kiértékelésének az eredménye igaz, akkor
visszacs.folott | 4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs. a kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezé
segitségével beallitott korlat folott van. esetben a kimenet logikai 0 értéku lesz.
[21] | Tdlmelegedés [ A tulmelegedés miatti figyelmeztetés [63] | 3. komparator | Léasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso-
akkor aktivalodik, ha a hdmérséklet a portot. Ha a 3. komparator
motorban, a frekvenciavaltéban, a fékelle- kiértékelésének az eredménye igaz, akkor
ndlldsban vagy a termisztorban tullépi a a kimenet logikai 1 értéki lesz. Ellenkezé
hatarértéket. esetben a kimenet logikai 0 értéku lesz.
[25] [ Iranyvaltas Iranyvaltas. Logikai 1 = a relé aktivalva, a [64] |4. komparator |Lésd a 73-1* Kompardtorok paramétercso-
kimeneten 24 V-os egyenfesziiltség van, portot. Ha a 4. komparator
ha a motor az éramutaté jarasaval kiértékelésének az eredménye igaz, akkor
egyez6 iranyban forog. Logikai 0 = a relé a kimenet logikai 1 érték lesz. Ellenkezé
nincs aktivélva, nincs jel a kimeneten, ha esetben a kimenet logikai 0 értékii lesz.
a motor az 6ramutato jarasaval ellentétes [65] |5. komparator |Lasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso-
iranyban forog. portot. Ha az 5. komparator
[26] [Busz rendben | Aktiv kommunikacié (nincs idétullépés) a kiértékelésének az eredménye igaz, akkor
soros kommunikaciés porton. a kimenet logikai 1 értéki lesz. Ellenkezé
[27] [Nyom.korlat és [ Szabadonfutasu stopnal és nyomatékkor- esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
stop Iatndl hasznalatos. Ha a nyomatékkorldton [70] |O. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
Uzemel6 frekvenciavalto stop parancsot szabaly csoportot. Ha a 0. logikai szabaly
kap, a kimeneten a jel logikai 0 lesz. kiértékelésének eredménye igaz, akkor a
[28] [Fék, nincs A fék aktiv, figyelmeztetés nincs. kimenet logikai 1 érték( lesz. Ellenkezé
figyelm. esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
[29] [ Fék kész, nincs | A fék lizemkész, nincs hiba. [71] | 1. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
hiba szabdly csoportot. Ha az 1. logikai szabdly
[30] |Fékhiba (IGBT) | A fék IGBT rovidzarlata esetén logikai 1 kiértékelésének eredménye igaz, akkor a
jel keriil a kimenetre. Ez a funkcio a kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezd
frekvenciavéltd védelmére szolgal abban esetben a kimenet logikai 0 értékd lesz.
az esetben, ha hiba lép fel a fékmodu- [72] | 2. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
lokban. A kimenet/relé segitségével szabaly csoportot. Ha a 2. logikai szabaly
lekapcsolhaté a haldzati fesziltség a kiértékelésének eredménye igaz, akkor a
frekvenciavaltorol. kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezd
[35] |Kiilsé retesz Az egyik digitalis bemeneten keresztiil esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
aktivalodott a kiilsé retesz funkcio. [73] | 3. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
[40] | Reftart.-on szabdly csoportot. Ha a 3. logikai szabaly
kivil kiértékelésének eredménye igaz, akkor a
1411 | Alsé ref. alatt kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezd
[42] | Felsé ref. folott esetben a kimenet logikai 0 érték( lesz.
[45] |Buszvez [74] | 4. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
[46] | Buszvez, 1 ha szabdly csoportot. Ha a 4. logikai szabaly
itall. kiértékelésének eredménye igaz, akkor a
[47] |Buszvez, 0 ha kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezé
Ll esetben a kimenet logikai 0 érték( lesz.
(55] |Impulzus- [75] | 5. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
Kimenet szabdly csoportot. Ha az 5. logikai szabdly
[60] 0. komparator |Lasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso- kiértékelésének eredménye igaz, akkor a
et ) ) O e el kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezd
kiértékelésének az eredménye igaz, akkor esetben a kimenet logikai 0 értékd lesz.
a kimenet logikal 1 értékd lesz. Ellenkezé [80] [SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérl6 mlivelete.
esetben a kimenet logikai 0 értékd lesz. kimenet, A A kimenet mindig logikai 1 értéki lesz,
[61] | 1. komparator |Léasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso- ha sor kerdl a [38] A dig.kim.aktivdldsa
portot. Ha az 1. komparator Smart Logic-mUvelet végrehajtasara. A
kiértékelésének az eredménye igaz, akkor kimenet mindig logikai 0 értékd lesz, ha
a kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezé sor kerlil a [32] A dig.kim.dezaktiv. Smart
esetben a kimenet logikai 0 érték( lesz. Logicmlvelet végrehajtdsira.
[62] [2. komparator |Lasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso- 811 |SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérl§ miivelete.
T e kimenet, B A kimenet mindig logikai 1 értéku lesz,
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ha sor kerll a [39] B dig.kim.aktivdldsa [167] | Start parancs A kimenet aktiv start parancs esetén
Smart Logic-mvelet végrehajtasara. A aktiv logikai 1 értéki (példaul [Auto On]
kimenet mindig logikai 0 értéki lesz, ha (Automatikus be) és aktiv start parancs
sor kerlil a [33] B dig.kim.dezaktiv. Smart digitélis bemeneten vagy buszon, vagy
Logic-mvelet végrehajtasara. [Hand On] (Kézi be)).
821 |SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé miivelete. ERTESITE.
kimenet, C A kimenet mindig logikai 1 értéku lesz, Minden inverz stop/szabadonfutas
ha sor kerul a [40] C dig.kim.aktivdldsa parancsnak inaktivnak kell lennie.
Smart Logic-mvelet végrehajtasara. A
Mirmene mide loalteh @ G lam, e [168] [ Kézi mod A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a
w07 "l 2 B € Al Sr‘r;art frekvenciavalté kézi be tizemmaddban van
R e i (ezt a [Hand On] (Kézi be) gomb folott
vilagité lampa jelzi).
[83] |SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé miivelete. . 9 pa jelzi) _
kimenet. D A kimenet mindig logikai 1 értéki lesz [169] [ Auto méd A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a
ha sor kerul a [41] D dig.kim.aktivdldsa trekvencllavalto automatikus be
Smart Logic-mUvelet végrehajtasara. A uzemmoqban van (ezt az"[/futo.C?n]’ )
kimenet mindig logikai 0 értéki lesz, ha (Automatikus be) gomb fol5tt vildgits
sor kertl a [35] D dig.kim.dezaktiv. Smart ldmpa jelzi).
Logic-mvelet végrehajtaséra [180] | Orahiba Az 6ra funkcidnak taphiba miatt visszaallt
[84] |SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé miivelete. e ellrpntallinerets (5 ik (0D, O
kimenet, E A kimenet mindig logikai 1 értékii lesz, 01).
ha sor keriil a [42] E dig.kim.aktivdldsa [181] [ Megel6zé A 23-10 paraméter Karbant. tétel
Smart Logic-mvelet végrehajtéséra. A karbant. segitségével beprogramozott egy vagy
kimenet mindig logikai 0 értéki lesz, ha tObb, megeloz? karbantartasi esemény
sor kerll a [36] E dig.kim.dezaktiv. Smart esetében eIrrqut a B
Logic-mvelet végrehajtéséra, 23-11 paraméter Karbant. miivelet
[85] [SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé mlivelete. - segftsege\./el me’g.adc?tt’ mivelet idGpontja.
kimenet, F A kimenet mindig logikai 1 értéku lesz, (182] De.rag-gln’g’ AU ) ST AT
ha sor kerll a [43] F dig.kim.aktivdldsa (Sziv.tisztitas)
Smart Logic-mvelet végrehajtésara. A [188] [ AHF-kondenz. | Lasd 5-80 paraméter AHF-kondenzdtor
kimenet mindig logikai 0 értéki lesz, ha csatl. visszakapcs. késlelt..
sor keriil a [37] F dig.kim.dezaktiv. Smart [189] | Kiilsé vent. Aktiv a kilsé ventilator.
Logic-miivelet végrehajtasara. szab.
[90] |Fogyasztasmérs | A frekvenciavalté altal felhasznalt minden [190] | Arhiany A készllék aramlashianyos vagy minimalis
imp. egyes kWh utan egy impulzus jelenik fordulatszamu helyzetet észlelt,
meg a digitalis kimeneten. amennyiben ez engedélyezve van a
[120] | System On Ref 22-21 Paraméter Kis telj. észlelése
(Rendszer segitségével.
referencian) [191] | Széraz sziv. A készulék szérazonfutasi allapotot észlelt.
[155] | Aramls A funkcié a 22-26 paraméter Funkcié
AaEEaa szdr.futdsndl segitségével engedélyezhetd.
[160] | Nincs vészjelzés | A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha [192] | Gorbevégzédés | Gorbevég allapot fennallasa esetén aktiv.
hincs vészjelzés. [193] | Altatési G.m. A frekvenciavalté/rendszer altatasi
[161] [ Futés irdnyvalt. | A kimenet logikai 1 értékd, ha a frekven- izemmédba |épett. Lasd a 22-4* Altatdsi
ciavalté az éramutatd jarasaval ellentétes Ui, [P ES e Peel
irdnyban Gzemel (az ,lizemelds” és az [194] | Szijszakadas A készulék szijszakadasi dllapotot észlelt.
Lranyvaltas” allapotbitek logikai szorzata A funkci6 a 22-60 paraméter Funkcié
(ES)). szijszakaddsndl segitségével engedé-
[165] [ Helyi ref. aktiv | A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a lyezhetd.
paraméter 3-13 Referencia helye = [2] Helyi [195] | Megker.szelep | A megkeriil6szelep vezérlése (digitalis/
vagy ha a paraméter 3-13 Referencia helye vezérl. relé kimenet a frekvenciavalton)
= [0] Kézi/auto szerint, és az LCP kézi kompresszorrendszerekben hasznélatos a
tizemmédban van. kompresszor inditaskori tehermentesi-
[166] | Tavreferencia A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a tésére egy megkeriildszelep segitségével.
aktiv paraméter 3-13 Referencia helye beallitasa Start parancs kiadasa utan a megkerdil-
[1] Tdvoli vagy [0] Kézi/auto szerint, és az szelep nyitva lesz, amig a frekvenciavalto
LCP automatikus be Gzemmodban van.
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el nem éri a 4-11 paraméter Motor f.szam [241] [ RS Flipflop 1 (1. | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
alsé korldt [1/min] értéket. A korlat RS-bill.kor) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
elérése utan a megkeriilészelep [242] | RS Flipflop 2 (2. | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
bezérodik, igy a kompresszor normal RS-bill.kr) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
modon mukoédhet. Ez az eljaras csak [243] | RS Flipflop 3 (3. | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
akkor aktivalodik a start parancsnal, ha a RS-bill.kér) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
frekvenciavalto fordulatszama a start [244] [ RS Flipflop 4 (4. | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
parancs érkezésekor 0. Az RS-bill.kér) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
1-71 Paraméter Startkéslelt. hasznalhato a [245] [ RS Flipflop 5 (5. | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
motorinditas késleltetésére. RS-bill.kér) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
Fordulatszam = [246] [ RS Flipflop 6 (6. | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
o RS-bill.kor) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
n |~ &Z N § [247] | RS Flipflop 7 (7. | Lasd parameéter 13-15 RS-FF Operand S,
: : : : IdoP RS-bill.kor) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
BE |
KI \ \ | Bedllitas az 5-3* | A 25-05 paraméter Fix vezérsziv. beallitasa
BE ‘ _ : : tdo Digitdlis kimenetek
Ki ‘ : paramétercso-
start stop Ido
portban
Abra 3.28 A megkeriilészelep [0] Nem [1] Igen
mikddési elve [201] 1. szivattyu Az 1. relé A frekvenciavaltd
fut vezérli vezérli
[202] 2. szivattyu A 2. relé Az 1. relé
[199] | Pipe Filling Akkor aktiv, amikor mUkoddésben van a fut vezérli vezérli
(Cs6 feltoltése) | csé feltoltése funkcid. Lasd a 29-** Water [203] 3. szivattyd B A 2. rele
Application Functions (Vizes alkalmazasok fut vezérli
funkcioi) paramétercsoportot.
——— — - Tablazat 3.15 A kaszkadszabalyozéval vezérelt szivattyuk
Az aldbbi bedllitasok a kaszkadszaba-
lyozéra vonatkoznak. " "
Kaszkddvezérlé paramétercsoportot. A paraméter opcidinak leirasa itt olvashatd: 3.7.3. fejezet 5-3*
[200] | Teljes kapacitas | Az dsszes szivattyu teljes fordulat- Digitdlis kimenetek.
szamon m(ikodik. Opcio: Funkcié:
[201] [ 1. szivattyu fut A kaszkadszabalyozé altal vezérelt | [0] * | Nincs funkcié | |
szivattyuk kozil egy vagy tobb tzemel.
A funkid a 25.05 parameter i
vezérsziv. bedllitasatdl is fugg. Ha ez [0] A paraméter opcidinak leirasa itt olvashato: 3.7.3. fejezet 5-3*
Nem értékre van éllitva, az 1. szivattyd Digitdlis kimenetek.
az 1. relé segitségével vezérelt Opci6 Funkcié:
szivattydra vonatkozik, és igy tovabb. | 0] * | Nincs funkaio | |
[1] Igen beallitds esetén az 1. szivattyu
arra a szivattyura vonatkozik, amelyet
csak a frekvenciavalté vezérel (a A paraméter opci6inak leirasa itt olvashaté: 3.7.3. fejezet 5-3*
beépitett relék nélkil), a 2. szivattyu Digitdlis kimenetek.
pedig az 1. relé segitségével vezérelt Opcié: Funkcié:
szivattydra vonatkozik. Lasd
Tdbldzat 3.15. [0] * | Nincs funkcié | A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
[202] | 2. szivattyd fut Lasd [201]. véltéba be van szerelve a VLT® General
[203] | 3. szivattyu fut Lasd [201]. FATTeER VO (95 U
[205] | 5. szivattyu fut Opcié: Funkcio:
2061 | 6. szfvattyL:J fut [0] * [ Nincs funkcio [ A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
[207] 7. szivattyd fut véltéba be van szerelve a VLT® General
[208] | 8. szivattyd fut Purpose 1/0 (MCB 101). Ugyanolyan opcidkat
[209] | 9. szivattyd fut és funkciokat kindl, mint az 5-3* Digitdlis
[240] [ RS Flipflop 0 (0. Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S, kimenetek paraméterek.
RS-bill.kor) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
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374 5-4° Relek

Tomb [20]
Paraméterek a relék idézitésének és kimeneti funkcidinak
beallitasara Opcié: Funkcié:
i [28] Fék, nincs
5-40 Reléfunkcio figyelm.
Tomb [20] [29] Fék kész, nincs
Opcio: Funkcié: hiba
A megfelelé opcidk kivalasztasaval (30] F?kh'ba (IGBT)
definialja a relék funkciojat. (33] Blzt’ons. stop
Az 6sszes mechanikus relé bealli- aktiv
tasait egyetlen tdmbparaméter 35] Kulsé retesz
tartalmazza. [36] Vezérl6szo, 11.
bit
[0] Nincs funkcié 7] Vezérl6sz6, 12,
[1] Vezérlés )
bit
Uzemkész [40] Ref.tart.-on
[2] VLT lizemkész Kiviil
[3] Fr.valt.kesz/ 7 Als6 ref. alatt
avvez. 2] Rl (5 Gl
. Kfeszer;let/ | [45] Buszvez.
- Blncs Ig?ye m. [46] Buszvez, 1 ha
zemelés
i.tall.
el ;utas/nlncs [47] Buszvez., 0 ha
gy. S
i.tall.
[8] :Iut.ref.—n,nlncs & AT,
o] Vg,’y. e [59] Remote,enable
észjelzés
,no TW
1ol ;/eSZJi vagy [60] 0. komparator
elm.
& [61] 1. komparator
[11] Nyomatékkor- z
lstnal [62] 2. komparator
4tna
2] T o [63] 3. komparator
kiviil ' [64] 4. komparator
113] Also aram [65] 5. komparator
alatt [70] 0. logikai
bal
[14] Felsé aram Szady
folott [71] 1. logikai
bal
[15] Sebess.tart.-on s2abaly
kivil [72] 2. logikai
bal
[6] Als6 fszam szabaly
alatt [73] 3. logikai
bal
7] Felsé f.szam szabaly
folott [74] 4. logikai
szabal
[18] V.csat.tart.-on i 4
kivil [75] 5. logikai
szabal
[19] Also sZL — Y
visszacs.alatt [80] . 19. .
t,
[20] Felsé S’ll_mdsze.ne
visszacs.folott 81] . 19. ;
t,
[21] Tulmelegedés — S'Lm;”e
ig.
25] Iranyvaltas (82] . 9 e
imenet,
[26] Busz rendben -
27] Nyom korlat & [e3] St dig.
ty ’ kimenet, D
sto|
P 184] SL dig.
kimenet, E
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5-40 Reléfunkcio 5-40 Reléfunkcio

Tomb [20] Tomb [20]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[85] SL dig. [214] 4. kaszkadszi-

kimenet, F vattyu
[120] System On Ref [215] 5. kaszkadszi-
[151] ATEX ETR cur. vattyu

alarm [216] 6. kaszkadszi-
[152] ATEX ETR freq. vattyu

alarm [217] 7. kaszkadsziv.
[153] ATEX ETR cur. [218] 8. kaszkadsziv.

warning [219] 9. kaszkadsziv.
[154] ATEX ETR freq. [230] Ext. Cascade

warning Ctrl
[155] Verifying Flow [236] Ext. CL 1 on
[160] Nincs Ref

vészjelzés [237] Ext. CL 2 on
[161] Futds irdnyvalt. Ref
[164] Local ref [238] Ext. CL 3 on

active, not Ref

OFF [240] RS Flipflop 0 | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[165] Helyi ref. aktiv S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
1t Tavreferencia [241] RS Flipflop 1 | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand

Ltk S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[167] Start parancs

aktiv [242] RS Flipflop 2 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
(168l Kézi mod S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[169] Auto mod [243] RS Flipflop 3 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[180] Orahiba S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
(81l Megel6z6 [244] RS Flipflop 4 | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand

karbant. S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[183] Pre/Post Lube

[245] RS Flipflop 5 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand

[188] AHF-kondenz.

csatl S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[189] Kiilsé vent. [246] RS Flipflop 6 | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand

szab. S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[190] Ar.higny [247] RS Flipflop 7 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[191] Széraz sziv. S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[192] Gorbevégzodé

s
[193] Altatasi G.m. Tomb [20]
[194] szijszakadas Tartomany: Funkcié:
(1931 \l\//zzl:ler.szelep 0.01 s* [0.01 - 600 s] | A relé meghuzési késleltetésének

: megadasa. Valassza ki a 2 belsé

(196 TGZ, tméd mechanikus relé egyikét egy funkci-

aktiv 6tombben. A részleteket lasd:
ez L0 T parameéter 5-40 Reléfunkcio.

aktiv volt
[198] Frvalto-

megkerilés
[199] Pipe Filling
[211] 1. kaszkadsziv.
[212] 2. kaszkadsziv.
[213] 3. kaszkéadsziv.
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=
Selected <
Event <
| | 3
pal
| |
Relay |
output
D [~
On Delay Off Delay
P5-41 P5-42
Selected I
Event I
| |
Relay | |
output | |
On Delay
P5-41

Abra 3.29 Relébekapcsolas késleltetése

5-42 Relékikapcs. késlelt.

Impulzusbemenet értékre. Ha a 29-es csatlakozot
bemenetként haszndlja, akkor az 5-02 paraméter 29-es csatl.
.mddja bedllitasa [0] Bemenet legyen.

Ref. 2
(RPM) 5
High = 3
ref. T 2
value —
P 5-53/
p 5-58
Low
ref.
value
P5-52/ I
p5-57 Low freq. High freq. Input

P 5-50/ P 5-51/ (Hz)

P 5-55 P 5-56

Abra 3.31 Impulzusbemenet

mechanikus relé egyikét egy funkci-
6tombben. A részleteket lasd:
paraméter 5-40 Reléfunkcié. Ha a
kivalasztott esemény allapota a
késleltetés lejarta el6tt modosul, a
relékimenet nem valtozik.

Selected u

Event

130BA172.10

Relay
output |

I
On Delay Off Delay
P 5-41 P 5-42

Abra 3.30 Relékikapcs. késlelt.

Ha a kivalasztott esemény éllapota a be- vagy kikapcsolasi
késleltetés lejarta el6tt médosul, a relékimenet nem
véltozik.

3.7.5 5-5* Impulzusbemenet

Az impulzusbemenet paraméterei az impulzusreferencia-
tartomany egy megfelel6 ablakanak meghatéarozasara
tasainak konfiguralasaval. A 29-es vagy 33-as csatlakozo
impulzusbemenetként szolgal. Allitsa a 29-es

(5-13 paraméter 29-es digitdlis bemenet) vagy a 33-as
csatlakozot (5-15 paraméter 33-as digitdlis bemenet) [32]

Témb[20] 5-50 29-es csatl. also frekvencia

Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcié:

0.01 s* [0.01 - 600 s] | A relé elengedési késleltetésének 100 Hz* [0 - 110000 | A kis motortengely-fordulatszamnak
megadasa. Valassza ki a 2 belsé Hz] (5-52 paraméter 29-es csatl. alsé ref./

visszacs. érték) megfeleld also
frekvenciakorlat (alsé referen-
ciaérték) megadasa. Lasd Abra 3.31
ebben a részben.

5-51 29-es csatl. fels6 frekvencia

Tartomany: Funkcié:
100 Hz* [0 - 110000 [ A nagy motortengely-fordulat-
Hz] szamnak (5-53 paraméter 29-es csatl.

felsé ref./visszacs. érték) megfelelé
felsé frekvenciakorlat (felsé referen-
ciaérték) megadasa.

5-52 29-es csatl. also ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcié:

0 Referen- [-999999.999 | A motorfordulatszam alsé referen-
ceFeedback | - 999999.999
Unit* Reference-

FeedbackUnit]

ciaérték-korlatjanak megadasa [1/
perc]. Ez egyuttal a legkisebb
visszacsatolodjel-érték is, lasd:

5-57 paraméter 33-as csatl. also ref./
visszacs. érték.

5-53 29-es csatl. fels6 ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcié:

100 [-999999.999 | A motortengely-fordulatszam felsé
Reference- |- 999999.999 | referenciaértékének [1/perc] és a
FeedbackU [ Reference- felsé visszacsatolojel-értéknek a
nit* FeedbackUnit] [ megadasa; lasd még

5-58 paraméter 33-as csatl. felsé ref./
visszacs. érték.

MG200B47

Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. 97



Paraméterek leirasa

VLT® AQUA Drive FC 202

5-54 Impulzussziré idéallandéja (29-es)

Tartomany:

Funkcié:

5-59 Impulzussziré idéallandéja (33-as)

Tartomany:

Funkcio:

100 ms*

[5 - 1000 ms]

ERTESITES
A motor miikodése kdzben ez
a paraméter nem madosithato.

Az impulzussziré idéallanddjanak
megadasa. Az impulzusszir6é
csillapitja a visszacsatolojel oszcilla-
ci6jat, ami nagy rendszerzajnal
elényos. Nagyobb idéallando-érték
esetén javul a csillapitas, de
hosszabb lesz a sz(iré késleltetési
ideje.

csokkenti a vezérl6egység visszacsa-
tolojelének befolyasolhatésagat és
csillapitja az oszcillaciojat.

Ez példaul akkor el6nyos, ha a
rendszer nagyon zajos.

3.7.6 5-6* Impulzuskimenet

Az impulzuskimenet skaldzasanak és kimeneti funkciéjanak
beallitasara szolgalé paraméterek. Az impulzuskimenetek a
27-es vagy a 29-es csatlakozéhoz rendelheték hozza. A 27-
es csatlakozo kimeneti miikodését az 5-01 paraméter 27-es

csatl. ii.mddja, a 29-esét az 5-02 paraméter 29-es csatl.
.médja segitségével adhatja meg.

5-55 33-as csatl. alsoé frekvencia

ciaérték) megadasa.

5-56 33-as csatl. fels6 frekvencia

ciaérték) megadasa.

5-57 33-as csatl. also ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkci6:
100 Hz* [0 - 110000 [ A kis motortengely-fordulatszamnak Output value -
Hz] (5-57 paraméter 33-as csatl. alsé ref./ \ %
visszacs. érték) megfeleld also §
frekvenciakorlat (alsé referen- High output -
value

P 5-60(term27)
P 5-63(term29)

Abra 3.32 Impulzuskimenet

Tartomany: Funkci6:
100 Hz* [0 - 110000 [ A nagy motortengely-fordulat-
Hz] szamnak (5-58 paraméter 33-as csatl.
felsé ref./visszacs. érték) megfelelé -
felsé frekvenciakorlat (felsé referen- High freq. Output
P 5-62(term27) (Hz)

P 5-65(term29)

Tartomany: Funkcio:
0 Referen- [[999999.999 | A motorfordulatszam alsé referenci- 5-60 27-es csatl., valtozé impulzuskimenet
ceFeedback | - 999999.999 | aértékének megadasa [1/perc]. Ez " .,
. ; o . Tartomany: Funkcié:
Unit* Reference- egyuttal az alsé visszacsatoldjel
FeedbackUnit] | értéke is, lasd: 5-52 paraméter 29-es w
csatl. alsé ref./visszacs. érték. A motor miikddése kozben ez
a paraméter nem modosithato.
5-58 33-as csatl. felsé ref./visszacs. érték
Tartomany: Funkcio: [o] * Nincs funkcié | Valassza ki a 27-es csatlakozéhoz
100 [[999999.999 | A motorfordulatszam felsé referen- tarsitani kivant kijelzett mdkodési
Reference- |[-999999.999 | ciaértékének megadasa [1/perc]. véltozot.
FeedbackU [ Reference- Lasd még: 5-53 paraméter 29-es [45] e
nit FeedbackUnit] | csatl. felsé ref./visszacs. érték. 48] Buszvez,
5-59 | | tir6 idéallandoja (33 dorall
- mpulzussziiré idéallanddja (33-as) 511 D vl
Tartomany: Funkcio: [100] Kim. frekv.
100 ms* ERCCBNERTESITES| 0-100
A motor miikodése kozben ez [notj Referencia
a paraméter nem mddosithato. min-max
[102] Visszacs.
Az impulzussziiré idéallandéjanak +-200%
megadasa. Az alulateresztd sz(iré
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5-60 27-es csatl., valtozé impulzuskimenet

5-63 29-es csatl.,, valtozé impulzuskimenet

impulzuskimenet segitségével
kivalasztott kimeneti valtozonak
megfeleléen.

5-63 29-es csatl., valtozé impulzuskimenet

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
[103] Motordram 0- [100] Kim. frekv.
Imax 0-100
[104] Nyomat. 0- [101] Referencia
Tlim min-max
[105] Nyomaték 0- [102] Visszacs.
Tnom +-200%
[106] Teljesitm. 0- [103] Motoraram 0-
Pnom Imax
[107] Ford.sz. 0-felsé [104] Nyomat. O-
korl. Tlim
[108] Nyomaték [105] Nyomaték 0-
+-160% Tnom
[109] Kim. fr. 0-Fmax [106] Teljesitm. 0-
[113] 1. bév. zart Pnom
hurok [107] Ford.sz. 0-felsé
[114] 2. bév. zart korl.
hurok [108] Nyomaték
[115] 3. bév. zart +-160%
hurok [109] Kim. fr. 0-Fmax
[116] Cascade [113] 1. bov. zart
Reference hurok
[114] 2. bév. zart
hurok
Tartomany: Funkcié: [115] 3. bév. Zart
A motor miikddése kdzben ez (el Cascade
a paraméter nem moédosithato. Reference
5000 Hz* [0 - 32000 A 27-es csatlakozd maximalis . s s
o Tartomany: Funkcio:
Hz] frekvencidjanak beallitasa az
paraméter 5-60 27-es csatl, vdltozé 5000 Hz* [0 - 32000 A 29-es csatlakozd maximalis
Hz] frekvencidjanak beallitasa az

5-63 paraméter 29-es csatl,, vdltozo

impulzuskimenet segitségével

kivalasztott kimeneti valtozénak

megfeleléen.

Opcié: Funkcio: 5-66 X30/6-0s csatl., valtozé imp.kimenet
»
W Az X30/6-o0s csatlakozon kiadott valtozé kivalasztasa.
A motor miikodése kdzben ez A paraméter akkor aktiv, ha a frekvenciavaltéba telepitve van a
a paraméter nem médosithato. VLT® General Purpose I/0 (MCB 101).
Ugyanolyan bedllitdsokat és funkcidkat kinal, mint az 5-6*
Vélassza ki a 29-es csatlakozd Impulzuskimenet paramétercsoport.
kijelzett valtozojat. Ugyanolyan Opcié: Funkcio:
beallitadsokat és funkcidkat kinal, L Nincs funkcio
mint az 5-6* Impulzuskimenet
) [45] Buszvez.
parameétercsoport.
[48] Buszvez.,
[0] * Nincs funkcié idétull.
[45] Buszvez. [51] MCO vezérelt
[48] Buszvez,, [100] Kim. frekv.
idétull. 0-100
[51] MCO vezérelt (o1 Referencia
min-max
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5-80 AHF-kondenzator visszakapcs. késlelt.

Tartomany: Funkcié:

5-66 X30/6-os csatl., valtozé imp.kimenet

Az X30/6-0s csatlakozén kiadott valtozd kivalasztasa.

A paraméter akkor aktiv, ha a frekvenciavéltéba telepitve van a
VLT® General Purpose 1/0 (MCB 101).
Ugyanolyan beallitésokat és funkcidkat kinal, mint az 5-6*

teljesitmény 20 és 30%-a kozott
van, a kondenzétor visszakapcsol.

Impulzuskimenet paramétercsoport. AHF-kondenzatorcsatlakoztatas kimeneti fliggvénye a

5-80 AHF-kondenzator visszakapcs. késlelt.

Tartomany:

Funkcio:

25 s*

[1-1205]

Két egymast koveté AHF-kondenza-
torcsatlakoztatas kozotti késleltetési
id6. Az AHF-kondenzator lekapcso-
ldsakor elindul az id6zit6. Ha a
késleltetési id6 lejartakor a frekven-
ciavaltok teljesitménye a névleges

digitélis és relékimeneteken

Opcio: Funkcié: e =
o7l e— MUikodési leirds:
- . A kondenzatorok csatlakoztatdsa a névleges
03] Y — teljesitmény 20%-4an.
Imax . Hiszterézis — a névleges teljesitmény 20%-anak
[104] Nyomat. 0- 150%-a (=minimum 10% és maximum 30% a
s névleges teljesitménybdl).
[105] Nyomaték 0- . Kikapcsoldsi késleltetés idézitéje = 10 s. A
Tnom kondenzatorok lekapcsolasdhoz 10 masodpercig a
[106] Teljesitm. 0- névleges teljesitmény 10%-a alatti érték
Pnom szlikséges. Ha a teljesitmény a 10 méasodperces
[107] Ford.sz. 0-felsd késleltetés sordn a névleges teljesitmény 10%-a
korl. folé emelkedik, az id6zité (10 s) Gjraindul.
[108] Nyomatek o A kondenzator visszakapcsolasanak késleltetése
+160% (az alapértelmezés 25 s, a lehetséges tartomany
[109] Kim. fr. 0-Fmax 1-120 s, lasd 5-80 paraméter AHF-kondenzdtor
M13] 1. bév. zart visszakapcs. késlelt.) az AHF-kondenzator kimeneti
hurok fliggvényének minimalis kikapcsolasi idejét
[114] 2. bév. zért hatdrozza meg.
hurok A ns e Lk . . .
— . Halozati fesziiltségkimaradas esetén a frekvenci-
(3] 3. bov. zart avalté az dramellatas helyredllitdsa utan garantalja
G Zumkd a minimalis kikapcsolasi id6 betartasat.
ascade
Reference E
100% &
Tartomany: Funkcié: v 80% -
5000 Hz* [0 - 32000 W % 70%
4z A motor miikodése kozben ez g 0%
3 50%
a paraméter nem maodosithato. %} 20%
5 30%
Az X30/6-0s csatlakozd maximalis = 20%
frekvenciajanak kivalasztasa az 10%
paraméter 5-66 X30/6-os csatl,, 0%
vdltozé imp.kimenet kimeneti
véltozéjanak megfeleléen.
A paraméter akkor aktiv, ha a
frekvenciavéltoba telepitve van a On
VLT® General Purpose 1/0 (MCB E
101). S
= Off
& et t, ——

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130

Time (s)

Abra 3.33 Kimeneti fiiggvény (példa)

100
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A t1 a kikapcsolasi késleltetési id6 (10 s).
A t2 a kondenzator visszakapcsolasi késleltetése
(5-80 paraméter AHF-kondenzdtor visszakapcs. késlelt.).

Ha a frekvenciavaltd teljesitménye meghaladja a névleges
teljesitmény 20%-at, bekapcsol a kimeneti fliggvény. Ha a
teljesitmény 10% ald esik, a kimenet csak a kikapcsolasi
késleltetési id6 letelte utan all kikapcsolt értékre. Ezt az
id6t jelzi a t1. Miutan a kimenet kikapcsolt értékre allt, csak
a kondenzator visszakapcsoldsi késleltetési idejének letelte
utén (t2) allhat ujbol bekapcsolt értékre. A t2 leteltekor a
teljesitmény meghaladja a névleges teljesitmény 30%-at,
igy a relé nem kapcsol be.

3.7.7 5-9* Buszvezérelt

Ebben a paramétercsoportban terepibusz-beallitasok
segitségével lehet digitalis és relékimeneteket vélasztani.

5-90 Digitalis & relés buszvez.

Tartomany: Funkcio:
0* [0 -
2147483647 ]

Ez a paraméter a buszvezérelt
digitélis kimenetek és relék
allapotat tarolja.

A logikai 1 azt jelzi, hogy a kimenet
igaz értéki vagy aktiv.

A logikai 0 azt jelzi, hogy a kimenet
hamis értékd vagy inaktiv.

0. bit | CC digitalis kimenet, 27-es
csatlakozd
1. bit [CC digitalis kimenet, 29-es
csatlakozé

5-90 Digitalis & relés buszvez.

Tartomany: Funkcié:
19. C opcid, 4-es relé, kimeneti
bit csatlakozé
20. C opcid, 5-0s relé, kimeneti
bit csatlakozé
21. C opcid, 6-os relé, kimeneti
bit csatlakozd
22. C opcid, 7-es relé, kimeneti
bit csatlakozd
23. C opcid, 8-as relé, kimeneti
bit csatlakozd
24— | Jovébeni csatlakozok
31. szamara fenntartva
bit

Tablazat 3.16 Digitélis kimenetek
bitjei

Tartomany: Funkcio:

0 %* [0-100 %] | A buszvezérelt beéllitast 27-es
digitalis kimenetre keril6 frekvencia
értékét tartalmazza.

5-94 27-es imp.ki, id6tullépés-beall.

Tartomany: Funkcio:

0 %* [0 - 100 %]

Az id6tullépés észlelése esetén a
buszvezérelt id6tullépés bedllitasu
27-es digitélis kimenetre kertil6
frekvencia értékét tartalmazza.

2. bit | GPIO digitalis kimenet, X
30/6-o0s csatlakozo

3. bit |GPIO digitalis kimenet, X
30/7-es csatlakozd

4. bit [CC 1-es relé, kimeneti
csatlakozé

5. bit [CC 2-es relé, kimeneti
csatlakozé

6. bit |B opcio, 1-es relé, kimeneti
csatlakozé

7. bit |B opcid, 2-es relé, kimeneti
csatlakozé

8. bit |B opci6, 3-as relé, kimeneti
csatlakozé

9-15. |Jovébeni csatlakozok
bit szamara fenntartva

16. C opcio, 1-es relé, kimeneti
bit csatlakozé

17. C opcio, 2-es relé, kimeneti
bit csatlakozé

18. C opcio, 3-as relé, kimeneti

bit csatlakozé

5-95 29-es imp.ki, buszvezérlés

Tartomany: Funkcioé:
0 %* [0 - 100 %]

A buszvezérelt bedllitasu 29-es
digitalis kimenetre keril6 frekvencia
értékét tartalmazza.

5-96 29-es imp.ki, id6tullépés-beall.

Tartomany: Funkcioé:

0 %* [0 - 100 %]

Az id6tullépés észlelése esetén a
buszvezérelt id6tullépés bedllitasu
29-es digitélis kimenetre kertil6é
frekvencia értékét tartalmazza.

5-97 X30/6 imp.ki, buszvezérlés

Tartomany: Funkcié:
0 %* [0 - 100 %]

A buszvezérelt bedllitasu 6-os
digitalis kimenetre keril6 frekvencia
értékét tartalmazza.

MG200B47
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5-98 X30/6 imp.ki, idétullépés-beall.

Tartomany: Funkci6:

0 %* [0 - 100 %] Az id6tullépés észlelése esetén a
buszvezérelt id6tullépés beallitasu
6-os digitalis kimenetre kertil6
frekvencia értékét tartalmazza.
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3.8 A 6-** Analdg be/ki csoport paraméterei

6-01 Vezérl6jelszakadas-funkcio

Opcio: Funkcié:
. Paraméter 6-10 53-as csatl.
% . e . ,
3.8.1 6-0* Analég 1/0-G.méd als6 feszilltség.
p . e 1. , Paraméter 6-12 53-as csatl.,
Az analdg 1/0-konfiguracié beallitdsara szolgalé paraméter- * o
csoport alsé dram.
A frekvenciavaltonak 2 analég bemenete van: e Paraméter 6-20 54-es csatl,
. 53-as csatlakozok alsé fesziiltség.
. 54-es csatlakozok . Paraméter 6-22 54-es csatl,
alsé dram.
Ezekhez tetszés szerint hozzarendelhet6 egy fesziiltség- (0-
10 V) vagy drambemenet (0/4-20 mA). A funkcié a
6-00 paraméter Vezérlbjel-szakaddsi
ERTESITE id6 segitségével megadott
; o id6tartam lejarta utdn is aktivalhato.
Termisztorok analdg és digitalis bemenetekhez egyarant Ha egyszerre tobb idétallépés is
csatlakoztathatok. van, a frekvenciavalté az alabbi
els6bbségi sorrendet alkalmazza az
6-00 Vezérl6jel-szakadasi id6 idétullépési funkciok kozott:
Tartomany: Funkcio: 1. Paraméter 6-01 VezérlGjel-
10 s* [1-99 s] Adja meg a vezérl6jel-szakadasi LG
idétullépést (s). A vezérlgjel- 2. Paraméter 8-04 Vez.sz6-
szakadasi id6tullépés a referencia- idétdl. funkcid.
vagy visszacsatoldjel-forrasként [0] * Kikapcsolva
A Sl [FEmEnE e g (el [1] Kim. befagy. Befagyasztas a pillanatnyi értéken. A
az 53-as vagy 54-es csatlakozé . 2 AR AT A
vezérléjel-szakadasi id6tullépés nem
esetén aktiv. Zred . Rt
érvényes a kimenet befagyasztasara.
Ha a klvalasztott.alrambemenethez 2] Stop Felulbiralas és leallitas.
tarsitott referenciajel értéke az
alabbiak segitségével bellitott [3] Jog Felilbiralas és jogfordulatszam.
ertek 50%-a ala esik: [4] Max. Feliilbiralas és maximalis
* 6-10 Paraméter 53-as csatl, fordulatszam | fordulatszam.
also fesziiltség
[5] Stop és Felilbiralas és leallitas, majd leoldas.
. 6-12 Paraméter 53-as csatl., leoldds
alsé dram
. [aa}
. 6-20 Paraméter 54-es csatl., Ref/visszacs. %
alsé fesziiltség (1/min] g
. 6-22 Paraméter 54-es csatl, 6-xx par. =
L, . Nagy ref./ 1500 —
alsé dram ) s \ \
visszacs. érték 1200 |
a 6-00 paraméter VezérlGjel-szakaddsi \ ‘
idé értékénél hosszabb idére, akkor 900 — ‘ ‘
aktivalodik a 6-01 paraméter Vezérlé- 600 ‘ ‘
jelszakadds-funkcié segitségével | |
kivalasztott funkcio. 6-xx par. 300 — ! !
Kis ref./ 150 — | |
e P o i . érték
6-01 Vezérlsjelszakadas-funkci6 visszacs ere ny sy 10V "
Opcio: Funkcié: 6-xx par. | Analég bemenet
,Alsé fesziiltség”vagy |
Az idétullépési funkcid kivalasztasa. als Aram” |
A paraméter 6-01 VezérlGjelszakadds- 6-xx par.
funkcié segitségével beallitott #Felsé fesziltség” vagy
funkci6 akkor aktivalédik, ha a fels6 dram’”
bemeneti jel az 53-as vagy 54-es Abra 3.34 Vezérl6jel-szakadasi allapotok
bemeneten a kovetkezék értékének
50%-a ala csokken:
MG200B47 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. 103




Paraméterek leirasa

VLT® AQUA Drive FC 202

6-02 Tz ii.m. vezérl6jelszakadas-funkcidja

6-12 53-as csatl., alsé aram

3.8.2 6-1* 53-as anal6g bem.

Paraméterek az 1-es analég bemenet (53-as csatlakozo)
skalazasanak és korlatainak beallitasara.

6-10 53-as csatl., also fesziiltség

Tartomany:

Funkcio:

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
A vészhelyzeti Gzemmaddban 4 mA* [0 - par. 6-13 | Adja meg az alsé aram értékét.
érvényes idétullépési funkcio mA] Ennek a referenciajelnek meg kell
kivalasztasa. Az ezzel a paraméterrel felelnie a beallitott als6 referencia/
bedllitott funkcié akkor aktivalodik, visszacsatolasi értéknek
ha a bemeneti jel az analég (6-14 paraméter 53-as csatl. alsé ref./
bemeneteken a visszacs. érték). A vezérl6jelszakadas-
6-00 paraméter VezérlGjel-szakaddsi funkcio
id6 segitségével megadott idére az (6-01 paraméter Vezérljelszakadds-
alsé érték 50%-a ala csokken. funkcid) aktivalasahoz ennek az
o] * Kikapcsolva értéknek 2 mA folott kell lennie.
[1] Kim. befagy. Befagyasztas a pillanatnyi értéken. ,,,
9 % P Y 6-13 53-as csatl., fels6 aram
[2] Stop Felulbiralas és leallitas. Tartomany: Funkcié:
E]] Jog Felulbiralas és jogfordulatszam. 20 mA* [par. 6-12 - | A 6-15 paraméter 53-as csatl, fels6
[4] Max. Feliilbiralas és maximalis 20 mA] ref./visszacs. érték segitségével
fordulatszam | fordulatszam. beallitott felsé referencia/visszacsa-
toldjel értéknek megfeleld felsé

aramérték megadasa.

6-14 53-as csatl. also ref./visszacs. érték

0.07 V*

[0 - par. 6-11
V]

ERTESITES

A vezérl6jel-szakadasi
vészjelzések miikodéséhez a
6-10 paraméter 53-as csatl.,
also fesziiltség értékének
legalabb 1 V-nak kell lennie.

Adja meg az alsoé fesziiltség értékét.
Ennek az analég bemenetskalazasi
értéknek meg kell felelnie a
beéllitott alsé referencia/visszacsa-
tolasi értéknek (6-14 paraméter 53-
as csatl. alsé ref./visszacs. érték).

Tartomany: Funkcio:

0 Referen- [-999999.999 | Adja meg a bedllitott alsé feszult-

ceFeedback |- 999999.999 | ségnek/aramnak (6-10 paraméter 53-

Unit* Reference- as csatl,, also feszliltség és
FeedbackUnit] | 6-12 paraméter 53-as csatl., alsé

dram) megfelel6 analég bemenets-
kalazasi értéket.

6-15 53-as csatl., felsé ref./visszacs. érték

Tartomany:

Funkcio:

Size
related*

[-999999.999
- 999999.999
Reference-
FeedbackUnit]

Adja meg a bedllitott felsé
fesziltség/aram (6-11 paraméter 53-
as csatl, felsé fesziiltség és

6-13 paraméter 53-as csatl., felsé
dram) értékének megfelelé analég

6-11 53-as csatl., fels6 fesziiltség

6-16 53-as csatl., szlir6 id6éallandéja

Tartomany:

Funkcio:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

ERTESITES)

Tartomany: Funkcio: A motor m(ikodése kozben ez
10 V* [par. 6-10 - | Adja meg a fels6 fesziiltség értékét. a paraméter nem moédosithaté.
10 V] Ennek az analég bemenetskalazasi
értéknek meg kell felelnie a A szUr6 idééllanddjanak megadasa.
bedllitott felsé referencia/visszacsa- Ez az elsérendU digitalis alulate-
tolasi értéknek (6-15 paraméter 53- reszt6 szlré idééllandéja az
as csatl,, felsé ref./visszacs. érték). elektromos zaj kiszlirésére az 53-as
csatlakozén. Nagyobb érték esetén
javul a csillapitas, de hosszabb lesz
a sz(ir6 késleltetési ideje.
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6-17 53-as kpcs.,v.jel-szak.

6-23 54-es csatl.,

fels6 aram

3.8.3 6-2* 2-es analog bem.

Paraméterek a 2-es analég bemenet (54-es csatlakozd)
skéalazasanak és korlatainak bedllitaséra.

6-20 54-es csatl., alsé fesziiltség

Tartomany: Funkci6:
0.07 V* [0 - par. 6-21 | Adja meg az alsé fesziltség értékét.
V] Ennek az analég bemenetskélazasi

értéknek meg kell felelnie a
beallitott alsé referencia/visszacsa-
tolasi értéknek (6-24 paraméter 54-
es csatl. alsé ref./visszacs. értek).

6-21 54-es csatl., fels6 fesziiltség

Tartomany: Funkci6:
10 V* [par. 6-20 - [ Adja meg a felsé fesziiltség értékét.
10 V] Ennek az analég bemenetskélazasi

értéknek meg kell felelnie a
beallitott fels6 referencia/visszacsa-
tolasi értéknek (6-25 paraméter 54-
es csatl. fels6 ref./visszacs. Erték).

6-22 54-es csatl., alsé aram

Opcié: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
Ezzel a paraméterrel letilthat6 a 20 mA* [par. 6-22 - | A 6-25 paraméter 54-es csatl. felsé
vezérl6jel-szakadas monitorozasa, 20 mA] ref./visszacs. Erték segitségével
példaul ha az analég kimenetek egy bedllitott felsé referencia/visszacsa-
elosztott 1/0 rendszer részeként tolasi értéknek megfeleld felsé
mukodnek (példaul ha nem a aramérték megadasa.
frekvenciavéltohoz kapcsolodé
szabalyozdfunkciok részei, hanem
egy kulsé vezérlérendszernek Tartomany: Funkcio:
el <« el 0 Referen- | [999999.999 | Adja meg a 6-20 paraméter 54-es

[0] Tiltva ceFeedback [ - 999999.999 csatl, alsé feszliltség/

[ * Engedélyezve Unit* Reference- 6-22 paraméter 54-es csatl., alsé

FeedbackUnit] | dram értékeként beallitott alsé

fesziiltségnek/dramnak megfelelé

6-25 54-es csatl. felsé ref./visszacs. Erték

Tartomany: Funkcio:

100 [-999999.999 [ Adja meg a bedllitott felsé
Reference- |-999999.999 | fesziiltség/aram (6-21 paraméter 54-
FeedbackU [ Reference- es csatl., felsé fesziiltség és

nit* FeedbackUnit] | 6-23 paraméter 54-es csatl., felsé

dram) értékének megfelelé analég

6-26 54-es csatl., szlr6 idéallanddja

Tartomany:

Funkcio:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

ERTESITES
A motor miikodése kozben ez
a paraméter nem modosithato.

A szUr6 idéallanddjanak megadasa.
Ez az els6rendl digitalis alulate-
reszt6 szlré idééllanddja az
elektromos zaj kisz(irésére az 54-es
csatlakozon. Nagyobb érték esetén
javul a csillapitas, de hosszabb lesz
a sz(ir6 késleltetési ideje.

Tartomany: Funkci6:
4 mA* [0 - par. 6-23 | Adja meg az alsé dram értékét. 6-27 54-es kpcs.,v.jel-szak.
mA] Ennek a referenciajelnek meg kell ., L
. . i ) Opcio: Funkcio:
felelnie a beallitott als6 referencia/
visszacsatoldsi értéknek [0] Tiltva
(6-24 paraméter 54-es csatl. als6 ref/ [1] * Engedélyezve [ Ezzel a paraméterrel letilthato a
visszacs. érték). A vezérl6jelszakadas- vezérlGjel-szakadas monitorozasa,
funkcié példaul ha az analég kimenetek egy
(6-01 paraméter Vezérldjelszakadds- elosztott 1/0 rendszer részeként
funkcio) aktivalasahoz ennek az miikddnek (példaul ha nem a
értéknek 2 mA fslétt kell lennie. frekvenciavaltohoz kapcsolodo
szabalyozéfunkcidk részei, hanem
egy kulsé vezérlérendszernek
szolgaltatnak adatokat).
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3.8.4 6-3* X30/11 analég bem.

A VLT® General Purpose 1/0 (MCB 101) 3-as analdg
bemenete (X30/11-es csatlakozo) skélazdsanak és
korlatainak konfiguralasara szolgaléd paramétercsoport.

Tartomany:

6-30 X30/11-es csatl.,

also fesz.

Funkcio:

0.07 Vv*

[0 - par. 6-31

i

Ugy éllitja be az analég bemenets-
megfeleljen a

6-34 paraméter X30/11-es csatl.alsé
ref./visszacs.ért. segitségével
beallitott alsé referencia/visszacsa-
tolasi értéknek.

6-31 X30/11-es csatl., fels6 fesz.

Tartomany: Funkci6:
10 V* [par. 6-30 - | Ugy llitja be az analég bemenets-
10 V] kalazasi értéket, hogy az

megfeleljen a

6-35 paraméter X30/11-es
csatl.fels.ref./visszacs.ért. segitségével
beallitott felsé referencia/visszacsa-
tolasi értéknek.

6-34 X30/11-es csatl.alsé ref./visszacs.ért.

Tartomany: Funkci6:
0 Referen- [-999999.999 | Ugy 4llitja be az analég bemenets-
ceFeedback |- 999999.999 | kélazasi értéket, hogy az
Unit* Reference- megfeleljen a
FeedbackUnit] | 6-30 paraméter X30/11-es csatl., alsé

fesz. segitségével beallitott alsd
fesziltségértéknek.

6-35 X30/11-es csatl.fels.ref./visszacs.ért.

Tartomany: Funkci6:

100 [-999999.999 | Ugy 4llitja be az analég bemenets-
Reference- |-999999.999 | kalazasi értéket, hogy az
FeedbackU | Reference- megfeleljen a

nit* FeedbackUnit] | 6-31 paraméter X30/11-es csatl., felsé

fesz. segitségével beallitott felsé
fesziltségértéknek.

6-36 X30/11-es csatl., szlir6-idoallandé

6-36 X30/11-es csatl., szlir6-id6allando

Tartomany:

Funkcio:

érték esetén javul a csillapitas, de
hosszabb lesz a sz(ir6 késleltetési
ideje.

Opcio:

6-37 X30/11 kpcs.,v.jel-szak.

Funkcio:

Ezzel a paraméterrel letilthatd a
vezérléjel-szakadas monitorozasa,
példaul ha az analég kimenetek egy
elosztott 1/0 rendszer részeként
mikodnek (példaul ha nem a
frekvenciavaltéhoz kapcsolédd
szabalyozéfunkcidk részei, hanem
egy kulsé vezérlérendszernek
szolgéltatnak adatokat).

[0]

Tiltva

[11+

Engedélyezve

3.8.5 6-4* 4-es analdg bem.

A VLT® General Purpose I/0 (MCB 101) 4-as analég
bemenete (X30/12-es csatlakozd) skalazaséanak és
korlatainak konfiguralasara szolgalé paramétercsoport.

6-40 X30/12-es csatl., also fesz.

Tartomany: Funkcio:
0.07 Vv* [0 - par. 6-41 | Ugy Allitja be az analég bemenets-
V] kalazasi értéket, hogy az

megfeleljen a

6-44 paraméter X30/12-es csatl.alsé
ref./visszacs.ért. segitségével
beéllitott alsé referencia/visszacsa-
tolasi értéknek.

6-41 X30/12-es csatl., fels6 fesz.

Tartomany: Funkcio:
10 Vv* [par. 6-40 - | Ugy Allitja be az analég bemenets-
10 V] kalazasi értéket, hogy az

megfeleljen a

6-45 paraméter X30/12-es
csatl.fels.ref./visszacs.ért. segitségével
bedllitott felsé referencia/visszacsa-
tolasi értéknek.

Tartomany: Funkci6:
% _ »

0.005 s [0.005 - 10's] W 6-44 X30/12-es csatl.also ref./visszacs.ért.
A motor miikédése kézben ez Tartomany: Funkcié:
a paraméter nem modosithato. :

P 0 Referen- [-999999.999 [ Ugy allitja be az analég kimenetska-
ceFeedback |- 999999.999 | lazasi értéket, hogy az megfeleljen

A sz0r6 id6allanddjanak megadasa. Unit* Reference- a 6-40 paraméter X30/12-es csatl,
Ez az elsérend( digitalis alulate- FeedbackUnit] | alsé fesz. segitségével bedllitott also
reszté szlr6 idballanddja az fesziiltségértéknek
elektromos zaj kiszlrésére az
X30/11-es csatlakozén. Nagyobb
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6-45 X30/12-es csatl.fels.ref./visszacs.ért.

6-50 42-es kimenet

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
100 [-999999.999 | Ugy allitja be az analég bemenets- w
Reference- |- 999999.999 | kalazasi értéket, hogy az A\ srfeiEis reeane el
FeedbackU | Reference- megfeleljen a tasahoz a 3-02 paraméter Min.
nit* FeedbackUnit] | 6-41 paraméter X30/12-es csatl., felsé referencia, a maximalis
fesz. segitségével beallitott felsé tarenciaIpeallitacahoc
feszilltségérteknek. 3-03 paraméter Maximalis
referencia tartalmazza az
6-46 X30/12-es csatl., szlir6-id6allando értékeket.
Tartomany: Funkcié:
0.005 s* [0.005 - 10 s] w Vélassza ki a 42-es csatlakozé mint
A motor miikédése kézben ez analég aramkimenet funkciéjat. A
a paraméter nem médosithato. 20 mA erdsségdl motoraram az Imax
értéknek felel meg.
A sz(r6 idéallandéjanak megadasa. [0] Nincs funkcid
Ez az els6rendl digitalis alulate- [52] MCO 0-20 mA
reszt6 szlré idééllanddja az [53] MCO 4-20 mA
elektromos zaj kisz(irésére az [100] * Kim. frekv. 0-100 Hz (0-20 mA).
X30/12-es csatlakozén. Nagyobb 0-100
érték esetén javul a csillapitas, de (o1 Referencia Minimalis referencia - maximalis
hosszabb lesz a szlir6 késleltetési min-max referencia (0-20 mA).
ideje.
[102] Visszacs. A 3-03 paraméter Maximdlis
+-200% referencia -200 — +200%-a (0-20
Opci6: Funkcié: mA-
Ezzel a paraméterrel letilthaté a [103] Motoraram 0- | 0 - inverter maximalis arama
vezérléjel-szakadés monitorozésa, Imax (16-37 paraméter Inv. max. dram) (0-
példaul ha az analég kimenetek egy 20 mA)
elosztott 1/0 rendszer részeként [104] Nyomat. 0- 0-nyomatékkorlat
mikodnek (példaul ha nem a Tlim (4-16 paraméter Motor lizemmodd
frekvenciavaltéhoz kapcsolddd nyomatékkorldtja) (0-20 mA).
szabél}(ozéfun!(cif’)k s liaisn [105] Nyomaték 0- | 0 - motor névleges nyomatéka (0-
egy kilsé vezérlérendszernek Tnom 20 mA).
szolgaltatnak adatokat).
- [106] Teljesitm. 0- 0 - névleges motorteljesitmény (0-
[0l Tiltva Pnom 20 mA).
[17 * Engedélyezve
[107] Ford.sz. 0-fels6 | 0 - fordulatszam felsé korlatja
3.8.6 6-5* 42-e5 analég Kim. korl. (4-73” parar?éte’r Motor f.szdm felsé
korlat [1/min] és
4-14 paraméter Motor f.szdm felsé
Paraméterek az 1-es analdg kimenet (42-es csatlakozd) korldt [Hz]) (0-20 mA)
skalazasanak és korlatainak konfiguralasara. Az analog
kimenetek aramkimenetek: 0/4-20 mA. A koz6s csatlakozo [108] Nyomatek (0-20 mA).
(39-es) egyazon csatlakoz6, mely azonos villamos +-160%
potenciéllal rendelkezik az analdg kézos és digitalis kozos [109] Kim. fr. 0-Fmax
csatlakozashoz. Az analdg kimenetek felbontasa 12 bit. [113] 1. bév. zart 0-100% (0-20 mA).
hurok
[114] 2. bév. zart 0-100% (0-20 mA).
hurok
[115] 3. bév. zart 0-100% (0-20 mA).
hurok
[116] Cascade
Reference
[117] Shaft Power
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6-50 42-es kimenet

6-50 42-es kimenet

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[118] Shaft Power [254] DC Link A paraméter kivalasztasa esetén a
4-20mA 0-20mA csatlakozé kimenetén a skalazott
[130] Kim. fr. 0-100 [ 0-100 Hz. DC-kori feszliltség jelenik meg. A
4-20 mA Tdbldzat 3.17 a DC-kori feszlltség és
[131] Referencia Minimalis referencia — maximalis a csatlakozé kimenete kozotti
4-20 mA referencia. Osszefiiggést mutatja.
[132] Visszacsat. A 3-03 paraméter Maximdlis DC-kori fesziiltség | Csatlakozo
4-20 mA referencia -200 - +200%-a. (V) kimenete
[133] Motordram 0 - inverter maximalis arama V <alacsony 0%
4-20 mA (16-37 paraméter Inv. max. dram). fesziltségi
- - hatarérték
[134] Nyomat. 0- 0-nyomatékkorlat = —
) . ) V 2tulfesziltségi 100%
korl. 4-20 mA | (4-16 paraméter Motor lizemmédd L.
; " hatarérték
nyomatékkorldtja).
Tartomanyon belili [ Linearisan
[135] Nyomat. 0- 0 - motor névleges nyomatéka. feszilltség: Alacsony |interpolalt
névl. 4-20 mA fesziiltség <V
[136] Teljesitm. 4-20 | 0-névleges motorteljesitmény. <tulfesziiltség
mA
[137] Ford.szam 0 - fordulatszam felsé korlatja Tablazat 3.17 A DC-kori
4-20 mA (paraméter 4-13 Motor fszdm felsé fesziiltség és a csatlakozé
korldt [1/min] és kimenete kozotti 6sszefliggés
4-14 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [Hz]). A Tdbldzat 3.18 a kulonféle méreti
_ frekvenciavéltok alacsony fesziiltségi
[138] Nyomaték és tulfeszlltségi hatarértékeit adja
4-20 mA
meg.
[139] Buszvez. 0-100% (0-20 mA)
[140] Buszvesz. 420 | 0-100%. Frekven- [ Alacsony | Tulfesziiltségi
mA ciavaltd |fesziiltségi|hatarérték
mérete |hatarérték [[V]
[141] Buszvez. 0-100% (0-20 mA). Vi
idétuallépés
T2/S2 185 410
[142] B.vez. 4-20 mA | 0-100%.
Ltall T4/S4 373 855
[143] 1. bov. zart | 0-100%. T6/T7 |553 1130
hurok 4-20 Tablazat 3.18 Kiilonféle méretii
mA frekvenciavaltok alacsony
[144] 2. bév. zart 0-100%. fesziiltségi és tulfesziiltségi
hurok 4-20 hatarértékei
mA
[145] 3. bév. zart 0-100%.
hurok 4-20
mA
[146] Cascade Ref.
4-20mA
[147] Main act val
0-20mA
[148] Main act val
4-20mA
[150] Kim. fr. 0-Fmax
4-20 mA
[156] Flow Rate
[157] Flow Rate
4-20mA
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6-50 42-es kimenet 6-52 42-es csatlakozd, max. skala

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
S Ha a skalamaximumnal 20 mA-nél
| g kisebb értéket szeretne, progra-
1 a .
20 y Q mozzon be >100% értéket az alabbi
(52}
- képlet alapjan:
10{ 2 / e
\ // / 20 mA/kivdant maximdlis dram x 100 %
0 ‘/ : : i.e. 10maA: ig Zﬁ x100% =200%
0 400 800 1200 Voc
1. példa:
1| Analég kimenet Valtozo értéke = kimeneti frekvencia, tartomany = 0-100
2| Alacsony fesziiltségi hatarérték Hz.

Kivant kimeneti tartomany=0-50 Hz.

0 Hz-nél (a tartomany 0%-a) 0 vagy 4 mA-es kimeneti jel
sziikséges. Allitsa a 6-51 paraméter 42-es csatlakozé, min.
skdla értékét 0%-ra.

50 Hz-nél (a tartomény 50%-a) 20 mA-es kimeneti jel
sziikséges. Allitsa a 6-52 paraméter 42-es csatlakozé, max.
skdla értékét 50%-ra.

3| Tulfeszultségi hatarérték

Abra 3.35 Példa: T4 frekvenci-
avalté 42-es csatlakozojanak
analdg kimenete [254] DC Link
0-20mA (DC-kor 0-20 mA)
opciodval kivalasztva

4 °
b
20 mA §
[255] DC Link A funkcié azonos a kovetkezdvel: §
4-20mA [254] DC Link 0-20mA (DC-kér 0-20 -
mA).
6-51 42-es csatlakozé, min. skala 0/4mA -
Tartomany: Funkcié: 0% >0% 100%
0 %* [0 - 200 %] A 42-es kimenet analdg jele 4 4
minimalis kimenetének (0 vagy 4
12z T
mA) skalazasa. OHz 50Hz 100Hz

Az értéket a kivalasztott valtozd Abra 3.37 1. példa

(6-50 paraméter 42-es kimenet) teljes
tartomanydanak szazalékaként kell

bedllitani.
2. példa:
7 7 Valtozé = visszacsatoldjel, tartomany = -200-200%
6-52 42-es csatlakozo, max. skala o . . J, y ?
. - Kivant kimeneti tartomany = 0-100%.
Tartomany: Funkcié: 0%-nal (a tartomany 50%-a) 0 vagy 4 mA-es kimeneti jel
100 %* [0-200 %] | A 42-es csatlakozo analog jele szlikséges. Allitsa a 6-51 paraméter 42-es csatlakozé, min.
maximalis kimeneti értékének (20 skdla értékét 50%-ra.
mA) kivalasztasa. 100%-nal (a tartomany 75%-a) 20 mA-es kimeneti jel
Az értéket a kivalasztott valtozo szlikséges. Allitsa a 6-52 paraméter 42-es csatlakozé, max.
(6-50 paraméter 42-es kimenet) teljes skdla értékét 75%-ra.
tartomanyanak szazalékaként kell
bedllitani.
fram 5
(mA) '9:
[ fﬁ

0% Analog Analog 100% Kimeneti
kimenet, min. ~kimenet, max. viltozs,
skila skala pl. fordulatszam
651 par. 652 par. (1/min)

Abra 3.36 Kimeneti 4ram a
referenciavaltozé fliggvényében
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4 g 6-54 42-es kim. csatl., id6tullépés.-beall.
20mA é Tartomany: Funkcié:
8 idotullépési funkcio, terepibusz-
idotullépés esetén a kimenet erre a
szintre all.
0/4 mA -
6-55 Analég kimeneti sziir6é
0% 50% 75% 100%
: i I ! Opcié: Funkcio:
A paraméter 6-50 42-es kimenet
kovetkez6 kijelzési paraméterei
-200% 0% +100% +200% esetében van kivalasztva szlré az
Abra 3.38 2. példa 6-55 paraméter Analdg kimeneti
szlir6 bekapcsolasa esetén.
. Beallitas 0-20 | 4-20
3. példa: mA mA
Valtozo értéke=referencia, tartomany=minimalis referencia =
L . Motoraram (0- [103] | [133]
— maximadlis referencia )
Kivant kimeneti tartoméany = minimalis referencia (0%) — e -
maximalis referencia (100%), 0-10 mA. Nyomatékkorlat [104] | [134]
Minimalis referencianal 0 vagy 4 mA-es kimeneti jel (0-Tim)
szlikséges. Allitsa a 6-51 paraméter 42-es csatlakozé, min. Nevleges (1051 | 1331
skdla értékét 0%-ra. nyomatek (0-Trnew)
Maximalis referencianal 10 mA-es kimeneti jel sziikséges (a Vsl (=) [10a] ) sl
tartomany 100%-a). Allitsa a 6-52 paraméter 42-es Pré)
csatlakozé, max. skdla értékét 200%-ra. Fordulatszam (0~ | [107] | [137]
(20 MA/10 mA x 100%=200%). Speedmay)
t e Tablazat 3.19 Kijelzési
20 mA E paraméterek
- [o] * Ki Szlir6 kikapcsolva.
10mA [1] Be Sz(iré bekapcsolva.
3.8.7 6-6* X30/8 analodg kim.
0/4 mA -
0% 100% 200% Az analég kimenetek dramkimenetek: 0/4-20 mA. A koz6s
l : csatlakozo (X30/8-as) egyazon csatlakozo és villamos
potencial az analdg kdzos csatlakozéshoz. Az analég
" kimenetek felbontasa 12 bit.
Min ref Max ref Max ref X 20/10

Abra 3.39 3. példa

6-60 X30/8-as kimenet

Opcidi és funkcidi azonosak a kdvetkezééivel: 6-50 paraméter 42-

es kimenet.
6-53 42-es kim. csatl., buszvezérlés 6-61 X30/8-as csatl., min. skala
Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
0 %* [0 - 100 %] A 42-es kimenet szintjét térolja, 0 %* [0 - 200 %] Az X30/8-as csatlakozéhoz

amennyiben az buszvezérelt.

6-54 42-es kim. csatl., idétullépés.-beall.

Tartomany: Funkci6:

0 %* [0 - 100 %]

A 42-es kimenet bedllitott szintjét
tarolja.

Ha a 6-50 paraméter 42-es kimenet
segitségével ki van vélasztva egy

kivéalasztott analdg jel minimalis
kimeneti értékének kivalasztasa. A
minimalis értéket a maximalis
jelérték szazalékaként skélazza.
Példaul ha a 0 mA-es kimenetre a
maximalis kimendjel 25%-anal van
szlikség, akkor a 25% értéket adja
meg. 100% alatt az érték nem lehet
nagyobb, mint a
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Tartomany: Funkcié: A VLT® Extended Relay Card (MCB 113) X45/1-es csatlakozéja
6-62 paraméter X30/8-as csatl., max. kimenetének kivalasztasa.
skdla megfelel6 beallitasa. Opcié: Funkcié:
A paraméter akkor aktiv, ha a 1100] Kim. frekv.
frekvenciavaltéba be van szerelve a 0-100
VLT® General Purpose 1/0 (MCB [101] Referencia
101). min-max

[102] Visszacs.
+-200%

Tartomany: Funkcié: [103] Motoraram O-

100 %* [0 - 200 %] Az X30/8-as csatlakozéhoz Imax
kivalasztott analdg jel maximalis [104] Nyomat. 0-
kimeneti értékének kivélasztasa. Tlim
Allitsa be a paraméterben az [105] Nyomaték 0-
aramkimenet jelének kivant Thom
maximalis értékét. Ugy skélazza a 1106] Teljesitm. 0-
kimenetet, hogy annak maximum- Pnom
pontjat 20 mA-nél kisebb dram 1107] Ford.sz. O-felsé
jelezze; vagy a 20 mA-es aramjel a Korl.
jelmaximum 100%-anal kisebb [108] Nyomatek
értéknél is fennallhat. Ha egy, a +160%
teljes kimeneti tartomény 0-100%-a [109] Kim. fr O-Frax
kozé es6 értéknél 20 mA-es a —
kivant kimeneti aram, akkor a (13l 1. bov. zart

hurok
paraméterben allitsa be a megfelelé
1 o A1 [114] 2. bév. zart
szazalékos értéket, példaul: 50% =
20 mA. Ha viszont a maximalis hurok
kimenet (100%) esetén 4-20 mA (15] 3. bov. zart
aramérték sziikséges, a kovetkezé- hurok
képpen szamitsa ki a szazalékos [116] Cascade
artéket: Reference
[117] Shaft Power
20 mA/kivdnt maximdlis dram x 100 %
i.e. 10 mA: igm x 100 % =200 % [1 18] jt‘za(;—:nPAower
R
» - 4-20 mA

Tartomany: Funkcié: 131 Referencia

0 %* [0-100 %] |[A buszvezérelt bedllitasu kimenetre 4-20 mA
keril6 értéket tartalmazza. 132] Visszacsat,

T : 4-20 mA

Tartomany: Funkcié: 4-20 mA

0 %* [0- 100 %] | Az id6tallépés észlelése esetén a [134] Nyomat. 0-
buszvezérelt id6tullépés bedllitasu korl. 4-20 mA
kimenetre ker(il6 értéket [135] Nyomat. 0-
tartalmazza. névl. 4-20 mA

[136] Teljesitm. 4-20
mA

A VLT® Extended Relay Card (MCB 113) X45/1-es csatlakozéja [137] Ford.szam

kimenetének kivalasztasa. 4-20 mA

Opcio: Funkci6: (138] Nyomaték

[o] * Nincs funkcié 420 mA

52] MCO 0-20 mA [139] Buszvez.

53] MCO 4-20 mA [140] Buszvez. 4-20

mA
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6-70 X45/1-es csatl., kimenet

6-74 X45/1-es csatl. kim.idétull.beall.

A VLT® Extended Relay Card (MCB 113) X45/1-es csatlakozdja Az X45/1-es csatlakozé kimeneti értékének megadasa a
kimenetének kivalasztasa. csatlakozé buszvezérlési id6tullépésének észlelése esetén.
Opcio6: Funkcio: Tartomany: Funkcié:
[141] Buszvez. 0 %* | 0-100% |
id6tullépés )
6-80 X45/3-as csatl., kimenet
[142] B.vez. 4-20 mA
itall. A VLT® Extended Relay Card (MCB 113) X45/3-as csatlakozéja
[143] b6V Zart kimenetének kivalasztasa.
hurok 4-20 Opcio: Funkcié:
mA [0] * Nincs funkcid
[144] 2. bév. zart [52] MCO 0-20 mA
hurok 4-20 (53] MCO 4-20 mA
mA [100] Kim. frekv.
[145] 3. bév. zart 0-100
hurok 4-20 [101] Referencia
mA min-max
[146] Cascade Ref. [102] Visszacs.
4-20mA +-200%
[147] Main act val [103] Motoraram O-
0-20mA e
[148] Main act val [104] Nyomat. 0-
[150] Kim. fr. 0-Fmax [105] Nyomaték 0-
4-20 mA e
[156] Flow Rate [106] Teljesitm. 0-
[157] Flow Rate Pnom
4-20mA [107] Ford.sz. 0-felsé
[254] DC Link korl.
0-20mA [108] Nyomaték
[255] DC Link +-160%
4-20mA [109] Kim. fr. O-Fmax
6-71 X45/1-es csatl.,min. skala (13 1. bOv. zart
hurok
Az X45/1-es csatlakoz6 analog jelkimenete minimélis skalazasi ——
L o , [114] 2. bév. zart
értékének kivalasztasa.
hurok
Tartomany: Funkcié: [115] 3. bov. zart
0 %* | 0-200% | | hurok
6-72 X45/1-es csatl.,max. skala Ll Cascade
. S e Reference
Az )i(45/1|;e: cslatlakozo analég jelkimenete maximalis skalazasi [117] Shaft Power
rtéke ivalasztésa.
értékének kivalasztasa 018 Shaft Power
Tartomany: Funkcio: 4-20mA
100 %* | [0 - 200 %] | ‘ [130] Kim. fr. 0-100
. 4-20 mA
6-73 X45/1-es csatl.,.kim.buszvez. -
[131] Referencia
Az X45/1-es csatlakozd kimeneti értékének megadasa, ha a terepi 420 mA
busz vezérli a csatlakozot. [132] Visszacsat.
Tartomany: Funkcié: 4-20 mA
0 %* [0 - 100 %] [133] Motoraram
4-20 mA
[134] Nyomat. 0-
korl. 4-20 mA
[135] Nyomat. 0-
névl. 4-20 mA
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6-80 X45/3-as csatl., kimenet

6-83 X45/3-as csatl., buszvezérlés

A VLT® Extended Relay Card (MCB 113) X45/3-as csatlakozéja Az X45/3-as csatlakozé kimeneti értékének megadasa, ha a terepi
kimenetének kivalasztasa. busz vezérli a csatlakozot.
Opcio: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
[136] Teljesitm. 4-20 0 %* [ 0-100%] |
mA
- 6-84 X45/3-as kim. csatl., idétull.beall.
[137] Ford.szam
4-20 mA Az X45/3-as csatlakozé kimeneti értékének megadasa a
[138] Nyomatek csatlakozé buszvezérlési idotullépésének észlelése esetén.
4-20 mA Tartomany: Funkcié:
[139] Buszvez. 0 %* [0 - 100 %]
[140] Buszvez. 4-20
mA
[141] Buszvez.
idotullépés
[142] B.vez. 4-20 mA
i.tall.
[143] 1. bov. zart
hurok 4-20
mA
[144] 2. bév. zart
hurok 4-20
mA
[145] 3. bév. zart
hurok 4-20
mA
[146] Cascade Ref.
4-20mA
[147] Main act val
0-20mA
[148] Main act val
4-20mA
[150] Kim. fr. 0-Fmax
4-20 mA
[156] Flow Rate
[157] Flow Rate
4-20mA
[254] DC Link
0-20mA
[255] DC Link
4-20mA
Az X45/3-as csatlakozé analdg jelkimenete minimélis skaldzési
értékének kivalasztasa.
Tartomany: Funkci6:
0 %+ [ 0-200%] | |
Az X45/3-es csatlakozé analdg jelkimenete maximalis skalazasi
értékének kivalasztasa.
Tartomany: Funkci6:
100 %* [0 - 200 %]
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3.9 A8-** Komm. és opciok csoport
paraméterei

3.9.1 8-0* Alt. beallitasok

8-01 Vezérlési hely

Ennek a paraméternek a bedllitasa felulirja a

8-50 paraméter Szabadonfutds vdlasztdsa és a

8-56 paraméter Belsé referencia vdlasztdsa értékét.

Opcio: Funkcié:

[o] * Dig. és A digitalis bemenet és vezérl6sz6

vezérlészd egyarant hasznélatban lesz.

[1] Csak digitdlis | Csak digitalis bemenetek
hasznalata.

[2] Csak Csak vezérlészé hasznalata.

vezérlészd

Opcié: Funkcié:
ERTESITES)
A motor miikddése kézben ez
a paraméter nem mddosithato.
A vezérl6szo forrasanak kivalasztasa:
2 soros interfész és 4 telepitett
opcié kozil. A frekvenciavaltd
automatikusan a [3] A opcio
lehetéséget éllitja be, ha elsé
bekapcsoldsakor érvényes telepitett
terepibusz-csatol6 opcidt észlel az A
nyilasban. Az opci6 eltévolitasa
esetén a frekvenciavalté a
konfigurécio véltozasét észlelve
visszadllitja a paraméter 8-02 Vez.sz6
forrdsa alapértelmezett [1] FC Port
beallitasat, majd leold. Ha az elsé
bekapcsoléds utén kerll sor egy
opcio telepitésére, a
paraméter 8-02 Vez.sz6 forrdsa
beéllitasa nem valtozik, a frekvenci-
avalté azonban leold, és a 67.
vészjelzés: Opcidvdltozds jelenik meg
a kijelzén.

[0] Nincs

[1] FC Port

[2] USB Port

[3] A opcid

[4] B opcid

[5] CO opciod

[6] C1 opcid

[30] Kiils6 CAN

8-03 Vez.sz6-idotul. ido

Tartomany:

Funkcio:

Size
related*

[1 - 18000 s]

8-04 Vez.sz6-idé6tul. funkcio

Az idé6tullépési funkcio kivalasztasa. Ez a funkcié akkor
aktivalodik, ha a vezérlészé a 8-03 paraméter Vez.szo-idétal. idé
segitségével megadott idon belil nem frissul. A [20] N2 feliilirds
engedélyezése lehetéség csak a Metasys N2 protokoll kivalasztasa

esetén jelenik meg.

Idétullépés utan az aldbbi eljarassal modosithatja a setupot:

1.

Vélassza a 0-10 paraméter Aktiv setup [9] Multisetup

beallitasat.
2. Valassza ki a megfeleld csatolast a 0-12 paraméter Setup
kapcsoloddsa segitségével.

Opcio: Funkcié:

[0] * Kikapcsolva A vezérlés folytatasa terepi buszon
(terepi busz vagy standard)
keresztiil a legutébbi vezérlszéval.

[1] Kim. befagy. A kimeneti frekvencia befagyasztasa
a kommunikacié megujulasaig.

[2] Stop Leallitds automatikus Gjraindulassal
a kommunikacié megujulasakor.

[3] Jog A motor jogfrekvencian valo
mukddtetése a kommunikacio
megujuldsaig.

[4] Max. A motor maximalis frekvencian vald

fordulatszam mukodtetése a kommunikacio
megujulasaig.

[5] Stop és A motor ledllitdsa, majd hibatorlés a

leoldas frekvenciavélton a kovetkezével
torténd Ujrainditds érdekében:
. Terepi busz
. [Reset] (Hibatorlés)
. Digitélis bemenet
[7] 1. setup Setupvaltas a vezérl6sz6 idétul-
vélasztasa |épése utan. Ha egy idétullépés
utan megujul a kommunikacio, a
8-05 paraméter Id6tullépés utdni
funkcié adja meg, hogy tovabbra is
az id6tullépés el6tti setup legyen-e
érvényes, vagy felvaltsa az id6tul-
lépési funkcid altal tdmogatott
setup.

[8] 2. setup Lasd [7] 1. setup vdlasztdsa.

vélasztasa

[9] 3. setup Lasd [7] 1. setup vdlasztdsa.

vélasztasa

[10] 4, setup Lasd [7] 1. setup vdlasztdsa.

vélasztasa
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8-04 Vez.sz6-idé6tul. funkcio

Az id6tullépési funkcid kivalasztasa. Ez a funkcidé akkor
aktivalodik, ha a vezérlész6 a 8-03 paraméter Vez.szo-idétal. idé
segitségével megadott idén belll nem frissul. A [20] N2 feliilirds
engedélyezése lehetéség csak a Metasys N2 protokoll kivalasztasa
esetén jelenik meg.

Id6tullépés utan az alabbi eljarassal modosithatja a setupot:
1. Valassza a 0-10 paraméter Aktiv setup [9] Multisetup
bedllitasat.
2. Valassza ki a megfelelé csatolast a 0-12 paraméter Setup
kapcsoloddsa segitségével.

Opcio: Funkcio:
[20] N2 feltliras

engedélyezése
[27] Forced stop

and trip

8-05 Idétullépés utani funkcio

Valassza ki, milyen mveletet hajtson végre a berendezés, ha
id6tullépés utdn érvényes vezérlészd érkezik.

A paraméter csak akkor aktiv, ha a 8-04 paraméter Vez.sz6-idétul.
funkcio beallitasa:
. [7] 1. setup vdlasztdsa

. [8] 2. setup vdlasztdsa
. [9] 3. setup vdlasztdsa

. [10] 4. setup vdlasztdsa

Opcio: Funkcio:

[0] Setup tartdsa | A 8-04 paraméter Vez.sz6-idé6tul.
funkcio segitségével kivalasztott
setup megtartasa és figyelmeztetés
megjelenitése, amig a

8-06 paraméter Vez.sz6-id6tul. torl. &t
nem kapcsol. Ezutén visszaall a

késziilék eredeti setupja.

[1] * Setup

folytatasa

Visszatérés az id6tullépés elotti
aktiv setuphoz.

8-06 Vez.sz6-idétul. torl.

A paraméter csak akkor aktiv, ha a 8-05 paraméter Idétullépés

utdni funkcié beallitasa [0] Setup tartdsa.
Opcié: Funkci6:

(o3

Nincs nulldzas | Megérzi a 8-04 paraméter Vez.sz6-

idétul. funkcié segitségével beallitott
setupot:
. [7] 1. setup vdlasztdsa

. [8] 2. setup vdlasztdsa
. [9] 3. setup vdlasztdsa

. [10] 4. setup vdlasztdsa

[1] Nullazas Vezérl6szo-idétullépés utan a
frekvenciavalto visszatér az eredeti

setuphoz. A frekvenciavalto

8-06 Vez.sz6-idétul. torl.

A paraméter csak akkor aktiv, ha a 8-05 paraméter Idétullépés
utdni funkcié beallitasa [0] Setup tartdsa.

Opcio:

Funkcio:

végrehajtja a torlést, majd azonnal
visszaall a [0] Nincs nulldzds
bedllitas.

8-07 Hibakeresés-indito

A diagnosztikai funkciékat nem minden terepi busz tdmogatja.

Opcio: Funkcié:
[0] * Tiltva Nem kild bévitett diagnosztikai
adatokat (EDD).
[1] Vészjelzéskor | EDD kiildése vészjelzés esetén.
[2] Vészj./figyelm.- | EDD kiildése vészjelzés vagy figyel-
kor meztetés esetén.

8-08 Kijelzés szlirése

Ez a funkcié akkor haszndlatos, ha a terepi buszon ingadozik a
fordulatszam-visszacsatolds értéke. Ha sziikség van a funkciéra,
akkor vélassza a szlirést. A modositas életbe Iéptetéséhez be-ki

kapcsolasi ciklus sziikséges.

Opcio: Funkcié:

[0] Mot.adat,szabv | Normal terepibusz-kijelzések.
.sz(rd

[1] Mot.adat,alulat | A kdvetkezd paraméterek esetében
.sz(iré sz(ri a terepibusz-kijelzéseket:

. Paraméter 16-10 Teljesitmén
y [kw].

. Paraméter 16-11 Teljesitmén
y [LE].
. Paraméter 16-12 Motorfe-

szliltség.

. Paraméter 16-14 Motordra
m.

. Paraméter 16-16 Nyomaték
[Nm].
. Paraméter 16-17 Fordulatsz

dm [1/min].

. Paraméter 16-22 Nyomaték
[%].
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3.9.2 8-1* Vezérl. beallitasai

8-13 Konfiguralhato allapotszo

Ezzel a paraméterrel adhaté meg az allapotszd 12-es — 15-0s
8-10 Vezérl6szo profil bitjének konfiguracioja.
A telepitett terepi busznak megfelelé vezérldszo- és éllapotszo- Tomb [16]
értelmezési mdd kivélasztasa. Az LCP kijelzéjén csak az A nyilasba Opcio: Funkcio:
telepitett terepi buszndl érvényes lehetéségek jelennek meg. A [13] 29-es dig.bem. | A bit a 29-es csatlakozé allapotat
[0] FC profil és az [1] PROFIdrive profil beallitassal kapcsolatos allap. jelzi.
tudnivalokért lasd a tervezéi segédletet. Az [1] PROFIdrive profil, [5] A 0 jelentése HAMIS érték
ODVA és [7] CANopen DSP 402 bedllitassal kapcsolatos tudniva- csatlakozo.
I6kért lasd a telepitett terepi busz telepitési utmutatdjat. Az 1 jelentése IGAZ értékii
Opcio: Funkcié: csatlakozo.
[0] * FC profil [14] 32-es dig.bem. | A bit a 32-es csatlakozé &llapotat
[1] PROFIdrive allap. jelzi.
profil A 0 jelentése HAMIS érték(
[5] ODVA Csak VLT® DeviceNet (MCA 104) és csatlakozé.
VLT® EtherNet/IP (MCA 121) Az 1 jelentése IGAZ értéki
hasznélata esetén all rendelkezésre. csatlakozé.
[71 CANopen DSP [15] 33-as dig.bem. [ A bit a 33-as csatlakozo éllapotat
402 allap. jelzi.
A 0 jelentése HAMIS értékd
8-13 Konfiguralhat6 allapotszé i,
Ezzel a paraméterrel adhaté meg az éllapotszé 12-es — 15-6s Az 1 jelentése IGAZ értéki
bitjének konfiguracidja. csatlakozo.
Témb [16
omb [16] [16] T37 DI éllapot | A bit a 37-es csatlakozo allapotat
Opcio: Funkcié: jelzi.
[0] Nincs funkcioé A 0 jelentése HAMIS érték(i 37-es
[1] * Profil alapért. | A funkcié a csatlakozé (Safe Torque Off).
8-10 paraméter Viezérlészo profil Az 1 jelentése IGAZ értékil 37-es
segitségével kivalasztott alapértel- csatlakozd (normal).
mezett profilnak felel meg. 1201 CTW Timeout
2] Csak 68-as Csak a 68. vészjelzés: Biztons. stop Toggle Inverse
vészj. esetén. [21] Tdlmeleg. A tulmelegedés miatti figyel-
[3] Leold, kivéve | Leoldas esetén, kivéve, ha a 68. figyelm. meztetés akkor aktivélodik, ha a
. e hémérséklet a motorban, a frekven-
68.vj. vészjelzés: Biztons. stop okozta azt.
ciavaltoban, a fékellenallasban vagy
[10] 18-as dig.bem. | A bit a 18-as csatlakozd allapotat a termisztorban tullépi a
allap. jelzi. hatarértéket.
A 0 jelentése HAMIS értéki
. [30] Fékhiba (IGBT) | A fék IGBT rovidzarlata esetén
csatlakozo. G
Az 1 jelentése IGAZ értéki ogikai 1 jel keril a kimenetre. Ez a
. funkcioé a frekvenciavalté védelmére
csatlakozo.
szolgal abban az esetben, ha hiba
[11] 19-es dig.bem. [ A bit a 19-es csatlakozé allapotét lép fel a fékmodulokban. A
allap. jelzi. kimenet/relé segitségével
A 0 jelentése HAMIS értekd lekapcsolhaté a halézati fesziiltség
csatlakozo. a frekvenciavaltorol.
Az 1 jelentése IGAZ értéki
. [40] Ref.tart.-on
csatlakozé.
kival
[12] 27-es dig.bem. | A bit a 27-es csatlakozo allapotat [60] 0. komparator | Lasd a 13-1* Kompardtorok paramé-
allap. jelzi. tercsoportot. Ha a 0. komparator
A 0 jelentése HAMIS eértékd kiértékelésének az eredménye igaz,
csatlakozo. akkor a kimenet logikai 1 értékii
Az 1 jelentése IGAZ értek(i lesz. Ellenkezé esetben a kimenet
csatlakozo. logikai 0 érték(i lesz.
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8-13 Konfiguralhato allapotszo

Ezzel a paraméterrel adhaté meg az éllapotszé 12-es — 15-0s Ezzel a paraméterrel adhaté meg az éllapotszé 12-es — 15-6s

bitjének konfiguracidja. bitjének konfiguracidja.

Tomb [16] Tomb [16]

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[61] 1. komparétor | Lasd a 13-1* Kompardtorok paramé- [73] 3. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok
tercsoportot. Ha az 1. komparator szabaly paramétercsoportot. Ha a 3. logikai
kiértékelésének az eredménye igaz, szabaly kiértékelésének eredménye
akkor a kimenet logikai 1 értékd igaz, akkor a kimenet logikai 1
lesz. Ellenkez6 esetben a kimenet értéku lesz. Ellenkezd esetben a
logikai 0 értékii lesz. kimenet logikai 0 értéki lesz.

[62] 2. komparator |Lasd a 713-1* Kompardtorok paramé- [74] 4. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok
tercsoportot. Ha a 2. komparator szabaly paramétercsoportot. Ha a 4. logikai
kiértékelésének az eredménye igaz, szabdly kiértékelésének eredménye
akkor a kimenet logikai 1 értéku igaz, akkor a kimenet logikai 1
lesz. Ellenkezé esetben a kimenet értékd lesz. Ellenkezd esetben a
logikai 0 értékd lesz. kimenet logikai 0 értéku lesz.

[63] 3. komparator | Lasd a 13-1* Kompardtorok paramé- [75] 5. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok
tercsoportot. Ha a 3. komparator szabdly paramétercsoportot. Ha az 5. logikai
kiértékelésének az eredménye igaz, szabdly kiértékelésének eredménye
akkor a kimenet logikai 1 értéki igaz, akkor a kimenet logikai 1
lesz. Ellenkezé esetben a kimenet értéku lesz. Ellenkezé esetben a
logikai 0 értéki lesz. kimenet logikai 0 értéku lesz.

[64] 4. komparator | Lasd a 13-1* Kompardtorok paramé- [80] SL dig. kim. A [ Lasd 13-52 paraméter SL-vezérl6
tercsoportot. Ha a 4. komparator miivelete. A kimenet mindig logikai
kiértékelésének az eredménye igaz, 1 értéku lesz, ha sor kerll a [38] A
akkor a kimenet logikai 1 értékd dig.kim.aktivdldsa Smart Logic-
lesz. Ellenkez6 esetben a kimenet miuvelet végrehajtasara. A kimenet
logikai 0 értékii lesz. mindig logikai 0 értékii lesz, ha sor

[65] 5. komparator |Lasd a 13-1* Kompardtorok paramé- kenfl a [?2] 2 dlg?.klm.dfez'alftlv. Sl
tercsoportot. Ha az 5. komparator Lo e VL
kiértékelésének az eredménye igaz, [81] SL dig. kim. B | Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé
akkor a kimenet logikai 1 értéki mivelete. A kimenet mindig logikai
lesz. Ellenkezé esetben a kimenet 1 értéku lesz, ha sor kerll a [39] B
logikai 0 értékd lesz. dig.kim.aktivdldsa Smart Logic-

[70] 0. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok mivelet végrehajtasra. A kimenet

. ) - mindig logikai 0 értékii lesz, ha sor
szabaly parameétercsoportot. Ha a 0. logikai
e Vv (Voo . kerlil a [33] B dig.kim.dezaktiv. Smart
szabaly kiértékelésének eredménye S i o
igaz, akkor a kimenet logikai 1 Logic-mdvelet végrehajtasara.
értéku lesz. Ellenkez6 esetben a [82] SL dig. kim. C [ Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé
kimenet logikai 0 értéku lesz. mivelete. A kimenet mindig logikai
[71] 1. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok 1 G e, i sor et & (B0 €
. [ oo dig.kim.aktivdldsa Smart Logic-
szabdly parameétercsoportot. Ha az 1. logikai
e LA AL | 4o 4 . muvelet végrehajtasara. A kimenet
szabdly kiértékelésének eredménye
. . . mindig logikai 0 értéki lesz, ha sor
igaz, akkor a kimenet logikai 1 B - '
értéki lesz. Ellenkezé esetben a ken,.|| a [::5’4] C dl_c?.klm.dfezlalfuv. Smart
kimenet logikai 0 értéku lesz. Lopgleiihatss TEg i EE R
72] oo IZsd)a) 154" Logikal s2abaljoR [83] SL dig. kim. D | Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé
2 a - mlivelete. A kimenet mindig logikai
szabdly parameétercsoportot. Ha a 2. logikai
. TR , 1 értéku lesz, ha sor kerll a [41] D
szabdly kiértékelésének eredménye
. . - dig.kim.aktivdldsa Smart Logic-
igaz, akkor a kimenet logikai 1 " ) T ]
értéku lesz. Ellenkezd esetben a m.LJve.Iet ve.t_:]rejhajfas’arzi. A kimenet
Kimenetllogikal 0 értékd lesz, mindig logikai 0 értékd lesz, ha sor
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8-13 Konfiguralhato allapotszé

8-14 Konfiguralhat6 vezérl6szo

Ezzel a paraméterrel adhaté meg az allapotszd 12-es — 15-0s Tomb [15]
bitjének konfiguracidja. Opcié: Funkcio:
Témb [16] [11 * Profil alapért. | A bit m(ikodése a
Opcio: Funkcio: paraméter 8-10 Vezérl6sz6 profil
kerll a [35] D dig.kim.dezaktiv. bedllitasatol flugg.
Smart Logic-mlivelet végrehajtasara. [2] CTW érv., aktiv | Ha 1 az értéke, akkor a frekvenci-
[84] SL dig. kim. E | Lasd 13-52 paraméter SL-vezérl6 alacs. avalté nem veszi figyelembe a
mlivelete. A kimenet mindig logikai vezérl6sz6 tovabbi bitjeit.
1 értéki lesz, ha sor keril a [42] E B3] Safe Option
dig".kim,akt’ivdldsa- Slmlart Logic- Reset
7558 M TS Al L [4] PID error Engedélyezése esetén invertalja a
mindig logikai 0 értéki lesz, ha sor . . . ,,
keriil a [36] E dig.kim.dezaktiv. Smart erse f?Iy?rT\at PID-szabaI)l/ozo eredo
. hibajat. Csak akkor &ll rendel-
Logic-mlvelet végrehajtasara. )
kezésre, ha a
[85] SL dig. kim. F [ Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
mivelete. A kimenet mindig logikai beallitasa [6] Surface Winder (Fellileti
1 értéki lesz, ha sor keril a [43] F csévélo), [7] Extended PID Speed OL
dig.kim.aktivdldsa Smart Logic- (BOV.PID f.sz. nyilt h.) vagy [8]
mvelet végrehajtasara. A kimenet Extended PID Speed CL (B6V.PID f.sz.
mindig logikai 0 értéki lesz, ha sor zart h.).
kerll a [37] F dig kim.dezaktiv. Smart [5] PID reset | Engedélyezése esetén torli a
Logic-mlvelet végrehajtasara. 3 ; .,
part folyamat PID-szabalyozé | tagjat.
[86] ATEX ETR cur. Ekvivalens a kovetkezével:
alarm paraméter 7-40 Process PID I-part
[87] ATEX ETR freq. Reset. Csak akkor all rendelkezésre,
alarm ha a paraméter 1-00 Konfigurdcio
[88] ATEX ETR cur. médja bedllitasa [6] Surface Winder
warning (Felleti csévélo), [7] Extended PID
[89] ATEX ETR freq. Speed OL (B6v.PID f.sz. nyilt h.) vagy
warning [8] Extended PID Speed CL (B6v.PID
[181] Prev. f.sz. zart h.).
Maintenance [6] PID enable Engedélyezése esetén engedélyezi a
[182] Deragging bévitett folyamat PID-szabalyozot.
[183] Post/Pre Lube Ekvivalens a kévetkezével:
[190] No-Flow parameéter 7-50 Process PID Extended
[191] Dry Pump PID. Csak akkor all rendelkezésre, ha
[192] End Of Curve a paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
[193] Sleep Mode bedllitasa [6] Surface Winder (Fellleti
[194] Broken Belt csévélo), [7] Extended PID Speed OL
[196] Emergency (BOV.PID f.sz. nyilt h.) vagy [8]
Mode Extended PID Speed CL (B6V.PID f.sz.
[197] Emerg. Mode zart h..
was Act. [7] External
[199] Pipe Filling Interlock
[200] User Defined [10] Bit 10 =0 >
Alerts CTW Timeout
[20] Control Word
Toggle
Tomb [15] Command
Opcio: Funkcié: [66] Sleep Mode
[0] Nincs A frekvenciavaltd nem veszi [78] Reset
figyelembe a bit informaciojat. Preventive
Maintenance
Word
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8-14 Konfiguralhato vezérl6szo

8-17 Configurable Alarm and Warningword

Tomb [15] Tomb [16]
Opcio: Funkcioé: Kivéalaszthatja a konfiguralhato vészjelzési vagy figyelmeztetd sz
185] Latched Pump egyes bitjeinek jelentését. A sz6 16 bitbdl (0-15) all.
Derag Opcio: Funkcio:
[86] flow confir- [13] Over current
mation warning
[190] Emergency [14] Earth fault
Mode Ref Bit warning
0 [17] Controlword
[191] Emergency timeout
Mode Ref Bit warning
1 [19] Discharge
[192] Emergency temp high
Mode Ref Bit warning
2 [23] Internal fans
> warning
Tomb [16] warning
Kivalaszthatja a konfiguralhaté vészjelzési vagy figyelmeztet6 sz [25] Brake resistor
egyes bitjeinek jelentését. A sz6 16 bitb6l (0-15) all. short circuit
Opcio: Funkcié: warning
[o] * Off [26] Brake
[1] 10 Volts low powerlimit
warning warning
2] Live zero [27] Brake chopper
warning short circuit
[3] No motor warning
warning [28] Brake check
[4] Mains phase warning
loss warning [29] Heatsink
[5] DC link temperature
voltage high warning
warning [30] Motor phase
[6] DC link U warning
voltage low [31] Motor phase V
warning warning
[71 DC [32] Motor phase
overvoltage W warning
warning [34] Fieldbus
[8] DC communi-
undervoltage cation
warning warning
[9] Inverter [36] Mains failure
overloaded warning
warning [40] T27 overload
[10] Motor ETR warning
overtemp [41] T29 overload
warning warning
[11] Motor [45] Earth fault 2
thermistor warning
overtemp [47] 24V supply
warning low warning
[12] Torque limit [58] AMA internal
warning fault warning
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8-17 Configurable Alarm and Warningword

8-17 Configurable Alarm and Warningword

Tomb [16] Tomb [16]
Kivélaszthatja a konfiguralhato vészjelzési vagy figyelmeztetd szo Kivéalaszthatja a konfiguralhato vészjelzési vagy figyelmeztetd sz
egyes bitjeinek jelentését. A sz6 16 bitb6l (0-15) all. egyes bitjeinek jelentését. A sz6 16 bitbdl (0-15) all.
Opcio: Funkcié: Opcio:
[59] Current limit [10014] Earth fault
warning alarm
[601] External [10016] Short circuit
interlock alarm
warning [10017] CTW timeout
[61] Feedback error alarm
warning [10026] Brake
[62] Frequency powerlimit
max warning alarm
[64] Voltage limit [10027] Brakechopper
warning shortcircuit
[65] Controlboard alarm
overtemp [10028] Brake check
warning alarm
[66] Heatsink temp [10029] Heatsink temp
low warning alarm
[68] Safe stop [10030] Phase U
warning missing alarm
[73] Safe stop [10031] Phase V
autorestart missing alarm
warning [10032] Phase W
[76] Power unit missing alarm
setup warning [10033] Inrush fault
[77] Reduced alarm
powermode [10034] Fieldbus com
warning faul alarm
[163] ATEX ETR cur [10036] Mains failure
limit warning alarm
[165] ATEX ETR freq [10037] Phase
limit warning imbalance
[10002] Live zero error alarm
alarm [10038] Internal fault
[10004] Mains phase [10039] Heatsink
loss alarm sensor alarm
[10007] DC [10045] Earth fault 2
overvoltage alarm
alarm [10046] Powercard
[10008] DC supply alarm
undervoltage [10047] 24V supply
alarm low alarm
[10009] Inverter [10048] 1.8V supply
overload alarm low alarm
[10010] ETR overtem- [10049] Speed limit
perature alarm alarm
[10011] Thermistor [10060] Ext interlock
overtemp alarm
alarm [10061] Feedback error
[10012] Torque limit alarm
alarm [10063] Mech brake
[10013] Overcurrent low alarm
alarm
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Tomb [16]

Kivélaszthatja a konfiguralhato vészjelzési vagy figyelmeztetd szo

egyes bitjeinek jelentését. A sz6 16 bitb6l (0-15) all.

Opcio: Funkcié:

[10065] Controlboard
overtemp
alarm

[10067] Option config
changed alarm

[10068] Safe stop
alarm

[10069] Powercard
temp alarm

[10073] Safestop auto
restart alarm

[10074] PTC thermistor
alarm

[10079] lllegal PS
config alarm

[10081] CSIV corrupt
alarm

[10082] CSIV param
error alarm

[10090] Feedback
monitor alarm

[10091] Al54 settings
alarm

[10164] ATEX ETR
current lim
alarm

[10166] ATEX ETR freq
limit alarm

8-30 Protokoll

Opcio: Funkcié:
[2] Modbus RTU A Modbus RTU protokollnak
megfelelé kommunikacio.

[3] Metasys N2

[9] FC opcio

[22] Modbus Kaszkad 2.0 master funkciot tesz
CASCADE lehetévé. A 8-32 paraméter Adatse-
Master besség 19200 értékre all. A

részletekért lasd
3.24.1. fejezet Bevezetés.

8-31 Cim

Tartomany: Funkcié:

Size [1-255] Megadhatja a frekvenciavalté
related* (standard) portjanak cimét.

Ervényes tartomany: A kivalasztott
protokolltdl fligg.

8-32 Adatsebesség

A 9600, 19200, 38400 és 76800 baudos adatsebesség csak
BACNet esetén érvényes. Az alapértelmezett érték az FC

protokolltdl fligg.

Opcio: Funkcié:
[0] 2400 baud

[1] 4800 baud

[2] 9600 baud

[3] 19200 baud

[4] 38400 baud

[5] 57600 baud

[6] 76800 baud

[71 115200 baud

3.9.3 8-3* FC-port beallitasai

8-30 Protokoll

8-33 Paritas/stopbitek

Az FC-portot hasznalo protokoll (8-30 paraméter Protokoll) paritas-
és stopbitjeinek bedllitasa. Bizonyos protokollok esetében
semmilyen lehetéség nem jelenik meg. Az alapértelmezés a

Opcio: Funkcio: kivalasztott protokolltél fiigg.

Protokoll kivélasztésa a vezérl6- Opciod: Funkcio:
kartya beépitett FC- (standard) 0] Paros paritas,
portja (RS485) szamara. 1 stopbit

[0] FC Az FC protokollnak megfelelé [1] Paratlan par., 1
kommunikacié a megfelel6 tervezdi stopbit
segédlet Az RS-485-0s telepitése és [2] Nincs parités,
bedllitdsa fejezetében foglaltak 1 stopbit
alapjan. [3] Nincs paritas,

1 FC MC Azonos az [0] FC beallitéssal; akkor 2 stopbit
hasznalja, ha szoftvert tolt le a 8-35 Min. valaszkésleltetés
frekvenciavaltéra, vagy dil-fajlt tolt T ” Funkcio
fel az MCT 10 paraméterezé artomany: unkcio:
szoftverre (a dil-fajl a frekvencia- 10 ms* [5 - 10000 A kérésfogadas és a valaszkuldés
véltoban elérheté paraméterekre és ms] kozotti minimalis késleltetési idd
azok kélcsonods viszonyara beallitdsa. Erre azért van sziikség,
vonatkozo informacidkat tartalmaz).
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8-35 Min. valaszkésleltetés

8-42 PCD-irasi konfiguracio

Tartomany: Funkcié: Tomb [64]
hogy a modemnek legyen ideje Opcié: Funkcio:
kommunikacids iranyt valtani. [303] Maximalis
referencia
B |1 feftas
Tartomany: Funkcié: réampaidé
Size [11 - 10001 |A kéréskuldés és a valaszfogadas [342] 1. fékezési
related* ms] kozotti maximalis megengedett rampaidé
késleltetési id6 beallitasa. Ennek [351] 2. felfutasi
tullépése vezérlészé-idétullépést rampaidé
okoz. [352] 2. fékezési
rampaidé
8-37 Max. karakterkozi késleltetés [380] Jogrampaidé
Tartomany: Funkcio: [381] Vészleallasi
Size [0.00 - 35.01 [A 2 bajt fogadasa kozotti maximalis rampaidé
related* ms] megengedett idSintervallum [411] Motor f.szam
megadasa. Az atvitel megszakadasa alsé korlat [1/
esetén a paraméter idétullépést min]
aktival. [412] Motor f.szdm
alsé korlat
3.9.4 8-4* FC MC prot.készlet e
e ' [413] Motor f.szam
felsé korlat [1/
Szabadon konfiguralhat6 vagy szabvanyos adattaviratok haszna- [414] Motor f.szam
latdnak bedllitdsa az FC-porton. felsé korlat
Opci6: Funkcié: [Hz]
K Szabvany 4161 Motor
tavirat 1 lizemmod
[100] None nyorln.aték-
[101] PPO 1 korlatja
[102] PPO 2 [417] Generétor
lzemmod
[103] PPO 3 i
nyomaték-
[104] PPO 4 kerlatja
(1051 PPO 5 [553] 29-es csatl.
[106] PPO 6 felsé ref./
[107] PPO 7 visszacs. érték
[108] PPO 8 [558] 33-as csatl.
[200] Egyedi tavirat felsé ref./
! visszacs. érték
[202] Custom [590] Digitalis &
telegram 3 relés buszvez.
R
buszvezérlés
Tomb [64] - -
[595] 29-es imp.ki,
Opcié: Funkcié: buszvezérlés
[0] Nincs Valassza ki azokat a paramétereket, [597] X30/6 imp.ki,
amelyeket a PCD-adattéviratokhoz buszvezérlés
kivan rendelni. Az elérheté PCD-k [615] 53-as csatl.,
szadma az adattdvirat tipusétol filigg. felsé ref/
A PCD-k értékei a kivalasztott visszacs. érték
paraméterekbe irédnak adatként. [625] 54-es csatl.
[302] Min. referencia fels ref./
visszacs. Erték
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8-42 PCD-irasi konfiguracio 8-43 PCD-olvasasi konfiguracio

Tomb [64] Tomb [64]

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[653] 42-es kim. [0] Nincs Valassza ki azokat a paramétereket,
csatl., buszve- amelyeket az adattaviratok PCD-
zérlés jéhez kivan rendelni. Az elérheté

[663] X30/8 PCD-k szédma az adattavirat
kpcs. kim.busz tipusatdl figg. A PCD-k a
vezérlés kivalasztott paraméterek aktualis

[673] X45/1-es adatait tartalmazzak.
csatl..kim.busz [15] Readout:
vez. actual setup

[683] X45/3-as csatl., [894] 1-es busz-
buszvezérlés visszacs.

[894] 1-es busz- [895] 2-es busz-
visszacs. visszacs.

[895] 2-es busz- [896] 3-as busz-
visszacs. visszacs.

[896] 3.—as busz- [1397] Alert Alarm
visszacs. Word

[1680] Fieldbus [1398] Alert Warning
vez.sz6 1 Word

[1682] Fieldbus ref. 1 [1399] Alert Status

[1685] FC-port Word
vez.sz6 1 [1500] Uzemorak

[1686] FC-port ref. 1 szama

[2021] 1. alapjel [1501] Motoriizemora

[2022] 2. alapjel k

[2023] 3. alapjel [1502] kWh szamlalo

[2643] X42/7 csatl,, [1600] Vezérlészd
buszvezérlés [1601] Referencia

[2653] X42/9 csatl., [egyséq]
buszvezérlés [1602] Referencia %

[2663] X42/11 csatl,, [1603] Allapotszé
buszvezérlés [1605] Eredé aktual.

[3401] PCD 1 iras érték [%]

MCO-ra [1609] Egyéni kijelzés

[3402] PCD 2 iras [1610] Teljesitmény
MCO-ra [kw]

[3403] PCD 3 iras [1611] Teljesitmény
MCO-ra [LE]

[3404] PCD 4 iras [1612] Motorfe-

MCO-ra szliltség

[3405] PCD 5 iras [1613] Frekvencia
MCO-ra [1614] Motoraram

[3406] PCD 6 iras [1615] Frekvencia [%]

MCO-ra [1616] Nyomaték

[3407] PCD 7 iras [Nm]

MCO-ra [1617] Fordulatszam

[3408] PCD 8 iras [1/min]
MCO-ra [1618] Motor

[3409] PCD 9 iras héterhelése
MCO-ra [1619] KTY-érzékel6

[3410] PCD 10 iras hémérsékl.

MCO-ra [1622] Nyomaték [%]
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8-43 PCD-olvasasi konfiguracio

8-43 PCD-olvasasi konfiguracio

Tomb [64] Tomb [64]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[1623] Motor Shaft A motortengelyre haté mechanikus [1664] 54-es analog
Power [kW] teljesitmény. be
[1624] Calibrated [1665] 42-es analég
Stator kim. [mA]
Resistance [1666] Dig. kimenet
[1626] Sz(irt teljesitm. [bin]
[kW] [1667] 29-es
[1627] SzUrt teljesitm. impulzusbem.
[LE] [Hz]
[1630] DC-kori [1668] 33-as
fesziltég impulzusbem.
[1632] Fékezési [Hz]
energia / s [1669] 27-es
[1633] Fékenergia / 2 imp.kimenet
perc [Hz]
[1634] Hdtéborda- [1670] 29-es
hémérs imp.kimenet
- H
[1635] Inverter [Hz]
héterhelése [1671] Relékimenet
[1638] SL-vezérls [bin]
allapota [1672] "A" szamlalo
[1639] Vezérl6kartya [1673] B" szamlalo
hém [1675] X30/11-es
[1642] Service Log analdg be
Counter [1676] X30/12-es
[1645] Motor Phase U analég be
Current [1677] X30/8-as
[1646] Motor Phase V analég ki [mA]
Current [1678] X45/1-es
[1647] Motor Phase analég ki [mA]
W Current [1679] X45/3-as
[1650] Kilsé analog ki [mA]
referencia [1684] Komm. opcié
[1652] Visszacsat. allapotsz6
[egység] [1687] Bus Readout
[1653] DigiPot- Alarm/Warning
referencia [1689] Configurable | A 8-17 paraméter Configurable Alarm
[1654] 1. visszacs Alarm/Warning | and Warningword segitségével
[egység] Word beallitott vészjelzési/figyelmeztetd
[1655] 2. visszacs. s20.
[egyséq] [1690] Vészjelzési sz6
[1656] 3. visszacs. [1691] 2. vészj. sz6
[egyséq] [1692] Figyelmez-
[1660] Digitalis tetdsz6
bemenet [1693] 2. figyelm. sz6
[1661] 53-as csatl. [1694] Bovitett
bedllitasa allapotszé
[1662] 53-as analdg [1695] 2. bév.
be allapotszo
[1663] 54-as csatl. [1696] Karbantartasi
beallitasa adatok
[1697] Alarm Word 3
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8-43 PCD-olvasasi konfiguracio

8-43 PCD-olvasasi konfiguracio

Tomb [64] Tomb [64]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[1698] Warning Word [3430] PCD 10
3 olvasas MCO-
[1830] X42/1 analég rol
bem.
[1831] X42/3 analég 3.9.5 8-5* Digitalis/busz
bem.
[1832] X42/5 analég Az vezérlészok egyesitésének konfiguralasara szolgalo
bem. paraméterek.
[1833] X42/7 analég
Kim V) ERTESITES
[1834] X42/9 analég
Kim.[V] Ezek a paraméterek csak akkor aktivak, ha a
[1835] X42/11 analog 8—01’ p,tlzra’meter Vezérlési hely bedllitasa [0] Dig. és
Kim.[V] vezérl6szo.
[1836] X48/2-es anal.
[1837] X48/4-es hém. A szabadonfutas funkcié aktivalasi médjanak kivalasztasa.
be. Opcié: Funkcio:
lizte] M e [0] Digitalis A szabadonfutés funkcié digitalis
be. bemenet bemeneten keresztil aktivélhato.
[1839] X48/10-es
hém. be. [1] Busz A szabadonfutas funkcié soros
[1850] Erz nalk. kommunikéciés porton vagy a
Kijelzés terepi buszon keresztiil aktivalhaté.
[egyséq] [2] Logikai ES A szabadonfutés funkcio6 a terepi
[1860] Digital Input 2 buszon/soros kommunikécios
[2792] % Of Total porton és egy digitalis bemeneten
Capacity keresztiil aktivalhato.
[2795] Advanced [3] * Logikai VAGY | A szabadonfutés funkcié a terepi
Cascade Relay buszon/soros kommunikaciés
Output [bin] porton vagy egy digitalis
[2796] Extended bemeneten keresztil aktivélhato.
Cascade Relay
[2969] Flow Opcio: Funkcié:
[3421] AL U sl A DC-fék csatlakozokon (digitalis
Ll bemenet) és/vagy a terepi buszon
[3422] PCD 2 olvasds keresztiili szabélyozdsanak
MCO-rol kivalasztasa.
[3423] PCD 3 olvasas
MCO-r6l ERTESITE
[3424] PCD 4 olvasas Ha az 1-10 paraméter Motor
MCO-rél felépitése beallitasa [1] PM,
[3425] PCD 5 olvasas nem kidllo SPM, akkor a [0]
MCO-rél Digitdlis bemenet az egyetlen
[3426] PCD 6 olvasas lehetséges beallitas.
MCO-rdl
[3427] PCD 7 olvasas [0] Digitélis A start parancs digitalis bemeneten
MCO-rol bemenet keresztiil aktivalhato.
[3428] PCD 8 olvasas [1] Busz A start parancs a soros kommuni-
MCO-rol kaciés porton vagy a terepibusz-
[3429] PCD 9 olvasas csatol6 opcién keresztiil aktivalhato.
MCO-rol
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8-52 DC-fék vezérlése

Opcio: Funkcié:

[2] Logikai ES A start parancs a terepi buszon/
soros kommunikéaciés porton ES a
digitalis bemenetek egyikén
keresztll aktivalhato.

[3] Logikai VAGY | A start parancs a terepi buszon/

soros kommunikaciés porton VAGY
a digitalis bemenetek egyikén
keresztiil aktivalhato.

8-54 Iranyvaltas valasztasa

Az iranyvaltas funkcié csatlakozdkon (digitalis bemenet) és/vagy
a terepi buszon keresztiili szabdlyozésénak kivélasztasa.

Opcio: Funkcié:

porton vagy a digitalis bemenetek
egyikén keresztul.

8-55 Setup valasztasa

A setupvalasztas aktivalasi moédjanak kivalasztasa.

Opcio: Funkcié:
» » [0] Digitalis A setupvalasztas digitalis

8-53 Start valasztasa | i

bemenet bemeneten keresztiil aktivalhato.

A start funkcid aktivalasi médjanak kivalasztasa.

.. . [1] Busz A setupvalasztas soros kommuni-

Opcio: Funkcio: Kacis .

4ciés porton vagy a terepi buszon
[0] Digitalis A start funkcié digitélis bemeneten keresztiil aktivalhato.
bemenet keresztll aktivalhato. _
[2] Logikai ES A setupvalasztds a terepi buszon/

[11 Busz A start funkci6é soros kommuni- soros kommunikaciés porton és egy
kacios porton vagy a terepibusz- digitalis bemeneten keresztul
csatol6 opcion keresztiil aktivalhato. aktivalhato.

[2] Logikai ES A start funkci6 a terepi buszon/ [3] * Logikai VAGY | A setupvalasztas a terepi buszon/
soros kommunikaciés porton és egy soros kommunikéciés porton vagy
digitalis bemeneten keresztdil egy digitalis bemeneten keresztiil
aktivalhato. aktivalhato.

[3] * Logikai VAGY | A start funkcié a terepi buszon/
soros kommunikéciés porton vagy 8-56 Belsé referencia vélasztasa
egy digitalis bemeneten keresztiil Opcio: Funkcié:
aktivalhato. A belséreferencia-vélasztas aktivalasi

madjanak kivalasztasa.

8-54 Iranyvaltas valasztasa

- — - . e . [0] Digitalis A belséreferencia-valasztas digitalis

Az irdnyvéltas funkcié csatlakozdkon (digitalis bemenet) és/vagy bemenet bemeneten keresztiil aktivalhato.

a terepi buszon keresztiili szabalyozasanak kivélasztasa.

. .. [1] Busz A belséreferencia-valasztas soros

Opcio: Funkcio: L

kommunikaciés porton vagy a
»
W terepi buszon keresztul aktivalhato.
Ez a paraméter csak akkor —— p — - -
) P [2] Logikai ES A belséreferencia-vélasztas a terepi
aktiv, ha a o
; L. buszon/soros kommunikaciés
8-01 paraméter Vezérlési hely ) C
cter beallitésa [0] Dig. & porton és egy digitalis bemeneten
arameter peallitasa ig. es . .. p
P . 9 keresztiil aktivalhato.
vezérldszo.
[3] * Logikai VAGY [ A belséreferencia-valasztas a terepi
[0] * Digitalis Az iranyvaltas parancs digitélis SRSy korr;r.m..lnjll.(aqos
bemenet bemeneten keresztiil aktivélhato. porton vagy egy digitalis
bemeneten keresztil aktivélhato.

[1] Busz Az irdnyvaltas parancs a soros
kommunikéciés ponton vagy
terepibusz-csatol6 opcién keresztiil
aktivalhato.

[2] Logikai ES Az irdnyvaltas parancs aktivalasa a
terepi buszon/soros kommunikacios
porton és a digitalis bemenetek
egyikén keresztul.

[3] Logikai VAGY [ Az iranyvaltas parancs aktivalasa a
terepi buszon/soros kommunikacios
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39 88" FC-portdiagnoszika

Tartomany: Funkcié:
A frekvenciavéltéporton folyé buszkommunikacié monito- 0 | 0-01 |

rozasdra szolgald paraméterek.

8-80 Busziizenet-szamlalé

Tartomany: Funkcio:

0¥ [0 - A buszon észlelt érvényes taviratok
4294967295 ] | szadma.

8-81 Buszhibaszamlalé

Tomb [6]
Tartomany: Funkci6:
0* [0 - A buszon észlelt hibas (példaul

4294967295 ] | CRC-hibas) adattaviratok szama.

8-82 Fogadott slave-iizenetek

Tartomany: Funkci6:

0* [0 - A buszon észlelt olyan, érvényes
4294967295 ] | adattaviratok szdma, melyeket a
frekvenciavalto kiildott a slave-re.

8-83 Slave-hiba szamlalo

Tartomany: Funkci6:

0* [0 - A buszon észlelt olyan, hibas
4294967295 ] | taviratok szdma, melyeket a
frekvenciavalté nem hajt végre.

3.9.7 8-9* Busz-Jog

8-94 1-es busz-visszacs.

Tartomany: Funkci6:

0* [-200 - 200 ] | Ebbe a paraméterbe a soros
kommunikaciés porton vagy terepi
busz opcion keresztul irhat6 vissza-
csatoldjel. Valassza ki ezt a
paramétert a visszacsatolojel
forrasaul a 20-00 paraméter 1.
visszacs.-forrds, 20-03 paraméter 2.
visszacs.-forrds vagy

20-06 paraméter 3. visszacs.-forrds
segitségével.

8-95 2-es busz-visszacs.

Tartomany: Funkci6:
0¥ [-200 - 200 ] | A tovéabbi részleteket lasd:
8-94 paraméter 1-es busz-visszacs..

8-96 3-as busz-visszacs.

Tartomany: Funkcio:
0% [-200 - 200 ] | A tovabbi részleteket lasd:
8-94 paraméter 1-es busz-visszacs..
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3.10 A 9-** PROFIdrive csoport paraméterei

A PROFIBUS-paraméterek leiradsa megtalalhaté a VLT®

PROFIBUS DP MCA 101 programozdsi Gtmutatéban.

3.11 A 10-** CAN Fieldbus (CAN-terepibusz)
csoport paraméterei

3.11.1 10-0* Kozos beallitasok

10-00 CAN protokoll

Opcio: Funkcié:

A valaszthat6 paraméter-
beallitasok a telepitett opciotol
fliggenek.

Az aktiv CAN protokoll.

10-01 Baud sebesség

Opcio: Funkcié:
A terepi busz atviteli sebességének
kivalasztasa. Meg kell felelnie a
terepi busz master és egyéb
csomodpontjai atviteli sebességének.

[16] 10 kb/s

[17] 20 kb/s

[18] 50 kb/s

[19] 100 kb/s

[20] 125 kb/s

[21] 250 kb/s

[22] 500 kb/s

[23] 800 kb/s

[24] 1000 kb/s

Tartomany: Funkcié:

Size [0-63] Az allomascim kivalasztasa. Az

related* egyazon DeviceNet hélézatra csatla-

koztatott minden allomasnak egyedi
cimmel kell rendelkeznie.

10-05 Kiolvasaskuldési hibaszamlalo

Tartomany: Funkcié:

0* [0 -255]

A legutdbbi bekapcsolds 6ta tortént
CAN-vezérlési kuldési hibak szama.

10-06 Kiolvasasfogadasi hibaszamlalé

Tartomany: Funkcié:
0* [0-255]

A legutdbbi bekapcsolds 6ta tortént
CAN-vezérlési fogadasi hibdk szama.

10-07 Kiolvasasszamlalo buszrél

Tartomany: Funkcié:
0% [0-255]

A legutdbbi bekapcsolas dta tortént
terepibusz-leallasi események
szama.

3.11.2 10-1* DeviceNet

10-10 Folyamat adattipus-valasztéasa

Opcio: Funkcié:

Az adattavirat tipusanak kivalasztasa
az adatétvitelhez. A rendelkezésre
allo tipusok a

8-10 paraméter Vezérl6szé profil
beallitasatol fliggenek.

Ha a 8-10 paraméter Vezérlészo profil
beallitasa [0] FC profil, a

10-10 paraméter Folyamat adattipus-
vdlasztdsa [0] PELDANY: 100/150 és a
[1] PELDANY:101/151 beallitasa
vélaszthato.

Ha a 8-10 paraméter Vezérlészo profil
beallitasa [5] ODVA, a

10-10 paraméter Folyamat adattipus-
vdlasztdsa [2] PELDANY: 20/70 és [3]
PELDANY: 21/71 beéllitasa
vélaszthato.

A 100/150-es és a 101/151-es tipus
Danfoss-specifikus. A 20/70-es és a
21/71-es tipus ODVA-specifikus
véltakoz6 aramu motoros profil.

Az adattatvirat-vélasztashoz a VLT®
DeviceNet (MCA 104) telepitési
utmutaté nyujt segitséget.

ERTESITE.

A paraméter modositasa
azonnal érvénybe lép.

[0] PELDANY:
100/150
[1] PELDANY:
101/151
[2] PELDANY:
20/70

[3] PELDANY:
21/71

[6] INSTANCE
102/152
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10-11 Folyamat adatkonfig. irasa

10-11 Folyamat adatkonfig. irasa

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
A folyamatirasi adatok kivalasztasa [597] X30/6 imp.ki,
az 1/0 bekotés 101/151-es buszvezérlés
adattavirat-tipusahoz. A tomb 2 és [615] 53-as csatl.,
3 indexU eleme valaszthaté. A 0 és felsd ref/
1 index{ elem rogzitve van. visszacs. érték
[0] Nincs [625] 54-es csatl.
[302] Min. referencia fe.lsc'S ref./’
[303] Maximalis Vlsszacs-. Erték
referencia [653] 42-es kim.
[341] 1. felfutasi csatl., buszve-
. L a zérlés
rampaidé
[342] 1. fékezési [663] X30/8
rampaidé kpcs.,kim.busz
4l
[351] 2. felfutasi vezerles
. ) [673] X45/1-es
rampaiddé e
[352] 2. fékezési csatl. kim.busz
rampaidé ;/(ez./ |
683 45/3- tl,,
(380] Jogrampaidé (683] . as Clsﬁa
uszvezérlés
[381] Vészledllasi
. x [894] 1-es busz-
rampaidd .
visszacs.
[411] Motor f.szam o —
alsé korlat [1/ .—es usz-
min] visszacs.
896, 3-as busz-
[412] Motor f.szam [896] ‘as usz
alsé korlat visszacs.
[Hz] [1680] Fieldbus
526 1
[413] Motor f.szam v.ez 520
felsé korlat [1/ [1682] Fieldbus ref. 1
min] [1685] FC-port
[414] Motor f.szam vez.sz6 1
felsé korlat [1686] FC-port ref. 1
(Hz] 10-12 Folyamat adatkonfig. olvasasa
416 Motor - -
el - ; Opcié: Funkcié:
tUzemmod
nyomaték- A folyamatolvasasi adatok kivalasztasa az I/O bek&tés
korl4tja 101/151-es adattavirat-tipusadhoz. A tdmb 2 és 3 indexU
4171 Generator eleme valaszthatd. A 0 és 1 indexd elem régzitve van.
Uzemmod 10-13 Figyelmeztetés paramétere
tlk_ 2 .
nyor,né © Tartomany: Funkcio:
korlatja
[553] 29-es csatl 0* [0 - 65535 ] | Egy DeviceNet-specifikus figyel-
felsé ref./ . meztetd sz6. Minden
visszacs. érték figyelmeztetéshez egy bit van
[558] 33 . tl hozzarendelve. Tovébbi tudnivaldkat
-as csatl.
felsé ref/ a VLT® MCA 104 DeviceNet telepitési
visszacs‘ érték Utmutaté tartalmaz.
[590] Digitalis & . _
relés buszvez. Bit Leiras
[593] 27-es imp.ki, 0 Nem aktiv a busz.
buszvezérlés 1 Explicit kapcsolat-idétullépés.
[595] 29-es imp.ki, 2 I/0-kapcsolat.
buszvezérlés 3 Ujraprébalkozasi korlat elérve.
4 Az aktualis érték nincs frissitve.
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Bit Leiras

5 CAN-busz kikapcsolva.
6 1/0 kuldési hiba.

7 Inicializalasi hiba.

8 Nincs busztap.

9 Busz kikapcsolva.

10 Hiba - passziv.

1 Hiba - figyelmeztetés.
12 Ismétlédé MAC-azonositéhiba.
13 RX-sor tulfutasa.

14 TX-sor tulfutasa.

15 CAN tulfutasa.

Tablazat 3.20 Figyelmeztetd bitek

10-14 Netreferencia

Az LCP-n csak olvashato.

Opcio: Funkcioé:

A referencia forrasanak kivalasztasa
a 21/71-es és 20/70-es taviratti-
pusnal.

[0] * Kikapcsolva Referencia engedélyezése az
analog/digitélis bemeneteken

keresztiil.

[1] Bekapcsolva Referencia engedélyezése a terepi

buszon keresztiil.

10-15 Netvezérlés

Az LCP-n csak olvashato.

Opcio: Funkcioé:

A vezérlés forrasanak kivalasztasa a
21/71-es és 20/70-es tipusnal.

[o] * Kikapcsolva Vezérlés engedélyezése az anal6g/

digitalis bemeneteken keresztuil.

[1] Bekapcsolva Vezérlés engedélyezése a terepi

buszon keresztiil.

3.11.3 10-2* COS-szlrdk

10-20 1. COS-szlir6

Tartomany: Funkci6:
0* [0 - 65535 ]

Az 1. allapotvaltozas-sziird
értékének megadasa az allapotszd
szlrémaszkjanak beallitasahoz. COS
(Change-Of-State, allapotvaltozas)
Uzemben ez a funkcio kisztri az
adllapotszé azon bitjeit, melyeket
valtozasukkor nem kell elkildeni.

10-21 2. COS-sziiré
Tartomany:
0* [0 - 65535 ]

Funkcio:

A 2. allapotvaltozas-sziiré értékének
megadasa az eredd aktualis érték
szlirémaszkjanak bedllitasahoz. COS
Uzemben ez a funkcio kiszri az
ered6 aktudlis érték azon bitjeit,
melyeket véltozasukkor nem kell
elkildeni.

10-22 3. COS-sziiré
Tartomany:
0* [0 - 65535 ]

Funkcio:

A 3. allapotvaltozas-sziiré értékének
megadasa a PCD 3 sztirémaszkjanak
beéllitasahoz. COS lizemben ez a
funkcio kisztri a PCD 3 azon bitjeit,
melyeket véltozasukkor nem kell
elkildeni.

10-23 4. COS-szlir6
Tartomany:
0* [0 - 65535 ]

Funkcio:

A 4. allapotvaltozas-szird értékének
megadasa a PCD 4 sztrémaszkjanak
beéllitasahoz. COS lizemben ez a
funkcio kisztri a PCD 4 azon bitjeit,
melyeket véltozasukkor nem kell
elkildeni.

3.11.4 10-3* Paraméter-hozzaf.

Az indexelt paraméterekhez hozzéférést biztosito és a
programozott setup megaddsara szolgalé paraméter-
csoport.

10-30 Tombindex

Tartomany: Funkcié:

0% [0-255]

Tombparaméterek megtekintése. A
paraméter csak akkor érvényes, ha
telepitve van egy VLT® DeviceNet
(MCA 104).

10-31 Adatértékek tarolasa

Opcio: Funkcié:

A rendszer a DeviceNet segitségével
modositott paraméterértékeket nem
menti automatikusan a nem felejté
memoridba. Az ezzel a paraméterrel
aktivalhato funkcié az EEPROM nem
felejt6 memariaba menti a paramé-
terértékeket, igy a modositasok a
kikapcsolassal sem vesznek el.

[o] * Kikapcsolva A nem felejt6 memoridba mentd

funkcié kikapcsolasa.
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10-31 Adatértékek tarolasa

Opcio: Funkcio:
[1] Osszes setup | Az aktiv setup &sszes paraméterér-
ment. tékének mentése a nem felejtd

memoridba. Az értékek mentése
utan visszaall a [0] Kikapcsolva

bedllitas.
[2] Osszes setup | Az &sszes setup valamennyi
ment. paraméterértékének mentése a nem

felejté memoridba. Az értékek
mentése utan visszaall a [0]
Kikapcsolva bedllitas.

10-32 DeviceNet ellenérzése

Tartomany: Funkcio:

Size [0 -65535] |[A DeviceNet verziészama. A

related* paraméter az EDS-fajl létrehozasara
szolgal.

10-33 Mindig tarolas

Opcié: Funkcio:

[0] * Kikapcsolva A nem felejté6 memoridba torténd
adatmentés kikapcsoldsa.

[ Bekapcsolva A VLT® DeviceNet (MCA 104)
halézaton kapott paraméteradatok
alapértelmezés szerint az EEPROM
nem felejté memdridba kertilnek.

10-34 DeviceNet termékkod
Tartomany: Funkci6:

Size [0 - 65535 ]
related*

10-39 DeviceNet F paraméterei

Tomb [1000].
LCP-rél nem érhet6 el.

Tartomany: Funkci6:

0¥ [0-0] Ezzel a paraméterrel konfiguralhato
a frekvenciavalté a VLT® DeviceNet
(MCA 104) segitségével és épithetd
fel az EDS-fajl.
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3.12 A 13-** Smart Logic Vez. csoport
paraméterei

A Smart Logic Control (SLC) alapvetéen a felhasznald altal
megadott mlveletek sora (lasd 713-52 paraméter SL-vezérl6
mdivelete), melyeket az SLC akkor hajt végre, ha IGAZ-nak
értékeli a nekik megfeleld, ugyancsak a felhasznalo altal
megadott eseményt (ldsd 13-57 paraméter SL-vezérl6
eseménye). Az egyes események és miveletek meg vannak
szdmozva, és paronként dsszetartoznak. Ez azt jelenti, hogy
ha az 1. szdmu esemény teljesil (IGAZ értéket kap), akkor
az 1. szamu mdvelet lesz végrehajtva. Ezek utan a 2. szamu
esemény kiértékelése kovetkezik, és ha az eredmény IGAZ,
akkor sor keril a 2. szdmu m(velet végrehajtasara — és igy
tovabb. Egyszerre mindig csak egy esemény kiértékelése
lehetséges. Ha egy esemény kiértékelésének eredménye
HAMIS, akkor az adott mintavételi id6szakban nem torténik
semmi (az SLC-ben), mas események sem lesznek
kiértékelve. Inditasakor tehat az SLC minden mintavételi
id6kozben kiértékeli az 1. szdamu eseményt (és csak az 1.
szdmu eseményt). Az SLC csak akkor hajtja végre az 1.
szdmu muveletet, ha az 1. szdmu esemény kiértékelésének
eredménye IGAZ, és csak ezutan kezdi meg a 2. szdmu
esemény kiértékelését. Az események és miveletek 1-t6l
20-ig beprogramozhatok.

Az utolsé esemény-muvelet végrehajtdsa utén a sor
Ujraindul az 1. szdamu eseménnyel-mivelettel. A Abra 3.40 3
eseményt és mlveletet mutat be példaként:

Indito esemeny
3-01

\P‘Ix

130BA062.14

1. fazis
1. esemeny N
1. muvelet 2. fazis
2. esemeny

Indito esemeny
P13-02 2. muvelet
=

~ ~ .
N Leallito esemeny
P13-02

4. fazis
4. esemeny
4. muvelet

3. fazis
3. esemeny/
3. muvelet

-

/
_~ Leallito esemeny
P13-02

Abra 3.40 Smart Logic-események és -miveletek

Az SLC inditasa és ledllitasa

Az SLC inditésa, illetve ledllitdsa a 13-00 paraméter SL-
vezérlé lizemmddja [1] Bekapcsolva, illetve [0] Kikapcsolva
bedllitdsanak kivalasztasaval torténik. Az SLC mindig a 0
szamu allapotban indul (ahol az els6 szdmu eseményt
értékeli ki). Az SLC akkor indul el, ha a start esemény (a
13-01 paraméter Start esemény segitségével megadva)
kiértékelésének eredménye IGAZ (feltéve, hogy a

13-00 paraméter SL-vezérl6 lizemmddja beallitasa [1]
Bekapcsolva). Az SLC akkor 2ll le, ha a stop esemény
(13-02 paraméter Stop esemény) IGAZ. A

Paraméter 13-03 SLC nulldzds segitségével minden SLC-

paraméter alapértelmezett értékére allithato, majd el6lrdl
kezdhet6 a programozas.

3.12.1 13-0* SLC-beéllitasok

Az SLC-beallitasokkal aktivalhatd, deaktivalhat6 és visszaal-
lithaté a Smart Logic Control mveletsora. A logikai
funkciok és komparatorok mindig a hattérben futnak,
amely a digitalis be- és kimenetek kiilén vezérlésére nyilik
meg.

13-00 SL-vezérl6 lizemmodja

Opcio: Funkcié:

[0] Kikapcsolva A Smart Logic Controller letiltasa.

[1] Bekapcsolva A Smart Logic Controller engedé-
lyezése.

13-01 Start esemény

Opcio: Funkcié:
Logikai bemenet (TRUE (IGAZ) vagy
FALSE (HAMIS)) kivalasztasa a Smart
Logic Control aktivalasahoz.

[0] HAMIS Allandé FALSE (HAMIS) érték
bevitele a logikai szabdlyba.

[1] IGAZ Allandé TRUE (IGAZ) érték bevitele
a logikai szabalyba.

[2] Uzemelés Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportndl
taldlhato.

[3] Tartoményban | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportndl
talalhato.

[4] Referencian Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportndl
taldlhato.

[5] Nyomaték- Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis

korlat kimenetek paramétercsoportndl
taldlhato.

[6] Aramkorlat Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportndl
talalhaté.

[71 Aramtart.-on Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis

kival kimenetek paramétercsoportndl
taldlhato.

[8] Als6 dram Tovabbi leirds az 5-3* Digitdilis

alatt kimenetek paramétercsoportndl
talalhaté.

[9] Felsé aram Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis

folott kimenetek paramétercsoportndl
taldlhato.

[10] Frekv.tart.-on

kival
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13-01 Start esemény

13-01 Start esemény

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[11] Alsé ford.sz. Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis [33] DI18 dig. A DI18 értékének felhasznalasa a
alatt kimenetek paramétercsoportndl bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
talalhato. (IGAZ)).
[12] Fels6 ford.sz. Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis [34] DI19 dig. A DI19 értékének felhasznélasa a
folott kimenetek paramétercsoportndl bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
talalhato. (IGAZ)).
[13] V.csat.tart.-on [35] DI27 dig. A DI27 értékének felhasznalasa a
kivil bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
[14] Alsé (IGAZ)).
visszacs.alatt 36] DI29 dig. A DI29 értékének felhasznalasa a
(15] Felsd bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
visszacs.folott (lGAZ)).
[16] Tualmelegedés | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
, , , [37] DI32 dig. A DI32 értékének felhasznélasa a
kimenetek paramétercsoportndl a ) -
talalhato. bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
(IGAZ)).
[17] Hal. tart.-on Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis
o . . . [38] DI33 dig. A DI33 értékének felhasznalasa a
kivl kimenetek paramétercsoportndl
A A bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
talalhato.
(IGAZ)).
[18] Irdnyvaltas Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
. , , [39] Start parancs Ez az esemény a frekvenciavalté
kimenetek paramétercsoportndl
, , elinditasa esetén TRUE (IGAZ)
taldlhato.
(torténjen az digitalis bemeneten
[19] Figyelmeztetés | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis keresztill, terepi buszon vagy
kimenetek paramétercsoportndl mashogyan).
talalhato.
[40] FC leallitva Ez az esemény a frekvenciavalto
[20] HIBA (leoldas) | Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis leallitésa vagy szabadonfutasra
kimenetek paramétercsoportndl kapcsolasa esetén TRUE (IGAZ)
talalhato. (térténjen az digitalis bemeneten
[21] HIBA (leold, Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis keresztl, terepi buszon vagy
blokk) kimenetek paramétercsoportndl mashogyan).
talalhato. [41] Hibatorlés, Ez az esemény a frekvenciavalto
[22] 0. komparator [ A 0. komparator eredményének leoldas (blokkolés nélkili) leoldasa és a
felhasznalasa a logikai szabalyban. [Reset] gomb megnyomasa esetén
TRUE (IGAZ).
[23] 1. komparator | Az 1. komparéator eredményének
felhasznélasa a logikai szabalyban. [42] Aut.hibatorl., Ez az esemény a frekvenciavalté
leold (blokkolas nélkuli) leoldasa és
[24] 2. komparétor | A 2. komparator eredményének . s
felh s logikal szabélvb automatikus hibatorlés parancs
cihaszhalasa a fogikal szabalyban. kiadasa esetén TRUE (IGAZ).
[25] 3. komparator :\Ii komlT)laratmI' eridmen);)elTe:)( 23] OK gomb Ez az esemény az [OK] gomb
eihasznalasa a logikal szabalyban. megnyomasa esetén TRUE (IGAZ).
[26] 0. 'Z?l'ka' :\I(:‘ IOg"’(Ia,' szatl)aly.ker'edms?lyinek [44] Reset gomb Ez az esemény a [Reset] gomb
szabaly elhasznalasa a logikai szabalyban. T G T (€A%
[27] 1. Ict:gl|l|ka| ,fAzth Iogl|lkla| szalbaI.)I/( e.redrE?In);enek 5] Balra gomb Ez az esemény a [<] gomb
szabaly elhasznalasa a logikai szabalyban. megnyomésa esetén TRUE (IGAZ).
(28] 2 Izg;ka| :\If\ Iog|!<|a’| szalTaIy.ker.edm:r\Iyznek [46] Jobbra gomb | Ez az esemény a [>] gomb
szabaly elhasznalasa a logikai szabalyban. megnyomésa esetén TRUE (IGAZ).
[29] 3. logikai A 3. logikai szabaly eredményének
? E " y ) ’y [47] Fel gomb Ez az esemény a [A] gomb
szabdly felhasznalasa a logikai szabalyban.
megnyomasa esetén TRUE (IGAZ).
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13-01 Start esemény

13-02 Stop esemény

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[48] Le gomb Ez az esemény a [Y] gomb Logikai bemenet (TRUE (IGAZ) vagy
megnyomasa esetén TRUE (IGAZ). FALSE (HAMIS)) kivalasztasa a Smart
- - — Logic Control deaktivéldsahoz.
[50] 4. komparator | A 4. komparator eredményének
felhasznalasa a logikai szabalyban. (0] HAMIS Allando6 FALSE (HAMIS) érték
bevitele a logikai szabalyba.
[51] 5. komparator | Az 5. komparator eredményének
felhasznalasa a logikai szabalyban. [1] IGAZ Allandé TRUE (IGAZ) érték bevitele
— — a logikai szabalyba.
[60] 4. logikai A 4. logikai szabaly eredményének
szabaly felhasznalasa a logikai szabalyban. 2 Uzemelés Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis
— — kimenetek paramétercsoportndl
[61] 5. logikai Az 5. logikai szabaly eredményének talalhaté
szabaly felhasznalasa a logikai szabalyban. )
[3] Tartoméanyban | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
[76] X30/2-es dig. , . .
kimenetek paramétercsoportndl
be. a n
taldlhato.
[77] X30/3-as dig.
be. [4] Referencian Tovabbi leirds az 5-3* Digitdilis
[78] X30/4-es dig. kimenetek paramétercsoportndl
be. taldlhato.
[90] ECB hajtas [5] Nyomaték- Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis
U.mod korlat kimenetek paramétercsoportndl
[91] ECB megker. talalhato.
tméd [6] Aramkorlat Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
[92] B kimenetek paramétercsoportndl
ey talalhato.
[94] RS Flipflop 0 _
[95] RS Flipflop 1 [7] Aramtart.-on | Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
96] RS Flipflop 2 kivul kimenetek paramétercsoportndl
: talalhato.
[97] RS Flipflop 3
[98] RS Flipflop 4 [8] Als6 daram Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis
[99] RS Flipflop 5 alatt kimenetek paramétercsoportndl
[100] RS Flipflop 6 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand talalhatd.
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. [9] Felsd aram Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis
[o1] RS Flipflop 7 folott kimenetek paramétercsoportndl
[102] Verifying Flow ikl
[125] Digital input [10] Frekv.tart.-on
x46/1 kival
[126] Digital input [11] Alsé6 ford.sz. Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
x46/3 alatt kimenetek paramétercsoportndl
[127] Digital input taldlhato.
e [12] Fels6 ford.sz. | Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis
(28] Digital input folott kimenetek paramétercsoportndl
x46/7 talalhato.
[129] Digital input
X46/9 [13] V.csat.tart.-on | Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis
— kival kimenetek paramétercsoportndl
[130] Digital input L
talalhato.
x46/11
[131] Digital input [14] Alsé Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
x46/13 visszacs.alatt kimenetek paramétercsoportndl
talalhato.
[15] Fels6 Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
visszacs.folott | kimenetek paramétercsoportndl
taldlhato.
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13-02 Stop esemény

13-02 Stop esemény

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[16] Tadlmelegedés | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis [35] DI27 dig. A DI27 értékének felhasznalasa a
kimenetek paramétercsoportndl bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
talalhaté. (IGAZ)).

[17] Hal. tart.-on Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis [36] DI29 dig. A DI29 értékének felhasznélasa a

kivil kimenetek paramétercsoportndl bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
talalhato. (IGAZ)).

[18] Irdnyvaltas Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis [37] DI32 dig. A DI32 értékének felhasznalasa a
kimenetek paramétercsoportndl bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
talalhato. (IGAZ)).

[19] Figyelmeztetés | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis [38] DI33 dig. A DI33 értékének felhasznalasa a
kimenetek paramétercsoportndl bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
talalhato. (IGAZ)).

[20] HIBA (leoldas) | Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis [39] Start parancs Ez az esemény a frekvenciavalté
kimenetek paramétercsoportndl elinditasa esetén TRUE (IGAZ)
taldlhato. (torténjen az digitalis bemeneten

21] HIBA (Ieold, | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis keresztil, terepi buszon vagy

blokk) kimenetek paramétercsoportndl OGN
talalhato. [40] FC ledllitva Ez az esemény a frekvenciavalté
[22] 0. komparator | A 0. komparator eredményének leallitasa vagy szabadonfutasra
(14 oo . kapcsoldsa esetén TRUE (IGAZ)
felhasznalasa a logikai szabalyban.
(torténjen az digitalis bemeneten

[23] 1. komparator | Az 1. komparéator eredményének keresztill, terepi buszon vagy
felhasznalasa a logikai szabalyban. mashogyan).

[24] 2. komparator | A 2. komparator eredményének [41] Hibatorlés, Ez az esemény a frekvenciavalto
felhasznalasa a logikai szabalyban. leoldas (blokkols nélkiili) leoldasa és a

[25] 3. komparator | A 3. komparétor eredményének [Reset] gomb megnyomasa esetén
felhasznalasa a logikai szabalyban. TRUE (IGAZ).

[26] 0. logikai A 0. logikai szabaly eredményének [42] Aut.hibatorl., Ez az esemény a frekvenciavalté

szabaly felhasznalasa a logikai szabalyban. leold (blokkolas nélkiili) leoldasa és
T— i T— p— automatikus hibatorlés parancs

[27] 1. logikai z 1. logikai szabaly eredményéne kiadésa esetén TRUE (IGAZ).

szabdly felhasznalasa a logikai szabalyban.

5 T Toaikan PR g— p——— [43] OK gomb Ez az esemény az [OK] gomb

[28] -loghkal - loglkal szabaly eredmenyene megnyomasa esetén TRUE (IGAZ).

szabdly felhasznalasa a logikai szabalyban.
== TR P [44] Reset gomb Ez az esemény a [Reset] gomb
[29] 3. logikai A 3. logikai szabaly eredményéne megnyomsa esetén TRUE (IGAZ).
szabaly felhasznalasa a logikai szabalyban.
[45] Balra gomb Ez az esemény a [<] gomb
[30] 0. SL- A 0. id6zité eredményének felhasz- ) )
megnyomasa esetén TRUE (IGAZ).
idotullépés nélasa a logikai szabalyban.
— — [46] Jobbra gomb | Ez az esemény a [>] gomb
[31] 1. SL- Az 1. id6zit6 eredményének felhasz- 3 3
megnyomasa esetén TRUE (IGAZ).
id6tullépés nalasa a logikai szabalyban.
[47] Fel gomb E & A b

[32] 2. SL- A 2. id6zité eredményének felhasz- E ez esen‘jeny @ [( 1 gom

idotullépés nalasa a logikai szabalyban. el Casin 1L Azl

B33] DIT8 dig. A DI18 értékének felhasznaldsa a (48] Le gomb Ez az esemény a [v] gomb

bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE megnyomasa esetén TRUE (IGAZ).
(IGAZ)). [50] 4. komparator | A 4. komparator eredményének
[34] DI19 dig. A DI19 értékének felhasznalasa a felhaszndlasa a logikai szabalyban.
bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE [51] 5. komparator | Az 5. komparator eredményének
(IGAZ)). felhasznaldsa a logikai szabalyban.
MG200B47 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. 135




Dt

Paraméterek leirasa

VLT® AQUA Drive FC 202

13-02 Stop esemény

13-02 Stop esemény

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[60] 4. logikai A 4. logikai szabaly eredményének [110] Relay 8
szabaly felhasznalasa a logikai szabalyban. [111] Relay 9
[61] 5. logikai Az 5. logikai szabaly eredményének [112] System On Ref
szabaly felhasznalasa a logikai szabalyban. [125] Digital input
x46/1
[70] 3. SL-idétullép. AI3 |doz:to ‘T(re.dme;’yler;ek felhasz- [126] Digital input
Nnalasa a Iogikal szabalyban. x46/3
[71] 4. SL-id6tullép. | A 4. id6zité eredményének felhasz- [127] Digital input
nalasa a logikai szabalyban. x46/5
[72] 5. SL-idétallép. | Az 5. idézitd eredményének felhasz- [128] Digital input
ndlasa a logikai szabalyban. x46/7
[129] Digital input
[73] 6. SL-id6tullép. | A 6. id6zité6 eredményének felhasz- 46/9
nalasa a logikai szabalyban. ——
[130] Digital input
[74] 7. SL-idétullép. [ A 7. idézité eredményének felhasz- x46/11
naldsa a logikai szabélyban. [131] Digital input
[75] Start par. x46/13
érkezett [140] ATEX ETR cur.
[76] X30/2-es dig. warning
e, [141] ATEX ETR cur.
[77] X30/3-as dig. alarm
be. [142] ATEX ETR freq.
[78] X30/4-es dig. warning
e, [143] ATEX ETR freq.
180] Arhiany alarm
[81] Szaraz sziv.
182] Gorbevégzédé 3.12.2 13-1* Komparatorok
S
[83] Szijszakadas A komparatorok a folytonos valtozok (példaul kimeneti
[90] ECB hajtas frekvencia, kimeneti dram, analég bemenet stb.) és el6re
U.méd magadott allandé értékek 6sszehasonlitaséra szolgalnak.
[91] ECB megker.
U.moéd Par. 13-11 =
Comparator Operator Q
[92] I.E.CB ’teszt Par. 13-10 'g
i.méd Comparator Operand < §
[93] Tz G.mdd = -
[94] RS Flipflop 0 Par. 13-12 TRUE longer than. —
[95] RS Flipflop 1 Comparator Value
[96] RS Flipflop 2
[97] RS Flipflop 3 Abra 3.41 Komparatorok
[98] RS Flipflop 4
[99] RS Flipflop 5
[100] RS Flipflop 6 [ Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand Bizonyos digitalis értékek is 6sszehasonlithatok fix id6érté-
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. kekkel. Magyarazat itt olvashato:
[01] RS Flipflop 7 paraméter 13-10 Kompardtor operandusa. A komparatorok
1102] Verifying Flow kiértékelése minden mintavételi id6kdzben egyszer torténik
[103] Relay 1 meg. Az eredmény (TRUE (IGAZ) vagy FALSE (HAMIS))
kozvetlenil felhasznalhaté. A paramétercsoport valamennyi
[104] Relay 2 i 3 ) i o
11031 b 3 eleme tdmbparaméter 0-tdl 5-ig terjedd indexszel. A 0
U index kivalasztasaval a 0. komparator programozhaté, az 1-
[106] Relay 4 . o .
essel az 1. komparétor, és igy tovabb.
[107] Relay 5
[108] Relay 6
[109] Relay 7
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13-10 Komparator operandusa

13-10 Komparator operandusa

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
A komparétorral figyelni kivant [28] Flow
véltozo kivalasztasa. [29] Number Of
[0] TILTVA Pump Running
[11 Referencia (30] A" szamlalo
[2] Visszacsa- 131] 'B" szamlalo
toléjel [34] Analog Input
3] Motorfordu- x48/2
latszam [35] Temp Input
[4] Motoraram x48/4
[5] Motornyomaté (36] Temp Input
k x48/7
[6] Motortelje- 137] Temp Input
sitmény x48/10
171 Motorfe- [38] Derag Counter
sziiltség [40] X42/1-es anal.
[8] DC-kori be.
fesziiltség [41] X42/3-as anal.
[9] Motor be.
héterhelése [42] X42/5-6s anal.
[10] VLT be.
héterhelése [46] Al53 scaled
1111 H{téborda- [47] Al54 scaled
hémérs. [48] AI53 unit
[12] Al53 analég [49] Al54 unit
bemenet [50] HAMIS
[13] Al54 analdg [51] IGAZ
bemenet [52] Vezérlés
[14] AIFB10 analdg Uzemkész
bem. [53] Frvalto
[15] AlS24V analég lzemkész
bem. [54] Uzemelés
[17] AICCT analég [55] Irdnyvaltas
bem. [56] Tartoményban
[18] FI29 [60] Referencian
impulzusbem. [61] Also ref. alatt
[19] FI33 [62] Felsé ref. folott
impulzusbem. [65] Nyomaték-
[20] Vészj. szama korlat
[21] Figyelm. [66] Aramkorlat
szama [67] Aramtart.-on
[22] X30/11-es kivul
anal. be. [68] Alsé aram
[23] X30/12-es alatt
anal. be. [69] Felsé aram
[24] Aramlasér- folott
zékel6 nélkul [70] Sebess.tart.-on
[25] Nyomas kival
érzékelS nélk. [71] Alsé ford.sz.
[26] Flow Totalized alatt
Volume [72] Fels6 ford.sz.
[27] Flow Actual folott
Volume
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13-10 Komparator operandusa

13-10 Komparator operandusa

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[75] V.csat.tart.-on [127] 7. SL-
kival idétallépés
[76] Alsé [130] DI18 dig.
visszacs.alatt bemenet
[77] Felsé [131] DI19 dig.
visszacs.folott bemenet
[801] Tudlmelegedés [132] DI27 dig.
figy. bemenet
[82] Tapf.tart.-on [133] DI29 dig.
kivil bemenet
[85] Figyelmeztetés [134] DI32 dig.
[86] Vészj. (leoldas) bemenet
[87] Vészj.(leold, [135] DI33 dig.
blokk) bemenet
[90] Busz rendben [150] SL dig.
[91] Nyom.korlat és kimenet, A
stop [151] SL dig.
[92] Fékhiba (IGBT) kimenet, B
[94] Biztons. stop [152] SL dig.
aktiv kimenet, C
[100] 0. komparator [153] SL dig.
[101] 1. komparator kimenet, D
[102] 2. komparator [154] SL dig.
[103] 3. komparator kimenet, E
[104] 4. komparator [155] SL dig.
[105] 5. komparator kimenet, F
[110] 0. logikai [160] 1. relé
szabaly [161] 2. relé
[111] 1. logikai [162] 3-as relé
szabaly [163] 4-es relé
[112] 2. logikai [164] 5-6s relé
szabaly [165] 6-o0s relé
[113] 3. logikai [166] 7-es relé
szabaly [167] 8-as relé
[114] 4. logikai [168] 9-es relé
szabaly [180] Helyi ref. aktiv
[115] 5. logikai [181] Tavreferencia
szabaly aktiv
[120] 0. SL- [182] Start parancs
idétullépés [183] Frekv.valto
[121] 1. SL- ledllitva
idétullépés [185] Frekv.vélto
[122] 2. SL- kézi am.
idétullépés [186] Frekv.valté
[123] 3. SL- auto Uum.
idotullépés [187] Start par.
[124] 4, SL- érkezett
id6tullépés [190] Digit. bem.
[125] 5. SL- x30 2
idétullépés [191] Digit. bem.
[126] 6. SL- x30 3
idotullépés
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13-10 Komparator operandusa

13-11 Komparator operatora

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[192] Digit. bem. [0] < A [0] < kivalasztasa esetén a
x30 4 kiértékelés eredménye akkor TRUE
[193] Digital input (IGAZ), ha a
x46/1 13-10 paraméter Kompardtor
[194] Digital input operandusa segitségével kivalasztott
x46/3 véltozé értéke kisebb a
[195] Digital input 13-12 paraméter Kompardtor értéke
x46/5 segitségével megadott allando
[196] Digital input értéknél. Az eredmény hamis,
X46/7 amennyiben a
[197] Digital input 13-10 paraméter Kompardtor
x46/9 operandusa segitségével kivalasztott
[198] Digital input véltozo értéke nagyobb a
X46/11 13-12 paraméter Kompardtor értéke
[199] Digital input segitségével megadott allandonal.
x46/13 [1] = (egyenl) A [1]= kivalasztasa esetén a
[204] System On Ref kiértékelés eredménye akkor TRUE
[205] No Flow (IGAZ), ha a
[206] Dry Pump 13-10 paraméter Kompardtor
[207] End of Curve operandusa segitségével kivalasztott
[208] Broken Belt valtozo értéke hozzavetbleg
[209] ECB Drive megegyezik a
Mode 13-12 paraméter Kompardtor értéke
210] ECBIEyPaEs segitségével megadott alland6
Mode értékkel.
2111 ECB Test Mode [2] > A [2] > a [0] < operétor logikai
[212] Emergency inverze.
9l (5] IGAZ
[240] Totalized Vol hosszabb,
in thousands mint..
[241] Totalized Vol 16l HAMIS
in millions hossz.,mint..
[242] Totalized Vol 7] IGAZ révidebb,
in billions mint..
[243] Totalized Vol 18] HAMIS rév.,
in trillions mint..
[245] Actual Vol in
thousands
[246] Actual Vol in Tomb [6]
millions Tartomany: Funkcié:
[247] Actual Vol in Size [-100000 - Az adott komparatorral figyelt
billions related* 100000 ] véltozo aktivalasi szintjének
[248] Actual Vol in megadasa. Ez a tombparaméter hat
trillions komparatorértéket tartalmaz (0-5).
[249] Therm. Sensor
Temp.
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3.12.3 RS-billenékorok Paraméter Beallitas Megjegyzések
[26] O A
A visszaallitott/beallitott billen6kdrok a beallitasig/ Paraméter 13-15 RS-FF Operand Iogika.i paraméter 13-41 1.lo
hibatorlésig megérzik a jelet. 5 [0] . g.szab. operdtora [0]
szabdly .
kimenete.
= (271 1 A
a Paraméter 13-16 RS-FF Operand o paraméter 13-41 1.lo
Par. 13-15 o |og|ka| |
RS-FF Operand S 3 R [0] ) g.szab. operdtora [1]
_ Q szabdly .
Par. 13-16 - kimenete.
RS-FF Operand R
A
Abra 3.42 Bistabil billenékorok [94] RS paraméter 13-15 RS-
Paraméter 13-51 SL-vezérlé Flipflop O |FF Operand S és a
eseménye [0] (0. RS- paraméter 13-16 RS-
. . . . . bill.k6 FF O d R
A berendezés 2 paramétert haszndl erre a célra. A kimenet il ker) peran
S . . . P . kimenete.
logikai szabalyokban és eseményként is szolgélhat.
Paraméter 13-52 SL-vezérlé i
. [22] Futds |-
mdivelete [0]
o
s— |—§ (271 1.
|'| Q Paraméter 13-51 SL-vezérlé o
R = ) logikai -
] eseménye [1] .
— szabdly
Flip Flop Output Paraméter 13-52 SL-vezérlé
‘ P B [24] Stop |-
Abra 3.43 Billen6kor-kimenetek mivelete [1]

Tablazat 3.21 Operatorok

A 2 operdtor egy hosszu listarol valaszthaté ki. Kilonleges

esetben azonos digitalis bemenet hasznélhaté a bealli- 13-15 RS-FF Operand S

tashoz és a hibatorléshez, ily médon haszndlhaté ugyanaz Témb [8]
a digitalis bemenet, mint a start/stop esetében. A Vélassza ki a beallitasi kimenetet.
kovetkezd beallitasokkal ugyanolyan digitélis bemenet Opcié: Funkcié:
allithaté be (példaul DI32), mint a start/stop esetében. 0] HAMIS
[1] IGAZ
Paraméter Beallitas Megjegyzések 2] Tramals
13-00 Paraméter SL-vezérlé Bekapcsolv ~ 3] Tartomanyban
{izemmddja a [4] Referencian
Paraméter 13-01 Start esemény |IGAZ - 5] Nyomaték-
Paraméter 13-02 Stop esemény [HAMIS - Korlat
] [37] DI32 [6] Aramkorlat
F,’arlameter 13-40 1. log. szab. dig. ~ 7] Aramtart.-on
értéke (0] bemenet kivul
Paraméter 13-42 2. log. szab.  |[2] 8l Als6 aram
értéke [0] Uzemelés | alatt
13-41 Paraméter 1.log.szab. . 9] FelsS aram
operdtora [0] (3] ES-NEM |- folott
[10] Frekv.tart.-on
Paraméter 13-40 1. log. szab. :;] pis2 ~ 0 :Z:I Py
értéke [1] -
bemenet alatt
Paraméter 13-42 2. log. szab. [2] [12] Felsé ford.sz.
értéke [1] Uzemelés |~ folott
13-41 Paraméter 1.log.szab. (] Es ~ [13] V.csat.tart.-on
operdtora [1] kival
[14] Als6
visszacs.alatt
[15] Felsé
visszacs.folott

140 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. MG200B47



Paraméterek leirasa

Programozasi utmutaté

13-15 RS-FF Operand S

13-15 RS-FF Operand S

Tomb [8] Tomb [8]
Valassza ki a bedllitasi kimenetet. Valassza ki a bedllitasi kimenetet.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[16] Tudlmelegedés [51] 5. komparator
[17] Hal. tart.-on [601] 4. logikai
kivil szabaly
[18] Iranyvaltas [61] 5. logikai
[19] Figyelmeztetés szabaly
[20] HIBA (leoldas) [70] 3. SL-idétullép.
[21] HIBA (leold, [71] 4. SL-idétallép.
blokk) [72] 5. SL-idétullép.
[22] 0. komparétor [73] 6. SL-idétullép.
[23] 1. komparator [74] 7. SL-idétullép.
[24] 2. komparator [75] Start par.
[25] 3. komparator érkezett
[26] 0. logikai [76] X30/2-es dig.
szabaly be.
[27] 1. logikai [77] X30/3-as dig.
szabdly be.
[28] 2. logikai [78] X30/4-es dig.
szabdly be.
[29] 3. logikai [80] Arhiany
szabdly [81] Szaraz sziv.
[30] 0. SL- [82] GOrbevégzédé
idétullépés s
[31] 1. SL- [83] Szijszakadas
idétullépés [90] ECB hajtas
[32] 2. SL- U.mod
idétullépés [91] ECB megker.
[33] DI18 dig. .mod
bemenet [92] ECB teszt
[34] DI19 dig. .mod
bemenet [93] Tliz G.mod
[35] DI27 dig. [94] RS Flipflop 0
bemenet [95] RS Flipflop 1
[36] DI29 dig. [96] RS Flipflop 2
bemenet [97] RS Flipflop 3
[37] DI32 dig. [98] RS Flipflop 4
bemenet [99] RS Flipflop 5
(38] DI33 dig. [100] RS Flipflop 6
bemenet [101] RS Flipflop 7
(391 Start parancs [102] Verifying Flow
[40] FC leallitva [103] Relay 1
[41] Hibatorlés, [104] Relay 2
leoldés [105] Relay 3
[42] Aut.hibatorl., 1106] Relay 4
L [107] Relay 5
[43] OK gomb [108] Relay 6
[44] Reset gomb [109] Relay 7
[45] Balra gomb [110] Relay 8
[46] Jobbra gomb 1] Relay 9
(471 Fel gomb [112] System On Ref
[48] Le gomb
[50] 4. komparator
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13-15 RS-FF Operand S

13-16 RS-FF Operand R

Tomb [8] Tomb [8]
Valassza ki a bedllitasi kimenetet. Vdlassza ki a hibatorlési bemenetet. A hibatorlési bemenet
Opcié: Funkcio: prioritdsa nagyobb a beallitdsi bemeneténél.
[125] Digital input Opcio: Funkcio:
x46/1 [14] Also
[126] Digital input visszacs.alatt
x46/3 [15] Felsé
[127] Digital input visszacs.folott
x46/5 [16] Tudlmelegedés
[128] Digital input [17] Hal. tart.-on
x46/7 kival
[129] Digital input [18] Iranyvaltas
x46/9 [19] Figyelmeztetés
[130] Digital input [20] HIBA (leoldas)
x46/11 [21] HIBA (leold,
[131] Digital input blokk)
x46/13 [22] 0. komparator
[140] ATEX ETR cur. [23] 1. komparator
warning [24] 2. komparator
[141] ATEX ETR cur. [25] 3. komparator
alarm 126] 0. logikai
[142] ATEX ETR freq. szabaly
warning [27] 1. logikai
[143] ATEX ETR freq. szabaly
alarm 28] 2. logikai
.
[29] 3. logikai
Tomb (8] szabdly
Valassza ki a hibatorlési bemenetet. A hibatorlési bemenet 30] oS-
prioritdsa nagyobb a beallitasi bemeneténél. e
idotullépés
Opcié: Funkcié: 31] 1.5
[0] HAMIS idétallépés
[11 IGAZ [32] 2. SL-
[2] Uzemelés idétullépés
[3] Tartoményban [33] DI18 dig.
[4] Referencian bemenet
[5] Nyomaték- [34] DI19 dig.
korlat bemenet
[6] Aramkorlat [35] DI27 dig.
[71 Aramtart.-on bemenet
kival [36] DI29 dig.
[8] Alsé daram bemenet
alatt [37] DI32 dig.
[9] Felsé aram bemenet
folott [38] DI33 dig.
[10] Frekv.tart.-on bemenet
kival [39] Start parancs
[11] Alsé ford.sz. [40] FC leallitva
alatt [41] Hibatorlés,
[12] Fels6 ford.sz. leoldas
folott [42] Aut.hibatorl.,
[13] V.csat.tart.-on leold
kival [43] OK gomb
[44] Reset gomb
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13-16 RS-FF Operand R 13-16 RS-FF Operand R

Tomb [8] Tomb [8]
Valassza ki a hibatorlési bemenetet. A hibatorlési bemenet Valassza ki a hibatorlési bemenetet. A hibatorlési bemenet
prioritdsa nagyobb a beallitdsi bemeneténél. prioritdsa nagyobb a beallitdsi bemeneténél.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[45] Balra gomb [109] Relay 7
[46] Jobbra gomb [110] Relay 8
[47] Fel gomb [111] Relay 9
[48] Le gomb [112] System On Ref
[50] 4. komparator [125] Digital input
[51] 5. komparator x46/1
[60] 4. logikai [126] Digital input
szabdly x46/3
[61] 5. logikai [127] Digital input
szabdly x46/5
[70] 3. SL-idétullép. [128] Digital input
[71] 4. SL-idétullép. x46/7
[72] 5. SL-idétuallép. [129] Digital input
[73] 6. SL-idétullép. X46/9
[74] 7. SL-idétallép. [130] Digital input
[75] Start par. x46/11
érkezett [131] Digital input
[76] X30/2-es dig. x46/13
be. [140] ATEX ETR cur.
[771 X30/3-as dig. warning
be. [141] ATEX ETR cur.
(78] X30/4-es dig. alarm
be. [142] ATEX ETR freq.
[80] Ar.hiany warning
[81] Szaraz sziv. [143] ATEX ETR freq.
182] Gorbevégzdé alarm
s
[83] Szijszakadas 3.12.4 13-2* Id6ziték
[90] ECB hajtas
U.méd Az id6ziték eredménye (IGAZ vagy HAMIS) kdzvetlendl
[91] ECB megker. felhasznélhat6 egy esemény definidlasara (lasd
i.méd 13-51 paraméter SL-vezérlé eseménye) vagy egy logikai
[92] ECB teszt szabdly logikai bemeneteként (lasd 13-40 paraméter 1. log.
.méd szab. értéke, 13-42 paraméter 2. log. szab. értéke vagy
[93] Tlz t.méd 13-44 paraméter 3. log. szab. értéke). Az id6zit6é csak akkor
[04] RS Flipflop 0 HAMIS, ha elinditotta egy mvelet (példaul [29] Start timer
[95] RS Flipflop 1 1 (1. Idézit6 start)), és még nem telt le az ebben a paramé-
[96] RS Flipflop 2 terben megadott ideje. Ezutan ismét IGAZ lesz.
197] RS Flipflop 3 A’ par'amét(.-:-rcs”oport valamenn}/i elem'e "cémb;,)a’raméter 0-
98] RS Flipflop 4 tcoI" 2’—|§; terjed6 mdexs’zel. A 0 index klvaylafz:ca”sa\,/alla 0.
- id6zité programozhatd, az 1-essel az 1. id6zit6, és igy
[99] RS Flipflop 5 J
tovabb.
[100] RS Flipflop 6
[101] RS Flipflop 7
[102] Verifying Flow
[103] Relay 1
[104] Relay 2
[105] Relay 3
[106] Relay 4
[107] Relay 5
[108] Relay 6
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13-20 SL-vezérl6 idozitbje

13-40 1. log. szab. értéke

Tomb [8] Tomb [6]
Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcioé:
Size [0-0] Az id6zité hamis értéki [2] Uzemelés Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis
related* kimenetének idétartamat kimenetek paramétercsoportndl
meghatéarozé id6 megadasa. Az talalhato.
Felihaltl @I L e (s e [3] Tartoméanyban | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
elinditotta egy mfivelet (példaul : ( .
kimenetek paramétercsoportndl
[29] Start timer 1 (1. |d6zit6 start), és . .
taldlhato.
még nem telt le a megadott idé.
[4] Referencian Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
o i kimenetek paramétercsoportndl
3.12.5 13-4* Logikai szabalyok talalhato.

Y 3 L . [5] Nyomaték- Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis
Id6zitékbdl, komparatorokbdl, digitalis bemenetekbdl, . . i .
) . o , P ; . korlat kimenetek paramétercsoportndl
allapotbitekbdl és eseményekbdl szarmazé maximum 3 talslhato
logikai (IGAZ/HAMIS) bemenet kombinalasa ES, VAGY, NEM )
operétorok segitségével. Valassza ki a logikai bemeneteket (6l Aramkorlat Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
a szamitashoz a 13-40 paraméter 1. log. szab. értéke, kimenetek paramétercsoportndl
13-42 paraméter 2. log. szab. értéke és 13-44 paraméter 3. talalhato.
log. szab. értéke segitségével. Adja meg a kivalasztott 7] Aramtart-on | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
bemenetek logikai kombinalasara szolgalé operatorokat a Kiviil kimenetek paramétercsoportnd
13-41 paraméter 1.log.szab. operdtora és talalhato.

13-43 paraméter 2.log.szab. operdtora segitségével.
[8] Alsé aram Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
alatt kimenetek paramétercsoportndl
Par. 13-41 Par. 13-43 2 talalhaté
Par. 1340 Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator 2 E
Logic Rule Boolean 1 @ @ [9] Felsé aram Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
Par.ﬂ 3-42 4)4) @ = folott kimenetek paramétercsoportndl
Logic Rule Boolean 2 ... D:D L talalhato.
[10] Frekv.tart.-on
Par. 13-44 kival
, togic Rule Boolean 3 (1] Als6 ford.sz. | Tovabbi leiras az 5-3* Digitlis
Abra 3.44 Logikai szabalyok alatt kimenetek paramétercsoportndl
taldlhato.
A szémités rendje [12] :fell.s.;’)'t ford.sz. Z?Vébb; Ikel'rés az :S;-3* Digitctﬁlis’l
El6szor a 13-40 paraméter 1. log. szab. értéke, a ol m?ene,e PRI 2]
[ . . taldlhato.
13-41 paraméter 1.log.szab. operdtora és a
13-42 paraméter 2. log. szab. értéke értékének kiszamitasa N3] V.csattart-on | Tovabbi leirés az 5-3* Digitdlis
torténik meg. Ennek a szdmitasnak az eredményét (IGAZ/ kival kimenetek paramétercsoportndl
HAMIS) kombinalja a rendszer a 13-43 paraméter 2.log.szab. talalhato.
O{Je’ratorf:l es. a 13-44 parqmte.ter 3. {og. slzab. ertel’(e blealll- [14] AlSS Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
tasaval, igy jutva el a logikai szabaly végeredményéhez visszacs.alatt | kimenetek paramétercsoportndl
(IGAZ/HAMIS). talalhato.
13-40 1. log. szab. értéke [15] Felsé Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
Tomb [6] visszacs.folott | kimenetek paramétercsoportndl
Opcié: Funkcio: talalhatd.
[0] HAMIS Allando FALSE (HAMIS) érték [16] Talmelegedés | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
bevitele a logikai szabélyba. kimenetek paramétercsoportndl

& IGAZ Allandd TRUE (IGAZ) érték bevitele taldlhato.
a logikai szabalyba. [17] Hal. tart.-on Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
kival kimenetek paramétercsoportndl

taldlhato.
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Paraméterek leirasa

Programozasi utmutaté

13-40 1. log. szab. értéke

13-40 1. log. szab. értéke

Tomb [6] Tomb [6]

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[18] Iranyvaltas Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis [37] DI32 dig. A DI32 értékének felhasznalasa a
kimenetek paramétercsoportndl bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
talalhato. (IGAZ)).

[19] Figyelmeztetés | Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis [38] DI33 dig. A DI33 értékének felhasznélasa a
kimenetek paramétercsoportndl bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE
talalhato. (IGAZ)).

[20] HIBA (leoldas) | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis [39] Start parancs | Ez a logikai szabaly a frekvenci-
kimenetek paramétercsoportndl avalto elinditasa esetén TRUE
talalhato. (IGAZ), torténjen az digitalis

21] HIBA (leold, | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis bemeneten keresztil, terepi buszon

blokk) kimenetek paramétercsoportndl vagy mashogyan.
talalhaté. [40] FC leéllitva Ez a logikai szabaly a frekvenci-
[22] 0. komparéator | A 0. komparator eredményének avalts leallitasa esetén TRUE (IGAZ),
. N . torténjen az digitalis bemeneten
felhasznalasa a logikai szabalyban. " | ;
eresztul, terepi buszon vagy

[23] 1. komparator | Az 1. komparator eredményének mashogyan.
felhasznalasa a logikai szabalyban.

[41] Hibatorlés, Ez a logikai szabdly a frekvenci-

(24] 2. komparétor | A 2. komparator eredményének leoldas avélté (blokkolas nélkiili) leoldésa és
felhasznalasa a logikai szabalyban. a [Reset] gomb megnyomésa

[25] 3. komparator | A 3. komparator eredményének esetén TRUE (IGAZ).
felhasznalasa a logikai szabalyban. [42] Aut.hibatorl, | Ez a logikai szabaly a frekvenci-

[26] 0. logikai A 0. logikai szabély eredményének leold avalté (blokkolas nélkdili) leoldasa és

szabaly felhasznalasa a logikai szabalyban. automatikus hibatérlés parancs
kiadasa esetén TRUE (IGAZ).

[27] 1. logikai Az 1. logikai szabaly eredményének

szabaly felhasznalasa a logikai szabalyban. [43] OK gomb Ez a logikai szabaly az [OK] gomb
megnyomasa esetén TRUE (IGAZ).

[28] 2. logikai A 2. logikai szabaly eredményének

szabaly felhasznélasa a logikai szabalyban. [44] Reset gomb | Ez a logikai szabaly a [Reset] gomb
megnyomasa esetén TRUE (IGAZ).

[29] 3. logikai A 3. logikai szabaly eredményének i

szabaly felhasznalasa a logikai szabalyban. [45] Balra gomb Ez a logikai szabaly a [<] gomb
megnyomasa esetén TRUE (IGAZ).

[30] 0. SL- A 0. id6zité eredményének felhasz-

idétullépés nalasa a logikai szabalyban. [46] Jobbra gomb | Ez a logikai szabaly a [~] gomb
megnyomasa esetén TRUE (IGAZ).

[31] 1. SL- Az 1. id6zité eredményének felhasz-

idétullépés nalasa a logikai szabélyban. [47] Fel gomb Ez a logikai szabély a [A] gomb

[32] 2. SL- A 2. id6zité eredményének felhasz- megnyomasa esetén TRUE (IGAZ).

id6tullépés ndlasa a logikai szabalyban. [48] Le gomb Ez a logikai szabaly a [Y] gomb

133] DI18 dig. A DI8 értékének felhasznaldsa a megnyomésa esetén TRUE (IGAZ).

bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE [50] 4. komparator | A 4. komparétor eredményének
(IGAZ)). felhasznaldsa a logikai szabalyban.
[34] DI19 dig. A DI19 értékének felhasznalasa a [51] 5. komparator | Az 5. komparator eredményének
bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE felhasznélésa a logikai szabalyban.
(IGAZ)).
[60] 4. logikai A 4. logikai szabaly eredményének
(35] D127 dig. A DI27 értékének felhasznalasa a szabaly felhasznaldsa a logikai szabalyban.
bemenet logikai szabalyban (logikai 1 = TRUE — — - ——
(IGAZ)) [61] 5. logikai Az 5. logikai szabdly eredményének
) szabaly felhasznalasa a logikai szabalyban.
[36] DI29 dig. A DI29 értékének felhasznalasa a 2o 3. SLidBtlléo. | A 3. idézits eredmenvének felh
bemenet logikai szabélyban (logikai 1 = TRUE 7ol - SLidotdliep. - 1dozlto eredmenyenek felhasz-
(IGAZ) nalasa a logikai szabalyban.
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Paraméterek leirasa

VLT® AQUA Drive FC 202

13-40 1. log. szab. értéke

13-40 1. log. szab. értéke

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[71] 4. SL-id6tullép. | A 4. id6zité eredményének felhasz- [126] Digital input
nélasa a logikai szabalyban. x46/3
721 5. SL-idétullép. | Az 5. id6zitS eredményének felhasz- (127] Digital input
nalasa a logikai szabalyban. x46/5
[128] Digital input
[73] 6. SL-id6tullép. | A 6. id6zité eredményének felhasz- X46/7
nélasa a logikai szabalyban. [129] Digital input
[74] 7. SL-idétullép. | A 7. idézit6 eredményének felhasz- x46/9
nalasa a logikai szabalyban. [130] Digital input
[75] Start par. x46/11
GG [131] Digital input
[76] X30/2-es dig. x46/13
be. [140] ATEX ETR cur.
[77] X30/3-as dig. ST
be. [141] ATEX ETR cur.
78] X30/4-es dig. alarm
be. [142] ATEX ETR freq.
[80] Arhiany warning
[81] Széraz sziv. [143] ATEX ETR freq.
182] Gorbevégzédeé alarm
2 13-41 1.log.szab. operatora
[83] Szijszakadas Tomb [6]
[90] ECB hajtas » L
. Opcio: Funkcié:
U.moéd
[91] ECB megker. A 13-40 paraméter 1. log. szab.
.méd értéke és 13-42 paraméter 2. log.
[92] ECB teszt szab. értéke |’Oglkal tfen'.\enete’lre
imad a!ka’xlmaz?ndo 1. logikai operator
193] Tz imod kivalasztasa.
o4] RS Flipflop 0 A pa.raméterszémok a széglete.s
- zardjelekben a 13-**Smart Logic Vez.
[95] RS Flipflop 1 . . .
ot paramétercsoport paramétereinek
56l RS Flipflop logikai bemenetét jelentik.
[97] RS Flipflop 3
[98] RS Flipflop 4 [0] TILTVA Nem veszi figyelembe a
199] RS Flipflop 5 koévetkezdket: ,
[100] RS Flipflop 6 | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand ° ’3-22 f’afzmeter 2. log.
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. sz erteie.
- . 13-43 Paraméter 2.log.szab.
[101] RS Flipflop 7 |
operdtora.
[102] Verifying Flow
[103] Relay 1 . 13-44 Paraméter 3. log.
[104] Relay 2 szab. értéke.
[105] Relay 3 [1] ES A [13-40] ES [13-42] kifejezés kiérté-
[106] Relay 4 kelése.
[107] Relay 5 2] VAGY A [13-40] VAGY [13-42] kifejezés
[108] Relay 6 kiértékelése.
[109] Relay 7 — —
[3] ES-NEM A [13-40] ES NEM [13-42] kifejezés
[110] Relay 8 o
kiértékelése.
[111] Relay 9
112] System On Ref 4] VAGY-NEM A [13-40] VAGY NEM [13-42]
[125] Digital input kifejezés kiértékelése.
x46/1
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Paraméterek leirasa

Programozasi Utmutaté

13-41 1.log.szab. operatora

13-42 2. log. szab. értéke

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[5] NEM-ES A NEM [13-40] ES [13-42] kifejezés [20] HIBA (leoldas)
kiértékelése. [21] HIBA (leold,
blokk)
[6] NEM-VAGY A NEM [13-40] VAGY [13-42]
kifejezés kiértékelése. (22] 0. komparétor
= - [23] 1. komparator
[7] NEM-ES-NEM | A NEM [13-40] ES NEM [13-42] "
[24] 2. komparator
kifejezés kiértékelése. —
[25] 3. komparator
[8] NEM-VAGY- A NEM [13-40] VAGY NEM [13-42] [26] 0. logikai
NEM kifejezés kiértékelése. szabaly
[27] 1. logikai
13-42 2. log. szab. értéke szabély
Témb [6] [28] 2. logikai
Opcié: Funkcié: szabaly
A 2. logikai bemenet (TRUE (IGAZ) (29] 3. logikai
vagy FALSE (HAMIS)) kivélasztasa az szabaly
adott logikai szabaly bemeneteként. (30] 0. SL-
id6tullépés
A beallitasok és funkcidik bévebb
. e 12 [31] 1. SL-
ismertetését lasd a
5 o idotullépés
13-40 paraméter 1. log. szab. értéke
s [32] 2. SL-
leirdsaban.
id6tullépés
[0] HAMIS [33] DI18 dig.
[1] IGAZ bemenet
[2] Uzemelés [34] DI19 dig.
[3] Tartoményban bemenet
[4] Referencian [35] DI27 dig.
[5] Nyomaték- bemenet
korlat [36] DI29 dig.
[6] Aramkorlat bemenet
[7] Aramtart.-on [37] DI32 dig.
kivl bemenet
[8] Alsé aram [38] DI33 dig.
alatt bemenet
[9] Fels6 aram [39] Start parancs
folott [40] FC leéllitva
[10] Frekv.tart.-on [41] Hibatorlés,
kival leoldas
[11] Also ford.sz. [42] Aut.hibatorl.,
alatt leold
[12] Felsé ford.sz. [43] OK gomb
folott [44] Reset gomb
[13] V.csat.tart.-on [45] Balra gomb
kivil [46] Jobbra gomb
[14] Alsé [47] Fel gomb
visszacs.alatt 148] Le gomb
(5] Fels6 - [50] 4. komparator
visszacs.folott [51] 5. komparator
[16] Talmelegedés [60] 4. logikai
[17] Hal. tart.-on szabély
kival 61] 5. logikai
[18] Irdnyvaltas szabaly
[19] Figyelmeztetés [70] 3. SL-idétullép.
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Paraméterek leirasa VLT® AQUA Drive FC 202

13-42 2. log. szab. értéke 13-42 2. log. szab. értéke

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[71] 4. SL-idétullép. [111] Relay 9
[72] 5. SL-idétullép. [112] System On Ref
[73] 6. SL-idétullép. [125] Digital input
[74] 7. SL-idétullép. x46/1
[75] Start par. [126] Digital input
érkezett x46/3
[76] X30/2-es dig. [127] Digital input
be. x46/5
[77] X30/3-as dig. [128] Digital input
be. x46/7
[78] X30/4-es dig. [129] Digital input
be. x46/9
[80] Ar.hiany [130] Digital input
[81] Szaraz sziv. x46/11
[82] Gorbevégzédé [131] Digital input
s x46/13
[83] Szijszakadas [140] ATEX ETR cur.
[90] ECB hajtas warning
t.méd [141] ATEX ETR cur.
[91] ECB megker. alarm
i.maéd [142] ATEX ETR freq.
[92] ECB teszt warning
.mod [143] ATEX ETR freq.
[93] Tiiz G.méd alarm
[94] RS Flipflop 0 | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand 13-43 2.log.szab. operatora
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
Tomb [6]
95 RS Flipflop 1 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand ., .,
=51 HE . . . Opcio: Funkcio:
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
A kovetkezé paraméterekben
[96] RS Flipflop 2 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand szémitott logikai bemenetre
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. alkalmazandé 2. logikai operator
[97] RS Flipflop 3 | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand kivalasztasa:
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. U 13-40 Paraméter 1. log.
szab. értéke.
[98] RS Flipflop 4 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. e 13-41 Paraméter 1.log.szab.
operdtora.
[99] RS Flipflop 5 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. ° 13-42 Paraméter 2. log.
szab. értéke.
[100] RS Flipflop 6 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. A [13-44] a 13-44 paraméter 3. log.
szab. értéke logikai bemenetét jeloli.
[101] RS Flipflop 7 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand A [13-40/13-42] a kévetkezd
e paraméterekben szamitott logikai
[102] Verifying Flow bemenetet jeloli:
[103] Relay 1 . 13-40 Paraméter 1. log.
[104] Relay 2 szab. értéke.
[105] Relay 3 o 13-41 Paraméter 1.log.szab.
[106] Relay 4 operdtora.
g fRelayi> . 13-42 Paraméter 2. log.
[108] Relay 6 szab. értéke.
[109] Relay 7
[110] Relay 8
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Paraméterek leirasa

Programozasi Utmutaté

13-43 2.log.szab. operatora

13-44 3. log. szab. értéke

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[0] TILTVA Kivalasztasa esetén nem veszi [17] Hal. tart.-on
figyelembe a 13-44 paraméter 3. log. kivil
szab. értéke értékét. [18] Iranyvaltas
I ES [19] Figyelmeztetés
[2] VAGY [20] HIBA (leoldas)
E]| ES-NEM [21] HIBA (leold,
4] VAGY-NEM blokk)
5] NEM-ES [22] 0. komparator
6] NEM-VAGY [23] 1. komparétor
7] NEM-ES-NEM [24] 2. komparator
18] NEM-VAGY- [25] 3. komparator
NEM [26] 0. logikai
szabdaly
@1 | logka
Témb [6] szabdaly
Opcio: Funkcio: 28] 2. logikai
A 3. logikai bemenet (TRUE (IGAZ) szabaly
vagy FALSE (HAMIS)) kivélasztasa az [29] & [egliet
adott logikai szabaly bemeneteként. e Y
[30] 0. SL-
A bedllitasok és funkcidik bévebb idétullépés
ismertetését lasd a 31] TSl
13,—1’101paraméter 1. log. szab. értéke idBtallépés
leirasaban. 32 2. SL-
[0] HAMIS idétallépés
[1] IGAZ [33] DI18 dig.
[21 Uzemelés bemenet
[3] Tartoményban [34] DI19 dig.
[4] Referencian bemenet
[5] Nyomaték- [35] DI27 dig.
korlat bemenet
[6] Aramkorlat [36] DI29 dig.
[71 Aramtart.-on bemenet
kiviil 37 DI32 dig.
[8] Alsé dram bemenet
alatt [38] DI33 dig.
[9] Fels6 aram bemenet
folott [39] Start parancs
[10] Frekv.tart.-on [40] FC leéllitva
kival [41] Hibatorlés,
[11] Alsé ford.sz. leoldas
alatt [42] Aut.hibatorl.,
[12] Fels6 ford.sz. leold
folott [43] OK gomb
[13] V.csat.tart.-on [44] Reset gomb
kival [45] Balra gomb
[14] Also [46] Jobbra gomb
visszacs.alatt [47] Fel gomb
[15] Felsé [48] Le gomb
visszacs.folott [50] 4. komparator
[el Tdlmelegedés [51] 5. komparator
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Paraméterek leirasa

VLT® AQUA Drive FC 202

13-44 3. log. szab. értéke

13-44 3. log. szab. értéke

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[60] 4. logikai [126] Digital input
szabdly x46/3
[61] 5. logikai [127] Digital input
szabaly x46/5
[70] 3. SL-idétullép. [128] Digital input
[71] 4. SL-idétullép. x46/7
[72] 5. SL-idétullép. [129] Digital input
[73] 6. SL-idétullép. x46/9
[74] 7. SL-idétullép. [130] Digital input
[75] Start par. x46/11
érkezett [131] Digital input
[76] X30/2-es dig. x46/13
be. [140] ATEX ETR cur.
[771 X30/3-as dig. warning
be. [141] ATEX ETR cur.
[78] X30/4-es dig. alarm
be. [142] ATEX ETR freq.
[80] Ar.hiany warning
[81] Széraz sziv. [143] ATEX ETR freq.
[82] Gorbevégzédé alarm
s
[83] Szijszakadas 3.12.6 13-5* Allapotok
[90] ECB hajtas
[91] ECB megker. Tomb [20]
U.mod » N
[92] ECB teszt Opciod: Funkcioé:
4.mod Logikai bemenet (TRUE (IGAZ) vagy
[93] Todaimod FALSE (HAMIS)) kivalasztésa a Smart
[94] RS Flipflop 0 Logic Controller-esemény
[95] RS Flipflop 1 megadasahoz.
[96] RS Flipflop 2 A beallitasok és funkcidik bévebb
971 RS Flipflop 3 ismertetését lasd a
[98] RS Flipflop 4 13-02 paraméter Stop esemény
[99] RS Flipflop 5 I irdsdban.
[100] RS Flipflop 6 | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand [0] HAMIS
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. [1] IGAZ
[01] RS Flipflop 7 (2] Uzemelés
[102] Verifying Flow (3] Tartomanyban
[103] Relay 1 4 Referencian
[104] Relay 2 [5] Nyomaték-
[105] Relay 3 k’orlét
[106] Relay 4 [6] /:\ramkorlét
[107] Relay 5 [7] Aramtart.-on
[108] Relay 6 k'IVU:'I .
[109] Relay 7 [8] Als6 aram
[110] Relay 8 alatt
[9] Felsé aram
[111] Relay 9 L
[112] System On Ref folott
[10] Frekv.tart.-on
[125] Digital input Kiviil
x46/1
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Paraméterek leirasa

Programozasi utmutaté

13-51 SL-vezérl6 eseménye

13-51 SL-vezérl6 eseménye

Tomb [20] Tomb [20]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
nn Alsé ford.sz. [42] Aut.hibatorl.,
alatt leold
[12] Felsé ford.sz. [43] OK gomb
folott [44] Reset gomb
[13] V.csat.tart.-on [45] Balra gomb
kivul [46] Jobbra gomb
[14] Alsd [47] Fel gomb
visszacs.alatt [48] Le gomb
[15] Fels6 [50] 4. komparétor
visszacs.folott [51] 5. komparator
[16] Talmelegedés [60] 4. logikai
[17] Hal. tart.-on szabaly
kival [61] 5. logikai
[18] Irdnyvaltas szabdaly
[19] Figyelmeztetés [70] 3. SL-idétullép.
[20] HIBA (leoldas) [711 4, SL-idétullép.
[21] HIBA (leold, [72] 5. SL-idétullép.
blokk) [73] 6. SL-idotullép.
[22] 0. komparator [74] 7. SL-idétullép.
[23] 1. komparator [75] Start par.
[24] 2. komparéator érkezett
[25] 3. komparéator [76] X30/2-es dig.
[26] 0. logikai be.
szabdly [771 X30/3-as dig.
[27] 1. logikai be.
szabdly [78] X30/4-es dig.
[28] 2. logikai be.
szabaly [80] Ar.hiany
[29] 3. logikai [81] Széraz sziv.
szabaly [82] Gorbevégzédé
[30] 0. SL- s
idétullépés [83] Szijszakadas
[31] 1. SL- [90] ECB hajtas
id6tullépés i.méd
[32] 2. SL- [91] ECB megker.
idétullépés i.mod
[33] DI18 dig. [92] ECB teszt
bemenet i.mod
[34] DI19 dig. [93] Tz u.mdd
bemenet [94] RS Flipflop 0 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[35] DI27 dig. S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
bemenet - < 7
36] D129 dig. [95] RS Flipflop 1 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
bemenet
371 DI32 dig. [96] RS Flipflop 2 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
B ETERES S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[38] DI33 dig. [97] RS Flipflop 3 | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
bemenet S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[39] Start parancs
— [98] RS Flipflop 4 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[40] FC ledllitva s
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[41] Hibatorlés,
leoldas
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Paraméterek leirasa

VLT® AQUA Drive FC 202

13-51 SL-vezérl6 eseménye

13-52 SL-vezérl6 miivelete

Tomb [20] Tomb [20]
Opcié: Funkcié: Opcié: Funkcioé:
[99] RS Flipflop 5 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand [1] Nincs muvelet
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. 2] 1. setup Az aktiv setup (0-10 paraméter Aktiv
[100] RS Flipflop 6 | Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand vélasztésa setup) megvaltoztatdsa az 1.
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. setupra.
[101] RS Flipflop 7 [ Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand 3] 2. setup AL (Ut G LA
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. vélasztasa setup) megvaltoztatasa a 2. setupra.
1102] Verifying Flow [4] 3. setup Az aktiv setup (0-10 paraméter Aktiv
[103] Relay 1 vélasztasa setup) megvaltoztatdsa a 3. setupra.
[104] Relay 2 [5] 4. setup Az aktiv setup (0-10 paraméter Aktiv
[105] Relay 3 valasztasa setup) megvaltoztatasa a 4. setupra.
[106] Relay 4 A setup megvaltoztatasa esetén
[107] Relay 5 keveredik a digitalis bemenetekrol
[108] Relay 6 vagy a terepi buszrél érkez6 egyéb
[109] Relay 7 setupparancsokkal.
[110] Relay 8 [10] 0. belsd ref. A 0. belsé referencia kivalasztasa.
[111] Relay 9 val.
[112] System On Ref [11] 1. belsé ref. Az 1. belsé referencia kivalasztasa.
[125] Digital input val.
X46/1 [12] 2. belso ref. A 2. belsé referencia kivalasztasa.
[126] Digital input val.
x46/3 [13] 3. belso ref. A 3. belsé referencia kivalasztasa.
[127] Digital input val.
x46/5 [14] 4. belsd ref. A 4. belsé referencia kivalasztasa.
[128] Digital input val.
x46/7 [15] 5. belsé ref. Az 5. belsé referencia kivalasztasa.
[129] Digital input val.
x46/9 [16] 6. belsé ref. A 6. belsé referencia kivalasztasa.
[130] Digital input val.
x46/11 [17] 7. bels6 ref. A 7. belsé referencia kivalasztasa. Az
[131] Digital input val. aktiv belsé referencia megvaltoz-
x46/13 tatasa esetén keveredik a digitalis
[140] ATEX ETR cur. bemenetekrél vagy a terepi buszrél
warning érkezd egyéb belséreferencia-
[141] ATEX ETR cur. parancsokkal.
alarm [18] 1. rdmpa Az 1. rdmpa kivalasztasa.
[142] ATEX ETR freq. valasztasa
warning [19] 2. rdmpa A 2. rdmpa kivélasztasa.
[143] ATEX ETR freq. valasztasa
alarm [22] Futas Start parancs kiadasa a frekvencia-
TR e valtonak.
13-52 SL-vezérl6 miivelete
Tomb [20] [23] Iranyvaltas Start iranyvaltassal parancs kiadasa
., L, a frekvenciavéltonak.
Opcio: Funkcié:
Miveletek kivalasziasa az SLC [24] Stop Stop parancs kiadasa a frekvencia-
. valtonak.
eseményeihez. Ha a
13-51 paraméter SL-vezérlé eseménye [26] DC-stop DC-stop parancs kiadasa a frekven-
segitségével megadott valamely ciavaltonak.
esen’;er;ll”lgaf, all(korAvE?reh:Jtcidlk @ [27] Szabadonfutas | A frekvenciavalté azonnali szabad-
megtelelo muvelet. A kovetkezo onfutasra kapcsolasa. Az SLC-t
miuveletek valaszthatok ki: . R
minden stop parancs ledllitja, a
[0] TILTVA
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13-52 SL-vezérl6 miivelete

13-52 SL-vezérl6 miivelete

Tomb [20] Tomb [20]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
szabadonfutas parancsot is [43] F A 6-os digitélis kimenetként
beleértve. dig.kim.aktival | kivalasztott valamennyi kimenet
[28] Kimenet A frekvenciavalté kimeneti frekven- asa aktivélasa (zaras).
befagyaszt. ciajanak befagyasztasa. [60] "A" szamlalo Az ,A" szamlalé nulldzasa.
129] 0. 1d6zit6 start | A 0. idézitd inditasa; bévebb leiras a toriése
itt talalhato: 13-20 paraméter SL- [61] B" szamlalo A ,B” szamlal6 nulldzasa.
vezérl6 idézitdje. torlese
— PP ——— —— [62] Counter A (up)
[30] 1. Id6zit6 start | Az 1. id6zitd inditasa; tovabbi leiras 1631 Counter A
a itt talalhaté: 13-20 paraméter SL-
(down)
vezérlé idézitbje.
[64] Counter B (up)
[31] 2. 1dézit6 start | A 2. id6zit6 inditasa; tovabbi leiras a [65] Counter B
itt taldlhaté: 13-20 paraméter SL- (down)
vezérld iddzitdje. (701 3.id6zit6 ind. | A 3. id6zit6 inditasa; tovabbi leiras
[32] A Az 1-es digitalis kimenetként itt talalhato: 13-20 paraméter SL-
dig.kim.dezakti | kivalasztott valamennyi kimenet vezérl6 idézitdje.
v. deaktivalasa (ki). 71] 4.1d6zit6 ind. | A 4. id6zit6 inditésa; tovabbi leiras
[33] B A 2-es digitélis kimenetként itt taladlhatd: 13-20 paraméter SL-
dig.kim.dezakti | kivalasztott valamennyi kimenet vezérl§ idézitje.
v. deaktivalasa (ki). [72] 5. id6zit6 ind. | Az 5. id6zit6 inditésa; tovabbi leiras
[34] C A 3-as digitélis kimenetként itt taldlhaté: 13-20 paraméter SL-
dig.kim.dezakti | kivélasztott valamennyi kimenet vezérl6 idézitéje.
v. deaktivalasa (ki). 73] 6. id6zit6 ind. | A 6. id6zit6 inditésa; tovabbi leiras
[35] D A 4-es digitalis kimenetként itt taldlhato: 13-20 paraméter SL-
dig.kim.dezakti | kivalasztott valamennyi kimenet vezérlé idézitdje.
v. deaktivalasa (ki). [74] 7.id6zit6 ind. | A 7. idézit6 inditasa; tovabbi leiras
136] E Az 5-6s digitalis kimenetként itt talalhato: 13-20 paraméter SL-
dig.kim.dezakti | kivalasztott valamennyi kimenet vezérl§ idézitSje.
% deaktivalasa (ki). [80] Altatasi i.m. | Az altatasi lizemmod inditasa.
(371 F A 6-0s digitalis kimenetként [81] Derag A szivattyutisztitas inditasa (tovabbi
dig.kim.dezakti | kivalasztott valamennyi kimenet tudnivalék a 29-0* Pipe Fill
A deaktivalasa (ki). (Cs6toltés) paramétercsoportndl).
[38] A Az 1-es digitélis kimenetként [82] Reset Derag
dig.kim.aktival [ kivalasztott valamennyi kimenet Counter
asa aktivalasa (zaras). [90] ECB megker.
[39] B A 2-es digitalis kimenetként mod bed.
dig.kim.aktival | kivalasztott valamennyi kimenet [91] ECB hajtas
asa aktivalasa (zaras). mod bea.
[40] c A 3-as digitalis kimenetként Ll vész. torlése
dig.kim.aktival [ kivalasztott valamennyi kimenet (101] Resef Flow
asa aktivalasa (zaras). Totalized
Volume
[41] D A 4-es digitalis kimenetként Counter
dig.kim.aktival [ kivalasztott valamennyi kimenet [102] Reset Flow
asa aktivalasa (zaras). Aciuel Visllue
[42] E Az 5-6s digitélis kimenetként Counter
dig.kim.aktival | kivalasztott valamennyi kimenet
asa aktivalasa (zaras).
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3.12.7 13-9* User Defined Alerts
(Felhasznaloi riasztasok)

A csoport paramétereivel alkalmazasspecifikus tGzenetek,

figyelmeztetések és vészjelzések konfiguralhatok.

A kovetkez6 paraméterekkel beprogramozhaté, hogy adott

esemény bekdvetkezésekor a frekvenciavaltd lizenetet

jelenitsen meg, és végrehajtson egy muveletet.

. Paraméter 13-90 Alert Trigger — a felhasznalé éltal

meghatarozott mveletet és lizenetet aktivalo
esemény.

. Paraméter 13-91 Alert Action — a m(ivelet, amelyet
a frekvenciavélté a paraméter 13-90 Alert Trigger
segitségével meghatarozott esemény bekodvetke-
zésekor végrehajt.

. Paraméter 13-92 Alert Text — a sz6veg, amelyet a
frekvenciavalté a paraméter 13-90 Alert Trigger
segitségével meghatarozott esemény bekovetke-
zésekor megjelenit a kijelzén.

Vegyiik példaul a kdvetkezd esetet:

Ha aktiv jel van a 32-es digitalis bemeneten, a frekvenci-
avélté a Valve 5 open (5-0s szelep nyitva) lizenetet jeleniti
meg, és a rdmpa szerint szabalyozottan leallitja a motort.
Ennek a beprogramozasahoz az aldbbi bedllitasok

szlikségesek:
. Paraméter 13-90 Alert Trigger = [37] DI32 dig.
bemenet

. Paraméter 13-91 Alert Action = [5] Stop & warning
(Leallitas és figyelmeztetés)

. Paraméter 13-92 Alert Text = Valve 5 open (5-0s
szelep nyitva)

13-90 Alert Trigger

Tomb [10]

A felhaszndlé altal meghatarozott muveletet és lizenetet aktivald

esemény kivalasztasa.

Opcio: Funkcié:

[0] * HAMIS

[1] IGAZ

[18] Irdnyvaltas

[22] 0. komparéator

[23] 1. komparator

[24] 2. komparéator

[25] 3. komparétor

[26] 0. logikai
szabaly

[27] 1. logikai
szabaly

[28] 2. logikai
szabdly

[29] 3. logikai
szabaly

[30] 0. SL-
id6tullépés

13-90 Alert Trigger

Tomb [10]

A felhasznal6 altal meghatarozott miveletet és lizenetet aktivald

esemény kivélasztasa.

Opcié: Funkcié:

[31] 1. SL-
idotullépés

[32] 2. SL-
idotullépés

[33] DI18 dig.
bemenet

[34] DI19 dig.
bemenet

[35] DI27 dig.
bemenet

[36] DI29 dig.
bemenet

[37] DI32 dig.
bemenet

[38] DI33 dig.
bemenet

[50] 4. komparator

[51] 5. komparator

[60] 4. logikai
szabdaly

[61] 5. logikai
szabdly

[70] 3. SL-idétullép.

[71] 4. SL-idétullép.

[72] 5. SL-idétullép.

[73] 6. SL-idotullép.

[74] 7. SL-idétullép.

[90] ECB hajtas
i.méd

[91] ECB megker.
.mod

Tomb [10]

Opcio:

13-91 Alert Action

Valassza ki a m(veletet, amelyet a frekvenciavalté a

esemény bekdvetkezésekor végrehaijt.

Funkcio:

13-90 paraméter Alert Trigger segitségével meghatarozott

[0] *

Info

(1

Warning

[2]

Freeze output

[3]

Freeze output
& warn

[4]

Stop

[5]

Stop &
warning

Jogging

Jogging &
warning

Max speed
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13-91 Alert Action

13-97 Alert Alarm Word

Tomb [10] Tartomany: Funkcié:
Vélassza ki a muveletet, amelyet a frekvenciavalto a 0* [0 - Felhasznélé altal meghatarozott
13-90 paraméter Alert Trigger segitségével meghatarozott 4294967295 1 | vészjelzéshez tartozé vészjelzési sz6
esemény bekdvetkezésekor végrehaijt. megjelenitése hexadecimalis
Opcio: Funkcio: kodban.
[9] Max speed &
warn 13-98 Alert Warning Word
[10] Stop and trip Tartomany: Funkcio:
[11] Stop and trip 0% [0 - Felhasznal¢ altal meghatarozott
w manual 4294967295 ] | vészjelzéshez tartozo figyelmeztetd
reset sz6 megjelenitése hexadecimalis
[12] Trip koédban.
[13] Trip w manual
[14] Trip Lock Tartomany: Funkcio:
0* [0 - Felhasznal6 altal meghatarozott
4294967295 1 | vészjelzéshez tartozo allapotszd
Tartomény: Funkcié: megjelenitése hexadecimalis
Size [0-20] Témb [10] k6édban.
related* Azon szoveg megadasa, amelyet a
frekvenciavalté a
paraméter 13-90 Alert Trigger
segitségével meghatarozott
esemény bekovetkezésekor
megjelenit a kijelzén.
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3.13 A 14-**Kilonleges funkciok csoport
paraméterei

3.13.1 14-0* Inverter kapcsolasa

14-00 Kapcsolasi minta

Opcio: Funkcio:
A kapcsolasi minta kivélasztasa: 60°
AVM vagy SFAVM.

[0] 60 AVM

[1] SFAVM

Opcio: Funkcié:
Az inverter kapcsolasi frekvenci-
ajanak kivalasztasa. A kapcsolasi
frekvencia médositasaval lehet,
hogy csokkentheté a motor
akusztikus zaja.
ERTESITE
A frekvenciavalto kimeneti
frekvenciajanak értéke
sohasem haladhatja meg a
kapcsolasi frekvencia egy
tizedét. Uzemel6 motornal
moddositsa a kapcsolasi
frekvenciat a
14-01 paraméter Kapcsoldsi
frekvencia segitségével tgy,
hogy a motor a leheté legzaj-
talanabbul miikodjon. Lasd
még:
14-00 paraméter Kapcsoldsi
minta. A leértékelésrdl
bévebben lasd a megfelel6
tervezdi segédletet.

[0] 1,0 kHz

[1] 1,5 kHz

[2] 2,0 kHz

[3] 2,5 kHz

[4] 3,0 kHz

[5] 3,5 kHz

[6] 4,0 kHz

[7] 5,0 kHz

[8] 6,0 kHz

[9] 7,0 kHz

[10] 8,0 kHz

[11] 10,0 kHz

[12] 12,0 kHz

[13] 14,0 kHz

[14] 16,0 kHz

14-03 Tulmodulacié

Opcio: Funkcié:

[0] Kikapcsolva A kimeneti feszlltség nem lesz
tulmodulalt, igy elkertilhetd a
nyomatékliiktetés a motorten-
gelyen.

[17 * Bekapcsolva A tulmodulacio funkcié tovabbi

fesziiltséget generdl a tulmodulacio
nélkiili Umax kimeneti fesziiltség
max. 8%-anak mértékében, ami a
nyomaték 10-12%-os noveke-
déséhez vezet a hiperszinkron
tartomanyban (a névleges
fordulatszam melletti 0%-rol kb.
12%-ra névekedve a névleges
fordulatszam kétszeresén).

14-04 Véletlenszerii PWM

Opcio: Funkcié:

[0] * Kikapcsolva Az akusztikus motorkapcsolasi zaj
véltozatlan marad.

[1] Bekapcsolva A motor akusztikus zajanak
csOkkentésére szolgal.

3.13.2 14-1* Halbzat be/ki

Paraméterek a hélozati hibak figyelésének és kezelésének
beallitasara.

14-10 Haloézati hiba

Opcio: Funkcié:

Valassza ki, milyen funkciét hajtson
végre a frekvenciavalté a

14-11 paraméter Tdpfesz. tdpfesz.hiba
esetén segitségével bedllitott
kiszobérték elérése vagy Hdldzat-
kiesés, inverz parancs aktivalasa
esetén a digitélis bemenetek
egyikén (5-7* Digitdlis bemenetek
paramétercsoport).

Ha az 1-10 paraméter Motor
felépitése beallitasa [1] PM, nem
kidll6 SPM, akkor csak a [0] Nincs
funkcidja, a [3] Szabadonfutds és a
[6] Vészjelzés bedllitas lehetséges.

[o] * Nincs A kondenzatorbankban maradt

funkcidja energia a motor hajtasara szolgal

majd, de a kondenzatorbank kisul.

[1 Szabdly. Hiba esetén a frekvenciavalté a

lefuttatas beallitott rampa szerint szabélyozott
ledllitast hajt végre. A
2-10 Paraméter Fékfunkcioé beéllitasa

[0] Kikapcsolva kell, hogy legyen.
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14-10 Haloézati hiba 14-10 Haloézati hiba

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[3] Szabadonfutas | A frekvenciavalté kikapcsol, és a frekvenciavalté végll szabadon-
kondenzatorbank visszataplalja a futdsra kapcsol.
vezérlokartyat, majd a halozati tap Ha a kinetikus visszataplalds kdzben
visszakapcsolasa utan gyorsabb helyreall a halézat, az Uoc a
Ujrainditast biztosit (révid fesziilt- 14-11 paraméter Tdpfesz. tdpfesz.hiba
ségkiesés esetén). esetén x 1,35 érték folé emelkedik.
[4] Kinet. vissza- | A kinetikus visszataplalas biztositja, Ez az alabbi médszerek egyikével
taplalas hogy a frekvenciavélté a motorbél észlelhetd:
és a terhelésbdl szdrmazé tehetet- . Ha az Unc >
lenségnek kdszonhetéen mindaddig 14-11 paraméter Tdpfesz.
mukodésben maradjon, amig van tdpfesz.hiba esetén x 1,35 x
energia a rendszerben. Az 1,05.
atalakitott mechanikai energia a SR
.. . a a fordulatszdm
DC-korbe kerul, fenntartva a ¢ . 8 Vit
e . nagyobb a referencianal.
frekvenciavélto és a motor . g)I/ob "
. z abban az esetben
vezérlését. Igy a rendszer tehetet- | ]
B2 R relevans, ha a halézat a
lenségétdl fliggo ideig e o "
orabbinal alacsonya
meghosszabbithatd a szabalyozott | 4
o 1) A\ 7 szinten (pl.
mukodés. Ventildtorok esetében ez P —_
. . AR 7 14-11 paraméter Tdpfesz.
jellemzéen néhany masodperc, . ph . P
X . X tdpfesz.hiba esetén x 1,35 x
szivattyuknal legfeljebb 2 P el f
) 1,02) all helyre. nem
masodperc, kompresszoroknal pedig ) yre. 19y
. p . teljesiil az 1. pontban
csupan a masodperc tortrésze. A . At
s . .. ismertetett feltétel, és a
szabalyozott m(ikodés szamos ipari
A .. p frekvenciavélto
alkalmazasban t6bb masodperccel Gl
. . . . megprébalja a
is meghosszabbithatd, ami gyakran 9p )
Y s ia s fordulatszam novelésével
elegendé a hélézat helyredllasahoz.
14-11 paraméter Tdpfesz.
ABC DE A E tdpfesz.hiba esetén x 1,35
Unc[V] ey = . q
e 13 értékre csokkenteni az Upc
i = fesziiltséget. Ez azonban
14-11*1.35 = get.
n [RPM] t[S] nem lehetséges, mert a
Ref halézati fesziiltség nem
csokkenthetd.
t[S]
. Ha mechanikus a
A[Normal miikodés mikodés. A mechanizmus
B| Halézati hiba azonos a 2. pontban
C|Kinetikus visszataplalas ismertetettel, de a tehetet-
D[ Hal6zat helyredllasa lenség megakadalyozza,
E|Normal mukodés: rdampazas hogy a fordulatszam a
referencia-fordulatszam
Abra 3.45 Kinetikus vissza- il nowekediEn (2 g
taplalas motor mechanikus
mikodéséhez vezet, amig
a fordulatszam a
referencia-fordulatszam
[4] Kinet. visszatdpldlds soran az ™ o
) inti folé nem emelkedik, és be
egyenaram szintje . )
nem kovetkezik a 2.
14-11 paraméter Tdpfesz. tdpfesz.hiba
tdn * 1.35 pontban foglalt helyzet.
ese ,35.
Ezt a kritériumot azonban
Ha a halézat nem all helyre, a L.
. i ) a 3. pontnak kdszon-
késziilék a fordulatszamot a rdmpa . _
. . hetéen nem kell megvarni.
szerint 0 1/percre csokkentve
mindeddig fenntartja az Upc [5] Kinet.visszatap, | A leoldasos és leoldas nélkuli
fesziiltséget, amig ez lehetséges. A leold. kinetikus visszataplalas kozott az a
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14-10 Haloézati hiba

14-10 Haloézati hiba

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
kilonbség, hogy az utébbi esetben A B CDA E =]
UpVI———+——
mindig sor kerll a rampa szerinti g
lelassitasra 0 1/perc fordulatszamra Usc é
14-11%1.35 A
és a leoldasra, fiiggetlendil attél, A [RPM] t[sl—
hogy helyredll-e a halozat. Ref
A funkcié nem észleli a halézat 14-15
helyredllasat. Ez az oka a DC-kor tol
viszonylag magas szintjének a Al Normal mikodes
rdmpa szerinti lassitas soran. ——
B| Halozati hiba
weap A f € PP E (| Kinetikus visszataplalas
o ) D Halézat helyredllasa
e é E[ Normal mukodés: rampazas
* o (m
o Abra 3.47 Leoldasos kinetikus
visszataplalas helyreallitassal, ha
0 =5 a héalézat a Paraméter 14-15 Kin.
Back-up Trip Recovery Level
A Normal miik6dés értéke felett all helyre
B| Haldzati hiba
| Kinetikus visszataplalas
D Leoldas Ha a héldézat helyreéllasakor a
kinetikus visszataplalas
Abra 3.46 Kinet.visszatéap,leold. fordulatszama kisebb a
paraméter 14-15 Kin. Back-up Trip
Recovery Level értékénél, a frekven-
[6] Vészjelzés ciavalté a rampa szerint 0 1/percre
(71 Kin. back-up, | Ez a beallitas csak a VVC* esetében fékez, majd leold. Ha a rampa
trip w érvényes. A helyreallitasos kinetikus lassiibb a rendszer sajat
recovery visszataplalds egyesiti a normal és a lassulasanal, akkor a rampazas
leoldasos kinetikus visszataplalas mechanikusan torténik, és az Uoc
funkcidit. Ez a funkcié lehet6vé teszi norml szinten lesz (Uoc, m x 1,35).
a vélasztast a normal és a leoldasos V] ABCD E F °
kinetikus visszataplalas kozott a o S
helyredllitasi fordulatszam alapjan - 14_11*193[’2 é
a paraméter 14-15 Kin. Back-up Trip n [RPM] to1=
Recovery Level segitségével bedllitva. Ref
Ha a halézat nem &ll helyre, a 0 5]
frekvenciavalto a bedllitott rampa
szerint szabdlyozottan 0 1/percre Al Normal muikddés
fékez, majd leold. Ha a haldzat B| Halozati hiba
helyredlldsakor a kinetikus vissza- C| Kinetikus visszataplalas
taplalas fordulatszama nagyobb a D| Halozat helyreallasa
paraméter 14-15 Kin. Back-up Trip E| Kinetikus visszataplalas,
Recovery Level értékénél, akkor rampazés a leoldashoz
folytatodik a normal mukodés. Ez Fl Leoldas
megfelel a [4] Kinet. visszatdpldlds
beallitdsnak. Az egyendram szintje a Abra 3.48 Leoldasos kinetikus
[71 Kin. back-up, trip w recovery visszataplalas helyredllitassal,
(Kinet.visszatap,leold. helyred) soran lasst rimpés leoldassal, ha a
14-11 paraméter Tdpfesz. tdpfesz.hiba halézat a Paraméter 14-15 Kin.
esetén x 1,35. Back-up Trip Recovery Level
értéke alatt all helyre; az dbran
lasst rampa lathato
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14-10 Haloézati hiba

Opcio: Funkcié:

Ha a rdmpa gyorsabb, mint az
alkalmazas rampa szerinti fékezése,
akkor a rampazas dramot termel.
Ennélfogva nagyobb lesz az Upc
értéke, amit a fékchopper/
ellenallasos fék korlatoz.

Upc V1
Unc

A B c D E F
i
b

Unc
141191

~+130BC924.10

n[RPM]

Normal mukodés
Halézati hiba

Kinetikus visszataplalas

Halozat helyredllasa

m|o|N|®| >

Kinetikus visszataplalas,
rampazas a leoldashoz
F [ Leoldas

Abra 3.49 Leoldasos kinetikus
visszataplalas helyreallitassal, ha
a halézat a Paraméter 14-15 Kin.
Back-up Trip Recovery Level
értéke alatt all helyre; az abran
gyors rampa lathato

ERTESITE.

A réampa szerinti szabalyozott leéllitas és a kinetikus
visszataplalas optimalis teljesitménye érdekében valassza
a 1-03 paraméter Nyomatékkarakterisztika [0] Kompressz.
nyomat. vagy [1] Vdltozé nyomaték beallitasat (semmilyen
automatikus energiaoptimalizalas ne legyen aktiv).

— — DC- kori feszultseg

—— kimeneti fordulatszam 1/min

Tulfeszultseg-vezerles,
s _°_ szintje

T

130BT101.10

par 14-11
Halozat

Abra 3.50 Rampa szerinti szabalyozott leallas - révid halézati
hiba

Abra 3.50: a rampa szerinti leéllitast rAmpa szerinti gyorsitas
koveti a referenciaértékig.

— —  DC- kori feszultseg
——kimeneti fordulatszam 1/min

Tulfeszultseg-vezerles
szintje

130BT108.10

N
Halozat —  — ldo

Abra 3.51 Rampa szerinti szabalyozott ledllas, hosszabb
halézati hiba

Abra 3.51: fékezés, amig azt a rendszer energiaja lehetévé
teszi, majd szabadonfutas.

— — DC-kori feszultseg =
—— kimeneti fordulatszam 1/min S
Tulfeszultseg-vezerles —

_ _ _ _sinte g

par 14-11 &
Halozat o

Abra 3.52 Kinetikus visszataplalas, rovid halézati hiba

Abra 3.52: a mikddés fenntartasa, amig ezt a rendszer
energidja lehetévé teszi.

_ —DC\Voltage 2
— Output Speed rpm 3
Over Voltage Control Level "é

Par 14-11 == < | @
Time

Abra 3.53 Kinetikus visszataplalas, hosszabb halézati hiba

Abra 3.53: szabadonfutas, ha tul alacsony szint( lesz a
rendszer energidja.

14-11 Tapfesz. tapfesz.hiba esetén

Tartomany: Funkcié:
Size [180 - 600 V] | Ez a paraméter hatdrozza meg azt a
related* kiiszobfeszlltséget, melynél a

14-10 paraméter Hdldzati hiba
segitségével kivalasztott funkcidonak
aktivalédnia kell.

14-12 Funkcio fazisaszimmetria esetén

Opcio: Funkcié:

A sulyos halézati kiegyensulyozat-
lansag melletti miikodés csokkenti a
motor élettartamat. Az allapot akkor
tekinthet6 sulyosnak, ha a motor
folyamatosan a névleges terhelés
kozelében tzemel (példaul csaknem
teljes fordulatszamon m(kodé
szivattylU vagy ventilator).

Sulyos haldzati kiegyensulyozat-
lansag észlelése esetén vélasszon

MG200B47
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14-12 Funkci6 fazisaszimmetria esetén

14-20 Hibatorlési lizemmod

3.13.3 14-2* Hibatorlés

Paraméterek az automatikus hibatorlés kezelése, a specialis
leoldaskezelés, valamint a vezérlékartya-Onteszt vagy -
inicializalas konfiguralasara.

14-20 Hibatorlési lizemmod

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
egyet a rendelkezésre all6 funkciok [7] 7 aut.
kozul. hibatorlés
[0] Leoldas A frekvenciavalté leoldasa. (8] 8 aut.
hibatorlés
[1] Figyelmeztetés | Figyelmeztetést ad. 9] 9 aut.
[2] Tiltva Nincs mdvelet. hibatorlés
[3] * Leértékelés A frekvenciavalté leértékelése. (o= 10 aut.
hibatorlés
14-16 Kin. Back-up Gain (1] 15 aut.
, ., hibatorlés
Tartomany: Funkcié:
[12] 20 aut.
100 %* [0 - 500 %] A kinetikus visszataplalas erdsitési I
A " e hibatorlés
ertekének megadasa szazalekkent. [13] Végtelen aut. | A leoldas utani hibatorlési funkcid
torlés kivalasztasa. Hibatorlés utan a

frekvenciavélté ujraindithato.
Valassza a [0] Kézi hibatorlés
bedllitast a [Reset] (Hibatorlés)
gombbal vagy a digitalis
bemeneteken térténd hibatorléshez.
Valassza az [1]-[12] 1-20 aut.
hibatorlés beallitast 1-20

Opcio: Funkcié: automatikus hibatorlés végrehaj-
w tasahoz leoldas utan.
L Valassza a [13] Végtelen aut. torlés
A motor figyelmeztetés nélkiil _y g, 5
. bedllitast, ha leoldas utan
elindulhat. Ha a megadott o
L. K R folyamatos hibatorlést szeretne.
szamu automatikus hibatorlés
10 R Al imegittianly & 1421 Autom. djraindulasi idé
frekvenciavalté [0] Kézi . -
hibatérlés modba lép. A kézi Tartomany: Funkcié:
hibatorlés e|végzése utan 10 s* [0 - 600 s] A leoldas és a start kozotti id6
visszaall a megadasa az automatikus
paraméter 14-20 Hibatorlési hibatorlés funkciéhoz. Ez a
lizemméd eredeti beallitasa. Ha paraméter akkor aktiv, ha a
10 percen beliil nem paraméter 14-20 Hibatorlési
kovetkezik be a megadott lizemmad bedllitasa [1]-[13] aut.
szamU automatikus hibatorlés, hibatdrlés.
illetve ha kézi hibatorlést
hajtanak végre, az automatikus 14-22 Mikédés tizemmodja
hibatorlések belsé szamlaloja Opcio: Funkcié:
nullazodik. Ezzel a paraméterrel kivalaszthato a
normal mlkodés, tesztek hajthatok
[0] Kézi hibatorlés végre, és inicializdlhaté az 6sszes
[1] 1 aut. paraméter, kivéve:
hibatorlés . 15-03 Paraméter Bekapcsol
[2] 2 aut. dsok.
hibatérlés . 15-04 Paraméter Tulmele-
131 3 aut. gedések.
hibatorlés ) . .
. 15-05 Paraméter Tuilfesziilts
[4] 4 aut. .
égek.
hibatorlés
5] 5 auic Ez a funkcié csak a frekvenciavalté
hibatorlés ki-be kapcsoldsa esetén aktiv.
[6] 6 aut.
hibatorlés
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14-22 Mikodés lizemmodja

14-22 Mikodés iizemmodja

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[o] * Normal A frekvenciavalté normal mikodése 0ssze egymassal a csatlakozdkat a
mukodés a kivalasztott alkalmazashoz tartozo Abra 3.54 szerint:
motorral. o (18, 27 és 32)
[1 Vezérl6kar- Analég és digitalis be- és . (19, 29 és 33)
tyateszt kimenetek, valamint a +10 V-os
- L. . . (42, 53 és 54)
vezérléfesziltség tesztje. A
muvelethez egy belsé 6sszekoté- o
sekkel ellatott tesztcsatlakozéra van e N
uksé \12\\13\\ 8\\19\\‘7\\‘9\\32\\-3\\ 29\ 37\2
sziikség. P
J O QD000 8
A vezérl6kartya ellenérzésének ‘O‘ ‘OHOH DD HOHOHQ
menete:
1. Valassza ki a [1] Vezérl6kdr-
tyateszt beallitast.
2. Kapcsolja le a megtaplald EIERBUES B S
halézatot, és varja meg, QPIODOIO
o 0] ©)[@) O
amig a kijelz6 elsotétul. | o o )
3. Allitsa az 5201 (A53) és az Abra 3.54 : oKArtyatesst
ra 3. vezérl6kartyatesz
5202 (A54) kapcsolét ON/I 4
L vezetékezésének tesztje
allasba.
4. Csatlakoztassa a tesztcsat-
ezt (e Albg 2. [2] Inicializalas Az 6sszes paraméter visszaallitasa
5. Kapcsolja vissza a az alapértelmezett beallitasara a
megtaplalé halézatot. kovetkezok kivételével:
6. Hajtsa végre a kiilonb6z6 . 15-03 Paraméter Bekapcsol
teszteket. dsok.
7. Az eredmények e 15-04 Paraméter Tilmele-
megjelennek a kijelzén, és gedések.
A i e el 18 v e . 15-05 Paraméter Tulfesziilts
ciklusba I1ép. [
égek.
8. A A frekvenciavalté a legkozelebbi
14-22 Paraméter M(ikodés . inin s
bekapcsolaskor allitja vissza az
lizemmédja automatikusan -
A értékeket.
I Bl ] 2 A 14-22 Paraméter M(ikédés
értékre all. A vezérlékartya . s . .
oo i ’ lizemmddja ekkor is az alapértel-
ellendrzese utan a norma mezett [0] Normdl miikddés értékre
mukodésben torténd valt
inditashoz kapcsolja ki és i
be a berendezést. E] Boot
i 5 lizemmad
Ha a teszt sikerrel zarul 5] a -
ear service
LCP-kijelzés: Vezérl6kartya rendben. |
0gs
Kapcsolja le a megtéplalé halozatrdl 9
a keszuléket, és huzza ki a tesztcsat- 14-24 Leoldaskésleltetés dramkorlatnal
lakozot. Kigyullad a vezérlékartya Tartomény: Funkcio:
z6ld LED-je.
60 s* [0 - 60 s] Az dramkorlat elérése okozta
Ha a teszt sikertelentil zarul leoldas késleltetésének megadasa
LCP-kijelzés: Vezérlkartya I/0 mésodpercben. Ha a kimeneti aram
hibgja. eléri az dramkorlatot
Cserélje ki a frekvenciavaltot vagy a (4-18 paraméter Aramkorldt), a
vezérl6kartyat. Bekapcsol a vezérlé- készilék figyelmeztetést ad.
kartya piros jelz6lampdja. A Amennyiben az dramkorlat-figyel-
csatlakozok teszteléséhez kapcsolja meztetés az ebben a paraméterben
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14-24 Leoldaskésleltetés aramkorlatnal

Tartomany: Funkcié:

14-30 Aramkorlat-szabalyozé, arany. tényezé

Tartomany: Funkcié:

megadott ideig folyamatosan aktiv,
a frekvenciavélté leold. A mukodés
leoldds nélkili folytatdsdhoz az
aramkorlat elérésekor a 60 s
beallitast valassza. A frekvenciavaltd
tulmelegedés-figyelése aktiv marad.

100 %* [5 - 500 %] Az aramkorlat-szabalyozd
aranyossagi tényezoéjének
megadasa. Nagy érték esetén a
szabalyozd gyorsabban fog reagalni.
A tul nagy bedllitas instabilitdshoz

vezet.

14-25 Leoldaskésleltetés nyomatékkorlatnal

14-31 Aramkorlat-szabalyozo, integr. idé

masodpercben. Ha a kimeneti
nyomaték eléri a nyomatékkor-
latokat (4-16 paraméter Motor
tizezmmdd nyomatékkorldtja és

4-17 paraméter Generdtor lizemmadd
nyomatékkorldtja), a készllék figyel-
meztetést ad. Amennyiben a
nyomatékkorlat-figyelmeztetés az
ebben a paraméterben megadott
ideig folyamatosan aktiv, a frekven-
ciavalto leold. A leoldaskésleltetés
kikapcsolasahoz allitsa a paramétert
60 s (kikapcsolva) értékre. A
frekvenciavélté tulmelegedés-
figyelése aktiv marad.

14-26 Leoldaskésl. inverterhibanal

Tartomany: Funkcié:
Size [0-355] Ha a frekvenciavalto a beallitott
related* id6tartamon &t tulfesziiltséget

észlel, a készllék leold.

3.13.4 14-3*Aramkorlat-szab.

A frekvenciavalté belsé aramkorlat-szabalyozéja akkor Iép
mUikddésbe, ha a motoraram (és igy a nyomaték)
meghaladja a 4-16 paraméter Motor lizemmédd nyomaték-
korldtja és a 4-17 paraméter Generdtor lizemmod
nyomatékkorldtja segitségével bedllitott nyomatékkorlatot.
Ha a késziilék motoros vagy generatoros tGizemeléskor eléri
az aramkorlatot, a lehetd leggyorsabban megprébal
visszatérni a beallitott nyomatékkorlatok ald, a motor feletti
ellendrzés elveszitése nélkiil.

Amikor az dramszabalyozas aktiv, a frekvenciavalté csak
ugy allithato le, ha egy digitalis bemenet [2] Szabadonfut,
inverz vagy [3] Szab.fut.inv.+hibatdrl. értéket kap. A 18-as -
33-as bemenetekre érkezé jeleket a frekvenciavaltd
mindaddig nem veszi figyelembe, amig el nem tavolodik
az aramkorlattol.

Egy [2] Szabadonfut., inverz vagy [3] Szab.fut.inv.+hibatorl.
beallitasu digitélis bemenet segitségével elérhets, hogy a
motor ne haszndlja a fékezési rampaidét, mivel a frekvenci-
avalté szabadonfutasra kapcsol.

Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcio:
60 s* [0 - 60 s] A nyomatékkorlat elérése okozta Size [0.002 - 2 s] | Az dramkorlat-szabélyozo integralasi
leoldas késleltetésének megadasa related* idejének megadasa. Kis érték esetén

a szabalyozd gyorsabban fog
reagélni. A tul kis beallitas a vezérlé
instabilitasahoz vezet.

14-32 Aramkorlat-szabalyozo, sz(ir6idé

Tartomany: Funkcié:
Size [1-100 ms] [ Az dramkorlat-szabélyozé alulate-
related* reszt6 szlréje idéallanddjanak

megadasa.

3.13.5 14-4* Energ.optimalizalas

Paraméterek az energiaoptimalizalasi szint beallitdsdhoz
véltozé nyomaték (VT) és automatikus energiaoptimalizalds
(AEO) médban egyarant.

Az automatikus energiaoptimalizalas csak akkor aktiv, ha az
1-03 paraméter Nyomatékkarakterisztika beallitasa [2] Aut.
energiaoptim., CT vagy [3] Aut. energiaoptim., VT.

14-40 VT szint

Tartomany: Funkcié:

A motor miikédése kozben ez
a paraméter nem maodosithato.

ERTESITE.

Ez a paraméter nem aktiv, ha
az 1-10 paraméter Motor
felépitése beallitasa [1] PM,
nem kidllo SPM.

[40 - 90 %]

A motormagnesezési szint
megadasa kis fordulatszamnal. Kis
érték csokkenti a motor energia-

veszteségét, de a terhelhetéséget is.
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14-41 AEO min. magnesezés

Tartomany:

Funkcio:

Size
related*

[30 - 200 %]

ERTESITES)

Ez a paraméter nem aktiv, ha
az 1-10 paraméter Motor
felépitése beallitasa [1] PM,
nem kidllé SPM.

Az AEO minimalis megengedett
magnesezéaramanak megadasa. Kis
érték csokkenti a motor
veszteségét, de romolhat a hirtelen
terhelésvaltozasra torténd reagalas.

14-42 Min. AEO frekvencia

Tartomany: Funkcié:
N R [ERTESI TES
related*

Ez a paraméter nem aktiv, ha
az 1-10 paraméter Motor
felépitése beallitasa [1] PM,
nem kidllé SPM.

Annak a minimalis frekvencianak a
megadasa, melynél az automatikus
energiaoptimalizalas (AEO) aktiv
lesz.

14-43 Motor telj.tény.

3.13.6 14-5* Kornyezet

ERTESITES

Ha a 74-5* K6érnyezet paramétercsoport barmely
paraméterét modositja, utana kapcsolja ki, majd be a

késziiléket.

Ezek a paraméterek a frekvenciavalté kilonleges kornyezeti
korilmények kozotti lizemeltetésében segitenek.

14-50 RFl-sziir6

Opcio:

Funkcio:

[0]

Kikapcsolva

A [0] Kikapcsolva bedllitast csak
akkor vélassza, a frekvenciavaltét
szigetelt csillagpontu halézat
taplalja. Ebben az Gizemmédban a
késziilékhaz és a halozati RFI-
szlr6aramkor kozotti belsé RFI-
kapacitasok (sztir6kondenzatorok) ki
vannak kapcsolva, hogy ne
sérilhessen meg a DC-kor, és
kisebb legyen a foldkapacitdson
atfolyé aram (az IEC 61800-3
szerint).

Bekapcsolva

Valassza az [1] Bekapcsolva beallitast
annak biztositasara, hogy a frekven-
ciavalté megfeleljen az EMC-
szabvéanyoknak.

Tartomany: Funkeis:
Size CXCREESRIERTESITES] Opcio: Funkcio:
related* Ez a paraméter nem aktiv, ha Az egyeniranyitott AC-DC fesziilt-
az 1-10 paraméter Motor séghez a frekvenciavalté DC-
felépitése beallitasa [1] PM, korében fesziiltséghullamossag
nem kidllé SPM. tarsul. A terhelés novelésével a
hulldmossédg intenzitasa is
A késziilék az AMA sordn automa- novekedhet. A fesziiltséghulla-
tikusan beéllitja az eltol6dasi m.osség n'emkl’vlénatos jelen’ség,
teljesitménytényez6 értékét az mlvo.?l o ararjﬁ e nyo.matek
automatikus energiaoptimaliza- huIIamoss,at_f],at oklozhatja. Egy'
ciohoz (AEO). Normal kortlmények kompenzécios modszer szolgél a
K626t NE médositsa ezt a fesziiltséghullamossag csokken-
paramétert. El6fordulhat azonban, tésere a D,C.-!(t')rén. A DCkori
hogy a finom beszabalyozashoz uj kompenzéci6 haszndlata az
e el mcendil alkalmazasok tulnyomo részében
javasolt, mezégyengitésben torténd
mukodés esetén azonban koriilte-
kintéen kell hasznalni, mivel
fordulatszam-oszcillaciét okozhat a
motortengelyen. Mezégyengitésben
kapcsolja ki a DC-kori kompen-
zaciot.
[0] Kikapcsolva A DC-kori kompenzacid letiltasa.
[1] Bekapcsolva A DC-kori kompenzacié engedé-
lyezése.
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14-52 Ventilator szabalyozasa

14-55 Kimeneti szlir6

Opcié: Funkci6: Opcié: Funkcié:
A f6 ventilator minimalis fordulat- W
szamanak kivalasztasa. A kapcsolasi frekvenciat
[0y * Automatikus | [0] Automatikus esetén a ventilator tovabbra is az automatikus
csak akkor mikodik, ha a frekvenci- TAS funkci6é szabalyozza a
avalté belsé hémérséklete 35 °C hémérséklet fliggvényében
(95 °F) és kb. 55 °C (131 °F) kozétt azzal a megkétéssel, hogy
van. A ventilator 35 °C-nal (95 °F) mindig a Danfoss sziiré
kis fordulatszamon, kb. 55 °C-ndl kritikus szintje felett kell
(131 °F) teljes fordulatszamon maradnia.
mukaodik.
(1 Be 50% 14-56 Kimeneti sziir6 kapacitasa
2 Be 75%
[2] 5 Z A kimeneti sz(ré kapacitdsanak megadasa. Az érték a sz(ird
31 e 100% cimkéjén taldlhaté. Csillagkapcsolasban az LC-szlré kompenzacids
[4] Auto (alacs. . PN , il
) . funkcidjahoz meg kell adni a sziré fazisonként egyenértéki
kdrny. hém.) kapacitasat (a delta-kapcsolas 2 fazisa kozotti kapacitas 3-
14-53 Ventilator feliigyelete szorosa).
Opcio: Funkci6: Tartomany: Funkcioé:
A\ el En e veniEiaies Size [0.1 - 6500 A kimeneti szlré kapacitasanak
észlelése esetén végrehajtott related* uF] megadasa.
muveletének kivalasztasa.
14-57 Kimeneti sziir6 induktivitasa
[0] Tiltva . . o
: ~ Tartomany: Funkcié:
[11 * Figyelmeztetés
" Size [0.001 - 65 A kimeneti sz(ir6 induktivitdsanak
[2] Leoldas
related* mH] bedllitasa. Az érték a sz(ir6 cimkéjén
14-55 Kimeneti sztir6 talalhatd.
Opcio: Funkcié:
ERTESITE: 14-58 Voltage Gain Filter
—— . Tartomany: Funkcioé:
A motor miikodése kozben ez — _
2 7 7 ; 100 %* [0 - 200 %] Az LC-sz(ir6 hasznalatakor a
a paraméter nem médosithato. o L
fesziiltségen alkalmazott erdsités
kivalasztasa.
Vélassza ki a csatlakoztatott
kimenet szdr6 tipusdt. 14-59 Inverteregységek aktudlis szima
oy Nincs szdrd Ennek a paraméternek csak a nagyteljesitményi frekvenciavaltok
[ Szinusz sz(ir6 esetében van jelentdsége.
[2] SzinuszszUiré Ha a kimenethez Danfoss Tartomany: Funkcio:
régzitve szinuszszUir6 csatlakozik, ezzel a - —— - —
L . | | Size [1-1] A mUkodé inverteregységek aktudlis
beéllitassal biztosithaté, hogy a ny L
. X o related* szamanak beallitasa.
kapcsolasi frekvencia a szliré
tervezett frekvencidja (a
14-01 paraméter Kapcsoldsi
frekvencia segitségével kell
beallitani) felett legyen régzitve az
adott teljesitménynél. Ezzel
megelézhetd a sz(ir6 zajos
mukodése, tulmelegedése és
sériilése.
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3.13.7 14-6* Aut. leérték.

Aram
névl. %-a

130BA260.10

Ez a csoport a frekvenciavalté magas hémérséklet miatti . S
leértékelésével kapcsolatos paramétereket tartalmaz. 05— — — b — /- N\

14-60 Funkci6 talmelegedésnél o VL A A L
| [
|

Ha a h(itéborda vagy a vezérl6kartya hémérséklete meghaladja a

|
bedllitott hémérsékletkorlatot, a késziilék figyelmeztetést ad. =60s |

id6

Ebben a paraméterben bedllithaté, hogy a hdmérséklet tovabbi i:\r/re]:lzz ! ktvrit Aram>10086 ‘
novekedése esetén a frekvenciavaltd leoldéasa (blokkolassal) vagy Sza'mlélé1
kimeneti daramanak leértékelése kovetkezzen-e.
Opcié: Funkcié:
[0] Leoldas A frekvenciavalto leold (blokko- 90.7

lassal), és vészjelzést ad. A

vészjelzés torléséhez ki és be kell i

I I
Fiéyelmez;etés FngeImeztgtés

kapcsolni a készlléket, de a motor
addig nem indithaté Gjra, amig a Abra 3.55 Kimeneti aram tulterhelés esetén

hitéborda hémérséklete a
vészjelzési korlat ala nem csokken.

Ha a szivattyd nem képes folyamatosan m{ikddni a kivant
kapacitassal, akkor egy ideig mikodtesse csokkentett
fordulatszamon.

[1] * Leértékelés A kritikus hémérséklet tullépése
esetén a készilék csokkenti a
kimeneti dramot, amig a

hémérséklet a megengedett szintre
A paraméter 14-61 Funkcid inverter-tilterhelésnél

segitségével bekapcsolhatja, hogy a frekvenciavalté
automatikusan csokkentse a szivattyu fordulatszdmat, amig

nem csokken.

3.13.8 Inverter-tulterhelés leoldas nélkiil a kimeneti aram vissza nem tér a névleges dram értékének
(a 14-62 paraméter Aramleért. inv.-tulterhelésné| segitségével
Bizonyos szivattyurendszereknél a frekvenciavaltd beallitva) 100%-a ala.
teljesitménye nem megfelelé ahhoz, hogy az Gizemi A Paraméter 14-61 Funkcié inverter-tilterhelésnél igy
aramlasi karakterisztika minden pontjan képes legyen a alternativat kindl a frekvenciavalté leoldasaval szemben.
szlikséges dramot szolgaltatni. A szivattyu egyes
pontokban nagyobb aramot igényel a frekvenciavalté A frekvenciavalté egy inverterterhelés-mérd segitségével
névleges dramanal. A frekvenciavalté 60 masodpercen becsiili fel a terhelést a teljesitménymodulban, 98%-nal
keresztiil tud folyamatosan a névleges arama 110%-anak figyelmeztetést adva. 90%-nal a késziilék toérli a hibat.
megfelel6 daramot szolgaltatni. Ha a tulterhelés ennél 100%-n4l a frekvenciavalto vészjelzés kiséretében leold.
tovabb tart, a készlilék normal esetben leold (a szivattyu A méré éllapotat a 16-35 paraméter Inverter héterhelése
pedig ledll vagy szabadon fut), és vészjelzést ad. értéke mutatja meg.

Ha a paraméter 14-61 Funkcid inverter-tulterhelésnél
beallitasa [1] Leértékelés, és a szamlalod értéke tullépi a 98-
at, akkor a késziilék csokkenti a szivattyu fordulatszamat. Ez
a fordulatszdm mindaddig érvényben marad, amig

a szamlalo értéke 90,7 ald nem csokken.

Ha példaul a 14-62 paraméter Aramleért. inv.-tulterhelésnél
beallitasa 95%, akkor folyamatos tulterhelés esetén a
szivattyu fordulatszdma a frekvenciavélté névleges drama
110 és 95%-anak megfelelé fordulatszamok kozott fog
ingadozni.

14-61 Funkcio inverter-tulterhelésnél

A hémérsékleti korlatokat meghaladd folyamatos tulterhelés
esetén haszndlatos (110% 60 mp-ig).

Opcio: Funkcié:

[0] Leoldas A frekvenciavalté vészjelzés
kiséretében leold.
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14-61 Funkcio inverter-tulterhelésnél

A hémérsékleti korlatokat meghaladd folyamatos tulterhelés

esetén hasznélatos (110% 60 mp-ig).
Opcio: Funkci6:

(-

Leértékelés A szivattyu fordulatszamanak
csokkentése a teljesitménymodul
terhelésének csokkentése és annak

leh(itése érdekében.

14-62 Aramleért. inv.-tulterhelésnél

Tartomany: Funkcio6:
95 %* [50 - 100 %] | Az dramszint megadasa (a frekven-
ciavaltoé névleges kimeneti éramar Tomb [21]
szazalékaként) arra az esetre, amikor
a szivattyt csokkentett fordulat- Opcié: Funkcio:
szammal tGzemel, mivel a [0] Kikapcsolva Ezzel a paraméterrel testre-
frekvenciavalto terhelése tdllépte a szabhatok a hibaszintek. A [0]
megengedett hatért (110% 60 mp- Kikapcsolva beallitast koriltekin-
ig). téssel hasznalja, mivel ez a
kivalasztott forras valamennyi figyel-
% ., meztetésének és vészjelzésének
3.13.9 14-8 OpCIOk figyelmen kivul hagyasét jelenti.
" T » [1] Figyelmeztetés
14-80 Kiilsé 24 V DC taplalasu opcio o i
Opcio: Funkcié: 3] Leoldas
w blokkolassal
A paraméter modositasa csak a [4] Leoldas, késl.
késziilék ki-be kapcsolasaval hibatorlés
léptethetd érvénybe.
[o] * Nem [0] Nem beadllitas esetén a frekvenci-
avaltd 24 V-os egyenfesziiltségl
tapjat hasznalja.

14-80 Kiils6 24 V DC taplalasu opcio

Opcio:

Funkcio:

[1]

lgen

[1] Igen beéllitas esetén az opcid 24
V-os kilsé egyenfesziiltségti taprol
mukodik. Kulsé taprdl torténd
mikodésnél a be- és kimenetek
galvanikusan le vannak vélasztva a
frekvenciavaltorol.

3.13.10 14-9* Hibabeallitasok
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Hiba Paraméter Vészjelzés | Kikapcs Figyel- Leoldas Leoldas Leoldas késleltetett hibatorléssel
olas meztetés blokkolassal
10V alacsony 1490.0 1 X D - - -
24 V taphiba 1490.1 47 X - - D -
1,8 V taphiba 1490.2 48 X - - D -
Fesziiltségkorl. 1490.3 64 X D - - -
Foldzarlat 1490.4" 14 _ _ D X ~
Foldelési hiba 2 1490.5" 45 - - D X -
Nyomatékkorlat 1490.6 12 X D - - -
Taldram 1490.7 13 - - - D X
Rovidzarlat 1490.8 16 - - X D -
Telj.kdrtya hém. 1490.9 29 - - X D -
Hutéborda-érz. 1490.10 39 - - X D -
Vez kartya hém. 1490.11 65 - - X D -
Telj.kartya hém. 1490.12 69 - - X D -
Hiitéborda- 1490.13% 244 - - X D _
hémérséklet
Hutéborda-érzékel6 |1490.143) 245 - - X D _
Telj.kartya hém. 1490.15% 247 _ _ X D ~
Derag limit fault 1490.16" 2 100 - _ D X _
(Sziv.tiszt. korlathiba)

Tablazat 3.22 Lehetséges mliveletek a kivalasztott vészjelzés megjelenésekor

D = alapértelmezett bedllitds. X = lehetséges bedllitds.

1) FC 202 esetében csak ezek a hibdk konfigurdlhatok, de a témbparaméter jellege miatt a MCT 10 paraméterezé szoftver a tobbit is megjeleniti.
Ha az egyéb paraméterindexek esetében megvdltoztatja azok pillanatnyi (azaz alapértelmezett) értékét, akkor a szoftver tartomdnyon kiviili érték
miatti hibdt jelez. Tehdt a nem konfigurdlhaté hibdk szintét nem lehet megvdltoztatni.

2) Ez a paraméter az 1.86-osig valamennyi firmware-verziéban 1490.6 volt.

3) A 244. vészjelzés: Hiitéborda-hémérséklet, a 245. vészjelzés: Hlit6borda-érzékels és a 247. vészjelzés: Telj.kdrtya hém. tébb teljesitménykdrtydn

haszndlatos.
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3.14 A 15-** FC informaciok csoport
paraméterei

A frekvenciavalto adatait (m(ikodési adatok, hardverkonfi-
guracié és szoftververziok) tartalmazé paramétercsoport.

3.14.1 15-0* Uzemi adatok

15-00 Uzemoérak szama

Tartomany: Funkcio:
0 h* [0 - A frekvenciavalté eddigi mikodési
2147483647 h] | ideje 6raban. Az érték a frekvenci-

avalté kikapcsolasakor mentédik.

15-01 Motoriizemorak

Tartomany: Funkci6:
0 h* [0 - A motor eddigi muikodési ideje
2147483647 h] | 6rdban. A szamlalo a

15-07 paraméter Motoriizemdra-

szdmldlé nulldzdsa segitségével
nulldzhatd. Az érték a frekvenci-
avalté kikapcsolasakor mentédik.

15-02 kWh szamlalo

Tartomany: Funkci6:

0 kWh* [0 - A motor energiafogyasztasa 1 6ran
2147483647 at vett mért atlagértékének regiszt-
kWh] ralasa. A szamlalo a

15-06 paraméter Fogy.méré nulldzdsa
segitségével nullazhaté.

15-03 Bekapcsolasok

Tartomany: Funkci6:
0* [0 - A frekvenciavaltoé bekapcsolasainak
2147483647 1 | szama.
15-04 Tulmelegedések
Tartomany: Funkci6:
0* [0 - 655351 | A frekvenciavalté hémérsékleti

hibdinak szama.

15-05 Tulfesziiltségek
Tartomany:
0* [0 - 65535 ]

Funkcio:

A frekvenciavalto tulfesziltségeinek
szama.

15-06 Fogy.méré nullazasa

Opcio: Funkcioé:
[0] * Nincs nullazés | Nem nullazza a fogyasztasmérét.
[1] Nullazés Nyomja meg az [OK] gombot a

fogyasztasmérd 0 értékre éllitasahoz
(lasd 15-02 paraméter kWh
szdmldlo).

15-07 Motoriizemora-szamlalé nullazasa

Opcio: Funkcié:

[0] * Nincs nullazas | Nem nulldzza a motoriizemaéra-
szamlalot.

[1 Nullazas A [1] Nulldzds lehetéség kivalasztasa

és az [OK] gomb megnyomasa utan
a motoriizemora-szamlald

(15-01 paraméter Motoriizemdrdk) és
az 15-08 paraméter Inditdsok szdma
0 értékre all (lasd még:

15-01 paraméter Motoriizemardk).

15-08 Inditasok szama

Tartomany: Funkcio:

R LN I RTESITES

2147483647 ] A

15-07 paraméter Motoriizemdra-
szdmldlo nulldzdsa
végrehajtasa ezt a paramétert
is nullazza.

[rasvédett paraméter. A szamlal6 a
normdl start/stop paranccsal és/
vagy az altatasi tizemmod aktiva-
lasaval/dezaktivalasaval kivaltott
inditasok és ledllasok szdmat
mutatja.

3.14.2 15-1* Adatnaplé beall.

Az adatnaplé lehet6vé teszi legfeljebb 4 adatforras
(paraméter 15-10 Napldzdsi forrds) kiilonbozd stirtiséggel
(15-11 paraméter Napldzdsi interv.) t6rténé napldzasat. A
naplézas feltételesen is indithato és ledllithatd inditde-
semény (15-12 paraméter Inditéesemény) és ablak

(15-14 paraméter Indité elbtti mintdk) segitségével.

15-10 Napldzasi forras

Tomb [4]

Opcié: Funkcié:

[o] * Nincs

[15] Readout:
actual setup

[1397] Alert Alarm
Word

[1398] Alert Warning
Word

[1399] Alert Status
Word

[1600] Vezérl6sz6

[1601] Referencia
[egység]

[1602] Referencia %

[1603] Allapotszé
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15-10 Naplozasi forras

15-10 Naplozasi forras

Tomb [4] Tomb [4]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[1610] Teljesitmény [1662] 53-as analég
[kW] be
[1611] Teljesitmény [1664] 54-es analog
[LE] be
[1612] Motorfe- [1665] 42-es analég
sziiltség kim. [mA]
[1613] Frekvencia [1666] Dig. kimenet
[1614] Motoraram [bin]
[1616] Nyomaték [1675] X30/11-es
[Nm] analdg be
[1617] Fordulatszam [1676] X30/12-es
[1/min] analdg be
[1618] Motor [1677] X30/8-as
héterhelése analdg ki [mA]
[1622] Nyomaték [%] [1687] Bus Readout
[1624] Calibrated Alarm/Warning
Stator [1689] Configurable | A 8-17 paraméter Configurable Alarm
Resistance Alarm/Warning | and Warningword segitségével
[1626] Sz(irt teljesitm. Word beallitott vészjelzési/figyelmeztetd
kW] sz6 naplézasa.
[1627] Szlrt teljesitm. [1690] Vészjelzési sz6
[LE] [1691] 2. vészj. sz0
(1630] DC-kori [1692] Figyelmez-
fesziltég tetészo
[1632] Fekezési [1693] 2. figyelm. sz6
STETE [1694] Bévitett
[1633] Fékenergia / 2 4llapotszé
perc [1695] 2. bév.
[1634] Hutéborda- allapotszo
T [1697] Alarm Word 3
[1635] Inverter [1698] Warning Word
héterhelése 3
[1645] Motor Phase U [1830] X42/1 analog
Current bem.
[1646] Motor Phase V [1831] X42/3 analog
Current e
L= itglier Pz [1832] X42/5 analog
W Current bem.
(16501 Kals6 [1833] X42/7 analog
referencia Kim.[V]
[1652] Visszacsat. [1834] X42/9 analog
legység] Kim.[V]
[1654] 1. visszacs. [1835] X42/11 analég
[egység] kim.[V]
[1655] 2. visszacs. [1850] Erz. nélk.
[egyseg] kijelzés
[1656] 3. visszacs. legység]
legység] [1860] Digital Input 2
[1659] Adjusted 12791] Cascade
Setpolnt Reference
[1660] Digitalis [3110] Megker.
bemenet allapotszo
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15-11 Napldzasi interv. 15-12 Inditéesemény

Tomb [4] Opcio: Funkcié:
Tartomany: Funkcié: [26] 0. logikai
Size [0-0] A naplézandé valtozék mintavéte- szabaly
related* lezései kozotti intervallum 271 1. logikai
megadasa milliszekundumban. szabaly
[28] 2. logikai
Opcio: Funkcio: [29] 3. logikai
Az inditéesemény kivalasztasa. llyen szabily
eseménynél a napléértékek regiszt- (33] DI18 dig.
raldsa egy ablak segitségével bemenet
torténik. A naplé az inditéesemény (34] DI19 dig.
bekovetkezése el6tti mintak bemenet
megadott szazalékat 6rzi meg (351 Di27 dig.
(15-14 paraméter Indit6 eléti bemenet
mintdk). [36] DI29 dig.
bemenet
[o1 - HAMIS [37] DI32 dig.
[1] iz bemenet
[2] Uzemelés 38] DI33 dig,
[3] Tartoményban R
(4] Referencian [50] 4. komparator
(5] Nyornaték— [51] 5. komparator
korlat [60] 4. logikai
[6] Aramkorlat szabaly
[71 Aramtart.-on 61] 5. logikai
kival szabaly
[8] Alsé aram
9] Fels6 aram Opci6: Funkcié:
folott 0] * Naplozas Valassza a [0] Naplézds mindig
[al Frekv.tart.-on mindig lehetéséget a folyamatos
kivil naplézashoz.
o :II:t ford.sz. [1] Egyszer Valassza az [1] Egyszer inditonként
2l Fels6 ford.sz. inditénként lehetéséget a napldzas feltételes
ot inditadsahoz és leallitdsdhoz a
15-12 paraméter Inditéesemény és
(13] V:csiat.tart.—on 15-14 paraméter Indité el6tti mintdk
kil segitségével.
[14] Alsé
_ F?ISO L Tartomany: Funkcio:
visszacs.folott
[16] Talmelegedés 50* [0-100] A napl6 altal inditéesemény esetén
7] Al tarton meg6rizendé mintak mennyi-
Kivil ségének megadasa az esemény
08l Iranyvaltas elétti 0sszes minta szazalékaként.
Lasd még: 15-12 paraméter Inditde-
[19] Figyelmeztetés ey
(201 HIBA (leoldas) 15-13 paraméter Naplézdsi méd.
[21] HIBA (leold,
blokk)
[22] 0. komparator
[23] 1. komparator
[24] 2. komparator
[25] 3. komparéator
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3.14.3 Szerviznaplé

A szerviznaplé funkcié bizonyos vészjelzések esetén 5
masodpercenként részletes naplézasi adatokat ment. A
technikusok ezen adatok elemzését felhasznalhatjak
frekvenciavalté hibaelharitasahoz és optimalizalasahoz.

A frekvenciavalto akar 24 szerviznaplo-bejegyzést tud
tarolni a flash memérigjaban.

A szerviznapl6-bejegyzésekhez vezetd vészjelzések listdja
megtalalhaté itt: 3.74.6. fejezet Szerviznaplo-bejegyzést
eredményezé vészjelzések. Alkalmazasfliggd leoldasok és
vészjelzések, példaul Safe Torque Off esetén nem késziil
szerviznaplo-bejegyzés.

Mintavételi gyakorisag
A funkcio kétféle intervallummal dolgozik, amelyekhez
eltéré mintavételi gyakorisag kapcsolddik:

Lassu mintavétel: 20 mintavétel 250 ms-onként a

leoldas el6tti 5 masodperc elézményeivel szolgal.

Gyors mintavétel: 50 mintavétel 5 ms-onként a

leoldas elétti 250 masodperc elézményeivel

szolgal.

ERTESITE.

A valos idejli 6ra (RTC) id6bélyegzdjének engedélye-
zéséhez valos idejl 6ra modul sziikséges. Ha nem all
rendelkezésre valés ideju 6ra, akkor a

paraméter 15-32 Vészj. naplo: idé szerinti idéadatok
keriilnek a napléba.

A szerviznaplé a Tdbldzat 3.23 altal ismertetett elemeket
tartalmazza.

# |A vészjelzési naplo Paraméter szama

adatai

Paraméter 16-47 Motor Phase W
Current

11| W motorfazis drama

12| Motorfazis fesziltsége |Paraméter 16-12 Motorfesziiltség

15| Vezérl6széd Paraméter 16-00 Vezérl6szo

16 | Allapotsz6 Paraméter 16-03 Allapotszé

Tablazat 3.23 A szerviznapl6 adatai

3.14.4 A szerviznaplé torlése

A flash meméridban 24 bejegyzés tarolhaté. Tovabbi
naplék mentéséhez tordlje a szerviznaplé-memoriat.

A szerviznaplo torlése:

1. Valassza a paraméter 14-22 M(ikédés lizemmadja
[5] Clear Service Log (Szerviznaplé torlése) elemét.

2. Kapcsolja ki, majd be a frekvenciavaltot. A
szerviznaplé torlése kb. 1 masodperccel meghosz-
szabbitja a bekapcsolési id6t.

A szerviznaplé torlése el6tt mentse a napld bejegyzéseit az
MCT 10 paraméterezé szoftver segitségével.

Uzembe helyezés utan térdlje a szerviznaplét a tesztelés
soran napldzott vészjelzések eltavolitdsa érdekében.

Szerviznapldval kapcsolatos jelzések
A 16-42 Paraméter Service Log Counter a meméridban tarolt
szerviznaplék szdmat adja meg.

A frekvenciavalté az aldabbi moédok egyikével jelzi a
szerviznaplé-meméria megtelését:

. Az LCP-n megjelenik a kdvetkez6 lzenet:

# |A vészjelzési naplé Paraméter szama Clear logs Service log full (Térélje a naplokat, a
adatai szerviznaplé megtelt): 28 [M26]
1 A I?Eldas.:(dEJe (a két | Paraméter 0_,89 Ddtum ef I(.jo kujllzese o A paraméter 16-96 Karbantartdsi adatok
érték egyike): vagy paraméter 15-32 Vészj. naplo: (0x2000000) 25-s bitjének allapota logikai 1.
o Valds idejli 6ra idé
ideje (ha rendel- A frekvenciavalté gyari értékekre torténd visszaallitaséval a
kezésre all) szerviznaplé-meméria nem torlédik.
e Uzemidé (ha nincs . , . .
RTO) 3.14.5 A szerviznapl6 adatainak olvasasa
2 VeSZJelze'5| kod Parame’ter 15°30 Vész. "a"j 16: hibakod A szerviznaplé adatai az MCT 10 paraméterezé szoftver
3 [Frekvencia Paraméter 16-13 Frekvencia segitségével olvashatok.
4 |Fordulatszam (1/min) | Paraméter 16-17 Fordulatszam [1/min]
5 [Referencia (%) Paraméter 16-02 Referencia % . .
A szervizadatok olvasasa:
7 |DC-kori feszlltség Paraméter 16-30 DC-kori feszliltég
9 [U motorfazis arama Paraméter 16-45 Motor Phase U . , .
1. Nyissa meg az MCT 10 paraméterezd szoftver
Current
szoftvert.
10|V motorfazis arama Paraméter 16-46 Motor Phase V
Current 2. Valassza ki a frekvenciavaltot.
MG200B47 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. 171




Paraméterek leirasa VLT® AQUA Drive FC 202

Options_ Help

3. Valassza a Service Log (Szerviznapld) beépiilé 3 % aja el O

modult.

4, Kattintson a Read from drive (Olvasas a frekvencia-
véltérél) gombra.

.
! service log testssp - MCT 10 Set-up Software _— 3 4

File Edit View Insert Communication Tools Options Help

N H| | & |2 = ‘9‘\‘” |
- B USB1 -
- & Project NB! Read from drive” causes Service Log folder cont

B --ﬁa 1; FC-102 11.00kW (P11K) 380V-480V
Quick Menus Read from drive

i1 All Parameters

Positon

sonal

o A Alarms o Log 0, Coc - m w %8
Motor Speed in RoM Service Loglog 0, Code 14, Vaue 13\Hotar Speed nRFM s 2 761

4} Smart Logic w2 @ w0 °
DCLirk Votage \Servce Log\Log 0, Coce 131DC Lk Voltage et w2 2

Clock Functions 50, Cod 3 201 @ 251 -

MotorPhase V Current Service Log\Log 0, Code a1 w2 3 o

Timed Actiens t \Service Log\Log 0, Code 13\Motor Phase W C. P .35 o

. d Preventive Maintenance Service Loglog 0, Cade 13Votor Phase U Volage 622010 &2 721 N

ervice LoglLog 0, Code: I3Wotor Phase VVoltage 622010 &2 721 =3

B2 Cascade Controller \Service LoglLog 0, Code otor Phase WVoltage 622010 42 721 ‘8

g Service Logog 0, Code 14, Vaue 13\Control Word s 2 43Chex 00000100001111006 K

g Drive File System ervice LoglLog 0, Code 14, Vae 13\5tatus Wiord 5200 42 ES7hex 000011101000011 i v

I
3 Software Customizer
---'iﬁ Abra 3.58 Részletes szervizlaplonézet, 250 ms
Log®, Code 14, Value13
B Log1, Code7, Value 0
Ll

i Bl Log 2, Code 45, Value 15

e30bg260.10

Abra 3.56 MCT10, Read from Drive (Olvasas a frekvencia-
valtobol)

3.14.6 Szerviznaplo-bejegyzést
eredményezé vészjelzések

Vészjelzés neve

A Abra 3.57 az MCT 10 paraméterezd szoftver szerviznaplé-
nézetét mutatja. Az egyes idépontoknak megfelelé konkrét
értékeket a kurzor segitségével jelenitheti meg.

#

4 | Hal. faziskiesés
5 Magas DC-fesz.
6

7

8

Al. DC-fesz.
DC-tulfesz.
Al. DC-fesz.

9 Inverter-tult.
10 |ETR-motortul.

Bptions Help
L

12 |Nyomatékkorlat

13 [Tdlaram
14 [Foldzarlat
16 [Rovidzarlat

18 |Sikertelen start
25 [Fékellendllas
26 [Féktulterhelés
27 |Fék IGBT

o
o ghog, ot 4 sl = s 28 |Fékellenérzés
\Serviee LuglLog 0, Code 14, ¥ 00.0000 17 2555 ~
It =1 ) P R (T
\Service LegLog 0, Code 14, ¥ 10000000 -17 E87hex 00001110100001 11bin f‘qﬂJ 31 v féZiS kieSett
Abra 3.57 Szerviznaplénézet, 5 mp 32 | W fazis kiesett
36 [Halozati hiba
37 [Fazkiegy.atl.
A nagyitas funkciéval rakozelithet a hiba elétti utolso 44 |Earth (ground) Fault (Foldelési hiba) AL44
250 ms-ra. Lasd Abra 3.58. 45 | Foldelési hiba 2

59 | Aramkorlat

Tablazat 3.24 Szerviznaplé-bejegyzést eredményezé vészjelzések

ERTESITES

Ha egy hibanak 2 allapota van (figyelmeztetés vagy
vészjelzés), akkor csak vészjelzés allapotban eredményez
szerviznaplé-bejegyzést.
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3.14.7 15-2* El6zmények

15-21 El6zmények: érték

Tomb [50]
En.nek a ,parameter’csoportnak’az égyes t.ombf)ararlr’\ete— Tartomany: Funkcié:
reivel akar 50 naplézott adattétel is megjelenithetd. —
- S .. . . Figyel- Decimalis érték. Lasd
Adatnaplézasra mindig akkor kerdl sor, amikor valamilyen 5
7 PO P P mezteto a
esemény torténik (nem tévesztend6 6ssze az SLC- ) ster 16.92 Fi
eseményekkel). Az események esetlinkben a kovetkezd 320 pammefer ’ ', ; ,'gye
.. s .. P foes . Imeztet6sz6 leirasat.
terlletek egyikén bekovetkezd véltozast jelentik: — e
. Digitalis bemenetek Vészjelzési | Decimalis érték. Lasd
sz6 a
. Digitalis kimenetek paraméter 16-90 Vészj
° Figyelmeztet6 sz6 elzési szo leirasat.
e, Allapotszé | Decimalis érték. A
. Vészjelzési sz6
binaris értékre vald
. Allapotszé konvertalas utani
. Vezérl6szo leirast lasd itt:
o . . 16-03 paraméter Allap
. Bévitett allapotszd i
otszo.
Az események naplozasa egy érték és egy id6bélyegzé Vezérl6sz6 | Decimalis érték. Lasd
(ms-ban) segitségével torténik. A két esemény kozotti a
idGintervallum hossza attdl fiigg, hogy milyen gyakran 16-00 paraméter Vezér
torténik esemény (mintavételenként legfeljebb egyszer). Az 16526 leirasat.
adatnapldzas folyamatos, vészjelzés esetén azonban a Bévitett Decimalis érték. Lasd
rendszer menti a naplét, és annak értékei megjelenithet6k dllapotszé  |a
a kijelzén. Ez a funkcié példaul leoldas utani szervizeléskor paraméter 16-94 Bévit
lehet hasznos. Az el6zmények napléja, melyet ezt a ett dllapotszo leirasat.
paraméter tartalmaz, a soros kommunikaciés porton
keresztlil vagy a kijelzén tekintheté meg. Tablazat 3.25 Naplozott
R z események
15-20 El6zmények: esemény
Tomb [50]
Tartomany: Funkcié: et (316 s
0* | [0-255] | A napldzott események tipusa. ‘ Tomb [50]
Tartomany: Funkcié:
15-21 El6zmények: érték 0 ms* [0 - A naplézott esemény idépontja. A
Témb [50] 2147483647 mérés a frekvenciavalté inditasatol
Tartomany: Funkcio: ms] masodpercben torténik. A
maximalis érték kb. 24 napnak felel
0* [0 - A napldzott esemény értéke. Az . Cia
meg, vagyis ennek az idészaknak a
2147483647 ] | eseményértékek a Tdbldzat 3.25 -  iais e w
végén a szamlélas ujraindul nullardl.
szerint értelmezhetdk:
Digitalis | Decimalis érték. A 15-23 Eldzmények: datum és id6
bemenet binaris értékre vald Tomb [50]
konvertalas utani Tartomany: Funkcié:
el I,an Itt: o Size [0-0] Tombparaméter; datum és id6 0-49:
(PRI el 1) related* a naplézott esemény idépontja.
dlis bemenet.
Digitalis Decimadlis érték. A
kimenet binéris értékre valo 3.14.8 15-3* Hibana p|0
(ebben a konvertalas utani
szoftverver- |leirast lasd itt: E csoport paraméterei tombparaméterek, melyek legfeljebb
ziéban paraméter 16-66 Dig. 10 naplézott hibat tudnak megjeleniteni. A 0-s a
nincs kimenet [bin]. legfrissebb, a 9-es a legrégebbi naplézott adatokat
monitorozv tartalmazza. Minden naplézott adatnal lathatok a
a) hibakédok, az értékek és az idépont.
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15-30 Vészj. naplé: hibakéd

15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit

Tomb [10]
Opcio: Funkcié:

[0] * | |

Tomb [10] Tomb [10]
Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcioé:
0* [0 - 65535 ] | Nézze meg a hibakddot, és keresse [1] %
meg jelentését itt: 5. fejezet Hibael- [5] PPM
hdritds. [10] 1/min
[11] 1/min
15-31 Vészj. naplé: érték 2] IMP/s
Tomb [10] [20] I/s
Tartomany: Funkcio: [21] I/min
0* [-32767 - A hiba részletesebb leirasa. Ez a [22] I/h
32767 | paraméter rendszerint a 38. [23] m’/s
vészjelzés: Bels6 hiba esetén [24] m*/min
hasznalatos. [25] m*h
[30] ka/s
Tomb [10] [32] kg/h
Tartomany: Funkcié: 133] v/min
0 s* [0 - A naplézott esemény idépontja. Az [34] th
2147483647 s] | idé mérése a frekvenciavalté [40] m/s
inditdsatél masodpercben torténik. [41] m/min
[45] m
15-33 Vészj. naplé: datum és id6 [60] °C
Témb [10] [70] mbar
Tartomany: Funkcié: sl bar
Size [0-0] Tombparaméter; datum és id6é 0-9: gi Elia
related* a naplézott esemény idépontja. 74] WG
. [80] kw
Toémb [10] 1201 T
Tartomany: Funkcié: [121] gal/s
0 [-999999.999 | Tombparaméter; allapotérték 0-9. 122 gal/min
ProcessCtrl |- 999999.999 | Ez a paraméter a vészjelzés [123] gal/h
Unit* ProcessCtrlUnit | allapotat jelzi: [124] M
] 0: inaktiv vészjelzés. [125] 3b3/s
1: aktiv vészjelzés. 11261 3b3/min
[130] font/s
Tomb [10] [131] font/min
Tartomany: Funkcio: 132] fonth
0 [[999999.999 [140] lab/s
ProcessCtrl |- 999999.999 [141] 1ab/min
Unit* ProcessCtrlUnit [145] lab
] [160] °F
Tomb [10] [171] font/h[]Z
Tartomany: Funkcié: 072 o9
[173] lab WG
Ok | 0-100% | o7 hi Hg
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3.14.9 15-4* FC azonositasa

A frekvenciavaltoé hardver- és szoftverkonfiguraciojanak
irdsvédett informacioit tartalmazé paraméterek.

15-40 FC-tipus
Tartomany:
0* [0-61

Funkcio:

Az FC tipusa. A kijelzett adat
megegyezik a tipuskéd 1-6.
karakterével (teljesitmény).

15-41 Teljesitmény

Tartomany: Funkcio:

0* [0-20]

Az FC tipusa. A kijelzett adat
megegyezik a tipuskéd 7-10.
karakterével (teljesitmény).

15-42 Fesziiltség
Tartomany:
0* [0-20]

Funkcio:

Az FC tipusa. A kijelzett adat
megegyezik a tipuskéd 11-12.
karakterével (teljesitmény).

15-43 Szoftververzio

Tartomany: Funkcio:

0* [0-5]

A mUkodési és vezérlészoftverbdl
allé kombinalt szoftver (csomag)
verzidja.

15-44 Rendelt tipuskéd-karakterlanc
Tartomany:
0* [0-40]

Funkcio:

A frekvenciavalté eredeti konfigura-
cidjaban torténd Ujrarendeléséhez
sziikséges tipuskod-karakterlanc.

15-45 Tényleges tipuskod-karakterlanc
Tartomany: Funkcio:

0% | [0-40]

| Az aktudlis tipuskod-karakterlanc.

15-46 Frekvenciavalto rendelési szama
Tartomany: Funkcio:

0* [0-8]

A frekvenciavalté eredeti konfigura-
ciéjaban torténd Ujrarendeléséhez
sziikséges 8 jegyl rendelési szam. A
rendelési szam visszadllitasahoz
teljesitménykartya cseréje utan lasd

parameéter 14-29 Szervizkod.

15-48 LCP azonositészama

Tartomany: Funkcié:

0* | [0-20]

| Az LCP azonositészéma.

15-49 Vez.kartya SW-azon.

Tartomany: Funkcié:

0* [0-20]

A vezérlkartya szoftververzidjanak
szama.

15-50 Telj.kartya SW-azon.

Tartomany: Funkcié:

0* [0-20]

A teljesitménykartya szoftverver-
zidjanak szama.

15-51 Frekvenciavalto sorozatszama

Tartomany: Funkcié:

0* | [0-10]

| A frekvenciavalté sorozatszama.

15-53 Teljesitménykdrtya sorozatszama
Tartomany: Funkcié:

0* | [0-191]

| A teljesitménykartya sorozatszama.

15-54 Config File Name

Tomb [5]

Tartomany: Funkcioé:

Size [0-16] A specidlis konfiguracios fajlok
related* neve.

15-58 SmartStart-fajinév

Tartomany: Funkcio:
Size [0-20] A SmartStart-fajlnév.
related*

15-59 CSIV-fajinév

Tartomany: Funkcié:
Size [0-16] Az aktudlisan hasznalt CSIV-fajl neve
related* (CSIV=costumer specific initial

values, megrendel6fiiggé kezdeti
értékek).

3.14.10 15-6* Opci6 azonositasa

Ez a paramétercsoport csak olvashaté informaciokat
tartalmaz az A, B, CO és C1 opcids nyildsba telepitett
opciok hardver- és szoftverkonfiguracidjardl.

15-60 Telepitett opciok

15-47 Teljesitménykartya rendelési szama Tomb [8]
Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcio:
0* [0-8] A teljesitménykartya rendelési 0* | 0-30] | A telepitett opcio tipusa.
szama.
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15-61 Opcio szoftververz.

Tomb [8]
Tartomany: Funkcio:
0* | [0-20] | A telepitett opcié szoftververzidja. ‘

15-62 Opcid rendelési sz.

Tomb [8]
Tartomany: Funkcio:
0* | [0-8] | A telepitett opciok rendelési szama. ‘

15-63 Opcid sorozatsz.

Tomb [8]
Tartomany: Funkci6:
0* | [0-18] | A telepitett opcié sorozatszdma. ‘

15-70 Opcio az A nyilasban
Tartomany: Funkci6:

0* [0-30]

Az A nyilasba telepitett opcid
tipuskoéd-karakterlanca és ennek
jelentése. Példaul az AX tipuskdd-
karakterldnc jelentése: nincs opcio.

15-71 A nyilas, szoftververzié
Tartomany: Funkci6:

0* [0-20]

Az A nyilasba telepitett opcié
szoftverének verzidja.

15-72 Opcio a B nyilasban
Tartomany: Funkci6:

0* [0-30]

A B nyilasba telepitett opci6
tipuskdéd-karakterlanca és ennek
jelentése. Példaul, a BX tipuskdd-

karakterldnc jelentése: nincs opcio.

15-73 B nyilas, szoftververzio
Tartomany: Funkci6:

0* [0-20]

A B nyilasba telepitett opcid
szoftverének verzidja.

15-74 Opcié a CO nyilasban
Tartomany:
0* [0-30]

Funkcio:

A C nyilasba telepitett opcid
tipuskoéd-karakterlanca és ennek
jelentése. Példaul a CXXXX
tipuskoéd-karakterlanc jelentése:
nincs opcio.

15-75 CO nyilas, szoftververzio
Tartomany: Funkci6:

0% [0-20]

A C nyilasba telepitett opciod
szoftverének verzidja.

15-76 Opci6 a C1 nyilasban
Tartomany:
0% [0-30]

Funkcio:

Az opciok tipuskod-karakterlanca
(CXXXX, ha nincs opcid).

15-77 C1 nyilas, szoftververzio

Tartomany: Funkcié:

0* [0-20]

A C nyilasba telepitett opcid
szoftverének verzidja.

15-80 Ventilator-izemorak

Tartomany: Funkcié:

0 h* [0 - A kulsé ventilator eddigi
2147483647 h] | Uzemorainak szdma. Az érték a
frekvenciavalto kikapcsolasakor

mentddik.

3.14.11 15-9* Paraméteradatok

15-92 Definialt paraméterek

Tartomany: Funkcié:

0% [0-9999 ]

A frekvenciavalté 6sszes definialt
paraméterének listaja. A lista utolsé
eleme 0.

15-93 Modositott paraméterek
Tartomany: Funkcié:

0% [0-9999 ]

Az alapértelmezett beallitasoktol
eltéré paraméterek listaja. A lista
utolsé eleme 0. Lehet, hogy a
modositasok csak 30 masodperccel
az érvényesitésiik utan lesznek
lathatdk.

15-98 FC azonositasa

Tartomany: Funkcioé:

0 | [0-40] |

15-99 Param.-metaadatok

Tomb [30]
Tartomany: Funkcioé:
0* [0 - 9999 ] A paraméter az MCT 10

paraméterezé szoftver eszkoz altal
hasznalt adatokat tartalmaz.
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3.15 A 16-** Adatmegjelenités csoport
paraméterei

3.15.1 16-0* Altalanos allapot

16-00 Vezérl6szo

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 ]

A frekvenciavaltorél a soros
kommunikacidés porton keresztul
kildott vezérlészoé hexadecimalis
kodban.

16-01 Referencia [egység]

3.15.2 16-1* Motor allapota

16-10 Teljesitmény [kW]

Tartomany: Funkcié:
0 kW [0 - 10000 A motor teljesitménye kW-ban. Az
kw1 aktudlis motorfesziltség és

motoraram alapjan szamitott érték
jelenik meg. A megjelenitett érték
szlirése miatt kb. 1,3 ms eltelhet,
amig a bemeneti érték valtozasa a
kijelzon is megjelenik. Az érték
kijelzése a terepi buszon 10 W-os
lépésekben torténik.

16-11 Teljesitmény [LE]

Tartomany: Funkci6:

0 Referen- [-999999 - Az impulzusos vagy analég alapon

ceFeedback [ 999999 hasznélt aktualis referenciaérték.

Unit* Reference- Egységét (Hz, Nm vagy 1/min) az
FeedbackUnit] | 7-00 paraméter Konfigurdcié médja

Tartomany: Funkcié:
0 hp* [0 - 10000 A motorteljesitmény LE-ben. Az
hpl aktudlis motorfesziltség és

motoraram alapjan szamitott érték

segitségével kivalasztott
konfiguracié hatdrozza meg.

16-02 Referencia %

Tartomany: Funkcio:
0 %* [-200 - A teljes referencia, azaz a
200 %] referencidk (digitalis, analég és

belsé és buszreferencia; referencia-
befagyasztas és gyorsitd/lassitd
érték) 6sszege.

16-03 Allapotszé
Tartomany:
0* [0 - 65535 ]

Funkcié:

A frekvenciavaltérdl a soros
kommunikaciés porton keresztul
kuldott allapotszé hexadecimalis
kodban.

16-05 Eredd aktual. érték [%]

Tartomany: Funkci6:
0 %* [-100 - Az allapotszéval a terepibusz-
100 %] masterre kiildott, az eredé aktudlis

értéket jelzd 2 bajtos szd. Részle-
tekkel a VLT® PROFIBUS DP (MCA
101) programozdsi Gtmutaté szolgal.

16-09 Egyéni kijelzés

jelenik meg. A megjelenitett érték
szlirése miatt kb. 1,3 ms eltelhet,
amig a bemeneti érték valtozasa a
kijelzén is megjelenik.

16-12 Motorfesziiltség
Tartomany: Funkcié:

0 V= [0 - 6000 V]

Motorfeszultség. A motor
vezérléséhez hasznalt szamitott
érték.

16-13 Frekvencia

Tartomany: Funkcié:

0 Hz*

[0 - 6500 Hz] | A rezonanciacsillapitas nélkali

motorfrekvencia értéke.

16-14 Motoraram

Tartomany: Funkcié:

0 A* [0 - 10000 A]

A mért motoraram atlagértéke, Irms.
Az érték sztrése miatt kb. 1,3 ms
eltelhet, miel6tt a bemeneti érték
véltozasa a kijelzén is megjelenik.

16-15 Frekvencia [%]

Tartomany: Funkcié:
0 %* [-100 - Az aktualis motorfrekvenciat
100 %] (rezonanciacsillapitas nélkil) jelzé 2

Tartomany: Funkcié: bajtos sz6 a 4-19 paraméter Max.
0 Custom- [-999999.99 - | A 0-30 paraméter Egyéni kijelzés klm’enetl lrelaratale el S
ReadoutUni | 999999.99 egys., 0-31 paraméter Egyéni kijelz. (skala: 9000_4000 hex). A .
t2 CustomRea- | min. értéke és 0-32 paraméter Egyéni P aramete,r ‘9"16 PCID'?IVGSCI'S” »
doutUnit] kijelz. max. értéke segitségével kon’ﬁg l’ll’aCIO 1-es"ertek|l'<-:. aI’I|ta’savaI
definialt intelligens kijelzések. 822 SN o izl bl S <
(MAV) helyett az allapotszéban
keril tovabbitésra.
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16-16 Nyomaték [Nm]

16-22 Nyomaték [%]

lekapcsolasi hatarérték 100%. A
szamitas alapja az

paraméter 1-90 Motor hévédelme
segitségével kivalasztott ETR-

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
0 Nm* [-30000 - A motortengelyen fellépé eléjeles [kW] vagy 1-21 paraméter Motortel-
30000 Nm] nyomatékérték. A 110%-os Jjesitmény [LE] és
motoraram és nyomaték, valamint a 1-25 paraméter Névleges motorfordu-
névleges nyomaték kozotti latszdam.
Osszefliggés nem pontosan lineéris. Ezt az értéket a 22-6* Szijszakadds-
Egyes motorok 160%-nal is észlelés paramétercsoportban
nagyobb nyomatékot tudnak leadni. bedllitott funkcié szijszakadasnal
A minimum- és a maximumérték figyeli.
igy nemcsak a maximalis
motortol is fligg. Az érték sziirése Tartomany: Funkcié:
miatt kb. 1,3 ms eltelhet, miel6tt a 0 kw=* [0 - 10000 A motortengelyre haté teljesitmény.
bemeneti érték valtozasa a kijelzén KW] A megjelend érték becslés a
15 sl motortengely-nyomaték és a
motorfordulatszam alapjan.
Tartomany: Funkcio: 16-24 Calibrated Stator Resistance
0 RPM* [-30000 - A motor aktudlis fordulatszama. Tartomany: Funkcié:
30000 RPMI 0.0000 [0.0000 - | A Kalibralt allorész-ellendllas értéke.
. i Ohm]
Tartomany: Funkci6:
0 %* [0-100 %] |A motor szamitott héterhelése. A 16-26 Sziirt teljesitm. [kW]

Tartomany: Funkcio:

0 kw=

[0 - 10000
kw1

toldsa az indexpoziciéhoz képest. A
0-65535 értéktartomany a 0-2 xpi
(radian) tartomanynak felel meg.

16-22 Nyomaték [%]

Tartomany: Funkci6:
0 %* [-200 - [rasvédett paraméter.
200 %] Az aktualis leadott nyomatékot

mutatja a névleges nyomaték
szazalékaként, a motorteljesitmény
és a névleges fordulatszam
kovetkezé paraméterekben
beallitott érékei alapjan:

1-20 paraméter Motorteljesitmény

funkcio. 16-27 Sziirt teljesitm. [LE]
Tartomany: Funkcié:
16-19 KTY-érzékel6é hémérsékl. 0 hp* 10~ 10000
Tartomany: Funkcio: hpl
0 °Cx [0-0°C] A motorba épitett KTY-érzékeld
aktudlis hémérséklete. 3.15.3 16-3* FC éllapota
Lasd az 1-9* Motorhémérséklet
paramétercsoportot. _,. "
16-30 DC-kori fesziiltég
16-20 Motorszog Tartomany: Funkcié:
Tartomany: Funkcié: 0 V* [0 - 10000 V] | Mért érték. Az érték szlirése 30 ms-
0% [0 - 65535 ] | Az enkdder/resolver aktudlis szogel- ©5 Mol vl el s

16-32 Fékezési energia / s

Tartomany: Funkcio:
0 kW [0 - 10000 A kiils6 fékellenallasra leadott
kw1 fékteljesitmény pillanatnyi értéke.

16-33 Fékenergia / 2 perc

Tartomany: Funkcio:
0 kw* [0 - 10000 Kulsé fékellendllasra leadott féktelje-
kW] sitmény. Az atlagteljesitmény

szamitasa a paraméter 2-13 Féktelje-
sitmény-feliigyelet segitségével
kivalasztott id6tartam atlagos
szintje alapjan torténik.
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16-34 Hiitéborda-hémérs.

Tartomany:

Funkcié:

16-42 Service Log Counter

Tartomany: Funkcié:

0 °C*

[0 - 255 °C]

A frekvenciavalté hitébordajanak
hémérséklete. A lekapcsolasi
hatarérték 90 +5 °C (194 +9 °F), a
visszakapcsolas 60 5 °C (140

19 °F).

Tartomany:

16-35 Inverter héterhelése

Funkcio:

0 %*

[0 - 100 %]

Az inverter héterhelése. A
lekapcsolasi hatarérték 100%.

16-36 Inv.

névl. aram

Tartomany:

Funkcio:

Size
related*

[0.01 - 10000
Al

Az inverter névleges dramanak
megjelenitése; egyeznie kell a
csatlakoztatott motor adattablajan
szerepld értékkel. Az adat
nyomatékszamitashoz, a motor
tulterhelés-védelméhez stb.
hasznalatos.

16-37 Inv.

max. aram

Tartomany:

Funkcio:

Size
related*

[0.01 - 10000
Al

Az inverter maximalis aramanak
megjelenitése. Ennek 6sszhangban
kell lennie a csatlakoztatott motor
adattablajan szerepl6 értékkel. Az
adat nyomatékszamitashoz, a motor
tulterhelés-védelméhez stb.
hasznalatos.

Tartomany

16-38 SL-vezérl6 allapota

Funkcio:

0*

[0-100]1]

Az SL-vezérl6 altal végrehajtott
esemény allapota.

Tartomany

16-39 Vezérlékartya hém.

Funkcio:

0 °C*

[0 - 100 °C]

A vezérl6kartya homérséklete °C-
ban.

16-40

Naplopuffer megtelt

0% [0-24] A Servicelog fajlban tarolt szerviz-
napldok szama. Ha a Servicelog fajl
megtelik, torolje a naplozott
adatokat a paraméter 14-22 Miikodés
tizemmddja [5] Clear service logs
(Szerviznaplok torlése) elemének
kivalasztasaval. A naplézott adatok
a legkozelebbi bekapcsolaskor
torlédnek.

16-49 Arambhiba forrasa
Tartomany:
0* [0-8]

Funkcio:

Az érték az dramhiba forrasat jelzi,
ami a kovetkezé lehet:
. Rovidzarlat

. Talaram

. Halozati fesziiltség
kiegyensulyozatlansaga
(balrél): 1-4 - inverter, 5-8
- egyeniranyit6, 0 — nincs
hibabejegyzés.

Rovidzarlat-vészjelzés (Imax2), tuldram-vészjelzés (Imax1) vagy
hélozati fesziiltség kiegyensulyozatlansaga utan a vészjel-
zéshez tartozé teljesitménykartya-szdmot tartalmazza. Csak
egy szamot tartalmazhat, ami mindig a legnagyobb
prioritasu teljesitménykartya-szam (el6szor a master). Az
érték ki-be kapcsolasi ciklus utan is megmarad, Uj
vészjelzés esetén azonban feliilirja az Uj teljesitménykartya-
szam (akkor is, ha kisebb prioritasu). Az érték csak a
vészjelzési naplé torlésével tordlhetd (tehat haromujjas
hibatorlés utan a kijelzett érték 0 lesz).

3.15.4 16-5%* Ref. és visszacs.

16-50 Kiilsé referencia

Tartomany: Funkcioé:

0* [-200 - 200 ]

A referencidk (digitalis, analég és
belsé és buszreferencia; referencia-
befagyasztas és gyorsitd/lassitd
érték) 6sszege.

16-52 Visszacsat. [egység]

Opcio: Funkci6:
Annak megtekintése, hogy megtelt- Tartomany: Funkcio:
e a naplépuffer (lasd 0 [-999999.999 | Az eredd visszacsatolojel-érték az
3.14.2. fejezet 15-1* Adatnaplé bedll.). ProcessCtrl |- 999999.999 | 1-3. visszacsatoldjel feldolgozésa
Ha a 15-13 paraméter Naplézdsi méd Unit* ProcessCtrlUnit | utan, lasd
beallitasa [0] Naplézds mindig, a 1 . 16-54 Paraméter 1. visszacs.
napldpuffer sosem telik meg. [egység].

[0] * Nem . 16-55 Paraméter 2. visszacs.

[11 Igen [egység].
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16-52 Visszacsat. [egység]

16-59 Adjusted Setpoint

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
. 16-56 Paraméter 3. visszacs. 0 [-999999.999 | A mddositott alapjel értéke.
[egység]. ProcessCtrl |- 999999.999
a visszacsatoldjel-kezel6ben. Ll ProcessCtriUnit
1

Lasd a 20-0* Visszacs.jel paraméter-
csoportot.

Az értékre a 3-02 paraméter Min.
referencia és

3-03 paraméter Maximdlis referencia
segitségével megadott korlatok
vonatkoznak. Az egységek a
paraméter 20-12 Ref./visszacs. egység
segitségével vannak beallitva.

Tartomany

16-53 DigiPot-referencia

Funkcio:

0*

[-200 - 200 ]

A digitalis potenciométer hozzija-
ruldsa az aktualis referenciahoz.

Tartomany

16-54 1. visszacs.

[egység]

Funkcié:

0
ProcessCtrl
Unit*

[-999999.999
- 999999.999
ProcessCtrlUnit

]

A 1. visszacsatolojel értéke, lasd a
20-0* Visszacs.jel paramétercsoportot.

16-55 2. visszacs. [egység]

Tartomany: Funkci6:

0 [-999999.999 | A 2. visszacsatoléjel értéke, lasd a
ProcessCtrl |- 999999.999 | 20-0* Visszacs.jel paramétercso-
Unit* ProcessCtrlUnit | portot.

]

Az egységet a paraméter 20-12 Ref./
visszacs. egység segitségével kell

3.15.5 16-6* Be- és kimenetek

16-60 Digitalis bemenet

Tartomany: Funkcié:

0* [0 - 65535 ] [ Az aktiv digitalis bemenetek
allapota. A 18-as bemenet példaul
az 5-0s bitnek felel meg, 0 = nincs
jel, 1 = kapcsolt jel.

0. bit 33-as digitalis bemenet.
1. bit 32-es digitélis bemenet.
2. bit 29-es digitélis bemenet.
3. bit 27-es digitélis bemenet.
4. bit 19-es digitalis bemenet.
5. bit 18-as digitélis bemenet.
6. bit 37-es digitélis bemenet.
7. bit X30/4-es GP 1/O digitalis
bemenet.
8. bit X30/3-as GP I/0 digitalis
bemenet.
9. bit X30/2-es GP 1/O digitalis
bemenet.
10-63. |Jovébeni csatlakozok
bit szamara fenntartva.
Tablazat 3.26 Digitalis bemenet
bitjei

megadni. 16-61 53-as csatl. beallitasa
16-56 3. visszacs. [egység] Opcid: Funkcié:
Tartomany: Funkcio: Az 53-as bemeneti csatlakozd bealli-
tasanak megtekintése.
0 [-999999.999 | A 3. visszacsatoldjel értéke, lasd a
ProcessCtrl |- 999999.999 | 20-0* Visszacs.jel paramétercso- [0] * Aram
Unit* ProcessCtrlUnit | portot. [1] Fesziiltség
] 7
16-62 53-as analdg be
16-58 PID-kimenet [%)] Tartomany: Funkcié:
Tartomany: Funkcié: 0 | [-20- 20 ] | Az 53-as bemenet aktudlis értéke.
0 %* [0 - 100 %] A paraméter a frekvenciavalté zart
hurkt PID-szabalyozéjanak kimeneti 16-63 54-as csatl. beallitasa
értékét adja vissza szazalékban. Az 54-es bemeneti csatlakozé beallitésanak megtekintése.
Opcio: Funkcié:
[o] * Aram
[1] Fesziltség
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16-64 54-es analég be

Tartomany: Funkci6:

16-72 "A" szamlalo

Tartomany:

Funkcio:

0* | [-20 - 20 ] | Az 54-es bemenet aktudlis értéke.

16-65 42-es analég kim. [mA]
Tartomany:
0* [0-30]

Funkcié:

A 42-es kimenet aktualis értéke mA-
ben. Az érték a 6-50 paraméter 42-
es kimenet segitségével beallitott
véltozdra vonatkozik.

16-66 Dig. kimenet [bin]
Tartomany:
0* [0-15]

Funkcié:

Az 6sszes digitalis kimenet binaris
értéke.

16-67 29-es impulzusbem.[Hz]
Tartomany:
0* [0 - 130000 ]

Funkcié:

A 29-es csatlakozora adott aktualis
frekvenciaérték.

16-68 33-as impulzusbem.[Hz]
Tartomany:
0* [0 - 130000 ]

Funkcié:

A 33-as csatlakozéra adott aktualis
frekvenciaérték.

16-69 27-es imp.kimenet [Hz]
Tartomany:
0* [0 - 40000 ]

Funkcio:

A digitalis kimeneti médban a 27-es
csatlakozoéra adott aktualis érték.

16-70 29-es imp.kimenet [Hz]
Tartomany:
0* [0 - 40000 ]

Funkcio:

A digitalis kimeneti médban a 29-es
csatlakozéra adott impulzusok
aktudlis értéke.

0% [-2147483648 | Az ,A" szamlalo aktudlis értéke. A
- szamlalok hasznos komparatorope-
2147483647 1 | randusok lehetnek (lasd

13-10 paraméter Kompardtor
operandusa).

Az érték digitalis bemeneteken
(5-7* Digitdlis bemenetek paraméter-
csoport) vagy egy SLC-mlivelettel
(13-52 paraméter SL-vezérl6
mlivelete) nullazhaté vagy
maodosithato.

16-73 "B" szamlalo
Tartomany:

0% [-2147483648 [ A ,B" szamlalo aktudlis értéke. A

- szamlalok hasznos komparatorope-
2147483647 1 | randusok lehetnek,

13-10 paraméter Kompardtor
operandusa.

Az érték digitalis bemeneteken
(5-1* Digitdlis bemenetek paraméter-
csoport) vagy egy SLC-mlivelettel
(13-52 paraméter SL-vezérl6
mlivelete) nullazhaté vagy
maodosithato.

Funkcio:

16-75 X30/11-es analég be
Tartomany:
0* [-20-201

Funkcio:

A jel aktudlis értéke a VLT® General
Purpose I/0 (MCB 101) X30/11-es
bemenetén.

16-76 X30/12-es analég be
Tartomany:
0* [-20 - 20 ]

Funkcio:

A jel aktualis értéke a VLT® General
Purpose 1/0 (MCB 101) X30/12-es

16-71 Relékimenet [bin] bemenetén.
Tartomany: Funkci6:
0* [0- 655351 | Az egyes relék beallitasai. 165773 X30/8asianalogiKillmAl
Tartomany: Funkcié:
Readout choice (Par. 16-71): E 0* [0-30] Az X30/8-as bemenet aktualis
Relay output (bin): 3 értéke mA-ben.
, 3
0000 0bin 16-78 X45/1-es anal6g ki [mA]
L OptionB card relay 09 Tartomany: Funkcié:
OptionB card relay 08 0* [0-30] Az X45/1-es csatlakozo aktudlis
OptionB card relay 07 . L, .,
kimeneti értéke. Az érték a
Power card relay 02
Power card relay 01 paraméter 6-70 X45/1-es csatl,
; kimenet segitségével bedllitott
Abra 3.59 Relébeallitasok ) ) i
véltozoéra vonatkozik.
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16-79 X45/3-as analég ki [mA]

Tartomany: Funkci6:

16-86 FC-port ref. 1

Tartomany:

Funkcio:

0* [0-30] Az X45/3-as csatlakozo aktudlis
kimeneti értéke. Az érték a
parameéter 6-80 X45/3-as csatl.,
kimenet segitségével bedllitott

véltozora vonatkozik.

3.15.6 16-8* Fieldbus és FC-port

A buszreferencia- és vezérl3sz6-jelentések paraméterei.

16-80 Fieldbus vez.sz6 1

Tartomany: Funkci6:

0* [0 - 65535 ]

A terepibusz-masterrél kapott 2
bajtos vezérl6sz6 (CTW).
Ertelmezése a telepitett terepibusz-
csatold opcidtdl, valamint a

8-10 paraméter Vezérl6szo profil
segitségével kivalasztott vezérl6-
szoprofiltdl fugg.

Részletek a megfelel terepibusz-
Utmutatéban taldlhatok.

16-82 Fieldbus ref. 1
Tartomany:
0* [-200 - 200 ]

Funkcié:

A terepibusz-masterrdl a referen-
ciaérték beéllitdsahoz a
vezérl6szoval kiildott 2 béjtos szo.
Részletek a megfeleld terepibusz-
Utmutatoban talalhatok.

16-84 Komm. opcid allapotszé

Tartomany: Funkci6:

0* [0 - 65535 ]

A terepi busz bévitett kommuni-
kacios opcidjanak allapotszava.
Részletek a megfelel terepibusz-
utmutatoban talalhatok.

16-85 FC-port vez.szo 1
Tartomany: Funkci6:

0* [0 - 65535 ]

A terepibusz-masterrél kapott 2
bajtos vezérlészo (CTW).
Ertelmezése a telepitett terepibusz-
csatold opciétdl, valamint a

8-10 paraméter Viezérlészo profil
segitségével kivalasztott vezérls-
szoprofiltdl fugg.

8-10 paraméter Vezérlészo profil
segitségével kivalasztott vezérl6-
széprofiltdl fugg.

Tartomany:

16-89 Configurable Alarm/Warning Word

Funkcio:

o*

[0 - 65535 ]

A 8-17 paraméter Configurable Alarm
and Warningword segitségével
bedllitott vészjelzési/figyelmeztetd
sz0.

3.15.7 16-9* Diagnozis adatok

ERTESITES

MCT 10 paraméterezé szoftver hasznélata esetén a
kijelzett paraméterek csak olvashatok, vagyis csupan az
aktualis allapotot lehet megtekinteni. Ez azt jelenti, hogy
az MCT 10 paraméterez6 szoftver fajl nem tarolja az

allapotot.

16-90 Vészjelzési sz6

Tartomany:

Funkcio:

0*

4294967295 ]

[0 -

A soros kommunikaciés porton
keresztul kildott vészjelzési szo
hexadecimalis kodban.

Tartomany:

16-91 2. vészj. sz6

Funkcio:

0*

4294967295 ]

[0 -

A soros kommunikaciés porton
keresztil kuldott 2. vészjelzési sz6
hexadecimalis kodban.

Tartomany:

16-92 Figyelmeztetdszo

Funkcio:

0*

4294967295 ]

[0 -

A soros kommunikaciés porton
keresztul kildott figyelmeztetd sz
hexadecimalis kodban.

Tartomany:

16-93 2. figyelm. sz6

Funkcio:

0*

4294967295 ]

[0 -

A soros kommunikaciés porton
keresztil kiildott 2. figyelmez-
tetészé hexadecimalis kédban.

16-94 Bovitett allapotszé

16-86 FC-port ref. 1 Tartomany: Funkcio:
Tartomany: Funkcié: 0% [0 - A soros kommunikaciés porton
- —— 4294967295 ] | keresztil kuldott bovitett allapotszo
0* [-200 - 200 ] | A terepibusz-masterre kuldott 2 o
. | hexadecimalis kédban.
bajtos allapotszo (STW).
Ertelmezése a telepitett terepibusz-
csatold opciétdl, valamint a
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16-95 2. bév. allapotsz6 16-96 Karbantartasi adatok

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
0% [0 - A soros kommunikacioés porton 4. Szele | Venti | Sziva | Moto
4294967295 1 | keresztul kuldott 2. bovitett pozici p - ty- r-
allapotszé hexadecimalis kodban. 6= lator- | tyu- | csap-
csap- | csap- | agya
16-96 Karbantartasi adatok agya [ dgya | k
Tartomany: Funkcié: k k
0% [0 - A megel6z6 karbantartasi szo e . Sziva H’om Ar’am NYO
4294967295 1 | kijelzése. A bitek a 23-1* Karban- pozici | ty- | ér- | las- | mas-
tartds paramétercsoportban 0= tyu’to sékle ta\{ad tavlad
beprogramozott megel6z6 karban- r’m- ’t' ° o
tartasi események allapotat jelzik. A tések ta\{ad
13 bittel az egyes tételek 6sszes °
lehetséges kombinacioja 2. Fr.v. | Frv. |Sziré | Vent.
kifejezhet6: pozici |rends | hiit6- -szij
. 0-s bit: Motorcsapagyak. 6= z: [vent.
egész
. 1-es bit: Szivattyucsa- s
Pl vizsg
. 2-es bit: Ventilatorcsa- 1. Jotal-
pagyak. pozici | - - - las
o 3-as bit: Szelep. 6>
0 - - - -
. 4-es bit: Nyomastavado. hex
) Thex | - | - | - | +
. 5-0s bit: Aramlastavado. ST B B 7 B
. 6-0s bit: Homérséklet- 3hex = + +
tavado. Ahex = + _ _
o 7-es bit: Szivatty(to- Shex | = |+ | - | *
mitések. Ghex | - + + -
e 8-as bit: Ventilatorszij. = _ * * +
. e 8hex + _ _
. 9-es bit: Sz(ird. Orer m — — y
. 10-es bit: Frekvenciavalté Ahex n = + _
hdtéventilatora. Bhex + + +
. 11-es bit: Frekvenciavalté Chex 4 4 = =
rendszeregészség- Dhex + + = +
vizsgalata. Ehex + + -
o 12-es bit: Jotallas. Fhex ki i T
e 13-as bit: 0. karbantartasi Tablazat 3.27 Karbantartasi
szoveg. adatok
. 14-es bit: 1. karbantartési
szdveg. Példa:
ST W A megel6z6 karbantartasi sz6
. - : 2.
"os i arbantartési .
sz6veg.
. 16-0s bit: 3. karbantartasi Pozicié | 1 2 3 4
szﬁveg. Hex. 0 4 0 A
érték
. 17-es bit: 4. karbantartési
DU Tablazat 3.28 Példa
. 25-0s bit: A szerviznaplo
megtelt. Az 1. szamjegy (0) azt jelzi, hogy a
4. sorban egy tétel sem igényel
karbantartast.
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16-96 Karbantartasi adatok

Tartomany: Funkcié:

A 2. szamjegy (4) a 3. sorra
vonatkozik, és azt jelzi, hogy a
frekvenciavalté hitéventildtora
karbantartast igényel.

A 3. szamjegy (0) azt jelzi, hogy a 2.
sorban egy tétel sem igényel
karbantartast.

A 4. szamjegy (A) a legfelsé sorra
vonatkozik, és azt jelzi, hogy a
szelep és a szivattylcsapagyak

karbantartast igényelnek.
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3.16 A 18-**Inf6 és kijelzések csoport
paraméterei

3.16.1 18-0* Karbantartasi naplo

Ez a csoport a 10 legutébbi megelézé karbantartas
eseményeit tartalmazza. A 0. karbantartasi naplé a
legrégebbi, a 9. a legfrissebb.

Az egyik naplé kivélasztésa és az [OK] gomb megnyomadsa
utan a karbantartasi tétel, a muvelet és az idépont
megtalalhaté a 18-00 paraméter Karbantartdsi napld: tétel —
18-03 paraméter Karbantartdsi naplé: datum és id6
értékeiben.

Az [Alarm log] (Vészjelzési napld) gombbal a vészjelzési
naplé és a karbantartasi naplé egyardnt megnyithato.

18-00 Karbantartasi naplo: tétel

Tomb [10]
A hibakédot mutatja meg. A hibakédrél bévebben lasd a tervezéi

segédletet.

Tartomany: Funkcié:

0* [0-255] A karbantartési tétel magyarazata
megtaldlhaté a
23-10 paraméter Karbant. tétel
leirasaban.

18-01 Karbantartasi naplo: miivelet

Témb [10]

A hibakédot mutatja meg. A hibakédrdl bévebben lasd a tervezéi

segédletet.

Tartomany: Funkcio:

0¥ [0-255] A karbantartasi mvelet

magyarazata megtalalhaté
a23-11 paraméter Karbant. miivelet
lefrasaban.

18-02 Karbantartasi naplé: id6

18-03 Karbantartasi naplé: datum és id6
Tomb [10]

Tartomany: Funkcio:

ERTESITES]

Hasznalatahoz be kell allitani a
datumot és az idé6t a
paraméter 0-70 Ddtum és id6
segitségével.

A détum formatumat a

parameéter 0-71 Ddtumformdtum, az
id6 formatumat pedig a

0-72 paraméter Id6formdtum
beallitdsa hatarozza meg.

ERTESITE.

A frekvenciavalté ora funkcidja
nem rendelkezik tartalék
tappal. Ha nincs telepitve valds
idejli 6ramodul tartalék tappal,
kikapcsolas utan a frekvencia-
valtéban beallitott datum és
id6 visszaall alapértelmezett
értékére (2000. 01. 01. 00:00).
A 0-79 paraméter Orahiba
értékeként beprogramozhato,
hogy helyteleniil beallitott 6ra
esetén (példaul leallas utan) a
rendszer figyelmeztetést adjon.
Az 6ra helytelen bedllitasa a
karbantartasi események
idobélyegzéjén is tikrozodik.

ERTESITES

Ha a késziilék rendelkezik VLT® Analog I/0 (MCB 109)
opcios kartyaval, akkor a datum és id6 tartalék tapja is
biztositva van.

Témb [10] — 16
Tartomény: Funkcio: 3.16.2 18-1* Taz U.m. napldja
0 s* 0 - A naplézott esemény idépontjat
: o 2 o 4 i i A napléban a 10 legutdbbi olyan hiba szerepel, amelyeket
2147483647 s] | jelzi. Az id6 mérése masodpercben , . ) ., j
L . . a vészhelyzeti izemmdd funkcié elnyomott. Lasd a 24-0*
torténik, a legutobbi bekapcsolastol L [ , . . ”
sxémitva Tiiz izemmdd paramétercsoportot. A naplé megtekinthetd
Z Itva.
az aldbbi paraméterek segitségével vagy az LCP [Alarm
v S T Log] (Vészjelzési napld) gombjanak megnyomasaval és a
18-03 Karbantartasi naplo: datum és idé gl ( ) P )"g B ) . gny o T
- Emergency mode log (Tlz G.m. napléja) pont kivalasztasaval.
Tomb [10] A vészhelyzeti (izemméd napléja nem térélhets.
Tartomany: Funkcié: T - >
18-10 Tiiz Gi.m. napl6: esemény
Size [0-0] A napldzott esemény idépontjat
N Tartomany: Funkcio:
related* jelzi.

0* [0 -255] A paramétert egy 10 elemi tomb
alkotja. A szdm hibakéd, amely egy
adott vészjelzésnek felel meg. Ez
megtaldlhaté a tervezdi segédlet
Hibaelhdritds cim részében.
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18-11 Tiiz i.m. naplé: id6

Tartomany:

Funkcié:

18-32 X42/5 analég bem.

Tartomany:

Funkcio:

0 s* [0 -
2147483647 s]

A paramétert egy 10 elemi tomb
alkotja. Ez a paraméter jelzi a
napldzott esemény idejét Az id6
mérése a motor elsé bekapcso-
lasatol szamitva masodpercben
torténik.

18-12 Tiiz ii.m. naplé: datum és id6

Tartomany: Funkci6:
Size [0-0] A paramétert egy 10 elemi tomb
related* alkotja. Ez a paraméter jelzi a

napldzott esemény datumat és
idejét. A funkcid a

parameéter 0-70 Ddtum és id6
segitségével bedllitott datumot és
id6t veszi figyelembe. Megjegyzés:
Az 6ra nem rendelkezik tartalék
tapot biztositd beépitett teleppel.
Hasznaljon kilsé tartalék tapot,
példaul a VLT® Analog 1/0 (MCB
109) analég 1/0 opcids kartyaban
talalhatot. Lasd a 0-7* Id6bedllitdsok
paramétercsoportot.

3.16.3 18-3* Be- és kimenetek

18-30 X42/1 analég bem.

Tartomany:

Funkcié:

0* [-20-201

A VLT® analog 1/0 card (MCB 109)
X42/1-es csatlakozdjara adott jel
értékének kijelzése.

Az LCP-n megjelend érték egysége
megfelel a 26-00 paraméter X42/1
kpcs. i.maodja segitségével
kivélasztott tizemmaodnak.

0* [-20 - 20] A VLT® analog 1/0 card (MCB 109)
X42/5-6s csatlakozojara adott jel
értékének kijelzése.

Az LCP-n megjelend érték egysége
megfelel a 26-02 paraméter X42/5
kpcs. i.médja segitségével
kivalasztott izemmaddnak.

18-33 X42/7 analdég kim.[V]
Tartomany:
0* [0-30]

Funkcio:

A VLT® analog I/0 card MCB 109)
X42/7-es csatlakozdjara adott jel

értékének kijelzése.

Az érték a 26-40 paraméter X42/7
csatl,, kimenet segitségével beallitott
véltozora vonatkozik.

18-34 X42/9 analég kim.[V]
Tartomany:
0* [0-30]

Funkcio:

A VLT® analog 1/0 card (MCB 109)
X42/9-es csatlakozodjéra adott jel

értékének kijelzése.

Az érték a 26-50 paraméter X42/9
csatl,, kimenet segitségével beallitott
véltozéra vonatkozik.

18-35 X42/11 analég kim.[V]
Tartomany:
0* [0-30]

Funkcio:

A VLT® analog I/O card (MCB 109)
X42/11-es csatlakozdjara adott jel

értékének kijelzése.

Az érték a 26-60 paraméter X42/11
csatl,, kimenet segitségével bedllitott
véltozéra vonatkozik.

18-36 X48/2-es anal. bem. [mA]

Tartomény; Funkcio: 0% [-20-20] Az X48/2-es bemeneten (VLT®
0* [-20- 20 ] A VLT® analog I/O card (MCB 109) Sensor Input Card, MCB 114) mért
X42/3-as csatlakozojara adott jel aktuglis dram.
értékének kijelzése.
Az LCPn megjelens értk eqysége
megfelel a 26-01 paraméter X42/3 Tartomany: Funkcio:
kpcs. i.mddja segitségével 0% [-500 - 500 ] [ Az X48/4-es bemeneten (VLT®
kivalasztott tzemmodnak. Sensor Input Card, MCB 114) mért
aktualis hémérséklet. A hémérséklet
egységét a 35-00 paraméter X48/4-es
csatl,, hém. egység hatarozza meg.
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18-38 X48/7-es hém. be.
Tartomany: Funkci6:
0% [-500 - 500 ] [ Az X48/7-es bemeneten (VLT®

Sensor Input Card, MCB 114) mért
aktualis hémérséklet. A hémérséklet

egységét a 35-02 paraméter X48/7-es
csatl, hém. egység hatarozza meg.

18-39 X48/10-es hém. be.
Tartomany: Funkcio:

0* [-500 - 500 ] | Az X48/10-es bemeneten (VLT®
Sensor Input Card, MCB 114) mért
aktudlis hémérséklet. A hdmérséklet
egységét a 35-04 paraméter X48/10-
es csatl, h6m. egység hatarozza
meg.

18-50 Erz. nélk. kijelzés [egység]

Tartomany: Funkci6:
0 Sensor- [-999999.999
lessUnit* - 999999.999

Sensor-

lessUnit]

3.16.4 18-6* Inputs & Outputs 2 (Be- és
kimenetek 2)

18-60 Digital Input 2
Tartomany: Funkci6:
0* [0-65535] [A VLT® Advanced Cascade

Controller (MCO 102) aktiv digitélis
bemeneteinek jeldllapota. A bindris

pozicidk jobbrél balra haladva:
DI7..DI1 = 2. poz. ... 8. poz.
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3.17 A 20-** Hajtas zart hurokkal csoport
paraméterei

Zart hurka PID
A frekvenciavélté kimeneti frekvenciajat vezérlé zart hurku
PID-szabalyozé bedllitdsara szolgadld paraméterek.

Zart hurka DRC

A DRC (Disturbance Rejection Control — zavarelharité
vezérlés) az esetleges terhelési zavarokra és alapjelvalto-
zasokra adott gyorsabb vélasszal javitja a megfelelést a
kivant folyamatvezérlé alapjelnek (példaul a kivant viznyo-
masnak). A DRC gyorsan reagél annak érdekében, hogy a
rendszer gyorsan visszatérjen a kivant nyomashoz. A
javitott szabalyozas biztositja a folyamat egyenletességét,
és csokkenti az oszcillaciot, amely kedvezétlen hatassal
lehet a mechanikus infrastrukttrara. A DRC alapjat képezé
sajat fejlesztést vezérléalgoritmus kompenzal minden
olyan észlelt viselkedést, amely eltér a DRC Identify altal
Iétrehozott alapvetd fizikai modellen alapulé kivanatos
viselkedéstdl. A DRC Control ily médon Iényegében a
20-79 paraméter PID aut. beszab. altal mért rendszerkarakte-
risztikatol fligg, ha SPC-re van bedllitva. A DRC vezérl6
mukodését igy az automatikus beszabalyozas soran kapott
mért rendszeradatok hatdrozzak meg. A DRC reagaldké-

pessége kezdeti bedllitasanak értéke attdl fligg, hogy az
adott rendszer ,normal” (alapértelmezés) vagy ,gyors”
rendszerként van-e meghatérozva; ez a

20-71 paraméter PID-teljesitmény segitségével mddosithato.
Gyors rendszer lehet példaul egy jol megtervezett 6nt6z6-
rendszer rovid rampaiddkkel, amelynek gyorsan kell
reagalnia a kivant viznyomas valtozasaira és a szelepek
megnyitasara.

ERTESITES

Kaszkadszabalyozé funkciét hasznalé rendszerekben
(példaul a kommunalis vizeloszté rendszerekben) a DRC
hasznélata egyel6re nem javasolt.

3.17.1 20-0* Visszacs.jel

Ez a paramétercsoport a zéart hurku PID-szabalyozé vissza-
csatoldjelének bedllitasara szolgal. A visszacsatoldjelek a
frekvenciavalté zart és nyilt hurkd Gzemmédjaban egyarant
megjelenitheték az LCP kijelz6jén. A visszacsatoldjel
felhaszndlhaté még a frekvenciavalté analég kimenetének
szabalyozasara, és kiilonféle soros kommunikacios
protokollok segitségével tovabbithato.

: o
<
! B
<
) \ : @
1. alapjel Setpoint =3
P 20-21 [ [ -
| \
2. alapjel | |
P20-22 ‘
i \
3. alapjel | Tobb alapjel min. |
P20-23 [ Tobb alapjel max. \
[ |
\ |
|
\
| |
\ - - | ‘ | Feedback
1. visszacsatolojel Visszjel-konv 1. visszacsatolojel | Csak 1. v!sszacs.!el |
forrasa P 20-20 © P 20-01 Csak 2. visszacs jel | | ‘
‘ Csak 3. visszacs.jel \ |
— \ Osszeg (1+2+3) \ | |
2. visszacsatolojel Vissz,jel-konv 2. visszacsatolojel | Kulonbseg(1-2) %
forrasaP20-23  ° P20-04 ‘ Atlag (142+3) Vo |
Minimum (1]2]3) oy \
3. visszacsatolojel Visszjel-konv 3. visszacsatolojel ! Maximum(1[2[3) \
forrasa P 20-26 P 20-07 [ N B .
visszacsatolojel kezelese
P 20-20
Abra 3.60 Bemeneti jelek a zart hurku PID-szabalyozén
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20-00 1. visszacs.-forras

20-00 1. visszacs.-forras

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
W [105] Nyomas érz. | Erzékel6 nélkiili mikodéshez vald
A nem hasznalt visszacsa- nélkul bévitménnyel rendelkezé MCT 10
tolsjel forrasat allitsa [0] Nincs paraméterezd szoftver segitségével
funkcié értékre. A torténé bedllitas sziikséges.
20-20 Paraméter Visszacs.jel [200] Ext. Closed
kezelése hatarozza meg, Loop 1
hogyan hasznalja a PID- [201] Ext. Closed
szabalyozé a 3 lehetséges Loop 2
visszacsatolojelet. 1202] Ext. Closed
Loop 3
A frekvenciavélté PID-szabalyozdja
szamara 3 kilénboz6 visszacsato-
lassal biztosithaté a visszacsatolojel. Ezzel a paraméterrel atalakito fliggvény alkalmazhaté az 1. vissza-
Ez a paraméter megadja, hogy csatolojelen.
melyik bemenet szolgal az els6 A [0] Linedris bedllitasnak nincs hatdsa a visszacsatoldjelre.
visszacsatolojel forrasaként. Ha nyomdsérzékeld biztositja az aramlds visszacsatoldjelét, akkor
Az X30/11-es és az X30/12-es rendszerint az [1] NégyzetgySk beallitds hasznalatos
analég bemenet a VLT® General ((dramids o ynyomds)).
Purpose I/0 (MCB 101) bemeneteit Opcié: Funkcio:
jelenti. o] * Linearis
[0 Nincs funkcié [11 Négyzetgyok
2] * 54-e5 analog Opcio: Funkcié:
bem. ERTESITES
[3] 29-0s A paraméter csak nyomasrol
impulzus bem. hémérsékletre torténé vissza-
[4] 33-as csatolojel-konverzié hasznalata
impulzusbem. esetén elérhet6.
[7] X30/11-es Ha a paraméter 20-01 1.
analég be visszacs.-konverzié értéke [0]
[8] X30/12-es Linedris, akkor az atalakitas a
analég be 20-02 paraméter 1. visszacs.-
[9] X42/1 analég forrds egys. beallitasatol
bem. fiiggetleniil 1:1 aranyu lesz.
[10] X42/3 analég
bem. Ez a paraméter hatérozza meg az
[11] X42/5 analég adott visszacsatolojel-forras
bem. egységét a paraméter 20-01 1.
[15] X48/2-es visszacs.-konverzié segitségével
analég bem. meghatarozott atalakitas
[99] Normal végrehajtasa el6tt. A PID-szabalyoz6
Feedback nem hasznalja az egységet.
[100] 1-es busz- [0]
visszacs. [1] %
[101] 2-es busz- [5] PPM
visszacs. [10] 1/min
[102] 3-as busz- 1 1/min
visszacs. 2] IMP/s
[104] Araml. érz. Erzékel6 nélkiili mikédéshez valé 120] /s
nélkdl bévitménnyel rendelkez6 MCT 10 21] //min
p:':\ra’mftere’zc"? ?zoft\fer ’segitségével 22] /h
torténd beallitas sziikséges. 23] pcyy
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20-02 1. visszacs.-forras egys. 20-03 2. visszacs.-forras

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[24] m>/min [4] 33-as
[25] m*/h impulzusbem.
[30] kg/s [71 X30/11-es
[31] kg/min analég be
[32] kg/h 8l X30/12-es
[33] t/min analog be
[34] t/h [9] X42/1 analég
[40] m/s bem.
[41] m/min [10] X42/3 analég
bem.
[45] m
160] oC [11] )I;42/5 analég
[70] mbar ik
71] bar [15] X48/2-es
72] Pa analég bem.
73] kPa [99] Normal
[74] WG Feedback
[100] 1-es busz-
1 mm Hg visszacs
[80] kw _
[101] 2-es busz-
[120] GPM visszacs
2] gal’s [102] 3-as busz-
[122] gal/min .
visszacs.
[123] gal/h [104] Araml. érz.
[124] CFM nélkiil
(1251 o2l [105] Nyomas érz.
[126] 1db3/min nélkil
(1271 152 [200] Ext. Closed
[130] font/s Loop 1
[131] font/min [201] Ext. Closed
[132] font/h Loop 2
[140] lab/s [202] Ext. Closed
[141] lab/min Loop 3
[145] lab
1160] F 20-04 2. visszacs.-konverzid
[170] psi Opci6: Funkcié:
[171] font/hii2 A részleteket lasd:
[172] in wg paraméter 20-01 1. visszacs.-
[173] 14b WG konverzio.
[174] hu Hg [o] * Linearis
[180] LE [1] Négyzetgyok
20-03 2. visszacs.-forras 20-05 2. visszacs.-forras egys.
Opcio: Funkcio: A részleteket lasd: 20-02 paraméter 1. visszacs.-forrds egys..
A részleteket lasd: Opcio: Funkcio:
20-00 paraméter 1. visszacs.-forrds. | 0] * | Linearis | |
[o] * Nincs funkcioé
7 20-06 3. visszacs.-forras
[1] 53-as analég ooci _—
bem. pcio: unkcio:
2] 54-es analdg A részleteket lasd:
bem. 20-00 paraméter 1. visszacs.-forrds.
[3] 29-0s [o] * Nincs funkcio
impulzus bem. o 53-as analog
bem.
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20-06 3. visszacs.-forras 20-08 3. visszacs.-forras egys.

Opcio: Funkcié: A részleteket lasd: 20-02 paraméter 1. visszacs.-forrds egys..
[2] 54-es analdg Opcié: Funkcié:
bem. [12] IMP/s
[3] 29-0s 120] /s
impulzus bem. 211 I/min
[4] 33-as 122] /h
impulzusbem. 23] /s
[7] X30/11-es 241 i
analég be 25] mh
[8] X30/12-es 330] R
analog be B31] kg/min
[9] X42/1 analég 32 kg/h
bem. - [33] t/min
[10] );42/3 analég 34 vh
em.
[11] X42/5 analég E:?i :;:’nin
bem.
[15] X48/2-es [43] m
analég bem. [60] e
[99] Normal (701 mbar
Feedback (71] bar
[100] 1-es busz- [72] Pa
visszacs. (73] kPa
[101] 2-es busz- [74] m WG
visszacs. [75] mm Hg
[102] 3-as busz- [80] kw
visszacs. [120] GPM
[104] Araml. érz. [121] gal/s
nélkil [122] gal/min
[105] Nyomas érz. [123] gal/h
nélkal [124] CFM
[200] Ext. Closed [125] lab3/s
Loop 1 [126] lab3/min
[201] Ext. Closed [127] lab3/h
Loop 2 [130] font/s
[202] Ext. Closed (31 font/min
Loop 3 [132] font/h
[141] lab/min
Opcio: Funkcio: -
[145] lab
A részleteket lasd: [160] oF
paraméter 20-01 1. visszacs.- [170] psi
konverzié. —
[171] font/hii2
[o] * Lineéris [172] in wg
[ Négyzetgyok [173] lab WG
[180] LE
A részleteket lasd: 20-02 paraméter 1. visszacs.-forrds egys..
[0] Ez a paraméter hatdrozza meg annak az alapjel-referencianak és
1] % visszacsatoldjelnek az egységét, melyeket a PID-szabalyoz6 a
[5] PPM frekvenciavaltd kimeneti frekvencidjanak szabalyozésahoz hasznal.
[10] 1/min Opcié: Funkcié:
[11] 1/min [0]
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20-12 Ref./visszacs. egység

Ez a paraméter hatarozza meg annak az alapjel-referencianak és
visszacsatoldjelnek az egységét, melyeket a PID-szabalyozé a
frekvenciavalté kimeneti frekvencidjanak szabalyozasahoz hasznal.
Opcié: Funkcié:
(11 %

[5] PPM

[10] 1/min
[11] 1/min
[12] IMP/s
[20] I/s

[21] I/min
[22] I/h

[23] m?/s
[24] m>*/min
[25] m*/h
[30] ka/s

[31] kg/min
[32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h

[40] m/s

[41] m/min
[45] m

[60] °C

[70] mbar
[71] bar

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG
[75] mm Hg
[80] kw
[120] GPM
[121] gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] CFM
[125] 1db3/s
[126] 1db3/min
[127] 1ab3/h
[130] font/s
[131] font/min
[132] font/h
[140] 1ab/s
[141] lab/min
[145] lab
[160] °F

[170] psi

[171] font/hii2
[172] in wg
[173] lab WG
[174] hii Hg
[180] LE

3.17.2 20-2* Visszacs.- és alapjel

Ennek a paramétercsoportnak a segitségével hatarozhaté
meg, hogyan hasznalja fel a PID-szabalyoz6 a 3 lehetséges
visszacsatolojelet a késziilék kimeneti frekvencidjanak
szabdlyozéasara. A csoport bizonyos paramétereiben 3 belsé
alapjel-referencia tarolhato.

20-20 Paraméter Visszacs.jel kezelése

Ez a paraméter hatdrozza meg, miként haszndlja fel a
frekvenciavélté a 3 lehetséges visszacsatoldjelet a kimeneti
frekvencia szabdlyozasara.

ERTESITE.

Ha valamelyik visszacsatol6jel nincs hasznélatban, a
megfelel6 paraméterben (20-00 paraméter 1. visszacs.-
forrds, 20-03 paraméter 2. visszacs.-forrds vagy

20-06 paraméter 3. visszacs.-forrds) a [0] Nincs funkcio
bedllitast kell valasztani.

A PID-szabalyozé a 20-20 paraméter Visszacs.jel kezelése
segitségével kivélasztott fliggvénnyel kiszamitott eredd
visszacsatoldjel felhasznélasaval szabalyozza a frekvenci-
avalté kimeneti frekvenciajat. A frekvenciavalto kijelz6jén is
megtekinthetd eredé visszacsatoldjel egy analdég kimenet
szabalyozéséra is felhasznélhato, és kilonbozd soros
kommunikacids protokollok segitségével tovabbithatd.

A megfelel6en konfigurdlt frekvenciavalté tobbzonas
alkalmazasok kezelésére is képes. A késziilék 2 féle
tébbzoénas alkalmazést tdmogat:

. Tobb zéna egy alapjellel

. Tobb zéna tébb alapjellel

A kildnbséget az aldbbi példak szemléltetik:

1. példa: tobb zéna egy alapjellel

Egy irodaépiletben VAV (valtozd levegé-térfogatu)
vizkezel6 rendszernek kell biztositania a minimdlis nyomast
a kivalasztott VAV-dobozokban. Mivel az egyes vezeté-
kekben nem egyforma a nyomasveszteség, a VAV-dobozok
nyomasa nem tekinthetd azonosnak. Az egyes VAV-
dobozok azonos minimalis nyomast igényelnek. Ennek a
szabalyozdsi moédszernek a beallitdsahoz a

20-20 paraméter Visszacs.jel kezelése [3] Minimum bedllitasat
vélassza. Adja meg a nyomast a 20-21 paraméter 1. alapjel
segitségével. Ha a visszacsatoldjelek barmelyike nem éri el
az alapjelet, a PID-szabalyoz6 noveli a ventildtor fordulat-
szamat; ha az 6sszes visszacsatoldjel nagyobb az alapjelnél,
akkor a szabalyozé csokkenti a ventildtor-fordulatszamot.

192 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva.

MG200B47



i

Paraméterek leirasa

Programozasi Utmutaté

=4
)
wn
m
<
FC102 ]
m
®l4
1.z6na
Légelzard Befave- VAV-
ventilator T doboz
\ ®
I
2 O G % 2.z6na
\ VAV-
Hutokigyo/ doboz
fiitakiavd
Légelzard Hiokigyo
AaA|| @ %
*‘ 3.z6na ’—
Légelzard VAV-
Tavozdlevegé-ventilator doboz
N
: ")
K]

Abra 3.61 Tébbzénas alkalmazas rajza

2. példa: tobb zéna tobb alapjellel

20-20 Visszacs.jel kezelése

El6z6 pel’dafnk'a tébbzoénas, tobblalajpjeles szabalyozas Opcié: Funkcio:
bemutatasara is alkalmas. Ha a z6nak az egyes VAV- —— ~
) . L, - . [2] Atlag A PID-szabélyoz6 az 1., 2. és 3.
dobozoknal eltéré nyomast igényelnek, az 6sszes alapjel ) ol W -
. . . [ visszacsatoldjel 6sszegét hasznélja
megadhaté a 20-21 paraméter 1. alapjel, 20-22 paraméter 2. ) J . e !
. . . e visszacsatolojelként.
alapjel vagy paraméter 20-23 3. alapjel segitségével. Ha a
20-20 paraméter Visszacs.jel kezelése segitségével a [5] Tobb [3] Minimum A PID-szabalyoz6 az 1., 2. és 3.
alapjel min. bedllitast valasztja, a PID-szabalyozé noveli a visszacsatolojel értéke kozil a
ventilator-fordulatszdmot, ha barmely visszacsatoléjel nem legkisebbet haszndlja visszacsatolo-
éri el a hozza tartozo alapjel értékét, és csokkenti a jelként. Csak az 1. alapjelet
fordulatszdmot, ha mindegyik visszacsatoldjel nagyobb a hasznalja. Az 1. alapjel és minden
hozza tartozé alapjelnél. egyéb engedélyezett referencia
> . ” Osszege (Iasd a 3-7* Referencidk
20-20 Visszacs.jel kezelése ( ,
parameétercsoportot) szolgal a PID-
Opcio: Funkcio: szabalyozé alapjel-referencidjaként.
[0l Osszeg Gl i i 28 O [4] * Maximum A PID-szabalyozé az 1., 2. és 3.
visszacsatoldjel 6sszegét hasznalja . (] JBerof -
visszacsatolojel értéke kozil a
visszacsatoldjelként. A of
legnagyobbat hasznalja visszacsato-
Az 1. alapjel és minden egyéb 16jelként.
engedélyezett referencia 6sszege Csak az 1. alapjelet hasznélja. Az 1.
(lasd a 3-1* Referencidk paraméter- L . . .
alapjel és minden egyéb engedé-
csoportot) szolgél a PID-szabalyozé o 5
ol i lyezett referencia 6sszege (lasd a
alapjel-referenciajakent. 3-1* Referencidk paramétercsoportot)
[1] Kilonbség A PID-szabalyoz6 az 1. és a 2. szolgél a PID-szabalyozé alapjel-
visszacsatoldjel kiilonbségét referencidjaként.
hasznalja visszacsatoldjelként, a 3. [5] Tobb alapjel A PID-szabalyozé kiszamitja az 1.
visszacsatoldjelet nem veszi . . s .
min. visszacsatoldjel és az 1. alapjel, a 2.
figyelembe. Csak az 1. alapjelet . o .
visszacsatoldjel és a 2. alapjel,
hasznalja. Az 1. alapjel és minden . . P
b dél ; ) valamint a 3. visszacsatoléjel és a 3.
egyeb engedelyezett referencia alapjel kilonbségét. Azt a visszacsa-
Osszege (lasd a 3-1* Referencidk . . . .
tolojel-alapjel pérost veszi
parameétercsoportot) szolgal a PID- . -
balvozé alapiel-ref - figyelembe, amelynél a visszacsa-
szabalyozo alapjel-referenciajakent. tolojel a leginkabb elmarad a neki
megfelelé alapjel-referencia
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20-20 Visszacs.jel kezelése

20-20 Visszacs.jel kezelése

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
értékétdl. Ha mindegyik visszacsa- W
tolojel nagyobb a hozza tartozé Ha csak 2 visszacsatoldjel van
alapjelnél, a PID-szabalyozé azt a hasznalatban, a nem hasznalt
visszacsatoléjel-alapjel parost visszacsatolojelnek megfelelé
hasznélja, amelynél a két érték kozti paraméterben
killanbség a legkisebb. (20-00 paraméter 1. visszacs.-
ERTESITE. forrds, 20-03 paraméter 2.
Ha csak 2 visszacsatoldjel van visszacs.-forrds vagy
hasznalatban, a nem hasznalt 20-06 paraméter 3. visszacs.-
visszacsatoldjelnek megfelelé forrds) a [0] Nincs funkci6
paraméterben beallitast kell valasztani.
(20-00 paraméter 1. visszacs.- Minden alapjel-referencia
forrds, 20-03 paraméter 2. értékét a neki megfelel6
visszacs.-forrds vagy paraméter (20-21 paraméter 1.
20-06 paraméter 3. visszacs.- alapjel, 20-22 paraméter 2.
forrds) a [0] Nincs funkci6 alapjel és paraméter 20-23 3.
beallitast kell valasztani. glapjelpual sinihtiazioss2es
Minden alapjel-referencia egyéb engedélyezett referencia
értékét a neki megfeleld (lasd a 3-1* Referencidk
paraméter, valamint az sszes paramétercsoportot) értékének
egyéb engedélyezett referencia az gsszege adja.
(lasd a 3-7* Referencidk
e g a e
az Osszege adja.
Tartomany: Funkcio:
[6] Tobb alapjel A PID-szabdlyozé kiszamitja az 1. v FERRREeielt | o2 1. allplle) 20 [ < g e &
max. visszacsatoléjel és az 1. alapjel, a 2. ProcessCtrl |- 999999.999 | késziilék PID-szabélyozéja altal
visszacsatoléjel és a 2. alapjel, Unit* ProcessCtrlUnit | hasznalt alapjel-referencia
valamint a 3. visszacsatoldjel és a 3. 1 megadaséra szolgél. Lasd a
alapjel killsnbségét. Azt a visszacsa- 20-20 paraméter Visszacs.jel kezelése
toléjel-alapjel parost veszi Bl
figyelembe, amelynél a visszacsa- ERTESITE.
tolojel a leginkabb meghaladja a Az itt megadott alapjel-
neki megfelelé alapjel-referencia etaeneh essdaataeih a5
értékét. Ha mindegyik visszacsa- dsszes tobbi engedélyezett
toldjel kisebb a hozza tartozé referencia értékéhez (lasd a
alapjelnél, a PID-szabalyozé azt a 3-1* Referencidk paramétercso-
visszacsatoldjel-alapjel parost portot).
hasznalja, amelynél a két érték kozti
kilénbség a legkisebb.
Tartomany: Funkcié:
0 [-999999.999 | A 2. alapjel zart hurok médban a
ProcessCtrl |- 999999.999 | PID-szabalyoz6 altal hasznalt
Unit* ProcessCtrlUnit | alapjel-referencia megadasara
] szolgal. Lasd a
20-20 paraméter Visszacs.jel kezelése
leirasat.
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20-22 2. alapjel

20-60 Erz. nélk. egység

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
ERTESITES 17 [ we
Az itt megadott alapjel- (174] hi Hg
teferenc‘l.a h.ozzaado’dlk az 20-69 Erz. nélkiili informaciok
Osszes tobbi engedélyezett
A ety AT a Tomb [8]
referencia értékéhez (lasd a
3-1* Referencidk paramétercso- Tartomany: Funkcio:
portot). 0 | 0-25] |
3.17.3 20-7* PID aut. beszab.
20-23 3. alapjel
Tartomany: Funkcié: PID automatikus beszabalyozas
0 [-999999.999 | A 3. alapjel zart hurok médban a A frekvenciavalté zart hurku vezérlGje (20-** Hajtds zdrt
ProcessCtrl (- 999999.999 | PID-szabalyozo altal hasznalt hurokkal paramétercsoport) automatikusan beszabalyozhato,
Unit* ProcessCtrlUnit | alapjel-referencia megadaséra leegyszeriisitve és lerdviditve az lizembe helyezést,
] szolgal. Lasd a valamint biztositva a vezérlés pontos bedllitasat. Az
20-20 parameéter Visszacs.jel kezelése automatikus beszabalyozas csak akkor hasznalhatd, ha a
leirasat. 1-00 paraméter Konfigurdcié médja segitségével zart hurkd
ERTESITE. mikodés van bedllitva.
A minimalis és a maximalis Az automatikus beszabalyozas k6zben megjelend lizenetek
referencia valtozasa esetén Uj kezeléséhez grafikus kijelzé- és kezel6egység (GLCP)
automatikus PID-beszaba- szikséges.
lyozasra lehet sziikség. PID vagy SPC kivélasztasa esetén (20-79 paraméter PID aut.
beszab.) a frekvenciavalté automatikus beszabalyozas
ERTESITE. lizemmodba [ép. A tovabbi utmutatds az LCP kijelz&jén
Az itt megadott alapjel- jelenik meg.
referencia hozzaadodik az Inditsa el a ventilatort/szivattyut az [Auto On] (Automatikus
6sszes tobbi engedélyezett be) gomb megnyomasaval és start jellel. Az alapértel-
referencia értékéhez (lasd a mezett vezérlési beallitadsok biztositjak az alapjel elérését.
3-1* Referencidk paramétercso- PID automatikus beszabalyozashoz a fordulatszam
portot). manudlisan, a [A] és [Y] gombbal olyan szintre allithatd,
hogy a visszacsatolojel a rendszer alapjele kdzelében
- legyen.
20-60 Erz. nélk. egység %
Opcio: Funkcio: A
— ’ AVIGYAZAT!
S
23] s Ha a visszacsatolojel kivil keriil az automatikus
S beszabalyozaskor meghatarozott korlatokon (2073 és
[24] m>/min . . P
= 2074), akkor a rendszer elveti az automatikus beszaba-
[25] m°/h . . p p P
lyozast. A korlatok az alkalmazas védelmére is
71 bar szolgalnak az automatikus beszabalyozas végrehaj-
73] kPa tasakor.
[74] m WG
[75] mm Hg [!.!lﬂ'lig
[120] GPM
[121] galls A kézi motorfordulatszam-beallitassal a motor nem
221 e allithaté maximalis vagy minimalis fordulatszamra,
mivel az automatikus beszabalyozas soran novelni kell a
[123] gal/h .
motor fordulatszamat.
[124] CFM
[125] 1db3/s
[126] 1ab3/min
[170] psi Az automatikus beszabdlyozas stabilizalédott allapotban
071 font/ha2 Ie.pesenkent’l modosﬁasokalt haJF vegre,l majd figyeli aA
072] n wg visszacsatoldst. A PID-szabdlyozd szdmara az automatikus
beszabalyozés visszacsatoléjelébdl kiszamithaté a
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20-93 paraméter PID ardnyossdgi tényez6 és

20-94 paraméter PID integrdldsi id6 szikséges értéke. A
20-95 Paraméter PID differencidldsi idé 0 értéket kap. A
20-81 Paraméter Normdl/inverz PID-szabdlyozds meghata-
rozasa a beszabalyozasi folyamat soran torténik.

Ezek a szamitott értékek megjelennek az LCP-n, és a
felhaszndlo elfogadhatja vagy elvetheti 6ket. Az elfogadott
értékek a megfelelé paraméterekbe irédnak, az
automatikus beszabalyozéds lizemmdd pedig letiltott
allapotba kapcsol a 20-79 paraméter PID aut. beszab.
értékében. Az automatikus beszabélyozas néhany percet
vesz igénybe, hossza a rendszertél fligg.

Automatikus beszabdlyozas végrehajtasa el6tt allitsa be a
kovetkezd paramétereket a terhelési inercia alapjan:
. 3-41 Paraméter 1. felfutdsi rampaidé.

. 3-42 Paraméter 1. fékezési rampaidd.

vagy

. 3-51 Paraméter 2. felfutdsi rampaidé.
. 3-52 Paraméter 2. fékezési rampaidé.

Ha az automatikus PID-beszabalyozas hosszu rampaiddkkel
torténik, akkor az automatikusan beszabalyozott
paraméterek jellemzden lassu szabdlyozast biztositanak. Az
automatikus PID-beszabdlyozas aktivalasa el6tt meg kell
szlintetni a visszacsatold érzékeld tulzott zajat a bemeneti
sz(ir6 segitségével (6-** Analdg be/ki, 5-5% Impulzusbemenet
és 26-** Analdg I/0 opciéd MCB 109 paramétercsoport,

6-16 paraméter 53-as csatl., sz(ir8 idédllanddja,

6-26 paraméter 54-es csatl., szlird id6dllanddja,

5-54 parameéter Impulzussz(iré id6dllandéja (29-es),

5-59 parameéter Impulzussz(iré id6dllandéja (33-as)). A
vezérl6paraméterek nagyobb pontossdgdnak biztositasa
érdekében az automatikus PID-beszabélyozast az
alkalmazas tipikus mikddése idején, tehat tipikus terhelés
mellett hajtsa végre.

SPC automatikus beszabalyozas

Az SPC inditja a DRC beszabdlyozaséat. Ha a rendszer vissza-
csatolojele kéttarolds rendszert hatdroz meg, az
automatikus beszabalyozas automatikusan folytatodik a
PID-paraméterek beszabélyozéséval. Ha az SPC elveti a
DRC-t, ez abbdl lathatd, hogy a folyamatjelzé a 4. 1épésre
all.

A DRC feltételezi, hogy a frekvenciavalté célalkalmazasai
altaldnosan egytarolés, plusz holtidés rendszerként
modellezheték. A DRC automatikus beszabdlyozas vissza-
csatoldjellel szolgal a szdmitashoz.

. T = a Kp folyamatrendszer erésitésének
id6allanddja.

. 0 = késleltetés a DRC bemenet és kimenet kozott;
csak az SPC segitségével allithatd be.

20-70 Zart hurok tipusa

Opcio: Funkcié:

Ha ismert az alkalmazas valaszse-
bessége, itt beallithatja. A legtobb
alkalmazas esetében megfelel6 az
alapértelmezett beallitas. Pontosabb
értékkel leréviditheté a PID-illesztés
végrehajtasahoz sziikséges idé. Ez a
beallitas nincs hatassal a
paraméterek értékére, csupan az
automatikus beszabalyozas
sebességére.

[0] * Automatikus 30-120 mp-ig tart a végrehajtasa.

[1] Gyors nyomas | 10-60 mp-ig tart a végrehajtédsa.

[2] Lassi nyomas | 30-120 mp-ig tart a végrehajtasa.

[3] Gyors
hémérséklet
[4] Lassu
hémérséklet

20-71 PID-teljesitmény
Opcio: Funkcié:

[0] * Normal

10-20 mp-ig tart a végrehajtdsa.

30-60 mp-ig tart a végrehajtasa.

A paraméter Normal beéllitasa
ventilatorrendszerek nyomasszaba-
lyozaséra alkalmas.

[1] Gyors A Gyors beallitas szivattydrendsze-
reknél hasznalatos, ahol gyorsabb

szabdlyozasi vélasz sziikséges.

20-72 PID-kimenet valt.

Tartomany: Funkcié:

0.10* [0.01 - 0.50 ] | Az automatikus beszabdlyozés altal
hasznalt moédositasi [épések
nagysaganak beallitdsa. Az érték a
teljes fordulatszam szazalékaként
értelmezendd. Ha példaul a
maximalis kimeneti frekvencia
bedllitdsa (4-13 paraméter Motor
f.szam felsé korldt [1/min]/

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [Hz]) 50 Hz, akkor a 0,10 érték
az 50 Hz 10%-a, azaz 5 Hz. A
beszabdlyozéas pontossaga
érdekében olyan értéket kell
beallitani, hogy a visszacsatoléjel
véltozasai 10 és 20% kozé essenek.
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3.17.4 20:8° PID alapvets bedll
Tartomany: Funkcié:
999999 [-099999.999 | Adja meg a visszacsatolojel Ezzel a paramétercsoporttal allithatd be a PID-szabalyozé
ProcessCtrl |- par. 20-74 minimalis megengedett szintjét a alapvetd mikodése, beleértve a kovetkezbket:
Unit* ProcessCtrlUnit | paraméter 20-12 Ref./visszacs. egység * V,é.lasz az alapjel feletti vagy alatti visszacsato-
] segitségével bedllitott felhasznaloi I6jelre
egységben kifejezve. Ha a szint a . A fordulatszam, amelynél m(kodni kezd

20-7. Ster Vi . min. szintj . - . .
0-73 paraméter Visszacs. min. szintje . Mikor jelzi, hogy a rendszer elérte az alapjelet

értéke ala esik, az automatikus

beszabalyozas megszakad, és 20-81 Normal/inverz PID-szabalyozas

hibalizenet jelenik meg az LCP-n. Opcié: Funkcié:
; — [0] * Normal A frekvenciavalté kimeneti
frekvenciaja csokken, ha a visszacsa-
Tartomany: Funkcio: tolojel nagyobb az alapjel-
999999 [ par. 20-73 - | Adja meg a visszacsatolojel referencidnal. Ez a viselkedés
ProcessCtrl | 999999.999 maximalis megengedett szintjét a nyomasszabalyozott befivéven-
Unit* ProcessCtrlUnit | paraméter 20-12 Ref./visszacs. egység tilator- és szivattydalkalmazasok
] segitségével beallitott felhasznaloi esetén jellemzé.
egységhen kifejezve. Ha a szint a [1] Inverz A frekvenciavélté kimeneti
e frekvenciaja novekszik, ha a vissza-
szintje értéke folé emelkedik, az csatoléjel nagyobb az alapjel-
automatikus beszabalyozas referencianal.
megszakad, és hibauizenet jelenik

meg az LCP-n. 20-82 PID start f.szam [1/min]

Opci6: Funkcio: size NNGEREMFRTESITES

icleizel REL Ez a paraméter csak akkor
lathat6, ha a

0-02 paraméter Motorford.sz.
egység bedllitasa [0] 1/min.

A paraméter az automatikus
beszabélyozas inditasara szolgal.
Miutan az automatikus beszaba-
lyozas sikeresen befejez6dott, és a
felhasznalo elfogadta vagy elvetette

a beallitasokat az [OK] vagy [Cancel] Els6 inditasakor a frekvenciavalto
(Mégse) gomb megnyomésaval a el6szor az itt megadott kimeneti
beszabalyozas végén, a paraméter fordulatszamra gyorsit nyilt hurkd
visszaall a [0] Tiltva beallitasra. tizemmodban, az aktiv felfutasi
. rampaidének megfeleléen. A
[o] * Disabled 1 . . .
beallitott kimeneti fordulatszam
[1 PID A PID automatikus beszabalyozas - . s
i i elérése utan a frekvenciavalto
g, automatikusan zart hurkud
[2] Smart Process | Intelligens folyamatvezérléssel tUzemmodba kapcsol, és miikodésbe
torténd automatikus beszabalyozas |ép a PID-szabalyozé. Ez a funkcid
engedélyezése. Automatikusan azoknal az alkalmazasoknal hasznos,
kivalasztja a legmegfelelébb ahol inditaskor gyorsan el kell érni
szabalyozasi elvet (PID vagy DRC). a minimalis fordulatszamot.
[3] DRC Ezt a lehet6séget az SPC

automatikus beszabdlyozas aktivalja.
Manualis beallitasként jellemzéen
nem hasznalatos.
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20-83 PID start f.szam [Hz]

20-91 PID-gerjedésgatlo

ennek a paraméternek az értékénél,
a frekvenciavalto kijelz6jén a Futds
ref--dn felirat jelenik meg. Ez az
allapot kifelé is jelezhetd, egy
digitélis kimenet [8] Fut.ref.-n,nincs
figy funkciora valé programozasaval.
Emellett a soros kommunikacidoban
a frekvenciavalto allapotszavanak
Referencidn allapotbitje TRUE (IGAZ)
(logikai 1) értékd lesz.

A Referencia sdvszél.-ben szamitasa
az alapjel-referencia szazalékaként
torténik.

3.17.5 20-9* PID szabalyozo

Ezek a paraméterek lehetévé teszik a PID-szabdlyozd kézi
beallitdsat. A PID-szabalyozé paramétereinek megfelel6
beallitdsaval javithat6 a szabalyozas hatékonysaga. A PID-
szabélyozé paramétereinek bedllitasahoz lasd a VLT® AQUA
Drive FC 202 tervezdi segédletet.

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
related* hz] Ez a paraméter csak akkor Az [1] Bekapcsolva opcié
lathato, ha a automatikusan aktivalédik, ha
0-02 paraméter Motorford.sz. a kovetkez6 opcidk egyike van
egység beallitasa [1] Hz. kivalasztva a 27-** Kiils6 zdrt
hurok csoport paramétereiben:
Elsé inditasakor a frekvenciavalté [0] Normail, [X] Enabled Ext CLX
el6szor az itt megadott kimeneti PID (Enged. bév. CL X PID).
frekvenciara gyorsit nyilt hurku
Uzemmadban, az aktiv felfutési [0] Kikapcsolva Az integraldtag akkor is folytatja az
rampaidének megfeleléen. A értékmodositast, ha a kimenet eléri
beallitott kimeneti frekvencia a széIs6 értékek valamelyikét. Ez
elérése utan a frekvenciavalto utana késést okozhat a vezérl
automatikusan zart hurku kimenetének mddositasaban.
U 6dba k I, és mukodésh
u’zemmo a zllpcso’ €5 MUKo e? < ) = Bekapcsolva Ha a beépitett PID-szabalyozd
|ép a PID-szabalyozé. Ez a funkcio X L. .,
kimenete eléri a széls6 értékek
azoknal az alkalmazasoknal hasznos, o L.
» i valamelyikét (minimum vagy
ahol inditaskor gyorsan el kell érni X X L
maximum), az intergalétag
a minimalis fordulatszamot. e i ;
zarolddik, igy nem tudja tovabb
_— » modositani a szabdlyozott eljarasi
20-84 Referencia savszél.-ben . o
paraméter értékét. A vezérl6 ennek
Tartomany: Funkcio: készonhetSen gyorsabban
5 %* [0 - 200 %] Ha a visszacsatoldjel és az alapjel- reagélhat, amint Gjra szabalyozni
referencia kozotti kiilonbség kisebb tudja a rendszert.

20-93 PID aranyossagi tényezé

Tartomany: Funkcioé:
2% [0-101]

Az aranyossagi tényezé azt jelzi,
hanyszor kell alkalmazni a hibajelet
az alapjel és a visszacsatoldjel
kozott.

Ha a (hiba x erésités) megegyezik a

3-03 paraméter Maximdlis referencia segitségével bedllitott
értékkel, a PID-szabélyozé megproébdlja a

4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [1/min]/

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [Hz] értékének
megfelelévé tenni a kimeneti fordulatszamot. A gyakor-
latban ezt korldtozza ez a bedllitas.

Az ardnyossagi tartoménysav (a kimenet 0%-rél 100%-ra
torténé valtozasat okozé hiba) a kdvetkez6 képlettel
szamithato ki:

1 .
7 —— —| x (max. referencia)
ardnyossdgi tényezé

ERTESITES

Mindig el6bb a 3-03 paraméter Maximdlis referencia
kivant beallitasat adja meg, és csak ezutan allitsa be a
PID-szabalyozé értékeit a 20-9* PID szabdlyozé paraméter-
csoportban.
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20-94 PID integralasi id6

20-96 PID diff.-erdsit. korlat

szabalyozé kimenetéhez,
mindaddig, amig a referencia/
alapjel és a visszacsatolojel kozott
eltérés (hibajel) van. A hozzajarulas
aranyos a hibajel méretével. Ez a
mechanizmus biztositja, hogy a
hibajel a nulldhoz kozelitsen.

Ha az integralasi id6 kis értékre van
allitva, a rendszer minden hibajelre
gyorsan reagal. llyen esetben
azonban a vezérlés instabilla vélhat.
A beallitott érték azt az id6t adja
meg, amelyre az integraldtagnak
van sziiksége ahhoz, hogy az adott
hibajellel aranyos mérték(i hozzaja-
rulast adjon hozza a kimenethez.
Ha az érték beallitasa 10000, akkor
a szabalyozd egyszerli aranyos
szabélyozéként miikodik, melynek
P-tartomanya a 20-93 paraméter PID
ardnyossdgi tényezé segitségével
beallitott értéken alapul. Ha nincs
hibajel, az aranyos szabalyozo
kimenete 0.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
8 s* [0.01 - 10000 | Az integréldtag egyre nagyobb 55 [1-501] A PID-szabalyozé differencialo-
s] mértékben jarul hozza a PID- funkcidja a visszacsatolojel

véltozasanak sebességére reagal. A
visszacsatolojel hirtelen véltozasa
igy nagy véltozast idézhet el6 a
PID-szabélyozé kimenetében. Ez a
paraméter a PID-szabalyozo
differencialéfunkcidja maximalis
hatasanak korlatozasara szolgal.
Kisebb érték nagyobb mértékben
korlatozza a differencialofunkcio
maximalis hatasat.

Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha
a 20-95 paraméter PID differencidldsi
idé bedllitdsa nem 0 s (kikapcsolva).

20-95 PID differencialasi id6

Tartomany:

Funkcio:

0 s*

[0-105]

A differencialotag a visszacsatoldjel
véltozasanak sebességét mutatja. A
visszacsatolojel gyors valtozasa
esetén a PID-szabalyozé kimenete
ugy mddosul, hogy csokkenjen a
véltozas sebessége. Ha az itt
bedllitott érték nagy, a PID-
szabalyozé gyorsan reagal. Tul nagy
érték esetén azonban instabilla
vélhat a frekvenciavalté kimeneti
frekvenciaja.

A differenciélasi id6 abban az
esetben hasznos, ha a frekvenci-
avalté nagyon gyors reakcidjara és
pontos fordulatszam-szabalyozasra
van sziikség. A megfelel6 rendszer-
szabdlyozast biztositd beallitas
megtaldldsa azonban nehéz lehet. A
differencidlasi id6t rendszerint nem
hasznaljak a vizkezel6 és szennyviz-
tisztité alkalmazasokban. A legjobb
tehat 0 (kikapcsolva) értékre allitani
a paramétert.

MG200B47
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3.18 A 21-**Kils6 zart hurok csoport
paraméterei

Az FC 202 a PID-szabdlyozé mellett még 3 bdvitett zart
hurku PID-szabalyozét is kindl. Ezek egymastdl fliggetlentil
allithatdk be, kiils6 beavatkozéegységek (szelepek,
csillapitok stb.) szabalyozéséra, vagy a belsé PID-
szabalyozéval egyiitt az alapjelvaltozdsokra vagy terhelési
zavarokra adott dinamikus valaszok javitasara.

A bdvitett zart hurkd PID-szabdlyozdk egymdssal vagy a
PID zart hurku szabalyozéval 6sszekapcsolva kettds hurku
konfiguraciot alkothatnak.

Moduléaléberendezés (példaul szelepmotor) szabdlyo-
zasahoz helyzetbedllité szervomechanizmus sziikséges 0-10
V-os (VLT® Analog 1/0 Option (MCB 109) &ltal kiildstt jel)
vagy 0/4-20 mA-es vezérl6jelet elfogadd beépitett elektro-
nikaval.

A kimeneti funkcié a kovetkezé paraméterekben progra-
mozhat6 be:
. Vezérl6kartya, 42-es csatlakozo: 6-50 Paraméter 42-
es kimenet (opcidk: [113]...[115] vagy [149]...[151],
1-3. bév. zdrt hurok

e VLT® General purpose 1/0 card (MCB 101), X30/8-
as csatlakozo: Paraméter 6-60 X30/8-as kimenet,
(beallitas: [113]...[115] or [149]...[151], 1-3. bbv.
zart hurok.

*  VLT® Analog I/0 Option (MCB 109), X42/7...11-es
csatlakozo: 26-40 Paraméter X42/7 csatl,, kimenet,
26-50 paraméter X42/9 csatl,, kimenet,

26-60 paraméter X42/11 csatl., kimenet (opciok:
[113]...[115], 1-3. bév. zdrt hurok).

A VLT® General purpose I/0 card (MCB 109) és a VLT®
analog I/0 option (MCB 109) opcionalis.

3.18.1 21-0* BOv. CL aut. beszab.

Az egyes bdvitett zart hurkd PID-szabalyozék automa-
tikusan beszabalyozhatdk, leegyszer(sitve és lerdviditve az
lzembe helyezést, valamint biztositva a PID-szabélyozas
pontos bedllitasat.

Az automatikus PID-beszabalyozas haszndlata érdekében
konfiguralja a megfelelé bovitett PID-szabalyozdt az
alkalmazashoz.

Az automatikus beszabdlyozas kdzben megjelené lizenetek
kezeléséhez grafikus LCP sziikséges.

Az automatikus beszabdlyozas engedélyezésével a
21-09 paraméter PID aut. beszab. PID automatikus beszaba-

lyozéas Gizemmodba Iépteti a megfelelé PID-szabalyozét. A
tovabbi Utmutatas az LCP kijelz6jén jelenik meg.

Az automatikus PID-beszabalyozas [épésenkénti modosi-
tasokat hajt végre, majd figyeli a visszacsatolast. A
visszacsatolastol fiiggéen a kovetkezé sziikséges értékek
kiszamitasara kerl sor:

. PID ardnyossagi tényez6

- 21-21 Paraméter Kiils6 1. ardnyossdgi
tényezd az 1. bévitett zart hurokhoz.

- 21-41 Paraméter Kiils6 2. ardnyossdgi
tényezd a 2. bovitett zart hurokhoz.

- 21-61 Paraméter Kiils6 3. ardnyossdgi
tényez6 a 3. bovitett zart hurokhoz.

. Integralasi id6

- 21-22 Paraméter Kiilsé 1. integr. id6 az 1.
bévitett zart hurokhoz.

- 21-42 Paraméter Kiils6 2. integr. id6 a 2.
bévitett zart hurokhoz.

- 21-62 Paraméter Kiilsé 3. integr. id6 a 3.
bovitett zart hurokhoz.

A PID differencialasi idé a kovetkezé paraméterekben 0
értékre all:
. 21-23 Paraméter Kiilsé 1. differencidldsi id6 az 1.
bévitett zart hurokhoz.

. 21-43 Paraméter Kiilsé 2. differencidldsi idé a 2.
bévitett zart hurokhoz.

. 21-63 Paraméter Kiilsé 3. differencidldsi idé a 3.
bévitett zart hurokhoz - nullara (0) allitva.

. 21-20 Paraméter Kiilsé 1. normdl/inverz szab. az 1.
bévitett zart hurokhoz.

. 21-40 Paraméter Kiilsé 2. normdl/inverz szab. a 2.
bévitett zart hurokhoz.

. 21-60 Paraméter Kiilsé 3. normdl/inverz szab. a 3.
bévitett zart hurokhoz.

Ezek a szamitott értékek megjelennek az LCP-n, és a
felhaszndlo elfogadhatja vagy elvetheti 6ket. Az elfogadott
értékek a megfelelé paraméterekbe irédnak, a PID
automatikus beszabalyozéds izemmdd pedig letiltott
allapotba kapcsol a 27-09 paraméter PID aut. beszab.
értékében. Az automatikus PID-beszabalyozas néhany
percet vesz igénybe, hossza a vezérelt rendszertdl fligg.

Az automatikus PID-beszabdlyozas aktivalasa el6tt meg kell
szlintetni a visszacsatold érzékel6 tulzott zajat a bemeneti
szUr6 segitségével (5-5* Impulzusbemenet, 6-** Analdg be/ki
és 26-** Analdg I/0 opcié MCB 109 paramétercsoport, 53-
as/54-es csatlakozo sz(iré id6éallandoja/Impulzussz(ird
idéallanddja (29-es/33-as)).
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21-00 Zart hurok tipusa

21-03 Visszacs. min. szintje

21-01 PID-teljesitmény

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
Ez a paraméter az alkalmazas . 21-10 Paraméter Kiilsé 1.
reakcidjat hatdrozza meg. A legtébb ref./visszacs. egység az 1.
alkalmazas esetében megfelel6é az bévitett zart hurokhoz.
alapértelmezett beallitas. Ha ismert o 21-30 Paraméter Kiilsé 2.
az alkalmazas relativ sebessége, az ref /visszacs. egység a 2.
itt beallithato. Ezzel lerévidul az it i i,
automatikus PID-beszabélyozas
végrehajtasahoz szikséges id6. Ez a ¢ 20-05 Parameter 2
beéllitdss nem érinti a beszaba- visszacs.-forrds egys. a 3.
lyozott paraméterek értékét, csak az bévitett zért hurokhoz.
automatikus PID-beszabalyozas Ha a szint a
végrehajtasakor hasznalatos. 21-03 paraméter Visszacs. min. szintje
e Autormatikus értéke ald esik, az automatikus PID-
o B s beszabdlyozas megszakad, és
] Lasst nyomds hibalizenet jelenik meg a kijelzon.
hémérséklet . -
4 Lasst Tartomany: Funkcié:
hémérséklet 999999+ [ par. 21-03 - | Adja meg a visszacsatoldjel

999999.999 ] [ maximalis megengedett szintjét a

kovetkezé paraméterekben

Opcio: Funkcio: bedllitott felhasznaléi egységben
[o] * Normal A paraméter Normal beallitasa kifejezve:
ventilatorrendszerek nyomasszaba- *  21-10 Paraméter KiilsG 1.
lyozasara alkalmas. ref./visszacs. egység az 1.
bévitett zart hurokhoz.
[1] Gyors A Gyors beallitas altalaban szivat-
tyurendszereknél hasznalatos, ahol * 21-30 Parameéter Kitls6 2.
gyorsabb szabalyozasi valasz ref/visszacs. egység a 2.
sziikséges. bévitett zart hurokhoz.
. 20-05 Paraméter 2.
Tartomany: Funkcio: bévitett zart hurokhoz.
0.10% [0.01 - 0.50 ] [ Az automatikus beszabélyozas altal Ha a szint a
hasznalt médositési 1épések 21-04 paraméter Visszacs. max.
nagysaganak beéllitasa. Az érték a szintje értéke folé emelkedik, az
teljes mikodési tartomany szézalé- automatikus PID-beszabalyozas
kaként értelmezends. Igy a megszakad, és hibatizenet jelenik
maximalis kimeneti fesziltség meg a kezel6egységen.
beallitasa 10 V, akkor a 0,10 érték a
lyozas pontossaga érdekében olyan Opcio: Funkcio:
értéket dllitson be, hogy a vissza- Ez a paraméter lehet6vé teszi a
esaialtelfell vl teraksl 10 63 208 (6 bévitett PID-szabalyozé kivalasztasat
S az automatikus beszabalyozashoz,
és elinditja az automatikus PID-
Tartomany: Funkcio: automatikus beszabalyozas
-999999* [-999999.999 | Adja meg a visszacsatolojel sikeresen befejezédétt, és a
- par. 21-04 ] | minimalis megengedett szintjét a felhasznal6 elfogadta vagy elvetette
kévetkezé paraméterekben a beallitasokat az [OK] vagy [Cancel]
beéllitott felhasznaloi egységben (Mégse) gomb megnyomasaval a
kifejezve: beszabélyozas végén, a paraméter
visszaall a [0] Tiltva bedllitasra.
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21-09 PID aut. beszab. 21-10 Kilsé 1. ref./visszacs. egység

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[0] * Tiltva [41] m/min
[11 Enged. bév. CL [45] m
1 PID [60] °C
[2] Enged. bév. CL [70] mbar
2 PID [71] bar
[3] Enged. bév. CL [72] Pa
3 PID [73] kPa
[74] m WG
3.18.2 21-1* Kulsé CL 1 ref./vcs. [75] mm Hg
[80] kw
FC102 E [120] GPM
ﬁ [121] gal/s
§ [122] gal/min
rKel?!:::encia i el gal/h
P21-13 [124] CFM
Bov. zart [125] 1db3/s
wapgel | menetie, [126] 1ab3/min
P21-15 1 | [127] lab3/h
\ [130] font/s
Visszacsatolojel ‘ [131] font/min
Pa114 \ [132] font/h
\ [140] lab/s
MCB101 ! [141] lab/min
L Kimenetijel [145] lab
Pe60 [160] °F
[170] psi
Abra 3.62 1. bévitett zart hurok referenciaja/visszacsatoléjele [171] font/hii2
[172] in wg
[173] lab WG
21-10 Kiilsé 1. ref./visszacs. egység [174] hii Hg
Opcio: Funkcié: (180] LE
Vélassza ki a referencia és a vissza-
csatoldjel mértékegységét. Tartomany: Funkcio:
[0] * 0 [-999999.999 | Valassza ki az 1. zart hurkd
[1] % ExtPID1Uni |- par. 21-12 szabélyozé minimalis referencia-
[5] PPM t* ExtPID1Unit] értékét.
[10] 1/min
0 [umin
[12] IMP/s Tartomany: Funkcio:
[20] I/s 100 [ par. 21-11 - w
[21] I/min ExtPID1Uni | 999999.999 Mindig elébb a
[22] Vh t EtPIDIUNitl | 51.72 paraméter Kiilsé 1. max.
23] m’/s referencia kivant beallitasat
[24] m’/min adja meg, és csak ezutan
[25] m’/h allitsa be a PID-szabalyozé
[30] kg/s értékeit a 20-9* PID szabdlyozé
[31] kg/min paramétercsoportban.
[32] kg/h
[33] t/min Valassza ki az 1. zart hurka
[34] t/h szabélyozé maximalis referencia-
[40] m/s értékét.
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21-12 Kilsé 1. max. referencia

21-14 Kulsé 1. visszacs.-forras

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
A PID-szabélyozé dinamikdja ennek szabalyozé szdmara. Az X30/11-es
a paraméternek az értékétdl fligg. és az X30/12-es analég bemenet a
Lasd még: 21-21 paraméter Kiilsé 1. VLT® General Purpose 1/0 Card
ardnyossdgi tényezo. (MCB 101) bemeneteit jelenti.
[1] 53-as analog
Opcio: Funkcié: bem.
Ez a paraméter hatdrozza meg, 121 54-es analég
hogy a frekvenciavalté melyik bem.
bemenete szolgéljon a referenciajel B3] 29-0s
forrésaként az 1. zart hurkd impulzus bem.
szabalyozé szamara. Az X30/11-es 4] 33-as
és az X30/12-es analég bemenet a impulzusbem.
VLT® General Purpose /0O Card 7] X30/11-es
(MCB 101) bemeneteit jelenti. analég be
[0] * Nincs funkcié [8] X30/12-es
[1] 53-as analég analég be
bem. [9] X42/1 analég
[2] 54-es analdg bem.
bem. [10] X42/3 analég
[7] 29-es bem.
impulzusbem. [11] X42/5 analég
[8] 33-as bem.
impulzusbem. [15] X48/2-es
[20] Digitalis analég bem.
pot.méter [99] Normal
[21] X30/11 analég Feedback
bem. [100] 1-es busz-
[22] X30/12 analég visszacs.
bem. [101] 2-es busz-
[23] X42/1 analog visszacs.
bem. [102] 3-as busz-
[24] X42/3 analég visszacs.
bem. [104] Araml. érz.
[25] X42/5 analég nélkiil
bem. [105] Nyomas érz.
[29] X48/2-es nélkdl
analég bem. [200] Ext. Closed
[30] 1. bév. zart Loop 1
hurok [201] Ext. Closed
[31] 2. bov. zart Loop 2
hurok [202] Ext. Closed
[32] 3. bév. zart Loop 3
hurok
[35] Digital input
sellac Tartomany: Funkcié:
0 [-999999.999 | Az alapjel-referencia bévitett 1. zart
21-14 Kuls6 1. visszacs.-forras ExtPID1Uni |- 999999.999 | hurokban hasznalatos. A bévitett 1.
Opcio: Funkcié: t* ExtPID1Unit] | alapjel értéke hozzdadddik a
Ez a paraméter hatarozza meg, bévitett 1. referenciaforras
hogy a frekvenciavalté melyik értékéhez (21-13 paraméter Kiilsé 1.
bemenete szolgéljon a visszacsa- referenciaforrds).
tolojel forrasaként az 1. zart hurkd
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21-17 Kulsé 1. referencia [egység]

21-22 Kulsé6 1. integr. id6

21-18 Kiilsé 1. visszacs. [egység]

Tartomany: Funkci6:

0 [-999999.999 | Az 1. zart hurku szabalyozé vissza-
ExtPID1Uni |- 999999.999 | csatoldjel-értékének kijelzése.

t ExtPID1Unit]

21-19 Kiilsé 1. kimenet [%]
Tartomany:
0 %*

Funkcio:

[0 - 100 %] Az 1. zért hurkd szabalyozé

kimeneti értékének kijelzése.

3.18.3 21-2* Kulsé CL 1 PID

21-20 Kiilsé 1. normal/inverz szab.

Opcio: Funkcio:

[0] * Normal A kimenet csokkentése, ha a vissza-
csatoldjel nagyobb a referencianal.

[1 Inverz A kimenet novelése, ha a visszacsa-
tolodjel nagyobb a referencianal.

21-21 Kulsé 1. aranyossagi tényezé

Tartomany: Funkcio:

0.50*

[0-10] Az arényossagi tényezd azt adja
meg, hogy hanyszor kell alkalmazni
a hibajelet az alapjel és a visszacsa-

tolojel kozott.

Ha a (hiba x er6sités) megegyezik a

3-03 paraméter Maximdlis referencia segitségével bedllitott
értékkel, a PID-szabdlyozdé megproébdlja a

4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [1/min]/

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [Hz] értékének
megfelelévé tenni a kimeneti fordulatszdmot. A gyakor-
latban ezt korldtozza ez a bedllitas.

Az ardnyossagi tartomdanysav (a kimenet 0%-rél 100%-ra
torténé valtozasat okozoé hiba) a kévetkezé képlettel
szamithat ki:

1 ;
- —— —| x (max. referencia)
ardnyossdgi tényezé

ERTESITE

Mindig el6bb a 3-03 paraméter Maximdlis referencia
kivant beallitasat adja meg, és csak ezutan allitsa be a
PID-szabalyozé értékeit a 20-9* PID szabdlyozé paraméter-
csoportban.

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:

0 [-999999.999 | Az 1. zért hurkud szabalyozd referen- 20 s* [0.01 - 10000 | Az integréaldtag egyre nagyobb
ExtPID1Uni |- 999999.999 | ciaértékének kijelzése. sl mértékben jarul hozza a PID-
t* ExtPID1Unit] szabalyozd kimenetéhez,

mindaddig, amig a referencia/
alapjel és a visszacsatolojel kozott
eltérés (hibajel) van. A hozzajérulas
aranyos a hibajel méretével. Ez a
mechanizmus biztositja, hogy a
hibajel a 0-hoz kozelitsen.

Ha az integralasi id6 kis értékre van
allitva, a rendszer minden hibajelre
gyorsan reagal. llyen esetben
azonban a vezérlés instabilla vélhat.
A beéllitott érték azt az id6t adja
meg, amelyre az integralétagnak
van sziiksége ahhoz, hogy az adott
hibajellel ardanyos mértékl hozzaja-
rulast adjon hozza a kimenethez.
Ha az érték beallitasa 10000, akkor
a szabalyozd egyszerli aranyos
szabalyozoként miikodik, melynek
P-tartomanya a 20-93 paraméter PID
ardnyossdgi tényezd segitségével
beallitott értéken alapul. Ha nincs
hibajel, az aranyos szabalyozé
kimenete 0.

21-23 Kilsé 1. differencialasi idé

Tartomany:

Funkcio:

0 s*

[0-105]

A differencidlétag allandé hibara
nem reagal, erésitést csak a vissza-
csatoldjel valtozasa eredményez.
Minél gyorsabb a visszacsatolojel
véltozasa, annél nagyobb a differen-
cialétag erGsitése.

21-24 Kulsé 1. diff.-er6sitési korlat
Tartomany: Funkcio:
55 [1-50] A differencidlotag erésitési (DG)

korlatjanak beéllitasa. Gyors valtozas
esetén a DG megnovekszik. A korlat
hasznalataval lassu véltozasnal a
tényleges DG, mig gyors valtozasnal
egy allandé DG-érték hasznalhato.

21-26 Ext. 1 On Reference Bandwidth

Tartomany:

Funkcio:

5 %*

[0 - 200 %]

A referencia-savszélesség megadasa.
Ha a PID-szabalyozé hibajele (a
referencia és a visszacsatolojel
kozotti kulonbség) kisebb a
paraméter értékénél, akkor a
referencian allapotbit értéke 1.
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31184 21-3* Kl CL 2 refvcs

Opcio: Funkcié:
i7a_ [ning
Opcio: Funkcié: [180] LE
A részleteket lasd: ” n "
21-10 paraméter Kiilsé 1. ref/visszacs. Al Ll e S TC S
egység. Tartomany: Funkcié:
Bk 0 [-999999.999 | A részleteket lasd:
o % ExtPID2Uni | - par. 21-32 21-11 paraméter Kiilsé 1. min.
G ExtPID2Unit] referencia.
[5] PPM
E;i :A;n;;: Tartomany: Funkcié:
020] s 100 [par. 21-31 - | A részleteket lasd:
21 Voin ExtPID2Uni | 999999.999 21-12 paraméter Kiilsé 1. max.
G ExtPID2Unit] referencia.
[22] I/h
g:i :S;hmm Opcio: Funkcié:
330] ka/s A részleteket lasd:
: 21-13 paraméter Kiilsé 1. referencia-
[31] kg/min forrds.
[32] kag/h
[33] t/min [0] * Nincs funkcio
[34] t/h [1] 53-as analdg
[40] m/s bem.
[41] m/min [2] 54-es analdg
[45] = bem.
[60] oC [7] 29-es
[70] mbar impulzusbem.
71 bar (8] 33-as
72] Pa impulzusbem.
73] P [20] Digitalis
4] WG pot.méter
[21] X30/11 analég
[75] mm Hg bem.
[80] kW [22] X30/12 analég
[120] GPM bem.
1211 gal/s 23] X42/1 analog
[122] gal/min bern.
(123] dalli 24] X42/3 analog
[124] CFM bR
(125] L [25] X42/5 analég
[126] 1db3/min bem.
L il 29] X48/2-es
[130] font/s analég bem.
(131] font/min 301 1. bév. zért
[132] font/h hurok
[140] 1ab/s [31] 2. bév. zart
[141] lab/min hurok
[145] lab [32] 3. bév. zart
[160] °F hurok
[170] psi [35] Digital input
[171] font/hii2 select
[172] in wg
[173] ldb WG
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21-34 Kilsé 2. visszacs.-forras

21-37 Kulsé 2. referencia [egység]

Opcié: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
A részleteket lasd: 0 [-999999.999 | A részletekért lasd a
21-14 paraméter Kiilsé 1. visszacs.- ExtPID2Uni |- 999999.999 | 21-17 paraméter Kiilsé 1. referencia
forrds. G ExtPID2Unit] [egység], Ext. 1 Reference [Unit],
o] * Nincs funkaio (Kiils6 1. referencia [egység])
o s ol paraméter leirasat.
bem. T >
,
[2] 54-es analog
bem. Tartomany: Funkcié:
131 29-0s 0 [-999999.999 | A részleteket lasd:
impulzus bem. ExtPID2Uni |- 999999.999 | 27-18 paraméter Kiils6 1. visszacs.
4] 33-as t ExtPID2Unit] | [egység].
impulzusbem.
7] X30/11-es 21-39 Kulsé 2. kimenet [%]
analég be Tartomany: Funkcié:
[8] X30/12-es 0 %* [0 - 100 %] A részleteket lasd:
analdg be 21-19 paraméter Kiilsé 1. kimenet
[9] X42/1 analog [%].
bem.
o) X42/3 analog 3.18.5 21-4* Kiilsé CL 2 PID
bem.
[11] X42/5 analég
bem. 21-40 Kulsé 2. normal/inverz szab.
[15] X48/2-es Opcio: Funkcio:
analég bem. A részleteket lasd:
[99] Normal 21-20 paraméter Kiilsé 1. normdl/
Feedback inverz szab..
[100] 1-es busz- [o] * Normal
visszacs. I Inverz
[101] 2-es busz-
visszacs. 21-41 Kulsé 2. aranyossagi tényez6
oz 3-as busz- Tartomany: Funkcié:
visszacs. 0.50* 0-10] A részleteket lasd:
[104] Araml. érz. 21-21 paraméter Kiilsé 1. ardnyossdgi
nélkal tényez6.
[105] Nyomads érz.
nélkiil 21-42 Kiils6 2. integr. id6
[200] Ext. Closed Tartomany: Funkcié:
Loop 1 < z
20 s* [0.01 - 10000 | A részleteket lasd:
(201] Ext. Closed s] 21-22 paraméter Kiilsé 1. integr. id6.
Loop 2
[202] Ext. Closed 21-43 Kiilsé 2. differencialasi idé
Loop 3
Tartomany: Funkcié:
0= 0-105 [ A résdlereket ésd
Tartomany: Funkcio: 21-23 paraméter Kiilsé 1. differen-
0 [-999999.999 | A részleteket lasd: cidldsi id6.
ExtPID2Uni |- 999999.999 | 21-15 paraméter Kiilsé 1. alapjel.
o ExtPID2Unit] 21-44 Kiilso 2. diff.-er6sitési korlat
Tartomany: Funkcié:
55 [1-50] A részleteket lasd:
21-24 paraméter Kiilsé 1. diff.-
erésitési korldt.
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21-46 Ext. 2 On Reference Bandwidth

21-53 Kiilsé 3. referenciaforras

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
5 %* [0 - 200 %] | A referencia-sdvszélesség megadasa. [29] X48/2-es
Ha a PID-szabalyozé hibajele (a analég bem.
referencia és a visszacsatolojel [30] 1. bév. zart
kozotti kulonbség) kisebb a hurok
paraméter értékénél, akkor a [31] 2. bv. zart
referencian allapotbit értéke 1. hurok
[32] 3. bév. zart
3.18.6 21-5* Kiils6 CL 3 ref./vcs. hurok
[35] Digital input
select

20-05 2. visszacs.-forras egys.

A részleteket lasd: 20-02 paraméter 1. visszacs.-forrds egys..

21-54 Kulsé 3. visszacs.-forras

Opci6: Funkcio: Opcié: Funkcié:
| [0] * | Linear (Linearis) | | A részleteket lasd:
21-14 paraméter Kiilsé 1. visszacs.-
21-51 Kilsé 3. min. referencia forrds.
Tartomany: Funkcié: 0] * Nincs funkcio
0 [-999999.999 | A részleteket lasd: 1 53-as analég
ExtPID3Uni | - par. 21-52 21-11 paraméter Kiilsé 1. min. bem.
@ ExtPID3Unit] referencia. 2] 54-es analog
bem.
21-52 Kulsé 3. max. referencia 3] 29-0s
Tartomany: Funkcié: impulzus bem.
100 [par. 21-51 - | A részleteket lasd: [4] 33-as
ExtPID3Uni | 999999.999 21-12 paraméter Kiilsé 1. max. impulzusbem.
S ExtPID3Unit] referencia. [7] X30/11-es
analdég be
21-53 Kiilsé 3. referenciaforras 8] X30/12-es
Opcié: Funkcié: anal6g be
A részleteket lasd: 1 X42/1 analog
21-13 paraméter Kiilsé 1. referencia- bem.
forrds. [10] X42/3 analég
bem.
[0] * Nincs funkcio -
[11] X42/5 analég
[1] 53-as analog
bem.
bem.
[15] X48/2-es
[2] 54-es analog ,
analég bem.
bem.
0 5 [99] Normal
e Feedback
impulzusbem.
[100] 1-es busz-
[8] 33-as '
visszacs.
impulzusbem.
[101] 2-es busz-
[20] Digitalis ;
) visszacs.
pot.méter
- [102] 3-as busz-
[21] X30/11 analég .
visszacs.
bem. n —
- [104] Araml. érz.
[22] X30/12 analog e
nélkal
bem. —
- [105] Nyomas érz.
[23] X42/1 analég e
nélkul
bem.
- [200] Ext. Closed
[24] X42/3 analég
Loop 1
bem.
- [201] Ext. Closed
[25] X42/5 analég
Loop 2
bem.
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21-54 Kilsé 3. visszacs.-forras

21-63 Kiilsé 3. differencialasi ido

21-55 Kulsé 3. alapjel

Opcié: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
[202] Ext. Closed 0 s* [0-105] A részleteket lasd:
Loop 3 21-23 paraméter Kiilsé 1. differen-

cidldsi id6.

Tartomany: Funkcié: 21-64 Kiilsé 3. diff.-erdsitési korlat

0 [-999999.999 | A részleteket lasd: Tartomany: Funkcio:

ExtPID3Uni |- 999999.999 | 27-15 paraméter Kiils6 1. alapjel. o 0-50] A G [Fact

t ExtPID3Unit] 21-24 paraméter Kiils6 1. diff-

erésitési korldt.

21-57 Kulsé 3. referencia [egység]

Tartomany: Funkcié: 21-66 Ext. 3 On Reference Bandwidth
0 [-999999.999 | A részleteket lasd: . ..
. ) " . Tartomany: Funkcio:
ExtPID3Uni |- 999999.999 | 21-17 paraméter Kiilsé 1. referencia
5 . S P B z
- ExtPID3Unit] [egység]. 5 %* [0 - 200 %] A referencia-savszélesség megadasa.
Ha a PID-szabalyozé hibajele (a

referencia és a visszacsatolojel
kozotti kulonbség) kisebb a

21-58 Kulsé 3. visszacs. [egység]

Tartomany: Funkcio: o el
paraméter értékénél, akkor a
0 [-999999.999 | A részleteket lasd: referencian allapotbit értéke 1.
ExtPID3Uni |- 999999.999 | 21-18 paraméter Kiilsé 1. visszacs.
G ExtPID3Unit] [egység].
21-59 Kilsé 3. kimenet [%]
Tartomany: Funkcié:
0 %* [0-100 %] |A részleteket lasd:

21-19 paraméter Kiilsé 1. kimenet
[%].

3.18.7 21-6* Kulsé CL 3 PID

21-60 Kiils6é 3. normal/inverz szab.

Opcio: Funkcio6:
A részleteket lasd:
21-20 paraméter Kiils6 1. normdl/
inverz szab..

[o] * Normal

[1] Inverz

21-61 Kulsé 3. aranyossagi tényez6

Tartomany: Funkci6:

0.50*

[0-10] A részleteket lasd:
21-21 paraméter Kiils6 1. ardnyossdgi

tényezo.

21-62 Kiilsé 3. integr. id6

Tartomany: Funkcié:
20 s* [0.01 - 10000 | A részleteket lasd:
s] 21-22 paraméter Kiils6 1. integr. idé.
208 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. MG200B47



Dt

Paraméterek leirasa

Programozasi Utmutaté

3.19 A 22-** Alkalmazasi funkciok csoport
paraméterei

3.19.1 22-0* Egyebek

Ez a csoport a vizkezeld és szennyviztisztité alkalmazasok
monitorozéséra szolgalé paramétereket tartalmaz.

22-00 Kiilsé retesz késletetése

Tartomany: Funkcié:

0 s* [0 - 600 s] Csak akkor van jelentésége, ha a
digitalis bemenetek egyikének
beallitdsa az 5-1* Digitdlis

bemenetek paramétercsoportban [7]
3.19.2 22-2* Aramlashiany észl.

130BA252.13

Braml6shibny/kis
6raml6s nszlelrse

F——_—————— e — — — — —
‘ P 22-21
e
| Kis L =1
teljesHtmuny | | ’
| Mszlelve S Eszlelési
‘ idézTte
————n
‘ Kis } }
| fordulatszbm | | ’
rviszlelve =555
| P 22-22 P 22-24
- -

Abra 3.63 Jelfolyamabra

A VLT® AQUA Drive FC 202 bizonyos funkciéi észlelik, ha a
rendszer terhelési allapota lehetévé teszi a motor
ledllitasat:

. Kis teljesitmény észlelése

. Kis fordulatszam észlelése

E két jel egyikének kell a megadott ideig
(22-24 paraméter Késl. dr.hidnyndl) aktivnak lennie ahhoz,
hogy a késziilék végrehajtsa a kivalasztott muveletet. A
vélaszthatd miveletek (22-23 paraméter Funkcio
dr.hidnyndl):

. Nincs mvelet

. Figyelmeztetés

. Vészjelzés

. Altatasi Gzemmod

22-00 Kiilso6 retesz késletetése

p 22-23

Kaszk6dvezinrlQ
(lekapcsol6si
» parancs)

Tartomany: Funkcié:
Kiilsé retesz. A kulsé retesz késlel-
tetése azt hatdrozza meg, hogy a
jelnek a kulsé retesz funkcidra
beprogramozott digitalis
bemenetrél torténd torlése utan
mennyi idével kovetkezzen a
reakcio.
22-01 Telj.szliré ideje
Tartomany: Funkcié:
050s* | 1002-105 |
Sleep mode
Altatbsi r 1
bzemmyd | |
kblsQ ‘ ‘
parancsa |
‘ Min. Sleep ‘
777777 7 futd@si mode
idezTte
| =1 T Min. " |
—> Figyelmeztetiis| | altatasi |
l idézTts ‘
— Figyelmeztetiis |
P 22-40 |
— Viiszjelzis P 22-41 ‘
|
|
|
|
|

Aramlashiany észlelése

Ez a funkcio annak az allapotnak az észlelésére szolgal, ha
nincs dramlas egy szivattyurendszerben, ahol az sszes
szelep elzérhatd. A funkcié a frekvenciavaltd beépitett PI-
szabalyozdjaval vagy egy kiilsé Pl-szabdlyozéval vezérelve
is hasznalhato. Az aktudlis konfiguracié az

1-00 paraméter Konfigurdcié mddja segitségével progra-
mozhat6 be.

A konfiguracié médja:

. Beépitett Pl-szabalyozé: zart hurok

. Kiilsé Pl-szabalyozé: nyilt hurok

MG200B47
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ERTESITE.

A Pl-szabalyoz6 paramétereinek beallitasa el6tt hajtson
végre aramlashiany-beszabalyozast.

130BA253.10

oboo
20

{500

0000

T

Abra 3.64 Aramlashiany-észlelés rajza

Fej

130BA254.10

)

Aramlas

Abra 3.65 Aramlashiany-észlelés diagramja

Az dramlashidny észlelése a fordulatszam és a teljesitmény
mérésén alapul. A frekvenciavalté bizonyos fordulat-
szdmhoz kiszamitja az dramlds nélkili teljesitményt.

A felhasznalt 6sszefliggés alapjat 2 adathalmaz: fordulatsza-
mértékek és a hozzdjuk tarsitott aramlas nélkali
teljesitményértékek képezik. A teljesitmény figyelésével
észlelhetd az dramlds nélkili dllapot az ingadozé
szivonyomasu rendszerek, illetve a kis fordulatszam
irdnydban lapossa valo szivattyukarakterisztikdk esetén.

A 2 adathalmaznak a maximalis fordulatszdm kb. 50 és
85%-4anal, zart szelep mellett végzett teljesitményméré-
sekbél kell szarmaznia. Az adatok a 22-3* Ar.hidny.
telj.beszab. paramétercsoportban programozhatdk be. A
22-20 paraméter Kis telj. auto setup is futtathatd, mely
automatikusan végrehajtja az lizembe helyezés |épéseit, és
ugyancsak automatikusan menti a mért értékeket. Az
automatikus bedllitas végrehajtdsahoz az

1-00 paraméter Konfigurdcié maddja nyilt hurok bedllitasat
kell kivalasztani (lasd a 22-3* Ar.hidny. telj.beszab. paraméter-
csoportot).

ERTESITES

Ha a beépitett Pl-szabalyozot szeretné hasznalni, a PI-
szabdlyozé paramétereinek bedllitasa el6tt hajtson végre
aramlashiany-beszabalyozast!

Kis fordulatszam észlelése

A kis fordulatszam észlelése funkcid akkor jelez, ha a motor
a 4-11 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [1/min] vagy

4-12 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [Hz] segitségével
megadott minimalis fordulatszamon m{ikédik. Az
aramlashiany észlelése funkcional leirt eljaras erre a
funkciora is vonatkozik (kiilon beallitds nem lehetséges).

A kis fordulatszam észlelése funkcié hasznalata nem
korlatozédik csupan az aramlas nélkili allapotban 1évé
rendszerekre. Minden olyan rendszerben haszndlhato, ahol
a minimalis fordulatszamon valé miikodés lehetévé teszi a
motor ledllitdsdt mindaddig, amig a terhelés nem igényel a
minimalisnal nagyobb fordulatszamot. llyenek példaul a
ventildtorokat és kompresszorokat tartalmazé rendszerek.

ERTESITES

Szivattyurendszerek esetén fontos, hogy a

4-11 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [1/min] vagy
4-12 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [Hz] segitségével
megadott minimalis fordulatszam elegendéen nagy
legyen az észleléshez, mivel a szivattyu zart szelepek
mellett is viszonylag nagy fordulatszamon tud miikédni.

Szivattyu szarazonfutasanak észlelése

Az aramlashiany észlelése funkcié a szivattyu szarazonfu-
tasanak észlelésére is alkalmas (kis teljesitményfelvétel —
nagy fordulatszam). A beépitett vagy egy kilsé PI-
szabalyozdval egyarént hasznalhato.

A szarazonfutds jelzésének feltétele:

. Az dramlashidny szintje alatti teljesitményfelvétel

. Maximalis fordulatszamon miikodé szivattyd vagy
maximalis referencia nyilt huroknal (amelyik
kisebb).

A jelnek a megadott ideig (22-27 paraméter Késl.
szdr.futdsndl) kell aktivnak lennie, ezutan lép érvénybe a
kivalasztott muvelet.

A vélaszthaté muveletek (22-26 paraméter Funkcio
szdr.futdsndl):
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. Figyelmeztetés
. Vészjelzés

Engedélyezze a kis teljesitmény észlelését a

paraméter 22-21 Kis telj. észlelése segitségével. Végezze el a
beszabalyozéast a 22-3* Ar.hidny. telj.beszab. paraméter-
csoport segitségével.

A szérazonfutds észleléséhez valassza ki a

paraméter 22-23 Funkcid dr.hidnyndl [0] Kikapcsolva értékét,
vagy gy6z6édjon meg arrél, hogy a paraméter opcidéi nem
akaddlyozzék a szarazonfutds észlelését.

22-20 Kis telj. auto setup

A teljesitményadatok automatikus beallitdsanak elinditasa az
aramlashiany beszabélyozasahoz.

Opcio: Funkcié:

22-20 Kis telj. auto setup

A teljesitményadatok automatikus beallitasanak elinditasa az
aramlashidny beszabdlyozasahoz.

Opcio: Funkcié:

[0] * Kikapcsolva

[1] Engedélyezve W

Az automatikus beallitast csak
akkor hajtsa végre, ha a
rendszer mar elérte a normal
tizemi hémérsékletét.

ERTESITE.

Fontos, hogy a

4-13 paraméter Motor f.szdm
felsé korldt [1/min] vagy a
4-14 paraméter Motor f.szdm
felsé korldt [Hz] segitségével
be legyen allitva a motor
maximalis Gzemi
fordulatszama.

Az automatikus beallitast
fontos a beépitett PI-
szabalyozé konfigurélasa el6tt
végrehajtani, mivel amikor az
1-00 paraméter Konfigurdcio
mddja értéke zartrol nyilt
hurokra valtozik, a beallitasok
visszaallnak.

ERTESITE.

A beszabalyozas végrehaj-
tasakor az

1-03 paraméter Nyomatékka-
rakterisztika beallitasa olyan
legyen, amilyen a beszaba-
lyozas utani mlkodéskor lesz.

Aktivalédik az automatikus beallitas
muveletsor, amely automatikusan
beillitja a fordulatszam értékét a
névleges motorfordulatszam

(4-13 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [1/min], 4-14 paraméter Motor
f.szdm felsé korldt [Hz]) kb. 50 és

85%-ara, és ezen a két fordulat-
szdmon megméri és menti a
teljesitményfelvétel értékét.

Az automatikus bedllitds engedé-
lyezése elétt:
1. Zérja el a szelepet, hogy
aramlés nélkdli allapot
alakuljon ki.

2. A frekvenciavaltot allitsa
be nyilt hurkd mdkodésre
(1-00 paraméter Konfigurdci
6 médja).
A
1-03 paraméter Nyomaték-
karakterisztika beallitasarol
se feledkezzen meg.

22-21 Kis telj. észlelése

Opcié: Funkcioé:
[0] * Tiltva
[1] Engedélyezve | A 22-3* Arhidny. telj.beszab. csoport

paramétereinek helyes bellitasa
érdekében hajtsa végre a kis
teljesitmény észlelésének elinditasi
eljarasat.

22-22 Kis f.szam észlelése

Opcié: Funkcié:
[o] * Disabled
) Enabled Eszleli, ha a motor a

4-11 paraméter Motor f.szdm alsé
korldt [1/min] vagy

4-12 paraméter Motor f.szdm alsé
korldt [Hz] értékeként megadott
fordulatszamon mukodik.

[2] Enabled with
boost a paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
beallitasa [3] Zdrt hurok.

Ez opcié akkor all rendelkezésre, ha

A bekapcsolasaval javithatja a kis
fordulatszam észlelését az olyan
alkalmazasok esetében, amelyekre
legalabb egy tulajdonsag érvényes
az alabbiak koziil:

. Valtozdé bemeneti nyomas

. Egy visszacsapdszelep
zarasa okozta nyomasesés
a kimeneten

llyen alkalmazasokban el6fordulhat,
hogy a frekvenciavalté nem
csokkenti minimalisra a fordulat-
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22-22 Kis f.szam észlelése

22-22 Kis f.szam észlelése

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
szamot, ahogy ez a normal Az opci6 kivélasztasa esetén a
kisfordulatszam-észleléshez frekvenciavalté nyomasimpulzust
szukséges. (nyomaslokést) hoz létre,
Az opcid kivalasztasa esetén a amennyiben a visszacsatolojel a
frekvenciavalté nyomasimpulzust paraméter 22-40 Minimdlis futdsidé
(nyomaslokést) hoz létre, segitségével megadott ideig vagy
amennyiben a visszacsatoléjel a hosszabban a
paraméter 22-40 Minimdlis futdsidé paraméter 20-84 Referencia sdvszél.-
segitségével megadott ideig vagy ben segitségével megadott
hosszabban a tartomanyban van.
paraméter 20-84 Referencia sdvszél.- Az impulzusok magassagat a
ben segitségével megadott Paraméter 22-45 Erésitési alapjel
tartomanyban van. szabdalyozza.
Az impulzusok magassagat a A maximalis impulzushosszt a
Paraméter 22-45 Erésitési alapjel Paraméter 22-46 Erésités max. ideje
szabdlyozza. hatarozza meg.
A maximalis impulzushosszt a A kaszkadszabdlyozérdl az MCO
Paraméter 22-46 Erésités max. ideje 101/102 Cascade Controller Option
hatarozza meg. kezelési utmutaté szolgal tovabbi
ERTESITE informaciokkal.
Gondoskodjon rdla, hogy a ERTESITE
rendszer elviselje a nyomas- Gondoskodjon rdla, hogy a
lokést. rendszer elviselje a nyomas-
lokést.
[3] Enabled for Tobb frekvenciavaltot hasznéld
multiple drives | alkalmazasokhoz. Kapcsolja be a kis
fordulatszam észlelését a kovetkezé
funkciokkal:
. Minimalis futasid6
. Minimalis altatési id6
. Nyomaslokés
[4] Enabled Tobb frekvenciavaltot hasznalo
multidrive alkalmazasokhoz. Ez opci6 akkor all
boost rendelkezésre, ha a
paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
beallitdsa [3] Zdrt hurok.
A bekapcsolasaval javithatja a kis
fordulatszam észlelését az olyan
alkalmazasok esetében, amelyekre
legalabb egy tulajdonsag érvényes
az alabbiak koziil:
. Valtozd bemeneti nyomas
. Egy visszacsapdszelep
zarasa okozta nyomdsesés
a kimeneten
llyen alkalmazasokban el6fordulhat,
hogy a frekvenciavalté nem
csokkenti minimalisra a fordulat-
szamot, ahogy ez a normal
kisfordulatszam-észleléshez
sziikséges.
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22-23 Funkcié ar.hianynal

K6z6s miiveletek kis teljesitmény észlelése vagy kis fordulatszam

Opcio:

észlelése esetén (kulon mdveletvalasztas nem lehetséges).

Funkcio:

Tartomany:

22-24 Késl. ar.hianynal

Funkcio:

(o

Kikapcsolva

ERTESITES)

Ha a 22-23 paraméter Funkcio
dr.hidnyndl beallitasa [3]
Vészjelzés, a

paraméter 14-20 Hibatorlési
lizemmadd esetében a [13]
Végtelen aut. torlés beallitas
nem megfeleld. Ha ilyen
bedllitast valaszt, aramlashiany
észlelése esetén a frekvenci-
avalté folyamatosan be-ki
kapcsol majd.

ERTESITES|

Ha a frekvenciavalté allando
megkeriilé fordulatszammal
rendelkezik olyan automatikus
megkeriil6 funkciéval, amely
allandé vészjelzés észlelése
esetén elinditja a megkerulést,
és az aramlashiany funkci-
éjanak beallitasa [3] Vészjelzés,
akkor tiltsa le az automatikus
megkeriilés funkciét.

10 s*

[1 - 600 s]

Allitsa be, hogy kis teljesitmény/kis
fordulatszam észlelése esetén
mennyi idé utan aktivalodjon a
muveleteket kivalto jel. Ha az
észlelés az adott id6tartam letelte
elétt megszinik, az id6ézité
nullazédik.

(1

Altatési G.m.

Aramlashiany észlelése esetén a
frekvenciavalté altatasi izemmodba
|ép. Az altatasi izemmadd beallita-
sainak megadasahoz lasd a 22-4*
Altatdsi (.m. paramétercsoportot.

[2]

Figyelmeztetés

A frekvenciavalto folytatja
mukodését, de aktivalja az
aramlashiany-figyelmeztetést (92.
figyelmeztetés: Ar.hidny). A figyel-
meztetést a frekvenciavélté digitalis
kimenete vagy terepi busz
tovébbithatja mas berendezésre.

[31

Vészjelzés

A frekvenciavalté leallitja a
miikodést, és dramlashiany-
vészjelzést aktival (92. vészjelzés:
Ar.hidny). A figyelmeztetést a
frekvenciavalto digitalis kimenete
vagy terepi busz tovdbbithatja mas
berendezésre.

[4]

Stop and Trip
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22-26 Funkcié szar.futasnal

22-26 Funkcié szar.futasnal

Muvelet kivélasztasa szarazonfutas esetére. Mlivelet kivalasztasa szarazonfutas esetére.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[0] * Kikapcsolva figyelmeztetés: Szdraz sziv.). A figyel-
11 Figyelmeztetés w meztetést a frekvenciavélté digitalis
Szivattyu szarazonfutasanak k'm,ene,te vagy tfemp' busz i
p . tovabbithatja més berendezésre.
észlelése:
1 Engedélyezze a kis [2] Vészjelzés A frekvenciavalté leadllitja a
N m(ikodést, és szarazonfutds-
teljesitmény
. P vészjelzést aktival (93. vészjelzés:
észlelését a ; ) e -
22-21 paraméter Kis Szdraz sziv.). A figyelmeztetést a
. . frekvenciavalté digitalis kimenete
telj. észlelése
. vagy terepi busz tovabbithatja mas
segitségével.
berendezésre.
2. Inditsa el a kis
s [3] Kézi hibatorl. | A frekvenciavalto ledllitja a
teljesitmény o T )
észlelését a 22-3* vészj. m’uk.ode’st, és ?z?razonft{ta?— ’
Ar. hidny. telj.beszab. vészjelzést aktival (93. vészjelzés:
. Szdraz sziv.). A figyelmeztetést a
paramétercsoport
frekvenciavélté digitalis kimenete
vagy a . i
22-20 paraméter Kis vagy terepi busz tovdbbithatja mas
. berendezésre.
telj. auto setup
segitségével. [4] Stop and Trip
22-27 Késl. szar.futasnal
ERTESITE Tartomany: Funkcié:
Ha a 22-26 paraméter Funkcio 10 s* [0 - 600 s] Megadhatja, hogy mennyi ideig kell
szdr.futdsndl beéllitasa [2] aktivnak lennie a szarazonfutas
Vészjelzés, a allapotnak, hogy a rendszer figyel-
paraméter 14-20 Hibatorlési meztetést vagy vészjelzést adjon.
lizemmod esetében a [13] A frekvenciavalt6 megvarja az
Végtelen aut. térlés beallitas aramlashiany késleltetési idejének
nem megfelelé. Ha ilyen (22-24 paraméter Késl. dr.hidnyndl)
beallitast valaszt, szarazonfutas lejértat, majd ezutan elinditja a
észlelése esetén a frekvenci- szarazonfutasi késleltetés id6zit6jét.
avalto folyamatosan be-ki
kapcsol majd. 22-28 Ar.hiany alsé ford.szam [1/min]
Tartomany: Funkcié:
ERTESITE. Size [0 - par. 4-13 [ A fordulatszdm megadasa az
Allandé megkeriilé fordulat- related* RPM] aramlashianykori kis fordulatszam
szammal rendelkez6 észleléséhez.
frekvenciavalté esetében Ha a motor minimalis fordulat-
Amennyiben allandé vészjelzés szamatol eltérd fordulatszam
észlelése esetén az esetében sziikséges a kis
automatikus megkeriil6 fordulatszam észlelése, akkor
funkcio elinditja a hasznalhaté ez a paraméter.
megkerilést, akkor tiltsa le az
automatikus megkeriilé 22-29 Ar.hiany alsé ford.szam [Hz]
funkciot, ha [2] Vészjelzés vagy Tartomany: Funkcié:
Kézi hibatérl. vészi.
[%] , ezl Ibatoz’ veszj v,al? Size [0 - par. 4-14 | A fordulatszdm megadasa az
kivalasztva szarazonfutasi , s s .
L, related* Hz] aramlashianykori kis fordulatszam
funkcioként. . Ay
észleléséhez.
Ha a motor minimalis fordulat-
A frekvenciavalto folytatja szaméatol eltérd fordulatszam
mukodését, de aktivélja a szaraz- esetében sziikséges a kis
onfutas-figyelmeztetést (93.
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22-29 Ar.hiany alsé ford.szam [Hz]

Tartomany: Funkcié:

fordulatszam észlelése, akkor
hasznalhat6 ez a paraméter.

3.19.3 22-3* Ar.hiany. telj.beszab.

Ha az automatikus beallitas le van tiltva a
22-20 paraméter Kis telj. auto setup segitségével, akkor a
beszabalyozasi mveletsor a kovetkezo:

ERTESITE.

A beszabalyozas végrehajtasa el6tt allitsa be az
1-03 paraméter Nyomatékkarakterisztika értékét.

1. Zarja el a fészelepet az dramlas megallitasahoz.

2. MUkodtesse a motort, amig a rendszer el nem éri
normal tGzemi hémérsékletét.

3. Nyomja meg a [Hand On] (Kézi be) gombot, és
dllitsa a fordulatszdmot a névleges fordulatszam
kb. 85%-ara. Pontosan jegyezze fel a fordulatszam
értékét.

4. Olvassa le a teljesitményfelvételt az LCP
adatsorabdl vagy a kovetkez6é paraméterek
egyikébdl:

4a 16-10 Paraméter Teljesitmény [kW].
vagy
4b 16-11 Paraméter Teljesitmény [LE] a
fémeniben.
Jegyezze fel a leolvasott teljesitmény értékét.

5. Allitsa a fordulatszamot a néveleges fordulatszam
kb. 50%-ara. Pontosan jegyezze fel a fordulatszam
értékét.

6. Olvassa le a teljesitményfelvételt az LCP
adatsorabdl vagy a kdvetkez6é paraméterek
egyikébdl:

6a 16-10 Paraméter Teljesitmény [kW].
vagy

6b 16-11 Paraméter Teljesitmény [LE] a
fémeniiben.

Jegyezze fel a leolvasott teljesitmény értékét.

7. Programozza be a fordulatszamokat a kovetkezok
segitségével:

7a  22-32 Paraméter Kis f.szdm [1/min].
7b  22-33 Paraméter Kis f.szdm [Hz].

7c  22-36 Paraméter Nagy f.szdm [1/min].
7d  22-37 Paraméter Nagy f.szdm [Hz].

8. Programozza be a hozzajuk tartozo teljesitmé-
nyértékeket a kovetkezék segitségével:

8a  22-34 Paraméter Telj. kis f.szdmndl [kW].
8b  22-35 Paraméter Telj. kis f.szamndl [LE].

8c  22-38 Paraméter Telj. nagy f.szdimndl [kW].
8d  22-39 Paraméter Telj. nagy f.szamndl [LE].

9. Kapcsoljon vissza az [Auto On] (Automatikus be)
vagy az [Off] (Ki) gombbal.
22-30 Telj. ar.hidanynal
Tartomany:
0 kW=

Funkcio:

[0 - 0 kW] Az aktualis fordulatszamhoz
szamitott aramlashianykori
teljesitmény. Ha a teljesitmény a
megjelenitett értékre csokken, a
frekvenciavalté ezt az aramlas
nélkili allapot bekovetkeztének

tekinti.

22-31 Teljesitménykorr. tényezé
Tartomany: Funkcié:

100 %*

[1 - 400 %] A szamitott teljesitményérték
(22-30 paraméter Telj. dr.hidnyndl)
modositasa.

Ha a rendszer tévesen észlel
aramlashianyt, akkor csokkentse a
beallitast. Ellenben ha nem észleli a
valés aramlashianyt, akkor a

bedllitast 100% folé kell névelni.

22-32 Kis f.szam [1/min]

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - par. Akkor hasznalatos, ha a
related* 22-36 RPM] 0-02 paraméter Motorford.sz. egység

beallitasa [0] 1/min (ha [1] Hz van
kivalasztva, a paraméter nem
lathato).

Allitsa be az 50%-o0s szinten
hasznalt fordulatszamot.

A funkcié az aramlashiany-észlelés
beszabdlyozasdhoz sziikséges
értékek tarolaséra szolgal.

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - par. Akkor hasznalatos, ha a
related* 22-37 Hz] 0-02 paraméter Motorford.sz. egység

beallitasa [1] Hz (ha [0] 1/min van
kivélasztva, a paraméter nem
lathato).

Allitsa be az 50%-o0s szinten
hasznalt fordulatszamot.
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Tartomany:

Funkcio:

22-37 Nagy f.szam [Hz]

Tartomany: Funkcié:

A funkcié az dramlashiany-észlelés
beszabalyozasahoz szlikséges
értékek taroldséra szolgal.

A funkcié az aramlashiany-észlelés
beszabalyozasahoz sziikséges
értékek tarolaséra szolgal.

22-34 Telj. kis f.szamnal [kW] 22-38 Telj. nagy f.szamnal [kW]

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:

Size [0 - 5.50 kW] | Akkor hasznalatos, ha a Size [0 - 5.50 kW] | Akkor hasznalatos, ha a

related* 0-03 paraméter Teriileti bedllitdsok related* 0-03 paraméter Terdileti bedllitdsok

beallitasa [0] Nemzetkézi (ha [1]
Eszak-Amerika van kivalasztva, a
paraméter nem lathato).

Allitsa be a teljesitményfelvételt
50%-os fordulatszamnal.

A funkcié az dramlashiany-észlelés
beszabalyozasahoz szlikséges
értékek taroldséra szolgal.

beallitasa [0] Nemzetkézi (ha [1]
Eszak-Amerika van kivalasztva, a
paraméter nem lathato).

Allitsa be a teljesitményfelvételt
85%-0s fordulatszamnal.

A funkcié az aramlashiany-észlelés
beszabdlyozasdhoz sziikséges
értékek tarolaséra szolgal.

22-35 Telj. kis f.szamnal [LE] 22-39 Telj. nagy f.szamnal [LE]

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:

Size [0 - 7.50 hp] | Akkor haszndlatos, ha a Size [0 - 7.50 hp] | Akkor haszndlatos, ha a

related* 0-03 paraméter Teriileti bedllitdsok related* 0-03 paraméter Terdileti bedllitdsok

beéllitasa [1] Eszak-Amerika (ha [0]
Nemzetkézi van kivalasztva, a
paraméter nem lathato).

Allitsa be a teljesitményfelvételt
50%-o0s fordulatszamnal.

A funkcié az aramlashiany-észlelés
beszabalyozasahoz szlikséges
értékek taroldséra szolgal.

beéllitasa [1] Eszak-Amerika (ha [0]
Nemzetkézi van kivalasztva, a
paraméter nem lathato).

Allitsa be a teljesitményfelvételt
85%-0s fordulatszamnal.

A funkci6 az aramlashiany-észlelés
beszabdlyozésdhoz szlikséges
értékek tarolaséra szolgal.

22-36 Nagy f.szam [1/min]

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - par. 4-13 | Akkor haszndlatos, ha a
related* RPM] 0-02 paraméter Motorford.sz. egység

beallitasa [0] 1/min (ha [1] Hz van
kivalasztva, a paraméter nem
lathato).

Allitsa be a 85%-0s szinten hasznalt
fordulatszamot.

A funkcié az aramlashiany-észlelés
beszabalyozasahoz szlikséges
értékek taroldséra szolgal.

22-37 Nagy f.szam [Hz]

3.19.4 22-4* Altatasi 4.m.

Ha a rendszer terhelése monitorozva van, és lehetévé teszi
a motor ledllitasat, akkor a motor az altatasi izemmadd
funkcié aktivalasaval ledllithaté. Bar ez nem normal stop
parancs, 0 1/perc fordulatszamra lassitja a motort, és
ledllitja annak aramellatasat. Az altatdsi Gizemmddban a
késziilék bizonyos allapotok monitorozésaval figyeli, nem
keriilt-e a rendszer ismét terhelés ala.

Az altatdsi izemmad aktivélasa torténhet az dramlashiany
észlelése, illetve minimalis fordulatszdm észlelése
funkcidkkal, vagy pedig a digitdlis bemenetek egyikére
adott kiilsé jellel (a digitalis bemenetek konfigurélasara

Tartomany: Funkcié: szolgalé paraméterekben programozhaté — 5-1* Digitdlis

Size [0 - par. 4-14 | Akkor hasznélatos, ha a bemenetek paramétercsoport).

related* Hz] 0-02 paraméter Motorford.sz. egység Annak érdekében, hogy az dramlashiany észleléséhez és az
beallitasa [1] Hz (ha [0] 1/min van altatasi lizemméd aktivalasahoz kénnyebben lehessen
kivalasztva, a paraméter nem hasznélni példaul elektromechanikus aramlaskapcsolét, a
lathato). mvelet az alkalmazott kiilsé jel felfuté élénél lép
Allitsa be a 85%-os szinten hasznalt érvénybe. Egyébként a frekvenciavalté nem tudna kilépni
fordulatszamot. az altatasi izemmaodbél, mivel a jel folyamatos lenne.
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Ha a 25-26 paraméter Lekapcs. dr.hidnyndl beallitasa [1]
Engedélyezve, az altatdsi Gzemmodd aktivalasa esetén a
kaszkadszabalyoz6, amennyiben engedélyezve van,
parancsot kap a (fix fordulatszamu) hattérszivattyuk
lekapcsolasanak megkezdésére a (véltoztathatod
fordulatszamu) vezérszivattyu ledllitasa el6tt.

Altatdsi izemmodban a kijelzé alsé éllapotsora jelzi az
altatasi tzemmaédot.

Lasd még a jelfolyamabrat: Abra 3.63.
Az altatasi Gzemmod hasznélatanak 3 féle médja van:

. Nyomasfokozd rendszer nyomasvisszacsatoldssal

. Rendszer nyomdsvisszacsatoldssal

. Nyomasfokoz6 rendszer nyomasvisszacsatolas
nélkul
a
n
]
<
FC g
. 2
0000
00
@)
10
0000
—<—tf _ PsL
-
FC Frekvenciavélté
fo Kimend frekvencia
Ps Rendszer nyomasa
PsL Alapjel szerinti nyomas

Abra 3.66 Az altatasi lizemmoéd miikodése

Olyan rendszerben, ahol a beépitett Pl-szabalyozo szolgél a
nyomas vagy a hdmérséklet szabalyozasara egy nyomas-
tavado altal a frekvenciavaltora kildétt nyomas-
visszacsatoldjel segitségével (példaul nyomasfokozd
rendszerben):

1. Valassza az 1-00 paraméter Konfigurdcié mddja [3]
Zdrt hurok bedllitasat.

2. Allitsa be a Pl-szabalyozét a referencia- és vissza-
csatoldjelekhez.

A Abra 3.67 egy nyomasfokozé rendszert mutat be.

P (nyomas)

130BA257.10

Prendszer

P22-45 Perosites
P22 - 440 pPelies

ebresztes

[
i [ | Ido
frer 1 fou(frekvencia) | |
|l !
1l !
\
| \
| |
i
\ Y
Aramlashiany/kis b, Altatas uzemmod Ido
aramlas eszlélve Haktlvalva
Erosites P rendszerPebresztes
aktivalva

Abra 3.67 Nyomasfokozé rendszer nyomas-visszacsatolassal

Aramlashiany észlelése esetén a frekvenciavalté néveli a
nyomasalapjelet, hogy enyhe tulnyomas keletkezzen a
rendszerben (a nyomasfokozast a 22-45 paraméter Erésitési
alapjel segitségével kell bedllitani).

A rendszer figyeli a nyoméstavadotdl érkezé visszacsato-
I6jelet. Ha ez a nyomas adott szazalékkal a normal
nyomasalapjel (Pset) ald esik, akkor ismét gyorsitja a motort.
Ezutan ugy szabdlyozza a nyomast, hogy az elérje a
bedllitott értéket (Pset).

FC 100

Kullso
PID-sZzabalvezd
—
Frof [ PLoal-
lilLas I

Prendszer I

P

Abra 3.68 Rendszer nyomas-visszacsatolassal

Olyan rendszerben, ahol nyomast vagy a h6mérsékletet
kllsé Pl-szabdlyozd szabdlyozza. llyen esetben az ébresztési
feltételek nem alapulhatnak a nyomas- vagy hémérséklet-
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tdvadotol érkezé visszacsatoldson, mivel az alapjel nem

Kis d&ram vagy fordulatszam észlelésekor a motor ledll, a

ismert. A nyomasfokozd rendszer példajanal maradva, nem
ismert a kivant nyomas, a Pset. Valassza az

1-00 paraméter Konfigurdcié maddja [1] Nyilt hurok
bedllitasat.

Példa: nyomasfokozoé rendszer

p ) o
nyomas 2
]
o
<
o
R
P o
Poealiitas ‘ :nﬁri o 4‘
\
\
\
| ‘
| ; Ido
frer 1 fou(frekvencia) ‘ ‘
\
‘ \
forestes F — > — — T — — — — —
’lfRef/ — ‘
\ \
\ |
{ fOul ‘
t
Aramlashiany/kis A Altatas uzemmod Ido
aramlas eszlelve T xaktivalva T
Pret = Pebresztes

Abra 3.69 Nyomasfokozé6 rendszer nyomas-visszacsatolas
nélkiil

kllsé szabalyozé referenciajelének (fref) figyelése azonban
folytatédik. Kis nyomas esetén a szabalyozé noveli a
referenciajelet a nyomas erdsitése érdekében. Amikor a
referenciajel eléri a beallitott fsbr ébresztési értéket, a motor
Ujraindul.

A fordulatszam bedllitasa kézzel torténik, egy kilsé referen-
ciajel (tavoli referencia) segitségével. Az aramlashiany-
funkcié beszabalyozasanak beallitasait (22-3* Ar.hidny.
telj.beszab. paramétercsoport) éllitsa alapértelmezésre.

Belsé Pl-szabalyozé Kiilsé Pl-szabalyozé vagy kézi szabalyozas
(7-00 paraméter Konfigurdcio maédja) (1-00 paraméter Konfigurdcié maodja)
Altatasi lizemméd Ebresztés Altatési iizemméd Ebresztés
Aramlashiany-észlelés (csak Igen - Igen (kivéve a kézi -
szivattyuknal) fordulatszam-beallitast)
Kis fordulatszam észlelése Igen - lgen -
Kulsé jel Igen - lgen -
Nyomas/hémérséklet (tdvadod - lgen - Nem
csatlakoztatva)
Kimeneti frekvencia - Nem - lgen

Tablazat 3.29 A konfiguraciés lehetéségek attekintése

ERTESITE.

Az altatasi Uzemmaéd nem aktivalédik, ha a helyi
referencia aktiv (kézzel dllitsa be a fordulatszamot az LCP
navigaciés gombijaival). Ldsd paraméter 3-13 Referencia
helye.

Kézi lizemmoédban nem miikodik. A bemenet/kimenet
zart hurokban torténé bedllitasa el6tt hajtson végre
automatikus beallitast nyilt hurokban.

22-40 Minimalis futasidé

Tartomany: Funkcié:
60 s*

[0 - 600 s] Allitsa be, hogy start parancs
(digitalis bemenet vagy terepi busz)
utdn a motornak minimum mennyi
ideig kell futnia, miel6tt altatasi

tUzemmodba Iépne.

22-41 Min. altatasi id6

Tartomany: Funkcié:

30 s* [0 - 600 s] Adja meg az altatasi izemmod
minimalis id6tartamat. Ez a beallitas

feltlbiralja az ébresztési feltételeket.
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22-42 Ebr. f.szam [1/min]

22-45 Erésitési alapjel

beéllitasa [0] 1/min (ha [1] Hz van
kivalasztva, a paraméter nem
lathatd). Csak akkor hasznalatos, ha
az 1-00 paraméter Konfigurdcio
mddja beallitasa [0] Nyilt hurok és
ha a fordulatszam-referenciat kiilsé
vezérlé alkalmazza.

Allitsa be azt a referencia-fordulat-
szamot, amelynél az altatasi
tUzemmodot meg kell szakitani.

22-43 Ebr. f.szam [Hz]

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - par. 4-14 | Akkor hasznalatos, ha a
related* Hz] 0-02 paraméter Motorford.sz. egység

beéllitasa [1] Hz (ha [0] 1/min van
kivalasztva, a paraméter nem
lathato). Csak akkor hasznalhato, ha
az 1-00 paraméter Konfigurdcio
mddja beéllitasa [0] Nyilt hurok, és
ha a fordulatszam-referenciat
nyomast szabélyozé kiils6é vezérld
hasznalja.

Allitsa be azt a referencia-fordulat-
szamot, amelynél az altatasi
tUzemmodot meg kell szakitani.

Tartomany:

22-44 Ebr. ref./visszacs. kiilonbség

Funkcio:

10 %*

[0 - 100 %]

Csak akkor hasznélhato, ha az

1-00 paraméter Konfigurdcié modja
beéllitasa [3] Zdrt hurok, és a
nyomas szabélyozasa a beépitett Pl-
szabalyozd segitségével torténik.
Allitsa be, hogy a nyomasalapjel
(Pser) hany szazalékanak megfelelé
nyomasesésnél szakadjon meg az
altatasi izemmod.

ERTESITE.

Olyan alkalmazasban, ahol a
beépitett Pl-szabalyoz6 inverz
szabalyozasra van beallitva a
20-71 paraméter PID-
teljesitmény segitségével,
automatikusan megtorténik a
paraméter 22-44 Ebr. ref./
visszacs. kiilonbség értékének
hozzaadasa.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
Size [0 - par. 4-13 | Akkor hasznalatos, ha a 0 %* [-100 - Csak akkor hasznélhatd, ha az
related* RPM] 0-02 paraméter Motorford.sz. egység 100 %] 1-00 paraméter Konfigurdcié médja

beallitasa [3] Zdrt hurok, és a
beépitett Pl-szabalyoz6 van haszna-
latban. Olyan rendszereknél, melyek
példaul nyomastarté szabalyozast
hasznélnak, a motor leallitasa elétt
érdemes megnovelni a rendszer
nyomasat. [gy meghosszabbodik a
motor leédllasanak id6tartama,
csokkentve a inditasok és ledllitasok
gyakorisagat.

Allitsa be, hogy a nyomasalapjel
(Pset), ill. hémérséklet-alapjel hany
szazalékanak megfelel6 tulnyo-
masnal, ill. tilmelegedésnél 1épjen a
rendszer altatasi izemmodba.
5%-0s bedllités esetén a megnovelt
nyomas értéke Psetx1.05. A negativ
értékek példaul hiitétorony-
vezérléshez alkalmasak, ahol
negativ valtozasra van sziikség.

22-46 Erbsités max. ideje

Tartomany:

Funkcio:

60 s*

[0 - 600 s]

Csak akkor hasznélhatd, ha az

1-00 paraméter Konfigurdcié médja
beallitasa [3] Zdrt hurok, és a
nyomas szabalyozasa a beépitett Pl-
szabalyozd segitségével torténik.
Allitsa be az er6sitési tizemmod
maximalis megengedett
id6tartamat. A beéllitott id6
tullépése esetén a rendszer altatasi
tizemmaodba |ép, nem vaér a
beéllitott megnévelt nyomas
elérésére.
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3.19.5 22-5* Gorbevégzddés 22-50 Funkci6 gérbevégnél

Opcio: Funkcié:
GOrbevégrdl akkor beszéliink, ha a szivattyu a bedllitott W
nyomas biztositasa érdekében tulsdgosan nagy térfogatot
szolgaltat. Ez akkor fordulhat el6, ha az eloszté cséveze-
tékben szivérgas lép fel.

Ha a frekvenciavalté allando
megkeriil6 fordulatszammal
rendelkezik olyan automatikus
megkeriilé funkciéval, amely
allandé vészjelzés észlelése
esetén elinditja a megkerilést,
és a gorbevégfunkcio
beallitasa [2] Vészjelzés vagy
[3] Kézi hibatorl. vészj., akkor
tiltsa le az automatikus
megkeriil6 funkciot.

A frekvenciavalto a kovetkezé feltételek esetén elinditja a
22-50 paraméter Funkcié gdrbevégnél segitségével
kivalasztott funkciot:
. A frekvenciavaltdé maximalis fordulatszamon
(4-13 paraméter Motor f.szam felsé korldt [1/min]
vagy 4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldat [Hz])
mukodik.

. A visszacsatolojel legaldbb a
3-03 paraméter Maximdilis referencia értékének 0] *
2,5%-aval kisebb a nyomdasalapjelnél.

Kikapcsolva A gorbevédfigyelés nem aktiv.

[1] Figyelmeztetés | A frekvenciavalto folytatja
. A feltételek a 22-51 paraméter Késl. gérbevégnél

segitségével beallitott ideig érvényesek.

mukodését, de aktiv lesz a
gorbevég figyelmeztetés (94. figyel-

Az 5-3* Digitdlis kimenetek és/vagy 5-4* Relék paraméterek meztetés: Gorbevégzédés). A
valamelyikében a [192] Gérbevégzddés funkciot kivalasztva figyelmeztetést a frekvenciavalto
jel adhat6 a digitélis kimenetek egyikére. A jel akkor jelenik digitalis kimenete vagy terepi busz
meg, ha gorbevég allapot lép fel, és a tovabbithatja mas berendezésre.

22-50 paraméter Funkcié gorbevégnél bedllitdsa nem [0]
Kikapcsolva. A gorbevégfunkcid csak akkor hasznélhatd, ha
az lizemeltetés a beépitett PID-szabalyozé segitségével
torténik (az 7-00 paraméter Konfigurdcié maodja beallitasa [3]
Zdrt hurok).

[2] Vészjelzés A frekvenciavalté ledllitja a
mikodést, és gorbevég vészjelzést
(94. vészjelzés: Gorbevégzédés)
aktival. A figyelmeztetést a frekven-
ciavalto digitalis kimenete vagy

22-50 Funkcié gorbevégnél terepi busz tovabbithatja mas
Opcié: Funkcié: berendezésre.
w [3] Kézi hibatorl. [ A frekvenciavalté leéllitja a
Vészj. mukodést, és gorbevég vészjelzést

Automatikus ujrainditas esetén
a vészjelzés torlédik, és a
rendszer Gjraindul.

(94. vészjelzés: Gorbevégzddeés)
aktival. A figyelmeztetést a frekven-
ciavalto digitélis kimenete vagy
terepi busz tovébbithatja mas
ERTESITE berendezésre.

Ha a 22-50 paraméter Funkcio
gorbevégnél beallitasa [2]
paraméter 14-20 Hibatorlési Tartomany: Funkcié:
lizemmod esetében a [13]
Végtelen aut. torlés beallitas
nem megfeleld. Ha ilyen
bedllitast valaszt, aramlashiany
észlelése esetén a frekvenci-
avalto folyamatosan be-ki
kapcsol majd.

[4] Stop and Trip

10 s* [0 - 600 s] GoOrbevég allapot észlelése esetén
aktivalodik egy idézit6. Amennyiben
a gorbevég allapot az ebben a
paraméterben beillitott id6 lejartdig
folyamatosan fennall, aktivalodik a
22-50 paraméter Funkcié gorbevégnél
paraméterben beallitott funkcié. Ha

az allapot az adott id6 lejarta el6tt
megszUnik, az id6zit6é nulldzédik.
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3.19.6 22-6* Szijszakadas-észlelés

A szijszakaddas-észlelés zart és nyilt hurkd rendszerekben

22-60 Funkcié szijszakadasnal

Vdlassza ki a szijszakadasi allapot észlelése esetén végrehajtandé

muveletet.
egyaré?t hasznalhaté szwatjcyl]khoz és. ventlléto.rokhoz. Ha Opcié: Funkcié:
a becstilt motornyomaték kisebb a szijszakadasi S —
nyomatékndl (22-61 paraméter Nyomaték szijszakaddsndl), és frekvenciavalts digitalis kimenete
TP . vagy terepi busz tovabbithatja mas
a frekvenciavalté kimeneti frekvenciaja 15 Hz vagy i
nagyobb, akkor a késziilék végrehajtja a szijszakadas berendezésre.
esetére bedllitott funkcidt (22-60 paraméter Funkcié szijsza- [3] Stop and Trip
kaddsnal).

Vélassza ki a szijszakadasi allapot észlelése esetén végrehajtandé 10 %* [0 - 100 %] A szijszakadasi nyomaték beallitasa

miveletet. a motor névleges nyomatékanak

Opcié: Funkcié: szazalékaként.

ERTESITES

Ha a 22-60 paraméter Funkcié

szijszakaddsndl beallitasa [2] Tartomany: Funkcio:

Leoldds, a 10 s [0 - 600 s] Itt megadhatja, mennyi ideig kell

paraméter 14-20 Hibatérlési aktivnak lennie a szijszakadasi

lizemméd esetében a [13] allapotnak ahhoz, hogy a késziilék

Végtelen aut. térlés beallitas végrehajtsa a

nem megfelelé. Ha ilyen 22-60 paraméter Funkcié szijszaka-

beallitast valaszt, szijszakadas ddsndl segitségével kivalasztott

észlelése esetén a frekvenci- miveletet.

avalté folyamatosan be-ki

kapcsol majd. 3.19.7 22-7* Révidciklus-védelem

ERTESITE. Bizonyos alkalmazéasoknal gyakran sziikséges lehet az

Allandé megkeriil6 fordulat- inditasok szamanak korlatozasa. Ennek egyik médja a

szammal rendelkezé minimalis futasidé (az inditas és a ledllitds kzétti id6),

frekvenciavalté esetében valamint az inditasok kézétti minimalis idSintervallum

Amennyiben allandé vészjelzés beallitasa.

észlelése esetén az Ez azt jelenti, hogy barmely normal stop parancs feliilirhatd

automatikus megkeriilé a 22-77 paraméter Minimdlis futdsidé segitségével, és

funkcié elinditja a barmely normal start parancs (start/jog/befagyasztas)

megkeriilést, akkor tiltsa le az feliilirhatd a 22-76 paraméter Inditdsok kozétti id6

automatikus megkeriil6 segitségével.

funkcidt, ha [2] Vészjelzés vagy A 2 funkcié egyike sem aktiv, amennyiben az LCP egységen

[3] Kézi. hibatbrl. vészj. van aktivaljak a kézi be vagy a kikapcsolva izemmédot. A

kivalasztva szijszakadasi [Hand On] (Kézi be) vagy az [Off] (Ki) gomb megnyo-

funkcioként. mésakor mindkét idézitd nullazédik, és csak az [Auto On]
(Automatikus be) gomb megnyomasa és aktiv start parancs

[0y * Kikapcsolva kiadasa utan indulnak ujra.

[1] Figyelmeztetés | A frekvenciavalto folytatja
miikdését, de aktivalja a - -
szijszakadas-figyelmeztetést (95. Opcid: Funkcio:
figyelmeztetés: Szijszakadds). A [0] * Tiltva A 22-76 paraméter Inditdsok kézotti
figyelmeztetést a frekvenciavalto id6 segitségével bedllitott id6zitd le
digitalis kimenete vagy terepi busz van tiltva.
tovabbithatja mas berendezésre. [ Engedélyezve | A 22-76 paraméter Inditdsok kozétti

[2] Leoldas A frekvenciavalté leallitja a idd segitségével bedllitott id6zitd
mukodést, és szijszakaddas- engedélyezve van.
vészjelzést aktival (95. vészjelzés:

Szijszakadds). A figyelmeztetést a
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22-76 Inditasok kozotti ido

22-79 Minimalis futasid6 prioritasi értéke

Kaszkad izemmaodban nem
mikodik.

A normal start parancsot (start/jog/
befagyasztas) koveto futas
minimalis idejének megadasa.
Ennek az idének a letelte el6tt a
készllék nem veszi figyelembe a
normal stop parancsokat. Az idézité
a normal start parancs (start/jog/
befagyasztas) kiadasa utan indul.

A szabadonfutas (inverz) és a kiils6
retesz parancs felllbiralja az
idozitét.

22-78 Minimalis futasid6 prioritasa

Opcié: Funkcié:
[o] * Tiltva
[1] Engedélyezve

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
Size [ par. 22-77 - | A két inditas kozott eltel6 id6 ProcessCtrlUnit
related* 3600 s] minimalis hosszanak megadasa. A ]
bedllitott idd letelte el6tt a késziilék
nem veszi figyelembe a normal 3.19.8 22-8* Aramlaskompenz.
start parancsokat (start/jog/
SRR Bizonyos alkalmazésokban a nyomastadvadét nem lehet a
T — rendszer egy tavoli pontjan elhelyezni, csak a ventilator/
szivattyu kivezet6nyilasanak kdzelében. Az dramlaskom-
Tartomany: Funkcio: penzéci6 az alapjelnek a kimeneti frekvencia értéke szerinti
0 s* [0 - par. w modositasat jelenti. A kimeneti frekvencia kdzelitéleg
22-76 5] ardnyos az dramlassal; minél nagyobb az aramlds, annal

nagyobb a veszteségek kompenzalasa.

A Hrerv. (minimdlis nyomas) a frekvenciavalté zart hurku
szabalyozéssal (Pl) torténd alapjele, mely az dramlaskom-
penzacié nélkili zart hurkd mikodésnek megfeleléen van
beallitva.

130BA383.11

22-79 Minimalis futasid6 prioritasi értéke

Tartomany: Funkcio:
0 [-999999.999

ProcessCtrl |- 999999.999

Unit*

Abra 3.70 Aramlaskompenzacié beallitasa

Kétféle mddszer alkalmazhaté attdl fliggbéen, hogy ismert-e
a rendszer munkapontjdhoz tartozé fordulatszam.

Felhasznalt paraméter Ismert a fordulatszam Nem ismert a fordulatszam
a munkaponton a munkaponton

22-80 Paraméter Aramldskompenzdcié + +

22-81 Paraméter Mdsodfoku-linedris gérbekézelités + +

22-82 Paraméter Munkapont szdmitdsa + +

22-83 Paraméter F.szdm dr.hidnyndl [1/min]/22-84 paraméter F.szdm . .

dr.hignyndl [Hz]

22-85 Paraméter F.szdm terv. ponton [1/min]/22-86 paraméter F.szdm terv. N ~

ponton [Hz]

22-87 Paraméter Nyomds dr.hidnyos f.szdmon + +

22-88 Paraméter Nyomds névl. f.szdmon - +

22-89 Paraméter Aramlds terv. ponton - +

22-90 Paraméter Aramlds névl. fszdmon - +

Tablazat 3.30 Ismert/ismeretlen fordulatszam a munkaponton
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22-80 Aramlaskompenzicio

22-82 Munkapont szamitasa

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[o] * Tiltva Az alapjel kompenzacidja nem aktiv. programozni a hozza tartozé
[1] Engedélyezve | Az alapjel kompenzacidja aktiv. A ielte e AT Ao o GG R A
rendszer sramlaskompenziciés és olyan fordulatszémot bedllitva,
muveletet hajt végre az alapjelen. hogy a nyomds értéke Hu legyen,
meghatdrozhaté a fordulatszam az
22-81 Masodfoku-linearis gorbekézelités dramlas nélkdli ponton.
A 22-81 paraméter Mdsodfoku-
Tartomény: Funkcio: linedris gérbekozelités bedllitasaval
100 %* [0 - 100 %] W ezutan beallithat6 a vezérlési gérbe
Kaszkadmiikédés esetén nem alakja a végtelenig.
lathato. 2. példa
Nem ismert a fordulatszam a
1. példa rendszer munkapontjaban: ha a
Ezzel a paraméterrel beallithaté a rendszer munkapontjaban nem
vezérlési gorbe alakja. ismert a fordulatszam, az adatlap
0=linearis segitségével meg kell hatarozni a
100%-=idealis alak (elméleti) vezérlési gorbe egy masik referenci-
apontjat. A Qnev.. nyomasnak
H (nyomémag.) 5 megfelelé aramlas meghatarozhat6
ﬁ a névleges fordulatszdamhoz tartozé
§ jelleggorbérdl a tervezett nyomas
- (Hrerv, C pont) berajzolasaval.
Hasonldképpen, a tervezett dramlds
(Qrerv., D pont) berajzolasaval
meghatarozhaté a Hrerv. nyomas. A
szivattyu-jelleggorbe e két
pontjanak, valamint a leirt Hwin
Vezérlési gorbe értéknek az ismeretében a frekven-
Q (Graml) ciavaltoé ki tudja szamitani a B
Abra 3.71 Masodfoku-linearis gérbekozelités SRR e, S ag L
rajzolni a rendszer A munkapontjat
is tartalmazé vezérlési gorbét.
22-82 Munkapont szamitasa » fovenere! %
Opcio: Funkcio: :ﬁ:ﬁ :
1. példa Py
s g e
3 P28 P22%0
g Abra 3.73 Nem ismert a
e fordulatszam a rendszer
- munkapontjaban
P25 ezérés gorbe
Qaarts
Abra 3.72 Ismert a fordulatszam [0] * Tiltva A munkapontszamitas nem aktiv.
a rendszer munkapontjaban Akkor haszndlatos, ha ismert a
fordulatszdm a munkaponton.
[1] Engedélyezve | A munkapontszamitds aktiv. A
e paraméter engedélyezése lehetévé
fordulatszamaihoz tartozé karakte- TNy e—
risztikdkat tartalmazé adatlaprol a munkapontjanak kiszamitasat 50/60
Hrerv. és a Qrerv. pont koz6tt Hz-es fordulatszdmon a kovetkez6
egyszerlen megtalalhat6 az A pont, paraméterekben beallitott bemeneti
a rendszer munkapontja. A szivattyu adatokbal:
karakterisztikjat meg kell jel6Ini
ebben a pontban, és be kell
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22-82 Munkapont szamitasa

22-85 F.szam terv. ponton [1/min]

. 22-84 Paraméter F.szam
dr.hidgnyndl [Hz].

. 22-87 Paraméter Nyomds
dr.hidnyos f.szdmon.

. 22-88 Paraméter Nyomds
névl. f.szamon.

. 22-89 Paraméter Aramlds
terv. ponton.

. 22-90 Paraméter Aramlds
névl. f.szdmon.

22-83 F.szam ar.hianynal [1/min]

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - par. A felbontés 1 1/perc.
related* 22-85 RPM] Adja meg a 0 dramlashoz és a Huin

minimalis nyomashoz tartozé
motorfordulatszamot 1/perc
egységben. A fordulatszdm Hz-ben
is megadhato:

22-84 paraméter F.szdm dr.hidnyndl
[Hz]. Ha a

0-02 paraméter Motorford.sz. egység
beéllitasa 1/perc, akkor a

22-85 paraméter F.szdm terv. ponton
[1/min] is hasznalatos. Az érték
meghatérozasahoz zarja el a
szelepeket, és csokkentse a
fordulatszamot a Hmin minimalis
nyomas eléréséig.

22-84 F.szam ar.hidanynal [Hz]

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
. 22-83 Paraméter F.szdm Size [0 - 60000 A felbontas 1 1/perc.
dr.hidnyndl [1/min]. related* RPM]

Csak akkor jelenik meg, ha a

22-82 paraméter Munkapont
szdmitdsa beallitasa [0] Tiltva. Adja
meg 1/perc egységben azt a
motorfordulatszamot, amelynél a
rendszer eléri munkapontjat. A
fordulatszam Hz-ben is megadhaté:
22-86 paraméter F.szdm terv. ponton
[Hz]. Ha a

0-02 paraméter Motorford.sz. egység
beallitasa 1/perc, akkor a

22-83 paraméter F.szdm dr.hidnyndl
[1/min] is hasznalatos.

22-86 F.szam terv. ponton [Hz]

Tartomany: Funkcio:
Size [0.0 - par. A felbontas 0,033 Hz.
related* 4-19 Hz]

Csak akkor jelenik meg, ha a

22-82 paraméter Munkapont
szdmitdsa beallitasa [0] Tiltva. Adja
meg Hz-ben azt a motorfordulat-
szamot, amelynél a rendszer eléri
munkapontjat. A fordulatszam 1/
perc egységben is megadhato:
22-85 paraméter F.szdm terv. ponton
[1/min]. Ha a

0-02 paraméter Motorford.sz. egység
beallitasa Hz, akkor a

22-83 paraméter F.szam dr.hianyndl
[1/min] is hasznalatos.

22-87 Nyomas ar.hianyos f.szamon

Tartomany: Funkcié:
Tartomany: Funkcio: 0* [0 - par. Adja meg az dramlashianyos
Size [0 - par. A felbontas 0,033 Hz. 22-88 ] fordulatszamnak megfelelé6 Hwin
related* 22-86 Hz] Adja meg a leallitott dramlashoz és nyomast a referencia/visszacsatolds
a Hvin minimalis nyomashoz tartozé egységeben kifejezve.
motorfordulatszamot Hz-ben. A
fordulatszém 1/perc egységben i
megadhaté: 22-83 paraméter F.szdm Lasd még 22-82 paraméter Munkapont szdmitdsa.
dr.hidnyndl [1/min]. Ha a Tartomany: Funkcié:
0-02 parameéter Motorford.sz. egység 999999.999 | [par. 22-87 - | Adja meg a névleges fordulat-
bedllitasa Hz, akkor a @ 999999.999 1 [ szamnak megfelelé6 nyomas értékét
22-86 paraméter F.szdm terv. ponton 5 EEEdRissRcsicEs
[Hz] s hasznalatos. Az érték egységében. Ez az érték a szivattyu
meghatarozasihoz zérja el a adatlapja segitségével hatarozhatd
szelepeket, és csokkentse a meg.
fordulatszamot a Hmin minimalis
nyomas eléréséig.
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22-89 Aramlas terv. ponton

Lasd még 22-88 paraméter Nyomds névl. f.szimon (A pont).

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - Aramlds tervezési ponton (egység
999999.999 1 | nélkiil).

22-90 Aramlas névl. f.szamon

Lasd még 22-82 paraméter Munkapont szdmitdsa.

Tartomany: Funkci6:
Size [O- Adja meg a névleges fordulat-
related* 999999999 ] szamnak megfelelé dramlas értékét.

Ez az érték a szivattyu adatlapja
segitségével hatarozhaté6 meg.
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3.20 A 23-**|dbalapu funkcidk csoport
paraméterei

3.20.1 23-0* Id6z. miveletek

Az id6zitett muveletek napi vagy heti rendszerességui
végrehajtast igénylé muveletekhez (példaul munkadrakra
vonatkozé kiildnbo6zé referencidk) hasznélatosak. A frekven-
ciavaltoba 10 idézitett mdvelet programozhaté be. A 23-**
Id6alapu funkciok paramétercsoport megnyitdsakor az LCP
egységen egy listabdl kell kivélasztani az idézitett mivelet
szamat. A 23-00 Paraméter Bekapcs. id6 —

23-04 paraméter El6fordulds bedllitasai igy a kivalasztott
szdmu iddézitett muiveletre vonatkoznak majd. Minden
egyes id6zitett muvelet bekapcsolt és kikapcsolt idére van
osztva, igy 2 kilonbdzé mivelet hajthaté végre a
segitségével.

Az LCP kijelzéjének 2. és 3. sora az iddézitett mUiveletek
Uzemmad allapotat mutatja (paraméter 0-23 2-es kijelz6sor,
nagy és paraméter 0-24 3-as kijelzésor, nagy, [1643] Timed
Actions Status (Idézitett miiveletek dllapota) beallitas).

ERTESITE.

Ha egyszerre érkezik parancs az Allandé Kl és az Allandé
BE digitalis bemenetére, akkor az idézitett miveletek
lizemmodja 1déz. miiveletek aut. lesz, és a késziilék nem
veszi figyelembe a 2 parancsot.

Ha a paraméter 0-70 Ddtum és id6 nincs beallitva, vagy a
frekvenciavalté kézi vagy Kl lizemmoédba van kapcsolva
(példaul az LCP-n keresztiil), akkor az idézitett miveletek
Uj izemmodja [0] TILTVA lesz.

Az idézitett mlveletek prioritdsa nagyobb, mint a
digitalis bemeneteken keresztiil vagy a Smart Logic
Controller segitségével aktivalt azonos muveleteké vagy
parancsoké.

Az idézitettként programozott muveletek a 8-5* Digitdlis/
busz paramétercsoportban megadott keverési szabalyok
szerint keverednek a digitalis bemenetek és a vezérlészavak
muveleteivel a busz vagy a Smart Logic Controller
segitségével.

ERTESITE.

Az id6zitett miveletek helyes miikodésének el6feltétele
az ora (0-7* Idébedllitdsok paramétercsoport) helyes
bedllitasa.

ERTESITE.

VLT® Analog 1/0 Option (MCB 109) beszerelése esetén a
datum és id6 tartalék tapja is biztositva van.

ERTESITES

Az MCT 10 paraméterez szoftver szamitégépes konfigu-
raléeszkoz specialis Utmutatast nyujt az idézitett
miiveletek egyszerli programozasahoz.

23-00 Bekapcs. id6

Tomb [10]

Tartomany: Funkcié:

Size [0-01] Idézitett mivelet bekapcsolt
related* idejének beallitasa.

ERTESITE.

A frekvenciavalté ora funkciéja
nem rendelkezik tartalék
tappal. Ha nincs telepitve valds
idejli 6ramodul tartalék tappal,
kikapcsolas utan a frekvencia-
valtéban beallitott datum és
id6 visszaall alapértelmezett
értékére (2000. 01. 01. 00:00).
A 0-79 paraméter Orahiba
értékeként beprogramozhatd,
hogy helyteleniil beallitott 6ra
esetén (példaul leallas utan) a
rendszer figyelmeztetést adjon.

23-01 Bekapcs. miiv.

Tomb [10]
Opcié: Funkcio:
ERTESITES
A [32] A dig.kim.dezaktiv. - [43]
F dig.kim.aktivdldsa beallita-
sokkal kapcsolatban lasd még
az 5-3* Digitdlis kimenetek és
az 5-4* Relék paramétercso-
portot.
A bekapcsolt id6 miveletének
kivalasztasa. A lehetéségeket a
13-52 paraméter SL-vezérlé miivelete
leirdsdban ismertetjik.
[0] TILTVA
[1] Nincs muvelet
[2] 1. setup
vélasztasa
[3] 2. setup
vélasztasa
[4] 3. setup
vélasztasa
[5] 4. setup
vélasztasa
[10] 0. belsé ref.
val.
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23-01 Bekapcs. miv.

23-01 Bekapcs. muv.

Tomb [10] Tomb [10]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
1] 1. belsé ref. [40] C
val. dig.kim.aktival
[12] 2. belsé ref. asa
val. [41] D
[13] 3. belsé ref. dig.kim.aktival
val. asa
[14] 4, belsé ref. [42] E
val. dig.kim.aktival
[15] 5. belso ref. asa
val. [43] F
[16] 6. belsd ref. dig.kim.aktival
val. asa
171 7. belsé ref. [60] "A" szamlalo
val. torlése
[18] 1. rdmpa [61] "B" szamlalo
vélasztasa torlése
[19] 2. rdmpa [62] Counter A (up)
vélasztasa [63] Counter A
[22] Futas (down)
[23] Iranyvaltas [64] Counter B (up)
[24] Stop [65] Counter B
[26] DC-stop (down)
[27] Szabadonfutas [70] 3. id6zitd ind.
[28] Kimenet [71] 4. idézité ind.
befagyaszt. [72] 5. id6zitd ind.
[29] 0. Id6zitd start [73] 6. id6zité ind.
[30] 1. 1d6zit6 start [74] 7. id6zit6 ind.
[31] 2. 1d6zit6 start [80] Altatasi G.m.
[32] A [81] Derag
dig.kim.dezakti [82] Reset Derag
V. Counter
[33] B [90] ECB megker.
dig.kim.dezakti maéd bea.
V. [91] ECB hajtas
[34] C mod bea.
dig.kim.dezakti [100] Vészj. torlése
V. [101] Reset Flow
[35] D Totalized
dig.kim.dezakti Volume
\2 Counter
[36] E [102] Reset Flow
dig.kim.dezakti Actual Volume
V. Counter
[37] F
dig.kim.dezakti
V.
[38] A
dig.kim.aktival
asa
[39] B
dig.kim.aktival
asa
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23-02 Kikapcs. id6

23-04 Elé6fordulas

Tomb [10] Tomb [10]
Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcioé:
Size [0-0] Id6zitett mivelet kikapcsolt [11] Day 2 of
related* idejének bedllitasa. month
12 Day 3 of
ERTESITE. (12 & th°
mon
A frekvenaava!to ora fl:lnkCIOJa RE Day 4 of
nem rendelkezik tartalék month
tappal. Ha nincs telepitve valés
S L e 14 Day 5 of
idejii ramodul tartalék tappal, th
e e q mon
kikapcsolas utan a frekvencia- = S oo
valtoban beallitott datum és 0l Voo
id6 visszaall alapértelmezett mont
értékére (2000. 01. 01. 00:00). el Day 7 of
A 0-79 paraméter Orahiba month
értékeként beprogramozhato, (171 Basion
hogy helyteleniil beallitott 6ra L
esetén (példaul leallas utan) a (8] Day 9 of
rendszer figyelmeztetést adjon. month
[19] Day 10 of
month
23-03 Kikapcsolasi mivelet [20] Day 11 of
Tomb [10] month
A lehetéségeket lasd itt: 23-01 paraméter Bekapcs. miiv.. [21] Day 12 of
Opcio: Funkcié: Ul
| o] * | TILTVA | | [22] Day 13 of
month
23-04 El6fordulas [23] Day 14 of
Tomb [10] month
.. .. 24 Day 15 of
Opcio: Funkcié: 24] d 0 °
mon
Az id6zitett muivelet végrehajtasi 5] Day 16 of
napjainak kivalasztasa. A S
munkanapok és munkasziineti
. . [26] Day 17 of
napok itt adhatok meg: th
mon
. 0-81 Paraméter Munkanapo
K [27] Day 18 of
' month
. 0-82 Paraméter Tovabbi 28] Day 19 of
munkanapok. month
. 0-83 Paraméter Tovdbbi [29] Day 20 of
munkasztineti napok. month
[0 * Minden nap [30] Day 21 of
[1] Munkanapok month
2] Munkaszin. (311 RERT 222 i
napok month
B3] Hetfé [32] Day 2; of
4] Kedd sont -
[5] Szerda 31 ay tz: °
mon
[6] Csutortok
. [34] Day 25 of
[7] Péntek month
[8] Szombat
o] T [35] Day 26 of
asarnap
month
(ol Day 1 of 36] Day 27 of
month
month
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23-04 Elé6fordulas 23-04 Elé6fordulas

Tomb [10] Tomb [10]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[37] Day 28 of [39] Day 30 of
month month
[38] Day 29 of [40] Day 31 of
month month

3.20.2 23-1* Karbantartas

A kopds és elhasznélédas miatt az alkalmazas elemei, példaul a motorcsapagyak, a visszacsatold érzékel6k, a tomitések és
szUr6k rendszeres ellendrzést és szervizelést igényelnek. A megel6z6 karbantartas funkcié segitségével beprogramozhatdk a
frekvenciavaltoba a szervizelési intervallumok. Ha sziikségessé valik a karbantartas, errél a frekvenciavaltd lizenetben
tajékoztat. A készllékbe 20 megelézd karbantartasi esemény programozhaté be.

Minden eseménynél adja meg a koévetkezbket:
. Karbantartasi tétel (példaul motorcsapagyak)

. Karbantartasi muvelet (példaul csere)
. Karbantartds idéalapja (példdul motoriizemérak vagy konkrét datum és idépont)

. A karbantartds idSintervalluma vagy a kévetkezd karbantartas datuma és idépontja

ERTESITE.

Egy megel6z6 karbantartasi esemény letiltdsdhoz valassza ki az eseményhez tartoz6 23-12 paraméter Karbantartds
idéalapja [0] TILTVA beallitasat.

A megelézd karbantartads az LCP segitségével is beprogramozhat6, de erre a célra a szamitégépes MCT 10 paraméterezé
szoftver hasznélata javasolt.

e
N
File  Edit View Insert Communication Tools  OptionsHelp ?:(:
o
EEN EEEEN BEEE EEN. o000 12O 2
'r;lreotjveygtfk ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
2310.0 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
&= Xﬁrpég%e?eﬂVE 2310.1 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= 2310.2 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
(oM Operation/Display 2310.3 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
(5}~ Load/Motor 23104 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F—m Brakes
W Reference / Ramps 2310.5 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ M Limits / Warnings 2310.6 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ M Digital In/Out 2310.7 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Analog In/Out 23108 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
— m Comm. andOptions 23109 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[+ m Smart logic 2310.10  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F— m Special Functions 2310.11 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[E— M Drive Information 2310.12  |Maintenance tem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Data Readouts 2310.13  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Info & Readouts 2310.14  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[—m Drive Closed Loop 2310.15 |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
(- m Ext. Closed Loop 2310.16  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
M Application Functions 2310.17  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
] Time—b.ased Fun-clions 2310.18  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
: -!\rAI:;:?e:Z::ZS 2310.19  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
| Maintenance Reset 2311.0 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
o Energy Log 2311.2 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
| Trending 23113 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Payback Counter 23114 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
F—m Cascade Controller 23115 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
m Water Application Functions  [2311.6 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
[F— M Cascade Controller

Abra 3.74 MCT 10 paraméterezé szoftver
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Ha elérkezik egy megel6z6 karbantartasi mdvelet ideje, az LCP ezt csavarkulcsikonnal és ,M” betlvel jelzi. Az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportban egy digitalis kimeneten torténd jelzés is beprogramozhaté. A megel6z6 karbantartas
allapotéat a 16-96 paraméter Karbantartdsi adatok mutatja. A megel6z6 karbantartas jelzése egy digitalis bemeneten vagy az
FC-buszon keresztil, illetve az LCP-n a 23-15 paraméter Karbant. adatok térlése segitségével torélheté.

A karbantartdsi naplé legutébbi 10 bejegyzése leolvashaté a 18-0* Karbant. naplé paramétercsoportbdl, illetve az LCP [Alarm
log] (Vészjelzési napld) gombjanak megnyomasaval a karbantartasi napld kivalasztasa utan.

ERTESITE.

A megel6z6 karbantartasi események egy 20 elemi tombben vannak megadva. Az egyes megel6z6 karbantartasi
eseményeknek ezért azonos tombelemindexet kell hasznalniuk a kvetkezékben: 23-10 paraméter Karbant. tétel -
23-14 paraméter Karbant. ddatuma és ideje.

23-10 Karbant. tétel 23-11 Karbant. muvelet

Tomb [20] Tomb [20]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
A 20 elemi témb a paraméter A megel6z6 karbantartasi
szama alatt jelenik meg a kijelzén. eseményhez tartozé mivelet
Az [OK] gomb megnyomasa utan az kivalasztasa.
elemek kozott a [«], [»], [A], [V] 1] * Kends
gombokkal mozoghat. 2] Tisztitas
A megel6z6 karbantartasi [3] Csere
eseményhez tartozé tétel [4] Vizsg./ellendrz.
kivalasztasa. [5] Atvizsgalas
(= Motorcsa- [6] Felujitas
pagyak [7] Ellenérzés
[2] Vent.csapagya [20] 0. karbant.
k szbveg
[3] Sziv.csapagyak [21] 1. karbant.
[4] Szelep széveg
[5] Nyomastavadd [22] 2. karbant.
[6] Aramlastavadé széveg
71 Hémérséklet- (23] 3. karbant.
tavadé szoveg
[8] Sziv.témitések [24] 4. karbant.
[9] Vent.szij szoveg
[10] S [25] 5. karbant.
(1] Fryalto szoveg
hitévent. [28] Clear logs
ég-vizsg. Tomb [20]
[13] Jotallas
[20] 1. felhasznaloi Opci6: Funkcio:
211 2. felhasznaléi A megel6z6 karbantartasi
221 3. felhasznaléi eseményhez rendelendé idéalap
[23] 4. felhasznaloi kivalasztasa.
[24] 5. felhasznal6i [0] * Tiltva A megel6z6 karbantartasi esemény
[25] Felhaszn.altal letiltasa.
definialt 6 [1] Motoriizemoéra | A motor teljesitett 6rainak szama.
[26] Service log full k Ez az érték bekapcsoldskor nem
nulldzédik. A
23-13 paraméter Karbant. idGinter-
valluma segitségével meg kell adni
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23-12 Karbantartas id6alapja

23-14 Karbant. datuma és ideje

Tomb [20]

Tartomany:

23-13 Karbant. id6intervalluma

Funkcio:

1 h* [1-
2147483647 h]

Az aktudlis megel6z6 karbantartasi
eseményhez tartozé intervallum
bedllitdsa. Ez a paraméter csak
akkor hasznalatos, ha a

23-12 paraméter Karbantartds
idéalapja beallitdsa [1]
Motoriizemérdk vagy [2] Uzemérdk
szdma. Az id6zit6 a

23-15 paraméter Karbant. adatok
torlése segitségével nulldzhato.

Példa
Hétf6 reggel 8.00 drara be van

Tomb [20] Tomb [20]

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
a karbantartasi idéintervallum formatumat a
értékét. parameéter 0-71 Ddtumformdtum, az

2] Uzemorak A frekvenciavalté eddigi mikodési 89 el WL peelg @

szama ideje 6rdban. Ez az érték bekapcso- L

laskor nem nullazodik. A beallitdsa hatarozza meg.
23-13 paraméter Karbant. idéinter- ERTESITE.
valluma segitségével meg kell adni A frekvenciavalté éra funkciéja
a karbantartasi idéintervallum nem rendelkezik tartalék
értékét. tappal. Kikapcsolas utan a

3] Déatum és id | A belsé érat hasznalja. A datum és id6 visszaall alapér-
23-14 paraméter Karbant. ddtuma és telmezett értékére (2000. 01.
ideje segitségével meg kell adni a 01. 00:00). A
kovetkezé karbantartas datumat és 0-79 paraméter Orahiba
idejét. értékeként beprogramozhato,

hogy helyteleniil beallitott 6ra
esetén (példaul leallas utan) a
rendszer figyelmeztetést adjon.
A beidllitott idének legalabb 1
oraval az aktudlis id6 utanra
kell esnie.

ERTESITE.

Ha a késziilék rendelkezik VLT®
Analog I/0 option (MCB 109)
kartyaval, akkor a datum és
id6 tartalék tapja is biztositva
van.

23-15 Karbant. adatok torlése

allitva egy megel6z6 karbantartasi Opcio: Funkeié:
esemény. A 23-12 Paraméter Karban- w
tartds idéalapja beéllitasa [2] Az Uizenetek torlése esetén a
Uzemérdk széma, a karbantartasi tétel, a karban-
23-13 paraméter Karbant. idGinter- tartasi mivelet és a
valluma beéllitisa 7 x 24 6ra =168 karbantartas datuma és ideje
ora. A késziilék hétfén 8.00 6rakor nem torlédik. A
jelzi a kovetkezé karbantartasi 23-12 Paraméter Karbantartds
eseményt. Ha ezt a karbantartasi idéalapja [0] Tiltva beéllitasra
eseményt kedd reggel 9.00 6réig all.
nem torlik, a kovetkezé karban-
tartas idépontja a kovetkez6 Az [1] Nulldzds beallitassal torolheto
kedden, 9.00-kor lesz. a 16-96 paraméter Karbantartdsi
adatok értékeként megjelenithetd
Tomb [20] megjelend lzenet. Az [OK] gomb
Tartomany: Funkcié: megnyomasa utén visszaall a [0]
Size [0-0] A kovetkez6 karbantartas Nincs nulldzds bealitas.
related* datumanak és idejének bedllitésa a [0] * Nincs nullazés
détum-idé alapu megel6z6 karban- [1] Nullazas
tartasi eseményhez. A datum
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23-16 Karbant. szoveg

Tomb [6]
Tartomany: Funkcié:
0% [0-20] 6 féle szoveg (0-5. karbant. szoveg)

irhaté a 23-10 paraméter Karbant.
tétel vagy 23-11 paraméter Karbant.
miivelet altali hasznélatra.

A szbveg irdsara a 0-37 paraméter 1.

kijelz. sz6v. iranyelvei érvényesek.

3.20.3 23-5* Energianaplé

A frekvenciavalté az altala nyujtott aktudlis teljesitmény
alapjan folyamatosan gy(ijti a vezérelt motor energiafo-
gyasztasara vonatkoz6 adatokat.

Ezek az adatok az energianaplé funkcidban hasznélhatok,
lehetévé téve az idébeni energiafogyasztas adatainak
0sszehasonlitasat és rendszerezését.

2 funkcié all rendelkezésre:
. Egy elére beprogramozott idészakhoz kapcsol6dd
adatok; meg kell hatarozni a naplézas kezdetének
és befejezésének datumat és idépontjat.

. Egy megadott, visszamendleges id6szakhoz
kapcsolédd adatok, példaul az elmult 7 nap
adatai az el6re beprogramozott idészakon beliil.

Az adatok taroldsa mindkét funkcié esetén tébb szamlalo
segitségével torténik, melyek lehet6vé teszik a kivant
idOkeret és az 6rés, napi vagy heti osztas kivalasztasat.

Az id6észak/osztés (felbontés) a 23-50 paraméter Energ.naplé
felbontdsa segitségével allithat6 be.

Az adatok a frekvenciavalté fogyasztasméréje altal mért
értékeken alapulnak. A fogyasztasméro értéke a

15-02 paraméter kWh szdmldlé segitségével olvashatd le,
mely az elsé bekapcsolastél vagy a legutébbi nullazastdl
(15-06 paraméter Fogy.méré nulldzdsa) szamitott dsszesitett
értéket tartalmazza.

Az energianapld adatait tartalmazé szamlaldk értéke a
23-53 paraméter Energianaplo segitségével olvashaté le.

> kWh =4

(P 15-02, kwh-szamlalo >

<

o

szamlalo 6 R
szamlalo 5
szamlalo 4

szamlalo 3

szamlalo 2

szamlalo 1
szamlalo 0

Abra 3.75 Az energianaplé grafikonja

Mindig a 00 szdmu szamldlé tartalmazza a legrégebbi
adatokat. A szamlalé 6rak esetén XX.00-t6l XX.59-ig terjedd
intervallumot, napok esetén pedig 00:00-23:59-es
intervallumot olel fel.

Az elmult 6rédk vagy napok naplézésa esetén a szamlalo
tartalma minden 6ra XX.00 percében, illetve minden nap
00:00 percében valtozik.

A frissités mindig a legnagyobb index( szamlalét érinti
(mely az aktudlis 6ra XX.00-r6l vagy az aktudlis nap 00:00-
tol szamitott adatat tartalmazza).

A szamlaldék tartalma oszlopokként jelenitheté meg az LCP-
n. Valassza a kévetkezdket: Gyorsmenti, Naplézdsok,
Energianapld: Trend szab. bin./Trend id6z. bin/Trend-
Osszehasonl.

23-50 Energ.napl6 felbontasa

Opcié: Funkcié:

ERTESITES

A frekvenciavalto ora funkcidja
nem rendelkezik tartalék
tappal. Ha nincs telepitve valds
idejii dramodul tartalék tappal,
kikapcsolas utan a frekvencia-
valtoban beallitott datum és
id6 visszaall alapértelmezett
értékére (2000. 01. 01. 00:00).
A napldzas ezért a datum és
az id6 ujboali beallitasaig (a
paraméter 0-70 Ddtum és id6
segitségével) sziinetel. A

0-79 paraméter Orahiba
értékeként beprogramozhatg,
hogy helyteleniil beallitott 6ra
esetén (példaul leallas utan) a
rendszer figyelmeztetést adjon.

A kivant id6szaktipus kivalasztasa a
fogyasztas naplozasahoz: [0] Nap
ordja, [1] Hét napja vagy [2] Honap
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23-50 Energ.napl6 felbontasa

23-53 Energianaplé

Opcio: Funkcio: Tomb [31]
napja. a szamlalok naplézott Tartomany: Funkcio:
adatokat tartalmaznak a beprogra- 0* 0- w
mozott kezdési datumtél és id6tol
4294967295 ] . s a
(23-51 paraméter Idbszak eleje), 2 50,p amn:'efef l:jnerg.nap Io
. i - felbontdsa beallitasanak
valamint az 6rak, ill. napok szamat a L "
, ) modositasakor az 6sszes
23-50 paraméter Energ.naplé L, .
) (et iy szamlalé automatikusan
felbontdsa bedllitasa alapjan. L i ) )
A el g nullazédik. Talcsordulas esetén
23-51 paraméter Id6szak eleje a sza.lmlla.lolf frlss“esie
o - maximalis értéken all le.
segitségével beallitott napon
kezdédik, és 1 napig/hétig/hénapig
tart. A szamlalok az aktudlis ERTESITE
idéponttél szamitott elmdlt 1 nap,1 Ha a késziilék rendelkezik VLT®
hét vagy 5 hét adatait tartalmazzak. Analog I/0 Option (MCB 109)
A naplozas a kartyaval, akkor a datum és
23-51 paraméter Id6szak eleje id6 tartalék tapja is biztositva
segitségével megadott napon van.
kezdédik. Az id6szak osztasanak
LRI (Ut (0 CHELR6 o A szamlalok ([00]-[xx] a paraméter
lizemorak szama (a frekvenciavaltd . L, . .
szama alatt a kijelzén) szamaval
bekapcsolasanak ideje) adja. - .
azonos szamu elemet tartalmazé
[0] Nap o6raja tomb. Az [OK] gomb megnyomasa
[1] Hét napja utan az elemek kozott az [A] és [V]
[2] Hoénap napja gombbal mozoghat.
(57~ Utolsé 24 dra A tdmb elemei:
[6] Utolsé 7 nap
[71 Utolsé 5 hét
23-51 Idészak eleje %
Tartomany: Funkcié: g
Size [0-0] w Energiamero  23-5%
el [2036-]53 Fnergiamero
VLT® Analog I/0 option (MCB Erergimere 735"
109) beszerelése esetén a Fp3 Fergiamero |
datum és id6 tartalék tapja is [Energiamero _ 23-5%|
. e 23-53 Fnergiamero
biztositva van. 04] A
Energiamero  23-5%
[203_;]53 Fnergiamero
Allitsa be, milyen datummal és Energiamero  23-5¥
23-53 Fnergiamero
idéponttal kezdje az energianaplé a [02]
szamlalok frissitését. Az elsé adat a EQ?;?'%";i:‘;iamﬁf*i
01
[00] index(i szamlaléba kerul, az Energamenn 335"
ebben a paraméterben beéllitott 23,53 Fnergiamero. ||
datumnak és idépontnak Y
megfeleléen.
A datum formatumat a
paraméter 0-71 Ddtumformdtum, az
id6 formatumat pedig a
0-72 paraméter Idéformdtum Abra 3.76 Energianaplé
beallitdsa hatarozza meg.
A legutdbbi idészak adatait a
legnagyobb indexd szamlalé
tartalmazza.
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23-53 Energianaplé

Tomb [31]

Tartomany: Funkcié:

Kikapcsolaskor a késztilék
valamennyi szamlal6 értékét menti,
és a legkozelebbi bekapcsolaskor
visszadllitja 6ket.

23-54 Energianaplé nullaz.

Opcio: Funkcié:
[1] Nulldzds: a
23-53 paraméter Energianaplo

segitségével megtekinthet6
valamennyi energianaplé-szamlalé
nulldzésa. Az OK gomb
megnyomasa utdn a paraméter
beallitasa automatikusan [0] Nincs
nulldzds értékre all.

[0] * Nincs nullazas

[11 Nullazas

3.20.4 23-6* Trendek

Ez a funkci6 egy folyamatvaltozé figyelésére szolgél adott
ideig, és annak rogzitésére, milyen gyakran esnek az adatok
a 10 felhasznaléi adattartoméanyba. Ez a hasznos eszkoz
gyors attekintést nyujt arrél, hogy mely teriletre kell
Osszpontositani a m(ikddés javitdsahoz.

A Trendek funkciéval 2 adathalmaz hozhaté létre, hogy
Ossze lehessen hasonlitani egy kivalasztott mikodési
véltozé aktudlis adatait ugyanannak a valtozénak egy adott
referencia-idészakban felvett értékeivel. A referencia-
id6észak elére beprogramozhaté (23-63 paraméter Id6z.
id6szak eleje és 23-64 paraméter Id6z. id6szak vége). A két
adathalmazt a 23-61 paraméter Folyamatos bin. adatok
(aktudlis) és a 23-62 paraméter Idézitett bin. adatok
(referencia) segitségével lehet leolvasni.

A kovetkezé muikodési valtozokhoz hozhatd létre trenda-
dathalmaz:
. Teljesitmény

. Aram
° Kimeneti frekvencia
. Motorfordulatszam

A Trendek funkcié minden egyes adathalmazhoz 10
szamlalét haszndl. Az ezekben tarolt szdmok azt jelzik,
hogy a mlkodési valtozé milyen gyakran esik a 10 el6re
megadott intervallumba. A rendezés a valtozé relativ
értékén alapul.

A mUkodési valtozoé relativ értéke:

. tényleges/névleges x 100% - teljesitmény és aram
esetén

. tényleges/maximalis x 100% - kimeneti frekvencia
és motorfordulatszdm esetén

Az egyes intervallumok mérete kilon allithatd, de az
alapértelmezés szerint mindegyik 10%. A teljesitmény és az
aram tullépheti a névleges értéket, ezeket az eseteket
azonban a 90-100% (MAX) szamlalé regisztrdlja.

Relativ ertek mukodesi =
valtozoja %
" 3
wy---—--------- —- Szamlalo 9: +0 8
el o o o — Szamlalo 8: +6
o ———— A" ""'N"_ - - " - — Szamlalo 7: +2
00— — — AN T __ Szamlalo 6: +1
80 o | Lt ] — Szamlalo 5: +11
>0 1 . Szamlalo 4: +0
O = = S P T Szamlalo 343
30 ‘ L ‘ﬁ L) — Szamlalo 2: +0
20 — | T H T L — Szamlalo 1: +1
o — ERAEEI LTI 1T T — szamlalo 0: 45

RRRRRRR AR AR R RR AR

Abra 3.77 1d6 és relativ értékek

A funkcié masodpercenként regisztralja a kivalasztott
mUkddési valtozo értékét. Ha példaul a véltozo értéke 13%,
akkor a ,10 — < 20%" szamlalo értéke 1-gyel ndvekszik. Ha
a 13%-os érték 10 masodpercig fennmarad, akkor a
szamlald értéke 10-zel ndvekszik.

A szamlaldk tartalma oszlopokként jelenitheté meg az LCP-
n. Vélassza a kovetkezbket: Gyorsmenti=Napldézdsok: Trend
szab. bin./Trend id6z. bin/Trend-6sszehasonl.

ERTESITES

A szamlalék mindig a frekvenciavalté bekapcsolasakor
kezdik meg a szamlalast. A hibatorlés utan nem sokkal
végrehajtott ki-be kapcsolassal a szamlalék nullazédnak.
Az EEProm adatai 6ranként egyszer frissiilnek.

23-60 Trendvaltozoé

Opcié: Funkcié:
A trendek funkciéval figyelni kivant
mikodési valtozé kivalasztasa.

[0] Teljesitmény A motor felvett teljesitménye. A

[kW] relativ értékreferenciat az

1-20 paraméter Motorteljesitmény
[kW] vagy az

1-21 paraméter Motorteljesitmény
[LE] segitségével névleges motortel-
jesitmény képezi. Az aktudlis érték a
16-10 paraméter Teljesitmény [kW]
vagy 16-11 paraméter Teljesitmény
[LE] segitségével olvashaté le.
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23-60 Trendvaltozo

23-61 Folyamatos bin. adatok

korldt [Hz] segitségével megadott

maximalis kimeneti frekvencia

képezi. Az aktudlis érték a

16-13 paraméter Frekvencia

segitségével olvashato le.

[3]

Motorford.sza
m [1/min]

A relativ értékreferenciat a

4-13 paraméter Motor f.szdm felsé

korldt [1/min] segitségével

megadott maximalis motorfordu-

latszam képezi.

Funkcio:

23-61 Folyamatos bin. adatok

Tartomany:

o*

[0 -
4294967295 ]

A tizelemi tomb ([0]-[9]) a
paraméter szdma alatt jelenik meg

a kijelzén. Az [OK] gomb

megnyomasa utén az elemek kozott

az [A] és [Y] gombbal mozoghat.

A tiz szamlalo a figyelt mikodési

valtozo eléfordulasi gyakorisagat

mutatja az egyes intervallumokban,

az alabbi sorrendben:

Szamlalé [0]

Szamlalo [1]:
Szamlalo [2]:
Szamlalé [3]:
Szamlalo [4]:
Szamlalo [5]:
Szamlalé [6]:
Szamlalo [7]:
Szamlalo [8]:

Szamlalé [9]:

vagy maxim

:0-<10%
10 - < 20%
20 - < 30%
30 - < 40%
40 - < 50%
50 - < 60%
60 - < 70%
70 - < 80%
80 - < 90%
90 - < 100%

um

Az intervallumok fenti minimalis

hatarai az alapértelmezett hatarok,

Ezek a 23-65 paraméter Minimdlis

bin. érték segitségével

madosithatdk.

4294967295 ]

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:

[1] Aram [A] A motor kimeneti drama. A relativ A szamlélas a frekvenciavalto elsé
értékreferenciat az bekapcsoldsaval kezdédik. A
1-24 paraméter Motordram 23-66 paraméter Folyam. bin. adatok
segitségével megadott névleges nulldzdsa segitségével az 6sszes
motoraram képezi. Az aktualis érték szamlalo 0 értékre allithatd.
a 16-14 paraméter Motordram

[2] * Frekvencia A motor kimeneti frekvencidja. A Tomb [10]

[Hz] relativ értékreferenciat a Tartomany: Funkcio:

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé 0* [0 - A tizelem( tomb ([0]-[9]) a

paraméter szdma alatt jelenik meg
a kijelzén. Az [OK] gomb
megnyomasa utdn az elemek kozott

az [A] és [Y] gombbal mozoghat.

A tiz szamlalo a figyelt mikodési
valtozd eléfordulasi gyakorisagat
mutatja az egyes intervallumokban,
a 23-61 paraméter Folyamatos bin.
adatok leirdsaban ismertetett
sorrendben.

A szamlalas a 23-63 paraméter Id6z.
id6szak eleje segitségével megadott
napon és idépontban kezdddik, és
a 23-64 paraméter Idéz. id6szak vége
segitségével megadott napon és
idépontban ér véget. A

23-67 paraméter Id6z. bin. adatok
nulldzdsa segitségével az 6sszes
szamlalo 0 értékre allithatd.

MG200B47
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23-63 Id6z. id6szak eleje

Tomb [10]

Tartomany: Funkcié:
TN ORI RTESITES
related*

A frekvenciavalté ora funkcidja
nem rendelkezik tartalék
téappal. Ha nincs telepitve val6s
idejii 6ramodul tartalék tappal,
kikapcsolas utan a frekvencia-
valtéban bedllitott datum és
id6 visszaall alapértelmezett
értékére (2000. 01. 01. 00:00).
A naplézas ezért a datum és
az id6 ujbali beallitasaig (a
paraméter 0-70 Ddtum és id6
segitségével) sziinetel. A

0-79 paraméter Orahiba
értékeként beprogramozhatd,
hogy helyteleniil beallitott 6ra
esetén (példaul ledllas utan) a
rendszer figyelmeztetést adjon.

ERTESITES|

VLT® Analog I/0 Option (MCB
109) beszerelése esetén a
datum és id6 tartalék tapja is
biztositva van.

Allitsa be, milyen datummal és
idéponttal kezdje a trendek funkcio
az id6zitett szamlalok frissitését.

A datum formatumat a

paraméter 0-71 Ddtumformdtum, az
id6 formatumat pedig a

0-72 paraméter Idéformdtum
beallitdsa hatarozza meg.

23-64 Idoz. idészak vége

Tartomany: Funkcié:
TN ORI RTESITES
related*

VLT® Analog I/0 Option (MCB
109) beszerelése esetén a
datum és id6 tartalék tapja is
biztositva van.

Allitsa be, milyen datummal és
idéponttal fejezze be a trende-
lemzések funkcié az idézitett
szamlalok frissitését.

A datum formatumat a

paraméter 0-71 Ddtumformdtum, az
id6 formatumat pedig a

0-72 paraméter Idéformdtum
beallitdsa hatarozza meg.

23-65 Minimalis bin. érték

Funkcié:
A tizelemi tomb ([0]-[9]) a
paraméter szama alatt jelenik meg

Tartomany:
Size [0 - 100 %]
related*

a kijelzén. Az [OK] gomb
megnyomasa utdn az elemek kozott

az [A] és [Y] gombbal mozoghat.

Allitsa be az egyes intervallumok
minimalis hatarat a

23-61 paraméter Folyamatos bin.
adatok és 23-62 paraméter Idozitett
bin. adatok segitségével. Példa: ha
az [1] szdmldlé kivalasztasa utan
10%-r6l 12%-ra valtoztatja a
beallitast, a [0] szdmldlé
intervalluma ezutan 0 - < 12%, az
[1] szadmldlé intervalluma pedig 12 -
< 20% lesz.

23-66 Folyam. bin. adatok nullazasa

Opcio: Funkcié:

[0] * Nincs nulldzés | Az [1] Nulldzds kivalasztasaval a
23-61 paraméter Folyamatos bin.
adatok valamennyi értékét nullazza.
Az [OK] gomb megnyomasa utan a
paraméter beallitdsa automatikusan

[0] Nincs nulldzds értékre all.

[1] Nullazas

23-67 1Id6z. bin. adatok nullazasa

Opcio: Funkcié:

Az [1] Nulldzds kivalasztasaval a
23-62 paraméter Idézitett bin. adatok
valamennyi értékét nullézza.

Az [OK] gomb megnyomasa utan a
paraméter beallitdsa automatikusan
[0] Nincs nulldzds értékre all.

[0] * Nincs nullazas
[1 Nullazas

3.20.5 23-8* Megtértilési szaml.

A megtérilési szamlalé hozzavetblegesen ki tudja
szamitani a megtérilést abban az esetben, ha a késziiléket
egy meglévé gépcsoporthoz telepitik, hogy az allandérdl a
véltoztathatd fordulatszdamu szabélyozésra valo attéréssel
energiat takaritson meg. A frekvenciavalté a megtakaritas
meghatarozasakor a véltoztathatd fordulatszamu
szabdlyozasra valo attérés el6tti atlagos teljesitményfelvétel
bedllitott értékét veszi alapul.
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Nevl. teljesitmeny a
hasznalt motormerethez
e Fi202)
b Ref.teljesitmeny (fix
fordulatszamnal) (P 23-80)
N Fokozatmentes fszam

am-
szabalyozassal szolgaltatott

1308A259.11

szolgaltatott aktualis te.
(olv.P 16-10/11)

Abra 3.78 A referenciateljesitmény és az aktualis felvett
teljesitmény 6sszehasonlitasa

Az aktudlis megtakaritast az allandé fordulatszam
referencia-teljesitményfelvétele és a véltoztathato
fordulatszdmu szabdlyozas pillanatnyi teljesitményfelvétele
kozotti kildnbség adja meg.

Allandé fordulatszdm esetén az értéket a motor névleges
teljesitményének (kW) és az allandé fordulatszamndl felvett
teljesitményt jellemzd tényezdnek (%) a szorzata adja. A
frekvenciavalté Osszesiti és menti a referenciateljesitmény
és az aktualis teljesitmény kozotti kilonbség értékét. Az
energiafelhasznalds kiilonbsége a 23-83 paraméter Energia-
megtak. segitségével tekintheté meg.

A megtakaritast szamité funkcié a teljesitményfelvétel-
kilonbség Osszesitett értékét megszorozza a helyi
pénznemben megadott energiakoltséggel, és az
eredménybdl kivonja a beruhdzas koltségét. A koltségmeg-
takaritds szamitott értéke a 23-84 paraméter Kéltségmegtak.
segitségével tekintheté meg.

koltségmegtakaritas = (X (referenciateljesitmény — aktualis
teljesitmény)) x energiakoltség - tobbletkoltség

Egyensuly (megtériilés) akkor kdvetkezik be, amikor a
paraméter értéke negativbdl szambdl pozitivba fordul.

Az energiamegtakaritds szamlaldja nem nulldzhatd, viszont
barmikor ledllithaté a 23-80 paraméter Teljesitmény
ref.tényezé értékét O-ra allitva.

Beadllité paraméterek

Névleges motorteljesitmény Paraméter 1-20 Motortelje-

sitmény [kW]

Teljesitmény referenciatényezdje | 23-80 Paraméter Teljesitmény
%-ban ref.tényezé

Energiafogyasztas kWh-nként 23-81 Paraméter Energiakdltség

Beruhazas 23-82 Paraméter Beruhdzds

Kijelz6 paraméterek

Energiamegtakaritas 23-83 Paraméter Energiamegtak.

Aktudlis teljesitmény 16-10 Paraméter Teljesitmény
[kwi/
16-11 paraméter Teljesitmény

[LE]

Koltségmegtakaritas 23-84 Paraméter Koltségmegtak.

Tablazat 3.31 Paraméterek attekintése

23-80 Teljesitmény ref.tényez6

Tartomany: Funkcié:

100 %* [0 - 100 %]

Allitsa be a névleges motortelje-
sitmény (az

1-20 paraméter Motorteljesitmény
[kW] vagy 1-21 paraméter Motortel-
jesitmény [LE] segitségével
megadva) azon szazalékat, amely
megfelel az dllandé fordulatszamu
mi(ikodéskor (a valtoztathato
fordulatszamu szabalyozasra vald
attérés el6tt) atlagosan felvett
teljesitménynek.

A szamitas elkezdéséhez 0-tdl eltérd
értéket kell megadni.

23-81 Energiakoltség

Tartomany: Funkcié:
1% [0 - 1 kWh aktudlis koltségének
999999.99 ] bedllitasa helyi pénznemben. Az

energiakoltség késébbi megvaltoz-
tatasa a teljes idészakra vonatkozo
szamitast befolyasolja.

23-82 Beruhazas
Tartomany:
0* [0 -

999999999 ]

Funkcio:

Allitsa be a gépcsoport
fordulatszam-szabalyozéssal torténé
korszerUsitésére forditott Gsszeget
ugyanabban a pénznemben,
amelyet a 23-81 paraméter Energia-
koltség értékénél hasznal.

23-83 Energiamegtak.

Tartomany: Funkcio:
0 kWh*

[0 - 0 kWh] Ebben a paraméterben leolvashatd
a referenciateljesitmény és az
aktualis kimeneti teljesitmény
kozotti kulonbség Gsszesitett értéke.
Ha a motor teljesitménye LE-ben
van megadva

(7-21 paraméter Motorteljesitmény
[LE]), az energiamegtakaritast
szamito funkcioé az ekvivalens kW-
értéket hasznalja.

23-84 Koltségmegtak.

Tartomany: Funkcio:
0* [0 -
2147483647 ]

Ebben a paraméterben leolvashato
a fenti egyenlet alapjan végzett
szamitds eredménye (helyi
pénznemben).

MG200B47
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23-85 CO2 Conversion Factor

Tartomany: Funkci6:
500 g* [0-1000 g] [Adja meg az 1 kWh termelt
elektromos energianak megfelel6

CO,-kibocsatast grammban. A
kulonféle energiaforrasok tipikus

teljes életciklusra szamitott
Uveghézhatasu gazkibocsatasa:

. Megujulé: 25 g
. Nuklearis: 70 g
. Foldgaz: 350 g
. Olaj: 800 g

. Szén: 1000 g

értékekért forduljon a regionalis
kornyezetvédelmi hivatalhoz.

23-86 CO2 Reduction

Tartomany: Funkci6:

0 kg* [0 - 0 kgl A CO,-fogyasztast mutatja kg-ban a
CO,-konverzids tényezé

(23-85 paraméter CO2 Conversion
Factor) és az energiamegtakaritas
(23-83 paraméter Energiamegtak.)
alapjan.
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3.21 A 24-** Alk. 2. funkcidk csoport paraméterei
3.21.1 24-0* Tz lzemmod

AVIGYAZAT!

Ne feledje, hogy a frekvenciavalté csupan az egyik komponense a rendszernek. A vészhelyzeti izemméd megfelelé
muiikodése a rendszerosszetevok helyes tervezésének és kivalasztasanak fliggvénye. Az életvédelmi alkalmazéasokban
miikodo szell6ztetérendszereket a helyi tlizvédelmi hatésagoknak kell engedélyezniiik. Mivel a frekvenciavalto
miikodése a vészhelyzeti lizemmoédnak készonhetéen nem szakad meg, tilnyomas alakulhat ki, és megsériilhet a
rendszer és komponensei, a l1égelzarok és a légvezetékek. Maga a frekvenciavalto is karosodhat, és veszélyforrassa
valhat. Amennyiben a frekvenciavalté vészhelyzeti lizemmddba van kapcsolva, a Danfoss semmilyen felelésséget nem
vallal a hibakért, mikodési zavarokért, személyi sériilésekért és a frekvenciavalté vagy itt emlitett komponensei, a
szivattyurendszerek és itt emlitett komponenseik, valamint egyéb tulajdon barminem(i karosodasaért. A Danfoss
véllalatot semmilyen esetben nem terheli felel6sség a végfelhasznaloval vagy barmely mas féllel szemben annak
semmiféle olyan kozvetlen vagy kozvetett, kiilonleges vagy jarulékos karaért vagy veszteségéért, amely abbdl fakadt,
hogy a frekvenciavalté vészhelyzeti {izemmoédba volt kapcsolva, és ebben az izemmaédban miikédott.

Hattér

A vészhelyzeti Gzemmod kritikus helyzetekben val6 haszndlatra szolgal, amikor a motornak a frekvenciavalté normal védelmi
funkciéitol fliggetlendl feltétlendl tovabb kell Gzemelnie. A vészhelyzeti izemmod bizonyos beallitdsainak az a
kovetkezménye, hogy a frekvenciavalté nem veszi figyelembe a vészjelzési és leoldasi allapotokat, igy a motor megszakitas
nélkil Gzemelhet tovabb.

Aktivalas

A vészhelyzeti lzemmadd csak digitdlis bemeneteken keresztiil aktivalhatd. Lasd az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercso-
portot.

Uzenetek a kijelzén

A vészhelyzeti izemmod aktivaldsa esetén a kijelzén a Tiiz lizemmdd éllapotilizenet és a Tiiz (.mdd aktiv vészjelzés jelenik
meg.

A tliz izemmod deaktivaldsakor az allapotiizenet eltlnik, a figyelmeztetés pedig a kovetkezére valtozik: Tiiz i.méd aktiv volt.
Ez az Uzenet csak a frekvenciavalté tapjanak ki-be kapcsoldsaval torolhetd. Ha a jotallast befolydsold vészjelzés (lasd
24-09 paraméter Tiiz ii.m. vészj.kezelése) torténik, amig a frekvenciavalté vészhelyzeti izemmodban aktiv, akkor a Tiiz ti.m.
korldtok tullépve figyelmeztetés jelenik meg.

A Tiiz .mdd aktiv éllapotiizenet és a Tiiz i.mdd aktiv volt figyelmeztetés beallithat6 a digitdlis és relékimeneteken. Lasd az
5-3* Digitdlis kimenetek és az 5-4* Relék paramétercsoportot.

A Tiiz i.méd aktiv volt lizenetek a soros kommunikdacié figyelmeztetészavaban is elérhetdk. (Ldsd a megfelelé dokumen-
taciot.)

A Tiiz lizemmdd allapotiizenetek elérhetdk a bdvitett allapotszéban.

. i . e 2. figyelmeztet6 Y 3
Uzenet Tipus LCP Uzenetek a kijelzén 26 2. bév. allapotszo
Tliz izemmaod Allapot + + - + (25-6s bit)
Tliz 4.mo6d aktiv Figyelmeztetés + - - -

TGz Gzemméd aktiv volt Figyelmeztetés + + (3-as bit) -

Tz G.m. korlatok tullépve Figyelmeztetés + - -

Tablazat 3.32 Uzenetek a kijelzén

Naplé

A vészhelyzeti lizemmadddal kapcsolatos események attekintése megtekinthetd a vészhelyzeti lizemmad napléjaban

( paramétercsoport) vagy az LCP [Alarm Log] gombjanak megnyomasaval.

A naplé a 10 legutdbbi eseményt tartalmazza. A jotéllast befolydsol6 vészjelzések prioritdsa nagyobb, mint az események két
tovabbi tipusdé.

A naplé nem torolhet6.

A kovetkezd események keriilnek a napléba:

. Jotéllast befolyasold vészjelzések (lasd 24-09 paraméter Tiiz ii.m. vészj.kezelése)

. Vészhelyzeti izemmod aktivaldsa
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Vészhelyzeti izemmod deaktivaldsa

A vészhelyzeti lzemmad aktiv allapotanak ideje alatt bekdvetkezé egyéb vészjelzések naplozasa a szokdsos mddon torténik.

ERTESITE.

Vészhelyzeti izemmoédban a frekvenciavalté nem veszi figyelembe a stop parancsokat, ideértve a Szabadonfutas/
Szabadonfutas, inverz és a Kiils6 retesz parancsot is. Ha azonban a frekvenciavalté rendelkezik Safe Torque Off
funkcidval, ez tovabbra is aktiv lesz.

ERTESITE.

Ha vészhelyzeti izemmaddban haszndlja a vezérl6jel-szakadas funkciot, akkor ez a vészhelyzeti izemmaéd alapjeléhez/
visszacsatoléjeléhez hasznaltaktol eltéré analég bemenetek esetén is aktiv lesz. Ha megszakad az ezen tovabbi analég
bemenetek barmelyikére adott visszacsatoldjel, példaul egy kabel elégése esetén, akkor miikodésbe Iép a vezérlbjel-
szakadas funkcié. Ha ezt nem szeretné, ezeken a tovabbi bemeneteken tiltsa le a vezérl6jel-szakadas funkciot.

A 6-02 paraméter Tiiz ii.m. vezérl6jelszakadds-funkcidja segitségével allithaté be a kivant vezérléjel-szakadas funkcié
vészhelyzeti izemmoédban, a jel megszakadasa esetén.
A vezérlbjel-szakadas figyelmeztetésének nagyobb a prioritasa, mint a Tiiz ii.méd aktiv figyelmeztetésé.

ERTESITE.

Ha az paraméter 5-10 18-as digitdlis bemenet segitségével [11] Start irdnyvdltdssal parancs van beallitva egy digitalis
bemeneti csatlakozon, a frekvenciavalté ezt irdnyvaltas parancsként értelmezi.

24-00 Tiz Gi.m. funkcidja

24-01 Tiz G.m. konfiguracidja

Opcié: Funkcio: Opcié: Funkcio:
ERTESITES ERTESITES
A fentiek esetén a frekvenci- A PID-szabalyoz6 bedllitasa
avalté a 24-09 paraméter Tiiz el6tt valassza ki a
i.m. vészj.kezelése bealli- 24-09 paraméter Tiiz ii.m.
tasanak megfelel6en vészj.kezelése [2] Mind.vészj.-nél
figyelembe veszi vagy leold - teszt beallitasat.
ignoralja a vészjelzéseket.
ERTESITE
[o] * Tiltva A vészhelyzeti izemmdd funkcié Ha a 24-00 paraméter Tiiz ii.m.
nem aktiv. funkcidja beallitasa [2] Engedé-
[ Engedélyezve | Ebben a médban a motor folytatja lyezve-irdnyvdltds, akkor nem
lizemelését az dramutaté jarasaval valaszthato ki a
megegyez6 iranyban. Ez a 24-01 paraméter Tiiz i.m.
lehet6ség csak nyilt hurokban konfigurdciéja [3] Zdrt hurok
hasznalhatd. Valassza ki a beallitasa.
24-01 paraméter Tiiz i.m. konfigu-
rdciéja [0] Nyilt hurok beallitésat. [o] * Nyilt hurok Amikor a vészhelyzeti izemmaod
[2] Engedélyezve- | Ebben a mdédban a motor folytatja aktiv, a motor régzitett fordulat-
irdnyvaltas Uizemelését az 6ramutato jarasaval szamon Uzemel egy bedllitott
ellentétes iranyban. Ez a lehetéség referencia alapjan. Az egységet a
csak nyilt hurokban hasznélhato. 0-02 paraméter Motorford.sz. egység
Vélassza ki a 24-01 paraméter Tiiz bedllitasa hatdrozza meg.
i.m. konfigurdcidja [0] Nyilt hurok 3] Zart hurok Amikor a vészhelyzeti lizemméd
beallitasat. aktiv, a fordulatszdmot a beépitett
[3] Engedélyezve- | Ebben az izemmdédban a kimenet PID-szabalyozé szabdlyozza az
szabadon le lesz tiltva, a motor pedig szabad- alapjel és egy visszacsatoldjel
futés onfutassal leall. alapjan, mely a 24-07 paraméter Tiiz
u.m. visszacs.jel-forrdsa segitségével
4] Eng.ve-fut. van kivalasztva. Az egység a
eld./hat. 24-02 paraméter Tiiz U.m. egysége
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24-01 Tiz G.m. konfiguracidja 24-02 Tiz U.m. egysége

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
segitségével valaszthaté ki. A PID- [125] 1ab3/s
szabalyozé egyéb beallitasai a 20-** [126] 1db3/min
Hajtds zdrt hurokkal paramétercso- 1271 14b3/h
portban adhaték meg, mint normal [130] font/s
miikodés esetén. Ha a motort a [31] font/min
normal mikodés soran ugyanc?ak a 132] font/h
b?epltett PID—szabaIyozo’veze_trll, a [140] lab/s
két esetben ugyanaz a tavadé a1 Ab/min
hasznalhaté (azonos forrast kell -
. . [145] lab
kivalasztani).
[160] °F
24-02 Tiz ii.m. egysége (1701 psi
o - [171] font/hii2
Opcio: Funkcié: -
- - — - [172] in wg
Valassza ki a kivant egységet az 73] 3D WG
aktiv, nyilt hurokban futé —
. - A [174] hii Hg
vészhelyzeti lzemmodhoz.
[180] LE
[0]
il % 24-03 Emergency Mode Min Reference
121 1/min Tartomany: Funkcié:
[3] Hz Size [-999999.999 | A referencia/alapjel minimdlis értéke
[4] Nm related* - par. 24-04 (@ 24-05 paraméter Tiiz t.m. belsé
[5] PPM FireModeUnit] | referencidja értéke és a
[10] 1/min 24-06 paraméter Tiiz t.m. referencia-
1 1/min forrdsa segitségével kivalasztott
2] IMP/s bemenetre adott jel értéke
120] /s Osszegének korlatja).
1] Vmin Vészhelyzeti tzemmoddban nyilt
22 h hurokban valé lizemelés esetén az
23] pepy egységet a
— 0-02 paraméter Motorford.sz. egység
Cal il hatarozza meg. Zart hurokban a
[25] m’/h 2402 T ,
-02 paraméter Tz U.m. egysége
(30] ka/s hatarozza meg az egységet.
[31] kg/min
[32] kg/h 24-04 Emergency Mode Max Reference
(331 t/min Tartomany: Funkcio:
(341 vh Size [ par. 24-03 - | A referencia/alapjel maximalis
40l m/s related* 999999.999 értéke (a 24-05 paraméter Tiiz i.m.
(411 m/min FireModeUnit] | belsé referencidja értéke és a
[45] m 24-06 paraméter Tiiz i.m. referencia-
[60] °C forrdsa segitségével kivalasztott
[70] mbar bemenetre adott jel értéke
[71] bar Osszegének korlatja).
[72] Pa Vészhelyzeti tizemmaddban nyilt
[73] kPa hurokban val6 tizemelés esetén az
[74] m WG egységet a
[75] mm Hg 0-02 paraméter Motorford.sz. egység
[80] KW hatarozza meg. Zart hurokban a
[120] GPM 24-02 paraméter Tiiz i.m. egysége
[21] galls hatarozza meg az egységet.
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] CFM
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24-05 Tiz U.m. belsé referenciaja 24-07 Tiz uU.m. visszacs.jel-forrasa
Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
0 %* [-100 - Adja meg a kivant belsé referenciat/ ugyanaz a tavadoé hasznalhaté
100 %] alapjelet a (azonos forrast kell kivalasztani).
24-04 paraméter Emergency Mode 0] * Nincs funkcid
Max Reference értéke szazalékaként. .
[1] 53-as analég
A beéllitott érték hozzaadodik a bem
24-06 paraméter Tiiz (.m. referencia- . -
. e . [2] 54-es analdg
forrdsa segitségével kivalasztott bem
analég bemenetre adott jel altal .
e Aors [3] 29-0s
reprezentalt értékhez. )
impulzus bem.
24-06 Tz U.m. referenciaforrasa 4l 33-as
Opcié Funkci impulzusbem.
pcio: unkcio: 7 X30711-08
Vélassza ki a vészhelyzeti analég be
Uzemm(’?dhoz hasznalni kl'vént‘kijls(j i8] X30/12-es
refelrerI1C|abem(-31netlet.' Ennek a jelnek analég be
az értéke hozzaadddik a ] Xa2/1 analog
24-06 paraméter Tiz (.m. referencia- bem
f . ’, 7 3 I ,"1 °
‘orrdsa segitségével beallitott [0o] X42/3 analdg
értékhez.
bem.
[o] * Nincs funkcio [11] X42/5 analég
[1] 53-as analég bem.
bem. [99] Normal
[2] 54-es analég Feedback
bem. [100] 1-es busz-
[7] 29-es visszacs.
impulzusbem. 1101 2-es busz-
[8] 33-as visszacs.
impulzusbem. [102] 3-as busz-
[20] Digitalis visszacs.
pot.méter
21] X30/11 analog 24-09 Taz U.m. vészj.kezelése
bem. Opcié Funkcio:
[22] X30/12 analég [0] Krit.vészj.-nél | Ebben az lizemmddban a frekvenci-
bem. leold., hibatorl. | avalto a legtobb vészjelzést
[23] X42/1 analég figyelmen kivil hagyva tovabb
bem. mukodik, EZ AZONBAN A FREKVEN-
[24] X42/3 analég CIAVALTO SERULESEHEZ VEZETHET.
bem. A kritikus vészjelzéseket nem lehet
[25] X42/5 analog elnyomni, de meg lehet prébalkozni
bem. az Ujrainditassal (végtelen
129] X48/2-es automatikus hibatorlés).
analdég bem. [11* Krit. vészj.-nél | Kritikus vészjelzés esetén a frekven-

24-07 Tiz U.m. visszacs.jel-forrasa

leold

ciavalté leold, és nem prébalkozik
automatikus Ujrainditassal (kézi

Opcié: Funkcio: hibatérlés).
Kivalaszthatja, hogy aktiv : e = - — 5
i . ) . [2] Mind.vészj.-nél | Tesztelhetd a vészhelyzeti lizemmod
vészhelyzeti lzemmodban melyik e L
i . leold - teszt mukodése, de a késziilék minden
bemenet legyen a vészhelyzeti L ) )
. L L vészjelzést a szokasos mdédon
Uzemmod visszacsatoléjelének L
) aktival (kézi hibatorlés).

forrasa.
Ha a motort a normal mikodés
soran ugyancsak a beépitett PID-
szabdlyozd vezérli, a két esetben
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ERTESITE.

Bizonyos vészjelzések jotallast befolyasold vészjelzésnek
szamitanak, mivel befolyasolhatjak a frekvenciavalté
élettartamat. Ha ilyen is van a vészhelyzeti izemmoédban
figyelmen kiviil hagyott vészjelzések kozott, akkor az
esemény bekeriil a vészhelyzeti lizemmod napléjaba.

Ez a napl6 a 10 legutébbi eseményt (jotallast befolyasolo
vészjelzések, vészhelyzeti izemmad aktivalasai és deakti-
vélasai) tartalmazza.

ERTESITE.

Aktiv vészhelyzeti izemmoédban a

paraméter 14-20 Hibatorlési lizemmod bedllitasat a
rendszer nem veszi figyelembe (lasd 24-0* Tiiz iizemmod
paramétercsoport).

. Jotallast
Szam Leiras ,Kr.ltlkl:ls befolyasol6
vészjelzések vészjelzések
4 Hal. faziskiesés X
7 DC-tulfesz. X
8 Al. DC-fesz. X
9 Inverter-tult. X
13 Taldram X
14 Foldzarlat X
16 Révidzarlat X
29 Telj.kartya hém. X
33 Kilsé tap hiba X
38 Belsé hiba X
65 Vez.kértya hém. X
68 Biztons. stop X

Tablazat 3.33 Vészjelzések kezelése vészhelyzeti izemmodban

3.21.2 24-1* Frvalté-megkertilés

A kiilsé magneskapcsoldkat aktivald funkcié a frekvenci-
avalté megkeriilésére, hogy leoldas esetén a motor
kozvetleniil a halézatrél mikodjon.

24-10 Fr.valto-megker. funkcio

24-10 Fr.valto-megker. funkcio

Opcio: Funkcié:

[1] Engedélyezve | Normal mikodés mellett a
kovetkezo feltételek esetén
aktivalodik az automatikus frekven-
ciavalto-megkerilés funkcio:

. Ha leoldas vagy
blokkolasos leoldas
torténik.

. A
paraméter 14-20 Hibatorlési
lizemmod segitségével
megadott szamu
hibatorlési kisérlet utan.

. Ha a hibatorlési kisérletek
befejezése elétt lejar a
megkeriléskésleltetés
id6zitéje
(24-11 paraméter Fr.vdlto-
megker.késl.id6)

[2] Engedélyezve
(csak tz G.m.)

24-11 Fr.valté-megker.késl.idé

Tartomany: Funkcié:
0 s* [0 - 600 s]

Az id6 1 masodperces [épésekben
modosithatd. Amikor a megkeriilés
funkcié a 24-10 paraméter Fr.vdlté-
megker. funkcié beallitasanak
megfeleléen aktivalodik, elindul a
megkeriiléskésleltetés idézitéje. Ha
a frekvenciavalté ugy van beallitva,
hogy néhanyszor megprébalkozzon
az Ujrainditassal, az id6zit6 az
Ujrainditasi kisérletek alatt is
folytatjia mikodését. Ha a motort a
megkeriléskésleltetési id6 lejarta
elétt sikerul Gjrainditani, az id6ézité
nulldzédik.

Ha a motort nem sikerl ujrain-
ditani a megkeriléskésletetési id6é

Opcié: Funkcié: lejarta el6tt, akkor aktivalodik a
W frekvenciavalto-megkertlés reléje
A frekvenciavalto-megkeriilés (amelyikhez az
funkcié engedélyezése esetén paraméter 5-40 Reléfunkcio beallitasa
a Safe Torque Off funkci6 (ha megkeriilés). Ha az
az adott verzidban rendel- 5-41 paraméter Relébekapcs. késlelt.,
kezésre all) nem felel meg az [Relay] (Relé) vagy az
EN 954-1, Cat. 3. szabvanynak. 5-42 paraméter Relékikapcs. késlelt.,
[Relay] (Relé) segitségével relékés-
Ez a paraméter hatdrozza meg, leltetés is be van allitva, akkor
hogy milyen kériilmények kozott ennek az idének is el kell telnie a
aktivalodik a frekvenciavalto- relémdvelet végrehajtasa el6tt.
megkerdilés funkcid. Ha nincs beprogramozva ujrain-
0] * Tiltva ditasi kisérlet, az ebben a
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24-11 Fr.valté-megker.késl.ido

Tartomany: Funkcié:

paraméterben megadott id6
leteltével aktivalodik az

parameéter 5-40 Reléfunkcio
segitségével beprogramozott
megkeriléshez bedllitott frekvenci-

avalté-megkerdlési relé. Ha az
5-41 paraméter Relébekapcs. késlelt.,
vagy az 5-42 paraméter Relékikapcs.
késlelt., [Relay] (Relé) segitségével
relékésleltetés is be van allitva,
akkor ennek az idének is el kell
telnie a relémlivelet végrehajtasa
elétt.
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3.22 A 25-** Kaszkadvezérl6é csoport paraméterei

Az egyszer(i kaszkadszabdlyoz6 bedllitdsdnak paraméterei tobb szivattyl soros vezérléséhez. A tervezdi segédlet Alkalmazdsi
példdk - kaszkddszabdlyozdé cimU fejezetében alkalmazasorientaltabb leirds és vezetékezési rajzok is talalhatok.

A kaszkadszabdlyoz6 opcidk specidlis funkcidinak hasznélatdval kapcsolatban lasd 3.24. fejezet A 27-** Cascade CTL Option
(Kaszkddvez. opcié csoport) paraméterei.

Az aktualis rendszernek és a sziikséges vezérlési stratégidnak megfelel6 kaszkadszabdlyozé-konfiguraldshoz az aldbbi sorrend
szerint jarjon el, a 25-0* Rendszerbedll. paramétercsoporttal kezdve, majd a 25-5* Vdiltdsi bedllitdsok paramétercsoporttal
folytatva a programozast. Ezek a paraméterek normal esetben elére is be lehetnek allitva.

A 25-2% Sdvszélesség-bedll. és a 25-4* Beléptetési bedll. csoport paraméterei gyakran fliggenek a rendszer dinamikajatél, ezért
végleges beallitasukra csak a gépcsoport lizembe helyezésekor kerdil sor.

ERTESITE.

A kaszkadszabalyozé miikodése a beépitett Pl-szabdlyoz6 altal szabalyozott zart hurkot feltételez (az

1-00 paraméter Konfigurdcio médja beallitasa [3] Zdrt hurok). Ha az 1-00 paraméter Konfigurdcié médja beallitasa [0] Nyilt
hurok, a rendszer minden fix fordulatszdmu szivattyut lekapcsol, a valtoztathaté fordulatszamu szivattyut azonban
tovabbra is a frekvenciavalté vezérli, de nyilt hurka konfiguraciéban:

Kaszkadvezerlo konfiguracioja &
\ R
[ ! ]
Konfiguracio modja (P 1-100): Nyilt hurok Zart hurokz §
[ |
Kaszkadvezerlo (P 25-00): Tiltva Engede‘lyezve
I I
Motorinditas (P 25-02): Kozvetlen soros Lagyindito
| J
[ |
Ciklikus szivattyuk (P 25-04): Tiltva Engedelyezve
| ‘ |
[ |
Fix vezerszivattyu (P 25-05): Ne‘m lgen
Szivattyuk szama (P 25-06): 2‘ 2 3
I I I |
Vezerszivattyu-valtas (P 25-50): Kikapcsolva Belepteteskor  Parancsra B§|9Pt‘3t95k°r
vagy
parancsra
I I I |
. Valt. idozito Altatasi Elore
Valtasi esemeny (P 25-51): .
v ) Kulso g‘;es”gz uzemmod beallitott ido
P 25-54
| | | |
[ ‘ 1
Valtas <50 kapacitasnal (P 25-55): Tiltva Engedelyezve
| |
[ ‘ 1
Beleptetesi mod valtasnal (P 25-56) : Lassu Gyors
| |
[

Abra 3.79 Kaszkadszabalyoz beallitasi példaja
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3.22.1 25-0* Rendszerbedll.

A rendszer m(ikodési elveivel és konfiguralasaval

kapcsolatos paraméterek.

25-00 Kaszkadvezérlo

Funkcio:

Olyan, tobb berendezést (szivattyut/
ventilatort) magaba foglalé rendszer
mukodtetésére szolgél, ahol az
aktualis terhelésnek megfelelé
kapacitas elérése az egyes
berendezések fordulatszam-
szabalyozéasaval és be-ki
kapcsolasanak vezérlésével torténik.
Az egyszer(iség kedvért csak a
szivattyUrendszereket ismertetjiik.

A kaszkadszabalyozas funkcid
engedélyezéséhez vélassza az

1-00 paraméter Konfigurdcié mddja
[3] Zdrt hurok beéllitasat.

[0

Disabled

A kaszkadszabdlyozé nem aktiv. A
kaszkadfunkcidban a szivattydmoto-
rokhoz rendelt valamennyi beépitett
relé ki van kapcsolva. A kozvetlendl
a frekvenciavéltéhoz csatlakoztatott
(nem beépitett relével vezérelt)
véltoztathato fordulatszamu
szivattyd (ha van ilyen) vezérlése
egyszivattyus rendszerként torténik.

[1]

Basic Cascade
Ctrl

A kaszkadszabalyozo aktiv, a
rendszer terhelésének megfelel6en

25-02 Motor inditasa

Opcio:

Funkcio:

[2]

Gsill.-delta

A csillag-delta inditékkal csatlakoz-
tatott fix szivattyuk beléptetése
ugyanugy torténik, mint a lagyin-
ditéval csatlakoztatott szivattyuk
esetében. A lekapcsolasuk modja
megfelel a kozvetlendl a halézathoz
csatlakoztatott szivattyukénak.

Opcio:

25-04 Ciklikus sziv.

Funkcio:

A fix fordulatszamu szivattyuk
azonos Uzemidejének biztositasa
érdekében a szivattyuk ciklikusan
vélthatok. A szivattyuk kivalasztasa
vagy a FILO elv alapjan (a sorba
elséként bekerulé szivattyu
kivalasztasa torténik utoljara), vagy
az egyes szivattyuknak egyenlé
Uzemoraszamot biztositva torténik.

[0]

Tiltva

A fix fordulatszamu szivattyuk
csatlakoztatasa 1-2 sorrendben,
lekapcsolasuk 2-1 sorrendben
torténik (FILO elv).

[1]

Engedélyezve

A fix fordulatszamu szivattyuk
csatlakoztatdsa és lekapcsoldsa ugy
torténik, hogy az egyes szivattyuk
lizemideje azonos legyen.

25-05 Fix vezérsziv.

lépteti be és kapcsolja le a Opcio: Funkcié:
szivattyut. A fix vezérszivattyu azt jelenti, hogy
21 Motor a valtoztathato fordulatszamu
Alternation szivattyd kozvetlendl a frekvencia-
Only valtéhoz van csatlakoztatva.
Amennyiben van mégneskapcsolé a
fekvenciavalts é a szvatty

Opcio: Funkcio: kozott, ezt a magneskapcsol6t nem
A motorok kdzvetleniil egy méagnes- a frekvenciavalto vezérli.
kapcsoléval vagy egy lagyinditéval Ha a 25-50 paraméter Vezérszivattyu-
vannak a halézatra csatlakoztatva. vdltds bellitasa nem [0] Kikapcsolva,
Ha a 25-02 paraméter Motor inditdsa akkor ezt a paramétert [0] Nem
beéllitaisa nem [0] Kézvetlen ertékre kell allitani.
hdlézatrol, akkor a [0] Nem A vezérszivattyu feladatat
25-50 paraméter Vezérszivattyu-vdltds véltakozva tolthetik be a 2 beépitett
automatikusan az alapértelmezett relé altal vezérelt szivattydk. Az
[0] Kikapcsolva beallitast veszi fel. egyik szivattyat az 1. reléhez, a

[0] * Kdzvetlen Valamennyi fix fordulatszamu masikat a 2. reléhez kell csatla-

halozatrol szivattyd magneskapcsolén koztatni. A rendszer automatikusan
keresztiil csatlakozik a halézathoz. a relékhez rendeli a szivattytfunk-
ciokat (1. kaszkadszivattyu és 2.

[1] Lagyinditéval | Valamennyi fix fordulatszamu kaszkadszivattyd). Ebben az esetben
sl eyl (el legfeljebb 2 szivattyu vezérelheté a
csatlakozik a halézathoz. frekvenciavaltoval.
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25-05 Fix vezérsziv.

25-20 Belépt. savszél.

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:

[1] Igen A vezérszivattyu fix lesz (valtakozas Size [1- par A beléptetési sdvszélesség (alapsav)
nélkul), és kozvetlentl csatlakozik a related* 25-21 %] beadllitasa a rendszernyomas normal
frekvenciavéltohoz. A ingadozasanak kompenzalasahoz.
25-50 Paraméter Vezérszivattyu-vdltds Kaszkadszabalyozésos rendszereknél
automatikusan [0] Kikapcsolva a fix fordulatszamu szivattyik
értékre valt. A beépitett 1. relé és 2. gyakori kapcsolasanak elkerilése
relé kalon fix fordulatszamu szivat- érdekében éltaldban nem egy
tyukhoz rendelheté. A dllandé szinten, hanem egy séavon
frekvenciavaltéval 6sszesen 3 beliil szokas tartani a rendszer-
szivattyUt lehet vezérelni. nyomast.

Az alapsavot a
3-03 paraméter Maximdlis referencia

Tartomany: Funkcio: értékének szézalékaban kell

2% [2-9] A kaszkadszabalyozoéra kapcsolt megadni. Ha példaul a maximalis
szivattyuk szama, a valtoztathato referencia 6 bar, az alapjel 5 bar, az
fordulatszamu szivattyut is alapsav pedig 10%-ra van allitva,
beleértve. Ha a véltoztathatod akkor 4,5 és 5,5 bar kozotti
fordulatszamu szivattyd kozvetlenil rendszernyomds van megengedve.
csatlakozik a frekvenciavéltohoz, az Ezen a sévon beliil nincs beléptetés
egyéb, fix fordulatszamu szivat- és lekapcsolas.
tyukat (hattérszivattyuk) pedig a 2 °
beépitett relé vezérli, akkor 3 é
szivattyu vezérelhetd. Ha a valtoz- g
tathaté és a fix fordulatszamu SBw Setpoin:
szivattyukat egyarant a beépitett o
relék vezérlik, akkor csak 2 szivattyu :
vezérelhetd.

Ha a 25-05 paraméter Fix vezérsziv. Abra 3.80 Beléptetési savszé-
beallitasa [0] Nem: az 1 véltoz- lesség
tathatd fordulatszamu szivattyut és
1, beépitett relé altal vezérelt fix
toelbnd g e b & Teljesit- [1 - 25-21-es | A beléptetési sdvszélesség (alapsav)
25-05 paraméter Fix vezérsziv. &nyfliggd .9 bedllitasa a rendszernyomas normal
beallitdsa [1] Igen: az 1 valtoztathatd :nenyfuggo par. %I . . Y e
fordulatszamu szivattyut és 1, |ngad(l>zasan?k kolmpenzalasahoz. )
beépitett relé ltal vezérelt fix Kaszkadszabany)za{sos.rendslzereknel
fordulatszamu szivattyut jelent. a fx fo.rdulatszalm%J szwattyL{kl
gyakori kapcsolasanak elkeriilése
A rendszer 1 vezérszivattyubdl (lasd érdekében 3ltaldban nem egy
25-05 paraméter Fix vezérsziv.), allandé szinten, hanem egy savon
valamint 2, beépitett relék altal beliil szokas tartani a rendszer-
vezérelt fix fordulatszamu szivat- nyomast.
tydbol all. A beléptetési savszélességet a
3-03 paraméter Maximadlis referencia
3.22.2 25-2* S4vszélesség-beall. a 3-04 paraméter Referenciafunkcié
értékének szazalékaban kell
Annak a savszélességnek a bedllitasara szolgalé megadni. Ha példaul az alapjel
paraméterek, melyen beliil a nyomas nem indokolja fix 5 bar, az alapsav pedig 10%-ra van
fordulatszamu szivattyuk beléptetését vagy lekapcsolasat. A allitva, akkor a megengedett

paraméterek kdzott kiilldnbdzé idézitdk is szerepelnek a rendszernyomas 4,5-5,5 bar. Ezen a

szabélyozas stabilizalasa érdekében. savon beldl nincs beléptetés és

lekapcsolds.

MG200B47

Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva.

247




Dt

Paraméterek

leirasa

VLT® AQUA Drive FC 202

25-20 Belépt. savszél.

25-21 Hatarsav

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
e gyakori beléptetést okoznak. Ezzel
§ szemben, ha a hatarsav tul szélesre
E van dllitva, akkor az alapsav
SBW  Setpoint id6zitéinek futasa kozben elfogad-
SBW hatatlanul nagy vagy kis nyomas
alakulhat ki a rendszerben. Az adott
rendszer jobb megismerésével a
Abra 3.81 Beléptetési sévszé- hatarsav értéke optimalizélhato.
lesség Lasd 25-25 paraméter Hatdrsdv id6.
El6szor tartsa meg a hatarsav 100%
(kikapcsolva) gyari beallitdsat, hogy
az lzembe helyezés és a vezérld
fnom beszabalyozdsa sordn ne
Tartomany: Funkcié: kertljén sor nemkivanatos
100 %* [ par. 25-20 - | A rendszer teljesitményigényének beléptetésre. A finom beszabalyozas
100 %] nagy és gyors valtozasa esetén végrehajtasa utan beallithaté a
(példaul hirtelen vizigény hatarsav kivant értéke. A javasolt
fellépésénél) gyorsan valtozik a kezdGérték 10%.
rendszernyomas, és a szlikséglet
elitésére azonnal be kel
|éptetni vagy le kell kapcsolni egy Tartomany: Funkcio:
fix fordulatszamu szivattyat. A Size [ par. 25-20 - | Amikor a kaszkadszabalyozé
hatarsav megadasa arra szolgal, related* par. 25-21 %] | rendszer normal médon miiksdik,
hogy az azonnali reakci6 érdekében &3 & Felvandavdd [aelckses
feliilija a beléptetési/lekapcsolasi vészjelzést ad, fontos megérizni a
id6zit6t (25-23 paraméter Alapsdv rendszer nyomémagassagat. A
belépt. kesl. és kaszkadszabalyozé ezt a fix
25-24 paraméter Alapsdv fordulatszamu szivattyl belépte-
lekapcs.késl.). tésével/lekapcsoldsaval oldja meg.
A hatérsavot mindig nagyobb Ha csak egy fix fordulatszamu
értékre kell beprogramozni, mint a szivattyd mukodik, a nyoméma-
25-20 paraméter Belépt. sdvszél. gassag alapjelen tartasa gyakori
beallitdsa. A hatarsavot a beléptetést és lekapcsolast
3-02 paraméter Min. referencia és a igényelne, ezért az alapsav helyett
3-03 paraméter Maximdlis referencia egy szélesebb, ,fix fordulatszamu”
értékének szazalékaban kell savszélesség haszndlatos. Vészjelzés
megadni. esetén, illetve ha a start jel a
_ digitalis bemeneten logikai 0
% értékd, a fix fordulatszamu
e anduian = szivattytk ledllithatok az [Off] (Ki)
= vagy a [Hand On] (Kézi be) gomb
\ seant megnyomasaval.
Ha a frekvenciavaélté altal adott
vészjelzés blokkolasos leoldassal jar,
akkor a kaszkadszabalyozé azonnal
ledllitja a rendszert az Gsszes fix
Abra 3.83 fordulatszamu szivattyl lekapcso-
lasaval. Ez alapjaban véve azonos a
kaszkadszabalyozé vészledllitasaval
Ha a hatérsav és az alapsav (Szabadonfutas vagy Szabadonfutas
beallitdsa nagyon kozel esik inverz parancs).
egymashoz, ennek az lehet a
nemkivanatos kovetkezménye, hogy
az dtmeneti nyomasvaltozasok
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25-23 Alapsav belépt. késl.

Tartomany:

Funkcio:

25-25 Hatarsav id6

Tartomany:

Funkcio:

15 s*

[0 - 3000 s]

Ha a rendszernek az alapsavot
tullépé nyomasesése csupan
atmeneti, nemkivanatos egy fix
fordulatszamu szivattyt azonnali
beléptetése. A beléptetés csak a
beprogramozott késéssel torténik
meg. Ha a nyomas az id6zitd lejarta
el6tt visszatér az alapséavba, az
id6zité nullazodik.

10 s* [0 - 300 s]

Egy fix fordulatszamu szivattyu
beléptetése atmeneti nyomaslokést
okoz a rendszerben, igy a nyomas
tulléphet az alapsavon. Erre a
nyomaslokésre nem ajanlott szivat-
tyulekapcsolassal reagalni. A
hatarsav id6 beprogramozasaval
biztosithatd, hogy csak a rendszer-
nyomas stabilizalodasa és a normal
szabalyozas beindulasa utan tortén-

o
5 hessen lekapcsolas. Allitsa az
E id6zit6t olyan értékre, amely
R lehet6vé teszi a rendszernek a
SBW (27-20) beléptetés utani stabilizalédasat. A
Alapiel legtobb alkalmazasban megfelel a
10 masodperces gyari beallitas.
SBW (27-20) Nagy dinamikéju rendszerben
rovidebb id6 bedllitasara lehet
szlikség.
SBW beléptetési késleltetés (27-23)
Abra 3.85 Alapsav beléptetési A ‘ ‘ =
késleltetése ‘ ‘ %
‘ ‘ OBW (27-21) =}
| |
| |
Tartomany: Funkcio: ‘ N~ SBWQT20) i fej
15 s* [0 -3000s] |Ha arendszernek az alapsavot w ‘ Alapjel
tullépé nyomasndvekedése csupan ‘ / ‘
atmeneti, nem javasolt egy fix i i SBW (27-20)
fordulatszamu szivattyd azonnali
lekapcsolasa. A lekapcsolas csak a ‘ ‘
beprogramozott késéssel torténik ‘
meg. Ha a nyomas az id6zitd lejarta OBW (27-21)
elétt visszatér az alapsavba, az ‘r 83‘_’;;‘)’62“6 1
LTSS Abra 3.88 Hatarsav idé
5
(27-24) SBW lekapcsolasi késleltetés E
Opcié: Funkcioé:
(275_'3‘(’)\’) Ez a paraméter biztositja, hogy
/ Alapjel aramlashiany esetén egymas utan
lekapcsolédnak a fix fordulatszamu
(275_%\3/) szivattyuk, amig az dramlashiany
jele meg nem sztinik. Ehhez
aktivnak kell lennie az aramlashiany
Abra 3.87 Alapsav lekapcsolasi észlelése funkcionak. Lasd a 22-2*
Késleltetése Aramldshidny észl. paramétercso-
portot.
A [0] Tiltva kivalasztasa esetén a
kaszkadszabalyozé nem valtoztatja
meg a rendszer normal
viselkedését.
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25-26 Lekapcs. ar.hianynal

25-30 Lekapcs. funkcid ideje

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
[0] * Tiltva 15 s* [0 - 300 s] A lekapcsolasi funkcio idézitése a
[1] Engedélyezve fix fordulatszamu szivattytk gyakori
- beléptetésének/lekapcsolasanak
25-27 Belépt. funkci6 megakadalyozasara szolgal. A
Opcio: Funkcio: lekapcsolasi funkcio id6zit6je akkor
Ha a beléptetési funkcié beallitasa indul el, ha a véltoztathaté
[0] Tiltva, a 25-28 paraméter Belépt. fordulatszamu szivattyd a
funk. idézités nem lesz aktivalva. 4-11 paraméter Motor fszdm als6
korldt [1/min] va
[0] Tiltva [ ’J ay -
o ol 4-12 paraméter Motor f.szdm alsé
ngedelyezve korldt [Hz] segitségével megadott
25-28 Belépt. funk. idézités fordulatszamon tizemel, legalabb 1
Tartomény: Funkcié: fjx fordulatszém’l] szivattyu
Uzemben van, és teljesiilnek a
15 s* [0 - 300 s] A beléptetési funkcid idoézitése a fix . .
o Tt o " . rendszerkovetelmények. llyen
k?rl lu atslzalmukszwatt)'/(udlglya (l>r|l esetben a valtoztathatd
€ Iep’tletesene mega é a y07:,=\sara fordulatszamu szivattyu csak csekély
:zokg:f\’. A 25:27 : ’c/uamet:)r [?:,e? t mértékben jarul hozza a rendszer
L e A LR mukodéséhez. Ha lejar az id6zitd
esetén a beléptetési funkcio L
beprogramozott ideje, a rendszer
idozit6je akkor indul el, ha a valtoz- e
lekapcsol egy fix fordulatszamu
tathaté fordulatszamu szivattyu a . - .
el e (ol szivattyut, kikliszobolve a pangd
motorfordu a’tszam € S;) f)r a:JIall vizcirkulaciot a valtoztathatd
Vel T (HEHDT R fordulatszamu szivattydban.
korldt [1/min] vagy
4-14 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [Hz]) izemel, és van legalabb é
1 olyan fix fordulatszamu szivattyd, E
amely all. Ha lejar az id6zit6 <
beprogramozott ideje, a rendszer r—
beléptet egy fix fordulatszamu ) )
i ) Szivattyu kikapcsolasa
szivattyut.
25-29 Lekapcs. funkcio
Opcié: Funkcié:
A lekapcsolasi funkcio biztositja, p—
4-12
hogy a lehetd legkisebb szamu @12
szivattyl miikodjon, energiat
takaritva meg és megel6zve a
pangd vizcirkulaciot a valtoztathatd
fordulatszamu szivattyuban. Ha a Lekapcsolasi id6szak
lekapcsolasi funkcié beéllitasa [0] . 27-27)
Tiltva, a 25-30 paraméter Lekapcs. Abra 3.89 Lekapcsolas funkcio ideje
funkcio ideje nem lesz aktivalva.
[0] Tiltva
[1] Engedélyezve
250 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. MG200B47



i

Paraméterek leirasa

Programozasi Utmutaté

3.22.3 25-4* Beléptetési beall.

A szivattyuk beléptetési és lekapcsolasi feltételeinek
meghatarozasara szolgalé paraméterek.

25-40 Fék. rampa késl.

Tartomany: Funkcié:
10 s* [0 - 120 s]

Lagyinditéval vagy csillag-delta
inditoval vezérelt fix fordulatszamu
szivattyu beléptetése esetén a
vezérszivattyl lerampézésa az el6re
beéllitott id6vel késleltethetd (a fix
fordulatszamu szivattyu inditasatol
szamitva). A késleltetéssel kikiiszo-
b6lhet6 a rendszerben a nyomas-
vagy vizlokés.

Csak akkor haszndlja ezt az opciét,
ha a 25-02 paraméter Motor inditdsa
beallitdsa [1] Ldgyinditéval vagy [2]
GCsill.-delta.

25-41 Felf. rampa késl.

Tartomany: Funkcié:
2s* [0-125]

Lagyinditoval vezérelt fix
fordulatszamu szivattyd
lekapcsolasa esetén a vezérszivattyu
felrampazasa az elére bedllitott
idével késleltethetd (a fix
fordulatszamu szivattyu leallitasatol
szamitva). A késleltetéssel kikiiszo-
bolhetd a rendszerben a nyomas-
vagy vizlokés.

Csak akkor hasznalja ezt az opciodt,
ha a 25-02 paraméter Motor inditdsa
beallitasa [1] Ldgyinditéval.

Staging

Speed

Fixed speed pump
(controlled by soft starter)

Lead pump
(controlled by freq. conv.)

t Time

T Lead pump starts
‘ to ramp down

Cascade Controller
calls for another
pump

Abra 3.90 Beléptetés

Destaging

Speed

Lead pump
(controlled by freq. conv.)

Fixed speed pump
(controlled by soft starter)

t Time
, P25-41

T Lead pump starts
} to ramp up

Cascade Controller
prepares for
removing pump

Abra 3.91 Lekapcsolas

130BC371.10

130BC372.10
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ERTESI

A csillag-delta inditokkal csatlakoztatott fix szivattyuk
beléptetése ugyanugy toérténik, mint a lagyinditéval
csatlakoztatott szivattyuk esetében. A lekapcsolasuk
maddja megfelel a kozvetleniil a hal6zathoz csatlakoz-
tatott szivattyukénak.

25-42 Belépt. kiiszob

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - 100 %]

related*

Fix fordulatszamu szivattyd
beléptetése a tulnyomas elkertilése
érdekében a valtoztathatd
fordulatszamu szivattyu lerampa-
zasaval torténik. A fix fordulatszamu
szivattyU akkor indul el, amikor a
valtoztathaté fordulatszamu
szivattyu eléri a beléptetési
fordulatszamot. A beléptetési
kiszob a valtoztathato
fordulatszamu szivattyu fordulat-
szamanak kiszamitasara szolgal a fix
fordulatszamu szivattyu belépte-
téséhez. A beléptetési kiiszobot a
4-11 paraméter Motor f.szam alsé
korlat [1/min] vagy

4-12 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [Hz] és a

4-13 paraméter Motor f.szdm felsé
korlat [1/min] vagy

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [Hz] szazalékban kifejezett
aranya adja meg.

A beléptetési kiiszob tartomanya a

_ ALACS
BELEPT.% ~ MAGAS

értéktdl 100%-ig terjedhet, ahol
natacs @ motorfordulatszam alsé

x 100 %

korlatja, nmacas pedig a motorfordu-
latszam felsé korlatja.

25-43 Lekapcsolasi kiiszob

Tartomany: Funkcié:

Size [0 - 100 %]
related*

Fix fordulatszamu szivattyu
lekapcsolasa az alulnyomas
elkeriilése érdekében a valtoz-
tathato fordulatszamu szivattyd
felrdmpazasaval torténik. A fix
fordulatszamu szivattyu akkor all le,
amikor a vaéltoztathatd
fordulatszamu szivattyu eléri a
lekapcsolasi fordulatszamot. A
lekapcsolasi kiiszob a valtoztathatd
fordulatszamu szivattyd fordulat-
szamanak kiszamitasara szolgal a fix
fordulatszamu szivattyu lekapcso-
lasdhoz. A lekapcsolasi kiiszobot a
4-11 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [1/min] vagy

4-12 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [Hz] és a

4-13 paraméter Motor f.szam felsé
korldt [1/min] vagy

4-14 paraméter Motor f.szam felsé
korldt [Hz] szazalékban kifejezett
aranya adja meg.

A lekapcsolasi kiiszob tartomanya a

ALACS

s x 100% értéktd|

BELEPT. % =

100%-ig terjedhet, ahol naiacs a
motorfordulatszam alsé korlatja,
nmacas pedig a motorfordulatszam
felsé korlatja.

Allando f.szamu

Motorf.szam szivattyu

felso korlatja

130BA366.10

Beleplelesi
fordulatszam Valt. f.szamu

szivallyu

Motorf.szam

also korlatja > 41 : masodperc

Abra 3.92 Beléptetési kiiszob

ERTESITE.

Ha a beléptetést kdvetéen a rendszer még azel6tt eléri
az alapjelet, hogy valtoztathat6 fordulatszamu szivattyu
elérné minimalis fordulatszamat, akkor a rendszer zart
hurku allapotba Iép, amint a nyomds-visszacsatoléjel az
alapjel értékéhez ér.

Motorf.szam
felso korlatja

130BA367.10

_ Valt f.szamu
/w

Allando f.szamu
Motorf.szam szivattyu
also korlatja ~ +—F—+ }

0 1 3 5

Lekapcsolasi
fordulatszam

masodperc

Abra 3.93 Lekapcsolasi kiiszob

25-44 Belépt. ford.sz. [1/min]

Tartomany: Funkcié:
0 RPM* [000 - 30000 | A beléptetési fordulatszam
RPM] szamitott értékének kijelzése. Fix

fordulatszamu szivattyu beléptetése
a tilnyomas elkeriilése érdekében a
vaéltoztathaté fordulatszamu
szivattyl lerdmpazéséaval torténik. A
fix fordulatszamu szivattyu akkor
indul el, amikor a valtoztathatd
fordulatszamu szivattyu eléri a
beléptetési fordulatszamot. A
beléptetési fordulatszam
szamitasahoz a
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25-44 Belépt. ford.sz. [1/min] 25-46 Lekapcs. ford.sz. [1/min]

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
25-42 paraméter Belépt. kiiszob és a és a 4-13 paraméter Motor f.szdm
4-13 paraméter Motor f.szdm felsé felsé korldt [1/min] szolgal alapul.

st [l el elfpull A lekapcsolasi fordulatszam

A beléptetési fordulatszam szamitasa a kovetkez6 képlettel
szamitasa a kovetkez6 képlettel torténik:

torténik: LERAPCS. = MAGASE525% ahol nmacas a
Mastrr, = Mwaoas ZoLErT.% motorfordulatszdm felsd korlatja,

ngeLEPT100% Pedig a lekapcsolasi
kiiszob értéke.

25-47 Lekapcs. ford.sz. [Hz]
25-45 Belépt. ford.sz. [Hz] Tartomany: Funkcié:

Tartomany: Funkcio: 0 Hz* [0 - 6500 Hz] [ A lekapcsolasi fordulatszdm

0 Hz* [0 - 6500 Hz] | A beléptetési fordulatszam szamitott értékének kijelzése. Fix
fordulatszamu szivattyu

ahol nmacas a motorfordulatszam

felsé korlatja, ngeLértioow pedig a

beléptetési kiiszob értéke.

szamitott értékének kijelzése. Fix

fordulatszamu szivattyl beléptetése lekapcsoldsa az alulnyomas

a ttlnyomas elkeriilése érdekében a elkerllése érdekében a valtoz-

Vellemaing® Teellkicmm tathatd fordulatszamu szivattyu

szivattyu lerampézéasaval torténik. A felrimpazasaval tortenik. A fix

fix fordulatszamu szivattyt akkor fordulatszamu szivattyu akkor all le,

indul el, amikor a véltoztathato amikor a véltoztathato

fordulatszdmu szivattyd eléri a fordulatszamu szivattyl eléri a ot. A
beléptetési fordulatszamot. A szamitasahoz a

beléptetési fordulatszam 25-43 paraméter Lekapcsoldsi kiisz6b

szamitasahoz a és a 4-14 paraméter Motor f.szdm

25-42 paraméter Belépt. kiiszéb és a fels6 korldt [Hz] szolgal alapul.

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé A szamitasa a kovetkez6 képlettel
korldt [Hz] szolgal alapul. torténik:
_ LEKAPCS. %
A beléptetési fordulatszam NS, = DR =y
szamitasa a kovetkezé képlettel ahol nmacas a motorfordulatszém
torténik: felsé korlatja, neeLéptio0% pedig a
BELEPT, = MAGAS% ahol nmacas a lekapcsolasi kiiszob értéke.
motorfordulatszam felsé korlatja, °
¢ i 4 Aci Motorf.szam — - = — — =
ngeLEPT100% Pedig a beléptetési fel2o koratia o | !;l\}aits)fjmu §
kiiszob értéke. Lekapcsolasi * - - - N <
fordulatszam /1 ‘ §
0 Motorf.szam I ‘ -
25-46 Lekapcs. ford.sz. [1/min] alsokorlatja = ===
, .. ——— szabalyozott leallas masodperc
Tartomany: Funkcio: | | paranes aklivdlva
Motorf.szam
0 RPM* [000 - 30000 | A lekapcsolasi fordulatszam felso korlatja \ g;e;g;uf-szamu [
RPM] szémitott értékének kijelzése. Fix Lekapcsolasi \ |
fordulatszamu szivattyu ‘ !
Motorf.szam | |
lekapcsolasa az alulnyomas also korlatja masodp;rc
elkeriilése érdekében a valtoz- L ! !
. L s . Motorf.szam [ Allando f.szamu
tathat6 fordulatszamu szivattyu felso korlatja ‘ szivattyu
felrampézasaval torténik. A fix Lekapcsolasi | ‘
fordulatszamu szivattyu akkor all le, Motorf.szam |
. . . also korlatja [
amikor a valtoztathaté masodperc
fordulatszamu szivattyu eléri a & - .
o y' Abra 3.94 Lekapcsolasi fordulatszam
lekapcsolasi fordulatszamot. A
lekapcsolasi fordulatszam
szamitasahoz a
25-43 paraméter Lekapcsoldsi kiiszob
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25-49 Staging Principle

A fix fordulatszamu (kdzvetlendl a halézatrél miikodd) szivattyuk
beléptetési elvének kivalasztasa. A [1] Rapid Staging (Gyors
beléptetés) kivalasztasa esetén szivattyu beléptetése vagy
lekapcsolasa utan a frekvenciavalté azonnal visszatér a zart hurku
mukodéshez. Az [1] Rapid Staging (Gyors beléptetés) olyan
rendszerekben hasznélatos, amelyeket az igények gyors valtozésa

jellemez.

Opcio: Funkcié:
[0] * Normal

[11 Rapid Staging

3.22.4 25-5* Valtasi beallitasok

Paraméterek a véltoztathaté fordulatszamu szivattyu
(vezérszivattyu) valtasi feltételeinek meghatarozésara,
amennyiben ez a kivélasztott vezérlési stratégia.

25-50 Vezérszivattyu-valtas

Opcio: Funkcié:

ERTESITES

Ha a 25-05 paraméter Fix
vezérsziv. beallitasa [1] Igen,
akkor a [0] Kikapcsolva az
egyetlen lehetséges beallitas.

A vezérszivattyu-valtas funkcio a
szabalyozott fordulatszamu
szivattyuk rendszeres cseréjével
biztositja a szivattyuk azonos
mértékl hasznalatat. A funkcié
mindig a legkisebb lGizeméraszamu
szivattyut valasztja ki a kovetke-
z6ként, igy egyenlitve ki a
szivattyuk hasznalatat.

[0] Kikapcsolva Nincs vezérszivattyu-valtas. Ha a
25-02 paraméter Motor inditdsa
beallitdsa nem [0] Kbzvetlen
hdlézatrdl, akkor a [0] Kikapcsolva az

egyetlen lehetséges bedllitas.

[1] Beléptetéskor | A vezérszivattyu-valtas egy masik
szivattyu beléptetésekor kovetkezik

be.

[2] Parancsra A vezérszivattyu-valtas egy kiils6
parancs vagy egy el6re beprogra-
mozott esemény hatdsdra
kovetkezik be. A lehetéségeket lasd

itt: 25-51 paraméter Vdltdsi esemény.

[3] Belépt.-kor v. | Vezérszivattyu-valtas beléptetéskor

parancsra vagy a [2] Parancsra pontndl leirtak

szerint kovetkezik be.

25-51 Valtasi esemény

Opcio: Funkcié:

Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha
a 25-50 paraméter Vezérszivattyu-
vdltds beéllitasa [2] Parancsra vagy
[3] Belépt.-kor v. parancsra. Ha ki van
vélasztva egy valtasi esemény,
annak el6fordulasa mindig vezérl6-
szivattyu-valtast eredményez.

[o] * Kiilsé Akkor kovetkezik be vezérl6szi-
vattyu-valtas, ha aktiv jelet kap az a
digitalis bemenet, amelyhez az 5-1*
Digitdlis bemenetek paramétercso-
portban a [121] Vezérszivattyu-vdltds

funkcié van hozzarendelve.

[1] Valtés id6inter- | A 25-52 paraméter Vdltds idGinter-
valluma valluma segitségével beallitott id6
letelte mindig vezérlészivattyu-

véltast eredményez.

[2] Altatasi
izemmod

A vezérszivattyu altatasi
izemmaodba lépése mindig valtast
eredményez. A funkcio
mikodéséhez a paraméter 20-23 3.
alapjel [1] Sleep Mode (Altatasi
lizemmad) bedllitasa vagy kilsé jel
alkalmazasa szlikséges.

[3] Elére beallitott | A nap meghatarozott idépontjaban
id6 kerdl sor a véltasra. Ha meg van
adva a 25-54 paraméter Elére
bedllitott vdltdsi idé, akkor minden
nap megtorténik a valtas az adott
idépontban. Az alapértelmezett
beallitds az éjfél (00:00 vagy
12:00AM az id6éformatumtol
fuggden).

25-52 Valtas id6intervalluma

Tartomany: Funkcié:
24 h*

[1-999 h] Ha a 25-51 paraméter Vdltdsi
esemény beallitdsa [1] Vdltds
id6intervalluma, akkor a valtasi
esemény iddintervallumanak
lejarasakor (ez a

25-53 paraméter Vdltdsi idézité
értéke segitségével ellendrizhetd)
mindig vezérszivattyu-valtas
kovetkezik. Amikor a frekvenciavalté
nem muikodik, az idémérés
szlinetel.
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25-53 Valtasi id6zit6é értéke

25-56 Beléptetési mod valtasnal

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:

0* [0-71 A 25-52 paraméter Vdltds idGinter- [0] * Lassu Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha
valluma segitségével bedllitott a 25-50 paraméter Vezérszivattyu-
valtasi idSintervallum kijelezheté vdltds beéllitasa nem [0] Kikapcsolva.
RIS, A szivattyuk beléptetésének és

lekapcsolasanak 2 féle maédja van. A
a5l et eapeniets
Tartomany: Funkcio: beléptetést és lekapcsolast biztosit.

Size [0-0] Ha a 25-51 paraméter Vdltdsi Gyors atmenet esetén a beléptetés

related* esemény beéllitasa [3] El6re bedllitott és lekapcsolas a leheté leggyor-
id6, akkor a valtoztathato sabban torténik; a valtoztathato
fordulatszamu szivattyu valtasa fordulatszamu szivattyd lekapcsol
minden nap az elére bedllitott (szabadonfutasra all).
valtasi idépontban kovetkezik be. Valtaskor a véltoztathatd
Az alapértelmezett beallitas az éjfél fordulatszamu szivattyut a rendszer
(00:00 vagy 12:00AM az idéforma- elébb maximalis fordulatszamra,
tumtdl figgden). majd all6 allapotba rdmpazza.

[1] Gyors Valtaskor a véltoztathatd
fordulatszamu szivattydt a rendszer
Opci6: Funkcio: elébb maximalis fordulatszédmra
w rdmpézza, majd szabadon futva
Csak akkor érvényes, ha a hagyja ledlni.
25-50 paraméter Vezérszivattyu- A Abra 3.95 és a Abra 3.96
vdltds beallitasa nem [0] bemutatjék a véltast gyors és lassu
Kikapcsolva. konfiguracional.
[1] Engedélyezve bedllitas Alternation lcommand/PID stops E
- . . f S
k.l.vallasztasa .eseterj c’sal’< akkor Destaging F’;’&’f :* _ ‘ W tion é
térténhet szivattyavaltas, ha a MIN. ‘ ey
teljesitmény nem haladja meg az | \ ‘Etlgtcsonth
50%-ot. A teljesitmény szamitasa az fmAx | ! \ L -
lizemel6 szivattyuk szama (a Staging freq. - — — —| — 7 N———
vezérszivattyut is beleértve) és a Mains operation —[ [--5's Time
rendelkezésre all6 szivattyuk teljes Abra 3.95 Lassu konfiguraci6
szama (a vezérszivattyut is
beleértve, a reteszelteket azonban
nem) aranyanak alapjan torténik. 1 °
teljesitmény = % x 100 % 1 Coast %
Az egyszerli kaszkadszabalyozé az ) ) 2
Mains operation
Osszes szivattyUt azonos teljesitmé-
ny(nek tekinti. . ‘47200ms-2s (default 500ns)5 s Time

[0] Tiltva Vezérszivattyu-valtasra barmilyen
szivattyUteljesitménynél sor - = = V= = -
kertlhet. Time

) = Engedélyezve | Csak akkor kerilhet sor vezérszi- —| |=— 100ms
vattyu-valtasra, ha az tzemel6 Abra 3.96 Gyors konfiguracié
szivattyuk (a szamuk alapjan) a
teljes szivattyuteljesitmény
kevesebb, mint 50%-at nyujtjak.
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25-58 KOov. sziv. lizem. késl.

25-82 Vezérsziv.

vdltds beallitasa nem [0] Kikapcsolva.
Ez a paraméter hatarozza meg a
régi valtoztathatd fordulatszamu
szivattyu ledllitésa és az Uj valtoz-
tathaté fordulatszamu szivattyu
inditasa kozott elteld idot. A
beléptetés és a valtdas magyarazata
megtaldlhaté a

parameéter 25-56 Beléptetési méd
vdltdsndl leirasaban.

25-59 Halozati lizem. késl.

Tartomany: Funkcié:
0.5 s* [ par. 25-58 - | Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha
5] a 25-50 paraméter Vezérszivattyu-

vdltds beallitasa nem [0] Kikapcsolva.

Ez a paraméter hatarozza meg a
régi valtoztathat6 fordulatszamu
szivattyu ledllitdsa és fix fordulatsza-
muként torténd inditdsa kozott
eltel6 id6t. A beléptetés és a valtas
magyarazata megtaldlhaté a

Abra 3.95 leirasaban.

3.22.5 25-8* Allapot

A kaszkadszabalyoz6 és a vezérelt szivattyuk allapotardl
tajékoztatd kijelzési paraméterek.

25-80 Kaszkadvez.allapota

Tartomany: Funkcié:

0% [0-25] A kaszkadszabalyozé allapotanak
kijelzése.

Tartomany: Funkcié:

0* [0-25] Ez a paraméter a

25-06 paraméter Szivattyik szdma
segitségével megadott szamu
szivattyu allapotat mutatja. A
kijelzett érték egy karakterlanc,
melyben az egyes szivattyuk
dllapotat az adott szivattyd szama
és a hozza tartoz6 allapotjelzés adja
meg.

Példa: az ,1:D 2:0” kijelzés azt
jelenti, hogy az 1-es szivattyu
tzemel, és a frekvenciavalté
szabélyozza a fordulatszamat, a 2-es
szivattyu pedig all.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
0.1 s* [0.1-55s] Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha 0% [0 - par. A rendszer aktualis valtoztathatd
a 25-50 paraméter Vezérszivattyu- 25-06 ] fordulatszamu szivattyujat kijelz6

paraméter. Vezérszivattyu-valtaskor
a paraméter értéke frissiil. Ha nincs
kivalasztott vezérszivattyu (le van
tiltva a kaszkadszabalyozé vagy az
Osszes szivattyU reteszelve van),
akkor a kijelzett érték N1.

25-83 Relé allapota

Tomb [9]
Tartomany: Funkcié:
0% [0-4] A szivattyuk vezérléséhez rendelt

egyes relék éllapotanak kijelzése. A
tomb valamennyi eleme egy
relének felel meg. Ha a relé aktiv, az
adott elem értéke Bekapcsolva.
Dezaktivalt relé esetén az adott
elem értéke Kikapcsolva.

25-84 Sziv. be. ideje

Tomb [10]
Tartomany: Funkcio:
0 h* [0 - A szivattyuk bekapcsolasi idejének

2147483647 h] | kijelzése. A kaszkadszabélyozé
kulon szamlalokat hasznal a szivat-
tyukhoz és az azokat vezérl
relékhez. A szivattyuk bekapcsolasi
ideje az egyes szivattyuk
lizemordira vonatkozik. A paraméter
értékét atirva barmely bekapcso-
lasiidé-szamlalo 0 értékre allithatd,
példaul ha a szivattyut szervize-
léskor kicserélik.

25-85 Relé be. ideje

Tomb [9]
Tartomany: Funkcié:
0 h* [0 - A relék bekapcsolasi idejének

2147483647 h] | kijelzése. A kaszkadszabélyozé
kulon szamlalokat hasznal a szivat-
tyukhoz és az azokat vezérl6
relékhez. A rendszer a szivattyuk
ciklikus valtasakor mindig a relék
szamlaloit veszi figyelembe,
kilénben szivattylcsere és a

25-84 paraméter Sziv. be. ideje
megfelelé szamlaldjanak nullézésa
utan mindig az Uj szivattyut
vélasztana. A

25-04 paraméter Ciklikus sziv.
paraméter hasznalatdhoz a kaszkad-
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25-85 Relé be. ideje
Tomb [9]

Tartomany: Funkcio:

szabdlyozé a relék bekapcsolasi
idejét figyeli.

25-86 Relé szaml. nullazasa

Opcio: Funkcio:

A 25-85 paraméter Relé be. ideje
Osszes elemének nulldzasa.

[0] * Nincs nullazas

[1] Nullazas

3.22.6 25-9* Szerviz

Ezek a paraméterek egy vagy tobb vezérelt szivattyu szervi-
zelésekor hasznélatosak.

25-90 Sziv.reteszelés

Témb [10]

Opcio: Funkcio:

Ennek a paraméternek a
segitségével letilthaté 1 vagy tobb
fix fordulatszamu szivattyd. A
letiltott szivattyu példaul nem lesz
kivélasztva beléptetésre, még ha az
Uzemelési sorozat kovetkezd
szivattyUja lenne is. A szivattyurete-
szelés paranccsal a vezérszivattyu
nem tilthaté le.

A reteszelésre szolgdlé digitélis
bemenetekhez a [130-132] 1-3. sziv.
retesz. funkcié van hozzarendelve az
5-1* Digitdlis bemenetek paraméter-
csoportban.

[o] * Kikapcsolva A szivattyu hasznalhaté
beléptetésre és lekapcsolasra.

[1] Bekapcsolva SzivattyUreteszelés parancs van
kiadva. Ha a szivattyu tGzemel,
azonnal lekapcsol. A nem tzemeld
szivattyu beléptetése nincs engedé-
lyezve.

25-91 Kézi valtas

Tartomany: Funkci6:

0* [0 - par. A rendszer aktualis valtoztathatd
25-06 ] fordulatszamu szivattyujat kijelz6
paraméter. Vezérszivattyu-valtaskor
a vezérszivattyl paraméterének
értéke frissul. Ha nincs kivalasztott
vezérszivattyu (le van tiltva a
kaszkédszabdlyozé vagy az Osszes
szivattyU reteszelve van), akkor a
kijelzett érték N1.
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3.23 A 26-** Analdg I/0 opcio csoport
paraméterei

A VLT® Analog 1/0 Option (MCB 109) segitségével szamos
programozhaté analég be- és kimenet hozzdadasaval
bévitheték a VLT® AQUA Drive FC 202 sorozatu frekvencia-
valtok funkcioi. Ez hasznos lehet olyan
vezérl6telepitéseknél, ahol a frekvenciavalté osztott
rendszerU 1/0-ként torténé haszndlataval kivalthaté egy
outstation egység, csokkentve igy a koltségeket. Az opcid a
projekttervezésben is nagyobb rugalmassagot biztosit.

ERTESITE.

A 0-10 V-os analdg kimenetek maximalis arama 1 mA.

ERTESITE.

A vezérl6jel-szakadas monitorozasa esetén fontos
letiltani a vezérl6jel-szakadas funkciét minden olyan
analég bemeneten, amelyet a frekvenciavalté nem
hasznal, példaul az épiiletkezeld rendszer osztott
rendszer(i 1/O-ja részét képez6 bemeneteknél.

Az analég bemenetekre vald irds, az analég kimenetek
leolvasasa és a relék vezérlése terepi buszon torténé
kommunikacidval is lehetséges.

Csatlakozo Paraméterek

Analég bemenetek (olvasas)

Csatlakozo Paraméterek

Analég bemenetek

X42/1 26-00 Paraméter X42/1 kpcs.
t.mddja, 26-10 paraméter X42/1
kpcs.,alacsony fesziiltség.

X42/3 26-01 Paraméter X42/3 kpcs.
t.mddja, 26-20 paraméter X42/3
kpcs.,alacsony fesziiltség.

X42/5 26-02 Paraméter X42/5 kpcs.
t.mddja, 26-30 paraméter X42/5
kpcs.,alacsony fesziiltség.

Analég kimenetek

X42/1 18-30 Paraméter X42/1 analdég
bem..

X42/3 18-31 Paraméter X42/3 analdg
bem..

X42/5 18-32 Paraméter X42/5 analdég
bem..

Analég kimenetek (iras)

X42/7 18-33 Paraméter X42/7 analdg
kim.[V].
X42/9 18-34 Paraméter X42/9 analdg
kim.[V].
X42/11 18-35 Paraméter X42/11 analdg
kim.[V].
Analég bemenetek (olvasas)
53 16-62 Paraméter 53-as analdg
be.
54 16-64 Paraméter 54-es analdég
be.

Analég kimenet
42 6-63 Paraméter X30/8
kpcs.,kim.buszvezérlés.

Relék

1. relé, 1-es, 2-es és 3-as 16-71 Paraméter Relékimenet

csatlakozo [bin].

2. relé, 4-es, 5-0s és 6-0s 16-71 Paraméter Relékimenet

csatlakozo [bin].
ERTESITES]
Engedélyezze a relékimeneteket a vezérl6szé 11. (1-es
relé) és 12. (2-es relé) bitjével.

X42/7 26-40 Paraméter X42/7 csatl.,
kimenet.

X42/9 26-50 Paraméter X42/9 csatl.,
kimenet.

X42/11 26-60 Paraméter X42/11 csatl.,
kimenet.

Analég bemenetek

53 6-1* 53-as analég bem. paramé-
tercsoport

54 6-2* 54-es analég bem. paramé-
tercsoport

Analég kimenet

42 6-5% 42-es analdég kim. paramé-
tercsoport

Relék

1. relé, 1-es, 2-es és 3-as 5-4* Relék paramétercsoport

csatlakozo

2. relé, 4-es, 5-0s és 6-0s 5-4* Relék paramétercsoport

csatlakozé

Tablazat 3.34 Analég bemenetek

Tablazat 3.35 Analég bemenetek a terepi buszon keresztil

A kartya valds ideji drajanak beallitasa

Az VLT® Analog 1/0 Option (MCB 109 egy valds idejl 6rat
is tartalmaz, melyhez egy telep biztosit tartalék tapot. Ez az
opcio a frekvenciavaltd alapfelszereltségének részét képezd
ora funkcid tartalék tapjaként is szolgalhat. Lasd a 0-7*
Idébedllitdsok paramétercsoportot.

Az MCB 109 kiilonb6zé berendezések, példaul beavatko-
z6egységek vagy szelepek vezérlésére is hasznalhaté a
bdvitett zart hurok funkcié segitségével, vagyis a meglévo
vezérlérendszer kiiktatasdval. Lasd 27-** Kiilsé zdrt hurok
paramétercsoport. 3 fliggetlen zart hurku PID-szabalyozé
van.
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26-00 X42/1 kpcs. i.mddja

26-01 X42/3 kpcs. i.médja

26-01 X42/3 kpcs. i.mddja

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
Az X42/1-es csatlakozd beallithatd Ha a bemenet hémérsékletre van
analég fesziiltségbemenetként vagy beallitva, és visszacsatoldsként
a Pt1000 (1000 Q 0 °C-nal (32 °F)), szolgal, akkor vagy Celsius, vagy
illetve Ni 1000 (1000 Q 0 °C-nal Fahrenheit egységet kell
(32 °F)) hémérséklet-érzékelok kivalasztani.
jelének analég bemeneteként. . Paraméter 20-12 Ref./
Vélassza ki az izemmaddot. visszacs. egység.
A [2] Pt 1000 [ °C] és a [4] Ni 1000 o 21-10 Paraméter Kiilss 1.
[C] Celsius-fokra, a [3] Pt 1000 [ F] ref /visszacs. egység.
és az [5] Ni 1000 [ F] Fahrenheit-
fokra vonatkozik. . 21-30 Paraméter Kiilsé 2.
ref./visszacs. egység.
ERTESITE . 20-05 Paraméter 2.
Ha a bemenet nincs haszna- visszacs.-forrds egys..
latban, akkor fesziiltségre
allitsa. [11 = Fesziltség
[2] Pt 1000 [°C]
Ha a bemenet hémérsékletre van 31 Pt 1000 [°F]
beallitva, és visszacsatoldsként 4] Ni 1000 [*C]
szolgdl, akkor vagy Celsius, vagy 5] Ni 1000 [°F]
S
kivalasztani. » -
. Paraméter 20-12 Ref/ Opcié: Funkcio:
visszacs. egyséq. Az X42/5-6s csatlakozo bedllithaté
) " analég fesziiltségbemenetként vagy
* 2110 Paraméter KilsG 1. a Pt 1000 (1000 Q 0 °C-nal), illetve
ref./visszacs. egység. Ni 1000 (1000 Q 0 °C-nd)
e 21-30 Paraméter Kiilsé 2. hémérséklet-érzékelsk jelének
ref./visszacs. egység. analég bemeneteként. Valassza ki
e 20-05 Paraméter 2. az izemmodot.
visszacs.-forrds egys.. A [2] Pt 1000 [ C] és a [4] Ni 1000
—— [°C] Celsius-fokra, a [3] Pt 1000 [ F]
- Feszlltseg és az [5] Ni 1000 [F] Fahrenheit-
21 F¢ 080 6] fokra vonatkozik.
[3] Pt 1000 [°F]
[l Ni 1000 [°C] ERTESITE.
[5] Ni 1000 [°F] Ha a bemenet nincs haszna-

latban, akkor fesziiltségre
allitsa.

Opcio: Funkcié:

Az X42/3-as csatlakozé bedllithatod Ha a bemenet hémérsékletre van
analdg fesziltségbemenetként vagy bedllitva, és visszacsatolasként
a Pt 1000, illetve Ni 1000 szolgdl, akkor vagy Celsius, vagy
hémérséklet-érzékelSk jelének Fahrenheit egységet kell
analédg bemeneteként. Valassza ki kivalasztani.
az izemmadot. . Paraméter 20-12 Ref/
A [2] Pt 1000 [C] és a [4] Ni 1000 visszacs. egység.
[C] Celsius-fokra, a [3] Pt 1000 [ F] e 21-10 Paraméter Kiilsé 1.
és az [5] Ni 1000 [ F] Fahrenheit- ref visszacs. egység.
fokra vonatkozik.

. 21-30 Paraméter Kiilsé 2.
ER TESI TE ref./visszacs. egység.
Ha a bemenet nincs haszna- e 20-05 Paraméter 2.
latban, akkor fesziiltségre visszacs.-forrds egys..
allitsa.

[1] * Fesziltség
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26-16 X42/1 kpcs.,sziiré iddallandéja
Opcié: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
[2] Pt 1000 [°C] javul a csillapitds, de novekszik a
[3] Pt 1000 [°F] szlir6 késleltetési ideje.
[4] Ni 1000 [°C]
[5] Ni 1000 [°F] 26-17 X42/1 kpcs.,v.jel-szak.

26-10 X42/1 kpcs.,alacsony fesziiltség

Tartomany: Funkci6:
0.07 V* [0 - par. 6-31 | Adja meg az alsé fesziltség értékét.
V] Ennek az anal6g bemenetskalazasi

értéknek meg kell felelnie a
beallitott alsé referencia/visszacsa-
tolasi értéknek

(26-14 paraméter X42/1 kpcs.,also
ref./visszacs. érték).

26-11 X42/1 kpcs.,magas fesziiltség

Tartomany: Funkci6:
10 V* [par. 6-30 - [ Adja meg a felsé fesziiltség értékét.
10 V] Ennek az analég bemenetskalazasi

értéknek meg kell felelnie a
beallitott felsé referencia/visszacsa-
tolasi értéknek

(26-15 paraméter X42/1 kpcs.felsé
ref./visszacs. érték).

Tartomany:

26-14 X42/1 kpcs.,also ref./visszacs. érték

Funkcio:

0 Referen- [-999999.999

ceFeedback | - 999999.999
Unit* Reference-
FeedbackUnit]

Adja meg ugy az analég bemenets-
megfeleljen a 26-10 paraméter X42/1
kpcs.,alacsony fesziiltség segitségével
beallitott alsé fesziiltségértéknek.

26-15 X42/1 kpcs.felsé ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkci6:

100 [-999999.999 | Adja meg ugy az analég bemenets-

Reference- |- 999999.999 | kalazasi értéket, hogy az

FeedbackU | Reference- megfeleljen a 26-11 paraméter X42/1

nit* FeedbackUnit] | kpcs.,magas fesziiltség segitségével
beallitott felsé fesziiltségértéknek.

26-16 X42/1 kpcs.,sztirdé

idéallandéja

Opcio: Funkcié:

Ezzel a paraméterrel engedé-
lyezhet6 a vezérléjel-szakadas
monitorozasa, példaul ha az analég
bemenet a frekvenciavalté szabalyo-
zasanak része, nem pedig egy
osztott rendszerd 1/0-ként
hasznalatos, mint példaul az épuilet-
kezel6 rendszerekben.

[0] Tiltva
[1] =

Engedélyezve

26-20 X42/3 kpcs.,alacsony fesziiltség

Tartomany: Funkcié:
0.07 V* [0 - par. 6-31 | Adja meg az alsé feszultség értékét.
V] Ennek az analég bemenetskélazasi

értéknek meg kell felelnie a
beallitott alsé referencia/visszacsa-
tolasi értéknek

(26-24 paraméter X42/3 kpcs. alsé
ref./visszacs. érték).

26-21 X42/3 kpcs.,magas fesziiltség

Tartomany: Funkcié:
10 V* [par. 6-30 - [ Adja meg a felsé fesziltség értékét.
10 V] Ennek az analég bemenetskélazasi

értéknek meg kell felelnie a
beallitott felsé referencia/visszacsa-
tolasi értéknek

(26-25 paraméter X42/3 kpcs. felsé
ref./visszacs. érték).

26-24 X42/3 kpcs. also ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcié:

0 Referen- [-999999.999 | Adja meg ugy az analég bemenets-

ceFeedback | - 999999.999 | kalazasi értéket, hogy az

Unit* Reference- megfeleljen a 26-20 paraméter X42/3
FeedbackUnit] | kpcs.,alacsony fesziiltség segitségével

Tartomany: Funkcio: beallitott alsé feszultségértéknek.
0.005 s* VCERISRIFRTESITES|
a paraméter nem moédosithato. Tartomany: Funkcio:
100 [-999999.999 | Adja meg Ugy az analég bemenets-
Ez az elsérend digitalis alulate- Reference- |- 999999.999 | kalazasi értéket, hogy az
resztd szird idéallanddja a zaj FeedbackU | Reference- megfeleljen a 26-21 paraméter X42/3
Kieztireseretar Az iestcsatlakozont nit* FeedbackUnit] | kpcs.,magas fesziiltség segitségével
Nagyobb idéallands-érték esetén beallitott felsé fesziiltségértéknek.
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26-26 X42/3 kpcs.,szlirdé

idéallandéja

26-35 X42/5 kpcs. felsé ref./visszacs. érték

Adja meg az id6allandét. Ez az
elsérend digitélis alulatereszt6
szUr6 id6éllandoja a zaj kiszlrésére
az X42/3-as csatlakozén. Nagyobb
id6allando-érték esetén javul a
csillapitas, de novekszik a sziiré
késleltetési ideje.

Opcio:

26-27 X42/3 kpcs.,

v.jel-szak.

Funkcio:

Ezzel a paraméterrel engedé-
lyezhetd a vezérl6jel-szakadas
monitorozasa, példaul ha az analég
bemenet a frekvenciavalté szabalyo-
zasanak része, nem pedig egy
osztott rendszeri 1/0-ként
hasznalatos, mint példaul az épiilet-
kezel6 rendszerekben.

[0

Tiltva

[

Engedélyezve

26-30 X42/5 kpcs.,alacsony fesziiltség

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
0.005 s* [0.005 - 10 s] Eﬂm 100 [-999999.999 | Adja meg Ugy az analég bemenets-
A motor miikodése kézben ez Reference- |- 999999.999 | kalazasi (jzrteket, hogy az
a paraméter nem médosithato. FeedbackU [ Reference- megfeleljen a 26-21 paraméter X42/3
nit* FeedbackUnit] | kpcs.,magas fesziiltség segitségével

beallitott felsé fesziiltségértéknek.

Tartomany:

26-36 X42/5 kpcs., sztir6 idéallanddja

Funkcio:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

ERTESITES
A motor miikodése kozben ez
a paraméter nem modosithato.

Ez az elsérendii digitalis alulate-
reszté szlré idéallanddja a zaj
kisztirésére az X42/5-6s csatlakozon.
Nagyobb idéallandé-érték esetén
javul a csillapitas, de novekszik a
szlr6 késleltetési ideje.

Opcio:

26-37 X42/5 kpcs., v.jel-szak.

Funkcio:

A vezérl6jel-szakadas monitoro-
zasanak engedélyezése vagy
letiltasa.

[0]

Tiltva

1=

Engedélyezve

Tartomany: Funkcié:
0.07 V* [0 - par. 6-31 | Adja meg az alsé fesziiltség értékét. 26-40 X42/7 csatl., kimenet
V] Ennek az analég bemenetskalazasi Opcié: Funkcio:
S gt rieg Ll (it & Az X42/7-es csatlakozé mint analég
beéllitott alsé referencia/visszacsa- . .
aramkimenet funkcidjanak
tolasi értéknek Kiva .
ivalasztasa.
(26-34 paraméter X42/5 kpcs.,alsé
ref,/visszacs. érték). o] Nincs funkcio
[52] MCO 0-20 mA
26-31 X42/5 kpcs.,magas fesziiltség [100] Kim. frekv. 0-100 Hz (0-10 V).
Tartomany: Funkcié: 0-100
10 V= [par. 6-30 - | Adja meg a fels6 fesziiltség értékét. el Re.ferenqa lemmall.s rzfe;z\r;qa ~ maximlis
10 V] Ennek az analég bemenetskalazasi min-max referencia (0-10V).
értéknek meg kell felelnie a [102] Visszacs. A 3-03 paraméter Maximdlis
beéllitott felsé referencia/visszacsa- +-200% referencia -200 - +200%-a (0-10 V).
toldsi ertekne!< 5 [103] Motordram 0- |0 - inverter maximalis drama
(26-35 paraméter X42/5 kpcs. fels6 Imax (16-37 paraméter Inv. max. dram) (0-
ref./visszacs. értek).
10 V)
26-34 X42/5 kpcs.,alsé ref./visszacs. érték (104] Nyomat. 0- 0-nyomatékkorlat
. . s Tlim (4-16 paraméter Motor lizemmod
Tartomany: Funkcié: ) .
nyomatékkorldtja) (0-10 V)
0 Referen- [-999999.999 [ Adja meg ugy az analég bemenets-
ceFeedback |- 999999.999 | kalazasi értéket, hogy az [105] Nyomatek 0- [0 — motor névleges nyomateka (0-
Unit* Reference- megfeleljen a 26-30 paraméter X42/5 Tnom 10V)
FeedbackUnit] | kpcs.,alacsony fesziiltség segitségével [106] Teljesitm. 0- 0 - névleges motorteljesitmény (0-
bedllitott als6 fesziiltségértéknek. Pnom 10 V)
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26-40 X42/7 csatl., kimenet

26-42 X42/7 kpcs.,max. skala

26-41 X42/7 kpcs., min. skéla

Tartomany:

Funkcio:

0 %*

[0 - 200 %]

Az X42/7-es csatlakozéhoz
kivalasztott analdg jel minimalis
kimeneti értékének beallitasa a
maximalis jelszint szézalékaként. Ha
példaul a 0 V-os (vagy 0 Hz-es) jelre

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
[107] Ford.sz. 0-fels6 | 0 - fordulatszam felsé korlatja kimenet esetén 0 és 10 V kozotti
korl. (4-13 paraméter Motor f.szdm felsé feszultségérték sziikséges, a
korldt [1/min] és kovetkezéképpen szamitsa ki a
4-14 paraméter Motor f.szam felsé szézalékot:
korldt [Hz]) (0-10 V) 10V
(kl’vdnt maximdlis feszﬁltség] egLoOR
[108] Nyomaték tehat
+-160%
[109] Kim. fr. 0-Fmax 5V: 1501;' x 100% = 200%
[113] 1. bév. zart 0-100% (0-10 V). Lasd Abra 3.36.
hurok
[114] 2. bév. zart 0-100% (010 V). 26-43 X42/7 csatl., buszvezérlés
hurok Tartomany: Funkcio:
(115] 3. bov. zart 0-100% (0-10 V). 0 %* [0-100 %] | Az X42/7-es csatlakozé szintjét
hurok térolja, amennyiben az buszvezérelt.
[139] Buszvez. 0-100% (0-10 V).
[41] Buszvez. 0-100% (0-10 V). 26-44 X42/7 csatl., id6tullépés beall.
idétallépés Tartomany: Funkcié:
[156] Flow Rate 0 %* [0 - 100 %] Az X42/7-es csatlakozé beallitott

szintjét tarolja.

Ha a 26-50 paraméter X42/9 csatl.,
kimenet segitségével ki van
vélasztva egy terepi busz és egy
idotullépési funkcio, akkor a
kimenet erre a szintre all.

26-50 X42/9 csatl., kimenet

a maximalis kimendjel 25%-anal van Opcié: Funkcio:
U A Ofy-
el o) eldielr 28001 el Lasd az X42/9-es csatlakozé
beallitani. A skalazasi érték 100%-ig
funkciojat.
sohasem lehet nagyobb a
26-42 paraméter X42/7 kpcs.,max. (0] * Nincs funkcio
skdla megfeleld beéllitasanal. [52] MCO 0-20 mA
Lasd a 6-51 paraméter 42-es [100] Kim. frekv. 0-100 Hz (0-10 V).
csatlakozd, min. skdla diagramjat. 0-100
[101] Referencia Minimalis referencia — maximalis
26-42 X42/7 kpcs.,max. skala min-max referencia (0-10V).
Tartomany: Funkcié: [102] Visszacs. A 3-03 paraméter Maximdlis
100 %* [0 - 200 %] Az X42/7-es csatlakozéhoz +-200% referencia -200 — +200%-a (0-10 V).
OEEEAENE IS E DS [103] Motordram 0- | O - inverter maximalis drama
kimeneti értékének kivélasztasa. A L .
Imax (16-37 paraméter Inv. max. dram) (0-
paraméterben adja meg a feszilt- 10V)
ségkimenet jelének maximalis
értékét. Ugy skélazza a kimenetet, [104] Nyomat. 0- 0-nyomatekkorlat
hogy 10 V-nal kevesebbet adjon a Tlim (4-16 paraméter Motor lizemmaod
skalamaximumnal, illetve 10 V-ot nyomatékkorldtja) (0-10 V)
akkor, ha a kimenet nem éri el a [105] Nyomaték 0- [ 0 - motor névleges nyomatéka (0-
jelmaximum 100%-at. Ha a teljes Thom 10 V)
kimeneti tartomany 0-100%-a kozé eliost o T—"
es6 értéknél 10 V-os a kivant [106] eljesitm. 0- 0 - névleges motorteljesitmény (0-
. . . Pnom 10V)
kimeneti dram, akkor a paramé-
terben allitsa be a megfelelé [107] Ford.sz. 0-fels6 | 0 — fordulatszam felsé korlatja
szazalékos értéket, példaul: 50% = korl. (4-13 paraméter Motor f.szdm felsé
10 V. Ha viszont a maximalis korldt [1/min] és
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26-50 X42/9 csatl., kimenet

26-52 X42/9 kpcs.,max. skala
Lasd Abra 3.36.

Opcio: Funkcié:
4-14 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [Hz]) (0-10 V)
[108] Nyomaték
+-160%
[109] Kim. fr. 0-Fmax
[113] 1. bév. zart 0-100% (0-10 V).
hurok
[114] 2. bév. zart 0-100% (0-10 V).
hurok
[115] 3. bév. zart 0-100% (0-10 V).
hurok
[139] Buszvez. 0-100% (0-10 V).
[141] Buszvez. 0-100% (0-10 V).
idétullépés
[156] Flow Rate

26-51 X42/9 kpcs.,min. skala

Tovabbi tudnivaldk: 6-51 paraméter 42-es csatlakozd, min. skdla.
Tartomany: Funkcié:

0 %*

Az X42/9-es csatlakozéhoz
kivalasztott analdg jel minimalis

[0 - 200 %]

Tartomany: Funkcio:
kovetkezOképpen szdmitsa ki a
szazalékot:
5v: 20V 1009% = 200%

5V

26-53 X42/9 csatl., buszvezérlés

Tartomany:

Funkcio:

0 %*

[0 - 100 %]

Az X42/9-es csatlakozd szintjét
tarolja, amennyiben az buszvezérelt.

26-54 X42/9 csatl., idétullépés beall.

Tartomany:

Funkcio:

0 %*

[0 - 100 %]

Az X42/9-es csatlakozé beallitott
szintjét tarolja.

Ha a 26-60 paraméter X42/11 csatl.,
kimenet segitségével ki van
vélasztva egy terepi busz és egy
id6tullépési funkcio, akkor a
kimenet erre a szintre 4ll.

26-60 X42/11 csatl., kimenet

kimeneti értékének bedllitasa a Opcié: Funkcié:
maximalis jelszint szazalékaként. Ha Lasd az X42/11-es csatlakozo
példaul a maximalis kimeneti érték
funkciojat.
25%-an van szikség 0 V-ra, akkor
25%-ot programozzon be. A [0y Nincs funkcio
skalazasi érték 100%-ig sohasem [52] MCO 0-20 mA
lehet nagyobb a [100] Kim. frekv. 0-100 Hz (0-10 V).
26-52 paraméter X42/9 kpcs.,max. 0-100
skdla megfelelé beallitasanal. [101] Referencia Minimadlis referencia - maximalis
min-max referencia (0-10V).

26-52 X42/9 kpcs., max. skila [102] Visszacs. A 3-03 paraméter Maximdlis

Lasd Abra 3.36. +-200% referencia -200 - +200%-a (0-10 V).

Tartomany: Funkcio: [103] Motordram 0- |0 - inverter maximalis drama

100 %* [0 - 200 %] | Az X42/9-es csatlakozéhoz Imax (16-37 paraméter Inv. max. dram) (0—
kivalasztott analdg jel maximalis 10 V)
kimeneti értékének kivalasztasa. A - -

i . . [104] Nyomat. 0- 0-nyomatékkorlat
paraméterben adja meg a feszilt- . . . |
L o L Tlim (4-16 paraméter Motor lizemmod
ségkimenet jelének maximalis i .
L, - L . nyomatékkorldtja) (0-10 V)
értékét. Ugy skaldzza a kimenetet,
hogy 10 V-nal kevesebbet adjon a [105] Nyomaték 0- | 0 — motor névleges nyomatéka (0-0
skalamaximumnal, illetve 10 V-ot Tnom V)
akkor, ha a kimenet nem éri el a [106] Teljesitm. 0- 0 - névleges motorteljesitmény (0-
jelmaximum 100%-at. Ha a teljes Pnom 10V)
kimeneti tartomany 0-100%-a kozé
esé értéknél 10 V-os a kivant [107] Ford.sz. 0-felsé | O - fordulatszam felsé korlatja
kimeneti aram, akkor a paramé- korl. (4-13 paraméter Motor f.szdm felsé
terben allitsa be a megfelelé korldt [1/min] és
szazalékos értéket, példaul: 50% = 4-14 paraméter Motor f.szdm fels6
10 V. Ha viszont a maximadlis korldt [Hz]) (0-10 V)
kimenet esetén 0 és 10 V kozotti [108] Nyomaték
feszultségérték sziikséges, a +-160%
[109] Kim. fr. 0-Fmax
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26-60 X42/11 csatl., kimenet 26-63 X42/11 csatl., buszvezérlés

Opcié: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
[113] 1. bév. zart 0-100% (0-10 V). 0 %* [0 - 100 %] Az X42/11-es csatlakoz6 szintjét
hurok tarolja, amennyiben az buszvezérelt.
[114] 2. bév. zart 0-100% (0-10 V).
hurok 26-64 X42/11 csatl., idétullépés beall.
[115] 3. bév. zart 0-100% (0-10 V). Tartomany: Funkcié:
hurok 0 % [0-100 %] | Az X42/11-es csatlakozé bedllitott
[139] Buszvez. 0-100% (0-10 V). SEnten tarolia:
[141] Buszvez. 0-100% (0-10 V). Ha ki van valasztva egy terepi busz
idétallépés és egy idétullépési funkcio, akkor a
[156] Flow Rate kimenet erre a szintre all.

26-61 X42/11 kpcs.,min. skala

Tovabbi tudnivaldk: 6-51 paraméter 42-es csatlakozd, min. skdla.
Tartomany: Funkci6:

0 %* [0 - 200 %] Az X42/7-es csatlakozéhoz
kivalasztott analdg jel minimalis

kimeneti értékének bedllitasa a
maximalis jelszint szazalékaként. Ha
példaul a maximalis kimeneti érték
25%-an van szikség 0 V-ra, akkor
25%-ot programozzon be. A

lehet nagyobb a

26-62 paraméter X42/11 kpcs.,max.
skdla megfelel6 beallitdsanal.

26-62 X42/11 kpcs.,max. skala

Lasd Abra 3.36.

Tartomany: Funkcié:

100 %* [0 - 200 %] Az X42/9-es csatlakozéhoz
kivalasztott analdg jel maximalis

kimeneti értékének kivalasztasa. A
paraméterben adja meg a feszilt-
ségkimenet jelének maximalis
értékét. Ugy skalazza a kimenetet,
hogy 10 V-nal kevesebbet adjon a
skalamaximumnal, illetve 10 V-ot
akkor, ha a kimenet nem éri el a
jelmaximum 100%-at. Példaul ha a
teljes kimeneti tartomany 0-100%-a
kozé es6 értéknél 10 V-os a kivant
kimeneti aram, akkor a paramé-
terben allitsa be a megfelelé
szazalékos értéket, példaul: 50% =
10 V. Ha viszont a maximalis
kimenet esetén 0 és 10 V kozotti
feszultségérték sziikséges, a
kovetkezéképpen szamitsa ki a
szazalékot:

[ 10V

0
kivdnt maximdlis feszﬁltség]X100 %

tehat

5V:%x100 % =200%
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3.24 A 27-** Cascade CTL Option
(Kaszkadvez. opcid csoport)
paraméterei

A 27-** Cascade CTL Option (Kaszkddvez. opcid) paraméter-
csoport akkor all rendelkezésre, ha teljesil az aldbbi
feltételek egyike:

. Telepitve van a VLT® Extended Cascade Controller
(MCO 101).

. Telepitve van a VLT® Advanced Cascade Controller
(MCO 102).

. A frekvenciavaltot LXX1 tipuskéddal rendelték.

Relés vezetékezési konfiguracio MCO 101 vagy MCO 102
hasznalataval

A vegyes szivattyus és master/slave alkalmazasok tizembe
helyezésének részletes leirdsa (reléhaszndlattal)
megtalalhaté a VLT® Cascade Controller Options (MCO
101/102) kezelési utmutatéjdban.

Soros kommunikacids vezetékezési konfiguracio

A soros kommunikacios vezetékezési konfiguracid
tdmogatja a master/slave kaszkadszabalyozét, amely akar 8
szivattyu vezérlésére is képes.

Az 6sszedllitasban legalabb egy frekvenciavaltd esetében
engedélyezni kell a 27-** Cascade CTL Option (Kaszkadvez.
opcidé) paramétercsoportot. Ebben az esetben elérhetd lesz
a paraméter 8-30 Protokoll Modbus CASCADE Master opcidja.

A legkisebb cim( olyan frekvenciavalto lesz az elsédleges
master, amely rendelkezik kaszkadszabalyozoi képességgel.
A tobbi frekvenciavaltét egyedi cimekkel vagy tovabbi,
egymast kovetd szamokkal kell megcimezni.

A slave frekvenciavaltok esetében a

paraméter 8-30 Protokoll Modbus RTU beallitasat kell
kivélasztani. A kommunikacié megszakadasara adandé
reakcié a 8-03 paraméter Vez.sz6-idé6tul. id6 és a

8-04 paraméter Vez.sz6-idétul. funkcié segitségével éllithatd
be. Ezt a bedllitast a rendszer valamennyi frekvencia-
véltéjan adja meg.

Ez a konfigurécié csak a master/slave izemmodot
tamogatja.

ERTESITE.

Az RS485-0s buszt mindkét végén zarja le egy ellenal-
lassal. Ehhez éllitsa a vezérl6kartya S801 kapcsoléjat ON
(be) allasba.

e30bg296.10

Qe &

N [ [ ]

68| |69 68| |69 68| |69 68 | |69

Elsédleges master 1

Slave 1

Slave 2

Slave X (max. 7 slave)

HlwlN] —

Abra 3.97 Soros kommunikacié vezetékezése

3.24.1 Master/Slave konfiguracio

A master/slave kaszkadvezérlési mdd kindlja a legjobb
teljesitményt, a legpontosabb vezérlést és a maximalis
energiamegtakaritast. Ez az izemmadd tobb azonos
teljesitmény( szivattyut vezérel egy id6ben, azonos
fordulatszdmon mukodtetve Oket, és a rendszer kdvetelmé-
nyeinek megfeleléen Iépteti be, illetve kapcsolja le a
szivattyukat.

A zart hurku kaszkadszabdlyozassal ellentétben a belépte-
téssel és lekapcsolassal kapcsolatos dontések nem a
visszacsatolason, hanem a frekvenciavaltdk altal szamitott
fordulatszdmon alapulnak.

Allitsa be a beléptetési és a lekapcsolasi fordulatszamot a
rendszerkdvetelményeknek megfeleléen a maximalis
energiamegtakaritas érdekében.

A master/slave konfiguracidban a master frekvenciavaltd
zart, a slave frekvenciavaltok nyilt hurokban mukédnek. A
slave frekvenciavaltok ugyanugy csatlakoznak a halézathoz
és a motorokhoz, mint a master. Ebben a konfiguraciéban
minden egyes szivattyut kilon frekvenciavaltd vezérel.
Valamennyi szivattylunak és frekvenciavéltonak azonos
teljesitménytinek kell lennie.

3.24.2 Vegyes szivattyukonfiguracio

Ez a konfiguracié 6tvozi a master/slave konfiguracio
bizonyos elényeit a fix fordulatszdmu konfiguracié bizonyos
beruhazasikoltség-megtakaritasaival. Akkor haszndlja, ha a
fix fordulatszamu szivattyuk tobbletkapacitasara csak ritkan
van sziikség.

A vegyes szivattyukonfiguracié tamogatja a frekvencia-
valtokra kapcsolt valtoztathatd fordulatszdmu szivattyuk és
tovabbi, fix fordulatszamu szivattyuk vegyes hasznalatat. A
beléptetés és lekapcsolds elészor a véltoztathatd
fordulatszamu szivattyukat érinti, és a frekvenciavaltd
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fordulatszama alapjan torténik. A fix fordulatszamu szivat-
tyukra beléptetéskor és lekapcsolaskor (esetiikben a
nyomas-visszacsatolojel alapjan) egyarant utolsoként keril
sor.

ERTESITE.

Valamennyi szivattyunak azonos teljesitménytarto-
mannyal kell rendelkeznie. Valamennyi valtoztathaté
fordulatszamu szivattyunak azonos teljesitménytinek kell
lennie. A fix fordulatszamu szivattyuk teljesitményének
nem kell azonosnak lennie. Lasd Abra 3.98.

130BA593.11

2. relé
10. relé

—
B e
N

100% 100% 100%
Abra 3.98 Vegyes szivattydkonfiguracié

3.24.3 Eltéro teljesitményl szivattyuk
konfiguracioja

Az eltéré teljesitmény( szivattyuk konfiguracidja tdmogatja
a kiilonboz6 teljesitményu fix fordulatszamu szivattyuk
korlatozott vegyes hasznélatat. Ez a konfiguracié nyujtja a
legszélesebb rendszerteljesitmény-tartomanyt a legkisebb
szamu szivattyuval.

3.24.4 Lagyinditok haszndlata valtoztathato
fordulatszamu szivattyukkal

Vegyes szivattyukonfiguracidoban a magneskapcsoldk
lecserélhet6k lagyinditdkra.

ERTESITE.

A lagyinditok és magneskapcsolok vegyes hasznélata
akadalyozza a kimeneti nyomas szabalyozasat a
beléptetési és lekapcsolasi &tmenetek soran. Lagyinditok
hasznalata esetén a fix fordulatszamu szivattyuk
rampaideje a beléptetés késleltetését okozza.

27-01 Pump Status

A rendszer egyes szivattyuinak allapotdt mutatja.

Opcio: Funkcié:

[o] * Ready A szivattyu a kaszkadszabélyozo
rendelkezésére all.

[1] On Drive A szivattyu:

. Uzemel.

. A frekvenciavaltéhoz van
csatlakoztatva.

. A kaszkadszabalyozd
vezérli.

[2] On Mains A szivattyu:

. Uzemel.

. Kapcsolddik a hélézathoz.

. A kaszkadszabalyozé
vezérli.

[3] Offline - Off A szivattyu ki van kapcsolva, és
nem all a kaszkadszabalyozé rendel-
kezésére.

[4] Offline - On A szivattyu:

Mains o Uzemel.
. Kapcsolddik a hélézathoz.
. Nem all a kaszkadsza-
balyozé rendelkezésére.
[5] Offline - On A szivattyu:
Drive . Uzemel.
. A frekvenciavaltéhoz van
csatlakoztatva.
. Nem &ll a kaszkadsza-
balyozé rendelkezésére.

[6] Offline - Fault | A szivattyu:

o Uzemel.

. Kapcsolddik a hélézathoz.

. Nem all a kaszkadsza-
balyoz6 rendelkezésére.

[7] Offline - Hand [ A szivattyu:

. Uzemel.

. Kapcsolodik a halézathoz.

. Nem &ll a kaszkadsza-
balyoz6 rendelkezésére.

[8] Offline - A szivattyu ki van kapcsolva, és

External kulsé reteszelés alatt all.
Interlock

[9] Spinning A kaszkadszabalyozé forgatasi
ciklust hajt végre a szivattyun.

[10] No Relay A szivattyd nem kapcsolédik

Connection kézvetlenill a frekvenciavaltora, és
nincs relé hozzarendelve.
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27-02 Manual Pump Control

Ezzel a parancsparaméterrel kézzel vezérelheték az egyes szivat-
tyudllapotok. A parancs a kivant beallits kivalasztaséval hajthaté
végre, majd visszaall a [0] No Operation (Nincs funkcid) beallitas.

27-10 Cascade Controller

A kaszkadszabalyozé (izemmddjanak kivalasztasa. A kaszkadsza-

balyozas funkcié engedélyezéséhez valassza az
1-00 paraméter Konfigurdcié madja [3] Zdrt hurok beéllitasat.

27-03 Current Runtime Hours

Tartomany: Funkcié:

0 h* [0 - Az egyes szivattyuk lzemorainak
2147483647 h] | teljes szdama a legutébbi nullazas
ota. Ennek az értéknek az alapjan

torténik a szivattyd tzemido-
kiegyenlitése. A 0 értékre torténd
visszaallitas a

Opcio: Funkci6: Opcio: Funkcié:
[0] * No Operation [ A frekvenciavalté nem ad ki szivattyuUkat hasznal. Kivalasztasa
parancsot. esetén a 8-30 paraméter Protokoll
[1 Online A szivattyu ataddsa a kaszkadszaba- [22] Cascade Modbus Master
lyozonak (Kaszkad Modbus master) beallitasra
' all.
[2] Alternate On | A kivalasztott szivattyu vezérszi-
. [2] Mixed Pumps | Valtoztathatd és fix fordulatszamu
vattyuva tétele.
szivattyuk egydttes hasznalatahoz
[3] Offline - Off A szivattyd kikapcsolasa és kivonasa valassza ki.
a kaszkadszabalyoz6 hataskorébdl.
[3] Basic Cascade | A kaszkadszabalyozd opcid
[4] Offline - On A szivattyl bekapcsoldsa és Ctrl kikapcsolasa és visszatérés az
kivonasa a kaszkadszabalyozo egyszer(i kaszkadszabalyozas
hataskérébdl. hasznélatdhoz (tovabbi tudnivalokat
[5] Offline - Spin | A szivattyd megforgatasa. a 25-** Kaszkddvezérlé paraméter-
csoport leirasanal taldl). Ennek a

bedllitasnak a kivéalasztasa esetén
megnovekszik az egyszer( kaszkad-
szabdlyozdval vezérelhet6 szivattyuk
szama. Az egyszerl kaszkadsza-
balyozé 3 relével bévitheté az opcid
reléinek felhasznalasaval.

27-11 Number Of Drives

27-91 paraméter Cascade Reference Tartomany: Funkcio:
segitségével torténik. Size [1-8] A kaszkadszabalyoz6 &ltal vezérelt
related* frekvenciavaltok szama. A kaszkad-
27-04 Pump Total Lifetime Hours szabalyozoval vezérelheté
. s s frekvenciavéltok szdma a telepitett
Tartomany: Funkcié:
o m 2 e - = opciotdl fliggben:
f - egyes csatlakoztatott szivattyu
t "Z gY = ) ) Zivatiyd . VLT® Extended Cascade
2147483647 h] | Uzeméréinak teljes szama.
Controller (MCO 101): 1-6
ERTESITE. ®  VLT® Advanced Cascade
Karbantartasi célbél az érték médosithaté az egyes Controller (MCO 102): 1-8
szivattyaknal. e Kaszkadszabalyozé licenc-
szoftvere (tipuskod: LXX1):
3.24.5 27-1* Configuration (Konfiguracio) 1-8
A kaszkadszabalyozé opcié beallitasara szolgalo 27-12 Number Of Pumps
paraméterek csoportja. Tartomany: Funkcio:
27-10 Cascade Controller Size [2-8] A kaszkadszabdlyozé éltal vezérelt
; : - _— - : ; related* szivattyuk szama. A kaszkadszaba-
A’kaszll(adszabe.ll,yozo uzt::-mmf)dljanak I’<|valasztasa. A kaszkadsza- lyozéval vezérelheté szivattyik
bélyozas funkcié engedélyezéséhez vélassza az sz&ma a konfiguréciétél fiiggden:
1-00 paraméter Konfigurdcié médja [3] Zdrt hurok bedllitasat.
.. .. e  VLT® Extended Cascade
Opcio: Funkcioé:
Controller (MCO 101): 0-6
[0] Disabled A kaszkadszabalyozé opcid
kikapcsolasa. e  VLT® Advanced Cascade
Controller (MCO 102): 0-8
[1] Master/ Akkor vélassza ezt a bedllitast, ha
Follower csak frekvenciavaltokhoz csatlakoz-
tatott valtoztathatd fordulatszamu
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27-12 Number Of Pumps

27-18 Spin Time for Unused Pumps

szivattylhoz képest. Az indexelt
paraméterben minden szivattyunak
egy bejegyzés felel meg. Az els6é
szivattyl kapacitasa mindig 100%.

27-16 Runtime Balancing

Az egyes szivattyuk prioritasanak bedllitdsa az lizemoérak kiegyen-

litése érdekében. Az azonos prioritasu szivattyuk beléptetése és

lekapcsolasa az lizemorak alapjan torténik.
Opcio: Funkcié:
[0] * Balanced
Priority 1

Az ilyen szivattyuk kapcsolnak be és
ki elészor.

[1] Balanced
Priority 2

Az ilyen szivattyuk akkor kapcsolnak
be, ha az 1-es prioritasiak mar
mind mukodnek. Kikapcsolasuk
megel6zi az 1-es prioritasu
szivattyuk kikapcsolasat.

[2] Spare Pump Az ilyen szivattyuk kapcsolnak be és

ki utoljara.

27-17 Motor Starters

Opcio: Funkcié:

A fix fordulatszdmu szivattyikhoz
hasznalt halézati inditok tipusanak
kivalasztasa. Az indit6 tipusanak az
osszes fix fordulatszamu szivattyu
esetében azonosnak kell lennie.

[0] * Direct Online
[1] Soft Starter

Ez a bedllitas késlelteti a szivattyuk
beléptetését és lekapcsolasat. A
késleltetést a 27-41 paraméter Ramp
Down Delay és a

27-42 paraméter Ramp Up Delay
hatarozza meg.

[2] Star/Delta Ez a bedllitas késlelteti a szivattyuk
beléptetését. A késleltetést a
27-42 paraméter Ramp Up Delay

hatarozza meg.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
. Kaszkadszabalyozo licenc- Size [0-995] A nem hasznalt szivattyuk forgatasi
szoftvere (tipuskod: LXX1): related* idejének megadasa. Ha egy fix
1-8 fordulatszamu szivattyd 72 o6ran at
all, a kaszkadszabalyozo az itt

Tartomany: Funkcié: funkcio célja annak megelézése,
Size [10 - 800 %] | Megadhaté a rendszer egyes szivat- ey e (1 teeeeal 611 Soiiss:
related* tyuinak relativ kapacitasa az elsé elepzim, A Wl E [BliEE e

allitsa a paramétert 0 értékre.

AVIGYAZAT!

Biztositsa, hogy a paraméter értéke ne okozzon tulter-
helést a rendszerben.

27-19 Reset Current Runtime Hours

Az [1] Nulldzds kivalasztasaval valamennyi tizemid6 értékét
nulldzza. Az Gzemdrak szama az Uzemid6k kiegyenlitéséhez
szlkséges.

Opcio: Funkcié:

[0] * Nincs nullazas

[1] Nulldzas

3.24.6 27-2* Bandwidth Settings
(Savszélesség-beall.)

A szabalyozasi vélasz bedllitasara szolgalé paraméterek.

27-20 Normal Operating Range

Tartomany: Funkcié:
Size [1-100 %] |[A szivattya beléptetése vagy
related* lekapcsolasa nélkili maximalis

eltérés az alapjeltél. Az érték a
paraméter 21-12 Ext. 1 Maximum
Reference szazalékaként
értelmezendd. Kaszkadmliveletre
csak akkor kertilhet sor, ha a
rendszer a 27-23 paraméter Staging
Delay vagy

27-24 paraméter Destaging Delay
segitségével beallitott idére kiviil
kertil a normal makodési
tartomanyon. A normal mukodés
azt jelenti, hogy a rendszer legaldbb
egy rendelkezésre allé valtoztathatd
fordulatszamu szivattyuval tGzemel.
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~N —
A | 5
N 5
5 | | 3
= ; | OBW (27-21) S
= 2
SBW (27-20) ‘ ‘
lapiel | |
SBW (27-20)
SBW (27-20) \ Vo T Akl fej
‘ / ‘ Alapjel
SBW beléptetési késleltetés (27-23) i i SBW (27-20)
Abra 3.99 Alapsav beléptetési késleltetése ‘ ‘
‘ OBW (27-21)
= \ OBW idézits |
’5 " (27-25) ‘
(27-24) SBW lekapcsolasi késleltetés E Abra 3.101 Hatarsav idé
SBW
/ (27-20) 27-22 Fixed Speed Only Operating Range
Alapjel
Tartomany: Funkcié:
(275_%\6\1) Size [0 - par Megadhat6 a megengedett eltérés
related* 27-21 %] az alapjeltél, amelynél a rendszer
tizemképes valtoztathatd

Abra 3.100 Alapsav lekapcsolasi késleltetése el vy el EmE 21
fix fordulatszamu szivattyut léptet

be vagy kapcsol le. Az érték a

» - paraméter 21-12 Ext. 1 Maximum
27-21 Override Limit PR
Reference szazalékaként

Tartomany: Funkcio: értelmezendé. Kaszkadmduiveletre
100 %* [0-100 %] |Megadhatja az alapjeltél vald csak akkor kerilhet sor, ha a
maximalis eltérést, amely felett rendszer a 27-23 paraméter Staging
azonnali szivattyubeléptetésre vagy Delay vagy
-lekapcsolasra kerdl sor (példaul 27-24 paraméter Destaging Delay
hirtelen vizigény felmertilése segitségével beallitott idére kivil
esetén). Az érték a keril ezen a korlaton.

paraméter 21-12 Ext. 1 Maximum
Reference szazalékaként
értelmezendé. A paraméter
lehetévé teszi a késleltetés nélkiili

175ZA672.12

reagélast az igények gyors SBW (27-20)

véltozasara. A paramétert 100%-ra
allitva a prioritasos mikodés Alapjel
letilthato.

SBW (27-20)

ERTESITE.

Master/slave alkalmazasoknal a prioritasi korlat
ébresztési feltételként hasznélatos. Tovabbi tudnivalékat
az MCO 101 Cascade Controller Option dokumentacidja
tartalmaz.

SBW beléptetési késleltetés (27-23)

Abra 3.102 Alapsav beléptetési késleltetése
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5
o ) 5 Tartomany: Funkcio:
(27-24) SBW lekapcsolasi késleltetés N
= teszi a rendszer stabilizal6dasat a
szivattyuk be- vagy kikapcsolasa
(2753\(/)\/) utan. Ha a késleltetés tulsagosan
/ Alapjel rovid, a szivattyuk be- vagy
kikapcsolasa okozta tranziensek
( 275_32‘6\’) miatt a rendszer sziikségtelendil
kapcsolhat be vagy ki egy tovabbi
szivattyut.
Abra 3.103 Alapsav lekapcsolasi késleltetése
Tartomany: Funkcié:
27_23 Staging Delay Size [0 - 300 s] Azon id6 megadasa, ameddig a
related* rendszer normal mikodési
Tartomany: Funkcié: tartomanyba esé visszacsatoldjele
15 s* [0 - 3000 s] [Azon id6 megadasa, ameddig a mellett a vezérszivattydinak
rendszer visszacsatoldjelének a minimalis fordulatszamon kell
muikodési tartomany alatt kell mukddnie, mielétt egy szivattyd
maradnia egy fix fordulatszamu kikapcsolna az energiamegtakaritas
szivattyd bekapcsolasahoz. Ha a érdekében. Ha a valtoztathaté
rendszer legalabb 1 rendelkezésre fordulatszamu szivattydk minimalis
allé véltoztathatd fordulatszamu fordulatszamon torténd tizemelése
szivattyuval mikédik, akkor a mellett a visszacsatoldjel a
27-20 paraméter Normal Operating meghatéarozott tartoméanyon beliil
Range hasznalatos. Ha nem all van, akkor egy szivattyu kikapcso-
rendelkezésre valtoztathato lasaval energia takarithaté meg.
fordulatszamu szivattyu, akkor a Illyen esetekben a rendszer egy
27-22 paraméter Fixed Speed Only szivattyl kikapcsolasa utan is képes
Operating Range hasznalatos. a vezérlés fenntartasara. A
bekapcsolva maradé szivattyuk
nagyob hatasfokkal fognak
Tartomany: Funkcié: tzemelni.
15 s* [0 - 3000 s] |Azon id6 megadasa, ameddig a
rendszer visszacsatoldjelének a b
muikodési tartomany felett kell %
maradnia egy szivattyu kikapcso- g
lasdhoz. Ha a rendszer legalabb 1 LY -
rendelkezésre all6 véltoztathatd
fordulatszamu szivattyuval mikodik, Szivattyu kikapcsolasa
akkor a 27-20 paraméter Normal
Operating Range hasznalatos. Ha
nem all rendelkezésre valtoztathatod
fordulatszamu szivattyu, akkor a
27-22 paraméter Fixed Speed Only fm > 1 — —
Operating Range hasznalatos.
Tartomany: Funkcié:
10 5* [0-300s] |Azon minimalis idGtartam s rapesolist idoszak
megadasa, amelynek beléptetés Abra 3.104 Lekapcsolas funkcié ideje
vagy lekapcsolas utan el kell tenie a
27-21 paraméter Override Limit
értékének tullépése miatt torténd
tovabbi beléptetésig vagy
lekapcsolasig. Ez az érték lehetévé
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3.24.7 27-3* Staging Speed (Belépt. ford.sz.)

A master/slave szabdlyozasi vélaszanak beallitdsara szolgald

paraméterek.

27-30 Lépt. ford.szam aut. beszab.

Opcio:

Funkcio:

[0] Tiltva

(-

Engedélyezve

E beallitas kivalasztasa esetén a
frekvenciavalto kiszamitja és
naprakészen tartja a 27-31-es —
27-34-es paraméterek értékét. Ha a
27-31 paraméter Stage On Speed
[RPM], 27-32 paraméter Stage On
Speed [Hz], 27-33 paraméter Stage
Off Speed [RPM] és

27-34 paraméter Stage Off Speed [Hz]
értékét a terepi buszon keresztiil
vagy az LCP segitségével
modositjak, akkor a rendszer az Uj
értékeket veszi hasznalatba,
folytatva azok automatikus beszaba-
lyozasat.

A frekvenciavalté minden belépte-
téskor Ujraszamitja és frissiti a
paramétereket, és optimalizdlja a
beallitdsokat a nagy teljesitmény és
a kis energiafogyasztas biztositasara.

27-31 Stage On Speed [RPM]

Tartomany: Funkci6:
Size [0 - par. 4-13 | Akkor kell hasznalni, ha 1/perc van
related* RPM] kivalasztva.

Ha a vezérszivattyu fordulatszama a
27-23 paraméter Staging Delay
segitségével megadott ideig
meghaladja a beléptetési
fordulatszam értékét, és még van
nem lizemeld véltoztathatd
fordulatszamu szivattyd, akkor a
kaszkédszabdlyozé bekapcsolja azt.

175ZA672.12

SBW (27-20)

Alapjel

SBW (27-20)

&
SBW beléptetési késleltetés (27-23)

Abra 3.105 Alapsav beléptetési késleltetése

(27-24) SBW lekapcsolasi késleltetés

175ZA671.11

]

(27-20)
Alapjel

SBW

(27-20)

Abra 3.106 Alapsav lekapcsolasi késleltetése

27-32 Stage On Speed [Hz]

Tartomany: Funkcioé:
Size [0 - par. 4-14 | Ha a vezérszivattyu fordulatszama a
related* Hz] 27-23 paraméter Staging Delay

segitségével megadott ideig
meghaladja ennek a paraméternek
az értékét, és még van nem
Uzemel6 valtoztathato
fordulatszamu szivattyu, akkor az
bekapcsol.

27-33 Stage Off Speed [RPM]

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - 1500 Ha a vezérszivattyu fordulatszama a
related* RPM] 27-24 paraméter Destaging Delay

segitségével megadott ideig
elmarad ennek a paraméternek az
értékétdl, és egynél tobb valtoz-
tathato fordulatszamu szivattyd
Gzemel, akkor az egyik ilyen
szivattyu kikapcsol.

27-34 Stage Off Speed [Hz]

Tartomany: Funkcié:
Size [0.0 - 50 Hz] | Ha a vezérszivattyu fordulatszama a
related* 27-24 paraméter Destaging Delay

segitségével megadott ideig
elmarad ennek a paraméternek az
értékétdl, és egynél tobb valtoz-
tathaté fordulatszamu szivattyd
lzemel, akkor az egyik ilyen
szivattyu kikapcsol.

MG200B47
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3.24.8 27-4* Staging Settings (Beléptetési
beall.)

A beléptetési atmenetek beallitasara szolgalé paraméterek.

27-40 Belépt. beall. aut. beszab.

A paraméter engedélyezése esetén miikodés kozben megtdrténik
a beléptetési és a lekapcsolasi kiiszob automatikus beszaba-
lyozasa. A rendszer a beléptetéskori és lekapcsolaskori tul- és
alulnyomés elkerilésére optimalizalja a bedllitdsokat.

Fordulatszém (27-42) ! Ao s
| PO Rampézas kezdete

‘Fglfuta5| ‘/
jrampa |
ikésleltetése Véltoztathaté fordulatszamu

I

|

|

vezérszivattyu

130BA599.11

Lagyinditoval
vezérelt szivattyu

> 1d6

\ Beléptetés kezdete

Opcid: Funkcio: ) o ) .
Abra 3.108 Felfutasi rampa késleltetése

[o] * Tiltva

[1] Engedélyezve

27-41 Ramp Down Delay 27-43 Staging Threshold

Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcio:

10 s* [0-1205s] A lagyinditoval vezérelt szivattyd Size [0-100 %] |A beléptetési rampa azon fordulat-
bekapcsolasa és a frekvenciavélto related* szamanak megadasa, amelynél a fix
altal vezérelt szivattyu lerdmpézasa fordulatszamu szivattyd bekapcsol.
kozott eltel6 id6 megadasa. A Az érték a maximalis fordulatszam
paraméter csak lagyindités és szazalékaként értelmezendd.
csillag/delta vezérlési szivattyuknal Ha a 27-40 paraméter Belépt. bedll
hasznalatos. aut. beszab. beallitdsa [1] Engedé-

lyezve, akkor a

Fordulatszam 1(27-41) | Ampaza b 27-43 paraméter Staging Threshold

i IFékezési ‘/Rampazas kezdete 3 i p ; ging .

:rémpa : @ és 27-44 paraméter Destaging

Késleltetése Lagyinditoval § Threshold frisstl az Gjraszamitott

| vezérelt szivattyd - értékekkel. Ha a

| .

[ 27-43 paraméter Staging Threshold

[

| és a 27-44 paraméter Destaging

‘ Threshold értékét a terepi buszon

! Valtoztathaté fordulatsza . o

: vezérszivattyd keresztiil vagy az LCP segitségével

b >1dé modositjak, akkor a rendszer az Uj

\\ értékeket veszi hasznalatba,
Beléptetés kezdete folytatva azok automatikus beszaba-

Abra 3.107 Fékezési rampa késleltetése lyozasat.

]

9

27-42 Ramp Up Delay 3

" - M d Fixed speed pump =

Tartomany: Funkcié: oror pee — 2
" ——— - - - '9 Monitor feedback and
2s [0-125] A lagyinditéval vezérelt szivattyd change to closed loop if

kikapcsolasa és a frekvenciavaltod
altal vezérelt szivattyu felrdmpazasa
kozott eltels id6 megadasa. A
paraméter csak lagyinditds
vezérlés(i szivattyuknal hasznélatos.

ERTESITE.

Csillag/delta vezérlési szivat-
tydknal nem hasznalatos.

setpoint is reached

Variable speed pump

Staging speed
(27-43)

Motor speed
low

»

Tﬁne

Closed loop
Abra 3.109 Beléptetési kiiszob

27-44 Destaging Threshold

Tartomany: Funkcioé:
Size [0 - 100 %] A beléptetési rdmpa azon fordulat-
related* szamanak megadasa, amelynél a fix

fordulatszamu szivattyu kikapcsol.
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27-44 Destaging Threshold

Tartomany: Funkci6:

Az érték a maximalis fordulatszam
szazalékaként értelmezendo.

Ha a 27-40 paraméter Belépt. bedll.
aut. beszab. bedllitasa [1] Engedé-
lyezve, akkor a

27-43 paraméter Staging Threshold
és 27-44 paraméter Destaging
Threshold frissil az Gjraszamitott
értékekkel. Ha a

27-43 paraméter Staging Threshold
és a 27-44 paraméter Destaging
Threshold értékét a terepi buszon
keresztiil vagy az LCP segitségével
madositjak, akkor a rendszer az Uj
értékeket veszi hasznalatba,
folytatva azok automatikus beszaba-
lyozasat.

Closed loop

e€30bd076.12

Motor speed
high
Destaging

speed
(27-44)

Variable speed
pump

Monitor feedback and
change to closed loop if
setpoint is reached

Fixed speed pump

Motor speed
low

= Time

Abra 3.110 Lekapcsolasi kiiszob

27-45 Staging Speed [RPM]
Tartomany: Funkci6:

0 RPM*

[0 - 0 RPM] A beléptetési kiiszobon alapuld

aktudlis beléptetési fordulatszam.

27-46 Staging Speed [Hz]
Tartomany:
0 Hz*

Funkcié:

[0 - 0 HZ] A beléptetési kiiszobon alapuld

aktudlis beléptetési fordulatszam.

27-47 Destaging Speed [RPM]

Tartomany: Funkci6:
0 RPM*

[0 - 0 RPM] A lekapcsolési kiiszobon alapuld

aktudlis lekapcsolasi fordulatszam.

27-48 Destaging Speed [Hz]

3.24.9 27-5* Alternate Settings (Valtasi
beallitasok)

A valtasi bedllitdisok megadasara szolgalé paraméterek.

27-51 Alternation Event

A lekapcsolaskori véltas engedélyezéséhez valassza az [1] At
Destage (Lekapcs.-kor)bedllitast.

Opcié: Funkcié:
[0] Off
[1] At Destage

27-52 Alternation Time Interval

Tartomany: Funkcié:
0 min* [0 - 10080 A véltasok kozott elteld id6
min] megadasa. 0 érték megadasaval a

valtas letilthato. A legkozelebbi
valtasig hatralévé idét a

27-53 Paraméter Alternation Timer
Value mutatja.

27-53 Alternation Timer Value

Tartomany: Funkcio:
0 min* [0 - 10080 A legkozelebbi intervallumalapu
min] véltasig hatralévé idé. Az idSinter-

vallumot a
27-52 Paraméter Alternation Time
Interval hatarozza meg.

27-54 Alternation At Time of Day

SzivattyUvaltas engedélyezése a nap bizonyos idépontjéban. Az
idépont a 27-55 paraméter Alternation Predefined Time
segitségével éllithatd be. A paraméter valds idejl orat igényel.

Opcié: Funkcioé:
[0] * Tiltva
[1 Engedélyezve

27-55 Alternation Predefined Time

Tartomany: Funkcié:
Size [0-0] A nap szivattyuvaltasra kijelolt
related* idépontjanak megadasa. A

paraméter csak akkor all rendel-
kezésre, ha a

27-54 paraméter Alternation At Time
of Day bedllitésa [1] Engedélyezve.

27-56 Alternate Capacity is <

Tartomany: Funkcié:

0 %* [0 - 100 %]

Ez a paraméter biztositja, hogy a

Tartomany: Funkci6: vezérszivattyu az id6alapu valtas
0 Hz* [0 - 0 Hz] A lekapcsolasi kiiszébén alapuld el6tt egy meghatarozott értéknél
aktualis lekapcsolasi fordulatszam. kisebb fordulatszamon tzemeljen.
Ennek koszonhetéen csak akkor
kerilhet sor valtasra, ha a m(ikodés
megszakitdsa nem befolyasolja a
MG200B47 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. 273
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27-56 Alternate Capacity is <

27-60 X66/1-es digitalis bemenet

Tartomany: Funkcié: A digitélis bemenet funkcidjanak kivalasztasa.
folyamat minéségét; igy minimali- Opcié: Funkcio:
zalhatdk a rendszer valtds miatti i Start iranyval-
zavarai. A paraméter értéke az 1. tassal
szivattyu kapacitasanak szézalé- 4] Jog
kaként adhaté meg. 0% 115] Belsé
beallitdsaval a funkcio letilthato. referencia be

[16] Bels6 ref., 0.

27-58 Run Next Pump Delay bit

Tartomany: Funkcié: 7] Belsd ref. 1.

0.1 s* [0.1-55] Megadhat6 az aktualis vezérszi- bit
vattyu ledllitdsa és a kovetkezd [18] Belsé ref, 2.
vezérszivattyu beinditdsa kozotti id6 bit
vezérszivattyd-valtaskor. Ez a 9] Referencia
paraméter id6t ad a magneskapcso- befagy.
I6knak az atkapcsoldsra, mig a két [20] Kimenet
szivattyu all. befagy

21 G ita
Fordulatszam = l YRR
A N [22] Lassitas
Jelenlegi vezérszivattyl Uj vezérszivattyu ﬁ [23] Setup val., 0.
8 bit
[24] Setup val., 1.
bit
[34] Rampa, 0. bit
N [36] Halozatkiesés,
\ f > 1do
| | inverz
Kovetkezd szivat‘tyl] bekapcs‘olésénak késleltetése [37] Tlz Gzemmod
’ (27-58) [42] Ref source bit
Abra 3.111 Kovetkez6 szivattyu lizemeltetésének késleltetése 0
[51] Hand/Auto
o Start
3.24.10 27-6* Digitalis bemenetek 52] Startengeds-
lyezés
A digitalis bemenetek beallitasara szolgaldé paraméterek. A [53] Kézi inditas
csoport paraméterei csak akkor allnak rendelkezésre, ha [54] Aut. inditas
telepitve van a VLT® Advanced Cascade Controller (MCO [55] DigiPot
102). novelése

27-60 X66/1-es digitalis bemenet 56] DigiPot

skkenté

A digitalis bemenet funkciéjanak kivalasztasa. cookkentese

. Funkcié [57] DigiPot torlése

Opcio: unxcio: [62] "A" szamlalé

[o] * Nincs torlése

funkcidja [65] "B" szamlalo

[11 Hibatorlés torlése

[2] Szabadonfut., [66] Altatas

inverz tizemmod

[3] Szab.fut.inv. [75] MCO-

+hibatorl. specifikus

[5] DC-fék, inverz [78] Karbantartasi

[6] Stop, inverz id6ézités

[71 Kilsé retesz torlése

[8] Start [80] 1. PTC-kartya

9] Impulzusstart [85] Latched Pump

[10] Irdnyvaltas Derag
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27-60 X66/1-es digitalis bemenet

A digitalis bemenet funkciéjanak kivalasztasa.

Opcio: Funkcio:

[86] Flow Confir-
mation

[87] Reset Flow
Totalized
Volume
Counter

[88] Reset Flow
Actual Volume
Counter

[89] Reset Derag
Counter

[120] Vezérsziv. ind.

[121] Vezérszivattyu-
valtas

[130] 1. sziv. retesz.

[131] 2. sziv. retesz.

[132] 3. sziv. retesz.

[133] 4. szivattyu
retesz.

[134] 5. szivattyu
retesz.

[135] 6. szivattyu
retesz.

[136] 7. sziv. retesz.

[137] 8. sziv. retesz.

[138] 9. sziv. retesz.

27-61 X66/3-as digitalis bemenet

Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat kinal, mint a

paraméter 27-60 X66/1-es digitdlis bemenet.

27-62 X66/5-6s digitalis bemenet

Ugyanolyan lehet&ségeket és funkcidkat kinal, mint a

paraméter 27-60 X66/1-es digitdlis bemenet.

27-63 X66/7-es digitalis bemenet

Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat kindl, mint a
paraméter 27-60 X66/1-es digitdlis bemenet.

27-64 X66/9-es digitalis bemenet

Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat kinal, mint a
paraméter 27-60 X66/1-es digitdlis bemenet.

27-65 X66/11-es digitalis bemenet

Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat kinal, mint a

paraméter 27-60 X66/1-es digitdlis bemenet.

27-66 X66/13-as digitalis bemenet

Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat kinal, mint a
paraméter 27-60 X66/1-es digitdlis bemenet.

3.24.11 27-7* Connections (Csatlakozasok)

A relés kapcsolasok bedllitasara szolgalé paraméterek.

27-70 Relay

Ez a paraméter csak relés vezetékezési konfiguracié esetén
érvényes.
Az opcios relék funkcidja allithatd be a segitségével. A paraméter
tomb tipusu. Az opcidk lathatdsaga a frekvenciavaltoba telepitett
MCO opciotdl fugg.
o VLT® Extended Cascade Controller (MCO 101): rendel-
kezésre éll a 10-12. relé.
. VLT® Advanced Cascade Controller (MCO 102): rendel-
kezésre all a 13-20. relé.
Az alapkiszerelés részét képezo relék (1. és 2. relé), valamint a
VLT® Relay Option (MCB 105) reléi minden esetben rendelkezésre
allnak.
Egy konkrét relé funkcidjanak beallitdsdhoz vélassza ki a relét,
majd a funkciét. Ha a [0] Standard Relay (Standard relé) beallitast
vélasztja, akkor a relé ltalanos célu reléként hasznalhato,
amelyhez az 5-4* Relék paramétercsoportban lehet hozzarendelni
a kivant funkciot.
Opcio: Funkcié:
[o] * Standard Relay | X. slave frekvenciavalté engedé-
lyezése
[1] Drive 2 Enable
[2] Drive 3 Enable
[3] Drive 4 Enable
[4] Drive 5 Enable
[5] Drive 6 Enable
[6] Drive 7 Enable
[71 Drive 8 Enable
[8] Pump 1 to
Drive 1
[9] Pump 1 to
Drive 2
[10] Pump 1 to
Drive 3
[11] Pump 1 to
Drive 4
[12] Pump 1 to
Drive 5
[13] Pump 1 to
Drive 6
[14] Pump 1 to
Drive 7
[15] Pump 1 to
Drive 8
[16] Pump 2 to
Drive 1
[17] Pump 2 to
Drive 2
[18] Pump 2 to
Drive 3
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Ez a paraméter csak relés vezetékezési konfiguracié esetén Ez a paraméter csak relés vezetékezési konfiguracié esetén
érvényes. érvényes.
Az opcios relék funkcidja allithatd be a segitségével. A paraméter Az opcios relék funkcidja allithatd be a segitségével. A paraméter
tomb tipusu. Az opcidk lathatésaga a frekvenciavaltoba telepitett tomb tipusi. Az opcidk lathatésaga a frekvenciavaltoba telepitett
MCO opciotol fugg. MCO opciotdl fugg.
o VLT® Extended Cascade Controller (MCO 101): rendel- o VLT® Extended Cascade Controller (MCO 101): rendel-
kezésre all a 10-12. relé. kezésre all a 10-12. relé.
U VLT® Advanced Cascade Controller (MCO 102): rendel- . VLT® Advanced Cascade Controller (MCO 102): rendel-
kezésre &ll a 13-20. relé. kezésre &ll a 13-20. relé.
Az alapkiszerelés részét képezé relék (1. és 2. relé), valamint a Az alapkiszerelés részét képezo relék (1. és 2. relé), valamint a
VLT® Relay Option (MCB 105) reléi minden esetben rendelkezésre VLT® Relay Option (MCB 105) reléi minden esetben rendelkezésre
allnak. allnak.
Egy konkrét relé funkcidjanak beallitdsdhoz vélassza ki a relét, Egy konkrét relé funkcidjanak beallitdsdhoz vélassza ki a relét,
majd a funkciét. Ha a [0] Standard Relay (Standard relé) beallitast majd a funkciét. Ha a [0] Standard Relay (Standard relé) beallitast
vélasztja, akkor a relé éltalanos célu reléként hasznalhato, vélasztja, akkor a relé altalanos célu reléként hasznalhato,
amelyhez az 5-4* Relék paramétercsoportban lehet hozzarendelni amelyhez az 5-4* Relék paramétercsoportban lehet hozzarendelni
a kivant funkciét. a kivant funkciét.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[19] Pump 2 to [37] Pump 4 to
Drive 4 Drive 6
[20] Pump 2 to [38] Pump 4 to
Drive 5 Drive 7
[21] Pump 2 to [39] Pump 4 to
Drive 6 Drive 8
[22] Pump 2 to [40] Pump 5 to
Drive 7 Drive 1
[23] Pump 2 to [41] Pump 5 to
Drive 8 Drive 2
[24] Pump 3 to [42] Pump 5 to
Drive 1 Drive 3
[25] Pump 3 to [43] Pump 5 to
Drive 2 Drive 4
[26] Pump 3 to [44] Pump 5 to
Drive 3 Drive 5
[27] Pump 3 to [45] Pump 5 to
Drive 4 Drive 6
[28] Pump 3 to [46] Pump 5 to
Drive 5 Drive 7
[29] Pump 3 to [47] Pump 5 to
Drive 6 Drive 8
[30] Pump 3 to [48] Pump 6 to
Drive 7 Drive 1
[31] Pump 3 to [49] Pump 6 to
Drive 8 Drive 2
[32] Pump 4 to [50] Pump 6 to
Drive 1 Drive 3
[33] Pump 4 to [51] Pump 6 to
Drive 2 Drive 4
[34] Pump 4 to [52] Pump 6 to
Drive 3 Drive 5
[35] Pump 4 to [53] Pump 6 to
Drive 4 Drive 6
[36] Pump 4 to [54] Pump 6 to
Drive 5 Drive 7
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27-70 Relay

27-70 Relay

Ez a paraméter csak relés vezetékezési konfiguracié esetén Ez a paraméter csak relés vezetékezési konfiguracié esetén
érvényes. érvényes.
Az opcios relék funkcidja allithatd be a segitségével. A paraméter Az opcios relék funkcidja allithatd be a segitségével. A paraméter
tomb tipusu. Az opcidk lathatésaga a frekvenciavaltoba telepitett tomb tipusi. Az opcidk lathatésaga a frekvenciavaltoba telepitett
MCO opciotol fugg. MCO opciotdl fugg.
o VLT® Extended Cascade Controller (MCO 101): rendel- o VLT® Extended Cascade Controller (MCO 101): rendel-
kezésre all a 10-12. relé. kezésre all a 10-12. relé.
U VLT® Advanced Cascade Controller (MCO 102): rendel- . VLT® Advanced Cascade Controller (MCO 102): rendel-
kezésre &ll a 13-20. relé. kezésre &ll a 13-20. relé.
Az alapkiszerelés részét képezé relék (1. és 2. relé), valamint a Az alapkiszerelés részét képezo relék (1. és 2. relé), valamint a
VLT® Relay Option (MCB 105) reléi minden esetben rendelkezésre VLT® Relay Option (MCB 105) reléi minden esetben rendelkezésre
allnak. allnak.
Egy konkrét relé funkcidjanak beallitdsdhoz vélassza ki a relét, Egy konkrét relé funkcidjanak beallitdsdhoz vélassza ki a relét,
majd a funkciét. Ha a [0] Standard Relay (Standard relé) beallitast majd a funkciét. Ha a [0] Standard Relay (Standard relé) beallitast
vélasztja, akkor a relé éltalanos célu reléként hasznalhato, vélasztja, akkor a relé altalanos célu reléként hasznalhato,
amelyhez az 5-4* Relék paramétercsoportban lehet hozzarendelni amelyhez az 5-4* Relék paramétercsoportban lehet hozzarendelni
a kivant funkciét. a kivant funkciét.
Opcié: Funkcié: Opcié: Funkcioé:
[55] Pump 6 to [73] Pump 2 to
Drive 8 Mains
[56] Pump 7 to [74] Pump 3 to
Drive 1 Mains
[57] Pump 7 to [75] Pump 4 to
Drive 2 Mains
[58] Pump 7 to [76] Pump 5 to
Drive 3 Mains
[59] Pump 7 to [77] Pump 6 to
Drive 4 Mains
[60] Pump 7 to [78] Pump 7 to
Drive 5 Mains
[61] Pump 7 to [79] Pump 8 to
Drive 6 Mains
[62] Pump 7 to
Drive 7 3.24.12 27-9* Readouts (Kijelzések)
[63] Pump 7 to
Drive 8 A kaszkadszabalyozé kijelzési paramétereinek csoportja.
[64] Pump 8 to
[65] Pump 8 to A slave frekvenciavaltok altal hasznalt referenciakimenet. Ez a
Drive 2 referencia a master frekvenciavalté ledllitasa esetén is elérhetd.
[66] Pump 8 to Azt a fordulatszamot adja meg, amelyen a frekvenciavalto
Drive 3 mukaodik, illetve miikddne, ha be lenne kapcsolva. Az érték a
1671 Pump 8 to 4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldat [1/min] vagy a
Drive 4 4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [Hz] szazalékaként
[68] Pump 8 to értelmezendé.
Drive 5 Tartomany: Funkcié:
[69] Pump 8 to 0 %* [-200 -
Drive 6 200 %]
[70] Pump 8 to
Drive 7
[71] Pump 8 to
Drive 8
[72] Pump 1 to
Mains
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27-92 % Of Total Capacity

A rendszer pillanatnyi munkapontjat a teljes rendszerkapacitds
szézalékaként mutaté paraméter. A 100% azt jelenti, hogy az
Osszes szivattyu teljes fordulatszamon tzemel.

Tartomany: Funkci6:

0 9%+ [ 0-0% ] |

27-93 Cascade Option Status

A kaszkadrendszer éllapota.

Opcio: Funkcié:

[0] * Disabled A kaszkadopcié nincs hasznalatban.

[1] Off A kaszkadfunkcio ki van kapcsolva.

[2] Running A kaszkadfunkcié normal modon
fut.

[3] Running at A kaszkadfunkcio fix fordulatszamu

FSBW modban fut. Valtoztathaté
fordulatszamu szivattyd nem all
rendelkezésre.

[4] Jogging A rendszer a 3-11 paraméter JOG
ford.sz.[Hz] segitségével beallitott
jogfordulatszamon fut.

[5] In Open Loop | Nyilt hurok mdkodési elv beéllitasa.

[6] Freezed A rendszer pillanatnyi allapota be
van fagyasztva. Valtozas nem
torténik.

[7] Coast A rendszer szabadonfutas miatt
leallt.

[8] Alarm A rendszer vészjelzési allapotban
mukaodik.

[9] Staging Beléptetési mivelet van
folyamatban.

[10] Destaging Lekapcsolasi miivelet van
folyamatban.

[11] Valtas Valtasi muivelet van folyamatban.

[12] All Offline

[13] Cascade CTL

Sleep

27-94 Kaszkadrendszer allapota

Az egyes szivattydk dllapotat mutaté paraméter. Ertéke a vezeté-
kezési konfiguraciétdl fligg.

. Relés vezetékezési konfiguracio:
A paraméter a rendszerben konfigurdlt valamennyi relé
allapotat mutatja. Az érték formatuma:
SZIVATTYU_SZAMA:SZIVATTYU_ALLAPOTA. A
SZIVATTYU_SZAMA értéke a kovetkezék egyike lehet: 0,
R, D, X.
Példa:
1:D 2R 3:0 4X
D: véltoztathato fordulatszamu szivattyu. R: fix
fordulatszamu szivattyu. 0: nem mukodik. X: retesz.

. Soros kommunikacios vezetékezési konfiguracié:
A paraméter a rendszer allapotat mutatja. Az érték
formatuma: MASTER/FOLLOWER:SZIVATTYU_ALLAPOTA.
A SZIVATTYU_SZAMA értéke a kovetkezék egyike lehet:
0, D, X.
Példa:
M:D F:0 F:X
D: véltoztathato fordulatszamu szivattyud. 0: nem
mukodik. X: retesz vagy Kl izemmaéd. x: leoldva vagy
nincs kommunikacio.

Tartomany: Funkcio:

0* | [0-25] |

27-95 Advanced Cascade Relay Output [bin]

Tartomany: Funkcié:
0* [0-255]

Az egyes relék allapotat mutato

paraméter. A bitek balrél jobbra a
kovetkezé szamu relének felelnek
meg: 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20.

27-96 Extended Cascade Relay Output [bin]

Tartomany: Funkcié:
0% [0-7]

A relékimenetek allapota. A bitek
balrol jobbra a kovetkezé szamu
relének felelnek meg: 12, 11 és 10.
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3.25 A 29-** Water Application Functions
(Vizes alkalmazasok funkcidi csoport
paraméterei)

Ez a csoport a vizkezeld és szennyviztisztité alkalmazasok
monitorozasara szolgalé paramétereket tartalmaz.

3.25.1 29-0% Pipe Fill (Csétoltés)

Vizelladté rendszereknél a csdvek tul gyors feltdltése
vizlokéshez vezethet. Tanacsos ezért korlatozni a toltés
sebességét. A toltési Lizemmad segitségével elkeriilhetd a
cs6vezetékrendszerekbdl gyorsan tdvozé levegd okozta
vizlokés, mivel a toltés kis sebességgel torténik.

A funkci6 vizszintes, fliggbleges és vegyes cs6évezetékrend-
szerekkel egyarant hasznalhaté. Mivel a vizszintes
cs6vezetékrendszerekben a nyomas a rendszer toltése
sordn nem novekszik, ilyen rendszereknél a felhasznédlénak
kell megadnia a toltés sebességét és idejét és/vagy azt a
nyomasalapjelet, amelynél a toltés leall.

A fuggdleges csévezetékrendszerek feltdltésének legjobb
modja a PID funkcié hasznalata a nyomasnak a felhasznalé
altal megadott sebességgel torténé rdmpazasahoz a
motorfordulatszam alsé korlatja és a felhaszndlé altal
megadott nyomas kozott.

A cs6 feltoltése funkcid a fentiek 6tvozésével gondoskodik
barmilyen rendszer biztonsagos feltoltésérdl.

A cs6toltési mod a rendszertdl fliggetlendl a

paraméter 29-01 Pipe Fill Speed [RPM] segitségével beallitott
allandé fordulatszammal kezdédik, és ez a

paraméter 29-03 Pipe Fill Time segitségével megadott
csOtoltési id6 lejartaig nem valtozik. A toltés ezutdn a
paraméter 29-05 Filled Setpoint segitségével bedllitott toltési
alapjel elérésig a paraméter 29-04 Pipe Fill Rate segitségével
beallitott toltési rAmpa szerint folytatodik.

Speed =
)
<
o
Max.speed f———————————————————— =1
Fillspeed — |-———— Closed loop
|
Min. speed —— |
P | \ Normalramp |
| |
| |
|
\ |
| Initial ramp }
I
| |

Fill time or filled setpoint

Abra 3.112 Vizszintes csévezetékrendszer

Speed 2
o~
)
<
o
Max.speed | — — — — — 8
\ Closed loop
Min. speed |—
P | \V\ Fill rate unit/sec.
\
L
| | Initial ramp
|
Filled setpoint Time

Abra 3.113 Fiiggéleges csévezetékrendszer

29-00 Pipe Fill Enable

Opcio: Funkcié:

[0] * Tiltva Az [1] Engedélyezve kivalasztasa
esetén a frekvenciavalt6 a
felhasznalo altal megadott
sebességgel tolti fel a csoveket.

[1] Engedélyezve | Az [1] Engedélyezve kivalasztasa

esetén a frekvenciavélt6 a
felhasznal6 éltal megadott
sebességgel tolti fel a csoveket.

29-01 Pipe Fill Speed [RPM]

Tartomany: Funkcioé:
Size [par. 4-11 - | Allitsa be a feltdltési fordulatszamot
related* par. 4-13 RPM] | vizszintes csévezetékrendszerekhez.

A fordulatszam Hz vagy 1/perc
egységben vélaszthato ki a

4-11 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [1/min]/4-13 paraméter Motor
f.szdm felsé korldt [1/min], illetve a
4-12 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [Hz]/4-14 paraméter Motor
f.szam felsé korldt [Hz] bedllitasatol

fuggden.
29-02 Pipe Fill Speed [Hz]
Tartomany: Funkcié:
Size [par. 4-12 - | Allitsa be a feltéltési fordulatszamot
related* par. 4-14 Hz] | vizszintes csévezetékrendszerekhez.

A fordulatszam Hz vagy 1/perc
egységben valaszthato ki a

4-11 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [1/min]/4-13 paraméter Motor
f.szdm felsé korldt [1/min], illetve a
4-12 paraméter Motor f.szam alsé
korldt [Hz]/4-14 paraméter Motor
f.szam felsé korldt [Hz] bedllitasatol
fuggden.
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29-03 Pipe Fill Time
Tartomany:
0 s* [0 - 3600 s]

Funkcio:

Allitsa be a cséfeltoltés idétartamat
vizszintes csévezetékrendszerekhez.

29-04 Pipe Fill Rate

Tartomany: Funkcié:

0.001 [0.001 - A toltés sebességét adja meg a PI-

ProcessCtrl | 999999.999 szabalyozo segitségével. A toltési

Unit* ProcessCtrlUnit | sebesség egysége azonos a vissza-
] csatoldjel egységével. Ez a funkcid

figg6leges csévezetékrendszerek
feltoltésére szolgal, de a toltési id6
lejartakor aktivalodik, a

parameéter 29-05 Filled Setpoint
segitségével megadott feltoltési
alapjel eléréséig.

29-05 Filled Setpoint

Tartomany: Funkcio:

0 [-999999.999 | A feltoltési alapjel megadasa,

ProcessCtrl |-999999.999 | melynél a csé feltoltése funkcid

Unit* ProcessCtrlUnit | kikapcsol, és a PID-szabalyozo veszi
] at a vezérlést. A funkcié vizszintes

és fluggoleges csévezetékrendsze-
reknél egyarant hasznalhato.

29-06 No-Flow Disable Timer

Tartomany: Funkcio:

0 s* | 0-36005) |

29-07 Filled setpoint delay
Tartomany:
0 s* [0-105]

Funkcio:

Egység/s mértékegységl toltési
sebesség hasznalata esetén
kivalaszthatja a késleltetést, amely
utan a frekvenciavaltd elértnek
tekinti a feltoltési alapjelet.

3.25.2 29-1* Deragging Function
(Szivattyutisztitas)

A szivattyutisztitas funkcié célja a szivattyulapat megtisz-
titdsa a tormeléktél a szennyvizkezel6 alkalmazasokban,
hogy a szivattyl normal médon mdkod;jon.

A szivattyutisztitds esemény a meghatdrozas szerint azzal
kezdédik, hogy a frekvenciavaltdé megkezdi a szivattyutisz-
titast, és a mlvelet befejezésével ér véget. Szivattyutisztitas
inditasakor a frekvenciavalté el6bb a rampa szerint
szabdlyozottan ledllitja a szivattyut, és csak a kikapcsolasi
késleltetés leteltével kezdi meg az elsé ciklust.

-
‘ Deragging run-time : Par . 29-12

‘ 1 Cycle
Number of cycles : Par.29-10

Speed 3
Derag E
function 2
activated @
| _
\
+/- Derag
speed:
Par.:29-13
Par.:29-14
Derag off delay:
Par.29-15
0Hz/RPM  1— 1 1
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
- — 4= \
\
\
|

Abra 3.114 Szivattyutisztitas funkcié

Ha a szivattyutisztitas aktivaldséra a frekvenciavalté
ledllitott allapotaban keriil sor, akkor az elsé kikapcsolasi
késleltetés elmarad. A szivattyutisztitas esemény tobb
ciklusbol éllhat: Minden egyes ciklus 1 forditott irdnyd
impulzusbdl és 1 ezt kdvetd, eldre iranyuld impulzusbol all.
A késziilék a meghatdrozott szamu ciklus végrehajtdsa utan
tekinti befejezettnek a szivattyutisztitast. Konkrétan az
utolsé ciklus utolsé impulzusaval (ez mindig elére irdnyul)
a szivattyutisztitds befejezédik, miutan a szivattyutisztitas
futdsi ideje lejart (a frekvenciavélto szivattyutisztitasi
fordulatszdmon m(ikddik). Az impulzusok kozétti idében a
frekvenciavalté a meghatérozott kikapcsolasi késleltetési
idére szabadonfutdsra kapcsol, hogy a szivattyuban
letlepedjen a tormelék.

ERTESITES

Ha a szivattyt nem lizemeltetheté forditott iranyban,
akkor ne engedélyezze a szivattyutisztitast.

A szivattyutisztitasi esemény zajlasat 3 féle értesités jelzi:
o Allapotjelzés az LCP-n: Auto Tdvir Derag (Szivat-
tyutiszt.)
. A bovitett éllapotsz6 egy bitje (23-as bit, 80 0000
hex)
. Egy digitdlis kimenet bedllithatd a szivattyutisz-
titasi aktiv dllapoténak jelzésére

Ez a funkcio az alkalmazastol és rendeltetésétél fliggéen
megel6z6 vagy utélagos intézkedésként is hasznalhato.
Aktivélasa/inditasa a kdvetkezd mddszerekkel torténhet:
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. Minden start parancsnal (29-11 paraméter Derag
at Start/Stop)

. Minden stop parancsnal (29-11 paraméter Derag at
Start/Stop)

. Minden start és stop parancsnal
(29-11 paraméter Derag at Start/Stop)

. Digitdlis bemeneten (5-1* Digitdlis bemenetek
paramétercsoport)
. A frekvenciavalté Smart Logic Controllerrel

végrehajtott muveletével (13-52 paraméter SL-
vezérlé miivelete).

. Id6zitett miveletként (23-** Idéalapu funkcidk
paramétercsoport)

. Nagy teljesitménynél (29-2* Derag Power Tuning
(Szivattyutiszt. telj.beszab.) paramétercsoport)

29-10 Derag Cycles

Tartomany: Funkci6:
Size [0-10] A frekvenciavalto altal végzett
related* szivattyutisztitas ciklusainak szama.

29-11 Derag at Start/Stop

Opcio: Funkcio:
Szivattyutisztitas végrehajtasa a
frekvenciavalté inditasakor, illetve
ledllitasakor.

[0] * off

[1] Start

[2] Stop

[3] Start and stop

29-12 Deragging Run Time

Tartomany: Funkci6:

0 s* [0 - 3600 s]

A frekvenciavalto altal szivattyutisz-
titasi fordulatszdmon toltott id6.

29-13 Derag Speed [RPM]

Tartomany: Funkci6:
Size [0 - par. 4-13 | A frekvenciavalto szivattyutisztitas
related* RPM] kozbeni fordulatszama 1/perc

egységben.

29-15 Derag Off Delay

Tartomany: Funkcié:

10 s* [1 - 600 s] A frekvenciavalté kikapcsolt
allapotban toltott ideje a soron
kovetkezo szivattyutisztitasi
impulzus inditasa el6tt. Arra szolgal,
hogy a szivattyut tartalma
letilepedjen.

Tartomany: Funkcié:

0* [0 - A szivattyutisztitasi események

2147483647 ] |szama.

29-17 Reset Derag Counter

Opcio: Funkcié:
[0] * Nincs nullazas
[1] Nullazas A szivattyutisztitasi szamlalo

nullazasahoz valassza a [1] Nulldzds
lehetéséget.

3.25.3 29-2* Derag Power Tuning
(Szivattyutiszt. telj.beszab.)

A szivattyutisztitasi funkcié az aramlashiany figyeléséhez
hasonlé médon figyeli a frekvenciavalté teljesitményét. A
funkcidé ennek, valamint a felhasznal6 altal megadott két
pontnak és egy eltolasi értéknek az alapjan kiszamitja a
szivattyutisztitas teljesitménygorbéjét. A szamitas mdédja
azonos az aramlashiany-figyelés funkcioéval - azzal a
kilonbséggel, hogy a szivattyutisztitas esetében nem a kis,
hanem a nagy teljesitményt kell figyelni.

A felhasznal6i dramlashianypontok meghatéarozasaval az
aramlashidny automatikus bedllitdsa sordn a szivattyutisz-
titasi gorbe megfelelé pontjai ugyanezt az értéket veszik
fel.

29-14 Derag Speed [Hz]
Tartomany: Funkci6:
Size [0.0 - par. A frekvenciavalto szivattyutisztitas
related* 4-14 Hz] kozbeni fordulatszama Hz-ben.
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Power [kW/HP]

130BC370.10

The calculated power

\ + the power factor (readout)
Par. 29-20, Par. 29-21
High Speed
power -  — — — — —
Par. 29-30,
Par. 29-31 |
|
A |
Activate Derag [
Derag power factor
Par. 29-22
|
|
|
Low Speed |
power & — |
Par. 29-26, |
Par. 29-27 | |
|
| |
l i
' Speed [Hz/RPM]

Low Speed
Par. 29-24, Par. 29-25

High Speed
Par. 29-28, Par. 29-29

Abra 3.115 Szivattytisztitas teljesitményének beszabalyozasa

29-20 Derag Power[kW]

29-24 Low Speed [RPM]

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - par. A szivattyutisztitasi teljesitmény
related* 29-28 RPM] regisztralasahoz kis fordulatszamnal

hasznalt kimeneti fordulatszam
bedllitasa 1/perc egységben.

29-25 Low Speed [Hz]

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - par. A szivattyutisztitasi teljesitmény
related* 29-29 Hz] regisztralasahoz kis fordulatszamnal

hasznalt kimeneti fordulatszam
beallitadsa Hz-ben.

29-26 Low Speed Power [kW]

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - 5.50 kW] [ A szivattyutisztitasi teljesitmény
related* bedllitasa kis fordulatszamnal kW-

ban.

29-27 Low Speed Power [HP]

Tartomany: Funkcié:
Size [0 -7.50 hp] [A szivattydtisztitasi teljesitmény
related* bedllitasa kis fordulatszamnal LE-

ben.

szamitott szivattyutisztitasi
teljesitmény.

Tartomany: Funkcié: 29-28 High Speed [RPM]
0 kw* [0 - 0 kW] Az aktualis fordulatszamhoz Tartomany: Funkcio:
szamitott szivattyutisztitasi Size [0.0 - par. A szivattyutisztitasi teljesitmény
teljesitmény. related* 4-13 RPM] regisztralasahoz nagy fordulat-
szamnal hasznalt kimeneti
29-21 Derag Power[HP] fordulatszam beallitasa 1/perc
Tartomany: Funkcié: egységben.
0 hp* [0 -0 hp] Az aktudlis fordulatszamhoz

29-22 Derag Power Factor

Tartomany: Funkcio:

200 %* [1 - 400 %] Korrekcié beallitdsa abban az
esetben, ha a szivattyutisztitas

észlelése tul kis teljesitményértékre

29-29 High Speed [Hz]

Tartomany: Funkcio:
Size [0.0 - par. A szivattyutisztitasi teljesitmény
related* 4-14 Hz] regisztralasahoz nagy fordulat-

szamnal hasznalt kimeneti
fordulatszam beallitdsa Hz-ben.

29-30 High Speed Power [kW]

nagy teljesitmény allapotban
toltendo id6, amely utan bekapcsol
a szivattyutisztitas.

reagal. Tartomany: Funkcio:
Size [0 - 5.50 kW] [ A szivattyutisztitasi teljesitmény
29-23 Derag Power Delay related* beallitdsa nagy fordulatszamnal kw-
Tartomany: Funkcié: ban.
601 s* [1- 601 s] A frekvenciavalto altal referencian,

29-31 High Speed Power [HP]

Tartomany: Funkcio:
Size [0 -7.50 hp] [A szivattydtisztitasi teljesitmény
related* bedllitdsa nagy fordulatszdmnal LE-

ben.
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29-32 Derag On Ref Bandwidth

Tartomany: Funkci6:

5 %* [1-100 %] [A motorfordulatszam felsé korlatja
savszélességi szazalékanak beallitasa
a rendszernyomas ingadozasanak
megfeleléen.

Tartomany: Funkci6:

3% [0-10] A teljesitményfigyel6 &ltal indithato
egymast kovetd szivattyutisztitasok
maximalis szama, amit hibajelentés
kovet.

29-34 Egymast kovetd szivattyutisztitasok intervalluma

Tartomany: Funkcié:
Teljesit- [Teljesit- Az ebben a paraméterben
ményfliggé* ményfliggd] megadott id6tartamon belil

végrehajtott szivattyutisz-
titdsok szamitanak ,egymast

kovet6"-nek.

3.25.4 29-4* Pre/Post-Lube (El6- és
utdkenés)

A kovetkezé alkalmazasokban hasznalhatja az el6- és
utdkenés funkcidt:

. A motor sérllésének és kopasdnak megelézése
érdekében a muikodtetése elétt meg kell kenni a
mechanikus alkatrészeit. Ez kiildndsen érvényes
abban az esetben, ha a motor hosszu ideje nem
volt haszndlatban.

. Az alkalmazas kiilsé ventilatorokat igényel a
mukodéshez.

A funkcié hatasara a frekvenciavalté a felhasznalé éltal
meghatarozott iddre jelt ad egy kiilsé berendezésnek. Az
inditaskésleltetés a paraméter 1-71 Startkéslelt. segitségével
allithaté be. Ennek a késleltetésnek kdszonhetden allé
motoron hajthaté végre az elékenés funkcio.

Az el6- és utdkenés opcioit illetéen lasd a kdvetkez6
paramétereket:
. 29-40 Paraméter Pre/Post Lube Function.

. 29-41 Paraméter Pre Lube Time.
. 29-42 Paraméter Post Lube Time.

A funkcié az aldbbi médon muikddhet:
. Amikor a frekvenciavalté start parancsot kap, egy
kendberendezés megkezdi a kenést.

. A frekvenciavalto elinditja a motort. A kenébe-
rendezés miikédésben marad.

. A frekvenciavalto bizonyos idé utan ledllitja a
kenéberendezést.

Lasd Abra 3.116.

_NMAx ——————————— B [ — S S
1 ! ! ! 8
~
\ | | | a
I I I =)
: S 2
NMIN - oo j: 77777777 3 77777 3 777777777777777777
0 I S -
— I I I T
2 _ | | |
\ i —
| O 1 1 |
3 n : : ! T
\ g | 1 |
Lo ‘ o -
t1 2 B T
1 Fordulatszamgorbe
2 Start parancs (példaul 18-as csatlakozo)
3 El6kenés kimeneti jele
t Start parancs kiadasa (példdul a 18-as csatlakozé aktiv
lesz). Inditaskésleltetési id6zitd
(paraméter 1-71 Startkéslelt.) és el6kenési id6zitd
(29-41 paraméter Pre Lube Time)
t2 Lejér az inditaskésleltetési id6. A frekvenciavaltd
megkezdi a rdmpa szerinti gyorsitast.
t3 Lejar az el6kenési késleltetés ideje (29-41 paraméter Pre
Lube Time).

Abra 3.116 EI6- és utokenési funkcié (példa)

29-40 Pre/Post Lube Function

Az el6- és utokenési funkcid aktivalasi idejének kivalasztasa. A
paraméter 1-71 Startkéslelt. segitségével éllithaté be, mennyit
vérjon a frekvenciavalté a gyorsitds megkezdése el6tt.
Opcio: Funkcié:
[0] * Disabled
[1] Pre Lube Only
[2] Pre & Running
[3] Pre & Running
& Post
29-41 Pre Lube Time
Tartomany: Funkcié:
10 s* [0 - 600 s] Megadhatja, hogy mennyi ideig

maradjon aktiv az el6kenési funkcio.
Csak akkor haszndlja, ha a

29-40 paraméter Pre/Post Lube
Function beallitdsa [1] Pre Lube Only
(Csak elékenés).
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29-42 Post Lube Time

Tartomany: Funkcié:
10 s* [0 - 600 s]

Megadhatja, hogy a motor ledllitasa
utan mennyi ideig maradjon aktiv
az utdkenési funkcid. Csak akkor
hasznalja, ha a 29-40 paraméter Pre/
Post Lube Function beallitasa [3] Pre
& Running & Post (El6kenés, futas,
utdkenés).

3.25.5 29-5* Flow Confirmation (Aramlas
megerodsitése)

Az dramldsmegerdsitd funkcié olyan alkalmazésoknal
hasznalatos, amelyeknél egy kiilsé eseményre varva
mukodtetni kell a motort, illetve szivattyut. Az dramlasmeg-
erdsités-figyel6 azt jelz6 digitélis bemeneti jelre var egy
érzékel6tdl (ez elhelyezkedhet zardészelepen, dramlaskap-
csolén vagy hasonlé kiilsé berendezésen), hogy az adott
berendezés nyitott dllapotban van, és lehetséges az
aramlas. A 29-50 paraméter Validation Time segitségével
megadhaté, hogy mennyi ideig vérjon a VLT® AQUA Drive
FC 202 az aramlast megerdsitd digitalis bemeneti jelre a
klls6é berendezésrél. Az dramlas megerdsitése utan a
frekvenciavalté az aramlasellendrzési id6 leteltével Gjbdl
ellenérzi a jelet, majd normal mikoédésbe kezd. Amikor
aktiv az aramlasfigyelés, az LCP-n az Aramlds ellenérzése
allapotiizenet olvashaté.

Ha a vart digitalis bemeneti jel az dramldsmegerdsitési
vagy -ellenérzési id6 letelte el6tt inaktiv lesz, a frekvenci-
avalté a Flow Not Confirmed (Aramlds nincs megerésitve)
vészjelzéssel leold.

30BD766.10

1

\ 1 |
0 ! f -
3 — ! ! T
N\ o
o Lo 1 s -
\: : I T
1 |
0 ! f ‘ .
_ 0 <t @ T
1 Fordulatszamgoérbe
2 Start parancs (példaul 18-as csatlakozo)
3 Az dramlas lehet6ségét megerdsité digitélis jel egy kiilsé
berendezésrél
4 Aramlas ellenérzése
to Start parancs kiadasa (példaul a 18-as csatlakozd aktiv
lesz).
t Egy kiils6 berendezésrél érkezd digitalis jel aktiv lesz a
29-50 paraméter Validation Time letelte el6tt
t2 A 29-51 paraméter Verification Time letelte utan a
frekvenciavalté ujbol ellenérzi a kiils6 berendezésrél
érkez6 jelet, majd normal mikoddésbe kezd

Abra 3.117 Aramlas megerésitése

29-50 Validation Time

Tartomany: Funkcié:
N IR ER TES I TES
related*

A 29-50 Paraméter Validation
Time csak akkor jelenik meg az
LCP-n, ha egy digitalis
bemenet beallitasa [86] Flow
Confirmation (Aramlas megeré-
sitése) (lasd 5-1* Digitdlis
bemenetek paramétercsoport).

A megerdsités id6 alatt aktivnak kell
lennie egy kiilsé berendezésrél
érkez6 jelnek.
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29-51 Verification Time

Tartomany: Funkcié:

s] A 29-51 Paraméter Verification
Time csak akkor jelenik meg az
LCP-n, ha egy digitalis
bemenet beallitasa [86] Flow
Confirmation (Aramlas megers-
sitése) (lasd 5-1* Digitdlis
bemenetek paramétercsoport).

Az ebben a paraméterben beallitott
id6 leteltével a frekvenciavaltd
ellenérzi a kiils6 berendezésrdl
kuldott jelet. Ha a jel aktiv, akkor a
frekvenciavalté normal miikodésbe
kezd.

29-52 Signal Lost Verification Time

Annak az idének a megadésa, amely elteltével a jel elveszettnek

tekintendd. A 29-53 paraméter Flow Confirmation Mode [0] Confir-
mation Only (Csak meger6sités) bedllitdsa esetén a rendszer nem
veszi figyelembe a paramétert.

Funkcio:
15 [ 10.01-2559] ] |

29-53 Flow Confirmation Mode

Az aramlasmegerdsitési funkcié tzemmodjanak kivalasztasa.

Tartomany:

Opcio: Funkcié:
[0] * Confirmation | Az daramlasmegerésitési funkcio csak
Only a szivattyu inditasakor aktiv.
[1] Monitor and Az dramlasmegerésitési funkcio a
Stop szivattyu inditdsakor és azt
kovetéen aktiv. A bemeneti jel
elvesztése esetén a frekvenciavélto
lerampazast végez.
[2] Monitor and Az aramlasmegerdsitési funkcio a
Coast szivattyU inditdsakor és azt
kovetéen aktiv. A bemeneti jel
elvesztése esetén a frekvenciavaltd
szabadonfutdasra kapcsol.

3.25.6 29-6* Flow Meter (Aramlasméré)

A VLT® AQUA Drive FC 202 mérni tudja a rendszer térfoga-
taramat. Ez a paramétercsoport a leggyakrabban ont6zési
alkalmazdsok esetén haszndlatos. A kdvetkezdket teszi
lehetévé:

. A rendszer térfogatdramanak mérése

. Az adott id6tartam alatt szivattyuzott viz
térfogatanak mérése

. Reagalas az aramlasi feltételekre (példaul a kis
térfogataramra)

. A rendszer vezérlése a szivattyuzott viz frekvenci-
avalto altal szamitott térfogata alapjan (példaul a
szivattyuzas ledllitdsa bizonyos térfogat szivat-
tyuzasa utan, adott térfogat ciklikus szivattytzasa)

. Kilsé aramlasméré kimeneti jelének hasznélata a
frekvenciavalté bemenetére kapcsolva

Bemenetek és tdmogatott jeltipusok

Az dramldsmérd hasznadlni és skélazni tudja a szokasos
aramlasmérék kimeneti jeleit. A funkcié a kovetkezd
jeltipusokat tdmogatja:

o Aram: 0/4-20 mA
3 Fesziiltség: 0-10 V
. Impulzusjel (példaul: lapatkerekes aramlasmérok)

A bemeneten kapott dramlasmérdjel skaldzasa a bemeneti
konfiguracié rendelkezésre 3ll6 paraméterei (6-** Analdg
be/ki vagy 5-5* Impulzusbemenet) segitségével allithaté be.
Az aramlasméré funkcié a hardveropcidk bemenetit is
tamogatja.

Térfogatszamlalok
Az dramlasméré funkcié 2 kilonb6zé szamlélét hasznal a
szivattyuzott viz szdmitott térfogatdnak szamitasara:

. Paraméter 29-66 Actual Volume: a szamlalo
legutébbi nullazasa 6ta szivattyuzott viz térfogata.

. Paraméter 29-65 Totalized Volume: a szamlald
legutébbi nullazésa 6ta szivattyuzott viz térfogata.
A paraméter a szivattylzott viz teljes térfogatara
vonatkozik.

A 2 szamlalo eltéré6 mértékegységet hasznal. A
paraméter 29-66 Actual Volume révidebb idétartamok
esetén hasznalatos.

Az egyes paraméterek nullazésara az alabbi lehetéségek
alnak rendelkezésre:

. A paraméter 29-67 Reset Totalized Volume vagy a
paraméter 29-68 Reset Actual Volume hasznalata

. Digitalis bemenet hasznalata

. A Smart Logic Control egy muveletének
hasznélata

Az adatok olvasasa
A mért adatok a kovetkezd kijelzési paraméterekben allnak
rendelkezésre:

. Paraméter 29-65 Totalized Volume.
. Paraméter 29-66 Actual Volume.
. Paraméter 29-69 Flow.

A kijelzési paraméterek a kijelz6sorok megfelel6 bealli-
tasaval megjelenitheték az LCP-n. A kijelzési paraméterek
adatai felhasznalhatok mint komparatoroperandusok az SLC
feltételeiként, illetve miveletek inditasahoz. A mért dramlas
a visszacsatolds bemeneteként is szolgélhat.
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ERTESITE.

Ez a szoftveres funkcié nem alkalmas kalibralt mérési
rendszer részeként torténé hasznalatra. Az altalanos
pontossag kiilsé tényez6kt6l, ugymint az aramlasi
koriilményektdl és az alkalmazott aramlasmérétol is
fugg. A frekvenciavalté analog és digitalis bemeneteivel
kapcsolatos részletek megtalalhatok a tervezéi
segédletben.

Példak

29-61 Flow Meter Source

Az aramlasmérd jelforrasanak kivalasztasa. A rendelkezésre allo
lehetéségek a hardverkonfiguraciotdl fuggenek.

Opcié: Funkcié:
[12] Bus Feedback

29-62 Flow Meter Unit

‘

Az dramlasmérd kimeneti egységének kivalasztasa.

Opcio: Funkcié:
o Meghatdarozott mennyiségl viz szivattydzasa utan [0] * I/s
elindul (vagy ledll) egy SLC-miiveletsor. Rl I/min
. A frekvenciavalté 1 vagy tobb miveletet hajt [2] I/h
végre és nulldzza a térfogatszamlalokat egy SLC- [3] mA3/s
muveletsoron bell. [4] mA3/min
. Meghatarozott mennyiségl viz szivattyuzasa utédn (3] mA3/h
riasztas jelenik meg. 6] gal/s
[71 gal/min
Az aramlasméroé-figyelé engedélyezése. [9] inA3/s
Opcié: Funkcio: [10] inA3/min
[0] * Disabled [11] inA3/h
[11 Enabled [12] ftA3/s
[2] Enabled While | A figyelés engedélyezése a csatla- [13] ftA3/min
Running koztatott szivattyd m(ikodésének [14] ftA3/h
idejére.

A paraméter 29-65 Totalized Volume egységének kivalasztasa.
Az dramlasmérd jelforrasanak kivalasztasa. A rendelkezésre 4ll6 Opcié: Funkcio:
lehetéségek a hardverkonfiguraciotdl fuggenek. [0] * Disabled
Opcio: Funkcio: [1] I
[0] * Analog Input [2] mA3

53 [3] gal
[ Analog Input [4] inA3
54 [5] ftA3
[2] Analog Input [6] acre-in
X30/11 [7] acre-ft
[3] Analog Input >
[4] Analog Input A paraméter 29-66 Actual Volume egységének kivalasztasa.
X42/1 Opcio: Funkcio:
[5] Analog Input [0] * Disabled
X42/3 m |
[6] Analog Input [21 mA3
X42/5 3] gal
[7] Analog Input [4] inA3
X48/2 [5] ftA3
[8] Pulse Input 29 6] p———
[9] Pulse Input 33 7] acre-ft
[10] Bus Feedback
1
(11l Bus Feedback
2
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29-65 Totalized Volume

A szivattyuzott viz teljes térfogata.
Funkcio:

Tartomany:

0 Totalized- | [0 -
VolumeUni | 2147483647
s TotalizedVolu-
meUnit]

29-66 Actual Volume
Adott id&tartam alatt szivattyuzott viz térfogatanak.
Funkci6:

Tartomany:

0.00 [0.00 -
ActualVolu- | 21474836.47
meUnit* ActualVolu-
meUnit]

29-67 Reset Totalized Volume
A paraméter 29-65 Totalized Volume értékének O-ra allitasa.

Opcio: Funkcio:
[0] * Nincs nullazas
[1] Nullazas

29-68 Reset Actual Volume

A paraméter 29-66 Actual Volume értékének O-ra allitasa.
Opcio: Funkcié:

[0] * Nincs nullazas

[1] Nullazas

29-69 Flow
A térfogataram aktualis értéke.

Tartomany: Funkci6:
0 FlowMe- [0 -
terUnit* 2147483647

FlowMe-

terUnit]
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3.26 A 30-** Kilonleges funkciok csoport
paraméterei

3.26.1 30-2* Adv. Start Adjust (Specialis
inditasbeall.)

30-22 Locked Rotor Detection

A blokkoltforgoérész-észlelési be- vagy kikapcsolasa. Csak allando

magneses motorok esetében hasznalhaté VVC* médban.

Opcio: Funkcio:
[0] Kikapcsolva
[1] Bekapcsolva Megvédi a motort a blokkolt

forgorész allapottol. A vezérléalgo-
ritmus észleli a motor lehetséges
blokkolt forgorész allapotait, és a
motor védelme érdekében leoldja a
frekvenciavaltot.

30-23 Locked Rotor Detection Time [s]

Tartomany: Funkcio:
Size [0.05 -1 5]
related*

3.26.2 30-8* Kompatibilitas

30-81 Fékellenallas (ohm)

Tartomany: Funkcio:

Size [5- A fékellenallas értékének megadasa

related* 65535.00 Q-ban két tizedesjeggyel. Az adatot
Ohm] a paraméter 2-13 Fékteljesitmény-

feliigyelet a fékellenallas
teljesitményének figyeléséhez
hasznalja.

3.26.3 30-9* Wifi LCP

A vezeték nélkili LCP 103 beallitasara szolgald
paraméterek.

30-90 SSID

Tartomany: Funkci6:

Size [1-32] Adja meg a vezeték nélkili halozat
related* nevét (SSID). Az alapértelmezett

érték: Danfoss_<frekvenciavaltd
sorozatszama>. A sorozatszamot a
parameéter 15-51 Frekvenciavdlté
sorozatszdma mutatja meg.

30-91 Channel

Tartomany: Funkcié:
5% [1-11]

Adja meg a vezeték nélkili csatorna
szamat. Az alapértelmezett csator-
naszam 5. Ha egy masik vezeték
nélkili halézat zavart okoz,
modositsa a csatornaszamot.
Ajanlott csatornak:

USA: 1, 6, 11.

Eurépa: 1, 7, 13.

30-92 Password

Tartomany: Funkcié:
Size [8-48] Adja meg a vezeték nélkili halozat
related* jelszavat. A jelszd hossza: 8-48

karakter.

30-97 Wifi Timeout Action

Valassza ki az abban az esetben végrehajtandé mdlveletet, ha

helyi referencia (kézi izemmod) vagy tavreferencia (automatikus
izemmod) vezeték nélkiili kapcsolattal torténé beallitasa utan a
kapcsolat megszakad.

Opcié: Funkcié:

[o] * Do Nothing A frekvenciavélté nem hajt végre
kialon muveletet.

[1 Stop Motor A frekvenciavalté ledllitja a motort

(amennyiben a motor elinditasa
vezeték nélkuli kapcsolattal tortént).
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3.27 A 31-** Bypass Option (Megker. opcio) 31-11 Megker. motoriizemérak
csoport paraméterei Tartomany: Funkcio:
0 h* [0 - Azoknak az o6raknak a széma, amig

A VLT® Bypass Option (MCO 104) elektronikus vezérlés(i
megkerilési opcids kartya konfigurélasara szolgalo

paraméterek csoportja. 15-07 paraméter Motoriizemdra-

31-00 Megkeriiléag méd szdmldlé nulldzdsa segitségével

2147483647 h] | a motor megkertil6dag médban
mikodott. A szamlalé a

Opcié: Funkcic: nulldzhaté. Az érték a frekvenci-
avalté kikapcsolasakor mentédik.
[o] * Frekvenci- A megkeriilés Gzemmodjanak
avalto kivalasztdsa: 31-19 Tavoli megker. aktivalas

A frekvenciavalté mikodteti a - -

L Opcio: Funkcié:
[1] Megkeriil6a A kertilé db | o Tilva

egkeril6a motor megkerilési modban teljes
9 9 | 9 . ) [1] Engedélyezve
fordulatszamon tizemelhet.

31-01 Megker. inditasi késleltetés

Tartomany: Funkci6:
30 s | 0-60s] |

31-02 Leold.utani megker.bekapcs. id6

Tartomany: Funkci6:

0 s* [0 - 300 s] A frekvenciavaltot ledllitd vészjelzés
érzékelése és a motor megkertilés-
vezérlésre torténd automatikus
atkapcsolasa kozotti késleltetési idd
megadasa. Ha a késleltetés
bedllitdsa 0, a motor a frekvenci-
avalté vészjelzése esetén nem
kapcsol automatikusan megkerdilés-
vezérlésre.

31-03 Tesztmdd aktivalasa

Opcio: Funkcioé:
[0] * Tiltva A tesztmodd letiltasa.
[1] Engedélyezve | A motor megkeriilési modban fut, a

frekvenciavalto nyilt korben
tesztelhet6. Ebben a moédban a
megkerdilés inditasa/ledllitasa az
LCP-vel nem vezérelhetd.

31-10 Megker. allapotsz6

Tartomany: Funkci6:

0* [0 - 655351 | A megkerilés allapotanak
megtekintése hexadecimalis
értékként.
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3.28 A 35-** Erz.bemeneti opci6 csoport
paraméterei

3.28.1 35-0* H6mM. bem. mod (MCB 114)

35-00 X48/4-es csatl., hém. egység

Az X48/4-es hémérséklet-bemenet bedllitasaiban és kijelzéseiben
hasznalni kivant egység kivalasztasa:

Opcio: Funkcio:
[60] * °C
[160] °F

35-01 X48/4-es bem. tipusa

Az X48/4-es bemeneten észlelt hémérséklet-érzékeld tipusa:

Opcio: Funkcioé:
[0] * Nincs csatl.-va
[1] PT100, 2
vezet.
3] PT1000, 2
vezet.
[5] PT100, 3
vezet.
[7] PT1000, 3
vezet.

35-02 X48/7-es csatl., hém. egység

Az X48/7-es hémérséklet-bemenet bedllitasaiban és kijelzéseiben
hasznalni kivant egység kivalasztasa:

Opcio: Funkcio:
[60] * °C
[160] °F

35-03 X48/7-es bem. tipusa

Az X48/7-es bemeneten észlelt hémérséklet-érzékeld tipusa:

Opcio: Funkcioé:
[0] * Nincs csatl.-va
[1] PT100, 2
vezet.
3] PT1000, 2
vezet.
[5] PT100, 3
vezet.
[7] PT1000, 3
vezet.

35-04 X48/10-es csatl., h6m. egység

Az X48/10-es hémérséklet-bemenet bedllitasaiban és kijelzé-
seiben hasznalni kivant egység kivalasztasa:

Opcio: Funkcié:
[60] * °C
[160] °F

35-05 X48/10-es bem. tipusa

Az X48/10-es bemeneten észlelt hdmérséklet-érzékeld tipusa:

Opcio: Funkcio:
[0] * Nincs csatl.-va
[1] PT100, 2
vezet.
[3] PT1000, 2
vezet.
[5] PT100, 3
vezet.
[7] PT1000, 3
vezet.

35-06 Hom.-érzékeld vészjelzés funkcidja

A vészjelzési funkcio kivalasztasa:

Opcié: Funkcié:
[0] Kikapcsolva
[2] Stop
[5] * Stop és
leoldas
[27] Forced stop
and trip

3.28.2 35-1* X48/4-es hdém.bemenet (MCB
114)

35-14 X48/4-es csatl., szlir6-idéallando

Tartomany: Funkcié:

0.005 s*

[0.005 - 10 s] | A szlré idééllanddjanak megadasa.
Ez az els6rendd digitélis alulte-
reszt6 szlré idééllanddja az
elektromos zaj kisz(irésére az X48/4-
es csatlakozon. Nagyobb
id6allando-érték esetén javul a
csillapitas, de novekszik a szlré
késleltetési ideje.

35-15 X48/4-es csatl., hém. felligyelet

Ezzel a paraméterrel engedélyezheté vagy letilthaté a

hémérséklet-felligyelet az X48/4-es csatlakozon. A hémérséklet-
hatarértékek a 35-16 paraméter X48/4-es csatl, alacs.hém. korldt és
a 35-17 paraméter X48/4-es csatl, magas hém. korldt segitségével
allithatok be.

Opcio: Funkcié:
[0] * Tiltva
[1] Engedélyezve

35-16 X48/4-es csatl., alacs.hém. korlat

A hémérséklet-érzékel6 normal mikodésekor az X48/4-es
csatlakozén varhatéd minimalis hdmérsékletérték megadasa.

Tartomany: Funkcié:
Size [-50 - par.
related* 35-17 ]
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35-17 X48/4-es csatl., magas hém. korlat

A hémérséklet-érzékelé normal miikddésekor az X48/4-es
csatlakozén varhaté maximalis hémérsékletérték megadasa.

Tartomany: Funkcio:
Size [ par. 35-16 -
related* 204 ]

3.28.3 35-2* X48/7-es hém. bemenet (MCB
114)

35-24 X48/7-es csatl., szlir6-idéallando

Tartomany: Funkci6:

0.005 s*

[0.005 - 10 s] [ A szir6 idééllanddjanak megadasa.
Ez az els6rendl digitélis alulate-
reszté sziré id6allanddja az
elektromos zaj kiszlirésére az X48/7-
es csatlakozon. Nagyobb
id6éallandd-érték esetén javul a
csillapitas, de novekszik a sziré

késleltetési ideje.

35-25 X48/7-es csatl., hém. feliigyelet

Ezzel a paraméterrel engedélyezheté vagy letilthato a

hémérséklet-felligyelet az X48/7-es csatlakozon. A hémérséklet-
hatarértékek a 35-26 paraméter X48/7-es csatl,, alacs.hém. korldt és
a 35-27 paraméter X48/7-es csatl,, magas hém. korldt segitségével
allithatok be.

35-35 X48/10-es csatl., hém. felligyelet

Ezzel a paraméterrel engedélyezheté vagy letilthaté a

hémérséklet-felligyelet az X48/10-es csatlakozon. A hémérséklet-
hatérértékek a 35-36 paraméter X48/10-es csatl.,, alacs.hém. korldt
és a 35-37 paraméter X48/10-es csatl., magas hém. korldat
segitségével allithatdk be.

Opcio: Funkcié:
[o] * Tiltva
[1] Engedélyezve

35-36 X48/10-es csatl., alacs.hém. korlat

A hémérséklet-érzékelé normal miikddésekor az X48/10-es

csatlakozén varhatéd minimalis hémérsékletérték megadasa.

Tartomany: Funkcié:
Size [-50 - par.
related* 35-37]

35-37 X48/10-es csatl., magas hém. korlat

A hémérséklet-érzékel6 normdl mikodésekor az X48/10-es
csatlakozén varhaté maximalis hémérsékletérték megadasa.

Tartomany: Funkcié:
Size [ par. 35-36 -
related* 204 ]

3.28.5 35-4*X48/2-es analog bem. (MCB
114)

Opcié: Funkcié: 35-42 X48/2-es csatl,, als6 dram
0] * Tiltva Tartomany: Funkcié:
[1] Engedélyezve 4 mA* [0 - par. Az alsé referencia értékének
35-43 mA] (35-44 paraméter X48/2-es csatl.alsé

35-26 X48/7-es csatl., alacs.hém. korlat

Tartomany: Funkcio:
Size [-50 - par. A hémérséklet-érzékelé6 normal
related* 35-27 ] mukodésekor az X48/7-es

csatlakozén varhaté minimalis
hémérsékletérték megadasa.

35-27 X48/7-es csatl.,, magas hém. korlat

Tartomany: Funkcio:
Size [ par. 35-26 - | A hémérséklet-érzékel6 normal
related* 204 ] mukodésekor az X48/7-es

csatlakozén varhaté maximalis
hémérsékletérték megadasa.

3.28.4 35-3* X48/10-es hém. bemenet

ref./visszacs. érték) megfelel6 dram
(mA) megadasa. A vezérléjel-
szakadas-funkcio

(paraméter 6-01 Vezérléjelszakadds-
funkcid) aktivélasahoz ennek az
értéknek 2 mA folott kell lennie.

35-43 X48/2-es csatl., fels6 aram

Tartomany: Funkcio:
20 mA* [ par. 35-42 - | A fels6 referencia értékének
20 mA] (35-45 paraméter X48/2-es

csatl.fels.ref./visszacs. érték)
megfelelé dram (mA) megadasa.

35-44 XA48/2-es csatl.also

ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcié:
(MCB 114) id
0 Referen- | [-999999.999 (A 35-42 paraméter X48/2-es csatl.,
e x o 1n: ” ceFeedback | - 999999.999 | alsé dram segitségével beallitott
35-34 X48/10-es csatl., szlir6-idéallando . o .
Unit* Reference- fesziiltségnek vagy aramnak
Tartomany: Funkcio6: FeedbackUnit] | megfelel6 referencia- vagy vissza-
0.005 s* [0.005 - 10 s] csatolds-érték megadasa (1/perc, Hz,
bar stb. egységben).
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35-45 X48/2-es csatl.fels.ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkci6:

100 [-999999.999 | A 35-43 paraméter X48/2-es csatl.,

Reference- |- 999999.999 | felsé dram segitségével beallitott

FeedbackU | Reference- fesziiltségnek vagy aramnak

nit* FeedbackUnit] [ megfelel6 referencia- vagy vissza-

csatolas-érték megadasa (1/perc, Hz,

bar stb. egységben).

35-46 X48/2-es csatl., szlir6-idéallando

Tartomany: Funkci6:
0.005s* [ [0.005-105] | |

35-47 X48/2-es csatl., v.jel-szak.

Ezzel a paraméterrel engedélyezheté a vezérl6jel-szakadas

monitorozasa.

Opcio: Funkcio:
[0] Tiltva
[1] * Engedélyezve [ A szir6 idééllanddjanak megadasa.

Ez az els6rendl digitalis alulate-
reszt6 sziré idééllanddja az
elektromos zaj kiszlrésére az X48/2-
es csatlakozén. Nagyobb
idGallando-érték esetén javul a
csillapitas, de novekszik a szliré
késleltetési ideje.

292 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. MG200B47



Paraméterlistak Programozasi itmutaté

4 Paraméterlistak

4.1 Paraméter-bedllitasok

4.1.1 Alapértelmezett beallitdsok

Mikodés kozbeni modositasok
A TRUE (IGAZ) azt jelenti, hogy a paraméter a frekvenciavélté miikodése kézben is megvaltoztathat6. A FALSE (HAMIS) azt
jelenti, hogy a valtoztatashoz le kell allitani a frekvenciavaltot.

4-set-up

All set-ups (kiilonb6z8): a paramétert a 4 setup mindegyikében kiilon-kilon be lehet programozni (egy paraméternek 4
kilonbozé értéke lehet).

1 set-up (azonos): a paraméter értéke minden setupban azonos lesz.

Nincs alapértelmezett érték.

Konverziés index
Megadja az érvényes szorzoszamot, azaz hogy adatok leolvasasakor a frekvenciavaltérél és irasakor ra hany tizedessel kell
eltolni az értéket.

Konv. | 100 75 74 | 70 | 67 6 5 4 3 2 1 o |-1{-2 -3 -4 -5 -6
index
Szorz | 1 | 3600000 |3600| 60 | 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 [ 1000 | 100 { 10 | 1 | 0,1 |0,01 {0,001 | 0,0001 | 0,00001 | 0,000001
6-

ténye
z6

Tablazat 4.1 Konverzids index

Adattipus Leiras Tipus

2 8 bites egész Int8

3 16 bites egész Int16

4 32 bites egész Int32

5 8 bites, eléjel nélkiili egész Uint8

6 16 bites, el6jel nélkili egész Uint16
7 32 bites, eljel nélkiili egész Uint32
9 Lathat6 karakterlanc VisStr

33 Normalizalt értéku 2 bajt N2

35 16 logikai valtozobdl allé bitsorozat V2

54 Id6kiulonbség datum nélkil TimD

Tablazat 4.2 Konverzids index leirasa
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4.1.2 0-** Mikadés, kijelzd

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben
0-0* Alapveté beall.
0-01 Nyelv [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 | Motorford.sz. egység [0] 1/min 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 |Terdleti beallitasok ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |Uzemallapot bekapcsolaskor [0] Folytatas All set-ups TRUE - Uint8
[0]
Motorfordsz.egység
0-05 Helyi méd egysége e 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Setupok kezelése
0-10 | Aktiv setup [1] 1. setup 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Setup programozasa [9] Aktiv setup All set-ups TRUE - Uint8
0-12  |Setup kapcsolddasa [0] Nincs kapcs. All set-ups FALSE - Uint8
0-13  |Kiolvasas: kapcsoldédé setupok 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 |Kijelzés: setupok/csatorna médos. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 |Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* LCP kijelzéje
0-20 | 1.1-es kijelz6sor, kicsi 1601 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 1.2-es kijelzésor, kicsi 1662 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 | 1.3-as kijelzésor, kicsi 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 | 2-es kijelzésor, nagy 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 | 3-as kijelz6sor, nagy 1652 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Sajat meni ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* LCP, egyéni kijelz.
0-30 |Egyéni kijelzés egys. [1] % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Egyéni kijelz. min. értéke ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
100 CustomRea-
0-32 | Egyéni kijelz. max. értéke doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 | 1. kijelz. szv. 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-38 |2. kijelz. sz6v. 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-39 |3. kijelz. szov. 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-4* LCP billentytizete
0-40 |LCP [Hand on] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-41 LCP [Off] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-42 | LCP [Auto on] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-43 | LCP [Reset] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-44 | LCP [Off/Reset] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-45 | LCP [Drive Bypass] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Masolas/mentés
0-50 LCP-masolas [0] Nem masol All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Setup masolasa [0] Nem masol All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Jelszo
0-60 |Fémenii jelszava 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Jelszé nélkili hozzaf. a fémeniihoz [0] Teljes hozzéférés 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 |Sajat meni jelszava 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Jelsz6 nélk. hozzaf. a Sajat meniihoz [0] Teljes hozzéférés 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |Busz jelszavas hozzéaférése 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-7* Id6beallitasok
0-70 |Déatum és id6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 Datumformatum ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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0-72  |ld6éformatum ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-73  |ld6zona-eltolddas 0 min 2 set-ups FALSE 70 Int16
0-74 | Nyari id6szamitas [0] Kikapcsolva 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 | Nyari id6szam. kezdete ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 | Nyari idészdm. vége ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 |Orahiba ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 Munkanapok ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 | Tovabbi munkanapok ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 | Tovabbi munkasziineti napok ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-84 | Time for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-85 |Summer Time Start for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-86 |Summer Time End for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-89 | Datum és id6 kijelzése 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
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4.1.3 1-** Terhelés és motor

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben
1-0* Altalanos beall.
1-00 |Konfiguracié médja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Motorvezérlési elv [1] WC+ All set-ups FALSE - Uint8
[3] Aut.
1-03 | Nyomatékkarakterisztika energiaoptim., VT All set-ups TRUE - Uint8
[1] Normal
1-04 | Tdlterh. moéd nyomaték All set-ups FALSE - Uint8
1-06 | Orajaras iranya [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Motor valasztasa
1-10 [ Motor felépitése [0] Aszinkron All set-ups FALSE - Uint8
1-1* VVC+ PM/SYN RM
1-14 | Gsillapitési erésités ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-15  |Kisfordulatszam-sz(ir6 idéallanddja ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 [ Nagyfordulatszam-sz(ir6 idéallanddja ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17  |Fesziiltségsziré idéallandoja ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Motoradatok
1-20 | Motorteljesitmény [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Motorteljesitmény [LE] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Motorfesziiltség ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 | Motorfrekvencia ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 | Motoraram ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Névleges motorfordulatszam ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Motorvez. névl. nyomaték ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-28 Motorforg. ellenérzése [0] Kikapcsolva All set-ups FALSE - Uint8
1-29 Automatikus motorillesztés (AMA) [0] Kikapcsolva All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Spec. motoradatok
1-30 All6rész ellendlldsa (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Rotor ellenall. (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 All6rész szért reaktancigja (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 | Forgorész szért reaktanciaja (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 F6 reaktancia (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 | Vasveszteségi ellenallas (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 | Induktivitas,d tengely(Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-38 | g-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 | Motorpdlusok ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint8
1-40  |Ellenelektr. er6, 1000 1/min ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-44 | d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-45 | g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-46 | Pozicioészlelés erbsitése 120 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 Torque Calibration [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
1-48 |Inductance Sat. Point ExpressionLimit All set-ups FALSE Int16
1-49 | g-axis Inductance Sat. Point ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-5* Terh.fiiggetl. beall.
1-50 | Motormégnesezés nulla ford.szdmon 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Min. ford.szam, normal magn. [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Min. ford.szdm, normal magn. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55 U/f karakterisztika - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | U/f karakterisztika - f ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 |Rep.start tesztimpulzus dram ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
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1-59 |Rep.start tesztimpulzus frekv. ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* Terh.fligg6 beall.

1-60 | Terh.kompenz. kis fordulatszamon 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 | Terh.kompenz. nagy fordulatszamon 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 | Szlipkompenzacid 0 % All set-ups TRUE Int16
1-63 | Szlipkompenzacié idééllanddja ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 |Rezonanciacsillapitas ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 | Rezonanciacsillapitasi idéallandd 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Min. aram kis ford.szamnal ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
1-7* Start bedllitasai

1-70  |Inditasi mod ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Startkéslelt. 00 s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72 | Startfunkcioé ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-73  |Repuléstart ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-77 Kompresszor ind., max. f.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-78 Kompresszor ind., max. frekv [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 | Kompresszor ind. max. idé leoldasig 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-8* Stop bedllitasai

1-80 Funkcié stopnal [0] Szabadonfutas All set-ups TRUE - Uint8
1-81 Min. ford.szam stopfunkcidohoz [min-1] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 | Min. ford.szam stopfunkciéhoz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 Also leold. f.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 | Alsé leold. f.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Motorhémérséklet

1-90 | Motor hévédelme ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Motor kiilsé ventilator [0] Nem All set-ups TRUE - Uint8
1-93 | Termiszt. forrasa [0] Nincs All set-ups TRUE - Uint8
1-94 | ATEX ETR curlim. speed reduction 0 % 2 set-ups TRUE -1 Uint16
1-95 | KTY-érzékeld tipusa [0] 1. KTY-érzékel6 All set-ups TRUE - Uint8
1-96 | KTY-termisztor eréforras [0] Nincs All set-ups TRUE - Uint8
1-97 | KTY-kiisz6b szintje 80 °C 1 set-up TRUE 100 Int16
1-98 ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint16
1-99 | ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 uUint16
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4.1.4 2-** Fékek

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index

kézben
2-0* DC-fék
2-00 |DC-tarté/elémeleg. aram 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 DC-fékdram 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 | DC-fékezési id6 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | DC-fék bekapcs. ford.sz. [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 | DC-fék bekapcs. ford.sz. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-06 | Parkoldsi / megallitasi dram 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 |Parkolasi / megallitasi id6 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Fékenergia funkcioi
2-10 | Fékfunkcio ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Fékellenallas (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 | Fékteljes. korlatja (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 | Fékteljesitmény-feltigyelet [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
2-15 | Fékellen6rzés [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | AC-fék max. arama 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 | Tulfesz.-vezérlés [2] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
2-19 | Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.5 3-** Referencia, rampak

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben

3-0* Referenciakorlatok

3-02 | Min. referencia ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 [Maximalis referencia ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Referenciafunkcid [0] Osszeg All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referenciak
3-10 |Belsé referencia 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 JOG ford.sz.[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-13 | Referencia helye [0] Kézi/auto szerint All set-ups TRUE - Uint8
3-14  |Belsé relativ referencia 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
[1] 53-as analog
3-15 | 1. referenciaforras bem. All set-ups TRUE - Uint8
3-16 | 2. referenciaforras [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
3-17 | 3. referenciaforras [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
3-19  |JOG ford.sz.[1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* 1. rdmpa
3-41 1. felfutasi rampaid6 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 | 1. fékezési rampaidd ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5% 2. rdmpa
3-51 2. felfutési rdampaidd ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 | 2. fékezési rampaidd ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Egyéb rampak
3-80 |Jogrampaidd ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Vészleallasi rampaidé ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-84 [Kezdeti rdmpaidd 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-85 [Check Valve Ramp Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-86 [Check Valve Ramp End Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-87 | Check Valve Ramp End Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-88 [Végsé rampaidd 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-9* Digitalis pot.méter
3-90 |Lépéskodz 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Rémpaidd 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Teljesitmény-visszaallitas [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Maximalis korlat 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 | Minimalis korlat 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 |Rampa késl. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4.1.6 4-** Korlatok/figyelm.

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben

4-1* Motorhatarértékek

[0] Oramutat6
4-10 | Motorfordulatszdm iranya szerint All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Motor f.szam alsé korlat [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Motor f.szam alsé korlat [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Motor f.szam felsé korlat [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Motor f.szam felsé korlat [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Motor lizemmdd nyomatékkorlatja ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 | Generdtor lizemmoéd nyomatékkorlatja 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 | Aramkorlat ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Max. kimeneti frekvencia ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Allithat6 figyelm.
4-50 |Alacs. aram 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Figyelm.: magas aram ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Figyelm.: alacsony ford.sz. 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

outputSpeed-
4-53 | Figyelm.: magas ford.sz. HighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Figyelm.: alacsony ref. -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Figyelm.: magas ref. 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

-999999.999

ReferenceFeed-

4-56 | Figyelm.: alacs. visszacs. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 Referen-

4-57 | Figyelm:magas.visszacs. ceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Funkcié motorfazis kieséskor [2] Leoldas 1000 ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Kerl6 frekv.
4-60 Keril6 ford.szam ki [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Min. kerdl. ford.sz. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Keril6 ford.szdm be [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Max. kerl. ford.sz. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 | Félaut. ker.ford.sz. setup [0] Kikapcsolva All set-ups FALSE - Uint8
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4.1.7 5-** Digqitalis be/ki

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben

5-0* Digitalis 1/0-ii.méd

[0] PNP - aktiv 24 V-
5-00 |Digitalis 1/0-lizemméd nél All set-ups FALSE - Uint8
5-01 27-es csatl. t.mddja [0] Bemenet All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |29-es csatl. .mddja [0] Bemenet All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digitalis bemenetek
5-10 [18-as digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 19-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12  |27-es digitdlis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13  [29-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-14 |32-es digitdlis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 [33-as digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 | X30/2-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |X30/3-as digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 | X30/4-es digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |37-es, bizt. stop csatl. [1] Bizt. stop vészj. 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 | X46/1-es digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-21 X46/3-as digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | X46/5-6s digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-23 | X46/7-es digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | X46/9-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-25 | X46/11-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-26 | X46/13-as digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitalis kimenetek
5-30 |27-es csatl. dig. kimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
5-31 29-es csatl. dig. kimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
5-32 X30/6 dig. kimenet (MCB 101) [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
5-33 X30/7 dig. kimenet (MCB 101) [0] Nincs funkcid All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relék
5-40 |Reléfunkcid ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Relébekapcs. késlelt. 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42  |Relékikapcs. késlelt. 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Impulzusbemenet
5-50 |29-es csatl. alsé frekvencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-51  |29-es csatl. fels6 frekvencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32

0 ReferenceFeed-

5-52 | 29-es csatl. alsé ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

100 ReferenceFeed-
5-53 | 29-es csatl. fels6 ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 | Impulzusszlré idééllanddja (29-es) 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 |33-as csatl. alsé frekvencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 |33-as csatl. felsé frekvencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32

0 ReferenceFeed-

5-57  |33-as csatl. also ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

100 ReferenceFeed-
5-58 |33-as csatl. felsé ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Impulzussztré idéallanddja (33-as) 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Impulzuskimenet
5-60 |[27-es csatl., valtozé impulzuskimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
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5-62 [27-es imp.kim. max. frekv. 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 [29-es csatl., valtozé impulzuskimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
5-65 [29-es imp.kim. max. frekv. 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 |X30/6-0s csatl., valtozé imp.kimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
5-68 | X30/6-0s imp.ki max. frekv. 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-8% 1/0-opcidk

5-80 |AHF-kondenzator visszakapcs. késlelt. 25s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
5-9* Buszvezérelt

5-90 |Digitalis & relés buszvez. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |27-es imp.ki, buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 [27-es imp.ki, id6tullépés-bedll. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 |29-es imp.ki, buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
5-96 |29-es imp.ki, id6tullépés-beall. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97  |X30/6 imp.ki, buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 | X30/6 imp.ki, id6tullépés-beall. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

302 Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva. MG200B47



Paraméterlistak

Programozasi utmutaté

4.1.8 6-** Analdég be/ki

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben
6-0* Analdg 1/0-i.méd
6-00 |Vezérl6jel-szakadasi id6 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Vezérl6jelszakadds-funkcid [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
6-02 | Tlz U.m. vezérléjelszakadds-funkcidja [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
6-1* 53-as analég bem.
6-10 | 53-as csatl., also fesziltség 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 53-as csatl,, felsé fesziltség 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | 53-as csatl., alsé aram 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | 53-as csatl., felsé aram 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeed-
6-14 | 53-as csatl. also ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 | 53-as csatl., felsé ref./visszacs. érték ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 | 53-as csatl., sz(iré id6allandoja 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 | 53-as kpcs.,v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
6-2* 54-es analég bem.
6-20 | 54-es csatl,, also feszliltség 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 54-es csatl., fels6 feszlltség 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 54-es csatl., alsé aram 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 54-es csatl., felsé aram 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeed-
6-24 | 54-es csatl. also ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
6-25 |54-es csatl. fels6 ref./visszacs. Erték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 54-es csatl., sz(ir6 id6allandoja 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 54-es kpcs.,v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
6-3* X30/11 analég bem.
6-30 X30/11-es csatl., also fesz. 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 X30/11-es csatl., felsé fesz. 0V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-
6-34 | X30/11-es csatl.alsé ref./visszacs.ért. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
6-35 | X30/11-es csatl.fels.ref./visszacs.ért. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | X30/11-es csatl., sztir6-idéalland6 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 | X30/11 kpcs.,v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
6-4* X30/12 analég bem.
6-40 | X30/12-es csatl., also fesz. 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 X30/12-es csatl,, felsé fesz. 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-
6-44 | X30/12-es csatl.alsé ref./visszacs.ért. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
6-45 | X30/12-es csatl.fels.ref./visszacs.ért. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 X30/12-es csatl., sz(r6-id6éallando 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47 | X30/12 kpcs.,v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
6-5* 42-es analog kim.
[100] Kim. frekv.
6-50 |42-es kimenet 0-100 All set-ups TRUE - Uint8
6-51 42-es csatlakozo, min. skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 42-es csatlakozd, max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 42-es kim. csatl., buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
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6-54 | 42-es kim. csatl.,, idétullépés.-beall. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Analég kimeneti sz(iré [0] Ki 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* X30/8 analég kim.

6-60 | X30/8-as kimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
6-61 X30/8-as csatl.,, min. skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 X30/8-as csatl., max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | X30/8 kpcs. kim.buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 | X30/8 kpcs. kim.id6tull.bedll. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* 3-as analog kim.

6-70 | X45/1-es csatl., kimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
6-71 X45/1-es csatl,min. skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 | X45/1-es csatl.max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 | X45/1-es csatl, kim.buszvez. 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 X45/1-es csatl, kim.idétull.beall. 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* 4-es analdg kim.

6-80 X45/3-as csatl., kimenet [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
6-81 X45/3-as csatl.,min. skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 X45/3-as csatl.,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 X45/3-as csatl., buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
6-84 X45/3-as kim. csatl., id6tall.beall. 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.9 8-** Komm. és opcidk

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben
8-0* Alt. beallitasok
[0] Dig. és
8-01 | Vezérlési hely vezérlészd All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Vez.szd forrasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 | Vez.szé-idotul. idé ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Vez.szé-idotul. funkcio [0] Kikapcsolva 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 |ldétuallépés utani funkcid [1] Setup folytatasa 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Vez.szé-id6tul. torl. [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |Hibakeresés-inditod [O] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |Kijelzés sz(lirése ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Vezérl. beallitasai
8-10 |Vezérlészé profil [0] FC profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konfigurédlhato allapotszd [1] Profil alapért. All set-ups TRUE - Uint8
8-14 |Konfiguralhaté vezérl6szd [1] Profil alapért. 2 set-ups TRUE - Uint8
8-17 | Configurable Alarm and Warningword [0] Off All set-ups TRUE - Uint16
8-3* FC-port beallitasai
8-30 | Protokoll ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Cim ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | Adatsebesség ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Paritas/stopbitek ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 | Min. valaszkésleltetés 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Max. valaszkésleltetés ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Max. karakterkozi késleltetés ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC prot.készlet
[1] Szabvény tévirat
8-40 |Tavirat valasztasa 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 | PCD-irasi konfiguracio ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-43 | PCD-olvasasi konfiguracié ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digitalis/busz
8-50 |Szabadonfutas valasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-51 | Vészledllas val. [4] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
8-52 | DC-fék vezérlése ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 |Start valasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
[0] Digitalis
8-54  |lrdnyvaltas valasztasa bemenet All set-ups TRUE - Uint8
8-55 | Setup valasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Belsé referencia vélasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC-portdiagnosztika
8-80 |Busziizenet-szamlalo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Buszhibaszamlalo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 |Fogadott slave-lizenetek 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Slave-hiba szamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Busz-Jog
8-94 | 1-es busz-visszacs. 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 | 2-es busz-visszacs. 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96 |3-as busz-visszacs. 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-97 |Response Error Codes 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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4.1.10 9-** PROFIdrive

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben

9-00 |Alapjel 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
9-07 | Aktudlis érték 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
9-15 PCD-irasi konfiguracio ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 | PCD-olvasasi konfiguracio ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 | Csomoépontcim 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 |Tavirat valasztasa [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 [Jelparaméterek 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Paramétermddositas [1] Engedélyezve 2 set-ups FALSE - Uint16

[1] Cikl. vezérl6-
9-28 | Folyamatvezérlés egység 2 set-ups FALSE - Uint8
9-31 Biztonsagi cim 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
9-44 | Hibalizenet-szamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 | Hibakod 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 |Hibaszam 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Hibahelyzet-szamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Profibus figyelmeztet6szo 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2

[255] Nincs észlelt
9-63 | Aktualis baud seb. bits. All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |Késziilék azonositasa 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 Profilszam 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 | 1-es vezérl6sz6 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
9-68 |Allapotszé 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70  |Programming Set-up [9] Aktiv setup All set-ups TRUE - Uint8
9-71 Profibus adatértékek ment. [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
9-72 Profibus frekv.v.hibatorl. [0] Nincs muvelet 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO-azonositas 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 Definialt paraméterek (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Definialt paraméterek (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Definialt paraméterek (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Definialt paraméterek (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Definialt paraméterek (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 |Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Médositott paraméterek (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Médositott paraméterek (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Médositott paraméterek (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Moddositott paraméterek (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Mddositott paraméterek (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Profibus-verzidkijelzés 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.11 10-** CAN terepi busz

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index

kézben
10-0* K6z0s bedllitasok
10-00 |CAN protokoll [1] DeviceNet 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |Baud sebesség ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 | MAC-azonositd ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 |Kiolvasaskuldési hibaszamlalo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 |Kiolvasasfogadasi hibaszamlalo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 |Kiolvasadsszamlalé buszrél 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 |Folyamat adattipus-valasztasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 |Folyamat adatkonfig. irdsa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 |Folyamat adatkonfig. olvasésa ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 |Figyelmeztetés paramétere 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 | Netreferencia [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 [Netvezérlés [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-szlir6k
10-20 | 1. COS-szlird 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 |2. COS-sz(iré 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 | 3. COS-sz(ird 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 | 4. COS-sz(ird 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Paraméter-hozzaf.
10-30 |Tombindex 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 |Adatértékek tarolasa [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
10-32 |DeviceNet ellenérzése ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 | Mindig térolas [0] Kikapcsolva 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 |DeviceNet termékkod ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint16
10-39 |DeviceNet F paraméterei 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
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4.1.12 13-** Smart Logic Vez.
Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben

13-0* SLC-beallitasok
13-00 |SL-vezérl6 tizemmddja ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 |Start esemény ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 |Stop esemény ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

[0] Nincs SLC
13-03 |SLC nullazas nullazas All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Komparatorok
13-10 |Komparator operandusa ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Komparétor operatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Kompardtor értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops
13-15 |RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 |RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Id6zitok
13-20 |[SL-vezérlé idézitéje ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logikai szabalyok
13-40 |1. log. szab. értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 | 1.log.szab. operatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 |2. log. szab. értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | 2.log.szab. operatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 |3. log. szab. értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Allapotok
13-51 |SL-vezérl6 eseménye ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 |SL-vezérl6 muvelete ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-9*% User Defined Alerts
13-90 |Alert Trigger [0] HAMIS 2 set-ups TRUE - Uint8
13-91 | Alert Action [0] Info 2 set-ups TRUE - Uint8
13-92 | Alert Text ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 VisStr[20]
13-9* User Defined Readouts
13-97 | Alert Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
13-98 | Alert Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
13-99 |Alert Status Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
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4.1.13 14-** Kulonleges funkciok

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben

14-0% Inverter kapcsolasa
14-00 |Kapcsolasi minta ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 |Kapcsolasi frekvencia ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Tulmodulécié [1] Bekapcsolva All set-ups FALSE - Uint8
14-04 |Véletlenszerld PWM [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Mains Failure
14-10 |Halozati hiba [0] Nincs funkcidja All set-ups FALSE - Uint8
14-11 |Tapfesz. tapfesz.hiba esetén ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Funkcié fazisaszimmetria esetén [3] Leértékelés All set-ups TRUE - Uint8
14-14 | Kin. Back-up Time-out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 | Kin. Back-up Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 |Kin. Back-up Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint32
14-2* Hibatorlés

[10] 10 aut.
14-20 |Hibatorlési izemmdd hibatorlés All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Autom. Ujraindulasi idé 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | M(kodés lizemmédja [0] Normal m(ikodés All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Tipuskod-beallitas ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint16
14-24 | Leoldaskésleltetés aramkorlatnal 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 |Leoldaskésleltetés nyomatékkorlatnal 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 |Leoldaskésl. inverterhibanal ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Gyartasi beall. [0] Nincs muvelet All set-ups TRUE - Uint8
14-29 | Szervizkod 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Aramkorlat-szab.
14-30 | Aramkorlat-szabélyozé, arany. tényezd 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Aramkorlat-szabalyozé, integr. id6 ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 | Aramkorlat-szabélyozé, sz(ir6idé ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint16
14-4* Energ.optimalizalas
14-40 |VT szint 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 | AEO min. magnesezés ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 | Min. AEO frekvencia ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-43 | Motor telj.tény. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Kornyezet
14-50 | RFI-sz(iré [1] Bekapcsolva 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 |DC-kori kompenzacio ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 |Ventilator szabélyozasa [0] Automatikus All set-ups TRUE - Uint8
14-53 |Ventildtor feltgyelete [1] Figyelmeztetés All set-ups TRUE - Uint8
14-55 |Kimeneti sz(rd [0] Nincs sz(ré 1 set-up FALSE - Uint8
14-56 |Kimeneti sz(iré kapacitasa ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 | Kimeneti szlrd induktivitasa ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-58 |Voltage Gain Filter 100 % All set-ups TRUE Uint16
14-59 |Inverteregységek aktudlis szdma ExpressionLimit 1 set-up FALSE Uint8
14-6* Aut. leérték.
14-60 |Funkcié tulmelegedésnél [1] Leértékelés All set-ups TRUE - Uint8
14-61 |Funkcié inverter-tulterhelésnél [1] Leértékelés All set-ups TRUE - Uint8
14-62 | Aramleért. inv.-tulterhelésnél 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-8* Opcidk
14-80 |Kils6 24 V DC taplalasu opcid [0] Nem 2 set-ups FALSE - Uint8

14-9* Hibabeallitasok
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‘14—90 |Hibaszint | ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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4.1.14 15-** FC informaciok

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index

kézben
15-0* Uzemi adatok
15-00 |Uzemérak szama 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Motorlizemorak 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 |kWh szamlalo 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Bekapcsolasok 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Tdlmelegedések 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 |Tulfesziltségek 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 [Fogy.méré nullazasa [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Motorlizemdra-szamlalé nulldzasa [0] Nincs nullazés All set-ups TRUE - Uint8
15-08 |Inditasok szama 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Adatnaplé beall.
15-10 [Naplozasi forras 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 [Naplozasi interv. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Inditéesemény [0] HAMIS 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Naplézasi mod [0] Napldzas mindig 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 |[Indit6 el6tti mintak 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-15 |Service Log Sampling [0] Tiltva 1 set-up TRUE - Uint8
15-2* El6zmények
15-20 |[El6zmények: esemény 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 |El6zmények: érték 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 | El6zmények: id6 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 | El6zmények: datum és id6 ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Vészj. naplé
15-30 |Vészj. naplé: hibakéd 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 |Vészj. napld: érték 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Vészj. naplé: id6 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 | Vészj. napld: datum és idd ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-34 | Alarm Log: Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-35 |Alarm Log: Feedback 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-36 |Alarm Log: Current Demand 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
15-37 | Alarm Log: Process Ctrl Unit [0] All set-ups FALSE - Uint8
15-4* FC azonositasa
15-40 |FC-tipus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 | Teljesitmény 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Feszlltség 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Szoftververzid 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 | Rendelt tipuskod-karakterlanc 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 |Tényleges tipuskéd-karakterlanc 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Frekvenciavalté rendelési szama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 |Teljesitménykartya rendelési szdma 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr(8]
15-48 |LCP azonositdészama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 |Vez.kéartya SW-azon. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 |Telj.kartya SW-azon. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Frekvenciavalté sorozatszama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 |Teljesitménykartya sorozatszama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-54 | Config File Name ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]
15-58 | SmartStart-fajinév ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 VisStr[16]
15-59 [ CSIV-fajlnév ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]

15-6* Opcié azonositasa
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15-60 |Telepitett opciok 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 |Opcié szoftververz. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Opcid rendelési sz. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Opcié sorozatsz. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |Opcié az A nyildsban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 |A nyilas, szoftververzio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Opcié a B nyilasban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 [B nyilas, szoftververzié 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 |Opcio6 a CO nyilasban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 |CO nyilas, szoftververzié 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 |Opcié a C1 nyilasban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |C1 nyilas, szoftververzié 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Miikodési adatok II.

15-80 |Ventilator-tizemdrak 0h All set-ups TRUE 74 Uint32

15-81 |El6re bedllitott ventilator-lizemodrak 0h All set-ups TRUE 74 Uint32

15-9* Paraméteradatok

15-92 | Definidlt paraméterek 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-93 [Mddositott paraméterek 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-98 |FC azonositasa 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 |Param.-metaadatok 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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4.1.15 16-** Adatmegjelenités

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben
16-0* Altalanos allapot
16-00 | Vezérl6sz6 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
0 ReferenceFeed-
16-01 |Referencia [egység] backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-02 |Referencia % 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-03 | Allapotszd 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-05 |Eredd aktual. érték [%] 0 % All set-ups TRUE -2 N2
0 CustomRea-
16-09 |Egyéni kijelzés doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
16-1* Motor allapota
16-10 |Teljesitmény [kW] 0 kw All set-ups TRUE 1 Int32
16-11 | Teljesitmény [LE] 0 hp All set-ups TRUE -2 Int32
16-12 | Motorfesziiltség oV All set-ups TRUE -1 Uint16
16-13 | Frekvencia 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
16-14 | Motoraram 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-15 | Frekvencia [%] 0% All set-ups TRUE -2 N2
16-16 | Nyomaték [Nm] 0 Nm All set-ups TRUE -1 Int32
16-17 |Fordulatszam [1/min] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Int32
16-18 | Motor héterhelése 0 % All set-ups TRUE Uint8
16-19 | KTY-érzékel6 homérsékl. 0°C All set-ups TRUE 100 Int16
16-20 | Motorszdg 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
16-22 | Nyomaték [%)] 0 % All set-ups TRUE Int16
16-23 | Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE Int32
16-24 |Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups TRUE -4 Uint32
16-26 |Szlrt teljesitm. [kW] 0 kw All set-ups FALSE 0 Int32
16-27 |Szlrt teljesitm. [LE] 0 hp All set-ups FALSE -3 Int32
16-3* FC allapota
16-30 |DC-kori fesziiltég oV All set-ups TRUE 0 Uint16
16-31 |System Temp. 0°C All set-ups TRUE 100 Int8
16-32 | Fékezési energia / s 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-33 |Fékenergia / 2 perc 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-34 |HUtéborda-hémérs. 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-35 |Inverter héterhelése 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
16-36 |Inv. névl. dram ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-37 |Inv. max. dram ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-38 |SL-vezérl6 éllapota 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-39 |Vezérl6kartya hém. 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-40 |Naplépuffer megtelt [0] Nem All set-ups TRUE - Uint8
16-41 | LCP alsé allapotsora 0 N/A All set-ups TRUE VisStr[50]
16-42 |Service Log Counter 0 N/A All set-ups TRUE Uint8
16-45 | Motor Phase U Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 | Motor Phase V Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 | Motor Phase W Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-49 | Aramhiba forrasa 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. és visszacs.
16-50 |Kiils6 referencia 0 N/A All set-ups TRUE -1 Int16
16-52 | Visszacsat. [egyséq] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-53 |DigiPot-referencia 0 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
16-54 | 1. visszacs. [egyséqg] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
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16-55 | 2. visszacs. [egység] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-56 | 3. visszacs. [egység] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-58 | PID-kimenet [%)] 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-59 | Adjusted Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-6* Be- és kimenetek

16-60 |Digitélis bemenet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-61 |53-as csatl. beallitasa [0] Aram All set-ups TRUE - Uint8
16-62 |53-as analég be 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-63 | 54-as csatl. bedllitasa [0] Aram All set-ups TRUE - Uint8
16-64 |54-es analdg be 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-65 |42-es anal6ég kim. [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-66 |[Dig. kimenet [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
16-67 |29-es impulzusbem.[Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-68 |33-as impulzusbem.[Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-69 |27-es imp.kimenet [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-70 |29-es imp.kimenet [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-71 |Relékimenet [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-72 |"A" szamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 |"B" szamlalo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 [X30/11-es analég be 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-76 [X30/12-es analég be 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-77 |X30/8-as analdg ki [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-78 |X45/1-es analég ki [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 |X45/3-as analég ki [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus és FC-port

16-80 |Fieldbus vez.sz6 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-82 |Fieldbus ref. 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
16-84 | Komm. opcié allapotszé 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-85 |FC-port vez.sz6 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 |FC-port ref. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 |Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-89 | Configurable Alarm/Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Diagnozis adatok

16-90 |Vészjelzési sz6 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-91 |2. vészj. sz6 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-92 |Figyelmeztetdszo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-93 |2. figyelm. sz6 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-94 |Bovitett allapotszo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-95 |2. bév. allapotszd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-96 |Karbantartédsi adatok 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-97 |Alarm Word 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-98 |Warning Word 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.16 18-** Infé és kijelzések

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index

kézben
18-0* Karbant. naplo
18-00 |Karbantartasi naplo: tétel 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 |Karbantartdsi napl6: mdvelet 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 |Karbantartasi naplé: id6 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 |Karbantartasi naplé: datum és idé ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-1* Tiiz Gi.m. napléja
18-10 [Tz G.m. napld: esemény 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11 | Tz G.m. naplé: id6 0s All set-ups FALSE Uint32
18-12 | Tz G.m. naplé: ddtum és id6 ExpressionLimit All set-ups FALSE TimeOfDay
18-3* Be- és kimenetek
18-30 |X42/1 analég bem. 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 |X42/3 analég bem. 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 |X42/5 analég bem. 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 | X42/7 analdg kim.[V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 | X42/9 analdg kim.[V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 |X42/11 analég kim.[V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 |X48/2-es anal. bem. [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |X48/4-es hém. be. 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-38 |X48/7-es hém. be. 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-39 | X48/10-es hém. be. 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-5* Ref. és visszacs.
18-50 |Erz. nélk. kijelzés [egyséqg] | 0 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 |Digital Input 2 | 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
18-7* Rectifier Status
18-70 |Mains Voltage oV All set-ups TRUE 0 Uint16
18-71 | Mains Frequency 0 Hz All set-ups TRUE -1 Int16
18-72 | Mains Imbalance 0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
18-75 |Rectifier DC Volt. oV All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.17 20-** Hajtas zart hurokkal

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben
20-0* Visszacs.jel
[2] 54-es analdg
20-00 | 1. visszacs.-forras bem. All set-ups TRUE - Uint8
20-01 |1. visszacs.-konverzio [0] Linearis All set-ups FALSE - Uint8
20-02 |1. visszacs.-forras egys. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-03 | 2. visszacs.-forras [0] Nincs funkcid All set-ups TRUE - Uint8
20-04 |2. visszacs.-konverzio [0] Lineéris All set-ups FALSE - Uint8
20-05 | 2. visszacs.-forras egys. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-06 | 3. visszacs.-forras [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
20-07 |3. visszacs.-konverzié [0] Lineéris All set-ups FALSE - Uint8
20-08 | 3. visszacs.-forras egys. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-12 |Ref./visszacs. egység ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Visszacs.- és alapjel
20-20 |Visszacs.jel kezelése [4] Maximum All set-ups TRUE - Uint8
20-21 |1. alapjel 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 |2. alapjel 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 |3. alapjel 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-5* DRC
20-50 |[Controller Selection [0] PID All set-ups TRUE - Uint8
20-52 |Gain Estimate 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-53 [Time Constant Estimate 1.000 s All set-ups TRUE -3 Uint32
20-54 [Deadtime Estimate 10.000 s All set-ups TRUE -3 Uint32
20-55 [Controller Gain ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint8
20-6* Erz. nélkiili
20-60 |Erz. nélk. egység ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-69 |Erz. nélkiili informaciok 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
20-7* PID aut. beszab.
20-70 |Zart hurok tipusa [0] Automatikus 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 |PID-teljesitmény [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 |PID-kimenet valt. 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
-999999
20-73 |Visszacs. min. szintje ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
999999
20-74 |Visszacs. max. szintje ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 |PID aut. beszab. [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
20-8* PID alapvet6 beall.
20-81 |Normal/inverz PID-szabélyozas [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 |PID start f.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 |PID start f.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 |Referencia savszél.-ben 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* PID szabalyoz6
20-91 |PID-gerjedésgatld [1] Bekapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
20-93 |PID aranyossagi tényez6 2 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 |PID integralasi id6 8s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 [PID differencialasi id6é 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 |PID diff.-er6sit. korlat 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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4.1.18 21-** Kllsé zart hurok

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index

kézben
21-0* B6v. CL aut. beszab.
21-00 |Zart hurok tipusa [0] Automatikus 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 |PID-teljesitmény [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 |PID-kimenet valt. 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 |Visszacs. min. szintje -999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 |Visszacs. max. szintje 999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 |PID aut. beszab. [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Kulsé CL 1 ref./vcs.
21-10 |Kulsé 1. ref./visszacs. egység [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-11 |Kulsé 1. min. referencia 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 |Kulsé 1. max. referencia 100 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 |Kulsé 1. referenciaforras [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
21-14 |Kulsé 1. visszacs.-forras [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
21-15 |Kulsé 1. alapjel 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 |Kulsé 1. referencia [egység] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 |Kuls6 1. visszacs. [egység] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 [Kulsé 1. kimenet [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Kulsé CL 1 PID
21-20 [Kulsé 1. normal/inverz szab. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 |Kilsé 1. ardnyossagi tényezd 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 |Kulsé 1. integr. id6 20's All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 |[Kuls6 1. differencialasi id6é 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 |Kulsé 1. diff.-erésitési korlat 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-26 |[Ext. 1 On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
21-3* Kuils6é CL 2 ref./vcs.
21-30 |Kulsé 2. ref./visszacs. egység [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-31 |Kulsé 2. min. referencia 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 |Kulsé 2. max. referencia 100 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 |Kulsé 2. referenciaforras [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
21-34 |Kuls6 2. visszacs.-forras [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
21-35 |Kulsé 2. alapjel 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 |Kulsé 2. referencia [egység] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 |Kulsé 2. visszacs. [egység] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 |Kulsé 2. kimenet [%)] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Kulsé CL 2 PID
21-40 [Kulsé 2. normal/inverz szab. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 |Kulsé 2. ardnyossagi tényezé 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 |Kulsé 2. integr. id6 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 |Kulsé 2. differencialasi idé 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 |Kulsé 2. diff.-er6sitési korlat 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-46 |[Ext. 2 On Reference Bandwidth 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
21-5% Kulsé CL 3 ref./vcs.
21-50 |Kulsé 3. ref./visszacs. egység [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-51 [Kdls6 3. min. referencia 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 [Kdls6 3. max. referencia 100 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 |[Kuls6 3. referenciaforras [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
21-54 ([Kdls6 3. visszacs.-forras [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
21-55 |Kulsé 3. alapjel 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 |Kulsé 3. referencia [egység] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
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21-58 |Kuls6 3. visszacs. [egység] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 |Kulsé 3. kimenet [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Kulsé CL 3 PID

21-60 |Kulsé 3. normal/inverz szab. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 |Kilsé 3. aranyossagi tényezd 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 |Kls6 3. integr. idé 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 |Kulsé 3. differencialasi idé 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 |Kulsé 3. diff.-erésitési korlat 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-66 |Ext. 3 On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
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4.1.19 22-** Alkalmazasi funkcidk

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben

22-0* Egyebek
22-00 |[Kulso retesz késletetése 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-01 |Telj.szlird ideje 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16
22-2* Aramlashiany észl.
22-20 |Kis telj. auto setup [0] Kikapcsolva All set-ups FALSE - Uint8
22-21 |Kis telj. észlelése [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
22-22 |Kis f.szam észlelése [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
22-23 |Funkcié ar.hianynal [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
22-24 |Késl. ar.hianynal 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 |Funkci6 szar.futasnal [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
22-27 |Késl. szarfutasnal 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-28 |Arhiany alsé ford.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-29 |Arhiany alsé ford.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-3* Ar.hiany. telj.beszab.
22-30 |Telj. arhianynal 0 kw All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 |Teljesitménykorr. tényezd 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 |Kis f.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 |Kis f.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 | Telj. kis f.szamnal [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 |Telj. kis f.szamnal [LE] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 |Nagy f.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 |Nagy f.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 |Telj. nagy f.szamnal [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 |Telj. nagy f.szamnal [LE] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Altatasi G.m.
22-40 [Minimalis futasidé 60 s All set-ups TRUE Uint16
22-41 | Min. altatési id6 30s All set-ups TRUE Uint16
22-42 |Ebr. f.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 |Ebr. f.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 |Ebr. ref./visszacs. kiilénbség 10 % All set-ups TRUE Int8
22-45 | Er6sitési alapjel 0 % All set-ups TRUE Int8
22-46 |Er6sités max. ideje 60 s All set-ups TRUE Uint16
22-5% Gorbevégzidés
22-50 |Funkcié gorbevégnél [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
22-51 |Késl. gorbevégnél 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Szijszakadas-észlelés
22-60 |Funkcio szijszakadasnal [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
22-61 |Nyomaték szijszakadasnal 10 % All set-ups TRUE Uint8
22-62 | Késl. szijszakadasnal 10s All set-ups TRUE Uint16
22-7* Rovidciklus-védelem
22-75 |Rovidciklus-védelem [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8

start_to_start_min_
22-76 |Inditasok kozotti id6 on_time (P2277) All set-ups TRUE Uint16
22-77 | Minimalis futasidé 0s All set-ups TRUE Uint16
22-78 | Minimalis futdsidé prioritasa [0] Tiltva All set-ups FALSE - Uint8
22-79 [ Minimalis futdsidé prioritasi értéke 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
22-8* Aramlaskompenz.
22-80 |Aramlaskompenzacié [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
22-81 | Masodfoku-linearis gorbekozelités 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
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22-82 [Munkapont szamitasa [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
22-83 |F.szdm ar.hianynal [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 |F.szdm &r.hidnynal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 |F.szdm terv. ponton [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 |F.szam terv. ponton [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 |Nyomas ar.hidnyos f.szamon 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 |Nyomas névl. f.szamon 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 |Aramlas terv. ponton 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 |Aramlds névl. f.szamon ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
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4.1.20 23-** |déalapu funkcidk

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben

23-0* Id6z. miiveletek

TimeOfDay-
23-00 |[Bekapcs. id6 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-01 |[Bekapcs. muv. [0] TILTVA 2 set-ups TRUE - Uint8

TimeOfDay-
23-02 |Kikapcs. idé ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-03 |Kikapcs. mv. [0] TILTVA 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 |Eléfordulas [0] Minden nap 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Karbantartas
23-10 |Karbant. tétel [1] Motorcsapagyak 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 |Karbant. muvelet [1] Kenés 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 [Karbantartas id6alapja [O] Tiltva 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 [Karbant. idéintervalluma 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 |Karbant. datuma és ideje ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Karbant. visszaall.
23-15 |Karbant. adatok torlése [0] Nincs nullazés All set-ups TRUE - Uint8
23-16 |Karbant. szbveg 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Energianaplé
23-50 |Energ.napl6 felbontasa [5] Utolsé 24 éra 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 |ldészak eleje ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 |Energianaplé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 |Energianaplé nullaz. [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Trendek
23-60 |Trendvaltozd [2] Frekvencia [Hz] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 |Folyamatos bin. adatok 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 |ldozitett bin. adatok 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 |ld6z. id6szak eleje ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 |ld6z. id6szak vége ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 | Minimalis bin. érték ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 |Folyam. bin. adatok nulldzasa [0] Nincs nullazés All set-ups TRUE - Uint8
23-67 |ldéz. bin. adatok nullazasa [0] Nincs nulldzas All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Megtériilési szaml.
23-80 |Teljesitmény reftényezd 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 |Energiakoltség 1 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 |Beruhazas 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 |Energiamegtak. 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 |Koltségmegtak. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
23-85 |CO2 Conversion Factor 500 g 2 set-ups TRUE -3 Uint16
23-86 |CO2 Reduction 0 kg All set-ups TRUE 0 Int32
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4.1.21 24-** Alk. 2. funkcidk

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben
24-0* Tz Gzemmod
24-00 |Tdz G.m. funkcidja [0] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
24-01 |Tdz G.m. konfiguracidja [0] Nyilt hurok All set-ups TRUE - Uint8
24-02 |Tdz G.m. egysége ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
24-03 |Emergency Mode Min Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-04 |Emergency Mode Max Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-05 |Tlz G.m. belsé referencidja 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
24-06 |Tlz G.m. referenciaforrasa [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
24-07 |Tlz G.m. visszacs.jel-forrasa [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
[1] Krit. vészj.-nél
24-09 |[Tdz G.m. vészj.kezelése leold 2 set-ups FALSE - Uint8
24-1* Fr.valto-megkeriilés
24-10 |Frvalté-megker. funkcié [0] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
24-11 | Frvalté-megker.késl.idé 0s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
4.1.22 25-** Kaszkadvezérl6
Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben
25-0* Rendszerbeall.
25-00 |[Kaszkadvezérlé ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
[0] Kbzvetlen
25-02 |Motor inditasa halézatrol 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 | Ciklikus sziv. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-05 |Fix vezérsziv. ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 |Szivattyuk szama 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Savszélesség-beall.
25-20 |Belépt. sdvszél. ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-21 |Hatarsav 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
casco_staging_band
25-22 | Fix ford.sz. savszél. width (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 | Alapsav belépt. késl. 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 | Alapsav lekapcs.késl. 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 |Hatarsav id6 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 |Lekapcs. arhianynal [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
25-27 |Belépt. funkcio ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-28 |Belépt. funk. id6zités 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 |Lekapcs. funkcio ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-30 |Lekapcs. funkcio ideje 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Beléptetési beall.
25-40 |Fék. rdmpa késl. 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 |Felf. rdmpa késl. 2s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 |Belépt. kiiszob ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-43 |Lekapcsolasi kiiszob ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-44 |Belépt. ford.sz. [1/min] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 | Belépt. ford.sz. [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 |Lekapcs. ford.sz. [1/min] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 |Lekapcs. ford.sz. [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
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25-49 |Staging Principle [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
25-5* Valtasi beallitasok
25-50 |Vezérszivattyu-véltas ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-51 | Véltasi esemény [0] Kdils6 All set-ups TRUE - Uint8
25-52 [Valtas iddintervalluma 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 | Véltési id6zitd értéke 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]
TimeOfDay-
25-54 |[El6re beallitott valtasi id6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate
25-55 |VAaltds <50% terhelésnél [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
25-56 |Beléptetési mod valtasnal [0] Lassu All set-ups TRUE - Uint8
25-58 |Kov. sziv. tizem. késl. 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59 |Haloézati tizem. késl. 05s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* Allapot
25-80 |Kaszkadvez.dllapota 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 |Sziv. allapota 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 |Vezérsziv. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 |Relé allapota 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 |Sziv. be. ideje 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 |Relé be. ideje 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 |[Relé szaml. nullazasa [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8
25-9* Szerviz
25-90 |Sziv.reteszelés [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
25-91 |Kézi valtas 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
4.1.23 26-** Analdg I/0 opcid
Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Méodositas Konverzids Tipus
sz. érték mikodés index
kézben
26-0* Analog I/0-t.m.
26-00 |X42/1 kpcs. G.mddja [1] Feszlltség All set-ups TRUE - Uint8
26-01 |X42/3 kpcs. i.mddja [1] Feszlltség All set-ups TRUE - Uint8
26-02 | X42/5 kpcs. i.modja [1] Feszlltség All set-ups TRUE - Uint8
26-1* X42/1 analég bem.
26-10 |X42/1 kpcs.,alacsony fesziiltség 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 |X42/1 kpcs.,magas fesziiltség 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-
26-14 | X42/1 kpcs.also ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
26-15 |X42/1 kpcs.felsé ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
26-16 |X42/1 kpcs.,szlrd id6allandoja 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17 |X42/1 kpcs.,v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
26-2* X42/3 analég bem.
26-20 |X42/3 kpcs.,alacsony fesziiltség 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 | X42/3 kpcs.,magas fesziiltség 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-
26-24 | X42/3 kpcs. alsé ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
26-25 | X42/3 kpcs. felsé ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 |X42/3 kpcs.,sztiré id6éallandoja 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 |X42/3 kpcs., vjel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
26-3* X42/5 analég bem.
26-30 |X42/5 kpcs.,alacsony fesziiltség 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 | X42/5 kpcs.,magas fesziltség 10V All set-ups TRUE -2 Int16
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0 ReferenceFeed-

26-34 | X42/5 kpcs.alsé ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
26-35 | X42/5 kpcs. felsé ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 |X42/5 kpcs., sztir6 idéallanddja 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 | X42/5 kpcs., v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
26-4* X42/7-es analég kim.
26-40 ([X42/7 csatl., kimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
26-41 |X42/7 kpcs., min. skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 | X42/7 kpcs.,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 | X42/7 csatl., buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 [X42/7 csatl., id6tallépés beall. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* X42/9-es analég kim.
26-50 |X42/9 csatl.,, kimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
26-51 | X42/9 kpcs.,min. skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 | X42/9 kpcs.,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 [X42/9 csatl., buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
26-54 | X42/9 csatl., id6tullépés beall. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* X42/11-es analég kim.
26-60 [X42/11 csatl.,, kimenet [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
26-61 |X42/11 kpcs.,min. skéla 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 |X42/11 kpcs.,max. skéla 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 [X42/11 csatl,, buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
26-64 |X42/11 csatl., id6tullépés bedll. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.24 29-** Water Application Functions (Vizes alkalmazasok funkcioi)

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index
kézben
29-0* Pipe Fill
29-00 |Pipe Fill Enable [O] Tiltva 2 set-ups FALSE - Uint8
29-01 |Pipe Fill Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-02 | Pipe Fill Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-03 | Pipe Fill Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint32
0.001
29-04 |Pipe Fill Rate ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-05 |Filled Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-06 |No-Flow Disable Timer O0s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-07 |Filled setpoint delay 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
29-1* Deragging Function
29-10 |Derag Cycles ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
29-11 |[Derag at Start/Stop [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
29-12 |Deragging Run Time 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-13 |Derag Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-14 |Derag Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-15 |Derag Off Delay 10 s All set-ups TRUE Uint16
29-16 |Derag Counter 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
29-17 |Reset Derag Counter [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8
29-2* Derag Power Tuning
29-20 |Derag Power[kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
29-21 |Derag Power[HP] 0 hp All set-ups TRUE -2 Uint32
29-22 |Derag Power Factor 200 % All set-ups TRUE Uint16
29-23 |Derag Power Delay 601 s All set-ups TRUE Uint16
29-24 |Low Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-25 |Low Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-26 [Low Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-27 |Low Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-28 [High Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-29 |High Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-30 |[High Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-31 |High Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-32 |Derag On Ref Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
29-33 | Power Derag Limit 3 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
29-34 |Consecutive Derag Interval ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
29-35 |Derag at Locked Rotor [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
29-4* Pre/Post Lube
29-40 |Pre/Post Lube Function [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
29-41 |Pre Lube Time 10 s All set-ups TRUE Uint16
29-42 |Post Lube Time 10 s All set-ups TRUE Uint16
29-5* Flow Confirmation
29-50 [Validation Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-51 |Verification Time 15s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-52 |Signal Lost Verification Time 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
[0] Confirmation
29-53 |Flow Confirmation Mode Only All set-ups FALSE - Uint8
29-6* Flow Meter
29-60 |Flow Meter Monitor [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
29-61 |Flow Meter Source [0] Analog Input 53 All set-ups TRUE - Uint8
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29-62 |[Flow Meter Unit [0] I/s All set-ups TRUE - Uint8

29-63 |[Totalized Volume Unit [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8

29-64 |Actual Volume Unit [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
0 TotalizedVolu-

29-65 |Totalized Volume meUnit All set-ups FALSE 0 Uint32
0.00 ActualVolu-

29-66 |Actual Volume meUnit All set-ups FALSE -2 Uint32

29-67 |[Reset Totalized Volume [0] Nincs nulldzas All set-ups TRUE - Uint8

29-68 |[Reset Actual Volume [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8

29-69 |Flow 0 FlowMeterUnit All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.25 30-** Kulonleges funkciok

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index

kézben
30-2* Spec. inditasbeall.
30-22 |Locked Rotor Detection ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
30-23 [Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint8
30-5* Unit Configuration
30-50 [Heat Sink Fan Mode ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - uint8
30-8* Kompatibilitas (1)
30-81 [Fékellenallas (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
30-85 [Motor Frequency ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
30-9* Wifi LCP
30-90 |SSID ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[32]
30-91 |Channel 5 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
30-92 |Password ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
30-93 |Security type [2] WPA_WPA2 1 set-up TRUE - Uint8
30-94 [IP address ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
30-95 |Submask ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
30-96 |Port 5001 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
30-97 |Wifi Timeout Action [0] Do Nothing 1 set-up TRUE - Uint8
4.1.26 31-** Megker. opcid
Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index

koézben
31-00 [Megkeriil6dg mod [0] Frekvenciavalto All set-ups TRUE - Uint8
31-01 |Megker. inditdsi késleltetés 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-02 |Leold.utdani megker.bekapcs. id6é 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-03 |Tesztmod aktivaldsa [O] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
31-10 |Megker. allapotszd 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
31-11 | Megker. motoriizemdrak 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
31-19 |Tavoli megker. aktivélas [0] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
4.1.27 35-** Erzbemeneti opcid
Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
sz. érték mikodés index

kézben
35-0* H6m. bem. méd
35-00 |X48/4-es csatl., hém. egység [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 |X48/4-es bem. tipusa [0] Nincs csatl.-va All set-ups TRUE - Uint8
35-02 |X48/7-es csatl, hédm. egység [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 |[X48/7-es bem. tipusa [0] Nincs csatl.-va All set-ups TRUE - Uint8
35-04 |X48/10-es csatl., hém. egység [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 |[X48/10-es bem. tipusa [0] Nincs csatl.-va All set-ups TRUE - Uint8
35-06 |HO6m.-érzékeld vészjelzés funkcidja [5] Stop és leoldas All set-ups TRUE - Uint8
35-1* X48/4-es hém.bemenet
35-14 | X48/4-es csatl., szlré-id6allando 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 | X48/4-es csatl., hom. felligyelet [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
35-16 | X48/4-es csatl,, alacs.hém. korlat ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-17 | X48/4-es csatl,, magas hém. korlat ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
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35-2* X48/7-es hém. bemenet

35-24 |[X48/7-es csatl., sz(ir6-id6éallandd 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 | X48/7-es csatl,, hém. felligyelet [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
35-26 |X48/7-es csatl, alacs.hém. korlat ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-27 | X48/7-es csatl, magas hém. korlat ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-3* X48/10-es hém. bemenet

35-34 | X48/10-es csatl., sz(ir6-idéallandd 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 | X48/10-es csatl., hém. felligyelet [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
35-36 |X48/10-es csatl., alacs.hém. korldt ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-37 [X48/10-es csatl, magas hém. korlat ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-4* X48/2-es analég bem.

35-42 | X48/2-es csatl,, alsé aram 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 | X48/2-es csatl,, felsé aram 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16

0 ReferenceFeed-
35-44 | X48/2-es csatl.alsé ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

35-45 | X48/2-es csatl.fels.ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 |X48/2-es csatl., sz(ir6-id6éallandd 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-47 | X48/2-es csatl,, v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
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5 Hibaelharitas

5.1 Allapotiizenetek

5.1.1 Figyelmeztetések és vészjelz6
Uzenetek

A figyelmeztetéseket és vészjelzéseket a megfelelé LED
jelzi a frekvenciavalto eliilsé részén, és a kijelzén egy kéd
jelenik meg.

A figyelmeztetés addig marad aktiv, amig a kivalté oka
meg nem szlnik. Bizonyos korilmények kdzott a motor
tovabb mukodhet. A figyelmezteté lizenetek lehetnek
kritikusak, de nem feltétlenul azok.

Vészjelzés esetén a frekvenciavalté leold. Az ok megsziin-
tetése utdn a m(ikddés felujitasahoz tordini kell a
vészjelzést.

Ez 3 féle mddon torténhet
. A [Reset] (Hibatorlés) gomb megnyomasaval

. Digitalis bemeneten keresztiil, a hibatorlés
funkcidval

. Soros kommunikacié/opcionalis terepi busz
segitségével

ERTESITE.

A [Reset] (Hibatorlés) gombbal végzett kézi hibatorlés
utdn a motor ujrainditdsahoz meg kell nyomni az [Auto
On] (Automatikus be) gombot.

Ha a vészjelzés nem torolhetd, akkor nem sz(int meg a

kivéalté oka, vagy blokkoldsos leoldast eléidézé vészjelzésrél

van sz6 (lasd Tdbldzat 5.1).

A blokkolasos leoldassal jard vészjelzések fokozott
védelmet nyujtanak, hibatorlés ugyanis csak a megtaplalé
halézat kikapcsolasa utén lehetséges. A tap visszakapcso-
lasaval a frekvenciavalté blokkolasa megsz(inik, és a
vészjelzés kivaltd okanak elharitasa utan a fenti médsze-
rekkel elvégezhet6 a hibatorlés.

Azok a vészjelzések, amelyek nem véltanak ki blokkolasos
leolddst, a paraméter 14-20 Hibatorlési lizemmdd paraméter 5
automatikus hibatorlés funkcidjaval is torélhetok.

ERTESITES

Automatikus ébresztés lehetséges!

Ha az Tdbldzat 5.1 egy kédnal a figyelmeztetés és a
vészjelzés oszlopaban is tartalmaz jelzést, akkor a vészjelzés
elétt a késziilék figyelmeztetést ad, vagy pedig a
felhaszndlé bedllithatja, hogy az adott hiba figyelmeztetést
vagy vészjelzést véltson-e ki.

Ez példaul az paraméter 1-90 Motor hévédelme esetében
lehetséges. Vészjelzés vagy leoldas utdn a motor szabadon
fut, és figyelmeztetés és vészjelzés villog. A probléma
elhdritdsa utan csak a vészjelzés villog tovabb, amig
hibatorlést nem végeznek a frekvenciavalton.

ERTESITE.

Ha az 1-10 paraméter Motor felépitése beallitasa [1] PM,
nem kidllo SPM, akkor nem aktiv a hianyz6 motorfazis
észlelése (30-32-es szamok), sem az elakaddsmentesség
észlelése.

Sza |Leiras Figyel- Vészjelzés/ Vészjelzés/leoldas Paraméter-

m meztetés leoldas blokkolassal referencia

1 10 V-os tap elégtelen X - -

2 Vezérléjel-szakadas (X) (X) - Paraméter 6-01 VezérlGjel-
szakadds-funkcio

Nincs motor (X) - - Paraméter 1-80 Funkcié stopndl

4 Halbzati faziskiesés (X) (X) (X) Paraméter 14-12 Funkcid fdzisa-
szimmetria esetén

5 Magas DC-kori fesziltség X - - -

6 Alacsony DC-kori fesziiltség X - - -

7 DC-tulfesziiltség X X - -

8 Alacsony DC-fesziltség X X - -

9 Inverter tulterhelve X X - -

10 Motor ETR tulmelegedése (X) (X) - Paraméter 1-90 Motor hévédelme

11 Motortermisztor tilmelegedése (X) (X) - Paraméter 1-90 Motor hévédelme

12 |Nyomatékkorlat X X - -

13 |Tuldram X X X -
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Sza |Leiras Figyel- Vészjelzés/ Vészjelzés/leoldas Paraméter-
m meztetés leoldas blokkolassal referencia
14 |Foldzarlat X X X -
15 |Nem kompatibilis hardver - X X -
16  |Rovidzérlat - X X -
17 |Vezérl6szé idotullépése (X) (X) - Paraméter 8-04 Vez.sz6-idétul.
funkcio
18 Sikertelen start X - Paraméter 1-77 Kompresszor ind.,
max. f.szdm [1/min] és
paraméter 1-79 Kompresszor ind.
max. idé leolddsig
20 |HO6mérséklet-bemeneti hiba - - - -
21 Paraméterhiba - - - -
22 |Felvoné mechanikus féke (X) (X) 2-2* No-Flow Detection
(Aramldshidny észl.) paraméter-
csoport
23 |Belsé ventilatorok X - - -
24 [Kils6 ventildtorok X - - -
25 |Rovidzarlat a fékellendllason X - - -
26  |Fékellenallas teljesitménykorlatja (X) (X) - Paraméter 2-13 Fékteljesitmény-
feliigyelet
27 |Rovidzarlat a fékchopperen X X -
28 Fékellen6rzés (X) (X) - Paraméter 2-15 Fékellenbrzés
29 |H(t6borda-hémérséklet X X X
30 Hidnyz6 U motorfazis (X) (X) (X) Paraméter 4-58 Funkcié
motorfdzis kieséskor
31 Hidnyzé V motorfazis (X) (X) (X) Paraméter 4-58 Funkcié
motorfdzis kieséskor
32 Hidnyz6 W motorfazis (X) (X) (X) Paraméter 4-58 Funkcié
motorfdzis kieséskor
33 |Bekapcsolasi hiba - X X -
34  [Terepibusz-kommunikaciés hiba X - -
35 |Opcié hibdja - -
36 |Haldzati hiba X X - -
37 |Haldzati fesziiltség kiegyensulyozat- - - -
lanséga
38 |Bels6 hiba - X X -
39 |H(t6éborda-érzékeld - -
40 27-es digitélis kimenet tulterhelése (X) - - Paraméter 5-00 Digitdlis I/O-
lizemmdd, 5-01 paraméter 27-es
csatl. t.médja
41 29-es digitalis kimenet tulterhelése (X) - - Paraméter 5-00 Digitdlis I/0-
lizemmdd, paraméter 5-02 29-es
csatl. G.maédja
42  [X30/6-7 tulterhelése (X) - - -
43 |Kilsé tap (opcid) - - -
45 Foldelési hiba 2 X X X -
46  |Teljesitménykartya tapja X X -
47 {24V taphiba X X X -
48 (1,8 V téphiba - X X -
49  |Fordulatszamkorlat - X - 1-86 Paraméter Alsé leold. f.szam
[1/min]
50 |AMA: kalibralas - X - -
51 AMA: Unevi €s Inev ellenérzése - X - -
52 [AMA: kis Inevi - - _

330

Danfoss A/S © 05/2018 Minden jog fenntartva.

MG200B47



Dt

Hibaelharitas

Programozasi utmutaté

Sza |Leiras Figyel- Vészjelzés/ Vészjelzés/leoldas Paraméter-

m meztetés leoldas blokkolassal referencia

53 |AMA: tdl nagy motor - X - -

54 |AMA: tul kis motor - X - -

55 |AMA: tartomdnyon kivili paraméter - X - -

56 |AMA a felhasznalé éltal megszakitva - X - -

57 |AMA: idétullépés - X - -

58 |AMA belsé hibaja X X - -

59  |Aramkorlat X - -

60 |Kilsé retesz X X - -

61 |Visszacsatoldsi hiba (X) (X) - -

62 |Kimeneti frekvencia maximalis korlatnal X - - -

63 |Mechanikus fék elégtelen - (X) - -

64  [Feszultségkorlat X - - _

65 |Vezérl6kartya tulmelegedése X X X -

66 |Alacsony hiitéborda-hémérséklet X - - -

67 [Megvaltozott opcidkonfiguracid - X - -

68 Safe Torque Off (X) xm - 5-19 Paraméter 37-es, bizt. stop

csatl.

69 |Teljesitménykartya hGmérséklete - X X -

70  |Ervénytelen frekvenciavalté-konfiguracié - - X -

71 PTC 1 Safe Torque Off - - - -

72 |Veszélyes hiba - - - -

73 Safe Torque Off automatikus Ujraindulas (X) (X) - 5-19 Paraméter 37-es, bizt. stop

csatl.

74  [PTC termisztor - - X -

75  |Ervénytelen profilvalasztas - X - -

76  |Teljesitménymodul bedllitasa X - - -

77  |Csokkentett teljesitményld maod X - - Paraméter 14-59 Inverteregységek

aktudlis szdma

78 Kovetési hiba (X) (X) - -

79  |Ervénytelen teljesitménykonfiguracié - X X -

80 |Frekvenciavalté alapértelmezett értékre - X - -

inicializélva

81 [Hibas CSIV - X - -

82 | CSIV-paraméterhiba - X - -

83  |Ervénytelen opcidkombinacié - X -

84  |Nincs biztonsagi opcid - X -

88 |Opcidészlelés - - X _

89  [Csuszé mechanikus fék X - - _

90 |Visszacsatolas figyelése X) (X) - -

91 Rosszul bedllitott 54-es analég bemenet - - X $202

92 Aramlashiany (X) (X) - 22-23 Paraméter Funkcié
dr.hidnyndl

93 Szarazonfutas (X) (X) (X) 22-26 Paraméter Funkcié
szdr.futdsndl

94  |Gorbevég (X) (X) (X) 22-50 Paraméter Funkcié
gorbevégnél

95 Szijszakadas (X) (X) (X) 22-60 Paraméter Funkci6 szijsza-

kaddsndl

98 [Orahiba (X) (X) (X) 0-79 Paraméter Orahiba

163 |ATEX ETR aramkorlat-figyelmeztetés X - - -

164 |ATEX ETR aramkorlat-vészjelzés X - -

165 |ATEX ETR frekvenciakorlat-figyelmeztetés X - - -
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Sza |Leiras Figyel- Vészjelzés/ Vészjelzés/leoldas Paraméter-

m meztetés leoldas blokkolassal referencia

166 |ATEX ETR frekvenciakorlat-vészjelzés - X - -

200 |Vészhelyzeti izemméd - - - 24-00 Paraméter Tiiz t.m.
funkciéja

201 |Vészhelyzeti izemmdd aktiv volt - - - 24-00 Paraméter Tiiz t.m.
funkciéja

250 |Uj pétalkatrészek - - X -

251 |Uj tipuskod - X -

Tablazat 5.1 Vészjelzési/figyelmeztetd kodok listdja

(X) paraméterfiiggé.

1) Nincs méd automatikus hibatdrlésre a paraméter 14-20 Hibatdrlési lizemmdd segitségével.

Leoldas vészjelzés esetén kovetkezik be. Ezutdn a motor

szabadon fut. A leoldas a [Reset] (Hibatorlés) gomb
megnyomdsaval vagy egy digitdlis bemenetre adott

hibatorlés paranccsal (5-1* Digitdlis bemenetek paraméter-
csoport, [1]) torolhetd. A vészjelzést kivaltdé esemény nem
tehet kart a frekvenciavaltoban, és nem okozhat veszélyes

helyzetet. Blokkolasos leoldasra akkor kerdil sor, ha a

felmerild vészjelzés olyan hibat jelez, amely kart tehet a

frekvenciavéltdban vagy a csatlakoztatott elemekben.

Blokkolasos leoldas csak ki-be kapcsolassal torolheto.

Figyelmeztetés

sarga

Vészjelzés

piros villogas

Leoldés blokkolassal

sdrga és piros

Tablazat 5.2 LED-jelzés

Bit |Hex Dec [Vészjelzési sz6 |2. vészjelzési |Figyelmeztetd sz6 |2. figyel- |Bovitett 2. bévitett
sz6 mezteté |allapotszo allapotszé
sz6
Vészjelzési sz6 bovitett allapotszava
0 0000000 1 Fékellen6rzés Szervizleoldas, |Fékellendrzés Fenntartv | RAmpamv. Ki
1 (A28) olvasas/iras (W28) a
1 0000000 2 Telj.kdrtya hém. |Szervizleoldds |Telj.kdrtya hém. Fenntartv [ AMA folyam. Kézi/Automatikus
2 (A29) (fenntartva) (W29) a
2 0000000 4 Foldzarlat (A14) |Szervizleoldas, |Foldzérlat (W14) Orahiba | Start el6/hét Nincs hasznalatban
4 tipuskdd/ start_lehetséges
potalkatrész aktiv, ha a [12]
VAGY [13] digité-
lisbemenet-
beallitas aktiv, és a
kért irdny megfelel
a referenciajelnek
3 0000000 8 Vez.kartya hém. |Szervizleoldds |Vez.kéartya hém. Fenntartv |Lassabb parancs |Nincs haszndlatban
8 (A65) (fenntartva) (W65) a aktiv, példaul a
CTW 11-es bitje
vagy digitalis
bemenet
segitségével
4 0000001 16 Vez.sz6 id6tul. | Szervizleoldds | Vez.sz6 idétul. Gyorsabb parancs [Nincs hasznélatban
0 (A17) (fenntartva) (W17) aktiv, példaul a
CTW 12-es bitje
vagy digitalis
bemenet
segitségével
5 0000002 32 Taldram (A13) Fenntartva Taldram (W13) Fenntartv | M. visszacs. Relay 123 active (123.
0 a Visszacsatoldjel relé aktiv)
>4-57 paraméter Fi
gyelm:magas.vissza
cs..
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Bit |Hex Dec [Vészjelzési sz6 |2. vészjelzési |Figyelmeztetd sz6 |2. figyel- |Bovitett 2. bévitett
sz6 mezteté |allapotszo allapotszé
sz6
Vészjelzési sz6 bovitett allapotszava
6 0000004 64 Nyomatékkorlat |Fenntartva Nyomatékkorlat Fenntartv | Al. visszacs. Start tiltva
0 (A12) (W12) a Visszacsatolojel
<4-56 paraméter Fi
gyelm.: alacs.
visszacs..
7 0000008 128 |Termiszt. tulm. [Fenntartva Termiszt. talm. GOrbevég | Magas dram. Vezérlés kész
0 (A11) (W11) z6dés Aram
>4-51 paraméter Fi
gyelm.: magas
dram.
8 0000010 256  |ETR-motortul. Fenntartva ETR-motortul. Szijszakad | Alacs. dram. VLT Gzemkész
0 (A10) (W10) as Aram
<4-50 paraméter Al
acs. dram.
9 0000020 512 Inverter-tult. (A9) [ Fenntartva Inverter-tult. (W9) |Fenntartv [ Magas kimeneti Vészledllas
0 a frekvencia.
Fordulatszam
>4-53 paraméter Fi
gyelm.: magas
ford.sz..
10 [0000040 1024 | Al DC-fesz. (A8) [Fenntartva Al. DC-fesz. (W8) Alacsony kimeneti | DC-stop
0 frekvencia.
Fordulatszam
<4-52 paraméter Fi
gyelm.: alacsony
ford.sz..
11 |0000080 | 2048 |DC-tulfesz. (A7) [Fenntartva DC-tulfesz. (W7) Fékellenérzés OK. |Stop
0 Fékellen6rzés
nincs rendben.
12 |0000100 [ 4096 |Rovidzarlat (A16) [ Fenntartva Al. DC-fesz. (W6) Fenntartv | Max. fékezés, Készenlét
0 a fékteljesitmény >
fékteljesitmény
korlatja
(2-12 paraméter Fé
kteljes. korldtja
(kW)).
13 10000200 [ 8192 |Kuils6 tép hiba [Fenntartva Magas DC-fesz. Fékezés. Befagyasztaskérés
0 (A33) (W5)
14 | 0000400 | 16384 |Hal. faziskiesés |Fenntartva Hal. faziskiesés Fordulatszam- Kimen. befagy
0 (A4) (W4) tartomanyon kiviil.
15 0000800 | 32768 |AMA nem OK Fenntartva Nincs motor (W3) OVC aktiv. Jog-kérés
0
16 0001000 | 65536 |Vezjel-szak. (A2) |Fenntartva Vez.jel-szak. (W2) AC-fék. Jog
0
17 10002000 | 131072 |Belsé hiba (A38) |KTY-hiba 10V alacsony (W1) |KTY- Jelszé idézéra Start kérése
0 figyelm. |jelszdémegadasi
probak
megengedett
szama tullépve -
aktiv az id6zar.
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Bit |Hex Dec [Vészjelzési sz6 |2. vészjelzési |Figyelmeztetd sz6 |2. figyel- |Bovitett 2. bévitett
sz6 mezteté |allapotszo allapotszé
sz6
Vészjelzési sz6 bovitett allapotszava
18 |0004000 | 262144 |Féktulterhelés Ventilatorhiba | Féktulterhelés Ventilator- [ Jelszavas védelem. | Start
0 (A26) (W26) figyelm. 0-61 Paraméter Jels
26 nélkiili hozzdf. a
fémeniihdz = [3]
Busz: irdsvédett
vagy [4] Busz:
nincs hozzdf vagy
[6] Alt: nincs
hozzdf.
19 [0008000 | 524288 |U fazis kiesett ECB-hiba Fékellenallas (W25) | ECB- Ref. magas. Start parancs
0 (A30) figyelm. Referencia
>4-55 paraméter Fi
gyelm.: magas ref..
20 [0010000 | 1048576 |V fazis kiesett Fenntartva Fék IGBT (W27) Fenntartv |Ref. alacs. Startkéslelt.
0 (A31) a Referencia
<4-54 paraméter Fi
gyelm.: alacsony
ref..
21 0020000 | 2097152 |W fazis kiesett |Fenntartva Ford.szdm korl. Fenntartv |Helyi referencia. Altatas
0 (A32) (W49) a Paraméter 3-13 Ref
erencia helye = [1]
Tdvoli.
[Auto On]
(Automatikus be)
gomb
megnyomva, aktiv
az automatikus
izemmod.
22 (0040000 | 4194304 | Fieldbus-hiba Fenntartva Fieldbus-hiba Fenntartv |Védelmi méd. Alt. er6sités
0 (A34) (W34) a
23 (0080000 | 8388608 |24 V taphiba Fenntartva 24 V taphiba (W47) | Fenntartv |Nincs haszna- Futds
0 (A47) a latban.
24 10100000 | 1677721 |Haldzati hiba Fenntartva Halézati hiba (W36) | Fenntartv | Nincs haszna- Bypass (Megkeriil6aqg)
0 6 (A36) a latban.
25 [0200000 | 3355443 (1,8 V taphiba Fenntartva Aramkorlat (W59) |Fenntartv |Nincs haszna- Vészhelyzeti tizemmod
0 2 (A48) a latban.
26 | 0400000 | 6710886 |Fékellendllas Fenntartva Alacsony hém. Fenntartv | Nincs haszna- Fenntartva
0 4 (A25) (W66) a latban.
27 | 0800000 | 1342177 |Fék IGBT (A27) |Fenntartva Fesziiltségkorl. Fenntartv |Nincs haszna- Fenntartva
0 28 (W64) a latban.
28 [1000000 | 2684354 | Opcidvaltozas Fenntartva Visszacs.-figy. Fenntartv |Nincs haszna- Fenntartva
0 56 (A67) (W90) a latban.
29 (2000000 | 5368709 [ VLT inicializalt Kovetési hiba Kovetési hiba Nincs haszna- Fenntartva
0 12 (A80) (A61, A90) (W61, W90) latban.
30 4000000 | 1073741 [Biztons. stop PTC 1 bizt.st. Biztons. stop (W68) | PTC 1 Nincs haszna- Fenntartva
0 824 (A68) (A71) bizt.st. latban.
(W71)
31 [8000000 | 2147483 [Mech. fék elégt. |Veszélyes hiba |Bovitett allapotszd Nincs haszna- Fenntartva
0 648 (A63) (A72) latban.

Tablazat 5.3 Vészjelzési

szavak, figyelmeztet6 szavak és bovitett allapotszavak
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A vészjelzési szavak, figyelmeztetd szavak és bévitett dllapotszavak diagnosztikai célokbdl terepi buszon vagy opciondlis
terepi buszon keresztil olvashatok le. Lasd még paraméter 16-94 Bévitett dllapotszo.
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Mutaté Csatlakozok
X30/11-es csatlakozé 106
A X30/12-es csatlakozé 106
Cs6 feltoltése funkcid 279
Adatmegjelenités 177,313 sl 4t
Csé6toltési mod 279
Adatnaplé beallitasai 168
Alapértelmezett bedllitdsok 293 D
Alkalmazés -
DeviceNet 128
Alkalmazasi funkcidk 319
Aramlas megerésitése 284
Buvérszivattyu 63 E
Sziv.tisztitas 280 Elékends 283
A Energianaplo 232
) ETR 178
Allapot 14
Allapotsz6 280 F
Allapotiizenet 13 FCinformaciok 168, 311
Allérész szért reaktanciaja 52 Fék
Altalanos éllapot 177 DC-fék 69
Altalanos beéllitasok 43,114 Fékek, : - - 298
Fékezési energiaval kapcsolatos funkcidk..........coeeervennenes 70
Fékteljesitmény 5
A Figyelmeztetés 329
Altatasi izemmod 216 F& reaktancia 55
Analég 1/0 opcid 258,323 Fémenii 15.18.21. 26
A Fordulatszdm-ndvelés/csokkentés 12
i Forgatasi idd 268
Aramkorlat-szabalyozés 162 L
i Frekvenciavalté allapota 178
Aramlaskompenzacié 222 e iles -
i Frekvenciavalté azonositasa 175
Arnyékolt 11 L L
Funkcié szarazonfutasnal 214
A
G
Automatikus beszabalyozas 195 . i
Gorbevég 220
Automatikus energiaoptimalizalas 162
glaop Grafikus kijelzé 13
Automatikus leértékelés 165 . P s
Gyari értékekre torténd visszaallitas 25
Azonositas, frekvenciavaltd 175 .
Gyorsmenu 14,15,18, 26
B H
Bemenetek HalS
Analog be/ki 303 a,\/“’zat, 16 hilézat .
Analég bemenet 5,105,106 egtaplalo haloza
Analég bemenet skalazasi értéke 260 Haloézat be/ki 156
Analég I/O tzemmdd 103 l6zati RFI-sziiréaramkor 163
Digitalis be/ki 301 ] ]
Digitalis I/0-lizemméd 85  Helyireferencia 28,76
Erz.bemeneti opcio 327 Hibakeresés 182
X30/11 analég bem 106
Hibatorlés 16
Bévitett zart hurkd automatikus beszabalyozas..................... 200 . )
Héterhelés 58,178
C Hiités 66
CAN terepi busz 307
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Megkeriiléag opcid 327
I Minimalis fordulatszam specialis figyelése..........ccouwvrrrnrenen. 63, 64
Idézitett miveletek 226,321 Motor
1dézité 143 Alland6 méagneses motor 47,48
allapota 177
Impulzus start/stop 12 Motoradatok 46, 50
Indexelt paraméter 22 Motorfordulatszdm, névleges 5
Inditas/leallitas 1 Motorfordulatszém, szinkrén 5
Motorhatarérték 80
Infé és kijelzések 315 Motorhémérséklet 64
Inverter kapcsolasa 156 Motorvedelem 64
Terhelés és motor 296
J MUkodés, kijelzd 294
Jelszd 39 N
Jelzélampa 14 .
Nagyfesziiltség 8
Jog 4
Napl6 173
K Numerikus kijelz- és kezel6egység 23
Karbantartési naplo 185 Nyelvesomag 27
Kaszkadvezérld 245,322 o)
Kerdl6 frekv. 83 .
Ora beallitasa 40
Kijelzési méd 17
Kijelz6sor, kicsi 35 P
Kijelzosor, nagy 3 Paraméteradatok 176
Kimenetbefagyasztas 4 Paraméterek bedllitasa 18,26
Kimozditonyomatek > Paraméter-hozzaférés 130
Kis fordulatszam észlelése 211 Paraméteropcié 293
Kis teljesitmény észlelése 211 PID alapveté besllitasai 197
Kistlési idd 8 PID automatikus beszabalyozas 195
Kommunikacio 395 piD-szabalyozo 198
Komparator 136 Portdiagnosztika 127
Konfiguraci 116 Potenciométeres referencia 12
Korltok/figyelm 300 prioritasi korlat 269
Kilonleges funkciok 309, 327 PROFIBUS 306
L R
LCP 4,6,13,17,23,284 R4mpa 77
LCP egyéni kijelzése 35 RCD 6
LCP gombja 24 Referencia 179
LCP kijelzoje 31 Referencia, rdmpak 299
LCP mésolds/mentés 38 Referenciakorlat 73
LED 13,14 Relékimenet 91
Leoldas o .
Hibatorlés 160 Rovidciklus-védelem 221
Leoldas 63,284 Révidités 7
Logikai szabaly 144 RS-billenékorok 140
M S
MCB 114 290 Smart Logic Control 281
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Smart Logic Vez 308
Soros kommunikacio 5
Specialis motoradatok 53
Start bedllitasai 61
Startfunkcid 61
Startkéslelt 61
Stop beallitasai 63
Szabadonfutds 4,16, 280
Szimbolum 7
T
Terepi busz, jog 127
Terhelésfligg6 bedllitasok 59
Terhelésmegosztas 8
Termisztor

Termisztor 6
Termisztor. 64
Tovabbi irodalom 4
Tulterhelés

Inverter-tulterhelés leoldas nélkal 165

Tulterhelés 63
U
U/f-karakterisztika 58
0
Uzemi adatok 168
Uzemméd 28
\Y
Védelmi mod 9
Véletlen inditas 8
Vészhelyzeti izemmod 239
Vészjelzés 329
Vészjelzési napld 173
Vezérlékabel 11
Visszacsatolas 192
Visszacsatolojel 188
Vizes alkalmazasok funkcioi 279,325
VWC+ 7
X
X30/8 analég kim 110
Z
Zart hurok 188,316,317
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Vaci ut91

Telefon: (1) 450 2531

Telefax: (1) 450 2539

E-mail: danfoss.hu@danfoss.com
www.danfoss.hu

A Danfoss nem véllal felelésséget a kataldgusokban és mas nyomtatott anyagban 1évé esetleges tévedésért, hibaért. A Danfoss fenntartja maganak a jogot, hogy termékeit értesités nélkuil
megvéltoztassa. Ez vonatkozik a mar megrendelt termékekre is, feltéve hogy e véltoztatasok végrehajthatok a mar elfogadott specifikacio Iényeges médositasa nélkiil. Az ebben az anyagban
talalhato védjegyek az érintett vallalatok tulajdonat képezik. A Danfoss és a Danfoss logé a Danfoss A/S védjegyei. Minden jog fenntartva.
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