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1 Introducere

1.1 Scopul acestui Ghid de operare

Acest ghid de operare ofera informatii pentru instalarea in siguranta si punerea in functiune a convertizorului de frecventa. Este
destinat utilizarii de catre personalul calificat. Cititi si respectati instructiunile pentru a utiliza convertizorul de frecventd in conditii
de siguranta si in mod profesional. Acordati atentie speciald instructiunilor de siguranta si avertismentelor generale. Pastrati intot-
deauna la indeméana acest ghid de operare, langa convertizorul de frecventa.

1.2 Marci comerciale
VLT® este marca comerciala inregistrata pentru Danfoss A/S.

1.3 Resurse suplimentare

1.3.1 Alte resurse

Exista alte resurse disponibile pentru a intelege functiile avansate si programarea convertizorului de frecventa.

+  Ghidul de programare pentru VLT® HVAC Basic Drive FC 101 ofera informatiile necesare privind programarea si cuprinde de-
scrierea completd a parametrilor.

«  Ghidul de proiectare pentru VLT® HVAC Basic Drive FC 101 ofera toate datele tehnice cu privire la convertizorul de frecventa. De
asemenea, prezinta si optiunile si accesoriile.

Documentatia tehnica este disponibila in format electronic online la adresa www.danfoss.com.

1.3.2 Asistenta pentru programul MCT-10 Setup software
Descarcati programul software din sectiunea de service si asistenta de la www.danfoss.com.

In timpul procesului de instalare a programului software, introduceti codul de acces 81463800 pentru a activa functionalitatea VLT®
HVAC Basic DriveFC 101. Pentru utilizarea functionalitatii VLT® HVAC Basic DriveFC 101 nu este necesara o cheie de licenta.

Ultimele versiuni ale programelor software nu contin intotdeauna si cele mai recente actualizari pentru convertizoarele de frecven-
ta. Luati legatura cu biroul local de vanzéri pentru cele mai recente actualizari ale convertizorului de frecventa (*fisiere .upd) sau
descarcati-le din sectiunea de service si asistentd de la www.danfoss.com.

1.4 Versiunea documentului si a programului software
Ghidul de operare este revizuit si actualizat periodic. Toate sugestiile de imbunatétire sunt binevenite.
Limba originald a acestui manual este engleza.

Tabel 1: Versiunea documentului si a programului software

Editie Observatii Versiune de program software

AQ275641848264en-000101 Actualizare la noua versiune de program software. 4.4x

Incepand cu versiunea 4.0x si cele ulterioare (sdptdmana de productie 33 2017 si ulterior), functia ventilatorului de racire cu viteza
variabild a radiatorului a fost implementata in convertizorul de frecventa pentru dimensiunile de putere de 22 kW (30 CP) 400 V IP20
si mai mici, 18,5 kW (25 CP) 400 V IP54 si mai mici si 11 kW (15 CP) 200 V IP20 si mai mici. Aceasta functie necesitd actualizari de
software si hardware si introduce restrictii cu privire la compatibilitatea inversa pentru dimensiunile de carcasa H1 - H5 si 12 - 14.
Consultati tabelul urmator pentru limitari.

Tabel 2: Compatibilitatea software si hardware

Compatibilitatea software Card de control vechi (saptamana de pro- Card de control nou (saptamana de
ductie 33 2017 sau anterioard) productie 34 2017 sau ulterioara)
Software vechi (versiune fisier OSS 3.xx si | Da Nu

anterioara)

Software nou (versiune fisier OSS 4.xx Nu Da
sau ulterioara)

Compatibilitatea hardware Card de control vechi (saptamana de pro- Card de control nou (saptamana de
ductie 33 2017 sau anterioard) productie 34 2017 sau ulterioara)
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Placa de putere veche (saptamana de Da (numai versiunea software 3.xx sau anteri- | Da (TREBUIE sa actualizati software-
productie 33 2017 sau anterioard) oara) ul la versiunea 4.xx sau ulterioara)
Placa de putere noua (sdptdamana de Da (TREBUIE sa actualizati software-ul la ver- Da (numai versiunea software 4.xx
productie 34 2017 sau ulterioara) siunea 3.xx sau inferioara; ventilatorul functio- | sau ulterioard)

neaza in mod continuu la vitezd maxima)

1.5 Certificate si aprobari

Tabel 3: Certificate si aprobari

Certificare 1P20 IP54
Declaratie de conformitate CE c € v v
Conform cu UL v -
RCM v v
EAC [ H [ v 4
UkrSEPRO v v
089

Convertizorul de frecventa este in conformitate cu UL 508C privind cerintele de pdstrare a memoriei termice. Pentru informatii supli-
mentare, consultati sectiunea Protectia termicd a motorului din ghidul de proiectare specific produsului.

1.6 Dezafectarea

Nu aruncati echipamentul ce contine piese electrice impreuna cu gunoiul menajer.
ﬁ Colectati-l separat in conformitate cu legislatia locald in vigoare in prezent.
.
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2 Siguranta

2.1 Simboluri referitoare la siguranta
Tn acest manual sunt utilizate urmatoarele simboluri:

APERICOLA

Indica o situatie periculoasa care, dacd nu este evitata, va duce la deces sau la raniri grave.

AAVERTISMENTA

Indicad o situatie periculoasa care, daca nu este evitata, poate duce la deces sau la raniri grave.

AATENTIEA

Indicd o situatie periculoasa care, daca nu este evitata, poate duce la raniri minore sau moderate.

Indica informatii considerate importante, dar care nu sunt asociate cu pericole (de exemplu, mesaje referitoare la deteriorarea

obiectelor).

2.2 Personalul calificat

Pentru ca utilizarea echipamentelor sa se efectueze fara probleme si in conditii de siguranta, numai persoanele cu o calificare certifi-
catd au permisiunea sd transporte, s depoziteze, sa asambleze, sa instaleze, sa programeze, sa puna in functiune, sa intretina si sa
scoata din functiune acest echipament.

Persoanele cu o calificare certificata:

« suntingineri calificati in domeniul electric sau persoane care au fost instruite de ingineri calificati in domeniul electric si care au
experienta necesara pentru a opera dispozitive, sisteme, unitati si aparate in conformitate cu legile si reglementarile aplicabile;

+ sunt familiarizati cu reglementarile de baza privind sdnatatea si siguranta/prevenirea accidentelor;

+  aucitit si au inteles instructiunile de siguranta furnizate in toate manualele furnizate o data cu aparatul si, in special, instructiu-
nile furnizate in Ghidul de operare;

« cunosc foarte bine standardele generale si specializate care pot fi aplicate unei anumite aplicatii.

2.3 Masuri de precautie legate de siguranta

AAVERTISMENTA

TENSIUNE RIDICATA

Convertizoarele de frecventa au tensiune ridicatd cand sunt conectate la reteaua de alimentare de c.a., la sursa de alimentare in
c.c. sau la distribuirea de sarcina. Daca instalarea, pornirea si intretinerea nu sunt efectuate de personalul calificat, acest lucru
poate duce la raniri grave sau la deces.

- Numai personalul calificat trebuie sa efectueze instalarea, pornirea si intretinerea.
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AAVERTISMENTA

PORNIRE ACCIDENTALA

Céand unitatea este conectatd la reteaua de alimentare de c.a., la sursa de alimentare in c.c. sau prin distribuirea sarcinii, motorul
poate porni in orice moment. Pornirea accidentala in timpul programarii, al lucrdrilor de intretinere sau de reparatie poate duce la
deces, la raniri grave sau la deteriorarea proprietdtii. Motorul poate porni prin intermediul unui comutator extern, al unei comenzi
prin magistrala seriald, al unui semnal de referinta de intrare de la panoul de comanda local (LCP), prin operare la distanta cu
ajutorul programului software MCT 10 sau dupa remedierea unei stari de defectiune.

- Deconectati unitatea de la reteaua de alimentare.
- Apdsati pe [Off/Reset] (Oprire/Resetare) de pe LCP, inainte de programarea parametrilor.

- Asigurati-va ca acest convertizor de frecventa este complet cablat si asamblat atunci cdnd este conectat la reteaua de ali-
mentare de c.a., la sursa de alimentare in c.c. sau la distribuirea de sarcina.

AAVERTISMENTA

TIMP DE DESCARCARE

Convertizorul de frecventa include condensatori in circuitul intermediar, care pot ramane incarcati chiar si atunci cand converti-
zorul de frecventa nu este alimentat. Poate exista tensiune ridicata chiar si atunci cand indicatoarele luminoase de avertizare sunt
stinse.

Nerespectarea timpului specificat dupa deconectare inainte de a efectua lucrari de intretinere sau de reparatie poate avea ca re-
zultat decesul sau raniri grave.
- Opriti motorul.

- Deconectati reteaua de alimentare de c.a., toate motoarele de tip magnet permanent si toate sursele de alimentare ale circui-
tului intermediar la distanta, inclusiv bateriile de rezerva, conexiunile UPS si conexiunile circuitului intermediar catre alte con-
vertizoare de frecventa.

- Asteptati sa se descarce complet condensatoarele. Timpul minim de asteptare este specificat in tabelul Timp de descdrcare; de
asemenea, este indicat pe pldcuta indicatoare aflata in partea de sus a convertizorului de frecventa.

- Inainte de a efectua orice lucrari de intretinere sau de reparatie, utilizati un dispozitiv corespunzator de masurare a tensiunii
pentru a va asigura ca s-au descdrcat complet condensatorii.

Tabel 4: Timp de descarcare

Tensiune [V] Interval de putere [kW (CP)] Timp minim de asteptare (minute)
3x200 0,25-3,7(0,33-5) 4

3x200 55-11(7-15) 15

3x400 0,37-7,5(0,5-10) 4

3x400 11-90(15-125) 15

3x600 22-75(3-10) 4

3x600 11-90(15-125) 15

AAVERTISMENTA

PERICOL DE CURENT DE DISPERSIE
Curentii de dispersie depdsesc 3,5 mA. Nerespectarea instructiunilor de legare la pamant a convertizorului de frecventa in mod
corespunzdtor poate avea ca rezultat decesul sau vatamarea corporald grava.

- Asigurati impamantarea echipamentului de catre un electrician autorizat.
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AAVERTISMENTA

ECHIPAMENT PERICULOS
Contactul cu arborii rotativi si cu echipamentul electric poate duce la deces sau la raniri grave.

- Asigurati-vd ca numai personalul instruit si calificat efectueaza instalarea, pornirea si intretinerea.
- Asigurati-vd ca lucrarile electrice respectd normele electrice nationale si locale.

- Respectati procedurile din acest manual.

AATENTIEA

PERICOL DE DEFECTIUNE INTERNA
O defectiune interna in convertizorul de frecventa poate duce la raniri grave, cand convertizorul de frecventa nu este inchis core-

spunzator.

- Inainte de alimentare, asigurati-va ca toate capacele de protectie sunt fixate si stranse bine.

2.4 Protectie termica motor
Procedura

1. Setati parametrul 1-90 Motor Thermal Protection (Protectie termicd motor) la [4] ETR trip 1 (Declansare ETR 1) pentru a activa
functia de protectie termica a motorului.
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3 Instalarea

3.1 Instalarea mecanica

3.1.1 Instalarea ,unul langa altul”
Convertizoarele de frecventa pot fi montate ,unul Ianga altul’, dar necesita un spatiu liber deasupra si dedesubt pentru rdcire.

Tabel 5: Spatiul liber necesar pentru racire

Putere [kW (CP)] Spatiu liber deasupra/dedesubt [mm
(in)]

Dimensiune | ClasalP | 3x200-240V 3x380-480V 3x525-600V

H1 1P20 025-1,5(033-2) | 037-1,5(05-2) |- 100 (4)
H2 1P20 2,2(3) 22-4(3-5) - 100 (4)
H3 1P20 3,7(5) 55-75(75-10) |- 100 (4)
H4 1P20 55-75(75-10) 11-15(15-20) - 100 (4)
H5 1P20 11(15) 185-22(25-30) | - 100 (4)
H6 1P20 15-18,5(20-25) | 30-45(40-60) 18,5-30(25-40) | 200(7,9)
H7 1P20 22 -30 (30 -40) 55-75(70-100) | 37-55(50-70) 200 (7,9)
H8 1P20 37 -45(50-60) 90 (125) 75-90(100-125) | 225(8,9)
H9 1P20 - - 22-75(3-10) 100 (4)
H10 1P20 - - 11-15(15-20) 200(7,9)
12 IP54 - 0,75-4,0(1-5) - 100 (4)
13 IP54 - 55-75(75-10) | - 100 (4)
14 IP54 - 11-185(15-25) | - 100 (4)
16 IP54 - 22 -37(30-50) - 200(7,9)
17 P54 - 45 -55 (60 - 70) - 200(7,9)
I8 IP54 - 75-90(100-125) | - 225(8,9)
Cu setul de optiuni IP21/NEMA Tip 1 montat, este necesard o distanta de 50 mm (2 in) intre unitati.
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3.1.2 Dimensiuni ale convertizorului de frecventa
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Imagine 1: Dimensiuni
Tabel 6: Dimensiuni, dimensiuni de carcasa H1 - H5
Dimensiune carcasa H1 H2 H3 H4 H5
Clasa P IP20 P20 P20 P20 IP20
Putere [kW (CP)] 3x200-240V 0,25-1,5 2,2(3,0) 3,7 (5,0) 55-7,5 11(15)
(0,33-2,0) (7,5-10)
3x380-480V 037-1,5 2,2-4,0 55-7,5 11-15 18,5 -22
(0,5-2,0) (3,0-5,0) (7,5-10) (15-20) (25-30)
3x525-600V - - - - -
Tnél;ime [mm (in)] A 195 (7,7) 227 (8,9) 255(10,0) 296 (11,7) 334(13,1)
AM 273 (10,7) 303(11,9) 329(13,0) 359 (14,1) 402 (15,8)
a 183 (7,2) 212(8,3) 240 (9,4) 275(10,8) 314 (12,4)
Latime [mm (in)] B 75 (3,0) 90 (3,5) 100 (3,9) 135(5,3) 150 (5,9)
b 56 (2,2) 65 (2,6) 74 (2,9) 105 (4,1) 120 (4,7)
Adancime [mm (in)] C 168 (6,6) 190 (7,5) 206 (8,1) 241 (9,5) 255(10)
Orificiu de fixare [mm (in)] d 9(0,35) 11(0,43) 11(0,43) 12,6 (0,50) 12,6 (0,50)
e 4,5(0,18) 5,5(0,22) 5,5(0,22) 7 (0,28) 7 (0,28)
f 5,3(0,21) 7,4(0,29) 8,1(0,32) 8,4(0,33) 8,5(0,33)
Greutate maxima kg (Ib) 2,1(4,6) 3,4(7,5) 4,5(9,9) 79(17,4) 9,5(20,9)
" Inclusiv placa de cuplaj.
Tabel 7: Dimensiuni, dimensiuni de carcasa H6 - H10
Dimensiune carcasa H6 H7 H8 H9 H10
Clasa P 1P20 IP20 IP20 IP20 IP20
Putere [kW (CP)] 3x200-240V | 15-185 22-30 37 - 45 - -
(20 - 25) (30 -40) (50 - 60)
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Dimensiune carcasa Hé6 H7 H8 H9 H10
3x380-480V | 30-45 55_-75 90 (125) - -
(40 - 60) (70 -100)
3x525-600V | 18,5-30 37-55 75-90 22-75 | 11-15
(25 - 40) (50-70) (100-125) | (3,0-10) | (15-20)
Indltime [mm (in)] A 518 (20,4) 550 (21,7) 660 (26) 269 (10,6) | 399 (15,7)
A™ 595 (23,4)/635 (25), | 630 (24,8)/690 800(31,5) | 374(14,7) | 419(16,5)
45 kW (27,2), 75 kW
a 495 (19,5) 521(20,5) 631(24,8) | 257(10,1) | 380(15)
Latime [mm (in)] B 239 (9,4) 313(12,3) 375(14,8) | 130(5,1) | 165(6,5)
b 200 (7,9) 270(10,6) 330(13) 110 (4,3) 140 (5,5)
Adancime [mm (in)] C 242 (9,5) 335(13,2) 335(13,2) | 205(8,0) | 248(9,8)
Orificiu de fixare [mm (in)] | d - - - 11(0,43) | 12(047)
e 8,5(0,33) 8,5(0,33) 8,5(0,33) 55(0,22) | 6,8(0,27)
f 15 (0,6) 17 (0,67) 17 (0,67) 9(0,35) 7,5(0,30)
Greutate maxima kg (Ib) 24,5 (54) 36 (79) 51(112) 6,6 (14,6) | 12(26,5)
" Inclusiv placa de cuplaj.
Tabel 8: Dimensiuni, dimensiuni de carcasa l2 - 18
Dimensiune carcasa 12 13 14 16 17 18
Clasa IP IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54
Putere [kW (CP)] 3x380-480V | 0,75-4,0 55-75 | 11-185 22-37 | 45-55 75-90
(1,0-5,0) (7,5-10) | (15-25) (30-50) | (60-70) | (100-125)
Indltime [mm (in)] A 332(13,1) 368 (14,5) | 476 (18,7) 650 (25,6) | 680 (26,8) | 770 (30)
a 318,5(12,53) | 354(13,9) | 460 (18,1) 624 (24,6) | 648(25,5) | 739(29,1)
Latime [mm (in)] B 115 (4,5) 135(5,3) 180 (7,0) 242 (9,5) 308 (12,1) | 370 (14,6)
b 74 (2,9) 89 (3,5 133 (5,2) 210(8,3) | 272(10,7) | 334(13,2)
Adancime [mm (in)] C 225(8,9) 237(9,3) 290 (11,4) 260(10,2) | 310(12,2) | 335(13,2)
Orificiu de fixare [mm (in)] | d 11 (0,43) 12(0,47) | 12(047) 19(0,75) | 19(0,75) | 19(0,75)
e 5,5(0,22) 6,5(0,26) | 6,5(0,26) 9(0,35) 9(0,35) 9(0,35)
f 9(0,35) 9,5(0,37) | 9,5(0,37) 9(0,35) 9,8(0,39) | 98(0,39)
Greutate maxima kg (Ib) 53(11,7) 7,2(15,9) | 13,8(30,42) | 27(59,5) 45(99,2) 65 (143,3)

Dimensiunile sunt numai pentru unitatile fizice. La instalarea intr-o aplicatie, ldsati spatiu deasupra si sub unitati pentru racire. Di-
mensiunea spatiului pentru trecerea libera a aerului este listatd in 3.1.1 Instalarea ,unul langa altul”.

Danfoss A/S ©2019.11
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3.2 Instalatia electrica

3.2.1 Instalarea electrica in general

Toate cablurile trebuie sa respecte reglementarile nationale si locale cu privire la sectiunile transversale ale cablului si la temperatura
mediului ambiant. Sunt necesari conductori de cupru. Se recomanda 75 °C (167 °F).

Tabel 9: Cupluri de strangere pentru dimensiunile de carcasa H1 - H8, 3 x 200 - 240 V si 3 x 380 - 480 V

Putere [kW (CP)] Cuplu [Nm (in-Ib)]

Dimen- | Clasa 3x200-240 | 3x380-480V | Reteade Motor Conex- Termina- Impaman- | Releu

siune IP Vv alimentare iune c.c. | lelede co- | tare

carcasa manda

H1 1P20 025-15 037-15 0,8(7) 0,8 (7) 0,8(7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
(033-2) (0,5-2)

H2 IP20 2,2(3) 22-40((3-5) |08(7) 0,8(7) 0,8(7) 0,5 (4) 0,8(7) 0,5 (4)

H3 1P20 3,7 (5) 55-75(7,5- 0,8(7) 0,8(7) 0,8(7) 0,5 (4) 0,8(7) 0,5 (4)

10)

H4 IP20 55-7,5 11-15 1,2(11) 1,2(11) 1,2(11) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
(7,5-10) (15-20)

H5 1P20 11 (15) 18,5-22(25- 1,2(11) 1,2(11) 1,2(11) 0,5 (4) 0,8(7) 0,5(4)

30)

H6 1P20 15-18,5 30-45 4,5 (40) 45(40) | - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
(20 - 25) (40 - 60)

H7 IP20 22-30(30- 55 (70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) 0,5(4)
40)

H7 1P20 - 75 (100) 14 (124) 14 (124) - 0,5 (4) 3(27) 0,5(4)

H8 1P20 37-45(50- 90 (125) 24 (212)™ 24 (212)™ | - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
60)

' Dimensiunile cablurilor > 95 mmZ.
Tabel 10: Cupluri de strangere pentru dimensiunile de carcasa 12 - I8

Putere [kW (CP)] Cuplu [Nm (in-Ib)]

Dimen- ClasalP | 3x380-480V Retea deali- | Motor Conex- Terminalele | Impaman- Releu

siune car- mentare iune c.c. de comanda | tare

casa

12 IP54 0,75-4,0(1-5) 0,8(7) 0,8(7) 0,8(7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5(4)

13 IP54 55-75(75-10) | 0,8(7) 0,8(7) 0,8(7) 0,5 (4) 0,8(7) 0,5(4)

14 IP54 11-18,5(15-25) | 1,2(11) 1,2(11) 0,8(7) 0,5 (4) 0,8(7) 0,5(4)

16 IP54 22 -37(30-50) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)

17 IP54 45 - 55 (60 - 70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)

14 | Danfoss A/S © 2019.11
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Putere [kW (CP)] Cuplu [Nm (in-1b)]
18 IP54 75-90 (100 -125) | 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5(4) 3(27) 0,6 (5)
(212)m (212)m

' Dimensiunile cablurilor < 95 mm?2.

Tabel 11: Cupluri de strangere pentru dimensiunile de carcasa H6 - H10, 3 x 525 - 600 V

Putere [kW (CP)] Cuplu [Nm (in-Ib)]

Dimen- ClasalP | 3x525-600V Retea de ali- | Motor Conexiune Terminalele | impaman- | Releu

siune car- mentare c.c. de comanda | tare

casa

H9 1P20 22-75(3-10) 1,8 (16) 1,8 (16) Nu se reco- 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
manda

H10 P20 11-15(15-20) 1,8(16) 1,8 (16) Nu se reco- 0,5(4) 3(27) 0,6 (5)
manda

H6 1P20 18,5-30(25-40) | 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) 0,5(4)

H7 1P20 37 -55(50-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) 0,5(4)

H8 1P20 75-90 (100 - 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5 (4) 3(27) 0,5(4)

125) (212)™ (212)™

' Dimensiunile cablurilor < 95 mm?.

3.2.2 Reteaua de alimentare IT

AATENTIEA

RETEAUA DE ALIMENTARE IT
Instalarea pe surse de alimentare izolate, de ex., reteaua de alimentare IT.

- Asigurati-va ca tensiunea de alimentare nu depdseste 440 V (unitatile de 3 x 380 — 480 V) cand s-a conectat la reteaua de
alimentare.

Pe unitatile IP20, 200 - 240V, 0,25 - 11 kW (0,33 - 15 CP) i 380 - 480V, IP20, 0,37 — 22 kW (0,5 - 30 CP), deschideti comutatorul RFI
indepdrtand surubul de pe partea laterala a convertizorului de frecventa cand este in reteaua IT.

© —

e30bb612.1C

L [

"

Imagine 2:1P20, 200 - 240V, 0,25 - 11 kW (0,33 - 15 CP), IP20, 0,37 - 22 kW (0,5 - 30 CP), 380 - 480V

1 Surub EMC

Pe unitatile de 400 V, 30 — 90 kW (40 — 125 CP) si 600 V, setati parametrul 14-50 RFI Filter (Filtru RFI) 1a [0] Off (Oprit) cand functioneaza
n reteaua de alimentare IT.
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Pentru unitétile IP54, 400V, 0,75 — 18,5 kW (1 — 25 CP), surubul EMC se afla in interiorul convertizorului de frecventd, dupa cum se
arata in imaginea urmatoare.

e30bc251.10

Imagine 3:1P54, 400V, 0,75 - 18,5 kW (1 - 25 CP)

1 Surub EMC

Daca este reintrodus, utilizati numai surubul M3 x 12.

3.2.3 Conexiunea la retea si la motor

3.2.3.1 Introducere
Convertizorul de frecventad este proiectat pentru a functiona cu toate motoarele standard asincrone trifazate.
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«  Pentru a va conforma specificatiilor de emisie EMC, utilizati un cablu ecranat/armat al motorului si conectati acest cablu atat la
placa de cuplaj, cat si la motor.

«  Pentru a reduce nivelul de zgomot si curentii de dispersie, utilizati un cablu de motor cat mai scurt.

«  Pentru mai multe detalii despre montarea placii de cuplaj, consultati Instructiunile privind montarea pldcii de cuplaj pentru VLT®
HVAC Basic Drive.

- De asemenea, consultati Instalarea conform cu prevederile directivei privind compatibilitatea electromagnetica din 3.2.5 Instala-
tie electrica conforma cu prevederile directivei privind compatibilitatea electromagnetica.

3.2.3.2 Conectarea la reteaua de alimentare si la motor
1. Montati cablurile de impdamantare la borna de impamantare.
2. Conectati motorul la bornele U, V si W si strangeti suruburile conform cuplurilor specificate.

3. Conectati reteaua de alimentare la bornele L1, L2 si L3 si strangeti suruburile conform cuplurilor specificate in 3.2.1 Instalar-
ea electricd in general.

3.2.3.3 Releele si bornele de la dimensiunile de carcasa H1 - H5

e30bb634.1(C

Imagine 4: Dimensiuni de carcasa H1 - H5, IP20, 200 - 240 V, 0,25 - 11 kW (0,33 - 15 CP), IP20, 380 - 480 V, 0,37 — 22 kW (0,5 - 30 CP)

1 Retea de alimentare 3 Motor

2 Impamantare 4 Relee

Danfoss A/S © 2019.11 AQ275641848264r0-000101 / 132R0078 | 17
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3.2.3.4 Releele si bornele de la dimensiunea de carcasa H6

e30bb762.11

N

3 U7y
i

Imagine 5: Dimensiune de carcasa H6, IP20, 380 - 480 V, 30 - 45 kW (40 - 60 CP), IP20, 200 - 240V, 15 - 18,5 kW (20 - 25 CP), IP20, 525 - 600 V,
22 -30kW (30-40CP)

1 Retea de alimentare 3 Impamantare

2 Motor 4 Relee

3.2.3.5 Releele si bornele de la dimensiunea de carcasa H7

e30bb763.10

Imagine 6: Dimensiune de carcasa H7, IP20, 380 - 480 V, 55 — 75 kW (70 - 100 CP), IP20, 200 - 240V, 22 - 30 kW (30 - 40 CP), IP20, 525 - 600 V,
45 - 55 kW (60 - 70 CP)
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1 Retea de alimentare 3 Impamantare
2 Relee 4 Motor

3.2.3.6 Releele si bornele de la dimensiunea de carcasa H8

e30bb764.1(

Imagine 7: Dimensiune de carcasa H8, IP20, 380 — 480 V, 90 kW (125 CP), IP20, 200 - 240V, 37 - 45 kW (50 - 60 CP), IP20, 525 - 600 V, 75 — 90 kW
(100 -125CP)

1 Retea de alimentare 3 Imp&mantare

2 Relee 4 Motor

3.2.3.7 Conectarea la reteaua de alimentare si la motor pentru dimensiunea de carcasa H9

e30bt302.12

Imagine 8: Conectarea convertizorului de frecventa la motor, dimensiune de carcasa H9 IP20, 600V, 2,2 - 7,5 kW (3,0 - 10 CP)
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Procedura

1. Glisati placa de montaj pe pozitie si strangeti cele 2 suruburi, asa cum se arata in imaginea urmatoare.

e30ba261.1C

Imagine 9: Instalarea placii de montaj

2. Montati cablul de impamantare asa cum se arata in imaginea urmdtoare.
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e30ba262.10

Imagine 10: Montarea cablului de impamantare

3. Introduceti cablurile de retea in fisa retelei de alimentare si strangeti suruburile, asa cum se arata in imaginea urmdtoare.
Utilizati cuplurile de strangere descrise in 3.2.1 Instalarea electrica in general.

e30ba263.1C

Imagine 11: Montarea fisei retelei de alimentare

4. Montati brida de fixare peste cablurile de retea si strangeti suruburile, asa cum se aratd in imaginea urmatoare. Utilizati
cuplurile de strangere descrise in 3.2.1 Instalarea electrica in general.
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e30ba264.1C

Imagine 12: Montarea bridei de fixare

3.2.3.8 Releele si bornele de la dimensiunea de carcasa H10

J
@
i
e
e30ba725.1C

Imagine 13: Dimensiune de carcasa H10, IP20,600V, 11 - 15 kW (15 - 20 CP)
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3.2.3.9 Dimensiune de carcasa 12

01°662°90€®

Imagine 14: Dimensiune de carcasa 12, IP54, 380 - 480 V, 0,75 - 4,0 kW (1 -5 CP)
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3.2.3.10 Dimensiune de carcasa I3

e30bc201.10

Imagine 15: Dimensiune de carcasa I3, IP54,380-480V, 5,5- 7,5 kW (7,5- 10 CP)

1 RS485 5 Motor
2 Retea de alimentare 6 ubC
3 Impamantare 7 Relee
4 Cleme de cablu 8 I/0
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3.2.3.11 Dimensiune de carcasa 14

e30bd011.10
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Imagine 16: Dimensiune de carcasa 14, IP54, 380 - 480 V, 0,75 - 4,0 kW (1 -5 CP)

1 RS485 5 Motor
2 Retea de alimentare 6 ubC
3 Impamantare 7 Relee
4 Cleme de cablu 8 I/0

Danfoss A/S © 2019.11 AQ275641848264r0-000101 / 132R0078 | 25



VLT® HVAC Basic Drive FC 101 M

Ghid de operare Instalarea

3.2.3.12 Dimensiuni de carcasa 12, I3, 14, clasa de protectie IP54

e30bc203.10

Imagine 17: Dimensiuni de carcasa 12, I3, 14, clasa de protectie IP54

3.2.3.13 Dimensiune de carcasa 16

e30bt326.10

Imagine 18: Conectarea la retea pentru dimensiunea de carcasa 16, IP54, 380 - 480 V, 22 - 37 kW (30 - 50 CP)
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01°Geelq0ee

480V, 22 -37 kW (30-50CP)

Imagine 19: Conectarea la motor pentru dimensiunea de carcasa 16, IP54, 380 -

0lL'slzeqoe?

~ s\@%_

Imagine 20: Relee pentru dimensiunea de carcasa 16, IP54, 380 - 480V, 22 - 37 kW (30 - 50 CP)
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3.2.3.14 Dimensiuni de carcasa 17, 18

@@@ e
9 le||e @
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e

e30bc248.10

%

Imagine 21: Dimensiuni de carcasa 17, 18, IP54, 380 - 480 V, 45 - 55 kW (60 - 70 CP), IP54, 380 - 480 V, 75 - 90 kW (100 - 125 CP)
3.2.4 Sigurantele fuzibile si intreruptoarele de circuit

3.2.4.1 Protectia circuitului derivat

Pentru a evita riscurile de incendiu, protejati circuitele derivate dintr-o instalatie — aparataj electric, utilaje etc. - impotriva scurtcir-
cuitelor si supracurentilor. Respectati reglementarile nationale si locale.

3.2.4.2 Protectia la scurtcircuit

Danfoss recomanda folosirea sigurantelor si a intreruptoarelor de circuit mentionate in acest capitol pentru a proteja personalul de
intretinere sau alte echipamente in cazul unor defectiuni interne ale unitatii sau in cazul unui scurtcircuit in circuitul intermediar.
Convertizorul de frecventa ofera protectie totald la scurtcircuit in cazul unui scurtcircuit la motor.

3.2.4.3 Protectia la supracurent

Asigurati protectia la suprasarcind pentru a evita supraincalzirea cablurilor din instalatie. Protectia la supracurent trebuie sa fie efec-
tuatd intotdeauna conform reglementdrilor locale si nationale. intreruptoarele de circuit si sigurantele fuzibile proiectate pentru
protectie intr-un circuit care poate livra maximum 100.000 A, (simetric), maximum 480 V.

3.2.4.4 Conformitate cu UL/cu alte standarde in afara de UL
Pentru a asigura conformitatea cu UL sau IEC 61800-5-1, utilizati intreruptoarele de circuit sau sigurantele prezentate in acest capi-

tol. Intreruptoarele de circuit trebuie proiectate pentru protectie intr-un circuit care poate livia maximum 10.000 A, (simetric),
maximum 480 V.

3.2.4.5 Recomandari privind sigurantele fuzibile si intreruptoarele de circuit

In cazul unei defectiuni, nerespectarea recomandarilor privind protectia poate cauza deteriorarea convertizorului de frecventa.

Tabel 12: Sigurantele fuzibile si intreruptoarele de circuit

Intreruptor de circuit Siguranta fuzibila
Altele in
UL Altele in afara de UL UL afara de
UL
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Siguran-
Bussmann | Bussmann | Bussmann | Bussmann | ta maxi-
ma
Putere [kw TipRK5 | TipRK1 TipJ TipT TipG
(CP)]
3 x 200 - 240
VIP20
0,25 (0,33) FRS-R-10 | KTN-R1O | JKS-10 | JIN-10 10
0,37 (0,5) FRS-R-10 | KTN-R10 | JKS-10 | JIN-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 | KTN-R1O | JKS-10 | JIN-10 10
15(2) FRS-R-10 | KTN-R1O | JKS-10 | JIN-10 10
2203) - - FRS-R-15 | KTN-R15 | JKS-15 | JIN-15 16
37 (5) FRS-R-25 | KTN-R25 | JKS-25 | JIN-25 25
5,5 (7,5) FRS-R50 | KTN-RSO | JKS50 | JIN-50 50
7,5 (10) FRS-R50 | KTN-RSO | JKS50 | JIN-50 50
11(15) FRS-R-80 | KTN-R8O | JKS-80 | JIN-80 65
15 (20) Cutler-Hammer Voeller Nzmgr. | FRSR-100 | KTN-R100 | JKS-100 | LIN-100 125
18,5 (25) EGE3100FFG A125 FRS-R-100 | KTN-R100 | JKS-100 | JIN-100 125
22 (30) Cutler-Hammer Voeller Nzmp1. | FRSR-150 | KTN-R1S0 | JKS-150 | N-150 160
30 (40) JGE3150FFG A160 FRS-R-150 | KTN-R150 | JKS-150 | JIN-150 160
37 (50) Cutler-Hammer Moeller Nzmp1. | FRSR-200 | KTN-R200 | JKS-200 | 1IN-200 200
45 (60) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 | KTN-R200 | JKS-200 | JIN-200 200
3x 380 - 480
VIP20
0,37 (0,5) FRS-R-10 | KTSR10 | JKS-10 15-10 10
075 (1) FRS-R-10 | KTSR10 | JKS-10 1510 10
15(2) FRS-R-10 | KTSR10 | JKS-10 1510 10
2203) FRS-R-15 | KTSR15 | JKS-15 1515 16
3(4) FRS-R-15 | KTSR15 | JKS-15 1S5 16
4(5) FRS-R-15 | KTS-R15 | JKS-15 1515 16
5,5 (7,5) ) i FRS-R25 | KTS-R25 | JKS-25 1525 25
7,5 (10) FRS-R25 | KTS-R25 | JKS-25 1525 25
11(15) FRS-R50 | KTS-R50 |  JKS-50 1J5-50 50
15 (20) FRS-R50 | KTS-R50 |  JKS-50 1J5-50 50
18,5 (25) FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 1J5-80 65
22 (30) FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 1J5-80 65
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30 (40) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 80
Cutler-Hammer Moeller NZMB1-
37 (50) EGE3125FFG A125 FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 100
45 (60) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 125
55(70) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 | KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 150
75 (100) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 | KTS-R200 | JKS-R200 | JJS-R200 200
Cutler-Hammer Moeller NZMB2-
90 (125) JGE3250FFG A250 FRS-R-250 | KTS-R250 JKS-R250 JJS-R250 250
3x525-600
VIP20
2,2(3) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3(4) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3,7 (5) - - FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
5,5(7,5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
7,5(10) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 30
11(15) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
15 (20) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
18,5 (25) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 80
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
22 (30) EGE3080FFG EGE3080FEG FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 80
30 (40) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 80
37 (50) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
45 (60) JGE3125FFG JGE3125FFG FRS-R-125 KTS-R125 JKS-125 JJS-125 125
55(70) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-125 JJS-125 125
75 (100) CutlerHammer | Lpc R 200 | KTS-R200 | JKS-200 | 15200 200
Cutler-Hammer JGE3200FAG
JGE3200FAG
90 (125) - FRS-R-200 | KTS-R200 JKS-200 JJS-200 200
3x380-480
V IP54
0,75 (1) PKZMO-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
1,5(2) PKZMO-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
2,2(3) PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
3(4) PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) - PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
5,5(7,5) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
7,5(10) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
11(15) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
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15 (20) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63

18,5 (25) PKZM4-63 FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 63

22 (30) FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 125

30 (40) Moeller NZMB1-A125 - FRS-R-125 | KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125

37 (50) FRS-R-125 | KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125

45 (60) FRS-R-125 | KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 160
Moeller NZMB2-A160 -

55(70) FRS-R-200 | KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 160

75 (100) FRS-R-200 | KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 200
Moeller NZMB2-A250 -

90 (125) FRS-R-250 | KTS-R-250 JKS-200 JJS-200 200

3.2.5 Instalatie electrica conforma cu prevederile directivei privind compatibilitatea electromagne-

tica

Puncte generale care trebuie respectate pentru a asigura instalarea electrica corecta in conformitate cu EMC:

«  Utilizati numai cabluri ecranate/armate pentru motor si cabluri de control ecranate/armate.

. Impamantati ecranul la ambele capete.

- Evitati instalarea cu capetele ecranate rdsucite (conductori de conexiune), deoarece aceasta anuleaza efectul de ecranare la frec-
vente fnalte. Utilizati clemele de cablu furnizate.
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« Asigurati acelasi potential intre convertizorul de frecventa si potentialul de impamantare al PLC.
«  Utilizati saibe stea si placi de montaj conductibila din punct de vedere galvanic.

|

5

3

3

@ m

PLC

00000000000

PLC

GG OPO0000600

Panou

Minimum 16 mm? (6 AWG)
cablu de egalizare

f (

{ (
Cabluri de control

{ {

Retea de alimentare

L1

T

| Contactor de iesire

Sind de impdmantare

Izolatia cablului
indepartatd

Toate intrarile cablului
intr-o parte a panoului

Minimum 200 mm

de control, cablurile
catre motor si cele de
alimentare

(7,87 in) intre cablurile —————

L2

L3
PE

Imp&mantare de protectie intarita

Imagine 22: Instalatie electrica conforma cu prevederile directivei privind compatibilitatea electromagnetica

3.2.6 Terminalele de comanda

Indepartati capacul de protectie pentru a accesa terminalele de comanda.

Cablu de motor
|-

Motor trifazat si impamantare
de protectie
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Utilizati o surubelnita plata pentru a impinge in jos manerul de blocare al capacului de protectie a bornelor de sub panoul LCP, apoi
indepdrtati capacul de protectie a bornelor, asa cum se arata in imaginea urmatoare.

La unitatile IP54, terminalele de comanda pot fi accesate dupa indepartarea capacului de protectie.

e30bd331.1C

Imagine 23: indepartarea capacului de protectie a bornelor

Urmatoarea imagine prezintd toate terminalele de comanda ale convertizorului de frecventd. Pornirea (borna 18), conexiunea intre
bornele 12 - 27 si o referinta analogicd (borna 53 sau 54 si 55) determina functionarea convertizorului de frecventa.
Modul intrarii digitale a bornei 18, 19 si 27 este setat in parametrul 5-00 Digital Input Mode (Mod intrare digitald) (PNP este valoarea

implicitd). Modul intrarii digitale 29 este setat in parametrul 5-03 Digital Input 29 Mode (Mod intrare digitald 29) (PNP este valoarea
implicitd).

o
BORNA MAG. &
oPRIT []] ] PORNIT g
[=3
[5a}
(7]
61]68/69)  [18]19]27]29]42]45]50[53]54]
272 Z3Z30RRZZ
OO0 QO =2 =22 = =
8 soamsZ22
= 33 S5
- b o o
9 9 3 3
6 e >
L
ENEEEN
NI
o O
3 3
> >

vzt [ ]
ano | 3|
ano | 4|

Imagine 24: Terminalele de comanda
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3.2.7 Cablarea electrica

o~
~N
- — 7 g
L1 U — = 3
Intrare L2 V%/ L \_P S ] %
putere L3 i%—}—'—f—’_ﬁ o
trifazat =
- E O T oy e
77 7T
UDC- T'Nu este prezent pe toate
dimensiunile de putere
UDC+
50 (+10 V IES.)
+10Vc.c.
0-10Vcc [ — 53 (INT. A) 240Vca,3A
0/4-20 mA —
0-10Vecc — 54(INT. A)
Vas2oma | 4
I 55 (INT./IES. AN. COM)
42 |ES. AN./IES. DIG. 0/4 - 20 mA
240Vca,3A
45 |ES. AN./IES. DIG. 0/4 - 20 mA

Borna mag.
12 (128 VIES) = g PORNIT=Terminat
18 (INT. D) ~ S| OPRIT = Neterminat
ot :,\ﬁg‘vv PT\:;N
19 (INT. D)

. T~ — 24V (NPN)
|| | 200NT.DIG.COM) 1OV (PNP)
\ \
| |
T T

Borna mag.

e
27 (INT./IES. D) } 2

L —J_— 24V(NPN)

[ A 29 (INT./IES. D) JOV (PNP)
R R — :’me V (NPN)
[ OV (PNP)

Vo Vo

Interfata
RS485

(N RS485) 69

RS485

68

(P RS485)

Nu conectati protectia la 61
(Com RS485) 61

(PNP) - Sursa
(NPN) - Absorbit

Imagine 25: Desen cu schema de conexiuni pentru cablarea de baza

Nu exista acces la UDC- si la UDC+ pe urmatoarele unitati:
- 1P20,380-480V, 30 - 90 kW (40 - 125 CP)

- 1P20,200-240V, 15 -45 kW (20 - 60 CP)

- 1P20,525-600V, 2,2 -90 kW (3 -125 CP)

- IP54,380-480V,22-90 kW (30 -125CP)

3.2.8 Zgomotul acustic sau vibratia

Daca motorul sau echipamentul actionat de motor, de exemplu, un ventilator, face zgomot sau vibreaza la anumite frecvente, con-
figurati urmatorii parametri sau grupuri de parametri pentru a reduce sau elimina zgomotul sau vibratiile:

«  Grupul de parametri 4-6* Speed Bypass (Bypass vitezd).
«  Setati parametrul 14-03 Overmodulation (Supramodulatie) la [0] Off (Dezactivat).
+  Caracteristica de comutare si frecventa de comutare grupul de parametri 14-0* Inverter Switching (Comutare invertor).

«  Parametrul 1-64 Resonance Dampening (Amortizare rezonantd).
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4 Programare

4.1 Panoul de comanda local (LCP)

Convertizorul de frecventa poate fi programat de la LCP sau de pe un PC prin portul RS485 COM instaland programul MCT 10 Setup
Software.

Panoul LCP este impartit in 4 grupe functionale.

« A Afisaj

« B.Tasta de meniu

« C.Tastele de navigare si indicatoarele luminoase

+ D.Taste de operare si indicatoare luminoase

s
1 b
a
2 S
- | @
3 ] 1-20 Motor Power 1
}‘ [5] 0.37kW - 0.5HP 1
Setupt Napy 5

Satus  Quick Main
Menu Menu

Imagine 26: Panoul de comanda local (LCP)

A. Afisaj
Afisajul LCD este prevazut cu iluminare si are 2 linii alfanumerice. Toate datele sunt afisate pe panoul LCP. In imaginea Imagine 26
sunt prezentate informatiile care pot fi citite de pe afisaj.

Tabel 13: Legenda la Sectiunea A

1 | Numarul si numele parametrului.

2 | Valoarea parametrului.

3 | Numarul de configurare arata setul de parametri activ si setul de parametri de editare. Daca aceeasi configurare functioneaza
atat ca set de parametri activ, cat si ca set de parametri de editare, se va afisa doar numarul respectiv de configurare (configu-
rare din fabrica). Dacd setul de parametri activ diferd de cel de editare, ambele numere sunt afisate pe afisaj (Configurare 12).

Numarul afisat intermitent arata setul de parametri de editare.

4 | Directia motorului este afisata in partea din stanga jos a afisajului — indicata de o sageata de mici dimensiuni, aratand directia
spre dreapta sau spre stanga.

5 | Triunghiul indica daca panoul LCP este in meniul Status (Stare), Quick Menu (Meniu rapid) sau Main Menu (Meniu principal).

B. Tasta de meniu
Apasati pe tasta [Menu] (Meniu) pentru a selecta Status (Stare), Quick Menu (Meniu rapid) sau Main Menu (Meniu principal).
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C. Tastele de navigare si indicatoarele luminoase

Tabel 14: Legenda la Sectiunea C

6 | LED-ul Com. (Comunicatie): clipeste intermitent in timpul comunicatiei pe magistrala.

7 | LED-ul verde/On (Pornit): indicd functionarea corecta a sectiunii de comanda.

8 | LED-ul galben/Warn. (Avertisment): indicd un avertisment.

9 | LED-ul rosu intermitent/Alarm (Alarma): indica o alarma.

10 | [Back] (Inapoi): pentru deplasarea la etapa precedentd sau la nivelul precedent din structura de navigare.

11 | [2][*][»]: pentru navigarea intre grupurile de parametri, parametri si in cadrul parametrilor. Acestea pot fi utilizate pentru
configurarea referintei locale.

12 | [OK]: pentru selectarea unui parametru si pentru acceptarea modificarilor la setarile parametrilor.

D. Taste de operare si indicatoare luminoase

Tabel 15: Legenda la Sectiunea D

13

[Hand On] (Pornire manuald): porneste motorul si permite controlul convertizorului de frecventa prin intermediul panoului
LCP.

[2] COAST INVERSE (ROTIRE DIN INERTIE INVERSA) ESTE OPTIUNEA IMPLICITA PENTRU PARAMETRUL 5-12 TERMINAL 27 DIGI-
TAL INPUT (IESIRE DIGITALA BORNA 27). DACA NU EXISTA ALIMENTAREA DE 24 V LA BORNA 27, [HAND ON] (PORNIRE
MANUALA) NU PORNESTE MOTORUL. CONECTATI BORNA 12 LA BORNA 27.

14

[Off/Reset] (Oprire/Resetare): opreste motorul (deconectare). Daca sunteti in modul Alarma, alarma este resetata.

15

[Auto On] (Pornire automata): Convertizorul de frecventa este controlat prin terminalele de comanda sau prin comunicatie
seriala.

4.2 Expert de configurare

4.2.1 Prezentarea expertului de configurare

Meniul expertului incorporat indruma instalatorul prin configurarea convertizorului de frecventa intr-un mod clar si structurat, pen-
tru aplicatiile in bucla deschisa si in bucla inchisa si pentru setarile rapide ale motorului.

FC
+24V(ES) 12
INT.DIG. 18— ~——
INT.DIG.  19¢ Pornire

INT. DIG. COM20
INT.DIG. 27

INT.DIG. 29

+10V

INT. A
B 5

COM INT/IES. 55

IES. A/IES. D 42 T0-10V
IEg.A/IEg.D 0-10

e30bb674.11

(IES) 50
53

Referinta

Imagine 27: Cablurile convertizorului de frecventa

Expertul va fi afisat dupa pornire pana la modificarea oricarui parametru. Expertul poate fi intotdeauna accesat din nou din Quick
Menu (Meniu rapid). Apasati pe [OK] pentru a porni expertul. Apasati pe [Back] (Inapoi) pentru a reveni la vizualizarea stari.
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Apasati OK pentru a lansa Expertul
Apasati Back pentru a omite
Configurare1 v

e30bb629.10

Imagine 28: Expertul de pornire/iesire

4.2.2 Expertul de configurare pentru aplicatiile cu bucla deschisa

Selectati limba
preferata la pornire.

Selectati limba
[Menglezs
ena] SO Gk Man

Urmatorul ecranul este
ecranul Wizard (Expert).

Apsati OK pentru alansa Expertal

ApasatiBack pentrua omite
Configuare 17

Mena| Saus Quick  Mam
Men

u_ Meny

Ecranul expertului

00z

ook

Configuare1 .

Menu|| SttUs Quik  Nam
Meny|

Ecran de stare

Expertul poate fi intotdeauna
accesat din nou din Quick
Menu (Meniu rapid).

. Expertul se lanseaza

Selectati Configurar regionale
[ putere kwi/50 Hz

Tip retea
200 240V/50 Hziungh
v

Motor cu magneti permanenti IH motor Motor asincron

Asincron
v
Curent de sarcina motor
A
e moto
Viteza nominala motor
RPM

Frecventa motor
lunominal
uN::m inal motor cont. B e
- v

.
= Curent de sarcing motor
Rezistenta stator
Ohmi
Viteza nominala motor

Poli motor

1420 LIV
Tensiune clectromag. 2 1.000 rpm Inductanta axa q (Lq) Sat. inductanta axa d (LdSat)
157 v B mi v B v

Inductanta axa d (Ld) Sat. inductanta axa q (LgSat)

mH Tip motor = IPM el mH v

Curent la inductanta min. pt axa d
Tip motor = SPM
Curent la inductanta min. ptaxaq

Mod de pornire

[ Detectie rotor

Factor amp. detectie pozifie
I 5

Detectie rotor blocat

@ oprit

Timp detectie rotor blocat [5]
0.0

Frecventa max. de iesire
& -

v

Lungime cablu motor
m v

Setare Limita inf. viteza motor
Hz

|Setare Limita sup. viteza motor,
e 2

Set timp de demaraj rampa 1
[ s

Settimp incetinire rampa 1
o010

Tip motor = Asincron

Formire cu rotoral i scare 60w
Dezactivat

Tensiune

Setare Tensiune scazuta T53
v

Setare Tensiune inalta T53

o
022009

v

Tip motor = Motor cu magneti permanenti

Selectare Mod T53
Curent

Curent

Setare Curent scazut T53
A

e Curent ridicat T3
A

Setare referina min.

(T Hz

Setare referinta max.
Hz

Selectare functie la releu 1

@] Fara functie

Selectare functie la releu 2
Fara functie

‘Adaptare autom. motor

(Nu efectuati AMA) v

!

.. Expertul se lanseaz3

| erecuiayamn

Adaptare autom. motor OK AMA functionala AMA esuat
Apasai OK -
1 1 !
AMA OK AMA esuat

Imagine 29: Expertul de configurare pentru aplicatiile cu bucla deschisa

Tabel 16: Expertul de configurare pentru aplicatiile cu bucla deschisa

e30bc244.16

Parametru Optiune

Valoare im- Utilizare
plicita

Regional Set- [1]US (SUA)
tings (Configu-
rdri regionale)

Parametrul 0-03 | [0] International (International) | [0] Interna- -

tional (Inter-
national)

Danfoss A/S ©2019.11

AQ275641848264r0-000101 / 132R0078 | 37



Danifi

Programare

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Ghid de operare

Parametru

Optiune

Valoare im-
plicita

Utilizare

Parametrul 0-06
GridType (Tip
retea)

[0] 200 - 240 V//50 Hz/retea IT[1]
200 - 240 V/50 Hz/triunghi[2]
200-240 V/50 Hz[10] 380 — 440
V/50 Hz/retea IT[11] 380-440
V/50 Hz/triunghi[12] 380-440
V/50 Hz[20] 440 - 480 V/50 Hz/
retea IT[21] 440-480 V//50 Hz/
triunghi[22] 440-480 /50
Hz[30] 525 - 600 V/50 Hz/retea
IT[31] 525-600 V/50 Hz/triun-
ghi[32] 525-600 V/50 Hz[100]
200 - 240 V/60 Hz/retea IT[101]
200-240 V/60 Hz/triunghi[102]
200-240 V/60 Hz[110] 380 - 440
V/60 Hz/retea IT[111] 380-440
V/60 Hz/triunghi[112] 380-440
V/60 Hz[120] 440 - 480 V/60 Hz/
retea IT[121] 440-480 V/60 Hz/
triunghi[122] 440-480 V/60
Hz[130] 525 - 600 V/60 Hz/retea
IT[131] 525-600 V/60 Hz/triun-
ghi[132] 525-600 V/60 Hz

Tn functie de
marime

Selectati modul de operare pentru repornirea dupd reconec-
tarea convertizorului de frecventa la tensiunea retelei dupa
oprire.

Parametrul 1-10
Motor Con-
struction (Con-
structia motor-
ului)

*[0] Asynchron (Asincron)

[1] PM, non-salient SPM (MP,
mot cu poli mas)[3] PM, salient
IPM (PM, IPM domin.)

[0] Asynchron
(Asincron)

Setarea valorii parametrului poate modifica acesti parametri:

Parametrul 1-01 Motor Control Principle (Principiu control
motor).

Parametrul 1-03 Torque Characteristics (Caracteristici de
cuplu).

Parametrul 1-08 Motor Control Bandwidth (Ldtime de ban-
dad control motor).

Parametrul 1-14 Damping Gain (Amplificare amortizare).

Parametrul 1-15 Low Speed Filter Time Const (Const. de
timp filtru vit. redusa).

Parametrul 1-16 High Speed Filter Time Const (Const. de
timp filtru vit. crescutd).

Parametrul 1-17 Voltage Filter Time Const (Const. de timp
filtru tensiune).

Parametrul 1-20 Motor Power (Putere motor).
Parametrul 1-22 Motor Voltage (Tensiune motor).
Parametrul 1-23 Motor Frequency (Frecventd motor).
Parametrul 1-24 Motor Current (Curent motor).

Parametrul 1-25 Motor Nominal Speed (Vitezd nominald
motor).

Parametrul 1-26 Motor Cont. Rated Torque (Cuplu nominal
motor cont.).

Parametrul 1-30 Stator Resistance (Rs) (Rezistentad stator

(Rs)).

Parametrul 1-33 Stator Leakage Reactance (X1) (Reactanta
de dispersie a statorului (X1)).

Parametrul 1-35 Main Reactance (Xh) (Reactanta principa-
I (Xh)).
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Parametru Optiune Valoare im- Utilizare
plicita
«  Parametrul 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Inductantd axd d
(Ld)).
«  Parametrul 1-38 g-axis Inductance (Lg) (Inductanta axd q
(L))
«  Parametrul 1-39 Motor Poles (Poli motor).
«  Parametrul 1-40 Back EMF at 1000 RPM (Tensiune electro-
magneticd indusd la 1000 RPM).
* Parametrul 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (Sat. induc-
tantd axd d (LdSat)).
«  Parametrul 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) (Sat. induc-
tantd axd q (LgSat)).
«  Parametrul 1-46 Position Detection Gain (Factor de amplifi-
care detectie pozitie).
«  Parametrul 1-48 Current at Min Inductance for d-axis (Cur-
ent la inductanta min. pt axa d).
«  Parametrul 1-49 Current at Min Inductance for g-axis (Cur-
ent la inductanta min. pt axa q).
«  Parametrul 1-66 Min. Current at Low Speed (Curent min. la
vitezd redusd).
«  Parametrul 1-70 PM Start Mode (Mod pornire motor cu
magneti permanenti).
«  Parametrul 1-72 Start Function (Functie de pornire).
«  Parametrul 1-73 Flying Start (Pornire cu rotorul in miscare).
«  Parametrul 1-80 Function at Stop (Functie la Oprire).
«  Parametrul 1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz] (Vitezd
minimd pt functia la oprire [Hz]).
«  Parametrul 1-90 Motor Thermal Protection (Protectie termi-
cd motor).
«  Parametrul 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current (Curent
mentinere c.c./preincdlzire motor).
«  Parametrul 2-01 DC Brake Current (Curent frand c.c.).
«  Parameter 2-02 DC Braking Time (Timp franare c.c.).
«  Parametrul 2-04 DC Brake Cut In Speed (Vitezd cuplare fra-
ndc.c.).
«  Parametrul 2-10 Brake Function (Functie de frand).
«  Parametrul 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Limitd supe-
rioard vitezd motor [Hz]).
«  Parametrul 4-19 Max Output Frequency (Frecventd max. de
iesire).
«  Parametrul 4-58 Missing Motor Phase Function (Functie lip-
sd fazd motor).
«  Parametrul 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation
(Compensare timp mort reducere vitezd).
Parametrul 1-20 | 0,12-110kW/0,16 — 150 CP In functiede | Introduceti puterea motorului de pe placuta nominala.
Motor Power marime
(Putere motor)
Parametrul 1-22 | 50- 1000V Infunctiede | Introduceti tensiunea motorului de pe plicuta nominala.
Motor Voltage marime
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Parametru

Optiune

Valoare im-
plicita

Utilizare

(Tensiune mo-
tor)

Parametrul 1-23
Motor Frequen-
cy (Frecventa
motor)

20-400 Hz

Tn functie de
marime

Introduceti frecventa motorului de pe placuta nominala.

Parametrul 1-24
Motor Current
(Curent motor)

0,01 -10000,00 A

In functie de
marime

Introduceti curentul de sarcina al motorului de pe placuta
nominala.

Parametrul 1-25
Motor Nominal
Speed (Viteza
nominald mo-
tor)

50-9999 RPM

Tn functie de
marime

Introduceti viteza nominald a motorului de pe placuta nomi-
nala.

Parametrul 1-26
Motor Cont.
Rated Torque
(Cuplu nominal
motor cont.)

0,1-1000,0 Nm

In functie de
madrime

Acest parametru este disponibil cand parametrul 1-10 Motor
Construction (Constructie motor) este setat la optiuni care ac-
tiveaza modul motorului cu magneti permanenti.

Modificarea acestui parametru afecteaza configurarea al-

tor parametri.

Parametrul 1-29
Automatic Mo-
tor Adaption
(AMA) (Adap-
tare automatad
motor (AMA))

Consultati parametrul 1-29 Au-
tomatic Motor Adaption (AMA)
(Adaptare automata motor
(AMA)).

Off (Oprit)

Efectuarea unei AMA optimizeaza performanta motorului.

Parametrul 1-30
Stator Resist-
ance (Rs) (Rezis-
tentd stator

(Rs)

0,000 - 99,990 O

In functie de
marime

Configurati valoarea rezistentei statorului.

Parametrul 1-37
d-axis Induc-
tance (Ld) (In-
ductantd axa d
(Ld))

0,000 - 1000,000 mH

In functie de
madrime

Introduceti valoarea inductantei axei d. Obtineti valoarea din
fisa de date a motorului cu magneti permanenti.

Parametrul 1-38
g-axis Induc-
tance (Lq) (In-
ductantd axd q
(Lg)

0,000 - 1000,000 mH

In functie de
marime

Introduceti valoarea inductantei axei .

Parametrul 1-39
Motor Poles
(Poli motor)

2-100

Introduceti numarul de poli ai motorului.

Parametrul 1-40
Back EMF at
1000 RPM (Ten-
siune electro-

10-9000V

In functie de
marime

Tensiune electromagneticd indusa eficace intre faze, la o vi-
tezd mecanica de 1.000 RPM.
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torul in miscare)

Parametru Optiune Valoare im- Utilizare
plicita
magneticd in-
dusd la 1.000
RPM)
Parametrul 1-42 | 0-100m 50m Introduceti lungimea cablului de motor.
Motor Cable
Length (Lun-
gime cablu mo-
tor)
Parametrul 1-44 | 0,000 - 1000,000 mH In functie de | Acest parametru corespunde saturatiei inductantei Ld. in
d-axis Induc- marime mod ideal, acest parametru are aceeasi valoare ca si parame-
tance Sat. trul 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Inductantd axd d (Ld)). Totusi,
(LdSat) (Sat. in- daca furnizorul motorului ofera o curba de inductie, introdu-
ductantd axa d ceti valoarea inductiei, care este 200% din curentul nominal.
(LdSat))
Parametrul 1-45 | 0,000 - 1000,000 mH Infunctiede | Acest parametru corespunde saturatiei inductantei Lq. In
g-axis Induc- marime mod ideal, acest parametru are aceeasi valoare ca si parame-
tance Sat. trul 1-38 g-axis Inductance (Lg) (Inductantd axd q (Lg)). Totusi,
(LgSat) (Sat. in- daca furnizorul motorului ofera o curba de inductie, introdu-
ductantd axd q ceti valoarea inductiei, care este 200% din curentul nominal.
(LgSat))
Parametrul 1-46 | 20 -200% 100% Ajusteazd inaltimea impulsului de testare in timpul detectarii
Position Detec- pozitiei la pornire.
tion Gain (Fac-
tor de amplifi-
care detectie
pozitie)
Parametrul 1-48 | 20 -200% 100% Introduceti punctul saturatiei inductantei.
Current at Min
Inductance for
d-axis (Curent
lainductanta
min. pt axa d)
Parametrul 1-49 | 20 - 200% 100% Acest parametru precizeaza curba de saturatie a valorilor in-
Current at Min ductantei d si g. De la 20 la 100% din acest parametru, induc-
Inductance for tantele sunt aproximate liniar datorita parametrului 1-37 d-
g-axis (Curent axis Inductance (Ld) (Inductantd axda d (Ld)), parametrului 1-38
lainductanta g-axis Inductance (Lq) (Inductantd axa q (Lq)), parametrului
min. pt axa q) 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (Sat. inductantd axa d
(LdSat)) si parametrului 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
(Sat. inductantd axd q (LgSat)).
Parametrul 1-70 | [0] Rotor Detection (Detectie ro- | [0] Rotor De- | Selectati modul de pornire al motorului cu magneti perma-
PM Start Mode | tor)[1] Parking (Parcare) tection (De- nenti.
(Mod pornire tectie rotor)
motor cu mag-
neti permanen-
ti)
Parametrul 1-73 | [0] Disabled (Dezactivat)[1] Ena- | [0] Disabled Selectati [1] Enabled (Activat) pentru a permite convertizoru-
Flying Start bled (Activat) (Dezactivat) lui de frecventa sa controleze motorul in miscare la caderea
(Pornire cu ro- retelei de alimentare Selectati [0] Disabled (Dezactivat) daca

aceasta functie nu este necesara. Cand acest parametru este
setat la [1] Enabled (Activat), parametrul 1-71 Start Delay (In-
tdrziere la pornire) si parametrul 1-72 Start Function (Functie de
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Function Relay

Function Relay (Functie releu).

Parametru Optiune Valoare im- Utilizare
plicita

pornire) nu sunt functionali. Parametrul 1-73 Flying Start (Por-
nire cu rotorul in miscare) este activ numai in modul VVC™.

Parametrul 3-02 | -4999,000 — 4999,000 0 Referinta minima reprezintd valoarea cea mai mica ce se

Minimum Refer- poate obtine prin insumarea tuturor referintelor.

ence (Referintd

minimd)

Parametrul 3-03 | -4999,000 - 4999,000 50 Referinta maxima este valoarea cea mai mare ce se poate ob-

Maximum Ref- tine prin insumarea tuturor referintelor.

erence (Referin-

td maximda)

Parametrul 3-41 | 0,05 -3600,00 s infunctie de | Daca se selecteaza motorul asincron, timpul de demaraj este

Ramp 1 Ramp marime intre 0 si valoarea nominala a parametrului 1-23 Motor Fre-

Up Time (Timp quency (Frecventd motor). Dacd se selecteaza motorul cu

de demaraj magneti permanenti, timp de demaraj este intre 0 si valoarea

rampd 1) nominala a parametrului 1-25 Motor Nominal Speed (Vitezd
nominald motor).

Parametrul 3-42 | 0,05 -3600,00s Infunctiede | Pentru motoarele asincrone, timpul de incetinire este intre

Ramp 1 Ramp marime valoarea nominala a parametrului 1-23 Motor Frequency (Frec-

Down Time ventd motor) si 0. Pentru motoarele cu magneti permanenti,

(Timp de inceti- timpul de incetinire este intre valoarea parametrului 1-25 Mo-

nire rampa 1) tor Nominal Speed (Vitezd nominald motor) si 0.

Parametrul 4-12 | 0,0-400,0 Hz OHz Introduceti limita minima pentru viteza redusa.

Motor Speed

Low Limit [Hz]

(Limitd inferi-

oard vitezd mo-

tor [Hz])

Parametrul 4-14 | 0,0-400,0 Hz 100 Hz Introduceti limita maxima pentru viteza ridicata.

Motor Speed

High Limit [Hz]

(Limita superi-

oard vitezd mo-

tor [Hz])

Parametrul 4-19 | 0,0-400,0 Hz 100 Hz Introduceti valoarea maxima a frecventei de iesire. Daca par-

Max Output ametrul 4-19 Max Output Frequency (Frecventd max. de iesire)

Frequency este setat la o valoare mai mica decat cea a parametrului 4-14

(Frecventd max. Motor Speed High Limit [Hz] (Limitd superioard vitezd motor

de iesire) [HZz]), parametrul 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Limitd su-
perioard vitezd motor [Hz]) va fi setat la o valoare egala cu cea
a parametrului 4-19 Max Output Frequency (Frecventd max. de
iesire) in mod automat.

Parametrul 5-40 | Consultati parametrul 5-40 [9] Alarm Selectati functia pentru a controla releul de iesire 1.

Function Relay | Function Relay (Functie releu). (Alarma)

(Functie releu)

Parametrul 5-40 | Consultati parametrul 5-40 [5] Drive run- | Selectati functia pentru a controla releul de iesire 2.

ning (Convert.

Terminal 53
Low Voltage

(Functie releu) frecv. in func-
tionare)
Parametrul 6-10 | 0,00- 10,00V 0,07V Introduceti tensiunea care corespunde valorii reduse de re-

ferinta.
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Parametru

Optiune

Valoare im-
plicita

Utilizare

(Tensiune scd-
zutd la borna
53)

Parametrul 6-11
Terminal 53
High Voltage
(Tensiune ridi-
catd la borna
53)

0,00-10,00V

([

Introduceti tensiunea care corespunde valorii ridicate de re-
ferinta.

Parametrul 6-12
Terminal 53
Low Current
(Curent scazut
la borna 53)

0,00-20,00mA

4mA

Introduceti curentul care corespunde valorii reduse de refer-
inta.

Parametrul 6-13
Terminal 53
High Current
(Curentridicat
la borna 53)

0,00-20,00mA

20 mA

Introduceti curentul care corespunde valorii ridicate de refer-
inta.

Parametrul 6-19
Terminal 53
mode (Mod bor-
nas53)

[0] Current (Curent)[1] Voltage

(Tensiune)

[1] Voltage
(Tensiune)

Selectati daca borna 53 este utilizata pentru intrarea de cur-
ent sau de tensiune.

Parametrul
30-22 Locked
Rotor Detection
(Detectie rotor
blocat)

[0] Off (Oprit)[1] On (Pornit)

[0] Off (Oprit)

Parametrul
30-23 Locked
Rotor Detection
Time [s] (Timp
detectie rotor
blocat [s])

005-1s

0,10s
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4.2.3 Expertul de configurare pentru aplicatiile cu bucld inchisa

Motor cu magneti permanenti

1-24 Curent de sarcing motor

1-25 Viteza nominala motor
ERRIIRPM

1-26 Cuplu nominal motor cont.
Nm

Rezistenta stator

@Hohmi

1-39 Poli motor

E

1-40 Tens. electromag. la 1.000 RPM
570

- Expertul se lanseaza

0-03 Configurari regionale
Putere kW/50 Hz

006 Tip retea
(81200 - 240 V/50 Hz/triunghi

1-00 Mod configurare
[BlBucla inchisa

1-10 Tip motor
Asincron

738 Inductants axa q (La)
mH

Tip motor = SPM

1-37 Inductanta axa d (Ld)
mH Tip motor = IPM

e30bc402.14

Motor asincron

1-20 Putere motor
kW

1-22 Tensiune motor
200 1

1-23 Frecventa motor
Hz

Curent de sarcina motor
B A

1-25 Viteza nominala motor
RPM —

1-44 Sat. inductanta axa d (LdSat)
mH

1-45 Sat. inductanta axa q (Lqsat)
BEmH

1-48 Curent la inductanta min. pt axa d

100 B3

1-49 Curent la inductanta min. ptaxa q
| %

Tip motor = Motor cu magneti permanenti

Curent

1-70 Mod de pornire
Detectie rotor

1-46 Factor amplif. detectie pozitie
%

30-22 Detectie rotor blocat
Oprit

30-23 Timp detecte rotor blocat [s]
0.1

4-19 Frecventa max. de iesire

S Hz
R

1-42 Lungime cablu motor
m

imita inferioara viteza motor
Hz

imita superioara viteza motor
(=] Hz

341 Timp de demaraj rampa 1
001083

342 Timp de incetinire rampa 1
00108

Tip motor = Asincron

M20-00Sursareactie 1~

M3.6Sursareferinga2
 EINefunctional |

3-02 Referinga min.

3-03 Referinta max.

3-10 Referinta predefinita [0]
%

6-29 Mod borna 54
Tensiune

1-73 Pornire cu rotorul in miscare

Acest dialog trebuie s fie configurat 1d
[1]Intrare analogica 54

Tensiune

6-26 Const. de timp filtru
0,018

6-22 Curent scazut T54
A

| 00500

20-81 Control normal/inversat PI
624 Val. react, scazuta T54 ENormal

[ +z

O He

20-83 Control normal/inversat Pl

6-23 Curent ridicat 54 Hz

EEERA

6-25 Val. react. ridicata T54

20-93 Factor de ampl. propor. PI

022007

Hz 20-94 Timp de integrare P
s

0050 3E3

1-29 Adaptare autom. motor

Oprit

.. Expertul se lanseaza

Imagine 30: Expertul de configurare pentru aplicatiile cu bucla inchisa

Tabel 17: Expertul de configurare pentru aplicatiile cu buc

13 inchisa

6-20 Tensiune scazuta T54

6-24 Val. react. scazuta T54

6-21 Tensiune inalta 154

6-25 Val. react. ridicata 154

Parametru Interval Valoare im- Utilizare
plicita

Parametrul 0-03 | [0] International (International) | [0] Interna- -
Regional Set- [1]US (SUA) tional (Inter-
tings (Configu- national)
rdri regionale)
Parametrul 0-06 | [0] 200 - 240 V//50 Hz/retea IT[1] | Selectatin Selectati modul de operare pentru repornirea dupd reconec-
GridType (Tip 200 - 240 V/50 Hz/triunghi[2] functie de tarea convertizorului de frecventa la tensiunea retelei dupa
retea) 200-240V/50 Hz[10] 380-440 | marime oprire.

V/50 Hz/retea IT[11] 380-440

V/50 Hz/triunghi[12] 380-440

V/50 Hz[20] 440 - 480 V//50 Hz/

retea IT[21] 440-480 V/50 Hz/
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Parametru Interval Valoare im- Utilizare
plicita

triunghi[22] 440-480 V/50
Hz[30] 525 - 600 V/50 Hz/retea
IT[31] 525-600 V/50 Hz/triun-
ghi[32] 525-600 V/50 Hz[100]
200 - 240 V/60 Hz/retea IT[101]
200-240 V/60 Hz/triunghi[102]
200-240V/60 Hz[110] 380 - 440
V/60 Hz/retea IT[111] 380-440
V/60 Hz/triunghi[112] 380-440
V/60 Hz[120] 440 — 480 V/60 Hz/
retea IT[121] 440-480 V/60 Hz/
triunghi[122] 440-480 V/60
Hz[130] 525 - 600 V/60 Hz/retea
IT[131] 525-600 V/60 Hz/triun-
ghi[132] 525-600 V/60 Hz

Parametrul 1-00 | [0] Open loop (Bucld deschisd) [0] Open loop | Selectati [3] Closed loop (Bucld inchisd).
Configuration [3] Closed loop (Bucld inchisd) (Bucld deschi-

Mode (Mod sd)

configurare)

Parametrul 1-10 | +[o; Asynchron (Asincron) [0] Asynchron | Setarea valorii parametrului poate modifica acesti parametri:

Motor Con- . (Asincron)

struction (Con- [1] PM, non-salient SPM (MP, «  Parametrul 1-01 Motor Control Principle (Principiu control
tructi ) mot cu poli mas)[3] PM, salient motor).

structia motor—\ \op1 (pp, 1PM domin.) o o

ului) «  Parametrul 1-03 Torque Characteristics (Caracteristici de

cuplu).

«  Parametrul 1-08 Motor Control Bandwidth (Ldtime de ban-
dd control motor).

«  Parametrul 1-14 Damping Gain (Amplificare amortizare).

«  Parametrul 1-15 Low Speed Filter Time Const (Const. de
timp filtru vit. redusa).

«  Parametrul 1-16 High Speed Filter Time Const (Const. de
timp filtru vit. crescutd).

«  Parametrul 1-17 Voltage Filter Time Const (Const. de timp
filtru tensiune).

«  Parametrul 1-20 Motor Power (Putere motor).

«  Parametrul 1-22 Motor Voltage (Tensiune motor).

«  Parametrul 1-23 Motor Frequency (Frecventd motor).
«  Parametrul 1-24 Motor Current (Curent motor).

«  Parametrul 1-25 Motor Nominal Speed (Vitezd nominald
motor).

«  Parametrul 1-26 Motor Cont. Rated Torque. (Cuplu nominal
motor cont.)

«  Parametrul 1-30 Stator Resistance (Rs) (Rezistentd stator

(Rs)).

«  Parametrul 1-33 Stator Leakage Reactance (X1) (Reactanta
de dispersie a statorului (X1)).

«  Parametrul 1-35 Main Reactance (Xh) (Reactanta principa-
la (Xh)).

«  Parametrul 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Inductantd axd d

(Ld)).
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Parametru Interval Valoare im- Utilizare
plicita
«  Parametrul 1-38 g-axis Inductance (Lg) (Inductantd axd q
(Lq)).
«  Parametrul 1-39 Motor Poles (Poli motor).
«  Parametrul 1-40 Back EMF at 1000 RPM (Tensiune electro-
magneticd indusd la 1000 RPM).
«  Parametrul 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (Sat. induc-
tantd axd d (LdSat)).
«  Parametrul 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqgSat) (Sat. induc-
tantd axad q (LgSat)).
«  Parametrul 1-46 Position Detection Gain (Factor de amplifi-
care detectie pozitie).
«  Parametrul 1-48 Current at Min Inductance for d-axis (Cur-
ent la inductanta min. pt axa d).
«  Parametrul 1-49 Current at Min Inductance for g-axis (Cur-
ent lainductanta min. pt axa q).
«  Parametrul 1-66 Min. Current at Low Speed (Curent min. la
vitezd redusa).
«  Parametrul 1-70 PM Start Mode (Mod pornire motor cu
magneti permanenti).
«  Parametrul 1-72 Start Function (Functie de pornire).
«  Parametrul 1-73 Flying Start (Pornire cu rotorul in miscare).
«  Parametrul 1-80 Function at Stop (Functie la Oprire).
«  Parametrul 1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz] (Vitezd
minimd pt functia la oprire [Hz]).
«  Parametrul 1-90 Motor Thermal Protection (Protectie termi-
cd motor).
«  Parametrul 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current (Curent
mentinere c.c./preincdlzire motor).
«  Parametrul 2-01 DC Brake Current (Curent frdnd c.c.)
«  Parameter 2-02 DC Braking Time (Timp franare c.c.).
«  Parametrul 2-04 DC Brake Cut In Speed (Vitezd cuplare fra-
ndc.c.).
«  Parametrul 2-10 Brake Function (Functie de frand).
«  Parametrul 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Limitd supe-
rioara vitezd motor [Hz]).
«  Parametrul 4-19 Max Output Frequency (Frecventd max. de
iesire).
«  Parametrul 4-58 Missing Motor Phase Function (Functie lip-
sd fazd motor).
«  Parametrul 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation
(Compensare timp mort reducere vitezd).
Parametrul 1-20 | 0,09- 110 kW Infunctiede | Introduceti puterea motorului de pe placuta nominala.
Motor Power marime
(Putere motor)
Parametrul 1-22 | 50- 1000V Infunctiede | Introduceti tensiunea motorului de pe plicuta nominala.
Motor Voltage marime
(Tensiune mo-
tor)
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Parametru

Interval

Valoare im-
plicita

Utilizare

Parametrul 1-23
Motor Frequen-
cy (Frecventa
motor)

20-400Hz

In functie de
marime

Introduceti frecventa motorului de pe placuta nominala.

Parametrul 1-24
Motor Current
(Curent motor)

0-10000A

In functie de
marime

Introduceti curentul de sarcina al motorului de pe placuta
nominala.

Parametrul 1-25
Motor Nominal
Speed (Viteza
nominald mo-
tor)

50-9999 RPM

In functie de
marime

Introduceti viteza nominald a motorului de pe placuta nomi-
nala.

Parametrul 1-26
Motor Cont.
Rated Torque
(Cuplu nominal
motor cont.)

0,7-1000,0 Nm

In functie de
marime

Acest parametru este disponibil cand parametrul 1-10 Motor
Construction (Constructie motor) este setat la optiuni care ac-
tiveaza modul motorului cu magneti permanenti.

Modificarea acestui parametru afecteaza configurarea al-

tor parametri.

Parametrul 1-29
Automatic Mo-
tor Adaption
(AMA) (Adap-
tare automata
motor (AMA))

Off (Oprit)

Efectuarea unei AMA optimizeazd performanta motorului.

Parametrul 1-30
Stator Resist-
ance (Rs) (Rezis-
tentd stator
(Rs))

0-99,9900Q

In functie de
marime

Configurati valoarea rezistentei statorului.

Parametrul 1-37
d-axis Induc-
tance (Ld) (In-
ductantd axa d

(Ld))

0,000 - 1000,000 mH

In functie de
marime

Introduceti valoarea inductantei axei d. Obtineti valoarea din
fisa de date a motorului cu magneti permanenti.

Parametrul 1-38
g-axis Induc-
tance (Lg) (In-
ductantd axd q

(Lg))

0,000 - 1000,000 mH

Tn functie de
marime

Introduceti valoarea inductantei axei g.

Parametrul 1-39
Motor Poles
(Poli motor)

2-100

Introduceti numdrul de poli ai motorului.

Parametrul 1-40
Back EMF at
1000 RPM (Ten-
siune electro-
magneticd in-

10-9000V

Tn functie de
marime

Tensiune electromagneticd indusa eficace intre faze, la o vi-
teza mecanica de 1.000 RPM.
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Minimum Refer-

Parametru Interval Valoare im- Utilizare
plicita
dusd la 1.000
RPM)
Parametrul 1-42 | 0-100m 50m Introduceti lungimea cablului de motor.
Motor Cable
Length (Lun-
gime cablu mo-
tor)
Parametrul 1-44 | 0,000 - 1000,000 mH In functiede | Acest parametru corespunde saturatiei inductantei Ld. In
d-axis Induc- marime mod ideal, acest parametru are aceeasi valoare ca si parame-
tance Sat. trul 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Inductanta axd d (Ld)). Totusi,
(LdSat) (Sat. in- daca furnizorul motorului ofera o curba de inductie, introdu-
ductantd axd d ceti valoarea inductiei, care este 200% din curentul nominal.
(LdSat))
Parametrul 1-45 | 0,000 - 1000,000 mH Infunctiede | Acest parametru corespunde saturatiei inductantei Lq. Tn
g-axis Induc- marime mod ideal, acest parametru are aceeasi valoare ca si parame-
tance Sat. trul 1-38 g-axis Inductance (Lqg) (Inductanta axd q (Lg)). Totusi,
(LgSat) (Sat. in- daca furnizorul motorului ofera o curba de inductie, introdu-
ductantd axd q ceti valoarea inductiei, care este 200% din curentul nominal.
(LgSat))
Parametrul 1-46 | 20 -200% 100% Ajusteazad inaltimea impulsului de testare in timpul detectarii
Position Detec- pozitiei la pornire.
tion Gain (Fac-
tor de amplifi-
care detectie
pozitie)
Parametrul 1-48 | 20 -200% 100% Introduceti punctul saturatiei inductantei.
Current at Min
Inductance for
d-axis (Curent
lainductanta
min. pt axa d)
Parametrul 1-49 | 20 -200% 100% Acest parametru precizeazd curba de saturatie a valorilor in-
Current at Min ductantei d si q. De la 20 la 100% din acest parametru, induc-
Inductance for tantele sunt aproximate liniar datorita parametrului 1-37 d-
g-axis (Curent axis Inductance (Ld) (Inductantd axa d (Ld)), parametrului 1-38
lainductanta g-axis Inductance (Lg) (Inductantd axd q (Lg)), parametrului
min. pt axa q) 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (Sat. inductantd axa d
(LdSat)) si parametrului 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
(Sat. inductantad axd q (LgSat)).
Parametrul 1-70 | [0] Rotor Detection (Detectie ro- | [0] Rotor De- | Selectati modul de pornire al motorului cu magneti perma-
PM Start Mode | tor)[1] Parking (Parcare) tection (De- nenti.
(Mod pornire tectie rotor)
motor cu mag-
neti permanen-
ti)
Parametrul 1-73 | [0] Disabled (Dezactivat)[1] Ena- | [0] Disabled Selectati [1] Enabled (Activat) pentru a permite convertizoru-
Flying Start bled (Activat) (Dezactivat) lui de frecventa sa controleze motorul care se roteste, de ex-
(Pornire cu ro- emplu, in aplicatiile cu ventilatoare. Cand se selecteaza PM,
torul in miscare) este activat acest parametru.
Parametrul 3-02 | -4999,000 —4999,000 0 Referinta minima reprezintd valoarea cea mai mica ce se

poate obtine prin insumarea tuturor referintelor.
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Terminal 54
High Voltage
(Tensiune ridi-
catd bornd 54)

Parametru Interval Valoare im- Utilizare
plicita

ence (Referintd

minimd)

Parametrul 3-03 | -4999,000 — 4999,000 50 Referinta maxima reprezinta valoarea maxima ce se poate

Maximum Ref- obtine prin insumarea tuturor referintelor.

erence (Referin-

td maximda)

Parametrul 3-10 | -100 - 100% 0 Introduceti punctul de functionare.

Preset Reference

(Referintd pre-

definitd)

Parametrul 3-41 | 0,05-3600,0s In functie de | Timpul de demaraj de la 0 la valoarea nominala a parametru-

Ramp 1 Ramp marime lui 1-23 Motor Frequency (Frecventd motor) pentru motoarele

Up Time (Timp asincrone. Timpul de demaraj de la 0 la parametrul 1-25 Mo-

de demaraj tor Nominal Speed (Vitezd nominald motor) pentru motoarele

rampd 1) cu magneti permanenti.

Parametrul 3-42 | 0,05-3600,0s Infunctiede | Timpul de incetinire de la valoarea nominala a parametrului

Ramp 1 Ramp marime 1-23 Motor Frequency (Frecventd motor) la 0 pentru motoarele

Down Time asincrone. Timpul de demaraj de la parametrul 1-25 Motor

(Timp de inceti- Nominal Speed (Vitezd nominald motor) la 0 pentru motoarele

nirerampa 1) cu magneti permanenti.

Parametrul 4-12 | 0,0-400,0 Hz 0,0Hz Introduceti limita minima pentru viteza redusa.

Motor Speed

Low Limit [Hz]

(Limitd inferi-

oard vitezd mo-

tor [Hz])

Parametrul 4-14 | 0,0 -400,0 Hz 100 Hz Introduceti limita minima pentru vitezd ridicata.

Motor Speed

High Limit [Hz]

(Limita superi-

oard vitezd mo-

tor [Hz])

Parametrul 4-19 | 0,0-400,0 Hz 100 Hz Introduceti valoarea maxima a frecventei de iesire. Daca par-

Max Output ametrul 4-19 Max Output Frequency (Frecventd max. de iesire)

Frequency este setat la o valoare mai mica decat cea a parametrului 4-14

(Frecventd max. Motor Speed High Limit [Hz] (Limitd superioard vitezd motor

de iesire) [Hz]), parametrul 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Limitd su-
perioard vitezd motor [Hz]) va fi setat la o valoare egala cu cea
a parametrului 4-19 Max Output Frequency (Frecventd max. de
iesire) in mod automat.

Parametrul 6-20 | 0,00- 10,00V 0,07V Introduceti tensiunea care corespunde valorii reduse de re-

Terminal 54 ferinta.

Low Voltage

(Tensiune sca-

zutd bornd 54)

Parametrul 6-21 | 0,00- 10,00V 10,00V Introduceti tensiunea care corespunde valorii ridicate de re-

ferinta.
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20-94 Pl Inte-

Parametru Interval Valoare im- Utilizare

plicita
Parametrul 6-22 | 0,00 - 20,00 mA 4,00 mA Introduceti curentul care corespunde valorii reduse de refer-
Terminal 54 inta.
Low Current
(Curent scazut
bornd 54)
Parametrul 6-23 | 0,00 - 20,00 mA 20,00 mA Introduceti curentul care corespunde valorii ridicate de refer-
Terminal 54 inta.
High Current
(Curent ridicat
bornd 54)
Parametrul 6-24 | -4999 - 4999 0 Introduceti valoarea reactiei care corespunde tensiunii re-
Terminal 54 duse sau curentului redus pentru parametrul 6-20 Terminal 54
Low Ref./Feedb. Low Voltage (Tensiune scdzutd la borna 54)/parametrul 6-22
Value (Val. ref./ Terminal 54 Low Current (Curent scdzut la borna 54).
react. scazutd
bornd 54)
Parametrul 6-25 | -4999 - 4999 50 Introduceti valoarea reactiei care corespunde tensiunii re-
Terminal 54 duse sau curentului redus pentru parametrul 6-21 Terminal 54
High Ref./Feedb. High Voltage (Tensiune ridicatd la borna 54)/parametrul 6-23
Value (Val. ref./ Terminal 54 High Current (Curent ridicat la borna 54).
react. ridicatd
bornd 54)
Parametrul 6-26 | 0,00-10,00s 0,01 Introduceti constanta de timp a filtrului.
Terminal 54 Fil-
ter Time Con-
stant (Constan-
td de timp filtru
bornd 54)
Parametrul 6-29 | [0] Current (Curent)[1] Voltage [1] Voltage Selectati daca borna 54 este utilizata pentru intrarea de cur-
Terminal 54 (Tensiune) (Tensiune) ent sau de tensiune.
mode (Mod bor-
nd 54)
Parametrul [0] Normal (Normal)[1] Inverse [0] Normal Selectati [0] Normal (Normal) pentru a seta controlul procesu-
20-81 PI Nor- (Inversat) (Normal) lui in vederea cresterii vitezei la iesire cand eroarea procesu-
mal/Inverse lui este pozitiva. Selectati [1] Inverse (Inversat) pentru a re-
Control (Control duce viteza la iesire.
normal/inversat
Pl)
Parametrul 0-200Hz 0Hz Introduceti viteza motorului care trebuie obtinuta ca semnal
20-83 PI Start de pornire pentru inceperea controlului PI.
Speed [Hz] (Vi-
tezd pornire Pl
[Hz])
Parametrul 0,00-10,00 0,01 Introduceti factorul de amplificare proportionala a regulator-
20-93 Pl Propor- ului procesului. Controlul rapid se obtine la amplificare ridi-
tional Gain cata. Totusi, daca amplificarea este prea mare, procesul poate
(Factor de am- deveni instabil.
plificare propor-
tionald PI)
Parametrul 0,1-999,0s 999,05 Introduceti timpul de integrare a regulatorului procesului.

Obtineti controlul rapid printr-un timp de integrare scurt,
desi daca timpul de integrare este prea scurt, procesul de-
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Parametru

Interval

Valoare im-
plicita

Utilizare

gral Time (Timp
de integrare PI)

vine instabil. Un timp de integrare excesiv de lung dezacti-
veaza actiunea de integrare.

Parametrul
30-22 Locked
Rotor Detection
(Detectie rotor
blocat)

[0] Off (Oprit)[1] On (Pornit)

[0] Off (Oprit)

Parametrul
30-23 Locked
Rotor Detection
Time [s] (Timp
detectie rotor
blocat [s])

0,05-1,00s

0,10s

4.2.4 Configuratie motor

Expertul de configurare a motorului indruma utilizatorii cdtre parametrii necesari ai motorului.

Tabel 18: Setarile expertului de configurare a motorului

Parametru

Interval

Valoare im-
plicita

Utilizare

Parametrul 0-03
Regional Set-
tings (Configu-
rdri regionale)

[0] International (International)
[1]US (SUA)

[0] Interna-
tional (Inter-
national)

Parametrul 0-06
GridType (Tip
retea)

[0] 200 - 240 V/50 Hz/retea IT[1]
200 - 240 V/50 Hz/triunghi[2]
200-240V/50 Hz[10] 380 - 440
V/50 Hz/retea IT[11] 380-440
V/50 Hz/triunghi[12] 380-440
V/50 Hz[20] 440 — 480 /50 Hz/
retea IT[21] 440-480 V/50 Hz/
triunghi[22] 440-480 V/50
Hz[30] 525 - 600 V/50 Hz/retea
IT[31] 525-600 V/50 Hz/triun-
ghi[32] 525-600 V/50 Hz[100]
200 - 240 V/60 Hz/retea IT[101]
200-240 V/60 Hz/triunghi[102]
200-240 V/60 Hz[110] 380 - 440
V/60 Hz/retea IT[111] 380-440
V/60 Hz/triunghi[112] 380-440
V/60 Hz[120] 440 - 480 V/60 Hz/
retea IT[121] 440-480 V/60 Hz/
triunghi[122] 440-480 V/60
Hz[130] 525 - 600 V/60 Hz/retea
IT[131] 525-600 V/60 Hz/triun-
ghi[132] 525-600 V/60 Hz

Selectat in
functie de
marime

Selectati modul de operare pentru repornirea dupd reconec-
tarea convertizorului de frecventa la tensiunea retelei dupa
oprire.

Parametrul 1-10
Motor Con-
struction (Con-
structia motor-
ului)

*[0] Asynchron (Asincron)

[1] PM, non-salient SPM (MP,
mot cu poli mas)[3] PM, salient
IPM (PM, IPM domin.)

[0] Asynchron
(Asincron)

Setarea valorii parametrului poate modifica acesti parametri:

«  Parametrul 1-01 Motor Control Principle (Principiu control
motor).

«  Parametrul 1-03 Torque Characteristics (Caracteristici de
cuplu).

«  Parametrul 1-08 Motor Control Bandwidth (Létime de ban-
dd control motor).
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Interval

Valoare im-
plicita

Utilizare

«  Parametrul 1-14 Damping Gain (Amplificare amortizare).

«  Parametrul 1-15 Low Speed Filter Time Const (Const. de
timp filtru vit. redusa).

«  Parametrul 1-16 High Speed Filter Time Const (Const. de
timp filtru vit. crescutd).

«  Parametrul 1-17 Voltage Filter Time Const (Const. de timp
filtru tensiune).

«  Parametrul 1-20 Motor Power (Putere motor).

«  Parametrul 1-22 Motor Voltage (Tensiune motor).

«  Parametrul 1-23 Motor Frequency (Frecventd motor).
«  Parametrul 1-24 Motor Current (Curent motor).

«  Parametrul 1-25 Motor Nominal Speed (Vitezd nominald
motor).

«  Parametrul 1-26 Motor Cont. Rated Torque (Cuplu nominal
motor cont.).

«  Parametrul 1-30 Stator Resistance (Rs) (Rezistentd stator

(Rs)).

«  Parametrul 1-33 Stator Leakage Reactance (X1) (Reactanta
de dispersie a statorului (X1)).

«  Parametrul 1-35 Main Reactance (Xh) (Reactanta principa-
Ia (Xh)).

«  Parametrul 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Inductantd axd d
(Ld)).

«  Parametrul 1-38 g-axis Inductance (Lg) (Inductantd axd q
(Lg)).

«  Parametrul 1-39 Motor Poles (Poli motor).

«  Parametrul 1-40 Back EMF at 1000 RPM (Tensiune electro-
magneticd indusd la 1000 RPM).

»  Parametrul 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (Sat. induc-
tantd axa d (LdSat)).

«  Parametrul 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat) (Sat. induc-
tantd axd q (LgSat)).

«  Parametrul 1-46 Position Detection Gain (Factor de amplifi-
care detectie pozitie).

«  Parametrul 1-48 Current at Min Inductance for d-axis (Cur-
ent la inductanta min. pt axa d).

«  Parametrul 1-49 Current at Min Inductance for g-axis (Cur-
ent la inductanta min. pt axa q).

«  Parametrul 1-66 Min. Current at Low Speed (Curent min. la
vit. rot. redusa).

«  Parametrul 1-70 PM Start Mode (Mod pornire motor cu
magneti permanenti).

«  Parametrul 1-72 Start Function (Functie de pornire).
«  Parametrul 1-73 Flying Start (Pornire cu rotorul in miscare).
«  Parametrul 1-80 Function at Stop (Functie la Oprire).

«  Parametrul 1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz] (Vitezd
minimd pt functia la oprire [Hz]).
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Parametru Interval Valoare im- Utilizare
plicita
«  Parametrul 1-90 Motor Thermal Protection (Protectie termi-
cd motor).
«  Parametrul 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current (Curent
mentinere c.c./preincdlzire motor).
«  Parametrul 2-01 DC Brake Current (Curent frand c.c.).
«  Parameter 2-02 DC Braking Time (Timp franare c.c.).
«  Parametrul 2-04 DC Brake Cut In Speed (Vitezd cuplare fra-
ndc.c.).
«  Parametrul 2-10 Brake Function (Functie de frand).
«  Parametrul 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Limitd supe-
rioara vitezd motor [Hz]).
«  Parametrul 4-19 Max Output Frequency (Frecventd max. de
iesire).
«  Parametrul 4-58 Missing Motor Phase Function (Functie lip-
sd fazd motor).
«  Parametrul 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation
(Compensare timp mort reducere vitezd).
Parametrul 1-20 | 0,12- 110 kW/0,16 - 150 CP infunctie de | Introduceti puterea motorului de pe placuta nominala.
Motor Power marime
(Putere motor)
Parametrul 1-22 | 50- 1000V in functie de | Introduceti tensiunea motorului de pe placuta nominala.
Motor Voltage marime
(Tensiune mo-
tor)
Parametrul 1-23 | 20 - 400 Hz In functie de | Introduceti frecventa motorului de pe placuta nominala.
Motor Frequen- marime
cy (Frecventd
motor)
Parametrul 1-24 | 0,01 - 10000,00 A In functie de | Introduceti curentul de sarcina al motorului de pe plicuta
Motor Current marime nominala.
(Curent motor)
Parametrul 1-25 | 50— 9999 RPM Infunctiede | Introduceti viteza nominald a motorului de pe placuta nomi-
Motor Nominal marime nala.
Speed (Viteza
nominald mo-
tor)
Parametrul 1-26 | 0,1-1000,0 Nm Infunctie de | Acest parametru este disponibil cAnd parametrul 1-10 Motor
Motor Cont. mdrime Construction (Constructie motor) este setat la optiuni care ac-
Rated Torque tiveazd modul motorului cu magneti permanenti.
(Cuplu nominal
motor cont.)
Modificarea acestui parametru afecteaza configurarea al-
tor parametri.
Parametrul 1-30 | 0-99,990Q Infunctiede | Configurati valoarea rezistentei statorului.
Stator Resist- marime
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tentd stator
(Rs))

Parametrul 1-37
d-axis Induc-
tance (Ld) (In-
ductantd axa d
(Ld))

0,000 - 1000,000 mH

In functie de
marime

Introduceti valoarea inductantei axei d. Obtineti valoarea din
fisa de date a motorului cu magneti permanenti.

Parametrul 1-38
g-axis Induc-
tance (Lg) (In-
ductantd axd q

(L)

0,000 - 1000,000 mH

in functie de
marime

Introduceti valoarea inductantei axei g.

Parametrul 1-39
Motor Poles
(Poli motor)

2-100

Introduceti numarul de poli ai motorului.

Parametrul 1-40
Back EMF at
1000 RPM (Ten-
siune electro-
magneticd in-
dusd la 1.000
RPM)

10-9000V

in functie de
marime

Tensiune electromagnetica indusa eficace intre faze, la o vi-
tezd mecanica de 1.000 RPM.

Parametrul 1-42
Motor Cable
Length (Lun-
gime cablu mo-
tor)

0-100m

50m

Introduceti lungimea cablului de motor.

Parametrul 1-44
d-axis Induc-
tance Sat.
(LdSat) (Sat. in-
ductantd axa d
(LdSat))

0,000 - 1000,000 mH

In functie de
marime

Acest parametru corespunde saturatiei inductantei Ld. In
mod ideal, acest parametru are aceeasi valoare ca si parame-
trul 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Inductanta axd d (Ld)). Totusi,
daca furnizorul motorului ofera o curba de inductie, introdu-
ceti valoarea inductiei, care este 200% din curentul nominal.

Parametrul 1-45
g-axis Induc-
tance Sat.
(LgSat) (Sat. in-
ductantd axd q
(LgSat))

0,000 - 1000,000 mH

In functie de
marime

Acest parametru corespunde saturatiei inductantei Lq. In
mod ideal, acest parametru are aceeasi valoare ca si parame-
trul 1-38 g-axis Inductance (Lq) (Inductantd axd q (Lg)). Totusi,
daca furnizorul motorului ofera o curba de inductie, introdu-
ceti valoarea inductiei, care este 200% din curentul nominal.

Parametrul 1-46
Position Detec-
tion Gain (Fac-
tor de amplifi-
care detectie
pozitie)

20-200%

100%

Ajusteaza indltimea impulsului de testare in timpul detectarii
pozitiei la pornire.

Parametrul 1-48
Current at Min
Inductance for
d-axis (Curent
lainductanta
min. pt axa d)

20-200%

100%

Introduceti punctul saturatiei inductantei.
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Parametrul 1-49 | 20 -200% 100% Acest parametru precizeazd curba de saturatie a valorilor in-

Current at Min ductantei d si q. De la 20 la 100% din acest parametru, induc-

Inductance for tantele sunt aproximate liniar datorita parametrului 1-37 d-

g-axis (Curent axis Inductance (Ld) (Inductantd axd d (Ld)), parametrului 1-38

la inductanta g-axis Inductance (Lq) (Inductantd axa q (Lq)), parametrului

min. ptaxa q) 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (Sat. inductanta axd d
(LdSat)) si parametrului 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
(Sat. inductantd axd q (LgSat)).

Parametrul 1-70 | [0] Rotor Detection (Detectie ro- | [0] Rotor De- | Selectati modul de pornire al motorului cu magneti perma-

PM Start Mode | tor)[1] Parking (Parcare) tection (De- nenti.

(Mod pornire tectie rotor)

motor cu mag-

neti permanen-

ti)

Parametrul 1-73 | [0] Disabled (Dezactivat)[1] Ena- | [0] Disabled Selectati [1] Enabled (Activat) pentru a permite convertizoru-

Flying Start bled (Activat) (Dezactivat) lui de frecventa sa controleze motorul care se roteste.

(Pornire cu ro-

torul in miscare)

Parametrul 3-41 | 0,05-3600,0s in functie de | Timpul de demaraj de la 0 la valoarea nominala a parametru-

Ramp 1 Ramp marime lui 1-23 Motor Frequency (Frecventd motor).

Up Time (Timp

de demaraj

rampd 1)

Parametrul 3-42 | 0,05-3600,0 s In functie de | Timpul de incetinire de la valoarea nominala pentru parame-

Ramp 1 Ramp marime trul 1-23 Motor Frequency (Frecventd motor) la 0.

Down Time

(Timp de inceti-

nirerampad 1)

Parametrul 4-12 | 0,0-400,0 Hz 0,0Hz Introduceti limita minima pentru viteza redusa.

Motor Speed

Low Limit [Hz]

(Limitd inferi-

oard vitezd mo-

tor [Hz])

Parametrul 4-14 | 0,0-400,0 Hz 100,0 Hz Introduceti limita maxima pentru viteza ridicata.

Motor Speed

High Limit [Hz]

(Limita superi-

oard vitezd mo-

tor [Hz])

Parametrul 4-19 | 0,0-400,0 Hz 100,0 Hz Introduceti valoarea maxima a frecventei de iesire. Daca par-

Max Output ametrul 4-19 Max Output Frequency (Frecventd max. de iesire)

Frequency este setat la o valoare mai mica decat cea a parametrului 4-14

(Frecventa max. Motor Speed High Limit [Hz] (Limitd superioard vitezd motor

de iesire) [HZz]), parametrul 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Limitd su-
perioard vitezd motor [Hz]) va fi setat la o valoare egala cu cea
a parametrului 4-19 Max Output Frequency (Frecventd max. de
iesire) in mod automat.

Parametrul [0] Off (Oprit)[1] On (Pornit) [0] Off (Oprit) | —

30-22 Locked

Rotor Detection
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(Detectie rotor
blocat)

Parametrul 0,05-1,00s 0,10s -
30-23 Locked
Rotor Detection
Time [s] (Timp
detectie rotor
blocat [s])

4.2.5 Functia Modificari efectuate
Functia Changes Made (Modificari efectuate) listeaza toti parametrii modificati fatd de configurarile implicite.

- Lista afiseaza numai parametrii care au fost modificati in configurarea curenta de editare.

- Parametrii care au fost resetati la valorile implicite, nu sunt listati.

+  Mesajul Empty (Gol) indica faptul ca nu s-a modificat niciun parametru.

4.2.6 Schimbarea setarile parametrilor

Procedura

1.

® NoUn A~ WwN

Pentru a deschide Quick Menu (Meniu rapid), apasati tasta [Menu] (Meniu) pana cand indicatorul de pe afisaj ajunge deasu-
pra meniului Quick Menu (Meniu rapid).

Apasati pe [+] [v] pentru a selecta expertul, configurarea buclei inchise, configurarea motorului sau modificarile efectuate.
Apasati pe [OK].

Apasati pe [2] [v] pentru a naviga printre parametrii din Quick Menu (Meniu rapid).

Apasati pe [OK] pentru a selecta un parametru.

Apasati pe [A] [ Y] pentru a modifica valoarea setarii unui parametru.

Apasati pe [OK] pentru a accepta modificarea.

Apasati de doua ori pe [Back] (Inapoi) pentru a intra in Stare sau apasati o data pe [Menu] (Meniu) pentru a intra in Main
Menu (Meniu principal).

4.2.7 Accesarea tuturor parametrilor din Main Menu (Meniul principal)

Procedura
1. Apasati pe tasta [Menu] (Meniu) pana cand indicatorul de pe afisaj este pozitionat deasupra Main Menu (Meniu principal).
2. Apadsati pe [2] [v] pentru a naviga in grupurile de parametri.
3. Apadsati pe [OK] pentru a selecta un grup de parametri.
4. Apasati pe [+] [v] pentru a naviga printre parametrii dintr-un anumit grup.
5. Apasati pe [OK] pentru a selecta parametrul.
6. Apasati pe [+] [v] pentru a seta/modifica valoarea parametrului.
7. Apaésati pe [OK] pentru a accepta modificarea.
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Danifi

Avertismente si alarme

5 Avertismente si alarme

5.1 Lista de avertismente si alarme

Tabel 19: Avertismente si alarme

Nu- Nr. Text defectiune Aver- | Alar- | Blo- | Cauza problemei
mar pro- tis- ma care
defec- priu ment de
tiune de decu-
alar- plare
ma/
aver-
tis-
ment

2 16 Live zero error (Eroare X X - Semnalul de pe borna 53 sau 54 este mai scazut decat

valoare zero) 50% din valoarea configurata in parametrul 6-10 Terminal
53 Low Voltage (Tensiune scdzutd la borna 53), parametrul
6-12 Terminal 53 Low Current (Curent scdzut la borna 53),
parametrul 6-20 Terminal 54 Low Voltage (Tensiune scdzutd
la borna 54) sau parametrul 6-22 Terminal 54 Low Current
(Curent scdzut la borna 54). Consultati si grupul de para-
metri 6-0* Analog I/0O Mode (Mod analogic I/0).

4 14 Mains ph. loss (Lipsa X X X Lipseste o fazd din alimentare sau diferenta de tensiune

faza alimentare) este prea ridicata. Verificati tensiunea de alimentare.
Consultati parametrul 14-12 Function at Mains Imbalance
(Func. la dif. de tensiune intre faze).
7 11 DC over volt (Supra- X X - Tensiunea din circuitul intermediar depdseste limita.
tensiune circuit inter-
mediar)

8 10 DC under volt (Sub- X X - Tensiunea din circuitul intermediar scade sub limita de
tensiune circuit inter- avertizare pentru tensiune scazuta.
mediar)

9 9 Inverter overload (In- X X - Sarcina peste 100% pe o perioada de timp indelungata.
vertor supraincalzit)

10 8 Motor ETR over (Su- X X - Motorul este prea fierbinte din cauza unei sarcini mai
praincalzire ETR mo- mari de 100% pe o perioada de timp indelungata. Con-
tor) sultati parametrul 1-90 Motor Thermal Protection (Protectie

termicd motor).

11 7 Motor th over (Supra- X X - Termistorul sau conexiunea termistorului este deconec-
incalzire termistor tat(a). Consultati parametrul 1-90 Motor Thermal Protec-
motor) tion (Protectie termicd motor).

13 5 Over Current (Supra- X X X Limita curentului de varf al invertorului este depasita.
curent)

14 2 Earth Fault (Defec- - X X Descarcare intre fazele de iesire si impamantare.
tiune impamantare)

16 12 Short Circuit (Scurt- - X X Scurtcircuit in motor sau la bornele motorului.
circuit)

17 4 Ctrl. word TO (Time X X - Nicio comunicatie cu convertizorul de frecventa. Consul-
out cuvant de con- tati grupul de parametri 8-0* General Settings (Conf. gener-
trol) ale).
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Danifi

Avertismente si alarme

Nu- Nr. Text defectiune Aver- | Alar- | Blo- | Cauza problemei
mar pro- tis- ma care
defec- | priu ment de
tiune de decu-
alar- plare
ma/
aver-
tis-
ment
24 50 Fan Fault (Defectiune X X - Ventilatorul de racire a radiatorului nu functioneaza (nu-
ventilator) mai pe unitati de 400 V, 30 - 90 kW).
30 19 U phase loss (Lipsa fa- - X X Lipseste faza U a motorului. Verificati faza. Consultati par-
za U) ametrul 4-58 Missing Motor Phase Function (Functie lipsa
fazd motor).
31 20 V phase loss (Lipsa fa- - X X Lipseste faza V a motorului. Verificati faza. Consultati par-
zaV) ametrul 4-58 Missing Motor Phase Function (Functie lipsa
fazd motor).
32 21 W phase loss (Lipsa - X X Lipseste faza W a motorului. Verificati faza. Consultati
fazd W) parametrul 4-58 Missing Motor Phase Function (Functie lip-
sd fazd motor).
38 17 Internal fault (Defec- - X X Luati legdtura cu furnizorul Danfoss local.
tiune internd)
44 28 Earth Fault (Defec- - X X Descarcati de la fazele de iesire catre impamantare, uti-
tiune impamantare) lizand valoarea din parametrul 15-31 InternalFaultReason
(Cauzd defectiune internd), daca este posibil.
46 33 Control Voltage Fault - X X Tensiunea de comanda este scdzuta. Luati legatura cu
(Eroare tensiune de furnizorul Danfoss local.
comandd)
47 23 24V supply low (Ten- X X X Este posibil ca sursa de 24 V c.c. sa fie supraincarcata.
siune scazutd 24 V)
50 - AMA calibration - X - Luati legdtura cu furnizorul Danfoss local.
failed (Calibrare AMA
nereusitd)
51 15 AMA Unom, Inom - X - Configurarea tensiunii, curentului si a puterii motorului
(Unom, Inom AMA) este incorecta. Verificati setdrile.
52 - AMA low Inom (AMA: - X - Curentul de sarcind al motorului este prea scazut. Verifi-
Inom redus) cati setarile.
53 - AMA big motor (Mot - X - Motorul este de prea mare putere pentru a efectua AMA.
exces. AMA)
54 - AMA small mot (Mo- - X - Motorul este de prea mica putere pentru a efectua AMA.
tor inf. AMA)
55 - AMA par. range (Ga- - X - Valorile parametrului gasite de la motor sunt in afara
ma par. AMA) gamei acceptabile.
56 - AMA user interrupt - X - AMA a fost intrerupta de utilizator.
(AMA intrerupt)
57 - AMA timeout (,Time- - X - Incercati s& reporniti AMA de céteva ori, pana cand
out” AMA) aceasta se realizeaza.
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Ghid de operare

Danifi

Avertismente si alarme

Nu- Nr. Text defectiune Aver- | Alar- | Blo- | Cauza problemei
mar pro- tis- ma care
defec- | priu ment de
tiune de decu-
alar- plare
ma/
aver-
tis-
ment
Pornirile repetate pot cauza ridicarea temperaturii mo-
torului la un nivel la care cresc valorile rezistentelor R
si R.n cele mai multe cazuri, aceste valori nu sunt crit-
ice.
58 - AMA internal (AMA X X - Luati legdtura cu furnizorul Danfoss local.
intern)
59 25 Current limit (Limitd X - - Curentul este mai ridicat decat valoarea din parametrul
curent) 4-18 Current Limit (Limitd curent).
60 44 External Interlock (In- - X - Interblocarea externa a fost activata. Pentru a relua func-
terblocare externd) tionarea normalg, aplicati 24 V c.c. pe borna programatd
pentru interblocare externa si resetati convertizorul de
frecventa (prin comunicatie seriald, I/0 digitala sau apa-
sand tasta [Reset] (Resetare) de pe panoul LCP).
66 26 Heat sink Tempera- X - - Acest avertisment se bazeaza pe senzorul de tempera-
ture Low (Tempera- tura din modulul IGBT (pe unitatile de 400V, 30 - 90 kW
tura scazuta radiator) (40 - 125 CP) si pe cele de 600 V).
69 1 Pwr. Card Temp X X X Senzorul de temperatura de pe modulul de putere de-
(Temp. modul de pu- paseste limita superioara sau limita inferioara.
tere)
70 36 lllegal FC configura- - X X Cardul de control si modulul de putere sunt incompati-
tion (Configuratie FC bile.
nepermisa)
79 - lllegal power section X X - Defectiune interna. Luati legatura cu furnizorul Danfoss
configuration (Con- local.
figuratie sectiune pu-
tere nepermisd)
80 29 Drive initialised (Con- - X - Toate setarile parametrilor sunt initializate la configurar-
vertizor frecv. initiali- ile implicite.
zat)
87 47 Auto DC Braking (Fra- X - - Convertizorul de frecventa are franare c.c. automata.
nare c.c. automata)
95 40 Broken Belt(Curea X X - Cuplul este sub nivelul de cuplu configurat pentru func-
ruptd) tionarea fara sarcing, ceea ce indica o curea rupta. Con-
sultati grupul de parametri 22-6* Broken Belt Detection (De-
tectie curea rupta).
126 - Motor Rotating (Ro- - X - Tensiune electromagnetica indusa ridicatd. Opriti rotorul
tire motor) motorului cu magneti permanenti.
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Avertismente si alarme

Nu- Nr. Text defectiune Aver- | Alar- | Blo- | Cauza problemei
mar pro- tis- ma care
defec- priu ment de
tiune de decu-
alar- plare
ma/
aver-
tis-
ment
200 - Fire Mode (Mod in- X - - Modul incendiu a fost activat.
cendiu)
202 - Fire Mode Limits Ex- X - - Modul incendiu a ascuns 1 sau mai multe alarme care
ceeded (Depasire lim- anuleaza garantia.
ite mod incendiu)
250 - New sparepart (Com- - X X | Alimentarea sau sursa de alimentare in comutatie a fost
pon. noud) schimbat (pe unitatile de 400 V, 30 — 90 kW (40 - 125
CP) si pe cele de 600 V). Luati legatura cu furnizorul Dan-
foss local.
251 - New Typecode (Cod - X X Convertizorul de frecventa are un nou cod pentru tip (pe
tip nou) unitatile de 400 V, 30 — 90 kW (40 — 125 CP) si pe cele de

600 V). Luati legatura cu furnizorul Danfoss local.
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6 Specificatii
6.1 Reteaua de alimentare

6.1.13x 200 - 240V ca.

Tabel 20: 3 x 200 - 240V c.a., 0,25 - 7,5 kW (0,33 - 10 CP)

Convertizor de frecventd; PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7 P5K5 P7K5
Putere caracteristica la iesire 0,25 0,37 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5
(kW]

Putere caracteristica la iesire 0,33 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5 10,0
[CP]

Protectie nominald IP20 H1 H1 H1 H1 H2 H3 H4 H4
Dimensiunea maximd a cablu- 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 16 (6) 16 (6)

lui in borne (retea de alimen-
tare, motor) [m? (medie)]

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)

Continuu (3 x 200 - 240 V) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2 22,0 28,0
Intermitent (3 x 200 - 240 V) 1.7 24 4,6 7,5 10,6 16,7 24,2 30,8
(Al

Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 200 - 240 V) [A] 11 1,6 2,8 5,6 8,6/7,2 14,1/12,0 | 21,0/18,0 | 28,3/24,0
Intermitent (3 x 200 - 240 V) 1,2 1,8 3,1 6,2 9,5/7,9 15,5/13,2 | 23,1/19,8 | 31,1/26,4
[A]

Sigurante maxime de retea, fu- Consultati 3.2.4.5 Recomandari privind sigurantele fuzibile si intreruptoarele de circuit.
zibile

Pierdere de putere estimata 12/14 15/18 21/26 48/60 80/102 97/120 182/204 229/268

[W], cel mai bun caz/tipic™"

Greutate, protectie nominala 2,0(4,4) 2,0(4,4) 2,0(4,4) 2,1(4,6) 3,4 (7,5) 4,5(9,9) 79017,4) | 79017,4)
carcasad IP20 [kg (Ib)]

Randament [%], cel mai bun 97,0/96,5 | 97,3/96,8 | 98,0/97,6 | 97,6/97,0 | 97,1/96,3 | 97,9/97,4 | 97,3/97,0 | 98,5/97,1
caz/tipic?

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 ° F)

Continuu (3 x 200 - 240 V) [A] 1,5 1,9 3,5 6,8 9,6 13,0 19,8 23,0
Intermitent (3 x 200 - 240 V) 1,7 2,1 3,9 7,5 10,6 14,3 21,8 253
[A]

' Se aplica pentru dimensionarea racirii convertizorului de frecventa. Daca frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicita, pier-
derile de putere pot creste. Este inclusa puterea consumata de panoul LCP si de cardurile caracteristice de control. Pentru date privind pierderile de
putere conform EN 50598-2, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Randament masurat la curentul nominal. Pentru clasa de eficientd energetica, consultati 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de sarcina parti-
ale, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM website.

Danfoss A/S © 2019.11 AQ275641848264r0-000101 / 132R0078 | 63


http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro
http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Danifi

Ghid de operare Specificatii
Tabel 21:3x200-240V c.a.,, 11 - 45 kW (15 - 60 CP)
Convertizor de frecventa; P11K P15K P18K P22K P30K P37K P45K
Putere caracteristica la iesire [kW] 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0
Putere caracteristica la iesire [CP] 15,0 20,0 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0
Protectie nominala IP20 H5 H6 H6 H7 H7 H8 H8
Dimensiunea maximd a cablului 16 (6) 35(2) 35(2) 50 (1) 50(1) 95 (0) 120 (4/0)
in borne (retea de alimentare,
motor) [m? (medie)]
Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)
Continuu (3 x 200 - 240 V) [A] 42,0 59,4 74,8 88,0 115,0 143,0 170,0
Intermitent (3 x 200 - 240 V) [A] 46,2 65,3 82,3 96,8 126,5 157,3 187,0
Curent maxim de intrare
Continuu (3 x 200 - 240 V) [A] 41,0/38,2 52,7 65,0 76,0 103,7 127,9 153,0
Intermitent (3 x 200 - 240 V) [A] 45,1/42,0 58,0 71,5 83,7 1141 140,7 168,3

Sigurante maxime de retea, fuzi-
bile

Consultati 3.2.4.5 Recomandari privind sigurantele fuzibile si intreruptoarele de circuit.

Pierdere de putere estimata [W], 369/386 512 697 879 1.149 1.390 1.500
cel mai bun caz/tipic™

Greutate, protectie nominala car- 9,5(20,9) 24,5 (54) 24,5 (54) 36,0(79,4) | 36,0(79,4) 51,0 51,0
casa IP20 [kg (Ib)] (112,4) (112,4)
Randament [%], cel mai bun caz/ 97,2/97,1 97,0 97,1 96,8 97,1 97,1 97,3
tipic®@

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 ° F)

Continuu (3 x 200 - 240 V) [A] 33,0 41,6 52,4 61,6 80,5 100,1 119
Intermitent (3 x 200 — 240 V) [A] 36,3 45,8 57,6 67,8 88,6 110,1 130,9

' Se aplica pentru dimensionarea racirii convertizorului de frecventa. Daca frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicita, pier-
derile de putere pot creste. Este inclusa puterea consumata de panoul LCP si de cardurile caracteristice de control. Pentru date privind pierderile de
putere conform EN 50598-2, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Randament masurat la curentul nominal. Pentru clasa de eficientd energetica, consultati 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de sarcina parti-
ale, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM website.

6.1.23x380-480V ca.

Tabel 22: 3 x380-480V c.a., 0,37 - 15 kW (0,5 - 20 CP), dimensiuni de carcasa H1 - H4

Convertizor de frecventa; PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO | P4KO | P5K5 P7K5 P11K | P15K
Putere caracteristica la iesire 0,37 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5 11,0 15,0
[kw]

Putere caracteristica la iesire [CP] 0,5 1,0 2,0 3,0 4,0 50 7,5 10,0 15,0 20,0
Protectie nominala IP20 H1 H1 H1 H2 H2 H2 H3 H3 H4 H4
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Convertizor de frecventa; PK37 | PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P4Ko | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K

Dimensiunea maxima a cablului 4(10) 4(10) 4 (10) 4(10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 16 (6) 16 (6)
in borne (retea de alimentare,
motor) [mm? (medie)]

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 53 7,2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0
Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 1,3 24 4,1 58 79 9,9 13,2 171 25,3 34,0
Continuu (3 x 441 -480V) [A] 11 2,1 34 4,8 6,3 8,2 11,0 14,0 21,0 27,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 1,2 2,3 3,7 53 6,9 9,0 121 15,4 23,1 29,7

Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1,2 2,1 3,5 4,7 6,3 83 11,2 15,1 22,1 29,9
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 1.3 2,3 3,9 52 6,9 9,1 12,3 16,6 24,3 32,9
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 1,0 1,8 29 39 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 1.1 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2
Sigurante maxime de retea, fuzi- Consultati 3.2.4.5 Recomandari privind sigurantele fuzibile si intreruptoarele de circuit.
bile

Pierdere de putere estimata [W], | 13/15 | 16/21 | 46/57 | 46/58 | 66/83 | 95/118 | 104/13 | 159/19 | 248/27 | 353/37
cel mai bun caz/tipic ™

Greutate, protectie nominala 2,0 2,0 2,1 33 33 34 4,3 4,5 79 79
carcasa IP20 [kg (Ib)] (4,4) (4,4) (4,6) (7,3) (7,3) (7,5) (9,5) (9,9) (17,4) | (17,4)

Randament [%)], cel mai bun caz/ | 97,8/97 | 98,0/97 | 97,7/97 | 98,3/97 | 98,2/97 | 98,0/97 | 98,4/9¢ | 98,2/97 | 98,1/97 | 98,0/97
tipic?

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 ° F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1,04 1,93 3,7 4,85 6,3 84 10,9 14,0 20,9 28,0
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 1.1 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 1,0 1,8 34 4,4 55 7,5 10,0 12,6 19,1 24,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 1.1 2,0 3,7 4,8 6,1 83 11,0 13,9 21,0 26,4

' Se aplicé pentru dimensionarea racirii convertizorului de frecventa. Daca frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicita, pier-
derile de putere pot creste. Este inclusa puterea consumata de panoul LCP si de cardurile caracteristice de control. Pentru date privind pierderile de
putere conform EN 50598-2, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Tipic: in starea nominald. Cel mai bun caz: se adopta starea optima, cum ar fi tensiune de intrare mai mare si frecventd de comutare mai mica.

Tabel 23:3x380-480V c.a., 18,5 - 90 kW (25 - 125 CP), dimensiuni de carcasa H5 - H8

Convertizor de frecventa; P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Putere caracteristica la iesire 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
[kw]

Putere caracteristica la iesire 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
[CP]

Protectie nominala IP20 H5 H5 H6 H6 H6 H7 H7 H8
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Convertizor de frecventa; P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Dimensiunea maximd a cablului 16 (6) 16 (6) 35(2) 35(2) 35(2) 50 (1) 95 (0) 120 (250
in borne (retea de alimentare, MCM)
motor) [mm? (medie)]

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)

Continuu (3 x 380 - 440V) [A] 37,0 42,5 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 40,7 46,8 67,1 80,3 99,0 116,0 161,0 194,0
Continuu (3 x 441 -480V) [A] 34,0 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 374 44,0 57,2 71,5 88,0 115,0 143,0 176,0
Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 35,2 41,5 57,0 70,0 84,0 103,0 140,0 166,0
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 38,7 45,7 62,7 77,0 92,4 113,0 154,0 182,0
Continuu (3 x 441 -480V) [A] 29,3 34,6 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 32,2 38,1 54,1 66,7 79,8 97,5 132,9 157,0

Sigurante maxime de retea, fu-
zibile

Consultati 3.2.4.5 Recomandari privind sig

urantele fuzibile si intre

ruptoarele de circuit.

Pierdere de putere estimata 412/456 | 475/523 733 922 1067 1133 1733 2141
[W], cel mai bun caz/tipic™

Greutate, protectie nominala 9,5(20,9) | 9,5(20,9) | 24,5(54) | 24,5(54) | 24,5(54) 36,0 36,0 51,0(112,4)
carcasd IP20 [kg (Ib)] (79,4) (79,4)

Randament [%], cel mai bun 98,1/97,9 | 98,1/97,9 97,8 97,7 98 98,2 97,8 97,9
caz/tipic?

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 ° F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 34,1 38,0 48,8 58,4 72,0 74,2 102,9 123,9
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 37,5 41,8 53,7 64,2 79,2 81,6 113,2 136,3
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 31,3 35,0 41,6 52,0 64,0 73,5 91,0 112,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 34,4 38,5 45,8 57,2 70,4 80,9 100,1 123,2

' Se aplicé pentru dimensionarea racirii convertizorului de frecventa. Daca frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicita, pier-
derile de putere pot creste. Este inclusa puterea consumata de panoul LCP si de cardurile caracteristice de control. Pentru date privind pierderile de
putere conform EN 50598-2, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Randament masurat la curentul nominal. Pentru clasa de eficientd energetica, consultati 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de sarcina parti-
ale, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM website.

Tabel 24:3 x 380 -480V c.a., 0,75 - 18,5 kW (1 - 25 CP), dimensiuni de carcasa 12 - 14

Convertizor de frecventa; PK75 P1K5 P2K2 P3KO P4KO P5K5 P7K5 P11K P15K P18K
Putere caracteristica la iesire 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 1 15 18,5
(kW]

Putere caracteristica la iesire [CP] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15 20 25
Protectie nominald IP54 12 12 12 12 12 13 13 14 14 14
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Convertizor de frecventa; PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P4Ko | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K

Dimensiunea maximd a cablului | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 16(6) | 16(6) | 16(6)

in borne (retea de alimentare,

motor) [mm? (medie)]

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 2,2 3,7 53 7,2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0

Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 2,4 4,1 58 7,9 9,9 13,2 17,1 253 34,0 40,7

Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 2,1 34 4,8 6,3 8,2 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0

Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 2,3 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4 23,1 29,7 374

Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 2,1 3,5 4,7 6,3 8,3 11,2 15,1 22,1 29,9 35,2

Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 23 3,9 5.2 6,9 9,1 12,3 16,6 24,3 329 387

Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 1.8 29 3,9 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7 29,3

Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2 32,2

Sigurante maxime de retea, fuzi-
bile

Consultati 3.2.

4.5 Recomandari privind sigurantele fuzibile si intreruptoarele de circuit.

Pierdere de putere estimata [W], | 21/16 | 46/57 | 46/58 | 66/83 | 95/118 | 104/13 | 159/19 | 248/27 | 353/37 | 412/45
cel mai bun caz/tipic™

Greutate, protectie nominala 53 53 53 53 53 72 7,2 13,8 13,8 13,8
carcasa IP54 [kg (Ib)] (11,7) (11,7) (11,7) (11,7) (11,7) (15,9) (15,9) (30,4) (30,4) (30,4)
Randament [%)], cel mai bun caz/ | 98,0/97 | 97,7/97 | 98,3/97 | 98,2/97 | 98,0/97 | 98,4/9¢ | 98,2/97 | 98,1/97 | 98,0/97 | 98,1/97
tipic?

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 ° F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1,93 37 4,85 6,3 7,5 10,9 14,0 20,9 28,0 33,0
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8 36,3
Continuu (3 x441-480V) [A] 1,8 34 4,4 5.5 6,8 10,0 12,6 19,1 24,0 30,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 2,0 3,7 4,8 6,1 8,3 11,0 13,9 21,0 264 33,0

' Se aplica pentru dimensionarea racirii convertizorului de frecventa. Daca frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicita, pier-
derile de putere pot creste. Este inclusa puterea consumata de panoul LCP si de cardurile caracteristice de control. Pentru date privind pierderile de
putere conform EN 50598-2, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Randament masurat la curentul nominal. Pentru clasa de eficientd energetica, consultati 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de sarcina parti-
ale, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM website.

Tabel 25: 3 x 380 - 480V c.a., 22 — 90 kW (30 - 125 CP), dimensiuni de carcasa 16 - 18

Convertizor de frecventa; P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Putere caracteristica la iesire [kW] 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Putere caracteristica la iesire [CP] 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Protectie nominala IP54 16 16 16 17 17 18 18
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Convertizor de frecventa; P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Dimensiunea maximd a cablului 35(2) 35(2) 35(2) 50(1) 50 (1) 95 (3/0) 120 (4/0)
in borne (retea de alimentare,
motor) [mm? (medie)]

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 44,0 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 48,4 67,1 80,3 99,0 116,6 161,7 194,7
Continuu (3 x 441 - 480V) [A] 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 44,0 57,2 71,5 88,0 115,5 143,0 176,0
Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 41,8 57,0 70,3 84,2 102,9 140,3 165,6
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 46,0 62,7 77,4 92,6 1131 154,3 182,2
Continuu (3 x 441 -480V) [A] 36,0 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 39,6 54,1 66,7 79,8 97,5 1329 157,0
Sigurante maxime de retea, fuzi- Consultati 3.2.4.5 Recomandari privind sigurantele fuzibile si intreruptoarele de circuit.
bile

Pierdere de putere estimata [W], 496 734 995 840 1.099 1.520 1.781
cel mai bun caz/tipic™

Greutate, protectie nominala car- 27 (59,5) 27 (59,5) 27 (59,5) 45 (99,2) 45 (99,2) 65(143,3) | 65(143,3)
casa IP54 [kg (Ib)]

Randament [%], cel mai bun caz/ 98,0 97,8 97,6 98,3 98,2 98,1 98,3
tipic?

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 ° F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 35,2 48,8 584 63,0 74,2 102,9 123,9
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 38,7 539 64,2 69,3 81,6 113,2 136,3
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 32,0 41,6 52,0 56,0 73,5 91,0 112,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 35,2 45,8 57,2 61,6 80,9 100,1 123,2

' Se aplica pentru dimensionarea racirii convertizorului de frecventa. Daca frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicita, pier-
derile de putere pot creste. Este inclusa puterea consumata de panoul LCP si de cardurile caracteristice de control. Pentru date privind pierderile de
putere conform EN 50598-2, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Randament masurat la curentul nominal. Pentru clasa de eficientd energetica, consultati 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de sarcina parti-
ale, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM website.

6.1.33x525-600V ca.

Tabel 26:3 x525-600V c.a., 2,2 - 15 kW (3 - 20 CP), Dimensiuni de carcasa H9 - H10

Convertizor de frecventa; P2K2 P3KO P3K7 P5K5 P7K5 P11K P15K
Putere caracteristica la iesire [kW] 2,2 3,0 3,7 55 7,5 11,0 15,0
Putere caracteristica la iesire [CP] 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15,0 20,0
Protectie nominala IP20 H9 H9 H9 H9 H9 H10 H10
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Ghid de operare Specificatii

Convertizor de frecventa; P2K2 P3KO P3K7 P5K5 P7K5 P11K P15K

Dimensiunea maximd a cablului 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 10(8) 10(8)

in borne (retea de alimentare,

motor) [mm? (medie)]

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)

Continuu (3 x 525 -550V) [A] 41 52 6,4 9,5 11,5 19,0 23,0

Intermitent (3 x 525 - 550 V) [A] 4,5 57 7,0 10,5 12,7 20,9 253

Continuu (3 x 551 -600V) [A] 3,9 4,9 6,1 9,0 11,0 18,0 22,0

Intermitent (3 x 551 - 600 V) [A] 43 54 6,7 9,9 12,1 19,8 24,2

Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 525 - 550V) [A] 3,7 51 5,0 8,7 11,9 16,5 22,5

Intermitent (3 x 525 - 550 V) [A] 41 5,6 6,5 9,6 131 18,2 24,8

Continuu (3 x 551 - 600 V) [A] 35 4.8 56 83 11,4 15,7 214

Intermitent (3 x 551 - 600 V) [A] 3,9 53 6,2 9,2 12,5 17,3 23,6

Sigurante maxime de retea, fuzi- Consultati 3.2.4.5 Recomandari privind sigurantele fuzibile si intreruptoarele de circuit.

bile

Pierdere de putere estimata [W], 65 20 110 132 180 216 294

cel mai bun caz/tipic

Greutate, protectie nominald car- | 6,6 (14,6) 6,6 (14,6) 6,6 (14,6) 6,6 (14,6) 6,6(14,6) | 11,5(253) | 11,5(253)

casa IP54 [kg (Ib)]

Randament [%], cel mai bun caz/ 97,9 97 97,9 98,1 98,1 98,4 98,4

tipic?

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 ° F)

Continuu (3 x 525 -550V) [A] 2,9 3,6 4,5 6,7 8,1 13,3 16,1

Intermitent (3 x 525 - 550 V) [A] 3,2 4,0 4,9 74 8,9 14,6 17,7

Continuu (3 x 551 -600V) [A] 2,7 3,4 4,3 6,3 7,7 12,6 154

Intermitent (3 x 551 - 600 V) [A] 30 3,7 4,7 6,9 8,5 13,9 16,9

' Se aplicé pentru dimensionarea racirii convertizorului de frecventa. Daca frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicita, pier-
derile de putere pot creste. Este inclusa puterea consumata de panoul LCP si de cardurile caracteristice de control. Pentru date privind pierderile de
putere conform EN 50598-2, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Randament masurat la curentul nominal. Pentru clasa de eficientd energetica, consultati 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de sarcina parti-
ale, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM website.

Tabel 27:3x 525 -600V c.a., 18,5 - 90 kW (25 - 125 CP), Dimensiuni de carcasa H6 - H8

Convertizor de frecventa; P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Putere caracteristica la iesire 18,5 22,0 30,0 37 45,0 55,0 75,0 90,0
(kW]

Putere caracteristica la iesire 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
[CP]
Protectie nominala IP20 H6 H6 H6 H7 H7 H7 H8 H8
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Ghid de operare Specificatii
Convertizor de frecventa; P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Dimensiunea maximd a cablului 35(2) 35(2) 35(2) 50 (1) 50 (1) 50 (1) 95 (0) 120 (4/0)

in borne (retea de alimentare,
motor) [mm? (medie)]

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)

Continuu (3 x 525 -550V) [A] 28,0 36,0 43,0 54,0 65,0 87,0 105,0 137,0
Intermitent (3 x 525 - 550 V) [A] 30,8 39,6 47,3 59,4 71,5 95,7 115,5 150,7
Continuu (3 x 551 -600V) [A] 27,0 34,0 41,0 52,0 62,0 83,0 100,0 131,0
Intermitent (3 x 551 - 600 V) [A] 29,7 374 45,1 57,2 68,2 91,3 110,0 1441

Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 525 - 550V) [A] 27,0 33,1 45,1 54,7 66,5 81,3 109,0 130,9
Intermitent (3 x 525 - 550 V) [A] 29,7 36,4 49,6 60,1 731 894 119,9 143,9
Continuu (3 x 551 - 600 V) [A] 25,7 31,5 42,9 52,0 63,3 77,4 103,8 124,5
Intermitent (3 x 551 - 600 V) [A] 28,3 34,6 47,2 57,2 69,6 85,1 114,2 137,0
Sigurante maxime de retea, fu- Consultati 3.2.4.5 Recomandari privind sigurantele fuzibile si intreruptoarele de circuit.
zibile

Pierdere de putere estimata 385 458 542 597 727 1.092 1.380 1.658
[W], cel mai bun caz/tipic™

Greutate, protectie nominala 24,5(54) | 245(54) | 24,5(54) 36,0 36,0 36,0 51,0 51,0
carcasd IP54 [kg (Ib)] (79,3) (79,3) (79,3) (112,4) (112,4)
Randament [%], cel mai bun 98,4 98,4 98,5 98,5 98,7 98,5 98,5 98,5
caz/tipic?

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 ° F)

Continuu (3 x 525 - 550 V) [A] 19,6 25,2 30,1 37,8 45,5 60,9 73,5 95,9
Intermitent (3 x 525 - 550 V) [A] 21,6 27,7 33,1 41,6 50,0 67,0 80,9 105,5
Continuu (3 x 551 - 600 V) [A] 18,9 23,8 28,7 36,4 43,3 58,1 70,0 91,7
Intermitent (3 x 551 - 600 V) [A] 20,8 26,2 31,6 40,0 47,7 63,9 77,0 100,9

' Se aplicé pentru dimensionarea racirii convertizorului de frecventa. Daca frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicita, pier-
derile de putere pot creste. Este inclusa puterea consumata de panoul LCP si de cardurile caracteristice de control. Pentru date privind pierderile de
putere conform EN 50598-2, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Randament masurat la curentul nominal. Pentru clasa de eficientd energetica, consultati 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de sarcina parti-
ale, accesati site-ul web DanfossMyDrive® ecoSmartTM website.

6.2 Rezultatele testului emisiei EMC

Urmdtoarele rezultate ale testului au fost obtinute utilizand un sistem cu un convertizor de frecventd, un cablu de comanda ecranat,
un tablou de comanda cu potentiometru, precum si un cablu de motor ecranat.

Tabel 28: Rezultatele testului emisiei EMC

Tip de filtru RFI | Emisie conductoare. Lungimea maxima a cablului ecranat [m (ft)] | Emisie radiata

Mediu industrial
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Ghid de operare Specificatii
Tip de filtru RFI | Emisie conductoare. Lungimea maxima a cablului ecranat [m (ft)] | Emisie radiata
EN 55011 Clasa A Grup 2 Clasa A Grup 1 Clasa B Clasa A Grup 1 ClasaB

Mediu industrial

Mediu industrial

Domenii de carcase,
de afaceri comer-
ciale si de iluminare

Mediu industrial

Domenii de car-
case, de afaceri
comerciale si de
iluminare

EN/IEC 61800-3

Categoria C3

Mediu secundar, in-
dustrial

Categoria C2
Mediu principal, rezi-
dential si birouri

Categoria C1
Mediu principal, re-
zidential si birouri

Categoria C2
Mediu principal,
rezidential si bir-
ouri

Categoria C1
Mediu principal,
rezidential si bir-
ouri

Fara fil-
tru ex-
tern

Cufiltru
extern

Fara fil-
tru ex-
tern

Cufiltru
extern

Cu filtru
extern

Fara fil-
tru ex-
tern

Cufil-
tru ex-
tern

Fara fil-
tru ex-
tern

Cufil-
tru ex-
tern

Fara fil-
tru ex-
tern

Filtru RFI H4 (EN5

5011 A1, EN/IEC61800-3 C2)

0,25-11 kW
(0,34-15CP)3x
200 - 240V IP20

25 (82)

50 (164)

- 20 (66)

Da Da

0,37-22kW (0,5
-30CP)3x380
-480VIP20

25(82)

50 (164)

- 20 (66)

Da Da

Filtru RFI H2 (EN 55011 A2, E

N/IEC 61800-3 C3)

15 -45 kW (20 -
60 CP) 3x 200 -
240V IP20

25(82) -

30-90 kW (40 -
120 CP) 3 x 380
-480VIP20

25(82) -

Nu -

Nu -

0,75-18,5kW (1
-25CP)3x380
-480V IP54

25(82) -

Da -

22 -90 kW (30 -
120 CP) 3 x 380
—-480V IP54

25 (82) -

Nu -

Nu -

Filtru RFI H3 (EN5

5011 A1/B,

EN/IEC 61800-3 C2/C1)

15 -45 kW (20 -
60 CP) 3x 200 -
240V 1P20

50 (164)

20 (66) -

30-90 kW (40 -
120 CP) 3 x 380
-480V IP20

50 (164)

20 (66) -

Da -

Nu -

0,75-18,5kW (1
-25CP)3x380
-480VIP54

25(82)

10(33) -

Da -

22 -90 kW (30 -
120 CP) 3 x 380
-480V IP54

25 (82)

10(33) -

Da -

Nu -
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6.3 Conditii speciale

6.3.1 Devaluare pentru utilizare in conditii de temperatura ridicata si frecventa de comutare

Asigurati-vd ca temperatura mediului ambiant masurata in decurs de 24 de ore este cu cel putin 5 °C (41 °F) mai mica decat temper-
atura maximéa a mediului ambiant specificata pentru convertizorul de frecventa. In cazul in care convertizorul de frecventa este uti-

lizat la o temperaturd ridicata a mediului ambiant, reduceti curentul constant de iesire. Pentru curba de devaluare, consultati Ghidul
de proiectare pentru VLT® HVAC Basic DriveFC 101.

6.3.2 Devaluarea pentru utilizare in conditii de presiune scazuta a aerului si altitudini ridicate

Capacitatea de racire a aerului scade la presiuni joase ale aerului. Pentru altitudini de peste 2.000 m (6.562 ft), luati legatura cu
Danfoss privind PELV. Sub altitudinea de 1.000 m (3.281 ft) nu este necesara devaluarea. La altitudini peste 1.000 m (3.281 ft) reduce-
ti temperatura mediului ambiant sau curentul maxim de iesire. Reduceti iesirea cu 1% pentru fiecare 100 m (328 ft) din altitudinea
peste 1.000 m (3.281 ft) sau reduceti temperatura maxima a mediului ambiant cu 1 °C (33,8 °F) per 200 m (656 ft).

6.4 Date tehnice generale

6.4.1 Protectie si functii
+  Protectia termica si electronica a motorului la suprasarcina.

«  Monitorizarea temperaturii radiatorului asigura actiunea de decuplare a convertizorului de frecventa in caz de supratempera-
tura.

«  Convertizorul de frecventa este prevazut cu protectie la scurt-circuitele de pe bornele U, V si W ale motorului.
« Daca lipseste o faza a motorului, convertizorul de frecventa se decupleaza si emite o alarma.
« Dacd lipseste o fazd a retelei, convertizorul de frecventa se decupleaza sau emite un avertisment (in functie de sarcind).

«  Monitorizarea tensiunii din circuitul intermediar asigura actiunea de deconectare a convertizorului de frecventa atunci cand ten-
siunea din circuitul intermediar este prea scazuta sau prea ridicata.

«  Convertizorul de frecventa este prevazut cu protectie impotriva defectiunilor de impdamantare de pe bornele U, V si W ale mo-
torului

6.4.2 Retea de alimentare (L1, L2, L3)

Tensiune de alimentare 200 -240V +£10%
Tensiune de alimentare 380-480V +10%
Tensiune de alimentare 525-600V +£10%
Frecventa de alimentare 50/60 Hz
Dezechilibru maxim temporar intre fazele retelei 3,0% din tensiunea nominala de alimentare
Factor de putere activa () > 0,9 nominal, la sarcind nominala
Abatere factor de putere (coso) fata de unitate (>0,98)
Comutare pe intrarea de alimentare L1, L2, L3 (porniri) la dimen- Maximum 1 datd/30 s

siuni de carcase H1 - H5, 12, 13, 14

Comutare pe intrarea de alimentare L1, L2, L3 (porniri) la dimen- Cel mult 1 data/minut
siuni de carcase H6 - H10, 16 - I8

Protectia mediului conform EN 60664-1 Categoria de supratensiune lll/gradul de poluare 2

Unitatea este adecvata pentru un circuit capabil sa livreze maximum 100.000 A,,s curent simetric, la maximum 240/480 V.

6.4.3 lesire motor (U, V, W)

Tensiune de iesire 0 - 100% a tensiunii de alimentare
Frecventa de iesire 0-400 Hz
Comutare pe iesire Nelimitata
Timpi de rampa 0,05-3.600s
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6.4.4 Lungimea si sectiunea transversala a cablului

Lungimea maxima a cablului de motor, ecranat/armat (instalare

corecta in conformitate cu EMC)

Lungimea maxima a cablului motorului, neecranat/nearmat

Consultati 6.2 Rezultatele testului emisiei EMC.

50 m (164 picioare)

Sectiune transversald maxima a cablului catre motor, retea de ali- Pentru informatii suplimentare, consultati 6.1.2 3 x 380 — 480 V c.a.

mentare

Borne de c.c. cu sectiunea transversala pentru reactia filtrului la di-

mensiunile de carcasa H1 - H3, 12, 13, 14

Borne de c.c. cu sectiunea transversald pentru reactia filtrului la di-

mensiunile de carcasa H4 — H5

Sectiune transversald maxima la terminalele de comanda, con-
ductor rigid

Sectiune transversald maxima la terminalele de comanda, con-
ductor flexibil

Sectiune transversald minima la terminalele de comanda

6.4.5 Intrari digitale
Intrdri digitale programabile
Numédr borna

Logic

Nivel de tensiune

Nivel de tensiune, 0 logic PNP
Nivel de tensiune, 1 logic PNP
Nivel de tensiune, 0 logic NPN
Nivel de tensiune, 1 logic NPN
Tensiune maxima la intrare
Rezistenta de intrare, R;
Intrarea digitala 29 ca intrare a termistorului

Intrarea digitald 29 ca intrare in impulsuri

6.4.6 Intrarile analogice
Numar de intrari analogice
Numar borna

Mod borna 53
Mod borna 54

Nivel de tensiune
Rezistenta de intrare, R;
Tensiune maxima

Nivel de curent
Rezistenta de intrare, R;
Curent maxim

Rezolutie pe intrare analogica

6.4.7 lesiri analogice
Numdr de iesiri analogice programabile

Numar borna

4mm?/11 AWG
16 mm?/6 AWG
2,5 mm?2/14 AWG
2,5 mm?/14 AWG

0,05 mm?%/30 AWG

4
18,19,27,29

PNP sau NPN

0-24Vcc

<5Vcec

>10Vcc

>19Vcc

<14Vcc

28V c.c.

Aproximativ 4 kQ

Defectiune: > 2,9 kQ si fara defectiune: < 800 Q

Frecventa maxima 32 kHz, iesire ,push-pull” si 5 kHz (O.C.)

2
53,54

Parametrul 16-61 Terminal 53 Setting (Configuratie bornd 53): 1 =
tensiune, 0 = curent

Parametrul 16-63 Terminal 54 Setting (Configuratie bornd 54): 1 =
tensiune, 0 = curent

0o-10V

Aproximativ 10 kQ
20V

0/4 — 20 mA (scalabil)
<5000

29 mA

10 biti

2
42,450
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Gama de variatie a curentului la iesirea analogica

Sarcina maxima pentru borna comuna la iesirea analogica
Tensiune maxima la iesirea analogica

Precizie pe iesirea analogica

Rezolutia pe iesirea analogica
' Bornele 42 si 45 pot fi programate si ca iesiri digitale.

6.4.8 lesire digitala

Numdrul iesirilor digitale

Bornele 27 si 29

Numédr borna

Nivelul de tensiune la iesirea digitala

Nivelul maxim al curentului de iesire (absorbit si sursa)
Bornele 42 si 45

Numar borna

Nivelul de tensiune la iesirea digitala

Curent maxim de iesire la iesirea digitala

Sarcina maxima la iesirea digitald

" Bornele 27 si 29 pot fi programate si ca intrari.

2 Bornele 42 si 45 pot fi programate si ca iesiri analogice.

0/4-20 mA

500 Q

17V

Eroare maxima: 0,4% din capacitatea maxima
10 biti

27,290
0-24V
40 mA

42,45@
17V
20mA
1kQ

lesirile digitale sunt izolate galvanic fata de tensiunea de alimentare (PELV) si fata de alte borne de tensiune ridicata.

6.4.9 Card de control, comunicatie seriala RS485
Numar borna

Numar borna

6.4.10 lesirea de 24 V c.c. a cardului de control.
Numér borna

Sarcina maxima

6.4.11 lesirea releului

lesiri programabile ale releului

Bornele 01 si 02 (dimensiunile de carcasa H1 — H5 si 2 - 14)
Sarcina maxima la borne (c.a. - 1) pe 01 — 02/04 - 05 (ND) (sarci-
na rezistiva)

Sarcind maxima la borne (c.a. - 15)" pe 01 — 02/04 — 05 (ND) (sar-
cind inductiva @ cosg 0,4)

Sarcind maxima la borne (c.c. — 1) pe 01 - 02/04 - 05 (ND) (sarci-
na rezistiva)

Sarcina maxima la borne (c.c. — 13)™ pe 01 — 02/04 - 05 (ND) (sar-
cina inductiva)

Sarcind maxima la borne (c.a. - 1) pe 01 - 03/04 - 06 (Ni) (sarcind
rezistiva)

Sarcind maxima la borne (c.a. - 15)" pe 01 - 03/04 - 06 (Ni) (sarci-
na inductiva @ cos¢ 0,4)

Sarcind maxima la borne (c.c.— 1) pe 01 - 03/04 - 06 (NI) (sarcina
rezistiva)

68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

61 comun pentru bornele 68 si 69

12

80 mA

2

01 -03 (NI), 01 - 02 (ND), 04 - 06 (NI), 04 — 05 (ND)
250Vca,3A

250V ca,02A

30Vcc, 2A

24Vcc,0,1A

250Vca,3A

250V ca,02A

30Vcc, 2A
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Sarcind minima la borne pe 01 — 03 (Nl), 01 - 02 (ND) 24V c.c.10 mA, 24V ca. 20 mA
Protectia mediului conform EN 60664-1 Categoria de supratensiune lll/gradul de poluare 2

T IEC 60947 partile 4 si 5. Rezistenta releului variaza in functie de tipul de sarcind, curentul de comutare, temperatura mediului ambiant, configuratia
convertizorului de frecventd, profilul de lucru si altele. Se recomanda montarea unui circuit de limitare atunci cand conectati sarcini inductive la
relee.

lesiri programabile ale releului

Releu 01, numar borna (dimensiunea de carcasa H9) 01 -03 (Ni), 01 -02 (ND)
Sarcina maximé la borne (c.a. - 1) pe 01 - 03 (NI), 01 - 02 (ND) 240V ca,2A
(sarcind inductiva rezistiva)

Sarcind maxima la borne (c.a. - 15)™ (sarcina inductiva @ cos¢ 0,4) 240V ca,02A
Sarcind maxima la borne (c.c. - 1) pe 01 = 02 (ND), 01 - 03 (NI) 60Vcc, TA
(sarcina rezistiva)

Sarcina maxima la borne (c.c. — 13)™ (sarcina inductiva) 24V cc,0,1A
Relee 01 si 02, numar borna (dimensiuni de carcasa H6, H7, H8, H9 01-03 (Ni), 01 - 02 (ND), 04 - 06 (Ni), 04 - 05 (ND)
(numai releul 2), H10 si 16 - 18)

Sarcind maxima la borne (c.a. - 1) pe 04 - 05 (ND) (sarcina rezisti- 400Vca,2A
L)

Sarcind maxima la borne (c.a. — 15)™ pe 04 — 05 (ND) (sarcina in- 240V ca,02A
ductivd @ cosg 0,4)

Sarcina maxima la borne (c.c. - 1)" pe 04 - 05 (ND) (sarcina rezisti- 80Vcc,2A
va)

Sarcina maxima la borne (c.c. —=13)™ pe 04 - 05 (ND) (sarcind in- 24V cc,0,1A
ductiva)

Sarcinad maxima la borne (c.a. — 1) pe 04 — 06 (NI) (sarcina rezisti- 240V ca,2A
va)

Sarcina maxima la borne (c.a. - 15)" pe 04 — 06 (NI) (sarcind induc- 240V ca,02A
tiva @ cosg 0,4)

Sarcind maxima la borne (c.c. - 1)V pe 04 - 06 (Ni) (sarcina rezisti- 50Vcc,2A
va)

Sarcind maxima la borne (c.c. - 13)™ pe 04 - 06 (NI) (sarcin induc- 24Vcc,0,1A
tiva)

Sarcinad maximé la borne pe 01 - 03 (Ni), 01 - 02 (ND), 04 — 06 (NI), 24V c.c.10mA, 24V ca. 20 mA
04 - 05 (ND)

Protectia mediului conform EN 60664-1 Categoria de supratensiune lll/gradul de poluare 2

T IEC 60947 partile 4 si 5. Rezistenta releului variaza in functie de tipul de sarcina, curentul de comutare, temperatura mediului ambiant, configuratia
convertizorului de frecventd, profilul de lucru si altele. Se recomanda montarea unui circuit de limitare atunci cand conectati sarcini inductive la
relee.

2 Categorie supratensiune Il.

3 AplicatiiUL300V ca.2 A.

6.4.12 Cardul de control, iesire de 10 V c.c.

Numar borna 50
Tensiune de iesire 105V+05V
Sarcina maxima 25mA

6.4.13 Mediul ambiant

Protectie nominala carcasa IP20, IP54 (nu pentru instalare in exterior)
Set de carcase disponibil IP21,TIP 1
Incercare la vibratii 1,09
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Ghid de operare

Danifi

Specificatii

Umiditate relativa maxima

Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), dimensiuni de carcasad lacuita
(standard) H1 - H5

Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), dimensiuni de carcasa nelacuita H6
-H10

Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), dimensiuni de carcasa lacuita (op-
tional) H6 - H10

Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), dimensiuni de carcasa nelacuita 12
-18

Metoda de testare conform IEC 60068-2-43 H2S (10 zile)

Temperatura mediului ambiant™

Temperatura minima a mediului ambiant in functionare la capaci-
tate maxima

Temperatura minima a mediului ambiant la capacitate redusa, di-
mensiunile de carcasd H1 -H5si 12 - 14

Temperatura minima a mediului ambiant la capacitate redusa, di-
mensiunile de carcasd H6 - H10si 16 - I8

Temperatura de stocare/transport
Altitudinea maxima deasupra nivelului marii fard devaluare
Altitudinea maxima deasupra nivelului marii cu devaluare

Devaluare in conditii de altitudine ridicata

Standarde de siguranta
Standarde EMC, emisii
Standarde EMC, imunitate

Clasa de randament energetic®?

' Consultati conditiile speciale din Ghidul de proiectare pentru:
Devaluarea in conditii de temperatura ridicatd a mediului ambiant.
Devaluarea in conditii de altitudine ridicata.

2 Determinatd in conformitate cu EN 50598-2 la:

Sarcind nominala.
90% din frecventa nominala.
Frecventa de comutare implicita.

Modelul frecventei de comutare implicit.

5-95% (IEC 60721-3-3; Clasa 3K3 (fara condensare)) in timpul
functionarii

Clasa 3C3

Clasa 3C2

Clasa 3C3

Clasa 3C2

Vedeti curentul maxim de iesire la 40/50 °C (104/122 °F) in 6.1.2 3
x380-480V ca..

0°C(32°F)

-20°C (-4 °F)

-10°C (14°F)

intre -30 si +65/70 °C (intre -22 si +149/158 °F)
1.000 m (3.281 ft)
3.000 m (9.843 ft)

Consultati 6.3.2 Devaluarea pentru utilizare in conditii de presiune
scazuta a aerului si altitudini ridicate.

EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN
61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

IE2
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Ghid de operare Index
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Curent de dispersie ’
0 S
esursa suplimentara 6
Devaluare 72,72 Retea de alimentare (L1, L2, L3) 72
g s
Frecventd de comutare 72 Schema de conexiuni 34
Siguranta fuzibila 28
| Simboluri 8
lesire 10V c.c 75
lesire 24 V c.c 74T
Ieg!re digitala 4 Tasta de meniu 35
lesire motor (U, V, W) 72 < .
7 . Tasta de navigare 36
lesirea releului 74 <
" . Tastd de operare 36
Indicator luminos 36,36 S .
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compatibilitatea electromagnetica 31y
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M Intreruptor de circuit 28
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