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Kullanim Kilavuzu

Giris

1 Giris

1.1 Bu Kullanim Kilavuzunun Amaci

Bu kullanim kilavuzu AC suriiclistiniin glivenli kurulumu ve devreye alinmasi icin bilgi sunar. Nitelikli personel kullanimi icin tasarlan-
mistir. Strlicly glvenli ve profesyonel olarak kullanmak icin yonergeleri okuyup uygulayin. Guvenlik talimatlarina ve genel uyari-
lara 6zel 6nem verin. Bu kullanim kilavuzunu daima siirliciiniin yaninda bulundurun.

1.2 Ticari markalar

VLT®, Danfoss A/S'nin tescilli ticari markasidir.

1.3 Ek Kaynaklar

1.3.1 Diger Kaynaklar

Gelismis tahrik islevlerini ve programlamayi anlamak i¢in baska kaynaklar mevcuttur.

«  VLT® HVAC Basic Drive FC 101 Programlama Kilavuzu, programlanin nasil yapilacagi hakkinda bilgiler saglar ve kapsamli parame-

tre aciklamalar igerir.

«  VLT® HVAC Basic Drive FC 101 Tasarim Kilavuzu suriicii hakkinda tiim teknik bilgileri saglar. Ayrica secenekleri ve aksesuarlari

listeler.

Teknik dokiimantasyonu www.danfoss.com adresinde elektronik bir form seklinde bulabilirsiniz.

1.3.2 MCT 10 Kurulum Yazihmi Destegi

Yazilimi, www.danfoss.com adresindeki servis ve destek boliimiinden yiikleyin.

Yazilmin kurulumu sirasinda, VLT® HVAC Basic DriveFC 101 islevselligi etkinlestirmek icin 81463800 numarali erisim kodunu girin.
VLT® HVAC Basic DriveFC 101 islevselligini kullanmak icin lisans anahtari gerekmez.

Yeni bir yazilim, strrticiilere yonelik en son siirlici glincellemelerini her zaman icermez. Yerel satis ofisiniz ile en son glincellestirmel-
er (*.upd dosyalari seklinde) icin iletisime gecin veya glincellestirmeleri www.danfoss.com adresindeki servis ve destek bélimiinden

indirin.

1.4 Belge ve Yazilim Strim

Kullanim kilavuzu diizenli olarak incelenip giincellenmektedir. Gelistirmeye ydnelik tlim Onerilere agigiz.

Bu kilavuzun orijinal dili ingilizcedir.

Tablo 1: Belge ve Yazilim Striimi

Siirim

Notlar

Yazilim siirimi

AQ275641848264en-000101

Yeni yazilim stirimine giincelleme.

4.4x

Degisken hizi olan sogutucu fani fonksiyonu, 4.0x ve daha yeni (iiretim haftasi 33, 2017 ve daha sonrasi) yazilim siiriimlerinden itiba-
ren 22 kW (30 hp) 400 V IP20 ve daha dusuk degerli gli¢ boyutlari icin ve 18,5 kW (25 hp) 400 V IP54 ve 11 kW (15 hp) 200 V IP20 ile
daha distik degerli gii¢ boyutlar icin stiriictide uygulanir. Bu fonksiyon, yazilim ve donanim giincellemeleri gerektirir ve H1-H5 ve
12-14 muhafaza boyutlari icin geriye déniik uyumluluga yonelik sinirlamalar getirir. Sinirlamalar icin asagidaki tabloya bakiniz.

Tablo 2: Yazilim ve Donanim Uyumlulugu

Yazilim uyumlulugu

Eski kontrol karti (Giretim haftasi 33, 2017
veya daha 6ncesi)

Yeni kontrol karti (liretim haftasi 34,
2017 veya daha sonrasi)

yasi stirim)

Eski yazilim (3.xx veya daha eski OSS dos- Evet Hayir
yasi striim)
Yeni yazim (4.xx veya daha yeni OSS dos- | Hayir Evet

Donanim uyumlulugu

Eski kontrol karti (Giretim haftasi 33,2017
veya daha 6ncesi)

Yeni kontrol karti (liretim haftasi 34,
2017 veya daha sonrasi)

Eski glic karti (Gretim haftasi 33,2017 veya
daha 6ncesi)

Evet (sadece 3.xx veya daha eski yazilim
strdmda)

Evet (yazilm 4.xx veya daha yeni bir
stirime GUNCELLENMELI)
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Kullanim Kilavuzu Giris
Yeni gli¢ karti (Uretim haftasi 34, 2017 veya | Evet (yazilim 3.xx veya daha eski bir stir- Evet (sadece 4.xx veya daha yeni yazi-
daha sonrasi) {ime GUNCELLENMELI, fan suirekli olarak lim stiriimi)

tam hizda calisiyor)

1.5 Sertifika ve Onaylar
Tablo 3: Sertifika ve Onaylar

Sertifikasyon 1P20 IP54
AB Uyumluluk Beyani c € v v
UL Listeli s _
RCM v v
EAC [ H [ 4 v
UkrSEPRO v v
089

Sirlict UL 508C termal bellek koruma gerekliliklerine uygundur. Ayrinti i¢in Griine 6zel dizayn kilavuzundaki Motor Termal Korumasi
bolimiine bakin.

1.6 Elden Cikarma

Elektrik bilesenleri iceren cihazlari, ev atiklariyla birlikte atmayin.

Ef Bunlari yerel ve gecerli yasalara gore ayri toplayin.
]

Danfoss A/S © 2019.11 AQ275641848264tr-000101 / 132R0078 | 7



VLT® HVAC Basic Drive FC 101 M

Kullanim Kilavuzu Giivenlik
2 Guvenlik

2.1 Guvenlik Sembolleri
Bu kilavuzda asagidaki simgeler kullaniimistir:

ATEHLIKEA

Kaginilmadigi takdirde 6liime veya ciddi yaralanmalara neden olacak tehlikeli durumlari gosterir.

Kaciniimadigi takdirde 6lime veya ciddi yaralanmalara neden olabilen tehlikeli durumlari gosterir.

Kaciniimadigi takdirde kiiglik veya orta Olcekli yaralanmalara neden olabilen tehlikeli durumlari gosterir.

BILDIRIM

Onemli olan ancak tehlikeyle ilgili olmadigi diistiniilen bilgileri (6rnegin, maddi hasarla ilgili mesajlar) gésterir.

2.2 Kalifiye Personel

Unitenin sorunsuz ve giivenli bir sekilde calismasi icin Griinlerin nakliye, depolama, montaj, kurulum, programlama, calistirma, ba-
kim ve devreden ¢ikarma islemleri sadece sertifikali kisiler tarafindan yapiimalidir.

Sertifikal kisiler:

« Ehliyetli elektrik miihendisleri ya da ehliyetli elektrik mihendislerinden egitim alan ve ilgili kanunlara ve diizenlemelere uygun
olarak aygitlari, sistemleri, tesisi ve makineyi kullanmak icin gerekli deneyimi olan kisilerdir.

+ Saglik ve glivenlik/kaza 6nleme ile ilgili temel diizenlemeleri bilen kisilerdir.

«  Kilavuzlarin timiinde verilen giivenlik ydnergelerini ve 6zellikle Kullanma Kilavuzunda verilen yonergeleri okuyup anlayan kisi-
lerdir.

« Ozel uygulamaya yénelik genel ve 6zel standartlari standartlari iyi bilen kisilerdir.

2.3 Guvenlik Onlemleri

YUKSEK VOLTAJ
AC suricleri, AC sebeke girisine, DC beslemesine veya yilk paylasimina baglandiklarinda yiksek voltaj icerirler. Kurulum, baslat-

ma ve bakimin uzman personel tarafindan yapilmamasi, 6liime veya ciddi yaralanmaya neden olabilir.

- Kurulum, baslatma ve bakimin sadece kalifiye personel tarafindan yapilmasi gerekir.

ISTENMEYEN BASLATMA
Surticl, AC sebekesine, DC beslemesine veya yiik paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir zamanda baslayabilir. Program-

lama, servis veya onarim isi sirasindaki istenmeyen baslatma 6liim, ciddi yaralanma veya mal hasarina neden olabilir. Motoru, hari-
ci bir anahtarla, bir seri bus komutuyla, yerel kontrol panelinden (LCP) alinan bir giris referans sinyaliyle, MTC 10 yazilimini kullan-
an bir uzaktan calistirma araciligiyla ya da bir hata kosulunu giderdikten sonra baslatin.

- Sirlclnin sebekeden baglantisini kesin.

- Parametreleri programlamadan 6nce LCP lzerindeki [Off/Reset] diigmesine basin.

- Slrici AC sebekesine, DC beslemesine veya yiik paylasimina baglandiginda, baglanti ve montajin eksiksiz oldugundan emin
olun.
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Kullanim Kilavuzu Giivenlik
AUYARI A
DESARJ SURESI

Suriicd, striucl cahstirlmadiginda bile yiklenmis kalmaya devam edebilen DC baglanti kondansatorleri icerir. Uyari gostergesi
1stklar sonik olsa bile yiiksek voltaj bulunuyor olabilir.

Gl kesildikten sonra, servis veya onarim yapmadan once belirtilen siire kadar beklenmemesi, 6liime veya ciddi yaralanmaya ne-
den olabilir.

- Motoru durdurun.

- AC sebekesi, kalici miknatis tipi motorlar ve uzak DC baglantili kaynaklarin (pil yedekleri, UPS ve siirlictilere DC baglantilari
dahil) baglantisini kesin.

- Kondansatorlerin tamamen desarj olmasini bekleyin. Minimum bekleme siiresi, Desarj stiresi bélimiinde belirtilmis olup siir-
Uclintin en Ustlindeki plakada da goriinebilir.

- Herhangi bir bakim veya onarim ¢alismasi gerceklestirmeden 6nce, kondansatorlerin tamamen desarj oldugundan emin ol-
mak adina uygun bir voltaj 6lcim aygiti kullanin.

Tablo 4: Desarj Siiresi

Voltaj [V] Guig araligi [kW (hp)] Minimum bekleme siiresi (dakika)
3x200 0,25-3,7 (0,33-5) 4

3x200 5,5-11(7-15) 15

3x400 0,37-7,5(0,5-10) 4

3x400 11-90 (15-125) 15

3x600 2,2-7,5(3-10) 4

3x600 11-90 (15-125) 15

KACAK AKIM TEHLIKESI

Kacak akimlar 3,5 mA'nin izerindedir. Stiriiciniin uygun sekilde topraklanmamasi, 6lim veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilir.

- Donanimin sertifikali bir elektrik tesisatgisi tarafindan dogru sekilde topraklanmasini saglayin.

DONANIM TEHLIKESI
Doner saftlara ve elektrikli donanimlara dokunulmasi 6lime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

- Kurulum, baslatma ve bakimin yalnizca egitimli ve uzman personel tarafindan yapilmasini saglayin.
- Elektrik islerinin, ulusal ve yerel elektrik yonetmeliklerine uygun olmasini saglayin.

- Bukilavuzdaki prosediirleri izleyin.

ADIKKATA

DAHILi ARIZA TEHLIKESI
Suriicli uygun sekilde kapatilmadiginda, stiriiciide bir dahili ariza ciddi yaralanmayla sonuglanabilir.

- Gug uygulamadan 6nce tim guvenlik kapaklarinin yerinde ve iyice kapatiimis oldugundan emin olun.

2.4 Motor Termal Korumasi

Prosediir:
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Kullanim Kilavuzu Glivenlik

1. Motorun termal koruma islevini aktiflestirmek icin 7-90 Motor Thermal Protection (Motor Termal Korumasi) parametresini [4]
ETR trip 1 (ETR alarmi 1) degerine ayarlayin.
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Danifi

Kurulum

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Kullanim Kilavuzu

3 Kurulum

3.1 Mekanik Montaj

3.1.1 Yan Yana Montaj

Sirticl, yan yana monte edilebilir fakat sogutma icin alttan ve tstten bosluk birakilmasi gerekir.

Tablo 5: Sogutma igin Gerekli Bosluk

Gii¢ [kW (hp)] Yukaridan/asagidan bosluk [mm (ing)]
Boyut | IPsinifi | 3x200-240V 3x380-480V 3x525-600 V
H1 IP20 0,25-1,5(0,33-2) 0,37-1,5(0,5-2) - 100 (4)
H2 IP20 2,2(3) 2,2-4 (3-5) - 100 (4)
H3 IP20 3,7 (5) 5,5-7,5(7,5-10) - 100 (4)
H4 IP20 5,5-7,5(7,5-10) 11-15 (15-20) - 100 (4)
H5 IP20 11(15) 18,5-22 (25-30) - 100 (4)
H6 IP20 15-18,5 (20-25) 30-45 (40-60) 18,5-30 (25-40) 200(7,9)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55-75(70-100) 37-55(50-70) 200(7,9)
H8 IP20 37-45 (50-60) 90 (125) 75-90 (100-125) 225(8,9)
H9 IP20 - - 2,2-7,5(3-10) 100 (4)
H10 P20 - - 11-15 (15-20) 200 (7,9)
12 IP54 - 0,75-4,0 (1-5) - 100 (4)
13 IP54 - 5,5-7,5(7,5-10) - 100 (4)
14 IP54 - 11-18,5 (15-25) - 100 (4)
16 IP54 - 22-37 (30-50) - 200(7,9)
17 IP54 - 45-55 (60-70) - 200 (7,9)
18 IP54 - 75-90 (100-125) - 225(8,9)
IP21/NEMA Tip 1 secenek kiti monte edildiginde, birimler arasinda 50 mm (2 in¢) birakilmasi gerekir.
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Kullanim Kilavuzu Kurulum

3.1.2 Slrtcu Boyutlari

e =
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000 e e
Cizim 1: Boyutlar
Tablo 6: Boyutlar, Muhafaza Boyutlari H1-H5
Muhafaza Boyutu H1 H2 H3 H4 H5
IP sinifi 1P20 1P20 1P20 IP20 IP20
Giic [kW (hp)] 3x200-240 V 0,25-1,5 2,2(3,0) 3,7 (5,0 5,5-7,5 11 (15)
(0,33-2,0) (7,5-10)
3x380-480 V 0,37-1,5 2,2-4,0 5,5-7,5 11-15 18,5-22
(0,5-2,0) (3,0-5,0) (7,5-10) (15-20) (25-30)
3x525-600 V - - - - -
Yikseklik [mm (in¢)] A 195 (7,7) 227 (8,9) 255(10,0) 296 (11,7) 334(13,1)
A 273 (10,7) 303(11,9) 329(13,0) 359 (14,1) 402 (15,8)
a 183(7,2) 212(8,3) 240 (9,4) 275(10,8) 314 (12,4)
Genislik [mm (ing)] B 75(3,0) 90 (3,5) 100 (3,9) 135(5,3) 150 (5,9)
b 56 (2,2) 65 (2,6) 74(2,9) 105 (4,1) 120 (4,7)
Derinlik [mm (ing)] C 168 (6,6) 190 (7,5) 206 (8,1) 241 (9,5) 255(10)
Montaj deligi [mm (in¢)] d 9(0,35) 11(0,43) 11(0,43) 12,6 (0,50) 12,6 (0,50)
e 4,5(0,18) 55(0,22) 55(0,22) 7(0,28) 7 (0,28)
f 5,3(0,21) 7,4 (0,29) 8,1(0,32) 8,4(0,33) 8,5(0,33)
Maksimum agirhk kg (Ib.) 2,1(4,6) 3,4(7.,5) 4,5(9,9) 79(17,4) 9,5(20,9)
" Dekuplaj plakasi dahil.
Tablo 7: Boyutlar, Muhafaza Boyutlari H6-H10
Muhafaza Boyutu Hé6 H7 H8 H9 H10
IP sinifi IP20 IP20 1P20 IP20 IP20
Gii¢ [kW (hp)] 3x200-240V | 15-185 22-30 37-45 - -
(20-25) (30-40) (50-60)
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Danifi

Kullanim Kilavuzu Kurulum
Muhafaza Boyutu Hé6 H7 H8 H9 H10
3x380-480V | 30-45 55-75 90 (125) - -
(40-60) (70-100)
3x525-600V | 18,5-30 37-55 75-90 22-75 | 11-15
(25-40) (50-70) (100-125) | (3,0-10) | (15-20)
Yiikseklik [mm (ing)] A 518 (20,4) 550 (21,7) 660 (26) 269 (10,6) | 399 (15,7)
AD 595 (23,4)/635 (25),45 | 630(24,8)/690(27,2), | 800(31,5) | 374(14,7) | 419(16,5)
kw 75 kw
a 495 (19,5) 521 (20,5) 631(24,8) | 257 (10,1) | 380 (15)
Genislik [mm (ing)] B 239(9,4) 313(12,3) 375(14,8) | 130(5,1) | 165(6,5)
b 200 (7,9) 270(10,6) 330(13) 110 (4,3) 140 (5,5)
Derinlik [mm (ing)] C 242(9,5) 335(13,2) 335(13,2) | 205(8,0) | 248(9,8)
Montaj deligi [mm (in¢)] | d - - - 11(0,43) | 12(047)
e 8,5(0,33) 8,5(0,33) 85(0,33) | 55(0,22) | 6,8(0,27)
f 15(0,6) 17 (0,67) 17 (0,67) | 9(0,35) 7,5(0,30)
Maksimum agirlik kg (Ib.) 24,5 (54) 36 (79) 51(112) 6,6 (14,6) | 12(26,5)
' Dekuplaj plakasi dahil.
Tablo 8: Boyutlar, Muhafaza Boyutlari 12-18
Muhafaza Boyutu 12 13 14 16 17 18
IP sinifi IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54
Gug [kW (hp)] 3x380-480V | 0,75-4,0 55-7,5 11-18,5 22-37 45-55 75-90
(1,0-5,0) (7,5-10) (15-25) (30-50) (60-70) (100-125)
Yiikseklik [mm (ing)] A 332(13,1) 368 (14,5) | 476 (18,7) 650 (25,6) | 680(26,8) | 770(30)
a 318,5(12,53) | 354(13,9) | 460(18,1) 624 (24,6) | 648(25,5) | 739(29,1)
Genislik [mm (ing)] B 115 (4,5) 135(5,3) 180 (7,0) 242 (9,5) 308 (12,1) | 370(14,6)
b 74(2,9) 89 (3,5 133(5,2) 210(8,3) 272(10,7) | 334(13,2)
Derinlik [mm (in¢)] C 225(8,9) 237(9,3) 290 (11,4) 260(10,2) | 310(12,2) | 335(13,2)
Montaj deligi [mm (ing)] d 11(0,43) 12(0,47) 12(0,47) 19(0,75) 19(0,75) 19(0,75)
e 5,5(0,22) 6,5 (0,26) 6,5 (0,26) 9(0,35) 9(0,35) 9(0,35)
f 9(0,35) 9,5(0,37) | 95(037) 9(0,35) 9,8(0,39) | 98(0,39)
Maksimum agirlik kg (Ib.) 53(11,7) 7,2(15,9) 13,8(30,42) | 27(59,5) 45(99,2) 65 (143,3)

Olciiler yalnizca fiziksel birimler icindir. Bir uygulamada kurulum yapilirken, birimlerin yukarisinda ve asagisinda sogutma icin bosluk

birakin. Serbest hava gegisi icin gereklialan 3.1.1 Yan Yana Montaj bélimiinde listelenmistir.

Danfoss A/S ©2019.11
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3.2 Elektrik Tesisati

3.2.1 Genel Elektrik Tesisati

Tum kablolar kablo kesiti ve ortam sicakhgr ile ilgili ulusal ve yerel diizenlemelere uygun olmalidir. Bakir iletkenler gerekli olup 75 °C
(167 °F) onerilir.

Tablo 9: H1-H8, 3x200-240 V & 3x380-480 V Muhafaza Boyutlari icin Sikistirma Torklari

Giic [kW (hp)] Tork [Nm (ing-1b)]

Pano Tipi | IP sinifi | 3x200-240V | 3x380-480V Sebeke Motor DC baglanti- | Kontrol ter- | Toprak | Role

boyutu sl minalleri

H1 1P20 0,25-1,5 0,37-1,5 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 08(7) |0,5(@4)
(0,33-2) (0,5-2)

H2 IP20 2,2(3) 2,2-4,0 (3-5) 0,8(7) 08(7) 0,8(7) 0,5 (4) 08(7) | 05(4)

H3 IP20 3,7(5) 5,5-7,5(7,5-10) | 0,8(7) 0,8(7) 0,8 (7) 0,5 (4) 08(7) |[05(4)

H4 1P20 5,5-7,5 11-15 1,2(11) 1,2(11) 1,2(11) 0,5 (4) 08(7) |0,5(@4)
(7,5-10) (15-20)

H5 IP20 11(15) 18,5-22 (25-30) | 1,2(11) 1,2(11) 1,2(11) 0,5 (4) 08(7) | 05(4)

H6 IP20 15-18,5 30-45 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) | 0,5(4)
(20-25) (40-60)

H7 IP20 22-30(30-40) | 55(70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) 0,5(4)

H7 IP20 - 75 (100) 14 (124) 14 (124) - 0,5 (4) 3(27) 0,5(4)

H8 1P20 37-45 (50-60) | 90 (125) 24 (212)M | 24 (212)™M | - 0,5 (4) 3(27) 0,5(4)

' Kablo boyutlari >95 mm?2,

Tablo 10: 12-18 Muhafaza Boyutlari iin Sikistirma Torklari

Giic [kW (hp)] Tork [Nm (in¢-1b)]

Pano Tipi IP sinifi | 3x380-480V Sebeke Motor DC baglantisi | Kontrol termi- | Toprak | Réle

boyutu nalleri

12 IP54 0,75-4,0 (1-5) 0,8(7) 0,8(7) 0,8(7) 0,5 (4) 08(7) |05(4)

13 IP54 5,5-7,5(7,5-10) | 0,8(7) 0,8(7) 0,8(7) 0,5 (4) 08(7) |05(4)

14 IP54 11-18,5(15-25) | 1,2(11) 1,2(11) 0,8(7) 0,5(4) 08(7) [05(4)

16 IP54 22-37 (30-50) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)

17 IP54 45-55 (60-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5(4) 3(27) 0,6 (5)

18 IP54 75-90 (100-125) | 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
(212)™M (212)™M

1 Kablo boyutlari <95 mm?,
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Tablo 11: H6-H10, 3x525-600 V Muhafaza Boyutlari igin Sikistirma Torklar

Giic [kW (hp)] Tork [Nm (ing-1b)]

Pano Tipi IP sinifi | 3x525-600 V Sebeke Motor DC baglantisi | Kontrol termi- | Toprak | Réle

boyutu nalleri

H9 1P20 2,2-7,5(3-10) 1,8 (16) 1,8 (16) Onerilmez 0,5(4) 3(27) 0,6 (5)

H10 1P20 11-15 (15-20) 1,8(16) 1,8(16) Onerilmez 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)

H6 IP20 18,5-30 (25-40) | 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) 0,5(4)

H7 1P20 37-55 (50-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) 0,5(4)

H8 P20 75-90 (100-125) | 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5(4) 3(27) 0,5(4)
(212)M (212)m

' Kablo boyutlari <95 mm?.

3.2.2IT Sebekesi

ADIKKATA

IT SEBEKESI
izole edilmis sebeke kaynaginda (IT sebekesi) montaj.

- Sebekeye baglandiginda besleme voltajinin 440 V'u (3x380-480 V birimleri) asmamasi saglanmalidir.

IP20, 200-240V, 0,25-11 kW (0,33-15 hp) ve 380-480 V, IP20, 0,37-22 kW (0,5-30 hp) birimlerinde, IT sebekesindeyken siirlictiniin
kenarindaki vidayi ¢ikararak RFl anahtarini agin.

e o0\ 5
—_— g
Qo
s
1) —
e
By

Cizim 2:1P20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 hp), IP20, 0,37-22 kW (0,5-30 hp), 380-480 V

1 EMC vidasi

400V, 30-90 kW (40-125 hp) ve 600 V birimlerinde, IT sebekesinde calistirirken 14-50 RFI Filter (RFI Filtresi) parametresini[0] Off (Kapa-
I) olarak ayarlayin.

IP54, 400V, 0,75-18,5 kW (1-25 hp) birimleri icin EMC vidasi, asagidaki sekilde gosterildigi gibi strliciintin icindedir.
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e30bc251.10

Cizim 3:1P54, 400V, 0,75-18,5 kW (1-25 hp)

1 EMC vidasi

Yeniden takilirsa, yalnizca M3x12 vidasi kullanin.

3.2.3 Sebeke ve Motor Baglantisi

3.2.3.1 Giris

Siirlicti tim standart 3 fazli es-zamansiz motorlari calistirmak icin tasarlanmistir.

«  EMC emisyonu 6zelliklerine uymak icin blendajli/zirhli motor kablosu kullanin ve bu kabloyu hem dekuplaj plakasina hem de
motora baglayin.

«  Gurdltu duizeyini ve kagak akimlari azaltmak icin motor kablosunu olabildigi kadar kisa tutun.
+  Dekuplaj plakasinin montaji hakkinda ek ayrintilar igin lttfen VLT® HVAC Basic Drive Dekuplaj Plakasi Montaj Yonergesine bakin.
«  Aynca bkz. 3.2.5 EMC dogru Elektrik Tesisati, EMC Dogru Kurulum.

3.2.3.2 Sebekeye ve Motora Baglama
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1. Zemin terminaline topraklama kablolarina baglayin.
2. Motoru U, V, W terminallerine baglayin ve vidalari belirtilen torklara gore sikistirin.

3. Besleme sebekesini L1, L2, L3 terminallerine baglayin ve vidalari 3.2.1 Genel Elektrik Tesisati bélimuinde belirtilen torklara
gore sikistirin.

3.2.3.3 H1-H5 Muhafaza Boyutundaki Roleler ve Terminaller

e30bb634.1(C

Cizim 4: Muhafaza Boyutlari H1-H5, IP20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 hp), IP20, 380-480 V, 0,37-22 kW (0,5-30 hp)

1 Sebeke 3 Motor

2 Toprak 4 Roleler
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3.2.3.4 H6 Muhafaza Boyutundaki Roleler ve Terminaller

e30bb762.11

Cizim 5: Muhafaza Boyutu H6 , IP20, 380-480 V, 30-45 kW (40-60 hp) , IP20, 200-240 V, 15-18,5 kW (20-25 hp) , IP20, 525-600 V, 22-30 kW (30—
40 hp)

1 Sebeke 3 Toprak

2 Motor 4 Roleler

3.2.3.5 H7 Muhafaza Boyutundaki Réleler ve Terminaller

e30bb763.10

Cizim 6: Muhafaza Boyutu H7 , IP20, 380-480 V, 55-75 kW (70-100 hp) , IP20, 200-240 V, 22-30 kW (30-40 hp), IP20, 525-600 V, 45-55 kW (60-
70 hp)
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1 Sebeke 3 Toprak
2 Roleler 4 Motor

3.2.3.6 H8 Muhafaza Boyutundaki Roleler ve Terminaller

e30bb764.1(

Gizim 7: Muhafaza Boyutu H8 , IP20, 380-480 V, 90 kW (125 hp), IP20, 200-240 V, 37-45 kW (50-60 hp) , IP20, 525-600 V, 75-90 kW (100-125
hp)

1 Sebeke 3 Toprak

2 Roleler 4 Motor

3.2.3.7 H9 Muhafaza Boyutuna gore Sebekeye ve Motora Baglanti

e30bt302.12

Cizim 8: Suirliciiniin Motor Baglantisi, Muhafaza Boyutu H9 IP20, 600V, 2,2-7,5 kW (3,0-10 hp)
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Prosediir:

1. Asadidaki sekilde montaj plakasini yerine kaydirip 2 vidayi gosterildigi gibi sikistirin.

e30ba261.1C

Cizim 9: Montaj Plakasini Monte Etme

2. Asagidaki sekilde gosterildigi gibi topraklama kablosunu monte edin.
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e30ba262.10

Cizim 10: Topraklama Kablosunu Monte Etme

3. Asagidaki sekilde gosterildigi gibi sebeke kablolarini sebeke fisine takip vidalari 'de gosterildigi gibi sikistirin. 3.2.1 Genel
Elektrik Tesisati'de belirtilen sikistirma torklarini kullanin.

e30ba263.1C

Cizim 11: Sebeke Fisinin Montaji

4. Asagidaki sekilde gosterildigi gibi destek konsolunu sebeke kablolari boyunca monte edin ve vidalan sikistirin. 3.2.1 Genel
Elektrik Tesisati'de belirtilen sikistirma torklarini kullanin.
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e30ba264.1C

Cizim 12: Destek Konsolunu Monte Etme

3.2.3.8 H10 muhafaza boyutundaki Roleler ve Terminaller

J
@
i
e
e30ba725.1C

Cizim 13: Muhafaza Boyutu H10, IP20, 600 V, 11-15 kW (15-20 hp)
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3.2.3.9 Muhafaza Boyutu 12

€30bc299.10

Cizim 14: Muhafaza Boyutu 12, IP54, 380-480 V, 0,75-4,0 kW (1-5 hp)

1 RS485 5 Motor
2 Sebeke 6 ubC

3 Toprak 7 Roleler
4 Kablo kelepgeleri 8 I/0
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Kullanim Kilavuzu

3.2.3.10 Muhafaza Boyutu I3

0}"10g2q0€®

Cizim 15: Muhafaza Boyutu I3, IP54, 380-480 V, 5,5-7,5 kW (7,5-10 hp)

Motor

ubDC

Roleler

I/0

RS485

1

Sebeke

Toprak

3

Kablo kelepgeleri

AQ275641848264tr-000101 / 132R0078
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Kurulum

3.2.3.11 Muhafaza Boyutu 14

¢ ’\‘ = é 5

N IS \:\\. s
o
2
24

W)

Cizim 16: Muhafaza Boyutu 14, IP54, 380-480 V, 0,75-4,0 kW (1-5 hp)

1 RS485

2 Sebeke

3 Toprak

4 Kablo kelepceleri

e30bd011.10

Motor
ubDC
Roleler

I/0
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3.2.3.12 IP54 Muhafaza Boyutlari 12, 13, 14

e30bc203.10

| 5
D000 4}

S i & :
s—a—8 a

NETy

4

Cizim 17: IP54 Muhafaza Boyutlari 12, 13, 14

3.2.3.13 Muhafaza boyutu 16

e30bt326.10

Cizim 18:16, IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 hp) Muhafaza Boyutu icin Sebekeye Baglanti

26 | Danfoss A/S © 2019.11 AQ275641848264tr-000101 / 132R0078



VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Kurulum

Kullanim Kilavuzu

01°Geelq0ee

Cizim 19:16, IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 hp) Muhafaza Boyutu i¢in Motora Baglanti

0lL'slzeqoe?

NS

3
-y

Cizim 20: 16, IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 hp) Muhafaza Boyutundaki Roleler
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3.2.3.14 Muhafaza boyutu 17, 18

e30bc248.10

Cizim 21: Muhafaza Boyutlari 17, 18, IP54, 380-480 V, 45-55 kW (60-70 hp), IP54, 380-480 V, 75-90 kW (100-125 hp)
3.2.4 Sigortalar ve Devre Kesiciler

3.2.4.1 Yan Devre Korumasi

Yangin tehlikelerini 6nlemek icin, anahtarlama donanimi, makineler gibi montajda bulunan yan devrelerin tamamini kisa devreye ve
asirt akima karsi koruyun. Ulusal ve yerel diizenlemelerine uyun.

3.2.4.2 Kisa Devre Korumasi

Danfoss, tinitede bir dahili ariza veya DC baglantisinda kisa devre olusmasi durumunda servis personelini veya diger donanimi koru-
mak icin burada belirtilen sigorta ve devre kesicilerin kullaniimasi énerilir. Stirlicli, motorda kisa devre olmasi durumunda tam kisa
devre korumasi saglamaktadir.

3.2.4.3 Asirt Akim Korumasi

Tesisattaki kablolarin asiri 1Isinmasini dnlemek icin asirn ylik korumasi saglayin. Asiri akim korumasi, her zaman yerel ve ulusal yonet-
meliklere uygun olarak gerceklestirilmelidir. Devre kesiciler, maksimum 100000 A, (simetrik), 480 V maksimum sunabilen devre-
lerde koruma saglayacak sekilde tasarlanmalidir.

3.2.4.4 UL/UL Disi uyumluluk

Bu bélimde, UL veya IEC 61800-5-1 ile uyumluluk saglamak icin 'de belirtilen devre kesicileri veya sigortalari kullanin. Devre kesicil-
er, maksimum 10000 A, (simetrik), 480 V maksimum sunabilen devrelerde koruma saglayacak sekilde tasarlanmalidir.

3.2.4.5 Sigortalar ve Devre Kesicilerin Onerileri

Ariza durumunda, koruma tavsiyelerine uyulmamasi strticiide hasara neden olabilir.

Tablo 12: Sigortalar ve Devre Kesiciler

Devre kesici Sigorta
UL UL Disi UL UL Disi
Maksi-
Bussmann | Bussmann | Bussmann | Bussmann | mum si-
gorta

28 | Danfoss A/S © 2019.11 AQ275641848264tr-000101 / 132R0078



VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Danifi

Kullanim Kilavuzu Kurulum
Giic [KW (hp)] TipRK5 | RK1Tipi | JTipi T Tipi TipG
3x200-240 V

IP20
0,25 (0,33) FRS-R-10 | KTN-R1O | JKS-10 | JIN-10 10
0,37 (0,5) FRS-R-10 | KTN-R1O | JKS-10 | JIN-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 | KTN-R1O | JKS-10 | JIN-10 10
15(2) FRS-R-10 | KTN-R1O | JKS-10 | JIN-10 10
2203) . - FRS-R-15 | KTN-R15 | JKS-15 | JIN-15 16
37 (5) FRS-R25 | KTN-R25 | JKS25 | JIN-25 25
5,5 (7,5) FRS-R50 | KTN-RSO | JKS50 | JIN-50 50
7,5 (10) FRS-R50 | KTN-RSO | JKS-50 | JIN-50 50
11(15) FRS-R-80 | KTN-R8O | JKS-80 | JIN-80 65
15 (20) CutlerHammer Voeller Nzmp1. | FRS-R-100 | KTN-R100 | JKS-100 | JIN-100 125
18,5 (25) EGE3100FFG A125 FRS-R-100 | KTN-R100 | JKS-100 | JIN-100 125
22 (30) CutlerHammer Voeller Nzmp1. | FRS-R-150 | KTN-R150 | JKS-150 | JIN-150 160
30 (40) JGE3150FFG A160 FRS-R-150 | KTN-R150 | JKS-150 | JIN-150 160
37 (50) CutlerHammer Voeller Nzmp1. | FRS-R-200 | KTN-R200 | JKS-200 | JIN-200 200
45 (60) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 | KTN-R200 | JKS-200 | JIN-200 200
3x380-480 V
IP20
0,37 (0,5) FRS-R-10 | KTSR10 | JKS-10 | JJS-10 10
075 (1) FRS-R-10 | KTSR10 | JKS-10 | JJS-10 10
15(2) FRS-R-10 | KTSR10 | JKS-10 | JIS-10 10
2203) FRS-R-15 | KTS-R15 | JKS-15 1515 16
3(4) FRS-R-15 | KTSR15 | JKS-15 1515 16
4(5) FRS-R-15 | KTSR15 | JKS-15 1515 16
5,5 (7,5) ) ) FRS-R25 | KTS-R25 | JKS-25 1525 25
7,5 (10) FRS-R25 | KTSR25 | JKS-25 1525 25
11(15) FRS-R50 | KTSRS0 | JKS50 | S50 50
15 (20) FRS-R50 | KTSRS0 | JKS50 |  JJS-50 50
18,5 (25) FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 | JJS-80 65
22 (30) FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 | JJS-80 65
30 (40) Cutler-Hammer Voeller Nzypr. | FRS125 | KTSRI2S | JKSRI25 | IS-R12S 80
37 (50) EGE3125FFG A125 FRS-R-125 | KTS-R125 | JKS-R125 | JJS-R125 100
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45 (60) FRS-R-125 | KTS-R125 | JKS-R125 | JJS-R125 125
55 (70) Cutler-Hammer Mocller NzMp1. | FRSR-200 | KTS-R200 | JKS-R200 | 1JS-R200 150
75 (100) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 | KTS-R200 | JKS-R200 | JJS-R200 | 200

90 (125) Cﬁ:;’;%ﬂ%er M“"ZZ';%MBZ' FRS-R-250 | KTS-R250 | JKS-R250 | JJS-R250 250
3x525-600 V
IP20
2,2(3) FRS-R20 | KTS-R20 | JKS-20 1J5-20 20
3(4) FRS-R20 | KTS-R20 | JKS-20 1J5-20 20
3,7(5) - - FRS-R20 | KTS-R20 | JKS-20 1J5-20 20
5,5 (7,5) FRS-R20 | KTS-R20 | JKS-20 1J5-20 20
7,5(10) FRS-R20 | KTS-R20 | JKS-20 1J5-20 30
11(15) FRS-R30 | KTS-R30 | JKS-30 1J5-30 35
15 (20) ) ) FRS-R30 | KTS-R30 | JKS-30 1J5-30 35
18,5 (25) FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 1J5-80 80
22 (30) C:ggg';o”;;%er ngzgggﬁ%er FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 1J5-80 80
30 (40) FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 1J5-80 80
37 (50) FRS-R-125 | KTS-R125 | JKS-125 | 1JS-125 125
45 (60) C‘J‘é'g':"zasr?;";r C‘J‘gg:"zasr::’;r FRS-R-125 | KTS-R125 | JKS-125 | 1JS-125 125
55 (70) FRS-R-125 | KTS-R125 | JKS-125 | J1JS-125 125
75 (100) Cutler-Hammer CJ“é'E;'ZF(')%”F’;\“Ger FRS-R200 | KTS-R200 | JKS-200 | JJS-200 200
JGE3200FAG
90 (125) - FRS-R-200 | KTS-R200 | JKS-200 | JJ5-200 200
3x380-480 V
IP54
0,75 (1) PKZM0-16 FRS-R-10 | KTS-R-10 | JKS-10 1J5-10 16
150 PKZMO-16 FRS-R-10 | KTS-R-10 | JKS-10 1J5-10 16
2203) PKZM0-16 FRS-R-15 | KTS-R-15 | JKS-15 1s-15 16
3(4) PKZMO-16 FRS-R-15 | KTS-R-15 | JKS-15 1s-15 16
4(5) PKZMO-16 FRS-R-15 | KTS-R-15 | JKS-15 1s-15 16
5,5 (7,5) i PKZMO-25 FRS-R-25 | KTS-R25 | JKS-25 15-25 25
7,5(10) PKZMO-25 FRS-R25 | KTS-R25 | JKS-25 1J5-25 25
11(15) PKZM4-63 FRS-R-50 | KTS-R-50 | JKS-50 1J5-50 63
15 (20) PKZM4-63 FRS-R-50 | KTS-R-50 | JKS-50 1J5-50 63
18,5 (25) PKZM4-63 FRS-R-80 | KTS-R-80 | JKS-80 1J5-80 63
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22 (30) FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 125

30 (40) Moeller NZMB1-A125 - FRS-R-125 | KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125

37 (50) FRS-R-125 | KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125

45 (60) FRS-R-125 | KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 160
Moeller NZMB2-A160 -

55(70) FRS-R-200 | KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 160

75 (100) FRS-R-200 | KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 200
Moeller NZMB2-A250 -

90 (125) FRS-R-250 | KTS-R-250 JKS-200 JJS-200 200

3.2.5 EMC dogru Elektrik Tesisati

EMC dogru elektrik tesisatini saglamak icin uyulmasi gereken genel hususlar:
+  Yalnizca korumali/blendajli motor kablolari ve blendajli/zirhli kontrol kablolari kullanin.
« ki uctaki zemin korumasi

«  Yiksek frekanslarda korumanin etkisini azaltacagindan montaji bukiilmis blendajh uclarla (bikili kablo uglar) yapmaktan kagi-
nin. Kablo kelepcelerini kullanin.
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«  PLC'nin toprak potansiyeli ile stirlici arasinda ayni potansiyeli saglayin.

+  Yildiz contalar ve galvanik olarak iletken montaj plakalari kullanin.

e30bb761.12

PLC Panel

|_Cikis kontaktori

PLC

sEo50600006

s Topraklama ray!

P
Kablo izolasyonu

— soyulmu.

9 v o Y H

9

Minimum 16 mm’ (6 AWG)
Esitleme kablosu

Tum kablo girisleri panelin
bir tarafindan yapilir

f (
Kontrol kablolar

{ (

le
r
Motor kablosu
Kontrol kablolari, —
sebeke kablolari ve
sebeke motor kablolan
ebeke beslemesi arasinda minimum
200 mm (7,87 ing).

Motor, 3 f; ki t k
Takviyeli koruyucu toprak otor, 3 faz ve koruyucu topral

Cizim 22: EMC dogru Elektrik Tesisati

3.2.6 Kontrol Terminalleri
Kontrol terminallerine erismek icin terminal kapagini ¢ikarin.

LCP altindaki terminal kapaginin kilit kolunu asagr indirmek icin dliz tornaviday kullanip asagidaki sekilde gosterildigi gibi terminal
kapagini ¢ikarin.

IP54 Unitelerinde kontrol terminallerine 6n kapadi ¢ikardiktan sonra erisilebilir.
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e30bd331.1C

Cizim 23: Terminal Kapagini Cikarma

Asagidaki cizim, tim stirlici kontrol terminallerini gostermektedir. Baslatma (terminal 18) uygulanmasi, 12-27 terminalleri, analog
bir referansin (terminal 53 veya 54, 55) baglantisi arasinda strtictiniin calismasini saglar.

Terminal 18, 19 ve 27'nin dijital giris modu 5-00 Digital Input Mode (Dijital Giris Modu) parametresinde (PNP varsayilan degerdir) ayar-
lanir. Dijital giris 29 modu 5-03 Digital Input 29 Mode (Dijital Giris 29 Modu) parametresinde (PNP varsayilan degerdir) ayarlanir.

BUS

off [J[_]oN
61]68]69 [18]19]27]29]42]45]50]53 [54]

______ B
<

e30bf892.10

D
d
N
a
a
a
a
0
0

WA
NIID|
NIID|
NIID|
NIIDI
YW 0Z/A0OL
YW 0z/A0L

1N0O 51A/1N0 V YW 0T~
1N0 51A/LNO Y YW 0Z-1,

vz+ [ |
ano [ 8|
ano | 2]

Cizim 24: Kontrol Terminalleri
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3.2.7 Elektriksel Kablo Baglantisi

3-fazli
gl
girisi

+10V

0-10V
0/4-20 mA

0-10V
0/4-20 mA

[

L1

L3

50 (+10VOUT)

54 (A

55 (COM A IN/OUT)
420/4-20 mA AOUT/D OUT

450/4-20 mA AOUT/D OUT

12 (+24VOUT)

18(DIN)
O | —— 24V (NPN)

OV (PNP,
L P RREIGI) (PNP)
—— 24V(NPN)

[ | | 20(COMDIN) OV (PNP)
I I
——t f T 24V(NPN)
[ || 29(DIN/OUT) OV (PNP)

—_ 24V(NPN)
OV (PNP)

- o
o Z

Bus

RS485
arabirimi

ON=Sonlandiriimis
OFF=Sonlandinimamis

3—? i
559
O

240V AC3

240V AC3

*
(N RS485) 69

m RS485
Y

(P RS485) 68

(Com RS485)

Blendaji 61'e baglamayin

(PNP)-Kaynak
(NPN)-Sogutma

Cizim 25: Temel Baglanti Semasi Cizimi

Asagidaki birimlerde UDC- ve UDC+'ya erisim yoktur:

- 1P20,380-480V, 30-90 kW (40-125 hp)
- 1P20,200-240V, 15-45 kW (20-60 hp)

- 1P20,525-600V, 2.2-90 kW (3-125 hp)
- IP54,380-480V, 22-90 kW (30-125 hp)

3.2.8 Akustik Gurilti veya Titresim

Motor veya motor tarafindan calistirilan fan gibi bir ekipman ses ¢ikartip belli frekanslarda titresimler yapiyorsa, guiriilt ve titresim-
leri gidermek veya azaltmak icin asagidaki parametreler ve parametre gruplarini yapilandirin:

«  Parametre grubu 4-6* Speed Bypass (Hiz Baypas).

«  Parametre 14-03 Overmodulation (Asir modiilasyon) dederini [0] Off (Kapali) olarak ayarlayin.

e30bd467.12

« Anahtarlama deseni ve anahtarlama frekansi parametre grubu 14-0* Inverter Switching (Cevirici Anahtarlama,).

«  1-64 Resonance Dampening (Rezonans Séniimlenmesi).
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4 Programlama

4.1 Lokal Kontrol Paneli (LCP)

Strtict, MYC 10 Kurulum Yazilimi yliklenerek bir bilgisayarin RS485 COM baglanti noktasi ile LCP'den veya bir PC'den programlanabi-
lir.

LCP, 4 islev grubuna ayrimistir.

« A Ekran

«  B.Meni tusu

+  C.Gezinme tuslari ve gosterge isiklari

«  D.lsletim tuslar ve gosterge i1siklari

s
1 b
a
2 S
- | @
3 ] 1-20 Motor Power 1
}‘ [5] 0.37kW - 0.5HP 1
Setupt Napy 5

Satus  Quick Main
B Menu Menu Menu

Cizim 26: Lokal Kontrol Paneli (LCP)

A.Ekran
LCD ekran, 2 alfa niimerik satiri ile aydinlatilir. Tum veriler, LCP'de gosterilir. Cizim 26 ekrandan okunabilen bilgileri tanimlar.

Tablo 13: A Boliimii Lejanti

1 | Parametre numarasi ve adi.

2 | Parametre degeri.

3 | Kurulum numarasi, etkin kurulumu ve diizenleme kurulumunu gdsterir. Ayni kurulum hem etkin, hem de diizenleme kurulu-
mu olarak islev goriiyorsa, yalnizca o kurulum gosterilir (fabrika ayar). Etkin ve diizenleme kurulumu farkli oldugunda, ekran-
da her iki numara da gosterilir (kurulum 12). Yanip sénen numara diizenleme kurulumunu belirtir.

4 | Motor yondi, ekranin sol alt kdsesinde g0sterilir — saat veya saatin tersi yoniinii gésteren kiciik bir okla belirtilir.

5 | Uggen, LCP'nin Status, Quick Menu veya Main Menu konumunda oldugunu gésterir.

B. Menii tusu
Status, Quick Menu veya Main Menu segeneklerini segmek icin [Menu] tusunu kullanin.
C. Gezinme tuglari ve gosterge 1siklar

Tablo 14: C Boliimii Lejanti

6 | Com. LED'i: Veriyolu iletisimi esnasinda yanip soner.
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7 | Yesil LED/On: Denetim kismi diizgiin ¢alisiyor.

8 | Sari LED/Warn: Bir uyari gosterir.

9 | Yanip Sénen Kirmizi LED/Alarm: Bir alarm gosterir.

10 | [Back]: Gezinme yapisindaki bir dnceki adima veya katmana gegmek igin kullanilir.

11 | [a]1[*][>]: Parametre gruplari ve parametreler boyunca ve parametreler icinde hareket etmek icindir. Yerel referansi belirle-
mek icin de kullanilabilirler.

12 | [OKI: Bir parametreyi se¢mek ve parametre ayarlarindaki degisiklikleri kabul etmek icin kullanilir.

D. isletim tuslari ve gésterge isiklari

Tablo 15: D Boliimii Lejanti
13 | [Hand On]: Motoru baslatir ve stiriciintin LCP ile denetlenebilmesini saglar.
BILDIRIM

[2] COAST INVERSE (TERS SERBEST DURUS), PARAMETRE 5-12 TERMINAL 27 DIGITAL INPUT (TERMINAL 27 DUITAL GIRIS) ICIN
VARSAYILAN SECENEKTIR. TERMINAL 27'YE 24 V BESLEMESI YOKSA, [HAND ON] MOTORU BASLATAMAZ. TERMINAL
27'YE TERMINAL 12'YI BAGLAYIN.

14 | [Off/Reset]: Motoru durdurur (kapatir). Alarm modundayken, alarm sifirlanir.

15 | [Auto On]: Surriicli, kontrol terminalleri veya seri iletisim araciligiyla denetlenir.

4.2 Kurulum Sihirbazi

4.2.1 Kurulum Sihirbazina Giris

Dahili sihirbaz meniisd, acik ¢evrim, kapali cevrim uygulamalari ve hizl motor ayarlari icin kurulumu yapan kisiye, stirticintin kuru-
lum isleminde, net ve yapilandirilmis bir tarzda kilavuzluk saglar.

DIGIN

+10 V(¢
AIN
AIN

AOUT/D
AOUT/D

COMDIG IN 20
DIGIN 27

COMIN/OUT 55

e30bb674.11

19

29

OUT) 50
53
Referans

our 42 To-
outr 45 o-1ov

Cizim 27: Siirlicii Kablo Tesisati

Sihirb
Sihirb

az, bir parametre degistirilene kadar agma sonrasinda baslangicta gosterilir. Sihirbaza quick menu'den her zaman erisilebilir.
azl baslatmak icin [OK] tusuna basin. Durum ekranina geri ddnmek icin [Back] tusuna basin.

Sihirbazi
Sihirbazi
Setup 1

baslatmak igin OK'a basin
atlamak icin Back'e basin
~v

e30bb629.10

Cizim 28: Sihirbazi Baglatma/Cikma
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4.2.2 Acik Cevrim Uygulamalar i¢cin Kurulum Sihirbaz

..Sihirbaz baslatilir

Agma sirasinda tercih laﬁgcej:\k Fyaan e
ettiginiz di segin.

Grid Type
200-240V/50Hz/Delta
2Za *
Dttt
DlSes
[engisn
etup 1 v

Meny| Status Quick Man Iorak\m\
Meny _Mend |
Motor nominal hizi

B

Motor Sabiti Nominal Motor Torku @

B nm v

Stator reaktans! \ i
0.6

Motor kutuplan

e30bc244.16

Motor Turd

Asenkron motor
@] Asenkron

PM motoru

i

fotor nominal hizi

a
g
3
-

420 JON)

1000 rpm'de Gerl EMF qreksen Induktansi (Lq) d-eksen Induktans Doy. (Ldsat)
v }—‘ }—> B

H v B v HmH v

d eksen Induktansi (Ld) q-eksen Indiiktans Doy. (LqSat)
mH Motor tiirii = IPM mH v

Ardindan Sihirbaz

D ekseni igin Min Indiiktansta akim
ekrani gelir.

Motor tiri = SPM 10018

Qekseni icin Min Indiiktansta akim
10018

Baglatma Modu

@ Rotor Algilama

Konum Algilama Kazanci

%

Kilti Rotor Algilama

@ Kapalt

Kilti Rotor Algilama Sresi [sn]
I sn

Maks. Cikis Frekanst

o
Hz v

Motor Kablo Uzunlugu
[0 0 v

Motor Hiz1 Alt Siirni Ayarla

o000 I3 v

Sihirbaz Ekrani

e

00Hz Motor Hizi Ust Sininni Ayarla
ook
Setup 1 v 0050 [
Venu]| Satus Quick  Main
Menu__ Men| Rampa 1 hizlanma sresini ayarla

Motor tiirii = Asenkron
sn
v

o
Warn, O
Aarm - ©
- Motor tiirii = PM motor
"

como a o010 I
ﬁ » Rampa 1 yavaglama stresini ayarla
n o T

Don. Mot. Yak. Baslat?
[ Devre Disi Birgg

(o) fro)
\peset/  \on/ Am

T53 Modunu seg
Alim

Voltaj

Durum Ekrani

53 Disik Akim seg
o2.cs I

53 Diisiik Voltaj seg
jooso R4

Sihirbaza Hizl Meni

iizerinden her zaman 53 Yaksek Akim seq T53 Yiiksek Voltaj seq
022(
erisilebilir. [200) v

Min.Referansi Ayarla

A

eferansi Ayarla
Hz

Role 1 Fonksiyonunu Se¢

fislev yok

Role 2 Fonksiyonunu Seg

Islev yok

‘Otomatik Motor Adaptasyonu

Kapal

(AMA yapma)
{ 1 Awayap
.Sihirbaz baslatir Otomatik Motor Adaptasyonu OK AMA calisiyor AMA Basansiz
OKa basin -
1 1 f
AMA OK AMA

Cizim 29: Acik Cevrim Uygulamalar i¢in Kurulum Sihirbazi

Tablo 16: Acik Cevrim Uygulamalar icin Kurulum Sihirbazi

Parametre Secenek Varsayilan Kullanim

Parametre 0-03 | [0] International (Uluslararasi) [0] Interna- -
Regional Set- [1]US tional (Ulus-
tings (Bolgesel lararasi)

Ayarlar)

Parametre 0-06 | [0] 200-240 V/50 Hz/IT sebeke- Boyutla ilgili Kapatmanin ardindan siriicii, sebeke voltajina yeniden
GridType (Iz- si[1] 200-240 V//50 Hz/Delta[2] baglandiktan sonra tekrar baslatma icin isletim modunu se-
gara Tipi) 200-240 V/50 Hz[10] 380-440 cin.

V/50 Hz/IT sebekesi[11] 380-440
V/50 Hz/Delta[12] 380-440 V/50
Hz[20] 440-480 V//50 Hz/IT sebe-
kesi[21] 440-480 V/50 Hz/
Delta[22] 440-480 V/50 Hz[30]
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Parametre

Secenek

Varsayilan

Kullanim

525-600 V/50 Hz/IT sebekesi[31]
525-600 V/50 Hz/Delta[32]
525-600 V/50 Hz[100] 200-240
V/60 Hz/IT sebekesi[101] 200
240 V/60 Hz/Delta[102] 200~
240 V/60 Hz[110] 380-440 V/60
Hz/IT sebekesi[111] 380-440
V/60 Hz/Delta[112] 380-440
V/60 Hz[120] 440-480 V/60
Hz/IT sebekesi[121] 440-480
V/60 Hz/Delta[122] 440-480
V/60 Hz[130] 525-600 V/60
Hz/IT sebekesi[131] 525-600
V/60 Hz/Delta[132] 525-600
V/60 Hz

Parametre 1-10
Motor Con-
struction (Mo-
tor Yapisi)

*[0] Asynchron (Asenkron)

[1] PM, non-salient SPM (PM, yii-
zeye mon. SPM)[3] PM, salient
IPM (PM, belirli IPM)

[0] Asynchron
(Asenkron)

Parametre degerini ayarlanmasi su parametreleri degistirebi-

lir:

Parametre 1-01 Motor Control Principle (Motor Kontrol Pre-
nsibi).

Parametre 1-03 Torque Characteristics (Tork Karakteristi-
kleri).

Parametre 1-08 Motor Control Bandwidth (Motor Kontrol
Bant Genisligi).

Parametre 1-14 Damping Gain (S6niimleme Kazanci).

Parametre 1-15 Low Speed Filter Time Const (Diis(ik Hiz Fil-
tre Siiresi Sabiti).

Parametre 1-16 High Speed Filter Time Const (Yiiksek Hiz
Filtre Siiresi Sabiti).

Parametre 1-17 Voltage Filter Time Const (Voltaj Filtre Stire-
si Sabiti).

Parametre 1-20 Motor Power (Motor Giicti).
Parametre 1-22 Motor Voltage (Motor Voltaji).
Parametre 1-23 Motor Frequency (Motor Frekansi).
Parametre 1-24 Motor Current (Motor Akimi).

Parametre 1-25 Motor Nominal Speed (Nominal Motor Hi-
z1).

Parametre 1-26 Motor Cont. Rated Torque (Motor Sabiti
Nominal Torku).

Parametre 1-30 Stator Resistance (Rs) (Stator Direnci (Rs)).

Parametre 1-33 Stator Leakage Reactance (X1) (Stator Ka-
cak Reaktansi (X1)).

Parametre 1-35 Main Reactance (Xh) (Ana Reaktans (Xh)).

Parametre 1-37 d-axis Inductance (Ld) (d-eksen Indiiktansi
(Ld)).

Parametre 1-38 g-axis Inductance (Lq) (g-eksen Iindiiktansi
(Lg)).

Parametre 1-39 Motor Poles (Motor Kutuplari).

Parametre 1-40 Back EMF at 1000 RPM (1000 RPM'de geri
EMF).

Parametre 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (d ekseni in-
diiktansi Doy. (LdSat)).
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Motor Nominal

Parametre Secenek Varsayilan Kullanim
«  Parametre 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat) (q ekseni in-
diiktansi Doy. (LgSat)).
«  Parametre 1-46 Position Detection Gain (Konum Algilama
Kazanci).
«  Parametre 1-48 Current at Min Inductance for d-axis (d ek-
seni icin Min. indiiktansta Akim).
«  Parametre 1-49 Current at Min Inductance for g-axis (q ek-
seni icin Min. indiiktansta Akim).
* Parametre 1-66 Min. Current at Low Speed (Dlisiik Hizda
Min. Akim).
«  Parametre 1-70 PM Start Mode (PM Baslatma Modu).
«  Parametre 1-72 Start Function (Baslatma lslevi).
«  Parametre 1-73 Flying Start (D6nen Motor Yakalama).
«  Parametre 1-80 Function at Stop (Durdurmada islev).
«  Parametre 1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz] (Dur-
durmada Islev icin Min Hiz [Hz]).
«  Parametre 1-90 Motor Thermal Protection (Motor Termal
Korumasi).
«  Parametre 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current (DC
Tutc/Onc Isitm Akimi).
«  Parametre 2-01 DC Brake Current (DC Fren Akimi).
«  Parametre 2-02 DC Braking Time (DC Frenleme Siiresi).
«  Parametre 2-04 DC Brake Cut In Speed (DC Fren Dvr. Girme
Hizi).
«  Parametre 2-10 Brake Function (Fren islevi).
«  Parametre 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Motor Hiz Ust
Sininin [Hz]).
«  Parametre 4-19 Max Output Frequency (Maks. Cikis Frekan-
si).
«  Parametre 4-58 Missing Motor Phase Function (Eksik Motor
Fazi islevi).
«  Parametre 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation
(Hiz Azaltma Olii Zaman Dengelemesi).
Parametre 1-20 | 0,12-110 kW/0,16-150 hp Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor gliclinii girin.
Motor Power
(Motor Giicti)
Parametre 1-22 | 50-1000 V Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor voltajini girin.
Motor Voltage
(Motor Voltaji)
Parametre 1-23 | 20-400 Hz Boyutla ilgili Plaka verilerinden motor frekansini girin.
Motor Frequen-
cy (Motor Fre-
kansi)
Parametre 1-24 | 0,01-10000,00 A Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor akimini girin.
Motor Current
(Motor Akimi)
Parametre 1-25 | 50-9999 RPM Boyutla ilgili Plaka verilerinden motor nominal hizini girin.
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Parametre

Secenek

Varsayilan

Kullanim

Speed (Nominal
Motor Hizi)

Parametre 1-26
Motor Cont.
Rated Torque
(Motor Sabiti
Nominal Torku)

0,7-1000,0 Nm

Boyutlailgili

Bu parametre, parametre 1-10 Motor Construction (Motor Yapi-
s1) kalici motor modunu etkinlestiren seceneklere ayarlan-
diginda kullanilabilir.

BILDIRIM

Bu parametrenin degistirilmesi diger parametrelerin ayar-

larini etkiler.

Parametre 1-29
Automatic Mo-
tor Adaption

(AMA) (Otoma-
tik Motor Adap-
tasyonu (AMA))

Bkz. parametre 1-29 Automatic
Motor Adaption (AMA) (Otoma-
tik Motor Adaptasyonu (AMA)).

Off (Kapali)

Bir AMA gerceklestirmek, motor performansini optimize
eder.

Parametre 1-30
Stator Resist-
ance (Rs) (Sta-
tor Direnci (Rs))

0,000-99,990 O

Boyutla ilgili

Stator direng degerini ayarlayin.

Parametre 1-37
d-axis Induc-
tance (Ld) (d-ek-
sen indiiktansi

(Ld))

0,000-1000,000 mH

Boyutlailgili

D ekseni indiiktans voltaj degerini girin. Degeri kalici mik-
natis motoru veri formundan alin.

Parametre 1-38
g-axis Induc-
tance (Lq) (g-ek-
sen Indiiktansi
(Lq))

0,000-1000,000 mH

Boyutlailgili

Q-eksen indiiktansinin voltaj degerini girin.

Parametre 1-39
Motor Poles
(Motor Kutu-
plari)

2-100

Motor kutuplarinin sayisini girin.

Parametre 1-40
Back EMF at
1000 RPM (1000
RPM'de geri
EMF)

10-9000V

Boyutla ilgili

1000 RPM'de, Line-line RMS geri EMF voltaji.

Parametre 1-42
Motor Cable
Length (Motor
Kablosu Uzun-
lugu)

0-100m

50m

Motor kablo uzunlugunu girin.

Parametre 1-44
d-axis Induc-
tance Sat.
(LdSat) (d ekse-
ni indiiktansi
Doy. (LdSat))

0,000-1000,000 mH

Boyutla ilgili

Bu parametre, Ld.nin indiiktans yogunluguna karsilik gelir.
ideal olarak bu parametre 7-37 d-axis Inductance (Ld) (d ekseni
Indiiktansi (Ld)) ile ayni degere sahiptir. Ancak, motor tedarik-
cisi bir induiksiyon egrisi sagliyorsa, nominal akiminin %200'u
olan induksiyon degerini girin.
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Parametre Secenek Varsayilan Kullanim

Parametre 1-45 | 0,000-1000,000 mH Boyutlailgili | Bu parametre, Lg'nin indiiktans yogunluguna karsilik gelir.

g-axis Induc- ideal olarak bu parametre parametre 1-38 g-axis Inductance

tance Sat. (Lg) (q ekseni Indiiktansi (Lg)) ile ayni degere sahiptir. Ancak,

(LgSat) (g ekse- motor tedarikgisi bir indiksiyon egrisi sagliyorsa, nominal

niindiiktansi akiminin %200'U olan induksiyon degerini girin.

Doy. (LgSat))

Parametre 1-46 | 20-200% 100% Baslangigtaki konum algilamasi boyunca test nabzinin yiik-

Position Detec- sekligini ayarlar.

tion Gain (Ko-

num Algilama

Kazanci)

Parametre 1-48 | 20-200% 100% indiiktans yogunluk noktasini girin.

Current at Min

Inductance for

d-axis (d ekseni

icin Min. indtik-

tansta Akim)

Parametre 1-49 | 20-200% 100% Bu parametre, d-'nin ve g-indiiktans degerlerinin yogunluk

Current at Min egrisini belirtir. 1-37 d-axis Inductance (Ld) (d ekseni indiiktansi

Inductance for (Ld)), 1-38 g-axis Inductance (Lq) (q ekseni Indiiktansi (Lg)), 1-44

g-axis (q ekseni d-axis Inductance Sat. (LdSat) (d ekseni Indiiktansi Doy. (LdSat))

icin Min. indik- ve 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) (q ekseni indiiktansi

tansta Akim) Doy. (LgSat)) parametreleri nedeniyle indlktanslar, bu para-
metrenin %20'sinden %100'line kadar dogrusal yaklastirilr.

Parametre 1-70 | [0] Rotor Detection (Rotor Algi- | [0] Rotor De- | PM motoru baslangi¢ modunu segin.

PM Start Mode | lama)[1] Parking (Park Etme) tection (Rotor

(PM Baglatma Algilama)

Modu)

Parametre 1-73 | [0] Disabled (Devre Disi)[1] Ena- | [0] Disabled Sebekeden ¢ikan bir motoru yakalamak lizere stirlicliyi et-

Flying Start bled (Devrede) (Devre Disi) kinlestirmek icin [1] Enabled (Devrede) 6gesini secin. Bu fonk-

(D6nen Motor siyon gerekmiyorsa [0] Disabled (Devre Disl) 6gesini secin. Bu

Yakalama) parametre [1] Enabled (Devrede) olarak ayarlandiginda, 7-71
Start Delay (Baslatma Gecikmesi) ve 1-72 Start Function (Bas-
latma islevi) parametrelerinin bir islevi yoktur. 1-73 Flying Start
(Dénen Motor Yakalama) parametresi sadece VVC™ modunda
etkindir.

Parametre 3-02 | -4999,000-4999,000 0 Minimum referans, tim referanslarin toplamindan elde edi-

Minimum Refer- len en kiictik degerdir.

ence (Minimum

Referans)

Parametre 3-03 | -4999,000-4999,000 50 Maksimum referans, tiim referanslarin toplamindan elde edi-

Maximum Ref- len en bilyik degerdir.

erence (Maksi-

mum Referans)

Parametre 3-41 | 0,05-3600,00 sn Boyutlailgili | Es zamansiz motor secildiginde, rampa ¢ikis siiresi 0 ile nomi-

Ramp 1 Ramp nal parametre 1-23 Motor Frequency (Motor Frekansi) arasinda-

Up Time (Ram- dir. PM motor secildiginde, rampa cikis suresi 0 ile 7-25 Motor

pa 1 Hizlanma Nominal Speed (Motor Nominal Hizi) parametresi arasindadir.

Stiresi)

Parametre 3-42 | 0,05-3600,00 sn Boyutlailgili | Es zamansiz motorlar icin rampa inis stiresi nominal parame-

Ramp 1 Ramp
Down Time

tre 1-23 Motor Frequency (Motor Frekansi) ile 0 arasindadir. PM
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Parametre

Secenek

Varsayilan

Kullanim

(Rampa 1 Ya-
vaslama Sliresi)

motorlar icin inis sliresi parametre 1-25 Motor Nominal Speed
(Motor Nominal Hizi) ile 0 arasindadir.

Parametre 4-12
Motor Speed
Low Limit [Hz]
(Motor Hizi Alt
Siniri [Hz])

0,0-400,0 Hz

OHz

Dusuk hiz icin minimum siniri girin.

Parametre 4-14
Motor Speed
High Limit [Hz]
(Motor Hiz Ust
Sinirt [Hz])

0,0-400,0 Hz

100 Hz

Yuiksek hiz icin maksimum siniri girin.

Parametre 4-19
Max Output
Frequency
(Maks. Cikis Fre-
kansi)

0,0-400,0 Hz

100 Hz

Maksimum frekans ¢ikis dederini girin. 4-19 Max Output Fre-
quency (Maks. Cikis Frekansi) parametresi 4-14 Motor Speed
High Limit [Hz] (Motor Hizi Ust Siniri [Hz]) parametresinden dii-
stikse 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Motor Hizi Ust Siniri
[Hz]) parametresi otomatik olarak 4-19 Max Output Frequency
(Maks. Cikis Frekansi) parametresi ile eslestirilir.

Parametre 5-40
Function Relay
(Islev Rélesi)

Bkz. parametre 5-40 Function
Relay (Islev Rélesi).

[9] Alarm

Gikis rolesi 1'i kontrol edecek fonksiyonu segin.

Parametre 5-40
Function Relay
(Islev Rélesi)

Bkz. parametre 5-40 Function
Relay (islev Rélesi).

[5] Drive run-
ning (Calistir-
may)

Cikis rolesi 2'yi kontrol edecek fonksiyonu secin.

Parametre 6-10
Terminal 53
Low Voltage
(Terminal 53
Diistik Voltaj)

0,00-10,00V

0,07V

Dusuk referans degerine denk diisen voltaji girin.

Parametre 6-11
Terminal 53
High Voltage
(Terminal 53
Yiiksek Voltaj)

0,00-10,00V

v

Yuksek referans degerine denk diisen voltaji girin.

Parametre 6-12
Terminal 53
Low Current
(Terminal 53
Diistik Akim)

0,00-20,00 mA

4mA

Dusuk referans degerine denk diisen akimi girin.

Parametre 6-13
Terminal 53
High Current
(Terminal 53
Yiiksek Akim)

0,00-20,00 mA

20mA

Yiiksek referans degerine denk diisen akimi girin.

Parametre 6-19
Terminal 53
mode (Terminal
53 modu)

[0] Current (Akim)[1] Voltage
(Voltaj)

[1] Voltage
(Voltaj)

Terminal 53'tin akim girisi icin mi, yoksa voltaj girisi icin mi
kullanilacagini secin.

Parametre
30-22 Locked
Rotor Detection

[0] Off (Kapal))[1] On (Agik)

[0] Off (Kapa-
)
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Parametre

Secenek

Varsayilan Kullanim

(Kilitli Rotor Al-
gilama)

Parametre
30-23 Locked
Rotor Detection
Time [s] (Kilitli
Rotor Algilama
Siiresi [s])

0,05-1sn

0,10 sn -

4.2.3 Kapal Cevrim Uygulamalar i¢in Kurulum Sihirbazi

PM motoru

..Sihirbaz baglatilir
003 Bolgesel Ayarlar
Giig kW/50 Hz
006 Grid Type
200-240V/50Hz/Delta

1-00 Konfigiirasyon Modu
[BllKapah Gevrim

1-10 Motor Tuirii
[@Asenkron

Asenkron motor

1-24 Motor Akimi
351

1-20 Motor Giicii
kw

RPM

1-25 Nominal Motor Hiz:

1-22 Motor Voltajs
\

1-26 Motor Sabiti Nominal Motor Torku 1-23 Motor Frekansi
Nm Hz
1-30 Stator reaktansi
@& ohm

1-39 Motor Kutuplart

1000 RPM'de g

1-24 Motor Akimi
o:

Motor nominal hizi
EST RPM
)

1-44 d-eksen Indiktans Doy. (LdSat
mH

i

MF

7-38 q eksen induktanst (La)
mH

7 d eksen induktansi (Ld) )
H Motor tiirii = IPM

(1-45) q eksen Indiiktans Doy. (LgSat)
mH

(1-48) d ekseni icin Min Indiiktansta akim
%

Motor tiirii = SPM

04.66[

6-22T54 Diisik Akim

1-49 q ekseni igin Min Indiiktansta akim
100 £

(1-70) Baslatma Modu
Rotor Algilama

1-46 Konum Algilama Kazanci
%

30-22 Kilitl Rotor Algilama

Kapali

30-23 Kilitli Rotor Algilama Siresi [sn]
Jo.1 ]

419 Maks. Cikis Frekansi
Hz

1-42 Motor Kablosu Uzunlugu
0

4-12 Motor hizialt sinin

Motor hizi st sinin
filHz

Rampa 1 hizlanma siresi
sn

3-42 Rampal yavaslama siiresi
sn

Motor tirii = Asenkron

1-73 Dénen Mot. Yakalama
Motor tiirii = PM motor Hayir
7720-00 Geri besleme Tkaynagi |

es! Bu iletisim, asagidaki ayara zorlanir
Analoggiriss4 [1] Analog giris 54

6ReferansKaynagi2 |

| [ No Operation »

e

3-02 Min. Referans

3-03 Maks. Referans

50.

3-10 Onceden ayarlanmis referans [0]
%

-29 Terminal 54 Modu
Voltaj
6-26T54 Filtresi siresi sabiti
sn

Akim Voltaj

6-20 T54 Dilsiik Voltaj
v

624754 diisik g. besleme
0016 sk

623 T54 Yiiksek Akim
1

625 T54 yiksek g. besleme

Cizim 30: Kapali Cevrim U

81 PI Normal/Ters Kontrol
Normal

20-83 PI Normal/Ters Kontrol
Hz

20-93 PI Proportional Gain

6-24T54 disik g. besleme
Hz

6-21 T54 Yiiksek Voltaj
v

625 T54 yiiksek g. besleme

20-94 Pl Integral Time Hz
sn

1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu
Kapali

...Sihirbaz baslatilir

ygulamalar i¢in Kurulum Sihirbazi

e30bc402.14
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Tablo 17: Kapali Cevrim Uygulamalar i¢in Kurulum Sihirbazi

IPM (PM, belirli IPM)

Parametre Aralik Varsayilan Kullanim
Parametre 0-03 | [0] International (Uluslararasi) [0] Interna- -
Regional Set- [1]US tional (Ulus-
tings (Bolgesel lararasi)
Ayarlar)
Parametre 0-06 | [0] 200-240 V/50 Hz/IT sebeke- | Boyut secil- Kapatmanin ardindan suriicii, sebeke voltajina yeniden
GridType (Iz- si[1] 200-240 V/50 Hz/Delta[2] mis baglandiktan sonra tekrar baslatma icin isletim modunu se-
gara Tipi) 200-240 V/50 Hz[10] 380-440 cin.
V/50 Hz/IT sebekesi[11] 380-440
V/50 Hz/Delta[12] 380-440 V/50
Hz[20] 440-480 V/50 Hz/IT sebe-
kesi[21] 440-480 V/50 Hz/
Delta[22] 440-480 V/50 Hz[30]
525-600 V/50 Hz/IT sebekesi[31]
525-600 V/50 Hz/Delta[32]
525-600 V/50 Hz[100] 200-240
V/60 Hz/IT sebekesi[101] 200-
240 V/60 Hz/Delta[102] 200~
240 V/60 Hz[110] 380-440 V/60
Hz/IT sebekesi[111] 380-440
V/60 Hz/Delta[112] 380-440
V/60 Hz[120] 440-480 V/60
Hz/IT sebekesi[121] 440-480
V/60 Hz/Delta[122] 440-480
V/60 Hz[130] 525-600 V/60
Hz/IT sebekesi[131] 525-600
V/60 Hz/Delta[132] 525-600
V/60 Hz
Parametre 1-00 | [0] A¢ik ¢evrim (Open loop)[3] [0] Acik gev- [3] Closed loop (Kapali ¢cevrim) secenedini segin.
Configuration Kapali cevrim (Closed loop) rim (Open
Mode (Konfi- loop)
glirasyon
Modu)
Parametre 1-10 | *[0] Asynchron (Asenkron) [0] Asynchron | parametre degerini ayarlanmasi su parametreleri degistirebi-
Motor Con- [1] PM, non-salient SPM (PM, yii- | (As€nkron)— Llir:
struction (Mo- . o
tor Yapisi) zeye mon. SPM)[3] PM, salient - Parametre 1-01 Motor Control Principle (Motor Kontrol Pre-

nsibi).

Parametre 1-03 Torque Characteristics (Tork Karakteristi-
kleri).

Parametre 1-08 Motor Control Bandwidth (Motor Kontrol
Bant Genisligi).

Parametre 1-14 Damping Gain (S6niimleme Kazanci).

Parametre 1-15 Low Speed Filter Time Const (Diistik Hiz Fil-
tre Siiresi Sabiti).

Parametre 1-16 High Speed Filter Time Const (Yiiksek Hiz
Filtre Siiresi Sabiti).

Parametre 1-17 Voltage Filter Time Const (Voltaj Filtre Stire-
si Sabiti).

Parametre 1-20 Motor Power (Motor Glicti).
Parametre 1-22 Motor Voltage (Motor Voltaji).
Parametre 1-23 Motor Frequency (Motor Frekansi).

Parametre 1-24 Motor Current (Motor Akimi).
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Parametre

Aralik

Varsayilan

Kullanim

Parametre 1-25 Motor Nominal Speed (Nominal Motor Hi-
zi).

Parametre 1-26 Motor Cont. Rated Torque (Motor Sabiti
Nominal Torku).

Parametre 1-30 Stator Resistance (Rs) (Stator Direnci (Rs)).

Parametre 1-33 Stator Leakage Reactance (X1) (Stator Ka-
cak Reaktansi (X1)).

Parametre 1-35 Main Reactance (Xh) (Ana Reaktans (Xh)).

Parametre 1-37 d-axis Inductance (Ld) (d-eksen Indiiktansi

(Ld)).

Parametre 1-38 g-axis Inductance (Lq) (g-eksen Iindiiktansi
(Lg)).

Parametre 1-39 Motor Poles (Motor Kutuplari).

Parametre 1-40 Back EMF at 1000 RPM (1000 RPM'de geri
EMF).

Parametre 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (d ekseni in-
diiktansi Doy. (LdSat)).

Parametre 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) (q ekseni in-
diiktansi Doy. (LqSat)).

Parametre 1-46 Position Detection Gain (Konum Algilama
Kazanci).

Parametre 1-48 Current at Min Inductance for d-axis (d ek-
seni icin Min. indiiktansta Akim).

Parametre 1-49 Current at Min Inductance for g-axis (q ek-
seni icin Min. indiiktansta Akim).

Parametre 1-66 Min. Current at Low Speed (Dlis(ik Hizda
Min. Akim).

Parametre 1-70 PM Start Mode (PM Baslatma Modu).
Parametre 1-72 Start Function (Baslatma Islevi).
Parametre 1-73 Flying Start (Dénen Motor Yakalama).
Parametre 1-80 Function at Stop (Durdurmada islev).

Parametre 1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz] (Dur-
durmada lslev icin Min Hiz [Hz]).

Parametre 1-90 Motor Thermal Protection (Motor Termal
Korumasi).

Parametre 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current (DC
Tutc/Onc Isitm Akimi).

Parametre 2-01 DC Brake Current (DC Fren Akimi).
Parametre 2-02 DC Braking Time (DC Frenleme Siiresi).

Parametre 2-04 DC Brake Cut In Speed (DC Fren Dvr. Girme
Hizi).

Parametre 2-10 Brake Function (Fren islevi).

Parametre 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Motor Hiz1 Ust
Siniri [Hz]).

Parametre 4-19 Max Output Frequency (Maks. Cikis Frekan-
si).

Danfoss A/S © 2019.11

AQ275641848264tr-000101 / 132R0078 | 45



VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Kullanim Kilavuzu

Danifi

Programlama

g-axis Induc-
tance (Lq) (g-ek-
sen indiiktansi

(L))

Parametre Aralik Varsayilan Kullanim
«  Parametre 4-58 Missing Motor Phase Function (Eksik Motor
Fazi Islevi).
«  Parametre 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation
(Hiz Azaltma Olii Zaman Dengelemesi).
Parametre 1-20 | 0,09-110 kW Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor gliclin girin.
Motor Power
(Motor Giicti)
Parametre 1-22 | 50-1000V Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor voltajini girin.
Motor Voltage
(Motor Voltaiji)
Parametre 1-23 | 20-400 Hz Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor frekansini girin.
Motor Frequen-
cy (Motor Fre-
kansi)
Parametre 1-24 | 0-10000 A Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor akimini girin.
Motor Current
(Motor Akimi)
Parametre 1-25 | 50-9999 RPM Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor nominal hizini girin.
Motor Nominal
Speed (Nominal
Motor Hizi)
Parametre 1-26 | 0,1-1000,0 Nm Boyutlailgili | Bu parametre, parametre 1-10 Motor Construction (Motor Yapi-
Motor Cont. s1) kalici motor modunu etkinlestiren seceneklere ayarlan-
Rated Torque diginda kullanilabilir.
(Motor Sabiti
Nominal Torku) B I L D I R I M
Bu parametrenin degistirilmesi diger parametrelerin ayar-
larini etkiler.
Parametre 1-29 | - Off (Kapal) Bir AMA gerceklestirmek, motor performansini optimize
Automatic Mo- eder.
tor Adaption
(AMA) (Otoma-
tik Motor Adap-
tasyonu (AMA))
Parametre 1-30 | 0-99,990 Q Boyutlailgili | Statdr direng degerini ayarlayin.
Stator Resist-
ance (Rs) (Sta-
tor Direnci (Rs))
Parametre 1-37 | 0,000-1000,000 mH Boyutlailgili | D ekseniindiiktans voltaj degerini girin. Degeri kalici mik-
d-axis Induc- natis motoru veri formundan alin.
tance (Ld) (d-ek-
sen indtiktansi
(Ld))
Parametre 1-38 | 0,000-1000,000 mH Boyutlailgili | Q-eksen indiiktansinin voltaj degerini girin.

46 | Danfoss A/S © 2019.11

AQ275641848264tr-000101 / 132R0078



VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Kullanim Kilavuzu

Danifi

Programlama

Parametre Arahk Varsayilan Kullanim

Parametre 1-39 | 2-100 4 Motor kutuplarinin sayisini girin.

Motor Poles

(Motor Kutu-

plan)

Parametre 1-40 | 10-9000 V Boyutla ilgili 1000 RPM'de, Line-line RMS geri EMF voltaj.

Back EMF at

1000 RPM (1000

RPM'de geri

EMF)

Parametre 1-42 | 0-100m 50m Motor kablo uzunlugunu girin.

Motor Cable

Length (Motor

Kablosu Uzun-

lugu)

Parametre 1-44 | 0,000-1000,000 mH Boyutlailgili | Bu parametre, Ld’nin indiiktans yogunluguna karsilik gelir.

d-axis Induc- ideal olarak bu parametre 1-37 d-axis Inductance (Ld) (d ekseni

tance Sat. Indiiktansi (Ld)) ile ayni degere sahiptir. Ancak, motor tedarik-

(LdSat) (d ekse- cisi bir indiiksiyon egrisi sagliyorsa, nominal akiminin %200'

niindiiktansi olan induksiyon degerini girin.

Doy. (LdSat))

Parametre 1-45 | 0,000-1000,000 mH Boyutla ilgili Bu parametre, Lg'nin indiiktans yogunluguna karsilik gelir.

g-axis Induc- ideal olarak bu parametre parametre 1-38 g-axis Inductance

tance Sat. (Lg) (q ekseni Indiiktansi (Lg)) ile ayni degere sahiptir. Ancak,

(LgSat) (q ekse- motor tedarikgisi bir indiiksiyon egrisi sagliyorsa, nominal

ni Indiiktansi akiminin %200'U olan indiiksiyon degerini girin.

Doy. (LgSat))

Parametre 1-46 | 20-200% 100% Baslangi¢taki konum algilamasi boyunca test nabzinin yik-

Position Detec- sekligini ayarlar.

tion Gain (Ko-

num Algilama

Kazanci)

Parametre 1-48 | 20-200% 100% indiiktans yogunluk noktasini girin.

Current at Min

Inductance for

d-axis (d ekseni

icin Min. indtik-

tansta Akim)

Parametre 1-49 | 20-200% 100% Bu parametre, d-'nin ve g-indiiktans degerlerinin yogunluk

Current at Min egrisini belirtir. 1-37 d-axis Inductance (Ld) (d ekseni indiiktansi

Inductance for (Ld)), 1-38 g-axis Inductance (Lq) (q ekseni Indiiktans (Lg)), 1-44

g-axis (q ekseni d-axis Inductance Sat. (LdSat) (d ekseni indiiktansi Doy. (LdSat))

icin Min. indiik- ve 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) (q ekseni indiiktansi

tansta Akim) Doy. (LgSat)) parametreleri nedeniyle indliktanslar, bu para-
metrenin %20'sinden %100'tine kadar dogrusal yaklastirilir.

Parametre 1-70 | [0] Rotor Detection (Rotor Algi- | [0] Rotor De- PM motoru baslangi¢ modunu segin.

PM Start Mode | lama)[1] Parking (Park Etme) tection (Rotor

(PM Baslatma Algilama)

Modu)

Parametre 1-73 | [0] Disabled (Devre Disi)[1] Ena- | [0] Disabled Dénen bir motoru (fan uygulamalar) yakalamak Gizere siiri-

Flying Start bled (Devrede) (Devre Disi) cliy etkinlestirmek icin [1] Enabled (Etkin) 6gesini secin. PM

(D6nen Motor secildiginde, bu parametre etkinlestirilir.

Yakalama)
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Parametre Aralik Varsayilan Kullanim

Parametre 3-02 | -4999,000-4999,000 0 Minimum referans, tim referanslarin toplamindan elde edi-

Minimum Refer- len en kiictik degerdir.

ence (Minimum

Referans)

Parametre 3-03 | -4999,000-4999,000 50 Maksimum referans, tiim referanslarin toplamindan elde edi-

Maximum Ref- len en yiiksek degerdir.

erence (Maksi-

mum Referans)

Parametre 3-10 | -100-100% 0 Ayar noktasini girin.

Preset Reference

(Onceden Ayarli

Referans)

Parametre 3-41 | 0,05-3600,0 sn Boyutlailgili | 0'dan 7-23 Motor Frequency (Motor Frekansi) parametresine

Ramp 1 Ramp asenkron motorlar icin rampa siiresi. 0'dan 7-25 Motor Nomi-

Up Time (Ram- nal Speed (Nominal Motor Hizi) parametresine PM motorlari

pa 1 Hizlanma icin rampa suresi.

Siresi)

Parametre 3-42 | 0,05-3600,0 sn Boyutlailgili | Nominal 7-23 Motor Frequency (Motor Frekansi) parametresin-

Ramp 1 Ramp den 0'a asenkron motorlar icin yavaslama suresi. 1-25 Motor

Down Time Nominal Speed (Motor Nominal Hizi) parametresinden 0'a PM

(Rampa 1 Ya- motorlari icin yavaslama suresi.

vaslama Sliresi)

Parametre 4-12 | 0,0-400,0 Hz 0,0 Hz Dusuk hiz icin minimum siniri girin.

Motor Speed

Low Limit [Hz]

(Motor Hizi Alt

Siniri [Hz])

Parametre 4-14 | 0,0-400,0 Hz 100 Hz Yuiksek hiz icin minimum sinir1 girin.

Motor Speed

High Limit [Hz]

(Motor Hiz Ust

Siniri [Hz])

Parametre 4-19 | 0,0-400,0 Hz 100 Hz Maksimum frekans ¢ikis dederini girin. 4-19 Max Output Fre-

Max Output quency (Maks. Cikis Frekansi) parametresi 4-14 Motor Speed

Frequency High Limit [Hz] (Motor Hizi Ust Siniri [Hz]) parametresinden dii-

(Maks. Cikis Fre- slikse 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Motor Hizi Ust Siniri

kansi) [Hz]) parametresi otomatik olarak 4-19 Max Output Frequency
(Maks. Cikis Frekansi) parametresi ile eslestirilir.

Parametre 6-20 | 0,00-10,00V 0,07V Dusuk referans degerine denk diisen voltaji girin.

Terminal 54

Low Voltage

(Terminal 54

Diistik Voltaj)

Parametre 6-21 | 0,00-10,00V 10,00V Yuksek referans degerine denk diisen voltaji girin.

Terminal 54

High Voltage

(Terminal 54

Yiiksek Voltaj)

Parametre 6-22 | 0,00-20,00 mA 4,00 mA Diisuik referans degerine denk diisen akimi girin.

Terminal 54

Low Current
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Parametre Aralik Varsayilan Kullanim

(Terminal 54

Dlisiik Akim)

Parametre 6-23 | 0,00-20,00 mA 20,00 mA Yiiksek referans degerine denk diisen akimi girin.

Terminal 54

High Current

(Terminal 54

Yiiksek Akim)

Parametre 6-24 | -4999-4999 0 6-20 Terminal 54 Low Voltage (Terminal 54 Diisiik Voltaj)/6-22

Terminal 54 Terminal 54 Low Voltage (Terminal 54 Diistik Akim) parametre-

Low Ref./Feedb. lerinde ayarlanan, voltaja veya akima denk diisen geri be-

Value (Terminal sleme degerini girin.

54 Diistik Ref./

Gerib. Deger)

Parametre 6-25 | -4999-4999 50 6-21 Terminal 54 High Voltage (Terminal 54 Yiiksek Voltaj)/6-23

Terminal 54 Terminal 54 High Current (Terminal 54 Yiiksek Akim) parametre-

High Ref./Feedb. lerinde ayarlanan, voltaja veya akima denk diisen geri be-

(Terminal 54 sleme degerini girin.

Yiiksek Ref./

Gerib. Deger)

Parametre 6-26 | 0,00-10,00 sn 0,01 Filtre slire sabitini girin.

Terminal 54 Fil-

ter Time Con-

stant (Terminal

54 Filtre Zaman

Sabiti)

Parametre 6-29 | [0] Current (Akim)[1] Voltage [1] Voltage Terminal 54'tin akim girisi icin mi yoksa voltaj girisi icin mi

Terminal 54 (Voltaj) (Voltaj) kullanilacagini segin.

mode (Terminal

54 modu)

Parametre [0] Normal[1] Ters [0] Normal Stire¢ denetimini, stire¢ hatasi pozitif oldugunda ¢ikis hizini

20-81 Pl Nor- azaltmaya ayarlamak icin [0] Normal'i segin. Cikis hizini azalt-

mal/Inverse mak icin [7] Ters'i segin.

Control (PI Nor-

mal/Ters Kon-

trol)

Parametre 0-200 Hz 0Hz Pl kontrolliniin baslatilmasi icin baslatma sinyali olarak ulasi-

20-83 PI Start lacak motor hizini girin.

Speed [Hz] (Pl

Baslatma Hizi

[Hz])

Parametre 0,00-10,00 0,01 Siire¢ denetleyici oransal kazancini girin. Hizli kontrol yliksek

20-93 Pl Propor- ¢ogaltmada elde edilir. Ancak, cogaltma ¢ok yiiksekse, stire¢

tional Gain (P kararsizlasabilir.

Oransal Ka-

zang)

Parametre 0,1-999,0 sn 999,0 sn Siire¢ denetleyici entegrasyon stiresini girin. Entegrasyon

20-94 Pl Inte- stiresi cok kisa oldugunda siire¢ dengesiz hale geliyor olsa

gral Time (Pl in- da, kisa entegrasyon siiresi yoluyla hizl kontrolii ele gecirin.

tegral Stire) Asiri derecede uzun entegrasyon siiresi entegrasyon eylemi-
ni etkisizlestirir.

Parametre [0] Off (Kapal)[1] On (A¢ik) [0] Off (Kapa- | -

30-22 Locked I)
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Parametre

Aralik

Varsayilan

Kullanim

Rotor Detection
(Kilitli Rotor Al-
gilama)

Parametre
30-23 Locked
Rotor Detection
Time [s] (Kilitli
Rotor Algilama
Stiresi [s])

0,05-1,00sn

0,10sn

4.2.4 Motor Ayari

Motor Kurulum sihirbazi, kullanicilara gereken motor parametrelerine yonelik kilavuzluk saglar.

Tablo 18: Motor Kurulum Sihirbazi Ayarlari

Parametre

Aralik

Varsayilan

Kullanim

Parametre 0-03
Regional Set-
tings (Bolgesel
Ayarlar)

[0] International (Uluslararasi)
[1]US

[0] Interna-
tional (Ulus-
lararasi)

Parametre 0-06
GridType (Iz-
gara Tipi)

[0] 200-240 V/50 Hz/IT sebeke-
si[1] 200-240 V/50 Hz/Delta[2]
200-240V/50 Hz[10] 380-440
V/50 Hz/IT sebekesi[11] 380-440
V/50 Hz/Delta[12] 380-440 V/50
Hz[20] 440-480 V//50 Hz/IT sebe-
kesi[21] 440-480 V/50 Hz/
Delta[22] 440-480 V/50 Hz[30]
525-600 V/50 Hz/IT sebekesi[31]
525-600 V/50 Hz/Delta[32]
525-600 V/50 Hz[100] 200-240
V/60 Hz/IT sebekesi[101] 200
240 V/60 Hz/Delta[102] 200~
240 V/60 Hz[110] 380-440 V/60
Hz/IT sebekesi[111] 380-440
V/60 Hz/Delta[112] 380-440
V/60 Hz[120] 440-480 V/60
Hz/IT sebekesi[121] 440-480
V/60 Hz/Delta[122] 440-480
V/60 Hz[130] 525-600 V/60
Hz/IT sebekesi[131] 525-600
V/60 Hz/Delta[132] 525-600
V/60 Hz

Boyut secil-
mis

Kapatmanin ardindan siriict, sebeke voltajina yeniden
baglandiktan sonra tekrar baslatma icin isletim modunu se-

cin.

Parametre 1-10
Motor Con-
struction (Mo-
tor Yapisi)

*[0] Asynchron (Asenkron)

[1] PM, non-salient SPM (PM, yii-
zeye mon. SPM)[3] PM, salient
IPM (PM, belirli IPM)

[0] Asynchron
(Asenkron)

Parametre degerini ayarlanmasi su parametreleri degistirebi-

lir:

«  Parametre 1-01 Motor Control Principle (Motor Kontrol Pre-

nsibi).

«  Parametre 1-03 Torque Characteristics (Tork Karakteristi-

kleri).

«  Parametre 1-08 Motor Control Bandwidth (Motor Kontrol

Bant Genisligi).

«  Parametre 1-14 Damping Gain (S6niimleme Kazanci).

«  Parametre 1-15 Low Speed Filter Time Const (Dlisiik Hiz Fil-

tre Siiresi Sabiti).
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Parametre Arahk Varsayilan Kullanim

«  Parametre 1-16 High Speed Filter Time Const (Yiiksek Hiz
Filtre Siiresi Sabiti).

«  Parametre 1-17 Voltage Filter Time Const (Voltaj Filtre Siire-
si Sabiti).

«  Parametre 1-20 Motor Power (Motor Glicdi).

«  Parametre 1-22 Motor Voltage (Motor Voltaji).

«  Parametre 1-23 Motor Frequency (Motor Frekansi).
«  Parametre 1-24 Motor Current (Motor Akimi).

»  Parametre 1-25 Motor Nominal Speed (Nominal Motor Hi-
zi).

+  Parametre 1-26 Motor Cont. Rated Torque (Motor Sabiti
Nominal Torku).

»  Parametre 1-30 Stator Resistance (Rs) (Stator Direnci (Rs)).

«  Parametre 1-33 Stator Leakage Reactance (X1) (Stator Ka-
cak Reaktansi (X1)).

+  Parametre 1-35 Main Reactance (Xh) (Ana Reaktans (Xh)).

«  Parametre 1-37 d-axis Inductance (Ld) (d-eksen indiiktansi

(Ld)).

«  Parametre 1-38 g-axis Inductance (Lq) (g-eksen Indiiktansi

(Lq)).
«  Parametre 1-39 Motor Poles (Motor Kutuplari).

«  Parametre 1-40 Back EMF at 1000 RPM (1000 RPM'de geri
EMEF).

«  Parametre 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (d ekseni in-
diiktansi Doy. (LdSat)).

«  Parametre 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat) (q ekseni In-
diiktansi Doy. (LgSat)).

«  Parametre 1-46 Position Detection Gain (Konum Algilama
Kazanci).

»  Parametre 1-48 Current at Min Inductance for d-axis (d ek-
seni icin Min. indiiktansta Akim).

«  Parametre 1-49 Current at Min Inductance for g-axis (q ek-
seni icin Min. indiiktansta Akim).

«  Parametre 1-66 Min. Current at Low Speed (Diistik Hizda
Min. Akim).

«  Parametre 1-70 PM Start Mode (PM Baslatma Modu,).
«  Parametre 1-72 Start Function (Baslatma slevi).

«  Parametre 1-73 Flying Start (Dénen Motor Yakalama).
- Parametre 1-80 Function at Stop (Durdurmada islev).

«  Parametre 1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz] (Dur-
durmada lslev icin Min Hiz [Hz]).

«  Parametre 1-90 Motor Thermal Protection (Motor Termal
Korumasi).

«  Parametre 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current (DC
Tutc/Onc Isitm Akimi).

«  Parametre 2-01 DC Brake Current (DC Fren Akimi).
«  Parametre 2-02 DC Braking Time (DC Frenleme Stiresi).
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g-axis Induc-
tance (Lg) (g-ek-

Parametre Aralik Varsayilan Kullanim
«  Parametre 2-04 DC Brake Cut In Speed (DC Fren Dvr. Girme
Hizi).
«  Parametre 2-10 Brake Function (Fren Islevi).
«  Parametre 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Motor Hizi Ust
Sinirin [Hz]).
«  Parametre 4-19 Max Output Frequency (Maks. Cikis Frekan-
si).
«  Parametre 4-58 Missing Motor Phase Function (Eksik Motor
Fazi Islevi).
+  Parametre 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation
(Hiz Azaltma Olii Zaman Dengelemesi).
Parametre 1-20 | 0,12-110 kW/0,16-150 hp Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor glictini girin.
Motor Power
(Motor Giicti)
Parametre 1-22 | 50-1000V Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor voltajini girin.
Motor Voltage
(Motor Voltaiji)
Parametre 1-23 | 20-400 Hz Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor frekansini girin.
Motor Frequen-
cy (Motor Fre-
kansi)
Parametre 1-24 | 0,01-10000,00 A Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor akimini girin.
Motor Current
(Motor Akimi)
Parametre 1-25 | 50-9999 RPM Boyutlailgili | Plaka verilerinden motor nominal hizini girin.
Motor Nominal
Speed (Nominal
Motor Hizi)
Parametre 1-26 | 0,1-1000,0 Nm Boyutlailgili | Bu parametre, parametre 1-10 Motor Construction (Motor Yapi-
Motor Cont. s1) kalici motor modunu etkinlestiren seceneklere ayarlan-
Rated Torque diginda kullanilabilir.
(Motor Sabiti
Nominal Torku) B I L D I R I M
Bu parametrenin degistirilmesi diger parametrelerin ayar-
larini etkiler.
Parametre 1-30 | 0-99,990 Q Boyutlailgili | Statdr direng degerini ayarlayin.
Stator Resist-
ance (Rs) (Sta-
tor Direnci (Rs))
Parametre 1-37 | 0,000-1000,000 mH Boyutlailgili | D ekseniindiiktans voltaj degerini girin. Degeri kalici mik-
d-axis Induc- natis motoru veri formundan alin.
tance (Ld) (d-ek-
sen indtiktansi
(Ld))
Parametre 1-38 | 0,000-1000,000 mH Boyutlailgili | Q-eksen indiiktansinin voltaj degerini girin.
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sen indtiktansi

(Lg)

Parametre 1-39 | 2-100 4 Motor kutuplarinin sayisini girin.

Motor Poles

(Motor Kutu-

plan)

Parametre 1-40 | 10-9000 V Boyutla ilgili 1000 RPM'de, Line-line RMS geri EMF voltaj.

Back EMF at

1000 RPM (1000

RPM'de geri

EMF)

Parametre 1-42 | 0-100m 50m Motor kablo uzunlugunu girin.

Motor Cable

Length (Motor

Kablosu Uzun-

lugu)

Parametre 1-44 | 0,000-1000,000 mH Boyutlailgili | Bu parametre, Ld’nin indiiktans yogunluguna karsilik gelir.

d-axis Induc- ideal olarak bu parametre 1-37 d-axis Inductance (Ld) (d ekseni

tance Sat. Indiiktansi (Ld)) ile ayni degere sahiptir. Ancak, motor tedarik-

(LdSat) (d ekse- cisi bir indiiksiyon egrisi sagliyorsa, nominal akiminin %200'

ni indiiktansi olan indiiksiyon degerini girin.

Doy. (LdSat))

Parametre 1-45 | 0,000-1000,000 mH Boyutla ilgili Bu parametre, Lq'nin indiiktans yogunluguna karsilik gelir.

g-axis Induc- ideal olarak bu parametre parametre 1-38 g-axis Inductance

tance Sat. (Lg) (q ekseni Indiiktansi (Lg)) ile ayni degere sahiptir. Ancak,

(LgSat) (q ekse- motor tedarikgisi bir indiiksiyon egrisi sagliyorsa, nominal

ni Indiiktansi akiminin %200't olan indiiksiyon degerini girin.

Doy. (LgSat))

Parametre 1-46 | 20-200% 100% Baslangi¢taki konum algilamasi boyunca test nabzinin yuk-

Position Detec- sekligini ayarlar.

tion Gain (Ko-

num Algilama

Kazanci)

Parametre 1-48 | 20-200% 100% indiiktans yogunluk noktasini girin.

Current at Min

Inductance for

d-axis (d ekseni

icin Min. indtik-

tansta Akim)

Parametre 1-49 | 20-200% 100% Bu parametre, d-'nin ve g-indiiktans degerlerinin yogunluk

Current at Min egrisini belirtir. 1-37 d-axis Inductance (Ld) (d ekseni indiiktansi

Inductance for (Ld)), 1-38 g-axis Inductance (Lqg) (q ekseni Indiiktansi (Lg)), 1-44

g-axis (q ekseni d-axis Inductance Sat. (LdSat) (d ekseni indiiktansi Doy. (LdSat))

icin Min. indiik- ve 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) (q ekseni indiiktansi

tansta Akim) Doy. (LgSat)) parametreleri nedeniyle indliktanslar, bu para-
metrenin %20'sinden %100'line kadar dogrusal yaklastirilir.

Parametre 1-70 | [0] Rotor Detection (Rotor Algi- | [0] Rotor De- PM motoru baslangi¢ modunu secin.

PM Start Mode | lama)[1] Parking (Park Etme) tection (Rotor

(PM Baslatma Algilama)

Modu)

Parametre 1-73 | [0] Disabled (Devre Disi)[1] Ena- | [0] Disabled D&nen bir motoru yakalamak tizere suirlicliyu etkinlestirmek

Flying Start bled (Devrede) (Devre Disi) icin [1] Enabled (Devrede) 6gesini segin.
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Kullanim

(Dénen Motor
Yakalama)

Parametre 3-41
Ramp 1 Ramp

Up Time (Ram-
pa 1 Hizlanma
Siresi)

0,05-3600,0 sn

Boyutla ilgili

0'dan parametre 1-23 Motor Frequency (Motor Frekansi) nomi-
nal motor frekansina rampa siiresi.

Parametre 3-42
Ramp 1 Ramp
Down Time
(Rampa 1 Ya-
vaslama Siiresi)

0,05-3600,0 sn

Boyutlailgili

1-23 Motor Frequency (Motor Frekansi) parametresinden 0'a
nominal motor frekansina rampa siresi.

Parametre 4-12
Motor Speed
Low Limit [Hz]
(Motor Hizi Alt
Siniri [Hz])

0,0-400,0 Hz

0,0 Hz

Disuik hiz icin minimum siniri girin.

Parametre 4-14
Motor Speed
High Limit [Hz]
(Motor Hiz Ust
Siniri [Hz])

0,0-400,0 Hz

100,0 Hz

Yiiksek hiz icin maksimum siniri girin.

Parametre 4-19
Max Output
Frequency
(Maks. Cikis Fre-
kansi)

0,0-400,0 Hz

100,0 Hz

Maksimum frekans cikis degerini girin. 4-19 Max Output Fre-
quency (Maks. Cikis Frekansi) parametresi 4-14 Motor Speed
High Limit [Hz] (Motor Hizi Ust Siniri [Hz]) parametresinden di-
slikse 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Motor Hizi Ust Siniri
[Hz]) parametresi otomatik olarak 4-19 Max Output Frequency
(Maks. Cikis Frekansi) parametresi ile eslestirilir.

Parametre
30-22 Locked
Rotor Detection
(Kilitli Rotor Al-
gilama)

[0] Off (Kapali)[1] On (A¢ik)

[0] Off (Kapa-
)

Parametre
30-23 Locked
Rotor Detection
Time [s] (Kilitli
Rotor Algilama
Stiresi [s])

0,05-1,00 sn

0,10sn

4.2.5 Yapilan Degisiklikler Fonksiyonu

Yapilan degisiklikler fonksiyonu, varsayilan ayarlardan degistirilen tim parametreleri listeler.

« Liste yalnizca gecerli diizenleme ve kurulum sirasinda degistirilen parametreleri gosterir.

« Varsayilan degerlere sifirlanan parametreler listelenmez.

- Empty (Bos) mesaji hicbir parametrenin degistirilmedigini gosterir.

4.2.6 Parametre Ayarlarini Degistirme

Prosediir:

1. Quick Menu'ye girmek icin ekrandaki gésterge Quick Menu yazisinin Ustline gelene kadar [Menu] tusuna basin.
2. Sihirbazi, kapali cevrim kurulumunu, motor kurulumunu veya yapilan degisiklikleri secmek icin [2] [v] tuslarina basin.
3. [OK] tusuna basin.
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Quick Menu icindeki parametrelerde gezinmek igin [2] [] tuslarina basin.
Bir parametre se¢mek icin [OK] tusuna basin.

Bir parametre ayarinin degerini degistirmek icin [+] [v] tuslarina basin.
Degisikligi kabul etmek icin [OK] tusuna basin.

© N o Un s

Status'a girmek icin [Back] tusuna iki kez basin veya Main Menu'ye girmek icin [Menu] tusuna bir kez basin.

4.2.7 Ana Menu Uzerinden Tum Parametrelere Erisim
Prosediir:

1. Ekrandaki gosterge Main Menu yazisinin Ustline gelene kadar [Menu] tusuna basin.
Parametre gruplari arasinda gezinmek icin [2] [¥] tuslarina basin.

Bir parametre grubunu se¢gmek icin [OK] tusuna basin.

Belirli bir grubun icindeki parametrelerde gezinmek icin [2] [v] tuslarina basin.
Parametreyi se¢mek icin [OK] tusuna basin.

Parametre degerini degistirmek/ayarlamak icin [+] [] tuslarina basin.

Degisikligi kabul etmek icin [OK] tusuna basin.

NouhkswnN
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4.3 Parametre Listesi
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Kullanim Kilavuzu

Danifi

Uyarilar ve Alarmlar

5 Uyarilar ve Alarmlar

5.1 Uyari ve Alarm Listesi

Tablo 19: Uyarilar ve Alarmlar

Ariza Alarm/ | Ariza metni Uyari | Alarm | Alarm | Sorunun Nedeni
nu- uyari bit kilidi
marasl | numara-
]
2 16 YUuklu sifir hatasi X X - Terminal 53 veya 54'teki sinyal, sirasiyla 6-10 Terminal 53
Low Voltage (Terminal 53 Diisiik Voltaj), 6-12 Terminal 53 Low
Current (Terminal 53 Diisiik Akim), 6-20 Terminal 54 Low Volt-
age (Terminal 54 Diistik Voltaj) veya 6-22 Terminal 54 Low
Current (Terminal 54 Diisiik Akim) parametresinde ayarlanan
degerin %50'sinden az. Ayrica bkz. parametre grubu 6-0*
Analog I/0 Mode (Analog G/¢ Modu).
4 14 Seb. fazi kaybi X X X Besleme tarafinda eksik faz veya ¢ok yiiksek voltaj dengesi-
zligi var. Besleme voltajini kontrol edin. Bkz. parametre
14-12 Function at Mains Imbalance (Sebeke Dengesizliginde
Islev).
7 11 DC asir voltaj X X - DC baglantisi voltaji sinir asiyor.
8 10 DC dusuk voltaj X X - DC baglantisi voltaji, diistik voltaj limitinin altina duser.
9 9 Cevirici asirn yuka X X - Uzun siireli %100'den fazla yik.
10 8 Motor ETR asiri X X - Motor, uzun siredir %100'den fazla yiikli olmasi nedeniyle
asiri sicak. Bkz. parametre 1-90 Motor Thermal Protection
(Motor Termal Korumasi).
1 7 Mot. ter. asiri X X - Termistor veya termistor baglantisi kesilmis. Bkz. parametre
1-90 Motor Thermal Protection (Motor Termal Korumasi).
13 5 Asirt Akim X X X Cevirici tepe gecerli akim siniri agildi.
14 2 Toprak Arizasi - X X Cikis fazlarindan topraga desar;j.
16 12 Kisa Devre - X X Motorda veya motor terminallerinde kisa devre.
17 4 Kontrol s6z. TO X X - Surici ile iletisim yok. Bkz. parametre grubu 8-0* General
Settings (Genel Ayarlar).
24 50 Dis Fanlar X X - Sogutucu fan calismiyor (Yalnizca 400 V, 30-90 kW birim-
lerde).
30 19 U fazi kaybi - X X Motor U fazi eksik. Fazi kontrol edin. Bkz. parametre 4-58
Missing Motor Phase Function (Eksik Motor Fazi islevi).
31 20 V fazi kaybi - X X Motor V fazi eksik. Fazi kontrol edin. Bkz. parametre 4-58
Missing Motor Phase Function (Eksik Motor Fazi lslevi).
32 21 W fazi kaybi - X X Motor W fazi eksik. Fazi kontrol edin. Bkz. parametre 4-58
Missing Motor Phase Function (Eksik Motor Fazi lslevi).
38 17 ic ariza - X X Yerel Danfoss saticisiyla gorisiin.
44 28 Toprak Arizasi - X X Mumkdinse 15-31 InternalFaultReason (Dabhili Ariza Nedeni)
dederi kullanilarak ¢ikis fazlarindan topraga desar;.
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Kullanim Kilavuzu

Danifi

Uyarilar ve Alarmlar

Ariza Alarm/ | Ariza metni Uyari | Alarm | Alarm | Sorunun Nedeni
nu- uyari bit kilidi
marasl | humara-
sl
46 33 Kontrol Voltaj - X X Kontrol voltaji dusiik. Yerel Danfoss saticisiyla gorisin.
Arizasi
47 23 24V besleme di- X X X 24V DC besleyicisi asin yuklenmis olabilir.
stik
50 - AMA kalibrasyo- - X - Yerel Danfoss saticisiyla gorasiin.
nu basarisiz

51 15 AMA Unom, In- - X - Motor voltaji, motor akimi ve motor glictinlin ayari yanlis.

om Ayarlan kontrol edin.

52 - AMA diisiik Inom - X - Motor akimi ¢ok diisiik. Ayarlari kontrol edin.

53 - AMA biiy. mot. - X - Motor AMA yapmak icin ¢cok biylk.

54 - AMA kii¢. mot. - X - Motor AMA yapmak icin ¢ok kiicik.

55 - AMA par. aralig - X - Motordan alinan parametre degerleri kabul edilebilir
araligin disinda.

56 - AMA user inter- - X - AMA kullanici tarafindan kesildi.

rupt
57 - AMA zaman as. - X - AMA yiritllene kadar AMA'y1 birkag kez baslatmayi de-
neyin.
BILDIRIM
Yinelenen calistirmalar, Rs ve R, direncinin arttigi bir di-
zeye kadar motoru isitabilir. Ancak bu, cogu durumda
kritik degildir.

58 - AMA i¢ X X - Yerel Danfoss saticisiyla gorasiin.

59 25 Akim siniri X - - Akim, 4-18 Current Limit (Akim Siniri) parametresinde ayar-
lanan degerden yuksek.

60 44 Dis kilit - X - Dis kilit etkinlestirildi. Normal isletime devam etmek icin,
Dis Kilit icin programlanan terminale 24 V DC uygulayin ve
srlclya sifirlayin (seri iletisim, dijital G/C yoluyla veya
LCP'deki [Reset] tusuna basarak).

66 26 Sogutucu Sica- X - - Bu uyari, IGBT modiliindeki sicaklik senséri tabanlidir (400

khigi Dusuk V, 30-90 kW (40-125 HP) ve 600 V birimlerinde).

69 1 Glcg Karti Sicakl. X X X Gli¢ kartindaki sicaklik sensord, Gst veya alt sinirlarini asiy-
or.

70 36 Hatali FC konfi- - X X Kontrol karti ve gii¢ karti uyumsuz.

gurasyonu
79 - Kacak gii¢ bolu- X X - Dahili ariza. Yerel Danfoss saticisiyla gorisun.
mi konfigira-
syonu
80 29 Suricl baslati. - X - Tum parametre ayarlari varsayilan ayarlarda baslatilir.
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Kullanim Kilavuzu

Danifi

Uyarilar ve Alarmlar

Ariza Alarm/ | Ariza metni Uyari | Alarm | Alarm | Sorunun Nedeni
nu- uyari bit kilidi
marasi | humara-
]

87 47 Otomatik DC X - - Siirtict, oto DC frenlemede.

frenleme

95 40 Kopmus Kayis X X - Tork kayisin koptugunu gosteren yiik bulunmamasi duru-
mu icin ayarlanan diizeyin altindadir. Bkz. parametre grubu
22-6* Broken Belt Detection (Kopmus Kayis Algilama).

126 - Motor Donliyor - X - Yuiksek geri EMF voltaji. PM motorunun rotorunu durdurun.

200 - Yangin Modu X - - Yangin modu etkinlestirildi.

202 - Yng M Snrl Asld X - - Yangin Modu, 1 veya daha fazla garanti gecersizligi alarmi-
ni értmdas.

250 - Yeni Yed. Par. - X X Gui¢ veya anahtar modu gl beslemesi degistirildi (400 V,
30-90 kW (40-125 HP) ve 600 V birimlerinde). Yerel Dan-
foss saticisiyla gortstin.

251 - Yeni Tur Kodu - X X Surici yeni bir tiir koduna sahip (400 V, 30-90 kW (40-125
hp) ve 600 V birimlerde). Yerel Danfoss saticisiyla goriisiin.
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Kullanim Kilavuzu

Danifi

Teknik Ozellikler

6 Teknik Ozellikler
6.1 Sebeke Besleme

6.1.1 3x200-240 V AC

Tablo 20: 3x200-240 V AC, 0,25-7,5 kW (0,33-10 hp)

Siirticti PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7 P5K5 P7K5
Tipik saft ¢ikigi [kW1] 0,25 0,37 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5
Tipik saft cikisi [hp] 0,33 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5 10,0
Koruma orani IP20 H1 H1 H1 H1 H2 H3 H4 H4
Terminallerdeki azami kablo 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 4 (10) 16 (6) 16 (6)
boyutu (sebeke, motor) [m?

AWG]

Cikis akimi - 40°C (104°F) ortam sicakligi

Strekli (3x200-240 V) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2 22,0 28,0
Aralikli (3x200-240 V) [A] 1,7 2,4 4,6 7,5 10,6 16,7 24,2 30,8
Maksimum giris akimi

Surekli 3x200-240 V) [A] 11 1,6 2,8 5,6 8,6/7,2 14,1/12,0 | 21,0/18,0 | 28,3/24,0
Aralikli (3x200-240V) [A] 1,2 1.8 3,1 6,2 9,5/7,9 15,5/13,2 | 23,1/19,8 | 31,1/26,4
Maksimum sebeke sigortalari Bkz. 3.2.4.5 Sigortalar ve Devre Kesicilerin Onerileri.

Tahmini gui¢ kaybi [W], en iyi 12/14 15/18 21/26 48/60 80/102 97/120 182/204 229/268
durum/tipik™

Agirlik muhafaza korumasiora- | 2,0(4,4) | 2,0(44) | 2,0(44) 2,1(4,6) 3,4(7,5) 4509 | 790174) | 79017,4)
ni IP20 [kg (Ib)]

Verimlilik [%], en iyi durum/ 97,0/96,5 | 97,3/96,8 | 98,0/97,6 | 97,6/97,0 | 97,1/96,3 | 97,9/97,4 | 97,3/97,0 | 98,5/97,1
tipik®@

Cikis akimi - 50°C (122°F) ortam sicakligi

Strekli (3x200-240 V) [A] 1,5 1,9 3,5 6,8 9,6 13,0 19,8 23,0
Aralikli (3x200-240 V) [A] 1,7 2,1 3,9 7,5 10,6 14,3 21,8 25,3

' Surticti sogutmasinin boyutlandiriimast icin gecerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan ylksekse gii¢ kayiplari artabilir. LCP ve tipik kontrol
kartinin glic tuiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye g6re gui¢ kaybi verileri icin bakiniz: DanfossMyDrive® ecoSmartTM web sitesi.

2 Nominal akimda olculen verimlilik. Enerji verimliligini sinifi icin bkz. 6.4.13 Ortam Kosullari. Parca yik kayiplari icin bkz. DanfossMyDrive® ecoS-

martTM web sitesi.

Tablo 21: 3x200-240 V AC, 11-45 kW (15-60 hp)
Siirticti P11K P15K P18K P22K P30K P37K P45K
Tipik saft ¢ikigi [kW1] 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0
Tipik saft ¢ikisi [hp] 15,0 20,0 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0
Koruma orani IP20 H5 H6 H6 H7 H7 H8 H8
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Siirtict P11K P15K P18K P22K P30K P37K P45K
Terminallerdeki azami kablo boy- 16 (6) 35(2) 35(2) 50 (1) 50 (1) 95 (0) 120 (4/0)
utu (sebeke, motor) [m? AWG]

Cikis akimi - 40°C (104°F) ortam sicakhgi

Strekli (3x200-240 V) [A] 42,0 594 74,8 88,0 115,0 143,0 170,0
Aralikli (3x200-240 V) [A] 46,2 65,3 82,3 96,8 126,5 157,3 187,0
Maksimum girig akimi

Stirekli 3x200-240 V) [A] 41,0/38,2 52,7 65,0 76,0 103,7 127,9 153,0
Aralikli (3x200-240V) [A] 45,1/42,0 58,0 71,5 83,7 1141 140,7 168,3
Maksimum sebeke sigortalari Bkz. 3.2.4.5 Sigortalar ve Devre Kesicilerin Onerileri.

Tahmini gii¢ kaybi [W], en iyi du- 369/386 512 697 879 1149 1390 1500
rum/tipik®

Agirlik muhafaza korumasi orani 9,5(20,9) 24,5 (54) 24,5 (54) 36,0(79,4) | 36,0(79,4) 51,0 51,0
IP20 [kg (Ib)] (112,4) (112,4)
Verimlilik [%], en iyi durum/tipik@® | 97,2/97,1 97,0 97,1 96,8 97,1 97,1 97,3
Cikis akimi - 50°C (122°F) ortam sicakligi

Sirekli (3x200-240 V) [A] 33,0 41,6 52,4 61,6 80,5 100,1 119
Aralikli (3x200-240 V) [A] 36,3 45,8 57,6 67,8 88,6 110,1 130,9

' Sdrlic sogutmasinin boyutlandiriimasi icin gecerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan yuksekse gl¢ kayiplari artabilir. LCP ve tipik kontrol
kartinin giic tiiketimleri dahildir. EN 50598-2"ye gore gii¢ kaybi verileri igin bakiniz: DanfossMyDrive® ecoSmartTM web sitesi.

2 Nominal akimda 6l¢ulen verimlilik. Enerji verimliligini sinifi icin bkz. 6.4.13 Ortam Kosullari. Parca yiik kayiplari icin bkz. DanfossMyDrive® ecoS-

martTM web sitesi.

6.1.2 3x380-480 V AC

Tablo 22: 3x380-480 V AC, 0,37-15 kW (0,5-20 hp), Muhafaza Boyutlari H1-H4

Suriict PK37 | PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO0 | P4Ko | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K
Tipik saft ¢ikigi [kW1] 037 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 11,0 15,0
Tipik saft cikisi [hp] 0,5 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15,0 20,0
Koruma orani IP20 H1 H1 H1 H2 H2 H2 H3 H3 H4 H4
Terminallerdeki azami kablo 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 16(6) | 16(6)
boyutu (sebeke, motor) [mm?

AWG]

Cikis akimi - 40°C (104°F) ortam sicakligi

Surekli (3x380-440 V)[A] 1,2 2,2 3,7 53 7.2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0
Aralikli (3x380-440 V) [A] 1,3 2,4 41 58 79 9,9 13,2 17,1 25,3 34,0
(3x441-480 V) [A] stirekli 1.1 2,1 3,4 4,8 6,3 8.2 11,0 14,0 21,0 27,0
Aralikli (3x441-480 V) [A] 1,2 2,3 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4 23,1 29,7

Maksimum giris akimi
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Stirtict PK37 | PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P4KO | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K
(3x380-440 V) [A] surekli 1,2 2,1 3,5 4,7 6,3 8,3 11,2 15,1 22,1 29,9
Aralikli (3x380-440 V) [A] 1.3 2,3 3,9 5,2 6,9 9,1 12,3 16,6 24,3 32,9
(3x441-480 V) [A] stirekli 1,0 1,8 29 3,9 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7
Aralikli (3x441-480 V) [A] 1,1 2,0 3,2 43 5.8 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2
Maksimum sebeke sigortalari Bkz. 3.2.4.5 Sigortalar ve Devre Kesicilerin Onerileri.

Tahmini gui¢ kaybi [W], eniyidu- | 13/15 16/21 46/57 | 46/58 | 66/83 | 95/118 | 104/13 | 159/19 | 248/27 | 353/37
rum/tipik ™

Agirlik muhafaza korumasi orani 2,0 2,0 2,1 33 33 34 43 4,5 79 7,9
IP20 [kg (Ib)] (4,4) (4,4) (4,6) (7.3) (7.3) (7.5) (9,5) (9,9 174 | (174
Verimlilik [%)], en iyi durum/ 97,8/97 | 98,0/97 | 97,7/97 | 98,3/97 | 98,2/97 | 98,0/97 | 98,4/9¢ | 98,2/97 | 98,1/97 | 98,0/97
tipik®@

Cikis akimi - 50°C (122°F) ortam sicakligi

(3x380-440 V) [A] stirekli 1,04 1,93 3,7 4,85 6,3 8,4 10,9 14,0 20,9 28,0
Aralikh (3x380-440 V) [A] 1,1 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8
(3x441-480 V) [A] stirekli 1,0 1.8 34 4,4 55 7,5 10,0 12,6 19,1 24,0
Aralikli (3x441-480 V) [A] 1,1 2,0 3,7 4,8 6,1 83 11,0 13,9 21,0 26,4

' Sirticti sogutmasinin boyutlandiriimast icin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan yiksekse gii¢ kayiplari artabilir. LCP ve tipik kontrol
kartinin glic tiiketimleri dahildir. EN 50598-2"ye gore gui¢ kaybi verileri icin bakiniz: DanfossMyDrive® ecoSmartTM web sitesi.

2 Tipik: nominal kosul altinda. En iyi durum: daha yiksek giris voltaji ve daha diisiik anahtar frekansi gibi optimal kosul saglanir.

Tablo 23: 3x380-480 V AC, 18,5-90 kW (25-125 hp), Muhafaza Boyutlari H5-H8

Stirtict P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Tipik saft cikisi [kW] 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Tipik saft cikisi [hp] 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Koruma orani IP20 H5 H5 H6 H6 H6 H7 H7 H8
Terminallerdeki azami kablo 16 (6) 16 (6) 35(2) 35(2) 35(2) 50(1) 95 (0) 120
boyutu (sebeke, motor) [mm? (250MCM)
AWG]

Cikis akim1-40°C (104°F) ortam sicakligi

Surekli (3x380-440 V)[A] 37,0 42,5 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Aralikli (3x380-440 V) [A] 40,7 46,8 67,1 80,3 99,0 116,0 161,0 194,0
(3x441-480 V) [A] stirekli 34,0 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Aralikli (3x441-480 V) [A] 374 44,0 57,2 71,5 88,0 115,0 143,0 176,0
Maksimum giris akimi

(3x380-440 V) [A] stirekli 35,2 41,5 57,0 70,0 84,0 103,0 140,0 166,0
Aralikli (3x380-440 V) [A] 38,7 45,7 62,7 77,0 92,4 113,0 154,0 182,0
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Siirtict P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90OK
(3x441-480 V) [A] stirekli 29,3 34,6 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Aralikli (3x441-480 V) [A] 32,2 38,1 54,1 66,7 79,8 97,5 132,9 157,0
Maksimum sebeke sigortalari Bkz. 3.2.4.5 Sigortalar ve Devre Kesicilerin Onerileri.

Tahmini gui¢ kaybi [W], en iyi 412/456 | 475/523 733 922 1067 1133 1733 2141
durum/tipik®

Agirlik muhafaza korumasi orani | 9,5(20,9) | 9,5(20,9) | 24,5(54) | 24,5(54) | 24,5(54) 36,0 36,0 51,0(112,4)
IP20 [kg (Ib)] (79,4) (79.4)

Verimlilik [%], en iyi durum/ 98,1/97,9 | 98,1/97,9 97,8 97,7 98 98,2 97,8 97,9
tipik®@

Cikis akimi - 50°C (122°F) ortam sicakligi

(3x380-440 V) [A] stirekli 34,1 38,0 48,8 58,4 72,0 74,2 102,9 123,9
Aralikli (3x380-440 V) [A] 37,5 41,8 53,7 64,2 79,2 81,6 113,2 136,3
(3x441-480 V) [A] stirekli 31,3 35,0 41,6 52,0 64,0 73,5 91,0 112,0
Aralikli (3x441-480 V) [A] 34,4 38,5 45,8 57,2 70,4 80,9 100,1 123,2

' Suriicti sogutmasinin boyutlandiriimast icin gecerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan yiksekse gii¢ kayiplari artabilir. LCP ve tipik kontrol
kartinin glic tiiketimleri dahildir. EN 50598-2"ye gore gui¢ kaybi verileri icin bakiniz: DanfossMyDrive® ecoSmartTM web sitesi.

2 Nominal akimda 6lculen verimlilik. Enerji verimliligini sinifi icin bkz. 6.4.13 Ortam Kosullari. Parca yiik kayiplari icin bkz. DanfossMyDrive® ecoS-

martTM web sitesi.

Tablo 24: 3x380-480 V AC, 0,75-18,5 kW (1-25 hp), Muhafaza Boyutlari 12-14

Stirtict PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P4KO | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K
Tipik saft ¢ikigi [kW1] 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 1 15 18,5
Tipik saft ¢ikisi [hp] 1,0 2,0 3,0 4,0 50 7,5 10,0 15 20 25
Koruma orani IP54 12 12 12 12 12 13 13 14 14 14
Terminallerdeki azami kablo 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 16(6) | 16(6) | 16(6)
boyutu (sebeke, motor) [mm?
AWG]
Cikis akimi - 40°C (104°F) ortam sicakligi
(3x380-440 V) [A] stirekli 2,2 37 53 72 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0
Aralikli (3x380-440 V) [A] 24 4,1 5,8 79 9,9 13,2 17,1 25,3 34,0 40,7
(3x441-480 V) [A] stirekli 2,1 3,4 4,8 6,3 8.2 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0
Aralikli (3x441-480 V) [A] 23 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4 23,1 29,7 374
Maksimum giris akimi
(3x380-440 V) [A] slrekli 2,1 35 4,7 6,3 83 11,2 15,1 22,1 29,9 35,2
Aralikli (3x380-440 V) [A] 2,3 3,9 5.2 6,9 9,1 12,3 16,6 24,3 32,9 38,7
(3x441-480 V) [A] strekli 1,8 29 39 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7 29,3
Aralikli (3x441-480 V) [A] 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2 32,2
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Siirtict PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P4KO | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K

Maksimum sebeke sigortalari Bkz. 3.2.4.5 Sigortalar ve Devre Kesicilerin Onerileri.

Tahmini gu¢ kaybi [W], eniyidu- | 21/16 | 46/57 | 46/58 | 66/83 | 95/118 | 104/13 | 159/19 | 248/27 | 353/37 | 412/45

rum/tipik™

Agirlik muhafaza korumasi orani 53 53 53 53 53 7,2 7,2 13,8 13,8 13,8

IP54 [kg (Ib)] (11,7) (11,7) (11,7) (11,7) (11,7) (15,9 (15,9 (30,4) (30,4) (30,4)

Verimlilik [%], en iyi durum/ 98,0/97 | 97,7/97 | 98,3/97 | 98,2/97 | 98,0/97 | 98,4/9¢ | 98,2/97 | 98,1/97 | 98,0/97 | 98,1/97

tipik®@

Cikis akimi - 50°C (122°F) ortam sicakligi

(3x380-440 V) [A] stirekli 1,93 3,7 4,85 6,3 7,5 10,9 14,0 20,9 28,0 33,0

Aralikh (3x380-440 V) [A] 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8 36,3

(3x441-480 V) [A] stirekli 1.8 3,4 4,4 55 6,8 10,0 12,6 19,1 24,0 30,0

Aralikh (3x441-480 V) [A] 2,0 37 4.8 6,1 83 11,0 13,9 21,0 26,4 33,0

' Surticti sogutmasinin boyutlandiriimast icin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan yiksekse giic kayiplari artabilir. LCP ve tipik kontrol
kartinin glig tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye g6re gui¢ kaybi verileri icin bakiniz: DanfossMyDrive® ecoSmartTM web sitesi.

2 Nominal akimda olculen verimlilik. Enerji verimliligini sinifi icin bkz. 6.4.13 Ortam Kosullari. Parca yik kayiplari icin bkz. DanfossMyDrive® ecoS-

martTM web sitesi.

Tablo 25: 3x380-480 V AC, 22-90 kW (30-125 hp), Muhafaza Boyutlari 16-18

Siirtichi P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Tipik saft ¢ikigi [kW1] 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Tipik saft cikisi [hp] 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Koruma orani IP54 16 16 16 17 17 18 18
Terminallerdeki azami kablo boy- 35(2) 35(2) 35(2) 50 (1) 50(1) 95 (3/0) 120 (4/0)
utu (sebeke, motor) [mm? AWG]

Cikis akimi - 40°C (104°F) ortam sicakligi

(3x380-440 V) [A] stirekli 44,0 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Aralikli (3x380-440 V) [A] 48,4 67,1 80,3 99,0 116,6 161,7 194,7
(3x441-480 V) [A] strekli 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Aralikli (3x441-480 V) [A] 44,0 57,2 71,5 88,0 115,5 143,0 176,0
Maksimum girig akimi

(3x380-440 V) [A] stirekli 41,8 57,0 70,3 84,2 102,9 140,3 165,6
Aralikli (3x380-440 V) [A] 46,0 62,7 77,4 92,6 1131 154,3 182,2
(3x441-480 V) [A] stirekli 36,0 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Aralikli (3x441-480 V) [A] 39,6 54,1 66,7 79,8 97,5 132,9 157,0
Maksimum sebeke sigortalari Bkz. 3.2.4.5 Sigortalar ve Devre Kesicilerin Onerileri.

Tahmini gii¢ kaybi [W], en iyi du- 496 734 995 840 1099 1520 1781
rum/tipik™
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Siirtict P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Agirlik muhafaza korumasi orani 27 (59,5) 27 (59,5) 27 (59,5) 45 (99,2) 45 (99,2) 65(143,3) | 65(143,3)
IP54 [kg (Ib)]

Verimlilik [%], en iyi durum/tipik®® 98,0 97,8 97,6 98,3 98,2 98,1 98,3
Cikis akimi - 50°C (122°F) ortam sicakhgi

(3x380-440 V) [A] stirekli 35,2 48,8 584 63,0 74,2 102,9 1239
Aralikli (3x380-440 V) [A] 38,7 539 64,2 69,3 81,6 113,2 136,3
(3x441-480 V) [A] stirekli 32,0 41,6 52,0 56,0 73,5 91,0 112,0
Aralikli (3x441-480 V) [A] 35,2 45,8 57,2 61,6 80,9 100,1 123,2

' Surrtici sogutmasinin boyutlandiriimast icin gecerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan ylksekse gui¢ kayiplari artabilir. LCP ve tipik kontrol
kartinin glic tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gore gli¢ kaybi verileri icin bakiniz: DanfossMyDrive® ecoSmartTM web sitesi.

2 Nominal akimda 6l¢ulen verimlilik. Enerji verimliligini sinifi icin bkz. 6.4.13 Ortam Kosullari. Parca yik kayiplari icin bkz. DanfossMyDrive® ecoS-

martTM web sitesi.

6.1.3 3x525-600 V AC

Tablo 26: 3x525-600 V AC, 2,2-15 kW (3-20 hp), Muhafaza Boyutlart H9-H10

IP54 [kg (Ib)]

Stirtict P2K2 P3KO0 P3K7 P5K5 P7K5 P11K P15K
Tipik saft ¢ikisi [kW1] 2,2 3,0 3,7 55 7,5 11,0 15,0
Tipik saft ¢ikisi [hp] 3,0 4,0 5,0 75 10,0 15,0 20,0
Koruma orani IP20 H9 H9 H9 H9 H9 H10 H10
Terminallerdeki azami kablo boy- 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 10(8) 10(8)
utu (sebeke, motor) [mm? AWG]
Cikis akimi - 40°C (104°F) ortam sicakligi
Strekli (3x525-550 V) [A] 41 52 6,4 9,5 11,5 19,0 23,0
Aralikli (3x525-550 V) [A] 4,5 5,7 7,0 10,5 12,7 20,9 25,3
Strekli (3x551-600 V) [A] 39 4,9 6,1 9,0 11,0 18,0 22,0
Aralikli (3x551-600 V) [A] 4,3 54 6,7 9,9 12,1 19,8 24,2
Maksimum giris akimi
Surekli (3x525-550 V) [A] 3,7 51 5,0 8,7 11,9 16,5 22,5
Aralikli (3x525-550 V) [A] 4,1 5,6 6,5 9,6 13,1 18,2 24,8
Strekli (3x551-600 V) [A] 3,5 4,8 5,6 83 11,4 15,7 214
Aralikh (3x551-600 V) [A] 3,9 53 6,2 9,2 12,5 17,3 23,6
Maksimum sebeke sigortalari Bkz. 3.2.4.5 Sigortalar ve Devre Kesicilerin Onerileri.
Tahmini gui¢ kaybi [W], en iyi du- 65 920 110 132 180 216 294
rum/tipik™
Adirlik muhafaza korumasi orani 6,6 (14,6) 6,6 (14,6) 6,6 (14,6) 6,6 (14,6) 6,6(146) | 11,5(253) | 11,5(25,3)
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Kullanim Kilavuzu

Danifi

Teknik Ozellikler

Siirtict P2K2 P3Ko0 P3K7 P5K5 P7K5 P11K P15K
Verimlilik [%], en iyi durum/tipik® 97,9 97 97,9 98,1 98,1 98,4 98,4
Cikis akimi - 50°C (122°F) ortam sicakligi
Surekli (3x525-550 V) [A] 2,9 3,6 4,5 6,7 8,1 13,3 16,1
Aralikl (3x525-550 V) [A] 3,2 4,0 49 74 8,9 14,6 17,7
Surekli (3x551-600 V) [A] 2,7 3,4 4,3 6,3 7,7 12,6 15,4
Aralikh (3x551-600 V) [A] 3,0 3,7 47 6,9 8,5 13,9 16,9

' Surticti sogutmasinin boyutlandiriimast icin gecerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan ylksekse gii¢ kayiplari artabilir. LCP ve tipik kontrol
kartinin glig tuiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gore gui¢ kaybi verileri icin bakiniz: DanfossMyDrive® ecoSmartTM web sitesi.

2 Nominal akimda 6lculen verimlilik. Enerji verimliligini sinifi icin bkz. 6.4.13 Ortam Kosullari. Parca yik kayiplari icin bkz. DanfossMyDrive® ecoS-

martTM web sitesi.

Tablo 27: 3x525-600 V AC, 18,5-90 kW (25-125 hp), Muhafaza Boyutlari H6-H8

Siirticti P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Tipik saft ¢ikigi [kW1] 18,5 22,0 30,0 37 45,0 55,0 75,0 90,0
Tipik saft cikisi [hp] 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Koruma orani IP20 H6 H6 H6 H7 H7 H7 H8 H8
Terminallerdeki azami kablo 35(2) 35(2) 35(2) 50(1) 50(1) 50(1) 95 (0) 120 (4/0)
boyutu (sebeke, motor) [mm?
AWG]
Cikis akimi - 40°C (104°F) ortam sicakligi
Strekli (3x525-550 V) [A] 28,0 36,0 43,0 54,0 65,0 87,0 105,0 137,0
Aralikh (3x525-550 V) [A] 30,8 39,6 47,3 59,4 71,5 95,7 115,5 150,7
Strekli (3x551-600 V) [A] 27,0 34,0 41,0 52,0 62,0 83,0 100,0 131,0
Aralikli (3x551-600 V) [A] 29,7 374 45,1 57,2 68,2 91,3 110,0 1441
Maksimum giris akimi
Surekli (3x525-550 V) [A] 27,0 331 45,1 54,7 66,5 81,3 109,0 130,9
Aralikli (3x525-550 V) [A] 29,7 36,4 49,6 60,1 731 894 119,9 143,9
Surekli (3x551-600 V) [A] 25,7 31,5 42,9 52,0 63,3 77,4 103,8 124,5
Aralikli (3x551-600 V) [A] 28,3 346 47,2 57,2 69,6 85,1 114,2 137,0
Maksimum sebeke sigortalari Bkz. 3.2.4.5 Sigortalar ve Devre Kesicilerin Onerileri.
Tahmini gui¢ kaybi [W], en iyi 385 458 542 597 727 1092 1380 1658
durum/tipik™®
Agirhk muhafaza korumasi orani | 24,5 (54) | 24,5 (54) | 24,5(54) 36,0 36,0 36,0 51,0 51,0
IP54 [kg (Ib)] (79.3) (79.3) (79.3) (112,4) (112,4)
Verimlilik [%)], en iyi durum/ 98,4 98,4 98,5 98,5 98,7 98,5 98,5 98,5
tipik®@

Cikis akimi - 50°C (122°F) ortam sicakligi
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Danifi

VLT® HVAC Basic Drive FC 101
Kullanim Kilavuzu Teknik Ozellikler
Siirtict P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Sarekli (3x525-550 V) [A] 19,6 25,2 30,1 37,8 45,5 60,9 73,5 95,9
Aralikli (3x525-550 V) [A] 21,6 27,7 33,1 41,6 50,0 67,0 80,9 105,5
Sarekli (3x551-600 V) [A] 18,9 23,8 28,7 36,4 43,3 58,1 70,0 91,7
Aralikli (3x551-600 V) [A] 20,8 26,2 31,6 40,0 47,7 63,9 77,0 100,9

' Surticti sogutmasinin boyutlandiriimasi icin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan ylksekse gii¢ kayiplari artabilir. LCP ve tipik kontrol

kartinin glic tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gore gi¢ kaybi verileri icin bakiniz: DanfossMyDrive® ecoSmartTM web sitesi.

2 Nominal akimda 6lculen verimlilik. Enerji verimliligini sinifi icin bkz. 6.4.13 Ortam Kosullari. Parca yik kayiplari icin bkz. DanfossMyDrive® ecoS-

martTM web sitesi.

6.2 EMC Emisyonu Test Sonuglari

Asagidaki test sonuclari, siirlictistine, blendajl kontrol kablosuna, gerilim 6lcer kontrol kablosuna ve blendajli motor kablosuna sa-

hip bir sistem kullanilarak eld

e edilmistir.

Tablo 28: EMC Emisyonu Test Sonuglari

triyel

ilk cevrim, Ev ve Ofis

ilk cevrim, Ev ve Ofis

ilk cevrim, Ev ve
Ofis

RFl filtresi tipi | iletilen emisyon. Maksimum blendajl kablo uzunlugu [m (ft)] Yayilan emisyon
Endiistriyel ortam
EN 55011 A Sinifi Grup 2 A Sinifi Grup 1 B Sinifi A Sinifi Grup 1 B Sinifi
Endustriyel ortam Endustriyel ortam Konut, ticaret ve ha- | Endustriyel ortam | Konut, ticaret ve
fif endstriler hafif endustriler
EN/IEC C3 Kategorisi C2 Kategorisi C1 Kategorisi C2 Kategorisi C1 Kategorisi
61800-3 ikinci ortam Endis-

ilk cevrim, Ev ve
Ofis

Harici
filtreli

Harici
filtresiz

Harici fil-
tresiz

Harici fil-
treli

Harici
filtreli

Harici
filtresiz

Harici
filtreli

Harici
filtresiz

Harici
filtreli

Harici
filtresiz

H4 RFl filtresi (EN55011 A1,

EN/IEC61800-3 C2)

0,25-11 kW
(0,34-15 hp)
3x200-240 V
1P20

25(82) 50 (164)

- 20 (66)

Evet Evet

- Hayir

0,37-22 kW
(0,5-30 hp)
3x380-480 V
1P20

25(82) 50 (164)

- 20 (66)

Evet Evet

- Hayir

H2 RFl filtresi (EN 55011 A2

, EN/IEC 61800-3 C3)

15-45 kW (20-
60 hp) 3x200-
240V IP20

25(82) -

Hayir -

Hayir -

30-90 kW (40-
120 hp)
3x380-480V
IP20

25(82) -

Hayir -

Hayir -

0,75-18,5 kW
(1-25 hp)
3x380-480V
IP54

25(82) -

Evet -
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101 M

Kullanim Kilavuzu Teknik Ozellikler

RFl filtresi tipi | iletilen emisyon. Maksimum blendajli kablo uzunlugu [m (ft)] Yayilan emisyon

22-90kW (30— | 25(82) |- - - - - Hayir | - Hayir -
120 hp)
3x380-480 V
IP54

H3 RFl filtresi (EN55011 A1/B, EN/IEC 61800-3 C2/C1)

15-45 kW (20- | - - 50 (164) - 20 (66) - Evet - Hayir -
60 hp) 3x200-
240V IP20

30-90 kW (40- | - - 50(164) | - 20 (66) - Evet - Hayir -
120 hp)
3x380-480 V
IP20

075-18,5kW | - - 25(82) |- 10(33) |- Evet - - -
(1-25 hp)
3x380-480 V
IP54

22-90 kW (30- | - - 25 (82) - 10 (33) - Evet - Hayir -
120 hp)
3x380-480 V
IP54

6.3 Ozel Kosullar

6.3.1 Ortam Sicakligi icin Azaltma ve Anahtarlama Frekansi

24 saatte Olcllen ortam sicaklig, stirlicii icin belirtilen maksimum ortam sicakligindan en az 5°C (41 °F) daha diistik olmasini
saglayin. Surtict yiiksek bir ortam sicakhiginda calistirilirsa stirekli ¢cikis akimi azaltilir. Azaltma grafigi icin VLT® HVAC Basic DriveFC
101 Dizayn Kilavuzu'na bakin.

6.3.2 Dlsuk Hava Basinci ve Yiiksek Rakimlar icin Azaltma

Disuk hava basincinda havanin sogutma kapasitesi azalir. 2000 m'yi (6562 ft) asan yiikseklikler icin PELV hakkinda liitfen Danfoss ile
gOrisin. 1000 m'nin (3281 ft) altindaki rakimlar icin azaltmaya gerek yoktur. 1000 m'nin (3281 ft) Gizerindeki rakimlar icin, ortam
sicakligini veya maksimum cikis akimini azaltin. 1000 m (3281 ft) tizerindeki her 100 m (328 ft) icin ¢ikisi %1 oraninda azaltin veya her
200 m'de (656 ft) bir maks. ortam sicakligini 1 °C (33,8 °F) azaltin.

6.4 Genel Teknik Veriler

6.4.1 Koruma ve Ozellikler

«  Asin ylke karsi elektronik motor termal korumasi.

« Istalicinin sicaklik izlemesi, asiri 1Isinma durumunda siirlictistinlin alarm vermesini saglar.

«  Sirlci; U, V, W motor terminalleri arasindaki kisa devrelere karsi korumaldir.

«  Bir motor fazi eksik oldugunda siirlicii alarm verir.

+  Bir sebeke fazi eksik oldugunda, suiriicli alarm veya uyari verir (ylike bagh).

«  DCbaglantisi voltajinin izZlenmesi, DC baglantisi voltaji cok diisiik veya ¢ok yiiksek oldugunda siirlictiniin alarm vermesini saglar.

«  Sdrici; U, V, W motor terminallerindeki topraklama arizalarina karsi korumalidir.

6.4.2 Sebeke Besleme (L1, L2, L3)

Besleme voltaji 200-240V %10
Besleme voltaji 380-480V %10
Besleme voltaji 525-600V %10
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Besleme frekansi

Sebeke fazlari arasinda gegici maksimum dengesizlik
Gergek gig faktora (N)

Yer degistirme guic faktori (coso) bire yakin

Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (baslatmalar) muhafaza
boyutlart H1-H5, 12, 13, 14

Girig beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (baslatmalar) muhafaza
boyutlari H6-H10, 16-18

EN 60664-1'e uygun ortam

50/60 Hz

Nominal besleme voltajinin %3,0 kadar
Nominal yiikte =0,9 nominal

(>0,98)

Maksimum 1 defa/30 sn

Maksimum 1 kez/dk.

Asiri voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2

Birim, 100000 A, simetrik Amper, maksimum 240/480 V'den fazlasini veremeyen bir devrede kullanilmaya uygundur.

6.4.3 Motor Cikisi (U, V, W)
Cikis voltaji

Cikis frekansi

Cikista anahtarlama

Rampa siireleri

6.4.4 Kablo Uzunlugu ve Kesiti

Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajli/zirhli (EMC dogru
kurulumu)

Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajsiz/korumasiz
Motor, sebeke icin maksimum kesit alani

Muhafaza boyutlari H1-H3, 12, I3, 14'te filtre geri besleme icin DC
terminallerinin capraz kesiti

Muhafaza boyutlari H4-H5'te filtre geri besleme icin DC terminal-
lerinin ¢apraz kesiti

Kontrol terminalleri, sert tel icin maksimum kesit
Kontrol terminalleri, esnek kablolar icin maksimum kesit

Kontrol terminalleri icin minimum kesit

6.4.5 Dijital Girigler
Programlanabilir dijital girisler
Terminal numarasi

Lojik

Voltaj diizeyi

Voltaj duizeyi, lojik 0 PNP

Voltaj duizeyi, lojik T PNP

Voltaj duizeyi, lojik 0 NPN

Voltaj duizeyi, lojik T NPN
Giristeki maksimum voltaj

Giris direnci, R;

Termistor girisi olarak dijital giris 29
Darbe girisi olarak dijital giris 29

6.4.6 Analog Girisler
Analog giris sayisi

Terminal numarasi

Besleme voltajinin %0-100'G
0-400 Hz
Sinirsiz

0,05-3600 sn

Bkz. 6.2 EMC Emisyonu Test Sonuclari.

50 m (164 ft)
Daha fazla bilgi icin bkz. 6.1.2 3x380-480 V AC.
4mm?%/11 AWG

16 mm?2/6 AWG

2,5 mm?%/14 AWG
2,5 mm?%/14 AWG
0,05 mm?%/30 AWG

4
18,19, 27,29

PNP veya NPN

0-24V DC

<5V DC

>10V DC

>19V DC

<14V DC

28V DC

Yaklasik 4 kQ

Ariza: >2,9 kQ ve hata yok: <800 Q

Maksimum frekans 32 kHz Cek - Birak Calisan & 5 kHz (O.C.)

53,54
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Terminal 53 mode
Terminal 54 mode

Voltaj diizeyi
Giris direnci, R
Maksimum voltaj
Akim diizeyi
Giris direnci, R;
Maksimum Akimi

Analog giris icin ¢ozlnurliik

6.4.7 Analog Cikiglar
Programlanabilir analog ¢ikis sayisi
Terminal numarasi

Analog ¢ikista akim arahgi

Analog c¢ikista ortak maksimum yiik
Analog ¢ikista maksimum voltaj
Analog ¢ikista dogruluk

Analog cikista ¢oziinlrliuk

' 42 ve 45 Terminalleri, dijital ¢ikislar olarak da programlanabilir.

6.4.8 Dijital Cikis

Dijital ¢ikis sayisi

27 ve 29 terminalleri

Terminal numarasi

Dijital ¢ikista voltaj diizeyi
Maksimum cikis akimi (alici ve kaynak)
42 ve 45 terminalleri

Terminal numarasi

Dijital ¢ikista voltaj diizeyi

Dijital ¢ikista maksimum ¢ikis akimi
Dijital ¢ikista maksimum yiik

1 27 ve 29 terminalleri de giris olarak programlanabilir.

2 Terminal 42 ve 45, analog ¢ikis olarak da programlanabilir.

Parametre 16-61 Terminal 53 Setting (Terminal 53 Ayar): 1 = voltaj, 0
=akim

Parametre 16-63 Terminal 54 Setting (Terminal 54 Ayar): 1 = voltaj, 0
=akim

0-10V

Yaklasik 10 kQ

20V

0/4-20 mA (6lceklenebilir)
<500 Q

29 mA

10 bit

2

42,45M

0/4-20 mA

500 Q

17V

Maksimum hata: Tam 6lcegin %0,4'G
10 bit

27,290
0-24V
40 mA

42,450
17V
20mA
1kQ

Dijital cikislar, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik olarak yalitilr.

6.4.9 Kontrol Karti, RS485 Seri iletisim

Terminal numarasi

Terminal numarasi

6.4.10 Kontrol Karti, 24 V DC Cikis

Terminal numarasi

Maksimum yiik

68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

68 ve 69 terminalleriicin ortak 61

12
80 mA
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6.4.11 Role Cikisi

Programlanabilir réle cikislar

Roéle 01 ve 02 (H1-H5 ve [2-14 muhafaza boyutu)

Maksimum terminal ytikii (AC-1)™ (Direncli yik)

01-02/04-05 (NO) tizerinde maksimum terminal yiki (AC-15)®
(indlktif ylik @ cose 0,4)

01-02/04-05 (NO) tizerinde maksimum terminal yikd (DC-1)™
(direncli ytik)

01-02/04-05 (NO) Gizerinde maksimum terminal yiki (DC-13)™
(induktif yuk)

01-03/04-06 (NC) lizerinde maksimum terminal yikui (AC-1)™
(direncli ytik)

01-03/04-06 (NO) tizerinde maksimum terminal yiki (AC-15)®
(indlktif ylik @ coso 0,4)

01-03/04-06 (NC) lizerinde maksimum terminal yikua (DC-1)™
(direncli ytik)

01-03 (NC), 01-02 (NO) tizerinde minimum terminal yiki

EN 60664-1'e uygun ortam

2

01-03 (NC), 01-02 (NO), 04-06 (NC), 04-05 (NO)
250VAGC 3A

250V AC,02A

30VDC 2A

24VDC0,1A

250V AC3A

250V AC,02A

30VDC 2A

24V DC10mA, 24V AC20 mA
Asiri voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2

T |[EC 60947 4. ve 5. parca. Role dayanimi farkli yiik tipi, anahtarlama akimi, ortam sicakligy, stirtici konfiglrasyonu, calisma profili ve benzeri 6zelli-
klere gore farklilik gosterir. Rolelere indiiktif yiik baglanirken snubber devresinin monte edilmesi 6nerilir. 01-02/04-05 (NO) lizerinde

Programlanabilir réle cikislar

Roéle 01 terminal numarasi (muhafaza boyutu H9)
Maksimum terminal yiikii (AC-1)™ (Direncli yuk)

Maksimum terminal yiiki (AC-15)™ (induktif yik @ cosg 0,4)

01-02'de (NO), 01-03'te (NC) (direncli yiik) maksimum terminal
yuki (DC-1)™

Maksimum terminal yiikii (DC-13)™ (induktif yiik)

Roéle 01 ve 02 terminal numaralari (muhafaza boyutlari H6, H7, HS8,
H9 (yalnizca réle 2), H10 ve 16-18)

Maksimum terminal yukii (AC-1)™ tizerinde 04-05 (NO) (direncli
yiik)@e)

04-05 (NO) uizerinde maksimum terminal yiki (AC-15)™ (induktif
yik @ cos@ 0,4)

04-05'te (NO) (direncli yiik) maksimum terminal yiiki (DC-1)™

04-05 (NO) (induktif yiik) Gzerinde maksimum terminal yiki
(DC-13)

04-06'da (NC) (direncli ylik) maksimum terminal yiika (AC-1)
04-06 (NC) tzerinde maksimum terminal yiiki (AC-15) (indUktif
yik @ cos® 0,4)

04-06 (NC) (direncli yiik) Gizerinde maksimum terminal yika
(DC-1)™M

04-06 (NO) (induiktif yiik) tizerinde maksimum terminal ytiki
(DC-13)™M

01-03 (NC), 01-02 (NO), 04-06 (NC), 04-05 (NO) lizerinde mini-
mum terminal yika

01-03 (NC), 01-02 (NO)
240V AC 2A

240V AC,02A
60VDC 1A

24VDC0,1A
01-03 (NC), 01-02 (NO), 04-06 (NC), 04— 05 (NO)

400V AC 2A

240V AC,02A

80VDC 2A
24V DC0,1A

240V AC,2A
240V AC,02A

50VDC 2A

24V DC,0,1A

24V DC10mA, 24V AC20 mA
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EN 60664-1'e uygun ortam

Asiri voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2

T |[EC 60947 4. ve 5. parca. Role dayanimi farkli yiik tipi, anahtarlama akimi, ortam sicakligy, stirtici konfiglrasyonu, calisma profili ve benzeri 6zelli-
klere gore farklilik gosterir. Rolelere induktif ylik baglanirken snubber devresinin monte edilmesi 6nerilir. 01-03 (NC), 01-02 (NO) Uzerinde

2 Asiri Voltaj Kat. 11
3 UL uygulamalari 300 VAC 2 A.

6.4.12 Kontrol Karti, 10 V DC Cikis
Terminal numarasi
Cikis voltaji

Maksimum yiik

6.4.13 Ortam Kosullari
Muhafaza korumasi orani
Muhafaza kiti kullanilabilir
Titresim testi

Maksimum bagil nem

Asindirici ortam (IEC 60721-3-3), kaplanmis (standart) muhafaza
boyutlart H1-H5

Asindinci ortam (IEC 60721-3-3), kaplanmamis muhafaza boyutlari
H6-H10

Asindirici ortam (IEC 60721-3-3), kaplanmis (opsiyonel) muhafaza
boyutlari H6-H10

Asindirci ortam (IEC 60721-3-3), kaplanmamis muhafaza boyutlar
12-18

IEC 60068-2-43 H2S’ye gore test ydntemi (10 guin)

Ortam sicakligi™

Tam Ol¢gekli kullanim sirasinda minimum ortam sicakhgi

indirgenmis performansta minimum ortam sicakhgi, muhafaza
cerceveleri H1-H5 ve 2-14

indirgenmis performansta minimum ortam sicakli§i, muhafaza
cerceveleri H6-H10 ve 16-18

Depolama/tasima sirasinda sicakhk

Azalma olmadan deniz seviyesinden maksimum yiikseklik
Azalma ile deniz seviyesinden maksimum yukseklik
Yuksek rakimda azaltma

Glvenlik standartlan

EMC standartlari, Emisyon

EMC standartlari, Bagisikhk

50
105V 0,5V
25mA

IP20, IP54 (dis mekan kurulumu icin degildir)
IP21,TiP 1
1,09

%5-95 (IEC 60721-3-3; Kullanim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlasmay-

an)
3C3 Sinifi

3C2 Sinifi

3C3 Sinifi

3C2 Sinifi

6.1.2 3x380-480 V AC boltimiindeki 40/50°C'de (104/122°F) mak-

simum ¢ikis akimina bakiniz.
0°C(32°F)
-20°C (-4 °F)

-10°C (14 °°F)

-30ila +65/70 °C (-22 ila +149/158°F)

1000 m (3281 ft)

3000 m (9843 ft)

Bkz. 6.3.2 Diisiik Hava Basinci ve Yiiksek Rakimlar icin Azaltma.
EN/IEC 61800-5-1, UL 508C

EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2,
EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Kullanim Kilavuzu

Danifi

Teknik Ozellikler

EN 50598-2'ye uygun belirlenmis®?

1

Asagidakiler icin tasarim kilavuzundaki Ozel Kosullara bakin:

Yiksek ortam sicakhiginda azaltma.

Yiksek rakimda azaltma.

2 Enerji verimliligi sinifi:

Nominal yiik.
%90 nominal frekans.
Anahtarlama frekansi fabrika ayari.

Anahtarlama modeli fabrika ayari.

IE2
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Kullanim Kilavuzu Dizin
Dizin
1 L
10 V DC cikisi 73 LCP 35

Lokal kontrol paneli 35
2
24V DC cikisi 71 M

MCT 10 kurulum yazilimi 6,35
A Mend tusu 35
Anahtar frekansi 69 mzig: aﬁ:' Iy(l:)k \k/o\;\;l)mag ?3
Analog giris 70 G 5
Azaltma 69, 69
Asirt akim korumasi 28 o

Ortam kosulu 73
B Ortam sicakligi 69
Belge strlimu 6

P
D Programlama 35
Devre kesici 28
Dijital giris 70 R
Dijital cikis 71 RS485 serisi iletisimi 71
Dustik hava basinci 69 Role cikisi 72
E S
Ek kaynak 6 Sertifika ve onaylar 7
Ekran 35 Sigorta 28
Elektrik tesisati 14 Simgeler 8
EMC dogru elektrik tesisati 31
Enerji verimliligi sinifi 74U

UL 508C 7
G UL/UL Disi uyumluluk 28
Gezinme tusu 35
Gosterge 151g1 3536

Voltage (Voltaj)
I Guvenlik uyarisi

y

isletim tusu 36

Y
K Yan devre korumasi 28
Kablo tesisati semasi 34 Yan yana montaj 1
Kalifiye Personel 6,8 Yazilim stirimi 6
Kagak akim Yiksek irtifa 69
Kisa devre korumasi 28
Kontrol karti 71,71,73 S
Koruma 69

Sebeke besleme (L1, L2, L3) 69
Kurulum

Kalifiye Personel 8
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