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For products including available Safe Torque Off (STO) function according to unit typecode on the
nameplate: T or U at character 18 of the typecode.

Machine Directive 2006/42/EC

EN/IEC 61800-5-2:2007
(Safe Stop function conforms with STO - Safe
Torque Off, SIL 2 Capability)

Other standards considered:
EN ISO 13849-1:2015
(Safe Stop function, PL d
(MTTFEd=14000 years, DC=90%, Category 3)
EN/IEC 61508-1:2011, EN/IEC 61508-2:2011
(Safe Stop function, SIL 2 (PFH = 1E-10/h, 1E-8/h
for specific variants, PFD = 1E-10, 1E-4 for specific
variants, SFF>99%, HFT=0))

EN/IEC 62061:2005 + A1:2013
(Safe Stop function, SILCL 2)

EN/IEC 60204-1:2006 + A1:2009
(Stop Category 0)

Adjustable speed electrical power drive systems —
Part 5-2: Safety requirements — Functional

Safety of machinery - Safety-related parts of control
systems - Part 1: General principles for design

Functional safety of electrical/electronic/
programmable electronic safety-related systems
Part 1: General requirements

Part 2: Requirements for electrical/ electronic /
programmable electronic safety-related systems
Safety of machinery - Functional safety of safety-
related electrical, electronic and programmable
electronic control systems

Safety of machinery - Electrical equipment of
machines - Part 1: General requirements

For products including ATEX option, it requires STO function in the products. The products can have the
VLT PTC Thermistor Card MCB112 installed from factory (2 at character 32 in the typecode), or it can be
separately installed as an additional part.

2014/34/EU - Equipment for explosive atmospheres (ATEX)
Based on EU harmonized standard:
EN 50495: 2010 Safety devices required for safe functioning of

equipment with respect to explosion risks.

Codann: 13081137

“MS 220 DA/ MCB112
Motor protection inside

CAUTION: see manual

for additional instruction
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Notified Body:
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has assessed the conformity of the "ATEX certified motor thermal protection systems" of Danfoss FC VLT
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Uvod VLT® AQUA Drive FC 202

1 Uvod

1.1 Ucel tohoto Navodu k pouzivani

Tento ndvod k pouzivani obsahuje informace o bezpec¢né
instalaci a uvedeni ménice kmitoctu do provozu.

Tento ndvod k pouzivani je urcen pro kvalifikovany
personal.

Prectéte si navod k pouzivani ménice kmitoctu a dodrzujte
pokyny v ném uvedené, abyste mohli méni¢ pouzivat
bezpecnym a profesionalnim zplsobem. Specialni
pozornost vénujte bezpecnostnim pokyndm a obecnym
upozornénim. Navod k pouzivani musi byt stale pfi ruce u
ménice kmitoctu.

VLT® je registrovana ochranna znamka.

1.2 Dalsi zdroje

K dispozici jsou i dalsi zdroje, které umozni porozumét
pokrocilym funkcim ménice kmitoctu a jeho programovani.

. Ptiru¢ka programdtora VLT® AQUA Drive FC 202
obsahuje podrobnéjsi popisy prace s parametry a
mnoho pfiklad{l pouziti.

®  Piirucka projektanta VLT® AQUA Drive FC 202
obsahuje podrobné informace o vlastnostech a
funkcich ménice, které umozni navrhovat systémy
pro fizeni motor(.

. Pokyny k provozu s volitelnym vybavenim.

K dispozici jsou také dalsi publikace a pfiru¢ky od
spole¢nosti Danfoss. Na adrese www.vlit-drives.danfoss.com/
Support/Technical-Documentation/ najdete jejich seznam.

1.3 Verze navodu a softwaru

Tento navod je pravidelné kontrolovan a aktualizovan.
Vdechny ndvrhy na zlep3eni jsou vitany.

V Tabulka 1.1 je uvedena verze ndvodu a odpovidajici verze
softwaru.

Vydani Poznamky Verze
softwaru
MG20MDxx [ Seznam parametrd byl aktualizovan, 2.6x

aby odpovidal verzi softwaru 2.6x.
Redak¢ni aktualizace.

Tabulka 1.1 Verze navodu a softwaru

1.4 Popis vyrobku
1.4.1 Zplsob pouziti

Ménic kmitoctu je elektronicky reguldtor motoru uréeny
pro:

. regulaci ota¢ek motoru v zavislosti na zpétné
vazbé systému nebo na délkovych piikazech z
externich reguldtor(. Pohonny systém se sklada z
ménice kmitoctu, motoru a vybaveni pohdnéného
motorem.

. monitorovani systému a stavu motoru.

V zavislosti na konfiguraci Ize méni¢ kmitoctu pouzit v
samostatnych aplikacich nebo jako ¢ast vétsiho zafizeni
nebo instalace.

Méni¢ kmitoctu je povolen pro pouziti v obytném,
primyslovém a komerc¢nim prostredi podle mistnich
zakon, standardd a emisnich limitd popsanych v Pfirucce
projektanta.

Jednofazové ménice kmitoc¢tu (S2 a S4) instalované v EU
Plati nasledujici omezeni:
. Ménice kmitoctu se vstupnim proudem mensim

nez 16 A a s pfikonem vétsim nez 1 kW (1,5 hp)
jsou urceny pouze pro profesionalni pouZziti v
obchodnim, pracovnim nebo primyslovém
prostiedi a nejsou uréeny k prodeji béznym
spotiebitelim.

. Mezi stanovené oblasti pouziti patfi vefejna
koupalisté, vefejné vodni zdroje, zemédélstvi,
komercni budovy a pramyslova prostiedi. Vsechny
ostatni jednofazové ménice kmitoctu jsou urceny
pouze pro pouziti v soukromych nizkonapétovych
systémech, které jsou napojeny na verejnou sit
pouze pres stfedni nebo vysoké napéti.

. Provozovatelé soukromych systému musi zajistit,
ze elmg. kompatibilita prostfedi odpovida
pozadavkim normy IEC 610000-3-6 nebo
smluvnim podminkam.

OZNAMENI!

V obytnych prostorach muze tento vyrobek zpUsobit
vysokofrekvencni ruseni. V takovém pfipadé je tieba
pouzit dodatecna opatieni na zmirnéni ruseni.

Predvidatelné zneuziti

Nepouzivejte méni¢ kmitoctu v aplikacich, které neodpo-
vidaji specifikovanym provoznim podminkam a prostiedi.
Zajistéte shodu s podminkami specifikovanymi v
kapitola 8 Technické udaje.

4 Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena.
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Uvod Navod k pouzivani

1.4.2 Charakteristické rysy

Méni¢ VLT® AQUA Drive FC 202 je uréen pro aplikace v
oblasti vodarenstvi a zpracovani odpadnich vod.
Standardni a volitelné funkce:

. Regulator kaskady

. Detekce béhu na sucho

. Detekce konce provozni kivky ¢erpadla
. SmartStart

. Stridani motor0

. Procisténi

. 2krokové rampy

. Potvrzeni pritoku

. Ochrana zpétnym ventilem

. Safe Torque Off

. Detekce nizkého pritoku

. Mazani pred spusténim a po zastaveni
. ReZim plnéni potrubi

. Rezim spanku

. Hodiny redlného casu

. Uzivatelem konfigurovatelné informacni texty
. Viystrahy a poplachy

. Ochrana heslem

. Ochrana proti pretizeni

. Inteligentni reguldtor provozu

. Dudlni jmenovity vykon (vysoké/normalni
pretizeni)

MG20MD48 Danfoss A/S © 10/2016 VSechna prava vyhrazena. 5



Uvod VLT® AQUA Drive FC 202

1.4.3 Rozlozené pohledy
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1 Ovladaci panel LCP (LCP) 10 | Svorky vystupu k motoru 96 (U), 97 (V), 98 (W)

2 Konektor RS485 Fieldbus (+68, -69) 11 Relé 2 (01, 02, 03)

3 Analogovy V/V konektor 12 Relé 1 (04, 05, 06)

4 Zastr¢ka LCP 13 Svorky brzdy (-81, +82) a sdileni zatéze (-88, +89)
5 Analogové prepinace (A53), (A54) 14 | Sitové svorky 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)

6 Prichodka stinéni kabelu 15 | Konektor USB

7 Uzemnovaci desticka 16 | Koncovy vypinac Fieldbus

8 Uzemnovaci svorka (PE) 17 Digitalni V/V a 24V napdjeni

9 Uzemnovaci svorka stinéného kabelu a uchyceni kabelu 18 |[Kryt

Obrazek 1.1 Rozlozeny pohled Kryti typu A, IP20

Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena.
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1 Ovlddaci panel LCP (LCP) 11 |Relé 2 (04, 05, 06)

2 Kryt 12 |Zvedaci oko

3 Konektor RS485 Fieldbus 13 | Montézni slot

4 Digitdlni V/V a 24V napdjeni 14 [Uzemnovaci svorka (PE)

5 Analogovy V/V konektor 15 |Prichodka stinéni kabelu

6 Prichodka stinéni kabelu 16 |Svorka pro brzdu (-81, +82)

7 Konektor USB 17 |Svorka pro sdileni zatéze (meziobvod) (-88, +89)
Koncovy vypinac¢ Fieldbus 18 | Svorky vystupu k motoru 96 (U), 97 (V), 98 (W)
Analogové prepinace (A53), (A54) 19 |Sitové svorky 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)

10 |[Relé 1 (01, 02, 03) S

Obrazek 1.2 Rozlozeny pohled Kryti typu B a C, IP55 a IP66

MG20MD48 Danfoss A/S © 10/2016 Viechna prava vyhrazena. 7
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VLT® AQUA Drive FC 202

Obrdzek 1.3 je blokové schéma internich komponent
ménice kmitoctu.
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Nazev

Funkce

Sitové napéjeni

Trifazové, sitové napdjeni ménice
kmitoctu.

Usmérnovac

Mustkovy usmérnovac prevadi
stfidavy vstup na stejnosmérny
proud pro napajeni vystupniho
stridace.

Meziobvod

Meziobvod ménice zpracovava
stejnosmérny proud.

DC tlumivky

Filtruji napéti v DC meziobvodu.
Poskytuji ochranu proti
prechodovym jeviim v napdjecim
napéti.

Redukuji efektivni hodnotu
proudu.

Zvysuji Gcinik vraceny zpatky do
vedeni.

Redukuji harmonické slozky na
sttidavém (AC) vstupu.

Baterie konden-
zator(l

Uklada stejnosmérny vykon.
Poskytuje ochranu zajistujici
prekonani kratkodobych vypadki
proudu.

Stidac

Prevadi stejnosmérny proud na
PWM AC vinu zajistujici fizeny
proménny vystup do motoru.

Vystup do
motoru

Regulovany, tfifazovy vystupni
vykon do motoru.

Regula¢ni obvod

Provadi sledovani piikonu,
interniho zpracovani, vystupu a
proudu motoru, ¢imz zajistuje
efektivni provoz a fizeni.
Zajistuje sledovani uzivatelského
rozhrani a externich pfikazC a
jejich provadeéni.

Je mozné poskytovat Udaje o
stavovém vystupu a fizeni.

Obrazek 1.3 Blokové schéma ménice kmitoctu

1.4.4 Typy kryti a jmenovité vykony

Typy kryti a jmenovité vykony ménic¢t kmitoctu najdete v
kapitola 8.9 Jmenovité vykony, hmotnost a rozméry.

1.5 Schvaleni a certifikace

CE® &

Tabulka 1.2 Schvaleni a certifikace

K dispozici jsou dalsi schvéleni a certifikace. Obratte se na
mistniho partnera Danfoss. Ménice kmitoctu s krytim typu
T7 (525-690 V) jsou certifikovany pro UL pouze pro 525-

600 V.

Méni¢ kmitoctu splriuje pozadavky smérnice UL508C na
zachovani tepelné paméti. Dalsi informace naleznete v ¢asti
Tepelnd ochrana motoru v Ptiruc¢ce projektanta k vyrobku.

Informace o shodé s pozadavky Evropské dohody tykajici
se mezinarodni pfepravy nebezpecného zbozi po vnitro-
zemnich vodnich cestach (ADN) naleznete v Pfiru¢ce
projektanta k produktu v &asti Instalace kompatibilni s ADN.

1.6 Likvidace

Zafizeni obsahujici elektrické soucasti
nesmi byt likvidovano spole¢né s
doméacim odpadem.

Musi byt shromazdéno samostatné v
souladu s aktualné platnou mistni

legislativou.

Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena.
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Bezpecnost Navod k pouzivani

2 Bezpecnost
2.1 Bezpeclnostni symboly

V tomto navodu jsou pouzity nasledujici symboly:

AVAROVANI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

AUPOZORNENI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek lehky nebo stfedné tézky uraz.
Lze pouzit také k upozornéni na nebezpecné postupy.

OZNAMENI!

Oznacuje dulezité informace, véetné situaci, které mohou
vést k poskozeni zafizeni nebo majetku.

2.2 Kvalifikovany personal

Aby byl zajistén bezproblémovy a bezpecny provoz ménice
kmitoctu, je tfeba zabezpecit sprdvnou a spolehlivou
pfepravu, skladovani, instalaci, provoz a udrzbu. Zafizeni
smi instalovat a obsluhovat pouze kvalifikovany personal.

Kvalifikovany personal je definovan jako proskoleni
pracovnici, ktefi jsou oprdvnéni instalovat, uvadét do
provozu a provadét udrzbu zatizeni, systémul a obvodu
podle platnych zakonl a predpis(i. Kromé toho musi byt
kvalifikovany persondl davérné obezndmen s pokyny a
bezpecnostnimi opatfenimi popsanymi v tomto navodu.

2.3 Bezpeclnostni opatreni

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI

Ménice kmitoctu obsahuji vysoké napéti po pfipojeni k
AC siti, stejnosmérnému zdroji napajeni nebo sdileni
zatéze. Pokud by instalaci, spusténi a udrzbu neprovadél
kvalifikovany personal, hrozi nebezpeci smrti nebo
vazného urazu.

. Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

AVAROVANI

NEUMYSLNY START

Kdyz je méni¢ kmitoctu pfipojen k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze, motor
se muze kdykoli spustit. Neumyslny start béhem progra-
movani, servisu nebo opravy mize mit za nasledek smrt,
vazny Uraz nebo poskozeni majetku. Motor se mize
spustit pomoci externiho vypinace, pfikazu komunikaéni
sbérnice Fieldbus, pfivedenym signalem zadané hodnoty
z LCP nebo po odstranéni chybového stavu.

Abyste zabranili neimysinému startu motoru:
. Odpojte ménic¢ kmitoctu od sité.

. Pied programovanim parametri stisknéte
tlacitko [Off/Reset] (Vypnout/Reset) na panelu
LCP.

. Pfi pfipojeni ménice kmitoc¢tu k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze
musi jiz byt méni¢ kmitoctu, motor a veskeré
pohdnéné zafizeni plné zapojené a sestavené.

AVAROVANI

DOBA VYBIJENI

Méni¢ kmitoctu obsahuje kondenzatory stejnosmérného
meziobvodu, které mohou zlstat nabité i kdyz ménic
kmitoctu neni napajen. Uvédomte si, Ze vysoké napéti
muze byt piitomno i kdyz kontrolky nesviti. Pokud byste
pfed provadénim servisu nebo oprav nevyckali po
odpojeni napajeni pozadovanou dobu, mohlo by to mit
za nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Zastavte motor.

. Odpojte pripojeni k el. siti a veskeré vzdalené
napdjeni stejnosmérného meziobvodu, véetné
zaloznich baterii, zdroji UPS a pfipojeni k jinym
méni¢im kmitoctu prostiednictvim stejnos-
mérného meziobvodu.

. Odpojte nebo zablokujte motor s
permanentnim magnetem.

. Pockejte, az se kondenzatory tplné vybiji.
Minimalni doba, po kterou je nutné pockat, je
uvedena v Tabulka 2.1.

. Pred provadénim servisu nebo oprav, pouzijte
vhodny méfi¢ napéti, abyste méli jistotu, ze
kondenzatory jsou plné vybité.

MG20MD48
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Bezpecnost VLT® AQUA Drive FC 202

Min. éekaci doba (min)
Napéti [V]
4 7 15

200-240 0,25-3,7 kW - 5,5-45 kW
(0,34-5 hp) (7,5-60 hp)
380-480 0,37-7,5 kW - 11-90 kW
(0,5-10 hp) (15-121 hp)
525-600 0,75-7,5 kW - 11-90 kW
(1-10 hp) (15-121 hp)
525-690 - 1,1-7,5 kW 11-90 kW
(1,5-10 hp) (15-121 hp)

Tabulka 2.1 Doba vybijeni

AVAROVANI

NEBEZPECi SYODOVEHO PROUDU
Svodové proudy jsou vyssi nez 3,5 mA. Pfi nespravném
uzemnéni ménice hrozi nebezpedi smrti nebo vazného

urazu.

. Zajistéte spravné uzemnéni zafizeni
opravnénym elektrikarem.

AVAROVANI

NEBEZPECNE ZARIZENI
Kontakt s rotujicimi htidelemi a elektrickym zafizenim
muze mit za nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Instalaci, spusténi a idrzbu smi provadét pouze
proskoleny a kvalifikovany personal.

. Pii veskerych cinnostech na elektrickém zafizeni
musi byt dodrzovany pfislusné narodni a mistni
predpisy.

. DodrzZujte postupy uvedené v tomto navodu.

AVAROVANI

NEUMYSLNE OTACENi MOTORU

ROTUJICi MOTOR

NeumysIné otaceni motorli s permanentnimi magnety
muze vytvofit napéti a nabit jednotku, coz mize mit za
nasledek smrt, vazny Uraz nebo poskozeni zafizeni.

. Motory s permanentnimi magnety musi byt
zajistény proti nahodnému otaceni.

AUPOZORNENI

RIZIKO VNITRNI ZAVADY
Vnitini zavada ménice kmitoc¢tu mize zpUsobit vazné
poranéni, kdyZz neni méni¢ kmitoctu spravné zavieny.

. Pred zapnutim napajeni zkontrolujte, zda jsou
viechny bezpecnostni kryty na misté a fadné
pfipevnény.

10 Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena.
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Mechanicka instalace Navod k pouzivani

3 Mechanicka instalace

3.1 Rozbaleni

3.1.1 Obsah baleni
Obsah baleni se muze lisit podle konfigurace vyrobka.

. Presvédcte se, zda obsah baleni a informace na
typovém Stitku odpovidaji objedndavce.

. Zkontrolujte vizualné baleni a méni¢ kmitoctu,
zda nedoslo k poskozeni zplsobenému
nevhodnou manipulaci béhem prepravy. Jakékoli
poskozeni nahlaste prepravci a zapiste pfi
preddvce. Ponechejte si poskozené &asti pro
pozdé&jsi vyjasnéni.

VLT ® AQUA Drive
www.danfoss.com

1

) T T/C: FC-202P45KT4E20H1 XGXXXXSXXXXAXBXCXXXXDX
T P/N: 131F6653 S/N: 038010G502
T 45kW/(400V) / 60HP(460V) o

5 9
T IN: 3x380-480V 50/60Hz 82/73A E c E -

6
T OUT: 3x0-Vin 0-590Hz 90/80A

T— CHASSIS/ IP20 Tamb.45°C/113°F

MADE IN
M e

3
“@"s Listed 76X1 E134261 Ind. Contr. Eq.

130BD666.10

8

CAUTION:
C See manual for special condition/mains fuse

10\ Voir manual de conditions speclales/fusibles
WARNING:

Q Stored charge, wait 15 min.
Charge residuélle, attendez 15 min.

—

Typovy koéd

Objednaci cislo

Viyrobni ¢islo

HMlwlnN

Jmenovity vykon

Vstupni napéti, kmitocet a proud (pfi nizkych/vysokych
napétich)

Viystupni napéti, kmitocet a proud (pfi nizkych/vysokych
napétich)

7 |Typ kryti a IP

8 | Maximalni teplota okoli

Certifikace

10 |Doba vybijeni (vystraha)

Obrazek 3.1 Typovy stitek produktu (ptiklad)

OZNAMENI!

Neodstranujte typovy Stitek z ménic¢e kmitoctu.
Odstranénim typového Stitku se rusi platnost zaruky.

3.1.2 Skladovani

Musi byt spInény poZzadavky pro skladovéni. Podrobnosti
naleznete v kapitola 8.4 Okolni podminky.

3.2 Instalaéni prostredi

OZNAMENI!

V prostredich s sitenim kapalin, ¢astic nebo korozivnich
plynti vzduchem musi IP/kryti zafizeni odpovidat
prostiedi instalace. Pfi nedodrzeni pozadavkii na okolni
podminky muze byt zkracena zivotnost ménic¢e kmitoctu.
Zkontrolujte, zda jsou splnény pozadavky na vlhkost
vzduchu, teplotu a nadmoiskou vysku.

Vibrace a razy

Ménic¢ kmitoctu splriuje pozadavky kladené na jednotky
montované na stény a podlahy vyrobnich prostor, a také
na panely pfiSroubované na stény nebo podlahy.

Podrobné specifikace okolnich podminek najdete v
kapitola 8.4 Okolni podminky.

3.3 Montaz

OZNAMENI!

Nespravna montaz mize mit za nasledek prehfati a
omezeny vykon.

Chlazeni

. Je tfeba zajistit volny prostor nahote a dole pro
chlazeni vzduchem. Pozadavky na volné misto
najdete v Casti Obrdzek 3.2.

MG20MD48 Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena. 1




Mechanicka instalace VLT® AQUA Drive FC 202

Montaz se zadni deskou a listami

7

130BD528.10
(@)

130BD504.10

—— ) —

— C:/Q\rL

— =

Obrazek 3.3 Spravna montaz se zadni deskou

OZNAMENI!

Pfi montazi na listy je zapotrebi zadni deska.

[ ) — -

7

b o

B —» 2

C —» o | 2

Kryti A2-A5 B1-B4 C1, a3 C2,ca \‘ ‘ 2

a [mm (palce)] | 100 (3,9) | 200 (7,9) | 200 (7,9 | 225 (8,9) - A\ | f;”
I )
a

Obrazek 3.2 Volny prostor pro chlazeni nahote a dole C ‘

A ; N

Zvedani W ‘

. K urceni bezpecné metody zvedani zkontrolujte
hmotnost ménice, viz kapitola 8.9 Jmenovité
vykony, hmotnost a rozméry. e

e—d

. Zkontrolujte, zda je zvedaci zafizeni vhodné pro a
dany ucel.
. V pfipadé potreby zajistéte kladkostroj, jefab

nebo vysokozdvizny vozik s dostate¢nou nosnosti
pro pfemisténi ménice. Obrazek 3.4 Horni a dolni montézni otvory (viz

b

kapitola 8.9 Jmenovité vykony, hmotnost a rozmér
o Pro zvedani pouzijte zvedaci oka (pokud je jimi P yrony y)

ménic vybaven).

Montaz
1. Zkontrolujte, zda ma montazni plocha
dostate¢nou nosnost. Ménice kmitoctu Ize
instalovat vedle sebe.

130BA715.12

2. Méni¢ umistéte co nejblize k motoru. Kabely pro

pfipojeni motoru by mély byt co nejkratsi. \/
3.

Aby bylo zajisténo proudéni vzduchu pro
chlazeni, nainstalujte méni¢ vertikdlné na pevny a
rovny podklad nebo na volitelnou zadni desku.

4. Pro montéaz na sténu pouzijte drazkované
montazni otvory (pokud je jimi méni¢ vybaven).

Obrazek 3.5 Horni a dolni montazni otvory (B4, C3 a C4)

12 Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena. MG20MD48



Elektricka instalace Navod k pouzivani

4 Elektricka instalace

4.1 Bezpecnostni pokyny
Obecné bezpecnostni pokyny najdete v &asti
kapitola 2 Bezpecnost.

AVAROVANI

INDUKOVANE NAPETI

Indukované napéti z vystupnich motorovych kabelt
vedenych spole¢né by mohlo nabit kondenzatory
zafizeni i pfi vypnutém a zablokovaném zafizeni. Pokud
by nebyly kabely vedeny samostatné, nebo by nebyly
pouzity stinéné kabely, hrozi nebezpe¢i smrti nebo
vazného urazu.

. Vedte vystupni motorové kabely samostatné
nebo

. Pouzijte stinéné kabely.

AUPOZORNENI

NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM
Méni¢ mize v ochranném vodic¢i generovat stejnosmérny
proud. Pfi nedodrzeni tohoto doporuceni nemusi
proudovy chrani¢ poskytovat predpokladanou ochranu.

. Pokud je jako ochrana proti Urazu elektrickym
proudem pouzit proudovy chrani¢, smi byt
pouzit na strané napajeni pouze chrani¢ typu B.

Ochrana proti nadproudu
. PFi pouziti s vice motory jsou zapotiebi dalsi
ochrannd zafizeni, naptiklad ochrana proti zkratu
nebo tepelnd ochrana motoru mezi méni¢em
kmito¢tu a motorem.

. K zajisténi ochrany proti zkratu a nadproudu jsou
zapotrebi pojistky na vstupu. Jestlize neni ménic
opatien pojistkami z vyroby, musi je zajistit
montazni firma. Informace o maximalni dimenzaci
pojistek naleznete v kapitola 8.8 Pojistky a jistice.

Typ a jmenovité hodnoty vodica
. Veskera kabeldz musi vyhovovat platnym
narodnim a mistnim predpisdm pro prirezy
kabell a okolni teplotu.
. Doporuceni ohledné napéjeciho kabelu: Médény

vodi¢ dimenzovany minimalné na teplotu 75 °C
(167 °F).

Doporucené rozméry a typy vodi¢li naleznete v
kapitola 8.1 Elektrické udaje a kapitola 8.5 Specifikace kabeld.

4.2 Instalace vyhovujici EMC

Pro zajisténi instalace vyhovujici EMC dodrzujte pokyny
uvedené v kapitola 4.3 Uzemnéni, kapitola 4.4 Schéma
zapojeni, kapitola 4.6 Pfipojeni motoru a kapitola 4.8 Ridici
kabely.

4.3 Uzemnéni

AVAROVANI

NEBEZPECi SVODOVEHO PROUDU

Svodové proudy jsou vyssi nez 3,5 mA. Pfi nespravném
uzemnéni ménice hrozi nebezpeci smrti nebo vazného
urazu.

. Zajistéte spravné uzemnéni zarizeni
opravnénym elektrikarem.

Zajisténi elektrické bezpecnosti
. Uzemnéte méni¢ kmitoctu dle platnych norem a
smérnic.

. Pro napéjeci, motorové a fidici kabely je tfeba
pouzit vyhrazené zemni vodice.

. Neuzemnujte jeden méni¢ kmitoctu pomoci
druhého prostiednictvim ,zfetézeni” (viz
Obrdzek 4.1).

. Zemnici vodi¢ by mél byt co nejkratsi.

Dodrzujte pozadavky na zapojeni vyrobce
motoru.
o Minimalni prifez kabelu: 10 mm? (7 AWG). 2

zemnici vodi¢e zakoncete oddélené, oba v
souladu s pozadavky ohledné rozmérd.

MG20MD48
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Elektricka instalace VLT® AQUA Drive FC 202
=4
1] 1 e
Y =N = 2
\ & a
o o T o Wo6 s o -
FC1 >< FC3
T 1
PE
] ] ]
o—— o——- o=-
v (®) - Ly (®) = \ (®) -
080 080 Ho® o
FC1 FC2 FC3
PE

Obrazek 4.1 Princip uzemnéni

Instalace v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou
. Zajistéte elektricky kontakt mezi stinénim kabelu
a krytim ménice kmitoctu pomoci kovovych
kabelovych prichodek nebo pomoci svorek na
zafizeni (viz kapitola 4.6 Pripojeni motoru).

. Pouzijte staceny kabel, abyste snizili pfechodové

jevy.

. Nepouzivejte skroucené konce.

OZNAMENI!

VYROVNANI POTENCIALU
Pokud je zemni potencial mezi méni¢em kmitoctu a
fidicim systémem odlisny, hrozi nebezpeti prechodovych
jevu. Nainstalujte vyrovnavaci kabely mezi komponenty
systému. Doporuceny prirez kabell: 16 mm? (6 AWG).

Danfoss A/S © 10/2016 V3echna prava vyhrazena.
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Elektricka instalace Navod k pouzivani

4.4 Schéma zapojeni

o
I ~
A A A I ] 9
3fazové . e %
napéjeni "o H @
£
X %2 | —
T Motor =
. = Spinany zdroj
Meziobvod [ L ) napéjenf .
B Brzdny
rezistor
50 (+10V OUT)
+10VDC
5201
0/-10V DC 53 (AIN)
-+10VDC [ o
o | v
0/-10V DC =
54 (AIN _
Z+10VDC [ (AIN) +10VDC 240V AC,2A
0/4-20 mA
55 (COM A IN)
o — -7
/ 12 (+24V OUT)
\ 240V AC,2A
/
! 13 (+24 V OUT)
o) P5-00 400V AC,2A
| I 2avinen)
f | 180N :'M 0V (PNP)
| | __ 24V(NPN) o
| I 19 (DIN) :‘X} 0V (PNP) (COM A OUT) 39 Analogovy vystup
(AOUT) 42 0/4-20 mA
‘ 20 (COMDIN) ), [
\ __ 24V(NPN)
27 (DIN/OUT) 0V (PNP)

—r24v| | 3 ON=Sepnuto
Ll F | OFF=Rozepnuto
- ov] | 5V

| __ 24V(NPN)
29 (DIN/OUT) :'M 0V (PNP)
| 24v| |

Rozhrani

(N RS-485) 69
RS-485

\‘ | \‘ | ! 24V (NPN)
/ / 132(DIN) 0V (PNP) (P RS-485) 68

I 24vneN)
J— BOWN :'X} OV (PNP)
T 37 (DIN)

Obrazek 4.2 Schéma zakladniho zapojeni

(COM RS-485) 61

A = analogové, D = digitélni

*Svorka 37 (volitelné) je pouzita pro funkci Safe Torque Off. Pokyny k instalaci funkce Safe Torque Off naleznete v Ndvodu k
pouzivdni funkce Safe Torque Off pro ménice kmitoctu VLT®.

**Nepfipojujte stinéni kabelu.

OZNAMENI!

Skutecné konfigurace se méni podle typu zafizeni a volitelného vybaveni.

MG20MD48 Danfoss A/S © 10/2016 VSechna prava vyhrazena. 15
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Elektricka instalace VLT® AQUA Drive FC 202

130BD529.12

1 PLC 6 Kabelova prichodka

2 Méni¢ kmitoctu 7 Motor, tfifazové pfipojeni a uzemnéni

3 Vystupni stykac 8 Sit, tiifazové pfipojeni a zesilené uzemnéni
4 Uzemnovaci lista (PE) 9 Ridici kabely

5 Izolace kabelu (obnazena) 10 Vyrovnani potencial(i 16 mm? (5 AWG)

Obrazek 4.3 Pripojeni k elektrické siti kompatibilni s EMC

OZNAMENI!
EMC RUSENI

Pouzijte stinéné kabely pro kabely k motoru a fidici kabely a samostatné kabely pro napdjeni, kabely k motoru a Fidici
kabely. Pokud by nebyly napajeci, motorové a fidici kabely izolovany, vysledkem by mohlo byt nezadouci chovani nebo
horsi vykon zafizeni. Mezi napajecimi, motorovymi a fidicimi kabely musi byt minimalni vzdalenost 200 mm.

16 Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena. MG20MD48



Elektricka instalace Navod k pouzivani

4.5 Pristup 4.6 Pfipojeni motoru

1. Sundejte kryt pomoci $roubovaku (viz A NP
Obrdzek 4.4) nebo povolte upeviiovaci srouby (viz AVAROVAI\! I o
Obrdzek 4.5). INDUKOVANE NAPETI

Indukované napéti z vystupnich motorovych kabelt

o

p vedenych spole¢né by mohlo nabit kondenzatory

<

& zatizeni i pfi vypnutém a zablokovaném zafizeni. Pokud

2 by nebyly kabely vedeny samostatné, nebo by nebyly
pouzity stinéné kabely, hrozi nebezpeci smrti nebo
vazného urazu.

. Vedte vystupni motorové kabely samostatné nebo

. Pouzijte stinéné kabely.

. Pfi dimenzovani kabell je tieba dodrzet ptislusné
narodni a mistni predpisy. Max. velikosti kabel(
naleznete v kapitola 8.1 Elektrické udaje.

. Dodrzujte pozadavky na zapojeni vyrobce
motoru.

Obrazek 4.4 PFistup k zapojeni pro kryti IP20 a IP21 . Drézky pro motorové kabely nebo pfistupové

panely jsou pfipraveny u zékladny kryti IP21
(NEMA1/12) a u zafizeni s krytim vy3Sim.

= . Mezi ménic¢ kmitoctu a motor nezapojujte
B startovaci zafizeni nebo zafizeni ménici poly
u
3 (napf. motor Dahlander nebo asynchronni motor
- s kluznym krouzkem).
Postup
1. Odstrarite ¢ast vnéjsi izolace kabelu.
2. Zasunte obnaZeny vodi¢ pod kabelovou svorku,
aby bylo zajisténo mechanické upevnéni a
elektricky kontakt mezi stinénim kabelu a zemi.
3. Zapojte zemnici vodi¢ do nejblizsi zemnici svorky
podle pokynli k uzemnéni uvedenych v casti
kapitola 4.3 Uzemnéni, viz Obrdzek 4.6.
4. Pripojte kabel tfifazového motoru ke svorkdm 96
(U), 97 (V) a 98 (W), viz Obrdzek 4.6.
Obrazek 4.5 Pristup k zapojeni pro kryti IP55 a IP66 5. Dotéhnéte svorky podle informaci v

kapitola 8.7 Utahovaci momenty kontakt.

Utdhnéte Srouby krytu pomoci utahovacich
momentd uvedenych v Tabulka 4.1.

Kryti IP55 IP66

A4/A5 2(18) 2(18)

B1/B2 2,2 (19) 2,2 (19)

c1/C2 2,2 (19) 2,2 (19)
U A2/A3/B3/B4/C3/C4 se neutahuji zadné Srouby.

Tabulka 4.1 Utahovaci momenty pro kryty [Nem (in-lb)]

MG20MD48 Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena. 17
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Elektricka instalace VLT® AQUA Drive FC 202

4.7 Pripojenik AC siti

. Dimenzujte kabely podle vstupniho proudu
ménice kmitoc¢tu. Max. velikosti kabel(l naleznete
v kapitola 8.1 Elektrické udaje.

130BD531.10

. Pii dimenzovani kabell je tieba dodrzet piislusné
narodni a mistni pfedpisy.

Postup
1. Pripojte 3fazovy napdjeci kabel ke svorkam L1, L2
a L3 (viz Obrdzek 4.7).

2. V zavislosti na konfiguraci zafizeni bude napajeci
kabel pfipojen ke svorkdm sitového napdjeni
nebo k odpojeni vstupu.

3. Uzemnéte kabel podle prilozenych pokyni pro
uzemnéni v kapitola 4.3 Uzemneéni.

4. Pii napdjeni z izolovaného sitového zdroje (sité IT
nebo volny trojuhelnik) nebo ze sité TT/TN-S s
uzemneénou zilou (uzemnény trojuhelnik)
zkontrolujte, zda je parametr 14-50 RFI Filter
nastaveny na [0] Vypnuto, aby se zabranilo
poskozeni stejnosmérného meziobvodu a omezily
se zemni kapacitni proudy podle normy IEC
61800-3.

4.8 Ridici kabely

Obrézek 4.6 Pripojeni motoru

Na Obrdzek 4.7 je uvedeno napajeni, pfipojeni motoru a
uzemnéni pro zakladni ménice kmitoctu. Skute¢né
konfigurace se méni podle typu zafizeni a volitelného
vybaveni. . Pokud je méni¢ kmitoctu pfipojen k termistoru,
musi byt fidici kabely termistoru stinéné a
zesilené/dvojité izolované. Doporucujeme pouzit
napajeci napéti 24 V DC. Viz Obrdzek 4.8.

. Izolujte v ménici kmitoctu Fidici kabely od
vykonovych komponent.

130BF048.11

4.8.1 Typy ridicich svorek

Na obrézcich Obrdzek 4.8 a Obrdzek 4.9 jsou snimatelné
konektory ménice kmitoctu. Funkce svorek a vychozi
nastaveni jsou souhrnné uvedeny v Tabulka 4.2.

®

130BB921.12

Obrazek 4.8 Umisténi fidicich svorek
Obrazek 4.7 Priklad zapojeni motoru, sité a uzemnéni

18 Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena. MG20MD48
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Navod k pouzivani

Popis svorky

2 Vychozi
jéooooooooégg . A
13 18 19 27 29 32 33 20 792 Svorka Parametr nastaveni Popis
~ Parametr 5-
10 Terminal
3 18 Digital
18 Input [8] Start
jooog joooooog
H61 68 69° 139 42 50 53 54 5 19 Parametr 5-
@Q .@@." 11 Terminal
brazek is] K 19 Digital
Obrazek 4.9 Cisla svore Input [0] Bez funkee
Digitalni vstupy.
32 Parametr 5-
. 14 Terminal
. Konektor 1 obsahuje: 32 Digital
- 4 programovatelné svorky digitalnich Input [0] Bez funkce
vstupl 33 Parametr 5-
- 2 dalsi digitaIni svorky, které Ize 5 Ter'm'inal
naprogramovat jako vstup nebo vystup 33 Digital
Input [0] Bez funkce
- svorku pro napajeci napéti 24 V DC 57 Parametr 5-
- volitelné napéti 24 V DC ze zdroje 12 Terminal
zakaznika 27 Digital o
Input [2] Dobéh, i Pro digitélni vstup nebo
. Konektor 2 obsahuje svorky (+)68 a (-)69 pro > P npu 0oen, Inv. vystup. Vychozi
pfipojeni sériové komunikace R$485. o arametr 5- | [14] nastaveni je vstup.
13 Terminal | Konstantni
. Konektor 3 obsahuje: 29 Digital | otdéky
- 2 analogové vstupy Input
. 2 - - le¢nd igitalni
_ 1 analogovy vystup 0 Spolecnd pro digitalni
vstupy a OV potencial
- zdroj napdjeni 10 V DC 24V napajeni.
- Spole¢né svorky pro vstupy a vystupy 37 - Safe Torque | Bezpecny vstup
. yipr Off (STO) (volitelné). Pouzito pro
. Konektor 4 je USB port pro vyuziti Software pro P
- STO.
nastavovani MCT 10.
Analogové vstupy/vystupy
Popis svorky 39 - Spole¢na pro analogovy
Vychozi vystup
Svorka | Parametr | nastaveni Popis 42 Parametr 6- | Otacky 0 - [Programovatelny
Digitalni vstupy nebo vystupy 50 Terminal | max. analogovy vystup.
12,13 - +24V DC Napéjeci napéti 24 V 42 Output Analogovy signal je
DC pro digitalni vstupy 0-20 mA nebo
a externi snimace. 4-20 mA pfi max.
Maximalni vystupni odporu 500 Q.
proud 200 mA pro 50 - +10 V DC Analogové napdjeci
veskeré 24V zitéze. napéti 10 V DC pro
potenciometr nebo
termistor. Max. 15 mA
Skupina
parametrd
6-1%
Analogovy |Zadana
53 vstup 53 |hodnota
54 Skupina | Zpétna vazba
parametrd Analogovy vstup. Pro
6-2* napéti nebo proud.
Analogovy Prepinace A53 a A54
vstup 54 voli mA nebo V.
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Popis svorky =

Vychozi §

Svorka Parametr nastaveni Popis Q
55 - Spole¢nd pro analogovy -

vstup

Sériova komunikace

61 - - Integrovany RC filtr pro
stinéni kabeld. POUZE
pro pfipojeni stinéni pfi
potizich s EMC.

Skupina -
. Obrazek 4.10 Pfipojeni fidicich kabelti
parametr(i
8-3*
) Rozhrani RS485.
Nastaveni o .
68 (+) FC portu Vypinac na Hdici kart 2. Zasunite do kontaktu odizolovany fidici kabel.

slouzi ke spravnému

69 () Skupina - . L 3. Vytadhnéte sroubovak. Tim zajistite fidici kabel v
impedan¢nimu

parametrdi L kontaktu.
g-3* zakonceni.
. 4. Zkontrolujte, zda kontakt pevné drzi. Volné fidici
Nastaveni o . T
kabely mohou zpUsobit poruchu zafizeni nebo
FC portu .
zhorseni vykonu.
Relé
Parametr 5- V kapitola 8.5 Specifikace kabelii najdete velikosti vodica
40 Function Reléovy vystup formétu fidicich svorek a v kapitola 6 Priklady nastaveni aplikaci
01,02, 03 | Relay [0] |[9] Poplach C. Pro AC nebo DC najdete obvyklé zapojeni fidicich kabeld.
04, 05, 06 | Parametr 5- | [5] Béh napéti a odporové
40 Function hebo indukéni zatizeni. 4.8.3 Zapnuti motorického rezimu (svorka
Relay [1] 27)

Tabulka 4.2 Popis svorky Aby méni¢ kmito¢tu fungoval s pouzitim vychozich

naprogramovanych hodnot, je tfeba umistit propojku mezi

Dalsi svorky svorky 12 (nebo 13) a 27.
. 2 reléové vystupy formatu C. Umisténi vystupl

zavisi na konfiguraci ménice. S . . .
. Digitélni vstupni svorka 27 je urCena pro pfijem

. Svorky jsou umisténé na integrovaném volitelném piikazu zablokovani od externiho zdroje 24 V DC.
\c/inTYEnL Podivejte se do navodu prislusného . Pokud neni blokovaci zafizeni pouzito, zapojte
opinku. propojku mezi fidici svorku 12 (doporu¢eno) nebo
o 3 13 a svorku 27. Propojka zajisti na svorce 27
4.8.2 Pripojeni k fidicim svorkam signal interniho napéti 24 V.

. Pokud se na stavovém fadku v dolni ¢asti panelu
LCP zobrazi zprava AUTO REMOTE COAST
(AUTOMATICKY VOLNY DOBEH), znamen4 to, ze
ménic je pfipraven k provozu, ale chybi vstupni

OZNAMENI! signél na svorce 27.

Ridici kabely by mély byt co nejkratsi a oddélené od

vykonovych kabel(, aby se minimalizovalo ruseni.

Konektory fidicich svorek je mozné z ménice kmitoctu
vyjmout, aby se usnadnila instalace (viz Obrdzek 4.10).

. Pokud je do svorky 27 zapojeno volitelné
vybaveni instalované béhem vyroby, zapojeni
neodpojuijte.

1. Rozeviete kontakt zasunutim malého Sroubovaku
do drazky nad kontaktem a zatlacte Sroubovéak
mirné nahoru.
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4.8.4 Volba napétového nebo proudového 4.8.5 Sériova komunikace RS485
vstupu (prepinace)
Pfipojte kabely sériové komunikace RS485 ke svorkam
Analogové vstupni svorky 53 a 54 umozfiuji nastaveni (+)68 a (-)69.
vstupniho signalu jako napétovy (0-10 V) nebo proudovy
(0/4-20 mA). e Pouzivejte stinény kabel sériové komunikace
(doporuceno).

Vychozi nastaveni parametra

. Svorka 53: Signal Zzadané hodnoty otacek v

rezimu bez zpétné vazby (viz

. Informace o spravném uzemnéni naleznete v
kapitola 4.3 Uzemnéni.

parametr 16-61 Terminal 53 Switch Setting). E
0
. Svorka 54: Signal zpétné vazby v rezimu uzaviena %
smycka (viz parametr 16-63 Terminal 54 Switch e 2
Setting).
OZNAMENI!
Pfed zménou pozic piepinaci odpojte napajeni ménice @ 0
kmitoétu. RS485
1. Odstrarite LCP (viz Obrdzek 4.11).
2. Odstrarite veskeré volitelné vybaveni zakryvajici
pfepinace.
Obrazek 4.12 Schéma zapojeni sériové komunikace
3. Pfepinaci A53 a A54 vyberte typ signalu. U voli
napétovy, | voli proudovy.
= Pro zadkladni nastaveni sériové komunikace zvolte
@ nasledujici polozky:
% 1. Typ protokolu v parametr 8-30 Protocol.
- 2. Adresu ménice kmitoctu v parametr 8-31 Address.
3. Pfenosovou rychlost v parametr 8-32 Baud Rate.
. V ménici kmitoctu jsou interné obsazeny dva
komunika¢ni protokoly.
- Danfoss FC.
- Modbus RTU.
o
z . Funkce Ize naprogramovat dalkové pomoci
softwaru protokolu a pfipojeni RS485 nebo ve
- skupiné parametri 8-** Kom. a doplriky.
8EET§,§~ 65'3 A54 o Zvolenim konkrétniho komunikacniho protokolu
o . se zméni rlzné vychozi nastaveni parametra tak,
| aby odpovidalo specifikacim protokolu, a dale
zac¢nou byt dostupné dalsi parametry specifické
pro dany protokol.

. K dispozici jsou volitelné karty pro ménic
Obrazek 4.11 Umisténi pfrepinacu svorek 53 a 54 kmitoctu s dalSimi komunikaénimi protokoly.
Pokyny k instalaci a provozu naleznete v
dokumentaci k volitelné karté.
Chcete-li spustit STO, je zapottebi zapojeni daldich kabell
do ménice kmitoctu. Dalsi informace naleznete v Ndvodu k
pouzivdni funkce Safe Torque Off ménice VLT®.
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4.9 Seznam kontrol pred dokoncenim instalace

Pfed dokoncenim instalace ménice zkontrolujte celou instalaci podle Tabulka 4.3. Dokoncené polozky zaskrtnéte.

Kontrolovana
polozka

Popis

Pomocné vybaveni

e Vlyhledejte pomocné vybaveni, pfepinace, odpojovace nebo pojistky ¢i jistice na napéjeci strané ménice
nebo na vystupu do motoru. Zkontrolujte, zda jsou pripraveny na provoz pfi plnych otackach.

e Zkontrolujte funkci a instalaci ¢idel pouzitych pro zajisténi zpétné vazby ménice kmitoctu.
e Odstrante z motorG veskeré kondenzatory pro korekci Gciniku.

e Nastavte veskeré kondenzétory pro korekci tciniku na strané sité a zajistéte, aby byly tlumeny.

Vedeni kabell

e Vedte motorové kabely a fidici kabely oddélené ve tfech samostatnych, stinénych kovovych kabelovodech
kvali zajisténi izolace vysokofrekvencniho ruseni.

Ridici kabely

e Zkontrolujte, zda nejsou poldmané nebo poskozené kabely a uvolnéné konektory.
e Zkontrolujte, zda jsou fidici kabely izolovany od napéjecich a motorovych kabell kvali potlaceni Sumu.
e V pfipadé potieby zkontrolujte napétovy zdroj signald.

Doporu¢ujeme pouZzit stinény kabel nebo kroucenou dvoulinku. Zkontrolujte sprdvné zakonceni stinéni.

Volny prostor pro
zajisténi chlazeni

e Nad a pod méni¢em musi byt dostate¢ny volny prostor pro zajisténi proudéni vzduchu pro chlazeni, viz
kapitola 3.3 Montdz.

Okolni podminky

e Zkontrolujte, zda jsou splnény pozadavky na okolni podminky.

Pojistky a jistice

o Zkontrolujte spravnost pojistek a jisticu.

o Zkontrolujte, zda jsou viechny pojistky pevné usazeny a jsou provozuschopné, a zda jsou viechny jistice
rozpojené.

Uzemnéni

e Zkontrolujte, zda jsou kontakty zemniho vodice tésné dotazené a nejsou zoxidované.

e Pouziti kabelovodu nebo ptipevnéni zadniho panelu ke kovovému povrchu neni povazovano za dostatecné
uzemnéni.

Vstupni a vystupni

e Zkontrolujte spravné dotazeni kontaktd.

kabely e Zkontrolujte, zda jsou motorové a sitové kabely vedeny v samostatnych kabelovodech nebo jako
samostatné stinéné kabely.
Vnitfni panel o Vnitfek ménice nesmi byt znecistény, zaneseny odstépky, Sponami, vihky ¢i zkorodovany.
e Zkontrolujte, zda je méni¢ namontovan na nenatfeném, kovovém povrchu.
Prepinace e Zkontrolujte, zda jsou viechny prepinace a odpojovace ve spravné pozici.
Vibrace e Méni¢ musi byt pevné pfipevnén, a v pfipadé potifeby musi byt pouzity tlumici podlozky.

o Vsimejte si jakychkoli neobvyklych vibraci.

Tabulka 4.3 Seznam kontrol pfed dokoncenim instalace

AUPOZORNENI

POTENCIALNI NEBEZPECI V PRIPADE VNITRNI ZAVADY
Pfi nespravném zavieni ménice kmitoctu hrozi nebezpeci urazu.

. Pred pfipojenim k el. siti zkontrolujte, zda jsou viechny bezpecnostni kryty na misté a pevné utazené.
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5 Uvedeni do provozu

5.1 Bezpeclnostni pokyny

Obecné bezpecnostni pokyny najdete v &asti
kapitola 2 Bezpecnost.

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI

Po pfipojeni k el. siti je v ménicich kmitoctu pfitomno
vysoké napéti. Pokud by instalaci, spusténi a udrzbu
neprovadél kvalifikovany personal, hrozi nebezpeéi smrti
nebo vazného urazu.

. Instalaci, spusténi a idrzbu smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

Pfed zapnutim napajeni:

1. Zavrete spravné kryt.

2. Zkontrolujte, zda jsou vsechny kabelové
prichodky pevné dotazené.

3. Napajeni méni¢e musi byt vypnuto a
zablokovano. Nespoléhejte na to, ze odpojovace
ménice zajisti izolaci napdjeni.

4, Zkontrolujte, zda neni napéti na vstupnich
svorkach L1 (91), L2 (92) a L3 (93), faze—faze a

faze-zemé.

5. Zkontrolujte, zda neni napéti na vystupnich
svorkach 96 (U), 97(V) a 98 (W), faze—faze a faze-
zeme.

6. Potvrdte trvalou funkci motoru méfenim

ohmickych (Q) hodnot na svorkach U-V (96-97),
V-W (97-98) a W-U (98-96).

7. Zkontrolujte, zda je spravné uzemnén ménic
kmitoctu i motor.

8. Zkontrolujte, zda nejsou na ménici kmitoctu
uvolnéné kontakty na svorkach.

9. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti odpovida napéti
ménice kmitoc¢tu a motoru.

5.2 Napadjeni

Zapnéte napajeni ménice kmitoctu ndsledujicim postupem:
1. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti nekolisa o vice
nez 3 %. Pokud tomu tak neni, napravte
nesymetrii vstupniho napéti predtim, nez budete
pokracovat. Po opravé napéti opakujte postup.

2. Zkontrolujte, zda zapojeni jakéhokoli volitelného
vybaveni odpovida aplikaci.

3. Zkontrolujte, zda jsou viechna ovlddand zafizeni
VYPNUTA (poloha OFF). Dvefe rozvadéce jsou
zaviené a kryty pevné pripevnéné.

4, Zapnéte méni¢. Méni¢ kmito¢tu nyni nespou-
stéjte. U ménicl vybavenych odpojovacem
pfepnéte odpojovac do polohy ZAPNUTO (ON).

5.3 Ovladani pomoci ovladaciho panelu
LCP

Ovladaci panel (LCP) je kombinaci displeje a kldvesnice na
predni strané ménice. 5

Panel LCP ma nékolik uzivatelskych funkci:

. Spusténi, zastaveni a fizeni otdcek, pokud ménic
pracuje v rezimu mistniho ovladani.

. Zobrazeni provoznich dat, stav(, vystrah a
upozornéni.

. Programovani funkci ménice kmitoctu.

. Ru¢ni vynulovani ménic¢e kmitoc¢tu po poruse,
pokud neni aktivni automaticky reset.

K dispozici je také volitelny numericky panel LCP (NLCP).
Panel NLCP pracuje podobné jako panel LCP. Podrobné
informace o pouziti panelu NLCP najdete v pfislusné
PFirucce programdtora.

OZNAMENI!

Pfi uvadéni do provozu pomoci pocitace nainstalujte
Software pro nastavovani MCT 10. Software Ize stdhnout
(zakladni verze) nebo objednat (rozsifena verze,
objednaci ¢islo 130B1000). Dalsi informace a soubory ke
stazeni najdete na www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/Software+MCT10/MCT10+Downloads.htm.

5.3.1 Graficky ovladaci panel (GLCP) -
usporadani

Ovladaci panel GLCP je rozdélen na ctyfi funk<ni skupiny
(viz Obrdzek 5.1).

A. Oblast displeje
B. Tla¢itka menu displeje.
C. Navigacni tlacitka a kontrolky.

D. Ovladaci tlacitka a reset

MG20MD48

Danfoss A/S © 10/2016 VSechna prava vyhrazena. 23


http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software+MCT10/MCT10+Downloads.htm
http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software+MCT10/MCT10+Downloads.htm

Dt

Uvedeni do provozu

VLT® AQUA Drive FC 202

o
1 P 3 %3
i | |status 1) " g
T 17 2
799 RPM 7.83A 36.4 kW1 &
2—| 0.000
A L5
/ 53.2% — |
////
4 Auto Remote Ramping
6 — — — —
\\ | — 9
=1 Status Quick Main Alarm T
B Menu Menu Log
7—1 © 1
e
(@] (é 8
’7

.-On

L Alarm

é/\

@ &”’12
15/’

|- Warn.

16— | 13

D
\ 14
/ \ \
18 19 20 21

Obrazek 5.1 GLCP

A. Oblast displeje
Oblast displeje se rozsviti, kdyz je do méni¢e kmitoctu
pfivedeno sitové napéti nebo kdyz je napajen prostied-
nictvim stejnosmérné sbérnice nebo externiho 24V DC

zdroje.

Informace zobrazené na panelu LCP Ize upravit podle
uzivatelské aplikace. Moznosti se voli v rychlém menu

Q3-13 Nastaveni displeje.
Displej Parametr Vychozi nastaveni:

1 Parametr 0-20 Display |[1617] Otdcky [ot./min]
Line 1.1 Small

2 Parametr 0-21 Display |[1614] Proud motoru
Line 1.2 Small

3 Parametr 0-22 Display |[1610] Vykon [kW]
Line 1.3 Small

4 Parametr 0-23 Display |[1613] Kmitocet
Line 2 Large

5 Parametr 0-24 Display |[1602] Zddand hodnota
Line 3 Large v %

Tabulka 5.1 Legenda k Obrdzek 5.1, oblast displeje

B. Tlac¢itka menu displeje

Tlac¢itka menu se pouzivaji k nastaveni parametrt
piistupnych pomoci menu, k pfepinani rezimd zobrazeni
stavu béhem normalniho provozu a k zobrazeni udaji z
protokolu chybovych stav(.

Tlacitko Funkce

Status (Stav) | Stisknutim zobrazite provozni informace.
Quick Menu | Umoznuje pristup k programovani
(Rychlé parametrd pro pocatecni nastaveni a k
menu) podrobnym pokynlim pro riizné aplikace.

8 | Main Menu
(Hlavni menu)

Umoznuje pristup ke véem programova-

telnym parametrdim.

9 [Alarm Log Zobrazi seznam aktualnich vystrah,
(Pamét poslednich 10 poplachd a protokol udrzby.
poplachti)

Tabulka 5.2 Legenda k Obrdzek 5.1, tla¢itka menu displeje

C. Navigacni tla¢itka a kontrolky (LED diody)

Navigacni tlacitka slouzi k programovani funkci a k
pohybovani kurzorem. Navigacni tla¢itka rovnéz umoznuji
ovladani otdc¢ek v mistnim ovladani. V této oblasti jsou
také umistény tfi stavové kontrolky ménice kmitoctu.

Tlacitko Funkce

10 |Back (Zpét)

Vrati vas k predchozimu kroku nebo seznamu
ve struktufe menu.

11 |Cancel Zrusi posledni zménu nebo pfikaz, pokud
(Storno) dosud nedoslo ke zméné zobrazeni.
12 |Info Stisknutim zobrazite definici zobrazené
funkce.
13 [Navigac¢ni |Pomoci ¢tyf navigacnich tlacitek mlzete
tlacitka prechdzet mezi polozkami menu.
14 [OK Pouzivd se pro pfistup ke skupindm

parametrd nebo k provedeni vybéru.

Tabulka 5.3 Legenda k Obrdzek 5.1, navigacni tlacitka

Kontrolka |Barva Funkce

15 [On

Zelend Kontrolka ON se rozsviti, kdyz je
do ménice kmitoctu pfivedeno
sitové napéti, nebo kdyz je
napajen prostirednictvim svorky
stejnosmérné sbérnice, nebo z

externiho 24V zdroje.

16 [Warn Zluta Kdyz je splnéna podminka
vystrahy, rozsviti se Zluta kontrolka
WARN a na displeji se zobrazi

zprava popisujici problém.

17 |Alarm Cervend |PFi chybovém stavu za¢ne blikat
Cervena kontrolka poplachu a

zobrazi se text k poplachu.

Tabulka 5.4 Legenda k Obrdzek 5.1, kontrolky (LED diody)
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D. Ovladaci tlacitka a reset
Ovladaci tlacitka jsou umisténa v dolni ¢asti ovladaciho
panelu.

Tlacitko Funkce
18 |Hand On Stisknutim tlacitka spustite ménic¢ kmitoctu v
(Ru¢né) mistnim rezimu.

e Externi signal pro zastaveni pfedany na
fidici vstup nebo ze sériové komunikace
potlaci mistni rezim.

19 |Off (Vyp.) Zastavi motor, ale neodpoji napajeni ménice
kmitoctu.
20 |Auto On Pfepne systém na dalkové ovladani.
(Automatick | e Reaguje na externi povel spusténi
y) predany pomoci fidicich svorek nebo
sériové komunikace.
21 [Reset Vynuluje méni¢ kmito¢tu ru¢né po vymazani
poplachu.

Tabulka 5.5 Legenda k Obrdzek 5.1, ovladaci tlacitka a reset

OZNAMENI!

Kontrast displeje je mozné nastavit stisknutim tlacitka
[Status] (Stav) a tlacitek [A]/[V].

5.3.2 Nastaveni parametru

Spravné naprogramovani pro aplikace ¢asto vyzaduje
nastaveni funkci v nékolika souvisejicich parametrech.
Podrobnosti jsou uvedeny v kapitola 9.2 Struktura menu
parametrd.

Naprogramovana data se pfimo ukladaji do ménice
kmitoctu.

. Chcete-li vytvotit zalohu, ulozte data do paméti
ovladaciho panelu LCP.

. Chcete-li stdhnout data do jiného ménice
kmitoctu, pfipojte ovladaci panel LCP k ménici a
stdhnéte ulozena nastaveni.

. Obnoveni vychozich nastaveni nezméni udaje
ulozené do paméti ovlddaciho panelu LCP.

5.3.3 Ukladani a stahovani dat do a z
ovladaciho panelu LCP

1. Pred ukladanim nebo stahovanim dat zastavte
motor stisknutim tlacitka [Off] (Vypnuto).

2. Stisknéte tlacitko [Main Menu], zvolte
parametr 0-50 LCP Copy a stisknéte tlacitko [OK].

3. Vyberte moznost [1] Vse do LCP pro ulozeni dat
do panelu LCP nebo vyberte moznost [2] Ve z
LCP pro stazeni dat z panelu LCP.

4, Stisknéte tlacitko [OK]. Zobrazi se ukazatel
pribéhu ukladani nebo stahovani.

5. Stisknutim tlacitka [Hand On] nebo [Auto On]
obnovte normalni provoz.

5.3.4 Zména nastaveni parametru

Nastaveni parametrd je dostupné k provadéni zmén
pomoci tlacitka Quick Menu (Rychlé menu) nebo Main Menu
(Hlavni menu). Tlac¢itko Quick Menu (Rychlé menu) umoziiuje
pfistup pouze k omezenému poctu parametrd.

1. Stisknéte tlac¢itko [Quick Menu] (Rychlé menu)
nebo [Main Menu] (Hlavni menu) na panelu LCP.

2. Stisknutim tlacitek [4] [Y] prochézejte skupiny
parametrd, stisknutim tlacitka [OK] zvolte skupinu
parametrd.

3. Stisknutim tlacitek [4] [Y] prochdzejte parametry,
stisknutim tlacitka [OK] zvolte parametr.

4. Ke zméné hodnoty nastaveni parametru pouzijte
tlacitka [a] [¥].

5. Stisknutim tlacitek [«] [>] posunete desetinnou
¢arku, kdyz upravujete parametr s hodnotou
vyjadienou desetinnym ¢islem.

6. Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite zménu.

7. Bud' stisknéte dvakrat tlacitko [Back] a zobrazte
Stav, nebo stisknéte jednou tlacitko [Main Menu]
(Hlavni menu) a otevrete Hlavni menu.

Zobrazeni zmén

Pod Rychlé menu Q5 - Provedené zmény jsou zobrazeny
vsechny parametry, které byly zménény oproti vychozimu
nastaveni.

. V seznamu jsou uvedeny pouze zménéné
parametry aktualni programované sady.

. Parametry, u kterych byly obnoveny vychozi
hodnoty, nejsou uvedeny.

. Zprava Empty (Prdzdné) oznacuje, Ze nebyly
zménény zadné parametry.

5.3.5 Vychozi nastaveni

OZNAMENI!

Pfi obnoveni vychozich nastaveni hrozi riziko ztraty
zaznami o programovani, Gdaji o motoru, lokalizaci a
monitorovani. Chcete-li vytvofit zdlohu, ulozte pred
inicializaci data do ovladaciho panelu LCP.

Obnoveni vychozich hodnot nastaveni parametr(i ménice
kmitoctu se provadi inicializaci ménice. Inicializace se
provadi pomoci parametr 14-22 Operation Mode
(doporuceno) nebo rucné.
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Danfoss A/S © 10/2016 VSechna prava vyhrazena. 25



Dt

Uvedeni do provozu

VLT® AQUA Drive FC 202

. Pfi inicializaci pomoci parametr 14-22 Operation
Mode se neméni nastaveni ménic¢e kmitoctu, jako
je pocet hodin provozu, volba sériové
komunikace, nastaveni vlastniho menu, pamét
poruch, pamét poplachl a dalsi sledovaci funkce.

. Pfi ru¢ni inicializaci se vymazou viechna data
tykajici se motoru, programovani, lokalizace a
sledovani a obnovi se vychozi nastaveni ménice.

Doporuceny postup inicializace prostfednictvim
parametr 14-22 Operation Mode

1. Dvojim stisknutim tlacitka [Main Menu] (Hlavni
menu) oteviete parametry.

2. Prejdéte na polozku parametr 14-22 Operation
Mode a stisknéte tlacitko [OK].

3. Pfejdéte na polozku [2] Inicializace a stisknéte
tlacitko [OK].

4. Vypnéte jednotku a pockejte, az zhasne displej.
5. Zapnéte ménic.

Béhem spusténi se obnovi vychozi nastaveni parametr.
Spusténi mlize trvat o néco déle nez normalné.

6. Zobrazi se zprava Poplach 80, Ménic inicializ.
7. Stisknutim tlacitka [Reset] se vratte do provozniho
rezimu.

Postup rucni inicializace
1. Vypnéte jednotku a pockejte, az zhasne displej.

2. Soucasné stisknéte a pridrzte tlacitka [Status]
(Stav), [Main Menu] (Hlavni menu) a [OK] béhem
zapinani ménice (pfiblizné 5 s nebo az uslysite
cvaknuti a spusti se ventilator).

Béhem spusténi se obnovi vychozi nastaveni parametr(.
Spusténi mlze trvat o néco déle nez obvykle.

Ru¢ni inicializaci se neobnovi nasledujici informace o
ménici kmitoctu:

. Parametr 15-00 Operating hours.

. Parametr 15-03 Power Up's.

° Parametr 15-04 Over Temp's.

. Parametr 15-05 Over Volt's.

5.4 Zakladni programovani

5.4.1 Uvedeni do provozu se SmartStart

Pravodce SmartStart umoziuje rychlou konfiguraci
zakladnich parametr(i motoru a aplikace.
. P¥i prvnim zapnuti nebo po inicializaci ménice
kmitoctu se privodce SmartStart spusti
automaticky.

. Dokoncete uvedeni ménic¢e kmitoc¢tu do provozu
podle pokyn(i na displeji. SmartStart Ize kdykoli
znovu spustit zvolenim polozky Rychlé menu Q4 -
SmartStart.

. Informace o uvedeni do provozu bez pouziti
privodce nastavenim SmartStart naleznete v ¢asti
kapitola 5.4.2 Uvedeni do provozu prostiednictvim
[Main Menu] (Hlavni menu) nebo v Pfirucce
programatora.

OZNAMENI!

Pro nastaveni pomoci privodce SmartStart jsou
zapotiebi Udaje o motoru. Pozadované udaje jsou
normalné uvedeny na typovém stitku motoru.

SmartStart nakonfiguruje méni¢ kmitoctu ve 3 fazich,
pficemz kazda je tvorena nékolika kroky, viz Tabulka 5.6.

Faze Akce

1 | Zékladni programovani Provedte naprogramovani.

Vyberte a naprogramujte
prislusnou aplikaci:
e Jedno cerpadlo/motor

2 | Aplika¢ni sekce * Stfidéni motord

e Zéakladni regulator
kaskady

e Master/slave

i | Prejdéte na parametry
Funkce z oboru vodarenstvi o i i
3 . aplikaci pro vodarenstvi a
a cerpadla .
cerpadla.

Tabulka 5.6 SmartStart, nastaveni ve 3 fazich
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5.4.2 Uvedeni do provozu prostfednictvim
[Main Menu] (Hlavni menu)

Doporucené nastaveni parametr(l slouzi pro Ucely spusténi
a kontroly. Aplika¢ni nastaveni se mohou lisit.

Tyto Udaje se musi zadavat pfi ZAPNUTEM napajeni, ale
predtim, nez spustite provoz méni¢e kmitoctu.

1. Stisknéte tlacitko [Main Menu] (Hlavni menu) na
panelu LCP.

2. Pomoci navigac¢nich tlacitek prejdéte na skupinu
parametr(l 0-** Provoz/displej a stisknéte tlacitko
[OK].

N
1107 ot./min. 3,84A 1(1)

Hlavni nabidka

130BP066.10

o
;
'
*

o

T

5]

<

S

NS

=}

I

T
o,

1-** Zatéz/motor
2 - ** Brzdy
3 - ** Z4dané hodnoty/Rampy

Obrazek 5.2 Hlavni menu

3. Pomoci navigacnich tlacitek prejdéte na skupinu
parametr(l 0-0* Zdkladni nastaveni a stisknéte
tlacitko [OK].

~ o

0.0% 0.00A 1(1) ~
Operation / Display 0-%x]| §
|0-O% Basic Settings | 2
7777777 [22]

0-1: Set-up Operations
0-2% LCP Display
0-3% LCP Custom Readout

Obrazek 5.3 Provoz/displej

4, Pomoci navigac¢nich tlacitek prejdéte na
parametr 0-03 Regional Settings a stisknéte tlacitko
[OK].

—~
0.0% 0.00A 1(1)

0os]

0-03 Regional Settings

130BP088.10

[0] International

Obrazek 5.4 Zakladni nastaveni

5. Pomoci navigacnich tlacitek zvolte podle potieby
[0] Mezindrodni nebo [1] Severni Amerika a
stisknéte tlacitko [OK]. (Tim se zméni vychozi
nastaveni nékolika zakladnich parametr(.)

6. Stisknéte tlac¢itko [Main Menu] (Hlavni menu) na
panelu LCP.
7. Pomoci navigacnich tlacitek prejdéte na

parametr 0-01 Language.
8. Vyberte jazyk a stisknéte tlacitko [OK].

9. Pokud je umisténa propojka mezi fidicimi
svorkami 12 a 27, ponechejte 5
parametr 5-12 Terminal 27 Digital Input na
vychozim tovérnim nastaveni. Jinak zvolte v
parametr 5-12 Terminal 27 Digital Input hodnotu
[0] Bez funkce.

10.  Provedte nastaveni specifickd pro aplikaci v
nasledujicich parametrech:

10a  Parametr 3-02 Minimum Reference.

10b  Parametr 3-03 Maximum Reference.

10c  Parametr 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time.
10d  Parametr 3-42 Ramp 1 Ramp Down Time.

10e  Parametr 3-13 Reference Site. Linked to
Hand/Auto (Podle r. Ru¢né/Automaticky),
Local (Mistni), Remote (Dalkova).

5.4.3 Nastaveni asynchronniho motoru

Zadejte nasledujici udaje o motoru. Potfebné informace
naleznete na typovém Sstitku motoru.

—_

Parametr 1-20 Motor Power [kW] nebo
parametr 1-21 Motor Power [HP].

2 Parametr 1-22 Motor Voltage.

3 Parametr 1-23 Motor Frequency.

4, Parametr 1-24 Motor Current.

5 Parametr 1-25 Motor Nominal Speed.

Pro optimalni vykon v rezimu VVC* jsou zapotrebi k
nastaveni nasledujicich parametr( dalsi udaje o motoru.
Potfebné udaje naleznete v technickych udajich motoru
(tyto udaje obvykle nejsou uvedeny na typovém Stitku
motoru). Spustte Uplny test AMA pomoci moznosti
parametr 1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA) [1]
Zapnout kompl. AMA nebo zadejte parametry ru¢né.
Parametr 1-36 Iron Loss Resistance (Rfe) se vzdy zadava

ru¢né.
6. Parametr 1-30 Stator Resistance (Rs).
7. Parametr 1-31 Rotor Resistance (Rr).
8. Parametr 1-33 Stator Leakage Reactance (X1).
9. Parametr 1-34 Rotor Leakage Reactance (X2).
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10.  Parametr 1-35 Main Reactance (Xh).
11. Parametr 1-36 Iron Loss Resistance (Rfe).

Nastaveni specifické pro aplikaci p¥i spusténi rezimu VVC
+

Rezim VVC* je nejrobustnéjsi fidici rezim. Ve vétsiné situaci
poskytuje optimalni vykon bez dalsich nastaveni. K
dosazZeni nejlepsiho vykonu spustte kompletni AMA.

5.4.4 Nastaveni motoru s permanentnim
magnetem ve VVC*

OZNAMENI!

Pri fizeni ventilatort a cerpadel pouzivejte pouze motor s

permanentnimi magnety.

Pocatecni naprogramovani

1. Aktivujte provoz s motorem s permanentnim
magnetem Parametr 1-10 Motor Construction,
vyberte moznost [1] PM, SPM bez vyn. p.

2. Nastavte parametr 0-02 Motor Speed Unit na [0]
ot./min.

Naprogramovani udajii o motoru

Po zvoleni motoru s permanentnim magnetem v &asti
parametr 1-10 Motor Construction budou aktivni parametry
tykajici se motoru s permanentnim magnetem ve
skupinach parametrd 7-2* Data motoru, 1-3* Podr. udaje o
mot. a 1-4*,

Potfebné informace naleznete na typovém stitku motoru a
v technickych udajich k motoru.

Naprogramujte nasledujici parametry v uvedeném poradi:
1. Parametr 1-24 Motor Current.

2 Parametr 1-26 Motor Cont. Rated Torque.
3 Parametr 1-25 Motor Nominal Speed.

4. Parametr 1-39 Motor Poles.
5

Parametr 1-30 Stator Resistance (Rs).

Zadejte odpor vinuti statoru (Rs) faze-stfedni
vodi¢. Pokud zndte pouze hodnoty faze-faze,
vydélte hodnotu dvéma, abyste ziskali hodnotu
faze-stiedni vodi¢ (hvézda).

6. Parametr 1-37 d-axis Inductance (Ld).
Zadejte pfimou indukénost motoru s
permanentnim magnetem faze-stfedni vodic.
Pokud zndte pouze hodnoty faze—faze, vydélte
hodnotu dvéma, abyste ziskali hodnotu faze-
stfredni vodi¢ (hvézda).

7. Parametr 1-40 Back EMF at 1000 RPM.
Zadejte zpétnou elektromotorickou silu motoru s
permanentnim magnetem faze—faze pfi
mechanickych otd¢kach 1 000 ot./min (efektivni
hodnota). Zpétna elektromotoricka sila je napéti

generované motorem s permanentnim
magnetem, kdyz neni pfipojen méni¢ kmitoctu a
htidel je otacena externim pohonem. Zpétna
elmot. sila se obvykle uvadi pro jmenovité otacky
motoru nebo pro otacky 1 000 ot./min pfi méreni
mezi 2 fazemi. KdyZ neni k dispozici hodnota pro
otacky motoru 1 000 ot./min, vypocitejte
spravnou hodnotu nasledovné: Je-li zpétnd
elektromotoricka sila napt. 320 V pii 1 800 ot./
min, vypocitate ji pro 1 000 ot./min nasledovné:
Zpétna elektromotorickd sila = (Napéti/ot./min)*1
000 = (320/1 800)*1 000 = 178. Tato hodnota
musi byt naprogramovana pro parametr 1-40 Back
EMF at 1000 RPM.

Test funkce motoru

1. Spustte motor na nizkych otac¢kach (100 az 200
ot./min). Jestlize se motor neotaci, zkontrolujte
instalaci, obecné programovani a data motoru.

2. Zkontrolujte, zda rozbéhova funkce v
parametr 1-70 PM Start Mode odpovida
pozadavkim aplikace.

Detekce rotoru

Tato funkce je doporucenou volbou u aplikaci, kdy motor
startuje z klidového stavu, napf. u ¢erpadel nebo
dopravnikd. U nékterych motord je pfi vyslani impulzu
slySet zvlastni zvuk. Motoru to nijak neuskodi.

Parkovani

Tato funkce je doporucenou volbou u aplikaci, kdy se
motor otaci pomalu, napf. u ventiladtora ve vétrnych
mlynech. Parametry Parametr 2-06 Parking Current a
parametr 2-07 Parking Time lze nastavit. Zvyste tovarni
nastaveni téchto parametr(i pro aplikace s vysokym
moment. setrvacnosti.

Spustte motor na jmenovité otacky. Pokud aplikace nebézi
pfilis dobfe, zkontrolujte nastaveni motoru s per. magnety
ve VVC*. Doporucena nastaveni pro rizné aplikace najdete
v Tabulka 5.7.

Pouziti Nastaveni

Aplikace s malou Parametr 1-17 Voltage filter time

setrva¢nosti const. je potfeba zvysit 5x az 10x.
ILoad/IMotor < 5 Parametr 1-14 Damping Gain je
potieba snizit.

Parametr 1-66 Min. Current at Low

Speed je potieba snizit (< 100 %).

Aplikace s malou Zachovejte vypocitané hodnoty.
setrva¢nosti

50 > lioad/Imotor > 5

Aplikace s velkym Parametr 1-14 Damping Gain,
momentem setrvac¢nosti

ILoad/IMotor > 50

parametr 1-15 Low Speed Filter Time
Const. a parametr 1-16 High Speed
Filter Time Const. je potieba zvysit.
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Pouziti Nastaveni

Vlysoké zatizeni pfi nizkych |Parametr 1-17 Voltage filter time

otackach const. je potieba zvysit.
< 30 % (jmenovitych Parametr 1-66 Min. Current at Low
otacek) Speed je potieba zvysit (> 100 % po

delsi dobu mize zpUsobit prehrati

motoru).

Tabulka 5.7 Doporucena nastaveni pro riizné aplikace

Jestlize motor osciluje v urcitych otackach, zvyste
parametr 1-14 Damping Gain. Zvysujte hodnotu v malych
krocich. V zavislosti na motoru mize byt vhodna hodnota
tohoto parametru o 10 ¢i o 100 % vy3si nez vychozi
hodnota.

Rozbéhovy moment je mozné nastavit v parametr 1-66 Min.
Current at Low Speed. 100 % zajisti rozbéhovy moment v
hodnoté jmenovitého momentu.

5.4.5 Nastaveni motoru SynRM s VVC*

V této casti je popsano nastaveni motoru SynRM s VVC*.

OZNAMENI!

Privodce SmartStart poskytuje zakladni konfiguraci
motort SynRM.

Pocatecni naprogramovani

Abyste aktivovali provoz s motorem SynRM, vyberte
moznost [5] Sync. Reluctance (Reluktancni synchronizace) v
parametr 1-10 Motor Construction.

Naprogramovani tdaji o motoru

Po provedeni pocate¢niho naprogramovani budou aktivni
parametry souvisejici s motorem SynRM ve skupinach
parametr(l 7-2* Data motoru, 1-3* Podr. Gdaje o mot. a 1-4*
Adv. Motor Data Il (Podr. udaje o mot. ll).

Pouzijte udaje na typovém Stitku motoru a v technickych
udajich k motoru pro naprogramovani nasledujicich
parametrli v uvedeném poradi:

1. Parametr 1-23 Motor Frequency.

2. Parametr 1-24 Motor Current.
3. Parametr 1-25 Motor Nominal Speed.
4, Parametr 1-26 Motor Cont. Rated Torque.

Spustte kompletni AMA pomoci moznosti
parametr 1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA) [1]
Zapnout kompl. AMA nebo zadejte nasledujici parametry
ru¢né:

1. Parametr 1-30 Stator Resistance (Rs).

2. Parametr 1-37 d-axis Inductance (Ld).

5. Parametr 1-48 Inductance Sat. Point.

Nastaveni specifické pro aplikaci

Spustte motor na jmenovité otacky. Pokud aplikace nebézi
prilis dobre, zkontrolujte nastaveni VVC* SynRM.

Tabulka 5.8 poskytuje doporuceni pro konkrétni aplikaci:

Pouziti Nastaveni

Aplikace s malou Zvyste parametr 1-17 Voltage filter

setrvacnosti time const. Skrat az 10krat.
ILoad/Imotor< 5 Snizte parametr 1-14 Damping Gain.
Snizte parametr 1-66 Min. Current at
Low Speed (< 100 %).

Zachovejte vychozi hodnoty.

Aplikace s malou
setrvac¢nosti
50 > lioad/Imotor > 5

Aplikace s velkou Zvyste parametr 1-14 Damping Gain,

setrvacnosti parametr 1-15 Low Speed Filter Time
ILoad/IMotor > 50 Const. a parametr 1-16 High Speed

Filter Time Const.

Vysoké zatizeni pfi nizkych | Zvyste parametr 1-17 Voltage filter

otackach time const..
< 30 % (jmenovitych Zvyste parametr 1-66 Min. Current at
otacek) Low Speed, abyste nastavili zdbérovy
moment. 100% proud poskytne jako
zabérovy moment jmenovity

moment. Pokud by motor pracoval s
vyssim proudem nez 100 % po delsi
dobu, mohlo by dojit k jeho

prehfati.

Dynamické aplikace U vysoce dynamickych aplikaci
zvyste parametr 14-41 AEO Minimum
Magnetisation. Nastaveni

parametr 14-41 AEO Minimum
Magnetisation zajisti dobrou
rovnovahu mezi energetickou
efektivitou a dynamikou. Pomoci
nastaveni parametr 14-42 Minimum
AEO Frequency specifikujte minimalni
kmitocet, pfi kterém ma ménic
kmitoctu pouzit minimalni
magnetizaci.

Zabrarite kratké dobé dobéhu.

Vykony motoru mensi nez
18 kW (24 hp)

Tabulka 5.8 Doporuceni pro ritizné aplikace

Jestlize motor osciluje v urcitych otackach, zvyste
parametr 1-14 Damping Gain. Zvy3Sujte hodnotu zesileni
tlumeni v malych krocich. V zavislosti na motoru muze byt
hodnota tohoto parametru nastavena o 10 az 100 % vys3si
nez je vychozi hodnota.

3. Parametr 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat).
4, Parametr 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat).
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5.4.6 Automaticka optimalizace spotieby
energie (AEO)

OZNAMENI!

AEO neni dulezita pro motory s permanentnimi magnety.

AEO je postup, ktery minimalizuje napéti pfivadéné do
motoru a tim snizuje spotfebu energie, generovani tepla a
hluk.

Chcete-li aktivovat AEO, nastavte parametr 1-03 Torque
Characteristics na [2] Aut. optim. spotfeby mom. komp. nebo
[3] Aut. optim. spotieby kvadr. mom.

5.4.7 Autom. pfizplsobeni k motoru, AMA

AMA je postup, ktery optimalizuje kompatibilitu ménice
kmito¢tu a motoru.

. Méni¢ kmitoctu si vytvofi matematicky model
motoru a bude regulovat vystupni proud motoru.
Postup rovnéz testuje symetrii vstupnich fazi
elektrického napajeni. Porovnava charakteristiky
motoru s Udaji zadanymi z typového Stitku
motoru.

. Béhem spusténi testu AMA se neotadi hfidel
motoru a do motoru se nepfivadi tocivé pole.

. U nékterych motor(i nebude mozné provést
kompletni test AMA. V takovém pripadé zvolte
moznost [2] Zapnout omez. AMA.

. Pokud je k motoru pfipojen vystupni filtr, zvolte
moznost [2] Zapnout omez. AMA.

. Pokud blikaji poplachy nebo vystrahy, vyhledejte
informace v kapitola 7.4 Seznam vystrah a
poplachd.

. K dosazeni nejlepsich vysledkd provadéjte test na

chladném motoru.

Spusténi testu AMA
1. Stisknutim tla¢itka [Main Menu] (Hlavni menu)
oteviete parametry.

2. Pfejdéte na skupinu parametrd 7-** ZdtéZ/motor a
stisknéte tlacitko [OK].

3. Prejdéte na skupinu parametrd 1-2* Data motoru a
stisknéte tlacitko [OK].

4. Pfejdéte na polozku parametr 1-29 Automatic
Motor Adaptation (AMA) a stisknéte tlacitko [OK].

5. Zvolte moznost [1] Zapnout kompl. AMA a
stisknéte tlacitko [OK].

6. Postupujte podle pokynt na displeji.

7. Test probéhne automaticky a oznami své
ukon¢eni.

8. Podrobné udaje o motoru se zadavaji ve skupiné
parametrd 1-3* Podr. udaje o mot.

5.5 Kontrola rotace motoru

OZNAMENI!

Hrozi riziko poskozeni ¢erpadel/kompresord zplisobené
ota¢enim motoru Spatnym smérem. Pfed spusténim
ménice kmitoctu zkontrolujte smér otaceni motoru.

Motor se nakratko spusti pfi kmito¢tu 5 Hz nebo pfi
minimalnim kmitoctu nastaveném v parametr 4-12 Motor
Speed Low Limit [Hz].

1. Stisknéte tlacitko [Main Menu] (Hlavni menu).

2. Pfejdéte na polozku parametr 1-28 Motor Rotation
Check a stisknéte tlacitko [OK].

3. Prejdéte na hodnotu [1] Zapnuto.

Zobrazi se nasledujici text: Pozor! Motor se mozZnd otdci
Spatnym smérem.
4, Stisknéte tlacitko [OK].

5. Postupujte podle pokynl na displeji.

OZNAMENI!

Chcete-li zménit smér otaceni motoru, odpojte napajeni
ménice kmitoctu a vyckejte, az se vybiji komponenty.
Zméite zapojeni dvou motorovych kabeld ze tii na
strané motoru nebo ménice kmitoctu.

5.6 Test lokalniho fizeni

1. Stisknutim tlacitka [Hand On] (Ru¢né) zadejte
ménici kmitoctu piikaz mistniho spusténi.

2. Zrychlete ménic¢ kmitoctu stisknutim tlacitka [4]
na plné otacky. Posunutim kurzoru doleva od
desetinné carky zrychlite provadéni zmén
zadavani.

3. Vsimejte si jakychkoli potizi se zrychlenim.

4, Stisknéte tlacitko [Off] (Vypnuto). Vsimejte si
jakychkoli potizi se zpomalenim.

V ptipadé potizi se zrychlovanim nebo zpomalovanim se
podivejte do kapitola 7.5 Odstrariovdni problémd. Informace
o resetovani ménice kmito¢tu po vypnuti naleznete v
kapitola 7.4 Seznam vystrah a poplachd.
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5.7 Spusténi systému
Postup v této Casti vyzaduje, aby bylo dokonéeno zapojeni

a programovani aplikace. Doporucujeme provést nasledujici
kroky poté, co bylo dokon¢éeno nastaveni aplikace.

1. Stisknéte tlacitko [Auto On] (Automaticky).

2. Aktivujte externi pfikaz spusténi.
3. Nastavte zadanou hodnotu otacek v rozsahu
otacek.
4, Deaktivujte externi pfikaz spusténi. 5
5. Zkontrolujte uroven zvuku a vibraci motoru,

abyste se ujistili, Ze systém pracuje spravné.

Pokud jsou hlaseny vystrahy nebo poplachy, podivejte se
do kapitola 7.3 Typy vystrah a poplach(i nebo
kapitola 7.4 Seznam vystrah a poplachd.
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6 Priklady nastaveni aplikaci

Priklady v této casti maji slouzit jako strucna reference pro bézné aplikace.

6.1

Neni-li uvedeno jinak, jsou pro nastaveni parametrd pouzity vychozi hodnoty pro dany region (zvoleny v
parametr 0-03 Regional Settings).

Parametry pfidruzené ke svorkdm a jejich nastaveni jsou uvedeny vedle schémat.

Zobrazeno je také pozadované nastaveni prepinacl pro analogové svorky A53 nebo A54.

OZNAMENI!

Kdyz je pouzita volitelna funkce STO, bude mozna tieba umistit propojku mezi svorky 12 (nebo 13) a 37, aby ménic
kmitoctu fungoval s pouzitim vychozich naprogramovanych hodnot.

Priklady aplikaci

6.1.1 Zpétna vazba

Parametry

Parametry

130BB675.10

Funkce

Nastaveni

Parametr 6-22 Terminal
54 Low Current

4 mA*

Parametr 6-23 Terminal
54 High Current

20 mA*

Parametr 6-24 Terminal
54 Low Ref./Feedb.
Value

0*

T 420mA

Parametr 6-25 Terminal
54 High Ref./Feedb.
Value

50*

* = Vychozi hodnota

Poznédmky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

130BB676.10

0-10V

Funkce

Nastaveni

Parametr 6-20 Term
inal 54 Low Voltage

0,07 v*

Parametr 6-21 Term
inal 54 High
Voltage

10 v*

Parametr 6-24 Term
inal 54 Low Ref./
Feedb. Value

0*

Parametr 6-25 Term
inal 54 High Ref./
Feedb. Value

50*

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.1 Analogovy proudovy snimac¢ zpétné vazby

Tabulka 6.2 Analogovy napétovy snimac zpétné vazby

(3 vodice)
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Parametry Parametry
o Funkce Nastaveni e Funkce Nastaveni
E Parametr 6-20 Term 0,07 V* E\ Parametr 6-12 Term | 4 mA*
g inal 54 Low Voltage § inal 53 Low Current
—[Parametr 6-21 Term [ 10 V* ~| Parametr 6-13 Term | 20 mA*
inal 54 High inal 53 High
Voltage Current

Parametr 6-14 Term |0 Hz
inal 53 Low Ref./
Feedb. Value
Parametr 6-15 Term |50 Hz
inal 53 High Ref./
Feedb. Value

* = Vychozi hodnota

Parametr 6-24 Term | 0*
inal 54 Low Ref./
Feedb. Value

Parametr 6-25 Term | 50*
inal 54 High Ref./
Feedb. Value

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

Poznamky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

4-20mA

0-10v

inal 53 Low Voltage

A54 A53
Tabulka 6.3 Analogovy napétovy snimac zpétné vazby Tabulka 6.5 Analogova zadana hodnota otacek (proud)
(4 vodice)
Parametry
6.1.2 Oté(‘fky o Funkce Nastaveni
8| Parametr 6-10 Term [0,07 V*
al .
Parametry § inal 53 Low Voltage
o Funkce Nastaveni —|Parametr 6-11 Term |10 V*
| Parametr 6-10 Term | 0,07 v* inal 53 High
3 Voltage
(=]

Parametr 6-14 Term (0 Hz
inal 53 Low Ref./
Feedb. Value

Parametr 6-15 Term | 50 Hz
inal 53 High Ref./
Feedb. Value

* = Vychozi hodnota

Parametr 6-11 Term | 10 V*
inal 53 High
Voltage

Parametr 6-14 Term | 0 Hz
inal 53 Low Ref./
Feedb. Value

Parametr 6-15 Term | 50 Hz
inal 53 High Ref./
Feedb. Value

+ * = Vlychozi hodnota

5k

Poznéamky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

Poznamky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

A53

Tabulka 6.6 Zadana hodnota otacek (pomoci manualniho
potenciometru)

Tabulka 6.4 Analogova zadana hodnota otacek (napéti)
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6.1.3 Spusténi/zastaveni

Parametry

130BB680.10

Funkce Nastaveni

Parametr 5-10 Ter | [8] Start*
minal 18 Digital
Input

Parametr 5-12 Ter | [7] Externi
minal 27 Digital |zablokovdni

Input

* = Vlychozi hodnota

Poznémky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.7 Piikaz ke spusténi nebo zastaveni s externim

zablokovanim

Parametry
° Funkce Nastaveni
% Parametr 5-10 Ter | [8] Start*
§ minal 18 Digital
= Input
Parametr 5-11 Ter | [52] Povoleni
minal 19 Digital |béhu
Input
Parametr 5-12 Ter | [7] Externi
minal 27 Digital |zablokovdni
Input

Parametr 5-40 Fu
nction Relay

[167] Prikaz
startu aktivni

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

Parametry

130BB681.10

Funkce Nastaveni

Parametr 5-10 Ter | [8] Start*
minal 18 Digital
Input

Tabulka 6.9 Povoleni béhu

6.1.4 Externi vynulovani poplachu

Parametry

Parametr 5-12 Ter|[7] Externi

minal 27 Digital |zablokovdni

Input

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:
Kdyz je nastavena hodnota
parametr 5-12 Terminal 27
Digital Input [0] Bez funkce,
propojka ke svorce 27 neni
potieba.

D IN 37 je doplnék.

130BB682.10

Funkce Nastaveni

Parametr 5-11 Ter|[1] Vynulovdni
minal 19 Digital
Input

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.8 Piikaz ke spusténi nebo zastaveni bez externiho

zablokovani

Tabulka 6.10 Externi vynulovani poplachu

34

Danfoss A/S © 10/2016 V3echna prava vyhrazena.

MG20MD48



Priklady nastaveni aplikaci Navod k pouzivani
6.1.5 RS485 6.1.6 Termistor motoru
Parametr - i
e AUPOZORNENI
o Funkce Nastaveni
& Paramerr 830 7r |G IZOLACE TERMISTORU
& |otocol Riziko Urazu nebo poskozeni zafizeni.
m
~ | Parametr 8-31 Ad | 1* . Pouzijte pouze termistory se zesilenou di
dress dvojitou izolaci, aby vyhovély pozadavkim na
Parametr 8-32 Ba | 9600% izolaci PELV.
ud Rate
* = Vychozi hodnota
Parametry
Poznamky/komentare: Funkce Nastaveni
/¢ v VLT
Ve vyse uvedenych I Parametr 1-90 M | [2] Vypnuti
parametrech vyberte protokol, otor Thermal termistorem
adresu a prenosovou rychlost. Protection
D IN 37 je dopln&k. Parametr 1-93 Th |[1] Analogovy
ermistor Source  |vstup 53
* = Vychozi hodnota
Poznamky/komentére:
Kdyz je pouze potieba zobrazit
vystrahu, parametr 1-90 Motor
Thermal Protection se nastavi na
hodnotu [1] Vystraha termistor.
D IN 37 je doplnék.
RS-485
A
2
[ 2
2]
R
Tabulka 6.11 Pfipojeni k siti pomoci RS485 AS3 -

Tabulka 6.12 Termistor motoru
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7 Udrzba, diagnostika a odstrafiovani problému

Tato kapitola zahrnuje nasledujici body:
. Pokyny pro udrzbu a servis

. Stavova hlaseni
. Viystrahy a poplachy
. Zéakladni odstranovani problém

7.1 Udrzba a servis

Za normalnich provoznich podminek a profila zatizeni
nevyzaduje méni¢ kmitoc¢tu udrzbu po celou dobu své
Zivotnosti. Abyste predesli poruchdm, nebezpeci a
poskozeni, kontrolujte méni¢ kmitoc¢tu v pravidelnych
intervalech podle provoznich podminek. Opotiebované
nebo poskozené soucasti nahradte origindlnimi ndhradnimi
dily nebo standardnimi dily. Ohledné servisu a podpory se
obratte na svého mistniho dodavatele Danfoss.

AVAROVANI

NEUMYSLNY START

Kdyz je méni¢ kmitoctu pripojen k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze, motor
se maze kdykoli spustit. Neiumyslny start béhem progra-
movani, servisu nebo opravy mize mit za nasledek smrt,
vazny Uraz nebo poskozeni majetku. Motor se miize
spustit pomoci externiho vypinace, prikazu komunikaéni
sbérnice Fieldbus, pfivedenym signalem zadané hodnoty
z LCP nebo LOP, prostfednictvim dalkového ovladani
pomoci Software pro nastavovani MCT 10 nebo po
odstranéni chybového stavu.

7.2 Stavové zpravy

Kdyz je méni¢ kmitoctu ve stavovém rezimu, ménic
automaticky generuje stavové zpravy, které se zobrazuji v
dolnim tadku displeje (viz Obrdzek 7.1).

] &
799RPM 7.83A 364kW | 3
0.000 @

53.2%

Auto | | Remote Ramping
Hand [ Local [ Stop
1 Off Running
Jogging
Stand—by

—-

Provozni rezim (viz Tabulka 7.1)
Misto zddané hodnoty (viz Tabulka 7.2)

N

w

Provozni stav (viz Tabulka 7.3)

Obrazek 7.1 Zobrazeni stavu

V Tabulka 7.1 az Tabulka 7.3 jsou popsany zobrazované
stavové zpravy.

Off. (Vyp.) Méni¢ kmitoctu nereaguje na fidici signaly,
dokud neni stisknuto tla¢itko [Auto On]
(Automaticky) nebo [Hand On] (Rucné).

Auto On Ménic¢ kmitoctu je fizen pomoci fidicich svorek

(Automaticky) a/nebo pomoci sériové komunikace.

Hand On Ménic¢ kmitoctu se ovlada pomoci navigacnich

(Ru¢né) tlacitek na panelu LCP. Lokalni fizeni potlaci
povely zastaveni, vynulovani, reverzace,
stejnosmérného brzdéni a dalsi signaly.

Tabulka 7.1 Provozni rezim

Dalkova Zé&dana hodnota otacek je dana externimi
signaly, sériovou komunikaci nebo internimi
predvolenymi zadanymi hodnotami.

Mistni Ménic¢ kmitoctu je fizen v rezimu [Hand On]

(Ru¢né) nebo referen¢nimi hodnotami z

panelu LCP.

Tabulka 7.2 Misto zadané hodnoty

Stfidava brzda [2] Stridavd brzda je zvoleno jako hodnota
parametr 2-10 Brake Function. Stfidava brzda
premagnetizuje motor, aby bylo dosazeno

fizeného zpomaleni.

AMA dokon¢. AMA bylo Gspésné dokonceno.

AMA pfipr. Test AMA je pfipraven ke spusténi. Spustte

stisknutim tl. [Hand On] (Ru¢né).

AMA spusténo | AMA probiha.
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Brzdéni Brzdny stfida¢ pracuje. Brzdny rezistor
pohlcuje generovanou energii.

Max. brzdéni Brzdny stfida¢ pracuje. Bylo dosazeno
vykonového limitu brzdného rezistoru defino-
vaného v parametr 2-12 Brake Power Limit (kW).

Volny dobéh o Inverzni volny dobéh byl zvolen jako funkce

digitalniho vstupu (skupina parametrd 5-1*
Digitdlni vstupy). Odpovidajici svorka nenfi
pfipojena.

e Volny dobéh byl aktivovan sériovou
komunikaci.

Ulozeni vystupu

Vzdélend zadana hodnota je aktivni a jsou

udrzovany aktudlni otacky.

o [20] UloZeni vystupu bylo zvoleno jako
funkce digitélniho vstupu (skupina
parametrd 5-1* DigitdlIni vstupy). Odpovi-
dajici svorka je aktivni. Otacky Ize nyni
ovladat pouze funkcemi svorek [21] Zrychlit
a [22] Zpomalit.

e Drzeni rampy bylo aktivovano sériovou
komunikaci.

Rizeny dobéh

[1] Rizeny dobéh byl zvolen v

parametr 14-10 Mains Failure.

o Sitové napéti je pfi chybé sité pod
hodnotou nastavenou v
parametr 14-11 Mains Voltage at Mains
Fault.

e Méni¢ kmitoctu provede fizeny dobéh
motoru.

PoZadavek na

ulozeni vystupu

Byl vydan povel k uloZeni vystupu, ale motor
zlstane zastaveny, dokud neobdrzi signal
povoleni béhu.

Velky proud

Vystupni proud ménice je nad limitem
nastavenym v parametr 4-51 Warning Current
High.

UloZeni zadané
hodnoty

[19] Ulozeni Zadané hodnoty bylo zvoleno jako
funkce digitalniho vstupu (skupina parametrti
5-1* Digitdini vstupy). Odpovidajici svorka je
aktivni. Méni¢ kmitoctu ulozi aktudini zadanou
hodnotu. Zadanou hodnotu Ize nyni ovladat
pouze funkcemi svorek [21] Zrychlit a [22]
Zpomalit.

Maly proud

Vystupni proud ménice je pod limitem
nastavenym v parametr 4-52 Warning Speed
Low.

PoZadavek na
konst. otacky

Byl vydan povel pro konstantni otacky, ale
motor zlstane stat, dokud pres digitalni vstup
neobdrzi signél povoleni béhu.

Pridrzny DC
proud

[1] Pridrzny DC proud//predehrivdni motoru byl
zvolen v parametr 1-80 Function at Stop a je
aktivni prikaz zastaveni. Motor je pfidrzovan
stejnosmérnym proudem nastavenym v
parametr 2-00 DC Hold/Preheat Current.

DC Stop

Motor je pfidrzovan stejnosmérnym proudem

(parametr 2-01 DC Brake Current) po zadanou

dobu (parametr 2-02 DC Braking Time).

o V parametr 2-03 DC Brake Cut In Speed
[RPM] bylo dosazeno sepnuti stfidavé brzdy
a je aktivni piikaz zastaveni.

e [5] DC brzdeéni, inverzni bylo zvoleno jako
funkce digitélniho vstupu (skupina
parametrd 5-1* DigitdlIni vstupy). Odpovi-
dajici svorka neni aktivni.

e Stejnosmérna brzda byla aktivovéna
sériovou komunikaci.

Konstantni
otacky

Motor bézi podle naprogramovani v

parametr 3-19 Jog Speed [RPM].

o [14] Konstantni otdcky byly zvoleny jako
funkce digitalniho vstupu (skupina
parametrd 5-1* DigitdlIni vstupy). Odpovi-
dajici svorka (napf. svorka 29) je aktivni.

o Funkce Konstantni otacky je aktivovéna
pomoci sériové komunikace.

e Funkce Konstantni otacky byla zvolena jako
reakce na funkci sledovani (napf. Bez
signalu). Funkce sledovani je aktivni.

Kontrola motoru

V parametr 1-80 Function at Stop byla zvolena
moznost [2] Kontrola mot., vystr. Je aktivni
piikaz k zastaveni. Aby bylo zajisténo, ze bude
motor pripojen k ménici kmitoctu, je do
motoru trvale vysilan testovaci proud.

Vlysokd zpétna
vazba

Soucet vsech aktivnich zpétnych vazeb je nad
limitem nastavenym v parametr 4-57 Warning
Feedback High.

Nizkd zpétna

Soucet vsech aktivnich zpétnych vazeb je pod

Rizeni prepéti

Rizeni ptepéti bylo aktivovano v

parametr 2-17 Over-voltage Control, [2] Zapnuto.
Pripojeny motor dodava do ménice kmitoctu
generativni energii. Rizeni prepéti upravi
pomér V/Hz tak, aby motor pracoval v fizeném
rezimu a aby nedoslo k vypnuti ménice
kmitoctu.

Vyk. €. vyp.

(Pouze pro ménice kmitoctu s instalovanym

vazba limitem nastavenym v parametr 4-56 Warning externim zdrojem napajeni 24 V.)

Feedback Low. Sitové napajeni ménice kmitoctu je
odstranéno, ale fidici karta je napajena
externim 24V zdrojem.
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Rezim ochr.

Je aktivni ochranny rezim. Méni¢ detekoval

kriticky stav (nadproud nebo prepéti).

e Aby nedoslo k vypnuti, spinaci kmitocet se
snizil na 4 kHz.

e Pokud je to mozné, ochranny rezim skonci
pfiblizné za 10 s.

e Ochranny rezim mudze byt omezen v
parametr 14-26 Trip Delay at Inverter Fault.

Qstop

Motor zpomali pomoci parametr 3-81 Quick

Stop Ramp Time.

o [4] Rychlé zastav., inv. bylo zvoleno jako
funkce digitélniho vstupu (skupina
parametrd 5-1* DigitdlIni vstupy). Odpovi-
dajici svorka neni aktivni.

o Funkce Rychlé zastaveni byla aktivovana
pres sériovou komunikaci.

Rozbéh/dobéh

Motor zrychluje nebo zpomaluje pomoci
aktivniho rozb&hu nebo dobéhu. Zadané
hodnoty, mezni hodnoty nebo klidového stavu
dosud nebylo dosazeno.

Vys. zad. hod.

Soucet vsech aktivnich zadanych hodnot je
nad limitem zadané hodnoty nastavenym v
parametr 4-55 Warning Reference High.

Nizka zad. h.

Soucet viech aktivnich zadanych hodnot je
pod limitem zadané hodnoty nastavenym v
parametr 4-54 Warning Reference Low.

Béh na z. h.

Ménic¢ kmitoctu bézi v rozsahu zadané
hodnoty. Hodnota zpétné vazby se shoduje se
zadanou hodnotou.

PoZzadavek na

Byl vydan povel start, ale motor zlistane

spusténi zastaveny, dokud pres digitalni vstup neobdrzi
signal povoleni béhu.
Béh Méni¢ kmitoctu pohani motor.

Rezim spanku

Funkce Uspory energie je zapnuta. Motor se
zastavil, ale v ptipadé potieby se znovu
automaticky rozbéhne.

Vysoké otéacky

Otacky motoru jsou nad hodnotou nastavenou
v parametr 4-53 Warning Speed High.

Nizké otacky

Otacky motoru jsou pod hodnotou
nastavenou v parametr 4-52 Warning Speed
Low.

Pohotovostni
rezim

V automatickém rezimu méni¢ kmitoctu
nastartuje motor signalem start z digitalniho
vstupu nebo pomoci sériové komunikace.

Zpozdéni startu

V parametr 1-71 Start Delay byl nastaven ¢as
zpozdéni startu. Pfikaz start je aktivovan a
motor nastartuje po vyprieni doby zpozdéni
startu.

Start vp./vz.

[12] Povolit start vpred a [13] Povolit start vzad
byly zvoleny jako funkce dvou rdznych
digitalnich vstupl (skupina parametri 5-1*
Digitdlni vstupy). Motor se spusti dopfedu
nebo dozadu podle toho, kterd svorka bude
aktivovana.

Stop Ménic¢ kmitoc¢tu obdrzel piikaz pro zastaveni z
panelu LCP, z digitalniho vstupu nebo pres
sériovou komunikaci.

Vypnuti Byl ohlasen poplach a byl zastaven motor. Po
odstranéni pficiny poplachu je mozné ménic
kmitoctu vynulovat ru¢né stisknutim tlacitka
[Reset] (Reset) nebo délkové pres fidici svorky

nebo sériovou komunikaci.

Zablokovani Byl ohlasen poplach a byl zastaven motor. Po
odstranéni pficiny poplachu je nutné ménic
kmitoctu vypnout a zapnout. Méni¢ kmitoctu
je pak mozné resetovat ru¢né stisknutim

tlacitka [Reset] (Reset) nebo délkové pres fidici

svorky nebo sériovou komunikaci.

Tabulka 7.3 Provozni stav

OZNAMENI!

V automatickém nebo dalkovém rezimu provadi ménic
kmitoctu funkce na zédkladé externich poveli.

7.3 Typy vystrah a poplachl

Vystrahy

Vlystraha se vydava, kdyz hrozi poplachovy stav nebo za
abnormalnich provoznich podminek, a mize mit za
nasledek nahldseni poplachu méni¢em kmitoctu. Vystraha
se vynuluje sama, kdyz abnormalni stav pomine.

Poplachy

Poplach oznacuje chybu, kterd vyzaduje okamzitou
pozornost. Chyba vzdy vyvola vypnuti nebo zablokovani.
Po poplachu resetujte systém.

Vypnuti

Poplach se vydéva, kdyz se méni¢ kmitoctu vypne, tj. kdyz
méni¢ kmitocCtu prerusi ¢innost, aby nedoslo k poskozeni
ménice nebo systému. Motor volné dobéhne do zastaveni.
Logika ménice kmitoc¢tu bude nadale pracovat a sledovat
stav ménice. Po odstranéni chybového stavu Ize ménic
kmitoctu resetovat. Potom bude opét pfipraven k zahajeni
provozu.

Resetovani ménice kmitoc¢tu po vypnuti/zablokovani
Vypnuti je mozné resetovat 4 zpusoby:
. Stisknutim tlacitka [Reset] (Reset) na panelu LCP.

. Vstupnim pfikazem digitdlniho resetovani.

. Vstupnim ptikazem vynulovani sériovou
komunikaci.

. Automatickym resetem.
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Zablokovani

Je tfeba vypnout a zapnout napajeni. Motor volné
dobéhne do zastaveni. Méni¢ kmitoc¢tu bude nadale
sledovat stav ménice kmitoctu. Odpojte napajeni ménice,
napravte pfi¢inu chyby a obnovte napajeni ménice
kmitoctu.

Zobrazeni vystrah a poplachi

. Vlystraha se zobrazi na displeji panelu LCP
spole¢né s ¢islem vystrahy.

. Poplach blikd spole¢né s cislem poplachu.

ralf
0.0Hz 0.000kW 0.00A | &
0.0Hz -

0

A Earth Fault [A14]
Auto Remote Trip

Obrazek 7.2 Priklad poplachu

Kromé textu a kédu poplachu na panelu LCP funguji také
tfi stavové kontrolky.

130BB467.11

Kontrolka Warn. Kontrolka Alarm

Vystraha Sviti Nesviti

Poplach Nesviti Sviti (blika)

Zablokovani | Sviti Sviti (blika)

Obrazek 7.3 Stavové kontrolky

7.4 Seznam vystrah a poplacht

Informace o vystraze nebo poplachu uvedené v této
kapitole definuji stav vystrahy nebo poplachu, pravdépo-
dobnou pficinu a podrobnosti o nadpravé stavu nebo
postup odstranovani probléma.

VYSTRAHA 1, Napéti nizsi nez 10 V

Napéti fidici karty ze svorky 50 pokleslo pod 10 V.
Snizte zatizeni svorky 50, protoZe zdroj napéti 10 V je
pretizen. Maximalné 15 mA nebo minimalné 590 Q.

Tento stav vyvolal zkrat v pfipojeném potenciometru nebo
nespravné zapojeni potenciometru.

Odstranovani problémi
. Vytdhnéte kabel ze svorky 50.

. Pokud vystraha zmizi, problém je v zapojeni u
zakaznika.

. Pokud vystraha nezmizi, vyménite fidici kartu.

VYSTRAHA/POPLACH 2, Chyba pracovni nuly

Vystraha nebo poplach se zobrazi pouze tehdy, pokud byl
naprogramovan v par. parametr 6-01 Live Zero Timeout
Function. Signél na jednom z analogovych vstupl je méné
nez 50 % minimalni hodnoty naprogramované pro dany
vstup. Tento stav mGze byt vyvolan porusenym zapojenim
nebo vadnym zafizenim vysilajicim signal.

Odstranovani problémi
. Zkontrolujte pfipojeni u vSech svorek

analogovych vstupt. Svorky fidici karty 53 a 54
jsou pro signaly, svorka 55 je spole¢na. Svorky
Obecné karty vstupl a vystupt VLT®MCB 101 11
a 12 jsou pro signaly, svorka 10 je spole¢na.
Svorky Karty analogovych vstupl a vystupd
VLT®MCB 109 1, 3, 5 jsou pro signaly, svorky 2, 4,
6 jsou spolec¢né.

. Zkontrolujte, zda naprogramovani ménice a
nastaveni prepinac odpovidaji typu analogového
signalu.

. Provedte test signalu vstupnich svorek.

VYSTRAHA/POPLACH 3, Zadny motor
K vystupu ménice kmitoctu nebyl pfipojen Zadny motor.

VYSTRAHA/POPLACH 4, Vypadek sitové faze

Na strané napdjeni chybi fdze nebo je nesymetrie
napdjeciho napéti pfilis vysokd. Toto hlaseni se zobrazi také
v pfipadé poruchy vstupniho usmérniovace v ménici
kmitoctu. Dopliiky se programuji v parametr 14-12 Function
at Mains Imbalance.

Odstranovani problém

. Zkontrolujte napajeci napéti a napajeci proudy

ménice kmitoctu.

VYSTRAHA 5, Vysoké napéti stejnosmérného meziobvodu
Stejnosmérné napéti meziobvodu je vy$si nez mezni
hodnota upozornéni na vysoké napéti. Mezni hodnota
zavisi na jmenovitém napéti ménice. Jednotka je stéle v
¢innosti.
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VYSTRAHA 6, Nizké napéti stejnosmérného meziobvodu
Stejnosmérné napéti meziobvodu je nizsi nez mezni
hodnota upozornéni na nizké napéti. Mezni hodnota zavisi
na jmenovitém napéti ménice. Jednotka je stale v cinnosti.

VYSTRAHA/POPLACH 7, Prepéti v meziobvodu
Pokud napéti v meziobvodu prekroc¢i mezni hodnotu,
ménic po urcité dobé vypne.

Odstranovani problém
. Pfipojte brzdny rezistor.

. Prodluzte dobu rozbéhu nebo dobéhu.
. Zménte typ rampy.
. Aktivujte funkce v parametr 2-10 Brake Function.

. Prodluzte parametr 14-26 Trip Delay at Inverter
Fault.

VYSTRAHA/POPLACH 8, Podpéti v meziobvodu

Jestlize napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod
dolni mezni hodnotu napéti, méni¢ kmitoctu zkontroluje
pfipojeni zalozniho napajeni 24 V DC. Neni-li zalozni
napdjeni 24 V DC pfipojeno, méni¢ kmitoctu vypne po
nastavené dobé. Casové zpozdéni zavisi na vykonu
jednotky.

Odstrafiovani probléma
. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti odpovida napéti
ménice kmitoctu.
. Provedte test vstupniho napéti.

. Provedte test obvodu mékkého néaboje.

VYSTRAHA/POPLACH 9, Petizeni stf.

Méni¢ kmitoctu je pred vypnutim z divodu pfetizeni (piilis
vysoky proud po pfili$ dlouhou dobu). Pocitadlo pro
elektronickou tepelnou ochranu invertoru vyda vystrahu pfi
98 % a vypne pfi 100 %, pfi¢emz vyda poplach. Méni¢
kmito¢tu nemdiZe byt resetovan, dokud neni pocitadlo pod
90 %.

Odstranovani problém
. Porovnejte vystupni proud zobrazeny na
ovladacim panelu LCP se jmenovitym proudem
ménice kmitoctu.
. Porovnejte vystupni proud zobrazeny na
ovlddacim panelu LCP s naméfenym proudem
motoru.

. Zobrazte na ovladacim panelu LCP tepelné
zatizeni a sledujte hodnotu. Pfi béhu nad
spojitym jmenovitym proudem ménice by se
mélo pocitadlo zvysovat. Pfi béhu pod spojitym
jmenovitym proudem ménice by se mélo
pocitadlo snizovat.

VYSTRAHA/POPLACH 10, Teplota pfetizeni motoru
Podle elektronické tepelné ochrany (ETR) je motor pfilis
horky. V parametr 1-90 Motor Thermal Protection mlzete
zvolit, zda m& méni¢ kmitoctu vyslat vystrahu nebo
poplach, kdyz ¢ita¢ dosahne 100 %. Chybu zpUsobi, kdyz
motor bézi pfili§ dlouho s vice nez 100% pfetizenim.

Odstranovani problém
. Zkontrolujte, zda se motor prehfiva.

. Zkontrolujte, zda je motor mechanicky pfretizen.

. Zkontrolujte, zda je spravné nastaven proud
motoru v parametr 1-24 Motor Current.

. Zkontrolujte, zda jsou sprdvné nastaveny udaje o
motoru v par. 1-20 az 1-25.

. Pokud je pouzit externi ventilator, zkontrolujte,
zda je zvolen v parametr 1-91 Motor External Fan.

. Spusténim testu AMA v parametr 1-29 Automatic
Motor Adaptation (AMA) Ize naladit ménic k
motoru presnéji a snizit tepelné zatizeni.

VYSTRAHA/POPLACH 11, Piehfati termistoru motoru
Mozna se odpojil termistor. V parametr 1-90 Motor Thermal
Protection mUzete zvolit, zda ma méni¢ kmitoc¢tu nahlasit
vystrahu nebo poplach.

Odstranovani problému
. Zkontrolujte, zda se motor pfehfiva.

. Zkontrolujte, zda je motor mechanicky pretizen.

. Zkontrolujte, zda je termistor spravné pfipojen
mezi svorku 53 nebo 54 (analogovy napétovy
vstup) a svorku 50 (napdjeni +10 V), a zda je
prepinac svorky 53 nebo 54 nastaven na napéti.
Zkontrolujte, zda je v par.
parametr 1-93 Thermistor Source vybrana svorka
53 nebo 54.

. Pouzivate-li digitdlni vstup 18 nebo 19,
zkontrolujte, zda je termistor sprdvné pfipojen
mezi svorku 18 nebo 19 (digitalni vstup pouze
PNP) a svorku 50.

. Pokud je pouzito ¢idlo KTY, zkontrolujte spravné
pfipojeni mezi svorkami 54 a 55.

. Pokud je pouzit tepelny spinac¢ nebo termistor,
zkontrolujte, zda naprogramovani
parametr 1-93 Thermistor Source odpovida
zapojeni Cidla.

VYSTRAHA/POPLACH 12, Mezni hodnota momentu
Moment je vétsi nez hodnota nastavend v

parametr 4-16 Torque Limit Motor Mode, nebo je moment
vétsi nez hodnota nastavena v parametr 4-17 Torque Limit
Generator Mode. Parametr 14-25 Trip Delay at Torque Limit
Ize pouzit ke zméné ze stavu pouze vystraha na vystrahu
nasledovanou poplachem.

Odstranovani problém
. Pokud byla mezni hodnota momentu motoru
prekrocena béhem rozbéhu, prodluzte dobu
rozbéhu.

. Pokud byla mezni hodnota momentu generatoru
prekro¢ena béhem dobéhu, prodluzte dobu
dobéhu.
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. Pokud byla mezni hodnota momentu prekrocena
za béhu, zvyste mezni hodnotu momentu (je-li to
mozné). Dbejte na to, aby systém bezpecné
pracoval i pfi vy$§im momentu.

. Zkontrolujte, zda aplikace nevyzaduje od motoru
pfilis mnoho proudu.

VYSTRAHA/POPLACH 13, Nadproud

Mez proudové 3picky invertoru (asi 200 % jmenovitého
proudu) byla pfekroc¢ena. Vystraha potrva pfiblizné 1,5
sekundy. Poté se méni¢ kmitoctu vypne a ohlasi poplach.
Chyba muze byt zplGsobena nahlym zatizenim nebo
prudkym zrychlenim s vysokou setrva¢nou zatézi. Pokud je
vybrano rozsitené fizeni mechanické brzdy, vypnuti Ize
resetovat externé.

Odstrafiovani probléma
. Vypnéte napajeni a zkontrolujte, zda Ize otacet
hrideli motoru.

. Zkontrolujte, zda velikost motoru odpovida
ménici kmitoctu.

. Zkontrolujte, zda jsou v parametrech 7-20 az 1-25
zadany spravné udaje o motoru.

POPLACH 14, Zemni spojeni

Mezi vystupnimi fazemi a zemi dochézi ke svodu, bud' v
kabelu mezi méni¢em kmitoc¢tu a motorem, nebo v motoru
samotném.

Odstrafiovani probléma
. Vypnéte méni¢ kmitoctu a odstrafite poruchu
uzemnéni.

. Zméite odpor motorovych kabell vici zemi a
motoru pomoci méficiho pfistroje, abyste zjistili,
zda nedoslo v motoru k zemnimu spojeni.

. Provedte test proudového cidla.

POPLACH 15, Neshoda hardwaru
Osazeny doplnék neni funkéni v kombinaci s instalovanou
fidici deskou (hardwarové nebo softwaroveé).

Zaznamenejte si hodnoty nasledujicich parametrd a
obratte se na mistniho dodavatele zafizeni Danfoss:
. Parametr 15-40 FC Type.

. Parametr 15-41 Power Section.

. Parametr 15-42 Voltage.

. Parametr 15-43 Software Version.

. Parametr 15-45 Actual Typecode String.
. Parametr 15-49 SW ID Control Card.

. Parametr 15-50 SW ID Power Card.

. Parametr 15-60 Option Mounted.

. Parametr 15-61 Option SW Version (pro kazdy slot
doplrika).

POPLACH 16, Zkrat
V zapojeni motoru nebo v motoru doslo ke zkratu.

Odstraniovani problému
. Vypnéte méni¢ kmitoc¢tu a odstrarite zkrat.

VYSTRAHA/POPLACH 17, Casova prodleva fidiciho slova
Vypadek komunikace s méni¢em kmitoctu.

Vystraha bude aktivni pouze tehdy, pokud

parametr 8-04 Control Timeout Function NENI nastaven na
hodnotu [0] Vypnuto.

Pokud je parametr 8-04 Control Timeout Function nastaven
na [5] Stop a vypnuti, zobrazi se vystraha a méni¢ kmitoc¢tu
dobéhne na nulové otacky k vypnuti a poté vydé poplach.

Odstranovani problému
. Zkontrolujte pfipojeni kabelu sériové komunikace.

. Prodluzte parametr 8-03 Control Timeout Time.
. Zkontrolujte funk¢nost komunikacniho vybaveni.

. Ovérte spravnost instalace z hlediska pozadavku
na EMC.

VYSTRAHA/POPLACH 22, Zvedani - mechanicka brzda
Kdyz je aktivni tato vystraha, na ovlddacim panelu LCP se
zobrazuje typ problému.

0 = Zadana hodnota momentu nebyla dosazena pied
vyprsenim ¢asového limitu.

1 = Pfed vyprSenim ¢asového limitu nebyla zaznamenana
23dnd zpétna vazba brzdy.

VYSTRAHA 23, Chyba interniho ventilatoru

Funkce vystrahy ventilatoru je dalsi funkci ochrany, ktera
kontroluje, zda ventildtor bézi nebo je namontovaén.
Vystrahu ventiladtoru Ize vypnout v parametr 14-53 Fan
Monitor ([0] Vypnuto).

Odstraniovani problému
. Zkontrolujte odpor ventilatoru.

. Zkontrolujte pojistky mékkého naboje.

VYSTRAHA 24, Chyba externiho ventilatoru

Funkce vystrahy ventilatoru je dalsi funkci ochrany, ktera
kontroluje, zda ventildtor bézi nebo je namontovan.
Vystrahu ventildtoru Ize vypnout v parametr 14-53 Fan
Monitor ([0] Vypnuto).

Odstranovani problémi
. Zkontrolujte odpor ventilatoru.

. Zkontrolujte pojistky mékkého naboje.

VYSTRAHA 25, Zkrat brzdného rezistoru

Brzdny rezistor je béhem provozu sledovén. Pokud dojde k
jeho zkratovani, je funkce brzdéni vypnuta a je vydéna
vystraha. Méni¢ kmitoctu stéle pracuje, ale bez funkce
brzdéni. Vypnéte méni¢ kmitoctu a vyménite brzdny
rezistor (viz parametr 2-15 Brake Check).
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VYSTRAHA/POPLACH 26, Mezni hodnota vykonu
brzdného rezistoru

Viykon dodévany brzdnému rezistoru se pocita jako stredni
hodnota po dobu poslednich 120 s béhu. Vypocet je
zalozen na napéti meziobvodu a hodnoté brzdného
odporu nastavené v parametr 2-16 AC brake Max. Current.
Vystraha je aktivni, kdyz je ztratovy vykon brzdného
rezistoru vyssi nez 90 % brzdného vykonu. Pokud byla v
par. parametr 2-13 Brake Power Monitoring nastavena
hodnota [2] Vypnuti, méni¢ kmitoctu vypne, kdyz ztratovy
brzdny vykon dosdhne 100 %.

VYSTRAHA/POPLACH 27, Chyba brzdného stfidaée
Brzdny rezistor je béhem provozu sledovan. Pokud dojde k
jeho zkratovani, je funkce brzdy vypnuta a je vydana
vystraha. Ménic¢ kmitoc¢tu presto dokaze pracovat, protoze
je vsak brzdny tranzistor zkratovan, bude znac¢nd cast
vykonu prendsena na brzdny rezistor, i kdyz neni aktivni.
Vypnéte ménic¢ kmitoctu a odstrarite brzdny rezistor.

Tento poplach nebo vystraha se mize objevit také pfi
prehfati brzdného rezistoru. Svorky 104 a 106 jsou k
dispozici jako vstupy pro brzdné rezistory Klixon; dalsi
informace naleznete v Casti Teplotni spinac brzdného
rezistoru v Pfirucce projektanta.

VYSTRAHA/POPLACH 28, Neuspésna kontrola brzdy
Brzdny rezistor neni pfipojen nebo nepracuje.
Zkontrolujte parametr 2-15 Brake Check.

POPLACH 29, Teplota chladice
Teplota chladice prekrocila maximalni hodnotu. Teplotni
poruchu nelze vynulovat, dokud teplota chladi¢e neklesne
pod urcenou teplotu. Body vypnuti a resetovani zavisi na
vykonu ménice.
Odstranovani problému
Zkontrolujte nasledujici podminky:

. Prilis vysoka okolni teplota

. Kabel motoru je pfilis dlouhy.

. Nedostate¢ny prostor nad a pod méni¢em
kmitoctu.
. Blokovano proudéni vzduchu kolem ménice.

. Poskozeny ventilator chladice
. Znedistény chladi¢
Nahlaseni poplachu zavisi na teploté naméfené cidlem

chladi¢e namontovanym v modulech IGBT.

Odstrafiovani probléma
. Zkontrolujte odpor ventilatoru.

. Zkontrolujte pojistky mékkého naboje.

. Zkontrolujte teplotni ¢idlo modulu IGBT.

POPLACH 30, Chybéjici motorova faze U
Vypadek motorové faze U mezi ménicem kmitoctu a
motorem.

Odstraniovani problému
. Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte
motorovou fazi U.

POPLACH 31, Chybéjici motorova faze V
Vypadek motorové faze V mezi ménicem kmitoctu a
motorem.

Odstranovani problému
. Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte
motorovou fazi V.

POPLACH 32, Chybéjici motorova faze W
Vypadek motorové faze W mezi ménicem kmitoctu a
motorem.

Odstraniovani problému
. Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte
motorovou fazi W.

POPLACH 33, Porucha nabiti
Béhem kratké doby doslo k pfili§ mnoha zapnutim. Nechte
jednotku vychladnout na provozni teplotu.

VYSTRAHA/POPLACH 34, Chyba komunikace se sbérnici
Fieldbus
Nefunguje sbérnice Fieldbus na komunikacni karté.

VYSTRAHA/POPLACH 36, Porucha napajeni

Tato vystraha nebo poplach se aktivuje pouze tehdy,
pokud dojde ke ztraté napajeciho napéti ménice kmitoctu
a parametr 14-10 Mains Failure NENI nastaven na hodnotu
[0] Bez funkce.

Odstranovani problému
. Zkontrolujte pojistky ménice kmitoctu a sitového
napajeni ménice.
POPLACH 38, Vnitini chyba
Kdyz dojde k vnitini chybé, zobrazi se kédové ¢&islo
definované v Tabulka 7.4.

Odstranovani problému
. Vypnéte a zapnéte napdjeni.
. Zkontrolujte, zda je doplnék spravné nainstalovan.

. Zkontrolujte, zda nejsou uvolnéné nebo
nezapojené kabely.

V ptipadé potieby kontaktujte dodavatele zafizeni Danfoss
nebo servis produktll Danfoss. Poznamenejte si kédové
¢islo pro dalsi postup.

Cislo Text

0 Sériovy port nelze inicializovat. Obratte se na
svého dodavatele zafizeni Danfoss nebo na servisni
oddéleni spole¢nosti Danfoss.

256-258 |Udaje v paméti EEPROM vykonové ¢asti jsou
poskozené nebo prilis staré.
512 Udaje v paméti EEPROM ovladaciho panelu jsou

poskozené nebo prilis staré.
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Cislo Text Cislo Text
513 Vlyprsel casovy limit komunikace pfi ¢teni dat z 2315 Chybi verze SW od napajeci jednotky.
paméti EEPROM. 2316 Chybi lo_statepage od napdjeci jednotky.
514 Viyprsel casovy limit komunikace pfi ¢teni dat z 2324 Béhem spousténi byla zjisténa chybna konfigurace
paméti EEPROM. vykonové karty.
515 Rizeni orientované na aplikaci nem(ze rozpoznat 2325 Viykonova karta prestala komunikovat, i kdyz je
data v paméti EEPROM. zapnuto napdjeni.
516 Nelze zapisovat do paméti EEPROM, protozZe je 2326 Po zpozdéni, uréeném pro registraci vykonovych
spustén prikaz zapisu. karet, byla konfigurace vykonové karty oznacena
517 Prikaz zapisu je v ¢asovém limitu. za chybnou.
518 Chyba v paméti EEPROM. 2327 Bylo zaregistrovano pfilis mnoho pozic pro
519 Chybnd nebo neplatna data ¢arového kédu v vykonové karty.
paméti EEPROM. 2330 Informace o vykonech vykonovych karet se
783 Hodnota parametru presahuje min. nebo max. neshoduji.
mezni hodnotu. 2561 Nefunguje komunikace z DSP do ATACD.
1024-1279 | Odeslani telegramu CAN se nezdafilo. 2562 Nefunguje komunikace z ATACD do DSP (stav
1281 Casovy limit flash paméti digitalniho signalového béhu).
procesoru. 2816 Preteceni zasobniku v modulu ovladaciho panelu
1282 Neshoda verze mikro softwaru vykonové casti. 2817 Pomalé ulohy planovace
1283 Neshoda verze dat v paméti EEPROM vykonové 2818 Rychlé ulohy
casti. 2819 VIdkno parametru
1284 Nelze precist verzi softwaru digitalniho signalového 2820 Prete¢eni zasobniku ovl. panelu LCP
procesoru. 2821 Preteceni sériového portu
1299 SW verze dopliku ve slotu A je pfilis stara. 2822 Preteceni portu USB
1300 SW verze doplriku ve slotu B je pfilis stara. 2836 PFilis mala hodnota cfListMempool
1301 SW verze dopliiku ve slotu CO je pfilis stara. 3072-5122 |Hodnota parametru leZi mimo meze.
1302 SW verze dopliiku ve slotu C1 je pfili$ stara. 5123 Doplnék ve slotu A: Nekompatibilita hardwaru s
1315 SW verze doplriku ve slotu A neni podporovana hardwarem ovlddaciho panelu.
(neni povolena). 5124 Doplnék ve slotu B: Nekompatibilita hardwaru s
1316 SW verze dopliiku ve slotu B neni podporovana hardwarem ovladaciho panelu.
(neni povolena). 5125 Doplnék ve slotu CO: Nekompatibilita hardwaru s
1317 SW verze dopliiku ve slotu CO neni podporovana hardwarem ovladaciho panelu.
(neni povolena). 5126 Doplnék ve slotu C1: Nekompatibilita hardwaru s
1318 SW verze dopliiku ve slotu C1 neni podporovana hardwarem ovladaciho panelu.
(neni povolena). 5376-6231 |Malo paméti
1379 Doplnék A nereaguje pfi vypoctu verze platformy.
1380 DoplInék B nereaguje pti vypoctu verze platformy. Tabulka 7.4 Kédova isla pro vnitini chyby
1381 Doplnék CO nereaguje pfi vypoctu verze platformy. .
1382 Doplnék C1 nereaguje pfi vypoctu verze platformy. I?(,)PLACHV 39,’ Cidlo chladice i . -
1536 Byla zaregistrovana vyjimka v fizeni orientovaném Zadna zpétna vazba od tepelného Cidla chladice.
na aplikaci. Informace o ladéni byly zapsany do Signal z tepelného ¢idla IGBT neni na vykonové karté k
ovladaciho panelu LCP. dispozici. Problém m(ze byt na vykonové karté, na karté
1792 Je aktivni modul hlida¢e procesoru DSP. Ladéni dat ovladani hradla nebo na plochém kabelu mezi vykonovou
vykonové ¢asti, data fizeni orientovaného na motor kartou a kartou ovladani hradla.
nebyla pfenesena spravné. VYSTRAHA 40, Pietizeni digitalniho vystupu na svorce 27
2049 [Data vykonové Casti byla restartovana. Zkontrolujte z4téZ pfipojenou ke svorce 27 nebo odstrafte
2064-2072 |HO81x: Byl restartovan doplnék ve slotu x. zkratové spojeni. Zkontrolujte parametr 5-00 Digital /O
2080-2088 [H082x: Doplnék ve slotu x vydal pfikaz spousténi- Mode a parametr 5-01 Terminal 27 Mode.
cekat. VYSTRAHA 41, Pretizeni digitalniho vystupu na svorce 29
2096-2104 | H983x: Doplnék ve slotu x vydal legdlni prikaz Zkontrolujte z&téZ pfipojenou ke svorce 29 nebo odstrante
spousténi-Cekat. zkratové spojeni. Zkontrolujte parametr 5-00 Digital I/0
2304 Nelze ¢ist zadnéd data z paméti EEPROM vykonové Mode a parametr 5-02 Terminal 29 Mode.
casti.
2305 Chybi verze SW od napdjeci jednotky.
2314 Chybi data napéjeci jednotky od napajeci jednotky.
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VYSTRAHA 42, Pretizeni digitalniho vystupu na svorce
X30/6 nebo Pfetizeni digitalniho vystupu na svorce X30/7
U svorky X30/6 zkontrolujte zatéz pfipojenou ke svorce
X30/6 nebo odstrante zkratové spojeni. Zkontrolujte
parametr 5-32 Term X30/6 Digi Out (MCB 101).

U svorky X30/7 zkontrolujte z4téZ pfipojenou ke svorce
X30/7 nebo odstrarite zkratové spojeni. Zkontrolujte
parametr 5-33 Term X30/7 Digi Out (MCB 101).

POPLACH 46, Napajeni vykonové karty
Napajeni na vykonové karté je mimo rozsah.

Existuji tfi napdjeni generovana spinanym zdrojem napajeni
(SMPS - switch mode power supply) na vykonové karté: 24
V, 5V, £18 V. Pfi napdjeni stejnosmérnym napétim 24 V
pomoci doplitku 24V stejnosmérny napéajeci zdroj VLT®MCB
107 jsou monitorovana pouze napajeni 24 V a 5 V. Pfi
napdjeni tiifdizovym sitovym napétim jsou monitorovéna
viechna tfi.

VYSTRAHA 47, Nizké napéti 24V zdroje

Napajeni 24 V DC se méfi na fidici karté. Mize byt pretizen
externi zalozni zdroj 24 V DC. Jinak se obratte na
dodavatele zafizeni Danfoss.

VYSTRAHA 48, Nizké napéti 1,8V zdroje

1,8V zdroj stejnosmérného napéti na fidici karté je mimo

povolené mezni hodnoty. Napajeni se méfi na Fidici karté.
Zkontrolujte, zda neni vadna fidici karta. Je-li instalovana

pfidavna karta, zkontrolujte, zda nedoslo k prepéti.

VYSTRAHA 49, Mezni hodnota otacek

Kdyz otécky nespadaji do rozsahu zadaného v

parametr 4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] a

parametr 4-13 Motor Speed High Limit [RPM], méni¢ zobrazi
vystrahu. Kdyz otacky poklesnou pod mezni hodnotu
zadanou v par. parametr 1-86 Trip Speed Low [RPM] (kromé
spusténi nebo zastaveni), ménic vypne.

POPLACH 50, AMA - kalibrace se nepodafila
Obratte se na svého dodavatele zafizeni Danfoss nebo na
servisni oddéleni spole¢nosti Danfoss.

POPLACH 51, AMA - kontrola jmenovitého napéti a
proudu

Ziejmé je chybné nastaveni napéti motoru, proudu motoru
nebo vykonu motoru. Zkontrolujte nastaveni v parametrech
1-20 az 1-25.

POPLACH 52, AMA - maly jm. p.

Proud motoru je pfilis§ maly. Zkontrolujte nastaveni.
POPLACH 53, AMA, v. motor

Motor je pfilis velky na to, aby bylo mozno provést test
AMA.

POPLACH 54, AMA, m. motor
Motor je pfilis maly na to, aby bylo mozno provést test
AMA.

POPLACH 55, AMA, rozsah p.
Hodnoty parametru motoru jsou mimo pfipustny rozsah.
Test AMA nelze spustit.

POPLACH 56, AMA pieruseno
Test AMA byl prerusen uzivatelem.

POPLACH 57, AMA - vnitini chyba

Zkuste restartovat AMA nékolikrat znovu, dokud se AMA
neprovede. Opakované spusténi mlze zahtat motor na
takovou Uroven, ze se zvysi odpory Rs a Rr. Obvykle to neni
kritické.

POPLACH 58, AMA - vnitini chyba

Obratte se na dodavatele vyrobk( Danfoss.

VYSTRAHA 59, Proudové omezeni

Proud je vyssi nez hodnota nastavend v

parametr 4-18 Current Limit. Zkontrolujte, zda jsou spravné
nastaveny Udaje o motoru v par. 7-20 az 1-25. Zkuste zvysit
mezni hodnotu proudu. Dbejte na to, aby systém pracoval
i pfi zvySené hodnoté spravné.

VYSTRAHA 60, Externi zablokovani

Bylo aktivovano externi zablokovani. Postup obnoveni
normalniho provozu:

1. Privedte na svorku naprogramovanou na externi
zablokovani napéti 24 V DC.

2. Resetujte méni¢ kmitoctu prostfednictvim
2a sériové komunikace
2b  digitélniho V/V
2c  tlacitka [Reset] (Reset)

VYSTRAHA 62, Vystupni kmitoéet pfi maximalni hodnoté
Vystupni kmitocet je vyssi nez hodnota nastavena v
parametr 4-19 Max Output Frequency.

VYSTRAHA 64, Mezni hodnota napéti
Kombinace zatiZzeni a otacek vyzaduje vyssi napéti motoru,
nez je skute¢né napéti stejnosmérného meziobvodu.

VYSTRAHA/POPLACH 65, Prehiati Fidici karty
Teplota ridici karty doséhla hodnoty pro vypnuti 75 °C
(167 °F).

VYSTRAHA 66, Nizka teplota

Méni¢ kmitoctu je pfilis studeny. Vystraha souvisi s
teplotnim ¢idlem v modulu IGBT. Také je mozné dodat do
ménice proud pfi zastaveni motoru nastavenim

parametr 2-00 DC Hold/Preheat Current na 5 % a

parametr 1-80 Function at Stop.

Odstranovani problému
. Zkontrolujte teplotni ¢idlo.

. Zkontrolujte vodi¢ cidla mezi modulem IGBT a
kartou pro ovladani hradla.

POPLACH 67, Konfigurace modulu dopliiku se zménila
Od posledniho vypnuti byl pfiddn nebo odebran jeden
nebo vice volitelnych doplikd. Zkontrolujte, zda je zména
konfigurace umyslna a resetujte ménic.

POPLACH 68, Bezpec¢né zastaveni aktivovano
Byla aktivovana funkce STO.
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Odstrafiovani probléma
. Chcete-li obnovit normalini provoz, privedte na
svorku 37 napéti 24 V DC a potom vyslete signdl
vynulovéni (prostfednictvim sbérnice, digitalniho
vstupu/vystupu, nebo stisknutim tlac¢itka [Reset]
(Reset)).

POPLACH 69, Prehrati vykonové karty
Teplotni ¢idlo na vykonové karté je pfilis teplé nebo pfilis
chladné.

Odstranovani problém
. Zkontrolujte funkci ventildtor( dvirek.

. Zkontrolujte, zda nejsou zaneseny filtry
ventilator dvirek.

. Zkontrolujte, zda je u ménicl s krytim IP21/IP 54
(NEMA 1/12) spravné nainstalovana ucpavkova
deska.

POPLACH 70, Neplatna konfigurace ménice
Ridici karta je nekompatibilni s vykonovou kartou.

Odstranovani problém
. Obratte se na dodavatele s typovym kédem
ménice z typového Stitku a ¢isly soucasti a
zkontrolujte jejich kompatibilitu.

POPLACH 71, PTC 1 Bezpec¢né zastaveni

Funkce Safe Torque Off byla aktivovana pomoci Karty s PTC
termistorem VLT®MCB 112 (pfili§ teply motor). Normalni
provoz Ize obnovit, kdyz doplnék MCB 112 opét pfivede na
svorku 37 napéti z meziobvodu 24 V (kdyz teplota motoru
dosahne prijatelné urovné) a kdyz dojde k deaktivaci
digitdlniho vstupu z doplriku MCB 112. Poté musi byt
odeslan signal resetu (prostfednictvim sbérnice, digitdlniho
vstupu/vystupu nebo stisknutim tlacitka [Reset] (Reset)).

OZNAMENI!

Pokud je povolen automaticky restart, motor se mize po
odstranéni zavady rozbéhnout.

POPLACH 72, Nebezp. chyba

Safe Torque Off (STO) se zablokovanim. Objevily se
neocekavané urovné signalu na svorce Safe Torque Off
(STO) a na digitdlnim vstupu z Karty s PTC termistorem
VLT®MCB 112.

VYSTRAHA 73, Automaticky restart po bezpeé¢ném
zastaveni

Safe Torque Off (STO). Uvédomte si, ze pokud je povolen
automaticky restart, motor se mize po odstranéni zavady
rozbéhnout.

VYSTRAHA 76, Nastaveni napajecich jednotek
Pozadovany pocet napdjecich jednotek neodpovida
zjisténému poctu aktivnich napajecich jednotek. Pfi
vyméné modulu s rdmeckem F se objevi tato chyba, kdyz
vykonové udaje v modulu fidici karty neodpovidaji
zbyvajicim ¢astem ménice kmitoctu. Vystraha se spusti také
v pfipadé, kdyz dojde ke ztraté spojeni s vykonovou
kartou.

Odstranovani problém
. Zkontrolujte, zda je spravné objednaci ¢islo
nahradniho dilu a vykonové karty.

. Musi byt spravné zapojeny 44pinové kabely mezi
MDCIC a vykonovymi kartami.

VYSTRAHA 77, Snizeny vykon

Vlystraha upozoriiuje, Ze méni¢ kmitoctu pracuje v rezimu
snizeného vykonu (tj. s mensim nez povolenym poctem
¢asti invertoru). Tato vystraha bude vygenerovana po
vypnuti a zapnuti, kdyZz je méni¢ kmitoc¢tu nastaven na béh
s mensim poctem invertor( a zlistane zapnuty.

POPLACH 79, Neplatna konfigurace vykonové casti
Vykonové karta ma chybné &islo soucasti nebo neni
nainstalovana. Rovnéz nemusi byt nainstalovan konektor
MK102 na vykonové karté.

POPLACH 80, Ménic byl inicializovan na vychozi hodnotu
Po ru¢nim vynulovani bylo inicializovano vychozi nastaveni
parametrd.

Odstranovani problému
. Odstrarite poplach resetovanim ménice.

POPLACH 81, Poskozené CSIV
V souboru CSIV (Customer Specific Initialisation Values)
jsou chyby syntaxe.

POPLACH 82, Ch. par. CSIV
Souboru CSIV (Customer Specific Initialisation Values) se
nezdafila inicializace parametru.

POPLACH 85, Neb. chyba PB
Chyba sbérnice PROFIBUS/PROFIsafe.

POPLACH 92, Nulovy pratok
V systému byl zjistén stav nulového pratoku.
Parametr 22-23 No-Flow Function je nastaven na poplach.

Odstranovani problémi
. Po odstranéni zdvady odstrarite potize v systému
a resetujte méni¢ kmitoctu.

POPLACH 93, Suché cerpadlo

Stav nulového pratoku v systému s ménicem pracujicim ve
vysokych otackach muze znacit ¢erpadlo pracujici nasucho.
Parametr 22-26 Dry Pump Function je nastaven na poplach.

Odstranovani problémi
. Po odstranéni zavady odstrarite potize v systému
a resetujte méni¢ kmitoctu.

POPLACH 94, Konec krivky

Zpétna vazba je nizsi nez zddana hodnota. Tento stav
muze naznacovat netésnost v systému. Parametr 22-50 End
of Curve Function je nastaven na poplach.

Odstranovani problém
. Po odstranéni zdvady odstrarite potize v systému
a resetujte méni¢ kmitoctu.

POPLACH 95, Pretrzeny pas

Moment je pod Urovni momentu nastaveného pro nulové
zatiZeni, coz znaci pretrzeny femen. Parametr 22-60 Broken
Belt Function je nastaven na poplach.
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Odstranovani problém
. Po odstranéni zavady odstrarite potize v systému
a resetujte méni¢ kmitoctu.

POPLACH 100: Chyba mezni hodnoty procisténi
Béhem provadéni funkce Procisténi doslo k chybé.
Zkontrolujte, zda nedoslo k zablokovani obézného kola
Cerpadla.

VYSTRAHA/POPLACH 104, Porucha smésovaciho
ventilatoru

Cidlo na ventilatoru sleduje, zda se ventilator otaéi pfi
zapnuti ménice kmito¢tu nebo kdykoli je zapnut smésovaci
ventilator. Pokud neni ventildtor v provozu, je ohldsena
chyba. Smé3ovaci ventilator Ize pomoci parametru
parametr 14-53 Fan Monitor nakonfigurovat na vypnuti pfi
vystraze nebo poplachu.

7.5 Odstrariovani problému

Odstranovani problém
. Chcete-li zjistit, zda se vraci stav vystrahy nebo
poplachu, vypnéte a zapnéte ménic¢ kmitoctu.

VYSTRAHA 250, Novy nahr. dil
Doslo k vyméné komponenty ménice. Chcete-li obnovit
normalni provoz, resetujte méni¢ kmitoctu.

VYSTRAHA 251, Novy typ. kéd
Doslo k vyméné vykonové karty nebo jinych komponent a
ke zméné typového kédu.

Odstranovani problému
. Pomoci resetu odstrante vystrahu a obnovte
normalni provoz.

Symptom Mozna pfic¢ina Test Reseni
Chybi napajeni. Viz Tabulka 4.3. Zkontrolujte zdroj napajeni.
Chybi pojistky nebo jsou Vyhledejte mozné pfiiny v popisu prasklych | Dodrzujte uvedend doporuceni.
prasklé, nebo vypadl jistic.. pojistek a vypadlych jistici v této tabulce.
Panel LCP neni napajen. Zkontrolujte, zda je kabel panelu LCP Vyménte vadny kabel panelu LCP nebo
spravné zapojen nebo zda neni poskozen. |propojovaci kabel.
Zkrat na fidicim napéti (svorka |Zkontrolujte, zda je pfivedeno 24V Fidici Zapojte spravné svorky.
12 nebo 50) nebo na Fidicich napéti na svorky 12/13 az 20-39, nebo 10V
Tmavy svorkach. napdjeni na svorky 50 az 55.
displej / bez Pouzivejte vyhradné panel LCP 101 (obj. ¢.
funkce - 130B1124) nebo LCP 102 (obj. ¢.
130B1107).
Chybné nastaveni kontrastu Nastavte kontrast stisknutim tlacitka
- [Status] (Stav) + [A]/[V].
Vadny displej panelu (LCP) Provedte test pomoci riiznych panelt LCP. | Vyménte vadny kabel panelu LCP nebo
propojovaci kabel.
Vadny interni zdroj napéti nebo Obratte se na dodavatele.
SMPS -
Pretizeny zdroj napajeni (SMPS) | Abyste detekovali potize v fidicich kabelech, | Pokud zdstane displej rozsviceny, nastaly
Prerutovand z divodu chybného zapojeni odpojte veskeré Fidici kabely vyjmutim potize v Fidicich kabelech. Zkontrolujte, zda
sobrazeni fidicich vodi¢d nebo zavada v |svorkovnic. nedoslo ke zkratu nebo k chybnému
ménici kmitoctu. zapojeni. Pokud zdstava displej odpojeny,
fidte se postupem pro tmavy displej.
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Symptom Mozna pfic¢ina

Test

Reseni

Servisni vypina¢ je rozpojeny
nebo neni pfipojeny k motoru.

Zkontrolujte, zda je motor pfipojeny a
pfipojeni neni preruseno (servisnim
vypinacem nebo jinym zafizenim).

Pripojte motor a zkontrolujte servisni
vypinac.

Na volitelnou 24V kartu neni
pfivaddéno sitové napdjeni.

Pokud displej funguje, ale neukazuje zadné
vystupy, zkontrolujte, zda do ménice
kmitoctu pfichazi sitové napajeni.

Privedte do ménice sitové napajeni.

Ovladaci panel LCP prestal
fungovat.

Zkontrolujte, zda bylo stisknuto tlacitko
[Off] (Vypnout).

Spustte motor stisknutim tlac¢itka [Auto On]
(Automaticky) nebo [Hand On] (Ru¢né)
(podle aktudlniho provozniho rezimu).

Chybi signdl startu (pohoto-
vostni rezim).

Motor nebézi.

Zkontrolujte, zda je spradvné nastaven
parametr 5-10 Terminal 18 Digital Input pro
svorku 18 (pouzijte vychozi nastaveni).

Nastartujte motor pomoci platného signalu
pro start.

Je aktivni signal volného
dobéhu motoru (Volny dobéh).

Zkontrolujte, zda je sprdvné nastaven
parametr 5-12 Terminal 27 Digital Input pro
svorku 27 (pouzijte vychozi nastaveni).

Privedte napéti 24 V na svorku 27 nebo ji
naprogramujte na hodnotu Bez funkce.

Chybny zdroj signdlu zadané
hodnoty

Zkontrolujte nasledujici body:
o Signal zadané hodnoty: Mistni, dalkova
nebo fizena sbérnici.

e Pevna zadana hodnota.
e Zapojeni do svorek.
e Rozsah svorek.

e Dostupnost signalu zéddané hodnoty.

Naprogramujte spravna nastaveni.
Zkontrolujte parametr 3-13 Reference Site.
Nastavte aktivni pevnou Zddanou hodnotu
ve skupiné parametr( 3-1* Zddané hodnoty.

Mezni hodnota otaceni motoru

Zkontrolujte, zda je sprdvné naprogramovan
parametr 4-10 Motor Speed Direction.

Naprogramujte spravna nastaveni.

Motor se otdci ——
Je aktivni signal reverzace.

Zkontrolujte, zda je naprogramovan piikaz

Deaktivujte signdl reverzace.

Spatnym L .
) reverzace pro svorku ve skupiné parametri
smérem. L
5-1* Digitdini vstupy.
Chybné zapojeni faze motoru - Viz kapitola 5.5 Kontrola rotace motoru.
Chybné nastavené mezni Zkontrolujte omezeni vystupl v Naprogramujte spravné mezni hodnoty.
hodnoty kmitoctu. parametr 4-13 Motor Speed High Limit [RPM],
parametr 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] a
Motor parametr 4-19 Max Output Frequency.
nedosahuje Vstupni signdl zddané hodnoty |Zkontrolujte rozsah vstupniho signalu Naprogramujte spravna nastaveni.

maximalnich
otacek.

nema spravné stanoven rozsah.

zadané hodnoty ve skupindch parametrd
6-0* Rezim analog. V/V a 3-1* Zddané
hodnoty. Zkontrolujte mezni zadané
hodnoty ve skupiné parametri 3-0* Mezni
Zddané hod.

Mozné chybné nastaveni
Nestabilni
otacky motoru

parametru

Zkontrolujte nastaveni vsech parametrd
motoru, véetné vsech nastaveni
kompenzace. V rezimu se zpétnou vazbou
zkontrolujte nastaveni PID.

Zkontrolujte nastaveni ve skupiné
parametrd 1-6* Nast. zdv. na zdt.. V reZimu
uzaviené smycky zkontrolujte nastaveni ve
skupiné parametrd 20-0* Zpétnd vazba.

.. Moznd pfemagnetizace
Motor bézi

nepravidelné.

Zkontrolujte vSechny parametry motoru,
zda jsou nastaveny spravné.

Zkontrolujte nastaveni motoru ve
skupindch parametrii 1-2* Data motoru, 1-3*
Podr. udaje o mot. a 1-5* Nast. nez. na zdt..

Mozné nespravné nastaveni v
. | parametrech brzdy. Pravdé-

Motor nebrzdi e
podobné pfilis kratké doby

dobéhu.

Zkontrolujte parametry brzdy. Zkontrolujte
nastaveni dob rozbéhu nebo dobéhu.

Zkontrolujte skupiny parametrd 2-0% DC
brzda a 3-0* Mezni Zddané hod..
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Symptom Mozna pfic¢ina Test Reseni
Mezifazovy zkrat. V motoru nebo v panelu doslo k mezifa- Odstrante veskeré nalezené zkraty.
zovému zkratu. Zkontrolujte mezifazové
zkraty v motoru a v panelu.
Prasklé Pretizeni motoru Motor je pretizeny. Provedte test pfi spusténi a ovéfte, zda je
i )} proud motoru v ramci hodnot v
vykonové

pojistky nebo
vypnuty jisti¢

technickych udajich. Pokud proud motoru
prevysuje Udaj z typového Stitku pfi plném
zatizeni, snizte zatizeni motoru. Podivejte
se na specifikace pro danou aplikaci.

Volné kontakty.

Provedte kontrolu pred spusténim ohledné
volnych kontakt(.

Dotahnéte volné kontakty.

Potize se sitovym napdjenim

. (viz popis Poplach 4: Vypadek s.
Nesymetrie ,
fdaze).

Zaménte napdjeci kabely pfipojené k ménici
kmitoctu, pozice 1: Ana B, BnaC, CnaA.

Pokud nesymetrickd vétev kopiruje kabel,
znadi to problémy s napdjenim.
Zkontrolujte sitové napdjeni.

sitového — — —
Potize s ménicem kmitoctu
proudu > 3 %

Zaménte napdjeci kabely pfipojené k ménici
kmitoctu, pozice 1: Ana B, BnaC, CnaA.

Pokud nesymetrickd vétev zlstava na
stejné vstupni svorce, znaci to problém s
méni¢em. Obratte se na dodavatele.

Problém s motorem nebo se
zapojenim motoru.

Nesymetrie
sitového

Zaménte motorové kabely, pozice 1: U na V,
VnaW, WnaU.

Pokud nesymetrickd vétev kopiruje
motorovy kabel, znaci to problémy s
motorem nebo se zapojenim motoru.
Zkontrolujte motor a zapojeni motoru.

proudu > 3 % Potize s ménicem kmitoctu
udu o

Zaménte motorové kabely, pozice 1: U na V,
VnaW, WnaU.

Pokud nesymetrickd vétev zlistdva na
stejné vystupni svorce, znaci to problém s
méni¢em kmitoctu. Obratte se na
dodavatele produktl spole¢nosti Danfoss.

Udaje o motoru byly zadané
Potize se nespravne..

zrychlenim u

Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy,
vyhledejte informace v kapitola 7.4 Seznam
vystrah a poplachu.

Prodluzte dobu rozbéhu v par.
parametr 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time.
Zvyste mezni hodnotu proudu v

ménice Zkontrolujte, zda jsou spravné zadany udaje | parametr 4-18 Current Limit. ZvySte mezni
kmitoctu o motoru. hodnotu momentu v parametr 4-16 Torque
Limit Motor Mode.
Potize se Udaje o motoru byly zadané Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy, Prodluzte dobu dobéhu v
zpomalenim u nespravné. vyhledejte informace v kapitola 7.4 Seznam | parametr 3-42 Ramp 1 Ramp Down Time.
Lo vystrah a poplachdi. Zapnéte fizeni prepéti v
kmr:i::;u Zkontrolujte, zda jsou spravné zadany udaje | parametr 2-17 Over-voltage Control.
0 motoru.
Rezonance Vynechejte kritické kmitocty pomoci Zkontrolujte, zda hluk nebo vibrace

Akusticky hluk
nebo vibrace

parametrd ve skupiné parametrii 4-6*
Zakdzané otdcky.

Vypnéte premodulovani v
parametr 14-03 Overmodulation.

Zménte typ spinani a spinaci kmitocet ve
skupiné parametrt 14-0* Spindni stridace.

Zvyste tlumeni rezonance v
parametr 1-64 Resonance Damping.

poklesly na pfijatelnou hodnotu.

Tabulka 7.5 Odstranovani probléma

8
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8 Technické udaje

8.1 Elektrické udaje
8.1.1 Sitové napajeni 1x 200-240 V AC

Typové oznaceni P1K1 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P3K7 | P5K5 P7K5 P15K P22K
Typicky vystup na hfideli [kW] 1,1 1,5 2,2 30 3,7 55 7,5 15 22
Typicky vystup na hfideli pfi 240 V [HP] 1,5 2,0 29 4,0 4,9 7,5 10 20 30
Ochrana 1P20/3asi A3 - - - - - - - -
Ochrana IP21/typ 1 - B1 B1 B1 B1 B1 B2 (@ c2
Ochrana IP55/typ 12 A5 B1 B1 B1 B1 B1 B2 C1 (&)
Ochrana IP66/NEMA 4X A5 B1 B1 B1 B1 B1 B2 C1 (o)
Vystupni proud

Spojity (3x 200-240 V) [A] 6,6 7,5 10,6 12,5 16,7 24,2 30,8 59,4 88
Pferusovany (3x 200-240 V) [A] 73 83 11,7 13,8 18,4 26,6 334 65,3 96,8
Spojity v kVA pfi 208 V [kVA] 2,4 2,7 3,8 4,5 6,0 8,7 11 21,4 31,7
Maximalni vstupni proud

Spojity (1x 200-240 V) [A] 12,5 15 20,5 24 32 46 59 11 172
Pferudovany (1x 200-240 V) [A] 13,8 16,5 22,6 26,4 35,2 50,6 64,9 1221 189,2
Max. prediazené pojistky [A] 20 30 40 40 60 80 100 150 200

Dalsi technické udaje

Max. prarez kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé)

[mm? (AWG)] 0,2-4 (4-10) 10 (7) 35 (2) 50 (1/0) 95 (4/0)

Max. prafez kabelu (sitovy) s vypinatem [mm? 5,26 166 | 166 | 166 | 166 | 16 ©) 25 3) 50 (1/0) 2 x50 (2
(AWG)] (10) x 1/0)? 10
Max. prifez kabelu (sitovy) bez vypinace [mm? 5,26 166 | 166 | 166 | 166 | 166 25 3) 50 (1/0) | 95 @/0)

(AWG)] (10

Izola¢ni teplota kabeld [°C (°F)] 75 75 75 75 75

75 (167) | 75 (167) | 75 (167) | 75 (167)
(167) | (167) | (167) | (167) | (167)

Odhadovana vykonova ztrata® pfi max. jmenovitém
zatizeni [W]¥

U¢innost? 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98

44 30 44 60 74 110 150 300 440

Tabulka 8.1 Sitové napajeni 1x 200-240 V AC, normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty, P1K1-P22K
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8.1.2 Sitové napdjeni 3x 200-240 V AC

Typové oznaceni

PK25

PK37

PK55

PK75

Vysoké/normalni pretizeni”

HO NO

HO NO

HO NO

HO NO

Typicky vystup na hfideli [kW]

0,25

0,37

0,55

0,75

Typicky vystup na hfideli pfi 208 V [hp]

0,34

0,5

0,75

Ochrana 1P20/3asi®
Ochrana IP21/typ 1

A2

A2

A2

Ochrana IP55/typ 12
Ochrana IP66/NEMA 4X

A4/A5

A4/A5

A4/A5

Vystupni proud

Spojity (3x 200-240 V) [A]

24

35

Prerusovany (3x 200-240 V) [A]

3,6 2,6

53 39

Spojity v kVA pfi 208 V [kVA]

0,86

1,26

Maximalni vstupni proud

Spojity (3x 200-240 V) [A]

32

4,1

Prerusovany (3x 200-240 V) [A]

4,8 35

6,2 4,5

Max. predfazené pojistky [Al

10

Dalsi technické udaje

Max. prifez kabelu? (sitovy, motorovy, k brzdé a sdileni
z4téze) [mm? (AWG)]

4,4,4(12,12,12)
(min. 0,2 (24))
6,4,4 (10,12, 12)

Max. prafez kabelu? pro sitovy vypina¢ [mm?* (AWG)]

Odhadovana vykonova ztrata® pfi jmenovitém zatizeni

W (hp))¥

21 (0,03)

29 (0,04)

42 (0,06)

54 (0,07)

U¢innost?

0,94

0,94

0,95

0,95

Tabulka 8.2 Sitové napajeni 3x 200-240 V AC, PK25-PK75

Typové oznaceni

P1K1

P1K5

P2K2

P3KO

P3K7

Vysoké/normélni pretizeni"

HO NO

HO NO

HO NO

HO NO

HO NO

Typicky vystup na hfideli [kW]

1,1

1,5

2,2

30

3,7

Typicky vystup na hfideli pfi 208 V [hp]

1,5

Ochrana 1P20/3asi®
Ochrana IP21/typ 1

A2

A2

A2

A3

A3

Ochrana IP55/typ 12
Ochrana IP66/NEMA 4X

A4/A5

A4/A5

A4/A5

A5

A5

Vystupni proud

Spojity (3x 200-240 V) [A]

6,6

7,5

10,6

12,5

16,7

Pferudovany (3x 200-240 V) [A]

9,9 73

11,3 8,3

15,9 11,7

18,8 13,8

25 18,4

Spojity v kVA pii 208 V [kVA]

2,38

2,70

3,82

4,50

6,00

Maximalni vstupni proud

Spojity (3x 200-240 V) [A]

59

6,8

9,5

11,3

15,0

Prerusovany (3x 200-240 V) [A]

89 6,5

10,2 7,5

14,3 10,5

17,0 12,4

22,5 16,5

Max. predfazené pojistky [Al

20

20

20

32

32

Dalsi technické udaje

Max. prifez kabelu? (sitovy, motorovy, k brzdé a
sdileni zatéze) [mm? (AWG)]

4, 4,4 (12,12, 12)

(min. 0,2 (24))

Max. prafez kabelu? pro odpojeni sité
[mm?] [(AWG)]

6, 4,4 (10,12, 12)

Odhadovana vykonova ztrata® pfi jmenovitém
zatizeni [W (hp)]¥

63 (0,09)

82 (0,11)

116 (0,16)

155 (0,21)

185 (0,25)

U¢innost®

0,96

0,96

0,96

0,96

0,96

Tabulka 8.3 Sitové napajeni 3x 200-240 V AC, P1K1-P3K7
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sdileni zatéze) [mm?] ([AWG])

Typové oznaceni P5K5 P7K5 P11K P15K
Vysoké/normalni pietizeni” HO NO HO NO HO NO HO NO
Typicky vystup na htideli [kW] 3,7 55 55 7,5 7,5 1 1 15
Typicky vystup na hfideli pfi 208 V [hp] 50 7,5 7,5 10 10 15 15 20
IP20/3asi” B3 B3 B3 B4
Ochrana IP21/typ 1
Ochrana IP55/typ 12 B1 B1 B1 B2
Ochrana IP66/NEMA 4X
Vystupni proud
Spojity (3x 200-240 V) [A] 16,7 24,2 24,2 30,8 30,8 46,2 46,2 59,4
Prerusovany (3x 200-240 V) [A] 26,7 26,6 38,7 33,9 49,3 50,8 739 65,3
Spojity v kVA pfi 208 V [kVA] 6,0 8,7 8,7 1,1 1,1 16,6 16,6 214
Maximalni vstupni proud
Spojity (3x 200-240 V) [A] 15,0 22,0 22,0 28,0 28,0 42,0 42,0 54,0
PreruSovany (3x 200-240 V) [A] 24,0 24,2 35,2 30,8 44,8 46,2 67,2 59,4
Max. predfazené pojistky [Al 63 63 63 80
Dalsi technické udaje
IP20 max. prifez kabelu? (sitovy, k brzdé, motorovy a 10,10, - (8, 8, ) 10,10, 8,8, 2 | 10,10, - @ 8, -) 35, - (2, - )
ke sdileni zatéze) [mm? (AWG)]
Ochrana IP21 max. priifez kabelu? (sitovy, k brzdé a

16, 10, 16 (6, 8,6) | 16,10, 16 (6, 8, 6) | 16, 10, 16 (6, 8, 6) 35, -, -(2,--)

Ochrana IP21 max. priifez kabelu? k motoru

, 10, 10, - (8, 8, -) 10,10, -(8,8,-) [ 10,10, -(8,8,-) | 35 25 25(2 4, 4)
[mm?* (AWG)]
Max. prafez kabelu? itovy inac
ax Zprurez abelu? pro sitovy vypinac 16,10, 10 (6, 8, 8) 35 (2)
[mm* (AWG)]
Odhadovana vykonova ztrata® pfi jmenovitém 239 310 371 463 602
239 (0,33) (310 (0,42) 514 (0,7)
zatizeni [W (hp)]? (0,33) (0,42) (0,51) (0,63) (0,82)
Ucinnost® 0,96 0,96 0,96 0,96
Tabulka 8.4 Sitové napajeni 3x 200-240 V AC, P5K5-P15K
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Typové oznaceni P18K P22K P30K P37K P45K
Vysoké/normalni pietizeni” HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
Typicky vystup na hfideli [kW] 15 18,5 18,5 22 22 30 30 37 37 45
Typicky vystup na hfideli pfi 208 V [hp] 20 25 25 30 30 40 40 50 50 60
Ochrana IP20/3asi”) B4 (k] (k] c4 c4
Ochrana IP21/typ 1

Ochrana IP55/typ 12 1 1 1 c2 C2

Ochrana IP66/NEMA 4X

Vystupni proud

Spojity (3x 200-240 V) [A] 59,4 74,8 74,8 88,0 88,0 115 115 143 143 170
Prerusovany (3x 200-240 V) [A] 89,1 82,3 112 96,8 132 127 173 157 215 187
Spojity v kVA pfi 208 V [kVA] 21,4 26,9 26,9 31,7 31,7 41,4 41,4 51,5 51,5 61,2
Maximalni vstupni proud

Spojity (3x 200-240 V) [A] 54,0 68,0 68,0 80,0 80,0 104 104 130 130 154,0
Prerusovany (3x 200-240 V) [A] 81,0 74,8 102 88,0 120 114 156 143 195 169,0
Max. predfazené pojistky [Al 125 125 160 200 250

Dalsi technické udaje

Ochrana IP20 max. praiez kabelu (sitovy, k
brzdé, motorovy a ke sdileni zatéze) 35(2) 50 (1) 50 (1) 150 (300 MCM) 150 (300 MCM)
[mm? (AWG)]

Ochrana IP21, IP55, IP66 max. prarez kabelu

. N 50 (1) 50 (1) 50 (1) 150 (300 MCM) 150 (300 MCM)
(sitovy a k motoru) [mm?] ([AWG])
Ochrana IP21, IP55, IP66 max. prarez kabelu 50 (1) 50 (1) 50 (1) 95 (3/0) 95 (3/0)
(k brzdé a sdileni zatéze) [mm?] ([AWG])

185, 150, 120

Max. prafez kabelu? pro odpojeni [mm?] 50, 35, 35 95, 70, 70

AWG (1,2,2) (3/0, 2/0, 2/0) (350 MCM,
([Awe) n B 300 MCM, 4/0)
Odhadovana vykonova ztrata® pfi 624 845 874 1140 1143 1353

737 (1) | 740 (1) 1400 (1,9) [ 1636 (2,2)

jmenovitém zatizeni [W (hp)]? (0,85) (12 | (1,2) | (1,6) (1,6) (1,8
U¢innost® 0,96 0,97 0,97 0,97 0,97

Tabulka 8.5 Sitové napajeni 3x 200-240 V AC, P18K-P45K

8.1.3 Sitové napdjeni 1x 380-480 V AC

Typové oznaceni P7K5 P11K P18K P37K
Typicky vystup na hfideli [kW] 7,5 11 18,5 37
Typicky vystup na hfideli pfi 240 V [hp] 10 15 25 50
Ochrana IP21/typ 1 B1 B2 ci1 c2
Ochrana IP55/typ 12 B1 B2 C1 c2
Ochrana IP66/NEMA 4X B1 B2 1 c2
Vystupni proud

Spojity (3x 380-440 V) [A] 16 24 37,5 73
Pferudovany (3x 380-440 V) [A] 17,6 26,4 41,2 80,3
Spojity (3x 441-480 V) [A] 14,5 21 34 65
Pferudovany (3x 441-480 V) [A] 154 23,1 37,4 71,5
Spojity v KVA pfi 400 V [KVA] 11,0 16,6 26 50,6
Spojity v KVA pfi 460 V [KVA] 11,6 16,7 27,1 51,8
Maximalni vstupni proud

Spojity (1x 380-440 V) [A] 33 48 78 151
Pferudovany (1x 380-440 V) [A] 36 53 85,5 166
Spojity (1x 441-480 V) [A] 30 41 72 135
Prerusovany (1x 441-480 V) [A] 33 46 79,2 148
Max. predfazené pojistky [A] 63 80 160 250
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Typové oznaceni P7K5 P11K P18K P37K
Dalsi technické udaje

Max. prarez kabelu (sitovy, k motoru a brzdé)

> 10 (7) 35 (2) 50 (1/0) 120 (4/0)
[mm?] ([AWG])
Odhadovana vykonova ztrata® pfi jmenovitém zatizeni [W (hp)]¥ 300 (0,41) 440 (0,6) 740 (1) 1480 (2)
U¢innost® 0,96 0,96 0,96 0,96

Tabulka 8.6 Sitové napajeni 1x 380-480 V AC, normalni pfetizeni 110 % po dobu 1 minuty, P7K5-P37K

8.1.4 Sitové napdajeni 3x 380-480 V AC

Typové oznaceni PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5
Vysoké/normalni pretizeni? HO | NO HO | NO HO NO HO NO HO NO
Typicky vystup na hfideli [kW] 0,37 0,55 0,75 11 1,5
[T:/l:cky vystup na hfideli pfi 460 V 05 075 10 15 20
Ochrana 1P20/3asi® A2 A2 A2 A2 A2
Ochrana IP55/typ 12

Ochrana IP6S/NEMA 4 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/AS
Vystupni proud

Spojity (3x 380-440 V) [A] 13 1,8 2,4 3,0 4,1
Prerugovany (3x 380-440 V) [A] 20 | 14 27 | 20 36 | 26 45 | 33 62 | 45
Spojity (3x 441-480 V) [A] 12 1,6 2,1 2,7 3,4
Prerugovany (3x 441-480 V) [A] 18 | 13 24 | 18 32 | 23 41 | 30 51 | 37
Spojity v kVA pii 400 V [KVA] 0,9 13 1,7 2,1 28
Spojity v kVA pii 460 V [KVA] 0,9 13 1,7 2,4 2,7
Maximalni vstupni proud

Spojity (3x 380-440 V) [A] 1,2 1,6 2,2 2,7 37
Prerusovany (3x 380-440 V) [A] 18 | 13 24 | 18 33 | 24 a1 | 30 56 | 41
Spojity (3x 441-480 V) [A] 1,0 14 1,9 2,7 31
Prerusovany (3x 441-480 V) [A] E R 21 | 15 29 | 2 a1 | 30 47 | 34
Max. predfazené pojistky [Al 10 10 10 10 10

Dalsi technické udaje

Ochrana IP20, IP21 max. priirez
4,4,4(12,12,12)

kabelu? (sitovy, motorovy, k brzdé (min. 0.2 24)

a sdileni zatéze) [mm?] ([AWG])
Ochrana IP55, IP66 max. priifez
kabelu? (sitovy, motorovy, k brzdé 4,4,4(12,12,12)
a sdileni zatéze) [mm?] ([AWG])

Max. prifez kabelu? pro odpojeni

2 6,4,4(10,12,12)
[mm’] ([AWG])

Odhadovana vykonova ztrata®

pfi jmenovitém maximalnim 35 (0,05) 42 (0,06) 46 (0,06) 58 (0,08) 62 (0,08)
zatizeni [W (hp)1¥

U¢innost® 0,93 0,95 0,96 0,96 0,97

Tabulka 8.7 Sitové napajeni 3x 380-480 V AC, PK37-P1K5
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Typové oznaceni P2K2 P3KO0 P4KO0 P5K5 P7K5
Vysoké/normalni pietizeni” HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
Typicky vystup na hfideli [kW] 2,2 3,0 4,0 55 7,5
[T:/l;;;cky vystup na hfideli pfi 460 V 20 40 53 75 10
Ochrana 1P20/3asi® A2 A2 A2 A3 A3
Ochrana IP55/typ 12

A4/A5 A4/A5 A4/A5 A5 A5
Ochrana IP66/NEMA 4X
Vystupni proud
Spojity (3x 380-440 V) [A] 5,6 7,2 10 13 16
Prerugovany (3x 380-440 V) [A] 84 | 62 108 | 79 150 [ 11,0 195 | 143 240 | 176
Spojity (3x 441-480 V) [A] 4,8 6,3 8,2 1 14,5
Prerugovany (3x 441-480 V) [A] 72 | 53 95 | 69 123 [ 90 165 | 12 218 | 160
Spojity v kVA pfi 400 V [KVA] 3,9 5,0 6,9 9,0 11,0
Spojity v KVA pfi 460 V [KVA] 3,8 5,0 6,5 8,8 11,6
Maximalni vstupni proud
Spojity (3x 380-440 V) [A] 5,0 6,5 9,0 11,7 14,4
Prerugovany (3x 380-440 V) [A] 75 | 55 98 | 72 135 [ 99 176 | 129 216 | 158
Spojity (3x 441-480 V) [A] 43 5,7 7.4 9,9 13,0
Prerusovany (3x 441-480 V) [A] 6,5 | 4,7 8,6 | 6,3 11,1 | 8,1 14,9 | 10,9 19,5 | 14,3
Max. prediazené pojistky [A] 20 20 20 30 30
Dalsi technické udaje
Ochrana IP20, IP21 max. priiez

4,4,4(12,12,12)
kabelu? (sitovy, motorovy, k brzdé .
(min. 0,2 (24))
a sdileni zatéze) [mm?] ([AWG])
Ochrana IP55, IP66 max. priifez
kabelu? (sitovy, motorovy, k brzdé 4,4,4(12,12,12)
a sdileni zatéze) [mm?] ([AWG])
Max. prafez kabelu? pro odpojeni 64,4 (10,12, 12)
[mm?] (IAWG])
Odhadovana vykonova ztrata®
pfi jmenovitém maximalnim 88 (0,12) 116 (0,16) 124 (0,17) 187 (0,25) 225 (0,31)
zatizeni [W (hp)1¥
U¢innost® 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97
Tabulka 8.8 Sitové napajeni 3x 380-480 V AC, P2K2-P7K5
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Typové oznaceni

P11K

P15K

P18K

P22K P30K

Vysoké/normalni pietizeni”

HO

NO

NO

HO NO

HO NO HO NO

Typicky vystup na hfideli [kW]

7,5

11

1 15

15 18,5

22,0 22,0 22,0 30

Typicky vystup na hfideli pfi 460 V
[HP]

15

15 20

20 25

30 30 30 40

Ochrana 1P20/3asi”

B3

B3

B3

B4 B4

Ochrana IP21/typ 1

B1

B1

B1

B2 B2

Ochrana IP55/typ 12
Ochrana IP66/NEMA 4X

B1

B1

B1

B2 B2

Vystupni proud

Spojity (3x 380-440 V) [A]

24

24 32

32 37,5

37,5 44 44 61

Pretizeni (60s pretizeni) (3x 380-
440 V) [A]

26,4

384 35,2

51,2

60 48,4 70,4 67,1

Spojity (3x 441-480 V) [A]

21

21 27

27 34

34 40 40 52

PreruSovany (60s pretizeni) (3x
441-480 V) [A]

23,1

33,6 29,7

43,2 374

54,4 44 64 61,6

Spojity v KVA pfi 400 V [kVA]

16,6

16,6 22,2

22,2 26

26 30,5 30,5 42,3

Spojity v KVA pfi 460 V [kVA]

16,7

16,7 21,5

21,5 271

27,1 31,9 31,9 41,4

Maximalni vstupni proud

Spojity (3x 380-440 V) [A]

22

22 29

29 34

34 40 40 55

PretiZzeni (60s pretizeni) (3x 380-
440 V) [A]

24,2

35,2

46,4

54,4 44 64 60,5

Spojity (3x 441-480 V) [A]

19

25 31

31 36 36 47

Prerusovany (60s pretizeni) (3x
441-480 V) [A]

20,9

30,4 27,5

40 34,1

49,6 39,6 57,6 51,7

Max. prediazené pojistky [A]

63

63

63

63 80

Dalsi technické udaje

Ochrana IP21, IP55, IP66 max.
priifez kabelu? (sitovy, k brzdé a
sdileni zatéze) [mm?] ([AWG])

16, 10, 16 (6, 8, 6)

35 --(2,--)

Ochrana IP21, IP55, IP66 max.
priifez kabelu? (motorovy) [mm?]
([AWG])

10, 10~ (8, 8,-)

35, 25,25 (2, 4, 4)

Ochrana IP20 max. priifez kabelu?
(sitovy, k brzdé, k motoru a sdileni
zatéze) [mm?] ([AWG])

10, 10,- (8, 8,-)

35 --(2,--)

Max. prafez kabelu? pro odpojeni
[mm?] ([AWG])

16, 10, 10 (6, 8, 8)

Odhadovana vykonova ztrata®
pfi jmenovitém maximalnim
zatizeni [W (hp)1¥

291 (0,4)

392
(0,53)

392

291 (0,4)
(0,53)

379
(0,52)

465
(0,63)

444
0,61)

525
0,72)

547
(0,75)

739 (1)

U¢innost®

0,98

0,98

0,98

0,98 0,98

Tabulka 8.9 Sitové napajeni 3x 380-480 V AC, P11K-P30K
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Typové oznaceni

P37K P45K

P55K

P75K

P90K

Vysoké/normalni pietizeni”

HO NO HO NO

HO

NO

HO NO

HO NO

Typicky vystup na hfideli [kW]

30 37 37 45

45

55

55 75

75 90

Typicky vystup na hfideli pfi 460 V
[HP]

40 50 50 60

60

75

75 100

100 125

Ochrana IP20/3asi®

B4 a3

a3

ca

c4

Ochrana IP21/typ 1

1 1

1

c2

(@)

Ochrana IP55/typ 12
Ochrana IP66/NEMA 4X

1 1

1

c2

(@)

Vystupni proud

Spojity (3x 380-440 V) [A]

61 73 73 90

90

106

106 147

147 177

Pretizeni (60s pretizeni) (3x 380-
440 V) [A]

91,5 80,3 110 99

135

117

159 162

221 195

Spojity (3x 441-480 V) [A]

52 65 65 80

80

105

105 130

130 160

PreruSovany (60s pretizeni) (3x
441-480 V) [A]

78 71,5 97,5 88

120

116

158 143

195 176

Spojity v KVA pfi 400 V [kVA]

42,3 50,6 50,6 62,4

62,4

73,4

73,4 102

102 123

Spojity v KVA pfi 460 V [kVA]

414 51,8 51,8 63,7

63,7

83,7

83,7 104

103,6 128

Maximalni vstupni proud

Spojity (3x 380-440 V) [A]

55 66 66 82

82

96

96 133

133 161

PretiZzeni (60s pretizeni) (3x 380-
440 V) [A]

82,5 72,6 929 90,2

123

106

144 146

200 177

Spojity (3x 441-480 V) [A]

47 59 59 73

73

95

95 118

118 145

Pferusovany (60s pretizeni) (3x
441-480 V) [A]

70,5 64,9 88,5 80,3

110

105

143 130

177 160

Max. prediazené pojistky [A]

100 125

160

250

250

Dalsi technické udaje

Ochrana IP20 max. prirez kabelu
(sitovy a k motoru) [mm?] ([AWG])

50 (1)

50 (1)

150 (300 MCM)

150 (300 MCM)

Ochrana IP20 max. pritez kabelu k
brzdé a sdileni zatéze
[mm?] ([AWG])

50 (1)

50 (1)

95 (4/0)

95 (4/0)

Ochrana IP21, IP55, IP66 max.
prirez kabelu (sitovy a k motoru)
[mm?] ([AWG])

50 (1) 50 (1)

50 (1)

150 (300 MCM)

150 (300 MCM)

Ochrana IP21, IP55, IP66 max.
prarez kabelu (k brzdé a sdileni
zatéze) [mm?] ([AWG])

50 (1) 50 (1)

50 (1)

95 (3/0)

95 (3/0)

Max. prifez kabelu? pro sitovy
vypinac
[mm? (AWG)]

50, 35, 35
(1,22

95,70, 70
(3/0, 2/0, 2/0)

185, 150, 120
(350 MCM,
300 MCM, 4/0)

Odhadovana vykonova ztrata®
pfi jmenovitém maximalnim
zatizeni [W (hp)]¥

570
(0,78)

698
(0,95)

697

843 (1,1)
(0,95)

891 (1,

2)

1083
(1.5)

1022
(1,4)

1384
(1,9)

1232

1.7) 1474 (2)

U¢innost®

0,98 0,98

0,98

0,98

0,99

Tabulka 8.10 Sitové napajeni 3x 380-480 V AC, P37K-P90K
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Technické udaje

Navod k pouzivani

8.1.5 Sitové napdjeni 3x 525-600 V AC

Typové oznaceni PK75 P1K1 P1K5 P2K2
Vysoké/normalni pretizeni” HO | NO HO NO HO NO HO NO
Typicky vystup na hfideli [kW] 0,75 11 1,5 2,2
Typicky vykon na htideli [HP] 1 1,5 2 3
Ochrana IP20/3asi

Ochrana IP21/typ 1 A3 A3 A3 A3
Ochrana IP55/typ 12 A5 A5 A5 A5
Vystupni proud

Spojity (3x 525-550 V) [A] 1.8 2,6 29 41
Prerusovany (3x 525-550 V) [A] 27 | 20 39 | 29 a4 | 32 62 | 45
Spojity (3x 551-600 V) [A] 17 2,4 2,7 3,9
Prerusovany (3x 551-600 V) [A] 26 | 19 36 | 26 a1 | 30 50 | 43
Spojity v kVA pii 550 V [KVA] 1,7 2,5 2,8 3,9
Spojity v kVA pfi 550 V [kVA] 1,7 24 2,7 39
Maximalni vstupni proud

Spojity (3x 525-600 V) [A] 1,7 2,4 2,7 41
Prerusovany (3x 525-600 V) [A] 2,6 1,9 3,6 2,6 4,1 3,0 6,2 4,5
Max. predfazené pojistky [A] 10 10 10 20

Dalsi technické udaje

Max. erCIFez I’<ab’e|u’2)v(vs|’t’ovy, motorovy, 444 (121212)

k brzzde a sdileni zatéze) (min. 0,2 (24)

[mm?* (AWG)]

Max. prafez kabelu? pro sitovy 644 (1012,12)

vypina¢ [mm? (AWG)]

Odhadovana vykonova ztrata®

pii jmenovitém maximalnim zatizeni 35 (0,05) 50 (0,07) 65 (0,09) 92 (0,13)
W (hp)1¥

Ucinnost®) 0,97 097 0,97 0,97

Tabulka 8.11 Sitové napajeni 3x 525-600 V AC, PK75-P2K2
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Technické udaje VLT® AQUA Drive FC 202

Typové oznaceni P3KO0 P4KO0 P5K5 P7K5
Vysoké/normalni pietizeni” HO NO HO NO HO NO HO NO
Typicky vystup na hfideli [kW] 3,0 4,0 55 7,5
Typicky vykon na hrideli [HP] 4 5 7,5 10
Ochrana IP20/3asi

Ochrana IP21/typ 1 A2 A2 A3 A
IP55/typ 12 A5 A5 A5 A5
Vystupni proud

Spojity (3x 525-550 V) [A] 5,2 6,4 9,5 11,5
Prerusovany (3x 525-550 V) [A] 78 | 57 96 | 70 143 [ 105 173 | 127
Spojity (3x 551-600 V) [A] 49 6,1 9,0 11,0
Prerusovany (3x 551-600 V) [A] 74 | 54 92 | 67 135 | 99 165 | 121
Spojity v kVA pfi 550 V [kVA] 5,0 6,1 9,0 11,0
Spojity v kVA pfi 550 V [kVA] 4,9 6,1 9,0 11,0
Maximalni vstupni proud

Spojity (3x 525-600 V) [A] 52 58 8,6 104
Prerusovany (3x 525-600 V) [A] 7.8 5,7 8,7 6,4 12,9 9,5 15,6 11,4
Max. predfazené pojistky [Al 20 20 32 32

Dalsi technické udaje

Max. prirez kabelu? (sitovy, 444 (121212)

motorovy, k brzdé a sdileni zatéze) (min. 0.2 (24))

[mm? (AWG)]

Max. prafez kabelu? pro sitovy 644 (10,12,12)

vypina¢ [mm? (AWG)]

Odhadovana vykonova ztrata®

pii jmenovitém maximalnim zatizeni 122 (0,17) 145 (0,2) 195 (0,27) 261 (0,36)
(W (hp)1¥

U¢innost® 0,97 0,97 0,97 0,97
Tabulka 8.12 Sitové napajeni 3x 525-600 V AC, P3K0O-P7K5
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Technické udaje

Navod k pouzivani

Typové oznaceni

P11K P15K

P18K

P22K

P30K

P37K

Vysoké/normalni

pretizeniV

HO NO HO NO

HO NO

HO NO

HO NO

HO NO

Typicky vystup na hfideli
[kw]

15 18,5

18,5 22

22 30

30 37

Typicky vykon na hrideli
[HP]

20 25

25 30

30 40

40 50

Ochrana IP20/3asi

B3 B3

B3

B4

B4

B4

Ochrana IP21/typ 1
Ochrana IP55/typ 12
Ochrana IP66/NEMA 4X

B1 B1

B1

B2

B2

C1

Vystupni proud

Spojity (3x 525-550 V) [A]

11,5 19 19 23

23 28

28 36

36 43

43 54

Pferudovany (3x 525-550
V) [A]

18,4 21 30 25

37 31

45 40

58 47

65 59

Spojity (3x 551-600 V) [A]

1 18 18 22

22 27

27 34

34 41

41 52

Pferudovany (3x 551-600
V) [A]

17,6 20 29 24

35 30

43 37

54 45

62 57

Spojity v KVA pfi 550 V
[kVA]

1 18,1 18,1 21,9

21,9 26,7

26,7 34,3

34,3 41,0

41,0 51,4

Spojity v kVA pfi 575 V
[kVA]

1 17,9 17,9 21,9

21,9 26,9

26,9 33,9

33,9 40,8

40,8 51,8

Maximalni vstupni proud

Spojity pfi 550 V [A]

10,4 17,2 17,2 20,9

20,9 25,4

25,4 32,7

32,7 39

39 49

Prerusovany pii 550 V [A]

16,6 19 28 23

33 28

41 36

52 43

59 54

Spojity pfi 575 V [A]

9,8 16 16 20

20 24

24 31

31 37

37 47

PreruSovany pii 575 V [A]

15,5 17,6 26 22

32 27

39 34

50 41

56 52

Max. predfazené pojistky
[A]

40 40

50

60

80

100

Dalsi technické udaje

Ochrana IP20 max. priiez
kabelu? (sitovy, k brzdé, k
motoru a sdileni zatéze)
[mm?] (IAWG])

10, 10—
(8 8-)

35--
2-7-)

Ochrana IP21, IP55, IP66
max. prirez kabelu?
(sitovy, k brzdé a sdileni
zatéze) [mm?] ([AWG])

16, 10, 10
(6, 8, 8)

35--
2--)

Ochrana IP21, IP55, IP66
max. prafez kabelu?
(motorovy) [mm?] ([AWG])

10, 10~
(8 8-)

35, 25,25
(2,4, 4

Max. prirez kabelu? pro
sitovy vypina¢ [mm?
(AWG)]

16, 10, 10
(6, 8, 8)

50, 35, 35
(1,2,2)

Odhadovana vykonova
ztrata®

pfi jmenovitém
maximalnim zatizeni [W
(hp)1¥

220 300 220 300
(0,3) (0,41) (0,3) (0,41)

300 370
(0,41) (0,5)

370 440
(0.5) (0,6)

440 600
(0,6) (0,82)

600

740 (1
(0,82) oM

U¢innost®

0,98 0,98

0,98

0,98

0,98

0,98

Tabulka 8.13 Sitové napajeni 3x 525-600 V AC, P11K-P37K
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Technické udaje

VLT® AQUA Drive FC 202

Typové oznaceni

P45K

P55K

P75K

P90K

Vysoké/normalni pietizeni”

HO

NO

HO

NO

HO

NO

HO

NO

Typicky vystup na hfideli [kW]

37

45

45

55

55

75

75

20

Typicky vykon na hrideli [HP]

50

60

60

75

75

100

100

125

Ochrana IP20/3asi

a

a

c4

c4

Ochrana IP21/typ 1
Ochrana IP55/typ 12
Ochrana IP66/NEMA 4X

Ci1

C1

C2

(@)

Vystupni proud

Spojity (3x 525-550 V) [A]

54

65

65

87

87

105

105

137

Pferudovany (3x 525-550 V) [A]

81

72

98

96

131

116

158

151

Spojity (3x 525-600 V) [A]

52

62

62

83

83

100

100

131

Pferudovany (3x 525-600 V) [A]

78

68

93

91

125

110

150

144

Spojity v kVA pii 525 V [kVA]

51,4

61,9

61,9

82,9

82,9

100

100,0

130,5

Spojity v kVA pii 575 V [kVA]

51,8

61,7

61,7

82,7

82,7

99,6

99,6

130,5

Maximalni vstupni proud

Spojity pti 550 V [A]

49

59

59

78,9

78,9

95,3

95,3

124,3

Prerusovany pii 550 V [A]

74

65

89

87

118

105

143

137

Spojity pfi 575 V [A]

47

56

56

75

75

91

91

119

Prerusovany pfi 575 V [A]

70

62

85

83

113

100

137

131

Max. predfazené pojistky [Al

150

160

225

250

Dalsi technické udaje

Ochrana IP20 max. prafez kabelu
(sitovy a k motoru) [mm?] ([AWG])

50 (1)

150 (300 MCM)

Ochrana IP20 max. prafez kabelu k
brzdé a sdileni zatéze [mm?] ([AWG])

50 (1)

95 (4/0)

Ochrana IP21, IP55, IP66 max. prufez
kabelu (sitovy a k motoru)
[mm?] (IAWG])

50 (1)

150 (300 MCM)

Ochrana IP21, IP55, IP66 max. prufez
kabelu (k brzdé a sdileni zatéze)
[mm?] ([AWG])

50 (1)

95 (4/0)

185, 150, 120
(350 MCM, 300 MCM,
4/0)

50, 35, 35
(1,2,2)

95, 70, 70
(3/0, 2/0, 2/0)

Max. prafez kabelu? pro sitovy
vypina¢ [mm? (AWG)]

Odhadovana vykonova ztrata®

pfi jmenovitém maximalnim zatizeni 740 (1) 900 (1,2) 900 (1,2) | 1100 (1,5) | 1100 (1,5) | 1500 (2) 1500 (2) 1800 (2,5)

W (hp))¥

U¢innost®

0,98 0,98 0,98 0,98

Tabulka 8.14 Sitové napajeni 3x 525-600 V AC, P45K-P90K
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Technické udaje

Navod k pouzivani

8.1.6 Sitové napdjeni 3x 525-690 V AC

Typové oznaceni P1K1 P1K5 P2K2 P3KO0 P4KO0 P5K5 P7K5
Vysoké/normalni pietizeni" Ho [ No [ HO | No [ HO [ No [ HO | No | HO [ No | HO | No | HO | NO
Typicky vystup na hfideli [kW] 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5
Typicky vykon na htideli [HP] 1,5 2 3 4 5 7,5 10
IP20/3asi A3 A3 A3 A3 A3 A3 A3
Vystupni proud
Spojity (3x 525-550 V) [A] 2,1 2,7 3,9 4,9 6,1 9,0 11,0
Prerusovany (3x 525-550 V) [A] 32 [ 23 [ 41 [ 30 [ 59 [43 |74 ][54 ]092]67 [135]099[165]12
Spojity (3x 551-690 V) [A] 1,6 2,2 3.2 45 5,5 7.5 10,0
Prerusovany (3x 551-690 V) [A] 24 [ 18 [ 33| 24 | 48 [ 35 [ 68 [ 50] 8361 [113] 83 [150]110
Spojity v kVA pfi 525 V [kVA] 1,9 2,5 3,5 45 5,5 8,2 10,0
Spojity v kVA pfi 690 V [kVA] 1,9 2,6 38 54 6,6 9,0 12,0
Maximalni vstupni proud
Spojity (3x 525-550 V) [A] 1,9 2,4 35 4,4 55 8,1 9,9
Prerugovany (3x 525-550 V) [A] 29 [ 21 [ 36 | 26 | 53 [ 39 [ 66 [ 48 | 83 [ 61 [122] 89 [149] 109
Spojity (3x 551-690 V) [A] 14 2,0 2,9 4,0 4,9 6,7 9,0
Prerugovany (3x 551-690 V) [A] 21 [ 15 [ 30 [ 22 [ 44 [ 3260 ] 44 ] 7454 [101] 74 [135]099
Dalsi technické udaje
Max. prafez kabelu? (sitovy, 4,4, 4
motorovy, k brzdé a sdileni (12,12, 12)
z4téze) [mm? ([AWG]) (minimalni (24))
Max,. ptt'u“'ez kabelu? pro sitovy 6.4 4
vypinac (10,12, 12)
[mm?] ([AWG])
Odhadovana vykonova ztrata®
pfi jmenovitém maximalnim
zatizeni [W (hp)]¥ 44 (0,06) 60 (0,08) 88 (0,12) 120 (0,16) | 160 (0,22) 220 (0,3) 300 (0,41)
Ucinnost?) 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96
Tabulka 8.15 Kryti A3, sitové napajeni 3x 525-690 V AC IP20/chranéné sasi, P1K1-P7K5
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Technické udaje VLT® AQUA Drive FC 202

Typové oznaceni P11K P15K P18K P22K P30K
Vysoké/normalni pietizeni” HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
Typicky vystup na hfideli pfi 550 V [kW] 59 7,5 7,5 1 1 15 15 18,5 18,5 22
Typicky vystup na hfideli pfi 550 V [hp] 7,5 10 10 15 15 20 20 25 25 30
Typicky vystup na htideli pfi 690 V [kW] 7.5 11 1 15 15 18,5 18,5 22 22 30
Typicky vystup na hfideli pfi 690 V [hp] 10 15 15 20 20 25 25 30 30 40
IP20/3asi B4 B4 B4 B4 B4
IP21/typ 1

IP55/typ 12 B2 B2 B2 B2 B2
Vystupni proud

Spojity (3x 525-550 V) [A] 1 14 14,0 19,0 19,0 23,0 23,0 28,0 28,0 36,0
Pferudovany (60s pretizeni) (3x 525-550 V)

(Al 17,6 154 22,4 20,9 304 25,3 36,8 30,8 44,8 39,6
Spojity (3x 551-690 V) [A] 10 13 13,0 18,0 18,0 22,0 22,0 27,0 27,0 34,0
Pferudovany (60s pretizeni) (3x 551-690 V)

(Al 16 14,3 20,8 19,8 28,8 24,2 35,2 29,7 43,2 37,4
Spojity v kVA pfi 550 V [kVA] 10 13,3 13,3 18,1 18,1 21,9 21,9 26,7 26,7 34,3
Spojity v kVA pfi 690 V kVA] 12 15,5 15,5 21,5 21,5 26,3 26,3 32,3 32,3 40,6
Maximalni vstupni proud

Spojity pfi 550 V [A] 9,9 15 15,0 19,5 19,5 24,0 24,0 29,0 29,0 36,0
Prerusovany (60s pietizeni) pfi 550 V [A] 15,8 16,5 23,2 21,5 31,2 26,4 38,4 31,9 46,4 39,6
Spojity (pfi 690 V) [A] 9 14,5 14,5 19,5 19,5 24,0 24,0 29,0 29,0 36,0
PreruSovany (60s pretizeni) pti 690 V [A] 14,4 16 23,2 21,5 31,2 26,4 38,4 31,9 46,4 39,6
Dalsi technické udaje

Max. prifez kabelu? (sitovy, motorovy, k 35, 25, 25

brzdé a sdileni zatéze) [mm?] ([AWG]) 2, 4,4

Max. prafez kabelu? pro sitovy vypina¢ 16,10,10

[mm?] (IAWG]) (6, 8, 8)

Odhadovana vykonova ztrata®

o - N L 150 220 150 220 220 300 300 370 370 440
pfi jmenovitém maximalnim zatizeni [W
0,2) (0,3) 0,2) (0,3) (0,3) (0,41) | (0,41) (0,5) (0,5) (0,6)

(hp)¥

0,98 0,98 0,98 0,98 0,98

U¢innost?

Tabulka 8.16 Kryti B2/B4, sitové napajeni 3x 525-690 V AC IP20/IP21/IP55 - Sasi/NEMA 1/NEMA 12, P11K-P22K
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Dt

Technické udaje Navod k pouzivani
Typové oznaceni P37K P45K P55K P75K/N75K® P90K/N9OK®
Vysoké/normalni pretizeni" HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
Typicky vystup na hideli pfi 550 V [kW] 22 30 30 37 37 45 45 55 55 75
Typicky vystup na hideli pti 550 V [hp] 30 40 40 50 50 60 60 75 75 100
Typicky vystup na hfideli pfi 690 V [kW] 30 37 37 45 45 55 55 75 75 90
Typicky vystup na hfideli pfi 690 V [hp] 40 50 50 60 60 75 75 100 199 125
IP20/3asi B4 a a D3h D3h
IP21/typ 1
IP55/typ 12 2 2 (@ C2 2
Vystupni proud
Spojity (3x 525-550 V) [A] 36,0 43,0 43,0 54,0 54,0 65,0 65,0 87,0 87,0 105
Prerusovany (60s pretizeni) (3x 525-550 V) [A]| 54,0 47,3 64,5 59,4 81,0 71,5 97,5 95,7 130,5 115,5
Spojity (3x 551-690 V) [A] 34,0 41,0 41,0 52,0 52,0 62,0 62,0 83,0 83,0 100
PreruSovany (60s pretizeni) (3x 551-690 V) [A]| 51,0 45,1 61,5 57,2 78,0 68,2 93,0 91,3 124,5 110
Spojity v kVA pfi 550 V [kVA] 34,3 41,0 41,0 514 514 61,9 61,9 82,9 82,9 100
Spojity v kVA pfi 690 V [kVA] 40,6 49,0 49,0 62,1 62,1 741 741 99,2 99,2 119,5
Maximalni vstupni proud
Spojity pfi 550 V [A] 36,0 49,0 49,0 59,0 59,0 71,0 71,0 87,0 87,0 99,0
Prerusovany (60s pretizeni) pfi 550 V [A] 54,0 53,9 72,0 64,9 87,0 78,1 105,0 95,7 129 108,9
Spojity pfi 690 V [A] 36,0 48,0 48,0 58,0 58,0 70,0 70,0 86,0 - -
Pferusovany (60s pretizeni) pfi 690 V [A] 54,0 52,8 72,0 63,8 87,0 77,0 105 94.6 - -
Dalsi technické udaje
Max. prafez kabelu (sitovy a k motoru) [mm?]
150 (300 MCM)
([AWG])
Max. prarez kabelu k brzdé a sdileni zatéze
[mm?] (IAWG]) % G/0
185, 150, 120

Max. prafez kabelu? pro sitovy vypina¢ [mm? 95 (3/0) (350 MCM. ~
(AWG) 300 MCM, 4/0)
Odhadovana vykonova ztrata®
pfi jmenovitém maximalnim zatizeni [W 600 740 (1) | 740 (1) 900 900 1100 1100 1500 1500 1800

(0,82) (1.2) (1,2) (1.5) (1,5) 2 () (2,5)
(hp)1?
U¢innost® 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabulka 8.17 Kryti B4, C2, C3, sitové napajeni 3x 525-690 V AC IP20/IP21/IP55 - Sasi/NEMA1/NEMA 12, P30K-P75K

Informace o dimenzaci pojistek naleznete v kapitola 8.8 Pojistky a jistice.

1) Vysoké pretizeni (HO) = 150 nebo 160 % momentu béhem 60 s. Normdini pretizeni (NO) = 110 % momentu béhem 60 s.

2) Tri hodnoty maximdlniho prifezu kabelu jsou urceny pro jednoZilovy kabel, pruzny vodic a zapouzdieny pruzny vodic.

3) Plati pro dimenzaci chlazeni ménice kmitoctu. Pokud je spinaci kmitocet zvysen oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztrdty vzrist.
Jsou zahrnuty spotieby oviddaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Udaje o vykonovych ztrdtdch podle normy EN 50598-2 najdete na
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

4) U¢innost méfena pfi jmenovitém proudu. Tridu energetické ucinnosti najdete v kapitola 8.4.1 Okolni podminky. Ztrdty pfi édstecném zatizeni
najdete na www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

5) Méreno pomoci 50m stinéného kabelu motoru pfi jmenovitém zatiZeni a kmitoctu.

6) Kryti A2+A3 Ize zménit na IP21 pomoci konverzni sady. Dalsi informace naleznete také v kapitoldch Mechanickd montdz a Sada kryti IP21/typ
1 v Prirucce projektanta.

7) Kryti B3+B4 a C3+C4 Ize zménit na IP21 pomoci konverzni sady. Dalsi informace naleznete také v kapitoldch Mechanickd montdz a Sada kryti
IP21/typ 1 v Pfirucce projektanta.

8) Kryti pro modely N75K, N9OK jsou D3h pro IP20/5asi a D5h pro IP54/typ 12.

9) Jsou zapotrebi dva vodice.

10) Varianta neni k dispozici v IP21.
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8.2 Sitové napdjeni

Sitové napdjeni (L1, L2, L3)

Napajeci napéti 200-240 V £10 %
Napajeci napéti 380-480 V £10 %
Napajeci napéti 525-600 V +10 %
Napajeci napéti 525-690 V £10 %

Nizké sitové napéti nebo vypadek napdjeni:
Pii nizkém sitovém napéti nebo vypadku napdjeni pokracuje ménic kmitoctu v c¢innosti, dokud napéti meziobvodu neklesne pod
minimdini droveri pro zastaveni. Obvykle to odpovidd 15 % pod nejnizsim jmenovitym napdjecim napétim ménice kmitoctu. Pri

Napajeci kmitocet 50/60 Hz +4/-6 %
Napdjeci zdroj ménice kmitoctu je testovdn v souladu se systémem IEC61000-4-28, 50 Hz +4/-6 %.

Max. do¢asnd nesymetrie mezi fazemi elektrické sité 3,0 % jmenovitého napajeciho napéti
Skutecny ucinik (A) = 0,9 nomindlni hodnoty pfi jmenovitém zatizeni
Relativni G¢inik (cos®) v okoli jednotky (> 0,98)
Spindni na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) < 7,5 kW (10 hp) Maximalné 2krat/min
Spinani na vstupnim napdjeni L1, L2, L3 (zapnuti) 11-90 kW (15-125 hp) Maximalné 1krat/min
Prostfedi v souladu s normou EN 60664-1 Kategorie prepéti lll/stupen znedisténi 2

Jednotka je vhodnd pro pouziti v obvodech nedoddvajicich vice neZz 100 000 A efektivnich (symetricky)
a maximdlné 240/480/600/690 V.

8.3 Vystup motoru a data motoru

Vystupni vykon motoru (U, V, W)

Vystupni napéti 0-100 % napdjeciho napéti
Vystupni kmitocet 0-590 Hz"
Spinani na vystupu Neomezeno
Doby rozbéhu ¢i dobéhu 1-3 600 s

1) Zdvisi na vykonu

Momentova charakteristika, normalni pretizeni

Rozbéhovy moment (konstantni moment) Maximalné 110 % po dobu 1 minuty, jednou za 10 minut?

Momentova pretizitelnost (konstantni moment) Maximalné 110 % po dobu 1 minuty, jednou za 10 minut?

Momentova charakteristika, vysoké pretizeni

Rozbéhovy moment (konstantni moment) Maximalné 150/160 % po dobu 1 minuty, jednou za 10 minut?

Momentova pretizitelnost (konstantni moment) Maximalné 150/160 % po dobu 1 minuty, jednou za 10 minut?

2) Procentudlni hodnota se vztahuje ke jmenovitému momentu ménice kmitoctu, podle vykonu.
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8.4 Okolni podminky

Prostredi

Velikost kryti A

IP20/%asi, IP21/typ 1, IP55/typ 12, IP66/typ 4X

Velikost kryti B1/B2

IP21/typ 1, IP55/typ 12, IP66/typ 4X

Velikost kryti B3/B4 IP20/3asi
Velikost kryti C1/C2 IP21/typ 1, IP55/typ 12, IP66/typ 4X
Velikost kryti C3/C4 IP20/3asi
K dispozici je kryti < velikost kryti A IP21/TYP 1/IP4X horni
Kryti vibra¢niho testu A/B/C 1,09

Max. relativni vihkost

5-95% (IEC 721-3-3; tfida 3K3 (bez kondenzace)) béhem provozu

Agresivni prostiedi (IEC 721-3 -3), bez povrchové Upravy

tfida 3C2

Agresivni prostfedi (IEC 721-3-3), s povrchovou Upravou

tfida 3C3

Testovaci metoda podle IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)

Teplota okoli

Max. 50 °C (122 °F)

SniZeni pFi vysoké teploté okoli, viz kapitola Zvldstni podminky v Pfiruéce projektanta.

Minimalni teplota okoli pfi plném provozu

0°C (32 °F)

Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu

-10 °C (14 °F)

Teplota pfi skladovani/pfepravé

-25 az +65/70 °C (-13 az 149/158 °F)

Maximalni nadmofska vyska bez odlehceni

1 000 m (3 281 stop)

Maximalni nadmofska vyska s odleh¢enim

3 000 m (9 843 stop)

SniZeni pfi vysoké nadmorské vysce, viz kapitola Zvldstni podminky v Prirucce projektanta.

Pouzité normy elektromagnetické kompatibility, emise EN 61800-3
Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost EN 61800-3
Trida energetické G&innosti" IE2

1) NavrZeno podle normy EN50598-2 pri:
. jmenovitém zatizeni
. 90 % jmenovitého kmitoctu
. tovdrnim nastaveni spinaciho kmitoctu

. tovdrnim nastaveni typu spindni

8.5 Specifikace kabel(

Max. délka stinéného/pancéfovaného motorového kabelu

150 m (492 stop)

Max. délka motorového kabelu, nestinény/nepancéfovany

300 m (984 stop)

Maximalni priifez kabel& k motoru, siti, sdileni zatéze a brzdé"

Maximalni prarez vodica k fidicim svorkdm, neohebny kabel

1,5 mm?® nebo 2 x 0,75 mm?* (16 AWG)

Maximalni prirez vodica k fidicim svorkam, pruzny kabel

2

1 mm* (18 AWG)

Maximalni prirez vodi¢l k fidicim svorkdm, kabel s obalenym jadrem

Minimalni prirez vodic¢l k fidicim svorkam

(
(
0,5 mm? (20 AWG)
0,25 mm?* (24 AWG)

1) Dalsi informace najdete v tabulkdch s elektrickymi tdaji v kapitola 8.1 Elektrické tdaje.

Pripojeni k siti je nutné radné uzemnit pomoci svorky 95 (PE) ménice kmitoctu. Prafez zemniciho kabelu musi byt minimalné
10 mm?® (8 AWG) nebo musi byt samostatné zakonéeny 2 sitové vodice podle normy EN 50178. Viz

takékapitola 4.3.1 Uzemnéni . Pouzijte nestinény kabel.

8.6 Ridici vstupy a vystupy a data fizeni

Ridici karta, sériovad komunikace RS485

Cislo svorky

68 (PTX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Cislo svorky 61

Spole¢né pro svorky 68 a 69

Obvod sériové komunikace RS485 je funkéné oddélen od ostatnich centrdlnich obvod( a galvanicky oddélen od napdjeciho

napéti (PELV).
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Analogové vstupy

Pocet analogovych vstupl 2
Cislo svorky 53, 54
Rezimy Napétovy nebo proudovy
Vybér rezimu Pfepinace S201 a S202
Napétovy rezim Prepinac¢ $201/5202 = OFF (U)
Uroven napéti 0-10 V (nastavitelné méritko)
Vstupni odpor, Ri Priblizné 10 kQ
Maximalni napéti 20V
Proudovy rezim Pfepinac¢ $201/5202=0n (I)
Proudovy rozsah 0/4-20 mA (nastavitelné méfritko)
Vstupni odpor, Ri Priblizné 200 Q
Maximalni proud 30 mA
Rozliseni analogovych vstupt 10 bitG (+ znaménko)
Pfesnost analogovych vstupt Maximalni chyba 0,5 % plného rozsahu
Sitka pasma 200 Hz

Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

130BA117.10 r Izolace PELV
+24V — | —
18 —| Rizeni = sit
} 1
i «—> i
] 1
1 Vysoké —
37 — napéti — Motor
]
Funké&ni N 4 i
izolace A 4 1 . . .
— I— Stejnosmerna
RS485 — “—> [~ sbérnice
Obrazek 8.1 Izolace PELV analogovych vstupt
Analogovy vystup
Pocet programovatelnych analogovych vystupt 1
Cislo svorky 42
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4-20 mA
Max. odporové zatizeni proti spole¢né svorce na analogovém vystupu 500 Q
Pfesnost analogového vystupu Maximalni chyba 0,8 % plného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 8 bitl

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Digitalni vstupy

Programovatelné digitaIni vstupy 4 (6)
Cislo svorky 18, 19, 27", 29", 32, 33,
Logika PNP nebo NPN
Uroven napéti 0-24 V DC
UroveRn napéti, logickd 0 PNP <5V DC
Uroven napéti, logicka 1 PNP > 10V DC
Uroven napéti, logickd 0 NPN > 19V DC
UroveRn napéti, logickad 1 NPN <14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri Priblizné 4 kQ

Vsechny digitdIni vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vystup.
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Digitalni vystup

Programovatelné digitalni/pulzni vystupy 2
Cislo svorky 27, 29"
Uroven napéti na digitalnim/kmitoctovém vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotiebi¢ nebo zdroj) 40 mA
Max. zatizeni na kmito¢tovém vystupu 1 kQ
Max. kapacitni zatizeni na kmito¢tovém vystupu 10 nF
Minimalni vystupni kmitocet na kmitoctovém vystupu 0 Hz
Maximalni vystupni kmitocet na kmito¢tovém vystupu 32 kHz
Pfesnost kmitoc¢tového vystupu Maximalni chyba 0,1 % plného rozsahu
Rozliseni kmitoc¢tovych vystupl 12 bitd

1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vstup.
Digitdlini vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Pulzni vstupy

Programovatelné pulzni vstupy 2
Cisla pulznich svorek 29, 33
Maximalni kmitocet na svorkach 29, 33 110 kHz (soumérny)
Maximalni kmitocet na svorkach 29, 33 5 kHz (otevfeny kolektor)
Minimalni kmitocet na svorkach 29, 33 4 Hz
Uroven napéti Viz Digitdlni vstupy
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri Priblizné 4 kQ
Pfesnost pulzniho vstupu (0,1-1 kHz) Maximalni chyba 0,1 % plného rozsahu

Ridici karta, vystup 24 V DC
Cislo svorky 12,13
Maximalni zatizeni 200 mA

Napdjeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV), ale md stejny potencidl jako analogové a digitdini vstupy
a vystupy.

Reléové vystupy

Programovatelné reléové vystupy 2
Cislo svorky Relé 01 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 1-3 (NC), 1-2 (NO) (odporové zatizeni) 240 VAC 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" (indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 240 V AC,02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)V na 1-2 (NO), 1-3 (NC) (odporové zatizeni) 60V DC 1A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" (indukéni zatizeni) 24V DG 0,1 A
Cislo svorky Relé 02 4-6 (rozpinaci), 4-5 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 4-5 (NO) (odporové zatizeni)? 3 400V AC, 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 4-5 (NO) (indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 240 VAC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 4-5 (NO) (odporové zatizeni) 80VDC2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 4-5 (NO) (indukéni zatizeni) 24V DC, 0,1 A
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 4-6 (NC) (odporové zatizeni) 240 VAC, 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 4-6 (NC) (indukéni zatiZeni pfi cosg 0,4) 240 V AC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 4-6 (NC) (odporové zatizeni) 50VDC 2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 4-6 (NC) (indukéni zatizeni) 24V DC 0,1 A
Min. zatiZzeni svorek na 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24V DC, 10 mA, 24 V AC, 20 mA
Prostfedi v souladu s normou EN 60664-1 Kategorie prepéti lll/stupen znedisténi 2

1) IEC 60947, &dsti 4 a 5.

Reléové kontakty jsou od zbytku obvodu galvanicky oddéleny zesilenou izolaci (PELV).
2) Kategorie prepéti |l.

3) Aplikace UL, 300 V AC 2 A.
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Ridici karta, vystup 10 V DC:

Cislo svorky 50
Vystupni napéti 105V 0,5V
Maximalni zatizeni 25 mA

Napdjeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Ridici charakteristiky

Rozliseni vystupniho kmitoctu pfi 0-590 Hz +0,003 Hz
Odezva systému (svorky 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Rozsah regulace rychlosti (bez zpétné vazby) 1:100 synchronni rychlosti
Pfesnost otacek (bez zpétné vazby) 30-4 000 ot./min: Maximalni chyba +8 ot./min

Vsechny fidici charakteristiky jsou zaloZeny na ctyfpélovém asynchronnim motoru.

Viykon fidici karty
Interval vyhledavani 5ms

Ridici karta, sériova komunikace prostfednictvim USB
Standard USB 1.1 (pIna rychlost)
Konektor USB Konektor USB typ ,zafizeni” B

OZNAMENI!

Pfipojeni k pocitaci se provadi prostiednictvim standardniho USB kabelu hostitel/zafizeni.

Pfipojeni USB je galvanicky oddéleno od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Pfipojeni USB neni galvanicky oddéleno od ochranné zemé. Ke konektoru USB na ménici kmitoctu pfipojte pouze
izolovany prenosny pocita¢ nebo pocita¢ nebo izolovany kabel ¢i prevodnik USB.

8.7 Utahovaci momenty kontaktu

Moment [Nem (in-Ib)]
Kryti Sit Motor VS'tej.n. B Brzda Zemé Zemé
pfipojeni
A2 1,8 (16) 1,8 (16) 1,8 (16) 1,8 (16) 3(27) 0,6 (5)
A3 1,8 (16) 1,8 (16) 1,8 (16) 1,8 (16) 3(27) 0,6 (5)
A4 1,8 (16) 1,8 (16) 1,8 (16) 1,8 (16) 3(27) 0,6 (5)
A5 1,8 (16) 1,8 (16) 1,8 (16) 1,8 (16) 3(27) 0,6 (5)
B1 1,8 (16) 1,8 (16) 1,5 (13) 1,5 (13,3) 3(27) 0,6 (5)
B2 4,5 (40) 4,5 (40) 3,7 (33) 3,7 (33) 3(27) 0,6 (5)
B3 1,8 (16) 1,8 (16) 1,8 (16) 1,8 (16) 3(27) 0,6 (5)
B4 4,5 (40) 4,5 (40) 4,5 (40) 4,5 (40) 3(27) 0,6 (5)
C1 10 (89) 10 (89) 10 (89) 10 (89) 3(27) 0,6 (5)
2 14/24 (124/221)V | 14/24 (124/221)V 14 (124) 14 (124) 3(27) 0,6 (5)
a3 10 (89) 10 (89) 10 (89) 10 (89) 3(27) 0,6 (5)
c4 14/24 (124/221)V | 14/24 (124/221)V 14 (124) 14 (124) 3(27) 0,6 (5)

Tabulka 8.18 Utahovaci momenty svorek

1) Pro rGizné prifezy kabel x/y, kde x< 95 mm? (3 AWG) a y= 95 mm?® (3 AWG).
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8.8 Pojistky a jistice

Pouzijte doporucené pojistky nebo jistice na strané napdjeni jako ochranu pro ptipad, Ze by doslo k poruse komponenty
uvnitf ménic¢e kmitoctu (prvni chyba).

OZNAMENI!

Pouziti pojistek na strané napajeni je podminkou pro zajisténi instalaci kompatibilnich s pozadavky norem IEC 60364
(CE) a NEC 2009 (UL).

Doporuceni
. Pojistky typu gG.

. Jistice typu Moeller. Mohou byt pouzity i jiné typy jisti¢ch za podminky, Ze omezi energii dodavanou do ménice
kmitoctu na Uroven rovnou nebo nizsi nez u typl znacky Moeller.

Pouziti doporucenych pojistek a jisti¢l zajistuje mozné poskozeni ménice kmitoctu pouze uvnitit ménice. Dalsi informace
naleznete v Pozndmce k aplikaci Pojistky a jistice.

Pojistky uvedené v kapitola 8.8.1 Shoda s CE az kapitola 8.8.2 Soulad se smérnicemi UL jsou vhodné pro poufziti v obvodech
dodavajicich efektivni proud 100 000 Ams (symetricky), podle jmenovitého napéti ménice kmitoctu. Pfi pouziti spravnych
pojistek bude hodnota jmenovitého zkratového proudu ménice kmitoctu Cinit 100 000 Arms.

8.8.1 Shoda s CE

Kryti Vykon [kW (hp)] Doporucena Doporucena Doporuceny jisti¢ Max. uroven vypnuti
velikost pojistek max. pojistka Moeller [A]
A2 0,25-2,2 gG-10 (0,25-1,5) gG-25 PKZMO0-25 25
(0,34-3) gG-16 (2,2)
A3 3,0-3,7 gG-16 (3) gG-32 PKZMO0-25 25
(4-5) gG-20 (3,7)
A4 0,25-2,2 gG-10 (0,25-1,5) gG-32 PKZMO0-25 25
(0,34-3) gG-16 (2,2)
A5 0,25-3,7 gG-10 (0,25-1,5) gG-32 PKZMO0-25 25
(0,34-5) gG-16 (2,2-3)
9G-20 (3,7)
B1 5,5-11 gG-25 (5,5) gG-80 PKZM4-63 63
(7,5-15) gG-32 (7,5)
B2 15 (20) gG-50 gG-100 NZMB1-A100 100
B3 5,5-11 gG-25 gG-63 PKZM4-50 50
(7,5-15)
B4 15-18 9G-32 (7,5) gG-125 NZMB1-A100 100
(20-24) gG-50 (11)
gG-63 (15)
C1 18,5-30 gG-63 (15) gG-160 (15-18,5) NZMB2-A200 160
(25-40) gG-80 (18,5) aR-160 (22)
gG-100 (22)
2 37-45 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
(50-60) aR-200 (37) aR-250 (37)
c3 22-30 9G-80 (18,5) 9gG-150 (18,5) NZMB2-A200 150
(30-40) aR-125 (22) aR-160 (22)
Cc4 37-45 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
(50-60) aR-200 (37) aR-250 (37)

Tabulka 8.19 200-240 V, kryti A, B a C
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Kryti Vykon [kW (hp)] Doporucena Doporucena Doporuceny jisti¢ Max. uroven vypnuti
velikost pojistek max. pojistka Moeller [A]
A2 1,1-4,0 9G-10 (0,37-3) gG-25 PKZMO0-25 25
(1,5-5) gG-16 (4)
A3 55-7,5 gG-16 gG-32 PKZMO0-25 25
(7,5-10)
A4 1,1-4,0 9gG-10 (0,37-3) 9G-32 PKZMO0-25 25
(1,5-5) gG-16 (4)
A5 1,1-7,5 gG-10 (0,37-3) gG-32 PKZMO-25 25
(1,5-10) 9G-16 (4-7,5)
B1 11-18,5 gG-40 gG-80 PKZM4-63 63
(15-25)
B2 22-30 gG-50 (18,5) gG-100 NZMB1-A100 100
(30-40) gG-63 (22)
B3 11-18 gG-40 gG-63 PKZM4-50 50
(15-24)
B4 22-37 gG-50 (18,5) gG-125 NZMB1-A100 100
(30-50) g9G-63 (22)
gG-80 (30)
(@ 37-55 gG-80 (30) gG-160 NZMB2-A200 160
(50-75) gG-100 (37)
gG-160 (45)
2 75-90 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
(100-125) aR-250 (75)
a3 45-55 gG-100 (37) gG-150 (37) NZMB2-A200 150
(60-75) gG-160 (45) gG-160 (45)
c4 75-90 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
(100-125) aR-250 (75)

Tabulka 8.20 380-480 V, kryti A, B a C
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Kryti Vykon [kW (hp)] Doporucena Doporucena Doporuceny jisti¢ Max. uroven vypnuti
velikost pojistek max. pojistka Moeller [A]
A2 1,1-4,0 gG-10 gG-25 PKZMO0-25 25
(1,5-5)
A3 5,5-7,5 gG-10 (5,5) 9G-32 PKZMO0-25 25
(7,5-10) 9G-16 (7,5)
A5 1,1-7,5 9G-10 (0,75-5,5) gG-32 PKZMO0-25 25
(1,5-10) gG-16 (7,5)
B1 11-18 gG-25 (11) gG-80 PKZM4-63 63
(15-24) gG-32 (15)
gG-40 (18,5)
B2 22-30 9G-50 (22) gG-100 NZMB1-A100 100
(30-40) gG-63 (30)
B3 11-18,5 g9G-25 (11) gG-63 PKZM4-50 50
(15-25) gG-32 (15)
B4 22-37 9G-40 (18,5) gG-125 NZMB1-A100 100
(30-50) 9G-50 (22)
gG-63 (30)
(@] 37-55 gG-63 (37) gG-160 (37-45) NZMB2-A200 160
(50-75) gG-100 (45) aR-250 (55)
aR-160 (55)
2 75-90 aR-200 (75) aR-250 NZMB2-A250 250
(100-125)
c3 45-55 gG-63 (37) gG-150 NZMB2-A200 150
(60-75) gG-100 (45)
Cc4 75-90 aR-160 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
(100-125) aR-200 (75)

Tabulka 8.21 525-600 V, kryti A, B a C

Kryti Vykon [kW (hp)] | Doporucena vel. pojistky Doporucena Doporuceny jisti¢ Max. uroven
max. pojistka Danfoss vypnuti [A]
1,1 (1,5 gG-6 g9G-25 CTI25M 10-16 16
1,5 (2) 9G-6 9G-25 CTI25M 10-16 16
2,2 (3) 9G-6 9G-25 CTI25M 10-16 16
A3 34 gG-10 9G-25 CTI25M 10-16 16
4 (5) gG-10 gG-25 CTI25M 10-16 16
5,5 (7,5) g9G-16 9G-25 CTI25M 10-16 16
7,5 (10) 9G-16 9G-25 CTI25M 10-16 16
11 (15) gG-25 gG-63 - -
- 15 (20) gG-25 gG-63 - -
18 (24) g9G-32 - - -
22 (30) 9G-32 - - -
30 (40) gG-40 - - -
37 (50) 9G-63 gG-80 - -
c2 45 (60) gG-63 gG-100 - -
55 (75) 9G-80 gG-125 - -
75 (100) gG-100 gG-160 - -
G 37 (50) gG-100 gG-125 - -
45 (60) gG-125 9G-160 - -

Tabulka 8.22 525-690 V, kryti A, B a C
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8.8.2 Soulad se smérnicemi UL

Doporucena max. pojistka
Vykon [ Max. Buss- Buss- Buss- | Buss- [ Buss- Buss- | Buss- SIBA Littel- Ferraz- Ferraz- Ferraz-
[kW predi. | mann mann mann | mann | mann | mann | mann RK1 fuse Shawmut | Shawmut | Shawmut
(hp)] [ pojistka | JFHR2 RK1 J T CcC cc CcC RK1 cc RK1 J
[A]
1,1 FNQ- KTK- LP- |5017906-| KLN-
(1,5 15 FWX-15| KTN-R15 | JKS-15 | JIN-15 R-15 R-15 [ CC-15 016 R15 ATM-R15 A2K-15R HSJ15
FNQ- KTK- LP- [5017906-| KLN-
1,5 (2) 20 FWX-20 | KTN-R20 | JKS-20 | JIN-20 R-20 R-20 [ CC-20 020 R20 ATM-R20 A2K-20R HSJ20
FNQ- KTK- LP- [5012406-| KLN-
2,2 (3) 30" FWX-30 | KTN-R30 | JKS-30 | JIN-30 R-30 R-30 [ CC-30 032 R30 ATM-R30 A2K-30R HSJ30
KLN-
3,0 (4) 35 FWX-35| KTN-R35 | JKS-35 [ JIN-35 - - - - R35 - A2K-35R HSJ35
5014006-| KLN-
3,7 (5 50 FWX-50 | KTN-R50 | JKS-50 [ JIN-50 - - - 050 R50 - A2K-50R HSJ50
55 5014006-| KLN-
(7,5 60% [FWX-60 | KTN-R60 | JKS-60 | JIN-60 - - - 063 R60 - A2K-60R HSJ60
7,5 5014006- | KLN-
(10) 80 FWX-80 | KTN-R80 | JKS-80 | JIN-80 - - - 080 R80 - A2K-80R HSJ80
15 FWX- KTN- 2028220-( KLN-
(20) 150 150 R150 [JKS-150 | JIN-150 - - - 150 R150 - A2K-150R HSJ150
22 FWX- KTN- 2028220-( KLN-
(30) 200 200 R200 | JKS-200 | JJN-200 - - - 200 R200 - A2K-200R HSJ200

Tabulka 8.23 1x 200-240 V, kryti A, B a C

1) Siba povolena do 32 A.
2) Siba povolena do 63 A.

Doporucena max. pojistka
Vykon | Max. | Buss- Buss- Buss- Buss- | Buss- | Buss- | Buss- SIBA Littel- Ferraz- Ferraz- Ferraz-
[kW | pfedi.| mann mann mann mann | mann | mann | mann RK1 fuse Shawmut | Shawmut | Shawmut
(hp)] | pojist | JFHR2 RK1 J T cc cc cc RK1 cC RK1 J
ka [A]
7.5 5014006~
(10) 60 FWH-60 | KTS-R60 | JKS-60 | JJS-60 - - - 063 KLS-R60 - A6K-60R HSJ60
2028220-
11 (15)| 80 | FWH-80 | KTS-R80 | JKS-80 | JJS-80 - - - 100 KLS-R80 - A6K-80R HSJ80
FWH- KTS- 2028220-
22 (30)| 150 150 R150 [ JKS-150 | JJS-150 - - - 160 KLS-R150 - A6K-150R HSJ150
FWH- KTS- 2028220-
37 (50)| 200 200 R200 | JKS-200 | JJS-200 - - - 200 KLS-200 - A6K-200R HSJ200

Tabulka 8.24 1x 380-500 V, kryti B a C
. Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KTN.
. Pojistky FWH od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky FWX.
. Pojistky JJS od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky JIN.
. Pojistky KLSR od firmy Littelfuse mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KLNR.

. Pojistky A6KR od firmy Ferraz-Shawmut mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A2KR.
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Navod k pouzivani

Doporucena max. pojistka
Vykon [kW Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
(hp)l Typ RK1" Typ J Typ T Typ CC Typ CC
0,25-0,37 KTN-R-05 JKS-05 JIN-05 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
(0,34-0,5)
0,55-1,1 KTN-R-10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
(0,75-1,5)
1,5 (2) KTN-R-15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
2,2 (3) KTN-R-20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3,0 (4) KTN-R-25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
3,7 (5) KTN-R-30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
55-7,5 KTN-R-50 JKS-50 JIN-50 - - -
(7,5-10)
11 (15) KTN-R-60 JKS-60 JIN-60 - - -
15 (20) KTN-R-80 JKS-80 JIN-80 - - -
18,5-22 KTN-R-125 JKS-125 JIN-125 - - -
(25-30)
30 (40) KTN-R-150 JKS-150 JIN-150 - - -
37 (50) KTN-R-200 JKS-200 JIN-200 - - -
45 (60) KTN-R-250 JKS-250 JIN-250 - - -
Tabulka 8.25 3x 200-240 V, kryti A, B a C
Doporucena max. pojistka
Vykon [kW SIBA Littelfuse Ferraz- Ferraz- Bussmann Littelfuse Ferraz- Ferraz-
(hp)] Typ RK1 Typ RK1 Shawmut Shawmut Typ JFHR2Y JFHR2 Shawmut Shawmut
Typ CC Typ RK12 JFHR2% J
0,25-0,37 5017906-005 KLN-R-05 ATM-R-05 A2K-05-R FWX-5 - - HSJ-6
(0,34-0,5)
0,55-1,1 5017906-010 KLN-R-10 ATM-R-10 A2K-10-R FWX-10 - - HSJ-10
(0,75-1,5)
1,5 (2) 5017906-016 KLN-R-15 ATM-R-15 A2K-15-R FWX-15 - - HSJ-15
2,2 (3) 5017906-020 KLN-R-20 ATM-R-20 A2K-20-R FWX-20 - - HSJ-20
3,0 (4) 5017906-025 KLN-R-25 ATM-R-25 A2K-25-R FWX-25 - - HSJ-25
3,7 (5 5012406-032 KLN-R-30 ATM-R-30 A2K-30-R FWX-30 - - HSJ-30
5,5-7,5 5014006-050 KLN-R-50 - A2K-50-R FWX-50 - - HSJ-50
(7,5-10)
11 (15) 5014006-063 KLN-R-60 - A2K-60-R FWX-60 - - HSJ-60
15 (20) 5014006-080 KLN-R-80 - A2K-80-R FWX-80 - - HSJ-80
18,5-22 2028220-125 KLN-R-125 - A2K-125-R FWX-125 - - HSJ-125
(25-30)
30 (40) 2028220-150 KLN-R-150 - A2K-150-R FWX-150 L255-150 A25X-150 HSJ-150
37 (50) 2028220-200 KLN-R-200 - A2K-200-R FWX-200 L255-200 A25X-200 HSJ-200
45 (60) 2028220-250 KLN-R-250 - A2K-250-R FWX-250 L255-250 A25X-250 HSJ-250

Tabulka 8.26 3x 200-240 V, kryti A, B a C

1) Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KTN.

2) Pojistky A6KR od firmy Ferraz-Shawmut mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A2KR.

3) Pojistky FWH od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky FWX.

4) Pojistky A50X od firmy Ferraz-Shawmut mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A25X.
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Doporucena max. pojistka
Vykon Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
[kW (hp)] Typ RK1 Typ J Typ T Typ CC Typ CC Typ CC
- KTS-R-6 JKS-6 JJs-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1,1-2,2 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10

(1,5-3)

3(4) KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15

4 (5) KTS-R-20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
5,5 (7,5) KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7,5 (10) KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30

11 (15) KTS-R-40 JKS-40 JJs-40 - - -

15 (20) KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - -

22 (30) KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - -

30 (40) KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - -

37 (50) KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 - - -

45 (60) KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 - - -

55 (75) KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 - - -

75 (100) KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 - - -
90 (125) KTS-R-250 JKS-250 JJS-250 - - -
Tabulka 8.27 3x 380-480 V, kryti A, B a C
Doporucena max. pojistka
Vykon SIBA Littelfuse Ferraz- Ferraz- Bussmann Ferraz- Ferraz- Littelfuse
[kW (hp)] Typ RK1 Typ RK1 Shawmut Shawmut JFHR2 Shawmut Shawmut JFHR2
Typ CC Typ RK1 J JFHR2"

- 5017906-006 KLS-R-6 ATM-R-6 A6K-6-R FWH-6 HSJ-6 - -
1,1-2,2 5017906-010 KLS-R-10 ATM-R-10 A6K-10-R FWH-10 HSJ-10 - -
(1,5-3)

3(4) 5017906-016 KLS-R-15 ATM-R-15 A6K-15-R FWH-15 HSJ-15 - -

4 (5 5017906-020 KLS-R-20 ATM-R-20 A6K-20-R FWH-20 HSJ-20 - -
55 (7,5) 5017906-025 KLS-R-25 ATM-R-25 A6K-25-R FWH-25 HSJ-25 - -
7,5 (10) 5012406-032 KLS-R-30 ATM-R-30 A6K-30-R FWH-30 HSJ-30 - -
11 (15) 5014006-040 KLS-R-40 - A6K-40-R FWH-40 HSJ-40 - -
15 (20) 5014006-050 KLS-R-50 - A6K-50-R FWH-50 HSJ-50 - -
22 (30) 5014006-063 KLS-R-60 - A6K-60-R FWH-60 HSJ-60 - -
30 (40) 2028220-100 KLS-R-80 - A6K-80-R FWH-80 HSJ-80 - -
37 (50) 2028220-125 KLS-R-100 - A6K-100-R FWH-100 HSJ-100 - -
45 (60) 2028220-125 KLS-R-125 - A6K-125-R FWH-125 HSJ-125 - -
55 (75) 2028220-160 KLS-R-150 - A6K-150-R FWH-150 HSJ-150 - -
75 (100) 2028220-200 KLS-R-200 - A6K-200-R FWH-200 HSJ-200 A50-P-225 L50-S-225
90 (125) 2028220-250 KLS-R-250 - A6K-250-R FWH-250 HSJ-250 A50-P-250 L50-S-250
Tabulka 8.28 3x 380-480 V, kryti A, B a C

1) Pojistky A50QS od firmy Ferraz-Shawmut mohou nahradit pojistky A50P.
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Doporucena max. pojistka
Vykon Buss- Buss- Buss- Buss- Buss- Buss- SIBA Littelfuse Ferraz- Ferraz-
[kwW mann mann mann mann mann mann Typ RK1 Typ RK1 | Shawmut | Shawmut
(hp)] Typ RK1 Typ J Typ T Typ CC Typ CC Typ CC Typ RK1 J
0,75- KTS-R-5 JKS-5 JJsS-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5 5017906-005 | KLS-R-005 | A6K-5-R HSJ-6
11
(1-1,5)
1,5-2,2 | KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 | KTK-R-10 | LP-CC-10 5017906-010 | KLS-R-010 | A6K-10-R HSJ-10
(2-3)
34 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 | KTK-R-15 [ LP-CC-15 | 5017906-016 | KLS-R-015 | A6K-15-R HSJ-15
4 (5) KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 | KTK-R-20 [ LP-CC-20 | 5017906-020 | KLS-R-020 | A6K-20-R HSJ-20
55 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 | KTK-R-25 [ LP-CC-25 | 5017906-025 | KLS-R-025 | A6K-25-R HSJ-25
(7.5)
7,5 (10) | KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 | KTK-R-30 | LP-CC-30 | 5017906-030 | KLS-R-030 | A6K-30-R HSJ-30
11-15 | KTS-R-35 JKS-35 JJS-35 - - - 5014006-040 | KLS-R-035 | A6K-35-R HSJ-35
(15-20)
18 (24) | KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 - - - 5014006-050 | KLS-R-045 [ A6K-45-R HSJ-45
22 (30) | KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - - 5014006-050 | KLS-R-050 | A6K-50-R HSJ-50
30 (40) | KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - - 5014006-063 | KLS-R-060 | A6K-60-R HSJ-60
37 (50) | KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - - 5014006-080 | KLS-R-075 | A6K-80-R HSJ-80
45 (60) | KTS-R-100 | JKS-100 JJS-100 - - - 5014006-100 | KLS-R-100 | A6K-100-R HSJ-100
55 (75) | KTS-R-125 | JKS-125 JJS-125 - - - 2028220-125 | KLS-R-125 | A6K-125-R HSJ-125
75 KTS-R-150 | JKS-150 JJS-150 - - - 2028220-150 | KLS-R-150 | A6K-150-R HSJ-150
(100)
90 KTS-R-175 | JKS-175 JJS-175 - - - 2028220-200 | KLS-R-175 | A6K-175-R HSJ-175
(125)
Tabulka 8.29 3x 525-600 V, kryti A, B a C
Doporucena max. pojistka
Vykon Max. Bussmann | Bussmann | Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz- Ferraz-
[kW velikost E52273 E4273 E4273 E180276 E81895 Shawmut Shawmut
(hp)] predifaze- | RK1/JDDZ J/JbDZ T/JDDZ RK1/JDDZ RK1/JDDZ E163267/E2137 E2137
né RK1/JDDZ J/HS)
pojistky
[A]
11-15 30 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 5017906-030 KLS-R-030 A6K-30-R HST-30
(15-20)
22 (30) 45 KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 5014006-050 KLS-R-045 A6K-45-R HST-45
30 (40) 60 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 5014006-063 KLS-R-060 A6K-60-R HST-60
37 (50) 80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 5014006-080 KLS-R-075 A6K-80-R HST-80
45 (60) 90 KTS-R-90 JKS-90 JJS-90 5014006-100 KLS-R-090 A6K-90-R HST-90
55 (75) 100 KTS-R-100 JKS-100 JJs-100 5014006-100 KLS-R-100 A6K-100-R HST-100
75 (100) 125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 2028220-125 KLS-150 A6K-125-R HST-125
90 (125) 150 KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 2028220-150 KLS-175 A6K-150-R HST-150

Tabulka 8.30 3x 525-690 V, kryti B a C
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8.9 Jmenovité vykony, hmotnost a rozméry

Velikost kryti [kW (hp)] A2 A3 A4 A5
3x 525-690 V T7 - - - -
3x 525-600 V T6 - 07575 - 0,75-7.5 (1-10)
(1-10)
5,5-7,5 0,37-4,0 0,37-7,5 (0,5-
3x 380-480 V T4 0,37-4,0 (0,5-5)
(7,5-10) (0,5-5) 10)
1x 380-480 V 4 - - 111-40 -
(1,5-5)
0,25-2,2 (0,34- | 0,25-3,7 (0,34~
3x 200-240 V T2 0,25-3,0 (0,34-4) 3,7 (0,5) 3) 5)
1x 200-240 V S2 - 1,1 (1,5) 1,1-2,2 (1,5-3) 1,1 (1,5)
P 20 21 20 21 55/66 55/66
NEMA Sasi Typ 1 Sasi Typ 1 Typ 12/4X Typ 12/4X
Vyska [mm (palce)]
Vyska zadni desky AV 268 (10,6) | 375 (14,8) | 268 (10,6) | 375 (14,8) 390 (15,4) 420 (16,5)
Vyska s oddélovaci destickou pro kabely
L A | 374 (147) - 374 (14,7) - - -
sbérnice Fieldbus
Vzdalenost mezi montaznimi otvory a 257 (10,1) | 350 (13,8) | 257 (10,1) | 350 (13,8) 401 (15,8) 402 (15,8)
Sitka [mm (palce)]
Sitka zadni desky B 90 (3,5) 90 (3,5) 130 (5,1) 130 (5,1) 200 (7,9) 242 (9,5)
Sitka zadni desky s jednim dopliikem C B 130 (5,1) 130 (5,1) 170 (6,7) 170 (6,7) - 242 (9,5)
Sitka zadni desky se dvéma doplitky C B 90 (3,5) 90 (3,5) 130 (5,1) 130 (5,1) - 242 (9,5)
Vzdalenost mezi montaznimi otvory b 70 (2,8) 70 (2,8) 110 (4,3) 110 (4,3) 171 (6,7) 215 (8,5)
Hloubka? [mm (palce)]
Bez desky A/B C 205 (8,1) 205 (8,1) 205 (8,1) 205 (8,1) 175 (6,9) 200 (7,9)
S montazni deskou A/B C 220 (8,7) 220 (8,7) 220 (8,7) 220 (8,7) 175 (6,9) 200 (7,9)
Otvory pro Srouby [mm (in)]
d 8,0(0,31) | 80(031) | 80(0,31) | 80(0,31) 8,25 (0,32) 8,2 (0,32)
d 211 (0,43) | 211 (043) | 211 (0,43) | 211 (0,43) 212 (0,47) 212 (0,47)
e 25,5 (0,22) | 5,5 (0,22) | ©5,5 (0,22) | 5,5 (0,22) 26,5 (0,26) 26,5 (0,26)
f 9 (0,35) 9 (0,35) 9 (0,35) 9 (0,35) 6 (0,24) 9 (0,35)
Maximalni hmotnost [kg (Ib)] 49(108) | 53(11,7) | 6,6 (14,6) 7 (15,4) 9,7 21,4 14 (31)
1) Informace o hornich a dolnich montaznich otvorech najdete na Obrdzek 3.4 a Obrdzek 3.5.
2) Hloubka kryti se méni podle nainstalovanych doplikd.
Tabulka 8.31 Jmenovité vykony, hmotnost a rozméry, kryti A2-A5
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Navod k pouzivani

Velikost kryti [kW (hp)] B1 B2 B3 B4 c1 c2 c3 Cc4
11-30 37-90
3x 525-690 V T7 - - - - - -
(15-40) (50-125)
75-90
11-18,5 22-30 11-18,5 22-37 37-55 75-90 45-55
3x 525-600 V T6 (100-
(15-25) (30-40) (15-25) (30-50) (50-75) | (100-125) | (60-75) 125)
75-90
11-18,5 22-30 11-18,5 22-37 37-55 75-90 45-55
3x 380-480 V T4 (100-
(15-25) (30-40) (15-25) (30-50) (50-75) | (100-125) | (60-75) 125)
1x 380-480 V S4 7,5 (10) 11 (15) - - 18 (24) 37 (50) - -
5,5-11 5,5-11 15-18,5 18,5-30 37-45 22-30 37-45
3x 200-240 V T2 15 (20)
(7,5-15) (7,5-15) (20-25) (25-40) (50-60) (30-40) | (50-60)
1,5-3,7
1x 200-240 V S2 (2-5) 7,5 (10) - - 15 (20) 22 (30) - -
21/55/66 | 21/55/66
IP 21/55/66 21/55/66 20 20 T T 20 20
- . yp yp o Eoci
NEMA Typ 1/12/4X  |Typ 1/12/4X S S S S
P P ol S ax | 1208 ast @l
Vyska [mm (palce)]
550
Vyska zadni desky AD 480 (18,9) 650 (25,6) | 399 (15,7) | 520 (20,5) | 680 (26,8) | 770 (30,3) 217) 660 (26)
Vyska s oddélovaci desti¢ckou pro 630 800
Lo A - - 419 (16,5) | 595 (23,4) - -
kabely sbérnice Fieldbus (24,8) (31,5)
Vzdalenost mezi montaznimi 521 631
a 454 (17,9) 624 (24,6) | 380 (15) [ 495 (19,5) | 648 (25,5)| 739 (29,1)
otvory (20,5) (24,8)
Sitka [mm (palce)]
. 308 370
Sitka zadni desky B 242 (9,5) 242 (9,5) 165 (6,5) | 231 (9,1) [308 (12,1)| 370 (14,6)
(12,1) (14,6)
Sitka zadni desky s jednim 308 370
. B 242 (9,5) 242 (9,5) 205 (8,1) | 231 (9,1) |308 (12,1) [ 370 (14,6)
doplikem C (12,1) (14,6)
Sitka zadni desky se dvéma 308 370
. B 242 (9,5) 242 (9,5) 165 (6,5) | 231 (9,1) [308 (12,1)| 370 (14,6)
dopliky C (12,1) (14,6)
Vzdalenost mezi montaznimi 270
b 210 (8,3) 210 (8,3) 140 (5,5) | 200 (7,9) [272 (10,7)| 334 (13,1) 330 (13)
otvory (10,6)
Hlooubka?[mm (palce)]
333 333
Bez desky A/B C 260 (10,2) 260 (10,2) | 248 (9,8) | 242 (9,5) 310 (12,2)| 335 (13,2) (13.1) (13.1)
oo 333 333
S montazni deskou A/B C 260 (10,2) 260 (10,2) | 262 (10,3) | 242 (9,5) 310 (12,2) | 335 (13,2) 13.1) (13,1)
Otvory pro Srouby [mm (in)]
C 12 (0,47) 12 (0,47) 8 (0,32) - 12 (0,47) | 12 (0,47) - -
d 219 (0,75) 219 (0,75) 12 (0,47) - 219 (0,75) | @19 (0,75) - -
8,5
e 29 (0,35) 29 (0,35) | 6,8 (0,27) | 85 (0,33) | @9 (0,35) | @9 (0,35) |85 (0,33) 0.33)
17
f 9 (0,35) 9(0,35) 7,9 (0,31) | 15(0,59) | 9.8 (0,39) [ 9.8 (0,39) | 17 (0,67) 067)
Maximalni hmotnost [kg (Ib)] 23 (51) 27 (60) 12 (26,5) | 23,5(52) | 45 (99) 65 (143) | 35 (77) |50 (110)
1) Informace o hornich a dolnich montaznich otvorech najdete na Obrdzek 3.4 a Obrdzek 3.5.
2) Hloubka kryti se méni podle nainstalovanych doplrikd.
Tabulka 8.32 Jmenovité vykony, hmotnost a rozméry, kryti B1-B4, C1-C4
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9 Dodatek

9.1 Symboly, zkratky a konvence

°C Stupné Celsia

°F Stupné Fahrenheita

AC Sttidavy proud

AEO Automaticka optimalizace spotieby energie
AWG American wire gauge

AMA Automatické prizptsobeni motoru
DC Stejnosmérny proud

EMC Elektromagneticka kompatibilita
ETR Elektronické tepelné relé

fmN Jmenovity kmitocet motoru

FC Méni¢ kmitoctu

Iinv Jmenovity vystupni proud invertoru
lLm Proudové omezeni

IMN Jmenovity proud motoru

IviT,MAx Maximalni vystupni proud

IviTN Jmenovity vystupni proud doddvany ménicem kmitoctu
IP Ochrana proti vniknuti

LCP Ovlddaci panel

MCT Motion Control Tool

ns Synchronni otacky motoru

PMN Jmenovity vykon motoru

PELV Ochranné, velmi nizké napéti

PCB Deska s plosnymi spoji

Motor s PM Motor s permanentnimi magnety
PWM Modulace $itkou pulzl

OT./MIN Otéacky za minutu

Regen Generatorové svorky

Tum Mezni hodnota momentu

UmN Jmenovité napéti motoru

Tabulka 9.1 Symboly a zkratky

Konvence
Cislované seznamy oznacuji postupy. Seznamy s odrazkami oznacuiji jiné informace.

Kurziva oznacuje:

. Ktizovy odkaz

o Odkaz

. Nazev parametru

. Néazev skupiny parametri

. MozZnost parametru
. Poznamka pod carou

Vsechny rozmérové nakresy jsou v [mm] (in).

9.2 Struktura menu parametri

OZNAMENI!

Dostupnost nékterych parametra zavisi na hardwarové konfiguraci (nainstalovanych dopliicich a jmenovitém vykonu).

78 Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena. MG20MD48



Navod k pouzivani

Dodatek

nJl|Y BIURISUOY BAOSED ‘€S BYIOAS
eqzen eulddz/'y 'z 'SAA ‘€S BYIOAS
eqzeA euladz/y 'z B)ZIU ‘€S BIOAS
pnoud £[3A ‘€S exIoAS

pnoud £jew ‘€S e3IOAS

nodeu 9)0SAA ‘€S BYIOAS

nadeu 9%ziu ‘gg eXI0AS

€5 dmsa £nobojeuy

AInu junodesd Aasjpoid dnosel adyun4
Ajnu Junodeid Ars|poid anosep eqoq
A/A ‘Hojeue wizay

3sAA/dn)sA “Jeuy

|

'sep ‘ApaJd ‘9/0€X ‘As ‘dnishA Juzind
PIWIRYS Judz)) ‘9/0€X "As ‘dnmishA Juzjnd
uwi| se "Apayd ‘6z “As ‘dnisAA jusing
1PIUIRQS JudzZl) ‘67 As ‘dMIsAA Jusing
nwi| sep ‘Apad ‘£z “As ‘dnisfa Jusing
PIUIRQS 1UdZl ‘LT “AS ‘dmISAA Jusing
1PIWIRQS Judzl) “1sAA dn03jR1 e *Big
PIUIRgs JuszZly

niojezuspuoy 4Hy Jusfodiid jugpzodz
(A Aqyidoq) suondo 0/1

9/0€X 'AS “ISAA oyluzind “wy "xey
15AA *Ind "woid ‘9/0EX BYIOAS

6¢ "As ‘ndnisfa oylusind 1901w “Xep
ndnisAA "sindwi euudwoid ‘67 BYIOAS
£T "As ‘ndnisAA oyusind 1901wy Xepy
ndnisfa “sjndwi euuwoid ‘£z eXI0AS
dnisA Jusing

€€ 2 Ny 'sindwi eyueISUOY eAOSE)
eqzen "dz/upoy "pez ‘sAA ‘€€ eYIOAS
eqzeA euladz/y 'z B)ZIU ‘€€ BYIOAS
1920w ANOSAA ‘€€ BYIOAS

19201} AYZIN ‘EE BYIOAS

6 "2 NIy ‘s|ndwi elueISUOY BAOSE)
eqzeA "dz/upoy "pez ‘sAA ‘6 BYIOAS
eqzeA dz/'upoy "pez ejziu ‘67 eXI0AS
1901w ANOSAA ‘67 BYIOAS

1201w} £fZJu ‘67 BYIOAS

dnisa jusind

313y nnudAa jugpzodz

919y ‘nnudez jugpzodz

924 aduNn4

919y

(Lot

gDW) dniska JujeubIp ‘£/0EX BXIOAS
(Lol

gOW) dnmiskn Jujeubip ‘9/0€X BHIOAS
dnisAa 1BIP ‘67 BYIOAS

dnisfa Jujenbip ‘£z eIoAS

Admis£a Jujenbia
BIp ‘€L/9tX eYI0AS
BIp ‘LL/9vX BYI0AS
1Q ‘6/9VX ENIOAS
[eUBIQ ‘L/9¥X e)I0AS
dnisa jujenbiq ‘s/9pX eMoAs
dnisa Jujenbiq ‘s/9pX eMoAS
dnisa JujeuBIP ‘1/9tX eXI0AS

89-§
99-§
§9-S
€9-9
9-S

%9-§

JuSAR)SEZ SUDdZA] ‘/LE BYIOAS

dnisa Jujeubiq ‘g€ exIonS

dnisa jujeubiq ‘ce MIOoAS

dnisa JujenBip ‘67 e3I0AS

dnisa Jujeubip ‘£z exions

dnisa Jujeubiq ‘6L BXIOAS

dnisa jujeubip ‘gL eI0AS

Adnisa jujenbiq

Wizay ‘67 BYIOAS

WIZay ‘LT eNIOAS

NA Yiueubip wizay

N/A ‘[e361p wizay

dnisAa/dnisa “6ig

1uszeydqo

oyydirewoineojod juaneiseN

[zH] op Ape10 Suezexez

[ulw/10] op Aye10 duezesez

[zH] po AfRe10 duezexez

[ulw/10] po AYelo duezexez
K10 duezeyez

niojow 1zey PIRGAYD 1id ad3uUN4
eqzen eulddz eyosAA reyesisAn
eqzen eulddz exziN :eyenskp
eloupoy euepez e0sAA :eyenskp
el0UPOY BUBPEZ BXZIN ‘BYensAA
£32e10 NOSAA :eyensAp

Axe1o Mziu eyeiishp

pnoid AyaA eyensip

pnoid Kjew :eyensAp

AyensAa 3seN

1900wy JudnisAa “xep

‘WO 9A0pNoId

wizas Ajpuolessuab oid muswow zapy
wizas Aspuojow oid nuswWow za
[zH] niojow AX2e10 JujeWIXel
[ulw/10] niojow AXPL10 JUjRWIXey
[zH] n1oj0w A4Re10 JujewIUIN
[ulw/10] niolow A3Re10 JujpWIUIN
NJOJOW JUPLI0 JWS

nJojow JuszawQ
Ayensfp/iuszawQ

Adwes juppzodz

Z3W Jujewiuiiy

ZdW JujeWIXe|y

juafedeu jusnouqQ
ny2qop/nyqzos eqoqQ

n3j0J3 1SONI|9A

nawopuayod ‘Big

NYQqop eqop uaidAez

[zH]

Adwels Aype10 uauoy ‘exdepy euipdz
[ulw/10] Adwel

1DUOY Bu NJUAA 3jonuoy ud ARe10
nyaqop eqop ‘exdepy puigdz
NYaqzo4 eqop |u291e30d

Juaneysez wid|ydAi 11d nygop eqoq

61-S
8L-

8G-v
LSV
95t
SS-¥
vS-v
€S
S5
LS-¥
0S-v
*S ¥
6Lt
8l-v
VAN 7
9l-v
vi-v

£l-v Apzig 4T

44
Ll-¥
olL-¥

98-€
G8-€
¥8-€
18-€

10 15Uy ld NYGop/nyqzol eqoQ
Adwe jsjeq

nyaqop eqop ‘g edwey
nyaqzos eqop ‘z edwey

Z edwey

nyaqop eqop ‘| edwey
nyaqzos eqop ‘| edwey

| edwey

[ulw/10] 10 “Isuoy

Aoupoy suepez ¢ foipz
Aoupoy puepez ¢ foipz
fioupoy puepez | foipz
2IOUPOY "PEZ JUAIIB[DI BUAD
Kyoupoy suepez oisiy

[zH] 10 "15U0Yy

€l0UpoY "pez RUA
Kyoupoy suepez

Aioupoy duepez axjung
eloUPOY BURPEZ "XB\
210UPOY BUBPEZ JUjRWIUIN

"poy uepez Juzay

Adwey/ upoy ‘pez

nadayd Juaziy

Apziq ns pnoid "xep

Apziq ejonuoy

Apziq nuoyAA Jueropals

(M) uosiAn Aupziq Juzay

(Awyo) J03s1zas Aupzig

Apziq adyun4

Apziq 3y *6aduz

Juenoyed eqoQ

pnoud joenoxied

[zH] Apziq DQ Axer0 peuids
[ulw/10] Apzig DA Ayel0 1oeulds
lugpziq 1Xd eqoq

pnoid Aupziq HQg

1yapayd pnoid/pnoud dQ Auzipid
epziq 5d

Y13 X31v hpnoud sdejodisiu|

Y13 X31V ni0)wy adejodiaiu]

413 X31v npnoid

RI0UPOY JUZaW 1NAY 33810 JUSZIUS
nioisiwiel foipz

NJOJOW JOIR|IIUBA JUISIX]

niojow eueiydo eujadal

niojow ejojdap

[zH] nnudAA oid Aype10 JujewIUIN
[ulw/10] nudAA oid Ax2e30 JujRWIUIN
[zH] 'sez 1id 12juny oad Aye10 Uy
[utw/10] -3sez 1id 124 oad 10 Uy
Juanelsez 1Jd adyun4

JudAR)SEZ ‘)SeN

‘dAn

op nJosaidwoy NYqzos eqop “Xe
[zH] nuels 1id adwioy 10 “Xep
[utw/30] nyels 11d adwoy 10 Xep
ueys Awia

nyaqgzou ud axjung

08-€ nlels Jugpzodz
%8-€ d nuels wizay
5-€ n}iels JudAelseN
LS-€ yexRelo yafziu ud pnoud uiy
%G§-€  92URUOZ3J JUSWIN[} BIUBISUOY BAOSE)
w-€ 9dUBUOZAI JUBWIN||
Lb-€  NZnpjs 32ezusdwoy eIURISUOY BAOSE)
«b-€ nznpys axezuadwoy
61-€ 10 YoAxjosAn 11d 9z1ez adezuadwoy
L1-€ 30 Ydfyzju 1ud Juazjiez adezusdwioy
91-€ ‘JZ BU ‘ABZ “)SEN

Gl-€  nuels wawid| iid nsind '1sa3 1900wy

1€ nuels wawid| ud nsjnd 11531 pnoud
€l-€ 4 - J/A eqnsuaeIRYD
LL-€ A - 3/ eqisuepeieyd
oL-€ [zH] "ubew ‘wiou oid 10 Uiy
*L-€ [ulw/10] "W 10U — 10 “uly
Y0-€ "JO 9AO|NU — NIolow ddeziaubepy
€0-€ ‘1Z eu ‘zau ‘)seN
0-€ (npoq
%0-E€ 1S 1souRNpu|) UI0d ‘1eS dduenpu|
*>%~€ (nuswow
L1-C adeiqljey) uoneiqijed anbioy
9l-C 921zod 92%319p Jud|IsdZ
Sl-¢ ((@eSP7) "1ES b 950 A 150U NpUI)
€l-z (1esb7) 1eS 9dURNPU| SIXe-b
[4%4 ((3eSP7) 1S P 35O A Is0UNPUI)
L1-C (1eSpP7) 1S SdUERIdNPU| SIXe-p
oLz ulw/30 0001 1d ejis Jowd eugdz
*L-T niojow A|od
£0-C (b7) b as0 A 1souRNpu|
90-C (P7) P 350 A 3souRINpuy|
0-C (34Y) 923197 A f1enz
€0-C (Yx) =ouepjeal Juae|y
70-C (ZX) nioloa aduepeal erojkidzoy
L0-¢ (LX) nioiels aduepjeas enojhidzoy
00-C (1Y) nioyoua JodpQ
x0-C (sy) niorers sodpQ

‘Jow o 3fepn ipod

66-1 VNV ‘niojow » jusgosndzid ‘woiny
86-L nJoJoW JU3RI0 e|OJIUOY

nJojow Juswow AyAouswp
v6-1 niojow A32e10 dUAOUSW[
€6-1 niojow pnolid
16-1 nijojow 13301Wy|
06-1 niojow nadeN
%6°L [dH] niorow uoxAn
[8-1 [Mf] n1ojow uosAA
98-1 niojow ejeq
81 ngdeu niyjy eueISUOY BAOSE)

18-1 isndoud juioy ndAy niyjy eueisuoy ‘se)
08-1 3sndoud jujop ndA} niyjy eueisuoy ‘se)

%81 juswin Jus|isaz

(WY NAS/Wd +DAA) WY NAS/Wd +DAA
6/-L nJojow 32)NJIsuoy
8/-1 niojow I1qAA
LL-L N1 "POY NIRWS 9
€L-1 Juazn9)d wizay
a0 ©)11S1I9{RIRYD BAOIUSWON

(WAL}
0/-1
*L-L

S9-1
79-1
€9-1
[4°d!
19-1
09-1
*9-L
6G-L
8G-1
96-1
SS-1
[4°ud!
1S-1
0S-L
*S-L

niojow juepejao didulid
2oeINbYuoy| wizay
JusAe)jseu eudaqo

10j0w/z331e7

nse) e ejep |uszeiqoz
Aup Junodeidau Isjeq

Aup Junodeid Jsleq

Aup Junodeiq

uipoy eqAy>

23U0y — sep 1udT/1Sa

321928z — sey 1u1S1/1Sa

se2 1u3e7/1sd

nse jew.o4

nwiniep 1ew.o4

sep e wnjeq

uipoy JuaAeiseN

1DIWIRQS 9y dnispd oud ojseH
e[say zaq dpigeu Juise|A 3 dnisiid
Ayplgeu Juiseja o[saH

e|say zaq ddpjgeu Juaely 3 dmslid
Aqpigeu junely ojsaH

o|soH

pes Juenosidoy|

dD1 sa4d juenosjdoy|
1zojn/1erolidoy

dD1 eu [ssedAg aAuq] osue|L
dD1 eu [39534/50] oxRelL

dD1 eu [19say] oxyyRe|L

dD1 eu [uo omny] oyyRe|L

dJ1 eu [BO] opRelL

dD1 eu [uo pueH] oxye|L

dD7 ddlusaAgy

€ 1x3} Auenozeiqoz

Z 1x31 Auenozeiqoz

| 1x21 Auenozeiqoz

"AiZN 'Jop "[9A "poyY “Xe

"Mizn 4ap AupijaA upoy “uiy
NUIRIPA *Jap ‘Aizn oid exjoupar
afepn juise|p

ejpiqeu Juise|p

owsyd 2yjjaA - ¢ afs|dsip yapey
owsld |aA - z dfs|dsip sapey
owsld gjew ~ ¢'| df3|dsip 3apey
owsyd gjew - 'L afs|dsip yapey
owsyd gjew ~ || 3f3|dsip yapey
dd1 feidsia

|eueyj/epes eueaolipg :fepn Au2129p0
Apes pualodoid :fepn Auaidapo
s euafodoid epes oje|

epes eueArowelboid

epes JUAIY

‘U lwepes ds adeid

nwizal oyjuisiw Axpoupar
nnudez 1id Aels Juzonoid
JudARISEU Jujeuolbay

NJiojow %2e10 eyloupar

sAzer

JudAe)SRU JUupe]jez
fa1dsip/zonoid

79

Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena.

MG20MD48




VLT® AQUA Drive FC 202

Dodatek

Y 144

1passoid

niojow ¢ so)

O3V 1901w JujpwiuliN

03V 9dezndubew jujewiuly
NIUSWOW “IPeAY UBAOIN

Aqanods ‘jewndo

) eAose) “A|y “zawo ‘pnoid Joieinbay
3 eAOse) “jul “zawo ‘pnoid Jorginbay
's9z "doud ‘Juazawo ‘pnoid Jolg|nbHay
‘wo 'd Joie|nbay

PO usiAISS

JUSARISEU JUQOIAA

aeplis asniod 1d InudAa jugpzodz
njuswow

wyuzaw 1d 1nudAA Jugpzodz

WizaJ JUzoAold

nueisal oyyprewoine eqoqg

n1asas qosndz

jueaojnuka adxung

(luenoyolez

‘upj Jus|isaz) ules dnyjdeg “ury
juafedeu 11dwWAsau 1d adxyuUN4
juafedeu asniod 11d npdeu A0S
‘fedeu eydniod

tuafedeu sn0y1s

adeINpow eAoxs dusind gupoyeN
jueaojnpowsid

1930)1wy| deulds

Jueuids dAp

a2eplis Jueulds

axjuny Jujenads

(AyensAn

OAO|S DAOARILS) PIOAA SNIRIS LS|y
(Ayenshna

OAO|S duzeIISAA) PIOM Bululepy 13y
(Ayenshn

on0|s 9noyde|dod) PIOA Wiely LY
(wad1eAIZN dUEAOUYSP If3dSIp

eu afep) sinopeay pauyaq 43sn
(Ayensha 1xa1) 13 1B|Y

(9zensAa 11d adyy) uondy U3y
(AyensAa 1uisnds) 196611 19y
(wsa|3a3eAIZN dUEAOUYSP

AyensAp) suvly pauyaq 1asn
niole|nbai s 9y

nioieinbas s 1sojepn

Aneys

€ o|pineid ysno0sj00g

z J01e19do Aydi6o7

Z ojpiaeid 9xsn0sj00g

| Joyesado Ayd1607

| o|pineid snosjoog

e|piaeid expibo

niojg|nbal s Yeaose)

agenose)

Y puesado - 44-GY

S puesado — 44-sy

Apoaqo sudopy - sy

niojesedwoy eJOUpPOH
niojesedwoy JolesadQ
niojesedwoy puesadQ
Kioresedwoy

1S J01e|nbas 1eA0|NUAA

1uanelsez oud 1sojepn

Juisnds oid 1s0[epN

nioie|nbas 1S wizay

D15 ‘Inb3a 3seN

31607 Jews

lpow S’

jueiyzol apey)

(50D eiold) Aionud S0D

niiod aceinbyuoy

(nsouunau

eA3|poid eaose)) Inoswiy AlAndeu|
wJols 1sedpeoiq 11oid eueiydQ
©19Q :njagey eqhyd

dWDI Jueroyads

X-law

njagey exnsoubelq

19uIdY13 s Agqzn|s dudjiszoy
N}9%0S njeuey Or__Cur_m‘_QOCQu 1104
(@xv

PjIJUOY JUpP3ISOd) 1Juo) 1seT DV
(sa1pe npjijyuoy

92)919Q) U021 PIPUO) SSAIPPY
(dIINS 1uabBYy) 1abY dNS

dLNS eqznis

dL1H JoAIRS

dld J9AIeS

1BUWIBYI Vs Aqzn|s Islea

aAe|s yoewifAA o Aeidz 19304
aAe[s Aeidz 19304

J3dweled Aroneis

dD1 snqpon

SOD 4

SOD Juazepod Jenose)

Sa3 nswesed

dID npnpoid poy|

dID 9ZISA

19N Juazly

19N ‘upoy ‘pez

AyenisAn naweleq

dI/A3NI3Y33

yzojn Apzp

Aoupoy ano1ep 1zojn

Ja15eW JuieWd

25eINBYUoy JUI1 ‘elEP JUSID0I]
2deunbyuoy sidez ‘ejep Jusad0ld
1u9z)) duRISU|

ejep jusadold

(33w

"Jpeu esaipe d|) IpPpY di Josiaiadng
(Su2W

‘Ipeu esaipe DY) DV Josiaiadng
juafods juxajdng

juafods 3s0|ydAY

jueAaeupafAn ddnewoiny

453"

6L-Cl

8L-TlL
vi-cl
€L-zL
454}

1usfods Jueasy eqoQ
1uafods Aeig

19waylg juafods Anaweseq
esaipe eydizh4
9911Is0Y AdZBN
Kupwop AszeN
KI9AI9S 9AOAZEN
154dAA Juspmdez
dDHQ J9AIRS

eugiq ZOYd4A

2uspod eysepy

dl esaipy

dl Asaipe Juazejiid

dl ludAejseN

JEIUETE]

19UINSQ 4 Alldweled
19N®21AQ hpnpoud poy
nzojn Apzp

19NDIASQ SZISA
Aoupoy 9norep 1zojn
9jod xapu|

‘weued 3 dnisid

¥ SOD 14

€ SOD Ml

L SOD 4

Anjy sod

19N Juazly

19N "upoy ‘pez

AyeanisAn 11swesed

2oeInbByuoy JU31 ‘e1ep JUSID0I]
2oeinbyuoy sidez ‘ejep Jusad0ld
1ep yojusadosd ndAy 1RqAA
FEINERTEY]

921ugs NNudAA ojpelpod
nuifiid gAy> ojperod

nsouayd gAy> ojpeyRod

al DvW

1350]Y2A1 "woy JGAA

NVD [0%030id

JudAejseu eupsjods

snqpRld NVD

SNQUold dZ43A Jey)
(5) Andwesed suuawz
() Adweled suguawz
(€) Andwesed suguawz
(7) Andwesed suuawz
(1) Andweled suguawz

9) Answeied sueaouysq
S) Answeied sueaouyaq
) Andwesed sueaouysqg
€) Andweled suerouysq
7) Answeied suerouyaq
1) Answesed puerouyaqg
(ndnisAA

(
(
(
(
(
(

“Bip a2e)YRUSP]) UOREIYNUIP| O

NsNQyoid/a1UudW JueAo|nuAp
joupoy Juszojn
epes eueroweiboid

S/-6

0/-6

| OAO|S DAOAELS
L OAOJs DIpIY

njyoud ofsD

1U9Z1JeZ 22BYYIUIP|
150]Y2A1 eAosoud)d jujenpy
SNQYOId OAO|S DUAOIBA
nAelS UYdAnogAyd ojpelpod
Kahy> ojs)

Aqhy> poyl

Aeidz yoAnogAyd ojpendod
esaipe eupadzag

nsa>01d Juazyy

niaweled Anesdn

njeubis Answeled
nweib3|31 AN

n|zn esaipy

dDd 1ua1) ddeinbyuoy|
ddd luenosidez adeinbyuoy
ejoupoy jujenpiy

e10UPOY BURPR7
SALIPIJ0Yd
€ egzen euladz eAODILIR]S

T eqzeA euldz eaodIuIdqsS

| eqgzeA euladz eAODIUIRAS

eqzeA euldz/13qs sa)d “10 ‘suoy
ane|s gAyd 19304

ane|s Aneidz 1eflid

221u1gs gAyd 19204

201UI9QS AeIdZ 19904

nuod >4 ejnsoubelq

A1oupoy "pez sunad 19q4A

Apes 194A

90eZI9A3) JRGAA

n1eys JRgAA

Apziq >Q 1294A

JuaAeISeZ OYR|ydAI JIRQAA

NYGOpP OYIUIOA JIAA
1uIRqs/ b1a

dDd 1ua1R adeinbyuoy

dDd luenosidez ceinbyuoy
nweib3[21 194N

DW D4 »joloid epes

Ayeuz 1zaw Jugpzodz xep

AAzapo Jugpzodz Jujewixepy

AAzapo Jugpzodz Jujewiuly
Ayqdois/eyieq

150|Y2A1 eAOSOUR)d

esalpy

|030101d

nyod D4 1usAelsen

(ono|s duzenshn

e anoydejdod sujareroinbyuoy)
piombuluiepy pue wuely 3jqeinbyuod
OAO[S 12Ipl4 u[1eACINBYUOY

OAO|S DAOAR]S U|S1eACINGYUOY
1usz}4 |youd

1USz1 JUdAR)ISEN

nfepn jueron|iy

Aynsoubelp 21snods

€9-6
€56
56

Sv-6
-6

L1-8
v1-8
€1-8
0L-8
%1-8
80-8
£0-8

1Udz)) NAS|PoId NOAOSED JeAOINUAA
2Ad|poid anosep od adyun4

1uaz)) AA3jpold dnosed adyun4
1uazl) Ans|poid 9nosed eqoQ

foipz pipry

luepejao qosndz

JudAR)SRU RUDDGO
Ajujdop e ‘woy

ndnisAA 11wl 'seD ‘€/GHX BYJOAS
DIUIRQS JUSZY) ‘E/SPX BYIOAS
OY1I2W "XeW ‘€/GyX BYIOAS
O}IRW "UIW “E/SHX BIIOAS
dnisAn “€/SpX YOS

(€/syX dmsAa

£nobojeuy) g/syX indino Hojeuy
ndnisAA Jwi| *SeD ‘L/SpX BYIOAS
DIUIRQS JUSZY ‘L /SYX BYIOAS
OYIIRW "Xew ‘L /GpX BYIOAS
O}IRW “UIW “L/SHX BIIOAS
dnisA ‘L /SpX BXI0AS

(L/stX dmisha

£nobojeuy) L/syX indinp Bojeuy
ndnisAA 1wif se) ‘8/0EX BYIOAS
PIUIRgs NANISAA JUSZI ‘8/0EX BMJOAS
OY1I2W "Xew ‘/0EX BYIOAS
OX12W "UIW ‘8/0EX BNIOAS
dnisAA ‘8/0EX BYIOAS

8/0€X dnisA ‘Jeuy

)Y JudnisAn fnobojeuy

ndnisAA Wi 'se) ‘zi eYIOAS
121U129s NANISAA JUSZY) ‘ZH BYIOAS
oW ‘xew ‘dnisfA ‘2 eYI0AS
oMW “ulw ‘dnisfA ‘T BMIOAS
dnisAA ‘zi BYIOAS

v dmisAa £nobojeuy

AJnu Junodeid 93%919p ‘Z1/0EX BNIOAS
NI}Y "UOy 'Sed ‘TL/0EX BYI0AS

A *dz/Y 7 'SAA 'TL/0EX @YI0AS
‘A"z "Z @YZIU ‘TL/0EX BYIOAS
nadeu 2X0sAA ‘TL/0EX BXIOAS
1n9deu dxzju ‘TL/0EX eYI0AS
TL/0€X dmisa “jeuy

AInu junodeld 23%2313p ‘L L/0EX BYIOAS
NIy "Uuoy 'Se ‘L L/0EX BYIOAS

‘A "dz/'y °Z KA 'L L/OEX eYIO0AS

‘A "dz/'Y “Z eYZIU ‘L L/OEX BYIOAS
ngdeu 240sAA ‘L L/0EX BXIOAS
11Rdeu MzZju ‘L L/0EX BYIO0AS
LL/OEX dnisA ‘Jeuy

Anu Junodeld 32X13p ‘PG BYIOAS
Niljy BIULISUOY BAOSED ‘pG BMIOAS
eqzeA eudz/y “z 'sAA ‘pS B)IOAS
eqzeA puIRdZ/ Y 'Z BYZIU ‘pG B}IONS
pnoid A)9A ‘bS eYIOAS

pnoid £jew ‘pS ex3JoAg

1nadeu 90sAA ‘G BYIONS

1nadeu ZIU ‘4G BYIOAS

+S dmisa Anobojeuy

Anu Junodeld 32X13p ‘€S BYIOAS

L1-9

MG20MD48

Danfoss A/S © 10/2016 V3echna prava vyhrazena.

80



Navod k pouzivani

Dodatek

1u3|Isaz Jujeuosodoud € 1x3
1USZ|) JUZISAUI OCBU JU|BWION € ‘1X3
aid € A 'dz 1x3

[%] dmsfA € 1x3

[Aoupal] eqzea eupdz € 1x3
[Ax10upa(] eloupoy euepez € 1x3
ejoupoy euepez € I1x3

Aqgzen duipdz foipz € 1x3
foupoy puepez foipz € 1x3
©lOUPOY BUBPEZ “XeW € 'IX]
2lOUPOY euepez “Ulw € "IX3
eqzeA euRdz/yz € 1x3

.>.QN\.—._.N €A .QN X3

*AQO ISP ‘UPOY JUZBN T 1X3
e1URISUOY BAOSE) JUDBALIDQT T “IX]
e1ULISUOY BAOSE) JUDRIBIIUI 7 “IX]
1ud|)saz Jujeuoiodoid 7 I1x3
1UZ1J JUZIDAU] OQAU JUJRWLION T “IX]
aid T *A *dZ "1x3

[9] dnisAA 7 1x3

[Apoupa(] eqzea euipdz ¢ 13
[A10upa(] eloupoy euepez 7 1x3
el0UpOY euepeyz ¢ '1x3

Aqzen 3uidz foipz 7 13
A1oupoy suepez foipz 7 1x3
ejoupoy euepez ‘xew g ‘1x3
eloupoy euepez ‘Ul 7 I1x3
eqzeA ewRdz/yz z 1x3

.>.QN\.—._.N A .QN X3

"AQO “J9p "Upoy ZaN | IX3
£1URISUOY BAOSED JUDBALID] | "IXT
elURISUOY BAOSE)D JUDRIBIIUL | “IX]
Ju3|1saz Jujeuopiodoid | Ix3
1UZ)J JUZIDAUI OCBU JU[RWION | "IX]
aid L A *dZ 1x3

[%] dnisAA L 1x3

[Apoupa(] eqzea eupdz | I1x3
[fpoupal] eloupoy guepez | 1x3
elOUpOY BURPRZ | 1X3

Kqzen uindz [oipz | 1x3
Ayoupoy suepez foipz | 1x3
©lOUPOY BUBPEZ XBW | 'IX]
elOUPOY RUBPRZ “UIW | “IX3
eqzeA eulRdz/yz | 1x3

.>.QN\.—._.N L A 'dz X3

Jugpe| aydnewolne ‘qdid

Agzen "dz yanoun ‘xepy

Kgzea "dz ysnoin uiy

ndnisfA euswz ‘qld

nioieinbas gid UoNAA

nogzeA nouladz as dA|

noqgzea

nouladz as 1xd Judpe| jPlewoIny
eqzea euladz

‘A0 “J3P JUS|IS9Z ZaW ‘Qld

©1URISUOY BAOSE) JUDRALIDP ‘Qld

elueISUOY BAOSE) JupRIBIUI ‘Qld

1u3)Isaz Jujeuoiodoud ‘gld

dnpuim nue ‘qid

19-17 Jojenbas Qid
09-12 210uUpoy duepez eN ewsed exlg
%9-LT [zH] A%2830 JudeAIe ‘Qld
65-1T [ulw/0] HfRero

86-17 1USZ]) JUZIBAU] OG3U JUjpWIIOU ‘Qld

£5-1T nioje|nbal @id JusAelseu jupepjez
SG-1¢e ugpe| ¥pnewoine ‘qld
¥S-1T Agzen "dz yanoun ‘xep
€9-1C Aqgzea ‘dz yanoin “uipy
[4° R4 ndnisfA euswz ‘qld
LG-1T nioie|nbas gid UONAA
0S-1C nogzeA nouladz as dA|
*S-LC lugpe| ydnewolne ‘gid
wr-1T 1USZ]J WPAOPRWIUSZIC O 9dewoju]
€v-1T Ayjroupal anopewjuszag
[42l%4 ‘1) 9A0QewIUSZag
Lv-Le € ejoupoy euepez
ov-LT T ejoupoy euepez
a4 L ejoupoy euepez
6€-1C Agzen pu1adz adyun4
8¢-1T ejoupoy euepez e eqzea eupdz
L€-1T Aqzen 3uipdz/y °z exjoupar
Se-1¢T € Agzen uipdz exjoupal enofoipz
YE-1T ¢ Agzea u1pdz aziaAuoy
€€-1T ¢ Aqzea suipdz foipz
e-1e z Agzen suiadz exyoupal enofoipz
LE-1T z £qzea 3uadz aziaAuoy
0€-1C ¢ £qzea 3uyadz [oipz
*E-1T | Aqzea pu1adz exyoupa( erofoipz
vZ-1T | Agzea u1pdz azi19AuoYy
€T-1T | Agzea 9u3adz foipz
[4ai ¥4 eqzeA euypdz

3)IUdW eqzeA euyndz

18-0C
%8-0C
6£-0C
¥£-0C
€/-0C
/0T

0z-12 (92BAOUIRWISN NPOACQO WIDUIRW
xC-LT  -soufds A nadeN) oA DA 1ayndy
6l-1C 2UIs "WIASIN
8l-1¢ 91IS 19301WY|
L1-1T nadeu anoxs
Gl-1Z  (9)eAousdwisn AelS) Sniels Jaylday
yL-1T Z dnisa jujenbiq

€l-1¢T (T
ZL-1z Adnmisfa e Adnisp) g sindinQ % sinduj
['upa(] ifo|dsip eu afepn dro0ewjuszag

0olL-lT eqzea ‘dz 3 ‘Y ‘pez
#1-LT  0L/8vX dnisp JusRysjpo oyd1ewony
60-17  £/8¥X dnisp JuRys|po xydrewoIny
v0-LT  t/8vX dnisp JuaRya|po pdrewony
€0-1C [vw] z/8¥X dnmisa Anobojeuy
T0-1T [A] LL/zyX dmisAa fnobojeuy
L0-1T [A] 6/T¥X dnisAn Knobojeuy
00-1C [A] £/z¥X dnisAa Knobojeuy

S/TyX dmisa Anobojeuy
%0-1T €/zX dnisa Anobojeuy

L/zyX dnisa Anobojeuy

AdmisAna e Adnisp

sey e wnjeq :29zipn o Aweuzez
¥6-0C se) :0zipn o Aweuzez
a2y :20zIpn o Aweuzez
®420j0d :99zipn o Aweuzez

00-8L

2qzipn o Aweuzez

il9]dsip eu sfepn e a>ew.oju]
Aqzipn onojs

T OAO|S DAOAR)S “IX]

OAO|S DAOAR]S “1XT

T ONO|S QUAOIBA

OAO|S DUZeAISAA

T 0Ao[s 9noyde|dod

ono|s aroydejdod

afepn )pnsoubeiq

(onojs uzessAn

/anoydejdod sujaleroinbyuoy)
piop\ Buiusepy/wiely s|qeinbyuod)
L "H "Z ‘Mod D4

L M1D ‘bod >4

MLS d2ujdop “wioy

L 'H 'Z ‘sngpjey

L M1D ‘sngp|ai4

uod >4 % snqpjaly

[vw] €/5yX dniska faobojeuy
[vw] 1/5pX dmsAa AnoBojeuy
(Ivw] 8/0€X dnisAa

AnoBojeuy) [yw] 8/0€X IO Bojeuy
(zL/0ex

dnisa Anobojeuy) z1/0€X Ul Bojeuy
(LL/0€X

dnisa Anobojeuy) | L/0€X Ul Bojeuy
g 2en)

v 28

[iuseuq] dnisfa Ano3RY

[zZH] 67 e)40AS ‘dNnisAA Jusind

[zH] £z e)i0As ‘dnisAA Jusing

[zH] €€ "As ‘dnisA juzjng

[zH] 62 *As ‘dnisA juzjnd

Duseuig] dmisfa jujeubig

[Vw] zt dnisAn Anobojeuy

S dnisa Anobojeuy

9eulda)d JusAeISBU ‘iS BYIOAS
€6 dnisa Anobojeuy

2eujda)d JusAelseU ‘EG BYIOAS
dnisa jujeubig

AdmisAna i3 Admasp

ejoupoy euepez euaneidn

[9%] dmisfa ald

[Apoupa(] € eqzea puipdz
[A10upa(] z eqzea euizdz
[Anoupal] | eqzea euiadz

“j0d ‘6ip “upoy ‘pez

[Apoupal] eqzea euypdz
el0UPOY BUBPRZ JUIDIXT

eqzea ‘dz 3 'y ‘pez

foapz Anopnoid Aupep

nweuzez jpwed |>eARUACIAA BUId
Kyey pIpy eyojda)

7S nJolg|nbas Aelg

aeplis pnosd Alnouswr

pnoid pnoid frouswr

aeplis ejojda)

a21pejy> eojday

‘ulw g/a1613us eupzig
s/a1b1aud eupzig

%0-8L

9691 (NwiIsAs eroldal) "dwal waishs
S6-91 npoAgoizaw nadeN
¥6-91 NIUIW ARYS
€691 [dH] uoyAA Aueaonyji4
6791 [M] uoqAA Kuenosn|i4
1691 (n103e3s niodpo
06-91 3deiqijey) dduelsisay 101eis pareiqijed
%6791 (IMY] niolow 1j9p1Y
eu UOMAA) [MY] JomOd 1eysS J010N

[9%] 3uswop

68-91 nioow |dyn
98-91 niojow ejodal
§8-91 [uw/30] A1R810
¥8-91 [WN] 3uswow
7891 [%] 19201Wy
08-91 niojow pnoid
%*8-91 1903wy
6491 niojow nadeN
8/-91 [dH] uoxAA
[ UOMAA

LL91 niojow Aels
If5|dsip eu afepn juise|p

9.-91 [%] 10 BIOUPOY RUIIINYS
OAO|S DAOAR]S

S/-91 % A Bloupoy euepez
€/-91 [fpoupal] eyoupoy euepez
L9l OAO|S PIPIY
1£-91 Ae)s fudaqo

ifaydsip eu sfepn

69-91 nisweled elepelspy
89-91 NIUIW e YIIuUap|
£9-91 A11owesed uenoyyIpol
99-91 Answeied puenouysg
G991 “1ed o a>ewuopu|
$9-91 NJ01R|NUSA NYIQ AUIPOY DUdARISRUPS)]
€9-91 nJo1e|uUaA nyq AuipoH
7991 1| afepn 1uzonoid
1991 1D Mojs oA nyyidop MS SZI9A
09-9L 1D Mojs oA y3ujdoq
991 0D N10|s A Nyujdop MS SZISA
6591 0D N1oJs aA y3ujdoq
8G-91 g nojs an njujdop S 9ZISA
9591 g n1ojs aA yaujdoqg
SS9l VY Mo|s 9A nyujdop A\S SZJ9A
¥S-91 Vv Mojs oA yaujdoq
€991 nyydop ojsf? JuqoIAA
S9l mjydop ojsf 1peupalqo
0S-91 mjuidop azian MS
%591 ueAojuoweu yaujdoqg
691 mjujdop adexynusp|
o9l niognos AszeN
6€-91 1eiS1ewWS NIognos AszeN
8¢9l (niognos oyjupes
L€-91 -nbyuoy AszeN) sweN 3|4 byuo)
9€-91 K11eY DAOUOMNAA OISID IAOLIDS
GE9L N101W NIUW O[Sk IUGOIAA
ve-olL Aviey| 9r0uoyfA MS Ql

Auey PIpY MS dl

dD1 OISR Pl

Ky1e) 9A0UONAA O)s1D 1DeUPalqO
NR01WY NIUW O[sf 1PeUPS(qO
juspeuzo 9nodAy Jujenyyy
Juageuzo anodAy sueupalqo
9ZJ9A BAOJIBMOS

nadeN

1582 BAOUOMAA

IudW dA

Iudw dBYYNUSP|

nsa>oid

1uazyy exjoupar :nydejdod 1Rweq
Yonepezod jujenpyy :nydejdod jwed
eqgzea eu1adz :nydeidod jwed
ejoupoy euepez nydejdod jawed
sey e wnieq :nydejdod 1pwed
se) :nydejdod 13weq

ejoupoH :nyodejdod 19wed
Aghy> poy :nydedod pauieq
nyoejdod 3awed

sep e wnjeq :NWeuzez sUoISIH
Sse) :Nweuzez a1oisIH

PJOUPOH :NWPeUZEZ S1I0ISIH
150[ePN NWeuzez 3110}
nweuzez auoIsIH

1DeAlye pajd nyiozp

nweuzez wizay

1>eAIpje oid 1sojepn

nweuzez [eAldu|

nweuzez (oipz

1ep nawed ‘iseN

niiels 19704

uipoy ydjuzonoid ejpeypod jueroinN
UMy ejpexRod jueaojnuip
nadayd 19304

nelyaid 1904

13nudez 13304

UM o|pelRod

nyq A UIpoH

nzonoid uipoy 19704

afepn juzonoid

12IUdW O dewoju|

Ayoniod yanoin

qAyd> 1uUsAeISEN

Jad A vz wafolpz 1xe uafedeu yuidoq

Aquidop supyion

‘AUl Juaz39)d 1id JUsRy3|PO AlIAouswr
niouaAul Jusznayd 1id 9o3ung
Ko1day Juspouyayd 1ud aoung
1Ua2Y3[pPo MPreWOINY

niousAul 19p0d AuRainys

(nadeu juajisaz aji4) 1214 ules abeyjop

Iy JudnisAa Juynpul

1y judnisfa Juipedey

1y judnsia

NJOJR[1IUIA JURAOPI|S
NIOIR|IUSA JUSZ)Y

NpPoAgoIzaw “ufa1s adezuadwoy

LS-¥L

81

Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena.

MG20MD48




VLT® AQUA Drive FC 202

Dodatek

(Tm]

jusRoud ud uodAn) [mvliemod bersq
(luzasoad nid

nuo)£A juape) bulun] 1amod beiaqg
1uspoud jusfodpo jugpzodz

[zH] Juafodpo nd Aype10

[utw/30] jusfodpo ud ARe10
1usoid eqoq

(1uanesez/nyiels

1d Ju1sn01d) dois/iiers e beiag
(luisipoad ApjAD) sapphky Besag
(luzsoad

?3)un4) uondung buibbeiag

(tluguid Aoupoy

puepez jugpzodz) Aejap utodias paj|i4
(nyoinud wanonu pid anudAa
2eAOSED) JaWi| 3|qesiq MO|4-ON
jugujd nyep ejoupoy euepez
1gna3od juduld 3sojydAY

ignnod juguid eqoqg

[zH] 1gnaod Jusuld 150]ydAY

[uiw/10] 1gniod juauid 1s0]YdKy
oinudez jgnnod Juguid

iqnajod judujd

IAISURIRPOA A eyiide axyjung
[lureuiq]
Apeysey aualiszos dnisAn Anog|ey

[luieuiq]

Kpesisey audyszos dnishn Arojay
Apeyses nwilsAs Aels

Apeyses| n1olginbas oysu|dM|oA AR
Koedey 9r03ad %

Apeyjsey ejoupoy euepez
13)dsip eu afepn

EEY

tuafodig

dnisa JujeubIp ‘€1/99X BHIOAS
dnisa JujeuBIP ‘L 1/99X BMHIOAS
dnisa jujenbiq ‘6/99X eMOoAS
dnisa Jujenbiq ‘2/99X edMons
dnisa jujeubiq ‘s/99x exI0AS
dnisa jujenbiq ‘€/99X eMoAS
dnisa JujgubIp ‘L/99X e}IO0AS
Adnisa jujenbiq

e|pedia) oyjgiep Juignds Juppzodz
> of Juepiiis oud eypedey
Juepliis eqop eueAOULYIPP3Ld
3582 A 1BpLIS

1ueplIS )eAOSE) PJOUPOH
jueplis [easdiul Arose)

Juepliis 1sojepn

Juepiiis dnewoiny

luepiis 1usAelseN

(luafodud dipund) ajdipulyd buibeis
[zH] Jusfodpo 1d AyRe10
[utw/10] jusfodpo ud ApRe10
[zH] Juafodyd nd A4810
[uiw/30] Jusfodid Ld AfRe10
tusfodpo yeid

jusfodud yeid
0Z-6C nyaqzo. Jugpzodz
nygqop Jugpzodz

%2-67 uafodiid JusAelseU JUIPR| SdREWOINY

SL-6C 1uafodud juaneyseN
v1-6C [zH] Juafodpo ud Aye10
€1-6T [utw/10] Juafodpo ud ARe10
l-6C [zH] Juafodiid 1id Aype10
[uiw/30] jusfodid yd ARe10

L1-6C juenofodyd
0l-6C 14d 332210 JUBpPE| HdNEWOoINY
tusfodid nid ARe10

%1-6C yoexpelo
yojujewiuiw 1id jusfodpo oid jugpzodz
£0-6C juazepiod nyesa)d eqoq
Jusfodpo Jugpzodz

90-6C Jusfodid Jugpzodz
S0-6C jwexpelo lwAusad
¥0-6C s Ajpedisp s aznod yeszou jurodeld
€0-6C 1uazejiod eyoupoy Juzs|y
¢0-6C yeszou Juaodeld JujewlioN
L0-6C ewsed Ayjlis luaAelseN
00-6C nyaq
%0-6C upoy n1pod oyjujenpie JupAonuia

e|pedia) enznodsu oid de104 BQOQ
(nJojow 3315n0dS) S191e1S JOIOWN

96-LT nyaq Aqop Juenozenkp

(ejpedia) eydedey) Aypede) sdwng
S6-LT |1opedia) 19304
¥6-LC n2IusW 19204
€6-LT Apesjsey Joienbay
6-LT (luaAejsep) uoneinbyuo)
16-2T e|pediap nzoaoid eqop eAOY|9D
*6-LC nyaqg A uipoy 1930d Jujeny
0£-LT e|pediay juazly Jupny
%L-LT e|pediad Aels
99-/T (Ae3s e Juazly) snjels 7 [043u0D)

Apeysey 10ienbas Aujanjopn

¥9-1T HWI| 'SeY “L1/ThX BHOAS
€9-/T PIUIRQS JUSZY ‘L L/TYX BYIOAS
79-LT ONMJRW XeW ‘L 1/TiX BYIOAS
19-LT O}UJW “UIW ‘L |/ZHX BHIOAS
09-£7 dnisfA “LL/ZyX eXO0AS
%9-LT LL/zyX dmsAa AnoBojeuy
85-/T HWi| S8 ‘6/THX BHOAS
95-17 1DIUIRYS JUZY ‘6/THX BIOAS
SS-LT ONMJRW "XBW ‘6/Z¥X BHIOAS
vS-LT OYIIRW “UIW ‘6/ZHX BYIOAS
£5-1T dnisfA ‘6/TiX eYI0AS
Ts-LT 6/TyX dniska Knobojeuy
LS-LT HW| 'S8 'L/THX BHOAS
0S-£7 PIUIRGS JUSZYY “£/TYX BHOAS
xS-LT ONMJRW "XBW “//Z¥X BHIOAS

6v-LT ONUIRW "UIW *//THX BHIOAS

8v-£T dnisAn ‘£/ziX BYIOAS
Ly-LT L/zyX dniska fnoBojeuy
op-£z  AInu Junodeid 233913p ‘G/ZHX BNIOAS
Sv-LT NIYY "UOY 'SBY ‘G/ThX BMIOAS
LT ‘A dz/'Y “Z 'SAN ‘S/THX eNIOAS

G€-9C

‘A "dzZ/'Y "Z BNZIU ‘G/TX BIOAS
nadeu 90sAA ‘G/ziX BHOAS

11deu NzZIu ‘S/TyX BHIOAS

G/ziX dnisa fnobojeuy

AInu Junodeid 92¥919p ‘€/ZPX BYIOAS
NIy "UuoY 'se3 ‘€/TyX BYIOAS

A dz/y Z SN “E/THX BYHOAS

‘A "dz/'Y Z RYZIU ‘E/TX eYIOAS
1npdeu N0SAA ‘€/ZyX BYIOAS

nadeu dzIu ‘g/ZyX BYIOAS

€/TrX dnisa Knobojeuy

AInu junodeid 93%919p ‘L /ZHX BNIOAS
NI}y "UOY 'Sed ‘L/ZTyX BYIOAS

A *dz/Y 7 'SKA ‘L/THX BHIOAS

‘A dz/Y Z eYZIU “L/TPX eYIOAS
1npdeu MosAA ‘L/ZyX BHIOAS

nadeu dziu ‘L /ZyX BHIOAS

L/zvX dnisa Anobojeuy

wizal ‘S/ziX eYIOAS

wizal ‘€/TiyX BYIOAS

Wwizal ‘L/TyX BYIOAS

N/A ‘Hojeue wizay

AdnysAa/Adnysa anobojeue - yaujdoqg
juepiiis juny

e|pedia) jueroyolg

IS
921 3L 1eAOINUAA

3[4 nudez se)

e|pedia) nnudez se)

931 ARIS

o|pedia) 1>nopap

e|pedia Aels

Apeysey Aels

AR)S

¥s eu jugisnds Juppzodz
e|pedia) oyjgep Juignds juzpzodz
Juepiis 1d jusfodiud wizay

% 0§ > ludznez ud 1eps
luepliis eqop eueaouysppaid
JUBPLIIS 9)LAOSED BIJOUPOH
Juepiis [eas3lul £rose)

luepiis 3sojepn

e|pedia oyidNopaA juepiis
luepLs JusAelseN

(luafodud dipund) ajdpulld buibers
[zH] usfodpo 1d AyRe10
[utwy/10] jusfodpo ud Aye10
[zH] Jusfodyd ud Ax2e10
[utw/10] jusfodid ud AfRe10
1uafodpo yeud

juafo

nyaqzol

ny2qop |

juafoduid jusneysen

juafodpo 11d adyuny eqoQ
juafodpo 11d adxun4

jusfodiid 11d adxuny eqoQg
Juafodyd ud a33ung

nyjoinud wnoinu 1ud ufodpQ

9¢-ST

‘d's Juspepod eqoQ

ewsed ‘s Juafodpo Jugpzodz
ewsed °s jusfodid Jugpzodz
39e10 ewsed eyJls BUASd

ewsed exylis ‘Jusfodild

mEmwa>v_»__m_=w>uummz
|]opediay 19304
0|pedia) 1PNOpPaA PUAdd
|opedia jueps
niojow Juisnds
Ape»sey Jojenbay
nwidlsAs JuanelseN
Apeyjsey 1o0ie|nbay

ewsed nyJIs 1Pe[10d

1udw nssedAq Jugpzodz
aIuwW nssedAq axun4
NIudwW ssedAg

T a»uny jupeyidy

npepjeu Aiodsn

a1biaua Kiodsn

221159AU|

11619ud eu ApepjeN

NUOMAA 10e) JUDURIDRY
nsoujelAeu 2e31)

elep Juleulq BURAOSE) 1BAO|NUAA
elep juleuiq eufods 1eno|nuAp
eloupoy Juleulq Ul
JUSARISEZ JUBAOSEDEN
1els fuenoseleN

elep Juleuiq pueAOSE)
elep juieuiq eyfods
npuaJil euuWOId

Apuaiy

Kganods 1110351y 1eAo|NUAA
Aganods au01sIH

nyels Jueal) eqoqg
Aganods au01sly Juasljzoy
Kganods suolsiH

Aqzipn 1xaL

Agzipn oAO|s 1eAO|NUAA
£qzapn juenojnuip
Aqzipn sep e wnieqg
Aqzipn |eassaul £rose)
Aqzipn eupepjez erose)
Aqzipn 9y

Aqzipn exzojod

eqzipn

WA

nnudAa a3y

AnudAa se)
nnudez adyy

nnudez se)

e puenoseeN

9se) U puUIZO[eZ djuUN4

yop3i2e10 yokuaouswl 1id yoinid
9poq waueaoug|d A 3010
yoeie1o yakurouswl 1d eyl
mjoinud oyAonu yoexRelo 1id yejL
[zH] 2poq wiauerougld A A4e10

1414
¥T-S¢
€C-S¢
(4414
LZ-s¢
0¢-S¢
*C-SC
90-SC
§0-S¢
¥0-S¢
20-ST
00-S¢
%0-SC

09-€C
%9-€C
¥5-€¢C
€5-€C
LS-€C
0S-€C

£8-CC
98-C

[urw/10] 2poq wpuesoug|d A A4e10
[zH] mjoarud waonu yd A4e10
[utw/10] nyjonud wanojnu ud Aye10
npoq oyjuaodeid 1920dAA

ALY dnoxIURPgo ddewixoidy
nyoiud acezuadwoy|

nyo1nud acezuadwoy

nyaq Agqop ‘uiw jusosya)d eloupoH
nyaq Aqop “ulw Jus01434d

nyaq eqop “uln

Auiels 1zow |eAsalu|

npiA> nwgyien noid eueiydpQ

npjf> nwdxen noad eueaydo

nsed juazie)d 11d Jugpzodz

nsed juaznaid 1id Juswop

nsed jusznayd 11d 9o3un4

nsed oysuaznaid ady319Q

ANALD| 1DUOY U 9d)UNy JudpzOdZ
KA 1DUOY BU 9¥UN4

AL d8u0y

1USSAAZ eqOp "Xe

Aoupoy suepez jussknz

‘Ndz/yZ |1pzol Joipng

[zH] Juszngoid AXRe10

[uiw/30] Jusazngoud A¥Re10

mjueds eqop Uiy

nyaq eqop "ulN

nyueds wizay

([dH] U2ex2810 Y2Kj0sAA

11d uoyAA) [dH] 4amod paads ybiH
(IMA] Y22312810 Y2Ksj0osAA

1d uosAn) [Mf] 1emod paads ybiH
(1zH] AxRe30 M0SAA) [zH] paads ybiH
(Ui

/10] Axe10 930sAA) [WdY] paads ybiH
[dH] We3Re10 Yaiziu 1id uoysA
W1 Yoeero yohyziu 1id uodAA
[zH] AX2210 HZIN

[uiw/10] A42e10 HZIN

NUOXAA 9332103 Jolyeq

njo1nud wnoinu 1d UoyAA

mjonid wanonu 1id nuoyAA 1uzpe
[zH] 501 AAojnu AA0X2R100%ZIN
[urw/10] 501 Arojnu £A0%28100%ZIN
oyonseu npoyd d Jugpzodz
oyonseu npoyd 1id axxun4

nyjoinud wnoinu 1d Jugpzodz
njoinud wnoinu 1id aduN4

192810 Yofjziu %2190

nuoyAA oyyziu adx319Q

NUOXAA OU3ZIU JUSARISEU 9¥Dl1EWOINY
mjoinud oyaaojnu ady319Qq

NuoXAA niyy se)

JUBAOY O[] OYjuIIXD JupzodZ
ueisQ

aojung jueidy

"AQO “J3p "UpPOY JUZI € 1XJ
2JURISUOY BAOSED JUPRALIDQ € “IXJ
eIURISUOY BAOSE) JuDRIB3IUI € “1X]

§8-C¢C
¥8-t¢
€8-¢
8-CC
18-CC
08-¢¢
%8-CC
6/-CC
8/-TC
L1-TC

MG20MD48

Danfoss A/S © 10/2016 V3echna prava vyhrazena.

82



Navod k pouzivani

Dodatek

(A11e3 9n0UONAA

uaA yRe10) paads 4 ueq Ddd
(A31e3 9A0UONAA

3 nioig|nuaA AyRe10) paads 3 ued Ddd
(A31e3 dA0UONAA

@ niog|uaA AiRe10) paads g ued ddd
(A11e3 9n0UONAA

D nIo1g|IIudA Ay2e10) paads D ued Dd4
(A31e3 9A0UONAA

g nioigjnuan KjRe10) paads g ued Ddd
(A31e3 dA0UONAA

V niolg|nuaA Aye10) paads v ueq Dd4
(K11e3] 9A0uOxAA

NJIOJR|IIUSA AR)S) SNIRIS pIe)'MOd ueq

Dd nioigjnuaA KiRe10) paads J uey um
Dd NnJoigiIuaA Ay2e10) paads g ueq uﬁm
Dd nJoig|uaA A43e30) paads v ued usn_\
azgy ‘Ipe|yd erojda)) myd ‘dway m,b
azgy ‘Ipe|y> eoldal) Ayd "dwsy MD
azgy ‘d1pe|yd elojdal) Nyd dwsp mﬁ
(Ayaey

9AOUOYAA AR)S) Snieis pie) Jamod
(e30]d3) "woq) "dwa) Aseljixny
(Ayusuodwioy

e10|da]) "dwa] jusuodwo)

(f&qusuodwoy| Aels) snieys Jusuodwod
(ifsydsip

au nflepn Ajjoupsr) synopeay uun
ejnu eid ‘z/gyX BYIOAS

NI3Y "ISUOY 'S ‘Z/8FX YOS

‘A "dz/'Y 'Z 'SAA ‘T/8YX BHIOAS

‘A dz/Y °Z BYZIU ‘T/8YX eIOAS

pnoid |21 ‘Z/8rX Y0NS

pnoud Alew ‘z/8yX YOS

Z/8tX dnisa ‘bojeuy

ejoupoy

Juzay eyo|da) eYOSAA O1/81X EYIOAS
ejoupoy

Juzay e10]da) BXZIU O1/8FX BXIOAS
Jueaopals — e10[da) ‘0L/8YX EMHIOAS
NI}y ISUOY 'seD ‘01/8X BNIOAS

0L/8¥X dnisp Juspys|po jdnewoiny
ejoupoy

Juza|N e30|da) e)OSAA £/8FX BYIOAS
ejoupoy

JUZa ©10(d3) BNZIU £/8FX BMIOAS
JueAopa|s e10|da) //8YX BYIOAS

NI3Y "ISUOY 'se) ‘//8FX BYIONS

£/8vX dnisp 1Usysipo ddnewolny
ejoupoy

1uza|\ e10|da) BYOSAA /87X BNIOAS
ejoupoy

Uzl e10|d3) BXZIU 1/8FX BXIOAS
eAOpP3|S — ©10|da) ‘4/8YX BYIOAS
STy NIY|Y "ISUOY 'Se ‘y/8YX BYIOAS
¥/8¥X dmisp Jusaysjpo 9yprewoIny

vz-€v  e|p1R oyjulojdsl nyoseidod 1d aoung
ndnisa dA3 ‘01/8FX BYIOAS

€€y exjoupsr e10(dal ‘01/8¥X ENIOAS
ndnisa dA1 ‘£/8pX B)IOAS
ey exy30upar e10[da) ‘£/8X eYIOAS
ndnisa dA3 ‘4/8FX BYIOAS
LZ-€¥ ex10up3f e10dal ‘4/8X BYIOAS

ndnisA wizay JuaRys|po jPlewoiny
iIg3d  ndnisa oysaolpr yujdop Aujdiion
nssedAq adeApje enoyjeq

<O nyaq A uipoy 1930d - ssedAg
ONO|S DAOAR)S — ssedAg

Sl-€% NWIZaJ OYjugasnyz adeaipy
nssedAq Ayoniod Jugpzodz

yL-€¥ nssedAq juisnds juppzodz
nssedAq wizay

cl-St ssedAq - yaujdoq
(Awyo) Jo3sizas Aupzig

434 (1) enpiqnedwoy
(Callel R}

LL-€¥ 1JUSA WIZ3Y) SPOIN Uedq YuIS 1esH
(Kpoupaf

ol-€ @>einbyuoy]) uoneinbyuod uun
[s] nio10J oysueAOYO|geZ JUISIZ eGOQ

#L-€p (niojo1 oyaueaoyo|qez
10-€¥ 92)919Q) UONI919(Q 1010y PaYI0T
nlJels ‘Jseu "Ipod

00-€¥ a5)uny Jujeads

x0-E 0Inid
(wafgo Aupainys

1eAOINUAA) SWINJOA [BNIDY 1959Y

Ly-S€ (walgo Anoy[ad
op-S€ 1eAO|NUAA) SWINJOA Pazije1o] 19s9Y
S-G€ (wafgo AulaInys) awnjop [endy
v-G€ (wafqo AA0¥|9D) SWN|OA pazijeiol
£¥-S€ (nwiafgo oyauanys
47413 B)10UpP3[) IUN SWNJOA |en1dy
*V-S€ (nwiafqo oynoy|ed
e)10Upaf) UUN SWN|OA Pazije1o|

FAS S (nJpwosjoinud
e)10upaf) UUN 91BN MOJ4

9€-G€ (nsgwoxo1nud
Ge-G€ foipZ) 924n0S IS MO
€-S€ (n1wodoinud
*€-G€ JONUO\) JOUUOW IS13N MO|4
(12w 01N4d) 191N Mo

£LT-S€ (no1nud Juszinlod
Wizay) PO uolewlyuod) Mmol4

9z-S€ (njeubis Ayenz Jusjeno
GT-S€ eq0() SWI| UONEIYLIA 1507 [eubis
v7-S€ (luaJan0 eQOQ) BWI| UONEIYLIBA
*C-S€ (nsoulejd eqoQ) swi] uonepijep
(nyo1nad

L1-S€ 1U3ZIA}Od) uonewWIYUO) MO|4
(lusneisez

91-S€ od Juezew eqoQ) awi] aqn 1504
Sl-G€ (wyuisnds
Y1-G€ pa)d Juezew eqoQ) awl] agn aid
%L-GE (lusaeysez od e wjuisnds payd
90-G€ Juezew 3d)un4) uoldUN4 agnT 1s0d/2.d
S0-S€ (luaaejsez od e wyuisnds
0-S€ paid Juezepy) aqn 150d/24d
€0-G¢€ (nJo304 WueAONO|qeZ
70-5€  1id 1usy3|pQ) 1010y Pa3}d0T Je Beisq
L0-S€ (luasipoid yopynpajseu 2gos
00-G€ od [eAsdu) [eAsRIu] BRI SAIINDRSUOD
%0-GE (uis1201d
11d nuoAA nwir) Hwi Bessq Jamod

6l-l€ (10upoy duepez eu jusiposd ud
LL-1€ ewsed exys) yipimpueg jay uQ besag
oL-l€ ([dH] Y28312830 YoAYosAA
€0-1€ 1ud uodfp) [dH] 4omod paads ybiH
70-1€ (LA YoexR830 UYdL0osAA

10-L€ 1d uoyAA) [M] 4amod paads ybiH
00-1€  ([zH] AR210 940SAA) [zH] paads ybiH

([urw
18-0€ /10] K42210 90sAA) [INdY] paads ybiH
*8-0€ [dH] yae3Re10 yhyziu ud uoxAA

[ YoeiRero yohyziu 1id uodAA

0S-0€ [zH] A1Re10 HZIN
[ulw/30] AfRe10 MZIN

%5-0€ (lugasioad pd
€7-0¢  huo)AA Jugpzodz) Aejag Jamod beiaq
(lusoid

2T-0€ 11d yjuRn) Jo1dey 1emod bessq
*C-0E ([dH]

I u2sipoid ud uosAp) [dHIeMOd Belaq

69-6C
89-6C
£9-6C
99-6C
59-6C
¥9-6C
€9-6C
79-6C
19-6C

09-6C
%976C

€5-6C
S-6C
LS-6C
05-6C
%9-6C
6T
L¥-6C
0¥-6C
*-6C
G€-6C
€-6¢
€€-6C
CE-6C
LE-6C

0€-6C
6C-6C

8C-6C
LT-6C
9¢-6C
ST-6C
T-6C
€C-6C
(44 14

LZ-6C

83

Danfoss A/S © 10/2016 Vsechna prava vyhrazena.

MG20MD48




Rejstrik VLT® AQUA Drive FC 202
Rejstrik Hlavni menu 24
Hmotnost 76,77
A
AC I
sit 818  |EC61800-3 18
vina 8 L
vstup 8,18 Inicializace 26
AMA Instalace
AMA 36,40, 44 Instalaspl — 20, 21
Automatické pfizptisobeni motoru 30 Instalacni prostredi 11
Kontrolni seznam 22
Analogové zadana hodnota otacek 33 L
Instalace vyhovujici EMC 13
Analogovy signal 39 L
Izolace ruseni 22
Analogovy vystup 19,66
ASM 27 ]
Automaticka optimalizace spotieby energie.......ccccerveveucee. 30 Jistic 22,69,70, 71
Automaticky. 25,31, 36,38
Automaticky reset 23 K
Kabel
B Délka motorového kabelu 65
Bez zpétné vazby 21 MotorFJV){ k’abgl 13,17,63
i} Technické udaje 65
Bezpecnost 10 Vedeni kabelQ 22
Brzdéni 37,42 Kabely
Ridici kabely 20
C Ridici kabely termistoru 18
Schéma zapojeni 15
Certifik 8
ertikace Komunikacni karta 42
Chl i 11,63
azeni Konvence 78
Cos 64,67 . , ,
¢ Kvalifikovany personal 9
D L
Dalkové prik
alkové piikazy LCP 23
Dalsi zdroje
Danfoss FC 21 M
Digitalni vystup 67 MCT 10 19,23
Doba dobéhu 48 Meziobvod 39
Doba rozbéhu 48 Modbus RTU 21
Doba vybijeni 9 Moment
Mezni hodnota momentu 48
E Momentova charakteristika 64
Rozbéhovy moment 64
Efektivni proud 8
Montaz 12,22
EMC rudeni 16
Externi ptikaz 8,38
Externi reguldtory 4
Externi vynulovani poplachu 34
Externi zablokovani 34
H
Harmonické
Harmonické 8
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Rejstrik Navod k pouzivani
Motor Pfechodovy jev 14
Motorovc-? kabely 16, 22 Prepéti 37,48, 64, 67
Motorovy kabel 13,17 o
Neumyslné otdceni motoru 10 Pretizeni
Otaceni motoru 30 Momentova pretizitelnost 64
Ota¢ky motoru 27 Normalni pfetizeni. 49, 53,64
Proud motoru 8,24,30,44 Vysoké pfetizent 63,64
Stav motoru 4 Piikaz spusténi 31
Tepelna ochrana motoru 35 . Y )
Termistor 35 Ptikaz spusténi/zastaveni 34
Termistor motoru 35 Pfipojeni zemnéni 22
Udaje o motoru 27, 30, 40, 44, 48 .
Vykon motoru 13,24, 44, 64 Programovani 20, 23, 24, 25,39
Vystupni proud 40  Propojka 20
Vystupni vykon (U, V, W) 64 Prostiedi 65
Motor s PM 28 Proud
Jmenovity proud 40
N Proudové omezeni 48
. o, Proudovy rezim 66
Napajeci napéti 18,19, 23,42 Proudovy rozsah 66
Nérazy 11 Stejnosmérny proud 8,13,37
i Vstupni proud 18
Navigacni tlacitko 23,24,27,36 Vystupni proud 37
Nesymetrie napéti 39
Neumyslny start 9,36 R
Relé
o Relé 20
Obsah baleni. 11 ! 67
2 67
Ochrana proti nadproudu 13 Reléovy vystup 67
Ochrana proti pfechodovym jeviim 8 Reset 23, 25, 26, 38, 40, 45
Odleh¢eni 65  Rezim spanku 38
Odstrariovani problém 48 RFI filtr 18
Okolni podminky. 65
Ovladaci panel 23 R
Ovladaci tlagitko 23 Ridici karta
o Ridici karta 39
Ovladan .
VKabeI); 13 Ridici karta, sériovd komunikace RS485.......eeeeeeeveecnnnne 65
LoKaln{ Fzeni 23 25 36 Ridici karta, vystup 10 V DC: 68
Ridici charakteristiky o 68 Ridici karta, vystup 24 V DC 67
Ridici kabely 16.20. 22 Sériova komunikace prostiednictvim USB........c.cccoererrrrenneen. 68
Ridici signal T 36 Vykon fidici karty 68
Ridici svorka 25,27, 36,38
R
P Rotujici motor 10
)
Pamét poplacht 24 RozloZeny pohled 6,7
Pamét poruch 24 Rozméry 76,77
PELV 35,65, 66,67, 68 RS485 35
Plovouci trojuhelnik 18 Rucné 25,36
POjistKa..ovuerreeresrrasareanees 13,22,42,46,69,70,71,72,73,74,75 Ru¢ni inicializace 26
Pomocné vybaveni 22 Rychlé menu 24
Poplachy 38
Potenciometr 33 S
Povoleni béhu 34,37  Sadaparametri 31
Pozadavky na volné misto 11 Safe Torque Off 21
MG20MD48 Danfoss A/S © 10/2016 VSechna prava vyhrazena. 85
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Rejstrik VLT® AQUA Drive FC 202

Schvéleni 8 Uzemnéni 17,18, 22,23

Sdileni zatéze....... 9,50, 51, 52, 53, 54, 55, 56, 57, 58, 59, 60, 61, Uzemnény trojuhelnik 18
62,63

Sériova komunikace V

RS485 21 )

Sériova komunikace............ 19,20,21,25,36,37,38  Vedeni 22
Sériova komunikace 38 Velikosti kabelQ 13,17
Servis 36 Vibrace 11
Sit Vlhkost 65

Napdjeci napéti 24,37 Volitelné vybaveni. 18, 20,23

Prechodovy 8 Volny prostor pro zajisténi chlazeni 22
Skladovani 11,65

Vstup
Skutec¢ny ucinik 64 Analogovy vstup 19, 39, 66
SmartStart 26 Digit{élnl’lvstup 19, 20, 38, 40, 66
Napajeci kabely. 22
Soulad se smérnicemi UL 72 Napéjeni 8,13, 16,18, 22, 39
Spina¢ 21 Odpojeni vstupu 18
Soinaci kmitodet Pulzni vstup 67
pinaci kmitoce 38 Vstupni napéti 23
Spusténi 26 Vstupni signal 21
Stavovy rezim 36 Vstupni svorka 18,21,23,39
Stinény kabel 16, 22 WG 28
sTO N Vlychozi nastaveni 25

viz téz Safe Torque Off Viykon
Struktura menu 24 Nva.paj.enl’ o 23,46
PFipojeni napdjeni 13
Struktura menu parametrt 79 Uéinik 8,22
Substituc¢ni Ucinik 64 Vypadek faze 39
Svodovy proud 10,13 Vypinac 23

Svorka Vypnuti

53 21 Uroven vypnuti 69,70,71

54 21 Vypnuti 35,38

Utahovaci momenty svorek 68 Zablokovani 39

Vyst i k 23

ystipni svorka Vyrovnani potencial 14
Symbol 78
ymbo Vysokda nadmorskd vyska 65
SynRM 29
4 Vysoké napéti 9,23
Vystrah 38
T y y
L Vlystupni kabely. 22
Technické udaje 21
Tepelnd ochrana 8 7
Termist 18,40 .
ermistor Zablokovani 34
Tlac¢itko Menu 23,24
Typovy stitek 1 7
., Z4dana hodnota
U Vzdalena zadana hodnota 37
Ocinik 64 Zadana hodnota 24,32,36,37,38
i Zadana hodnota otacek 21, 31,33
Ucinnost 63,65 .
i Zadana hodnota 38
Udrzba 36 .
i Z&dana hodnota otacek 36
Uroven napéti 66
Z
U
Zadni deska 12
Uzaviend smycka 21
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Rejstiik

Navod k pouzivani

Zemni vodic 13
Zkrat 41
Zkratka 78
Zobrazeni stavu 36
Zpétna vazba 21,22,32,37,43,45
Zpétna vazba systému 4
Zpusob pouziti 4
Zvedani. 12
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