VACON®20

FREKVENSOMFORMERE

HURTIGGUIDE

VACON

DRIVEN BY DRIVES



SIKKERHED Dok.: DPD0084TF1 Udgivet: Aug. 2014, SW pakke: FW0107v010.vex VACON @ 14

Denne hurtigguide indeholder de vigtigste trin til en nem installation
og konfiguration af din Vacon 20-frekvensomformer.
Inden idriftsaettelse af drevet, skal du downloade og lase hele
Vacon 20-brugervejledningen, der findes pa:
www.vacon.com -> Downloads

-

. SIKKERHED

KUN EN KOMPETENT ELEKTRIKER MA UDF@RE
A DEN ELEKTRISKE INSTALLATION!

Denne introduktion indeholder tydeligt markerede advarsler, som er beregnet for
din personlige sikkerhed og til at undgé utilsigtet beskadigelse af produktet eller
tilsluttede apparater.

Laes disse advarsler omhyggeligt:

Komponenterne i frekvensomformerens strgmforsyningsenhed
er stremfgrende, nar Vacon 20 er tilsluttet lysnettet. Det er
ekstremt farligt at komme i bergring med denne spaending

og kan medfgre dgd eller alvorlige kveestelser.

Motorklemmerne U, V, W (T1, T2, T3) og evt. bremsemodstands-
klemmerne -/+ er stremfgrende, nar Vacon 20 er tilsluttet
lysnettet, selvom motoren ikke kgrer.

1/0-klemmerne er isoleret fra netspaendingen. Men der kan
vaere farlig kontrolspaending pa releeudgangsklemmerne,
selvom Vacon 20 er frakoblet fra lysnettet.

Vacon 20-frekvensomformeres jordstrgm overstiger 3,5 mA AC.
I henhold til standard EN61800-5-1 skal der sgrges for en
forstaerket, beskyttende jordforbindelse.

Se kapitel 7!

Hvis frekvensomformeren bruges som en del af en maskine,
er maskinproducenten ansvarlig for at udstyre maskinen med
en hovedafbryder (EN 60204-1).

Hvis Vacon 20 kobles fra lysnettet, mens motoren kgrer,

er den stremfgrende, hvis motoren strgmforsynes via
processen. | dette tilfaelde fungerer motoren som en generator,
der leverer energi til frekvensomformeren.

Vent efter frakobling af frekvensomformeren fra lysnettet,
indtil ventilatoren standser, og displaysegmenterne eller
statusindikatorerne slukkes pé frontpanelet. Vent i yderligere
5 minutter, for der udfgres arbejde pé Vacon 20-forbindelser.

Motoren kan starte automatisk efter en fejlsituation, hvis
funktionen til automatisk nulstilling er blevet aktiveret.
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2 ® VACON INSTALLATION

2. INSTALLATION

2.1 Mekanisk installation

Vacon 20 kan monteres pa vaeggen pa to mader. For MI1-MI3 enten skrue- eller
DIN-skinnemontering, for Ml4-MI5 skrue- eller flangemontering.
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Figur 1: Skruemontering, MI1-MI3
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Figur 2: Skruemontering, MI4-MI5
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INSTALLATION VACON ® 3

Figur 3: DIN-skinnemontering, MI1-MI3

Bemark! Se monteringsmalene bag pa drevet.

Lad der vaere fri plads til afkeling over (100 mm), under (50 mm)] og pa siderne
(20 mm) af Vacon 20! (For MI1-MI3 er side til side-installation kun tilladt, hvis
omgivelsestemperaturen er under 40 °C. For MI4-MI5 er side til side-installation
ikke tilladt.
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Figur 4: Flangemontering, MI4-MI5
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4 ® VACON INSTALLATION
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Figur 5: Flangemonteringssikringsm8l for MI4 (enhed: mm)
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Figur 6: Flangemonteringssikringsm8l for MI5 (enhed: mm)
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INSTALLATION VACON ® 5
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Figur 7: Flangemonteringsdybdem8l for MI4 og MI5 (enhed: mm)
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6 ® VACON INSTALLATION

Monter statten
EFTER installation
af stromkablerne

Monter denne
plade FOR
installation af
stromkablere

oo A o o
Figur 8: Fastgorelse af PE-pladen og API-kabelstotten, MI1-MI3
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Monter statten
EFTER installation

Monter denne plade
F@R installation af
stromkablerne

Figur 9: Fastggrelse af PE-pladen og API-kabelstgtten, MI4-MI5
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INSTALLATION VACON ® 7

2.2 Kabling og tilslutninger
2.2.1 Stromkabler

Bemaerk! Tilspaendingsmoment for stremkabler er 0,5-0,6 Nm
3~ (230 V, 400 V)
1~(230.V) Motor ud-

1VIT2 W,

Afisoler
plastkabel-
belzegningen
NET for 360° MOTOR
jording
Figur 10: Vacon 20-stremforbindelser, MI1

Ekstern bremsemodstand
3~(230V,400V, 600V,
230V, 400\ ) 3-(230V, 400V, 600 V)

- 123|1v\1 msv; o
L1 LZIN L3 R+ R- UIT1 VIT2WIT3
Afisoler
plastkabel-
beleegnin-
gen for 360°
jording

Figur 11: Vacon 20-stromforbindelser, MI2-MI3
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8 ® VACON INSTALLATION

3~ (380, 480 V)

Motor ud

BREMSE-
NET  MODSTAND "MOTOR

Figur 12: Vacon 20-stremforbindelser, MI4

3~ (380, 480 V)
Motor ud

NET BREMSE- MOTOR
MODSTAND

Figur 13: Vacon 20-streomforbindelser, MI5
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2.2.2 Net- og motorkabler
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Figur 15: Abn I8get MI4-MI5
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10 ® VACON INSTALLATION

Tilspeendings-
moment for
kontrolkabel:
0,4 Nm

- Afisoler

" plastkabelbeleeg
ningen for 360°
jording

Figur 17: Monter net- og motorkablerne, MI4-MI5
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INSTALLATION VACON ® 11

2.2.3 Tilladte optionskort i Vacon20

Se de tilladte optionskort til slidsen i nedenst3ende tabel:

|stips|EC [E3 |E5 |E6 [ E7 [B1[B2[B4[B5] B9| BH| BF|

Bemaerk! N&r OPT-B1/0PT-B4 anvendes i Vacon20, skal der leveres +24 VDC (10 %,
min. 300 mA) effekt til Terminal é (+24_out) og Terminal 3 (GND) i kontrolkortet.

Optionskort (alle kort er lakeret)

OPT-EC-V EtherCat

OPT-E3-V Profibus DPV1 (skruestik)

OPT-E5-V Profibus DPV1 (D9-stik)

OPT-E6-V CANopen

OPT-E7-V DeviceNet

OPT-B1-V 6 x DI/DO, hver /0 kan individuelt

OPT-B2-V 2 x releeudgang + termistor

OPT-B4-V 1x Al 2 xAO (isoleret)

OPT-B5-V 3 x releeudgang

OPT-B9-V 1x RO, 5 x DI (42-240 VAC)

OPT-BH-V 3 x temperaturmaling ( understgttelse til PT100-, PT1000-,
NI1000-, KTY84-130-, KTY84-150-, KTY84-131-sensorer)

OPT-BF-V 1xA0, 1xDO, 1xRO

Samlingsstruktur for optionskort:

24-timers support +358 (0)201 212 575  E-mail: vaconf@vacon.com
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14 ® VAC

ON

VACON 20 API

3.1/0-STYRING 0G KLEMMER

Vacon 20

1-10kQ
Terminal Signal Fabriksindstilling Beskrivelse
1 |+10 Vref|Ref.spanding ud Maks. belastning 10 mA
2 |AIN Analogt signal ind 1 Frek.reference P! 0-10V, Ri = 250 kQ
3 |GND @ |I/0-signal jordforbindelse
6 |24 Vou |24V udgang til DI'er +20 %, maks. belastning 50 mA
- Digital indgang for DI1-DI6,
7 |DI_C g |Digital indgang felles se tabel 2 for DI (sink)
———8 |DI1 Digital indgang 1 Start frem P) Positiv,
= 5 Logisk1: 18-30V,
L _— 19 |DI2 Digital indgang 2 Start bak Logisk0: 05 V;
—_ Negativ,
10 |DI3 Digital indgang 3 Nulstiller fejl ?! Logisk1: 0-10'V, LogikO: 18-30 V;
Ri = 10 KQ [flydende)
A |A RS485 signal A FB-kommunikation |Negativ
B |B RS485 signal B FB-kommunikation |Positiv
Standard:
. 0(4)-20 mA, Ri<250 Q
Faktisk PID-veerd "
4 |AI2 Analogt signal ind 2 aKtis Ve ‘P] Andet:
og frek.reference 0-10V, Ri = 250 kQ
Kan vaelges via mikrokontakt
5 |GND @ |I/0-signal jordforbindelse
13 |DO- Digital udgang faelles Digital udgang falles
— {14 |DI4 Digital indgang 4 Fast hastigh. B0 P |AS DI1
As DI1,
- Andet: Koderindgang A
P
/— 15 [DI5 Digitalindgang 5 Fast hastigh. B1 (frekvens op til 10 kHz)
Kan vaelges via mikrokontakt
As DI1,
Andet: Koderindgang B
16 |DI6 Digital indgang 6 Ekstern fejl P! (frekvens op til 10 kHz),
impulsfslgeindgang
A (frekvens op til 5 kHz)
m 0-10V, RL 21 KQ
18 |AO Analog udgang Udgangsfrekvens P |0(4)-20 mA, RL <500 Q
Kan vaelges via mikrokontakt
. . . Open collector, maks.
= P
20 |DO Digitalt signal ud Aktiv = KLAR belastning 35 V/50 mA
Tabel 1: Vacon 20-systemets I/O-standardkonfiguration til universalform8l

og tilslutning til kontrolkort
P) = Programmerbar funktion, se brugermanual: parameterlister

og beskrivelser for at f§ yderligere oplysninger
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VACON 20 API

VACON ® 15

Terminal Signal Fabriksindstilling Beskrivelse
22 |ROTNO Relaeudgang 1
Aktiv = KOR P Switchbelastning:

23 [Ro1CM[— v= 250 Vac /3 A, 24V DC 3 A
24 |RO2 NC eleeudgang 2
25 [ROZ CM|— Aktiv=FEJLP [ caa
26 [RO2 NO '

Tabel 1: Vacon 20-systemets I/O-standardkonfiguration til universalform8l

og tilslutning til kontrolkort
P) = Programmerbar funktion, se brugermanual: parameterlister
og beskrivelser for at f§ yderligere oplysninger

Terminal Signal Fabriksindstilling Beskrivelse
1/0-signal
3 GND jordforbindelse
6 |24 Vout |24V udgang til DI'er +20 %, maks. belastning 50 mA
7 |pc f';‘egl;‘:sl indgang Digital indgang feelles for DI1-DI6
Positiv, Logik1:18-30V,
Logisk0: 0-5V;
L—~__ 18 |bn Digital indgang 1 Start frem P Negativ, Logik1: 0-10V,
Logisk0: 18-30V;
. Ri = 10 KQ (flydende)
; 9 |DI2 Digital indgang 2 Start bak P!
10 |DI3 Digital indgang 3 Nulstiller fejl P
Positiv, Logik1: 18-30V,
Logisk0: 0-5V;
" 114 |DI4 Digital indgang 4 Fast hastigh. BO P |Negativ, Logik1: 0-10V,
Logisk0: 18-30V;
Ri =10 KQ (flydende)
—— {75 [Di Digital indgang 5 Fast hastigh. B1 P [Kun for DI.
L~ 176 |Dié Digital indgang 6 Ekstern fejl P! Kun for DI.

Tabel 2: DI (sink), fjern jumperkabel 1500, og tilslut ledningen ved hjeelp af tabel 2

J500 sS4 S3  s2 st
ON
S| g NE 9 E
5812 |2 (3=
S > > [
OFF
Figur 18: Mikrokontakter
Vacon 20 1/0-klemmer:
Al2 GND DO- DI4 DI5 DI6 AO DO+ R13 R14 * R24
4 5 13 14 15 16 18 20 22 23 26
|oooooooo||°°||°°|
1 2 3 6 7 8 9 1 25 24
|oooooooo| |°°|°°
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22

24-timers support +358 (0)201 212 575  E-mail: vaconf@vacon.com




16 ® VACON NAVIGATION OG OPSTART

4. NAVIGATION 0G OPSTART

4.1 Hovedmenuerne pa Vacon 20

REFERENCE - READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A
MENU REF REF
Viser tastaturets
referenceveerdi uanset MON MON
det valgte styrested. PAR PAR
svs TRYK  sys
FWD REV 110 KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS

l v TRK

OVERVAGNINGS- READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU rer| 4 -

I denne menu kan
du navigere gennem
overvagnings-
vaerdierne.

MON

PAR

sYs TRYK SYS
v v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l v TRYK
PARAMETER-  READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a

MENU REF
Idenne menu kandu o\
navigere gennem og

redigere parametrene. p ) ol

PAR
sYs TRYK  svs
v
FWD REV 1I0 KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS
l TRYK
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
SYSTEM- A a a a
REF
MENU
Her kan du MON
navigere gennem
undermenuen med PAR
te tre
zf,;""‘“’a'"e © TRYK svs |4

v
FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV /0O KEYPAD BUS

Figur 19: Hovedmenuerne p& Vacon 20
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NAVIGATION OG START VACON ® 17

4.2 Guide til idriftsaettelse og opstart

4.2.1 Trin til idriftszettelse:

7. Foretag testkersel uden motor,

1. Laes sikkerhedsinstruktionerne pa side 1 2
se brugermanualen p& www.vacon.com

2. Etabler jordforbindelsen, og kontroller, 8. Kor test uden belastning, og uden
at kablerne opfylder kravene at motoren er koblet til processen

3. Kontroller kgleluftens kvalitet og meaengde 9. Udfer en identifikationskersel (par. ID631)

4. Kontroller, at alle start-/stopkontakter 10. Slut motoren til processen, og foretag
er i positionen STOP testkgrslen igen
5. Slut drevet til lysnettet 11. Vacon 20 er nu klar til brug

6. Ker startguiden, og angiv alle ngdvendige
parametre

Tabel 1: Trin til idriftsaettelse

4.2.2 Startguide
Vacon 20 kerer startguiden under fgrste opstart. Guiden kan kgres ved at indstille
SYS par.4.2 = 1. Folgende figurer viser proceduren:
BEMARK! Kgrsel af startguiden returnerer altid alle
parameterindstillinger til fabriksstandarderne!

BEM/ERK! Startguiden kan springes over, efter du har holdt
STOP-knappen nede i 30 sekunder

24-timers support +358 (0)201 212 575  E-mail: vacon{@vacon.com




18 ® VACON NAVIGATION OG OPSTART

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
REF - REF — -
won| LA won| LY (.4
PAR (¢ ' PAR (4 ’ .l —'
SYS SYS
v v v v
FWD REV U0 KEYPAD BUS FWD REV U0 KEYPAD BUS
v (o)
Abn menuen Par.,
og velg P1.3 nominel Tryk pa OK for at aktivere

motorhastighed redigeringstilstand

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A

v
@ Rediger P1.3-vaerdien Udfer samme
med op/ned-knappen, procedure for P1.4,
og tryk pa OK for at nominel motorstrem

bekrzefte
Figur 20: Startguiden til Vacon 20 (standardanvendelse)
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NAVIGATION OG START VACON ® 19

READY RUN STOP ALARM FAWT READLY RUN STOP ALARM FAUT READY RUN STOP ALARM FAUT
REI a REF] x Red 2
moN LA moN L (1 MON|
oare ! [ | parle ! I
sy svs v svs| 4
FWD REV 10 RKEVAD BU

OO O OB

Startguiden viser Tryk pa OK Vzlg mellem 0-3,
par. nummer for at aktivere se herunder!
171. redigeringstilstand.
Valg:
P1.7 P1.8 P1.15 |P2.2 | P23 | P31 | P42 | P43
0= -
- 15% | 0= Frekvens- 0= |o=
0= Grundizeggende Iwor | styring :2:?;;9 Rampe | Tomgang | 02 | 3sek | 3sek.
_ 11%  fo=Frekvens-| 0= fo= | 1=
1 =Pumpedrev iwor | styring :g:?;:e Rampe| Rampe 20Hz | 5sek. 5 sek.
- " 1.1% | 0= Frekvens-| 0= 1= o=
2 =Ventilatordrev ot | styring ﬁé'!?iie Zy’;de Tomgang | 20HZ | 20sek. | 20 sek
) 1 = Hastig- 1= ~ _
3 =Hgjt 1.5% 0= =
) wor [ hedsregulering :2:% Rampe | Tomgang | OHZ | 1sek | 1sek.
Berorte P1.7 Stremgraense (A) P2.3 Stopfunktion
P1.8 Motorstyri i d P3.1 Min. frekvens
P1.15 Momentforsteerkning P42 Acc.tid (s)
P2.2 Startfunktion P4.3 Dectid (s)

READYRUN STOP ALARM FAULT
a

REF|
MON )
PAR|q )
svs| 4 v

WD REV 10 KEVPAD BU

Tryk pa OK for at bekrzefte
frekvensomformerkonfigu-
rationen

Figur 21: Opsaetning af drev

24-timers support +358 (0)201 212 575  E-mail: vaconf@vacon.com




20 ® VACON

OVERVEGNING O0G PARAMETRE

5. OVERVAGNING 0G PARAMETRE

BEMZARK! Denne vejledning er til Vacon 20-standardmodellen. Hvis du har brug
for yderligere oplysninger vedrgrende parameterbeskrivelser, kan du downloade
brugermanualen pa: www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1 Overvagningsvaerdier

Kode Overvagningssignal Enhed ID |Beskrivelse
V1.1 Udgangsfrekvens Hz 1 Udgangsfrekvens til motor
V1.2 Frekvensreference Hz 25 |Frekvensreference til motorstyring
V1.3 Motorhastighed o/min 2 |Beregnet motorhastighed
V1.4 Motorstrgm A 3 |Malt motorstrgm
V15 Motormoment % 4, |Beregnet faktisk/nominelt
motormoment
V1.6 Motorens akseleffekt % 5 Beregnet faktisk/nominel
motoreffekt
V1.7 Motorspaending \ 6 Motorspaending
V1.8 DC-spaending \% 7 |Malt DC-spaending
V1.9 Enhedstemperatur °C 8 |Kolekappetemperatur
V1.10  |Motortemperatur % 9 |Beregnet motortemperatur
V1.1 Udgangseffekt KW 79 |Udgangseffekt fra drev til motor
. Al1 signalomrade i procent for
9
V2.1 Analog indgang 1 % 59 anvendt omrade
. Al2 signalomréde i procent for
9
V2.2 Analog indgang 2 % 60 anvendt omréde
AO signalomrade i procent for
o
V2.3 Analog udgang % 81 anvendt omrade
Status for digitalindgang A
V2.4 DIT, DI2, DI3 15 |Status for digital indgang
Status for digital indgang A
V2.5 DI4, DI5, D6 16 |Status for digital indgang
V2.6 RO1, RO2, DO 17 |Status for relae/digital udgang
v2.7  |Impulsfelge/ % 1234 |Skalaveerdi 0-100 %
koderindgang
V2.8 Koder o/min o/min 1235 Skaler.et.\ henhold til koderimpulser/
omdrejningsparameter

Tabel 1: Overv8gningsveerdier

TLf. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212205



OVERVEIGNING O0G PARAMETRE VACON ® 21

Kode |Overvagningssignal Enhed ID |Beskrivelse

Det analoge indgangssignal 1i %
v2.11 Analog indgang E1 % 61 [fra optionskortet, skjult indtil der
tilsluttes et optionskort

Det analoge udgangssignal 1i %
V2.12  |Analog udgang E1 % 31 |[fra optionskortet, skjult indtil der
tilsluttes et optionskort

Det analoge udgangssignal 2 i %
V2.13  |Analog udgang E2 % 32 |[fra optionskortet, skjult indtil der
tilsluttes et optionskort

Denne overvdgningsveerdi viser
status for de digitale indgange 1-3
fra optionskortet, skjult indtil der
tilsluttes et optionskort

V2.14 |DIET, DIE2, DIE3 33

Denne overvdgningsveerdi viser
status for de digitale indgange 4-6
fra optionskortet, skjult indtil der
tilsluttes et optionskort

V2.15 |DIE4, DIES, DIES 34

Denne overvdgningsvaerdi viser
status for releindgange 1-3 fra
optionskortet, skjult indtil der
tilsluttes et optionskort

V2.16 |DOE1, DOE2, DOE3 35

Denne overvdgningsveerdi viser
status for releeudgange 4-6 fra
optionskortet, skjult indtil der
tilsluttes et optionskort

V2.17 |DOE4,DOE5,DOE6 36

Malte veerdier af Temperaturindgang
1itemperaturenhed (celsius eller
V2.18  |Temperaturindgang 1 50 |kelvin) efter parameterindstilling,
skjult indtil der tilsluttes et
optionskort

Malte veerdier af Temperaturindgang
2 i temperaturenhed (celsius eller
V2.19  |Temperaturindgang 2 51 |kelvin) efter parameterindstilling,
skjult indtil der tilsluttes et
optionskort

Malte veerdier af Temperaturindgang
3 i temperaturenhed [celsius eller
V2.20 |Temperaturindgang 3 52 |kelvin) efter parameterindstilling,
skjult indtil der tilsluttes et
optionskort

Tabel 1: Overv8gningsveerdier

24-timers support +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon(@vacon.com




22 ® VACON OVERVEGNING O0G PARAMETRE

Kode Overvagningssignal Enhed ID |Beskrivelse

Bitkodestatus for drev

BO = Klar

B1 = Ker

B2 = Bak

43 B3 = Fejl

Bé6 = Korsel aktiveret

B7 = Alarm aktiv

B12 = Kgrselsanmodning
B13 = Motorregulator aktiv

Statusord for

V3 frekvensomformer

Bitkodestatus for model

B3 = Rampe 2 aktiv

B5 = Eksternt styrested 1 aktivt
B6 = Eksternt styrested 2 aktivt
V3.2 Ord for modelstatus 89 |B7 = Fieldbus-styring aktiv

B8 = Lokal styring aktiv

B9 = Pc-styring aktiv

B10 = Forudindstillede
frekvenser aktive

B0 =DI1
B1=DI2
B2=DI3
B3=Dl4
B4 =DI5
B5=DIé
Bé6 = DIE1
B7 = DIE2
B8 = DIE3
B9 = DIE4
B10 = DIES
B11=DIE6

V3.3 Ord for DIN-status 56

V4.1 PID-setpunkt % 20 |Indstillingspunkt for regulator
V4.2 PID-feedbackvaerdi % 21 |Faktisk veerdi for regulator
V4.3 PID-fejl % 22 |Regulatorfejl

Vb.4 PID-udgang % 23 |Regulatorudgang

Skaleret procesvariabel

V4.5 Proces » se par. 15.18

Tabel 1: Overv8gningsveerdier
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OVERVEIGNING O0G PARAMETRE VACON ® 23

5.2 Hurtige konfigurationsparametre (virtuel menu, vises, nar par. 17.2=1)

Kode Parameter Min. | Maks. |Enhed | Standard | ID Bemaerkning
P11 | motsmnting | 190 | 0 | v [ varirer | 10 [Sonter ypesites
o e e P R
P13 | morarmaeranea | %0 (20000 oimin | N5 | 112 [S et
o I e A I I R
P15 | Motorcos( | 030 1,00 omgs | 120 |00 o7 peskitet
P1.7 | Aktuel grense I(:\‘fr:‘ IZN'S; A ‘1N'u5n)‘i 107 |Maks. motorstrgm
ps| Mmoo | o[ 1o [P e
P2.1 Vagyﬁlzfﬁ”‘ o | 2 0 172 g::f/igisteumsme
2 = Tastatur

P22 | Starttunktion | o | 1 0 | 505 [JIRP
p2.3 | Stopfunktion 0 1 0 506 t;‘;rr‘;%ae"g

P3.1 Min. frekvens 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 |Min. frekvensreference

50,00/

P3.2 | Maks. frekvens | P3.1|320,00|] Hz 40,00

102 |Maks. frekvensreference

1 = Fast hastighed 0

2 = Tastatur

3 = Fieldbus

4=Al

5=AI2

6=PID

7=Al1+AI2

Valg af 8 = Motorpotentiometer

pag [frekvensreference| 4y, o 7 117 |9 = Impulsfolge/koder
for eksternt 10=AIE1

styrested 1 11 = Temperaturindgang 1

12 = Temperaturindgang 2

13 = Temperaturindgang 3

Bemaerk: Veer opmaerk-

som p& DI/koder-kontak-

tens position, nér den er

indstillet til Impulsfelge/

koder

Tabel 2: Parametre til hurtig opsaetning
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OVERVEGNING O0G PARAMETRE

24 ® VACON

Kode | Parameter | Min. |Maks. |Enhed|Standard| ID Bemaerkning
Fast hastighed 0 bruges

P3.4 | Fast hastighed 0 | P3.1 | P3.2 Hz 5,00 180 |som frekvensreference,
ndrP3.3=1

P35 | Fasthastighed 1 [ P3.1 | P32 | Hz | 10,00 | 105 [Aktiveretafdigitale
indgange

P3.6 | Fasthastighed 2 [ P3.1 | P32 | Hz | 1500 | 106 [Akliveretafdigitale
indgange

P3.7 | Fasthastighed 3 | P3.1 | P32 | Hz | 2000 | 126 [Aktiveretafdigitale
indgange

. . Accelerationstid fra 0 Hz

P4.2 | Accelerationstid1| 0,1 |3000,0| sek. 3,0 103 til maks. frekvens.

. . Decelerationstid fra

P4.3 |Decelerationstid 1| 0,1 |3000,0| sek. 3,0 104 maks.-frekvens til 0 Hz.
0=0-100%

. . 1=20%-100 %

P6.1 [Al1-signalomrdde| 0 1 0 379 20 % er det samme som
min. signalniveau pa 2 V.
0=0-100%
1=20%-100 %

P6.5 | Al2-signalomradde| 0 1 0 390 |20 % er det samme som
min. signalniveau p& 2V
eller 4 mA.

Automatisk 0 = Deaktiver

PI&T] hulstilling O 0 731 {4 2 Axtiver
0 = Alle parametre
synlige

P17.2 | Parametervisning 0 1 1 115 |1 = Kun gruppe med

hurtige opsaetnings-
parametre synlig

Tabel 2: Parametre til hurtig opsaetning
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5.3 Motorindstillinger (kontrolpanel: Menu PAR -> P1)

Kode Parameter | Min. | Maks. |Enhed | Standard | ID Bemaerkning
P11 Nominel . 180 | 690 v |varierer| 110 Kgntrouertypeskinet
motorspaending pé& motoren
Nominel 50,00/ Kontroller typeskiltet
P1.2 motorfrekvens 30001320,00) Hz 60,00 m pa motoren
Nominel - | 1440/ Standard geelder for
P1.3 motorhastighed 30 120000 ofmin 1720 12 en 4-polet motor.
Nominel 0,2x] 20x Kontroller typeskiltet
P1.4 motorstrem [ Inunit | INunit A INunit "3 pd motoren
P15 Motor cos (0 030 1,00 0,85 120 Ké)r:‘:nttotier;ypeskntet
(Effektfaktor] P
P16 Motortype O 0 ¢50 |0 = Induktion

1= Permanent magnet

02x| 20x 15x

| 107 |Maks. motorstrgm
Nunit

Aktuel
a7 HELITENSE it | Inunit

Motorstyringstil- 0 = Prekvensstyring

P1.8 stand 0 1 0 600 [1 = Hastighedsregulering
med aben slgjfe
0= Lineaer
P1.9 U/f-forhold 0 2 0 108 |1 = Kvadratisk
2 = Programmerbar
Feltsvaeknings- 50,00/ Frekvens for
P1:10 punkt 800 132000 Hz 60,00 602 feltsvaekningspunkt

Spaending for
P1.11 | feltsveeknings- [10,00/200,00f % | 100,00 | 603
punkt

Spaending ved feltsvaek-
ningspunkt som % af U ot

Y e ) 0 ) o ) e
piqg | V/i-midtpunkts- 1o ool or 19| % | 100,00 | 605 ?f)Ld;’?iQrk;i&fr"fa':%/f
speending som % af U ot
P1.14 N:g:rgii”;' 0,00 40,00 % |varierer| 606 i‘f"ar:;"‘gvew”z”m%

PLIS | somrenng | 0 | o [ 109 [ et

PWM-frekvens. Hvis
vaerdier er hgjere end
standarden, reduceres
stremkapaciteten

P1.16 | Switchfrekvens 5| 160 | kHz |4.0/2.0]| 601

Tabel 3: Motorindstillinger
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Kode Parameter | Min. | Maks. |Enhed | Standard | ID Bemarkning
0 = Deaktiveret
P1.17 | Bremsechopper| 0 2 0 504 |1 = Aktiveret: Altid

2 = Kerselstilstand

Aktiveringsniveau til brem-
sechopperstyring i volt.
For 240V forsyning:
240%1,35%1,18 =382V

For 400 V forsyning:
400%1,35%1,18 = 638 V

0 911 V | varierer | 1267 |Bemaerk, at ndr bremse-
chopper anvendes, kan
overspaendingscontrolle-
ren slds fra, eller over-
spandingsreferenceniveau
et kan indstilles over brem-
sechopperniveauet.

Bremsechop-

P1.18 perniveau

0 = Ikke aktiv

1 = Identifikation ved stil-
stand (skal bruge kgrsels-
kommando inden for 20 s.
for at aktiveres)

2 = |dentifikation kersel
(skal bruge kerselskom-
mando inden for 20 s. for at
aktiveres. Kun tilgaengelig
i Power SW V026, der er
inkluderet i FW01070V010
eller nyere version)

Motoridenti-

P1.19 fikation

Rs- dings- Spaendingsfald over
p120 | (P29 1 0,00 [100.00( % | 0.00 [ 662 [motorvikiinger som % af
@ Upmot ved nominel strgm.

0 = Deaktiveret

Overspan- 1 = Aktiveret,
P21 | gireraro e | O | 2 1 607 |standardtilstand
9 2 = Aktiveret,
stgdbelastningstilstand
Underspaen- 0 = Deaktiver
P1.22 dingscontroller 0 ! ! 608 1 = Aktiver
pi23| sinusfiter | 0 | 1 0 | 522 |07 Anvendes ikke

1=Anvendes

Tabel 3: Motorindstillinger
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Kode Parameter | Min. | Maks. |Enhed | Standard | ID Bemarkning

Modulatorkonfigurationsord:
B1 = Afbrudt modulation
(DPWMMIN])

B2 = impulsfald under
overmodulation

Bé = Undermodulation
B8 = Djeblikkelig

P1.24 | Modulatortype 0 |65535 28928 648 |kompensering for
DC-spaending*

B11 = lav stgj

B12 = kompensering
for dgdtid*

B13 = kompensering
for Flux-fejt*

*Aktiveret som standard

Energioptimering, frkvens-
omformeren sgger efter

_— den mindste motorstrgm
Energioptime-

Pil29 ring* 0 1 0 666 |for at spare energi og redu-
s cere motorstgjen
0 = deaktiveret
1= aktivér
P1.26 | Aktivér I/f-start*| 0 1 0 534 0 = deaktiveret

1= aktivér

Under denne udgangsfre-
kvens tilfgres den define-
rede

|/f-startstrgm til motoren.

I/f-startfre-
P1.27 | kvensreference- | 1 100 % 10 535
graense*

/f-startstromre- Stremreference i procent

o h
P1.28 ference* 0 100,0 % 80,0 536 |af nominel motorstrgm
[1=0,1%]
Veelg tilstand for spaendings-
- begraenser:
P2 pmgesrarr| | T e
9s0¢g 1= Aktiveret

Tabel 3: Motorindstillinger
BEMZRK!
* Disse parametre er kun tilgaengelige i Power SW FWP00001V026, der er inkluderet
i FW01070V010 eller nyere version.

BEMZRK! Disse parametre vises, nar P17.2 = 0.
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OVERVEGNING O0G PARAMETRE

5.4 Start-/stopopsatning (kontrolpanel: Menu PAR -> P2)

Kode| Parameter |Min.|Maks. |Enhed| Standard [ ID Bemaerkning
0 = I/0-klemmer
pp | Velgateksternt | 5 | 5 0 | 172 |1=Fietdbus
Y 2 = Tastatur
. 0 = Rampe
P2.2 Startfunktion 0 1 0 505 1 = Flyvende start
. 0 =Tomgang
P2.3 Stopfunktion 0 1 0 506 1= Rampe
1/0-styring  1/0-styring
signal 1 signal 2
0 Frem Tilbage
P2.4 'é?osirﬁ(/ o | 4 2| 300 [1Fremlkant) Omvendt stop
plog 2 Freml(kant) Tilb(kant)
3 Start Bak
4 Start(kant) Bak
Lokal/ 0 = Fjernbetjening
P25 fiernbetjening 0 ! 0 21 1 = Lokal styring
Retning for 0 =Frem
P26 tastaturstyring 0 ! 0 123 1=Bak
Stopknap pa 0 = Kun tastaturstyring
P27 betjeningspanel 0 ! ! 14 1 = Altid
0 = I/0-klemmer
pag | Vagaleksiemt | o | 0 | 173 |1=Fieldbus
¥ 2 = Tastatur
0 = 13s alle knapper pd
knaplds pa 0 1 0 1552 | betjeningspanelet pa
P2.9 betjeningspanel 0 |1 =knappen Lokal/
Fjern er last

Tabel 4: Start-/stopopsaetning
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5.5 Frekvensreferencer (kontrolpanel: Menu PAR -> P3)

Kode | Parameter | Min. |Maks.|Enhed|Standard| ID Bemaerkning
p31 | Min.frekvens | 000 | P32 | Hz | o000 |107 [Mindste tilladte
frekvensreference
50,00/ Sterste tilladte
P3.2 | Maks. frekvens | P3.1 320,00 Hz 40,00 102 frekvensreference
1 = Fast hastighed 0
2 = Tastatur
3 = Fieldbus
4=Al1
5=AI2
6 =PID
7=Al1+AI2
Varlsf::;rr‘il;vg;sf 8 = Motorpotentiometer
P3.3 1 Varierer 7 117 |9 = Impulsfelge/koder
eksternt styre- 10 = AIET
sted 1 -

11 = Temperaturindgang 1
12 = Temperaturindgang 2
13 = Temperaturindgang 3
Bemaerk: Vaer opmaerksom
pa Dl/koder-kontaktens
position, narden erindstillet
til Impulsfglge/koder

Fast hastighed 0 bruges
P3.4 |Fast hastighed 0| P3.1 | P3.2 Hz 5,00 180 | som frekvensreference,
narP3.3=1

P3.5 |Fast hastighed 1| P3.1 | P3.2 Hz 10,00 105 |Aktiveret af digitale indgange
P3.6 |Fast hastighed 2| P3.1 | P3.2 Hz 15,00 | 106 |Aktiveret af digitale indgange
P3.7 |Fast hastighed 3| P3.1 | P3.2 Hz 20,00 126 | Aktiveret af digitale indgange
P3.8 |Fast hastighed 4| P3.1 | P3.2 Hz 25,00 | 127 |Aktiveret af digitale indgange
P3.9 |Fast hastighed 5| P3.1 | P3.2 Hz 30,00 | 128 |Aktiveret af digitale indgange
P3.10 |Fast hastighed 6| P3.1 | P3.2 Hz 40,00 129 | Aktiveret af digitale indgange
P3.11 | Fast hastighed 7| P3.1 | P3.2 Hz 50,00 | 130 |Aktiveret af digitale indgange

Valg af frekvens-
reference for

P3.12 1 |Varierer 5 131 |Se P3.3
eksternt styre-
sted 2
P3.13 Motorpotentio- 1 50 Hz/ 5 331 Rat.e fpr hastigheds-
meterrampe sek. variation
Nulstilling af 0 = Ingen nulstilling
P3.14 | motorpotentio- 0 2 2 367 |1 = Nulstil, hvis standset
meter 2 = Nulstil, hvis lukket ned

Tabel 5: Frekvensreferencer
BEMZRK! Disse parametre vises, nar P17.2 = 0.
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5.6 Opseetning af ramper og bremser (kontrolpanel: Menu PAR -> P4)

Kode Parameter Min. |Maks.|Enhed | Standard | ID Bemaerkning

0=Lineeer

P4.1 | Rampe S-form 1 0,0 10,0 | sek. 0,0 500 50 = S-kurve rampetid

Bestemmer den tid,
det tager for udgangs-
P4.2 | Accelerationstid 1 0,1 |3000,0| sek. 3,0 103 |frekvensen at stige fra
nulfrekvens til den
maksimale frekvens.

Bestemmer den tid,
det tager for udgangs-
P4.3 | Decelerationstid 1 0,1 |3000,0| sek. 3,0 104 |frekvensen at falde fra
den maksimale fre-
kvens til nulfrekvens.

P4.4 | Rampe S-form 2 0,0 10,0 | sek. 0,0 501 |Se parameter P4.1

P4.5 | Accelerationstid 2 0,1 ]3000,0| sek. 10,0 502 |Se parameter P4.2

P4.6 | Decelerationstid 2 0,1 ]3000,0| sek. 10,0 503 |Se parameter P4.3

0=Fra
. 1= Deceleration
P4.7 | Flux-bremsning 0 3 0 520 2= Chopper
3 = Fuldtilstand
. Fastsaetter det
- 2
P4.8 Flux gtr;n;smng |0'5 X | 0x A Inunit | 519 |aktuelle niveau for
Nunit. | “Nunit flux-bremsning.
03x | 20x Definerer den strgm,

A INunit | 507 |der tilferes motoren
under DC-bremsning.

P4.9 | DC-bremsestrom | |
Nunit | 'Nunit

Bestemmer, om
bremsning er TIL eller

Sluttid for FRA, samt bremsetiden

P4.10 0,00 ]1600,00| sek. 0,00 508

jeevnstrgm forjeevnstrgmsbremsen,
nar motoren stopper.
0,00 = Ikke aktiv
Den udgangsfrekvens,
P4.11 fSlu_tfrekvens 0,10 | 10,00 | Hz 1,50 515 |hvor jeevnstrgmsbrems-
or jeevnstrgm .
ning anvendes.
pig|  Sterttdfor 0,00 |600,00| sek. [ 0,00 | 516 |0,00 = Ikke aktiv

jeevnstrgm

Tabel 6: Konfiguration af ramper og bremser
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Kode Parameter Min. |Maks.|Enhed | Standard | ID Bemarkning
ps13| Frekvensterskel | o0 | pgo [ bz | 000 | 527 [0,00 = deaktiveret
for accel 2
P14 | Frekvenst@rskel | o0 | pyo [ bz | 000 | 528 [0,00= deaktiveret
for decel 2
Ekstern bremse: Forsinkelse til at bne
P4.15 2 A ) 0,00 |320,00| sek. 0,20 1544 |bremse, efter at Abn
Abn forsinkelse o
frekvensgraense er naet.
El:stern bremse: libm'ng af frekvens
P4.16 Abn frekvens- 0,00 P3.2 Hz 1,50 1535 |fra fremad- og
grense bagudgaende retning.

Luk frekvens fra
positiv retning, hvis
der ikke er en aktiv

Ekstern bremse:
P4.17 Luk frekvens- 0,00 | P3.2 Hz 1,00 1539
greense

kgrselskommando.
Ekstern bremse: Luk frekvens fra
P418 Luk frekvens- 000 | P32 Hz 1,50 1540 neggtlv retnmg,hy\s
greense der ikke er en aktiv
i reversering kgrselskommando.
Bremsen &bnes ikke,
hvis stremmen ikke
overskrider denne
vaerdi, og den lukkes
Ekstern bremse: sjeblikkeligt, hvis
P4.19| Abn/luk strem- 0,0 |2000| % 20,0 | 1585 [stremmen falder
greense herunder.

Denne parameter
indstilles i procent af
Nominel motorstrgm.

Tabel 6: Konfiguration af ramper og bremser
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OVERVEGNING O0G PARAMETRE

5.7 Digitale indgange (kontrolpanel: Menu PAR -> P5)

Kode Parameter Min. | Maks. |Enhed | Standard | 1D Bemaerkning
0 = Anvendes ikke
1=DI
2=DI2
3=DI3
4=Dl4
5=DI5
P5.1 | 1/0-styresignal 1 0 Varierer 1 403 |6=DI6
7=DIE1
8=DIE2
9=DIE3
10 =DIE4
11 =DIES
12=DIE6
P5.2 | 1/0-styresignal 2 0 Varierer 2 404 |Se 5.1
P5.3 Baglaens 0 Varierer 0 412 |Se 5.1
P5.4 Ekst. fejl luk 0 Varierer 6 405 |Se 5.1
P5.5 Ekst. fejl &bn 0 Varierer 0 406 |Se 5.1
P5.6 Fejlnulstilling 0 Varierer 3 414 |Se 5.1
P5.7 Drift aktiveret 0 | Varierer 0 407 |Se 5.1
P5.8 | Fast hastigh. BO 0 Varierer 4 419 |Se 5.1
P5.9 | Fast hastigh. B1 0 Varierer 5 420 |Se 5.1
P5.10| Fast hastigh. B2 0 Varierer 0 421 |Se 5.1
P5.11 | Valg af rampetid 2 0 Varierer 0 408 [Se 5.1
p5.12 | Motorpotentiome- | g |y, o 0 |[«18]sest
ter op
p5.13 | Motorpotentiome- | 1y, oo 0 |[417]sess
ter ned
P5.14 | Eksternt styrested 2| 0 Varierer 0 425 éledgv?rer styrested 2
Eksternt .
P5.15 | styrested frekvens-| 0 Varierer 0 343 Aktiverer styrested 2
Se parameter 5.1
reference 2
PID- . Aktiverer reference 2
PS.16 [ inastillingspunkt 2| @ | Verierer 0 |1047fse5 s
Aktiverer motorforvarm-
ning (jeevnstrgm) i stoptil-
P5.17 Motorforvgrmnmg 0 Varierer 0 1044 stand, nar parame.teren
aktiv for motorforvarmnings-
funktionen er indstillet til 2
Se 5.1

Tabel 7: Digitale indgange
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5.8 Analoge indgange (kontrolpanel: Menu PAR -> Pé)

Kode| Parameter Min. |Maks. | Enhed |Standard| ID Bemaerkning
. o 0=0-100% (0-10V)
P6.1 | Al1-signalomrade 0 1 0 379 1=20-100 % (2-10V)
All 0,00 = ingen min
P6.2 | brugerdefineret |-100,00{ 100,00 % 0,00 |3sof 2 =9 :
. skalering
min.
All 100,00 = ingen maks.
P6.3 | brugerdefineret |-100,00|300,00 % 100,00 |381 o0 =1ng )
skalering
maks.
Pé6.4 All-filtertid 0,0 10,0 sek. 0,1 37810 = ingen filtrering
P6.5 | Al2-signalomride| 0 1 0 390 [Se Pé.1
Al2
P6.6 | brugerdefineret |-100,00| 100,00 % 0,00 391|Se P6.2
min.
Al2
P6.7 | brugerdefineret |-100,00|300,00 % 100,00 |392|SeP6.3
maks.
P6.8 Al2-filtertid 0,0 10,0 sek. 0,1 389 |Se P6.4
AIET- Se P6.1, skjult, indtil der
P9 signalomrade 0 ! 0 143 tilsluttes et optionskort
P6.10| AIE1-tilpas min. |-100,00] 100,00 | % 000 | 144 |38 P62 skiult, indtil der
tilsluttes et optionskort
P6.11 | AIET-titpas maks.|-10000] 30000 | % | 100,00 [145 3¢ P63 skiult, indtilder
tilsluttes et optionskort
Pe12| AEI-fitertid | 00 | 100 | sek | 01 |142]38 P64 skiult indtilder

tilsluttes et optionskort

Tabel 8: Analoge indgange

24-timers support +358 (0)201 212 575  E-mail: vacon{@vacon.com




34 ® VACON OVERVEGNING O0G PARAMETRE

5.9 Impulsfelge/koder (kontrolpanel: Menu PAR -> P7)

Kode| Parameter Min. |Maks. | Enhed |Standard| ID Bemaerkning
Min Impulsfrekvens skal
P7.1 im Lsfrék ens 0 10000 Hz 0 1229 |fortolkes som et signal
impu v pa 0 %.
Maks Impulsfrekvens skal
P7.2 im uLsfrel;vens 0,0 10000 Hz 10000 | 1230 |fortolkes som et signal
P pa 100 %.
Frek.ref. ved Frekvens svarende til 0
P7.3 min in.w u.lsfrek 000 | P3.2 Hz 0,00 1231 | %, hvis den bruges som
-imp | frekvensreference.
Frek.ref. 50,00/ Frekvens svarende til
P7.4 ved maks. 0,00 P3.2 Hz 6[5 00 12321100 %, hvis den bruges
impulsfrek. ' som frekvensreference.
0 = Deaktiver
P7.5 | Koderretning 0 2 0 1233 |1 = Aktiver/Normal
2 = Aktiver/Omvendt
Impulstal for koder pr.
. omgang. Bruges kun
P7.6 K"::ng’n“ifer/ 1 |65535 | ppr 256 | 629 |til skalering af o/min-
Jning overvagningsvaerdi
for koder.
0=DI50g DI6 er til
. normal digital indgang
p7.7 K‘;”f'glfm 0 2 0 1165 |1 = DI6 er til impulsfolge
9 2= DI5 og DI6 er til
koderfrekvenstilstand

Tabel 9: Impulsfolge/koder
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5.10 Digitale udgange (kontrolpanel: Menu PAR -> P8)

Kode| Parameter | Min.|Maks. |Enhed|Standard| 1D Valg

0 = Anvendes ikke
1=Klar

2 = Kor

3 =Fejl

4 = Fejlinverteret

5 = Advarsel

6 = Vendt

7 = | hastighed

8 = Motorregulator aktiv
9 = FB-styreord.B13

10 = FB-styreord.B14

11 = FB-styreord.B15

12 = Overvagning

af udgangsfrek.

13 = Overvagning

af udgangsmoment

14 = Overvégning

af enhedstemperatur

15 = Overvagning af analog
indgang

16 = Fast hastighed aktiv
17 = Ekstern bremsestyring
18 = Panelstyring aktiv
19 = 1/0-styring aktiv

20 = Overvagning af

P8.1 | RO1-signalvalg 0 | Varierer 2 313

enhedstemperatur
P8.2 | RO2-signalvalg 0 | Varierer 3 314 |Se 8.1
P8.3 | DO1-signalvalg 0 | Varierer 1 312 |Se 8.1

0 = Ingen inversion

P8.4 | RO2-inversion 0 1 0 1588
1 = Inverteret
P8.5 RovZTILi 0,00 | 320,00 | sek. 0,00 460 10,00 = Ingen forsinkelse
forsinkelse
pas | ROZFRA- 400132000 sek. | 0,00 | 461 0,00 = Ingen forsinkelse
forsinkelse
Pe.7 | Rot-inversion | 0 | 1 0 |1587|0 7 Ingen inversion
1 = Inverteret
P8.8 ROJ TIL- 0,00 | 320,00 | sek. 0,00 458 10,00 = Ingen forsinkelse
forsinkelse
pag | ROTFRA- {400 132000 sek. | 0,00 | 459 [0.00 = Ingen forsinkelse
forsinkelse
P8.10| DOE1-signatvalg | 0 | Varierer 0 | 317 |5e 8" skiult indtil der

tilsluttes et optionskort

Tabel 10: Digitale udgange
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Kode| Parameter | Min. | Maks. |Enhed |Standard| 1D Valg

P8.11| DOE2-signalvalg | 0 |Varierer T L tslleslsult;kje‘:lgp'{l‘g;‘éffg
P8.12| DOE3-signalvalg | 0 | Varierer 0 1386 tSiles?itvesskjeutl;vpit?g::l;s;rrt
P8.13| DOE4-signalvalg | 0 | Varierer 0 [1390 tslfslsultessklefl;p'{:s;‘és;r’t
P8.14| DOES-signalvalg | 0 | Varierer 0 [1391 tslleslsult;kje‘:lgp'{l‘g;‘éffg
P8.15| DOE6-signatvalg | 0 | Vvarierer o |39 ifs?ultessk'e“tl;p'{:gl:‘éffg

Tabel 10: Digitale udgange

5.11 Analoge udgange (kontrolpanel: Menu PAR -> P9)

Kode| Parameter | Min.|Maks.|Enhed |Standard

D Valg

0 = Anvendes ikke

1 = Udgangsfrekv. (0-f,, s )
2 = Udgangsstrem (0-I,wot0r)
3 = Motormoment (0-Tpyotor)
4 = PID-udgang (0-100 %)

5 = Frek.ref. (0-fya)

6 = Motorhastighed (0-n,,,,)
7 = Motoreffekt (0-Pyot0r)
8 = Motorspaending (0-U yotor)
0 14 1 307 |9 = DC-spaending

(0-1000 V)

10 = Procesdata ind 1
(0-10000)

11 = Procesdata ind 2
(0-10000)

12 = Procesdata ind 3
(0-10000)

13 = Procesdata ind 4
(0-10000)

14 = Test 100 %

0=0V/0 mA
1=2V/4mA

Valg af analogt

P91 udgangssignal

P92 Analgg» udgang
minimum

Skalering af

P93 analog udgang

0,0 ]11000,0| % 100,0 | 31

Skaleringsfaktor

Filtreringstid for

P94 analog udgang

0,00 | 10,00 | sek. 0,10 30;

=

Filtreringstid

Tabel 11: Analoge udgange
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Kode| Parameter |[Min.|Maks.|Enhed|Standard| ID Valg
Valg af P
P95 | analogtsignal | o | 14 0 | 472 [58P91. skjult, indtil der

for udgang E1 tilsluttes et optionskort

Analog udgang Se P9.2, skjult, indtil der

P96 E1 minimum 0 ! 0 475 tilsluttes et optionskort
Skalering S
P9.7 |  afanalog 00 |10000| % | 1000 [ 476 [3€ P93 skiult, indtil der
tilsluttes et optionskort
udgang E1

Filtreringstid
P9.8 for analog 0,00 | 10,00 | sek. 0,10 473
udgang E1

Se P9.4, skjult, indtil der
tilsluttes et optionskort

Valg af
P9.9 | analogt signal 0 14 0 479
for udgang E2

Se P9.1, skjult, indtil der
tilsluttes et optionskort

Analog udgang Se P9.2, skjult, indtil der

P9.10

E2 minimum tilsluttes et optionskort
Skalering S
P9.11|  afanalog 00 [10000| % | 1000 | 483 [38 P93 skiult, indtil der

udgang E2 tilsluttes et optionskort

Filtreringstid
P9.12 for analog 0,00 | 10,00 | sek. 0,10 480
udgang E2

Se P9.4, skjult, indtil der
tilsluttes et optionskort

Tabel 11: Analoge udgange
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5.12 Fieldbus-datatilknytning (kontrolpanel: Menu PAR -> P10)

Kode Parameter | Min. | Maks. |Enhed |Standard| ID Bemaerkning
0 = Frekvensstyring
1 = Udgangsreference
2 = Motorhastighed
3 = Motorstrgm
4 = Motorspaending
5 = Motormoment
6 = Motoreffekt
7 = DC-spaending
8 = Aktiv fejlkode
Valg af FB- . 9 = Analog Al1
P10.1 dataudgang 1 0 [Varierer 0 852 10 = Analog Al2
11 = Digital
indgangstilstand
12 = PID-feedbackveerdi
13 = PID-indstillingspunkt
14 = Impulsfglge/
koderindgang (%)
15 = Impulsfalge/
koderindgang ()
16 = AIE1
Valg af FB- . . . s
P10.2 dataudgang 2 0 |Varierer 1 853 |Variabel tilknyttet pa PD2
Valg af FB- . . . s
P10.3 dataudgang 3 0 |Varierer 2 854 |Variabel tilknyttet pa PD3
Valg af FB- . . . 2
P10.4 dataudgang 4 0 |Varierer 4 855 |Variabel tilknyttet pa PD4
Valg af FB- . . . s
P10.5 dataudgang 5 0 |Varierer 5 856 |Variabel tilknyttet pa PD5
Valg af FB- . . . s
P10.6 dataudgang 6 0 |Varierer 3 857 |Variabel tilknyttet pa PDé
Valg af FB- . . . 2
P10.7 dataudgang 7 0 |Varierer 6 858 |Variabel tilknyttet pa PD7
Valg af FB- . . . s
P10.8 dataudgang 8 0 |Varierer 7 859 |Variabel tilknyttet pa PD8
PDI til Aux CW
0 = Anvendes ikke
1=PDI
P10.9 cv\fvl-gd:g'unxd o | s 0o [1167]2=PDI2
! 3-PDI3
4=PDl4
5=PDI5

Tabel 12: Fieldbus-datatilknytning
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5.13 Forbudte frekvenser (kontrolpanel: Menu PAR -> P11)

gvre greense

Kode Parameter Min. | Maks. | Enhed | Standard | ID Bemaerkning
Undvigelse i L
P11.1| frekvensomrade 1, | 0,00 | P3.2 | Hz 0,00 [s09[-2voreEnse
0,00 = Anvendes ikke
nedre graense
Undvigelse i Hoj graense
P11.2| frekvensomrade 1, | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 510 0,00 = Anvendes ikke
gvre grense
Undvigelse i Lav grense
P11.3| frekvensomrade 2, | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 511 9 .
0,00 = Anvendes ikke
nedre graense
Undvigelse i Hai
P11.4| frekvensomrade 2, | 0,00 | P32 [ Hz 000 [s512| @ greEnse

0,00 = Anvendes ikke

Tabel 13: Forbudte frekvenser
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5.14 Overvagning af graenser (kontrolpanel: Menu PAR -> P12)

Kode| Parameter Min. [Maks. | Enhed |Standard| ID Bemaerkning
Overvagningsfunk- 0 = Anvendes ikke
P12.1| tion for udgangs- 0 2 0 315 |1=Lav grense
frek. 2 = Hgj greense
Overvagnings- P
P12.2| grensefor | 000 | P32 | Hz | o000 | 316 [CVervagningstarskel
for udgangsfrekvens
udgangsfrek.
Funktion til 0 = Anvendes ikke
P12.3 overvégning 0 2 0 348 |1=Lavgraense
af moment 2= Hgj greense
Overvagnings- PO
P12.4|  graense for 00 |3000| % 00 | 349 [Cvervdgningstarskel
for moment
moment
Overvigning af 0 = Anvendes ikke
P12.5 gning 0 2 0 354 |1=Lav greense
enhedstemperatur .
2 = Hgj greense
Overvagnings- P
P12.6|  greense for <10 | 100 | °C 40 | 355 |Overvagningstarskel
for enhedstemperatur
enhedstemperatur
Overvagningssig- 0=Al
P12.7| nalfor analog 0 |Varierer 0 356 |1=AI2
indgang 2=AIE1
piz.g| Alovervaoning | g o0 |1op00 % | 0,00 | 357 [T'L-tErskelAl
TIL-niveau overvagning
pi.g| Alovervagning | oa0 l10900| o | 4000 [3se |FRAtErskelAl
FRA-niveau overvagning
Binaert kodet valg af
signaler, der bruges til
temperaturovervagning.
Temperaturover- BO = Temperaturindgang 1
P12.10 v r?in indgan 1 7 1 1431 |B1 = Temperaturindgang 2
gningindgang B2 = Temperaturindgang 3
BEMARK! Skjult,
indtil der tilsluttes
et optionskort
Temperaturover- Se 12.1, skjult, indtil der
P1an vagningsfunktion 0 2 2 1432 tilsluttes et optionskort
|- Temperaturovervagning
P12.12 Igmnpi:”’s‘“rr;f; 2520302/ 24070302/ 80,0 | 1433 |steerskel, skjult, indtil der
gningsg ! ! tilsluttes et optionskort

Tabel 14: Overv8gning af graenser
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5.15 Sikringssystemer (kontrolpanel: Menu PAR -> P13)

Kode Parameter | Min. |Maks. | Enhed |Standard| ID Bemaerkning
0 = Ingen handling
1=Alarm
P13.1 Analog \ndgang 0 4 1 700 2 = Alarm, fast
lav fejl alarmfrekvens
3 = Fejl: Stopfunktion
4 = Fejl: Tomgang
1 =Ingen reaktion
(ingen fejl genereret,
Underspaen- ] 2 2 797 |men frekvensomformer
P13.2 dingsfejl stopper stadig
modulation)
2 = Fejl: frilgb
0 =Ingen handling
. 1=Alarm
P13.3 Jordfejl 0 3 2 703 2 = Fejl: Stopfunktion
3 = Fejl: Tomgang
P13.4 | Udgangsfasefejl 0 3 2 702 [Se 13.3
Stall-
P13.5 forebyggelse 0 3 0 709 |Se13.3
Beskyttelse mod
P13.6 underbelastning 0 3 0 713 |Se 13.3
Motorvarme-
P13.7 sikring 0 3 2 704 |Se13.3
Mtp: Omgivelses- ° . .
P13.8 temperatur -20 100 C 40 705 |Miljgtemperering
Mtp: Nulhastig- o Kgling som % ved 0
P139) “hedskaling | 00 | 1500 % | 400 ] 706 Jhactighed
P13.10 Mtp: Termisk 1 200 min. | Varierer | 707 |Motorvarmetidskonstant
. tidskonstant )
20x For at et stall-trin finder
P13.11 Stallstrem 0,00 | ' A INunit 710 |sted, skal stremmen have
Nunit overskredet denne graense
P13.12 Stall-tid 0,00 |300,00| sek. 15,00 711 |Stall-tid begraenset
P13.13| Stall-frekvens 0,10 |320,00 Hz 25,00 712 |Min. stall-frekvens
UL: Feltsvaek- o Min. moment ved
P13.14 ningsbelastning 100 {1500 & 50.0 714 feltsvaekning
UL: Nulfrekvens- o .
P13.15 belastning 50 | 150,0 % 10,0 715 |Min. moment ved f0

Tabel 15: Beskyttelser
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Kode Parameter Min. |Maks. | Enhed |Standard| ID Bemarkning

Dette er den langste tid,
P13.16| UL: Tidsgraense | 1,0 | 300,0 | sek. 20,0 716 |en underbelastningstil-
stand ma vaere aktiv

Analog indgang Forsinkelsestid for

P1317 lav fejlforsinkelse 00 100 sek. 0.5 1430 analog indgang, lav fejl
0 = Ingen handling
P13.18| Eksternfell | o [ 3 2 | 701 |}z Aarm

2 = Fejl: Stopfunktion
3 = Fejl: Tomgang

P13.19| Fieldbus-fejl 0 4 3 733 |Se 13.1

Anvendt frekvens,

P13.20 Fast P31 | P32 | Hz | 2500 | 183 |nér fejlrespons er
alarmfrekvens
alarm + fast frekvens
- e 0 = Redigering aktiveret
p13.1| Redigeringslas | 1 0 819 |1 = Redigering
for parametre .
deaktiveret
0 = Ingen handling
1=Alarm
P13.22| Termistorfejt | o | 3 2 | 732 | Fell: Stopfunktion
3 = Fejl: Tomgang
Skjult, indtil der
tilsluttes et optionskort
P13.23| Overvégningat |, 3 1 | 1463 [se P133

FWD/REV-konflikt

Se P13.3, skjult, indtil der

P13.24| Temperaturfejl 0 3 0 740 tilsluttes et OPTBH-kort

Binaert kodet valg af
signaler, der bruges til
udlgsning af alarm og fejl
Temperatur- BO = Temperaturindgang 1
fejlindgang B1 = Temperaturindgang 2
B2 = Temperaturindgang 3
BEMZARK! Skjult, indtil der
tilsluttes et OPTBH-kort

P13.25

0 = Anvendes ikke
0 2 2 743 |1=Lav graense
2 = Hgj graense

Temperaturfejltil-

P13.26 stand

Temperaturfejltaerskel,
skjult, indtil der
tilsluttes et OPTBH-kort

Temperaturfejl- |-50,0/] 200,0/
grense 223,2| 473,2

)

P13.27 100,0 | 74

Tabel 15: Beskyttelser
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Kode Parameter Min. |Maks. | Enhed |Standard| ID Bemarkning
P13.28 | Indgangsfasefejl*| 0 3 3 730 |Som parameter P13.3
Motortemperatur 0= deaktiveret
P13.29 | hukommelsestil- 0 2 2 155211 = konstant tilstand
stand* 2 =tilstand for sidste veerdi

Tabel 15: Beskyttelser
BEMZRK!
* Disse parametre er kun tilgaengelige i Power SW FWP00001V026, der er inkluderet
i FW01070V010 eller nyere version.

BEMZRK! Disse parametre vises, nar P17.2=0.
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5.16 Parametre for automatisk nulstilling af fejl (kontrolpanel: Menu PAR -> P14)

Kode | Parameter | Min. [Maks.|Enhed |Standard | ID Bemaerkning
DA E o [ [p R
P14.2 Ventetid 0,10 | 10,00 | sek. 0,50 717 | Ventetid efter fejl
P14.3 Provetid 0,00 | 60,00 | sek. | 30,00 |718|Maks. tid til praver
Pl4.4 Antal prgver 1 10 3 759 |Maks. prover

pias| omem | 0| 2 2 [719]12 Fivence

2 = Fra startfunktion

Tabel 16: Parametre for automatisk nulstilling af fejl

BEMZRK! Disse parametre vises, nar P17.2=0.
5.17 Parametre for PID-styring (kontrolpanel: Menu PAR -> P15)

Kode | Parameter | Min. [ Maks. |Enhed|Standard

D Bemarkning

0 = Fast indstillingspunkt %
1=AN

2=AI2

3 = Procesdata ind 1
(0-100 %)

4 = Procesdata ind 2
(0-100 %)

5 = Procesdata ind 3
(0-100 %)

6 = Procesdata ind 4
(0-100 %)

7 = Impulsfelge/koder
8=AIE1

9 = Temperaturindgang 1
10 = Temperaturindgang 2
11 = Temperaturindgang 3

Valg af kilde
P15.1 | for indstillings- 0 |Varierer 0 33
punkt

N

pisz | Fastindstif g5 1 ag00 | o | s00 |16
lingspunkt

=

Fast indstillingspunkt

Alternativt fast
indstillingspunkt, kan
veelges med DI

Fast indstil-

P153 lingspunkt 2

0,0 | 1000 | % 50,0 16

©

Tabel 17: Parametre for PID-styring
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Kode | Parameter | Min. | Maks. |Enhed|Standard

D Bemarkning

0=AI
1=A12
2 = ProcesDatalnd1
(0-100 %)
3 = ProcesDatalnd2
(0-100 %)
4 = ProcesDatalnd3
Valg af feed- (0-100 %)

bagckkwtde 0 Varierer ! 334 5 = ProcesDatalnd4
(0-100 %)
6 = Al2-Al1
7 = Impulsfalge/koder
8=AIE1
9 = Temperaturindgang 1
10 = Temperaturindgang 2
11 = Temperaturindgang 3

P15.4

pi5,5 | Feedbackvardi g ) 554 | o 0.0 [ 336 |Veerdi ved minimumsignal
minimum

pis.e | Feedbackvardi {4001 5000 | o | 1000 [ 337 |Veerdi ved maksimumsignal
maksimum

P15.7 | P-forstaerkning | 0,0 |1000,0 % 100,0 | 118 |Proportional forsterkning

P15.8 I-tid 0,00 1320,00| sek. | 10,00 | 119 [Integrationstid

P15.9 D-tid 0,00 | 10,00 | sek. 0,00 132 |Afledningstid

0 = Direkte (feedback <
indstillingspunkt -> forgg
PID-udgang)

1 = Inverteret (feedback »
indstillingspunkt -»
formindsk PID-udgang)

P15.10| Fejlinvertering 0 1 0 340

Drev gar i dvaletilstand,
nar udgangsfrekvensen
P15.11 M\'nds.\efre— 0.00 | P32 Hz 2500 | 1016 pliver undgrdenne graense
kvens i dvale i leengere tid end angivet
med parameteren for
dvaleforsinkelse

pisaz| DYaeforsint 1 g | 3600 | sek. | 30 [ 1017 |Forsinkelse inden dvale

Teerskel for afslutning

P15.13| Aktiveringsfejl [ 0,0 | 100,0 | % 50 1018
af dvale

Tabel 17: Parametre for PID-styring
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Kode | Parameter | Min. | Maks. |Enhed|Standard| ID Bemarkning

Forggelse af
P15.14| dvaleindstil- 0,0 50,0 % 10,0 | 1071 |Henvist til indstillingspunkt

lingspunkt
Forggelsestid
P15.15| for indstillings- 0 60 sek. 10 1072 |Foragelsestid efter P15.12
punkt
Maksimalt o Henvist til feedbackvaerdi
P15.16 dvaletab 0.0 50.0 % 50 1509 efter forggelse
Kontroltid for .
P15.17 dvaletab 1 300 | sek. 30 1510 |Efter forggelsestid P15.15
0 = PID-feedbackvaerdi
1 =Udgangsfrekvens
Valg af pro- 2 = Motorhastighed
P15.18 ga'p 0 6 0 |1513]3 = Motormoment

cesenhedskilde 4 = Motoreffekt

5 = Motorstrgm
6 = Impulsfglge/koder

Decimaltal . s o
P15.19 i procesenhed 0 3 1 1035 | Decimaler pa display
pi5.20 | Mindsteveerdi |4 1 g5 59 0.0 | 1033 |Min. procesveerdi
for procesenhed
p15.21 | Maks. veerdifor | 515 501 3500 9 1000 | 1034 |Maks. procesveerdi
procesenhed
Min. temperaturveerdi for PID
B2 = Tempera- |-50,0/ og frekvensreferenceskala,
P15.22 turindgang 3 223,2 P15.23 0.0 1706 skjult, indtil der tilsluttes et
OPTBH-kort
Maks. temperaturveerdi
Maks. tempera- 200,0/ for PID og frekvensreferen-
P15.23 turveerdi P15.22 473,2 1000 {1707 ceskala, skjult, indtil der

tilsluttes et OPTBH-kort

Tabel 17: Parametre for PID-styring
BEMARK! Disse parametre vises, nar P17.2=0.
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5.18 Motor c (kontrolpanel: Menu PAR -> P16)

Kode Parameter Min. |Maks.| Enhed |Standard| ID Bemaerkning
0 = Anvendes ikke

Funktion til ver K
P16.1| motorforvarm- 0 2 0 1225 |1 =Altid i stoptilstand
ning 2 = Styret af digital

indgang

Jaevnstrgm til forvarm-
ning af motoren og

0,5x frekvensomformeren

i stoptilstand. Aktiv i stop-
tilstand eller via digital
indgang i stoptilstand.

Strgm til motor-

P16.2 X
forvarmning INunit

Tabel 18: Motorforvarmning

5.19 Brugervenlig menu (kontrolpanel: Menu PAR -> P17)

Kode | Parameter |Min.|Maks.|Enhed |Standard| ID Bemaerkning

0 = Grundlaeggende
1=Pumpe

2 = Ventilatordrev

3 = Hgjt moment
BEMZRK! Kun synlig,
ndr startguiden er aktiv.

P17.1 Modeltype 0 3 0 540

Parametervis- 0 = Alle parametre synlige
P17.2 0 1 1 115 |1 = Kun gruppe med hurtige

ning opsatningsparametre synlig
0 = Celsius
Temperatu- 1 = Kelvin
P17.3 renhed 0 L 0 197 BEMARK! Skjult, indtil der
tilsluttes et OPTBH-kort
Adgangskode Angiv den rigtige adgangskode
P17.4| til applikations- | 0 |30000 0 2362 |for at gennemse parameter-
adgang* gruppe 18.

Tabel 19: Parametre for brugervenlig menu

BEMZRK!
* Disse parametre er kun tilgaengelige i Power SW FWP00001V026, der er inkluderet
i FW01070V010 eller nyere version.

24-timers support +358 (0)201 212 575  E-mail: vacon{@vacon.com




48 ® VACON OVERVEGNING O0G PARAMETRE

5.20 Systemparametre

Kode Parameter | Min. |Maks.|5tandard| ID | Bemarkning
Softwareinformation (MENU SYS -> V1)

V11 API SW-ID 2314

V1.2 API SW version 835

V1.3 Power SW-id 2315

V1.4 Power SW-version 834

V1.5 Applikations-id 837

V1.6 Applikationsversion 838

V1.7 Systembelastning 839

Hvis der ikke er installeret et feltbusoptionskort eller OPT-BH-kort,
er Modbuskomm.parametrene som fglger

Status for Modbus-
kommunikation.
Format: xx.yyy

hvor xx = 0-64 (antal
fejlmeddelelser)

yyy = 0-999

(antal almindelige
meddelelser)

V2.1 | Kommunikationsstatus 808

0 = Anvendes ikke

P2.2 Fieldbus-protokol 0 1 0 809 1 = Modbus anvendes

Standardindstilling:

P23 Slaveadresse 1 255 1 810 Ingen paritet, 1 stopbit

0=300
1=600
2=1200
3=2400
P2.4 | Transmissionshastighed 0 8 5 811 4 = 4800
5=9600
6=19200
7 = 38400
8=57600

0=Ingen

1=_Lige

2 = Ulige

Stopbitten er 2-bit,
P2.6 Paritetstype 0 2 0 813 nar paritetstype er

0 =Ingen;

Stopbitten er 1-bit,
ndr paritetstype er
1=_Lige eller 2= Ulige

Tabel 20: Systemparametre
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Kode

Parameter

Min. | Maks. | Standard

Bemarkning

P2.7

Kommunikationstimeout

255 10

0 = Anvendes ikke
1=1sek.
2 =2 sek., osv.

P2.8

Nulstil
kommunikationsstatus

815

Na&r Canopen Eé-kort el

r installeret, er komm.parametrene som fglger

V2.1

Status for Canopen-
kommunikation

0 = Initialiserer

4 = Stoppet

5 = Funktionsdygtig

6 =Prae_funktionsdygtig
7 = Nulstil_applikation
8 = Nulstil_komm.

9 = Ukendt

14004

P2.2

Canopen-driftstilstand

1 = Driverprofil

14003 2 = Spring over

P2.3

Canopen-node-ID

14001

P2.

~

Canopen-baudhastighed

3 =50 kbaud

4 =100 kbaud
5 = 125 kbaud
6 = 250 kbaud
7 =500 kbaud
8 =1000 kbaud

14002

Na&r DeviceNet E7-kort er installeret,

er komm

.parametrene som folger

V2.

Kommunikationsstatus

Status for Modbus-
kommunikation.
Format:

XXXX.Y, X = DeviceNet
msg-taeller

Y = DeviceNet-status
0 = Ikke-eksisterende
eller ingen buseffekt
1 = Konfigurerer tilstand
2 = Etableret

3 =Timeout

14014

P2.2

Outputassembly-type

20 | 1M 21

14012 |20, 21,23, 25,101,111

P2.3

MAC-ID

63 63

14010

P2.4

Transmissionshastighed

1 =125 kbit/s
2 = 250 kbit/s
3 =500 kbit/s

14011

Tabel 20: Systemparametre
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Kode Parameter Min. | Maks. | Standard ID Bemarkning
70, 71,73, 75,107,
1

P2.5 Inputassembly-type 70 117 71 14013

Nar ProfidBus E3/E5-kort er installeret, er komm.parametrene som fglger

V2.1 | Kommunikationsstatus 14022

V2.2 FB-protokolstatus 14023

V2.3 Aktiv protokol 14024

V2.4 Aktiv baudhastighed 14025

V2.5 Telegramtype 14027
1 = Profidrive

P2.6 Driftstilstand 1 3 1 14021 2 =Spring over
3=Echo

P2.7 Slaveadresse 2 126 126 14020

Nar OPT-BH-kort er installeret, er komm.parametrene som falger

0 =Ingen sensor
1=PT100
2=PT1000

P2.1 Sensor 1-type 0 6 0 14072 |3 =Ni1000

4= KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

0 =Ingen sensor
1=PT100
2=PT1000

P2.2 Sensor 2-type 0 6 0 14073 |3 =Ni1000
4=KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

0 =Ingen sensor
1=PT100
2=PT1000

P23 Sensor 3-type 0 6 0 14074 |3 =Ni1000
4=KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

N&r OPT-EC-korter i lleret, er komm. ionsparametrene som fglger

Kortsoftwarens
versionnummer

Tilstand af OPTEC-
kortapplikation

V2.1 versionnummer 0

V2.2 Kortstatus 0

Tabel 20: Systemparametre
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Kode Parameter | Min. |Maks. | S!andardl ID | Bemarkning
Anden information

V3.1 MWh-taeller 827 Million watt-time

V3.2 Strgm til dage 828

V3.3 Strgm til timer 829

V3.4 Korselstaeller: Dage 840

V3.5 Karselstaeller: Timer 841

V3.6 Fejltaeller 842

V3.7 S;Z;“Qﬁg‘;‘i;"iz;‘;‘:g;‘ir Skjult, nar tilsluttet pe.

Gendan 1= Gendanner

P4.2 fabriksstandarder 0 1 0 831 fabriksstandarder
for alle parametre

P43 Adgangskode 0000 | 9999 | 0000 832
Tid for panel- og LCD-

P4 baggrundslys aktiv 0 99 5 833

Gem parameterseet . P
P4.5 p3 panel 0 1 0 Skjult, nar tilsluttet pc.
P4.6 Gendal;rza‘)r:;r]eel(ersaet 0 1 0 Skjult, nar tilsluttet pc.

F5.x Menu med aktive fejl

Fé.x | Fejlregistreringsmenu

Tabel 20: Systemparametre
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6. FEJLSPORING

Fejlkode Fejlnavn Fejlkode Fejlnavn
Beskyttelse mod
1 Overstram 27 modelektromotorisk kraft
2 Overspaendin: 29 Termistorfejl
P 9 ]
3 Jordfejl 34 Intern buskommunikation
8 Systemfejl 35 Applikationsfejl
9 Underspaending 41 IGBT-overtemperatur
Valg af analog
. indgang 20-100 % (valgt
" Udgangsfasefejl 50 signalomrade 4 til 20 mA
eller 2tiL 10V)
Undertemperatur .
13 i frekvensomformer 51 Bkstern fejl
Overtemperatur S
14 i frekvensomformer 52 Fejli dorpanel
otoren stallet ieldbus-fej
15 M u 53 Fieldbus-fejl
vertemperatur i motoren ortslidsfej
16 0 i 54 Kortslidsfejl
Fejl ved forkert kgrsel
17 Motoren underbelastet 55 (FWD/REV-konflikt)
ontrolsumfej entifikationsfej
22 EEPROM kontrolsumfejl 57 Identifikationsfejl
Fejli mikrocontrollerens .
25 overvagningskredslgb m Temperaturfejl
Tabel 1: Fejlkoder. Se brugermanualen for at f§ detaljerede fejlbeskrivelser.
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VACON ® 53

7. GENERELLE DATA

Ramme Hgjde (mm) Bredde (mm) | Dybde (mm) Vaegt (kg)
mm tomme| mm | tomme| mm tomme| kg pund
M1 157 6,2 66 2,6 98 3.9 05 1.1
Mal og
vagt MI2 195 7,7 90 3,5 102 4 0,7 15
MI3 262 10,3 100 | 3,9 109 43 1 2,2
Ml4 370 14,6 165 | 6,5 165 6,5 8 17,6
MI5 414 16,3 165 | 6,5 202 8 10 22
Netvaerk Vacon 20-enheder med andre kombinationer end EMC4-filter
v kan ikke bruges pa delta-stramnetveerk (jordet i hjgrnet)
ﬁiol:gs!;,et_ Maksimal kortslutningsstrgm skal veere «< 50 kA. For Ml4
vaerk Kortslutnings- uden jeevnstrgmsspole skal maksimal kortslutningsstrem
strgm vaere < 2,3 kA, og for MI5 uden jeevnstramsspole skal maksimal
kortslutningsstrgm veere < 3,8 kA.
Udgangsspaen- ~
ding 0-Uing
nz::::llgl_ Maerkestrgm ved kontinuerlig drift Iy ved omgivelsestemperatur
Udgangsstrem pé maks. +50 °C (afhanger af enhedsstgrrelse), overbelastning
1,5 x Iy maks. 1 min./10 min.
. Positiv, Logik1: 18-+30V, Logik0: 0-5 V; Negativ, Logik1: 0-10V,
Digitalindgang | | 0 18-30 V; Ri = 10 KQ (flydende)
Analog indgangs-| 10y Rj= 250 KQ
spaending
Analog 04)-20 mA, Ri < 250 Q
l(_on}rplfor- indgangsstrem t T

Analog udgang

0-10V, RL 2 1 KQ; 0(4)-20 mA, RL < 500 Q, kan vzelges via
mikrokontakt

Digital udgang

Open collector, maks. belastning 35 V/50 mA (flydende)

Relaeudgang

Switchbelastning: 250 Vac/3A, 24V DC 3A

Ekstra spaending

+20 %, maks. belastning 50 mA
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GENERELLE DATA

Omgivelsestem-
peratur

-10 °C (ingen frost)-+40/50 °C (afhzenger af enhedsstgrrelsen):
meerkebelastning Iy

Ved side om side-installation for MI1-3 er den altid 40 °C. For P21/
Nema' i MI1-3 er den maksimale temperatur ogsa 40 °C

Opbevaringstem-
peratur

-40°Ctil+70 °C

O
J —or o - - N P "
forhold Fugtighedsgrad 0 95 % relativ luftfugtighed, ikke-kondenserende, ikke-korrosiv,
ingen dryppende vand
Hoide 100 % lastkapacitet (ingen effektreduktion) op til 1000 m. 1 %
) effektreduktion for hver 100 m over 1000 m, maks. 2000 m
Kapslingsklasse | IP20/IP21/Nema for MI1-3, IP21/Nema 1 for Ml4-5
Forureningsgrad | PD2
Immunitet Overholder EN50082-1, -2, EN61800-3
230 V: Overholder EMC-kategori C2, med et internt RFI-filter.
Emissioner MI4 og 5 overholder C2 med jeevnstramsspole og CM-spole som
(se detaljerede ekstraudstyr.

EMC beskrivelser i 400 V: Overholder EMC-kategorien C2. Med et internt RFI-filter Mi4
brugermanualen | og 5 overholdes C2 med en jeevnstrgmsspole og CM-spole som
til Vacon 20 pa: ekstraudstyr.
www.vacon.com) | Begge: Ingen beskyttelse mod EMC-emission (Vacon niveau NJ:

Uden RFI-filter
For EMC: EN61800-3,

SN For sikkerhed: UL508C, EN61800-5

Certifika-

ter og pro- For sikkerhed: CE, UL, cUL, KC

ducentens For EMC: CE, KC

overens- . o .

stemmel- (se typeskiltet pa enheden for yderligere oplysninger om

seserklae- godkendelse)

ringer
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in- 2
o Netkabel Cu Klemkabel min-maks (mm?)
Ramme Sikring (A) 2 Styrin
(mm?) Lysnet| Jord yring
og relae
M 6
q 3*1,5+1,5 1,5-4
Krav til kabler MI2 10
og sikringer
(se detaljerede MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6
data i brugermany-
alentil Vacon ZOra: 20
WWW.vacon.com. 25
380-480V, 3~ 40
208-240V, 3~ Mi4 (20 0g 40 3646 1-10Cu| 1-10
er kun til
208-240V,
3-)
2,5-50
MI5 40 3*10+10 Cu/AL 2,5-35 | 0,5-15
Mi2 20 2*2,5+2,5
115V, 1~
MI3 32 2*6+6
1,5-4
M1 10 2*1,5+1,5
208-240, 1~ Mi2 20 2%2,5+2,5
MI3 32 2%6+6 1,5-6
MI3 6
3*1,5+1,5 15-4
600V MI3 10
MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6

- Med ovennaevnte sikringer kan drevet tilsluttes strgmforsyningen,
hvis kortslutningsstrem er maks. 50 kA.

- Brug kabler med en varmebestandighed p& mindst +70 °C.

- Sikringerne fungerer ogsé som beskyttelse mod overbelastning af kabler.

- Disse instruktioner angar kun tilfeelde med én motor og én kabelforbindelse
fra frekvensomformeren til motoren.

- For at overholde standarden EN61800-5-1 skal jordledningen vaere mindst 10 mm
Cu eller 16 mm2 AL En anden mulighed er at bruge en ekstra jordledning med
mindst samme stgrrelse som den oprindelige.

2
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Nominelle effektomr8der for Vacon 20

Netspanding 208-240 V, 50/60 Hz, 1~ serie
Motorens Nominel
Maerkebelastning indgangs-

Frekvens- akseleffekt strom Mekanisk v
omfor- e anlls lk&“]gt
mertype (100 % kontin. |10 % P P ( storretse kg

strom Iy [A] [OXTSO™ | () | [k Al
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 5,7 Mi1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Tabel 1: Nominelle effektomr&der for Vacon 20, 208-240 V

* Denne frekvensomformers maksimale omgivelsestemperatur er 40 °C!

Netspaending 208-240 V, 50/60 Hz, 3~ serie

Motorens Nominel
Frek Maerkebelastning akseleffekt indgangs-
':m\;gp’s’ strom Mekanisk  |Vaegt
mertype |100 % kontin. (150 % P P @ storrelse ko)
strom Iy [A] - |pyFrSOm IHP] | [kw]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 Ml4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 MI4 9
0025 25 37,5 7.5 5,5 30,3 Ml4 9
0031 31 46,5 10 7.5 36,6 MIS 11
0038 38 57 15 11 44,6 MI5 11

Tabel 2: Nominelle effektomr8der for Vacon 20, 208-240 V, 3~

* Denne frekvensomformers maksimale omgivelsestemperatur er +40 °C!
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Netspanding 115V, 50/60 Hz, 1~ serie

Frek Maerkebelastning gAkOsteolr:f?eSkt i,:gr;e::?s-

Lem\;glrl& strom Mekanisk  |Veegt
t L ki
mertype 1100 % kontin. [1%0% P P w I orrelse  flkg)
strem Iy [A] Al [HP] [kw]

0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 11 16,5 MI3 0,99

Tabel 3: Nominelle effektomr8der for Vacon 20, 115V, 1~

Netspaending 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ serie

Motorens Nominel
Frek Maerkebelastning akseleffekt indgangs-
roem\;gpisf strom Mekanisk |Vaegt
mertype (100 % kontin. [150 % P P @l storrelse | ko)
strom Iy [A]~ [OVer rem [HP] | [KW]
0001 1.3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 B 5 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 15 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 7.3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7.5 17,1 Ml4 9
0023 23 34,5 15 1" 25,5 MI4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 41,7 MI5 1"

Tabel 4: Nominelle effektomr8der for Vacon 20, 380-480 V
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Netspaending 600 V, 50/60 Hz, 3~ serie
Frekvens-|Markebelastning Motorens i’:?:I?a:rr]\le-
omfor akseleffekt strom Mekanisk ~ [Veegt
mertype [100 % kontin. [150 % P P storrelse tkg)
stram Iy [A]  |overstrom [A] | [HP] | [kW] “
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3.9 59 3 2.2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 b} 4 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 10,4 MI3 0,99

Tabel 5: Nominelle effektomr8der for Vacon 20, 600 V

Note 1: Indgangsstrgmmen er beregnede veerdier med 100 kVA linjetransformer-
forsyning.

Note 2: Nar det gaelder PM-motoren, skal der valges en merkeeffekt for
frekvensomformeren, der passer til effekten for motorakslen, ikke
maerkestrgmmen.

Hurtig Modbus-opsaetning

: Veelg Fieldbus som eksternt styrested: P2.1 til 1 - Fieldbus
1 A: Veelg Fieldb ki d: P2.1til 1 - Fieldb!
B: Indstil Modbus RTU-protokol til "ON": SYS P2.2 til 1 - Modbus

A. Indstil styreord til "0" (2001)

B. Indstil styreord til 1" (2001)

C. Status for frekvensomformer er RUN (K@R)

2 D. Indstil referencevaerdi til "5000" (50,00 %) (2003)

E. Faktisk hastighed 5000 (25,00 Hz, hvis MinFreq er 0,00 Hz, og MaxFreq er 50,00 Hz)
F. Indstil styreord til "0" (2001)

G. Status for frekvensomformer er STOP
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