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Este guia rapido inclui os passos basicos para instalar
e configurar seu conversor de frequéncia Vacon 20.
Antes de colocar sua unidade em operacao,
leia na integra o Manual do Usuario do Vacon 20 disponivel em:
www.vacon.com -> Downloads

-

.SEGURANCA

SOMENTE UM TECNICO ELETRICISTA QUALIFICADO ESTA
A AUTORIZADO A REALIZAR A INSTALACAO ELETRICA!

Este guia rapido contém avisos claramente marcados que sdo para sua seguranca
pessoal e para evitar qualquer dano nao intencional ao produto ou aos aparelhos co-
nectados.

Leia estes avisos com atencao:

Os componentes da unidade de energia do conversor de frequ-
éncia estdo ativos quando o Vacon 20 esta conectado a rede
elétrica. Entrar em contato com esta tensao é extremamente
perigoso e pode causar morte ou ferimentos graves.

Os terminais do motor U, V, W (T1, T2, T3) e os possiveis termi-
nais do resistor do freio -/+ estao ativos quando o Vacon 20
esta conectado a rede elétrica, mesmo se o motor nao estiver
funcionando.

Os terminais de E/S de controle séo isolados do potencial da
rede elétrica. Porém, os terminais de saida do relé podem ter
uma tensao de controle perigosa, presente mesmo quando o
Vacon 20 estiver desconectado da rede elétrica.

A corrente de fuga a terra dos conversores de frequéncia
Vacon 20 excede 3,5 mA CA. De acordo com a norma EN61800-
5-1, uma conexao reforcada do terra de protecao deve ser pro-
videnciada.

Consulte o capitulo 7!

Se o conversor de frequéncia for usado como parte de uma
maquina, o fabricante da maquina sera responsavel por equi-
par a maquina com um interruptor central (EN 60204-1).

Se o0 Vacon 20 for desconectado da rede elétrica enquanto o
motor estiver em operacao, ele permanecera ativo se 0 motor
estiver energizado pelo processo. Neste caso, o motor fun-
ciona como um gerador que envia energia ao conversor de fre-
quéncia.

Apods desconectar o conversor de frequéncia da rede elétrica,
aguarde até que a ventoinha pare e as luzes de status ou seg-
mentos de exibicdo no painel dianteiro se apaguem. Espere
mais 5 minutos antes de fazer qualquer trabalho no Vacon 20.

>
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2 ® VACON SEGURANCA

0 motor pode iniciar automaticamente ap6s uma situacao de
falha se a funcdo de reinicializacao automatica tiver sido ati-

vada.

OBSERVACAO! Vocé pode baixar os manuais do produto eminglés e francés, que
contém informacdes aplicaveis sobre seguranca, alertas e adverténcias, em

www.vacon.com/downloads.

REMARQUE Vous pouvez télécharger les versions anglaise et francaise des ma-
nuels produit contenant 'ensemble des informations de sécurité, avertisse-
ments et mises en garde applicables sur le site www.vacon.com/downloads.
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2. INSTALACAO

2.1 Instalacdo mecanica

Existem duas maneiras possiveis de montar o Vacon 20 na parede. Para MI1 - MI3,
parafusos ou montagem com tritho DIN; para MI4 - MI5, parafusos ou montagem

com flange.
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Figure 1: Montagem com parafusos, MI1 - MI3
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Figure 2: Montagem com parafusos, MI4 - MI5
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4 ® VACON INSTALAGAO

Figure 3: Montagem com trilho DIN, MI1 - MI3

Note! Consulte as dimensdes de montagem na parte traseira da unidade.

Deixe espaco livre pararesfriamentoacima(100mm), abaixo (50 mm)e nas laterais
(20 mm) do Vacon 20! (For MI1 - MI3, instalacao de lado a lado permitida apenas se
atemperatura ambiente for menor do que 40 °C; para M4 - MI5, a instalacao de lado
a lado ndo é permitida.
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Figure 4: Montagem com flange, MI4 - MI5
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Figure 5: Dimensées do recorte para montagem com flange do MR4 ao MR6
(unidade: mm)
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Figure 6: Dimensées do recorte para montagem com flange do MR4 ao MR6
(unidade: mm)
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Figure 7: Dimensdes da profundidade para montagem com flange do MR4 ao MR6
(unidade: mm)
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Attach the support
AFTER installing
the power cables

o o A o o

Figure 8: Instalagdo da placa PE e suporte a cabo API, MI1 - MI3
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Attach the support
AFTER installing

Attach this plate
BEFORE installing
the power cables

Figure 9: Instalagdo da placa PE e suporte a cabo API, MI4 - MI5
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8 ® VACON INSTALAGAO

2.2 Cabeamento e conexdes
2.2.1 Cabeamento elétrico
Observacao: O torque de aperto para cabos de forca é de 0.5 - 0.6 Nm (4-5 in.lbs).
3~ (230V, 400V)

1~(230V) Motor out

U

RIS
plastic cable
coating for
360° earthing

MAINS MOTOR

Figure 10: Conexdes de alimentagdo do Vacon 20, MI1

3~(230V, 400V, 600V) External brake resistor
[\ 3~(230V, 400V, 600V)

1= aaovx 1~ msvr
Motor out

L1 L2/N L3 R+ R- UIT1 VIT2WIT3

Strip the || F AN RER )
plastic

cable >
coating _

for 360°
earthing

Figure 11: Conexdes de alimentagdo do Vacon 20, MI2 - MI3
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3~ (380, 480V)

MAINS RESISTOR MOTOR

Figure 12: Conexdes de alimentagdo do Vacon 20, MI4

3~ (380, 480V)

Motor out

MAINS  Brake MOTOR
RESISTOR

Figure 13: Conexdes de alimentagdo do Vacon 20, MI5
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2.2.2 Cabeamento de controle
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Figure 15: Abra a tampa MI4 - MI5
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T!//_g i ;)rque:. 0.4 Nm
1%/

Strip the plastic
cable coating for
360°earthing

Figure 17: Instale os cabos de controle, MI4 - MI5
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12 ® VACON INSTALAGAO

2.2.3 Placas opcionais permitidas no Vacon20

Para ver as placas opcionais permitidas na ranhura, consulte abaixo:

|[stoT|ec [E3 |E5 |E6 [ E7[B1][B2[B4[B5] B9| BH] BF|

Observacdo: Quando OPT-B1/ OPT-B4 é utilizado em Vacon20, +24VDC (£10%, min
.300mA) a energia deve ser fornecida para o Terminal 6 (+24_out) e Terminal 3 (GND)
no painel de controlo.

Placas de opcao (todas as placas sdo envernizadas)
OPT-EC-V EtherCat
OPT-E3-V Profibus DPV1 (Conector de parafuso)
OPT-E5-V Profibus DPV1 (Conector D9)
OPT-E6-V CAN aberto
OPT-E7-V RedeDispositivo
OPT-B1-V 6 x DI/DO, cada /0 pode ser individualmente
OPT-B2-V 2 x saida do relé + Termistor
OPT-B4-V 1xAl, 2 xAQ (isolado)
OPT-B5-V 3 x Saidas do relé
OPT-B9-V 1x RO, 5 x DI (42-240 VAC)
OPT-BH-V 3 x Medicao de temperatura (suporte para sensores PT100,

PT1000, NI1000, KTY84-130, KTY84-150, KTY84-131)

OPT-BF-V 1xAO, 1xDO, 1xRO

Estrutura do conjunto de placa opcional:

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205
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INTERFACE DE RPLICR(}ﬁO DO VACON 20

VACON ® 15

3. E/S DE CONTROLE E TERMINAIS

mA

Vacon 20
Terminal Sinal P'r ed_ef|n|do e Descricao
fabrica
+10 Vref |EI'\SBAO d.e saida de Carga maxima 10 mA
referéncia
2 |An Sinal analégico em 1 Refere.n,f]'a defreds 1ov,ri=250ka
quéncial
3 |GND e |Sinalterra E/S
6 |24V saifld24 V saida para DIs +20%, carga maxima 50 mA
7 loice Entrada digital Entrada digital para DI1- DIé, con-
- comum sulte a Tabela 2 para tipo de pia DI
g |on Entrada digital T |Marcha direta™ E?S!"V?‘ 1530V
e H pr|Ldgical: 18... |
9 |DI2 Entrada digital 2 Marcha inversa Logica0: 0..5V;
Reinicializagdo  [Negativo,
10 |DI3 Entrada digital 3  |em caso de falha [Ldgical: 0...10V,
Pl Logica0: 18...30V;
Ri = 10KQ [flutuante)
A A RS485 sinal A Comunicacao FB |Negativo
B |B RS485 sinal B Comunicacao FB |Positivo
Val LPID Padrao:
; 5ai alor rea € |0l4) - 20 mA, Ri <250 Q
4 |AI2 gmal analdgico em referéncia de fre-|outro:
quéncia® 0-10V, Ri =250 kQ
Selecionavel com microinterrupto
5 |GND e |Sinalterra E/S
|: 13 [po-  |Saida digital Saida digital comum
comum
L Velocidade prede]
. AS DI
__|14 |Dl4 Entrada digital 4 finida B0 P
Velocidad 4 Como DIT,
] . elociaade preae-|Outro: Entrada A do codificador
15 D15 Entrada digital 5 finida B1 P (frequéncia de até 10 kHz)
Selecionavel com microinterrupto
Como DIT,
Outro: Entrada B do codificador
_ |16 |DI6 Entrada digital 6 Falha externa P |(frequéncia de até 10 kHz),
Entrada do trem de pulsos (frequ-
éncia de até 5 kHz)
anci 0-T0V,RL2TKQ
18 |A0 Saida analégica | SIUENB 9€ o) o0 ma, RL<5000
saida Selecionavel com microinterrupto
20 |po tSaallda de sinal digi- Ativo = PRONTO P EnoAletor aberto, carga max. 35 V/50
Table 1: Configuragdo de E/S padréo da aplicagdo de uso geral do Vacon 20 e

conexodes da placa de controle
P) = Fungdo programavel, vide o Manual do usudrio: listas de
parédmetros e descrigdes, para obter maiores detalhes
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16 ® VACON INTERFACE DE HPLICHgﬁO DO VACON 20

Terminal Sinal :”red_e [IEDES Descricao
abrica

22 TROTNO N Saida defAtivo = EXECU- " [carga de comutagao

23 | ROTCTM relé 1|CAO P 250 Vac / 3 A, 24V DC 3A

%é :Sj (’\jl\[;l Saida ,de . p) |Carga de comutacdo

e | ROZNO relé QAtivo = FALHA ™ 12500.c /3 A, 24v'DC 3A

Table 1: Configuragdo de E/S padréo da aplicagdo de uso geral do Vacon 20 e
conexodes da placa de controle
P) = Fungdo programavel, vide o Manual do usudrio: listas de
pardmetros e descrigdes, para obter maiores detalhes

Predefinido de

Terminal Sinal e Descricao
fabrica i
3 |GND Sinal terra E/S
6 [%Y |24V saida paraDis +20 %, carga max. 50
saida m
Entrada digital Entrada digital comum
7 |DI_C
comum para DI1-DIé
Positivo,
Légical:18...30V,
Légica0: 0...5V;
— 8 |DI Entrada digital 1 Marcha direta ” Negativo, Ldgical:
0..10v,

Logica0: 18...30V;
Ri = 10KQ [flutuante)

" to o Entrada digital 2 Marcha inversa ”!
J—

L Reinicializacao em
10 [DI3 Entrada digital 3 caso de falha P

Positivo,
Logica1:18...30V,
. . |Lsgican: 0..5v;
—"—14 |ou Entrada digital 4 V.j“gifge predefi- | gativo, Légical:
nda 0..10V,

Légica0: 18...30V;
Ri = 10KQ [flutuante)

Velocidade predefi-
nida B1 7
16 |DIé Entrada digital 6 Falha externa P Somente para DI.

Table 2: Tipo de pia DI, remova o jumper J500 e conecte o fio com a tabela 2

115 |DI5 Entrada digital 5
J—

Somente para DI.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205
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J500 sS4 S3 s2 s1

ON
5] <] <
E|LE|SE
CHENENE
Sl > ==
OFF
Figure 18: Microinterruptor
Terminais de E/S Vacon 20:
Al2 GND DO- D14 DI5 DI6 AO DO+ R13 R14 * R2
4 5 13 14 15 16 18 20 22 23 26
|oooooooo||00||00|
1 2 3 6 7 8 9 1 25 24
O 0 0 0o 0o o o o |0 ° o ©
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22
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4. NAVEGACAO E INICIALIZACAO

4.1 Menus principais do Vacon 20

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REFERENCE e

Lo

MENU

Dispalys the.
keypad reference
e RIEI
regardless of

svs He Hz
e slactad v y %y
contron place. FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 1O KEYPAD BUS

l \/ PRESS

MONITORING  READY RUN STOP ALARM FAULT T
7y A
MENU REF REF
In this menu MON]4- MON|4
you can
browse the PAR PAR
monitoring sYs svs
values. v PRESS v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l s FRess
PARAMETER READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
MENU REF REF
In this menu MON MON
you can
browse and PAR]q- PAR
edtthe svs PRESS svs
parameters. v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l PRESS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
SYSTEM A a A
MENU

Here you will be
able to browse
system parameter
and fault
submenu. v v
FWD REV 1O KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

Figure 19: Menu principal do Vacon 20
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4.2 Assistente de inicializacao e entrada em operacao

4.2.1 Etapas de entrada em operagao:

1. Leia as instrugdes de seguranca na pagina 1

7. Execute um teste sem o motor e consulte o
manual do usuario em www.vacon.com

2. Proteja o aterramento e verifique se os cabos
estao em conformidade com os requisitos

8. Execute testes sem carga sem que o motor
esteja conectado ao processo

3. Verifique a qualidade e a quantidade do ar
para o resfriamento

9. Execute uma execucao de identificacao (Par.
1D631)

4. Verifique se todos os interruptores de par-
tida/parada estao na posicdo PARAR

10. Conecte o motor ao processo e execute o
teste mais uma vez

5. Conecte a unidade a rede elétrica 11. 0 Vacon 20 esta pronto para uso

6. Execute o assistente de inicializacdo e defina
todos os parametros necessarios

Table 3: Etapas de entrada em operagdo

4.2.2 Assistente de inicializagdo
0 Vacon 20 executa o assistente de inicializacdo na primeira vez que é ligado. O as-
sistente pode ser executado configurando SYS Par.4.2 =1. As seguintes figuras mos-
tram o procedimento.
OBSERVACAO: A do i e de inici; sempre re-

tornara todas as config\]ragées de parametro para os padroes de fa-
brica.

OBSERVACAD' 0 Assistente de Inmallza:ao pode ser pulado apos se
pressionar o botao PARAR conti por 30

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com
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NAVEGAGAO E INICIALIZAGAO

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

READY RUN STOP ALARM FAULT
Y

W] (1

REF
MON
PAR |4

svs

v
O KEYPAD BUS

v

@ Enter Par. menu, select

P1.3 motor nominal speed

READY RUN STOP ALARM FAULT

v
O KEYPAD BUS

@

Press OK enter
edit mode

v
FWD  REV

READY RUN STOP ALARM FAULT

Change P1.3 value
with Up/Down button
and press OK to
comfirm

v

Perform the same
procedure for P1.4,
motor nominal current

®

Figure 20: Assistente de inicializagdo do Vacon 20 (aplicagdo padréo)

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0201 212205




NAVEGAGAO E INICIALIZAGAO

VACON ® 21

READY RUN STOP ALARM FAUT REALY RUN STOP ALARM FAUT REALY RUN STOP ALARM FAUT
RE a REF] a RE a
moN LA Lo I U I |
o0 P S A A = A S B A
SV - svs o v
FWD REV O KEVAD BU
Startup wizard Press OK to enter Select between
showns par17.1 edit mode. 0-3, see below!
numbe r.
Selections:
P1.7 P1.8 P1.15 |P2.2 | P23 | P3.1 | P42 | P43
ex f B R 0= 0= 0H
= i requecn) ot - - iz 3 3
0=Basic INmMOT con?ml Y used Ramp | Coast o 5
11x 0= 0= 0= 1=
1 = Pump drive Frequecny | Not = = 20 Hz 5s 5s
P INMOT | conrol used |Ramp | Ramp
o=F 11x | o= 0= 1= 0= 20 20
= i Frequecny | Not - . 20H s s
an drive nMOT | contor " | usea | Fiying | Coast o
. . 15x | 1=0pen | 4= 0= 0=
3 =High Torque drive INvoT (I)a"?rpolspeed used  |Ramp | coast | OHZ 1s 1s

Parameters
affected:

P1.7 Current limit (A)
P1.8 Motor control mode
P1.15 Torque boost

P22 Startfunction

REI
Mol )
PARC )
sv§ 4 v

FWD REV 70 KEVAD BU

Press OK to
confirm
drive setup

Figure 21: Configuragdo da unidade

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com
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P3.1 Min frequency
P4.2 Acc.time (s)
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MONITORAMENTO E PARAMETROS

5. MONITORAMENTO E PARAMETROS

OBSERVACAQO: Este guia é destinado a aplicagdo padrao do Vacon 20, se vocé pre-
cisar de descricdes de parametros para obter detalhes, faca download do manual
do usuario em:

5.1 Valores de monitoramento

Cédigo | Sinal de monitoramento Unidade ID | Descricao
V1.1 Frequéncia de saida Hz 1 Frequéncia de saida para o motor
V1.2 Referéncia de frequéncia Hz 25 Referéncia de frequéncia para
controle do motor
V1.3 Velocidade do motor RPM 2 Velocidade calculada do motor
V1.4 Corrente do motor A 3 Corrente do motor avaliada
V15 Torque do motor % 4 Torque nominal/real calculado do
motor
V16 Poténcia do eixo do motor % 5 Poténcia nominal/real calculada
do motor
V1.7 Tensdo do motor \% 6 Tensao do motor
V1.8 Tensao da ligagao CC \% 7 | Tensao da ligacao CC medida
V1.9 Temperatura da unidade °C 8 Temperatura da saida de ar
V1.10 | Temperatura do motor % 9 Temperatura do motor calculada
Vi1 | Potencia de saida KW 79 Poténcia de saida da unidade ao
motor
v2.1 | Entrada analégica 1 % 59 | Gama de sinal Al em porcenta-
gem da gama usada
v2.2 | Entrada analégica 2 % 6 | Gama de sinal AI2 em porcenta-
gem da gama usada
V2.3 Saida analégica % 81 Gama de sinal AO em porcenta-
gem da gama usada
Status de entrada digital ..
V2.4 DI1, DI2, DI3 15 | Status de entrada digital
Status de entrada digital -
V2.5 Dl4, DI5, D6 16 | Status de entrada digital
V2.6 RO1, RO2, DO 17 | Status de saida digital/relé
vy | Entrada do codificador/ % 1234 | Valor de escala de 0 a 100%
trem de pulsos
v2.8 | Codificador rpm RPM | 1235 | Em escala conforme o parametro
de rotacao/pulsos do codificador

Table 4: Valores de monitoramento
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Céodigo

Sinal de monitoramento

Unidade

Descricao

V2.1

Entrada analégica E1

%

61

Sinal de entrada analdgica 1 em %
da placa opcional, oculta até que
uma placa opcional seja conectada

V2.12

Saida analégica E1

31

Sinal de saida analdgica 1 em % da
placa opcional, oculta até que uma
placa opcional seja conectada

V2.13

Saida analdgica E2

32

Sinal de saida analdgica 2 em % da
placa opcional, oculta até que uma
placa opcional seja conectada

V2.14

DIET, DIE2, DIE3

33

Este valor de monitoramento mos-
tra o status das entradas digitais
1-3 da placa opcional, ocultas até
que uma placa opcional seja
conectada

V2.15

DIE4, DIES, DIE6

34

Este valor de monitoramento mos-
tra o status das entradas digitais
4-6 da placa opcional, ocultas até
que uma placa opcional seja
conectada

V2.16

DOE1,DOE2,DOE3

35

Este valor de monitoramento mos-
tra o status das saidas dos relés 1-
3 da placa opcional, ocultas até
que uma placa opcional seja
conectada

V217

DOE4,DOE5,DOE6

36

Este valor de monitoramento mos-
tra o status das saidas dos relés 4-
6 da placa opcional, ocultas até
que uma placa opcional seja
conectada

V2.18

Entrada da temperatura 1

50

Valor medido da entrada da tem-
peratura 1 em unidade de tempe-
ratura (Celsius ou Kelvin) pela
configuracdo dos parametros,
oculto até que uma placa opcional
seja conectada

V2.19

Entrada da temperatura 2

51

Valor medido da entrada da tem-
peratura 2 em unidade de tempe-
ratura (Celsius ou Kelvin) pela
configuracao dos parametros,
oculto até que uma placa opcional
seja conectada

Table 4: Valores de monitoramento
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Cédigo | Sinal de monitoramento Unidade ID | Descricao
Valor medido da entrada da tem-
peratura 3 em unidade de tempe-

V2.20 | Entrada da temperatura 3 52 ra‘”.ra [Celﬁius ou KEE\A”] pela
configuracao dos parametros,
oculto até que uma placa opcional
seja conectada
Status de codigos de bits da uni-
dade
BO = Pronto
B1 = Execucao

Palavra de status da uni- B2 = Inverso

v dade 43 B3 = Falha
B6 = Executar ativacao
B7 = Alarme ativo
B12 = Executar solicitacao
B13 = Regulador de motor ativo
Status de cddigos de bits da apli-
cacdo:
B3 = Rampa 2 ativa
B5 = Local de controle remoto 1
ativo

Va2 Palavra do status da apli- 89 B6 = Local de controle remoto 2

: cacao ativo

B7 = Controle de Fieldbus ativo
B8 = Controle local ativo
B9 = Controle de PC ativo
B10 = Frequéncias predefinidas
ativas

Table 4: Valores de monitoramento
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Céodigo

Sinal de monitoramento

Unidade

Descricao

V3.3

Palavra de status DIN

56

B0 =DI1
B1=DI2
B2=DI3
B3=Dl4
B4 =DI5
B5=DIé
B6 = DIE1
B7 = DIE2
B8 = DIE3
B9 = DIE4
B10 = DIES
B11=DIE6

V4.

Ponto definido de PID

20

Setpoint de regulador

V4.2

Valor de feedback PID

21

Valor real do regulador

V4.3

Erro PID

22

Erro do regulador

A

Saida PID

23

Saida do regulador

V4.5

Processo

29

Variavel de processo em escala
consulte par. 15.18

Table 4: Valores de monitoramento
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5.2 Parametros de configuracao rapida [(menu virtual é exibido quando par.

17.2=1)
Codigo| Parametro | Min.| Max. ::J; Padrao| ID Observacao
PIA Tensao nominal 180 | 690 v | varigvet| 110 Verifique a‘ptaqueta de
do motor classificagao no motor.
Frequéncia nomi- 50.00/ Verifique a plaqueta de
P1.2 nal do motor 30,00{320,00f Hz 60.00 m classificacdo no motor.
Velocidade nomi- 1440/ Padrao aplicavel ao
P1.3 nal do motor 30 [ 20000 RPM 1720 12 motor de 4 polos.
Corrent inat | 0:2x | 20 Verifi laqueta d
orrente nomina erifique a plaqueta de
P14 do motor Inuri- | o= | A [ Inunigade | 113 classificacdo no motor.
dade | dade
Cos d 030 100 085 120 Verifique a plaqueta de
P1.5 0s do mmor(p ” ' ' classificacao no motor.
Limite de cor- | 0.2x| 2.0x 1,5x% Corrente maxima do
iz A 107
rente INunit| Nunit INunidade motor
Aumento de tor- 0 = Nao usado
P1.15 que o[ 1 O | 197 |1 < Usado
Selecao do local 0 = Terminal de E/S
P2.1 de controle 0 2 0 172 |1 = Fieldbus
remoto 1 2 = Teclado
0 =Rampa
P2.2 Funcao Partida 0 1 0 505 |1 = Partida com motor
girando
- 0 = Inércia
P2.3 Funcao Parada 0 1 0 506 1=Rampa
P31 Freq.min. | 000 P32 | Hz | 000 | 101 ?efe’?”c.‘a minima de
requéncia
A 50.00/ Referéncia maxima de
P3.2 Frequéncia max. | P3.1 (320,00 Hz 60.00 102 frequéncia

Table 5: Parédmetros de configuragdo rapida
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Coédigo| Parametro | Min.| Max. cllja':; Padrao| ID Observacao

1 = Velocidade predefi-
nida 0

2 = Teclado

3 = Fieldbus

4=Al1

5=AI2

6=PID

7=Al1+AI2

8 = Potenciémetro do
motor

9 = Trem de pulsos/codi-
ficador

10 = AIE1

11 = Entrada da tempera-
tura 1

12 = Entrada da tempera-
tura 2

13 = Entrada da tempera-
tura 3

Observacdo: Preste aten-
cao a posicao do inter-
ruptor DI/Encoder
quando definido para 9 =
Onda de pulsacao / Codi-
ficador

Selecdo de refe-
réncia de frequ- Varia- 7 "
éncia do local de vel
controle remoto 1

P3.3

=

Velocidade predefinida 0
Velocidade prede- é usada como referéncia

finida 0 de frequéncia quando
P3.3=1

Ativada pelas entradas
digitais

P3.4

Velocidade prede-

P35 finida 1

P3.1] P3.2 | Hz 10,00 | 105

Ativada pelas entradas
digitais

Velocidade prede-

P36 finida 2

P3.1] P3.2 | Hz 15,00 | 106

Velocidade prede-
finida 3

Ativada pelas entradas

P3.7 P3.1| P3.2 Hz 20,00 126 |7 .0
digitais

Tempo de aceleragao de
3000,0f s 3,0 103 |0 Hz até a frequéncia
maxima.

Tempo de acele-

racdo 1 0.

P4.2

Tempo de desaceleracao
3000,0f s 3,0 104 |da frequéncia maxima
até 0 Hz.

Tempo de desace-

leracdo 1 0.

P43

Table 5: Parédmetros de configuragdo rapida
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Codigo| Parametro | Min.| Max. cllja':; Padrao| ID Observacao

0=0-100%

1=20% - 100%

P6.1 | Gama de sinal Al1| 0 1 0 379 |20% é o mesmo que o
nivel de sinal minimo de
2V.

0=0-100%

1=20% - 100%

P6.5 | Gamadesinal Al2| 0 1 0 390 |20% é o mesmo que o
nivel de sinal minimo de
2Vou 4 mA.

Reinicializacao 0 = Desativar

P14.1 automética 1 = Ativar

0 = Todos os parametros
visiveis

0 1 1 115 |1 =Somente o grupo de
pardmetros de configu-
racdo rapida visiveis

Ocultar parame-
tros

Table 5: Parédmetros de configuragdo rapida
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5.3 Configuracdes do motor (Painel de controle: Menu PAR -> P1)

Codigo | Pardmetro [ Min.| Max. |Unidadg Padrao| 1D Observacao
P11 Tenjzomnoo‘r;rlnal 180 | 490 v | variavel| 11 \clggwfr:gu:':‘g:aca de classifica-
Frequéncia nomi- 50.00/ Verifique a placa de classifica-
P1.2 nal do motor 30,00)320,00)  Hz 60.00 m ¢ao no motor
Velocidade nomi- 1440/ Padrao aplicavel ao motor
P1.3 nal do motor 30 20000 RPM 1720 12 de 4 polos.
- Jo2x| 20x
Correntenominal| ™ | | Verifique a placa de classifica-
4 do motor INuni- | TNuni- A fInunidaef 113 cao no motor
dade | dade y
Cos do motor (0 N X
Verifique a placa de classifica-
P15 | (Fator de potén- 0.30] 1.00 0.85 | 120 ¢30 no motor
cia)
X 0 = Inducado
P1.6 Tipo de motor 0 1 0 650 1= imas permanentes
. 0,2x]| 2,0x
- . ’ 1.5 .
P1.7 Limite de cor INuni-] INuni-] A % 1 107 [Corrente méaxima do motor
rente INunidade
dade | dade

Modo de controle 0 = Controle de frequéncia
P1.8 0 1 0 600 |1 = Abrir controle de veloci-

do motor dade de loop
0=Linear
P1.9 Taxa de U/f 0 2 0 108 |1 = Quadrado

2 = Programavel

Ponto de enfra-

. 50.00/ Frequéncia de ponto de
P1.10 quecimento do | 8,00 1320,00 Hz 60.00 602 enfraguecimento do campo
campo
Tensao do ponto Tensao no ponto de enfra-
P1.11 de enfraqueci- |10,00(200,00f % 100,00 | 603 |quecimento do campo como
mento do campo % de Upmot
Frequéncia de 50.00/ Frequéncia de ponto médio
P12 ponto médio de U/f 0.00 (P110f Hz | “p g [ 604 para U/f programavel

Tens&o de ponto médio para
0,00| P1.11| % 100,00 | 605 |U/f programav elcomo % de
u

Tensao de ponto
P113 [ medio de U/f

nmot
a - " Tensa OH % d
P14 TenAsao.de frequ 0,00 | 40,00 o | variavel| 606 Uensao em z como % de
éncia zero nmot
Aumento de tor- 0 = Desativado
P1.15 que 0 ! 0 109 1 = Ativado

Table 6: Configuragbes do motor
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Codigo

Parametro

Min.

Max.

Unidadd Padrao

=]

Observacao

P1.16

Frequéncia de
comutagao

16,0

kHz | 4.0/2.0

Frequéncia de PWM. Se os
valores forem mais altos do
que o padrao, reduza a
capacidade da corrente

P1.17

Chopper de fre-
nagem

504

0 = Desativado
1 = Ativado: Sempre
2 = Estado de execucdo

P1.18

Nivel do cho-
pper de frena-
gem

911

\ varia

1267

Nivel de ativacdo de con-
trole do chopper de frena-
gem em volts.

Para alimentacao de 240 V:
240*1.35*1.18 =382V
Para alimentacao de 400V:
400%1.35%1.18 = 638V
Observe que quando for
usado o chopper de frena-
gem, o controlador de
sobretensao poderd ser
desativado ou o nivel de
referéncia de sobretensao
poderd ser definido acima
do nivel do chopper de fre-
nagem.

(A1)

Identificacao do
motor

63

0 = Nao ativo

1 = Identificacao de inativi-
dade (é necessario
comando de execucao em
20 s para a ativacao)

2 = Aidentificacdo com run
[precisa executar o
comando dentro de 20 s
para ativar Disponivel ape-
nas na energia SW V026
incluido no FW01070V010
ou versao posterior)

P1.20

Queda de tensao
em Rs

0,00

100,00

662

Queda de tensao nos enro-
lamentos do motor como %
de Uyt Na corrente nomi-
nal.

P1.21

Controlador de
sobretensao

60

<[

0 = Desativado

1 = Ativado, modo Padrao
2 = Ativado, modo de carga
de choque

P1.22

Controlador de
subtensdo

0

608

0 = Desativar
1= Ativar

Table 6: Configuragbes do motor
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Codigo

Parametro | Min.| Max.

Unidade

Padrao

Observacao

P1.23

Filtro de seno 0 1

522

0 = N3o esta em uso
1=Em uso

P1.24

Tipo de modula-

dor 0 65535

28928

Palavra de configuracao do
modulador:

B1 = Modulacao interrom-
pida (DPWMMIN)

B2 = Queda do pulso no
excesso de modulagao

B6 = Submodulacao

B8 = Compensacdo instan-
tdnea da tensdo de CC *
B11 = Ruido baixo

B12 = Compensacao do tempo
morto *

B13 = Compensacao de erro
total *

* Ativado por padrao

P1.25

Otimizacao de
eficiéncia*

666

Otimizacdo de energia, o con-
versor de frequéncia procura a
corrente minima para econo-
mizar energia e reduzir o ruido
do motor

0 =desativado

1=ativar

P1.26

|/f ativar inicio* | 0 1

534

0= desativado
1=ativar

P1.27

I/f limite de refe-
réncia de frequ-| 1
éncia de inicio*

100

%

53

o

Limite de frequéncia de saida
abaixo, que é a corrente I/f de
inicio alimentada ao motor.

P1.28

I/f referéncia de
corrente deini- | 0
cio*

100,0

80,0

53

o~

Referéncia de corrente em
porcentagem da corrente
nominal do motor [1=0,1%]

P1.29

Limitador de vol-
tagem ativado*

1079

Selecionar modo do limitador
de voltagem

0= Desativado

1= Ativado

Table 6:

Configuragbes do motor

OBSERVACAO!
* Estes parametros estao disponiveis apenas em energia SW FWP00001V026 inclui-
do no FW01070V010 ou versao posterior.

OBSERVACAO! Estes parametros sao exibidos quando P17.2 = 0.

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com




32 ® VACON

MONITORAMENTO E PARAMETROS

5.4 Configuracao de partida/parada (Painel de controle: Menu PAR -> P2)

Codigo| Parametro | Min.| Max. ;.lan‘;; Padrao| 1D Observacao
Selecdo do local 0= Terminais de E/S
P2.1 de controle 0 2 0 172 |1 =Fieldbus
remoto 2 =Teclado
0 = Rampa
P2.2 Funcao Partida 0 1 0 505 | 1 = Partida com motor
girando
- 0= Inércia
P2.3 Funcédo Parada 0 1 0 506 1=Rampa
Sinal de con- Sinal de con-
trolede E/S 1 trole de E/S 2
0 Para frente Inverter
Légica de partida/ 1P/ Paradainver-
p2.4 |9 P of 4 2 | 300 |frentelborda) tida
parada de E/S Bwd [borda)
frente(borda)
3 Iniciar Inverter
4 Iniciolborda) Inverter
0 = Controle remoto
P2.5 Local/Remoto 0 1 0 211 1 - Controle de local
Direcao de con- 0 = Para frente
P26 trole do teclado 0 ! 0 123 1= Inverso
Botdo de parada 0 = Somente controle do
P2.7 P of 1 1| 114 [teclado
do teclado
1=Sempre
Selecdo do local 0= Terminais de E/S
P2.8 de controle 0 2 0 173 |1 = Fieldbus
remoto 2 2 =Teclado
0 = Desbloquear todos 0 s
Bloqueio do botao botdes do teclado
P29 do teclado 0 ! 0 18520 1 = Botao local/remoto blo-
queado

Table 7: Configuragdo de partida/parada
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5.5 Referéncias de frequéncias (Painel de controle: Menu PAR -> P3)

Cadigo

Parametro

Max.

Uni-
dade

Padrao

Observacao

P3.1

Freq. min.

0,00

P3.2

Hz

0,00

Referéncia minima de
frequéncia permitida

P3.2

Frequéncia max.

P3.1

320,00

Hz

50.00/
60.00

Referéncia maxima de
frequéncia permitida

P3.3

Selecdo de refe-

réncia de frequ-

éncia do local de

controle remoto
1

Varia-
vel

17

1=Velocidade predefinida
0

2 = Teclado

3 = Fieldbus

4=Al1

5=AI2

6=PID

7=Al1+AI2

8 = Potenciémetro do
motor

9 = Trem de pulsos/codifi-
cador

10 = AIE1

11 = Entrada da tempera-
tura 1

12 = Entrada da tempera-
tura 2

13 = Entrada da tempera-
tura3

Observagao: Preste aten-
¢ao a posicao do interrup-
tor DI/Encoder quando
definido para 9 = Onda de
pulsacao / Codificador

P3.4

Velocidade pre-
definida 0

P3.2

Hz

5,00

180

Velocidade predefinida 0 é
usada como referéncia de
frequéncia quando P3.3 =
1

P3.5

Velocidade pre-
definida 1

P3.2

Hz

10,00

105

Ativada pelas entradas
digitais

P3.6

Velocidade pre-
definida 2

P3.2

15,00

106

Ativada pelas entradas
digitais

P3.7

Velocidade pre-
definida 3

P3.2

Hz

20,00

126

Ativada pelas entradas
digitais

P3.8

Velocidade pre-
definida 4

P3.2

Hz

25,00

12

N

Ativada pelas entradas
digitais

Table 8: Referéncias de frequéncia
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Codigo| Parametro | Min.| Max. cllja':; Padrao | 1D Observacao
P39 VeLocidqde pre-| paq| p32 Hz 30,00 128 A»ti\{adg pelas entradas
definida 5 digitais
P3.10 Vetoci_dgde pre=| paq| pa2 Hz 40,00 129 A_ti\{ad_a pelas entradas
definida 6 digitais

p3.11 | Velocidadepre-| o 1| 535 | 1, | 50,00 | 130 |Alivada pelas entradas
definida 7 digitais

Selecao de refe-
réncia de frequ-

P3.12 |enciadolocalde| 1 | Y28 5 131 [Vide P3.3
vel
controle remoto
2
Rampa do -
P3.13 | potenciometro | 1 | 50 | Ha/s 5 | 337 |Texadevariacao de velo-
cidade
do motor
0 = Sem reinicializacao
Reinicializacao 1 = Reinicializacdo se
P3.14 | do potenciéme-| 0 2 2 367 |parado
tro do motor 2 = Reinicializacdo se

desligado

Table 8: Referéncias de frequéncia

OBSERVACAO: Estes parametros sao exibidos quando P17.2 = 0.
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5.6 Configuracao de freios e rampas (Painel de controle: Menu PAR -> P4)

Codigo Parametro Min. | Max. :anr:; Padrao| ID Observacao
0= Linear
par [ Formaosde | oo [ 100 [ s | 00 | 500[>0=Tempode rampa da
P curva S
Define o tempo necessa-|
Tempo de acelera- rio para que a frequén-
P4.2 cdo 1 0,1 13000,0] s 3,0 103 |cia de saida aumente da
v frequéncia zero para a
frequéncia maxima.
Define o tempo neces-
~ sario para que a frequ-
pag [ Tempo dedesacer| o1 [ 30000 s | 30 | 104 |encia de saida diminua
v da frequéncia maxima
para a frequéncia zero.
Formato S da Consulte o pardmetro
P4.4 rampa 2 0,0 10,0 s 0,0 501 P4
Tempo de acelera- Consulte o parametro
P45 cio 2 0,1 |3000,0| s 10,0 502 P42
Tempo de desace- Consulte o pardmetro
P4.6 leracio 2 0,1 |30000| s 10,0 | 503 P43
0 = Desligado
1 = Desaceleracao
P4.7 | Frenagem de fluxo| O 3 0 520 2= Chopper
3 = Modo completo
Corrente de frena- 0.5x IZ'U x A 519 Define o nivel atual para
P48 gem do fluxo z‘:;; Z‘:;‘;‘ Nunidade frenagem do fluxo.
Corrente de frena- 03x| 20x Define a corrente inje-
P4.9 em de CC INuni- | Nuni- A | INunidade | 507 |tada no motor durante a
9 dade | dade frenagem de CC.
Determina se a frena-
gem esta ligada ou des-
Parar tempo de ligada, em ON ou OFF, e
P4.10 correntepCC 0,00 | 600,00 s 0,00 508 |o tempo de frenagem do
freio de CC quando o
motor estiver parando.
0,00 = N&o ativo
Parar frequéncia de A frequéncia de saida
P4.11 corrente CC 0,10 | 10,00 Hz 1,50 515 |em que a frenagem de
CC ¢é aplicada.

Table 9: Configuragdo de freios e rampas
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Cadigo Parametro Min. | Max. :Ijandl; Padrao| 1D Observacao
Iniciar tempo de NG~ ot
P4.12 corrente CC 0,00 | 600,00| s 0,00 | 516 0,00 = Nao ativo
ps.13 | Limite defrequén- | o | 3 s | 1z | 0,00 | 527 0,00 = desativado
cia de aceleragdo 2
Limite de frequén-
P4.14 | cia de desacelera- | 0,00 P3.2 Hz 0,00 528 10,00 = desativado
¢do 2
Retardo para abrir a fre-
P45 Freio externo: Abrir 0,00 | 32000 s 020 |1544 nagem apos o llm\te qa
retardo frequéncia ter sido atin-
gido.
Freio externo: Abrir Abrindo a frequéncia da
P4.16 | limite de frequén- | 0,00 | P3.2 | Hz 1,50 | 1535|/>rNd0 @ ireque
cia direcdo direta e inversa.
. Feche a frequéncia da
Freio externo: direcdo positiva se
P4.17 Fechar limite de 0,00 | P3.2 Hz 1,00 1539 cao p
A nenhum comando de
frequéncia - N .
execucdo estiver ativo.
Freio externo: Feche a frequéncia da
P48 FecharAllm_lte de 000 | P32 | mz 150 |1540 direcdo negativa se
frequéncia na nenhum comando de
inversa execucao estiver ativo.
A frenagem nao sera
aberta se a corrente nao
exceder este valor e
sera fechada imediata-
Freio externo: mente se a corrente bai-|
P4.19 | Fechar/Abrir limite| 0,0 200,0 % 20,0 |1585|xar deste valor.

de corrente

Este pardmetro é defi-
nido como porcentagem
da corrente nominal do
motor.

Table 9: Configuragédo de freios e rampas
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5.7 Entradas digitais (Painel de controle: Menu PAR -> P5)

Codigo| Parametro Min. [ Max. :an‘;; Padrao| ID Observacao
0 = Nao usado
1=DI
2=DI2
3=DI3
4=Dl4
. 5=DI5
po.1 |Sinatdesontroledel g farivel 1 | 403]6=Di¢
7=DIET
8=DIE2
9=DIE3
10 = DIE4
11=DIES
12=DIE6
Sinal de controle de ” Consulte o parametro
P5.2 E/S 2 0 |Varidvel 2 404 51
P53 Inverso 0 |Variavel 0 | urz|goneutte o parametro
P54 Falha externa 0 |variavell 6 405 Consulte o pardmetro
fechada
P5.5 | Falhaext aberta [ 0 [variavel 0 |46 [Sonsutte o pardmetro
P5.6 Reinicializacao em o |variavell 3 W4 Consulte o parametro
caso de falha 5.1
P5.7 | Execucioativada | 0 [Varidvel 0 |07 [Sonsutte o pardmetro
P5.8 Velocwdgde predefi- 0 |Vvariavel 4 19 Consulte o pardmetro
nida BO
P5.9 Velocidgde predefi- o |variavell 5 420 Consulte o parametro
nida B1 5.1
P5.10 Velocwdgde predefi- 0 |Vvariavell 0 1 Consulte o pardmetro
nida B2 5.1
P5.11 Selecdo do tempo 0 |Vvariavel 0 408 Consulte o pardmetro
de rampa 2 5.1
P5.12 Potencmmetrp do o |variavell 0 M8 Consulte o parametro
motor para cima 5.1
P5.13 Potenclometro.do 0 |Vvariavell 0 M7 Consulte o pardmetro
motor para baixo 5

Table 10: Entradas digitais
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Cadigo Parametro Min. | Max cllja':; Padrao| ID Observacao
Ativa o local de controle
Ps.14 | ocaldecontrole | gy g 0 |45 R
remoto 2 Consulte o pardmetro
Referéncia de fre- étlva o local de controle
P5.15 | quéncia do local de 0 |Variavel 0 343 .
Consulte o parametro
controle remoto 2 51
Ativa a referéncia 2
P5.16 Setpoint PID 2 0 |Variavel 0 1047|Consulte o parametro
5.1
Ativa o pré-aquecimento
do motor (corrente CC)
no estado de parada
Pré-aguecimento quando a funcao de pré-
P5.17 q 0 |Variavel 0 1044]aquecimento do motor

do motor ativo

do pardmetro for defi-
nida para 2.
Consulte o parametro

5.1

Table 10: Entradas digitais
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5.8 Entradas analdgicas (Painel de controle: Menu PAR -> P6)

Codigo| Parametro Min. | Max. :ar:; Padrao | ID Observacao

P61 [Gama desinatall o | 1 0 379 g e o

pe.2 | Minimo persona-| 14050l 100.00| % | 000 380|000~ semescala
lizado Al1 minima

pe.3 | Maximopersona-| o0 ool30000] 9 | 100,00 | 381]100.00 =sem escala
lizado Al maxima

Po4 Te’”p"Aff fittro {00 | 100 | s 01 |378]0=sem fittragem

P6.5 |Gama de sinal Al2 0 1 0 390|Consulte P6.1

pe.6 | Minimopersona-| 4 oq ool 100,00 % 0,00 |391]|Consulte P6.2

lizado AI2

P67 Maximo persona-

lizado AI2 -100,00{ 300,00 % 100,00 |39

N

Consulte P6.3

Tempo de filtro
P6.8 A2

o

0,0 10,0 s 0,1 389|Consulte P6.3

Gama de sinal Consulte P6.1, oculta até
P6.9 0 1 0 143 |que uma placa opcional
AIET ¢
seja conectada

. Consulte P6.2, oculta até
Minimo persona-

P6.10 lizado AIET -100,00{ 100,00 % 0,00 144 |que uma placa opcional
seja conectada

Miximo persona- Consulte P6.3, oculta até

P6.11 lizadupAIE1 -100,00| 300,00 % 100,00 | 145|que uma placa opcional
seja conectada

Tempo de filtro Consulte P6.3, oculta até

P6.12 pAH 0,0 10,0 s 0,1 142|que uma placa opcional

seja conectada

Table 11: Entradas analdgicas
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5.9 Trem de pulsos/codificador (Painel de controle: Menu PAR -> P7)

Codigo| Parametro | Min. [ Max. ;Jan‘;; Padrao | ID Observacao
Frequéncia de Frequéncia de pulsos a
P7.1 q L 0 |10000] Hz 0 1229|ser interpretada como
pulsos minima . o
um sinal 0%.
Frequéncia de Frequéncia de pulsos a
P7.2 q Yo 0,0 |10000| Hz 10000 | 1230|ser interpretada como
pulsos maxima . o
um sinal 100%.
et g .o R
P7.3 freq. de pulso | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 1231 not
min como referéncia de fre-
. quéncia.
Frequéncia correspon-
Ref. de freq. na
50.00/ dente a 100% se usada
P74 freq.r:ZXpulso 000 | P3.2 Hz 60.00 1232 como referéncia de fre-
! quéncia.
Direcéo do codi- 0 = Desativar
P7.5 o 0 2 0 12331 = Ativar/Normal
ficador .
2 = Ativar/Inversa
Contagem de pulsos do
codificador por volta.
Rotacao/pulsos Usada somente para
P7.6 do codificador ! 65535|  ppr 256 629 escala do valor do moni-
toramento de rpm do
codificador.
0=DI5 e DI6 sao desti-
nados para entrada digi-
tal normal
p7.7 | ConfigDIseDIs| 0 2 0 1165| = DI6 é destinado para

trem de pulsos
2=DI5e DI6 sao desti-
nados para modo de fre-
quéncia do codificador

Table 12: Trem de pulsos/codificador
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5.10 Saidas digitais (Painel de controle: Menu PAR -> P8)

Codigo| Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade|

Padrao

ID

Selecoes

Selecdo de sinal

P8.1 RO1

Varia-
vel

313

0= Nao usado

1=Pronto

2 = Execucao

3=Falha

4 = Falha inversa

5 = Aviso

6 = Inverso

7 = Em velocidade

8 = Regulador do motor ativo
9 = FB Control Word.B13

10 = FB Control Word.B14
11 =FB Control Word.B15
12 = Superv. de freq. de saida
13 = Superv. de torque de
saida

14 = Superv. de temperatura
de unidade

15 = Superv. de entrada ana-
logica

16 = Velocidade predefinida
ativa

17 = Controle do freio
externo

18 = Somente controle do
teclado

19 = Controle de E/S ativo

20 = Supervisao de tempera-
tura

Pg.2 Selecdo de sinal

Varia-
vel

314

Consulte o parametro 8.1

Selecdo de sinal

P8.3 DO1

Varia-
vel

312

Consulte o pardmetro 8.1

P8.4 | Inversao de RO2

1588

0 =Sem inversao
1=Inversa

Retardo de ON

P85 de RO2

320,0

0,00

460

0,00 = Sem retardo

Retardo desli-

P8.6 gado de RO2

320,0
0

0,00

46

0,00 = Sem retardo

P8.7 | Inversdo de RO1

1587

0 =Sem inversao
1=Inversa

Retardo de ON

P88 de RO1

320,0

0,00

458

0,00 = Sem retardo

Table 13: Saidas digitais
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Cédigo| Parametro | Min.| Max. ::c:; Padrao| ID Selecdes
pgg | Retardo OFFde | o401 32001 o g0g [ 459)0,00=Sem retardo
RO1 0
- .. Consulte 8.1, oculta até que
P8.10 Selecao de sinal 0 Varia- 0 317 | uma placa opcional seja
DOE1 vel
conectada
- L. Consulte 8.1, oculta até que
P8.11 Selecao de sinal 0 Vav;'Lai 0 318 | uma placa opcional seja
conectada
~ L. Consulte 8.1, oculta até que
P8.12 Selegdo de sinal 0 Vavrelfk 0 1386 uma placa opcional seja
conectada
- .. Consulte 8.1, oculta até que
P8.13 Selecao de sinal 0 Varia- 0 1390| uma placa opcional seja
DOE4 vel
conectada
- .. Consulte 8.1, oculta até que
P8.14 Selecao de sinal 0 Varia- 0 1391] uma placa opcional seja
DOES vel
conectada
- L. Consulte 8.1, oculta até que
P8.15 Selecdo de sinal 0 Vavr;af 0 139 | uma placa opcional seja
conectada

Table 13: Saidas digitais
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5.11 Saidas analégicas (Painel de controle: Menu PAR -> P9)

Coédigo| Parametro | Min.| Max. :an‘;; Padrao| ID Selecdes
0 = Nao usado
1 = Freq. de saida (0-f 5,
2 = Corrente de saida (0-
InMotor!
3 = Torque do motor (0-y,-
tor)
4 = Saida de PID (0 - 100%)
5 = Ref. de freq. (0-fz,)
6 = Velocidade do motor (0-
Nmix)
7 = Poténcia do motor (0-
Selecdo de sinal P Motor)
P9.1 de sa\d.a analo- 0 14 1 307 8 = Tensao do motor (0-
gica U )
nMotor!
9 = Tensao de ligacao de CC
(0-1.000V)
10 = Dados de processo In1
(0 - 10000)
11 = Dados de processo In2
(0 - 10000)
12 = Dados de processo In3
(0 - 10000)
13 = Dados de processo In4
(0 - 10000)
14 = Teste 100%
Saida analdgica 0=0V/0 mA
Po-2 minima o O |3 1-2viema
po.3 | Escatadesaidal 4 {40000 o | 1000 [ 311 |Fator de escala
analdgica
Tempo do filtro
P9.4 de saida analé- | 0,00 | 10,00 s 0,10 308 | Tempo do filtro
gica
Selecdo do sinal Consulte P9.1, oculta até
P9.5 | de saida analo- 0 14 0 472 | que uma placa opcional seja
gica E1 conectada
Saida analgica Consulte P9.2, oculta até
P9.6 P 9 0 1 0 475 | que uma placa opcional seja
minima E1
conectada
Escala de saida Consulte P9.3, oculta até
P9.7 . 0,0 | 100001 % 100,0 | 476 | que uma placa opcional seja
analogica E1
conectada

Table 14: Saidas analdgicas
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Cédigo| Parametro | Min.| Max. cllja':; Padrao| ID Selecdes
Tempo do filtro Consulte P9.4, oculta até
P9.8 | desaidaanalé- | 0,00 1000| s 0,10 | 473 |que uma placa opcional seja
gica E1 conectada
Selecdo do sinal Consulte P9.1, oculta até
P9.9 | de saida analo- 0 14 0 479 | que uma placa opcional seja
gica E2 conectada
Saida analégica Consulte P9.2, oculta até
P9.10 . 9 0 1 0 482 | que uma placa opcional seja
minima E2
conectada
Escala da saida Consulte P9.3, oculta até
P9.11 P 0,0 | 1000,0] % 100,0 | 483 | que uma placa opcional seja
analégica E2
conectada
Tempo do filtro Consulte P9.4, oculta até
P9.12 | de saida analé- | 0,00 | 10,00 s 0,10 | 480 |que uma placa opcional seja
gica E2 conectada

Table 14: Saidas analdgicas
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5.12 Mapeamento de dados do Fieldbus (Painel de controle: Menu PAR ->
P10)

Uni-

Padrao| ID Observacao
dade -

Codigo| Parametro | Min.| Max.

0 = Referéncia de frequ-
éncia

1 = Referéncia de saida
2 = Velocidade do motor
3 = Corrente do motor
4 = Tensao do motor

5 = Torque do motor

6 = Poténcia do motor

7 = Tensao de ligagao de
cc

8 = Codigo de falha ativo
Selecdo de saida Varia- 9 = Analdgica Al

de dados de FB 1 vel 10 = Analdgica Al2

11 = Estado de entrada
digital

12 = Valor de feedback
de PID

13 = Setpoint de PID

14 = Trem de pulso/
entrada do codificador
(%)

15 = Trem de pulsos/
pulso do codificador ()
16 = AIE1

Selec3o de saida Varia- Variavel mapeada em
de dados de FB 2 vel PD2

P10.1

Selecdo de saida Varia- Variavel mapeada em
de dados de FB 3 vel PD3

Selecdo de saida Varia- Variavel mapeada em
de dados de FB 4 vel PD4

Selecdo de saida Varia- Variavel mapeada em
de dados de FB 5 vel PD5

Selecdo de saida Varia- Variavel mapeada em
de dados de FB 6 vel PD6

Selecao de saida 0 Varia- 6 858 Variavel mapeada em
de dados de FB 7 vel PD7

Table 15: Mapeamento de dados do Fieldbus

P10.6

P10.7
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Coédigo| Parametro | Min.| Max. cllja':; Padrao| ID Observacao
Selecdo de saida Varia- Variavel mapeada em
P108 de dados de FB 8 0 vel 7 859
PDI para CW aux
0=Nao usado
Selecao de 1=PDI1
P10.9 | entrada de dados| 0 5 0 11672 = PDI2
de CW aux 3=PDI3
4=PDI4
5=PDI5

Table 15: Mapeamento de dados do Fieldbus

5.13 Frequéncias proibidas (Painel de controle: Menu PAR -> P11)

Cadigo Parametro Min. | Max. :a':; Padrao | ID Observacao

Proibir limite baixo

. D Limite baixo
P11.1 | de faixa de frequén- | 0,00 [ P3.2 Hz 0,00 509 0.00 = Nio usado

cia 1
Proibir limite alto de Limite alto
P11.2 faixa de frequéncia 1 0.00 | P32 Hz 0.00 510 0.00 = Nao usado

Proibir limite baixo

. D Limite baixo
P11.3 | de faixa de frequén- | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 511 0.00 = N3o usado

cia2
Proibir limite alto de Limite alto
P14 faixa de frequéncia 2 0.00 | P32 Hz 0.00 512 0.00 = Nao usado

Table 16: Frequéncias proibidas
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5.14 Supervisées de limite (Painel de controle: Menu PAR -> P12)

Codigo| Parametro | Min.| Max. :a':; Padrao| ID Observacao
Funcéo de super- 0= Nao usado
P12.1 | visao da frequén-| 0 2 0 315 |1 = Limite baixo
cia de saida 2 = Limite alto
Limite de supervi- Limiar de supervisao de
P12.2 | sdo da frequéncia| 0,00 | P3.2 Hz 0,00 316 P p .
d : frequéncia de saida
e saida
Funcao de super- 0= Nao usado
P12.3 visso de torpue 0 2 0 348 |1 = Limite baixo
q 2 = Limite alto
P12.4 lejte de supervi-| 0,0 | 3000 % 0.0 349 Limiar de supervisao de
sao de torque torque
Supervisao de 0= Nao usado
P12.5 | temperatura da 0 2 0 354 |1 = Limite baixo
unidade 2 = Limite alto
Limite de supervi- Limiar de supervisao da
P12.6 | sao de tempera-| -10 | 100 °C 40 355 P N
temperatura da unidade
tura da unidade
Sinal de supervi- Varig- 0=AN
P12.7 | saode entrada 0 vel 0 356 |1=AI2
analégica 2=AIE1
P12.8 Nivel ON. da 0,00 [100.00] % 80,00 | 357 Supervisao Al do limiar
supervisao Al ON
P12.9 Nivel OFF da 0,00 [ 100,00 % 40,00 358 Supervisao Al do limiar
supervisao Al OFF
Selecdo codificada bina-
ria de sinais a serem
usados para supervisao
da temperatura
BO = Entrada da tempe-
Entrada de super- ratura 1
P12.10 |visdo da tempera-| 1 7 1 1431|B1 = Entrada da tempe-
tura ratura 2
B2 = Entrada da tempe-
ratura3
OBSERVACAO: Oculta
até que uma placa
opcional seja conectada

Table 17: Supervisées de limite
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Codigo| Pardmetro | Min.| Max. :;:; Padrao| ID Observacao
Funcao de super- Consulte 12.1, oculta até
P12.11 |visao da tempera-| 0 2 2 1432 que uma placa opcional
tura seja conectada

Limite de supervisao da
200.0/ 800 |1433 temperatura, ocultg até
473.2 que uma placa opcional
seja conectada.

Limite de supervi-| -
P12.12 | sao da tempera- | 50.0/
tura 2232

Table 17: SupervisGes de limite

5.15 Protecdes (Painel de controle: Menu PAR -> P13)

Uni-

Codigo| Parametro |[Min.| Max. dade Padrao| ID Observacao
0=Sem acao
1=Alarme

P13.1 Falha da entrada 0 4 1 700 2 = Alarme, frequéncia

analdgica baixa de alarme predefinida
3 = Falha: Tipo de parada

4 = Falha: Inércia

1=Sem resposta (sem
_ geracao de falha, mas a
P13z | F2the ”Saéiub‘e” 1 2 2 | 727 |unidade ainda inter-
rompe a modulacéo)
2 = Falha:Inércia

0=Sem acao

1= Alarme
P13.3 Falha no terra 0 3 2 703 |2 = Falha:: Tipo de
parada

3= Falha:: Inércia

Falha na fase de Consulte o pardmetro

P13.4 0 3 2 702

saida 13.3
P135 Pr(;\aer;aédoade 0 3 0 709 “C:;)‘gsulte o parametro
P13.6 Protegcé;urgdae sub- 0 3 0 713 (W);résulte 0 parametro
P13.7 Pro:jeogi:ﬁotti:mal 0 3 2 704 “C;gsulte o parametro
P13.8 Mtp:temperatura -20 | 100 °C 40 705 |Temperatura ambiente

ambiente

Table 18: Protegdes
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Coédigo| Parametro |Min.| Max. :a"‘;; Padrao| ID Observacao
51391 | evetocinde | 00 | 1500| % | a0 | 706 [Restriamento comocs
. ! ' ° ' em velocidade 0
zero
Mtp:constante de , ” Constante de tempo tér-
P13.10 tempo térmico 1 200 min. | Variavel| 707 mico do motor
Para que ocorra um
Corrente de 2.0x | estagio de parada, a cor-
P13.11 parada 0.00 f Inuni- A Nunidade[ 710 | ot e deve ter excedido
dade S
este limite
Tempo de parada limi-
P13.12| Tempo de parada| 0,00 | 300,00 s 15,00 VAR tado
Frequéncia de Frequéncia min. de
P13.13 parada 0,10|320,001 Hz 25,00 | 712 parada
UL:Carga de Torque minimo no enfra-
P13.14| enfraquecimento| 10,0 | 150,0 % 50,0 T4 N
de campo quecimento do campo
P13.15 U"’Ca?:rg“req' 50 [ 1500 % 10,0 | 715 |Torque minimo em f0
Este é o tempo maximo
UL:Limite de permitido para que um
P13.16 tempo 1.0 | 3000 s 200 7é estagio de subcarga
exista.
Retardo da falha Tempo de retardo da
P13.17 | da entrada analé-| 0,0 10,0 s 0,5 1430 |falha da entrada analé-
gica baixa gica baixa
0=Sem acao
1=Alarme
P13.18 Falha externa 0 3 2 701 2= Falha: Tipo de paradal
3 = Falha: Inércia
P13.19 | Falha do Fieldbus| 0 | 4 3 | 733 [Sonsutte o pardmetro
Alarme predefi- quando s recposta de
P13.20 nido Pa.1| P32 | Hz | 2500 [ 1839 P
A falha for Alarme + Fre-
frequéncia A .
quéncia predefinida.
Bloqueio de edi- P
- ) 0 = Edicao ativada
P13.21| cao delr;lasramef 0 1 0 819 1 - Edicao desativada

Table 18: Protegbes
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Coédigo| Parametro |Min.| Max. 3;:; Padrao| ID Observacao
0=Sem acao
1=Alarme
. 2 = Falha: Tipo de parada|
p13.22| Fathadotermis- o | 5 2 | 732 |3=Falha: Inércia

tor Oculta até que uma

placa opcional seja
conectada

Supervisao de
P13.23 conflito Para 0 3 1 1463 | Consulte P13.3
frente/Inverso

Falha de tempe- Consulte , oculta até que

P13.24 0 3 0 740 |uma placa OPTBH seja
ratura
conectada
Selecdo codificada bina-
ria de sinais a serem
usados para emissao de
alarme e ativacao de
falha
B0 = Entrada da tempera-|
Entrada de falha tura 1
P13.25 da temperatura ! 7 ! 739 B1 = Entrada da tempera-
tura 2
B2 = Entrada da tempera-
tura3 -
O0BSERVACAO: Oculta
até que uma placa
OPTBH seja conectada
0= Nao usado
pia.gs| Mododefaadal g | 2| 743 [1 = Limite baixo
P 2 = Limite alto
- - Limite de falha da tempera-
P13.27 L'Te":] d:rf:ll:fada 50.0/ ZA(]%OZ/ 100,0 | 742 [tura, oculto até que uma
P 223.2 . placa OPTBH seja conectada.,
Falha na fase de -
P13.28 entrada* 0 3 3 730 | Como o parametro P13.3
Modo de memé- 0 =desativado
P13.29| ria datempera- 0 2 2 15521]1=modo constante
tura do motor* 2=modo de Ultimo valor

Table 18: Protegbes

OBSERVACAO!
* Estes parametros estao disponiveis apenas em energia SW FWP00001V026 inclui-
do no FW01070V010 ou versao posterior.

OBSERVACAQ! Estes parametros sao exibidos quando P17.2 = 0.
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5.16 Parametros de reinicializacdo automatica em caso de falha (Painel de
controle: Menu PAR -> P14)

Uni-

cializacao

Codigo| Parametro | Min.| Max. dadel Padrao| ID Observacao
Reinicializagcao 0 = Desativado
P14.1 automatica 0 ! 0 7 1= Ativar
p14.2 | Tempo de esperal 0.10] 1000 | s | 050 | 717 ::{::" de espera apds a
P143 Tempo .de tenta- 0.00| 6000 s 30,00 | 718 Tempo maximo para tenta-
tiva tivas
Pl4.4 Numerq de tenta- 1 10 3 759 | Tentativas maximas
tivas
0 = Rampa
P145 Funcao de reini- 0 2 2 719 1 = Motor girando

2 = Funcao A partir da par-
tida

Table 19: Parémetros de reinicializagdo automatica em caso de falha

OBSERVACZ\O: Estes parametros sao exibidos quando P17.2 = 0.
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5.17 Parametros de controle de PID (Painel de controle: Menu PAR -> P15)

Cadigo

Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade

Padrao

Observacao

Selecdo da fonte
de setpoint

Varia-
vel

332

0 = Setpoint fixo %

1=Al1

2=A12

3 = Processar dados In1
(0-100%)

4 = Processar dados In2
(0-100%)

5 = Processar dados In3
(0-100%)

6 = Processar dados In4
(0-100%)

7 = Trem de pulsos/codifi-
cador

8=AIE1

9 = Entrada da temperatura
1
10 = Entrada da tempera-
tura 2

11 = Entrada da tempera-
tura 3

P15.2

Setpoint fixo

0,0

100,0

50,0

167

Setpoint fixo

P15.3

Setpoint fixo 2

0,0

100,0

50,0

168

Setpoint fixo alternativo,
selecionavel com DI

Selecdo da fonte
de feedback

Varia-
vel

334

0=Al1l

1=AI2

2 = Processar dados In1
(0-100%)

3 = ProcessDataln2
(0-100%)

4 = ProcessDataln3
(0-100%)

5 = Processar dados In4
(0-100%)

6 =AlI2-Al

7 = Trem de pulsos/codifi-
cador

8=AIE1

9 = Entrada da temperatura
1

10 = Entrada da tempera-
tura 2

11 = Entrada da tempera-
tura 3

Table 20: Parédmetros de controle de PID
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Cédigo| Pardmetro | Min. | Max. ::c:; Padrao| 1D Observacao
piss | Yaordefeed- 1 g4 f 500 % [ 0.0 | 336 |Valor nosinal minimo
P15.6 \{)aal;: ieafj;do 10,0 [3000] % [ 1000 | 337 |Valor no sinal méaximo
1000, .
P15.7 Ganho P 0,0 0 % 100,0 | 118 | Ganho proporcional
P15.8 Tempo | 0,00 323'0 s 10,00 | 119 | Tempo integrativo
P15.9 Tempo D 0,00 | 10,00 s 0,00 132 | Tempo derivado
0 = Direto (Feedback < Set-
point ->Aumentar saida de
- PID)
P15.10 | Inversdo de erro| 0 1 0 340 1= Inverso (Feedback < Set-
point -> Diminuir saida de
PID)
Aunidade entrard em modo
de repouso quando a frequ-
Frequéncia é&ncia ficar abaixo deste
P15.11 minima de 0,00 | P3.2| Hz 25,00 | 1016]limite por um tempo maior
repouso do que o definido pelo para-
metro de retardo de
repouso
P15.12 Retardo de 0 3600 S 30 1017 Retardo para entrar em
repouso repouso
P15.13 | Erro de ativacdo| 0,0 100,0] % 5.0 1018| Limiar para sair de repouso
PI5.14 ﬁ;r:f;‘:’rgsoies: 00 [ 500 % | 100 [1071]com referencia ac setpoint
Tempo de Tempo de aumento apds
P15.15 [aumento de set-| 0 [ 60 | s 10 [1072f TP P
point P15.12
Perda maxima o Com referéncia ao valor de
P15.16 de repouso 0.0 500 % 5.0 1509 feedback apés o aumento
Tempo de verifi- Apés o tempo de aumento
P15.17 | cacdodeperda| 1 [ 300 [ s 30 |1s10| e P
de repouso .

Table 20: Parémetros de controle de PID
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Cédigo| Pardmetro | Min. | Max. :an(;; Padrao| 1D Observacao
0 = Valor de feedback de
PID
1 = Frequéncia de saida
Selecdo da fonte 2 = Velocidade do motor
P15.18 | da unidade de 0 6 0 1513| 3 = Torque do motor
processo 4 = Poténcia do motor
5 = Corrente do motor
6 = Trem de pulsos/codifi-
cador
Digitos deci-
pi5.19| maisdeuni- |, 3 1 |1035]| Decimais na exibicao
dade de v
processo
Valor minimo da P15.2
P15.20 | unidade de pro-| 0,0 1 : 0,0 | 1033(Valor minimo de processo
cesso
Valor maximo da
P15.21 | unidade de pro- P105'2 3280' 100,0 | 1034 Valor maximo de processo
cesso
Valor min. da temperatura
Valor minimo da | -50.0/ [ P15.2 para PID e escala de refe-
P15.22 temperatura 223' 2 3' 0,0 | 1706|réncia da frequéncia, oculta
P : até que uma placa OPTBH
seja conectada
Valor max. da temperatura
. 200.0 para PID e escala de refe-
Pis.2g| Yalorméx da | P15.2) 100,0 |1707]réncia da frequéncia, oculta
P 473.2 até que uma placa OPTBH
seja conectada

Table 20: Parémetros de controle de PID

OBSERVACAO: Estes parametros sao exibidos quando P17.2 = 0.
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5.18 Motor c (Painel de controle: Menu PAR -> P16)

Codigo| Parametro | Min.| Max. ::J; Padrao| ID Observacao
0= Nao usado
Funcao de pré- 1= Sempre no estado de
P16.1| aquecimento do 0 2 0 1225| parada
motor 2 = Controlado por
entrada digital
Corrente CC para pré-
aquecimento do motor e
Corrente de pré- 0,5x da unidade no estado de
P16.2 | aquecimento do 0 | Inuni- A 0 1227| parada. Ativo no estado
motor dade de parada ou por entrada
digital quando no estado
de parada.

Table 21: Pré-aquecimento do motor

5.19 Menu de facil utilizacdo (Painel de controle: Menu PAR -> P17)

Uni-
dade

Coédigo| Parametro | Min.| Max. Padrao| ID Observacao

0 = Basica

1=Bomba

2 = Acionador da ventoi-
nha

0 3 0 540 | 3 = Torque alto
OBSERVACAO: Visivel
somente quando o assis-
tente de inicializacao esti-|
ver ativo.

Tipo de aplica-

P17.1 cao

0 = Todos os parametros
visiveis
0 1 1 11511 = Somente o grupo de
parametros de configura-
cao rapida visiveis
0 = Celsius

. 1= Kelvin
P17.3 U”'da:rztduer;em' 0 1 0 | 1197| OBSERVAGAO: Oculta até
P que uma placa OPTBH seja
conectada
Insira a senha correta para

P17.4 Sznhad_eac?sEo 0 | 30000 0 2362] revisar o grupo de parame-
a aplicacao tros 18

Ocultar parame-

P17.2 tros

Table 22: Parédmetros do menu de facil utilizagdo
OBSERVACAO!

* Estes parametros estao disponiveis apenas em energia SW FWP00001V026 inclui-
do no FW01070V010 ou versao posterior.
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5.20 Parametros do sistema

Codigo Parametro | Ml'n.l Ma'x.l Padréol ID | Observacao
Informacées do software (MENU SYS -> V1)
V1.1 ID SW API 2314
V1.2 Versao de SW API 835
V1.3 ID SW Poténcia 2315
V1.4 |Versdo de SW de poténcia 834
V1.5 ID da aplicacao 837
V1.6 Revisao da aplicacao 838
V1.7 Carga do sistema 839

Quando nenhum fieldbus da placa opcional ou placa OPT-BH tiver sido instalado, os
parametros de comunicacao do Modbus sdo os seguintes

Status da
comunicacao do
Modbus.

Formato: xx.yyy
onde xx =0 - 64
(Ndmero de
mensagens de erro)
yyy=0-999
(Ndmero de
mensagens boas)

V2.1 Status de comunicacao 808

0= Nao usado

P2.2 Protocolo do Fieldbus 0 1 0 809 1 = Modbus usado

Defini¢ao padrao:
P23 Endereco do escravo 1 255 1 810 Nenhuma paridade, 1
bit de paragem

0=2300
1=600
2=1200
3=2400
0 8 5 811 4= 4800
5=19600
6=19200
7 =38400
8=157600

Velocidade de

P2.4 s
transmissao

Table 23: Parémetros do sistema
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Codigo Parametro Min. [ Max.| Padrao 1D Observacao
0=Nenhuma
1 =Impar
2 =Par

0O bit de parada é de 2
bits quando o tipo de
P2.6 Tipo de paridade 0 2 0 813 paridade for
0=Nenhuma

0O bit de parada é de 1
bit quando o tipo de
paridade for

1=Par ou 2 = impar

0 =Nao usado
0 255 10 814 1=1segundo
2 =2 segundos etc.

Tempo limite de

P2.7 P
comunicacao

Status da comunicacao

P2.8 PP
de reinicializacao

0 1 0 815

Quando a placa Canopen Eé tiver sido instalada, os parametros de comunicacdo sao os

seguintes
0 = Inicializando
4 = Parado
5 = Operacional
Status de comunicacao 6 = Pré_Operacional
Va1 da Canopen 14004 7 = Reset_Aplicativo
Reset_Comunicagao
9 = Desconhecido
P22 Modo de operacdo da 1 2 1 14003 1 = Perfil da unidade
Canopen 2 = Bypass
P2.3 ID do n6 da Canopen 1 127 1 14001
3.50s
4..100s
Velocidade de 5..125s
P24 transmissao da Canopen 3 8 6 14002 6..250 s
7..500 s
8..1000 s

Quando a placa DeviceNet E7 tiver sido instalada, os parametros de comunicacao sao os
seguintes

Table 23: Parémetros do sistema
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Cédigo

Parametro

Min.

.| Padrao

Observacao

V2.1

Status de comunica¢ao

14014

Status da comunicacao
do Modbus. Formato:
XXXX.Y, X = contador
de mens. DeviceNet
Y = status do
DeviceNet

0 = Inexistente ou
sem alimentacdo do
bus

1= Estado de
configuracao

2 = Estabelecido

3 = Vencido

P2.2

Tipo de montagem de
saida

20

m

14012

20,21, 23, 25,101,111

P2.3

ID MAC

63

63

14010

P2.4

Velocidade de
transmissao

14011

1 =125 kbit/s
2 = 250 kbit/s
3 =500 kbit/s

P2.5

Tipo de montagem de
entrada

70

17

71

14013

70, 71,73, 75,107,
17

Quando a placa ProfidBus E3/E5 tiver sido instalada, os p:

arametros de comunicacao sio os

seguintes
V2.1 Status de comunicacao 14022
Status do protocolo do
V2.2 Fieldbus 14023
V2.3 Protocolo ativo 14024
V2.4 Velocidade de 14025
transmissao ativa
V2.5 Tipo de telegrama 14027
1 = Profidrive
P2.6 Modo de operacdo 1 3 1 14021 |2 =Bypass
3=Eco
P2.7 Endereco do escravo 2 126 126 14020

Quando a placa OPT-BH tiver sido instalada, os parametros de comunicacao sao os
seguintes

Table 23: Parémetros do sistema
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Codigo Parametro Min. [ Max.| Padrao 1D Observacao

0=Sem sensor
1=PT100
2=PT1000
P2.1 Tipo de sensor 1 0 6 0 14072 |3 =Ni1000

4 =KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

0=Sem sensor
1=PT100
2=PT1000
P2.2 Tipo de sensor 2 0 6 0 14073 |3 =Ni1000
4=KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

0 =Sem sensor
1=PT100
2=PT1000
P2.3 Tipo de sensor 3 0 6 0 14074 |3 =Ni1000

4 =KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

Quando a placa OPT-EC estiver instalada, os parametros de comm. sao os seguintes

Numero de versao do

V2.1 nimero de versao 0
software da placa

Estado da aplicacao

V2.2 Estado da placa 0 da placa OPTEC

Outras informacodes

V3.1 Contador MWh 827 Megawatt hora
V3.2 Dias de funcionamento 828
V3.3 | Horas de funcionamento 829
V34 Contador Qe execucao: 840
dias
Va5 Contador de execucdo: 841
horas
V3.6 Contador de falhas 842

Monitoramento do status
V3.7 de definicao do
parametro do painel

Oculto quando
conectado ao PC.

Table 23: Parédmetros do sistema
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Cédigo Parametro Min. [ Max.| Padrao ID Observacao
Restaurar padrées de 1= Restaura padrdes
P4.2 fa’b:ica 0 1 0 831 de fabrica para todos
os parametros
P4.3 Senha 0000| 9999| 0000 832
Tempo para luz de fundo
Pi.4 LCD e do painel ativo 0 99 5 833
Salvar pardmetro Oculto quando
P45 definido para painel 0 ! 0 conectado ao PC.
Restaurar parametro 0 1 0 Oculto quando
P4.6 definido no painel conectado ao PC.
F5.x Menu Falha ativa
Fé6.x | Menu Histérico de falhas

Table 23: Parédmetros do sistema
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6. RASTREAMENTO DE FALHAS

Codigolia Nome da falha Codioli Nome da falha
falha falha
1 Sobrecorrente 27 Protecdo de EMF traseira
2 Sobretensao 29 Falha do termistor
Comunicacao do barra-
3 Falha no terra 34 mento interno
8 Falha do sistema 35 Falha da aplicacao
- Superaquecimento do
9 Subtensao 41 1GBT
Selecdo de entrada anald-
, gica de 20% a 100% (gama
1" Falha na fase de saida 50 de sinal selecionada de 4
a20mAou2aliV)
Subaquecimento do con-
13 versor de frequéncia 51 Falha externa
Superaquecimento do .
14 conversor de frequéncia 52 Falha no painel da porta
15 Motor parado 53 Falha do Fieldbus
Superaquecimento do
16 motor 54 Falha da ranhura
Falha de funcionamento
17 Subcarga do motor 55 incorreto (conflito P/
FRENTE / P/ TRAS)
Falha de soma de controle . o
22 EEPROM 57 Falha de identificagdo
25 Fa_lha de watchdog do 1M1 Falha de temperatura
microcontrolador

Table 24: Cédigos de falha. Consulte o manual do usuéario para obter
descrigdes detalhadas sobre falhas.
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7. DADOS GERAIS

Profundidade

Chassi Altura (mm) Largura (mm) Peso (kg)
(mm)
mm pol. mm pol. mm pol. kg Lb.
Di = M1 157 6,2 66 2,6 98 3,9 0,5 11
e peso Mi2 195 7.7 90 3.5 102 4 0,7 1.5
MI3 262 10,3 100 3,9 109 4,3 1 2,2
Mi4 370 14,6 165 6,5 165 6,5 8 17,6
MI5 414 16,3 165 6,5 202 8 10 22
As unidades do Vacon 20 com outras combinacdes de filtro dife-
Redes rentes de EMC4 n3o podem ser usadas em redes de poténcia
delta (aterradas em corner).
Rede de -
alimentacio A corrente maxima de curto-circuito deve ser de < 50 kA. Para
Corrente de MI4 sem indutor CC, a corrente maxima de curto-circuito deve
curto-circuito ser de < 2,3 kA e para MI5 sem indutor CC, a corrente maxima de
curto-circuito deve ser de < 3,8 kA
Tensao de saida 0-U;,
Conexao do Corrente continua nominal Iy em temperatura ambiente maxima
motor Corrente de saida| de +50 °C (depende do tamanho da unidade), sobrecarga
1,5 x Iy max. 1 min./10 min.
Positiva; Logica 1: 18...+30V, Ldgica0: 0...5V; Negativa, Légical:
Entrada digital | 4 40y, [ égica0: 18..30V; Ri = 10KQ (flutuante)
Voltagemde | o 10y Ri=250KkQ
entrada analégica
Corrente de
Conexao de | entrada analégica 0l4].20mA, Ri < 2500
controle

Saida analdgica

0..10V, RL 2 1KQ; 0(4)...20mA, RL < 5000, Selecionavel com
microinterruptor

Saida digital

Coletor aberto, carga méx. 35V/50mA [flutuante)

Saida do relé

Carga de comutacao 250Vac/3A, 24V DC 3A

Voltagem auxiliar

+20%,carga max. 50mA
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-10 °C (sem gelo)...+40/50 °C (depende do tamanho da unidade):

Temperatura capacidade de carga nominal Iy
ambiente opera- | Instalacao lado a lado do MI1-3 sempre de 40 °C; para op¢ao
cional IP21/Nemal em MI1-3, a temperatura maxima também é de 40
o
C
Temperatura de 40°C..470 °C
. armazenamento
Condicoes - -
do ambiente 0..95% RH, sem condensacao, nao corrosiva, sem goteira de

Umidade relativa |
agua

100% da capacidade de carga (sem reducao) até 1.000 m, 1% de

Altitude reducdo para cada 100 m acima de 1.000 m; max. de 2.000 m

Classe do gabi-

nete IP20/1P21/Nema1 para MI1-3, IP21/Nema 1 para MI4-5

Grau de poluicdo | PD2
Imunidade Em conformidade com EN50082-1, -2, EN61800-3

230V : Em conformidade com a categoria C2 da EMC; com um fil-
tro interno de RFI.

MI4 e 5 conformidade da C2 com um indutor CC opcional e indu-
tor CM.

400 V: Em conformidade com a categoria C2 da EMC; com um fil-
tro interno de RFI.

MI4 e 5 conformidade da C2 com um indutor CC opcional e indu-

Emissées (con-
sulte as descri-
EMC ¢oes detalhadas
no manual do
usuario do Vacon
20 no site:

tor CM.
www.vacon.com) Ambos: Sem proteco de emissao EMC [nivel N Vacon): sem filtro
de RFI
Padroes Para EMC: EN61800-3,
Para seguranca: UL508C, EN61800-5
ﬁs;téf{f:c'la_ Para seguranca: CE, UL, cUL, KC
racoes de Para EMC: CE, KC
conformi- (consulte a placa de identificacao da unidade para ver as aprova-
adg do cbes em mais detalhes)
fabricante

- Com os fusiveis acima mencionados, a unidade pode ser conectada para fornecer
alimentacao para a corrente de curto-circuito de no maximo 50 kA.

- Use cabos com resisténcia ao calor de pelo menos +70 °C.

- Os fusiveis funcionam também como protecao da sobrecarga do cabo.

- Estas instrucdes sé se aplicam no caso de um motor e uma conexdo de cabo do
conversor de frequéncia para o motor.

- Para o cumprimento com o padrdao EN61800-5-1, o condutor protetor deve ter no
minimo 10 mm?2 Cu ou 16 mm?2 AL Outra opgao é o uso de um condutor protetor
adicional com pelo menos o mesmo tamanho do original.
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Cabodarede

Cabo do terminal min.-max.

2
)

Chassi Fusivel (A) elétrica Cu {mm
(mm2) Princi- Terra Controle
pal erelé
Requi de cabo | MI 6
usi 3*1.5+15 1.5-4
glusivel  onsulte| M2 10
os dados * _
detalhados no , MI3 20 3*2.5+2.5 1.5-6
manual do usuario 20
do Vacon 20 no site: 25
www.vacon.com) %0
380-480V,3~ 1-10
208 -240V, 3~ M4 (20 e 40 3*6+6 cu 1-10
somente
para 208 -
240V, 3~)
2.5-50
MI5 40 3*10+10 Cu/Al 2.5-35[ 0.5-1,5
Mi2 20 2*2.5+2.5
115V, 1~
MI3 32 2*%6+6
1.5-4
M 10 2*1.5+1.5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2*2.5+2.5
MI3 32 2%6+6 1.5-6
MI3 6
3*1.5+1.5 1.5-4
600V MI3 10
MI3 20 3*2.5+2.5 1.5-6

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205



DADOS GERAIS VACON ® 65

Classificagbes de poténcia do Vacon 20

Tensao da rede elétrica de 208 - 240 V, 50/60 Hz, série 1~

Poténcia do eixo Corrente
Tipo do |Capacidade de carga nominal do motor X0 1de entrada
conver- nominal Tamanho  |Peso
sorde [0 de cor- | 150% de mecanico | (kg)
frequén- | continua|Sobrecargade | P P i
cia In [A] corrente [HP] | [KW]
N [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0.5 0,37 5,7 Mi1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 Mi1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 8,3 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9.6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Table 25: Classificagbes de poténcia do Vacon 20, 208 - 240 V

*A temperatura maxima operacional ambiente desta unidade é de +407!

Tensao da rede elétrica de 208 - 240 V, 50/60 Hz, série 3~

. c idade d inal Poténcia do eixo gnrrelnled

Tipodo |Capacidade de carga nominal | ;"0 ° e entrada

convers nominal Tamanho  |Peso
sorde 000 de cor- | 190% de mecanico | (kg)

frequén- rente continua|sobrecargade P P [A]

cia I [A] corrente [HP] | [KW]
N [A]

0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 Bl MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 72 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 11 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 Ml4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 MI4 9
0025 25 37,5 7.5 5,5 30,3 Ml4 9
0031 31 46,5 10 7,5 36,6 MI5 1
0038 38 57 15 1 44,6 MI5 11

Table 26: Classificagbes de poténcia do Vacon 20, 208 - 240 V, 3~
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*A temperatura maxima operacional ambiente desta unidade é de +407?!

Tensao da rede elétrica de 115V, 50/60 Hz, série 1~

Tipo do Capacidade de carga nominal z’gtrénr:iioardo eixo (d::rer:(r;taeda
conver- nominal T h b
sorde [100% de cor- |150% de mecanico |(kg)
frequén- [rente conti- |[sobrecargade| P P Al
cia  [nua corrente [HP] | [KWI
Iy [A] [Al
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1.5 1.1 16,5 MI3 0,99

Table 27: Classificagbes de poténcia do Vacon 20, 115V, 1~

Tensao da rede elétrica de 380 - 480 V, 50/60 Hz, série 3~

Poténcia do eixo Corrente
Tipo do Capacidade de carga nominal do motor de er_]trada
conver- nominal Tamanho  |Peso
fSOF qE‘_ 100% de cor- [150% de mecanico | (kg)
requen- frente conti- |sobrecargade P P [A]
cia  [nua corrente [HP] | [KW]
Iy [A] [Al
0001 13 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 M1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 3,3 5 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 7.3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9.6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7,5 17,1 Mi4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Ml4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 41,7 MI5 11

Table 28: Classificagbes de poténcia do Vacon 20, 380 - 480 V
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Tensao da rede elétrica de 600 V, 50/60 Hz, série 3~

) ) Poténcia do eixo | SOTeNte
Tipo do |Capacidade de carga nominal |, * &~ de entrada
conver- nominal Tamanho  |Peso
irequen- renve conit [Correntece | o | mecinico. (kg
cia nua sobrecarga de el | ww [A]
I [A] 150% [A]
0002 1.7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 39 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 G2 5 4 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7.5 5,5 10,4 MI3 0,99

Table 29: Classificagbes de poténcia do Vacon 20, 600 V

Nota 1: As correntes de entrada sao valores calculados com alimentacao do transfor-
mador de linha de 100 kVA.

Nota 2: Para motor PM, seleccione a classificacao de energia da drive de acordo com

a energia do virabrequim do motor, nao a corrente classificada.

Configuragdo do Quick Modbus

1

A: Selecione o Fieldbus como local de controle remoto: P2.1 a - Fieldbus
B: Defina o protocolo do Modbus RTU para “ON": SYS P2.2 ta 1 - Modbus

A. Defina a palavra de controle para “0” (2001)
B. Defina a palavra de controle para “1” (2001)
C. Status do conversor de frequéncia é RUN

D. Defina o valor de referéncia para “5000" (50,00%) (2003)
E. Velocidade real de 5.000 (25,00 Hz se a MinFreq for 0,00 Hz e a MaxFreq for 50,00

Hz)

F. Defina a palavra de controle para “0" (2001)
G. Status do conversor de frequéncia é STOP
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