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Acest ghid rapid conţine etapele esenţiale în instalarea şi 
configurarea rapidă a convertizorului dumneavoastră de frecvenţă Vacon 20.

Înainte de a pune în funcţiune unitatea de acţionare, descărcaţi şi citiţi manualul 
de utilizare Vacon 20 complet disponibil la adresa:

www.vacon.com -> Downloads

1. SIGURANŢĂ
NUMAI UN ELECTRICIAN CALIFICAT POATE EFEC-
TUA OPERAŢIUNILE DE INSTALARE ELECTRICĂ!

Acest ghid rapid conţine avertismente desemnate clar, care au rolul de a asigura si-
guranţa dumneavoastră şi de a permite evitarea deteriorării neintenţionate a produ-
sului sau a aparatelor conectate.

Citiţi cu atenţie aceste avertismente:

Componentele unităţii de alimentare a convertizorului de frecvenţă 
sunt sub tensiune când Vacon 20 este conectat la reţea. Contactul cu 
tensiunea electrică este extrem de periculos şi poate provoca decesul 
sau răniri grave. 

Bornele U, V, W (T1, T2, T3) ale motorului şi bornele - / +  ale rezisten-
ţei de frânare, dacă este prezentă, se află sub tensiune când Vacon 20 
este conectat la reţeaua electrică, chiar şi dacă motorul nu se află în 
funcţiune.

Bornele I / O de comandă sunt izolate de potenţialul electric de reţea. 
Cu toate acestea, bornele de ieşire ale releului pot conţine o tensiune 
de comandă periculoasă chiar şi dacă Vacon 20 este deconectat de la 
reţeaua electrică.

Curentul de scurgere la pământ al convertizoarelor de frecvenţă Vacon 
20 depăşeşte 3,5 mA c.a.. Conform standardului EN61800-5-1, trebuie 
să se asigure o conexiune la pământ protejată şi consolidată.
Consultaţi capitolul 7!

În cazul în care convertizorul de frecvenţă este utilizat ca parte a unui 
utilaj, producătorul utilajului are răspunderea de a dota utilajul cu un 
întrerupător general (EN 60204-1).

Dacă Vacon 20 este deconectat de la reţeaua electrică în timp ce 
motorul este în funcţiune, acesta rămâne sub tensiune dacă motorul 
este încă antrenat în cadrul procesului. În acest caz, motorul preia rolul 
unui generator care alimentează cu energie convertizorul de frecvenţă.

După ce s-a deconectat convertizorul de frecvenţă de la reţeaua elec-
trică, aşteptaţi ca ventilatorul să se oprească şi ca indicatoarele de 
stare cu leduri de pe panoul frontal să se stingă. Aşteptaţi încă 5 
minute înainte de a interveni în orice fel asupra conexiunilor Vacon 20.

Motorul poate demara automat după o defecţiune în cazul în care s-a 
activat funcţia de autoresetare.

!
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2. MONTAREA

2.1    Instalarea mecanică
Există două moduri posibile de a monta Vacon 20 pe perete. În cazul MI1 - MI3, fie 
montare cu şurub, fie cu şină DIN; În cazul MI4 - MI5, cu şurub sau cu flanşă.

Figure 1: Montare cu şurub, MI1 - MI3

Figure 2: Montare cu şurub, MI4 - MI5
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Figure 3: Montare cu şină DIN, MI1 - MI3

Reţineţi! Consultaţi dimensiunile de montare de pe spatele unităţii de acţionare.
Lăsaţi spaţiu liber pentru răcire deasupra (100 mm), dedesubtul (50 mm), şi pe late-
ralele (20 mm) aparatului Vacon 20! (În cazul MI1 - MI3, instalarea în paralel este 
permisă numai dacă temperatura ambiantă se situează sub 40 °C; În cazul MI4 - 
MI5, nu este permisă instalarea în paralel.

Figure 4: Montare cu flanşă, MI4 - MI5
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Figure 5: Dimensiuni de decupare la montarea cu flanşă pentru MI4 (Unitate: mm)

Figure 6: Dimensiuni de decupare la montarea cu flanşă pentru MI5 (Unitate: mm)
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Figure 7: Dimensiuni în adâncime la montarea cu flanşă pentru MI4 şi MI5 (Unitate: mm)
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Figure 8: Fixarea plăcii PE şi a suportului de cablu API, MI1 - MI3

Figure 9: Fixarea plăcii PE şi a suportului de cablu API, MI4 - MI5
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2.2  Cabluri şi conexiuni
2.2.1  Cabluri de alimentare

Reţineţi! Cuplul de strângere pentru cablurile electrice este de 0,5 - 0,6 Nm (4-5 
in.lbs).

Figure 10: Conexiuni electrice Vacon 20, MI1

Figure 11: Conexiuni electrice Vacon 20, MI2 - MI3
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Figure 12: Conexiuni electrice Vacon 20, MI4

Figure 13: Conexiuni electrice Vacon 20, MI5
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2.2.2  Cabluri de comandă

Figure 14: Deschideţi capacul MI1 - MI3

Figure 15: Deschideţi capacul MI4 - MI5
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Figure 16: Instalaţi cablurile de comandă, MI1 - MI3

Figure 17: Instalaţi cablurile de comandă, MI4 - MI5
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împământare la 360°
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2.2.3  Plăci opţionale permise la Vacon20

Consultaţi porţiunea de mai jos pentru a afla ce plăci opţionale sunt permise în com-
partiment:

Reţineţi! OPT-B1 şi OPT-B4 acceptă numai alimentare electrică externă.

Structură de asamblare pentru placa opţională:

1

2

3
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3. CONFIGURAŢIE I/O COMENZI ŞI BORNE

Bornă Semnal Valoare din fabrică Descriere
1 +10 Vref Ieşire tensiune referinţă Sarcină maximă 10 mA

2 AI1 Intrare analogică 1 Referinţă frecvP) 0 - 10 V, Ri >= 200 k  

3 GND
Semnal împământare I/
O

6 24 Vout
Ieşire 24 V pentru DI 
(intrări digitale)

%, sarcină maximă 50 
mA

7 DI_C Intrare digitală comună
Intrare digitală pentru DI1- DI6, 
consultaţi tabelul 2 pentru tipul 
de consumator DI

8 DI1 Intrare digitală 1 Pornire înainteP) 18 - 30 V, Ri > 5 k

9 DI2 Intrare digitală 2 Pornire înapoiP)

10 DI3 Intrare digitală 3 Resetare eroareP) 

A A RS485 semnal A Comunicare FB Negativ

B B RS485 semnal B Comunicare FB Pozitiv

4 AI2 Intrare analogică 2 
Valoare reală PID şi 
referinţă frecv P) 

Valoare implicită:

0(4) - 20 mA, Ri <= 250 

Altele:

0 - 10 V,  Ri >= 200 k

Selectabil cu microîntrerupător

5 GND Semnal împământare I/
O

13 DO- Ieşire digitală comună Ieşire digitală comună

14 DI4 Intrare digitală 4 Turaţie presetată B0 
18 - 30 V, Ri > 5 k  

15 DI5 Intrare digitală 5
Turaţie presetată 
B1P)

Folosit ca DI,
Altele: Intrare encoder A (frec-
venţă până la 10 kHz)
Selectabil cu microîntrerupător

16 DI6 Intrare digitală 6 Eroare externăP)

Folosit ca DI,
Altele: Intrare encoder B (frec-
venţă până la 10 kHz), Intrare 
tren de impulsuri (frecvenţă 
până la 5 kHz)

18 AO Ieşire analogică
Frecvenţă de ieşi-
reP)

0 - 10 V, RL >1 K

0(4) - 20 mA, RL < 500 

Selectabil cu microîntrerupător

20 DO Ieşire semnal digital Activ = PREGĂTITP) Colector deschis, sarcină max 
48 V/50 mA

Table 1: Configuraţie I/O implicită de uz general şi conexiuni pentru panoul de comandă la 

Vacon 20 
P) = Funcţie programabilă, consultaţi manualul de utilizare: liste de parametri şi 
descrieri pentru detalii
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Figure 18: Microîntrerupătoare

Borne I/O Vacon 20:

22 RO 13 Ieşire releu 1 
Activ = RULAREP) Sarcină de comutare max:

250 Vca/2 A sau 250 Vcc /0,4 A23 RO 14

24 RO 22 Ieşire releu 2
Activ = EROAREP) Sarcină de comutare max:

250 Vca/2 A sau 250 Vcc /0,4 A
25 RO 21
26 RO 24

Bornă Semnal Valoare din fabrică Descriere

3 GND
Semnal împămân-
tare I/O

6 24 Vout
Ieşire 24 V pentru 
DI (intrări digitale)

%, sarcină maximă 
50 mA

7 DI_C
Intrare digitală 
comună

Intrare digitală comună 
pentru DI1-DI6

8 DI1 Intrare digitală 1 Pornire înainte P) 18 - 30 V, Ri > 5 k
9 DI2 Intrare digitală 2 Pornire înapoi P)

10 DI3 Intrare digitală 3 Resetare eroare P)

14 DI4 Intrare digitală 4
Turaţie presetată 
B0 P)

18 - 30 V, Ri > 5 k  

15 DI5 Intrare digitală 5
Turaţie presetată 
B1 P)

Numai pentru DI.

16 DI6 Intrare digitală 6 Eroare externă P) Numai pentru DI.

Table 2: Tip consumator DI, scoateţi şuntul J500 şi conectaţi firul pe baza tabelului 2

Bornă Semnal Valoare din fabrică Descriere

Table 1: Configuraţie I/O implicită de uz general şi conexiuni pentru panoul de comandă la 

Vacon 20 
P) = Funcţie programabilă, consultaţi manualul de utilizare: liste de parametri şi 
descrieri pentru detalii

20
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4. NAVIGARE ŞI PORNIRE

4. 1  Meniurile principale ale Vacon 20

Figure 19: Meniul principal al Vacon 20
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4.2  Asistent de punere în funcţiune şi pornire

4.2.1  Etapele punerii în funcţiune:

4.2.2  Asistent de pornire

Vacon 20 rulează asistentul de pornire la prima pornire a alimentării electrice. Asis-
tentul poate fi rulat prin setarea SYS Par.4.2 =1. Următoarele imagini indică proce-
dura.

REŢINEŢI! Dacă rulaţi asistentul de pornire, toate setările de parametri 
vor reveni la valorile implicite din fabrică!

Figure 20: Asistent de pornire Vacon 20 (aplicaţie standard)

1. Citiţi instrucţiunile de siguranţă de la pagina 1 
7. Efectuaţi proba de funcţionare fără motor, consul-
taţi manualul de utilizare de la adresa 
www.vacon.com

2. Fixaţi împământarea şi verificaţi dacă cablurile res-
pectă cerinţele

8. Efectuaţi probe fără sarcină şi fără ca motorul să 
fie conectat la proces

3. Verificaţi calitatea şi cantitatea de aer de răcire 9. Efectuaţi o secvenţă de identificare (Par. ID631)

4. Verificaţi dacă toate întrerupătoarele de pornire/
oprire se află în poziţia STOP

10. Conectaţi motorul la proces şi efectuaţi proba de 
funcţionare încă o dată

5. Conectaţi unitatea de acţionare la reţea 11. Vacon 20 este acum gata pentru utilizare

6. Rulaţi Asistentul de pornire şi setaţi toţi parametrii 
necesari

Table 3: Etapele punerii în funcţiune

FAU LTALARMSTOPREADY RUN

REF
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SYS

FAU LTALARMSTOPREADY RUN
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MON
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SYS

FAU LTALARMSTOPREADY RUN
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MON
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SYS

FWD REV I/O KEY PAD BUS

FWD REV I/O KEY PAD BUSFWD REV I/O KEY PAD BUS

FWD REV I/O KEY PAD BUS

21

43

FAU LTALARMSTOPREADY RUN

REF

MON

PAR

SYS

OK

OK

rpm

A

Accesaţi meniulPar.,
selectaţi turaţia nominală
a motorului cu P1.3

Apăsaţi OK pentru
a accesa modul de
editare

Modificaţi valoarea
P1.3 folosind butonul
Sus/Jos şi apăsaţi OK
pentru a confirma

Efectuaţi aceeaşi
procedurăpentru P1.4,
curent nominal motor
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Figure 21: Configurare unitate de acţionare
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5. MONITORIZARE ŞI PARAMETRI

REŢINEŢI! Acest ghid vizează aplicaţia standard Vacon 20, dacă ave?i nevoie 
de descrieri detaliate ale parametriilor, descărcaţi manualul de utilizare de la 
adresa:

www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1   Valori de monitorizare

Cod
Semnal de monitori-
zare

Unitate de 
măsură ID Descriere

V1.1 Frecvenţă de ieşire Hz 1 Frecvenţă de ieşire la motor

V1.2 Referinţă de frecvenţă Hz 25
Referinţă de frecvenţă la controlul 
motorului

V1.3 Turaţie motor rpm 2 Turaţie motor calculată

V1.4 Curent motor A 3 Curentul măsurat al motorului

V1.5 Cuplu motor % 4
Cuplu calculat real/nominal al motoru-
lui

V1.6 Putere arbore motor % 5
Putere calculată reală/nominală a 
motorului

V1.7 Tensiune motor V 6 Tensiune motor

V1.8 Tensiune circuit CC V 7 Tensiune circuit CC măsurată

V1.9 Temperatură unitate °C 8 Temperatură disipator termic

V1.10 Temperatură motor % 9 Temperatură motor calculată

V1.11 Putere generată KW 79
Putere generată de la unitatea de acţi-
onare la motor

V2.1 Intrare analogică 1 % 59
Interval de semnal Al1 exprimat în 
procentaj de interval utilizat

V2.2 Intrare analogică 2 % 60
Interval de semnal Al2 exprimat în 
procentaj de interval utilizat

V2.3 Ieşire analogică % 81
Interval de semnal AO exprimat în 
procentaj de interval utilizat

V2.4
Stare intrări digitale DI1, 
DI2, DI3

15 Stare intrări digitale

V2.5
Stare intrări digitale DI4, 
DI5, DI6

16 Stare intrări digitale

V2.6 RO1, RO2, DO 17 Stare releu/ieşiri digitale

V2.7
Intrare tren de impulsuri/
encoder

% 1234 Valoare scalară 0 - 100%

V2.8 Rpm encoder rpm 1235
Scalat în funcţie de impulsurile enco-
derului/parametrii de rotaţie

Table 4:  Valori de monitorizare
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V2.11 Intrare analogică E1 % 61

Semnal de intrare analogică 1 expri-
mat în % de la placa opţională, mas-
cat până la conectarea unei plăci 
opţionale

V2.12 Ieşire analogică E1 % 31

Semnal de ieşire analogică 1 exprimat 
în % de la placa opţională, mascat 
până la conectarea unei plăci opţio-
nale

V2.13 Ieşire analogică E2 % 32

Semnal de ieşire analogică 2 exprimat 
în % de la placa opţională, mascat 
până la conectarea unei plăci opţio-
nale

V2.14 DIE1, DIE2, DIE3 33

Această valoare de monitorizare 
indică starea intrărilor digitale 1-3 de 
pe placa opţională, mascate până ce 
se conectează o placă opţională

V2.15 DIE4, DIE5, DIE6 34

Această valoare de monitorizare 
indică starea intrărilor digitale 4-6 de 
pe placa opţională, mascate până ce 
se conectează o placă opţională

V2.16 DOE1,DOE2,DOE3 35

Această valoare de monitorizare 
indică starea ieşirilor de releu 1-3 de 
pe placa opţională, mascate până ce 
se conectează o placă opţională

V2.17 DOE4,DOE5,DOE6 36

Această valoare de monitorizare 
indică starea ieşirilor de releu 4-6 de 
pe placa opţională, mascate până ce 
se conectează o placă opţională

V2.18 Intrare temperatură 1 50

Valoarea măsurată a intrării de tempe-
ratură 1 exprimată în unitatea de tem-
peratură (Celsius sau Kelvin) în 
funcţie de setarea parametrilor, mas-
cată până ce se conectează o placă 
opţională

V2.19 Intrare temperatură 2 51

Valoarea măsurată a intrării de tempe-
ratură 2 exprimată în unitatea de tem-
peratură (Celsius sau Kelvin) în 
funcţie de setarea parametrilor, mas-
cată până ce se conectează o placă 
opţională

V2.20 Intrare temperatură 3 52

Valoarea măsurată a intrării de tempe-
ratură 3 exprimată în unitatea de tem-
peratură (Celsius sau Kelvin) în 
funcţie de setarea parametrilor, mas-
cată până ce se conectează o placă 
opţională

Cod
Semnal de monitori-
zare

Unitate de 
măsură ID Descriere

Table 4:  Valori de monitorizare
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V3.1
Cuvânt de stare pentru 
unitatea de acţionare

43

Cod cu biţi privind starea unităţii de 
acţionare
B0 = Pregătit
B1 = Rulare
B2 = Inversare
B3 = Eroare
B6 = PermiteRulare
B7 = AlarmăActivă
B12 = CerereRulare
B13 = RegulatorMotorActiv

V3.2
Cuvânt de stare pentru 
aplicaţie 89

Cod cu biţi privind starea aplicaţiei:
B3 = Profil accelerare controlată 2 
Activ
B5 = CTRL extern Loc 1 activ
B6 = CTRL extern Loc 2 activ
B7 = Control Fieldbus activ
B8 = Control local activ
B9 = Control PC activ
B10 = Frecvenţe presetate active

V3.3 Cuvânt de stare DIN 56

B0 = DI1
B1 = DI2
B2 = DI3
B3 = DI4
B4 = DI5
B5 = DI6
B6 = DIE1
B7 = DIE2
B8 = DIE3
B9 = DIE4
B10 = DIE5
B11 = DIE6

V4.1 Valoare de referinţă PID % 20 Valoare de referinţă regulator

V4.2 Valoare feedback PID % 21 Valoare reală regulator

V4.3 Eroare PID % 22 Eroare regulator

V4.4 Ieşire PID % 23 Ieşire regulator

V4.5 Procesare 29
Variabilă proces scalată
Consultaţi par. 15.18

Cod
Semnal de monitori-
zare

Unitate de 
măsură ID Descriere

Table 4:  Valori de monitorizare
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5.2  Parametri de configurare rapidă (meniu virtual, apare când par. 17.2 = 
1)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măsu
ră

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

Tensiune nominală 
motor

180 690 V Variază 110
Consultaţi plăcuţa cu spe-
cificaţii de pe motor.

Frecvenţă nomi-
nală motor

30,00 320,00 Hz
50,00 /
60,00

111
Consultaţi plăcuţa cu spe-
cificaţii de pe motor.

Turaţie nominală 
motor

30 20000 rpm
1440 /
1720

112
Valoarea implicită este 
valabilă pentru un motor cu 
4 poli.

Curent nominal 
motor

0,2 x 
INunit

2,0 x 
INunit 

A INunit 113
Consultaţi plăcuţa cu spe-
cificaţii de pe motor.

Cosinus motor 0,30 1,00 0,85 120
Consultaţi plăcuţa cu spe-
cificaţii de pe motor.

Limită curent
0,2 x 
INunit

2,0 x   
INunit

A
1,5 x 
INunit

107 Curent maxim motor

Amplificator de 
cuplu

0 1 0 109
0 = Neutilizat
1 = Utilizat

P2.1
Selecţie loc control 

extern 1
0 2 0 172

0 = Bornă I/O
1 = Fieldbus
2 = Tastatură numerică

Pornire funcţie 0 1 0 505
0 = Accelerare controlată
1 = Pornire din mers

Oprire funcţie 0 1 0 506
0 = Oprire inerţială
1 = Oprire controlată

Frecvenţă min 0,00 P3.2 Hz 0,00 101 Frecv referinţă minimă

Frecvenţă max P3.1 320,00 Hz
50,00 /
60,00

102 Frecv referinţă maximă

P3.3
Selecţie referinţă de 
frecvenţă loc con-

trol extern 1
1

Vari-
ază 7 117

1 = Turaţie presetată 0
2 = Tastatură numerică
3 = Fieldbus
4 = AI1
5 = AI2
6 = PID
7 = AI1 + AI2
8 = Potenţiometru motor
9 = Tren de impulsuri/
Encoder
10 = AIE1
11 = Intrare temperatură 1
12 = Intrare temperatură 2
13 = Intrare temperatură 3

Table 5: Parametri de configurare rapidă

P1.1

P1.2

P1.3

P1.4

P1.5 

P1.7

P1.15

P2.2

P2.3

P3.1

P3.2
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P3.4 Turaţie presetată 0 P3.1 P3.2 Hz 5,00 180
Turaţia presetată 0 este 
utilizată ca referinţă de 
frecvenţă când P3.3 = 1

P3.5 Turaţie presetată 1 P3.1 P3.2 Hz 10,00 105 Activată de intrări digitale

P3.6 Turaţie presetată 2 P3.1 P3.2 Hz 15,00 106 Activată de intrări digitale

P3.7 Turaţie presetată 3 P3.1 P3.2 Hz 20,00 126 Activată de intrări digitale

Timp accelerare 1 0,1 3000,0 s 3,0 103
Timp de accelerare de la 0 
Hz la frecvenţă maximă.

Timp decelerare  1 0,1 3000,0 s 3,0 104
Timp decelerare de la frec-
venţa maximă la 0 Hz.

P6.1
Interval de semnal 

AI1
0 1 0 379

0 = 0 - 100%
1 = 20% - 100%
20% corespunde unui nivel 
de semnal minim de 2 V.

P6.5
Interval de semnal 

AI2
0 1 0 390

0 = 0 - 100%
1 = 20% - 100%
20% corespunde unui nivel 
de semnal minim de 2 V 
sau de 4 mA.

Resetare automată 0 1 0 731
0 = Dezactivare
1 = Activare

P17.2 Mascare parametri 0 1 1 115

0 = Toţi parametrii sunt 
vizibili
1 = Este vizibil numai gru-
pul de parametri pentru 
configurare rapidă

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măsu
ră

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

Table 5: Parametri de configurare rapidă

P4.2

P4.3

P14.1
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5.3  Setări motor (panoul de comandă: Meniu PAR -> P1)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

Tensiune nominală 
motor

180 690 V Variază 110
Consultaţi plăcuţa cu specifi-
caţii de pe motor.

Frecvenţă nomi-
nală motor

30,00 320,00 Hz
50,00 /
60,00

111
Consultaţi plăcuţa cu specifi-
caţii de pe motor.

Turaţie nominală 
motor

30 20000 rpm
1440 /
1720

112
Valoarea implicită este vala-
bilă pentru un motor cu 4 poli.

Curent nominal 
motor

0,2 x 
INunit

2,0 x 
INunit 

A INunit 113
Consultaţi plăcuţa cu specifi-
caţii de pe motor.

Cosinus motor

(Factor de putere)
0,30 1,00 0,85 120

Consultaţi plăcuţa cu specifi-
caţii de pe motor.

Tipul motorului 0 1 0 650
0 = Inducţie
1 = Magneţi permanenţi

Limită curent
0,2 x 
INunit

2,0 x   
INunit

A
1,5 x 
INunit

107 Curent maxim motor

Mod de control al 
motorului

0 1 0 600
0 = Control frecvenţă
1 = Control turaţie în buclă 
deschisă

Raport U / f 0 2 0 108
0 = Liniar
1 = Pătratic
2 = Programabil

Punct de slăbire 
de câmp

8,00 320,00 Hz
50,00 /
60,00

602
Frecvenţă punct de slăbire de 
câmp

Tensiune punct de 
slăbire de câmp

10,00 200,00 % 100,00 603
Tensiunea la punctul de slă-
bire de câmp exprimată ca % 
din Unmot

Frecvenţă punct 
mediu U/f

0,00 P1.10 Hz
50,00 /
60,00

604
Frecvenţă punct mediu pentru 
U/f programabil

Tensiune punct 
mediu U/f

0,00 P1.11 % 100,00 605
Tensiune punct mediu pentru 
U/f  programabil exprimată ca 
% din Unmot

Tensiune frecv 
zero

0,00 40,00 % Variază 606
Tensiunea la 0 Hz exprimată 
ca % din Unmot

 Amplificator de 
cuplu

0 1 0 109
0 = Dezactivat
1 = Activat

Frecvenţă de 
comutare

1,5 16,0 kHz 4,0/2,0 601
Frecvenţă PWM. Dacă valorile 
depăşesc valoarea implicită, 
reduceţi capacitatea de curent

Table 6: Setări motor

P1.1

P1.2

P1.3

P1.4

P1.5


P1.6

P1.7

P1.8

P1.9

P1.10

P1.11

P1.12

P1.13

P1.14

P1.15

P1.16
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 Chopper de frâ-
nare

0 2 0 504
0 = Dezactivat
1= Activat: Întotdeauna
2 = Stare rulare

 Nivel chopper de 
frânare

0 911 V variază 1267

Nivelul de activare a controlu-
lui chopperului de frânare 
exprimat în volţi.
Pentru alimentarea de 240 V: 
240*1,35*1,18 = 382 V
Pentru alimentarea de 400 V: 
400*1,35*1,18 = 638 V
Reţineţi că, în cazul utilizării 
chopperului de frânare, regu-
latorul de supratensiune poate 
fi dezactivat sau nivelul de 
referinţă la supratensiune 
poate fi setat deasupra nivelu-
lui chopperului de frânare.

Identificarea moto-
rului

0 1 0 631

0 = Inactiv
1 = Identificare în repaus (este 
necesară o comandă de rulare 
în decurs de 20 s pentru acti-
vare) 

Cădere de tensi-
une Rs

0,00 100,00 % 0,00 662

Cădere de tensiune în înfăşu-
rările motorului exprimată ca 
% din Unmot la curent nomi-
nal.

Regulator de 
supratensiune

0 2 1 607

0 = Dezactivat
1 = Activat, mod standard
2 = Activat, mod sarcină de 
şoc

Regulator de sub-
tensiune

0 1 1 608
0 = Dezactivare
1 = Activare

Filtru sinusoidal 0 1 0 522
0 = Nu este în uz 
1 = În uz

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

Table 6: Setări motor

P1.17

P1.18

P1.19

P1.20

P1.21

P1.22

P1.23
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REŢINEŢI! Aceşti parametri apar când P17.2 = 0.

Tip modulator 0 65535 28928 648

Cuvânt de configurare modu-
lator:
B1 = Modulaţie discontinuă 
(DPWMMIN) 
B2 = Cădere de impulsuri în 
supramodulaţie
B6 = Submodulaţie
B8 = Compensare instantanee 
a tensiunii CC*
B11 = Zgomot scăzut
B12 = Compensaţie durată de 
inactivitate*
B13 = Compensaţie eroare de 
flux*
* Activat implicit 

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

Table 6: Setări motor

P1.24
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5.4  Configurare pornire/oprire (panoul de comandă: Meniu PAR -> P2)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoare 
implicită ID Notă

P2.1
Selecţie loc control 

extern
0 2 0 172

0 = Borne I/O
1 = Fieldbus
2 = Tastatură numerică

Pornire funcţie 0 1 0 505
0 = Accelerare controlată
1 = Pornire din mers

Oprire funcţie 0 1 0 506
0 = Oprire inerţială
1 = Oprire controlată

P2.4
Logică pornire/

oprire I/O 
0 4 2 300

Semnal de control I/O 1
Semnal de control I/O 2
0 Înainte                Înapoi
1 Înainte (treptat)   Oprire inver-
sată
2 Înainte (treptat)   Înapoi (trep-
tat)
3 Pornire                Înapoi
4 Pornire (treptat)   Înapoi

P2.5 Local/extern 0 1 0 211
0 = Control extern
1 = Control local

P2.6
Direcţie control tas-

tatură numerică 0 1 0 123
0 = Înainte
1 = Înapoi

P2.7
Buton de oprire tas-

tatură numerică 0 1 1 114
0 = Control exclusiv cu tasta-
tura numerică
1 = Întotdeauna

P2.8
Selecţie loc control 

extern 2
0 2 0 173

0 = Borne I/O
1 = Fieldbus
2 = Tastatură numerică

Blocare butoane 
tastatură numerică 0 1 0

1552
0

0 = deblochează toate butoa-
nele tastaturii numerice 
1 = Buton Loc/Rem blocat

Table 7: Configurare pornire/oprire

P2.2

P2.3

P2.9
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5.5  Referinţe de frecvenţă (panoul de comandă: Meniu PAR -> P3)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măsur
ă

Valoare 
implicită ID Notă

Frecvenţă min 0,00 P3.2 Hz 0,00 101
Referinţă de frecvenţă per-
misă minimă

Frecvenţă max P3.1 320,00 Hz
50,00 /
60,00

102
Referinţă de frecvenţă per-
misă maximă

P3.3

Selecţie locatie
referinţă de frec-

venţă
Control extern 1

1 Variază 7 117

1 = Turaţie presetată 0
2 = Tastatură numerică
3 = Fieldbus
4 = AI1 
5 = AI2
6 = PID
7 = AI1 + AI2
8 = Potenţiometru motor
9 = Tren de impulsuri/enco-
der
10 = AIE1
11 = Intrare temperatură 1
12 = Intrare temperatură 2
13 = Intrare temperatură 3

P3.4
Turaţie presetată 

0
P3.1 P3.2 Hz 5,00 180

Turaţia presetată 0 este utili-
zată ca referinţă de frec-
venţă când P3.3 = 1

P3.5
Turaţie presetată 

1
P3.1 P3.2 Hz 10,00 105 Activată de intrări digitale

P3.6
Turaţie presetată 

2
P3.1 P3.2 Hz 15,00 106 Activată de intrări digitale

P3.7
Turaţie presetată 

3
P3.1 P3.2 Hz 20,00 126 Activată de intrări digitale

P3.8
Turaţie presetată 

4
P3.1 P3.2 Hz 25,00 127 Activată de intrări digitale

P3.9
Turaţie presetată 

5
P3.1 P3.2 Hz 30,00 128 Activată de intrări digitale

P3.10
Turaţie presetată 

6
P3.1 P3.2 Hz 40,00 129 Activată de intrări digitale

P3.11
Turaţie presetată 

7
P3.1 P3.2 Hz 50,00 130 Activată de intrări digitale

P3.12
Selecţie referinţă 
de frecvenţă loc 
control extern 2

1 Variază 5 131 Consultaţi P3.3

Table 8: Referinţe de frecvenţă

P3.1

P3.2
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REŢINEŢI! Aceşti parametri apar când P17.2 = 0.

P3.13
Profil de accele-

rare potenţiometru 
motor

1 50 Hz/s 5 331 Raport de variaţie a turaţiei

P3.14
Resetare potenţio-

metru motor
0 2 2 367

0 = Fără resetare
1 = Resetare la oprire
2 = Resetare la închiderea 
alimentării

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măsur
ă

Valoare 
implicită ID Notă

Table 8: Referinţe de frecvenţă
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5.6  Configurare profiluri de accelerare şi frânare (panoul de comandă: 
Meniu PAR -> P4)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

Formă S profil acce-
lerare 1

0,0 10,0 s 0,0 500
0 = Liniar
>0 = Timp de accelerare în 
curbă S

Timp accelerare 1 0,1 3000,0 s 3,0 103

Defineşte timpul necesar 
creşterii frecvenţei de 
ieşire de la frecvenţă zero 
la frecvenţă maximă.

Timp decelerare  1 0,1 3000,0 s 3,0 104

Defineşte timpul necesar 
reducerii frecvenţei de 
ieşire de la frecvenţă 
maximă la frecvenţă zero.

Formă S profil acce-
lerare 2

0,0 10,0 s 0,0 501 Consultaţi parametrul P4.1

Timp accelerare 2 0,1 3000,0 s 10,0 502 Consultaţi parametrul P4.2

Timp decelerare 2 0,1 3000,0 s 10,0 503 Consultaţi parametrul P4.3

Frânare în flux 0 3 0 520

0 = Dezactivat
1 = Decelerare
2 = Chopper
3 = Mod complet

Curent frânare în flux
0,5 x 
INunit

2,0 x 
INunit

A INunit 519
Defineşte nivelul curent de 
frânare în flux.

Curent frânare CC
0,3 x 
INunit

2,0 x 
INunit

A INunit 507
Defineşte curentul injectat 
în motor în timpul frânării 
CC.

Timp oprire
în curent CC

0,00 600,00 s 0,00 508

Stabileşte dacă frânarea 
este PORNITĂ (ON) sau 
OPRITĂ (OFF) şi timpul de 
frânare al frânei CC când 
motorul se opreşte.
0,00 = Inactiv

Frecvenţa de oprire
in curent CC

0,10 10,00 Hz 1,50 515
Frecvenţa de ieşire la care 
frânarea CC este aplicată.

Timp pornire în 
curent CC

0,00 600,00 s 0,00 516 0,00 = Inactiv 

Table 9: Configurare profiluri de accelerare şi frânare

P4.1

P4.2

P4.3

P4.4

P4.5

P4.6

P4.7

P4.8

P4.9

P4.10

P4.11

P4.12
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P4.13
Prag frecvenţă 

Accel2
0,00 P3.2 Hz 0,00 527 0,00 = dezactivat

P4.14
Prag frecvenţă 

Decel2
0,00 P3.2 Hz 0,00 528 0,00 = dezactivat

P4.15
Frână externă: Întâr-

ziere deschidere
0,00 320,00 s 0,20 1544

Întârziere la frânarea cu 
deschidere după ce se 
atinge limita de frecvenţă 
la deschidere.

P4.16
Frână externă: Limită 
frecvenţă deschidere

0,00 P3.2 Hz 1,50 1535
Frecvenţă de deschidere 
din sensul înainte şi înapoi.

P4.17
Frână externă: Limită 
frecvenţă închidere

0,00 P3.2 Hz 1,00 1539

Frecvenţă de închidere din 
direcţia pozitivă dacă nu 
este activă o comandă de 
rulare.

P4.18

Frână externă: Limită 
frecvenţă de deschi-

dere la sens de rulare 
înapoi

0,00 P3.2 Hz 1,50 1540

Frecvenţă de închidere din 
direcţia negativă dacă nu 
este activă o comandă de 
rulare.

P4.19
Frână externă: Limită 
de curent la deschi-

dere/închidere
0,0 200,0 % 20,0 1585

Frâna nu este deschisă 
dacă curentul nu depă-
şeşte această valoare şi 
este închisă imediat în 
cazul în care curentul trece 
sub această limită.

Acest parametru este defi-
nit ca procent din curentul 
nominal al motorului.

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

Table 9: Configurare profiluri de accelerare şi frânare
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5.7  Intrări digitale (panoul de comandă: Meniu PAR -> P5)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

P5.1
Semnal de control I/O 

1
0 Variază 1 403

0 = Neutilizat
1 = DI1
2 = DI2
3 = DI3
4 = DI4
5 = DI5
6 = DI6
7 = DIE1
8 = DIE2
9 = DIE3
10 = DIE4
11 = DIE5
12 = DIE6

P5.2
Semnal de control I/O 

2
0 Variază 2 404 Consultaţi 5.1

P5.3 Înapoi 0 Variază 0 412 Consultaţi 5.1

P5.4 Eroare ext. Închidere 0 Variază 6 405 Consultaţi 5.1

P5.5
Eroare ext. Deschi-

dere
0 Variază 0 406 Consultaţi 5.1

P5.6 Eroare resetare 0 Variază 3 414 Consultaţi 5.1

P5.7 Activare rulare 0 Variază 0 407 Consultaţi 5.1

P5.8 Turaţie presetată B0 0 Variază 4 419 Consultaţi 5.1

P5.9 Turaţie presetată B1 0 Variază 5 420 Consultaţi 5.1

P5.10 Turaţie presetată B2 0 Variază 0 421 Consultaţi 5.1

P5.11
Selecţie timp accele-

rare 2
0 Variază 0 408 Consultaţi 5.1

P5.12
Potenţiometru motor 

în amplificare
0 Variază 0 418 Consultaţi 5.1

P5.13
Potenţiometru motor 

în reducere
0 Variază 0 417 Consultaţi 5.1

P5.14 Loc control extern 2 0 Variază 0 425
Activează loc control 2
Consultaţi 5.1

P5.15
Referinţă de frec-
venţă loc control 

extern 2
0 Variază 0 343

Activează loc control 2
Consultaţi parametrul 5.1

Table 10: Intrări digitale
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5.8  Intrări analogice (panoul de comandă: Meniu PAR -> P6)

P5.16
Valoare de referinţă 

PID 2
0 Variază 0 1047

Activează referinţa 2
Consultaţi 5.1

P5.17
Preîncălzire motor 

activă 0 Variază 0 1044

Activează preîncălzirea 
motorului (curent CC) în 
starea de oprire când func-
ţia de Preîncălzire a moto-
rului este setată pe 2
Consultaţi 5.1

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate de 
măsur
ă

Valoare 
implicită ID Notă

P6.1
Interval de semnal 

AI1
0 1 0 379

0 = 0 - 100% ( 0 - 10 V)
1 = 20% - 100% ( 2 - 10 V)

P6.2
Al1 personalizat 

min
-100,00 100,00 % 0,00 380 0.00 = fără scalare min

P6.3
Al1 personalizat 

max
-100,00 300,00 % 100,00 381 100,00 = fără scalare max

P6.4 Timp filtrare Al1 0,0 10,0 s 0,1 378 0 = fără filtrare

P6.5
Interval de semnal 

AI2
0 1 0 390 Consultaţi P6.1

P6.6
Al2 personalizat 

min
-100,00 100,00 % 0,00 391 Consultaţi P6.2

P6.7
Al2 personalizat 

max
-100,00 300,00 % 100,00 392 Consultaţi P6.3

P6.8 Timp filtrare Al2 0,0 10,0 s 0,1 389 Consultaţi P6.4

P6.9
Interval de semnal 

AIE1
0 1 0 143

Consultaţi P6.1, mascat 
până ce se conectează o 
placă opţională

P6.10
AlE1 personalizat 

min
-100,00 100,00 % 0,00 144

Consultaţi P6.2, mascat 
până ce se conectează o 
placă opţională

P6.11
AlE1 personalizat 

max
-100,00 300,00 % 100,00 145

Consultaţi P6.3, mascat 
până ce se conectează o 
placă opţională

P6.12 Timp filtrare AlE1 0,0 10,0 s 0,1 142
Consultaţi P6.4, mascat 
până ce se conectează o 
placă opţională

Table 11: Intrări analogice

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

Table 10: Intrări digitale
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5.9  Tren de impulsuri/encoder (panoul de comandă: Meniu PAR -> P7)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate de 
măsur
ă

Valoare 
implicită ID Notă

P7.1
Frecvenţă de 
impuls min

0 10000 Hz 0 1229
Frecvenţa de impuls care 
se va interpreta ca semnal 
de 0%.

P7.2
Frecvenţă de 
impuls max

0,0 10000 Hz 10000 1230
Frecvenţa de impuls care 
se va interpreta ca semnal 
de 100%.

P7.3
Ref frecv la frecv 

impuls min
0,00 P3.2 Hz 0,00 1231

Frecvenţa corespunză-
toare 0% dacă se utilizează 
ca referinţă de frecvenţă.

P7.4
Ref frecv la frecv 

impuls max
0,00 P3.2 Hz

50,00 /
60,00

1232

Frecvenţă care corespunde 
nivelului de 100% dacă 
este utilizată ca referinţă de 
frecvenţă.

P7.5 Direcţie encoder 0 2 0 1233
0 = Dezactivare
1 = Activare/normal
2 = Activare/inversat

P7.6
Impulsuri/rotaţie 

encoder
1 65535 ppr 256 629

Numărul de impulsuri al 
encoderului pe tură. Utili-
zată numai la scalarea 
valorii de monitorizare rpm 
a encoderului. 

Config DI5 şi DI6 0 2 0 1165

0 = DI5 şi DI6 sunt desti-
nate intrării digitale nor-
male
1 = DI6 este destinată tre-
nului de impulsuri
2 = DI5 şi DI6 sunt desti-
nate modului de frecvenţă 
al encoderului

Table 12: Tren de impulsuri/encoder

P7.7
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5.10  Ieşiri digitale (panoul de comandă: Meniu PAR -> P8)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoar
e 

impli-
cită

ID Selecţii

P8.1
Selecţie semnal 

RO1
0 Variază 2 313

0 = Neutilizat
1 = Pregătit
2 = Rulare
3 = Eroare
4 = Eroare la inversare
5 = Avertisment
6 = Inversat
7 = La turaţie
8 = Regulator motor activ
9 = Cuvânt de control FB.B13
10 = Cuvânt de control FB.B14
11 = Cuvânt de control FB.B15
12 = Suprav. frecv ieşire
13 = Suprav. cuplu ieşire
14 = Suprav. temperatură uni-
tate
15 = Suprav. intrare analogică
16 = Turaţie presetată activă
17 = Ctrl frână externă
18 = Control cu tastatura nume-
rică activ
19 = Control I/O activ
20 = Supraveghere tempera-
tură

P8.2
Selecţie semnal 

RO2
0 Variază 3 314 Consultaţi P8.1

P8.3
Selecţie semnal 

DO1
0 Variază 1 312 Consultaţi P8.1

P8.4 Inversie RO2 0 1 0 1588
0 = Fără inversare
1 = Inversat

P8.5
RO2 Întârziere 
PORNIRE (ON)

0,00 320,00 s 0,00 460 0,00 = Fără întârziere

P8.6
RO2 Întârziere 
OPRIRE (OFF)

0,00 320,00 s 0,00 461 0,00 = Fără întârziere

P8.7 Inversare RO1 0 1 0 1587
0 = Fără inversare
1 = Inversat

P8.8
RO1 Întârziere 
PORNIRE (ON)

0,00 320,00 s 0,00 458 0,00 = Fără întârziere

P8.9
RO1 Întârziere 
OPRIRE (OFF)

0,00 320,00 s 0,00 459 0,00 = Fără întârziere

P8.10
Selecţie semnal 

DOE1
0 Variază 0 317

Consultaţi P8.1, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

Table 13: Ieşiri digitale
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P8.11
Selecţie semnal 

DOE2
0 Variază 0 318

Consultaţi P8.1, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

P8.12
Selecţie semnal 

DOE3
0 Variază 0 1386

Consultaţi P8.1, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

P8.13
Selecţie semnal 

DOE4
0 Variază 0 1390

Consultaţi P8.1, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

P8.14
Selecţie semnal 

DOE5
0 Variază 0 1391

Consultaţi P8.1, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

P8.15
Selecţie semnal 

DOE6
0 Variază 0 139

Consultaţi P8.1, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoar
e 

impli-
cită

ID Selecţii

Table 13: Ieşiri digitale
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5.11  Ieşiri analogice (panoul de comandă: Meniu PAR -> P9)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoar
e 

impli-
cită

ID Selecţii

P9.1
Selecţie semnal 
ieşire analogic

0 14 1 307

0 = Neutilizat
1 = Frecv ieşire (0-fmax)
2 = Curent ieşire (0-InMotor)
3 = Cuplu motor (0-TnMotor)
4 = Ieşire PID (0 - 100%)
5 = Refer. frecv (0-fmax)
6 = Turaţie motor (0-nmax)
7 = Putere motor (0-PnMotor)
8 = Tensiune motor (0-UnMo-
tor)
9 = Tensiune circuit CC 
 (0 - 1000 V)
10 =  Date procesare Intrare1
 (0 - 10000)
11 =  Date procesare Intrare2 
 (0 - 10000)
12 =  Date procesare Intrare3 
 (0 - 10000)
13 =  Date procesare Intrare4
 (0 - 10000)
14 = Test 100%

P9.2
Ieşire analogică 

minimă 0 1 0 310
0 = 0 V/0 mA
1 = 2 V/4 mA

P9.3
Scalare ieşire ana-

logică 0,0 1000,0 % 100,0 311 Factor scalare

P9.4
Timp filtrare ieşire 

analogică 0,00 10,00 s 0,10 308 Timp filtrare

P9.5
Selecţie semnal E1 

ieşire analogică 0 14 0 472
Consultaţi P9.1, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

P9.6
Minim ieşire analo-

gică E1 
0 1 0 475

Consultaţi P9.2, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

P9.7
Scalare ieşire ana-

logică E1 
0,0 1000,0 % 100,0 476

Consultaţi P9.3, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

P9.8
Timp filtrare ieşire 

analogică E1
0,00 10,00 s 0,10 473

Consultaţi P9.4, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

Table 14: Ieşiri analogice
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P9.9
Selecţie semnal 

ieşire analogică E2
0 14 0 479

Consultaţi P9.1, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

P9.10
Minim ieşire analo-

gică E2
0 1 0 482

Consultaţi P9.2, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

P9.11
Scalare ieşire ana-

logică E2
0,0 1000,0 % 100,0 483

Consultaţi P9.3, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

P9.12
Timp filtrare ieşire 

analogică E2
0,00 10,00 s 0,10 480

Consultaţi P9.4, mascat până 
ce se conectează o placă opţio-
nală

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoar
e 

impli-
cită

ID Selecţii

Table 14: Ieşiri analogice
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5.12  Mapare date Fieldbus (panoul de comandă: Meniu PAR -> P10)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate de 
măsur
ă

Valoar
e impli-

cită
ID Notă

P10.1
Selecţie date FB 

ieşire 1
0 Variază 0 852

0 = Referinţă de frecvenţă
1 = Referinţă de ieşire
2 = Turaţie motor
3 = Curent motor
4 = Tensiune motor
5 = Cuplu motor
6 = Putere motor
7 = Tensiune circuit CC
8 = Cod eroare activ
9 = AI1 analogic
10 = AI2 analogic
11 = Stare intrări digitale
12 = Valoare feedback PID
13 = Valoare de referinţă 
PID
14 = Tren de impulsuri/
encoder(%)
15 = Tren de impulsuri/
encoder()
16 = AIE1

P10.2
Selecţie date FB 

ieşire 2
0 Variază 1 853 Variabilă mapată la PD2

P10.3
Selecţie date FB 

ieşire 3
0 Variază 2 854 Variabilă mapată la PD3

P10.4
Selecţie date FB 

ieşire 4
0 Variază 4 855 Variabilă mapată la PD4

P10.5
Selecţie date FB 

ieşire 5
0 Variază 5 856 Variabilă mapată la PD5

P10.6
Selecţie date FB 

ieşire 6
0 Variază 3 857 Variabilă mapată la PD6

P10.7
Selecţie date FB 

ieşire 7
0 Variază 6 858 Variabilă mapată la PD7

P10.8
Selecţie date FB 

ieşire 8
0 Variază 7 859 Variabilă mapată la PD8

P10.9
Selecţie Intrare date 

CW aux
0 5 0 1167

PDI pentru CW aux
0 = Neutilizat
1 = PDI1
2 = PDI2
3 = PDI3
4 = PDI4
5 = PDI5

Table 15: Mapare date Fieldbus
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5.13  Frecvenţe interzise (panoul de comandă: Meniu PAR -> P11

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate de 
măsur
ă

Valoare 
implicită ID Notă

P11.1
Limită inferioară inter-
val frecvenţă interzisă 

1
0,00 P3.2 Hz 0,00 509

Limită inferioară
0,00 = Neutilizat 

P11.2
Limită superioară inter-
val frecvenţă interzisă 

1
0,00 P3.2 Hz 0,00 510

Limită superioară
0,00 = Neutilizat 

P11.3
Limită inferioară inter-
val frecvenţă interzisă 

2
0,00 P3.2 Hz 0,00 511

Limită inferioară
0,00 = Neutilizat 

P11.4
Limită superioară inter-
val frecvenţă interzisă 

2
0,00 P3.2 Hz 0,00 512

Limită superioară
0,00 = Neutilizat 

Table 16: Frecvenţe interzise
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5.14  Supravegheri limite (panoul de comandă: Meniu PAR -> P12)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate de 
măsur
ă

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

P12.1
Funcţie suprave-
ghere frecv ieşire 0 2 0 315

0 = Neutilizat
1 = Limită inferioară
2 = Limită superioară

P12.2
Limită suprave-

ghere frecv ieşire 0,00 P3.2 Hz 0,00 316
Prag supraveghere frec-
venţă ieşire

P12.3
Funcţie suprave-

ghere cuplu
0 2 0 348

0 = Neutilizat
1 = Limită inferioară
2 = Limită superioară

P12.4
Limită suprave-

ghere cuplu
0,0 300,0 % 0,0 349 Prag supraveghere cuplu

P12.5
Supraveghere tem-

peratură unitate
0 2 0 354

0 = Neutilizat
1 = Limită inferioară
2 = Limită superioară

P12.6
Limită suprave-

ghere temperatură 
unitate

-10 100 °C 40 355
Prag supraveghere tempe-
ratură unitate

P12.7
Semnal suprav 

intrare analogică 0 Variază 0 356
0 = AI1
1 = AI2
2 = AIE1

P12.8
Nivel PORNIRE 
(ON) suprav AI

0,00 100,00 % 80,00 357
Suprav AI prag PORNIRE 
(ON)

P12.9
Nivel OPRIRE 

(OFF) suprav AI
0,00 100,00 % 40,00 358

Suprav AI prag OPRIRE 
(OFF)

P12.10
Intrare suprave-

ghere temperatură 1 7 1 1431

Selecţie de semnale în cod 
binar care se utilizează la 
supravegherea temperatu-
rii
B0 = Intrare temperatură 1
B1 = Intrare temperatură 2
B2 = Intrare temperatură 3
REŢINEŢI! Mascată până 
ce se conectează o placă 
opţională

P12.11
Funcţie suprave-

ghere temperatură 0 2 2 1432
Consultaţi P12.1, mascat 
până ce se conectează o 
placă opţională

P12.12
Limită suprave-

ghere temperatură
-50,0/
223,2

200,0/
473,2

80,0 1433

Prag supraveghere tempe-
ratură, mascat până ce se 
conectează o placă opţio-
nală

Table 17: Supravegheri limite
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5.15  Protecţii (panoul de comandă: Meniu PAR -> P13)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate de 
măsur
ă

Valoar
e impli-

cită
ID Notă

P13.1
Eroare de limită 
inferioară intrare 

analogică
0 4 1 700

0 = Nicio măsură
1 = Alarmă
2 = Alarmă, frecvenţă 
alarmă presetată
3 = Eroare: Oprire funcţie
4 = Eroare: Oprire inerţială

Eroare subtensiune 1 2 2 727

1 = Niciun răspuns (nu se 
generează o eroare, însă 
unitatea de acţionare între-
rupe totuşi modulaţia)
2 = Eroare:Oprire inerţială

Defecţiune la împă-
mântare

0 3 2 703

0 = Nicio măsură
1 =  Alarmă
2 =  Eroare: Oprire funcţie
3 =  Eroare: Oprire inerţială

Eroare fază ieşire 0 3 2 702 Consultaţi P13.3

Protecţie la blocare 
motor

0 3 0 709 Consultaţi P13.3

Protecţie la subten-
siune

0 3 0 713 Consultaţi P13.3

Protecţie termică 
motor

0 3 2 704 Consultaţi P13.3

Mtp:temperatură 
ambiantă -20 100 °C 40 705 Temperatură mediu

Mtp:Răcire la turaţie 
zero

0,0 150,0 % 40,0 706
Răcire exprimată ca % la 0 
turaţie

Mtp:Constantă tem-
porală termică 1 200 min Variază 707

Constantă temporală ter-
mică motor

Curent deblocare 0,00
2,0 x 
INunit

A INunit 710
Pentru deblocare, curentul 
trebuie să depăşească 
această limită

Timp blocare motor 0,00 300,00 s 15,00 711 Timp blocare limitat

Frecvenţă deblo-
care

0,10 320,00 Hz 25,00 712 Frecvenţă min blocare

UL:Sarcină de slă-
bire de câmp

10,0 150,0 % 50,0 714
Cuplu minim la slăbirea 
câmpului

UL:Sarcină frecv 
zero

5,0 150,0 % 10,0 715 Cuplu minim la f0

Table 18: Protecţii

P13.2

P13.3

P13.4

P13.5

P13.6

P13.7

P13.8

P13.9

P13.10

P13.11

P13.12

P13.13

P13.14

P13.15
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UL:Limită de timp 1,0 300,0 s 20,0 716
Acesta este timpul maxim 
permis pentru ca o situaţie 
de subtensiune să existe

P13.17
Întârziere eroare de 

limită inferioară 
intrare analogică

0,0 10,0 s 0,5 1430
Timp de întârziere pentru 
eroarea de limită inferioară 
intrare analogică

Eroare externă 0 3 2 701

0 = Nicio măsură
1 = Alarmă
2 = Eroare: Oprire funcţie
3 = Eroare: Oprire inerţială

P13.19 Eroare Fieldbus 0 4 3 733 Consultaţi 13.1

P13.20
Frecvenţă alarmă 

presetată P3.1 P3.2 Hz 25,00 183

Frecvenţă utilizată când 
răspunsul la eroare este 
Alarmă + frecvenţă prese-
tată

P13.21
Blocare editare 

parametri
0 1 0 819

0 = Editare permisă
1 = Editare dezactivată

P13.22 Eroare termistor 0 3 2 732

0 = Nicio măsură
1 = Alarmă
2 = Eroare: Oprire funcţie
3 = Eroare: Oprire inerţială
Mascată până ce se conec-
tează o placă opţională

P13.23
Supraveghere con-
flict ÎNAINTE/ÎNA-
POI (FWD/REV)

0 3 1 1463 Consultaţi P13.3

P13.24 Eroare temperatură 0 3 0 740
Consultaţi P13.3, mascat 
până ce se conectează o 
placă OPTBH

P13.25
Intrare eroare tem-

peratură 1 7 1 739

Selecţie de semnale în cod 
binar care se utilizează la 
declanşarea alarmelor şi 
defecţiunilor
B0 = Intrare temperatură 1
B1 = Intrare temperatură 2
B2 = Intrare temperatură 3
REŢINEŢI! Mascată până 
ce se conectează o placă 
OPTBH

P13.26
Mod eroare tempe-

ratură 0 2 2 743
0 = Neutilizat
1 = Limită inferioară
2 = Limită superioară

P13.27
Limită eroare tem-

peratură
-50,0/
223,2

200,0/
473,2

100,0 742
Prag eroare temperatură, 
mascat până ce se conec-
tează o placă OPTBH

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate de 
măsur
ă

Valoar
e impli-

cită
ID Notă

Table 18: Protecţii

P13.16

P13.18
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REŢINEŢI! Aceşti parametri apar când P17.2 = 0.

5.16  Parametri autoresetare la eroare (panoul de comandă: Meniu PAR -> 
P14)

REŢINEŢI! Aceşti parametri apar când P17.2 = 0.

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 

măs
ură

Valoar
e impli-

cită
ID Notă

Resetare automată 0 1 0 731
0 = Dezactivat
1 = Activare

Timp aşteptare 0,10 10,00 s 0,50 717
Timp de aşteptare după 
eroare

Timp de încercare 0,00 60,00 s 30,00 718 Timp maxim de încercare

Număr de încercări 1 10 3 759 Număr maxim de încercari

Funcţie repornire 0 2 2 719
0 = Accelerare controlată
1 = Rapid
2 = De la funcţia Pornire

Table 19: Parametri de autoresetare la eroare

P14.1

P14.2

P14.3

P14.4

P14.5
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5.17  Parametri control PID (panoul de comandă: Meniu PAR -> P15)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 
mă
sur
ă

Valoar
e impli-

cită
ID Notă

P15.1
Selecţie sursă 

valoare de refe-
rinţă

0 Variază 0 332

0 =% din valoarea de referinţă 
fixată
1 = AI1
2 = AI2 
3 = IntrareDateProces1
(0 -100%)
4 = IntrareDateProces2
(0 -100%)
5 = IntrareDateProces3
(0 -100%)
6 = IntrareDateProces4
(0 -100%)
7 = Tren de impulsuri/encoder
8 = AIE1
9 = Intrare temperatură 1
10 = Intrare temperatură 2
11 = Intrare temperatură 3

P15.2
Valoare de refe-

rinţă fixă 
0,0 100,0 % 50,0 167 Valoare de referinţă fixă

P15.3
Valoare de refe-

rinţă 2
0,0 100,0 % 50,0 168

Valoare de referinţă fixă, posi-
bilitate de selectare cu DI

P15.4
Selecţie sursă 

feedback
0 Variază 1 334

0 = AI1
1 = AI2
2 = IntrareDateProces1
(0 -100%)
3  = IntrareDateProces2
(0 -100%)
4= IntrareDateProces3
(0 -100%)
5 = IntrareDateProces4
(0 -100%)
6 = AI2-AI1
7 = Tren de impulsuri/encoder
8 = AIE1
9 = Intrare temperatură 1
10 = Intrare temperatură 2
11 = Intrare temperatură 3

P15.5
Valoare minimă 

feedback
0,0 50,0 % 0,0 336 Valoare la semnal de minim

P15.6
Valoare maximă 

feedback
10,0 300,0 % 100,0 337 Valoare la semnal de maxim

P15.7 Câştig P 0,0 1000,0 % 100,0 118 Câştig proporţional

Table 20: Parametri de control PID
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P15.8 Timp I 0,00 320,00 s 10,00 119 Timp integrat

P15.9 Timp D 0,00 10,00 s 0,00 132 Timp derivat

P15.10 Inversare eroare 0 1 0 340

0 = Directă (Feedback < 
Valoare de referinţă ->Creş-
tere ieşire PID)
1 = Inversată (Feedback > 
Valoare de referinţă ->Redu-
cere ieşire PID)

P15.11
Frecvenţă minimă 
mod inactivitate

0,00 P3.2 Hz 25,00 1016

Unitatea de acţionare intră în 
modul de inactivitate când 
frecvenţa de ieşire se menţine 
sub această limită pe o durată 
mai mare decât cea definită de 
parametrul Întârziere mod 
inactivitate

P15.12
Întârziere mod 

inactivitate
0 3600 s 30 1017

Întârziere la intrarea în modul 
de inactivitate

P15.13
Eroare la ieşirea 

din modul de inac-
tivitate

0,0 100,0 % 5,0 1018
Prag de ieşire din modul de 
inactivitate

P15.14

Amplificator 
valoare de refe-
rinţă intrare în 

mod de inactivi-
tate

0,0 50,0 % 10,0 1071
Corelat cu valoarea de refe-
rinţă

P15.15
Timp de amplifi-
care valoare de 

referinţă
0 60 s 10 1072

Timp de amplificare după 
P15.12

Pierdere maximă 
la intrarea în 

modul de inactivi-
tate

0,0 50,0 % 5,0 1509
Corelat cu valoarea de feed-
back după amplificare

Timp de verifi-
care a pierderii la 
intrarea în modul 

de inactivitate

1 300 s 30 1510 Timp postamplificare P15.15

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 
mă
sur
ă

Valoar
e impli-

cită
ID Notă

Table 20: Parametri de control PID

P15.16

P15.17
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REŢINEŢI! Aceşti parametri apar când P17.2 = 0.

P15.18
Selectare sursă 
unitate de proce-

sare
0 6 0 1513

0 = Valoare feedback PID
1= Frecvenţă de ieşire
2 = Turaţie motor 
3 = Cuplu motor
4= Putere motor
5 = Curent motor
6 = Tren de impulsuri/encoder

P15.19
Cifre după virgulă 
la unitatea de pro-

cesare
0 3 1 1035 Zecimale afişate

P15.20
Valoare minimă 

pentru unitatea de 
procesare

0,0 P15.21 0,0 1033 Valoare min procesare

P15.21
Valoare maximă 

pentru unitatea de 
procesare

P15.20 3200,0 100,0 1034 Valoare max procesare

P15.22
Valoare min tem-

peratură
-50,0/
223,2

P15.23 0,0 1706

Valoare min temperatură pen-
tru PID şi scara de referinţă de 
frecvenţă, mascată până ce se 
conectează o placă OPTBH

P15.23
Valoare max tem-

peratură P15.22
200,0/
473,2

100,0 1707

Valoare max temperatură pen-
tru PID şi scara de referinţă de 
frecvenţă, mascată până ce se 
conectează o placă OPTBH

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate 
de 
mă
sur
ă

Valoar
e impli-

cită
ID Notă

Table 20: Parametri de control PID
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5.18  Motor c (panoul de comandă: Meniu PAR -> P16)

5.19  Meniu utilizare simplă (panoul de comandă: Meniu PAR -> P17)

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate de 
măsur
ă

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

P16.1
Funcţie preîncăl-

zire motor
0 2 0 1225

0 = Neutilizat
1 = Întotdeauna în starea de 
oprire
2 = Controlată de intrarea 
digitală

P16.2
Curent preîncălzire 

motor
0

0,5 x 
INunit

A 0 1227

Curent CC pentru preîncăl-
zirea motorului şi unităţii de 
acţionare în starea de 
oprire. Activ în starea de 
oprire sau prin intrare digi-
tală când se află în starea 
de oprire.

Table 21: Preîncălzire motor

Cod Parametru Min Max

Uni-
tate de 
măsur
ă

Valoare 
impli-
cită

ID Notă

Tip aplicaţie 0 3 0 540

0 = Standard
1 = Pompă
2 = Acţionare ventilator
3 = Cuplu mare
REŢINEŢI! Vizibil doar când 
Asistentul de pornire este 
activ.

P17.2
Mascare parame-

tri
0 1 1 115

0 = Toţi parametrii sunt vizi-
bili
1 = Este vizibil numai grupul 
de parametri pentru configu-
rare rapidă

P17.3
Unitate de tempe-

ratură 0 1 0 1197

0 = Celsius
1 = Kelvin
REŢINEŢI! Mascată până ce 
se conectează o placă 
OPTBH

Table 22: Parametri de meniu pentru utilizare simplă

P17.1
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5.20  Parametri de sistem

Cod Parametru Min Max
Valoare 
implicită ID Notă

Informaţii software (MENIU PAR -> V1)

V1.1 ID SW API 2314

V1.2 Versiune SW API 835

V1.3 ID SW putere 2315

V1.4 Versiune SW putere 834

V1.5 ID aplicaţie 837

V1.6 Revizuire aplicaţie 838

V1.7 Sarcină sistem 839

Dacă nu s-a instalat o placă opţională Fieldbus sau o placă OPT-BH, parametrii de 
comunicare prin Modbus sunt următorii

V2.1 Stare comunicare 808

Starea comunicării 
Modbus.
Format: xx.yyy 
unde xx = 0 - 64 
(numărul mesajelor 
de eroare)
yyy = 0 - 999
(numărul mesajelor 
corecte)

P2.2 Protocol Fieldbus 0 1 0 809
0 = Neutilizat
1= Modbus utilizat

P2.3 Adresa unităţii auxiliare 1 255 1 810

P2.4 Frecvenţa baud 0 8 5 811

0 = 300
1 = 600
2 = 1200
3 = 2400
4 = 4800
5 = 9600
6 = 19200
7 = 38400
8 = 57600

Table 23: Parametri de sistem
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P2.6 Tip paritate 0 2
0

813

0 = Niciunul
1 = Par
2 = Impar
Bitul de oprire este 
format din 2 biţi când 
tipul parităţii este
0 = Niciunul;
Bitul de oprire este 
format din 1 bit când 
tipul parităţii este
1 = Par sau 2 = Impar

P2.7
Expirare durată pentru 

comunicare
0 255

10
814

0 = Neutilizat
1 = 1 sec
2 = 2 sec, etc.

P2.8
Resetare stare 

comunicare
0 1 0 815

Dacă s-a instalat placa Canopen E6, parametrii de comunicare sunt următorii

V2.1
Stare comunicare 

Canopen
14004

0 = Iniţializare
4 = Oprit
5 = Operaţional
6 = Pre_Operaţional
7 = 
Resetare_Aplicaţie
8 = Resetare_Com
9 = Necunoscut

P2.2
Mod funcţionare 

Canopen
1 2 1 14003

1 = Profil driver
2 = Ocolire

P2.3 ID-ul de nod Canopen 1 127 1 14001

P2.4
Frecvenţa baud 

Canopen
1 8 6 14002

1 = 10 kbaud
2 = 20 kbaud
3 = 50 kbaud
4 = 100 kbaud
5 = 125 kbaud
6 = 250 kbaud
7 = 500 kbaud
8 = 1000 kbaud

Dacă s-a instalat placa DeviceNet E7, parametrii de comunicare sunt următorii

Cod Parametru Min Max
Valoare 
implicită ID Notă

Table 23: Parametri de sistem
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V2.1 Stare comunicare 14014

Starea comunicării 
Modbus. Format: 
XXXX.Y, X = Contor 
msj DeviceNet
Y = Stare DeviceNet
0 = Inexistentă sau 
magistrală 
nealimentată electric
1 = Stare configurare
2 = Realizat
3 = Expirare 
comunicare

P2.2 Tip asamblare ieşire 20 111 21 14012
20, 21, 23, 25, 101, 
111

P2.3 ID MAC 0 63 63 14010

P2.4 Frecvenţa baud 1 3 1 14011
1 = 125 kbit/s
2 = 250 kbit/s
3 = 500 kbit/s

P2.5 Tip asamblare intrare 70 117 71 14013
70, 71, 73, 75, 107, 
117

Dacă s-a instalat placa ProfidBus E3/E5, parametrii de comunicare sunt următorii

V2.1 Stare comunicare 14022

V2.2 Stare protocol Fieldbus 14023

V2.3 Protocol activ 14024

V2.4 Frecvenţă baud activă 14025

V2.5 Tip telegramă 14027

P2.6 Mod de operare 1 3 1 14021
1 = Profidrive
2 = Ocolire
3 = Echo

P2.7 Adresa unităţii auxiliare 2 126 126 14020

Dacă s-a instalat placa OPT-BH, parametrii de comunicare sunt următorii

P2.1 Tip senzor 1 0 6 0 14072

0 = Fără senzor
1 = PT100
2 = PT1000
3 = Ni1000
4 = KTY84
5 = 2 x PT100
6 = 3 x PT100

Cod Parametru Min Max
Valoare 
implicită ID Notă

Table 23: Parametri de sistem
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P2.2 Tip senzor 2 0 6 0 14073

0 = Fără senzor
1 = PT100
2 = PT1000
3 = Ni1000
4 = KTY84
5 = 2 x PT100
6 = 3 x PT100

P2.3 Tip senzor 3 0 6 0 14074

0 = Fără senzor
1 = PT100
2 = PT1000
3 = Ni1000
4 = KTY84
5 = 2 x PT100
6 = 3 x PT100

Alte informaţii 

V3.1 Contor MWh 827 Milioane waţi-oră

V3.2 Putere în zile 828

V3.3 Putere în ore 829

V3.4 Contor rulare: Zile 840

V3.5 Contor rulare: Ore 841

V3.6 Contor erori 842

V3.7
Monitorizare stare 

ansamblu parametri 
panou

Mascat la conectarea 
cu PC.

Revenire la valorile 
implicite din fabrică 0 1 0 831

1 = Se revine la 
setările implicite din 
fabrică la toţi 
parametrii

P4.3 Parolă 0000 9999 0000 832

P4.4
Timpul de activare al 

panoului şi al iluminării 
de fundal pentru LCD

0 99 5 833

Salvare ansamblu 
parametri în panou

0 1 0
Mascat la conectarea 
cu PC.

Revenire la ansamblu 
parametri din panou

0 1 0
Mascat la conectarea 
cu PC.

F5.x Meniu eroare activă

F6.x Meniu Istoric erori

Cod Parametru Min Max
Valoare 
implicită ID Notă

Table 23: Parametri de sistem

P4.2

P4.5

P4.6
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6. IDENTIFICAREA ERORILOR

Cod de 
eroare

Denumire eroare
Cod de 
eroare

Denumire eroare

1 Supracurent 27
Protecţie la tensiunea 
electromotoare autoin-
dusă

2 Supratensiune 29 Eroare termistor

3 Defecţiune la împămân-
tare 34 Comunicare prin magis-

trala internă

8 Eroare de sistem 35 Eroare aplicaţie

9 Subtensiune 41 Supratemperatură IGBT

11 Eroare fază ieşire 50
Selecţie intrare analogică 
20% - 100% (interval de 
semnal selectat 4 la 20 
mA sau 2 la 10 V)

13 Subtemperatură converti-
zor de frecvenţă 51 Eroare externă

14 Supratemperatură con-
vertizor de frecvenţă 52 Eroare panou uşă

15 Motor blocat 53 Eroare Fieldbus

16 Supratemperatură motor 54 Eroare compartiment

17 Subtensiune motor 55 Eroare rulare incorectă

22 Eroare sumă de verifi-
care EEPROM 57 Eroare identificare

25 Eroare watchdog micro-
controler 111 Eroare temperatură

Table 24: Coduri de eroare. Consultaţi manualul de utilizare pentru descrieri detaliate ale 
erorilor.
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7. DATE GENERALE

Dimensiuni 
şi greutate

Cadru Înălţime (mm) Lăţime (mm)
Adâncime 
(mm)

Greutate (kg)

mm inch mm inch mm inch kg lb.

MI1 157 6,2 66 2,6 98 3,9 0,5 1,1

MI2 195 7,7 90 3,5 102 4 0,7 1,5

MI3 262 10,3 100 3,9 109 4,3 1 2,2

MI4 370 14,6 165 6,5 165 6,5 8 17,6

MI5 414 16,3 165 6,5 202 8 10 22

Reţeaua de 
alimentare

Reţele
Unităţile Vacon 20 cu alte combinaţii de filtru exceptând EMC4 nu pot fi uti-
lizate în reţele de alimentare în triunghi (cu o fază la pământ)

Curent de scurtcir-
cuit

Curentul de scurtcircuit maxim trebuie să fie de < 50 kA. În cazul MI4 fără 
filtru CC, curentul de scurtcircuit maxim trebuie să fie de < 2,3 kA. În cazul 
MI5 fără filtru CC, curentul de scurtcircuit maxim trebuie să fie de < 3,8 kA

Conexiune 
motor

Tensiune de ieşire 0 - Uin

Curent de ieşire
Curent nominal continuu IN la temperatură ambiantă de max +50 ºC (în 

funcţie de mărimea unităţii), suprasarcină
1,5 x IN max 1 min/10 min

Condiţii 
ambiante

Temperatură ambi-
antă de funcţionare

-10°C (fără îngheţ)…+40/50°C (în funcţie de mărimea unităţii): capacitate 
de sarcină nominală IN
La instalarea în paralel în cazul MI1-3, temperatura este mereu de 40 °C; 
În cazul opţiunii IP21/Nema1 din MI1-3, temperatura maximă este de ase-
menea 40 °C

Temperatură de 
depozitare

-40 °C…+70 °C

Umiditate relativă 0…95% RH, fără condens, fără coroziune, fără picături de apă

Altitudine
100% capacitate de sarcină (fără depreciere) până la 1000 m. 1% depreci-
ere pentru fiecare 100 m peste 1000 m; max 2000 m

Clasa incintei IP20 / IP21 / Nema1 pentru MI1-3, IP21/Nema 1 pentru MI4-5

Grad de poluare PD2

EMC

Imunitate Respectă EN50082-1, -2, EN61800-3

Emisii (consultaţi 
descrierile detali-
ate din manualul de 
utilizare pentru 
Vacon 20 la adresa: 
www.vacon.com)

230 V: Respectă norma CEM de categorie C2; Cu filtru RFI intern.
MI4 şi 5 respectă C2 cu bobină opţională c.c. şi bobină CM.
400 V:  Respectă norma CEM de categorie C2; Cu filtru RFI intern
MI4 şi 5 respectă C2 cu bobină opţională c.c. şi bobină CM.
Ambele:   Fără protecţie la emisii CEM (nivel Vacon N): Fără filtru RFI

Standarde Pentru EMC: EN61800-3,
Pentru siguranţă: UL508C, EN61800-5

Certificate 
şi declara-
ţii de con-
formitate 
ale produ-
cătorului

Pentru siguranţă: , CE, UL, cUL,
Pentru EMC: CE
(consultaţi plăcuţa tehnică a unităţii pentru aprobări mai detaliate)
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- Folosind siguranţele menţionate anterior, unitatea de acţionare poate fi conectată 
la sursa de alimentare, curentul de scurtcircuit al acesteia fiind de max 50 kA

- Utilizaţi cabluri cu rezistenţă termică de cel puţin +70 °C.
- Siguranţele au şi rolul de protecţie contra suprasarcinilor din cabluri.
- Aceste instrucţiuni sunt valabile numai în configuraţiile cu un singur motor şi o co-

nexiune prin cablu de la convertizorul de frecvenţă la motor.
- Pentru a respecta standardul EN61800-5-1, conductorul cu protecţie trebuie să 

aibă o secţiune de cel puţin 10 mm2 (Cu) sau de cel puţin 16 mm2 (Al). O altă po-
sibilitate este dată de folosirea unui conductor cu protecţie suplimentar cu o secţi-
une cel puţin egală cu cea a celui original.

Cerinţe privind 
cablurile şi 
siguranţele
(Consultaţi datele 
detaliate din 
manualul de 
utilizare pentru 
Vacon 20 la 
adresa: 
www.vacon.com)
380 - 480 V, 3~
208 – 240 V, 3~

Cadru Siguranţă (A)

Cablu de ali-
mentare de la 
reţea din Cu 

(mm2)

Cablu de borne min-max (mm2)

Princi-
pal

Împă-
mân-
tare

Comenzi 
şi releu

MI1 6
3*1,5+1,5 1,5-4

0,5-1,5

MI2 10

MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6

MI4

20
25
40
(20 şi 40 sunt 
numai pentru 
208 - 240 V, 
3~)

3*6+6 1-10Cu 1-10

MI5 40 3*10+10
2,5-50
Cu/Al

2,5-35

115 V, 1~
MI2 20 2*2,5+2,5

1,5-4
MI3 32 2*6+6

208 – 240, 1~

MI1 10 2*1,5+1,5

MI2 20 2*2,5+2,5

MI3 32 2*6+6 1,5-6

575 V

MI3 6
3*1,5+1,5 1,5-4

MI3 10

MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6
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Puteri nominale Vacon 20

* Temperatura ambiantă de funcţionare maximă a acestei unităţi de acţionare este de +40°C !

Tensiune de reţea 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, seriile 1~

Tip con-
vertizor de 
frecvenţă

Capacitate de sarcină nomi-
nală

Putere arbore 
motor

Curent de 
intrare 
nominal Mărime 

mecanică
Greu-
tate 
(kg)100% curent 

continuu
IN [A]

150% curent 
suprasarcină
[A]

P
[HP]

P
[KW] [A]

0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55

0002 2,4 3,6 0,5 0,37 5,7 MI1 0,55

0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55

0004 3,7 5,6 1 0,75 8,3 MI2 0,7

0005 4,8 7,2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7

0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7

0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Table 25: Puteri nominale Vacon 20, 208 - 240 V

* Temperatura ambiantă de funcţionare maximă a acestei unităţi de acţionare este de 40 °C!

Tensiune de reţea 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, seriile 3~

Tip converti-
zor de frec-

venţă

Capacitate de sarcină nomi-
nală

Putere arbore 
motor

Curent de 
intrare 
nominal Mărime 

mecanică
Greu-
tate 
(kg)100% curent 

continuu IN [A]

150% curent 
suprasarcină
[A]

P
[HP]

P
[KW] [A]

0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55

0002 2,4 3,6 0,5 0,37 3,5 MI1 0,55

0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55

0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7

0005 4,8 7,2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7

0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7

0011* 11 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99

0012 12,5 18,8 4 3 14,2 MI4 9

0017 17,5 26,3 5 4 20,6 MI4 9

0025 25 37,5 7,5 5,5 30,3 MI4 9

0031 31 46,5 10 7,5 36,6 MI5 11

0038 38 57 15 11 44,6 MI5 11

Table 26: Puteri nominale Vacon 20, 208 - 240 V, 3~
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Tensiune de reţea 115 V, 50 / 60 Hz, seriile 1~

Tip con-
vertizor 
de frec-
venţă

Capacitate de sarcină nomi-
nală

Putere arbore 
motor

Curent de 
intrare 
nominal Mărime 

mecanică
Greu-
tate 
(kg)100% curent 

continuu
IN [A]

150% curent 
suprasarcină
[A]

P
[HP]

P
[KW] [A]

0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7

0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7

0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7

0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7

0005 4,8 7,2 1,5 1,1 16,5 MI3 0,99

Table 27: Puteri nominale Vacon 20, 115 V, 1~

Tensiune de reţea 380 - 480 V, 50 / 60 Hz, seriile 3~

Tip con-
vertizor 
de frec-
venţă

Capacitate de sarcină nomi-
nală

Putere arbore 
motor

Curent de 
intrare 
nominal Mărime 

mecanică
Greu-
tate 
(kg)100% curent 

continuu
 IN  [A]

150% curent 
suprasarcină
[A]

P
[HP]

P
[ KW ] [A]

0001 1,3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55

0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55

0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55

0004 3,3 5 1,5 1,1 4 MI2 0,7

0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7

0006 5,6 8,4 3 2,2 7,3 MI2 0,7

0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99

0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99

0012 12 18 7,5 5,5 14,9 MI3 0,99

0016 16 24 10 7,5 17,1 MI4 9

0023 23 34,5 15 11 25,5 MI4 9

0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11

0038 38 57 25 18,5 41,7 MI5 11

Table 28: Puteri nominale Vacon 20, 380 - 480 V
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Notă: Curenţii de intrare reprezintă valori calculate cu alimentare prin transformatorul 
de linie de 100 kVA.

Configurare Modbus rapidă

Tensiune de reţea 575 V, 50 / 60 Hz, seriile 3~

Tip con-
vertizor 
de frec-
venţă

Capacitate de sarcină nomi-
nală

Putere arbore 
motor

Curent de 
intrare 
nominal Mărime 

mecanică
Greu-
tate 
(kg)100% curent 

continuu
IN [A]

150% curent 
suprasarcină
[A]

P
[ HP]

P
[KW] [A]

0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99

0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99

0004 3,9 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99

0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 MI3 0,99

0009 9 13,5 7,5 5,5 10,4 MI3 0,99

Table 29: Puteri nominale Vacon 20, 575 V

1 A: Selectaţi Fieldbus ca locul de control extern: P2.1 la1 – Fieldbus
B: Setaţi protocolul Modbus RTU pe „PORNIT” (ON): SYS P2.2 la 1 – Modbus

2

A. Setaţi Cuvântul de control pe „0” (2001)
B. Setaţi Cuvântul de control pe „1” (2001)
C. Starea convertizorului de frecvenţă este RUN
D. Setaţi Valoarea de referinţă pe „5000” (50,00%) (2003)
E. Turaţia reală este 5000 (25,00 Hz dacă FrecvMin este 0,00 Hz şi Frecv Max este 
50,00 Hz)
F. Setaţi Cuvântul de control pe „0” (2001)
G. Starea convertizorului de frecvenţă este STOP
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