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For products including available Safe Torque Off (STO) function according to unit typecode on the
nameplate: T or U at character 18 of the typecode.

Machine Directive 2006/42/EC

EN/IEC 61800-5-2:2007
(Safe Stop function conforms with STO - Safe
Torque Off, SIL 2 Capability)

Other standards considered:
EN ISO 13849-1:2015
(Safe Stop function, PL d
(MTTFEd=14000 years, DC=90%, Category 3)
EN/IEC 61508-1:2011, EN/IEC 61508-2:2011
(Safe Stop function, SIL 2 (PFH = 1E-10/h, 1E-8/h
for specific variants, PFD = 1E-10, 1E-4 for specific
variants, SFF>99%, HFT=0))

EN/IEC 62061:2005 + A1:2013
(Safe Stop function, SILCL 2)

EN/IEC 60204-1:2006 + A1:2009
(Stop Category 0)

Adjustable speed electrical power drive systems —
Part 5-2: Safety requirements — Functional

Safety of machinery - Safety-related parts of control
systems - Part 1: General principles for design

Functional safety of electrical/electronic/
programmable electronic safety-related systems
Part 1: General requirements

Part 2: Requirements for electrical/ electronic /
programmable electronic safety-related systems
Safety of machinery - Functional safety of safety-
related electrical, electronic and programmable
electronic control systems

Safety of machinery - Electrical equipment of
machines - Part 1: General requirements

For products including ATEX option, it requires STO function in the products. The products can have the
VLT PTC Thermistor Card MCB112 installed from factory (2 at character 32 in the typecode), or it can be
separately installed as an additional part.

2014/34/EU - Equipment for explosive atmospheres (ATEX)
Based on EU harmonized standard:
EN 50495: 2010 Safety devices required for safe functioning of

equipment with respect to explosion risks.

Codann: 13081137

“MS 220 DA/ MCB112
Motor protection inside

CAUTION: see manual

for additional instruction
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_PTB 14 ATEX 3012V

Notified Body:

PTB Physikalisch-Technische Bundesanstalt, Bundesallee 100, 38116 Braunschweig,

has assessed the conformity of the "ATEX certified motor thermal protection systems" of Danfoss FC VLT
Drives with Safe Torque Off function and has issued the certificate PTB 14 ATEX 3009.
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Sadan laeses denne betjening...

VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

1 Sadan laeses denne betjeningsvejledning

1.1.1 Copyright, ansvarsbegraensning og
forbehold for aendringer

Denne publikation indeholder oplysninger, der tilhgrer
Danfoss. Ved at acceptere og bruge denne manual
erklaerer brugeren sig indforstaet med, at oplysningerne
heri udelukkende bruges til betjening af udstyr fra Danfoss
eller udstyr fra andre producenter, under forudsaetning af
at sadant udstyr er beregnet til kommunikation med
Danfoss-udstyr via en seriel kommunikationsforbindelse.
Denne publikation er omfattet af copyright-lovgivningen i
Danmark og de fleste andre lande.

Danfoss indestar ikke for, at et softwareprogram, der er
produceret i overensstemmelse med retningslinjerne i
denne manual, vil fungere korrekt i ethvert fysisk
hardware- eller softwaremilje.

Selvom Danfoss har testet og gennemgaet dokumenta-
tionen i denne manual, fremsaetter Danfoss ingen garantier
eller pastande, det vaere sig udtrykkelige eller underfor-
stdede, med hensyn til denne dokumentation, herunder
dokumentationens kvalitet, effektivitet eller egnethed til
bestemte formal.

Danfoss kan under ingen omstaendigheder holdes ansvarlig
for direkte, indirekte, szerlige tab, tilfaeldigheder eller
felgeskader som en folge af brugen af eller manglende
evne til at anvende oplysningerne i denne manual korrekt,
selv i tilfeelde af oplysning om muligheden for sadanne
skader. | seerdeleshed geelder det, at Danfoss ikke haefter
for omkostninger, hvilket omfatter, uden at vaere
begraenset til, tab som felge af manglende indtaegter eller
drift, tab af eller skader pa udstyr, tab af computerpro-
grammer, tab af data, omkostninger til erstatning af disse
og krav fremsat af tredjeparter.

Danfoss forbeholder sig ret til nar som helst at revidere
denne publikation og foretage andringer af dens indhold
uden varsel og uden at veere forpligtiget til at oplyse
tidligere eller eksisterende brugere om sddanne revisioner
eller aendringer.

1.1.2 Symboler

Benyttede symboler i denne manual

BEMARK!

Angiver, at laeseren skal vaere opmaerksom pa noget.

AFORSIGTIG

Angiver en generel advarsel.

AADVARSEL

Angiver en hgjspaendingsadvarsel.

| * Angiver en fabriksindstilling H

1.1.3 Godkendelser

(€. @

1.1.4 Tilgeengelig litteratur til VLT® AQUA
DriveFC 200

- Betjeningsvejledningen MG.20.Mx.yy til VLT
AQUA Drive indeholder de oplysninger, der er
negdvendige for at tage frekvensomformeren i
brug.

- Betjeningsvejledningen MG.20.Px.yy til VLT" AQUA
Drive High Power indeholder de oplysninger, der
er ngdvendige for at tage HP-frekvensom-
formeren i brug.

- VLT AQUA Drive Design Guide MG.20.Nx.yy
indeholder samtlige tekniske oplysninger om
frekvensomformeren, om kundetilpasning og om
applikationer.

- VLT® AQUA Drive Programming Guide MN.
20.0x.yy indeholder fuldsteendige parameterbe-
skrivelser og oplysninger om, hvordan
programmering udfgres.

- VLT® AQUA Drive FC 200 Profibus MG.33.Cx.yy
- VLT" AQUA Drive FC 200 DeviceNet MG.33.Dx.yy
- Design Guide MG.90.Nx.yy for udgangsfiltre

- Kaskadestyreenhed til VLT" AQUA Drive FC 200
MI.38.Cx.yy

- Applikationsanvisning MN20A102: Dykpumpeap-
plikation

- Applikationsanvisning MN20B102: Master/
Follower-driftsapplikation

4 MG.20.Y1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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Sadan laeses denne betjening... VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning
- Applikationsanvisning MN20F102: Frekvensom- x = Revisionsnummer 1
former med lukket slgjfe og Sleep Mode yy = Sprogkode
- Instruktion MI.38.Bx.yy: Installationsinstruktioner
til montering af konsoller med kapslingstype A5, Den tekniske litteratur fra Danfoss er ogsa tilgaengelig
B1, B2, C1 og C2 IP21, IP55 eller IP66 online pa

www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documen-

- Instruktion MI.90.Lx.yy: Analog I/O-option MCB tations/Technical+Documentation.htm.

109

- Instruktion MI.33.Hx.yy: Seet til montering gennem
tavle

1.1.5 Forkortelser og standarder

Forkortelser: Begreber: Sl-enheder: I-P-enheder:
a Acceleration m/s? fod/s?
AWG American Wire Gauge
Autooptimering Automatisk motoroptimering
°C Celsius
| Strgm A Amp
ILim Stremgraense
It-netforsyning l\.lef.’forsyning med stjernepunkt i transformeren flyder
til jord.
Joule Energi J=Nm fod-pund, Btu
°F Fahrenheit
FC Frekvensomformer
f Frekvens Hz Hz
kHz Kilohertz kHz kHz
LCP LCP-betjeningspanel
mA Milliampere
ms Millisekund
min Minut
MCT Bevaegelsesstyringsvaerktgj
M-TYPE Motortypeafhaengig
Nm Newtonmeter tomme-pund
ImN Nominel motorstrgm
fmN Nominel motorfrekvens
PmN Nominel motoreffekt
UmN Nominel motorspaending
par. Parameter
PELV Protective Extra Low Voltage
Watt Effekt w Btu/tim, hk
Pascal Tryk Pa = N/m? psii psf, f?d af
vandsgjle
Iinv Nominel udgangsstrem for vekselretter
O/MIN Omdrejninger pr. minut
SR Storrelsesrelateret
T Temperatur C F
Tid S s,tim
Tum Momentgraense
u Speending Vv \%

Tabel 1.1 Tabel over forkortelser og standarder
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Sadan laeses denne betjening... VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

1.1.6 Bortskaffelsesinstruktion

Udstyr, der indeholder elektriske komponenter,
ma ikke smides ud sammen med almindeligt
affald.

Det skal samles separat som elektrisk og

elektronisk affald i overensstemmelse med

lokale regler og gaeldende lovgivning.

6 MG.20.Y1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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Sikkerhed VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

2 Sikkerhed

/_\ 2.1.2 Sikkerhedsinstruktioner
Advarsel

o Serg for, at frekvensomformeren er jordet korrekt.

Frekvensomformerens DC-link-kondensatorer forbliver opladede,

efter at stremmen er afbrudt. For at undga risiko for elektrisk ¢ Beskyt brugere mod forsyningsspaendingen.
sted skal frekvensomformeren afbrydes fra netforsyningen, for o Beskyt motoren mod overbelastning i overens-
vedligeholdelse udfgres. Far der udfares servicearbejde pa stemmelse med nationale og lokale
frekvensomformeren, skal der som minimum ventes i det bestemmelser.

nedenfor anferte tidsrum:
380 - 500 V 315 -1000 kW 40 minutter
525 -690 V 400 - 1400 kW 30 minutter

. Overbelastningsbeskyttelse af motoren er ikke en
del af fabriksindstillingerne. Indstil 7-90 Termisk
motorbeskyttelse til vaerdien ETR-trip eller ETR-
advarsel for at tilfgje denne funktion. Pa det
nordamerikanske marked: Funktionerne ETR sikrer

. overbelastningsbeskyttelse af motoren, klasse 20,
VLT AQUA [?rlve i overensstemmelse med NEC.
FC 200-serien

o Laekstrem til jord overstiger 3,5 mA.

. [OFF]-tasten er ikke en sikkerhedsafbryder. Den
Softwareversion: 1.6Xx afbryder ikke forbindelsen mellem frekvensom-

formeren og netforsyningen.

2.1.3 Generel advarsel

AADVARSEL|

Denne vejledning kan anvendes til Advarsel:

alle -frekvensomformere med Det k?n veere forbuendet med livsfare e?t bergre de

. elektriske dele, ogsa efter at netforsyningen er frakoblet.
softwareversion 1.6x eller nyere. Serg ogséa for, at andre spaendingsindgange er afbrudt,
Se softwa reversionsnummeret i f.eks. belastnlngsforqellng ‘(sam‘me‘nko‘bllng af DC-mellem-
. kredse) samt motortilslutning til kinetisk back-up.
15-43 Softwareversion. Ved brug af frekvensomformer: Vent mindst 40 minutter.
Det er kun i orden at vente i kortere tid, hvis det er
angivet pa typeskiltet til det pageeldende apparat.

2.1.1 Hgjspaending

AADVARSEL|

Frekvensomformerens spaending er farlig, nar den er koblet
til netforsyningen. Forkert installation eller betjening af
motoren eller frekvensomformeren kan forarsage
beskadigelse af udstyr, alvorlig personskade eller ded. Det
er derfor meget vigtigt at overholde anvisningerne i denne
manual samt lokale og nationale bestemmelser og sikker-
hedsforskrifter.

AADVARSEL|

Installation ved store hgjder

380 - 500 V: Kontakt Danfoss i forbindelse med PELV ved
hgjder p& mere end 3 km.

525 - 690 V: Kontakt Danfoss i forbindelse med PELV ved
hgjder p& mere end 2 km.
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Sikkerhed

VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

AFORSIGTIG]

Leekstram

Leekstrammen til jord fra frekvensomformeren overstiger
3,5 mA. For at sikre at jordkablet har god mekanisk
forbindelse til jordtilslutningen (klemme 95), skal kabela-
realet vaere mindst 10 mm 2 eller 2 nominelle
jordledninger, der er termineret separat. Se afsnittet
Jording i kapitlet Sddan installeres frekvensomformeren for
korrekt jording for EMC.

Fejlstromsafbryder

Dette produkt kan forarsage en DC-strem i den
beskyttende leder. Nar der anvendes en fejlstremsafbryder
(RCD) som ekstra beskyttelse, ma der kun anvendes en

Type B-afbryder (tidsforskudt) pa produktets forsyningsside.

Se ogsa RCD-applikationsbemaerkning MN.90.Gx.02
(x=versionsnummer).

Beskyttelsesjording af frekvensomformeren og brug af
RCD'er skal altid overholde nationale og lokale bestem-
melser.

2.1.4 For reparationsarbejde pabegyndes

1. Afbryd forbindelsen mellem frekvensomformeren
og netforsyningen

2. Afbryd DC-busklemme 88 og 89 fra belastnings-
fordelingsapplikationer

3. Afvent afladning af DC-kredsen. Se tidsintervallet
pa advarselsmaerkatet

4. Fjern motorkablet

2.1.5 Undgautilsigtet start

Nar frekvensomformeren er tilsluttet netforsyningen, kan
motoren startes/standses med digitale kommandoer,
buskommandoer, referencer eller via LCP-betjenings-
panelet (LCP):
. Afbryd frekvensomformeren fra netforsyningen i
tilfeelde, hvor hensyn til personsikkerheden gor
det nedvendigt at undga utilsigtet start.

. Aktivér altid [OFF]-tasten, for der aendres
parametre, for at undga utilsigtet start.

. En elektronisk fejl, midlertidig overbelastning, en
fejl i netforsyningen eller tab af motorforbin-
delsen kan fa en stoppet motor til at starte.
Frekvensomformeren med Sikker standsning yder
beskyttelse imod utilsigtet start, hvis Sikker
standsning klemme 37 er deaktiveret eller
afbrudt.

2.1.6 Sikker standsning

en kan udfgre sikkerhedsfunktionen Sikkert Moment
Deaktiveret (som defineret i udkast CD IEC 61800-5-2) eller
Stopkategori 0 (som defineret i EN 60204-1).

Den er udviklet og godkendt i henhold til kravene i sikker-
hedskategori 3 i EN 954-1. Denne funktion kaldes Sikker
standsning. Forud for integration og anvendelse af Sikker
standsning i en installation skal der udferes en
dybdegaende risikoanalyse for at afgere, om funktionen
Sikker standsning og sikkerhedskategorien er passende og
tilstreekkelige. Oplysningerne og instruktionerne i Design
Guiden skal folges, for at funktionen Sikker standsning kan
installeres og bruges i overensstemmelse med kravene i
sikkerhedskategori 3 i EN 954-1! Oplysningerne og instruk-
tionerne i betjeningsvejledningen er ikke tilstraekkelige til
at sikre korrekt og sikker brug af funktionen Sikker
standsning!

2.1.7 Installation af sikker standsning

Felg disse anvisninger for at udfgre installation af kategori

0-standsning (EN60204) i overensstemmelse med sikker-

hedskategori 3 (EN954-1):

1. Brokoblingen (jumper) mellem klemme 37 og 24

V DC skal fjernes. Det er ikke tilstraekkeligt at
overskaere eller afbryde jumperen. Fjern den helt
for at undga kortslutning. Se jumper pa
lllustration 2.1.

2. Tilslut klemme 37 til 24 V DC med et kabel, der er
beskyttet mod kortslutning. Spaendingsforsy-
ningen pa 24 V DC skal kunne afbrydes af en
kredslgbsafbryderenhed, der opfylder EN954-1,
kategori 3. Hvis afbryderenheden og en er
placeret i samme installationstavle, kan et
uskeaermet kabel bruges i stedet for et skeermet
kabel.

1308731410

lllustration 2.1 Opret en bro for jumperen mellem klemme 37 og
24V DC.

Illustration 2.2 viser en standsningskategori 0 (EN 60204-1)
med sikkerhedskategori 3 (EN 954-1). Kredslgbsafbrydelsen
opstar pga. en derkontakt, der dbner. | illustrationen vises

8 MG.20.Y1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Sikkerhed VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

0gsa, hvordan der tilsluttes et ikke-sikkerhedsrelateret
hardwarefrilgb.

Door contact .
6 phase Mains

Coast

¢ H A2 H A

130BB566.10

Safety device Cat.3 (Circuit interrupt f] [] [f f] [] [f
device, possibly with release input)
12 Frequency
Converter R; Ry
\ \
[
/ Rectifier
o T Control
Short-circuit protected cable board
(if not inside installation cabinet)
- Inverter
J——
M

lllustration 2.2 lllustration af de vigtigste aspekter af en installation for at opnd en stopkategori 0 (EN 60204-1) med sikkerhedskategori 3
(EN 954-1).

2.1.8 It-netforsyning

14-50 RFI-filter kan anvendes til at afbryde de interne RFI-
kondensatorer fra RFI-filtret til jord i 380 - 500 V
frekvensomformere. Hvis dette gares, reduceres RFl-ydelsen
til A2-niveau. For 525-690 V frekvensomformere har

14-50 RFI-filteringen funktion. RFl-afbryderen kan ikke
abnes.

MG.20.Y1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 9
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Mekanisk installation VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

3 Mekanisk installation

3.14 Loft

3.1 For-installation , , o
Laft altid frekvensomformeren i de dertil indrettede

3.1.1 Planl&gning af insta”ationssted Iefteajer. Til alle D og E2 (IPOO)—kapinnger skal der
anvendes en stang for at undga at bgje frekvensomfor-
BEMARK! merens |gftegjer.

Det er vigtigt at planlaegge installationen af frekvensom-
formeren, far installationen udferes. Hvis dette undlades,
kan det betyde ekstra arbejde under og efter installa-
tionen.

130BB753.10

Vzelg det bedst mulige driftssted ved at tage folgende i
betragtning (se detaljer pd de folgende sider og de
pageeldende Design Guides):

. Omgivelsesdriftstemperaturer

. Installationsmetode
. Afkegling af apparatet

. Placering af frekvensomformeren

. Kabelfgring

. Serg for, at stremkilden forsyner den rette
speending og den forngdne strom lllustration 3.1 Anbefalet laftemetode, kapslingssterrelse F8.

. Serg for, at motorstremsklassificeringen er inden
for frekvensomformerens maksimumstrem

. Hvis frekvensomformeren ikke har indbyggede
sikringer, skal der sgrges for, at de eksterne
sikringer har den korrekte styrke.

o
<
&
°
@
@
=}
a

3.1.2 Modtagelse af frekvensomformeren

Serg for, at emballagen er intakt, og veer opmaerksom pa
enhver skade, der ma vaere blevet pafert under transport,
nar frekvensomformeren modtages. | tilfelde af at en
skade er sket, skal fragtfirmaet straks kontaktes med
henblik pa reklamation.

3.1.3 Transport og udpakning

For frekvensomformeren udpakkes, anbefales det, at den
placeres sa teet som muligt pa det endelige installati-
onssted.

Fjern kassen, og handter frekvensomformeren pa pallen sa
leenge som muligt.

\

lllustration 3.2 Anbefalet lgftemetode, kapslingssterrelse F9/F10.
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130BB689.10

lllustration 3.3 Anbefalet lgftemetode, kapslingssterrelse
F11/F12/F13.

BEMARK!

Bemaeerk plinten, som leveres i samme pakke som frekvens-
omformeren, men som ikke er fastgjort under forsendelsen.
Plinten er ngdvendig, for at luftstremmen til frekvensom-
formeren kan kele ordentligt. F -kapslinger skal placeres
overst pa plinten, nar de befinder sig pa den endelige
installationssted. Der skal veere en vinkel pa 60 °C eller
mere fra frekvensomformerens top til laftekablet.

Ud over ovenstaende tegninger kan F-kapslingen.
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3.1.5 Mekaniske mal
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Mekaniske mal, kapslingssterrelser E og F
Kapslingsstarrelse F8 [ F9
FQT =} = e
Fg S - ~
(o) fea} (o)}
) © 0
o 2 &
3 g g
ja} 2 =
Haj overbelastning 315 - 450 kw 500 - 710 kW 800 - 1000 kW
nominel effekt - 160 % (380 - 500 V) (380 - 500 V) (380 - 500 V)
overmoment 400 - 630 kW 710 - 900 kW 1000 - 1400 kW
(525-690 V) (525-690 V) (525-690 V)
P 21, 54 21, 54 21, 54
NEMA Type 12 Type 12 Type 12
r:;lse"delsens Hojde 2324 mm 2324 mm 2324 mm 2324 mm 2324 mm 2324 mm
Bredde 970 mm 1568 mm 1760 mm 2559 mm 2160 mm 2960 mm
Dybde 1130 mm 1130 mm 1130 mm 1130 mm 1130 mm 1130 mm
Frekvensomfor- | 2204 mm 2204 mm 2204 mm 2204 mm 2204 mm 2204 mm
merens mal
Bredde 800 mm 1400 mm 1600 mm 2200 mm 2000 mm 2600 mm
Dybde 606 mm 606 mm 606 mm 606 mm 606 mm 606 mm
\'\/";'; 440 kg 656 kg 880 kg 1096 kg 1022 kg 1238 kg

BEMARK!

F-kapslingerne har fire forskellige storrelser, F8, F9, F10, F11, F12 og F13. F8, F10 og F12 bestar af et vekselretterkabinet til
hgjre og et ensretterkabinet til venstre. F9, F11 og F13 er udstyret med et ekstra optionskabinet til venstre for ensretterkabi-
nettet. F9 er en F8 med et ekstra optionskabinet. F11 er en F10 med et ekstra optionskabinet. F13 er en F12 med et ekstra
optionskabinet.
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Danfott

Mekanisk installation VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning
3.2 Mekanisk installation I B - S
Den mekaniske installation af frekvensomformeren skal 76 j Gj 76 gé
forberedes grundigt for at sikre et korrekt resultat og for at (306) ] ]/ (306)
undga ekstra arbejde under installation. Kig ngje pa instal-
lationstegningerne i slutningen af denne vejledning for at lllustration 3.6 Plads foran IP21/IP54-kapslingstype, kapslings-
fa kendskab til pladskravene. storrelse F10
3.2.1 Pakraevede veerktajer
\\\1\\\1\\\3

Fglgende vaerktajer skal bruges for at udfgre den 776 15 %
mekaniske installation: 8056) Ly D D ]

¥ @

. Bor med 10 eller 12 mm bor

. Maleband

lllustration 3.7 Plads foran IP21/IP54-kapslingstype, kapslings-
starrelse F11
. Skruenggle med de relevante metriske toppe

(7-17 mm)
. Forlengere til skruengglen ::'ID:D:D %
~N
n
. Metalhultang til rer eller kabelbgsninger i IP 21/ . j j 579 @
Nema 1- og IP 54-kapslinger wo| [ [y 2
624
. Laftestang, der kan lgfte minimum 400 kg, til at @49
lgfte apparatet (stang eller ror maks. @ 25 mm) lllustration 3.8 Plads foran IP21/IP54-kapslingstype, kapslings-
. starrelse F12
. Kran eller et andet lgftevaerktgj til at lofte
frekvensomformeren pa plads
. Der skal anvendes et Torx T50-veerktg; til i TR o
montering af E1 i IP21- og IP54-kapslingstyper. I I ‘ D
0776 776 579 @
. o0/ [0 624 228
3.2.2 Generelle overvejelser 240 .

lllustration 3.9 Plads foran IP21/IP54-kapslingstype, kapslings-
Plads storrelse F13

Serg for nok plads oven over og under frekvensom-

formeren for at tillade luftstram og kabeladgang. Desuden

skal plads foran apparatet overvejes, sa deren til tavlerne Kabeladgang

kan abnes. Serg for, at der er ordentlig kabeladgang og den

ngdvendige bgjningstolerance.

BEMARK!
i 776 busbaren.
] ‘ (30.6)

Alle kabelsko skal monteres inden for bredden af klemme-
lllustration 3.4 Plads foran IP21/IP54-kapslingstype, kapslings-

sterrelse F8

130BB531.10

[ T
578 ‘ 776
(22.8) lj %/ (30.6)
lllustration 3.5 Plads foran IP21/IP54-kapslingstype, kapslings-
starrelse F9

130BB003.13
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3.2.3 Klemmeplaceringer, F8-F13

F-kapslingerne har seks forskellige starrelser, F8, F9, F10, for ensretterkabinettet. F9 er en F8 med et ekstra options-
F11, F12 og F13. F8, F10 og F12 bestar af et vekselretter- kabinet. F11 er en F10 med et ekstra optionskabinet. F13
kabinet til hgjre og et ensretterkabinet til venstre. F9, F11 er en F12 med et ekstra optionskabinet.

og F13 er udstyret med et ekstra optionskabinet til venstre

Klemmeplaceringer - vekselretter og ensretter, kapslingssterrelse F8 og F9

e I, )
N B 5“
= === 2

n BN — il S

L) [aal

e =
. b4
cal i o o
¥+ 239.6 [9.43] o 09l° Oﬂ
| I
+ & 160.0 [6.30] ° Ef
fo] BE o 3 o o
566 [2.23] g
0.0 [0.00]
E E
S =no ONCIOOTNANN f © 0N oo
o Qg SNOANRIRMA S NIYe NS
0 O m — O OANANMNONNeT— O 0 OO el
—_— —_— et e b e e e et — — — NN NN
== ®RQ = T T T
SY¥ =9° CuodFNanee m Tt Nm
N — NSTOmN~NoOoONS N S NS (A
NN r—r—— —— WO O VAN oM
aNM < < nn O O
lllustration 3.10 Klemmeplaceringer - vekselretter- og ensretterkabinet - F8 og F9 (set forfra, fra venstre og fra hgjre). Kabelbgsningspladen

er 42 mm under ,0-niveau.
1) Jord skinne
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Klemmeplaceringer - vekselretter, kapslingsstgrrelse F10 og

130BA849.10
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2874 [11.3]
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lllustration 3.11 Klemmeplaceringer - vekselretterkabinet (set forfra, fra venstre og fra hgjre). Kabelbgsningspladen er 42 mm under ,0-

niveau.

1) Jord skinne

2) Motorklemmer
3) Bremseklemmer
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Klemmeplaceringer - vekselretter, kapslingsstgrrelse F12 og
F13
KLEMMEPLACERINGERSET FORFRA KLEMMEPLACERINGERSET FRA VENSTRE KLEMMEPLACERINGERSET FRA H@JRE

L

E]

Z%E
130BA850.10
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lllustration 3.12 Klemmeplaceringer - vekselretterkabinet (set forfra, fra venstre og fra hgjre). Kabelbgsningspladen er 42 mm under ,0-

niveau.
1) Jord skinne
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Klemmeplaceringer - ensretter (F10, F11, F12 og F13)
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lllustration 3.13 Klemmeplaceringer - ensretter (set fra venstre, forfra og fra hgjre). Kabelbgsningspladen er 42 mm under ,0-niveau.

1) Belastningsfordelingsklemme (-)

2) Jord skinne

3) Belastningsfordelingsklemme (+)

Klemmeplaceringer - optionskabinet, kapslingssterrelse F9

b & i S o
4 — 3 %
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= [+ o g o
= v 4 Sl
Hifs ol ]
L s
o] T
L1, | . il
i K |
2444
N e o o © WMomo omn 999
O — NN > F $RIR6S Ima Bem
S e O ORRAFRY IZ 4R
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lllustration 3.14 Klemmeplaceringer - optionskabinet (set fra venstre, forfra og fra hgjre).
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130BB756.10
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Klemmeplaceringer - optionskabinet, kapslingssterrelse F11/F13

]
130BB757.10
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lllustration 3.15 Klemmeplaceringer - optionskabinet (set fra venstre, forfra og fra hgjre).
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3.2.4 Kgling og luftstrem

Keling

Keling kan opnas pa forskellige mader: ved at benytte
ventilationskanalerne nederst og gverst pa apparatet, ved
at tage luft ind i og lukke luft ud bagest pa apparatet eller
ved at kombinere kglemulighederne.

Ventilationskanal

Der er udviklet en dedikeret option til optimering af instal-
lationen af frekvensomformere i Rittal TS8-kapslinger, der
bruger frekvensomformerens ventilator til tvungen
nedkeling af bagkanalen. Den luft, der ledes ud gverst pa
kapslingen kan kanaliseres ud af en facilitet, sa varmetabet
fra bagkanalen ikke spreder sig til kontrolrummet og
derved reducerer luftkonditioneringskravene til faciliteten.

Bagkeling

Luften fra bagkanalen kan ogsa ventileres ind og ud via
bagsiden af en Rittal TS8-kapsling. Pa denne made opnas
der en lgsning, hvor bagkanalen kan tage luft ind uden for
faciliteten og returnere varmetabet uden for faciliteten og
derved reducere luftkonditioneringskravene.

Luftstrem
Den nedvendige luftstram over kelepladen skal sikres.
Gennemstremningshastigheden er vist nedenfor.

Kapslingsbe- Luftstrem for derven- |Kelepladeven-
skyttelse tilator(er)/a@verste tilator(er)

ventilator
IP21/NEMA 1 700 m3/t (412 cfm)* 985 m3/t (580 cfm)*
IP54/NEMA 12 525 m3/t (309 cfm)* | 985 m3/t (580 cfm)*

Tabel 3.1 Luftstrem for keleplade

* Luftstrem pr. ventilator. Kapslingsstarrelse F indeholder flere
ventilatorer.

BEMARK!

Ventilatorerne kerer af felgende arsager:
1. AMA

DC-hold

Formagnet

DC-bremse

60 % af den nominelle stram er overskredet

o v h W N

Specifik kelepladetemperatur overskredet (effekt-
sterrelseathaengigt).

Nar forst ventilatoren er startet, kerer den i mindst 10
minutter.

Udvendige kanaler

Hvis yderligere kanalarbejde fgjes til Rittal-kabinettet
udvendigt, skal tryktabet i kanalerne beregnes. Benyt
diagrammerne nedenfor til at derate frekvensomformeren i
henhold til tryktabet.

(%)
90

80 //
70

60
50

130BB190.10

40
30

Frekvensomformer derating

20
10

| —
L

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225
Trykaendringer

0

lllustration 3.16 F-kapsling - derating vs. trykaendringer
Frekvensomformerens luftstrem: 985 m3/t (580 cfm)

3.2.5 Kabelbgsning/rgrindgang - IP21
(NEMA 1) og IP54 (NEMA12)

Kablerne tilsluttes gennem kabelbgsningspladen fra
bunden. Fjern pladen, og planlaeg, hvor indgangen til
kabelbgsningerne eller rgrene skal placeres. Lav huller i det
markerede omrade pa tegningen.

BEMARK!

Kabelbgsningspladen skal monteres pa frekvensom-
formeren for at sikre den foreskrevne beskyttelsesgrad og
samtidig sikre en korrekt keling af apparatet. Hvis kabelbg-
sningspladen ikke monteres, kan frekvensomformeren
trippe pa Alarm 69, effekt korttemp.

130BB073.10

lllustration 3.17 Eksempel pa korrekt installation af kabelb@sning-
spladen.
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Kapslingsstorrelse F8
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Kapslingsstorrelse F11
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F8-F13: Kabelindgangene set fra bunden af frekvensomformeren - 1) Placer rgrene i de markerede omrader
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3.3 Tavleoptioner for kapslingsstarrelse F

Rumopvarmere og termostat

Rumopvarmere, som monteres pa kabinettets inderside i
frekvensomformere med kapslingsstarrelse F10-F13, styres
via en automatisk termostat, som hjzelper med at styre
fugtigheden inde i kapslingen, hvilket forgger frekvensom-
formerens komponenters levetid i fugtige omgivelser.
Fabriksindstillingerne for termostaten teender for
rumopvarmerne ved 10 °C (50 °F) og slukker for dem ved
15,6 °C (60 °F).

Kabinetlys med streamudgang

Det lys, som er monteret inden i kabinettet i frekvensom-
formere med kapslingssterrelse F10-F13, gger sigtbarheden
i forbindelse med servicearbejde og vedligeholdelse.
Kabinetlyset omfatter en stremudgang, som midlertidigt
kan forsyne veerktgjer eller andre apparater med strem og
findes med to spaendinger:

. 230V, 50 Hz, 2,5 A, CE/ENEC
. 120V, 60 Hz, 5 A, UL/cUL

Opsaetning af transformerudtag

Hvis der skal monteres kabinetlys og udgang og/eller
rumopvarmere og termostat, skal udtagene pa Transformer
T1 indstilles til den korrekte indgangsspaending. En
380-480/500 V frekvensomformer indstilles forst til en 525
V udtaget og en 525-690 V frekvensomformer indstilles til
690 V udtaget for at sikre, at der ikke opstar overspaending
i det sekundaere udstyr, hvis udtaget ikke skiftes for, der
paferes strom. Se Tabel 3.2 for at angive de korrekte
indstillinger for udtagene pa klemme T1, som er placeret i
ensretterkabinettet. Placeringen i frekvensomformeren ses
pa illustrationen over ensretteren i 4.1.1 Stremtilslutninger.

Indgangsspaendingsomrade Udtag, som skal veelges
380V-440V 400V
441V-490V 460V
491V-550V 525V
551V-625V 575V
626V-660V 660V
661V-690V 690V

NAMUR-klemmer

NAMUR er en international sammenslutning af brugere af
automatiseringsteknologi inden for fabrikationsindustrien,
primaert kemiske og farmaceutiske industrier i Tyskland.
Denne option giver organiserede og maerkede klemmer,
som overholder NAMUR-standarderne for indgangs- og
udgangsklemmer i frekvensomformere. Dette kraever MCB
112 PTC-termistorkort og udvidet MCB 113-relaekort.

RCD (fejlstremsafbryder)

Benytter kernebalancemetoden til at overvage jordfejl-
stremme i jordede og hgjmodstandsjordede systemer (TN-
og TT-systemer i IEC-terminologien). Dette er et forvarsel
(50 % af hovedalarmszetpunkt) og et hovedalarmsaetpunkt.
Et SPDT-alarmrelze til eksternt brug er knyttet til hvert

setpunkt. Kraever en ekstern stremtransformer af
"vinduestypen" (leveres og installeres selv af kunden).

. Indbygget i frekvensomformerens kredslgb til
sikker standsning.

. IEC 60755 Type B-apparat overvager AC,
impulsmoduleret DC og rene DC-jordfejlstramme

. LED-sgjlediagrammer over jordfejlstremsniveauet
fra 10-100 % af setpunktet

. Fejlhukommelse
. TEST/RESET-tasten

Overvagning af isolationsmodstand (IRM)

Overvager isolationsmodstanden i ujordede systemer (it-
systemer i I[EC-terminologi) mellem systemfaseledere og
jord. Der er et ohmsk forvarsel og et hovedalarmsaetpunkt
for isolationsniveauet. Et SPDT-alarmrelze til eksternt brug
er knyttet til hvert seetpunkt. Bemaerk: Der kan kun sluttes
en enhed til overvagning af isolationsmodstanden til hvert
ujordet (it) system.

. Indbygget i frekvensomformerens kredslgb til
sikker standsning.

o LCD-displayet viser isolationsmodstandens
ohmske veerdi

. Fejlhukommelse
. INFO-, TEST- og RESET-tasterne

IEC-n@dstop med Pilz-sikkerhedsrelzae

Omfatter en redundant 4-ledningsngdstopstrykknap, som
er monteret foran pa kapslingen og et Pilz-relze, som
overvager den sammen med frekvensomformerens
kredsleb til sikker standsning og med netforsyningskon-
taktoren, som er placeret i optionskabinet.

Manuelle motorstartere

Giver 3-faset strem til elektriske blaesere, som ofte kraeves i
stgrre motorer. Strem til starterne kommer fra belast-
ningssiden fra en af de leverede kontaktorer, afbrydere
eller afbryderkontakter. Streammen sikres for hver enkelt
motorstart og er slukket, nar den indkommende strgm til
frekvensomformeren er slukket. Der tillades op til to
startere (kun en, hvis der bestilles et 30 A sikringsbeskyttet
kredslgb). Indbygget i frekvensomformerens kredslgb til
sikker standsning.

Apparatet er udstyret med:

. Betjeningskontakt (on/off)

. Kortslutnings- og overbelastningsbeskyttelse med
testfunktion

. Manuel nulstillingsfunktion

MG.20.Y1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 25




Danfott

Mekanisk installation VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning
30 ampere, sikringsbeskyttede klemmer . ATEX-/UL-/CSA-certificering
. 3-faset strem, som passer til den indkommende o Der kan leveres en tredje termistorindgang via
netspaending til stremforsyning af ekstra PTC-termistoroptionskortet MCB 112, hvis det er
kundeudstyr ngdvendigt
. Kan ikke fas, hvis der vaelges to manuelle
motorstartere
. Klemmerne er slukkede, hvis den indkommende

strom til frekvensomformeren er slukket

. Stroammen til de sikringsbeskyttede klemmer
kommer fra belastningssiden pa en af de leverede
kontaktorer, afbrydere eller afbryderkontakter.

Stremforsyning pa 24 V DC
. 5A, 120 W, 24V DC

. Beskyttet mod udgangsoverstram, overbelastning,
kortslutninger og overtemperatur

. Anvendes til at stramforsyne tilbehgrsenheder fra
tredjepart, f.eks. folere, PLC 1/0, kontaktorer,
temperaturprober, indikatorlys og/eller andet
elektronisk hardware

. Diagnostikken omfatter en tgr DC-ok-kontakt, en
gren DC-ok-LED og en rgd overbelastnings-LED

Ekstern temperaturovervagning

Udviklet til overvagning af temperaturer i de eksterne
systemkomponenter, som f.eks. motorviklinger og/eller
lejer. Omfatter otte universalindgangsmoduler plus to
dedikerede termistorindgangsmoduler. Alle ti moduler er
integreret i frekvensomformerens kredsleb til sikker
standsning og kan overvages via et Fieldbus-netvaerk
(kraever, at der kgbes en separat modul-/buskobler).

Universalindgange (8)

Signaltyper:
. RTD-indgange (herunder Pt100), 3 eller 4
ledninger

. Termoelement
. Analog strgm eller analog spaending

Flere funktioner:
. En universaludgang, der kan konfigureres til en
analog spaending eller analog strem

e  To udgangsrelaeer (N.A.)
. LC-display med to linjer og LED-diagnostik

. Registrering af felerledningsbrud, kortslutning og
forkert polaritet

. Opsatningssoftware til greensefladen

Dedikerede termistorindgange (2)
Funktioner:

. Hvert modul kan overvage op til seks termistorer
forbundet i serier

. Fejldiagnoser for ledningsbrud eller kortslutning
af folerledninger
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4 Sadan installeres frekvensomformeren

4.1 Elektrisk installation

4.1.1 Strgmtilslutninger

Kabelfgring og sikringer

BEMARK!

Kabler generelt

Al kabelfgring skal overholde nationale og lokale bestem-
melser for kabelareal og omgivelsestemperatur. UL-
applikationer kraever 75 °C kobberledere. 75 og 90 °C
kobberledere er termisk acceptable for frekvensom-
formeren til anvendelse i applikationer, der afviger fra UL.

Stremkabeltilslutninger er placeret som vist nedenfor.
Dimensionering af kabelarealet skal ske i overens-
stemmelse med stremklassificeringerne og lokal lovgivning.
Se7.1 Generelle specifikationer for flere oplysninger.

For at beskytte frekvensomformeren skal de anbefalede
sikringer bruges, eller apparatet skal veere udstyret med
indbyggede sikringer. Anbefalede sikringer kan ses i
tabellerne i afsnittet om sikringer. Serg altid for, at de rette
sikringer bruges i overensstemmelse med lokale bestem-
melser.

Nettilslutningen monteres pa netforsyningskontakten, hvis
en sadan medfolger.

10

6 Phase 91-1 (L1-1) =
a
O
power 92-1 (L2-1) 8
o
(22l

input 93-1 (L3-1)

91-2 (L1-2)

92-2 (L2-2)

93-2 (L3-2)

€L 95 PE %

BEMARK!

Motorkablet skal veere skaermet. Hvis der benyttes et
uskaermet kabel, overholdes visse EMC-krav ikke. Anvend et
skeermet motorkabel for at overholde EMC-emissions-
kravene. Yderligere oplysninger findes under EMC-
specifikationer i Design Guide.

Se 7.1 Generelle specifikationer for korrekt dimensionering af
motorkabelarealet og laengde.
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{911 J——
Rectifier 1

Inverter1
Inverter2
F10/F11

F12/F13

Inverter3

2- Rectifier 2
93-2

A _ =

*F10/F11/F12/F13 Only

[21-1 ]
92-1 Rectifier 1

F10/F11

Inverter1
F8/F9
Inverter2
Inverter3
F12/F13

92-2 Rectifier 2

95

Rectifier 1

F10/F11

Inverter1
F8/F9
Inverter3
F12/F13

77~ |
Toos | .
92-2 Rectifier 2

|
|
C |
lllustration 4.1
A) 6-pulsforbindelse’ 2 3

B) Modificeret 6-pulsforbindelse? 3 4
Q) 12-pulsforbindelse?

Bemaerk:

1) Parallelforbindelse vist. Der kan anvendes et enkelt trefaset kabel med tilstraekkelig baerekapacitet. Der skal monteres
kortslutningssamleskinner.

2) 6-pulsforbindelse eliminerer fordelene ved reduktion af harmoniske stremme i 12-pulsensretteren.

3) Egnet til IT- og TN-nettilslutning.

4) Skulle det ske, at én af de modulaere 6-pulsensrettere holder op med at fungere, er det muligt at betjene frekvensom-

formeren ved reduceret belastning med en enkelt 6-pulsensretter. Kontakt fabrikken for oplysninger om gentilkobling.
5) Her er ikke vist parallelfgring af netforsyningskabler.

130BB758.10
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Skeaermning af kabler:

Undga installation med snoede skaermender (pigtails). De
odelzegger skaermens effekt ved hgje frekvenser. Hvis det
er ngdvendigt at bryde skaermen i forbindelse med
montering af en motorisolator eller en motorkontaktor,
skal skaermen viderefgres med sa lav en HF-impedans som
muligt.

Tilslut motorkabelskaermen til frakoblingspladen pa
frekvensomformeren og til motorens metalhus.

Serg for, at skeermforbindelserne har det sterst mulige
overfladeareal (kabelbgjle). Dette sikres ved at benytte de

medfelgende installationsdele inden i frekvensomformeren.

Kabelleengde og -areal:

Frekvensomformeren er EMC-testet med en bestemt
kabellzengde. Hold motorkablet sa kort som muligt for at
begraense stgjniveauet og minimere laekstramme.

Switchfrekvens:

Nar frekvensomformere anvendes sammen med sinusbgl-
gefiltre for at reducere den akustiske stgj fra en motor, skal
switchfrekvensen indstilles i henhold til instruktionen i
14-01 Koblingsfrekvens.

Klemmenr. 96 97 98 99
u Vv w PE" Motorspaending 0-100 % af netspaendingen.
3 ledninger ud af motoren
U1 V1 W1 PED Trekanttilsluttet
W2 U2 V2 6 ledninger ud af motoren
U1 Vi W1 PE" Stjernetilsluttet U2, V2, W2
U2, V2 og W2 skal forbindes separat.

"Beskyttet jordtilslutning

P& motorer uden faseadskillelsespapir eller anden
isoleringsforstaerkning, der er egnet til drift med
spaendingsforsyning (som f.eks. en frekvensomformer), skal
der monteres et sinusbglgefilter pa udgangen pa frekvens-
omformeren.

u v w °
<
O——O O O @) =
<<
N
wn
~
u % w -
9% 97 98 96 97 98
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130BB532.10

lllustration 4.2 Ensretter- og vekselretterkabinet, kapslingsstarrelse F8 og F9

1) 12-pulsensrettermodul 5) Motortilslutning
2) PE-klemmer U Vv W
3) Net/sikringer T1 T2 T3
R1 ST M 96 97 98
L1-1 L2-1 L3-1 6) Bremseklemmer
91-1 92-1 93-1 -R +R
4) Net/sikringer 81 82
R2 S2 T2 7)  Vekselrettermodul
L2-1 L2-2 L3-2 8) SCR Aktivér/deaktivér
91-2 92-2 93-2 9) Relae 1 Relae 2
01 02 03 04 05 06
10) Ekstra ventilator
104 106

30 MG.20.Y1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Danfott

Sadan installeres frekvenso... VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

130BB755.10

N

® [}

lllustration 4.3 Ensretterkabinet, kapslingssterrelse F10 og F12

1)
2)

3)

12-pulsensrettermodul 4) Net
AUX-ventilator R1 S1 T R2 S2 T2
100 101 102 103 L1-1 L2-1 L3-1 L1-2 L2-2 L3-2
L1 L2 L1 L2 5) DC-busforbindelser til faelles DC-bus
Netsikringer, F10/F12 (6 stk.). DC+ DC-
6) DC-busforbindelser til faelles DC-bus
DC+ DC-
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lllustration 4.4 Vekselretterkabinet, kapslingssterrelse F10 og F11
1) Ekstern temperaturovervagning 6) Motor
2) AUX-rele U \Y w
01 02 03 96 97 98
04 05 06 T T2 T3
3) NAMUR 7) NAMUR-sikring. Se sikringstabellen for varenumre
4)  AUX-ventilator 8) Ventilatorsikringer. Se sikringstabellen for varenumre
100 101 102 103 9) SMPS-sikringer. Se sikringstabellen for varenumre
L1 L2 L1 L2
5) Bremse
-R +R
81 82
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130BA862.12

lllustration 4.5 Vekselretterkabinet, kapslingssterrelse F12 og F13

1)  Ekstern temperaturovervagning 6) Motor
2)  AUX-rele U Y w
01 02 03 96 97 98
04 05 06 T1 T2 T3
3) NAMUR 7) NAMUR-sikring. Se sikringstabellen for varenumre
4)  AUX-ventilator 8) Ventilatorsikringer. Se sikringstabellen for varenumre
100 101 102 103 9) SMPS-sikringer. Se sikringstabellen for varenumre
L1 L2 L1 L2
5) Bremse
-R +R
81 82
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130BB699.10
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lllustration 4.6 Optionskabinet, kapslingssterrelse F9

1) Pilz-releeklemme 4)  Spolesikring med PILS-relee til sikkerhedsrelae
2) RCD- eller IRM-klemme Se sikringstabellen for varenumre
3) Netforsyning/6-faset 5) Netsikringer, (6 stk.)

R1 S1 T R2 S2 T2 Se sikringstabellen for varenumre

91-1 92-1 93-1 91-2 92-2 93-2 6) 2 x 3-faset manuel afbryder

L1-1 L2-1 L3-1 L1-2 L2-2 L3-2
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130BB700.10
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lllustration 4.7 Optionskabinet, kapslingssterrelse F11 og F13

1) Pilz-releeklemme 4)  Spolesikring med PILS-relee til sikkerhedsrelae
2) RCD- eller IRM-klemme Se sikringstabellen for varenumre
3) Netforsyning/6-faset 5)  Netsikringer, (6 stk.)

R1 S1 TT R2 S2 T2 Se sikringstabellen for varenumre

91-1 92-1 93-1 91-2 92-2 93-2 6) 2 x 3-faset manuel afbryder

L1-1 L2-1 L3-1 L1-2 L2-2 L3-2
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4.1.2 Jording

Folgende grundleeggende punkter skal overvejes ved
installation af en frekvensomformer for at opna elektro-
magnetisk kompatibilitet (EMC).

. Sikkerhedsjording: Bemaerk, at frekvensom-
formeren har hgj leekstrem og skal jordes
forskriftsmaessigt af sikkerhedshensyn. Fglg lokale
sikkerhedsforskrifter.

. Hgjfrekvensjording: Hold jordledninger sa korte
som muligt.

Forbind forskellige jordsystemer med mindst mulig
lederimpedans. Den mindst mulige lederimpedans opnas
ved at holde lederen sa kort som muligt og ved at
anvende starst muligt overfladeareal.

De forskellige apparaters metalkabinetter monteres pa
kabinettets bagplade med sa lav en HF-impedans som
muligt. Herved undgas, at der opstar forskellig HF-
spaending de enkelte apparater imellem, og at der lgber
radioforstyrrelsesstrem i eventuelle forbindelseskabler
mellem apparaterne. Radioforstyrrelsen bliver reduceret.
For at opna en lav HF-impedans kan apparaternes
fastspaendingsbolte anvendes som HF-forbindelse til
bagpladen. Det er ngdvendigt at fierne isolerende maling
eller lignende i fastspaendingspunkterne.

4.1.3 Ekstra beskyttelse (RCD)

Fejlstramsrelzeer, nulling eller jording kan anvendes som
ekstra beskyttelse, forudsat at de lokale sikkerhedsforsk-
rifter overholdes.

Ved jordingsfejl kan der opsta jeevnstremsindhold i
fejlstremmen.

Hvis der anvendes fejlstramsrelzeer, skal de opfylde lokale
bestemmelser. Relaeerne skal vaere egnede til beskyttelse af
3-faset udstyr med broensretter og til kortvarig afladning i
indkoblingsajeblikket.

Se i ovrigt afsnittet Seerlige forhold i Design Guiden.

4.1.4 Frekvensomformere med RFI-afbryder

Netforsyning isoleret fra jord

Hvis frekvensomformeren forsynes fra en isoleret netforsy-
ningskilde ( it-netforsyning, flydende delta og jordet delta)
eller en TT/TN-S-netforsyning med jordet ben, anbefales
det at sla RFl-afbryderen fra (OFF) " via 14-50 RFl-filter p&
frekvensomformeren og 14-50 RFI-filter pa filteret. Flere
oplysninger findes i IEC 364-3. Hvis der kraeves optimal
EMC-ydeevne, hvis der er tilsluttet parallelle motorer, eller
hvis motorkabellzengden er pa over 25 meter, anbefales
det at indstille 74-50 RFI-filter til [ON].

" Ikke tilgaengelig til 525-600/690 V-frekvensomformere.

| OFF afbrydes de interne RFl-kapaciteter (filterkonden-
satorer) mellem chassiset og mellemkredsen for at undga
skader pa mellemkredsen og for at reducere kapacitets-
stremmen pa jord (i henhold til IEC 61800-3).

Se ogsa applikationsbemaerkningen VLT pd IT-netforsyning,
MN.90.CX.02. Det er vigtigt at bruge isolationsovervagning,
der kan bruges sammen med effektelektronik (IEC
61557-8).

4.1.5 Moment

Nar alle elektriske tilslutninger strammes, er det vigtigt at
stramme med det rette moment. For lavt eller for hgjt
moment giver en darlig elektrisk tilslutning. Brug en
momentnggle for at sikre det rette moment.

176FA247.12
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lllustration 4.8 Brug altid en momentnagle til at stramme

boltene.
Kapslings- Klemme Moment Boltstgrrelse
starrelse
F8-F13 Netforsyning
Motor 19-40 Nm M10
Bremse 8,5-20,5 Nm M8
Regen 8,5-20,5 Nm M8

Tabel 4.1 Tilspeendingsmomenter
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4.1.6 Skaermede kabler

BEMARK!

Danfoss anbefaler, at der bruges skeermede kabler mellem
LCL-filteret og AFE-enheden. Der kan benyttes uskeermede
kabler mellem transformeren og LCL-filterindgangssiden.

Det er vigtigt, at skeermede kabler tilsluttes korrekt for at
sikre hgj EMC-immunitet og lave emissioner.

Tilslutningen kan ske med enten kabelbgsninger eller
bgjler:
. EMC-kabelbgsninger: Almindelige kabelb@sninger
kan bruges til at sikre en optimal EMC-tilslutning.

. EMC-kabelbgjle: Frekvensomformeren leveres
med bgijler, der ger tilslutningen ukompliceret.

4.1.7 Motorkabel

Motoren skal sluttes til klemmerne U/T1/96, V/T2/97, W/
T3/98. Jord tilsluttes klemme 99. Alle typer trefasede
asynkrone standardmotorer kan anvendes sammen med en
frekvensomformer. Fabriksindstillingen giver omdrejning
med uret, ndr udgangen pa frekvensomformeren er
forbundet pa folgende made:

Klemmenr. Funktion
96, 97, 98, 99 Netforsyning U/T1, V/T2, W/T3
Jord

. Klemme U/T1/96 forbundet til U-fasen
. Klemme V/T2/97 forbundet til V-fasen
. Klemme W/T3/98 forbundet til W-fasen

F-kapsling Krav

F8/F9-krav: Kablerne skal have samme lzengde inden for 10
% mellem modulklemmerne pa vekselretteren og de ferste
feelles punkter i en fase. Det anbefalede fallespunkt er
motorklemmerne.

Krav til F10/F11: Antallet af motorfasekabler skal altid veere
deleligt med 2, hvilket giver 2, 4, 6 eller 8 (1 kabel er ikke
tilladt) for at tilslutte et lige antal ledninger til begge
modulklemmer pa vekselretteren. Kablerne skal have
samme lzengde inden for 10 % mellem modulklemmerne
pa vekselretteren og de forste felles punkter i en fase. Det
anbefalede feellespunkt er motorklemmerne.

F12/F13 -krav Antallet af motorfasekablerne skal veere
deleligt med 3, hvilket giver 3, 6, 9 eller 12 (1 eller 2 kabler
er ikke tilladt) for at tilslutte et lige antal ledninger til hver
enkelt modulklemme pa vekselretteren. Kablerne skal have
samme leengde inden for 10 % mellem modulklemmerne
pa vekselretteren og de forste faelles punkter i en fase. Det
anbefalede feellespunkt er motorklemmerne.

O O 2
[sa)
=
>

U v w =

% 97 98

O O

U v w

% 97 98

Omdrejningsretningen kan andres ved at bytte om pa to
faser i motorkablet eller ved at andre indstillingen af
4-10 Motorhastighedsretning.

Der kan foretages en kontrol af motorens omdrejnings-
retning ved at bruge 7-28 Motoromlgbskontrol og felge
vejledningen, der vises i displayet.

Krav til udgangsklemkassen: Laeengden, som min. skal veere
2,5 meter, skal veere den samme, og antallet af kabler skal
vaere det samme fra hvert vekselrettermodul til den fzelles
klemme i klemkassen.

BEMARK!

Hvis eftermonterede applikationer kraever et ulige antal
ledninger pr. fase, tages der kontakt til fabrikken for at fa
oplyst kravene og indhente dokumentation, eller adgangen
benyttes gennem toppen/bunden af kabinetoptionen.
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4.1.8 Bremsekabel Frekvensomformere
med fabriksinstalleret
bremsechopperoption

(Kun standard med bogstav B i placering 18 typekode).

4.1.10 Nettilslutning

Netforsyningen skal tilsluttes klemmerne 91-1, 92-1, 93-1,
91-2, 92-2 og 93-2 (se Tabel 4.2). Klemmen til hgjre for
klemme 93 har jordforbindelse.

Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal veere Klemmenr. Funktion
skaermet, og den maksimale leengde fra frekvensom- 91-1, 92-1, 93-1 Netforsyning R1/L1-1, S1/L2-1,
formeren til DC-stangen er begraenset til 25 meter. T1/L3-1

91-2, 92-2, 93-2 Netforsyning R2/L1-2, S2/L2-2,
Klemmenr. Funktion T2/L3-2
81, 82 Bremsemodstandsklemmerne 94 Jord

Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal vaere
skaermet. Skeermen forbindes med kabelbgjler fra frekvens-
omformerens ledende bagplade og til bremsemodstandens
metalkabinet.

Dimensionér bremsekablets kabelareal, sa det svarer til
bremsemomentet. Se ogsa Bremsevejledning, MI.90.Fx.yy og
MI.50.5x.yy for yderligere oplysninger om sikker montering.

AADVARSEL|

Bemaerk, at der alt afhangigt af forsyningsspaendingen kan
forekomme spaendinger pa op til 1099 VDC péd klemmerne.

Krav til F-kapsling
Bremsemodstanden/modstandene skal forbindes til
bremseklemmerne pa hvert enkelt vekselrettermodul.

4.1.9 Beskyttelse mod elektrisk stgj

Far stremkablet monteres, monteres EMC-metalafdaek-
ningen for at sikre den bedst mulige EMC-ydeevne.

BEMARK!

EMC-metalafdaekningen findes kun i apparater med et RFI-
filter.

B
B

c
J]:

lllustration 4.9 Montering af EMC-skaermen.

BEMARK!

Kontrollér typeskiltet for at sikre, at frekvensomformerens
netspaending svarer til dit fabriksanlaegs stremforsyning.

Serg for, at stramforsyningen kan forsyne den ngdvendige
strom til frekvensomformeren.

Hvis apparatet ikke har indbyggede sikringer, skal det
sikres, at de egnede sikringer har den rette stremklassifi-
cering.

4.1.11 Ekstern ventilatorforsyning

Hvis DC forsyner frekvensomformeren, eller ventilatoren
skal kere selvstaendigt fra stremforsyningen, kan en ekstern
stremforsyning anvendes. Forbindelsen etableres pa effekt-
kortet.

Klemmenr. Funktion
100, 101 Ekstraforsyning S, T
102, 103 Intern forsyning S, T

Stikket, der er placeret pa effektkortet, muligger tilslutning
af netspaending til afkglingsventilatorerne. Ventilatorerne er
fra fabrikken forbundet og skal forsynes fra en feelles AC-
ledning (jumpere mellem 100-102 og 101-103). Hvis en
ekstern forsyning er ngdvendig, fijernes jumperne, og
forsyningen forbindes til klemmerne 100 og 101. En 5 A-
sikring ber benyttes som beskyttelse. | UL-applikationer bgr
dette veere LittelFuse KLK-5 eller lignende.
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4.1.12 Sikringer

Overbelastningssikring af grenledninger:

Installationen skal beskyttes elektrisk, og brandfare skal
undgas ved at sikre, at alle grenledninger i installationen,
kontakter, maskiner osv. er beskyttet imod kortslutning og
overstrgm i overensstemmelse med nationale/interna-
tionale bestemmelser.

Kortslutningsbeskyttelse:

Frekvensomformeren skal vaere beskyttet imod kortslutning
for at undga elektrisk fare eller brandfare. Danfoss
anbefaler, at der anvendes nedenstdende sikringer for at
beskytte servicemedarbejdere og udstyr i tilfaelde af en
intern fejl i frekvensomformeren. Frekvensomformeren yder
fuldstaendig kortslutningsbeskyttelse i tilfelde af
kortslutning pa motorudgangen.

Overstromsbeskyttelse

Der skal etableres overbelastningsbeskyttelse for at undga
brandfare som felge af overophedning i installationens
kabler. Frekvensomformeren er udstyret med en intern

overstromsbeskyttelse, der kan anvendes til overbelast-
ningsbeskyttelse imod stremretningen (undtagen UL-
applikationer). Se 4-18 Stramgreense. Desuden kan der
bruges sikringer eller afbrydere til at serge for overstroms-
beskyttelse i installationen. Overstremsbeskyttelsen skal
altid udferes i overensstemmelse med nationale bestem-
melser.

Overholdelse af UL

Sikringerne er egnet til brug i et kredslgb, der kan levere
maks. 100.000 Arms (symmetriske), 240 V eller 480 V eller
500 V eller 600 V alt afhaengigt af frekvensomformerens
spaendingsklassificering. Med de passende sikringer er
frekvensomformerens kortslutningsstremklassificering
(SCCR) 100.000 Arms.

Effektstarrelse Kapsling Klassificering Bussmann Reserve Ansl. sikringseffekttab [W]
Bussmann

Sterrelse Spa(eL:\Ijing Ampere P/N P/N 400V 460V
P315T5 F8/F9 700 700 170M4017 176F9179 25 19
P355T5 F8/F9 700 700 170M4017 176F9179 30 22
P400T5 F8/F9 700 700 170M4017 176F9179 38 29
P450T5 F8/F9 700 700 170M4017 176F9179 3500 2800
P500T5 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 3940 4925
P560T5 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 2625 2100
P630T5 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 3940 4925
P710T5 F10/F11 700 1500 170M6018 176F9181 45 34
P800T5 F12/F13 700 1500 170M6018 176F9181 60 45
P1MOT5 F12/F13 700 1500 170M6018 176F9181 83 63

Tabel 4.2 Netsikringer, 380-500 V
Effektstarrelse Kapsling Klassificering Bussmann Reserve Ansl. sikringseffekttab [W]
Bussmann

Sterrelse Spa(eL:\Sing Ampere P/N P/N 600V 690V
P450T7 F8/F9 700 630 170M4016 176F9179 13 10
P500T7 F8/F9 700 630 170M4016 176F9179 17 13
P560T7 F8/F9 700 630 170M4016 176F9179 22 16
P630T7 F8/F9 700 630 170M4016 176F9179 24 18
P710T7 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 26 20
P800T7 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 35 27
P900T7 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 44 33
P1MOT7 F12/F13 700 1500 170M6018 176F9181 26 20
P1M2T7 F12/F13 700 1500 170M6018 176F9181 37 28
P1M4T7 F12/F13 700 1500 170M6018 176F9181 47 36

Tabel 4.3 Netsikringer, 525-690 V
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Starrelse/Type Bussmann PN* Klassificering Siba

P500 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P560 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P630 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P710 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P800 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P1MO 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

Tabel 44 DC-link-sikringer til vekselrettermodul, 380-500 V

Starrelse/Type Bussmann PN* Klassificering Siba

P710 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000
P800 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000
P900 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000
P1MO 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000
P1M2 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000
P1M4 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000

Tabel 4.5 DC-link-sikringer til vekselrettermodul, 525-690 V

*170M-sikringer fra den viste Bussmann bruger en -/80 visuel
indikator, -TN/80 Type T-, -/110- eller TN/110 Type T-indikatorsikringer
af samme starrelse og stramstyrke kan erstattes til ekstern brug.

Supplerende sikringer

Bussmann PN*
LPJ-6 SP eller SPI

Sterrelse/type Alternative sikringer

P500-P1MO, 380-500 V

Klassificering
6 A, 600 V

2,5-4,0 A-sikring Enhver katalogiseret klasse J
Dual Element, tidsforsinkelse, 6
A
Enhver katalogiseret klasse J
Dual Element, tidsforsinkelse,
10 A
Enhver katalogiseret klasse J
Dual Element, tidsforsinkelse,
10 A
Enhver katalogiseret klasse J
Dual Element, tidsforsinkelse,
15 A
Enhver katalogiseret klasse J
Dual Element, tidsforsinkelse,
15 A
Enhver katalogiseret klasse J
Dual Element, tidsforsinkelse,
20 A
Enhver katalogiseret klasse J
Dual Element, tidsforsinkelse,
25 A
Enhver katalogiseret klasse J
Dual Element, tidsforsinkelse,
20 A

P710-P1M4, 525-690 V LPJ-10 SP eller SPI 10 A, 600 V

4,0-6,3 A-sikring P500-P1M0, 380-500 V LPJ-10 SP eller SPI 10 A, 600 V

P710-P1M4, 525-690 V LPJ-15 SP eller SPI 15 A, 600 V

6,3 - 10 A-sikring P500-P1M0, 380-500 V LPJ-15 SP eller SPI 15 A, 600 V

P710-P1M4, 525-690 V LPJ-20 SP eller SPI 20 A, 600 V

10 - 16 A-sikring P500-P1M0, 380-500 V LPJ-25 SP eller SPI 25 A, 600 V

P710-P1M4, 525-690 V LPJ-20 SP eller SPI 20 A, 600 V

Tabel 4.6 Sikringer til manuelle motorstyreenheder

e Alternative
Klassificering o
sikringer
LPJ-30 SP eller 30 A, 600 V Enhver katalo-
SPI giseret klasse J
Dual Element,
tidsforsinkelse, 30

Klassificering Ktapslilngs-
storrelse

4A 600V a3

Kapslingsstarrelse Bussmann PN*

F8-F13 KTK-4

Bussmann PN*

Tabel 4.7 SMPS-sikring

A
Sterrelse/type Bussmann PN* LittelFuse Klassificering
P355-P1MO, KLK-15 15 A, 600 V Tabel 4.9 30 A sikringsbeskyttede klemmesikring
380-500 V
P450-P1M4, KLK-15 15 A, 600 V
525-690 V

Tabel 4.8 Ventilatorsikringer
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Kapslings- Bussmann PN* Klassificering AIFer-natwe
storrelse sikringer
F8-F13 LPJ-6 SP eller SPI 6 A, 600 V Enhver katalo-

giseret klasse J
Dual Element,
tidsforsinkelse, 6

A
Tabel 4.10 Styringstransformersikring
Kapslingsstarrelse Bussmann PN* Klassificering
F8-F13 GMC-800MA 800 mA, 250 V
Tabel 4.11 NAMUR-sikring
Kapslings- Bussmann PN* Klassificering AIFer'natlve
starrelse sikringer
F8-F13 LP-CC-6 6 A, 600 V Enhver katalo-

giseret klasse CC,
6 A

Tabel 4.12 Spolesikring med PILS-relze til sikkerhedsrelae

4.1.13 Netforsyningsafbrydere

Kapslings-
starrelse Effekt og spaending
F9 P250 380-500 V og P355-P560 525-690 V
P315-P400 380-500 V
F11 P450 380-500 V og P630-P710 525-690 V
P500-P630 380-500 V og P800 525-690 V
F13 P710-P800 380-500 V og P900-P1M2 525-690 V

4.1.14 Motorisolering

Til motorkabellaengder < maks. kabellaengde beskrevet i
tabellerne med generelle specifikationer anbefales
felgende motorisoleringsklassificeringer, fordi spidsspaen-
dingen kan vaere op til det dobbelte af DC-link-
spaendingen, 2,8 gange netspandingen, pga.
transmissionsledningseffekter i motorkablet. Hvis en motor
har lavere isoleringsklassificering, anbefales det at bruge
du/dt- eller sinusbglgefilter.

Nominel netspaending Motorisolering

Un <420V Standard UL = 1300 V

420V < Un < 500 V Forstaerket UL = 1600 V

500 V < Uy < 600 V Forsteerket ULL = 1800 V

600 V < Uy <690 V Forstaerket Ui = 2000 V

4.1.15 Motorlejestrgm

Alle motorer med -frekvensomformere pa 315 kW eller
derover bgr forsynes med NDE-isolerede lejer (Non-Drive
End) for at eliminere cirkulerende lejestrem. For at
minimere DE-leje- og akselstrem (Drive End) er det
ngdvendigt med korrekt jording af frekvensomformer,
motor, drevet maskine og motor til drevet maskine.

Standardstrategier for dempning:
1. Brug et isoleret leje

2. Veer grundig med installationsprocedurer

- Kontrollér, at motoren og belastnings-
motoren er justeret

- Folg EMC-installationsvejledningen
omhyggeligt

- Forsteerk PE'en, s& hgjfrekvensimpe-
dansen er lavere i PE'en end i
stromledningerne

- Serg for en god hgjfrekvensforbindelse
mellem motoren og frekvensom-
formeren, f.eks. et skeermet kabel med
en 360° tilslutning i motoren og
frekvensomformeren.

- Serg for, at impedansen fra frekvensom-
formeren til bygningens jordspyd er
lavere end maskinens jordingsimpedans.
Dette kan vaere sveert for pumper

- Serg for en direkte jordtilslutning
mellem motoren og belastningsmotoren

3. Reducér IGBT-switchfrekvensen

4. Modificér vekselretterens bglgeform, 60° AVM
eller SFAVM

5. Montér et akseljordingssystem, eller anvend en
isolerende akselkobling

6. Pafor ledende smaring

7. Brug minimumhastighedsindstillinger, hvis det er
muligt

8. Forsgg at sikre, at netspaendingen er balanceret

til jord. Dette kan veere sveert for IT, TT, TN-CS
eller jordede bensystemer

9, Anvend et dU/dt- eller sinusfilter

4.1.16 Bremsemodstandstemperaturafbryder

Moment: 0,5-0,6 Nm
Skruestarrelse: M3

Denne indgang kan bruges til at overvage en eksternt
forbundet bremsemodstands temperatur. Hvis indgangen
mellem 104 og 106 oprettes, vil frekvensomformeren
trippe pa advarsel/alarm 27 "Bremse IGBT". Hvis forbin-
delsen mellem 104 og 105 er lukket, vil
frekvensomformeren trippe pa advarsel/alarm 27 "Bremse
IGBT".

Der skal installeres en KLIXON-kontakt, som skal vaere
"normalt lukket". Hvis funktionen ikke benyttes, skal der
vaere en kortslutning mellem 106 og 104.

Normalt lukket: 104-106 (fabriksinstalleret jumper)
Normalt aben: 104-105
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Klemmenr. Funktion 4.1.19 Elektrisk installation, Styreklemmer
106, 104, 105 Bremsemodstandstemperaturafbryder.

Sadan tilsluttes kablet til klemmen:

Hvis temperaturen i bremsemodstanden bliver for hgj, og 1. Fiern ca. 9-10 mm af isoleringen
den termiske kontakt falder ud, vil frekvensomformeren
stoppe med at bremse. Herefter vil motoren kore i frilab.

106 | 104
NC | C

130BA150.10

| 9-10mm |

105
NO

| e

2. Seet en skruetraekker? ind i det firkantede hul.

175ZA877.10

3. Saet kablet ind i det tilsvarende runde hul.

4.1.17 Styrekabelfgring

Fastger alle styrekablerne til den angivne styrekabelfgring
som vist pa billedet. Husk at forbinde skeermene ordentligt
for at sikre optimal elektrisk immunitet.

Fieldbus-forbindelse

Der etableres forbindelser til de relevante optioner pa
styrekortet. Der findes flere oplysninger i den relevante
Fieldbus-vejledning. Kablet skal placeres i den angivne sti
inden i frekvensomformeren og fastgeres sammen med
andre styrekabler.

Montering af en ekstern 24 V DC-forsyning 4. Fjern skruetraekkeren. Kablet er nu monteret i
Moment: 0,5 - 0,6 Nm klemmen.
Skruestarrelse: M3 Sadan fjernes kablet fra klemmen:

1. Seet en skruetraekker? ind i det firkantede hul.
Nr. Funktion
35 (-), 36 (+) Ekstern 24 V DC-forsyning 2. Traek kablet ud.

130BT311.10

Ekstern 24 V DC-forsyning benyttes som lavspaendingsfor-
syning af styrekort og evt. monterede optionskort. Dette
giver mulighed for fuld drift af LCP'et (herunder paramete-
rindstilling) uden tilslutning til netspaending. Bemaerk, at
der gives advarsel om lavspaending, nar 24 VDC tilsluttes.
Trip vil imidlertid ikke finde sted.

AADVARSEL

Anvend en 24 V DC-forsyning af PELV-typen for at sikre
korrekt galvanisk adskillelse (PELV-typen) pa frekvensom-
formerens styreklemmer.

4.1.18 Adgang til styreklemmer

Alle klemmer til styrekablerne er placeret under LCP'et.
Adgang til klemmerne fas ved at dbne dgren til IP21/54-
versionen eller ved at fjerne afdaekningerne pa IP0O -
versionen.

130BT306.10
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4.2 Tilslutningseksempler 4.2.2 Pulsstart/-stop
4.2.1 Start/Stop Klemme 18 = 5-10 Klemme 18, digital indgang [9] Pulsstart
Klemme 27= 5-12 Klemme 27, digital indgang [6] Stop
Klemme 18 = 5-10 Klemme 18, digital indgang [8] Start inverteret
Klemme 27 = 5-12 Klemme 27, digital indgang [0] Ingen
funktion (Standard frilob inverteret) Klemme 37 = sikker standsning
Klemme 37 = sikker standsning . o
o o ~ 130BA156.12
B 8 -~ ~—
o ~ 130BA155.12 i L(I) Lflj
- = N
b + o o
roe = 27
12[13[18[19]27[29[32[33]20[37 —
olo[o|0|0|o o) O
C )l IOH )l IOH HOH 1|C HOI lql)l
Start/Stop o 75Ek<:rs;ndsning
Start Stop Sikker standsning
inverteret

Hastighed

Hastighed

Start/Stop
(18)

:

Start (18)

Stop (27)
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4.2.3 Hastighed op/ned 4.2.4 Potentiometerreference

Klemme 29/32 = Hastighed op/ned Spandingsreference via et potentiometer
Klemme 18 = 5-10 Klemme 18, digital indgang Referencekilde 1 = [1] Analog indgang 53
Start [9] (standard) (standard)
Klemme 27 = 5-12 Klemme 27, digital indgang Klemme 53, lav spaending =0 V

Fastfrys reference [19] Klemme 53, hgj spaending = 10 V
Klemme 29 = 5-13 Klemme 29, digital indgang Klemme 53, lav reference/feedback = 0 O/MIN.
Hastighed op [21]

Klemme 53, hgj reference/feedback = 1500 O/MIN

Klemme 32 = 5-14 Klemme 32, digital indgang

Hastighed ned [22] Kontakt 5201 = IKKE AKTIV (U)
1308A154.10 <
BEMARK: Klemme 29 kun i FC x02 (x=serietype). S
- &
| ~
] 3
12 +24V 2
é Speed RPM T— J/
- AT 39]42[50[53]54]55
J 18 Par.5-10 O|0|0|0|0]0
IOIIO ICDIIC> IO I()I
27 Par.5-12 |<i : ::.:.: |
> i i
// Ref. voltage i( | :
P6-11 10V
I — 29 Par.5-13 s it —-—
J , 7777
/
s
-] 32 Par.5-14 7 1kQ
37
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4.3 Elektrisk installation - supplerende

4.3.1 Elektrisk installation, Styrekabler

CONTROL CARD CONNCECTION

Switch Mode
Power Supply

24Vdc

130/200mA

//}

130BB759.10

Analog Output
0/4-20 mA

(PNP) = Source
(NPN) = Sink

+10Vdc 50 (+10 VOUT)
$202
-10Vdc _ = 7
+10Vdc 53 (AIN) H 2
= S ON/I=0-20mA
0/4-20 mA 5201 OFF/U=0-10V
-10Vdc - — ©
ovae | L PRAN ] 2
0/4-20 mA
N 55(COMAIN)
12 (+24V OUT)
| \ | \
P 5-00
| | | | 13 (+24V OUT)
[ N | 4V (NPN)
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‘ [ | 27 (DIN/OUT) oV (PNP) S801
| | F ‘ H o| ON=Terminated
| | 24V N Z| OFF=Open
\ \ ov ‘
| | | L - J v
*
f f 24V (NPN) —Lt:l—<
J I} 29 (D IN/OUT) oV (PNP)
\ \ =2
' ' ‘ 5801
1 | | }
L | Jov |
| ;o | (N RS-485) 69
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°
CUSTOMER _ (1) @ — S
PPLIED 24V RET. - @ @
SUPPLIED CONTROL CARD PIN 20 ¥ REGEN &
(TERMINAL JUMPERED TOGETHER) TERVINALS - | @ R
CUSTOMER _l( 5\ @ INVERTER
SUPPLIED 24V CABINET
CUSTOMER
CUSTOMER SUPPLIED @ CONNECTION
(TERMINAL JUMPERED TOGETHER) DETAILS
()
|~ MCB 113 PIN X46/1 @
|~ MCB 113 PIN X46/3 88
|~ MCB 113 PIN X46/5 3

— MCB 113 PIN X46/7

W |(98
— MCB 113 PIN X46/9 PILZ

——  MCB 113 PIN X46/11 TERMINALS 97

— MCB 113 PIN X46/13

TO®

®@®E G

— MCB113PIN 12
— CONTROL CARD PIN 37 2

L~ TBOSPINO1 \

+—— TBO8 PIN 02

+—— TBO8 PIN 04

\_/

— TBO8 PIN 05

— MCB 113 PIN X47/1

MCB 113 PIN X47/3

R- EXTARNAL BRAKE

—— MCB 113 PIN X47/2

R+ 82 EXTARNAL BRAKE

TB3 INVERTER 1

—— MCB 113 PIN X47/4
—— MCB 113 PIN X47/6

+—— MCB 113 PIN X47/5

——  MCB 113 PIN X47/7

~—_1

+——  MCB 113 PIN X47/9

—— MCB 113 PIN X47/8

TB3 INVERTER 2
+—— CONTROL CARD PIN 53 —

R- 81 EXTARNAL BRAKE

+—— CONTROL CARD PIN 55

+—— MCB 113 PIN X45/1 R+ 82 EXTARNAL BRAKE

——  MCB 113 PIN X45/2 TB3 INVERTER 2
+—— MCB 113 PIN X45/3

+—— MCB 113 PIN X45/4 AUX FAN AUX FAN

—— MCB112PIN 1
+—— MCB112PIN2 L1 L2 L1 L2

CICIICIC)

lllustration 4.10 Diagrammet viser alle elektriske klemmer uden optioner.

Klemme 37 er den indgang, som skal anvendes til Sikker standsning. Vejledning til installation af sikker standsning findes i afsnittet Instal-
lation af sikker standsning i frekvensomformerens Design Guide. Se ogsa afsnittene Sikker standsning og Installation af sikker standsning.
1) F8/F9 = (1) seet klemmer.

2) F10/F11 = (2) saet klemmer.

3) F12/F13 = (3) saet klemmer.

eaﬁae@@@aeaaaea@a@@@aeee@@@@@@@@@@ﬂ@@
5)

B

~N
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Meget lange styrekabler og analoge signaler kan i sjeeldne
tilfeelde og afhaengigt af installationen resultere i 50/60 Hz
jordslejfer pa grund af stgj fra netforsyningskablerne.

1308T340.10

Hvis dette forekommer, kan det veere ngdvendigt at bryde
skaermen eller at indsaette en 100 nF-kondensator imellem
skaermen og chassiset.

De digitale og analoge ind- og udgange skal sluttes
separat til feelles indgange pa frekvensomformeren
(klemme 20, 55, 39) for at undga, at jordstremme fra de to
grupper pavirker andre grupper. Indkobling pa den digitale
indgang kan f.eks. forstyrre det analoge indgangssignal.

Forbinder kablerne med frekvensomformeren som
beskrevet i betjeningsvejledningen. Husk at forbinde
skaermene ordentligt for at sikre optimal elektrisk

Styreklemmernes indgangspolaritet

o PNP (kilde) e immunitet.
a O
z Ledningsfering for digital indgang 8 E
3 S g
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37

-/
_
9 -
[a) 9] ~
Z NPN (plade) e =)
Q Ledningsfering for digital indgang o =
[=3
m
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
e 6 6 6 6 6 06 06 0 O
, ® 6 6 6 6 6 6 0 O
\
\
\
|
\
\
\
\
\
| 7
| /
| |
S N NN ENN DU IS U R

BEMARK!

Styrekabler skal vaere skaeermede.
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4.3.2 Kontakterne S201, S202 og S801

_ 4.4 Endelig opsaetning og test
Kontakterne S201 (A53) og S202 (A54) bruges til at veelge

en konfiguration for strgm (0-20 mA) eller spaending (-10 Falg disse trin for at konfigurere frekvensomformeren og
til 10 V) til de analoge indgangsklemmer, henholdsvis 53 sikre, at den kerer efter hensigten.
og 54.

Trin 1. Find motorens typeskilt
Kontakten S801 (BUS TER.) kan bruges til at aktivere BEM/ERK!

terminering pa R5-485-porten (Klemme 68 og 69). Motoren er enten stjerne- (Y) eller trekant-koblet (A).

Oplysningerne findes pa motorens typeskiltdata.

Se tegningen Diagram over samtlige elektriske klemmer i
afsnittet Elektrisk installation.

Fabriksindstilling: 3
S201 (A53) = IKKE AKTIV (spaendingsindgang) -
S202 (A54) = IKKE AKTIV (spaendingsindgang)
S801 (busterminering) = IKKE AKTIV
BEMARK!
Vaer ved andring af funktionen for S201, S202 eller S801
forsigtig, sd kontakten ikke flyttes. Det anbefales at
fjerneLCP-holderen (dokken), ndr kontakterne betjenes.
Kontakterne ma ikke betjenes, mens der er stream pa
frekvensomformeren.
THREE PHASE INDUCTION MOTOR
MODMCV 315E | Nr. 135189 12 04 IL/IN 6.5
KW 400 PRIMARY SF 1.15
HP 536 V690 [A410.6 [CONNY | COSf0.85 40
mm 1481 v A CONN AMB 40 °C
Hz 50 v A CONN ALT 1000 m
DESIGNN SECONDARY RISE 80 °C
DUTY S1 v [A [CONN ENCLOSURE IP23
INSUL | [EFFICIENCY % 95.8%| 100% | 95.8%]| 75%| WEIGHT 1.83 ton
A\ CAUTION

Trin 2. Indtast motorens typeskiltdata i denne parame-
terliste.

Listen dbnes ved at trykke pad [QUICK MENU]-tasten og
derefter vaelge “Q2 Hurtig opsaetning”.

1. 1-20 Motoreffekt [kW]
1-21 Motoreffekt [HK]
1-22 Motorspaending
1-23 Motorfrekvens

1-24 Motorstrom

v |wIN

1-25 Nominel motorhastighed
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Trin 3. Aktivér Automatisk motortilpasning (AMA)

Udferelse af en AMA sikrer optimal ydeevne. AMA maler
vaerdierne fra det diagram, der svarer til motoren.

1. Slut klemme 37 til klemme 12 (hvis klemme 37 er
tilgeengelig).
2. Slut klemme 27 til klemme 12, eller indstil

5-12 Klemme 27, digital indgang til "Ingen
funktion" (5-12 Klemme 27, digital indgang [0])

3. Aktivér AMA 1-29 Automatisk motortilpasning
(AMA).

4. Valg mellem komplet eller begraenset AMA. Hvis
et sinusbglgefilter er monteret, skal kun den
begreensede AMA keres, eller sinusbglgefiltret
fijernes under AMA-proceduren.

5. Tryk pa [OK]-tasten. Displayet viser "Tryk pa [Hand
on] for at starte".

6. Tryk pa [Hand on]-tasten. En statuslinje angiver,
om AMA er i gang.

Afbrydelse af AMA under driften
1. Tryk pa [OFF]-tasten — frekvensomformeren gar i
alarmtilstand, og displayet viser, at AMA blev
afbrudt af brugeren.

Udfert AMA
1. Displayet viser “Tryk pa [OK] for at afslutte AMA”.

2. Tryk pa [OK]-tasten for at forlade AMA-tilstanden.

Mislykket AMA
1. Frekvensomformeren gar i alarmtilstand. En
beskrivelse af alarmen findes i kapitlet Advarsler
og alarmer.
2. "Rapportvaerdi” i [Alarm Log] viser den seneste

malesekvens udfert af AMA, for frekvensom-
formeren gik i alarmtilstand. Dette tal kan
sammen med beskrivelsen af alarmen vaere en
hjeelp i forbindelse med fejlfinding. Hvis Danfoss
kontaktes med henblik pa servicearbejde, skal
nummeret og alarmbeskrivelsen opgives.

BEMARK!

Mislykket AMA forarsages ofte af forkert registreret data fra
motorens typeskilt eller for stor en forskel mellem motoref-
fektstorrelsen og frekvensomformerens effektsterrelse.

Trin 4. Indstil hastighedsgraense og rampetid

3-02 Minimumreference

3-03 Maksimumreference

Tabel 4.13 Konfigurér de @nskede graenser for hastighed og rampetid.

4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN] eller 4-12 Motorha-
stighed, lav grense [Hz]

4-13 Motorhastighed, hgj greense [O/MIN] eller 4-14 Motorha-
stighed, hgj greense [Hz]

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

4.5 Yderligere tilslutninger

4.5.1 Mekanisk bremsestyring

| haeve/saenke-applikationer er det nedvendigt at kunne
styre en elektromekanisk bremse:
. Bremsen styres via en releeudgang eller en digital
udgang (klemme 27 eller 29).

. Udgangen skal holdes lukket (spaendingslgs) i den
tid, hvor frekvensomformeren ikke er i stand til at
"holde" motoren, f.eks. pa grund af for stor
belastning.

. Veelg Mekanisk bremsestyring [32] i parameter-
gruppe 5-4* til applikationer med
elektromekanisk bremse.

. Bremsen frig@res, nar motorstrammen overstiger
den indstillede veerdi i 2-20 Bremsefrigorelsesstrom.

o Bremsen aktiveres, nar udgangsfrekvensen er
mindre end den frekvens, der er indstillet i
2-21 Bremseaktiveringshast. [O/MIN]eller
2-22 Bremseaktiveringshast. [Hz], og kun hvis
frekvensomformeren udferer en stopkommando.

Hvis frekvensomformeren er i alarmtilstand, eller der
foreligger en overspaendingssituation, indkobler den
mekaniske bremse gjeblikkeligt.
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4.5.2 Parallelkobling af motorer

Frekvensomformeren kan styre flere parallelt koblede
motorer. Motorernes samlede streamforbrug ma ikke
overstige frekvensomformerens nominelle udgangsstrem
IMN.

BEMARK!

Installationer med kabler forbundet i feelles samlinger som
i illustrationen nedenfor anbefales kun ved korte
kabellaengder.

BEMARK!

Hvis motorer er koblet parallelt, kan 7-29 Automatisk
motortilpasning (AMA) ikke bruges.

BEMARK!

| systemer med parallelt koblede motorer kan frekvensom-
formerens elektroniske termiske relee (ETR) ikke anvendes
som motorbeskyttelse for den enkelte motor. Der skal
installeres yderligere motorbeskyttelse i hver motor, f.eks. i
form af termistorer eller individuelle termiske relaeer
(afbrydere er ikke egnede til beskyttelse).

LC-filter

Da sma motorers relativt hgje ohmske modstand i statoren
kraever hgjere spaending ved start og lave omdrejningstal,
kan der opstd problemer i forbindelse med start og lave
omdrejningstal, hvis motorerne varierer meget i starrelse.

4.5.3 Termisk motorbeskyttelse

Den elektroniske termiske relee i frekvensomformeren har
opndet UL-godkendelse til enkeltmotorbeskyttelse, nar
1-90 Termisk motorbeskyttelseer indstillet til ETR Trip og

1-24 Motorstrem er indstillet til den nominelle motorstrom
(se motorens typeskilt).

Det er ogsa mulig at anvende MCP 112 PTC-termistorkor-
toptionen som termisk motorbeskyttelse. Dette kort giver
et ATEX-certifikat til at beskytte motorer i eksplosionsrisiko-
fyldte omrader, Zone 1/21 og Zone 2/22. Se Design Guide
for yderligere oplysninger.
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5 Sadan betjenes frekvensomformeren

5.1.1 Betjeningsmetoder

Frekvensomformeren kan betjenes pa 3 mader:
1. Grafisk LCP-betjeningspanel (GLCP), se 6.1.2

2. Numerisk LCP-betjeningspanel (NLCP), se 6.1.3
3. RS-485 seriel kommunikation eller USB, begge til pc-tilslutning, se 6.1.4

Hvis frekvensomformeren er udstyret med fieldbus-option, henvises til den relevante dokumentation. 5
5.1.2 Sadan betjenes det grafiske LCP =
(GLCP) g
Felgende instruktioner geelder for GLCP'et (LCP 102). = -
Status 1(0) a
GLCP'et er opdelt i fire funktionsgrupper: 1234rpm 10,4A 43,5Hz
1. Grafisk display med statuslinjer.
indi er) — 1 b
2. Menutaster og indikatorlys (LED'er) .valg af 43,5Hz
tilstand, sendring af parametre og skift mellem
displayfunktioner.
3. Navigationstaster og indikatorlys (LED'er). Run OK c
4. Betjeningstaster og indikatorlys (LED'er).
5 Status Quick Main Alarm
Grafisk display: Menu Menu Log

LCD-displayet er bagbelyst og har i alt 6 alfanumeriske
linjer. Samtlige data, der vises pa LCP'et, kan vise op til
fem driftsvariabler i [Status]-tilstand.

Displaylinjer:
a. Statuslinje: Statusmeddelelser, der viser ikoner og
grafik. 3

b. Linje 1-2: Operaterdatalinjer med brugerdefi-
nerede eller brugervalgte data og variabler. Der

kan tilfgjes op til én linje ekstra ved at trykke pa Alarm @

[Status]-tasten. ‘ , ‘ ‘ ‘ ‘

C Statuslinje: Statusmeddelelser med tekst.
4
Displayet er opdelt i 3 dele:

Qverste del (a)
viser status i statustilstand eller op til 2 variabler i andre
tilstande end status og i tilfelde af alarmer/advarsler.

Nummeret for aktivt setup (valgt som aktivt setup i par.
0-10) vises. Ved programmering af en anden opsatning
end aktivt setup vises nummeret pd den opsaetning, der
programmeres, til hgjre i parentes.

Den midterste del (b)
viser op til 5 variabler med tilhgrende enheder uanset
status. | tilfeelde af en alarm/advarsel vises advarslen i
stedet for variablerne.

MG.20.Y1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 51



Danfott

Sadan betjenes frekvensomfo...

VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

Der kan skiftes mellem tre forskellige statusudlaesnings-
displays ved at trykke pa [Status]-tasten.

Driftsvariabler med forskellig formatering vises i hvert
enkelt statusskaermbillede - se nedenfor.

Der kan sammenkaedes adskillige veerdier eller malinger til
hver af de viste driftsvariabler. Veerdierne/malingerne, der
skal vises, kan defineres via par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 og
0-24, som er tilgaengelige via [QUICK MENU], "Q3 Funkti-
onsopsat.”, "Q3-1 Gen. indst.", "Q3-11 Displayindst.".

Hver udlzest parameter for veerdier/parametre, der er valgt
i par. 0-20 til 0-24, har en szerskilt skala og seerskilte cifre
efter et eventuelt decimaltegn. Ved en stgrre numerisk
vaerdi for en parameter vises der feerre cifre efter decimal-
tegnet.

Eksempel: stramudlaesning

5,25 A, 152 A 105 A.

Statusdisplay |

Denne udlaesningstilstand bruges som standard efter start
eller initialisering.

Benyt [INFO] for oplysninger om den vaerdi/maling, der er
knyttet til de viste driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3, 2 og 3).

De driftsvariabler, der vises pa displayet, vises i
nedenstdende illustration. 1.1, 1.2 og 1.3 vises i lille
storrelse. 2 og 3 vises i mellemstor storrelse.

~
1(1)
7,83 A 36,4 kw

799 O/MIN

130BP041.10

Automatisk ﬁey&étjent rampning

Statusdisplay I

De driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3 og 2), der vises pa displayet,
vises i nedenstaende illustration.

I eksemplet er Hastighed, Motorstrem, Motoreffekt og
Frekvens valgt som variabler i fgrste og anden linje.

1.1, 1.2 og 1.3 vises med smat. 2 vises med sterre tegn.

10

0 207 O/MIN 5,25A 24,4 kW

6,9Hz

Automatisk fiernbetjening kerer

@ @Bospoez.m

o)

Statusdisplay IlI:

| denne tilstand vises haendelse og handling for Smart
Logic Control. Yderligere oplysninger findes i afsnittet
Smart Logic Control.

=~
1(1)
778 O/MIN 0,86 A 4,0 kW

130BP063.10

Tilstand: 0 ikke aktiv O (ikke aktiv)
Nar: -
Udfor: -

Automatisk fiernbetjening kerer

Den nederste del
angiver altid frekvensomformerens tilstand i statustilstand.

— =4
| -
@verste del < (1) E
43 O/MIN 544 A 25,3kW %
«
1,4Hz
Midterste del
2,9 %

| Effektkorttemp (W29)

Automatisk fiernbetjening kerer

Nederste del <

Justering af displayets kontrast
Tryk pa [status] og [A] for at gore displayet morkere
Tryk pa [status] og [ V] for at gere displayet lysere

Indikatorlys (LED'er):

Ved overskridelse af visse graenseveerdier teendes alarm-
og/eller advarsels-LED'en. En status- og en alarmtekst vises
pa betjeningspanelet.

LED'en On lyser, nar frekvensomformeren far strom fra
netspaendingen, en DC-busklemme eller en ekstern
forsyning pa 24 V. Samtidig er baggrundslyset teendt.

. Gren LED/On: Styredelen fungerer.
o Gul LED/Warn.: Angiver en advarsel.

B Blinkende ra@d LED/Alarm: Angiver en alarm.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

GLCP-taster

Menutaster

Menutasterne er opdelt i funktioner. Tasterne under
displayet og indikatorlamperne benyttes til parameterop-
sa@tning, herunder valg af displayvisning under normal
drift.
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Status Quick Main Alarm
Menu

130BP045.10

[Status]

Angiver status for frekvensomformeren og/eller motoren.
Der kan vaelges 3 forskellige udlaesninger ved at trykke pa
[Status]-tasten:

5 linjers udlaesninger, 4 linjers udlaesninger eller Smart
Logic Control.

Brug [Status] til at veelge visningstilstand eller til at skifte
tilbage til display mode fra enten tilstanden kvikmenu,
hovedmenu eller alarm. Desuden bruges [Status]-tasten til
at skifte mellem enkelt og dobbelt udlaesningstilstand.

[Quick Menu]

Giver mulighed for hurtig opseetning af frekvensom-
formeren. De mest almindelige funktioner kan
programmeres her.

Kvikmenuen bestar af:
- Q1: Min personlige menu

- Q2: Hurtig opseetning

- Q3: Funktionsopsaet.

- Q5: Foretagne aendringer
- Q6: Loggings

Med Funktionsopsaetning opnas hurtig og nem adgang til
alle parametre, der kreeves til de fleste vand- og spilde-
vandsapplikationer, herunder variabelt moment, konstant
moment, pumper, doseringspumper, brendpumper,
booster-pumper, blandingspumper, opluftningsblaesere og
andre pumpe- og ventilatorapplikationer. Blandt andre
funktioner omfatter den ogsa parametre til udvaelgelse af
de variabler, der skal vises pa LCP'et, digitale preset-
hastigheder, skalering af analoge referencer, lukket slgjfe-
applikationer med en enkelt zone og med flere zoner og
specifikke funktioner, der er relaterede til vand- og spilde-
vandsapplikationer.

Kvikmenuparametrene er direkte tilgeengelige, medmindre
der er oprettet en adgangskode via par. 0-60, 0-61, 0-65
eller 0-66.

Det er muligt at skifte direkte mellem kvikmenutilstand og
hovedmenutilstand.

[Main Menul

anvendes ved programmering af alle parametre.
Hovedmenuparametrene er direkte tilgeengelige,
medmindre der er oprettet en adgangskode via par. 0-60,
0-61, 0-65 eller 0-66. Til de fleste vand- og spildevandsap-
plikationer er det ikke ngdvendigt at have adgang til
hovedmenuparametrene. | stedet giver Kvikmenuen, Hurtig
opsaetning og Funktionsopsaetninger den enkleste og
hurtigste adgang til de parametre, der typisk vil veere
ngdvendige.

Det er muligt at skifte direkte mellem hovedmenutilstand
og kvikmenutilstand.

Der kan skydes genvej til parametrene ved at holde tasten
[Main Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver
direkte adgang til samtlige parameter.

Alarmlog

viser en alarmliste over de fem seneste alarmer (med
numrene A1-A5). Der fas yderligere oplysninger om en
alarm ved at bruge piletasterne til at navigere til
alarmnummeret og trykke pa [OK]. Der gives nu
oplysninger om frekvensomformerens tilstand, umiddelbart
for alarmtilstanden opstod.

[Back]
tager dig tilbage til det foregaende trin eller lag i navigati- 5
onsstrukturen.

[Cancel]
annullerer den seneste a&ndring eller kommando, sa lenge
displayet ikke har sendret sig.

[Info]

viser oplysninger om en kommando, en parameter eller en
funktion i et vilkarligt displayvindue. [Info] giver
detaljerede oplysninger, nar der er brug for dem.

Afslut info-tilstanden ved at trykke pa enten [Info], [Back]
eller [Cancel].

Navigationstaster

De fire navigationspile bruges til at navigere mellem de
forskellige valgmuligheder i Kvikmenuen, Hovedmenuen
og Alarmloggen. Brug tasterne til at flytte markoren.

[OK]

benyttes til at vaelge en parameter, som er markeret ved
hjeelp af markeren, og til at aktivere sendringen af en
parameter.

Betjeningstaster
til lokal betjening er placeret nederst pa betjeningspanelet.

[ [ [
[Hand On]
giver mulighed for at styre frekvensomformeren via
GLCP'et. [Hand on] starter ogsa motoren, og det er nu
muligt at angive motorhastighedsreference ved hjeelp af

piletasterne. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller
Deaktiveret [0] via par. 0-40 [Hand on]-tast pa LCP.

130BP046.10

De folgende styresignaler vil stadig veere aktive, nar [Hand
on] er aktiveret:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

o Nulstilling
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. Frilob inverteret stop (motorfrilgb til stop)

. Reversering

. Veelg opsaetning, Isb — Veelg opsaetning, msb
. Stopkommando fra seriel kommunikation

. Hurtigt stop

. DC-bremse

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjeelp af
styresignaler eller en seriel bus, tilsideszetter en "start"-
kommando via LCP'et.

[Off]

standser den tilsluttede motor. Tasten kan vaelges som
Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-41 [Off]-tast pd
LCP. Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og
[Off]-tasten er inaktiv, kan motoren kun stoppes ved at
afbryde netforsyningen.

[Auto on]

ger det muligt at styre frekvensomformeren via
styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. Nar et
startsignal pafgres styreklemmerne og/eller bussen, startes
frekvensomformeren. Tasten kan veaelges som Aktiveret [1]
eller Deaktiveret [0] via par. 0-42 [Auto on] tast pa LCP.

Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgange
har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand on] -
[Auto on].

[Reset]

anvendes til nulstilling af frekvensomformeren efter en
alarm (trip). Den kan veaelges som Aktiveret [1] eller
Deaktiveret [0] via par. 0-43 Reset-tast pd LCP.

Der kan skydes genvej

til parametrene ved at holde tasten [Main Menu] nede i 3
sekunder. Parametergenvejen giver direkte adgang til
samtlige parameter.

5.1.3 Sadan betjenes numerisk LCP (NLCP)
Den fglgende vejledning gaelder for NLCP (LCP 101).

Betjeningspanelet er opdelt i fire funktionsgrupper:
1. Numerisk display.

2. Menutaster og indikatorlys (LED'er) — andring af
parametre og skift mellem displayfunktioner.

3. Navigationstaster og indikatorlys (LED'er).

4 Betjeningstaster og indikatorlys (LED'er).

BEMARK!

Parameterkopiering er ikke mulig med det numeriske LCP-
betjeningspanel (LCP 101).

Vzelg en af de fglgende tilstande:
Statustilstand: Viser status for frekvensomformeren eller
motoren.

1
Y
— — —
Status Quick Main
2 Menu Setup Menu

3 on
Warn.
Alarm
C 1 C 1

Hvis der forekommer en alarm, skifter NLCP automatisk til
statustilstand.
Der kan vises en raekke alarmer.

Tilstanden Hurtig opseetning eller Hovedmenu: Viser
parametre og parameterindstillinger.

‘ ——‘ — ——‘ Setup 4
I

G

lllustration 5.1 Numerisk LCP (NLCP)

130BA191.10

228 .

Setup 1

130BP077.10

lllustration 5.2 Eksempel pa statusdisplay

A7

Setup 1

lllustration 5.3 Eksempel pa alarmdisplay

130BP078.10
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Indikatorlys (LED'er):
. Grgn LED/On: Angiver, om styredelen er tendt.

. Gul LED/Warn.: Angiver en advarsel.
. Blinkende red LED/Alarm: Angiver en alarm.

Menutast
Veelg en af de folgende tilstande:
. Status

. Hurtig opseetning
. Hovedmenu

Hovedmenu

benyttes ved programmering af samtlige parametre. 5
Parametrene er umiddelbart tilgeengelige, medmindre der
er oprettet en adgangskode via 0-60 Hovedmenu-
adgangskode, 0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode,
0-65 Pers. menu-adgangskode eller 0-66 Adganag til pers.
menu u/ adgangskode.

Hurtig opsaetning benyttes til opsaetning af frekvensom-
formeren kun ved hjeelp af de mest nedvendige parametre.
Parameterveerdierne kan andres ved hjzelp af pil op og pil
ned, nar veerdien blinker.

Veelg Hovedmenu ved at trykke pa [Menul-tasten flere
gange, indtil Main Menu-LED'en teendes.

Veelg parametergruppen [xx-__], og tryk pa [OK]

Veelg parameteren [__-xx], og tryk pa [OK]

Hvis parameteren er en array-parameter, veelges array-
nummeret efterfulgt af tryk pa [OK]

Veelg den enskede dataveerdi, og tryk pa [OK]

Navigationstaster
[Back]
til at ga tilbage

[A][V]
-tasterne bruges til at navigere imellem parametergrupper,
parametre og inden for parametre.

[OK]

benyttes til at vaelge en parameter, som er markeret ved
hjeelp af markeren, og til at aktivere sendringen af en
parameter.

P2-03 ..

130BP079.10

Status Quick Main
Menu Setup Menu

lllustration 5.4 Displayeksempel
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Betjeningstaster
Tasterne til lokal betjening er placeret nederst i betjenings-
panelet.

L] L1 L1

lllustration 5.5 Betjeningstaster pé det numeriske LCP (NLCP)

130BP046.10

[Hand On]

giver mulighed for at styre frekvensomformeren via LCP'et.
[Hand on] starter ogsa motoren, og det er nu muligt at
angive motorhastighedsdata ved hjzelp af piletasterne.
Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via
0-40 [Hand on]-tast pa LCP.

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjzlp af
styresignaler eller en seriel bus, tilsidesaetter en "start"-
kommando, der afgives via LCP'et.

De folgende styresignaler vil stadig vaere aktive, nar [Hand
on] er aktiveret:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]
. Nulstilling
. Frileb inverteret stop
. Reversering
. Veaelg opsaetning, Isb - Vzelg opsaetning, msb
. Stopkommando fra seriel kommunikation
. Hurtigt stop
. DC-bremse
[Off]

standser den tilsluttede motor. Tasten kan vaelges som
Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via 0-41 [Off]-tast pd LCP.

Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og [Off]-
tasten er inaktiv, kan motoren stoppes ved at afbryde
netforsyningen.

[Auto on]

gor det muligt at styre frekvensomformeren via
styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. Nar et
startsignal paferes styreklemmerne og/eller bussen, startes
frekvensomformeren. Tasten kan veaelges som Aktiveret [1]
eller Deaktiveret [0] via 0-42 [Auto on] tast pd LCP.

BEMARK!

Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgange
har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand on] [Auto
onl.

[Reset]

anvendes til nulstilling af frekvensomformeren efter en
alarm (trip). Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller
Deaktiveret [0] via 0-43 [Reset]-tast pd LCP.

5.1.4 /Andring af data

1. Tryk pa [Quick Menul- eller [Main Menu]-tasten.

2. Anvend [A]- og [Y]-tasterne til at finde den
parametergruppe, der skal redigeres.

3. Tryk pd [OK]-tasten.

4. Anvend [A]- og [Y]-tasterne til at finde den
parameter, der skal redigeres.

5. Tryk pa [OK]-tasten.

6. Anvend [4]- og [Y]-tasterne til at veelge den
gnskede parameterindstilling. Eller anvend pileta-
sterne til at ga til specifikke cifre i et tal.
Markgren angiver de valgte cifre, som skal
a@ndres. [A]-tasten foreger veerdien, mens [V]-
tasten reducerer vaerdien.

7.  Tryk pa tasten [Cancel] for at tilsideseette
andringen, eller tryk pa [OK] for at godkende
@ndringen og angive de nye indstillinger.

5.1.5 Andring af tekstvaerdi

Hvis den valgte parameter er en tekstveerdi, vil endring af
tekstveerdien ske ved hjalp af pil op og pil ned.

Pil op-tasten forgger vaerdien, mens pil ned-tasten
reducerer vaerdien. Placer markgren pa den veerdi, der skal
gemmes, og tryk pa [OK].

7400/MIN 10,64 A 11
Grundlzeggende indstillinger 0-0*
0-01 Sprog
[0] Engelsk

lllustration 5.6 Displayeksempel.

5.1.6 Andring af en gruppe af numeriske
dataveerdier

Hvis den valgte parameter star for en numerisk dataveerdi,
skal de valgte data aendres ved hjzelp af [«] og [>]-naviga-
tionstaster og pil op/ned [4] [¥]. Anvend
navigationstasterne [<] og [*] til at flytte markeren
vandret.

130BP068.10
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oy o
113 O/MIN 1,78 A 10
O
Belastn.-afh. indstilling 1- 6% §
(=3
1 - 60 Belastningskomp. ved lav i
hastighed
180 %

| \ 4

lllustration 5.7 Displayeksempel.

Benyt op- og ned-navigationstasterne til at endre

dataveerdien. Pil op-tasten forgger datavaerdien, mens pil 5
ned-tasten reducerer den. Placer markgren pa den veerdi,

der skal gemmes, og tryk pa [OK].

N
7290/MIN 6,21A 1(1)
Belastn.-afh. indstilling 1-6*

130BP070.10

1 - 60 Belastningskomp. ved lav
kompensation

&0 %
| \ 4

lllustration 5.8 Displayeksempel.

5.1.7 Andring af datavaerdi, Trin for trin

Visse parametre kan aendres trinvist eller uendeligt
variabelt. Dette geelder for 1-20 Motoreffekt [kW],

1-22 Motorspaending og 1-23 Motorfrekvens.
Parametrene &ndres bade som en gruppe af numeriske
dataveerdier og som numeriske dataveerdier uendeligt
variabelt.

5.1.8 Udlaesning og programmering af
indekserede parametre

Parametre indekseres, nar de placeres i en rullestak.

15-30 Alarm-log: Fejlkode til 15-32 Alarm-log: Klokkesleet
indeholder en fejllog, som kan udlzeses. Vzelg en
parameter, tryk pa [OK], og brug pil op/ned-navigationsta-
sterne til at rulle gennem veerdiloggen.

Anvend 3-10 Preset-reference som et andet eksempel:

Valg parameteren, tryk pa [OK], og anvend pil op/ned-
navigationstasterne til at rulle gennem de indekserede
vaerdier. Parameterveerdien andres ved at vaelge den
indekserede veerdi og trykke pa [OK]. Herefter andres selve
vaerdien ved at trykke pa pil op/ned. Tryk pa [OK] for at
acceptere den nye indstilling. Press [Cancel] to abort (Tryk
pa [Cancel] for at annullere). Tryk pa [Back] for at forlade
parameteren.
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5.1.9 Tips og tricks

* | de fleste vand- og spildevandsapplikationer sikrer Kvikmenuen, Hurtig opseatning og Funktionsopsatning den enkleste
og hurtigste adgang til alle de typiske ngdvendige parametre.

* Gennemfar om muligt en AMA, da dette vil sikre optimal akselydeevne

* Displayets kontrast kan justeres ved at trykke pa [Status] og [A] for at gere displayet markere eller [Status] og [V] for
at gore det lysere

* Under Kvikmenu og Foretagne aendringer vises samtlige parametre, der er blevet andret i forhold til fabriksindstil-
lingerne

* Tryk pé [Main Menul-tasten, og hold den nede i 3 sekunder for at fa adgang til en parameter

* Med henblik pé servicearbejde anbefales det at kopiere alle parametre til LCP'et. Se par. 0-50 for yderligere oplysninger

Tabel 5.1 Tips og tricks

5.1.10 Hurtig overfarsel af
parameterindstillinger ved brug af
GLCP

Nar opsaetningen af en frekvensomformer er gennemfeort,
anbefales det at gemme (som back-up) parameterindstil-
lingerne i GLCP eller pa en pc via veerktgjet til MCT 10-
opsatningssoftware.

AADVARSEL|

Stop motoren, far disse handlinger udferes.

Datalagring i LCP:
1. Ga til 0-50 LCP-kopi

2. Tryk pad [OK]-tasten
3. Valg "Alle til LCP"
4. Tryk pa [OK]-tasten

Samtlige parameterindstillinger lagres nu i GLCP'et, hvilket
angives i statuslinjen. Tryk pa [OK], nar 100 % er naet.

GLCP'et kan nu tilsluttes en anden frekvensomformer, og
parameterindstillingerne kan kopieres til denne frekvens-
omformer.

Dataoverfersel fra LCP til frekvensomformer:
1. Gé til 0-50 LCP-kopi

2. Tryk pa [OK]-tasten
3. Valg "Alle fra LCP"
4, Tryk pa [OK]-tasten

Parameterindstillingerne, der er lagret i GLCP'et, overfares
nu til frekvensomformeren, hvilket angives i statuslinjen.
Tryk pa [OK], ndr 100 % er naet.

5.1.11 Initialisering til fabriksindstillinger

Der er to mader, hvorpa man kan initialisere frekvensom-
formeren til fabriksindstilling: Anbefalet initialisering og
manuel initialisering.

Veer opmaerksom p3, at de har forskellig indvirkning i
henhold til nedenstdende beskrivelse.

Anbefalet initialisering(vha. 14-22 Diriftstilstand)
1. Veelg 14-22 Driftstilstand

2 Tryk pa [OK]

3 Veelg “Initialisering” (ved NLCP, vaelg “2")
4. Tryk pa [OK]
5

Afbryd stremmen til apparatet, og vent pa, at
displayet gar ud.

6. Tilslut stremmen igen, hvorefter frekvensom-
formeren er nulstillet. Vaer opmaerksom pa, at den
forste opstart varer et par sekunder mere

7. Tryk pd [Reset]

14-22 Diriftstilstand initialiserer alt, undtagen:

14-50 RFl-filter

8-30 Protokol

8-31 Adresse

8-32 Baud-hast.

8-35 Min. svartidsforsinkelse

8-36 Maks. svartidsforsinkelse

8-37 Maks. forsinkelse mellem tegn

15-00 Diriftstimer til 15-05 Antal overspandinger

15-20 Baggrundslogbog: Haendelse til 15-22 Baggrundslogbog: Tid
15-30 Alarm-log: Fejlkode til 15-32 Alarm-log: Klokkeslaet

BEMARK!

Parametre, der er valgt i 0-25 Min personlige menu, vil
stadig veere til stede, men med fabriksindstilling.

Manuel initialisering

BEMARK!

Nar der udferes manuel initialisering, nulstilles ogsa indstil-
lingerne for seriel kommunikation, RFI-filter og fejllog.
Fjerner parametre, der er valgt i 0-25 Min personlige menu.
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1. Afbryd netforsyningen, og vent p3, at displayet
gar ud.

2a. Hold [Status] — [Main Menu] - [OK] nede
samtidig under opstart for det grafiske LCP
(GLCP)

2b. Tryk pa [Menu] under opstart for det
numeriske display LCP 101

3. Slip tasterne efter 5 sek.

4. Frekvensomformeren er nu programmeret i
overensstemmelse med fabriksindstillingerne

Denne parameter initialiserer alt, undtagen:
15-00 Driftstimer

15-03 Antal indkoblinger

15-04 Antal overtemperaturer

15-05 Antal overspaendinger

5.1.12 RS-485-busforbindelse

En eller flere frekvensomformere kan tilsluttes en
styreenhed (eller master) vha. RS-485-standardgraense-
fladen. Klemme 68 sluttes til P-signalet (TX+, RX+), mens
klemme 69 sluttes til N-signalet (TX-,RX-).

Hvis der skal sluttes flere frekvensomformere til samme
master, skal der benyttes parallelforbindelser.

130BA060.11

RS 232
L. USB

RS 485 |

lllustration 5.9 Tilslutningseksempel.

For at undgd potentielle udligningsstreamme i skaermen
jordes kabelskaermen via klemme 61, som er forbundet til
kapslingen via en RC-forbindelse.

Busterminering

RS-485-bussen skal termineres med et modstandsnetvaerk i
begge ender. Hvis frekvensomformeren er det forste eller
det sidste apparat i RS-485-slgjfen, skal kontakten S801 pa
styrekortet indstilles til ON.

Yderligere oplysninger findes i afsnittet Kontakter 5201,
5202 og S801.

5.1.13 Sadan sluttes en pc til
frekvensomformeren

Frekvensomformeren styres fra en pc ved hjaelp af det pc -
baserede konfigurationsveerktgj MCT 10.

Pc'en tilsluttes via et almindeligt USB-kabel (vaert/apparat)
eller via RS-485-graensefladen, som vist i Design Guide,
Sddan installeres > Installation af diverse tilslutninger.

BEMARK!

USB-tilslutningen er galvanisk isoleret fra forsyningsspaen-
dingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer. USB-
tilslutningen er forbundet med beskyttelsesjord pa
frekvensomformeren. Brug kun en isoleret baerbar
computer som pc-tilslutning til USB-stikket pa frekvensom-
formeren.

o
°]
o
m
=
o
o
m

lllustration 5.10 Se afsnittet om Styreklemmer for styrekabeltil-
slutninger.

5.1.14 Pc-softwarevaerktgjer

Det pc-baserede konfigurationsveerktej MCT 10

Alle frekvensomformere er udstyret med en seriel
kommunikationsport. Danfoss leverer et pc-vaerktej, der
anvendes til kommunikation mellem pc'en og frekvensom-
formeren, det pc-baserede konfigurationsveerktgj MCT 10.
Der findes flere oplysninger om dette veerktgj i afsnittet
Tilgaengelig litteratur.

MCT 10-opseetningssoftware

MCT 10 er udviklet som et brugervenligt interaktivt veerktgj
til indstilling af parametrene i vores frekvensomformere.
Softwaren kan downloades fra Danfoss-webstedet http://
www.Danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software-
download/DDPC+Software+Program.htm.

MCT 10-opsaetningssoftwaren er egnet til:

o Planlaegning af et kommunikationsnetvaerk
offline. MCT 10 indeholder en fuldstaendig
frekvensomformerdatabase

o Idriftseettelse af frekvensomformere online
o Lagring af indstillinger for alle frekvensomformere
. Udskiftning af en frekvensomformer i et netveerk
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. Enkel og praecis dokumentation af frekvensomfor-
merindstillinger efter idriftsaettelse.

. Udvidelse af et eksisterende netvaerk
o Nyudviklede frekvensomformere vil veere
understattet

MCT 10-opsaetningssoftwaren understgtter Profibus DP-V1
via en master class 2-forbindelse. Dette ger det muligt at
laese og skrive parametre i en frekvensomformer online via
Profibus-netveerket. Derved fjernes behovet for et ekstra
kommunikationsnetvaerk.

Lagring af indstillinger for frekvensomformer:

1. Forbind en pc til apparatet via USB-kommunikati-
onsporten. (BEMARK: Brug en pc, der er adskilt
fra netforsyningen, sammen med USB-porten.
Hvis dette ikke geres, kan det skade udstyret.)

2. Abn MCT 10-opsatningssoftwaren
3. Valg "Lees fra frekvensomformer"
4. Veelg "Gem som"

Alle parametre gemmes nu i pc'en.

Indlzesning af frekvensomformerindstillinger:

1. Forbind en pc med frekvensomformeren via USB-
kommunikationsporten

2 Abn MCT 10-opsaetningssoftwaren
3 Valg "Abn" - de gemte filer vises
4. Abn den relevante fil

5 Veelg "Skriv til frekvensomformer”

Alle parameterindstillingerne overfares nu til frekvensom-
formeren.

Der kan fas en adskilt manual til MCT 10-opsaetnings-
softwaren : MG.10.Rx.yy.

MCT 10-opsatningssoftwaremodulerne
Felgende moduler findes i softwarepakken:

MCT 10-opseetningssoftware

Indstilling af parametre
miciT Kopiering til og fra frekvensomformere
Dokumentation og udskrift af parameterindstil-

linger med diagrammer

Udv. brugergraenseflade

Plan for forebyggende vedligeholdelse
Urindstillinger

Programmering af tidsindstillet handling

Smart Logic Controller-opsaetning

Bestillingsnummer:

Bestil cd'en med MCT 10-opsaetningssoftwaren med
varenummer 130B1000.

MCT 10 kan ogsa downloades fra Danfoss-webstedet:
WWW.DANFOSS.COM, Business Area: Motion Controls.
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6 Sadan programmeres frekvensomformeren

6.1 Sadan programmeres
frekvensomformeren

6.1.1 Parameteropsaetning

Overblik over parametergrupper

Gruppe Titel Funktion

0- Betjening/display Parametre, der er tilknyttet frekvensomformerens grundleeggende funktioner, LCP-
tastfunktion og LCP-displaykonfiguration.

1- Last og motor Parametergruppe for motorindstillinger.

2- Bremser Parametergruppe til indstilling af bremsefunktioner i frekvensomformeren.

3- Reference/ramper Parametre til referencehandtering, definition af begraensninger samt konfiguration
af frekvensomformerens reaktion pa aendringer.

4- Graenser/advarsler Parametergruppe til konfiguration af graenser og advarsler.

5- Digital ind-/udgang Parametergruppe til konfiguration af de digitale ind- og udgange.

6- Analog ind-/udgang Parametergruppe til konfiguration af de analoge ind- og udgange.

8- Komm. og optioner Parametergruppe til konfiguration af kommunikation og optioner.

9- Profibus Parametergruppe med samtlige Profibus-specifikke parametre.

10- DeviceNet Fieldbus Parametergruppe til DeviceNet-specifikke parametre.

13- Intelligent logik Parametergruppe til Smart Logic Control

14- Spec. funkt. Parametergruppe til konfiguration af specielle frekvensomformerfunktioner.

15- Apparatinfo. Parametergruppe med oplysninger om frekvensomformeren, som f.eks. driftsdata,
hardwarekonfiguration og softwareversioner.

16- Dataudlzesninger Parametergruppe til dataudleesninger, f.eks. faktiske referencer, spaendinger,
styring, alarm, advarsel og statusord.

18- Info og udlaesn. Denne parametergruppe indeholder de seneste 10 vedligeholdelseslogs.

20- Frek.omf. lukket slgjfe Denne parametergruppe bruges til konfiguration af PID-styreenheden til lukket
slgjfe, der styrer apparatets udgangsfrekvens.

21- Ekst. lukket slgjfe Parametre til konfiguration af de tre PID-styreenheder til udvidet lukket slgjfe.

22- Applikationsfunktioner Disse parametre overvager vandapplikationer.

23- Tidsbaserede funkt.r Disse parametre er beregnet til handlinger, der skal udferes pa daglig eller
ugentlig basis, f.eks. forskellige referencer for arbejdsdage/fridage.

25- Grundleeggende kaskadestyreenheds- Parametre til konfiguration af den grundlzeggende kaskadestyreenhed til sekvens-

funktioner styring af flere pumper.

26- Analog I/0-option MCB 109 Parametre til konfiguration af Analog I/0-option MCB 109.

27- Udvidet kaskadestyring Parametre til konfiguration af den udvidede kaskadestyring.

29- Vandapplikationsfunkt. Parametre til indstilling af vandspecifikke funktioner.

31- Bypass-option Parametre til konfiguration af bypass-optionen

Tabel 6.1 Parametergrupper

Parameterbeskrivelser og valg vises i det grafiske display (GLCP) eller numeriske display (NLCP). (Se afsnit 5 for flere
oplysninger). F4 adgang til parametrene ved at trykke pd [Quick Menu]- eller [Main Menu]-tasten pa betjeningspanelet.
Kvikmenuen bruges primeert til idriftsaettelse af apparatet ved opstart ved at levere de parametre, der er nadvendige for at
tage apparatet i drift. Hovedmenuen giver adgang til samtlige parametre med henblik pa detaljeret applikationsprogram-

mering.
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Samtlige digitale ind-/udgangsklemmer og analoge ind-/udgangsklemmer har flere funktioner. Samtlige klemmer har fra
fabrikken standardfunktioner, der er egnet til de fleste vandapplikationer, men hvis der er brug for andre specielle
funktioner, skal de programmeres i parametergruppe 5 eller 6.
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6.1.2 Kvikmenutilstand

GLCP'et giver adgang til samtlige parametre, der er anfort
under kvikmenuerne. Sadan indstilles parametre via [Quick
Menul-tasten:

Ved tryk pa [Quick Menu] vises listen over de forskellige
omrader, der findes i kvikmenuen.

Effektiv parameteropsaetning til vandapplikationer
Parametrene kan nemt saettes op til langt de fleste vand-
og spildevandsapplikationer udelukkende ved hjzelp af
[Quick Menu].

Den optimale metode til indstilling af parametre via
Kvikmenuen er at folge nedenstdende trin:

1. Veaelg Hurtig opsatning for at vaelge
grundlaeggende motorindstillinger, rampetider
osV.

2. Veelg Funktionsopseet. for at konfigurere frekvens-

omformerens ngdvendige funktioner - hvis de
ikke allerede er omfattet af indstillingerne i Hurtig
opseetning.

3. Veelg mellem Gen. indst., Aben slajfe-indst. og
Lukket slgjfeindst.

Det anbefales at gennemfgre opsaetningen i den viste
reekkefelge.

931a

e AR AN AN NN RN AR AR AR EAEAEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE .

i1 Min personlizge meny
2 Hurtig opzathing
3 Funktionzops et

05 Yalgte =ndringer
130BP064.11

lllustration 6.1 Skaermbillede af kvikmenuen.

Par. Betegnelse [Enheder]
0-01 Sprog

1-20 Motoreffekt [kW]
1-22 Motorspaending [\

1-23 Motorfrekvens [Hz]
1-24 Motorstram [A]

1-25 Nominel motorhastighed [O/MIN]
3-41 Rampe 1, rampe-op-tid [s]

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid [s]

4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN]
4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/MIN]
1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)

Tabel 6.2 Parametre til hurtig opsaetning. Se afsnittet
Ofte anvendte parametre - forklaringer

Hvis der er valgt Ingen funktion i klemme 27, er det ikke
negdvendigt med en tilslutning til +24 V pa klemme 27 for
at aktivere start.

Hvis Inverteret frilob (standardvaerdi fra fabrikken) er valgt i
klemme 27, er en tilslutning til +24 V ngdvendig for at
aktivere start.

| felgende afsnit om Ofte anvendte parametre - forklaringer
findes der detaljerede parameterbeskrivelser.

6.1.3 Q1 Min personlige menu

Parametre, der er defineret af brugeren, kan lagres i Q1
Min personlige menu.

Veaelg Min personlige menu for kun at se parametre, der er
blevet forhandsudvalgt og programmeret som personlige
parametre. En pumpe- eller OEM-producent kan f.eks. have
forprogrammeret disse til at figurere i Min personlige
menu under idriftsaettelse pa fabrikken for at lette idrift-
seettelse/finjustering. Disse parametre vaelges i par. 0-25
Min personlige menu. Der kan defineres op til 20 forskellige
parametre i denne menu.

Q1 Min personlige menu

20-21 Seetpunkt 1
20-93 PID-proportionalforst.
20-94 PID-integrationstid
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6.1.4 Q2 Hurtig opseetning

Parametrene i Q2 Hurtig opsaetning er de grundlaeeggende
parametre, som altid skal anvendes til opsaetning af
frekvensomformeren.

Q2 Hurtig opseaetning
Parameternummer og -navn Enhed
0-01 Sprog
1-20 Motoreffekt kw
1-22 Motorspaending \
1-23 Motorfrekvens Hz
1-24 Motorstrgm A
1-25 Nominel motorhastighed ~ O/MIN
3-41 Rampe 1, rampe-op-tid s
3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid s
4-11 Motorhastighed, lav O/MIN
grense
4-13 Motorhastighed, hoj O/MIN
grense
1-29 Automatisk motortilpasning
(AMA)

6.1.5 Q3 Funktionsopsaet.

Med Funktionsopsaetning opnas hurtig og nem adgang til
alle parametre, der kraeves til de fleste vand- og spilde-
vandsapplikationer, herunder variabelt moment, konstant
moment, pumper, doseringspumper, brendpumper,
booster-pumper, blandingspumper, opluftningsblaesere og
andre pumpe- og ventilatorapplikationer. Blandt andre
funktioner omfatter den ogsa parametre til udvaelgelse af
de variabler, der skal vises pad LCP'et, digitale preset-
hastigheder, skalering af analoge referencer, lukket slgjfe-
applikationer med en enkelt zone og med flere zoner og
specifikke funktioner, der er relaterede til vand- og spilde-
vandsapplikationer.

Sadan abnes Funktionsopsaetning - eksempel:

D

288% 5,66A 2,63kW

130BT110.11

14,4Hz

0kwt
Automatisk fiernbetjening kerer

lllustration 6.2 Trin 1: Teend frekvensomformeren (LED-lys teendt)

o~
13,7 % 13,0A 1(1)

130BT111.10

Q2 Hurtig opszetning

Q3 Funktionsopsaetninger

Q5 Foretagne andringer <

lllustration 6.3 Trin 2: Tryk pa [Quick Menu]-tasten (valgmulig-
hederne i kvikmenuen vises).

o~
69,3 % 5,20A 1(1)

Q1 Min personlige Menu O

130BT112.10

Q2 Hurtig opszetning

Q5 Foretagne aendringer 4

lllustration 6.4 Trin 3: Anvend pil op/ned til at rulle ned til
Funktionsopseetninger. Tryk pa [OK].

o
)
130BA500.10

Q3 - 2 Aben slojfe-indstillinger

Q3 - 3 Lukket slgjfe-indstillinger
v

lllustration 6.5 Trin 4: Funktionsopsaetningens valgmuligheder
vises. Vaelg 03-1 Gen. indst. Tryk pa [OK].

0,000 O/MIN
Generelle indstillinge

130BA501.10

Q3 - 11 Displayindstillinger

Q3 - 12 Analog udgang
Q3-13 Relwer o

lllustration 6.6 Trin 5: Anvend pil op/ned til at rulle ned til f.eks.
03-12 Analoge udgange. Tryk pa [OK].

0,000 O/MIN 0000 101
Q3-12|

130BA502.10

6- 50 Klemme 42, udgang [

(100) Udgangsfrekvens

4

lllustration 6.7 Trin 6: Veelg parameter 6-50 Klemme 42, udgang.
Tryk pé [OK].

0,000 O/MIN 0,000 1’(\1)
Q3-12|

130BA503.10

6- 50 Klemme 42, udgang [

(107) Hastighed

4

lllustration 6.8 Trin 7: Anvend pil op/ned til at vaelge mellem de
forskellige valgmuligheder. Tryk pa [OK].
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Funktionsopsaetningsparametrene er grupperet pa felgende made:

Q3-1 Gen. indst.

Q3-10 Ur-indst.

Q3-11 Displayindst.

Q3-12 Analog udgang

Q3-13 Relzeer

0-70 Indstil dato og tid

0-20 Displaylinje 1,1, lille

6-50 Klemme 42, udgang

Relee 1 = 5-40 Funktionsrelae

0-71 Datoformat

0-21 Displaylinje 1,2, lille

6-51 Klemme 42, udg. min. skal.

Relee 2 = 5-40 Funktionsrelae

0-72 Tidsformat

0-22 Displaylinje 1,3, lille

6-52 Klemme 42, udg. maks. skal.

Optionsrelae 7 = 5-40 Funkti-
onsrelae

0-74 Sommertid

0-23 Displaylinje 2, stor

Optionsrele 8 = 5-40 Funkti-
onsrelae

0-76 Sommertid start

0-24 Displaylinje 3, stor

Optionsrelae 9 = 5-40 Funkti-
onsrelae

0-77 Sommertid slut

0-37 Displaytekst 1

0-38 Displaytekst 2

0-39 Displaytekst 3

Q3-2 Aben slgjfe-indst.

Q3-20 Digital reference

Q3-21 Analog reference

3-02 Minimumreference

3-02 Minimumreference

3-03 Maksimumreference

3-03 Maksimumreference

3-10 Preset-reference

6-10 Klemme 53, lav spaending

5-13 Klemme 29, digital indgang

6-11 Klemme 53, hgj spaending

5-14 Klemme 32, digital indgang

6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.- veerdi

5-15 Klemme 33, digital indgang

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.- veerdi

Q3-3 Lukket slgjfeindst.

Q3-30 Feedbackindstillinger

Q3-31 PID-indstillinger

1-00 Konfigurationstilstand

20-81 PID normal/inv. styring

20-12 Reference-/feedbackenhed

20-82 PID-starthast. [O/MIN]

3-02 Minimumreference

20-21 Seetpunkt 1

3-03 Maksimumreference

20-93 PID-proportionalforst.

6-20 Klemme 54, lav spaending

20-94 PID-integrationstid

6-21 Klemme 54, hgj spaending

6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi

6-00 Live zero, timeoutperiode

6-01 Live zero, timeoutfunktion
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6.1.6 Q5 Foretagne aendringer
Q5 Foretagne andringer kan anvendes til fejlfinding.

Vzelg Foretagne aendringer for at fa oplysninger om:
. de seneste 10 andringer. Brug pil op/ned til at
skifte mellem de 10 senest eendrede parametre.

. de andringer, der er foretaget siden fabriksind-
stillingen.

Veelg Loggings for at fa oplysninger om displaylinjeudlzes-
ningerne. Oplysningerne vises som grafer.

Kun de parametre, der er valgt i par. 0-20 til par. 0-24, kan
vises. Der kan lagres op til 120 pregver i hukommelsen til
senere brug.

Bemaerk, at parametrene i de nedenstdende tabeller for Q5
kun er eksempler, da de vil variere afhaengigt af program-
meringen af den enkelte frekvensomformer.

Q5-1 Seneste 10 a&ndringer

20-94 PID-integrationstid
20-93 PID-proportionalforst.

Q5-2 Siden fabriksindstilling

20-93 PID-proportionalforst.
20-94 PID-integrationstid

Q5-3 Indgangstilknytninger

Analog indgang 53
Analog indgang 54

6.1.7 Q6 Loggings

Q6 Loggings kan anvendes til fejlfinding.

Bemaerk, at parametrene i de nedenstaende tabeller for Q6

kun er eksempler, da de vil variere afhaengigt af program-
meringen af den enkelte frekvensomformer

Q6 Loggings

Reference

Analog indgang 53
Motorstrem

Frekvens

Feedback

Energi-log

Udvikling, kont. reg.
Udvikling, tidsafh. reg.
Udviklingssammenligning

6.1.8 Hovedmenutilstand

Béde GLCP'et og NLCP'et giver adgang til hovedmenutil-
standen. Vaelg hovedmenutilstand med et tryk pa [Main
Menul-tasten. lllustration 6.2 viser den resulterende
udlaesning, der fremkommer i displayet for GLCP'et.

Linje 2 til 5 i displayet viser en liste med parameter-
grupper, som kan velges ved at trykke pa pil op og pil
ned.

L
1107 O/MIN 3,84A 1(1)

Hovedmenu

1-** Last og motor
2 -** Bremser

3 - ** Reference/ramper

lllustration 6.9 Displayeksempel.

Hver enkelt parameter er kendetegnet ved et navn og et
nummer, som forbliver det samme uanset programming
mode. | hovedmenutilstand er parametrene gruppeopdelt.
Parameternummerets forste ciffer (fra venstre) angiver
parametergruppenummeret.

Alle parametrene kan @ndres i hovedmenuen. Konfigura-
tionen af apparatet (7-00 Konfigurationstilstand) er
bestemmende for de andre parametre, der kan
programmeres. Valg af Lukket slgjfe giver f.eks. adgang til
yderligere parametre, der er relevante for drift i lukket
slgjfe. Optionskort, som fajes til apparatet, giver adgang til
yderligere parametre, der matte veere relevante for
optionen.

130BP066.10
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6.1.9 Parametervalg Alle parametrene er grupperet pa en logisk made med et
tilhgrende gruppenavn, der angiver parametergruppens

I hovedmenutilstand er parametrene gruppeopdelt. Vzelg funktion.

en parametergruppe ved hjelp af navigationstasterne. Alle parametrene er anfert efter navn og nummer i

Folgende parametergrupper er tilgeengelige: afsnittet Parameteroptioner i denne betjeningsvejledning.

Gruppenr. | Parametergruppe: Det er muligt at finde alle parametrene i kvikmenuerne

0-** Betjening/display (Q1, Q2, Q3, Q5 og Q6) i det folgende.

1-4% Last og motor Nogle af de oftest anvendte parametre i VLT® AQUA Drive-

2-%% Bremser applikationerne forklares ogsa i det felgende afsnit.

3-** Referencer/ramper

4 Greenser/advarsler | VLT® AQUA Drive Programming Guide MG.20.0X.YY, som

5-* Digital ind-/udgang kan fas p& www.danfoss.com eller hos det lokale Danfoss-

6-** Analog ind-/udgang kontor, findes der detaljerede forklaringer pa alle

8-** Komm. og optioner parametrene.

9-** Profibus

Parametre, der er knyttet til ens grundleeggende

10+ CAN-fieldbus funktioner, tasternes funktion p& LCP og displaykonfigura-
n-= LonWorks tionen pa LCP.
13-%* Intelligent logik

14-%* Spec. funkt.

15-** Apparatinfo.

16-** Dataudlaesninger

18-** Dataudlzesninger 2

20-** Frek.omf. lukket slgjfe

21-** Ekst. lukket slgjfe

22-%* Applikationsfunktioner

23-** Tidsst. handl.

25-*% Kaskadestyreenhed

26-** Analog I/O-tilst. MCB 109

27-** Kask.styreenh.option

29-** Vandapplikationsfunkt.

31-** Bypass-option

Efter valget af parametergruppe veelges en parameter ved
hjeelp af navigationstasterne.

Den midterste del af GLCP'et viser parameternummer og -
navn sammen med den valgte parametervaerdi.

~ o
7400/MIN 10,64A 1 <
)
Grundlaeggende indstillinger 0-0* I
= &
0-01 Sprog ] ]
[0] Engelsk
4

lllustration 6.10 Displayeksempel.

6.2 Ofte anvendte parametre - forklaringer

6.2.1 Hovedmenu

| hovedmenuen findes alle tilgeengelige parametre for VLT®
AQUA Drive FC 200-frekvensomformeren.
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0-01 Sprog 0-20 Displaylinje 1,1, lille

Option: Funktion: Option: Funktion:
Angiver det sprog, der skal anvendes i [1013] [ Advarselsparameter | Viser et DeviceNet-specifikt
displayet. advarselsord. Der er knyttet en
Frekvensomformeren kan leveres med 4 separat bit til hver advarsel.
forskellige sprogpakker. Engelsk og tysk [1230]
er indeholdt i alle pakkerne. Engelsk kan
[1472]
ikke slettes eller redigeres.
[0] * [ Engelsk Er inkluderet i sprogpakke 1-4 E:Zi
[11 | Tysk Er inkluderet i sprogpakke 1-4 - - -
[1501] | Kerte timer Viser antal kerte timer pd motoren.
[2] | Fransk En del af sprogpakke 1
31 |Dansk En del af sprogpakke 1 [1502] [ kWh-teeller Viser netforsyningens stremforbrug
[4] | Spansk En del af sprogpakke 1 i kWh.
[5] | ltaliensk En del af sprogpakke 1 [1600] | Styreord Viser det styreord, der sendes fra
[6] |Svensk En del af sprogpakke 1 frekvensomformeren via den
[7]1 | Hollandsk En del af sprogpakke 1 serielle kommunikationsport i hex-
[10] | Kinesisk Sprogpakke 2 kode.
[20] | Finsk En del af sprogpakke 1 [1601] | Reference [enhed] | Den totale reference (summen af
[22] | Engelsk (USA) En del af sprogpakke 4 3 digital/analog/preset/bus/fastfrys
[27] | Greesk En del af sprogpakke 4 ref./catch up og slow down) i den
[28] | Portugisisk En del af sprogpakke 4 valgte enhed.
[36] | Slovensk En del af sprogpakke 3 [1602] | Reference % Den totale reference (summen af
[39] | Koreansk En del af sprogpakke 2 digital/analog/preset/bus/fastfrys
[40] | Japansk En del af sprogpakke 2 ref./catch up og slow down) i
[41] [ Tyrkisk En del af sprogpakke 4 procent.
[42] | Traditionelt En del af sprogpakke 2
- [1603] [ Statusord Aktuelt statusord
kinesisk
[43] | Bulgarsk En del af sprogpakke 3 [1605] [ Vigtigste faktiske En eller flere advarsler i en hex-
[44] | Serbisk En del af sprogpakke 3 vaerdi [%] kode
[45] | Rumaensk En del af sprogpakke 3 [1609] | Tilpas. udlzes. Viser de brugerdefinerede
[46] [ Ungarsk En del af sprogpakke 3 udlaesninger, der er defineret i
[47] | Tjekkisk En del af sprogpakke 3 0-30 Enhed for tilpasset udlaesning,
[48] | Polsk En del af sprogpakke 4 0-31 Tilpasset udlaes. min.veerdi og
[49] | Russisk En del af sprogpakke 3 0-32 Tilpasset udlaes. maks.veerdi.
[50] | Thai En del af sprogpakke 2 [1610] [ Effekt [kW] Den faktiske effekt, motoren
[51] | Bahasa- En del af sprogpakke 2 forbruger i kW.
indonesisk
[1611] [ Effekt [hp] Den faktiske effekt, motoren
Option: Funktion: [1612] | Motorspaending Den spaending, som tilfgres
Veelg en variabel, som skal vises i motoren.
displayet i linje 1, venstre position. [1613] [ Frekvens Motorfrekvens, dvs. udgangsfre-
[0] Ingen Der er ikke valgt en displayveerdi kvensen fra frekvensomformeren i
[953] Profibus- Viser Profibus-kommunikationsad- Hz.
advarselsord varsler. [1614] [ Motorstrem Motorens fasestrem malt som
[1005] | Fejlteeller for Viser antallet af transmissionsfejl i effektiv vaerdi.
udlaesningsaf- CAN-styringen siden sidste opstart. [1615] | Frekvens [%] Motorfrekvens, dvs. udgangsfre-
sendelse kvensen fra frekvensomformeren i
[1006] | Fejlteeller for Viser antallet af modtagelsesfejl i procent.
udlaesningsmod- CAN-styringen siden sidste opstart. [1616] | Moment [Nm] Aktuel motorbelastning som en
tagelse procentdel af det nominelle
[1007] | Afbrydelsesteeller Viser antallet af Bus Off-haendelse motormoment.
for udlaesningsbus | siden sidste opstart.
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0-20 Displaylinje 1,1, lille

0-20 Displaylinje 1,1, lille

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1617] [Hastighed [O/MIN] [ Hastighed i O/MIN (omdrejninger [1660] [ Digital indgang Viser status for de digitale
2 pr. minut) dvs. motorakselha- indgange. Signal lavt = 0O, signal
stighed i en lukket slgjfe baseret hejt = 1.
pa de angivne motortypeskiltsdata, Se 16-60 Digital indgang angaende
udgangsfrekvensen og belast- reekkefolge. Bit O er yderst til hgjre.
algE (07 (e D e [1661] | Klemme 53, Indstilling af indgangsklemme 53.
[1618] [ Termisk motorbe- Termisk belastning pa motoren, koblingsindstilling Strem =0, spaending = 1.
lastning udregnet af ETR-funktionen. Se [1662] [ Analog indgang 53 | Den faktiske vaerdi pa indgang 53,
2 _O¥
0gsd parametergruppe 1-9 enten som en reference eller
Motortemperatur. beskyttelsesvaerdi.
[1619] KTY—f@It.ertemperatur [1663] [ Klemme 54, Indstilling af indgangsklemme 54.
(1620] | Motorvinkel koblingsindstilling Strem =0, spaending = 1.
[1622] [ Moment [%] Viser det faktiske genererede - - - -
moment i procent. [1664] | Analog indgang 54 [ Den faktiske veerdi for indgang 54
som en reference eller beskyttel-
[1625] sesveerdi.
[1630] [DC Link-speending | Mellemkredsspaendingen i g o g
frekvensomformeren. [1665] [ Analog udgang 42 | Den faktiske veaerdi pa udgang 42 i
[mA] mA. Anvend 6-50 Klemme 42,
[1632] [Bremseenergi /s Aktuel bremseeffekt, der overfores udgang for at vaelge de variabler,
til en ekstern bremsemodstand. der skal repraesenteres af udgang
Angives som en gjebliksvaerdi. 42.
[1633] [ Bremseenergi /2 Bremseeffekt, der overfgres til en [1666] | Digital udgang [bin] | Den binzre verdi af alle digitale
min ekstern bremsemodstand. Middel- udgange.
effekten beregnes Igbende for de ; ; ;
seneste 120 sekunder. [1667] [ Frekvensindgang Den faktiske veerdi for den
#29 [Hz] frekvens, der er pafert klemme 29
[1634] [Kelepl.-temp. Frekvensomformerens aktuelle som en pulsindgang.
kolepladetemperatur. Udkoblings- - - -
graensen er 95 +5 °C. Indkobling [1668] [ Frekvensindgang Den faktiske vaerd: for den
sker ved 70 +5 °C. #33 [Hz] frekvens, der er pafert klemme 33
som en pulsindgang.
[1635] [ Termisk inverterbe- | Procentuel belastning af veksel-
lastni [1669] [ Pulsudgang #27 Den faktiske veerdi for pulser, der
astning retterne
[Hz] er pafert klemme 27 i digital
[1636] [ Vekselret. nom. Frekvensomformerens nominelle udgangstilstand.
strgm strom
[1670] [ Pulsudgang #29 Den faktiske vaerdi for pulser, der
[1637] | Vekselret. maks. Frekvensomformerens [Hz] er pafort klemme 29 i digital
strem maksimumstrgm udgangstilstand.
[1638] | SL-styreenh,, Tilstanden for den hzndelse, [1671] | Relzeudgang [bin] | Viser indstillingerne for alle releeer.
tilstand styreenheden har udfert
[1672] |Teeller A Viser den aktuelle veerdi for teeller
[1639] [ Styrekorttemp. Styrekortets temperatur. A
[1650] | Ekstern reference Summen af den eksterne reference [1673] |Teeller B Viser den aktuelle vaerdi for taeller
som en procentdel, dvs. summen B.
af analog/puls/bus.
[1674] [ Prec. stop-teeller
[1651] | Pulsreference [1675] [ Analog indg. Den faktiske veerdi for signalet pa
[1652] [ Feedback [enhed] Signalvaerdien i enheder fra de(n) X30/11 indgang X30/11 (universal 1/O-
programmerede digitale kortoption).
indgang(e).
[1676] [ Analog indg. Den faktiske veerdi for signalet pa
[1653] [ Digi pot-reference | Viser det digitale potentiometers X30/12 indgang X30/12 (universal 1/0-
bidrag til den faktiske reference- kortoption)
feedback.
[1677] | Analog udgang Den faktiske veerdi pa udgang
X30/8 [mA] X30/8 (universal 1/O-kortoption).
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0-20 Displaylinje 1,1, lille 0-20 Displaylinje 1,1, lille

Option: Funktion: Option: Funktion:
Anvend 6-60 Klemme X30/8, [3424] |[PCD 4 udlzes fra
udgang til at veelge den variabel, MCO
der skal vises. [3425] |[PCD 5 udlees fra
[1678] MCo
[1679] [3426] |[PCD 6 udlees fra
[1680] | Fieldbus, CTW 1 Styreord (CTW), der modtages fra McCo
busmasteren. [3427] [ PCD 7 udlees fra
MCO
[1682] [ Fieldbus-REF. 1 Den primzere referenceveerdi sendt [3428] | PCD 8 udlees fra
med styreord via det serielle MCO
kommunikationsnetvaerk f.eks. fra (3429] | PCD 9 udiees fra
BMS, PLC eller andre mastersty- MCO
reenheder. [3430] |PCD 10 udlzes fra
[1684] [Komm.-optionssta- | Udvidet statusord for Fieldbus- MCO
tusord kommunikationsoption. [3440] | Digitale indg.
[1685] | FC-port, CTW 1 Styreord (CTW), der modtages fra [3441] | Digitale udg.
busmasteren. [3450] [ Faktisk pos.
[1686] | FC-port, REF 1 Statusord (STW), sendt til [3451] | @nsket position
busmasteren. [3452] [ Faktisk masterpo-
sition
[1690] [ Alarmord En eller flere alarmer i hex-kode [3453] | Slave-indeksposition
(anvendes til serielle kommunika- [3454] | Master-indekspo-
tioner) sition
[1691] [ Alarmord 2 En eller flere alarmer i hex-kode [3455] [ Kurveposition
(anvendes til serielle kommunika- [3456] [ Sporingsfejl
tioner) [3457]1 | Synkroniseringsfejl
[1692] | Advarselsord En eller flere advarsler i en hex- [3458] | Faktisk hast.
kode (anvendes til serielle [3459] | Faktisk master-hast.
kommunikationer) [3460] | Synkroniserings-
[1693] [ Advarselsord 2 En eller flere advarsler i en hex- status
kode (anvendes til serielle Ll || Ao
kommunikationer) [3462] [ Programstatus
[3470] | MCO-alarmord 1
[1694] [ Udv. statusord En eller flere statustilstande i en (34711 | MCO alarmord 2
hex-kode (anvendes til serielle [9913] | Klartid
kommunikationer) [9914] | Paramdb-
[3401] [PCD 1 skriv til MCO forespergsler i ko
[3402] [PCD 2 skriv til MCO [9920]
[3403] [ PCD 3 skriv til MCO [9921]
[3404] [ PCD 4 skriv til MCO [9922]
[3405] [PCD 5 skriv til MCO [9923]
[3406] [ PCD 6 skriv til MCO [9924]
[3407] [PCD 7 skriv til MCO [9925]
[3408] [ PCD 8 skriv til MCO [9926]
[3409] [ PCD 9 skriv til MCO [9927]
[3410] | PCD 10 skriv til
[3421] |PCD 1 udls fra Option: Funktion:
MCO Veelg en variabel, som skal vises i
[3422] [PCD 2 udlees fra displayet i linje 1, midterste position.
MCO [1662] * [ Analog Optionerne er de samme som de, der er
[3423] [PCD 3 udlees fra indgang 53 anfert for par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille.
MCO
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0-22 Displaylinje 1,3, lille

0-39 Displaytekst 3

Option: Funktion: Range: Funktion:
Veelg en variabel, som skal vises i displayet 0 [0 - | I denne parameter er det muligt at skrive en
i linje 1, hgjre position. N/A* | O individuel tekststreng til visning i LCP eller til
[1614] * | Motorstrgm | Optionerne er de samme som de listede N/A] | leesning via seriel kommunikation. Hvis den skal
for 0-20 Displaylinje 1,1, lille. vises permanent, skal der veelges Displaytekst 3 i

0-23 Displaylinje 2, stor

Option: Funktion:
Veelg en variabel, som skal vises i displayet i
linje 2.

[1615] * | Frekvens | Optionerne er de samme som dem, der er
anfert for par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille.

0-24 Displaylinje 3, stor

Option: Funktion:
[1652] * [ Feedback Optionerne er de samme som de
[enhed] listede for 0-20 Displaylinje 1,1, lille.

Veelg en variabel, som skal vises i

display i linje 2.

0-37 Displaytekst 1

Range: Funktion:

0 [0 - || denne parameter er det muligt at skrive en

N/A* [ 0 individuel tekststreng til visning i LCP eller til
N/A] [ laesning via seriel kommunikation. Hvis den skal

vises permanent, skal der veelges Displaytekst 1 i
0-20 Displaylinje 1,1, lille, 0-21 Displaylinje 1,2, lille,
0-22 Displaylinje 1,3, lille, 0-23 Displaylinje 2, stor eller
0-24 Displaylinje 3, stor. Anvend [A]- eller [V]-
tasterne pa LCP for at eendre et tegn. Anvend [<]-
og [»]-tasterne til at flytte markeren. Nar et tegn er
fremhaevet af markeren, kan tegnet @ndres. Anvend

[A]- eller [¥]-tasterne pa LCP for at andre et tegn.
Der kan indsaettes et tegn ved at placere markgren

mellem to tegn og trykke pa [A] eller [V].

0-38 Displaytekst 2

Range: Funktion:

0 [0 - || denne parameter er det muligt at skrive en

N/A* [0 individuel tekststreng til visning i LCP eller til
N/A] | lzesning via seriel kommunikation. Hvis den skal

vises permanent, skal der veelges Displaytekst 2 i
0-20 Displaylinje 1,1, lille, 0-21 Displaylinje 1,2, lille,
0-22 Displaylinje 1,3, lille, 0-23 Displaylinje 2, stor eller
0-24 Displaylinje 3, stor. Anvend [A]- eller [Y]-
tasterne pa LCP for at eendre et tegn. Anvend [<]-
og [>]-tasterne til at flytte markeren. Nar et tegn er
fremhaevet af markeren, kan tegnet andres. Der
kan indsaettes et tegn ved at placere markeren

mellem to tegn og trykke pa [A] eller [¥].

0-20 Displaylinje 1,1, lille,0-21 Displaylinje 1,2, lille,
0-22 Displaylinje 1,3, lille, 0-23 Displaylinje 2, stor eller
0-24 Displaylinje 3, stor. Anvend [A]- eller [Y]-
tasterne pa LCP for at aendre et tegn. Anvend [<]-
og [>]-tasterne til at flytte markeren. Nar et tegn er
fremhaevet af markeren, kan tegnet andres. Der
kan indszettes et tegn ved at placere markgren

mellem to tegn og trykke pa [4] eller [V].

0-70 Dato og tid

Range: Funktion:

Storrelsesrelateret* | [0-01 |

0-71 Datoformat

Option: Funktion:
[0] | AAAA-MM-DD

Indstiller det datoformat, der skal bruges i
LCP.

[11 | DD-MM-AAAA

Indstiller det datoformat, der skal bruges i
LCP.

[21 | MM/DD/AAAA | Indstiller det datoformat, der skal bruges i

LCP.

0-72 Tidsformat

Option:  Funktion:

Indstiller det globale tidsformat, der skal bruges i LCP.
[0] |24t
[11 |12t
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0-74 Sommertid

1-20 Motoreffekt [kW]

0-76 Sommertid start
Range: Funktion:

0 N/A*

[0 - 0 N/A] | Indstiller datoen og tidspunkt, hvor
sommertid starter. Denne dato
programmeres i det format, der er valgt i
0-71 Datoformat.

0-77 Sommertid slut
Range: Funktion:

0 N/A*

Option: Funktion: Range: Funktion:
Veelg, hvordan sommertid skal handteres. @nskes 4.00 [0.09 - Indtast den nominelle motoreffekt i kW,
manuel sommertid, skal start- og slutdatoen kW= 3000.00 kW] | som fremgar af motortypeskiltdata.
indtastes i 0-76 Sommertid start og 0-77 Sommertid Standardvaerdien svarer til apparatets
slut. nominelle ydelse.

0] * | off Denne parameter kan ikke justeres, mens

21 | Manuel motoren kerer. Afhangigt af valgene

| 0-0N/A] |

6.2.2 1-0* Generelle indstillinger

Definer, om frekvensomformeren arbejder i aben slgjfe
eller lukket slgjfe.

1-00 Konfigurationstilstand

foretaget i 0-03 Regionale indstillinger bliver
enten 71-20 Motoreffekt [kW] eller
1-21 Motoreffekt [HK] gjort usynlig.

1-22 Motorspaending
Range: Funktion:

400. V*

[10. - 1000. | Indtast den nominelle motorspaending i
V] henhold til motortypeskiltsdata. Standard-
veerdien svarer til apparatets nominelle
ydelse.

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren kerer.

1-23 Motorfrekvens
Range:

50. [20 -
Hz* 1000 Hz]

Funktion:

Veelg motorfrekvensveerdien fra motortype-
skiltsdata.For drift ved 87 Hz med 230/400 V-
motorer indstilles typeskiltdata til 230 V/50

BEMARK!

Denne parameter kan ikke andres, mens motoren kerer.

BEMARK!

Nar den er indstillet til lukket slgjfe, vil kommandoerne
Reversering og Startreversering ikke reversere motorens
retning.

Option: Funktion: Hz. Tilpas 4-13 Motorhastighed, hej graense [O/
[0] * | Aben Motorhastigheden bestemmes ved at anvende en MIN]. 09_3_03 Maksimumreference til 87 Hz-
slgjfe hastighedsreference eller ved at indstille den applikationen.
onskede hastighed i Hand mode. BEM/ERK!
Aben slgjfe bruges ogsa, hvis frekvensom-
formeren er en del af et lukket slajfe- Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.
styringssystem baseret pa en ekstern PID-
hastighedsreferencesignal som udgangssignal. Range: Funktion:
[3] |Lukket | Motorhastigheden bestemmes ud fra en 7.20 A*( [0.10 - Indtast den nominelle motorstrgm,
slgjfe reference fra den indbyggede PID-styreenhed, der 10000.00 A] som fremgar af motorens
varierer motorhastigheden som en del af en typeskiltdata. Dataene bruges til
lukket slgjfe-styreproces (f.eks. konstant tryk eller beregning af motormoment, termisk
flow). PID-styreenheden skal veere konfigureret i motorbeskyttelse osv.
parametergruppe 20-** eller gennem funktions-
opsaetningen, som er tilgengelig ved tryk pa BEM/ERK!
[Quick Menu]-tasten. Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

1-25 Nominel motorhastighed

Range: Funktion:
1420. RPM* [ [100 - 60000 [ Indtast den nominelle motorha-
RPM] stighed, som fremgar af motorens

typeskiltdata. Dataene bruges til
beregning af automatisk motorkom-
pensering.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.
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1-29 Automatisk motortilpasning (AMA) 6.2.3 3-0* Referencegraenser

Option: Funktion:

Funktionen AMA optimerer motorens 3-02 Minimumreference

dynamiske ydeevne ved automatisk at Range: Funktion;
optimere den avancerede motor 0.000 ReferenceFeed- [-999999.999 - par. 3-03
1-30 Statormodstand (Rs) til backUnit* ReferenceFeedbackUnit]
1-35 Hovedreaktans (Xh), nar motoren er
stationaer. 3-04 Referencefunktion
[0] * | Ikke aktiv Ingen funktion Option: Funktion:
[0] * | Sum Opsummerer bade den eksterne og preset-

[1]1 | Kompl.motortilp.til | Udferer AMA af statormodstanden Rs, X
referencekilder.

rotormodstanden R;, statorleekreak-
tansen X1, rotorleekreaktansen X2 og [11 | Ekstern/ Anvender enten preset eller den eksterne

hovedreaktansen Xn: Preset referencekilde.

Skifter mellem ekstern og preset via en

[2] | Red. mot.tilpas. til | Udferer en reduceret AMA pa stator- kommando eller en digital indgang.

modstanden Rs udelukkende i systemet.

Veelg denne option, hvis der benyttes 3-10 Preset-reference

et LC-filter imellem frekvensomformeren

Array [8]
0g motoren.

Range: Funktion:
Aktivér funktionen AMA ved at trykke pa [Hand on], ndr 0.00 [-100.00 - [ Indtast op til otte forskellige preset-ref.
der er valgt [1] eller [2]. Se ogsa punktet Automatisk %+ 100.00 %] | (0-7) i denne par. ved at anv. array-
motortilpasning i Design Guiden. Efter en normal sekvens programmering. Preset-referencen angives
viser displayet: “Tryk pa [OK] for at afslutte AMA". Efter som en procentvaerdi af Refvaks
aktivering af [OK]-tasten er frekvensomformeren klar til (3-03 Maksimumreference, for lukket slgjfe,
drift. se 20-14 Maximum Reference/Feedb.). Nar

der bruges preset-referencer, veelg preset-

BEMARK! ref. bit 0 /1 /2 [16], [17] eller [18] for de

. For at opna de bedst mulige tilpasninger af tilsvarende digitale indgange i parameter-

frekvensomformeren skal AMA gennemfares pa
en kold motor

gruppe 5-1* Digitale indgange.

o
e AMA kan ikke udferes, mens motoren kerer PRO3— -— - \ 2
8
BEMARK! |
Undga at generere eksternt moment under udferelse af e |
AMA. ‘ \
\ \
BEMARK! | |
Hvis en af indstillingerne i parametergruppe 1-2* P3-02 y \
Motordata eendres, 7-30 Statormodstand (Rs) til y 7 |
1-39 Motorpoler, skifter de avancerede motorparametre y | ‘
tilbage til fabriksindstillingen. / ‘ |
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer. y / | |
/ i |
BEM/ERK! o 1 1
En komplet AMA ma kun udferes uden filter, mens en Y ‘ 1
reduceret AMA skal udferes med filter. } } P3-10
0 50 100%

Se afsnit: Applikationseksempler > Automatisk motortil-
pasning i Design Guiden.
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1308

A149.10

Pres

12 (+24V)

et 76543210

¢—— —10101010 29

¢——— —11001100 32

L ——————11110000 33

[P 5-13=Preset-ref. bit 0]

[P 5-14=Preset-ref. bit 1]

[P 5-15=Preset-ref. bit 2]

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid

Range:

Funktion:

10.00 s*

[1.00 -
3600.00 s]

Indtast rampe op-tiden, dvs. accelerati-
onstiden fra 0 O/MIN til 7-25 Nominel
motorhastighed. Valg en rampe op-tid,
saledes at udgangsstremmen ikke
overstiger stremgraensen i

4-18 Stramgraense under rampning. Se
rampe ned-tid i 3-42 Rampe 1, rampe-
ned-tid.

par..3 — 41 =

tacc x_nnorm [ par..1 — 25].

ref[O/MIN] '

s]

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

Range:

Funktion:

20.00 s*

[1.00 -
3600.00 s]

Indtast rampe ned-tiden, dvs. decelerati-
onstiden fra 7-25 Nominel motorhastighed
til 0 O/MIN. Veelg en rampe ned-tid,
saledes at der ikke opstar overspaending i
vekselretteren pa grund af regenerativ
drift af motoren, og sa den genererede
strom ikke overstiger den strgmgrzense,
der er indstillet i 4-18 Stramgraense. Se
rampe op-tid i 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid.

par.3 —42 =

tdec x_nnorm [ par..1 — 25],.5]
ref[ O/MIN] -

3-84 Indledende rampetid

3-85 Kontraventilrampetid

Range: Funktion:
0,00 [0,00 - | For at beskytte kugleventilen i en stopsituation
s* 60,00 s] | er det muligt at anvende kontraventilrampen

som en langsom rampning fra 4-11 Motorha-
stighed, lav greense [O/MIN] eller

4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz] til Slutha-
stighed for kontraventilrampe, som er indstillet
af brugeren i eller . Hvis ikke er 0 sekunder,
effektueres kontraventilrampetiden og anvendes
til en rampe ned af hastigheden fra Motorha-
stighed, lav greense til Sluthastighed for
kontraventil i eller .

Hastighed

Motorhastighed

Hojt

130BA961.10

Normal

Rampe

Motorhastighed
Lav

Kontraventil

Sluthastighed

3-86 Sluthastighed for kontraventilrampe [O/MIN]

Range:

Funktion:

3-87 Sluthastighed for kontraventilrampe [Hz]

Range:

Funktion:

3-88 Endelig rampetid

Range: Funktion:
0,00 [0,00 - | Angiv den endelige rampetid, der skal
s* 60,00 s] [anvendes, nar der rampes ned fra Motorha-

stighed, lav graense, 4-11 Motorhastighed, lav
graense [O/MIN] eller 4-12 Motorhastighed, lav
greense [Hz], til ingen hastighed.

Dykpumper til dybe brgnde kan blive skadet
ved at kere under minimal hastighed. Det
anbefales at anvende en fast rampetid, der
ligger under den minimale pumpehastighed.
Denne parameter kan anvendes som en fast

Range: Funktion: rampeklassificering fra Motorhastighed, lav
0,00 [0,00 - | Angiv den indledende rampe op-tid fra ingen graense til ingen hastighed.
s* 60,00 s] [ hastighed til Motorhastighed, lav graense, ostahed -
4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN] eller §
4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]. P — — — === g
Dykpumper til dybe brgnde kan blive skadet o
ved at kegre under minimal hastighed. Det Mowrasiohed /"
anbefales at anvende en fast rampetid, der b ERndelig
ligger under den minimale pumpehastighed. e
Denne parameter kan anvendes som en fast "
rampeklassificering fra ingen hastighed til
Motorhastighed, lav graense.
6.2.4 4-** Greenser/Advarsler
Parametergruppe til konfiguration af graenser og advarsler.
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4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN]

Range: Funktion:

0 RPM* | [0 - par. Indtast min.graense for motorhastigheden.
4-13 RPM] Motorhastighed, lav graense kan indstilles,
sa den svarer til producentens anbefalede
minimummotorhastighed. Den lave
graense for motorhastighed ma ikke
overstige indstillingen i 4-13 Motorha-
stighed, haj greense [O/MIN].

4-13 Motorhastighed, hgj greense [O/MIN]

Range: Funktion:

1500. [par. 4-11 [ Indtast maksimumgraensen for motorha-

RPM* - 60000. stighed. Motorhastighed, hgj graense kan
RPM] indstilles, sa den svarer til producentens

maksimale nominelle motor. Den hgje

motorhastighedsgraense skal overstige
indstillingen i 4-11 Motorhastighed, lav
greense [O/MIN]. Kun 4-11 Motorhastighed,
lav graense [O/MIN] eller 4-12 Motorha-
stighed, lav greense [Hz] vises, hvilket
afhaenger af andre parametre indstillet i
hovedmenuen og de fabriksindstillinger,
der er betinget af den globale geografiske
lokalitet.

BEMARK!

Den maksimale udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af
vekselretterens switchfrekvens (14-01 Koblingsfrekvens).

BEMARK!

Eventuelle @ndringer i 4-13 Motorhastighed, haj grense [O/
MIN] nulstiller veerdien i4-53 Advarsel, hastighed hgj til den
samme vaerdi, som er indstillet i 4-13 Motorhastighed, haj
graense [O/MIN].

Parametergruppe til konfiguration af den digitale indgang
og udgang.

5-01 Klemme 27, tilstand

Option: Funktion:

[0] * | Indgang | Angiver klemme 27 som en digital indgang.

[1] Udgang [ Angiver klemme 27 som en digital udgang.
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6.2.5 5-1* Digitale indgange

Parametre til konfiguration af indgangsfunktionerne for Alle = Klemme 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4. X30/
indgangsklemmerne. er klemmerne pa MCB 101.
De digitale indgange kan bruges til at veelge forskellige
funktioner i frekvensomformeren. Alle digitale indgange Funktioner, som kun gaelder for en enkelt digital indgang,
kan indstilles til falgende funktioner: er angivet i den tilknyttede parameter.
Digital indgangsfunktion Valg Klemme

Ingen funktion [0] Alle *klemme 32, 33
Nulstil (1] Alle

Frilgb inverteret [2] Alle

Frileb og reset inv. [3] Alle

DC-bremse inv. [5] Alle

Stop inverteret [6] Alle

Ekstern spaerring [7] Alle

Start [8] Alle *klemme 18
Pulsstart [9] Alle

Reversering [10] Alle *klemme 19
Start reverseret [11] Alle

Jog [14] Alle *klemme 29
Preset-reference til [15] Alle

Preset-ref. bit 0 [16] Alle

Preset-ref. bit 1 [17] Alle

Preset-ref. bit 2 [18] Alle

Fastfrys reference [19] Alle

Fastfrys udgang [20] Alle

Hastighed op [21] Alle

Hastighed ned [22] Alle

Opseetning, veelg 0 [23] Alle

Opsaetning, veelg 1 [24] Alle

Pulsindgang [32] klemme 29, 33
Rampebit 0 [34] Alle

Netfejl, inverteret [36] Alle

Startbeting. [52]

Hand-start [53]

Autostart [54]

DigiPot-forggelse [55] Alle
DigiPot-reduktion [56] Alle

DigiPot-ryd [57] Alle

Teeller A (op) [60] 29, 33

Teeller A (ned) [61] 29, 33

Nulstil teeller A [62] Alle

Teeller B (op) [63] 29, 33

Teeller B (ned) [64] 29, 33

Nulstil teeller B [65] Alle

Sleep mode [66]

Nulstil vedligeh.ord [78]

Styrepumpestart [120]

Styrepumpealternering [121]

Pumpe 1-spaerring [130]

Pumpe 2-spaerring [131]

Pumpe 3-spaerring [132]
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Alle digitale indgange kan programmeres til disse

(Standard, digital indgang 18)

[9]

Pulsstart

Motoren starter, hvis den paferes en puls i
minimum 2 ms. Motoren standser, hvis
Stop inverteret aktiveres.

funktioner:
[0] [Ingen funktion |Ingen reaktion pa signaler, der sendes til
klemmen.
[11 | Nulstil Nulstiller frekvensomformeren efter en
TRIP/ALARM. Ikke alle alarmer kan nulstilles.
[2] | Frilgb Lader motoren rotere i free mode. Logisk
inverteret '0' => frilgbsstop.

(Standard, digital indgang 27): Frilgbsstop,
inverteret indgangssignal (NL).

[10

Reversering

Skifter rotationsretning pa motorakslen.

Veelg logisk '1' for at reversere. Reverse-

ringssignalet skifter kun rotationsretning.
Det aktiverer ikke startfunktionen. Veaelg

begge retninger i 4-10 Motorhastigheds-

retning.

(Standard, digital indgang 19).

Frileb og reset
inv.

Nulstilling og frilebsstop inverteret indgang
(NL).

Lader motoren rotere i free mode og
nulstiller frekvensomformeren. Logisk '0' =>
frilgbsstop og nulstilling.

[11]

Start reverseret

Anvendes til start/stop og til reversering pa
den samme ledning. Signaler pa start er
ikke tilladt samtidig.

[5]

DC-bremse inv.

Inverteret indgangssignal til DC-bremsning
(NL).

Standser motoren ved at pafgre den en
jeevnstrem i en bestemt periode. Se

2-01 DC-bremsestrom til 2-03 DC-bremseind-
koblingshast. [omdr./min.]. Funktionen er
kun aktiv, nar veaerdien i 2-02 DC-bremse-
holdetid er forskellig fra 0. Logisk '0' => DC-
bremsning.

[14]

Jog

Anvendes til aktivering af jog-hastighed. Se
3-11 Jog-hastighed [Hz].
(Standard, digital indgang 29)

[15]

Preset-
reference til

Anvendes til at skifte mellem ekstern
reference og preset-reference. Det
forudsaettes, at Ekstern/preset [1] er valgt i
3-04 Referencefunktion. Logisk '0' = ekstern
reference er aktiv, logisk '1' = en af de otte
preset-referencer er aktive.

Stop inverteret

Funktionen Stop inverteret. Genererer en
stopfunktion, nar den valgte klemme skifter
fra logisk niveau '1" til '0". Standsning
gennemferes i henhold til den valgte
rampetid (3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid og
3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid).

Nar frekvensomformeren har ndet moment-
graensen og har modtaget en
stopkommando, er det ikke sikkert, at den
standser af sig selv. Konfigurér en digital
udgang med Mom.-graense & stop [27], som
skal sluttes til en digital indgang, der er
konfigureret til frilgb for at sikre, at
frekvensomformeren standser.

[16]

Preset-ref. bit 0

Muligger valget mellem en af de otte
preset-referencer i overensstemmelse med
nedenstaende tabel.

[17]

Preset-ref. bit 1

Muligger valget mellem en af de otte
preset-referencer i overensstemmelse med
nedenstaende tabel.

[7]

Ekstern
spaerring

Samme funktion som Frilgbsstop inverteret,
men Ekstern spaerring genererer alarmmed-
delelsen "ekstern fejl" i displayet, nar
klemmen, der er programmeret til Frilob
inverteret, er logisk '0". Alarmmeddelelsen
er ogsa aktiv via de digitale udgange samt
releeudgangene, hvis de er programmeret
til Ekstern spaerring. Alarmen kan nulstilles
ved hjelp af en digital indgang eller
[RESET]-tasten, hvis arsagerne til Ekstern
spaerring er afhjulpet. Der kan
programmeres en forsinkelse i 22-00 Ekst.
speerreforsinkelse. Nar der er pafert et signal
pa indgangen, forsinkes den ovenfor
beskrevne reaktion med tidsrummet i
22-00 Ekst. spaerreforsinkelse.

[18]

Preset-ref. bit 2

Muligger valget mellem en af de otte
preset-referencer i overensstemmelse med
nedenstaende tabel.

Preset-ref. bit

Preset-ref. 0

o|lOo|—
el K=

Preset-ref. 1

Preset-ref.

Preset-ref.

2
3
Preset-ref. 4
Preset-ref. 5
6

7

Preset-ref.

= |=|=|=|O]O|]OC|O|N
—_

= |l=]lo|lo| -
il K=2 Bl E=N Bl K e)

Preset-ref.

[19]

Fastfrys
reference

Fastfryser den aktuelle reference. Den
fastfrosne reference er nu udgangspunkt/
betingelse for, at Hastighed op og
Hastighed ned kan benyttes. Hvis
Hastighed op/ned anvendes, folger hastig-
hedsaendringen altid rampe 2 (3-57 Rampe
2, rampe-op-tid og 3-52 Rampe 2, rampe-
ned-tid) i intervallet 0 -

3-03 Maksimumreference
Maksimumreference.

Start

Veelger start for en start/stop-kommando.
Logisk '1" = start, logisk '0' = stop.

[20

Fastfrys
udgang

Fastfryser den aktuelle motorfrekvens (i
Hz). Den fastfrosne motorfrekvens er nu
udgangspunkt/betingelse for, at Hastighed
op og Hastighed ned kan benyttes. Hvis
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Hastighed op/ned anvendes, folger hastig-
hedsaendringen altid rampe 2 (3-57 Rampe
2, rampe-op-tid og 3-52 Rampe 2, rampe-
ned-tid) i intervallet 0 - 71-23 Motorfrekvens.
Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan frekvens-
omformeren ikke standses via et lavt "start
[13]"-signal. Stop frekvensomformeren via
en klemme, der er programmeret til Frilob
inverteret [2] eller Frilob og reset inv. [3].

[21]

Hastighed op

Hvis der enskes digital styring af op/ned-
hastighed (motorpotentiometer). Aktivér
funktionen ved at veelge enten Fastfrys
reference eller Fastfrys udgang. Hvis
Hastighed op aktiveres i mindre end 400
msek., eges den heraf resulterende
reference med 0,1 %. Hvis Hastighed op

gyldige, skal endnu en digital indgang
knyttes til Autostart, og et signal paferes
denne. Tasterne Hand On og Auto On pa
LCP'et har ingen virkning. Off-tasten pa
LCP'et tilsidesaetter Hand-start og Autostart.
Tryk pa enten Hand On- eller Auto On-
tasten for at gere Hand-start og Autostart
aktive igen. Hvis der ikke findes et signal
pa hverken Hand-start eller Autostart,
stopper motoren uanset eventuelt paferte
normale startkommandoer. Hvis der
péferes et signal pa bade Hand-start og
Autostart, bliver funktionen Autostart. Hvis
der trykkes pa Off-tasten pa LCP'et, stopper
motoren uanset eventuelle signaler pa
Hand-start og Autostart.

aktiveres i mere end 400 msek., rampes [54] | Autostart Et pafert signal seetter frekvensomformeren
den resulterende reference i henhold til i Auto mode pa samme made, som hvis
Rampe 1 i 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid. der trykkes pa LCP-tasten Auto On. Se ogsa
[22] [ Hastighed ned | Det samme som Hastighed op [21]. Hand-start [53]
[23] | Opseetning, Veelger en af de fire opsaetninger. Indstil 551 | DigiPot- Anvender indgangen som FORGGELSE-
veelg 0 0-10 Aktiv opsaetning til multiopsaetning. foragelse signal til den digitale
[24] [ Opseetning, Det samme som opsaetning, veelg 0 [23]. potentiometerfunktion, der er beskrevet i
_O¥
veelg 1 (Standard, digital indgang 32) SEETEE e 2D
[32] | Pulsindgang Veelg Pulsindgang, nar en pulssekvens [>61 D|g|Po't- Afnvend'er 'ndgén'gen som REDUKTION-
benyttes som reference eller feedback. reduktion signal t“l den d|g|ta!e )
Skalering udferes i parametergruppe 5-5*. potentiometerfunktion, der er beskrevet i
_OQ¥
[34] | Rampebit 0 Veelg, hvilken rampe der skal anvendes. parametergruppe 3-9
Logisk "0" vaelger rampe 1, mens logisk "1" [57] | DigiPot-ryd Anvender indgangen til at RYDDE den
vaelger rampe 2 digitale potentiometerreference, der er
g _OQ%
[36] | Netfejl, Aktiverer 14-10 Netfejl. Netfejl, inverteret er ResEyeHlIRa RSt SIOPReEs?
v aktiv ved logisk "0" [60] | Teeller A (op) (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til trinvis
[52] | Startbeting. Den indgangsklemme, hvortil startbetin- taelling i SLC-telleren.
gelserne er programmeret, skal vaere logisk [61] | Teeller A (ned) | (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
"1" inden en startkommando kan baglzens trinvis teelling i SLC-teelleren.
accepteres. Startbetingelserne har en logisk [62] | Nulstil teeller A | Indgang til nulstilling af teeller A.
"AND"-funktion knyttet til klemmen, der er [63] | Teeller B (op) (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til trinvis
programmeret til START [8], Jog [14] eller teelling i SLC-teelleren.
Fastfrys udgang [20], hvilket betyder, at [64] | Teeller B (ned) | (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
begge betingelser skal veere opfyldt, for at baglaens trinvis teelling i SLC-taelleren.
motoren kan startes. Hvis startbetin- [65] | Nulstil teeller B | Indgang til nulstilling af teeller B.
gelserne programmeres pa flere klemmer, [66] | Sleep mode Tvinger frekvensomformeren til at ga i
skal startbetingelserne kun veere logisk "1" Sleep Mode (se par. 22-4* Sleep mode).
pa en af klemmerne, for at funktionen kan Reagerer pa det paferte signals fremkant!
udferes. Det digitale udgangssignal til [78] | Nulstil Nulstiller alle data i 16-96 Vedligeh.ord.
kerselsanmodningen (Start [8], Jog [14] forebyggende
eller Fastfrys udgang [20]), der er vedligeholdel-
programmeret i parametergruppe 5-3* sesord
Digitale udgange eller parametergruppe
N 9 g _p 9 I,Dp Nedenstaende indstillingsoptioner vedrarer alle kaskadesty-
5-4* Relaeer, pavirkes ikke af startbetin 9gs0p y
| P reenheden. Forbindelsesdiagrammer og indstillinger for
I parameteren, se parametergruppe 25-** for flere
[53] | Hand-start Et pafort signal seetter frekvensomformeren .
. ) i ) oplysninger.
i Hand mode pa samme made, som hvis
der trykkes pa Hand On-tasten pa LCP'et,
og en normal stopkommando tilsideszettes.
Hvis signalet afbrydes, stopper motoren.
Hvis andre startkommandoer skal veere
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[120] | Styrepum- Starter/stopper styrepumpen (styret af
pestart frekvensomformeren). En start kreever Option: Funktion:
0gs3, at et systemstartsignal er pafert - - -
feks. en af de digitale indgange, der er [0] * | Ingen funktion [ Samme optioner og funk.tl'oner.som
indstillet til Start (8] parametergru?pe 5-1* Digitale indgange
[121] | Styrepumpeal- | Fremtvinger alternering af styrepumpen i undtagen Pulsindgang.
ternering en kaskadestyreenhed. Styrepumpealter- 5-15 Klemme 33, digital indgang
nering, 25-50 Styrepumpealternering skal Option: Funktion:
veere indstillet til enten Ved kommando [2] - - -
eller Ved kobling el. kommando 31, [0] * | Ingen funktion [ Samme optioner og f:nlftlf)ner‘som
Altern.haendelse, 25-51 Altern.handelse kan parametergruppe 51" Digitale indgange.
indstilles til en af de fire muligheder.
[130 | Pumpe 1- Funktionen afhaenger af indstillingen i Samme optioner og funktioner som parametergruppe 5-3*.
- speerring - 25-06 Antal pumper. Hvis den indstilles til . 3
138] [ Pumpe 9- Nej [0], henviser Pumpe 1 til den pumpe, Option: Funktion:
spaerring der styres af RELA1 osv. Hvis den | oy * | Ingen funktion | |
indstilles til Ja [1], henviser Pumpe 1 til 5-40 Funktionsrelae
den pumpe, der kun styres af frekvensom- X .
formeren (uden indblanding fra nogen af Option: Funktion:
de indbyggede relzeer) og Pumpe 2 til Veelg optioner for at definere
den pumpe, der styres af releeet RELA1. releefunktionerne.
Variabel hastighedspumpe (styre) kan ikke Udvzelgelsen af hvert af de
sikres i basiskaskadestyreenheden. mekaniske relzeer foregar i en
Se nedenstaende tabel: 2laRalaEicE
Indstilling i Indstilling i 25-06 Antal o Ingén funktion
par, 5-1% pumper [1] Styring klar
0] Nej ] Ja [2] Frekv.-omf. klar
[130] Pumpe | Styret af Styret af B3] Frék_v' kl'ar/fjernst
1-spaerring RELA1 frekvensom- [4] Frigivet/ingen adv.
(kun hvis formeren ) VLS
det ikke er | (kan ikke [6] |Korer /0 adv.
en sikres) [7] Ker i omr./ingen adv.
styrepumpe) [8] | Ker pd ref/ingen adv
[131] Pumpe | Styret af Styret af O] |Alarm
2-spaerring RELA2 RELA1 [10] [ Alarm eller advarsel
[132] Pumpe | Styret af Styret af [11] |Ved momentgraensen
3-speerring RELA3 RELA2 [12] | Uden for stremomr.
[133] Pumpe | Styret af Styret af [13] | Under strom, lav
4-speerring RELA4 RELA3 [14] | Over strom, hgj
[134] Pumpe [ Styret af Styret af [15] | Uden forhastighedsomradet
5-spaerring RELAS RELA4 [16] [ Under hastighed, lav
[135] Pumpe | Styret af Styret af [17] | Over hastighed, hgj
6-speerring RELA6 RELAS [18] | Udentf. tilbagef.omr.
[136] Pumpe | Styret af Styret af [19] | Under tilbagef., lav
7-spaerring RELA7 RELA6 [20] | Over tilbagef., hgj
[137] Pumpe | Styret af Styret af 211 | Termisk advarsel
8-spzerring RELAS8 RELA7 [22] |Klar, ingen term/adv.
[138] Pumpe | Styret af Styret af [23] |Fjernb. klar/ingen TA
9-speerring RELA9 RELAS8 [24] |Klar, spaending OK
[25] [ Reversering
. . [27] | Mom.-greense & stop
Option: Funktion: [28] [Bremse, ingen br adv
[0] * | Ingen funktion | Samme optioner og funktioner som [29] |Bremse Klar, O fejl
parametergruppe 5-1* Digitale indgange. [30] |Bremsefejl (IGBT)
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626 6+ Analog nd-/udgang

Option: Funktion:
31] |Relee 123 Parametergruppe til konfiguration af den analoge indgang

[32] | Mek. br. kontr. og udgang.

[33] [ Sikker stands. aktiv 6-00 Live zero, timeoutperiode

[36] | Styreord bit 11 Range: Funktion:

[37] | Styreord bit 12 10 s*| [1- |Indtast Live zero-timeout-perioden. Live zero-

[40] | Uden for ref-omrade 99 s] | timeout-tiden er aktiv for analoge indgange, dvs.
[41] | Under reference, lav klemme 53 eller 54, der anvendes som reference-
[42] | Over ref, hgj eller feedbackkilder. Hvis referencesignalvaerdien,
[45] | Busstyring der er tilsluttet den valgte stremindgang, kommer
[46] | Busstyr, 1 hvis t.o under 50 % af den vaerdi, der er indstillet i

[47] | Busstyr., 0 hvis t.o 6-10 Klemme 53, lav spaending, 6-12 Klemme 53, lav
[51] | MCO-styret strom, 6-20 Klemme 54, lav spaending eller

[60] [ Sammenligner O 6-22 Klemme 54, lav strom, i en periode, der er
[61] |Sammenligner 1 lzengere end den tid, der er indstillet i 6-00 Live
621 |Ssammenligner 2 zero, timeoutperiode, aktiveres den funktion, der er
[63] | Sammenligner 3 valgt i 6-01 Live zero, timeoutfunktion.

[64] [Sammenlign 4 ) 3 )
651 | Sammeniign 5 6-01 Live zero, timeoutfunktion

[70] | Logisk regel 0 Option: Funktion:

[71] | Logisk regel 1 Veelg timeoutfunktionen. Den funktion, der er
[72] | Logisk regel 2 indstillet i 6-01 Live zero, timeoutfunktion,

[73] | Logisk regel 3 aktiveres, hvis indgangssignalet pa klemme 53

[74] | Logikregel 4 eller 54 er under 50 % af veerdien i

[75] [Logikregel 5

[80] [SL digital udgang A
[81] |SL digital udgang B
[82] [SL digital udgang C
[83] | SL digital udgang D
[84] | SL digital udgang E
[85] [SL digital udgang F

6-10 Klemme 53, lav spaending, 6-12 Klemme 53,

lav strem, 6-20 Klemme 54, lav spanding eller

6-22 Klemme 54, lav strem i det tidsrum, der er
defineret i 6-00 Live zero, timeoutperiode.

Safremt adskillige timeouts opstar spontant,

prioriterer frekvensomformeren timeoutfunk-

tionerne pa felgende made:

[1201 | Lokal ref. akt 1. 6-01 Live zero, timeoutfunktion
okal ref. aktiv
[121] | Fjernref. aktiv 2. 8-04 Styretimeoutfunktion
[122] | Ingen alarmer Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:
[123] | Startkomm. aktiv . [1] fastfryses ved den aktuelle veerdi
[124] | Kerer reverseret o [2] tilsidesaettes til stop
[125] | Apparat - hand
[126] App " " . [3] tilsidesaettes til jog-hastighed
pparat - auto

. [4] tilsidesaettes til maks. hast.

5-53_KI. 29 hoj ref/feedbveerdi o [5] tilsidesaettes til stop med

Range: Funktion: efterfolgende trip
100.000 N/A* | [-999999.999 - Indtast den hgje referen- -
. [0] * | Ikke aktiv
999999.999 N/A] ceveerdi [O/MIN] for ] Eosth
motorakselhastighed og den ] astirys
. . . udgang
hgje feedback-veerdi, se ogsa
5-58 KI. 33 haj ref/feedb.- [2) | Stop
veerdi. [317[Fegging
[4] | Maks. hast.
[5] | Stop og
trip
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Ref./feedback Q
=2
[O/MIN] 2
o
a
Par 6-xx -
Heoj ref./ 1500
Feedback vaerdi' \
1200 |
900 ‘
\
600 ‘
Par 6-xx 300 ‘
Lav ref/ 150 |
Feedback veerdi' i
v 5V Vv [\
Par 6-xx ! Analog indgang
"Lav spaending"eller \
"Understrom" |
Par 6-xx
"Hgj speending"eller
"Hgj strgm"
6-10 Klemme 53, lav spaending
Range: Funktion:
0.07 V*| [0.00 - par. |Indtast den lave spaendingsveerdi.
6-11 V] Indstiller den analoge indgangsskale-

ringsvaerdi, sa den svarer til den lave
reference-/feedbackvaerdi, der er indstillet
i 6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi.

6-11 Klemme 53, hgj spaending

Range: Funktion:
10.00 V* [ [par. 6-10 - [ Indtast den hgje spaendingsvaerdi.
10.00 V] Denne analoge indgangsskaleringsveerdi

skal svare til den hgje reference-/
feedbackveerdi, der indstilles i
6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi.

6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi

Range: Funktion:
0.000 [-999999.999 - Indtast den analoge indgangs-
N/A* 999999.999 N/A] skaleringsvaerdi, der svarer til

den lave spaending/understrem,
der er angivet i 6-10 Klemme 53,
lav speending og 6-12 Klemme
53, lav stram.

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-veaerdi

6-20 Klemme 54, lav spaending

Range: Funktion:
0.07 V*| [0.00 - par. |[Indtast den lave spaendingsvaerdi. Denne
6-21 V] analoge indgangsskaleringsveerdi skal

svare til den lave reference-/feedbac-
kvaerdi, der er indstillet i 6-24 Klemme 54,
lav ref./feedb.-veerdi.

6-21 Klemme 54, hgj spaending

Range: Funktion:
10.00 V* [ [par. 6-20 - [ Indtast den hgje spaendingsveerdi.
10.00 V] Denne analoge indgangsskaleringsveerdi

skal svare til den hgje reference-/
feedbackveerdi, der indstilles i
6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi.

6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi

Range: Funktion:
0.000 [-999999.999 - Indtast den analoge indgangs-
N/A* 999999.999 N/A] skaleringsvaerdi, der svarer til

den lave spaendings-/
understremsveerdi i 6-20 Klemme
54, lav spaending og 6-22 Klemme
54, lav stram.

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-vaerdi

Range: Funktion:
100.000 [-999999.999 - Indtast den analoge indgangs-
N/A* 999999.999 N/A] skaleringsveerdi, sa den svarer

til den veerdi for hgj
spaending/hgj strem, der er
indstillet i 6-21 Klemme 54, hgj
spaending og 6-23 Klemme 54,
hgj strem.

6-50 Klemme 42, udgang

Option: Funktion:

Velg funktionen af klemme 42 som
en analog streamudgang. En
motorstrem pa 20 mA svarer til Imaks.

[0] * Ingen funktion

[100] [ Udgangsfrekvens 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

Minimumreference - Maksimumre-
ference, (0-20 mA)

[101] | Reference

den veerdi for hgj spaending/hgj
strem, der er indstillet i

6-11 Klemme 53, hgj spaending
og 6-13 Klemme 53, hgj strom.

Range: Funktion:
50.000 [-999999.999 - Indtast den analoge indgangs- [102] | Feedback -200 % til +200 % af 20-14 Maximum
N/A* 999999.999 N/A] skaleringsvaerdi, sa den svarer til Reference/Feedb., (0-20 mA)

0 - Vekselrettermaks. Stram
(16-37 Vekselret. maks. stram), (0-20
mA)

[103] | Motorstram

[104] | Mom. i forh. t.
graens

0 - Momentgraense (4-16 Moment-
greense for motordrift), (0-20 mA)

[105] [ Mom. i forh. t.
nom. mA)

0 - Nominelt motormoment, (0-20
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6-50 Klemme 42, udgang 6-51 Klemme 42, udg. min. skal.

Option: Funktion: Range: Funktion:

[106] | Effekt 0 - Nominel motoreffekt, (0-20 mA) Indstil veerdien til procentdelen af hele
omradet for den variabel, der blev valgt

[107] * [ Hastighed 0 - Hastighed, hgj graense
(4-13 Motorhastighed, hgj greense [0/

MIN] og 4-14 Motorhastighed, haj 6-52 Ki 42 ud ks. skal
greense [Hz]), (0-20 mA) . €mme 22, Ug. Mmals. ska.

i 6-50 Klemme 42, udgang.

Range: Funktion:
[113] [Udv. lukket slgjfe 1|0 - 100 %, (0-20 mA)

100.00 [0.00 - [ Skaler den maksimale udgangseffekt (20 mA)
(114] | Udv. lukket slgjfe 2| 0 - 100 %, (0-20 mA) %> 200.00 | for det valgte analoge signal p& klemme 42.
[115] | Udv. lukket sljfe 3| 0 - 100 %, (0-20 mA) %] Indstil veerdien til procentdelen af hele

omradet for den variabel, der blev valgt i
[130] [Udg.-frekv. 4-20 0 - 100 Hz

mA
[131] | Reference 4-20 mA | Minimumreference - Maksimumre- R

6-50 Klemme 42, udgang.

130BA075.11

20

ference

[132] | Feedback 4-20 mA |-200 % til +200 % af 20-14 Maximum

Reference/Feedb.
0/4 ’ﬁ
[133] | Mot.strgm 4-20 0 - Vekselrettermaks. stram SR .mﬁég:.:si,o‘,g
e
mA (16-37 Vekselret. maks. strom) pesi  paos2

[134] [ Mom.%graen. 4-20 | 0 - Momentgraense (4-16 Moment- . . .
Det er muligt at opna en veerdi, der er lavere

mA greense for motordrift)
end 20 mA ved fuld skala ved at

[135] Mom.% nom. 4-20 | 0 - Nominelt motormoment programmere vaerdierne > 100 % ved hja|p af

mA falgende formel:
[136] [ Effekt 4-20 mA 0 - Nominel motoreffekt

2 A ket Maksi X 100 %
[137] [Hast. 4-20 mA 0 - Hastighed hgj greense (4-13 og 0 mA[ ons zeé mil simum _ strom 00%
4-14) i.e. 10mA: 10mAX]00%:200%

[139] | Busstyring 0 - 100 %, (0-20 mA) EKSEMPEL 1:

Variabel veerdi=UDGANGSFREKVENS, omrade = 0-100 Hz

140 Busstyring 4-20 0 - 100%
(1401 ussyring 0 Nodvendigt omrade til udgang = 0-50 Hz

mA Udgangssignal 0 eller 4 mA er ngdvendig ved 0 Hz (0 % af
[141] | Busstyr. to. 0 - 100 %, (0-20 mA) omréde) - indstil 6-51 Klemme 42, udg. min. skal. til 0 %
[142] |Busstyr. 4-20mA 0 - 100% Udgangssignal 20 mA er ngdvendig for 50 Hz (50 % af

t.o omrade) - indstil 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. til 50 %
[143] | Udv. lukket slgjfe 1|0 - 100%

4-20mA i =)
[144] | Udv. lukket slojfe 2 | 0 - 100% 20mA 8

4-20mA 5
[145] | Udv. lukket slgjfe 3 |0 - 100% =

4-20mA
BEMARK!

0/4 mA -

Veerdier til indstilling af Minimumreference findes i dben

slgjfe 3-02 Minimumreference og for lukket slgjfe 0% 20% 10p%
20-13 Minimum Reference/Feedb. - veerdier for maksimumre- { 4
ference for aben slgjfe findes i 3-03 Maksimumreference og
for lukket slgjfe 20-14 Maximum Reference/Feedb.. f
OHz 50Hz 100Hz
6-51 Klemme 42, udg. min. skal.
. EKSEMPEL 2:
Range: Funktion: Variabel= FEEDBACK, omréade = -200 % til +200 %
0.00 %* | [0.00 - Skalér efter den mindste udgang (0 eller Omrade nedvendigt for udgang = 0-100 %
200.00 %] 4 mA) for det analoge signal ved
klemme 42.
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Udgangssignal O eller 4 mA er ngdvendigt ved 0 % (50 %
af omrade) - indstil 6-57 Klemme 42, udg. min. skal. til 50
%.

Udgangssignal 20 mA er ngdvendigt ved 100 % (75 % af
omrade) - indstil 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. til 75 %

A o
b
20 mA o0
<
2]
(=3
m
0/4 mA -
0% 50% 75% 100%
L N I |
-200% 0% +100% +200%
EKSEMPEL 3:

Variabel veerdi= REFERENCE, omrade= Min. ref - Maks. ref
Omrade ngdvendigt for udgang= Min. ref (0 %) - Maks. ref
(100 %), 0-10 mA

Udgangssignal 0 eller 4 mA er ngdvendigt ved Min. ref -
indstil 6-51 Klemme 42, udg. min. skal. til 0 %
Udgangssignal 10 mA er ngdvendigt ved maks. ref (100 %
af omrade) - indstil 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. til 200
%

(20 mA /10 mA x 100 %=200 %).

=4
N
20 mA 9
<
[aa)
o
(32}
10 mA
0/4 mA -
0/
0% 100% 200%
} |
Min ref Max ref Max ref X 20/10

6.2.7 Frek.omf. lukket slgjfe, 20-**

Denne parametergruppe anvendes til at konfigurere PID-
styreenheden til lukket slgjfe, der styrer udgangsfrekvensen
for frekvensomformeren.

20-12 Reference-/feedback-enhed
Funktion:

Option:

20-21 Szetpunkt 1

Range: Funktion:

0.000 [-999999.999 -
ProcessCtrlUnit* | 999999.999
ProcessCtrlUnit]

Seetpunkt 1 anvendes i
lukket slgjfe-tilstand til
angivelse af en saetpunktre-
ference, der bruges af
frekvensomformerens PID-
regulering. Se ogsa
beskrivelsen af

20-20 Feedbackfunktion.

BEMARK!

Den szetpunktreference,
der angives her, fgjes til
eventuelle andre
referencer, der matte
veere aktiveret (se par.
gruppe 3-1%).

20-81 PID normal/inv. styring

Option: Funktion:
[0] * | Normal
[11 [Inverteret | Normal [0] far frekvensomformerens udgangs-

frekvens til at aftage, nar feedbacksignalet er
starre end saetpunktsreferencen. Dette er
generelt for trykstyrede forsyningsventilator- og
pumpeapplikationer.

Inverteret [1] far frekvensomformerens udgangs-
frekvens til at tiltage, nar feedbacksignalet er
stgrre end saetpunktsreferencen.

20-82 PID-starthast. [O/MIN]

Range: Funktion:
0 RPM* [ [0 -
par. 4-13 | vil den i forste omgang rampe op til denne
RPM] udgangshastighed i dben slgjfe-tilstand, idet
den felger den aktive rampe op-tid. Nar den
udgangshastighed, der er programmeret her,
opnas, skifter frekvensomformeren automatisk

Nar frekvensomformeren startes forste gang,

til lukket slgjfe-tilstand, og PID-styreenheden
begynder at arbejde. Dette er nyttigt i
applikationer, hvor den drevne belastning
indledningsvis skal accelerere hurtigt til en
minimumshastighed, nar den startes.

BEMARK!

Denne parameter er kun synlig, hvis
0-02 Motorhastighedsenhed er indstillet til

[0], O/MIN.
20-93 PID-proportionalforst.
Range: Funktion:
050 N/A* | [0.00 - 10.00 N/A] |
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Hvis (fejl x forsteerkning) springer med en veerdi lig den,
der er indstillet i 20-14 Maximum Reference/Feedb., vil PID-
styreenheden prgve at @ndre udgangshastigheden lig med
det, der er indstillet i 4-13 Motorhastighed, haj greense [0/
MIN]/4-14 Motorhastighed, hej graense [Hz], men i praksis
selvfelgelig begreenset af denne indstilling.
Proportionalbandet (fejl, der far udgangen til at skifte fra
0-100 %) kan beregnes ved hjeelp af formlen:

: )
(Proporﬁona/— forstarkning x (Maks. reference)

BEMARK!

Indstil altid det enskede for 20-14 Maximum Reference/
Feedb., for veerdierne for PID-styreenheden i parameter-
gruppe 20-9* indstilles.

20-94 PID-integrationstid

Range: Funktion:

20.00 [0.01 - Med tiden akkumulerer integratoren et bidrag

s* 10000.00 | til udgangen fra PID-styreenheden, sa leenge
s] der er en afvigelse mellem referencen/

setpunktet og feedbacksignaler. Bidraget er
proportionalt med stgrrelsen pa afvigelsen.
Dette sikrer, at afvigelsen (fejlen) naermer sig
nul.

Hurtig reaktion pa en afvigelse opnas, nar
integrationstiden indstilles til en lav veerdi.
Hvis den indstilles til for lav en veerdi, kan det
dog gere styringen ustabil.

Den indstillede veerdi er den tid, integratoren
skal bruge for at tilfgje samme bidrag som
proportionaldelen for en bestemt afvigelse.
Hvis veerdien er indstillet til 10.000, vil
styreenheden fungere som en ren proportio-
nalstyreenhed med et P-band baseret pa den
veerdi, der er indstillet i 20-93 PID-proportio-
nalforst.. Nar der ikke foreligger nogen
afvigelse, vil udgangen fra proportionalsty-
reenheden veere 0.

6.2.8 22-** Diverse

Denne gruppe indeholder de parametre, der bruges til
overvagning af vand-/spildevandsapplikationer.

22-20 Lav effekt autoopsaetn.

Start af autoopsaetning af effektdata for No Flow-effektoptim.

Option: Funktion:
[0] * | Off
[1]1 | Aktiv. | Nar automatikken er Aktiveret, aktiveres en

automatisk opsaetningssekvens, der automatisk

indstiller hastigheden til ca. 50 og 85 % af den

nominelle motorhastighed (4-13 Motorhastighed, hgj
greense [O/MIN],4-14 Motorhastighed, haj greense [Hz]).
Ved disse to hastigheder madles og lagres effektfor-
bruget automatisk.

22-20 Lav effekt autoopsatn.

Start af autoopsaetning af effektdata for No Flow-effektoptim.

Option: Funktion:

For aktivering af automatisk opsaetning:

1. Luk ventilen eller ventilerne for at etablere
en no flow-tilstand

2. Frekvensomformeren skal veere indstillet til
aben slgjfe (1-00 Konfigurationstilstand).
Bemzerk, at det ogsa er vigtigt at indstille
1-03 Momentkarakteristikker.

BEMARK!

Automatisk opsaetning skal udfares, nar systemet har ndet
den normale driftstemperatur!

BEMARK!

Det er vigtigt, at 4-13 Motorhastighed, hgj greense [O/MIN]
eller 4-14 Motorhastighed, hgj greense [Hz] er indstillet til
motorens maks. driftshastighed!

Det er vigtigt at gennemfare den automatiske opsaetning,
for den integrerede Pl-regulering konfigureres, da indstil-
lingerne nulstilles ved skift til aben slgjfe i

1-00 Konfigurationstilstand.

BEMARK!

Udfer justeringen med de samme indstillinger i
1-03 Momentkarakteristikker, som for driften efter
justeringen.

22-21 Lav effekt-det.
Funktion:

Option:
[0] * | Deaktiveret
[1]1 | Aktiveret

Hvis funktionen indstilles til Aktiveret, skal
idriftsaettelsen af registrering af lav effekt
udferes for at indstille parametrene i gruppe
22-3* med henblik pa korrekt drift!

22-22 Det. af lav hast.
Option: Funktion:
[0] * | Deaktiveret

[1]1 | Aktiveret

Veelg aktiveret for at registrere situationer, hvor
motoren arbejder med en hastighed som
defineret i 4-11 Motorhastighed, lav graense [0/
MIN] eller 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz].
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22-23 No Flow-funktion

Fzelles handlinger for lav effektregistrering og registrering af lav
hastighed (individuel udvaelgelse er ikke mulig).

Option: Funktion:
[0] * [ Off

[1] | Sleep mode

Frekvensomformeren gar i sleep mode og
stopper, nar en no flow-tilstand registreres. Se
parametergruppe 22-4* for programmerings-
optioner for Sleep Mode.

[2] | Advarsel Frekvensomformeren fortszetter med at kere
men aktiverer en No flow-advarsel [W92]. En
frekvensomformers digitale udgang eller en
seriel kommunikationsbus kan udsende en

advarsel til andet udstyr.

Frekvensomformeren stopper med at kere og
aktiverer en No flow-alarm [A 92]. En frekvens-
omformers digitale udgang eller en seriel
kommunikationsbus kan udsende en alarm til
andet udstyr.

[3]1 [Alarm

BEMARK!

Indstil ikke 74-20 Nulstillingstilstand til [13] Uendelig
autonulstilling, nar 22-23 No Flow-funktioner indstillet til [3]
Alarm, Dette medfgrer, at frekvensomformeren karer en
kontinuerlig cyklus mellem at kgre og stoppe, nar en no
flow-tilstand registreres.

BEMARK!

Hvis frekvensomformeren er udstyret med en konstant
hastighedsbypass med en automatisk bypassfunktion, der
starter bypass, hvis frekvensomformeren oplever en
vedvarende alarmtilstand, skal du serge for at deaktivere
bypassens automatiske bypassfunktion, hvis [3] Alarm er
valgt som no flow-tilstand.

22-24 No Flow-forsink.

Range: Funktion:

10 s* Indstil det tidsrum, hvori lav effekt/lav
hastighed skal forblive registreret for at
aktivere handlingssignalet. Hvis registreringen
forsvinder, far timeren udlgber, nulstilles

[1 - 600 s]

timeren.

22-26 Ter pumpe-funktion

Veelg den gnskede handling ved ter pumpe-drift.

Option: Funktion:

[0] * | Off

[11 | Advarsel | Frekvensomformeren vil fortseette med at kare
men aktiverer en Ter pumpe-advarsel [W93]. En
frekvensomformers digitale udgang eller en seriel

kommunikationsbus kan udsende en advarsel til

andet udstyr.

22-26 Ter pumpe-funktion
Veelg den gnskede handling ved ter pumpe-drift.
Option: Funktion:

[2] [Alarm

Frekvensomformeren vil fortszette med at kere og
aktiverer en Ter pumpe-alarm [A93]. En frekvens-
omformers digitale udgang eller en seriel
kommunikationsbus kan udsende en alarm til
andet udstyr.

BEMARK!

Lav effektregistrering skal veere Aktiveret (22-21 Lav effekt-
det.) og idriftsat (med enten parametergruppe 22-3*, No
Flow-effektjustering eller 22-20 Lav effekt autoopsztn.), for at
Tor pumpe-registrering kan bruges.

BEMARK!

Indstil ikke 74-20 Nulstillingstilstandtil [13] Uendelig
autonulstilling, ndr 22-26 Ter pumpe-funktion er indstillet til
[2] Alarm. Dette vil medfare, at frekvensomformeren
kontinuerligt karer en cyklus mellem at kere og stoppe,
nar en Tar pumpe-tilstand registreres.

BEMARK!

Hvis frekvensomformeren er udstyret med en konstant
hastighedsbypass med en automatisk bypassfunktion, der
starter bypass, hvis frekvensomformeren oplever en
vedvarende alarmtilstand, skal du serge for at deaktivere
bypassens automatiske bypassfunktion, hvis [2] Alarm eller
[3] Man. nulstilling af alarm er valgt som Ter pumpe-

funktionen.

22-27 Ter pumpefors.

Range: Funktion:

10 s*| [0 - 600 s] | Definerer i hvor lang tid Ter pumpe-tilstanden
skal veere aktiv, for der aktiveres en advarsel
eller alarm

22-30 No-Flow effekt
Range: Funktion:
0.00 kW* [ [0.00 - 0.00 [ Udlzesning af den beregnede No Flow-

kw] effekt ved faktisk hastighed. Hvis
effekten falder til displayveerdien, vil
frekvensomformeren betragte
situationen som en No Flow-situation.

22-31 Effektfaktorkor.faktor

Range: Funktion:

100 1 =
%* 400 %]

Foretag korrektioner af den beregnede effekt
ved 22-30 No-Flow effekt.

Hvis der registreres en No Flow, nar den ikke
skal veere der, skal indstillingen reduceres.
Hvis der imidlertid ikke registreres en No
Flow, nar den ber vaere der, skal indstillingen
forages til mere end 100 %.
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22-32
Range:
0 RPM*

Lav hast. [O/MIN]
Funktion:

[0 - par.
22-36 RPM]

Skal anvendes, hvis 0-02 Motorhastig-
hedsenhed er indstillet til O/MIN
(parameteren er ikke synlig, hvis Hz er
valgt).

Indstiller den benyttede hastighed til 50
%-niveauet.

Denne funktion bruges til lagring af de
veerdier, der er ngdvendige til indstilling af

No Flow-registrering.

22-33
Range:
0 Hz*

Lav hast. [HZ]
Funktion:

[0.0 - par.
22-37 Hz]

Skal bruges, hvis 0-02 Motorhastighedsenhed
er indstillet til Hz (parameteren er ikke
synlig, hvis der er valgt O/MIN).

Indstiller den benyttede hastighed til 50 %-
niveauet.

Funktionen bruges til lagring af veerdier, der
skal bruges for at indstille No Flow-registre-

ringen.

22-34 Lav hast.-effekt [kW]

Range: Funktion:
0 kW= | [0.00 - Skal anvendes, hvis 0-03 Regionale indstillinger
0.00 kW] | er indstillet til International (parameteren er

ikke synlig, hvis Nordamerika er valgt).
Indstiller stramforbruget ved 50 %-hastigheds-
niveauet.

Denne funktion bruges til lagring af de
veerdier, der er ngdvendige til indstilling af No

Flow-registrering.

22-35 Lav hast.-effekt [HK]

Range: Funktion:
0 hp*| [0.00 - Skal anvendes, hvis0-03 Regionale indstillinger
0.00 hp] er indstillet til Nordamerika (parameteren er

ikke synlig, hvis der er valgt International).
Indstiller stramforbruget ved 50 %-hastigheds-
niveauet.

Denne funktion bruges til lagring af de
veerdier, der er ngdvendige til indstilling af No
Flow-registrering.

22-36 Hgj hast. [O/MIN]

22-36 Hgj hast. [O/MIN]

Range:

Funktion:

Funktionen bruges til lagring af veerdier,
der skal bruges for at indstille No Flow-
registreringen.

22-37 Hgj hast. [Hz]

Range: Funktion:
0.0 Hz*| [0.0 - par. | Skal bruges, hvis 0-02 Motorhastighedsenhed
4-14 HzZ] er indstillet til Hz (parameteren er ikke

synlig, hvis der er valgt O/MIN).

Indstiller den benyttede hastighed til 85 %-
niveauet.

Funktionen bruges til lagring af veerdier, der
skal bruges for at indstille No Flow-registre-

ringen.
22-38 Hgj hast.-effekt [kW]
Range: Funktion:
0 kwx | [0.00 - Skal anvendes, hvis 0-03 Regionale indstillinger
0.00 kW] [ er indstillet til International (parameteren er

ikke synlig, hvis Nordamerika er valgt).
Indstiller stremforbruget ved 85 %-hastigheds-
niveauet.

Denne funktion bruges til lagring af de
veerdier, der er ngdvendige til indstilling af No
Flow-registrering.

22-39 Hgj hast.-effekt [HK]

Range: Funktion:
0 hp*| [0.00 - Skal anvendes, hvis0-03 Regionale indstillinger
0.00 hp] | er indstillet til Nordamerika (parameteren er

ikke synlig, hvis der er valgt International).
Indstiller stremforbruget ved 85 %-hastigheds-
niveauet.

Denne funktion bruges til lagring af de
veerdier, der er ngdvendige til indstilling af No
Flow-registrering.

Range:

22-40 Min.

keretid

Funktion:

10 s*

[0 - 600 s]

Indstiller den gnskede mindste koretid for
motoren efter en startkommando (digital

indgang eller bus), for der skiftes til sleep
mode.

Range: Funktion: 22-41 Min. Sleep-tid
0 RPM* | [0 - par. Skal anvendes, hvis 0-02 Motorhastig- Range: Funktion:
413 RPM] | hedsenhed er ind.stillet tl .O/M"?l 10 s*| [0 - 600 s] | Indstiller den gnskede mindstetid for

ez 2 [4e gy, el b e opretholdelse af sleep mode. Dette
VRl tilsidesaetter eventuelle wake up-betingelser.
Indstiller den benyttede hastighed til 85 %-
niveauet.
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22-42 Wake up-hast. [O/MIN]

Range: Funktion:

0 RPM* [ [par. 4-11 | Skal anvendes, hvis 0-02 Motorhastig-
- par. 4-13 | hedsenhed er indstillet til O/MIN
RPM] (parameteren er ikke synlig, hvis Hz er

valgt). Ma kun anvendes, hvis 7-00 Konfigu-
rationstilstand er indstillet til Aben slgjfe,
og hastighedsreferencen péferes af en
ekstern styreenhed.

Indstiller den referencehastighed, hvorved

sleep mode skal annulleres.

22-43 Wake up-hast. [Hz]

Range: Funktion:
0 Hz* | [par. 4-12 | Skal anvendes, hvis 0-02 Motorhastig-
- par. 4-14 | hedsenhed er indstillet til Hz (parameteren er

Hz] ikke synlig, hvis der er valgt O/MIN). Skal kun
anvendes, hvis 7-00 Konfigurationstilstand er
indstillet til Aben slgjfe, og hastighedsre-
ference paferes af en ekstern styreenhed, der
styrer trykket.

Indstiller den referencehastighed, hvorved
sleep mode skal annulleres.

22-44 Wake-up-ref./fb-forskel

Range: Funktion:
10 %*| [0 - 100 | Skal kun anvendes, hvis 1-00 Konfigurations-
%] tilstand er indstillet til Lukket slgjfe, og den

integrerede Pl-regulering bruges til at styre
trykket.

Indstiller det tilladte trykfald i procent af
saetpunktet for trykket (Pset), for Sleep Mode
annulleres.

BEMARK!

Ved brug i applikationer, hvor den
integrerede Pl-regulering er indstillet til
inverteret styring i 20-71 Just.tilst., tilfejes
veerdien i 22-44 Wake-up-ref./fo-forskel
automatisk.

22-45 Saetpunkt boost

Range: Funktion:

0 [-100 | Skal kun anvendes, hvis 7-00 Konfigurationstilstand

%* |- 100 er indstillet til Lukket slgjfe, og den integrerede
%] Pl-regulering benyttes. | systemer med f.eks.

konstant trykstyring er det en fordel at age
trykket i systemet, for motoren standses. Herved
forleenges det tidsrum, hvori motoren er standset,
og hyppige starter/standsninger undgas.

Indstil det gnskede overtryk/den enskede
overtemperatur i procent af saetpunktet for
trykket (Pset)/temperaturen, for der skiftes til
Sleep mode.

22-45 Szetpunkt boost

Range:

Funktion:

Hvis der indstilles for 5 %, bliver boost-trykket
Pset*1.05. De negative veerdier kan bruges til
f.eks. kaletarnsstyring, hvor der er brug for en
negativ sendring.

22-46 Maks. boost-tid

Range: Funktion:
60 s*| [0 - 600 [ Skal kun anvendes, hvis 1-00 Konfigurations-
s] tilstand er indstillet til Lukket slgjfe, og den

integrerede Pl-styreenhed bruges til at
kontrollere trykket.

Indstil det maksimale tidsrum, hvori boost-
tilstand skal veere tilladt. Hvis det fastlagte
tidsrum overskrides, skiftes der til Sleep mode,
og der ventes ikke pa, at det indstillede boost-
tryk nas.

Option:

22-50 Slut pa kurve-funktion

Funktion:

[0] * | Off

Slut pa kurve-overvagning er ikke aktiv.

[11 | Advarsel

Frekvensomformeren vil fortsat kere, men
aktiverer en Slut pa kurve-advarsel [W94]. En
frekvensomformers digitale udgang eller en seriel
kommunikationsbus kan udsende en advarsel til
andet udstyr.

[2] [Alarm

Frekvensomformeren vil stoppe med at kere, men
aktiverer en slut pa kurve-alarm [A 94]. En
frekvensomformers digitale udgang eller en seriel
kommunikationsbus kan udsende en alarm til
andet udstyr.

BEMARK!

Automatisk genstart vil nulstille alarmen og starte systemet

igen.

BEMARK!

Indstil ikke 74-20 Nulstillingstilstandtil [13] Uendelig

autonulstilling,

nar 22-50 Slut pd kurve-funktion er indstillet

til [2] Alarm. Dette vil fa frekvensomformeren til kontinu-
erligt at kare en cyklus mellem kersel og stop, ndr der
registreres en Slut pa kurve-tilstand.

BEMARK!

Hvis frekvensomformeren er udstyret med en konstant
hastighedsbypass med en automatisk bypassfunktion, der

starter bypass,
vedvarende ala

hvis frekvensomformeren oplever en
rmtilstand, skal du serge for at deaktivere

bypassens automatiske bypassfunktion, hvis [2] Alarm eller

[3] Man. Nulstil
funktionen.

alarm er valgt som Slut pa kurve-
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22-51 Slut pa kurvefors.

Range:

Funktion:

10 s*
s]

[0 - 600

Nar der registreres en Slut pa kurve-tilstand,
aktiveres en timer. Nar den tid, der er indstillet
i denne parameter, udlgber, og Slut pa kurve-
tilstanden har veeret konstant i hele perioden,
aktiveres den funktion, der er indstillet i

22-50 Slut pa kurve-funktion. Hvis tilstanden
forsvinder, inden timeren udlgber, nulstilles
timeren.

Option:

22-80 Flow-kompensering

Funktion:

[0] *

Deaktiveret

[0] Deaktiveret: Seetpunktskompensation ikke
aktiv.

[11 | Aktiveret

[1] Aktiveret: Seetpunktskompensation er aktiv.
Ved aktivering af denne parameter kan der
foretages en flow-kompenseret saetpunkts-
handling.

Range:

22-81 Kvadratlineaer kurveapproksimering

Funktion:

100 %*

[0 - 100 %]

Eksempel 1:

Ved tilpasning af denne parameter kan
formen pa kontrolkurven justeres.

0 = Linezer

100 % = Ideel form (teoretisk).

BEMARK!

Ikke synlig, ndr den kerer i kaskade.

H (hoved)

Styrekurve

130BA388.11

Q (gennemstrgmning)

22-82 Beregning af arbejdspkt

Option:

Funktion:

Eksempel 1: Hastigheden ved systemdesignar-
bejdspunkt er kendt:

22-82 Beregning af arbejdspkt

Option:

Funktion:

Hihoved)

1308A385.11

HDESIGNs@tpunkt

HMIN
P22.83/
P22.84
P2287

romning)

Ved at leese fra Hpesign -punktet og Qpesian -
punktet pa det datablad, der viser
karakteristikker for det specifikke udstyr ved
forskellige hastigheder, er det muligt at finde
punkt A, som er systemdesignpunktet.
Pumpekarakteristikken ved dette punkt skal
identificeres og den tilknyttede hastighed skal
programmeres. Ved at lukke ventilerne og
justere hastigheden, indtil Hwin opnas, er det
muligt at fastleegge hastigheden ved no flow.
Ved at tilpasse 22-81 Kvadratlinezer kurveapprok-
simering, kan formen pa kontrolkurven justeres
uendeligt.

Eksempel 2:

Hastighed ved systemdesignarbejdspunkt er
ikke kendt: | tilfeelde, hvor hastigheden ved
systemdesignpunkt er ukendt, skal der
bestemmes et andet punkt pa referencekurven
ved hjeelp af dataarket. Ved at se pa kurven for
den nominelle hastighed og indtegne design-
trykket (Hpesien, Punkt C), er det muligt at
fastleegge gennemstromningen ved trykket
Qratep. Pa samme made er det muligt at
fastleegge trykket Hp ved den gennemstremning
ved at indtegne designgennemstrgmningen
(Qoesian, punkt D). Nar disse to punkter pa
pumpekurven og Hwin er kendt, som beskrevet
ovenfor, kan frekvensomformeren beregne
referencepunkt B og pa den made indtegne
styrekurven, som ogsa vil omfatte systemdesig-
narbejdspunkt A.

H(hoved)

1308A367.11

HNOMINEL
P22:88
HDESIGN
satpunkt
HMIN
P22.83/
P2284
P2287

‘QDESIGN QNOMINEL Q(gennem-
2289 P2290 stromning)

Deaktiveret

Deaktiveret [0]: Beregning af arbejdspunkt er
ikke aktiveret. Skal anvendes, hvis hastigheden
ved designpunkt er kendt (se tabellen ovenfor).

Aktiveret

Aktiveret [1]: Beregning af arbejdspunkt er aktiv.
Nar denne parameter er aktiveret, er det muligt
at beregne den ukendte hastighed for system-
designarbejdspunktet ved 50/60 Hz, pa
baggrund af indgangsdata i 22-83 Hast. v. No

88

MG.20.Y1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss




Danfott

Sadan programmeres frekvens...

VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

22-82 Beregning af arbejdspkt

Option: Funktion:
Flow [O/MIN] 22-84 Hast. v. No Flow [HZz],
22-87 Tryk ved No Flow-hast., 22-88 Tryk ved
nominel hast., 22-89 Flow ved designpunkt og
22-90 Flow ved nom. hast..

22-84 Hast. v. No Flow [Hz]

Range: Funktion:

50.0 [0.0 - Oplgsning 0,033 Hz.

hz PET 22D Her angives den motorhastighed, hvorved
Hz]

flowet er blevet standset og minimum-
trykket Hvin opnas i Hz. Ligeledes kan
hastigheden i O/MIN angives i 22-83 Hast. v.
No Flow [O/MIN]. Hvis det er blevet besluttet
at anvende Hz i 0-02 Motorhastighedsenhed,
ber 22-86 Hast. ved designpkt [Hz] ogsa
anvendes. Denne veerdi bestemmes ved at
lukke ventilerne og reducere hastigheden,
indtil der opnas et minimumtryk pa Hwin.

22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN]

Range: Funktion:

1500. [par. Oplasning 1 O/MIN.

Y PRI = Kun synlig ndr 22-82 Beregning af arbejdspkt
el er indstillet til Deaktivér. Her angives den
RPM]

motorhastighed i O/MIN, hvorved system-
designarbejdspunktet opnas. Derudover kan
hastigheden i Hz ogsa angives i 22-86 Hast.
ved designpkt [Hz]. Hvis det er blevet
besluttet at anvende O/MIN i 0-02 Motorha-
stighedsenhed, ber 22-83 Hast. v. No Flow
[O/MIN] ogsa anvendes.

22-86 Hast. ved designpkt [HZz]

Range: Funktion:

50/60.0 [par. Oplgsning 0,033 Hz.

ik 22:84 - lyun synlig nér 22-82 Beregning af
e 1S arbejdspkt er indstillet til Deaktivér. Her
Hz]

angives den motorhastighed i Hz, hvorved
systemdesignarbejdspunktet opnas.
Ligeledes kan hastigheden i O/MIN angives
i 22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN]. Hvis
det er blevet besluttet at anvende Hz i
0-02 Motorhastighedsenhed, ber 22-83 Hast.
v. No Flow [O/MIN] ogsa anvendes.

22-87 Tryk ved No Flow-hast.

Range: Funktion:
0.000 N/A*

[0.000 - par. 22-88 | Angiv trykket Hwin,hvilket svarer
N/A] til Hastighed ved No Flow i
reference-/feedbackenhederne.

Se 0gsa 22-82 Beregning af arbejdspkt punkt D.

22-88 Tryk ved nominel hast.

Range: Funktion:
999999.999 [par. 22-87 - Angiv den vaerdi, der svarer
N/A* 999999.999 N/A] til tryk ved nominel hast. i

reference-/feedback-
enheder. Denne vaerdi kan
defineres ved hjeelp af

pumpens datablad.

22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN]

Range: Funktion:

300. [0 - par. [ Oplesning 1 O/MIN.

RPM* 22-85 Her skal angives den hastighed i O/MIN,
RPM] som motoren kegrer med, nar der opnas et

flow pa nul og et minimumtryk pa Hwmin.

Derudover kan hastigheden i Hz ogsa
angives i 22-84 Hast. v. No Flow [Hz]. Hvis
det er blevet besluttet at anvende O/MIN i
0-02 Motorhastighedsenhed, ber 22-85 Hast.
ved designpkt [O/MIN] ogsa anvendes.
Denne vaerdi bestemmes ved at lukke
ventilerne og reducere hastigheden, indtil
der opnas et minimumtryk pa Hwin.

Se 0gsa 22-82 Beregning af arbejdspkt punkt C.

22-90 Flow ved nom. hast.

Range: Funktion:
0.000 N/A*

[0.000 -
999999.999 N/A]

Angiver den veerdi, der svarer
til Flow ved nom. hast. Denne
veerdi kan defineres ved hjzelp
af pumpens datablad.

6.2.9 23-0* Tidsst. handl.

Brug Tidsst. handl. i forbindelse med handlinger, der skal
udferes dagligt eller ugentligt, f.eks. forskellige referencer
for arbejdsdage/fridage. Der kan programmeres op til 10
tidsindstillede handlinger i frekvensomformeren. Det
tidsindstillede handlingsnummer valges pa listen, nar
parametergruppe 23-0* indtastes pa LCP'et. Hvis

23-00 TANDT-tid — 23-04 Haendelse henvises der til det
valgte nummer for Tidsstyrede handlinger. Hver enkelt
tidsindstillet handling er opdelt i TANDT-tid og SLUKKET-
tid, hvorunder to forskellige handlinger kan udferes.

Urstyringen (parametergruppe 0-7* Ur-indst.) i tidsstyrede
handlinger kan tilsidesaettes med parametrene under Auto.
tidsst. handl. (tidsstyret), Tidsst. handl. deakt., Konst. deakt.
handl. eller Konst. akt. handl., som findes i T-08 Timed
Actions Mode eller ved at pafgre kommandoer pd de
digitale indgange ([68] Tidsst. handl. deakt., [69] Handl.
konst. DEAKT. eller [70] Handl. konst. AKTIV) i parameter-
gruppe 5-1* Digitale indgange.
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Displaylinjerne 2 og 3 i LCP'et viser status for de
tidsstyrede handlinger (0-23 Displaylinje 2, stor og

0-24 Displaylinje 3, stor, indstilling [1643] Status for tidsst.
hand|.[1243] Status for tidsst. handl.).

BEMARK!

Denne tilstand kan kun eendres via de digitale indgange,
hvis T-08 Timed Actions Mode indstilles til [0] Auto. tidsst.
handl.

Hvis der péferes samtidige kommandoer til de digitale
indgange for Konstant DEAKTIV og Konstant AKTIV, sendres
tilstanden for tidsstyrede handlinger til Automatisk
tidsstyrede handlinger, og de to kommandoer ignoreres.
Hvis 0-70 Indst. dato og tid ikke indstilles, eller frekvensom-
formeren indstilles til HAND eller OFF (f.eks. via LCP'et),
@ndres tilstanden for tidsstyrede handlinger til Tidsstyrede
handlinger deaktiveret.

De tidsstyrede handlinger har hgjere prioritet end de
samme handlinger/kommandoer, som aktiveres af de
digitale indgange eller af en Smart Logic Controller.

De handlinger, der er programmeret i tidsstyrede
handlinger, kombineres med tilsvarende handlinger fra
digitale indgange, styreord via en bus og Smart Logic
Controller i henhold til de kombinationsregler, der er
indstillet i parametergruppen 8-5*, Digital/bus.

BEMARK!

Uret (parametergruppe 0-7*) skal vaere indstillet korrekt, for
at tidsindstillede handlinger fungerer korrekt.

BEMARK!

Nar der monteres et analogt I/O MCB 109-optionskort,
medfelger et reservebatteri til dato og tid.

BEMARK!

Det pc-baserede konfigurationsvaerktegj MCT 10 indeholder
en szerlig vejledning for let programmering af tidsstyrede
handlinger.

23-00 TANDT-tid

Array [10]

Range: Funktion:

ON/A*| [0-0 Indstiller TANDT-tiden for den tidsstyrede
N/A] handling.

BEMARK!

Frekvensomformeren er ikke udstyret
med reservebatteri til urfunktionen, og
indstillingerne for dato/tid nulstilles til
standardvaerdierne (2000-01-01 00:00)
efter en nedlukning, medmindre der er
monteret et realtidsurmodul med
reservebatteri. | 0-79 Urfejl er det muligt
at programmere en afgivelse af en
advarsel, i tilfeelde af at uret ikke er
indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

23-01 TANDT-handling

Arra [10]

Option: Funktion:

Veelger handlingen i TANDT-tiden. Se
13-52 SL styreenh.-handling for at fa
beskrivelser af mulighederne.

[0] * | DEAKTIVERET

[1]1 |Ingen handling

[2] |Veelg opseetn. 1

[3] | Veelg opseetn. 2

[4] |Veelg opseetn. 3

[5] |Veelg opseetn. 4

[10] | Veelg preset-ref. 0

[11] [ Veelg preset-ref. 1

Vealg preset-ref. 2

Velg preset-ref. 3

[14] | Veelg preset-ref. 4
[15] | Veelg preset-ref. 5
[16] | Veelg preset-ref. 6

Velg preset-ref. 7

1
1
1
1
1
1
[18] | Veelg rampe 1
1
1
1
]
]
]

[19] [ Veelg rampe 2
[22] | Ker

[23] | Ker bagleens
[24] | Stop

[26] | Dcstop

[27] | Frilgb

[28] | Fastfrys udgang

[29] | Starttimer O

[30] | Starttimer 1

[31] | Starttimer 2

[32] | Indst. dig. udg. A lav

[33] | Indst. dig. udg. B lav

[34] | Indst. dig. udg. C lav

[35] | Indst. dig. udg. D lav

[36] | Indst. dig. udg. E lav

20 MG.20.Y1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Danfott

Sadan programmeres frekvens...

VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

23-01 TANDT-handling

Arra [10]
Option:

Funktion:

Array [10]
Option:

Funktion:

23-03 SLUKKET-handling

[371 | Indst. dig. udg. F lav

[11] [ Veelg preset-ref. 1

[38] [ Indst. dig. udg. A hgj

[12] | Veelg preset-ref. 2

[39] | Indst. dig. udg. B hgj

[13] [ Veelg preset-ref. 3

[40] | Indst. dig. udg. C hgj

Veelg preset-ref. 4

[41] | Indst. dig. udg. D hgj

Veelg preset-ref. 5

[42] | Indst. dig. udg. E hgj

Veelg preset-ref. 6

[43] | Indst. dig. udg. F hgj

Velg preset-ref. 7

[60] | Nulstil teeller A

Veelg rampe 1

[61] | Nulstil teeller B

Veelg rampe 2

[70] | Starttimer 3

BEMARK!

For valgmuligheder [32] - [43], se ogsd parametergruppe
5-3*, Digitale udgange og 5-4*, Reler.

23-02 SLUKKET-tid

Array [10]
Range: Funktion:
ON/A*| [0-0 Indstiller SLUKKET-tid for den tidsstyrede
N/A] handling.
BEMARK!

Frekvensomformeren er ikke udstyret
med reservebatteri til urfunktionen, og
indstillingerne for dato/tid nulstilles til
standardveerdierne (2000-01-01 00:00)
efter en nedlukning, medmindre der er
monteret et realtidsurmodul med
reservebatteri. | 0-79 Urfejl er det muligt
at programmere en afgivelse af en
advarsel, i tilfeelde af at uret ikke er
indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

23-03 SLUKKET-handling

Array [10]

Funktion:
Veelg handlingen i SLUKKET-tiden. Se
13-52 SL styreenh.-handling for at fa
beskrivelser af mulighederne.

Option:

[0] * | DEAKTIVERET
[11 |Ingen handling

[2] |Veelg opseetn. 1

[3]1 |Veelg opseetn. 2

[4] |Veelg opseetn. 3

[5] |Veelg opseetn. 4

[10] | Veelg preset-ref. O

[71] | Starttimer 4 [23] | Ker baglaens
[72] | Starttimer 5 [24] | Stop
[73] | Starttimer 6 [26] | Dcstop
[74] | Starttimer 7 [27] | Frilgb
[28] | Fastfrys udgang

]
]
]
]
]
]
[22] | Ker
]
]
]
]
]
]

Starttimer 0

[30] | Starttimer 1

[31] | Starttimer 2

[32] | Indst. dig. udg. A lav
[33] | Indst. dig. udg. B lav
[34] | Indst. dig. udg. C lav
[35] | Indst. dig. udg. D lav
[36] | Indst. dig. udg. E lav
[37] | Indst. dig. udg. F lav
[38] | Indst. dig. udg. A hg;j
[39] | Indst. dig. udg. B hgj
[40] | Indst. dig. udg. C hgj
[41] | Indst. dig. udg. D hgj
[42] | Indst. dig. udg. E hgj

F hgj

Nulstil teeller A

Nulstil tzeller B

Starttimer 3

Starttimer 4

Starttimer 5

1
]
1
]
1
1
[43] [ Indst. dig. udg.
]
]
]
]
]
]

Starttimer 6

[74] | Starttimer 7
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23-04 Heendelse

Array [10]

Option: Funktion:
Veelg hvilke(n) dag(e) den tidsstyrede
handling skal gzelde for. Angiv arbejdsdage/
fridage i 0-81 Arbejdsdage, 0-82 Yderligere
arbejdsdage og 0-83 Yderligere fridage.

[0] * | Alle dage

[1]1 | Arbejdsdage

[2] | Fridage

[3] | Mandag

[4] |Tirsdag

[5] |Onsdag

[6] |Torsdag

[7]1 | Fredag

[8] |Lerdag

[9] |Sendag

6.2.10 Vandapplikationsfunktioner, 29-**

Denne gruppe indeholder parametre, der anvendes til at
overvage vand-/spildevandsapplikationer.

29-00 Aktiv. rorfyldn.

Option: Funktion:

29-01 Rerfyldningshastighed [O/MIN]

Range: Funktion:

Starrelsesrelateret* | [par. 4-11 - par. 4-13 O/MIN] |

29-02 Rerfyldningshastighed [Hz]

Range: Funktion:
| [par. 412 - par. 414 Hz |

Sterrelsesrelateret*

29-03 Rerfyldningstidspunkt

Range: Funktion:
Range: Funktion:
0,001 Proces- | [0,001 - Specificerer fyldningshastigheden
styreenhed* 999999,999 i enheder/sekunder vha. PI-
Processty- regulering.
reenhed] Fyldningshastighedsenheder er

feedbackenheder/sekunder.
Denne funktion anvendes til
opfyldning af vertikale
rersystemer, men vil veere aktiv,
nar fyldningstiden er udlgbet,
under alle omstaendigheder indtil
rorfyldningsseetpunktet, der er
indstillet i , nas.

29-05 Fyldt seetpunkt

Range: Funktion:

0,000 Proces- [-999999,999 - Specificerer det fyldte

styreenhed* 999999,999 saetpunkt, ved hvilken
Processty- funktionen Rerfyldning vil
reenhed] veere deaktiveret, og PID-

styreenheden overtager
styringen. Denne funktion
kan anvendes til bade
horisontale og vertikale

rgrsystemer.
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6.3 Parameteroptioner

6.3.1 Fabriksindstillinger

/Andringer under drift:
"SAND" betyder, at parameteren kan andres, mens frekvensomformeren er i drift, og "FALSK" betyder, at den skal standses,
for sendringen kan foretages.

4-opsaetning:

"Alle opsaetninger": parameteren kan indstilles individuelt for hver af de fire opsaetninger, dvs. at en enkelt parameter kan
have fire forskellige dataveerdier.

"1 opsaetning": Dataveerdien vil veere den samme i alle opsaetninger.

SR:
Starrelsesrelateret

Finder ikke anvendelse:
Der findes ingen standardvzerdi.

Konverteringsindeks:
Tallet refererer til et konverteringstal, som skal anvendes, ndr der skrives eller leses med en frekvensomformer.

Konv.- | 100 75 74 | 70 67 6 5 4 3 2 1 -1 -2 -3 -4 -5 -6
indeks
Konver-| 1 [3600000(3600| 60 | 1/60 | 100000 | 10000 [ 10000 1000 [ 100 | 10 0,1 | 0,01 {0,001 | 0,000 |0,00001]0,00000
terings- 0 0 1 1
faktor
Datatype Beskrivelse Type
2 Heltal 8 Int8
3 Heltal 16 Int16
4 Heltal 32 Int32
5 Uden fortegn 8 Uint8
6 Uden fortegn 16 Uint16
7 Uden fortegn 32 Uint32
9 Synlig streng VisStr
33 Normaliseret veerdi, 2 byte N2
35 Bitsekvens med 16 booleske variabler V2
54 Tidsforskel u. dato TimD
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6.3.2 Betjening/display 0-**

Par.- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun FC | Andri | Konv [ Type
Nr. # 302 ng er-

under | terin

drift |gsind

eks
0-0* Basisindstillinger
0-01 |Sprog [0] Engelsk 1 opseetning SAND - Uint8
0-02 [Motorhastighedsenhed [0] O/MIN 2 opsaetninger FALSK - Uint8
0-03 [Regionale indstillinger [0] International 2 opsaetninger FALSK - Uint8
0-04 | Driftstilstand ved start [0] Genoptag Alle opsaetninger SAND - Uint8
0-05 | Lokalfunktionsenhed [0] Som motorhastighedsenhed 2 opseetninger FALSK - Uint8
0-1* Driftsopsaetning
0-10 [Aktiv opseetning [1] Opseetning 1 1 opseetning SAND - Uint8
0-11 [Programmeringsopsatning [9] Aktiv opsaetning Alle opsaetninger SAND - Uint8
0-12 [Denne opsatning knyttet til [0] Ikke knyttet til Alle opsaetninger FALSK - Uint8
Udlaesning: Sammenkaedede

0-13 [opseetninger 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK Uint16
0-14 [Udleesning:prog. opsaetninger/kanal 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND Int32
0-2* LCP-display
0-20 (Displaylinje 1,1, lille 1601 Alle opsaetninger SAND - Uint16
0-21 [Displaylinje 1,2, lille 1662 Alle opsaetninger SAND - Uint16
0-22 ([Displaylinje 1,3, lille 1614 Alle opsaetninger SAND - Uint16
0-23 |Displaylinje 2, stor 1613 Alle opsaetninger SAND - Uint16
0-24 |Displaylinje 3, stor 1652 Alle opsaetninger SAND - Uint16
0-25 [Min personlige menu Udtryksgraense 1 opsaetning SAND 0 Uint16
0-3* Tilpasset LCP-udlaesning
0-30 |[Enhed for tilpasset udlaesning [11 % Alle opsaetninger SAND - Uint8
0-31 [Tilpasset udleesning minimumvaerdi Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND | -2 Int32
0-32 [ Maksimumveerdi for tilpasset udlaesning [ 100,00 TilpassetUdlaesningEnhed | Alle opsaetninger SAND | -2 Int32
0-37 [Displaytekst 1 0 finder ikke anvendelse 1 opsaetning SAND VisStr[25]
0-38 | Displaytekst 2 0 finder ikke anvendelse 1 opseetning SAND VisStr[25]
0-39 |Displaytekst 3 0 finder ikke anvendelse 1 opseetning SAND VisStr[25]
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Par.- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsatning Kun FC | Andring | Konver- Type
Nr. # 302 under terings-
drift indeks
0-4* LCP-tastatur
0-40 |[Hand on]-tasten pa LCP [1] Aktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
0-41 | [Off]-tast pa LCP [1] Aktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
0-42 | [Auto on]-tast pa LCP [1] Aktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
0-43 | [Reset]-tast pa LCP [1] Aktiveret Alle opseetninger SAND - Uint8
0-44 | [Off/Reset]-tast pa LCP [1] Aktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
0-45 | [Drive Bypass]-tast pa LCP [1] Aktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
0-5* Kopier/gem
0-50 | LCP-kopi [0] Ingen kopi Alle opsatninger FALSK - Uint8
0-51 | Opsaetningskopi [0] Ingen kopi Alle opsatninger FALSK - Uint8
0-6* Adgangskode
100 finder ikke
0-60 |Hovedmenu-adgangskode anvendelse 1 opsaetning SAND 0 Uint16
Adgang til hovedmenu u/
0-61 |adgangskode [0] Fuld adgang 1 opsaetning SAND - Uint8
Personlig menu- 200 finder ikke
0-65 |adgangskode anvendelse 1 opsaetning SAND 0 Uint16
0-7* Urindstillinger
0-70 |dato og tid Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 0 TidspunktPaDagnet
0-71 |Datoformat (o1 AAAA-MM-DD 1 opsatning SAND - Uints
0-72 | Tidsformat [0] 24 h 1 opsatning SAND - Uint8
0-74 |Sommertid [0] Deaktiveret 1 opsaetning SAND - Uint8
0-76 |Sommertid start Udtryksgraense 1 opsaetning SAND 0 TidspunktPaDggnet
0-77 |Sommertid slut Udtryksgraense 1 opsaetning SAND 0 TidspunktPaDggnet
0-79 | Urfejl nul 1 opsaetning SAND - Uint8
0-81 |Arbejdsdage nul 1 opseetning SAND - Uint8
0-82 | Yderligere arbejdsdage Udtryksgraense 1 opseetning SAND 0 TidspunktPaDggnet
0-83 | Yderligere fridage Udtryksgraense 1 opseetning SAND 0 TidspunktPaDggnet
0-89 |[Dato- og tidsudlaesning 0 finder ikke anvendelse| Alle opsatninger SAND 0 VisStr[25]
Adgang til personlig
0-66 [menu u/ adgangskode [0] Fuld adgang 1 opseetning SAND - Uint8
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6.3.3 Belastning/motor 1-**

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsatning Andring Konver- Type
Nr. # under drift | teringsindeks

1-0* Generelle indstillinger

1-00 Konfigurationstilstand nul Alle opsaetninger SAND - Uint8
1-01 Motorstyreprincip nul Alle opsaetninger FALSK - Uint8
1-03 Momentkarakteristikker [3] Auto-energioptim. VT Alle opsaetninger SAND - Uint8
1-1* Motorvalg

1-10 |Motorkonstruktion | [0] Asynkron Alle opsaetninger FALSK - Uint8
1-2* Motordata

1-20 Motoreffekt [kW] Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK 1 Uint32
1-21 Motoreffekt [hk] Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK -2 Uint32
1-22 Motorspaending Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
1-23 Motorfrekvens Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
1-24 Motorstrem Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK -2 Uint32
1-25 Motorens nominelle hastighed Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK 67 Uint16
1-28 Kontrol af motorens omdrejningsretning [0] Deaktiveret Alle opsaetninger FALSK - Uint8
1-29 Automatisk motortilpasning (AMA) [0] Deaktiveret Alle opsaetninger FALSK - Uint8
1-3* Avancerede motordata

1-30 Statormodstand (Rs) Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK -4 Uint32
1-31 Rotormodstand (Rr) Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK -4 Uint32
1-35 Hovedreaktans (Xh) Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK -4 Uint32
1-36 Jerntabsmodstand (Rfe) Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK -3 Uint32
1-39 Motorpoler Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK 0 Uint8
1-5* Belastningsuafheaengig indstilling

1-50 Motormagnetisering ved stilstand 100 % Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
1-51 Min. hastighed ved normal magnetisering [O/MIN] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
1-52 Min. hastighed ved normal magnetisering [Hz] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
1-6* Belastningsafhangig indstilling

1-60 Belastningskompensering ved lav hastighed 100 % Alle opsaetninger SAND 0 Int16
1-61 Belastningskompensering ved hgj hastighed 100 % Alle opsaetninger SAND 0 Int16
1-62 Slipkompensering 0 % Alle opsaetninger SAND 0 Int16
1-63 Slipkompenseringstidskonstant Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -2 Uint16
1-64 Resonansdaempning 100 % Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
1-65 Resonansdaempningstidskonstant 5 ms Alle opsaetninger SAND -3 Uint8
1-7* Startjusteringer

1-71 Startforsinkelse 0,0 s Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
1-73 Indkobling pa roterende motor [0] Deaktiveret Alle opsaetninger FALSK - Uint8
1-74 Starthastighed [O/MIN] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
1-75 Starthastighed [Hz] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
1-76 Startstrom 0,00 A Alle opsaetninger SAND -2 Uint32
1-8* Stopjusteringer

1-80 Funktion ved stop [0] Frilob Alle opsaetninger SAND - Uint8
1-81 Minimumbhastighed for funktion ved stop [O/MIN] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
1-82 Minimumbhastighed for funktion ved stop [Hz] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
1-86 Triphastighed lav [O/MIN] 0 O/MIN Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
1-87 Triphastighed lav [Hz] 0 Hz Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
1-9* Motortemperatur

1-90 Termisk motorbeskyttelse [4] ETR-trip 1 Alle opsaetninger SAND - Uint8
1-91 Ekstern motorventilator [0] Nej Alle opsaetninger SAND - Uint16
1-93 Termistorkilde [0] Ingen Alle opsaetninger SAND - Uint8
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6.3.4 Bremser 2-**

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # under drift terings-
indeks

2-0* DC-bremse
Alle

2-00 | DC-holde-/forvarmningsstrom 50 % opsaetninger SAND 0 Uint8
Alle

2-01 DC-bremsestrgm 50 % opsatninger SAND 0 Uint16
Alle

2-02 | DC-bremsetid 10,0 s opsaetninger SAND -1 Uint16
Alle

2-03 | DC-bremseindkoblingshastighed [O/MIN] Udtryksgraense opsaetninger SAND 67 Uint16
Alle

2-04 | DC-bremseindkoblingshastighed [Hz] Udtryksgraense opsaetninger SAND -1 Uint16

2-1* Bremseenergifunktion
Alle

2-10 Bremsefunktion [0] Deaktiveret opsaetninger SAND - Uint8
Alle

2-11  |Bremsemodstand (ohm) Udtryksgraense opsaetninger SAND 0 Uint16
Alle

2-12 | Bremseeffektgraense (kW) Udtryksgraense opsaetninger SAND 0 Uint32
Alle

2-13 | Bremseeffektovervagning [0] Deaktiveret opsaetninger SAND - Uint8
Alle

2-15 Bremsekontrol [0] Deaktiveret opsaetninger SAND - Uint8
Alle

2-16 | AC-bremsemaks. stram 100,0 % opseatninger SAND -1 Uint32
Alle

2-17 | Overspaendingsstyring [2] Aktiveret opsatninger SAND - Uint8
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6.3.5 Reference/ramper 3-**

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type

Nr. # under drift terings-

indeks

3-0* Referencegraenser
Alle

3-02 | Minimumreference Udtryksgraense opsaetninger SAND -3 Int32
Alle

3-03 | Maksimumreference Udtryksgraense opsaetninger SAND -3 Int32
Alle

3-04 |Referencefunktion [0] Sum opsatninger SAND - Uint8

3-1* Referencer
Alle

3-10 | Preset-reference 0,00 % opsatninger SAND -2 Int16
Alle

3-11  |Jog-hastighed [Hz] Udtryksgraense opsaetninger SAND -1 Uint16
Alle

3-13 Referencested [0] Kaedet til hand/auto opseatninger SAND - Uint8
Alle

3-14  |Preset relativ reference 0,00 % opsaetninger SAND -2 Int32
Alle

3-15 | Reference 1-kilde [1] Analog indgang 53 opsaetninger SAND - Uint8
Alle

3-16 | Reference 2-kilde [0] Ingen funktion opsaetninger SAND - Uint8
Alle

3-17 Reference 3-kilde [0] Ingen funktion opsaetninger SAND - Uint8
Alle

3-19  |Jog-hastighed [O/MIN] Udtryksgraense opsaetninger SAND 67 Uint16

3-4* Rampe 1
Alle

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid Udtryksgraense opsaetninger SAND -2 Uint32
Alle

3-42  |Rampe 1, rampe-ned-tid Udtryksgraense opsaetninger SAND -2 Uint32

3-5* Rampe 2
Alle

3-51 Rampe 2, rampe-op-tid Udtryksgraense opsaetninger SAND -2 Uint32
Alle

3-52  |Rampe 2, rampe-ned-tid Udtryksgraense opsatninger SAND -2 Uint32

3-8* Andre ramper
Alle

3-80 |Jog-rampetid Udtryksgraense opsaetninger SAND -2 Uint32

3-81 Hurtigt stop rampetid Udtryksgraense 2 opseetninger SAND -2 Uint32
Alle

3-84 |Indledende rampetid 0,00 s opsaetninger SAND -2 Uint16
Alle

3-85 | Kontroller ventilrampetid 0,00 s opsaetninger SAND -2 Uint16

Kontroller sluthastighed for ventilrampe [O/ Alle

3-86 | MIN] Udtryksgraense opsatninger SAND 67 vint16
Alle

3-87 | Kontrolventilrampesluthast. [Hz] Udtryksgraense opsaetninger SAND -1 Uint16
Alle

3-88 |Endelig rampetid 0,00 s opsaetninger SAND -2 Uint16
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type

Nr. # under drift terings-

indeks

3-9* Digitalt potentiometer
Alle

3-90 |Trinstarrelse 0,10 % opsaetninger SAND -2 Uint16
Alle

3-91 |Rampetid 1,00 s opsatninger SAND -2 Uint32
Alle

3-92 | Effektretablering [0] Deaktiveret opsatninger SAND - Uint8
Alle

3-93 | Maksimumgraense 100 % opsaetninger SAND 0 Int16
Alle

3-94 [Minimumgraense 0 % opseaetninger SAND 0 Int16
Alle

3-95 |Rampeforsinkelse Udtryksgraense opsaetninger SAND -3 TimD
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6.3.6 Graenser/advarsler 4-**

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # under drift terings-
indeks
4-1* Motorgraenser
Alle
4-10 | Motorhastighedsretning [0] Med uret opsaetninger FALSK - Uint8
Alle
4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN] Udtryksgreense opsatninger SAND 67 Uint16
Alle
4-12 [ Motorhastighed, lav graense [Hz] Udtryksgraense opsaetninger SAND -1 Uint16
Alle
4-13 | Motorhastighed, hgj greense [O/MIN] Udtryksgraense opsaetninger SAND 67 Uint16
Alle
4-14 | Motorhastighed, hgj greense [Hz] Udtryksgraense opsaetninger SAND -1 Uint16
Alle
4-16 | Momentgreaense for motordrift 110,0 % opsaetninger SAND -1 Uint16
Alle
4-17 | Momentgraense for generatordrift 100,0 % opsaetninger SAND -1 Uint16
Alle
4-18 |Stremgraense Udtryksgraense opsaetninger SAND -1 Uint32
Alle
4-19 | Maks. udgangsfrekvens Udtryksgraense opsaetninger FALSK -1 Uint16
4-5* Justerings- advarsler
Alle
4-50 | Advarsel, stroam lav 0,00 A opseatninger SAND -2 Uint32
Alle
4-51 Advarsel, stroam hgj ImaksVLT (P1637) opseatninger SAND -2 Uint32
Alle
4-52 | Advarsel, hastighed lav 0 O/MIN opsaetninger SAND 67 Uint16
udgangHastighedHgjGraense Alle
4-53 | Advarsel, hastighed hgj (P413) opsatninger SAND 67 uint16
-999999,999 finder ikke Alle
4-54 | Advarsel, reference lav anvendelse opsaetninger SAND -3 Int32
999999,999 finder ikke Alle
4-55 |Advarsel, reference hgj anvendelse opsaetninger SAND -3 Int32
-999999,999 ReferenceFeed- Alle
4-56 | Advarsel, feedback lav backEnhed opsaetninger SAND -3 Int32
999999,999 ReferenceFeed- Alle
4-57 |Advarsel, feedback hgj backEnhed opsatninger SAND -3 Int32
Alle
4-58 | Manglende motorfasefunktion [11 On opsatninger SAND - Uint8
4-6* Hastighedsbypass
Alle
4-60 |Bypass-hastighed fra [O/MIN] Udtryksgraense opsaetninger SAND 67 Uint16
Alle
4-61 Bypass-hastighed fra [Hz] Udtryksgraense opsatninger SAND -1 Uint16
Alle
4-62 | Bypass-hastighed til [O/MIN] Udtryksgreense opsatninger SAND 67 Uint16
Alle
4-63 | Bypass-hastighed til [Hz] Udtryksgraense opsaetninger SAND -1 Uint16
Alle
4-64 | Halvautomatisk bypass-opsatning [0] Deaktiveret opsaetninger FALSK - Uint8
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6.3.7 Digital ind-/udgang 5-**

Par.- Nr. | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring Konver- Type
# under drift | terings-
indeks
5-0* Digital I/O-tilstand
5-00 Digital 1/0-tilstand [0] PNP - Aktiv ved 24 V Alle opsaetninger FALSK - Uint8
5-01 Klemme 27-tilstand [0] Indgang Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-02 Klemme 29-tilstand [0] Indgang Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-1* Digitale indgange
5-10 Klemme 18, digital indgang [8] Start Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-1 Klemme 19, digital indgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-12 Klemme 27, digital indgang nul Alle opseetninger SAND - Uint8
5-13 Klemme 29, digital indgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-14 Klemme 32, digital indgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-15 Klemme 33, digital indgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-16 Klemme X30/2, digital indgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-17 Klemme X30/3, digital indgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-18 Klemme X30/4, digital indgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-3* Digitale udgange
5-30 Klemme 27, digital udgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-31 Klemme 29, digital udgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
Term X30/6 digital udgang (MCB
5-32 101) [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
Klem X30/7 digital udgang (MCB
5-33 101) [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-4* Releeer
5-40 Funktionsrelze nul Alle opseetninger SAND - Uint8
5-41 Aktiv-forsinkelse, relae 0,01 s Alle opseetninger SAND -2 Uint16
5-42 afbrydelsesforsinkelse, relee 0,01 s Alle opsatninger SAND -2 Uint16
5-5* Pulsindgang
5-50 Klemme 29, lav frekvens 100 Hz Alle opsaetninger SAND Uint32
5-51 Klemme 29, hgj frekvens 100 Hz Alle opsaetninger SAND Uint32
0,000 finder ikke
5-52 Klemme 29 lav ref/feedback vaerdi anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32
100,000 finder ikke
5-53 Klemme 29 hgj ref./feedback veerdi anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32
5-54 Pulsfiltertidskonstant #29 100 ms Alle opseetninger FALSK -3 Uint16
5-55 Klemme 33, lav frekvens 100 Hz Alle opsaetninger SAND Uint32
5-56 Klemme 33, hgj frekvens 100 Hz Alle opsaetninger SAND Uint32
Klemme 33, lav reference/feedback 0,000 finder ikke
5-57 veerdi anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32
100,000 finder ikke
5-58 Klemme 33 hgj ref/feedback veerdi anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32
5-59 Pulsfiltertidskonstant #33 100 ms Alle opsaetninger FALSK -3 Uint16
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Par.- Nr. | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring Konver- Type
# under drift | terings-
indeks
5-6* Pulsudgang
5-60 Klemme 27, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-62 Pulsudgang, maks. frekvens #27 5000 Hz Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-65 Pulsudgang, maks. frekvens #29 5000 Hz Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
5-66 Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
5-68 Pulsudgang, maks. frekvens #X30/6 5000 Hz Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
5-9* Busstyret
5-90 Digital & relaebusstyring 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
5-93 Pulsudgang #27 busstyring 0,00 % Alle opsaetninger SAND -2 N2
Pulsudgang #27 timeout forudind-
5-94 stillet 0,00 % 1 opsaetning SAND -2 vint16
5-95 Pulsudgang #29 busstyring 0,00 % Alle opsaetninger SAND -2 N2
Pulsudgang #29 timeout forudind-
5-96 stillet 0,00 % 1 opsaetning SAND -2 vint16
5-97 Pulsudgang #X30/6 busstyring 0,00 % Alle opsaetninger SAND -2 N2
Pulsudgang #X30/6 timeout
5-98 forudindstillet 0,00 % 1 opsaetning SAND -2 vint16
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6.3.8 Analog ind-/udgang 6-**

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring | Konver- Type
Nr. # under drift | terings-
indeks

6-0* Analog I/O-tilstand

6-00 Live zero, timeout-periode 10s Alle opseetninger SAND 0 Uint8
6-01 Live zero, timeoutfunktion [0] Deaktiveret Alle opseaetninger SAND - Uint8
6-1* Analog indgang 53

6-10 Klemme 53, lav spaending 0,07 V Alle opsaetninger SAND -2 Int16
6-11 Klemme 53, hgj speending 10,00 V Alle opsaetninger SAND -2 Int16
6-12 Klemme 53 understrom 4,00 mA Alle opsaetninger SAND -5 Int16
6-13 Klemme 53 hgj strom 20,00 mA Alle opsaetninger SAND -5 Int16
6-14 Klemme 53, lav ref./feedback veerdi 0,000 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32
6-15 Klemme 53, hgj ref./feedback veerdi Udtryksgraense Alle opsatninger SAND -3 Int32
6-16 Klemme 53, filtertidskonstant 0,001 s Alle opsaetninger SAND -3 Uint16
6-17 Klemme 53, Live zero [1] Aktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
6-2* Analog indgang 54

6-20 Klemme 54, lav spaending 0,07 V Alle opsaetninger SAND -2 Int16
6-21 Klemme 54, hgj speending 10,00 V Alle opsaetninger SAND -2 Int16
6-22 Klemme 54 understram 4,00 mA Alle opsaetninger SAND -5 Int16
6-23 Klemme 54 hgj stram 20,00 mA Alle opsaetninger SAND -5 Int16
6-24 Klemme 54, lav ref./feedback veerdi 0,000 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32
6-25 Klemme 54, hgj ref./feedback veerdi 100,000 finder ikke anvendelse Alle opsatninger SAND -3 Int32
6-26 Klemme 54, filtertidskonstant 0,001 s Alle opsatninger SAND -3 Uint16
6-27 Klemme 54, Live zero [1] Aktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
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Par- [Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring | Konver- Type
Nr. # under terings-
drift indeks
6-3* Analog indgang X30/11
6-30 Klemme X30/11, lav spaending 0,07V Alle opsaetninger SAND -2 Int16
6-31 Klemme X30/11, hgj spaending 10,00 V Alle opsatninger SAND -2 Int16
6-34 | Klemme X30/11 lav ref./feedback veerdi 0,000 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32
6-35 Klemme X30/11 Hgj ref./feedback veerdi | 100,000 finder ikke anvendelse | Alle opseetninger SAND -3 Int32
6-36 Klemme X30/11, filtertidskonstant 0,001 s Alle opsatninger SAND -3 Uint16
6-37 Klemme X30/11, Live zero [1] Aktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
6-4* Analog indgang X30/12
6-40 Klemme X30/12, lav spaending 0,07 V Alle opsatninger SAND -2 Int16
6-41 Klemme X30/12, hgj spaending 10,00 V Alle opsatninger SAND -2 Int16
6-44 Klemme X30/12, Lav ref./feedback vaerdi 0,000 finder ikke anvendelse Alle opsatninger SAND -3 Int32
6-45 Klemme X30/12 hgj ref./feedback vaerdi | 100,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND -3 Int32
6-46 Klemme X30/12, filtertidskonstant 0,001 s Alle opsatninger SAND -3 Uint16
6-47 Klemme X30/12, Live zero [1] Aktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
6-5* Analog udgang 42
6-50 Klemme 42, udgang [100] Udgangsfrekvens 0-100 Alle opsaetninger SAND - Uint8
6-51 Klemme 42, udgang minimumskalering 0,00 % Alle opsaetninger SAND -2 Int16
Klemme 42, udgang maksimumska-
6-52 lering 100,00 % Alle opsatninger SAND -2 Int16
6-53 Klemme 42, udgangsbusstyring 0,00 % Alle opsatninger SAND -2 N2
6-54 Klemme 42, Preset for udgangs-timeout 0,00 % 1 opseetning SAND -2 Uint16
6-6* Analog udgang X30/8
6-60 Klemme X30/8, udgang [0] Ingen funktion Alle opsatninger SAND - Uint8
6-61 Klemme X30/8 Min. skal. 0,00 % Alle opsaetninger SAND -2 Int16
6-62 Klemme X30/8, maks. skal. 100,00 % Alle opsaetninger SAND -2 Int16
6-63 Klemme X30/8, Udgangsbusstyring 0,00 % Alle opsatninger SAND -2 N2
Klemme X30/8, Preset for udgangs-
6-64 timeout 0,00 % 1 opsaetning SAND -2 Uint16
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6.3.9 Komm. og optioner 8-**

Par.- Nr. | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring under | Konver- Type
# drift terings-
indeks

8-0* Generelle indstillinger
8-01 Styrested nul Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-02 Styrekilde nul Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-03 Styre-timeout-tid Udtryksgraense 1 opsaetning SAND -1 Uint32
8-04 Styretimeoutfunktion [0] Deaktiveret 1 opsaetning SAND - Uint8
8-05 Slut pd timeout-funktion [1] Genoptag opsaetning 1 opsaetning SAND - Uint8
8-06 Nulstil styre-timeout [0] Nulstil ikke Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-07 Diagnoseudlgser [0] Deaktiveret 2 opsaetninger SAND - Uint8
8-1* Styreindstillinger
8-10 Styreprofil [0] FC-profil Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-13 Konfigurerbart statusord STW [1] Profilstandard Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-14 Konfigurerbart styreord CTW [1] Profilstandard Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-3* Portindstillinger for frekvensomformer
8-30 Protokol nul 1 opsaetning SAND - Uint8
8-31 Adresse Udtryksgraense 1 opsaetning SAND 0 Uint8
8-32 Baud-hastighed nul 1 opsaetning SAND - Uint8
8-33 Paritet/stop-bits nul 1 opseetning SAND - Uint8
8-35 Minimum svarforsinkelse Udtryksgraense 1 opsaetning SAND -3 Uint16
8-36 Maks. svartidsforsinkelse Udtryksgraense 1 opsaetning SAND -3 Uint16
8-37 Maks. forsinkelse mellem tegn Udtryksgraense 1 opsaetning SAND -5 Uint16
8-4* FC MC-protokolsaet
8-40 Valg af telegram [1] Standardtelegram 1 2 opseetninger SAND - Uint8
8-5* Digital/bus
8-50 Veelg frilob [3] Logisk ELLER Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-52 Veelg DC-bremse [3] Logisk ELLER Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-53 Veelg start [3] Logisk ELLER Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-54 Veelg reversering nul Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-55 Veelg opsaetning [3] Logisk ELLER Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-56 Veelg preset-reference [3] Logisk ELLER Alle opsaetninger SAND - Uint8
8-7* BACnet
8-70 BACnet-enhedsforekomst 1 finder ikke anvendelse 1 opsaetning SAND 0 Uint32
8-72 MS/TP maks. mastere 127 finder ikke anvendelse 1 opsaetning SAND 0 Uint8
8-73 MS/TP maks. info.-rammer 1 finder ikke anvendelse 1 opsaetning SAND 0 Uint16
8-74 "l-am" -tjeneste [0] send ved opstart 1 opsaetning SAND - Uint8
8-75 Initialisering adgangskode Udtryksgraense 1 opsaetning SAND 0 VisStr[20]
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Par.- Nr. | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver Type
# under drift -

teringsi

ndeks
8-8* FC-portdiagnose
8-80 Busmeddelelsestaeller 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
8-81 Busfejltaeller 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
8-82 Modt. slavemeddelelse 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
8-83 Slavefejltzeller 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
8-9* Bus-jog/feedback
8-90 Bus jog 1 hastighed 100 O/MIN Alle opsatninger SAND 67 Uint16
8-91 Bus jog 2 hastighed 200 O/MIN Alle opsatninger SAND 67 Uint16
8-94 Busfeedback 1 0 finder ikke anvendelse 1 opsaetning SAND N2
8-95 Busfeedback 2 0 finder ikke anvendelse 1 opsaetning SAND N2
8-96 Busfeedback 3 0 finder ikke anvendelse 1 opsaetning SAND N2
106 MG.20.Y1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss




Danfott

Sadan programmeres frekvens...

VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

6.3.10 Profibus 9-**
Par.- Nr. | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring Konver- Type
# under drift | terings-
indeks
9-00 Seetpunkt 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
9-07 Faktisk veerdi 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
9-15 PCD-skrivekonfiguration Udtryksgraense 2 opsaetninger SAND - Uint16
9-16 PCD-laesekonfiguration Udtryksgreense 2 opsatninger SAND - Uint16
9-18 Knudeadresse 126 finder ikke anvendelse 1 opseetning SAND 0 Uint8
9-22 Valg af telegram [108] PPO 8 1 opsaetning SAND - Uint8
9-23 Parametre til signaler 0 Alle opsaetninger SAND - Uint16
9-27 Parameterredigering [1] Aktiveret 2 opseetninger FALSK - Uint16
9-28 Processtyring [1] Aktiver cyklisk master 2 opsaetninger FALSK - Uint8
9-44 Fejlmeddelelsestaeller 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
9-45 Fejlkode 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
9-47 Fejlnummer 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
9-52 Fejltilstandsteeller 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
9-53 Profibus advarselsord 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 V2
[255] Ingen baud-hastighed
9-63 Faktisk baud-hastighed fundet Alle opsaetninger SAND - Uint8
9-64 Apparatidentifikation 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
9-65 Profilnummer 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 OctStr([2]
9-67 Styreord 1 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 V2
9-68 Statusord 1 0 finder ikke anvendelse Alle opseetninger SAND 0 V2
9-71 Profibus, gem dataveerdier [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
9-72 ProfibusApparatNulstilling [0] Ingen handling 1 opseetning FALSK - Uint8
9-80 Definerede parametre (1) 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
9-81 Definerede parametre (2) 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
9-82 Definerede parametre (3) 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
9-83 Definerede parametre (4) 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
9-84 Definerede parametre (5) 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
9-90 /Andrede parametre (1) 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
9-91 /Andrede parametre (2) 0 finder ikke anvendelse Alle opseetninger FALSK 0 Uint16
9-92 /Andrede parametre (3) 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
9-93 /Andrede parametre (4) 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
9-94 /Andrede parametre (5) 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
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6.3.11 CAN-Fieldbus 10-**

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring Konver- Type
Nr. # under drift terings-
indeks

10-0% Faelles indstillinger
10-00 | CAN-protokol nul 2 opseetninger FALSK - Uint8
10-01 [Valg af baud-hastighed nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
10-02 [MACID Udtryksgraense 2 opsaetninger SAND 0 Uint8
10-05 [Udlzesning af sendefejlteeller 0 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND 0 Uint8
10-06 [Udlzesning af fejltaeller for modtagelse | O finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND 0 Uint8
10-07 |Udlaesning af busafbrydelsesteeller 0 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 |Procesdatatypevalg nul Alle opsatninger SAND - Uint8
10-11 | Skrivning af procesdatakonf. Udtryksgraense 2 opsatninger SAND - Uint16
10-12 |Leesning af procesdatakonf. Udtryksgraense 2 opsatninger SAND - Uint16
10-13 | Advarselsparameter 0 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
10-14 |Netreference [0] Deaktiveret 2 opsatninger SAND - Uint8
10-15 | Netstyring [0] Deaktiveret 2 opseetninger SAND - Uint8
10-2* COS-filtre
10-20 | COS-filter 1 0 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
10-21 | COSfilter 2 0 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
10-22 | COSfilter 3 0 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
10-23 | COSfilter 4 0 finder ikke anvendelse | Alle opseetninger FALSK 0 Uint16
10-3* Parameteradgang
10-30 |Array-indeks 0 finder ikke anvendelse 2 opseetninger SAND 0 Uint8
10-31 |Gem dataveerdier [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
10-32 | Devicenet-revision Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
10-33  [Gem altid [0] Deaktiveret 1 opsaetning SAND - Uint8

130 finder ikke
10-34 | DeviceNet-produktkode anvendelse 1 opseetning SAND 0 Uint16
10-39 [Devicenet F-parametre 0 finder ikke anvendelse | Alle opseetninger SAND 0 Uint32
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6.3.12 Smart Logic 13-**

Par.- Nr. | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring under | Konver- Type
# drift terings-

indeks
13-0% SLC-indstillinger
13-00 SL-styreenhedstilstand nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
13-01 Starthaendelse nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
13-02 Stophaendelse nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
13-03 Nulstil SLC [0] Nulstil ikke SLC Alle opsaetninger SAND - Uint8
13-1* Sammenlignere
13-10 Sammenligner, operand nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
13-11 Sammenligner, operator nul 2 opseetninger SAND - Uint8
13-12 Sammenligner, veerdi Udtryksgreense 2 opsatninger SAND -3 Int32
13-2* Timere
13-20 Timer for SL-styreenhed Udtryksgreense 1 opsaeetning SAND -3 TimD
13-4* Logikregler
13-40 Logisk regel, boolesk 1 nul 2 opsatninger SAND - Uint8
13-41 Logikregel, operator 1 nul 2 opsatninger SAND - Uint8
13-42 Logisk regel, boolesk 2 nul 2 opsatninger SAND - Uint8
13-43 Logikregel, operator 2 nul 2 opsatninger SAND - Uint8
13-44 Logisk regel, boolesk 3 nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
13-5* Tilstande
13-51 SL-styreenhedshaendelse nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
13-52 SL-styreenhedshandling nul 2 opsatninger SAND - Uint8
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6.3.13 Specielle funktioner 14-**
Par.- Nr. |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring |Konver| Type
# under drift -
terings
indeks
14-0% Vekselretterkobling
14-00 Koblingsmgnster nul Alle opsatninger SAND - Uint8
14-01 Koblingsfrekvens nul Alle opsatninger SAND - Uint8
14-03 Overmodulation [1] On Alle opsatninger FALSK - Uint8
14-04 PWM tilfeeldig [0] Deaktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
14-1* Netforsyning On/Off
14-10 Netfejl [0] Ingen funktion Alle opsatninger FALSK - Uint8
14-11 Netspaending ved netfejl Udtryksgraense Alle opsatninger SAND 0 Uint16
14-12 Funktion ved ubalance i netforsyning [3] Derate Alle opsatninger SAND - Uint8
14-2* Nulstillingsfunktioner
[10] Autonulstilling x
14-20 Nulstillingstilstand 10 Alle opsatninger SAND - Uint8
14-21 Automatisk genstarttid 10s Alle opsatninger SAND 0 Uint16
14-22 Driftstilstand [0] Normal drift Alle opsatninger SAND - Uint8
14-23 Typekodeindstilling nul 2 opsaetninger FALSK - Uint8
14-25 Trip-forsinkelse ved momentgraense 60 s Alle opsatninger SAND 0 Uint8
14-26 Trip-forsinkelse ved vekselretterfejl Udtryksgraense Alle opsatninger SAND 0 Uint8
14-28 Produktionsindstillinger [0] Ingen handling Alle opsaetninger SAND - Uint8
0 finder ikke
14-29 Servicekode anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Int32
14-3* Stremgraensestyr.
Stremgreensestyreenhed, proportionalfor-
14-30 steerkning 100 % Alle opsatninger FALSK 0 Uint16
14-31 Stremgraensestyreenhed, integrationstid 0,020 s Alle opsaetninger FALSK -3 Uint16
14-4* Energioptimering
14-40 VT-niveau 66 % Alle opsatninger FALSK Uint8
14-41 Mindste magnetisering for AEO Udtryksgreense Alle opsatninger SAND Uint8
14-42 Mindste AEO-frekvens 10 Hz Alle opsatninger SAND Uint8
14-43 Motor-Cosphi Udtryksgraense Alle opsatninger SAND -2 Uint16
14-5* Miljo
14-50 RFI-filter [1] On 1 opsaeetning FALSK - Uint8
14-52 Ventilatorstyring [0] Auto Alle opsatninger SAND - Uint8
14-53 Ventilatorovervagning [1] Advarsel Alle opsatninger SAND - Uint8
14-55 Udgangsfilter [0] Uden filter 1 opsaetning FALSK - Uint8
14-59 Nuvaerende antal vekselretterenheder Udtryksgraense 1 opsaetning FALSK 0 Uint8
14-6* Auto-derating
14-60 Funktion ved overtemperatur [1] Derate Alle opsatninger SAND - Uint8
14-61 Funktion ved vekselretteroverbelastning [1] Derate Alle opsatninger SAND - Uint8
14-62 Vekselretter overbelastningsderatingstrem 95 % Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
14-8* Optioner
14-80 Option forsynet via ekstern 24 V DC [O] Nej 2 opseetninger FALSK - Uint8
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6.3.14 apparatinfo 15-**

Par.- Nr. |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
# under drift terings-
indeks
15-0* Driftsdata
15-00 Driftstimer 0 timer Alle opsaetninger FALSK 74 Uint32
15-01 Korte timer 0 timer Alle opseaetninger FALSK 74 Uint32
15-02 kWh-teeller 0 kWh Alle opsaetninger FALSK 75 Uint32
15-03 Antal opstarter 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint32
15-04 Overtemperaturer 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
15-05 Overspaendinger 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
15-06 Nulstil kWh-teeller [0] Nulstil ikke Alle opsaetninger SAND - Uint8
15-07 Nulstil teeller for karte timer [0] Nulstil ikke Alle opsaetninger SAND - Uint8
15-08 Antal starter 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint32
15-1* Datalogindstillinger
15-10 Logging-kilde 0 2 opsaetninger SAND - Uint16
15-11 Logging-interval Udtryksgraense 2 opsaetninger SAND -3 TimD
15-12 Udlgserhzaendelse [0] Falsk 1 opseetning SAND - Uint8
15-13 Logging-tilstand [0] Log altid 2 opsaetninger SAND - Uint8
15-14 Prover for udlgser 50 finder ikke anvendelse 2 opsaetninger SAND 0 Uint8
15-2* Baggrundslog
15-20 Baggrundslogbog: Haendelse 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK Uint8
15-21 Baggrundslogbog: Vaerdi 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK Uint32
15-22 Baggrundslogbog: Tid 0ms Alle opsatninger FALSK -3 Uint32
Baggrundslogbog: Dato og TidspunktPa-
15-23 tid Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK 0 Dggnet
15-3* Alarm-log
15-30 Alarm-log: Fejlkode 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK Uint8
15-31 Alarm-log: Veerdi 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK Int16
15-32 Alarm-log: Klokkeslaet 0s Alle opsaetninger FALSK Uint32
Alarm-log: Dato og TidspunktPa-
15-33 klokkeslaet Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK 0 Dggnet
15-34 Alarmlog: saetpunkt 0,000 Processtyreenhed Alle opsaetninger FALSK -3 Int32
15-35 Alarmlog: feedback 0,000 Processtyreenhed Alle opsaetninger FALSK -3 Int32
15-36 Alarmlog: stremkrav 0 % Alle opsaetninger FALSK 0 Uint8
Alarmlog: proceskon-
15-37 trolenhed [0] Alle opsaetninger FALSK - Uint8
15-4* Apparatidentifikation
15-40 FC-type 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr([6]
15-41 Effektdel 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[20]
15-42 Speaending 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[20]
15-43 Softwareversion 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[5]
15-44 Bestilt typekodestreng 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[40]
15-45 Faktisk typekodestreng 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[40]
Bestillingsnummer til
15-46 frekvensomformer 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[8]
15-47 Effektkortbestillingsnummer 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[8]
15-48 LCP-id-nr. 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[20]
15-49 SW-id, styrekort 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[20]
15-50 SW-id, effektkort 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[20]
15-51 Apparatserienummer 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[10]
15-53 Effektkortserienummer 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[19]
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Par.- Nr. | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
# under drift | terings-
indeks
15-6* Optionsidentifikation
15-60 Option monteret 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[30]
15-61 Optionens SW-version 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[20]
15-62 Optionsbestillingsnr. 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr([8]
15-63 Optionsserienr. 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[18]
15-70 Option i port A 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[30]
Port A-optionens SW-
15-71 version 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[20]
15-72 Option i port B 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK VisStr[30]
Port B-optionens SW-
15-73 version 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK VisStr[20]
15-74 Option i port CO 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK VisStr[30]
Port CO-optionens SW-
15-75 version 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK VisStr[20]
15-76 Option i port C1 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK VisStr[30]
Port C1-optionens SW-
15-77 version 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[20]
15-9* Parameterinfo
15-92 Definerede parametre 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
15-93 Andrede parametre 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 Uint16
15-98 Apparatident. 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 VisStr[40]
15-99 Parameter, metadata 0 finder ikke anvendelse Alle opsatninger FALSK 0 Uint16
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6.3.15 Dataudlaesninger 16-**

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opszetning Andring Konver- Type
Nr. # under drift | terings-
indeks
16-0* Generel status
16-00 |Styreord 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 V2
0,000 ReferenceFeed-
16-01 |Reference [enhed] backEnhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
16-02 |Reference [%)] 0,0 % Alle opsaetninger SAND -1 Int16
16-03 |statusord 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 V2
16-05 [Main Actual Value [%] 0,00 % Alle opsaetninger SAND -2 N2
16-09 |Brugerdefineret udlaesning 0,00 TilpassetUdlaesningEnhed | Alle opsaetninger SAND -2 Int32
16-1* Motorstatus
16-10 |Effekt [kW] 0,00 kW Alle opsaetninger SAND 1 Int32
16-11 |Effekt [hk] 0,00 hk Alle opsaetninger SAND -2 Int32
16-12 | Motorspaending 00V Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
16-13 |frekvens 0,0 Hz Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
16-14 [ Motorstream 0,00 A Alle opsaetninger SAND -2 Int32
16-15 |[Frekvens [%] 0,00 % Alle opsaetninger SAND -2 N2
16-16 [Moment [Nm] 0,0 Nm Alle opsaetninger SAND -1 Int32
16-17 |Hastighed [O/MIN] 0 O/MIN Alle opseetninger SAND 67 Int32
16-18 | Termisk motorbelastning 0 % Alle opsaetninger SAND Uint8
16-22 |Moment [%)] 0 % Alle opsaetninger SAND Int16
16-3* Apparatstatus
16-30 [DC link-spaending oV Alle opsaetninger SAND Uint16
16-32 |Bremseenergi /s 0,000 kW Alle opsaetninger SAND Uint32
16-33 | Bremseenergi/2 min 0,000 kW Alle opsaetninger SAND Uint32
16-34 |Kolepladetemperatur 0°C Alle opsaetninger SAND 100 Uint8
16-35 |Termisk inverterbelastning 0 % Alle opsaetninger SAND Uint8
16-36 | Vekselretter nom. strem Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -2 Uint32
16-37 |Vekselretter maks. stram Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -2 Uint32
16-38 | SL-styreenhedstilstand 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint8
16-39 | Styrekorttemperatur 0°C Alle opsaetninger SAND 100 Uint8
16-40 |Logging-buffer fuld [0] Nej Alle opsaetninger SAND - Uint8
16-5* Ref. & feedb.
16-50 |Ekstern reference 0,0 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND -1 Int16
16-52 |Feedback [enhed] 0,000 Processtyreenhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
16-53 |Digi pot-reference 0,00 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND -2 Int16
16-54 |[Feedback 1 [enhed] 0,000 Processtyreenhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
16-55 |[Feedback 2 [enhed] 0,000 Processtyreenhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
16-56 |Feedback 3 [enhed] 0,000 Processtyreenhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
16-58 |PID-udgang [%] 0,0 % Alle opsaetninger SAND -1 Int16
16-59 |Tilpasset saetpunkt 0,000 Processtyreenhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # under drift | terings-

indeks
16-6* Indgange & udgange
16-60 [Digital indgang 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
16-61 |Klemme 53, koblingsindstilling [0] Strem Alle opsaetninger SAND - Uint8
16-62 | Analog indgang 53 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND -3 Int32
16-63 | Klemme 54, koblingsindstilling [0] Strem Alle opsaetninger SAND - Uint8
16-64 |Analog indgang 54 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opseatninger SAND -3 Int32
16-65 |Analog udgang 42 [mA] 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opsatninger SAND -3 Int16
16-66 |Digital udgang [bin] 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Int16
16-67 |Pulsindgang #29 [Hz] 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Int32
16-68 |Pulsindgang #33 [Hz] 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Int32
16-69 |[Pulsudgang #27 [Hz] 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Int32
16-70 [Pulsudgang #29 [Hz] 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Int32
16-71 |Releeudgang [bin] 0 finder ikke anvendelse Alle opsatninger SAND 0 Uint16
16-72 |Teeller A 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Int32
16-73 [Teeller B 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Int32
16-75 | Analog indgang X30/11 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND -3 Int32
16-76 |Analog indgang X30/12 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND -3 Int32
16-77 |Analog udgang X30/8 [mA] 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND -3 Int16
16-8* Fieldbus- & FC-port
16-80 |Fieldbus, CTW 1 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 V2
16-82 |Fieldbus-REF. 1 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 N2
16-84 [Komm. optionsstatusord 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 V2
16-85 |FC-port, CTW 1 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 V2
16-86 |FC-port, REF 1 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 N2
16-9* Diagnoseudlaesninger
16-90 |Alarmord 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
16-91 |Alarmord 2 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
16-92 |Advarselsord 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
16-93 |Advarselsord 2 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
16-94 |Ext. statusord 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
16-95 |Ext. statusord 2 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
16-96 |Vedligeholdelsesord 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 Uint32
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6.3.16 Dataudlaesninger 2 18-**

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring Konver- Type
Nr. # under drift | terings-

indeks
18-0* Vedligeholdelseslog
18-00 |Vedligeh.-log: Del 0 finder ikke anvendelse Alle opseetninger FALSK 0 Uint8
18-01 |Vedligeh.-log: Handling 0 finder ikke anvendelse Alle opseaetninger FALSK 0 Uint8
18-02 |Vedligeh.-log: Tid 0s Alle opsaetninger FALSK 0 Uint32
18-03 |Vedligeh.-log: Dato og tid Udtryksgraense Alle opsaetninger FALSK 0 TidspunktPaDegnet
18-3* Ind- og udgange
18-30 |Analog indgang X42/1 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger FALSK -3 Int32
18-31 |Analog indgang X42/3 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger FALSK -3 Int32
18-32 |Analog indgang X42/5 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger FALSK -3 Int32
18-33 |Analog udgang X42/7 [V] 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger FALSK -3 Int16
18-34 |Analog udgang X42/9 [V] 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger FALSK -3 Int16
18-35 |Analog udgang X42/11 [V] 0,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger FALSK -3 Int16
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6.3.17 FC lukket slgjfe 20-**

Par.- Nr. | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opszetning Andring Konver- Type
# under terings-

drift indeks
20-0* Feedback
20-00 Feedback 1-kilde [2] Analog indgang 54 Alle opsaetninger SAND - Uint8
20-01 Feedback 1-konvertering [0] Lineaer Alle opsaetninger FALSK - Uint8
20-02 |Feedback 1-kildeenhed nul Alle opsaetninger SAND - Uint8
20-03 Feedback 2-kilde [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
20-04 |Feedback 2-konvertering [0] Lineaer Alle opsaetninger FALSK - Uint8
20-05 Feedback 2-kildeenhed nul Alle opsatninger SAND - Uint8
20-06 |Feedback 3-kilde [0] Ingen funktion Alle opsatninger SAND - Uint8
20-07 Feedback 3-konvertering [0] Lineger Alle opsatninger FALSK - Uint8
20-08 |Feedback 3-kildeenhed nul Alle opsatninger SAND - Uint8
20-12 Reference-/feedbackenhed nul Alle opsatninger SAND - Uint8
20-2* Feedback/szetpunkt
20-20 Feedbackfunktion [4] Maksimum Alle opsatninger SAND - Uint8
20-21 Seetpunkt 1 0,000 Processtyreenhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
20-22  |Seetpunkt 2 0,000 Processtyreenhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
20-23 | Seetpunkt 3 0,000 Processtyreenhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
20-7* PID-autooptimering
20-70 Lukket slgjfetype [0] Auto 2 opseetninger SAND - Uint8
20-71 PID-ydeevne [0] Normal 2 opseetninger SAND - Uint8
20-72 PID-udgangsaendring 0,10 finder ikke anvendelse 2 opsaetninger SAND -2 Uint16
20-73 Minimumfeedbackniveau -999999,000 Processtyreenhed 2 opsaetninger SAND -3 Int32
20-74 Maksimumfeedbackniveau 999999,000 Processtyreenhed 2 opsaetninger SAND -3 Int32
20-79 PID-autooptim. [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
20-8* Grundlaeeggende PID-indstillinger
20-81 PID normal/inverteret styring [0] Normal Alle opsaetninger SAND - Uint8
20-82 | PID-starthastighed [O/MIN] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
20-83 PID-starthastighed [Hz] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
20-84 | Pa referencebandbredde 5% Alle opsatninger SAND 0 Uint8
20-9* PID-regulering
20-91 PID-anti-windup [1] On Alle opsatninger SAND - Uint8
20-93 PID-proportionalforstaerkning 2,00 finder ikke anvendelse Alle opsatninger SAND -2 Uint16
20-94 | PID-integrationstid 8,00 s Alle opsatninger SAND -2 Uint32
20-95 PID-differentieringstid 0,00 s Alle opsatninger SAND -2 Uint16
20-96 | PID diff.- forstaerkningsgraense 5,0 finder ikke anvendelse Alle opsatninger SAND -1 Uint16
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6.3.18 Ext. Lukket slgjfe 21-**

Par.- Nr. | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring | Konver- Type
# under drift | terings-

indeks
21-0*Ekst. PID auto-optim.
21-00 | Lukket slgjfetype [0] Auto 2 opsaetninger SAND - Uint8
21-01 PID-ydeevne [0] Normal 2 opsaetninger SAND - Uint8
21-02 | PID-udgangseendring 0,10 finder ikke anvendelse 2 opsaetninger SAND -2 Uint16
21-03 Minimumfeedbackniveau -999999,000 finder ikke anvendelse 2 opseetninger SAND -3 Int32
21-04 | Maksimumfeedbackniveau 999999,000 finder ikke anvendelse 2 opsaetninger SAND -3 Int32
21-09 [ PID-autooptim. [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8

21-1* Udv. LS 1 ref./fb.
Udvidet 1-reference-/

21-10 feedbackenhed [0] Alle opsaetninger SAND - Uint8
21-11 Udvidet 1-minimumreference 0,000 UdvPID1Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-12 [ Udvidet 1-maksimumreference 100,000 Udv.PID1Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-13 Udvidet 1-referencekilde [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
21-14 Udvidet 1 feedbackkilde [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
21-15 Udvidet 1-seetpunkt 0,000 UdvPID1Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-17 Udvidet 1-reference [Enhed] 0,000 UdvPID1Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-18 Udvidet 1-feedback [Enhed] 0,000 UdvPID1Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-19 [ Ekst. 1-udgang [%] 0 % Alle opsaetninger SAND 0 Int32

21-2* Udv. LS 1 PID

Udvidet 1-normal/inverteret

21-20 |styring [0] Normal Alle opsatninger SAND - Uint8
Udvidet 1-proportionalfor-
21-21 steerkning 0,50 finder ikke anvendelse Alle opsatninger SAND -2 Uint16
21-22 Udvidet 1-integrationstid 20,00 s Alle opsatninger SAND -2 Uint32
21-23 Udvidet 1-differentieringstid 0,00 s Alle opsaetninger SAND -2 Uint16
Udvidet 1-diff. forstaerknings-
21-24 grense 5,0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
21-3* Udv. LS 2 ref./fb.
21-30 [ Udvidet 2 ref.-/feedbackenhed [0] Alle opsaetninger SAND - Uint8
21-31 Udvidet 2-minimumreference 0,000 UdvPID2Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-32 [ Udvidet 2-maksimumreference 100,000 UdvPID2Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-33 [ Udvidet 2-referencekilde [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
21-34 [ Udvidet 2-feedbackkilde [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
21-35 [Udvidet 2-saetpunkt 0,000 UdvPID2Enhed Alle opsatninger SAND -3 Int32
21-37 Udvidet 2-reference [Enhed] 0,000 UdvPID2Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-38 Udvidet 2-feedback [Enhed] 0,000 UdvPID2Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-39 [ Udvidet 2-udgang [%] 0 % Alle opsaetninger SAND 0 Int32

21-4* Udv. LS 2 PID
Udvidet 2 normal/inverteret

21-40 |styring [0] Normal Alle opsaetninger SAND - Uint8
Udvidet 2-proportionalfor-

21-41 steerkning 0,50 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND -2 Uint16

21-42 [ Udvidet 2-integrationstid 20,00 s Alle opsaetninger SAND -2 Uint32

21-43 [ Udvidet 2-differentieringstid 0,00 s Alle opsaetninger SAND -2 Uint16
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring Konver- Type
Nr. # under drift | terings-
indeks
21-5% Udv. LS 3 ref./fb.
Udvidet 3-reference-/
21-50 |feedbackenhed [0] Alle opsaetninger SAND - Uint8
21-51 | Udvidet 3-minimumreference 0,000 UdvPID3Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
Udvidet 3-maksimumre-
21-52 |ference 100,000 UdvPID3Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-53 | Udvidet 3-referencekilde [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
21-54 | Udvidet 3-feedbackkilde [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
21-55 |Udvidet 3-saetpunkt 0,000 UdvPID3Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-57 | Udvidet 3-reference [Enhed] 0,000 UdvPID3Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-58 |Udvidet 3-feedback [Enhed] 0,000 UdvPID3Enhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
21-59 | Udvidet 3-udgang [%)] 0% Alle opsaetninger SAND 0 Int32
21-6*Udv. LS 3 PID
Udvidet 3-normal/inverteret
21-60 |styring [0] Normal Alle opsaetninger SAND - Uint8
Udvidet 3-proportionalfor-
21-61 |steerkning 0,50 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND -2 Uint16
21-62 | Udvidet 3-integrationstid 20,00 s Alle opsaetninger SAND -2 Uint32
21-63 | Udvidet 3-differentieringstid 0,00 s Alle opsaetninger SAND -2 Uint16
Udvidet 3-Diff. forstaerknings-
21-64 |grense 5,0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
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6.3.19 Applikationsfunktioner 22-**

Par.- Nr. | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
# under drift terings-
indeks

22-0% Andet
22-00 Ekstern spaerreforsinkelse 0s Alle opsatninger SAND 0 Uint16
22-2* No Flow-registrering
22-20 Lav effekt autoopseetning [0] Deaktiveret Alle opsaetninger FALSK - Uint8
22-21 Lav effektregistrering [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
22-22 Registrering af lav hastighed [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
22-23 No Flow-funktion [0] Deaktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
22-24 No flow-forsinkelse 10s Alle opsatninger SAND 0 Uint16
22-26 Ter pumpe-funktion [0] Deaktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
22-27 Tor pumpeforsinkelse 10s Alle opsatninger SAND 0 Uint16
22-3* No flow-effektregulering
22-30 No flow-effekt 0,00 kW Alle opsatninger SAND Uint32
22-31 Effektkorrektionsfaktor 100 % Alle opsatninger SAND 0 Uint16
22-32 Lav hastighed [O/MIN] Udtryksgraense Alle opsatninger SAND 67 Uint16
22-33 Lav hastighed [Hz] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
22-34 Lav hastighedseffekt [kW] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 1 Uint32
22-35 Lav hastighedseffekt [hk] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -2 Uint32
22-36 Hgj hastighed [O/MIN] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
22-37 Hgj hastighed [Hz] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
22-38 Hgj hastighedseffekt [kW] Udtryksgraense Alle opsatninger SAND 1 Uint32
22-39 Hej hastighedseffekt [hk] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -2 Uint32
22-4* Sleep Mode
22-40 Minimumkeretid 60 s Alle opsatninger SAND Uint16
22-41 Min. Sleep-tid 30s Alle opsatninger SAND Uint16
22-42 Wake up-hastighed [O/MIN] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
22-43 Wake up-hastighed [Hz] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
22-44 Wake-up-ref./feedbackforskel 10 % Alle opsatninger SAND Int8
22-45 Seetpunkt boost 0 % Alle opsaetninger SAND Int8
22-46 Maks. boost-tid 60 s Alle opsaetninger SAND Uint16
22-5* Slut pa kurve
22-50 Slut pa kurve-funktion [0] Deaktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
22-51 Slut pa kurve-forsinkelse 10s Alle opsatninger SAND 0 Uint16
22-6* Kilremsbrudsregistrering
22-60 Kilremsbrudsfunktion [0] Deaktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
22-61 Kilremsbrudsmoment 10 % Alle opsaetninger SAND Uint8
22-62 Kilremsbrudsforsinkelse 10s Alle opsatninger SAND Uint16
22-7* Kort cyklusbeskyttelse
22-75 Kort cyklusbeskyttelse [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8

start_til_start_min_ker
22-76 Interval mellem starter e_tid (P2277) Alle opsaetninger SAND Uint16
22-77 Minimumkeretid 0s Alle opsaetninger SAND Uint16
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Par.- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type

Nr. # under drift | teringsindeks

22-8* Flow-kompensation

22-80 |Flow-kompensation [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8

Kvadratlinezer kurveapproksi-

22-81 |mering 100 % Alle opsaetninger SAND 0 Uint8

22-82 |Beregning af arbejdspunkt [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8

22-83 |Hastighed ved No Flow [O/MIN] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 67 Uint16

22-84 |Hastighed ved No Flow [Hz] Udtryksgreense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16

Hastighed ved designpunkt [0/

22-85 |MIN] Udtryksgreense Alle opsaetninger SAND 67 Uint16

22-86 |Hastighed ved designpunkt [Hz] Udtryksgreense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
0,000 finder ikke

22-87 |Tryk ved No Flow-hastighed anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32

999999,999 finder ikke

22-88 |Tryk ved nominel hastighed anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32
0,000 finder ikke

22-89 |Flow ved designpunkt anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32
0,000 finder ikke

22-90 |Flow ved nominel hastighed anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32
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6.3.20 Tidsstyrede handlinger 23-**

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring Konver- Type
Nr. # under drift | terings-
indeks
23-0* Tidsstyrede handlinger
TidspunktPaDggnetU-
23-00 |AKTIVERET-tid Udtryksgraense 2 opsaetninger SAND 0 denDato
23-01 | AKTIV-handling [0] Deaktiveret 2 opsaetninger SAND - Uint8
TidspunktPaDagnetU-
23-02 |DEAKTIVERET-tid Udtryksgraense 2 opsaetninger SAND 0 denDato
23-03 | SLUKKET-handling [0] Deaktiveret 2 opseetninger SAND - Uint8
23-04 |Heendelse [0] Alle dage 2 opsaetninger SAND - Uint8
23-1* Vedligeholdelse
23-10 |Vedligeholdelsesdel [1] Motorlejer 1 opseetning SAND - Uint8
23-11 |Vedligeholdelseshandling [1] Smering 1 opsaetning SAND - Uint8
Vedligeholdelses-
23-12 |tidsramme [0] Deaktiveret 1 opsaetning SAND - Uint8
Vedligeholdelsestidsin-
23-13 |[terval 1 time 1 opseetning SAND 74 Uint32
Vedligeholdelsesdato og -
23-14 |tid Udtryksgraense 1 opsaetning SAND 0 TidspunktPaDagnet
23-1* Vedligeholdelsesnulstilling
Nulstil vedligeholdel- Alle
23-15 |sesord [0] Nulstil ikke opsaetninger SAND - Uint8
23-16 |Vedligeholdelsestekst 0 finder ikke anvendelse 1 opsaetning SAND 0 VisStr[20]
23-5* Energilog
23-50 |Energilog-oplasning [5] Seneste 24 timer 2 opsaetninger SAND - Uint8
23-51 |Periodestart Udtryksgraense 2 opsatninger SAND 0 TidspunktPaDagnet
Alle
23-53 |Energi-log 0 finder ikke anvendelse opseetninger SAND 0 Uint32
Alle
23-54 | Nulstil energilog [0] Nulstil ikke opseetninger SAND - Uint8
23-6* Udvikling
23-60 |Tendensvariabel [0] Effekt [kW] 2 opseetninger SAND - Uint8
Alle
23-61 |Kontinuerlig dataregistre 0 finder ikke anvendelse opsaetninger SAND 0 Uint32
Alle
23-62 |Tidsbestemte dataregistre 0 finder ikke anvendelse opseetninger SAND 0 Uint32
23-63 |Tidsperiode, start Udtryksgraense 2 opsatninger SAND 0 TidspunktPaDggnet
23-64 |Tidsperiode, stop Udtryksgraense 2 opsaetninger SAND 0 TidspunktPaDegnet
23-65 |[Min. registerveerdi Udtryksgraense 2 opsaetninger SAND 0 Uint8
Nulstil kontinuerlige Alle
23-66 |dataregistre [0] Nulstil ikke opseetninger SAND - Uint8
Nulstil tidsindstillet Alle
23-67 |dataregistre [0] Nulstil ikke opseetninger SAND - Uint8
23-8* Tilbagebetalingsteeller
23-80 | Effektreferencefaktor 100 % 2 opsatninger SAND 0 Uint8
23-81 |Energipris 1,00 finder ikke anvendelse | 2 opseetninger SAND -2 Uint32
23-82 |Investering 0 finder ikke anvendelse 2 opsatninger SAND 0 Uint32
Alle
23-83 |Energibesparelser 0 kWh opsaetninger SAND 75 Int32
Alle
23-84 | Omkostningsbesparelser 0 finder ikke anvendelse opsaetninger SAND 0 Int32
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6.3.21 Kaskadestyreenhed 25-**

Par- [Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opszetning /Andring Konver- Type
Nr. # under drift terings-
indeks
25-0* Systemindstillinger
25-00 [Kaskadestyreenhed nul 2 opsaetninger FALSK - Uint8
25-02 |Motorstart [0] Direkte pa net 2 opseetninger FALSK - Uint8
25-04 [Pumpealternering nul Alle opsaetninger SAND - Uint8
25-05 |Fast styrepumpe nul 2 opseetninger FALSK - Uint8
25-06 |[Antal pumper 2 finder ikke anvendelse 2 opsaetninger FALSK 0 Uint8
25-2* Bandbreddeindstillinger
25-20 |[Koblingsbandbredde Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND Uint8
25-21 |[Tilsideseettelsesbandbredde 100 % Alle opsaetninger SAND 0 Uint8
casco_kobling_bandbredde
25-22 |Konstant hastighedsbandbredde (P2520) Alle opsaetninger SAND 0 Uint8
25-23 | SBW-indkoblingsforsinkelse 15s Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
25-24 | SBW-udkoblingsforsinkelse 15s Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
25-25 |OBW-tid 10s Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
25-26 |Udkobling ved No Flow [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
25-27 |Koblingsfunktion nul Alle opsaetninger SAND - Uint8
25-28 |Koblingsfunktionstid 15s Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
25-29 |Udkoblingsfunktion nul Alle opsaetninger SAND - Uint8
25-30 [Udkoblingsfunktionstid 15s Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
25-4* Koblingsindstillinger
25-40 [Rampe-ned-forsinkelse 100 s Alle opsatninger SAND -1 Uint16
25-41 [Rampe-op-forsinkelse 20s Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
25-42 |Koblingsgraense Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND Uint8
25-43 | Udkoblingsgraense Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND Uint8
25-44 | Koblingshastighed [O/MIN] 0 O/MIN Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
25-45 [Koblingshastighed [Hz] 0,0 Hz Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
25-46 [Udkoblingshastighed [O/MIN] 0 O/MIN Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
25-47 [Udkoblingshastighed [Hz] 0,0 Hz Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
25-5* Alterneringsindstillinger
25-50 |Styrepumpealternering nul Alle opsaetninger SAND - Uint8
25-51 |Alterneringshaendelse [0] Ekstern Alle opsaetninger SAND - Uint8
25-52 | Alterneringstidsinterval 24 timer Alle opsaetninger SAND 74 Uint16
25-53 | Alterneringstimervaerdi 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 VisStr[7]
TidspunktPa-
DegnetUdenD
25-54 |Foruddefineret alterneringstid Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 0 ato
Alternering, hvis belastning <
25-55 |50 % [1] Aktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
25-56 |Koblingstilstand ved alternering [0] Langsom Alle opsaetninger SAND - Uint8
25-58 |Kor neaeste pumpe-forsinkelse 0,1s Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
25-59 |Kor pd netforsinkelse 05s Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
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Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # under drift terings-

indeks
25-8* Status
25-80 [Kaskadestatus 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 VisStr[25]
25-81 |Pumpestatus 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 VisStr[25]
25-82 [Styrepumpe 0 finder ikke anvendelse Alle opsatninger SAND 0 Uint8
25-83 [Relaestatus 0 finder ikke anvendelse Alle opsatninger SAND 0 VisStr[4]
25-84 | Pumpe-K@RE-tid 0 timer Alle opsatninger SAND 74 Uint32
25-85 |Relaesluttid 0 timer Alle opsatninger SAND 74 Uint32
25-86 | Nulstil releetzellere [0] Nulstil ikke Alle opsatninger SAND - Uint8
25-9* Service
25-90 |Pumpespaerring [0] Deaktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
25-91 [Manuel alternering 0 finder ikke anvendelse Alle opsatninger SAND 0 Uint8
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6.3.22 Analog I/O-tilst. MCB 109 26-**

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring | Konver- Type
Nr. # under drift | terings-
indeks

26-0* Analog 1/O-tilstand

26-00 |Klemme X42/1, tilstand [1] Spaending Alle opsatninger SAND - Uint8

26-01 |Klemme X42/3, tilstand [1] Speending Alle opsaetninger SAND - Uint8

26-02 |Klemme X42/5, tilstand [1] Spaending Alle opsaetninger SAND - Uint8

26-1* Analog indgang X42/1

26-10 | Klemme X42/1, lav spaending 0,07 V Alle opsatninger SAND -2 Int16

26-11 | Klemme X42/1, Hgj spaending 10,00 V Alle opsaetninger SAND -2 Int16
Klemme X42/1, Lav ref./feedback

26-14 |veerdi 0,000 finder ikke anvendelse Alle opsatninger SAND -3 Int32
Klemme X42/1 Hgj ref./feedback

26-15 |veerdi 100,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND -3 Int32

26-16 | Klemme X42/1, Filtertidskonstant 0,001 s Alle opsatninger SAND -3 Uint16

26-17 |Klemme X42/1, Live zero [1] Aktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8

26-2* Analog indgang X42/3

26-20 |Klemme X42/3, Lav spaending 0,07 V Alle opsatninger SAND -2 Int16

26-21 | Klemme X42/3, Hgj spaending 10,00 V Alle opsaetninger SAND -2 Int16
Klemme X42/3, Lav ref./feedback

26-24 | veerdi 0,000 finder ikke anvendelse Alle opsatninger SAND -3 Int32
Klemme X42/3 Hgj ref./feedback

26-25 | veerdi 100,000 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32

26-26 | Klemme X42/3, Filtertidskonstant 0,001 s Alle opsaetninger SAND -3 Uint16

26-27 | Klemme X42/3, Live zero [1] Aktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8

26-3* Analog indgang X42/5

26-30 |Klemme X42/5, lav spaending 0,07 V Alle opsaetninger SAND -2 Int16

26-31 Klemme X42/5, hgj spaending 10,00 V Alle opsaetninger SAND -2 Int16
Klemme X42/5, Lav ref./feedback

26-34 |veerdi 0,000 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND -3 Int32
Klemme X42/5 Hgj ref./feedback

26-35 |veerdi 100,000 finder ikke anvendelse | Alle opsaetninger SAND -3 Int32

26-36 | Klemme X42/5, Filtertidskonstant 0,001 s Alle opsatninger SAND -3 Uint16

26-37 |Klemme X42/5 Live Zero [1] Aktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8

26-4* Analog udgang X42/7

26-40 |Klemme X42/7 udgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8

26-41 Klemme X42/7, min. skal. 0,00 % Alle opsatninger SAND -2 Int16

26-42 | Klemme X42/7 maks. skal. 100,00 % Alle opsatninger SAND -2 Int16
Klemme X42/7, Udgangsbus-

26-43 | styring 0,00 % Alle opsatninger SAND -2 N2
Klemme X42/7, Preset for udg.-

26-44 |timeout 0,00 % 1 opsatning SAND -2 Uint16

26-5* Analog udgang X42/9

26-50 |Klemme X42/9 udgang [0] Ingen funktion Alle opsatninger SAND - Uint8

26-51 Klemme X42/9 min. skal. 0,00 % Alle opsatninger SAND -2 Int16

26-52 | Klemme X42/9 maks. skal. 100,00 % Alle opsatninger SAND -2 Int16

26-53 | Klemme X42/9, busstyring 0,00 % Alle opsatninger SAND -2 N2
Klemme X42/9, Preset for udg.-

26-54 |timeout 0,00 % 1 opseetning SAND -2 Uint16
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Par- [Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opseetning /Andring Konver- Type

Nr. # under drift | teringsindeks

26-6* Analog udgang X42/11

26-60 |[Klemme X42/11 udgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8

26-61 [Klemme X42/11 min. skal. 0,00 % Alle opsaetninger SAND -2 Int16

26-62 [Klemme X42/11 maks. skal. 100,00 % Alle opsaetninger SAND -2 Int16
Klemme X42/11, Udgangs-

26-63 |[busstyring 0,00 % Alle opsaetninger SAND -2 N2
Klemme X42/11, Preset for

26-64 [udg.-timeout 0,00 % 1 opseetning SAND -2 Uint16
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6.3.23 Kaskadestyreenhedsoption 27-**

Par- [Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring under | Konver- Type
Nr. # drift terings-
indeks
27-0* Styring & status
27-01 | Pumpestatus [0] Klar Alle opsatninger SAND - Uint8
27-02 | Manuel pumpestyring [0] Ingen funktion 2 opseetninger SAND - Uint8
27-03 | Aktuelle driftstimer 0t Alle opsatninger SAND 74 Uint32
27-04 |Pumpens samlede levetid 0t Alle opsatninger SAND 74 Uint32
27-1* Konfiguration
27-10 |Kaskadestyreenhed [0] Deaktiveret 2 opsatninger FALSK - Uint8
27-11 | Antal frek.omf. 1 finder ikke anvendelse 2 opsatninger FALSK 0 Uint8
27-12 | Antal pumper Udtryksgreense 2 opsatninger FALSK 0 Uint8
27-14 | Pumpekapacitet 100 % 2 opseetninger FALSK 0 Uint16
27-16 |Kearetidsbalancering [0] Bal. prioritet 1 2 opsaetninger SAND - Uint8
27-17 | Motorstartere [0] Direkte online 2 opseetninger FALSK - Uint8
Rotationstid for ubrugte
27-18 |pumper Udtryksgraense Alle opsatninger SAND 0 Uint16
27-19 | Nulstil aktuelle driftstimer [0] Nulstil ikke Alle opsatninger SAND - Uint8
27-2* Bandbreddeindstillinger
27-20 |Normalt driftsinterval Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 0 Uint8
27-21 |[Tilsideszettelsesgraense 100 % Alle opsaetninger SAND 0 Uint8
27-22 [Kun fast hastighed driftsinterval Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 0 Uint8
27-23 | Koblingsforsinkelse 15s Alle opsatninger SAND 0 Uint16
27-24 | Udkoblingsforsinkelse 15s Alle opsatninger SAND 0 Uint16
27-25 |Tilsideseettelsesholdetid 10s Alle opsatninger SAND 0 Uint16
27-27 [ Min. hast. udkobl.fors. Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
27-3* Koblingshastighed
27-31 | Kobl. akt.-hast. [O/MIN] Udtryksgraense Alle opsatninger SAND 67 Uint16
27-32 [Kobl. akt.-hast. [Hz] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
27-33 [Kobl. ikke aktiv-hast. [O/MIN] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
27-34 [Kobl. ikke akt.-hast. [Hz] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
27-4* Koblingsindst.
27-40 | Autooptim. koblingsindst. [1] Aktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
27-41 |Rampe-ned-forsinkelse 100 s Alle opsatninger SAND -1 Uint16
27-42 | Rampe-op-forsinkelse 20s Alle opsatninger SAND -1 Uint16
27-43 | Koblingsgraense Udtryksgreense Alle opsatninger SAND 0 Uint8
27-44 | Udkoblingsgraense Udtryksgraense Alle opsatninger SAND 0 Uint8
27-45 [Koblingshastighed [O/MIN] 0 O/MIN Alle opsatninger SAND 67 Uint16
27-46 |Koblingshastighed [Hz] 0,0 Hz Alle opsatninger SAND -1 vint16
27-47 | Udkoblingshastighed [O/MIN] 0 O/MIN Alle opsatninger SAND 67 Uint16
27-48 |Udkoblingshastighed [Hz] 0,0 Hz Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
27-5* Alterneringsindst.
27-50 |Auto. alternering [0] Deaktiveret Alle opsaetninger FALSK - Uint8
27-51 | Alterneringshaendelse nul Alle opsatninger SAND - Uint8
27-52 | Alterneringstidsinterval 0 min Alle opsatninger SAND 70 Uint16
27-53 | Alterneringstimerveerdi 0 min Alle opsatninger SAND 70 Uint16
27-54 [ Alternering pa tidspunkt [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
TidspunktPa-
DggnetUden
27-55 |Foruddefineret alterneringstid Udtryksgraense Alle opsatninger SAND 0 Dato
27-56 | Alterneringskapacitet er < 0 % Alle opsaetninger SAND 0 Uint8
27-58 |[Ker naeste pumpe-forsinkelse 01s Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
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Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # under drift terings-
indeks
27-6* Digitale indgange
27-60 |Klemme X66/1 dig. indgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
27-61 |Klemme X66/3 dig. indgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
27-62 | Klemme X66/5 dig. indgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
27-63 |Klemme X66/7 dig. indgang [0] Ingen funktion Alle opsaetninger SAND - Uint8
27-64 | Klemme X66/9 dig. indgang [0] Ingen funktion Alle opsatninger SAND - Uint8
27-65 |Klemme X66/11 dig. indgang [0] Ingen funktion Alle opsatninger SAND - Uint8
27-66 | Klemme X66/13 dig. indgang [0] Ingen funktion Alle opsatninger SAND - Uint8
27-7* Tilslutning
27-70 |Relae [0] Standardrelae 2 opsatninger FALSK - Uint8
27-9* Udlaesn.
27-91 | Kaskadereference 0,0 % Alle opsaetninger SAND -1 Int16
27-92 | % af samlet kap. 0 % Alle opsaetninger SAND 0 Uint16
27-93 | Kaskadeoptionsstatus [0] Deaktiveret Alle opsaetninger SAND - Uint8
6.3.24 Vandapplikationsfunktioner 29-**
Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # under drift | terings-
indeks
29-0* Rerfyldning
29-00 | Aktiver rerfyldning [0] Deaktiveret 2 opseetninger FALSK - Uint8
29-01 |Rerfyldningshastighed [O/MIN] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
29-02 |Rerfyldningshastighed [Hz] Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
29-03 | Rerfyldningstidspunkt 0,00 s Alle opsaetninger SAND -2 Uint32
29-04 |Rerfyldningshastighed 0,001 Processtyreenhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
29-05 | Fyldt-seetpunkt 0,000 Processtyreenhed Alle opsaetninger SAND -3 Int32
6.3.25 Bypass-option 31-**
Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring Konver- Type
Nr. # under drift terings-
indeks
31-00 |[Bypass-tilstand [0] Frekvensomformer Alle opsatninger SAND - Uint8
31-01 |[Bypass-starttidsforsinkelse 30s Alle opsatninger SAND 0 Uint16
31-02 [Bypass-trip-tidsforsinkelse 0s Alle opsatninger SAND 0 Uint16
31-03 | Aktivering af test-tilstand [0] Deaktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
31-10 |Bypass-statusord 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger FALSK 0 V2
31-11 [ Bypass-driftstimer 0 timer Alle opsaetninger FALSK 74 Uint32
31-19 | Aktivering af fjernstyret bypass [0] Deaktiveret 2 opsatninger SAND - Uint8
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7 Generelle specifikationer

Netforsyning (L1-1, L2-1, L3-1, L1-2, L2-2, L3-2):

Forsyningsspaending

380-500 V 10 %

Forsyningsspaending

525-690 V 10 %

Netspaending lav/netudfald:

| tilfeelde af lav netspeending eller netudfald fortseetter frekvensomformeren, indtil mellemkredsspaendingen kommer ned under
mindste stopniveau, hvilket typisk svarer til 15 % under frekvensomformerens laveste nominelle forsyningsspaending. Opstart og
fuldt moment kan ikke forventes ved netspaending lavere end 10 % under frekvensomformerens laveste nominelle forsynings-

spaending.

Forsyningsfrekvens

50/60 Hz ++5 %

Maks. midlertidig ubalance imellem netfaser

3,0 % af nominel forsyningsspaending

Reel effektfaktor (A)

2 0,9 nominelt ved nominel belastning

Effektforskydningsfaktor (cos®) taet pa apparat

(> 0,98)

Kobling pa forsyningsindgang L1, L2, L3 (opstarter)

maksimum 1 gang/2 min.

Miljg i henhold til EN60664-1

overspaendingskategori lll/forureningsgrad 2

Apparatet er egnet til brug i et kredslab, der kan levere maks. 100,000 RMS symmetriske ampere, 480/690 V maksimum.

Motorudgang (U, V, W):

Udgangsspaending

0 - 100 % af forsyningsspaendingen

Udgangsfrekvens 0 - 800* Hz
Kobling pa udgang Ubegraenset
Rampetider 1 - 3600 sek.

*Spaendings- og effektafhaengig

Momentkarakteristik:

Startmoment (konstantmoment)

maksimum 110 % i 1 min.*

Startmoment

maksimum 135 % op til 0,5 sek.*

Overmoment (konstant moment)

maksimum 110 % i 1 min.*

*Procentangivelsen ses i forhold til frekvensomformerens nominelle moment.

Kabellzengder og kabelareal:

Maks. motorkabellaengde, skeermet

150 m

Maks. motorkabelleengde, uskaermet

300 m

Maks. tveersnit til motor, netforsyning, belastningsfordeling og bremse *

Maks. tvaersnit til styreklemmer, stiv ledning

1,5 mm2%/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

Maks. tvaersnit til styreklemmer, bled ledning

1 mm?%/18 AWG

Maks. tveersnit til styreklemmer, kabel med kernesvgb

0,5 mm?2/20 AWG

Minimumtvaersnit til styreklemmer 0,25 mm?
* Se netforsyningsskemaerne for flere oplysninger!

Digitale indgange:

Programmerbare digitale indgange 4 (6)
Klemmenummer 18, 19,271,291, 32, 33,
Logik PNP eller NPN
Spaendingsniveau 0-24V DC
Speaendingsniveau, logisk '0' PNP <5V DC
Spaendingsniveau, logisk '1' PNP > 10V DC
Spaendingsniveau, logisk '0' NPN > 19V DC
Spaendingsniveau, logisk '1' NPN <14V DC
Maksimal spaending pa indgang 28 V DC
Indgangsmodstand, Ri ca. 4 kQ

Alle digitale indgange er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hajspaendingsklemmer.

1) Klemme 27 og 29 kan ogsd programmeres som udgange.
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Analoge indgange:

Antal analoge indgange

2

Klemmenummer

53,54

Tilstande

Speending eller stram

Tilstandsvalg

Kontakt S201 og kontakt $202

Spaendingstilstand

Kontakt S201/kontakt S202 = SLUKKET (U)

Spaendingsniveau

: 0 til + 10 V (skalérbar)

Indgangsmodstand, Ri

ca. 10 kQ

Maks. spaending

20V

Stremtilstand

Kontakt S201/kontakt S202 = TANDT (l)

Stremniveau

0/4 til 20 mA (skalérbar)

Indgangsmodstand, Ri

ca. 200 Q

Maks. stram

30 mA

Oplesning for analoge indgange

10 bit (+ fortegn)

Ngjagtighed for analoge indgange

Maks. fejl 0,5 % af fuld skala

Bandbredde 200 Hz
Alle analoge indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspandingsklemmer.
130BA117.10 r PELV-isolering
+24V - ] —
18 Styring = Netforsyning
| . i
1 1
1 1
H Haj- —
37 | spaending [~ Motor
1
Funktions- 4 1
isolering g 1
RS485 — < — DC-Bus
Pulsindgange:
Programmerbare pulsindgange 2
Klemmenummer puls 29, 33

Maks. frekvens pa klemme 29, 33

110 kHz (push-pull-styret)

Maks. frekvens pa klemme 29, 33

5 kHz (aben kollektor)

Min. frekvens pa klemme 29, 33 4 Hz
Spaendingsniveau se afsnittet om den digitale indgang
Maksimal spaending pa indgang 28 V DC
Indgangsmodstand, Ri ca. 4 kQ

Pulsindgangsngjagtighed (0,1 - 1 kHz)

Maks. fejl: 0,1 % af fuld skala

Analog udgang:

Antal programmerbare analoge udgange

1

Klemmenummer 42
Stromomrade ved analog udgang 0/4 - 20 mA
Maks. modstandsbelastning til stel ved analog udgang 500 Q
Ngjagtighed pé analog udgang Maks. fejl: 0,8 % af fuld skala
Oplgsning pa analog udgang 8 bit

Alle analoge udgange er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hajspaendingsklemmer.

Styrekort, RS-485 seriel kommunikation:

Klemmenummer

68 (P,TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Klemmenummer 61

Feelles for klemme 68 og 69

Den serielle RS-485-kommunikationskreds er funktionelt placeret veek fra andre centrale kredse og galvanisk isoleret fra

forsyningsspaendingen (PELV).
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Digital udgang:

Programmerbare digital-/pulsudgange 2
Klemmenummer 27,29
Speaendingsniveau ved digital-/frekvensudgang 0-24V
Maksimal udgangsstrem (plade eller kilde) 40 mA
Maksimal belastning ved udgangsfrekvens 1 kQ
Maksimum kapacitiv belastning ved udgangsfrekvens 10 nF
Min. udgangsfrekvens ved udgangsfrekvens 0 Hz
Maks. udgangsfrekvens ved udgangsfrekvens 32 kHz
Ngjagtighed pd udgangsfrekvens Maks. fejl: 0,1 % af fuld skala
Oplgsning pa udgangsfrekvensen 12 bit

1) Klemme 27 og 29 kan ogsa programmeres som indgang.
Den digitale udgang er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.

Styrekort, 24 V DC-udgang:
Klemmenummer 12,13
Maks. belastning 200 mA

24V DC-forsyningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV), men har samme potentiale som de analoge og
digitale indgange og udgange.

Relaeudgange:

Programmerbare releeudgange 2
Relze 01 klemmenummer 1-3 (bryde), 1-2 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC-1)" pa 1-3 (NC), 1-2 (NO) (resistiv belastning) 240 VAC 2 A
Maks. klemmebelastning (AC-15)" (Induktiv belastning @ cos® 0,4) 240V AC, 02 A
Maks. klemmebelastning (DC-1)" p& 1-2 (NO), 1-3 (NC) (Resistiv belastning) 60 V DC, 1A
Maks. klemmebelastning (DC-13)" (Induktiv belastning) 24V DC, 0,1A
Relze 02 klemmenummer 4-6 (bryde), 4-5 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC-1)" pa 4-5 (NO) (resistiv belastning)?? 400V AC,2 A
Maks. klemmebelastning (AC-15)" pa 4-5 (NO) (Induktiv belastning @ cos® 0,4) 240 VAC 02 A
Maks. klemmebelastning (DC-1)" p§ 4-5 (NO) (resistiv belastning) 80VDC2A
Maks. klemmebelastning (DC-13)" pa 4-5 (NO) (induktiv belastning) 24V DC, 0,1A
Maks. klemmebelastning (AC-1)" pa 4-6 (NC) (resistiv belastning) 240 VAC 2 A
Maks. klemmebelastning (AC-15)" pa 4-6 (NC) (Induktiv belastning @ cos® 0,4) 240 V AC, 0,2A
Maks. klemmebelastning (DC-1)" p& 4-6 (NC) (resistiv belastning) 50VDC 2A
Maks. klemmebelastning (DC-13)" pa 4-6 (NC) (Induktiv belastning) 24V DC 0,1 A
Min. klemmebelastning pa 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
Miljo i overensstemmelse med EN 60664-1 overspaendingskategori lll/forureningsgrad 2

1) IEC 60947 t 409 5

Relaekontakterne er galvanisk isoleret fra resten af kredslabet ved forstaerket isolering (PELV).
2) Overspaendingskategori Il

3) UL-applikationer 300 V AC 2A

Styrekort, 10 V DC-udgang:

Klemmenummer 50
Udgangsspaending 10,5V 0,5V
Maks. belastning 25 mA

10 V DC-forsyningen er galvanisk isoleret fra forsyningsspeendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.

Styrekarakteristik:

Oplaesning for udgangsfrekvens ved 0-1000 Hz +/- 0,003 Hz
Systemresponstid (klemme 18, 19, 27, 29, 32, 33) £2ms
Hastighedsstyringsomrade (dben slgjfe) 1:100 af synkron hastighed
Hastighedsngjagtighed (dben slgjfe) 30-4000 O/MIN: Maksimumfejl pa +8 O/MIN

Alle styrekarakteristika er baserede pd en 4-polet asynkron motor
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Omgivelser:

Kapsling, rammestgrrelse D og E IP 00, IP 21, IP 54
Kapsling, rammestgrrelse F IP 21, IP 54
Vibrationstest 0749
Relativ luftfugtighed 5% - 95 % (IEC 721-3-3; Klasse 3K3 (ikke-kondenserende) under drift
Aggressivt miljg (IEC 60068-2-43) H.S test Klasse kD

Testmetode i overensstemmelse med IEC 60068-2-43 H2S (10 dage)
Omagivelsestemperatur (ved 60 AVM koblingstilstand)

- med derating maks. 55 ° CV
- med fuld udgangseffekt, typisk EFF2-motorer maks. 50 ° CV
- ved fuld kontinuerlig udgangsstrem for FC maks. 45 ° CV

1) Fa flere oplysninger om derating i afsnittet om Seerlige forhold i Design Guide.

Minimum omgivelsestemperatur ved fuld drift 0°C
Minimum omgivelsestemperatur med reduceret ydeevne -10 °C
Temperatur ved opbevaring/transport -25 - +65/70 °C
Maks. hgjde over havet uden derating 1000 m
Maks. hgjde over havet med derating 3000 m

Derating for hajde over havet, se afsnittet om seerlige forhold

EMC-standarder, udledning EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
EMC-standarder, immunitet EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Se afsnittet om szerlige forhold!

Ydelse for styrekort:

Scanningsinterval 5ms
Styrekort, seriel kommunikation via USB

USB-standard 1.1 (fuld hastighed)
USB-stik USB-stik til apparat, type B

FORSIGTIG

Tilslutning til pc foretages via et standard vzerts-/apparats-USB-kabel.

USB-tilslutningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.
USB-tilslutningen er ikke galvanisk adskilt fra jordbeskyttelsen. Benyt kun en isoleret beerbar/stationzer computer som pc-
tilslutning til USB-stikket pa frekvensomformeren eller et isoleret USB-kabel/en USB-omformer.

Beskyttelse og funktioner:
. Elektronisk termisk motorbeskyttelse mod overbelastning.

. Temperaturovervagning af kelepladen sikrer, at frekvensomformeren tripper, hvis temperaturen nar et niveau, der
er angivet pa forhand. En overbelastningstemperatur kan ikke nulstilles, for kglepladens temperatur befinder sig
under de vaerdier, der er angivet i tabellerne pa de fglgende sider (retningslinje — disse temperaturer kan variere
for forskellige effektstorrelser, kapslingsstorrelser, kapslingsgrader osv.).

. Frekvensomformeren er beskyttet mod kortslutninger pa motorklemmerne U, V, W.
. Hvis der mangler en netfase, tripper frekvensomformeren eller afgiver en advarsel (afhaenger af belastningen).

. Overvagning af mellemkredsspaendingen sikrer, at frekvensomformeren tripper, hvis mellemkredsspaendingen er for
lav eller for hgj.

. Frekvensomformeren er beskyttet mod jordingsfejl pa motorklemmerne U, V, W.
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VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

Netforsyning 6 x 380 - 500 V AC

P315 P355 P400 P450
Typisk akseleffekt ved 400 V [kW] 315 355 400 450
Typisk akseleffekt ved 460 V [hk] 450 500 600 600
Typisk akseleffekt ved 500 V [kW] 355 400 500 530
Kapsling 1P21 F8/F9 F8/F9 F8/F9 F8/F9
Kapsling 1P54 F8/F9 F8/F9 F8/F9 F8/F9
Udgangsstrem
Kontinuerlig
(ved 400 V) [A] 600 648 745 800
Periodisk (60 sek. overbelastning)
(ved 400 V) [A] 660 724 820 880
Kontinuerlig
(ved 460/500 V) [A] 540 590 678 730
Periodisk (60 sek. overbelastning)
(ved 460/500 V) [A] 594 649 746 803
Kontinuerlig KVA
(ved 400 V) [KVA] 416 456 516 554
Kontinuerlig KVA
(ved 460 V) [KVA] 430 470 540 582
Kontinuerlig KVA
(ved 500 V) [KVA] 468 511 587 632
Maks. indgangsstrgm
Kontinuerlig
(ved 400 V) [A] 590 647 733 787
Kontinuerlig
(ved 460/500 V) [A] 531 580 667 718
Maks. kabelstarrelse, netforsyning
[mm2 (AWG?)] 4 x 90 (3/0) 4 x 90 (3/0) 4 x 240 (500 mcm) 4 x 240 (500 mcm)
Maks. kabelstarrelse, motor [mm? 4 x 240 4 x 240 4 x 240 4 x 240
(AWG?)] (4 x 500 mcm) (4 x 500 mcm) (4 x 500 mcm) (4 x 500 mecm)
Maks. kabelstarrelse, bremse [mm? 2 x 185 2 x 185 2x 185 2x 185
(AWG?) (2 x 350 mecm) (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm)
Maks. eksterne netsikringer [A] 1 700
Anslaet effekttab
ved 400 V [W] ¥ 6790 7701 8879 9670
Anslaet effekttab
ved 460 V [W] 6082 6953 8089 8803
Vaegt, kapsling IP21, IP 54 [kg] 440/656
Virkningsgrad® 0,98
Udgangsfrekvens 0 - 600 Hz
Kglepladeovertemp. 95 °C
Effektkort, omgivelsestemp. 68 °C

* Hoj overbelastning = 160 % moment i Igbet af 60 sek., Normal overbelastning = 110 % moment i Igbet af 60 sek.
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Generelle specifikationer VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

Netforsyning 6 x 380 - 500 V AC

P500 P560 P630 P710 P800 P1000

Typisk akseleffekt ved 400 V
(kW]

Typisk akseleffekt ved 460 V
[hk]

Typisk akseleffekt ved 500 V
kW]

Kapsling 1P21, 54 uden/med
optionskabinet
Udgangsstrgm

Kontinuerlig

(ved 400 V) [A]

Periodisk (60 sek. overbe-
lastning) 968 1089 1232 1386 1606 1892
(ved 400 V) [A]
Kontinuerlig

(ved 460/500 V) [A]
Periodisk (60 sek. overbe-
lastning) 858 979 1155 1276 1518 1683
(ved 460/500 V) [A]
Kontinuerlig KVA

(ved 400 V) [KVA]
Kontinuerlig KVA

(ved 460 V) [KVA]
Kontinuerlig KVA

(ved 500 V) [KVA]

Maks. indgangsstrgm
Kontinuerlig

(ved 400 V) [A]

Kontinuerlig (ved 460/500 V)
[A]

Maks. kabelstarrelse, motor 8 x 150 12 x 150
[mm?2 (AWG?)] (8 x 300 mcm) (12 x 300 mcm)
Maks. kabelsterrelse, netfor- 6 x 120
syning [mm? (AWG?)] (6 x 250 mcm)
Maks. kabelsterrelse, bremse 4 x 185 6 x 185
[mm?2 (AWG?) (4 x 350 mcm) (6 x 350 mcm)
Maks. eksterne netsikringer [A]
1

Anslaet effekttab

ved 400 V [W] ¥

Anslaet effekttab

ved 460 V [W]

F9/F11/F13 maks. tilfgjede tab
af A1 RFI, afbryder eller
afbryder og kontaktor,
FO/F11/F13

Maks. tavleoptionstab 400
Veegt,

kapsling IP21, IP 54 [kg]
Vaegt, ensrettermodul [kg] 102 102 102 102 136 136
Vaegt, vekselrettermodul [kg] 102 102 102 136 102 102
Virkningsgrad® 0,98

Udgangsfrekvens 0-600 Hz

Kolepladeovertemp. 95 °C

Effektkort, omgivelsestemp. 68 °C

* Hoj overbelastning = 160 % moment i Igbet af 60 sek., Normal overbelastning = 110 % moment i Igbet af 60 sek.

500 560 630 710 800 1000

650 750 900 1000 1200 1350

560 630 710 800 1000 1100

F10/F11 F10/F11 F10/F11 F10/F11 F12/F13 F12/F13

880 990 1120 1260 1460 1720

780 890 1050 1160 1380 1530

610 686 776 873 1012 1192

621 709 837 924 1100 1219

675 771 909 1005 1195 1325

857 964 1090 1227 1422 1675

759 867 1022 1129 1344 1490

900 1500

10647 12338 13201 15436 18084 20358

9414 11006 12353 14041 17137 17752

963 1054 1093 1230 2280 2541

1004/ 1299 1004/ 1299 1004/ 1299 1004/ 1299 1246/ 1541 1246/ 1541
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Netforsyning 3 x 525-690 VAC

P450 P500 P560 P630
Typisk akseleffekt ved 550 V [kW] 355 400 450 500
Typisk akseleffekt ved 575 V [hk] 450 500 600 650
Typisk akseleffekt ved 690 V [kW] 450 500 560 630
Kapsling 1P21 F8/F9 F8/F9 F8/F9 F8/F9
Kapsling 1P54 F8/F9 F8/F9 F8/F9 F8/F9
Udgangsstrem
Kontinuerlig
(ved 550 V) [A] 470 523 596 630
Periodisk (60 sek. overbelastning)
(ved 550 V) [A] 517 575 656 693
Kontinuerlig
(ved 575/690 V) [A] 450 500 570 630
Periodisk (60 sek. overbelastning)
(ved 575/690 V) [A] 495 550 627 693
Kontinuerlig KVA
(ved 550 V) [KVA] 448 498 568 600
Kontinuerlig KVA
(ved 575 V) [KVA] 448 498 568 627
Kontinuerlig KVA
(ved 690 V) [KVA] 538 598 681 753
Maks. indgangsstrgm
Kontinuerlig
(ved 550 V) [A] 453 504 574 607
Kontinuerlig
(ved 575 V) [A] 434 482 549 607
Kontinuerlig
(ved 690 V) [A] 434 482 549 607
Maks. kabelstarrelse, netforsyning
[mm? (AWG)] 4 x 85 (3/0)
Maks. kabelstarrelse, motor [mm?
(AWG)] 4 x 250 (500 mcm)
Maks. kabelstarrelse, bremse [mm? 2x 185 2 x 185 2 x 185 2 x 185
(AWG)] (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm)
Maks. eksterne netsikringer [A] 1 630
Anslaet effekttab
ved 600 V [W] ¥ 6132 6903 8343 9244
Anslaet effekttab
ved 690 V [W] ¥ 6449 7249 8727 9673
Vaegt,
kapsling IP21, IP 54 [kg] 440/656
Virkningsgrad® 0,98
Udgangsfrekvens 0 - 500 Hz
Kglepladeovertemp. 85 °C
Effektkort, omgivelsestemp. 68 °C

* Hgj overbelastning = 160 % moment i Igbet af 60 sek., Normal overbelastning = 110 % moment i Igbet af 60 sek.
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Generelle specifikationer VLT AQUA 12-Pulse High Power-betjeningsvejledning

Netforsyning 3 x 525-690 VAC
P710 P800 P900
Typisk akseleffekt ved 550 V [kW] 560 670 750
Typisk akseleffekt ved 575 V [hk] 750 950 1050
Typisk akseleffekt ved 690 V [kW] 710 800 900
Kapsling 1P21, 54 uden/med optionskabinet F10/F11 F10/F11 F10/F11
Udgangsstrem
Kontinuerlig
(ved 550 V) [A] 763 889 988
Periodisk (60 sek. overbelastning)
(ved 550 V) [A] 839 978 1087
Kontinuerlig
(ved 575/690 V) [A] 730 850 945
Periodisk (60 sek. overbelastning)
(ved 575/690 V) [A] 803 935 1040
Kontinuerlig KVA
(ved 550 V) [KVA] 727 847 o4
Kontinuerlig KVA
(ved 690 V) [KVA] 872 1016 1129
Maks. indgangsstrem
Kontinuerlig
(ved 550 V) [A] 743 866 962
Kontinuerlig
(ved 575 V) [A] 711 828 920
Kontinuerlig
(ved 690 V) [A] 711 828 920
8 x 150
2 2)
Maks. kabelsterrelse, motor [mm? (AWG?)] (8 x 300 mcm)
Maks. kabelstarrelse, netforsyning [mm? 6 x 120
(AWG?)] (6 x 250 mcm)
Maks. kabelstorrelse, bremse [mm? (AWG?) 4x 185
) ! (4 x 350 mcm)
Maks. eksterne netsikringer [A] 1 900
Anslaet effekttab
ved 600 V [W] ¥ 10771 12272 13835
Anslaet effekttab
ved 690 V [W] ¥ 11315 12903 14533
F3/F4 Maks. tilfgjede tab fra afbryder eller 427 532 615
afbryder og kontaktor
Maks. tavleoptionstab 400
Veegt, 1004/ 1299 1004/ 1299 1004/ 1299
kapsling IP21, IP 54 [kg]
Vaegt, ensrettermodul [kg] 102 102 102
Vaegt, vekselrettermodul [kg] 102 102 136
Virkningsgrad® 0,98
Udgangsfrekvens 0-500 Hz
Kglepladeovertemp. 85 °C
Effektkort, omgivelsestemp. 68 °C
* Hgj overbelastning = 160 % moment i Igbet af 60 sek., Normal overbelastning = 110 % moment i Igbet af 60 sek.
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Netforsyning 3 x 525-690 VAC
P1MO P1M2 P1M4

Typisk akseleffekt ved 550 V [kW] 850 1000 1100
Typisk akseleffekt ved 575 V [hk] 1150 1350 1550
Typisk akseleffekt ved 690 V [kW] 1000 1200 1400
Kapsling 1P21, 54 uden/med optionskabinet F12/F13 F12/F13 F12/F13
Udgangsstrem
Kontinuerlig
(ved 550 V) [A] 1108 1317 1479
Periodisk (60 sek. overbelastning)
(ved 550 V) [A] 1219 1449 1627
Kontinuerlig
(ved 575/690 V) [A] 1060 1260 1415
Periodisk (60 sek. overbelastning)
(ved 575/690 V) [A] 1166 1386 1557
Kontinuerlig KVA
(ved 550 V) [KVA] 1056 1255 1409
Kontinuerlig KVA
(ved 690 V) [KVA] 1267 1506 1691
Maks. indgangsstrem
Kontinuerlig
(ved 550 V) [A] 1079 1282 1440
Kontinuerlig
(ved 575 V) [A] 1032 1227 1378
Kontinuerlig
(ved 690 V) [A] 1032 1227 1378
Maks. kabelstgrrelse, motor [mm? (AWG?)] (12 1)(23)801 Srr?cm)
Maks. kabelstarrelse, netforsyning F12 [mm? 8 x 240
(AWG?)] (8 x 500 mcm)
Maks. kabelstgrrelse, netforsyning F13 [mm? 8 x 400
(AWG?)] (8 x 900 mcm)

5 2 6 x 185
Maks. kabelsterrelse, bremse [mm? (AWG?) (6 x 350 mcm)
Maks. eksterne netsikringer [A] 1 1600 2000 2500
Anslaet effekttab
ved 600 V [W] ¥ 15592 18281 20825
Anslaet effekttab
ved 690 V [W] ¥ 16375 19207 21857
F3/F4 Maks. tilfajede tab fra afbryder eller
afbryder og kontaktor 665 863 1044
Maks. tavleoptionstab 400
Vagt,
kapsling IP21, IP 54 [kg] 1246/ 1541 1246/ 1541 1280/1575
Vaegt, ensrettermodul [kg] 136 136 136
Vaegt, vekselrettermodul [kg] 102 102 136
Virkningsgrad? 0,98
Udgangsfrekvens 0-500 Hz
Kolepladeovertemp. 85 °C
Effektkort, omgivelsestemp. 68 °C
* Hoj overbelastning = 160 % moment i Igbet af 60 sek., Normal overbelastning = 110 % moment i Igbet af 60 sek.

1) Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2) American Wire Gauge.
3) Malt med 5 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4) Det typiske effekttab sker under nominelle belastningsbetingelser og forventes at ligge inden for +/-15 %
(tolerance skal ses i forhold til variationen i spaending og kabelbetingelser).

Veerdierne er baseret pa typisk motorvirkningsgrad (eff2/eff3-skillelinje). Motorer med mindre virkningsgrad vil
ligeledes bidrage til effekttabet i frekvensomformeren og omvendt.

Hvis switchfrekvensen gges i forhold til fabriksindstillingen, kan effekttabet stige markant.

LCP og typisk streamforbrug for styrekort medfglger. Flere optioner og kundebelastning kan tilfgre op til 30 W til
effekttabet. (Dog typisk kun 4 W ekstra for et fuldt belastet styrekort eller optioner til port A eller port B).
Selvom malinger foretages med udstyr af meget hgj kvalitet, skal man tage forbehold for en vis ungjagtighed i
malingerne (+/-5 %).
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8 Fejlfinding

8.1 Alarmer og advarsler

En advarsel eller en alarm signaleres af den relevante LED pa forsiden af frekvensomformeren og angives pa displayet med
en kode.

En advarsel forbliver aktiv, indtil dens arsag ikke laengere er til stede. Under sarlige omstandigheder kan driften af motoren
fortseette. Advarselsmeddelelser kan veere kritiske, men er det ikke ngdvendigvis.

| tilfeelde af en alarm vil frekvensomformeren vaere trippet. Alarmer skal nulstilles, for at driften kan genstartes, nar drsagen
er fundet og udbedret.

Det kan gares pa fire mader:
1. Ved at bruge [RESET]-tasten pa LCP-betjeningspanelet.

2. Via en digital indgang med "Reset"-funktionen.
3. Via seriel kommunikation/Fieldbus (valgfrit).

4. Ved at nulstille automatisk via [Reset]-funktionen, som er en fabriksindstilling til VLT AQUA-frekvensomformere. Se
14-20 Nulstillingstilstand i VLT AQUA Drive Programming Guide

Efter en manuel nulstilling vha. [RESET]-tasten pa LCP'et er det ngdvendigt at trykke pad [AUTO ONI- eller [HAND ON]-tasten
for at genstarte motoren.

Hvis en alarm ikke kan nulstilles, kan drsagen veere, at fejlen ikke er udbedret, eller at alarmen er triplast (se ogsa tabellen
pa naeste side).

Alarmer, som er tripldst, yder supplerende beskyttelse, hvilket betyder, at netforsyningen skal vaere slukket, for alarmen kan
nulstilles. Nar frekvensomformeren taendes igen, er den ikke leengere blokeret og kan nulstilles som beskrevet ovenfor, hvis
arsagen er udbedret.

Alarmer, som ikke er tripldst, kan ogsa nulstilles via den automatiske nulstillingsfunktion i 74-20 Nulstillingstilstand. (Advarsel:
Automatisk opvagning er mulig!)

Hvis advarsel og alarm er markeret med en kode fra tabellen pa naeste side, betyder det enten, at der afgives en advarsel
for en alarm, eller at det kan defineres, om der skal afgives en advarsel eller en alarm for en given fejl.

Dette er f.eks. muligt i 7-90 Termisk motorbeskyttelse. Efter en alarm eller et trip kerer motoren i frileb, og alarm og advarsel
blinker pa frekvensomformeren. Nar et problem er udbedret, vil kun alarmen fortseaette med at blinke.

Nr. Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameterreference
220 Overbel. trip X

243 Bremse IGBT X X

244 Koglepl.temp. X X X

245 Kelepladefgler X X

246 Effektkortfors. X X

247 Effektkorttemp. X X

248 Ugyldig PS-konf. X X

250 Ny reservedel X

251 Ny typekode X X

Tabel 8.1 Alarm-/advarselskodeliste

(X) Afhaenger af parameter
1) Kan ikke autonulstilles via 14-20 Nulstillingstilstand
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Et trip finder sted, nar en alarm er afgivet. Triphandlingen vil f4 motoren til at kere i frileb og kan nulstilles ved at trykke pa
Reset-tasten eller via en digital indgang (Par. 5-1* [1]). Den oprindelige haendelse, der forarsagede alarmen, kan ikke skade
frekvensomformeren eller medfgare farlige betingelser. En triplds finder sted, ndr der afgives en alarm, der kan forarsage

skader pa frekvensomformeren eller pa tilkoblede dele. En tripldshandelse kan kun nulstilles med en genstart.

LED-lys

Advarsel gul

Alarm blinker redt

Triplast gul og red
Alarmord og udvidet statusord
Bit Hex Dec Alarmord Advarselsord Udvidet statusord
0 00000001 1 Bremsekontrol Bremsekontrol Rampning
1 00000002 2 Effekt korttemp. Effekt korttemp. AMA kgrer
2 00000004 4 Jordslut.-fejl Jordslut.-fejl Start med uret/mod uret
3 00000008 8 Styrekorttemp Styrekorttemp Slow down
4 00000010 16 Styre ord TO Styre ord TO Catch up
5 00000020 32 Overstrom Overstrom Feedback hgj
6 00000040 64 Momentgraense Momentgraense Feedback lav
7 00000080 128 Motorter. over Motorter. over Udgangsstrem hoj
8 00000100 256 Motor ETR-over Motor ETR-over Udgangsstrem lav
9 00000200 512 Vek.ret. overb. Vek.ret. overb. Udgangsfrekvens hgj
10 00000400 1024 DC undersp. DC undersp. Udgangsfrekvens lav
11 00000800 2048 DC oversp. DC oversp. Bremsekontrol OK
12 00001000 4096 Kortslutning DC spaend. lav Bremsemaks.
13 00002000 8192 Inrush-fejl DC spaend. hgj Bremsning
14 00004000 16384 Netfase tab Netfase tab Uden for hast.-omr.
15 00008000 32768 AMA ikke OK Ingen motor OVC aktiv
16 00010000 65536 Live zero-fejl Live zero-fejl
17 00020000 131072 Intern fejl 10V lav
18 00040000 262144 Bremseoverbel. Bremseoverbel.
19 00080000 524288 U-fasetab Bremsemodst.
20 00100000 1048576 V-fasetab Bremse IGBT
21 00200000 2097152 W-fasetab Hast.-graense
22 00400000 4194304 Fieldbus-fejl Fieldbus-fejl
23 00800000 8388608 24 V fors. lav 24 V fors. lav
24 01000000 16777216 Netfejl Netfejl
25 02000000 33554432 1,8 V fors. lav Strgmgraense
26 04000000 67108864 Bremsemodst. Lav temp.
27 08000000 134217728 Bremse IGBT Spaend.-greense
28 10000000 268435456 Optionsaendring Anvendes ikke
29 20000000 536870912 Apparat init. Anvendes ikke
30 40000000 1073741824 Sikker stands. Anvendes ikke

Tabel 8.2 Beskrivelse af alarmord, advarselsord, og udvidet statusord

Alarmordene, advarselsordene og de udvidede statusord kan udlaeses via seriel bus eller fieldbus (valgfrit) til diagnoseformal.
Se ogsa 16-90 Alarmord, 16-92 Advarselsord og 16-94 Udv. statusord.
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8.1.1 Fejlmeddelelser

ADVARSEL 1, 10 volt lav

Styrekortets spaending er under 10 V fra klemme 50.
Aflast klemme 50, da 10 V-forsyningen er overbelastet.
Maks. 15 mA eller min. 590 Q.

Denne tilstand kan forarsages af en kortslutning i et
tilsluttet potentiometer eller ukorrekt ledningsfering til
potentiometeret.

Fejlfinding: Fjern ledningerne fra klemme 50. Hvis
advarslen stopper, findes problemet i kundens lednings-
foring. Hvis advarslen ikke stopper, skal styrekortet
udskiftes.

ADVARSEL/ALARM 2, Live zero-fejl

Denne advarsel eller alarm forekommer kun, hvis det er
programmeret af brugeren i parameter 6-01 Live zero,
timeoutfunktion. Signalet pa en af de analoge indgange er
mindre end 50 % af den min.-veerdi, der er programmeret
til den indgang. Denne tilstand kan forarsages af brud pa
ledningerne eller et defekt apparat, der sender signalet.

Fejlfinding:
Kontrollér tilslutningerne pa alle de analoge
indgangsklemmer. Styrekortklemmer 53 og 54 til
signaler, klemme 55 fzelles. MCB 101 klemmer 11
og 12 til signaler, klemme 10 fzelles. MCB 109
klemmer 1, 3, 5 til signaler, klemmer 2, 4, 6
feelles).

Kontrollér, at programmeringen af frekvensom-
formeren og switch-indstillingerne passer til den
analoge signaltype.

Udfer test af indgangsklemmesignalet.

ADVARSEL/ALARM 3, Ingen motor

Der er ikke tilsluttet en motor til frekvensomformerens
udgang. Denne advarsel eller alarm forekommer kun, hvis
det er programmeret af brugeren i parameter 1-80,
Funktion ved stop.

Fejifinding: Kontrollér tilslutningen mellem frekvensom-
formeren og motoren.

ADVARSEL/ALARM 4, Netfasetab

Der mangler en fase pa forsyningssiden, eller der er for
stor ubalance pa netspaendingen. Denne meddelelse vises
0gsa, hvis der er fejl pa indgangsreaktansen pa frekvens-
omformeren. Optioner programmeres i parameter 14-12
Funktion ved netubalance

Fejlfinding: Kontrollér forsyningsspaendinger og -stremme
til frekvensomformeren.

ADVARSEL 5, DC-linkspaending hgj:
Mellemkredsspaendingen (DC) er hgjere end hgjspaendings-
advarselsgraensen. Graensen afhaenger af
frekvensomformerens spaendingsklassificering. Frekvensom-
formeren er stadig aktiv.

ADVARSEL 6, Mellemkredsspaending lav
Mellemkredsspaendingen (DC) er lavere end lavspaendings-
advarselsgraensen. Graensen afhaenger af
frekvensomformerens spaendingsklassificering. Frekvensom-
formeren er stadig aktiv.

ADVARSEL/ALARM 7, DC-overspzaending
Hvis mellemkredsspaendingen overstiger graensen, tripper
frekvensomformeren efter et stykke tid.

Fejlfinding:
Tilslut en bremsemodstand

Forleeng rampetiden

Skift rampetypen

Aktiver funktionerne i 2-10 Bremsefunktion
Forgg 14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfejl

ADVARSEL/ALARM 8, DC-undersp.

Hvis mellemkredsspaendingen (DC) falder til under
spaendingsgraensen, kontrollerer frekvensomformeren, om
der er tilsluttet en 24 V-reservestremforsyning. Hvis der
ikke er tilsluttet 24 V-reservestrgmforsyning, vil frekvens-
omformeren trippe efter en bestemt tidsforsinkelse.
Tidsforsinkelsen varierer afhaengigt af kapslingssterrelsen.

Fejlifinding:
Kontrollér, at forsyningsspaendingen svarer til
frekvensomformerens spaending.

Udfer test pa indgangsspaendingen
Udfer test af soft charge og ensretterkredslgb

ADVARSEL/ALARM 9, Vekselr. overbel.
Frekvensomformeren er ved at koble ud pa grund af en
overbelastning (for hgj strem i for lang tid). Teelleren for
elektronisk termisk beskyttelse af vekselretteren giver en
advarsel ved 98 % og tripper ved 100 % med en alarm.
Frekvensomformeren kan ikke nulstilles, for teelleren er
kommet under 90 %.

Fejlen er, at frekvensomformeren er overbelastet med
mere end 100 % i for lang tid.

Fejlifinding:
Sammenlign den udgangsstrem, der vises pa LCP-
tastaturet, med frekvensomformerens nominelle
strom.

Sammenlign den udgangsstrem, der vises pa LCP-
tastaturet, med den malte motorstrem.

Fa den termiske frekvensomformerbelastning vist
pa tastaturet, og overvag veerdien. Nar den kegrer
over frekvensomformerens konstante stremklassi-
ficering, skal teelleren stige. Nar den kerer under
frekvensomformerens konstante stremklassifi-
cering, skal teelleren falde.

Bemaerk: Se afsnittet om derating i Design Guiden for flere
oplysninger, hvis der kraeves en hgj switchfrekvens.
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ADVARSEL/ALARM 10, Overbelastningstemperatur i motor
Motoren er for varm ifglge den elektroniske termiske
beskyttelse (ETR). Veelg, om frekvensomformeren skal give
en advarsel eller alarm, nar telleren har naet 100 % i

1-90 Termisk motorbeskyttelse. Fejlen bestar i, at motoren er
overbelastet med mere end 100 % i for lang tid.

Fejlfinding:
Kontrollér, om motoren bliver for varm.

Om motoren er mekanisk overbelastet
At motoren 1-24 Motorstrom er indstillet korrekt.

Motordata i parametre 1-20 til 1-25 er indstillet
korrekt.

Indstillingen i parameter 1-91 Ekstern motorven-
tilator.

Ker AMA i parameter 1-29.

ADVARSEL/ALARM 11, Overtemp. i motortermistor
Termistoren eller termistortilslutningen er blevet afbrudt.
Veelg, om frekvensomformeren skal give en advarsel eller
alarm, nar teelleren har ndet 100 % i 7-90 Termisk motorbe-
skyttelse.

Fejlfinding:
Kontrollér, om motoren bliver for varm.

Kontrollér, om motoren er mekanisk overbelastet.

Kontrollér, at termistoren er korrekt tilsluttet
mellem klemme 53 eller 54 (analog spaendings-
indgang) og klemme 50 (+ 10 V-forsyning) eller
mellem klemme 18 eller 19 (digital indgang, kun
PNP) og klemme 50.

Hvis der anvendes en KTY-faler, skal det
kontrolleres, at der er den korrekte forbindelse
mellem klemme 54 og 55.

Hvis der anvendes en termisk kontakt eller
termistor, skal det kontrolleres, at programme-
ringen af parameter 1-93 passer til
folerledningerne.

Hvis der anvendes en KTY-fgler, skal det
kontrolleres, at programmeringen af parametrene
1-95, 1-96 og 1-97 passer til folerledningerne.

ADVARSEL/ALARM 12, Momentgraense

Momentet er hgjere end veerdien i 4-16 Momentgraense for
motordrift (ved motordrift), eller momentet er hgjere end
veerdien i 4-17 Momentgraense for generatordrift (ved
regenerativ drift). Parameter 14-25 kan anvendes til at
a@ndre dette fra en ren advarselstilstand til en advarsel
efterfulgt af en alarm.

ADVARSEL/ALARM 13, Overstrem

Vekselretterens spidsstremgraense (cirka 200 % af den
nominelle strom) er overskredet. Advarslen varer i ca. 1,5
sek., og frekvensomformeren vil derefter trippe og afgive
en alarm. Hvis der er valgt udvidet mekanisk bremse-
styring, kan trip nulstilles eksternt.

Fejlfinding:
Denne fejl kan skyldes rystelser eller hurtig
acceleration med hgjinertibelastninger.

Sluk frekvensomformeren. Kontrollér, om
motorakslen kan drejes.

Kontrollér, at motorsterrelsen passer til frekvens-
omformeren.

Ukorrekte motordata i parametrene 1-20 til 1-25.

ALARM 14, Jordslut.-fejl

Der er en udladning fra udgangsfaserne til jord, enten i

kablet mellem frekvensomformeren og motoren eller i

selve motoren.

Fejlfinding:
Sluk frekvensomformeren, og ret jordingsfejlen.
Mal modstanden til jord pa motorledningerne og
motoren med et megohmmeter for at kontrollere
for jordingsfejl i motoren.

Udfer stremfalertest.

ALARM 15, Hardwareuoverensstemmelse
En monteret option er ikke driftsdygtig med det aktuelle
hardware eller software til styrekortet.

Registrér veerdien af de folgende parametre, og kontakt
din Danfoss-leverandor:

15-40 FC-type

15-41 Effektdel

15-42 Spaending

15-43 Softwareversion

15-45 Faktisk typekodestreng

15-49 SW-id, styrekort

15-50 SW-id, effektkort

15-60 Option monteret (for hver optionsport)

15-61 Optionens SW-version (for hver
optionsport)

ALARM 16, Kortslutning
Der er kortslutning i motoren eller pd motorklemmerne.
Sluk frekvensomformeren, og fjern kortslutningsfejlen.

ADVARSEL/ALARM 17, Styreordstimeout

Der er ingen kommunikation med frekvensomformeren.
Adbvarslen vil kun veere aktiv, nar 8-04 Styreordstimeout-
funktion IKKE er sat til OFF.

Hvis 8-04 Styreordstimeoutfunktion er indstillet til Stop og
Trip, afgives der en advarsel, hvorefter frekvensomformeren
ramper ned, indtil den tripper, mens der afgives en alarm.

Fejlfinding:
Kontrollér tilslutninger pa kablet til seriel
kommunikation.

Forgg 8-03 Styreordstimeouttid

Kontrollér drift af kommunikationsudstyret.
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Bekraeft korrekt montering i henhold til EMC-
kravene.

ADVARSEL 23, Intern ventilatorfejl
Ventilatoradvarselsfunktionen er en ekstra beskyttelses-
funktion, der kontrollerer, om ventilatoren karer/er
monteret. Ventilatoradvarslen kan deaktiveres i

14-53 Vent.overv., ([0] Deaktiveret).

For frekvensomformere med D-, E- og F-kapsling overvages
den regulerede spaending til ventilatorerne.

Fejlfinding:
Kontrollér ventilatormodstand.

Kontrollér soft charge-sikringer.

ADVARSEL 24, Ekstern ventilatorfejl
Ventilatoradvarselsfunktionen er en ekstra beskyttelses-
funktion, der kontrollerer, om ventilatoren karer/er
monteret. Ventilatoradvarslen kan deaktiveres i

14-53 Vent.overv., ([0] Deaktiveret).

For frekvensomformere med D-, E- og F-kapsling overvages
den regulerede spaending til ventilatorerne.

Fejlfinding:
Kontrollér ventilatormodstand.

Kontrollér soft charge-sikringer.

ADVARSEL 25, Bremsemodstand kortsluttet
Bremsemodstanden overvages under driften. Hvis den
kortslutter, afbrydes bremsefunktionen, og advarslen vises.
Frekvensomformeren fungerer stadig, dog uden bremse-
funktionen. Sluk for frekvensomformeren, og udskift
bremsemodstanden (se 2-15 Bremsekontrol).

ADVARSEL/ALARM 26, Bremsemodstands effektgraense
Den strem, der er sendt til bremsemodstanden, beregnes:
som en procentdel, der er en middelvzerdi for de seneste
120 sekunder, pa grundlag af bremsemodstandens
modstandsveerdi og mellemkredsspaendingen. Advarslen er
aktiv, nar den afsatte bremseeffekt er hojere end 90 %.
Hvis Trip [2] er valgt i 2-13 Bremseeffektovervdgning, kobler
frekvensomformeren ud og afgiver denne alarm, nar den
afsatte bremseeffekt er hajere end 100 %.

Advarsel: Der er risiko for vaesentlig effekttilfersel til
bremsemodstanden, hvis bremsetransistoren er kortsluttet.

ADVARSEL/ALARM 27, Bremsechopperfejl
Bremsetransistoren overvages under driften, og hvis den
kortslutter, afbrydes bremsefunktionen, og der vises en
advarsel. Frekvensomformeren fungerer stadig, men da
bremsetransistoren er kortsluttet, tilfores der vaesentlig
effekt til bremsemodstanden, selvom den ikke er aktiv.
Sluk frekvensomformeren, og fjern bremsemodstanden.
Denne alarm/advarsel kan ogsa opsta, hvis bremsemod-
standen overophedes. Klemme 104 til 106 er tilgeengelige
som bremsemodstand. Se afsnittet Temperaturafbryder til
bremsemodstand for oplysninger om Klixon-indgange.

ADVARSEL/ALARM 28, Bremsekontrol mislykket
Bremsemodstandsfejl: Bremsemodstanden er ikke tilsluttet
eller fungerer ikke.

Kontrollér parameter 2-15, Bremsekontrol.

ALARM 29, Styrekorttemp.

Kelepladens maksimumtemperatur er overskredet.
Temperaturfejlen kan ikke nulstilles, far temperaturen
kommer under en defineret kalepladetemperatur. Trip- og
nulstillingspunkterne er forskellige afhaengigt af frekvens-
omformerens effektstarrelse.

Fejlfinding:
Omgivelsestemperaturen er for hgj.

Motorkablet er for langt.

Der er ikke tilstraekkeligt frirum over og under
frekvensomformeren.

Kelepladen er beskidt.

Luftstremmen omkring frekvensomformeren er
blokeret.

Kelepladeventilatoren er beskadiget.

For frekvensomformere med D-, E- og F-kapsling er denne
alarm baseret pa den temperatur, der er malt af keleplade-
foleren, som er monteret inden i IGBT-modulerne. For
frekvensomformere med F-kapsling kan denne alarm ogsa
udlgses af den termiske feler i ensrettermodulet.

Fejlfinding:
Kontrollér ventilatormodstand.

Kontrollér soft charge-sikringer.
Termisk IGBT-fgler.

ALARM 30, Motorfase U mangler

Motorfase U mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase U.

ALARM 31, Motorfase V mangler

Motorfase V mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase V.

ALARM 32, Motorfase W mangler

Motorfase W mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase W.

ALARM 33, Inrush-fejl
Der har fundet for mange opstarter sted inden for en kort
periode. Lad apparatet kgle ned til driftstemperatur.

ADVARSEL/ALARM 34, Fieldbus-kommunikationsfejl
Fieldbus'en pd kommunikationsoptionskortet fungerer ikke.

ADVARSEL/ALARM 35, Uden for frekvensomrade:

Denne advarsel er aktiv, hvis udgangsfrekvensen har ndet

den hgje graense (indstillet i parameter 4-53) eller den lave
greense (indstillet i parameter 4-52). Denne advarsel vises i
Processtyring, lukket slgjfe.
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ADVARSEL/ALARM 36, Netfejl

Denne advarsel/alarm er kun aktiv, hvis forsyningsspaen-
dingen til frekvensomformeren falder ud, og 74-10 Netfejl
IKKE er sat til OFF. Kontrollér frekvensomformerens
sikringer

Alarm 38, Intern fejl
Det kan veere ngdvendigt at kontakte din Danfoss-
leverandgr. Nogle typiske alarmmeddelelser:

0 Den serielle port kan ikke initialiseres. Alvorlig hardwarefejl
256-258  Effekt-EEPROM-dataene er defekte eller for gamle

512 Styrekort-EEPROM-dataene er defekte eller for gamle

513 Kommunikationstimeout ved laesning af EEPROM-data
514 Kommunikationstimeout ved laesning af EEPROM-data
515 Den applikationsorienterede styring kan ikke genkende

EEPROM-dataene

516 Kan ikke skrive til EEPROM'en, fordi en skrivekommando er i
gang

517 Skrivekommando er under timeout

518 Fejl i EEPROM'en

519 Manglende eller ugyldige stregkodedata i EEPROM

783 Parametervaerdien uden for min./maks.-greenserne
1024-1279 Et can-telegram, der skal sendes, kunne ikke blive sent
1281 Flash-timeout i digital signalprocessor

1282 Versionsuoverensstemmelse i effektmikrosoftware

1283 Versionsuoverensstemmelse i effekt-EEPROM-dataene

1284 Softwareversionen for den digitale signalprocessor kan ikke
laeses

1299 Optionssoftwaren i port A er for gammel

1300 Optionssoftwaren i port B er for gammel

1301 Optionssoftwaren i port CO er for gammel

1302 Optionssoftwaren i port C1 er for gammel

1315 Optionssoftwaren i port A understottes ikke (ikke tilladt)

1316 Optionssoftwaren i port B understottes ikke (ikke tilladt)

1317 Optionssoftwaren i port CO understottes ikke (ikke tilladt)

1318 Optionssoftwaren i port C1 understottes ikke (ikke tilladt)

1379 Option A reagerede ikke under beregning af platformver-
sionen.

1380 Option B reagerede ikke under beregning af platformver-
sionen.

1381 Option CO reagerede ikke under beregning af platformver-
sionen.

1382 Option C1 reagerede ikke under beregning af platformver-
sionen.

1536 Der er registreret en undtagelse i den applikationsorien-
terede styring. Fejlfindingsoplysninger skrevet til LCP

1792 DSP watchdog er aktiv. Fejifinding af data for effektdelen.
Data for motororienteret styring er ikke overfort korrekt
2049 Effektdata genstartet
2064-2072 HO081x: option i port x er genstartet
2080-2088 HO082x: option i port x har afgivet et start-vent-signal
2096-2104 HO083x: option i port x har afgivet et gyldigt start-vent-signal
2304 Kunne ikke leese data fra effekt-EEPROM
2305 Der mangler SW-version fra effektenheden
2314 Der mangler effektenhedsdata fra effektenheden
2315 Der mangler SW-version fra effektenheden
2316 Der mangler io_statepage fra effektenheden
2324 Effektkortets konfiguration er ukorrekt ved opstart
2325 Effektkortet har standset kommunikationen, mens netforsy-
ningen er pafert
2326 Effektkortets konfiguration er ukorrekt efter en forsinkelse i
effektkortets registrering
2327 Der er pa nuvearende tidspunkt blevet registreret for mange
effektkortplaceringer
2330 Effektstorrelsesoplysningerne mellem effektkortene passer
ikke sammen
2561 Ingen kommunikation fra DSP til ATACD
2562 Ingen kommunikation fra ATACD til DSP (under kersel)
2816 Der er stakoverlgb i styrekortmodulet
2817 Langsomme opgaver i afvikler
2818 Hurtige opgaver

2819 Parametertrad
2820 Stakoverlgb i LCP
2821 Overlgb pa seriel port
2822 Overlgb pa USB-port
2836 cfListMempool for lille
3072-5122 Parametervaerdien er uden for de tilladte graenser
5123 Option i port A: Hardware er inkompatibel med styrekor-
thardwaren
5124 Option i port B: Hardware er inkompatibel med styrekor-
thardwaren
5125 Option i port CO: Hardware er inkompatibel med styrekor-
thardwaren
5126 Option i port C1: Hardware er inkompatibel med styrekor-
thardwaren
5376-6231 lkke mere hukommelse

ALARM 39, Kglepladefeler
Ingen feedback fra kelepladetemperaturfeleren.

Signalet fra den termiske IGBT-feler er ikke tilgeengeligt pa
effektkortet. Problemet kan vaere pa effektkortet, pa gate
drive-kortet eller pa fladkablet mellem effektkortet og gate
drive-kortet.

ADVARSEL 40, Overbel. af digital udgang klem. 27
Kontrollér belastningen, der er sluttet til klemme 27, eller
fiern kortslutningstilslutningen Kontrollér 5-00 Digital I/0-
tilstand og 5-01 Klemme 27, tilstand.

ADVARSEL 41, Overbelastning af digital udgang klemme 29
Kontrollér belastningen, der er sluttet til klemme 29, eller
fjern kortslutningstilslutningen Kontrollér 5-00 Digital I/O-
tilstand og 5-02 Klemme 29, tilstand.

ADVARSEL 42, Overbel. af den dig. udg. X30/6 eller
overbel. af den dig. udg. X30/7

For X30/6 skal belastningen, der er sluttet til X30/6,
kontrolleres, eller den kortsluttede tilslutning fjernes.
Kontrollér 5-32 Klem X30/6, digi ud (MCB 101).

For X30/7 skal belastningen, der er sluttet til X30/7,
kontrolleres, eller den kortsluttede tilslutning fjernes.
Kontrollér 5-33 Klem X30/7 digi udg (MCB 101).

ALARM 46, Effektkortforsyning
Forsyningen pa effektkortet er uden for raekkevidde.

Der er tre stremforsyninger, der er genereret af switch
mode-strgmforsyningen (SMPS) pa effektkortet: 24 V, 5V,
+/- 18 V. Ved en strgmforsyning pa 24 VDC med MCB 107-
optionen overvages kun forsyningerne pa 24 V og 5 V. Ved
stremforsyning med trefaset netspaending overvages alle
tre forsyninger.

ADVARSEL 47, 24 V fors. lav

De 24 VDC er malt pa styrekortet. Den eksterne 24 VDC-
reservestromforsyning kan vaere overbelastet. Kontakt i
modsat fald din Danfoss-leverander.

ADVARSEL 48, 1,8 V fors. lav
1,8 VDC-forsyning anvendt pa styrekortet er uden for de
tilladte graenser. Stramforsyningen males pa styrekortet.

ADVARSEL 49, Hastighedsgraense

Hastigheden ligger ikke inden for det omrade, der er
angivet i 4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN] og
4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/MIN].
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ALARM 50, AMA-kalibrering mislykkedes
Kontakt din Danfoss-leverander.

ALARM 51, AMA kontrollér Unom og Inom
Indstillingen for motorspaending, motorstrem og
motoreffekt er formodentlig forkert. Kontrollér indstil-
lingerne.

ALARM 52, AMA lav Inom
Motorstremmen er for lav. Kontrollér indstillingerne.

ALARM 53, AMA motor for stor
Motoren er for stor til, at AMA kan udfares.

ALARM 54, AMA motor for lille
Motoren er for stor til, at AMA kan udfares.

ALARM 55, AMA-parameter uden for omrade:
Parametervaerdierne fra motoren ligger uden for det
acceptable omrade.

ALARM 56, AMA afbrudt af bruger
AMA er blevet afbrudt af brugeren.

ALARM 57, AMA-timeout

Forsag at starte AMA gentagne gange, indtil AMA udfares.
Bemazerk, at gentagne AMA-kersler kan opvarme motoren
til et niveau, hvor modstanden Rs og Rr forgges. Dette er
dog i de fleste tilfelde ikke kritisk.

ALARM 58, AMA intern fejl
Kontakt din Danfoss-leverander.

ADVARSEL 59, Stremgraense
Streammen er hgjere end vaerdien i par. 4-18, Stramgreense.

ADVARSEL 60, Ekstern spaerring

Ekstern spaerring er aktiveret. Genoptag normal drift ved at
pafere 24 VDC pa klemmen, der er programmeret til
ekstern spaerring, og nulstille frekvensomformeren (via
seriel kommunikation, digital I/0 eller ved at trykke pa
Reset-tasten pa tastaturet).

ADVARSEL 61, Sporingsfejl

En fejl er blevet registreret mellem beregnet motorha-
stighed og hastighedsmalingen fra feedbackenheden.
Funktionen for advarsel/alarm/deaktivér indstilles i par.
4-30, Motorfeedbacktabsfunktion, fejlindstilling i par. 4-31,
Motorfeedbackhastighedsfejl og den tilladte fejltid i par.
4-32, Motorfeedbacktabstimeout. Funktionen kan veere
effektiv under en idriftseettelsesprocedure.

ADVARSEL 62, Udgangsfrekvens ved maksimumgraense
Udgangsfrekvensen er hgjere end den veerdi, der er
angivet i 4-19 Maks. udgangsfrekvens

ADVARSEL 64, Spaendingsgraense
Kombinationen af belastning og hastighed kraever en
hgjere motorspaending end den faktiske DC-linkspaending.

ADVARSEL/ALARM/TRIP 65, Styrekortovertemperatur
Styrekortovertemperatur: Styrekortets afbrydelsestem-
peratur er 80 °C.

ADVARSEL 66, Kelepladetemperatur lav
Denne advarsel er baseret pa temperaturfgleren i IGBT-
modulet.

Fejifinding:

Kolepladetemperaturen malt til 0 °C kunne indikere, at
temperaturfoleren er defekt, og derfor @ges ventilatorha-
stigheden til maks. Hvis fglerledningen mellem IGBT og
gate drive-kortet afbrydes, kunne det udlgse denne
advarsel. Den termiske IGBT-fgler skal ogsa kontrolleres.

ALARM 67, Konfiguration for optionsmodulet er andret
En eller flere optioner er enten tilfgjet eller fjernet siden
seneste nedlukning.

ALARM 68, Sikker standsning aktiveret

Sikker standsning er blevet aktiveret. Genoptag normal
drift ved at pafere 24 VDC pa klemme 37, og send derefter
et nulstillingssignal (via bus, digital I/0 eller ved at trykke
pa Reset-tasten). Se parameter 5-19, Klemme 37 sikker
standsning.

ALARM 69, Effektkorttemperatur
Temperaturfeleren pa effektkortet er enten for varm eller
for kold.

Fejlfinding:
Kontrollér, at derventilatorerne fungerer.

Kontrollér, at filtrene i dgrventilatorerne ikke er
tilstoppede.

Kontrollér, at kabelbgsningspladen er korrekt
monteret pa IP 21 og IP 54 (NEMA 1 og NEMA
12)-frekvensomformere.

ALARM 70, Ugyldig FC konf.

Den nuvaerende kombination af styrekort og effektkort er
ugyldig.

ADVARSEL/ALARM 71, PTC 1 Sikker standsning

Sikker standsning er blevet aktiveret fra MCB 112 PTC-
termistorkortet (motor for varm). Normal drift kan
genoptages, nar MCB 112 pafgres 24 V DC til T-37 igen
(ndr motortemperaturen ndr et acceptabelt niveau), og nar
den digitale indgang fra MCB 112 deaktiveres. Nar dette
sker, skal et nulstillingssignal sendes (via seriel kommuni-
kation, digital I/0 eller ved at trykke pa Reset-tasten pa
tastaturet). Bemaerk, at hvis automatisk genstart er
aktiveret, kan motoren starte, nar fejlen er udbedret.

ALARM 72, Farlig fejl

Sikker standsning med triplas. Uventede signalniveauer pa
sikker standsning og digital indgang fra MCB 112 PTC-
termistorkortet.

Advarsel 73, Sikker standsning auto-genstart
Sikkert standset. Bemaerk, at med automatisk genstart
aktiveret, kan motoren starte, nar fejlen er udbedret.

ADVARSEL 76, Opseetning af effektenhed

Det kraevede antal effektenheder matcher ikke det
registrerede antal aktive effektenheder. Denne fejl opstar
under udskiftning af et F-kapslingsmodul, hvis de effekt-
specifikke data i modulets effektkort ikke passer til resten
af frekvensomformeren. Kontrollér, at reservedelen og dens
effektkort har det korrekte varenummer.
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ADVARSEL 77, Reduceret effekttilst.:

Denne advarsel angiver, at frekvensomformeren kerer i
reduceret effekttilstand (dvs. mindre end det tilladte antal
vekselretterdele). Denne advarsel genereres ved en
stremcyklus, nar frekvensomformeren er indstillet til at
kere med faerre vekselrettere og forbliver teendt.

ALARM 79, Ugyldig konfiguration af effektdel
Skaleringskortet har et forkert varenummer eller er ikke
installeret. Desuden kunne MK102-stikket pa effektkortet
ikke monteres.

ALARM 80, Apparat initialiseret til standardvaerdi
Parameterindstillingerne initialiseres til fabriksindstillingen
efter en manuel nulstilling.

ALARM 91, Analog indgang 54, forkerte indstillinger
Kontakt S202 er indstillet til OFF (spaendingsindgang), nar
en KTY-feler er tilsluttet den analoge indgang klemme 54.

ALARM 92, No flow
Det er registreret, at der ingen belastning er i anlaegget. Se
parametergruppe 22-2.

ALARM 93, Ter pumpe
En no flow-situation og hgj hastighed angiver, at pumpen
er lgbet tor. Se parametergruppe 22-2.

ALARM 94, Slut pa kurve

Feedback forbliver lavere end saetpunktet, som kan
indikere en laekage i rgrsystemet. Se parametergruppe
22-5.

ALARM 95, Kilremsbrud
Moment er under momentniveauet indstillet til tomgang,
hvilket indikerer et kilremsbrud. Se parametergruppe 22-6.

ALARM 96, Startforsinkelse
Motorstart er blevet forsinket, da beskyttelse mod korte
cyklusser er aktiv. Se parametergruppe 22-7.

ADVARSEL 97, Stopforsinkelse
Motorstandsning er blevet forsinket, da beskyttelse mod
korte cyklusser er aktiv. Se parametergruppe 22-7.

ADVARSEL 98, Urfejl
Urfejl. Tiden er ikke indst. el. RTC-uret (hvis monteret) har
svigtet. Se parametergruppe 0-7.

ALARM 243, Bremse IGBT

Denne alarm er kun for frekvensomformere med F-
kapsling. Den svarer til alarm 27. Rapportveerdien i
alarmloggen angiver, hvilket effektmodul der genererede
alarmen:

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

2 = hgjre vekselrettermodul i F1- eller F3-
frekvensomformer.

3 = hgjre vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

5 = ensrettermodul.

ALARM 244, Kglepladetemperatur

Denne alarm er kun for frekvensomformere med F-
kapsling. Den svarer til alarm 29. Rapportvaerdien i
alarmloggen angiver, hvilket effektmodul der genererede
alarmen:

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

2 = hgjre vekselrettermodul i F1- eller F3-
frekvensomformer.

3 = hgjre vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

5 = ensrettermodul.

ALARM 245, Kglepladefaler

Denne alarm er kun for frekvensomformere med F-
kapsling. Den svarer til alarm 39. Rapportveerdien i
alarmloggen angiver, hvilket effektmodul der genererede
alarmen:

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

2 = hgjre vekselrettermodul i F1- eller F3-
frekvensomformer.

3 = hgjre vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

5 = ensrettermodul.

ALARM 246, Effektkortforsyning

Denne alarm er kun for frekvensomformere med F-
kapsling. Den svarer til alarm 46. Rapportvaerdien i
alarmloggen angiver, hvilket effektmodul der genererede
alarmen:

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

2 = hgjre vekselrettermodul i F1- eller F3-
frekvensomformer.

3 = hgjre vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

5 = ensrettermodul.

ALARM 247, Effektkorttemperatur

Denne alarm er kun for frekvensomformere med F-
kapsling. Den svarer til alarm 69. Rapportveerdien i
alarmloggen angiver, hvilket effektmodul der genererede
alarmen:

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

2 = hgjre vekselrettermodul i F1- eller F3-
frekvensomformer.
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3 = hgjre vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

5 = ensrettermodul.

ALARM 248, Ugyldig konfiguration af effektdel

Denne alarm er kun for frekvensomformere med F-
kapsling. Den svarer til alarm 79. Rapportveerdien i
alarmloggen angiver, hvilket effektmodul der genererede
alarmen:

1

vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

2 = hgjre vekselrettermodul i F1- eller F3-
frekvensomformer.

3 = hgjre vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

5 = ensrettermodul.

ALARM 250, Ny reservedel

Effekt- eller SMPS-kortet er blevet udskiftet. Frekvensomfor-
merens typekode skal gendannes i EEPROM'en. Velg den
korrekte typekode i 14-23 Typekodeindstil. i overens-
stemmelse med maerkaten pa enheden. Husk at vaelge
"Gem til EEPROM" for at feerdiggere.

ALARM 251, Ny typekode
Frekvensomformeren har en ny typekode.
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Indeks Digital
Ind-/udgang 101
Udgang 130
A Digitale Indgange: 128
Accelerationstiden 74 Displaylinje
Adgang Til Styreklemmer. 42 1,2, Lille, 0-21 70
1,3 Lille, 0-22 71
2, Stor, 0-23 71
A 3, Stor, 0-24 71
/Andring
Af Data 56
Af Dataveerdi 57 E
Af En Gruppe Af Numeriske Datavaerdier........cccoueeerneenecnn. 56 Effektiv Parameteropszetning Til Vandapplikationer.............. 63
Af Tekstveerdi 56 Ekstern
Temperaturovervagning 26
A Ventilatorforsyning 38
Aktiv. Rerfyldn., 29-00 92 Elektrisk Installation 42,45
Alarmer Og Advarsler 137 Elektronisk Affald 6
AMA 49,58 Ext. Lukket Slgjfe 117
Analog
1/O-tilst. MCB 109 124 F
Ilj\g;;undggang 1 g; Fabriksindstillinger 58, 93
Analoge Indgange 129 FC Lukket Slgijfe 116
j 139
Apparatinfo 111 Fejimeddelelser.
Fejl f 8
Applikationsfunktioner 119 ejlstromsafbryder
Automatisk Motortilpasning (AMA) 49 Fejlstromsrelaeer 36
Fieldbus-forbindelse 42
B Forkortelser Og Standarder. 5
Bagkeling 2o  Frekomf. Lukket Slgjfe, 20-** 83
Belastning/motor % Frekvensomformere Med Fabriksinstalleret Bremsechoppe-
kytel roption...... 38
Beskyttelse .
Beskyttelse 39 Frilsb >4
Og Funktioner 131
Betjening/display. 94 G
Bortskaffelsesinstruktion 6 Generel Advarsel 4,7
Bremsekabel 38 Generelle Overvejelser. 16
Bremsemodstandstemperaturafbryder 41  GLCP 58
Bremser 97 Graenser/advarsler 100
Bremsestyring 140  Grafisk Display. 51
Bypass-option 127
H
C Hastighed Op/ned 44
CAN-Fieldbus 108 High Power-sikringstabeller 39
Copyright, Ansvarsbegraensning Og Forbehold For Andrin-  Hgjspandingsadvarsel 4
ger...4  Hovedmenutilstand 53,66
Hovedreaktansen 73
D Hurtig Overforsel Af Parameterindstillinger Ved Brug Af GLCP
Dataudleesninger 58
Dataudlaesninger. 113
2 115
DC-link 139
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Modtagelse Af Frekvensomformeren 10
| Moment 36
IEC-n@dstop Med Pilz-sikkerhedsrelae 25 Momentkarakteristikker 128
Indekserede Parametre 57 Montering Af En Ekstern 24 V DC-forsyning..............cc.eooeee 42
Indikatorlys (LED'er): 52 Motorbeskyttelse 131
Initialisering 58 Motorens Typeskilt 48
Installation Af Sikker Standsning 8 Motorkabel 37
It-netforsyning 36 Motorudgang 128
J N
Jording 36 NAMUR 25
Netforsyning (L1-1, L2-1, L3-1, L1-2, L2-2, L3-2):...ceccovvevurnneee 128
K Nettilslutning 38
Kabeladgang 16 NLCP 54
Kabelbgsning/rarindgang - IP21 (NEMA 1) Og IP54 (NEMA12)
...... 22
Kabelfgring 27 O .
Omgivelser 131
Kabelleengde .
Og -areal: 29 Overbelastningsbeskyttelse Af Motoren 7
Og Kabelareal 128 Overvagning Af Isolationsmodstand (IRM)........ccc...couevvvererreenn. 25
Kaskadestyreenhed 122
Kaskadestyreenhedsoption 126 P
Keling 22 Parallelkobling Af Motorer 50
Komm. Og Optioner 105 Parameteropsaetning 61
Kommunikationsoption 141 Parameteroptioner. 93
Kontakterne S201, 5202 Og S801 48 Parametervalg 67
KTY-foler 140 Pc-softwareveerktgjer 59
Kvikmenu 63  Plads 16
Kvikmenutilstand 53 Planlaegning Af Installationssted 10
Potentiometerreference 44
L Profibus
Laekstram Erlgflbuc 107
Laekstrgm 8 Vi 60
Til Jord 7 Pulsindgange 129
LCP Pulsstart/-stop 43
LCP 58
102 51
LED'er 51 Q . .
Q1 Min Personlige Menu 63
Laft 10
Q2 Hurtig Opsaetning 64
Luftstrem 22 ]
Q3 Funktionsopsaet 64
M Q5 Foretagne Andringer 66
Main Menu g1 JbLoggings 66
ickM 53,61
Manuelle Motorstartere 25 Quick Menu
MCT 10 60
Mekanisk R .
Bremsestyring 49 RCD (fejlstremsafbryder) 25
Installation 16 Reference-/feedbackenhed 20-12 83
Mekaniske Mal 12,15 Reference/ramper 98
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Relzeudgange 130 Styrekort,
. . 10V DC-udgang 130
R t bejd 8
eparationsarbejde 24V DC-udgang 130
Reset 54 RS-485 Seriel Kommunikation: 129
RFl-afbryder 36 Seriel Kommunikation Via USB 131
Rerfyldningstidspunkt, 29-03 92 Switchfrekvens: 29
RS-485-busforbindelse 59
Rumopvarmere Og Termostat 25 T
Tavleoptioner For Kapslingsstgrrelse F 25
S Termisk Motorbeskyttelse 50
Sadan Tidsst. Handl 89
Betjenes Det Grafiske LCP (GLCP) 51 Tidsstyrede Handlinger 121
Sluttes En Pc Til Frek fOrmMeren.. .. reesersesrssrennns 59
uttes EnFc Tl Frekvensomtormeren Tilgaengelig Litteratur Til VLT® AQUA DIiVe. ... 4
Seriel Kommunikation 131 . .
Tilspeendingsmomenter 36
Sikker Standsning 8 . .
Trin For Trin 57
Sikkerhedsinstrukti 7
ikkerhedsinstruktioner Typeskiltdata 48
Sikkerhedskategori 3 (EN 954-1) 9
Sikringer 27,39 U
Sinusbolgefilter 29 Udgangseffektivitet (U, V, W) 128
Skeermede
kk 10
Skeermede 47 Udpakkes
Kabler 37 Utilsigtet Start 8
Skaermning Af Kabler: 29
Sluthastighed Vv
For Kontraventilrampe [Hz] 74 Vandapplikationsfunktioner 127
For Kontraventilrampe [O/MIN] 74 Vandapplikationsfunktioner, 29-** 92
Smart Logic 109 Ventilationskanal 22
Softwareversion 7
Speendingsniveau 128 Y
Spaendingsreference Via Et Potentiometer...........ciinnnnns 44 Ydelse For Styrekort 131
Specielle Funktioner 110
Sprog - Parameter, 0-01 68
Sprogpakke
1 68
2 68
3 68
4 68
Start/Stop 43
Statorleekreaktansen 73
Status 53
Statusmeddelelser. 51
Stopkategori 0 (EN 60204-1) 9
Stremforsyning P4 24 V DC 26
Stremtilslutninger 27
Styrekabler. 45,47
Styrekarakteristik 130
Styreklemmer. 42

Styreklemmernes Indgangspolaritet.

47
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