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1 Inledning

1.1 Syftet med handboken

Handbokens malgrupp

. systemdesigners
. installatorer
. servicetekniker

Innehéller detaljerad information om installation och start
av frekvensomriktaren Kapitel 3 Mekanisk installation
innehaller information for mekanisk och elektrisk instal-
lation, inklusive

. ingang

. motor

. kabeldragning for styr- och seriell kommunikation
. styrplintfunktioner

kapitel 5 Idrifttagning innehaller detaljerade processer for

. driftsattning
. grundldggande driftprogrammering
. funktionstestning

Resterande kapitel innehaller information om

. anvandargranssnitt

. programmering

. tilldmpningar

. felsdkning vid driftsattning

. specifikationer

1.2 Ytterligare dokumentation

Du kan fa tag pa ytterligare dokumentation och
handbécker via Danfoss.

Se www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Documentations/Technical+Documentation.htm for listor.

1.3 Dokument- och programversion

Denna handbok granskas och uppdateras regelbundet.
Forslag pa forbattringar tas tacksamt emot. Tabell 1.7 visar
dokumentversionen och motsvarande programversion.

Utgava Anmarkningar Program-
version
MG34X1| Det har ar den forsta utgavan av den 6.72
har handboken

Tabell 1.1 Dokument- och programversioner

1.4 Avsett anvandningsomrade

1.4.1 Avsett anvandningsomrade

Frekvensomformaren ar en elektronisk motorregulator som
reglerar

. motorvarvtalet som svar pa systematerkoppling
eller fjarrkommandon fran externa regulatorer. Ett
elektriskt drivsystem bestar av frekvensom-
formaren, motorn och utrustningen som drivs av
motorn.

. overvakning av system- och motorstatus.

Frekvensomformaren kan ocksa anvandas for motorskydd.

Beroende pa konfigurationen kan frekvensomformaren
anvandas i fristaende tillampningar eller utgora en del av
en storre apparat eller anldaggning.

Frekvensomformaren far anvandas i bostads-, industri- och
foretagsmiljoer i enlighet med lokala lagar och normer.

| en bostadsmiljo kan produkten orsaka radiostorningar
och lampliga atgarder for att minska stérningarna kan
behdva vidtas.

Forutsebar felaktig anvandning

Anvand inte frekvensomformaren inom anvandnings-
omraden som inte motsvarar angivna driftférhallanden och
miljoer. Kontrollera att alla villkor i kapitel 12 Specifikationer
ar uppfyllda.

4 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt.
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1.5 Certifikat

CE W &

1.6 Instruktion for kassering

Utrustning som innehaller elektriska
E komponenter far inte hanteras pa samma
satt som hushallsavfall.
I Sortera det separat i enlighet med
gallande lokal lagstiftning.

Tabell 1.2 Instruktion for avfallshantering

MG34X107 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt. 5
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VLT® Lift Drive LD 302

2 Sakerhet

Foljande symboler anvdnds i det hdar dokumentet:

AVARNING

Indikerar en potentiellt farlig situation som kan leda till
doédsfall eller allvarliga personskador.

AFORSIKTIGT

Indikerar en potentiellt farlig situation som kan leda till
mindre eller mattliga personskador. Symbolen kan ocksa
anvandas for att uppmarksamma tillvagagangssatt som
inte ar sakra.

Indikerar viktig information, inklusive situationer som
kan leda till skador pa utrustning eller egendom.

2.1 Behorig personal

Korrekt och sdker transport, lagring, installation, styrning
och underhall kravs for problemfri och sdker drift av
frekvensomformaren. Endast behérig personal far installera
och anvdnda denna utrustning.

Behorig personal definieras som utbildade medarbetare
med behdrighet att installera, driftsétta och underhalla
utrustning, system och kretsar i enlighet med gallande
lagar och bestdimmelser. Dessutom maste personalen vara
inférstadd med de instruktioner och sdkerhetsatgarder som
beskrivs | detta dokument.

2.2 Sakerhetsatgarder

AVARNING

HOG SPANNING

Frekvensomformare innehaller hég spanning nar de ar
anslutna till vaxelstromsnatet. Endast behorig personal
far utfora installation, driftsdttning och underhall. Om
installation, driftsattning och underhall inte utférs av
utbildad personal kan det leda till dédsfall eller allvarliga
personskador.

AVARNING

OAVSIKTLIG START

Néar frekvensomformaren ar ansluten till vaxelstromsnatet
kan motorn starta ndr som helst. Frekvensomformaren,
motorn och all annan elektrisk utrustning maste vara
redo for drift. Om dessa delar inte ar driftklara nar
frekvensomformaren ansluts till ndatspanningens
vaxelstrom kan det leda till dédsfall, allvarliga
personskador eller materiella skador pa utrustning och
egendom.

AVARNING

URLADDNINGSTID

Frekvensomformare har likstromskondensatorer som kan
behalla sin spanning dven nér natspanningen kopplats
fran. Undvik elektriska faror genom att koppla fran
vaxelstromsnatet, eventuella permanentmagnetmotorer
och likstromsférsorjningar, inklusive reservbatterier, UPS
och likstromsanslutningar till andra frekvensomformare.
Vanta tills kondensatorerna ar helt urladdade innan
underhall eller reparationsarbete utfors. Lds mer om
vantetiderna for urladdning i tabellen Urladdningstid. Om
du paborjar service- eller reparationsarbete pa enheten
direkt nar du brutit strommen utan att vanta foreskriven
tid, kan det leda till dodsfall eller allvarliga personskador.

Spénning [V] Minsta vantetid (minuter)
4 15
380-400 0,25-7,5 kW 11-75 kW
[0,34-10 hk] [15-100 hk]
Hogspanning kan finnas kvar dven om varningslysdioderna ar
slacktal

Tabell 2.1 Urladdningstid

6 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt.
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3 Mekanisk installation

3.1 Utrustningschecklista fore installation

. Jamfor modellnumret pa enhetens markskylt med
numret i bestdliningen for att kontrollera att ratt
utrustning har levererats

. Kontrollera att samma markspanning galler for:
Natet (strommen)
Frekvensomriktare
Motor

. Sakerstall att frekvensomriktarens utgangsklassifi-
cering ar lika med eller stérre an motorns
maximala belastning vid maximal motorprestanda

Motorns storlek och frekvensomriktarens
effekt maste stamma Overens for att
Overbelastningsskyddet ska fungera
ordentligt.

Om frekvensomriktarens klassificering ar
ldgre @n motorns gar det inte att uppna
maximal motoreffekt

3.2 Uppackning

3.2.1 Levererade artiklar

Vilka artiklar som levereras varierar beroende pa
produktens konfiguration.

. Kontrollera att de levererade artiklarna och
informationen pa markskylten dverensstdmmer
med orderbekréftelsen.

. Kontrollera om férpackningen och frekvensom-
riktaren ser ut att ha skador orsakade av olamplig
hantering under transporten. Ldmna eventuellt
skadestandskrav till transportoren. Spara de
skadade delarna for framtida klargérande.

Ta inte bort markskylten fran frekvensomriktaren
(garantiforlust).

3.2.2 Lagring

Kontrollera att kraven for lagring ar uppfyllda. Mer
information finns i kapitel 12.2 Omgivande miljéférhdil-
landen.

3.3 Installationsmiljo

3.3.1 Checklista for installationsplatsen

Frekvensomriktaren kyls med hjalp av den
omgivande luften. Grénsvardena fér omgivnings-
temperaturen maste foljas for att
frekvensomriktare ska fungera optimalt.

Innan frekvensomriktaren monteras maste det
sakerstallas att installationsplatsen har tillracklig
béarighet

Hall frekvensomriktarens inre fritt fran damm och
smuts. Se till att komponenterna halls sa rena
som mojligt. Pa byggarbetsplatser maste frekven-
somriktaren skyddas. IP54- eller IP66-kapslingar
(NEMA 12 respektive 4) kan behdvas (tillval).

Se till att handboken och alla ritningar och
diagram alltid finns tillgdngliga, sa att det ar latt
att fa tag pa detaljerade installations- och drifts-
anvisningar. Det ar viktigt att utrustningens
operatorer har tillgang till handboken.

Placera utrustningen sa ndra motorn som majligt.
Se till att motorkablarna halls sa korta som
mojligt. Kontrollera motorns egenskaper for att ta
reda p3 de faktiska toleransviardena. Overskrid
inte
. 300 m [1 000 ft] for oskdarmade
motorkablar

. 150 m [500 ft] for skarmade kablar.

Overvig nedstampling fér temperaturer mellan
40 °C [104 °F] och 50 °C [122 °F], och hojder pa
1 000 m [3 300 ft] 6ver havet. | utrustningens
Design Guide finns detaljerad information.

MG34X107 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt.
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Mekanisk installation VLT® Lift Drive LD 302
3.4 Montering 3.4.3 Montering
3.4.1 Kylning 1. Kontrollera att monteringsplatsen kan bara
enhetens vikt. Frekvensomriktaren mojliggor
Se till att kylningsavstandet ar tillrackligt stort bade installation sida vid sida.
ovanfoér och under enheten. | Bild 3.7 finns avstandskraven . I .
2. Montera enheten pa en stadig, jamn yta eller pa

specificerade. den bakre platen (se Bild 3.2 och Bild 3.3).

3. Anvdnd enhetens monteringshal vid vdggmon-
tering, om sddana finns.

%

[7]
130BA419.10
(@)

130BA219.11

—_

L Objekt |Beskrivning

‘ 1 Bakre plat

‘ Bild 3.2 Korrekt montering med bakre plat

Bild 3.1 Ovre och nedre kylningsavstand Den bakre platen maste installeras korrekt for att enheten
ska fa tillrackligt luftflode for kylning.

Kapslingstyp A1-A5 B1-B4 C1,C3 C2,C4 -
a/b [mm] 100 200 200 225 o3
<
Tabell 3.1 Minsta tillatna kylningsavstand S\ —] §
- - 2
3.4.2 Lyft
]
. For att hitta en saker lyftmetod ska du kontrollera ~
vad enheten vager 1
. Kontrollera att lyftutrustningen lampar sig for
uppgiften.
. Planera vid behov for att flytta enheten med \\%
hjalp av en lyft, en kran eller en gaffeltruck med

lamplig klassificering.

. Anvand alltid lyftéglorna pa enheten om sadana

Objekt |Beskrivning
finns.

1 Bakre plat

Bild 3.3 Korrekt montering med skenor

8 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt. MG34X107
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En bakre plat maste anvandas nar enheten ar monterad
pa skenor.

Felaktig montering kan orsaka 6verhettning och
reducerade prestanda.

MG34X107 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt. 9
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4 Elektrisk installation

4.1 Sakerhetsinstruktioner

4.1.1 Krav

AVARNING

FARLIG UTRUSTNING!

Roterande axlar och elektrisk utrustning kan innebéra en
risk. Allt elektriskt arbete maste folja gallande nationella
och lokala elsakerhetsforeskrifter. Endast behorig
personal ska installera, driftsatta och underhalla utrust-
ningen. Om dessa rekommendationer inte foljs kan det
leda till dodsfall eller allvarliga personskador.

LEDNINGSISOLERING!

Led ingdende strom, motorkablar och styrkablar i 3
separata metallror eller separata skarmade kablar for
battre EMC-egenskaper. Om strom-, motor- och
styrkablarna inte isoleras kan det leda till samre
prestanda hos frekvensomriktaren och den utrustning
som &r ansluten.

Din sdkerhet dr beroende av att féljande krav uppfylls.

. Den elektroniska styrutrustningen &r ansluten till
farlig ndtspanning. Du maste vara oerhort
forsiktig nar du kopplar pa strommen till enheten
sa att du inte utsatter dig for fara.

. Se till att separera motorkablarna om du har flera
frekvensomriktare. Inducerad spanning fran
utgdende motorkablar som &r dragna tillsammans
kan ladda upp utrustningens kondensatorer, dven
om utrustningen &r avstangd och last.

Overbelastning och skydd av utrustning

. Frekvensomriktaren ger ett dverbelastningsskydd
for motorn (motorskydd motsvarande klass 20).
Mer information finns i kapitel 10 Speciella férhdl-
landen.

o Alla frekvensomriktare maste vara férsedda med
kortslutningsskydd och 6verspanningsskydd. For
detta kravs det ingangssakringar - se Bild 4.1. Om

de inte fabriksmonteras, ska sakringarna tillhanda-

hallas av installatoren.

130BB460.11

L1 L2 L3

91 92 93

@1 {
Objek | Beskrivning
t
1 Sakringar
2 Jord

Bild 4.1 Frekvensomriktarsakringar

Ledningstyper och klassificeringar

Alla kablar maste uppfylla nationella och lokala
krav pa ledarareor och omgivningstemperaturer.

Danfoss rekommenderar att alla stromanslut-
ningar goérs med kopparkabel som &r klassificerad
for minst 75 °C [167 °F].

Se kapitel 12.3 Mdrkeffekter, vikt och matt for
rekommenderad ledningsstorlek.

10 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt.
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4.1.2 Kabelposter -
N
W 28
o
51 8
Andra l6sningar ar méjliga. Oanvénda kabelingangar kan 3]
tatas med gummiskyddshylsor (fér 1P21). @
o
Bl g
3
o] 2}
51 ] Rekommenderat Matt" «
N - . L Narmaste
6] Objekt |anvindnings- UL [in] [mm] .
° 2] . metriska
omrade
o 1 Nat 1 34,7 M32
2 Motor 1 34,7 M32
e 1)
Obiekt Rek?n;m'enderat Matt Nirmaste 3 Broms/lastdelning 1 34,7 M32
e anvéndnings-
) . 9 UL [in] [mm] metriska 4 Styrkabel 1 34,7 M32
omrade
— 5 Styrkabel 1/2 22,5 M20
1 Nat 3/4 28,4 M25 " Tolerans £ 0.2 mm
2 Motor 3/4 28,4 M25
3 Broms/ 3/4 28,4 M25 Bild 4.4 B1 (IP21)
lastdelning a4
4 Styrkabel 3/4 28,4 M25
5 Styrkabel? 3/4 284 M25 R
[51 =
6 Styrkabel 2 3/4 284 M25 @ M [4] 3
O
Y Tolerans +0,2 mm o o 3] §
2 s (22}
2 hal 61
[2]
o
Bild 4.2 A5 (IP55) ( ] [11
o . Rekommenderat Matt" Narmaste
CI Objekt| . . . - .
8 anvandningsomrade UL [in] [ [mm] metriska
g 1 Nt 1| 347 M32
m
- 2 Motor 1 34,7 M32
3 Broms/lastdelning 1 347 M32
4 Styrkabel 3/4 | 284 M25
5 Styrkabel 1/2 22,5 M20
Objekt Rekommenderat Matt 6 Styrkabel? 172 1225 M20
anvandningsomrade Y Tolerans 0,2 mm
1 Nat M25 2 hal
2 Motor M25
3 Broms/lastdelning 28,4 mm" Bild 4.5 B1 (IP55)
4 Styrkabel M25
5 Styrkabel M25
6 Styrkabel M25
" Utstansat hal

Bild 4.3 A5 (IP55) gangade kabelférskruvningshal

MG34X107 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt. 11
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o o
Mm % O
o Bl 2 o o Bl 8
B1 ] 2
21 - [2] -
15
[4] o o
o o) .
[ T ( ]
Objekt Rekommenderat Matt Objekt Rekommenderat Matt
anvandningsomrade anvandningsomrade
1 Nat M32 1 Nat M40
2 Motor M32 2 Motor M40
3 Broms/lastdelning M32 3 Broms/lastdelning M32
4 Styrkabel M25 4 Styrkabel M25
5 Styrkabel M25 5 Styrkabel M20
6 Styrkabel 22,5 mm 1)
M Hal Bild 4.8 B2 (IP55) gangade kabelférskruvningshal
Bild 4.6 B1 (IP55) gdangade kabelforskruvningshal
=
@
8

o /\ O M4 2
(=]
Bl o

[5]

@] [2]
( I B
Rekommenderat Matt" w
X . A Narmaste
Objekt anvandnings- UL [in] | [mm] .
. metriska
omrade
1 Nat 11/4 44,2 M40
2 Motor 11/4 44,2 M40
3 Broms/lastdelning 1 34,7 M32
4 Styrkabel 3/4 284 M25
5 Styrkabel? 1/2 225 M20
Y Tolerans +0,2 mm
2 hal

Bild 4.7 B2 (IP55)

12 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt. MG34X107



Elektrisk installation Handbok

4.2 EMC-korrekt installation

4.2.1 Allmant om EMC-emissioner

Frekvensomriktaren, motorkabeln och motorn genererar luftburna stérningar mellan 30 MHz till 1 GHz.
Kapacitiva strommar i motorkablarna tillsammans med ett hogt dU/dt fran motorspanningen genererar lackstrommar.

Anvand en skdarmad motorkabel for att minska stérningarna. Motorkabelns skarm ska anslutas bade till frekvensomriktarens
kapsling och motorns kapsling. Det gors bast genom att anvand de inbyggda skdarmklammorna for att undvika tvinnade
skarmandar.

For att reducera den totala storningsnivan fran hela systemet (enhet och installation) ska motor- och bromskablarna vara sa
korta som mdgjligt. Undvik att Iagga kablar med kéansliga signalnivaer langs med motor- eller bromskablar. Speciellt
radiostérning 6ver 50 MHz (luftburen) som genereras av styrelektroniken.

z L1 Cs U ’W CL E
I <
: z L2 LV — ] E
z L3 - . \ :U
»—(: T F—o— A L W —
& |
_zpe  PE o 1llc .
L | B 2 L
J:CS lcs Cs T
A W] J
L
3 e 5 s
1 Jordledning
2 Skdarm
3 Véxelstromsnatforsorjning
4 Frekvensomriktare
5 Skdarmad motorkabel
6 Motor
Tabell 4.1

Bild 4.9 Situationer som skapar lackstrom

Sakerstall att skarmstrommen kan foras tillbaka till frekvensomriktaren. Se ocksa till att det blir god elektrisk kontakt fran
monteringsplaten via monteringsskruvarna till frekvensomriktarens chassi.

Om oskdarmade kablar anvands uppfylls immunitetskraven, men inte vissa emissionskrav.

MG34X107 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt. 13
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4.2.2 EMC-immunitet
Alla Danfoss-frekvensomriktare uppfyller saval krav for industriella miljder som for hem- och kontorsmiljé.
Immunitetstest har utforts enligt féljande grundstandarder:

. SS-EN 61000-4-2 (IEC 61000-4-2): Elektrostatiska urladdningar (ESD): Simulering av elektrostatiska urladdningar
fran manniskor.

. SS-EN 61000-4-3 (IEC 61000-4-3): Inkommande elektromagnetisk stralning, amplitudmodulerad simulering av
paverkan fran radar- och radioutrustning och mobila kommunikationsapparater.

. SS-EN 61000-4-4 (IEC 61000-4-4): Transienter: Simulering av storningar som orsakas av till- och franslag i
kontaktorer, relder eller liknande enheter.

. SS-EN 61000-4-5 (IEC 61000-4-5): Stotpulser: Simulering av transienter som orsakas av till exempel blixtnedslag i
narliggande installationer.

. SS-EN 61000-4-6 (IEC 61000-4-6): RF Common mode: Simulering av effekten fran radioldnksutrustning som
sammanfogats med anslutningskablar.

Spanningsomrade: 380-400 V
Grundstandard Stot Storningsvag ESD Utstralat elektromagnetiskt RF common
IEC 61000-4-4 IEC 61000-4-5 IEC falt mode-spanning
61000-4-2 IEC 61000-4-3 IEC 61000-4-6
Acceptansvillkor B B B A A
Ledning 2 kv/2 Q DM
4 kvCM — — 10 Verms
4kv/12 Q CM
Motor 4 kv CM 4kv2Q" — — 10 Vrms
Broms 4 kv CM 4 kv/2 QY — — 10 Vrms
Lastdelning 4 kV CM 4kv2Q0 — — 10 VRrms
Styrledningar 2 kv CM 2 kv/2 QY — — 10 VRrms
Standardbuss 2 kv CM 2 kv/2 QY — — 10 Vems
Reldledningar 2 kvCM 2kv2Q0 — — 10 VRrms
Applikation och féltbus- 2 kv CM
. 2kv2Q0 — — 10 VRwms
stillval
LCP-kabel 2kvCm 2kv2Q" — — 10 Vrus
Extern 24 V DC 0,5 kV/2 Q DM
2VCM — — 10 Vems
1kv/12 Q CM
Kapslin 8 kV AD
psing — — 10 V/m —
6 kv CD

Tabell 4.2 EMC-immunitet

1) Injektion pa kabelskdrmen
AD: Air discharge

CD: Contact discharge

CM: Common mode

DM: Differential mode

14 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt. MG34X107
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EMC-testresultat
Foljande testresultat har erhdllits med ett system som anvédnts med

. en frekvensomriktare

. skarmad kabel

. en styrbox med potentiometer

L en motor

. en skdarmad motorkabel

RFI-filtertyp Ledningsburen emission Luftburen emission
Standarder och [SS-EN 55011 Klass B Klass A Klass A Klass B Klass A
krav Bostdder, Grupp 1 Grupp 2 Bostdder, Grupp 1
handel och latt |Industrimiljo Industrimiljo handel och latt |Industrimiljo
industri industri
SS-EN/IEC 61800-3 Kategori C1 Kategori C2 Kategori C3 Kategori C1 Kategori C2
First First Second First First

environment
(publika nat),
hem och kontor

environment
(publika nat),
hem och kontor

environment
(industrinat)

environment
(publika nat),
hem och kontor

environment
(publika nat),
hem och kontor

H1: RFl-klass A1/B, kategori 1/2

LD 302

0-75 kW
[0-100 hk]
380-480 V

1P20

50 m [164 ft]

150 m [492 ft]

150 m [492 ft]

Nej

Ja

0-7,5 kW
[0-10 hK]
380-480 V

IP55

50 m [164 ft]

150 m [492 ft]

150 m [492 ft]

Nej

Ja

H2: RFl-klass A2,

kategori 3

LD 302

0-7,5 kW
[0-10 hk]
380-480 V

1P20

Nej

Nej

5m [16 ft]

Nej

Nej

11-75 kW
[15-100 hK]
380-480 V

1P20

Nej

Nej

25 m [82 fi]

Nej

Nej

0-7,5 kW
[0-10 hk]
380-480 V

IP55

Nej

Nej

5 m [16 ft]

Nej

Nej

H3: RFl-klass A1/B, kategori 1/2

LD 302

11-55 kW
[15-75 hk]
380-480 V

IP55

50 m [164 ft]

150 m [492 ft]

150 m [492 ft]

Nej

Ja

Tabell 4.3 EMC-testresultat (emission, immunitet)

H1, H2 eller H3 anges pa typkodsposition 16-17 for EMC-filter
H1 - Integrerat EMC-filter. Uppfyller SS-EN 55011 klass A1/B och SS-EN/IEC 61800-3, kategori 1/2
H2 - Inget ytterligare EMC-filter. Uppfyller SS-EN 55011 klass A2 och SS-EN/IEC 61800-3, kategori 3
H3 - Integrerat EMC-filter. Uppfyller SS-EN 55011 klass A1/B och SS-EN/IEC 61800-3, kategori 1/2.

MG34X107

Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt.
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4.3 Overtoner

4.3.1 Allmant om Overtonsstrommar

En frekvensomformare drar en icke sinusformad strom fran
natet, vilket 6kar ingdngsstrommen |rms En icke
sinusformad strdm omvandlas genom Fourier-analys och
delas upp i sinusformade strommar med olika frekvens, det
vill sdga olika 6vertonsstrommar In med 50 Hz som
grundfrekvens:

Hz 50 250 350

Tabell 4.4 Overtonsstrommar

Overtonerna péverkar inte den direkta effektférbrukningen
men 6kar varmeforlusterna i installationen (transformatorer,
kablar). | anldaggningar med hdg likriktarbelastning ar det
viktigt att halla 6vertonsstrommarna pa en lag niva for att
undvika 6verbelastning i transformatorn och hdég
temperatur i kablarna.

(!
175HA034.10

LT

Bild 4.10 Overtonsstrémmar

Vissa 6vertonsstrommar kan eventuellt stora kommuni-
kationsutrustning som &r ansluten till samma
transformator eller orsaka resonans med batterier for
effektfaktorkorrigering.

For att sakerstdlla ldga Overtonsstrommar ar frekvensom-
formaren som standard utrustad med spolar i
mellankretsen. Darmed minskar ingangsstrommen Irms
normalt med 40 %.

Spanningsdistortionen av natspdnningen ar en funktion av
overtonsstrommen multiplicerad med natimpedansen for
den aktuella frekvensen. Den totala spanningsdistortionen
THD berdknas ur de enskilda 6vertonsspanningarna med
formeln:

2 2 2
THD%=1U§+ U7+...+UN

(Un% av U)

4.3.2 Emissionskrav gdllande dvertoner

Utrustning som &ar ansluten till det allménna eldistribu-
tionsnatet

Tillval Definition

1 IEC/SS-EN 61000-3-2 Klass A for 3-fasbalanserad
utrustning (for professionell utrustning upp till 1 kW
total effekt).

2 IEC/SS-EN 61000-3-12 Utrustning 16 A-75 A och
professionell utrustning fran 1 kW upp till 16 A-

fasstrom.

Tabell 4.5 Ansluten utrustning

4.3.3 Overtoner, testresultat (emission)

Effektstorlekar upp till PK75 i T2 och T4 uppfyller IEC/SS-EN
61000-3-2 klass A. Effektstorlekar fran P1K1 och upp till
P18K i T2 och upp till P9OK i T4 uppfyller IEC/SS-EN
61000-3-12, tabell 4. Effektstorlekar P110-P450 i T4
uppfyller ocksa IEC/SS-EN 61000-3-12 dven om det inte
krdvs eftersom strommen ligger 6ver 75 A.

Individuell 6vertonsstrom In/l1 (%)
Is I7 l11 li3
Faktiskt
40 20 10 8
(normal)
Gréns for
40 25 15 10
Rsce=120
Overtonsstrom, distortionsfaktor (%)
THD PWHD
Faktiskt
46 45
(normal)
Gréns for
48 46
Rsce=120

Tabell 4.6 Overtoner, testresultat (emission)

Om kortslutningsstrommen Ssc &r storre eller lika med:

Ssc=43 X Rogp X Upgy X Logy = V3 x 120 x 400 x Ly,
vid kopplingen mellan anvandarens system och det
allmanna systemet (Rsce).

Det aligger installatoren eller anvandaren av utrustningen
att sakerstalla att utrustningen bara ar ansluten till en kalla
med en kortslutningsstrom Ssc som ar storre an eller lika
med det som anges ovan. Kontakta det lokala elbolaget
vid behov.

Andra effektstorlekar kan anslutas till det allmdnna elnatet
efter Gverenskommelse med natdgaren.

16 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt.
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Uppfyller olika systemnivariktlinjer:

De 6vertonsstromsdata som finns i Tabell 4.6 ges enligt
IEC/SS-EN 61000-3-12 med referens till produktstandarden
for elektriska drivsystem. Data kan anvandas for berdkning
av dvertonstrommarnas paverkan pa strémforsorjnings-
systemet och for dokumentation av efterlevnaden av
relevanta regionala riktlinjer: IEEE 519-1992; G5/4.

4.4 Jordning
4.4.1 Jordningskrav

AVARNING

JORDNINGSFARA!

Jorda frekvensomriktaren korrekt i enlighet med saval
nationella och lokala elféreskrifter som de instruktioner
som finns i denna handbok. Jordstrémmen &r hogre an
3,5 mA. Om jordningen inte genomférs korrekt kan det
orsaka dodsfall eller livshotande skador.

. Folj alla lokala och nationella elsakerhetsfore-
skrifter sa att den elektriska utrustningen jordas
korrekt.

. Det ar nddvéandigt med korrekt skyddsjordning
for utrustning med jordstrdmmar som ar hogre
an 3,5 mA (se kapitel 4.4.1.1 Ldckstrém )

. Det behdvs en sarskild jordningsledning for de
ingdende stromkablarna, motorkablarna och
styrkablarna

. Anvand de bifogade klammorna for att jordans-
lutningarna ska bli korrekta.

. "Kedjejorda” inte frekvensomformarna.
. Hall jordanslutningarna sa korta som majligt.

. Anvandning av "high strand-wire"
rekommenderas for att minska elektriskt buller

. Folj motortillverkarens krav pa kablarna.

4.4.1.1 Lackstrom

Folj gdllande nationella och lokala regler om skyddsj-
ordning av utrustning med en lackstrom pa > 3,5 mA.
Frekvensomriktare genererar en lackstrém i jordanslut-
ningen. En felstrom i frekvensomriktaren vid
utgangsplintarna kan ladda filterkondensatorerna och
orsaka transient jordningsstrom.

Lackstrommen till jord dr avhangig olika systemkonfigura-
tioner, bland annat RFI-filtrering, skdarmade motorkablar
och frekvensomriktarens effekt.

Leakage current

A

130BB955.12

b

-

Motor cable length

Bild 4.11 Kabellangdens och effektstorlekens inverkan pa
lackstrom. Pa > Pb.

Leakage current

A

130BB956.12

[] THDv=0%

] THDv=5%

Y

Bild 4.12 Ledningsstérningar paverkar lackstrommen

Enligt SS-EN/IEC 61800-51, maste du forstdrka jordnings-
kabeln om lackstrommen 6verstiger 3,5 mA.

. Jordledning (plint 95) pa minst 10 mm 2 (8 AWG).

. Tva separata jordledningar som bada uppfyller
dimensioneringskraven

Se SS-EN/IEC 61800-5-1 och SS-EN 50178 for mer
information.

MG34X107
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Anvindning av jordfelsbrytare (RCD) 4.4.1.2 Jordning med hjdlp av skarmade

Om jordfelsbrytare (RCD) anvands maste foljande krav
uppfyllas:
Anvand endast jordfelsbrytare av typ B som kan
kdnna av bade véxelstrom och likstréom

Anvand jordfelsbrytare med fordrojning for att
forhindra fel pa grund av transienta jordstrdmmar

Dimensionera jordfelsbrytarna enligt systemkonfi-
gurationen och omgivningsmdssiga hansyn.

**** RCD with low f . al
Leakage current Wit fowW T cut-off o
X
—— RCD with high fye.off a
2
‘ ~
50 Hz 150 Hz fow Frequency
Mains 3rd harmonics Cable
Bild 4.13 Huvudsakliga bidragande faktorer till lackstrom
Leakage current [mA] E
A 3
2]
o
m

[ ] 100 Hz
] 2kHz

B 100 kHz

—

Bild 4.14 Paverkan av jordfelsbrytarens gransfrekvens pa

lackstrom

kablar

Jordklammor bifogas for motorkablarna (se Bild 4.15).

130BA266.10

Bild 4.15 Jordning med hjélp av skarmade kablar

4.5 PELV - Protective Extra Low Voltage

AVARNING

RISK FOR ELEKTRISKA STOTAR!

Skydd mot elektriska stotar sakerstélls nar elforsorj-
ningen ar av PELV-typ och nér installationen har utforts
enligt lokala och nationella bestammelser fér PELV-
elforsorjning. Att inte skydda mot elektriska stotar kan
orsaka personskador eller dodsfall.

Alla styrplintar och reldplintar 01-03/04-06 uppfyller PELY,
forutom jordad Delta 6ver 400 V.

Den elektriskas isolering uppfyller kraven for hog isolering
enligt SS-EN 61800-5-1.

For att PELV-isoleringen ska bibehallas maste alla
komponenter som ansluts till styrplintarna vara PELV-
isolerande, det vill sdga en termistor maste vara forstarkt/
dubbelisolerad.

18 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt.
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w
130BC968.11

Obje |Beskrivning
kt

1 | Stromforsorjning (SMPS) inkl. signalisolering av Upc, som
indikerar spanningen i mellanliggande likstromslankkrets.

2 |Véxelriktare som styr IGBT-enheterna (triggtransformatorer/
optokopplare).

3 | Stromomvandlare

4 | Optokopplare, bromsmodul

w

Kretsar for matning av interna strommar, RFl och
temperatur

Anpassade relder

Mekanisk broms

Funktionell galvanisk isolation fér 24 V, sakerhetstillval

V|| N| O

Den funktionella galvaniska isolationen avser standard-
bussgranssnittet RS-485

Bild 4.16 Galvanisk isolation

AVARNING

Installation pa hég héjd:
380-400 V, kapslingsstorlek A, B och C: For hojder over 2
000 m o6ver havet kontaktar du Danfoss angaende PELV.

MG34X107 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt. 19
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4.6 Kopplingsschema

4.6.1 Drivs med motorkontaktorer

Bild 4.17 géller ndr 19-86 Enable SC (Aktivera SC) &r installd pa [1] Enkel styrning.

Motor Direction Drive 9
L — Thermistor up down enable E
— — [ Speed a
L2 select 51
L3 -
PE- T —|- 1 -
| K1
| Parameter Encoder
D D | 19-50 Interface
I
1 W l I -
-
I |
, ‘ ‘ i
[ONONONC) 000 o O O O O O O éOOOOOOO\OOOOOOOOOOOO
91 92 9395 50 53 55 20 37 12 32 33 1327 |1 234567 8!1 2345678911112
X57 - Input X55 - Encoder
Frequency Converter MCO 361
PE X59 - Output } X58
81 82 96 97 98 99 20 29 18 12345678} 1 2
QQQ OO 0 O O O (P OOOOOOOQ [ON©)]
| ! \ |
- N} S .
— 7 ~| \‘/
| ‘ Safety
| K1 Chain
! KZ\W
k2 o\ Kio1 K]%
: K10 ]
|
Ul vlw/pPE, K10.1 K10 K12 | \ K1 | | K2 |
Brake ,
Resistor M ‘ ‘ ‘ N
3~ Brake Relay Brake Brake
(max. 29 mA) Contractor Motor
Motor

Bild 4.17 kopplingsschema med kontaktor
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4.6.2 Drivs utan motorkontaktorer

Bild 4.18 galler nér 19-86 Enable SC (Aktivera SC) ar installd pa [1] Enkel styrning.

Motor Direction Drive E
L Thermistor up down enable )
T— o
— — [ Speed @
L2 select 8
L3
PE-—|— K1
I K1
| Parameter Encoder
D D | 19-50 Interface
| K2
| K2
‘ /\\71 - \'/\
! I I
. . i
[ONONONC) 000 O O O O O O O (BOOOOOOO\OOOOOOOOOOOO
91 92 9395 505355 20 37 12 32 33 13 27 1234567 8!1 23456 789101112
X57 - Input X55 - Encoder
Frequency Converter MCO 361
X59 - Output i X58
81 82 PE 96 97 98 99 20 29 18 12345678 | 1 2
P Q Q Q 000Q000Q ' 00
| \ |
s
‘ Safety
K1 Chain
K2
K10.1 K12
K10
K10.1 K10 K12 | | K1 | | K2
Brake Motor
Resistor ‘ ‘ N
Brake Relay Brake Brake
(max. 29 mA) Contractor Motor
Bild 4.18 Kopplingsschema utan kontaktor
MG34X107 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt. 21
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4.7 Motoranslutning

AVARNING

INDUCERAD SPANNING!

Se till att dra motorkablarna separat om du har flera
frekvensomriktare. Inducerad spanning fran utgaende
motorkablar som &r dragna tillsammans kan ladda upp
utrustningens kondensatorer, dven om utrustningen ar
avstangd och last. Om motorkablarna inte dras separat
kan det leda till dédsfall eller allvarliga personskador.

° Information om maximala kabeldimensioner finns
i kapitel 12.3 Mdrkeffekter, vikt och matt

. Folj géllande lokala och nationella elsdkerhetsfo-
reskrifter om kabeldimensioner.

. Installera inte kondensatorer for effektfaktorkorri-
gering mellan frekvensomriktaren och motorn.

. Koppla inte in ndgon start- eller polvand-
ningsenhet mellan frekvensomriktaren och

motorn.

1. Anslut trefasmotorkablarna till plint 96 (U), 97 (V)
och 98 (W).

2. Jorda kabeln i enlighet med bifogade jordnings-
anvisningar

3. Dra at plintarna i enlighet med informationen i

kapitel 12.4 Atdragningsmoment for anslutningar.

4. Se till att motortillverkarens ledningskrav uppfylls.

Bild 4.15 visar natingangen, motorn och jordningen for
frekvensomriktare av standardtyp. Den verkliga konfigura-
tionen kan variera beroende pa enhetstyp och
tillvalsutrustning.

4.8 Anslutning till vaxelstromsnat

. Anpassa kablarna efter instrommen till frekven-
somriktaren. Uppgifter om maximal
ledningsstorlek finns i kapitel 12.3 Mdrkeffekter,
vikt och matt.

. Folj géllande lokala och nationella elsdkerhetsfo-
reskrifter om kabeldimensioner.

. Anslut 3-fas véxelstromskablar till plint L1, L2 och
L3 (se Bild 4.15).

. Beroende pa utrustningens konfiguration ansluts
instrommen till ndtets ingangsplintar eller till
ingdngsstrombrytaren.

. Jorda kabeln i enlighet med de anvisningar som
finns i kapitel 4.4.1 Jordningskrav

4.9.1.1

. Alla frekvensomriktare kan anvdndas med saval
en isolerad ingangskélla som med jordade
referenseffektledningar. Om frekvensomriktaren
matas med natspanning fran ett isolerat nat (IT-
nat eller flytande delta) eller fran ett TT/TN-S-nét
med en jordad gren (jordat delta) maste du stélla
in parameter 14-50 RFI-filter pa OFF (AV). Nar den
har avstangd ar RFI-filterkondensatorerna mellan
chassi och mellankretsarna isolerade. Den har
isoleringen forhindrar skador pa mellankretsen
och reducerar jordstrommar i enlighet med IEC
61800-3.

4.9 Styrkablar

. Separera styrkablarna fran kraftkomponenterna i
frekvensomriktaren.

. Om frekvensomriktaren ar ansluten till en
termistor maste termistorn vara dubbelisolerad
eller ha forstarkt isolering for att uppfylla kraven
for PELV-isolering. En 24 V DC-ndtspdnning
rekommenderas.

Ta bort skyddet

. Ta bort skyddspldten med hjalp av en
skruvmejsel. Se Bild 4.19.

. Du kan ocksa ta bort frontpldten genom att lossa
skruvarna. Se Bild 4.20.

130BT248.10

Bild 4.19 Atkomst till styrkablar for A2-, A3-, B3-, B4-,
C3- och C4-kapslingar

22
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Kapslingstyper A5, B1 och B2

o
E Alla MCO 361-plintar sitter bredvid styrkortet. Ta bort
3 frontskyddet for att fa dtkomst, se Bild 4.20.
- Se Tabell 4.7 innan du drar at skydden.
Kapslingstyp 1P20 IP55
A4/A5 - 2/1.5
B1 - 2.2/1.6
B2 - 2.2/1.6
@ - 2.2/1.6
2 - 2.2/1.6
- Finns inte
Tabell 4.7 Atdragningsmoment for skydd [Nm)/[Ib-ft]

4.9.1.2 Styrplintstyper

Bild 4.20 Atkomst till styrkablar for A4, A5-, B1-, B2-,

C1- och C2-kapslingar . . . .
Bild 4.22 visar frekvensomriktarens borttagningsbara

kabelférskruvningar.

Kapslingstyp A2 och A3
Pulsgivare och 1/O-plintar ar placerade bakom C-alterna-
tivets plintskydd, se Bild 4.21.

130BB921.12

Hissregulatorns bussanslutning och felsékningsplintar
(RS-485) sitter dverst pa C-alternativets skydd. Om de hér
anslutningarna anvéands ska plastdelarna ovanfor anslut-
ningarna skaras ut och kabelavlastaren ska monteras.

130BA248.11

Bild 4.22 Placering av styrplint

jéOOOOOOOOgg
F12 13 18 19 27 29 32 33 20 37

130BB931.11

2 3

jooogjoooooog
P61 68 69°| 39 42 50 53 54 55

ggege

Bild 4.23 Plintnummer

__f

Bild 4.21 Placering av pulsgivare och I/O-plintar
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. Anslutning 1, plintar 12-37 e
wn
. Anslutning 2, plintar 61, 68, 69 g
[=3
e Anslutning 3, plintar 39-55 =
. Anslutning 4 ar en USB-port som kan anvandas
for MCT 10 konfigurationsprogramvara
. Det finns dven 2 Form C-reldutgangar.
Utgangarnas placering beror pa frekvensomrik-
tarens konfiguration och storlek.
4.9.1.3 Reldanslutning
For att stdlla in reldutgdng, se parametergrupp 5-4* Relder.
Nr 01-02 slutande (normalt 6ppen)
01-03 brytande (normalt stangd)
04-05 slutande (normalt 6ppen)
04-06 brytande (normalt stangd)
Tabell 4.8 Reldanslutningar
Placering av relder
g Bild 4.25 Plintar for relaanslutning
% (kapslingstyp A5-, B1 och B2).
R
N
1 2
= S
I (=3
@

222

=] o]
[recav 111

Bild 4.24 Plintar for relaanslutning
(Kapslingstyper A1, A2 och A3).

Bild 4.26 Plintar for relaanslutningar

(kapslingstyp C1 och C2).
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4.9.1.4 Kabeldragning till styrplintarna ©) X62 X60 2
®
Det gar att koppla bort styrplintsanslutningarna fran 2
frekvensomriktaren for att underldtta installationen (se
Bild 4.22).
1. Oppna kontakten genom att sitta en liten (%
o
skruvmejsel i skdran ovanfér eller under °
kontakten (se Bild 4.27). =[S D ®)
o
2. Sétt i den skalade styrkabeln i kontakten. X3 [\ °
O
3. Ta bort skruvmejseln sa att styrkabeln faster i nl 9
kontakten. /%O
4. Se till att kontakten inte ar 16s. Lost sittande N §
styrkablar kan orsaka utrustningsfel och medféra - 9
att enheten inte fungerar optimalt. X56 H (S
o o ;
= —~ |0
o [
e
)
=ik ©
X57 ——————F °
[}
mgj
o0
X58 7>§ T 9
[To
o
O
o
O
Bild 4.27 Ansluta styrkablar X359 i 8
\O/
Dimensionerna for styrplintarnas kablar hittar du i Obje |Beskrivning Obje |Beskrivning
kapitel 12.3 Mdrkeffekter, vikt och mdtt. kt kt
Se kapitel 4.7 Motoranslutning for typiska styrkabelanslut- 1 Anslutningsblock 1 X58 |24 V DCAorstrjning
ningar. 2 Anslutningsblock 2 X59 [Digitala utgangar
X55 |Pulsgivare 2 X62 |Anvénds inte
4.9.1.5 Lift Controller MCO 361 - styrplintar X56 | Anvands inte X60 | DCP-kontaktor
X57 [Digitala ingangar

MCO-styrplintarna ar kontaktanslutningar med skruvplintar.

. Bild 4.28 Placering av anslutningsplintar pa MCO 361
X55 = Pulsgivare

X56 = Anvands inte

X57 = Digitala ingangar

X58 = 24 V DC-férsorjning
X59 = Digitala utgangar

X62 = Anvands inte

X60 = DCP-kabelforskruvning

Anslutningsblock 1 anvdnds med bookstyle-kapslingstyper,
och anslutningsblock 2 med kompakta kapslingstyper.
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Plint Plint
- Plintbeskrivning [Hissregleringsfunktion - Plintbeskrivning [Hissregleringsfunktion
Block [Nej Block [Nej
— SinCos SSI/Endat Definierad av 719-84
nda
(1 Vpp) 1 Digital utgéng Function output 1
1 +24 V-forsorjning |- - - (Funktionsutgdng 1)
2 +8 V-forsorjning |- - - Varvtalsniva 1, < 0,8 m/s
3 +5 V-forsérjning 5V 5V 5V ) Digital utgang eller beroende pa 19-71
4 GND oV ov oV Set-up counter (Instdllning
5 A A A A av rdknare)
X55 6 ej A ej A ej A ej A Varvtalsniva 2,<03m/s
eller beroende pé 19-71
7 B B B B 3 Digital utgang s 7 illni
3 o B T 9B o B et-Lip counter (Instdllning
9 Z/klocka H N Klocka X59 — av raknare)
10 ej Z/ej klocka ej H ej N ej Klocka 4 gllgf:a: u:gzjng g:-ianilsk(;?tlaktor K12
igital utgédng - Klar/fe
1 DATA = - DATA
2 oj DATA ; ; < DATA Overtemperatur. Beror pa
6 Digital utga 19-70 Temp. it
X56 1-12 Anvands inte Ingen funktion gital utdang T errtlp “monl)or
emperaturéverv.
1 Digital ingan Drv. aktiverad
9 gang . - | position eller stillastaende
2 Digital ing Definierad av 1950 Run-in for installning av 19-50
igital ingén -
9 gang mode (Inkérningslége) 7 Digital utgang Run-in modeg
3 Digital ingdng Det:;nle(lras"av. 79—/5_? R)’un—m (Inkdérningsldge) till 6 eller 7.
mode (Inkérningsldge,
R ’ 799 53R : 8 Digital utgang | Ansluten till plint 18
efinierad av 19- n-in
4 Digital ingang I . V, B un Ccs* Styrningsvaljare | Can DCP3 DCP4
mode (Inkérningslége) ] FxD/TaD - P
xD/TxD -
s Digital inas Definierad av 19-50 Run-in %60 > D7D - N
igital ingén -
X57 9 gang mode (Inkérningslége) 3 OXV X
. Definierad av 19-50 Run-in
6 Digital ingéng de (Inkérningslige) 4 5V
mode (Inkérningsldge,
. Definierad av 19-50 Rumain CS ar hog nar dverforingen ar aktiv
7 Digital ingdng f X62  [1-5  [Anvands inte [N/A
mode (Inkérningsldge)

8 Digital ingang Definierad av 19-50 Run-in Tabell 4.9 Anslutningsplintar

mode (Inkérningsldge)

9 Digital ingén anvands inte .
9%’ N9ang — 4.9.1.6 Med skarmade styrkablar
10 Digital ingéng anvands inte
1 +24 V-forsorjning |anvands inte . .
X58 — - Korrekt skarmning
2 GND anvands inte

Anvand skarmade klammor i bdagge dndar av kabeln for att
sakerstdlla basta mojliga kabelkontakt.

Om jordpotentialen &r olika mellan frekvensomriktaren och
PLC kan det medfora elektriska storningar. Los problemet
genom att satta en utjdmningskabel invid styrkabeln.
Minsta ledararea: 16 mm? [6 AWG].

130BB922.12

Objekt |Beskrivning
1 Min. 16 mm? [6 AWG]
2 Utjamningskabel

Bild 4.29 Korrekt skarmning
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Langa styrkablar

4.9.1.7 Plint 37 = Safe Torque Off

Med langa styrkablar kan jordslingor uppsta. Jordslingor
kan elimineras genom att ena d@nden av skdrmen ansluts Férberedelse

till jord via en 100 nF-kondensator (kort langd).

inte att klippa eller bryta bygeln.

Ta bort bygeln mellan plint 37 och 12 (24 V DC). Det racker

PLC o
(o)}
° % o
o Q -
o <
PE o 2 Q =
100nF - =
[ 3
Bild 4.30 Langa styrkablar : Q “
Undvik EMC-stérningar pa seriell kommunikation Q
Anvand partvinnade kablar for att minska storningen ) —
mellan ledarna, se Bild 4.31. Anslut den hér plinten till jord D Q
via en intern RC-lank. Den rekommenderade metoden visas -
i Bild 4.31.
FC |2
69 &
68 &
613
M
Bild 4.31 Tvinnade parkablar
Bild 4.32 Bygel mellan plint 37 och 12, 24 V DC
MG34X107 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt. 27
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Mains supply

Safety circuit with
switching elements

Switching element

K1 R
monitor

130BD343.10

|
[] [] [] - 7
Digital
controls
VLT
Control system
Rectifier
comMm
(T20)
2av(m2) ()
Control | |
Card K1 ! !
oK ‘ K2 ‘ |
K2 \ ! 1
37 S 1 \—‘ 1
Inverter ' ‘ S
/J) Switching element
! K1 K2 !
M

Mechanical brake control

Bild 4.33 Kabeldragning vid hisstillampningar

Systemkomponentkrav
Alla komponenter som anvdands med Safe Torque Off
maste uppfylla kraven i SS-EN81-1.

Krav for brytaranordningar

Overvakningen av brytaranordningen i enlighet med
definitionen i SS-EN81-1 § 12.7.1: "Matningen till plint 27
maste kunna avbrytas med 2 oberoende kontakter (se
blockschema). Om en kontaktor inte 6ppnas, maste en ny
start forhindras med nésta riktningsandring".

Design av brytaranordingar:

| enlighet med SS-EN81 § 13..2.1.2 b) kategori DC -13, §
13.2.1.3 (i tvingande kontakter) och § 13.2.2.

§ 14.1.1 feldvervagning for elektriska sakerhetsanordningar

Elektriska krav for brytaranordningar:
. Luft- och lackagevagar
. Nominell stotkapacitet 4 kV
. IEC 60 664-1 dverspanningskategori Ill
. Grad av fororening 3

. Nominell isolationsspanning 250 V AC

Ledningsdragningen mellan plint 12 och det forsta kontak-
telementet ar identisk med kabeln som gar mellan
kontaktelementet och plint 27. Den har kabeln maste
skyddas och skarmningen maste anslutas till plint 20
(GND). De 2 brytarelementen maste installeras intill
varandra. Kabeln maste uppfylla de elektriska kraven i SS-
EN 81-1 § 13,5. Kablarna maste vara flexibla och skyddade,
nominell spanning Uo/U 300/500 V.

De tva oberoende brytarelementets funktion kan dven
aktiveras med ett nédstoppsreld i enlighet med SS-
EN954-1 kategori 4 och EN81 bilaga H. Utfor en
funktionstest enligt hisstyrsystemets dokumentation.

4.9.1.8 Hisstyrning utan motorkontaktorer

Funktionen Safe Torque Off kan anvdndas for att ersatta de
tva oberoende kontaktorerna mellan frekvensomriktaren
och motorn.

28
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410 Checklista for installation

Innan installationen slutfors ska den inspekteras enligt beskrivningen i Tabell 4.10. Bocka av uppgifterna efterhand som de
slutfors.
Inspektera Beskrivning v
Tillvalsutrustning o Se efter om det finns extrautrustning, brytare, strombrytare eller ingangssakringar/maximalbrytare pa
frekvensomformarens ingangssida eller utgangssida till motorn. Kontrollera att de &r redo for drift med
fullt varvtal
Kontrollera att alla givare som anvands for aterkoppling till frekvensomformaren fungerar och att de ar
korrekt installerade.
Ta bort eventuella lock for korrigering av effektfaktorn fran motorn (motorerna)
Justera eventuella lock for korrigering av effektfaktor pa natsidan och kontrollera att de ar dampade
Kabeldragning Kontrollera att motorkablarna och styrkablarna ar separerade eller skdarmade, eller leds i tre separata
skyddsror av metall for isolering av hogfrekventa stérningar
Styrkablar Kontrollera att inga kablar &r skadade och att inga anslutningar ar 16sa
Kontrollera att styrkablarna &r isolerade fran strom- och motorkablarna (for ljudimmunitet)
Kontrollera signalernas spanningskallor, om nédvandigt
Vi rekommenderar att skarmade kablar eller tvinnade parkablar anvands. Kontrollera att skdrmningen
avslutas korrekt
Kylningsavstand Kontrollera att kylningsavstandet ér tillrackligt stort bade ovanfér och under enheten, se
Omgivande Kontrollera att kraven for omgivande forhallanden ar uppfyllida
miljoférhallanden
Sakringar och Kontrollera att ratt sakringar och maximalbrytare anvands
maximalbrytare Kontrollera att alla sakringar sitter ordentligt och &r i funktionsdugligt skick, liksom att alla maximalbrytare
ar éppna
Jordning Kontrollera att jordanslutningarna korrekta, atdragna och inte har oxiderat.
Att dra jordningsledningar till skyddsror eller montera bakpanelen pa en metallyta utgor inte lamplig
jordning
Kablar for in- och Kontrollera att inga anslutningar &r 16sa
utstrom Kontrollera att motor- och natspanningskablarna dras i separata skyddsror eller i separata skarmade kablar
Apparatskapets inre Kontrollera att enhetens inre ar fritt fran smuts, metallrasp, fukt och korrosion
Kontrollera att enheten & monterad pa en omalad yta av metall
Brytare Kontrollera att alla brytare och strombrytare &r instéllda pa ratt lage
Vibrationer Kontrollera att enheten &r fast monterad eller att vibrationsddampande stod anvands
Kontrollera att det inte forekommer onormalt mycket vibrationer
Tabell 4.10 Checklista for installationen
RISK FOR FARA | HANDELSE AV INTERNT FEL
Risk for personskador om frekvensomformaren inte ar korrekt forsluten.
. Innan du kopplar pa strommen ska du sadkerstadlla att alla skyddskapor sitter pa plats och ar siakrade.
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5 Idrifttagning

5.1 Sakerhetsinstruktioner

5.1.1 Sakerhetsinspektion

AFORSIKTIGT

HOG SPANNING!

Om ingangs- och utgangsanslutningarna inte ar korrekt
anslutna finns det risk farlig spanning pa dessa plintar.
Kraftkablar for flera motorer som inte gar korrekt i
samma skyddsrér kan medfora en risk for lackstrom som
laddar kondensatorer i frekvensomriktaren. Det finns
aven en risk for det nar frekvensomriktaren ar
frankopplad fran néatspanningen. Gor inga antaganden
om effektkomponenterna fore driftsattningen. Folj
procedurerna infor start. Personskador eller materiella
skador kan bli foljden om procedurerna infor start inte
foljs.

1. Kraftforsérjningen till enheten maste vara
frankopplad och last. Lita inte pa att frekvensom-
riktarens strombrytare isolerar instrdmmen.

2. Kontrollera att ingangsplintarna L1 (91), L2 (92)
och L3 (93), fas-till-fas och fas-till-jord ar
spanningslosa,

3. Kontrollera att utgangsplintarna 96 (U), 97 (V) och
98 (W), fas-till-fas och fas-till-jord ar
spanningslosa.

4. Kontrollera motorns anslutning genom att mata
resistansen pa U-V (96-97), V-W (97-98) och W-U
(98-96).

5. Kontrollera att saval frekvensomriktaren som

motorn ar korrekt jordad.

6. Kontrollera att frekvensomriktaren inte har I6sa
anslutningar pa plintar.

7. Kontrollera att ndtspanningen stammer 6verens
med frekvensomriktarens och motorns spanning.

Innan strommen kopplas pa till enheten maste hela
installationen, se kapitel 4.10.1 Checklista for installa-
tionen

5.2 Inkoppling av natspanning till
frekvensomriktaren

5.2.1 Koppla pa strommen

AVARNING

HOG SPANNING!

Frekvensomriktaren innehaller hég spanning nar den ar
ansluten till den spanningssatta DC-bussen. Endast
behorig personal ska installera, driftsdtta och underhalla
frekvensomriktarna. Om installation, driftsattning och
underhall inte utfors av behorig personal kan det leda
till dodsfall eller allvarliga personskador.

AVARNING

OAVSIKTLIG START!

Nar frekvensomriktaren ar ansluten till den
spanningssatta DC-bussen kan motorn starta nar som
helst. Frekvensomriktaren, motorn och all annan elektrisk
utrustning maste vara redo for drift. Om dessa delar inte
ar driftklara nar frekvensomriktaren ansluts till den
spanningssatta DC-bussen kan det leda till dédsfall,
allvarliga personskador eller skador pa utrustning och
egendom.

1. Kontrollera att inspanningen ar balanserad inom
3 %. Korrigera annars obalansen i ingangspan-
ningen innan du fortsatter. Upprepa proceduren
efter spanningskorrigeringen.

2. Kontrollera att eventuella kablar till tillvalsutrust-
ningen stdammer dverens med
installationstillampningen.

3. Kontrollera att alla operatorsenheter &r installda
pa OFF (AV). Apparatskapens dorrar maste vara
stangda eller forsedda med monterade skydd.

4, SIa pa strommen till enheten. Starta INTE frekven-
somriktaren i det har laget. Om
frekvensomriktaren ar férsedd med en stromb-
rytare vrider du den till liget ON (PA) for att
koppla pa strommen till enheten.

Om det star AUTO REMOTE COAST i statusraden pa LCP:n
betyder det att enheten &r klar for drift, men att det

saknas en ingangssignal pa plint 27.
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5.3 Lokal mandéverpanel a.  Displayomrade.

b. Menyknappar som anvands for att visa statusal-
ternativ, programmering eller
felmeddelandehistorik.

Den lokala manéverpanelen (LCP) bestar av displayen och
knappsatsen pa enhetens framsida.

C Navigeringsknappar for programmeringsfunk-
tioner, for att flytta displaymarkéren och
varvtalsreglering vid lokal drift. Till den har
gruppen hor dven statuslamporna.

. Den startar, stoppar och styr varvtalet vid lokal
styrning.

. Visning av driftdata, status, varningar och larm

. Programmera frekvensomriktarens funktioner d. Knappar for driftligen och &terstillning.
. Nér automatisk aterstéllning ar inaktiverat och ett
fel har intréffat anvénds den for att aterstalla 532 Anpassa visning i LCP 5
frekvensomriktaren manuellt.
Displayen &r aktiverad nar frekvensomriktaren matas fran
Andra displayens kontrast genom att trycka pa [Status] o
och knapparna [A]/[V]. . natspanning
. en likstromsbussanslutning
5.3.1 LCP - layOUt . extern 24 V-forsorjning

Informationen som visas pa LCP kan anpassas efter

LCP:n &r indelad i fyra funktionsgrupper (se Bild 5.1). anvindarens tillimpning

E . Varje displayvisning ar kopplad till en parameter.
O
g . Alternativen véljs pd huvudmenyn 0-2*
M
; o - . Frekvensomriktarens status pa displayens nedre
tatus . ol s
. 0 rad genereras automatiskt och gar inte att vilja. |
1234rpm 1.0A 43,5Hz . L . . .
kapitel 9 Tillimpningsexempel hittar du defini-
tioner och mer information.
a 43,5Hz
Display Parameternummer Fabriksinstallning
1,1 0-20 Varvtal [v/m]
Run OK 1,2 0-21 Motorstrom
— — — — 13 0-22 Effekt [kW]
b Status ﬁue'rit &A:::I Alljg:n 2 0-23 Frekvens
3 0-24 Referens [%]
Tabell 5.1 Parameternummer och standardinstallning for
display Rader
= o
o 2
c 799 v/m 7.83A 6AKW| S
2
0,000 -
53,2%
Autofjdrramp
| oo
Bild 5.1 LCP Bild 5.2 Exempel pa visning av alla displayrader
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° 207 v/m 525A 24,4 kW

10

6,9 Hz

Autofjarr kors

o)

Bild 5.3 Exempel pa visning av mindre antal

displayrader

5.3.3 Menyknappar for displayen

Menyknapparna anvands for dtkomst till parameterinstall-
ningar, for att vaxla mellan visningslagen vid normal drift
och for att visa felloggsdata.

Status

Quick Main Alarm
Menu Menu Log

Bild 5.4 Menyknappar

@ @130512062.10

130BP045.10

Knapp

Funktion

Status

Tryck pa den har knappen om du vill visa drifts-

informationen.

o | laget Auto haller du in knappen for att
vaxla mellan statusavlasningsskarmarna.

e Tryck pa knappen flera ganger for att
bladdra genom statusvisningarna

e Hall in [Status] och [A] eller [¥] for att

justera ljusstyrkan pa displayen.

e Symbolen i displayens évre, hogra horn visar

motorns rotationsriktning och vilken
installning som &r aktiv. Detta gar inte att
programmera.

Snabbmeny

Ger atkomst till programmeringsparametrarna
for de forsta installningsinstruktionerna och
manga detaljerade tillampningsinstruktioner.

e Tryck pa den har knappen for att komma at
Q2 Snabbinstdllning for sekventiella
anvisningar for att programmera den
grundlaggande frekvensomriktarinstall-
ningen

o Folj parametersekvensen som visas for
funktionsinstallningen

Knapp Funktion

Huvudmeny Ger atkomst till alla programmeringsparametrar.

o Tryck pa knappen tva ganger for att komma
at index pa toppniva

e Tryck pa knappen en géang for att ga tillbaka
till den senaste platsen

o Hall ned knappen for att ange ett parame-

ternummer och ga direkt till den
parametern.

Larmlogg Visar en lista dver aktuella varningar, de 5

senaste larmen och underhallsloggen.

e Valj larmnummer med navigeringsknapparna
och tryck pad [OK] om du vill ha mer
information om frekvensomriktaren innan
den overgick till larmlage.

Tabell 5.2 Menyfunktioner

5.3.4 Navigeringsknappar

Navigeringsknapparna anvands for att stalla in olika
funktioner och for att flytta displaymarkdren. Via navige-
ringsknapparna gar det ocksa att skota varvtalsregleringen
vid lokal (manuell) styrning.Intill finns finns ocksa tre
statusindikeringslampor.

130BT117.10

Warn

Alarm

Bild 5.5 Navigeringsknappar

Knapp Funktion

Tillbaka Atergar till det féregdende steget eller den
foregaende listan i menystrukturen.

Avbryt Upphaver den senaste dndringen eller det senaste
kommandot, sdvida displayldget inte har dndrats.

Info Ger en definition av den funktion som visas nar du
trycker pa knappen.

Navigering- | De fyra navigeringsknapparna anvands for att ga
sknappar mellan olika objekt i menyn.

OK Anvands for att komma &t parametergrupper eller

for att aktivera ett val.

Tabell 5.3 Navigeringsknappfunktioner
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Indika- Indikator Funktion

torlampa

Groén ] Indikatorlampan ténds nar frekven-
somriktaren ar ansluten till
natspanningen, en DC-bussans-
lutning eller en extern 24 V-

forsorjningskalla.

Gul Varn. Nar varningsvillkoren uppfylls
tands den gula varningslampan
och en text som identifierar

problemet visas pa displayen.

Rod Larm Om det uppstar ett fel blinkar den

réda lampan och en larmtext visas.

Tabell 5.4 Indikatorlampornas funktion

5.3.5 Mandverknappar

Manoverknapparna finns langst ned pd LCP:n.

5.3.6 Sakerhetskopiera och kopiera
parameterinstallningar

Programmeringsdata lagras internt i frekvensomriktaren.

. Data kan laddas upp till LCP-minnet som en
sakerhetskopia

. Efter att de lagrats i LCP:n gdr det att hamta
tillbaka dem till frekvensomriktaren

. Data kan ocksa overforas till andra frekvensom-
riktare genom att LCP:n ansluts till dessa och de
lagrade instdllningarna hdamtas. (Detta ar ett
snabbt satt att programmera flera enheter med
samma installningar).

. Initiering av frekvensomriktaren for att aterstélla
fabriksinstdllningarna paverkar inte de data som
lagrats i LCP-minnet

AVARNING

1 1 1 e
<
g
o
A
Bild 5.6 Manoverknappar
Knapp Funktion
Hand on Startar frekvensomriktaren med lokal styrning.
o Styr frekvensomriktarens varvtal via navige-
ringsknapparna
e En extern stoppsignal via styringdngen eller
via seriell kommunikation &sidosatter den
lokala styrningen.
Ooff Stannar motorn men kopplar inte bort strommen

fran frekvensomriktaren.

Auto On Forsatter systemet i fjarrdriftlage.
e Svarar pa ett externt startkommando via

styrplintarna eller via seriell kommunikation.

e Varvtalsreferensen hamtas fran en extern kalla.

Aterstilining |Aterstaller frekvensomriktaren manuellt efter att
ett fel har kvitterats.

Tabell 5.5 Manéverknapparnas funktioner

OAVSIKTLIG START!

Nér frekvensomriktaren &r ansluten till vaxelstrémsnatet
kan motorn starta nar som helst. Frekvensomriktaren,
motorn och all annan elektrisk utrustning maste vara
redo for drift. Om dessa delar inte ar driftklara nar
frekvensomriktaren ansluts till natspanningen kan det
leda till dodsfall, allvarliga personskador eller skador pa
utrustning och egendom.

FORSIKTIGT

Initiering aterstdller enheten till fabriksinstallningarna.
All information om programmering, motordata, lokali-
sering och 6vervakningsposter kommer att ga forlorade.
Om du 6verfor data till LCP:n fére initieringen skapar du
en sdkerhetskopia.

Du aterstaller frekvensomformarens parameterinstallningar
till fabriksinstallningarna genom att initiera frekvensom-
formaren. Initiering kan goras via parameter 14-22 Driftldge
eller manuellt.

. Initiering med parameter 14-22 Driftldge andrar
inte frekvensomformardata av typen drifttimmar,
val for seriell kommunikation, egna menyinstall-
ningar, fellogg, larmlogg och andra
overvakningsfunktioner.

. Vanligtvis rekommenderar vi att du anvdnder
parameter 14-22 Driftldge.

. Manuell initiering raderar alla data om motorn,
programmering, lokalisering och 6vervakning och
aterstéller fabriksinstéllningarna.

MG34X107
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5.3.7 Rekommenderad initiering °
1. Tryck pa [Main Menu] tva ganger for att komma Status o) 3
at parametrarna. 000000000000bin 0.00A -
2. Ga till parameter 14-22 Driftldge.
3. Tryck pa [OK]. Operating Mode
4. Bladdra till Initiering.
5. Tryck pa [OK]. — — — —
6. Bryt natspanningen till enheten och vanta tills Status ‘ f\QAUiCk 'Cl/!ain ALIarm ‘
displayen slocknat. end end ©9
7. SIa pa strommen till enheten.
De fabriksinstéllda parameterinstaliningarna aterstalls
under startsekvensen. Detta kan ta nagot langre tid an
normalt.
8. Larm 80 visas.
9. Tryck pa [Reset] for att aterga till driftlage.
5.3.8 Manuell initiering
1. Koppla fran natspanningen till enheten och vénta
tills displayen slocknat.
o . . Bild 5.7 LCP-displ
2. Hall [Status], [Main Menu] och [OK] intryckta ' splay
samtidigt och koppla in ndtspanningen.
Parameterinstallningarna aterstalls till fabriksvarden under °
startsekvensen 0000000 0O O O 0 O bin S
a
Efter frekvensomriktaren tagits i drift visar LCP:n Driftldge. =
X571 @
L . . X57.2
LCP:n visar ingangsstatus plint X.57 (0 bin=0 V DC, 1
bin=24 V DC) och faktisk motorstrom i Ampere. X573
X57.4
X57.5
X57.6
X57.7
X57.8
X57.9
X57.10
Bild 5.8 LCP-display, status plint X.57
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6 Programmering

6.1 Grundlaggande driftprogrammering

Frekvensomriktaren kraver grundldaggande programmering
innan de kan tas i drift och fungera optimalt.

1. Aktivera motordrift genom att ange
markskyltsdata.
2. Konfigurera parametrarna i parametergrupp79-**

Application Parameters (Tilldimpningsparametrar)
for hisstillampningen.

6.2 Automatisk motoranpassning

Automatisk motoranpassning (AMA) &r en testprocedur
som mater motorns elektriska egenskaper for att optimera
kompatibiliteten mellan frekvensomriktaren och motorn.

. Frekvensomriktaren skapar en matematisk modell
av motorn for att reglera den utgadende
motorstrdommen. Proceduren testar dven den
elektriska strommens balans i ingangsfasen. Den
jamfor motoregenskaperna med de data som har
angetts i parametrarna Parameter 1-20 Motoreffekt
[kW] till Parameter 1-25 Nominellt motorvarvtal.

. Den startar inte motorn och skadar inte motorn.

. Det ar mojligt att vissa motorer inte kan utféra
den fullstdndiga versionen av testet. Valj Aktivera
reducerad AMA i sddana fall.

. Om ett utgangsfilter dr anslutet till motorn viljer
du Aktivera red. AMA

. Om varningar och larm visas se
kapitel 10 Speciella férhdllanden

. Kor den hér processen med kall motor for basta
resultat.

Sa héar kor du AMA:
1. Tryck pa [Main Menu] for att komma at
parametrarna.

2. Bladdra till parametergrupp 19-** Application
Parameters (Tillimpningsparametrar).

3. Tryck pa [OK].

4, Bladdra till 79-63 Motor Adaptation (AMA)
(Motoranpassning).

Tryck pa [OK].
Valj [1] Aktivera fullst. AMA.
Tryck pa [OK].

Folj instruktionerna pa skarmen.

v ©® N O W

AMA utfors automatiskt och nar det ar klart visas
ett meddelande.

10.  Tryck pa [OK] och [Cancel] for att spara resultat.
6.3 Programmera hisstillampningen

Tryck pa [Main Menu] eller [Quick Menu] for att stélla in
hisstillampningsparametrarna.

Tryck pa [OK] och [Cancel] samtidigt for att spara
andrade parameterinstallningar.

Foljande procedurer beskriver vilka parametrar som ska
stéllas in och i vilken ordning.

Instdllning av motordata fér asynkronmotorer
1. 19-01 Motor number (Motornummer).
parameter 1-10 Motorkonstruktion.
parameter 1-20 Motoreffekt [kW].
parameter 1-22 Motorspanning.
parameter 1-23 Motorfrekvens.

parameter 1-24 Motorstrom.

N o o > w N

parameter 1-25 Nominellt motorvarvtal.
8. 19-02 Motor cos phi (Motorns cos phi).
Instéllning av motordata for asynkronmotorer
1. 19-01 Motor number (Motornummer).
parameter 1-10 Motorkonstruktion.
parameter 1-24 Motorstrom.
parameter 1-25 Nominellt motorvarvtal.
parameter 1-26 Markmoment motor.
parameter 1-30 Statorresistans (Rs).

parameter 1-37 Induktans for d-axel (Ld).

© N o x> W N

parameter 1-39 Motorpoler.

9. parameter 1-40 Mot-EMK vid 1000 RPM.
Stélla in inkrementell pulsgivardata

1. parameter 32-00 Inkrementell signaltyp.

2. parameter 32-01 Inkrementell uppl&sning.
Motoranpassning for asynkronmotorer

1. 19-63 Motor adaptation (asynchron motor)
(Motoranpassning (asynkronmotor)).

Stélla in hisskonstruktionsdata
1. 19-10 Traction sheave [mm] (Drivskiva [mm]).
2. 19-11 Ration 100 (Foérhallande 100).
3. 19-12 Suspension (Upphangning).
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Instéllning av styrningstyp 6. Stéll in 19-46 Pos gain start (Pos forstdrkning start)
1. 19-86 Enable simple control (Aktivera enkel till ett vérde mellan 0,2 och 0,5.

styrning).
2. 19-50 Run-in mode (Inkdrningslage).
Spara data och berdkna interna installningar
1. 19-64 Store parameter (Lagra parameter).

Kontroll innan start
De tva LED-indikatorerna pa plint X55 visar status pa
kanalerna A och B for inkrementella pulsgivaren.

Kontrollera att LED-indikatorerna lyser. Om LED-indika-
torerna inte lyser beror det férmodligen pa kortslutning
eller en trasig kabel.

Startar frekvensomriktaren i inspektionslage.

1. Ange varvtalssignalen (vi) och riktningssignalen
(32/33).

2. Ange aktiveringssignalen (X57.1 och 27).

Motorn dr nu magnetiserad, bromsen ar frigjord och
frekvensomriktaren startar. Om motorn inte startar, se
kapitel 8.3.1 Grundldggande fels6kning.

Motorns kors kontrollerat i bagge riktningarna och frekven-
somriktaren kan styra hissmotorn.

Starta varvtalsregleringen - asynkronmotor

1. Stall in 19-13 Brake lift delay (Bromshissférdr6jning)
till ett varde mellan 300 och 800 ms.

2. Stall in 19-14 Brake lift delay (Bromshissford-
rojning) till ett varde mellan 30 och 500 ms.

3. Stall in 19-40 KP-gain at start (KP-forstdrkning vid
start) till 100.

4, Stall in 719-42 I-time at start (I-tid vid start) till 200
ms.

5. Stall in 79-44 Filtertime at start (Filtertid vid start)
till 10 ms.

6. Stall in 19-46 Pos gain start (Pos férstérkning start)
till 0,1.

Starta varvtalsreglering - permanentmagnetmotor

1. Stall in 19-13 Brake lift delay (Bromshissférdréjning)
till 0 ms.

2. Stéll in 19-14 Brake lift delay (Bromshissford-
rojning) till ett varde mellan 300 och 500 ms.

3. Stéll in 19-40 KP-gain at start (KP-férstdrkning vid
start) till ett varde mellan 500 och 100.

4, Stall in 719-42 I-time at start (I-tid vid start) till ett
varde mellan 12 and -50 ms.

5. Stall in 19-44 Filtertime at start (Filtertid vid start)
till 1 ms.

Drift varvtalsreglering - asynkronmotor

1. Stéll in 19-41 KP-gain at operation (KP-férstérkning
vid drift) till 100.

2. Stall in 19-43 I-time operation (I-tid drift) till 200
ms.

3. Stéll in 19-45 Filtertime operation (Filtertid drift) till
10 ms.

Drift varvtalsreglering — permanentmagnetmotor

1. Stéll in 19-41 KP-gain at operation (KP-férstérkning
vid drift) till ett varde mellan 10 och 70.

2. Stall in 19-43 I-time operation (I-tid drift) till 200
ms.

3. Stall in 19-45 Filtertime operation (Filtertid drift) till
10 ms.

Motorfunktion

1. 19-15 Brake close delay (Broms stangd,
fordrdjning).

2. 19-58 Delay after stop (Fordroj efter stopp).

3. 19-59 Torque down time (Nedrampningstid).
Instéllning av varvtal

1. 19-20 Max. speed [m/s] (Max. varvtal [m/s]).

2. 19-21 V4 [m/s], Nominal speed (Nominellt
motorvarvtal)

3. 19-22 VO [m/s], Levelling speed (Utjamnings-
varvtal).

4. 19-23 Vi [m/s], Inspection speed (Inspektions-
varvtal).

5. 19-24 V3 [m/s], Intermediate speed 1 (Mellan-
varvtal 1).

6. 19-25 V2 [m/s], Intermediate speed 2 (Mellan-
varvtal 2).

7. 19-26 Vn [m/s], Relevelling speed (Aterutjam-
ningsvarvtal).

8. 19-28 V1 [m/s], Intermediate speed 3 (Mellan-
varvtal 3).

Justera motorprofilen

1. 19-19 Run in distance [mm] (K&rning i distans
[mm]).

19-21 V4 [mm/s]
19-22 VO [mm/s].
19-30 Acceleration [mm/s2].

19-31 Deceleration [mm/s?].

o oA W

19-32 Start at jerk [mm(s3] (Startryck [mm(s3]).
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Programmering Handbok
7. 19-33 Accel. jerk [mm/s3] (Accelerationsryck [mm/s3]).
8. 19-34 Decel. jerk [mm/s3] (Decelerationsryck [mm/s3]).

9. 19-35 Run in jerk [mm/s3] (Kérningsryck [mm/s3]).
10.  19-55 L-start acc [mm/s?] (L-start acc [mm/s?]).

11.  19-56 L-start speed [mm/s] (L-start varvtal [mm/s]).
12. 19-57 L-start time [ms] (L-starttid [ms]).

6.3.1 Start- och stoppsekvenser

Start- och stoppsekvenser i hissdriftlage.

130BD353.10

Decelerate Execute travel
to 0 mm/s command

Direction™~.Y
change?

N

Direction
Down

Motor Brake

off close
N Decelerate

message otor o

Bild 6.1 Hisstyrning startsekvens

MG34X107 Danfoss A/S © Rev. 2013-12-04 Med ensamratt. 37



i

Programmering

VLT® Lift Drive LD 302

Falling edge
run-in signal

Target position
=pos + run - in pos

Positioning
mode

130BD354.10

Release Y

Position Y

11+27+37

Motor
de-energized

Bild 6.2 Hisstyrning stoppsekvens

reached

Closing time
expired?

Motor not
energized

Signal position
reached
ase

11+27+37

N
Position reached
delete

End
Lift drive
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7 Funktioner

7.1 Bromsfunktioner

7.1.1 Inledning

130BD342.10

Bromsfunktionen anvands for att bromsa lasten pa
motoraxeln, antingen som dynamisk eller statisk
bromsning.

143%-
123%-

7.1.1.1 Mekanisk hallbroms 112%.|

83%

0.

En mekanisk halloroms som monteras direkt pd motoraxeln
ger vanligtvis statisk bromsning. | en del tillampningar
fungerar det statiska hallmomentet som statisk hallning av
motoraxeln (synkrona permanentmotorer). En PLC eller en
digital utgang pa frekvensomriktaren (reld eller solid state)
styr hallbromsen.

T

Om hallbromsen ingar i en sdkerhetskedja:
En frekvensomriktare kan inte astadkomma saker

. ) . 1 |Lastcykel
styrning av en mekanisk broms. En redundant krets for -
. . . . . . 2 | Motorstrom
bromsstyrningen maste inkluderas i den 6vergripande
. . 3 | Motordrift
installationen.
4 | Generatordrift

7.1.1.2 DynamISk broms Bild 7.1 Intermittent driftcykel

Etablera en dynamisk broms genom att anvanda ett

bromsmotstand. En broms-IGBT haller dverspanningen 380.400 V
under en viss troskelnivd genom att styra bromsenergin
A . A PK37-P75K
fran motorn till det anslutna bromsmotstandet.
Cykeltid (s) 120
o Bromsdriftcykel vid 100 % moment Kontinuerlig
7.1.2 Bromsmotstandkrav Bromsdriftcykel vid éverbelastningsmoment 40%
(150/160 %)
Ett bromsmotstand sdkerstéller att energin absorberas i
bromsmotstandet och inte i frekvensomriktaren. Mer Tabell 7.1 Bromsning vid hégt éverbelastningsmoment
information finns i Bromsmotstdnd Design Guide. Om en driftcykel pa 10 % anvands, kan bromsmotstanden
absorbera bromseffekt under 10 % av cykeltiden.
Mangden kinetisk energi som 6verfors till resistorn i varje Resterande 90 % av cykeltiden anvinds for att kyla bort
bromsperiod kan berdknas baserat pd cykeltiden och bromsvirmen. Danfoss erbjuder bromsmotstand med
bromstiden (intermittent driftcykel). driftcykel pa 5 %, 10 % och 40 %.
Berdkna den intermittent driftcykeln fér motstandet pa

foljande satt: Kontrollera att motstandet ar konstruerat for att klara

den kravda bromstiden.
Driftcykel = to/T

Den maximala tilldtna belastningen pa bromsmotstdndet

T = cykeltid i s anges som en toppeffekt vid en given intermittent
tb & bromstiden i s (av cykeltiden) driftcykel och kan beriknas som:
2
R 0] = =
dar
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Ppeak = Pmotor X Mor [%] x Nmotor X r]VLT[W]

Bromsmotstandet beror, som visas, pa mellankretsspan-
ningen (Udd).

AFORSIKTIGT

Storlek Broms Varning innan Urkoppling
aktiv urkoppling (tripp)

LD 302

3x380-400 650 V 840 Vv/828 V 850 V/855 V

V*

Tabell 7.2 Mellankretsspanning

* Beroende pa effektstorlek

Sakerstall att bromsmotstandet dr dimensionerat for
850 V.

Danfoss rekommenderar bromsmotstandet Rrec SOm
garanterar att frekvensomriktaren kan bromsa med det
hogsta bromsmomentet (Mbr%)) pa 160 %. Formeln kan
skrivas sa har:

U%.x100
motor X M (96) XMyL1 X Mmotor
Nmotor har normalt vérdet 0,90
nver har normalt vérdet 0,98

R..[0] =

rec [

P

For frekvensomriktare om 480 V kan Rrec vid ett
bromsmoment om 160 % uttryckas som:

375300
‘motor
428914

‘motor

1) For frekvensomriktare med axeleffekt < 7,5 kW [10 hk]
2) Fér frekvensomriktare med axeleffekt pa 11-75 kW [15-
100 hk]

Tillampa inte hogre kretsmotstand for bromsmotstandet
ar vad som rekommenderas av Danfoss. Om ett
bromsmotstand med hogre ohm-vérde viljs ar det inte
sakert att 160 % bromsmoment kan uppnas, eftersom
frekvensomriktaren kan koppla ur av sakerhetsskal.

Om kortslutning intraffar i bromstransistorn ska du
forhindra effektavgivning i bromstransistorn genom att
koppla fran frekvensomriktaren fran natet med en
huvudstrombrytare eller kontaktor. (Frekvensomriktaren
kan styra kontaktorn).

480V : R, [

rec —

480V : R, = [Q]?2

BRANDFARA!

ROr inte bromsmotstandet da det kan bli mycket varmt
under/efter bromsning. Bromsmotstandet ska placeras i
en saker miljoé for att undvika brand. Undlatande att
foljda dessa riktlinjer kan leda till personskador och
skador pa egendom/utrustning.

7.1.2.1 Styrning av mekanisk broms

VLT Lift Drive LD 302 har en styrning av mekanisk broms
som har utformats speciellt fér hissanordningar. Utgang 29
anvands for att styra bromsen.

LD 302 implementerar automatiskt styrning av den
mekaniska bromsen och instéllningen av regulatorns
parametrar.

AVARNING

Risk for fel pa den mekaniska bromsen. Andra inte
installningarna for den mekaniska bromsfunktionens
parametrar.

Bryt stromforsorjningen vid tva separata elektriska enheter
som dr oberoende av varandra. Enheterna kan vara samma
som enheten for switchplint 37 (Safe Torque Off). Om
switchningselementen inte bryter en av de tva kontakterna
vid hisstopp, ska fornyad start férhindras senast vid nasta
byte av riktning.

1 i | | | LoVl ol a
| L= T T | | = N 1N ™
\ L G | | | LI G o
T T | | | T 3
2\ DBl | b\ IE8IEE & @
3 L | — NN
\ A B SN N S B R R
5\4 B
6\ —— ! L ! ;
XJ e
——— 1 ‘ \ =
t0 t1 t2 t3 t4 t5 t6 t7 t8t9t10t11 Time

1 Motorvarvtal

Motorstrom

Frekvensomriktare aktiverar X57.1

Broms 6ppen/stangd
Styrning aktiv X59.4
| position X59.7

Lag hastighet VO

N{o|lu]|»pr|lw|N

Bild 7.2 Bromsfrikopplingssekvens for styrning av mekanisk
broms
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Tid Beskrivning DCP4
t0 | position For hissregulatorer med absolut pulsgivarsystem:
t1 Motorstyrning pa . Som DCP3, plus:
2 Fordrdj och dppna broms . . . L B
. Tidsoptimerad direktutjdamning beroende pa
t3 Varvtalsreferens . . .
aterstdende avstand
t4 Max.varvtal
- Decelerationskommando . Millimeterexakt justering beroende pa avstand
t6 L&g hastighet VO . Overvakar decelerationen vid axelindarna
t7 Stoppkommando Fysiska
t8 Positionering ) )
© Broms stangd . Punkt-till-punkt-lank
t10 Motor av . Frekvensomriktaren och hissregulatorn ar lankade,
t1 | position baserat pa RS485-granssnittet (halvduplexlage).
Parameter Beskrivning - Baudhastighet: 38,400 Baud
19-13 Brake Lift delay (Bromshissfordrojning) . .
—— - Paritet: ingen
19-14 Brake delay (Bromsférdréjning)
19-19 Run in Distance (Kérning i distans) - Databitar: 8
19-58 Delay after Stop (Fordroj efter stopp) - Stoppbitar: 1
19-15 Brake Fl?se delay (Broms sténgd, Master/follower
fordrojning)

. Hissregulatorn dr master.

Tabell 7.3 Bromsfrikopplingssekvens for styrning av mekanisk broms . .
ppling yrning Frekvensomriktaren ar follower.

. Meddelanden &verfors i en cykel pa 15 ms.

LD 302 har stod for DCP 3- och DCP 4-protokoll. Plint 60

7.1.3 Kabeldragning for bromsmotstand

anvands som kommunikationsgranssnitt till mastern.
EMC (tvinnade kablar/skirmning) DCP-tillverkarkoder fér VLT Lift Drive LD 302

Fér att reducera elektrisk stérning fran ledningarna e Frekvensomriktarens tillverkare: Danfoss GmbH
mellan bromsmotstandet och frekvensomriktaren maste . DO-identifiering: DA

ledningarna vara tvinnade.

Anvand metallskdarm for forbattrad EMC-prestanda.

7.2 DCP-kommunikation

Styrningen av frekvensomriktaren och positionsprotokollet
(DCP) anvands for serieldnken mellan en hissregulator och
frekvensomriktare, baserat pa ett RS485-granssnitt.

DCP-protokollet skiljer mellan tre lagen:

DCPComChan
Laget tillhandahaller endast DCP-kommunikationskanalen
utan att aktivera rérelsekommandona.

DCP3
For hissregulatorer utan absolut pulsgivarsystem:

. Styrning via den seriella DCP-lanken istallet for
plintkortet.

. Statusmeddelanden om till exempel fel och
overhettning skickas via DCP-lanken istéllet for av
reldet.

. Overvakar hastighet (sésom utjgmningsvarvtal,
decelerationsvarvtal och motorrusning)
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VLT® Lift Drive LD 302

8 Diagnostik och felsokning

8.1 Statusmeddelanden

Frekvensomriktaren genererar automatiskt statusmedde-
landen som visas mitt pa displayen.

Hisstillampning - meddelande

Beskrivning

Act. inspection mode! (Akt.
inspektionslage!)

Styrldge ar aktiverat.

AMA active (AMA aktivt)

AMA (Automatisk motoran-
passning) ar aktiv

Auto on!! (Auto pa!)

Frekvensomriktaren ar inte i
automatiskt lage

Counter expired!!! (Rédknare |6pt
ut!)

Réknaren for riktningsandring
har 16pt ut

Counter low (Réknare lag)

Réknaren for riktningsandring
ar lag. Ring efter service.

Operating Mode (Driftlage)

Frekvensomriktaren ar klar

Set parameter (Ange parameter)

Intern parameterberdkning och
-justering

MCO track error (MCO-
sparningsfel)

Overvaka sparningsfel.

MCO encoder error (MCO-
pulsgivarfel)

Pulsgivarfel, kortslutning,
kabelbrott

No motor data!! (Inga
motordata!)

Motordata saknas

Overspeed (Motorrusning)

Avstangning till foljd av
motorrusning

Overtemp heatsink
(Overhettning, kylplatta)

Overhettning pé kylplatta

Overtemp motor (Overhettning,
motor)

Overhettning i motor

Please wait (Vanta)

Vanta tills frekvensomriktaren
ar klar

Positioning n compl. (Positio-
nering ej klar)

Positionering ej klar

VLT alarm (VLT-larm)

Ett fel foreligger i frekvensom-
riktaren

Tabell 8.1 Meddelanden for hisstillampning och beskrivningar

o

—

¥ 3

Status 1(1) Q
S

000000000000bin 0.00A il

Operating Mode

Bild 8.1 Statusvisning

8.2 Varningar och larm

Frekvensomriktaren Overvakar tillstandet for

. ingangsstrom

. utgang

. motorfaktorer

. andra indikatorer for systemprestanda.

En varning eller ett larm indikerar antingen att det har
uppstatt ett internt problem i frekvensomriktaren, eller
external felvillkor sasom

. inspanning
. motorbelastning eller temperatur
. externa signaler

. anda omraden som Overvakas av frekvensom-
riktaren.

Varningar

En varning utfardas nar ett larmvillkor foreligger eller nar
ett onormalt driftvillkor far frekvensomriktaren att utfarda
ett larm. En varning rensas automatiskt nar tillstandet
upphor.

Larm

Tripp

Frekvensomriktaren avbryter driften for att forhindra
skador pa frekvensomriktaren eller systemet. Motorn
utrullar till stopp. Frekvensomriktaren fortsétter att
6vervaka frekvensomriktarens status. Atgarda felet och
aterstall frekvensomriktaren.
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Aterstilla frekvensomriktaren efter tripp/tripplas
En tripp kan aterstéllas pa fyra olika satt:

. Med [Reset] pa LCP.

. Med ett aterstéliningskommando via en digital
ingang.

. Med ett aterstéllningskommando via seriell
kommunikation.

. Med automatisk aterstéllning.

Tripplas

Ingdngsstrommen kopplas pad/av. Motorn utrullar till stopp.
Frekvensomriktaren fortsatter att 6vervaka frekvensomrik-
tarens status.

1. Koppla bort frekvensomriktarens ingdende effekt.
2. Atgirda orsaken till felet.
3. Aterstall frekvensomriktaren.

En varning och varningsnumret visas pa LCP.

Ett larm blinkar pa displayen tillsammans med larmnumret.

ol
0.0Hz 0.000kW 0.00A | &
0.0Hz -

0

A Earth Fault [A14]
Auto Remote Trip

Bild 8.2 Visningsexempel pa larm

Indikatorlamporna beskrivs i kapitel 5.3.4 Navigering-
sknappar.

Foljande varnings- eller larminformation definierar
respektive varnings- eller larmtillstdnd, ger forslag pa trolig
orsak och pa en 16sning eller pa en felsdkningsprocedur.

VARNING 1, 10 V lag

Styrkortets spanning fran plint 50 ligger under 10 V.
Minska belastningen pa plint 50 nagot, eftersom 10 V-
forsorjningen ar Gverbelastad. Max. 15 mA eller minst
590 Q.

Detta tillstand kan orsakas av en kortslutning i en ansluten
potentiometer eller av fel pa kablarna till potentiometern.

Felsokning
Ta bort kabeln fran plint 50. Om varningen
forsvinner sitter felet i ledningarna. Byt ut
styrkortet om varningen inte forsvinner.

VARNING/LARM 2, Spéann.for. 0

Varningen eller larmet visas bara om det har program-
merats i parameter 6-01 Spénn.for. 0, tidsg.funktion. Signalen
pa en av de analoga ingangarna ligger under 50 % av det
minimivdrde som programmerats for ingangen. Detta
tillstdnd kan orsakas av trasig kabeldragning eller en
felaktig enhet som sénder signalen.

Felsokning
Kontrollera anslutningarna pa alla analoga
ingangsplintar: Styrkortsplintarna 53 och 54 for
signaler, plint 55 gemensam. MCB 101-plintar 11
och 12 for signaler, plint 10 gemensam. MCB 109
plintar 1, 3, 5 for signaler, plintar 2, 4, 6
gemensamma.

Kontrollera att frekvensomformarens program-
mering och switch-installningar matchar den
analoga signaltypen.

Utfor ett signaltest pa ingangsplintarna.

VARNING/LARM 3, Ingen motoransl.
Ingen motor har anslutits till frekvensomformarens utgang.

VARNING/LARM 4, Natfasbortfall

En fas saknas pd forsorjningssidan, eller ocksd ar natspan-
ningsobalansen for hdg. Det har meddelandet visas ocksa
vid fel i ingdngslikriktaren for frekvensomformaren.
Alternativen programmeras i parameter 14-12 Funktion vid
ndtfel.

Fels6kning
Kontrollera natspanningen och forsorjnings-
strommen till frekvensomformaren.

VARNING 5, Hég DC-spén.

Mellankretsspdnningen (likstrdm) 6verskrider varnings-
gransen for hdgspanning. Grénsen dr avhangig av
frekvensomformarens spanningsmarkdata. Enheten &r
fortfarande aktiv.

VARNING 6, Lag DC-spanning

Mellankretsspanningen (likstrdm) understiger varnings-
gransen for 1dg spanning. Gransen ar avhangig av
frekvensomformarens spanningsmaérkdata. Enheten ar
fortfarande aktiv.

VARNING/LARM 7, DC-6versp.
Om mellankretsspanningen 6verskrider gransvardet
kommer frekvensomformaren att trippa efter en tid.

Fels6kning
Anslut ett bromsmotstand

Forlang ramptiden.
Andra ramptypen.

Aktivera funktionerna i
parameter 2-10 Bromsfunktion.

Oka parameter 14-26 Trippférdréjning vid véixelrik-
tarfel.
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Om ett larm/varning intréffar vid stromdipp ska
du anvanda kinetisk back-up
(parameter 14-10 Nitfel)

VARNING/LARM 8, DC-undersp.

Om DC-busspanningen sjunker under gransvardet for
underspanning kontrollerar frekvensomformaren om 24 V
DC-reservforsorjningen ar ansluten. Om ingen 24 V DC-
reservforsorjning ar ansluten trippar frekvensomformaren
efter en viss faststalld tidsfordrojning. Tidsfordréjningen
varierar med enhetens storlek.

Felsokning
Kontrollera att frekvensomformaren far ratt
natspanning.

Testa ingangsspanningen.
Testa mjukladdningskretsarna.

VARNING/LARM 9, Véxelri. overb.

Frekvensomformaren kommer snart att sla ifrdn pa grund
av overbelastning (fér hdg strdm under for lang tid).
Réknaren for elektroniskt, termiskt vaxelriktarskydd varnar
vid 98 % och trippar vid 100 % samtidigt som ett larm
utléses. Det gar inte att aterstélla frekvensomformaren
forrén raknaren ligger under 90 %.

Orsaken till felet &r att frekvensomformaren har kérts med
mer dn 100 % Overbelastning under for lang tid.

Felsokning
Jamfér den utstrom som visas pa LCP med
frekvensomformarens nominella strom.

Jamfor utstrommen som visas pa LCP med
uppmatt motorstrom.

Visa den termiska frekvensomformarbelastningen
pa LCP och Overvaka vardet. Vid drift over
frekvensomformarens markstrém Okar raknaren.
Vid drift under frekvensomformarens markstrém
ska rdknaren minska.

VARNING/LARM 10, Motor-ETR, 6v.

Enligt det elektronisk-termiska skyddet (ETR) &r motorn
overhettad. Vélj om frekvensomriktaren ska ge varning eller
larm nar det berdknade vérdet ndr 100 % i

parameter 1-90 Termiskt motorskydd. Felet uppstar nar
motorn drivs med mer dn 100 % &verbelastning under
alltfor 1ang tid.

Felsokning
Kontrollera om motorn ar 6verhettad.

Kontrollera om motorn ar mekaniskt 6verbelastad.

Kontrollera att den installda motorstrémmen i
parameter 1-24 Motorstrém ar korrekt.

Kontrollera att alla motordata ar korrekt installda i
parametrarna 1-20 till 1-25.

Om en extern flakt anvands kontrollerar du att
den ar vald i parameter 1-91 Extern motorflikt.

Om du kdér AMA i 19-63 Automatic Motor
Adaptation (Automatisk motoranpassning) kan du
justera frekvensomriktaren efter motorn och
dadrmed minska den termiska belastningen.

VARNING/LARM 11, Motort., dver

Termistorn kan vara urkopplad. Vélj om frekvensom-
formaren ska utfdrda en varning eller ett larm i
parameter 1-90 Termiskt motorskydd.

Felsokning
Kontrollera om motorn ar 6verhettad.

Kontrollera om motorn ar mekaniskt 6verbelastad.

Kontrollera att termistorn har anslutits korrekt
mellan antingen plint 53 eller 54 (analog
spanningsingang) och plint 50 (+10 V-forsorjning).
Kontrollera dven att plintbrytaren for 53 och 54 ar
instédlld pa spanning. Kontrollera att 1-93 Termis-
torresurs viljer plint 53 eller 54.

Kontrollera, vid anvdndning av digital ingang 18
eller 19, att termistorn har anslutits korrekt mellan
antingen plint 18 eller 19 (digital ingdng, endast
PNP) och plint 50.

Kontrollera att anslutningen mellan plint 54 och
55 &r korrekt om du anvénder en KTY-givare

Kontrollera att programmeringen i 7-93 termistor-
resurs matchar givarens kabeldragning om du
anvander en termisk brytare eller termistor.

Kontrollera att programmeringen av

parameter 1-95 KTY-sensortyp, parameter 1-96 KTY-
termistorresurs och parameter 1-97 KTY-
grdnsvdrdesnivadverensstammer med givarens
kabeldragning, om du anvénder en KTY-givare.

VARNING/LARM 12, Momentgrans

Momentet &r hogre an vardet i

parameter 4-16 Momentgrdns, motordrift eller hégre an
vardet i parameter 4-17 Momentgrdns, generatordrift.
Parameter 14-25 Trippfordr. vid mom.gréns kan anvandas till
att andra detta fran endast en varning till en varning som
foljs av ett larm.

Felsokning
Om motormomentgrdnsen Sverskrids under
upprampning ska upprampningstiden férlangas.
Om generatormomentgransen 6verskrids under

nedrampning ska nedrampningstiden &kas.

Om momentgransen uppnas vid drift ska
momentgransen sannolikt hdjas. Kontrollera att
systemet fungerar sdkert dven vid hégre moment.

Kontrollera att tillampningen inte drar for mycket
stréom frdn motorn.
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VARNING/LARM 13, Overstrém

Véxelriktarens toppstréomgrans (som uppgar till ungefar
200 % av den nominella strommen) har dverskridits.
Varningen visas under cirka 1,5 sekunder, varefter frekven-
somformaren trippar och larmar. Felet kan orsakas av
chockbelastning eller snabb acceleration nér troghetsbe-
lastningen &r hog. Om accelerationen vid upprampning ar
snabb, kan felet dven uppsta efter en kinetisk back-up. Om
utdkad styrning av mekanisk broms &r valt kan tripp
aterstéllas externt.

Felsokning
Koppla bort strommen och kontrollera om det
gar att vrida pa motoraxeln.

Kontrollera att motorstorleken passar till frekven-
somformaren.

Kontrollera att alla motordata ar korrekt installda i
parametrarna 1-20 till 1-25.

LARM 14, Jordfel

Det finns strom fran utfaserna till jord, antingen i kabeln
mellan frekvensomformaren och motorn eller i sjdlva
motorn.

Felsokning
Koppla bort strommen fran frekvensomformaren
och atgarda jordfelet.

Sok efter jordfel i motorn genom att mata
motstandet till jord pd motorkablarna och motorn
med en megohmmeter.

Utfor stromgivartest.

LARM 15, Ofullst. mask.v.
Ett tillval som monterats fungerar inte tillsammans med
det aktuella styrkortets maskinvara eller programvara.

Notera vérdena for foljande parametrar och kontakta
Danfoss:

parameter 15-40 FC-typ

parameter 15-41 Effektdel

parameter 15-42 Spdnning
parameter 15-43 Programversion
parameter 15-45 Faktisk typkodstring
parameter 15-49 Program-ID, styrkort
parameter 15-50 Program-ID, nditkort
parameter 15-60 Tillval monterat

parameter 15-61 Programversion for tillval (fér varje
tillvalséppning)

LARM 16, Kortslutning
Det har skett en kortslutning i motor eller i motorkablage.

Koppla bort strommen fran frekvensomformaren och
atgarda kortslutningen.

VARNING/LARM 22, Lyftmek. broms

Rapportvardet visar vilken typ det galler.

0 = Vridmomentsreferensen uppnaddes inte innan
tidsgransen uppnaddes.

1 = Ingen foérvdntad bromsaterkoppling uppmattes innan
tidsgransen uppnaddes.

VARNING 23, Interna flaktar
Fldktvarningsfunktionen ar en extra skyddsfunktion som
kontrollerar om flakten ar i gdng/monterad.

Felsokning
Kontrollera flaktmotstandet.

Kontrollera mjukladdningssakringar.

VARNING 24, Externa flaktar
Flaktvarningsfunktionen &r en extra skyddsfunktion som
kontrollerar om flakten &r i gdng/monterad.

Felsokning
Kontrollera flaktmotstandet.

Kontrollera mjukladdningssakringar.

VARNING 25, Bromsmotstand

Bromsmotstandet 6vervakas under drift. Om kortslutning
uppstar inaktiveras bromsfunktionen och varningen visas.
Frekvensomriktaren fungerar fortfarande, men utan
bromsfunktionen. Koppla bort strommen fran frekvensom-
riktaren och byt ut bromsmotstandet.

VARNING/LARM 26, Bromsdverbel.

Den effekt som &verfors till bromsmotstandet berdknas
som ett medelvédrde over de senaste 120 sekundernas drift.
Berdkningen baseras pa mellankretsspanningen och
bromsmotstandsvérdet. Varningen aktiveras ndr den
forbrukade bromsningen ar hogre &n 90 % av bromsmot-
standseffekten.

AVARNING

Det finns risk for stor effektutveckling i bromsmotstandet
om bromstransistorn ar kortsluten.

VARNING/LARM 27, Broms IGBT

Bromstransistorn 6vervakas under drift och om den
kortsluts inaktiveras bromsfunktionen och en varning
utfardas. Frekvensomriktaren kan fortfarande koras, men
eftersom bromstransistorn har kortslutits 6verfors en
avsevard effekt till bromsmotstandet, dven om detta inte ar
aktivt.

Koppla bort strommen till frekvensomriktaren och ta bort
bromsmotstandet.

Larmet/varningen kan ocksa intrdffa om bromsmotstandet
Overhettas.

VARNING/LARM 28, Bromskontroll
Bromsmotstandet ar inte anslutet eller ocksa fungerar det
inte.
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LARM 29, Kylplattetemp.

Den maximala temperaturen for kylplattan har dverskridits.
Temperaturfelet aterstdlls nar temperaturen har sjunkit
under den temperatur som ar definierad for kylplattan.
Trippen och aterstdllningspunkterna baseras pa frekven-
somriktarens effektstorlek.

Felsokning
Kontrollera om nedanstaende tillstand ar aktuella.
For hog omgivningstemperatur.

For 1dnga motorkablar.

Otillrackligt utrymme for luftflode Gver och under
frekvensomriktaren.

Blockerat luftflode runt frekvensomriktaren.
Skadad kylplatteflakt.
Smutsig kylplatta.

Fels6kning
Kontrollera flaktmotstandet.

Kontrollera mjukladdningssékringar.
IGBT-termisk givare.

LARM 30, U-fasbortfall
Motorfas U mellan frekvensomformaren och motorn
saknas.

Koppla bort strommen fran frekvensomformaren och
kontrollera motorfas U.

LARM 31, V-fasbortfall
Motorfas V mellan frekvensomformaren och motorn
saknas.

Koppla bort strommen fran frekvensomformaren och
kontrollera motorfas V.

LARM 32, W-fasbortfall
Motorfas W mellan frekvensomformaren och motorn
saknas.

Koppla bort strommen fran frekvensomformaren och
kontrollera motorfas W.

LARM 33, Uppstartfel
For ménga nattillslag har intréffat inom en kort tidsperiod.
Lat enheten svalna till driftstemperatur.

VARNING/LARM 36, Natfel

Den hér varningen/det hdr larmet aktiveras bara om
natspdnningen till frekvensomformaren férsvinner och
parameter 14-10 Ntfel inte ar installt pa [0] Ingen funktion.
Kontrollera frekvensomformarens sakringar och enhetens
stromforsorjning.

LARM 38, Internt fel
Néar det uppstar ett internt fel visas en felkod som forklaras
i Tabell 8.2.

Fels6kning
Koppla pa/av strommen

Kontrollera att tillvalet ar korrekt installerat.

Kontrollera att alla kablar finns pa plats och att
de sitter ordentligt.

Du kan behova kontakta serviceavdelningen pa Danfoss
eller leverantoren. Notera felkoden for ytterligare felsok-
ningsanvisningar.

No. Text
0 Den seriella porten kan inte initieras. Kontakta din
Danfoss-aterforséljare eller Danfoss-serviceav-
delning.
256-258 | EEPROM-uppgifterna ar skadade eller for gamla
512 Styrkortets EEPROM-data ar skadade eller for
gamla.
513 Kommunikationstimeout uppnaddes nar EEPROM-
data skulle lasas
514 Kommunikationstimeout uppnaddes nar EEPROM-
data skulle lasas
515 Den programorienterade styrningen kdnner inte
igen EEPROM-data.
516 Det gar inte att skriva till EEPROM eftersom ett
skrivkommando pagar.
517 Skrivkommandot har nétt timeout

518 Fel i EEPROM
519 Streckkodsdata saknas eller &r ogiltiga i EEPROM
783 Parametervardet ligger utanfér min. grans/max.

grans
1024-1279 |Det gick inte att skicka ett CAN-telegram som
maste skickas.

1281 Digital signalprocessor, timeout for blinkning

1282 Délig versionsmatchning i effekt mikropro-
gramvaran

1283 Délig versionsmatchning i effekt EEPROM-data

1284 Det gar inte att utldsa programversion pa den
digitala signalprocessorn

1299 Tillvalsprogramvaran i 6ppning A ar for gammal

1300 Tillvalsprogramvaran i 6ppning B &r for gammal

1301 Tillvalsprogramvara i 6ppning CO ar for gammal

1302 Tillvalsprogramvaran i 6ppning C1 ar for gammal

1315 Tillvalsprogramvaran i 6ppning A stdds inte (ar inte
tillaten)

1316 Tillvalsprogramvaran i 6ppning B stods inte (ar inte
tillaten)

1317 Tillvalsprogramvara i 6ppning CO stods ej (inte
tillaten)

1318 Tillvalsprogramvaran i 6ppning C1 stdds inte (ar
inte tillaten)

1379 Tillval A svarade inte nar plattformsversion skulle
berdknas

1380 Tillval B svarade inte nar plattformsversion skulle
berdknas

1381 Tillval CO svarade inte nar plattformsversion skulle
berdknas.

1382 Tillval C1 svarade inte nar plattformsversion skulle
berdknas.
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No. Text

1536 Ett undantagsfel registrerades i den programorien-
terade styrningen. Felsdkningsinformation skrevs
till LCP-enheten.

1792 DSP Watch Dog ar aktiverad. Felsékning av effekt-
delsdata, motororienterade styrdata overfordes inte
korrekt.

2049 Effektdata omstartades

2064-2072 [HO81x: tillvalet i 6ppning x har startat om

2080-2088 [H082x: tillvalet i 6ppning x har utfardat en
startfordrojning

2096-2104 |H983x: tillvalet i 6ppning x har utfardat en giltig
startfordrojning

2304 Det gick inte att lasa nagra data fran effekt-
EEPROM

2305 Programversion fran effektenhet saknas

2314 Effektenhetsdata fran effektenhet saknas

2315 Programversion fran effektenhet saknas

2316 Saknar lo_statepage fran effektenhet

2324 Effektkortskonfigurationen &r felaktig vid start

2325 Ett effektkort slutade kommunicera nar
natstrommen kopplades pa

2326 Effektkortskonfigurationen ar felaktig efter fordroj-
ningen da effektkorten registrerades.

2327 For manga effektkort &r for narvarande
registrerade.

2330 Effektstorleksinformationen mellan effektkorten
stammer inte dverens.

2561 Ingen kommunikation fran DSP till ATACD

2562 Ingen kommunikation fran ATACD till DSP (kor)

2816 Styrkortsmodul, stackspill

2817 Schemaldggare, langsamma uppgifter

2818 Snabba uppgifter

2819 Parametertrad

2820 LCP-enhet, stackspill

2821 Seriell port, spill

2822 USB-port, spill

2836 cfListMempool ar for liten

3072-5122 |Parametervardet ligger utanfor de tillatna
granserna

5123 Tillval i 6ppning A: Maskinvaran &r inkompatibel
med styrkortets maskinvara

5124 Tillval i 6ppning B: Maskinvaran &r inkompatibel
med styrkortets maskinvara.

5125 Tillval i 6ppning CO: Maskinvaran &r inkompatibel
med styrkortets maskinvara.

5126 Tillval i 6ppning C1: Maskinvaran &r inkompatibel
med styrkortets maskinvara.

5376-6231 |Slut pa minne

Tabell 8.2 Internt fel, kodnummer

LARM 39, Kylplattegiv.
Ingen aterkoppling fran kylplattans temperaturgivare.

Signalen fran IGBT-term. givaren &r inte tillgénglig pa
effektkortet. Problemet kan bero pa effektkortet, pa
vaxelriktarkortet eller pa kabeln mellan effektkortet och
vaxelriktarkortet.

VARNING 40, Overlast T27

Kontrollera belastningen pa plint 27 eller dtgarda kortslut-
ningen. Kontrollera parameter 5-00 Digitalt I/0-Idge och
5-01 plint 27, funktion.

VARNING 41, Overlast T29

Kontrollera den anslutna belastningen pa plint 29 eller ta
bort den kortslutna anslutningen. Kontrollera

parameter 5-00 Digitalt I/O-ldge och parameter 5-02 Plint 29,
funktion.

VARNING 47, 24 V-spin. Lag

24 V DC-forsorjningen mats pa styrkortet. Den externa 24
V DC-reservstromforsorjningen kan vara 6verbelastad.
Kontakta den lokala Danfoss-leverantéren i annat fall.

VARNING 48, 1,8 V-spéan.lag

Den 1,8 V DC-f6rsorjning som anvands pa styrkortet ligger
utanfor de tilldatna granserna. Forsorjningsspanningen mats
pa styrkortet. Kontrollera om styrkortet ar trasigt. Om det
finns ett tillvalskort kontrollerar du om ett éverspanning-
tillstand foreligger.

VARNING 49, Varvtalsgrans

Nar varvtalet inte ligger inom det specificerade omradet i
parameter 4-11 Motorvarvtal, nedre grdns [rpm] och
parameter 4-13 Motorvarvtal, évre grdns [rpm] visar frekven-
somformaren en varning. Nar varvtalet ligger under den
angivna gransen i parameter 1-86 Tripp Idgt varvtal [RPM]
kommer frekvensomformaren att trippa (utom vid start och
stopp).

LARM 50, AMA, kalibr.

Kontakta din Danfoss-aterforséljare eller serviceavdelningen
pa Danfoss.

LARM 51, AMA Unom,Inom

Instéllningarna fér motorspanning, motorstrém och
motoreffekt ar felaktiga. Kontrollera instéllningarna i
parameter 1-20 till 1-25.

LARM 52, AMA, lag Inom
Motorstrdmmen &r for 1ag. Kontrollera instéllningarna.

LARM 53, AMA, st. motor
Den anslutna motorn ar for stor fér att AMA ska kunna
genomfdras.

LARM 54, AMA, lit. motor

Den anslutna motorn ér for liten for att AMA ska kunna
genomforas.

LARM 55, AMA, par.omr.

Parametervdrdena for motorn ligger utanfor det tillatna
gransvdrdena. AMA kan inte koras.

LARM 56, AMA, avbryt
AMA har avbrutits av anvdandaren.
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LARM 57, AMA - internt fel
Forsok att starta AMA nagra ganger tills AMA kopplas pa.

Upprepade korningar kan hetta upp motorn till en niva
dar motstanden Rs och R; dkar. | de flesta fall ar detta
inget problem.

LARM 58, AMA - internt fel
Kontakta Danfoss-aterforsaljaren.

VARNING 59, Stromgrans

Strommen ar hogre an vardet i parameter 4-18 Strémbe-
grdnsning. Kontrollera att motordata i parametrarna 1-20
till 1-25 &r korrekt instédllda. Stromgransen kan mojligen
Okas. Forsakra dig om att systemet kan koras sdkert dven
om gransen hojs.

LARM 64, Spanningsgrans
Kombinationen av belastning och varvtal krdver en motors-
panning som &ar hogre an den faktiska likspanningen.

VARNING/LARM 65, Styrkortstemp.
Franslagstemperaturen for styrkortet ar 80 °C.

Felsokning
. Kontrollera att den omgivande driftstemperaturen
ligger inom gransvardena.

. Kontrollera om luftfiltren &r igensatta.
. Kontrollera att flakten fungerar.
. Kontrollera styrkortet.

VARNING 66, Lag temp.

Frekvensomriktaren ar for kall for att koras. Varningen
bygger pa uppgifter fran temperaturgivaren i IGBT-
modulen.

Felsokning

Temperaturen i kylplattan uppmattes till 0 °C. Detta kan
tyda pa att temperaturgivaren ar defekt, vilket gor att
flakthastigheten 6kas maximalt. Denna varning ges om
givarkabeln mellan IGBT och véxelriktarkortet kopplas ifran.
Kontrollera dven den termiska givaren i IGBT.

LARM 67, Tillvalsandring

Ett eller flera tillval har antingen lagts till eller tagits bort
efter det senaste natfranslaget. Kontrollera att konfigura-
tionsandringen ar avsiktlig och aterstall enheten.

LARM 68, Sakerhetsstopp

Sdkert vridmoment av har aktiverats. Om du vill aterga till
normal drift ansluter du 24 V DC till plint 37 och skickar
sedan en aterstallningssignal (via buss, digital I/0 eller
genom att trycka pa [Reset]).

LARM 69, Natkortstemp.
Temperaturgivaren pa effektkortet dr antingen for varm
eller for kall.

Felsokning
Kontrollera att filtren for luckflaktarna inte ar
blockerade.

LARM 70, Ogiltig FC-konf.

Styrkortet och effektkortet &r inte kompatibla. Om du vill
kontrollera kompatibiliteten ska du kontakta din Danfoss-
aterforsdljare och ange enhetens typkod, som star pa
markskylten, samt kortens artikelnummer.

VARNING 76, Pow. Unit Set.
Antalet begérda effektenheter stdmmer inte dverens med
det upptackta antalet aktiva effektenheter.

Felsokning:

Den har varningen visas om du byter ut en F-
kapslingsmodul och de effektspecifika uppgifterna i
modulens effektkort stammer inte 6verens med
uppgifterna i frekvensomformaren. Bekrafta att reservdelen
och dess effektkort har rétt artikelnummer.

VARNING 77, Red. effektlage

Frekvensomformaren kors i reducerat effektldge (mindre dn
det tilldtna antalet vaxelriktaravsnitt). Varningen skapas pa
effektcykeln nar frekvensomformaren éar installd pa att
koras med farre vaxelriktare och fortsatter att vara pa.

LARM 79, Ogiltig PS-konf

Skalningskortets artikelnummer &r felaktigt eller inte
installerat. Det gick inte att installera MK102-anslutningen
pa effektkortet.

LARM 80, Enhet initierad

Parameterinstallningar ar aterstallda till fabriksinstall-
ningarna efter en manuell aterstéllning. Ta bort larmet
genom att aterstalla enheten.

LARM 81, CSIV korrupt
CSIV-filen innehaller syntaxfel.

LARM 82, CSIV, par.fel
CSIV kunde inte initiera en parameter.

LARM 85, Allv. fel PB:
Profibus-/Profisafe-fel.

VARNING/LARM 104, Mixing fan fault
Flékten fungerar inte. Fldktovervakningen kontrollerar att
flakten gar vid start eller nar blandflakten ar paslagen.

Felsdkning
Koppla pa/av strommen till frekvensomriktaren
for att avgéra om varningen/larmet returneras.
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Alla meddelanden om hissregulatorn visas pa LCP:n med en kort text.
Mer information finns i Tabell 8.3.

Felnummer LCP-display Feltext
102 Too many CAN objects Det finns inga fler CAN-objekt tillgangliga (CANINI).
103 Ogiltigt axelnr. Axeln finns inte i systemet.
105 Fel ej aterstallt Felet har inte rensats.
106 HOME ej utfort Det gick inte att ga till positionen HOME.
107 HOME-hast. noll Hembhastighet 0
108 Positionsfel Positionsfel.
109 Index ej funnet Indexpuls (pulsgivare) ej funnen.
110 Oként kmd. Okéant kommando.
11 Mjukvara andl. Mjukvarans d@ndldge aktiverat.
112 Okand param. Ogiltigt parameternummer.
113 FC ej aktiverad VLT-felstatus
114 F. ménga loop For manga kapslade slingor.
115 Par. ej sparad INLONG-kommando har en ogiltig strang.
116 Param.minne Parametrar i minnet &r korrupta.
117 Program minne Programmen i minnet ar korrupta.
118 Aterst. av CPU Aterstalld av CPU.
119 Anv. avbrot Anvéandaren avbrot.
121 No more SDO channels Antalet SDO-kanaler 6verskrider.
125 HW andl.grans Gransbrytare aktiverad.
149 F. manga heltal For manga avbrottsfunktioner.
150 Ingen ext. 24V Extern forsorjning saknas.
151 F. manga gosup For manga kapslade GOSUB-kommandon.
152 F. manga return For mdnga RETURN-kommandon.
154 D. utg., overb. Digital utgang 6verbelastad.
155 LANK-fel LINKGPAR misslyckades.
156 lllegal double arg. En flytande punktfunktion aberopades med ett ogiltigt argument.
160 Internal Intr. error Ett avbrott intréffade, men avbrottsadressen é&r inte ldngre giltig.
162 Minnesfel Fel vid verifiering.
170 Matris stl (DIM) For manga DIM-matriser ar definierade.
171 Array for litet Array for litet.
175 Out of array mem. Slut pa lagringsutrymme for ny DIM-definierad array.
176 Wrong Array size Arraystorleken stdmmer inte dverens med storleken pa befintlig array.
179 Waitndx-tidsg. Timeout vid véntan pa index.
184 F. manga ontime For manga ONTIME- eller ONPERIODS-avbrott.
187 Slut pa@ minne Det finns inte tillrdckligt med minne for variabler.
188 CAN guarding error Ett skyddsfel intraffade.
189 CAN send-receive error Fel ndr CAN skickar eller tar emot.
190 Minne last Minnet &r last.
191 Og. CAM-array Ogiltig kurvarray i SETCURVE.
192 Pulsgivarfel Pulsgivarfel.
193 Stack overflow Stackspill: Lokala variabler eller kapslade funktioner anropas for ofta.
194 Out of dyn. mem Slut pa dynamiskt minne.
195 Too many test indices For mdnga textindex i dataloggningskommando.
196 Code too old Koden é&r for gammal for den aktuella programversionen.
198 Limit sw. violation Fel riktning efter gransbrytare trippade och feldterstélining.
199 Internt MCO-fel Internt MCO-fel.

Tabell 8.3 Oversikt 6ver felmeddelanden
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Diagnostik och felskning VLT® Lift Drive LD 302

8.3 Grundlaggande felsokning

Tryck pa [OK] och [Cancel] samtidigt for att spara dndrade parameterinstallningar.

Symptom Mojlig orsak Test Losning
Motor ar stoppad med Pulsgivarens rotationsriktning Andra 19-05 Encoder direction
MCO-sparningsfel, eller sa skiljer sig fran motorns riktning. (Pulsgivarens rotationsriktning).
accelererar den ovéntat. Om problemet kvarstar kontrollerar

du parameter 34-50 Faktisk position
for att se om pulsgivarens pulser
raknas korrekt. Om inte kontrollerar
du pulsgivarens kablage eller byter
ut pulsgivaren.

Motor kors kontrollerat, Rotationsriktningen beror pa den Andra 19-04 Car direction

men i fel riktning. mekaniska konstruktionen. (Korgriktning).

Motorn avger oljud eller Minska vérdet i 19-41 KP-gain at
vibrationer. operation (KP-férstdrkning vid drift).
Motorn behover fér hog Fel motordata kan ha angetts. Kontrollera att motordata ar Utfor AMA om en asynkronmotor
stromstyrka. korrekta. anvands.

Tabell 8.4 Fels6kning
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9 Tillampningsexempel

9.1 Huvudkontaktorer 9.2 Drift med absolut pulsgivare (SSI/EnDat)
Forlang huvudkontaktorernas livslangd genom att endast For att kdra PM-motorer med frekvensomriktare maste du
stdnga av dem om hissmotorn &r stromlos. For lastfri kdnna till rotorns exakta position. Vanligtvis kan rotorns
aktivering/inaktivering av huvudkontaktorerna ska hisstyr- position avgoéras med hjdlp av en envarvig absolut

ningen fortlépa sa som visas i Bild 9.1 och Bild 9.2. pulsgivare monterad pa rotoraxeln. LD 302 behdver inte en

absolut pulsgivare for att driva PM-motorer. Den detekterar
rotorns position genom att skapa en testsignal innan forsta
motorstart. Det gar dock att anvanda en envarvig absolut
pulsgivare for att detektera rotorns position. Vaxla till en
absolut pulsgivare efter att den normala idrifttagningen &r
slutford.

Start

130BD364.10

Main contactors

switch on

1. 19-08 Abs. encoder type (Absolut pulsgivare, typ)

2. 19-09 Abs. encoder offs. (Absolut pulsgivare,
forskjutning)

Main
contractors

3. 19-98 Abs. enc. position. (Absolut pulsgivare,
enabled

position)

9.3 Kontrollera pulsgivarens rotation

Release + travel Kontrollera pulsgivarens rotation om pulsgivaraterkoppling
command enabled anvinds

Pulsgivaren ar ansluten till plintblock X55 pad MCO 361.

Bild 9.1 Aktivering av huvudkontaktorer

Pulsingangen till frekvensomriktaren faststaller pulsgivarens
rotationsriktning. Medurs rotationsriktning pa axeldnden
innebdr att kanal A ar 90 elektriska grader fore kanal B.
Moturs rotationsriktning innebdr att kanal B dr 90
elektriska grader fore kanal A.

l

Position reached
—

130BD365.10

- A . m
Main contactors A
switch off f \‘
b U UL
Release + travel B

command disabled
Position reached

="Q"
L L
A [ [
AL L L
End ﬁ
B
Bild 9.2 Inaktivering av huvudkontaktorer B

Bild 9.3 Encoder Direction (Pulsgivarens rotationsriktning)

130BA119.10
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24y 8V 5V GND A

A B B z Z D D =
Om aterkopplingen &r negativ ar pulsgivarens anslutning 1123|4567 |89 [10]1]12 §
e ololololololololololol] ©
9.3.1 Anslutningsexempel for pulsgivare
24V 8 5V GND A A B B Z Z D 55
123456789101112§
%I%II:II:II:II:II:I:I:I:I%I%I = s] Te
I
[o[ [o]
{7W Bild 9.6 Absolut pulsgivare pa 24 V (SSI). Forsorjs av en extern

stromkalla.

]

Common mode-storningar. Nar extern stromférsérjning
anvands ska du sdkerstalla att potentialen mellan GND
pa den external forsérjningen och pulsgivaranslut-
ningarna (4) ar samma for att undvika common mode-
storningar.

Bild 9.4 5 V inkrementell pulsgivare (RS-422). Forsorjs av MCO
361.

24V 8V 5V GND A

9.4 Noddrift — UPS

130BA232.11

For noddrift i hdndelse av stromavbrott ar det maojligt att
anvanda en UPS pa 230 V. Drift med en UPS kraver ett
UPS-styrkort anslutet till frekvensomriktaren. For varje
hisstur avgor och lagrar frekvensomriktaren belastningens
riktning.

Om ett stromavbrott intraffar under en hisstur, och efter
att UPS-spdnning appliceras, startar hissregulatorn med
reducerat varvtal (evakueringsvarvtal) i korrekt riktning till
ndsta vaning.

Kontakta Danfoss fér mer information.

0l0

S]- |~
oll~ ]

‘ 1 | Extern 5 V-forsorjning

Bild 9.5 5 V inkrementell pulsgivare (RS-422). Forsorjs av en
extern stromkalla.
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10 Speciella forhallanden

10.1 Speciella forhallanden

10.1.1 Extrema driftforhallanden

Kortslutning (motorfas - fas)

Frekvensomriktaren &r skyddad mot kortslutningar. Vid
kortslutning mellan tva utfaser uppstar éverstrom i
vaxelriktaren. Om kortslutningen 6verstiger det tilldtna
vdrdet stidngs frekvensomriktaren av (larm 16 Tripplas).
Information om skydd mot kortslutning vid lastdelning och
bromsutgangar finns i relevant Design Guide.

Koppling pa utgangen

In- och urkoppling pd utgdngen mellan motorn och
frekvensomriktaren kan orsaka ett fel, men skadar inte
frekvensomriktaren.

Motorgenererad 6verspanning
Spanningen i mellankretsen 6kar nar motorn fungerar som
generator. Spanningsokning sker i féljande fall:

. Belastningen driver motorn (vid konstant
utfrekvens fran frekvensomriktaren), vilket alltsa
innebdr att belastningen alstrar energi.

. Vid nedrampning med hogt tréghetsmoment, 1ag
friktion och for kort nedramptid for att energin
ska avsattas som en forlust i frekvensomriktaren,
motorn och installationen.

. Felaktigt installd efterslapningskompensation kan
ge upphov till en hdgre DC-busspdnning.

. Mot-EMK fran PM-motordrift. PM-motorns mot-
EMK kan komma att dverskrida
frekvensomriktarens maximala spanningstolerans
och orsaka skador om den utrullar pa hoga
varvtal.

AVARNING

Frekvensomriktaren maste vara utrustad med en
bromschopper och ett anslutet bromsmotstand.

Natavbrott

Vid natavbrott fortsatter frekvensomriktaren att kora tills
mellankretsspanningen &r lagre d@n den ldgsta tilldtna
spanningen. Den minimala stoppnivan ligger normalt 15 %
under frekvensomriktarens ldgsta nominella natspanning.
Néatspanningen fére avbrottet och motorbelastningen
bestammer hur lang tid som gar innan véxelriktaren
utrullar.

10.1.2 Termiskt motorskydd

Frekvensomriktaren stdder termiskt motorskydd (skydd mot
Overhettning av motorn) genom att anvanda en motorter-
mistor i motorlindningarna (PTC-sensor) eller en mekanisk
termisk brytare (Klixon-typ). Termistoringangen, plint 50
och 53, anvands for att ansluta PTC eller Klixon.

>
o
+

[

ell®
g

130BD356.10

1O
100

100
OOl

g
i
U

PTC/Thermistor
Bild 10.1 Motortermistor

| driftlage fungerar hissen sa lange som termistoringangen
understiger 3 kQ. Om termistoringangen &verstiger 3 kQ
genereras en temperatur om Overhettning. Nar varningen
genereras kan hissen inte startas, eller sa stannas den efter
att en tur har slutforts. Driften kan endast aterupptas om
motortemperaturen understiger den kritiska motortempe-
raturen.
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R
(o]

4000

3000

1330

550

250
\/

¥ [*C]
-20°C ¥ nominell-5°C| ®hominell +5°C
1 naminell

175HA183.10
Bild 10.2 Termistoringang

10.1.3 Nedstampling

| vissa tillampningar dr det nédvandigt med manuell och/
eller automatisk nedstampling.

Manuell nedstampling
Manuell nedstdampling maste 6vervagas for/vid:

. installationer pd hojder 6ver 1 000 m Sver havet

. kontinuerlig drift vid laga varvtal i tillampningar
med konstant moment

. omgivningstemperaturer 6ver 45 °C [113 °F].

Automatisk nedstampling
Frekvensomriktaren kontrollerar I6pande om det féreligger
kritiska nivaer:

. Kritiskt hog temperatur pa styrkort eller kylplatta
. Hog motorbelastning

. Hog DC-busspanning

. Lagt motorvarvtal

Som svar pa en kritisk niva justerar frekvensomriktaren
switchfrekvensen. Vid kritiskt héga, interna temperaturer
och lagt motorvarvtal kan frekvensomriktaren ocksa tvinga
PWM-monstret till SFAVM.
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11 Oversikt dver parametrar

11.1 xx-** Aktiva parametrar

Tabell 11.1 innehaller aktiva parametrar fér VLT Lift Drive LD ID Namn Standardvérde Enhet
302. 19-** Lift Application Parameter (Hisstillampningsparametrar)
19-01 [Motor Number 0
1902 |Motor cos Phi
Den grafiska LCP:n (LCP 102) visar alla tillgangliga (Motorns cos phi) Storleksrelaterad
parametrar i snabbmenyn och i huvudmenyn. Andringar 19-03 | Encoder Auto 0
av inaktiverade parametrar har ingen inverkan. tuning (Autojus-
tering, pulsgivare)
Tryck pa [OK] och [Cancel] samtidigt for att spara dndrade 19-04 | Car direction 0
parameterinstallningar. (Korgriktning)
19-05 |[Encoder direction 0
= (Pulsgivarens
ID | Namn | Standardvarde Enhet N Kt
0 Drift/display rotationsri tn|.ng)
19-06 [Encoder monitor 0
0-01 |[Sprak [0] Engelska (Pulsgivarover-
Regionala install- vakning)
0-03 |ningar [0] Internationell 1907 |Encoder resolution >
0-20 [Displayrad 1.1, liten | [3440] Digitala ingangar | bin (Pulsgivaru-
0-21 |Displayrad 1.2, liten [1614] Motorstrom A ppldsning)
0-22 |Displayrad 1.3, liten [1614] Motorstrom A 19-08 | Absolute encoder 0
0-23 |Displayrad 2, stor [1660] Digitala ingdngar | bin type (Absolut
0-24 |Displayrad 3, stor [3450] Faktisk position pulsgivare)
1-** Last/motor 19-09 |Absolute encoder 0
1-10 | Motorkonstruktion [0] Asynkront offset (Absolut
1-20 | Motoreffekt Storleksrelaterad kw pulsgivare,
1-22 | Motorspéanning Storleksrelaterad \ forskjutning)
1-23 | Motorfrekvens 50 Hz 19-10 [Traction sheave 650 mm
1-24 | Motorstrom Storleksrelaterad A (Drivskiva)
varv 19-11 [Ratio 100 36,85
Nominellt per (Forhallande 100)
1-25 [ motorvarvtal 1500 minut 19-12 [Suspension 1
1-26 [ Markmoment motor Storleksrelaterad (Upphéangning)
1-30 | Statorresistans (Rs) Storleksrelaterad Ohm 19-13 [Brake Lift delay 300 ms
1-31 | Rotorresistans (Rr) Storleksrelaterad Ohm (Bromshissford-
Stator Lack Reaktans rojning)
1-33 | (X1) Storleksrelaterad Ohm 19-14 |Brake delay 300 ms
Rotorlickage- (Bromsfordrojning)
1-34 |reaktans (X2) Storleksrelaterad Ohm 19-15 |[Brake close delay 600 ms
1-35 | Huvudreaktans (Xh) Storleksrelaterad Ohm (Broms sténgd,
Jarnférlustmotstand fordr6jning)
1-36 | (Rfe) Storleksrelaterad Ohm 19-16 |Max. Torque (Max. 0,00 %
1-39 | Motorpoler 4 moment)
4-** Granser/Varningar 19-19 |[Run in Distance 60,0 mm
Momentgrans, (Korning i distans)
4-16 | motordrift 200 % 19-20 |Max. Speed (Max. 1,000 m/s
Momentgréns, varvtal)
4-17 | generatordrift 200 % 19-21 |v4 1,000 m/s
4-18 | Strémbegrénsning 160 % 19-22 VO 0,100 m/s
14-** Specialfunktioner 19-23 Vi 0,300 m/s
14-01 [ Switchfrekvens Storleksrelaterad kHz 19-24 |V3 0,800 m/s
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ID Namn Standardvérde Enhet ID Namn Standardvérde Enhet
19-25 |V2 0,300 m/s 19-69 [Synk position 0
19-26 |Vn 0,010 m/s 19-70 [Temp Overvakning 0
19-27 |Floor level distance 5,0 mm 19-71 |Konf. rdknare 0
(Vaningsavstand) 19-72 | DCP4 korr. faktor 1,000
19-28 (V1 0,200 m/s 19-73 [DCP4 efterslap- 0 %
19-30 |Acceleration mm/s? 0,700 mm/s? ningskomp.
19-31 |Deceleration mm/s? 1,000 mm/s? 19-80 [Logg nr 1
19-32 (Start jerk (Startryck) 0,600 mm/s® 19-81 [Felkod 0
19-33 | Acceleration jerk 0,600 mm/s? 19-82 [Feltid 0 h
(Accelerationsryck) 19-83 | Aterstallning fellogg 0
19-34 |[Deceleration jerk 1,000 mm/s® 19-84 [Funktion, utgang 1 0
(Decelerationsryck) 19-86 |Aktivera SC 0
19-35 [Run in jerk 0,400 mm/s’ 19-90 |Programversion Versionsnr
(Kornningsryck) 19-92 |Status
19-38 |Comfort (Komfort) 0 19-93 [Riktningandrings- -1
19-40 [KP - gain at start 100 réknare 1
(KP-férstarkning vid 19-94 |Riktningandrings- 0
start) riaknare 2
19-41 | KP - gain at 100 19-98 |Absolut pulsgivare, 0
operation (KP- position
forstérkning vid 19-99 |Distans vid deccela- 0
start) ration
19-42 |1 time at start (I-tid 200,0 ms 32-** Hissregulatorns grundinstillningar
vid start) Inkrementell
19-43 || time operation (I- 200,0 ms 32-00 |signaltyp [1] RS422 (5 V TTL)
tid vid drift) Inkrementell
19-44 |Filtertime start 1,0 ms 32-01 |upplésning 1024
(Filtertid vid start)
19-45 [Filtertime operation 10,0 ms Tabell 11.1 Hisstillampning - parametrar
(Filtertid drift)
19-46 | Position gain start 0,0000 11.2 Parametrar 0-** Drift och display
(Pos forstarkning
stary
19-50 [Run - in Mode 0 Option: Funktion:
(Inkérningslage) [0] * [Engelska Anger displayspraket. Nar spréket stills in
19-55 | L- start acceleration 0,020 m/s® till [0] Engelska eller [1] Tyska , visas status,
(L-start acceleration) meddelanden och parameterbeskrivningar
19-56 |L- start speed (L- 0,050 m/s pa valt sprak.
start varvtal) Nér spraket har stéllts in till ett av de
19-57 |L- start time (L- 200 ms Ovriga alternativen, visas meddelande och
starttid) parametrar i 19-** Application Parameter
19-58 |Delay after Stop 100 ms (Tillimpningsparametrar) pa engelska.
(Fordroj efter stopp) [11 * [ Tyska
19-59 [Torque down time 200 ms [2] * | Franska
(Nedrampningstid). [3]1 * | Danska
19-60 [Test - korldge 0 [4] * | Spanska
19-62 |Utan aterkoppling 0 [5] * | Italienska
19-63 [ Motoranpassning 0 [6] * | Svenska
19-64 |Visa parameter 0 [71 * | Nederlandska
19-65 |Bromsovervakning inte aktiv [20] * | Finska
19-66 |Digital seriell 0
19-67 [Funktionsreld 1 1
19-68 |Tidsfordrojning 5 ms
utrullning
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0-03 Regionala installningar

Option:

Funktion:

[0] * | Interna-

tionellt

Aktiverar parameter 1-20 Motoreffekt [kW] for
instéllning av motoreffekten i kW, samt staller in
standardvardet for parameter 1-23 Motorfrekvens
pa 50 Hz.

[11 | USA

Aktiverar parameter 1-20 Motoreffekt [kW] for
installning av motoreffekten i hk, samt stéller in
standardvardet for parameter 1-23 Motorfrekvens
pa 60 Hz.

Det gar inte att dndra parametern medan motorn &r

igang.

0-20 Displayrad 1.1, liten

Option: Funktion:
Valj en variabel som ska visas till
vénster i rad 1.

[3440] * | Digitala ingangar

0-21 Displayrad 1.2, liten

Option: Funktion:
Vélj en variabel for visning pa rad 1,
mellanposition.

[1614] * | Motorstrom

0-22 Displayrad 1.3, liten

Option: Funktion:
Valj en variabel for visning pa rad 1, hoger
position.

[1614] * | Motorstrom

0-23 Displayrad 2, stor

Option:

Funktion:

Vélj en variabel for visning pa rad 2.

[1660] *

Digitala ingangar

0-24 Displayrad 3, stor

11.3 Parametrar 1-** Belastning och motor

1-10 Motorkonstruktion

Option:

Funktion:

Valj typ av motordesign.

[0] | Asynkront

For asynkronmotorer.

[11|PM, ej

utpraglad SPM

For utpraglad eller ej utprdglad PM-motorer.
PM-motorer kan delas in i tva grupper, med
yttre magneter (ej utpréglad) eller inre

magneter (utprdglad).

Range: Funktion:
Storleksre- | [Tillampnings- | Ange den nominella motoreffekten
laterad* beroende] i kW enligt motorns

markskyltsdata. Det fabriksinstallda
vdrdet motsvarar den nominella
uteffekten for enheten. Denna
parameter ar synlig i LCP om
parameter 0-03 Regionala instdll-

ningar ar [0] Internationell.

1-21 Motoreffekt [hk]

Range: Funktion:

Storleksre- | [Tillampnings- | Mata in den nominella motoref-
laterad* beroende] fekten i hk enligt motorns

maérkskyltsdata. Det fabriksinstallda
vardet motsvarar den nominella
uteffekten fér enheten. Denna
parameter &r synlig i LCP om
parameter 0-03 Regionala instdll-

ningar ar [1] US.

1-22 Motorspanning

Range: Funktion:
Size [10 - 1000 | Ange den nominella motorspan-
related* V] ningen enligt motorns markskyltsdata.

Det fabriksinstallda vardet motsvarar
den nominella uteffekten for enheten.

Vélj en variabel for visning pa rad 3. Range: Funktion:
[3450] * | Faktisk position Size [20 - | Min/Max motorfrekvens: 20-1000 Hz.
related* | 1000 | Vaélj motorfrekvensvardet fran motorns
Hz] markskyltsdata. Om du valjer ett annat varde
an 50 Hz eller 60 Hz, maste de belastningsobe-
roende installningarna i
parameter 1-50 Motormagnetisering vid
nollvarvtal till parameter 1-53 Frekvens byte
styrmodell justeras. Vid drift pa 87 Hz med
230/400 V-motorer ska markskyltsdata anges
fér 230 V/50 Hz. Anpassa
parameter 4-13 Motorvarvtal, dvre gréns [rpm]
och parameter 3-03 Maximireferens till 87 Hz-
tillampningen.
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1-24 Motorstrom

1-35 Huvudreaktans (Xh)

Data anvands for att berakna
vridmoment, motorskydd med
mera.

Range: Funktion: Range: Funktion:
Size [0.10 - Ange det nominella motorstroms- Size related* [ [1.0000 - 10000.0000 | Stall in motorns
related* 10000.00 A] vardet fran motorns markskyltsdata. Ohm] huvudreaktans.

1-25 Nominellt motorvarvtal

Range: Funktion:
Size related* | [10 - 60000 | Ange det nominella motorvarvtalet
RPM] fran motorns markskyltsdata. Data

anvands for att berdakna
motorkompensationer.

1-26 Markmoment motor

Range: Funktion:
Size [0.1 - Mata in vardet pa motorns markskylt.
related* | 10000 Standardvardet motsvarar den nominella

Nm] uteffekten. Denna parameter ar tillganglig
nar parameter 1-10 Motorkonstruktion har
angetts till PM, ej utprag. SPM [1], dvs.
parametern galler endast fér PM och inte
utpraglade SPM-motorer.

1-30 Statorresistans (Rs)

Range: Funktion:

Size related*

BS!

Parametrar 1-31 till 1-35 har ingen effekt nar 7-10
Motorkonstruktion dr instdlld pa [1] PM, ej utprdglad SPM.

[ 100140 - 140.0000 Ohm] |

E

1-31 Rotorresistans (Rr)

Range: Funktion:

Size related* | [0.0100 - 100.0000 Ohm] |

1-33 Stator Lack Reaktans (X1)
Range:

Funktion:

Size related* | [0.0400 - 400.0000 Stall in motorns statorlacka-

Ohm] gereaktans.

1-34 Rotorlackagereaktans (X2)

Range: Funktion:

Size related* | [0.0400 - 400.0000 Stall in motorns rotorlack-

Ohm] agereaktans.

1. Kor AMA pa en kall motor. Frekvensomriktaren
mater vardet fran motorn.

2. Ange vérdena X1, X2 och Xn manuellt. Skaffa
vardet fran motorleverantoren.

3. Anvanda fabriksinstallningarna X1, X2 och Xh.
Frekvensomriktaren upprattar sjalv vardet
baserat pa motorns markskyltsdata.

1-36 Jarnférlustmotstand (Rfe)

Funktion:
[ 10-10000.000 Ohm] |

1-37 Induktans for d-axel (Ld)

Range:

Size related*

Range: Funktion:
Size [0.0 - Ange fas-till-mittpunktsinduktans for PM-
related* | 1000.0 motorn. Hamta vardet fran

mH] permanentmagnetmotorns datablad.

Om endast data for fas-till-fas finns
tillgangligt, dividerar du véardet med tva for
att fa fram vardet fas-till-mittpunkt
(stjdrnpunkt). Det ar dven mojligt att mata
vardet med en induktansmatare, som tar
med kabelns induktans i berakningen.
Dividera det uppmatta vardet med tva och
ange resultatet.

Den har parametern ar endast aktiv nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion har
angetts till PM, ej utprdg. SPM [1]
(permanentmagnetmotor).

Anvand den har parametern nar du valjer
en decimal. Anvand

parameter 30-80 Induktans for d-axel (Ld)
nar du vdljer tre decimaler.

1-39 Motorpoler

Range: Funktion:
Size related* | [2-128] | Ange antalet motorpoler.
Poler |~nh@ 50 Hz ~nn@ 60 Hz
2 2700-2880 3250-3460
4 1350-1450 1625-1730
6 700-960 840-1153

Tabell 11.2 Antal motorpoler

w
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Tabell 11.2 visar antalet poler for normala varvtalsomraden
for olika motortyper. Definiera motorer konstruerade for
andra frekvenser separat. Motorpolsvardet ar alltid ett
jamnt tal och refererar till det totala antalet poler. Frekven-
somriktaren skapar den inledande instéllningen i
parameter 1-39 Motorpoler baserat pa

parameter 1-23 Motorfrekvens och parameter 1-25 Nominellt
motorvarvtal.

1-40 Mot-EMK vid 1000 RPM

Range: Funktion:
Size [0 - Ange nominell mot-Emk fér motorn da den
related* | 9000 V] [ kérs med 1 000 varv/minut.

Mot-Emk &r den spanning som genereras av
en PM-motor ndr ingen frekvensomriktare &r
ansluten och axeln roteras externt. Mot-Emk
ar normalt specificerad for nominellt
motorvarvtal eller till ett varvtal pa 1 000
varv/minut som uppmatts mellan tva faser.
Om vérdet inte ar angivet for motorvarvtalet
1 000 varv/minut raknar du ut ett korrekt
varde enligt foljande: Om mot-Emk till
exempel ar 320 V vid 1 800 varv/minut, kan
det berdknas vid 1 000 varv/minut enligt
foljande:

Exempel

Mot-Emk 320 V vid 1 000 varv/minut. Mot-
EMK = (spanning/varv/minut*1 000 = (320/1
800)*1 000 = 178.

Den har parametern ar endast aktiv nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion har angetts
till PM-motor [1] (permanentmagnetmotor).

11.4 Parametrar 4-** Granser/Varningar

4-16 Momentgrans, motordrift

Range: Funktion:

200%* | [Tillampningsbe- Funktionen begréansar momentet

roende] pa axeln for att skydda den

mekaniska installationen.

4-17 Momentgrans, generatordrift

Range: Funktion:

200%* | [Tillampningsbe- Funktionen begrénsar momentet

roende] pa axeln for att skydda den

mekaniska installationen.

4-18 Strombegransning
Range: Funktion:

200%*

[Tilldmpnings- Funktionen &r en verklig moment-

beroende] gransfunktion som kan kora i det
oversynkrona omradet. Men péa grund
av faltférsvagning kan motormo-
mentet vid stromgransen falla, nar
spanningsokning stannar ovanfor det

synkroniserade motorvarvtalet.

11.5 Parametrar 14-** Specialfunktioner

14-01 Switchfrekvens

Vélj vaxelriktarens switchfrekvens. Att @ndra switchfrekvensen kan

bidra till att minimera eventuella stérande ljud fran motorn.

Standard beroende pa effektkod.

Option: Funktion:

[0] 1,0 kHz

[1] 1,5 kHz Standardswitchfrekvens for
355-1200 kW, 690 V

[2] 2,0 kHz Standardswitchfrekvens for
250-800 kW, 400 V och 37-315
kW, 690 V

[3] 2,5 kHz

[4] 3,0 kHz Standardswitchfrekvens for
18,5-37 kW, 200 V och 37-200 kW,
400 V

[5] 3,5 kHz

[6] 4,0 kHz Standardswitchfrekvens for 5,5-15
kW, 200 V samt 11-30 kW, 400 V

[7] 5,0 kHz Standardswitchfrekvens for 0,25-
3,7 kW, 200 V samt 0,37-7,5 kW,
400 V

[8] 6,0 kHz

[9] 7,0 kHz

[10] 8,0 kHz

[11] 10,0 kHz

[12] 12,0 kHz

[13] 14,0 kHz

[14] 16,0 kHz

Utfrekvensen for n far aldrig 6verstiga 1/10 av switch-
frekvensen. Justera switchfrekvensen i

parameter 4-11 Motorvarvtal, nedre grdns [rpm] nér
motorn dr igang, tills motorn blir sa tyst som mdjligt. Se
aven parameter 14-00 Switchménster och avsnittet
Speciella férhéllanden i VLT® AutomationDrive Design
Guide, MG33BXYY.

Switchfrekvenser 6ver 5,0 kHz leder till automatisk
nedstampling av ns maximala uteffekt.

MG34X107
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11.6 Parametrar 19-** Application 19-03 Encoder Autotuning (Pulsgivare, autotuning)

Parameters (Tillampningsparametrar). Option: Funktion:
Detektera pulsgivarens rotations-
fkining.
Option: Funktion: [0] * | Ingen funktion Inte aktiv
Vélj ASM- eller PM-motortyp som lagrats i LD 302 [11 | Encoder Autotuning [ Bestam pulsgivarens rotations-
motortypdatabas. Genom att vélja en viss (Pulsgivare, riktning. Pulsgivarens
motortyp, stélls all motordata som behovs in autotuning) rotationsriktning lagras automatiskt i
automatiskt i LD 302. Se Tabell 12.21 och 19-06 Encoder Monitor (Pulsgivaréver-
Tabell 12.22 for olika motortyper och tillhérande vakning).
motornummer.
1. Ange motortypnummer. . .
Option: Funktion:
2 Spara den valda motortypen. Andra hisskorgens riktning.
3. Tryck pa [OK] och [Cancel] samtidigt for [0] * | Ingen funktion Hisskorgens riktning &r inte
att spara installningarna. andrad.
Om du véljer [0], ska foljande parameter anges for [11 | Car direction Hisskorgens riktning &r &ndrad.
ASM- eller PM-motorer. (Korgriktning)
. parameter 1-10 Motorkonstruktion Option: Funktion:
*  parameter 1-20 Motoreffekt [kW] Andra pulsgivarens rotationsriktning
. parameter 1-22 Motorspdnning genom att skifta tva faser i motorkabeln.

Innan du byter till driftlage, ange 19-62
. parameter 1-23 Motorfrekvens ) . )
Open Loop (Utan dterkoppling aterkoppling)

. parameter 1-24 Motorstrém till [0] Closed loop (Med dterkoppling).
. parameter 1-25 Nominellt motorvarvtal [0] * | Ingen funktion [ Pulsgivarens rotationsriktning ar inte
. 19-02 Motor Cos Phi (Motorns cos phi) IS
[11 | Encoder Pulsgivarens rotationsriktning &r andrad.
. 19-63 Motor Adaption (Automatisk direction
motoranpassning) (Pulsgivarens
PM-motorer rotations-
. parameter 1-10 Motorkonstruktion riktning)
. parameter 1-23 Motorfrekvens
*  parameter 1-24 Motorstrom Om du vill starta korgen i uppatriktning maste motora-
. parameter 1-26 Mdrkmoment motor xelrotationen vara medurs.

. parameter 1-30 Statorresistans (Rs)

19-06 Encoder Monitor (Pulsgivarévervakning)
. parameter 1-37 Induktans for d-axel (Ld)

Option: Funktion:

. parameter 1-39 Motorpoler - — - —
Aktiverar pulsgivarovervakning for

. parameter 1-40 Mot-EMK vid 1000 RPM . o
. pulsgivarspanning

[0] * Inga standard ASM- eller PM-motorer i LD 302-
motordatabasen.

. kabelbrott

IXXX] | [1 - | De angivna vérdet mojliggér en viss typ av ASM- e pulsgivarfel

120] | eller PM-motor i LD 302-motordatabasen. [0] * | Ingen funktion Pulsgivarévervakningen ar inte
[11 | Encoder monitor Pulsgivarévervakningen ar aktiv.
Range: Funktion: (Pulsgivarévervakning)
Storleksre- [65-95] | Ange motorns cos phi-varde multiplicerat
laterad* med 100. Det angivna cos phi-vdrdet ger

automatiskt en ny berdkning av
avancerade motordata,
parameter 1-30 Statorresistans (Rs) till

parameter 1-35 Huvudreaktans (Xh).
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19-07 Encoder Resolution (Pulsgivaruppl6sning) 19-14 Brake Delay (Bromsfoérdr6jning)

Range:  Funktion: Range: Funktion:

2* | [2-8] | Ange faktorn n for att berdkna pulsgivaruppldsning. 300 [3000-50 Ange tidsfordrojningen i ms for bromsfri-
Pulsgivaruppldsning = uppldsning x 2" ms* ms] koppling efter 24 V-utgéngssignalen pa
For TTL-pulsgivare, ange fast n=2. plint 29. Se adven kapitel 7.1.2.1 Styrning
Fér SinCos-pulsgivare, ange 22 eller 23. av mekanisk broms.

19-15 Brake Close Delay (Broms stangd, férdrojning)

Vilj absolut pulsgivare for 13-bit enkel pulsgivare. Range: Funktion:

Option: Funktion: 600 [6000-50 Ange tidsfordrojningen i ms fér bromsen

0] * Ingen ms* ms] efter véxlingen av utgangssignalen fran

1] Ss| 24 V till 0 V pa 29. Tidsfordrojningen

sakerstéller att motorn &r aktiverad
[2] EnDat

tillrackligt lange for att stanga bromsen.

19-09 Absolute Encoder Offset (Absolut pulsgivare, Se &ven kapitel 7.1.2.1 Styrning av
forskjutning) mekanisk broms.

Vélj absolut pulsgivare for forskjutning. 19-16 Max. Torque (Max. moment)

Range: Funktion: Range: Funktion:
0* | [8192-0002] |

0,00 % | [200 Ange tidsfordrojningen i ms for bromsen efter

ms* till vaxlingen av utgangssignalen fran 24 V till 0 V

-200 %] | pa 29. Tidsférdrojningen sékerstéller att motorn

Innan instéllning av parametrar 19-10 till 19-12: r aktiverad tillrickligt linge for att stinga

1. Ange motordata. bromsen. Se aven kapitel 7.1.2.1 Styrning av
2. Stall in parametrarna. mekanisk broms.
Om instélld till 0, finns det ingen funktion. Om
3. Tryck pa [OK] + [Cancel] samtidigt for att spara

installningarna.

instdlld p& mer eller mindre &n 0, ar funktionen
aktiv.

Frekvensomriktaren anvander virdena for att berakna
maximalt varvtal.

19-19 Run in Distance (Korning i distans)

Range: Funktion:
19-10 Traction sheave (Drivskiva) 60,0 mm* | [50000-0 mm] | Ange kdrning i distans i mm. Se dven
" kapitel 7.1.2.1 Styrning av mekanisk
Range: Funktion:
broms.
| 650 mm* | [100-2500 mm ] | Stall in drivskivan i mm. |
. — Parameter Symbol
19-11 Ratio 100 (Férhallande 100)
19-20 Max. sSpeed (Max. sVarvtal)
Range: Funktion: 19-21 Nominal Speed (Nominellt varvtal) V4
36,85% | [99.99-1.00 ] [ Ange utvaxlingsforhallandet multiplicerat 19-22 Levelling Speed (Utjamningsvarvtal) VO
med 100 19-23 Inspection Speed (Inspektionsvarvtal). Vi
19-12 Suspension (Upphingning) 19-24 Intermediate Speed 1 (Mellanvarvtal 1) V3
. 19-25 Intermediate Speed 2 (Mellanvarvtal 2) V2
Range: Funktion:
A I - 19-26 Relevelling speed (Aterutjamningsvarvtal). Vn
1* 2-8 t. a i 8
| [2-8] | nger ama’ Ubphangningar. | 19-28 Intermediate Speed (Mellanvarvtal) V1
19-13 Brake Lift Delay (Bromshissférdréjning) Evakueringsvarvtal, fast (V0) Veva

Range: Funktion:

Tabell 11.3 Hissvarvtalsparametrar

300 [6000-20 | Ange fordrojningstiden i ms for

ms* ms] hissbromsen. Se till att motorn ar 100 % 19-20 Max. Speed (Max. varvtal)

premagnitiserad for att ta Gver maximal

_ . ) . Range: Funktion:
belastning efter bromsfrikoppling. For . S
asynkronmotorer (ASM) tilldelar frekvensom- 1 000 [20-0,01 Ange max. varvtal i m/s for hissen.
m/s* m/s] Beroende pa nominellt motorvarvtal

riktaren en fordrojningstid pa 300 ms till NS )
1 500 ms, beroende p4 motorstorlek. Se och instéllningarna i parameter 19-10
till 19-12, ar maximalt varvtal begrdnsat
till 125 % till det nominella

motorvarvtalet.

aven kapitel 7.1.2.1 Styrning av mekanisk
broms.
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19-21 V4, Nominal Speed (Nominellt varvtal)

19-32 Start jerk (Startryck)

Range: Funktion: Range: Funktion:
| 1000 m/s* | [20-0,01 m/s] |Ange nominellt varvtal V4 i m/s. | 0,600 [9,990-0,1 Stall in startrycket i mm/s3. Startrycket
m/s3* m/s3] ar en viktig komfortfunktion. Férslag pa

19-22 Avvagt varvtal, VO
Range:
| 0,100 m/s* | [20-0,01 m/s] | Ange avvagt varvtal VO i m/s.

Funktion:

19-23 Inspektionsvarvtal, Vi
Range: Funktion:

| 0,300 m/s*

[0,630-0,01 m/s] | Ange inspektionsvarvtal Vi i m/s.

19-24 Mellanvarvtal, V3

Funktion:

| [20-0,01 m/s] | Ange mellanvarvtalet V3 i m/s.

19-25 Mellanvarvtal, 2

Funktion:

| [20-0,01 m/s] | Ange mellanvarvtal V2 i m/s.

19-26 Aterutjamnat varvtal, Vn

Funktion:

[20-0,01 m/s] | Ange aterutjamnat varvtal Vn i m/s.

19-27 Floor level distance (Vaningsavstand)

Range: Funktion:

|5,0 mm* | [2000-10 mm]

| Ange vaningsavstandet i mm.

19-28 Intermediate Speed, V1 (Mellanvarvtal, V1)
Range:
| 0,200 m/s* | [20-0,01 m/s] | Ange mellanvarvtalet V1 i m/s.

BS!

Om parametrarna 19-38 Comfort (Komfort) andras, andras
aven parameterinstallningarna i 19-30 Acceleration mm/s?,
19-31 Deceleration mm/s?, 19-32 Start Jerk (Startryck),
19-33, 19-34 Deceleration Jerk (Decelerationsryck) and
19-35 Run in Jerk (Kérningsryck).

Funktion:

E

BS!

En d@ndring av parameterinstallningarna for 19-31 Decele-
ration mm/s?, 19-34 Deceleration Jerk (Decelerationsryck)
och 19-35 Run in Jerk (Kérningsryck), andrar bromsav-
standet.

E

19-30 Acceleration mm/s?

Range: Funktion:

0,700 m/s% | [2-0,1 m/s?] | Ange max. acceleration for valt varvtal

i m/s2

19-31 Deceleration mm/s?

instéllning av startryck:
3 mjuk: < 0,3 m/s3
. normal: 0,6 m/s3

. dynamisk: > 1,0 m/s3

19-33 Acceleration jerk (Accelerationsryck)

Range: Funktion:

0,600 m/s*

[9,990-0,1 m/s3] | Anger accelerationsrycket i m/s3.

19-34 Deceleration jerk (Decelerationsryck)

Range: Funktion:
1,000 [9,990-0,1 Ange decelerationsrycket i mm/s3
m/s3* m/s3] Korningsrycket aktiveras nar

utjdmningsvarvtalet har uppnatts.
Forslag for instéllning av decelera-
tionsryck:

D mjuk: < 06 m/s3
. normal: 1,0 m/s3

. dynamisk: > 1,4 m/s3

19-35 Run in jerk (Korningsryck)

Range: Funktion:
0,400 [9,990-0,1 Stéll in startrycket i mm/s3. Kérnings-
m/s3* m/s3] rycket &r aktiverat ndr

utjamningsvarvtalet har uppnatts.
Forslag for instéllning av korningsryck:

o mjuk: < 0,2 m/s3
D normal: 0,4 m/s3

. dynamisk: > 0,6 m/s3

Om parametrarna 79-38 Comfort (Komfort) andras, andras
aven parameterinstallningarna i 79-30 Acceleration
mm/s2, 19-31 Deceleration mm/s2, 19-32 Start Jerk
(Startryck), 19-33 Acceleration Jerk (Accelerationsryck),
19-34 Deceleration Jerk (Decelerationsryck) och 19-35
Run in Jerk (Korningsryck).

19-38 Comfort (Komfort)

Option: Funktion:

Stall in reskomforten.

[0] * Normal Normal komfort

| 1931 Decelerationmmist  EMERE® Wi komfor
Range: Funktion: [2] Dynamiskt Dynamisk komfort
| 1,000 m/s?* | [2-0,1 m/s?] | Ange max. deceleration i mm/s? | [3] Ingen funktion

o))
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v = 1 | Faktiskt varvtal
4 -
(m/s] g Mekanisk broms
3 \ / /5 3 Motor aktiv

Tabell 11.5 Teckenforklaring till Bild 11.2

2 6
N / 19-40 KP Gain at Start (KP-forstarkning vid start)

: T Range: Funktion:
0 \ \/ / 9 100% | [5000-1] | Ange proportionell forstarkning for PID vid start.
\ \/ Oka KP-startvardet om motorn roterar baklanges
0t 2 3 415 6 t7 ® 1 110 tls] efter start
Bild 11.1 Rampningsparametrar for acceleration, deceleration 19-41 KP Gain at Operation (KP-forstarkning vid drift)
och ryck Range: Funktion:
100* | [5000-1] [ Ange proportionell férstarkning for PID vid drift.
Minska KP-driftvardet om motorn bullrar vid
Identi- Tidsperiod | Parameter Beskrivning drift. Oka KP-driftvirdet om motorn vibrerar vid
fierare drift.
0 t0-t2 19-55 till Linjestart
1 t1-t2 19-32 Start jerk (Startryck) Range: Funktion:
2 t2-13 19-30 Acceleration 200% | [500-2 ms] [ Ange PID-integraltiden i ms vid start. Oka
3 t3-t4 19-33 Accel. ryck tidsvardet om motorn roterar baklidnges efter
4 t4-t5 19-21 V4 start.
5 t5-t6 19-34 Decel. ryck
7 t7-8 1935 Run in jerk Range: Funktion:
(Koérnningsryck) | 200* [500-2 ms] | Ange PID-integraltiden i ms for drift. |
8 t8-t9 Lag hastighet VO
— — 19-44 Filtertime Start (Filtertid vid start)
t9-t10 19-19 Run in Distance (Kérning i
distans) Range: Funktion:
1,0 [500-1 [‘M
Tabell. 11..4 Teckenfork.larlng till Bild 11.1 ms* | ms] Hard filtrering kan orsaka dalig
Beskrivning av rampningsparametrar .
dynamiska prestanda.
| ° Stall in en tidskonstant for varvtalsregleringens
! § lagpassfilter. Lagpassfiltret forbattrar prestanda i
12320 ! . % stabilt lage och dampar oscillering hos
1 19:42 ! 192_’;'1 = aterkopplingssignalen. Detta &r en fordel om
19-44 } 19-43 signalen ar behéftad med manga stoérningar, se
19-46 ! 19-45 Bild 11.3. Om du véljer en tidskonstant (1) pa t.
[ ex. 100 ms blir gransfrekvensen for lagpass-
, ! filtret 1/0,1 = 10 RAD/s. Vardet motsvarar (10/(2
1 x m) = 1,6 Hz. PID-regulatorn reglerar darfor
Par. l bara signaler som varierar med en frekvens
e lagre &n 1,6 Hz. Om é&terkopplingssignalen
: : varierar med en frekvens som ar hogre én 1,6
3 : : Hz reagerar PID-regulatorn inte.
—
? ?
t0 t1 2 t3 t/s

Bild 11.2 Styrparametrar start/drift
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Eterkoppling

Ofiltrerad eterkopplingssignal

Range:

19-45 Filtertime Operation (Filtertid drift)

Funktion:

175ZA293.11

10,0 ms* | [500-1 ms] | Ange varvtalsstyrningens filtertid for

driftlage.

19-46 Position Gain Start (Pos forstarkning start)

Range:

Funktion:

[0,0000« [ [500-1 ms] | Valj pos forstarkning start.

19-50 Run-in mode (Inkorningslage)

Range:

Funktion:

0] [255 till -255]

Ange inkorningsldgesfunktionen for
styrprofilen och varvtal. Se dven Tabell 11.6 till
Tabell 11.11 for funktion beroende pa angivet
parametervarde for inkorningslaget.

0.6 t(S.)
Legpassfilter
fo=10Hz
Eterkoppling
Filtrerad eterkopplingssignal
f
0.6 t(S.)

Bild 11.3 Filtrering aterkoppling via lagpassfilter
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19-50 Run-in mode (Inkdrningsldge)
Val av ingéng
Tillatna instéllningsvéarden
Drv. aktiverad + Plint 0,1,7 4,6 8 9
Vald ingangsplint Resulterande varvtal
X57.1=>T27 X57.2 Vo SL1 Vo SL1
X57.1=>T27 X57.3 V4 SL2 V4 SL2
X57.1=>T27 X57.4 V3 SL3 V3 SL3
X57.1=>T27 X57.5 V2 Vi
X57.1=>T27 X57.6 Vn
X57.1>T27 X57.7 Vi Upp
X57.1=T27 X57.8 Veva Ned
X57.1=>T27 T32 Upp Upp Pulsgivare A
X57.1=T27 T33 Ned Ned Pulsgivare B
Tabell 11.6 Styrprofil
Digital ingangsplint Parameterinstallning
LD 302 Hissreglering 19-50 Run-in mode (Inkérningslage)
32 33 X57.7 X57.8 0,14 6,7 8,9
0 0 X X ingen forflyttning ingen forflyttning X
0 1 X X Ned Ned X
1 0 X X Upp Upp X
1 1 X X Upp Ned X
X X 0 0 X X ingen forflyttning
X X 0 1 X X Ned
X X 1 0 X X Upp
X X 1 1 X X Upp
Tabell 11.7 Reseriktning
X57.2 X57.8 X57.7 X576 X57.5 X57.4 X57.3
VO 1* X X X
Veva 0 1 X X X X X
Vi 0 0 1 X X X X
Vn 0 0 0 1 X X X
V2 0 0 0 0 1 X X
V3 0 0 0 0 0 1 X
V4 0 0 0 0 0 0 1**

Tabell 11.8 Prioritet av resulterande varvtal i relation till instéllning av digital ingang pa plint X57 for 19

(Inkérningsldge), varde installt pa 0

* hégsta prioritet
** |dgsta prioritet
1 - hég signal
0 - lag signal
x - alla ldgen

-50 Run-in mode

Vid val av 19-50 Run-in Mode (Inkérningsléige) O eller 1, &r gransen pa ingang X57.2 inkdrningsvarvtal, det som avgor
positionen pa vaningsniva (19-19 Run in Distance (Inkérningsavstdnd), oberoende av det valda varvtalet.
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X57.8 X57.7 X57.6 X57.5 X57.4 X57.3 X57.2

Veva 1 X X X

Vi 0 1 X X X X X
Vn 0 0 1 X X X X
V2 0 0 0 1 X X X
V3 0 0 0 0 1 X X
V4 0 0 0 0 0 1 X
Vo 0 0 0 0 0 0 1™

Tabell 11.9 Prioritet av resulterande varvtal i relation till installning av digital ingang pa plint X57 fér 19-50 Run-in mode
(Inkorningsléage), varde installt pa 1

* hégsta prioritet

** |dgsta prioritet

1 - hdg signal

0 - lag signal

x - alla ldgen

Varvtalsval 3 (X57.4) Varvtalsval 2 (X57.3 Varvtalsval 1 (X57.2)
VO, Run in Speed (Inkdrnings- 0 0 :
varvtal) (19-22)
Vi, Inspection Speed (Inspektions- 0 : 0
varvtal) (19-23)
V3, Intermediate Speed 1 : 0 0
(Mellanvarvtal 1) (19-24)
Vn, Relevelling speed (Aterutjém- : 0 :
ningsvarvtal) (19-26)
V2, Intermediate Speed 2 : : 0
(Mellanvarvtal 1) (19-25)
V4, Max. Speed (Max. varvtal) 0 : :
(19-21)

Tabell 11.10 Resulterande varvtal i relation till instédllning av digital ingang pa plint X57 for 19-50 Run-in mode (Inkdrningslage),
varde installt pa 4

Varvtalsval 3 (X57.4) Varvtalsval 2 (X57.3 Varvtalsval 1 (X57.2)
Vn, Relevelling speed (Aterutjam- 0 0 !
ningsvarvtal) (19-26)
VO, Run in Speed (Inkdrnings- 0 1 0
varvtal) (19-22)
Vi, Inspection Speed (Inspektions- 0 : :
varvtal) (19-23)
V1, Intermediate Speed 3 : 0 0
(Mellanvarvtal 3) (19-28)
V2, Intermediate Speed 2 : 0 :
(Mellanvarvtal 1) (19-25)
V3, Intermediate Speed 1 : : 0
(Mellanvarvtal 1) (19-24)
V4, Max. Speed (Max. varvtal) : : :
(19-21)

Tabell 11.11 Resulterande varvtal i relation till instéllning av digital ingang pa plint X57 for 19-50 Run-in mode (Inkdrningsldge),
varde installt pa 6
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X57.5 X57.4 X57.3 X57.2
Vi 1* X X X
V3 1 X X
V4 0 1 X
VO 0 0 1**

Tabell 11.12 Resulterande varvtal i relation till instéllning av digital ingang pa plint X57 for 19-50 Run-in mode (Inkdrningslage),

varde installt pa 8

19-55 L- start Acc

19-60 Test - korlage

Range: Funktion: Option: Funktion:
0,020 m/s% | [2-0,01 ms?] [ Anger startaccelerationen for linjar Test av korlage.
rampning i m/s% [0] * Testet inte aktiverat.

19-56 L- start Speed (L- startvartval)

(1

Aktivera test.

Range: Funktion: 19-62 Utan aterkoppling
0,050 m/s*| [0,5-0,01 ms] [ Anger startvarvtalet for linjar Option: Funktion:
rampning i m/s. Styrning utan aterkoppling.
[0] * | Med Styr med pulsgivare, med aterkoppling.

19-57 L- start time (L-starttid)

Range: Funktion:

200 ms* [ [2000-0 ms] | Ange tiden for linjér starttid i ms. Om en
starttid pa 0 ms anges, inaktiveras den
linjara rampningsfunktionen.

e
S
Speed + Par. 19-21 )
a
3
Par.19-33 }
| Par. 19-30
Par. 19-32
T Par. 19-56
Par. 19-55
T T
T
Par. 19-57 fme
10 1 12 13

Bild 11.4 Linjar starttid

19-58 Delay after Stop (Fordroj efter stopp)

Range: Funktion:

100 ms* | [1000-1ms] [ Ange fordréjningen for den mekaniska
bromsen i ms. Se kapitel 7.1.2.1 Styrning

av mekanisk broms.

19-59 Torque down time (Nedrampningstid)

Range: Funktion:

200 ms* [ [5000-50 ms] | Ange nedrampningstiden i ms. Se
kapitel 7.1.2.1 Styrning av mekanisk

broms.

aterkoppling

(1

Utan
aterkoppling

Nodstoppstyrning utan pulsgivare, utan
aterkoppling med ingang X57.2 eller
X57.7 for styrning. Minska KP-driftvardet,
19-41 KP Gain at Operation (KP-forstdrkning
vid drift), om motorn bullrar vid drift.

19-63 Motor Adaption (Automatisk motoranpassning)

Option: Funktion:
AMA-funktionen optimerar den dynamiska
motorprestandan.
[0] * | Ingen
funktion
[1]1 | Fullstandig Utfor AMA for statormotstandet RS,
anpassning rotormotstandet Rr, statorlackagereaktansen
X1, rotorlackagereaktansen X2 och
huvudreaktansen Xh. (7-30 Statormotstand
(Rs) till 1-35 Huvudreaktans (Xh)). Valj inte
detta tillval om ett LC-filter anvands mellan
frekvensomriktaren och motorn.
[2] [Reducerad Utfor en reducerad AMA av statormot-
anpassning standet Rs endast i systemet.
[3] | Berdkning Berdknar datavardet for motormodellen och
skriver automatiskt det berdknade vardet till
1-30 Statormotstdnd (Rs) till 1-35
Huvudreaktans (Xh).
[4]
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19-64 Visa parameter

Option: Funktion:

19-71 (Réknarinstallning)

Range:

Funktion:

Lagra alla parameterinstéliningar.

[0] * | Ingen funktion

[1] Visa parameter Aktivera lagring

19-66 Digital seriell

Option: Funktion:

protokoll.

Aktivera digital ingangsatkomst eller DCP-

[0] * | Digital ingang | Aktivera digital ingang — atkomst

[1] [DCP3 Aktivera DCP 3- protokoll

[2] |DCP 4

Aktivera DCP 4-protokoll

19-67 Funktionsrela 1

Option: Funktion:
Valj funktion for reld 1.
[0]
[1]* Oppna reldkontakt nar spanningen &r "Av"
[2] Oppna reldkontakt vid nédstopp och om rérelsen inte

har avslutats pa ratt satt.

19-68 Tidsfordrojd utrullning

Range: Funktion:
5 ms*| [0-500 | Stall in en fordrojningstid for frekvensomrik-
ms] tarens alla ingangar. Fordrojningstiden ar den

tid som passerar tills frekvensomriktaren tar
emot ingangstatusen, och sdkrar ingangarna

mot studsande signaler.

19-69 Synk position

Range:

Funktion:

*

0

[0-214783634] | Anvands for DCP4-kommunikation for att

avgora lagesavvikelsen for regulatorns
pulsgivare och motorns pulsgivare. Ange det
faststallda vardet i 19-72 DCP4 Corr. Factor
(DCP4-korrektionsfaktor).

19-70 Temp. Gverv.

Option: Funktion:

Véljer temperaturdvervakningen.

[0] * Endast dvervakning av kylplatta.

[1 Aktivera 6vervakning av motortermistor (PTC-sensor) pa
plint A 53 och 6vervakning av kylplattor.

[-1] Ingen funktion

- 0]

0*| [2147483646

Funktionen anvands for att faststélla antalet
cykelbyten for plastoverdragna linor. Antalet
cykelbyten ger en indikation om skicket pd
de plastoverdragna linor som anvénds for
hissen. Antalet cykelbyten anger om de
plastéverdragna linorna bor bytas eller ej.
Antalet cykelbyten finns i riktningsraknare 1
och 2, 19-93 Dir Change Cnt 1 (Riktningsand-
ringsraknare 1) eller 19-94 Dir Change Cnt 2
(Riktningsandringsraknare 2). Det kodade
parametervardet for 19-71 Set-up Counter
(Réknarinstallning) definierar anvandningen
av riktningsraknare 1 och 2, eller riktnings-
raknare 1 for larmtroskel. Tillampningen
kontrollerar parameterns ingangsvarde. Nar
rdtt ingdngsvarde har angetts for parametern
stalls 79-71 Set-up Counter (Réknarinstélining)
in till 0. Vid orimlig indata stalls 9-71 Set-up
Counter (Raknarinstallning) in till "-1". Data
accepteras efter nar [OK] + [CANCEL] har
tryckts in.

19-72 DCP4-korrigeringsfaktor Factor (DCP4-korrigering-

sfaktor)
Range: Funktion:
1,000% | [1,200-0,800] | Ange DCP4-korrigeringsfaktor. Se 19-69

Sync Position (Synkroniseringsposition)

19-73 DCP4-efterslapningskom.

Range:

Funktion:

0%* | [1,50 %-0 %] | Ange efterslapningskompensation fér DCP4

i %.

19-80 Logg nr

Option: Funktion:
Parametrar i denna grupp ar matrisparametrar, dar upp
till 10 felloggar kan visas. [1] ar senast loggade data
och [10] de &ldsta.

[17 * Fellogg nr 1

[2] Fellogg nr 2

[3] Fellogg nr 3

[4] Fellogg nr 4

[5] Fellogg nr 5

[6] Fellogg nr 6

[7] Fellogg nr 7

[8] Fellogg nr 8

[9] Fellogg nr 9

[10] Fellogg nr 10

Range: Funktion:

0 | [0000000000] | Visar felkoden. |

o))

8
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19-82 Feltid =
' ' | | ~
Range: Funktion: 3
[ | | | o
[0h* | 10000000000 h] | Visar feltiden i timmar (h). | 1 : : : ]
19-83 Aterstillning fellogg \
Option: Funktion: 5 ‘
Aterstill felloggen for parametrarna 9-80 till ‘ !
19-82. ! } !
[0] * [ Ingen funktion \ ‘ ‘
[1] |Aterstillning | Aterstall datalogg , | ‘
19-84 Funktionsutgang 1 \ !
Option: Funktion:
Anger utgangsfunktionen for ‘ !
utgang X59.1. 4 ‘ ‘ | ‘
[0] * [ Rusningsvarvtal 1 |
[11 | Riktningsevakuering ! !
[2] |Inverterad riktningseva- ‘ ‘ | w
Kueri i | | |
uering s : / | | |
19-86 Aktivera SC ! !
Option: Funktion:
Aktivera enkel styrning | ‘ ‘ ‘
[0] * | Standard Standardvarvtalsreglering ‘ ‘ ‘ 1 :
[1] Signal Bdrja med "upp"- och "ned"-signal ‘ ‘
Bild 11.6 19-86 Enable Simple Control=[0] (Aktivera enkel
LD 302 = styrning=[0])
’7‘ 12 g
X59.4 @ Safety a
Klw chain 8
1 |Riktni
o iktning
r® 27 2 |Vald hastighet
Drv. enable -
le X57.1 3 |Utgdng X59.4
K12 [ 4 |Drift
® 32 Direction- Up -
r® 33 Direction- Down > |Drv. aktiverad
[ PLC Tabell 11.13 Teckenférklaring till Bild 11.6
i *—
. . . LD 302 =
Bild 11.5 19-86 Enable Simple Control=[0] (Aktivera enkel le 12 L
[sal
styrning=[0]) . X59.4 ® Safety 2
W chain 8

K12
@ 32 Direction- Up

@ 33 Direction- Down

le PLC °

®

K2
e 27
Drive enable
@ X57.1

Bild 11.7 19-86 Enable simple control =[1] (Aktivera enkel
styrning).
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19-93 Riktningsandringsraknare 1

Range: Funktion:

130BD349.11

-1 *| [2147483646- | Indikerar réknarvardet for cykeldndringar.
-1] 19-71 Set-up counter (Instdllning av rdknare)
aktiverar raknarfunktionen. Aktivering av
19-93 Dir Change Cnt 1 (Riktningsandrings-
raknare 1) @ndrar funktionen for utgang

X59.2 fran standardinstéliningen
Varvtalsniva 1 till raknarvarning. Enhetsfel

eller aterstallning till fabriksinstéllning
medfor att raknaravlasningarna forsvinner.

Anvand en extra externa riktningsraknare
sa att inte réknaravlasningarna forsvinner.

Efter varje varv med andrad riktning,
minskas vardet med en (nedrdkning).

19-94 Riktningandringsraknare 2

Range: Funktion:
0% | [2147483646- | Indikerar raknarvardet for cykelandringar.

*

0] 19-71 Set-up counter (Instdllning av rdknare)

aktiverar raknarfunktionen. Enhetsfel eller

raknaravlasningarna forsvinner. Anvand en

extra externa riktningsraknare sa att inte

| aterstallning till fabriksinstéllning medfor att

‘ t raknaravlasningarna forsvinner. Efter varje
Bild 11.8 19-86 Enable simple control =[1] (Aktivera enkel varv med éndrad riktning, minskas vérdet
styrning). med en. Nar maximalt varde har uppnatts,
borjar raknaren pa noll igen. Riktningand-

ringsraknaren 2 ar alltid aktiv.

1 |Riktning 19-98 Absolut pulsgivarposition
2 |Vald hastighet .
- Range: Funktion:
3 [Utgdng X59.4 - —
2 Tonife 0+ | [2147483646- -1] | Absolut pulsgivarposition. |
5 |Drv. aktiverad 19-99 Avstand vid deceleration
Tabell 11.14 Teckenférklaring till Bild 11.8 Range: Funktion:
0 | 11000000 till -1000000] | Avstand vid deceleration. |

19-90 Programversion
Range: Funktion:

0000000000 * | [Build X.XX] | Visar programvaruversion som
build-nummer.

19-92 Status

Range: Funktion:

| | [2147483646- 0] | Indikerar intern statusinformation.
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11.7 Parameter 32-** Pulsgivare

32-00 Inkrementell signaltyp

Option: Funktion:

Ange typ av inkrementell pulsgivare som ar
ansluten till pulsgivare 2 (X55 och X62, om
CAN-pulsgivare anvands).

[0] |Ingen Om ingen inkrementell pulsgivare ar ansluten,
vélj [0].
[1]1 %] TTL (5V, Om en digital inkrementell pulsgivare med ett
RS422) granssnitt enligt RS422 &r anslutet, valj [1].
[2] | SinCos Om en digital inkrementell pulsgivare med 1

V peak-peak-signal ar anslutet, valj [2].

encoder

[3]1 | CAN Om en MCO CAN-pulsgivare anvands, valj [3].

Range:

32-01 Inkrementell upplosning

Funktion:

1024* | [1 -
1073741823 ]

Berakna varvtal i varv/minut och timeout
for att registrera noll puls med HOME och
INDEX

Valj uppl6sning for den inkrementella
pulsgivaren som &r ansluten till pulsgivare
2 (X55). Pulsgivaruppldsning finns pa
markskylten eller i databladet.

. Digital inkrementell pulsgivare
(32-00 = [1]): Uppl6sningen
maste anges i puls per varv

. Analog inkrementell pulsgivare
(32-00 = [2]): Uppl6sningen
maste anges i sinusformade
signalperioder per varv

. CAN-pulsgivare (32-00 = [3]):
Inkrementell pulsgivare: Puls per
varv absolut pulsgivare: (puls per
varv)/4
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12 Specifikationer

12.1 Elektriska data

P4Ko P5K5 P7K5
Typisk axeleffekt [kW1/[hk] 4/5 5.5/7.5 7,5/10
Kapsling 1P20 A2 A3 A3
Kapsling IP55 A4/A5 A5 A5
Utstrom
Hog 6verbelastning 160 % i 1 minut
Axeleffekt [kW1/[hk] 4/5 5.5/7.5 7,5/10
Kontinuerlig
10 13 16
(3x380-440 V) [A]
Intermittent
16 20,8 25,6
(3x380-440 V) [A]
Kontinuerlig
8,2 11 14,5
(3x441-500 V) [A]
Intermittent
13,1 17,6 23,2
(3x441-500 V) [A]
Kontinuerlig kVA
6,9 9,0 11,0
(400 V AQ) [kVA]
Kontinuerlig kVA
6,5 8,8 11,6
(460 V AC) [kVA]
Max. instrom
Kontinuerlig
9,0 1,7 14,4
(3x380-440 V) [A]
Intermittent
14,4 18,7 23,0
(3x380-440 V) [A]
Kontinuerlig
7.4 9,9 13,0
(3x441-500 V) [A]
Intermittent
11,8 15,8 20,8
(3x441-500 V) [A]
Ytterligare specifikationer
IP20 max. ledararea5) (nat, motor, broms och lastdelning) [mm? (AWG)]? 44,4 (12,12,12)
(min. 0,2 (24))
IP55 max. ledararea5) (ndt, motor, broms och lastdelning) [mm? (AWG)] 4,44 (12,12,12)
Max. ledararea5) med frankoppling 6,44 (10,12,12)
Uppskattad effektforlust
124 187 255
vid max. belastning [W]¥
Vikt, kapsling IP20, [kg]/[lbs] 49/10.8 6.6/14.6 6.6/14.6
Vikt, kapsling IP55, [kgl/[lbs] 13.5/29.8 14.2/31.3 14.2/31.3
Verkningsgrad® 0,97 0,97 0,97
0,37-7,5 kW endast tillgangligt som 160 % Gverbelastning.

Tabell 12.1 Natspanning 3x380-400 V AC
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P11K P15K P18K P22K
Hog/normal belastning1) HO NO HO NO HO NO HO NO
Typisk axeleffekt [kW]1/[hk] 11/15 15/20 15/20 18,5/25 18,5/25 22/30 22/30 30/40
Kapsling 1P20 B3 B4 B4 B4
Kapsling IP55 B1 B1 B2 B2
Utstrom
Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 24 32 32 37,5 37,5 44 44 61
Intermittent (60 s dverbelastning)
(3 x 551-690 V) [A]

Kontinuerlig

(3 x 441-500 V) [A]

Intermittent (60 s dverbelastning)
(3 x 441-500 V) [A]

Kontinuerlig kVA

(400 V AC) [kVA]

Kontinuerlig kVA

(460 V AC) [kVA]

Max. instrom

384 35,2 51,2 41,3 60 48,4 70,4 67,1

21 27 27 34 34 40 40 52

33,6 29,7 43,2 374 54,4 44 64 57,2

16,6 22,2 22,2 26 26 30,5 30,5 42,3

21,5 27,1 31,9 41,4

Kontinuerlig

(3 x 380-440 V) [A]

Intermittent (60 s 6verbelastning)
(3 x 551-690 V) [A]

Kontinuerlig

(3 x 441-500 V) [A]

Intermittent (60 s 6verbelastning)
(3 x 441-500 V) [A]

Ytterligare specifikationer

22 29 29 34 34 40 40 55

35,2 31,9 46,4 374 54,4 44 64 60,5

19 25 25 31 31 36 36 47

30,4 27,5 40 34,1 49,6 39,6 57,6 51,7

IP55 max. ledararea 5) (nat, motor,

broms, lastdelning) [mm? (AWG)]” 16, 10, 16 (6, 8, 6) 16, 10, 16 (6, 8, 6) 352, 3527

IP55 max. ledararea 5) (motor) [mm?
(AWG)1?

IP20 max. ledararea® (nat, broms, motor

10, 10,- (8, 8,-) 10, 10,- (8, 8,) 35,25,25(2, 4, 4) 35, 25,25 (2,4, 4)

. 10, 10,- (8, 8,-) 10, 10~ (8, 8,-) 35,--(2,-) 35,--(2,-7)
och lastdelning)

Max. ledararea med frankoppling [mm?

16,10, 10 (6, 8, 8)
(AWG)?

Uppskattad effektforlust
291 392 379 465 444 525 547 739

vid max. belastning [W]¥
Vikt, kapsling IP20 [kgl/[Ibs] 12/26,5 12/26,5 23.5/51.8 23.5/51.8
Vikt,

. 23/50,7 23/50,7 27/59,5 27/59,5
kapsling 1P55, [kgl/[lbs]
Verkningsgrad? 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabell 12.2 Natspanning 3x380-400 V AC
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P30K P55K

Hog/normal belastning1) HO NO HO NO
Typisk axeleffekt [kW1/[hk] 30/40 37/50 55/75 75/100
Kapsling 1P20 B4 c4
Kapsling IP55 C1 C2
Utstrom
Kontinuerlig (3x380-440 V) [A] 61 73 106 147
Intermittent (60 s dverbelastning)

91,5 80,3 159 162
(3 x 380-440 V) [A]
Kontinuerlig

52 65 105 130
(3x441-500 V) [A]
Intermittent (60 s dverbelastning)

78 71,5 158 143
(3 x 441-500 V) [A]
Kontinuerlig kVa (400 V AC) [kVa] 42,3 50,6 73,4 102
Kontinuerlig kVA (460 V AC) [kVA] 51,8 104
Max. instrom
Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 55 66 96 133
Intermittent (60 s 6verbelastning)

82,5 72,6 144 146
(3 x 380-440 V) [A]
Kontinuerlig

47 59 95 118
(3x441-500 V) [A]
Intermittent (60 s 6verbelastning)

70,5 64,9 143 130
(3 x 441-500 V) [A]
Ytterligare specifikationer
IP20 max. ledararea® (nit och motor) 35(2) 150 (300 mcm)
IP20 max. ledararea® (broms och lastdelning) 35 (2) 95 (4/0)
IP55 max. ledararea5) (nat, motor) [mm?2 (AWG)]? 50 (1) 150 (300 MCM)
IP55 max. ledararea 5) (motor, broms, lastdelning) [mm?

50 (1) 95 (3/0)

(AWG)?
Max. kabeldimension med frankoppl. ndtspdnning [mm? 50, 35, 35 95, 70, 70
(AWG)]? (1,2,2) (3/0, 2/0, 2/0)
Uppskattad effektforlust

570 698 1022 1384
vid max. belastning [W1¥
Vikt,

) 45/99,2 65/143,3

kapsling 1P55, [kgl/[lbs]
Verkningsgrad? 0,98 0,98

Tabell 12.3 Natspanning 3x380-400 V AC
1) Hég éverbelastning = 160 % moment under 60 s, Normal éverbelastning = 110 % moment under 60 s
2) American Wire Gauge.
3) Mdtt med 5 m skdrmad motorkabel vid nominell belastning och nominell frekvens.

4) Den normala effektférlusten gdller vid nominella belastningsforhdllanden och férvéintas inte avvika mer dn £15 % (toleransen beror
pd hur spdnning och kabelférhdllanden varierar).

Vérdena dr baserade pd en normal motorverkningsgrad (pd grdnsen mellan eff2/eff3). Motorer med Idgre effekt bidrar ocksa till effekt-
forlusten i frekvensomriktaren och omvdnt.

Om switchfrekvensen 6kar jamfort med fabriksinstdllningen kan effektférlusterna stiga markant.

LCP och typisk effektforbrukning for styrkort dr inkluderade. Fler tillval och belastningar kan éka férlusterna med upp till 30 W.
(Vanligtvis endast 4 W extra vardera for ett fullt belastat styrkort, eller tillval for 6ppning A eller ppning B).

Aven om mditningar gérs med noggrann utrustning mdste viss bristande precision i mdtningen tilldtas (£ 5 %).

5) De tre virdena fér max. ledararea giller fér enkel kdrna, mjuk kabel och mjuk kabel med hylsor.
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12.2  Omgivande miljéférhallanden

Miljo

Kapsling IP20, IP55
Vibrationstest 109
Max. THVD 10%

Max. relativ luftfuktighet

5-93 9% (IEC 721-3-3) Klass 3K3 (icke kondenserande) under drift

Aggressiv miljo (IEC 60068-2-43) HaS-test

klass Kd

Omgivningstemperatur

Max. 50 °C (dygnsgenomsnitt max. 45 °C)

Lagsta omgivningstemperatur vid fullskalig drift

0°C

Lagsta omgivningstemperatur vid reducerade prestanda

-10°C

Temperatur vid lagring/transport

-25 till +65/70 °C

Maximal hojd 6ver havet utan nedstampling

1000 m

Nedstdmpling fér h6g hojd - se avsnittet om speciella férhdllanden i Design Guide.

EMC-standarder, emission

SS-EN 61800-3

EMC-standard, immunitet

SS-EN 61800-3

12.3 Markeffekter, vikt och matt

Kapsling A2 A3 A5 B1 B2 B3 B4

Markeffekt [kW1/ 5,5-7,5/7,5 |5,5-7,5/7,5-1

4/5 11/15 18/25 11/15 15/20 18/25 22/30

[hk] -10 0
IP-klass P20 1P20 IP55 IP55 IP55 1P20 1P20 P20 1P20
Spanning [V] 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Kontinuerlig
utstrom (100 %) 10 13-16 13-16 21 35 26 35 44 51
[A]
Overbelastning 6
16/16 20.8-25.6 20.8-25.6 336 56 46.8/41.6 59,9/56 70.4/70.4 91.3/81.6

s/60 s [A]
Strom vid 16 kHz

10 13-16 13-16 - 35 - 32 35 44
[A]
Strom vid 14 kHz

10 13-16 13-16 - 35 - 32 35 44
[A]
Strom vid 12 kHz

10 13-16 13-16 21 35 21 35 44 51
[A]
Strom vid 10 kHz
(Al 10 13-16 13-16 21 35 26 35 44 51
Strom vid 8 kHz
(Al 10 13-16 13-16 21 35 26 35 44 51
Omgivningstem-

45 45 45 45 45 45 45 45 45
peratur [°C ]
belastningscykler: . . . . . . . . .

X R 2,1 mio. 2,1 mio 2,1 mio 2,1 mio | 2,1 mio 2,1 mio 2,1 mio 2,1 mio 2,1 mio

designgrans ar
Driftcykel [%] 50 50 50 50 50 50 50 50 50

Tabell 12.4 Kapslingar och markeffekter, A2-A5, B1-B4
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Kapsling 1 c2 c c4

Markeffekt [kW1/[hk] 30/40 55/75 30/40 37/50 45/60 55/75
IP-klass IP55 IP55 IP20 1P20 1P20 1P20
Spdnning [V] 400 400 400 400 400 400
Kontinuerlig utstrom

50 98 60 75 90 110
(100 %) [A]
Overbelastning 6

75 147 108/90 135/112.5 162/135 198/165
s/60 s [A]
Strom vid 16 kHz [A] 50 - - - - -
Strom vid 14 kHz [A] 50 - - - - -
Strom vid 12 kHz [A] 50 98 60 75 83 98
Strom vid 10 kHz [A] 50 98 60 75 90 98
Strom vid 8 kHz [A] 50 98 60 75 90 110
Omgivningstem-

45 45 45 45 45 45
peratur [°C ]
belastningscykler: . . . . . .

K o 2,1 mio 2,1 mio 2,1 mio 2,1 mio 2,1 mio 2,1 mio

designgréns ar
Driftcykel [%] 50 50 50 50 50 50

Tabell 12.5 Kapslingar och maérkeffekter, C1-C4

| leveransen ingar tillbeh6rspasar som innehdller

. de fdsten som behovs
. skruvar
. anslutningar
b o
e e
= /l\ ‘ f B
] BNNE
I O R WA
\ N |

—d —f
e

b

K

Bild 12.1 Ovre och nedre monteringshal.

130BA715.12

Bild 12.2 Ovre och nedre monteringshal (endast B4)
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Kapslingstyp A1l A2 A3 A4 A5 B1 B2 B3 B4
Nominell effekt [kW]/[hk] |480 V 0.37-1.5/ | 0.37-4.0/ | 5,5-7,5/ | 0.37-4.0/ | 0,37-7,5/| 11-15/ | 18,5-22/| 11-15/ | 18,5-30/
0.5-2.0 0.5-5.0 7,5-10 0.5-5.0 0,5-10 15-20 25-30 15-20 25-40
IP 20 20 20 55 55 55 55 20 20
NEMA Chassi Chassi Chassi Typ 12 Typ 12 Typ 12 | Typ 12 | Chassi | Chassi
Ho6jd [mm]/[in]
Bakre platens hojd A| 200/7,87 |268/10,55|268/10,55|390/15,35|420/16,54| 480/18,9 | 650/25,6 ;fj/] 25023/7
Ho6jd med jordningsplat for faltbus- 420/ 595/
skablar A|316/12,44 374/14,72 | 374/14,72 - - - - 16,54 23,43
Avstand mellan monteringshal al 190/7,48 (257/10,12|257/10,12|401/15,79|402/15,83 | 454/17,87 624/ 380/ 495/
24,57 14,96 19,49
Bredd [mm (in)]
Bakre platens bredd B| 75/2,95 | 90/3,54 | 130/5,12 | 200/7,87 | 242/9,53 | 242/9,53 | 242/9,53 | 165/6,5 | 230/9,06
Bakre platens bredd med ett C-tillval (B 130/5,12 | 170/6,69 242/9,53 | 242/9,53 | 242/9,53 | 205/8,07 | 230/9,06
Bakre platens bredd med tva C-tillval (B 150/5,91 | 190/7,48 242/9,53 | 242/9,53 | 242/9,53 | 225/8,86 | 230/9,06
Avstand mellan monteringshal b| 60/236 | 70/2,76 | 110/4,33 | 171/6,73 | 215/8,46 | 210/8,27 | 210/8,27 | 140/5,51| 200/7,87
Djup [mm]/[in]
Djup utan tillval A/B C| 207/8,15 | 205/8,07 | 205/8,07 | 175/6,89 | 200/7,87 | 260/10,24 12(:52; 249/9,8 | 242/9,53
Med tillval A/B C| 222/8,74 | 220/8,66 | 220/8,66 | 175/6,89 | 200/7,87 | 260/10,24 12522 26?110' 242/9,53
Skruvhal [mm]/[in]
c| 6.0/0.24 | 8.0/0.31 8.0/0.31 | 8.25/0.32 | 8.25/0.32 | 12/0,47 12/0,47 | 8/0,31
d 28 211 211 212 212 219 219 12/0,47
< 25 25,5 25,5 26,5 26,5 29 29 6.8/0,27 | 8.5/0,33
f 5/0,2 9/0,35 6.5/0,26 6/0,24 9/0,35 9/0,35 9/0,35 | 7.9/0,31 | 15/0,59
Max. vikt [kg]/[Ibs] 2.7/6.0 | 49/11 | 6.6/14.6 | 9.7/21.4 13:5/14.2 23/50,7 | 27/59,5 | 12/26,5 233/
29.8/31.3 51.8
Atdragningsmoment frontstycke
Plastkapa (Iag IP) Klicka Klicka Klicka - - Klicka Klicka Klicka Klicka
Metallkapa (IP55/66) [Nm]/[Ib-ft] - - - 1.5/1.1 1.5/1.1 2.2/1.6 2.2/1.6 - -
Tabell 12.6 Matt och mérkeffekter, kapslingstyper A1-A5 och B1-B4
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Kapslingstyp C1 c2 c c4
Nominell effekt [kW1/[hk] 480 V 30-45/40-60 55-75/75-100 37-45/50-60 55-75/75-100
P 55 55 20 20
NEMA Typ 1/Typ 12 | Typ 1/Typ 12 Chassi Chassi
Ho6jd [mm]/[in]
Bakre platens hojd A 680/26,77 770/30,31 550/21,65 660/25,98
HG6jd med jordningsplat for faltbusskablar A 630 800
Avstand mellan monteringshal a 648/25,51 739/29,09 521/20,51 631/24,84
Bredd [mm (in)]
Bakre platens bredd B 308/12,13 370/14,57 308/12,13 370/14,57
Bakre platens bredd med ett C-tillval B 308/12,13 370/14,57 308/12,13 370/14,57
Bakre platens bredd med tva C-tillval B 308/12,13 370/14,57 308/12,13 370/14,57
Avstand mellan monteringshal b 272/10,71 334/13,15 270/10,63 330/12,99
Djup [mm]/[in]
Djup utan tillval A/B C 310/12,2 335/13,19 333/13,11 333/13,11
Med tillval A/B C 310/12,2 335/13,19 333/13,11 333/13,11
Skruvhal [mm]/[in]
[« 12.5/0,49 12.5/0,49
d 219 219 8.5/0,33 8.5/0,33
e 29 29 17/0,67 17/0,67
f 9,8/0,39 9,8/0,39 35/1,38 50/1,97
Max. vikt [kg][lbs] 45/99 65/143
Atdragningsmoment frontstycke
Plastkapa (Iag IP) [Nm]/[lb-ft] Klicka Klicka 2,0/1,48 2,0/1,48
Metallkapa (IP55/66) [Nm]/[Ib-ft] 2.2/1.6 2.2/1.6 2,0/1,48 2,0/1,48
Tabell 12.7 Matt och markeffekter, kapslingstyper C1-C4
12.4 Atdragningsmoment fér anslutningar
Effekt [kW1/[hk] Moment [Nm]/[Ib-ft]
Kaps- . Likstroms- .
ling 380-480/500 V Nat Motor anslutning Broms Jord Reld
A2 0.37-4.0/0.5-5.0 1.8/1.3 1.8/1.3 1.8/1.3 1.8/1.3 3/2,2 0,6/0,44
A3 5,5-7,5/7,5-10 1.8/1.3 1.8/1.3 1.8/1.3 1.8/1.3 3/2,2 0,6/0,44
A4 0.37-4.0/0.5-5.0 1.8/1.3 1.8/1.3 1.8/1.3 1.8/1.3 3/2,2 0,6/0,44
A5 0,37-7,5/0,5-10 1.8/1.3 1.8/1.3 1.8/1.3 1.8/1.3 3/2,2 0,6/0,44
B1 11-15/15-20 1.8/1.3 1.8/1.3 1.5/1.1 1.5/1.1 3/2,2 0,6/0,44
B2 18-22/25-30 4.5/3.3 4.5/3.3 3.7/2.7 3.7/2.7 3/2,2 0,6/0,44
B3 11-15/15-20 1.8/1.3 1.8/1.3 1.8/1.3 1.8/1.3 3/2,2 0,6/0,44
B4 18-30/25-40 4.5/3.3 4.5/3.3 4.5/3.3 4.5/3.3 3/2,2 0,6/0,44
C1 30-45/40-60 10/7,4 10/7,4 10/7,4 10/7,4 3/2,2 0,6/0,44
2 55-75/75-100 14/24.7 14/24 7 14/10,3 14/10,3 3/2,2 0,6/0,44
10,3/17,77 10,3/17,71
c3 37-45/50-60 10/7,4 10/7,4 10/7,4 10/7,4 3/2,2 0,6/0,44
14/24 14/24 1
c4 55-75/75-100 14/10,3 14/10,3 3/2,2 0,6/0,44
10,3/17,77 10,3/17,77
Tabell 12.8 Atdragning av plintar
" Fér andra kabeldimensioner x/y, dir x £ 95 mm? [3/0 AWG] och y = 95 mm? [3/0 AWG].
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12.5 Specifikation for Lift Controller MCO Antal programmerbara digitala utgangar |8 (6)'
361 Anslutningsblock X59
Plintnummer 1,29, 3,4,5,6,7,8
12.5.1 Skydd och funktioner Enhetstyp Mottakt
Logik PNP eller NPN 2
J Alla ingangar, utgangar och nétspanningar Spanningsniva 0-24 V DC
skyddas mot kortslutningar. Max. utstrom (platta eller kédlla) med intern |40 mA
. Alla ingangar, utgangar och nétspanningar ar strémfdrsdrjning (total)
galvaniskt isolerade mot hég spanning som t.ex. Max. utstrém (platta eller kalla) med 100 mA
natforsoérjning och motorspanning (PELV). extern stromférsérjning (per utgang)

. Signaler fran pulsgivaren 6vervakas under drift

Tabell 12.11 Digitala utgangar
och stillastaende.

" Plintarna X59-1 och X59-2 kan programmeras som ingdngat,
parameter 33-60 Plint X59/1- och X59/2-lédge.
2 Valdes i parameter 5-00 Digitalt I/0-ldge.

. Kundspecifika tillampningsprogram kan vara
kopieringsskyddade.

. Alla MCO 361-parametrar inklusive anvandardefi-

nierade tillimpningsparametrar &r tillgdngliga via Antal digitala utgangar som kan anvéndas som | 2"
LCP:n. digitala ingangar
Alla digitala ind3 h . . Ivanisk Anslutningsblock X59
. / a digita aﬂ lngangar f)c .utgangar a.r galvaniskt Plinthummer 2
isolerade fran den invandiga elektroniken och kan ok >
kopplas till en extern 24 V-forsorjning. °odl PNP eller NPN
Spanningsniva 0-24 V DC
. o ° Spanningsniva, logisk 0 PNP <10V DC
12.5.2 Styringéng/-utgdng och styrdata penningsnive, o9
Spanningsniva, logisk 1 PNP > 17 V DC
- Spanningsniva, logisk 0 NPN > 13V DC
Typ Kontaktanslutning med — — -
. Spanningsniva, logisk 1 NPN <6V DC
skruvplintar Y P — —— eV DC
Maximal ledararea, styv 1,5 mmAWG 16 aximal spanning pa ingang

ledning Tabell 12.12 Kombinerade digitala ingangar/utgangar

Maximal ledararea, mjuk 1,5 mm%/AWG 16

" Plintarna X59-1 och X59-2 kan programmeras som ingdngar,
parameter 33-60 Plint X59/1- och X59/2-lége.
2 Valdes i parameter 5-00 Digitalt I/0-léige.

ledning

Maximal ledararea, mantlad | 1,5 mm%/AWG 16

ledning

Minsta ledararea 0,08 mm?/AWG 28 Anslutningsblock X58
. . Plintnummer 1,2
Tabell 12.9 Anslutningsplintar
Maximal belastning 65 mA

Antal programmerbara digitala 10 )
N Tabell 12.13 24 V DC-utgdng
ingangar

Anslutningsblock

X57

Plintnummer

1,2,3,456,789 10

Logik PNP eller NPN ")

Spanningsniva 0-24 V DC

Spanningsniva, logisk 0 PNP <5V DC Allmanna specifikationer

Spanningsniva, logisk 1 PNP > 10V DC Antal pulsgivaringangar |2

Spanningsniva, logisk 0 NPN > 19V DC Anslutningsblock X35 och X56

Spéanningsniva, logisk 1 NPN <14V DC Plintnummer > 67,8910, 1, 12

Maximal spanning pa ingang 28 V DC Ingangsimpedans 1200

Maximal spanning pa 5V DC

Tabell 12.10 Digitala ingangar ingdngar
") Valdes i parameter 5-00 Digitalt I/O-ldge. Alla digitala ingéngar Kabeltyp Skérmad kabel med en tvinnad
och utgéngar dr galvaniskt isolerade frdn den invéindiga elektroniken parkabel for varje pulsgivarkanal”

och kan kopplas till en extern 24 V-forsérjning.

Den interna 24 V-forsérjningen kan kopplas fran via
parameter 33-85. Efter det maste en extern 24 V-
forsorjning anslutas till X58-1 och X58-2.

Tabell 12.14 Pulsgivaringangar
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Typ av inkrementell pulsgivare RS422/TTL Programminnesstorlek 100 Kb
Maximal frekvens 410 kHz Maximalt antal tillampningsprogram 90
Fasforskjutning mellan mellan A och B. 90° +30° Genomsnittlig exekveringstid for kommando 0,3 ms
Maximal kabellangd 300 m? Maximal reaktionstid vid avbruten ingang ms
Tabell 12.15 Specifikation for inkrementell pulsgivare Tabell 12.20 Tillampningsprogram
Typ av absolut pulsgivare SSI
Datakodning Gray 12.5.3 Oversikt fér natspanning
Dataldngd 12-32 bitar
Klockfrekvens 78 kHz - 2 MHz" Digital input
Maximal kabellangd 150 m?
bell fik: for absol | Al
Tabell 12.16 Specifikation for absolut pulsgivare
" Félj alltid specifikationer/begréinsningar som rekommenderas av
pulsgivarens leverantér. X58
2 En 150 m [492 ft] léng kabel kan anvindas upp till en I
klockfrekvens pa 500 kHz, 6ver 500 kHz mdste kabelldngden _l_
begrdnsas ytterligare. '
Antal pulsgivarutgangar 1 |Z| X59
Uttagsplint X56 P 33-85 I:I
Plintnummer 56,7,89 10,11, 12 -
Signaltyp RS422 /1\
Maximal frekvens 410 kHz Digital output
Maximalt antal follower-enheter 31 (fler med repeater)
Maximal kabelldangd 400 m
Internal X55/X56
Tabell 12.17 Pulsgivarutgéng 24V 24V |
Max. antal spanningsférsorjningar 3 max. 6W |
Uttagsplint X55 och X56
Plintnummer 1,2 3,4 J/ max.
24 V, max. belastning 250 mA" 2,6W
8 V, max. belastning 250 mA",2 8V |
5V, max. belastning 400 mA"Y max.1,6W|
Tabell 12.18 Spanningsforsérjning for pulsgivare
) Med en spdnningsférsérining. Med fler spénningsférsériningar ska 5\
belastningen minskas enligt f6ljande princip: 6 W: belastning 24 V I
+8V+5Voch2W:8V+5V. max.2w
2 8 V dr endast tillgéingligt vid uttagsplint X55.
Tidsenhet for Position PID-slinga |1 ms
Positioneringsnoggrannhet + 1 steg) ) . o 130BA227.10
Bild 12.3 Kopplingsschema - nadtspanning
Synkroniseringsnoggrannhet + 1 steg)

Tabell 12.19 Styregenskaper

") Det hdr dr den statiska noggrannheten; dynamisk noggrannhet
beror pG mdnga "externa" faktorer som pulsgivarupplésning,
tréghetsmoment, mekanisk dédgdng och elasticitet.
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12.6 Motortyp och associerat motornummer

12.6.1 Motortyp och associerat motornummer lagras i motordatabas

Parameter | Motor Effekt Strom Varv Moment Motstand Induktans Poler Mot-EMK
19-01 Typ P [KWI/[hK] |1 [A] N (/ming | R1[Ohm] |Ld [mH] nummer | /1000
[Ib-ft] varv/minut
[Nr 39-116] | Ziehl Abegg | par. 1-21 par. 1-24 par. 1-25 par. 1-26 Par. 1-30 Par. 1-37 Par. 1-39 Par. 1-40
39 160,20 3.3/4.4 9 240 130/96 3,36 16,7 20 908
40 160,20 52/7 13 384 130/96 1,58 7,6 20 626
41 160,30 2.8/3.7 10,5 192 195/144 2,98 16,7 20 1126
42 160,30 3.5/4.7 13 240 195/144 2,07 11,6 20 937
43 160,30 4.4/5.9 16 300 195/144 1,39 7.8 20 796
44 160,30 5.6/7.5 19,5 384 195/144 0,91 51 20 626
45 160.40A 52/7 14 192 260/192 2,21 13,3 20 1162
46 160.40A 6.5/8.7 16,5 240 260/192 1,56 9,3 20 973
47 160.40A 8,2/11 20 300 260/192 1,05 6,4 20 807
48 160.40A 10.5/14.1 25 384 260/192 0,67 4 20 640
49 200.15C-20 |2.5/3.4 9 96 250/184 6,22 371 20 1766
50 200.15C-20 |4.4/5.9 11,3 168 250/184 2,79 17,4 20 1267
51 200.15C-20 |4.3/5.8 11,5 186 220/162 2,7 16,8 20 1060
52 200.15C-20 |5/6,7 14,5 192 250/184 2,29 13,3 20 1063
53 200.15C-20 |6.8/9.1 18,5 258 250/184 1,37 8,1 20 818
54 200.15C-20 |7.9/10.6 20,5 300 250/184 1,13 6,6 20 744
55 200.20C-20 |3.3/4.4 11 96 330/243 4,66 30,8 20 1874
56 200.20C-20 |4.1/5.5 12,5 120 330/243 3,46 22,7 20 1629
57 200.20C-20 |5.8/7.8 16 168 330/243 2,08 13,7 20 1256
58 200.20C-20 |6.6/8.8 18 192 330/243 1,58 10,5 20 1099
59 200.20C-20 |8.9/11.9 24 258 330/243 0,92 6,1 20 831
60 200.20C-20 |10.4/13.9 27,5 300 330/243 0,71 4,7 20 732
61 200.30C-20 |4.8/6.4 14 96 475/350 3,09 234 20 2054
62 200.30C-20 |6/8 16,5 120 475/350 2,25 17 20 1730
63 200.30C-20 |6,7/9 17 168 380/280 1,58 12,2 20 1318
64 200.30C-20 |8.4/11.3 21,5 168 475/350 1,35 10,1 20 1328
65 200.30C-20 |9.6/12.9 24,5 192 475/350 1,05 7,9 20 1180
66 200.30C-20 |12.8/17.2 31 258 475/350 0,67 51 20 945
67 200.30C-20 |14.1/18.9 35 300 450/332 0,461 3,5 20 784
68 200.40C-20 |6/8 17,5 96 600/443 2,21 18,4 20 2108
69 200.40C-20 |7.5/10.1 20 120 600/443 1,63 13,4 20 1788
70 200.40C-20 |10.6/14.2 27 168 600/443 0,94 7,9 20 1359
71 200.40C-20 |12.1/16.2 32 192 600/443 0,67 5,6 20 1153
72 200.40C-20 |16.2/21.7 39 258 600/443 0,448 3,8 20 945
73 200.40C-20 [18.8/25.2 44 300 600/443 0,352 3 20 830
74 225,30-20 3.2/4.3 11 60 500/369 2,86 28,9 20 2855
75 225,30-20 5/6,7 15,5 96 500/369 1,43 14,7 20 1964
76 225,30-20 6.3/8.4 17,5 120 500/369 12 11,9 20 1716
77 225,30-20 8,2/11 23 156 500/369 0,66 6,6 20 1320
78 225,30-20 10/13,4 25 192 500/369 0,54 55 20 1216
79 225,40-20 4,5/6 16 60 710/524 2,86 28,9 20 2855
80 225,40-20 7/9,4 22,5 96 710/524 1,43 14,7 20 1964
81 225,40-20 8/10,7 22,5 108 710/524 1,43 14,9 20 1954
82 225,40-20 9/12,1 25 120 710/524 1,2 9 20 1644
83 225,40-20 11.5/15.4 33,5 156 710/524 0,66 6,6 20 1320
84 225,40-20 12.5/16.8 33,5 168 710/524 0,66 6,6 20 1318
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Parameter | Motor Effekt Strom Varv Moment Motstand Induktans Poler Mot-EMK
19-01 Typ P KW1/Thk] |1 [A] Novminl |CO™ Ry ohml [Ld mHl |nummer | V0%
[Ib-ft] varv/minut
[Nr 39-116] | Ziehl Abegg | par. 1-21 par. 1-24 par. 1-25 par. 1-26 Par. 1-30 Par. 1-37 Par. 1-39 Par. 1-40
85 225,40-20 13/17,4 33 192 650/479 0,539 55 20 1216
86 225.60B-20 [7/9,4 23 60 1120/826 1,92 22 20 2999
87 225.60B-20 |11/14,7 35 96 1120/826 0,86 9,8 20 1982
88 225.60B-20 [12.5/16.8 35 108 1120/826 0,86 9,8 20 1986
89 225.60B-20 |14/18,8 42 120 1120/826 0,563 6,7 20 1629
90 225.60B-20 |[18/24,1 53,5 156 1120/826 0,37 43 20 1309
91 225.60B-20 |20/26,8 53,5 168 1120/826 0,37 4,3 20 1308
92 225.60B-20 |20/26,8 53,5 192 1000/738 0,29 33 20 1144
93 225.60B-20 |25/33,5 65 240 1000/738 0,214 2,4 20 973
94 225.60B-20 |31.5/42.2 70 336 900/664 0,147 1,7 20 819
95 250.60B-20 |10/13,4 30 60 1600/1180 1,36 20,9 20 3258
96 250.60B-20 |16/21,4 43 96 1600/1180 0,645 9,9 20 2235
97 250.60B-20 |20/26,8 52,5 120 1600/1180 0,431 6,6 20 1831
98 250.60B-20 |26/34,9 68 156 1600/1180 0,263 4 20 1419
929 250.60B-20 |32/42,9 80 192 1600/1180 0,193 2,9 20 1216
100 250.60B-20 |38/51 92 240 1500/1106 0,132 2 20 1009
101 250.60B-20 |37/49,6 85 252 1400/1033 0,132 2 20 1009
102 250.60B-20 |42/56,3 94 336 1200/885 0,086 13 20 819
103 250.80C-20 |19/25,5 58 84 2100/1549 0,533 8,4 20 2286
104 250.80C-20 |25/33,5 70 114 2100/1549 0,325 51 20 1776
105 250.80C-20 |30/40,2 80 138 2100/1549 0,239 3,7 20 1529
106 250.80C-20 |27/36,2 64 156 1650/1217 0,239 3,7 20 1519
107 250.80C-20 |33/44,2 81 192 1650/1217 0,164 2,4 20 1270
108 250.80C-20 |42/56,3 102 240 1650/1217 0,106 1,7 20 1009
109 250.80C-20 |54/72,4 137 312 1650/1217 | 0,06 0,9 20 771
110 250.100C-20 |22/29,4 62 78 2650/1955 0,503 83 20 2551
m 250.100C-20 | 30/40,2 82 108 2650/1955 0,285 4,7 20 1906
112 250.100C-20 |37/49,6 98 132 2650/1955 10,196 3,2 20 1586
113 250.100C-20 |33/44,2 77 150 2100/1549 0,196 33 20 1592
114 250.100C-20 |42/56,3 98 192 2100/1549 0,127 2,1 20 1270
115 250.100C-20 |58/77,7 139 264 2100/1549 0,071 1,2 20 963
116 250.100C-20 [69/92,5 167 312 2100/1549 0,05 0,8 20 793
Tabell 12.21 PM-motor, Ziehl Abegg lagras i motordatabas
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12.6.2 Motortyp och associerat motornummer lagras inte i motordatabasen

Danfoss kan inte ta ansvar for tillverkarens motordata.

Motor Effekt Strom Varv Moment Motstand Induktans Poler Mot-EMK
PM-typ P [kW]/[hK] 1 [A] N [1/min] T [Nm]/[Ib-ft] |R1 [Ohm] Ld [mH] nummer \r:1/|1n(::10 varv/
Ziehl Abegg |par. 1-20 par. 1-24 par. 1-25 par. 1-26 Par. 1-30 Par. 1-37 Par. 1-39 Par. 1-40
SM160.20 2.6/3.5 6,6 240 105/77 3,751 17,2 20 894
SM160.20 4.2/5.6 10 384 105/77 1,588 7,5 20 590
SM160.30 2.8/3.7 7 192 140/103 3,401 214 20 1144
SM160.30 3.5/4.7 83 240 140/103 2,38 12,7 20 952
SM160.30 4.4/5.9 10 300 140/103 1,645 89 20 796
SM160.30 5.6/7.5 12,5 384 140/103 1,082 56 20 626
SM160.40 3,7/5 8,7 192 185/136 2,581 14,9 20 1180
SM160.40 4.6/6.2 10,5 240 185/136 1,719 10,1 20 973
SM160.40 5.8/7.8 13 300 185/136 1,147 6,6 20 796
SM160.40 7.4/9.9 16,5 384 185/136 0,733 4,2 20 626
200.15B-20 1.6/2.1 53 84 180/133 9,51 58,2 20 1977
200.15B-20 3.2/4.3 9,5 168 180/133 2,7 16,8 20 1061
200.15B-20 3.5/4.7 9,5 186 180/133 2,7 16,8 20 1060
200.15B-20 4.3/5.8 11,5 186 220/162 2,7 16,8 20 1060
200.15B-20 4.9/6.6 13 258 180/133 1,776 10,6 20 845
200.15B-20 5.7/7.6 14 300 180/133 1,329 6,9 20 732
200.20B-20 2.1/2.8 6,7 84 240/177 7,04 45,5 20 2060
200.20B-20 4.2/5.6 10,8 168 240/177 2,79 17,4 20 1267
200.20B-20 4.7/6.3 11,7 186 240/177 2,267 14,9 20 1181
200.20B-20 6,5/ 16 258 240/177 1,31 8,3 20 885
200.20B-20 7.5/10.1 17,5 300 240/177 0,992 6,6 20 784
200.30B-20 3.3/4.4 10,5 84 380/280 4,09 31,8 20 2121
200.30B-20 4.8/6.4 13 120 380/280 2,54 20 20 1687
200.30B-20 6,7/9 17 168 380/280 1,58 121 20 1318
200.30B-20 7.6/10.2 19 192 380/280 1,24 9,7 20 1180
200.30B-20 10.3/13.8 25 258 380/280 0,71 54 20 885
200.30B-20 10.7/14.3 25 258 340/251 0,551 4,2 20 952
700.09AL-30 |3/4 7,6 60 500/369 4,616 73,7 30 3996
700.09AL-30 |5/6,7 11,5 96 500/369 2,09 334 30 2691
700.12AL-30 |4,5/6 11,5 60 750/553 1,833 338 30 3921
700.12AL-30 |7.5/10.1 18 96 750/553 0,779 14 30 2518
700.12AL-30 | 12/16,1 29 156 750/553 0,288 52 30 1537
700.12AL-30 |13/17,4 32,5 168 750/553 0,238 43 30 1403
700.14AL-30 |5.5/7.4 13 60 850/627 1,833 33,8 30 3921
700.14AL-30 |8.5/11.4 20,5 96 850/627 0,779 14 30 2518
700.14AL-30 14/18,8 33,5 156 850/627 0,288 5,2 30 1537
700.14AL-30 15/20,1 36,5 168 850/627 0,238 43 30 1403
700.14AL-30 17/22,8 40,5 192 850/627 0,189 3,5 30 1269
700.14AL-30 17.5/23.5 43 240 700/516 0,115 2,2 30 980
700.16AL-30 |6.5/8.7 16,5 60 1000/738 1,333 25,9 30 3691
700.16AL-30 10/13,4 25 96 1000/738 0,555 11 30 2402
700.16AL-30 16/21,4 41,5 156 1000/738 0,201 4 30 1442
700.16AL-30 17.5/23.5 49 168 1000/738 0,159 3,1 30 1287
700.16AL-30 18/24,1 50 192 900/664 0,121 2,4 30 1115
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Motor Effekt Strom Varv Moment Motstand Induktans Poler Mot-EMK
PM-typ P [kW]/[hk] I [A] N [1/min] T [Nm]/[Ib-ft] |R1 [Ohm] Ld [mH] nummer ::1120 varv/
Ziehl Abegg |par. 1-20 par. 1-24 par. 1-25 par. 1-26 Par. 1-30 Par. 1-37 Par. 1-39 Par. 1-40
700.16AL-30 |20/26,8 50 240 800/590 0,093 1,8 30 961
700.16AL3-30 |7.2/9.7 19 60 1150/848 1,333 25,9 30 3691
700.16AL3-30 |11.6/15.5 29 96 1150/848 0,555 1 30 2402
700.16AL3-30 |18.8/25.2 48 156 1150/848 0,201 4 30 1442
700.16AL3-30 |20/26,8 55 168 1150/848 0,159 31 30 1287
860.28AL-30 [9.2/12.3 25,5 40 2200/1623 1,244 30,3 30 5091
860.28AL-30 (17/22,8 43 75 2200/1623 0,418 10 30 2980
860.28AL-30 [22/29,5 53,5 96 2200/1623 0,28 6,8 30 2402
860.28AL-30 (30/40,2 68,5 132 2200/1623 0,168 4,1 30 1883
860.28AL-30 [37/49,6 80,5 160 2200/1623 0,124 3 30 1614
860.28AL-30 (36/48,3 80 180 1900/1401 0,085 2,1 30 1346
860.28AL-30 (39/52,3 80 196 1900/1401 0,085 19 30 1345
Tabell 12.22 PM-motor, Ziehl Abegg lagras inte i motordatabasen
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Index DCP-protokoll 41

Det allmédnna eldistributionsnéatet 16
A Detaljerad information finns i 30
Allmant om EMC-emissioner 13 Digital ingang 44
Allmant om dvertonsstrommar 16 Digitala ingangar 79
AMA 44,47 Digitala utgangar 79
Analog ingang 43 Displayomrade 31,33
Analog signal 43 Driftsattning 4
Anslutning 23,24,25,76,79 Dynamisk broms 39
Anslutningsexempel for pulsgivare 52
Anslutningsplintar 79 E
Anvindarfunktioner 31 Effektfaktor 22,29

Efterslapningskompensation 53,68
A ELCB 18
Atdragning av plintar 78 Elektriska data 72
Atdragningsmoment frontstycke 77,78 Elektriskt brus 41
Aterkoppling 29,47  Elektriskt buller 17
Aterstalining 31,33,34,42,44,45, 46,48 Elinstallation 4

EMC 13,14,15,27,41,75
A EMC-immunitet 14
Auto 33 Emissionskrav gallande vertoner 16
Auto on 33 Externaregulatorer 4
Auto On 33 Extrema driftforhallanden 53
Automatisk aterstallning 31
Automatisk motoranpassning 35 F
Avbryt 32 Fasbortfall 43
Avsett anvandningsomrade 4 Fellogg 32
Avstand 8,46 Felsokning 4,42,43

Felsékningsanslutning 23
B Fjarrkommandon 4
Bakre plat 8 Flera frekvensomriktare 10,22
Behorig personal 6 Flera motorer 30
Bromschopper 45,53  Flytande delta 22
Bromsfrikopplingssekvens 40 Forbrukad broms 45
Broms-IGBT. 39 Foreinstallation 7
Bromsmotstand 39,40, 41, 43,45,53 Funktionstestning 4,30
Bromsstyrning 39,45
Bussanslutning 23,31,33 G

Grad av fororening 3 28
C Grundlaggande driftprogrammering 35
Certifikat 5

H
D Hallbroms 39
DCP3 41 Hand 33
DCP4 41 Handon 33
DCPComChan 41 Hand On 33
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Index VLT® Lift Drive LD 302
Hisstyrning startsekvens 37 Kommunikationsgranssnitt 41
Hisstyrning stoppsekvens 38 Konfiguration 32
Huvudkontaktorer 51 Koppla fran brytarna 30
Huvudmeny. 31,32,34,35,55 Koppling pa utgdngen 53
Kopplingsschema 20
I Korrekt skarmning 26
1/O-plint 23 Kortslutning 45
IEC61800-3 22 Kortslutning (motorfas — fas) 53
Immunitetstester 14 Kortslutningsskydd 10
Inducerad spanning 10,22 Kylning 7,8
Info 32 Kylningsavstand 8,29
Ingangsbrytare 22 Kylplatta 46,47, 48, 54,68
Ingangsplint 43
Ingdngsplintar 22,30, 65 L
Ingangsstrom 6,10,17,22,42,43 Lackstrom 13,17,30
Initiering 34 Laget Auto 32
Inspanning 30,42 Lagring 7
Installation 4,7,10,25,29,30 Larm 42
Instréom 22,29,30 Larmlogg 32
Instruktion for avfallshantering 5 Lastfri aktivering/inaktivering 51
Isolerad nétspanning 22 LCP - layout 31
Ledararea 26,72,74
J Levererade artiklar 7
Jordad delta 22 Likstrémsbuss 43
Jordanslutningar. 17,29 Ljudisolering 10
Jordfelsbrytare 18 Lokal mandverpanel 31
Jordledning 13,17 Lokal styrning 31,33
Jordning 22,29, 30 Lyft 8
Jordning med hjalp av skarmade kablar...........ccocrrrrrnerernenns 18
Jordpotential 26 M
Jordslingor 27 Manoverknappar 31,33
Manuell initiering 34
K Markeffekter 75
Kabeldimensioner 10,22,74 Markskylt 7
Kabeldragning 29 Markstrém 7
Kabeldragning fér bromsmotstand 41 Master/follower 41
Kabeldragning for instrom 22 Matt 75
Kabeldragning for seriell kommunikation.........ccccoecnnecennecenn. 4 Maximal kabeldimension 22
Kabelingangar 11 Maximalbrytare 29
Kabelklassificering 10 Mekanisk installation 4
Kabellangder 17,22,80  Mellankrets 22,40,43,45,53
Kabeltyp 10 Menyatkomst 32
Kablar for instrom 29 Menyknappar 31,32
Kablar for utstrom 29 Menystruktur 32
Kinetisk energi 39 Miljé 75
Kombinerade digitala ingdngar/utgangar...........eenees 79 MOMENt oo 22,39, 40, 44, 45, 54,59, 61, 74,78, 81, 83
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Montering 7,8,13,29,76 Pulsgivaringangar 79
Monteringshal 77,78 Pulsgivarutgang 80
Motoranslutning 22 Punkt-till-punkt-lank 41
Motordata 44,48
Motoreffekt 17,47 R
Motoregenskaper 7,35  RCD 18
Motorfaser 53  RClank 27
Motorgenererad 6verspanning 53  Redundantkrets 39
Motorkablar...........c..o... 7,10,13,15,17,18,22,29,46,60,74  Referens 31
Motorns rotation 32 Reléplintar 18
Motorskydd 4,10 Reldutgangar 24
Motorstatus 4 RFI-filter 15,17, 22
Motorstréom 31, 35,47 Rorelsekommandon 41
Rotorposition 51
N
Natanslutningar 10 S
Nitavbrott 53 Safe Torque Off, 27,28,40
Natspanning 22,30,31,32,46  Sékerhetsinspektion 30
Navigeringsknappar 31,32, 33 Sakerhetsinstruktioner 30
Nedstimpling 7,54  Sékerhetskedja 39
Noddrift 52 Sakringar 10, 29, 46
Nominell isolationsspanning 28 Seriell kommunikation 26,33,43
Nominell stétkapacitet 28  Skada 7
Skdrmad kabel 7,10, 29
0] Skdarmade styrkablar 26
Off. 33 Skydd 7,18
OK 32 Skydd och funktioner. 79
Omgivande miljoférhallanden 75 Skyddsjord 17
OMQivNINgStEMPEratUr......occunrveneeessesssseerenns 7,10,46,54,75,76 Skyddsror 29
. Snabbmeny. 32,55
O Spanningsforsorjning for pulsgivare 80
Overbelastningsskydd 7,10 Spanningsobalans 43
Oversikt for natspénning 80  Specifikation for absolut pulsgivare 80
Overstrémsskydd 10 Specifikation for inkrementell pulsgivare..........eevmnseee. 80
Overtoner, testresultat (emission) 16 Specifikationer 4,72
Start 34
P Statisk broms 39
PELV 22 status 30, 31,32, 34,56, 68, 70
PELV - Protective Extra Low Voltage 18 Stérningsisolering 29
Placering av relder 24 Strémavbrott 52
Programmering 4,31,32,33,43,55 Strombrytare 30
Programmeringsfunktioner 32 Strommarkdata 7,44
Pulsgivaraterkoppling 51 Styregenskaper 80
Pulsgivare.... 23, 25, 36,41, 42,49, 50, 51, 60, 61, 65, 67, 70, 7719, Styrkablar 4,10,17, 22, 25, 27, 29
Pulsgivarens rotation 51 Styrkort 43
Styrledning 25
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Styrning av mekanisk broms 40
Styrplintar 18, 23,25,33
Styrplintfunktioner 4
Systematerkoppling 4
Systemdvervakning 42
T

Termiskt motorskydd 44,53
Termistor, 22,44
Termistorstyrkablar 22
Tillampningsexempel 51
Tilldmpningsinstruktioner 32
Tillampningsprogram 80
Tillbaka 32
Tillvalsutrustning 22,29,30
Transient jordstrom 18
Tripp 42
Trippfunktion 10
Tripplas 43
Troghetsmoment 53
U

Urladdningstid 6
Utgangsplintar 30
Utstrom 44
Vv

Varningar och larm 42
Vaxelstrom 13,22,33
Véxelstromsingang 22
Vaxelstromsnat 6
Vikt 75
Visar driftinformation 32
W

Warning 42
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Danfoss tar inte pa sig ndgot ansvar for eventuella fel i kataloger, broschyrer eller annat tryckt material. Danfoss forbehaller sig ratten till konstruktionsandringar av sina produkter utan foregdende
meddelande. Detsamma géller produkter upptagna pa innestdende order under férutsattning att redan avtalade specifikationer inte dndras. Alla varumarken i det har materialet tillhor respektive
foretag. Danfoss och Danfoss logotyp &r varumarken som tillhér Danfoss A/S. Med ensamratt.
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