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declares under our sole responsibility that the

Product category: Frequency Converter

Type designation(s) : FC_3 OZXYYYZZ***************************

Character X: N or P

Character YYY: K25, K37, K55, K75, 1K1, 1K5, 2K2, 3K0, 3K7, 4K0, 5K5, 7K5, 11K, 15K, 18K, 22K, 30K,

37K, 45K, 55K, 75K, 90K, 110, 132, 150, 160, 200, 250, 315, 355, 400, 450, 500, 560, 630, 710, 800,

900, 1MO0, 1M2
Character ZZ: T2, T5,T6, T7

* may be any number or letter indicating drive options which do not impact this DoC.

The meaning of the 39 characters in the type code string can be found in appendix 00729776.

Covered by this declaration is in conformity with the following directive(s), standard(s) or other
normative document(s), provided that the product is used in accordance with our instructions.

Low Voltage Directive 2014/35/EU
EN61800-5-1:2007 + A1:2017

EMC Directive 2014/30/EU
EN61800-3:2004 + A1:2012

EN63000:2018

Adjustable speed electrical power drive systems — Part 5-1:

Safety requirements — Electrical, thermal and energy.

Adjustable speed electrical power drive systems — Part 3: EMC

requirements and specific test methods.
RoHS Directive 2011/65/EU including amendment 2015/863.

Technical documentation for the assessment of electrical and

electronic products with respect to the restriction of
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hazardous substances

For products including available Safe Torque Off (STO) function according to unit typecode on the
nameplate: X, B or R at character 18 of the typecode.

Machine Directive 2006/42/EC

EN/IEC 61800-5-2:2007
(Safe Stop function conforms with STO - Safe
Torque Off, SIL 2 Capability)

Other standards considered:
ENISO 13849-1:2015
(Safe Stop function, PL d
(MTTFd=14000 years, DC=90%, Category 3)
EN/IEC 61508-1:2011, EN/IEC 61508-2:2011
(Safe Stop function, SIL 2 (PFH = 1E-10/h, 1E-8/h
for specific variants, PFD = 1E-10, 1E-4 for specific
variants, SFF>99%, HFT=0))

EN/IEC 62061:2005 + A1:2013
(Safe Stop function, SILCL 2)

EN/IEC 60204-1:2006 + A1:2009
(Stop Category 0)

Adjustable speed electrical power drive systems —
Part 5-2: Safety requirements — Functional

Safety of machinery - Safety-related parts of control
systems - Part 1: General principles for design

Functional safety of electrical/electronic/
programmable electronic safety-related systems
Part 1: General requirements

Part 2: Requirements for electrical/ electronic /
programmable electronic safety-related systems
Safety of machinery - Functional safety of safety-
related electrical, electronic and programmable
electronic control systems

Safety of machinery - Electrical equipment of
machines - Part 1: General requirements

For products including ATEX option, it requires STO function in the products. The products can have the
VLT PTC Thermistor Card MCB112 installed from factory (2 at character 32 in the typecode), or it can be
separately installed as an additional part.

2014/34/EU - Equipment for explosive atmospheres (ATEX)
Based on EU harmonized standard:
EN 50495: 2010 Safety devices required for safe functioning of

equipment with respect to explosion risks.

Code no: 13021137

MS 220 DA/ MCB112
Motor protection inside

CAUTION: See manual

for additional instruction
11(2) G [Ex e] [Ex d] [Ex n]
@ 11(2) D [Ex tb][Ex tc]

PTB 14 ATEX 3012U

Notified Body:

PTB Physikalisch-Technische Bundesanstalt, Bundesallee 100, 38116 Braunschweig,

has assessed the conformity of the "ATEX certified motor thermal protection systems" of Danfoss FC VLT
Drives with Safe Torque Off function and has issued the certificate PTB 14 ATEX 3009.

Page2 of 2
ID No: 00730217
This doc. is managed by 500B0577

Revision No: A, 6



VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttoohjeet suurtehoversioon Sisallysluettelo

Sisallysluettelo
1 Naiden kayttoohjeiden lukeminen 3
Hyvaksynnat 3
Symbolit 4
Lyhenteet 4
2 Turvaohjeet ja yleinen varoitus 5
Suurjannite 5
Turvaohjeet 6
Valta tahatonta kaynnistysta 7
Turvallinen pysaytys 7
Tietoliikenneverkko 10
3 Asentaminen 11
Esiasennus 11
Asennuspaikan suunnittelu 11
Taajuusmuuttajan vastaanottaminen 11
Kuljetus ja pakkauksen purkaminen 12
Nostaminen 12
Fyysiset mitat 14
Nimellisteho 21
Mekaaninen asennus 23
Litinten paikat - kehyskoko D 25
Liitinten paikat - E-kehyskoko 27
Liitinten paikat - F-kehyskoko 31
Jaahdytys ja ilmavirtaus 34
Optioiden kenttdaasennus 40
Putkiston jaahdytyssarjan asentaminen Rittal -koteloihin 40
Vain ylos tarkoitetun putkiston jadghdytyssarjan asentaminen 41
Rittal-koteloiden yla- ja alasuojusten asennus 42
Yla- ja alasuojusten asentaminen 42
Asennus ulos / NEMA 3R -sarja Rittal- koteloihin 43
Asennus ulos / teollisuuskoteloiden NEMA 3R -sarja 44
IP00:n D3- ja D4-liitinsuojuksen asentaminen 44
IP00:n D3-, D4- ja E2-kaapelilapivientikiinnikkeiden asentaminen 44
Asennus jalustalle 45
Verkkovirtasuojan asentaminen taajuusmuuttajiin 46
Syéttolevyoptioiden asennus 46
D1-, D2-, D3- ja D4-kuormanjako-option asentaminen 47
Kehyskoon F paneelioptiot 48
Sahkdasennus 50

MG.33.U3.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 1



Sisallysluettelo

Dacfiti

VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Teholiitannat 50
Verkkoliitanta 64
Sulakkeet 65
Moottorin eristys 68
Moottorin laakerien virrat 69
Ohjauskaapelin kuljetus 70
Sahkdasennus, Ohjausliittimet 72
Kytkentaesimerkkeja 73
Kaynnistys/pysaytys 73
Pulssikaynnistys/-pysaytys 73
Sahkdasennus, Ohjauskaapelit 75
Kytkimet S201, S202 ja S801 77
Lopullinen asetusten maaritys ja testaus 78
Lisaliitannat 80
Mekaanisen jarrun ohjaus 80
Moottorin lampoésuojaus 80
4 Ohjelmointi 81
Graafinen ja numeerinen LCP 81
Ohjelmointi graafisessa LCP:ssa 81
Ohjelmointi numeerisella paikallisohjauspaneelilla 81
Pika-asennus 83
Parametriluettelot 88
5 Yleiset tekniset tiedot 109
6 Varoitukset ja halytykset 125
Tilailmoitukset 125
Varoitukset/Halytysviestit 125
Hakemisto 135

MG.33.U3.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttdohjeet suurtehoversioon 1 Naiden kayttéohjeiden lukeminen

1 Naiden kayttoohjeiden lukeminen

1.1.1 Nididen kayttoohjeiden lukeminen

Taajuusmuuttaja on suunniteltu tarjoamaan suuri akseliteho sahkémoottoreissa. Lue asianmukaista kdyttda varten tama kdyttdohje huolellisesti. Taa-

juusmuuttajan asiaton kasittely voi saada taajuusmuuttajan tai siihen liittyvat laitteet toimimaan epaasianmukaisesti, lyhentda kdyttoikda tai aiheuttaa
muita ongelmia.

Nama kayttoohjeet auttavat alkuun padsemisessd, asennuksessa, ohjelmoinnissa ja taajuusmuuttajan vianmaarityksessa.

Luvussa 1 Naiden kdyttoohjeiden lukeminen esitellddn ohjekirja ja annetaan tietoa hyvaksynndistd sekd ndissa asiakirjoissa kaytetyistéd symboleista
ja lyhenteista.

Luku 2 Turvaohjeet ja yleisia varoituksia siséltdd ohjeita taajuusmuuttajan oikeaan kasittelyyn.

Luku 3 Asennus opastaa mekaanisen ja teknisen asennuksen lapi.

Luvussa 4 Ohjelmointi esitellddn taajuusmuuttajan kaytt6a ja ohjelmointia paikallisohjauspaneelin avulla.

Luku 5 Yleiset tekniset tiedot sisdltda teknisia tietoja taajuusmuuttajasta.

Luku 6 Varoitukset ja halytykset sisdltad apua taajuusmuuttajaa kdytettédessa esiintyvien ongelmien ratkaisemiseen.

Saatavana oleva kirjallisuus FC 300-tuotesarjasta

- VLT AutomationDrive:n kdyttdohjeet - High Power, MG.33.UX.YY, sisaltaa tarvittavat tiedot taajuusmuuttajan saamiseksi kayttékuntoon.
- VLT AutomationDrive Suunnitteluopas MG.33.BX.YY sisdltaa kaikki taajuusmuuttajan tekniset tiedot sekd asiakkaan suunnittelua ja sovelluksia.
- VLT AutomationDrive Ohjelmointiopas MG.33.MX.YY sisdltad tietoa ohjelmoinnista ja taydelliset parametrien kuvaukset.

- VLT AutomationDrive Profibus-vdylan kdyttdohjeet MG.33.CX.YY sisdltdvat tiedot, joita tarvitaan taajuusmuuttajan valvontaan, tarkkailuun ja
ohjelmointiin Profibus -kenttavdyldn kautta.

- VLT AutomationDrive DeviceNetin kayttoohjeissa MG.33.DX.YY on tietoja, joita tarvitaan taajuusmuuttajan valvonnassa, tarkkailussa ja ohjel-
moinnissa DeviceNetin kenttavaylan avulla.

X = uuden laitoksen numero
YY = kielikoodi

Danfoss tekninen kirjallisuus on saatavana myds verkosta osoitteesta www.danfoss.com/drives.

1.1.2 Hyvaksynnat

ce W €&
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M VLT® Automation Drive FC 300
1 Naiden kayttéohjeiden lukeminen Kayttdohjeet suurtehoversioon

1.1.3 Symbolit

Tassa kayttdoppaassa kaytettavat symbolit.

Huom
Merkitsee jotakin lukijan huomioitavaa seikkaa.

IImaisee yleisen varoituksen.

IImaisee varoituksen korkeajdnnitteesta.

* IImaisee oletusasetuksen.

1.1.4 Lyhenteet

Vaihtovirta AC
American Wire Gauge AWG
Ampeeri/AMP A
Automaattinen moottorin sovitus AMA
Virtaraja Tum
Celcius-astetta °C
Tasavirta DC
Riippuu taajuusmuuttajasta D-TYPE
Sahkdémagneettinen yhteensopivuus EMC
Elektroninen lamporele ETR
Taajuusmuuttaja FC
Gramma 9
Hertsi Hz
Kilohertsi kHz
Paikallisohjauspaneeli LCP
Metri m
Millihenri induktanssista mH
Milliampeeri mA
Millisekunti ms
Minuutti min
Liikkeenvalvontaty6kalu MCT
Nanofaradi nF
Newtonmetri Nm
Moottorin nimellisvirta ImN
Moottorin nimellistaajuus fm,N
Moottorin nimellisteho Pm,N
Moottorin nimellisjannite UmN
Parametri par.
Erittdin pieni suojajénnite PELV
Painettu piirilevy PCB
Vaihtosuuntaajan nimellinen lahtdvirta Imnv
kierrosta minuutissa RPM
Regeneratiiviset liittimet Regen
Sekunti s
Synkronisen moottorin nopeus Ns
Momenttiraja Tum
Volttia \Y
Suurin lahtovirta Tvit,MAx
Taajuusmuuttajan syéttdma nimellislahtovirta TvitN
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VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttdohjeet suurtehoversioon 2 Turvaohjeet ja yleinen varoitus

2 Turvaohjeet ja

2.1.1 Havittamisohje

Sahkoosia sisaltavia laitteita ei saa havittaa talousjatteen mukana.

Ne on kerdttava erikseen sahko- ja elektroniikkajatteind paikallisten ja voimassa olevien lakien
mukaan.

Huomautus
Taajuusmuuttajan DC-valipiirin kondensaattorit jaavat ladatuiksi, vaikka virta on katkaistu. Sahkoiskuvaaran valttamiseksi taajuusmuuttaja on irro-
tettava sahkdverkosta ennen huollon suorittamista. Odota ennen taajuusmuuttajan huoltamista ainakin alla mainitun ajan:

380-500V 90 - 200 kW 20 minuuttia
250 - 800 kW 40 minuuttia
525-690V 37-315kw 20 minuuttia
355 - 1200 kW 30 minuuttia
VLT AutomationDrive
Kdyttoopas

Ohjelmaversio: 5.5x

Tama kayttdohje koskee kaikkia VLT AutomationDrive -taajuusmuuttajia, joiden ohjelmaversio on 5.5x.
Ohjelmaversion numeron voi tarkistaa kohdasta par. 15-43 Ohjelmistoversio.

2.1.2 Suurjannite

Taajuusmuuttajassa esiintyy vaarallisia jannitteitd, kun se on kytkettyna verkkoon. Moottorin tai taajuusmuuttajan virheellinen asennus

saattaa johtaa laite- ja henkilvahinkoihin, jopa kuolemaan. Noudata siksi tdméan oppaan ohjeita seka kansallisia ja paikallisia saént6ja
ja turvallisuusmaarayksia.

Asennus korkeille paikoille

380 - 500 V: Kun korkeus on yli 3 km, ota yhteytta Danfoss -yhtiéon keskustellaksesi PELV-jdnnitteesta.
525-690 V: Kun korkeus on yli 2 km, ota yhteyttd Danfoss -yhtiodn keskustellaksesi PELV-jdnnitteesta.

MG.33.U3.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 5



M VLT® Automation Drive FC 300
2 Turvaohjeet ja yleinen varoitus Kayttoohjeet suurtehoversioon

2.1.3 Turvaohjeet

. Varmista, ettd taajuusmuuttaja maadoitetaan asianmukaisesti.
. Suojaa kayttajat syottojannitteelta.
. Suojaa moottori ylikuormitukselta kansallisten ja paikallisten maardysten mukaisesti.

. Moottorin ylikuormitussuojaus ei sisally oletusasetuksiin. Lisaa tama toiminto asettamalla kohdan par. 1-90 Moottorin lémpdsuojaus arvoksi ETR-
laukaisu tai ETR-varoitus. Koskee Pohjois-Amerikan markkinoita: ETR -toiminnot antavat NEC:n mukaisen luokan 20 moottorin ylikuormitussuo-
jan.

3 Maavuotovirta on yli 3.5 mA.

. [OFF]-nappain ei ole turvakatkaisin. Se ei erota taajuusmuuttajaa verkosta.

2.1.4 Yleinen varoitus

Varoitus:

Sahkoisten osien koskettaminen voi olla hengenvaarallista myds laitteen virransy6ton katkaisun jélkeen.

Varmista myds, ettd muut janniteldhteet, esimerkiksi kuormituksenjako (valipiirin tasajénnitteen linkitys), on kytketty irti kuten myds
moottorin liitédntd kineettiseen varmistukseen.

Kun kaytat taajuusmuuttajaa: odota véhintdan 40 minuuttia.

Lyhyempi odotusaika on sallittu vain, jos siitd mainitaan kyseisen laitteen tyyppikilvessa.

Vuotovirta

Taajuusmuuttajasta tuleva maavuotovirta on suurempi kuin 3,5 mA. Maakaapelin ja maaliitdnnan (liitin 95) hyvan mekaanisen kyt-
kennan varmistamiseksi kaapelin poikkileikkauksen pinta-alan tulee olla vahintddn 10 mm? tai 2 nimellisarvon mukaista maajohdinta
erikseen paatettyind. Katso asianmukaiset maadoitusohjeet EMC-vaatimusten tayttamiseksi jaksosta Asennus-jakson kohdasta Maa-
doitus.

Vikavirtarele

Tama tuote voi aiheuttaa tasavirtaa suojajohtimeen. Silloin kun lisdsuojaukseen kaytetaan vikavirtarelettd (RCD), tuotteen sy6ttdpuo-
lella tulee kayttaa tyypin B (aikaviiveella varustettua ) vikavirtarelettd. Katso myos vikavirtareleen asennushuomautus MN .90.Gx.02 (X
= version numero).

Taajuusmuuttajan suojamaadoituksen ja vikavirtareleiden kdyton tulee aina tapahtua kansallisten ja paikallisten maardysten mukai-

sesti.

2.1.5 Ennen kuin aloitat korjaustyon

1. Erota taajuusmuuttaja verkkovirrasta.
2. irrota tasavirtavaylaliittimet 88 ja 89 kuormituksenjakosovelluksista
3. Odota tasavirtavdyldn purkausta. Katso aika varoitustarrasta

4. Irrota moottorikaapeli

6 MG.33.U3.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttdohjeet suurtehoversioon 2 Turvaohjeet ja yleinen varoitus

2.1.6 Vailta tahatonta kdaynnistysta

Kun taajuusmuuttaja on kytketty verkkovirtaan, moottori voidaan kdynnistaa/pysayttaa digitaalisilla komennoilla, vidyldkomennoilla,
ohjearvoilla tai paikallisohjauspaneelin(LCP):
. Irrota taajuusmuuttaja verkkovirrasta aina, kun henkildkohtainen turvallisuus edellyttda tahattoman kdynnistyksen valttamista.

. Aktivoi tahattoman kaynnistyksen valttaaksesi aina [OFF]-ndppdin ennen parametrien muuttamista.

. Sahkovika, valiaikainen ylikuormitus, vika verkkojannitteessa tai moottorin kytkennan vika voi saada pysdytetyn moottorin kdynnistymaan. Tur-
vallisella pysdytykselld varustettu taajuusmuuttaja suojaa tahattomalta kdynnistykselta, jos turvallisen pysdytyksen liitin 37 on poistettu kdytosta
tai irrotettu.

2.1.7 Turvallinen pysaytys

FC 302 voi suorittaa turvatoiminnon 7urvallinen momentin katkaisu (joka on madritelty standardin IEC 61800-5-2 luonnoksessa) tai kategorian 0 mukaisen
pyséytyksen (joka on madritelty standardissa EN 60204-1).

Se on suunniteltu ja hyvaksytty sopivaksi standardin EN 954-1 turvallisuusluokan 3 vaatimuksiin. Tatd toimintoa kutsutaan turvapysdytykseksi. Ennen
turvapysaytyksen integrointia ja kdyttda kokoonpanossa kokoonpanolle on tehtdva perusteellinen riskianalyysi sen varmistamiseksi, ettd turvapysaytys-
toiminto ja turvallisuusluokka ovat asianmukaiset ja riittdvat. Turvapysaytystoiminnon asentamiseksi ja kdyttémiseksi standardin EN 954-1 turvallisuus-
luokan 3 vaatimusten mukaan on noudatettava FC 300 suunnitteluoppaan MG.33.BX.YY asiaan liittyvid tietoja ja ohjeita! Kayttoohjeiden tiedot ja ohjeet
eivat riitd turvapysaytystoiminnon oikeaan ja turvalliseen kdyttdon!

MG.33.U3.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 7



VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Dacfiti

2 Turvaohjeet ja yleinen varoitus

BGIA

Berufsgenossenschaftliches
Institut fir Arbeitsschutz

Prof- und Zertifizierungsstelle
im BG-PRUFZERT

Hauptverband der gewerblichen

Berufsgenossenschaften
‘ H . e
ey SOOI Type Test Certificate 55 0Aeo
original shall prevail.

Mo. of certificate
Name and address of the
holder of the certificate:
(customer)

Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
DK-6300 Graasten, Danemark

Name and address of the
manufacturer:

Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
DK-6300 Graasten, Dénemark

Ref. of Test and Certification Body:
Apf/Ksh VE-Nr. 2003 23220

Date of Issue:
13.04.2005

Ref. of customer:

Product designation:

Type:

Intended purpose:

Frequency converter with integrated safety functions

VLT® Automation Drive FC 302

Implementation of safety function ,Safe Stop”

Testing based on:

EN 954-1, 1997-03,

DKE AK 226.03, 1998-06,
EN ISO 13849-2; 2003-12,
EN 61800-3, 2001-02,

EN 61800-5-1, 2003-09,

Test certificate: No.: 2003 23220 from 13.04.2005

Remarks: The presented types of the frequency converter FC 302 meet the requirements laid

down in the test bases.
With correct wiring a category 3 according to DIN EN 954-1 is reached for the safety
function.

The type tested complies with the provisions laid down in the directive 98/37/EC (Machinery).

Further conditions are laid down in the Rules of Procedure for Testing and Certification of April 2004,

130BA373.11

Head of certifigation body

Certification officer

R, I it~
|Dipl.-Ing. R. Apfeld)
Phone: 0 22 41/2 31-02
Fox: 022 41/2 31-22 34

Postal adress: Office:
Alte Heerstrafle 111

53754 Sankt Augustin 53757 Sankt Augustin

RLIE,
2N
PZB10OE e
01.05 @
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VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttdohjeet suurtehoversioon 2 Turvaohjeet ja yleinen varoitus

2.1.8 Safe Stop Installation

Noudata seuraavia ohjeita asentaaksesi luokan 0 pysdytystoiminnon (EN60204) turvallisuusluokan 3 (EN954-1) mukaisesti:
1. Liittimen 37 ja 24 V:n tasavirran valinen silta (hyppyjohdin) on poistettava. Hyppyjohtimen leikkaaminen tai katkaiseminen ei riita. Poista se
kokonaan oikosulkujen valttamiseksi. Katso hyppyjohdinta kuvassa.

2. Kytke liitin 37 24 V:n tasavirtaan oikosulkusuojatulla kaapelilla. 24 V:n tasavirtajannitteensy6ton on oltava keskeytettavissa standardin EN954-1

luokan 3 mukaisella piirinkatkaisulaitteella. Jos katkaisulaite ja taajuusmuuttaja on sijoitettu samaan asennuspaneeliin, voit kayttaa suojatun
sijasta suojaamatonta kaapelia.

130BT314

Kuva 2.1: Hyppyjohdin liittimen 37 ja 24 V:n tasavirran valissa

Alla olevasta kuvasta nakyy pysaytysluokka 0 (EN 60204-1) turvallisuusluokan 3 (EN 954-1) mukaisena. Piirin katkaisun aiheuttaa avautuva ovikosketin.
Kuvasta nakyy myos, miten kytketddn muuhun kuin turvallisuuteen liittyva laitteen rullaus.

Ovikosketin Verkkovirta
Rullaus | | |

- Turvalaite, Ik 3~ UL
.- (piirin katkaisinlaite, .
-mahdollisesti :

“irtikytkentatulolla) .-’
5 1> FC 300
37
. | Ohjaus-
Turvallinen T kortti
Oikosulkusuojattu kaapeli kanava
(ellei asennuskotelon siséalla)
|
5vdc & Vaihtosuuntaaja

17
130BA073.13 @

Kuva 2.2: Kuvaus asennuksen olennaisista ominaisuuksista pysaytysluokan 0 (EN 60204-1) saavuttamiseksi turvallisuusluokan 3 (EN 954-1)
mukaisesti.

MG.33.U3.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 9



M VLT® Automation Drive FC 300
2 Turvaohjeet ja yleinen varoitus Kayttoohjeet suurtehoversioon

2.1.9 Tietoliikenneverkko

Par. 14-50 RFI-suod. voi kayttaa sisdisten RFI-kondensaattorien erottamiseen RFI-suodattimesta 380 - 500 V:n taajuusmuuttajien maadoittamiseksi.
Tama pienentdd RFI:n tehoa A2-tasolle. 525 - 690 V:n taajuusmuuttajissa parametrilla par. 14-50 RFI-suod. ei ole toimintoa. RFI-kytkinta ei voi avata.
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VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon M 3 Asentaminen
3 Asentaminen

3.1 Esiasennus

3.1.1 Asennuspaikan suunnittelu

Huom

Ennen asennusta on tarkeda suunnitella taajuusmuuttajan asennus. Jos suunnittelu laiminlyddaan, siité voi aiheutua lisatoita asen-
nuksen aikana ja jélkeen.

Valitse paras mahdollinen kdyttépaikka ottaen huomioon seuraavat seikat (katso tarkempia tietoja seuraavilta sivuilta ja asianmu-
kaisista suunnitteluoppaista):
. Ympériston kayttolampotila

. Asennustapa

. Laitteen jaahdyttaminen

. Taajuusmuuttajan paikka

. Kaapelin vetaminen

. Varmista, ettd virtaldhde antaa oikean jannitteen ja tarvittavan virran

3 Varmista, etta moottorin nimellisvirta on taajuusmuuttajalta tulevan maksimivirran puitteissa

. Jos taajuusmuuttajassa ei ole sisddnrakennettuja sulakkeita, varmista, ettd ulkoisten sulakkeiden nimellisarvot ovat oikeat.

3.1.2 Taajuusmuuttajan vastaanottaminen

Varmista taajuusmuuttajaa vastaanottaessasi, ettd pakkaus on ehja, ja varmista, ettei laite ole vahingoittunut kuljetuksen aikana. Jos vaurioita on syn-
tynyt, ota valittémasti yhteytta kuljetusyhtiédn vahingonkorvauksen hakemiseksi.
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VLT® Automation Drive FC 300
3 Asentaminen M Kayttoohjeet suurtehoversioon
3.1.3 Kuljetus ja pakkauksen purkaminen

Ennen pakkauksen purkamista suositellaan taajuusmuuttajaa, joka on mahdollisimman Iahella lopullista asennuspaikkaa.
Poista laatikko ja kasittele taajuusmuuttajaa mahdollisimman pitkaan kuormalavan paalla.

Huom
kannessa on porausmalli asennusrei'ille D-kehyksissa. Katso ohjeet E-kotelolle-koolle mybhemmasta kohdasta Mekaaniset mitat.

175271982.10

Kuva 3.1: Asennusmalli

3.1.4 Nostaminen

Kayta taajuusmuuttajan nostamiseen aina siihen tarkoitettuja nostokorvakkeita. Kéyta kaikissa D- ja E2-koteloissa (IPO0) kehyksissa tankoa valttaaksesi
taajuusmuuttajan nostoaukkojen vaantymisen.

Kuva 3.2: Suositeltava nostotapa, kehyskoot D ja E .
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VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttdohjeet suurtehoversioon 3 Asentaminen

Huom
Nostotangon on kestettava taajuusmuuttajan paino. Katso eri kehyskokojen paino kohdasta Mekaaniset mitat. Tangon maksimihalkai-
sija on 2,5 cm (1 tuuma). Taajuusmuuttajan yldosan ja nostokaapelin valisen kulman on oltava vahintadn 60°.

130BA832.11

130BA833.11

K .3: itel kehyskoko F1.
uva 3.3: Suositeltava nostotapa, kehyskoko Kuva 3.5: Suositeltava nostotapa, kehyskoko F3.

130BA834.11

\

Kuva 3.4: Suositeltava nostotapa, kehyskoko F2.

130BA835.11

Kuva 3.6: Suositeltava nostotapa, kehyskoko F4.

Huom

Huomaa, ettd jalusta toimitetaan samassa pakkauksessa kuin taajuusmuuttaja, mutta sitd ei kiinnitetd kehyskokoihin F1-F4 kuljetuksen
ajaksi. Jalusta on tarpeen, jotta ilma paasisi virtaamaan taajuusmuuttajaan kunnon jaahdytyksen takaamiseksi. F kehykset tulee asettaa
jalustan paalle lopullisella asennuspaikalla. Taajuusmuuttajan yldosan ja nostokaapelin vélisen kulman on oltava vadhintadn 60°.
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3 Asentaminen

Dacfiti

VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Fyysiset mitat , kehyskoko D

Kehyksen koko D1 D2 D3 D4
90 - 110 kW 132 - 200 kW 90 - 110 kW 132 - 200 kW
(380 - 500 V) (380 - 500 V) (380 - 500 V) (380 - 500 V)
37 -132 kW 160 - 315 kW 37 -132kw 160 - 315 kW
(525-690 V) (525-690 V) (525-690 V) (525-690 V)
IP 21 54 21 54 00 00
NEMA Tyyppi 1 Tyyppi 12 Tyyppi 1 Tyyppi 12 Alusta Alusta
Kuljetusmitat Korkeus 650 mm 650 mm 650 mm 650 mm 650 mm 650 mm
Leveys 1730 mm 1730 mm 1730 mm 1730 mm 1220 mm 1490 mm
Syvyys 570 mm 570 mm 570 mm 570 mm 570 mm 570 mm
TaRuUSMUUEEAIAN | orkeus | 1209mm | 1209mm | 1589 mm | 1589 mm 1046 mm 1327 mm
Leveys 420 mm 420 mm 420 mm 420 mm 408 mm 408 mm
Syvyys 380 mm 380 mm 380 mm 380 mm 375 mm 375 mm
Maksimi- | 104 kg 104 kg 151 kg 151 kg 91 kg 138 kg
paino
Fyysiset mitat, kehyskoot E ja F
Kehyksen koko El E2 F1 F2 F3 F4
250 - 400 kW 250 - 400 kW 450 - 630 kW 710 - 800 kW 450 - 630 kW 710 - 800 kW
(380 -500V) (380 -500V) (380 -500V) (380 -500V) (380 -500V) (380 -500V)
355 - 560 kW 355 - 560 kw 630-800kwW | 900-1200 kW | 630-800kW | 900 - 1200 kW
(525-690 V) (525-690 V) (525-690 V) (525-690 V) (525-690 V) (525-690 V)
1P 21,54 00 21,54 21, 54 21, 54 21, 54
NEMA Tyyppi 12 Alusta Tyyppi 12 Tyyppi 12 Tyyppi 12 Tyyppi 12
g‘;"etus“‘" ror- 840 mm 831 mm 2324 mm 2324 mm 2324 mm 2324 mm
Leveys 2197 mm 1705 mm 1569 mm 1962 mm 2159 mm 2559 mm
Syvyys 736 mm 736 mm 1130 mm 1130 mm 1130 mm 1130 mm
Taajuus- et
muuttajan K 2000 mm 1547 mm 2204 2204 2204 2204
. eus
mitat
Leveys 600 mm 585 mm 1400 1800 2000 2400
Syvyys 494 mm 498 mm 606 606 606 606
Maksi-
mipai- 313 kg 277 kg 1004 1246 1299 1541
no
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VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon M 3 Asentaminen

3.1.6 Nimellisteho

Kehyskoko D1 D2 D3 D4

130BA817.10

130BA816.10

1a0bes20.10

TaEAGIR1D

Koteloinnin |IP 21/54 21/54 00 00
suojaus NEMA Tyyppi 1 / tyyppi 12 Tyyppi 1 / tyyppi 12 Runko Runko
90 - 110 - kW 400 V:n jannit- | 132 - 200 kW 400 V:n jannit-| 90 - 110 - kW 400 V:n jénnit- | 132 - 200 kW 400 V:n jannit-
Suuri ylikuormituk- teelld teelld teelld teelld
sen nimellisteho - (380 - 500 V) (380 - 500 V) (380 - 500 V) (380 - 500 V)
160 % ylikuormi- 37 - 132 kW 690 V:n jannit- |160 - 315 kW 690 V:n jénnit-| 37 - 132 kW 690 V:n jannit- | 160 - 315 kW 690 V:n jannit-
tusmomentti teelld teelld teelld teelld
(525-690 V) (525-690 V) (525-690 V) (525-690 V)
Kehyskoko E1l E2 F1/F3 F2/F4

130BAB18.10

Koteloinnin | IP 21/54 00 21/54 21/54
suojaus |NEMA Tyyppi 1 / tyyppi 12 Alusta Tyyppi 1 / tyyppi 12 Tyyppi 1 / tyyppi 12
o . |250 - 400 kW 400 V:n jan- | 240 - 400 kW 400 V:n jan- e .
Suuri ylikuormi- . B . . . | 710 - 800 kW 400 V:n jannitteella
A ) nitteelld nitteelld 450 - 630 kW 400 V:n jannitteelld
tuksen nimelliste- (380 - 500 V)
i (380 - 500 V) (380 - 500 V) (380 - 500 V) L
ho - 160 % yli- . | 900 - 1200 kW 690 V:n jannit-
] 355 - 560 kW 690 V:n jan-| 355 - 560 kW 690 V:n jan-| 630 - 800 kW 690 V:n jénnitteella .
kuormitusmoment- . B . . teelld
. nitteelld nitteelld (525-690 V)
ti (525-690 V)
(525-690 V) (525-690 V)
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VLT® Automation Drive FC 300
3 Asentaminen M Kayttoohjeet suurtehoversioon

Huom
F-kehyksilla on nelja eri kokoa, F1, F2, F3 ja F4 The F1 ja F2 koostuvat vaihtosuuntaajakaapista oikealla ja tasasuuntaajakaapista

vasemmalla. F3- ja F4- koteloissa on ylimadrainen optiokaappi tasasuuntaajakaapin vasemmalla puolella. F3 on F1 ylimaaraiselld op-

tiokaapilla varustettuna. F4 on F2 ylimaaraiselld optiokaapilla varustettuna.

22 MG.33.U3.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttdohjeet suurtehoversioon

3.2 Mekaaninen asennus

3 Asentaminen

Taajuusmuuttajan mekaanisen asennuksen valmistelu on tehtdva huolellisesti kunnollisen tuloksen varmistamiseksi ja lisatyon valttamiseksi asennuksen

aikana. Aloita katsomalla tarkkaan tdman ohjeen lopussa olevia mekaanisia piirustuksia padstaksesi selville tilantarpeesta.

3.2.1 Tarvittavat tyokalut

Mekaaniseen asennukseen tarvitaan seuraavat tyokalut:
. Poraa 10 tai 12 mm:n poralla

. Teipin pituus
. Kiintoavain tarvittavilla metrijérjestelman hylsyilld (7-17 mm)
. Kiintoavaimen jatkot

. Levymetallinen reikdrauta putkille tai kaapelin vedonpoistajille IP 21- ja IP 54 -laitteissa

. Nostokisko laitteen nostamiseen (tanko tai putki, maks. @ 25 mm (1 tuuma)), jolla voi nostaa vahintdéan 400 kg (880 Ibs).

. Nosturi tai muu nostolaite taajuusmuuttajan asettamiseen paikalleen

. Torx T50 -tyokalu tarvitaan E1-kotelon asentamiseen IP21- ja IP54-kotelointityyppeihin.

3.2.2 Yleiset seikat

Tila

Varaa riittdvasti tilaa taajuusmuuttajan yla- ja alapuolelle iimavirtausta ja kaapeliliitdntdja varten. Lisaksi laitteen edessa oleva tila on otettava huomioon,

jotta paneelin ovi voitaisiin avata.

1/8FAZ3D.IY

176FA276.11

399
(15.7)

|

<105,0°

Kuva 3.7: Tila IP21/IP54-kotelointityyppien, kehyskokojen

|

579
(22.8)

DiljaD2. Kuva 3.8: Tila IP21/IP54-kotelointityyppien, kehyskoon E1.
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)

JH .

% o jrns
2X 578 . / T
[22.8] 776
4 [30.6]
|2,
130BB004.13

Kuva 3.10: Tila IP21/IP54-kotelointityyppien, kehyskoon F3

130BB003.13
Kuva 3.9: Tila IP21/IP54-kotelointityyppien, kehyskoon F1

gg_D_ [y - ;

Le24 130BB006.13
[24.6]

130BB005.13 Kuva 3.12: Tila IP21/IP54-kotelointityyppien, kehyskoon F4

Kuva 3.11: Tila IP21/IP54-kotelointityyppien, kehyskoon F2

Tila johtimille
Varmista, ettd kaapeleille on tarvittava tila seka tilaa mutkille. Koska IP00-kotelo on auki pohjasta, kaapelit on kiinnitettéva kotelon takapaneeliin, jonne
asennetaan taajuusmuuttaja esim. kaapelin vedonpoistajilla.

Huom
Kaikki kaapelikorvakkeet/-kengat on asennettava liitinvaylan tangon leveyden sisélle.
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VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttdohjeet suurtehoversioon 3 Asentaminen
3.2.3 Litinten paikat - kehyskoko D

Huomioi seuraava liitinten paikka suunnitellessasi johtojen vientitilaa.

176FA238.10 \E
i
E-L =
1 °
A H
° 3
©
C =Y |} °
- J = z dg o] a (02 dé
w w U} I —
Kuva 3.13: Virtakytkent6jen sijainti, D3- ja D4-kehyskoot
176FA239.10
RUS §12902 T3 03 ® | °
o
R o [
@ d
5 q
(AN AN i
dof(0 1{0 1 000000 Qffep
L m ° °
?(l) )—! h A =
0 - o] ~ > ~
c2 c2
Kuva 3.14: Erotuskytkimella varustettujen virtakytkentdjen paikka, D1- ja D2-kehyskokko

Huomaa, etta virtakaapelit ovat painavia ja hankalia taivuttaa. Ota huomioon taajuusmuuttajan optimaalinen sijainti kaapelien helpon asentamisen var-
mistamiseksi.

Huom
Kaikki D-kehykset ovat saatavana normaaleilla tuloliittimilld tai erotuskytkimella. Kaikki liitinten mitat mainitaan seuraavassa taulukossa.
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1P 21 (NEMA 1) / IP 54 (NEMA 12) IP 00 / kotelo
D1-kehyskoko D2-kehyskoko D3-kehyskoko D4-kehyskoko

A 277 (10,9) 379 (14,9) 119 (4,7) 122 (4,8)
B 227 (8,9) 326 (12,8) 68 (2,7) 68 (2,7)

C 173 (6,8) 273 (10,8) 15 (0,6) 16 (0,6)

D 179 (7,0) 279 (11,0) 20,7 (0,8) 22 (0,8)

E 370 (14,6) 370 (14,6) 363 (14,3) 363 (14,3)
F 300 (11,8) 300 (11,8) 293 (11,5) 293 (11,5)
G 222 (8,7) 226 (8,9) 215 (8,4) 218 (8,6)
H 139 (54) 142 (5,6) 131 (5,2) 135 (5,3)
I 55(2,2) 59 (2,3) 48 (1,9) 51 (2,0)

] 354 (13,9) 361 (14,2) 347 (13,6) 354 (13,9)
K 284 (11,2) 277 (10,9) 277 (10,9) 270 (10,6)
L 334 (13,1) 334 (13,1) 326 (12,8) 326 (12,8)
M 250 (9,8) 250 (9,8) 243 (9,6) 243 (9,6)
N 167 (6,6) 167 (6,6) 159 (6,3) 159 (6,3)
(o] 261 (10,3) 260 (10,3) 261 (10,3) 261 (10,3)
P 170 (6,7) 169 (6,7) 170 (6,7) 170 (6,7)
Q 120 (4,7) 120 (4,7) 120 (4,7) 120 (4,7)
R 256 (10,1) 350 (13,8) 98 (3,8) 93 (3,7)

S 308 (12,1) 332 (13,0) 301 (11,8) 324 (12,8)
T 252 (9,9) 262 (10,3) 245 (9,6) 255 (10,0)
u 196 (7,7) 192 (7,6) 189 (7,4) 185 (7,3)
Vv 260 (10,2) 273 (10,7) 260 (10,2) 273 (10,7)

Taulukko 3.1: Kaapelien paikat kuten ylla olevissa kuvissa. Mitat mm (tuumaa).
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VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttdohjeet suurtehoversioon 3 Asentaminen
3.2.4 Liitinten paikat - E-kehyskoko

Liitinten paikat - E1
Huomioi seuraavat liitinten paikat suunnitellessasi kaapelien vientitilaa.

176FA278.10

492[19.4]— -

323[12.7]

—0[0.01

195[7.7] L
N~

o
<
2
o

600[23.6]
525[20.7]
412[16.2]—-
300[11.8]—-
188[7.4]—-
75[3.01—}
409[16.1}
371[14.6}
280[11.0}
193[7.6}
155[6.1}
0[0.0]

Kuva 3.15: IP21 (NEMA-tyyppi 1) ja IP54 (NEMA-tyyppi 12) kotelon virtakytkentdjen paikat

B I — 176FA272.10

453[17.8]—

0[0.0]

g8800a6aa88 - —|-
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91[3.6] — f —
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) a [T
5 o @ o
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Kuva 3.16: IP21 (NEMA-tyyppi 1) ja IP54 (NEMA-tyyppi 12) kotelon virtakytkentdjen paikat (yksityiskohta B)
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176FA279.10

8O-O-O° ° \

144[5.7]

D—1 -
c—1-
B—1J}—

0[0.0] -

26[1.0] < 2611.0] g
5]
391[15.4]
Kuva 3.17: IP21 (NEMA-tyyppi 1) ja IP54 (NEMA-tyyppi 12) -kotelon virtakytkennan katkaisimen paikka
Kehysko- . . S .
k Laitteen tyyppi Katkaisuliittimen mitat
0
IP54/IP21 UL JA NEMA1/NEMA12
250/315 kW (400V) JA 355/450-500/630 KW L
381 (15,0) 253 (9,9) 253 (9,9) 431 (17,0) 562 (22,1) ei maar.
(690 V)
315/355-400/450 kW (400V) 371 (14,6) 371(14,6) 341(13,4) 431(17,0) 431 (17,0) 455 (17,9)
28
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Liitinten paikat - E2-kehyskoko
Huomioi seuraavat liitinten paikat suunnitellessasi kaapelien vientitilaa.

3 Asentaminen

1/6FAZ80.10
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Kuva 3.19: IP0O kotelon virtakytkentdjen paikat
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Kuva 3.18: IP0O kotelon virtakytkentdjen paikat
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Kuva 3.20: IP00-koteloinnin virtakytkentdjen katkaisinten paikat

Huomaa, ettd virtakaapelit ovat painavia ja vaikeita taivuttaa. Ota huomioon taajuusmuuttajan optimaalinen sijainti kaapelien helpon asentamisen var-
mistamiseksi.

Jokaiseen liittimeen voidaan liittdd enintdan 4 kaapelia kaapelikenkineen tai kdyttden vakiorasian kenkdd. Maadoituskytkentd tehdaan taajuusmuuttajan
asianomaiseen liitdntdpisteeseen.
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Kuva 3.21: Liitin yksityiskohtaisesti
Huom
Virtakytkennat voidaan tehda paikkaan A tai B.
Kehysko-
k Laitteen tyyppi Katkaisuliittimen mitat
o
IPOO/RUNKO A B C D E K
250/315 kW (400V) JA 355/450-500/630 KW R
381 (15,0) 245(9,6) 334(13,1) 423(16,7) 256 (10,1) ei maar.
(690 V)
315/355-400/450 kW (400V) 383 (15,1) 244(9,6) 334(13,1) 424 (16,7) 109 (4,3) 149 (5,8)
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3.2.5 Liitinten paikat - F-kehyskoko

Huom
F-kehyksilla on nelja eri kokoa, F1, F2, F3 ja F4. F1 ja F2 koostuvat vaihtosuuntaajakaapista oikealla ja tasasuuntaajakaapista vasem-
malla. F3- ja F4-koteloissa on ylimaarainen optiokaappi tasasuuntaajakaapin vasemmalla puolella. F3 on F1 ylimaaraisella optiokaapilla

varustettuna. F4 on F2 ylimaardiselld optiokaapilla varustettuna.

Liitinten paikat - F1- ja F3-kehyskoot

°
BT
: il I g
: Rl 2
o5 pog 308.3[12.1]
=} 253.1[10.0] =x|
180.3[7.1] E
f DNer | INT ﬂ 010] A 2| =)
44.40[1.75]
| | 244.40[9.62]
N | = = o5 T =
S =S 2 <o oc 2
> =l | 2 e S5 2 &5 o
N ~N| Y 4 —— = ~ O - - = [l
e alll (3 Y 3&
3 e T L
=) iy & o
@ QLA N, © «
3 5§85 g = p=s
B L8 < 8 9
BBS G 3 € 3 ¥
= T o N
g o =8
o < N
N O ~ N
-« 2B

Kuva 3.22: Liitinten paikat - vaihtosuuntaajakaappi - F1 ja F3 (ndkyma edestd, vasemmalta ja oikealta). Lapivientilevy on 42 mm .0-tason
alapuolella.

1) Maadoitus -pylvas

2) Moottorin liittimet

3) Jarruliittimet
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L

3 Asentaminen

Liitinten paikat - F2- ja F4-kehyskoot
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Kuva 3.23: Liitinten paikat - vaihtosuuntaajakaappi - F2 ja F4 (ndkyméa edestd, vasemmalta ja oikealta). Lapivientilevy on 42 mm .0-tason

alapuolella.
1) Maadoitus -pylvas

Liitinten paikat - Tasasuuntaaja (F1, F2, F3 ja F4)
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Kuva 3.24: Liitinten paikat - Tasasuuntaaja (ndkyma vasemmalta, edesta ja oikealta). Lapivientilevy on 42 mm .0-tason alapuolella.
1) Kuormituksenjakoliitin (-)

2) Maadoitus -pylvas

3) Kuormituksenjakoliitin (+)
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Liitinten paikat - optiokaappi (F3 ja F4)
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Kuva 3.25: Liitinten paikat - Optiokaappi (ndkyma vasemmalta, edesta ja oikealta). Lapivientilevy on 42 mm .0-tason alapuolella.
1) Maadoitus -pylvas

Liitinten paikat - optiokaappi katkaisimella / muottiin valetulla kotelokytkimella (F3 ja F4)
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Kuva 3.26: Liitinten paikat - Optiokaappi katkaisimella / muottiin valetulla kotelokatkaisimella (ndkymé& vasemmalta, edestd ja oikealta).
Lapivientilevy on 42 mm .0-tason alapuolella.
1) Maadoitus -pylvas

Teho 2 3 4 5
450 kW (480 V), 630-710 kW 34,9 86,9 122,2 174,2
(690 V)

500-800 kW (480 V), 800-1000 46,3 98,3 119,0 171,0
kW (690 V)

Taulukko 3.2: Liittimen mitat
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3.2.6 Jadhdytys ja ilmavirtaus

Jaahdytys
Jaahdytys voidaan jarjestaa eri tavoilla, kdyttden jaahdytysputkia laitteen ala- ja yldosassa, ottamalla iimaa sisdan ja ulos laitteen takaosassa tai yhdis-

telemalla jaahdytysmahdollisuuksia.

Putkijaahdytys

Erityinen optio on kehitetty IPO0O- / runkoon asennettujen taajuusmuuttajien asennuksen optimoimiseksi Rittal TS8 -koteloinneilla hyddyntéen taajuus-
muuttajan puhallinta takakanavan pakotettuun jadhdytykseen. Kotelon yldosasta tuleva ilma voitaisiin ohjata putkiin jérjestelman ulkopuolelle, niin ettd
takakanavan lampdhaviot eivat levidisi ohjaushuoneesta.

Lisétietoja, katso Putkiston jééhdytyssarjan asentaminen Rittal-koteloihin.

Takaosan jadhdytys
Takakanavan ilma voidaan myds ohjata sisddn ja ulos Rittal TS8 kotelon takaosassa. Tama tarjoaa ratkaisun, jossa takakanavan ilma voitaisiin ottaa
jarjestelman ulkopuolelta ja palauttaa lampdéhaviot jarjestelman ulkopuolelle, mika pienentda ilmastointitarpeita.

Huom

Koteloon tarvitaan ovipuhallin/-puhaltimet sen hukkaldamm&n poistamiseksi, joka ei jaa taajuusmuuttajan takakanavaan, seka muista
kotelon sisaan asennetuista komponenteista syntyvan hukkaldmmon poistamiseksi. Tarvittava kokonaisilmavirtaus on laskettava, jotta
osataan valita sopivat puhaltimet. Joidenkin kotelovalmistajien valikoimiin kuuluu ohjelmistoja laskelmien tekemiseen (esim. Rittalin
Therm-ohjelmisto). Jos VLT on ainoa lampda synnyttava komponentti kotelossa, minimi-ilmavirtaus, joka tarvitaan ympariston lampdo-
tilan ollessa 45 °C D3- ja D4-koon taajuusmuuttajissa on 391 m3/h (230 cfm). Vaadittava minimi-ilmavirtaus ympériston lampétilan
ollessa 45 °C taajuusmuuttajan koolla E2 don 782 m3/h (460 cfm).

Ilmavirtaus

Tarvittava ilmavirtaus jadhdytyselementin kautta on varmistettava. Virtausnopeus nakyy alla olevassa kuvassa.

Koteloinnin suojaus Ovituulettimen/-tuuletinten / Jadhdytysrivan puhallin/pu-
Kehyskoko
ylatuulettimen ilmavirtaus haltimet
IP21 / NEMA 1 D1 ja D2 170 m3/h (100 cfm) 765 m3/h (450 cfm)
IP54 / NEMA 12 E1 P250T5, P355T7, P400T7 340 m3/h (200 cfm) 1105 m3/h (650 cfm)
E1 P315-P400T5, P500-P560T7 340 m3/h (200 cfm) 1445 m3/h (850 cfm)
IP21 / NEMA 1 F1, F2, F3 ja F4 700 m3/h (412 cfm)* 985 m3/h (580 cfm)*
IP54 / NEMA 12 F1, F2, F3 ja F4 525 m3/h (309 cfm)* 985 m3/h (580 cfm)*
IP0O0 / runko D3 ja D4 255 m3/h (150 cfm) 765 m3/h (450 cfm)
E2 P250T5, P355T7, P400T7 255 m3/h (150 cfm) 1105 m3/h (650 cfm)
E2 P315-P400T5, P500-P560T7 255 m3/h (150 cfm) 1445 m3/h (850 cfm)

* IImavirtaus tuuletinta kohden. Kehyskoko F sisaltévat useita puhaltimia.

Taulukko 3.3: Jadhdytysrivan ilmavirtaus

Huom
Puhallin pyorii seuraavista syista:

1. AMA

2.  Tasavirtapito

3. Pre-Mag

4. DC-jarru

5. 60 % nimellisvirrasta on ylittynyt

6. Madritetty jaahdytysrivan lampétila ylittynyt (riippuu tehosta).

Kun puhallin kdynnistyy, se pyorii vahintdan 10 minuuttia.
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Ulkoiset putket
Jos Rittal-kaapin ulkopuolelle on lisdtty ylimadrdista putkistoa, putkiston paineenlasku on laskettava. Redusoi alla olevien taulukoiden avulla taajuus-

muuttaja paineenlaskun mukaan.
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Kuva 3.27: D-kehyksen redusointi vrt. paineenmuutos
Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 450 cfm (765 m3/h)
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Kuva 3.28: E-kehyksen redusointi vrt. Paineenmuutos (pieni puhallin), P250T5 ja P355T7-P400T7
Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 650 cfm (1105 m3/h)
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Kuva 3.29: E-kehyksen redusointi vrt. Paineenmuutos (suuri puhallin), P315T5-P400T5 ja P500T7-P560T7
Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 850 cfm (1445 m3/h)
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Kuva 3.30: Kehysten F1, F2, F3, F4 redusointi vrt. paineenmuutos

Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 580 cfm (985 m3/h)
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3.2.7 Asennus seindlle - IP21 (NEMA 1)- ja IP54 (NEMA 12) -laitteet

Tama koskee vain kehyskokoja D1 ja D2 . Laitteen asennuspaikka on valittava harkitusti.

Ota asianmukaiset kohdat huomioon ennen kuin valitset lopullisen asennuspaikan:

. Vapaa tilaa jadhdytysta varten
. Tilaa oven avaamiseen

. Kaapelin tuonti pohjasta

Merkitse maadoitusreidt huolellisesti seindssa olevan asennusmallin avulla ja poraa reidt ohjeen mukaan. Varmista sopiva etdisyys lattiasta ja katosta
jaahdytysta varten. Taajuusmuuttajan alle on jaatava tilaa vahintaan 225 mm (8,9 tuumaa). Asenna pultit pohjaan ja nosta taajuusmuuttaja ylés ruuvien
varaan. Kallista taajuusmuuttajaa seinaa vasten ja kiinnitd ylemmat pultit. Kiristé kaikki nelja pulttia kiinnittadksesi taajuusmuuttajan seinaa vasten.

Kuva 3.31: Nostomenetelma taajuusmuuttajan asentamiseksi seindlle
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3.2.8 Lapivienti/putken vienti - IP21 (NEMA 1) ja IP54 (NEMA12)

Kaapelit kytketaan lapivientilevyn lapi pohjasta. Irrota levy ja suunnittele, mihin sijoittaa ldpiviennit tai putkien viennit. Valmistele reidt piirustukseen
merkitylle alueelle.

Huom

Lapivientilevy on asennettava taajuusmuuttajaan madritetyn suojaustason ja laitteen asianmukaisen jaahdytyksen varmistamiseksi.
Jos lapivientilevya ei asenneta, taajuusmuuttaja voi laueta halytyksen 69, lampétila

130BB073.10

Kuva 3.32: Esimerkki lapivientilevyn asianmukaisesta asentamisesta.

Kehyskoot D1 + D2

Kehyskoko E1

78 —= H=o

176FA290.11

Kaapelin viennit taajuusmuuttajan pohjasta katsottuna - 1) Verkkovirtapuoli 2) Moottorin puoli
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Kayttdohjeet suurtehoversioon

176FA269.10

Kuva 3.33: Pohjalevyn asentaminen,kehyskoko E1.

E1 pohjalevyn voi asentaa kotelon sisa- tai ulkopuolelta, mika tuo asennusprosessiin joustavuutta, eli jos asennus tehdaan alhaalta pain, lapiviennit ja

kaapelit voidaan asentaa ennen taajuusmuuttajan asettamista jalustalle.

3.2.9 IP21 Tippasuojan asennus (kehyskoot D1jD2)

IP21-nimellistehon saavuttamiseksi on asennettava tippasuoja
176FA285.10

seuraavien ohjeiden mukaan:
. Irrota edessa olevat kaksi ruuvia

— -

. Aseta tippasuojus paikalleen ja aseta ruuvit takaisin paikoilleen

. Kirista ruuvit 5,6 Nm:iin (50 in-lbs)

Kuva 3.34: Tippasuojan asennus.
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3.3 Optioiden kenttaasennus

3.3.1 Putkiston jadhdytyssarjan asentaminen Rittal -koteloihin

Tassa jaksossa kasitellddn IP00 / runko -kotelolla varustettujen taajuusmuuttajien asennusta, joihin kuuluvat putkiston jaahdytyssarjat Rittal-koteloissa.

Kotelon lisdksi tarvitaan 200 mm alusta/sokkeli.

176FA252.10

Kuva 3.35: IP00 asentaminen Rittal TS8 -kotelolla.

Kotelon minimimitat ovat:
. D3- ja D4-kehys: syvyys 500 mm ja leveys 600 mm.

3 E2-kehyskoko: syvyys 600 mm ja leveys 800 mm.

Maksimisyvyys ja -leveys ovat kokoonpanon mukaiset. Kdytettdessa useita taajuusmuuttajia yhdessa kotelossa on suositeltavaa, ettd jokainen taajuus-
muuttaja asennetaan oman takapaneelinsa varaan ja tuetaan paneelin keskiosasta. Nama putkistopakkaukset eivat tue paneelin "kehys"-asennusta (katso
yksityiskohdat Rittal TS8 -luettelosta). Alla olevassa taulukossa mainitut putkiston jadhdytyspakkaukset sopivat kaytettaviksi ainoastaan IP 00 / runko -
taajuusmuuttajien kanssa, joiden kotelointina on Rittal TS8 IP 20 ja UL ja NEMA 1 ja IP 54 ja UL, seka NEMA 12.

I E2-kehyksia kdytettdessa on tarkeda asentaa levy aivan Rittal-kotelon takaosaan taajuusmuuttajan painon vuoksi.

Huom

Koteloon tarvitaan ovipuhallin/-puhaltimet sen hukkaldmm&n poistamiseksi, joka ei jaa taajuusmuuttajan takakanavaan, seka muista
kotelon sisaan asennetuista komponenteista syntyvan hukkaldmmon poistamiseksi. Tarvittava kokonaisilmavirtaus on laskettava, jotta
osataan valita sopivat puhaltimet. Joidenkin kotelovalmistajien valikoimiin kuuluu ohjelmistoja laskelmien tekemiseen (esim. Rittalin
Therm-ohjelmisto). Jos VLT on ainoa lampda synnyttava komponentti kotelon sisalld, pienin tarvittava ilmavirtaus 45 °C:n lampdtilassa
D3- ja D4-taajuusmuuttajille on 391 m3/h (230 cfm). Pienin tarvittava ilmavirtaus, kun ympéariston lampétila on 45 °C, on E2-taajuus-
muuttajalle 782 m3/h (460 cfm).
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Tilaustiedot
Rittal TS-8 -kotelointi D3-kehyksen pakkauksen D4-kehyksenpakkauksen osan- E2-kehyksen osanro
osanro ro
1800 mm 176F1824 176F1823 Ei mahdollinen
2000 mm 176F1826 176F1825 176F1850
2200 mm 176F0299

Huom
Katso lisatietoja Putkipakkauksen ohjeesta, 175R5640

Ulkoiset putket

Jos Rittal-kaapin ulkopuolelle on lisatty ylimaardistd putkistoa, putkiston paineenlasku on laskettava. Katso lisatietoja jaksosta Jdghdytys ja ilmavirtaus.

3.3.2 Vain ylos tarkoitetun putkiston jaahdytyssarjan asentaminen

Tama kuvaus koskee kehysko'oille D3, D4 ja E2 saatavana olevien takakanavan jadhdytyssarjojen pelkan yldosan asennusta. Kotelon lisdksi tarvitaan 200

mm ilmanvaihdolla varustettu koroke.

Kotelon minimisyvyys on 500 mm (600 mm E2-kehykselld) ja kotelon minimileveys 600 mm (800 mm E2-kehykselld). Maksimisyvyys ja -leveys ovat

kokoonpanon mukaiset. Kaytettdessa useita taajuusmuuttajia yhdessa kotelossa jokainen taajuusmuuttaja tulee asentaa oman takapaneelinsa varaan ja

tukea paneelin keskiosasta. Takakanavan jadhdytyssarjat ovat rakenteeltaan hyvin samanlaisia kaikille kehyksille. D3- ja D4-sarjat eivat tue taajuus-

muuttajien asennusta "kehykseen". E2-sarja asennetaan "kehykseen" lisdtuen tarjoamiseksi taajuusmuuttajalle.

Naiden sarjojen kayttd selostuksen mukaan poistaa 85 % havikista takakanavan kautta kdytettdessa taajuusmuuttajan paajaahdytysrivan puhallinta.

Jaljelle jaavat 15 % on poistettava kotelon luukun kautta.

Huom

Katso lisatietoja 7akakanavan jéghdytyssarjan pelkdn yldosan ohjeesta, 175R1107

Tilaustiedot
Kehyskoot D3 ja D4: 176F1775
Kehyskoko E2: 176F1776
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3.3.3 Rittal-koteloiden yld- ja alasuojusten asennus

IP00-taajuusmuuttajiin asennettavat yla- ja alasuojukset ohjaavat jadhdytysrivan jaahdytysilmaa taajuusmuuttajan takaosaan ja ulos sieltd. Sarjat sopivat
IP00-taajuusmuuttajien kehyksiin D3, D4 ja E2. Nama sarjat on suunniteltu ja testattu kdytt66n IPOO/runko-taajuusmuuttajien kanssa Rittal TS8 -kote-
loissa.

Huomautuksia:
1. Jos taajuusmuuttajan poistopuolelle on lisatty ulkoisia putkia, syntyy takaosaan ylimaardista painetta, joka heikentda taajuusmuuttajan jaah-
dytysta. Taajuusmuuttaja on redusoitava sen mukauttamiseksi heikompaan jaahdytykseen. Ensin on laskettava paineenlasku ja sitten katsottava
ohjeita jaljempana tassa jaksossa olevista redusointitaulukoista.

2. Koteloon tarvitaan ovipuhallin/-puhaltimet sen hukkaldammon poistamiseksi, joka ei jaa taajuusmuuttajan takakanavaan, seka muista kotelon
sisdan asennetuista komponenteista syntyvan hukkaldmmon poistamiseksi. Tarvittava kokonaisilmavirtaus on laskettava, jotta osataan valita
sopivat puhaltimet. Joidenkin kotelovalmistajien valikoimiin kuuluu ohjelmistoja laskelmien tekemiseen (esim. Rittalin Therm-ohjelmisto).

Jos taajuusmuuttaja on ainoa lampda tuottava komponentti kotelossa, tarvittava minimi-ilmavirtaus ympariston lampétilan ollessa 45°C D3- ja
D4-kehyksilld varustetuille taajuusmuuttajille on 391 m3/h (230 cfm). Vaadittava minimi-ilmavirtaus ymparistén lampétilan ollessa 45°C E2-
kehykselle on 782 m3/h (460 cfm).

Huom
Katso lisatietoja ohjeesta Yid- ja alasuojukset, Rittal-kotelo, 177R0076

Tilaustiedot

Kehyskoko D3: 176F1781
Kehyskoko D4: 176F1782
Kehyskoko E2: 176F1783

3.3.4 Yla- ja alasuojusten asentaminen

Yla- ja alasuojukset voidaan asentaa kehyskokoihin D3, D4 ja E2. Nama sarjat on suunniteltu kdytettdvaksi takakanavan ilmavirran ohjaamiseen taa-
juusmuuttajan takaosaan ja ulos sielta sen sijaan, etta se kulkisi sisddn taajuusmuuttajan alaosasta ja ulos sen yldosasta (kun taajuusmuuttajat
asennetaan suoraan seindlle tai hitsatun kotelon sisaan).

Huomautuksia:
1. Jos taajuusmuuttajan poistopuolelle on lisatty ulkoisia putkia, syntyy takaosaan ylimaardista painetta, joka heikentda taajuusmuuttajan jaah-
dytysta. Taajuusmuuttaja on redusoitava sen mukauttamiseksi heikompaan jaahdytykseen. Ensin on laskettava paineenlasku ja sitten katsottava
ohjeita jaljempana tassa jaksossa olevista redusointitaulukoista.

2. Koteloon tarvitaan ovipuhallin/-puhaltimet sen hukkaldammon poistamiseksi, joka ei jaa taajuusmuuttajan takakanavaan, seka muista kotelon
sisdan asennetuista komponenteista syntyvan hukkaldmmon poistamiseksi. Tarvittava kokonaisilmavirtaus on laskettava, jotta osataan valita
sopivat puhaltimet. Joidenkin kotelovalmistajien valikoimiin kuuluu ohjelmistoja laskelmien tekemiseen (esim. Rittalin Therm-ohjelmisto).

Jos taajuusmuuttaja on ainoa lampda tuottava komponentti kotelossa, vaadittava minimi-ilmavirtaus ymparistén lampétilan ollessa 45°C D3- ja
D4-kehykselld varustetuilla taajuusmuuttajille on 391 m3/h (230 cfm). Vaadittu minimi-ilmavirtaus ympariston lampétilan ollessa 45°C E2-ke-
hyksella varustetulle taajuusmuuttajalle on 782 m3/h (460 cfm).

Huom
Katso lisatietoja Pelkkien ylé- ja alasuojusten ohjeesta, 175R1106

Tilaustiedot
Kehyskoot D3 ja D4: 176F1862
Kehyskoko E2: 176F1861
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3.3.5 Asennus ulos / NEMA 3R -sarja Rittal- koteloihin

1761126110

Tama jakso koskee taajuusmuuttajien kehyksiin D3, D4 ja E2 saatavana olevien NEMA 3R -pakettien asentamista. Nama sarjat on suunniteltu ja testattu
kayttdon ndiden kehysten IP00/runko-versioiden kanssa Rittal TS8 NEMA 3R- tai NEMA 4 -koteloissa. NEMA 3R -kotelo on sateelta ja jédtymiseltd suojaava,
ulkokayttoon tarkoitettu kotelo. NEMA 4 -kotelo on ulkokdyttddn tarkoitettu kotelo, joka antaa paremman suojan sdan vaihteluja ja kasteluvesia vastaan.
Kotelon minimisyvyys on 500 mm (600 mm E2-kehykselld), ja sarja on suunniteltu 600 mm (800 mm E2-kehykselld) levedan koteloon. Muutkin kotelon
leveydet ovat mahdollisia, mutta ne edellyttavat Rittalin lisélaitteita. Maksimisyvyys ja -leveys ovat kokoonpanon mukaiset.

Huom

D3- ja D4-kehyksilla varustettujen taajuusmuuttajien nimellisvirta pienenee 3 %, kun niihin lisétddn NEMA 3R -sarja. E2-kehyksissa
olevat taajuusmuuttajat eivat vaadi nimellisarvojen pienentamista.

Huom
Koteloon tarvitaan ovipuhallin/-puhaltimet sen hukkaldmmon poistamiseksi, joka ei jaa taajuusmuuttajan takakanavaan, seka muista
kotelon sisdé@n asennetuista komponenteista syntyvan hukkaldmmon poistamiseksi. Tarvittava kokonaisilmavirtaus on laskettava, jotta

osataan valita sopivat puhaltimet. Joidenkin kotelovalmistajien valikoimiin kuuluu ohjelmistoja laskelmien tekemiseen (esim. Rittalin
Therm-ohjelmisto). Jos VLT on ainoa lampda tuottava komponentti kotelossa, minimi-ilmavirtaus, joka tarvitaan ympariston lampétilan
ollessa 45 °C kehyksille D3 ja D4 , on 391 m3/h (230 cfm). Pienin tarvittava ilmavirtaus, kun ympariston lampétila on 45 °C, on E2-
taajuusmuuttajalle 782 m3/h (460 cfm).

Tilaustiedot

Kehyskoko D3: 176F4600
Kehyskoko D4: 176F4601
Kehyskoko E2: 176F1852

Huom
Katso lisatietoja ohjeesta 175R5922
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3.3.6 Asennus ulos / teollisuuskoteloiden NEMA 3R -sarja

Sarjoja on saatavana kehyskokoihin D3, D4 ja E2. Nama sarjat on suunniteltu ja testattu kdyttédn IP0O/runko-taajuusmuuttajien kanssa hitsatussa
laatikkorakenteisissa koteloissa, kun ympadristluokituksena on NEMA-3R tai NEMA-4. NEMA 3R -kotelo on pdlylta suojaava, sadetta ja jaatymista kestava
ulkokdyttoon tarkoitettu kotelo. NEMA-4-kotelo on pdlylta suojaava ja vesitiivis kotelo.

Tama sarja on testattu ja vastaa UL-ymparistdluokitustyyppia 3R.

Huomaa: D3- ja D4-kehyksilla varustettujen taajuusmuuttajien nimellisvirta pienenee 3 %, kun ne asennetaan NEMA-3R-koteloon. E2-kehyksellld varus-
tetut taajuusmuuttajat eivat tarvitse redusointia, kun ne asennetaan NEMA-3R-koteloon.

Huom
Katso lisatietoja ohjeesta Ulkoasennus / teollisuuskoteloiden NEMA 3R -sarja, 175R1068

Tilaustiedot

Kehyskoko D3: 176F0296
Kehyskoko D4: 176F0295
Kehyskoko E2: 176F0298

3.3.7 IP0O:n D3- ja D4-liitinsuojuksen asentaminen

Liitinsuojus voidaan asentaa kehyskokoihin D3 ja D4 (IP0O0).

Huom
Katso lisatietoja ohjeesta Liitinsuojuksen asentaminen, 175R1108

Tilaustiedot
Kehyskoko D3/D4: 176F1779

3.3.8 IP00:n D3-, D4- ja E2-kaapelildpivientikiinnikkeiden asentaminen

Moottorin kaapelilapivientikiinnikkeet voidaan asentaa kehyskokoihin D3 ja D4 (IP00).

Huom
Katso lisatietoja ohjeesta Kaapelildpivientikiinnikesarja, 175R1109

Tilaustiedot

Kehyskoko D3: 176F1774
Kehyskoko D4: 176F1746
Kehyskoko E2: 176F1745
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3.3.9 Asennus jalustalle

Tassa jaksossa kuvataan taajuusmuuttajille D1- ja D2-kehykset saatavan
jalustayksikon asennus. Tama on 200 mm korkea jalusta, jonka avulla
nama kehykset voidaan asentaa lattiaan. Jalustan etuosassa on aukot il-
man sy6ttémiseen teho-osiin.

Taajuusmuuttajan lapivientilevy on asennettava riittdvan jadhdytysilman
tuomiseksi taajuusmuuttajan ohjauskomponenteille ovituulettimen kaut-
ta ja kotelon IP21/NEMA 1- tai IP54/NEMA 12 -suojaustasojen sailytta-
miseksi.

17521'976.10
k]

Kuva 3.36: Taajuusmuuttaja jalustalla

Yksi jalusta sopii seka D1- ettd D2-kehyksiin. Sen tilausnumero on 176F1827. Jalusta kuuluu vakiovarustuksena E1-kehykseen.

176FA242.10

[T

Kuva 3.37: Taajuusmuuttajan asennus jalustalle.

Huom
Katso jalustasarjan ohjeesta, 175R5642, lisatietoja.
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3.3.10 Verkkovirtasuojan asentaminen taajuusmuuttajiin

Tassa jaksossa kasitelladn verkkovirtasuojan asentamista taajuusmuuttajiin, joissa on D1-, D2- ja E1-kehykset. IPO0O/runko -versioiden asentaminen ei
ole mahdollista, koska niihin on kuulunut vakiovarusteena metallisuojus. Nama suojukset ovat VBG-4-vaatimusten mukaisia.

Tilausnumerot:
D1- ja D2-kehykset: 176F0799
El-kehys: 176F1851

Huom
Katso lisatietoja ohjesivulta 175R5923

3.3.11 Sydéttolevyoptioiden asennus

Tama jakso koskee taajuusmuuttajia kaikissa D- ja E-kehyksissa saatavana olevien sarjojen kenttdasennusta.
Al yrita irrottaa RFI-suodattimia sy6ttdlevyistd. RFI-suodattimet voivat vioittua, jos ne irrotetaan sydttélevysta.

Huom
Missa RFI-suodattimia on saatavana, suodatintyyppeja on kaksi erilaista riippuen sydttélevy-yhdistelmdsta ja RFI-suodattimet ovat
vaihdettavissa keskendan. Tietyissa tilanteissa kentdlld asennettavat sarjat ovat samat kaikilla jannitteilla.

380 -480V Sulakkeet Erotussulakkeet RFI RFI-sulakkeet RFI-erotussulak-
380 - 500 V keet
D1 Kaikki D1 -tehot 176F8442 176F8450 176F8444 176F8448 176F8446
D2 Kaikki D2 -tehot 176F8443 176F8441 176F8445 176F8449 176F8447
El FC 102/ : 315 kW 176F0253 176F0255 176F0257 176F0258 176F0260
FC 302: 250 kW
FC 102/ : 355 - 450 kW 176F0254 176F0256 176F0257 176F0259 176F0262

FC 302: 315 - 400 kW

525-690 V Sulakkeet Erotussulakkeet RFI RFI-sulakkeet RFI-erotussulak-
keet
D1 FC 102/ : 45-90 kW 17518829 17518828 175L8777 NA NA
FC 302: 37-75 kW
FC 102/ : 110-160 kW 17518442 17518445 175L8777 NA NA
FC 302: 90-132 kW
D2 Kaikki D2-tehot 17518827 17518826 1758825 NA NA
E1l FC 102/ : 450-500 kW 176F0253 176F0255 NA NA NA
FC 302: 355-400 kW
FC 102/ : 560-630 kW  176F0254 176F0258 NA NA NA

FC 302: 500-560 kW

Huom
Katso lisatietoja ohjesivulta 175R5795.
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3.3.12 D1-, D2-, D3- ja D4-kuormanjako-option asentaminen

Kuormanjako-optio voidaan asentaa kehyskokoihin D1, D2, D3 ja D4.

Huom
Katso lisatietoja Kuormanjakoliitinsarjan ohjeista, 175R5637

Tilaustiedot
Kehyskoko D1/D3: 176F8456
Kehyskoko D2/D4: 176F8455
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3.4.1 Kehyskoon F paneelioptiot

Tilalammittimet ja termostaatti

F-koteloinnilla varustettujen taajuusmuuttajien kaapin sisdosaan asennetut, automaattitermostaatilla ohjatut tilaldmmittimet auttavat kosteuden saate-
lemisessa kotelon sisdllda pidentden taajuusmuuttajan komponenttien kayttdikda kosteissa ymparistdissd. Termostaatin oletusasetuksilla lammittimet
kadynnistyvat 10° C:n (50° F) lampdtilassa ja sammuvat 15,6° C:n (60° F) l[ampétilassa.

Kaapin valo pistorasialla
F-kehyskoon taajuusmuuttajien kaapin sisdlle asennettu valo parantaa nakyvyytta huollon ja kunnossapidon aikana. Valon kotelossa on pistorasia, josta
saadaan tilapaisesti virtaa tydkaluihin tai muihin laitteisiin. Valittavana on kaksi eri jannitetta:

e 230V, 50 Hz, 2,5 A, CE/ENEC
e 120V, 60 Hz, 5 A, UL/cUL

Muuntimen vélioton asetukset

Jos kaapin valo ja pistorasia ja/tai tilalammittimet ja termostaatti on asennettu, muuntajan T1 véliottoihin on asetettava asianmukainen syéttéjdnnite.
380-480/ 500 V:n380-480 V:n taajuusmuuttajalle asennetaan aluksi 525 V:n valiotto ja 525-690 V:n taajuusmuuttajalle 690 V:n valiotto sen varmista-
miseksi, ettei toissijaisissa laitteissa iimene ylijannitettd, jos valiottoa ei muuteta ennen tehon kytkemistd. Katso alla olevasta taulukosta apua oikean
valioton maarittamiseksi liittimessd T1, joka sijaitsee tasasuuntauskaapissa. Katso sen sijainti kaapissa tasasuuntaajaa esittdvasta piirroksesta jaksossa

Teholiitannét.
Syottojannitealue Valittava valiotto
380-440 V 400 V
441-490 V 460 V
491-550 V 525V
551-625 V 575V
626-660 V 660 V
661-690 V 690 V

NAMUR Liittimet

NAMUR on kansainvalinen automaatioteknologian kayttdjien jarjestd Saksan prosessiteollisuudessa, kemian ja ladketeollisuudessa. Valitsemalla tdman
vaihtoehdon saa kayttdon liittimia, jotka on jarjestetty ja nimetty taajuusmuuttajien tulo- ja lahtéliittimia koskevan NAMUR-standardin vaatimusten mu-
kaisesti. Tahan tarvitaan MCB 112 PTC -termistorikortti ja MCB 113 laajennettu relekortti.

RCD (vikavirtarele)

Kayttaa ytimen tasapainotusmenetelmaa maavikavirtojen tarkkailemiseen maadoitetuissa ja suurivastuksissa maadoitetuissa jarjestelmissa (IEC-termeja
kaytettdessa TN- ja TT-jarjestelmissa). Kaytdssa on ennakkovaroitus (50 % halytyksen paaasetuspisteestd) ja halytyksen padasetuspiste. Jokaiseen
asetuspisteeseen on yhdistetty SPDT-halytysrele ulkoiseen kayttoon. Vaatii ulkoisen "ikkunatyyppisen" virtamuuntimen (asiakkaan hankittava ja asen-
nettava).

. Integroitu taajuusmuuttajan turvapysaytyspiiriin

. Standardin 60755 B-tyypin mukainen laite tarkkailee vaihtovirran, pulssitasavirran ja puhtaan tasavirran maavikavirtoja.
. LED-pylvéskaavio, josta nékyy maavikavirran taso 10-100 % asetuspisteesta

. Vikamuisti

. TEST/RESET-painike

Eristysresistanssimonitori (IRM, Insulation Resistance Monitor)

Tarkkailee eristysvastusta maadoittamattomissa jdrjestelmissa (IEC-termejd kdyttden IT-jdrjestelmissa) jarjestelman vaihejohdinten ja maadoituksen
valilla. Kaytdssa on ohmiarvona madritetty ennakkovaroitus ja halytyksen asetuspiste eristystasolle. Jokaiseen asetuspisteeseen on yhdistetty SPDT-
halytysrele ulkoiseen kdyttodn. Huomaa: vain yksi eristysresistanssimonitori voidaan kytked kuhunkin maadoittamattomaan (IT-) jarjestelmaan.

. Integroitu taajuusmuuttajan turvapysaytyspiiriin
. Eristysresistanssin ohmiarvon LCD-ndyttd

. Vikamuisti

. INFO-, TEST- ja RESET-painikkeet

IEC-hatapysdytys Pilz-turvareleelld
Sisaltda korvautuvan 4-johtimisen hatdpysaytyspainikkeen, joka on asennettu kotelon eteen, seka sitd tarkkailevan Pilz-releen yhdistettynd taajuusmuut-
tajan turvapysaytyspiiriin ja verkkojannitteen kontaktoriin, joka on sijoitettu optiokaappiin.
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Manuaaliset moottorin kdynnistimet
Tuovat 3-vaihevirtaa sdhkdisiin puhaltimiin, joita usein tarvitaan suurempiin moottoreihin. Virta kdynnistimiin saadaan mahdollisen kontaktorin, katkaisi-
men tai erotuskytkimen kuormituspuolelta. Virta kulkee sulakkeen kautta ennen kutakin moottorin kdynnistintd, ja se on poikki, kun taajuusmuuttajan
tuleva virta on poikki. Kdynnistimia voi olla enintaan kaksi (yksi, jos on tilattu 30 A:n sulakkeella suojattu piiri). Integroitu taajuusmuuttajan turvapysay-
tyspiiriin.
Laitteen ominaisuuksia ovat:

. Kayttokytkin (paalle/pois)

. Oikosulku- ja ylikuormitussuojaus testitoiminnolla

. Manuaalinen nollaustoiminto

30-ampeeriset, sulakkeilla suojatut liittimet

. 3-vaihevirta, joka vastaa tulevaa verkkojannitettd, asiakkaiden apulaitteiden vaatiman virran tuomiseen

. Ei kdytettavissa, jos valittuna on kaksi manuaalista moottorin kdynnistinta

. Liittimet ovat pois kdytostd, kun taajuusmuuttajaan tuleva virta on poikki

. Virta sulakkeilla suojattuun liittimiin tulee mahdollisen kontaktorin, katkaisimen tai erotuskytkimen kuormituspuolelta.
24 V:n tasavirtaldhde

. 5 amp, 120 W, 24 VDC

. Suojattu 1ahdon ylivirran, ylikuormituksen, oikosulkujen ja ylikuumenemisen varalta

. Virran sy6ttdmiseen asiakkaan hankkimiin apulaitteisiin, kuten antureihin, PLC:n I/O-liitant6ihin, kontaktoreihin, lampétila-antureihin, merkki-
valoihin ja/tai muihin elektroniikkalaitteisiin

. Diagnostiikkaan kuuluu kuiva DC-ok-kosketin, vihred DC-ok-LED-valo ja punainen ylikuormituksen LED-valo

Ulkoinen Iampétilan tarkkailu

Suunniteltu ulkoisten jarjestelm@n komponenttien, kuten moottorin kddmien ja/tai laakerien Iampétilojen tarkkailemiseen. Sisdltaa kahdeksan yleistulo-
moduulia seka kaksi erillistd termistoritulomoduulia. Kaikki kymmenen moduulia on yhdistetty taajuusmuuttajan turvapysaytyspiiriin, ja niitd voi tarkkailla
kenttavaylaverkon avulla (edellyttaa erillisen moduulin/vaylakytkimen hankintaa).

Yleistulot (8)
Signaalityypit:
. RTD-tulot (sisaltaa Pt100-anturin), 3- tai 4-johtimiset

. Lampdpari
. Analoginen virta tai analoginen jannite

Lisdominaisuudet:
. Yksi yleislahtd, joka voidaan konfiguroida analogiselle jannitteelle tai analogiselle virralle

. Kaksi lahtorelettd (norm. auki)

. Kaksirivinen LC-ndytto ja LED-diagnostiikka

. Anturin padjohtimen katkeamisen, oikosulun ja virheellisen navoituksen tunnistus
. Kayttoliittyman asetusohjelmisto

Erilliset termistoritulot (2)
Ominaisuudet:

. Kukin moduuli pystyy tarkkailemaan enintdan kuutta sarjaan kytkettya termistoria
. Vikadiagnostiikka anturien johdinten katkeamisten tai oikosulkujen varalta
. ATEX/UL/CSA-hyvaksynta

. PTC-termistorioptiokortin MCB 112 avulla saadaan tarvittaessa kdyttéon kolmas termistoritulo.
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3.5 Sahkoasennus
3.5.1 Teholiitinnit

Kaapelointi ja sulakkeet

Huom
Yleista kaapeleista
Kaiken kaapeloinnin on oltava kaapelien poikkileikkauksia ja ympariston lampétilaa koskevien kansallisten ja paikallisten maardysten

mukaista. UL-vaatimukset edellyttdvat 75 °C kuparijohtimia. 75 ja 90 °C:n kuparijohtimet ovat termisesti hyvaksyttavia kaytettaviksi
taajuusmuuttajassa ei-UL-sovelluksissa.

Virtakaapelien liitdnnat ovat alla olevan kuvan mukaisissa paikoissa. Kaapelin poikkileikkaus on mitoitettava nimellisvirtojen ja paikallisen lainsaadanndn
mukaisesti. Katso lisatietoja teknisid tietoja kdsittelevésta jaksosta.

Taajuusmuuttajan suojaamiseksi on kaytettava suositeltuja sulakkeita tai laitteessa on oltava sisdanrakennetut sulakkeet. Suositeltavat sulakkeet nakyvat
taulukoissa sulakkeita kasittelevassa jaksossa. Varmista aina, etta asianmukaiset sulakeasennukset tehdaan paikallisen lainséadannén mukaan.

Verkkoliitdnta kuuluu verkkovirtakatkaisimeen, jos se sisdltyy toimitukseen.

| 130BA026.10

3—vaihe— 91 (L1)
virran 92 (L2)
syo6tto 93 (L3)

|||—

= regy
I

Huom
Moottorin kaapeli on suojattava. Jos kaytetdan suojaamatonta kaapelia, jotkut EMC-vaatimukset eivat tayty. Kayta EMC-padstovaati-
musten mukaista suojattua moottorikaapelia. Katso lisatietoja suunnitteluoppaan jaksosta EMC-vaatimukset.

Katso kaapelin poikkipinnan ja pituuden oikea mitoitus jaksosta Yeiset tekniset tiedot.

Kaapelien suojaus:
Valta kierrettyja suojauksen paita (siansaparot). Ne tuhoavat suojausvaikutuksen suuremmilla taajuuksilla. Jos suojaus joudutaan katkaisemaan moot-
torinsuojan tai releiden asennusta varten, suojaus pitda jatkaa niin, ettd suurtaajuusimpedanssi on mahdollisimman pieni.

Kytke moottorikaapelin suojaus taajuusmuuttajan erotuslevyyn ja moottorin metallikoteloon.

Tee suojauksen liitdnnat niin, ettd niiden pinta-ala on mahdollisimman suuri (kaapelin vedonpoistajan). Tama onnistuu kayttamalld taajuusmuuttajan
sisalla toimitettuja asennuslaitteita.

Kaapelin pituus ja poikkileikkaus:

Taajuusmuuttaja on EMC-testattu ilmoitetulla kaapelin pituudella. Pida moottorikaapeli mahdollisimman lyhyena pienentddksesi hairidtasoa ja vuotovir-
toja.

Kytkentdtaajuus:
Kun taajuusmuuttajia kaytetadn yhdessa siniaaltosuodattimien kanssa moottorin akustisen melun vahentamiseksi, kytkentdtaajuus on maaritettava oh-
jeiden mukaisesti parametrissa par. 14-01 Kytkentdtaajuus.
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Liitin nro 96 97 98 99
U Vv w PED Moottorin jannite 0 - 100 % verkon jannitteesta.
3 johdinta moottorista
ul Vi w1 PED Kolmiokytkenta
w2 U2 V2 |6 johdinta moottorista
U1l V1 w1 PED Tahtikytkentd U2, V2, W2
U2, V2 ja W2 kytketddn keskenaan erikseen.

DSuojattu maakytkent

Huom
Uu Vv w ° Moottoreissa, joissa ei ole vaihe-eristyspaperia tai
'.‘.‘_ muuta eristyksen vahvistusta, joka sopisi kayttdon jan-
U v w E nitesy6ton (kuten taajuusmuuttajan) kanssa, kannat-

taa asentaa siniaaltosuodatin taajuusmuuttajan lah-
toon.
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1308B015.10

Kuva 3.38: Compact IP 21 (NEMA 1) ja IP 54 (NEMA 12), kehyskoko D1

130BB016.10

Kuva 3.39: Compact IP 21 (NEMA 1) ja IP 54 (NEMA 12) erottimella, sulakkeella ja RFI-suodattimella, kehyskoko D2

1)  AUX-rele 5) Jarrut
01 02 03 -R +R
04 05 06 81 82
2)  Lampotilakytkin 6) SMPS-sulake (katso osanumero sulaketaulukoista)
106 104 105 7)  AUX-puhallin
3) Linja 100 101 102 103
R S T L1 L2 L1 L2
91 92 93 8) Puhaltimen sulake (katso osanumeron sulaketaulukoista)
L1 L2 L3 9) Verkon maadoitus
4)  Kuormituksen- 10)  Moottori
jako
-DC  +DC u v W
88 89 96 97 98
T1 T2 T3
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1308801710

Kuva 3.40: Compact IP 00 (alusta), kehyskoko D3

5 1308801810

Kuva 3.41: Compact IP 00 (alusta) erottimella, sulakkeella ja RFI-suodattimella, kehyskoko D4

1)  AUX-rele 5) Jarrut
01 02 03 -R +R
04 05 06 81 82
2)  Lampétilakytkin 6) SMPS-sulake (katso osanumero sulaketaulukoista)
106 104 105 7) AUX-puhallin
3) Linja 100 101 102 103
R S T L1 L2 L L2
91 92 93 8) Puhaltimen sulake (katso osanumeron sulaketaulukoista)
L1 L2 L3 9) Verkon maadoitus
4)  Kuormituksen- 10)  Moottori
jako
-DC  +DC u v W
88 89 96 97 98

T1 T2 T3
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130BA450.10

130BA455.10

LITTIMET
Kuva 3.42: Maadoitusliitinten sijainti IP00, kehyskoot D

TERMINALS

Kuva 3.43: Maadoitusliitinten sijainti, IP21 (NEMA-tyyppi 1)
ja IP54 (NEMA-tyyppi 12)

Huom
D2 ja D4 kuvassa esimerkkeind. D1 ja D3 ovat vastaavia.

& N _——6
2 ﬂo .
a \‘\\7
1—f—
8
2
=l
3\\ | 0
2 N
o
9
4 < 59|
2 9
2 o)
o i
s : §10

13088019.10

Kuva 3.44: Compact IP 21 (NEMA 1) ja IP 54 (NEMA 12) kehyskoko E1
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130BB020.10

Kuva 3.45: Compact IP 00 (alusta) erottimella, sulakkeella ja RFI-suodattimella, kehyskoko E2

1)  AUX-rele 5) Kuormituksenjako
01 02 03 -DC +DC
04 05 06 88 89
2)  Lampéotilakytkin 6) SMPS-sulake (katso osanumero sulaketaulukoista)
106 104 105 7) Puhaltimen sulake (katso osanumeron sulaketaulukoista)
3) Linja 8) AUX-puhallin
R S T 100 101 102 103
91 92 93 L1 L2 L1 L2
L1 L2 L3 9) Verkon maadoitus
4) jarrut 10)  Moottori
-R +R u v W
81 82 96 97 98
T1 T2 T3

176FA259.10
Kuva 3.46: Maadoitusliitinten sijainti IP0O, kehyskoko E
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Kuva 3.47: Tasasuuntauskaappi, kehyskoot F1, F2, F3 ja F4

130BA860.12

|

1) 24VDC,5A 5) Kuormituksen jako
T1-lahtotapit -DC  +DC
Lampétilakytkin 88 89
106 104 105 6) Ohjausmuuntimen sulakkeet (2 tai 4 kpl). Katso osanumerot sulaketaulukoista
2) Manuaaliset moottorin kdynnistimet 7) SMPS-sulake. Katso osanumerot sulaketaulukoista
3) 30 A:n sulakkeella suojatut liittimet 8) Manuaaliset moottorin ohjaussulakkeet (3 tai 6 kpl). Katso osanumerot sulaketaulukoista
4) Linja 9) Linjasulakkeet, F1- ja F2-kehys (3 kpl). Katso osanumerot sulaketaulukoista
R S T 10) 30 A:n sulakkeella suojatut tehosulakkeet
L1 L2 L3
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Kuva 3.48: Vaihtosuuntauskaappi, kehyskoot F1 ja F3
1) Ulkoinen lampétilan tarkkailu 6) Moottori
2) AUX-rele u v W
01 02 03 96 97 98
04 05 06 T1 T2 T3
3) NAMUR 7) NAMUR-sulake. Katso osanumerot sulaketaulukoista
4) AUX-puhallin 8) Puhaltimen sulakkeet. Katso osanumerot sulaketaulukoista
100 101 102 103 9)  SMPS-sulakkeet. Katso osanumerot sulaketaulukoista
L1 L2 L1 L2
5) Jarrut
-R 4R
81 82

MG.33.U3.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 57



M VLT® Automation Drive FC 300
3 Asentaminen Kayttdohjeet suurtehoversioon

1 2
o
2
g
] ] ]
5 .
x"'“ii i
il I
T hn ||llh:nm.! Illl- ol
l G 3 ! IEIM
L] O
Kuva 3.49: Vaihtosuuntauskaappi, kehyskoot F2 ja F4
1)  Ulkoinen lampétilan tarkkailu 6) Moottori
2) AUX-rele u vV W
01 02 03 96 97 98
04 05 06 T1 T2 T3
3) NAMUR 7) NAMUR-sulake. Katso osanumerot sulaketaulukoista
4)  AUX-puhallin 8) Puhaltimen sulakkeet. Katso osanumerot sulaketaulukoista
100 101 102 103 9) SMPS-sulakkeet. Katso osanumerot sulaketaulukoista
L1 L2 L1 L2
5) Jarrut
-R 4R
81 82
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Kuva 3.50: Optiokaappi, kehyskoot F3 ja F4
1) Pilz-releliitin 4) Turvarelekddmin sulake PILS-releelld
2) RCD- tai IRM-liitin Katso osanumerot sulaketaulukoista
3) Verkko 5) Linjasulakkeet, F3 ja F4 (3 kpl)
R S T Katso osanumerot sulaketaulukoista
91 92 93 6) Kontaktorirelekd@mi (230 V AC). N/C ja N/O Aux-liitdnnat
L1 L2 L3 7) Katkaisimen rinnakkaislaukaisun ohjausliittimet (230 V AC tai 230 V DC).
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3.5.2 Maadoitus

Seuraavat perusasiat pitdd ottaa huomioon asennettaessa taajuudenmuuttajaa, jotta laitteesta saadaan sahkomagneettisesti yh-
teensopiva (EMC).
. Suojamaadoitus: Huomaa, ettd taajuusmuuttajassa esiintyy suuria vuotovirtoja ja ettd se on turvallisuuden vuoksi maadoitettava maardysten

mukaisesti. Noudata paikallisia turvamaarayksia.
. Suurtaajuusmaadoitus: Pidd maajohdinten liitdnndt mahdollisimman lyhyina.

Liité eri maajarjestelmdt mahdollisimman alhaiseen johtimen impedanssiin. Tama saavutetaan pitdémalla johtimet mahdollisimman lyhyina ja kdyttamalla
mahdollisimman suurta johtimen poikkipinta-alaa.

Eri laitteiden metallikotelot asennetaan yhteisen kaapin takalevyyn siten, etta niiden suurtaajuusimpedanssi on mahdollisimman pieni. Ndin voidaan valttaa
eri laitteilla olevat erilaiset suurtaajuusjénnitteet, ja tdma valttaa myos eri laitteiden valillda mahdollisesti olevissa kytkentdkaapeleissa esiintyvien radio-
hairididen riskin. Radiohairidt véahenevat.

Kaytd mahdollisimman pienen suurtaajuusimpedanssin saavuttamiseksi laitteiden kiinnityspultteja takalevyn suurtaajuusliittimind. Kiinnityskohdista on
poistettava eritysmaali tai muu vastaava eriste.

3.5.3 Lisdsuojaus (RCD)
Lisdsuojauksena voidaan kayttda vikavirtareleitéa (ELCB), nollausta tai maadoitusta edellyttden, ettd paikallisia turvallisuusmaarayksid noudatetaan.
Maavika voi aiheuttaa tasavirtaa purkausvirtaan.

Mahdollisten vikavirtareleiden (ELCB) kdytdn tulee tayttaa paikalliset maaraykset. Releiden pitaa olla sopivia 3-vaiheisien tasasuuntaussillalla varustettujen
laitteiden suojaukseen ja lyhyisiin purkauksiin kdynnistyksessa.

Katso myds Suunnitteluoppaan jakso Erikoisolosuhteet.

3.5.4 RFI-kytkin

Verkkovirta erotettu maasta

Jos taajuusmuuttajan syottovirta tulee erotetusta verkkovirtalahteestd ( ATK-verkosta, kelluvasta kolmiokytkenndstd ja maadoitetusta kolmiokytkenndsta)
tai TT/TN-S-verkosta, jossa on maadoitettu haara, on suositeltavaa poistaa RFI-kytkin kdytdsta (OFF-asento) ) parametrin par. 14-50 RFI-suod. avulla.
Lisatietoja, katso IEC 364-3. Jos tarvitaan ihanteellista EMC-suorituskykyd, kdytetaan rinnakkaisia moottoreita tai moottorikaapelin pituus on yli 25 m, on
suositeltavaa valita par. par. 14-50 RFI-suod. asetukseksi [PRALLA].

1) Ei saatavana 525-600/690 V:n taajuusmuuttajiin, joiden kehyskoko on D, E tai F.

OFF-asennossa kotelon ja valipiirin valiset sisaiset RFI-kapasitanssit (suodatinkondensaattorit) irrotetaan toisistaan valipiirin vahingoittumisen estamiseksi
ja maakapasitanssin véhentamiseksi (standardin IEC 61800-3 mukaan).

Katso myds sovellushuomautus VLT IT-verkossa, MN.90.CX.02. On tarkeaa kayttaa erotusmonitoreita, joita voi kayttaa yhdessa tehoelektroniikan kanssa
(IEC 61557-8).
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3.5.5 Momentti

Kun kaikki sahkéliitannat kiristetdan, on hyvin tarkeaa kayttaa oikeaa ki-
ristysmomenttia. Liian pieni tai suuri momentti heikentaa sahkokytken-
taa. Varmista oikea kiristysmomentti kdyttamalld momenttiavainta

3 Asentaminen

176FA247.11

Kuva 3.51: Kayta pulttien kiristdmiseen aina momenttia-

vainta.
Kehyskoko Liitin Momentti Pulttikoko
D1, D2, D3 ja D4 Verkko
. 19 Nm (168 in-Ibs) M10
Moottori
Kuormituksenjako .
9,5 Nm (84 in-lbs) M8
Jarrut
EljaE2 Verkko
Moottori 19 NM (168 in-lbs) M10
Kuormituksenjako
Jarrut 9,5 Nm (84 in-lbs) M8
F1, F2, F3 ja F4 Verkko .
i 19 Nm (168 in-Ibs) M10
Moottori
Kuormituksenjako 19 Nm (168 in-Ibs) M10
Jarrut 9,5 Nm (84 in-lbs) M8
Regen 19 Nm (168 in-Ibs) M10

Taulukko 3.4: Momentti liitinten kiristamiseen

3.5.6 Suojatut kaapelit

On tarkedd, etta suojatut kaapelit kytketdan oikein suuren EMC-siedon ja pienten paastéjen varmistamiseksi.

Liitanta voidaan tehda joko kaapelildpivienneilla tai vedonpoistimilla:

. EMC-standardin mukaiset kaapelildpiviennit: Yleisesti saatavilla olevilla kaapelilapivienneilld voidaan varmistaa optimaalinen EMC-kytkenta.

. EMC-standardin mukainen kaapelilapivienti: Helpon liitannan mahdollistavat vedonpoistajat toimitetaan taajuusmuuttajan mukana.

MG.33.U3.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki

61



M VLT® Automation Drive FC 300
3 Asentaminen Kayttoohjeet suurtehoversioon
3.5.7 Moottorikaapeli

Moottori on kytkettdva liittimiin U/T1/96, V/T2/97, W/T3/98. Maadoitus kytketaan liittimeen 99. Taajuusmuuttajan kanssa voidaan kayttaa kaikentyyppisia
kolmivaiheisia vakiomoottoreita. Tehdasasetuksilla pydrimissuunta on my6tdpdivaan, kun taajuusmuuttaja kytketddn moottoriin seuraavasti:

Liittimen numero. Toiminta
96, 97, 98, 99 Verkkovirta U/T1, V/T2, W/T3
Maa
e Liitin U/T1/96 kytketddn U-vaiheeseen
oO——o—0
o Liitin V/T2/97 kytketaan V-vaiheeseen U v w
o Liitin W/T3/98 kytketdan W-vaiheeseen
96 97 98
% g
&
2
96 97 98 g

Pydrimissuunta voidaan vaihtaa vaihtamalla keskendan moottorin kaksi vaihejohdinta tai vaihtamalla par. par. 4-10 Moott.pyor.nop suunta.
Moottorin pydrimisen voi tarkistaa kdyttamalla parametria par. 1-28 Moott. pyor. tarkistus ja noudattamalla naytolla nakyvia ohjeita.

F-kehys Vaatimukset

F1/F3 vaatimukset: Moottorin vaiheiden kaapelien maaran tulisi olla 2, 4, 6 tai 8 (1 kaapeli ei ole sallittu), jotta molempiin vaihtosuuntaajamoduulin
liittimiin tulisi yhtd monta johdinta. Vaihtosuuntaajamoduulin liitinten ja vaiheen ensimmaisen yhteisen pisteen valisten kaapelien tulee olla 10 %:n
tarkkuudella yhta pitkid. Suositeltavan yhteisen pisteen muodostavat moottorin liittimet.

F2/F4 vaatimukset: Moottorin vaiheen kaapelimdaran tulisi olla 3, 6, 9 tai 12 (1 tai 2 kaapelia ei sallittu), jotta jokaiseen vaihtosuuntaajamoduulin
littimeen tulisi yhtd monta johdinta. Vaihtosuuntaajamoduulin liitinten ja vaiheen ensimmaisen yhteisen pisteen vélisten johdinten tulee olla yhta pitkid
10 %:n tarkkuudella. Suositeltavan yhteisen pisteen muodostavat moottorin liittimet.

Léhtdjakorasiaa koskevat vaatimukset: Kaapelien pituuden, vahintdéan 2,5 m, ja kaapelien maaran on oltava yhta suuri kustakin vaihtosuuntaaja-
moduulista jakorasian yhteiseen liittimeen.

Huom
Jos mydhemmin asennettavat sovellukset vaativat eri maaria johtimia vaihetta kohden, kysy tehtaalta ohjeita ja dokumentaatiota tai
kayta ylemman/alemman syéttdpuolen kaappioptiota.
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3.5.8 Jarrukaapeli Taajuusmuuttajat, joissa on tehtaalla asennettu jarruhakkurioptio

(Kuuluu vakiovarustukseen vain, jos tyyppikoodin kohdassa 18 on kirjain B).

Jarruvastukseen vievan liitantakaapelin on oltava suojattu, ja sen enimmaispituus taajuusmuuttajalta tasavirtakiskolle on enintéén 25 metria (82 jalkaa).

Liittimen numero. Toiminta

81, 82 Jarruvastuksen liittimet

Jarruvastuksen liitdntékaapelin on oltava suojattu. Suojaus on kytkettava kaapelinpitimilld taajuusmuuttajan johtavaan taustalevyyn ja jarruvastuksen
metallikoteloon.

Jarrukaapelin poikkipinnan on vastattava jarrutusmomenttia. Turvallista asennusta koskevia lisétietoja on my6s oppaissa Jarruohjeet, MI.90.Fx.yy ja ML
50.5x.yy.

I Huomaa, etta liittimissd saattaa esiintyd jopa 1099 V:n DC-jannite systtéjannitteen mukaan.

F-kehystd koskevat vaatimukset
Jarruvastus/-vastukset on kytkettava jarruliittimiin jokaisessa tasasuuntausmoduulissa.

3.5.9 Kuormituksen jako

Liittimen numero. Toiminta

88, 89 Kuormituksen jako

Liitantakaapelin on oltava suojattu, ja sen enimmaispituus taajuusmuuttajalta tasavirtakiskolle on 25 metria (82 jalkaa).
Kuormituksen jaon avulla voidaan yhdistaa useiden taajuusmuuttajien DC-valipiirit.

Huomaa, etta liittimissa saattaa esiintya jopa 1099 V DC jannitetta.
Kuormituksen jakaminen edellyttaa lisalaitteita ja turvallisuusnakdkohtien huomioimista. Lisatietoja, katso kuormituksenjako-ohjeet MI.

. 50.NX.YY.

Huomaa, etta verkkovirran erotin ei saa eristdd taajuusmuuttajaa DC-vayldliitdnnan vuoksi
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3.5.10 Suojautuminen sdhkéiselta kohinalta

Asenna ennen verkkovirtajohdon asentamista EMC-standardin mukainen metallisuojus parhaan EMC-suorituskyvyn varmistamiseksi.

HUOMAA: EMC-standardin mukainen metallisuojus sisdltyy vain RFI-suodattimella.

1757W975.10

Kuva 3.52: EMC-standardin mukaisen suojuksen asentaminen.

3.5.11 Verkkoliitanta

Verkkojannite on kytkettava liittimiin 91, 92 ja 93. Maadoituskytkenta tehdaan liittimen 93 oikealla puolella olevaan liittimeen.

Liittimen numero. Toiminta
91, 92,93 Verkkojannite R/L1, S/L2, T/L3.
94 Maa
I Tarkista tyyppikilvestd, etta taajuusmuuttajan verkkojannite vastaa laitoksen tehonsy6ttdd.

Varmista, ettd tehonsy6ttd saa tuotua tarvittavan virran taajuusmuuttajalle.

Jos yksikdssa ei ole sisadnrakennettuja sulakkeita, varmista, etta sulakkeilla on oikea nimellisvirta.

3.5.12 Puhaltimen ulkoinen syotto

Kehyskoot D-E-F

Jos taajuusmuuttaja saa virtansa tasavirtaldhteestd tai puhaltimen on toimittava virtalahteesta riippumatta, voidaan kdyttaa ulkoista virtaldhdetta. Tama
kytkentd tehddan tehokorttiin.

Liittimen numero. Toiminta
100, 101 Apuvirtaldhde S, T
102, 103 Sisdinen virtaldhde S, T

Tehokortissa sijaitseva liitin luo linjajannitteen liitdnnan jaahdytyspuhaltimille. Tehtaalta toimitettavat puhaltimet tulee kytkea niin, ettd ne muodostavat
normaalin vaihtovirtalinjan (hyppyjohtimet valeilla 100-102 ja 101-103). Jos ulkoista virtaldhdetta tarvitaan, hyppyjohtimet irrotetaan ja virtalahde kyt-
ketaan liittimiin 100 ja 101. 5 ampeerin sulaketta tulee kdyttaa suojaukseen. UL-sovelluksissa sen tulee olla LittelFuse KLK-5 tai vastaava.
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3.5.13 Sulakkeet

Haaroituspiirin suojaus:
Kokoonpanon suojaamiseksi sahkdvirrasta ja tulesta aiheutuvilta vaaroilta kaikki kokoonpanon haaroituspiirit, asetinlaitteet, koneet jne. on oikosuljettava
ja suojattava ylivirralta kansallisten/kansainvalisten maaraysten mukaisesti.

Oikosulku suojaus:

Taajuusmuuttaja on suojattava oikosuluilta sdhkdisku- tai tulipalovaaran vélttamiseksi. Danfoss suosittelee alla mainittujen sulakkeiden kayttéd huolto-
henkilékunnan ja laitteiden suojelemiseksi taajuusmuuttajan sisdisesta viasta johtuvilta vaaroilta. Taajuusmuuttaja tarjoaa tdyden oikosulkusuojauksen,
jos moottorin 1&ht66n tulee oikosulku.

Ylivirtasuojaus

Varmista ylikuormitussuojaus valttadksesi kokoonpanon kaapelien ylikuumenemisesta johtuvan tulipalovaaran. Taajuusmuuttajassa on sisdinen ylivirta-
suojaus, jota voidaan kayttdd paluusuunnan ylikuormitussuojaukseen (ei sisdlla UL-sovelluksia). Katso par. 4-18 Virtaraja. Lisdksi sulakkeiden ja
katkaisinten avulla voidaan taata kokoonpanon ylivirtasuojaus. Ylivirtasuojaus on aina tehtdva kansallisten madrdysten mukaisesti.

Ei UL-vaatimusten mukaisuutta

Jos ehto UL/cUL ei ole pakollinen, suosittelemme edella lueteltuja sulakkeita, jotka varmistavat standardin EN50178 vaatimusten tayttymisen:
Suosituksen noudattamatta jattaminen saattaa vahingoittaa taajuusmuuttajaa tarpeettomasti vikatapauksessa.

P90 - P200 380 - 500 V tyyppi gG
P250 - P400 380 - 500 V tyyppi gR

UL-vaatimusten mukaisuus

380-500 V, kehyskoot D, E ja F
Alla mainitut sulakkeet soveltuvat kaytettaviksi piirissa, joka pystyy tuottamaan 100 000 Arms (symmetristd), 240 V tai 480 V tai 500 V tai 600 V taa-
juusmuuttajan nimellisjannitteesta riippuen. Oikeilla sulakkeilla taajuusmuuttajan nimellisoikosulkuvirta (SCCR) on 100 000 Arms.

Koko/ Bussmann Bussmann SIBA LittelFuse SE:/?:;;J t Bussmann Bussmann Siséir_\en
tyyppi E1958 E4273 E180276 E71611 E76491 E4274 E125085 Optio
JFHR2** T/IDDZ** JFHR2 JFHR2** JFHR2 H/IDDZ** JFHR2* Bussmann
P90K FWH- J3S- 2061032. L50S-300 6.6URD30D08A NOS- 170M3017 170M3018
300 300 315 0315 300
P110 FWH- J3S- 2061032. L50S-350 6.6URD30D08A NOS- 170M3018 170M3018
350 350 35 0350 350
P132 FWH- J3S- 2061032. L50S-400 6.6URD30D08A NOS- 170M4012 170M4016
400 400 4 0400 400
P160 FWH- J3S- 2061032. L50S-500 6.6URD30D08A NOS- 170M4014 170M4016
500 500 5 0500 500
P200 FWH- J31S- 2062032. L50S-600 6.6URD32D08A NOS- 170M4016 170M4016
600 600 63 630 600

Taulukko 3.5: Kehyskoko D, linjasulakkeet, 380-500 V

Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Ferraz Siba

P250 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD31D08A0700 20 610 32.700
P315 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P355 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P400 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900

Taulukko 3.6: Kehyskoko E, linjasulakkeet, 380-500 V

Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Siba Sisdinen Bussmann-asetus
P450 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P500 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P560 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082
P630 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082
P710 170M7083 2500 A, 700 V 20 695 32.2500 170M7083
P800 170M7083 2500 A, 700 V 20 695 32.2500 170M7083

Taulukko 3.7: Kehyskoko F, linjasulakkeet, 380-500 V
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Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Siba

P450 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P500 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P560 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P630 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P710 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P800 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

Taulukko 3.8: Kehyskoko F, Vaihtosuuntaajamoduulin DC-piirisulakkeet, 380-500 V

*Kuvan mukaisissa Bussmannin 170M-sulakkeissa kaytetaan -/80 visuaalista ilmaisinta, samankokoiset ja yhta suuren ampeeriluvun -TN/80 tyyppi T, -/
110 tai TN/110 tyyppi T -ilmaisinsulakkeet voidaan vaihtaa ulkoiseen kayttoén

**Mita tahansa vahintdan 500 V UL-sulakkeita, joilla on vastaava nimellisvirta, voidaan kayttaa UL-vaatimusten tayttamiseksi.
525-690 V, kehyskoot D, E ja F

Bussmann SIBA Ferraz-Shawmut Sisdinen
Koko/tyyppi E125085 Ampeeria E180276 E76491 Optio
JFHR2 JFHR2 JFHR2 Bussmann

P37K 170M3013 125 2061032.125 6.6URD30D08A0125 170M3015

P45K 170M3014 160 2061032.16 6.6URD30D08A0160 170M3015

P55K 170M3015 200 2061032.2 6.6URD30D08A0200 170M3015

P75K 170M3015 200 2061032.2 6.6URD30D08A0200 170M3015

P90K 170M3016 250 2061032.25 6.6URD30D08A0250 170M3018

P110 170M3017 315 2061032.315 6.6URD30D08A0315 170M3018

P132 170M3018 350 2061032.35 6.6URD30D08A0350 170M3018

P160 170M4011 350 2061032.35 6.6URD30D08A0350 170M5011

P200 170M4012 400 2061032.4 6.6URD30D08A0400 170M5011

P250 170M4014 500 2061032.5 6.6URD30D08A0500 170M5011

P315 170M5011 550 2062032.55 6.6URD32D08A550 170M5011
Taulukko 3.9: Kehyskoko D, 525-690 V

Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Ferraz Siba

P355 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD31D08A0700 20 610 32.700

P400 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD31D08A0700 20 610 32.700

P500 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900

P560 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
Taulukko 3.10: Kehyskoko E, 525-690 V

Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Siba Sisdinen Bussmann-asetus

P630 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082

P710 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082

P800 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082

P900 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082

P1MO 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082

P1M2 170M7083 2500 A, 700 V 20 695 32.2500 170M7083
Taulukko 3.11: Kehyskoko F, linjasulakkeet, 525-690 V

Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Siba

P630 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000

P710 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000

P800 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000

P900 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000

P1MO 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000

P1M2 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000

Taulukko 3.12: Kehyskoko F, tasasuuntausmoduulin DC-piirisulakkeet, 525-690 V

*Kuvan mukaisissa Bussmannin 170M-sulakkeissa kaytetaan -/80 visuaalista ilmaisinta, samankokoiset ja yhta suuren ampeeriluvun -TN/80 tyyppi T, -/
110 tai TN/110 tyyppi T -ilmaisinsulakkeet voidaan vaihtaa ulkoiseen kayttoon.
Soveltuu kaytettavaksi piirissa, joka ei pysty tuottamaan enempaa kuin 100 000 RMS symmetrista ampeeria, 500/600/690 V maksimi silloin, kun suojattu

edella mainituilla sulakkeilla.
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Lisasulakkeet

Kehyskoko Bussmann PN* Nimellisteho
D,EjaF KTK-4 4 A, 600V

Taulukko 3.13: SMPS-sulake

Koko/tyyppi Bussmann PN* LittelFuse Nimellisteho
P90K-P250, 380-500 V KTK-4 4 A, 600 V
P37K-P400, 525-690 V KTK-4 4 A, 600 V
P315-P800, 380-500 V KLK-15 15 A, 600 V
P500-P1M2, 525-690 V KLK-15 15 A, 600 V

Taulukko 3.14: Puhaltimen sulakkeet

Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet

2,5-4,0 A:n sulake P450-P800, 380-500 V LPJ-6 SP tai SPI 6 A, 600V Mika tahansa listattu luokan J
kaksoiselementti, aikaviive, 6
A
P630-P1M2, 525-690 V LPJ-10 SP tai SPI 10 A, 600 V Mika tahansa listattu luokan J
kaksoiselementti, aikaviive,
10A
4,0-6,3 A:n sulake P450-P800, 380-500 V LPJ-10 SP tai SPI 10 A, 600 V Mika tahansa listattu luokan J
kaksoiselementti, aikaviive,
10A
P630-P1M2, 525-690 V LPJ-15 SP tai SPI 15 A, 600 V Mika tahansa listattu luokan J
kaksoiselementti, aikaviive,
15A
6,3 - 10 A:n sulake P450-P800600 hv-1200 LPJ-15 SP tai SPI 15A, 600 V Mika tahansa listattu luokan J
hv, 380-500 V kaksoiselementti, aikaviive,
15A
P630-P1M2, 525-690 V LPJ-20 SP tai SPI 20 A, 600 V Mika tahansa listattu luokan J
kaksoiselementti, aikaviive,
20A
10 - 16 A:n sulake P450-P800, 380-500 V LPJ-25 SP tai SPI 25 A, 600 V Mika tahansa listattu luokan J
kaksoiselementti, aikaviive,
25A
P630-P1M2, 525-690 V LPJ-20 SP tai SPI 20 A, 600 V Mika tahansa listattu luokan J
kaksoiselementti, aikaviive,
20A

Taulukko 3.15: Manuaaliset moottorin ohjaussulakkeet

Kehyskoko Bussmann PN* Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet

F LPJ-30 SP tai SPI 30 A, 600V Mika tahansa listattu luokan J kak-
soiselementti, aikaviive, 30 A

Taulukko 3.16: 30 A:n sulakkeella suojattu liitinsulake

Kehyskoko Bussmann PN* Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet

F LPJ-6 SP tai SPI 6 A, 600V Mika tahansa listattu luokan J kak-
soiselementti, aikaviive, 6 A

Taulukko 3.17: Ohjausmuuntimen sulake

Kehyskoko Bussmann PN* Nimellisteho
F GMC-800MA 800 mA, 250 V

Taulukko 3.18: NAMUR-sulake
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Kehyskoko Bussmann PN* Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet
F LP-CC-6 6 A, 600V Mika tahansa listattu luokasta CC, 6
A

Taulukko 3.19: Turvarelekaamin sulake PILS-releelld

3.5.14 Verkkovirtakatkaisimet - kehyskoot D, E ja F

Kehyskoko Teho ja jannite Tyyppi

D1/D3 P90K-P110 380-500 V & P90K-P132 525-690 V ABB OETL-NF200A tai 0T200U12-91

D2/D4 P132-P200 380-500 V & P160-P315 525-690 V ABB OETL-NF400A tai 0T400U12-91

E1/E2 P250 380-500 V & P355-P560 525-690 V ABB OETL-NF600A

E1/E2 P315-P400 380-500 V ABB OETL-NF800A
F3 P450 380-500 V & P630-P710 525-690 V Merlin Gerin NPJF36000S12AAYP
F3 P500-P630 380-500 V & P800 525-690 V Merlin Gerin NRK36000S20AAYP
F4 P710-P800 380-500 V & P900-P1M2 525-690 V Merlin Gerin NRK36000S20AAYP

3.5.15 F-kehys katkaisimet

Kehyskoko Teho ja jannite Tyyppi
F3 P450 380-500 V & P630-P710 525-690 V Merlin Gerin NPJF36120U31AABSCYP
F3 P500-P630 380-500 V & P800 525-690 V Merlin Gerin NRIF36200U31AABSCYP
F4 P710 380-500 V & P900-P1M2 525-690 V Merlin Gerin NRIF36200U31AABSCYP
F4 P800 380-500 V Merlin Gerin NRIF36250U31AABSCYP

3.5.16 F-kehys Verkkovirtakontaktorit

Kehyskoko Teho ja jannite Tyyppi
F3 P450-P500 380-500 V & P630-P800 525-690 V Eaton XTCE650N22A
F3 P560 380-500 V Eaton XTCE820N22A
F3 P630380-500 V Eaton XTCEC14P22B
F4 P900 525-690 V Eaton XTCE820N22A
F4 P710-P800 380-500 V & P1M2 525-690 V Eaton XTCEC14P22B

3.5.17 Moottorin eristys

Kaytettdessd moottorikaapeleita, joiden pituus < yleisissa spesifikaatiois- o . o
. . o . . . Nimellinen verkkojannite Moottorin eristys
sa mainittu kaapelien maksimpituus, suositellaan seuraavia moottorin .
. N . o . . ) . Un <420V Vakio-U.L = 1300 V
eristyksen nimellisarvoja, koska huippujannite voi olla jopa kaksinkertai-
e e R I 420V < Un=500V Vahvistettu UL = 1600 V
nen DC-valipiirin jannitteeseen verrattuna, 2,8-kertainen verkkojannit-
. e ) 500V < Uy < 600 V Vahvistettu ULL = 1800 V
teeseen verrattuna, moottorin kaapelin siirtolinjavaikutusten vuoksi. Jos
. . . . . ’ - o 600V < Un=<690V Vahvistettu UL = 2000 V
moottorin eristyksen nimellisarvo on pienempi, suositellaan du/dt- tai si-

niaaltosuodatinta.
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3.5.18 Moottorin laakerien virrat

Kaikkiin vahintaan FC 302 90 kW:n taajuusmuuttajien yhteyteen asennettuihin moottoreihin tulee asentaa NDE-laakerit (Non-Drive End), laakerien virtojen
kiertamisen valttamiseksi. DE (Drive End, taajuusmuuttajan paa) -laakerin ja akselin virtojen minimoimiseksi taajuusmuuttaja, moottori, kaytettava kone
ja moottori on maadoitettava asianmukaisesti kaytettdvaan koneeseen.

Yleiset lievennystavat:
1. Kayta eristettyd laakeria

2. Kéayta tarkkoja asennustapoja

- Varmista, ettd moottori ja kuormitusmoottori ovat samansuuntaiset
- Noudata tarkkaan EMC-asennusohjetta
- Vahvista PE niin, ettd suurtaajuusimpedanssi on pienempi PE:ssa kuin sy&ttétehojohtimissa

- Muodosta hyva taajuusmuuttajayhteys moottorin ja taajuusmuuttajan valille esimerkiksi suojatulla kaapelilla, jossa on 360° liitanta
moottorissa ja taajuusmuuttajassa.

- Varmista, ettd impedanssi taajuusmuuttajasta rakennuksen maadoitukseen on pienempi kuin koneen maadoitusimpedanssi. Tdma voi
olla vaikeaa pumppuijen osalta

- Tee suora maaliitdntd moottorin ja kuormitusmoottorin valille
3. Pienenna IGBT:n kytkentataajuutta.
4, Muokkaa vaihtosuuntaajan aallonmuotoa, 60° AVM / SFAVM
5.  Asenna akselin maadoitusjarjestelma tai kayta eristédvaa kytkentaa
6.  Kaytd sdhkoa johtavaa voiteluainetta
7. Kayta mahdollisuuksien mukaan miniminopeusasetuksia

8.  Yrita varmistaa, etta linjan jannite on tasapainossa maadoitukseen ndhden. Tama voi olla vaikeaa IT-, TT-, TN-CS- tai maadoitetun tyven jar-
jestelmissa

0

Kaytd dU/dT- tai sinisuodatinta

3.5.19 Jarruvastuksen lampétilakytkin

Kehyskoko D-E-F
Momentti: 0,5-0,6 Nm (5 in-lbs)
Ruuvin koko: M3

Tata tuloa voidaan kayttda ulkoisesti kytketyn jarruvastuksen Iampétilan tarkkailemiseen. Jos 104 ja 106 valinen tulo avautuu, taajuusmuuttaja laukeaa
varoituksella/halytykselld 27 "Jarrun IGBT". Jos 104 ja 105 vélinen kytkenta on kiinni, taajuusmuuttaja laukeaa varoituksella/halytykselld 27 "Jarrun IGBT".
Normaalisti kiinni: 104-106 (tehtaalla asennettu hyppyjohdin)

Normaalisti auki: 104-105

Liittimen numero. Toiminta
106, 104, 105 Jarruvastuksen lampétilakytkin.
I Jos jarruvastuksen lampétila kohoaa liikaa ja [ampéti- 1752A877.10
lakytkin kytkeytyy pois, taajuusmuuttaja lakkaa jarrut- 106 104]105
. tamasta. Moottori siirtyy vapaaseen rullaukseen. NC | C NO
On asennettava KLIXON -kytkin, joka on *normaalisti
kiinni'. Ellei toimintoa kdytetd, 106 ja 104 on oikosul- LL,JJ
jettava. i
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3.5.20 Ohjauskaapelin kuljetus

Sido kaikki ohjausjohtimet merkittyyn ohjauskaapelireittiin kuten kuvassa. Muista kytkea suojukset asianmukaisesti optimaalisen sahkdnsiedon varmis-
tamiseksi.

Kenttavaylan liitéanta
Kytkennat tehdaan asianmukaisiin ohjauskortissa. Katso yksityiskohdat asianmukaisesta kenttavayldan ohjeesta. Kaapeli on sijoitettava vasemmalle taa-
juusmuuttajan sisalle ja sidottava yhteen muiden ohjausjohdinten kanssa (katso kuvaa).

13088167.10

L e

j——
2 o

176FA246.10

Ohjauskortin johdotusreitti mallille D3. Ohjauskortin johdotus malleille  Ohjauskortin johdotusreitti mallille F1/F3. Ohjauskortin johdotus mallille
D1, D2, malleissa D4, E1 ja E2 kdytetd@n samaa reittid. F2/F4 kaytetaan samaa reittia.

Alusta (IP00)- ja NEMA 1 -laitteissa kenttdvayld voidaan kytked myos
laitteen paaltd kasin kuten oikealla olevassa kuvassa. NEMA 1 -laitteissa
on irrotettava suojalevy.

Kenttdvayldn paalta tehtdvan kytkenndn sarjanumero: 176F1742

130BA867.10

= AACAE
Kuva 3.53: Yldliitanta kenttavaylalle.

24 voltin ulkoisen tasavirtalahteen asentaminen
Momentti: 0,5 - 0,6 Nm (5 in-lbs)
Ruuvin koko: M3
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Nro Toiminta
35(-), 36 (+) Ulkoinen 24 V DC:n sy6ttd

Ulkoista 24 V tasavirtalahdetta kaytetaan ohjauskortin ja kaikkien asennettujen lisdkorttien pienjannitelahteend. Tdma mahdollistaa LCP:n tdyden kayton,
my0s parametrien asettamisen, ilman verkkovirtaa. Huomaa, etta laite varoittaa alhaisesta jannitteesta, kun se kytketdan 24 V:n tasajanniteldhteeseen,
mutta laite ei laukea.

I Kayttamalla PELV-tyyppista 24 V:n tasajannitelahdetta voit varmistaa taajuusmuuttajan ohjausliittimien oikean galvaanisen erotuksen
. (PELV-tyyppisen erotuksen).

3.5.21 Ohjausliitinten kdytto

Kaikki ohjauskaapeleihin johtavat liittimet sijaitsevat LCP:n alla. Niihin padsee kasiksi avaamalla IP21/54-version luukun tai irrottamalla IPOO-version
suojakannet.
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3.5.22 Sahkodasennus, Ohjausliittimet

Kaapelin kytkeminen liittimeen:
1. Nauhaeristys noin 9-10 mm

2. Aseta ruuviavain®) nelikulmaiseen reik&an.
3. Vie kaapeli viereiseen pydredan reikdan.
4. Irrota ruuviavain. Kaapeli on nyt kiinnitetty liittimeen.

Irrota kaapeli liittimesta:

1. Aseta ruuviavain®) nelikulmaiseen reikdan.
2. Veda kaapeli ulos.

1 Maks. 0,4 x 2,5 mm

130BA150.10

9-10 mm
(0.37 in)

130BT311 3

130BT306
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3.6 Kytkentaesimerkkeja
3.6.1 Kaynnistys/pysaytys

Liitin 18 = par. 5-10 Liitin 18, digitaalitulo [8] Kaynnistys

Liitin 27 = par. 5-12 Liitin 27, digitaalitulo [0] Ei toimintoa (oletus vapaa 22
rullaus) =S
Y a4 a
12]13]18]19(27]29|32(33|20|37
Liitin 37 = Turvallinen pysaytys O]0|0|0|O [e)[e}
OIQIOIPIO 0000
\

| T

Kéynnistys/pyséytys  Turvallinen pyséytys

Nopeus

Kaynnistys/pysaytys

(18)

3.6.2 Pulssikdaynnistys/-pysaytys

Liitin 18 = par. 5-10 Liitin 18, digitaalitulo [9] Pulssikdynnistys

Liitin 27= par. 5-12 Liitin 27, digitaalitulo [6] Pysaytys, kdant. o L,
130BA156.12

(@] N
.. . . > | |
Liitin 37 = Turvallinen pysaytys § [fe} [To]
+ o ol

12|13|18(19(27|29(32|33(20|37

O|0|0|0]0]|O|0|0|0|O

I()I IOI IC)I IOI IC)I IOI IOI IOI IOI I@I

Kaynnistys Pyséyty:, T _Turvallinen pyséytys

k&anteinen

Nopeus

:

Kaynnistys
(18 __|

Pysaytys,
kaanteinen
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3.6.3 Nopeus ylos/alas

Liittimet 29/32 = nopeus ylos/alas:

Liitin 18 = par. 5-10 Liitin 18, digitaalitulo Kaynnistys [9] (oletus) 12 | +24V
Liitin 27 = par. 5-12 Liitin 27, digitaalitulo Ohjearvon lukitus [19] 18 | Par. 5-10
Liitin 29 = par. 5-13 Liitin 29, digitaalitulo Nopeus ylds [21] M 27 | Par. 5-12
Liitin 32 = par. 5-14 Liitin 32, digitaalitulo Nopeus alas [22] —ﬁ-l/ ——29 | Par. 5-13
Huomaa: Liitin 29 vain mallissa FC x02 (x = sarjan tyyppi). T 32| Par. 5-14
37
130BA021.12
3.6.4 Potentiometrin ohjearvo
Jannitteen ohjearvo potentiometrin vilityksella:
1308A154.10 <C
Ohjearvojen lahde 1 = [1] Analoginen tulo 53 (oletus) g
M
Liitin 53, pieni jannite = 0 volttia >
< b
Liitin 53, suuri jannite = 10 volttia Q‘Ospel‘;s RPM +
A 39[42[50[53[54(55
Liitin 53, pieni ohje-/takaisink.arvo = 0 1/min elfelle)fel[el[e)
Liitin 53, suuri ohje-/takaisink.arvo = 1 500 1/min O”O” >H HO”O,
Katkaisin S201 = OFF (U) }( m—
» ! |
7 Jann. Ohjearvo } L }
7 P 6-11 10V ( _
4 T
7
s
s
’ 1k
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3.7.1 Sahkoasennus, Ohjauskaapelit

3 Asentaminen

(D IN)

\
XA ‘K' I I N [ 1
‘ (OED VAR =
3—vaihevirran [OE <SR =] ™
syotté T | WO ’c”ii
i3 et | @(PE) 99 WY i E—
””””” Moottori
N T Kytkentdtilan /;7 /7:7
DC-vayldtulo [ tehonsydts _
(R+) 82 Jarru—
10 vV OUT vastus
+ _
+10Vdc ( ) (R-) 81
—10vde - 3201 '
+10Vde QU IE
N ON/1=0-20mA
0/4-20 mA 5202 | OFF/U=0-10V
-10vde - A IN
+10Vdc ( ) NI ] 240Vac, 2A
0/4-20 mA
777777 (COM A IN)
s\ a
Do (+24V 0OUT)
[ 240Vac, 2A
b (+24v 0OUT) _
// \\ ‘P 5-00 ( ) 400Vac, 2A
I \ | — 24V (NPN
! \ CHL) :'M ov (PNP)
| 1 L 24V (NPN) o s
| \ (D |N) ] ov (PNP) { \|Analoginen IGhts
! ! } /10/4-20 mA
: :
| | (com D IN) ) |
;‘ l R | —24v (NPN)
| | D IN/OUT — | S801
! | M Zm | oV (PNP) o ON=Lopetettu
} } | ; | } OFF=Auki
I I | [
} } LoV | 5V
‘, ! A |24V (NPN)
| | D IN/OUT — ov (PNP
| | ‘i Zm‘ ! (PNP)
\
[ I [
L S !
: ! L0V RS—485 [ /u mo sy ol T RS 485
«\ ’» R } 24V (NPN) liitdntd —
\ ! | ov (PNP)
\ | |
; 24V (NPN)
v (0 IN) :'Nﬁ ov (PNP)

Kuva 3.54: Kaavio, jossa nakyvat kaikki sahkdliittimet ilman optioita.

Liitin 37 on turvapysaytykseen kaytettava tuloliitin. Katso ohjeita turvallisen pysaytyksen asentamisesta taajuusmuuttajan suunnitteluoppaan
jaksosta Turvallisen pyséytyksen asentaminen. Katso my0s jaksoja Turvallinen pysaytys ja Turvallisen pysdytyksen asentaminen.

X
Q
Q
et
(o]
[o]
Q
n

130BA025.19

Hyvin pitkissa ohjausjohtimissa analogiset signaalit voivat harvoissa tapauksissa ja kokoonpanosta riippuen pdatyd 50&60 Hz:n maattokdysiin verkko-

syottokaapelien kohinan vuoksi.

Jos ndin kdy, voit joutua murtamaan suojauksen tai lissdmaan 100 nF:n kondensaattorin suojauksen ja rungon valiin.

Digitaaliset ja analogiset tulot ja Iahddt on kytkettava erikseen taajuusmuuttajan tavallisiin tuloihin (liittimet 20, 55, 39), jotta molemmista ryhmista tulevat

maavirrat eivat vaikuttaisi muihin ryhmiin. Esimerkiksi digitaalisen sy6tdn kytkeminen p&alle voi héirité analogista tulosignaalia.
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Ohjausliittimien tulon polaarisuus

8 PNP { fibd) o g NN {Ipa)
z Digi lulen ool =) 2 Diy Liulon kylkunlé 8
& gt ) > 3 iy Llulon kylkunl S
+ = < o
‘M B KO BE B B E B R 1 EH B EE) B B A B BN Ed B
i
P
4
¢|o|o|o]|o]|o|0]|o|e]e o|ojo|o|o|0|0]|0|®]0
slels|elslele]l®le]le tleleleleielelele]e
H ! H
| | |
_LLLM__I [ — _ﬂ(.{_r_(-._l

Huom
Ohjauskaapeleiden on oltava suojattava.

130BT340.10

Kytke johtimet taajuusmuuttajaan kayttdohjeissa kuvatulla tavalla. Muista kytked suojukset asianmukaisesti optimaalisen sahkonsiedon varmistamiseksi.
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3.7.2 Kytkimet S201, S202 ja S801

3 Asentaminen

Kytkimia S201(A53) ja S202 (A54) kaytetdan analogisten sydttdliitinten 53 ja 54 virran (0-20 mA) tai jannitteen (-10 - 10 V) asetusten valitsemiseen tassa
jarjestyksessa.

Kytkintéa S801 (BUS TER.) voidaan kayttaa liittamisen kdyttdonottoon RS-485-portissa (liittimet 68 ja 69).

Katso piirustusta Kaavio, jossa nakyvat kaikki sahkdliittimet jaksossa Séhkdasennus.

Oletusarvo:
S201 (A53) = OFF (jénnitetulo)

$202 (A54) = OFF (jannitetulo)

S801 (vaylan paattaminen) = OFF

TS201:n, S202:n tai S801:n toimintoa muutettaessa on varottava kayttamasta vaihtoon voimaa. Suosittelemme LCP-paneelin kiinni-
. tyksen (telineen) irrottamista kytkimia kaytettdessa. Kytkimia ei saa kayttaa, kun taajuusmuuttajan virta on paalla.

130BT310
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3.8 Lopullinen asetusten maaritys ja testaus

Testaa asetukset ja varmista, ettd taajuusmuuttaja on kdynnissa, seuraavasti.

Vaihe 1. Etsimoottorin tyyppikilpi

Huom
Moottorissa on joko tahti- (Y) tai deltakytkenta (A). Téma tieto on merkitty moottorin tyyppikilpeen.

THREE PHASE INDUCTION MOTOR

MOD MCV 315E | Nr. 135189 12 04 ILIN 65

KW 400 PRIMARY SF1.15

HP 536 V690 [A4106 [CONNY [ cosf 0.85 40
mm_ 1481 Vv A CONN AMB_ 40 °C
Hz 50 v A CONN ALT 1000 m
DESIGN N SECONDARY RISE 80 °C
DUTY S1 Vv [A [conN ENCLOSURE IP23
INSUL | [EFFICIENCY %] 95.8%[ 100%]95.8% [ 75%| WEIGHT _ 1.83 ton

A CAUTION

130BA767.10

Vaihe 2. Merkitse moottorin tyyppikilven tiedot tahan paramet-

—

. Par. 1-20 Moottorin teho [kW]
riluetteloon. Par. 1-21 Moott, teho [hv]

Siirry listaan painamalla ensin [QUICK MENU] -ndppainta ja valitse sitten Par. 1-22 Moottorin jannite

Par. 1-23 Moottorin taajuus

Par. 1-24 Moottorin virta

Par. 1-25 Moottorin nimellisnopeus

“Q2 pika-asennus”.

VR W

Vaihe 3. Kdaynnista Automaattinen moottorin sovitus (AMA)
AMA:n suorittaminen varmistaa ihanteellisen suorituskyvyn. AMA mittaa arvot moottorimallia vastaavasta kaaviosta.
1. Kytke liitin 37 liittimeen 12 (jos liitin 37 on kaytettdvissa).

2. Kytke liitin 27 liittimeen 12 tai maaritd par. par. 5-12 Liitin 27, digitaalitulo asetukseksi 'Ei toimintoa' (par. 5-12 Liitin 27, digitaalitulo [0])
3. Kaynnista AMA par. 1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA).

4, Valitse tdydellinen tai osittainen AMA. Jos siniaaltosuodatin on asennettuna, suorita vain osittainen AMA tai irrota siniaaltosuodatin AMA:n.
5. Paina [OK]-painiketta. Naytolle tulee teksti "Kaynnista AMA painamalla [Hand on”.

6. Paina [Hand on] -ndppainta. Tilapalkki ilmaisee, onko AMA kdynnissa.

Pysdytd AMA kdyton ajaksi
1. Paina [OFF]-ndppainta - taajuusmuuttaja siirtyy halytystilaan, ja ndyttd iimaisee, etta kayttaja lopetti AMA:n.

AMA onnistui
1. Naytolle tulee teksti “Suorita AMA loppuun painamalla [OK]-nappainta”.

2. Paina [OK]-nappadinta poistuaksesi AMA -tilasta.
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AMA epéonnistui
1. Taajuusmuuttaja siirtyy halytystilaan. Halytyksen kuvaus on Varoitukset ja hélytykset -jaksossa.

2. [Alarm Log] -halytyslokin "Raportin arvo" ilmoittaa AMA:n viimeksi suorittaman mittauksen, ennen kuin taajuusmuuttaja siirtyi halytystilaan.
Tama numero ja halytyksen kuvaus ovat hyddyksi vianmaarityksessa. Jos otat yhteyttd Danfoss -yhtiédn huoltoa varten, muista mainita numero
ja hélytyksen kuvaus.

Huom
Epdonnistunut AMA johtuu usein vaarin rekisterdidyista moottorin tyyppikilven tiedoista tai liilan suuresta erosta moottorin tehon ja
taajuusmuuttajan tehon valilla.

Vaihe 4. Aseta nopeusraja ja ramppiaika

Par. 3-02 Minimiohjearvo
Par. 3-03 Maksimiohjearvo

Taulukko 3.20: Aseta haluamasi rajat nopeudelle ja ramppiajalle.

Par. 4-11 Moott. nopeuden alaraja [RPM] tai
par. 4-12 Moott. nopeuden alaraja [Hz]
Par. 4-13 Moott. nopeuden yldraja [RPM] tai
par. 4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz]

Par. 3-41 Ramppi 1:n nousuaika
Par. 3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika
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3.9 Lisaliitannat
3.9.1 Mekaanisen jarrun ohjaus

Nosto-/laskusovelluksissa sihkomekaanista jarrua on voitava ohjata:
. Ohjaa jarrua relelahdon tai digitaalisen 1ahddn avulla (liittimet 27 ja 29).

. Pida 1ahto suljettuna (jannitteettémana) silloin, kun taajuusmuuttaja ei pysty "pitdmaan" moottoria esim. ylikuormituksen takia.

. Valitse Mekaanisen jarrun ohjaus [32] parametrissa 5-4* sovelluksissa, joihin kuuluu séhkémekaaninen jarru.

. Jarru vapautuu, jos moottorin virta ylittda parametrissa par. 2-20 Jarrun vapautusvirta asetetun arvon.

. Jarru kytkeytyy, kun lahtdtaajuus on pienempi kuin parametrissa par. 2-21 Aktivoi jarrutusnopeus [RPMEai par. 2-22 Aktivoi jarrutusnopeus
[Hz] asetettu taajuus, ja vain, jos taajuusmuuttaja on toteuttamassa pysaytyskomentoa.

Jos taajuusmuuttaja on halytystilassa tai ylijannitetilanteessa, mekaaninen jarru kytkeytyy valittdmasti.

3.9.2 Moottoreiden rinnankytkenta

Taajuusmuuttajalla voidaan ohjata useita rinnankytkettyja moottoreita.
Moottorien yhteenlaskettu virrankulutus ei saa ylittdd taajuusmuuttajan
nimellislidhtdvirtaa Imn .

Huom
Asennusta, jossa kaapelit on kytketty yhteen kuten alla

olevassa kuvassa, suositellaan vain kaytettdessa lyhyi-

ta kaapeleita.

Huom oooo
Kun moottorit on kytketty rinnan, par. 1-29 Automaat- @g& )
tinen moottorin sovitus (AMA) ei ole kaytettavissa. ogoo T
Huom
Taajuusmuuttajan elektronista lamporelettd (ETR) ei

VN
voi kdyttdd moottorin suojauksena yksittaisissa moot- |
toreissa jarjestelmissa, joissa moottoreita on kytketty ]c;:.[l
rinnan. Varmista moottoreihin lisdsuojaus, esim. ter- 00§00
mistorit jokaiseen moottoriin tai erilliset 1dmporeleet e
(katkaisimet eivat kay suojaukseksi).

|

130BA170.10

Ongelmia voi esiintya kdynnistyksen yhteydessa ja alhaisilla RPM-arvoilla, jos moottorien koot ovat hyvin erilaisia, koska pienten moottorien suhteellisen
suuri puhdas resistanssi staattorissa vaatii suuremman jannitteen kdynnistyksen yhteydessa ja alhaisilla rpm-arvoilla.

3.9.3 Moottorin lampdsuojaus

Taajuusmuuttajan elektroninen lampdrele on saanut UL-hyvaksynnan yksittdisen moottorin suojauksesta, kun parametrin par. 1-90 Moottorin /dmpd-
suojausasetuksena on ETR -laukaisu ja parametrin par. 1-24 Moottorin virta asetuksena on moottorin nimellisvirta (katso moottorin tyyppikilpea).
Moottorin lampdsuojaukseen voidaan kdyttdd myds MCB 112 PTC:n termistorikorttioptiota. Tama kortti sisaltdd ATEX-sertifikaatin moottorien suojaami-
seen rajahdysalttiilla alueilla, vyohykkeilld 1/21 ja 2/22. Katso lisdtietoja Suunnitteluoppaasta.
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4 Ohjelmointi

4.1 Graafinen ja numeerinen LCP

Taajuusmuuttajien ohjelmointi onnistuu helpoimmin graafisen LCP:n ( 102) avulla. Numeerista paikallisohjauspaneelia (LCP 101) kaytettdessa on syyta
kayttda apuna taajuusmuuttajan suunnitteluopasta.

4.1.1 Ohjelmointi graafisessa LCP:ssa

Seuraavat ohjeet koskevat graafista LCP (LCP 102) -paikallisohjauspaneelia:

Ohjauspaneeli jakautuu neljdan toiminnalliseen osaan:

) i 130BA018.13
1. Graafinen naytto tilariveineen.

2. Valikkonappaimet ja merkkivalot - parametrien muuttaminen ja

Status 7o), a

ndytdn toimintojen vaihteleminen. 1234rpm  104A  43,5Hz

3. Navigointinappaimet ja merkkivalot (LED). 1 43 5., b

4.  Toimintandppdimet ja merkkivalot (LED).

Run OK [

Kaikki tiedot ndytetadn graafisella LCP -ndytolla, jolle mahtuu naytén ai- =
u\c ain Alarm
kana viisi eri kayttdtietoa [Status]. 2

N&yton rivit:
a.  Tilarivi: Tilasanomat, joissa on kuvakkeita ja grafiikkaa.

3
b.  Rivi 1-2: Kéyttdjan datarivit, joilla nékyy kayttdjan maarittdmia
tai valitsemia tietoja. [Status]-néppainta painamalla voit lisata
enintdan yhden ylimaaraisen rivin. a
c.  Tilarivi: Tilasanomat, jotka sisaltdvat tekstid.
4.1.2 Ohjelmointi numeerisella paikallisohjauspaneelilla
Seuraavat ohjeet koskevat numeerista LCP (LCP 101) -paikallisohjauspa-
130BA191.10
neelia:
Ohjauspaneeli jakautuu neljaén toiminnalliseen osaan: -
1. Numeerinen naytto. }—‘ —JI - J
1 — — Selup;‘
2. Valikkonappdimet ja merkkivalot - parametrien muuttaminen ja
naytdn toimintojen vaihteleminen.
3. Navigointindpp&imet ja merkkivalot (LED). 2 Sews g:.'ﬁ;k, Mon

4.  Toimintanappdimet ja merkkivalot (LED).

Rl

Alarm
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4.1.3 Ensimmadinen kdyttoonotto

Helpoin tapa laitteen ottamiseen kdyttdon ensimmaisella kerralla on pika-asetusvalikkopainikkeen kdyttd ja pika-asetusmenettelyn noudattaminen LCP

102:n avulla (lue taulukkoa vasemmalta oikealle). Esimerkki koskee avoimen piirin sovelluksia:

Quick
Menu

Par. 1-20 Moottorin teho [kW]

Paina

Q2 Pika-asetusvalikko

-]

)

N
J

Par. 0-01 Kieli Maarita kieli

N\
N A

4
\

Maarita tyyppikilven mukainen moottorin teho

(R

N
J

N\
N

Par. 1-22 Moottorin jénnite Aseta tyyppikilven mukainen jannite

\

(

)

Par. 1-23 Moottorin taajuus Aseta tyyppikilven mukainen taajuus

(

)

N
J

Par. 1-24 Moottorin virta Aseta tyyppikilven mukainen virta

N\
N

4
\

(

)

N
V4

2 N\
N A

Par. 1-25 Moottorin nimellisnopeus Aseta tyyppikilven mukainen nopeus, 1/min

Jos liittimen oletusarvona on Rullaus, kdant., taman kohdan
asetukseksi voidaan vaihtaa £/ toimintoa. Silloin AMA:n suorit-
tamiseen ei tarvita yhteytta liittimeen 27.

Par. 5-12 Liitin 27, digitaalitulo

Aseta haluamasi AMA -toiminto. Suositeltavaa on ottaa kayttéon
tdydellinen AMA.

Par. 1-29 Automaattinen moottorin sovitus
(AMA)

-

HHHUUOUUUe

Aseta moottorin akselin miniminopeus.

Aseta moottorin akselin maksiminopeus. .

Aseta rampin nousuaika viitaten synkroniseen moottorin no-
peuteen ns

Par. 3-02 Minimiohjearvo

Par. 3-03 Maksimiohjearvo

Par. 3-41 Ramppi 1:n nousuaika

Aseta rampin seisonta-aika viitaten synkroniseen moottorin no-

/7 N\
U peuteen ns
@

Par. 3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika

Par. 3-13 Ohjearvon paikka Aseta paikka, jossa ohjearvon on toimittava.
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4.2 Pika-asennus

0-01 Kieli
Optio: Toiminto:

[0] * English Osa kielipaketeista 1 - 4

[2] Francais Osa Kielipakettia 1

[4] Spanish Osa Kielipakettia 1

Svenska Osa Kielipakettia 1

Chinese Osa Kielipakettia 2

English US Osa kielipakettia 4

Bras.port Osa Kielipakettia 4

Korean Osa Kielipakettia 2

Turkish Osa Kielipakettia 4

Bulgarian Osa Kielipakettia 3

Romanian Osa Kielipakettia 3

Czech Osa Kielipakettia 3

Russian Osa Kielipakettia 3

Bahasa Indonesia Osa Kielipakettia 2

1-20 Moottorin teho [kW]
Alue: Toiminto:

MG.33.U3.20 - VLT® on rekistertity Danfoss-tavaramerkki 83



VLT® Automation Drive FC 300
4 Ohjelmointi M Kayttoohjeet suurtehoversioon

1-22 Moottorin jannite

Alue: Toiminto:

Application [Application dependant]

dependent*

Alue: Toiminto:

Application [20 - 1000 Hz] Min.-maks. moottorin taajuus: 20 - 1000 Hz.

dependent* Valitse moottorin taajuusarvo moottorin tyyppikilven tiedoista. Jos valittu arvo on muu kuin 50 Hz

tai 60 Hz, kuormituksesta riippumattomia asetuksia on korjattava kohdissa par. 1-50 Moott. mag-
netisointi, kun nopeus 0 - par. 1-53 Mallin vaihtotaajuus. Kaytettdessa 230/400 V moottoreita 87
Hz taajuudella, aseta tyyppikilpitiedot 230 V / 50 Hz mukaan. Mukauta par. 4-13 Moott. nopeuden
Yidraja [RPM] ja par. 3-03 Maksimiohjearvo 87 Hz:n sovellukseen.

1-24 Moottorin virta
Alue: Toiminto:

Application  [Application dependant]
dependent*

Huom
Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-25 Moottorin nimellisnopeus

Alue: Toiminto:
Application  [100 - 60000 RPM] IImoita moottorin nimellisnopeusarvo moottorin tyyppikilven tietojen mukaan. Naita tietoja kayte-
dependent* taan moottorin automaattisten kompensointien laskentaan.

Huom

Tata parametria ei voi muuttaa moottorin kdydessa.
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5-12 Liitin 27, digitaalitulo
Optio: Toiminto:

Valitse toiminto kaytettdvissa olevasta digitaalitulovalikoimasta.

Ei toimintoa [0]
Kuittaus [1]
Rullaus, kaant. [2]
Rullaus ja nollaus, kaanteinen [3]
Pikapysdytys, kaant. [4]
Tasavirtajarru, kdant. [5]
Pysaytys, kaanteinen [6]
Kaynnistys [8]
Lukituskdynnistys [9]
Suunnanvaihto [10]
Kaynn. ja suun.vaihto [11]
Kaynn. eteen kayttéon [12]
Kaynn. kaant. kayttoon [13]
Ryominta [14]
Esival. ohj. bitti 0 [16]
Esival. ohj. bitti 1 [17]
Esival. ohj. bitti 2 [18]
Ohjearvon lukitus [19]
Lahdon lukitus [20]
Nopeus yl6s [21]
Nopeus alas [22]
Aset. valinta, bitti 0 [23]
Aset. valinta, bitti 1 [24]
Kiinniajo [28]
Hidastus [29]
Pulssitulo [32]
Ramppibitti 0 [34]
Ramppibitti 1 [35]
Verkkovika kaanteinen [36]
Suurenna digit.potent.metri [55]
Vahenna digit. potent.metri [56]
Tyhjenna digit. potent.metri [57]
Nollaa laskuri A [62]
Nollaa laskuri B [65]
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1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA)

Optio: Toiminto:

AMA-toiminto optimoi dynaamisen moottorin tehon optimoimalla automaattisesti moottorin lisdpa-
rametrit (par. 1-30 - par. 1-35) moottorin seistessa.

Aktivoi AMA-toiminto painamalla [Hand on]-ndppainta valittuasi [1] tai [2]. Katso myds jaksoa Au-
tomaattinen moottorin sovitus. Normaalin testauksen jdlkeen ndytdlle tulee teksti "Press [OK] to
finish AMA" (Suorita AMA loppuun painamalla [OK]-ndpp&intd). Kun olet painanut [OK]-ndppainta,
taajuusmuuttaja on valmiina kayttéon.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

[0] * OFF

[1] Taydellinen AMA kayttoon Suorittaa AMA:n staattorin resistanssille Rs, roottorin resistanssille Ry, staattorin vuodon reaktans-
sille X1, roottorin vuodon reaktanssille Xz ja paareaktanssille Xn.
FC 301: Taydellinen AMA ei sisélla Xh-mittausta mallissa FC 301. Sen sijaan Xn-arvo madritetaan
moottorin tietokannasta. Par. 1-35 voidaan muokata optimaalisen kdynnistyksen aikaansaamiseksi.

[2] Ota pienempi AMA kéyttdon Suorittaa jarjestelmassa ainoastaan staattorin resistanssin Rs pienennetyn AMA:n. Valitse téma
vaihtoehto, jos taajuusmuuttajan ja moottorin valilld kdytetddn LC-suodatinta.

Huom:

. Jotta taajuusmuuttajan sovitus onnistuisi parhaalla mahdollisella tavalla, suorita AMA kylmélle moottorille.
. AMA:ta ei voi suorittaa moottorin kdydessa.

3 AMA:a ei voi suorittaa pysyvasti magneettisille moottoreille.

Huom
On tarkeda asettaa moottorin par. 1-2* oikein, silla ne muodostavat osan AMA:n algoritmista. AMA on suoritettava optimaalisen dy-
naamisen moottorin tehon aikaansaamiseksi. Se voi kestaa enintdan 10 min riippuen moottorin nimellistehosta.

Huom
Valta ulkoisen vaannon tuottamista AMA:n aikana.

Huom

Jos jotakin par. 1-2* asetuksista muutetaan, par. 1-30 - 1-39, moottorin lisdparametrit, palaavat oletusasetuksiin.

3-02 Minimiohjearvo
Alue: Toiminto:

Application [Application dependant]
dependent*

3-03 Maksimiohjearvo
Alue: Toiminto:

Application [Application dependant]
dependent*

3-41 Ramppi 1:n nousuaika
Alue: Toiminto:

Application [Application dependant]
dependent*
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3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika

Alue: Toiminto:

Application [Application dependant]
dependent*
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4.3 Parametriluettelot

Muutokset kdytén aikana
"TRUE" (oikein) tarkoittaa, ettd parametria voi muuttaa taajuusmuuttajan ollessa kdytdssd, ja "FALSE" (vaarin) tarkoittaa, etta se on pysdytettava, ennen
kuin muutos voidaan tehda.

4-Set-up

'All set-up' (kaikki kokoonpanot): parametrit voidaan maarittdd erikseen kuhunkin neljdstd kokoonpanosta, eli yksittdiselld parametrilla voi olla nelja eri
data-arvoa.

1 set-up’ (1 asetus): data-arvo on sama kaikissa kokoonpanoissa.

Muuntokerroin
Talld numerolla tarkoitetaan muuntolukemaa, jota kdytetdan kirjoitettaessa taajuusmuuttajaan tai luettaessa taajuusmuuttajasta.

Muunnosindek- | 100 ‘ 67 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 ‘ 1 ‘ 0 ‘ -1 ‘ -2 ‘ -3 ‘ -4 ‘ -5 ‘ -6

Si

Muuntokerroin | 1 | 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 | 1000 | 100 | 10 | 1 | 01 | 0,00 | 0,001 | 0,0001 | 0,00001 | 0,000001

Datatyyppi Kuvaus Tyyppi
Kokonaisluku 8 Int8

3 Kokonaisluku 16 Int16

4 Kokonaisluku 32 Int32

5 Etumerkiton 8 Uint8

6 Etumerkiton 16 Uint16

7 Etumerkiton 32 Uint32

9 Nakyva teksti VisStr

33 Normaloitu arvo 2 bittia N2

35 Bittisarja, johon kuuluu 16 loogista muuttujaa V2

54 Aikaero ilman pdivamaaraa TimD

Katso lisatietoja datatyypeistd 33, 35 ja 54 taajuusmuuttajan suunnitteluoppaasta.
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Taajuusmuuttajan parametrit on ryhmitelty erilaisiin parametriryhmiin, joiden avulla on helppo valita oikeat parametrit taajuusmuuttajan optimaaliseen
kayttoon.

0-** Kaytto- ja ndyttdparametrit taajuusmuuttajan perusasetuksiin

1-** Kuormituksen ja moottorin parametrit sisaltévat kaikki kuormitukseen ja moottoriin liittyvat parametrit

2-** Jarrujen parametrit

3-** Ohjearvot ja ramppauksen parametrit, sisdltavat DigiPot-toiminnon

4-** Rajat ja varoitukset, rajoitusten ja varoitusparametrien maarittdminen

5-** Digitaalitulot ja -Iahddt, sisaltdvat releiden saatimet

6-** Analogiset tulot ja lahdot

7-** Ohjaimet, nopeuden ja prosessinohjauksen parametrien maarittdminen

8-** Viestintd- ja optioparametrit FC RS485 ja FC USB-portin parametrien maarittamiseen.

9-*%* Profibus-parametrit

10-** DeviceNetin ja CAN-kenttdvaylan parametrit

13-** Alykkaan logiikanohjauksen parametrit

14-** Erikoistoimintojen parametrit

15-** Taajuusmuuttajan tietojen parametrit

16-** Lukemien parametrit

17-** Enkooderin optioiden parametrit

32-** MCO 305:n perusparametrit

33-** MCO 305:n lisdparametrit

34-** MCO:n datalukemien parametrit
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4.3.1 0-** Toiminta/nadytto

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin

0-0* Perusasetukset

0-01 Kieli [0] Englanti 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Moottorin nopeusyks. [0] 1/min 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Paikalliset asetukset [0] Kansainvalinen 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Kayttotila kaynnistettdessa (kasi) [1] Pakkopys., ohj=vanha  All set-ups TRUE = Uint8
0-1* Asetustoiminnot

0-10  Aktiiv. asetukset [1] Asetukset 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Muokkaa aset. [1] Asetukset 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 Nama asetukset yhteydessa [0] Ei linkitetty All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Lukema: linkitetyt asetukset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Lukema: Muokkaa asetuksia/kanavaa 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* LCP-naytto

0-20 Nayton rivi 1.1 pieni 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21  Nayton rivi 1.2 pieni 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22  Nayton rivi 1.3 pieni 1610 All set-ups TRUE = Uint16
0-23  Nayton rivi 2 suuri 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24  Nayton rivi 3 suuri 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Oma valikko ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* LCP:n oma lukema

0-30 Kayttajan madrittdman lukeman yksikko [0] Ei mitddn All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Kaytt. maarittdman lukeman minimio 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE =) Int32
0-32  Kayttdjan madritt. lukeman maksimi 100.00 CustomReadoutUnit  All set-ups TRUE -2 Int32
0-4* LCP-ndppdimisto

0-40 LCP [Hand on] -na@ppéin null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 LCP [Off]-nappain null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 LCP [Auto on] -ndppain null All set-ups TRUE - Uint8
0-43  LCP [Reset]-ndppdin null All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopioi/tallenna

0-50 LCP-kopiointi [0] Ei kopiota All set-ups FALSE = Uint8
0-51 Asetusten kopio [0] Ei kopiota All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Salasana

0-60 P&aavalikon salasana 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Paavalikon kayttd ilman salasanaa [0] Taysi kayttdoikeus 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Pika-asetusvalik. s-sana 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Pika-asetusvalik. kdyttd ilman s-sanaa [0] Taysi kayttdoikeus 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 Bus Password Access 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.3.2 1-** Kuorm./moott.

Dacfiti

4 Ohjelmointi

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin

1-0* Yleiset asetukset

1-00 Konfiguraatiotila null All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Moottorin ohjausperiaate null All set-ups FALSE - Uint8
1-02  Flux moott. tak.kytk.ldhde [1] 24V enkooderi All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 Momentin ominaiskayra [0] Vakiomomentti All set-ups TRUE - Uint8
1-04  Ylikuormitustila [0] Suuri momentti All set-ups FALSE - Uint8
1-05 Paikall. tilan konfig. [2] Kuten tila par 1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-1* Moottorin valinta

1-10 Moott. rakenne [0] Asynkron. All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Moottoridata

1-20 Moottorin teho [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21  Moott. teho [hv] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22  Moottorin jannite ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23  Moottorin taajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24  Moottorin virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Moottorin nimellisnopeus ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26  Moott. jatk. nimell.momentti ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29  Automaattinen moottorin sovitus (AMA) [0] Ei kaytossa All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Laaj.moottoritied.

1-30 Staattorin resistanssi (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31  Roottorin resistanssi (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33  Staattorin vuodon resistanssi (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34  Roottorin vuodon reaktanssi (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Paareaktanssi (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  Rautahavion resistanssi (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37  d-akselin induktanssi (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39  Moottorin napaluku ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40  Paluu EMF nop. 1000 1/min ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 Moottorinkulman Offset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Intl6
1-5* Kuorm.riippum. as.

1-50 Moott. magnetisointi, kun nopeus 0 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Min.nopeus norm. magnetointi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52  Min.nopeus norm. magnetointi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53  Mallin vaihtotaajuus ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-55  U/f-ominaiskayra - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56  U/f-ominaiskdyra - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-6* Kuorm. riippuv. as.

1-60  Kuormit. kompens. pienelld nopeudella 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61  Kuorm. kompens. suurella nopeudella 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62  Jattdmakompensointi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63  Jattdmakompensoinnin aikavakio ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Resonanssivaimennus 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Resonanssivaimennuksen aikavakio 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66  Min.virta pienelld nopeudella 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint8
1-67  Kuormitustyyppi [0] Passiiv. kuorm. All set-ups X TRUE - Uint8
1-68  Minimi inertia ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69  Maksimi inertia ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Kaynnistyssaadot

1-71  Kaynnistysviive 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72  Kaynnistystoiminto [2] Rullaus-/viiveaika All set-ups TRUE - Uint8
1-73  Kytkeyt. pyoriv. moott. [0] Disabled All set-ups FALSE - Uint8
1-74  Kaynnistysnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 Kaynnistysnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76  Kaynnistysvirta 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Pysdytyssaadot

1-80 Toiminto pysaytet. [0] Rullaus All set-ups TRUE - Uint8
1-81  Min.nopeus toiminnolle pysayt. [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82  Min.nopeus toiminnolle pysayt. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 Tasmallinen pysdytystoiminto [0] Tarkka ramppipys. All set-ups FALSE - Uint8
1-84 Tasm. pysaytyslaskurin arvo 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 Tdsm. p.nop. komp.viive 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Moottorin lampétila

1-90 Moottorin ldmposuojaus [0] Ei suojausta All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Moott. ulk. puhallin [0] Ei All set-ups TRUE - Uint16
1-93  Termistorin resurssi [0] Ei mitéan All set-ups TRUE - Uint8
1-95 KTY-anturityyppi [0] KTY-anturi 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96  KTY-termistorin resurssi [0] Ei mitaan All set-ups X TRUE = Uint8
1-97  KTY-kynnystaso 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
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4.3.3 2-** Jarrut

Dacfiti

VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 ton aikana  kerroin

2-0* DC-jarru

2-00 DC-pitovirta 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 DC-jarrun virta 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 DC-jarrutusaika 10.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 DC-jarrun kytkeytymisnop. [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 DC-jarrun kytkeytymisnop. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Maximum Reference MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-1* Jarruen.toiminnot

2-10 Jarrun toiminto null All set-ups TRUE = Uint8
2-11 Jarruvastus (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12  Jarrutehon raja (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13  Jarrutustehon valvonta [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
2-15  Jarrun tarkistus [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
2-16  AC-jarrun maks. virta 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17  Ylijannitevalvonta [0] Pois kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
2-18 Brake Check Condition [0] At Power Up All set-ups TRUE - Uint8
2-2*% Mekaaninen jarru

2-20 Jarrun vapautusvirta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21  Aktivoi jarrutusnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22  Aktivoi jarrutusnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23  Aktivoi jarrutusviive 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24  Stop Delay 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 Brake Release Time 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 Torque Ref 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 Torque Ramp Time 0.2s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 Gain Boost Factor 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
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4.3.4 3-** Ohjearvo / rampit

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin

3-0* Ohjearvon rajat

3-00 Ohjearvon alue null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 Ohjearvo/tak.kytk.yks. null All set-ups TRUE - Uint8
3-02 Minimiohjearvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Maksimiohjearvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 Ohjearvotoiminto [0] Summa All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Ohjearvot

3-10 Esiasetettu ohjearvo 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Ryodmintanopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12  Kiinniajo ylos/alas arvo 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 Ohjearvon paikka [0] Yht. kasi/aut.kaytt. All set-ups TRUE = Uint8
3-14 Esiaset. suhteellinen ohjearvo 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Ohjearvoresurssi 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Ohjearvoresurssi 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Ohjearvoresurssi 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 Suhteellisen skaal. ohjearvoresurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
3-19 RyOmintanopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Ramppi 1

3-40 Ramppi 1 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE = Uint8
3-41 Ramppi 1:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42  Ramppi 1 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 Ramppi 1 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 Ramppi 1 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 Ramppi 1 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 Ramppi 1 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Ramppi 2

3-50 Ramppi 2 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-51 Ramppi 2:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  Ramppi 2 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 Ramppi 2 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 Ramppi 2 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 Ramppi 2 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 Ramppi 2 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Ramppi 3

3-60 Ramppi 3 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Ramppi 3:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 Ramppi 3 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 Ramppi 3 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 Ramppi 3 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 Ramppi 3 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 Ramppi 3 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Ramppi 4

3-70 Ramppi 4 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE = Uint8
3-71 Ramppi 4:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72  Ramppi 4 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 Ramppi 4 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76  Ramppi 4 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 Ramppi 4 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 Ramppi 4 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Muut rampit

3-80 Ryom. ramppiaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Pikapysdytyksen ramppiaika ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 Quick Stop Ramp Type [0] Lineaarinen All set-ups TRUE = Uint8
3-83  Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Digit. pot.metri

3-90 Askelkoko 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Ramppiaika 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 Tehon palautus [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
3-93 Maksimiraja 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 Minimiraja -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 Ramppiviive ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4.3.5 4-** Rajat / varoitukset

Dacfiti

VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin
4-1* Moottorin rajat
4-10 Moott.py0r.nop suunta null All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Moott. nopeuden alaraja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  Moott. nopeuden alaraja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 Moott. nopeuden ylaraja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14  Moott. nopeuden ylaraja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 Moottoritilan momenttiraja ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17  Generatiivinen momenttiraja 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 \Virtaraja ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 Enimmaislahtdtaajuus 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Rajoita tekijat
4-20 Momenttirajatekijan lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
4-21 Nopeusrajatekijan ldhde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Moott. tak.k. valv.
4-30 Moottorin tak.kytk. menetystoiminto [2] Laukaisu All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Moottorin tak.kytk. nopeusvirhe 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 Moott. tak.kytk. menet. aikak. 0.05s All set-ups TRUE =) Uint16
4-34  Tracking Error Function [0] Disable All set-ups TRUE - Uint8
4-35 Tracking Error 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 Tracking Error Timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 Tracking Error Ramping 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 Tracking Error Ramping Timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 Tracking Error After Ramping Timeout 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Sdad. Varoitukset
4-50 Varoitus alhaisesta virrasta 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Varoitus suuresta virrasta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52  Varoitus alhaisesta nopeudesta 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53  Varoitus suuresta nopeudesta (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 Varoitus pieni ohjearvo -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55  Varoitus suuri ohjearvo 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56  Varoitus pieni tak.kytk. FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57  Varoitus korkea tak.kytk. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Moottorin vaihetoiminto puuttuu null All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Ohitusnopeus
4-60 Ohitusnopeus nopeudesta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Ohitusnopeus taajuudesta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62  Ohitusnopeus nopeuteen [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63  Ohitusnopeus taajuuteen [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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4.3.6 5-** Digitaalinen tulo/ldhto

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin
5-0* Digit. I/O-tila
5-00 Digit. I/O-tila [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Liittimen 27 tila [0] Tulo All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Liittimen 29 tila [0] Tulo All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digit. tulot
5-10 Liitin 18, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Liitin 19, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-12  Liitin 27, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-13  Liitin 29, digitaalitulo null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 Liitin 32, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Liitin 33, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 Liitin X30/2 digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 Liitin X30/3 digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 Liitin X30/4 digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Terminal 37 Safe Stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 Terminal X46/1 Digital Input [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-21 Terminal X46/3 Digital Input [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-22  Terminal X46/5 Digital Input [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-23 Terminal X46/7 Digital Input [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-24 Terminal X46/9 Digital Input [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-25 Terminal X46/11 Digital Input [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-26 Terminal X46/13 Digital Input [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digit. lahdot
5-30 Liitin 27, digitaalinen Iahto null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Liitin 29, digitaalinen lahto null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32  Liitin X30/6 digit. 1ahté (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-33  Liitin X30/7 digit. laht6 (MCB 101) null All set-ups TRUE = Uint8
5-4* Releet
5-40 Toimintorele null All set-ups TRUE = Uint8
5-41 Rele, vetoviive 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Rele, padstdviive 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulssitulo
5-50 Liitin 29, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 Liitin 29, suuri taajuus 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeedbackU-
5-52  Liitin 29, pieni ohje-/takaisink. Arvo nit All set-ups X TRUE =3} Int32
5-53  Liitin 29, suuri ohje-/takaisink. Arvo ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54  Pulssisuodattimen aikavakio #29 100 ms All set-ups X FALSE =3} Uint16
5-55 Liitin 33, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 Liitin 33, suuri taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeedbackU-
5-57 Liitin 33, pieni ohje-/takaisink. Arvo nit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Liitin 33, suuri ohje-/takaisink. Arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Pulssisuodattimen aikavakio #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulssilahto
5-60 Liitin 27, pulssildhtdmuuttuja null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Pulssilahdon maks.taaj. #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 Liitin 29, pulssildahtdmuuttuja null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 Pulssilahdon maks.taaj. #29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 Liitin X30/6 pulssilahtémuuttuja null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 Pulssilahddén maks.taaj. #X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* 24V pulssiant.tulo
5-70 Liitin 32/33 pulssia per kierros 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 Liitin 32/33, pulssianturin suunta [0] Myé6tapaivaan All set-ups FALSE - Uint8
5-9* Vdyla valvottu
5-90 Digitaalisen & Relevaylan valvonta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93  Pulssilahto #27 vayldn valvonta 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94  Pulssilahto #27 aikakatkaisun esiasetus 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95  Pulssilahto #29 vayldn valvonta 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 Pulssilahto #29 aikakatkaisun esiasetus 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 Pulse Out #X30/6 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 Pulse Out #X30/6 Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uintl6
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4.3.7 6-** Anal. tulo/1ahto

Dacfiti

VLT® Automation Drive FC 300

Kayttdohjeet suurtehoversioon

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # tén aikana  kerroin

6-0* Analog. I/O-tila

6-00 "Elava nolla" aikakatk.aika 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 "Elava nolla" aikakatk.toiminto [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analoginen tulo 1

6-10 Liitin 53 alijénnite 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 Liitin 53 ylijénnite 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12  Liitin 53 alivirta 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 Liitin 53 ylivirta 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 Liitin 53 pieni ohjearvo/takaisink. Arvo 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 Liitin 53 suuri ohjearvo/tak.k. Arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 Liitin 53 suodatinaikavakio 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Analoginen tulo 2

6-20 Liitin 54 alijénnite 0.07 V All set-ups TRUE =) Int16
6-21 Liitin 54 ylijannite 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Liitin 54 alivirta 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23  Liitin 54 ylivirta 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 Liitin 54 pieni ohjearvo/takaisink. Arvo 0 ReferenceFeedbackUnit  All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 Liitin 54 suuri ohjearvo/tak.k. Arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 Liitin 54 suodatinaikavakio 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Analoginen tulo 3

6-30 Liitin X30/11 alijannite 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Liitin X30/11 ylijannite 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 Liitin X30/11 pieni ohje-/takaisink. arvo 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 Liit. X30/11 suuri ohje-/tak.k.arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 Liitin X30/11 suodattimen aikavakio 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Analoginen tulo 4

6-40 Liitin X30/12 alijénnite 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 Liitin X30/12 ylijannite 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44  Liitin X30/12 pieni ohje-/takaisink. arvo 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45  Liit. X30/12 suuri ohje-/tak.k.arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46  Liitin X30/12 suodattimen aikavakio 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Analoginen l3ht6 1

6-50 Liitin 42, 1ahtd null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Liitin 42 1dhd6n min. skaalaus 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52  Liitin 42 1ahdon maks. skaalaus 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 Liitin 42, 1aht6, vdyldn valvonta 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54  Liitin 42 1ahdon aikakatkaisun esiasetus 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 Terminal 42 Output Filter [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analoginen lahto 2

6-60 Liitin X30/8 lahtd null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Liitin X30/8 min.skaalaus 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 Liitin X30/8 maks.skaalaus 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 Terminal X30/8 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 Terminal X30/8 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog Output 3

6-70 Terminal X45/1 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 Terminal X45/1 Min. Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 Terminal X45/1 Max. Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 Terminal X45/1 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 Terminal X45/1 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uintl6
6-8* Analog Output 4

6-80 Terminal X45/3 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Terminal X45/3 Min. Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 Terminal X45/3 Max. Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 Terminal X45/3 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 Terminal X45/3 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.3.8 7-** Saatimet
Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin
7-0* Nopeus PID-saato
7-00 Nopeus PID tak.kytk.lahde null All set-ups FALSE - Uint8
7-02  PID - nopeuden suhteellinen vahvistus ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03  PID - integrointiaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 PID - nopeuden derivointiaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 Nopea PID deriv. Vahvist. raja-arvo 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 PID - alipaastésuodatusaika 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 Speed PID Feedback Gear Ratio 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 Nopea PID, eteensyéttotekija 0% All set-ups FALSE 0 Uint16
7-1* Torque PI Ctrl.
7-12  Torque PI Proportional Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13  Torque PI Integration Time 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* Pros. ohj. tak.kytk.
7-20  Prosessi SP tak.kytk. 1 resurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
7-22  Prosessi SP tak.kytk. 2 resurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Prosessi PID-saato
7-30 Prosessi PID normaali/kaanteinen [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
7-31  Prosessin PID antiwindup [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
7-32  Pros. PID kdynn.nopeus 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33  Prosessi PID:n suhteellinen vahvistus 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uintl6
7-34  Prosessi PID:n integrointiaika 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 Prosessin PID derivointiaika 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36  Pros. PID deriv. Vahv.raja 5.0 N/A All set-ups TRUE =1 Uint16
7-38 Prosessin PID eteensyéttotekija 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39  Ohjearvon kaistanleveydelld 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID I
7-40  Process PID I-part Reset [0] Ei All set-ups TRUE - Uint8
7-41  Process PID Output Neg. Clamp -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42  Process PID Output Pos. Clamp 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43  Process PID Gain Scale at Min. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44  Process PID Gain Scale at Max. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 Process PID Feed Fwd Resource [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
7-46  Process PID Feed Fwd Normal/ Inv. Ctrl. [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
7-49  Process PID Output Normal/ Inv. Ctrl. [0] Normaali All set-ups TRUE Uint8
7-5* Adv. Process PID II
7-50 Process PID Extended PID [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
7-51  Process PID Feed Fwd Gain 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52  Process PID Feed Fwd Ramp up 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53  Process PID Feed Fwd Ramp down 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56  Process PID Ref. Filter Time 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57  Process PID Fb. Filter Time 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
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4.3.9 8-** Tiedons. ja aset.

Dacfiti

VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin

8-0* Yleiset asetukset

8-01 Ohjauspaikka [0] Digit. ja ohjaussana All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Ohjaussanan lahde null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Ohjaussanan aikakatk. aika 1.0s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Ohjaussanan aikakatkaisutoiminto null 1 set-up TRUE = Uint8
8-05 Aikakatkaisun lopetustoiminto [1] Palauta asetus 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Nollaa ohjaussanan aikakatkaisu [0] Al4 nollaa All set-ups TRUE - Uint8
8-07 Diagnoosilaukaisin [0] Ei kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Ohjaussanan aset.

8-10 Ohjaussanaprofiili [0] FC-profiili All set-ups TRUE - Uint8
8-13 Konfiguroitava tilasana STW null All set-ups TRUE = Uint8
8-14 Configurable Control Word CTW [1] Profile default All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC-portin aset.

8-30 Protokolla [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Osoite 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32  FC-portin baudinopeus null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33  Parity / Stop Bits [0] Even Parity, 1 Stop Bit 1 set-up TRUE = Uint8
8-35 Vasteen minimiviive 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 Vasteen maksimiviive ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Ominaisuuksien valinen maks.viive ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC protok.aset.

8-40 Sahkeen valinta [1] Standardisdhke 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-5* Digit./vayla

8-50 Rullauksen valinta [3] Logiikka TAL All set-ups TRUE - Uint8
8-51 Pikapysaytyksen valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-52 DC-jarrun valinta [3] Logiikka TAL All set-ups TRUE - Uint8
8-53 Aloita valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-54 Kaanteinen valinta [3] Logiikka TAIL All set-ups TRUE - Uint8
8-55  Asetusten valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE = Uint8
8-56 Esiaset. ohjearvon valinta [3] Logiikka TAL All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC Port Diagnostics

8-80 Bus Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Bus Error Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Slave Messages Rcvd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Slave Error Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Vayl.ryom.

8-90 Vayl. rydm. 1 nopeus 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Vayl. rydm. 2 nopeus 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
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4.3.10 9-** Profibus

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin
9-00 Asetuspiste 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 Hetkellisarvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 PCD-kirjoituskonfiguraatio ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16  PCD-lukukonfiguraatio ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 Solmun osoite 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22  Sahkeen valinta [108] PPO 8 1 set-up TRUE - uint8
9-23  Parametrit signaaleille 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Parametrin muokkaus [1] Kaytdssa 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28  Prosessiohjaus [1] Jaks. master kaytt. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44  Vikaviestilaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 Vikakoodi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 Vikanumero 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uintl6
9-52  Vikatilannelaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53  Profibus-varoitussana 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 Todell. baudinopeus [255] Ei baudinopeutta All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Laitteen tunnistus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
OctStr[
9-65  Profiilin numero 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 Ohjaussana 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 Tilasana 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71  Profibus Tallenna data-arvot [0] Ei kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
9-72  Profibus-aseman nollaus [0] Ei toimint. 1 set-up FALSE - Uint8
9-80 Madritellyt parametrit (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Maaritellyt parametrit (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Madritellyt parametrit (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Maaritellyt parametrit (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Madritetyt parametrit (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 Muutetut parametrit (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Muutetut parametrit (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Muutetut parametrit (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93  Muutetut parametrit (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 Muutetut parametrit (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99  Profibus Revision Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uintl6

4.3.11 10-** CAN-kenttavayla

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin

10-0* Yhteiset asetukset

10-00 CAN-protokolla null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Siirtonop. valinta null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MACID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 Lahetys virhelaskurin lukema 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Vastaanotto virhelaskurin lukema 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Lukemavayldn kaytdstapoistolaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet

10-10 Prosessidatatyypin valinta null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 Prosessidatan konfig. kirjoitus ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 Prosessidatan konfig. luku ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 Varoitusparametri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 Verkon ohjearvo [0] Ei kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 Verkon ohjaus [0] Ei kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-suodattimet

10-20 COS-suodatin 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 COS-suodatin 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 COS-suodatin 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 COS-suodatin 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Param. kayttooik.

10-30 Ryhmaindeksi 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 Tallenna data-arvot [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
10-32 Devicenetin tarkistus ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 Tallenna aina [0] Ei kdytossa 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 DeviceNetin tuotekoodi ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 Devicenet F:n parametrit 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5*% CANopen

10-50 Prosessidatan konfig. kirjoitus ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 Prosessidatan konfig. luku ExpressionLimit 2 set-ups TRUE = Uint16
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4.3.12 12-** Ethernet

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin
12-0* IP Settings
12-00 IP Address Assignment [0] MANUAL 2 set-ups TRUE - Uint8
OctStr[
12-01 IP Address 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
OctStr[
12-02 Subnet Mask 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
OctStr[
12-03 Default Gateway 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
OctStr[
12-04 DHCP Server 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
12-05 Lease Expires ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
OctStr[
12-06 Name Servers 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
VisStr[
12-07 Domain Name 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 48]
VisStr[
12-08 Host Name 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 48]
VisStr[
12-09 Physical Address 0 N/A 1 set-up TRUE 0 17]
12-1* Ethernet Link Parameters
12-10 Link Status [0] No Link 1 set-up TRUE - Uint8
12-11 Link Duration ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 Auto Negotiation [1] Kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 Link Speed [0] None 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 Link Duplex [1] Full Duplex 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Process Data
12-20 Control Instance ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 Process Data Config Write ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 Process Data Config Read ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-28 Store Data Values [0] Ei kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
12-29 Store Always [0] Ei kdytossa 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 Warning Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 Net Reference [0] Ei kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 Net Control [0] Ei kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 CIP Revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 CIP Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 EDS Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 COS Inhibit Timer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 COS Filter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-8* Other Ethernet Services
12-80 FTP Server [0] Pois kayt. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 HTTP Server [0] Pois kayt. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 SMTP Service [0] Pois kayt. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 Transparent Socket Channel Port 4000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Advanced Ethernet Services
12-90 Cable Diagnostic [0] Pois kayt. 2 set-ups TRUE = Uint8
12-91 MDI-X [1] Kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 IGMP Snooping [1] Kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 Cable Error Length 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 Broadcast Storm Protection -1% 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 Broadcast Storm Filter [0] Broadcast only 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 Interface Counters 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-99 Media Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.3.13 13-** Alykis logiikka

Dacfiti

4 Ohjelmointi

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin
13-0* SLC-asetukset
13-00 SL-ohjaimen tila null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Aloita tapahtuma null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 Lopeta tapahtuma null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 Nollaa SLC [0] Ala nollaa SLC:t3 All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Vertaimet
13-10 Vertaimen kohde null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Vert. funkt.merkki (vert. laskut.) null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 Vertaimen arvo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Ajastimet
13-20 SL-ohjaimen ajastin ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Log.sa@nnot
13-40 Logiikkasaanto Boolen 1 null 2 set-ups TRUE = Uint8
13-41 Logiikkasaanto kayttdja 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Logiikkasaanto Boolen 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 Logiikkasaanto kayttdja 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Logiikkasaantd Boolen 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Ilmai
13-51 SL-ohjaimen tapahtuma null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 SL-ohjaimen toiminto null 2 set-ups TRUE - Uint8
4.3.14 14-** Erikoistoiminnot
Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 ton aikana kerroin
14-0* Vaihtos. kytk.
14-00 Kytkentdtapa [1] SFAVM All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Kytkentataajuus null All set-ups TRUE = Uint8
14-03 Ylimodulaatio [1] Kaytossa All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM satunnainen [0] Ei kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Verkkovirta on/ei
14-10 Verkkovika [0] Ei toimintoa All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Verkkojannite verkkovian sattuessa ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 Toiminto kun verkko epatasap. [0] Lauk. All set-ups TRUE - Uint8
14-13 Mains Failure Step Factor 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-2* Lauk. nollaus
14-20 Nollaustila [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Autom. uud.kdynn.aika 10s All set-ups TRUE Uint16
14-22 Toimintatila [0] Normaali toiminta All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Tyyppikoodin asetus null 2 set-ups FALSE = Uint8
14-24 Trip Delay at Current Limit 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 Laukaisun viive momenttirajalla 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 Lauk.viive vaihtos. vian esiintyessa ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Tuotantoasetukset [0] Ei toimint. All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Huoltokoodi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Virtarajasaadin
14-30 Virtarajan valv., suhteellinen vahv. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Virtaraj. valv., integr.aika 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 Stall Protection [1] Kaytdssa All set-ups FALSE - Uint8
14-4* Energian optimointi
14-40 VT-taso 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 AEO:n minimimagnetointi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 AEO:n minimitaajuus 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 Moott. cos-fi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ymparisto
14-50 RFI-suod. [1] Kéytdssa 1 set-up X FALSE - Uint8
14-52 Puhalt. ohj. [0] Autom All set-ups TRUE - Uint8
14-53 Puhallinndyttd [1] Varoitus All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Lahtdsuodatin [0] Ei suodatinta All set-ups FALSE - Uint8
14-56 Capacitance Output Filter 2.0 uF All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 Inductance Output Filter 7.000 mH All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 Actual Number of Inverter Units ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-7* Compatibility
14-72 VLT Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 VLT Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 VLT Ext. Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Options
14-80 Option Supplied by External 24VDC [1] Kylla 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9* Fault Settings
14-90 Fault Level null 1 set-up TRUE - Uint8
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4.3.15 15-** Taaj.muut. tiedot

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos Muun- Tyyppi
no. # FC 302 kdyton ai- nosker-

kana roin
15-0* Kayttdtieto
15-00 Kayttétunnit 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Kayntitunnit 0Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 Kilowattituntilaskuri 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Kaynnistyksia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Ylilampétilat 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Ylijénnitteet 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Nollaa kilowattituntilaskuri [0] Al nollaa All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Nollaa kdyntituntilaskuri [0] Al nollaa All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Datalokin asetukset
15-10 Lokildhde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Lokivali ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Laukaisutapaht. [0] Vaarin 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Lokitila [0] Loki aina 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Otoksia. ennen liipaisua 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historialoki
15-20 Historialoki: Tapahtuma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Historialoki: Arvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Historialoki: Aika 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Vikaloki
15-30 Vikaloki: virhekoodi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 Vikaloki: arvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Intl6
15-32 Vikaloki: aika 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Taaj.muut. tunnist.
15-40 FC-tyyppi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Teho-osa 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Jannite 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Ohjelmistoversio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 Tilatun tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Tod. tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Taajuudenmuuttajan tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Tehokortin tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP Id no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 Ohjauskortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 Tehokortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Taajuudenmuuttajan sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Tehokortin sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Optiotunnist.
15-60 Optio asennettu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Option ohj.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Option tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Option sarjanro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Optio paikassa A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Paikan A option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Optio paikassa B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Paikan A option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Optio paikassa CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Paikan CO option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Optio paikassa C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Paikan C1 option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Parametritiedot
15-92 Madritellyt parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Muutetut parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Drive Identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Parametri metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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4.3.16 16-** Datalukemat
Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin
16-0* Yleinen tila
16-00 Ohjaussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0.000 ReferenceFeedbackU-
16-01 Ohjearvo [yks] nit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 Ohjearvo % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 Tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 Paaarvo, todellinen [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 Oma lukema 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Moottorin tila
16-10 Teho [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 Teho [hv] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 Moottorin jannite 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 Taajuus 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 Moottorin virta 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 Taajuus [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 Momentti [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 Nopeus [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 Moottorin terminen 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 KTY-anturin lampétila 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 Moott. kulma 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-22 Momentti [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 Torque [Nm] High 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Taaj.muut. tila
16-30 DC-valipiirin jannite oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 Jarruenergia /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 Jarruenergia /2 min 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 Jaadhdytysrivan lampot. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Vaihtosuuntaajan terminen 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Taaj.muut nimell.virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Taaj.muut maks.virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 SL-ohjaimen tila 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 Ohj.kortin lampét. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Lokimuisti tdynna [0] Ei All set-ups TRUE - Uint8
VisStr[
16-41 LCP Bottom Statusline 0 N/A All set-ups TRUE 0 50]
16-5* Ohj. & takaisink.
16-50 Ulkoinen ohjearvo 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Intl6
16-51 Pulssiohjearvo 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
0.000 ReferenceFeedbackU-
16-52 Tak.kytk. [yks] nit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 Dig. potent.metrin ohjearvo 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-6* Tulot & Ldahdot
16-60 Digitaalinen tulo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 Liitin 53 kytkentaasetus [0] Virta All set-ups FALSE - Uint8
16-62 Analoginen tulo 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 Liitin 54 kytkentdasetus [0] Virta All set-ups FALSE - Uint8
16-64 Analoginen tulo 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 Analoginen Iahtd 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 Digitaalinen lahtd [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Taajuus Tulo #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 Taajuus Tulo #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Pulssilahto #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 Pulssilahto #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 Releldhto [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Laskuri A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Laskuri B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 Tasm. pysaytyslaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 Analog. tulo X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 Analog. tulo X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 Analoginen lahté X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE =3} Int16
16-78 Analog Out X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 Analog Out X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE =3 Int16
16-8* Kenttav. & FC-port
16-80 Kenttavayla CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 Kenttavayla REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 Tiedons. Option tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 FC-portti CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 FC-portti REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Diagnoosilukemat
16-90 Halytyssana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Halytyssana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Varoitussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Varoitussana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Ulk. Tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.3.17 17-** Moott. tak.k.optio

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin
17-1* Ink. Enc.-liitéanta
17-10 Signaalityyppi [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 Resoluutio (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* abs. Enc.-liitanta
17-20 Protokollan valinta [0] Ei mitdan All set-ups FALSE = Uint8
17-21 Resoluutio (paikkannuksia/kierros) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 SSI datapituus 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 Kellotaajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 SSI datamuoto [0] Harmaa koodi All set-ups FALSE - Uint8
17-34 HIPERFACE siirtonopeus [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Resolveriliitéanta
17-50 Napaluku 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 Sydéttdjannite 7.0V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 Syéttétaajuus 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 Muuntosuhde 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-59 Resolveriliitdnta [0] Pois kayt. All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Valvonta ja sov.
17-60 Takaisinkytkennan suunta [0] Myé6tapaivaan All set-ups FALSE - Uint8
17-61 Takaisinkytkennan signaalin valvonta [1] Varoitus All set-ups TRUE - Uint8
4.3.18 18-** Data Readouts 2
Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin
18-90 PID Readouts
18-90 Process PID Error 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 Process PID Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 Process PID Clamped Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 Process PID Gain Scaled Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
4.3.19 30-** Special Features
Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 ton aikana kerroin
30-0* Wobbler
30-00 Wobble Mode [0] Abs. Freq., Abs. Time All set-ups FALSE - Uint8
30-01 Wobble Delta Frequency [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 Wobble Delta Frequency [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 Wobble Delta Freq. Scaling Resource [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
30-04 Wobble Jump Frequency [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 Wobble Jump Frequency [%] 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 Wobble Jump Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 Wobble Sequence Time 10.0 s All set-ups TRUE =1 Uint16
30-08 Wobble Up/ Down Time 5.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 Wobble Random Function [0] Ei kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
30-10 Wobble Ratio 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 Wobble Random Ratio Max. 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 Wobble Random Ratio Min. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 Wobble Delta Freq. Scaled 0.0 Hz All set-ups FALSE =1 Uint16
30-8* Compatibility (I)
30-80 d-axis Inductance (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
30-81 Brake Resistor (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
30-83 Speed PID Proportional Gain ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 Process PID Proportional Gain 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin

32-0* Pulssianturi 2

32-00 Marginaalinen signaalityyppi [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 Marginaalinen resoluutio 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 Absoluuttinen protokolla [0] Ei mitaén 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 Absoluuttinen resoluutio 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-05 Absol. pulssianturin datan pituus 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 Abs. pulssiant. kellotaaj. 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 Abs. pulssiant. kellon kehitys [1] Kaytdssa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 Absol. pulssiant. kaapelin pituus 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 Pulssianturin valvonta [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 Pydrimissuunta [1] Ei toimint. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 Kayttdjan laitteen nimittdja 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 Kayttdjan laitteen osoittaja 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-3* Pulssianturi 1

32-30 Marginaalinen signaalityyppi [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 Marginaalinen resoluutio 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 Absoluuttinen protokolla [0] Ei mitdan 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 Absoluuttinen resoluutio 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 Absol. pulssiant. datan pituus 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 Absol. pulssiant. kellotaaj. 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 Abs. pulssiant. kellon kehitys [1] Kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 Absol. pulssiant. kaapelin pituus 0om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 Pulssianturin monitorointi [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 Pulssianturin paatelaite [1] Kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Feedback Source

32-50 Source Slave [2] Encoder 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 MCO 302 Last Will [1] Trip 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* PID-saadin

32-60 Suhteellinen kerroin 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 Johdannaiskerroin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 Kokonaiskerroin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 Kokonaissumman raja-arvo 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 PID-kaistanleveys 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 Nopeuden sy6ttd eteenpain 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 Kiihdytyksen sy6ttd eteenpain 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 Suurin Siedettdva kohdistusvirhe 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 Orjan kaanteinen kayttaytyminen [0] Suunnanvaihto sall. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 PID-ohjauksen nayteaika 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 Profiilinluojan skannausaika 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 Ohjausikkunan koko (aktivointi) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 Ohj.ikk. koko (pois kayt.) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-8* Nopeus & kiihdytys

32-80 Maksiminopeus (pulssianturi) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 Lyhyin ramppi 1.000 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 Ramppityyppi [0] Lineaarinen 2 set-ups TRUE = Uint8
32-83 Nopeuden resoluutio 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 Oletusnopeus 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 Oletuskiihtyvyys 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-9* Development

32-90 Debug Source [0] Controlcard 2 set-ups TRUE - Uint8

MG.33.U3.20 - VLT® on rekisteroity Danfoss-tavaramerkki

105



VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Dacfiti

4 Ohjelmointi

4.3.21 33-** MCO:n kaant. aset.

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana kerroin
33-0* Paluuliike
33-00 Pakotettu KOTI [0] Koti, ei pakotettu 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 Nollapisteen tasaus Koti-kohdasta 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 Hidas siirtyminen koti-liikkeeseen 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 Koti-likkeen nopeus 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 Kaytos koti-liikkeen aikana [0] Taakse ja hakemisto 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synkronointi
33-10 Isdnndn synkronointitekija (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 Orjan synkronointitekija (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 Sijaintipoikk. synkr. varten 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 Sijainnin synkr. tarkkuusikkuna 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 Suhteellinen orjan nopeusraja 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 Isanta-merkin numero 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 Orja-merkin numero 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 Isanta-merkin vali 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 Orja-merkin vali 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 Isdntd-merkin tyyppi [0] Pulssianturi Z posit. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 Orja-merkin tyyppi [0] Pulssianturi Z posit. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 Isanta-merkin toleranssi-ikkuna 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 Orja-merkin toleranssi-ikkuna 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 Merkkisynk. kaynnistystoiminta [0] Kaynnistystoiminto 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 Vian merkkinumero 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 Valmis-merkin numero 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 Nopeussuodatin 0us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 Offset-suodatusaika 0 ms 2 set-ups TRUE - Uint32
33-28 Merkkisuodatt. konfiguraatio [0] Merkkisuodatin 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 Merkkisuodattimen suod.aika 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 Maksimimerkin korjaus 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 Synkronointityyppi [0] Vakio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-4* Rajoitettu hallinta
33-40 Kaytos rajakatkaisimen kohdalla [0] Kutsuvirheen kasitt. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 Negatiivinen ohjelmiston loppuraja -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 Positiivinen ohjelmiston loppuraja 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 Negat. ohjelm. loppuraja aktiiv. [0] Ei kaytdssa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 Posit. ohjelm. loppuraja aktiiv. [0] Ei kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 Aika kohdeikkunassa 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 Kohdeikkunan raja-arvo 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 Kohdeikkunan koko 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uintl6
33-5* 1/0-konfiguraatio
33-50 Liitin X57/1 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 Liitin X57/2 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 Liitin X57/3 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 Liitin X57/4 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 Liitin X57/5 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 Liitin X57/6 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 Liitin X57/7 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 Liitin X57/8 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 Liitin X57/9 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 Liitin X57/10 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 Liitin X59/1 ja X59/2 Tila [1] Ulostulo 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 Liitin X59/1 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 Liitin X59/2 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 Liitin X59/1 digitaalinen lahtd [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 Liitin X59/2 digitaalinen I&htd [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 Liitin X59/3 digitaalinen lahtd [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 Liitin X59/4 digitaalinen I&htd [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 Liitin X59/5 digitaalinen lahtd [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 Liitin X59/6 digitaalinen I&htd [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 Liitin X59/7 digitaalinen lahtd [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 Liitin X59/8 digitaalinen 1ahtd [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Globaalit param.
33-80 Aktivoitu ohjelmanumero -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 Kytkentatila [1] Moottori kdynnissa 2 set-ups TRUE = Uint8
33-82 Taajuusmuuttajan tilan valvonta [1] Kaytdssa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 Toiminta virheen jdlkeen [0] Rullaus 2 set-ups TRUE = Uint8
33-84 Toiminta Esc:n jdlkeen [0] Ohjattu pysaytys 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 MCO:n virtaldhde ulk. 24VDC [0] Ei 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 Terminal at alarm [0] Relay 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 Terminal state at alarm [0] Do nothing 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 Status word at alarm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttdohjeet suurtehoversioon

4.3.22 34-** MCO-datalukemat

4 Ohjelmointi

Par.  Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain Muutos kdy- Muun-nos- Tyyppi
no. # FC 302 tén aikana  kerroin

34-0* PCD-kirjoituspar.

34-01 PCD 1 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 PCD 2 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 PCD 3 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 PCD 4 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 PCD 5 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 PCD 6 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 PCD 7 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 PCD 8 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 PCD 9 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 PCD 10 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD-lukupar.

34-21 PCD 1 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 PCD 2 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 PCD 3 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 PCD 4 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 PCD 5 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 PCD 6 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 PCD 7 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 PCD 8 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 PCD 9 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 PCD 10 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Tulot & lahdot

34-40 Digit. tulot 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 Digit. [ahdot 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Prosessidata

34-50 Todellinen sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 Maaratty sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 Todellinen isanta-sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 Orjan indeksisijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 Isannan indeksisijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 Kayran sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 Seurantavirhe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 Synkronointivirhe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 Todellinen nopeus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 Todellinen iséantd-nopeus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 Synkronointitila 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 Akselin tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 Ohjelman tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 MCO 302 Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 MCO 302 Control 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Diagnoosilukemat

34-70 MCO-hélytyssana 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 MCO-halytyssana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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VLT® Automation Drive FC 300
Kayttoohjeet suurtehoversioon M 5 Yleiset tekniset tiedot

5 Yleiset tekniset tiedot

Verkkojannite (L1, L2, L3):
Syéttdjannite FC 302: 380-500 V £10 %
Syéttdjannite FC 302: 525-690 V £10 %

Verkkojénnite pieni / verkkovirtakatkos:

Verkkojénnitteen ollessa pieni tai verkkovirtakatkoksen aikana FC jatkaa toimintaansa, kunnes Véljpiirin jénnite laskee minimipysaytystason alapuolelle.
78md on tyypillisesti 15 % FC:n alimman nimellissyéttdjannitteen alapuolella. Kaynnistymistd ja tayttd momenttia ei voida odottaa, jos verkkojénnite
on enemmén kuin 10 % alle FC:n alimman nimellissyottdjénnitteen.

Syéttéverkon taajuus 50/60 Hz £5 %
Paavaiheiden valinen tilapdinen maksimiepdtasapaino 3,0 % nimellisverkkojdnnitteesta
Todellisen tehon kerroin (A) 2 0,9 nimellisesta nimelliskuormituksella
Perusaallon tehokerroin (cos ¢) lahes patéteho (>0,98)
Kytkenta tulosyotolla L1, L2, L3 (kaynnistyksid) enintdan 1 kerta/2 min.
Standardin EN60664-1 mukainen ymparistd ylijénniteluokka III/likaantumisaste 2

Yksikko soveltuu kdytettavaksi piirissd, joka ei pysty tuottamaan enempdada kuin 100 000 RMS symmetristd ampeeria, 500/600/690 V maksimi.
Moottorin teho (U, V, W):

Laht6jannite 0 - 100 % verkkojannitteesta
Lahtdtaajuus 0 - 800* Hz
Kytkenta lahtoon Rajoittamaton
Kiihdytys- ja hidastusajat 0,01 - 3600 sek.

* Rijppuu jénnitteestd ja tehosta

Momenttikdyttdytyminen:

Kaynnistysmomentti (vakiomomentti) enintdan 160 % 60 sekunnissa*
Kaynnistysmomentti enintdan 180 % 0,5 sekunnin ajan*
Ylikuormitusmomentti (vakiomomentti) enintaan 160 % 60 sekunnissa*
Kaynnistysmomentti (muuttuva momentti) enintdan 110 % 60 sekunnissa*
Ylimomentti (muuttuva momentti) enintddn 110 % 60 sekunnissa

*Prosenttiméard rijppuu nimellismomentista.

Digitaalitulot:

Ohjelmoitavat digitaalitulot 4 (6)
Liittimet 18,19, 279, 29, 32, 33,
Logiikka PNP tai NPN
Jannitetaso 0-24VDC
Jannitetaso, looginen '0' PNP <5VvVDC
Jannitetaso, looginen '1' PNP > 10V DC
Jannitetaso, looginen '0' NPN2) > 19V DC
Jannitetaso, looginen '1' NPN2) <14V DC
Suurin jénnite tulossa 28 V DC
Pulssin taajuusalue 0 - 110 kHz
(kuormitussuhde) Pienin pulssin leveys 4,5ms
Tuloresistanssi, Ri n. 4 kQ

MG.33.U3.20 - VLT® on rekisteroity Danfoss-tavaramerkki 109



VLT® Automation Drive FC 300

5 Yleiset tekniset tiedot Kayttoohjeet suurtehoversioon

Turvapysaytysliitin 373) (liitin 37 on kiintea PNP-logiikka):

Jannitetaso 0-24VDC
Jannitetaso, looginen '0' PNP <4V DC
Jannitetaso, looginen '1' PNP >20 V DC
Nimellinen sy6ttdvirta 24 V:n jannitteella 50 mA rms
Nimellinen sy6ttdvirta 20 V:n jannitteella 60 mA rms
Syottokapasitanssi 400 nF

Kaikki digitaalitulot on erotettu galvaanisesti syottdjénnitteestd (PELV) ja muista suurjénniteliittimista.
1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myds ohjelmoida I6hdbiksi.

2) Paitsi turvapyséytysliitin 37.

3) Liitintd 37 voi kdyttdd vain turvallisessa pysdytyksessa. Liitin 37 sopii standardin EN 954-1 kategorian 3 mukaisfin kokoonpanoihin (standardin EN
60204-1 kategorian 0 mukainen turvapyséytys) EU:n konedirektiivin 98/37/EY vaatimusten mukaisesti., Liitin 37 ja turvapyséytystoiminto on suunniteltu
standardien EN 60204-1, EN 50178, EN 61800-2, EN 61800-3 ja EN 954-1 mukaisesti. Katso ohjeet turvallisen pysdytyksen oikeaan ja turvalliseen
k&yttdon Suunnitteluoppaan asiaan liittyvistd tiedoista ja ohjeista.

Analogiatulot:

Analogisia tuloja 2
Liittimet 53, 54
Tiloja Jannite tai virta
Tilan valinta Kytkin S201 tai kytkin S202

Jannitetila

Kytkin S201/kytkin 5202 = OFF (U)

Jannitetaso

-10 - +10 V (skaalattava)

Tuloresistanssi, Ri

noin 10 kQ

Suurin jannite

+20V

Virtatila

Kytkin S201/kytkin S202 = ON (I)

Virta-alue 0/4 - 20 mA (skaalattava)
Tuloresistanssi, Ri noin 200 Q
Maksimivirta 30 mA
10 bittia (+ signaali)

Suurin virhe 0,5 % tdydestd nayttamasta

Analogiatulon resoluutio

Analogiatulojen tarkkuus

Kaistanleveys 100 Hz

Analogiatulot on erotettu galvaanisesti sydttdjénnitteestd (PELV) ja muista suurjanniteliittimista.

130BA117.10 l_ PELV-eristys
+24V — —
18 — Valvonta E Verkkovirta
1 1
: & ) :
1 1
H Suuri — .
37 jannite — Moottori
1
Toiminnallinen ) 1
eristys t :
RS485 —> = DC-vayla
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Pulssi-/pulssianturitulot:

5 Yleiset tekniset tiedot

Ohjelmoitavat pulssi-/anturitulot

21

Liitin numero pulssi/anturi

299, 332/ 323), 33%)

Suurin taajuus liittimessa 29, 32, 33

110 kHz (Push-pull -kayttéinen)

Suurin taajuus liittimessa 29, 32, 33

5 kHz (avoin kollektori)

Pienin taajuus liittimessa 29, 32, 33 4 Hz
Jannitetaso Katso digitaalituloista kertovaa jaksoa
Suurin jannite tulossa 28 V DC
Tuloresistanssi, Ri n. 4 kQ

Pulssin tulotarkkuus (0,1 - 1 kHz)

Suurin virhe 0,1 % tdydesta ndyttamasta

Pulssianturin tulotarkkuus (1 - 110 kHz)

Maks.virhe 0,05% taydestd ndyttdmasta

Pulssi- ja pulssianturitulot (liittimet 29, 32, 33) on eristetty galvaanisesti sydttdjénnitteestd (PELV) ja muista suurjanniteliittimista. Vain

1) FC 302
2) Pulssitulot ovat 29 ja 33
3) Pulssianturitulot: 32 = Aja 33 =B

Digitaalilahto:
Ohjelmoitavat digitaaliset/pulssiléhdét 2
Liittimet 27,291
Digitaali-/taajuuslahdon virta-alue 0-24V
Suurin Iahtovirta (ripa tai lahde) 40 mA
Maksimikuormitus taajuuslahddssa 1 kQ
Suurin kapasitiivinen kuormitus taajuuslahdéssa 10 nF
Pienin lahtdtaajuus taajuusldhdossa 0 Hz
Suurin Idhttaajuus taajuuslahdossa 32 kHz
Taajuuslahdoén tarkkuus Maks.virhe 0,1% tdydestd nayttamasta
Lahtdtaajuuksien resoluutio 12 bittia
1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myds ohjelmoida tuloks.
Digitaalilahto on erotettu galvaanisesti syottdjannitteestd (PELV) ja muista suurjénniteliittimista.
Analogialahto:
Ohjelmoitavia analogialdhttja 1
Liittimet 42
Analogialahdon virta-alue 0/4 - 20 mA
Suurin kuorma runko - analogialahtd 500 Q
Analogialahdon tarkkuus Maks.virhe 0,5 % tdydesta nayttamasta
Analogialahdon resoluutio 12 bittia
Analoginen IGhto on erotettu galvaanisesti sydttojannitteestd (PELV) ja muista suurjanniteliittimista.
Ohjauskortti, 24 V DC -lahto:
Liittimet 12,13
Lahtdjénnite 24V +1,-3V
Suurin kuorma 200 mA

24V DC jénniteldhde on erotettu galvaanisesti verkkojannitteesta (PELV), mutta silld on sama potentiaali kuin analogia- ja digitaalituloilla ja -Iahdoilla.

Ohjauskortti, 10 V DC-laht6:

Liittimet 50
Laht6jannite 10,5V £0,5V
Suurin kuorma 15 mA

10 V DC janniteldhde on erotettu galvaanisesti syottdjannitteesta (PELV) ja muista suurjanniteliittimista.
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Ohjauskortti, RS 485 -sarjaliikenne:

VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Liittimet

68 (TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Liitin 61

Yhteinen liittimille 68 ja 69

RS 485 -sarjaliitdntapiiri on erotettu toiminnallisesti muista keskeisista piireistd ja eristetty galvaanisesti syottdjannitteestd (PELV).

Ohjauskortti, USB-sarjaliitanta:

USB-standardi

1,1 (taysi nopeus)

USB-liitin

USB B-tyypin “laite”-liitin

Kytkentd PC:hen tehdédén isénnén ja laitteen viliselld USB-standardikaapelilla.

USB-liiténta on eristetty galvaanisesti syottojannitteesta (PELV) ja muista suurjanniteliittimista.

USB-maaliitédntaa ei ole eristetty galvaanisesti suojamaadoituksesta. Kayta ainoastaan eristettyd kannettavaa tietokonetta PC-yhteytend taajuusmuut-

tajan USB-liitantaan.

Releldhdot:

Ohjelmoitavat releldhdoét 2
Rele 01 Liittimen numero 1-3 (auki), 1 - 2 (kiinni)
Suurin liitinkuorma (AC-1)Y liittimisséd 1-3 (NC), 1-2 (NO) (vastuskuorma) 240 VAC, 2A
Suurin liitinkuorma (AC-15)1) (induktiivinen kuorma @ cosg 0,4) 240V AC,0,2A
Suurin liitinkuorma (DC-1)Y liittimissé 1-2 (NO), 1-3 (NC) (vastuskuorma) 60V DC, 1A
Suurin liitinkuorma (DC-13)Y (Induktiivinen kuorma) 24V DC, 0.1A
Rele 02 (vain FC 302) Liittimen numero 4-6 (auki), 4 - 5 (kiinni)
Suurin liitinkuorma (AC-1)1 liittimissa 4-5 (NO) (vastuskuorma) 400V AC,2A
Suurin liitinkuorma (AC-15)Y) liittimissa 4-5 (NO) (induktiivinen kuorma @ coso 0,4) 240V AC,0,2A
Suurin liitinkuorma (DC-1)Y) liittimiss& 4-5 (NO) (vastuskuorma) 80VDC, 2A
Suurin liitinkuorma (DC-13)Y liittimissa 4-5 (NO) (Induktiivinen kuorma) 24VDC,0,1A
Suurin litinkuorma (AC-1)1) liittimissa 4-6 (NC) (vastuskuorma) 240 VAC, 2A
Suurin liitinkuorma (AC-15)1) liittimissa 4-6 (NC) (induktiivinen kuorma @ coso 0,4) 240V AC,0,2A
Suurin liitinkuorma (DC-1)Y liittimiss& 4-6 (NC) (vastuskuorma) 50VDC, 2A

Suurin liitinkuorma (DC-13)Y) liittimissd 4-6 (NC) (induktiivinen kuorma)

24VDC,0,1A

Pienin kuorma liittimissa 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO)

24V DC 10 mA, 24V AC 20 mA

Standardin EN 60664-1 mukainen ymparistd

ylijénniteluokka III/likaantumisaste 2

1) IEC 60947 osat 4 ja 5
Releliiténnat on eristetty galvaanisesti muusta piiristd vahvistetulla eristykselld (PELV).

Ohjauskaapelien pituudet ja poikkileikkaukset:

Moottorikaapelin enimmaispituus, suojattu kaapeli

150 m

Moottorikaapelin enimmaispituus, suojaamaton kaapeli

300 m

Ohjausliitinten suurin poikkipinta-ala, taipuisa/jaykka johdin ilman kaapelin paatyholkkeja

1,5 mm?/16 AWG

Ohjausliitinten suurin poikkileikkaus, taipuisa johdin kaapelin paatyholkeilla

1 mm?/18 AWG

Ohjausliitinten suurin poikkileikkaus, taipuisa johdin kaapelin paatyholkeilla kauluksineen

0,5 mm2/20 AWG

Ohjausliitinten pienin poikkileikkaus

Ohjauskortin toiminta:

0,25 mm?/ 24 AWG

Pyyhkaisyvali 1ms
Ohjausominaisuudet:

Laht6taajuuden resoluutio alueella 0 - 1000 Hz +/- 0,003 Hz
Tarkan kdynnistyksenypysaytyksen toistotarkkuus (liittimet 18, 19) < + 0,1 msek
Jarjestelman vasteaika (liittimet 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms

Nopeus, ohjausalue (avoin piiri)

1:100 synkroninopeudesta

Nopeus, ohjausalue (suljettu piiri)

1:1000 synkroninopeudesta

Nopeus, tarkkuus (avoin piiri)

30 - 4000 rpm: virhe £8 rpm

Nopeuden tarkkuus (suljettu piiri), riippuu takaisinkytkentdlaitteen tarkkuudesta

0 - 6000 rpm: virhe +0.15 rpm

Kaikki ohjausominaisuudet 4-napaisella epétahtimoottorilla

Ymparisto:

Kotelointi, kehyskoko D ja E

IP 00 / alusta, IP 21 / tyyppi 1, IP 54 / tyyppi 12

Kotelointi, kehyskoko F

IP 21 / tyyppi 1, IP 54 / tyyppi 12

Tarinatesti

0,79

Suurin suhteellinen kosteus

5% - 95% (IEC 721-3-3; luokka 3K3 (kondensoitumaton) kdyton aikana

Aggressiivinen ympadristd (IEC 60068-2-43

luokka H25
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VLT® Automation Drive FC 300
Kayttoohjeet suurtehoversioon M 5 Yleiset tekniset tiedot

Ympariston lampétila (SFAVM-kytkentatilassa)

- rajoituksella Maks. 55 °CD

- taydella jatkuvalla taaj.muut. lahtovirralla Maks. 45 °CV

1) Katso lisdtietoja redusoinnista Suunnitteluoppaan luvusta Erityisolosuhteet

Pienin ymparistén Iampétila, taysi toiminta 0°C
Pienin ymparistdn lampétila, rajoitettu teho -10°C
Lampétila varastoinnin/kuljetuksen aikana -25 - +65/70 °C
Enimmaiskorkeus merenpinnan ylapuolella ilman redusointia 1000 m

Redusointi suuren korkeuden vuoksi, katso Suunnitteluoppaan jakso Erikoisolosuhteet

Kaytetyt EMC-standardit, emissio EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Kaytetyt EMC-standardit, sieto EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Katso Suunnitteluoppaan luku Erikoisolosuhteet .

Suojaus ja ominaisuudet:

. Elektroninen moottorin lampdsuojaus ylikuormitukselta.

. Jadhdytysrivan lampdtilan valvonta varmistaa, ettd taajuusmuuttaja laukeaa, jos lampétila nousee ennalta maaritetylle tasolle. Ylikuormitus-
lampdtilaa ei voi nollata, ennen kuin jadhdytysrivan lamp6tila on alle seuraavien sivujen taulukoissa madritettyjen arvojen (ohje - ndma lampétilat
voivat vaihdella tehon, runkokokojen, koteloinnin jne. mukaan).

. Taajuusmuuttaja on suojattu liittimien U, V, W oikosulkua vastaan.
. Jos verkkovirrasta puuttuu vaihe, taajuusmuuttaja laukaisee tai antaa varoituksen (riippuen kuormituksesta).
. Valipiirin jénnitteen valvonta varmistaa, etta taajuusmuuttaja laukaisee, jos valipiirin jénnite on liilan suuri tai lilan pieni.

. Taajuusmuuttaja tekee jatkuvasti tarkistuksia kriittisten sisdlampétilojen, kuormitusvirran, valipiirin korkean jannitteen ja alhaisten moottorin
nopeuksien varalta. Reaktiona kriittiseen arvoon taajuusmuuttaja voi sdataad kytkentataajuutta ja/tai muuttaa kytkentdtapaa varmistaakseen
taajuusmuuttajan suorituskyvyn.
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5 Yleiset tekniset tiedot

Dacfiti

VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Verkkojannite 3 x 380 - 500 V AC
FC 302

P90K

P110

P132

P160

P200

Suuri/normaali kuormitus*

HO NO

HO NO

HO NO

HO NO

HO NO

Tyypillinen akseliteho
400 V:n [kW] jannit-
teella

Tyypillinen akseliteho
460 V:n [hv] jénnit-
teella

Tyypillinen akseliteho
500 V:n [kW] jannit-
teella

Kotelointi IP21
Kotelointi IP54
Kotelointi IPOO
Lahtovirta

90 110

125 150

110 132
D1

D3

110 132

150 200

132 160
D1

D3

132 160

200 250

160 200
D2

D4

160 200

250 300

200 250
D2

D4

200 250

300 350

250 315
D2

D4

Jatkuva

(400 V:n jannitteelld)
[A]

Keskeytyva (60 sek.
ylikuormitus)

(400 V:n jannitteella)
[A]

Jatkuva

(460/ 500 V:n jannit-
teelld) [A]
Keskeytyva (60 sek.
ylikuormitus)

(460/ 500 V:n jannit-
teelld) [A]

Jatkuva KVA

(400 V:n jannitteelld)
[KVA]

Jatkuva KVA

(460 V:n jannitteella)
[KVA]

Jatkuva KVA

(500 V:n jannitteelld)
[KVA]

Suurin syo6ttovirta

177 212

266 233

160 190

240 209

147

123

127 151

139 165

212 260

318 286

190 240

285 264

147

180

151 191

165 208

260 315

390 347

240 302

360 332

180 218

191 241

208 262

315 395

473 435

302 361

453 397

218 274

241 288

262 313

395 480

593 528

361 443

542 487

274 333

288 353

313 384

Jatkuva

(400 V:n jannitteelld)
[A]

Jatkuva

(460/ 500 V:n jannit-
teelld) [A]

Maks. kaapelikoko,
verkkovirta-moottori,
jarrut ja kuormituksen-
jako [mm? (AWG?)]
Ulkoisia paasulakkeita
enintaan [A]
Arvioitu tehohavio
400 V:n jénnitteelld
R

Arvioitu tehohavio
460 V:n jannitteella
(W]

Paino,

kotelointi IP21, IP 54
[ka]

Paino,

kotelointi IP0OO [kg]
Hyo6tysuhde®
Lahtotaajuus
Jaahdytysrivan
ylik.laukaisu
Virransyottokortin
lauk. ymparistén vuok-
si

* Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 s:n ajan, Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 s:n ajan

171 204

154 183

2x70
(2 x 2/0)

300

2641 3234

2453 2947

96

82

85°C

204 251

183 231

2x70
(2 x 2/0)

350

2995 3782

2734 3665

104

91

90 °C

251 304

231 291

2 x 150
(2 x 300 mcm)

400

3425 4213

3249 4063

125

112

0,98
0 - 800 Hz

105 °C

60 °C

304 381

291 348

2 x 150
(2 x 300 mcm)

500

3910 5119

3816 4652

136

123

105 °C

381 463

348 427

2x 150
(2 x 300 mcm)

630

4625 5893

4472 5634

151

138

115°C

114
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VLT® Automation Drive FC 300

Kayttdohjeet suurtehoversioon

5 Yleiset tekniset tiedot

Verkkojannite 3 x 380 -

FC 302

500V AC

P250

P315

P355

P400

Suuri/normaali kuormitus*

HO NO

HO

NO HO NO

HO NO

Tyypillinen akseliteho 400
V:n [kW] jénnitteelld
Tyypillinen akseliteho 460
V:n [hv] jannitteella
Tyypillinen akseliteho 500
V:n [kW] jénnitteelld
Kotelointi IP21

Kotelointi IP54

Kotelointi IPOO
Lahtovirta

250 315
350 450

315 355
E1l

E2

315

450

355
E1

E2

355 855 400

500 500 600

400 400 500
E1l

E2

400 450

550 600

500 530
E1l

E2

Suurin syottovirta

Jatkuva

(400 V:n jannitteelld) [A]
Keskeytyva (60 sek. yli-
kuormitus)

(400 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva

(460/ 500 V:n jannitteelld)
[A]

Keskeytyva (60 sek. yli-
kuormitus)

(460/ 500 V:n jannitteelld)
[A]

Jatkuva KVA

(400 V:n jannitteelld)
[KVA]

Jatkuva KVA

(460 V:n jannitteella)
[KVA]

Jatkuva KVA

(500 V:n jannitteelld)
[KVA]

480 600

720 660

443 540

665 594

333 416

353 430

384 468

600

900

540

810

416

430

468

658 658 745

724 987 820

590 590 678

649 885 746

456 456 516

470 470 540

511 511 587

695 800

1043 880

678 730

1017 803

482 554

540 582

587 632

gl

Jatkuva

(400 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva

(460/ 500 V:n jannitteelld)
[A]

Kaapelin enimmaiskoko,
verkkovirta, moottori ja
kuormituksenjako [mm?
(AWG?)]

Kaapelin enimmaiskoko,
jarrut [mm? (AWG?)
Ulkoisia paasulakkeita
enintdan [A] !

Arvioitu tehohavio

400 V:n jénnitteelld [W] 4
Arvioitu tehohé&vio

460 V:n jannitteelld [W]
Paino,

kotelointi IP21, IP 54 [kg]
Paino,

kotelointi IPOO [kg]
Hyétysuhde®
Lahtétaajuus
Jaahdytysrivan ylik.laukai-
su

Virransyottokortin lauk.
ymparistén vuoksi

472 590

436 531
4x240
(4x500 mcm)

2x 185
(2 x 350 mcm)

700
5164 6790
4822 6082
263

221

590

531

4x240

(4x500 mcm)

2 x 185

(2 x 350 mcm)

900

6960

6345

270

234

647 647 733

580 580 667

4x240
(4x500 mcm)

2 x 185
(2 x 350 mcm)

900

7701 7691 8879

6953 6944 8089
272

236

0,98
0 - 600 Hz

95 °C

68 °C

* Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 s:n ajan, Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 s:n ajan

684 787

667 718
4x240
(4x500 mcm)

2 x 185
(2 x 350 mcm)

900
8178 9670
8085 8803
313

277
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M VLT® Automation Drive FC 300
5 Yleiset tekniset tiedot Kayttdohjeet suurtehoversioon

Verkkojannite 3 x 380 - 500 V AC
FC 302 P450 P500 P560 P630 P710 P800
Suuri/normaali kuormitus* HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
Tyypillinen akseliteho 400 Vin | 450 500 | 500 560 | 560 630 | 630 710 | 710 800 | 800 1000
[kW] jannitteella

Tyypillinen akseliteho 460 V:n
[hv] jannitteella

Tyypillinen akseliteho 500 V:n
[kW] jannitteella

Kotelointi IP21, 54 ilman kaap-
pia / kaapilla

Lahtdvirta

Jatkuva

(400 V:n jannitteelld) [A]
Keskeytyva (60 sek. ylikuormi-
tus) 1200 968 1320 1089 | 1485 1232 | 1680 1386 | 1890 1606 | 2190 1892
(400 V:n jannitteella) [A]
Jatkuva

(460/ 500 V:n jannitteelld) [A]
Keskeytyva (60 sek. ylikuormi-
tus) 1095 858 1170 979 | 1335 1155 | 1575 1276 | 1740 1518 | 2070 1683
(460/ 500 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva KVA

(400 V:n jannitteelld) [KVA]
Jatkuva KVA

(460 V:n jannitteelld) [KVA]
Jatkuva KVA

(500 V:n jannitteelld) [KVA]
Suurin syottovirta

Jatkuva 779 857 857 964 | 964 1090 | 1090 1227 | 1227 1422 | 1422 1675

600 650 650 750 | 750 900 | 900 1000 | 1000 1200 | 1200 1350
530 560 560 630 | 630 710 | 710 800 | 800 1000 | 1000 1100

F1/ F3 F1/ F3 F1/ F3 F1/ F3 F2/ F4 F2/ F4

800 880 880 990 | 990 1120 | 1120 1260 | 1260 1460 | 1460 1720

730 780 780 890 | 890 1050 | 1050 1160 | 1160 1380 | 1380 1530

554 610 610 686 | 686 776 | 776 873 | 873 1012 | 1012 1192

582 621 621 709 | 709 837 | 837 924 | 924 1100 | 1100 1219

632 675 675 771 | 771 909 | 909 1005 | 1005 1195 | 1195 1325

(400 V:n jannitteelld) [A]

gg;'ﬁ:‘)’a[ SGO/ S00Vinjannit- | 299 759 | 750 867 | 867 1022 | 1022 1129 | 1120 1344 | 1344 1490
Kaapelin enimmaiskoko, moot- 8x150 12x150
tori [mm? (AWG?)] (8x300 mcm) (12x300 mcm)
Kaapelin enimmaiskoko, verk- 8x240

kovirta F1/F2 [mm?2 (AWG2)] (8x500 mcm)

Kaapelin enimmaiskoko, verk- 8x456

kovirta F3/F4 [mm?2 (AWG?)] (8x900 mcm)

Kaapelin enimmaiskoko, kuor- 4x120

man jako [mm?2 (AWG?)] (4x250 mcm)

Kaapelin enimmaiskoko, jarrut 4x185 6x185
[mm?2 (AWG?) (4x350 mcm) ‘ (6x350 mcm)
L{I!$0|S|a paasulakkeita enin- 1600 2000 2500
téan [A] ¢

Arvioitu tehohavio

400 V:n jannitteelld [W] 4
Arvioitu tehohavio

460 V:n jannitteelld [W] SEL Rl R
F3/F4 Al RFI-suodattimen,
katkaisimen tai katkaisimen ja
kontaktorin F3 ja F4 suurim-
mat kokonaish&viot

Paneelin optioiden suurimmat
havict

Paino,

kotelointi IP21, IP 54 [kg]
Tasasuuntausmoduulin paino

9492 10647 | 10631 12338 (11263 13201‘13172 15436 | 14967 18084‘16392 20358

11006 10063 12353 12332 14041 13819 17137 15577 17752
893 963 951 1054 978 1093 1092 1230 2067 2280 2236 2541

400

1004/ 1299 1004/ 1299 1004/ 1299 | 1004/ 1299 | 1246/ 1541 1246/ 1541

ka] 102 102 102 102 136 136
Vaihtosuuntausmoduulin pai- 102 102 102 136 102 102
no [kgl

Hyétysuhde® 0,98

Lahtotaajuus 0-600 Hz

Jadhdytysrivan ylik.laukaisu 95 °C

Virransyottokortin lauk. ympa- 68 °C

ristén vuoksi
* Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 s:n ajan, Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 s:n ajan
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VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

5 Yleiset tekniset tiedot

Verkkojannite 3 x 525 - 690 VAC

FC 302

P37K

P45K

P55K

P75K P90K

Suuri/normaali kuormitus*
Tyypillinen akseliteho
550 V:n [kW] jannit-
teelld
Tyypillinen akseliteho
575 V:n [hv] jannitteel-
1a
Tyypillinen akseliteho
690 V:n [kW] jannit-
teelld
Kotelointi IP21
Kotelointi IP54
Kotelointi IPOO
Lahtovirta

HO

30

40

37
D1

D3

NO

37

50

45

HO

37

50

45

NO

45

60

55

D1

D3

HO NO

45 55

60 75

55 75

D1

D3

HO

55

75

75

NO HO NO

75 75 90

100 100 125

90 90 110
D1 D1

D3 D3

Jatkuva

(550 V:n jannitteelld)
[A]

Keskeytyva (60 sek. yli-
kuormitus)

(550 V:n jannitteella)
[A]

Jatkuva

(575/ 690 V:n jannit-
teelld) [A]
Keskeytyva (60 sek. yli-
kuormitus)

(575/ 690 V:n jannit-
teelld) [A]

Jatkuva KVA

(550 V:n jannitteelld)
[KVA]

Jatkuva KVA

(575 V:n jannitteella)
[KVA]

Jatkuva KVA

(690 V:n jannitteelld)
[KVA]

Suurin syottovirta

48

77

46

74

46

46

55

56

62

54

59

53

54

65

56

90

54

86

53

54

65

76

84

73

80

72

73

87

76 90

122 99

73 86

117 95

72 86

73 86

87 103

90

135

86

129

86

86

103

113 113 137

124 170 151

108 108 131

119 162 144

108 108 131

108 108 130

129 129 157

Jatkuva

(550 V:n jannitteelld)
[A]

Jatkuva

H (575 V:n jannitteelld)
) [A]

Jatkuva

(690 V:n jannitteelld)
[A]

Kaapelin enimmaisko-
ko, verkkovirta, moot-
tori, kuorman jako ja
jarrut [mm2 (AWG)]
Ulkoisia padsulakkeita
enintaan [A] !
Arvioitu tehohavid
600 V:n jannitteelld
[w1*

Arvioitu tehohdvid
690 V:n jannitteelld
w149

Paino,

kotelointi IP21, IP 54
[ka]

Paino,

kotelointi IP00 [kg]
Hy6tysuhde®
Lahtétaajuus
Jaahdytysrivan ylik.lau-
kaisu
Virransyottokortin
lauk. ymparistén vuok-
si

|l

l

53

51

50

125

1299

1355 1458 1459 1717 1721 1913 1913 2262 2264 2662

0,97

60

58

58

1398

60

58

58

1459

77

74

77

160

1645

0,97

77 89

74 85

77 87

2x70 (2x2/0)

‘ 200

1643 1827

96

82

| 0,98
0 - 600 Hz

85°C

60 °C

* Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 s:n ajan, Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 s:n ajan

89

85

87

1827

110 110 130

106 106 124

109 109 128

200 ‘ 250

2156 2158 2532

0,98 |
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5 Yleiset tekniset tiedot

VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Verkkojannite 3 x 525 -

FC 302

690 VAC

P110

P132

P160

P200

Suuri/normaali kuormitus*

HO

NO

HO

NO

HO

NO

HO

NO

Tyypillinen akseliteho 550
V:n [kW] jannitteella
Tyypillinen akseliteho 575
V:n [hv] jannitteelld
Tyypillinen akseliteho 690
V:n [kW] jannitteella
Kotelointi IP21

Kotelointi IP54

Kotelointi IPOO
Lahtovirta

90

125

110

110

150

132
D1

D3

110

150

132
D1

D3

132

200

160

132

200

160

160

250

200
D2

D4

160

250

200

D2

D4

200

300

250

Jatkuva

(550 V:n jannitteelld) [A]
Keskeytyva (60 sek. yli-
kuormitus)

(550 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva

(575/ 690 V:n jannitteelld)
[A]

Keskeytyva (60 sek. yli-
kuormitus)

(575/ 690 V:n jannitteelld)
[A]

Jatkuva KVA

(550 V:n jannitteelld)
[KVA]

Jatkuva KVA

(575 V:n jannitteella)

(690 V:n jannitteelld)
[KVA]

137

206

131

197

131

130

157

162

178

155

171

154

154

185

162

243

155

233

154

154

185

201

221

192

211

191

191

229

201

302

192

288

191

191

229

253

278

242

266

241

241

289

253

380

242

363

241

241

289

303

333

290

319

289

289

347

Suurin syottdvirta

Jatkuva
(550 V:n jannitteelld) [A]

Jatkuva
(575 V:n jannitteelld) [A]

Jatkuva

(690 V:n jannitteelld) [A]
Kaapelin enimmaiskoko,
verkkovirta, moottori,
kuorman jako ja jarrut
[mm2 (AWG)]

Ulkoisia paasulakkeita
enintaan [A] !

Arvioitu tehohavio

600 V:n jannitteelld [W] 9
Arvioitu tehohavid

690 V:n jannitteelld [W] 9
Paino,

kotelointi IP21, IP 54 [kg]
Paino,

kotelointi IPOO [kg]
Hy6tysuhde®
Lahtotaajuus
Jaahdytysrivan ylik.laukai-
su

Virransyottokortin lauk.
ympariston vuoksi

130

124

128

158

151

155

158

151

155

198

189

197

198

189

197

245

234

240

245

234

240

299

286

296

2x 70 (2 x 2/0)

315
2536 2963
2664 3114
96

82

85 °C

2x 70 (2 x 2/0)

350
2806 3430
2953 3612
104

91

0,98
0 - 600 Hz

90 °C

60 °C

2 x 150 (2 x 300

3261

3451

* Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 s:n ajan, Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 s:n ajan

mcm)

350
4051
4292
125

112

110 °C

2 x 150 (2 x 300
mcm)

400
4037 4867
4275 5156
136

123

110 °C

118
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VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

5 Yleiset tekniset tiedot

FC 302

Verkkojannite 3 x 525 - 690 VAC

P250

P315

P355

Suuri/normaali ylikuormitus*

HO NO

HO NO

HO NO

Tyypillinen akseliteho 550 V:n
[kW] jannitteella

Tyypillinen akseliteho 575 V:n
[hv] jannitteelld

Tyypillinen akseliteho 690 V:n
[kW] jannitteella

Kotelointi IP21

Kotelointi IP54

Kotelointi IPOO

Lahtdvirta

200 250

300 350

250 315
D2

D4

250 315
350 400

315 400
D2

D4

315 355

400 450

355 450
E1

E2

nd =

Suurin sydttovirta

Jatkuva

(550 V:n jannitteelld) [A]
Keskeytyva (60 sek. ylikuormi-
tus)

(550 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva

(575/ 690 V:n jannitteelld) [A]
Keskeytyva (60 sek. ylikuormi-
tus)

(575/ 690 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva KVA

(550 V:n jannitteelld) [KVA]
Jatkuva KVA

(575 V:n jannitteelld) [KVA]
Jatkuva KVA

(690 V:n jannitteelld) [KVA]

303 360

455 396

290 344

435 378

289 343

289 343

347 411

360 418

540 460

344 400

516 440

343 398
343 398

411 478

395 470

593 517

380 450

570 495

376 448

378 448

454 538

Jatkuva
(550 V:n jannitteelld) [A]

Jatkuva
(575 V:n jannitteelld) [A]

Jatkuva

(690 V:n jannitteelld) [A]
Kaapelin enimmaiskoko, verk-
kovirta, moottori ja kuormituk-
senjako [mm? (AWG)]
Kaapelin enimmaiskoko, jarrut
[mm2 (AWG)]

Ulkoisia paasulakkeita enintdan
[A]!

Arvioitu tehohaviod

600 V:n jannitteelld [W] 9
Arvioitu tehohavid

690 V:n jannitteelld [W] 4
Paino,

kotelointi IP21, IP 54 [kg]
Paino,

kotelointi IPOO [kg]
Hyétysuhde®

Lahtdtaajuus

Jadhdytysrivan ylik.laukaisu
Virransyottokortin lauk. ympa-
riston vuoksi

299 355

286 339

296 352

2 x 150
(2 x 300 mcm)

2 x 150
(2 x 300 mcm)

500
4601 5493
4875 5821
151

138

0 - 600 Hz
110 °C

60 °C

355 408

339 390

352 400
2 x 150
(2 x 300 mcm)

2 x 150
(2 x 300 mem)

550
4938 5852
5185 6149
165

151

0,98
0 - 500 Hz
110 °C

60 °C

* Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 s:n ajan, Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 s:n ajan

381 453

366 434

366 434

4 x 240
(4 x 500 mcm)

2x 185
(2 x 350 mem)

700
5107 6132
5383 6449
263

221

0 - 500 Hz
85 °C

68 °C

MG.33.U3.20 - VLT® on rekisteroity Danfoss-tavaramerkki

119



5 Yleiset tekniset tiedot

Dacfiti

VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Verkkojannite 3 x 525 - 690 VAC

FC 302 P400 P500 P560
Suuri/normaali kuormitus* HO NO HO NO HO NO
[le\fvfj';';’;iqtfek;‘f;'teh° S 315 400 400 450 450 500
[Tg\)']p;gir’]‘si’t‘t:‘gﬁg'imho 75 Vin 400 500 500 600 600 650
[TIZ’\}’V'}"]';’:]ithek;?;'teh° S0 i 400 500 500 560 560 630
Kotelointi IP21 E1 E1 E1
Kotelointi IP54 E1 E1 E1
Kotelointi IPO0 E2 E2 E2
Lihtovirta
Jatkuva
(250 Vi jannitteela) [A] 429 523 523 596 596 630
Keskeytyva (60 sek. ylikuormi-
— tus) 644 575 785 656 894 693
& (550 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva
ey (575/ 690 V:n jannitteells) [A] 410 500 500 b 370 630
%j Keskeytyva (60 sek. ylikuormi-
tus) 615 550 750 627 855 693
(575/ 690 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva KVA
(950 Vi fénnitteells) [KVA] 409 498 498 568 568 600
Jatkuva KVA
(575 Von fennitteels) [KVA] 408 498 498 568 568 627
Jatkuva KVA
(€90 Vi fannitteelld) [KVA] 490 598 598 681 681 753
Suurin sydttovirta
i Jatkuva
(250 Vi jannitteella) [A] 413 504 504 574 574 607
Jatkuva
(375 Von jannitteelld) [A] 395 482 482 549 549 607
Jatkuva 395 482 482 549 549 607

(690 V:n jannitteelld) [A]

Kaapelin enimmaiskoko, verkko-
virta, moottori ja kuormituksen-
jako [mm? (AWG)]

Kaapelin enimmaiskoko, jarrut
[mm?2 (AWG)]

Ulkoisia padsulakkeita enintaan
[A]!

Arvioitu tehohavid

600 V:n jannitteelld [W] 9
Arvioitu tehohavid

690 V:n jannitteelld [W] 9
Paino,

kotelointi IP21, IP 54 [kg]
Paino,

kotelointi IP0O0 [kg]
Hyétysuhde®

Lahtotaajuus

Jadhdytysrivan ylik.laukaisu
Virransyottokortin lauk. ympa-
ristén vuoksi

4x240 (4x500 mcm)

2x 185
(2 x 350 mcm)

700
5538 6903
5818 7249
263

221

4x240 (4x500 mcm)

2x 185
(2 x 350 mem)

900
7336 8343

7671 8727

68 °C

* Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 s:n ajan, Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 s:n ajan

4x240 (4x500 mcm)

2x 185
(2 x 350 mem)

900
8331 9244
8715 9673
313

277

120
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VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttoohjeet suurtehoversioon 5 Yleiset tekniset tiedot

Verkkojannite 3 x 525 - 690 VAC
FC 302 P630 P710 P800
Suuri/normaali kuormitus* HO NO HO NO HO NO
Tyypillinen akseliteho 550 V:n
[kW] jannitteella 500 560 560 670 670 750
Tyypillinen akseliteho 575 V:n
[hv] jénnitteelld 650 750 750 950 950 1050
Tyypillinen akseliteho 690 V:n
[kW] jannitteella 630 710 710 800 800 900
Ko_telointi IP21, 54 optiokaapil- F1/ F3 F1/ F3 F1/ F3
la/ilman
Lahtovirta
Jatkuva
(550 V:n jannitteelld) [A]
Keskeytyva (60 sek. ylikuormi-
— tus) 989 839 1145 978 1334 1087
(550 V:n jannitteella) [A]
Jatkuva

(575/ 690 V:n jannitteelld) [A]
->[§: Keskeytyva (60 sek. ylikuormi-
tus) 945 803 1095 935 1275 1040
(575/ 690 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva KVA
(550 V:n jannitteelld) [KVA]
Jatkuva KVA
(575 V:n jannitteellda) [KVA]
Jatkuva KVA
(690 V:n jannitteelld) [KVA]

659 763 763 889 889 988

&

630 730 730 850 850 945

628 727 727 847 847 941
627 727 727 847 847 941

753 872 872 1016 1016 1129

Suurin syottovirta

R Jatkuva
- - (550 V:n jannitteelld) [A]
[ Jatkuva
(575 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva
(690 V:n jannitteells) [A] 613 711 711 828 828 920
Kaapelin enimmaiskoko, moot- 8x150
tori [mm2 (AWG?)] (8x300 mcm)
Kaapelin enimmaiskoko, verk- 8x240
kovirta F1 [mm? (AWG?)] (8x500 mcm)
Kaapelin enimmaiskoko, verk- 8x456
kovirta F3 [mm? (AWG?)] (8x900 mcm)
Kaapelin enimmaiskoko, kuor- 4x120
man jako [mm?2 (AWG?)] (4x250 mcm)
Kaapelin enimmaiskoko, jarrut 4x185
[mm2 (AWG?) (4x350 mcm)
t)ﬁl\l]<01|5|a paasulakkeita enintaan 1600
Arvioitu tehohavio
600 V:n jannitteelld [W] 4
Arvioitu tehohavio
690 V:n jannitteelld [W] 4
Katkaisimen tai katkaisimen ja
kontaktorin F3/F4 suurimmat 342 427 419 532 519 615
kokonaishaviot
Paneelin optioiden suurimmat
haviot
Paino,
kotelointi IP21, IP 54 [kg]
Paino, tasasuuntausmoduuli
lal .
[Pkaglﬁo’ vaihtosuuntausmoduuli 102 102 136
Hyétysuhde® 0,98
Lahtdtaajuus 0-500 Hz
Jadhdytysrivan ylik.laukaisu 85 °C
Virransyottokortin lauk. ympa- 68 °C
ristén vuoksi
* Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 s:n ajan, Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 s:n ajan

642 743 743 866 866 962

613 711 711 828 828 920

9201 10771 10416 12272 12260 13835

9674 11315 10965 12903 12890 14533

400
1004/ 1299 1004/ 1299 1004/ 1299

102 102 102
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M VLT® Automation Drive FC 300
5 Yleiset tekniset tiedot Kayttdohjeet suurtehoversioon

Verkkojannite 3 x 525 - 690 VAC
FC 302 P900 P1MO P1iM2
Suuri/normaali kuormitus* HO NO HO NO HO NO
Tyypillinen akseliteho 550 V:n
[kW] jannitteella 750 850 850 1000 1000 1100
Tyypillinen akseliteho 575 V:n
[hv] jannitteella 1050 1150 1150 1350 1350 1550
Tyypillinen akseliteho 690 V:n
[kW] jannitteella 900 1000 1000 1200 1200 1400
K_otelointi _IP21, 54 ilman kaap- F2/ F4 F2/ F4 F2/ F4
pia / kaapilla
Lahtdvirta
Jatkuva
(550 V:n jannitteelld) [A]
Keskeytyva (60 sek. ylikuormi-
i tus) 1482 1219 1662 1449 1976 1627
(550 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva

(575/ 690 V:n jannitteelld) [A]
->[§: Keskeytyva (60 sek. ylikuormi-
tus) 1418 1166 1590 1386 1890 1557
(575/ 690 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva KVA
(550 V:n jannitteelld) [KVA]
Jatkuva KVA
(575 V:n jannitteelld) [KVA]
Jatkuva KVA
(690 V:n jannitteelld) [KVA]

988 1108 1108 1317 1317 1479

&

945 1060 1060 1260 1260 1415

941 1056 1056 1255 1255 1409
941 1056 1056 1255 1255 1409

1129 1267 1267 1506 1506 1691

Suurin syottovirta

1 Jatkuva

(550 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva

(575 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva

(690 V:n jannitteells) [A] 920 1032 1032 1227 1227 1378
Kaapelin enimmaiskoko, moot- 12x150

tori [mm?2 (AWG?)] (12x300 mcm)

Kaapelin enimmaiskoko, verkko- 8x240

virta F2 [mm?2 (AWG?)] (8x500 mcm)

Kaapelin enimmaiskoko, verkko- 8x456

virta F4 [mm?2 (AWG?)] (8x900 mcm)

Kaapelin enimmaiskoko, kuor- 4x120

man jako [mm?2 (AWG?)] (4x250 mcm)

Kaapelin enimmaiskoko, jarrut 6x185

[mm?2 (AWG?) (6x350 mcm)

FA?OlISIa padsulakkeita enintaan 1600 2000 2500
Arvioitu tehohavio

600 V:n jannitteelld [W] 9
Arvioitu tehohavid

690 V:n jannitteelld [W] 9
Katkaisimen tai katkaisimen ja
kontaktorin F3/F4 suurimmat 556 665 634 863 861 1044
kokonaishavi6t

Paneelin optioiden suurimmat
haviot

Paino,

kotelointi IP21, IP 54 [kg]
Paino, tasasuuntausmoduuli
[ka] _
l[°|(a$r]10, vaihtosuuntausmoduuli 102 102 136
Hyétysuhde® 0,98

Laht6taajuus 0-500 Hz

Jadhdytysrivan ylik.laukaisu 85 °C

Virransyottokortin lauk. ymparis- 68 °C

tén vuoksi
* Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 s:n ajan, Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 s:n ajan

962 1079 1079 1282 1282 1440

920 1032 1032 1227 1227 1378

13755 15592 15107 18281 18181 20825

14457 16375 15899 19207 19105 21857

400
1246/ 1541 1246/ 1541 1280/1575

136 136 136
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VLT® Automation Drive FC 300
Kayttoohjeet suurtehoversioon M 5 Yleiset tekniset tiedot

1) Katso sulaketyyppi kohdasta Sulakkeet.
2) American Wire Gauge.
3) Mitattu kdytettdessa 5 metrin suojattuja moottorikaapeleita nimelliskuormituksella ja -taajuudella.

4) Tyypillinen tehohavid on mitattu nimelliskuormitusoloissa, ja sen odotetaan olevan +/- 15 prosentin rajoissa (toleranssi vaihtelee jannitteen
ja kaapelin olosuhteiden mukaan).

Arvot perustuvat tyypilliseen moottorin tehoon (eff2/eff3-rajalla). Pienempitehoiset moottorit kasvattavat taajuusmuuttajan tehohaviéta ja pain-
vastoin.

Jos kytkentataajuus kasvaa suhteessa oletusasetukseen, tehohavibt voivat kasvaa merkittavasti.

LCP:n ja tyypillisen ohjauskortin tehonkulutus on mukana. Liséoptiot ja asiakkaan kuormitukset voivat kasvattaa havidita jopa 30 watilla. (vaik-
kakin tyypillisesti vain 4 W ylimaaraista ylikuormitetulta ohjauskortilta tai paikkaan A tai B liitetylta lisavarusteelta).

Vaikka mittaukset tehdaan tekniikan tasoa vastaavilla laitteilla, tulee huomata, etta mittauksissa voi esiintya hieman epatarkkuutta (+/- 5 %).
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VLT® Automation Drive FC 300
6 Varoitukset ja halytykset M Kayttdohjeet suurtehoversioon
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VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon M 6 Varoitukset ja halytykset
6 Varoitukset ja halytykset

6.1 Tilailmoitukset
6.1.1 Varoitukset/Halytysviestit

Varoituksesta tai halytyksesta ilmoittaa sita vastaava LED-merkkivalo taajuusmuuttajan etuosassa seka naytélle tuleva koodi.

Varoitus pysyy aktiivisena, kunnes sen syy on poistettu. Tietyissa olosuhteissa moottorin toiminta voi edelleen jatkua. Varoitusviestit voivat olla kriittisia,
mutta eivat valttamatta.

Halytystilanteessa taajuusmuuttaja on jo katkaissut laitteen toiminnan. Halytykset on kuitattava, jotta laitetta voitaisiin edelleen kayttaa, kun halytysten
syy on korjattu.

Tama voidaan tehda kolmella eri tavalla:
1. Kayttamalla LCP:n ohjauspaneelin [RESET]-painiketta.

2. Digitaalisen tuloliitdnnan kautta "Reset"-toiminnolla

3. Sarjaliikenteen/optiona saatavan kenttavdylankautta.

Huom

LCP:n [RESET]-nappaimelld tehdyn manuaalisen nollauksen jalkeen moottori on kdynnistettdva uudelleen [AUTO ON] -ndppdimella.

Jos hélytysta ei voi kuitata, syyna voi olla, ettd sen syytd ei ole korjattu tai halytys on laukaistu ja lukittu (katso myds seuraavan sivun taulukkoa).

Laukaistavat ja lukittavat halytykset tuovat lisdsuojaa, mika tarkoittaa, ettd verkkovirta on kytkettdva pois paalta, ennen kuin halytys voidaan kuitata.
Kun taajuusmuuttaja on kytketty jalleen paalle, sen toimintaa ei ole enaa estetty, ja se voidaan kuitata edelld kuvatulla tavalla, kun syy on korjattu.

Halytykset, joita ei ole laukaistu ja lukittu, voidaan kuitata my&s automaattisella kuittaustoiminnolla parametrissa par. 14-20 Nollaustila (varoitus: auto-
maattinen uudelleenkaynnistyminen on mahdollista!)

Jos varoitus ja hélytys merkitd@n seuraavan sivun taulukon koodin vastaisesti, tdma tarkoittaa, etté joko varoitus annetaan ennen hélytysta tai on mah-
dollista maarittad, onko kyseessd varoitus vai halytys, joka tulee ndytdlle tietyn vian yhteydessa.

Taman voi tehdd esimerkiksi parametrissa par. 1-90 Moottorin ldmpdsuojaus. Halytyksen tai laukaisun jalkeen moottori rullaa vapaasti ja halytys ja varoitus
vilkkuvat. Kun ongelma on korjattu, vain hélytys vilkkuu edelleen, kunnes taajuusmuuttaja kdynnistetdan uudelleen.
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M VLT® Automation Drive FC 300
6 Varoitukset ja halytykset Kayttdohjeet suurtehoversioon

Nro Kuvaus Varoitus Halytys/laukaisu  Halytys / laukaisun luki- Parametri
tus ohjearvo
1 10 volttia pieni X
2 Elava nolla -vika (X) X) Par. 6-01 "Eldvé nolla” ai-
kakatk.toiminto
3 Ei moottoria X) Par. 1-80 7oiminto pyséy-
tet.
4 Ei sy6ttovaihetta (X) X) X) Par. 14-12 Toiminto kun
verkko epatasap.
5 DC-valipiirin jannite suuri X
6 DC-valipiirin jénnite pieni X
7 Tasavirtaylijannite X X
8 Tasavirta-alijannite X X
9 Vaihtosuuntaaja ylikuormittunut X X
10 Moottorin ETR ylilampétila (X) (X) Par. 1-90 Moottorin lém-
posuojaus
11 Moottorin termistorin ylildmpétila (X) (X) Par. 1-90 Moottorin I6m-
pdsuojaus
12 Momenttiraja X X
13 Ylivirta X X X
14 Maavika X X X
15 Laiteristiriita X X
16 Oikosulku X X
17 Ohjaussanan aikakatkaisu X) (X) Par. 8-04 Ohjaussanan ai-
kakatkaisutoiminto
22 Nostimen mek. jarrut
23 Sisdinen puhallinvika X
24 Ulkoinen puhallinvika X Par. 14-53 Puhallinndytté
25 Jarruvastuksen oikosulku X
26 Jarruvastuksen tehoraja (X) (X) Par. 2-13 Jarrutustehon
valvonta
27 Jarruhakkurin oikosulku X X
28 Jarrutarkistus (X) (X) Par. 2-15 Jarrun tarkistus
29 Jaahdytysrivan lampot. X X X
30 Moottorin vaihe U puuttuu (X) (X) (X) Par. 4-58 Moottorin vai-
hetoiminto puuttuu
31 Moottorin vaihe V puuttuu (X) (X) (X) Par. 4-58 Moottorin vai-
hetoiminto puuttuu
32 Moottorin vaihe W puuttuu (X) (X) (X) Par. 4-58 Moottorin vai-
hetoiminto puuttuu
33 Liian suuri jannitepiikki X X
34 Kenttavaylan tietoliikennevika X X
36 Verkkovika X X
37 Vaiheiden epdtasapaino X
38 Sisdinen vika X X
39 Jaahdytysrivan anturi X X
40 Digitaalilahdon liittimen 27 ylikuormitus (X) Par. 5-00 Djgit, I/O-tila,
par. 5-01 Liittimen 27 tila
41 Digitaalilahdon liittimen 29 ylikuormitus X) Par. 5-00 Digit. I/O-tila,
par. 5-02 Liittimen 29 tila
42 Digitaalilahdon ylikuormitus liittimessa X30/6 (X) Par. 5-32 Liitin X30/6 dii-
git. I6hté (MCB 101)
42 Digitaalilahdon ylikuormitus liittimessa X30/7 X) Par. 5-33 Liitin X30/7 dii-
git. I6hté (MCB 101)
46 Tehokortti tulo X X
47 24 V sy6tto pieni X X X
48 1,8 V sy6ttd pieni X X
49 Nopeusraja X
50 AMA:n kalibrointi epdonnistui X
51 AMA tarkista Unom ja Inom X
52 AMA pieni Inom X
53 AMA moottori liian suuri X

Taulukko 6.1: Halytys-/varoituskoodilista
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VLT® Automation Drive FC 300 M
Kayttdohjeet suurtehoversioon 6 Varoitukset ja halytykset

Nro Kuvaus Varoitus  Halytys/laukaisu Halytys / laukaisun luki- Parametri
tus ohjearvo
54 AMA moottori liian pieni X
55 AMA parametri vaihtelualueen ulkopuolella X
56 AMA kayttajakeskeytys X
57 AMA aikakatkaisu X
58 AMA sisdinen vika X X
59 Virtaraja X
60 Ulkoinen lukitus X
61 Seurantavirhe (X) X) Par. 4-30 Moottorin
tak.kytk. menetystoi-
minto
62 Laht6taajuus ylarajalla X
63 Mekaaninen jarru alhainen X) Par. 2-20 Jarrun vapau-
tusvirta
64 Janniteraja X
65 Ohjauskortin ylilampdétila X X X
66 Jaahdytysyksikon lampdétila alhainen X
67 Option kokoonpano on muuttunut X
68 Turvallinen pysaytys (X) ) Par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
69 Tehokortin Idmpdtila X X
70 Laiton taajuusmuuttajan kokoonpano X
71 PTC 1 Turvallinen pysaytys X X Par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
72 Vaarallinen vika X1 Par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
73 Turvapysaytyksen automaattinen uudelleenkayn-
nistys
76 Teho-osan asennus X
77 Virrans.tila X Par. 14-59 Actual Num-
ber of Inverter Units
78 Seurantavirhe
79 PS-konf. ei sop. X X
80 Taajuusmuuttajan oletusasetukset palautettu X
81 CSIV viallinen
82 CSIV-par.vika
85 Profibus/Profisafe-virhe
90 Ei pulssiant. (X) (X) Par. 17-61 Takaisinkyt-
kenndén signaalin val-
vonta
91 Analogisessa tulossa 54 vaarat asetukset X 5202
100-199 Katso MCO 305:n kayttdopas
243 Jarrun IGBT X X
244 Jaahdytysrivan lampot. X X X
245 Jaahdytysrivan anturi X X
246 Tehokortti tulo X X
247 Tehokortti ylilamp. X X
248 PS-konf. ei sop. X X
250 Uusi varaosa X Par. 14-23 Tyyppikoodin
asetus
251 Uusi tyyppikoodi X X

Taulukko 6.2: Halytys-/varoituskoodilista

(x) Riippuu parametrista

1) Automaattikuittausta ei voi tehda par. 14-20 Nollaustila

Laukaisu on toiminto, joka suoritetaan halytyksen jalkeen. Laukaisu asettaa moottorin rullaamaan, ja se voidaan kuitata painamalla kuittauspainiketta.
Kuittaus voidaan suorittaa myds digitaalisen tulon avulla (par. 5-1* [1]). Halytyksen alunperin aiheuttanut tapahtuma ei voi vahingoittaa taajuusmuuttajaa
tai aiheuttaa vaaratilannetta. Laukaisu ja lukitus on toimi, joka seuraa sellaisen halytyksen jdlkeen, joka voi aiheuttaa vaurioita taajuusmuuttajaan tai
siihen liitettyihin osiin. Laukaisu ja lukitus voidaan kuitata vain tehojakson avulla.

LED-néytto
Varoitus keltainen
Halytys vilkkuva punainen
Laukaisu lukittu keltainen ja punainen
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Vikakoodi Laajennettu tilasana

Bitti Heksa Kuvaus
0 00000001 1

1 00000002 2

2 00000004 4

3 00000008 8

4 00000010 16

5 00000020 32

6 00000040 64

7 00000080 128

8 00000100 256

9 00000200 512

10 00000400 1024
11 00000800 2048
12 00001000 4096
13 00002000 8192
14 00004000 16384
15 00008000 32768
16 00010000 65536
17 00020000 131072
18 00040000 262144
19 00080000 524288
20 00100000 1048576
21 00200000 2097152
22 00400000 4194304
23 00800000 8388608
24 01000000 16777216
25 02000000 33554432
26 04000000 67108864
27 08000000 134217728
28 10000000 268435456
29 20000000 536870912
30 40000000 1073741824
31 80000000 2147483648

Vikakoodi

Jarrun tarkistus
(A28)

Tehokortin lampoti-
la (A69)

Maavika (A14)

Ohjausk. lampot.
(A65)

Ohjaus sana TO
(A17)

Ylivirta (A13)
Momenttiraja (A12)
Moottori term. yli-
lamp (A11)
Moottorin ETR yli
(A10)

Vaihtosuunt. yli-
kuorm. (A9)
Tasavirta-alijannite
(A8)
Tasavirtaylijannite
(A7)

Oikosulku (A16)
Liian suuri jannite-
piikki (A33)
Syéttévaihe puut-
tuu (A4)

AMA Ei OK

Elava nolla -vika
(A2)

Sisdinen vika (A38)
Jarrujen ylikuorma
(A26)
U-vaihehavio (A30)
V-vaihehdvio (A31)
W-vaihehavio (A32)
Kenttavaylan vika
(A34)

24 V sy6tto pieni
(A47)

Verkkovika (A36)
1,8 V sy6ttd pieni
(A48)

Jarruvastus (A25)
Jarrun IGBT (A27)
Option vaihto (A67)
Taajuusmuuttaja
alustettu(A80)
Turvallinen pysay-
tys (A68)

Mek. jarru alhainen
(A63)

Vikakoodi 2

ServiceTrip, luku/
kirjoitus
ServiceTrip, (va-
rattu)
ServiceTrip, tyyp-
pikoodi/varaosa
ServiceTrip, (va-
rattu)
ServiceTrip, (va-
rattu)

KTY-virhe
Puhallinvirhe

ECB-virhe

PTC 1 Turvallinen
pysaytys (A71)

Vaarallinen vika
(A72)

Varoitus-
sana 2

Varoitussana
Jarrun tarkistus (W28)

Tehokortin lampétila
(W69)
Maavika (W14)

Ohjausk. lampét. (W65)
Ohjaus sana TO (W17)

Ylivirta (W13)
Momenttiraja (W12)
Moottori term. ylildmp
(W11)

Moottorin ETR yli (W10)

Vaihtosuunt. ylikuorm.
(W9)
Tasavirta-alijannite (W8)

Tasavirtaylijannite (W7)

Tasajannite pieni (W6)
DC-jannite suuri (W5)

Syottévaihe puuttuu (W4)

Ei moottoria (W3)
Eléva nolla -vika (W2)

10 V alhainen (W1) KTY-var.
Jarrujen ylikuorma (W26) Puh.var.

Jarruvastus (W25)
Jarrun IGBT (W27)
Nopeusraja (W49)
Kenttavaylan vika (W34)

ECB-var.

24 V syotto pieni (W47)

Verkkovika (W36)
Virtaraja (W59)

Alhainen 1ampd (W66)
Janniteraja (W64)

Ei pulssiant. (W90)
Lahdon taaj. raj. (W62)

PTC 1 Tur-
vallinen py-

saytys
(W71)

Turvallinen pysaytys
(W68)

Laajennettu tilasana

Laajennettu
tilasana
Ramppaus

AMA Kayttd
Kaynnistys myota-/
vastapaivaan
Hidastus

Kiinniajo

Korkea takaisinkytk
Matala takaisinkytk
Suuri lahtdvirta
Pieni lahtovirta
Suuri [aht6taajuus
Pieni laht6taajuus

Jarrun tarkistus OK

Jarrutus enintdan
Jarrutus

Ei nopeusalueella

QOVC aktiiv
AC-jarru

Salasanan aikalukitus
Salasanasuojaus

Kayttamaton
Kayttamaton

Kayttamaton
Kayttamaton
Kayttamatoén
Kayttamaton
Kayttamatoén
Kayttamaton

Kayttdmaton

Kayttamaton

Taulukko 6.3: Vikakoodin, varoitussanan ja laajennetun tilasanan kuvaus

Vikakoodit, varoitussanat ja laajennetut tilasanat voidaan lukea sarjaliikennevayldn tai optiona saatavan kenttavayldn kautta. Katso myospar. 16-94 Ulk.

Tilasana.

VAROITUS 1, 10 volttia pieni

Ohjauskortin jannite on alle 10 V liittimesta 50.

Poista jonkin verran kuormitusta liittimesta 50, kun 10 V:n sy6ttd on yli-
kuormittunut. Maks. 15 mA tai min. 590 Q.

Tama tila voi johtua oikosulusta kytketyssa potentiometrissa tai poten-

tiometrin virheellisesta kytkennasta.

VAROITUS/HALYTYS 2, Eldva nolla -vika

Tama varoitus tai halytys tulee nakyviin vain, jos kdyttdja ohjelmoi sen
parametrissa 6-01, Elavan nollan aikakatkaisutoiminto. Signaali jossakin
analogiatulossa on alle 50 % kyseiselle tulolle ohjelmoidusta minimiar-
vosta. Tama tila voi johtua katkenneista johtimista tai viallisesta laittees-
ta, joka ldhettda signaalia.

Vianmaaritys: Irrota kytkenta liittimesta 50. Jos varoitus haviaa, on-

gelma on asiakkaan kytkenndssa. Jos varoitus ei havia, vaihda ohjaus-

kortti.
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Vianmaaritys:
Tarkista kaikkien analogisten tuloliitinten kytkennat. Ohjauskor-
tin liittimet 53 ja 54 signaaleille, liitin 55 yleinen, MCB 101:n
liittimet 11 ja 12 signaaleille, liitin 10 yleinen. MCB 109:n liittimet
1, 3, 5 signaaleille, liittimet 2, 4, 6 yleisid).

Tarkista, ettd taajuusmuuttajan ohjelmointi ja kytkentdasetuk-
set vastaavat analogista signaalityyppia

Testaa tuloliittimen signaali.

VAROITUS/HALYTYS 3, Ei moottoria

Moottoria ei ole yhdistetty taajuusmuuttajan lahtd6n. Tama varoitus tai
halytys tulee ndkyviin vain, jos kayttdja on ohjelmoinut sen parametrissa
1-80 Toiminto pysaytet.

Vianmaaritys: Tarkista yhteys taajuusmuuttajan ja moottorin valilla.

VAROITUS/HALYTYS 4, Ei syottovaihetta

Syéttdpuolelta puuttuu vaihe, tai verkkojannitteen epdtasapaino on liian
suuri. Tama viesti ilmestyy myds, jos taajuusmuuttajan syéttdpuolen ta-
sasuuntaaja on viallinen. Optiot ohjelmoidaan parametrissa 14-12 Toi-
minta kun verkko epdtasap.

Vianmaaritys: Tarkista taajuusmuuttajan syottéjannite ja syottdvirta.
VAROITUS 5, DC-vilipiiri jannite korkea

Valipiirin jannite (DC) on suurempi kuin ohjausjarjestelman ylijanniteraja.
Raja riippuu taajuusmuuttajan nimellisjdnnitteesta. Taajuusmuuttaja on
edelleen kaytossa.

VAROITUS 6, DC-vilipiirin jannite pieni

Valipiirin tasajdnnite alittaa alijdnnitevaroitusrajan. Raja riippuu taajuus-
muuttajan nimellisjdnnitteestd. Taajuusmuuttaja on edelleen kaytdssa.
VAROITUS/HALYTYS 7, DC-ylijénnite

Jos valipiirin jannite ylittdd rajan, taajuusmuuttaja laukeaa tietyn ajan
jalkeen.

Vianmaaritys:

Kytke jarrutusvastus

Pidenna ramppiaikaa
Vaihda ramppityyppi
Aktivoi toiminnot parametrissa par. 2-10 Jarrun toiminto
Suurenna par. 14-26 Lauk.viive vaihtos. vian esiintyessd

VAROITUS/HALYTYS 8, DC-alijannite

Jos valipiirin jannite (DC) laskee alhaisesta jannitteestd kertovan jannit-
teen rajan alapuolelle, taajuusmuuttaja tarkistaa, onko 24 V:n jannit-
teensy6ttd kytketty. Jos 24 V sy6ttoa ei ole, taajuusmuuttaja laukeaa
madratyn ajan jalkeen. Aikaviive riippuu laitteen koosta.

Vianmaaritys:
Tarkista, etta verkkojannite vastaa taajuusmuuttajan jannitetta.

Testaa syottdjannite
Testaa pehmead lataus ja tasasuuntaajapiiri

VAROITUS/HALYTYS 9. Vaihtosuuntaajan ylikuormitus
Taajuusmuuttaja katkaisee virran pian ylikuormituksen johdosta (lilan
suuri virta liian pitkaan). Vaihtosuuntaajan elektronisen lampdsuojan las-
kuri antaa varoituksen, kun se on saavuttanut arvon 98 %, ja se laukaisee
ja antaa halytyksen arvon ollessa 100 %. Taajuusmuuttajaa ei voi pa-
lauttaa, ennen kuin laskurin arvo on alle 90 %.

Vikana on, etta taajuusmuuttaja on ylikuormitettuna yli 100 % liian pit-
kaan.

Dacfiti

Vianmaaritys:
Vertaa paikallisohjauspaneelissa/ndppaimistossa nakyvaa lah-
tovirtaa taajuusmuuttajan nimellisvirtaan.

Vertaa paikallisohjauspaneelissa/ndppdimistossa nakyvaa lah-
tovirtaa mitattuun moottorin virtaan.

Naytd taajuusmuuttajan lampokuormitus ndppdimistossa ja
tarkkaile arvoa. Kun laite kdy suuremmalla kuin taajuusmuutta-
jan jatkuvalla nimellisvirralla, laskurin lukeman pitdisi kasvaa.
Kun laite kdy taajuusmuuttajan jatkuvaa nimellisvirtaa pienem-
malla virralla, laskurin lukeman pitdisi pienentya.

Huomaa: Katso lisatietoja Suunnitteluoppaan redusointia kasittelevasta
kohdasta, jos suuri kytkentataajuus on tarpeen.

VAROITUS/HALYTYS 10, Moottorin ylikuormituslampétila

Moottorin elektroninen lampdsuojaus (ETR) ilmoittaa, ettd moottori on
ylikuumentunut. Valitse, antaako taajuusmuuttaja varoituksen vai haly-
tyksen, kun
par. 1-90 Moottorin Iémpdsuojaus. Vika aiheutuu siitd,ettd moottorin yli-

laskuri on saavuttanut arvon 100 % kohdassa

kuormitus on ollut yli 100 % liian pitkaan.

Vianmaaritys:
Tarkista, ylikuumeneeko moottori.

Jos moottori on mekaanisesti ylikuormittunut.

Ettd moottorin par. 1-24 Moottorin virta on maaritetty oikein.
Moottorin tiedot parametreissa 1-20 - 1-25 on asetettu oikein.
Parametrin 1-91 Moottorin ulkoinen puhallin asetus.

Suorita AMA parametrissa 1-29.

VAROITUS/HALYTYS 11, Moottorin termistorin ylilimpo
Termistori tai termistorin liitin on irrotettu. Valitse, antaako taajuusmuut-
taja varoituksen vai halytyksen, kun laskuri on saavuttanut arvon 100 %
kohdassa par. 1-90 Moottorin lémpdsuojaus.

Vianmaaritys:
Tarkista, ylikuumeneeko moottori.

Tarkista, onko moottori mekaanisesti ylikuormittunut.

Tarkista, ettd termistori on kytketty oikein liittimien 53 tai 54
(analoginen jannitetulo) ja liittimen 50 (+10 V:n sy6ttd) valiin
tai liittimen 18 tai 19 (vain PNP:n digitaalinen sy6ttd) ja liittimen
50 valiin.
Jos kaytossa on KTY-anturi, tarkista oikea korjaus liitinten 54 ja
55 valilla.

Jos kaytdssa on Iampdkytkin tai termistori, tarkista, etta para-
metrin 1-93 ohjelmointi vastaa anturin kytkentaa.

Jos kaytdssa on KTY-anturi, tarkista, ettd parametrien 1-95,
1-96 ja 1-97 ohjelmointi vastaa anturin kytkentaa.

VAROITUS/HALYTYS 12, Momenttiraja

Momentti on suurempi kuin arvo par. par. 4-16 Moottoritilan momentti-
raja (moottorin kdytdssa), tai momentti on suurempi kuin arvo par.
par. 4-17 Generatiivinen momenttiraja (regeneratiivisessa toiminnassa).
Parametrin 14-25 avulla tdméa voidaan muuttaa pelkastd varoituksesta
varoitukseksi, jota seuraa halytys.

VAROITUS/HALYTYS 13, Ylivirta

Vaihtosuuntaajan hetkellisen maksimivirran raja-arvo (noin 200 % nimel-
lisvirrasta) on ylittynyt. Varoituksen kesto on noin 1,5 sekuntia, jonka
jalkeen taajuusmuuttaja laukaisee ja antaa halytyksen. Jos laajennettu
mekaaninen jarruohjaus on valittuna, laukaisu voidaan kuitata ulkoisesti.
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Vianmaaritys:
Tama vika voi johtua shokkikuormituksesta ja suuresta kiihty-
vyydesta suurilla hitauskuormilla.

Sammuta taajuusmuuttaja. Tarkista, voiko moottorin akselia
kiertaa.

Tarkista, etta moottorin koko vastaa taajuusmuuttajaa.
Virheelliset moottorin tiedot parametreissa 1-20 - 1-25.

HALYTYS 14, Maavika (maadoitus)
Lahtevista vaiheista on vuotovirtaa maahan joko taajuusmuuttajan ja
moottorin valisissa kaapeleissa tai moottorin sisalla.
Vianmaaritys:
Kytke taajuusmuuttaja irti ja korjaa maavika.
Mittaa moottorin johdinten resistanssi maahan ja moottori me-
gaohmimittarilla varmistaaksesi, ettei moottorissa ole maaviko-
ja.
Testaa virta-anturit.
HALYTYS 15, Laiteristiriita

Asennettu optio ei toimi nykyisen ohjauskortin laitteiston tai ohjelmiston
kanssa.

Merkitse muistiin seuraavien parametrien arvot ja ota yhteyttd Danfoss-
jalleenmyyjaan.

15-40 FC-tyyppi

15-41 Teho-osa

15-42 Jannite

15-43 Ohjelmaversio

15-45 Tod. tyyppikoodin merkkijono

15-49 Ohjauskortin ohj.tunnus

15-50 Relekortin ohj.tunnus

15-60 Asennettu optio (kullekin optiopaikalle)

15-61 Option ohjelm.versio (kullekin optiopaikalle)

HALYTYS 16, Oikosulku
Moottorin liittimissa tai moottorin sisdlla on oikosulku.
Sammuta taajuusmuuttaja ja korjaa oikosulku.

VAROITUS/HALYTYS 17, Ohjaussanan aikakatkaisu
Tiedonsiirto taajuusmuuttajaan ei toimi.
Varoitus on aktiivinen vain, kun par. par. 8-04 Ohjaussanan aikakatkai-
sutoiminto asetuksena EI ole OFF.
Jos par. par. 8-04 Ohjaussanan aikakatkaisutoiminto asetuksena on Py-
Ssdytys ja laukaisu, jarjestelma antaa varoituksen ja taajuusmuuttaja hi-
dastaa vauhtia, kunnes se laukeaa antaen samalla halytyksen.
Vianmaaritys:

Tarkista sarjakaapelin liitdnnat.

Suurenna par. 8-03 Ohjaussanan aikakatk. aika
Tarkista tiedonsiirtolaitteiden toiminta.
Tarkista asianmukainen asennus EMC-vaatimusten pohjalta.

VAROITUS 22, nostimen mek. jarru

TImoitetusta arvosta kdy ilmi, millainen se on.

0 = Momentin ohjearvoa ei saavutettu ennen aikakatkaisua.

1 = Jarrun takaisinkytkentaa ei tapahtunut ennen aikakatkaisua.

VAROITUS 23, Sisdinen puhallinvika

Puhallinvaroitustoiminto on lisdsuojaustoiminto, joka tarkistaa, onko pu-
hallin kdynnissd/asennettu. Puhallinvaroitus voidaan poistaa kaytosta
kohdassa par. 14-53 Puhallinngytto ([0] Pois kaytosta).

D-, E- ja F-kehyksella varustetuissa taajuusmuuttajissa saadeltya janni-
tetta puhaltimille tarkkaillaan.
Vianmaaritys:

Tarkista puhaltimen resistanssi.

Tarkista pehmean latauksen sulakkeet.

VAROITUS 24, Ulkoinen puhallinvika

Puhallinvaroitustoiminto on lisdsuojaustoiminto, joka tarkistaa, onko pu-
hallin kdynnissd/asennettu. Puhallinvaroitus voidaan poistaa kaytostd
kohdassa par. 14-53 Puhallinndytto ([0] Pois kaytosta).

D-, E- ja F-kehykselld varustetuissa taajuusmuuttajissa saadeltya janni-
tetta puhaltimille tarkkaillaan.

Vianmaaritys:
Tarkista puhaltimen resistanssi.

Tarkista pehmedn latauksen sulakkeet.

VAROITUS 25, Jarruvastuksen oikosulku

Jarrutusvastusta tarkkaillaan kdytdn aikana. Jos siihen tulee oikosulku,
jarrutoiminto katkeaa ja ilmestyy varoitus. Taajuusmuuttaja voi toimia
edelleen, mutta ilman jarrutoimintoa. Sammuta taajuusmuuttaja ja vaih-
da jarruvastus (katso par. 2-15 Jarrun tarkistus).

HALYTYS/VAROITUS 26, Jarrutusvastuksen tehoraja
Jarrutusvastukseen siirtyva virta lasketaan prosenttimaardna, viimeisten
120 sekunnin keskiarvona jarrutusvastuksen resistanssiarvon ja valipiirin
jannitteen perusteella. Varoitus aktivoituu, kun jaettu jarruteho on yli
90%. Jos par. par. 2-13 Jarrutustehon valvonta asetuksena on Laukaisu
[2], taajuusmuuttaja katkaisee toiminnan ja antaa hdlytyksen, kun jar-
rutusteho on yli 100 %.

Varoitus: On olemassa vaara, etta jarrutusvastukseen
siirtyy huomattava teho, jos jarrutransistorissa on ta-
. pahtunut oikosulku.

VAROITUS/HALYTYS 27, Jarruhakkurivika

Jarrutransistoria tarkkaillaan kdytdn aikana, ja jos siina tapahtuu oiko-
sulku, jarrutoiminto katkaistaan ja varoitus aktivoituu. Taajuusmuuttaja
voi toimia edelleen, mutta koska jarrutransistori on oikosulussa, jarru-
tusvastukselle siirtyy huomattava teho, vaikka se ei olisikaan kaytossa.
Sammuta taajuusmuuttaja ja poista jarrutusvastus.

Tama halytys/varoitus voi ilmaantua myds, jos jarruvastus ylikuumenee.
Liittimet 104 - 106 ovat kaytettdvissa myos jarruvastuksena. Klixon-tulot,
katso jaksoa Jarruvastuksen ldmpétilakytkin.

VAROITUS/HALYTYS 28, Jarrun tarkistus epaonnistui
Jarrutusvastuksessa vikaa: jarrutusvastusta ei ole kytketty tai se ei toimi.
Tarkista parametri 2-15, Jarrun tarkistus.

HALYTYS 29, Jaahdytysrivan lampot.

Jaahdytysrivan maksimildampétila on ylittynyt. Lampétilavikaa ei kuitata,
ennen kuin lampdtila laskee alle maaritetyn jaahdytysrivan lampétilan.
Laukaisu- ja nollauspiste vaihtelevat taajuusmuuttajan tehon mukaan.
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Vianmaaritys:

Ympariston lampdtila on liian korkea.
Moottorikaapeli on liian pitka.

Taajuusmuuttajan yla- ja alapuolen tila virheellinen.
Likainen jaahdytysripa.

IImavirtaus taajuusmuuttajan ymparilld estynyt.
Jaahdytysrivan puhallin hajalla.

D-, E- ja F-kehyksilla varustetuissa taajuusmuuttajissa tdma halytys pe-
rustuu IGBT-moduulien sisélle asennetun jaahdytysrivan anturin mittaa-
maan lampétilaan. F-kehyksella varustetuissa taajuusmuuttajissa halytys
voi johtua my6s tasasuuntaajamoduulin Idmpdanturista.
Vianmaaritys:

Tarkista puhaltimen resistanssi.

Tarkista pehmean latauksen sulakkeet.

IGBT-lampdanturi.
HALYTYS 30, Moottorivaihe U puuttuu
Taajuusmuuttajan ja moottorin valinen moottorivaihe U puuttuu.
Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja tarkista moottorin vaihe U.
HALYTYS 31, Moottorivaihe V puuttuu
Taajuusmuuttajan ja moottorin vdlinen moottorin vaihe V puuttuu.
Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja tarkista moottorin vaihe V.
HALYTYS 32, Moottorin vaihe W puuttuu
Taajuusmuuttajan ja moottorin valinen moottorin vaihe W puuttuu.
Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja tarkista moottorin vaihe W.
HALYTYS 33, Sydksyv. yli maks.
Lyhyelld ajalla on tapahtunut liian monta kdynnistystd. Anna laitteen
jaahtya kayttolampdatilaan.
VAROITUS/HALYTYS34, Kenttavdylan tietoliikennevika
Kenttavayla tietoliikenneoption kortissa ei toimi.
VAROITUS/HALYTYS 36, Verkkovika
Tama varoitus/hélytys on aktiivinen vain, jos jannitteensy6ttd taajuus-
muuttajalle on katkennut ja jos parametrin par. 14-10 Verkkovika ase-
tuksena EI ole OFF. Tarkista taajuusmuuttajan sulakkeet
HALYTYS 38, Sisdinen virhe
Voi olla tarpeen ottaa yhteytta Danfoss-jalleenmyyjdan. Tyypillisia haly-
tyssanomia:

Dacfiti
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256-258

512

513
514
515
516

517
518
519

783
1024-127
9
1281
1282
1283
1284

Sarjaportin alustaminen ei onnistu. Vakava laitevika
Tehokortin EEPROM-data on viallista tai lilan vanhaa.

Ohjauskortin EEPROM-data on viallista tai lilan vanhaa.

Tiedonsiirron aikakatkaisu EEPROM-dataa luettaessa
Tiedonsiirron aikakatkaisu EEPROM-dataa luettaessa
Sovelluspainotteinen ohjaus ei tunnista EEPROM-dataa.
EEPROM:iin kirjoittaminen ei onnistu, koska kirjoitusko-
mentoa kasitelldan.

Kirjoituskomennon aikakatkaisu

EEPROM-vika

Viivakoodin tiedot puuttuvat tai eivat kelpaa EEPROMis-
sa

Parametrin arvo minimi-/maksimirajojen ulkopuolella
Lahetettavan CAN-viestin lahettdminen epdonnistui.

Digitaalisen signaaliprosessorin flash-aikakatkaisu
Tehomikro-ohjelmistojen versiot eivat sovi yhteen.
Tehokas EEPROM-dataversio ei sopiva

Digitaalisen signaaliprosessorin ohjelmaversion lukemi-
nen ei onnistu

Optio-ohjelma paikassa A on lilan vanha

Optio-ohjelma paikassa B on liian vanha
Optio-ohjelma paikassa CO on liian vanha
Optio-ohjelma paikassa C1 on liian vanha

Paikan A optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu)

Paikan B optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu)

Paikan CO optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu)

Paikan C1 optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu)

Optio A ei vastannut laskettaessa ymparistdversiota.
Optio B ei vastannut laskettaessa ymparistdversiota.
Optio CO ei vastannut laskettaessa ympéaristoversiota.
Optio C1 ei vastannut laskettaessa ympéaristoversiota.
Sovelluspainotteisessa ohjauksessa on rekisterdity poik-
keus. LCP:hen kirjoitetut virheidenpoistotiedot

MG.33.U3.20 - VLT® on rekisteroity Danfoss-tavaramerkki

131




VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Dacfiti

6 Varoitukset ja halytykset

1792 DSP-vahti on aktiivinen. Virheidenpoisto teho-osien
tiedoista Moottoripainotteisen ohjausdatan siirto ei ta-
pahtunut oikein

2049 Tehodata kdynnistetty uudelleen

2064-2072 HO81x: optio paikassa x on kdynnistynyt uudelleen

2080-2088 HO082x: optio paikassa x on ilmoittanut kdynnistysvii-
veesta

2096-2104 HO083x: optio paikassa x on ilmoittanut laillisesta kdyn-
nistysviiveesta

2304 Tietojen lukeminen teho-EEPROMista ei onnistunut

2305 Teholaitteen ohjelmaversio puuttuu

2314 Teholaitteen teholaitetietoja puuttuu

2315 Teholaitteen ohjelmaversio puuttuu

2316 Teholaitteen io_statepage puuttuu

2324 Tehokortin konfiguraatio on maaritetty virheelliseksi
kaynnistettdessa

2325 Tehokortti on lakannut kommunikoimasta verkkovirtaa
kaytettdessa

2326 Tehokortin konfigurointi on maaritetty virheelliseksi
tehokorttien rekisterdintiviiveen jalkeen

2327 Liian monta tehokortin sijaintia on rekisterdity voimas-
sa oleviksi

2330 Tehokorttien tehotiedot eivat vastaa toisiaan

2561 Ei tietoliikennettd DSP:Ita ATACD:lle

2562 Ei tietoliikennettd ATACD:Ité DSP:lle (tila kdynnissa)

2816 Pinon ylitys, ohjauskorttimoduuli

2817 Vuorottimen hitaat tehtdvat

2818 Nopeat tehtavat

2819 Parametrin merkkijono

2820 LCP-paneelin pinon ylitys

2821 Sarjaportin ylitys

2822 USB-portin ylitys

2836 cfListMempool liian pieni

3072-5122 Parametrin arvo on rajojen ulkopuolella.

5123 Optio paikassa A: Laite ei sovi yhteen ohjauskortin lait-
teiston kanssa.

5124 Optio paikassa B: Laite ei sovi yhteen ohjauskortin lait-
teiston kanssa.

5125 Optio paikassa CO: Laite ei sovi yhteen ohjauskortin
laitteiston kanssa.

5126 Optio paikassa C1: Laite ei sovi yhteen ohjauskortin
laitteiston kanssa.

5376-6231 Muisti tdynna

HALYTYS 39, Jashdytysrivan anturi
Ei takaisinkytkentaa jadhdytysrivan lampétila-anturilta.

IGBT-lampdanturilta tulevaa signaalia ei ole kaytettavissa tehokortilla.
Ongelma voi liittya tehokorttiin, yhdyskaytdvan taajuusmuuttajan korttiin
tai nauhakaapeliin tehokortin ja yhdyskaytavan taajuusmuuttajan kortin
valilla.

VAROITUS 40, Digitaalilahdon liittimen 27 ylikuormitus

Tarkista liittimeen 27 kytketty kuorma tai poista oikosulkuliitdntd. Tarkista
par. 5-00 Djgit. I/0-tila ja par. 5-01 Liittimen 27 tila.

VAROITUS 41, Digitaalilahdon liittimen 29 ylikuormitus
Tarkista liittimeen 29 kytketty kuorma tai poista oikosulkuliitanta. Tarkista
par. 5-00 Digit. I/O-tila ja par. 5-02 Liittimen 29 tila.

VAROITUS 42, Digitaalildhdon ylikuormitus kohdassa X30/6 tai
digitaalilahdon ylikuormitus kohdassa X30/7

Tarkista kohtaan X30/6 kytketty kuorma tai poista oikosulkuliitdntd. Tar-
kista par. 5-32 Liitin X30/6 digit. I6hto (MCB 101).

Tarkista kohtaan X30/7 kytketty kuorma tai poista oikosulkuliitanta. Tar-
kista par. 5-33 Liitin X30/7 digit. I6hté (MCB 101).

HALYTYS 46, Tehokortin syotto
Syotto tehokorttiin on alueen ulkopuolella.

Kytkentatilan teholdhde (SMPS) luo kolme virtaldhdettd tehokortille: 24
V, 5V, +/- 18 V. Kaytettdessa 24 V:n tasavirtaa MCB 107 -optiolla, vain
24 V:n ja 5 V:n sy6ttdja tarkkaillaan. Kadytettdessa kolmivaiheista verk-
kojannitettd tarkkaillaan kaikkia kolmea tehonsyéttda.

VAROITUS 47, 24 V sy6tto pieni

24 V:n tasavirta mitataan ohjauskortilta. Ulkoinen 24 V varatasavirtalahde
voi olla ylikuormittunut. Muussa tapauksessa ota yhteytta Danfoss-myy-
jaasi.

VAROITUS 48, 1,8 V sy6tto pieni

Ohjauskortilla kdytettava 1,8 voltin tasajénniteldhde on sallittujen rajojen
ulkopuolella. Tehonsy6ttd mitataan ohjauskortilta.

VAROITUS 49, Nopeusraja
Nopeus ei ole maaritellylla alueella par. par. 4-11 Moott. nopeuden alaraja
[RPM]ja par. 4-13 Moott. nopeuden yléraja [RPM].

HALYTYS 50, AMA kalibrointi epdonnistunut
Ota yhteyttd Danfoss-jalleenmyyjaéasi.

HALYTYS 51, AMA tarkista Unom ja Inom
Moottorin jannitteen, moottorivirran ja moottorin tehon asetus on luul-
tavasti vaara. Tarkista asetukset.

HALYTYS 52, AMA alhainen Inom
Moottorin virta on liian pieni. Tarkista asetukset.

HALYTYS 53, AMA moottori liian suuri
Moottori on liian suuri, jotta AMA onnistuisi.

HALYTYS 54, AMA moottori liian pieni
Moottori on liian suuri, jotta AMA onnistuisi.

HALYTYS 55, AMA parametri vaihtelualueen ulkopuolella
Moottorin parametrien arvot ovat hyvaksyttavan alueen ulkopuolella.

HALYTYS 56, AMA - kiyttijakeskeytys
Kayttdja keskeytti AMA:n.

HALYTYS 57, AMA - aikakatkaisu

Yrita kdynnistad AMA uudelleen muutamia kertoja, kunnes AMA suorite-
taan. Huomaa, etta toistuvat AMA:t saattavat kuumentaa moottoria siina
maarin, etta staattorin resistanssi Rs ja Rr kasvavat. Yleensa tama ei kui-
tenkaan ole kriittinen tekija.

HALYTYS 58, AMA - sisdinen vika
Ota yhteytta Danfoss-jdlleenmyyjaasi.

VAROITUS 59, Virtaraja
Virta on suurempi kuin arvo par. 4-18, Virtaraja.

VAROITUS 60, Ulkoinen lukitus

Ulkoinen lukitus on aktivoitu. Palaa normaaliin toimintaan kohdistamalla
24 V tasavirta ulkoiseen lukitukseen ohjelmoituun liittimeen ja nollaa taa-
juusmuuttaja (sarjaliilkenteen, digitaalisen I/O-liitdnnan avulla tai paina-
malla ndppdimiston reset-nappainta).

VAROITUS 61, Seurantavirhe

Virhe on havaittu lasketun moottorin nopeuden ja takaisinkytkentalait-
teen nopeusmittauksen valilld. Varoitus-/halytys-/kaytdstapoistotoiminto
madritetdan par. 4-30 Moottorin tak.kytk. menetystoiminto, virheasetus
par. 4-31 Moottorin tak.kytk.nopeusvirhe ja sallittu virheaika par. 4-32
Moottorin tak.kytk. menetyksen aikakatkaisu. Kayttodnoton aikana toi-
minto voi olla kaytdssa.

VAROITUS 62, Lahtotaajuus ylarajalla
Lahtdtaajuus on suurempi kuin parametrissa asetettu arvo.
par. 4-19 Enimmaisldhtotaajuus

VAROITUS 64, Janniteraja
Kuormituksen ja nopeuden yhdistelma vaatii suuremman moottorin jan-
nitteen kuin nykyinen DC-valipiirin jénnite.
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VAROITUS/HALYTYS/LAUKAISU 65, Ohjauskortin ylilimpétila
Ohjauskortin ylilampétila: Ohjauskortin katkaisulampétila on 80 °C.

VAROITUS 66, Jadhdytysrivan lampatila alhainen
Tama varoitus perustuu IGBT-moduulin lampétila-anturiin.

Vianmaaritys:

Jaahdytysrivan lampétilaksi on mitattu 0° C. Tama voi tarkoittaa, etta
lampétila-anturi on viallinen ja tuulettimen nopeus noussut siten maksi-
miin. Jos IGBT:n ja yhdyskaytavan taajuusmuuttajan kortin valinen an-
turin johdin on irrotettu, seurauksena voi olla tdma varoitus. Tarkista
my0s IGBT-lampdanturi.

HALYTYS 67, Optiomoduulin kokoonpano on muuttunut
Yksi tai useampi optio on joko lisatty tai poistettu edellisen virran katkai-
sun jalkeen.

HALYTYS 68, Turvallinen pyséytys aktivoitu

Turvallinen pysaytys on aktivoitu. Palaa normaaliin toimintaan kohdista-
malla 24 V tasavirta liittimeen 37 ja laheta sitten kuittaussignaali (vaylan,
digitaalisen I/O-litannan kautta tai painamalla reset-nappainta). Katso
parametri 5-19. Liitin 37, turvallinen pysaytys

HALYTYS 69, Tehokortin lampétila
Tehokortin lampétila-anturi on joko lilan kuuma tai liian kylma.
Vianmaaritys:
Tarkista ovipuhaltimien toiminta.

Tarkista, etteivat ovipuhaltimien suodattimet ole tukossa.

Tarkista, etta lapivientilevy on asennettu asianmukaisesti IP 21-
ja IP 54 -taajuusmuuttajissa (NEMA 1 ja NEMA 12).

HALYTYS 70, laiton FC:n kokoonpano
Nykyinen ohjauskortin ja tehokortin yhdistelma on laiton.

VAROITUS/HALYTYS 71, PTC 1 Turvallinen pyséytys

Turvallinen pysaytys on aktivoitu MCB 112 PTC -termistorikortilta (moot-
tori lilan kuuma). Normaali toiminta on jélleen mahdollista, kun MCB 112
tuo liittimeen 37 jélleen 24 V:n jénnitteen (kun moottorin [dmpétila saa-
vuttaa hyvaksyttavdn tason) ja kun MCB 112:n digitaalitulo on poistettu
kaytdstd. Jos ndin kdy, lahetetdan kuittaussignaali (vayldn, digitaalisen I/
O-liitdnnadn kautta tai painamalla nappdimiston reset-painiketta). Huo-
maa, etta jos automaattinen uudelleenkdynnistys on kdytdssa, moottori
voi kdynnistya, kun vika on korjattu.

HALYTYS 72, Vaarallinen vika

Turvallinen pysaytys ja laukaisun lukitus. Odottamattomia signaalitasoja
turvallisen pysaytyksen ja MCB 112 PTC -termistorikortin digitaalitulon
yhteydessa.

Varoitus 73, Turvallisen pysaytyksen automaattikdaynnistys
Pysdytetty turvallisesti. Huomaa, ettd jos automaattinen uudelleenkayn-
nistys on kaytdssa, moottori voi kdynnistya, kun vika on korjattu.

VAROITUS 76, Teholaitteen asetukset

Vaadittu teholaitemdard ei vastaa tunnistettua aktiivisten teholaitteiden
madaraa.

Vianmaadritys:

F-kehysta vaihdettaessa ndin kay, jos moduulin tehokortin tehoa koske-
vat tiedot eivat sovi yhteen muun taajuusmuuttajan kanssa. Varmista,
ettd varaosan ja sen tehokortin osanumerot ovat oikeat.

Dacfiti

VAROITUS 77, Virransaastotila:

Tama varoitus tarkoittaa, ettad taajuusmuuttaja toimii virransaastotilassa
(eli vaihtosuuntaajaosia on kaytossa sallittua vdahemman). Tama varoitus
annetaan tehojakson aikana, kun taajuusmuuttaja on asetettu kdymaan
vahemmilld vaihtosuuntaajalla ja pysymaan silti kdynnissa.

HALYTYS 79, laiton teho-osan kokoonpano

Skaalauskortin osanumero on vaara tai sita ei ole asennettu. Myoskaan
tehokortin MK102-liitintd ei voitu asentaa.

HALYTYS 80, taajuusmuuttajan oletusarvo palautettu
Parametrin asetukset palautetaan normaaliasetuksiin manuaalisen kuit-
tauksen jalkeen.

VAROITUS 81, CSIV viallinen

CSIV-tiedostossa on syntaksivirheita.

VAROITUS 82, CSIV-parametrivirhe:

CSIV-par.vika

VAROITUS 85, vaar. vika PB:

Profibus/Profisafe-virhe

HALYTYS 91, Analogiatulossa 54 vairat asetukset

Katkaisin S202 on kddnnettdva OFF-asentoon (j@nnitteensy6ttd), kun
analogiseen tuloliittimeen 54 on kytketty KTY-anturi.

HALYTYS 243, jarrun IGBT

Tata halytysta kdytetadn vain F-kehyksella varustetuissa taajuusmuutta-
jissa. Se vastaa halytysta 27. Halytyslokin raportin arvo kertoo, mika
tehomoduuli hdlytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taajuus-
muuttajassa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F1- tai F3-taa-
juusmuuttajassa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taa-
juusmuuttajassa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.

HALYTYS 244, Jaahdytysrivan lampétila

Tata halytysta kdytetddn vain F-kehyksella varustetuissa taajuusmuutta-
jissa. Se vastaa halytystd 29. Halytyslokin raportin arvo kertoo, mikd
tehomoduuli halytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taajuus-
muuttajassa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F1- tai F3-taa-
juusmuuttajassa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taa-
juusmuuttajassa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.

HALYTYS 245, Jaihdytysrivan anturi

Tata halytysta kdytetadn vain F-kehyksella varustetuissa taajuusmuutta-
jissa. Se vastaa halytysta 39. Halytyslokin raportin arvo kertoo, mika
tehomoduuli hdlytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taajuus-
muuttajassa.
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2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F1- tai F3-taa-

juusmuuttajassa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taa-
juusmuuttajassa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.

HALYTYS 246, Tehokortin sy6tto

Tata halytysta kaytetdan vain F-kehyksella varustetuissa taajuusmuutta-
jissa. Se vastaa halytystd 46. Halytyslokin raportin arvo kertoo, mika
tehomoduuli hdlytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taajuus-

muuttajassa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F1- tai F3-taa-
juusmuuttajassa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taa-

juusmuuttajassa.
5 = tasasuuntaajamoduuli.

HALYTYS 247, Tehokortin lampétila

Tata halytysta kdytetdan vain F-kehykselld varustetuissa taajuusmuutta-
jissa. Se vastaa halytystd 69. Halytyslokin raportin arvo kertoo, mika
tehomoduuli hélytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taajuus-
muuttajassa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F1- tai F3-taa-

juusmuuttajassa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taa-
juusmuuttajassa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.

HALYTYS 248, laiton teho-osan kokoonpano

Tata halytysta kaytetdan vain F-kehykselld varustetuissa taajuusmuutta-
jissa. Se vastaa halytystd 79. Halytyslokin raportin arvo kertoo, mika
tehomoduuli halytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmadinen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taajuus-
muuttajassa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F1- tai F3-taa-
juusmuuttajassa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai F4-taa-

juusmuuttajassa.
5 = tasasuuntaajamoduuli.

HALYTYS 250, Uusi varaosa

Tehoa tai kytkentatilan tehonsydttéa on muutettu. Taajuusmuuttajan
tyyppikoodi on palautettava EEPROMiin. Valitse oikea tyyppikoodi para-
metrissa par. 14-23 Tyyppikoodin asetus laitteen tarran mukaan. Muista
valita lopuksi "Tallenna EEPROM-muistiin".

HALYTYS 251, uusi tyyppikoodi
Taajuusmuuttajalla on uusi tyyppikoodi.
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Kayttdohjeet suurtehoversioon M Hakemisto
Hakemisto

2

24 V:n Tasavirtalahde 49
24 Voltin Ulkoisen Tasavirtalahteen Asentaminen 70

3

30-ampeeriset, Sulakkeilla Suojatut Liittimet 49

A

Ama 78
Analogialdhtd 111
Analogiatulot 110
Asennus Jalustalle 45
Asennus Seindlle - Ip21 (nema 1)- Ja Ip54 (nema 12) -laitteet 36
Asennus Ulos / Nema 3r -sarja Rittal- 43
Asennuspaikan Suunnittelu 11
Atk-verkosta 60
Automaattinen Moottorin Sovitus (ama) 78, 86

D

Dc-valipiiri 129
Devicenetin 3
Digit. Tulot: 109
Digitaalilaht6 111

Ei Ul-vaatimusten Mukaisuutta 65

Eristysresistanssimonitori (irm, Insulation Resistance Monitor) 48

F

Fyysiset Mitat 14, 20

G

Graafinen Naytto 81

H

Halytysviestit 125
Havittdmisohje 5
Hyvaksynnat 3

I

Iec-hatapysaytys Pilz-turvareleella 48

IImavirtaus 34

J

Jaahdytys 34
Jannitetaso 109
Jannitteen Ohjearvo Potentiometrin Valityksella 74
Jarrukaapeli 63
Jarruohjaus 129
Jarruvastuksen Lampotilakytkin 69

K

Kaapelien Paikat 26
Kaapelien Suojaus: 50
Kaapelin Pituus Ja Poikkileikkaus: 50
Kaapelointi 50
Kaynnistys/pysaytys 73
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Kehyskoon F Paneelioptiot 1
Kenttdvaylan Liitdnta 70
Kieli 0-01 83
Kielipakettia 1 83
Kielipakettia 2 83
Kielipakettia 3 83
Kielipakettia 4 83
Korjaustyon 6
Kty-anturi 129
Kuormituksen Jako 63
Kytkentdtaajuus: 50
Kytkimet S201, S202 Ja S801 77
L

Lahtoteho (u, V, W) 109
Lapivienti/putken Vienti - Ip21 (nema 1) Ja Ip54 (nemal2) 37
Lattia-asennus 45
Led 81
Liitinten Paikat 27
Litinten Paikat - Kehyskoko D 1
Lyhenteet 4
M

Maadoitus 60
Maavuotovirta 6
Maksimiohjearvo 3-03 86
Manuaaliset Moottorin K&ynnistimet 49
Mekaaninen Asennus 23
Mekaanisen Jarrun Ohjaus 80
Minimiohjearvo 3-02 86
Momentin Ominaiskayra 109
Momentti 61
Momentti Liitinten Kiristamiseen 61
Moottoreiden Rinnankytkenta 80
Moottorikaapeli 62
Moottorin Jannite 1-22 84
Moottorin Lampdsuojaus 113
Moottorin Lamp&suojaus 80
Moottorin Nimellisnopeus 1-25 84
Moottorin Taajuus 1-23 84
Moottorin Teho 109
[Moottorin Teho Kw] 1-20 83
Moottorin Tyyppikilpi 78
Moottorin Virta 1-24 84
Moottorin Ylikuormitussuojaus 6
N

Namur 48
Nimellisteho 21
Nopeus Ylds/alas 74
Nostaminen 12
Numeerinen Nayttd 81
o

Ohjauskaapeleiden 76
Ohjauskaapelien Pituudet Ja Poikkileikkaukset 112
Ohjauskaapelit 75
Ohjauskortin Toiminta 112
Ohjauskortti, +10 V Dc-l&htd 111
Ohjauskortti, 24 V Dc -lahtd 111
Ohjauskortti, Rs 485 -sarjalilkenne 112
Ohjauskortti, Usb-sarjaliitanta 112
Ohjausliitinten Kayttd 71
Ohjausliittimet 72
Ohjausliittimien Tulon Polaarisuus 76
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VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Ohjausominaisuudet 112
Oletusasetukset 88
P

Paareaktanssille 86
Paikallisohjauspaneelilla 81
Pakkauksen Purkamista 12
Potentiometrin Ohjearvo 74
Profibus 3
Puhaltimen Ulkoinen Syottd 64
Pulssi-/pulssianturitulot 111
Pulssik@ynnistys/-pysaytys 73
Putkijadhdytys 34
Putkiston Jadhdytyssarjan Asentaminen Rittal 40
Putkiston Jadhdytyssarjat 40
Pysdytysluokan 0 (en 60204-1) 9
R

Ramppi 1 Rampin Seisonta-aika 3-42 87
Ramppi 1:n Nousuaika 3-41 86
Rcd (vikavirtarele) 48
Relelahdét 112
Rfi-kytkin 60
S

Safe Stop Installation 9
Sahkdasennus 72,75
Sarjaliikenne 112
Siniaaltosuodatin 51
Staattorin Vuodon Reaktanssille 86
Sulakkeet 50
Sulakkeet 65
Suojattava 76
Suojatut Kaapelit 61
Suojaus 65
Suojaus Ja Ominaisuudet 113
Suurtehosulakepoydat 65
Symbolit 4
Syéttélevyoptioiden Asennus 46
T

Taajuusmuuttajan Vastaanottaminen 11
Taajuusmuuttajat, Joissa On Tehtaalla Asennettu Jarruhakkurioptio 63
Tahatonta Kaynnistysta 7
Takaosan Jaahdytys 34
Teholiitdannat 50
Tietoliikenneoption 131
Tila 23
Tila Johtimille 24
Tilaldammittimet Ja Termostaatti 48
Tilasanomat 81
Tilaus 41
Tippasuojan Asennus 39
Turvallinen Pysaytys 7
Turvallisuusluokan 3 (en 954-1) Mukaisesti 9
Turvaohjeet 6
Tyyppikilpeen 78
Tyyppikilven Tiedot 78
U

Ulkoinen Lampétilan Tarkkailu 49
\'}
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Hakemisto

Danftt

VLT® Automation Drive FC 300
Kayttdohjeet suurtehoversioon

Verkkojannite (11, L2, L3) 109
Verkkoliitdnta 64
Verkkovirtasuojan Asentaminen Taajuusmuuttajiin 46
Vikavirtarele 6
Vikavirtareleitd (elcb) 60
Vuotovirta 6
Y

Yleinen Varoitus 6
Yleiset Seikat 23
Ympadristd 112
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Danfoss ei vastaa luetteloissa, esitteissé tai muissa painotuotteissa mahdollisesti esiintyvistéa virheista. Danfoss pidattaa itselleen oikeuden tehda ennalta iimoittamatta tuotteisiinsa muutoksia,
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