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TIETOJA TASTA OPPAASTA

Taman oppaan tekijanoikeudet omistaa Vacon Oyj. Kaikki oikeudet pidatetaan. Oikeudet
muutoksiin pidatetaan.

Tassa oppaassa on tietoja VACON®-taajuusmuuttajan toiminnoista seka kaytosta. Oppaassa
on sama rakenne kuin taajuusmuuttajan valikossa (luvut 1 ja 4-8).

Luku 1, Pikaopas

» Tyoskentelyn aloittaminen ohjauspaneelin avulla.

Luku 2, ohjatut toiminnot

* Sovelluksen nopea maarittaminen.
Luku 3, Kayttoliittymat
» Paneelityypit ja ohjauspaneelin kaytto.

» PC-tyokalu Vacon Live.
»  Kenttavaylan toiminnot.

Luku 4, Valvontavalikko

» Tietoja valvonta-arvoista.

Luku 5, Parametrivalikko

» Kaikkien taajuusmuuttajan parametrien luettelo.

Luku 6, Viat ja tiedot -valikko

Luku 7, 1/0 ja laitteisto -valikko

Luku 8, Kayttajan asetukset, suosikkiasetukset ja kdyttajatason valikot
Luku 9, Valvonta-arvojen kuvaukset

Luku 10, Parametrikuvaukset

* Parametrien kaytto.

» Digitaali- ja analogiatulojen ohjelmointi.
»  Sovelluskohtaiset toiminnot.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 4 ESIPUHE

Luku 11, Vianetsinta

» Viatja niiden mahdolliset syyt.
* Vikojen kuittaaminen.

Tama opas sisaltaa useita parametritaulukoita. Naissa ohjeissa kerrotaan, miten taulukoita

luetaan.
Index Parameter ax Unit Default Description

A. Parametrin sijainti taulukossa F. Tehtaalla asetettu arvo.

(parametrin numero). G. Parametrin tunnus.
B. Parametrin nimi. H. Parametrin arvojen tai toiminnan lyhyt
C. Parametrin pienin mahdollinen arvo. kuvaus.
D. Parametrin suurin mahdollinen arvo. I.  Kun tama symboli on nakyvissa, voit
E. Parametrin arvon yksikko. Yksikko lukea lisatietoja parametrista luvusta

naytetaan, jos sellainen on. Parametrikuvaukset.

VACON®-TAAJUUSMUUTTAJAN TOIMINNOT

*  Kaynnistyksen, PID-saadon, monipumpputoiminnon ja Fire Mode -toiminnon ohjatut
asetustoiminnot, jotka helpottavat kayttoonottoa.

»  Funct-painike, jonka avulla voi helposti siirtya paikallisohjauksesta etaohjaukseen ja
painvastoin. Etaohjauspaikka voi olla riviliitin tai kenttavayla. Voit valita etachjauspaikan
parametrin avulla.

«  Kaynnin lukituksen tulo (vaimentimen lukitus). Taajuusmuuttaja ei kdynnisty, ennen kuin
tama tulo aktivoituu.

» Ohjaussivu tarkeimpien arvojen nopeaan kayttoon ja valvontaan.

+ Erilaiset esilammitystilat kondensaatio-ongelmien estamiseksi.

»  Suurin lahtotaajuus 320 Hz.

« Reaaliaikakello ja ajastintoiminnot (edellyttdvat lisdvarusteena hankittavaa akkua).
Mahdollisuus ohjelmoida kolme aikakanavaa, joihin voidaan maarittaa erilaisia
taajuusmuuttajan toimintoja.

» Saatavana on myos ulkoinen PID-saadin. Sita voidaan kayttaa esimerkiksi venttiilin
ohjaamiseen taajuusmuuttajan riviliitinohjauksella.

» Lepotilatoiminto, joka saastaa energiaa ottamalla taajuusmuuttajan kayttoon ja
poistamalla sen kaytosta automaattisesti.

» Kahden vyohykkeen PID-saadin, jossa on kaksi takaisinkytkentasignaalia: minimin ja
maksimin ohjaus.

» Kaksi asetusarvon lahdetta PID-saatimelle. Voit valita arvon digitaalitulon avulla.

» PID-asetusarvon tehostustoiminto.

»  Myotakytkentatoiminto, joka parantaa reagointia prosessin muutoksiin.

* Prosessiarvojen valvonta.

*  Monipumppuohjaus.

» Painehavion kompensointi esimerkiksi putkistoissa, joissa anturi on sijoitettu
virheellisesti pumpun tai puhaltimen laheisyyteen.
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1 PIKAOPAS

1.1 OHJAUSPANEELI JA PANEELI

Ohjauspaneeli toimii linkkina taajuusmuuttajan ja kayttajan valilla. Ohjauspaneelin avulla
saadetaan moottorin nopeutta ja seurataan taajuusmuuttajan tilaa. Lisaksi voit asettaa
taajuusmuuttajan parametrit.

Kuva 1: Paneelin painikkeet

A. BACK/RESET-painike. Talla painikkeella  D. Oikea nuolipainike.
voit palata takaisinpain valikossa, E. Kaynnistyspainike (Start).
poistua muokkaustilasta tai kuitata vian.  F. Alanuolipainike. Talla painikkeella voit

B. Ylanuolipainike. Talla painikkeella voit selata valikkoa alaspain ja pienentaa
selata valikkoa ylospain ja suurentaa arvoa.
arvoa. G. Pysaytyspainike (Stop).

C. FUNCT-painike. Talla painikkeella voit H. Vasen nuolipainike. Talla painikkeella
muuttaa moottorin pyorimissuuntaa, voit siirtaa kohdistinta vasemmalle.
kayttaa ohjaussivua ja vaihtaa [.  OK-painike. Talla painikkeella voit siirtya
ohjauspaikan. Lisatietoja on kohdassa valitulle tasolle tai valittuun kohteeseen
Taulukko 12 Ohjauksen ohjearvojen ja vahvistaa valinnan.
asetukset.

1.2 PANEELIT

Laitteen paneeli voi olla graafinen paneeli tai tekstipaneeli. Ohjauspaneelissa on aina sama
nappaimisto ja samat painikkeet.

Nama tiedot nakyvat paneelissa.
*  Moottorin ja taajuusmuuttajan tila.
*  Moottorin ja taajuusmuuttajan viat.
» Sijaintisi valikkorakenteessa.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Ma:l.n Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

(5 )
= Parameters
(12 )

Kuva 2: Graafinen paneeli

A. Ensimmainen tilakentta: SEIS/KAY F. Sijaintikentta: parametrin tunnus ja
B. Moottorin pydrimissuunta nykyinen sijainti valikossa
C. Toinen tilakentta: VALMIS / EI VALMIS / G. Valittu ryhma tai kohde

VIKA H. Kohteiden lukumaara ryhmassa

D. Halytyskentta: HALYTYS/-
E. Ohjauspaikkakentta: PC/1/0/
PANEELI/ KENTTAVAYLA

& @

READY RUN STOP ALARM FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV II0 KEYPAD BUS

@

Kuva 3: Tekstipaneeli. Jos teksti on liian pitka nayttoén, jarjestelma vierittad sen paneelissa
automaattisesti.

A. Tilan merkkivalot D. Nykyinen sijainti valikossa

B. Halytyksen ja vian ilmaisimet E. Ohjauspaikan merkkivalot

C. Nykyisen sijainnin ryhman tai kohteen F. Pyorimissuunnan merkkivalot
nimi

1.3 ENSIMMAINEN KAYNNISTYS

Ohjatut asetukset -toiminto kehottaa antamaan tiedot, joita taajuusmuuttaja tarvitsee
voidakseen ohjata toimintoja.
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1 Kielivalinta Valinta on erilainen eri kielipaketeissa.
Kesaaika*
Venaja
2 us
EU
POIS
3 Aika* hh:mm:ss
4 Paiva* pp-kk.
5 Vuosi* VWV

* Nama kysymykset tulevat nakyviin, jos akku on asennettuna.

Kaynnista Ohjatut asetukset?

Kylls
Ei

Jos haluat asettaa parametrien arvot manuaalisesti, valitse Ei ja paina OK-painiketta.

Valitse prosessi.

7 Pumppu
Puhallin

8 Aseta Moottorin nimellisnopeus -parametrin arvo Alue: 24-19200

vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.
9 Aseta Moottorin nimellisvirta -parametrin arvo. Alue: Vaihtelee
10 Aseta Minimitaajuusohje-parametrin arvo. Alue: 0.00-50.00
1 Aseta Maksimitaajuusohje-parametrin arvo. Alue: 0.00-320.00

Kun olet tehnyt nama valinnat, Ohjatut asetukset -toiminto on valmis. Voit aloittaa Ohjatut
asetukset -toiminnon uudelleen kahdella tavalla: Siirry parametriin P6.5.1 (Palauta
oletusasetukset] tai parametriin P1.19 (Ohjatut asetukset). Aseta sitten arvoksi Aktiivinen.

1.4

1.4.1

SOVELLUSTEN KUVAUKSET

VACON HVAC -SOVELLUS

Vaconin HVAC-taajuusmuuttajaan on ladattu tehtaalla sovellus, joka on heti kayttovalmis.

Taajuusmuuttajaa voidaan ohjata paneelin, kenttavaylan, tietokoneen tai riviliitinten
valityksella.
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Vakiolaajennuskortti
| Signaali ] Kuvaus
1 | [ +10 vref | [ Ohjausjénnitelahts || |
Viitepotentio- .
metri 1-10 kQ AN Y AIl+ Analogiatulo,
| ’ jénnite tai virta *) Jannite
L Yhteinen analogiatulo (virta)
Kaksijohdinldhetin 3 All-
o - | a A2+ Analogiatulo, jannite tai virta
daonje .
4-20 JmA'/ 2-10v| _ _ _ Virta
Eneloin) | 5 Al2- Yhteinen analogiatulo (virta)
r___
: _______ 6 || 24 vout | [24 v apujannite || |
i----| 7 || GND [ | [1/0 maa | |
:*/ ———————— { 8 || b1t | [Digitaalitulo 1 || Kay ETEEN |
U LLEEE { 9 ][b12 | [Digitaalitulo 2 |[_Kay TAAKSE _|
:—/ ———————— { 10][ D13 | [Digitaalitulo 3 || Vika |
: — 11| [ cm ® | [Yhteinen A tuloille DIN1-DIN6 **] | |
| 12 || 24 vout ® | [24 v apujannite | |
r--F-{ 13| [ GND o | ][vomaa I |
1 1
L o] 1a || D Digitaalitulo 4 Vakionopeusvalinta 1
1 1
i—/ --- E— -l -I 15 | | DI5 | | Digitaalitulo 5 | |Vakionopeusva|inta 2 |
|- T1e][Ds | [Digitaalitulo 6 |[  Vian kuittaus |
1 1
! 17 CM o Yhteinen A tuloille DIN1-DIN6 **
T k-4 18 || o1+ Analogialdhts (+)
Lo mA ,' ! Lahtotaajuus
Seoefmamq- 1 19 AO1-/MAA @ Yhteinen analogialaht6
! 1
, I
E ; 30 +24 Vin o 24 V aputulojannite
v —
A RS485 Sarjavayla, negatiivinen
| Relekorttiin 1 tai 2 | B RS485 Sarjavayla, positiivinen

Kuva 4: Esimerkki vakiolaajennuskortin ohjausliitinndista

* = Voit valita nama DIP-kytkimilla. Katson Vacon 100 -taajuusmuuttajan asennusopas,
seinakiinnitteiset taajuusmuuttajat.

** = Voit eristaa digitaalitulot maasta DIP-kytkimella.
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Vakiomallisesta .
laajennuskortista Relekortti 1
Paatteesta Paatteesta sege
#6 tai 12 #13 —— m
\ . 21 | RO1/1 NC
| KAY L | 22 |[RO1/2CM : Relelahto 1 KAY
- —® ————— | >3 |RO1/3 NO| —
24 | RO2/1 NC 7
25 | RO2/2 CM Relelahto 2 VIKA
26 | RO2/3 NO| —
32 | RO3/1 CM -
/ Relelahto 3 VALMIS
33 | RO3/2 NO| ——1

Kuva 5: Esimerkki relekortin 1 ohjausliitdnnasta

HUOMAUTUS!

Ei kaytettavissa Vacon 100 X -mallissa.

Vakiomallisesta

laajennuskortista Relekortti 2
Pastteests Paatteesta m Oletus
#12 #13
. ) | 21 |[RO1/1 NC
| KAY . | 22 [RO1/2CM _ Relelahts 1 KAY
- —® ————— »| 23 |RO1/3 NO | ——
24 |RO2/1 NC
25 |RO2/2 CM : Relelahts 2 VIKA
26 |RO2/3 NO|——
R -1 2 +
I ﬂ 8 i Termistoritulo
b= — 29 TI1-

Kuva é: Esimerkki relekortin 2 ohjausliitdnnésta

HUOMAUTUS!

Ainoa vaihtoehto Vacon 100 X -mallissa.

Digitaalitulot voi eristdd maadoituksesta (liittimet 8-10 ja 14-16) myos

vakiolaajennuskortilla. Tee se kaantamalla ohjauskortin DIP-kytkin OFF-asentoon. Kytkimien

sijainti ja tarvittavat valinnat ovat alla olevassa kuvassa.

HUOMAUTUS!

asennusoppaassa.
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Digitaalitulot

$ Kelluva
Kytketty maahan (oletus)

i

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

Kuva 7: DIP-kytkin
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Taulukko 2: Nopean kadyttoonoton parametriryhma

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

L . . . Katso arvo Un mootto-
P11 Moottorin nimellis- | Vaihte- | Vaihte- | fyiiiioe | 110 |rin arvokilvests.

jannite lee lee Katso P3.1.1.1.

Moottorin nimellis- Katso arvo fn moottorin
P1.2 taaiuus 8.0 320.0 Hz 50 111 arvokilvesta.
) Katso P3.1.1.2.

P13 Moottorin nimellis- 2% 19200 rpm Vaihtelee 112 Katso ar\{o nn Tootto-
nopeus rin arvokilvesta.
P14 Moottorlp nimellis- Vaihte- | Vaihte- A Vaihtelee 113 Katso.arvo .|.n moottorin
virta lee lee arvokilvesta.

Katso tama arvo moot-

P1.5 Moott.CosPhii 0.30 1.00 Vaihtelee 120 . . .
torin arvokilvesta.
P16 Moottorin nimellis- | Vaihte- | Vaihte- KW Vaihtelee 116 Katso arvonn mootto-
teho lee lee rin arvokilvesta.
. . Suurin taajuusmuutta-
P1.7 Moottorin virtaraja Vainte- | Vaihte- A Vaihtelee 107 |jasta lahteva moottorin
lee lee .
virta.
P1.8 Minimitaajuus 0.00 P1.9 Hz | Vaihtelee | 101 E;EQ'” sallittu taajuus-
N Suurin sallittu taajuus-
P1.9 Maksimitaajuus P1.8 320.00 Hz 50.00 102

ohje

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
1 8 6 117 | kaksi on valittu I/0 A.
Katso valinnat para-
metrin P3.3.3 kohdalta.

I/0-ohjearvopaikan A

P1.10 valinta

Valitaan digitaalitu-
lolla: Vakionopeuden 0
valinta (P3.5.1.15) (ole-
tus = digitaalitulo 4)

P1.11 Vakionopeus 1 P3.3.1 300.00 Hz 10.00 105

Valitaan digitaalitu-
lolla: Vakionopeuden 1
valinta (P3.5.1.16) (ole-
tus = digitaalitulo 5)

P1.12 Vakionopeus 2 P3.3.1 300.00 Hz 15.00 106

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
P1.13 Kiihdytysaika 1 0.1 3000.0 s 20.0 103 | kasvaa nollataajuu-
desta maksimitaajuu-
teen.
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Taulukko 2: Nopean kadyttoonoton parametriryhma

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
P1.14 Hidastusaika 1 0.1 3000.0 s 20.0 104 [pienenee maksimitaa-
juudesta nollataajuu-
teen.

Etdohjauspaikan (Kay/
Seis) valinta.

P1.15 Etaohjauspaikka 1 2 1 172
0 = 1/0-ohjaus

1 = Kenttavayldohjaus

P1.16 Autom.viankuitt. 0 1 0 731 0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

P1.17 Termistorivika 0 3 0 732 2 = Vika (pyséytys pika-
pysaytystavalla)

3 = Vika [pyséytys
vapaasti pyorien)

0 = Inaktiivinen
P1.18 PID-asetusapu * 0 1 0 1803 |1 = Aktiivinen

Katso

_ _ 0 = Inaktiivinen

P1.19 Ohjattu mqnlpu*mp- 0 1 0 1 = Aktiivinen
putoiminto

Katso luku 2.2 Multi-

Pump-asetusapu.

0 = Inaktiivinen
P1.20 | Ohjatut asetukset ** 0 1 0 1171 |1 =Aktiivinen

Katso luku 1.3 Ensim-
mdéinen kaynnistys.

p1.21 | Fire Mode -asetus- 0 1 0 1672 | 0 = Inaktiivinen

[ * %
toiminto 1 = Aktiivinen

* = Parametri nakyy vain graafisessa paneelissa.

** = Parametri nakyy vain graafisessa paneelissa ja tekstipaneelissa.
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2 OHJATUT TOIMINNOT

2.1 PID-ASETUSAPU

Ohjattu sovellustoiminto opastaa sovellukseen liittyvien parametriarvojen asettamisessa.

Voit aloittaa PID-asetusarvon asettamalla Nopea kayttoonotto -valikon parametrin P1.17
(PID-asetusapu) arvoksi Aktiivinen.

Oletusasetuksen mukaan kaytetaan PID-saadinta yhden takaisinkytkennan ja yhden
asetusarvon tilassa. Oletusohjauspaikkana on 1/0 A ja oletusyksikkona %.

1 Valitse prosessiyksikko (P3.12.1.4). Enemman kuin yksi valinta.

Jos valintasi on muu kuin %, seuraavat kysymykset tulevat nakyviin. Jos valitset vaihtoehdon
%, ohjattu toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 5.

2 Aseta parametrin P3.12.1.5 (Valitun yksikén minimi] |Arvoalue maaraytyy kysymykseen 1 annetun
arvo. vastauksen mukaan.

3 Aseta parametrin P3.12.1.6 (Valitun yksikon mak- Arvoalue maaraytyy kysymykseen 1 annetun
simi) arvo. vastauksen mukaan.

4 Aseta parametrin P3.12.1.7 (Valitun yksikon desi- Alue: 0-4
maalit] arvo.

5 Aseta parametrin P3.12.3.3 (Takaisinkytkenta 1, Katso Taulukko 34 Takaisinkytkentdasetukset.
paikka) arvo.

Jos valitset analogiatulosignaalin, nakyviin tulee kysymys 6. Muussa tapauksessa ohjattu
toiminto siirtyy kysymykseen 7.

Aseta analogiatulon signaalialue.
0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20mA

Katso Taulukko 15 Analogiatulon asetukset.

Aseta parametrin P3.12.1.8 (Eron korjaus alas] arvo.

7 0 =Normaali
1 = Kdanteinen

Aseta parametrin P3.12.2.4 (Asetusarvon ldhde) Katso Taulukko 33 Asetusarvon asetukset..
arvo.

Jos valitset analogiatulosignaalin, nakyviin tulee kysymys 9. Muussa tapauksessa ohjattu
toiminto siirtyy kysymykseen 11.

Jos valittuna on Paneelin asetusarvo 1 tai Paneelin asetusarvo 2, ohjattu toiminto siirtyy
suoraan kysymykseen 10.
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Aseta analogiatulon signaalialue.
0=0-10V/0-20 mA
9 1=2-10V/ 4-20 mA
Katso Taulukko 15 Analogiatulon asetukset.
10 Aseta parametrien P3.12.2.1 (Paneelin asetus- Arvo maaraytyy kysymyksessa 9 asetetun
arvo 1) ja P3.12.2.2 (Paneelin asetusarvo 2] arvot. arvoalueen mukaan.
Lepotilan kaytto
1 0=Ei
1=Kylla

Jos vastaat kysymykseen 11 Kyllg, seuraavat kolme kysymysta tulevat nakyviin. Jos valitset
vaihtoehdon Ej, ohjattu toiminto on valmis.

12 Aseta parametrin P3.12.2.7 (Lepotaajuusraja) arvo. |Alue: 0.00-320.00 Hz

13 Aseta parametrin P3.12.2.8 (Lepoviive 1) arvo. Alue: 0-3000 s

14 Aseta parametrin P3.12.2.9 (Havahtumisraja) arvo.  |Arvoalue vaihtelee valitun yksikon mukaan.

PID-asetusapu on nyt valmis.

2.2 MULTI-PUMP-ASETUSAPU

Multi-Pump-asetusapu pyytaa antamaan tarkeimmat tiedot Multi-Pump-jarjestelman
asetusten maarittamista varten. Multi-Pump-asetusapu tehdaan aina PID-asetusavun

jalkeen.
15 Aseta parametrin P3.14.1 (Moottorien maara) arvo. |1-4
Aseta parametrin P3.14.2 (Lukitustoiminto) arvo.
16 0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa
Aseta parametrin P3.14.4 (Vuorottelu) arvo.
17 0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Jos otat vuorottelutoiminnon kayttoon, seuraavat kolme kysymysta tulevat nakyviin. Jos et
kayta vuorottelutoimintoa, ohjattu toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 21.
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Aseta parametrin P3.14.3 (Liita taajuusmuuttaja)

18 arvo. 0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa
19 Aseta parametrin P3.14.5 (Vuorotteluvali) arvo. 0,0-3000,0 h
20 Aseta parametrin P3.14.6 (Vuorottelutaajuuden 0.00-50.00 Hz
raja-arvo) arvo.
21 Aseta parametrin P3.14.8 (Sa4tdalue) arvo. 0-100%
22 Aseta parametrin P3.14.9 (Saatdalueen viive) arvo.  |0-3600 s

Taman jalkeen paneelissa nakyy sovelluksen suosittelema digitaalitulon ja relelahdon
konfigurointi (vain graafinen paneeli). Kirjoita nama arvot muistiin myéhempaa kayttoa
varten.

2.3 OHJATTU FIRE MODE -ASETUSTOIMINTO

Voit aloittaa ohjatun Fire Mode -asetustoiminnon valitsemalla nopean kayttéonoton valikossa
parametrin B1.1.4 arvoksi Aktiivinen.

C HUOMiIO!
Ennen kuin jatkat, lue salasanoja ja takuuta koskevat tiedot luvusta 70.75 Fire Mode.

Aseta parametrin P3.17.2 (Fire Mode -taajuuden Enemman kuin yksi valinta
l&hde) arvo.

Jos asetat muun arvon kuin Fire Mode -taajuus, ohjattu toiminto siirtyy suoraan vaiheeseen 3.
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2 Aseta parametrin P3.17.3 (Fire Mode -taajuus] arvo. |8,00 Hz - P3.3.1.2 (Maks.taajuusohje)

Aktivoi signaali koskettimen avautuessa tai sulkeu-

3 tuessa. 0 = Avoin kosketin
1 = Suljettu kosketin

Aseta parametrien P3.17.4 (Aktivoi Fire Mode AUKI) [Valitse digitaalitulo, joka ottaa Fire Mode

4 ja P3.17.5 (Aktivoi Fire Mode KIINNI) arvot. -tilan kayttoon. Katso myos luku 10.75 Fire
Mode.
Aseta parametrin P3.17.6 (Fire Mode taakse) arvo. Valitse digitaalitulo, joka ottaa Fire Mode
-tilan kdanteisen suunnan kayttoon.
5
DigIN paikka 0.1 = Eteen
DigIN paikka 0.2 = Taakse
Aseta parametrin P3.17.1 (Fire Mode -salasanal) Aseta Fire Mode -toiminnon kayttéonoton
arvo. edellyttama salasana.
6

1234 = Salli testitila
1001 = Salli Fire Mode -tila
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3 KAYTTOLIITTYMAT

3.1 SIIRTYMINEN PANEELISSA

Taajuusmuuttajan tiedot on jarjestetty valikkoihin ja alavalikkoihin. Voit siirtya valikoiden
valilla paneelin yla- ja alanuolipainikkeilla. Voit avata ryhman tai kohteen painamalla OK-
painiketta. Voit siirtya takaisin edelliselle tasolle painamalla Back/Reset-painiketta.

Paneelissa nakyy nykyinen valikkosijaintisi, esimerkiksi M5.5.1. Naet myds nykyisen sijainnin
ryhman tai kohteen nimen.
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3.2 GRAAFISEN PANEELIN KAYTTO
stop| (] ReApy| " wo
C e -0
ID: M1
ick Set /@
R Ci e
= Monito;_ﬁ—_‘h_ﬁ_“—?;i:>
(5 )/
= Parameters
(12 )
Kuva 9: Graafisen paneelin pdavalikko
A. Ensimmiinen tilakentta: SEIS/KAY F. Sijaintikentta: parametrin tunnus ja
B. Pyodrimissuunta nykyinen sijainti valikossa
C. Toinen tilakentta: VALMIS / EI VALMIS / G. Valittu ryhma tai kohde: avaa painamalla
VIKA ) OK-painiketta
D. Halytyskenttd: HALYTYS/- H. Kohteiden lukumaara ryhmassa
E. Ohjauspaikka: PC/1/0 / PANEELI/
KENTTAVAYLA
3.2.1 ARVOJEN MUOKKAAMINEN
Graafisessa paneelissa on kaksi toimintatapaa kohteen arvon muokkaamiseen.
Yleensa parametrilla voi olla vain yksi arvo. Valitse arvo tekstiarvojen luettelosta tai
numeroarvojen alueelta.
PARAMETRIN TEKSTIARVON MUUTTAMINEN
1 Etsi parametri nuolipainikkeilla.
P P stop| (G| READY | [ o
Start / Stop Setup
|:_| ID:172 M3.2.1

i Rem Control Place
. I/0 Control

(e]ee]

000

KeypadStopButton
'Ii Yes

g Start Function
oril Ramping
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2 Siirry muokkaustilaan ja paina OK-painiketta kaksi

kertaa tai paina oikeaa nuolipainiketta. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Rem Control Place
m ID: M3.2.1
3F| Edit

@ Add to favourites

3 Aseta uusi arvo yla- tai alanuolipainikkeella.

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

4 Vahvista muutos painamalla OK-painiketta. Voit
peruuttaa muutoksen painamalla Back/Reset-
painiketta.

NUMEROARVOJEN MUOKKAAMINEN

1 Etsi parametri nuolipainikkeilla.

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
ID:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
° 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
o 320.00 Hz
2 Siirry muokkaustilaan.
STOP‘C‘ READY‘ ‘ 110
o MinFregReference
ID:101 P3.3.1.1
N N s
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Jos arvo on numeroarvo, siirry numeroiden valilla
vasemmalla ja oikealla nuolipainikkeella. Muuta STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
numeroa yla- tai alanuolipainikkeella. MinFreqReference
fe) ID:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
2 BN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Vahvista muutos painamalla OK-painiketta. Voit
peruuttaa muutoksen palaamalla edelliselle tasolle STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Back/Reset-painikkeella. MinFreqReference
ID:101 P3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
2 RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

USEIDEN ARVOJEN VALITSEMINEN

Joillekin parametreille voi valita useita arvoja. Valitse kunkin tarvittavan arvon valintaruutu.

1 Paikanna parametri. Paneelissa nakyy symboli, kun

valintaruudun voi valita. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
D Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ONTime 00:00:00
OFF Time 00:00:00

%] I
0 -
\®

A. Valintaruudun valintamerkki.
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2 Voit siirtya arvoluettelossa yla- ja
alanuolipainikkeilla. sToP| (] READY | | o

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Voit lisata arvon valintaan valitsemalla arvon
vieressa olevan ruudun oikealla nuolipainikkeella. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 VIAN KUITTAAMINEN

Voit kuitata vian kuittauspainikkeella tai Kuittaa viat -parametrilla. Katso kohdan 77.7 Vika
tulee ndkyviin ohjeet.

3.2.3 FUNCT-PAINIKE

Funct-painikkeella voidaan suorittaa kolme toimintoa:

» ohjaussivun avaaminen
» siirtyminen paikallisen ohjauspaikan ja etaohjauspaikan valilla
* pyorimissuunnan vaihtaminen

Ohjauspaikan valinta maarittaa, mista taajuusmuuttaja ottaa kaynnistys- ja
pysaytyskomennot. Kaikilla ohjauspaikoilla on parametri taajuusohjelahteen valintaan.
Paikallinen ohjauspaikka on aina laitteen paneeli. Etdohjauspaikka voi olla riviliitin (1/0] tai
kenttavayla. Nykyinen ohjauspaikka nakyy paneelin tilarivilla.

Etdohjauspaikaksi voidaan valita I/0 A, I/0 B tai kenttavéayla. I/0 A:lla ja kenttavaylalla on alin
prioriteetti. Voit valita ne parametrilla P3.2.1 (Etdohjauspaikkal). I/0 B voi ohittaa
etdohjauspaikat I/0 ja Kenttavayla digitaalitulon avulla. Voit valita digitaalitulon parametrin
P3.5.1.5 (Pakota ohjaus 1/0 B) avulla.

Kun paikallisohjaus on kaytossa, ohjauspaikkana on aina paneeli. Paikallisohjaus ohittaa
etaohjauksen. Kun esimerkiksi etdohjaus on kaytossa, parametri P3.5.1.5 ohittaa
ohjauspaikan digitaalitulon avulla ja valitset paikallisohjauksen, ohjauspaikaksi tulee paneeli.
Voit siirtya paikallisohjauksesta etaohjaukseen ja painvastoin Funct-painikkeella tai
parametrilla P3.2.2 (Paik/kauko).
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OHJAUSPAIKAN MUUTTAMINEN

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa
valikkorakenteen sijainnissa.

2 Voit valita paikallisen ohjauksen tai etaohjauksen
yla- tai alanuolipainikkeella. Paina OK-painiketta.

3  Valitse paikallinen ohjaus tai etaohjaus painamalla
yla- tai alanuolipainiketta uudelleen. Vahvista
valinta painamalla OK-painiketta.

4 Jos siirryit etaohjauspaikasta paikalliseen
ohjaukseen (paneeliin), sinun on annettava
paneelin ohjearvo.

stor| (] ReADY | | Keypad
c} Main Menu
ID: M1
[® Monitor
nitox

Y Parameters
( 21 )

Di(aggo)stics

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Choose action
ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
) Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘C‘ READY \ \ 110

Main Menu
c) ID: M1

e Monitor
l!ll ( 12 )

Y Parameters
li] (21)

= Diagnostics
Iill ( 6 )

Valinnan jalkeen paneeliin tulee nakyviin sama valikkorakenteen sijainti, joka siina oli ennen

Funct-painikkeen painamista.
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KAYTTOLITTYMAT
OHJAUSSIVUN AVAAMINEN

Tarkeimpia arvoja on helppo valvoa ohjaussivulla.

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa

valikkorakenteen sijainnissa.

STOP | & | READY 110

c) Main Menu

ID:
= Monitor
(12 )
Parameters

(21)

e Diagnostics

M1

2

Valitse ohjaussivu yla- tai alanuolipainikkeella.
Avaa sivu OK-painikkeella. Ohjaussivu avautuu.

STOP | C | READY

25 Choose action
O ID:1805

| Keypad

Change direction
Control page

Local/Remote

A
A\

3

Jos kaytat paikallista ohjauspaikkaa ja
paneeliohjearvoa, voit maarittaa parametrin P3.3.6 stop| (G| READY

| Keypad
(Paneelin ohjearvo) painamalla OK-painiketta. H‘ Keypad Reference
ID: 184
A
v 0.00Hz

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%
4 Voit muuttaa arvoa yla- ja alanuolipainikkeilla.
Vahvista muutos painamalla OK-painiketta. STOP|C| READY | Keypad
Keypad Reference
H‘ ID: 168
N s
. ~ 0.00HZ —
/ N\

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

Lisatietoja paneelin ohjearvosta on luvussa 5.3 Ryhmé& 3.3: Ohjauksen ohjearvojen asetukset.
Jos kaytossa on jokin toinen ohjauspaikka tai ohjearvo, paneelissa nakyy taajuusohje, jota ei
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voi muokata. Muut sivulla olevat arvot ovat Monivalvonta-arvoja. Voit valita tassa nakyvat
arvot (ohjeet ovat luvussa 4.1.7 Monivalvonta).

PYORIMISSUUNNAN VAIHTAMINEN

Voit vaihtaa moottorin pyorimissuunnan nopeasti Funct-painikkeella.

HUOMAUTUS!
Suunnanmuutoskomento nakyy valikossa vain, jos paikallinen ohjauspaikka on
valittuna.

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa

valikkorakenteen sijainnissa. stop|(G] READY o
Main Menu
G ID: M1
Monitor
(7)
Parameters
%] (15

Diagnostics

EII (6)

2 Voit valita Vaihda suunta -sivun yla- tai
RUN [(C] ReaDY |

alanuolipainikkeella. Paina OK-painiketta. | Keypad

Choose action
ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
3 Valitse uusi pyorimissuunta. Nykyinen
pyorimissuunta vilkkuu. Paina OK-painiketta. RUN |C| READY | |Keypad
o Choose action
ST
[¢] ID:1805
Reverse

Torward 'y
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4 Pyorimissuunta vaihtuu heti, ja paneelissa nakyva

tilakentan ilmaisinnuoli muuttuu. STOF(D ) READY 110

Main Menu

G ID: M1

— Monitor

(7))

— Parameters

( 15 )

= Diagnostics

( 6)

3.2.4 PARAMETRIEN KOPIOIMINEN

HUOMAUTUS!
Tama toiminto on kaytettavissa vain graafisessa paneelissa.

Ennen kuin voit kopioida parametreja ohjauspaneelista taajuusmuuttajaan, taajuusmuuttaja
on pysaytettava.

TAAJUUSMUUTTAJAN PARAMETRIEN KOPIOIMINEN

Taman toiminnon avulla voit kopioida parametrit taajuusmuuttajasta toiseen.

1 Tallenna parametrit ohjauspaneeliin.

2 lrrota ohjauspaneeli ja liita se toiseen
taajuusmuuttajaan.

3  Lataa parametrit uuteen taajuusmuuttajaan
paneelin palautuskomennon avulla.

PARAMETRIEN TALLENNUS OHJAUSPANEELIIN
1 Siirry Kayttajan tiedot -valikkoon.

STOP | C | READY Keypad

= Main Menu
ID: M6
= I/0 and Hardware
.
( )
User settings
( 4) g

@ Favourites
(0)
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2 Avaa Parametrien automaattinen tallennus
-alivalikko.

STOP | (j] READY Keypad

User settings
m ID: M6.5
Language selection
Q
o English

I»‘:—l Parameter backup

(7))
2 Drive name .
8T Drive
3 Valitse toiminto yla- tai alanuolipainikkeella.
Vahvista valinta painamalla OK-painiketta. STOP|C| READY Keypad
m Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
[¢]

Restore from keypad

Palauta oletusasetukset -komento palauttaa parametrien alkuperaiset asetukset. Voit
kopioida kaikki parametrit ohjauspaneeliin valitsemalla Tallenna paneelille -komennon.
Palauta paneelilta -komento kopioi kaikki parametrit ohjauspaneelista taajuusmuuttajaan.

Parametrit, joita ei voi kopioida, jos taajuusmuuttajat ovat erikokoiset

Jos korvaat taajuusmuuttajan ohjauspaneelin erikokoisen taajuusmuuttajan
ohjauspaneelilla, seuraavien parametrien arvot eivat muutu.
«  Moottorin nimellisjannite (P3.1.1.1)

«  Moottorin nimellistaajuus (P3.1.1.2)

«  Moottorin nimellisnopeus (P3.1.1.3)

«  Moottorin nimellisnopeus (P3.1.1.4)

«  Moottorin tehokerroin (P3.1.1.5)

«  Moottorin nimellisteho (P3.1.1.6)

«  Moottorin virtaraja (P3.1.1.7)

+  Kytkentataajuus (P3.1.2.1)

« Nollataajuusjannite (P3.1.2.4)

«  Moottorin esilammitysvirta (P3.1.2.7)

+  Staattorin jannitteen s&até (P3.1.2.17)

»  Maksimitaajuus (P3.3.2)

+  Magnetointivirta kdynnistyksessa (P3.4.8)

« DC-jarrutusvirta (P3.4.10)

«  Vuojarrutusvirta (P3.4.13)

« Jumivirtaraja (P3.9.5)

«  Moottorin lampdaikavakio (P3.9.9)

3.2.5 PARAMETRIEN VERTAAMINEN

Talla toiminnolla voit verrata nykyista parametrijoukkoa johonkin naista neljasta joukosta.
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« Joukko 1 (P6.5.4 Tall. joukkoon 1)

«  Joukko 2 (P6.5.6 Tall. joukkoon 2)

« Oletusarvot (P6.5.1 Palauta oletusasetukset)
« Paneelijoukko (P6.5.2 Tallenna paneelille).

Lisatietoja naista parametreista on kohdassa Taulukko 57 Parametrien vertailu.

HUOMAUTUS!
Jos et tallentanut parametrijoukkoa, johon haluat verrata nykyista joukkoa,
paneeliin tulee nakyviin teksti Vertaaminen epdonnistui.

PARAMETRIEN VERTAILUTOIMINNON KAYTTO

1 Valitse Kayttajan tiedot -valikon Parametrien
vertailu -vaihtoehto. STOP|C| READY /0

== User Settings
ID: M6.6

Language Selection
= English

El Parameter Backup

(7)
Parameter Compare
(4)
2 Valitse vertailtavat joukot. Vahvista valinta

painamalla OK-painiketta. sTor|(G] READY | o
Parameter Compare
ID: B6.6.1

E Active set-Set 1

El Active set-Set 2

El Active set-Defaults

3 Valitse Aktiivinen-vaihtoehto ja paina OK-
painiketta. STOP|C| READY | )

Active set-Set 1
El ID: M6.6.1

@ Active
@ Help

( +) Add to Favourites

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




KAYTTOLITTYMAT VACON - 35

4 Tarkastele nykyisten arvojen ja toisen joukon
arvojen eroja. STOP|G| READY /0

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Nykyinen arvo
Toisen joukon arvo
Nykyinen arvo
Toisen joukon arvo

oWy

3.2.6 OHJETEKSTIT

Graafisessa paneelissa voit nayttaa moniin aiheisiin liittyvia ohjeaiheita. Kaikkiin
parametreihin liittyy ohjeteksti.

Ohjeita on saatavana myds vioille, halytyksille ja Ohjatut asetukset -toiminnolle.

OHJETEKSTIN LUKEMINEN
1 Etsi kohde, josta haluat lukea.

STOP|C| READY | II0
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2 Valitse ohjetoiminto yla- tai alanuolipainikkeella.

STOP|C| READY 110
= Ctrl signal 1 A

ID:403 M3.5.1.1

Edit
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3 Avaa ohjeteksti painamalla OK-painiketta.

STOP|C| READY II0
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

HUOMAUTUS!
Ohjetekstit ovat aina englanninkielisia.

3.2.7 SUOSIKIT-VALIKON KAYTTAMINEN

Jos kaytat samaa kohdetta usein, voit lisata sen suosikkeihin. Voit kerata joukon parametreja
tai valvontasignaaleja kaikista paneelin valikoista yhteen paikkaan.

Lisatietoja Suosikit-valikon kaytosta on luvussa 8.2 Suosikit.

3.3 TEKSTIPANEELIN KAYTTO

Voit valita kayttoliittymaksi myos ohjauspaneelin, jossa on tekstinaytto. Tekstipaneelissa ja
graafisessa paneelissa on lahes samat toiminnot. Jotkin toiminnot ovat kaytettavissa vain
graafisessa paneelissa.

Paneeli nayttaa moottorin ja taajuusmuuttajan tilat seka niiden kayton aikana ilmenneet viat.
Paneelissa nakyy nykyinen valikkosijaintisi. Naet myds nykyisen sijainnin ryhman tai kohteen
nimen. Jos teksti on lilan pitka naytettavaksi, jarjestelma vierittaa sen siten, etta koko
tekstimerkkijono tulee nakyviin.

& @

READY RUN STOP ALARM FAULT
a_ A ®

GUITCK SETL

M |
m 1 e

FWD REV II0 KEYPAD BUS

Kuva 10: Tekstipaneelin pdavalikko

A. Tilan merkkivalot C. Nykyisen sijainnin ryhman tai kohteen
B. Halytyksen ja vian ilmaisimet nimi
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D. Nykyinen sijainti valikossa
E. Ohjauspaikan merkkivalot

3.3.1 ARVOJEN MUOKKAAMINEN

PARAMETRIN TEKSTIARVON MUUTTAMINEN

Voit asettaa parametrin arvon seuraavasti:

1 Etsi parametri nuolipainikkeilla.

2 Siirry muokkaustilaan painamalla OK-painiketta.

3 Aseta uusiarvo yla- tai alanuolipainikkeella.

4 Vahvista muutos painamalla OK-painiketta. Voit

peruuttaa muutoksen palaamalla edelliselle tasolle

Back/Reset-painikkeella.

NUMEROARVOJEN MUOKKAAMINEN

1 Etsi parametri nuolipainikkeilla.
2 Siirry muokkaustilaan.

F. Pyorimissuunnan merkkivalot

READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
CTOOT /TR
Ji0rs 1, J3igr
M_J1 _J1
Hi_J.
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A
II_M C I T
et Currirvy
l_l
A 4 A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READ\Y RUN STOP _ALARM IiAULT
AN\ A |/
I /F o Ton
1/ ot T
I |\
L
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
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3 Siirry numeroiden valilla vasemmalla ja oikealla
nuolipainikkeella. Muuta numeroa yla- tai
alanuolipainikkeella.

4 Vahvista muutos painamalla OK-painiketta. Voit
peruuttaa muutoksen palaamalla edelliselle tasolle
Back/Reset-painikkeella.

3.3.2 VIAN KUITTAAMINEN

Voit kuitata vian kuittauspainikkeella tai Kuittaa viat -parametrilla. Katso kohdan 77.7 Vika
tulee ndkyviin ohjeet.

3.3.3 FUNCT-PAINIKE

Funct-painikkeella voidaan suorittaa kolme toimintoa:

» ohjaussivun avaaminen
» siirtyminen paikallisen ohjauspaikan ja etdohjauspaikan valilla
* pyorimissuunnan vaihtaminen

Ohjauspaikan valinta maarittaa, mista taajuusmuuttaja ottaa kaynnistys- ja
pysaytyskomennot. Kaikilla ohjauspaikoilla on parametri taajuusohjelahteen valintaan.
Paikallinen ohjauspaikka on aina laitteen paneeli. Etdohjauspaikka voi olla riviliitin (I/0]) tai
kenttavayla. Nykyinen ohjauspaikka nakyy paneelin tilarivilla.

Etaohjauspaikaksi voidaan valita I/0 A, I/0 B tai kenttavayld. I/0 A:lla ja kenttavaylallad on alin
prioriteetti. Voit valita ne parametrilla P3.2.1 (Etdohjauspaikkal). I/0 B voi ohittaa
etaohjauspaikat I/0 ja Kenttavayla digitaalitulon avulla. Voit valita digitaalitulon parametrin
P3.5.1.5 (Pakota ohjaus I/0 B) avulla.

Kun paikallisohjaus on kaytossa, ohjauspaikkana on aina paneeli. Paikallisohjaus ohittaa
etdohjauksen. Kun esimerkiksi etdohjaus on kaytdssa, parametri P3.5.1.5 ohittaa
ohjauspaikan digitaalitulon avulla ja valitset paikallisohjauksen, ohjauspaikaksi tulee paneeli.
Voit siirtya paikallisohjauksesta etaohjaukseen ja painvastoin Funct-painikkeella tai
parametrilla P3.2.2 (Paik/kauko).

OHJAUSPAIKAN MUUTTAMINEN

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa
likkorakenteen sijainnissa READY RUN. STOP ALARM. FAULT
va . A A
FICIEIEIMET T E2
HHRHINE TER'Y
MM _J
Hi_Jl
v v
FWD  REV /0 KEYPAD BUS
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2 Voit valita paikallisen ohjauksen tai etdohjauksen
READY RUN STOP ALARM FAULT

yla- tai alanuolipainikkeella. Paina OK-painiketta. A A
| I /e M
Locnrnc iy
/
/
v v
FWD  REV /0 KEYPAD BUS

3 Valitse paikallinen ohjaus tai etaohjaus painamalla READY RUN  STor  ALARM  FAULT

yla- tai alanuolipainiketta uudelleen. Vahvista A
valinta painamalla OK-painiketta. N |_ _
e wmaTE
g i
- AN
Mo
L
v A 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

4 Jos siirryit etaohjauspaikasta paikalliseen
ohjaukseen (paneeliin), sinun on annettava
paneelin ohjearvo.

Valinnan jalkeen paneeliin tulee nakyviin sama valikkorakenteen sijainti, joka siina oli ennen
Funct-painikkeen painamista.

OHJAUSSIVUN AVAAMINEN

Tarkeimpia arvoja on helppo valvoa ohjaussivulla.

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa
. L READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
valikkorakenteen sijainnissa. 7'\ a

CIMIET T I
s II_NI_I

A 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS
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2 Valitse ohjaussivu yla- tai alanuolipainikkeella.
Avaa sivu OK-painikkeella. Ohjaussivu avautuu.

3 Jos kaytat paikallista ohjauspaikkaa ja
paneeliohjearvoa, voit maarittaa parametrin P3.3.6
(Paneelin ohjearvo) painamalla OK-painiketta.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

FOOToOm ol
ARy IJIL'I\

/ -_——

!

)\ 4 )\ 4

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
[ ) O T
nNeCrrryg el

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Lisatietoja paneelin ohjearvosta on luvussa 5.3 Ryhmé 3.3: Ohjauksen ohjearvojen asetukset).
Jos kaytossa on jokin toinen ohjauspaikka tai ohjearvo, paneelissa nakyy taajuusohje, jota ei
voi muokata. Muut sivulla olevat arvot ovat Monivalvonta-arvoja. Voit valita tassa nakyvat

arvot (ohjeet ovat luvussa 4.1.7 Monivalvonta).

PYORIMISSUUNNAN VAIHTAMINEN

Voit vaihtaa moottorin pyorimissuunnan nopeasti Funct-painikkeella.

HUOMAUTUS!
Suunnanmuutoskomento nakyy valikossa vain, jos paikallinen ohjauspaikka on

valittuna.

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa
valikkorakenteen sijainnissa.

2 Voit valita Vaihda suunta -sivun yla- tai
alanuolipainikkeella. Paina OK-painiketta.

3 Valitse uusi pyorimissuunta. Nykyinen
pyorimissuunta vilkkuu. Paina OK-painiketta.
Pyorimissuunta vaihtuu valittomasti, ja paneelissa
nakyva tilakentan ilmaisinnuoli muuttuu.
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3.4 VALIKKORAKENNE

Valikko Toiminto

Nopea kdyttoonotto

Katso luku 7.4.7 Vacon HVAC -sovellus.

Valvonta

Monivalvonta *

Perus

Ajastintoiminnot

PID-saadin 1

PID-saadin 2

Multi-Pump

Kenttavayladata

Lampotilatulot **

Parametrit

Katso luku 5 Parametrivalikko.

Viat ja tiedot

Aktiiviset viat

Kuittaa viat

Vikahistoria

Laskurit

Valiaikalaskurit

Ohjelmistotiedot

1/0 ja laitteisto

Perus 1/0

Paikka C

Paikka D

Paikka E

Reaaliaikakello

Teho-osan asetukset

Paneeli

RS-485

Ethernet
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Valikko Toiminto

Kayttajan tiedot Kielivalinnat

Sovellusvalinta

Parametrien automaattinen tallennus*

Taajuusmuuttajan nimi

Suosikit * Katso luku 8.2 Suosikit.

Kayttajaryhmat Katso luku 8.3 Kayttdjéryhmat.

* = Tama toiminto ei ole kaytettavissa ohjauspaneelissa, jossa on tekstinaytto.

** = Tama toiminto on kaytettavissa vain, jos taajuusmuuttajassa on OPT-88- tai OPT-BH-
lisakortti.

3.4.1 NOPEA KAYTTOONOTTO

Nopean kayttoonoton valikko sisaltaa pienen joukon yleisimpia Vacon 100 HVAC -sovelluksen
asennuksen ja kayttoonoton aikana kaytettavia parametreja. Ne on keratty ensimmaiseen
parametriryhmaan, jotta ne loytyvat helposti ja nopeasti. Voit etsia ja muokata niita myds
oikeissa parametriryhmissaan. Kun parametrin arvoa muutetaan nopean kayttéonoton
parametriryhmassa, parametrin arvo muuttuu myos varsinaisessa ryhmassa. Lisatietoja
taman ryhman parametreista on luvuissa 1.3 Ensimmadinen kdynnistys ja 2 Ohjatut toiminnot.

3.4.2 VALVONTA

MONIVALVONTA

Monivalvontatoiminnon avulla voidaan kerata 4-9 valvottavaa arvoa. Katso luku 4.17.7
Monivalvonta.
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HUOMAUTUS!
Monivalvontavalikko ei ole kaytettavissa tekstipaneelissa.

PERUS

Valvonnan perusarvoja ovat esimerkiksi parametrien ja signaalien oloarvot, tilat ja mitatut
arvot. Katso luku 4.1.2 Perusvalvonta.

AJASTINTOIMINNOT

Taman toiminnon avulla voit valvoa ajastintoimintoihin ja reaaliaikakelloon liittyvia
toimintoja. Katso luku 4.7.3 Ajastintoimintojen valvonta.

PID-SAADIN 1

Taman toiminnon avulla voit valvoa PID-saatimen arvoja. Katso luku 4.1.4 PID1-sdatimen
valvonta.

PID-SAADIN 2

Taman toiminnon avulla voit valvoa PID-saatimen arvoja. Katso luku 4.1.5 PID2-s&&timen
valvonta.

MULTI-PUMP

Taman toiminnon avulla voit valvoa useiden taajuusmuuttajien kayttoon liittyvia arvoja. Katso
luku 4.1.6 Monipumpputoimintojen valvonta.

KENTTAVAYLADATA

Taman toiminnon avulla voit tarkastella kenttavayladataa valvonta-arvoina. Voit kayttaa tata
toimintoa esimerkiksi valvontaan kenttavaylan kayttoonoton aikana. Katso luku 4.7.7
Kenttavaylan prosessidatan valvonta.

3.5 VACON LIVE

Vacon Live on VACON® 10-, VACON® 20- ja VACON® 100 -taajuusmuuttajien kayttoonottoon
ja huoltoon tarkoitettu PC-tyokalu. Voit ladata sen osoitteesta http://drives.danfoss.com.

Vacon Live -tydkalussa on muun muassa seuraavat ominaisuudet:

* parametrien asetus, valvonta, taajuusmuuttajan tiedot ja tietojen kirjaus

» ohjelmistojen lataustydkalu Vacon Loader

» sarjatietolilkenne- ja Ethernet-yhteyksien tuki

*  Windows XP-, Vista-, 7- ja 8-tuki

« 17 kielta: suomi, englanti, saksa, espanja, ranska, italia, venaja, ruotsi, kiina, tsekki,
tanska, hollanti, puola, portugali, romania, slovakki ja turkki.

Voit liittaa taajuusmuuttajan PC-tydkaluun Vaconin mustalla sarjatietoliikennekaapelilla.
Sarjatietoliikenneajurit asentuvat automaattisesti Vacon Live -asennuksen yhteydessa. Kun
olet asentanut kaapelin, Vacon Live loytaa liitetyn taajuusmuuttajan automaattisesti.
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Lisatietoja Vacon Live -tyokalun kaytosta on ohjelman ohjevalikossa.

Flle Ecm View Drve Tools Help

VACON

vB IoEEataE sarvia ov oarves
B0 Dive X p
Y RN NN N FEYNEY Y. e «
Flles « (e . Index VariableText Value M Max Unit Det: -
4 ¥ 1, Quick Sewp ~
s e 1. Quick Setup (29)
« ¥ 2 Monitor P12 Application Standard Standard Motor Potentiometer Standar
: 2.1, Multimonitor gl | P13 MinFreqReference 0,00 0.00 50,00 Hz 0.00
> i: ?’0"‘ P14  MaxFreqRelerence 50,00 0,00 320,00 Hz 000
# 2§ Extras/Advanced P15 Accel Time 1 50 01 3000,0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18  DecelTime 1 50 0.1 3000,0 s 50
»
. ?: :’“;‘C“D ey P17 CumentLimt 370 0.26 520 A 000
# 2.10. Mt Pumg P18 Motor Type Induction Motor Induction Motor  PM Motor Inductio
# 2.11. Mainten. Counters P19 Motor Nom Violtg 230 180 240 v 0
. ; :§ ;ﬁmgj:" P110  MorNomFreq 50,00 800 320,00 Mz 0,00
R R P11 MotorNomSpeed 1370 24 19200 =
4 ¥ 3.1. Motor Setings P1.12  Motor Nom Currt 1,90 0.26 520 A 000
: 3.1.1. Motor Nameplate P13 Motor Cos Phi 0,74 030 1.00 0,00
. ’ ::i :mcwu R em !
4 ¥ 314 OpenlLoop P1.15  ideniification Mo Action No Action With Rotation Mo Actic
. # 3.1.4.12. 14 Stan P1.16  Stant Funcion Rampeng Ramgeng Flying Stan Ramgan
32. SanSiop Setup
4 P 23 Re P1.17  Stop Function Coasting Coasting Ramping Coastin
# 313.1. Frequency Ref P18 Automatic Reset Drsabled Diisabled Enabled Disables
+ ¥ 332 Tomue Ref P11 Extemal Fauk Faun No Acton Faul Coast Faun
.
o . 2.1 Togee Cet Open Lucg P120 AlLlowFaut No Action No Action Fauk,Coast No Actic
333 Preset Fregs
# 334 Motor Potention. P121  Rem. Cul Place VO Control VO Control FleldbusCTRL VO Con
# 335 Joystick P12 OARelse AN PresetFreqd  Block Out.10 AP ALZ
. 3:3'3'6' mm'g P12 Keypad Ref Sai Weypad Ref PresetFreg) Block Out. 10 Keypad
¥ 341, Ramp 1 P14  FieidBusRefSel  Ficldbus PresetFreqd  Block Ou10 Fredcibar
# 342 Ramp2 P125 Al SignalRange  0-10V/0-20mA 0-10V/0-20mA  2-10Vi4-20mA 0-10v0
: ;:3 gl:‘;:eﬂ“tmt P126 A2Signal Range  2-10V/4-20mA 0-10VI0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10Vi4
# 345, Fiux Braking P127 RO Function Run Not Used Motor PreHeat Active Run =
4 ¥ 315 V0 Config d | £ m
|‘ vo Datalogger @ | Clockwise Online @) | Ready @ | Run @ | Faun Qluarm ‘l 9o

Kuva 11: Vacon Live -PC-tyokalu.
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4 VALVONTAVALIKKO

4.1 VALVONTAVALIKKO

Voit valvoa parametrien ja signaalien oloarvoja, tiloja ja mitattuja arvoja. Voit myos
mukauttaa joitakin valvottavia arvoja.

4.1.1 MONIVALVONTA

Voit kerata 9 valvottavaa arvoa Monivalvonta-sivulle.

VALVOTTAVIEN KOHTEIDEN VAIHTAMINEN

1 Siirry valvontavalikkoon painamalla OK-painiketta.

STOP | (j] READY 110

Main Menu
ID: M1

m Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
— Parameters
(21)

2 Valitse Monivalvonta.

STOP | (j] READY 110

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)
Timer Functions
(13)
3 Korvaa vanha kohde valitsemalla se
nuolipainikkeilla. stor| (] READY o
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference
JR IV FII LN Y Output Freq Motor Speed
0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre

0.00A

Motor Torque

0.00 %

Motor Voltage

0.0V

DC-link volt

0.0v

Unit Tempera

81.9°C

Motor Tempera

0.0%
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4 Valitse uusi kohde luettelosta painamalla OK-
painiketta. STOP|(:q READY II0
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1
z Output frequency 0.00 Hz
/| Freqreference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
|/] motor Torque 0.00 %

4.1.2 PERUSVALVONTA

Valvonnan perusarvot ovat valittujen parametrien oloarvot, signaalien oloarvot, tila-arvot ja
mitatut arvot. Eri sovelluksilla voi olla eri maarat valvonta-arvoja.

Perusvalvonta-arvot ja niihin liittyvat tiedot ovat seuraavassa taulukossa.

HUOMAUTUS!
Valvontavalikossa nakyvat vain vakiolaajennuskorttien tilatiedot. Kaikkien

laajennuskorttien signaalien tilat nakyvat raakatietomuodossa I/0 ja laitteisto
-jarjestelmavalikossa.

Tarkista laajennuskorttien tilat I/0 ja laitteisto -jarjestelmavalikosta, kun jarjestelma pyytaa
niin tekemaan.
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Taulukko 3: Valvontavalikon kohteet.

Numero Valvonta-arvo Laite ID Kuvaus
V2.2.1 Lahtotaajuus Hz 1
V2.2.2 Taajuusohje Hz 25
V2.2.3 Moottorin nopeus rpm 2
V2.2.4 Moottorin virta A 3
V2.2.5 Moottorin momentti % 4
V2.2.7 Moottorin akseliteho % 5
V2.2.8 Moottorin akseliteho kW/hv 73
V2.2.9 Moottorin jannite \% 6
V2.2.10 Valipiirin jannite v 7
V2.2.11 Laitteen lampdtila °C 8
V2.2.12 Moottorin lampdtila % 9
V2.2.13 Analogiatulo 1 % 59
V2.2.14 Analogiatulo 2 % 60
V2.2.15 Analogialahto 1 % 81
V2.2.16 Moottorin esilammi- 1228 0= PQIS _ _ o
tys 1 = Lammitys (tasavirran sy6ttd)
B1 =Valmis
B2 = Kay
B3 = Vika
Taaiuusmuuttaian B6 = Kaytto sallittu
V2.2.17 SJtatus WordJ 43 B7 = Halytys aktivoitu
B10 = DC-virta pysaytyksessa
B11 = DC-jarru aktiivinen
B12 = Kayttokasky
B13 = Moottorin saatdja aktivoitu
0 = Ei kaytossa
. . 1 = Kaytossa
V2.2.19 Fire Mode -tila 1597 2 = Aktiivinen
3 =Testitila
V2.2.20 DIN Status Word 1 56
V2.2.21 DIN Status Word 2 57
Moottorin virta
V2.2.22 yhden desimaalin 45

tarkkuudella
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Taulukko 3: Valvontavalikon kohteet.

Numero Valvonta-arvo Laite ID Kuvaus

BO = Lukitus 1

B1 = Lukitus 2, B5 = 1/0 A -ohjaus aktiivinen
B6 =1/0 B -ohjaus aktiivinen

B7 = Kenttavaylaohjaus aktiivinen

V2.2.23 Sov. StatusWord1 89 B8 = Paikallisohjaus aktiivinen

B9 = PC-ohjaus aktiivinen

B10 = Vakionopeudet aktiiviset

B12 = Fire Mode aktiivinen

B13 = Esilammitys aktiivinen

BO = Ei kiihdytysta/hidastusta

V2.2.24 Sov. StatusWord2 70 B1 = Moottorikytkin aktiivinen

Energian valiaikalas-

V2.2.25 kuri alhainen 1054
V2.2.26 Energiaq valiaikalas- 1067
kuri korkea
V2.2.27 Viim. akt. vikakoodi 37
V2.2.28 Viim. akt. vikatunnus 95
V2.2.29 Viim. akt. hal.koodi 74
V2.2.30 Viim. akt. hal.tunnus 94
V2.2.31 U Vaihevirta A 39
V2.2.32 V Vaihevirta A 40
V2.2.33 W Vaihevirta A 41
BO: Virtaraja (moottori)
B1: Virtaraja (generaattori)
o B2: Momentt@raj:a (moottori) .
V2.2.34 Moottor:ifaaanmen 77 Ez msgi?séggéat;generaattor|]

B5: Alijannitesaato
Bé: Tehoraja (moottori)
B7: Tehoraja (generaattori)

4.1.3 AJASTINTOIMINTOJEN VALVONTA

Voit valvoa ajastintoimintoihin ja reaaliaikakelloon liittyvia toimintoja.
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Taulukko 4: Ajastintoimintojen valvonta.

Numero Valvonta-arvo Laite ID Kuvaus
V2.3.1 AK1,AK 2, AK 3 1441
V2.3.2 Intervalli 1 1442
vV2.3.3 Intervalli 2 1443
V2.3.4 Intervalli 3 1444
V2.3.5 Intervalli 4 1445
V2.3.6 Intervalli 5 1446
V2.3.7 Ajastin 1 s 1447
V2.3.8 Ajastin 2 s 1448
vV2.3.9 Ajastin 3 s 1449
vV2.3.10 Reaaliaikakello 1450

4.1.4 PID1-SAATIMEN VALVONTA

Taulukko 5: PID1-sdatimen arvojen valvonta.

Numero Valvonta-arvo Laite ID Kuvaus
V2.4.1 PID1 asetusarvo Vaihtelee 20
V2.4.2 PIDT takaisinkyt- 1y hietee | 21
kenta
vo.43 | PIDI-sadtimenvir-fy iplee | 22
heen arvo

V2.4.4 PID1-14hto % 23
0 = Pysaytetty
1 = Kay

V2.4.5 PID1-tila 24 3 =Lepotila
4 = Kuolleella alueella (katso luku 5.12 Ryhmé
3.12: PID-s&éadin 1)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 50 VALVONTAVALIKKO

4.1.5 PID2-SAATIMEN VALVONTA

Taulukko 6: PID2-sdatimen arvojen valvonta.

Numero Valvonta-arvo Laite ID Kuvaus
V2.5.1 PID2 asetusarvo Vaihtelee 83
V2.5.2 PID2 takaisinkyt- 1y i iclee | 84
kenta
v253 | PIDZ-sadtimenvir- |y olee | 85
heen arvo

V2.5.4 PID2-15hto % 86

0 = Pysaytetty
) 1 = Kay

v2.5.5 PID2-tila 87 2 = Kuolleella alueella (katso luku 5.13 Ryhmé

3.13: PID-s&é&din 2)

4.1.6 MONIPUMPPUTOIMINTOJEN VALVONTA

Taulukko 7: Monipumpputoimintojen valvonta

Numero Valvonta-arvo Laite ID Kuvaus
V2.6.1 Kaytetyt moottorit 30
V2.6.2 Vuorott On/Off 1M14
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4.1.7 KENTTAVAYLAN PROSESSIDATAN VALVONTA

Taulukko 8: Kenttavayladatan valvonta.

Numero Valvonta-arvo Laite ID LOVEDT
vV2.8.1 KV Control Word 874
V2.8.2 KV-nopeusohje 875
V2.8.3 KV datain 1 876
V2.8.4 KV datain 2 877
V2.8.5 KV datain 3 878
V2.8.6 KV datain 4 879
vV2.8.7 KV datain5 880
V2.8.8 KV datain 6 881
v2.8.9 KV datain 7 882
v2.8.10 KV datain 8 883
V2.8.11 KV Status Word 864
V2.8.12 KV Nopeuden olo- 865

arvo

vV2.8.13 KV Data Out 1 866
V2.8.14 KV Data Out 2 867
v2.8.15 KV Data Out 3 868
V2.8.16 KV Data Out 4 869
V2.8.17 KV Data Out 5 870
v2.8.18 KV Data Out 6 871
vV2.8.19 KV Data Out 7 872
v2.8.20 KV Data Out 8 873
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5 PARAMETRIVALIKKO

HVAC-sovelluksessa on seuraavat parametriryhmat:

Valikko ja parametriryhma Kuvaus

Ryhma 3.1: Moottorin asetukset Moottorin perus- ja lisdasetukset.

Ryhma 3.2: Kdynnistys- ja pysaytysasetukset Kaynnistys- ja pysaytystoiminnot.

Ryhma 3.3: Ohjauksen ohjearvojen asetukset Taajuusohjeen asetukset.

Ryhma 3.4: Ramppien ja jarrujen asetukset Kiihdytys-/hidastusasetukset.

Ryhma 3.5: 1/0-maaritykset I/0-ohjelmointi.

Ryhma 3.6: Kenttavayladatan kartoitus Kenttavayladataldahtdjen parametrit.

Ryhma 3.7: Estotaajuudet Estettyjen taajuuksien ohjelmointi.

Ryhma 3.8: Raja-arvojen valvonta Ohjelmoitavat rajasaatimet.

Ryhma 3.9: Suojaukset Suojausten maaritykset.

Ryhma 3.10: Automaattinen viankuittaus Automaattinen nollaus vian jalkeen -maaritykset.

Ryhma 3.11: Ajastintoiminnot Kolmen ajastimen reaaliaikakelloon perustuvat maari-
tykset.

Ryhma 3.12: PID-saadin 1 PID-saatimen 1 parametrit. Moottorin ohjaus tai ulkoi-
nen kaytto.

Ryhma 3.13: PID-saadin 2 PID-saatimen 2 parametrit. Ulkoinen kaytto.

Ryhma 3.14: Monipumpputoiminto Multi-Pump-jarjestelméan parametrit.

Ryhma 3.16: Fire Mode Fire Mode -parametrit.

Ryhma 3.17 Sovelluksen asetukset

Ryhma 3.18 kWh-pulssildhto Parametreilla maaritetaan digitaalildhtd, joka antaa
kWh-laskurin mukaiset pulssit.

5.1 RYHMA 3.1: MOOTTORIN ASETUKSET
HUOMAUTUS!

Nama parametrit ovat lukittuja, jos taajuusmuuttaja on kayntitilassa.
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Taulukko 9: Moottorin arvokilven parametrit.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.1.11 Moottqrm mmellls- Vaihte- | Vaihte- N Vaihtelee 110
jannite lee lee
p3.1.1 | Moottorinnimellis= | g 05 | 35500 | Hz 50/60 | 111
taajuus
p3.1.13 | Moottorinnimellis- |, 19200 | rpm | Vvaihtelee | 112
nopeus
P3114 Moottorlp nimellis- Vaihte- | Vaihte- A Vaihtelee 113
virta lee lee
P3.1.1.5 Moott. Cos Phii 0.30 1.00 Vaihtelee 120
P3.116 Moottorin nimellis- Vaihte- | Vaihte- KW Vaihtelee 116
teho lee lee

P3.1.17 | Moottorin virtaraja | VaiNte [ Vaihte- 4 Hyitetee | 107
lee lee

0 = induktiomoottori
P3.1.1.8 Moottorin tyyppi 0 1 0 650 |1 =kestomagneetti-
moottori

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 54

PARAMETRIVALIKKO

Taulukko 10: Moottorin ohjausasetukset.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.1.2.1 Kytkentataajuus 1.5 Val':;e' kHz | Vaihtelee | 601
P3.1.2.2 Moott. kytkin 0 1 0 g53 |0 Eikdytossa
1 = Kaytossa
P3.1.2.4 Nollataajuusjannite 0.00 40.00 % Vaihtelee 606
0 = Ei kaytossa
. - - 1 = Aina pysaytystilassa
p3.1.2.5 | Moottorin esilammi 0 3 0 1225 |2 = Digitaalitulo-ohjaus
tystoiminto . .
3 = Lampdtilaraja
(jaahdytyselementti)
p3.1.2.6 | Moottorin esilammi- 1 5 100 °C 0 1226
tysraja
p3.1.2.7 | Moottorin esilammi- | 054L | A |Vaintelee | 1227
tysvirta
P3.1.2.8 | U/f-suhteenvalinta | O 1 Vaihtelee | 108 |0 = Lineaarinen
1 = Neliollinen
P3.1.2.15 Ylijannitesaato 0 1 1 s07 |9 Eikdytossa
1 = Kaytossa
P3.1.2.16 |  Alijannitesaats 0 1 1 gog |0~ Eikaytossa
1 = Kaytossa
p3.1.2.17 | Steattorinjannitteen | 5o | q500 | g 1000 | 659
saato
P3.1.2.18 Energlankgytgn opti- 0 1 0 666 0= Eluka}/m?sa
mointi 1 = Kaytossa
B0 = Haku taakse pois
_— kaytosta
P3.1.2.19 Vauhtikaynn. aset. 0 65 1590 Bé = Vuon kasvatus vir-
taohjauksella
L 0 = Ei kaytossa
P3.1.2.20 I/f-kdynnistys 0 1 0 534 1 = Kaytoss3
P3.1.2.21 | I/f-kaynnistystaajuus 5.0 25 Hz 0.2* 535
T ’ P3.1.1.2
P3.1.2.22 | |/f-ké@ynnistysvirta 0 100 % 80 536
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5.2

RYHMA 3.2: KAYNNISTYS- JA PYSAYTYSASETUKSET

Taulukko 11: Kdy/Seis-asetusvalikko.

Numero

P3.2.1

Parametri

Etaohjauspaikka

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

172

Kuvaus

0 =1/0-ohjaus
1 = Kenttavaylaohjaus

P3.2.2

Paik./kauko

21

0 = Etaohjaus
1 = Paikallinen ohjaus

P3.2.3

Paneelin Stop-pai-
nike

14

0 = Ei (aina kaytdssa)
1 = Kyll& (kaytossa vain
paneeliohjauksessal

P3.2.4

Kaynnistysmuoto

Vaihtelee

505

0 = Rampilla
1 = Vauhtikdynnistys

P3.2.5

Pysaytystoiminto

506

0 = Vapaasti pyorien
1 =Rampilla

P3.2.6

I/0 A Kéy/Seis-logii-
kan valinta

300

Logiikka = 0

Ohj.sign. 1 = Eteen
Ohj.sign. 2 = Taakse

Logiikka = 1

Ohj.sign. 1 = Eteen
(reuna)

Ohj.sign. 2 = Kaantei-
nen seis

Logiikka = 2

Ohj.sign. 1 = Eteen
(reuna)

Ohj.sign. 2 = Taakse
(reuna)

Logiikka =3
Ohj.sign. 1 = Kay
Ohj.sign. 2 = Taakse
Logiikka = 4

Ohj.sign. 1 = Kay
(reuna)
Ohj.sign. 2 = Taakse

P3.2.7

I/0 B Kay/Seis-logii-
kan valinta

363

Katso edellinen kohta.

P3.2.8

Kenttavaylan kayn-
nistyslogiikka

889

0 = Edellyttaa nousevaa
reunaa
1=Tila

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 56 PARAMETRIVALIKKO

Taulukko 11: Kdy/Seis-asetusvalikko.

Numero Parametri in. . Kuvaus

P3.2.9 Start Delay | 0.00 | 60.00
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5.3

Taulukko 12: Ohjauksen ohjearvojen asetukset

Numero

P3.3.1

RYHMA 3.3: OHJAUKSEN OHJEARVOJEN ASETUKSET

Parametri

Minimitaajuus

Min. [ ECR

0.00

P3.3.2

Yks. Oletus

Hz

0.00

ID

101

Kuvaus

P3.3.2

Maksimitaajuus

P3.3.1

320.00

Hz

0.00

102

P3.3.3

I/0-ohjearvopaikan A
valinta

"

17

1 = Vakionopeus 0

2 = Paneelin ohjearvo
3 = Kenttavayla
4=AlI

5=AI2

6=AI1+AI2

7 =PID 1:n ohjearvo
8 = Moottoripotentio-
metri

9 = Keskiarvo (Al1, Al2)
10 = Min (Al1, AI2)

11 = Max (Al1, AI2)

P3.3.4

I/0-ohjearvopaikan B
valinta

[N

131

P3.3.5

Paneelin ohjearvon
valinta

121

1 =Vakionopeus 0

2 = Paneeli

3 = Kenttavayla
4=Al

5=AI2

6=AlI1+AI2

7 =PID 1:n ohjearvo
8 = Moottoripotentio-
metri

P3.3.6

Paneeliohjearvo

P3.3.1

P3.3.2

Hz

0.00

184

P3.3.7

PaneeliSuunnanv.

123

0 = Eteen
1 = Taakse

P3.3.8

Paneelin ohjearvon
kopiointi

181

0 = Kopioi ohje
1 = Kopioi ohje+Kay
2 = Al3 kopioi

P3.3.9

Kenttavayldaohjear-
von valinta

122

1 =Vakionopeus 0

2 = Paneeli

3 = Kenttavayla
4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

7 =PID 1:n ohjearvo
8 = Moottoripotentio-
metri

P3.3.10

Vakionopeustila

182

0 = Binaaritila
1 =Tulojen maara
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Taulukko 12: Ohjauksen ohjearvojen asetukset

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus

P3.3.11 Vakionopeus 0 P3.3.1 P3.3.2 Hz 5.00 180

P3.3.12 Vakionopeus 1 P3.3.1 P3.3.1 Hz 10.00 105

P3.3.13 Vakionopeus 2 P3.3.1 P3.3.1 Hz 15.00 106

P3.3.14 Vakionopeus 3 P3.3.1 P3.3.1 Hz 20.00 126

P3.3.15 Vakionopeus 4 P3.3.1 P3.3.1 Hz 25.00 127

P3.3.16 Vakionopeus 5 P3.3.1 P3.3.1 Hz 30.00 128

P3.3.17 Vakionopeus 6 P3.3.1 P3.3.1 Hz 40.00 129

P3.3.18 Vakionopeus 7 P3.3.1 P3.3.1 Hz 50.00 130

P339 | Varoituksenjalkei- | paq 0 | p3gy Hz 25.00 183

nen taajuus

P3.3.20 M&f:ﬁ:‘ig:ggf 01 | 5000 | Hzs | 100 | 331
0=Ei palautustan

P3.3.21 Mﬂfgf:fﬂ”g;f;;:&‘;' 0 2 1 367 1;55 lauws_pysaywk_
2 =Nollaus virrankat-
kaisun yhteydessa

P3.3.22 Suunta taakse 0 1 0 15530 [0 = Taakse sallittu

1 = Taakse estetty
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5.4 RYHMA 3.4: RAMPPI- JA JARRUASETUKSET

Taulukko 13: Ramppi- ja jarruasetukset

Indeksi Parametri Min. Maks. Laite Oletus ID Kuvaus
P3.4.1 Rampin 1 muoto 0.0 10.0 s 0.0 500
P3.4.2 Kiihdytysaika 1 0.1 3000.0 s 5.0 103
P3.4.3 Hidastusaika 1 0.1 3000.0 s 5.0 104
P3.4.4 Rampin 2 muoto 0.0 10.0 s 0.0 501
P3.4.5 Kiihdytysaika 2 0.1 3000.0 s 20.0 502
P3.4.6 Hidastusaika 2 0.1 3000.0 s 20.0 503
P3.4.7 Magnetointiaika 000 | 60000 | s 0.00 516
kaynnistyksessa
P3 4.8 Mggngtomtwlrt? Vaihte- | Vaihte- A Vaihtelee 517
kaynnistyksessa lee lee
P3.4.9 DC-jarrutusaika 0.00 | 600.00 s 0.00 508
pysaytyksessa
P3.4.10 DCjarrutusvirta | V2inte- | Vaihte- f - fy intelee | 507 |07 Bl keytossa
lee lee
Taajuus, jolla DC-jar-
P3.4.11 |  Futusaloitetaan 010 | 1000 | Hz 150 | 515
hidastaen pysaytet-
taessa.
P3.4.12 Vuojarrutus 0 1 0 5o0 |0 Eikdytossa
1 = Kaytossa
P3.4.13 Vuojarrutusvirta 0 Vall:;e- A Vaihtelee 519
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5.5

RYHMA 3.5: I/0-MAARITYKSET

Taulukko 14: Digitaalitulojen asetukset

Numero [Parametri Oletus ID Kuvaus
P3.5.1.1 |[Ohj.signaali 1 A DiglIN paikka A.1 403
P3.5.1.2 |[Ohj.signaali 2 A DiglIN paikka A.2 404
P3.5.1.3 |[Ohjaussignaali 1 B DigIN paikka 0.1 423
P3.5.1.4 |[Ohjaussignaali 2B DigIN paikka 0.1 424
P3.5.1.5 [Pakota ohjaus I/0 B DigIN paikka 0.1 425
P3.5.1.6 |Pakota taajuusohje I/0 B DigIN paikka 0.1 343
P3.5.1.7 [Ulkoinen vika (kiinni) DigIN paikka A.3 405 8E52E=D0=KUlkoinen vika
P3.5.1.8 |Ulkoinen vika (auki) DigIN paikka 0.2 406 gfgg'E:DUJEOJ(”e” vika
P3.5.1.9 [Vian kuittaus (kiinni) DiglIN paikka A.6 414
P3.5.1.10 |Vian kuittaus (auki) DigIN paikka 0.1 213
P3.5.1.11 |Kaynn.sallittu DiglIN paikka 0.2 407
P3.5.1.12 | KayLukitus 1 DigIN paikka 0.2 1041
P3.5.1.13 |KayLukitus 2 DigIN paikka 0.2 1042
AUKI = Ei toimintaa.
Moottorin esilammitys . . K”N'\.“ - Mo.gttor.i.rl esilémmityksen
P3.5.1.14 PAAL LA DigIN paikka 0.1 1044 ta"savn'}fa.a kaytetaan pysa.ytystllassa.
Kaytetaan, kun parametrin P3.1.2.5
arvo on 2.
P3.5.1.15 [Vakionopeusvalinta 0 DigIN paikka A.4 419
P3.5.1.16 [Vakionopeusvalinta 1 DigIN paikka A.5 420
P3.5.1.17 |Vakionopeusvalinta 2 DiglIN paikka 0.1 421
P3.5.1.18 |Ajastin 1 DiglIN paikka 0.1 447
P3.5.1.19 |Ajastin 2 DigIN paikka 0.1 448
P3.5.1.20 |Ajastin 3 DiglIN paikka 0.1 449
KIINNI = Ajastintoiminnot ovat poissa
P3.5.1.21 |Ajastintoiminto pois DigIN paikka 0.1 | 1499 [KdYtostd ja ajastimet nollataan.

AUKI = Ajastintoiminnot ovat kay-
tossa.
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Taulukko 14: Digitaalitulojen asetukset

Numero [Parametri Oletus ID Kuvaus
. . OPEN = Ei tehostusta
P3.5.1.22 |PID1 asetusarvon tehostus DigIN paikka 0.1 1046 CLOSED = Tehostus
. . . OPEN = Asetuspiste 1
P3.5.1.23 |PID1 asetusarvon valinta DigIN paikka 0.1 1047 CLOSED = Asetuspiste 2
- . . . OPEN = PID2 pysaytystilassa
P3.5.1.24 |PID2 kaynn.sign. DigIN paikka 0.2 1049 CLOSED = PID2 s84t6tilassa
. . . OPEN = Asetuspiste 1
P3.5.1.25 |PID2 asetusarvon valinta DigIN paikka 0.1 1048 CLOSED = Asetuspiste 2
. . . . OPEN = Ei aktiivinen
P3.5.1.26 [Moottorin 1 lukitus DigIN paikka 0.2 426 CLOSED = Aktiivinen
. . . . OPEN = Ei aktiivinen
P3.5.1.27 |Moottorin 2 lukitus DigIN paikka 0.1 427 CLOSED = Aktiivinen
. . . . OPEN = Ei aktiivinen
P3.5.1.28 [Moottorin 3 lukitus DigIN paikka 0.1 428 CLOSED = Aktiivinen
. . . . OPEN = Ei aktiivinen
P3.5.1.29 |Moottorin 4 lukitus DigIN paikka 0.1 429 CLOSED = Aktiivinen
. . . . OPEN = Ei aktiivinen
P3.5.1.30 [Moottorin 5 lukitus DigIN paikka 0.1 430 CLOSED = Aktiivinen
OPEN = Ei aktiivinen
. . Syl A . . CLOSED = Aktiivinen. Moottoripoten-
P3.5.1.31 |Moottoripotentiometri YLOS DigIN paikka 0.1 418 tiometriohje KASVAA, kunnes koske-
tin avautuu.
OPEN = Ei aktiivinen
. . . . . CLOSED = Aktiivinen. Moottoripoten-
P3.5.1.32 |Moottoripotentiometri ALAS DigIN paikka 0.1 417 tiometriohje PIENENEE, kunnes kos-
ketin avautuu.
OPEN = Rampin 1 muoto, kiihdytys-
" S . . aika 1 ja hidastusaika 1.
P3.5.1.33 |Kiihd/Hid.aikav. DigIN paikka 0.1 408 CLOSED = Rampin 2 muoto, kiihdy-
tysaika 2 ja hidastusaika 2.
P3.5.1.34 |Kenttaviylaohjaus DigIN paikka 0.1 411 |WINNI=Ohjauspaikaksi pakotetaan
kenttavayla
- . . AUKI = Aktiivinen
P3.5.1.39 |Aktivoi Fire Mode AUKI DiglIN paikka 0.2 1596 KIINNI = Ei aktiivinen
- . . AUKI = Ei aktiivinen
P3.5.1.40 [Aktivoi Fire Mode KIINNI DigIN paikka 0.1 1619 CLOSED = Aktiivinen
P3.5.1.41 |Fire Mode taakse DiglIN paikka 0.1 1618
P3.5.1.42 |Paneeliohjaus DigIN paikka 0.1 410
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Taulukko 14: Digitaalitulojen asetukset

Numero Parametri Oletus ID Kuvaus

P3.5.1.43 Energian valiaikalaskurin

nollaus. DigIN paikka 0.1 1053

P3.5.1.44 |Fire Mode -vakionopeusva- pio N ooiga 0.1 | 15531

linta 0
p3.5.1.45 |FIre Mode -vakionopeusva- 1N oia 01 | 15532
linta 1
P3.5.1.46 |Parametriryhman 1/2 valinta |DigIN paikka 0.1 496 |OQPEN = Parametrijoukko 1

CLOSED = Parametrijoukko 2
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Taulukko 15: Analogiatulon asetukset

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
AnIN
P3.5.2.1 | Al1-signaalin valinta paikka A. 377
1
P3.5.2.2 Al1 suodatusaika 0.0 300.0 s 1.0 378
. . 0=0-10V/0-20 mA
P3.5.2.3 Al1 signaalialue 0 1 0 379 12210V / 4-20 mA
P3.5.2.4 Al1: oma Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 380
P3.5.2.5 Al1: oma Maks. -160.00 | 160.00 % 100.00 381
P3.5.2.6 | All-signaalin kaants 0 1 0 gy |9 Normaali
1 = Kaannetty signaali
AnIN Katso P3.5.2.1.
P3.5.2.7 | Al2-signaalin valinta paikka A. 388
2
P3.5.2.8 Al2 suodatusaika 0.0 300.0 s 1.0 389 |Katso P3.5.2.2.
P3.5.2.9 Al2 signaalialue 0 1 1 390 |Katso P3.5.2.3.
P3.5.2.10 Al2: oma Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 391 Katso P3.5.2.4.
P3.5.2.11 Al2: oma Maks. -160.00 | 160.00 % 100.00 392 |Katso P3.5.2.5.
P3.5.2.12 | Al2-signaalin kdanto 0 1 0 398 |Katso P3.5.2.6.
AnIN Katso P3.5.2.1.
P3.5.2.13 | AI3-signaalin valinta Paikka 141
0.1
P3.5.2.14 Al3 suodatusaika 0.0 300.0 s 1.0 142 |Katso P3.5.2.2.
P3.5.2.15 Al3 signaalialue 0 1 0 143 |Katso P3.5.2.3.
P3.5.2.16 AlI3: Oma. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 144 [Katso P3.5.2.4.
P3.5.2.17 AlI3: Oma. Maks. -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |Katso P3.5.2.5.
P3.5.2.18 [ Al3-signaalin kaanto 0 1 0 151 Katso P3.5.2.6.
AnIN Katso P3.5.2.1.
P3.5.2.19 | Al4-signaalin valinta Paikka 152
0.1
P3.5.2.20 Al4 suodatusaika 0.0 300.0 s 1.0 153 [Katso P3.5.2.2.
P3.5.2.21 Al4 signaalialue 0 1 0 154 [Katso P3.5.2.3.
P3.5.2.22 Al4: Oma. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 155 |Katso P3.5.2.4.
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Taulukko 15: Analogiatulon asetukset

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.5.2.23 Al4: Oma. Maks. -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |Katso P3.5.2.5.
P3.5.2.24 | Al4-signaalin kdanto 0 1 0 162 [Katso P3.5.2.6.
AnIN Katso P3.5.2.1.
P3.5.2.25 | Al5-signaalin valinta Paikka 188
0.1
P3.5.2.26 Al5 suodatusaika 0.0 300.0 s 1.0 189 [Katso P3.5.2.2.
P3.5.2.27 Al5 signaalialue 0 1 0 190 [Katso P3.5.2.3.
P3.5.2.28 AlI5: Oma. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 191 Katso P3.5.2.4.
P3.5.2.29 AlI5: Oma. Maks. -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |Katso P3.5.2.5.
P3.5.2.30 | Al5-signaalin kdanto 0 1 0 198 [Katso P3.5.2.6.
AnIN Katso P3.5.2.1.
P3.5.2.31 | Al6-signaalin valinta Paikka 199
0.1
P3.5.2.32 Al6 suodatusaika 0.0 300.0 s 1.0 200 |[Katso P3.5.2.2.
P3.5.2.33 Al6 signaalialue 0 1 0 201 Katso P3.5.2.3.
P3.5.2.34 Al6: oma Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 203 |Katso P3.5.2.4.
P3.5.2.35 Al6: oma Maks. -160.00 | 160.00 % 100.00 204 |Katso P3.5.2.5.
P3.5.2.36 | Alé-signaalin kaanto 0 1 0 209 |Katso P3.5.2.6.
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Taulukko 16: Vakiolaajennuskortin digitaalildhtojen asetukset.

Parametri

RO1-toiminnon
valinta

0 = Ei mitaan

1 =Valmis

2 = Kay

3=Vika

4 =Vika kdannetdan

5 = Halytys

6 = Taakse

7 = Asetetussa nopeu-
dessa

8 = Moottorisaadin
kaytossa

9 =Vakionopeus

10 = Paneeliohjaus

11 = Riviliitinohjaus

12 = Rajan valvonta 1
13 = Rajan valvonta 2
P3.5.3.2.1 RO1-toiminto 0 41 2 11001 | 14 = Kéynnistyssignaali
15 = Varattu

16 = Aktivoi Fire Mode
17 = Reaaliaikakellon
aikakanavan 1 ohjaus
18 = Reaaliaikakellon
aikakanavan 2 ohjaus
19 = Reaaliaikakellon
aikakanavan 3 ohjaus
20 = KV ControlWord
B13

21 = KV ControlWord
B14

22 = KV ControlWord
B15

23 =PID 1 lepotilassa
24 = Varattu

25 = PID1-valvontarajat
26 = PID2-valvontarajat
27 = Moottorin 1 ohjaus
28 = Moottorin 2 ohjaus
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Taulukko 16: Vakiolaajennuskortin digitaalildhtojen asetukset.

Indeksi Parametri in. Kuvaus

29 = Moottorin 3 ohjaus
30 = Moottorin 4 ohjaus
31 = Moottorin 5 ohjaus
32 =Varattu

33 = Varattu

34 = Huoltohalytys
P3.5.3.2.1 RO1-toiminto 0 41 2 11001 | 35 = Huoltovirhe

36 = Termistorivirhe
37 = Moottorin kytkin
38 = Esilammitys

39 = kWh-pulssilahto
40 = Ajon ilmaisu

41 = Valittu parametri-

joukko

p3.5.3.22 |ROVpaslekytkenta- |55 1 5994 s 0.00 | 11002

viive (ON)
p3.53.23 | ROVirtikytkentaviive | 5 | 355 g9 s 0.00 | 11003

(OFF)
P3.5.3.2.4 RO2-toiminto 0 41 3 11004 |Katso P3.5.3.2.1.
p353.25 |ROZpaslekytkentd- | o450 | 59 g s 000 | 11005 [KetsoP3.532.2.

viive (ON)
P3532.46 ROertlllac))/lt:I?:e]ntavuve 0.00 320.00 < 0.00 11006 Katso P3.5.3.2.3.
P3.5.3.2.7 R03-toiminto 0 41 1 11007 |Katso P3.5.3.2.1.
P3.53.2.8
P3.5.3.2.9

LAAJENNUSKORTTIPAIKKOJEN C, D JA E DIGITAALILAHDOT

Tassa nakyvat vain paikkoihin C, D ja E asennettujen lisakorttien lahtojen parametrit. Tee
samat valinnat kuin parametrissa P3.5.3.2.1 (RO1-toiminto).

Tama ryhma tai nama parametrit eivat nay, jos korttipaikoissa C, D ja E ei ole digitaalilahtoja.
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Taulukko 17: Vakiolaajennuskortin analogialdhtdjen asetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 =TESTI 0 % (Ei kay-
tossa)

1=TESTI 100 %

2 = Lahtstaajuus (0-
fmax)

3 = Taajuusohje (0-
fmax)

4 = Moottorin nopeus
(0O-moottorin nimellis-
nopeus)

5 = Lahtovirta (0-
InMoottori)

6 = Moottorin momentti
(0-TnMoottori)

7 = Moottorin teho (0-
PnMoottori)

8 = Moottorin jannite
(0-UnMoottori)

PID- 9 = Vélipiirin jannite (0-
. takai- 1 000 V)
P3.5.4.1.1 AO1 toiminto 0 sinkyt- 2 10050 10 = PID1-l5ht6 (0-100
kenta %)

11 = PID2-153ht5 (0-100
%)

12 = ProcessDataln1
(0-100 %)

13 = ProcessDataln?2
(0-100 %)

14 = ProcessDataln3
(0-100 %)

15 = ProcessDataln4
(0-100 %)

16 = ProcessDatalnb
(0-100 %)

17 = ProcessDatalné
(0-100 %)

18 = ProcessDataln7
(0-100 %)

19 = ProcessDataln8
(0-100 %)

PID-
P3.5.4.1.1 AO1 toiminto 0 takai- 2 10050
sinkyt-

kenta

P3.5.4.1.2 AO1 suodatusaika 0.0 300.0 3 1.0 10051 |0 = Ei suodatusta

AO1-signaalin 0 1 0 10052 0=0mA/0V

P3.5.4.1.3 minimi T=4mA/2V

P3.5.4.14 | AO1minimitaso | V2inte- [ Vaihte- jVaihte- |4 o 10053
lee lee lee
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Taulukko 17: Vakiolaajennuskortin analogialdhtdjen asetukset.

Numero Parametri in. . Kuvaus

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihte-

P3.5.4.1.5
lee

AO1 maksimitaso 0.0

KORTTIPAIKKOJEN C, D JA E ANALOGIALAHDOT
Nayttaa vain korttipaikkojen C, D ja E todellisten lahtojen parametrit. Valinnat ovat samat

kuin perussovelluksen parametrilla A01. Tama ryhma tai nama parametrit eivat nay, jos
korttipaikoissa C, D ja E ei ole digitaalilahtoja.

5.6 RYHMA 3.6: KENTTAVAYLADATAN KARTOITUS.

Taulukko 18: Kenttavayladatan kartoitus.

Numero Parametri in. . Kuvaus

P3.6.1 Kenttavaylan data 0 35000 1 852
out 1 -valinta

P36 | Kenttavaylandata 0 35000 2 853
out 2 -valinta

P33 | Kenttavaylandata 0 35000 45 854
out 3 -valinta

P36 | Kenttavaylandata 0 35000 4 855
out 4 -valinta

p3s5 | Kenttavaylan data 0 35000 5 856
out 5 -valinta

P36 | Kenttavayldn data 0 35000 6 857
out 6 -valinta

P36y | Kenttavaylandata 0 35000 7 858
out 7 -valinta

p3sg | Kenttavaylandata 0 35000 37 859
out 8 -valinta
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Taulukko 19: Kenttavaylan prosessidatan ldhtojen oletusarvot.

Data Oletusarvo Skaala
ProcessDataOut 1 Lahtotaajuus 0,01 Hz
ProcessDataOut 2 Moottorin nopeus 1 rpm
ProcessDataOut 3 Moottorin virta 0,1TA
ProcessDataOut 4 Moottorin momentti 0.1%
ProcessDataOut 5 Moottorin teho 0.1%
ProcessDataOut 6 Moottorin jannite 0,1V
ProcessDataOut 7 Valipiirin jannite 1V
ProcessDataOut 8 Viimeisin aktiivinen vikakoodi 1

Esimerkiksi lahtotaajuuden arvo 2500 vastaa 25,00 hertsia, koska asteikko on 0,01. Kaikilla
luvussa 4.1 Valvontavalikko luetelluilla valvonta-arvoilla on skaalauskerroin.

5.7 RYHMA 3.7: ESTOTAAJUUDET.

Taulukko 20: Estotaajuudet.

Parametri

p3.7.1 | Estotaajuusalue i 4450 | 35000 | Hz 0.00 509 |0~ Eikaytossa
Alaraja

P3.7.2 Estotaajnuugalue 1; 0.00 320.00 Hy 0.00 510 0 = Ei kaytossa
Ylaraja

p373 | EstotaajuusalueZ | qq5 | 35000 | He 0.00 511 |0 = Eikaytossa
Alaraja

pa.7.4 | Estotaajuusaluezi | go5 | 35509 | g 000 | 512 |0=Eikaytossa
Ylaraja

p3.75 | Estotaajuusaluedi | qa5 | 35000 | He 0.00 513 |0~ Eikaytossa
Alaraja

pa.7.6 | Cototaajuusaluedi | g05 | 35500 | g 000 | 514 |0=Eikaytossa
Ylaraja

p377 | Estotaajuudenohi- 4, 100 | Ajat 1.0 518
tusaika
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5.8 RYHMA 3.8: RAJA-ARVOJEN VALVONTA

Taulukko 21: Rajoittaa valvonta-asetuksia

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Lahtotaajuus

1 = Taajuusohje

2 = Moottorin virta
Valvontakohteen 1 3 = Moottorin momentti
P3.8.1 valinta 0 7 0 1431 4 = Moottorin teho
5 = Valipiirin jannite
6 = Analogiatulo 1

7 = Analogiatulo 2

0 = Ei kaytossa

1 = Alarajan valvonta
(Lahto on aktiivinen rajan
P3.8.2 Valvontatila 1 0 2 0 1432 |ylapuolella)

2 =Ylarajan valvonta
(l&ht6 on aktiivinen rajan

alapuolella)
P3.8.3 Valvontaraja 1 Vaihte- | Vaihte- [ Vaihte- 25 00 1433
lee lee lee
P3.8.4 Valvontarajaq 1 hys- | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 5.00 1434
tereesi lee lee lee
P38.5 Valvontakohteen 2 0 7 : 1435 Katso P3.8.1.
valinta
P3.8.6 Valvontatila 2 0 2 0 1436 |Katso P3.8.2.
P3.8.7 Valvontaraja 2 Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 40.00 1437 Katso P3.8.3.
lee lee lee
P38.8 Valvontarajap 2 hys- | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 5.00 1438 Katso P3.8.4.
tereesi lee lee lee
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5.9 RYHMA 3.9: SUOJAUKSET
Taulukko 22: Suojausasetukset
Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
0 = Ei kaytossa
1 = Halytys
2 = Halytys, aseta vian
P3.9.1 Vaste anglgglatulon 0 4 0 700 VakIO.tanUUS"[P3.3.1.9]
alarajavikaan 3 = Vika (pyséaytys pika-
pysaytystavalla)
4 = Vika (pyséaytys
vapaasti pydrien)
0 = Ei kaytossa
1 = Halytys
P39 2 Vaste.ulk0|seen 0 3 2 701 2= Ylka (pysaytys pika-
vikaan pysaytystavalla)
3 =Vika (pyséaytys
vapaasti pygrien)
Vaste tulovaihevi- 0 = Kolmivaihetuki
P3.9.3 kaan 0 ! 0 730 1 = Yksivaihetuki
0 = Vika tallentuu vika-
e historiaan
P3.9.4 Alijannitevika 0 1 0 727 1 = Vika ei tallennu
vikahistoriaan
P39 5 Vaste lahtovaihevi- 0 3 2 702 Katso P3.9.2.
kaan
P39 4 Moottorm.lampo— 0 3 2 704 Katso P3.9.2.
suoja
Moottorin ymparis- °
P3.9.7 R . -20.0 100.0 C 40.0 705
ton lampotilakerroin
Moottorin lampéotilan
P3.9.8 nollanopeusjaahdy- 5.0 150.0 % Vaihtelee 706
tys
P399 | Moottorin lampoai- 1 200 | min. |Vaihtelee | 707
kavakio
p3.9.10 |Moottorin kuormitet- | 150 % 100 708
tavuus
P3.9.11 Jumivika 0 3 0 709 |Katso P3.9.2.
P3.9.12 Jumivirtaraja 0.00 2*IH A IH 710
P3.9.13 Jumiaikaraja 1.00 120.00 s 15.00 711
P3.9.14 Jumitaajuusraja 1.00 P3.3.2 Hz 25.00 712
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Taulukko 22: Suojausasetukset

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Alikuormitusvika Katso P3.9.2.
P3.9.15 (katkennut hihna tai 0 3 0 713
kuiva pumppul)
Alikuormitussuojaus:
P3.9.16 Kentan heikennysa- 10.0 150.0 % 50.0 714
lueen kuorma
p3.9.17 [Alikuormitussuojaus: | g g 150.0 % 10.0 715
Nollataajuuskuorma
p3.9.1g |Alikuormitussuojaus: |, g | 450 o s 20.00 716
Aikaraja
P3.9.19 Vtaste kte.ptta\{aylan 0 4 3 733 Katso P3.9.1.
tiedonsiirtovikaan
P3.9 20 Korttlp.glkar? tiedon- 0 3 2 734 Katso P3.9.2.
siirtovika
P3.9.21 Termistorivika 0 3 0 732 Katso P3.9.2.
P3.9 99 Vaste PID1—valvonta— 0 3 2 749 Katso P3.9.2.
vikaan
P3.9 23 Vaste PIDZ-valvonta- 0 3 2 757 Katso P3.9.2.
vikaan
0 = Ei kaytossa
1=Lamp.tulo 1
2 =Lamp.tulo 2
P3.9.25 Lamp.vian signaali 0 6 0 739 |3 =Lamp.tulo 3
4 =Lamp.tulot 1-2
5=Lamp.tulot 2-3
6 = Lamp.tulot 1-3
P3.9.26 Lampédtilan hal.raja -30.0 200 130.0 741
P3.9.27 Lampéatilan vikaraja -30.0 200 155.0 742
0 = Ei vastetta
1 = Halytys
P3.9.28 | Lampét. virhevaste 0 3 2 740 | 2= Vika [pysaytys pika-
pysdytystavalla)
3 = Vika (pyséaytys
vapaasti pydrien)
0 = Ei kaytossa
P3.9 99 * Safe To.rque Off (STO) 0 ’ 9 775 1= H.alytys )
-vian vaste 2 = Vika (pyséaytys
vapaasti pygrien)

*) Téama parametri ei ole nakyviss4, jos taajuusmuuttajassa ei ole STO-toiminnon tukea.
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5.10 RYHMA 3.10: AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS

Taulukko 23: Automaattisen viankuittauksen asetukset.

Numero [Parametri Min. Maks. Laite Oletus ID Kuvaus
P3.10.1 | Autom.viankuitt. 0 1 1 731 |9~ Elkaytossa
1 = Kaytossa
0 = Vauhtikaynnistys
P3.10.2 Uud.kdynn.toim. 0 1 1 719 1 = Parametrin P3.2.4
mukaan.
p3.10.3 |Jeueenkaynnistys- | g0 | 10000.00 s 0.50 717
viive
P3.10.4 Yritysaika 0.00 10000.00 s 60.00 718
p3.105 | Yritystenluku- 1 10 4 759
maara
Automaattinen 0=Ei
P3.10.6 viankuittaus: Ali- 0 1 1 720 |1 =Kylla
jannite
Automaattinen 0=Ei
P3.10.7 viankuittaus: Yli- 0 1 1 721 1 = Kylla
jannite
Automaattinen 0=Ei
P3.10.8 viankuittaus: Yli- 0 1 1 722 |1 =Kylla
virta
Automaattinen 0=Ei
P3.10.9 | viankuittaus: Ana- 0 1 1 723 |1 =Kylla
logiatulovika
Automaattinen 0=Ei
P3.10.10 | viankuittaus: Yksi- 0 1 1 724 1 = Kylla
kon ylilampdtila
Automaattinen 0=Ei
P3.10.11 |, Viankuittaus: 0 1 1 705 |17 HUa
Moottorin ylilam-
potila
Automaattinen 0=Ei
P3.10.12 viankuittaus: 0 1 0 726 1=Kylla
Ulkoinen vika
Automaattinen 0=Ei
P3.10.13 | viankuittaus: Ali- 0 1 0 738 |1=Kylla
kuormitusvika
0=Ei
P3.10.14 PID valvonta 0 1 0 15538 .
1=Kylla
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5.11 RYHMA 3.11: AJASTINTOIMINNOT

Taulukko 24: 3.11.1 Intervalli 1

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.11.1.1 ON aika 00:00:00 |23:59:59 hh:snswm: 00:00:00 1464
P3.11.1.2 OFF aika 00:00:00 |23:59:59 hh:srzm: 00:00:00 1465

0 = sunnuntai
1 = maanantai
2 = tiistai
P3.11.1.3 Alkamispaiva 0 6 0 1466 |3 = keskiviikko
4 = torstai

5 = perjantai

6 = lauantai

0 = sunnuntai
1 = maanantai
2 = tiistai
P3.11.1.4 Loppumispaiva 0 6 0 1467 |3 = keskiviikko
4 = torstai

5 = perjantai

6 = lauantai

Valintaruudun
valinta

P3.11.1.5 Kytke kanavaan 0 3 0 1468 |0 = Ej kaytossa

1 = Aikakanava 1
2 = Aikakanava 2
3 = Aikakanava 3

Taulukko 25: 3.11.2 Intervalli 2

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.11.2.1 ON aika 00:00:00 |23:59:59 hh;rzm: 00:00:00 | 1469 [KatsoAikavalit.
P3.11.2.2 OFF aika 00:00:00 |23:59:59 hh:s”sm 00:00:00 | 1470 [KetsoAikavalit.
P3.11.2.3 Alkamispaiva 0 6 0 1471 | Katso Aikavali 1.
P3.11.2.4 Loppumispaiva 0 6 0 1472 | Katso Aikavali 1.
P3.11.2.5 Kytke kanavaan 0 3 0 1473 | Katso Aikavali 1.
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Taulukko 26: 3.11.3 Intervalli 3

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.11.3.1 ON aika 00:00:00 |23:59:59 hh’srzm: 00:00:00 | 1474 [KatsoAikavalit.
P3.11.3.2 OFF aika 00:00:00 |23:59:59 hh:srzm: 00:00:00 | 1475 [KatsoAikavalit.
P3.11.3.3 Alkamispaiva 0 b 0 1476 |Katso Aikavali 1.
P3.11.3.4 Loppumispaiva 0 6 0 1477 |Katso Aikavali 1.
P3.11.3.5 Kytke kanavaan 0 3 0 1478 |Katso Aikavali 1.

Taulukko 27: 3.11.4 Intervalli 4

Numero Parametri in. . Kuvaus
P3.11.4.1 ON aika 00:00:00 [23:59:59 hh’s”s‘m: 00:00:00 | 1479 [KatsoAlkavalil.
P3.11.4.2 OFF aika 00:00:00 | 23:59:59 "™ | op:00:00 | 1480 [M2SO ARV,
P3.11.4.3 Alkamispaiva 0 6 0 1481 Katso Aikavali 1.
P3.11.4.4 Loppumispaiva 0 6 0 1482 |Katso Aikavali 1.
P3.11.4.5 Kytke kanavaan 0 3 0 1483 |Katso Aikavali 1.

Taulukko 28: 3.11.5 Intervalli 5

Parametri
P3.11.5.1 ON aika 00:00:00 |23:59:59 hh’s"s‘m: 00:00:00 | 1484 [|KatsoAikavalit.
P3.11.5.2 OFF aika 00:00:00 |23:59:59 hh::g‘m: 00:00:00 | 1485 [KatsoAikavalit.
P3.11.5.3 Alkamispaiva 0 6 0 1486 |Katso Aikavali 1.
P3.11.5.4 Loppumispaiva 0 6 0 1487 |Katso Aikavali 1.
P3.11.5.5 Kytke kanavaan 0 3 0 1488 |Katso Aikavali 1.
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Taulukko 29: 3.11.6 Ajastin 1

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.11.6.1 Kesto 0 72000 3 0 1489
Valintaruudun
valinta
P3.11.6.2 Kytke kanavaan 0 3 0 1490 |0 = Ei kéytossa
1 = Aikakanava 1
2 = Aikakanava 2
3 = Aikakanava 3
P3.11.6.3 Tila TOFF TON TOFF 15527
Taulukko 30: 3.11.7 Ajastin 2
Indeksi Parametri Min. [ ETCR Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.11.7.1 Kesto 0 72000 s 0 1491 | Katso Ajastin 1.
P3.11.7.2 Kytke kanavaan 0 3 0 1492 [Katso Ajastin 1.
P3.11.7.3 Tila TOFF TON TOFF 15528 |[Katso Ajastin 1.

Taulukko 31: 3.11.8 Ajastin 3

Numero [Parametri Kuvaus
P3.11.8.1 Kesto 0 72000 s 0 1493 | Katso Ajastin 1.
P3.11.8.2 Kytke kanavaan 0 3 0 1494 | Katso Ajastin 1.
P3.11.8.3 Ajastin 3 TOFF TON TOFF 15529 |Katso Ajastin 1.
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5.12 RYHMA 3.12: PID-SAADIN 1

Taulukko 32: PID-sdatimen 1 perusasetukset.

Numero Parametri in. . Kuvaus
p3.12.1.1 | PID-sddtimenvah- 4 00 fyo0000 | 9 100.00 | 118
vistus
P3.12.1.2 PID-saatimen I-aika 0.00 600.00 s 1.00 119
P3.12.1.3 | PID-sdatimen D-aika 0.00 100.00 s 0.00 132
P3.12.1.4 Yksikon valinta 1 40 1 1036
P3.12.15 Val|tur.1 yk;lk'dn Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 0 1033
minimi lee lee lee
P3.12.16 Valitun yk;lkﬁn mak- | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 100 1034
simi lee lee lee
p3.12.1.7 | Valitun yksikon desi- 0 4 2 1035
maalit
0 = Normaali (takaisin-
kytkenta < asetusarvo -
P3.12.1.8 | Eroarvon kaints 0 1 0 340 |7 suurenna PID-lahtsa)
1= Ka&nnetty (takaisin-
kytkenta < asetusarvo -
> pienenna PID-l&ht64)
P3.12.1.9 Kuolleen alue.en hys- | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 0 1056
tereesi lee lee lee
P3.12.1.10 Kuoll.al.viive 0.00 320.00 s 0.00 1057
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Taulukko 33: Asetusarvon asetukset.

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.12.2 1 Paneelin asetusarvo | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 0 167
1 lee lee lee
P3.1222 Paneelin asetusarvo | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 0 168
2 lee lee lee
P3.12.23 |Asetusarvonkiihdy-1 4 4 300.0 s 0.00 | 1068
tys-/hidastusaika
0 = Ei kaytossa
1 = Paneelin asetusarvo
1
2 = Paneelin asetusarvo
2
3=Al1
4=Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
P3.12.2.4 | Asetusarvon 1 ldhde 0 19 1 332 8=Al6
e 9 = ProcessDataln1
10 = ProcessDataln2
11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDataln5
14 = ProcessDatalné
15 = ProcessDataln7
16 = ProcessDataln8
17 = Lamp.tulo 1
18 = Lamp.tulo 2
19 =Lamp.tulo 3
P3.12.2.5 |Asetusarvo 1 minimi | -200.00 | 200.00 % 0.00 1069
P3.12.2.6 Asetusasri:;’i1 mak= | 20000 | 20000 | % | 10000 | 1070
P3.12.2.7 Lepotaajuusraja 1 0.00 320.00 Hz 0.00 1016
P3.12.2.8 Lepoviive 1 0 3000 s 0 1017
P3.12.2.9 | Havahtumisraja1 | 214748 | 214748. | Vainte- 0 1018
36 36 lee
Asetusarvon 1 0 = Absoluuttinen taso
P3.12.2.10 setusarvon 0 1 0 15539 [1 = Suhteellinen asetus-
havahtumistila
arvo
P3.12.2.11 |Asetusarve Ttehos- -y 2.0 x 1.0 | 1071
tus
P3.12.2.12 | Asetusarvon 2 lahde 0 16 2 431 Katso P3.12.2.4.
P3.12.2.13 | Asetusarvo 2 minimi | -200.00 | 200.00 % 0.00 1073 |Katso P.12.2.5.
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Taulukko 33: Asetusarvon asetukset.

Numero Parametri in. . Kuvaus
P3.12.2.14 Asetusiri‘r’siz mak- | 200.00 | 200.00 % 100.00 | 1074 |K8tsoP3.12.2.6.
P3.12.2.15 Lepotaajuusraja 2 0.00 320.00 Hz 0.00 1075 |Katso P3.12.2.7.
P3.12.2.16 Lepoviive 2 0 3000 s 0 1076 |Katso P3.12.2.8.
P3.12.2.17 | Havahtumisraja 2 '21:[;248' 21%148' Vali:;e' 0.0000 | 1077 [KatsoP3.12238

Asetusarvon 2 0 = Absoluuttinen taso

P3.12.2.18 . 0 1 0 15540 |1 =Suhteellinen asetus-
havahtumistila arvo

P3.12.2.19 Asetusart‘l’ftehos' 20 20 § o | 1078 |KatsoP312211.
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Taulukko 34: Takaisinkytkentaasetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus
1 = Kaytossa vain Paikkal
2 = NELIO-
JUURI(Paikka1); (Vuo =
Vakio x NELIO-
JUURI(Paine))
3 = NELIOJUURI(Paikka1
- Paikka?2)
Takaisinkytkentatoi- 4= NEltl(jJUURl[Paikka”
P3.12.3.1 minto 1 9 1 333 |+ NELIOJUURI(Paikka2)
5 = Paikka1 + Paikka?2
6 = Paikka - Paikka2
7 = MIN(PaikkaT,
Paikka2)
8 = MAKS(PaikkaT,
Paikka2)
9 = KESKIARVO(Paikka1,
Paikka2)
P3.1232 | Tekaisinkytkennan | 40050 | 10000 | % 100.0 | 1058
vahvistus
0 = Ei kaytossa
1=Al1
2=AI2
3=AI3
4=Al4
5=AI5
. . 6=Al6
P3.12.3.3 Taka's'”kﬁke”ta X 0 14 2 334 |7 = ProcessDataln1
patkka 8 = ProcessDataln?2
9 = ProcessDataln3
10 = ProcessDataln4
11 = ProcessDatalnb
12 = ProcessDatalné
13 = ProcessDataln7
14 = ProcessDataln8
P3.12.3.4 | TeKasinkytkentd | 50000 | 20000 | % 000 | 336
minimi
P3.1235 | TaKeisinkytkentd . | 50000 | 20000 | % | 10000 | 337
maksimi
P3.123.6 Takaisinkytkenté 2, 0 14 0 335 Katso P3.12.3.3.
paikka
P3.123.7 | TeKaisinkytkentd 2. | 50009 | 20000 | % 000 | 3sg |KatsoP31234.
minimi
M3.1238 | Tekaisinkytkentd 2, 1 o5000 | 20000 | % | 10000 | 339 |KatsoP3123.5.
maksimi
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Taulukko 35: Myotakytkennan asetukset

Indeksi Parametri Min. Maks. Laite Oletus ID Kuvaus
P3.12.4.1 My'dtéky.tkentétm— 1 9 1 1059 Katso P3.12.3.1.
minto
P3.12.4.2 | Mybtakytkentdtol- | 4q50 | 4go % 1000 | 1060 |K3ts0P3123.2
minnon vahvistus
P312.4.3 My'citékytkenté 1, 0 14 0 1061 Katso P3.12.3.3.
paikka
P3.12.4.4 | Myotskitkentd 1 o0q00 | 20000 | % 000 | 1062 [KatsoP3.1234
minimi
p3.12.45 | Myotakytkentd o4q00 | 20000 | % 100.00 | 1063 |KatsoP31235.
maksimi
P312.4.6 My'dtékytkenté 2, 0 14 0 1064 Katso P3.12.3.6.
paikka
p3 1247 | Myotékytkenta2, 0000 | 50000 % 0.00 1045 |KatsoP3.12.3.7.
minimi
P3.12.48 | Myotskitkentd 2, o4q00 | 20000 | % 100.00 | 1066 |KatsOM3.12.38.
maksimi

Taulukko 36: Prosessin valvontaparametrit

Numero [Parametri Min. Maks. Laite Oletus ID Kuvaus
P3.12.5.1 Kayta prosessin val- 0 1 0 735 0= Eluk'a.yt'd?s'a
vontaa 1 = Kaytossa
I -214748. | 214748. | Vaihte-
P3.12.5.2 Ylaraja 3 3% lee 0.00 736
. -214748. | 214748. | Vaihte-
P3.12.5.3 Alaraja 3% 3% lee 0.00 758
P3.12.5.4 Viive 0 30000 s 0 737
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Taulukko 37: Painehdvion kompensoinnin parametrit.

Indeksi Parametri Min. [ ECR Laite Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa

P3.12.6.1 |Kayta asetusarvolle 1 0 1 0 1189 P
1 = Kaytossa
P3.12.6.2 Aset.usarvo 1 m‘akls,l— -214748. | 214748. | Vaihte- 0.0 1190
mikompensointi 36 36 lee
P3.12.6.3 |Kayta asetusarvolle 2 0 1 0 1191 |Katso P3.12.6.1.
P3.12.6.4 Aset.usarvo 2 m.ak.s,l- -214748. | 214748. | Vaihte- 0.0 1192 Katso P3.12.6.2.
mikompensointi 36 36 lee

5.13 RYHMA 3.13: PID-SAADIN 2

Taulukko 38: Perusasetukset

Numero Parametri in. . Kuvaus
P3.13.1.1 Kéyts PID:t3 0 1 0 1630 |9 Ei kaytossa
1 = Kaytossa
P3.13.1.2 Lahto Stop-til. 0.0 100.0 % 0.0 1100
p3.13.1.3 | FiD-sastimenvah- 4 o050 | 00000 | 9 100.00 | 1631 |KetsoP312.1.1.
vistus
P3.13.1.4 PID-saatimen I-aika 0.00 600.00 s 1.00 1632 |Katso P3.12.1.2.
P3.13.1.5 | PID-saatimen D-aika 0.00 100.00 s 0.00 1633 |Katso P3.12.1.3.
P3.13.1.6 Yksikon valinta 1 40 1 1635 [Katso P3.12.1.4.
P3.13.1.7 Val|tur?| ykglkdn Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 0 1664 Katso P3.12.1.5.
minimi lee lee lee
P3.13.18 Valitun yk.5|k.on mak- | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 100 1665 Katso P3.12.1.6.
simi lee lee lee
P3.13.1.9 Valitun ykskdn desi- 0 4 2 1666 Katso P3.12.1.7.
maalit
0 = normaali
P3.13.1.10 Eroarvon kaanto 0 1 0 1636 |1 =kaannetty
Katso P3.12.1.8.
P3.13.1.11 Kuolleen alue.en hys- | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 0.0 1637 Katso P3.12.1.9.
tereesi lee lee lee
P3.13.1.12 Kuoll.al.viive 0.00 320.00 s 0.00 1638 |Katso P3.12.1.10.
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Taulukko 39: Asetusarvot

Parametri
p3.13.2.1 | Faneelin ﬁsetusarvo 0.00 | 100.00 Val'eh;e' 0.00 | 1640
p313.22 |FPaneelinasetusarvo | g0 | 45qq |Vaihte- g 00 | a4
2 lee
p3.13.23 | Asetusarvonkiihdy-—f 4 05 | 354 g s 0.00 | 1642
tys-/hidastusaika
0 = Ei kaytossa
1 = Paneelin asetusarvo
1
2 = Paneelin asetusarvo
2
3=Al1
4=Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
. 8=Al6

P3.13.2.4 | Asetusarvon 1 lahde 0 19 1 1643
9 = ProcessDataln1
10 = ProcessDataln2
11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDataln5
14 = ProcessDatalné
15 = ProcessDataln7
16 = ProcessDataln8
17 = Lamp.tulo 1
18 = Lamp.tulo 2
19 =Lamp.tulo 3

P3.13.2.5 | Asetusarvo 1 minimi | -200.00 | 200.00 % 0.00 1644

P3.13.2.6 Asemsasri:si] mak- | 200.00 | 200.00 % 100.00 | 1645

P3.13.2.7 Asetusarvon 2 lahde 0 16 0 1646 |Katso P3.13.2.4.

P3.13.2.8 | Asetusarvo 2 minimi | -200.00 200.00 % 0.00 1647

P3.13.2.9 Asemsasri‘r’siz mak= | 20000 | 20000 | % | 10000 | 1648
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Taulukko 40: Tak.kytkennat

Parametri

P3.13.3.1 Takmsmkytkentétm- 1 9 : 1650 Katso P3.12.3.1.
minto

P313.3.2 Taka|smkytkennan 10000 | 10000 % 100.0 1651 Katso P3.12.3.2.
vahvistus

P313.3.3 Takalsmkytkenté‘l, 0 14 : 1652 Katso P3.12.3.3.
paikka

P3.13.3.4 | Takaisinkytkenta 1, 506 55 | 200,00 % 0.00 1653
minimi

p3.13.3.5 | rakaisinkytkenta 1, 556 56 | 200,00 % 100.00 | 1654
maksimi

P3.13.3.6 Takalsmkytkentéz, 0 14 ) 1455 Katso P3.12.3.6.
paikka

p3.13.3.7 | Tekaisinkytkentd 2, 556 56 | 200,00 % 0.00 1656
minimi

p3.13.3.8 | Takaisinkytkentd 2, .06 5 | 500,00 % 100.00 | 1657
maksimi

Taulukko 41: Prosessin valvonta

Indeksi Parametri in. . Kuvaus
P3.13.4.1 Kayta valvontaa 0 1 0 1659 |0 Elkaytossa
1 = Kaytossa

P3.13.4.2 Yisraja Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- Vaihtelee 1660 Katso P3.12.5.2.
lee lee lee

P3.13.4.3 Alaraja Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- Vaihtelee 1661 Katso P3.12.5.3.
lee lee lee

P3.13.4.4 Viive 0 30000 3 0 1662
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5.14 RYHMA 3.14: MONIPUMPPU

Taulukko 42: Monipumpputoiminnon parametrit.

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.14.1 Moottorien luku- 1 5 1 1001
maara

P3.14.2 Lukitustoiminto 0 1 1 1032 |0 =Ei kéytossa
1 = Kaytossa

P3.14.3 Liita tamu 0 1 1 1028 |0~ Ei kéytossa
1 = Kaytossa

P3.14.4 Vuorott On/Off 0 1 1 1027 |0 =Eikaytossa
1 = Kaytossa

P3.14.5 Vuorotteluvali 0.0 3000.0 h 48.0 1029

Vuorottelu: Taajuus-

P3.14.6 ;
raja

0.00 50.00 Hz 25.00 1031

p3.147 | Vuorottelu: Mootto- 0 5 1 1030
rien lukumaara

P3.14.8 Saatoalue 0 100 % 10 1097

P3.14.9 Saatoal. viive 0 3600 s 10 1098
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5.15 RYHMA 3.16: FIRE MODE

Taulukko 43: Fire Mode -parametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
. 1002 = Kaytossa
P3.16.1 Fire Mode -salasana 0 9999 0 1599 1234 = Testitila
. L DigIN Auki = Fire Mode aktii-
3162 | Fire Moiiiik“'v'”e” paikka | 1596 [vinen
0.2 Kiinni = Ei toimintaa
. o DigIN Auki = Ei toimintaa
p3.163 | FireMode aktivinen paikka | 1619 [Kiinni = Fire Mode
Sulje G
0.1 aktiivinen
P3.16.4 Fire Mode -taajuus 8.00 P3.3.2 Hz 50.00 1598
0 = Fire Mode -taajuus
1 = Vakionopeudet
2 = Paneeli
3 = Kenttavayla
Fire Mode -taajuus- 4= Al
P3.16.5 l5hde 0 8 0 1617 5= Al
6=Al1+AI2
7 = PID1
8 = Moottoripotentio-
metri
DigIN Auki = Eteen
P3.16.6 Fire Mode taakse paikka 1618 | Kiinni = Taakse
0.1
p3.16.7 | Fire Mode -vakiono- |, 50 10 15535
peus 1
p3.16.8 | FireMode vakiono- |, 50 Hz 20 15536
peus 2
p3.16.9 | Fire Mode -vakiono- |, 50 30 15537
peus 3
A0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa
M3.16.10 Fire Mode -tila 0 3 0 1597 |2 = Aktiivinen (kaytdssa
+ digitaalitulo auki)
3 = Testitila
M3.16.11 Fire Mode -laskuri 0 1679
P3.16.12 | Fire Mode-tilanajon |4 4 100.0 % |10.0 15580
ilmaisuvirta
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5.16 RYHMA 3.17: SOVELLUKSEN ASETUKSET

Taulukko 44: Sovelluksen asetukset

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.17.1 Salasana 0 9999 0 1806
P3.17.2 Ce15|us/F§hrenhe|t- oc 1197
valinta

P3.17.3 kW/HV-valinta kW 1198
BO = Paikallisohjaus/
etaohjaus

P3.17.4 FUNCT-pain. maar. 0 7 7 1195 [B1 = 0Ohjaussivu
B2 = Suunnan muutta-
minen

5.17 RYHMA 3.18: KWH-PULSSILAHDON ASETUKSET

Taulukko 45: kWh-pulssildhdon asetukset

Numero Parametri in. . Kuvaus

P3.18.1 kWh-pulssin pituus 50 200 ms 50 15534

kWh-pulssin reso-

P3.18.2 luutio
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6 VIAT JATIEDOT -VALIKKO

6.1 AKTIIVISET VIAT

Kun jarjestelmassa ilmenee vikoja, vian nimi vilkkuu naytossa. Palaa Viat ja tiedot -valikkoon
painamalla OK-painiketta. Vikojen lukumaara nakyy Aktiiviset viat -alivalikossa. Jos haluat
tarkastella vian ilmenemisaikaan liittyvia tietoja, valitse vika ja paina OK-painiketta.

Vika pysyy aktiivisena, kunnes se kuitataan. Vian voi kuitata viidella tavalla.
* Paina kuittauspainiketta kahden sekunnin ajan.

»  Siirry Kuittaa viat -alivalikkoon ja kayta Kuittaa viat -parametria.

* Anna kuittaussignaali riviliittimessa.

* Anna kuittaussignaali kenttavaylan kautta.
* Anna kuittaussignaali Vacon Live -tyokalussa.

Aktiiviset viat -alivalikkoon tallentuu enintaan kymmenen vikaa. Viat nakyvat
ilmenemisjarjestyksessa.

6.2 KUITTAA VIAT

Tassa valikossa voit kuitata vikoja. Katso luvun 11.7 Vika tulee ndkyviin ohjeet.

é HUOMiIO!
Ennen kuin kuittaat vian, poista ulkoinen ohjaussignaali, jotta taajuusmuuttaja ei
paase kaynnistymaan vahingossa uudelleen.

6.3 VIKAHISTORIA
Vikahistoria sisaltaa 40 viimeisinta vikaa.

Voit tarkastella vian tietoja siirtymalla Vikahistoria-valikkoon, etsimalla haluamasi vian ja
painamalla OK-painiketta.
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6.4

LASKURIT

Taulukko 46: Viat ja tiedot -valikon laskuriparametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Syottoverkosta otetun
energian maara. Las-
kuria ei voi nollata.
Tekstipaneeli: suurin

Vb.4.1 Energialaskuri Vaihte- 2091 |Paneelissa nakyva
lee energian yksikko on
MW. Jos laskettu ener-
gia ylittaa 999,9 MW,
yksikko ei ndy panee-
lissa.
Vh 43 Kayttoaika [gr.aafmen a d. 2998 OIhJausyk5|kon kaytto-
paneeli) hh:min aika.
Kayttoaika (tekstipa- Ohjausyksikon koko-
V4.4.b4 ) a L .
neeli) naiskayttoaika vuosina.
Kayttoaika (tekstipa- Ohjausyksikon koko-
V4.4.5 . d SRR o
neeli) naiskayttoaika paivina.
Ohjausyksikon koko-
Kayttoaika (tekstipa- hh:min: naiskayttoaika tun-
Vb.b4.6 . . : o
neeli) ss teina, minuutteina ja
sekunteina.
V4T Kayntiaika [gr.aafmen a d. 2993 Moottorin kayntiaika.
paneeli) hh:min
VA 4.8 Kayntiaika [t_ekstlpa— 5 M.oott.or.*ln kokopals—
neeli) kayntiaika vuosina.
V49 Kayntiaika [t'ekst|pa- q M‘oott.orln kc?llfqnéls-
neeli) kayntiaika paivina.
Moottorin kokonais-
Kéyntiaika (tekstipa- hh:min: kayntiaika tunteina,
V4.4.10 . ; o
neeli) ss minuutteina ja sekun-
teina.
Aika, jonka teho-osan
NWRE Virran _paallaoloalka a d. 2994 Vlrt.a.‘ on ollut. kyt.ket.—
(graafinen paneeli) hh:min tyna. Laskuria ei voi
nollata.
V4412 Virran pgallaologlka 3 Virran pf’;.\allaobalka
(tekstipaneeli) yhteensa vuosina.
V4413 Virran pqallaologlka q Virran p?al.l.go.loualka
(tekstipaneeli) yhteensd paivina.
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Taulukko 46: Viat ja tiedot -valikon laskuriparametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Virran paallaoloaika
Virran paallaoloaika hh:min: yhteensa tunteina,
V444 . . . S
(tekstipaneeli) ss minuutteina ja sekun-
teina.
V4415 | Kay-kaskylaskuri 2295 | Teho-osan kdynnistys-
kertojen maara.
6.5 VALIAIKALASKURIT

Taulukko 47: Viat ja tiedot -valikon véliaikalaskuriparametrit.

Parametri

P4.5.1

Energian valiaikalas-
kuri

Vaihte-
lee

2296

Taman laskurin voi
nollata. Tekstipaneeli:
suurin paneelissa
nakyva energian
yksikkd on MW. Jos
laskettu energia ylittaa
999,9 MW, yksikko ei
nay paneelissa.

Laskurin nollaa-
minen

*  Tekstipaneeli:
Paina OK-paini-
ketta neljan
sekunnin ajan.

. Graafinen paneeli:
Paina OK-paini-
ketta. Nayttoon
tulee Nollaa las-
kuri -sivu. Paina
OK-painiketta
uudelleen.

P4.5.3

Kayttoaika (graafinen
paneeli)

ad
hh:min

2299

Taman laskurin voi
nollata. Katso para-
metrin P4.5.1 ohjeet.

P4.5.4

Kayttoaika (tekstipa-
neeli)

Kokonaiskayttoaika
vuosina.

P4.5.5

Kéayttoaika (tekstipa-
neeli)

Kokonaiskayttoaika
paivina.

P4.5.6

Kayttoaika (tekstipa-
neeli)

hh:min:
SS

Kayttdaika tunteina,
minuutteina ja sekun-
teina.
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6.6 OHJELMISTOTIEDOT

Taulukko 48: Viat ja tiedot -valikon Ohjelmistotiedot-parametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Va4 6.1 OhJelmlstopakett.l 2524 Ohjel.mlston tunnistus-
(graafinen paneeli) koodi
Ohjelmistopaketin
V4.6.2 tunnus (tekstipa-
neeli)
V.63 OhJ.eLm|stopaket|n'
versio (tekstipaneeli)
Vb.6.4 Kuormitus 0 100 % 2300 | Ohjausyksikon kesku-
syksikon kuormitus
V465 Sovel'luksen nimi 2525 Sovelluksen nimi
(graafinen paneeli)
V4.6.6 Sovelluksen ID 837 |Sovelluksen koodi
V4.6.7 Sovellusversio 838
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7 1/0 JA LAITTEISTO -VALIKKO

Tassa valikossa on eri laitevaihtoehtoihin liittyvia asetuksia.

7.1 PERUS I/0

Perus I/0 -valikossa voit valvoa tulojen ja ldhtgjen tiloja.
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Taulukko 49: 1/0 ja laitteisto -valikon perus-1/0-parametrit.

Numero

V5.1.1

Parametri

Digitaalitulo 1

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

2502

Kuvaus

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.2

Digitaalitulo 2

2503

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.3

Digitaalitulo 3

2504

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.4

Digitaalitulo 4

2505

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.5

Digitaalitulo 5

2506

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.6

Digitaalitulo 6

2507

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.7

Tila: Analogiatulo 1

2508

Tassa nakyy analogia-
tulosignaalille asetettu
tila. Valinta tehdaan
ohjauskortin DIP-kytki-
mella.

V5.1.8

Analogiatulo 1

0 100

%

0.00

2509

Analogiatulosignaalin
tila

V5.1.9

Tila: Analogiatulo 2

2510

Tassa nakyy analogia-
tulosignaalille asetettu
tila. Valinta tehdaan
ohjauskortin DIP-kytki-
mella.

V5.1.10

Analogiatulo 2

0 100

%

0.00

2511

Analogiatulosignaalin
tila

V5.1.11

Tila: Analogialahto 1

2512

Tassa nakyy analogia-
tulosignaalille asetettu
tila. Valinta tehdaan
ohjauskortin DIP-kytki-
mella.
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Taulukko 49: 1/0 ja laitteisto -valikon perus-1/0-parametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
V5.1.12 Analogialhts 1 0 100 % 0.00 |[2513 ﬁ[‘aalog'ataht"s'g”aa“”
V5.1.13 Relelahto 1 0 1 0 2514 Relelahtosignaalin tila
V5.1.14 Releldhto 2 0 1 0 2515 Releléhtdsignaalin tila
V5.1.15 Releldhto 3 0 1 0 2516 Releléhtdsignaalin tila

7.2 LISAKORTTIPAIKAT

Taman valikon parametrit ovat erilaiset eri lisdkorteissa. Nakyvissa ovat asennetun lisakortin
parametrit. Jos paikassa C, D tai E ei ole lisakorttia, parametreja ei nay. Lisatietoja
korttipaikkojen sijainnista on luvussa 70.5 I/0-mé&éritykset.

Kun lisakortti poistetaan jarjestelmasta, nayttoon tulee vikakoodi 39 ja vian nimi Laite
poistettu. Katso luku 71.3 Vikakoodit.

Taulukko 50: Lisdkortteihin liittyvat parametrit

Valikko Toiminto Kuvaus
Asetukset Lisakorttiin liittyvat asetukset.
Paikka C
Valvonta Voit valvoa lisakorttiin liittyvia tietoja.
Asetukset Lisakorttiin liittyvat asetukset.
Paikka D
Valvonta Voit valvoa lisdkorttiin liittyvia tietoja.
Asetukset Lisakorttiin liittyvat asetukset.
Paikka E
Valvonta Voit valvoa lisakorttiin liittyvia tietoja.
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7.3 REAALIAIKAKELLO

Taulukko 51: 1/0 ja laitteisto -valikon reaaliaikakellon parametrit.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Pariston tila.

V5.5.1 Pariston tila 1 3 2205 | 1 = Ei paikallaan

2 = Paikallaan
3 = Vaihda paristo

P5.5.2 Aika hh:mm: 2201 Tgmanhetklnen kellon-
ss aika

Kuluvan paivan paiva-

P5.5.3 Paivamaara pp-kk. 2202 e
maara

P5.5.4 Vuosi VWV 2203 | Kuluva vuosi

Kesadaikasaanto

1 = Ei kaytossa

2 = EU: alkaa maalis-
kuun viimeisena sun-
nuntaina ja paattyy
P5.5.5 Kesaaika 1 4 1 2204 | lokakuun viimeisena
sunnuntaina

3 = Yhdysvallat: alkaa
maaliskuun toisena
sunnuntaina ja paattyy
marraskuun ensim-
maisena sunnuntaina
4 = Vendja (pysyval

7.4 TEHO-OSAN ASETUKSET
Tassa valikossa voit muuttaa puhaltimen ja sinisuodattimen asetuksia.

Puhallin toimii optimoidussa tilassa tai jatkuvassa tilassa. Optimoidussa tilassa
taajuusmuuttajan sisainen logiikka vastaanottaa lampatilatietoja ja ohjaa puhaltimen
nopeutta. Kun taajuusmuuttaja siirtyy valmiustilaan, puhallin pysahtyy viiden minuutin
kuluttua. Jatkuvassa tilassa puhallin toimii taydella nopeudella pysahtymatta.

Sinisuodatin rajoittaa ylimodulaation syvyytta ja estaa lammonhallintatoimintoja alentamasta
kytkentataajuutta.
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Taulukko 52: Teho-osan asetukset, Puhallin.

Indeksi Parametri Min. Maks. Laite Oletus ID Kuvaus
p5.5.1.1 | Puhaltimen ohjaus- 0 1 1 2377 | 0 = Jatkuva kaytts
tapa S
1 = Optimoitu
V5.6.1.5 Tuul. kayttsika - - h 849 | Tuul. kayttoika
P5 6.1 6 Tuul.”kéyt.t'dlén 0 200 000 h 50 000 824 Tuul. kayttoian hal.raja
hal.raja
P5.6.1.7 Tuul. k-ika nollaus - - 0 823 | Tuul. k-ik& nollaus

Taulukko 53: Teho-osan asetukset, Sinisuodatin.

Parametri

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa
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7.5 PANEELI

Taulukko 54: 1/0 ja laitteisto -valikon paneeliparametrit.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Aika, jonka jalkeen
naytto palaa paramet-
rin P5.7.2 maaritta-
P5.7.1 Aikaraja 0 60 min 0 804 [malle sivulle.

0 = Ei kaytossa

0 = Ei mitaan

1 = Valikkonumero
2 = Paavalikko

3 = Ohjaussivu

4 = Monivalvonta

P5.7.2 Oletussivu 0 4 0 2318

Aseta valikkonumerona
kaytettdva sivu. (Para-
metrin P5.7.2

valinta 1.)

P5.7.3 Valikkonumero 2499

Maarita nayton kont-

P5.7.4 Kontrasti* 30 70 % 50 830 .
rasti.

Maarita aika, jonka jal-
keen taustavalo sam-
P5.7.5 Taustavalon aika 0 60 min 5 818 muu. Jos arvoksi maa-
ritetaan 0, taustavalo
on aina paalla.

* Kaytettavissa vain graafisessa paneelissa.

7.6 KENTTAVAYLA

/0 ja laitteisto -valikossa on eri kenttavaylakortteihin liittyvia parametreja. N&iden
parametrien kasittelyohjeet ovat kenttavaylan oppaassa.
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8  KAYTTAJAN ASETUKSET, SUOSIKKIASETUKSET
JA KAYTTAJATASON VALIKOT

8.1 KAYTTAJAN TIEDOT

Taulukko 55: Kayttajan tiedot -valikon yleiset asetukset.

Numero Parametri in. . Kuvaus
P6.1 Kielivalinta Vaihte- | Vaihte- Vaihtelee | g0z |Valntaon erilainen eri
lee lee kielipaketeissa.

Katso Taulukko 56 Kayt-
. tdjén tiedot -valikon
Parametrien auto- .
Mé.5 . Parametrien automaat-
maattinen tallennus .
tinen tallennus -para-

metrit..
Mé.6 Parametrien vertailu
Anna taajuusmuutta-
Taajuusmuuttajan jalle tarvittaessa nimi
P6.7 . X N
nimi Vacon Live -tyckalun

avulla.
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8.1.1 PARAMETRIEN AUTOMAATTINEN TALLENNUS

Taulukko 56: Kayttajan tiedot -valikon Parametrien automaattinen tallennus -parametrit.

Numero Parametri in. . Kuvaus

Palauttaa parametrien

Tehdasasetusten oletusarvot ja aloittaa
Pé.5.1 palautus 831 Ohjatut asetukset -toi-
minnon.

Tallentaa parametrien
arvot ohjauspaneeliin
2487 |esimerkiksi toiseen
taajuusmuuttajaan siir-
tamista varten.

Tall. paneelille
*

P6.5.2

Palauta paneelilta Lataa parametrien
P6.5.3 E 2488 |arvot ohjauspaneelista

taajuusmuuttajaan.

Tallentaa parametriar-
P6.5.4 Tall. joukkoon 1 2489 |vot parametrijoukkoon
1.

Lataa parametrien
arvot parametrijou-
kosta 1 taajuusmuutta-

jaan.

P6.5.5 Palauta joukosta 1 2490

Tallentaa parametriar-
P6.5.6 Tall. joukkoon 2 2491 |vot parametrijoukkoon
2.

Lataa parametrien
arvot parametrijou-
kosta 2 taajuusmuutta-

jaan.

P6.5.7 Palauta joukosta 2 2492

* Kaytettavissa vain graafisessa paneelissa.
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Taulukko 57: Parametrien vertailu

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Aloittaa parametrin
P6.6.1 Akt.ryhma-Aset. 1 2493 |vertailun valitun ryh-
man kanssa.

Aloittaa parametrin
P6.6.2 Akt.ryhma-Aset. 2 2494 |vertailun valitun ryh-
man kanssa.

Aloittaa parametrin
P6.6.3 Akt.ryhma-oletukset 2495 |vertailun valitun ryh-
man kanssa.

Aloittaa parametrin
2496 |vertailun valitun ryh-
man kanssa.

Akt.ryhma-paneelia-

Pé.6.4 setukset

8.2 SUOSIKIT
HUOMAUTUS!

Tama valikko on kaytettavissa graafisessa paneelissa mutta ei tekstipaneelissa.

HUOMAUTUS!

Tama valikko ei ole kaytettavissa Vacon Live -tydkalussa.

Jos kaytat samaa kohdetta usein, voit lisata sen suosikkeihin. Voit kerata joukon parametreja
tai valvontasignaaleja kaikista paneelin valikoista yhteen paikkaan. Niita ei tarvitse etsia
valikkorakenteesta yksi kerrallaan. Voit sen sijaan lisata ne Suosikit-valikkoon, josta ne on
helppo loytaa.

KOHTEEN LISAAMINEN SUOSIKKEIHIN

1 Etsi kohde, jonka haluat lisata suosikkeihin. Paina

OK-painiketta. STOP|C| READY o)
E’ Basic Settings
§i' Motor Nom Voltg

230.00 v
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
° 1430 rpm
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2 Valitse Lisdéa suosikk. ja paina OK-painiketta.

STOP | C] READY| | 110

§‘i’ Motor Nom Freq
Edit
@ Help
Q Add to favourites
3 Toiminto on nyt valmis. Jatka naytossa olevien

ohjeiden mukaisesti. sTop| (G| ReADY| [ o

oF Motor Nom Freq

[0}

was added to
favourites. Press OK
to continue.

KOHTEEN POISTAMINEN SUOSIKEISTA

1 Siirry Suosikit-valikkoon.
2  Etsipoistettava kohde. Paina OK-painiketta.

STOP | C | READY | 110

E’ Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Valitse Poista suosik.
STOP|C| READY e
Motor Nom Freq
q Monitor
@ Help

Iﬁ Rem from favourites

4 Poista kohde painamalla OK-painiketta uudelleen.
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8.3 KAYTTAJARYHMAT

Kayttajaryhmat-parametrit estavat valtuuttamattomia henkiloita tekemasta muutoksia
parametreihin. Niiden avulla voit myos estaa parametrien muuttamisen vahingossa.

Kun valitset kayttajaryhman, kayttaja ei nae kaikki parametreja ohjauspaneelin naytossa.

Taulukko 58: Kayttajaryhmaparametrit.

Numero Parametri Min. [ ETCR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Normaali.

1 = Valvonta. Vain Val-
vonta-, Suosikit- ja
Kayttajaryhma-valikot
nakyvat paavalikossa.

P8.1 Kayttsjataso 0 1 0 1194

Jos asetat parametrille
muun arvon kuin 0,
ennen kuin siirryt Val-
vonta-tilaan esimer-
kiksi Normaali-tilasta,
sinun on annettava
kayttajakoodi, kun
palaat Normaali-tilaan.
Pakollinen kayttaja-
koodi estaa valtuutta-
mattomia henkiloita
tekemasta parametri-
muutoksia ohjauspa-
neelissa.

P8.2 Kayttajakoodi 0 9 0 2362

C HUOMiIO!
Pida kayttajakoodi tallessa. Jos hukkaat kayttajakoodin, ota yhteys lahimpaan
huoltokeskukseen tai yhteistyokumppaniin.

KAYTTAJARYHMIEN KAYTTAJAKOODIN MUUTTAMINEN

1 Avaa Kayttajaryhmat-valikko.
2 Siirry Kayttajakoodi-kohtaan ja paina oikeaa
nuolipainiketta.

STOP|G| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

User level

Q00

Normal

Access code

[ele]e)

00000
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3 Voit muuttaa kayttajakoodin arvoa kaikilla
nuolipainikkeilla. sToP| (G| READY| ALARM | 1O
o5 Access code
© ID:2362 P8.2
A
\4
00000
Min:0
Max:9

4 Vahvista muutos painamalla OK-painiketta.
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9 VALVONTA-ARVOJEN KUVAUKSET

Tama kuvaus sisaltaa kaikkien valvonta-arvojen peruskuvaukset.

9.1 PERUS

V2.2.1 LAHTOTAAJUUS (ID 1)

Tama valvonta-arvo nayttaa todellisen lahtotaajuuden moottorille.

V2.2.2 TAAJUUSOHJE (ID 25]

Tama valvonta-arvo nayttaa tosiaikaisen taajuusohjeen moottorin ohjaukselle.
Arvo paivittyy 10 millisekunnin valein.

V2.2.3 MOOTTORIN NOPEUS (ID 2]

Tama valvonta-arvo nayttaa moottorin tosiaikaisen nopeuden kierroksina minuutissa
(laskettu arvo).

V2.2.4 MOOTTORIN VIRTA (ID 3]

Tama valvonta-arvo nayttaa moottorin mitatun virran.
Arvon skaalaus vaihtelee taajuusmuuttajan koon mukaan.

V2.2.5 MOOTTORIN MOMENTTI (ID 4)

Tama valvonta-arvo nayttdd moottorin todellisen momentin (laskettu arvo).

V2.2.7 MOOTTORIN AKSELITEHO (ID 5)

Tama valvonta-arvo nayttda moottorin todellisen akselitehon (laskettu arvo) prosentteina
moottorin nimellisesta tehosta.

V2.2.8 MOOTTORIN AKSELITEHO (ID 73)

Tama valvonta-arvo nayttda moottorin todellisen akselitehon (laskettu arvo).
Yksikko on kW/HV-valinta-parametrin arvon mukaan joko kW tai hp.

V2.2.9 MOOTTORIJANNITE (ID 6)

Tama valvonta-arvo nayttaa todellisen lahtdjannitteen moottorille.

V2.2.10 VALIPIIRIN JANNITE (ID 7)

Tama valvonta-arvo nayttaa taajuusmuuttajan tasavirtalinkin mitatun jannitteen.

V2.2.11 LAITTEEN LAMPOTILA (ID 8)

Tama valvonta-arvo nayttaa taajuusmuuttajan jaahdytyselementin mitatun lampatilan.
Valvonta-arvon yksikko on °C/°F-valinta-parametrin arvon mukaan joko Celsius- tai
Fahrenheit-aste.
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V2.2.12 MOOTTORIN LAMPGTILA (ID 9)

Tama valvonta-arvo nayttaa moottorin laskennallisen lampdtilan prosentteina nimellisesta
toimintalampéotilasta.
Arvon nouseminen 105 prosentin ylapuolelle laukaisee moottorin lampdsuojavian.

V2.2.13 ANALOGIATULO 1 (ID 59)

Tama valvonta-arvo nadyttaa analogiatulosignaalin arvon prosentteina kaytetysta alueesta.
V2.2.14 ANALOGIATULO 1 (ID 60)

Tama valvonta-arvo nadyttaa analogiatulosignaalin arvon prosentteina kaytetysta alueesta.
V2.2.15 ANALOGIALAHTO 1 (ID 81]

Tama valvonta-arvo ndyttaa analogialahtosignaalin arvon prosentteina kaytetysta alueesta.
V2.2.16 MOOTTORIN ESILAMMITYS (ID 1228)

Tama valvonta-arvo nayttaa moottorin esilammitystoiminnon tilan.

V2.2.17 TAAJUUSMUUTTAJAN TILASANA (ID 43]

Tama valvonta-arvo nayttaa taajuusmuuttajan tilan bittikoodimuodossa.

V2.2.19 FIRE MODE -TILA (ID 1597)

Tama valvonta-arvo nayttaa Fire Mode -toiminnon tilan.

V2.2.20 DIN STATUS WORD 1 (ID 56)

Tama valvonta-arvo nayttaa digitaalitulosignaalien tilan bittikoodimuodossa.

16-bittinen tilasana, jonka kukin bitti vastaa yhden digitaalitulon tilaa. Jokaisesta
korttipaikasta luetaan kuusi digitaalituloa. Sana 1 alkaa A-korttipaikan digitaalitulosta 1 (bitti
0) ja paattyy C-paikan tuloon 4 (bitti 15).

V2.2.21 DIN STATUS WORD 2 (ID 57)

Tama valvonta-arvo nayttaa digitaalitulosignaalien tilan bittikoodimuodossa.

16-bittinen tilasana, jonka kukin bitti vastaa yhden digitaalitulon tilaa. Jokaisesta
korttipaikasta luetaan kuusi digitaalituloa. Sana 2 alkaa C-korttipaikan digitaalitulosta 5 (bitti
0) ja paattyy E-paikan tuloon 6 (bitti 13).

V2.2.22 MOOTTORIN VIRTA YHDEN DESIMAALIN TARKKUUDELLA [ID 45)

Moottorin virran mitattu valvonta-arvo, jossa on kiinted maara desimaaleja ja jonka suodatus
on vahainen.

V2.2.23 SOV. TILASANA 1 (ID 89)]

Tama valvonta-arvo nayttaa sovelluksen tilat bittikoodimuodossa.
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V2.2.24 SOV. TILASANA 2 (ID 90)

Tama valvonta-arvo nayttaa sovelluksen tilat bittikoodimuodossa.

V2.2.25 ENERGIAN VALIAIKALASKURI, MATALA (ID 1054)

Tama valvonta-arvo nayttda kWh-laskurin (energialaskuri) todellisen arvon.

V2.2.26 ENERGIAN VALIAIKALASKURI, KORKEA (ID 1067)

Tama valvonta-arvo nayttaa, kuinka monta kierrosta kWh-laskuri (energialaskuri) on tehnyt.

V2.2.27 VIIMEISIN AKTIIVINEN VIKAKOODI (ID 37)

Tama valvonta-arvo nayttaa viimeisimman aktivoituneen kuittaamattoman vian vikakoodin.

V2.2.28 VIIMEISIN AKTIIVINEN VIKATUNNUS (ID 95)

Tama valvonta-arvo nayttaa viimeisimman aktivoituneen kuittaamattoman vian vika-1D:n.

V2.2.29 VIIMEISIN AKTIIVINEN HALYTYSKOODI (ID 74)

Tama valvonta-arvo nayttaa viimeisimman aktivoituneen, kuittaamattoman halytyksen
halytyskoodin.

V2.2.30 VIIMEISIN AKTIIVINEN HALYTYSTUNNUS (ID 94)

Tama valvonta-arvo nayttaa viimeisimman aktivoituneen, kuittaamattoman halytyksen
halytystunnuksen.

V2.2.31 U-VAIHEVIRTA [ID 39)

Tama valvonta-arvo nayttaa moottorin mitatun vaihevirran (1 s. suodatus).

V2.2.32 V-VAIHEVIRTA [ID 40)]

Tama valvonta-arvo nayttaa moottorin mitatun vaihevirran (1 s. suodatus).

V2.2.33 W-VAIHEVIRTA [ID 41)

Tama valvonta-arvo nayttaa moottorin mitatun vaihevirran (1 s. suodatus).

V2.2.34 MOOTTORISAADGN TILA (ID 77)

Tama valvonta-arvo nayttaa moottorien raja-arvo-ohjainten tilan bittikoodimuodossa.

9.2 AJASTINTOIMINNOT

V2.3.1TC 1, TC 2, TC3(ID 1441)

Tama valvonta-arvo nayttaa aikakanavien 1, 2 ja 3 tilan.
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V2.3.2 INTERVALLI 1 (ID 1442)

Tama valvonta-arvo nayttaa intervallitoiminnon tilan.

V2.3.3INTERVALLI 2 [ID 1443)

Tama valvonta-arvo nayttaa intervallitoiminnon tilan.

V2.3.4 INTERVALLI 3 [ID 1444)

Tama valvonta-arvo nayttaa intervallitoiminnon tilan.

V2.3.5 INTERVALLI 4 [ID 1445)

Tama valvonta-arvo nayttaa intervallitoiminnon tilan.

V2.3.6 INTERVALLI 5 [ID 1446)

Tama valvonta-arvo nayttaa intervallitoiminnon tilan.

V2.3.7 AJASTIN 1 (ID 1447)

Valvonta-arvo nayttaa ajastimessa jaljella olevan ajan, jos ajastin on kaytossa.

V2.3.8 AJASTIN 2 (ID 1448)

Valvonta-arvo nayttaa ajastimessa jaljella olevan ajan, jos ajastin on kaytossa.

V2.3.9 AJASTIN 3 (ID 1449)

Valvonta-arvo nayttaa ajastimessa jaljella olevan ajan, jos ajastin on kaytossa.

V2.3.10 REAALIAIKAKELLO (ID 1450)

Tama valvonta-arvo nayttaa reaaliaikakellon ajan muodossa tt:mm:ss.

9.3 PID1-SAATAJA

V2.4.1 PID1-ASETUSARVO (ID 20]

Tama valvonta-arvo nadyttaa prosessointiyksikoiden PID-asetusarvon signaalin.
Voit valita prosessiyksikon parametrin P3.12.1.7 avulla (katso 70.72.7 Perusasetukset).

V2.4.2 PID1-TAKAISINKYTKENTA (ID 21]

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessointiyksikoiden PID-takaisinkytkentasignaalin arvon.
Voit valita prosessiyksikon parametrin P3.12.1.7 avulla (katso 70.72.7 Perusasetukset).

V2.4.3 PID1-EROARVO (ID 22)

Tama valvonta-arvo nayttaa PID-saatajan virhearvon.

Tama on PID-takaisinkytkentaarvon poikkeama PID-asetusarvosta prosessiyksikkoina.
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V2.4.4 PID1-LAHTO (ID 23]
Tama valvonta-arvo nayttaa PID-s&atéjan ulostulon prosentteina (0-100 %).
V2.4.5 PID1-TILA (ID 24)

Tama valvonta-arvo nayttaa PID-saatajan tilan.

9.4 PID2-SAATAJA

V2.5.1 PID2-ASETUSARVO (ID 83]

Tama valvonta-arvo nadyttaa prosessointiyksikoiden PID-asetusarvon signaalin.
Voit valita prosessiyksikon parametrin P3.13.1.9 avulla (katso 70.72.7 Perusasetukset).

V2.5.2 PID2-TAKAISINKYTKENTA (ID 84]

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessointiyksikoiden PID-takaisinkytkentasignaalin arvon.
Voit valita prosessiyksikon parametrin P3.13.1.9 avulla (katso 70.72.7 Perusasetukset).

V2.4.3 PID2-EROARVO [ID 85)

Tama valvonta-arvo nayttaa PID-saatajan virhearvon.
Eroarvo on PID-takaisinkytkentaarvon poikkeama PID-asetusarvosta prosessiyksikkoina.
Voit valita prosessiyksikén parametrin P3.13.1.9 avulla (katso 70.72.7 Perusasetukset).

V2.5.4 PID2-LAHTO (ID 86)

Tama valvonta-arvo nayttaa PID-s&atéjan ulostulon prosentteina (0-100 %).
Voit antaa taman arvon esimerkiksi analogialahdolle.

V2.5.5 PID2-TILA [ID 87)

Tama valvonta-arvo nayttaa PID-saatajan tilan.

9.5 MONIPUMPPUTOIMINTO

V2.6.1 MOOTTORIT KAYTGSSA (ID 30)

Tama valvonta-arvo nayttaa monipumppujarjestelmassa toimivien moottorien todellisen
maaran.

V2.6.2 VUOROTTELU (ID 1114)

Tama valvonta-arvo nayttaa pyydetyn vuorottelun tilan.
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9.6 KENTTAVAYLADATA

V2.8.1 KV OHJAUSSANA (ID 874]

Tama valvonta-arvo nayttaa sen kenttavaylan ohjaussanan tilan, jota sovellus kayttaa
ohitustilassa.

Kenttavaylan tyypin tai profiilin mukaan kenttavaylalta vastaanotettua dataa voidaan ehka
kasitella, ennen kuin se lahetetaan sovellukseen.

V2.8.2 KV-NOPEUSOHJE (ID 875)

Tama valvonta-arvo nadyttaad kenttavaylan taajuusohjeen prosenttiosuutena
minimitaajuudesta maksimitaajuuteen.

Nopeusohjetiedot skaalataan minimi- ja maksimitaajuuden valille silla hetkella, kun sovellus
vastaanottaa sen. Voit muuttaa minimi- ja maksimitaajuutta, kun sovellus on vastaanottanut
ohjeen, vaikuttamatta ohjeeseen.

V2.8.3 KVDATAIN 1 (ID 876)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.4 KVDATAIN 2 (ID 877)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.5 KVDATAIN 3 (ID 878)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.6 KVDATAIN 4 (ID 879)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.7 KVDATAIN 5 (ID 880)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.8 KV DATAIN 6 [ID 881)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.9 KVDATAIN 7 (ID 882)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.
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V2.8.10 KV DATAIN 8 (ID 883)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.11 KV STATUS WORD (ID 864)

Tama valvonta-arvo nayttaa sen kenttavaylan ohjaussanan tilan, jota sovellus kayttaa
ohitustilassa.

Kenttavaylan tyypin tai profiilin mukaan dataa voidaan ehka kasitella ennen sen lahettamista
kenttavaylaan.

V2.8.12 KV NOPEUDEN OLOARVO [ID 865]

Tama valvonta-arvo nayttaa taajuusmuuttajan todellisen nopeuden prosenttiosuutena
minimi- ja maksimitaajuuden erosta.

Arvo 0 % vastaa minimitaajuutta ja arvo 100 % maksimitaajuutta. Tama valvonta-arvo
paivittyy jatkuvasti hetkellisten minimi- ja maksimitaajuuksien seka lahtotaajuuden mukaan.

V2.8.13 KV DATA OUT 1 (ID 866)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.14 KV DATA OUT 2 (ID 867)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.15 KV DATA OUT 3 (ID 868)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.16 KV DATA OUT 4 (ID 869)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.17 KV DATA OUT 5 (ID 870)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.18 KVDATA OUT é (ID 871)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.

V2.8.19 KV DATA OUT 7 (ID 872)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.
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V2.8.20 KV DATA OUT 8 (ID 873)

Tama valvonta-arvo nayttaa prosessidatan raaka-arvon 32-bittisessa etumerkillisessa
muodossa.
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10 PARAMETRIKUVAUKSET

Tassa luvussa on tietoja sovelluksen kehittyneista parametreista. Useimmille Vacon 100
-sovelluksen parametreille riittaa perustason kuvaus. Nama peruskuvaukset ovat
parametritaulukoissa luvussa 5 Parametrivalikko. Jos tarvitset lisatietoja, pyyda apua
jalleenmyyijalta.

10.1 MOOTTORIN ASETUKSET

10.1.1 MOOTTORIN ARVOKILVEN PARAMETRIT.

P3.1.1.1 MOOTTORIN NIMELLISJANNITE (ID 110)

Katso arvo Un moottorin arvokilvesta.
Selvita, onko moottorin kytkenta kolmio- vai tahtityyppinen.

P3.1.1.2 MOOTTORIN NIMELLISTAAJUUS (ID 111)

Katso arvo fn moottorin arvokilvesta.

P3.1.1.3 MOOTTORIN NIMELLISNOPEUS (ID 112)

Katso arvo nn moottorin arvokilvesta.

P3.1.1.4 MOOTTORIN NIMELLISVIRTA (ID 113)

Katso arvo In moottorin arvokilvesta.

P3.1.1.5 MOOTTORIN TEHOKERROIN (ID 120]

Katso tama arvo moottorin arvokilvesta.

P3.1.1.6 MOOTTORIN NIMELLISTEHO (ID 116)

Katso arvo In moottorin arvokilvesta.

P3.1.1.7 MOOTTORIN VIRTARAJA (ID 107)

Taman parametrin avulla maaritat maksimivirran, jonka moottori saa taajuusmuuttajasta.
Parametrin arvoalue vaihtelee taajuusmuuttajan kotelon koon mukaan.

Kun virtaraja on aktiivinen, taajuusmuuttajan lahtotaajuus pienenee.

HUOMAUTUS!
Moottorin virtaraja ei ole ylivirran katkaisuraja.

P3.1.1.8 MOOTTORIN TYYPPI (ID 650)

Taman parametrin avulla asetat prosessissa kaytettavan moottorin tyypin.
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Valitse moottorin tyyppi. Voit valita esimerkiksi induktiomoottorin (IM) tai
kestomagneettimoottorin (PM].

10.1.2  MOOTTORIN OHJAUSPARAMETRIT

P3.1.2.1 KYTKENTATAAJUUS (ID 601)

Tama parametri maarittaa taajuusmuuttajan kytkentataajuuden.

Kytkentataajuuden kasvattaminen pienentaa taajuusmuuttajan kapasiteettia. Jos
moottorikaapeli on pitka, on suositeltavaa kayttaa pienta kytkentataajuutta, jotta voidaan
minimoida kapasitiivisten virtojen esiintyminen kaapelissa. Moottorin melua voi vahentaa
kayttamalla suurta kytkentataajuutta.

P3.1.2.2 MOOTTORIKYTKIN (ID 653)

Taman parametrin avulla otat moottorikytkintoiminnon kayttoon.

Voit kayttaa moottorikytkintoimintoa, jos taajuusmuuttajan ja moottorin valissa olevassa
kaapelissa on moottorikytkin. Moottorikytkin varmistaa, etta moottori eristetaan
jannitelahteesta eika kaynnisty huollon aikana.

Voit ottaa toiminnon kayttoon asettamalla parametrin P3.1.2.2 arvoksi Kaytdssa.
Taajuusmuuttaja pysahtyy automaattisesti, kun kytkin aukeaa, ja kaynnistyy automaattisesti,
kun moottorikytkin sulkeutuu. Taajuusmuuttaja ei laukea, kun moottorikytkintoiminto on
kaytossa.

o

Kuva 12: Taajuusmuuttajan ja moottorin valissd oleva moottorikytkin
A. Moottorikytkin B. Sahkoverkko

P3.1.2.4 NOLLATAAJUUSJANNITE (ID 606)

Taman parametrin avulla maaritat U/f-kayran nollataajuusjannitteen.
Parametrin oletusarvo vaihtelee laitteen koon mukaan.

P3.1.2.5 MOOTTORIN ESILAMMITYSTOIMINTO (ID 1225)

Taman parametrin avulla otat kayttoon tai pois kaytosta moottorin esilammitystoiminnon.
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Moottorin esilammitystoiminto pitaa taajuusmuuttajan ja moottorin lampimana
pysaytystilassa syottamalla moottoriin tasavirtaa.

P3.1.2.6 MOOTTORIN ESILAMMITYSTOIMINTO (ID 1226)
Taman parametrin avulla asetat lampatilarajan moottorin esilammitystoiminnolle.

Moottorin esilammitys kaynnistyy, kun jaahdytyselementin lampdtila tai mitattu moottorin
lampotila laskee taman rajan alapuolelle.

P3.1.2.7 MOOTTORIN ESILAMMITYSVIRTA (ID 1227)
Taman parametrin avulla asetat moottorin esilammitystoiminnon tasavirran.

P3.1.2.8 U/F-SUHTEEN VALINTA (ID 108)

Tama parametri maarittaa nollataajuuden ja kentan heikennyspisteen valisen U/f-kayrén
tyypin.

Valinnan
numero

Valinnan nimi Kuvaus

Moottorin jannite muuttuu lineaarisesti lahtotaajuuden funk-
tiona. Moottorin jannite kasvaa Nollataajuusjannite-paramet-
rin (P3.1.2.4) arvosta Kentan heikennyspisteen jannite -para-
metrin arvoon Kentan heikennyspisteen taajuus -parametrin
maarittamalla taajuudella. Kayta tata oletusasetusta, jos ei
tarvita jotakin toista asetusta.

0 Lineaarinen

Moottorin jannite kasvaa nelidllisesti Nollataajuusjannite-
parametrin (P3.1.2.4) arvosta Kentan heikennyspisteen taa-
juus -parametrin arvoon. Kentan heikennyspisteen alapuo-
lella moottori on alimagnetoitu ja tuottaa pienemman
momentin. Neliollistd U/f-suhdetta voidaan kayttaa sovelluk-
sissa, joissa momentin tarve kasvaa nopeuden nelion
mukaan, esimerkiksi keskipakopuhaltimien ja -pumppujen
ohjauksessa.

1 Neliollinen
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Moo ttorin nimellsjannite Kentan heikennyspiste

Lineaarinen

Nelidllnen L . .
Moottorin nimellstaajuus

/ f[Hz]

>

Kuva 13: Moottorin jénnitteen lineaarinen ja nelidllinen muutos

P3.1.2.15 YLIJANNITESAATO (ID 607)

Taman parametrin avulla kytket ylijannitesaatimen pois toiminnasta.

Katso parametrin P3.1.2.16 (Alijannitesaats) kuvaus.

P3.1.2.16 ALIJANNITESAATAJA (ID 608)

Taman parametrin avulla kytket alijannitesaatimen pois toiminnasta.

Kun parametri P3.1.2.15 tai P3.1.2.16 otetaan kayttoon, saatimet alkavat valvoa
syottojannitteen muutoksia. Saatimet muuttavat lahtétaajuutta, jos se on liian korkea tai liilan
matala.

Voit keskeyttaa yli- ja alijannitesaatimen toiminnan poistamalla nama parametrit kaytosta.
Tasta on hyotya esimerkiksi tilanteissa, joissa syottojannite vaihtelee enemman kuin -15 -
+10 prosenttia eika sovellus saatimien toimintaa.

P3.1.2.17 STAATTORIN JANNITTEEN SAATO (ID 659)

Talla parametrilla saadetaan staattorin jannitetta kestomagneettimoottoreissa.

Tata parametria voi kayttaa vain, kun parametrin P3.1.1.8 (Moottorin tyyppi) arvoksi on
asetettu kestomagneettimoottori. Jos moottorin tyypiksi on asetettu induktiomoottori, arvo on
automaattisesti 100 % eika sita voi muuttaa.

Kun parametrin P3.1.1.8 (Moottorin tyyppi) arvoksi muutetaan kestomagneettimoottori, U/f-
kayra kasvaa automaattisesti vastaamaan taajuusmuuttajan lahtojannitetta. Asetettu U/f-
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suhde ei muutu. Taman tarkoituksena on estaa kestomagneettimoottorin toiminta kentan
heikennysalueella. Kestomagneettimoottorin nimellisjannite on paljon taajuusmuuttajan
taytta lahtojannitetta pienempi.

Kestomagneettimoottorin nimellisjannite vastaa moottorin sahkdomotorisen vastavoiman
jannitetta nimellistaajuudella. Jonkin toisen valmistajan moottoreissa se saattaa kuitenkin
vastata esimerkiksi staattorin jannitetta nimelliskuormalla.

Staattorin jannitteen s&ato -parametri auttaa sdatamaan taajuusmuuttajan U/f-kayrén
lahelle sahkomotorisen vastavoiman kayraa. Kaikkien U/f-kayran parametrien arvoja ei
tarvitse muuttaa.

Parametri P3.1.2.17 maarittaa taajuusmuuttajan lahtojannitteen prosentteina moottorin
nimellisjannitteestd moottorin nimellistaajuudella. Sa&da taajuusmuuttajan U/f-kayra hiukan
moottorin sahkomotorisen vastavoiman kayran ylapuolelle. Moottorin virta suurenee sita
enemman, mitd enemman taajuusmuuttajan U/f-kayra eroaa sdhkomotorisen vastavoiman
kayrasta.

AU[V]

£
. Staattorin jénnitteens&atd &ov“a
. Kentan (50-200 %) 50
heikennyspisteen el

jannite

Moo ttorin
nimellsjannite

Nollataajuusjannite f [Hz]

Moottorin Kentan
nimellstaajuus heikennyspiste

Kuva 14: Staattorin jannitteen saato

P3.1.2.18 ENERGIANKAYTON OPTIMOINTI (ID 666)

Taman parametrin avulla otat energian optimoinnin kayttoon.

Taajuusmuuttaja etsii mahdollisimman pienta moottorin virtaa voidakseen saastaa energiaa
ja vahentaa moottorin melua. Voit kayttaa tata toimintoa esimerkiksi puhallin- ja
pumppuprosesseissa. Ala kayta toimintoa kiinteaa PID-ohjausta kayttavissa prosesseissa.

P3.1.2.19 VAUHTIKAYNNISTYKSEN ASETUKSET (ID 1590}

Taman parametrin avulla maaritat vauhtikaynnistysasetukset.
Vauhtikaynnistyksen asetukset -parametrin arvot valitaan valintaruutujen avulla.
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Bitit voivat saada nama arvot.
» Haku taakse pois kaytosta
*  Vuon kasvatus virtaohjauksella

Bitti BO maarittaa hakusuunnan. Kun bitin arvona on 0, jarjestelma hakee akselin taajuutta
seka positiivisesta etta negatiivisesta suunnasta. Kun bitin arvona on 1, jarjestelma hakee
akselin taajuutta vain taajuusohjeen suunnasta. Talloin akseli ei voi lilkkua toiseen suuntaan.

Bitti 6 mahdollistaa induktiomoottorin tehokkaan magnetoinnin. Tasta voi olla apua
esimerkiksi erittain tehokasta moottoria kaytettaessa.

P3.1.2.20 I/F-KAYNNISTYS (ID 534]

Taman parametrin avulla otat I/f-kdynnistystoiminnon kayttoon.

Tama toiminto kaynnistaa moottorin vakiovirtaohjauksella. Toiminto tuottaa riittavan
momentin kaynnistyksen yhteydessa. Voit kayttaa tata toimintoa esimerkiksi
kestomagneettimoottorille.

P3.1.2.21 I/F-KAYNNISTYSTAAJUUS (ID 535]

Tama parametri méaarittaa lahtotaajuusrajan, jonka alapuolella moottori saa maaritettya I/f-
kaynnistysvirtaa.

I/f-kaynnistystoiminto aktivoituu, kun taajuusmuuttajan ldhtdtaajuus on tdman taajuusrajan

alapuolella. Kun lahtotaajuus ylittaa taman rajan, taajuusmuuttaja siirtyy takaisin normaaliin
U/f-ohjaustapaan.

P3.1.2.22 I/F-KAYNNISTYSVIRTA (ID 536)

Tamaéan parametrin avulla maaritat virran, jota kaytetaan, kun |/f-kdynnistystoiminto on
kaytossa.

10.2 KAYNNISTYS- JA PYSAYTYSASETUKSET

P3.2.1 ETAOHJAUSPAIKKA (ID 172]

Taman parametrin avulla valitset etdohjauspaikan (pysaytys/kaynnistys).
Taman parametrin avulla voit vaihtaa ohjauksen Vacon Live -tydkalusta takaisin
etdohjaukseen esimerkiksi silloin, jos ohjauspaneeli rikkoutuu.

P3.2.2 PAIKALLIS-/ETAOHJAUS (ID 211)

Taman parametrin avulla vaihdat paikallisen ohjauspaikan ja etaohjauspaikan valilla.
Paikallinen ohjauspaikka on aina laitteen paneeli. Etdohjauspaikka voi olla I/0 tai kenttavayla
sen mukaan, kumpi on valittu Etaohjauspaikka-parametrin arvoksi.

P3.2.3 PANEELIN STOP-PAINIKE [ID 114]

Taman parametrin avulla aktivoit paneelin Stop-painikkeen.

Kun tama toiminto on kaytossa, paneelin Stop-painikkeen painaminen pysayttaa
taajuusmuuttajan aina (ohjauspaikasta riippumatta). Kun toiminto on poissa kaytosta,
paneelin Stop-painikkeen painaminen pysayttaa taajuusmuuttajan vain sen ollessa
paikallisohjauksessa.
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Valinnan

Valinnan nimi Kuvaus
numero
0 Kylla Paneelin Stop-painike on aina kaytdssa.
1 Ei Paneelin Stop-painikkeen rajallinen toiminta.

P3.2.4 KAYNNISTYSTOIMINTO (ID 505]

Taman parametrin avulla valitset kaynnistystoiminnon Lajin.

Valinnan Valinnan nimi Kuvaus
numero
0 Rampilla Taajuusmuuttaja kiihdyttaa nollataajuudesta taajuusohjee-
seen.
1 Vauhtikéynnistys T.gltajuusmuuttaja hava{tsee mpottorm olonopeuden ja kiihdyt-
taa olonopeudesta taajuusohjeeseen.

P3.2.5 PYSAYTYSTOIMINTO (ID 506)

Taman parametrin avulla valitset pysaytystoiminnon Lajin.

Valinnan
numero

Valinnan nimi Kuvaus

Moottori pysahtyy omalla hitausmassallaan. Kun pysaytysko-
0 Vap. pyodrien mento annetaan, taajuusmuuttajaohjaus paattyy ja taajuus-
muuttajan virta putoaa nollaan.

Pysaytyskomennon jalkeen moottorin nopeus hidastuu ase-

! Rampilla tettujen hidastusparametrien mukaisesti nollanopeuteen.

HUOMAUTUS!

Ramppipysaytys ei ole kaikissa tilanteissa mahdollinen. Jos ramppipysaytys on
valittuna ja nettojannite muuttuu yli 20 prosenttia, jannitearvio epaonnistuu eika
ramppipysaytys ole mahdollinen.

P3.2.6 1/0 KAY/SEIS-LOGIIKKA (ID 300}

Taman parametrin avulla ohjaat taajuusmuuttajan kaynnistymista ja pysahtymista
digitaalisignaalien kautta.

Valinnat voivat sisaltaa sanan "reuna”, jolloin ne auttavat estamaan taajuusmuuttajan
kaynnistamisen vahingossa.
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Laite saattaa kaynnistya vahingossa esimerkiksi seuraavissa tilanteissa:

» Laitteeseen kytketaan virta.

» Virta kytketaan uudelleen virtakatkoksen jalkeen.

» Vika kuitataan.

*  Kaynnistys sallittu -toiminto pysayttaa taajuusmuuttajan.
* Ohjauspaikaksi vaihdetaan riviliitinohjaus.

Ennen kuin voit kdynnistaad moottorin, Kdy/Seis-kosketin on avattava.

Kaikissa seuraavien sivujen esimerkeissa kaytetaan pysaytystapaa Vapaasti pyorien. 0S =

Ohjaussignaali.

Valinnan . -
Valinnan nimi
numero
0 0S1 = Eteen

0S2 = Taakse

Kuvaus

Toiminnot aktivoituvat koskettimien sulkeutuessa.

ETEEN |Lahtotaajuus

TAAKSE

Kaynn. sallttu

Asetettu taaj. 1----- S S e e 0y AN INCREEECEES
[\ / /]

0 Hz —t >
Asetettu taaj. 1.1 ::L:\_

Ohj.signaali 1 —l

Ohj.signaali 2 —¢—‘

Paneelin

Start-painike
Paneelin

M

Stop-painike @ @@ @@@@ Do I'Ié

Kuva 15: I/0 A Kay/Seis -logiikka = 0

1. Ohjaussignaali (0S) 1 aktivoituu ja
aiheuttaa lahtotaajuuden kasvamisen.
Moottori kay eteenpain.

2. 0S2 aktivoituu, mutta silla ei ole
vaikutusta lahtotaajuuteen, koska ensin
valitulla suunnalla on korkeampi
prioriteetti.
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0S?2 poistuu kaytosta ja moottoriin
syoOtettava taajuus putoaa nollaan.

0S1 aktivoituu ja moottorin nopeus alkaa
kiihtya (ETEEN) kohti asetettua
taajuutta.

Kaynnistys sallittu -signaalin arvoksi
muuttuu OPEN, mika pudottaa taajuuden
nollaan. Kaynnistys sallittu -signaali
maaritetaan parametrilla P3.5.1.10.
Kaynnistys sallittu -signaalin arvoksi
muuttuu CLOSED ja taajuus alkaa
jalleen nousta kohti asetettua taajuutta,
koska 0S1 on yha aktiivinen

10.

1.

12.

13.

Paneelin Stop-painiketta painetaan, ja
moottoriin syotettava taajuus putoaa
nollaan. (Tama signaali toimii vain, jos
parametrin P3.2.3 (Paneelin Stop-
painike) arvo on Kylla.)
Taajuusmuuttaja kaynnistyy, koska
paneelin Start-painiketta painettiin.
Paneelin Stop-painiketta painetaan
jalleen, ja taajuusmuuttaja pysahtyy.
Yritys kaynnistaa taajuusmuuttaja
painamalla paneelin Start-painiketta ei
onnistu, koska 0S1 ei ole aktiivinen.

Valinnan Valinnan nimi Kuvaus
numero
1 0S1 = Eteen (reuna)
0S2 = Kaanteinen seis
ETEEN , Lahtotaajuus

Asetettu taaj.

TAAKSE

Kaynn. sallttu

Ohj.signaali 1

Ohj.signaali 2

R

Paneelin

r
|
|
|
|
|
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
I
I
|

® ©

Stop-painike '
® @

56

I
» ® ©

Kuva 16: 1/0 A Kay/Seis -logiikka = 1

Ohjaussignaali (0S) 1 aktivoituu ja
aiheuttaa lahtotaajuuden kasvamisen.
Moottori kdy eteenpain.

2.

0S2 poistuu kaytosta, ja taajuus putoaa
nollaan.
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3. 0S1 aktivoituu ja aiheuttaa 7. Paneelin Stop-painiketta painetaan, ja
lahtotaajuuden kasvamisen uudelleen. moottoriin syotettava taajuus putoaa
Moottori kdy eteenpain. nollaan. (Tadma signaali toimii vain, jos

4. Kaynnistys sallittu -signaalin arvoksi parametrin P3.2.3 (Paneelin Stop-
muuttuu AUKI, mika pudottaa taajuuden painike) arvo on Kylla.)
nollaan. Kaynnistys sallittu -signaali 8. 0S1 aktivoituu ja aiheuttaa
maaritetaan parametrilla P3.5.1.10. lahtotaajuuden kasvamisen uudelleen.

5. Yritys kaynnistaa taajuusmuuttaja Moottori kay eteenpain.
aktivoimalla 0S1 ei onnistu, koska 9. 0S2 poistuu kaytosta, ja taajuus putoaa
Kaynnistys sallittu -signaalin arvo on yha nollaan.

OPEN.

6. 0S1 aktivoituu ja moottorin nopeus alkaa
kiihtya (ETEEN] kohti asetettua
taajuutta, koska Kaynnistys sallittu
-signaalin arvoksi on asetettu CLOSED.

Valinnan
numero

Valinnan nimi Kuvaus

Taman toiminnon avulla voit estaa vahingossa tapahtuvan

2 0S1 = Eteen (reuna) kaynnistymisen. Ennen kuin voit kdynnistad moottorin uudel-
0S2 = Taakse (reuna) leen, Kay/Seis-kosketin on avattava.
ETEENT . ..
Lahtétaajuus

Asetettu taaj.| -

Asetettu taaj.---
TAAKSE

Kaynn. sallttu

Ohj.signaali 1 I
i

L

Ohj.signaali2 __
Paneelin
Stop-painike

|
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1

OO OGO E® OO @

Kuva 17: /0 A Kay/Seis -logiikka = 2

1. Ohjaussignaali (0S) 1 aktivoituu ja 2. 052 aktivoituu, mutta silla ei ole
aiheuttaa lahtotaajuuden kasvamisen. vaikutusta lahtotaajuuteen, koska ensin
Moottori kdy eteenpain. valitulla suunnalla on korkeampi

prioriteetti.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 122

PARAMETRIKUVAUKSET

3. 0S1 poistuu kaytosta. Talloin suunta
alkaa muuttua (suunnasta ETEEN
suuntaan TAAKSE), koska 0S2 on yha
aktiivinen.

4. 0S2 poistuu kaytosta ja moottoriin
syoOtettava taajuus putoaa nollaan.

5. 0S2 aktivoituu uudelleen ja aiheuttaa
moottorin nopeuden kiihtymisen
(TAAKSE] kohti asetettua taajuutta.

6. 052 poistuu kaytosta ja moottoriin
syotettava taajuus putoaa nollaan.

7. 0S1 aktivoituu ja moottorin nopeus alkaa
kiihtya (ETEEN] kohti asetettua
taajuutta.

8. Kaynnistys sallittu -signaalin arvoksi
muuttuu OPEN, mika pudottaa taajuuden
nollaan. Kaynnistys sallittu -signaali
maaritetaan parametrilla P3.5.1.10.

VEULLED

Valinnan nimi

10.

1.

12.

Kaynnistys sallittu -signaalin arvoksi
muuttuu CLOSED. Talla muutoksella ei
ole vaikutusta, silla kaynnistys edellyttaa
nousevaa reunaa, vaikka 0S1 onkin
aktiivinen.

Paneelin Stop-painiketta painetaan, ja
moottoriin syotettava taajuus putoaa
nollaan. (Tdma signaali toimii vain, jos
parametrin P3.2.3 (Paneelin Stop-
painike) arvo on Kylla.)

0S1 avautuu ja sulkeutuu uudelleen,
mika kaynnistaa moottorin.

0S1 poistuu kaytosta ja moottoriin
syoOtettava taajuus putoaa nollaan.

Kuvaus

numero

3 0S1 = Kay
0S2 = Taakse

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/



PARAMETRIKUVAUKSET VACON - 123

ETEEN

Ohj.signaali 1 _!

Lahtétaajuus
Asetettu taaj. - o
|
0 Hz /_\ /\ /_ /— /_ E
| [ ] | | | T =
| | | | | | | |
Asetettu taaj.{---4-------- L ——_— Fomeeene- doeeaen b [ R ECEEEETTE EEEEEE O EEr] BEEEn 4----
| | | | | | | | |
TAAKSEY | | (I | | | | |
N [ | | | | | | | |
Kdynn. sallttu : | | | | | | | |
| | | | | | |
[ I [ |
|
]

|
Ohj.signaali2 _1_____| |
| [
[

Paneelin , X
Start-painike ' ' '
Pa neelin

T E D 00, 600 06 06

Kuva 18: I/0 A Kay/Seis -logiikka = 3

4 — - - | =— —]| — — — +— —

!_I
|
!
!
|

1. Ohjaussignaali (0S) 1 aktivoituu ja 8. Kaynnistys sallittu -signaalin arvoksi
aiheuttaa lahtotaajuuden kasvamisen. muuttuu CLOSED ja taajuus alkaa
Moottori kdy eteenpain. jalleen nousta kohti asetettua taajuutta,

2. 0S2 aktivoituu, mika aiheuttaa koska 0S1 on yha aktiivinen
suunnanmuutoksen (ETEEN -> TAAKSE). 9. Paneelin Stop-painiketta painetaan, ja

3. 0S2 poistuu kaytosta ja suunta alkaa moottoriin syotettava taajuus putoaa
muuttua (suunnasta TAAKSE suuntaan nollaan. (Tama signaali toimii vain, jos
ETEEN), koska 0S1 on yha aktiivinen. parametrin P3.2.3 (Paneelin Stop-

4. 0S1 poistuu kaytosta ja taajuus putoaa painike) arvo on Kylla.)
nollaan. 10. Taajuusmuuttaja kaynnistyy, koska

5. 0S2 aktivoituu, mutta moottori ei paneelin Start-painiketta painettiin.
kaynnisty, koska 0S1 on yha poissa 11. Paneelin Stop-painiketta painetaan
kaytosta. jalleen ja taajuusmuuttaja pysahtyy.

6. 051 aktivoituu ja aiheuttaa 12. Yritys kaynnistaa taajuusmuuttaja
lahtotaajuuden kasvamisen uudelleen. painamalla paneelin Start-painiketta ei
Moottori kdy eteenpain, koska 0S2 on onnistu, koska 0S1 ei ole aktiivinen.

poissa kaytosta.

7. Kaynnistys sallittu -signaalin arvoksi
muuttuu OPEN, mika pudottaa taajuuden
nollaan. Kaynnistys sallittu -signaali
maaritetaan parametrilla P3.5.1.10.
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VEULLED

Valinnan nimi Kuvaus
numero
Taman toiminnon avulla voit estaa vahingossa tapahtuvan
4 0S1 = Kay (reuna) kaynnistymisen. Ennen kuin voit kdynnistaa moottorin uudel-
0S2 = Taakse leen, Kay/Seis-kosketin on avattava.
ETEEN

Lahtétaajuus

Asetettu taaj.-----p—------- e
LSS
|
0 Hz i ;
|

I I I I
| | | | | | |
Asetettu taaj. 4| | | :| ----- 4| --------- |L ------- : --------- : ------------- e : --------
TAAKSE | | (. : I I I | [ |
. | | L | | | | | |
Kaynn. sallttu — | T | | ] | ] | ]
| | [ | | | | | | |
Ohj.signaali1 _|| | : I‘—‘—Il : |—! : |—|| |—|
Ohj.signaaliz ——— L !_I | | | / | |
< pangeliin ! | Lo ! ! ! M ! |
TR0 L6 O O
Kuva 19: 1/0 A Kéy/Seis -logiikka = 4
1. Ohjaussignaali (0S) 1 aktivoituu ja 7. Kaynnistys sallittu -signaalin arvoksi
aiheuttaa lahtotaajuuden kasvamisen. muuttuu OPEN, mika pudottaa taajuuden
Moottori kdy eteenpain, koska 0S2 on nollaan. Kaynnistys sallittu -signaali
poissa kaytosta. maaritetaan parametrilla P3.5.1.10.
2. 052 aktivoituu, mika aiheuttaa 8. Ennen kuin taajuusmuuttajan voi
suunnanmuutoksen (ETEEN -> TAAKSE]). kaynnistaa, 0S1 on avattava ja suljettava
3. 0S2 poistuu kaytosta ja suunta alkaa uudelleen.
muuttua (suunnasta TAAKSE suuntaan 9. Paneelin Stop-painiketta painetaan, ja
ETEEN), koska 0S1 on yha aktiivinen. moottoriin syotettava taajuus putoaa
4. 0S1 poistuu kaytosta ja taajuus putoaa nollaan. (Tédma signaali toimii vain, jos
nollaan. parametrin P3.2.3 (Paneelin Stop-
5. 0S2 aktivoituu, mutta moottori ei painike) arvo on Kylla.)
kaynnisty, koska 0S1 on yha poissa 10. Ennen kuin taajuusmuuttajan voi
kaytosta. kaynnistaa, 0S1 on avattava ja suljettava
6. 051 aktivoituu ja aiheuttaa uudelleen.
lahtotaajuuden kasvamisen uudelleen. 11. 0S1 poistuu kaytosta ja taajuus putoaa
Moottori kdy eteenpain, koska 0S2 on nollaan.

poissa kaytosta.
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P3.2.7 1/0 B KAY/SEIS-LOGIIKKA [ID 363]

Taman parametrin avulla ohjaat taajuusmuuttajan kaynnistymista ja pysahtymista
digitaalisignaalien kautta.

Valinnat voivat sisaltaa sanan “"reuna”, jolloin ne auttavat estamaan taajuusmuuttajan
kaynnistamisen vahingossa.

Lisatietoja on parametrin P3.2.6 kohdalla.

P3.2.8 KENTTAVAYLAN KAYNNISTYSLOGIIKKA (ID 889)

Taman parametrin avulla maaritat kenttavaylan kaynnistyslogiikan.
Valinnat voivat sisaltaa sanan "reuna”, jolloin ne auttavat estamaan taajuusmuuttajan
kaynnistamisen vahingossa.

VEULLED . .
Valinnan nimi
numero
0 Edellyttaa nousevaa reunaa
1 Tila

10.3 OHJEET

10.3.1 TAAJUUSOHJE

P3.3.1 MINIMITAAJUUSOHJE (ID 101)

Taman parametrin avulla maaritat minimitaajuusohjeen.
P3.3.2 MAKSIMITAAJUUS (ID 102)

Taman parametrin avulla maaritat maksimitajuusohjeen.
P3.3.31/0-0HJEARVOPAIKAN A VALINTA (ID 117)

Taman parametrin avulla valitsen ohjeléhteen, kun ohjauspaikaksi on valittu I/0 A.

P3.3.4 1/0-O0HJEARVOPAIKAN B VALINTA (ID 131)

Taman parametrin avulla valitsen ohjeldhteen, kun ohjauspaikaksi on valittu /0 B.
I/0 B -ohjauspaikka voidaan pakottaa aktiiviseksi vain digitaalitulolla (P3.5.1.5).

P3.3.5 PANEELIOHJAUKSEN OHJEARVON VALINTA (ID 121)
Taman parametrin avulla valitsen ohjelahteen, kun ohjauspaikaksi on valittu paneeli.
P3.3.6 PANEELIN OHJEARVO (ID 184)

Taman parametrin avulla sdadat paneelin taajuusohjetta.

Tama parametri antaa taajuusmuuttajan taajuusohjeen, kun taajuusohjelahteeksi on valittu
paneelin ohjearvo.
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P3.3.7 PANEELIN SUUNTA (ID 123]

Parametri maarittaa moottorin pyorimissuunnan, kun ohjauspaikaksi on valittu paneeli.

P3.3.8 PANEELIN OHJEARVON KOPIOINTI (ID 181)

Parametri maarittaa kopiointiasetusten valinnan siirryttaessa etakaytosta paikalliseen
kayttoon (paneeli).

P3.3.9 KENTTAVAYLAOHJEARVON VALINTA (ID 122}
Taman parametrin avulla valitsen ohjelahteen, kun ohjauspaikaksi on valittu kenttavayla.

10.3.2 VAKIONOPEUDET

Voit kayttaa vakionopeustoimintoa prosesseissa, joissa tarvitaan useita erilaisia
vakionopeuksia. Kaytettavissa on kahdeksan vakionopeusohjetta. Voit valita
vakionopeusohjeen digitaalitulosignaalien P3.5.1.15, P3.5.1.16 ja P3.5.1.17 avulla.

P3.3.10 VAKIONOPEUSTILA (ID 182)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulon vakionopeuksien logiikan.

Talla parametrilla voit asettaa logiikan, jolla jokin vakionopeuksista valikoituu kayttoon.
Valittavissa on kaksi logiikkaa. Valittavissa on kaksi logiikkaa.

Vakionopeus maaraytyy aktiivisten ennalta maaritettyjen digitaalitulojen maaran mukaan.

Valinnan
numero

Valinnan nimi Kuvaus

Tulojen sekoitus on binaaritilassa. Vakionopeus maaraytyy
aktiivisten digitaalitulojen joukon mukaan. Lisatietoja on tau-

0 Binaaritila lukossa Taulukko 59 Vakionopeuksien valitseminen, kun
P3.3.10 = Binaaritila.
1 Tulojen méars Kaytettava vakionopeus maaraytyy aktiivisten tulojen maaran

mukaan: 1, 2 tai 3.

P3.3.11 VAKIONOPEUS 0 (ID 180)

Parametri maarittaa vakionopeusohjeen, jota kaytetaan, kun vakionopeustoiminto on
kaytossa.

Valitse vakionopeudet digitaalitulosignaaleilla.
P3.3.12 VAKIONOPEUS 1 (ID 105)

Parametri maarittaa vakionopeusohjeen, jota kaytetaan, kun vakionopeustoiminto on
kaytossa.

Valitse vakionopeudet digitaalitulosignaaleilla.
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P3.3.13 VAKIONOPEUS 2 (ID 106)

Parametri maarittaa vakionopeusohjeen, jota kaytetaan, kun vakionopeustoiminto on
kaytossa.

Valitse vakionopeudet digitaalitulosignaaleilla.

P3.3.14 VAKIONOPEUS 3 (ID 126]

Parametri maarittaa vakionopeusohjeen, jota kaytetaan, kun vakionopeustoiminto on
kaytossa.

Valitse vakionopeudet digitaalitulosignaaleilla.

P3.3.15 VAKIONOPEUS 4 (ID 127]

Parametri maarittaa vakionopeusohjeen, jota kaytetaan, kun vakionopeustoiminto on
kaytossa.

Valitse vakionopeudet digitaalitulosignaaleilla.
P3.3.16 VAKIONOPEUS 5 (ID 128)

Parametri maarittaa vakionopeusohjeen, jota kaytetaan, kun vakionopeustoiminto on
kaytossa.

Valitse vakionopeudet digitaalitulosignaaleilla.
P3.3.17 VAKIONOPEUS 6 (ID 129)

Parametri maarittaa vakionopeusohjeen, jota kaytetaan, kun vakionopeustoiminto on
kaytossa.

Valitse vakionopeudet digitaalitulosignaaleilla.

P3.3.18 VAKIONOPEUS 7 (ID 130]

Parametri maarittaa vakionopeusohjeen, jota kaytetaan, kun vakionopeustoiminto on
kaytossa.

Valitse vakionopeudet digitaalitulosignaaleilla.

Voit valita vakionopeuden 1-7 maarittamalla digitaalitulot parametrille P3.5.1.15
(Vakionopeusvalinta 0], P3.5.1.16 (Vakionopeusvalinta 1) tai P3.5.1.17 (Vakionopeusvalinta 2).
Vakionopeus maaraytyy aktiivisten digitaalitulojen joukon mukaan. Lisatietoja on
seuraavassa taulukossa. Vakionopeudet pysyvat automaattisesti minimi- ja
maksimitaajuuksien (P3.3.1 ja P3.3.2) vélissa.

Tarvittava toimi Aktivoituva taajuus

Valitse parametrin P3.3.3 arvoksi 1. Vakionopeus 0
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Taulukko 59: Vakionopeuksien valitseminen, kun P3.3.10 = Binaaritila

Aktivoitu digitaalitulosignaali Aktivoitu taajuusohje

Vakionopeus 0

* Vakionopeus 1

Vakionopeus 2

* * Vakionopeus 3
* Vakionopeus 4
* * Vakionopeus 5
* * Vakionopeus 6
* * * Vakionopeus 7

* = Tulo on aktivoitu.

P3.3.19 HALYTYKSEN JALKEINEN TAAJUUS (ID 183)

Taman parametrin avulla maaritat taajuusmuuttajan taajuuden, kun vika on aktiivisena ja
sen vasteeksi on asetettu "Halytys + vakionopeus”.

10.3.3 MOOTTORIPOTENTIOMETRIN PARAMETRIT

P3.3.20 MOOTTORIPOTENTIOMETRIN RAMPPI (ID 331)

Parametri maarittaa moottoripotentiometriohjeen muutoksen nopeuden, kun ohjetta
suurennetaan tai pienennetaan.
Parametrin arvo annetaan hertseina sekunnissa.

P3.3.21 MOOTTORIPOTENTIOMETRIN PALAUTUS (ID 367)

Taman parametrin avulla maaritat moottoripotentiometrin taajuusohjeen nollauslogiikan.

Tama parametri maarittaa, milloin moottoripotentiometrin taajuusohje nollataan.
Nollaustoiminnossa on kolme vaihtoehtoa: ei nollausta, nollaus taajuusmuuttajan
pysahtyessa ja nollaus taajuusmuuttajan irtikytkennan yhteydessa.
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Valinnan Valinnan nimi Kuvaus
numero
0 Ei palautusta V||n7e|nen. moottorlpotentpn.w.etr.ln tgajuusohjg sailyy pysay-
tystilan yli ja tallentuu muistiin, jos ilmenee virtakatkos.
1 Pysivivstila Moottoripotentiometrin taajuusohjeeksi muuttuu 0, kun taa-
ysayly juusmuuttaja siirtyy pysaytystilaan tai kytketaan irti.
2 Irtikytketty Mogttorlpotent.lometmn”t"aajnuu.soh]eekg muuttuu 0 vain, kun
taajuusmuuttaja kytketaan irti.

P3.3.22 SUUNTA TAAKSE (ID 15530]

Talla parametrilla voit sallia moottorin kdymisen taaksepain.

10.4 RAMPPI- JA JARRUASETUKSET

P3.4.1 RAMPIN 1 MUOTO (ID 500)
Taman parametrin avulla pehmennat kiihdytys- ja hidastusramppien alkua ja loppua.

Rampin 1 muoto -parametrilla voit pehmentaa kiihdytys- ja hidastusramppien alkua ja
loppua. Jos arvoksi asetetaan 0, ramppi on lineaarinen. Kiihdytys ja hidastus reagoivat
ohjearvosignaalin muutoksiin heti.

Kun parametrin arvoksi asetetaan 0,1-10 sekuntia, kiihdytys- ja hidastusrampit ovat S-
kirjaimen muotoisia. Taman toiminnon avulla voit vahentaa osien mekaanista kulumista seka
virtapiikkeja ohjearvojen muuttuessa. Voit muokata kiihdytysaikaa parametreilla P3.4.2
(Kiihdytysaika 1) ja P3.4.3 (Hidastusaika 1).

A
[Hz]
ID103, ID104 — / ! :
PR
ID500
-
ID500 [t]

Kuva 20: Kiihdytys-/hidastuskéyréa (S-muoto)
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P3.4.2 KIIHDYTYSAIKA 1 (ID 103)

Taman parametrin avulla maaritat ajan, joka tarvitaan, etta lahtotaajuus kasvaa
nollataajuudesta maksimitaajuuteen.

P3.4.3 HIDASTUSAIKA 1 (ID 104)

Taman parametrin avulla maaritat ajan, joka tarvitaan, etta lahtotaajuus pienenee
maksimitaajuudesta nollataajuuteen.

P3.4.4 RAMPIN 2 MUOTO (ID 501)

Taman parametrin avulla pehmennat kiihdytys- ja hidastusramppien alkua ja loppua.

Rampin 2 muoto -parametrilla voit pehmentaa kiihdytys- ja hidastusramppien alkua ja
loppua. Jos arvoksi asetetaan 0, ramppi on lineaarinen. Kiihdytys ja hidastus reagoivat
ohjearvosignaalin muutoksiin heti.

Kun parametrin arvoksi asetetaan 0,1-10 sekuntia, kiihdytys- ja hidastusrampit ovat S-
kirjaimen muotoisia. Taman toiminnon avulla voit vahentaa osien mekaanista kulumista seka
virtapiikkeja ohjearvojen muuttuessa. Voit muokata kiihdytysaikaa parametreilla P3.4.5
(Kiihdytysaika 2) ja P3.4.6 (Hidastusaika 2).

[Hz]

ID103,

[t]

Kuva 21: Kiihdytys-/hidastuskéyréa (S-muoto)
P3.4.5 KIIHDYTYSAIKA 2 (ID 502)

Taman parametrin avulla maaritat ajan, joka tarvitaan, etta lahtotaajuus kasvaa
nollataajuudesta maksimitaajuuteen.

P3.4.6 HIDASTUSAIKA 2 (ID 503)

Taman parametrin avulla maaritat ajan, joka tarvitaan, etta lahtotaajuus pienenee
maksimitaajuudesta nollataajuuteen.
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P3.4.7 MAGNETOINTIAIKA KAYNNISTYKSESSA [ID 516]

Tama parametri maarittaa, kuinka kauan moottori saa tasavirtaa ennen kiihdytyksen
aloittamista.

P3.4.8 MAGNETOINTIVIRTA KAYNNISTYKSESSA (ID 517)

Taman parametrin avulla maaritat moottoriin kaynnistettaessa syotettavan tasavirran.
Jos taman parametrin arvo on 0, kaynnistyksen magnetointitoiminto on poissa kaytosta.

P3.4.9 DC-JARRUTUSAIKA PYSAYTYKSESSA (ID 508)

Taman parametrin avulla maaritat, onko jarrutus kaytossa ja nakyyko jarrutusaika moottorin
pysahtyessa.
Jos taman parametrin arvo on 0, DC-jarrutustoiminto on poissa kaytosta.

P3.4.10 DC-JARRUTUSVIRTA (ID 507)

Taman parametrin avulla maaritat moottoriin syotettavan virran DC-jarrutuksen aikana.
Jos taman parametrin arvo on 0, DC-jarrutustoiminto on poissa kaytosta.

P3.4.11 TAAJUUS, JOLLA DC-JARRUTUS ALOITETAAN HIDASTAEN PYSAYTETTAESSA (ID 515]

Taman parametrin avulla maaritat lahtotaajuuden, jossa DC-jarrutus alkaa.

P3.4.12 VUOJARRUTUS [ID 520)

Taman parametrin avulla otat vuojarrutustoiminnon kayttoon.

Voit kayttaa vuojarrutusta DC-jarrutuksen sijasta. Vuojarrutus tehostaa jarrutustehoa silloin,
kun lisajarruvastuksia ei tarvita.

Kun tarvitaan jarrutusta, jarjestelma pienentaa taajuutta ja suurentaa moottorin vuota, mika
tehostaa moottorin jarrutuskykya. Moottorin nopeutta ohjataan jarrutuksen aikana.

Voit ottaa vuojarrutuksen kayttoon ja poistaa sen kaytosta.

C HUOMIO!
Kayta jarrutusta vain jaksoittain. Vuojarrutuksessa energia muuttuu lammaksi,
mika voi vahingoittaa moottoria.

P3.4.13 VUOJARRUTUSVIRTA (ID 519)

Taman parametrin avulla maaritat vuojarrutuksen virran tason.

10.5 I/0-MAARITYKSET

10.5.1 DIGITAALI- JA ANALOGIATULOJEN OHJELMOINTI

Taajuusmuuttajan tulot voidaan ohjelmoida joustavasti. Voit vapaasti kayttaa vakio- ja
lisalaajennuskorttien tuloja erilaisiin toimintoihin.

Anna ohjelmoitavien parametrien arvot alla olevissa muodoissa:
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+ DigIN paikka A.1/ AnIN paikka A.1 (graafinen paneeli] tai
dl A.1/al A.1 (tekstipaneeli).

Valinnan nimi Esimerkki Kuvaus

Tulon tyyppi DigIN / dl
DigIN / dI = Digitaalitulo
AnIN / al = Analogiatulo

Korttipaikan tyyppi |Paikka A Korttityyppi:

A/ B =Vacon-taajuusmuuttajan vakiokortti
C/D/E = Lisdkortti
0 = Parametrin signaalia ei ole liitetty mihinkaan liittimeen

Liittimen numero 1 Liittimen numero valitussa kortissa.

Esimerkiksi "DigIN paikka A.1" ja "dl A.1" ilmaisevat, ett® vakiokortin DIN1 on liitetty
korttipaikkaan A.
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Kuva 22: Lisdkorttipaikat ja ohjelmoitavat tulot

A. Vakiokorttipaikka A liittimineen E. Lisakorttipaikka E
B. Vakiokorttipaikka B liittimineen F. Ohjelmoitavat digitaalitulot (DI)
C. Lisakorttipaikka C G. Ohjelmoitavat analogiatulot (Al)

D. Lisakorttipaikka D
10.5.1.1 Digitaalitulojen ohjelmointi

Digitaalituloissa kaytettavissa olevat toiminnot on jarjestetty parametreiksi
parametrityhmaan M3.5.1. Voit maarittaa digitaalitulon toimintoon asettamalla sopivan
parametrin arvon. Kaytettavissa olevien toimintojen luettelo: Taulukko 14 Digitaalitulojen
asetukset.

Esimerkki
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stor| (G| RerDY | \| wo

D Digital Inputs

ID: 405 P3.5\1.7
5 Ext Fault 'Close |
DigINSIotA’3
= Ext Fault Open
8T DigINSIot0.2

Fault Reset Close
° DigINSIotA.6

Kuva 23: Graafisen paneelin Digitaalitulot-valikko

A. Graafinen paneeli C. Parametrin (asetetun digitaalitulon) arvo

B. Parametrin (toiminnon) nimi

(®

READY \ RUN STOP ALARM FAULT

A A

P35 17 EX]
n i Li _J
1 N

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Kuva 24: Tekstipaneelin Digitaalitulot-valikko

A. Tekstipaneeli
B. Parametrin (toiminnon) nimi

C. Parametrin (asetetun digitaalitulon) arvo

Laajennuskortin vakiokokoonpanossa on kaytettavissa kuusi digitaalituloa: korttipaikan A
liittimet 8, 9, 10, 14, 15ja 16.
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Tulon tyyppi Tulon Tulon nro
(graafinen tyyppi
paneeli) (tekstipa-
neeli)
DigIN dl A 1 Dlgltaalltglo 1 .[L||t|n 8 palkassa A olevassa kor-
tissa (vakiolaajennuskortti).
DigIN dl A 9 Dlgltaalltglo 2 _[lutln 9] palkassa A olevassa kor-
tissa (vakiolaajennuskortti).
. Digitaalitulo 3 (liitin 10) paikassa A olevassa
DigIN di A 3 kortissa (vakiolaajennuskortti).
. Digitaalitulo 4 (liitin 14) paikassa A olevassa
DigIN di A 4 kortissa (vakiolaajennuskortti).
. Digitaalitulo 5 (liitin 15) paikassa A olevassa
DigIN di A 5 kortissa (vakiolaajennuskortti).
. Digitaalitulo 6 (liitin 16) paikassa A olevassa
DigIN di A 6 kortissa (vakiolaajennuskortti).

Ulkoinen vika (kiinni) -toiminto, joka sijaitsee valikossa M3.5.1, on parametri P3.5.1.11. Se
saa oletusarvoksi graafisessa paneelissa DigIN paikka A.3 ja tekstipaneelissa dl A.3.
Digitaalisignaali digitaalituloon DI3 (liittimeen 10) ohjaa nyt Ulkoinen vika (kiinni) -toimintoa.

Numero Parametri Oletus Kuvaus

P3.5.1.11 Utkoinen vika DigIN paikka A.3 405 OPEN = 0K

(kiinni) CLOSED = Ulkoinen vika

Jos haluat muuttaa tulon DI3 tilalle esimerkiksi vakiolaajennuskortin tulon DIé (liitin 16),
toimi naiden ohjeiden mukaisesti.

OHJELMOINTI GRAAFISESSA PANEELISSA

1 Valitse parametri. Siirry muokkaustilaan

painamalla oikeaa nuolipainiketta. sTor| (G| ReapY| | o
D Digital inputs
ID:405 P3.5.1.7

5 Ext Fault Close
-
o DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
= DigINSlot0.2

S Fault Reset Close
) DigINSlotA6

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 136 PARAMETRIKUVAUKSET

2 Korttipaikan arvo DigIN paikka A vilkkuu

muokkaustilassa alleviivattuna. Jos kaytettavissa sTor|(G] READY| | o
on myds esimerkiksi korttipaikkoihin C, D ja E Ext Fault Close
asennettujen lisakorttien digitaalituloja, valitse ne. HDE0E B0

A ~ | e

v —DigIN SlotA.3 —

< ~
Min:
Max:

3 Aktivoi liittimen 3 arvo painamalla oikeaa

nuolipainiketta uudelleen. STOP|C| READY| | o
Ext Fault Close
2 D:405 P3.5.1.7
A N
v  DigIN Slota.3 -
/1N
Min:
Max:
4 Muuta liittimen arvoksi 6 painamalla
ylanuolipainiketta kolme kertaa. Vahvista muutos sTor|(G] READY| | o
painamalla OK-painiketta. gs] Ext Fault Close
ID:405 P3.5.1.7

A N
v DigIN SlotA.6 —
/1N

Min:
Max:
5  Josjokin toinen toiminto kayttaa jo digitaalituloa
D16, ndyttoon tulee sanoma. Muuta jotakin naista STOP|C| READY| | o

valinnoista.

ID:

At least one digital input has
been selected to several
operations.

To prevent possible unwanted
operations, please check all
digital input selection parameters.
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OHJELMOINTI TEKSTIPANEELISSA

1 Valitse parametri. Siirry muokkaustilaan READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
painamalla OK-painiketta. A A
P45 10 EXT
| R N |
40 1 _
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
2 Muokkaustilassa kirjain D vilkkuu. Jos READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
kaytettavissa on myos esimerkiksi korttipaikkoihin A A
D ja E asennettujen lisakorttien digitaalituloja, 03C 1 - T
valitse ne. ,J;ij'g/ I t’ A /
o [J
S99 .3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Aktivoi liittimen 3 arvo painamalla oikeaa READY RUN  STor  ALARM  FAULT
nuolipainiketta uudelleen. Kirjaimen D vilkkuminen A A
loppuu. - - - .
,IZI;./' tl 1 X
| N |
0 11 _
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
4 Muuta liittimen arvoksi 6 painamalla READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
ylanuolipainiketta kolme kertaa. Vahvista muutos A A
painamalla OK-painiketta. A9 -y T
\
HA5 17 EXI
n 1 LJL
L 0 e
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 138 PARAMETRIKUVAUKSET

5 Jos Jo.kln Po“men t0|m_|nt_o kayttaa jo dlgltaalltgloa _ READY RUN  STop  ALARM  FAULT
DI6, nayttoon tulee vieritetty sanoma. Muuta jotakin A A
naista valinnoista. _ o
T 'F”" T M
iy cCcocrJgr o
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS

Digitaalituloon DIé tuleva digitaalisignaali ohjaa nyt Ulkoinen vika (kiinni) -toimintoa.
Toiminnon arvo voi olla DigIN paikka 0.1 (graafisessa paneelissa) tai dl 0.1 (tekstipaneelissa).
Toiminnolle ei tassa maariteta liitinta. Muuten tulo olisi aina OPEN. Tama on useimpien

ryhman M3.5.1 parametrien oletusarvo.
Joillekin tuloille on saatettu maarittaa myos oletusarvoksi aina CLOSED. Niiden arvona nakyy
graafisessa paneelissa DigIN paikka 0.2 ja tekstipaneelissa dl 0.2.

HUOMAUTUS!
Digitaalituloihin voidaan maarittaa myos aikakanavia. Lisatietoja on taulukossa
Taulukko 14 Digitaalitulojen asetukset.

10.5.1.2 Signaalildhteiden kuvaukset.

Lahde Toiminto

Paikka 0

1 = Aina AUKI

2-9 = Aina KIINNI
Paikka A Numero vastaa paikan A digitaalitulon numeroa.
Paikka B Numero vastaa paikan B digitaalitulon numeroa.
Paikka C Numero vastaa paikan C digitaalitulon numeroa.
Paikka D Numero vastaa paikan D digitaalitulon numeroa.
Paikka E Numero vastaa paikan E digitaalitulon numeroa.
Aikakanava 1 = Aikakanava 1, 2 = Aikakanava 2, 3 = Aikakanava 3

10.5.2  DIGITAALITULOT

Parametrit ovat toimintoja, jotka voidaan liittaa digitaalituloliittimiin. Teksti Dig/IN paikka A.2
tarkoittaa paikan A toista tuloa. Toimintoja voidaan liittdaa myos aikakanaviin. Aikakanavat
toimivat liittimina.

Voit valvoa digitaalitulojen ja -lahtojen tiloja monivalvontanakymassa.

P3.5.1.1 OHJAUSSIGNAALI 1 A (ID 403)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin (ohjaussignaali 1), joka kaynnistaa ja
pysayttaa taajuusmuuttajan, kun ohjauspaikka on /0 A (FWD).
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P3.5.1.2 OHJAUSSIGNAALI 2 A (ID 404)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin (ohjaussignaali 2), joka kaynnistaa ja
pysayttaa taajuusmuuttajan, kun ohjauspaikka on /0 A (REV).

P3.5.1.3 OHJAUSSIGNAALI 1 B [ID 423]

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin (ohjaussignaali 1), joka kaynnistaa ja
pysayttaa taajuusmuuttajan, kun ohjauspaikka on 1/0 B.

P3.5.1.4 OHJAUSSIGNAALI 2 B (ID 424]

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin (ohjaussignaali 2), joka kaynnist&3 ja
pysayttaa taajuusmuuttajan, kun ohjauspaikka on 1/0 B.

P3.5.1.5 PAKOTA OHJAUS I/0 B [ID 425]

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka vaihtaa ohjauspaikan I/0 A:sta
/0 B:hen.

P3.5.1.6 PAKOTA TAAJUUSOHJE 1/0 B [ID 343)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka vaihtaa taajuusohjeléhteen 1/0
A:sta 1/0 B:hen.

P3.5.1.7 ULKOINEN VIKA [KIINNI) (ID 405]

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka aktivoi ulkoisen vian.

P3.5.1.8 ULKOINEN VIKA [AUKI] [ID 406)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka aktivoi ulkoisen vian.

P3.5.1.9 VIAN KUITTAUS (KIINNI) (ID 414)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka kuittaa kaikki aktiiviset viat.
Aktiiviset viat kuittautuvat, kun digitaalitulon tila "auki” muuttuu tilaksi "kiinni" (nouseva
reuna).

P3.5.1.10 VIAN KUITTAUS (AUKI) (ID 213)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka kuittaa kaikki aktiiviset viat.
Aktiiviset viat kuittautuvat, kun digitaalitulon tila "kiinni" muuttuu tilaksi "auki” (nouseva
reuna).

P3.5.1.11 KAYNNISTYS SALLITTU (ID 407]

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka asettaa taajuusmuuttajan
valmiustilaan.

Kun kosketin on auki, moottorin kaynnistys ei ole sallittu.
Kun kosketin on kiinni, moottorin kdynnistys on sallittu.

Pysaytyksessd taajuusmuuttaja tottelee parametrin P3.2.5 (Pysaytystoiminto) arvoa.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 140 PARAMETRIKUVAUKSET

HUOMAUTUS!
Taajuusmuuttaja pysyy Ei valmis -tilassa, jos taman signaalin tila on "avattu”.

P3.5.1.12 KAY LUKITUS 1 (ID 1041]

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka estaa taajuusmuuttajan
kaynnistyksen.

Vaikka taajuusmuuttaja olisi kayttovalmis, sita ei voi kaynnistaa, kun lukitussignaali on auki-
tilassa (lappalukitus).

P3.5.1.13 KAY LUKITUS 2 (ID 1042}

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka estaa taajuusmuuttajan
kaynnistyksen.

Jos lukitus on kaytossa, taajuusmuuttaja ei voi kaynnistya.

Taman toiminnon avulla voit estaa taajuusmuuttajan kaynnistymisen, kun lappa on kiinni. Jos
lukitus aktivoidaan taajuusmuuttajan kaynnin aikana, taajuusmuuttaja pysahtyy.

P3.5.1.14 MOOTTORIN ESILAMMITYS PAALLA (ID 1044]

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka aktivoi moottorin
esilammitystoiminnon.

Moottorin esilammitystoiminto syottaa DC-virtaa moottoriin, kun taajuusmuuttaja on
pysaytystilassa.

P3.5.1.15 VAKIONOPEUSVALINTA 0 [ID 419]

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka valikoi vakionopeudet.

P3.5.1.16 VAKIONOPEUSVALINTA 1 [ID 420)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, jota kaytetaan valitsimena
vakionopeuksille.

P3.5.1.17 VAKIONOPEUSVALINTA 2 [ID 421)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, jota kaytetaan valitsimena
vakionopeuksille.

Voit kayttaa vakionopeuksia 1-7 liittamalla digitaalitulon naihin toimintoihin luvun 70.5.1
Digitaali- ja analogiatulojen ohjelmointi ohjeiden mukaisesti. Lisatietoja on kohdissa Taulukko
59 Vakionopeuksien valitseminen, kun P3.3.10 = Binaaritila, Taulukko 12 Ohjauksen ohjearvojen
asetukset ja Taulukko 14 Digitaalitulojen asetukset.

P3.5.1.18 AJASTIN 1 (ID 447)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka aloittaa ajastimen.
Ajastin kaynnistyy, kun taman signaalin aktivointi paattyy (laskeva reuna). Lahdon aktivointi
paattyy, kun kestoparametrille maaritetty aika on kulunut.
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P3.5.1.19 AJASTIN 2 (ID 448)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka aloittaa ajastimen.
Ajastin kaynnistyy, kun taman signaalin aktivointi paattyy (laskeva reuna). Lahdon aktivointi
paattyy, kun kestoparametrille maaritetty aika on kulunut.

P3.5.1.20 AJASTIN 3 (ID 449)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka aloittaa ajastimen.
Ajastin kaynnistyy, kun taman signaalin aktivointi paattyy (laskeva reuna). Lahdon aktivointi
paattyy, kun kestoparametrille maaritetty aika on kulunut.

P3.5.1.21 AJASTINTOIMINTO POIS [ID 1499)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka ottaa kaytt6on/poistaa kaytosta
kaikki ajastintoiminnot.

P3.5.1.22 PID1 ASETUSARVON TEHOSTUS [ID 1046)

Taman parametrin avulla asetat digitaalitulosignaalin, joka valitsee kaytettavan PID-
asetusarvon.

P3.5.1.23 PID1-ASETUSARVON VALINTA (ID 1047)

Taman parametrin avulla asetat digitaalitulosignaalin, joka valitsee kaytettavan PID-
asetusarvon.

P3.5.1.24 PID2-KAYNNISTYSSIGNAALI (ID 1049)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka kaynnistaa ja pysayttaa ulkoisen
PID-saatajan.

P3.5.1.25 PID2-ASETUSARVON VALINTA (ID 1048)

Taman parametrin avulla asetat digitaalitulosignaalin, joka valitsee kaytettavan PID-
asetusarvon.

P3.5.1.26 MOOTTORIN 1 LUKITUS [ID 426)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, jota kaytetadn
monipumppujarjestelman lukitussignaalina.

P3.5.1.27 MOOTTORIN 2 LUKITUS [ID 427)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, jota kaytetaan
monipumppujarjestelman lukitussignaalina.

P3.5.1.28 MOOTTORIN 3 LUKITUS [ID 428)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, jota kaytetaan
monipumppujarjestelman lukitussignaalina.
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P3.5.1.29 MOOTTORIN 4 LUKITUS [ID 429)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, jota kaytetaan
monipumppujarjestelman lukitussignaalina.

P3.5.1.30 MOOTTORIN 5 LUKITUS (ID 430)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, jota kaytetaan
monipumppujarjestelman lukitussignaalina.

P3.5.1.31 MOOTTORIPOTENTIOMETRI YLOS (ID 418)

Taman parametrin avulla kasvatat lahtotaajuutta digitaalitulosignaalilla.
Moottoripotentiometriohje KASVAA, kunnes kosketin avautuu.

P3.5.1.32 MOOTTORIPOTENTIOMETRI ALAS (ID 417

Taman parametrin avulla voit laskea lahtotaajuutta digitaalitulosignaalilla.
Moottoripotentiometriohje PIENENEE, kunnes kosketin avautuu.

P3.5.1.33 KIIHD/HID.AIKAVALINTA (ID 408)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka valitsee kaytettavan ramppiajan.

P3.5.1.34 KENTTAVAYLAOHJAUS (ID 411)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka vaihtaa kenttavaylan
ohjauspaikaksi ja taajuusohjeldhteeksi (I/0 A:sta, I/0 B:st4 tai paikallisohjauksestal.

P3.5.1.39 AKTIVOI FIRE MODE AUKI (ID 1596)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka aktivoi Fire Mode -toiminnon.

P3.5.1.42 PANEELIOHJAUS (ID 410)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka vaihtaa paneelin ohjauspaikaksi
ja taajuusohjeléhteeksi (mista tahansa ohjauspaikastal).

P3.5.1.43 NOLLAA KWH-VALIAIKALASKURI (ID 1053]
Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka nollaa kWh-valiaikalaskurin.
P3.5.1.44 FIRE MODE -VAKIONOPEUSVALINTA 0 (ID 15531)

Talla parametrilla valitset digitaalitulosignaalin, jota kaytetaan valitsimena Fire Mode -tilan
vakionopeuksille.

P3.5.1.45 FIRE MODE -VAKIONOPEUSVALINTA 1 (ID 15532)

Talla parametrilla valitset digitaalitulosignaalin, jota kaytetaan valitsimena Fire Mode -tilan
vakionopeuksille.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETRIKUVAUKSET VACON - 143

P3.5.1.46 PARAMETRIJOUKON 1/2 VALINTA (ID 496)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulon, joka valikoi kaytettavan parametriryhman.

Parametri maarittaa digitaalitulon, jonka avulla voidaan valita parametrijoukko 1 tai 2.
Toiminto on kaytossa, jos tassa parametrissa valitaan jokin muu paikka kuin DigIN paikka 0.
Parametrijoukko voidaan valita ja asetukset muuttaa vain taajuusmuuttajan ollessa
pysaytettyna.

*  Kosketin auki = Parametrijoukko 1 on asetettu aktiiviseksi joukoksi
»  Kosketin kiinni = Parametrijoukko 2 on asetettu aktiiviseksi joukoksi

HUOMAUTUS!
Parametrien arvot tallennetaan joukkoihin 1 ja 2 parametreilla B6.5.4 (Tallenna

joukkoon 1) ja B6.5.4 (Tallenna joukkoon 2). Voit kayttaa naita parametreja joko
paneelista tai Vacon Live -PC-tyokalusta.

10.5.3  ANALOGIATULOT

P3.5.2.1 Al1-SIGNAALIN VALINTA (ID 377)

Taman parametrin avulla voit kytkea Al-signaalin haluamaasi analogiatuloon.
Taman parametrin avulla voit kytkea Al-signaalin haluamaasi analogiatuloon.

P3.5.2.2 Al1-SIGNAALIN SUODATUSAIKA (ID 378)

Taman parametrin avulla voit suodattaa analogiatulosignaalin hairioita.

Tama parametri maarittaa analogiasignaalin suodatusajan. Suodatustoiminto on poissa
kaytosta, kun suodatusajan arvoksi asetetaan nolla.

P3.5.2.3 Al1-SIGNAALIALUE (ID 379]

Taman parametrin avulla voit muuttaa analogiasignaalin aluetta.

Jarjestelma ohittaa taman parametrin arvon, jos kaytetaan mukautettuja
skaalausparametreja.

P3.5.2.4 Al1: OMA MINIMI (ID 380)

Taman parametrin avulla saadat analogiatulosignaalin arvoaluetta -160 prosentin ja 160
prosentin valilla.

P3.5.2.5 Al1: OMA MAKSIMI (ID 381)

Taman parametrin avulla saddat analogiatulosignaalin arvoaluetta -160 prosentin ja 160
prosentin valilla.

P3.5.2.6 Al1-SIGNAALIN KAANTO (ID 387]

Taman parametrin avulla kdannat analogiatulosignaalin.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 144 PARAMETRIKUVAUKSET

10.5.4  DIGITAALILAHDOT

P3.5.3.2.1 RO1-TOIMINTO (ID 11001)

Talla parametrilla valitset toiminnon tai signaalin, joka liittyy relelahtoon.
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Taulukko 60: Lahtésignaalit RO1-ldhdon kautta

VEILLED

numero Valinnan nimi Kuvaus
0 Ei kaytossa Lahto ei ole kaytossa.
1 Valmis Taajuusmuuttaja on toimintavalmis.
2 Kay Taajuusmuuttaja on kaytossa (moottori kay).
3 Vika Vikalaukaisu on tapahtunut.
4 Vika kdannetty Vikalaukaisua ei ole tapahtunut.
5 Yleinen halytys
6 Taakse Taakse-komento on annettu.
7 Asetetussa nopeudessa Lahtotaajuus on saavuttanut maaritetyn taajuusohjeen.
8 Moottorin saato aktivoitu Jok.i.n_rajas'éét'd (esimerkiksi virtaraja tai momenttiraja) on
aktiivinen.
9 Vakionopeus aktiivinen Vakionopeus on valittu digitaalitulosignaaleilla.
10 Paneeliohjaus aktiivinen Valintana on paneeliohjaus (ohjauspaikkana on paneeli).
11 I/0-ohjaus B aktiivinen Valintana on |/0-ohjauspaikka B (ohjauspaikkana on 1/0 B).
12 Rajan valvonta 1 Rajan valvonta aktivoituu, kun signaalin arvo alittaa tai ylittaa
maaritetyn valvontarajan (P3.8.3 tai P3.8.7).
13 Rajan valvonta 2
14 Kaynnistyskomento aktiivinen Kaynnistyskomento on aktiivinen.
15 Varattu
16 Fire Mode PAALLA
17 Regaliaikakellon ajastimen 1 Aikakanava 1 on kaytossa.
ohjaus
18 Regaliaikakellon ajastimen 2 Aikakanava 2 on kaytossa.
ohjaus
19 Regaliaikakellon ajastimen 3 Aikakanava 3 on kaytossa.
ohjaus
20 KV Control Word B 13
21 KV Control Word B 14
22 KV Control Word B 15
23 PID lepotilassa
24 Varattu
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Taulukko 60: Lahtésignaalit RO1-ldhdén kautta

VEILLED

numero Valinnan nimi Kuvaus

25 PID1-valvontarajat P.ID“1 -saatimen takaisinkytkentaarvo ei ole valvontarajojen
sisapuolella.

2% PID2-valvontarajat P.IIZ?.Z—sé'étimen takaisinkytkentdarvo ei ole valvontarajojen
sisdpuolella.

27 Moottorin 1 ohjaus Monipumpputoiminnon kontaktoriohjaus.

28 Moottorin 2 ohjaus Monipumpputoiminnon kontaktoriohjaus.

29 Moottorin 3 ohjaus Monipumpputoiminnon kontaktoriohjaus.

30 Moottorin 4 ohjaus Monipumpputoiminnon kontaktoriohjaus.

31 Moottorin 5 ohjaus Monipumpputoiminnon kontaktoriohjaus.

32 Varattu Aina auki

33 Varattu Aina auki

34 Huoltovaroitus

35 Huoltovika

36 Termistorivika On tapahtunut termistorivika.

37 Moott. kytkin Moottorik){tkintqiminto on havginnut, et.té taajuusmuuttajan
ja moottorin valissa oleva kytkin on avoinna.

38 Esilammitys

39 kWh-pulssilahto

40 Ajon ilmaisu

41 Valittu param.joukko

P3.5.3.2.2 RO1 PAALLEKYTKENTAVIIVE (ON] (ID 11002)

Taman parametrin avulla asetat relelahddlle ON-viiveen.

P3.5.3.2.3 RO1 IRTIKYTKENTAVIIVE (OFF) (ID 11003}

Taman parametrin avulla asetat relelahdolle OFF-viiveen.

10.5.5  ANALOGIALAHDOT

P3.5.4.1.1 AO1-TOIMINTO (ID 10050)

Talla parametrilla valitset toiminnon tai signaalin, joka liittyy analogialahtoon.
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VEULLED
numero

Valinnan nimi

Kuvaus

Testi 0 % (Ei kdytossa)

Analogialdhdon arvoksi tulee parametrin P3.5.4.1.3 asetuk-

0 sen mukaan 0 % tai 20 %.

1 TESTI 100 % Analogialéhdon arvoksi tulee 100 prosenttia signaalista (10
V /20 mAl.

2 Lahtotaajuus Todellinen l&htdtaajuus (0-maksimitaajuusohje).

3 Taajuusohje Todellinen taajuusohje (0-maksimitaajuusohje).

4 Moottorin nopeus Moottorin todellinen nopeus (0-moottorin nimellisnopeus).

5 Lahtovirta Taajuusmuuttajan lahtovirta (0-moottorin nimellisvirta).

6 Moottorin momentti Moottgrin todellinen momentti (0-moottorin nimellismo-
mentti (100 %)).

7 Moottorin teho Moottorin todellinen teho (0-moottorin nimellisteho (100 %]).

8 Moottorin jannite Moottorin todellinen jannite (0-moottorin nimellisjannite).

9 Valipiirin jannite Valipiirin todellinen jannite (0-1 000 V).

10 PID1-lahto PID-s&&timen 1 l&hto (0-100 %).

1 PID2-18htd PID-s&&timen 2 l&hto (0-100 %).

12 Process Data In 1 Process Data In 1: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 prosenttia).

13 Process Data In 2 Process Data In 2: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 prosenttia).

14 Process Data In 3 Process Data In 3: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 prosenttia).

15 Process Data In 4 Process Data In 4: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 prosenttia).

16 Process Data In 5 Process Data In 5: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 prosenttia).

17 Process Data In 6 Process Data In 6: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 prosenttia).

18 Process Data In 7 Process Data In 7: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 prosenttia).

19 Process Data In 8 Process Data In 8: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 prosenttia).

HUOMAUTUS!

Maarita ProcessDataln-arvot ilman desimaalierotinta. Esimerkiksi 5000 = 50,00 %.

P3.5.4.1.2 A01-SIGNAALIN SUODATUSAIKA (ID 10051)

Taman parametrin avulla maaritat analogiasignaalin suodatusajan.
Suodatustoiminto on poissa kaytosta, kun suodatusajan arvoksi asetetaan nolla.
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P3.5.4.1.3 A01 MINIMI (ID 10052)

Taman parametrin avulla voit muuttaa analogialahtosignaalin aluetta.
Jos esimerkiksi valittuna on 4 mA, analogialahtosignaalin alue on 4-20 mA.
Valitse signaalin tyyppi (virta/jannite) DIP-kytkimella.

P3.5.4.1.4 AO1: MINIMITASO (ID 10053)

Talla parametrilla voit skaalata analogialahtosignaalin.
Annettavien skaalausarvojen (minimi ja maksimi) yksikké maaraytyy AO-toiminnon valinnan
mukaan.

P3.5.4.1.5 A01: MAKSIMITASO (ID 10054)

Talla parametrilla voit skaalata analogialahtosignaalin.
Annettavien skaalausarvojen (minimi ja maksimi) yksikkd maaraytyy AO-toiminnon valinnan
mukaan.

Voit esimerkiksi valita taajuusmuuttajan lahtotaajuuden analogialahtosignaalin sisalloksi ja
asettaa parametrien P3.5.4.1.4 ja P3.5.4.1.5 arvoiksi 10 ja 40 Hz. Talloin taajuusmuuttajan
lahtotaajuus muuttuu valilla 10-40 Hz ja analogialahtosignaali valilla 0-20 mA.

®

[%]

100%
20 mA

50%
10 mA

0% > @ [Hz]

0 mA
0 Hz 10 Hz 40 Hz @

©

Kuva 25: AO1-signaalin skaalaus

A. Analogialahtosignaali C. AO maksimiskaalaus
B. AO minimiskaalaus D. Maksimitaajuusohje
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E. Lahtotaajuus

10.6 KENTTAVAYLADATAN MAARITYS

P3.6.1 KV DATAOUT 1 VALINTA (ID 852)

Taman parametrin avulla valitset datan, joka lahtee kenttavaylaan parametrin tai valvonta-
arvon tunnuksen mukana.

Data skaalautuu ohjauspaneelissa etumerkittomaan 16-bittiseen muotoon. Esimerkiksi
naytossa nakyva arvo 25,5 vastaa arvoa 255.

P3.6.2 KV DATAOUT 2 VALINTA (ID 853)

Taman parametrin avulla valitset datan, joka lahtee kenttavaylaan parametrin tai valvonta-
arvon tunnuksen mukana.

Data skaalautuu ohjauspaneelissa etumerkittomaan 16-bittiseen muotoon. Esimerkiksi
naytossa nakyva arvo 25,5 vastaa arvoa 255.

P3.6.3 KV DATAOUT 3 VALINTA (ID 854)

Taman parametrin avulla valitset datan, joka lahtee kenttavaylaan parametrin tai valvonta-
arvon tunnuksen mukana.

Data skaalautuu ohjauspaneelissa etumerkittomaan 16-bittiseen muotoon. Esimerkiksi
naytossa nakyva arvo 25,5 vastaa arvoa 255.

P3.6.4 KV DATAOUT 4 VALINTA (ID 855)

Taman parametrin avulla valitset datan, joka lahtee kenttavaylaan parametrin tai valvonta-
arvon tunnuksen mukana.

Data skaalautuu ohjauspaneelissa etumerkittomaan 16-bittiseen muotoon. Esimerkiksi
naytossa nakyva arvo 25,5 vastaa arvoa 255.

P3.6.5 KV DATAOUT 5 VALINTA (ID 856)

Taman parametrin avulla valitset datan, joka lahtee kenttavaylaan parametrin tai valvonta-
arvon tunnuksen mukana.

Data skaalautuu ohjauspaneelissa etumerkittomaan 16-bittiseen muotoon. Esimerkiksi
naytossa nakyva arvo 25,5 vastaa arvoa 255.

P3.6.6 KV DATAOUT é VALINTA (ID 857)

Taman parametrin avulla valitset datan, joka lahtee kenttavaylaan parametrin tai valvonta-
arvon tunnuksen mukana.

Data skaalautuu ohjauspaneelissa etumerkittomaan 16-bittiseen muotoon. Esimerkiksi
naytossa nakyva arvo 25,5 vastaa arvoa 255.

P3.6.7 KV DATAOUT 7 VALINTA (ID 858)

Taman parametrin avulla valitset datan, joka lahtee kenttavaylaan parametrin tai valvonta-
arvon tunnuksen mukana.

Data skaalautuu ohjauspaneelissa etumerkittomaan 16-bittiseen muotoon. Esimerkiksi
naytossa nakyva arvo 25,5 vastaa arvoa 255.
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P3.6.8 KV DATAOUT 8 VALINTA (ID 859)

Taman parametrin avulla valitset datan, joka lahtee kenttavaylaan parametrin tai valvonta-
arvon tunnuksen mukana.

Data skaalautuu ohjauspaneelissa etumerkittomaan 16-bittiseen muotoon. Esimerkiksi
naytossa nakyva arvo 25,5 vastaa arvoa 255.

10.7 ESTOTAAJUUDET.

Joissakin prosesseissa saattaa olla syyta valttaa tiettyja taajuuksia, koska ne aiheuttavat
mekaanisia resonansseja. Estotaajuudet-toiminnon avulla voit estaa naiden taajuuksien
kayton. Kun tulotaajuusohje kasvaa, sisdinen taajuusohje pysyy alarajan tasolla, kunnes
tulotaajuusohje ylittaa ylarajan.

P3.7.1 ESTOTAAJUUSALUE 1, ALARAJA (ID 509

Taman parametrin avulla estat taajuusmuuttajaa toimimasta estotaajuuksilla.
Joissakin prosesseissa saattaa olla syyta valttaa tiettyja taajuuksia, koska ne aiheuttavat
mekaanisia resonansseja.

P3.7.2 ESTOTAAJUUSALUE 1, YLARAJA (ID 510)

Taman parametrin avulla estat taajuusmuuttajaa toimimasta estotaajuuksilla.
Joissakin prosesseissa saattaa olla syyta valttaa tiettyja taajuuksia, koska ne aiheuttavat
mekaanisia resonansseja.

P3.7.3 ESTOTAAJUUSALUE 2, ALARAJA (ID 511)

Taman parametrin avulla estat taajuusmuuttajaa toimimasta estotaajuuksilla.
Joissakin prosesseissa saattaa olla syyta valttaa tiettyja taajuuksia, koska ne aiheuttavat
mekaanisia resonansseja.

P3.7.4 ESTOTAAJUUSALUE 2, YLARAJA [ID 512)

Taman parametrin avulla estat taajuusmuuttajaa toimimasta estotaajuuksilla.
Joissakin prosesseissa saattaa olla syyta valttaa tiettyja taajuuksia, koska ne aiheuttavat
mekaanisia resonansseja.

P3.7.5 ESTOTAAJUUSALUE 3, ALARAJA (ID 513)

Taman parametrin avulla estat taajuusmuuttajaa toimimasta estotaajuuksilla.
Joissakin prosesseissa saattaa olla syyta valttaa tiettyja taajuuksia, koska ne aiheuttavat
mekaanisia resonansseja.

P3.7.6 ESTOTAAJUUSALUE 3, YLARAJA (ID 514)

Taman parametrin avulla estat taajuusmuuttajaa toimimasta estotaajuuksilla.
Joissakin prosesseissa saattaa olla syyta valttaa tiettyja taajuuksia, koska ne aiheuttavat
mekaanisia resonansseja.
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Kuva 26: Estetyt taajuudet

A. Todellinen ohje C. Alaraja
B. Ylaraja D. Pyydetty ohje

P3.7.7 ESTOTAAJUUDEN OHITUSAIKA [ID 518)

Taman parametrin avulla maaritat kertoimen valituille rampeille silloin, kun
taajuusmuuttajan lahtotaajuus on estotaajuusalueiden valissa.

Estotaajuuden ohitusaika maarittaa kiihdytys- ja hidastusajan, jonka kuluessa lahtotaajuus
on estetylla taajuusalueella. Estotaajuuden ohitusaika kerrotaan parametrien P3.4.2
(Kiihdytysaika 1) ja P3.4.3 (Hidastusaika 1) arvoilla. Esimerkiksi arvo 0,1 lyhent&a kiihdytys-
tai hidastusajan kymmenesosaan.

H
[AZ]

©

> (F) s

Kuva 27: Estotaajuuden ohitusaika -parametri

A. Lahtotaajuus D. Estotaajuuden ohitusaika = 0,3
B. Ylaraja E. Estotaajuuden ohitusaika = 2,5
C. Alaraja F. Aika
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10.8 RAJA-ARVOJEN VALVONTA

P3.8.1 VALVONTAKOHTEEN 1 VALINTA [ID 1431)

Taman parametrin avulla valitset valvontakohteen.
Valvontatoiminnon lahdoksi voi valita relelahdon.

P3.8.2 VALVONTATILA 1 (ID 1432)

Taman parametrin avulla voit asettaa valvontatilan.

Kun valittuna on alarajatila, valvontatoiminnon lahto on aktiivinen, kun signaali alittaa
valvontarajan.

Kun valittuna on ylarajatila, valvontatoiminnon lahto on aktiivinen, kun signaali ylittaa
valvontarajan.

P3.8.3 VALVONTARAJA 1 (ID 1433)

Taman parametrin avulla maaritat valvontarajan valitulle kohteelle.
Yksikko tulee nakyviin automaattisesti.

P3.8.4 VALVONTARAJAN 1 HYSTEREESI [ID 1434)

Taman parametrin avulla maaritat valvontarajan hystereesin valitulle kohteelle.
Yksikko tulee nakyviin automaattisesti.

P3.8.5 VALVONTAKOHTEEN 2 VALINTA [ID 1435)

Taman parametrin avulla valitset valvontakohteen.
Valvontatoiminnon lahdoksi voi valita relelahdon.

P3.8.6 VALVONTATILA 2 (ID 1436)
Taman parametrin avulla voit asettaa valvontatilan.
P3.8.7 VALVONTARAJA 2 [ID 1437]

Taman parametrin avulla maaritat valvontarajan valitulle kohteelle.
Yksikko tulee nakyviin automaattisesti.

P3.8.8 VALVONTARAJAN 2 HYSTEREESI [ID 1438)

Taman parametrin avulla maaritat valvontarajan hystereesin valitulle kohteelle.
Yksikko tulee nakyviin automaattisesti.

10.9 SUOJAUKSET

P3.9.1 VASTE ANALOGIATULON ALARAJAVIKAAN (ID 700)

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen analogiatulovikaan.
Jos analogiatulosignaali on alle 50 prosenttia minimisignaalista 500 millisekunnin ajan,
jarjestelma laukaisee analogiatulovian.
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P3.9.2 VASTE ULKOISEEN VIKAAN (ID 701)

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen ulkoiseen vikaan.

Jos ilmenee vika, taajuusmuuttaja voi nayttaa siita ilmoituksen taajuusmuuttajan naytossa.
Ulkoinen vika aktivoidaan digitaalitulosignaalilla. Oletusdigitaalitulo on DI3. Voit myos
ohjelmoida vastaustiedot relelahtoon.

P3.9.3 TULOVAIHEVIKA (ID 730]

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajalle tulovaiheen maaritykset.

HUOMAUTUS!
Jos kaytetaan yksivaihesyottoa, taman parametrin arvoksi taytyy valita 1-vaihetuki.

P3.9.4 ALIJANNITEVIKA (ID 727]

Taman parametrin avulla valitset, tallentuvatko alijanniteviat vikahistoriaan.

P3.9.5 VASTE LAHTOVAIHEVIKAAN (ID 702)

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen lahtovaihevikaan.

Jos moottorin virran mittaus havaitsee, etta jossakin moottorin vaiheessa ei ole virtaa,
jarjestelma palauttaa lahtovaihevian.

Lisatietoja on parametrin P3.9.2 kohdalla.

10.9.1 MOOTTORIN LAMPOSUOJAUKSET

Moottorin lampdsuojaus estaa moottorin ylikuumenemisen.

Taajuusmuuttaja pystyy syottamaan nimellisarvoa suurempia virtoja. Kuorma saattaa
edellyttaa tallaisen suuren virran kayttoa. Tallaisissa olosuhteissa syntyy
lampoylikuormituksen riski. Riski on suurin pienilla taajuuksilla, joilla moottorin
jaahdytysvaikutus ja kapasiteetti pienenevat. Jos moottorissa on ulkoinen puhallin, kuorman
alentuminen pienilla taajuuksilla on vahaista.

Moottorin lampdsuojaus perustuu laskelmiin. Suojaustoiminto maarittaa moottorin kuorman
taajuusmuuttajan lahtovirran avulla. Jos ohjauskortissa ei ole jannitettd, laskelmat
nollautuvat.

Voit saataa moottorin lamposuojausta parametreilla P3.9.6-P3.9.10. Terminen virta It
maarittaa kuormitusvirran, jonka ylityttya moottori ylikuormittuu. Tama virtaraja on
lahtotaajuuden funktio.

HUOMAUTUS!
Jos kaytat pitkia (enintdan 100 metrid) moottorikaapeleita pienien

taajuusmuuttajien (< 1,5 kW) kanssa, taajuusmuuttajan mittaama moottorin virta
voi moottorikaapelin kapasitiivisten virtojen vuoksi olla paljon suurempi kuin
moottorin todellinen virta.
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é HUOMiIO!
Varmista, ettei ilman virtaus moottoriin ole estetty. Jos ilman virtaus on estetty,
toiminto ei suojaa moottoria ja moottori voi kuumentua liikaa. Tama voi
vahingoittaa moottoria.

P3.9.6 MOOTTORIN LAMPOSUOJA (ID 704)

Taman parametrin avulla valitaan taajuusmuuttajan vaste moottorin ylilampdvikaan.
Jos moottorin lampodsuojatoiminto havaitsee, ettd moottorin lampéatila on liian korkea,
jarjestelma laukaisee moottorin ylilampéotilavian.

P3.9.7 MOOTTORIN YMPARISTON LAMPOTILAKERROIN (ID 705)

Taman parametrin avulla asetat ympariston lampotilan moottorin sijaintipaikassa.
Lampdtila-arvo annetaan Celsius- tai Fahrenheit-asteina.

P3.9.8 MOOTTORIN LAMPGOTILAN NOLLANOPEUSJAAHDYTYS (ID 706)

Taman parametrin avulla maaritat jaahdytyskertoimen nollanopeudella suhteessa
pisteeseen, jossa moottori toimii nimellisnopeudella ilman ulkoista jaahdytysta.

Kun nopeus on 0, tama toiminto laskee jaahdytyskertoimen suhteessa pisteeseen, jossa
moottori toimii nimellisnopeudella ilman ulkoista jaahdytysta.

Oletusarvoa maaritettaessa on oletettu, ettei moottoria jaahdyteta ulkoisella puhaltimella.
Jos kaytat ulkoista puhallinta, voit asettaa arvon suuremmaksi kuin ilman puhallinta
(esimerkiksi 90 %).

Jos parametrin P3.1.1.4 (Moottorin nimellisvirta) arvoa muutetaan, parametri P3.9.2.3
palautuu automaattisesti oletusarvoonsa.

Taman parametrin arvon muuttaminen ei vaikuta taajuusmuuttajan maksimilahtovirtaan.
Sita voidaan muuttaa vain parametrilla P3.1.1.7 (Moottorin virtaraja).

Lamposuojauksen kulmapistetaajuus on 70 % parametrin P3.1.1.2 (Moottorin
nimellistaajuus) arvosta.
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Kuva 28: Moottorin termisen virran It kdyrd

P3.9.9 MOOTTORIN LAMPOAIKAVAKIO (ID 707)
Taman parametrin avulla asetat moottorin lampoaikavakion.

Aikavakio on aika, jonka kuluessa laskennallinen lampenemiskayra saavuttaa 63 prosenttia
lopullisesta arvostaan. Aikavakion pituus maaraytyy moottorin koon mukaan. Mita suurempi
moottori, sita suurempi aikavakio.

Moottorin lampoaikavakio vaihtelee moottorin tyypin ja valmistajan mukaan. Parametrin
oletusarvo vaihtelee moottorin koon mukaan.

Aika t6 ilmaisee sekunteina ajan, jonka moottori voi toimia turvallisesti kuusinkertaisella
nimellisvirralla. Moottorin valmistaja on ehka toimittanut taman tiedon moottorin mukana.
Jos tunnet moottorin t6-arvon, voit kayttaa sita apuna aikavakioparametria asettaessasi.
Yleensa moottorin lampodaikavakio minuutteina on 2 x té. Jos taajuusmuuttaja on
pysaytystilassa, jarjestelma kasvattaa aikavakion kolme kertaa asetetun parametriarvon
suuruiseksi, koska jaahdytys perustuu konvektioon. Katso Kuva 29 Moottorin lampétilan
laskeminen.

P3.9.10 MOOTTORIN KUORMITETTAVUUS (ID 708]

Tama parametri maarittaa moottorin lampokuormitettavuuden.

Jos esimerkiksi asetat arvoksi 130 %, moottori saavuttaa nimellislampdtilan 130 prosentilla
moottorin nimellisvirrasta.
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Kuva 29: Moottorin [dmpétilan laskeminen

10.9.2  MOOTTORIN JUMISUOJAUS

Moottorin jumisuojatoiminto suojaa moottoria esimerkiksi jJumittuneen akselin aiheuttamilta
lyhytaikaisilta ylikuormituksilta. Jumisuojan reaktioaika voidaan asettaa moottorin
l@mposuojan reaktioaikaa lyhyemmaksi.

Moottorin jumitila m&aritetaan parametreilla P3.9.12 (Jumivirta) ja P3.9.14
(Jumitaajuusraja). Jos virta on suurempi ja lahtotaajuus pienempi kuin niille asetetut raja-
arvot, moottori on jumitilassa.

Jumisuoja on eraanlainen ylivirtasuoja.

HUOMAUTUS!
Jos kaytat pitkia (enintdan 100 metria) moottorikaapeleita pienien

taajuusmuuttajien (< 1,5 kW) kanssa, taajuusmuuttajan mittaama moottorin virta
voi moottorikaapelin kapasitiivisten virtojen vuoksi olla paljon suurempi kuin
moottorin todellinen virta.
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P3.9.11 JUMIVIKA (ID 709)

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen moottorin jumitilavikaan.
Jos jumisuoja havaitsee, ettd moottorin akseli on jumissa, jarjestelma laukaisee moottorin
jumivian.

P3.9.12 JUMIVIRTA (ID 710)

Taman parametrin avulla maaritat rajan, jonka ylapuolella moottorin virran tulee pysya, jotta
jumitila havaitaan.

Taman parametrin arvo voi olla 0,0-2*IL. Jumitila syntyy, kun virta ylittaa taman raja-arvon.
Jos parametria P3.1.1.7 (Moottorin virtaraja) muutetaan, jarjestelmé laskee taman
parametrin arvoksi automaattisesti 90 % virtarajasta.

HUOMAUTUS!
Jumivirran arvon on oltava pienempi kuin moottorin virtaraja.

ﬂkI

Jumialue

ID710

v

ID712

Kuva 30: Jumisuojan asetukset

P3.9.13 JUMIAIKARAJA (ID 711)]
Taman parametrin avulla maaritat jumitilalle suurimman sallitun ajan.

Taman parametrin arvo voi olla 1,0-120,0 sekuntia. Tama on enimmaisaika, jonka jumitila voi
olla aktiivisena. Sisdinen laskuri laskee jumiaikaa.

Jos jumiaikalaskurin lukema ylittaa taman rajan, suojaus aiheuttaa taajuusmuuttajan
laukeamisen.

P3.9.14 JUMITAAJUUSRAJA (ID 712]

Taman parametrin avulla maaritat tason, jonka alapuolella taajuusmuuttajan lahtotaajuuden
tulee pysya, jotta jumitila tapahtuu.
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HUOMAUTUS!
Jotta jumitila syntyisi, lahtotaajuuden on pysyttava taman rajan alla tietyn ajan.

10.9.3  ALIKUORMITUSSUOJAUS (KUIVA PUMPPU)

Moottorin alikuormitussuojaus varmistaa, etta moottorissa on kuorma, kun
taajuusmuuttajaa kaytetaan. Jos moottorin kuormitus katoaa, prosessissa saattaa olla
hairio, kuten katkennut kayttohihna tai kuiva pumppu.

Moottorin alikuormitussuojan toimintaa voidaan saataa parametreilla P3.9.16
(Alikuormitussuojaus: kentdn heikennysalueen kuorma) ja P3.9.17 (Alikuormitussuojaus:
nollataajuuskuorma). Alikuormitussuojan toimintak&yra on nollataajuuden ja kentan
heikennyspisteen kautta kulkeva neliollinen kayra. Suojaus ei ole aktiivinen, kun taajuus on
alle 5 Hz. Alikuormitusaikalaskuri ei toimi alle 5 Hz:n taajuuksilla.

Alikuormitussuojan parametriarvot asetetaan prosenttiosuutena moottorin
nimellismomentista. Sisdisen vaantomomentin skaalauskertoimen maarittamiseen
kaytetaan moottorin arvokilven tietoja, moottorin nimellisvitaa ja taajuusmuuttajan
nimellisvirtaa IL. Jos kaytat muuta virtaa kuin moottorin nimellisvirtaa, laskentatarkkuus
heikkenee.

HUOMAUTUS!
Jos kéaytat pitkia (enintadn 100 metria) moottorikaapeleita pienien

taajuusmuuttajien (< 1,5 kW) kanssa, taajuusmuuttajan mittaama moottorin virta
voi moottorikaapelin kapasitiivisten virtojen vuoksi olla paljon suurempi kuin
moottorin todellinen virta.

P3.9.15 ALIKUORMITUSVIKA (ID 713)

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen alikuormitusvikaan.
Jos alikuormitussuojatoiminto havaitsee, ettei moottorissa ole riittavaa kuormitusta, se
laukaisee alikuormitusvian.

P3.9.16 ALIKUORMITUSSUOJAUS: KENTAN HEIKENNYSALUEEN KUORMA (ID 714)

Taman parametrin avulla maaritat pienimman moottorin tarvitseman momentin, kun
taajuusmuuttajan lahtotaajuus on suurempi kuin heikennyspisteen taajuus.

Taman parametrin arvo voi olla 10,0-150,0 % X TnMoottori. Arvo maarittaa pienimman sallitun
momentin kentan heikennyspisteen taajuutta suuremmilla lahtotaajuuksilla.

Jos parametrin P3.1.1.4 (Moottorin nimellisvirta) arvoa muutetaan, taméa parametri palautuu
automaattisesti oletusarvoonsa. Katso luku 5.9 Ryhma 3.9: Suojaukset.
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Kuva 31: Minimikuormituksen asetus

P3.9.17 ALIKUORMITUSSUOJAUS: NOLLATAAJUUSKUORMA (ID 715)

Taman parametrin avulla maaritat pienimman moottorin tarvitseman momentin, kun
taajuusmuuttajan lahtotaajuus on nolla.

P3.9.18 ALIKUORMITUSSUOJAUS: AIKARAJA [ID 716)

Taman parametrin avulla maaritat enimmaisajan alikuormitustilalle.
Ajaksi voidaan asettaa 2,0-600,0 sekuntia.

Tama on alikuormitustilanteen pisin sallittu kesto. Sisainen laskuri laskee
alikuormitusaikaa. Jos laskurin lukema ylittaa taman rajan, suojaus aiheuttaa
taajuusmuuttajan laukeamisen. Taajuusmuuttaja laukeaa parametrin P3.9.15
(Alikuormitusvika) maarittamalla tavalla. Jos taajuusmuuttaja pysahtyy, alikuormituslaskuri
nollautuu.

4 Alikkuormitusaikalaskuri
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Kuva 32: Alikuormitusaikalaskurin toiminta
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P3.9.19 VASTE KENTTAVAYLAN TIEDONSIIRTOVIKAAN (ID 733)

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen kenttavaylan aikarajavikaan.
Jos tietoliikenneyhteys kenttavaylan master-laitteen ja kenttavaylakortin valilla on
katkennut, tapahtuu kenttavaylavika.

P3.9.20 KORTTIPAIKAN TIEDONSIIRTOVIKA (ID 734)

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen korttipaikan tiedonsiirtovikaan.
Jos taajuusmuuttaja havaitsee viallisen lisakortin, tapahtuu korttipaikan tiedonsiirtovika.
Lisatietoja on parametrin P3.9.2 kohdalla.

P3.9.21 TERMISTORIVIKA (ID 732]

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen termistorivikaan.
Jos termistori havaitsee liian korkean lampédtilan, tapahtuu termistorivika.
Lisatietoja on parametrin P3.9.2 kohdalla.

P3.9.22 VASTE PID1-VALVONTAVIKAAN [ID 749)

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen PID-valvontavikaan.
Jos PID-takaisinkytkennan arvo on valvontarajojen ulkopuolella valvontaviivetta kauemmin,
tapahtuu PID-valvontavika.

P3.9.23 VASTE ULKOISEEN PID-VALVONTAVIKAAN (ID 757)

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen PID-valvontavikaan.

Jos PID-takaisinkytkennan arvo on valvontarajojen sisalla valvontaviipeelle maaritettya aikaa
kauemmin, tapahtuu PID-valvontavika.

Lisatietoja on parametrin P3.9.2 kohdalla.

P3.9.25 LAMPGTILASIGNAALI 1 (ID 739)

Taman parametrin avulla valitset valvottavat lampatilatulosignaalit.

Jarjestelma ottaa maksimiarvon valituista signaaleista ja kayttaa sita halytyksen ja vian
laukaisussa.

P3.9.26 HALYTYSRAJA 1(ID 741)
Tama parametri maarittaa lampaotilahalytyksen rajat.

Jos mitattu lampéotila nousee taman raja-arvon ylapuolelle, jarjestelma antaa
lampotilahalytyksen.

P3.9.27 HALYTYSRAJA 1 (ID 742)

Tama parametri maarittaa lampotilan vikarajat.

Jos mitattu lampotila nousee taman raja-arvon ylapuolelle, jarjestelma antaa lampéotilavian.

P3.9.28 LAMPOTILAN VIRHEVASTE (ID 740)

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen lampotilavikaan.
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P3.9.29 SAFE TORQUE OFF [STO) -VIAN VASTE (ID 775)

Taman parametrin avulla valitset taajuusmuuttajan vasteen STO-vikaan.

Tama parametri maarittas vasteen vikailmoitukseen F30 - Safe Torque Off (Vian tunnus:
530).

Tama parametri maarittaa taajuusmuuttajan toiminnan, kun Safe Torque Off (STO) -toiminto
on kaytossa (jos esimerkiksi on painettu hatapysaytyspainiketta tai jokin muu STO-toiminto
on aktivoitu).

0 = Ei kaytossa
1 = Halytys
2 =Vika, pysaytys vapaasti pyorien

HUOMAUTUS!
Tama parametri ei ole nakyvissa, jos taajuusmuuttajassa ei ole STO-toiminnon

tukea.

10.10 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS

P3.10.1 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS (ID 731)

Taman parametrin avulla otat automaattisen viankuittaustoiminnon kayttoon.

Valitse automaattisesti kuitattavat viat maarittamalla parametrien P3.10.6-P3.10.14 arvoksi
0tai 1.

HUOMAUTUS!
Automaattinen viankuittaustoiminto on kaytettavissa vain joillekin vikatyypeille.

P3.10.2 UUDELLEENKAYNNISTYSTOIMINTO (ID 719)

Taman parametrin avulla valitset kaynnistystilan automaattiselle viankuittaustoiminnolle.

P3.10.3 JALLEENKAYNNISTYSVIIVE (ID 717)

Taman parametrin avulla voit asettaa ajan, jonka jarjestelma odottaa ennen ensimmaista
jalleenkaynnistysta.

P3.10.4 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS: YRITYSAIKA (ID 718)
Taman parametrin avulla voit asettaa automaattisen viankuittaustoiminnon yritysajan.

Yritysaikana automaattinen viankuittaustoiminto yrittaa kuitata ilmenneet viat. Ajan
laskeminen alkaa ensimmaisestad automaattisesta viankuittauksesta. Seuraava vika
kaynnistaa yritysaikalaskurin uudelleen.

P3.10.5 YRITYSTEN LUKUMAARA (ID 759)

Taman parametrin avulla maaritat automaattisten viankuittausyritysten kokonaismaaran.
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Jos yritysaikana tehtavien yritysten maara ylittaa taman parametrin arvon, jarjestelma
nayttaa pysyvan vian. Muussa tapauksessa vika poistuu nakyvista yritysajan umpeuduttua.

Voit asettaa parametrin P3.10.4 maarittaman yritysajan kuluessa tehtyjen automaattisten
viankuittausyritysten enimmaismaaran parametrilla P3.10.5. Vikatyypilla ei ole vaikutusta
enimmaismaaraan.

Vive Viive Vive
. ID717 ID717 ID717

Vikalaukaisin ] ’7 ) ] H

Halytys
Kuittaus 1 Kuittaus 2

Automaattinen _‘ _‘

viankuittaus

Yritysaika Yritysaika ID718

-
Vika

aktiivinen

Yritysten lukumaara: (ID759 = 2)

Kuva 33: Automaattinen viankuittaustoiminto

P3.10.6 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS: ALIJANNITE (ID 720}

Taman parametrin avulla otat automaattisen viankuittauksen kayttoon alijannitevian jalkeen.
P3.10.7 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS: YLIJANNITE (ID 721)

Taman parametrin avulla otat automaattisen viankuittauksen kayttoon ylijannitevian jalkeen.
P3.10.8 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS: YLIVIRTA (ID 722)

Taman parametrin avulla otat automaattisen viankuittauksen kayttoon ylivirtavian jalkeen.
P3.10.9 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS: ANALOGIATULOVIKA (ID 723)

Taman parametrin avulla otat automaattisen viankuittauksen kayttoon analogiatulovian
jalkeen.

P3.10.10 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS: LAITTEEN YLILAMPGTILA (ID 724)

Taman parametrin avulla otat automaattisen viankuittauksen kayttoon yksikon ylilampovian
jalkeen.
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P3.10.11 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS: MOOTTORIN YLILAMPOTILA (ID 725)

Taman parametrin avulla otat automaattisen viankuittauksen kayttoon moottorin
ylilampovian jalkeen.

P3.10.12 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS: ULKOINEN VIKA (ID 726)

Taman parametrin avulla otat automaattisen viankuittauksen kayttoon ulkoisen vian jalkeen.

P3.10.13 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS: ALIKUORMITUSVIKA (ID 738)

Taman parametrin avulla otat automaattisen viankuittauksen kayttoon alikuormitusvian
jalkeen.

P3.10.14 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS: PID-VALVONTAVIKA (ID 15538)

Taman parametrin avulla maaritat, saako vian kuitata automaattisesti.

10.11  AJASTINTOIMINNOT

10.11.1  AJASTINTOIMINNOT

Ajastintoimintojen avulla sisainen reaaliaikakello voi valvoa toimintoja. Kaikkia toimintoja,
joita voidaan ohjata digitaalitulon avulla, voidaan ohjata myos reaaliaikakellolla kayttamalla
aikakanavia 1-3. Digitaalitulon ohjaukseen ei tarvita ulkoista PLC-piiria. Voit ohjelmoida
tulon sulkeutumis- ja avautumisvalit sisaisesti.

Ajastintoiminnot antavat parhaat tulokset, kun asennat pariston ja maaritat reaaliaikakellon
asetukset huolellisesti Ohjatut asetukset -toiminnossa. Paristo on saatavana lisavarusteena.

HUOMAUTUS!
Ajastintoimintoja ei kannata kayttaa ilman apuparistoa. Jos reaaliaikakellon

paristoa ei ole asennettu, taajuusmuuttajan kellonajan ja paivamaaran asetukset
nollautuvat jokaisen irtikytkennan yhteydessa.

AIKAKANAVAT

Voit kytkea aikavalien ja ajastintoimintojen lahdot aikakanaviin 1-3. Aikakanavien avulla
voidaan ohjata paalle/pois-tyyppisia toimintoja, kuten relelahtdja tai digitaalituloja. Voit
maarittda aikakanavien paalle/pois-logiikan kytkemalld niihin aikavaleja tai ajastimia. Useat
aikavalit tai ajastimet voivat ohjata aikakanavaa.
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<P| Kytkenta kanavaan )

E Aikavali 1 Aikakanava 1

Aikavali 2

( Aikavali 3 I

( Aikavéli4 ) :

( Aikavali 5 ) Aikakanava 2
|

( Ajastin1 Y |

( Ajastin 2 | :
—— Aikakanava 3 |
( Ajastin 3
I
Kuva 34: Aikavélit ja ajastimet voidaan kytked aikakanaviin joustavasti. Jokaisella aikavalilla ja

ajastimella on oma parametri aikakanavaan kytkentaa varten.

AIKAVALIT

Maarita jokaiselle aikavalille PAALLE- ja POIS-ajat parametrien avulla. Ndmé ovat aikavilin
paivittaiset kayttoajat Alkamispaiva- ja Loppumispaiva-parametreilla asetettuina paivina.
Esimerkiksi alla esitetty parametriasetus tarkoittaa, etta aikavali on kaytossa kello 7-9 joka
paiva maanantaista perjantaihin. Aikakanava on kuin virtuaalinen digitaalitulo.

PAALLE-aika: 07:00:00
POIS-aika: 09:00:00
Alkamispaiva: Maanantai
Loppumispaiva: Perjantai

AJASTIMET

Ajastimilla voidaan maarittaa aikakanava aktivoitumaan tietyksi ajaksi digitaalitulon tai
aikakanavan komennolla.
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A

Jaljella oleva aika

Aika

Aktivointi

T
J | Kesto L ouT

Kuva 35: Aktivointisignaali tulee digitaalitulosta tai virtuaalisesta digitaalitulosta, kuten
aikakanavasta. Ajastin aloittaa laskemisen laskevasta reunasta.

Seuraavan esimerkin parametrit aktivoivat ajastimen, kun korttipaikan A digitaalitulo 1
sulkeutuu, ja pitavat ajastimen kaytossa 30 sekunnin ajan digitaalitulon avautumisen jalkeen.

*  Kesto:30s
» Ajastin: DigIN paikka A.1

Maarittamalla kestoksi 0 sekuntia voit ohittaa digitaalitulon aktivoiman aikakanavan.
Laskevan reunan jalkeen ei ole irtikytkemisviivetta.

Esimerkki:
Ongelma

Taajuusmuuttajaa kaytetaan varaston ilmastoinnissa. Sen taytyy toimia arkipaivina klo 7-17
ja viikonloppuisin klo 9-13. Taajuusmuuttajan taytyy myos toimia naiden aikojen ulkopuolella,
jos rakennuksessa on ihmisia, ja pysya kaynnissa 30 minuuttia ihmisten poistumisen jalkeen.

Ratkaisu

Maaritetaan kaksi aikavalia, yksi arkipaiville ja yksi viikonlopuille. Myos tydajan
ulkopuoliseen aktivointiin tarvitaan ajastin. Katso alla oleva kokoonpano.

Intervalli 1

P3.11.1.1: PAALLE-aika: 07:00:00
P3.11.1.2: POIS-aika: 17:00:00

P3.11.1.3: Alkamispaiva: 1 (= maanantai)
P3.11.1.4: Loppumispaivéa: 5 (= perjantai)
P3.11.1.5: Kytkenta kanavaan: Aikakanava 1

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 166 PARAMETRIKUVAUKSET

Intervalli 2

P3.11.2.1: PAALLE-aika: 09:00:00
P3.11.2.2: POIS-aika: 13:00:00

P3.11.2.3: Alkamispaiva: Lauantai
P3.11.2.4: Loppumispaiva: Sunnuntai
P3.11.2.5: Kytkenta kanavaan: Aikakanava 1

Ajastin 1

Muina kuin aikavalien avulla maaritettyina aikoina voit kdynnistaa moottorin korttipaikan A
digitaalitulolla 1. Tassa tapauksessa ajastin maarittaa ajan, jonka moottori kay.

P3.11.6.1: Kesto: 1 800 s (30 min)

P3.11.6.2: Kytkenta kanavaan: Aikakanava 1

P3.5.1.18: Ajastin 1: DigIN paikka A.1 (parametri sijaitsee digitaalitulovalikossa)

Intervalli 1
Alku = maanantai | Loppu = perjantai
ON = 07:00:00  |OFF = 17:00:00 @ Ohj.signaali @
Intervalli 2 |
Alku = lauantai Loppu = sunnuntai - E " -
ON = 09:00:00 | OFF = 13:00:00 ALEIGENEYS L |

Digitaalitulo 1,
paikka A Ajastin 1
Kesto = 1800 s

Kuva 36: Kdynnistyskomennon ohjaussignaalina kdytetddn aikakanavaa 1 digitaalitulon sijasta.
P3.11.1.1 PAALLE-AIKA (ID 1464]

Taman parametrin avulla valitset kellonajan, jolloin intervallitoiminnon lahto kaynnistyy.
P3.11.1.2 POIS PAALTA -AIKA (ID 1465)

Taman parametrin avulla valitset kellonajan, jolloin intervallitoiminnon lahto pysahtyy.
P3.11.1.3 ALKAMISPAIVA (ID 1466)

Taman parametrin avulla valitset paivan, jolloin intervallitoiminnon lahto kaynnistyy.
P3.11.1.4 LOPPUMISPAIVA (ID 1467)

Taman parametrin avulla valitset paivan, jolloin intervallitoiminnon lahto paattyy.
P3.11.1.5 KYTKE KANAVAAN (ID 1468]

Taman parametrin avulla valitset aikakanavan, johon intervallitoiminnon lahto kytketaan.
Aikakanavien avulla voidaan ohjata p&alle/pois-tyyppisia toimintoja, kuten relel&htoja tai
digitaalisignaalilla ohjattavia toimintoja.
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P3.11.6.1 KESTO (ID 1489)

Taman parametrin avulla maaritat, kuinka pitkaan ajastin toimii sen jalkeen, kun
aktivointisignaali loppuu (OFF-viive).

P3.11.6.2 KYTKE KANAVAAN (ID 1490)

Taman parametrin avulla valitset aikakanavan, johon ajastintoiminnon lahto kytketaan.
Aikakanavien avulla voidaan ohjata paalle/pois-tyyppisia toimintoja, kuten relelahtsja tai
digitaalisignaalilla ohjattavia toimintoja.

P3.11.6.3 TILA [ID 15527]

Taman parametrin avulla valitset, kayttaako ajastinviive nousevaa vai laskevaa reunaa.

10.12 PID-SAADIN 1

10.12.1 PERUSASETUKSET

P3.12.1.1 PID-SAATAJAN VAHVISTUS (ID 118)

Talla parametrilla maaritetaan PID-saatimen vahvistus.
Jos parametrin arvoksi asetetaan 100 %, 10 prosentin muutos virhearvossa muuttaa
saatimen lahtoarvoa 10 prosentilla.

P3.12.1.2 PID-SAATIMEN I-AIKA (ID 119)

Talla parametrilla maaritetaan PID-saatimen l-aika.
Jos parametrin arvoksi asetetaan 1,00 s, 10 prosentin muutos virhearvossa muuttaa
saatimen lahtoarvoa 10,00 prosentilla sekunnissa.

P3.12.1.3 PID-SAATIMEN D-AIKA (ID 132)

Talla parametrilla maaritetaan PID-saatimen D-aika.
Jos parametrin arvoksi asetetaan 1,00 s, 10 prosentin muutos virhearvossa 1,00 sekunnin
aikana aiheuttaa 10,00 prosentin muutoksen saatimen lahtoarvossa.

P3.12.1.4 YKSIKON VALINTA (ID 1036}

Taman parametrin avulla valitset PID-saatajan takaisinkytkenta- ja asetusarvosignaalien
yksikon.
Valitse oloarvon yksikko.

P3.12.1.5 VALITUN YKSIKON MINIMI (ID 1033]

Taman parametrin avulla maaritat PID-takaisinkytkentasignaalin minimiarvon.
Esimerkiksi analogiasignaali 4-20 mA vastaa 0-10 baarin painetta.

P3.12.1.6 VALITUN YKSIKON MAKSIMI (ID 1034)

Taman parametrin avulla maaritat PID-takaisinkytkentasignaalin maksimiarvon.
Esimerkiksi analogiasignaali 4-20 mA vastaa 0-10 baarin painetta.
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P3.12.1.7 VALITUN YKSIKON DESIMAALIT (ID 1035]

Taman parametrin avulla valitset prosessiyksikkoarvojen desimaalien maaran.
Esimerkiksi analogiasignaali 4-20 mA vastaa 0-10 baarin painetta.

P3.12.1.8 ERON KORJAUS ALAS (ID 340]

Taman parametrin kaannat PID-saatajan virhearvon.

P3.12.1.9 KUOLLEEN ALUEEN HYSTEREESI [ID 1056)
Taman parametrin avulla asetat PID-asetusarvon ymparilla olevan kuolleen alueen.

Parametrin arvo annetaan valittuna prosessiyksikkona. PID-saatimen lahto lukittuu, jos
takaisinkytkentaarvo pysyy kuolleella alueella ennalta asetetun ajan.

P3.12.1.10 KUOLLEEN ALUEEN VIIVE (ID 1057)

Taman parametrin avulla maaritat, kuinka pitkaan takaisinkytkentaarvon tulee pysya
kuolleella alueella, ennen kuin PID-saatimen lahto lukittuu.

Jos oloarvo pysyy ohjearvon ymparille maaritetylla kuolleella alueella ennalta asetetun ajan,
PID-saatimen lahto lukittuu. Toiminto estaa ohjainten, kuten venttiilien, tarpeettomat liikkeet
ja kulumisen.

e
FIN

\
\

\
\

Kuva 37: Kuollut alue -toiminto

A. Kuollut alue (ID1056) D. Oloarvo
B. Kuolleen alueen viive (ID1057) E. Lahto lukittu
C. Reference
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10.12.2 ASETUSARVOT

P3.12.2.1 PANEELIN ASETUSARVO 1 (ID 167]

Tama parametri maarittaa asetusarvon PID-saatimelle, kun asetusarvon lahde on AA-
paneeli.
Parametrin arvo annetaan valittuna prosessiyksikkona.

P3.12.2.2 PANEELIN ASETUSARVO 2 (ID 168)

Tama parametri maarittaa asetusarvon PID-saatimelle, kun asetusarvon lahde on AA-
paneeli.
Parametrin arvo annetaan valittuna prosessiyksikkona.

P3.12.2.3 ASETUSARVON KIIHDYTYS-/HIDASTUSAIKA [ID 1068)

Taman parametrin avulla maaritat nousevat ja laskevat ramppiajat asetusarvon muutoksille.
Ramppiaika on aika, joka tarvitaan asetusarvon kasvamiseen minimista maksimiin. Jos
taman parametrin arvona on 0, ramppeja ei kayteta.

P3.12.2.4 ASETUSARVON LAHTEEN 1 VALINTA (ID 332]

Taman parametrin avulla valitset PID-asetusarvosignaalin lahteen.

P3.12.2.5 ASETUSARVO 1 MINIMI (ID 1069

Taman parametrin avulla maaritat asetusarvosignaalin minimiarvon.

P3.12.2.6 ASETUSARVO 1 MAKSIMI (ID 1070]

Taman parametrin avulla maaritat asetusarvosignaalin maksimiarvon.

P3.12.2.7 LEPOTAAJUUSRAJA 1 (ID 1016)

Taman parametrin avulla maaritat tason, jonka alapuolella taajuusmuuttajan lahtotaajuuden
on pysyttava maaritetyn ajan verran, ennen kuin taajuusmuuttaja siirtyy lepotilaan.

Katso parametrin P3.12.2.10 kuvaus.
P3.12.2.8 LEPOVIIVE 1 (ID 1017)

Taman parametrin avulla maaritat, kuinka pitkaan taajuusmuuttajan lahtotaajuuden on
pysyttava maaritetyn tason alapuolella, ennen kuin taajuusmuuttaja siirtyy lepotilaan.

Katso parametrin P3.12.2.10 kuvaus.

P3.12.2.9 HAVAHTUMISRAJA 1 (ID 1018)
Taman parametrin avulla maaritat, milla tasolla taajuusmuuttaja palautuu lepotilasta.

Katso parametrin P3.12.2.10 kuvaus.
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P3.12.2.10 SP1 HAVAHTUMISTILA (ID 15539]

Taman parametrin avulla valitset toiminnon havahtumisrajaparametrille.
Nailla parametreilla voit maarittaa, milloin taajuusmuuttaja palautuu lepotilasta.

Taajuusmuuttaja palautuu lepotilasta, kun PID-takaisinkytkennan arvo laskee
havahtumisrajan alapuolelle.

Tama parametrin maarittaa, kaytetaanko havahtumisrajaa staattisena, absoluuttisena
tasona vai PID-asetusarvoa noudattelevana suhteellisena tasona.

Valinta 0 = Absoluuttinen taso (havahtumisraja on staattinen taso, joka ei vaihtele
asetusarvon mukaan)

Valinta 1 = Suhteellinen asetusarvo (havahtumisraja on asetusarvon alapuolella oleva erotus,
ja havahtumisraja vaihtelee asetusarvon mukaan).

Asetusarvo PID-asetusarvo
VAR

Havahtumisraja

» t
Kuva 38: Havahtumistila: absoluuttinen taso.
Asetusarvo PID-asetusarvo
A
Havahtumisraja
» t

Kuva 39: Havahtumistila: suhteellinen asetusarvo.

P3.12.2.11 ASETUSARVON 1 TEHOSTUS (ID 1071)

Taman parametrin avulla asetat kertoimen asetusarvon tehostustoiminnolle.
Kun asetusarvon tehostuskomento annetaan, jarjestelma kertoo asetusarvon taman
parametrin maarittamalla kertoimella.

10.12.3 TAKAISINKYTKENTA

P3.12.3.1 TAKAISINKYTKENTATOIMINTO (ID 333)

Taman parametrin avulla valitset, tuleeko takaisinkytkentaarvo yhdesta signaalista vai
kahden signaalin yhdistelmasta.

Voit valita matemaattisen funktion, jota kaytetaan kahden takaisinkytkentasignaalin
yhdistamiseen.
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P3.12.3.2 TAKAISINKYTKENNAN VAHVISTUS (ID 1058)

Taman parametrin avulla maaritat takaisinkytkentasignaalin vahvistuksen.
Tata parametria kaytetaan esimerkiksi Takaisinkytkentatoiminto-parametrin arvon 2 kanssa.

P3.12.3.3 TAKAISINKYTKENTA 1 PAIKKA (ID 334)

Taman parametrin avulla valitset PID-takaisinkytkentasignaalin lahteen.
Jarjestelma kasittelee analogiatulot ja ProcessDataln-tulot prosenttiosuuksina (0,00-100,00
%) ja skaalaa ne takaisinkytkentaarvon minimin ja maksimin mukaan.

HUOMAUTUS!
ProcessDataln-prosenttiluvun tarkkuus on kaksi desimaalia.

Jos lampdatilatulot on valittu, parametrien P3.13.1.7 (Valitun yksikén minimi) ja P3.13.1.8
(Valitun yksikon maksimi) arvot taytyy asettaa lampétilanmittauskortin skaalan mukaisesti:
Valitun yksikon minimi = -50 °C ja Valitun yksikon maksimi = 200 °C.

P3.12.3.4 TAKAISINKYTKENTA 1, MINIMI (ID 336

Taman parametrin avulla maaritat takaisinkytkentasignaalin minimiarvon.

P3.12.3.5 TAKAISINKYTKENTA 1, MAKSIMI (ID 337)

Taman parametrin avulla maaritat takaisinkytkentasignaalin maksimiarvon.

10.12.4 MYOTAKYTKENTA

P3.12.4.1 MYOTAKYTKENTATOIMINTO (ID 1059)

Taman parametrin avulla valitset, tuleeko myotakytkentaarvo yhdesta signaalista vai kahden
signaalin yhdistelmasta.

Myotakytkentatoiminto edellyttaa yleensa tarkkoja prosessimalleja. Joissakin tilanteissa
vahvistus ja siirtyma -tyyppinen myotakytkenta riittaa. Myotakytkenta ei kayta todellisen
valvotun prosessiarvon takaisinkytkentamittauksia. Myotakytkentaohjaus kayttaa mittauksia,
joilla on vaikutus valvottuun prosessiarvoon.

ESIMERKKI 1:

Voit ohjata veden pinnan tasoa sailiossa virtausvalvonnan avulla. Haluttu pinnan taso
maaritetaan asetusarvoksi, ja pinnan tason oloarvo saadaan takaisinkytkennasta.
Ohjaussignaali valvoo sisaanvirtausta.

Ulosvirtaus voidaan ajatella mitattavaksi hairioksi. Mittauksien perusteella hairiota voidaan
kompensoida yksinkertaisella myotékytkentdohjauksella (vahvistuksella ja siirtymalla), joka
lisataan PID-saatimen lahtoon. PID-saadin reagoi ulosvirtauksen muutoksiin paljon
nopeammin kuin jos olisi kaytetty vain pinnan tason mittausta.
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Kuva 40: Myotdkytkentdohjaus.

P3.12.4.2 MYOTAKYTKENTAVAHVISTUS (ID 1060)

Taman parametrin avulla maaritat myotakytkentasignaalin vahvistuksen.

P3.12.4.3 MYOTAKYTKENTA 1, PAIKKA (ID 1061)

Taman parametrin avulla valitset PID-myotakytkentasignaalin lahteen.

P3.12.4.4 MYGTAKYTKENTA 1, MINIMI (ID 1062)

Taman parametrin avulla maaritat myotakytkentasignaalin minimiarvon.

P3.12.4.5 MYOTAKYTKENTA 1, MAKSIMI (ID 1063)

Taman parametrin avulla maaritat myotakytkentasignaalin maksimiarvon.

10.12.5 PROSESSIN VALVONTA

Prosessin valvonnalla voit varmistaa, etta PID-takaisinkytkent&darvo (prosessin oloarvo) pysyy
maaritetylla alueella. Talla toiminnolla voidaan esimerkiksi havaita putkivika ja estaa
tulviminen.
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P3.12.5.1 KAYTA PROSESSIN VALVONTAA (ID 735]

Oloarvo
Ylaraja /

(ID736) Ohjearvo

Alaraja
(ID758)

\

—

\

—1

Saatelytila Halytys
tai vika

Kuva 41: Takaisinkytkennan valvontatoiminto
Taman parametrin avulla otat takaisinkytkennan valvontatoiminnon kayttoon.

Aseta yla- ja alaraja ohjeen ymparille. Kun oloarvo on rajojen ulkopuolella, laskuri alkaa
laskea ylospain. Kun oloarvo on rajojen sisapuolella, laskuri laskee alaspain. Kun laskurin
lukema on suurempi kuin parametrin P3.12.5.4 (Viive) arvo, jarjestelma nayttaa halytyksen
tai vian.

P3.12.5.2 YLARAJA (ID 736)

Taman parametrin avulla maaritat PID-takaisinkytkentasignaalin ylarajan.
Jos PID-takaisinkytkentasignaalin arvo ylittaa taman rajan maaritettya aikaa kauemmin,
tapahtuu takaisinkytkennan valvontavika.

P3.12.5.3 ALARAJA (ID 758)

Taman parametrin avulla maaritat PID-takaisinkytkentasignaalin alarajan.
Jos PID-takaisinkytkentasignaalin arvo alittaa taman rajan maaritettya aikaa kauemmin,
tapahtuu takaisinkytkennan valvontavika.

P3.12.5.4 VIIVE (ID 737)

Taman parametrin avulla maaritat PID-takaisinkytkentasignaalille maksimiajan, jonka
signaali pysyy valvontarajojen ulkopuolella ennen kuin tapahtuu takaisinkytkennan
valvontavika.

Jos kohdearvoa ei saavuteta taman ajan kuluessa, nayttoon tulee vika tai halytys.
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10.12.6 PAINEHAVION KOMPENSOINTI

Kun paineistetaan pitkaa putkea, jossa on useita ulosottoja, paras paikka anturille on
tavallisesti suunnilleen putken keskivaiheilla (kuvan paikka 2). Voit sijoittaa anturin myds heti
pumpun jalkeen. Talloin mitattu paine on oikea heti pumpun jalkeen mutta putoaa
pidemmalla putkessa virtauksen maaran mukaan.

®

A

Kuva 42: Paineanturin paikka.

A. Paine D. Putken pituus
B. Eivirtausta E. Paikka 1
C. Virtaus F. Paikka 2

P3.12.6.1 KAYTA ASETUSARVOLLE 1 (ID1189)

Taman parametrin avulla otat kayttoon pumppujarjestelman painehavion kompensoinnin.

P3.12.6.2 ASETUSARVO 1 MAKSIMIKOMPENSOINTI (ID 1190)

Taman parametrin avulla maaritat PID-asetusarvon maksimikompensoinnin, jota kaytetaan,
kun taajuusmuuttajan lahtotaajuus on maksimissa.

Anturi asennetaan paikkaan 1. Putken paine pysyy vakiona, kun virtausta ei ole. Jos putkessa
on virtausta, paine kuitenkin putoaa kauempana putkessa. Tata voidaan korjata
suurentamalla asetusarvoa virtauksen kasvaessa. Talloin lahtotaajuutta kaytetaan
virtauksen arviona ja asetusarvo kasvaa lineaarisesti virran mukana.
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Asetusarvo
A

Asetusarvo + maksimikompensointi

Asetusarvo
Minimitaajuus ja -virtaus Maksimitaajuus ja -virtaus
Paine
A
e :
Ei virtausta Virtaus ja kompensoint;
//
//

Putken pituus

Paikka 1 Paikka 2

Kuva 43: Painehévién kompensoinnin asetusarvo 1 on kdytdssa.

10.13 PID-SAADIN 2

10.13.1 PERUSASETUKSET

P3.13.1.1 KAYTA PID:TA (ID 1630]

Taman parametrin avulla otat PID-saatimen kayttoon.

HUOMAUTUS!
Tama saadin on vain ulkoiseen kayttoon. Sita voidaan kayttaa analogialahddssa.
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P3.13.1.2 LAHTO STOP-TILASSA (ID 1100)

Talla parametrilla voit asettaa PID-saatimen lahtoarvon prosentteina maksimilahtoarvosta,
kun saadin pysaytetaan digitaalilahdon kautta.

10.14 MONIPUMPPUTOIMINTO

Monipumpputoiminnon avulla voit ohjata enintaan neljaa moottoria, pumppua tai puhallinta
PID-saatimella.

Taajuusmuuttaja on kytketty moottoriin, joka on saateleva moottori. Saateleva moottori
sailyttaa oikean asetusarvon kytkemalla muut moottorit verkkoon tai irti verkosta releiden
avulla. Vuorottelutoiminto huolehtii moottorien kaynnistysjarjestyksesta ja varmistaa nain
niiden tasaisen kulumisen. Voit lisata saatavan moottorin vuorottelu- ja lukituslogiikkaan tai
maarittaa sen toimimaan jatkuvasti moottorina 1. Lukitustoiminnon avulla moottoreita
voidaan myos poistaa tilapaisesti kaytosta esimerkiksi huoltoa varten.

A

Saatdalue Asetusarvo

- \ \

Takaisinkytkenta

Viive
~om PAALLE
N — N e POIS
M1 :ﬁ !
— ‘ PAALLE
M2 H —m—m—m——————— POIS

=/
=

Taajuusmuuttaja kay maksimitaajuudella
tai hyvin lahellda maksimitaajuutta

Kuva 44: Monipumpputoiminto

Jos PID-saadin ei pysty pitamaan takaisinkytkentaarvoa maaritetylla saatoalueella,
jarjestelma kytkee moottoreita jarjestelmaan tai irrottaa niita jarjestelmasta.

Milloin moottoreita kytketaan tai lisataan:

» Takaisinkytkentaarvo on saatdalueen ulkopuolella.

«  Sa&tava moottori kdy taajuudella, joka on lahelld maksimitaajuutta (-2 Hz).
» Edella kuvatut tilanteet kestavat kauemmin kuin saatoalueen viive.

* Kaytossa on enemman moottoreita kuin vain saatava moottori.
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Milloin moottoreita kytketaan irti tai poistetaan:

» Takaisinkytkentaarvo on saatoalueen ulkopuolella.

«  Sa&tava moottori kdy taajuudella, joka on ldhelld minimitaajuutta (+2 Hz).
« Edella kuvatut tilanteet kestavat kauemmin kuin saatoalueen viive.

» Kaytossa on enemman moottoreita kuin vain saatava moottori.

P3.14.1 MOOTTORIEN LUKUMAARA (ID 1001)

Tama parametri maarittaa monipumppujarjestelmassa kaytettyjen moottorien/pumppujen
kokonaismaaran.

P3.14.2 LUKITUSTOIMINTO (ID 1032)

Taman parametrin avulla voittaa ottaa kayttoon ja poistaa kaytosta lukituksia.

Lukitukset kertovat monipumppujarjestelmalle, ettei moottori ole kaytettavissa. Nain voi
kayda esimerkiksi silloin, kun moottori on poistettu jarjestelmasta huollon vuoksi tai sita
ohjataan manuaalisesti.

Voit kayttaa lukituksia ottamalla parametrin P3.14.2. kayttoon. Valitse kunkin moottorin tila
digitaalitulon avulla (parametrit P3.5.1.25-P3.5.1.28). Jos tulon arvo on CLOSED (tulo on
aktiivinen), moottori on monipumppujarjestelméan kaytéssd. Muussa monipumppulogiikka ei
kytke sita.

L= o
—
M1 M3

Moo ttorien kaynnistysjarjestys

Kuva 45: Lukituslogiikka 1
Moottorien jarjestyson 1, 2, 3, 4, 5.

Jos poistat moottorin 3 lukituksen (eli asetat parametrin P3.5.1.36 arvoksi OPEN],
jarjestykseksi muuttuu 1, 2, 4, 5.
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ID428 = EPATOSI

5 %M3%
Moo ttorien kdynnistysjarjestys

Kuva 46: Lukituslogiikka 2

M1

Jos lisdat moottorin 3 uudelleen (asetat parametrin P3.5.1.36 arvoksi CLOSED), jarjestelma
asettaa sen jarjestykseen viimeiseksi: 1, 2, 4, 5, 3. Jarjestelma ei pysahdy vaan jatkaa
toimintaansa.

ID428 = TOSI

Moottorien uusi kaynnistysjarjestys
Kuva 47: Lukituslogiikka 3

Kun jarjestelma seuraavan kerran pysahtyy tai siirtyy lepotilaan, jarjestykseksi palaa 1, 2, 3,
4,5.

P3.14.3 LIITA TAAJUUSMUUTTAJA (ID 1028)

Tamaéan parametrin avulla liitat kontrolloidun pumpun/moottorin mukaan vuorottelu- ja
lukitusjarjestelmaan.
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VEULLED
numero

Valinnan nimi Kuvaus

Taajuusmuuttaja on aina kytketty moottoriin 1. Lukitukset
0 Estetty eivat vaikuta moottoriin 1, eika se sisally vuorottelulogiik-
kaan.

Taajuusmuuttajan voi kytkea mihin jarjestelman moottoriin
1 Kaytossa tahansa. Lukitukset vaikuttavat kaikkiin moottoreihin. Kaikki
moottorit sisaltyvat vuorottelulogiikkaan.

JOHDOTUKSET
Parametrien arvojen 0 ja 7 kytkennat ovat erilaiset.
VALINTA 0, EI KAYTOSSA:

Taajuusmuuttaja kytketaan suoraan moottoriin 1. Muut moottorit ovat apumoottoreita. Ne on
kytketty syottoverkkoon kontaktoreilla, ja niita ohjataan taajuusmuuttajan releilla.
Vuorottelu- tai lukituslogiikalla ei ole vaikutusta moottoriin 1.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 180 PARAMETRIKUVAUKSET

Sahkoverkko

Moottori 1 Moottori 2 Moottori 3
ohjaus releelld ohjaus releella ohjaus releella

. ! !
EI KAYTOSSA k2[ ] k3]

Kuva 48: Valinta 0

VALINTA 7, KAYTOSSA:

Voit sisallyttaa saatavan moottorin vuorottelu- tai lukituslogiikkaan alla olevan kuvan
ohjeiden mukaisesti. Jokaista moottoria ohjaa yksi rele. Kontaktorilogiikka kytkee aina
ensimmaisen moottorin taajuusmuuttajaan ja seuraavat moottorit verkkoon.
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Sahkoverkko

Moottori 1 Moottori 2 Moottori 3
ohjaus releella ohjaus releella ohjaus releella
| | |
| | |
| | |
K3 K2 \ K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
Ki.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Kuva 49: Valinta 1

P3.14.4 VUOROTTELU (ID 1027)

Ota kaynnistysjarjestyksen ja moottorien prioriteetin kierto kayttoon tai poista se kaytosta
taman parametrin avulla.
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Valinnan Valinnan nimi Kuvaus
numero
Normaalitoiminnassa moottorien jarjestys on aina 1, 2, 3, 4,
0 Estett 5. Jarjestys voi muuttua kayton aikana, jos lukituksia lisataan
y tai poistetaan. Kun taajuusmuuttaja pysahtyy, jarjestys palaa
aina ennalleen.
1 KivtBsss Jarjestelma vaihtaa jarjestyksen tietyin valiajoin, jotta moot-
y torit kuluvat tasaisesti. Vuorotteluvaleja voidaan saataa.

Voit saataa vuorotteluvaleja parametrilla P3.14.5 (Vuorotteluvali). Voit asettaa kaytettavien
moottorien enimmaismaaran parametrilla P3.14.7 (Vuorottelun moottorirajal. Voit myos
asettaa saatelevan moottorin enimmaistaajuuden kayttamalla parametria P3.14.6
(Vuorottelun taajuusraja.

Kun prosessi on parametrien P3.14.6 ja P3.14.7 maarittamissa rajoissa, vuorottelu alkaa.
Muussa tapauksessa jarjestelma odottaa, kunnes prosessi on naissa rajoissa, ja aloittaa
vuorottelun sen jalkeen. Nain estetaan paineen akillinen putoaminen vuorottelun aikana, kun
pumppuasemassa tarvitaan suurta kapasiteettia.

ESIMERKKI

Vuorottelun jalkeen ensimmainen moottori siirtyy jarjestyksessa viimeiseksi. Toinen moottori
siirtyy yhden sijan ylospain.

Moottorien kaynnistysjarjestys: 1, 2, 3, 4, 5
--> Vuorottelu -->
Moottorien kaynnistysjarjestys: 2, 3, 4, 5, 1
--> Vuorottelu -->

Moottorien kaynnistysjarjestys: 3, 4,5, 1, 2
P3.14.5 VUOROTTELUVALI (ID 1029)

Voit saataa vuorotteluvaleja taman parametrin avulla.

Tama parametri maarittaa, miten usein moottorien tai pumppujen kaynnistysjarjestysta
vaihdetaan. Vuorottelu tapahtuu, kun kaynnissa olevien moottorien maara on pienempi kuin
vuorottelumoottorin raja-arvo ja taajuus on pienempi kuin vuorottelutaajuuden raja-arvo.
Vuorottelu alkaa vuorotteluvalin jalkeen, jos kapasiteetti on parametrien P3.14.6 ja P3.14.7
maarittaman tason alapuolella.

P3.14.6 VUOROTTELUN TAAJUUSRAJA (ID 1031)

Taman parametrin avulla maaritat vuorottelutaajuuden raja-arvon.

Vuorottelu tapahtuu vuorotteluvalin jalkeen, kun kdynnissa olevien moottorien maara on
pienempi kuin vuorottelumoottorin raja-arvo ja ohjaava taajuusmuuttaja kay
vuorottelutaajuuden raja-arvoa pienemmalla taajuudella.

P3.14.7 VUOROTTELUN MOOTTORIRAJA (ID 1030)

Taman parametrin avulla maaritat monipumpputoiminnossa kaytettavien pumppujen
maaran.
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Vuorottelu tapahtuu vuorotteluvalin jalkeen, kun kaynnissa olevien moottorien maara on
pienempi kuin vuorottelumoottorin raja-arvo ja ohjaava taajuusmuuttaja kay
vuorottelutaajuuden raja-arvoa pienemmalla taajuudella.

P3.14.8 SAATOALUE (ID 1097)

Taman parametrin avulla asetat PID-asetusarvolle sdatoalueen, jolla apumoottorit
kaynnistyvat ja pysahtyvat.

Kun PID-takaisinkytkentaarvo on saatoalueella, apumoottorit eivat kaynnisty tai pysahdy.
Parametrin arvo annetaan asetusarvon prosenttiosuutena.

P3.14.9 SAATOALUEEN VIIVE (ID 1098]

Taman parametrin avulla maaritat, kuinka pitkaan kestaa, ennen kuin apumoottorit
kaynnistyvat tai pysahtyvat.

Kun PID-takaisinkytkentaarvo ei ole saatoalueella, talla parametrilla asetetun ajan taytyy
kulua, ennen kuin apumoottorit kaynnistyvat tai pysahtyvat. Jos PID-saadin ei pysty pitamaan
prosessiarvoa (takaisinkytkentaarvoa) maéritetylld saatoalueella asetusarvon tuntumassa,
jarjestelma lisaa tai vahentaa kaynnissa olevien pumppujen maaraa.

Saatoalue maaritetaan prosenttiosuutena PID-asetusarvosta. Kun PID-takaisinkytkentaarvo
pysyy saatoalueella, kdaynnissa olevien pumppujen maaraa ei tarvitse lisata eika vahentaa.

Kun takaisinkytkentaarvo siirtyy saatdalueen ulkopuolelle, parametrin P3.14.8 maarittaman
ajan taytyy kulua, ennen kuin kaynnissa olevien pumppujen maara kasvaa tai pienenee.
Kaytossa on oltava lisda pumppuja.

ID 1098 ID 1098 ®)
[ [
| | |
ID 1097 | | I
T | | | |
| | | |
| | | | >
\‘\I_/:\i / | |
| | |
@/ NG o
| | | |
| | | |
| | | |
_ | | | |
Nl | | | | ®
1 "3 | | | | )
= ' — == — = ®
2 S S ©

Kuva 50: Apupumpun k&ynnistys tai pyséytys [P3.14.8 = Sdétéalue, P3.14.9 = S&&toalueen viive)

A. Jarjestelmaa ohjaava pumppu toimii B. Jarjestelmaa ohjaava pumppu toimii
taajuudella, joka on lahella maksimia taajuudella, joka on lahella minimia
(-2 Hz). Tama kasvattaa kaytossé olevien (+2 Hz). Tama pienentaa kaytossa
pumppujen maaraa. olevien pumppujen maaraa.
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C. Jos PID-saadin ei pysty pitamaan D. Asetusarvon ymparilla oleva maaritetty
prosessin takaisinkytkentaarvoa saatoalue.
maaritetylla saatoalueella asetusarvon
tuntumassa, jarjestelma lisaa tai
vahentaa kaynnissa olevien pumppujen
maaraa.

10.15 FIRE MODE

Kun Fire Mode -tila on kaytossa, taajuusmuuttaja kuittaa kaikki ilmenneet viat ja jatkaa
toimintaa samalla nopeudella niin pitkdan kuin mahdollista. Taajuusmuuttaja ohittaa kaikki
paneelin, kenttavaylien ja PC-tyokalun kautta annetut komennot.

Fire Mode -toiminnossa on kaksi kayttotilaa, testitila ja aktiivinen tila. Voit valita tilan
kirjoittamalla salasanan parametriin P3.16.1 (Fire Mode -salasana). Testitilassa
taajuusmuuttaja ei kuittaa vikoja automaattisesti, ja vika pysayttaa taajuusmuuttajan.

HUOMAUTUS!
Tama tulo on normaalisti kiinni.

Kun Fire Mode -toiminto aktivoidaan, paneelissa nakyy halytys.

é HUOMIO!
Takuu ei ole voimassa, kun Fire Mode -toiminto on aktivoituna. Testitilan avulla
Fire Mode -toimintoa voidaan testata niin, etta takuu pysyy voimassa.

P3.16.1 FIRE MODE -SALASANA (ID 1599)

Taman parametrin avulla otat Fire Mode -toiminnon kayttoon.

HUOMAUTUS!
Kun Fire Mode -tila on kaytossa ja talle parametrille on maaritetty oikea salasana,
kaikki Fire Mode -parametrit lukittuvat.

VEULLEL

Valinnan nimi Kuvaus
numero
1001 Kivtbsss Taajuusmuuttaja kuittaa kaikki ilmenneet viat ja jatkaa toi-
y mintaa samalla nopeudella niin pitkdan kuin mahdollista.
1234 Testitila Taa.J.uus“r.r.wuut.taJa ei kwttga vikoja automaattisesti, ja vika
pysayttaa taajuusmuuttajan.

P3.16.2 AKTIVOI FIRE MODE AUKI (ID 1596)

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka aktivoi Fire Mode -toiminnon.
Jos tama digitaalitulosignaali aktivoidaan, paneeliin tulee nakyviin halytys ja takuu raukeaa.
Tama digitaalitulosignaali on tyyppia NC (normaalisti kiinni).
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Voit kokeilla Fire Mode -toimintoa kayttamalla salasanaa, joka aktivoi testitilan. Talloin takuu
pysyy voimassa.

HUOMAUTUS!

Jos Fire Mode -tila on kaytossa ja oikea Fire Mode -salasana annetaan, kaikki Fire
Mode -parametrit lukittuvat. Jos haluat muuttaa Fire Mode -parametreja, muuta
ensin parametrin P3.16.1 (Fire Mode -salasana) arvoksi 0.

NormaaIiJ
|

kaynnistys

Kaynn. saIIttuJ

L]
|

T
: | T
—
: |_| I
. [
|
Kay lukitus 1J| ' J
|
|
|
|

Kay lukitus 2 JI

I

Akti\:joi |

Fire Mo e—l—‘
(kosketin kiinni)

I

Moo ttorin
nopeus

Fire Mode
-tilan nopeus

Normaalinopeus —

— =T —— =

Pysaytetty

Kuva 51: Fire Mode -toiminto

P3.16.3 AKTIVOI FIRE MODE KIINNI [ID 1619]

Taman parametrin avulla valitset digitaalitulosignaalin, joka aktivoi Fire Mode -toiminnon.
Tama digitaalitulosignaali on tyyppia NO (normaalisti auki). Katso parametrin P3.16.2 (Aktivoi
Fire Mode auki) kuvaus.

P3.16.4 FIRE MODE -TAAJUUS [ID 1598)

Taman parametrin avulla maaritat taajuusohjeen, jota kaytetaan, kun Fire Mode on kaytossa.
Taajuusmuuttaja kayttaa tata taajuutta, kun parametrin P3.16.5 (Fire Mode -taajuuslahde)
arvona on Fire Mode -taajuus.

P3.16.5 FIRE MODE -TAAJUUSLAHDE (ID 1617]

Taman parametrin avulla valitset Fire Mode -tilassa kaytettavan taajuusohjelahteen.
Taman parametrin avulla voit valita esimerkiksi Al1-tulon tai PID-saatimen ohjelahteeksi
Fire Mode-toiminnon ollessa kaytossa.
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P3.16.6 FIRE MODE TAAKSE (ID 1618)

Talla parametrilla valitset digitaalitulosignaalin, joka antaa kaskyn moottorin
pyorimissuunnan vaihtamiseen Fire Mode -tilassa.
Parametrilla ei ole vaikutusta normaalitoimintaan.

Jos moottorin halutaan pyorivan Fire Mode -tilassa aina ETEEN tai aina TAAKSE, valitse

oikea digitaalitulo.

DigIN-paikka 0.1 = Aina ETEEN
DigIN-paikka 0.2 = Aina TAAKSE

P3.16.7 FIRE MODE -VAKIONOPEUS 1 (ID 15535)

Taman parametrin avulla maaritat Fire Mode -tilan vakionopeuden.

M3.16.10 FIRE MODE -TILA (ID 1597]

Tama valvonta-arvo nayttaa Fire Mode -toiminnon tilan.

P3.16.12 FIRE MODE -TILAN AJON ILMAISUVIRTA (ID 15580)

Taman parametrin avulla asetat digitaalilahdon ajon ilmaisusignaalin virtarajan.

Talla parametrilla on vaikutusta vain, jos relelahdon asetukseksi on valittu "Ajon ilmaisu” ja
Fire Mode on kaytossa. Relelahddn Ajon ilmaisu -toiminto ilmaisee nopeasti, syotetaanko
moottoriin virtaa tulipalon aikana.

Taman parametrin arvo on moottorin nimellisvirrasta laskettu prosenttiosuus. Jos
moottoriin syotetty virta on tulipalotilanteessa suurempi kuin nimellisvirta kerrottuna talla
parametrilla, relelahto sulkeutuu.

Jos esimerkiksi moottorin nimellisvirta on 5 A ja taman parametrin oletusarvo on 20 %,
relelahto sulkeutuu ja Fire Mode aktivoituu, kun lahtovirta on 1 A.

HUOMAUTUS!
Parametrilla ei ole vaikutusta, jos Fire Mode ei ole kaytossa. Jos relelahdon

asetukseksi on valittu "Ajon ilmaisu”, tulos on normaalitoiminnassa sama kuin jos
relelahdon arvoksi olisi valittu "Kay".

M3.16.11 FIRE MODE -LASKURI (ID 1679)

Tama valvonta-arvo nayttaa Fire Mode -aktivointien maaran.

HUOMAUTUS!
Laskuria ei voi nollata.
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10.16 SOVELLUKSEN ASETUKSET

P3.17.1 SALASANA (ID 1806)

Taman parametrin avulla maaritat jarjestelmanvalvojan salasanan.

P3.17.2 °C/°F-VALINTA (ID 1197]

Taman parametrin avulla maaritat lampotilan mittausyksikon.
Jarjestelma nayttaa kaikki lampéotilaan liittyvat parametrit ja valvonta-arvot kayttamalla
tassa valittua yksikkoa.

P3.17.3 KW/HV-VALINTA (ID 1198)

Taman parametrin avulla maaritat tehonmittausyksikon.
Jarjestelma nayttaa kaikki tehoon liittyvat parametrit ja valvonta-arvot kayttamalla tassa
valittua yksikkoa.

P3.17.4 FUNCT-PAINIKKEEN ASETUKSET (ID 1195]

Taman parametrin avulla asetat FUNCT-painikkeen arvot.

Tama parametri maarittaa, mitka valinnat nakyvat, kun FUNCT-painiketta painetaan.

« Paikallisohjaus/kauko-ohjaus
» Ohjaussivu
«  Muuta suuntaa (n&kyy vain paneeliohjauksessal)

10.17 KWH-PULSSILAHTO

P3.18.1 KWH-PULSSIN PITUUS (ID 15534

Taman parametrin avulla maaritat kWh-pulssin pituuden millisekunteina.

P3.18.2 KWH-PULSSIN RESOLUUTIO (ID 15533

Taman parametrin avulla maaritat kWh-intervallin pulssien laukaisujen valilla.
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11  VIANETSINTA

Kun taajuusmuuttajan valvontadiagnostiikka havaitsee epatyypillisen tilanteen laitteen
toiminnassa, laite nayttaa ilmoituksen ohjauspaneelin naytossa. Paneelissa nakyvat vian tai
halytyksen koodi, nimi ja lyhyt kuvaus.

Lahdetiedot ilmaisevat vian alkuperan, aitheuttajan ja ilmenemispaikan seka muita tietoja.

Jarjestelma kayttaa kolmentyyppisia ilmoituksia.

* Infoilmoitus ei vaikuta taajuusmuuttajan toimintaan. Infoilmoitus taytyy kuitata.

» Halytys ilmoittaa taajuusmuuttajan epatavallisesta toiminnasta, mutta ei pysayta
taajuusmuuttajaa. Halytys taytyy kuitata.

+ Vika pysayttaa taajuusmuuttajan. Kuittaa talloin vika ja ratkaise sen aiheuttanut
ongelma.

Voit ohjelmoida erilaisia vasteita joillekin sovelluksen vioille. Lisatietoja on luvussa 5.9
Ryhmé 3.9: Suojaukset.

Kuittaa vika ohjauspaneelin kuittauspainikkeella tai riviliittimen, kenttavaylan tai PC-
tyokalun avulla. Viat tallentuvat vikahistoriavalikkoon, jota voi myohemmin selata. Tietoja eri
vikakoodeista on luvussa 11.3 Vikakoodit.

Ennen kuin otat hairictilanteessa yhteytta jalleenmyyjaan tai tehtaaseen, merkitse muistiin
kaikki paneelissa nakyneet vikatekstit, vikakoodi ja vian tunnus, lahdetieto, lahdetiedot,
aktiivinen vikaluettelo seka vikahistoria.

11.1 VIKA TULEE NAKYVIIN

Kun taajuusmuuttaja nayttaa vian ja pysahtyy, selvita vian syy ja kuittaa vika.
Vian voi kuitata joko kuittauspainikkeella tai parametrilla.

KUITTAAMINEN KUITTAUSPAINIKKEELLA

1 Paina paneelin kuittauspainiketta kahden sekunnin
ajan.

KUITTAAMINEN GRAAFISEN PANEELIN PARAMETRILLA

1 Siirry Viat ja tiedot -valikkoon.

STOP|C| READY| | 110

G Main Menu

ID: M4
Monjgtor

( )

Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
)
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2 Siirry Kuittaa viat -alivalikkoon.

3 Valitse parametri Kuittaa viat.

KUITTAAMINEN TEKSTIPANEELIN PARAMETRILLA

1 Siirry Viat ja tiedot -valikkoon.

2 EtsiKuittaa viat -parametri yla- ja
alanuolipainikkeilla.
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/10

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
(o]

I‘il Fault history
(39)

STOP |C | READY | |

/0

= Reset faults
ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

READY RUN STOP ALARM FA‘ULT
A A

HHEEYINEIFISE AR

diHGHLSTTL

ML

i

. 4 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

READY RUN STOP ALARM FA‘ULT
A A

CCCT il
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v 4
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3 Valitse Kylld-vaihtoehto ja paina OK-painiketta.

11.2 VIKAHISTORIA

Vikahistoria sisaltaa lisatietoja vioista. Siina voi olla enintaan 40 vian tiedot.

VIKAHISTORIAN TARKASTELEMINEN GRAAFISESSA PANEELISSA

1 Saat lisatietoja viasta siirtymalla Vikahistoria-
valikkoon.

2 Voit tarkastella vian tietoja painamalla oikeaa
nuolipainiketta.

VIANETSINTA
READY  RUN STOP  ALARM  FAULT
A
AN /7 70N
- LI -
TL[ _
7/ N
A 4 A 4
FWD REV /0 KEYPAD BUS
STOP|C| READY 110
@ Diagnostics
ID: M4.1
Active faults
(0)
Reset faults
Iil Fault history
( 39)
STOP|C| READY | 110
E’ Fault history
ID: M4.3.3
External Fault 51
- Fault old 891384s
External Fault 51
. Fault old 871061s
— Device removed 39
Info old 862537s
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3  Tiedot nakyvat luettelossa.

VIKAHISTORIAN TARKASTELEMINEN TEKSTIPANEELISSA

1 Siirry Vikahistoria-valikkoon painamalla OK-

painiketta.

2 Voit tarkastella vian tietoja painamalla OK-

painiketta uudelleen.
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stor| (G| READY | o
Fault history

ID: M4.3.3.2
Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

READY  RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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3

Jos haluat tarkastella kaikkia tietoja, kayta

alanuolipainiketta.

READY  RUN STOP

ALARM FAULT

h 4 v

FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

[ T

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071 C

KEYPAD  BUS
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11.3

VIKAKOODIT

Taulukko 61: Vikakoodit

Vikakoo Vian nimi Mahdollinen syy Korjaustoimet
di
1 1 Ylivirta (laitevika) Moottorikaapelissa on lilan | Tarkista kuorma.
suuri virta (>4*1 H): Syyna Tarkista moottori.
2 Ylivirta (ohjelmisto- voi olla jokin seuraavista: Tarkista kaapelit ja liitannat.
vika) Tarkista ramppiajat.
. akillinen voimakas
kuormituksen lisays
. oikosulku moottorikaa-
peleissa
»  vaara moottorityyppi
2 10 Ylijannite (laitevika) Valipiirin jannite on maarite- [Saada hidastusaika pidemmaksi.
tyn rajan ylapuolella. Aktivoi ylijannitesaadin.
1 Ylijannite (ohjelmisto- Tarkista tulojannite.
vika) ) ) .
. hidastusaika on liian
lyhyt
. syottdjannitteessa suu-
ria jannitepiikkeja.
«  kéynnistys-/pysaytys-
jarjestys on liilan nopea.
3 20 Maasulku (laitevika) Virranmittaus on havainnut, [Tarkista moottorikaapelit ja moot-
ettd moottorilahddn vaihe- tori.
21 Maasulku (ohjelmis- |virtojen summa ei ole nolla.
tovika)
. eristevika kaapelissa
tai moottorissa
5 40 Latauskytkin Latauskytkin on auki, kun Kuittaa vika ja kdynnista taajuus-
kaynnistyskomento anne- muuttaja uudelleen.
taan. Jos vika toistuu, pyyda ohjeita jal-
leenmyyjalta.
. toimintavika
. viallinen komponentti.
7 60 Saturaatio Tata vikaa ei voi kuitata ohjauspa-
«  Viallinen komponentti. |neelista. o )
Katkaise virta. ALA KAYNNISTA
TAAJUUSMUUTTAJAA TAI KYTKE
VIRTAA UUDELLEEN!
Pyyda ohjeita tehtaalta.
Jos tama vika ilmenee samanaikai-
sesti F1-vian kanssa, tarkista
moottorikaapeli ja moottori.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 194

VIANETSINTA

Taulukko 61: Vikakoodit

Vikakoo Vian nimi Mahdollinen syy Korjaustoimet
di
8 600 Jarjestelmavika Ohjauskortin ja teho-osan Kuittaa vika ja kaynnista taajuus-
valissa ei ole tietoliiken- muuttaja uudelleen.
netta. Jos vika toistuu, pyyda ohjeita jal-
leenmyyjalta.

602 Watchdog on kaynnistanyt
keskusyksikon uudelleen.

603 Teho-osan aputehon jannite
on lilan alhainen.

604 Vaihevika: Lahtovaiheen jan-
nite ei ole ohjearvon mukai-
nen.

605 CPLD-laitteen vika, josta ei
ole yksityiskohtaisia tietoja.

606 Ohjausyksikon ohjelmisto ei |Lataa uusin ohjelmisto Danfossin
ole yhteensopiva teho-osan |verkkosivustosta. Paivita se taa-
ohjelmiston kanssa. juusmuuttajaan.

Jos vika toistuu, pyyda ohjeita jal-
leenmyyjalta.

607 Jarjestelma ei pysty luke- Paivita teho-osan ohjelmisto.
maan ohjelmistoversiota. Jos vika toistuu, pyyda ohjeita jal-
Teho-osassa ei ole ohjel- leenmyyjalta.
mistoa.

608 Keskusyksikon ylikuormi- Kuittaa vika ja kaynnista laite
tus. Ohjelmiston osa (esi- uudelleen.
merkiksi sovellus) on Jos vika toistuu, pyyda ohjeita jal-
aiheuttanut ylikuormitusti- leenmyyjalta.
lanteen.

609 Muistin kayttd epaonnistui.

Esimerkiksi pidettavien
muuttujien palautus ei
onnistunut.

610 Tarvittavia laitteen ominai-
suuksia ei voi lukea.

8 647 Jarjestelmavika Ohjelmavirhe. Lataa uusin ohjelmisto Danfossin
verkkosivustosta. Paivita se taa-

648 Sovelluksessa kaytetaan vir- |juusmuuttajaan.
heellista toimintolohkoa. Jos vika toistuu, pyyda ohjeita jal-
Jarjestelmaohjelmisto ei ole |leenmyyjalta.
yhteensopiva sovelluksen
kanssa.

649 Resurssin ylikuormitus.

Virhe parametrin arvon
latauksessa, palautuksessa
tai tallennuksessa.
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Taulukko 61: Vikakoodit

VILELGT
di

Vian nimi

Mahdollinen syy

Korjaustoimet

9 80 Alijannite (vika) Valipiirin jannite on maarite- |[Jos kyseessa on tilapainen syotto-
tyn rajan alapuolella. jannitekatkos, kuittaa vika ja kayn-

81 Alijannite (halytys) nistd taajuusmuuttaja uudelleen.

. N Tarkista syottojannite. Jos se on
* ll!an matala syottojan- riittava, kyseessa on sisdinen vika.
nltg . _ ... | Pyyda ohjeita jalleenmyyjalta.
. taajuusmuuttajan sisai-
nen vika
. viallinen tulopuolen
sulake
. ulkoinen latauskytkin
ei ole kiinni.
HUOMAUTUS!
Tama vika aktivoituu vain
taajuusmuuttajan ollessa
kayntitilassa.
10 91 Tulovaihe Syottovaihe puuttuu. Tarkista syottojannite, sulakkeet ja
syottokaapeli.
11 100 Lahtdvaiheen val- Virranmittauksessa on Tarkista moottorikaapeli ja moot-
vonta havaittu, etta yhdessa moot- |tori.
torin vaiheessa ei ole virtaa.
13 120 Taajuusmuuttajan ali- |Teho-osan jaahdytysele-
lampotila (vika) mentin tai tehokortin lam-
potila on lilan matala. Jaah-

121 Taajuusmuuttajan ali- |dytyselementin lampétila on

Empéatila (halytys) alle -10 °C.
14 130 Taajuusmuuttajan yli- |Teho-osan jaahdytysele- Tarkista jaahdytysilman todellinen
(ampétila (vika, jaah- | mentin tai tehokortin (dm- maara ja virtaus.
dytyselementti) potila on lilan korkea. Jaah- [Varmista, ettei jaahdytyselementti
dytyselementin lampatila on |ole pdlyinen.

131 Taajuusmuuttajan yli- [yli 100 °C. Tarkista ympariston lampotila.
lampéatila (halytys, Varmista, ettei kytkentataajuus ole
jadhdytyselementti) lilan suuri ympariston lampétilaan

ja moottorin kuormitukseen nah-

132 Taajuusmuuttajan yli- den.
lampétila (vika, kortti)

133 Taajuusmuuttajan yli-

&mpdtila (halytys,

kortti)
15 140 Moottori jJumissa Moottori on jumissa. Tarkista moottori ja kuormitus.
16 150 Moottorin ylilampotila [Moottorin kuormitus on liilan |Pienenna moottorin kuormitusta.

suuri.

Jos moottori ei ole ylikuormittunut,
tarkista lampotilanvalvontapara-
metrit.
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Taulukko 61: Vikakoodit

VILELGT
di

Vian nimi

Mahdollinen syy

Korjaustoimet

sopiva laitteiston kanssa.

17 160 Moottorin alikuormi- | Moottorin kuormitus on liilan |Tarkista kuorma.
tus pieni.
19 180 Yliteho (hetkellinen Taajuusmuuttajan teho on Pienenna kuormaa.
valvonta) liian suuri.
181 Yliteho (jatkuva val-
vonta)
25 Moottorin ohjausvika |Hairio alkukulman tunnis-
tuksen kdynnistymisessa.
Moottorin yleinen ohjaus-
vika.
30 290 Turvakatkaisu Turvakatkaisun signaali A ei |Kuittaa vika ja kdynnista taajuus-
salli taajuusmuuttajan siir- | muuttaja uudelleen.
tamista Valmis-tilaan. Tarkista ohjauskortista teho-osaan
ja D-liittimeen tulevat signaalit.

291 Turvakatkaisu Turvakatkaisun signaali B ei
salli taajuusmuuttajan siir-
tamista Valmis-tilaan.

500 Turvamaaritykset Jarjestelmaan on asennettu |Poista turvamaarityskytkin ohjaus-
turvamaarityskytkin. kortista.

501 Turvamaaritykset Jarjestelmassa on liian Pida yksi STO-lisékorteista. Poista
monta STO-lisdkorttia. Kort- | muut kortit. Lisatietoja on turvaop-
teja voi olla vain yksi. paassa.

502 Turvamaaritykset STO-lisakortti on asennettu |Pane STO-lisakortti oikeaan paik-
vaaraan korttipaikkaan. kaan. Lisatietoja on turvaoppaassa.

503 Turvamaaritykset Ohjauskortissa ei ole turva- |Asenna turvamaarityskytkin
maarityskytkinta. ohjauskorttiin. Lisatietoja on tur-

vaoppaassa.

504 Turvamaaritykset Turvamaarityskytkin on Asenna turvamaarityskytkin
asennettu ohjauskorttiin oikeaan ohjauskortin paikkaan.
vaarin. Lisatietoja on turvaoppaassa.

505 Turvamaaritykset Turvamaarityskytkin on Tarkista STO-lisakortin turvamaa-
asennettu STO-lisakorttiin rityskytkimen asennus. Lisatietoja
vaarin. on turvaoppaassa.

506 Turvamaaritykset Ei yhteytta STO-lisakorttiin. | Tarkista STO-lisakortin asennus.

Lisatietoja on turvaoppaassa.

507 Turvamaaritykset STO-lisakortti ei ole yhteen- |Kuittaa vika ja kadynnista taajuus-

muuttaja uudelleen. Jos vika tois-
tuu, pyyda ohjeita lahimmalta jal-
leenmyyjalta.
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Taulukko 61: Vikakoodit

VILELGT
di

Vian nimi

Mahdollinen syy

Korjaustoimet

Mode -tila on kaytdssa. Taa-
juusmuuttajan suojaukset
eivat ole kaytdssa.

30 520 Turvadiagnostiikka STO-tuloilla on eri tilat. Tarkista ulkoinen turvakytkin. Tar-
kista turvakytkimen tuloliitanta ja
kaapeli.

Kuittaa vika ja kaynnista laite
uudelleen.
Jos vika toistuu, pyyda ohjeita
lahimmalta jalleenmyyjalta.
521 Turvadiagnostiikka ATEX-termistorin vianmaa- | Kuittaa vika ja kdynnista laite
rityksen hairié. ATEX-ter- uudelleen.
mistoritulon liitantaa ei ole. |Jos vika toistuu, vaihda lisakortti.
522 Turvadiagnostiikka ATEX-termistoritulon liitan- | Tarkista ATEX-termistoritulon lii-
nan oikosulku. tanta.
Tarkista ulkoinen ATEX-liitanta.
Tarkista ulkoinen ATEX-termistori.
523 Turvadiagnostiikka Sisdisessa turvapiirissa Kuittaa vika ja kaynnista laite
ilmeni virhe. uudelleen.
Jos vika toistuu, pyyda ohjeita
lahimmalta jalleenmyyjalta.
524 Turvadiagnostiikka Turvalisakortin ylijannite. Kuittaa vika ja kaynnista laite
uudelleen.
Jos vika toistuu, pyyda ohjeita
lahimmalta jalleenmyyjalta.
525 Turvadiagnostiikka Turvalisakortin alijannite. Kuittaa vika ja kaynnista laite
uudelleen.
Jos vika toistuu, pyyda ohjeita
lahimmalta jalleenmyyjalta.
30 526 Turvadiagnostiikka Turvalisakortin keskusyksi- | Kuittaa vika ja kdynnista laite
kon tai muistinkasittelyn uudelleen.
sisdinen toimintavika. Jos vika toistuu, pyyda ohjeita
lahimmalta jalleenmyyjalta.
527 Turvadiagnostiikka Turvatoiminnon sisdinen Kuittaa vika ja kaynnista laite
vika. uudelleen.
Jos vika toistuu, pyyda ohjeita
lahimmalta jalleenmyyjalta.
530 Safe torque off [STO) [H&tapysaytystoiminto on Kun STO-toiminto on aktiivinen,
kytkeytynyt tai jokin muu taajuusmuuttaja on turvallisessa
STO-toiminto on aktivoitu- tilassa.
nut.

32 312 Puhallinjaahd. Puhaltimen kayttdaika on Vaihda puhallin ja nollaa puhalti-

lopussa. men kayttoikalaskuri.

33 Fire Mode aktivoitu Taajuusmuuttajan Fire
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Taulukko 61: Vikakoodit

Vikakoo Vian nimi Mahdollinen syy Korjaustoimet
di
37 360 Laite vaihdettu (sama |Lis&kortti on vaihdettu Taajuusmuuttaja on toimintaval-
tyyppi) uuteen korttiin, jota on mis. Taajuusmuuttaja alkaa kayt-
aiemmin kaytetty samassa  [tda vanhoja parametriasetuksia.
korttipaikassa. Parametrit
ovat kaytettavissa taajuus-
muuttajassa.
38 370 Laite lisatty (sama Lisakortti lisatty. Olet kayt- | Taajuusmuuttaja on toimintaval-
tyyppi) tanyt samaa lisdkorttia mis. Taajuusmuuttaja alkaa kayt-
aiemmin kaytetty samassa taa vanhoja parametriasetuksia.
korttipaikassa. Parametrit
ovat kaytettavissa taajuus-
muuttajassa.
39 380 Laite poistettu Korttipaikasta on poistettu Laite ei ole kaytettavissa. Kuittaa
lisakortti. vika.
40 390 Tuntematon laite Jarjestelmaan on liitetty Laite ei ole kaytettavissa.
tuntematon laite (teho-osa
tai lisdkortti).
41 400 IGBT-lampotila Laskennallinen IGBT-lam- Tarkista kuorma.
patila (laitteen lampotila + Tarkista moottorin koko.
12T) on liian korkea.
43 420 Enkooderivika Enkooderi 1:n kanavaa A ei |Tarkista enkooderin liitannat.
(oydy. Tarkista enkooderi ja sen kaapeli.
Tarkista enkooderikortti.
421 Enkooderi 1:n kanavaa B ei |Tarkista enkooderin taajuus open
Loydy. loop -ohjauksessa.
422 Kumpaakaan enkooderin
kanavaa ei l0ydy.
423 Kanavat A ja B ristissa.
424 Enkooderikortti puuttuu.
44 430 Laite vaihdettu (eri Lisakortti on vaihdettu Maarita teho-osan parametrit
tyyppi uuteen korttiin, jota ei ole uudelleen.
aiemmin kaytetty samassa
korttipaikassa. Parametria-
setukset on maaritettava
uudelleen.
45 440 Laite lisatty (eri Jarjestelmassa on uusi, eri- | Maarita teho-osan parametrit
tyyppi tyyppinen lisdkortti. Para- uudelleen.
metrit eivat ole kaytetta-
vissa asetuksissa.
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Taulukko 61: Vikakoodit

VILELGT
di

Vian nimi

Mahdollinen syy

Korjaustoimet

muunnettaessa kenttavay-
lén ProcessDataOut-arvoja
(16-bittisia arvoja).

50 1050 Matala analogiatulo - |Vahintaan yksi kaytettavissa [Vaihda vialliset osat.
vika olevista analogiatulosignaa- |Tarkista analogiatulopiiri.
leista on pudonnut alle 50 Tarkista Al1-signaalialue-paramet-
prosenttiin maaritetysta rin asetus.
minimisignaalialueesta.
Ohjauskaapeli on viallinen
tai irti. Signaalilahteen vika.
51 1051 Ulkoinen vika Parametrilla P3.5.1.7 tai
P3.5.1.8 asetettu digitaalitu-
losignaali on aktivoitu.
52 1052 Ohjauspaneelin tieto- |Ohjauspaneelin ja taajuus- |Tarkista ohjauskaapelin liitanta ja
lilkkennevika muuttajan valinen yhteys ei | ohjauspaneelin kaapeli.
1352 toimi.
53 1053 Kenttavaylan tietolii- | Tietoliikenneyhteys kentta- |Tarkista asennus ja kenttavaylan
kennevika vaylan master-laitteen ja master-laite.
kenttavaylakortin valilla on
katkennut.
54 1354 Vika korttipaikassa A |Lisakortti tai korttipaikka on | Tarkista kortti ja korttipaikka.
viallinen.
1454 Vika korttipaikassa B
1654 Vika korttipaikassa D
1754 Vika korttipaikassa E
65 1065 PC-tiedonsiirtovika Tietokoneen ja taajuus-
muuttajan valinen tietolii-
kenneyhteys on katkennut.
66 1066 Termistorivika Moottorin lampdtila on kas- |Tarkista moottorin jaghdytys ja
vanut. kuormitus.
Tarkista termistorin liitanta. Jos
termistorituloa ei kayteta, se on
oikosuljettava.
69 1310 Kenttavaylan kartoi- | Kenttavaylan ProcessDa- Tarkista Kenttavayladatan kartoi-
tusvirhe. taOut-arvoihin liitetty tun- tus -valikon parametrit.
nus on virheellinen.
1311 Kenttavaylan ProcessDa- Arvo on maarittamatonta tyyppia.
taOut-arvoja ei voi muuntaa. |Tarkista Kenttavayladatan kartoi-
tus -valikon parametrit.
1312 Ylivuoto maaritettaessa ja
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VACON - 200 VIANETSINTA

Taulukko 61: Vikakoodit

Vikakoo |Vian Vian nimi Mahdollinen syy Korjaustoimet

101 1101 Prosessin valvonta- PID-saadin: takaisinkytken-
vika (PID1) taarvo ei ole valvontarajojen
sisapuolella eika tayta vii-

peen arvoa, jos viive on ase-

tettu.
105 1105 Prosessin valvonta- PID-saadin: takaisinkytken-
vika (PID2) taarvo ei ole valvontarajojen

sisapuolella eika tayta vii-
peen arvoa, jos viive on ase-
tettu.
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