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INFORMACJE O NINIEJSZEJ INSTRUKCJI

Prawa autorskie do niniejszej instrukcji naleza do Vacon Ltd. Wszelkie prawa zastrzezone.
Instrukcja moze ulec zmianie bez powiadomienia.

W tej instrukcji znajduja sie informacje dotyczace korzystania z przemiennika czestotliwosci
Vacon® oraz jego funkgcji. Instrukcja zostata sporzadzona zgodnie ze struktura menu napedu
(rozdz. 1i4-8).

Rozdziat 1. Skrocona instrukcja uruchamiania

* Rozpoczecie korzystania z panelu sterujacego.

Rozdziat 2. Kreatory

» Szybka konfiguracja aplikacji.
Rozdziat 3. Interfejsy uzytkownika
« Typy wyswietlacza i obstuga panelu sterujacego.

* Narzedzie komputerowe Vacon Live.
*  Funkcje magistrali.

Rozdziat 4. Menu monitorowania

« Dane dotyczace monitorowanych wartosci.

Rozdziat 5. Menu parametrow

« Lista wszystkich parametréw napedu.

Rozdziat 6. Menu Diagnostyka

Rozdziat 7. Menu WE/WY i sprzet

Rozdziat 8. Ustawienia uzytkownika, ulubione i menu na poziomie uzytkownika
Rozdziat 9. Opisy monitorowanych wartosci

Rozdziat 10. Opis parametrow
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« Korzystanie z parametrow.
*  Programowanie wejs¢ cyfrowych i analogowych.
«  Funkcje poszczegdlnych aplikacji.

Rozdziat 11. Sledzenie usterek
» Usterkiiich przyczyny.
« Kasowanie usterek.

W niniejszej instrukcji znajduje sie wiele tabel z parametrami. Ponizej znajduja sie wskazdwki
dotyczace sposobu odczytywania tabel.

R_&8 3% RR XX

Index Parameter ax Unit Default Description

G-

A. Lokalizacja parametru w menu, tj. F. Wartos¢ domyslna ustawiona fabrycznie.
numer parametru. G. Numer identyfikacyjny parametru.

B. Nazwa parametru. H. Krotki opis wartosci parametru i/lub jego

C. Minimalna wartos¢ parametru. funkcji.

D. Maksymalna wartos¢ parametru. [.  Jesli pojawia sie ten symbol, mozna

E. Jednostka wartosci parametru. uzyskac¢ wiecej danych na temat
Jednostka pojawi sie, gdy jest dostepna. parametru w rozdziale Opis parametrow.
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FUNKCJE PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI VACON®

* Kreatory rozruchu, sterowania PID, sterowania wielopompowego i trybu pozarowego
utatwiajace uruchomienie.

*  Przycisk Funct umozLliwia tatwe przetaczanie lokalnego i zdalnego miejsca sterowania.
Mozliwe zdalne miejsca sterowania to WE/WY lub magistrala. Wyboru zdalnego miejsca
sterowania mozna dokona¢ za pomoca parametru.

«  Wejscie blokady pracy (blokada od przepustnicy). Rozruch napedu jest mozliwy dopiero
po aktywacji tego wejscia.

« Strona sterowania umozliwiajaca szybka konfiguracje najwazniejszych wartosci i
monitorowanie ich.

« Rozne tryby wstepnego podgrzewania pozwalajace uniknaé problemow ze skraplaniem.

« Maksymalna czestotliwosc wyjsciowa 320 Hz.

+  Funkcje zegara czasu rzeczywistego i sterowania czasowego (wymagana jest opcjonalna
bateria). Istnieje mozliwo$¢ zaprogramowania trzech kanatéw czasowych w celu
uzyskania réznych funkcji w napedzie.

« Dostepny jest zewnetrzny regulator PID. Moze on stuzy¢ na przyktad do sterowania
zaworem za pomoca WE/WY przemiennika czestotliwosci.

«  Funkcja trybu uspienia, ktéra automatycznie wtacza lub wytacza pracujacy naped w celu
oszczedzania energii.

«  Dwustrefowy regulator PID z dwoma réznymi sygnatami sprzezenia zwrotnego:
sterowanie minimalne i maksymalne.

« Dwa Zrodta zadawania wartosci regulatora PID. Wyboru mozna dokona¢ za pomoca
wejscia cyfrowego.

«  Funkcja wzmocnienia wartosci zadanej regulatora PID.

»  Funkcja sprzezenia wyprzedzajacego zapewniajaca szybsze reagowanie na zmiany w
procesie.

« Monitorowanie wartosci procesu.

» Sterowanie wielopompowe.

« Kompensacja strat cisnienia w celu uwzglednienia strat cisnienia w instalacji np. w
wyniku nieprawidtowego umieszczenia czujnika w poblizu pompy lub wentylatora.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 6

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SPIS TRESCI VACON -7

SPIS TRESCI
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1

1.1

SKROCONA INSTRUKCJA URUCHAMIANIA

PANEL STERUJACY

Panel sterujacy to interfejs uzytkownika przemiennika czestotliwosci. Na panelu sterujacym
mozna regulowac predkos¢ silnika oraz monitorowac stan przemiennika czestotliwosci.
Mozna rowniez ustawi¢ parametry przemiennika czestotliwosci.

Rys. 1: Przyciski panelu sterujacego

A.

1.2

Przycisk BACK/RESET. Umozliwia
cofniecie sie w strukturze menu,
opuszczenie trybu edycji oraz
skasowanie usterki.

Przycisk ze strzatka w gore. Umozliwia
przewiniecie menu w gore oraz
zwiekszenie wartosci.

Przycisk FUNCT. Umozliwia zmiane
kierunku obrotdéw silnika, przejscie na
strone sterowania oraz zmiane miejsca
sterowania. Wiecej informacji: Tabela 12
Ustawienia Zrédet wartosci zadanych.

WYSWIETLACZE

Przycisk ze strzatka w prawo.

Przycisk uruchomienia.

Przycisk ze strzatka w dét. Umozliwia
przewiniecie menu w dot oraz
zmniejszenie wartosci.

Przycisk zatrzymania.

Przycisk ze strzatka w lewo. Umozliwia
przesuniecie kursora w lewo.

Przycisk OK. Umozliwia przechodzenie
do aktywnego poziomu lub elementu
oraz akceptowanie wybranej opcji.

Istnieja dwa typy wyswietlaczy: graficzny i tekstowy. Na panelu sterujacym znajduja sie
zawsze te same przyciski.

Na wyswietlaczu pojawiaja sie nastepujace informacje:
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )

= Parameters
li] (12 )
Rys. 2: Wyswietlacz graficzny

A. Pierwsze pole stanu: STOP/RUN F. Pole potozenia: numer identyfikacyjny
B. Kierunek obrotéw silnika parametru i jego biezaca lokalizacja w
C. Drugie pole stanu: READY/NOT READY/ menu

FAULT G. Wpybrana grupa lub element
D. Pole alarmu: ALARM/- H. Liczba elementéw w danej grupie
E. Pole miejsca sterowania: PC/I0/

KEYPAD/FIELDBUS

& @

READY RUN STOP ALARM FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV II0 KEYPAD BUS

®

Rys. 3: Wyswietlacz tekstowy. Jesli tekst do wyswietlenia jest za dtugi, bedzie on automatycznie
przewijany na wyswietlaczu.

A. Wskazniki stanu D. Aktualna lokalizacja w menu

B. Wskazniki alarmu i usterki E. Wskazniki miejsca sterowania

C. Nazwa grupy lub elementu w aktualnej F. Wskazniki kierunku obrotow
lokalizacji

1.3 PIERWSZY ROZRUCH

Kreator rozruchu utatwia wprowadzenie danych wymaganych przez naped do sterowania
procedura.
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1 Wybor jezyka Dostepne opcje zaleza od pakietu jezykowego
Czas letni*
Rosja
2 USA
UE
OFF (WYL.]
3 Czas* gg:mm:ss
4 Data* dd.mm.
5 Rok* reer

* Pytania wyswietlane tylko w przypadku zainstalowania baterii.

Uruchomi¢ kreatora rozruchu?
6 Tak
Nie

Aby ustawié wartosci parametrow recznie, wybierz opcje Nie i nacisnij przycisk OK.

Wybierz proces
7 Pompa
Wentylator

Ustaw warto$¢ parametru Predkos¢ znamionowa Zakres: 24-19200

8 silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa)

9 Ustaw wartos¢ parametru Prad znamionowy silnika |Zakres: Zmienny
10 Ustaw warto$é parametru Minimalna czestotliwo$¢é | Zakres: 0.00-50.00
1 Ustaw warto$¢ parametru Maksymalna czestotli- Zakres: 0.00-320.00

wos¢

Po wybraniu powyzszych opcji kreator rozruchu zostanie zamkniety. Mozna go ponownie
uruchomic¢ na dwa sposoby. Przejdz do parametru P6.5.1 Przywrd¢ domyslne ustawienia
fabryczne lub do parametru P1.19 Kreator rozruchu. Nastepnie ustaw wartos¢ Uaktywnij.

1.4 OPIS APLIKACJI

1.4.1 APLIKACJA VACON HVAC

Naped Vacon HVAC zawiera fabrycznie zainstalowana i gotowa do uzycia aplikacje sterujaca.

Napedem mozna sterowac z poziomu panelu sterujacego, magistrali, komputera lub zacisku
WE/WY.
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Standardowa karta we/wy
| Zacisk | Sygnat | Opis |
1 +10 Vref Wyjsciowe napiecie odniesienia
i | " '
potencjo- \ Wejécie analogowe,
e, | - 2 All+ napieciowe lub pradowe *) Napiecie
I Wspolne wejscie analogowe
Nadajnik 2-przewodowy | 3 All- (pradowe)
. - A2+ Wejscie analogowe,
Zadawanie | - - — — - 4 napieciowe lub pradowe
zdalne Prad
2 mA/2—1|0 v+ Wspdlne wejscie analogowe
(programowalne) | 5 AI2- (pradowe)
|
L 6 || 24 Vout | [Pomocnicze napiecie 24V || |
' i
! \—--[ 7 ][cnND ® | [Masa dla wE/wy || |
:*/ ———————— { 8 || b1t | |Weijscie cyfr. 1 || Start do przodu ]
T { o |[ D12 | [wejécie cyfr. 2 |[ Startdotylu |
}—/ ———————— { 10 | | DI3 | |Wejscie cyfr. 3 | Usterka |
— 11 || CM | [Wspsiny dia wejs¢ grupy A (DIN1-DING)[**) |
| 12 || 24 vout ® | [Pomocnicze napigcie 24 V|| |
5 r----1 13 | | GND [ | [Masa dla WE/WY || |
1 1
! L Wybd totliwosci
L i) 1| D4 Wejécie cyfr. 4 stoteg 1 oronesd
1 1
7 R ETEE | [Wejécie cyfr. 5 | [Sy o cZestotmwosa
S_/ SR S --| 16 | | DI6 | |Wejécie cyfr. 6 | |Zerowanie usterki |
1 1
E X 17 CM Wspélny dla wejs¢ grupy A (DIN1-DING)[**)
' PN I
N N--b--F-1 18 AO1+ sygnat analogowy (+wyjscie) L,
L mA Czegstotliwos¢
b S ] - wyjéciowa
' S.oefimm-q- 1 19 AO1-/GND @ wspdlny dla wyjé¢ analogowych
! :
1 1
H ! ; 30 +24 Vwe Pomocnicze napiecie wejsciowe 24 V
v v —
A RS485 Magistrala szeregowa, ujemna
|Do karty przekaznikowej 1 lub B RS485 Magistrala szeregowa, dodatnia

Rys. 4: Przyktadowa konfiguracja sygnatow sterujacych standardowej karty WE/WY

* = Mozna uzy¢ przetacznikow DIP, by dokonaé wyboru. Patrz Instrukcja instalacji napedu
Vacon 100, Napedy nascienne.

** = Wejscia cyfrowe mozna odizolowac¢ od uziemienia przy uzyciu przetacznika DIP.
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Od standardowej karty

we/wy
Od zacisku Od zacisku
nr6 lub 12 #13
| PRACA | g
e

Karta przekaznikowa 1

Domyslnie
Zacisk Sygnat
21 |RO1/1 NC
; Wy_]SCIe
22 |RO1/2 CM przekaznlkOWe 1| PRACA
23 |RO1/3 NO
24 |RO2/1 NC 7
25 |RO2/2 CM Wyjscie USTERKA
56 |RO2/3 NO ; Przekaznikowe 2
32 |[RO3/1CM|_~ Wyjscie s
33 |RO3/2 NO przekaznikowe 3 | GOTOWOSC

Rys. 5: Przyktadowa konfiguracja sygnatu sterujacego karty przekaznikowej 1

WSKAZOWKA!

Niedostepne dla napedu Vacon 100 X.

0Od standardowej karty

we/wy Karta przekaznikowa 2 .
Od zacisku Od zacisku S ! Domysinie
#12 #13 ekl
| | 21 |RO1/1 NC s
Wyjscie
| |
| PRACA | 22 |RO1/2CM przekainikowe 1| PRACA
- —® ————— > 23 |RO1/3 NO
Wyjscie
;Z RO2/2 CM przekaznlkowe 2| USTERKA
RO2/3 NO
r——ik—- 28 TI1+ Wejécie
L 29 TI1- termistorowe

Rys. é: Przyktadowa konfiguracja sygnatu sterujacego karty przekaznikowej 2

WSKAZOWKA!

Jedyna opcja dla napedu Vacon 100 X.

Mozna odizolowa¢ od uziemienia wej$cia cyfrowe (zaciski 8-10i 14-16) na standardowej
karcie WE/WY. W tym celu nalezy ustawi¢ przetacznik DIP na karcie sterowania w pozycji
WYL. Znajdz przetaczniki za pomoca ponizszego rysunku i dokonaj wyboru zgodnie z

wtasnymi potrzebami.

ﬂ WSKAZOWKA!

przeczytaj Instrukcje instalacji napedu Vacon 100 X.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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VACON - 16 SKROCONA INSTRUKCJA URUCHAMIANIA

Wejscia cyfrowe
Nieuziemione
Potgczone z zaciskiem GND

(warto$¢ domysina!)

i

Rys. 7: Przetacznik DIP

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 2: Grupa parametrow szybkiej konfiguracji

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Warto$¢ Un mozna

P1.1 Napiecie Znamio- Zmienny |Zmienny \Y Zmienny 110 Znale.zc na ta.blllcz.ce
nowe silnika znamionowej silnika.
Patrz P3.1.1.1.
Wartos¢ fn mozna zna-
P12 Cze'stotllwos:‘c zna- 8.0 3200 Hz 50 111 Le;c na ta.bl.lcz.ce zna-
mionowa silnika mionowe] silnika.
Patrz P3.1.1.2.
Znamionowa pred- obr./mi Warto$¢ nn mozna zna-
P1.3 kos¢ obrotowa sil- 24 19200 n Zmienny 112 [lez¢ na tabliczce zna-
nika mionowej silnika.
Prad znamionow Wartosc¢ In mozna zna-
P1.4 " eilnika y Zmienny |Zmienny A Zmienny 113 |[lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.
Warto$¢ mozna znalezé
P1.5 Zn cos ¢ silnika 0.30 1.00 Zmienny 120 | na tabliczce znamiono-

wej silnika.

Znamionowa moc Warto$¢ nn mozna zna-
P1.6 silnika Zmienny | Zmienny kW Zmienny 116 lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

Maksymalny prad sil-
P1.7 Limit pradu silnika |Zmienny |Zmienny A Zmienny 107 |nika z przemiennika
czestotliwosci.

Minimalna czestotli-
0.00 P1.9 Hz Zmienny 101 |wos¢ zadawana, ktdra
jest akceptowalna.

Czestotliwos$¢ mini-

P1.8
malna

Maksymalna czestotli-
P1.8 320.00 Hz 50.00 102 |wos$¢é zadawana, ktdra
jest akceptowalna.

Czestotliwos¢ mak-

P1.9
symalna

Wybor zrédta wartosci
zadanej czestotliwosci,
gdy miejscem sterowa-
1 8 6 117 |nia jest WE/WY A.

Aby zapoznac sie z
opcjami do wyboru,
patrz P3.3.3.

Wybor A dla sterowa-

P1.10 nia z WE/WY

Wybierz za pomoca
wejscia cyfrowego:
Wybor czestotliwosci
statej 0 (P3.5.1.15)
(domyslnie = wejscie
cyfrowe 4)

P1.11 Czestotliwos¢ stata 1 | P3.3.1 300.00 Hz 10.00 105

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 2: Grupa parametrow szybkiej konfiguracji

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Wybierz za pomoca
wejscia cyfrowego:
Wybdr czestotliwosci
statej 1 (P3.5.1.16)
(domyslnie = wejscie
cyfrowe 5)

P1.12 Czestotliwos¢ stata 2 | P3.3.1 300.00 Hz 15.00 106

Okresla czas wyma-
gany do zwiekszenia
0.1 3000.0 s 20.0 103 |czestotliwosci wyjscio-
wej od zera do wartosci
maksymalne;j.

P1.13 Czas przyspieszania

Okresla czas wyma-
gany do zmniejszenia
P1.14 Czas hamowania 1 0.1 3000.0 s 20.0 104 |czestotliwosci wyjscio-
wej od wartosci maksy-
malnej do zera.

Wybor zdalnego
miejsca sterowania
(start/stop).

Zdalne miejsce ste-

P1.15 .
rowania

1 2 1 172

0 = sterowanie WE/WY
1 = sterowanie magi-
strala

Automatyczne wzno-

P1.16 o
wienie pracy

0 1 0 731 0 = wytaczony
1 = wtaczony

0 = brak reakgji
1=alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

P1.17 Usterka termistora 0 3 0 732

0 = nieaktywne

P1.18 Minikreator PID * 0 1 0 1803 |1 = aktywne

Patrz

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 2: Grupa parametrow szybkiej konfiguracji

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

0 = nieaktywne

; 1 = aktywne
P1.19 svrislagogrsr,‘terowamf 0 1 0 Y
pompowego Patrz rozdziat 2.2 Mini-
kreator sterowania wie-
lopompowego.

0 = nieaktywne
P1.20 Kreator rozruchu ** 0 1 0 1171 | 1=aktywne

Patrz rozdziat 1.3
Pierwszy rozruch.

Kreator trybu poza-

rowego ** 0 1 0 1672 | 0= nieaktywne

1 = aktywne

P1.21

* = Parametr widoczny jedynie na graficznym panelu sterujacym.

** = Parametr widoczny jedynie na graficznym i tekstowym panelu sterujacym.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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2 KREATORY

2.1 MINIKREATOR PID

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametrow, ktore sa
zwiazane z wybrana aplikacja.

Aby uruchomi¢ minikreatora PID, ustaw wartos¢ Uaktywnij w parametrze P1.17 Minikreator
PID w menu Szybka konfiguracja.

W ustawieniach domyslnych zatozono, ze uzytkownik bedzie korzysta¢ z regulatora PID w
trybie jedno sprzezenie zwrotne/jedna wartos¢ zadana. Domys$lnym miejscem sterowania
jest WE/WY A, a domyslna jednostka procesowa %.

Wybierz wartosci dla jednostki procesowej
(P3.12.1.4)

Wiecej niz 1 wybrana wartosc.

Jesli wybrana wartosc jest rézna od %, pojawia sie nastepne pytania. Jesli wybrano %,
kreator przejdzie bezposrednio do pytania 5.

Ustaw wartosé parametru Warto$é minimalna jed-
nostki procesowej (P3.12.1.5)

Zakres zalezy od ustawienia wybranego w
pytaniu 1.

Ustaw wartos$¢ parametru Wartos¢ maksymalna
jednostki procesowej (P3.12.1.6)

Zakres zalezy od ustawienia wybranego w
pytaniu 1.

Ustaw wartosé parametru Miejsca dziesietne jed-
nostki procesowej (P3.12.1.7)

Zakres: 0-4

Ustaw wartos$¢ parametru Wybor zrodta sprzezenia
zwrotnego 1 (P3.12.3.3)

Patrz Tabela 34 Ustawienia sprzezenia zwrot-
nego

Jesli wybrano analogowy sygnat wejsciowy, pojawi sie pytanie 6. W przeciwnym razie kreator
przejdzie do pytania 7.

Ustaw zakres sygnatu wejscia analogowego

0=0-10V/0...20 mA
1=2-10V/4..20 mA

Patrz Tabela 15 Ustawienia wejs¢ analogowych.

Ustaw wartos$¢ parametru Inwersja uchybu
(P3.12.1.8)

0 = normalny
1 = odwrdcony

Ustaw wartos$¢ parametru Wybor zrédta wartosci
zadanej (P3.12.2.4)

Patrz Tabela 33 Ustawienia wartosci zadanych.

Jesli wybrano analogowy sygnat wejsciowy, pojawi sie pytanie 9. W przeciwnym razie kreator
przejdzie do pytania 11.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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W przypadku wybrania opcji Wartos¢ zadana z panelu 1 lub Wartosc zadana z panelu 2 kreator
przejdzie bezposrednio do pytania 10.

Ustaw zakres sygnatu wejscia analogowego

0=0-10V/0-20 mA
1=

7 2-10 V/4-20 mA
Patrz Tabela 15 Ustawienia wejs¢ analogowych.
Ustaw wartosci parametrow Wartos¢ zadana z Zakres zalezy od ustawienia wybranego w
10 panelu 1 (P3.12.2.1) i Warto$¢ zadana z panelu 2 pytaniu 9.
(P3.12.2.2)
Korzystanie z funkcji uspienia
11 0 = nie
1 =tak

Jesli w pytaniu 11 wybrano opcje Tak, pojawia sie kolejne 3 pytania. Jesli wybrano opcje Nie,
kreator zakonczy prace.

Ustaw wartos¢é parametru Limit czestotliwosci

Zakres: 0.00-320.00 Hz

(P3.12.2.9)

12 uépienia (P3.12.2.7)
13 Ustaw wartos¢ parametru Opdznienie uspienia 1 Zakres: 0-3000 s
(P3.12.2.8)
14 Ustaw warto$¢ parametru Poziom budzenia Zakres zalezy od ustawionej jednostki proce-

sowej

Minikreator PID zakonczyt prace.

2.2

MINIKREATOR STEROWANIA WIELOPOMPOWEGO

Minikreator sterowania wielopompowego zadaje najwazniejsze pytania dotyczace
konfiguracji uktadu wielopompowego. Minikreator sterowania wielopompowego jest zawsze
wyswietlany po minikreatorze PID.

15 Ustaw warto$¢ parametru Liczba silnikéw (P.3.14.1) [1-4
Ustaw warto$¢ parametru Funkcja blokady (P3.14.2)
16 0 = nieuzywany
1 = wtaczony
Ustaw wartos¢ parametru Automatyczna zmiana
17 kolejnosci silnikow (P3.14.4) 0 = wytaczony
1 = wtaczony

Jesli wtaczono funkcje automatycznej zmiany kolejnosci silnikow, pojawia sie kolejne trzy
pytania. W przeciwnym razie kreator przejdzie bezposrednio do pytania 21.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Ustaw wartos$¢ parametru Uwzglednij przemiennik
18 czestotliwosci (P3.14.3) 0 = wytaczony
1 = wtaczony

Ustaw wartosé parametru Przedziat czasu automa- |0,0-3000,0 h

19 tycznej zmiany (P3.14.5)

20 Ustaw wartos$¢ parametru Automatyczna zmiana 0.00-50.00 Hz
kolejnosci silnikéw: Limit czestotliwoéci (P3.14.6)

21 Ustaw warto$¢ parametru Szerokos¢ pasma 0-100%
(P3.14.8)

22 Ustaw wartos$¢ parametru Opéznienie szerokosci 0-3600 s

pasma (P3.14.9)

Nastepnie na panelu sterujacym zostanie wyswietlona zalecana przez aplikacje konfiguracja
wejs¢ cyfrowych i wyjsé przekaznikowych (tylko panel graficzny). Nalezy zapisac te wartosci
do wykorzystania w przysztosci.

2.3 KREATOR TRYBU POZAROWEGO

Aby uruchomic kreatora trybu pozarowego, w menu szybkiej konfiguracji nalezy dla
parametru B1.1.4 wybraé opcje Uaktywnij.

f UWAGA!
Przed przejsciem dalej nalezy przeczytac informacje o hasle i gwarancji w rozdziale
10.15 Tryb pozarowy.

Ustaw warto$¢ parametru P3.17.2 Zrédto czestotli- | Wiecej niz 1 wybrana wartosé
wosci trybu pozarowego

Jesli wybrano wartosc rozna od Czestotliwosc trybu pozarowego, kreator przejdzie
bezposrednio do pytania 3.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Ustaw wartos$¢ parametru P3.17.3 Czestotliwosé

8,00 Hz-P3.3.1.2 (MaksCzestotlZadana)

2 trybu pozarowego
Uaktywnij sygnat przy otwarciu lub zamknieciu
3 styku 0 = styk rozwierny

1 = styk zwierny

Ustaw wartos¢ parametrow P3.17.4 Aktywacja trybu
4 pozarowego przy OTWARCIU / P3.17.5 Aktywacja
trybu pozarowego przy ZAMKNIECIU

Wybierz wejscie cyfrowe, aby uaktywnic tryb
pozarowy. Patrz takze rozdziat 10.15 Tryb
pozarowy.

Ustaw wartos$¢ parametru P3.17.6 Wstecz w trybie

Wybierz wejscie cyfrowe do uaktywnienia kie-

pozarowym runku wstecznego w trybie pozarowym.
5
DigIn Slot0.1 = DO PRZODU
Digln Slot0.2 = WSTECZ
Ustaw wartos¢ parametru P3.17.1 Hasto trybu Ustaw hasto, ktore uaktywni funkcje trybu
pozarowego pozarowego.
6

1234 = wtaczenie trybu testowego
1001 = wtaczenie trybu pozarowego

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 24 INTERFEJSY UZYTKOWNIKA

3 INTERFEJSY UZYTKOWNIKA

3.1 NAWIGACJA PO PANELU STERUJACYM

Dane przemiennika czestotliwosci znajduja sie w menu i podmenu. Do nawigacji po menu
stuza przyciski ze strzatkami w gore i w dot na panelu sterujacym. Aby przejs¢ do grupy lub
elementu, nacisnij przycisk OK. Aby wroci¢ do poprzedniego poziomu, nacisnij przycisk Back/
Reset.

Na wyswietlaczu pojawi sie aktualna lokalizacja w menu (np. M5.5.1). Pojawi sie réwniez
nazwa grupy lub elementu w aktualnej lokalizacji.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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INTERFEJSY UZYTKOWNIKA
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Rys. 8: Podstawowa struktura menu przemiennika czestotliwosci
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3.2 KORZYSTANIE Z WYSWIETLACZA GRAFICZNEGO

PPPP P

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110
C e -0

ID: M1l /@
Q1(1i§]7< Setup

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )

Rys. 9: Gtowne menu wyswietlacza graficznego

A. Pierwsze pole stanu: STOP/RUN F. Pole potozenia: numer identyfikacyjny
B. Kierunek obrotéw parametru i jego biezaca lokalizacja w
C. Drugie pole stanu: READY/NOT READY/ menu
FAULT G. Wpybrana grupa lub element: nacisnij OK,
D. Pole alarmu: ALARM/- aby wejs¢
E. Miejsce sterowania: PC/IO/KEYPAD/ H. Liczba elementdw w danej grupie
FIELDBUS

3.2.1 EDYCJA WARTOSCI
Wartosc elementu na wyswietlaczu graficznym mozna edytowad na dwa rdzne sposoby.

Zwykle mozna ustawic tylko jedna wartosc parametru. Wybierz ja z listy wartosci tekstowych
lub zakresu wartosci liczbowych.

ZMIANA WARTOSCI TEKSTOWEJ PARAMETRU

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskdw strzatek.

STOP‘C‘ READY ‘ ‘ 10
Start / Stop Setup
‘:_l ID:172 M3.2.1

i Rem Control Place
. I/0 Control

(e]ee]

000

KeypadStopButton
Yes

g Start Function
oril Ramping

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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2 Aby przejs¢ do trybu edycji, nacisnij dwa razy
przycisk OK lub nacisnij przycisk ze strzatka w
prawo.

3 Aby ustawi¢ nowa wartos¢, nacisnij przyciski ze
strzatkami w gore lub w dét.

4 Aby zatwierdzi¢ zmiane, nacisnij przycisk OK. Aby
odrzucic¢ zmiane, uzyj przycisku Back/Reset.

EDYCJA WARTOSCI LICZBOWYCH

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskdw strzatek.

2 Przejdz do trybu edycji.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/

STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
S| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (G| READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
8.i. MaxFreqReference |
S 0.00 Hz
8,i, MinFreqReference
) 50.00 Hz
PosFreqRefLimit
320.00 Hz
stop| (| ReADY | | o
o MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
N N
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 W przypadku wartosci liczbowej do nawigacji po

cyfrach stuza przyciski ze strzatkami w lewo i w STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
prawo. Do zmiany cyfr stuza przyciski ze strzatkami 5 MinFreqReference
WgOFGIWdOt ID:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
2N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Aby zatwierdzi¢ zmiane, nacisnij przycisk OK. Aby
odrzuci¢ zmiane, wré¢ do poprzedniego poziomu za STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
pomoca przycisku Back/Reset. MinFreqReference
ID:101 P3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
2N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

WYBOR WIECEJ NIZ JEDNEJ WARTOSCI

Dla niektorych parametrow mozna wybrac wiecej niz jedng wartos¢. Zaznacz pole wyboru
przy kazdej wymaganej wartosci.

1 Znajdz parametr. Jesli zaznaczenie pola wyboru
jest mozliwe, na wyswietlaczu pojawi sie STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
odpowiedni symbol. Iil

Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Symbol zaznaczenia przez
pole wyboru

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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2 Do nawigacji po liscie wartosci stuza przyciski ze
strzatkami w gére i w dét. sTor| G| ReADY | | o

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Abydodac wartos¢ do grupy wybranych wartosci,
zaznacz pole wyboru obok niej za pomoca przycisku STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

strzatki w prawo. Days

ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 KASOWANIE USTEREK

Aby skasowac usterke, nalezy uzy¢ przycisku Reset lub parametru Kasuj usterki. Patrz
instrukcje w rozdziale 71.1 Na wyswietlaczu pojawia sie usterka.

3.2.3 PRZYCISK FUNCT

Przycisk Funct ma 3 funkcje.

» Umozliwia szybki dostep do strony sterowania.
»  Umozliwia tatwe przetaczanie miejsc sterowania: lokalnego i zdalnego.
* Umozliwia zmiane kierunku obrotu.

Wybdr miejsca sterowania (zrédta polecen startu/zatrzymania przemiennika czestotliwosci).
Kazde miejsce sterowania ma wtasny parametr wyboru zrddta zadawania czestotliwosci.
Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Zdalne miejsce sterowania to
WE/WY lub magistrala. Aktualne miejsce sterowania jest wyswietlane na pasku stanu
wyswietlacza.

Mozliwe zdalne miejsca sterowania to WE/WY A, WE/WY B i magistrala. WE/WY A i
magistrala maja najnizszy priorytet. Mozna je wybraé za pomoca parametru P3.2.1 (Zdalne
miejsce sterowania). Przy uzyciu wejscia cyfrowego opcja WE/WY B moze zastapi¢ zdalne
miejsca sterowania WE/WY A i magistrala. Wyboru wejscia cyfrowego mozna dokonac za
pomoca parametru P3.5.1.5 (Wymuszenie miejsca sterowania WE/WY B).

Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Sterowanie lokalne ma wyzszy
priorytet od zdalnego. Jesli na przyktad zostato ustawione zdalne sterowanie, a nastepnie za
pomoca parametru P3.5.1.5 z wejscia cyfrowego wybrano sterowanie lokalne, jako miejsce
sterowania zostanie ustawiony panel sterujacy. Przycisk Funct oraz parametr P3.2.2
Lokalne/zdalne umozliwiaja przetaczanie sterowania lokalnego i zdalnego.
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ZMIANA MIEJSCA STEROWANIA

1 Nacisnij przycisk Funct w dowolnym miejscu w

strukturze menu. STOF"C‘ READY ‘ ‘ Keypad
c} Main Menu
ID: M1
Q Monitor
ricor

] Parameters
= Diagnostics

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot

wybierz opcje Lokalne/zdalne. Naci$nij przycisk OK. STOP‘G READY ‘ ‘Keypad
g Choose action
ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

3 Abywybrac ustawienie Lokalne lub zdalne,

ponownie uzyj przyciskéw ze strzatkamiw gére i w STOP‘G READY ‘ ‘ Keypad
dot. Aby zatwierdzi¢ wybdr, nacisnij przycisk OK. ) Local/Remote
u ID:211
Local
Remote A
- Vv
4  Jesli zmieniono miejsce sterowania ze zdalnego na
lokalne (panel sterujacy), nalezy podaé warto$¢ STOP‘C‘ READY ‘ ‘ Vo
odniesienia panelu. Main Menu
p G ID: M1

e Monitor
(12)
Y Parameters
= Diagnostics

Po wybraniu opcji na wyswietlaczu pojawi sie ponownie ten sam ekran, ktory byt wyswietlany
przed nacisnieciem przycisku Funct.
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PRZECHODZENIE DO STRONY STEROWANIA

Na stronie sterowania mozna tatwo monitorowad najwazniejsze wartosci.

1 Nacisnij przycisk Funct w dowolnym miejscu w

strukturze menu. STOP|C| READY I/0

c) Main Menu
ID:

= Monitor

(12 )

Parameters

M1

(21)
e Diagnostics
(6)
2 Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot
wybierz opcje Strona sterowania. Przejdz do niej za STOP|C| READY | Keypad
pomoca przycisku OK. Zostanie wyswietlona strona oF Choose action
sterowania. = ID:1805
Change direction
Control page
Local/Remote A
\4
3

Jesli wybrano lokalne miejsce sterowania i wartosc

odniesienia panelu sterujacego, po naciénieciu STOP|C| READY | Keypad
przycisku OK mozna ustawi¢ parametr P3.3.6 H‘ Keypad Reference
Zadawanie z panelu sterujacego. ID: 184
. 0.00Hz
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%

4 Do zmiany cyfr w wartosci stuza przyciski ze

strzatkami w gore i w dot. Zatwierdz zmiane za STOPK:I READY

| Keypad
pomoca przycisku OK. Keypad Reference
H‘ ID: 168
N s
. ~ 0.00HZ —
/ N\
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%

Wiecej informacji na temat parametru Zadawanie z panelu sterujacego znajduje sie w
rozdziale 5.3 Grupa 3.3: Ustawienia zZrédet wartosci zadanych. Dla pozostatych miejsc
sterowania i wartosci zadanych na wyswietlaczu bedzie widoczna zablokowana wartosé
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czestotliwosci zadanej. Inne wartosci na stronie to wartosci monitorowane wielopoziomowo.
Mozna wybra¢ wartosci pojawiajace sie w tym miejscu (patrz instrukcje w rozdziale 4.7.1
Monitor wielopozycyjny).

ZMIANA KIERUNKU OBROTU

Kierunek obrotéw silnika mozna szybko zmienié¢ za pomoca przycisku Funct.

WSKAZOWKA!
Polecenie zmiany kierunku jest dostepne w menu tylko wtedy, gdy aktualnym

miejscem sterowania jest sterowanie Lokalne.

1 Nacisnij przycisk Funct w dowolnym miejscu w

strukturze menu. STOP|C| READY /0
Main Menu
G ID: M1
— Monitor
(7)
= Parameters
( 15 )

Diagnostics

(6)

2  Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot

wybierz opcje Zmiana kierunku. Naciénij przycisk RUN |C| READY | |Keypad
OK. 8,i, Choose action
) ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
3 Wybierz nowy kierunek obrotu. Aktualny kierunek
obrotu miga. Naciénij przycisk OK. RUN |C| READY | |Keypad
8 Choose action
Ori. ID:1805

Reverse
Forward Y
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4 Kierunek obrotdw zmienia sie natychmiast. Zmienia
sie tez strzatka wskazania w polu stanu STOF(D ) READY e}
wyswietlacza. Main Menu
G ID: M1
= Monitor
(7)
~ Parameters
( 15 )
= Diagnostics
(6)

3.2.4 KOPIOWANIE PARAMETROW

WSKAZOWKA!
Ta funkcja jest dostepna tylko na wyswietlaczu graficznym.

Aby skopiowad parametry z panelu sterujacego do napedu, nalezy zatrzymad naped.

KOPIOWANIE PARAMETROW PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI

Ta funkcja stuzy do kopiowania parametrow z jednego napedu na inny.

1 Zapisz parametry na panelu sterujacym.

2  Odtacz panel sterujacy i podtacz go do innego
napedu.

3  Pobierz parametry na nowym napedzie, wydajac
polecenie Przywrdc¢ z panelu sterujacego.

ZAPISYWANIE PARAMETROW NA PANELU STERUJACYM

1 Przejdz do menu Ustawienia uzytkownika.

STOP | C] READY Keypad

Main Menu
i 1 6

= I/0 and Hardware

User settings

(4)

@ Favourites
(o)
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2 Przejdz do podmenu Kopia zapasowa parametréow.
STOP|C| READY Keypad

User settings
m ID: M6.5
Language selection
Q
o English

I»‘:—l Parameter backup

(7))
oF Drive name .
° Drive
3 Wybierz funkcje za pomoca przyciskéw ze
strzatkami w gére i w dot. Zatwierdz wybér za STOP|C| READY Keypad
pomoca przycisku OK. m Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
[¢]

Restore from keypad

Polecenie Przywrdoc¢ domyslne ustawienia fabryczne przywraca fabryczne ustawienia
parametréw. Za pomoca polecenia Zapisz w panelu sterujacym mozna skopiowac wszystkie
parametry do panelu sterujacego. Polecenie Przywrdd z panelu sterujacego kopiuje
wszystkie parametry z panelu sterujacego do napedu.

Parametry, ktorych nie mozna skopiowa¢ w przypadku napedoéw o réznych rozmiarach

Jesli panel sterujacy napedu zostanie zamieniony na panel z napedu o innym rozmiarze,
wartosci tych parametrow nie zmienia sie.

+ Napiecie znamionowe silnika (P3.1.1.1)

«  Czestotliwo$¢ znamionowa silnika (P3.1.1.2)

«  Predko$¢ znamionowa silnika (P3.1.1.3)

»  Prad znamionowy silnika (P3.1.1.4)

«  Wartos¢ cos fi silnika (P3.1.1.5)

«  Znamionowa moc silnika (P3.1.1.6)

«  Limit pradu silnika (P3.1.1.7)

« Czestotliwos$¢ przetaczania (P3.1.2.1)

« Napiecie przy zerowej czestotliwosci (P3.1.2.4)

»  Prad podgrzewania silnika (P3.1.2.7)

« Regulacja napiecia stojana (P3.1.2.17)

«  Czestotliwo$¢ maksymalna (P3.3.2)

+  Prad magnesowania przy starcie (P3.4.8)

«  Wartos$¢ pradu przy hamowaniu pradem statym (P3.4.10)
«  Prad hamowania strumieniem (P3.4.13])

«  Limit pradu utyku (P3.9.5)

«  Stata czasowa ciepta silnika (P3.9.9)
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3.2.5 POROWNYWANIE PARAMETROW

Za pomoca tej funkcji mozna poréwnac aktywny zestaw parametréow z jednym z ponizszych
czterech zestawow.

« Zestaw 1 (Pé.5.4 Zapisz w zestawie 1)

« Zestaw 2 (P6.5.6 Zapisz w zestawie 2]

«  Wartosci domyslne (P6.5.1 Przywrd¢ domyslne ustawienia fabryczne)
« Zestaw panelu sterujacego (P6.5.2 Zapisz w panelu sterujacym)

Wiecej informacji na temat tych parametréw: Tabela 57 Poréwnanie parametréw.

WSKAZOWKA!

Jesli zestaw parametrow do pordwnania z aktualnym zestawem nie zostat zapisany,

na wyswietlaczu pojawi sie tekst Poréwnywanie zakoriczone niepowodzeniem.
KORZYSTANIE Z FUNKCJI POROWNYWANIA PARAMETROW

1 Przejdz do opcji Poréwnywanie parametrow w
menu Ustawienia uzytkownika. STOPK;I READY /0

= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
2 English

D Parameter Backup
(7)

Parameter Compare
(4)
2 Wybierz pare zestawow. Nacisnij przycisk OK, aby

zatwierdzié¢ wybor. STOP | GI READY | Vo
Parameter Compare
ID: B6.6.1

E Active set-Set 1

El Active set-Set 2

El Active set-Defaults

3 Zaznacz opcje Uaktywnij i nacisnij przycisk OK.

STOP | C] READY | 110

El Active set-Set 1
ID: M6.6.1

E Active
@ Help

@ Add to Favourites
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4 Sprawdz wyniki poréwnania wartosci biezacych i
wartosci z innego zestawu.

3.2.6 TEKSTY POMOCY

STOP | C] READY II0

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Biezaca wartosé
Wartos¢ z innego zestawu
Biezaca wartos¢
Wartosc¢ z innego zestawu

oWy

Na wyswietlaczu graficznym moga pojawic sie informacje pomocy dotyczace wielu tematdw.

Informacje pomocy istnieja dla wszystkich parametrow.

Informacje pomocy sa dostepne réwniez dla usterek, alarmoéw i kreatora rozruchu.

ODCZYT INFORMACJI POMOCY

1 Znajdz element, o ktorym informacje chcesz
odczytac.

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot
wybierz opcje Pomoc.

STOP|C| READY | II0
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

000

Ctrl Signal 2 A

Ctrl Signal 1 B
[¢]

STOP | & | READY 10

= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1

Edit
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3 Aby wyswietli¢ informacje pomocy, nacisnij przycisk

OK. STOP|C| READY II0
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

WSKAZOWKA!
Informacje pomocy sa wyswietlane zawsze w jezyku angielskim.

3.2.7 KORZYSTANIE Z MENU ULUBIONYCH

Elementy czesto uzywane mozna dodac do ulubionych. Mozna zebrac zestaw parametrow lub
sygnatow monitorujacych ze wszystkich menu panelu sterujacego.

Wiecej informacji na temat korzystania z menu ulubionych znajduje sie w rozdziale 8.2
Ulubione.

3.3 KORZYSTANIE Z WYSWIETLACZA TEKSTOWEGO

Interfejsem uzytkownika moze by¢ rowniez panel sterujacy z wyswietlaczem tekstowym.
Wyswietlacze tekstowy i graficzny maja prawie identyczne funkcje. Niektore funkcje sa
dostepne tylko na wyswietlaczu graficznym.

Na wyswietlaczu pojawiaja sie informacje o stanie silnika i przemiennika czestotliwosci.
Ponadto pojawiaja sie informacje o usterkach w ich dziataniu. Na wyswietlaczu znajduje sie
informacja o aktualnej lokalizacji w menu. Pojawi sie réwniez nazwa grupy lub elementu w
aktualnej lokalizacji. Jesli tekst do wyswietlenia jest za dtugi, bedzie on automatycznie
przewijany w celu wyswietlenia go w catosci.
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o

READY STOP ALARM FAULT

A
l‘ll ~ L/ /©

M |
m 1

FWD REV 110 KEYPAD BUS

R

Rys. 10: Gtowne menu wyswietlacza tekstowego

A. Wskazniki stanu D. Aktualna lokalizacja w menu

B. Wskazniki alarmu i usterki E. Wskazniki miejsca sterowania

C. Nazwa grupy lub elementu w aktualnej F. Wskazniki kierunku obrotow
lokalizacji

3.3.1 EDYCJA WARTOSCI

ZMIANA WARTOSCI TEKSTOWEJ PARAMETRU

Ustaw wartos$¢ parametru, postepujac zgodnie z niniejsza procedura.

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskdw strzatek.

READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
CTﬂUT/lTHI
310917 231 1Jr-
M_J1 _J1
Hi_J
v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Aby przejsc¢ do trybu edycji, nacisnij przycisk OK.

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A

Y. :‘4': I
rsl"m Lorrirgy

Il
L

v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

\
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3 Aby ustawic¢ nowa wartosc, nacisnij przyciski ze READY RUN  STop  ALARM  FAULT

strzatkami w gore lub w dét. A\\ A I 7
! /1 ranTar_
17 1 ' iy

/17 |
L

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

4 Zatwierdz zmiane za pomoca przycisku OK. Aby
odrzuci¢ zmiane, wré¢ do poprzedniego poziomu za
pomoca przycisku Back/Reset.

EDYCJA WARTOSCI LICZBOWYCH

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskéw strzatek.
2 Przejdz do trybu edycji.

3 Do nawigacji po cyfrach stuza przyciski ze
strzatkami w lewo i w prawo. Do zmiany cyfr stuza
przyciski ze strzatkami w gore i w dot.

4 Zatwierdz zmiane za pomoca przycisku OK. Aby
odrzuci¢ zmiane, wré¢ do poprzedniego poziomu za
pomoca przycisku Back/Reset.

3.3.2 KASOWANIE USTEREK

Aby skasowad usterke, nalezy uzy¢ przycisku Reset lub parametru Kasuj usterki. Patrz
instrukcje w rozdziale 71.1 Na wyswietlaczu pojawia sie usterka.

3.3.3 PRZYCISK FUNCT

Przycisk Funct ma 3 funkcje.

*  Umozliwia szybki dostep do strony sterowania.
* Umozliwia tatwe przetaczanie miejsc sterowania: lokalnego i zdalnego.
* Umozliwia zmiane kierunku obrotu.

Wybdr miejsca sterowania (zrédta polecen startu/zatrzymania przemiennika czestotliwosci).
Kazde miejsce sterowania ma wtasny parametr wyboru zrddta zadawania czestotliwosci.
Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Zdalne miejsce sterowania to
WE/WY lub magistrala. Aktualne miejsce sterowania jest wyswietlane na pasku stanu
wyswietlacza.

Mozliwe zdalne miejsca sterowania to WE/WY A, WE/WY B i magistrala. WE/WY A i
magistrala maja najnizszy priorytet. Mozna je wybraé za pomoca parametru P3.2.1 (Zdalne
miejsce sterowania). Przy uzyciu wejscia cyfrowego opcja WE/WY B moze zastapi¢ zdalne
miejsca sterowania WE/WY A i magistrala. Wyboru wejscia cyfrowego mozna dokonac¢ za
pomoca parametru P3.5.1.5 (Wymuszenie miejsca sterowania WE/WY B).

Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Sterowanie lokalne ma wyzszy
priorytet od zdalnego. Jesli na przyktad zostato ustawione zdalne sterowanie, a nastepnie za
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pomoca parametru P3.5.1.5 z wejscia cyfrowego wybrano sterowanie lokalne, jako miejsce
sterowania zostanie ustawiony panel sterujacy. Przycisk Funct oraz parametr P3.2.2
Lokalne/zdalne umozliwiaja przetaczanie sterowania lokalnego i zdalnego.

ZMIANA MIEJSCA STEROWANIA

1 Nacisnij przycisk Funct w dowolnym miejscu w

READY RUN STOP ALARM FAULT
strukturze menu.

h_l
h 4 v
FWD  REV /0  KEYPAD BUS

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot

wybierz opcje Lokalne/zdalne. Nacisnij przycisk OK. READY RUN  STOP ALARM _FAULT

A A
| I /00 M
Locre s rcmy
/
/
h 4
FWD  REV /0O KEYPAD BUS

3 Aby wybrac ustawienie Lokalne lub zdalne,

. . . , . . . READY  RUN STOP ALARM FAULT
ponownie uzyj przyciskow ze strzatkamiw gore i w A
doét. Aby zatwierdzi¢ wybor, nacisnij przycisk OK. o |_ _
M T
nenigde
- AN
!
L
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Jesli zmieniono miejsce sterowania ze zdalnego na
lokalne (panel sterujacy), nalezy podaé warto$¢
odniesienia panelu.

Po wybraniu opcji na wyswietlaczu pojawi sie ponownie ten sam ekran, ktory byt wyswietlany
przed nacisnieciem przycisku Funct.

PRZECHODZENIE DO STRONY STEROWANIA

Na stronie sterowania mozna tatwo monitorowaé najwazniejsze wartosci.
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1 Nacisnij przycisk Funct w dowolnym miejscu w
strukturze menu READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
' A A

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkamiw gore i w dot

. . . P .. READY  RUN STOP ALARM FAULT
wybierz opcje Strona sterowania. Przejdz do niej za

pomoca przycisku OK. Zostanie wyswietlona strona \A_ o -
sterowania I TEar LIEd
' connrirvee I'I\
/-
::'
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Jesliwybrano lokalne miejsce sterowania i wartosc

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A

odniesienia panelu sterujacego, po nacisnieciu A
przycisku OK mozna ustawi¢ parametr P3.3.6 —_ = — — g
Zadawanie z panelu sterujacego. ,"(/‘_‘ ,TI,LJI'{Z;’ ,L(l,,'_‘ ,’"

LIL. 1111

127,00
Hz
h 4 h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

Wiecej informacji na temat parametru Zadawanie z panelu sterujacego znajduje sie w
rozdziale 5.3 Grupa 3.3: Ustawienia zZrédet wartosci zadanych). Dla pozostatych miejsc
sterowania i wartosci zadanych na wyswietlaczu bedzie widoczna zablokowana wartosé
czestotliwosci zadanej. Inne wartosci na stronie to wartosci monitorowane wielopoziomowo.
Mozna wybra¢ wartoéci pojawiajace sie w tym miejscu (patrz instrukcje w rozdziale 4.1.1
Monitor wielopozycyjny).

ZMIANA KIERUNKU OBROTU

Kierunek obrotéw silnika mozna szybko zmieni¢ za pomoca przycisku Funct.

WSKAZOWKA!
Polecenie zmiany kierunku jest dostepne w menu tylko wtedy, gdy aktualnym

miejscem sterowania jest sterowanie Lokalne.

1 Nacisnij przycisk Funct w dowolnym miejscu w
strukturze menu.
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2  Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot
wybierz opcje Zmiana kierunku. Nacisnij przycisk
OK.

3  Wybierz nowy kierunek obrotu. Aktualny kierunek
obrotu miga. Nacisnij przycisk OK. Kierunek
obrotéw zmienia sie natychmiast; zmienia sie tez
strzatka wskazania w polu stanu na wyswietlaczu.
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3.4 STRUKTURA MENU

Menu Funkcja

Szybka konfiguracja Patrz rozdziat 1.4.7 Aplikacja Vacon HVAC.
Monitorowanie Monitor wielopozycyjny *
Podstawowe

Funkcje sterowania czasowego

Regulator PID 1

Regulator PID 2

Ster. wielopomp.

Dane magistrali

Wejscia temperaturowe **

Parametry Patrz rozdziat 5 Menu parametréw.

Diagnostyka Aktywne usterki

Kasuj usterki

Historia usterek

Liczniki gtowne

Liczniki kasowalne

Informacje o oprogramowaniu

WE/WY i sprzet Podstawowe WE/WY

Gniazdo C

Gniazdo D

Gniazdo E

Zegar czasu rzeczywistego

Ustaw. modutu mocy

Panel sterujacy

RS-485

Ethernet
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Menu Funkcja

Ustawienia uzytkownika Wybor jezyka

Wybor aplikacji

Kopia zapasowa parametrow*

Nazwa napedu

Ulubione * Patrz rozdziat 8.2 Ulubione.

Poziomy uzytkownika Patrz rozdziat 8.3 Poziomy uzytkownika.

* Funkcja niedostepna na panelu sterujacym z wyswietlaczem tekstowym.

** = Funkcja jest dostepna tylko wtedy, gdy opcjonalna karta OPT-88 lub OPT-BH jest
podtaczona do napedu AC.

3.4.1 SZYBKA KONFIGURACJA

Menu Szybka konfiguracja obejmuje minimalny zestaw parametrow najczesciej uzywanych
podczas instalacji oraz uruchamiania aplikacji Vacon 100 HVAC. Zostaty one zebrane w
pierwszej grupie parametréw, dzieki czemu mozna je szybko i tatwo znalez¢. Mozna je takze
odszukac oraz modyfikowac na poziomie grup parametréw, do ktérych faktycznie naleza.
Zmiana wartosci parametru w grupie parametrow szybkiej konfiguracji powoduje takze
zmiane wartosci tego parametru w grupie, do ktdrej faktycznie nalezy. Bardziej szczegotowe
informacje na temat parametrow nalezacych do tej grupy mozna znalez¢ w rozdziatach 1.3

Pierwszy rozruch i 2 Kreatory.

3.4.2 MONITOROWANIE

MONITOR WIELOPOZYCYJNY

Za pomoca funkcji monitorowania wielopozycyjnego mozna monitorowac 4-9 elementow
naraz. Patrz rozdziat 4.1.1 Monitor wielopozycyjny.
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WSKAZOWKA!
Menu monitorowania wielopozycyjnego jest niedostepne na wyswietlaczu

tekstowym.

PODSTAWOWE

Wsrdd podstawowych wartosci monitorowanych moga sie znajdowac stany, pomiary oraz
rzeczywiste wartosci parametrow i sygnatow. Patrz rozdziat 4.1.2 Podstawowe.

FUNKCJE STEROWANIA CZASOWEGO

Za pomoca tej funkcji mozna monitorowac wartosci funkcji sterowania czasowego oraz
zegara czasu rzeczywistego. Patrz rozdziat 4.1.3 Monitorowanie funkcji sterowania czasowego.

REGULATORPID 1

Za pomoca tej funkcji mozna monitorowac¢ wartosci regulatora PID. Patrz rozdziat 4.1.4
Monitorowanie regulatora PID1.

REGULATOR PID 2

Za pomoca tej funkcji mozna monitorowac wartosci regulatora PID. Patrz rozdziat 4.1.5
Monitorowanie requlatora PIDZ2.

STER. WIELOPOMP.

Za pomoca tej funkcji mozna monitorowac wartosci zwiazane z dziataniem kilku napedéw.
Patrz rozdziat 4.1.6 Monitorowanie sterowania wielopompowego.

DANE MAGISTRALI

Za pomoca tej funkcji mozna wyswietli¢ dane magistrali jako monitorowane wartosci. Za
pomoca tej funkcji mozna na przyktad monitorowac proces uruchamiania magistrali. Patrz
rozdziat 4.1.7 Monitorowanie danych proceséw na magistrali komunikacyjnej.

3.5 VACON LIVE

Vacon Live to przeznaczone na komputery PC narzedzie do uruchamiania i konserwacji
przemiennikow czestotliwosci Vacon® 10, Vacon® 20 i Vacon® 100). Narzedzie Vacon Live
mozna pobrac ze strony http://drives.danfoss.com.

Narzedzie Vacon Live ma nastepujace funkcje.

+ Parametryzacja, monitorowanie, informacje o napedzie, rejestracja danych itp.

* Narzedzie do pobierania oprogramowania Vacon Loader

* Transmisja szeregowa i obstuga Ethernet

e Zgodnosc z systemami Windows XP, Vista, 7 i 8.

« 17 jezykow: angielski, chinski, czeski, dunski, finski, francuski, hiszpanski, holenderski,
niemiecki, polski, portugalski, rosyjski, rumunski, stowacki, szwedzki, turecki i wtoski.

Przemiennik czestotliwosci mozna potaczy¢ z narzedziem za pomoca kabla transmisji
szeregowej. Sterowniki transmisji szeregowej sa instalowane automatycznie podczas
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instalacji programu Vacon Live. Po podtaczeniu kabla program Vacon Live automatycznie
wykryje podtaczony naped.

Wiecej informacji na temat korzystania z programu Vacon Live znajduje sie w menu pomocy
tego programu.

¥ Vacon Live 1160

Flle Ecm View Drve Tools Help

VACON

] - [s]emiry- ja - e oarven av oarves
Drives Parameter Biowser X IL"
D Dive * 2 = = = .
= ‘[I'E “ | index VariableText Vakie Min Max unt Dt ||
P 1. Quick Sewp -
5 131 " 1. Quick Setup (29)
4 W 2 Moniior P12 Applicaton Standard Standard Motor Potentiometer Stancar
# 2.1, Multimonitor gl| P13 MinFreqRelerence 0,00 0.00 50,00 Hz 0.00
» 238
> i: o P14  MaxFreqReference 50,00 0,00 320,00 Hz 000
# 28 Extras/Advanced P15 Accel Time 1 50 0,1 3000,0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 01 30000 s 50
# 2.8. PID Controller
# 29 ExiPID Controlier s 3,70 0.26 520 A 000
# 2.10. Mui-Pump P18 Motor Type Induction Motor Induction Motor  PM Motor Inductic
¥ 2.11. Mainten. Counters P13 Motor Nom Voiig 230 180 240 v o
: ; :§ ;ﬁﬂb&‘l‘;’m P110  MorNomFreq 50,00 800 320,00 Hz 000
Ve LT er
4 (P 3 Parsmators P 111 Motor Nom Speed 1370 24 19200 pm 0
4 ¥ 3.1. Motor Sesings P1.12  Motor Nom Currt 1,90 0.26 520 A 000
: ;:; :x;‘*"‘:“‘ P113  Motor Cos Phi 0.74 030 1.00 0,00
-
# 313 Limas = P 114 Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Dis
« ¥ 314 OpenlLoocp P1.15  ideniification No Action No Action With Rotation Mo Actic I
B # 31412 W San P16  Start Function Ramping Ramging Flying Start Rampin
32. SanSiop Setup St " Coast Coast R Coast
« ¥ 373 References EL1 F
# 3131, Frequency Ref P1.18  Automatic Reset Disabled Disabled Enabien Disables
« #1332 Torque Rel P1.19  Extemal Fauk Faul No Action Fault, Coast Fault
.
. 332.7. Torgue Cirl Open Loop P120 AlLowFault Mo Action No Action Fault, Coast No Actic |
333 Preset Fregs
# 335 Motor Potention. P121  Rem.Cul Place VO Control 1O Control FleldbusCTRL VO Con
# 335 Joystick P122 VOARs sel AlVrA2 PresetFreqd  Bilock OuL10 ATsA2
# 338 Jogging
P Keypad PresetfFr Block 1 Keypad
4 ¥ 34 Ramps And Brakes 33 Kevped el 5ol Ref =0 Out.10
¥ 34.1. Ramp | P1.24  FieldBus Ref Sel Fiekdbus PresetFreq Bilock Out 10 Fiekdbus
# 342 Ramp2 P125 Al SignalRange  0-10V0-20mA O-10V/0-20mA  2-10Vi4-20mA 0-10v0
: 3:3 gtgﬂ;‘!:fwcumt P126 A2 Signal Range 2-10V/4-20mA, 0-10VI0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10vi4
# 345, Fiux Braking P 127 RO1Funcion Run Not Used Motor PreHeat Active Run
4 ¥ 35 VO Config et § - E |
! w Datatogger @ | Clockwise Oniine @) | Ready @) | Run @y | Faur lerm gl Qo

IRys. 11: Narzedzie komputerowe Vacon Live
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4 MENU MONITOROWANIA

4.1 GRUPA WARTOSCI MONITOROWANYCH

Mozna monitorowac rzeczywiste wartosci parametréw i sygnatow. Ponadto mozna
monitorowad stany i pomiary. Niektore z monitorowanych wartosci mozna dostosowac.

4.1.1 MONITOR WIELOPOZYCYJNY

Na stronie monitorowania wielopozycyjnego mozna monitorowac 9 elementdéw naraz.

ZMIANA ELEMENTOW DO MONITOROWANIA

1 PrzejdZz do menu monitorowania za pomoca
przycisku OK.

2 Przejdz do opcji monitorowania wielopozycyjnego.

3 Aby zastapic¢ stary element, uaktywnij go. Uzyj
przyciskow ze strzatkami.

STOP | (j] READY 110

Main Menu
ID: M1

= Quick Setup

Monitor
(12)
— Parameters
(21)
STOP | (j] READY 110
@ Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic

(7)

Timer Functions

(13)
STOP | C | READY 110
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

Motor Curre

0.00A

JR IV FII LN Y Output Freq
20.0 Hz 0.00 Hz

Motor Speed

0.0 rpm

Motor Torque

0.00 %

Motor Voltage

0.0V

DC-link volt

0.0v

Unit Tempera

81.9°C

Motor Tempera

0.0%
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4 Aby wybrac nowy element na liscie, nacisnij

przycisk OK. stor| (G| RerpY 10
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

7 Output frequency 0.00 Hz
\/ FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
l Motor Torque 0.00 %
D Motor Power 0.00 %

4.1.2 PODSTAWOWE

Podstawowe wartosci monitorowane to faktyczne wartosci wybranych parametroéw,
sygnatow, stanow oraz pomiarow. Rézne aplikacje moga réznié sie pod wzgledem liczby
monitorowanych wartosci.

W nastepnej tabeli znajduja sie podstawowe wartosci monitorowane i zwigzane z nimi dane.

WSKAZOWKA!

W menu monitorowania dostepne sa tylko stany standardowych kart WE/WY. Stany
sygnatow wszystkich kart WE/WY mozna znalez¢ w postaci danych
nieprzetworzonych w menu systemowym WE/WY i sprzet.

Sprawdz stany karty rozszerzen WE/WY w menu systemowym WE/WY i sprzet, gdy pojawi sie
odpowiedni monit systemowy.
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Tabela 3: Elementy w menu monitorowania

Wielkos¢
Indeks -
monitorowana
V2.2.1 Czestotliwosc wyj- Hz 1
Sciowa
V2.2.9 Czestotliwosé zada- Hy 95
wana
v2.23 | Predkoscobrotowa |\ 2
silnika
V2.2.4 Prad silnika A 3
v2.25 | Momentobrotowy % 4
silnika
V2.2.7 Moc na wale silnika % 5
V2.2.8 Moc na wale silnika kW/KM 73
V2.2.9 Napiecie silnika \Y 6
V2.2.10 Napiecie w obwodzie N 7
pradu statego
Temperatura prze- o
V2.2.11 L C 8
miennika
V2.2.12 Temperatura silnika % 9
V2.2.13 Wejscie analogowe 1 % 59
V2.2.14 Wejscie analogowe 2 % 60
V2.2.15 Wyjécie analogowe 1 % 81
V2.2.16 Podgrzevs{ame 1228 0= wy{aczong o
wstepne silnika 1 = ogrzewanie (zasilanie pradem statym)
B1 = gotowosc
B2 = praca
B3 = usterka
Bé6 = wtaczenie pracy
V2.2.17 St"""; isets:iigrze 43 |B7=aktywny alarm
B10 = hamowanie pradem statym w stopie
B11 = aktywne hamowanie pradem statym
B12 = Zadanie uruchomienia
B13 = aktywny regulator silnika
0 = wytaczony
V2.2.19 Status trybu pozaro- 1597 1= wtaczony
wego 2 = uaktywnione
3 =tryb testowy
V2.2.20 Stowo 1 stanu DIN 56
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Tabela 3: Elementy w menu monitorowania

Indeks Wielkos¢

monitorowana

V2.2.21 Stowo 2 stanu DIN 57

Prad silnika do 1

V2.2.22 . ;
miejsca po przecinku

45

BO = blokada 1

B1 = blokada 2, B5 = akt. sterowanie WE/WY A
Bé = akt. sterowanie WE/WY B

B7 = akt. sterowanie z magistrali

V2.2.23 Appl.StatusWord 1 89 B8 = akt. sterowanie lokalne

B9 = akt. sterowanie PC

B10 = akt. czestotliwosci state

B12 = akt. tryb poz.

B13 = akt. podgrzewanie

B0 = zabronione przyspieszanie/hamowanie

V2.2.24 Appl.StatusWord 2 90 B1 = akt. przetacznik silnika

Minimalny licznik

V2.2.25 kasowania kWh 1054
Maksymalny licznik
V2.2.26 kasowania kWh 1067
V2.2.27 KodOstatAktywnUs- 37
terk
V2.2.98 ID OstatAktywnaUs- 95
ter
V2.2.29 KodOstatAktywnyA- 74
larm
V2.2.30 ID OstatAktywnyA- 94
larm
V2.2.31 Prad Fazy U A 39
V2.2.32 Prad Fazy V A 40
V2.2.33 Prad Fazy W A 41
BO: Limit pradu (silnik)
B1: Limit pradu (pradnica)
B2: Limit momentu obrotowego (silnik]
V2234 | Stan regulacii silnika 77 B3: Limit momentu obrotowego (pradnica)

B4: Regulacja przepieé

B5: Regulacja zbyt niskiego napiecia
Bé: Limit mocy (silnik)

B7: Limit mocy (pradnica)

4.1.3 MONITOROWANIE FUNKCJI STEROWANIA CZASOWEGO

Monitorowanie wartosci funkcji sterowania czasowego oraz zegara czasu rzeczywistego.
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Tabela 4: Monitorowanie funkcji sterowania czasowego

Wielkos¢
monitorowana

Indeks

V2.3.1 TC1,TC2,TC3 1441
V2.3.2 Przedziat czasu 1 1442
V2.3.3 Przedziat czasu 2 1443
V2.3.4 Przedziat czasu 3 1444
V2.3.5 Przedziat czasu 4 1445
V2.3.6 Przedziat czasu 5 1446
V237 Sterowan|1e czasowe . 1447
V2.3.8 Sterowanlze czasowe S 1448
V239 Sterowanlge czasowe . 1449

Zegar czasu rzeczy-

vV2.3.10 .
wistego

1450

4.1.4 MONITOROWANIE REGULATORA PID1

Tabela 5: Monitorowanie wartosci regulatora PID1

Wielkos¢

monitorowana

Wartoé¢ zadana .
V2.4.1 regulacji PID1 Zmienny 20

Sprzezenie zwrotne

V2.4.2 PID] Zmienny 21

V2.4.3 PID1 uchyb Zmienny 22

V2.4.4 PID1 wyjscie % 23
0 = zatrzymany
1=praca

V2.4.5 Stan PID1 24 3 =tryb uspienia

4 = w strefie martwej [patrz rozdziat 5.12 Grupa
3.12: Regulator PID 1)
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4.1.5 MONITOROWANIE REGULATORA PID2
Tabela é: Monitorowanie wartosci regulatora PID2

Indeks W_|elkosc Unit ID (0] ]1
monitorowana

Wartoé¢ zadana

V2.5.1 PID2 Zmienny 83
Sprzezenie zwrotne .

V2.5.2 PID2 Zmienny 84

V2.5.3 PID2 uchyb Zmienny 85

V2.5.4 PID2 wyjscie % 86

0 = zatrzymany

1 =praca
V2.5.5 Stan PID2 87 2 = w strefie martwej (patrz rozdziat 5.13 Grupa

3.13: Regulator PID 2)

4.1.6 MONITOROWANIE STEROWANIA WIELOPOMPOWEGO

Tabela 7: Monitorowanie sterowania wielopompowego

Indeks Wielkosc Unit ID
monitorowana

V2.6.1 Pracujace silniki 30

V2.6.2 Wybor Autochange 1114
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4.1.7 MONITOROWANIE DANYCH PROCESOW NA MAGISTRALI KOMUNIKACYJNEJ
Tabela 8: Monitorowanie danych magistrali

Wielkos¢

Indeks . Unit ID (0] ]1
monitorowana

V2.8.1 FB Control Word 874

V2.8.2 FB zad predkos¢ 875

V2.8.3 Dana.F}r.ocesowa 876
wejsciowa 1

V2.8.4 Dana'prpcesowa 877
wejsciowa 2

V2.8.5 Dana.Pr.ocesowa 878
wejsciowa 3

V2.8.6 Dana'prpcesowa 879
wejsciowa 4

V2.8.7 Dana.E)rpcesowa 880
wejsciowa 5

V2.8.8 Dana'prpcesowa 881
wejsciowa 6

V2.8.9 Dana.E)rpcesowa 882
wejsciowa 7

V2.8.10 Dana'r’ercesowa 883
wejsciowa 8

V2.8.11 FB stowo stanu 864

Rzeczywista pred-

V2.8.12 Kosé FB 865

V2.8.13 FB Data Out 1 866

V2.8.14 FB Data Out 2 867

V2.8.15 FB Data Out 3 868

V2.8.16 FB Data Out 4 869

V2.8.17 FB Data Out b 870

V2.8.18 FB Data Out 6 871

V2.8.19 FB Data Out 7 872

V2.8.20 FB Data Out 8 873
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5 MENU PARAMETROW

Aplikacja HVAC obejmuje nastepujace grupy parametrow:

Menu i grupa parametrow (0] ]1

Grupa 3.1: Ustawienia silnika

Podstawowe i zaawansowane ustawienia silnika.

Grupa 3.2: Ustawienia Startu/Stopu

Funkcje startu i zatrzymania.

Grupa 3.3: Ustawienia zrodet wartosci zadanych

Konfiguracja wartosci zadanej czestotliwosci.

Grupa 3.4: Konfiguracja zbocza narastania i hamowa-
nia

Konfiguracja przyspieszania/zwalniania.

Grupa 3.5: konfiguracja WE/WY

Programowanie WE/WY.

Grupa 3.6: Mapowanie danych magistrali

Parametry danych wyjsciowych magistrali.

Grupa 3.7: Czestotliwosci zabronione

Programowanie zabronionych czestotliwosci.

Grupa 3.8: Monitorowanie limitow

Programowalne ograniczniki.

Grupa 3.9: Zabezpieczenia

Konfiguracja zabezpieczen.

Grupa 3.10: Automatyczne wznowienie pracy

Ustawienia automatycznego kasowania po usterce.

Grupa 3.11: Funkcje sterowania czasowego

Konfiguracja 3 sterowan czasowych na podstawie
zegara czasu rzeczywistego

Grupa 3.12: Regulator PID 1

Parametry regulatora PID 1. Sterowanie silnikiem lub
wykorzystanie zewnetrzne.

Grupa 3.13: Regulator PID 2

Parametry regulatora PID 2. Wykorzystanie zew-
netrzne.

Grupa 3.14: Sterowanie wielopompowe

Parametry systemu wielopompowego.

Grupa 3.16: Tryb pozarowy

Parametry trybu pozarowego

Grupa 3.17 Ustawienia aplikacji

Grupa 3.18 Wyzwolenie impulsu kWh

Parametry potrzebne do skonfigurowania wyjscia
cyfrowego, ktére generuje impulsy zgodne z licznikiem
kWh.

5.1 GRUPA 3.1: USTAWIENIA SILNIKA

WSKAZOWKA!

Te parametry sa blokowane, gdy naped jest w stanie pracy.
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Tabela 9: Parametry z tabliczki znamionowej silnika

Indeks Ukrywanie eDomyslnl
P3.1.1.1 Napiecie Znamio= Zmienny |Zmienny v Zmienny 110
nowe silnika
Czestotliwos¢ zna-
P3.1.1.2 " . 8.00 320.00 Hz 50/ 60 1M
mionowa silnika
Znamionowa pred-
P3.1.1.3 kos$¢ obrotowa sil- 24 19200 obr. Zmienny 112
nika
P3.1.1.4 Prad Znamionowy Zmienny | Zmienny A Zmienny 113
silnika
P3.1.1.5 Cos Phi Silnika 0.30 1.00 Zmienny 120
P31 | Znamionowamoc 7 oo (zmienny | kW | Zmienny | 116
silnika
P3.1.1.7 Limit pradu silnika | Zmienny |Zmienny A Zmienny 107
0 = asynchroniczny sil-
P3.1.1.8 Typ silnika 0 1 0 g50 | Mikindukeyiny
1 = synchroniczny sil-
nik PM
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Tabela 10: Ustawienia sterowania silnikiem

Indeks Ukrywanie eDomyslnl
p3.1.2.1 | Crestotliwoscklu- 15 |zmienny | KkHz | zmienny | 601
czowania
P3.1.2.2 | Roztacznik silnikowy 0 1 0 g53 |0 = wytaczony
1 = wtaczony
p3.1.2.4 | Napiecieprzyzero- | 4 g 40.00 % Zmienny | 606
wej czestotliwosci
0 = nieuzywany
1 = zawsze w stanie
Funkcja wstepnego zatrzymania
P3.1.2.5 ja wsiepneg 0 3 0 1225 |2 = sterowanie z wejé-
podgrzewania silnika .
cia cyfrowego
3 = zaleznie od tempe-
ratury radiatora
Graniczna tempera-
P3.1.2.6 | tura wstepnego pod- -20 100 °C 0 1226
grzewania silnika
p3.1.27 |Pradwstepnego pod- 0 0,5%IL A Zmienny | 1227
grzewania silnika
Wybor wspdtczynnika . 0 = liniowa
P3.1.2.8 u/f 0 1 Zmienny 108 1 = kwadratowa
P3.1215 Regulato_r nadnapie- 0 1 1 607 0 = wytaczony
ciowy 1 = wtaczony
P3.1.2.16 Regulacja zbyt 0 1 1 s0g |0~ wytaczony
niskiego napiecia 1 = wtaczony
p3.1.2.17 | Regulacianapiecia | g4, 150.0 % 100.0 659
stojana
P3.1218 Optyrr?allzaqa”zuzy- 0 1 0 666 0 = wytaczony
cia energii 1 = wtaczony
B0 = Wytacz wyszuki-
wanie kierunku
. . wstecznego
P3.1.2.19 | Opcje startu w biegu 0 65 1590 B6 = przyrost strumie-
nia ze sterowaniem
pradem
P3.1.2.20 Start I/f 0 1 0 534 |0 = wytaczony
1 = wtaczony
Czestotliwosc startu 0,2 *
P3.1.2.21 \/f 5.0 25 Hz P311.2 535
P3.1.2.22 Prad startu I/f 0 100 % 80 536
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5.2 GRUPA 3.2: USTAWIENIA STARTU/STOPU

Tabela 11: Menu ustawien startu/zatrzymania

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. [ ETCR
tka e

ID Opis

0 = sterowanie WE/WY
0 1 0 172 |1 = sterowanie magi-
strala

Zdalne miejsce ste-

P3.2.1 .
rowania

0 = zdalne

P3.2.2 Lokal/Zdalne 0 1 0 211
1 = lokalne

0 = Nie (zawsze wta-
czone)

0 1 0 114 |1 =Tak wtaczone tylko
w przypadku sterowa-
nia za pomoca panelu)

Przycisk Stop na

P3.2.3
panelu

0 =rampa

P3.2.4 Funkcja START AR 0 1 Zmienny 505 P
1 = start ,.w biegu

0 = wybieg

P3.2.5 Funkcja STOP 0 1 0 506
1=rampa

Logika=0

Sygnat 1 = do przodu
Sygnat 2 = wstecz

Logika=1

Sygnat 1 = do przodu
(zbocze)

Sygnat 2 = odwrotny
stop

Logika =2
Logika Start/Stop z
P3.2.6 WE/WY A 0 4 0 300 | Sygnat 1 =do przodu

(zbocze)
Sygnat 2 = do tytu (zbo-
cze)

Logika=3

Sygnat 1 = start
Ctrlsgn 2 = do tytu

Logika =4

Sygnat 1 = start (zbo-
cze)
Ctrl sgn 2 = do tytu

Logika Start/Stop z
WE/WY B

Patrz powyze;.

P3.2.7 0 4 0 363
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Tabela 11: Menu ustawien startu/zatrzymania

Indeks Parametr eDomyslnl
Logika startu z magi- 0 = jest wymagane zbo-
P3.2.8 9 . 9 0 1 0 889 |cze narastajace
strali
1 =stan
P3.2.9 Start Delay 0.00 60.00 |[s 0.00 524
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5.3 GRUPA 3.3: USTAWIENIA ZRODEL WARTOSCI ZADANYCH

Tabela 12: Ustawienia Zrodet wartosci zadanych

Jednos |Domyslni

Indeks Ukrywanie All Al tka e

ID Opis

Czestotliwos$¢ mini-

P3.3.1
malna

0.00 P3.3.2 Hz 0.00 101

Czestotliwo$¢ mak-

P3.3.2
symalna

P3.3.1 320.00 Hz 0.00 102

1 = czestotliwo$¢ stata
0

2 = zadawanie z panelu
ster.

3 = magistrala komuni-
kacyjna

4=AN

5=AI2

Wybor A dla sterowa- 1 1 6 117 6 = Al+AI2

nia z WE/WY 7 = sygnat zadajacy dla
PID 1

8 = potencjometr sil-
nika

9 = $rednia (Al1, Al2)
10 = minimium (Al1,
Al2)

11 = maksimum (Al1,
Al2)

P3.3.3

Wybér B dla stero-

wania z WE/WY ! 1 4 131

P3.3.4

1 = czestotliwosc stata
0

2 = panel

3 = magistrala komuni-
kacyjna

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = sygnat zadajacy dla
PID 1

8 = potencjometr sil-
nika

Wyboér zrédta zada-
P3.3.5 wania przy sterowa- 1 8 2 121
niu z panelu

P3.3.6 SygnZadaZPanelu P3.3.1 P3.3.2 Hz 0.00 184

0 =do przodu

P3.3.7 Kierunek:Panel 0 1 0 123
1 =do tytu
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MENU PARAMETROW

Tabela 12: Ustawienia Zrodet wartosci zadanych

Indeks Ukrywanie eDomyslnl
0 = kopiowanie war-
tosci zadanej
P338 Koplowa.nle zrodta 0 2 1 181 1 = koplowaQ|9 war-
zadawania na panel tosci zadanej i stanu
pracy
2 = bez kopiowania
1 = czestotliwos¢ stata
0
2 = panel
3 = magistrala komuni-
Wybor zrédta war- kacyjna
P3.3.9 tosazadgnej przy 1 8 3 122 4=Al
sterowaniu z magi- 5=AI2
strali 6 = Al1+AI2
7 = sygnat zadajacy dla
PID 1
8 = potencjometr sil-
nika
P33.10 Tryb statEJ,c;estotll— 0 1 0 182 0= kodowangltflnarnle
WoscCi 1 = liczba wejs¢
P3.3.11 | Czestotliwos¢ stata 0 | P3.3.1 P3.3.2 Hz 5.00 180
P3.3.12 | Czestotliwos¢ stata 1 | P3.3.1 P3.3.1 Hz 10.00 105
P3.3.13 | Czestotliwos¢ stata 2 | P3.3.1 P3.3.1 Hz 15.00 106
P3.3.14 | Czestotliwos¢ stata 3 | P3.3.1 P3.3.1 Hz 20.00 126
P3.3.15 | Czestotliwos¢ stata 4 | P3.3.1 P3.3.1 Hz 25.00 127
P3.3.16 | Czestotliwos¢ statab | P3.3.1 P3.3.1 Hz 30.00 128
P3.3.17 | Czestotliwos¢ stata 6 | P3.3.1 P3.3.1 Hz 40.00 129
P3.3.18 | Czestotliwos¢ stata 7 | P3.3.1 P3.3.1 Hz 50.00 130
P339 | Staczestotliwosc | paqq | pagy |, 25.00 183
alarmu
p33.20 | C7asrampy poten- 0.1 500.0 | Hz/s 10.0 331
cjometru silnika
0 = brak kasowania
. . 1 =reset przy zatrzy-
p3.3.21 | Kasowanie potencjo 0 2 1 367 |maniu
metru silnika
2 =reset przy wytacze-
niu zasilania
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Tabela 12: Ustawienia Zrodet wartosci zadanych

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

0 = kierunek wsteczny
dozwolony
1 = kierunek wsteczny
niemozliwy

P3.3.22 Kierunek wsteczny 0 1 0 15530

5.4 GRUPA 3.4: KONFIGURACJA ZBOCZA NARASTANIA | HAMOWANIA

Tabela 13: Konfiguracja zbocza narastania i hamowania

Ukrywanie Eomyélni
P3.4.1 KsztaltRampy 0.0 10.0 s 0.0 500
P34z | C7S przyfpiesza”ia 0.1 3000.0 s 5.0 103
P3.4.3 Czas hamowania 1 0.1 3000.0 s 5.0 104
P3.4.4 KsztaltRampy2 0.0 10.0 s 0.0 501
345 | %3 przy;’piesza”ia 0.1 3000.0 s 20.0 502
P3.4.6 Czas hamowania 2 0.1 3000.0 3 20.0 503
P3.4.7 Czasprrf;;gsr;zfé’i"evama 0.00 | 600.00 s 0.00 516
p3.4g |Pradmagnesowania |, o 1 mienny | A Zmienny | 517

przy starcie

Czas hamowania
P3.4.9 pradem statym przy 0.00 600.00 s 0.00 508
zatrzymaniu

Wartos¢ pradu przy 0 = wytaczony
P3.4.10 hamowaniu pradem |Zmienny |Zmienny A Zmienny 507
statym

Czestotliwos¢ rozpo-
czecia hamowania

P3.4.11 pradem statym przy 0.10 10.00 Hz 1.50 515
zatrzymywaniu z
rampa
P3.4.12 Hamowame strumie- 0 1 0 520 0 = wytaczony
niem 1 = wtaczony

Prad hamowania

P3.4.13 ..
strumieniem

0 Zmienny A Zmienny 519
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5.5

GRUPA 3.5: KONFIGURACJA WE/WY

Tabela 14: Ustawienia wejsc cyfrowych

Indeks Parametr Domyslnie ID Opis
P3.5.1.1 |[Sygnat sterujacy 1 A DigIN SlotA.1 403
P3.5.1.2 |Sygnat sterujacy 2 A DiglIN SlotA.2 404
P3.5.1.3 |Sygnat sterujacy 1 B DigIN Slot0.1 423
P3.5.1.4 |Sygnat sterujacy 2 B DigIN Slot0.1 424
Wymuszenie miejsca stero- .
P3.5.1.5 wania WE/WY B DigIN Slot0.1 425
Wymuszenie Zrédta wartosci .
P3.5.1.6 zadanej wg WE/WY B DigIN Slot0.1 343
Usterka zewnetrzna (zestyk . OTWARTY = 0K
P3.5.1.7 zamkniety) DigIN SlotA.3 405 ZAMKNIETY = usterka zewnetrzna
Usterka zewnetrzna (zestyk . OTWARTY = usterka zewnetrzna
P3.5.1.8 otwarty) DigIN Slot0.2 406 ZAMKNIETY = OK
p3.5.19 |Kasowanie usterki, zestyk DigIN SlotA.6 AT
zamkniety
p3.5.1.10 |Kasowanieusterki, zestyk 1pi N gio10 1 213
otwarty
P3.5.1.11 | Gotowosc DigIN Slot0.2 407
P3.5.1.12 |Blok. napedu dod.1 DigIN Slot0.2 1041
P3.5.1.13 |Blok. napedu dod.2 DigIN Slot0.2 1042
OTWARTY = brak reakcji
Wstenne podarzewanie sil- ZAMKNIETY = wykorzystywanie pradu
P3.5.1.14 [ > ¢Phe Poag DigIN Slot0.1 1044 |statego uktadu podgrzewania silnika
nika wtaczone X .
’ w stanie stopu. Uzywany, gdy para-
metr P3.1.2.5 ma wartos¢ 2.
P3.5.1.15 |Wybor czestotliwosci statej 0 [ DigIN SlotA.4 419
P3.5.1.16 |Wybdr czestotliwosci statej 1 | DigIN SlotA.5 420
P3.5.1.17 |Wybor czestotliwosci statej 2 | DigIN Slot0.1 421
P3.5.1.18 |Sterowanie czasowe 1 DigIN Slot0.1 447
P3.5.1.19 |Sterowanie czasowe 2 DigIN Slot0.1 448
P3.5.1.20 |Sterowanie czasowe 3 DigIN Slot0.1 449

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




MENU PARAMETROW

VACON - 63

Tabela 14: Ustawienia wejsc cyfrowych

Indeks Parametr Domyslnie ID Opis
ZAMKNIETY = wytacza funkcje stero-
Wtacz funkcie sterowania wania czasowego i kasuje wartosci
P3.5.1.21 Zy . J DigIN Slot0.1 1499 |licznikéw czasu.
czasowego OTWARTY = wtacza funkcje sterowa-
nia czasowego.
Wzmocnienie wartosci zada- . OTWARTY = brak wzmocnienia
P3.51.22 | e/ PIDT DigIN Slot0.1 104617 AMKNIETY = wzmocnienie
, - . . OTWARTY = wartos¢ zadana 1
P3.5.1.23 |Wybor wartosci zadanej PID1T | DigIN Slot0.1 1047 ZAMKNIETY = wartoé¢ zadana 2
OTWARTY = PID2 w trybie zatrzyma-
P3.5.1.24 |Syg. startu PID2 DigIN Slot0.2 1049 |nia
ZAMKNIETY = praca regulatora PID2
. - . . OTWARTY = wartos¢ zadana 1
P3.5.1.25 |Wybdr wartosci zadanej PID2 | DigIN Slot0.1 1048 ZAMKNIETY = wartos¢ zadana 2
. . OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.26 |Blokada silnika 1 DigIN Slot0.2 426 ZAMKNIETY = aktywne
- . OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.27 |Blokada silnika 2 DigIN Slot0.1 427 ZAMKNIETY = aktywne
. . OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.28 |Blokada silnika 3 DigIN Slot0.1 428 ZAMKNIETY = aktywne
- . OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.29 |Blokada silnika 4 DigIN Slot0.1 429 ZAMKNIETY = aktywne
. . OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.30 |Blokada silnika 5 DigIN Slot0.1 430 ZAMKNIETY = aktywne
OTWARTY = nieaktywne
. . , . ZAMKNIETY = aktywne Wartos¢
P3.5.1.31 |Potencjometr silnika w gore DigIN Slot0.1 418 zadana z potencjometru silnika ROS-
NIE az do otwarcia styku.
OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.32 |Potencjometr silnika w dot | DigIN Slot0.1 417 |PAMKNIETY = aktywne Wartosc
zadana z potencjometru silnika
SPADA az do otwarcia styku.
OTWARTY = ksztatt rampy 1, czas
. przyspieszenia 1i czas hamowania 1.
P3.5.1.33 |WybCzasRamp DigIN Slot0.1 408 ZAMKNIETY = ksztatt rampy 2, czas
przyspieszenia 2 i czas hamowania 2.
ZAMKNIETY = wymusza magistrale
P3.5.1.34 |Sterowanie magistrala DigIN Slot0.1 411 komunikacyjna jako miejsce sterowa-
nia
P3.5.139 Aktywacja trybu pozarowego DigIN Slot0.2 159 OTWARTY = aktywne

OTWARTY

ZAMKNIETY = nieaktywne
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Tabela 14: Ustawienia wejsc cyfrowych

Indeks Parametr Domyslnie ID Opis

Aktywacja trybu pozarowego . OTWARTY = nieaktywne
P3.51.40 17 AMKNIETY DigIN Slot0.1 161917 AMKNIETY = aktywne
P3.5.1.41 |Wstecz w trybie pozarowym DigIN Slot0.1 1618
P3.5.1.42 |[Ster z pan ster Digln Slot0.1 410
P3.5.143 Zerowanie kasowalnego licz- Dialn Slot0.1 1053

1% nika kWh 9 '

P3.5.1.44 |Vybor czestotliwoscistate]  1p - o100 1 15531

trybu pozarowego 0
p3.5.1.45 |Vybor czestotliwoscistatej T 1py;, - o101 1 15532

dla trybu pozarowego

. . OTWARTY = zestaw parametrow 1

P3.5.1.46 |Par. Wybér zestawu 1/2 DigIN Slot0.1 496 ZAMKNIETY = zestaw parametréw 2
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Tabela 15: Ustawienia wejs¢ analogowych

Jednos |Domyslni

Indeks Ukrywanie All Al tka e ID
, AnIN
P3.5.2.1 Wybdr sygnatu Al1 SlotA 1 377
P3.5.2.2 StFiltr.Wej.An 1 0.0 300.0 s 1.0 378
. 0=0-10V/0-20 mA
P3.5.2.3 ZakrSygnWej.An 1 0 1 0 379 12210V / 4-20 mA

P3.5.2.4 Niestandardowe | 4,044 | 140,00 % 0.00 380
minimum Al1

P3.5.2.5 Niestandardowe | 4,060 | 140,00 % 100.00 381
minimum Al1

0 = normalny

P3.5.2.6 | Inwersja sygnatu Al 0 1 0 387 1 = sygnat odwrécony
. AnIN Patrz P3.5.2.1.
P3.5.2.7 Wybdr sygnatu Al2 SlotA 2 388
P3.5.2.8 | Czas filtrowania Al2 0.0 300.0 s 1.0 389 Patrz P3.5.2.2.
P3.5.2.9 Zakres sygnatu Al2 0 1 1 390 |Patrz P3.5.2.3.
p3.5.2.10 | Niestandardowe {40600 | 14000 | % 0.00 391 |Patrz P3S4,
minimum Al1
p3.5.2.11 | Niestandardowe {40505 | 44000 | % 10000 | 392 |ParzP3S25
minimum Al1
P3.5.2.12 | Inwersja sygnatu Al2 0 1 0 398 | Patrz P3.5.2.6.
, AnIN Patrz P3.5.2.1.
P3.5.2.13 | Wybor sygnatu Al3 Slot0.1 141
P3.5.2.14 Al3 st czas filt 0.0 300.0 s 1.0 142  |Patrz P3.5.2.2.
P3.5.2.15 | Zakres sygnatu Al3 0 1 0 143 |Patrz P3.5.2.3.
p3.5.2.16 | Niestandardowe | 4600 | 44000 | % 0.00 144 |PalrzP35.2.4.
minimum Al1
p3.s5.2.17 | Nestandardowe {40600 | 15000 | % 10000 | 145 |PAUZPISZ.
minimum Al1
P3.5.2.18 | Inwersja sygnatu AI3 0 1 0 151 Patrz P3.5.2.6.
. AnIN Patrz P3.5.2.1.
P3.5.2.19 | Wybdr sygnatu Al4 Slot0.1 152
P3.5.2.20 Al4 st czas filt 0.0 300.0 s 1.0 153 | Patrz P3.5.2.2.
P3.5.2.21 Zakres sygnatu Al4 0 1 0 154 | Patrz P3.5.2.3.
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Tabela 15: Ustawienia wejs¢ analogowych

Jednos |Domyslni

Indeks Ukrywanie All Al tka e ID Opis
P35 | Niestandardowe 1 656 | 44000 % 0.00 155 |PatrzP3.5.2.4.
minimum Al1
p35293 | Niestandardowe 1 6 56 | 44000 % 100.00 156 |PatrzP3.5.2.5.
minimum Al1
P3.5.2.24 | Inwersja sygnatu Al4 0 1 0 162 |Patrz P3.5.2.6.
, AnIN Patrz P3.5.2.1.
P3.5.2.25 | Wybor sygnatu AlS Slot0.1 188
P3.5.2.26 Al5 st czas filt 0.0 300.0 3 1.0 189 Patrz P3.5.2.2.
P3.5.2.27 | Zakres sygnatu Al5 0 1 0 190 [Patrz P3.5.2.3.
p3529g | Niestandardowe 1 656 | 44000 % 0.00 191 |PatrzP3.5.2.4.
minimum Al1
p35.2.09 | Niestandardowe 1 656 | 44000 % 100.00 192 |PatrzP3.5.2.5.
minimum Al1
P3.5.2.30 | Inwersja sygnatu Al5 0 1 0 198 |Patrz P3.5.2.6.
, AnIN Patrz P3.5.2.1.
P3.5.2.31 Wybdr sygnatu Al6 Slot0.1 199
P3.5.2.32 Al6 st czas filt 0.0 300.0 s 1.0 200 Patrz P3.5.2.2.
P3.5.2.33 | Zakres sygnatu Alé 0 1 0 201 Patrz P3.5.2.3.
p35.234 | Niestandardowe ) 4600 | q4000 | % 0.00 203 |PatrzP3s.2.4.
minimum Al1
p35235 | Niestandardowe 1 606 | 44000 % 100.00 204 |PatrzP35.25.
minimum Al1
P3.5.2.36 [ Inwersja sygnatu Al6 0 1 0 209 |Patrz P3.5.2.6.
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Tabela 16: Ustawienia wyjsc cyfrowych na standardowej karcie we/wy

Ukrywanie

Funkcja podstawo-

P3.5.3.2.1 wego RO

41

11001

Wybor funkcji dla
podstawowego
przekaznika R01

0 = brak

1 = gotowos¢

2 =praca

3 = usterka

4 = UsterkaOdwrocona
5=alarm

6 =do tytu

7 = osiagnieto pred-
kos$¢ zadana

8 = aktywny regulator
silnika

9 = predkos$¢ zadawana
10 = sterowanie z
panelu

11 = sterowanie
WE/WY B

12 = monitorowanie
limitu 1

13 = monitorowanie
limitu 2

14 = sygnat startu

15 = zarezerwowane
16 = aktywacja trybu
pozarowego

17 = sterowanie kana-
tem czasowym RTC 1
18 = sterowanie kana-
tem czasowym RTC 2
19 = sterowanie kana-
tem czasowym RTC 3
20 = Stowo sterujace
magistrali B13

21 = stowo sterujace
magistrali B14

22 = stowo sterujace
magistrali B15

23 =PID 1 w trybie
uspienia

24 = zarezerwowane
25 = limity monitoro-
wania PID1

26 = limity monitoro-
wania PID2

27 = sterowanie silni-
kiem 1

28 = sterowanie silni-
kiem 2
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Tabela 16: Ustawienia wyjsc cyfrowych na standardowej karcie we/wy

Domysl

Index Ukrywanie Al Al Unit nie ID Opis
29 = sterowanie silni-
kiem 3
30 = sterowanie silni-
kiem 4
31 = sterowanie silni-
kiem 5
32 = zarezerwowane
33 = zarezerwowane
34 = konserwacja,
Funkcja podstawo- alarm
P3.5.3.2.1 wego RO1 0 41 2 11001 35 = konserwacja,
usterka
36 = usterka termis-
tora
37 = przetacznik silnika
38 = podgrzewanie
39 = wyzwolenie
impulsu kWh
40 = wskaznik pracy
41 = wybrane parame-
try Zestaw
p3.53.22 |OPOznieniewtaczenia | g g | 34 g s 0.00 | 11002
podstawowego RO1
Opoznienie wytacze-
P3.5.3.2.3 nia podstawowego 0.00 320.00 s 0.00 11003
RO1
P3.53.24 Funkcja podstawo- 0 41 3 11004 Patrz P3.5.3.2.1.
wego R02
P35325 Opdznienie wtaczenia 0.00 320.00 S 0.00 11005 Patrz P3.5.3.2.2.
podstawowego R02
Opdznienie wytacze- Patrz P3.5.3.2.3.
P3.5.3.2.6 nia podstawowego 0.00 320.00 s 0.00 11006
R02
P3532.7 Funkcja podstawo- 0 4 1 11007 Patrz P3.5.3.2.1.
wego R03
P3.5.3.2.8
P3.5.3.2.9

WYJSCIA CYFROWE GNIAZD ROZSZERZENC, D | E

Wyswietlane sa jedynie parametry wyjs¢ na kartach opcjonalnych w gniezdzie C, D i E. Opcje
wyboru takie same jak w parametrze Funkcja podstawowego RO1 (P3.5.3.2.1).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




MENU PARAMETROW VACON - 69

Ta grupa lub te parametry nie sg widoczne, jesli w gniazdach C, D lub E nie sa dostepne
wyjscia cyfrowe.
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Tabela 17: Ustawienia wyjsc¢ analogowych standardowej karty we/wy

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

0 =TEST 0% (nieuzy-
wany)

1=TEST 100%

2 = czestotliwos¢ wyj-
$ciowa (0-fmax)

3 = czestotliwosc¢ zada-
wana (0-fmax)

4 = predkos¢ obrotowa
silnika (0-znamionowa
predkos¢ obrotowa sil-
nika)

5 = prad wyjsciowy (0-
InMotor)

6 = moment obr. silnika
(0-TnMotor])

7 = moc silnika (0-
PnMotor)

8 = napiecie silnika (0-
UnMotor)

9 = napiecie w obwo-
dzie pradu statego (0-

1000 V)
10 = wyjécie PID1 (0-
Sprze- 100%)
P3.5.4.1.1 Funkcja AO1 0 szv‘igl‘;e 2 10050 180‘0/:’{”’“"3 PID2 (0-
PID 12 = wejscie danych
procesowych 1 (0-
100%)

13 = wejscie danych
procesowych 2 (0-
100%)

14 = wejscie danych
procesowych 3 (0-
100%)

15 = wejscie danych
procesowych 4 (0-
100%)

16 = wejscie danych
procesowych 5 (0-
100%)

17 = wejscie danych
procesowych 6 (0-
100%)

18 = wejscie danych
procesowych 7 (0-
100%)

19 = wejscie danych
procesowych 8 (0-
100%)
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Tabela 17: Ustawienia wyjsc¢ analogowych standardowej karty we/wy

Indeks  |Ukrywanie Al Al Jednos Domyslni | |, Opis
tka e

Sprze-
P3.5.4.1.1 Funkcja AO1 0 zenie 2 10050

zwrotne

PID
P3.5.4.1.2 | Czas filtrowania AO1 0.0 300.0 3 1.0 10051 |0 = brak filtrowania
AO1 warto$¢ mini- 0=0mA/0V

P35413 | e sygnatu 0 1 0 10052 |12, 0oy
P3.5.4.1.4 | Minimalna skala AO1 |Zmienny |Zmienny Zm'ye”” 0.0 10053
P3.5.4.1.5 Maksy"/laol?a skala {7 ienny |Zmienny Zm'ye”” 0.0 10054

WYJSCIA ANALOGOWE GNIAZD C,D I E
Wyswietlane sa jedynie parametry istniejacych wyj$¢ w gniezdzie C/D/E. Opcje wyboru sa

takie same jak w przypadku parametru podstawowego AO1. Ta grupa lub te parametry nie sa
widoczne, jesli w gniazdach C, D lub E nie sa dostepne wyjscia cyfrowe.
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5.6 GRUPA 3.6: MAPOWANIE DANYCH MAGISTRALI

Tabela 18: Mapowanie danych magistrali

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. Maks. ID Opis
tka e

P3.6.1 Wyborwyjscia 0 35000 1 852
danych 1 magistrali

P3.6.2 Wyborwyjscia 0 35000 2 853
danych 2 magistrali

P3.6.3 Wybor wyjscia 0 35000 45 854
danych 3 magistrali

P3.6.4 Wyborwyjscia 0 35000 4 855
danych 4 magistrali

P3.6.5 Wybor wyjscia 0 35000 5 856
danych 5 magistrali

P3.6.6 Wyborwyjscia 0 35000 6 857
danych 6 magistrali

P3.6.7 Wyborwyjscia 0 35000 7 858
danych 7 magistrali

P3.6.8 Wyborwyjscia 0 35000 37 859
danych 8 magistrali
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Tabela 19: Domyslne wartosci wyjscia danych procesowych na

magistrali

Dane Wartos¢ domyslna Skala

Wyjscie danych proceso- Czestotliwos$¢ wyjsciowa 0,01 Hz
wych 1

Wyjscie danych proceso- Predkos¢ obrotowa silnika 1 obr./min
wych 2 7

Wyjscie danych proceso- Prad silnika 0.1A
wych 3 ’

Wyjscie danych proceso- Moment obrotowy silnika 0.1%
wych 4

Wyjscie danych proceso- Moc silnika 0.1%
wych 5

Wyjscie danych proceso- Napiecie silnika 01V
wych 6

Wyjscie danych proceso- | Napiecie w obwodzie pradu sta- 1V

wych 7

tego

Wyjscie danych proceso-
wych 8

Kod ostatniej aktywnej usterki

Na przyktad wartos¢ 2500 dotyczaca czestotliwosci wyjsciowej odpowiada wartosci 25,00 Hz,
poniewaz wartos¢ skalowania to 0,01. Wszystkie wartosci monitorowania, ktére podano w

rozdziale 4.1 Grupa wartosci monitorowanych maja przypisana wartosc skalowania.
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5.7 GRUPA 3.7: CZESTOTLIWOSCI ZABRONIONE

Tabela 20: Czestotliwosci zabronione

DomyslLni

Ukrywanie e

Dolny limit zakresu 0 = nieuzywany
P3.7.1 zabronionej czestot- -1.00 320.00 Hz 0.00 509
liwosci 1

Gorny limit zakresu 0 = nieuzywany
P3.7.2 zabronionej czestot- 0.00 320.00 Hz 0.00 510
liwosci 1

Dolny limit zakresu 0 = nieuzywany
P3.7.3 zabronionej czestot- 0.00 320.00 Hz 0.00 511
liwosci 2

Gorny limit zakresu 0 = nieuzywany
P3.7.4 zabronionej czestot- 0.00 320.00 Hz 0.00 512
liwosci 2

Dolny limit zakresu 0 = nieuzywany
P3.7.5 zabronionej czestot- 0.00 320.00 Hz 0.00 513
liwosci 3

Gorny limit zakresu 0 = nieuzywany
P3.7.6 zabronionej czestot- 0.00 320.00 Hz 0.00 514
liwosci 3

Wspoétczynnik skalo-

P3.7.7 .
wania czasu rampy

0.1 10.0 Razy 1.0 518
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5.8 GRUPA 3.8: MONITOROWANIE LIMITOW

Tabela 21: Ustawienia monitorowania limitow

Ukrywanie !Jomysln
ie
0 = czestotliwos¢ wyj-
Sciowa
1 = czestotliwo$¢ zadana
2 = prad silnika
. 3 = moment obrotowy sil-
P3.8.1 Wybor elementu 0 7 0 1431 |nika
monitorowania nr 1 -
4 = moc silnika
5 = napiecie na szynie
pradu statego
6 = wejscie analogowe 1
7 = wejscie analogowe 2
0 = nieuzywany
1 = dolny limit monitoro-
. . wania (wyjscie aktywne
p3g2 | 17P mor’:'rt?rowa”'a 0 2 0 1432 | powyzej limitu)
2 = gorny limit monitoro-
wania (wyjscie aktywne
ponizej limitu)
Limit monitorowania . . Zmienn
P3.8.3 ar 1 Zmienny |Zmienny y 25.00 1433
P3.8.4 Histereza limitu 7 iy [ Zmienny |2™€™ | 500 | 1434
monitorowania nr 1 y
P3.8.5 Wypor elem‘entu 0 7 1 1435 Patrz P3.8.1.
monitorowania nr 2
P3.8.6 Tryb monitorowania 0 2 0 1436 Patrz P3.8.2.
nr2
P3.8.7 Limit monnrlt;rowama Zmienny |Zmienny Zmlyenn 40.00 1437 Patrz P3.8.3.
P3.8.8 H|§tereza llmltu Zmienny |Zmienny Zmienn 5.00 1438 Patrz P3.8.4.
monitorowania nr 2 y
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5.9 GRUPA 3.9: ZABEZPIECZENIA

Tabela 22: Ustawienia zabezpieczen

Ukrywanie eDomyslnl
0 = brak reakgcji
1 =alarm
2 = alarm, ustaw
Odpowiedz na zadana czestotliwos¢
P3.9 1 usterk,ef_zbyt n|§!<|§1 0 4 0 700 usterki (P3.3.19] .
wartosci na wejsciu 3 = usterka (zatrzymaj
analogowym zgodnie z trybem
stopu)
4 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
0 = brak reakgcji
1=alarm
o 2 = usterka (zatrzymaj
P3.9.2 Odpowiedz na 0 3 2 701 |zgodnie z trybem
usterke zewnetrzna
7 . : stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
OdpowiedzZ na 0 = pomoc w fazie 3
P3.9.3 usterke fazy napiecia 0 1 0 730 1 = pomoc w fazie 1
wejsciowego
0 = usterka zapisana w
P3.9.4 Usterka zbyt 0 1 0 77 |Misteri
niskiego napiecia 1 = usterka niezapisana
w historii
Odpowiedz na Patrz P3.9.2.
P3.9.5 usterke fazy wyjscio- 0 3 2 702
wej
P3.9 6 Zabe;pleczgnlg ter- 0 3 2 704 Patrz P3.9.2.
miczne silnika
wspotczynnik tempe-
P3.9.7 ratury otoczenia sil- -20.0 100.0 °C 40.0 705
nika
Chtodzenie silnika
P3.9.8 przy predkosci zero- 5.0 150.0 % Zmienny 706
wej
Stata czasowa ciepta . .
P3.9.9 A 1 200 min. Zmienny 707
silnika
p3.9.10 |OPciazalnosc cieplna 0 150 % 100 708
silnika
P3.9.11 Usterka utyku silnika 0 3 0 709 Patrz P3.9.2.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




MENU PARAMETROW VACON - 77

Tabela 22: Ustawienia zabezpieczen

Indeks Ukrywanie

P3.9.12 Prad Utyku 0.00 2*IH A IH 710

P3.9.13 Limit czasu utyku 1.00 120.00 s 15.00 711

Limit czestotliwosci

P3.9.14 utyku

1.00 P3.3.2 Hz 25.00 712

Usterka niedociaze- Patrz P3.9.2.
P3.9.15 | nia (pekniety pasek/ 0 3 0 713
sucha pompa)

Zabezpieczenie
przed niedociaze-
P3.9.16 niem: obciazenie w 10.0 150.0 % 50.0 714
obszarze ostabienia

pola

Zabezpieczenie
przed niedociaze-
P3.9.17 niem: obciazenie 5.0 150.0 % 10.0 715
przy zerowej czestot-

liwosci

Zabezpieczenie
P3.9.18 przed niedociaze- 2.00 600.00 s 20.00 716
niem: Limit czasu

Odpowiedz na Patrz P3.9.1.
P3.9.19 | usterke komunikacji 0 4 3 733
magistrali

Usterka komunikacji Patrz P3.9.2.

P3.9.20 . 0 3 2 734
gniazda

P3.9.21 Usterka termistora 0 3 0 732 Patrz P3.9.2.

OdpowiedzZ na Patrz P3.9.2.
P3.9.22 | usterke monitorowa- 0 3 2 749
nia PID1

Odpowiedz na Patrz P3.9.2.
P3.9.23 | usterke monitorowa- 0 3 2 757
nia PID2
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Tabela 22: Ustawienia zabezpieczen

Indeks Ukrywanie eDomyslnl
0 = nieuzywany
1 = wejscie temperatu-
rowe 1
2 = wejscie temperatu-
rowe 2
. 3 = wejscie temperatu-
Pag2s | onelusterkitem- | 6 0 739 |rowe3
P ry 4 = Wejscia temperatu-
rowe 1-2
5 = Wejscia temperatu-
rowe 2-3
6 = Wejscia temperatu-
rowe 1-3
P3.9.26 |Limittemperaturydo | 504 | 5 1300 | 741
wyzwolenia alarmu
p3.g.7 |Hmitusterkitempe- | 504 | 200 155.0 | 742
ratury
0 = brak reakcji
1=alarm
. 2 = usterka (zatrzymaj
P3.9.g | Reakcianausterke 0 3 2 740 |zgodnie z trybem
temperatury
stopul)
3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
Odpowiedz na 0 = brak reakcji
P3.9 29 * usterke bezplegz- 0 9 2 775 1=alarm .
nego wytaczenia 2 = usterka (zatrzymaj
momentu (STO) wybiegiem)

*) Ten parametr nie jest widoczny, jesli naped nie obstuguje funkcjonalnosci bezpiecznego
wytaczenia momentu obrotowego.
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5.10 GRUPA 3.10: AUTOMATYCZNE WZNOWIENIE PRACY

Tabela 23: Ustawienia automatycznego wznawiania pracy

Ukrywanie eDomyslnl
P3.10.1 Autor.nat.yczne 0 1 1 731 0 = wytaczony
wznowienie pracy 1 = wtaczony
Funkcja ponow- 0 = start ,w biegu”
P3.10.2 nego startu 0 ! 1 79 1 =zgodnie z P3.2.4.
P3.10.3 Czas Oczekiwania 0.10 10000.00 s 0.50 717
P3.10.4 Czas Proby 0.00 10000.00 s 60.00 718
P3.10.5 Ilosc Prob 1 10 4 759
Automatyczne 0 =nie
P3.10.6 wznawianie: 0 1 1 720 1=tak
ZaNiskieNap.
Automatyczne 0 =nie
P3.10.7 | wznawianie: Prze- 0 1 1 721 1 =tak
piecie
Automatyczne 0 =nie
P3.10.8 | wznawianie: Prze- 0 1 1 722 1 =tak
tezenie
Automatyczne 0 =nie
P3.10.9 |wznawianie: Niskie 0 1 1 723 1=tak
Al
Automatyczne 0 =nie
P3.10.10 | wznawianie: Prze- 0 1 1 724 |1 =tak
grzanie modutu
Automatyczne 0 =nie
P3.10.11 | wznawianie: Prze- 0 1 1 725 1 =tak
grzanie silnika
Automatyczne 0 =nie
P3.10.12 wznawianie: 0 1 0 726 1 =tak
Usterka Zewn.
Automatyczne 0 =nie
wznawianie: 1 =tak
P3.10.13 Usterka niedocia- 0 1 0 738
zenia
. . 0 =nie
P3.10.14 | Monitorowanie PID 0 1 0 15538 1= tak
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5.11 GRUPA 3.11: FUNKCJE STEROWANIA CZASOWEGO

Tabela 24: 3.11.1 Przedziat czasu 1

Jednos |Domyslni

Indeks Ukrywanie All Al tka e

ID Opis

gg:mm:

P3.11.1.1 Czas wtaczenia 00:00:00 |23:59:59 os

00:00:00 1464

gg:mm:

P3.11.1.2 Czas wytaczenia 00:00:00 |23:59:59 os

00:00:00 1465

0 = niedziela

1 = poniedziatek
2 = wtorek
P3.11.1.3 0Od dnia 0 6 0 1466 |3 =3roda

4 = czwartek

5 = piatek

6 = sobota

0 = niedziela

1 = poniedziatek
2 = wtorek
P3.11.1.4 Do dnia 0 6 0 1467 |3 =3roda

4 = czwartek

5 = piatek

6 = sobota

Wybor pola
wyboru

P3.11.1.5 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1468 |0 = nieuzywany

1 = kanat czasowy 1
2 = kanat czasowy 2
3 = kanat czasowy 3

Tabela 25: 3.11.2 Przedziat czasu 2

Ukrywanie Eomyélni
P1121 | Ceaswiaczenia  |00:00:00 [23:59:59 [990™ | 00:00:00 | 149 |72 Freedziatczasy
P3.11.2.2 | Czaswytaczenia  |00:00:00 |23:59:59 [99™ | 00:00:00 | 1470 T_a”z Przedziat czasu
P3.11.2.3 0d dnia 0 6 0 1471 Iiatrz Przedziat czasu
P3.11.2.4 Do dnia 0 6 0 1472 I13.atrz Przedziat czasu
P3.11.2.5 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1473 |-atre Preedziat czasy
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Tabela 26: 3.11.3 Przedziat czasu 3

Jednos |Domyslni

Indeks Ukrywanie All tka e ID Opis

. gg:mm: Patrz Przedziat czasu
P3.11.3.1 Czas wtaczenia 00:00:00 |23:59:59 os 00:00:00 1474 1
P3.11.3.2 | Czaswytaczenia [00:00:00 |23:59:59 99:5”5‘”“ 00:00:00 | 1475 Tatrz Przedziat czasu
P3.11.3.3 0d dnia 0 6 0 1476 E’atrz Przedziat czasu
P3.11.3.4 Do dnia 0 6 0 1477 Tatrz Przedziat czasu
P3.11.3.5 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1478 E’atrz Przedziat czasu

Tabela 27: 3.11.4 Przedziat czasu 4

Indeks Ukrywanie Eomyélni

P3.11.4.1 | Czaswtaczenia  |00:00:00 |23:59:59 [99T™ | 00:00:00 | 1479 T_at"z Przedziat czasu
P3.114.2 | Czaswytaczenia  [00:00:00 |23:59:59 [99T"™ | 00:00:00 | 1480 ',T_atrz Przedziat czasu
P3.11.4.3 0d dnia 0 6 0 1481 I13-atrz Przedziat czasu
P3.11.4.4 Do dnia 0 6 0 1482 I1:’-atrz Przedziat czasu
P3.11.45 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1483 T_at"z Przedziat czasu
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Tabela 28: 3.11.5 Przedziat czasu 5

Indeks Ukrywanie eDomyélni

P3115.1 | Czaswiaczenia  |00:00:00 |23:59:59 [99™ | oo:00:00 | 1ags  |7oir2 Preedziatezasy
P3.11.5.2 | Czaswytaczenia  |00:00:00 [23:59:59 [99™ | 00:00:00 | 1485 T_at"z Przedziat czasu
P3.11.5.3 0d dnia 0 6 0 1486 I1:’-atrz Przedziat czasu
P3.11.5.4 Do dnia 0 6 0 1487 I13-atrz Przedziat czasu
P3.11.55 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1488 T_atrz Przedziat czasu

Tabela 29: 3.11.6 Sterowanie czasowe 1

Indeks Ukrywanie Eomyslnl

P3.11.6.1 Czas pracy 0 72000 s 0 1489
Wybor pola
wyboru

P3.11.6.2 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1490 | 0 = nieuzywany
1 = kanat czasowy 1
2 = kanat czasowy 2
3 = kanat czasowy 3

P3.11.6.3 Tryb TOFF TON TOFF 15527

Tabela 30: 3.11.7 Sterowanie czasowe 2

Ukrywanie Eomyslnl
P3.11.7.1 Czas pracy 0 72000 s 0 1497 |Patrz Sterowanie cza-
sowe 1.
P3.11.7.2 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1492 Patrz Sterowanie cza-
sowe 1.
Patrz Sterowanie cza-
P3.11.7.3 Tryb TOFF TON TOFF 15528 cowe 1
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Tabela 31: 3.11.8 Sterowanie czasowe 3

Indeks Ukrywanie eDOmyslnl

P3.11.8.1 Czas pracy 0 72000 s 0 1493 Patrz Sterowanie cza-
sowe 1.

P3.11.8.2 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1494 Patrz Sterowanie cza-
sowe 1.

P3.11.8.3 Sterowan|3e czasowe | rocp TON TOEF 15529 SPEJ\Z 1Sterowame cza-

5.12 GRUPA 3.12: REGULATOR PID 1

Tabela 32: Podstawowe ustawienia regulatora PID 1

Indeks Ukrywanie
P3.12.1.1 Wzmocnienie PID 0.00 1000.00 % 100.00 118
P3.12.1.2 | Czas catkowania PID 0.00 600.00 s 1.00 119
p3.12.1.3 |7 r°z'|;'|°DZk°W8”'a 0.00 | 100.00 s 0.00 132
p3.12.1.4 | Wybor jednostki pro- 1 40 1 1036
cesowe]
p3.12.1.5 | Wartestminimalna ‘Gt o ey | ZmiEnn 0 1033
jednostki procesowej y
Wartos¢ maksy- .
. ; . . Zmienn
P3.12.1.6 | malna jednostki pro- |Zmienny |Zmienny 100 1034
cesowej y
p3.12.1.7 | Mieiscadziesietne |, 4 2 1035
jednostki procesowej
0 = normalny (sprzeze-
nie zwrotne < wartosé
zadana -> zwiekszenie
P3.12.1.8 NegacjaUchybu 0 1 0 340 |Wyiscia PID)
1 = odwrécony (sprze-
zenie zwrotne < war-
tos¢ zadana -> zmniej-
szenie wyjscia PID)
paig19 | Histerezastrefy 1, Loy |Zmienny [Z™EMM | o 1056
martwej y
P3.12.1.10 | OPoznienie strefy 0.00 | 320.00 s 0.00 | 1057
martwe]
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Tabela 33: Ustawienia wartosci zadanych

Indeks

P3.12.2.1

Ukrywanie

Wartos$¢ zadana z
panelu 1

Zmienny

Zmienny

Zmienn
y

167

P3.12.2.2

Wartoé¢ zadana z
panelu 2

Zmienny

Zmienny

Zmienn
y

168

P3.12.2.3

Rampa dla wartosci
zadanej

0.00

300.0

0.00

1068

P3.12.2.4

Wybor Zzrédta war-
tosci zadanej 1

19

332

0 = nieuzywany

1 =wartosé¢ zadana z
panelu 1

2 = wartos¢ zadana z
panelu 2

3=Al

4 =AlI2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = wejscie danych pro-
cesowych 1

10 = wejscie danych pro-
cesowych 2

11 = wejscie danych pro-
cesowych 3

12 = wejscie danych pro-
cesowych 4

13 = wejscie danych pro-
cesowych 5

14 = wejscie danych pro-
cesowych 6

15 = wejscie danych pro-
cesowych 7

16 = wejscie danych pro-
cesowych 8

17 = wejscie temperatu-
rowe 1

18 = wejscie temperatu-
rowe 2

19 = wejscie temperatu-
rowe 3

P3.12.2.5

Wartos$c¢ zadana 1 —
minimum

-200.00

200.00

%

0.00

1069

P3.12.2.6

Wartoé¢ zadana 1 —
maksimum

-200.00

200.00

%

100.00

1070

P3.12.2.7

Limit czestotliwosci
uspienia 1

0.00

320.00

Hz

0.00

1016
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Tabela 33: Ustawienia wartosci zadanych

Indeks Ukrywanie

Opodznienie uspienia

P3.12.2.8 1

0 3000 s 0 1017

P3.12.2.9 | Poziom budzenia 1 '21:‘3‘248' 2“5148' Zm'ye”” 0 1018

Wartoé¢ zadana 1 0 = poziom bezwzgledny

P3.12.2.10 Tryb budzenia 0 1 0 15539 |1 =wzgledna wartos¢

zadana
P3.12.2.11 | Wzmocnieniewar- |, 4 2.0 X 1.0 | 1071
tosci zadanej 1
p3.12.2.12 | Wyborzrodia war- 0 16 ) 431 |PatrzP3224,
tosci zadanej 2
p3.12.2.13 |Wartesczadanaz =1 »4q 05 | 20000 | % 000 | 1073 |PatrzP1225.
minimum
P3.12.2.14 |WartesczadanaZ— | ,4400 | 20000 | % | 10000 | 1074 |P3tr2P312.2:6.
maksimum
P312.2.15 Limit c’ze_stgthwosu 0.00 120,00 Hy 0.00 1075 Patrz P3.12.2.7.
uspienia 2
P3.12.2.16 Opozmemze uspienia 0 3000 . 0 1076 |PatrzP3.12.238.
P3.122.17 | Poziom budzeniaz |212]4% | 214768 Zm;e”” 00000 | 1077 [PatrzP3.12.28.

Wartos¢ zadana 2 0 = poziom bezwzgledny

P3.12.2.18 Tryb budzenia 0 1 0 15540 |1 =wzgledna wartos¢
zadana

P3.12.2.19 WzrrTOf:menle war- 20 20 « 10 1078 Patrz P3.12.2.11.
tosci zadanej 2
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Tabela 34: Ustawienia sprzezenia zwrotnego

Indeks

P3.12.3.1

Ukrywanie

Funkcja sprzezenia
zwrotnego

Domysln
)

333

1 = uzywane tylko zrédto
1
2 = PIERWI(zrédto 1);
(przeptyw = stata x
PIERW(ciénienie))

3= PIERWI(zrédto 1 -
zrédto 2)

4 = PIERW(zrodto 1) +
PIERWI(zrédto 2)

5 =2zrodto 1 + zrodto 2

6 =zrodto 1 - zrodto 2

7= MIN(Zrédto 1, Zrédto 2)
8= MAKSI(zrédto 1, zrédto
2)

9 = SREDNIA(zrédto 1,
zrédto 2)

P3.12.3.2

Wzmocnienie funkcji
sprzezenia zwrot-
nego

-1000.0

1000.0

%

100.0

1058

P3.12.3.3

Wybor zrodta sprze-
zenia zwrotnego 1

14

334

0 = nieuzywany

1=AI

2=AI2

3=AI3

4 =Alb

5=AI5

6=Al6

7 = wejscie danych proce-
sowych 1

8 = wejscie danych proce-
sowych 2

9 = wejscie danych proce-
sowych 3

10 = wejscie danych pro-
cesowych 4

11 = wejscie danych pro-
cesowych 5

12 = wejscie danych pro-
cesowych 6

13 = wejscie danych pro-
cesowych 7

14 = wejscie danych pro-
cesowych 8

P3.12.3.4

Sprzezenie zwrotne 1
- minimum

-200.00

200.00

%

0.00

336

P3.12.3.5

Sprzezenie zwrotne 1
- maksimum

-200.00

200.00

%

100.00

337

P3.12.3.6

Wybor zrodta sprze-
zenia zwrotnego 2

14

335

Patrz P3.12.3.3.
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Tabela 34: Ustawienia sprzezenia zwrotnego

Jednos |Domysln

Indeks Ukrywanie All Al tka e ID Opis

P3.12.3.7 Sprzeze”_'e_ zwrotne 2 -200.00 | 200.00 % 0.00 338 Patrz P3.12.3.4.
- minimum

M3.12.3.8 |SPrzezeniezwrotne2 | 5 00 | 590 0o % 10000 | 339 [PatrzP3.12.35.
- maksimum

Tabela 35: Ustawienia sprzezenia wyprzedzajacego

DomysLni

Index Ukrywanie Al Al Unit ID Opis
P3.12.4.1 Funkcja sprzezenia 1 9 1 1059 Patrz P3.12.3.1.
wyprzedzajacego
Wzmocnienie funkcji Patrz P3.12.3.2.
P3.12.4.2 | sprzezenia wyprze- -1000 1000 % 100.0 1060
dzajacego
Wybér zrodta sprze- Patrz P3.12.3.3.
P3.12.4.3 | zenia wyprzedzaja- 0 14 0 1061
cego 1
P3.12.4.4 | OPrEezeniewyprze- 1,44 4q | 90009 % 0.00 1062 |P3trzP3.12.3.4.
dzajace 1 - minimum
Sprzezenie wyprze- Patrz P3.12.3.5.
P3.12.4.5 | dzajace 1 - maksi- | -200.00 | 200.00 % 100.00 1063
mum
Wybor zrodta sprze- Patrz P3.12.3.6.
P3.12.4.6 | zenia wyprzedzaja- 0 14 0 1064
cego 2
P3.12.4.7 | SPrEszeniewyprze- | o456 4q | 200,00 % 0.00 1065 |"atrzP3.123.7.
dzajace 2 - min.
P3.12.4.8 | SPrEezeniewyprze- | o000 | 50000 | % 10000 | 1066 [|PAErZM312.38.
dzajace 2 - maks.
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Tabela 36: Parametry monitorowania procesu

Indeks Ukrywanie eDomyslnl
P3.12.5.1 Wtac; monitorowa- 0 1 0 735 0 = wytaczony
nie procesu 1 =wtaczony
. o -214748. | 214748. | Zmienn
P3.12.5.2 Gérny limit 3% 3% y 0.00 736
o -214748. | 214748. | Zmienn
P3.12.5.3 Dolny limit 36 3% y 0.00 758
P3.12.5.4 Opodznienie 0 30000 s 0 737

Tabela 37: Parametry kompensacji spadku cisnienia

Ukrywanie 20"‘)’5["'
P3.12.6.1 Wigcz wartosc 0 1 0 1189 |0 =Wwytaczony
zadana 1 1 =wtaczony
P3.12.6.2 Maks. Ifo‘mpensa.qa -214748. | 214748. | Zmienn 0.0 1190
wartosci zadanej 1 36 36 y
P3.12.6.3 Witacz wartosé 0 1 0 1191 Patrz P3.12.6.1.
zadana 2
P3.12.6.4 Maks. Ifo‘mpensa.qa -214748. | 214748. | Zmienn 0.0 1192 Patrz P3.12.6.2.
wartosci zadanej 2 36 36 y
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5.13 GRUPA 3.13: REGULATOR PID 2

Tabela 38: Parametry podstawowe

Jednos |Domysl

Indeks Ukrywanie Al Al tka nie ID Opis
P3.13.1.1 | Wtacz zadaw PID 0 1 0 1630 |° = vwtaczony
1 = wtaczony
P3.13.1.2 Wyjscie w stop 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.13.1.3 Wzmocnienie PID 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |[Patrz P3.12.1.1.
P3.13.1.4 | Czas catkowania PID 0.00 600.00 s 1.00 1632 |Patrz P3.12.1.2.
P3.13.15 Czas rozrllllc;kowama 0.00 100.00 < 0.00 1633 Patrz P3.12.1.3.
P3.13.16 WyborJednost.kl pro- 1 40 1 1635 Patrz P3.12.1.4.
cesowej
P3.13.17 .Wartosc_ mlnlmalna. Zmienny |Zmienny Zmienn 0 1664 Patrz P3.12.1.5.
jednostki procesowej y
Wartos¢ maksy- Zmienn Patrz P3.12.1.6.
P3.13.1.8 | malna jednostki pro- |Zmienny |Zmienny 100 1665
cesowej y
P31319 | Mlerca_d2|eS|e,tne . 0 4 2 1666 Patrz P3.12.1.7.
jednostki procesowej
0 = normalny
P3.13.1.10 NegacjaUchybu 0 1 0 1636 |1 =odwrécony
Patrz P3.12.1.8.
P3.13.1.11 Histereza st:refy Zmienny |Zmienny Zmienn 0.0 1637 Patrz P3.12.1.9.
martwej y
P3.13.1.12 Opdznienie ;trefy 0.00 320.00 . 0.00 1638 Patrz P3.12.1.10.
martwej
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Tabela 39: Wartosci zadane

Ukrywanie

P3.13.2.1

Wartos$¢ zadana z
panelu 1

0.00

100.00

Zmienn
y

0.00

1640

P3.13.2.2

Wartoé¢ zadana z
panelu 2

0.00

100.00

Zmienn
y

0.00

1641

P3.13.2.3

Rampa dla wartosci
zadanej

0.00

300.00

0.00

1642

P3.13.2.4

Wybor Zzrédta war-
tosci zadanej 1

19

1643

0 = nieuzywany

1 =wartosé¢ zadana z
panelu 1

2 = wartos¢ zadana z
panelu 2

3=Al

4 =AlI2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = wejscie danych pro-
cesowych 1

10 = wejscie danych pro-
cesowych 2

11 = wejscie danych pro-
cesowych 3

12 = wejscie danych pro-
cesowych 4

13 = wejscie danych pro-
cesowych 5

14 = wejscie danych pro-
cesowych 6

15 = wejscie danych pro-
cesowych 7

16 = wejscie danych pro-
cesowych 8

17 = wejsécie temperatu-
rowe 1

18 = wejscie temperatu-
rowe 2

19 = wejscie temperatu-
rowe 3

P3.13.2.5

Wartosé¢ zadana 1 —
minimum

-200.00

200.00

%

0.00

1644

P3.13.2.6

Wartos¢ zadana 1 —
maksimum

-200.00

200.00

%

100.00

1645

P3.13.2.7

Wybor zrédta war-
tosci zadanej 2

16

1646

Patrz P3.13.2.4.
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VACON - 91
Tabela 39: Wartosci zadane
Index Ukrywanie Al Al1 Jednos |Domysl |\, Opis
tka nie
p3.13.2.8 | WertesczadanaZ— | o449 | 59009 % 0.00 | 1647
minimum
p3.13.2.9 | WartesczadanaZ— 1 ;4444 | 590 0g % 100.00 | 1648
maksimum
Tabela 40: Sprzezenie zwrotne
Index Ukrywanie Al Maks. |Jednos [Domyslni | ., Opis
tka e
P3.13.3.1 Funkcja sprzezenia 1 9 1 1650 Patrz P3.12.3.1.
zwrotnego
Wzmocnienie funkcji Patrz P3.12.3.2.
P3.13.3.2 sprzezenia zwrot- -1000.0 | 1000.0 % 100.0 1651
nego
P3.13.33 V\(ybqr zrodta sprze- 0 14 1 1652 Patrz P3.12.3.3.
zenia zwrotnego 1
P3.13.3.4 |oPreezeniezwrotne 1| ,q4 gq | 50009 % 0.00 1653
- minimum
P3.13.355 |SPrzezeniezwrotne 1 54449 | 200,00 % 100.00 | 1654
- maksimum
P3.13.3.6 V\(ybqr zrodta sprze- 0 14 2 1655 Patrz P3.12.3.6.
zenia zwrotnego 2
P3.13.3.7 [SPrzezeniezwrotne 2 1 54449 | 200,00 % 0.00 1656
- minimum
P3.13.3.8 |oPreezeniezwrotne 2 | a4 qq | 50009 % 100.00 | 1657
- maksimum
Tabela 41: Monitorowanie procesu
Index Ukrywanie Al Al Jednos Domyslni |, Opis
tka e
P3.13.4.1 Wtacz mo.nltorowa- 0 1 0 1659 0 = wytaczony
nie 1 = wtaczony
P3.13.4.2 Gérny Limit Zmienny |Zmienny Zm'ye”” Zmienny | 1660 |P3trzP3.12.5.2
P3.13.4.3 Dolny limit Zmienny |Zmienny Zmlyenn Zmienny 1661 Patrz P3.12.5.3.
P3.13.4.4 Opbznienie 0 30000 s 0 1662
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5.14 GRUPA 3.14: STEROWANIE WIELOPOMPOWE

Tabela 42: Parametry sterowania wielopompowego

Jednos |Domyslni

Indeks Ukrywanie Al Al tka e ID Opis
P3.14.1 Liczba silnikéow 1 5 1 1001
P3.14.2 Funkcja blokad 0 1 1 1032 |° = nieuzywany
1 = wtaczony
Uwzglednij prze- 0 = wytaczony
P3.14.3 miennik czestotli- 0 1 1 1028 |1 =wtaczony
wosci
P3.14.4 | Wybor Autochange 0 1 1 1027 |° = vwtaczony
1 = wtaczony
Przedziat czasu
P3.14.5 automatycznej 0.0 3000.0 h 48.0 1029
zmiany
Automatyczna
P3.14.6 | ZMiana kolejnosci 0.00 50.00 Hz 25.00 1031
silnikow:
Ogran.Czestotl.
Automatyczna
P3.14,7 | 2miana kolejnosci 0 5 1 1030
silnikow: Limit silni-
kow
P3.14.8 Szerokos$¢ pasma 0 100 % 10 1097
P3.149 | Opoznienie szero- 0 3600 s 10 1098
kosci pasma
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5.15 GRUPA 3.16: TRYB POZAROWY

Tabela 43: Parametry trybu pozarowego

DomyslLni

Ukrywanie e

Hasto trybu pozaro-

1002 = wtaczony

wego

P3.16.1 wego 0 9999 0 1599 1234 = tryb testowy
Otwarty = aktywny tryb
P3.16.2 Tryb pozarowy DigIN 1596 pozarowy
o aktywny Otwarty Slot0.2 zamkniety = brak dzia-
tania
Otwarty = brak dziata-
Tryb pozarowy DigIN nia
P3.16.3 aktywny Zamknij Slot0.1 1619 Zamkniety = aktywny
tryb pozarowy
P3.164 | CEestottiwosctrybu | g g0 | pago | H; | 5000 | 1598
pozarowego
0 = czestotliwos¢ trybu
pozarowego
1 = predkosci zada-
wane
] 2 = panel
Zrbdto zadawania 3 = magistrala komuni-
P3.16.5 czestotliwosci trybu 0 8 0 1617 |kacyjna
pozarowego 4=Al
5=AI2
6=Al1+AI2
7 =PID1
8 = potencjometr sil-
nika
Wstecz w trybie DigIN Otwarty = do przodu
P3.16.6 pozarowym Slot0.1 1618 Zamkniety = do tytu
Wybor czestotliwosci
P3.16.7 statej trybu pozaro- 50 10 15535
wego 1
Wybér czestotliwosci
P3.16.8 statej 2 dla trybu 50 Hz 20 15536
pozarowego
Wybor czestotliwosci
P3.16.9 statej trybu pozaro- 50 30 15537
wego 3
A 0 = wytaczony
Stan trybu pozaro- 1 =wtaczony
M3.16.10 ybu p 0 3 0 1597 |2 = aktywny (wtaczony

+ otwarte DI
3 = tryb testowy
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Tabela 43: Parametry trybu pozarowego

Indeks  |Ukrywanie Al Al Jednos Domyslni | |, Opis
tka e
M3.16.11 Licznik trybu pozaro- 0 1679
wego
Prad wskaznika
P3.16.12 | pracy w trybie poza- |0.0 100.0 % 10.0 15580
rowym
5.16 GRUPA 3.17: USTAWIENIA APLIKACJI
Tabela 44: Ustawienia aplikacji
Indeks  |Ukrywanie Al1 Al1 Jednos | Domyslni |, Opis
tka e
P3.17.1 Hasto 0 9999 0 1806
P3.17.2 Wybér °C/°F °C 1197
P3.17.3 Wybor kW/HP kW 1198

BO = lokalne/zdalne
P3.17.4 | KonfPrzyciskFunkcji 0 7 7 1195 |B1 =strona sterowania
B2 = zmiana kierunku

5.17 GRUPA 3.18: USTAWIENIA WYZWOLENIA IMPULSU KWH

Tabela 45: Ustawienia wyzwolenia impulsu kWh

Jednos |Domyslni

Indeks Ukrywanie All All tka e ID Opis
p31g.1 | Dtugoscimpulsu 50 200 ms 50 15534
18 KWh
p3.1gp | CZestotliwoscimpul- 1 100 kWh 1 15533
sow kWh
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6 MENU DIAGNOSTYKA

6.1 AKTYWNE USTERKI

W przypadku wystapienia usterki lub wielu usterek zaczyna migac wyswietlacz z nazwa
usterki. Nacisnij przycisk OK, aby powrdci¢ do menu Diagnostyka. W podmenu Aktywne
usterki jest wyswietlana liczba usterek. Aby wyswietli¢ dane dotyczace czasu wystapienia
usterki, wybierz usterke i nacisnij przycisk OK.

Usterka bedzie aktywna az do jej skasowania. Istnieja 5 sposoby kasowania usterki.
« Nacisnij przycisk Reset i przytrzymaj go 2 sekundy.

« Przejdz do podmenu Kasuj usterki i uzyj parametru Kasuj usterki.

«  Podaj sygnat kasowania na WE/WY sterujace.

» Podaj sygnat kasowania za pomoca magistrali.
» Podaj sygnat kasowania w narzedziu Vacon Live.

W podmenu Aktywne usterki moze znajdowac sie lista maksymalnie 10 usterek. Usterki w
podmenu sa wyswietlane w kolejnosci ich wystapienia.

6.2 KASUJ USTERKI

To menu umozliwia kasowanie usterek. Patrz instrukcje w rozdziale 71.7 Na wyswietlaczu
pojawia sie usterka.

C UWAGA!
Aby unikna¢ przypadkowego ponownego rozruchu napedu, nalezy przed
skasowaniem usterki odtaczy¢ sygnat sterowania zewnetrznego.

6.3 HISTORIA USTEREK
W historii usterek moze znajdowac sie lista 40 usterek.

Aby wyswietli¢ szczegoty usterki, przejdz do niej w historii usterek i nacisnij przycisk OK.
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6.4 LICZNIKI GLOWNE

Tabela 46: Parametry licznikow gtownych w menu diagnostyki

Parametr eDomyslnl
Ilo$¢ energii pobranej z
sieci zasilajacej. Tego
licznika nie mozna
wyzerowac. Na
wyswietlaczu teksto-
wym: najwyzsza jed-
V.41 Licznik energii Zmienn 2091 [nostka energii, ktora
y moze pojawic sie na
wyswietlaczu to MW.
Jesli wartos¢ licznika
energii przekroczy
999,9 MW, na wyswiet-
laczu nie pojawi sie
zadna jednostka.
VA 43 Czas pracy [gr.af|czny a d. 2998 Czas pracy modutu
panel sterujacy) gg:min sterujacego.
taczny czas pracy
V4.4 4 Czas pracy [te}(stowy a modutu sterujgcego (w
panel sterujacy) latach) :
taczny czas pracy
V4.4.5 Czas pracy [tekstowy d modutu sterujacego (w
panel sterujacy) dniach]
Czas pracy modutu
Vh b Czas pracy (tekstowy gg:min: sterujacego w godzi-
o panel sterujacy) ss nach, minutach i
sekundach.
Czas dziatania (gra- ad Czas dziatania silnika.
V4.4.7 ficzny panel steru- . 2293
. gg:min
jacy)
Czas dziatania (tek- taczny czas dziatania
V4.4.8 stowy panel steru- a silnika (w latach).
jacy)
Czas dziatania (tek- taczny czas dziatania
V4.4.9 stowy panel steru- d silnika (w dniach).
jacy)
Czas dziatania (tek- i Czas dziatania silnika
V4.4.10 stowy panel steru- gg-ss ' w godzinach, minutach
jacy) i sekundach.
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Tabela 46: Parametry licznikow gtownych w menu diagnostyki

Indeks Parametr eDomyslnl
Licznik czasu nieprzer-
Czas zasilania (gra- wanego zasilania
V4.4.11 ficzny panel steru- é:win 2294 | modutu mocy. Tego
jacy) 99: licznika nie mozna
wyzerowac.
Czas zasilania (tek- taczny czas zasilania
V4412 stowy panel steru- a (w latach).
jacy)
Czas zasilania (tek- taczny czas zasilania
V4.4.13 stowy panel steru- d (w dniach).
jacy)
Czas zasilania (tek- min: Czas zasilania w godzi-
V4.4 14 stowy panel steru- gg-ss ’ nach, minutach i
jacy) sekundach.
V4415 Licznik polgcgn uru- 2995 Liczba uruchomien
chomienia modutu mocy.
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6.5 LICZNIKI KASOWALNE

Tabela 47: Parametry licznikow kasowalnych w menu diagnostyki

DomyslLni

Ukrywanie e

Ten licznik mozna
wyzerowac. Na
wyswietlaczu teksto-
wym: najwyzsza jed-
nostka energii, ktora
moze pojawic sie na
wyswietlaczu to MW.
Jesli wartosc licznika
energii przekroczy
999,9 MW, na wyswiet-
laczu nie pojawi sie
zadna jednostka.

P4.5.1 Kasowalny licznik Zmienn 2294 |Zerowanie licznika

energii y

. Na wyswietlaczu
tekstowym:
Nacisnij przycisk
OKi przytrzymaj
go 4 sekundy.

. Na wyswietlaczu
graficznym:
Nacisnij przycisk
OK. Pojawi sie
strona zerowania
licznika. Ponownie
nacisnij przycisk
OK.

Ten licznik mozna

P4 5.3 Czas pracy [graficzny ad 2999 wyzerowac. Patrz
e panel sterujacy) gg:min instrukcje w parame-
trze P4.5.1 powyzej.
P45 4 Czas pracy (tekstowy 5 Czas pracy jako suma
" panel sterujacy) lat.
P4 55 Czas pracy (tekstowy q Czas pracy jako suma
e panel sterujacy) dni.
Czas pracy (tekstow :min: Czas pracy w godzi-
P4.5.6 pracy flexstowy 9g:min: nach, minutach i
panel sterujacy) ss

sekundach.
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6.6 INFORMACJE 0 OPROGRAMOWANIU

Tabela 48: Parametry informacji o oprogramowaniu w menu diagnostyki

DomyslLni
e

Parametr

Pakiet oprogramo- Kod identyfikacji opro-
V4.6.1 wania (graficzny 2524 | gramowania
panel sterujacy)

ID pakietu oprogra-
V4.6.2 mowania (tekstowy
panel sterujacy)

Wersja pakietu opro-
gramowania (tek-

V4.6.3
stowy panel steru-

jacy)

V4.6.4 Obciazenie systemu 0 100 % 2300 Obciazenie procesora
modutu sterujacego
Nazwa aplikacji (gra- Nazwa aplikacji

V4.6.5 ficzny panel steru- 2525

jacy)
V4.6.6 ID aplikacji 837 |Kod aplikacji
V4.6.7 Wersja aplikacji 838
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7 MENU WE/WY | SPRZET

W tym menu znajduja sie rézne ustawienia zwiazane z opcjami.

7.1 PODSTAWOWE WE/WY

W menu Podstawowe WE/WY mozna monitorowad stan wejs¢ i wyjsc.
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Tabela 49: Podstawowe parametry WE/WY w menu WE/WY i sprzet

DomyslLni

Indeks Parametr e

Stan sygnatu wejscia

V5.1.1 Wejscie cyfr. 1 0 1 0 2502
cyfrowego

Stan sygnatu wejscia

V5.1.2 Wejscie cyfr. 2 0 1 0 2503
cyfrowego

Stan sygnatu wejscia

V5.1.3 Wejscie cyfr. 3 0 1 0 2504
cyfrowego

Stan sygnatu wejscia

V5.1.4 Wejscie cyfr. 4 0 1 0 2505
cyfrowego

Stan sygnatu wejscia

V5.1.5 Wejscie cyfr. 5 0 1 0 2506
cyfrowego

Stan sygnatu wejscia

V5.1.6 Wejscie cyfr. 6 0 1 0 2507
cyfrowego

Przedstawia ustawiony
tryb sygnatu wejscia
analogowego. Wybér
jest dokonywany za
pomoca przetacznika

1 3 3 2508 DIP na karcie sterowa-
nia.

Tryb wejscia analo-

V5.1.7
gowego 1

Stan sygnatu wejscia

V5.1.8 WeAn Al 1 0 100 % 0.00 2509
analogowego

Przedstawia ustawiony
tryb sygnatu wejscia
analogowego. Wybdr
jest dokonywany za
pomoca przetacznika

1 3 3 2510 DIP na karcie sterowa-
nia.

Tryb wejscia analo-

V5.1.9
gowego 2

Stan sygnatu wejscia

V5.1.10 WeAn Al 2 0 100 % 0.00 2511
analogowego
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Tabela 49: Podstawowe parametry WE/WY w menu WE/WY i sprzet

Indeks Parametr eDOmyslnl
Przedstawia ustawiony
tryb sygnatu wejscia
analogowego. Wybor
jest dokonywany za
Tryb wyjécia analo- pomocg przetacznika
V5.1.11 ybwyl 1 3 1 2512 DIP na karcie sterowa-
gowego 1 _
nia.
1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.12 | Wyjécie analogowe 1 0 100 % 0.00 |2513 [°tan sygnatuwyjscia
analogowego
V5.1.13 Wyjscie przekazni- 0 1 0 2514 Stan sy,gr?a{u wyjscia
kowe 1 przekaznikowego
V5.1.14 Wyjscie przekazni- 0 1 0 2515 Stan sylgn.atu wyjscia
kowe 2 przekaznikowego
V5.1.15 Wyjscie przekazni- 0 1 0 2516 Stan sy,gr?a{u wyjscia
kowe 3 przekaznikowego

7.2 GNIAZDA KART OPCJONALNYCH

Parametry w tym menu réznia sie w zaleznosci od karty opcjonalnej. Wyswietlane parametry
dotycza zainstalowanej karty opcjonalnej. Jesli w gniazdach C, D ani E nie ma kart
opcjonalnych, nie beda wyswietlane zadne parametry. Wiecej informacji na temat potozenia
gniazd znajduje sie w rozdziale 70.5 Konfiguracja WE/WY.

Po wyjeciu karty opcjonalnej na wyswietlaczu pojawi sie kod usterki 39 oraz nazwa usterki
Urzadzenie usuniete. Patrz rozdziat 11.3 Kody usterek.

Tabela 50: Parametry dotyczace karty opcjonalnej

Menu Funkcja Opis

Ustawienia Ustawienia zwiazane z karta opcjonalna

Gniazdo C
Monitorowanie Monitorowanie danych zwiazanych z karta opcjonalna
Ustawienia Ustawienia zwiazane z karta opcjonalna

Gniazdo D
Monitorowanie Monitorowanie danych zwiazanych z karta opcjonalna
Ustawienia Ustawienia zwiazane z karta opcjonalna

Gniazdo E
Monitorowanie Monitorowanie danych zwiazanych z karta opcjonalna
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7.3 ZEGAR CZASU RZECZYWISTEGO

Tabela 51: Parametry zegara czasu rzeczywistego w menu WE/WY i sprzet

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. Maks. ID Opis
tka e
Stan baterii.
V551 Stan baterii 1 3 2205 1= niezainstalowana
2 = zainstalowana
3 =wymien baterie
P5 5 9 Cras gg:Sn;m: 2201 Biezaca godzina
P5.5.3 Data dd.mm. 2202 |Biezaca data
P5.5.4 Rok reer 2203 |Biezacy rok

Reguta czasu letniego

1 = wytaczona

2 = Unia Europejska:
poczatek w ostatnia
niedziele marca,
P5.5.5 Czas letni 1 4 1 2204 | koniec w ostatnia nie-
dziele pazdziernika

3 = Stany Zjednoczone:
poczatek w druga nie-
dziele marca, koniec w
pierwsza niedziele lis-
topada

4 = Rosja (stale)

7.4 USTAW. MODULU MOCY
W tym menu mozna zmienié ustawienia wentylatora i filtru sinusoidalnego.

Wentylator pracuje w trybie optymalizowanym lub jest zawsze wtaczony. W trybie
optymalizowanym wewnetrzna logika napedu otrzymuje dane dotyczace temperatury i
reguluje predkosé wentylatorow. Po przejsciu napedu w stan gotowosci wentylator zatrzyma
sie po uptywie 5 minut. W trybie Zawsze wtaczony wentylator pracuje z petna predkoscia i nie
zatrzymuje sie.

Filtr sinusoidalny ogranicza gtebokos¢ przemodulowania i uniemozliwia zmniejszanie
czestotliwosci kluczowania przez funkcje zarzadzania temperatura.
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Tabela 52: Ustawienia modutu mocy, wentylator

Ukrywanie eDomyslnl

Tryb sterowania
P5.5.1.1 . 0 1 1 2377 | 0=zawsze wtaczony

wentylatorami 1 .

= optymalizowany

V5.6.1.5 Zywot. wentylatora | Nie dot. | Nie dot. |h 849 | Zywot. wentylatora
P5.6.1.6 Limit al. zyw. went. 0 200 000 h 50 000 824  |Limit al. zyw. went.
P5.6.1.7 |Res zyw. wentylatora | Nie dot. | Nie dot. 0 823 |Res zyw. wentylatora

Tabela 53: Ustawienia modutu mocy, filtr sinusoidalny

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

0 = wytaczony

2527
1 =wtaczony

P5.6.4.1 | Sine Filter ‘ 0 ‘ 1 | | 0
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7.5 PANEL STERUJACY

Tabela 54: Parametry panelu sterujacego w menu WE/WY i sprzet

DomyslLni

Parametr e

Czas, po uptywie kto-
rego na wyswietlaczu
ponownie pojawi sie
strona ustawiona w

P5.7.1 Czas powrotu 0 60 min 0 804 parametrze P5.7.2.

0 = nieuzywany

0 = brak

1 = otworz pozycje
menu

2 = menu gtéwne

3 = strona sterowania
4 = monitor wielopozy-
cyjny

P5.7.2 Strona domyslna 0 4 0 2318

Ustawienie strony jako
indeksu menu. (Wybér
wartosci 1 w parame-
trze P5.7.2.)

P5.7.3 Indeks menu 2499

Ustawienie kontrastu

P5.7.4 Kontrast* 30 70 % 50 830 .
wyswietlacza.

Ustawienie czasu, po
ktdrym nastapi wyta-
czenie podswietlenia
P5.7.5 Czas podswietlania 0 60 min 5 818 |wyswietlacza. Po usta-
wieniu wartosci 0 pod-
Swietlenie bedzie
zawsze wtaczone.

* Dostepne tylko na graficznym panelu sterujacym.

7.6 MAGISTRALA KOMUNIKACYJNA

W menu WE/WY i sprzet znajduja sie parametry zwigzane z réznymi kartami magistrali
komunikacyjnej. Instrukcje dotyczace korzystania z tych parametrow znajduja sie w
podreczniku uzytkownika magistrali.
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8 USTAWIENIA UZYTKOWNIKA, ULUBIONE | MENU
POZIOMU UZYTKOWNIKA

8.1 USTAWIENIA UZYTKOWNIKA

Tabela 55: Ustawienia ogdlne w menu ustawien uzytkownika

Domyslni

Parametr e

Dostepne opcje zaleza

P6.1 Wybdr jezyka Zmienny |Zmienny Zmienny 802 od pakietu jezykowego
Patrz Tabela 56 Para-
M6.5 Kopia zapasowa metry kopii zapasowej
' parametrow parametréw w menu
ustawien uzytkownika.
Mb.6 Poréwnywanie para-

metrow

Skorzystaj z narzedzia
komputerowego Vacon
P6.7 Nazwa napedu Live, by nada¢ nazwe
napedowi, jesli uznasz
to za konieczne.
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8.1.1 KOPIA ZAPASOWA PARAMETROW

Tabela 56: Parametry kopii zapasowej parametrow w menu ustawien uzytkownika

DomyslLni

Parametr e

P6.5.1

Przywroc
dom.ustaw.fabr.

831

Przywraca domyslne
wartosci parametrow i
uruchamia kreatora
rozruchu.

P6.5.2

Zapisz w panelu ste-
rujacym
*

2487

Zapisanie wartosci
parametréw na panelu
sterujacym. Na przy-
ktad w celu skopiowa-
niaich do innego
napedu.

P6.5.3

Przywro¢ z panelu
sterujacego
*

2488

Wczytanie wartosci
parametréw z panelu
sterujacego do napedu.

P6.5.4

Zapisz w zestawie 1

2489

Zachowuje wartosci
parametrow w zesta-
wie parametrow 1.

P6.5.5

Przywrdc z zestawu 1

2490

Wczytanie wartosci
parametréw z zestawu
parametréow 1 do
napedu.

P6.5.6

Zapisz w zestawie 2

2491

Zachowuje wartosci
parametréw w zesta-
wie parametrow 2.

P6.5.7

Przywro¢ z zestawu 2

2492

Weczytanie wartosci
parametrow z zestawu
parametréow 2 do
napedu.

* Dostepne tylko na wyswietlaczu graficznym.
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Tabela 57: Porownanie parametrow

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Rozpoczyna poréwna-
P6.6.1 Akt. zest — zestaw 1 2493 |nie parametrow z
wybranym zestawem.

Rozpoczyna poréwna-
P6.6.2 Akt. zest — zestaw 2 2494 |nie parametrow z
wybranym zestawem.

Rozpoczyna poréwna-
P6.6.3 Akt. zestaw — 2495 |nie parametréw z

domysl wybranym zestawem.

Rozpoczyna poréwna-
P6.6.4 ?nk;iuzzf(ta}"oz\/\e;:;'ia 2496 |nie parametrow z
P wybranym zestawem.

8.2 ULUBIONE

WSKAZOWKA!

To menu jest dostepne w panelu sterowania z wyswietlaczem graficznym,
natomiast nie ma go w panelu sterowania z wyswietlaczem tekstowym.
WSKAZOWKA!

To menu jest niedostepne w narzedziu Vacon Live.

Elementy czesto uzywane mozna dodac do ulubionych. Mozna zebrac zestaw parametrow lub
sygnatéw monitorujacych ze wszystkich menu panelu sterujacego. Nie jest konieczne
odszukiwanie ich w strukturze menu po kolei. Mozna je doda¢ do folderu ulubionych, w
ktdrym bedzie mozna tatwo je odnalez¢.

DODAWANIE ELEMENTU DO ULUBIONYCH

1 Znajdz element, ktéry chcesz dodac do ulubionych.
Nacisnij przycisk OK.

STOP | (j] READY 110

E’ Basic Settings

8§ Motor Nom Voltg
- 230.00 V

Motor Nom Freq
50.00 Hz

Motor Nom Speed

° 1430 rpm
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2 Wybierz opcje Dodaj do ulubionych i nacisnij przycisk
OK. stor| (G| RerpY| | o

§‘i’ Motor Nom Freq
Edit
@ Help
Q Add to favourites
3 Procedura zostata zakonczona. Aby kontynuowac,

przeczytaj instrukcje na wyséwietlaczu. sTor| (G| ReADY| | o
oF Motor Nom Freq

[0}

was added to
favourites. Press OK
to continue.

USUWANIE ELEMENTU Z ULUBIONYCH

1 Przejdz do ulubionych.

2 Znajdz element, ktory chcesz usuna¢ z ulubionych.
Naciénij przycisk OK. stor| (] READY | o

E’ Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Wybierz opcje Usuri z ulubionych.
stor|(| READY o)
Motor Nom Freq
q Monitor
@ Help

Iﬁ Rem from favourites

4 Aby usunad element, ponownie nacisnij przycisk
OK.
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8.3 POZIOMY UZYTKOWNIKA

Za pomoca parametréw poziomu uzytkownika mozna uniemozliwié¢ zmiany parametrow
osobom, ktdre nie maja odpowiednich uprawnien. Ponadto mozna zapobiec przypadkowym
zmianom parametrow.

Jesli wybrano opcje poziomu uzytkownika, okreslony uzytkownik nie moze wyswietli¢
wszystkich parametréow na wyswietlaczu panelu sterujacego.

Tabela 58: Parametry poziomu uzytkownika

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

0 = normalny.

1 = monitorowanie. W
menu gtéownym
widoczne sa tylko
menu monitorowania,
ulubionych i pozioméw
uzytkownika.

P8.1 Poziom uzytkownika 0 1 0 1194

Jesli przed przejsciem
na poziom monitorowa-
nia z (na przyktad)
poziomu normalny zos-
tanie podana wartos¢
rozna od 0, powrot do
poziomu normalny
bedzie wymagac wpro-
wadzenia kodu
dostepu. Zapobiega to
wprowadzaniu zmian
parametréw na panelu
sterujacym przez
osoby, ktére nie maja
odpowiednich upraw-
nien.

P8.2 Kod dostepu 0 9 0 2362

c UWAGA!
Nalezy uwazac, aby nie utraci¢ kodu dostepu. W razie utraty kodu dostepu nalezy
skontaktowad sie z najblizszym centrum lub partnerem serwisowym.

ZMIANA KODU DOSTEPU POZIOMOW UZYTKOWNIKA

1 PrzejdZ do poziomdw uzytkownika.
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2 Przejdz do elementu Kod dostepu i nacisnij
przycisk ze strzatka w prawo.

3 Do zmiany cyfr kodu dostepu stuza wszystkie
przyciski ze strzatkami.

4 Zatwierdz zmiane za pomoca przycisku OK.
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9 OPISY MONITOROWANYCH WARTOSCI

Ten rozdziat zawiera podstawowe opisy wszystkich monitorowanych wartosci.

9.1 PODSTAWOWE

V2.2.1 CZESTOTLIWOSC WYJSCIOWA (ID 1)

Ta warto$¢ monitorowana okresla czestotliwo$¢ wyjsciowa do silnika.

V2.2.2 CZESTOTLIWOSC ZADANA (ID 25)

Ta warto$¢ monitorowana okresla czestotliwo$¢ zadana do sterowania silnikiem.
Jest aktualizowana co 10 ms.

V2.2.3 PREDKOSC SILNIKA (ID 2)

Ta wartos¢ monitorowana okresla rzeczywista predkos¢ silnika w obr./min. (warto$¢
obliczonal).

V2.2.4 PRAD SILNIKA (ID 3]

Ta wartos¢ monitorowana okresla zmierzony prad silnika.
Skala wartosci zalezy od rozmiaru napedu.

V2.2.5 MOMENT SILNIKA (ID 4]

Ta warto$¢ monitorowana okresla rzeczywisty moment silnika na wale (warto$¢ obliczona).

V2.2.7 MOC NA WALKU SILNIKA [ID 5)

Ta warto$¢ monitorowana wyswietla rzeczywista moc na wale silnika (wartos¢ obliczonal)
jako wartos¢ procentowa mocy znamionowej silnika.

V2.2.8 MOC NA WALKU SILNIKA (ID 73]

Ta warto$¢ monitorowana okresla rzeczywista moc silnika na wale (wartosc¢ obliczona).
Jednostka miary jest kW lub HP (KM]), zaleznie od wartosci parametru ,Wybor kW/HP”.

V2.2.9 NAPIECIE SILNIKA (ID 6]

Ta warto$¢ monitorowana okresla napiecie wyjsciowe do silnika.
V2.2.10 NAPIECIE SZYN DC (ID 7]

Ta warto$¢ monitorowana okresla zmierzone napiecie szyny DC napedu.

V2.2.11 TEMP. FALOWNIKA (ID 8]

Ta warto$¢ monitorowana okresla zmierzona temperature radiatora napedu.
Jednostka wartosci monitorowanej sa stopnie Celsjusza lub Fahrenheita, zaleznie od
wartosci parametru ,Wybor C/F”.
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V2.2.12 TEMPERATURA SILNIKA (ID 9]

Ta wartos¢ monitorowana okresla obliczona temperature silnika jako procent znamionowe;j
temperatury roboczej.
Gdy przekroczy 105%, pojawia sie usterka zabezpieczenia przed przegrzaniem silnika.

V2.2.13 WEJSCIE ANALOGOWE 1 (ID 59)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ sygnatu wejscia analogowego jako wartosc
procentowa wykorzystanego zakresu.

V2.2.14 WEJSCIE ANALOGOWE 1 (ID 60)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ sygnatu wejscia analogowego jako wartosc
procentowa wykorzystanego zakresu.

V2.2.15 WYJSCIE ANALOGOWE 1 (ID 81)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ wyjscia analogowego jako wartosc procentowa
wykorzystanego zakresu.

V2.2.16 PODGRZEWANIE SILNIKA (ID 1228)

Ta warto$¢ monitorowana okresla stan funkcji podgrz. silnika.

V2.2.17 SLOWO STATUSU DYSKU (ID 43)

Ta warto$¢ monitorowana okresla zakodowany bitowo stan napedu.

V2.2.19 STATUS TRYBU POZAROWEGO [ID 1597)

Ta warto$¢ monitorowana okresla stan funkcji trybu pozarowego.

V2.2.20 SLOWO STANU DIN 1 [ID 56)

Ta warto$¢ monitorowana okresla zakodowany bitowo stan cyfrowych sygnatow we;.

16-bitowe stowo, gdzie kazdy bit pokazuje stan 1 wejscia cyfrowego. Odczytywanych jest 6
wejs¢ cyfrowych z kazdego gniazda. Stowo 1 zaczyna sie od wejscia 1 w gniezdzie A (bit 0, a
konczy na wejsciu 4 w gniezdzie C (bit 15).

V2.2.21 SLOWO STANU DIN 2 (ID 57)

Ta warto$¢ monitorowana okresla zakodowany bitowo stan cyfrowych sygnatow we;.

16-bitowe stowo, gdzie kazdy bit pokazuje stan 1 wejscia cyfrowego. Odczytywanych jest 6
wejs¢ cyfrowych z kazdego gniazda. Stowo 2 zaczyna sie od wejscia 5 w gniezdzie C (bit 0), a
konczy na wejsciu 6 w gniezdzie E (bit 13).

V2.2.22 PRAD SILNIKA DO 1 MIEJSCA PO PRZECINKU [ID 45)

Ta warto$¢ monitorowana okresla zmierzony prad silnika ze stata liczba miejsc po przecinku
i mniejszym filtrowaniem.
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V2.2.23 ZASTOS. SLOWO STANU 1 (ID 89)

Ta wartos¢ monitorowana okresla stany aplikacji w kodowaniu bitowym.
V2.2.24 ZASTOS. SLOWO STANU 2 (ID 90)

Ta wartos¢ monitorowana okresla stany aplikacji w kodowaniu bitowym.
V2.2.25 MINIMALNY LICZNIK KASOWANIA KWH (ID 1054)

Ta wartos¢ monitorowana okresla rzeczywista wartosc licznika kWh (licznik energii).

V2.2.26 MAKSYMALNY LICZNIK KASOWANIA KWH (ID 1067)

Ta wartos¢ monitorowana okreséla liczbe obrotéw licznika kWh (energii).

V2.2.27 KOD OSTATNIEJ AKTYWNEJ USTERKI (ID 37]

Ta wartos¢ monitorowana okresla kod ostatniej aktywowanej usterki, ktora nie zostata
skasowana.

V2.2.28 ID OSTATNIEJ AKTYWNEJ USTERKI (ID 95)

Ta wartos¢ monitorowana okresla ID ostatniej aktywowanej usterki, ktora nie zostata
skasowana.

V2.2.29 KOD OSTATNIEGO AKTYWNEGO ALARMU (ID 74)

Ta wartos¢ monitorowana okresla kod ostatniego aktywowanego alarmu, ktéry nie zostat
skasowany.

V2.2.30 ID OSTATNIEGO AKTYWNEGO ALARMU [ID 94)

Ta wartos¢ monitorowana okresla ID ostatniego aktywowanego alarmu, ktéry nie zostat
skasowany.

V2.2.31 PRAD FAZY U (ID 39]

Ta wartos¢ monitorowana okresla zmierzona faze pradu silnika (pierwsze filtrowanie).

V2.2.32 PRAD FAZY V [ID 40)

Ta wartos$¢ monitorowana okresla zmierzona faze pradu silnika (pierwsze filtrowanie).

V2.2.33 PRAD FAZY W [ID 41]

Ta wartos¢ monitorowana okresla zmierzona faze pradu silnika (pierwsze filtrowanie).

V2.2.34 STAN REGULATORA SILNIKA (ID 77)

Ta wartos¢ monitorowana okresla zakodowany bitowo stan regulatoréw limitu silnikow.
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9.2 FUNKCJE STEROWANIA CZASOWEGO

V2.3.1TC 1, TC 2, TC3 (ID 1441)]

Ta warto$é monitorowana okreséla stan kanatow czasu 1, 2i 3.

V2.3.2 PRZEDZIAL CZASU 1 (ID 1442)

Ta wartos¢ monitorowana okresla stan funkcji przedz. czasu.

V2.3.3 PRZEDZIAL CZASU 2 (ID 1443)

Ta wartos¢ monitorowana okresla stan funkcji przedz. czasu.

V2.3.4 PRZEDZIAL CZASU 3 (ID 1444)

Ta wartos¢ monitorowana okresla stan funkcji przedz. czasu.

V2.3.5 PRZEDZIAL CZASU 4 (ID 1445)

Ta wartos¢ monitorowana okresla stan funkcji przedz. czasu.

V2.3.6 PRZEDZIAL CZASU 5 (ID 1446)

Ta wartos¢ monitorowana okresla stan funkcji przedz. czasu.

V2.3.7 STEROWANIE CZASOWE 1 (ID 1447)

Ta wartos¢ monitorowana okresla pozostaty czas timera, jesli timer jest aktywny.

V2.3.8 STEROWANIE CZASOWE 2 (ID 1448)

Ta wartos¢ monitorowana okresla pozostaty czas timera, jesli timer jest aktywny.

V2.3.9 STEROWANIE CZASOWE 3 (ID 1449)

Ta wartos¢ monitorowana okresla pozostaty czas timera, jesli timer jest aktywny.

V2.3.10 ZEGAR CZASU RZECZYWISTEGO (ID 1450]

Ta wartos¢ monitorowana pokazuje rzeczywista godzine zegara czasu rzeczywistego w
formacie gg:mm:ss.

9.3 REGULATOR PID1

V2.4.1 WART. ZADANA PID1 (ID 20)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ zadana PID sygnatu w jednostkach procesowych.
Za pomoca parametru P3.12.1.7 mozna wybrac¢ jednostke procesowa [patrz 70.72.1
Parametry podstawowe).
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V2.4.2 SPRZ. ZWROTNE PID1 (ID 21)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartosc sygnatu sprz. zwrotnego PID w jednostkach
procesowych.

Za pomoca parametru P3.12.1.7 mozna wybra¢ jednostke procesowa (patrz 70.72.1
Parametry podstawowe).

V2.4.3 WARTOSC UCHYBIENIA PID1 (ID 22)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ btedu regulatora PID.

Jest to odchylenie sprzezenia zwrotnego PID od wartosci zadanej PID w jednostce
procesowe;j.

V2.4.4 WYJSCIE PID1 (ID 23)

Ta wartos¢é monitorowana okresla wyjécie regulatora PID w formie procentowej (0-100%).

V2.4.5 STAN PID1 (ID 24)

Ta wartos¢ monitorowana okresla stan regulatora PID.

9.4 REGULATOR PID2

V2.5.1 WART. ZADANA PID2 (ID 83)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ zadang PID sygnatu w jednostkach procesowych.
Za pomoca parametru P3.13.1.9 mozna wybrac¢ jednostke procesowa [patrz 70.72.1
Parametry podstawowe).

V2.5.2 SPRZ. ZWROTNE PID2 (ID 84)

Ta warto$¢ monitorowana okresla wartos¢ sygnatu sprz. zwrotnego PID w jednostkach
procesowych.

Za pomoca parametru P3.13.1.9 mozna wybrac¢ jednostke procesowa (patrz 70.712.1
Parametry podstawowe).

V2.4.3 WARTOSC UCHYBIENIA PID2 (ID 85)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ btedu regulatora PID.

Wartosc¢ btedu jest odchyleniem sprzezenia zwrotnego regulatora PID od wartosci zadanej
regulatora PID w jednostce procesowe|.

Za pomoca parametru P3.13.1.9 mozna wybrac¢ jednostke procesowa (patrz 70.12.1
Parametry podstawowe).

V2.5.4 WYJSCIE PID2 [ID 86)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wyjscie regulatora PID w formie procentowej (0-100%).
Mozna ja na przyktad podac¢ do wyjscia analogowego.

V2.5.5 STAN PID2 (ID 87)

Ta wartos¢ monitorowana okresla stan regulatora PID.
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9.5 STEROWANIE WIELOPOMPOWE

V2.6.1 PRACUJACE SILNIKI (ID 30)

Ta wartos¢ monitorowana okresla rzeczywista liczbe silnikow pracujacych w uktadzie z
wieloma pompami.

V2.6.2 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEJNOSCI (ID 1114)

Ta wartos¢ monitorowana okresla stan zadanej AutoZmKolSilnik.

9.6 DANE MAGISTRALI

V2.8.1 FB CONTROL WORD (ID 874]

Ta wartos¢ monitorowana okresla stan stowa sterujacego szyny uzywane przez aplikacje w
trybie bypass.

W zaleznosci od typu lub profilu szyny dane z niej odbierane moga by¢ modyfikowane przed
przestaniem do aplikacji.

V2.8.2 FB ZAD PREDKOSC (ID 875)

Ta wartos¢ monitorowana wyswietla czestotliwos¢ zadana szyny jako wartos¢ procentowa
(0-100,00 %) minimalnej i maksymalnej czestotliwosci.

Informacja o zadanej predkosci jest skalowana miedzy predkoscia minimalna i maksymalna
w chwili, gdy odbierze ja aplikacja sterujaca. Po odebraniu czestotliwosci zadanej przez
aplikacje czestotliwos¢ minimalna i maksymalna mozna zmieni¢ bez wptywu na wartos¢
zadana.

V2.8.3FBDATAIN 1(ID 876)

Ta warto$¢ monitorowana okresla wartos¢ rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.4 FBDATAIN 2 (ID 877)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartosc rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.5 FB DATA IN 3 (ID 878)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartosc rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.6 FB DATA IN 4 (ID 879)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.
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V2.8.7 FB DATA IN 5 (ID 880)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartosc rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.8 FBDATAIN 6 [ID 881)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartosc rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.9 FB DATAIN 7 (ID 882)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.10 FB DATAIN 8 (ID 883)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.11 FB SLOWO STANU [ID 864)
Ta warto$¢ monitorowana okresla stan stowa stanu szyny uzywanego przez aplikacje w trybie
by-pass.

W zaleznosci od typu lub profilu magistrali dane moga by¢ modyfikowane przed przestaniem
do magistrali.

V2.8.12 FB RZECZYWISTA PREDKOSC (ID 865)

Ta wartos¢ monitorowana wyswietla rzeczywista predkosé napedu jako wartos¢ procentowa
minimalnej i maksymalnej czestotliwosci.

Wartos¢ 0% wskazuje czestotliwos¢ minimalna, a wartos¢ 100% czestotliwo$é maksymalna.
Wartosc jest aktualizowana na biezaco na podstawie chwilowej predkosci minimalnej i
maksymalnej, a takze czestotliwosci wyjsciowe;.

V2.8.13 FB DATA OUT 1 (ID 86¢)

Ta warto$¢ monitorowana okresla wartos¢ rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.14 FB DATA OUT 2 (ID 867)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartosc rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.15 FB DATA OUT 3 (ID 868)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartosc rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.16 FB DATA OUT 4 [ID 869)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.
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V2.8.17 FB DATA OUT 5 (ID 870)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartosc rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.18 FB DATA OUT 6 (ID 871)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartosc rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.19 FB DATA OUT 7 [ID 872)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.

V2.8.20 FB DATA OUT 8 (ID 873)

Ta wartos¢ monitorowana okresla wartos¢ rzeczywista danych procesowych w formacie 32-
bitowym ze znakiem.
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10 OPIS PARAMETROW

W tym rozdziale znajduja sie dane dotyczace wiekszosc¢ specjalnych parametréw aplikacji. W
przypadku wiekszosci parametrow aplikacji Vacon 100 wystarczajacy jest krotki opis. Tego
rodzaju podstawowy opis znajduje sie w tabelach parametréow w rozdziale 5 Menu
parametrow. Jesli niezbedne sa inne dane, uzyskasz pomoc od dystrybutora.

10.1 USTAWIENIA SILNIKA

10.1.1 PARAMETRY Z TABLICZKI ZNAMIONOWEJ SILNIKA

P3.1.1.1 NAPIECIE ZNAMIONOWE SILNIKA (ID 110)

Warto$¢ Un mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej silnika.
Sprawdzi¢, czy podtaczenie silnika jest typu trojkat czy gwiazda.

P3.1.1.2 ZNAMIONOWA CZESTOTLIWOSC SILNIKA (ID 111)

Wartos$¢ fn mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej silnika.

P3.1.1.3 ZNAMIONOWA PREDKOSC SILNIKA (ID 112}

Warto$¢ nn mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej silnika.

P3.1.1.4 PRAD ZNAMIONOWY SILNIKA (ID 113]

Wartosé¢ In mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej silnika.

P3.1.1.5 ZN COS @ SILNIKA (ID 120]

Wartos¢ mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej silnika.

P3.1.1.6 ZNAMIONOWA MOC SILNIKA [ID 116]

Wartosé¢ In mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej silnika.

P3.1.1.7 LIMIT PRADU SILNIKA (ID 107)

Ten parametr okresla maksymalny prad silnika z przemiennika czestotliwosci.
Zakres wartosci parametru zalezy od rozmiaru obudowy napedu.

W przypadku osiagniecia limitu pradu czestotliwo$¢ wyjsciowa napedu zostanie obnizona.

WSKAZOWKA!
Limit pradu silnika nie jest limitem zabezpieczenia nadpradowego.

P3.1.1.8 TYP SILNIKA [ID 650]

W tym parametrze mozna ustawic typ silnika w procesie.
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Wybierz typ silnika. Mozesz np. wybra¢ asynchroniczny silnik indukcyjny (IM] lub
synchroniczny silnik magnetoelektryczny (PM).

10.1.2 PARAMETRY STEROWANIA SILNIKA

P3.1.2.1 CZESTOTLIWOSC KLUCZOWANIA (ID 601)

Ten parametr definiuje czest. przetacz. przemiennika czestotliwosci.

Zwiekszanie czestotliwosci kluczowania powoduje zmniejszanie wydajnosci przemiennika
czestotliwosci. W przypadku uzywania dtugiego kabla silnika zaleca sie stosowanie niskiej
czestotliwosci kluczowania w celu ograniczenia do minimum pradoéw pojemnosciowych na
kablu. Hatas silnika mozna zminimalizowac przy uzyciu wysokiej czestotliwosci kluczowania.

P3.1.2.2 ROZLACZNIK SILNIKOWY (ID 653)

Parametr umozliwia wtaczenie funkcji przet. silnika.

Jesli na przewodzie taczacym silnik z napedem znajduje sie przetacznik silnika, mozna
uzywac funkcji roztacznika silnikowego. Przetacznik silnika zapewnia odizolowanie silnika od
zrodta napiecia i zapobiega jego uruchomieniu podczas prac serwisowych.

Aby wtaczyc¢ te funkcje, w parametrze P3.1.2.2 ustaw wartos¢ Wtaczony. Otwarcie
przetacznika bedzie wtedy powodowato automatyczne zatrzymanie napedu, a zamkniecie
przetacznika jego uruchomienie. Przy aktywnej funkcji przetacznika silnika naped nie bedzie
inicjowany samoczynnie.

o

Rys. 12: Przetacznik silnika miedzy napedem i silnikiem
A. Przetacznik silnika B. Zasilanie sieciowe

P3.1.2.4 NAPIECIE PRZY ZEROWEJ CZESTOTLIWOSCI (ID 606)

Ten parametr definiuje napiecie przy zerowej czestotliwosci dla krzywej U/f.
Wartos¢ domyslna parametru zalezy od rozmiaru jednostki.

P3.1.2.5 FUNKCJA WSTEPNEGO PODGRZEWANIA SILNIKA [ID 1225]

Parametr umozliwia wtaczenie lub wytaczenie funkcji podgrz. silnika.
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Funkcja podgrzewania silnika utrzymuje ciepto napedu i silnika podczas stanu zatrzymania,
przesytajac do silnika prad staty.

P3.1.2.6 FUNKCJA PODGRZEWANIA SILNIKA (ID 1226]

Ten parametr stuzy do ustawienia limitu temperatury funkcji podgrz. silnika.

Kiedy temperatura radiatora lub zmierzona temperatura silnika spada ponizej tego poziomu,
aktywowana jest funkcja podgrzewania silnika.

P3.1.2.7 PRAD PODGRZEWANIA SILNIKA [ID 1227)

Ten parametr stuzy do ustawienia pradu DC funkcji podgrz. silnika.

P3.1.2.8 WYBOR WSPOLCZYNNIKA U/F (ID 108)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic¢ typ krzywej U/f miedzy czestotliwoscia zerowa a
punktem ostabienia pola.

Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru

Napiecie silnika zmienia sie liniowo jako funkcja czestotli-
wosci wyjsciowej. Napiecie zmienia sie z wartosci parametru
P3.1.2.4 (Napiecie przy zerowej czestotliwosci) na wartosé

0 Liniowa Napiecie punktu ostabienia pola przy czestotliwosci ustawio-
nej w parametrze Czestotliwos¢ punktu ostabienia pola. Jesli
nie jest konieczne korzystanie z innego ustawienia, nalezy
uzy¢ tego ustawienia domyslnego.

Napiecie silnika zmienia sie wedtug krzywej kwadratowej od
wartoéci parametru P3.1.2.4 (Napiecie przy zerowej czestot-
liwoséci) do wartosci parametru Czestotliwosé punktu osta-
bienia pola. Silnik pracuje niedomagnesowany ponizej punktu
1 Kwadratowe ostabienia pola i wytwarza mniejszy moment obrotowy.
Kwadratowego wspdtczynnika U/f mozna uzywac w zastoso-
waniach, gdzie wymagany jest moment obrotowy proporcjo-
nalny do kwadratu predkosci, np. w wentylatorach i pompach
odsrodkowych.
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Napiecie znamionowe silnika Punkt ostabienia pola

Liniowe

Kwadratowe Ly,
Czestotliwos¢

znamionowa silnika
/ f[Hz]
|

Rys. 13: Liniowa i kwadratowa zmiana napiecia silnika

P3.1.2.15 REGULATOR NADNAPIECIOWY (ID 607)

Za pomoca tego parametru mozna wytaczy¢ regulator przek. napiecia.

Patrz opis w parametrze P3.1.2.16 Regulator nadnapieciowy.

P3.1.2.16 REGULATOR ZBYT NISKIEGO NAPIECIA (ID 608]

Za pomoca tego parametru mozna wytaczy¢ regulator za niskiego napiecia.

Po wtaczeniu parametru P3.1.2.15 lub P3.1.2.16 regulatory rozpoczna monitorowanie zmian
napiecia zasilajacego. Regulatory zmienia czestotliwos¢ wyjsciowa, jesli bedzie ona za
wysoka lub za niska.

Aby zatrzymad prace regulatoréw zbyt niskiego napiecia i regulatoréw nadnapieciowych,
nalezy wytaczyc¢ te dwa parametry. Jest to przydatne, gdy zmiany napiecia zasilajacego
przekraczaja przedziat od -15% do +10%, a w danej aplikacji nie jest tolerowane dziatanie
regulatorow.

P3.1.2.17 REGULACJA NAPIECIA STOJANA (ID 659)

Parametr ten stuzy do regulacji napiecia stojana w silnikach magneto-elektrycznych.

Z tego parametru mozna korzystac tylko wtedy, gdy parametr P3.1.1.8 Typ silnika ma
wartos¢ Silnik PM. Jesli jako typ silnika ustawiono silnik indukcyjny, wartos¢ zostanie
automatycznie ustawiona na 100% i nie bedzie mozna jej zmienic.
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Przy zmianie wartosci parametru P3.1.1.8 (Typ silnika) na Silnik PM krzywa U/f automatycznie
sie zwiekszy w celu zréwnania jej z napieciem wyjsciowym napedu. Ustawiony wspotczynnik
U/f nie zmieni sie. Pozwala to zapobiec pracy silnika PM w obszarze ostabienia pola. Napiecie
znamionowe silnika PM jest o wiele nizsze niz petne napiecie wyjsciowe napedu.

Napiecie znamionowe silnika PM odpowiada napieciu wywotanemu sita
przeciwelektromotoryczna silnika przy czestotliwosci znamionowej. Jednak w zaleznosci od
producenta silnika, moze by¢ ono na przyktad rowne napieciu stojana przy obciazeniu
znamionowym.

Parametr Regulacja napiecia stojana umozliwia tatwe ustawienie krzywej U/f napedu w
poblizu krzywej sity przeciwelektromotorycznej. Nie jest konieczna zmiana wielu parametréow
krzywej U/f.

Parametr P3.1.2.17 okresla napiecie wyjsciowe napedu w procentach napiecia
znamionowego silnika przy czestotliwos$ci znamionowej silnika. Krzywa U/f napedu nalezy
ustawi¢ powyzej krzywej sity przeciwelektromotorycznej silnika. Prad silnika wzrasta tym
bardziej, im bardziej krzywa U/f napedu rdzni sie od krzywej sity przeciwelektromotorycznej
silnika.

AU[V]

Regulacja o°
napiecia stojana «o<
Napiecie punktu (50-200%) et

ostabienia pola

Napiecie
zhamionowe
silnika

Napiecie przy

zerowej
czestotliwosci f [Hz]
> -
Czestotliwosc¢ Punkt
Znamionowa ostabienia
silnika pola

Rys. 14: Regulacja napiecia stojana

P3.1.2.18 OPTYMALIZACJA ZUZYCIA ENERGII (ID 666)

Parametr ten umozliwia wtaczenie funkcji opt. zuzycia energii.

Aby oszczedzac energie i zapewnic cichsza prace, naped ustala minimalny wystarczajacy
prad silnika. Z tej funkcji mozna korzysta¢ na przyktad przy sterowaniu wentylatorami i
pompami. Nie nalezy korzystac z tej funkcji do obstugi szybkich proceséw ze sterowaniem
PID.
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P3.1.2.19 OPCJE STARTU W BIEGU (ID 1590)

Parametr umozliwia ustawienie opcji startu w biegu.
Parametr Opcje startu w biegu umozliwia wybdr wartosci za pomoca pola wyboru.

Dostepne sa ponizsze wartosci bitow.
*  Wytacz wysz. kier. wstecz
*  Przyrost strumienia ze sterowaniem pradem

Bit BO wyznacza kierunek wyszukiwania. Gdy bit jest ustawiony na wartos¢ 0, czestotliwos¢
watu jest wyszukiwana w dwdch kierunkach - zaréwno w kierunku dodatnim, jak i ujemnym.
Gdy bit jest ustawiony na wartos¢ 1, czestotliwos¢ watu jest wyszukiwana tylko w kierunku
czestotliwosci zadanej. Zapobiega to ruchowi watu w innym kierunku.

Bit o wartosci 6 odpowiada za rozszerzona procedure, majaca na celu namagnesowanie
silnika indukcyjnego. Moze to by¢ przydatne np. w przypadku silnikdw wysokiej mocy.

P3.1.2.20 START I/F (ID 534]

Parametr umozliwia wtaczenie funkcji startu I/f.
Ta funkcja uruchamia silnik z regulacja pradu statego. Zapewnia dostateczny moment

obrotowy przy rozruchu silnika. Z tej funkcji mozna korzysta¢ na przyktad w przypadku
silnikéw PM (magnetoelektrycznych).

P3.1.2.21 CZESTOTLIWOSC STARTU I/F (ID 535)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic limit czestotliwosci wyjsciowej, ponizej ktdrego
ustawiony prad startu I/f jest podawany do silnika.

Funkcja startu I/f zostanie uaktywniona, gdy czestotliwo$¢ wyjéciowa napedu spadnie ponizej
limitu dla tego parametru. Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa przekroczy ten limit, tryb pracy
napedu zostanie zmieniony z powrotem na normalny tryb sterowania U/f.

P3.1.2.22 PRAD STARTU I/F (ID 536)

Za pomoca tego parametru mozna ustawi¢ prad uzywany po wtaczeniu funkcji startu I/f.

10.2 USTAWIENIA STARTU/STOPU

P3.2.1 ZDALNE MIEJSCE STEROWANIA (ID 172)

Ten parametr stuzy do wyboru zdalnego miejsca ster. (start/stop).
Umozliwia przetaczenie z powrotem na zdalne sterowanie z programu Vacon Live, np. w
przypadku uszkodzenia panelu.

P3.2.2 LOKALNE/ZDALNE [ID 211)

Ten parametr przetacza miedzy lokalnym i zdalnym miejscem sterowania.

Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Zdalnym miejscem sterowania
moze by¢ WE/WY lub magistrala komunikacyjna. Okresla to wartos¢ parametru ,Zdalne
miejsce sterowania”.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 126 OPIS PARAMETROW

P3.2.3 PRZYCISK STOP NA PANELU (ID 114]

Parametr umozliwia wtaczenie przycisku stop.

Po wtaczeniu tej funkcji nacisniecie przycisku Stop na panelu zawsze powoduje zatrzymanie
napedu (niezaleznie od miejsca sterowania). Gdy funkcja jest wytaczona, przycisk Stop
zatrzymuje naped tylko przy sterowaniu lokalnym.

Numer .
wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
0 Tak Przycisk Stop na panelu jest zawsze wtaczony.
1 Nie Ograniczone dziatanie przycisku Stop na panelu.

P3.2.4 FUNKCJA START AR (ID 505)

Ten parametr stuzy do wyboru typu funkcji startu.

Numer

wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Rampa Naped przyspiesza od czestotliwosci 0 do czestotliwosci
zadanej.
1 Start ,w biegu” Nape;d.wykrywa r.zeczyw[st.a predkosé pbr?tgwa 5|ln|.ka [
przyspiesza od tej wartosci do czestotliwosci zadane;.

P3.2.5 FUNKCJA STOPU (ID 506)

Ten parametr stuzy do wyboru typu funkcji stopu.

Nazwa wyboru Opis

Silnik zatrzymuje sie wskutek wtasnej bezwtadnosci. Po
0 Wybieg wydaniu polecenia stop sterowanie z napedu zostanie prze-
rwane, a prad napedu spadnie do zera.

Po wydaniu polecenia stop predkos¢ silnika zostanie zmniej-

1 Rampa . ; T
szona do zera zgodnie z parametrami zwalniania.

WSKAZOWKA!

Zatrzymania z rampa nie mozna zagwarantowa¢ w kazdych warunkach. Jesli
zostanie wybrane zatrzymanie z rampa, a napiecie netto zmieni sie o ponad 20%,
wystapi btad szacowania napiecia. W takim przypadku zatrzymanie z rampa nie jest
mozliwe.

P3.2.6 LOGIKA START/STOP DLA WE/WY (ID 300)]

Za pomoca tego parametru mozna sterowac uruchamianiem i zatrzymywaniem napedu za
pomoca sygnatéw cyfrowych.
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Opcje zawierajace wyraz ,.zbocze” pozwalaja uniknaé przypadkowego uruchomienia.

Przypadkowe uruchomienie moze wystapic¢ na przyktad w ponizszych sytuacjach:

* Po podtaczeniu zasilania.

* Po ponownym podtaczeniu odcietego zasilania.

* Po skasowaniu usterki.

* Kiedy funkcja wtaczenia pracy zatrzyma naped.

« Pozmianie miejsca sterowania na sterowanie z WE/WY.

Aby uruchomic¢ silnik, nalezy rozewrze¢ styk Start/Stop.

We wszystkich przyktadach na kolejnych stronach tryb stopu to wybieg. CS = sygnat
sterujacy.

Nazwa wyboru (0] ]1

Funkcje sa uaktywniane po zwarciu stykow.

0 CS1 =do przodu
CS2 =do tytu

DO PRZODU | Czestotliwos$¢ wyjsciowa

Predkos¢ stata /_.\ ------------------------ /— ------------------------
0Hz —F——r . ; — / >
Predko$¢ stata |---1------ L\- ...... RN S S

DO TYrU

Wiaczenie
pracy

Sygna I |

sterowania 1 !

Sygnat __
sterowania 2
Przycisk Start __

na panelu

Przycisk Stop i [

na panelu @ @@ @@@@ @ @@

Rys. 15: Logika Start/Stop dla WE/WY A =0

1. Sygnat kontrolny (CS) 1 uaktywnia sie i 3. CS1 jest nieaktywny, co powoduje
powoduje wzrost czestotliwosci rozpoczecie zmiany kierunku (przéd na
wyjsciowej. Silnik obraca sie do przodu. tyt), poniewaz CS2 jest ciagle aktywny.

2. Uaktywnia sie sygnat CS2, ale nie ma to 4. CS2 jest nieaktywny, a czestotliwosé
wptywu na czestotliwos¢ wyjsciowa, podawana do silnika spada do 0.
poniewaz pierwszy wybrany kierunek ma 5. CS2 uaktywnia sie ponownie, powodujac
najwyzszy priorytet. przyspieszanie silnika (do tytu) do

zadanej czestotliwosci.
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6. CS2 jest nieaktywny, a czestotliwos¢
podawana do silnika spada do 0.

7. CS1 uaktywnia sie, powodujac
przyspieszanie silnika (do przodu) do
zadanej czestotliwosci

8. Sygnat wtaczenia pracy zostaje
ustawiony na wartos¢ OTWARTY, co
powoduje, ze czestotliwosé spada do
zera. Sygnat wtaczenia pracy mozna
skonfigurowac za pomoca parametru
P3.5.1.10.

9. Sygnat wtaczenia pracy jest ustawiony
na wartos¢ ZAMKNIETY, co powoduje
wzrost czestotliwosci do zadanej
wartosci, poniewaz sygnat CS1 jest
ciagle aktywny.

Nazwa wyboru

10.

1.

12.

Zostaje nacisniety przycisk STOP na
panelu sterujacym i czestotliwosc
podawana do silnika spada do 0. (Sygnat
ten dziata tylko wtedy, gdy parametr
P3.2.3 Przycisk Stop panelu ma wartosé
Tak).

Naped uruchamia sie po nacisnieciu
przycisku START na panelu sterujacym.
Ponownie nacisnieto przycisk STOP na
panelu sterujacym w celu zatrzymania
napedu.

. Proba uruchomienia napedu poprzez

nacisniecie przycisku START nie
powiodta sie, poniewaz CS1 jest
nieaktywny.

1 CS1 =do przodu (zbocze)
CS2 = odwrotny stop
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DO PRZODU , Czestotliwo$¢ wyjsciowa

PredkosSC stata | oo
A1 1 71
0 Hz . >

Predkos¢ stata |- ---s-- oot
DO TYLU

Wigczenie pracy

Sygnat sterowania 1 —I_l

Sygnat sterowania 2

r
|
|
|
|
|
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
I
I
|

Przycisk Stop
na panelu

1
® @ @ e @ ® O

Rys. 16: Logika Start/Stop dla WE/WY A =1

1. Sygnat kontrolny (CS) 1 uaktywnia sie i 6. Sygnat CS1 uaktywnia sie i silnik
powoduje wzrost czestotliwosci przyspiesza (do przodu) do zadane;
wyjsciowej. Silnik obraca sie do przodu. czestotliwosci, poniewaz sygnat

2. (CS2 jest nieaktywny, a czestotliwos¢ wtaczenia pracy zostat ustawiony na
spada do 0. wartos¢ ZAMKNIETY.

3. CS1 uaktywnia sie i ponownie powoduje 7. Zostaje nacisniety przycisk STOP na
wzrost czestotliwosci wyjsciowej. Silnik panelu sterujacym i czestotliwosc
obraca sie do przodu. podawana do silnika spada do 0. (Sygnat

4. Sygnat wtaczenia pracy zostaje ten dziata tylko wtedy, gdy parametr
ustawiony na wartos¢ OTWARTY, co P3.2.3 Przycisk Stop panelu ma wartosc
powoduje, ze czestotliwosé spada do Tak).
zera. Sygnat wtaczenia pracy mozna 8. CS1 uaktywnia sie i ponownie powoduje
skonfigurowac za pomoca parametru wzrost czestotliwosci wyjsciowej. Silnik
3.5.1.10. obraca sie do przodu.

5. Prdba uruchomienia przy uzyciu sygnatu 9. CS2 jest nieaktywny, a czestotliwos¢
CS1 nie powiodta sie, poniewaz sygnat spada do 0.

wtaczenia pracy ma ciagle ustawiona
wartos¢ OTWARTY.

Nazwa wyboru

Za pomoca tej funkcji mozna zapobiec przypadkowemu uru-
2 CS1 =do przodu (zbocze) chomieniu. Aby ponownie uruchomic silnik, nalezy rozewrzec

CS2 = do tytu (zbocze) styk start/stop.
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A
DO PRZODU | Czestotliwos$¢ wyjsciowa
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Rys. 17: Logika Start/Stop dla WE/WY A =2
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1. Sygnat kontrolny (CS) 1 uaktywnia sie i 9. Sygnat wtaczenia pracy jest ustawiony
powoduje wzrost czestotliwosci na wartos¢ ZAMKNIETY, co jednak nie
wyjsciowej. Silnik obraca sie do przodu. ma zadnego wptywu na dziatanie,

2. Uaktywnia sie sygnat CS2, ale nie ma to poniewaz nawet w przypadku aktywnego
wptywu na czestotliwos¢ wyjsciowa, sygnatu CS1 do uruchomienia wymagane
poniewaz pierwszy wybrany kierunek ma jest zbocze narastajace.
najwyzszy priorytet. 10. Zostaje nacisniety przycisk STOP na

3. CS1 jest nieaktywny, co powoduje panelu sterujacym i czestotliwosc
rozpoczecie zmiany kierunku (przéd na podawana do silnika spada do 0. (Sygnat
tyt), poniewaz CS2 jest ciagle aktywny. ten dziata tylko wtedy, gdy parametr

4. CS2 jest nieaktywny, a czestotliwosc P3.2.3 Przycisk Stop panelu ma wartos¢
podawana do silnika spada do 0. Tak).

5. CS2 uaktywnia sie ponownie, powodujac 11. CS1 zostaje ponownie otwarty i
przyspieszanie silnika (do tytu) do zamkniety, co powoduje uruchomienie
zadanej czestotliwosci. silnika.

6. CS2 jest nieaktywny, a czestotliwos¢ 12. CS1 jest nieaktywny, a czestotliwos¢
podawana do silnika spada do 0. podawana do silnika spada do 0.

7. CS1 uaktywnia sie, powodujac
przyspieszanie silnika (do przodu) do
zadanej czestotliwosci.

8. Sygnat wtaczenia pracy zostaje
ustawiony na wartos¢ OTWARTY, co
powoduje, ze czestotliwos¢ spada do
zera. Sygnat wtaczenia pracy mozna
skonfigurowac za pomoca parametru
P3.5.1.10.
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Numer

wyboru Nazwa wyboru Opis
3 CS1 = start
CS2 = do tytu

DO PRZODU # Czestotliwos¢ wyjsciowa

[ N/ A A/ A
\_/

Predkos¢ stata---

DO TYrU

Wiaczenie
pracy

|

|

|

|

|

Sygna I
sterowania 1= | |
|

|

1

|

Sygnat ‘
sterowania 2 | |

Przycisk Start
na panelu
Przycisk Stop !

56 @%

Rys. 18: Logika Start/Stop dla WE/WY A =3

1. Sygnat kontrolny (CS) 1 uaktywnia sie i 7. Sygnat wtaczenia pracy zostaje
powoduje wzrost czestotliwosci ustawiony na wartos¢ OTWARTY, co
wyjsciowej. Silnik obraca sie do przodu. powoduje, ze czestotliwos¢ spada do

2. (CS2 uaktywnia sie i powoduje zera. Sygnat wtaczenia pracy mozna
rozpoczecie zmiany kierunku (przéd na skonfigurowac za pomoca parametru
tyt). P3.5.1.10.

3. CS2 jest nieaktywny, co powoduje 8. Sygnat wtaczenia pracy jest ustawiony
rozpoczecie zmiany kierunku (tyt na na wartos¢ ZAMKNIETY, co powoduje
przdd), poniewaz CS1 jest ciagle wzrost czestotliwosci do zadane;j
aktywny. wartosci, poniewaz sygnat CS1 jest

4. CS1 jest nieaktywny, a czestotliwos¢ ciagle aktywny.
spada do 0. 9. Zostaje nacisniety przycisk STOP na

5. CS2 uaktywnia sie, ale silnik nie startuje, panelu sterujacym i czestotliwos¢
poniewaz CS1 jest nieaktywny. podawana do silnika spada do 0. (Sygnat

6. CS1 uaktywnia sie i ponownie powoduje ten dziata tylko wtedy, gdy parametr
wzrost czestotliwosci wyjsciowej. Silnik P3.2.3 Przycisk Stop panelu ma wartosc
obraca sie do przodu, poniewaz CS2 jest Tak).
nieaktywny. 10. Naped uruchamia sie po nacisnieciu

przycisku START na panelu sterujacym.
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11. Naped zostat ponownie zatrzymany za

pomoca przycisku STOP na panelu

12. Prdba uruchomienia napedu poprzez
nacisniecie przycisku START nie

sterujacym. powiodta sie, poniewaz CS1 jest
nieaktywny.
Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru y P
Za pomoca tej funkcji mozna zapobiec przypadkowemu uru-
4 CS1 = start (zbocze) chomieniu. Aby ponownie uruchomic silnik, nalezy rozewrzec
CS2 = do tytu styk start/stop.

DO PRZODU

Predkos¢ stata

Predkosc stata . ..

sterowania 2
Przycisk Stop

Czestotliwosc¢ wyjsciowa

0 Hz

A A A
/

|
_________ [T

_ - - = = = =
1
'
'
'
'
'
g4 - =] - — + — -
'
'
'
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|
| |
| | | : | :
DO TYLU | [ | | | |
Wiaczenie | : | | | I
pracy [ | |_| | | I
| | | | | |
[ | | [ | |
sterowama 1 —|| L | |—! | |—|| |
Sygnat | I | | | ! | |
| | | |

=
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Rys. 19: Logika Start/Stop dla WE/WY A = 4

1.

Sygnat kontrolny (CS) 1 uaktywnia sie i
powoduje wzrost czestotliwosci
wyjsciowej. Silnik obraca sie do przodu,
poniewaz CS2 jest nieaktywny.

5. CS2 uaktywnia sie, ale silnik nie startuje,
poniewaz CS1 jest nieaktywny.

6. CS1 uaktywnia sie i ponownie powoduje
wzrost czestotliwosci wyjsciowej. Silnik

2. (CS2 jest aktywny, co powoduje obraca sie do przodu, poniewaz CS2 jest
rozpoczecie zmiany kierunku (przéd na nieaktywny.
tyt). 7. Sygnat wtaczenia pracy zostaje

3. CS2 jest nieaktywny, co powoduje ustawiony na wartos¢ OTWARTY, co
rozpoczecie zmiany kierunku (tyt na powoduje, ze czestotliwosé spada do
przdd), poniewaz CS1 jest ciagle zera. Sygnat wtaczenia pracy mozna
aktywny. skonfigurowac za pomoca parametru

4. CS1 jest nieaktywny, a czestotliwosc P3.5.1.10.

spada do 0.
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8. Aby uruchomié¢ naped, nalezy ponownie 10. Aby uruchomic naped, nalezy ponownie
rozewrzec i zewrzec styk CS1. rozewrzec i zewrzec styk CS1.

9. Zostaje nacisniety przycisk STOP na 11. CS1 jest nieaktywny, a czestotliwosc
panelu sterujacym i czestotliwosc spada do 0.

podawana do silnika spada do 0. (Sygnat
ten dziata tylko wtedy, gdy parametr
P3.2.3 Przycisk Stop panelu ma wartosc
Tak).

P3.2.7 LOGIKA START/STOP Z WE/WY B (ID 363)

Za pomoca tego parametru mozna sterowac uruchamianiem i zatrzymywaniem napedu za
pomoca sygnatéw cyfrowych.

Opcje zawierajace wyraz ,zbocze” pozwalaja uniknac przypadkowego uruchomienia.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie parametru P3.2.6.

P3.2.8 LOGIKA STARTU Z SZYNY [ID 889)

Parametr umozliwia ustawienie logiki startu szyny.
Opcje zawierajace wyraz ,.zbocze” pozwalaja uniknac przypadkowego uruchomienia.

Nazwa wyboru (0] ]1

0 Jest wymagane zbocze naras-
tajace
1 Stan We/Wy

10.3 WARTOSCI ZADANE

10.3.1  CZESTOTLIWOSC ZADAWANA

P3.3.1 MINIMALNA WARTOSC ZADANA CZESTOTLIWOSCI (ID 101)

Parametr ten umozliwia ustawienie minimalnej wart. zadanej czestotliwosci.
P3.3.2 CZESTOTLIWOSC MAKSYMALNA (ID 102)

Parametr ten umozliwia ustawienie maksymalnej wart. zadanej czestotliwosci.
P3.3.3 WYBOR A DLA STEROWANIA Z WE/WY (ID 117]

Za pomoca tego parametru mozna wybrad zrédto zadanej czestotliwosci, gdy miejscem
sterowania jest WE/WY A.

P3.3.4 WYBOR B DLA STEROWANIA Z WE/WY (ID 131]

Za pomoca tego parametru mozna wybraé zrédto zadanej czestotliwosci, gdy miejscem
sterowania jest WE/WY B.
Miejsce sterowania WE/WY B mozna uaktywnic tylko za pomoca wejscia cyfrowego (P3.5.1.5).
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P3.3.5 WYBOR ZRODtA WARTOSCI ZADANEJ PRZY STEROWANIU Z PANELU (ID 121)

Za pomoca tego parametru mozna wybrad zrédto zadanej czestotliwosci, gdy miejscem
sterowania jest panel sterujacy.

P3.3.6 SYGNZADAZPANELU (ID 184)

Za pomoca tego parametru mozna dostosowac czestotliwos¢ zadawana z panelu sterujacego.

Ten parametr okresla wartos¢ zadang czestotliwosci napedu, gdy zrodtem zadanej
czestotliwosci jest panel sterujacy.

P3.3.7 KIERUNEK:PANEL [(ID 123)

Za pomoca tego parametru mozna okresli¢ kierunek obrotéw silnika, gdy miejscem
sterowania jest panel sterujacy.

P3.3.8 KOPIOWANIE USTAWIEN PANELU STERUJACEGO (ID 181)

Za pomoca tego parametru mozna wybraé ustawienia kopiowania przy zmianie miejsca
sterowania ze zdalnego na lokalne (panel sterujacy).

P3.3.9 WYBOR ZRODtA WARTOSCI ZADANEJ PRZY STEROWANIU Z SZYNY (ID 122)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac zrddto zadanej czestotliwosci, gdy miejscem
sterowania jest szyna.

10.3.2  CZESTOTLIWOSCI STALE

Funkcje czestotliwosci statych mozna stosowac w procesach, w ktdrych jest wymaganych
kilka (wiecej niz jedna) statych czestotliwosci zadanych. Dostepnych jest 8 statych
czestotliwosci zadanych. Stata czestotliwos¢ zadana mozna wybraé za pomoca sygnatéw
wejs¢ cyfrowych P3.5.1.15, P3.5.1.16 i1 P3.5.1.17.

P3.3.10 TRYB STALEJ CZESTOTLIWOSCI (ID 182)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac logike ustalonych czestotliwosci cyfrowego
sygnatu wejsciowego.

Za pomoca tego parametru mozna ustawic logike, w ktorej bedzie uzywana jedna z
wybranych czestotliwosci statych. Dostepne sa dwie rézne logiki. Dostepne sa dwie rézne
logiki.

Liczba aktywnych cyfrowych wejs¢ zadanej predkosci okreslajaca wstepnie zdefiniowana
czestotliwosc.
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Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
Rézne wejscia kodowane binarnie. Stata czestotliwosc¢ zalezy
. . od roznych ustawien aktywnych wejs¢ cyfrowych. Wiecej
0 Kodowane binarnie danych zawiera podrozdziat Tabela 59 Wybdr czestotliwosci
statych, gdy parametr P3.3.10 = kodowane binarnie.
. . iy Na podstawie liczby aktywnych wejs¢ jest stosowana odpo-
1 Liczba (uzywanych wejsc] wiednia stata czestotliwos¢: 1, 2 lub 3.

P3.3.11 CZESTOTLIWOSC STALA 0 (ID 180)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czestotliwosé zadana, ktora bedzie uzywana po
uaktywnieniu funkcji czestotliwosci zadanych.

Wybierz czestotliwosci state za pomoca sygnatéw wejscia cyfrowego.

P3.3.12 CZESTOTLIWOSC STALA 1(ID 105)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czestotliwo$¢ zadana, ktéra bedzie uzywana po
uaktywnieniu funkcji czestotliwosci zadanych.

Wybierz czestotliwosci state za pomoca sygnatéw wejscia cyfrowego.

P3.3.13 CZESTOTLIWOSC STALA 2 (ID 106)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czestotliwo$¢ zadana, ktéra bedzie uzywana po
uaktywnieniu funkcji czestotliwosci zadanych.

Wybierz czestotliwosci state za pomoca sygnatéw wejscia cyfrowego.
P3.3.14 CZESTOTLIWOSC STALA 3 (ID 126)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czestotliwo$¢ zadana, ktora bedzie uzywana po
uaktywnieniu funkcji czestotliwosci zadanych.

Wybierz czestotliwosci state za pomoca sygnatdw wejscia cyfrowego.
P3.3.15 CZESTOTLIWOSC STALA 4 (ID 127)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czestotliwosé zadana, ktora bedzie uzywana po
uaktywnieniu funkcji czestotliwosci zadanych.

Wybierz czestotliwosci state za pomoca sygnatdw wejscia cyfrowego.
P3.3.16 CZESTOTLIWOSC STALA 5 (ID 128]

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czestotliwosé zadana, ktora bedzie uzywana po
uaktywnieniu funkcji czestotliwosci zadanych.

Wybierz czestotliwosci state za pomoca sygnatéw wejscia cyfrowego.
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P3.3.17 CZESTOTLIWOSC STALA 6 (ID 129)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czestotliwos¢ zadana, ktora bedzie uzywana po
uaktywnieniu funkcji czestotliwosci zadanych.

Wybierz czestotliwosci state za pomoca sygnatéw wejscia cyfrowego.

P3.3.18 CZESTOTLIWOSC STALA 7 (ID 130)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czestotliwo$¢ zadana, ktéra bedzie uzywana po
uaktywnieniu funkcji czestotliwosci zadanych.

Wybierz czestotliwosci state za pomoca sygnatéw wejscia cyfrowego.

Aby wybrac¢ czestotliwos¢ stata od 1 do 7, nalezy wybrac wejscia cyfrowe do parametru
P3.5.1.15 (Wybdr czestotliwoéci statej 0], P3.5.1.16 (Wybdr czestotliwosci statej 1) i/lub
P3.5.1.17 (Wybor czestotliwosci statej 2). Stata czestotliwosc¢ zalezy od réznych ustawien
aktywnych wejs¢ cyfrowych. Wiecej informacji znajduje sie w tabeli ponizej. Wartosci
czestotliwosci statych sa automatycznie ograniczane na podstawie minimalnej i maksymalne;j
czestotliwosci (P3.3.11 P3.3.2).

Wymagany krok Aktywna czestotliwos¢

Wybierz wartosc 1 dla parametru P3.3.3. Czestotliwos¢ stata 0

Tabela 59: Wybor czestotliwosci statych, gdy parametr P3.3.10 = kodowane binarnie

Aktywny sygnat wejscia cyfrowego Aktywna wartos¢ zadana

czestotliwosci

Czestotliwos¢ stata 0

Czestotliwosc stata 1

* Czestotliwos¢ stata 2

Czestotliwos¢ stata 3

Czestotliwosc stata 4

* * Czestotliwos¢ stata b

Czestotliwos¢ stata 6

Czestotliwosc¢ stata 7

* Wejscie zostato uaktywnione.

P3.3.19 STALA CZESTOTLIWOSC ALARMU (ID 183)

Parametr ten stuzy do ustalenia czestotliwosci napedu przy aktywnej usterce oraz reakcji na
usterke ,alarm + czestotliwos¢ stata”.
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10.3.3 PARAMETRY POTENCJOMETRU SILNIKA

P3.3.20 CZAS RAMPY POTENCJOMETRU SILNIKA (ID 331)

Za pomoca tego parametru mozna okresli¢ tempo zmian wartosci zadanej potencjometru
silnika w przypadku, w ktérym ona rosnie lub maleje.
Wartos¢ parametru wpisuje sie w Hz/s.

P3.3.21 ZEROWANIE POTENCJOMETRU SILNIKA (ID 367)

Ten parametr okresla logike zerowania zadanej czestotliwosci potencjometru silnika.

Wskazuje, kiedy jako wartos¢ zadana potencjometru silnika ustawia sie 0.
Funkcja zerowania ma trzy dostepne opcje: brak zerowania, zerowanie po zatrzymaniu
napedu albo zerowanie po wytaczeniu napedu.

Numer Nazwa wyboru (0] ]1
wyboru

Ostatnia czestotliwo$¢ zadana potencjometru silnika jest

0 Brak mozliwosci kasowania. |zachowywana po stanie zatrzymania i zapisywana w pamieci
w przypadku zaniku zasilania.

Czestotliwos$¢ zadana potencjometru silnika jest zerowana

! Stan zatrzymania po zatrzymaniu napedu lub po zaniku zasilania.

Czestotliwos¢ zadana potencjometru silnika jest zerowana

2 Wyt. zasilanie tylko po zaniku zasilania.

P3.3.22 KIERUNEK WSTECZNY (ID 15530)

Tego parametru mozna uzy¢, aby umozliwi¢ prace silnika w kierunku wstecznym.

10.4 KONFIGURACJA RAMP | HAMOWANIA

P3.4.1 KSZTALT RAMPY 1 (ID 500)

Za pomoca tego parametru mozna wygtadzi¢ poczatek i koniec ramp przyspieszania
i zwalniania.

Za pomoca parametru Ksztatt zbocza 1 mozna wygtadzi¢ poczatek i koniec ramp
przyspieszania i zwalniania. Ustawienie wartosci 0 daje liniowy ksztatt rampy. W reakcji na
zmiany sygnatu zadajacego przyspieszanie i zwalnianie odbywa sie natychmiast.

Ustawienie wartosci od 0,1 do 10 s daje rampe przyspieszania i zwalniania w ksztatcie S. Ta
funkcja stuzy zwykle do ograniczenia zuzycia mechanicznego czesci i udaréw pradowych w
przypadku zmian wartosci zadanej. Czas przyspieszania mozna zmodyfikowac za pomoca
parametrow P3.4.2 (Czas przyspieszania 1) i P3.4.3 (Czas hamowania 1).
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A
[Hz]
ID103, ID104 — / ! :
PR
ID500
-
ID500 [t]

Rys. 20: Krzywa przyspieszania/zwalniania (ksztatt litery S)
P3.4.2 CZAS PRZYSPIESZANIA 1 (ID 103)

Parametr ten okresla czas wymagany do zwiekszenia czestotliwosci wyjsciowej od zera do
wartosci maksymalne;.

P3.4.3 CZAS HAMOWANIA 1 (ID 104)

Parametr ten okresla czas wymagany do zmniejszenia czestotliwosci wyjsciowej od wartosci
maksymalnej do zera.

P3.4.4 KSZTALT RAMPY 2 (ID 501)

Za pomoca tego parametru mozna wygtadzi¢ poczatek i koniec ramp przyspieszania
i zwalniania.

Za pomoca parametru Ksztatt zbocza 2 mozna wygtadzi¢ poczatek i koniec ramp
przyspieszania i zwalniania. Ustawienie wartosci 0 daje liniowy ksztatt rampy. W reakcji na
zmiany sygnatu zadajacego przyspieszanie i zwalnianie odbywa sie natychmiast.

Ustawienie wartosci od 0,1 do 10 s daje rampe przyspieszania i zwalniania w ksztatcie S. Ta
funkcja stuzy zwykle do ograniczenia zuzycia mechanicznego czesci i udaréw pradowych w
przypadku zmian wartosci zadanej. Czas przyspieszania mozna zmodyfikowac za pomoca
parametrow P3.4.5 (Czas przyspieszania 2) i P3.4.6 (Czas hamowania 2).
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[Hz]

ID103, ID104 —

[t]

Rys. 21: Krzywa przyspieszania/zwalniania (ksztatt litery S)

P3.4.5 CZAS PRZYSPIESZANIA 2 (ID 502]

Parametr ten okresla czas wymagany do zwiekszenia czestotliwosci wyjsciowej od zera do
wartosci maksymalne;.

P3.4.6 CZAS HAMOWANIA 2 (ID 503)

Parametr ten okresla czas wymagany do zmniejszenia czestotliwosci wyjsciowej od wartosci
maksymalnej do zera.

P3.4.7 CZAS MAGNESOWANIA ROZRUCHOWEGO (ID 516)

Parametr ten okresla czas podawania pradu statego do silnika przed przyspieszeniem.

P3.4.8 PRAD MAGNESOWANIA ROZRUCHOWEGO (ID 517)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic¢ prad staty podawany do silnika po uaktywnieniu
funkcji startu.
Jesli funkcja Magnesowanie rozruchowe jest wytaczona, parametr ma wartosc 0.

P3.4.9 CZAS HAMOWANIA DC ZATRZYMANIA (ID 508)

Parametr ten okresla, czy hamowanie jest wtaczone czy wytaczone, oraz okresla czas
hamowania po zatrzymaniu silnika.
Jesli ten parametr ma wartos¢ 0, funkcja Hamowanie DC jest wytaczona.

P3.4.10 PRAD HAMOWANIA DC (ID 507)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic prad staty podawany do silnika podczas
hamowania DC.
Jesli ten parametr ma wartos¢ 0, funkcja Hamowanie DC jest wytaczona.
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P3.4.11 CZESTOTLIWOSC ROZPOCZECIA HAMOWANIA PRADEM STALYM PRZY
ZATRZYMYWANIU Z RAMPA (ID 515)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czestotliwos¢ wyjsciowa, przy ktdrej nastepuje
zadziatanie hamowania DC.

P3.4.12 HAMOWANIE STRUMIENIOWE (ID 520)

Parametr umozliwia wtaczenie funkcji ham. strumieniem.

Hamowanie strumieniem mozna stosowac alternatywnie do hamowania pradem statym.
Hamowanie strumieniowe zwieksza mozliwos¢ hamowania w przypadku, gdy nie sa
wymagane dodatkowe rezystory hamowania.

Gdy wystapi potrzeba hamowania, uktad zmniejszy czestotliwos¢ i wzrosnie strumien w
silniku. Zwiekszy to zdolnos¢ hamowania silnika. W czasie hamowania jest kontrolowana
predkos¢ obrotowa silnika.

Hamowanie strumieniowe mozna wtaczy¢ lub wytaczyc.

C UWAGA!
Hamowanie nalezy stosowac wytacznie z przerwami. Hamowanie strumieniowe
przeksztatca energie w ciepto i moze spowodowac uszkodzenie silnika.

P3.4.13 PRAD HAMOWANIA STRUMIENIEM (ID 519]

Ten parametr stuzy do ustawiania poziomu ham. strumieniem.

10.5 KONFIGURACJA WE/WY

10.5.1 PROGRAMOWANIE WEJSC CYFROWYCH | ANALOGOWYCH

Wejscia przemiennika czestotliwosci mozna programowac bardzo elastycznie. Mozna
swobodnie korzysta¢ z dostepnych wejs¢ standardowych i opcjonalnych WE/WY do réznych
funkcji.

Za pomoca ponizszych formatéw mozna przydzieli¢ wartos¢ programowalnym parametrom:

« DigIN SlotA.1/ AnIN SlotA.1 (panel graficzny] lub
« dlA.1/al A1 [panel tekstowy).
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Nazwa wyboru Przyktad Opis

Typ wejscia DigIN / dI
DigIN / dI = wejscie cyfrowe
AnIN / al = wejscie analogowe

Typ gniazda Gniazdo A Typ karty:

A/ B =standardowa karta napedu AC Vacon
C/D/E=opcjonalna karta
0 = sygnat parametru nie ma potaczenia z zadnym zaciskiem

Numer zacisku 1 Numer zacisku na wybranej karcie.

Na przyktad ..DigIN SlotA.1” lub .dl A.1" oznacza, ze DIN1 standardowej karty ma potaczenie
z gniazdem A Kkarty.
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Rys. 22: Gniazda kart opcjonalnych i programowalne wejscia

uf
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&

A. Gniazdo A karty standardowej i jego D. Gniazdo D kart opcjonalnych
zaciski E. Gniazdo E kart opcjonalnych

B. Gniazdo B karty standardowej i jego F. Programowalne wejécia cyfrowe (DI)
zaciski G. Programowalne wejscia analogowe (Al)

C. Gniazdo C kart opcjonalnych

10.5.1.1 Programowanie wej$¢ cyfrowych

Odpowiednie funkcje wejs¢ cyfrowych sa dostepne jako parametry w grupie parametréow
M3.5.1. Aby podac wejscie cyfrowe do funkcji, nalezy ustawic¢ wartos¢ odpowiedniego
parametru. Lista dostepnych funkcji znajduje sie w Tabela 14 Ustawienia wejsc cyfrowych.

Przyktad
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STOP|C| READY\ \| 110
D Digital Inputs
ID:405 P3.5\1.7
o Ext Fault 'Close |
DigINSIotA’3
= Ext Fault Open
g1 DigINSlot0.2
Fault Reset Close
© DigINSIotA.6

Rys. 23: Menu wejsc¢ cyfrowych na wyswietlaczu graficznym
C. Wartos¢ parametru, tj. ustawione

A. Wyswietlacz graficzny
wejscie cyfrowe

B. Nazwa parametru, tj. funkcji

READY \ RUN STOP ALARM FAULT
A A

P35 17 EX]

rn 1 L4 _J

1 w1

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Rys. 24: Menu wejsc cyfrowych na wyswietlaczu tekstowym
C. Wartos¢ parametru, tj. ustawione

A. Wyswietlacz tekstowy
B. Nazwa parametru, tj. funkcji wejscie cyfrowe

W standardowej konfiguracji karty WE/WY jest dostepnych 6 wej$¢ cyfrowych: zaciski gniazda

A8, 9,10, 14,151 16.
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Typ wejscia Typ wejscia |Gniazdo Nr wejscia |Wyjasnienie
(wyswietlacz gra- | [wyswiet-
ficzny) lacz tek-
stowy)
DiaIN dl A . Wejscie cyfrowe nr 1 (zacisk 8) na karcie w
9 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
. Wejscie cyfrowe nr 2 (zacisk 9) na karcie w
DigIN di A 2 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
. Wejscie cyfrowe nr 3 (zacisk 10) na karcie w
DigIN di A 3 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
. Wejscie cyfrowe nr 4 (zacisk 14) na karcie w
DigIN di A 4 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
. Wejscie cyfrowe nr 5 (zacisk 15) na karcie w
DigIN di A 5 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
. Wejscie cyfrowe nr 6 (zacisk 16) na karcie w
DigIN di A 6 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).

Funkcja Usterka zewnetrzna, zestyk zamkniety jest dostepna w menu M3.5.1 jako parametr
P3.5.1.11. Ma domyslnie przypisana warto$¢ DigIN SlotA.3 (na wys$wietlaczu graficznym) i
wartos¢ dl A.3 (na wyswietlaczu tekstowym). Po wybraniu tej opcji funkcja Usterka
zewnetrzna, zestyk zamkniety bedzie sterowana za pomoca cyfrowego sygnatu na wejsciu

DI3 (zacisk 10).

Indeks Parametr Domyslnie

Usterka zew-

. OTWARTY = OK
P3.5.1.11 netrzna, z.estyk DigIN SlotA.3 405 ZAMKNIETY = usterka zew-
zamkniety ’
netrzna

Aby zmienic¢ wejscie DI3 na przyktad na D6 (zacisk 16) na standardowej karcie WE/WY, nalezy
postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami.

PROGRAMOWANIE NA WYSWIETLACZU GRAFICZNYM
1 Wybierz parametr. Aby przejsc do trybu edycji,

nacisnij przycisk ze strzatka w prawo. STOP|G| READY| | Vo
E Digital inputs
ID:405 P3.5.1.7

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
= DigINSlot0.2

3 Fault Reset Close
) DigINSlotA6
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2 W trybie edycji wartos¢ gniazda DigIN SlotA jest
podkreslona i miga. Gdy jest dostepnych wiecej STOP|C| READY| | Vo
wejs¢ cyfrowych na karcie WE/WY, np. po Ext Fault Close
. - . . [¢]
zainstalowaniu kart opcjonalnych w gniazdach C, D HDE0E B0
lub E, mozna je wybra¢. ~ | s
v —DigIN SlotA.3 —
Ve | ~N
Min:
Max:
3 Aby uaktywnic zacisk 3, nacisnij ponownie przycisk
ze strzatka w prawo. STOP|C| READY| | /o
Ext Fault Close
= 1ID:405 P3.5.1.7
A N
v DigIN SlotA.3 -
/1 N\
Min:
Max:
4 Aby zmieni¢ zacisk na 6, nacisnij trzy razy przycisk
ze strzatka w gére. Zatwierdz zmiane za pomoca sTor|(G] READY| | o
przycisku OK. gs] Ext Fault Close
ID:405 P3.5.1.7
A N
v DigIN SlotA.6 —
/1 N\
Min:
Max:
5  Jesliwejscie cyfrowe DIé jest juz przypisane do
innej funkcji, na wyéwietlaczu pojawi sie STOP|C| READY| | o
odpowiedni komunikat. Zmien jedno z tych
ustawien. 1D:
At least one digital input has
been selected to several
operations.
To prevent possible unwanted
operations, please check all
digital input selection parameters.
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PROGRAMOWANIE NA WYSWIETLACZU TEKSTOWYM

1 Wybierz parametr. Aby przejs¢ do trybu edycji,
nacisnij przycisk OK.

2 Wtrybie edycji miga litera D. Gdy jest dostepnych
wiecej wejs¢ cyfrowych na karcie WE/WY, np. po
zainstalowaniu kart opcjonalnych w gniazdach D
lub E, mozna je wybrac.

3 Aby uaktywnic zacisk 3, nacisnij ponownie przycisk
ze strzatka w prawo. Litera D przestaje migac.

4 Aby zmieni¢ zacisk na 6, nacisnij trzy razy przycisk
ze strzatka w gore. Zatwierdz zmiane za pomoca
przycisku OK.

READY RUN STOP ALARM FAULT

A A

P36 17 EXT
T |
1 r1

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

U9 13
2N
) 4 ) 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

I’:I L'/tl Il rl '/\/ 4’
n 1 LJ _J
401 1

b 4 b 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

P3517 ExXT
i o
01 1

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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5  Jesliwejscie cyfrowe DIé jest juz przypisane do CEADY RUN  oTor  ALARM  FAULT
innej funkcji, na wyswietlaczu bedzie przewijany A A
odpowiedni komunikat. Zmien jedno z tych _ o
ustawien. ,'"/ / IL _-F,”-_-, / ,'_7
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Po wykonaniu procedury funkcja Usterka zewnetrzna, zestyk zamkniety bedzie sterowana za
pomoca cyfrowego sygnatu na wejsciu DI6.

Funkcja moze mie¢ wartos¢ DigIN Slot0.1 (na wyswietlaczu graficznym) lub wartos$¢ dI 0.1 (na
wyswietlaczu tekstowym). W takiej sytuacji nie podano zacisku do funkcji lub nie ustawiono
wejscia jako zawsze OTWARTE. Jest to domyslna wartos¢ wiekszosci parametréw w grupie
M3.5.1.

Nalezy jednak pamietaé, ze niektore wejscia sa domyslnie ustawione zawsze na wartosé
ZAMKNIETE. Maja wartos¢ DigIN Slot0.2 (na wyswietlaczu graficznym) i wartosé dl 0.2 (na
wyswietlaczu tekstowym).

WSKAZOWKA!

Do wejs¢ cyfrowych mozna takze przypisywac kanaty czasowe. Wiecej informacji na
ten temat znajduje sie w tabeli Tabela 14 Ustawienia wejsc cyfrowych.

10.5.1.2 Opisy zrodet sygnatow

Zrédto Funkcja

Slot0

1 = zawsze OTWARTY

2-9 = zawsze ZAMKNIETY
SlotA Numer odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie A.
SlotB Numer odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie B.
SlotC Numer odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie C.
SlotD Numer odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie D.
SlotE Numer odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie E.
TimeChannel (tCh) |1 =kanat czasowy 1, 2 = kanat czasowy 2, 3 = kanat

czasowy 3

10.5.2 WEJSCIA CYFROWE

Parametrami sa funkcje, ktére mozna podtaczy¢ do zacisku wejscia cyfrowego. Tekst Dig/n
Slot A.2 oznacza drugie wejscie w gniezdzie A. Istnieje tez mozliwos$¢ podtaczenia funkcji do
kanatow czasowych. Dziataja one jako zaciski.
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Stany wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych mozna monitorowac¢ w widoku monitorowania
wielopozycyjnego.

P3.5.1.1 SYGNAL STERUJACY 1 A [ID 403)

Parametr ten okresla cyfrowy sygnat wejsciowy (sygnat sterujacy 1), ktéry uruchamia i
zatrzymuje naped, gdy miejsce sterowania to WE/WY A (prawe).

P3.5.1.2 SYGNAL STERUJACY 2 A (ID 404)

Parametr ten okresla cyfrowy sygnat wejsciowy (sygnat sterujacy 2), ktéry uruchamia i
zatrzymuje naped, gdy miejsce sterowania to WE/WY A (lewe).

P3.5.1.3 SYGNAL STERUJACY 1B (ID 423)

Parametr ten okresla cyfrowy sygnat wejsciowy (sygnat sterujacy 1), ktéry uruchamia i
zatrzymuje naped, gdy miejsce sterowania to WE/WY B.

P3.5.1.4 SYGNAL STERUJACY 2 B (ID 424)

Parametr ten okresla cyfrowy sygnat wejsciowy (sygnat sterujacy 2), ktéry uruchamia i
zatrzymuje naped, gdy miejsce sterowania to WE/WY B.

P3.5.1.5 WYMUSZENIE MIEJSCA STEROWANIA WE/WY B [ID 425]

Za pomoca tego parametru mozna wybraé cyfrowy sygnat wejsciowy, ktory przetacza miejsce
sterowania z WE/WY A na WE/WY B.

P3.5.1.6 WYMUSZENIE ZRODtA WARTOSCI ZADANEJ WG WE/WY B (ID 343

Za pomoca tego parametru mozna wybraé cyfrowy sygnat wejsciowy, ktory przetacza zrédto
czestotliwosci zadanej z WE/WY A na WE/WY B.

P3.5.1.7 USTERKA ZEWNETRZNA, ZAMKNIETY (ID 405]

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego uaktywniajacego usterke zewn.

P3.5.1.8 USTERKA ZEWNETRZNA, OTWARTY (ID 406)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego uaktywniajacego usterke zewn.

P3.5.1.9 KASOWANIE USTERKI, ZAMKNIETY (ID 414)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego, ktéry kasuje wszystkie
aktywne usterki.

Aktywne usterki sa kasowane w przypadku zmiany stanu wejscia cyfrowego z otwartego na
zamkniete (zbocze narastajace).

P3.5.1.10 KASOWANIE USTERKI, OTWARTY (ID 213)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego, ktory kasuje wszystkie
aktywne usterki.

Aktywne usterki sa kasowane w przypadku zmiany stanu wejscia cyfrowego z zamknietego
na otwarte (zbocze opadajace].
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P3.5.1.11 WLACZENIE PRACY (ID 407)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego przetaczajacego naped w stan
gotowosci.

Jesli styk jest OTWARTY, funkcja uruchamiania silnika jest wytaczona.
Jesli styk jest ZAMKNIETY, funkcja uruchamiania silnika jest wtaczona.

Aby ja zatrzymac, naped uwzglednia wartos¢ parametru P3.2.5 Funkcja stopu.

WSKAZOWKA!
Gdy sygnat ma stan ,.otwarty”, naped pozostaje w stanie ,Brak gotowosci”.

P3.5.1.12 BLOKADA NAPEDU DODATKOWEGO 1 (ID 1041)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego zapobiegajacego wtaczeniu sie
napedu.

Naped moze byc gotowy, ale uruchomienie jest niemozliwe, kiedy sygnat blokady ma stan
.otwarty” (blokada od przepustnicy).

P3.5.1.13 BLOKADA NAPEDU DODATKOWEGO 2 (ID 1042)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego zapobiegajacego wtaczeniu sie
napedu.

Jesli blokada jest aktywna, nie mozna uruchomic napedu.

Za pomoca tej funkcji mozna zapobiec uruchomieniu napedu przy zamknietej przepustnicy.
Jesli blokada zostanie aktywowana podczas pracy napedu, naped zatrzyma sie.

P3.5.1.14 PODGRZEWANIE SILNIKA WLACZONE (ID 1044)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego uaktywniajacego funkcje
podgrz. silnika.

Funkcja podgrzewania silnika przekazuje prad staty do silnika, gdy naped jest w stanie
zatrzymania.

P3.5.1.15 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ 0 (ID 419)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac cyfrowy sygnat wejsciowy stuzacy do wybierania
ustalonych czestotliwosci.

P3.5.1.16 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ 1 (ID 420)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac cyfrowy sygnat wejsciowy petniacy funkcje
wybieraka ustalonych czestotliwosci.

P3.5.1.17 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ 2 (ID 421)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac cyfrowy sygnat wejsciowy petniacy funkcje
wybieraka ustalonych czestotliwosci.
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Aby zastosowac czestotliwosci state od 1 do 7, podtacz wejscie cyfrowe do tych funkgji,
korzystajac z instrukcji w rozdziale 10.5.1 Programowanie wejsc cyfrowych i analogowych.
Wiecej danych w: Tabela 59 Wybdr czestotliwosci statych, gdy parametr P3.3.10 = kodowane
binarnie oraz Tabela 12 Ustawienia Zrédet wartosci zadanych i Tabela 14 Ustawienia wejs¢
cyfrowych.

P3.5.1.18 STEROWANIE CZASOWE 1 [ID 447)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego uaktywniajacego ster czasowe.
Sterowanie czasowe uruchamia sie po dezaktywacji tego sygnatu (zbocze opadajace). Wyjscie
sie wytacza po uptywie czasu okreslonego w parametrze czasu pracy.

P3.5.1.19 STEROWANIE CZASOWE 2 (ID 448)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego uaktywniajacego ster czasowe.
Sterowanie czasowe uruchamia sie po dezaktywacji tego sygnatu (zbocze opadajace). Wyjscie
sie wytacza po uptywie czasu okreslonego w parametrze czasu pracy.

P3.5.1.20 STEROWANIE CZASOWE 3 [ID 449)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego uaktywniajacego ster czasowe.
Sterowanie czasowe uruchamia sie po dezaktywacji tego sygnatu (zbocze opadajace). Wyjscie
sie wytacza po uptywie czasu okreslonego w parametrze czasu pracy.

P3.5.1.21 WYLACZ FUNKCJE STEROWANIA CZASOWEGO (ID 1499]

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego, ktéry wtacza/wytacza
wszystkie funkcje sterowania czasowego.

P3.5.1.22 WZMOCNIENIE WARTOSCI ZADANEJ PID1 (ID 1046)

Za pomoca tego parametru mozna wybrad cyfrowy sygnat wejsciowy, ktory bedzie uzywany
do wybierania wartosci zadanej PID.

P3.5.1.23 WYBOR WARTOSCI ZADANEJ PID1 (ID 1047]

Za pomoca tego parametru mozna wybraé cyfrowy sygnat wejsciowy, ktory bedzie uzywany
do wybierania wartosci zadanej PID.

P3.5.1.24 SYGNAL STARTU PID2 (ID 1049)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego uaktywniajacego i
zatrzymujacego zewn. regulator PID.

P3.5.1.25 WYBOR WARTOSCI ZADANEJ PID2 (ID 1048)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac cyfrowy sygnat wejsciowy, ktéry bedzie uzywany
do wybierania wartosci zadanej PID.

P3.5.1.26 BLOKADA SILNIKA 1 [ID 426)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac cyfrowy sygnat wejsciowy petniacy funkcje sygnatu
blokady w systemie sterowania wielopompowego.
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P3.5.1.27 BLOKADA SILNIKA 2 [ID 427)

Za pomoca tego parametru mozna wybraé cyfrowy sygnat wejsciowy petniacy funkcje sygnatu
blokady w systemie sterowania wielopompowego.

P3.5.1.28 BLOKADA SILNIKA 3 [ID 428)

Za pomoca tego parametru mozna wybraé cyfrowy sygnat wejsciowy petniacy funkcje sygnatu
blokady w systemie sterowania wielopompowego.

P3.5.1.29 BLOKADA SILNIKA 4 (ID 429]

Za pomoca tego parametru mozna wybrac cyfrowy sygnat wejsciowy petniacy funkcje sygnatu
blokady w systemie sterowania wielopompowego.

P3.5.1.30 BLOKADA SILNIKA 5 [ID 430]

Za pomoca tego parametru mozna wybrac cyfrowy sygnat wejsciowy petniacy funkcje sygnatu
blokady w systemie sterowania wielopompowego.

P3.5.1.31 POTENCJOMETR SILNIKA W GORE (ID 418]
Za pomoca tego parametru mozna zwiekszaé czestotliwos¢ wyjsciowa cyfrowego sygnatu

wejsciowego. )
Wartos¢ zadana z potencjometru silnika ROSNIE az do otwarcia styku.

P3.5.1.32 POTENCJOMETR SILNIKA W DOL (ID 417)
Za pomoca tego parametru mozna zmniejszac czestotliwos¢ wyjsciowa cyfrowego sygnatu

wejsciowego.
Wartos¢ zadana z potencjometru silnika SPADA az do otwarcia styku.

P3.5.1.33 WYBOR CZASU PRZYSPIESZANIA/HAMOWANIA (ID 408)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac cyfrowy sygnat wejsciowy, ktory bedzie uzywany
do wybierania czasu rampy.

P3.5.1.34 STEROWANIE Z SZYNY KOMUNIKACYJNEJ (ID 411)

Parametr ten okresla cyfrowy sygnat wejsciowy, ktory przetacza miejsce sterowania i zrédto
czestotliwosci zadanej na szyne (z WE/WY A, WE/WY B lub sterowanie lokalne).

P3.5.1.39 AKTYWACJA TRYBU POZAROWEGO PRZY OTWARCIU (ID 1596]

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego uaktywniajacego funkcje trybu
pozarowego.

P3.5.1.42 PANEL STERUJACY [ID 410)

Parametr ten okresla cyfrowy sygnat wejsciowy, ktory przetacza miejsce sterowania i zrédto
czestotliwosci zadanej na panel sterujacy (z dowolnego miejsca sterowania).
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P3.5.1.43 ZEROWANIE KASOWALNEGO LICZNIKA KWH [ID 1053)

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego zerujacego kasowalny licznik
kWh.

P3.5.1.44 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ TRYBU POZAROWEGO 0 (ID 15531)

Za pomoca tego parametru mozna wybraé cyfrowy sygnat wejsciowy petniacy funkcje
ustalonych czestotliwosci trybu pozarowego.

P3.5.1.45 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ TRYBU POZAROWEGO 1 (ID 15532)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac cyfrowy sygnat wejsciowy petniacy funkcje
ustalonych czestotliwosci trybu pozarowego.

P3.5.1.46 WYBOR ZESTAWU PARAMETROW 1/2 (ID 496)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac cyfrowy sygnat wejsciowy stuzacy do wybierania
zestawu parametréw do wykorzystania.

Parametr ten okresla wejscie cyfrowe, ktore ma stuzy¢ do wyboru zestawu parametrow 1 lub
2. Funkcja jest aktywna, jesli w tym parametrze wybrano ktérekolwiek gniazdo inne niz Dig/IN
Slot0. Zestaw mozna zmodyfikowac oraz wybrac zestaw parametréw wytacznie przy
zatrzymanym napedzie.

«  Styk otwarty = jako aktywny zestaw zostat ustawiony zestaw parametrow 1
« Styk zamkniety = jako aktywny zestaw zostat ustawiony zestaw parametréow 2

WSKAZOWKA!

WartosSci parametrow sa zapisywane w zestawach 11 2 przy uzyciu parametrow
B6.5.4 Zapisz w zestawie 1 oraz B6.5.4 Zapisz w zestawie 2. Parametréw mozna
uzywac na panelu sterujacym oraz w aplikacji Vacon Live na komputerze.

10.5.3  WEJSCIA ANALOGOWE

P3.5.2.1 WYBOR SYGNALU Al1 (ID 377)

Za pomoca tego parametru mozna podtaczy¢ sygnat Al do wybranego wejscia analogowego.
Za pomoca tego parametru mozna podtaczy¢ sygnat Al do wybranego wejscia analogowego.

P3.5.2.2 CZAS FILTROWANIA Al1 (ID 378)

Ten parametr stuzy do filtrowania zaktocen w analogowym sygnale wejsciowym.

Ten parametr okresla czas filtrowania dla sygnatu analogowego. Przy czasie filtrowania
rownym 0 funkcja filtrowania jest wytaczona.

P3.5.2.3 ZAKRES SYGNALU Al1 (ID 379)

Ten parametr stuzy do zmiany zakresu sygnatu analogowego.

Parametr jest pomijany w przypadku uzywania niestandardowych parametréw skalowania.
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P3.5.2.4 NIESTANDARDOWE MINIMUM Al1 (ID 380)

Parametry umozliwiaja swobodne dostosowanie sygnatu na wejsciu analogowym w zakresie
od -160 do 160%.

P3.5.2.5 NIESTANDARDOWE MAKSIMUM AI1 (ID 381)

Parametry umozliwiaja swobodne dostosowanie sygnatu na wejsciu analogowym w zakresie
od -160 do 160%.

P3.5.2.6 INWERSJA SYGNALU Al1 (ID 387)

Za pomoca tego parametru mozna odwroci¢ sygnat wejscia analogowego.

10.5.4  WYJSCIA CYFROWE

P3.5.3.2.1 FUNKCJA PODSTAWOWEGO RO1 (ID 11001)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac funkcje lub sygnat podtaczony do przekaznika
analogowego.
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Tabela 60: Sygnaty wyjsciowe za posrednictwem RO1

Nazwa wyboru

0 Nieuzywane Wyjscie jest nieuzywane.
1 Gotowosé Przemiennik czestotliwosci jest gotowy do pracy.
2 Praca Przemiennik czestotliwosci dziata (silnik pracuje).
3 Usterka ogélna Wystapita usterka.
4 Odwrdcona usterka ogélna Usterka nie wystapita.
5 Alarm ogoélny
6 Rewers Wydano polecenie zmiany kierunku na wsteczny.
g Osiagnieto predkosc zadana Czestotliwos¢ wyjsciowa osiagneta ustawiona wartosé
zadana.
8 Aktywny regulator silnika Jeden z ogranicznikéw (np. ogranicznik pradu lub momentu
obrotowego) zostat uaktywniony.
9 Czestotliwosci state aktywne Czestotliwosc stata zostata wybrana za pomoca sygnatow
wejscia cyfrowego.
10 Aktywny panel sterujacy Wybrano sterowanie z panelu (aktywnym miejscem sterowa-
nia jest panel sterujacy).
Aktywne sterowanie z WE/WY B |Wybrano miejsce sterowania WE/WY B (aktywnym miejscem
1 o
sterowania jest WE/WY B).
12 Monitorowanie limitu 1 Monitorowanie limitu uaktywnia sie, gdy wartosc sygnatu
spada ponizej ustawionego limitu monitorowania lub go
13 Monitorowanie limitu 2 przekracza (P3.8.3 lub P3.8.7).
14 Aktywne polecenie Start Polecenie Start jest aktywne.
15 Zarezerwowane
16 Tryb pozarowy wtaczony
17 Sterowanie regulatorem czaso- |Uzywany jest kanat czasowy 1.
wym RTC 1
Sterowanie regulatorem czaso- |Uzywany jest kanat czasowy 2.
18
wym RTC 2
Sterowanie regulatorem czaso- |Uzywany jest kanat czasowy 3.
19
wym RTC 3
Stowo sterujace z magistrali B
20
13
21 Stowo sterujace z magistrali B

14
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Tabela 60: Sygnaty wyjsciowe za posrednictwem RO1

Nazwa wyboru

Stowo sterujace z magistrali B
22
15

23 PID w trybie uspienia

24 Zarezerwowane

25 Limity monitorowania PID1 Wartosc¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID1 wykracza
poza limity monitorowania.

2% Limity monitorowania PID2 Wartos¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID2 wykracza
poza limity monitorowania.

27 Sterowanie silnikiem 1 Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.

28 Sterowanie silnikiem 2 Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.

29 Sterowanie silnikiem 3 Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.

30 Sterowanie silnikiem 4 Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.

31 Sterowanie silnikiem 5 Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.

32 Zarezerwowane (Zawsze otwarte)

33 Zarezerwowane (Zawsze otwarte)

34 Konserwacja — ostrzezenie

35 Konserwacja — usterka

36 Usterka termistora Wystapita usterka termistora.

37 Roztacznik silnikowy Funkcja przetacznika silnika wykryta, ze zostat otwarty prze-
tacznik miedzy napedem a silnikiem.

38 Podgrzewanie

39 Wyzwolenie impulsu kWh

40 Wskaznik pracy

41 Zestaw wybranych parametréw

P3.5.3.2.2 OPGZNIENIE WLACZENIA PODSTAWOWEGO RO1 (ID 11002)

Ten parametr stuzy do ustawiania opdznienia wtaczenia wyjscia przekaznik.
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P3.5.3.2.3 OPOZNIENIE WYLACZENIA PODSTAWOWEGO RO1 (ID 11003)

Ten parametr stuzy do ustawiania opo6znienia wytaczenia wyjscia przekaznik.

10.5.5  WYJSCIA ANALOGOWE

P3.5.4.1.1 FUNKCJA AO1 (ID 10050)

Za pomoca tego parametru mozna wybra¢ funkcje lub sygnat podtaczony do wyjscia
analogowego.
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Nazwa wyboru

0 Test 0% (nieuzywane) Wyjscie analogowe ustawiono na 0% lub 20% - wartosc jest
zgodna z parametrem P3.5.4.1.3.
1 TEST 100% Wyjscie analogowe ustawiono na 100% sygnatu (10V /20
mAJ.
? Czestotliwos¢ wyjsciowa Rzeczywista czestotliwos¢ wyjsciowa od zera do maksymal-
nej wartosci zadanej czestotliwosci.
3 Czestotliwos¢ zadawana Rzeczywista wartos$¢ zadana czestotliwosci od zera do mak-
symalnej wartosci zadanej czestotliwosci.
4 Predkos¢ obrotowa silnika Rzeczywista predkosc obrotowa silnika od zera do predkosci
znamionowe;j.
5 Prad wyjsciowy Prad wyjsciowy napedu od zera do pradu znamionowego sil-
nika.
6 Moment obrotowy silnika Rzeczywisty moment obrotowy silnika od zera do momentu
znamionowego (100%).
Moc silnika Rzeczywista moc silnika od zera do mocy znamionowej
7
(100%).
8 Napiecie silnika Rzeczywiste napiecie silnika od zera do napiecia znamiono-
wego.
9 Napiecie w obwodzie pradu sta- |Rzeczywiste napiecie w obwodzie pradu statego (0-1000 V).
tego
10 PID1 wyjscie Wyijsécie regulatora 1 PID (0-100%).
11 PID2 wyjscie Wyjscie regulatora 2 PID (0-100%].
Wejscie danych procesowych 1 [Wejscie danych procesowych 1: 0-10 000 (odpowiada war-
12 o
toéci 0-100,00%).
Wejscie danych procesowych 2 |Wejscie danych procesowych 2: 0-10 000 (odpowiada war-
13 i
tosci 0-100,00%).
Wejscie danych procesowych 3 |Wejscie danych procesowych 3: 0-10 000 (odpowiada war-
14 o
toéci 0-100,00%).
Wejscie danych procesowych 4 |Wejscie danych procesowych 4: 0-10 000 (odpowiada war-
15 i
tosci 0-100,00%).
Wejscie danych procesowych 5 |Wejscie danych procesowych 5: 0-10 000 (odpowiada war-
16 o
toéci 0-100,00%).
Wejscie danych procesowych 6 |Wejscie danych procesowych 6: 0-10 000 (odpowiada war-
17 i
tosci 0-100,00%).
Wejscie danych procesowych 7 |Wejscie danych procesowych 7: 0-10 000 (odpowiada war-
18 o
toéci 0-100,00%).
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Nazwa wyboru

Wejscie danych procesowych 8 |Wejscie danych procesowych 8: 0-10 000 (odpowiada war-
tosci 0-100,00%).

WSKAZOWKA!

W przypadku wejscia danych procesowych nalezy wprowadzi¢ wartosc bez
przecinka oddzielajacego wartos¢ utamkowa, np. 5000 = 50,00%.

P3.5.4.1.2 CZAS FILTROWANIA A01 (ID 10051)

Ten parametr stuzy do ustawiania czasu filtrowania dla sygnatu analogowego.
Przy czasie filtrowania rownym 0 funkcja filtrowania jest wytaczona.

P3.5.4.1.3 MINIMALNA WARTOSC A01 (ID 10052)

Ten parametr stuzy do zmiany zakresu sygnatu wyjscia analogowego.

Przyktadowo w przypadku zaznaczenia wartosci ,.4mA” zakres wyjsciowego sygnatu
analogowego wynosi 4...20 mA.

Typ sygnatu (pradowy/napieciowy] wybiera sie przetacznikami DIP.

P3.5.4.1.4 MINIMALNA SKALA AO1 (ID 10053)

Za pomoca tego parametru mozna skalowac sygnat wyjscia analogowego.
Wartosci skalowania (minimalna i maksymalna) podaje sie w jednostkach procesowych
okreslonych poprzez wybor funkcji AO.

P3.5.4.1.5 MAKSYMALNA SKALA A01 (ID 10054)

Za pomoca tego parametru mozna skalowac sygnat wyjscia analogowego.
Wartosci skalowania (minimalna i maksymalna) podaje sie w jednostkach procesowych
okreslonych poprzez wybor funkcji AO.

Na przyktad jako zawarto$¢ analogowego sygnatu wyjSciowego mozna wybrac czestotliwosé
wyjsciowa napedu i ustawi¢ parametry P3.5.4.1.4 i P3.5.4.1.5 na wartosci z zakresu od 10 do
40 Hz. Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa napedu zmienia sie w zakresie od 10 do 40 Hz, wartosc
sygnatu na wyjsciu analogowym zmienia sie w zakresie 0-20 mA.
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Rys. 25: Skalowanie sygnatu AO1

A. Wyjsciowy sygnat analogowy D. Maksymalna warto$¢ zadana
B. AO skala min. czestotliwosci
C. AO skala maks. E. Czestotliwos¢ wyjsciowa

10.6 MAPA DANYCH SZYNY KOMUNIKACYJNEJ

P3.6.1 WYB WYJ DAN 1 FB [ID 852)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac dane wysytane do szyny z identyfikatorem
parametru lub monitora.

Dane sa skalowane do formatu 16-bitowego bez znaku, zgodnie z formatem na panelu
sterujacym. Przyktadowo wartos¢ 25,5 na wyswietlaczu odpowiada liczbie 255.

P3.6.2 WYB WYJ DAN 2 FB [(ID 853)

Za pomoca tego parametru mozna wybraé dane wysytane do szyny z identyfikatorem
parametru lub monitora.

Dane sa skalowane do formatu 16-bitowego bez znaku, zgodnie z formatem na panelu
sterujacym. Przyktadowo wartos¢ 25,5 na wyswietlaczu odpowiada liczbie 255.
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P3.6.3 WYB WYJ DAN 3 FB [(ID 854)

Za pomoca tego parametru mozna wybraé dane wysytane do szyny z identyfikatorem
parametru lub monitora.

Dane sa skalowane do formatu 16-bitowego bez znaku, zgodnie z formatem na panelu
sterujacym. Przyktadowo wartos¢ 25,5 na wyswietlaczu odpowiada liczbie 255.

P3.6.4 WYB WYJ DAN 4 FB [ID 855)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac dane wysytane do szyny z identyfikatorem
parametru lub monitora.

Dane sa skalowane do formatu 16-bitowego bez znaku, zgodnie z formatem na panelu
sterujacym. Przyktadowo wartos¢ 25,5 na wyswietlaczu odpowiada liczbie 255.

P3.6.5 WYB WYJ DAN 5 FB (ID 856)

Za pomoca tego parametru mozna wybraé dane wysytane do szyny z identyfikatorem
parametru lub monitora.

Dane sa skalowane do formatu 16-bitowego bez znaku, zgodnie z formatem na panelu
sterujacym. Przyktadowo wartos¢ 25,5 na wyswietlaczu odpowiada liczbie 255.

P3.6.6 WYB WYJ DAN 6 FB [ID 857)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac dane wysytane do szyny z identyfikatorem
parametru lub monitora.

Dane sa skalowane do formatu 16-bitowego bez znaku, zgodnie z formatem na panelu
sterujacym. Przyktadowo wartos¢ 25,5 na wyswietlaczu odpowiada liczbie 255.

P3.6.7 WYB WYJ DAN 7 FB (ID 858)

Za pomoca tego parametru mozna wybraé dane wysytane do szyny z identyfikatorem
parametru lub monitora.

Dane sa skalowane do formatu 16-bitowego bez znaku, zgodnie z formatem na panelu
sterujacym. Przyktadowo wartos¢ 25,5 na wyswietlaczu odpowiada liczbie 255.

P3.6.8 WYB WYJ DAN 8 FB [(ID 859)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac dane wysytane do szyny z identyfikatorem
parametru lub monitora.

Dane sa skalowane do formatu 16-bitowego bez znaku, zgodnie z formatem na panelu
sterujacym. Przyktadowo wartos¢ 25,5 na wyswietlaczu odpowiada liczbie 255.

10.7 CZESTOTLIWOSCI ZABRONIONE

W niektdrych systemach moze byé konieczne unikanie niektérych czestotliwosci, ktdre moga
powodowac problemy z rezonansem mechanicznym. Za pomoca funkcji Czestotliwosci
zabronione mozna zapobiec uzyciu takich czestotliwosci. Po zwiekszeniu wartosci zadanej
czestotliwosci wejsciowej jest utrzymywany dolny limit wewnetrznej wartosci zadane;j
czestotliwosci az do momentu, w ktorym wartos¢ zadana czestotliwosci wejSciowej znajdzie
sie powyzej gornego limitu.
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P3.7.1 DOLNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 1 (ID 509]

Za pomoca tego parametru mozna uniemozliwié prace napedu z zabronionymi
czestotliwosciami.

W niektdrych procesach moze by¢ konieczne unikanie pewnych czestotliwosci, poniewaz
moga one powodowac rezonans mechaniczny.

P3.7.2 GORNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 1 (ID 510)

Za pomoca tego parametru mozna uniemozliwi¢ prace napedu z zabronionymi
czestotliwosciami.

W niektdrych procesach moze by¢ konieczne unikanie pewnych czestotliwosci, poniewaz
moga one powodowad rezonans mechaniczny.

P3.7.3 DOLNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 2 (ID 511]

Za pomoca tego parametru mozna uniemozliwi¢ prace napedu z zabronionymi
czestotliwosciami.

W niektdrych procesach moze by¢ konieczne unikanie pewnych czestotliwosci, poniewaz
moga one powodowac rezonans mechaniczny.

P3.7.4 GORNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 2 (ID 512]

Za pomoca tego parametru mozna uniemozliwi¢ prace napedu z zabronionymi
czestotliwosciami.

W niektdrych procesach moze by¢ konieczne unikanie pewnych czestotliwosci, poniewaz
moga one powodowad rezonans mechaniczny.

P3.7.5 DOLNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 3 (ID 513]

Za pomoca tego parametru mozna uniemozliwi¢ prace napedu z zabronionymi
czestotliwosciami.

W niektdrych procesach moze by¢ konieczne unikanie pewnych czestotliwosci, poniewaz
moga one powodowac rezonans mechaniczny.

P3.7.6 GORNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 3 (ID 514]

Za pomoca tego parametru mozna uniemozliwi¢ prace napedu z zabronionymi
czestotliwosciami.

W niektdrych procesach moze by¢ konieczne unikanie pewnych czestotliwosci, poniewaz
moga one powodowad rezonans mechaniczny.
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Rys. 26: Czestotliwosci zabronione

A. Rzeczywista wartos¢ zadana C. Dolny limit
B. Goérny limit D. Zadana wartos$¢ zadana

P3.7.7 WSPOLCZYNNIK CZASU RAMPY (ID 518)

Za pomoca tego parametru mozna ustawi¢ mnoznik wybranych czaséw ramp, gdy
czestotliwo$é wyjsciowa napedu znajduje sie w limicie zabronionych czestotliwosci.
Wspétczynnik skalowania czasu rampy okresla czas przyspieszania/hamowania, gdy
czestotliwos¢ wyjsciowa jest w zakresie zabronionych czestotliwosci. Wspdtczynnik czasu
rampy jest mnozony przez warto$¢ parametru P3.4.2 (Czas przyspieszania 1) lub P3.4.3 (Czas
hamowania 1). Na przyktad wartosc 0,1 skraca dziesieciokrotnie czas przyspieszania/
hamowania.

> (F) s

Rys. 27: Parametr Wspdtczynnik czasu rampy

A. CzestWyjsciowa D. Wspodtczynnik skalowania czasu rampy =

B. Gorny limit 0,3

C. Dolny limit E. Wspdtczynnik skalowania czasu rampy =
2,5
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F. Czas

10.8 MONITOROWANIE LIMITOW

P3.8.1 WYBOR ELEMENTU MONITOROWANIA NR 1 (ID 1431)

Za pomoca tego parametru mozna wybra¢ monitorowany element.

Dane wyjsciowe funkcji monitorowania mozna skierowac do wyjscia przekaznikowego.

P3.8.2 TRYB MONITOROWANIA NR 1 (ID 1432]

Za pomoca tego parametru mozna ustawic tryb monitorowania.

W przypadku wybrania trybu ,,Dolny limit” wyjscie funkcji monitorowania jest aktywne dla
wartosci sygnatu nizszych niz limit monitorowania.

Po wybrania trybu ,,Gérny limit” wyjscie funkcji monitorowania jest aktywne dla wartosci
sygnatu przekraczajacych limit monitorowania.

P3.8.3 LIMIT MONITOROWANIA NR 1 (ID 1433)

Parametr ten umozLliwia ustawienie limitu monitorowania dla wybranego elementu.
Jednostka jest wyswietlana automatycznie.

P3.8.4 HISTEREZA LIMITU MONITOROWANIA NR 1 (ID 1434)

Parametr ten umozliwia ustawienie limitu monitorowania histerezy dla wybranego elementu.
Jednostka jest wyswietlana automatycznie.

P3.8.5 WYBOR ELEMENTU MONITOROWANIA NR 2 (ID 1435]

Za pomoca tego parametru mozna wybrac¢ monitorowany element.
Dane wyjsciowe funkcji monitorowania mozna skierowac do wyjscia przekaznikowego.

P3.8.6 TRYB MONITOROWANIA NR 2 (ID 1436]

Za pomoca tego parametru mozna ustawic tryb monitorowania.

P3.8.7 LIMIT MONITOROWANIA NR 2 (ID 1437)

Parametr ten umozLliwia ustawienie limitu monitorowania dla wybranego elementu.
Jednostka jest wyswietlana automatycznie.

P3.8.8 HISTEREZA LIMITU MONITOROWANIA NR 2 (ID 1438]

Parametr ten umozLliwia ustawienie limitu monitorowania histerezy dla wybranego elementu.
Jednostka jest wyswietlana automatycznie.

10.9 ZABEZPIECZENIA

P3.9.1 0DPOWIEDZ NA USTERKE ZBYT NISKIEJ WARTOSCI NA WEJSCIU ANALOGOWYM (ID 700)

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,syg. Al”.
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Jesli sygnat wejscia analogowego spadnie ponizej 50% sygnatu minimalnego na 500 ms, jest
to interpretowane jako usterka niskiego poziomu sygnatu wejscia analogowego.

P3.9.2 0ODPOWIEDZ NA USTERKE ZEWNETRZNA (ID 701)

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na ,.usterke zewnetrzna”.

Jesli wystapi usterka, naped moze wyswietli¢ powiadomienie o niej na wyswietlaczu.
Usterka zewnetrzna jest uaktywniana cyfrowym sygnatem wejsciowym. Domyslne wejscie
cyfrowe to DI3. Mozna réwniez zaprogramowac dane odpowiedzi na wyjscie przekaznika.

P3.9.3 USTERKA FAZY WEJSCIOWEJ (ID 730)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac¢ konfiguracje fazy pradu napedu.

WSKAZOWKA!
Jesli jest uzywane zasilanie 1-fazowe, w parametrze nalezy ustawic obstuge

zasilania 1-fazowego.

P3.9.4 USTERKA ZBYT NISKIEGO NAPIECIA (ID 727]

Za pomoca tego parametru mozna wybrac, czy usterki za niskiego napiecia sa zapisywane w
historii usterek czy nie.

P3.9.5 0DPOWIEDZ NA USTERKE FAZY WYJSCIOWEJ (ID 702]

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,faza wyjscia”.

Jesli pomiar natezenia pradu silnika wykaze brak pradu w jednej fazie wyjsciowych, jest to
interpretowane jako usterka fazy wyjsciowe;.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie parametru P3.9.2.

10.9.1  ZABEZPIECZENIA TERMICZNE SILNIKA

Zabezpieczenie termiczne silnika chroni silnik przed przegrzaniem.

Przemiennik czestotliwosci moze dostarczac prad o parametrach wiekszych niz znamionowe.
Prad o wyzszych parametrach moze by¢ wymagany ze wzgledu na obciazenie i nalezy go
wykorzysta¢. W takiej sytuacji istnieje ryzyko przeciazenia termicznego. Przy nizszych
czestotliwosciach ryzyko jest wieksze. Przy niskich czestotliwosciach pogarsza sie zdolnos¢
chtodzenia silnika i jego wydajnos¢. Jesli silnik jest wyposazony w zewnetrzny wentylator,
zmniejszenie obciazenia przy matych predkosciach jest niewielkie.

Ochrona termiczna silnika opiera sie na obliczeniach. Funkcja ochrony korzysta z pradu
wyjsciowego napedu w celu identyfikacji obciazenia silnika. Jesli karta sterowania nie jest
zasilana, obliczenia zostana zresetowane.

Aby dostosowacd ochrone termiczna silnika, uzyj parametréw od P3.9.6 do P3.9.10. Prad
termiczny It pokazuje obciazenie znamionowe powyzej ktérego nastepuje przeciazenie
silnika. To ograniczenie pradu jest funkcja czestotliwosci wyjsciowe;.
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WSKAZOWKA!

W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(<1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od
rzeczywistego pradu silnika. Powodem jest wystepowanie praddéw
pojemnosciowych na kablu silnikowym.

é UWAGA!
Upewnij sie, ze doptyw powietrza do silnika nie jest zablokowany. Jesli doptyw
powietrza jest zablokowany, funkcja nie chroni silnika, ktéry moze sie przegrzad.
Moze to prowadzi¢ do uszkodzenia silnika.

P3.9.6 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SILNIKA (ID 704)

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,,Przegrzanie silnika”.
Jesli funkcja zabezpieczenia termicznego silnika wykryje zbyt wysoka temperature silnika,
jest to interpretowane jako usterka przegrzania silnika.

P3.9.7 WSPOLCZYNNIK TEMPERATURY OTOCZENIA SILNIKA (ID 705)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic¢ temperature zewnetrzna panujaca w miejscu
instalacji silnika.
Wartosc temperatury jest podawana w stopniach Celsjusza lub Fahrenheita.

P3.9.8 CHLODZENIE SILNIKA PRZY PREDKOSCI ZEROWEJ (ID 706)

Parametr ten okresla wspotczynnik chtodzenia przy predkosci zerowej w odniesieniu do
punktu, gdy silnik pracuje przy predkosci znamionowej bez chtodzenia zewnetrznego.

Jesli predkosé jest zerowa, funkcja ta obliczy wspotczynnik chtodzenia w odniesieniu do
punktu, gdy silnik pracuje przy predkosci znamionowej bez chtodzenia zewnetrznego.

Wartos¢ domyslna jest ustawiana przy zatozeniu, ze nie ma zadnego wentylatora
zewnetrznego. Jesli jest uzywany wentylator zewnetrzny, mozna ustawic¢ wartos¢ wyzsza niz
w przypadku braku wentylatora. Na przyktad 90%.

W przypadku zmiany parametru P3.1.1.4 (Prad znamionowy silnika) zostanie automatycznie
przywrécona wartos¢ domyslna parametru P3.9.2.3.

Zmiana tego parametru nie ma zadnego wptywu na maksymalny prad wyjSciowy napedu.
Maksymalny prad wyjsciowy mozna zmieni¢ tylko za pomoca parametru P3.1.1.7 Limit pradu
silnika.

Czestotliwosc¢ charakterystyczna zabezpieczenia termicznego to 70% wartosci parametru
P3.1.1.2 Czestotliwos¢ znamionowa silnika.
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Rys. 28: Krzywa It charakterystyki cieplnej silnika

P3.9.9 STALA CZASOWA CIEPLA SILNIKA (ID 707)
Ten parametr stuzy do ustawienia statej czasu termicznego silnika.

Stata czasowa jest to czas, w ciagu ktérego obliczona krzywa cieplna osiaga 63% swojej
wartosci docelowej. Dtugosc¢ statej czasowej zalezy od wymiarow silnika. Im wiekszy silnik,
tym dtuzsza stata czasowa.

Stata czasowa ciepta silnika rézni sie w zaleznosci od silnika. Jest rowniez rézna dla réznych
producentow silnikdw. Wartos¢ domyslna parametru zalezy od wymiardw.

Té jest to czas w sekundach, przez ktdry silnik moze bezpiecznie pracowac przy
szesciokrotnym przekroczeniu pradu znamionowego. Producent silnika moze podac ten
parametr w informacjach na temat silnika. Jesli znasz wartos$¢ parametru té silnika, na jego
podstawie mozesz ustawic stata czasowa. Zwykle stata czasowa ciepta silnika (w minutach)
wynosi 2*té. Jesli naped jest w stanie zatrzymania, stata czasowa jest wewnetrznie
zwiekszana do potréjnej ustawionej wartosci parametru, poniewaz chtodzenie opiera sie na
konwekcji. Patrz Rys. 29 Obliczanie temperatury silnika.

P3.9.10 0BCIAZALNOSC CIEPLNA SILNIKA (ID 708)

Ten parametr stuzy do ustawienia dopuszczalnego obciazenia termicznego silnika.

Na przyktad po ustawieniu wartosci 130% silnik osiagnie temperature znamionowa przy
130% wartosci pradu znamionowego.
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Rys. 29: Obliczanie temperatury silnika

10.9.2  ZABEZPIECZENIE SILNIKA PRZED UTYKIEM SILNIKA

Funkcja ochrony przed utykiem silnika zabezpiecza silnik przed krotkimi przeciazeniami.
Przyczyna przeciazenia moze by¢ na przyktad zablokowany wat. Mozna ustawic czas reakgji
zabezpieczenia przed utykiem krétszy niz czas zabezpieczenia termicznego silnika.

Stan utyku silnika jest okreslany za pomoca parametrow: P3.9.12 Prad utyku oraz P3.9.14
Limit czestotliwosci utyku. Jesli prad jest wyzszy od ustawionego limitu, a czestotliwos$é
wyjsciowa nizsza od limitu, silnik znajduje sie w stanie utyku.

Ochrona przed utykiem jest rodzajem zabezpieczenia przed przekroczeniem dopuszczalnej
wartosci pradu.

WSKAZOWKA!

W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(<1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od
rzeczywistego pradu silnika. Powodem jest wystepowanie praddéw
pojemnosciowych na kablu silnikowym.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 168 OPIS PARAMETROW

P3.9.11 USTERKA UTYKU SILNIKA (ID 709]

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,,Utyk silnika”.
Jesli funkcja zabezpieczenia silnika przed utykiem wykryje zablokowanie watu silnika, jest to
interpretowane jako usterka utyku silnika.

P3.9.12 PRAD UTYKU (ID 710]

Za pomoca tego parametru mozna ustawic limit, ktory prad musi przekroczy¢, aby wystapit
utyk.

Wartos¢ tego parametru mozna ustawi¢ w zakresie od 0,0 do 2*IL.. Aby wystapit stan utyku,
prad musi przekroczy¢ ten limit. W przypadku zmiany parametru P3.1.1.7 Limit pradu silnika
wartos¢ tego parametru zostanie automatycznie obliczona na 90% limitu pradu.

WSKAZOWKA!
Wartosc¢ pradu utyku nie moze przekraczac limitu pradu silnika.

ﬂkI

Obszar utyku

ID710

v

ID712

Rys. 30: Ustawienia charakterystyki utyku
P3.9.13 LIMIT CZASU UTYKU (ID 711)

Za pomoca tego parametru mozna okresli¢ maksymalny czas etapu utyku.

Wartosc¢ tego parametru mozna ustawié w zakresie od 1,0 do 120,0 s. Jest to maksymalny
czas aktywnego stanu utyku. Czas utyku jest mierzony za pomoca licznika wewnetrznego.

Jesli licznik czasu utyku przekroczy limit, zabezpieczenie spowoduje wytaczenie napedu.

P3.9.14 LIMIT CZESTOTLIWOSCI UTYKU (ID 712)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic limit, ktory czestotliwo$¢ wyjsciowa napedu musi
przekroczy¢, aby wystapit utyk.
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WSKAZOWKA!
Aby wystapit utyk, czestotliwo$¢ wyjsciowa musi pozostawaé ponizej tego limitu
przez okreslony czas.

10.9.3  ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIAZENIEM (SUCHA POMPA)

Celem zabezpieczenia silnika przed niedocigzeniem jest zapewnienie, ze silnik jest obcigzony
podczas pracy napedu. Jesli silnik traci obciazenie, by¢ moze wystapit problem w pracy. Na
przyktad wystapito pekniecie paska lub nastapit suchobieg pompy.

Zabezpieczenie silnika przed niedocigzeniem mozna dostosowac za pomoca parametréow
P3.9.16 (Zabezpieczenie przed niedociazeniem: obciazenie w obszarze ostabienia pola) i
P3.9.17 (Zabezpieczenie przed niedociazeniem: obciazenie przy zerowej czestotliwosci).
Krzywa niedociazenia jest krzywa paraboliczna przebiegajaca miedzy czestotliwoscia zerowa
i punktem ostabienia pola. Ochrona jest nieaktywna ponizej 5 Hz. Licznik czasu niedociazenia
nie dziata ponizej 5 Hz.

Wartosci parametrow zabezpieczenia przed niedociazeniem sa ustawiane jako wartosci
procentowe odnoszace sie do znamionowego momentu obrotowego silnika. Do okreslenia
wspodtczynnika skalowania wartosci wewnetrznego momentu obrotowego uzyj danych z
tabliczki znamionowej silnika, parametrow Znamionowy prad silnika i Znamionowy prad
napedu IL. W przypadku uzycia pradu innego niz znamionowy prad silnika spadnie doktadnosc
obliczen.

WSKAZOWKA!

W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(<1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od
rzeczywistego pradu silnika. Powodem jest wystepowanie pradow
pojemnosciowych na kablu silnikowym.

P3.9.15 USTERKA NIEDOCIAZENIA (ID 713)

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,.SilNiedoc.”.
Jesli funkcja ochrony przed niedociazeniem wykryje zbyt niskie obciazenie silnika, jest to
interpretowane jako usterka niedociazenia.

P3.9.16 ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIAZENIEM: OBCIAZENIE W OBSZARZE OStABIENIA
POLA (ID 714)

Za pomoca tego parametru mozna ustawi¢ minimalny wymagany moment silnika, gdy
czestotliwo$é wyjsciowa napedu przekroczy czestotliwos¢ punktu ostabienia.

Wartos$¢ tego parametru mozna ustawi¢ w zakresie od 10,0 do 150,0% X Thsitnika. Ta wartos¢
to minimalny dopuszczalny moment obrotowy, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa jest powyzej
punktu ostabienia pola.

W przypadku zmiany parametru P3.1.1.4 (Prad znamionowy silnika) zostanie automatycznie
przywrdcona wartos¢ domyslna tego parametru. Patrz rozdziat 5.9 Grupa 3.9: Zabezpieczenia.
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sMoment obrotowy

ID714 (-~ :

ID715 0
Punkt ostahienia pola

f

| H .
5 Hz Obszar niedocigzenia

Rys. 31: Ustawianie minimalnego obciazenia

P3.9.17 ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIAZENIEM: OBCIAZENIE PRZY ZEROWEJ
CZESTOTLIWOSCI (ID 715])

Ten parametr okresla warto$¢ minimalnego wymaganego przez silnik momentu obrotowego,
gdy czestotliwos¢ wyjsciowa napedu wynosi 0.

P3.9.18 ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIAZENIEM: LIMIT CZASU (ID 716)

Za pomoca tego parametru mozna okresli¢c maksymalny dopuszczalny czas stanu
niedociazenia.

Limit czasu mozna ustawic¢ w zakresie od 2,0 do 600,0 s.

Jest to maksymalny czas aktywnego stanu niedociazenia. Czas niedociazenia jest mierzony
za pomoca licznika wewnetrznego. Jesli wartosc licznika przekroczy ten limit, zabezpieczenie
spowoduje wytaczenie napedu. Naped wytaczy sie zgodnie z ustawieniem parametru P3.9.15
Usterka niedociazenia. Jesli naped zatrzyma sie, licznik niedociazenia zostanie ponownie

wyzerowany.
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4 Licznik czasu niedocigzenia

Obszar
automatycznego
ID716 | Wytaczenia
Wytaczenie/ostrzezenie
D713
Czas
Niedocigzenie ] L —

Brak niedocigzenia

Rys. 32: Funkcja licznika czasu niedociazenia

P3.9.19 ODPOWIEDZ NA USTERKE KOMUNIKACJI SZYNY (ID 733]

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,reakcja przekr. czasu”.
Jesli potaczenie transmisji danych miedzy karta szyny a zewnetrznym sterownikiem zostato
uszkodzone, jest to interpretowane jako usterka szyny komunikacyjne;j.

P3.9.20 USTERKA KOMUNIKACJI GNIAZDA [ID 734)

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,.komunikacja gniazda”.
Jesli naped wykryje uszkodzenie karty opcjonalnej, jest to interpretowane jako usterka
komunikacji gniazda.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie parametru P3.9.2.

P3.9.21 USTERKA TERMISTORA (ID 732)

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,,termistor”.

Jesli termistor wykryje zbyt wysoka temperature, jest to interpretowane jako usterka
termistora.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie parametru P3.9.2.

P3.9.22 0DPOWIEDZ NA USTERKE MONITOROWANIA PID1 (ID 749)

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,,monitorowanie PID".

Jesli wartos¢ sprzezenia zwrotnego z regulatora PID nie miesci sie w limitach monitorowania
dtuzej niz ustawione opdznienie monitorowania, jest to interpretowane jako usterka
monitorowania PID.

P3.9.23 0DPOWIEDZ NA USTERKE MONITOROWANIA ZEWNETRZNEGO REGULATORA PID (ID
757]

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,,monitorowanie PID".

Jesli wartos¢ sprzezenia zwrotnego z regulatora PID nie miesci sie w limitach monitorowania
dtuzej niz ustawione opdznienie monitorowania, jest to interpretowane jako usterka
monitorowania PID.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie parametru P3.9.2.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 172 OPIS PARAMETROW

P3.9.25 SYGNAL. TEMPERATUR. 1 (ID 739)

Ten parametr stuzy do ustawiania monitorowanego sygnatu wejscia temperatury.

Sposrdd ustawionych sygnatow jest wybierana maksymalna wartos¢, ktora jest nastepnie
uzywana do wyzwalania alarmoéw i usterek.

P3.9.26 LIMIT ALARMU 1 (ID 741)

Parametr ten umozLliwia ustawienie limitu temperatury do wyzwolenia alarmu.

Jesli zmierzona temperatura przekroczy ten limit, zostanie wygenerowany alarm
temperatury.

P3.9.27 LIMIT USTERKI 1 (ID 742)
Parametr ten umozliwia ustawienie limitu usterki temperatury.

Jesli zmierzona temperatura przekroczy ten limit, jest to interpretowane jako usterka
temperatury.

P3.9.28 REAKCJA NA USTERKE TEMPERATURY (ID 740)

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,temperatura”.

P3.9.29 ODPOWIEDZ NA USTERKE BEZPIECZNEGO WYLACZENIA MOMENTU OBROTOWEGO (ID
775]

Ten parametr stuzy do wyboru reakcji napedu na usterke ,,ust. bezp. wyt. mom.".

Ten parametr definiuje odpowiedz na usterke F30 - Bezpieczne wytaczenie momentu (ID
usterki: 530).

Ten parametr okresla prace napedu po uaktywnieniu sie funkcji bezpiecznego wytaczenia
momentu (np. nacisnieciu przycisku zatrzymania awaryjnego lub aktywacji innej operacji
bezpiecznego wytaczenia momentul).

0 = brak reakcji
1=alarm
2 = usterka, zatrzymaj bezwtadnoscia

WSKAZOWKA!
Ten parametr nie jest widoczny, jesli naped nie obstuguje funkcjonalnosci

bezpiecznego wytaczenia momentu obrotowego.

10.10 AUTOMATYCZNE WZNOWIENIE PRACY

P3.10.1 AUTOMATYCZNE WZNOWIENIE PRACY (ID 731)

Parametr ten umozliwia wtaczenie funkcji automatycznego kasowania.
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Aby wybrac usterki, ktdre beda kasowane automatycznie, okresl wartos¢ 0 lub 7 dla
parametrow od P3.10.6 do P3.10.14.

WSKAZOWKA!
Funkcja automatycznego wznowienia pracy jest dostepna tylko dla niektorych typow
usterek.

P3.10.2 FUNKCJA PONOWNEGO STARTU (ID 719)

Ten parametr stuzy do wyboru trybu startu funkcji AutoKasowUsterki.

P3.10.3 CZAS OCZEKIWANIA (ID 717]

Ten parametr stuzy do ustawiania czasu zwtoki przed wykonaniem pierwszego kasowania.

P3.10.4 AUTOMATYCZNE KASOWANIE: CZAS PROBY (ID 718)

Ten parametr stuzy do ustawiania czasu préby dla funkcji automatycznego kasowania.

W czasie proby funkcja automatycznego wznowienia pracy probuje skasowac usterki, ktére
wystapity. Odliczanie czasu rozpoczyna sie od pierwszego automatycznego wznowienia pracy.
Przy nastepnej usterce odliczanie czasu proby rozpoczyna sie ponownie.

P3.10.5 LICZBA PROB (ID 759)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic¢ catkowita liczbe préb automatycznego kasowania.

Jesli liczba préb w czasie proby przekroczy wartosé tego parametru, zostanie wyswietlona
usterka trwata. W przeciwnym razie - po uptywie czasu proby usterka zniknie z wyswietlacza.

Za pomoca parametru P3.10.5 mozna ustawi¢ maksymalna liczbe automatycznych prob
wznowienia pracy w czasie okreslonym w parametrze P3.10.4. Typ usterki nie ma zadnego
wptywu na liczbe maksymalna.
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Czas zwioki Czas zwtoki Czas zwtoki
ID717 ID717 ID717
Sygnat usterki ’7 ’7‘
Alarm
Zerowanie 1 Zerowanie 2
Automatyczne _‘ _‘
wznawianie
Czas proby Czas préby ID718 S
Usterka
aktywna

Liczba préb: (ID759 = 2)

Rys. 33: Funkcja automatycznego wznowienia pracy

P3.10.6 AUTOMATYCZNE WZNAWIANIE: ZANISKIENAP. (ID 720)

Parametr ten umozliwia wtaczenie funkcji automatycznego kasowania po usterce za niskiego
napiecia.

P3.10.7 AUTOMATYCZNE WZNAWIANIE: PRZEPIECIE (ID 721)

Parametr ten umozLliwia wtaczenie funkcji automatycznego kasowania po usterce przek.
napiecia.

P3.10.8 AUTOMATYCZNE WZNAWIANIE: PRZETEZENIE (ID 722)

Parametr ten umozLliwia wtaczenie funkcji automatycznego kasowania po usterce przek. nat.
pradu.

P3.10.9 AUTOMATYCZNE WZNAWIANIE: NISKIE Al (ID 723)

Parametr ten umozLliwia wtaczenie funkcji automatycznego kasowania po usterce
spowodowanej niskim poziomem sygnatu Al.

P3.10.10 AUTOMATYCZNE WZNAWIANIE: PRZEGRZANIE MODULU (ID 724)

Parametr ten umozliwia wtaczenie funkcji automatycznego kasowania po usterce
spowodowanej przegrzaniem jednostki.
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P3.10.11 AUTOMATYCZNE WZNAWIANIE: PRZEGRZANIE SILNIKA (ID 725)

Parametr ten umozliwia wtaczenie funkcji automatycznego kasowania po usterce
spowodowanej przegrzaniem silnika.

P3.10.12 AUTOMATYCZNE WZNAWIANIE: USTERKA ZEWN. (ID 726)

Parametr ten umozLliwia wtaczenie funkcji automatycznego kasowania po ust. zewn.

P3.10.13 AUTOMATYCZNE WZNAWIANIE: USTERKA NIEDOCIAZENIA (ID 738)

Parametr ten umozLliwia wtaczenie funkcji automatycznego kasowania po usterce SilNiedoc.

P3.10.14 AUTOMATYCZNE WZNAWIANIE: USTERKA MONITOROWANIA REGULATORA PID (ID
15538)

Za pomoca tego parametru mozna wtaczyc¢ funkcje automatycznego kasowania usterek.

10.11  FUNKCJE STEROWANIA CZASOWEGO

10.11.1  FUNKCJE STEROWANIA CZASOWEGO

Funkcje sterowania czasowego umozliwiaja sterowanie funkcjami za pomoca wewnetrznego
zegara czasu rzeczywistego. Wszystkimi funkcjami, ktérymi mozna sterowac za pomoca
wejscia cyfrowego, mozna rowniez sterowac za pomoca zegara czasu rzeczywistego z
kanatami czasowymi 1-3. Sterowanie wejsciem cyfrowym nie wymaga instalacji
zewnetrznego sterownika PLC. Zamkniete i otwarte przedziaty czasowe wejscia mozna
zaprogramowac wewnetrznie.

Aby uzyskac najlepsze wyniki z funkcjami sterowania czasowego, zainstaluj baterie, a
nastepnie ostroznie wprowadz ustawienia zegara czasu rzeczywistego w kreatorze rozruchu.
Bateria jest dostepna jako opcja.

WSKAZOWKA!
Nie jest zalecane korzystanie z funkcji sterowania czasowego bez dodatkowe]

baterii. Jesli nie zostanie zainstalowana bateria zegara czasu rzeczywistego,
ustawienia daty i godziny napedu beda kasowane przy kazdym wytaczeniu zasilania.

KANALY CZASOWE

Wyjscie przedziatu czasowego i/lub funkcje sterowania czasowego mozna przypisac do
kanatow czasowych 1-3. Za pomoca kanatéw czasowych mozna sterowac funkcjami typu
wtacz/wytacz - na przyktad wyjsciami przekaznikowymi lub wejsciami cyfrowymi. Aby
skonfigurowac logike wtaczania/wytaczenia kanatéw czasowych, przypisz im przedziaty czasu
i/lub sterowania czasowe. Kanatem czasowym mozna sterowac za pomoca wielu przedziatéow
czasu lub sterowan czasowych.
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CP | Przypisz do kanatu )

(Przedzia’f czasu 1 -
Sterowanie czasowe 1
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(Przedzia’r czasu 3 |
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Sterowanie czasowe 2

(Przedzia’r czasu 5)
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Rys. 34: Sposdb przypisywania przedziatow czasu i sterowar czasowych do kanatéw czasowych

jest bardzo elastyczny. Kazdy przedziat czasu i kazde sterowanie czasowe ma parametr
umozliwiajacy przypisanie do kanatu czasowego.

PRZEDZIALY CZASU

Za pomoca parametrow przypisz kazdemu przedziatowi czas wtaczenia i czas wytaczenia.
Jest to codzienny czas aktywnosci przedziatu w poszczegdlnych dniach, ktore ustawiono w
parametrach Od dnia i Do dnia. Na przyktad ponizsze ustawienia parametrow oznaczaja, ze
przedziat jest aktywny od 7:00 do 9:00 od poniedziatku do piatku. Kanat czasowy przypomina
wejscie cyfrowe, ale jest wirtualny.

Czas wtaczenia: 07:00:00
Czas wytaczenia: 09:00:00
Od dnia: Poniedziatek

Do dnia: Piatek

STEROWANIA CZASOWE

Sterowania czasowe umozLliwiaja aktywacje kanatu czasowego w okreslonym czasie za
pomoca polecenia z wejscia cyfrowego lub innego kanatu czasowego.
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J | Czas pracy L WY

Rys. 35: Sygnat aktywacji pochodzi z wejscia cyfrowego lub wirtualnego wejscia cyfrowego,
takiego jak kanat czasowy. Sterowanie czasowe odlicza od momentu opadania zbocza.

Parametry ponizej uaktywnia sterowanie czasowe, gdy zostanie zamkniete wejscie cyfrowe 1
w gniezdzie A. Spowoduja rowniez aktywacje sterowania czasowego na 30 sekund po jego
otwarciu.

+ Czaspracy:30s
» Sterowanie czasowe: Digln SlotA.1

Mozna ustawic czas pracy 0 sekund, aby zastapi¢ kanat czasowy aktywowany z wejscia
cyfrowego. W ten sposdb nie bedzie zadnej zwtoki po zboczu opadajacym.

Przyktad:
Problem:

Przemiennik czestotliwosci znajduje sie w magazynie i steruje klimatyzacja. Musi pracowa¢
od godziny 7 do 17 w dni robocze oraz od godziny 9 do 13 w weekendy. Konieczna jest rowniez
praca napedu poza tymi godzinami, jesli w budynku znajduje sie personel. Naped musi
kontynuowac prace 30 minut po wyjsciu personelu.

Rozwiazanie:

Ustaw dwa przedziaty czasu - jeden dla dni roboczych i jeden dla weekenddw. Do aktywacji
procesu poza ustawionymi godzinami bedzie réwniez wymagane sterowanie czasowe. Patrz
konfiguracja ponizej.

Przedziat czasu 1

P3.11.1.1: Czas wtaczenia: 07:00:00

P3.11.1.2: Czas wytaczenia: 17:00:00
P3.11.1.3: 0d dnia: 1 (= poniedziatek]
P3.11.1.4: Do dnia: 5 (= piatek]

P3.11.1.5: Przypisz do kanatu: Kanat czasowy 1
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Przedziat czasu 2

P3.11.2.1: Czas wtaczenia: 09:00:00

P3.11.2.2: Czas wytaczenia: 13:00:00
P3.11.2.3: Od dnia: Sobota

P3.11.2.4: Do dnia: Niedziela

P3.11.2.5: Przypisz do kanatu: Kanat czasowy 1

Sterowanie czasowe 1

Mozna uruchomic silnik za pomoca wejscia cyfrowego 1 gniazda A w czasie innym, niz
okreslony w przedziatach czasu. W tym przypadku sterowanie czasowe okresla czas pracy
silnika.

P3.11.6.1: Czas pracy: 1800 s (30 min)

P3.11.6.2: Przypisz do kanatu: Kanat czasowy 1

P3.5.1.18: Sterowanie czasowe 1: Digln SlotA.1 (Parametr znajduje sie w menu wejsé

cyfrowych)
Przedziat czasu 1
Od = poniedziatek | Do = pigtek
WE. = 07:00:00  |WYL. = 17:00:00 G’ Sygn ster 1A>

Przedziat czasu 2 I
Od = sobota Do = niedziela E

WL. = 09:00:00 | WYL. = 13:00:00 Kanat czasowy 1 |----t-- Start/stop

Wejscie cyfrowe 1
W gniezdzie A Sterowanie czasowe 1
Czas pracy = 1800 s

Rys. 36: Sygnat sterujacy dla polecenia startu pochodzi z kanatu czasowego 1, a nie z wejscia
cyfrowego

P3.11.1.1 CZAS WLACZENIA (ID 1464)

Parametr ten umozliwia wybdr godziny, o ktérej wyjscie funkcji przedziatu czasowego jest
aktywowane.

P3.11.1.2 CZAS WYLACZENIA (ID 1465)

Parametr ten umozliwia wybdr godziny, o ktorej wyjscie funkcji przedziatu czasowego jest
dezaktywowane.

P3.11.1.3 0D DNIA [ID 1466)

Parametr ten umozliwia wybor dnia, kiedy wyjscie funkcji przedziatu czasowego jest
aktywowane.

P3.11.1.4 DO DNIA (ID 1467)

Parametr ten umozliwia wybor dnia, kiedy wyjscie funkcji przedziatu czasowego jest
wytaczone.
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P3.11.1.5 PRZYPISZ DO KANALU (ID 1468)

Parametr ten umozliwia wybor kanatu czasowego, dla ktérego przypisane bedzie wyjscie
funkcji przedziatu czasowego.

Za pomoca kanatéw czasowych mozna sterowa¢ funkcjami typu wtacz/wytacz — na przyktad
wyjsciami przekaznikowymi lub wszystkimi funkcjami dajacymi sie sterowac sygnatem
wejscia cyfrowego.

P3.11.6.1 CZAS PRACY (ID 1489]

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czas pracy ster. czasowego po usunieciu sygnatu
aktywacji (opdznienie wytaczenia).

P3.11.6.2 PRZYPISZ DO KANALU (ID 1490)

Parametr ten umozliwia wybdr kanatu czasowego, dla ktérego przypisane bedzie wyjscie
funkcji sterowania czasowego.

Za pomoca kanatdéw czasowych mozna sterowac funkcjami typu wtacz/wytacz — na przyktad
wyjsciami przekaznikowymi lub wszystkimi funkcjami dajacymi sie sterowac sygnatem
wejscia cyfrowego.

P3.11.6.3 TRYB (ID 15527)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac, czy opdznienie ster. czasowego powinno
wspotdziataé ze zboczem narastaj. czy opadaj.

10.12 REGULATORPID 1

10.12.1 PARAMETRY PODSTAWOWE

P3.12.1.1 WZMOCNIENIE PID (ID 118)

Ten parametr stuzy do regulacji wzmocnienia gain regulatora PID.
Jesli ten parametr zostanie ustawiony na 100%, zmiana wartosci uchybu o 10% powoduje
zmiane wyjscia regulatora o 10%.

P3.12.1.2 CZAS CALKOWANIA PID (ID 119]

Ten parametr okresla czas catkowania regulatora PID.
Jesli ten parametr zostanie ustawiony na 1,00 s, zmiana wartosci uchybu o 10% powoduje
zmiane wyjscia regulatora o 10,00%/s.

P3.12.1.3 CZAS ROZNICZKOWANIA PID (ID 132]

Ten parametr stuzy do regulacji czasu rézniczkow. regulatora PID.
Jesli ten parametr zostanie ustawiony na 1,00 s, zmiana wartosci uchybu o 10% w trakcie
1,00 s powoduje zmiane wyjscia regulatora o 10,00%.

P3.12.1.4 WYBOR JEDNOSTKI PROCESOWEJ (ID 1036)

Za pomoca tego parametru mozna wybrad jednostke dla sygnatéw sprzezenia zwrotnego i
wartosci zadanej regulatora PID.
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Wybdr jednostki wartosci rzeczywiste;.

P3.12.1.5 WARTOSC MINIMALNA JEDNOSTKI PROCESOWE. (ID 1033]

Ten parametr stuzy do ustawienia minimalnej wartosci sygnatu sprz. zwrotnego PID.
Przyktadowo warto$¢ sygnatu analogowego 4...20 mA odpowiada cisnieniu 0...10 bardw.

P3.12.1.6 WARTOSC MAKSYMALNA JEDNOSTKI PROCESOWEJ (ID 1034)

Ten parametr stuzy do ustawienia maksymalnej wartosci sygnatu sprz. zwrotnego PID.
Przyktadowo wartos¢ sygnatu analogowego 4...20 mA odpowiada cisnieniu 0...10 bardw.

P3.12.1.7 MIEJSCA DZIESIETNE JEDNOSTKI PROCESOWEJ (ID 1035)

Ten parametr stuzy do ustawienia liczby miejsc po przecinku dla wartosci jednostki
procesowe;j.
Przyktadowo wartos$¢ sygnatu analogowego 4...20 mA odpowiada cisnieniu 0...10 bardw.

P3.12.1.8 NEGACJAUCHYBU (ID 340)

Ten parametr stuzy do zamiany wartosci btedu regulatora PID.

P3.12.1.9 HISTEREZA STREFY MARTWEJ (ID 1056]

Ten parametr stuzy do wyboru obszaru strefy nieczutosci wart. zadanej PID.

Wartosc¢ tego parametru jest podana w wybranej jednostce procesowej. Jesli przez ustalony
czas wartos¢ sprzezenia zwrotnego pozostaje w martwej strefie, wyjscie regulatora PID jest
blokowane.

P3.12.1.10 OPOZNIENIE W STREFIE MARTWEJ (ID 1057)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czas, w ktorym sprz. zwrotne musi pozosta¢ w
obrebie strefy martwej zanim wyjscie regulatora PID zostanie zablokowane.

Jesli rzeczywista wartos¢ pozostaje w obrebie strefy martwej przez okreslony czas, wyjscie
regulatora PID zostanie zablokowane. Ta funkcja zapobiega niepozadanym ruchom i zuzyciu
sitownikdw, np. zawordw.
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Rys. 37: Funkcja martwej strefy

A. Strefa martwa (ID1056) D. Wartosc¢ rzeczywista
B. Opdznienie w strefie martwej (ID1057) E. Wyjscie zablokowane
C. Reference

10.12.2 WARTOSCI ZADANE

P3.12.2.1 WARTOSC ZADANA Z PANELU 1 (ID 167)

Za pomoca tego parametru mozna okresli¢ warto$c¢ zadana regulatora PID, gdy zrédtem
wartosci zadanej jest ,,panel sterujacy SP”.
Wartos$¢ tego parametru jest podana w wybranej jednostce procesowe;.

P3.12.2.2 WARTOSC ZADANA Z PANELU 2 [ID 168)

Za pomoca tego parametru mozna okresli¢ wartos$¢ zadana regulatora PID, gdy zrédtem
wartosci zadanej jest ,,panel sterujacy SP”.
Wartosc¢ tego parametru jest podana w wybranej jednostce procesowe;j.

P3.12.2.3 CZAS RAMPY DLA WARTOSCI ZADANEJ (ID 1068)

Parametr ten umozliwia ustawienie czasdw wznoszenia i opadania rampy dla zmian wartosci
zadanych.

Czas rampy to czas wymagany do zmiany wartosci zadanej z minimalnej do maksymalne;j.
Ustawienie wartosci 0 w tym parametrze powoduje, ze nie sa uzywane zadne rampy.

P3.12.2.4 WYBOR ZRODLA WARTOSCI ZADANEJ 1 (ID 332)

Ten parametr stuzy do wyboru zrdédta sygnatu wart. zadanej PID.
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P3.12.2.5 WARTOSC ZADANA 1 — MINIMUM (ID 1069)

Ten parametr stuzy do ustawienia minimalnej wartosci sygnatu wartosci zadanej.

P3.12.2.6 WARTOSC ZADANA 1 — MAKSIMUM (ID 1070)

Ten parametr stuzy do ustawienia maksymalnej wartosci sygnatu wartosci zadanej.

P3.12.2.7 LIMIT CZESTOTLIWOSCI USPIENIA 1 (ID 1016}

Za pomoca tego parametru mozna ustawic limit, ponizej ktdrego utrzymujaca sie przez
okreslony czas czestotliwos¢ wyjsciowa napedu spowoduje przejscie w stan uspienia.

Zobacz opis parametru P3.12.2.10.

P3.12.2.8 OPOZNIENIE USPIENIA 1 (ID 1017)

Za pomoca tego parametru mozna ustawi¢ minimalny czas, w jakim czestotliwo$¢ wyjsciowa
napedu musi pozostac ponizej okreslonego limitu, co spowoduje przejscie w stan uspienia.

Zobacz opis parametru P3.12.2.10.

P3.12.2.9 POZIOM BUDZENIA 1 (ID 1018]

Za pomoca tego parametru mozna okreslic moment wybudzenia napedu ze stanu uspienia.

Zobacz opis parametru P3.12.2.10.

P3.12.2.10 TRYB BUDZENIA SP1 (ID 15539)

Za pomoca tego parametru mozna wybraé konfiguracje parametru poziomu wybudzenia.
Za pomoca tych parametréw mozna okreslic moment wybudzenia napedu z trybu uspienia.

Naped wybudzi sie z trybu uspienia, gdy wartos¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID
spadnie ponizej poziomu budzenia.

Ten parametr okresla, czy poziom budzenia dziata jako statyczny poziom bezwzgledny czy tez
jako poziom wzgledny zalezny od wartosci zadanej regulatora PID.

Wybér 0 = poziom bezwzgledny [poziom budzenia to poziom statyczny niezalezny od wartosci
zadanej).

Wybér 1 = wzgledna wartos$¢ zadana (poziom budzenia jest przesuniety ponizej rzeczywiste;
wartosci zadanej i jest z nia skorelowany).

Warto$¢ zadana Wartosc zadana regulacji PID
A

Poziom budzenia

Rys. 38: Tryb budzenia: poziom bezwzgledny
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Wartos¢ zadana Wartos¢ zadana regulacji PID
A

Poziom budzenia

Rys. 39: Tryb budzenia: wzgledna wartosc zadana

P3.12.2.11 WZMOCNIENIE WARTOSCI ZADANEJ 1 (ID 1071)

Ten parametr stuzy do ustawiania mnoznika dla funkcji wzmocnienia wartosci zadane,;.
Po wydaniu polecenia wzmocnienia wartosci zadanej jest ona mnozona o wspdtczynnik
okreslony w tym parametrze.

10.12.3 SPRZEZENIE ZWROTNE

P3.12.3.1 FUNKCJA SPRZEZENIA ZWROTNEGO (ID 333]

Za pomoca tego parametru mozna wybraé, czy wartos¢ sprz. zwrotnego jest brana z jednego
czy z dwdch sygnatow.

Mozna wybra¢ funkcje matematyczna, ktéra bedzie uzywana przy taczeniu dwdch sygnatéw
sprzezenia zwrotnego.

P3.12.3.2 WZMOCNIENIE FUNKCJI SPRZEZENIA ZWROTNEGO (ID 1058]

Ten parametr stuzy do regulacji wzmocnienia gain sygnatu sprzez. zwrotnego.
Jest uzywany na przyktad z wartoscia 2 w funkcji sprzezenia zwrotnego.

P3.12.3.3 WYBOR ZRODtA SPRZEZENIA ZWROTNEGO 1 [ID 334]

Ten parametr stuzy do wyboru zrodta sygnatu sprz. zwrotnego PID.
Wejscia analogowe i wejscia danych procesowych sa obstugiwane jako wartosci procentowe
(0,00-100,00%) i skalowane wedtug minimum i maksimum warto$ci sprzezenia zwrotnego.

WSKAZOWKA!
Sygnaty wejsciowe danych procesowych sa okreslane z doktadnoscia do dwdch
miejsc dziesietnych.
Jesli zostana wybrane wejscia temperaturowe, nalezy tak ustawi¢ wartosci parametréow
P3.13.1.7 Wartos¢ minimalna jednostki procesowej i P3.13.1.8 Wartos¢ maksymalna

jednostki procesowej, aby odpowiadaty skali karty pomiaru temperatury: MinJednostProc =
-50°C i MaksJednostProc = 200°C.

P3.12.3.4 SPRZEZENIE ZWROTNE 1 — MINIMUM (ID 336}

Ten parametr stuzy do ustawienia minimalnej wartosci sygnatu sprz. zwrotnego.

P3.12.3.5 SPRZEZENIE ZWROTNE 1 — MAKSIMUM (ID 337)

Ten parametr stuzy do ustawienia maksymalnej wartosci sygnatu sprz. zwrotnego.
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10.12.4 SPRZEZENIE WYPRZEDZAJACE

P3.12.4.1 FUNKCJA SPRZEZENIA WYPRZEDZAJACEGO (ID 1059)

Za pomoca tego parametru mozna wybraé, czy wartos¢ sprz. wyprzedz. jest brana z jednego
czy z dwdch sygnatow.

Funkcja sprzezenia wyprzedzajacego wymaga zwykle doktadnych modeli proceséw. W
niektorych przypadkach wystarcza sprzezenie typu wzmocnienie + przesuniecie. W
sprzezeniu wyprzedzajacym nie korzysta sie z zadnych pomiaréw sprzezenia zwrotnego
odnoszacych sie do rzeczywistej wartosci sterowanej procesu. W sterowaniu sprzezeniem
wyprzedzajacym stosuje sie inne pomiary, ktdére wptywaja na wartos¢ sterowanego procesu.

PRZYKLAD 1:

Poziom wody w zbiorniku mozna kontrolowa¢ za pomoca sterowania przeptywem. Docelowy
poziom wody zostat ustawiony jako wartos¢ zadana, a rzeczywisty poziom jako sprzezenie
zwrotne. Sygnat sterujacy umozliwia monitorowanie przyptywu.

Odptyw mozna uznac za mozliwe do zmierzenia zaktdcenie. Na podstawie pomiaru
zaktdcenia mozna podjac probe jego regulacji za pomoca funkcji sterowania sprzezeniem
wyprzedzajacym (wzmocnienie i przesunieciel, ktéra dodaje sie do wyjscia regulatora PID.
Regulator PID reaguje szybciej na zmiany poziomu odptywu niz w przypadku bezposredniego

pomiaru tego poziomu.

poziom oID ___:F__Qj _______ FEW .

%ﬂ

R @ Sterowanie
odptywem

Sterowanie poziomem

Rys. 40: Sterowanie sprzezeniem wyprzedzajacym

P3.12.4.2 WZMOCNIENIE SPRZEZENIA WYPRZEDZAJACEGO (ID 1060)

Ten parametr stuzy do regulacji wzmocnienia gain sygnatu sprzez. wyprzedz.

P3.12.4.3 WYBOR ZRODtA SPRZEZENIA WYPRZEDZAJACEGO 1 (ID 1061)

Ten parametr stuzy do wyboru zrédta sygnatu sprzez. wyprzedz. PID.
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P3.12.4.4 SPRZEZENIE WYPRZEDZAJACE 1 — MINIMUM (ID 1062)

Ten parametr stuzy do ustawienia minimalnej wartosci sygnatu sprzez. wyprzedz.
P3.12.4.5 SPRZEZENIE WYPRZEDZAJACE 1 — MAKSIMUM (ID 1063)
Ten parametr stuzy do ustawienia maksymalnej wartosci sygnatu sprzez. wyprzedz.

10.12.5 MONITOROWANIE PROCESU

Dzieki monitorowaniu sprzezenia zwrotnego mozna upewnic sie, ze wartos¢ sprzezenia
zwrotnego regulatora PID (wartos$¢ procesowa lub warto$¢ rzeczywista) miesci sie w
ustalonych limitach. Za pomoca tej funkcji mozna na przyktad odnalez¢ uszkodzona rure i
zatrzymac wyciek.

P3.12.5.1 WLACZ MONITOROWANIE PROCESU (ID 735)

Wartos$¢ rzeczywista

Gorny limit
(ID736)

I :
i .
i :
Dolny limit] v
(ID758) |

| 7
i Wartosc
[
[
[
|
|
i
i
|
|
|
|
|
|
T

zadana

\
\

\
\

Opodznienie ;
(ID737)

Tryb regulacji Alarm lub usterka

Rys. 41: Funkcja monitorowania sprzezenia zwrotnego

Parametr ten umozLliwia wtaczenie funkcji monitorow. sprz. zwrotnego.

Ustawienie gérnego i dolnego limitu wokdt wartosci zadanej. Jesli wartosc rzeczywista
przekroczy limit, licznik zaczyna zliczac¢ czas w gore. Gdy wartos¢ rzeczywista miesci sie w
dozwolonym zakresie, licznik zlicza czas w dot. Gdy licznik osiagnie wartos¢ wieksza niz
wartos¢ parametru P3.12.5.4 Opoznienie, pojawi sie alarm lub usterka.

P3.12.5.2 GORNY LIMIT (ID 736}

Ten parametr stuzy do ustawiania goérnego limitu dla sygnatu sprz. zwrotnego PID.
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Jesli wartos¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego z regulatora PID przekroczy ten limit dtuzej niz
przez ustawiony czas, jest to interpretowane jako usterka monitorowania sprzezenia
zwrotnego.

P3.12.5.3 DOLNY LIMIT (ID 758)

Ten parametr stuzy do ustawiania dolnego limitu dla sygnatu sprz. zwrotnego PID.

Jesli wartos¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego z regulatora PID nie osiagnie tego limitu dtuzej
niz przez ustawiony czas, jest to interpretowane jako usterka monitorowania sprzezenia
zwrotnego.

P3.12.5.4 OPOZNIENIE (ID 737)

Za pomoca tego parametru mozna okresli¢ maksymalny czas pozostawania sygnatu sprz.
zwrotnego PID poza limitami monitorow. zanim wystapi usterka sprzez. zwrotnego
monitorow.

Jesli w tym okresie nie zostanie osiagnieta warto$¢ docelowa, pojawi sie usterka lub alarm.

10.12.6 KOMPENSACJA SPADKU CISNIENIA

W przypadku zwiekszania cisnienia w dtugiej rurze z wieloma wylotami najlepszym miejscem
ustawienia czujnika bedzie potowa dtugosci rury (pozycja 2 na rysunku). Czujnik mozna
rowniez umiesci¢ bezposrednio za pompa. W ten sposdéb prawidtowe cisnienie zostanie
osiagniete bezposrednio za pompa, jednak na dalszych odcinkach rury spadnie ono wraz z
przeptywem.

®

A

\\
\ A

\

@
®

\/ \/ \/ \/
A A /A A
Rys. 42: Pozycja czujnika cisnienia
A. Cisnienie D. Dtugos¢ rury
B. Brak przeptywu E. Pozycja 1
C. Przeptyw F. Pozycja2
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P3.12.6.1 WELACZ WARTOSC ZADANA 1 (ID1189)
Parametr ten umozliwia wtaczenie kompensacji utraty cisnienia w systemie pomp.

P3.12.6.2 MAKS. KOMPENSACJA WARTOSCI ZADANEJ 1 (ID 1190)

Za pomoca tego parametru mozna ustawi¢ maksymalna kompensacje wartosci zadanej PID
stosowanej, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa napedu jest na maksymalnym poziomie.

Czujnik jest umieszczony w pozycji 1. Cisnienie w rurze bedzie utrzymywad sie na statym
poziomie w przypadku braku przeptywu. Jednak wraz z przeptywem ci$nienie spada na
dalszych odcinkach rury. Aby skompensowac spadek cisnienia, mozna zwiekszac wartos¢
zadana w miare wzrostu natezenia przeptywu. Przeptyw jest obliczany za pomoca
czestotliwosci wyjsciowej, a wartos¢ zadana zwieksza sie liniowo wraz ze wzrostem
natezenia przeptywu.
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Wartos¢
zaq‘ana

Warto$¢ zadana + maks. kompensacja

Wartos¢ zadana

»
>

Minimalna czestotliwos¢ i przeptyw Maksymalna czestotliwos¢ i przeptyw
Cisnienie
A
-~ Pr;
Z .
Brak przeptywu eptyw i kompensagja
//
//

|

Dtugos¢ rury

Pozycja 1 Pozycja 2

Rys. 43: Wtaczanie wartosci zadanej 1 w celu kompensacji spadku cisnienia
10.13 REGULATORPID 2
10.13.1 PARAMETRY PODSTAWOWE

P3.13.1.1 WLACZENIE PID (ID 1630)

Parametr umozliwia wtaczenie regulatora PID.

WSKAZOWKA!
Regulator jest przeznaczony tylko do uzytku zewnetrznego. Mozna go podtaczyé do
wyjscia analogowego.
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P3.13.1.2 WYJSCIE W STOP (ID 1100}

Ten parametr stuzy do ustawiania wartosci wyjsciowej regulatora PID jako procentu jego
maksymalnej wartosci wyjsciowej w przypadku zatrzymania za pomoca wyjscia cyfrowego.

10.14 FUNKCJA STEROWANIA WIELOPOMPOWEGO

Funkcja sterowania wielopompowego umozliwia sterowanie maksymalnie 4 silnikami,
pompami lub wentylatorami za pomoca regulatora PID.

Przemiennik czestotliwosci jest podtaczony do silnika, ktéry jest regulowany. Silnik sterujacy
podtacza pozostate silniki do sieci i odtacza je od niej za pomoca przekaznikdw. Ma to na celu
utrzymanie odpowiedniej wartosci zadanej. Funkcja automatycznej zmiany kolejnosci
napedow steruje kolejnoscia uruchamiania silnikow, aby zapewnic ich jednakowe zuzycie.
Silnik sterujacy mozna dodac do logiki automatycznej zmiany kolejnosci napeddéw i blokady
albo ustawic go trwale jako Silnik 1. Za pomoca funkcji blokady silniki mozna tymczasowo
wytaczy¢ - na przyktad w celu ich konserwacji.

A

S KOSE Wartos¢

pasma
A

\' \ \

Sprzezenie
zwrotne
= ON (WL.)
)2 0 .
M1 '@ FF (WYL.)
= i ON (WL.)
M2 5 S S A OFF (WYL.)

Naped pracuje przy czestotliwosci maksymalnej
lub zblizonej do maksymalnej

Rys. 44: Funkcja sterowania wielopompowego

Jesli regulator PID nie jest w stanie utrzymac wartosci sprzezenia zwrotnego w ustalone;j
szerokos$ci pasma, nastapi podtaczenie/odtaczenie silnika lub silnikow.

Podtaczanie i/lub dodawanie silnikow:

«  Wartos¢ sprzezenia zwrotnego jest poza szerokoscia pasma.

+  Silnik sterujacy pracuje przy czestotliwosci zblizonej do maksymalnej (+2 Hz).

* Powyzsze warunki sa spetnione przez czas dtuzszy od opdznienia szerokosci pasma.
* istnieja inne dostepne silniki.
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Odtaczanie i/lub usuwanie silnikow:

« Wartos¢ sprzezenia zwrotnego jest poza szerokoscia pasma.

«  Silnik sterujacy pracuje przy czestotliwosci zblizonej do minimalnej (+2 Hz).

« Powyzsze warunki sa spetnione przez czas dtuzszy od op6znienia szerokosci pasma.
» Poza silnikiem sterujacym pracuja takze inne silniki.

P3.14.1 LICZBA SILNIKGW (ID 1001)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic¢ taczna liczbe silnikéw/pomp uzywanych w
systemie wielopompowym.

P3.14.2 FUNKCJA BLOKADY (ID 1032)

Za pomoca tego parametru mozna wtaczac i wytacza¢ blokady.

Blokady informuja uktad wielopompowy, ze silnik jest niedostepny. Moze sie zdarzy¢, ze
silnik zostat usuniety z uktadu w celach konserwacyjnych lub przetaczony na sterowanie
reczne.

Aby korzysta¢ z blokad, nalezy wtaczy¢ parametr P3.14.2. Wybér stanu poszczegélnych
silnikow za pomoca wejscia cyfrowego (parametry od P3.5.1.25 do P3.5.1.28). Jesli wejscie
jest ZAMKNIETE (aktywne), silnik jest dostepny w uktadzie wielopompowym. W przeciwnym
przypadku logika wielopompowa nie podtaczy go.

L= o
—
M1 M3

Kolejnosc¢ rozruchu silnikow

Rys. 45: Logika blokady 1

Kolejnos¢ silnikow to 1, 2, 3, 4, 5.
Jesli zostanie usunieta blokada silnika 3, tj. parametr P3.5.1.36 zostanie ustawiony na
wartos¢ OTWARTY, kolejnosé zmienic¢ sie na 1, 2, 4, 5.
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D428 = FALSZ

TX L

Kolejnos¢ rozruchu silnikow

Rys. 46: Logika blokady 2

Jesli silnik 3 zostanie dodany ponownie (parametr P3.5.1.36 zostanie ustawiony na wartos¢
ZAMKNIETY), system umiesci silnik 3 jako ostatni w kolejnosci: 1, 2, 4, 5, 3. System nie
zatrzyma sie - bedzie pracowac dale;j.

ID428 = PRAWDA

Nowa kolejnosc¢ rozruchu silnikow

Rys. 47: Logika blokady 3

Po kolejnym zatrzymaniu uktadu lub jego przejsciu w tryb uspienia kolejnos¢ zmieni sie z
powrotemna 1, 2, 3, 4, 5.

P3.14.3 UWZGLEDNIJ PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI (ID 1028]

Parametr ten umozliwia uwzglednienie sterowanego silnika/pompy w uktadzie
automatycznej zmiany kolejnosci napedow i blokowania napedu.
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OPIS PARAMETROW

Nazwa wyboru

Naped jest zawsze podtaczony do silnika 1. Blokady nie maja

0 Disabled zadnego wptywu na silnik 1, ktéry nie jest uwzgledniony w
logice automatycznej zmiany kolejnosci.
Naped mozna podtaczyé do dowolnych silnikdw w systemie.

1 Wtaczony Blokady maja wptyw na wszystkie silniki. Logika automatycz-

nej zmiany kolejnosci dotyczy wszystkich silnikow.

OKABLOWANIE

Potaczenia rdéznia sie w zaleznosci od wartosci parametrow - 01 1.

WYBOR 0, WYLACZONE

Naped jest podtaczony bezposrednio do silnika 1. Pozostate silniki petnia funkcje
dodatkowych. Sa one podtaczone do zasilania poprzez styczniki i sterowane za pomoca
przekaznikdw w napedzie. Logika automatycznej zmiany kolejnosci lub blokady nie dotyczy
silnika 1.
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Zasilanie sieciowe

Sterowanie silnikiem Sterowanie silnikiem Sterowanie silnikiem
1 za pomocag przekaznika 2 za pomocg przekaznika 3 za pomoca przekaznika

' | !
NIEUZYWANE k2[ ] k3[ ]

Rys. 48: Wybor 0

WYBOR 7, WLACZONE

Aby w logice automatycznej zmiany kolejnosci napeddw i blokad uwzglednic silnik sterujacy,
nalezy postepowacd zgodnie z instrukcjami na rysunku ponizej. 1 przekaznik umozliwia

sterowanie jednym silnikiem. W logice stycznikow naped jest zawsze podtaczony do
pierwszego silnika, a kolejne silniki do sieci.
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Zasilanie sieciowe

Sterowanie Sterowanie Sterowanie
silnikiem 1 za silnikiem 2 za silnikiem 3 za
pomoca przekaznika pomoca przekaznika pomoca przekaznika
| | |

K3 K2 \K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Rys. 49: Wybor 1

P3.14.4 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEJNOSCI (ID 1027]

Parametr ten umozliwia wtaczenie lub wytaczenie rotacji kolejnosci rozruchu i priorytetu
silnikow.
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Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
Podczas normalnej pracy silniki sa zawsze uruchamiane w
0 Disabled kolejnosci 1, 2, 3, 4, 5. Kolejno$¢ moze sie zmieni¢ podczas

pracy wraz z dodawaniem lub usuwaniem blokad. Po zatrzy-
maniu napedu kolejno$¢ zawsze zmieni sie na poprzednia.

System zmienia kolejnosc¢ co okreslony czas, aby zapewnié
1 Wtaczony rownomierne zuzycie silnikow. Istnieje mozliwos¢ zmiany
przedziatéw czasu automatycznej zmiany kolejnosci.

Aby dostosowac przedziaty czasu automatycznej zmiany kolejnosci, uzyj parametru P3.14.5
Przedziat czasu automatycznej zmiany. Maksymalna liczbe silnikéw, ktére moga pracowad,
mozna ustawic¢ za pomoca parametru Automatyczna zmiana kolejnosci silnikow: limit liczby
silnikow (P3.14.7). Mozna réwniez ustawi¢ maksymalna czestotliwosé silnika sterujacego
(Automatyczna zmiana: Limit czestotliwosci (P3.14.6).

Jesli proces miesci sie w limitach ustawionych za pomoca parametrow P3.14.6 i P3.14.7,
nastepuje automatyczna zmiana. W przeciwnym przypadku system zaczeka, az proces wroci
do ustalonych limitdéw, a nastepnie wykona automatyczna zmiane. Zapobiega to nagtym
spadkom cisnienia podczas automatycznej zmiany kolejnosci, gdy niezbedna jest wysoka
wydajnosé stacji pomp.

PRZYKLAD

Po automatycznej zmianie kolejnosci pierwszy silnik zostanie ustawiony jako ostatni.
Pozostate silniki zostana przesuniete o 1 pozycje w gore.

Kolejnos¢ uruchamiania silnikow: 1, 2, 3, 4, 5
--> Automatyczna zmiana kolejnosci -->
Kolejnos¢ uruchamiania silnikéw: 2, 3, 4, 5, 1
--> Automatyczna zmiana kolejnosci -->

Kolejnos¢ uruchamiania silnikéw: 3, 4,5, 1, 2
P3.14.5 PRZEDZIAt CZASU AUTOMATYCZNEJ ZMIANY (ID 1029)

Parametr ten umozliwia dostosowywanie przedziatu czasu automatycznej zmiany kolejnosci.
Parametr okresla czestotliwo$¢ zmiany kolejnosci uruchamiania silnikéw/pomp.
Automatyczna zmiana nastepuje w przypadku, gdy liczba pracujacych silnikdw i czestotliwosc
sa mniejsze od wartosci granicznych.

Po uptywie przedziatu czasu automatycznej zmiany zostanie uruchomiona funkcja
automatycznej zmiany, jesli wykorzystywana wydajnosc¢ bedzie ponizej poziomu okreslonego
parametrami P3.14.6 1 P3.14.7.

P3.14.6 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEJNOSCI SILNIKOW: LIMIT CZESTOTLIWOSCI (ID 1031)

Parametr ten umozliwia ustawienie limitu czestotliwosci auto zmiany.

Automatyczna zmiana nastepuje w przypadku, gdy uptynie przedziat czasu automatycznej
zmiany, liczba pracujacych silnikow jest ponizej wartosci granicznej, a naped sterujacy
pracuje ponizej limitu czestotliwosci automatycznej zmiany.
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P3.14.7 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEJNOSCI SILNIKOW: LIMIT SILNIKOW (ID 1030)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic liczbe pomp uzywanych w funkcji wielu pomp.
Automatyczna zmiana nastepuje w przypadku, gdy uptynie przedziat czasu automatycznej
zmiany, liczba pracujacych silnikow jest ponizej wartosci granicznej, a naped sterujacy
pracuje ponizej limitu czestotliwosci automatycznej zmiany.

P3.14.8 SZEROKOSC PASMA (ID 1097)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic¢ obszar przepustowosci wokot zart. zadanej PID
dla startu i zatrzymywania zewnetrznych silnikow.

Jesli wartos¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID pozostaje w granicach pasma, silniki
pomocnicze nie sa uruchamiane ani zatrzymywane. Wartos¢ tego parametru jest podana jako
procent wartosci zadanej.

P3.14.9 OPOZNIENIE SZEROKOSCI PASMA (ID 1098)

Ten parametr stuzy do ustawienia czasu pracy przed startem lub zatrzymaniem
zewnetrznych silnikow.

Jesli wartos¢ sprzezenia zwrotnego PID wykracza poza szeroko$¢ pasma, za pomoca tego
parametru ustawiany jest czas, jaki musi uptynac przed uruchomieniem lub zatrzymaniem
silnikow pomocniczych. Liczba pracujacych pomp jest zwiekszana lub zmniejszana, jesli
regulator PID nie moze utrzymac wartosci procesu (sprzezenia zwrotnego) w podane;
szerokosci pasma wokot wartosci zadanej.

Szerokos¢ pasma jest okreslana jako procent wartosci zadanej PID. Gdy wartos¢ sprzezenia
zwrotnego PID pozostaje w obrebie szerokosci pasma, nie trzeba zwiekszac¢ ani zmniejszac
liczby pracujacych pomp.

Gdy wartos¢ sprzezenia znajdzie sie poza szerokoscig pasma, liczba pracujacych pomp
zostanie zwiekszona lub zmniejszona po uptywie czasu okreslonego w parametrze P3.14.8.
Musi by¢ dostepna wieksza liczba pomp.
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ID 1098 ID 1098 e
-~ f—ﬁ/c
I [

ID 1097 : :
T | | | |
I I I I
(- ]
I I I I
I I I
@/ I \@> I I
I I I I
I I I I
I I I I
— I I I I
N | | | | ®
1 I I I I ©
= | ! _@
2 Q) — o @
Rys. 50: Uruchamianie lub zatrzymywanie pomp pomocniczych [P3.14.8 = szerokos¢ pasma,
P3.14.9 = opdznienie szerokosci pasmal
A. Pompa sterujaca uktadem pracuje na C. Liczba pracujacych pomp jest
czestotliwosci zblizonej do maksymalne;j zwiekszana lub zmniejszana, jesli
(-2 Hz). Powoduje do zwiekszenie liczby regulator PID nie moze utrzymac
dziatajacych pomp. wartoéci procesu (sprzezenia zwrotnego)
B. Pompa sterujaca uktadem pracuje na w podanej szerokosci pasma wokot
czestotliwosci zblizonej do minimalnej wartosci zadane;.
(+2 Hz). Powoduje do zmniejszenie liczby D. Podana szeroko$¢ pasma wokot
dziatajacych pomp. wartosci zadane;.

10.15 TRYB POZAROWY

Po uaktywnieniu trybu pozarowego w napedzie beda kasowane wszystkie pojawiajace sie
usterki i naped bedzie kontynuowac prace z ta sama predkoscia tak dtugo, jak to mozliwe.
Naped bedzie ignorowac wszystkie polecenia z panelu sterujacego, magistral i narzedzia
komputerowego.

Funkcja trybu pozarowego ma dwa tryby pracy: tryb Test i tryb Wtaczony. Aby wybrac tryb,
wpisz hasto w parametrze P3.16.1 (Hasto trybu pozarowego). W trybie Test pojawiajace sie
usterki nie beda kasowane automatycznie i naped zatrzyma sie po wystapieniu usterki.

WSKAZOWKA!
To wejscie jest zwykle zamkniete.

Po uaktywnieniu funkcji Tryb pozarowy na wyswietlaczu pojawi sie alarm.

C UWAGA!
Aktywacja funkcji Tryb pozarowy powoduje uniewaznienie gwarancji! Aby sprawdzi¢
dziatanie trybu pozarowego bez uniewazniania gwarancji, nalezy uzy¢ trybu Test.
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P3.16.1 HASLO TRYBU POZAROWEGO (ID 1599)

Parametr umozliwia wtaczenie funkcji trybu pozarowego.

WSKAZOWKA!
Wszystkie pozostate parametry trybu pozarowego beda zablokowane, jesli zostanie
wtaczony tryb pozarowy, a w parametrze podano poprawne hasto.

Nazwa wyboru Opis

W napedzie beda kasowane wszystkie pojawiajace sie usterki
1001 Tryb wtaczony i naped bedzie kontynuowac prace z ta sama predkoscia tak
dtugo, jak to mozliwe

1234 Trvb testow Pojawiajace sie usterki nie beda kasowane automatycznie i
y y naped zatrzyma sie po wystapieniu usterki.

P3.16.2 AKTYWACJA TRYBU POZAROWEGO PRZY OTWARCIU (ID 1596]

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego uaktywniajacego funkcje trybu
pozarowego.

Po aktywacji sygnatu wejscia cyfrowego na wyswietlaczu pojawi sie alarm, a gwarancja
zostanie uniewazniona. Jest to sygnat wejscia cyfrowego typu NC (zwykle zamkniete).

Mozna przetestowac tryb pozarowy, wpisujac hasto aktywujace tryb testowy. W ten sposdb
gwarancja nie zostanie uniewazniona.

WSKAZOWKA!

Jesli zostanie wtaczony tryb pozarowy i podane prawidtowe hasto w parametrze
Hasto trybu pozarowego, wszystkie parametry trybu pozarowego zostana
zablokowane. Aby zmieni¢ parametry trybu pozarowego, nalezy najpierw ustawié
parametr P3.16.1 Hasto trybu pozarowego na wartosc 0.
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Rys. 51: Funkcja trybu pozarowego

P3.16.3 AKTYWACJA TRYBU POZAROWEGO PRZY ZAMKNIECIU (ID 1619]

Ten parametr stuzy do ustawiania sygnatu wejscia cyfrowego uaktywniajacego funkcje trybu
pozarowego.

Jest to sygnat wejscia cyfrowego typu NO (zwykle otwarte). Patrz opis parametru P3.16.2
Aktywacja trybu pozarowego przy otwarciu.

P3.16.4 CZESTOTLIWOSC TRYBU POZAROWEGO (ID 1598]

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czestotliwos$é, ktora bedzie uzywana po
uaktywnieniu trybu pozarowego.

Naped bedzie korzysta¢ z tej czestotliwoéci, gdy parametr P3.16.5 Zrédto zadawania
czestotliwosci trybu pozarowego zostanie ustawiony na wartos¢ Czestotliwosc trybu
pozarowego.

P3.16.5 ZRODLO ZADAWANIA CZESTOTLIWOSCI TRYBU POZAROWEGO (ID 1617)

Parametr ten umozliwia wybdr zrodta wartosci zadanej czestotliwosci, gdy jest aktywny tryb
pozarowy.

Parametr umozliwia wybor na przyktad wejscia Al1 lub regulatora PID jako zrddta wartosci
zadanej podczas pracy w trybie pozarowym.

P3.16.6 WSTECZ W TRYBIE POZAROWYM (ID 1618)
Ten parametr umozliwia wybor sygnatu wejscia cyfrowego przesytajacego polecenie pracy

wstecznej po uaktywnieniu funkcji trybu pozarowego.
Parametr nie jest uwzgledniany podczas normalnej pracy.
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Jesli konieczne jest, aby silnik w trybie pozarowym pracowat zawsze DO PRZODU lub zawsze
DO TYLU, nalezy wybraé odpowiednie wejscie cyfrowe.

Digln Slot0.1 = zawsze DO PRZODU
Digln Slot0.2 = zawsze DO TYLU

P3.16.7 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ TRYBU POZAROWEGO 1 (ID 15535)

Parametr ten umozliwia ustawienie czestotliwosci zadanej dla trybu pozarowego.

M3.16.10 STATUS TRYBU POZAROWEGO (ID 1597]

Ta wartos¢ monitorowana okresla stan funkcji trybu pozarowego.

P3.16.12 PRAD WSKAZNIKA PRACY W TRYBIE POZAROWYM (ID 15580}

Za pomoca tego parametru mozna ustawic limit pradu dla sygnatu wskaznika pracy wyjscia
cyfrowego.

Ten parametr ma wptyw tylko wtedy, gdy wybrano opcje .Wskaznik pracy” dla wyjscia
przekaznika, a tryb pozarowy jest aktywny. Funkcjonalnos¢ wyjscia przekaznika ,Wskaznik
pracy” szybko wskaze czy podczas pozaru prad jest dostarczany do silnika.

Wartosc¢ tego parametru to warto$¢ procentowa naliczana na podstawie wartosci
znamionowego poboru pradu przez silnik. Jesli w przypadku pozaru wartos$é pradu
dostarczanego do silnika przekracza warto$¢ pradu znamionowego pomnozona przez
wartosc¢ tego parametru, wyjscie przekaznikowe zamyka sie.

Na przyktad jesli natezenie pradu znamionowego silnika wynosi 5 A, a ustawiono wartos¢
domyslna rowna 20% dla tego parametru, wyjscie przekaznikowe zamyka sie, a tryb
pozarowy jest aktywowany, gdy natezenie pradu wyjsciowego osiaga wartosé 1 A.

WSKAZOWKA!

Ten parametr nie ma wptywu, jesli tryb pozarowy nie jest aktywny. Jesli podczas
normalnego dziatania wybierzesz opcje ,,Wskaznik pracy” dla wyjscia przekaznika,
to efekt bedzie taki sam jak w przypadku wyboru opcji ,,Praca” dla wyjscia
przekaznika.

M3.16.11 LICZNIK TRYBU POZAROWEGO (ID 1679]

Ta wartos¢ monitorowana okresla liczbe wt. trybu pozarowego.

WSKAZOWKA!
Tego licznika nie mozna wyzerowac.

10.16 USTAWIENIA APLIKACJI

P3.17.1 HASLO (ID 1806)

Ten parametr stuzy do ustawienia hasta administratora.
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P3.17.2 WYBOR C/F (ID 1197)

Parametr ten umozLliwia ustawienie jednostki pomiaru temperatury.
System wyswietla wszystkie wartosci zwigzane z temperatura i warto$ci monitorowane w
wybranej jednostce.

P3.17.3 WYBOR KW/HP (ID 1198)

Parametr ten umozliwia ustawienie jednostki pomiaru mocy.
System wyswietla wszystkie wartosci zwiazane z moca i wartosci monitorowane w wybrane;j
jednostce.

P3.17.4 KONFIGURACJA PRZYCISKU FUNCT (ID 1195)

Ten parametr stuzy do ustawienia wartosci przycisku FUNCT.

Ten parametr okresla, ktére wybory sa wyswietlane po wcisnieciu przycisku Funct.

« Lokalne/zdalne
» Strona sterowan
«  Zmiana kierunku (widoczna tylko w przypadku sterowania za pomoca panelu)

10.17 WYZWOLENIE IMPULSU KWH

P3.18.1 DLUGOSC IMPULSU KWH (ID 15534)

Parametr ten definiuje dtugos¢ impulsu kWh w milisekundach.

P3.18.2 CZESTOTLIWOSC IMPULSOW KWH (ID 15533)

Parametr ten definiuje wartosci przedziatu czasu kWh miedzy poszczegdélnymi impulsami.
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11  SLEDZENIE USTEREK

W przypadku wykrycia nietypowych warunkéw pracy przez uktad diagnostyczny sterowania
przemiennika czestotliwosci zostanie wyswietlone odpowiednie powiadomienie.
Powiadomienie pojawi sie na wyswietlaczu panelu sterujacego. Na wyswietlaczu pojawia sie
kod, nazwa i krétki opis usterki lub alarmu.

Informacje o zrédle mowia uzytkownikowi o pochodzeniu usterki, jej przyczynie, miejscu
wystapienia i innych szczegotach.

Istnieja trzy rozne typy powiadomien.

« Informacja nie jest uwzgledniana podczas pracy napedu. Nalezy ja skasowac.

* Alarm informujacy o nietypowej pracy napedu. Naped nie zostanie zatrzymany. Nalezy
skasowac alarm.

« Usterka zatrzymujaca naped. Nalezy ponownie uruchomic naped i znalez¢ rozwiazanie
problemu.

W aplikacji mozna zaprogramowacd rézne reakcje na niektore usterki. Wiecej informacji
znajduje sie w rozdziale 5.9 Grupa 3.9: Zabezpieczenia.

Usterke mozna skasowac przyciskiem Reset na panelu sterujacym, poprzez WE/WY
sterujace lub przy uzyciu magistrali albo narzedzia komputerowego. Informacje o usterkach
pozostana w historii usterek, skad mozna bedzie je pobrac i przeanalizowaé. Rdzne kody
usterek znajduja sie w rozdziale 771.3 Kody usterek.

Przed kontaktem z dystrybutorem lub producentem z powodu nietypowego dziatania sprzetu
nalezy przygotowac odpowiednie informacje. Nalezy zawsze zapisa¢ wszelkie informacje
tekstowe pojawiajace sie na wyswietlaczu: kod oraz ID usterki, informacje o zrddle, liste
aktywnych usterek i historie usterek.

1.1 NA WYSWIETLACZU POJAWIA SIE USTERKA

W przypadku wystapienia usterki i zatrzymania napedu nalezy zbadaé przyczyne usterki oraz
skasowac usterke.
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Istnieja dwie procedury kasowania usterki: za pomoca przycisku Reset lub za pomoca
odpowiedniego parametru.

KASOWANIE ZA POMOCA PRZYCISKU RESET

1 Na panelu sterujacym nacisnij przycisk Reset i
przytrzymaj go 2 sekundy.

KASOWANIE ZA POMOCA PARAMETRU NA WYSWIETLACZU GRAFICZNYM

1 Przejdz do menu Diagnostyka.

STOP|G| READY| | /0

G Main Menu

ID: M4
Monjgtor

( )

S Parameters
( 12)
= Diagnostics
%)

2 Przejdz do podmenu Kasowanie usterek.

STOP|C| READY| | 110

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

El Fault history
(39)
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Wybierz wartos¢ parametru Kasuj usterki.
stor|(| READY | | o
Reset faults

ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

3

KASOWANIE ZA POMOCA PARAMETRU NA WYSWIETLACZU TEKSTOWYM

STOP ALARM FA‘ULT

1 Przejdz do menu Diagnostyka READY RUN
A A
[ C T 1
i HGHLS T T
ML
1
h 4 v
/O KEYPAD BUS

FWD REV

READY  RUN STOP ALARM FA‘ULT

2 Znajdz parametr Kasuj usterki za pomoca
przyciskow ze strzatkami w goére i w dot. A A
OCCET G
YA B | I'/I_II_
h 4 v
FWD  REV /0O KEYPAD BUS
3 Wybierz wartos¢ Tak i nacisnij przycisk OK. READY RUN  Stor ALARM  FAULT
A CAC
AN /7 70N
- LI -
=N
/
/
h 4 v
/O KEYPAD BUS

FWD REV
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11.2 HISTORIA USTEREK

W historii usterek znajduje sie wiecej informacji na temat usterek. Moze ona zawierac
informacje o maksymalnie 40 usterkach.

ANALIZOWANIE HISTORII USTEREK NA WYSWIETLACZU GRAFICZNYM

1 Aby wyswietli¢ wiecej informacji na temat usterki,

przejdz do historii usterek. stor|(G] READY Vo
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)

Reset faults

Ii—l Fault history

(39)

2 Aby przeanalizowa¢ informacje na temat usterki,

nacisnij przycisk ze strzatka w prawo. STOP|G| READY | Vo
D Fault history
ID: M4.3.3
External Fault 51
- Fault old 891384s
External Fault 51
. Fault old 871061s

— Device removed 39
Info old 862537s
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3

Pojawi sie lista informacji.

STOP | G] READY | 110

Fault history

ID: M4.3.3.2

ANALIZOWANIE HISTORII USTEREK NA WYSWIETLACZU TEKSTOWYM

1

2

Nacisnij przycisk OK, aby przejs¢ do historii

usterek.

Aby przeanalizowac informacje na temat usterki,

ponownie nacisnij przycisk OK.

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s | |
Source 1
Source 2
Source 3
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
Crn T | T
FHULT HIS
ML _J
- _
v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
T IMME T l‘q T
cornggrrrent
MLI _ /
I, _ /
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 Aby przeanalizowac¢ wszystkie informacje, uzyj

. , READY RUN STOP ALARM FAULT
przycisku ze strzatka w dot.

h 4 v

FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

[ T

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071 C

FWD REV 1/0  KEYPAD BUS
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11.3 KODY USTEREK

Tabela 61: Kody usterek

Kod Nazwa usterki Mozliwa przyczyna Sposob usuniecia usterki

usterki

1 1 Przekroczenie Zbyt duzy prad (powyzej Sprawdz obciazenie silnika.
dopuszczalnej war- 4*IH) w kablach silnikowych. |Sprawdz silnik.
tosci pradu (btad Mozliwa jest jedna z naste- |Sprawdz kable i podtaczenia.
sprzetowy) pujacych przyczyn: Sprawdz czasy rampy.

2 Przekroczenie )
dopuszczalnej war- : nag.ty,. du.zy wzrost
toéci pradu (btad pro- obcigzenia; .
gramowy) . zwarcie w kablach sil-
nikowych;
. nieprawidtowy typ sil-
nika;

2 10 Przekroczenie Napiecie w obwodzie pradu | Ustaw dtuzszy czas hamowania.
dopuszczalnej war- statego przekracza ustalony [Uaktywnij regulator nadnapie-
tosci napiecia (btad Llimit. ciowy.
sprzetowy) Sprawdz napiecie wejsciowe.

1 Przekroczenie . zbyt krotki czas hamo-
dopuszczalnej war- wania L o
toéci napiecia (btad . duze przepiecia w sieci
programowy) energetycznej .

. zbyt szybka sekwencja
startu/stopu.

3 20 Usterka zwarcia do Pomiar pradu wykazuje, ze | Sprawdz silnik i jego kable.
uziemienia (btad suma pradéw fazowych sil-
sprzetowy) nika jest rozna od zera.

21 Usterka zwarcia do ) ) ) .
uziemienia (btad pro- . nlepraW|dt.ovx./a izolacja
gramowy) kabli lub silnika

5 40 Przetacznik tadowa- |Przetacznik tadowania pozo- |Skasuj usterke i ponownie uru-
nia staje otwarty po sygnale chom naped.

START. Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
. ) butorem w celu uzyskania dalszych
. nieprawidtowa praca instrukcji.
e wadliwy podzespot,
7 60 Nasycenie Tej usterki nie mozna skasowac z
. Wadliwy podzespot panelu sterujgcego.
Wytacz zasilanie. NIE URUCHA-
MIAJ PONOWNIE NAPEDU ANI NIE
PODLACZAJ ZASILANIA!
Popros producenta o dalsze
instrukcje.
Jesli usterka ta wystepuje réwno-
czesnie z usterka F1, sprawdz
kable silnikowe i silnik.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SLEDZENIE USTEREK

VACON - 209

Tabela 61: Kody usterek

Kod Nazwa usterki
usterki

602

603

604

605

606

607

608

609

610

Usterka systemowa

Mozliwa przyczyna

Brak komunikacji miedzy
karta sterujaca a modutem
zasilania.

Uktad monitorujacy dokonat
resetu procesora.

Zbyt niskie napiecie dodat-
kowego zrodta zasilania w
module mocy.

Usterka fazy: Napiecie wyj-
Sciowe fazy jest niezgodne z
wartoscia zadana.

Nastapita usterka uktadu
CPLD, ale brak szczegoto-
wych informacji o usterce.

Sposob usuniecia usterki

Skasuj usterke i ponownie uru-
chom naped.

Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.

Oprogramowanie modutu
sterujacego jest niezgodne z
oprogramowaniem modutu
mocy.

Pobierz najnowsze oprogramowa-
nie z witryny Danfoss. Przy jego
uzyciu zaktualizuj naped.

Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.

Nie mozna odczyta¢ wers;ji
oprogramowania. Brak
oprogramowania w module
mocy.

Zaktualizuj oprogramowanie
modutu mocy.

Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.

Przeciazenie procesora.
Jeden z elementdw opro-
gramowania (na przyktad
aplikacja) spowodowat prze-
ciazenie.

Uzyskiwanie dostepu do
pamieci nie powiodto sie. Na
przyktad nie byto mozliwe
przywrocenie zachowanych
zmiennych.

Nie mozna odczytac¢ nie-
zbednych wtasciwosci urza-
dzenia.

Wyzeruj usterke i dokonaj ponow-
nego rozruchu.

Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.
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Tabela 61: Kody usterek

Kod Nazwa usterki Mozliwa przyczyna Sposob usuniecia usterki
usterki
8 647 Usterka systemowa Btad oprogramowania. Pobierz najnowsze oprogramowa-
nie z witryny Danfoss. Przy jego
648 W aplikacji wykorzystano uzyciu zaktualizuj naped.
nieprawidtowy blok funkcji. |Jesli usterka pojawi sie ponownie,
Oprogramowanie syste- skontaktuj sie z najblizszym dystry-
mowe jest niezgodne z apli- [butorem w celu uzyskania dalszych
kacja. instrukcji.
649 Przeciazenie zasobow. Btad
podczas wczytywania para-
metrow, ich przywracania
lub zapisywania.
9 80 Zbyt niskie napiecie Napiecie w obwodzie pradu |W przypadku chwilowej awarii zasi-
(usterka) statego jest nizsze niz usta- |[lania skasuj usterke i ponownie
lony limit. uruchom naped.
81 Zbyt niskie napiecie Sprawdz napiecie zasilania. Jesli
(alarm) o o napiecie zasilania jest wystarcza-
) Zby'_( n.|sk|e napigcie jace, oznacza to usterke wew-
zasilajace netrzna.
' usterka wewngtrzna Sll<ontall<tuj sie z najblizszym
nape.du AC, . . dystrybutorem w celu uzyskania
* Wafi,“‘(vy bezpiecznik dalszych instrukcji.
wejsciowy;
. zewnetrzny wytacznik
tadowania nie jest
zamkniety.
WSKAZOWKA!
Ta usterka aktywuje sie
tylko wtedy, gdy naped jest
w stanie pracy.
10 91 Faza napiecia wejs- Brak fazy linii wejsciowe;. Sprawdz napiecie zasilania, bez-
ciowego pieczniki i kabel zasilania.
1" 100 Kontrola faz wyjscio- [Pomiar pradu wykazuje brak |Sprawdz silnik i jego kable.
wych pradu w 1 fazie silnika.
13 120 Zbyt niska tempera- | Zbyt niska temperatura w
tura napedu pradu radiatorze modutu mocy lub
przemiennego na karcie zasilania. Tempe-
(usterka) ratura radiatora jest nizsza
niz -10°C.
121 Zbyt niska tempera-
tura napedu AC
(alarm])
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Tabela 61: Kody usterek

usterki

Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Sposob usuniecia usterki

silnika

kata poczatkowego.
Ogolna usterka sterowania
silnika.

14 130 Zbyt wysoka tempe- Zbyt wysoka temperaturaw |Sprawdz rzeczywista ilos¢ i prze-
ratura napedu pradu |radiatorze modutu mocy lub |ptyw powietrza chtodzacego.
przemiennego na karcie zasilania. Tempe- |Sprawdz, czy radiator nie jest
(usterka, radiator) ratura radiatora jest wyzsza |zakurzony.

niz 100°C. Sprawdz temperature otoczenia.
131 Zbyt wysoka tempe- Sprawdz, czy czestotliwos¢ kluczo-
ratura napedu pradu wania nie jest zbyt wysoka w sto-
przemiennego sunku do temperatury otoczenia
(alarm, radiator) oraz obciazenia silnika.
132 Zbyt wysoka tempe-
ratura napedu pradu
przemiennego
(usterka, karta)
133 Zbyt wysoka tempe-
ratura napedu pradu
przemiennego
(alarm, karta)
15 140 Utyk silnika Utyk silnika. Sprawdz silnik i jego obciazenie.
16 150 Przegrzanie silnika Zbyt duze obciazenie silnika. |Zmniejsz obciazenie silnika. Jesli
silnik nie jest przeciazony, sprawdz
parametry modelowania tempera-
tury.
17 160 Silnik niedociazony Silnik nie jest wystarczajaco |Sprawdz obciazenie.
obciazony.

19 180 Przeciazenie mocy Naped obciazony zbyt duza |Zmniejsz obciazenie.
(monitorowanie krét- |moca.
kotrwate)

181 Przeciazenie mocy
(monitorowanie dtu-
gotrwate)
25 Usterka sterowania Nieprawidtowa identyfikacja
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Tabela 61: Kody usterek

Kod Nazwa usterki Mozliwa przyczyna Sposob usuniecia usterki
usterki
30 290 Bezpieczne wytacza- |Sygnat A bezpiecznego Skasuj usterke i ponownie uru-
nie wytaczenia nie pozwala na chom naped.
przetaczenie napedu w stan |Sprawdz sygnaty wychodzace z
gotowosci. karty sterowania do modutu mocy i
ztacza D.
291 Bezpieczne wytacza- |Sygnat B bezpiecznego
nie wytaczenia nie pozwala na
przetaczenie napedu w stan
gotowosci.
500 Konfiguracja bezpie- |Zostat zainstalowany prze- |Wyjmij przetacznik konfiguracji
czenstwa tacznik konfiguracji bezpie- |bezpieczenstwa z karty sterowania.
czenstwa.
501 Konfiguracja bezpie- [Za duza liczba kart opcjo- Zostaw jedna z kart opcjonalnych
czenstwa nalnych STO. Mozna zain- STO. Inne usun. Patrz Instrukcja
stalowac tylko jedna. bezpieczenstwa.
502 Konfiguracja bezpie- |Karta opcjonalna STO zos- Umiesc¢ karte opcjonalna STO we
czenstwa tata zainstalowana w nie- wtasciwym gniezdzie. Patrz
wtasciwym gniezdzie. Instrukcja bezpieczenstwa.
503 Konfiguracja bezpie- |Brak przetacznika konfigu- |Zainstaluj przetacznik konfiguracji
czenstwa racji bezpieczenstwa na kar- |bezpieczenstwa na karcie sterowa-
cie sterowania. nia. Patrz Instrukcja bezpieczen-
stwa.
504 Konfiguracja bezpie- |Przetacznik konfiguracji Zainstaluj przetacznik konfiguracji
czenstwa bezpieczenstwa zostat nie- |bezpieczenstwa we wtasciwym
wtasciwie zainstalowany na | miejscu na karcie sterowania.
karcie sterowania. Patrz Instrukcja bezpieczenstwa.
505 Konfiguracja bezpie- [Przetacznik konfiguracji Sprawd?z instalacje przetacznika
czenstwa bezpieczenstwa zostat nie- | konfiguracji bezpieczenstwa na
wtasciwie zainstalowany na |karcie opcjonalnej STO. Patrz
karcie opcjonalnej STO. Instrukcja bezpieczenstwa.
506 Konfiguracja bezpie- |Brak komunikacji z opcjo- Sprawdz instalacje karty opcjonal-
czenstwa nalna karta STO. nej STO. Patrz Instrukcja bezpie-
czenstwa.
507 Konfiguracja bezpie- |Karta opcjonalna STO jest Wyzeruj naped i uruchom go
czenstwa niezgodna ze sprzetem. ponownie. Jesli usterka pojawi sie
ponownie, skontaktuj sie z najbliz-
szym dystrybutorem w celu uzys-
kania dalszych instrukcji.
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Tabela 61: Kody usterek

usterki

30 520

Nazwa usterki

Diagnostyka bezpie-
czenstwa

Mozliwa przyczyna

Wejscia karty STO maja
rézny stan.

Sposob usuniecia usterki

Sprawdz zewnetrzny przetacznik
bezpieczenstwa. Sprawdz potacze-
nie wejsciowe i kabel przetacznika
bezpieczenstwa.

Wyzeruj naped i dokonaj ponow-
nego rozruchu.

Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.

521

Diagnostyka bezpie-
czenstwa

Nieprawidtowe dziatanie
diagnostyki termistora
ATEX. Brak potaczenia na
wejsciu termistora ATEX.

Wyzeruj naped i dokonaj ponow-
nego rozruchu.

Jesli usterka pojawi sie ponownie,
wymien karte opcjonalna.

522

Diagnostyka bezpie-
czenstwa

Zwarcie w obwodzie podta-
czenia wejsciowego termis-
tora ATEX.

Sprawdz termistor ATEX i jego
podtaczenie wejsciowe.
Sprawdz podtaczenie zewnetrz-
nego termistora ATEX.
Sprawdz zewnetrzny termistor
ATEX.

523

Diagnostyka bezpie-
czenstwa

Wystapit problem w wew-
netrznym obwodzie bezpie-
czenstwa.

Wyzeruj naped i dokonaj ponow-
nego rozruchu.

Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.

524

Diagnostyka bezpie-
czenstwa

Przepiecie na karcie opcjo-
nalnej bezpieczenstwa

Wyzeruj naped i dokonaj ponow-
nego rozruchu.

Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.

525

Diagnostyka bezpie-
czenstwa

Za niskie napiecie na karcie
opcjonalnej bezpieczenstwa

Wyzeruj naped i dokonaj ponow-
nego rozruchu.

Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.
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Tabela 61: Kody usterek

Kod Nazwa usterki Mozliwa przyczyna Sposob usuniecia usterki
usterki
30 526 Diagnostyka bezpie- |Wewnetrzna usterka w pro- |Wyzeruj naped i dokonaj ponow-
czenstwa cesorze lub obstudze nego rozruchu.
pamieci karty opcjonalnej Jesli usterka pojawi sie ponownie,
bezpieczenstwa skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.

527 Diagnostyka bezpie- |Wewnetrzna usterka funkcji |Wyzeruj naped i dokonaj ponow-

czenstwa bezpieczenstwa nego rozruchu.
Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.

530 Bezp. wyt. momentu Podtaczono funkcje zatrzy- | Gdy funkcja STO jest aktywna,
mania awaryjnego lub uak- |naped jest w stanie bezpiecznym.
tywniono inna operacje STO.

32 312 Chtodzenie wentyla- | Zywotnoé¢ wentylatora Wymien wentylator i wyzeruj licz-
tora dobiegta konca. nik czasu eksploatacji wentylatora.
33 Tryb pozarowy wta- Tryb pozarowy napedu jest

czony wtaczony. Zabezpieczenia

napedu nie sa uzywane.
37 360 Zmieniono urzadzenie |Karta opcjonalna zostata Naped jest gotowy do uzycia.

(ten sam typ) wymieniona na nowa, ktéra |Naped rozpocznie korzystanie ze

byta juz wczesniej uzywana | starych ustawien parametrow.
w tym gniezdzie. Parametry
sa dostepne w napedzie.

38 370 Dodano urzadzenie Dodano opcjonalna karte. Naped jest gotowy do uzycia.

(ten sam typ) Wczesniej uzywano tej Naped rozpocznie korzystanie ze
samej opcjonalnej karty w starych ustawien parametrow.
tym samym gniezdzie. Para-
metry sa dostepne w nape-
dzie.

39 380 Urzadzenie usuniete [Karta opcjonalna zostata Urzadzenie jest niedostepne. Ska-
wyjeta z gniazda. suj usterke.

40 390 Nieznane urzadzenie |Podtaczono nieznane urza- |Urzadzenie jest niedostepne.
dzenie (modut mocy/karte
opcjonalna)

41 400 Temperatura modutu |Obliczona temperatura Sprawdz obciazenie silnika.

IGBT modutu IGBT (temperatura |Sprawdz parametry silnika.
przemiennika + 12T) jest zbyt
wysoka.
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Tabela 61: Kody usterek

Kod
usterki

Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Sposob usuniecia usterki

43 420 Usterka kodera Brak kanatu A kodera 1 Sprawdz potaczenia kodera.
Sprawdz koder i jego kable.
421 Brak kanatu B kodera 1 Sprawdz karte kodera.
Sprawdz czestotliwos¢ kodera w
422 Brak obu kanatéw kodera 1. |otwartej petli.
423 Koder odwrdcony.
424 Brak karty kodera.
L4 430 Zmieniono urzadzenie |Karta opcjonalna zostata Ustaw ponownie parametry
(inny typ) wymieniona na nowa, ktéra | modutu mocy.
nie byta wczeséniej uzywana
w tym gniezdzie. Ustawienia
parametréow nie zostaty
zapisane.
45 440 Dodano urzadzenie Jest dostepna nowa opcjo- Ustaw ponownie parametry
(inny typ) nalna karta innego typu. modutu mocy.
Parametry nie sa dostepne
w ustawieniach.
50 1050 Usterka niskiejwar- |Co najmniej jeden z dostep- |Wymien uszkodzone czesci.
tosci sygnatu Al nych sygnatow na wejsciach |Sprawdz obwdd wejscia analogo-
analogowych spadt ponizej wego.
50% minimalnego zakresu Sprawdz, czy parametr Zakres syg-
sygnatu. Kabel sterujacy jest [natu Al1 jest ustawiony poprawnie.
uszkodzony lub poluzowany.
Nieprawidtowe zrdodto syg-
natu.
51 1051 Usterka zewnetrzna Zostat uaktywniony sygnat
wejscia cyfrowego, ktdry
ustawiono za pomoca para-
metru P3.5.1.7 lub P3.5.1.8.
52 1052 Btad w komunikacji z [Potaczenie miedzy panelem |Sprawdz podtaczenie panelu steru-
panelem sterowania |sterujacym a napedem jest |jacegoijego kabel.
1352 uszkodzone.
53 1053 Usterka komunikacji | Potaczenie miedzy karta Sprawdz instalacje oraz sterownik
magistrali magistrali a zewnetrznym magistrali.
sterownikiem zostato usz-
kodzone.
54 1354 Usterka gniazda A Uszkodzone gniazdo lub Sprawdz karte i gniazdo.
karta opcjonalna.
1454 Usterka gniazda B
1654 Usterka gniazda D
1754 Usterka gniazda E
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Tabela 61: Kody usterek

usterki

65

Nazwa usterki

Btad komunikacji z
komputerem

Mozliwa przyczyna

Potaczenie transmisji
danych miedzy komputerem
a napedem jest uszkodzone

Sposob usuniecia usterki

66

1066

Usterka termistora

Wzrosta temperatura sil-
nika.

Sprawdz chtodzenie i obciazenie
silnika.

Sprawdz podtaczenie termistora.
Jesli wejscie termistora nie jest
uzywane, musiato nastapi¢ zwar-
cie.

69

1310

1311

1312

Btad mapowania
magistrali

Do mapowania wartosci wyj-
$cia danych procesowych
magistrali uzyto nieprawid-
towego numeru ID.

Sprawdz parametry w menu mapo-
wania danych magistrali.

Nie jest mozliwa konwersja
jednej lub wiekszej liczby
wartosci dla wyjécia danych
procesowych magistrali.

Niezdefiniowany typ wartosci.
Sprawdz parametry w menu mapo-
wania danych magistrali.

Wystapito przepetnienie
podczas mapowania i kon-
wers;ji (16-bitowych) war-
tosci dla wyjscia danych
procesowych magistrali.

101

1101

Usterka monitorowa-
nia procesu (PID1)

Regulator PID: wartos$¢
sprzezenia zwrotnego nie
miesci sie w limitach moni-
torowania i opdznienia, o ile
ustawiono opdznienie.

105

1105

Usterka monitorowa-
nia procesu (PID2)

Regulator PID: wartos$¢
sprzezenia zwrotnego nie
miesci sie w limitach moni-
torowania i opdznienia, o ile
ustawiono opdznienie.
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