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OM HANDBOKEN

Upphovsratten for handboken tillhor Vacon Ltd. Alla rattigheter forbehalls. Handboken kan
komma att &ndras utan foregdende meddelande.

| den har handboken beskrivs funktionerna i frekvensomriktaren fran Vacon® och hur
omriktaren anvands. Handboken &r upplagd pa samma s&tt som omriktarens menyer
(avsnitt 1 och 4-8).

Avsnitt 1, Snabbstartsguide

» Starta arbetet med hjalp av mandverpanelen.

Avsnitt 2, Guider

+ Stallain en applikation.
Avsnitt 3, Anvandargranssnitt
» Visningstyper och hur mandverpanelen anvands.

» Datorverktyget Vacon Live.
» Faltbussfunktionerna.

Avsnitt 4, Menyn Driftvarden

* Uppgifter om overvakningsvarden.

Avsnitt 5, Menyn Parameter

* Visning av aktuella driftvarden.

Avsnitt 6, Menyn Diagnostik

Avsnitt 7, Menyn 1/0 och hardvara

Avsnitt 8, Anvindarinstillningar, favoriter och menyer pa anvindarniva
Avsnitt 9, Beskrivningar av overvakningsvarden

Avsnitt 10, Parameterbeskrivningar
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» Parameteranvandningen.
« Programmering av digitala och analoga ingangar.
* Applikationsspecifika funktioner.

Avsnitt 11, Felsokning
. l:'el och felorsaker.
« Aterstallning av fel.

Handboken innehaller manga parametertabeller. De har instruktionerna anger hur
tabellerna ska tolkas.

R_&8 3% RR XX

Index Parameter ax Unit Default Description

G-

A. Parameternumret, det vill saga F. Det fabriksinstallda vardet.
parameterns placering i menyn. G. Parameterns id-nummer.
B. Parameterns namn. H. En kort beskrivning av parameterns
C. Parameterns minimivarde. varden och/eller funktion.
D. Parameterns maximivarde. I. Na&r symbolen visas gar det att ldsa mer
E. Parameterns enhet. Enheter visas om om parametern i avsnittet
den ar tillganglig. Parameterbeskrivningar.
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FUNKTIONER | FREKVENSOMRIKTAREN FRAN VACON®

*  Guider for start, PID-styrning, multipumpsystemet och brandfunktionen som gor
anvandningen enkel.

»  FUNCT-knappen for snabb vaxling mellan lokal styrning och fjarrstyrning.
Fjarrstyrplatsen kan vara /0 eller faltbuss. Du kan vélja fjarrstyrningen med en
parameter.

« Eningang for forregling (spjallforregling). Omriktaren startar inte forréan denna ingang
aktiveras.

» Enstyrsida for drift och dvervakning av de viktigaste vardena.

» Olika forvarmningslagen som forhindrar problem med kondens.

« En hogsta utfrekvens pa 320 Hz.

«  Funktioner for realtidsklocka och timer (om ett extra batteri har installerats). Det gar att
programmeras tre tidskanaler for olika funktioner i omriktaren.

* Enextern PID-regulator ar tillganglig. Anvand den nar du exempelvis vill styra en ventil
med omriktarens 1/0.

» En funktion for vilolage som automatiskt startar och stoppar omriktaren for att kunna
spara energi.

« En PID-regulator for tva zoner med tva olika arvardessignaler: minimum och maximum.

«  Tvaolika borvarden for PID-regulatorn. Du kan valja med en digital ingang.

» En funktion for PID-borvardeboost.

«  Enframkopplingsfunktion for att férbattra systemets reaktioner pa processandringar.

«  Overvakning av processvirden.

*  En multipumpstyrning.

* En kompensation for tryckfall for att kompensera tryckfall i rorsystemet, till exempel nar
sensorn ar felaktigt placerad nara pumpen eller flakten.
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INNEHALLSFORTECKNING
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1

1.1

SNABBSTARTSGUIDE

MANOVERPANEL OCH KNAPPAR

Manoverpanelen utgor granssnittet mellan frekvensomriktaren och anvandaren. Med
manoverpanelen kan du styra motorns hastighet och overvaka utrustningens status. Du kan
ocksa stalla in omriktarens parametrar med panelen.

Bild 1: Manéverpanelens knappar

A. Knappen BACK/RESET. Ga tillbaka i Hogerpilknappen.
menyn, avsluta redigeringslaget eller Startknappen.
aterstall ett fel med knappen. Nedatpilknappen. Anvand knappen nar
B. Uppatpilknappen. Anvénd knappen néar du vill bladddra nedat pa menyn eller
du vill bladddra uppat pa menyn eller 6ka minska ett varde.
ett varde. Stoppknappen.
C. Knappen FUNCT. Andra motorns Vansterpilknappen. Flytta markoren at

rotationsriktning, oppna styrsidan eller
andra placeringen av styrningen med
knappen. Mer information finns i Tabell
12 Instéllningar av styrreferenser.

vanster med knappen.
OK. Anvand den nar du vill ga till en aktiv
niva eller objekt eller godkanna ett val.

1.2 MANOVERPANELER

Det finns tva olika mandverpaneler: ett grafiskt och ett textbaserad. Mandverpanelen bestar
alltid av samma tangentbord och knappar.

| displayen visas:

Omriktarens och motorns status.
e« Feliomriktaren och motorn.

» Vardu arimenystrukturen.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10
Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )

= Parameters
li] (12 )
Bild 2: Den grafiska skdrmen

A. Forsta statusfaltet: STOPP/DRIFT F. Platsfaltet: parameterns id-nummer och
B. Motorns rotationsriktning den aktuella placeringen i menyn.

C. Andra statusfaltet: KLAR/EJ KLAR/FEL G. En aktiverad grupp eller ett aktiverat

D. Varningsfaltet: VARNING/- objekt

E. Styrplatsfaltet: PC/IO/PANEL/FALTBUSS H. Antalet objekt i gruppen

READY RUN STOP ALARM FAULT
a_ ®

GUITCK SETU

M |
m 1 06

v v

FWD REV o] KEYPAD BUS

@

Bild 3: Textskdrmen. Om texten &r for lang rullas den automatiskt pa skarmen.

A. Statusindikatorerna D. Den aktuella placeringen i menyn
B. Indikatorerna for varning och fel E. Indikatorerna for styrplatsen
C. Namnet pa gruppen eller objektet pa F. Indikatorerna for motorns

den aktuella platsen rotationsriktning

1.3 FORSTA START

| startguiden anger du de uppgifter som ska styra omriktaren.
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1 Val av sprak Urvalet varierar for de olika sprakpaketen
Sommartid*
Ryssland
2 USA
EU
FRAN
3 Tid* hh:mm:ss
4 Datum* DD.MM.
5 Ar* ARAR
* Fragorna visas om ett batteri &r installerat.
Vill du kora startguiden?
6 Ja
Nej

Om du vill stalla in parametervardena manuellt valjer du Nej och trycker sedan pa OK.

Valj en process
7 Pump
Flakt
8 Ange ett varde for motorns méarkvarvtal (enligt Omrade: 24-19200
markskylten)
9 Ange ett varde for motorns markstrém Omrade: Varierar
10 Ange en minimifrekvens Omré&de: 0.00-50.00
1 Ange en maximal frekvens Omrade: 0.00-320.00

Nar du har gjort alla val &r startguiden klar. Du kan 6ppna startguiden igen pa tva satt. Ga till
parameter P6.5.1 Aterst fabr.inst eller parameter P1.19 Startguide. Stéll sedan in vardet pa
Aktivera.

1.4 BESKRIVNING AV APPLIKATIONERNA

1.4.1 VACON HVAC-APPLIKATION

Vacon HVAC Drive Application ar en forinstallerad programvara for omedelbar anvandning.

Omriktaren kan styras fran mandverpanelen, faltbussen, en dator eller I/0-terminalen.
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Standard I/0-kort
| Anslutning | Signal |
Rererers: 1 || +10 Vref | | Referensutgang || |
potenti- \ Analog ingang,
‘{Tf’ée,{Q : = 2 AL+ spanning eller strom*) Spanning
- — = Analog gemensam ingan
2-trddig sandare 3 AIl- (Strén%)g 9ang
- AI2+ Analog ingang,
Referens, fjarr - — — — 4 spanning eller strém .
24-20 mA)/2B10 Y Strém
programmerbar) -'|_-_ s Al ,(Asnt?cl_)ﬁ)gemensam ingdng
L
: _______ 6 | 24 Vut | |24thé|pspénning || |
! \—--[ 7 ][cnND ® | [yo-signal till jord | |
:*/ ———————— { 8 || b1t | [Digital ing&ng 1 | [ Starta framat (FWD) |
S—/ ———————— -| 9 | | DI2 | |Digita| ingang 2 || Starta BAKAT |
:—/ -------- { 10 ][ D13 | [Digital ing&ng 3 || Fel- |
— 11 || CM ® | |Byggstorlekjord A for DIN1-DING**) | | |
| 12 | | 24 Vut [ | |24V hjalpspanning || |
r----{ 13 ][ GND ®| | ] [vo-signaltill jord || |
EJ I E_ ----4 14 DI4 Digital ingéng 4 Forinstallt frekvensval 1
1 1
5_/ I E_ R _I 15 | | DI5 | | Digital ingf%ng 5 | | Férinstallt frekvensval 2 |
| T1e][Dm | | Digital ingdng 6 || Feldterstalining |
1 1
! 17 CM L] Byggstorlekjord A fér DIN1-DING**)
/”_\\——E-———— 18 | | AO1+ Analog signal (+utgang) R
b mA Utgangsfrekvens
E . --fma--1- 1 19 AO1-/GND @ Analog utgang byggstorlekjord
! 1
, 1
1 1
! 1

; 30 +24 Vin 24 V hjalpingdngsspanning
v v —
A RS485 Seriell buss, negativ
| Till relakort 1 eller 2 | B RS485 Seriell buss, positiv

Bild 4: Exempel pa styranslutningar fér standard I/0-kortet.

*Valjs med hjalp av DIP-omkopplarna. Se installationshandboken for Vacon 100,

vaggmonterade omriktare.

**Du kan anvénda en DIP-omkopplare for att isolera digitalingangarna fran jord.
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Fran standard-1/0-kort

Reldkort 1

Anslutning

Fr@n ansl. nr ~ Fran ansl.
6 eller 12 #13
DRIFT ___ _ g

Standard

21 |RO1/1 N 7
22 Rgljz c|\c4 Relautgdng 1 DRIFT
23 |RO1/3 NO|——
24 | RO2/1 NC 7
25 |R0O2/2 CM Reldutgdng 2 FEL
26 |RO2/3NO|—
52 |RO3/1CM|__~ Reldutgang 3 KLAR
33 |RO3/2NO| ——

Bild 5: Exempel pa styranslutningar for relédkort 1.

OBS!

Inte tillganglig for Vacon 100 X.

Fran standard-1/0O-kort

Relakort 2 Standard
#12 413 Anslutning
. | 21 |RO1/1 NC
| DRIFT L__ _pe| 22 |RO1/2 CM : Reldutgdng 1 DRIFT
- —@ ————— > 23 |RO1/3NO|—
24 |RO2/1 NC 7
25 |RO2/2 CM Reldutgdng 2 FEL
26 |R0O2/3 NO | —
-/ F-{ 28 | T+ R
| Termistoringang
b e m——— — 29 TI1-

Bild 6: Exempel pa styranslutningar for reldkort 2.

OBS!

Det enda alternativet for Vacon 100 X.

Du kan dven isolera de digitala ingangarna (plintarna 8-10 och 14-16) pa standard-1/0-kortet
fran jord. Du gor detta genom att andra laget for en DIP-omkopplare pa styrkortet till laget
AV. Figuren nedan visar de individuella brytarna och de lampliga valen.

OBS!

Vacon 100 X.
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Digitala ingangar

$ Flytande
Ansluten tillGND (standard!)

i

Bild 7: DIP-omkopplare

DODDDDDDDDHDHDDD g
2
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Tabell 2: Parametrar for snabbinstallation

Index

P1.1

Parameter

Motorns markspan-
ning

Min

Varierar

Max Enhet

Varierar

Standard id

Varierar

110

Beskrivning

Detta varde - Un -
anges pa motorns
markskylt.
Se P3.1.1.1.

P1.2

Motorns markfrek-
vens

8.0

320.0

Hz

50

m

Detta varde - fn -
anges pa motorns
markskylt.
Se P3.1.1.2.

P1.3

Motorns markvarvtal

24

19200

rpm

Varierar

12

Detta varde - nn -
anges pa motorns
markskylt.

P1.4

Motorns markstrom

Varierar

Varierar

Varierar

113

Detta varde - In -
anges pa motorns
markskylt.

P1.5

Motorns Cos Phi

0.30

1.00

Varierar

120

Detta varde anges pa
motorns markskylt.

P1.6

Motorns markstrom

Varierar

Varierar

kW

Varierar

116

Detta varde - nn -
anges pa motorns
markskylt.

P1.7

Motorns effektgrans

Varierar

Varierar

Varierar

107

Maximal motorstrom
fran frekvensomrikta-
ren.

P1.8

Minimifrekvens

0.00

P1.9

Hz

Varierar

101

Det lagsta frekvensre-
ferensvardet som gar
att anvanda.

P1.9

Maximal frekvens

P1.8

320.00

Hz

50.00

102

Det hogsta frekvensre-
ferensvardet som gar
att anvanda.

P1.10

I/0-styrplats A, val av
boérvarde

17

Val av frekvensrefe-
renskalla nar styrplats
arl/0A.

Mer information om
alternativen finns i
P3.3.3.

P1.11

Forvald frekvens 1

P3.3.1

300.00

Hz

10.00

105

V&lj med digitalingang:
Forvald frekvens val 0
(P3.5.1.15) (standard =
digital ingdng 4).

P1.12

Forvald frekvens 2

P3.3.1

300.00

Hz

15.00

106

Valj med digitalingang:
Forvald frekvens val 1
(P3.5.1.16) (standard =
digital ingang 5).
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Tabell 2: Parametrar for snabbinstallation

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning

Tid for att utfrekvensen
P1.13 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 20.0 103 ska kunna 6ka frén noll
till maxfrekvensen.

Tid for att utfrekvensen
P1.14 Retardationstid 1 0.1 3000.0 3 20.0 104 ska kunna minska fran
maxfrekvensen till noll.

Val av fjarrstyrplats
(start/stopp).

P1.15 Fjarrstyrplats 1 2 1 172
0 =1/0-styrning

1 = Faltbusstyrning

P1.16 Autom aterstalln 0 1 0 731 0 = Forhindrad
1 =Tillaten

0 = Ingen atgard

1 =Varning

P1.17 Termistorfel 0 3 0 732 2 = Fel (stopp enligt
stopplége)

3 =Fel (stopp genom
utrullning)

0 = Inaktiv
P1.18 PID snabbguide* 0 1 0 1803 | 1 = Aktivera

Se

0 = Inaktiv
P1.19 Multipumpguide* 0 1 0 1 = Aktivera

Se avsnitt 2.2 Multi-
pumpminiguide.

0 = Inaktiv
P1.20 Startguide** 0 1 0 1171 | 1=Aktivera

Se avsnitt 1.3 Forsta
start.

P1.21 Brandfunktions- 0 1 0 1672 | 0 = Inaktiv

1 * %
guide 1 = Aktivera

*Parametern visas endast pa den grafiska mandverpanelen.

**Parametern visas endast pa den grafiska mandverpanelen och textpanelen.
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2 GUIDER

2.1 PID SNABBGUIDE

Applikationsguiden gor att du kan stalla in de grundlaggande parametrarna for
applikationen.

Starta PID-snabbguiden genom att valja vardet Aktivera for parametern P1.17 PID
snabbguide pa menyn Snabbinstéllning.

Standardinstallningarna anger att du ska anvanda PID-regulatorns i lage ett arvarde/ett
borvarde. Standardstyrplatsen &r I/0 A och standardprocessenheten ar %.

1 Gor val for processenheten (P3.12.1.4) Mer &n ett val.

Om du valjer ndgon annan enhet an % visas nasta fraga. Om du valjer procent fortsatter
guiden direkt till frdga 5.

2 Ange ett varde for Processenhet min (P3.12.1.5) Intervallet beror pd valet i fréga 1.
3 Ange ett varde for Processenhet max (P3.12.1.6) Intervallet beror pa valet i fraga 1.
4 Ange ett varde for Processenhet decimaler Omrade: 0-4

(P3.12.1.7)

Ange ett varde for Arvarde 1val av kalla (P3.12.3.3) |Se Tabell 34 Arvirdesparametrar

Om du valjer en analog ingangssignal visas fraga 6, annars visas fraga 7.

Ange signalomradet fér den analoga insignalen
0=0-10V/0-20 mA
1=2-10 V/4-20 mA

Se Tabell 15 Instéllningar for analoga ingangar.

Ange ett varde for Reglerfel invert (P3.12.1.8)

7 0 = normalt
1 =inverterat

8 Ange ett varde for Val av bérvarde (P3.12.2.4) Se Tabell 33 Parametrar for borvérden.

Om du valjer en analog ingangssignal visas fraga 9, annars visas fraga 11.

Om du valjer nagot av alternativen Bérvarde 1 fran panel eller Bérvérde 2 fran panel visas
fraga 10 direkt.
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Ange signalomradet fér den analoga insignalen
0=0-10V/0-20 mA
9 1=2-10 V/4-20 mA
Se Tabell 15 Instéllningar fér analoga ingangar.
10 Ange ett varde for Bérvarde 1 fran panel (P3.12.2.1) [Beror pd omrddet som har stéllts in i fraga 9.
och Bérvarde 2 fran panel (P3.12.2.2)
Anvanda viloldgesfunktionen
1 0 =nej
1=ja

Om du svarar Ja pa fraga 11 visas efterféljande tre fragor. Om du véljer Nej stangs guiden.

12 Ange ett varde for Insomningsfrekvensgrans Omrade: 0.00-320.00 Hz.
(P3.12.2.7)
13 Ange ett varde for Insomningsfordrdjning 1 Omréade: 0-3000 s
(P3.12.2.8)
14 Ange ett varde for Uppvakningsniva (P3.12.2.9) Omradet beror pa vilken processenhet som
har valts

PID-snabbguiden har slutforts.

2.2 MULTIPUMPMINIGUIDE

Multipumpminiguiden staller de viktigaste fragorna i samband installationen av ett
multipumpsystem. Multipumpminiguiden kommer alltid efter PID-snabbguiden.

15 Ange ett varde for Antal motorer (P.3.14.1) 1-4

Ange ett varde for Forreglingsfunktion (P3.14.2)

16 0 = Anvands inte
1 =Tillaten

Ange ett varde for Autovéxla (P3.14.4)

17 0 = Forhindrad
1 =Tillaten

Om du aktiverar autovaxlingen visas efterféljande tre fragor. Om du inte valjer autovéxling
fortsatter guiden direkt till fraga 21.
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Ange ett varde for Inkludera FC (P3.14.3)
18 0 = Forhindrad
1 =Tilldten

19 Ange ett varde for Autovaxlingsintervall (P3.14.5) 0,0-3000,0 h

20 Ange ett varde for Autovaxla: Frekvensgrans 0.00-50.00 Hz.
(P3.14.6)

21 Ange ett varde for Regleromrade (P3.14.8) 0-100%

22 Ange ett varde for Férdrojning (P3.14.9) 0-3600s

Déarefter visar mandverpanelen den konfiguration fér den digitala ingangen och reldutgangen
som har gjorts av applikationen (géller endast den grafiska mandverpanelen). Anteckna
vardena for framtida bruk.

2.3 BRANDFUNKTIONSGUIDE

Oppna brandfunktionsguiden genom att valja Aktivera pa snabbinstéllningsmenyn for
parametern B1.1.4.

c VAR FORSIKTIG!
Lds om lésenord och garantifragor innan du fortsatter i avsnitt 70.75 Brandfunktion.

Ange ett varde for parameter P3.17.2 Brandfunktion |Mer &n ett val
frekvenskalla

Om du valjer ett annat varde &n Frekvens vid brandfunktion kommer du direkt till fraga 3.
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2 Ange ett varde for parameter P3.17.3 Frekvens vid 8,00-P3.3.1.2 Hz (Maxfrekvref)
brandfunktion
Aktivera signalen nar kontakten oppnas eller stéangs
3 0 = oppen kontakt
1 = stangd kontakt
Ange ett varde for parametrarna P3.17.4 Brand- Valj den digitala ingdng som ska aktivera
4 funktion aktivering vid OPPNA och P3.17.5 Brand- brandfunktionen. Mer information finns i
funktion aktivering vid STANG avsnitt 10.15 Brandfunktion.
Ange ett varde fér parameter P3.17.6 Brandfunktion |[V&lj den digitala ingdng som ska aktivera
bakat riktningen bakat for brandfunktionen.
5
Digln Kortplats0.1 = Framat
Digln Kortplats0.2 = Bakat
Ange ett varde for P3.17.1 Lésenord for brandfunk- |[Ange ett ldsenord for aktivering av brand-
tion funktionen.
6
1234 = aktivera testlage
1001 = aktivera brandfunktion
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3 ANVANDARGRANSSNITT

3.1 NAVIGERA PA MANOVERPANELEN

Informationen om frekvensomriktaren ar ordnad i menyer och undermenyer. Du flyttar
mellan menyerna med hjalp av uppat och nedatpilarna pa manoverpanelen Oppna en grupp
eller ett objekt genom att trycka pa OK. Ga tillbaka till nivan du var pa tidigare genom att
trycka pa knappen Back/Reset.

P& skarmen visas den aktuella positionen p& menyn, exempelvis M5.5.1. Aven namnet p
gruppen eller objektet pa den aktuella platsen visas.
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3.2 ANVANDA DEN GRAFISKA SKARMEN

PPPP P

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110

O e
ID: M1 /////(::)
Quick Setup

( 17

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )

Bild 9: Huvudmenyn pa den grafiska skdrmen

A. Forsta statusfaltet: STOPP/DRIFT F. Platsfaltet: parameterns id-nummer och
B. Rotationsriktningen den aktuella placeringen i menyn

C. Andra statusfaltet: KLAR/EJ KLAR/FEL G. En aktiverad grupp eller ett aktiverat

D. Varningsfaltet: VARNING/- objekt: 6ppna genom att trycka pa OK

E. Styrplatsen: PC/IO/PANEL/FALTBUSS H. Antalet objekt i gruppen

3.2.1 REDIGERA VARDENA

Det gar att &ndra ett vérde pa ett objekt pa tva olika satt via den grafiska skarmen.

Normalt gar det bara att ge en parameter ett varde. Valj i en lista med textvarden eller
numeriska varden.

ANDRA EN PARAMETERS TEXTVARDE

1 Hitta parametern med hjalp av pilknapparna.

STOP‘G READY‘ \ 110
\j Start / Stop Setup

ID:172

8.i. Rem Control Place
I/0 Control

M3.2.1

KeypadStopButton

[elee]

Yes
%) Start Function
Ramping
2 Oppna redigeringslaget genom att trycka tva
ganger pa OK eller trycka pa hoger pilknapp. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Rem Control Place
Ii[l ID: M3.2.1
8f| Edit

@ Add to favourites
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3 Ange det nya vardet genom att trycka pa uppat-
eller nedatpilarna.

4 Godkann andringen genom att trycka pa OK. ,&ngra
andringen genom att trycka pa knappen Back/
Reset.

ANDRA SIFFERVARDENA

1 Hitta parametern med hjalp av pilknapparna.

2 Oppnaredigeringsliget.

3 Om vardet ar numeriskt vaxlar du mellan siffrorna

med hjalp av héger- och vansterpilarna. Andra
siffrorna med uppat- och nedatpilarna.

STOP‘G READY‘ \ 110

= Rem Control Place

ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (G| READY | | o
D Frequency Ref
ID:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference I
o 0.00 Hz
MinFregReference
50.00 Hz
8:i. PosFreqRefLimit
O 320.00 Hz
stop| (] READY | | o
MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
A N s
A\ — 0.00 Hz —
71N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
stop| (G| READY | B
5 MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
71N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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4 Godkann andringen genom att trycka pa OK. Gor
inte &ndringen genom att trycka pd knappen Back/ STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Reset. g MinFreqReference
Ori. ID:101 P3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
/1N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

VALJA MER AN ETT VARDE

Det gar att ge ndgra parametrar mer &n ett varde. Markera en kryssruta vid varje varde som

behovs.

1 Sok efter parametern. En symbol visas pa skarmen
nar det gar att géra val med hjalp av kryssrutor.

2 Oppna listan med varden med hjilp av upp&t- och
nedatpilarna.
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ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00
<

®

A. Symbolen for val via kryssruta

stor| (] ReADY | | o

8ri. Days
o) iD: M 3.12.1.3.1

Monday

Tuesday

Wednesday

Thursday

|| Friday
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3 Valj ett varde genom att markera motsvarande
kryssruta med hjalp av hogerpilen. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 ATERSTALLA FEL

Nar du vill aterstélla ett fel anvander du aterstallningsknappen eller parametern Aterstall
fel. Mer information finns i 11.7 Ett fel visas.

3.2.3 FUNCT-KNAPPEN

FUNCT-knappen kan anvandas tillsammans med tre olika funktioner.

« Oppna styrsidan
+ Vaxla mellan den lokala styrplatsen och fjarrstyrplatsen
»  Byta rotationsriktning

Valet av styrplats avgor varifran frekvensomriktaren far start- och stoppkommandona. Varje
styrplats har en egen parameter for val av frekvensreferenskalla. Den lokala styrplatsen ar
alltid mandverpanelen. Fjarrstyrplatsen kan vara I/0 eller faltbuss. Den valda styrplatset
visas i statusfaltet pa skarmen.

Det gar att anvanda I/0 A, 1/0 B och Faltbuss som fjarrstyrplatser. I/0 A och Faltbuss har
lagst prioritet. Valj nagon av dem med P3.2.1 (Fjarrstyrplats). /0 B kan kringga I/0 A och
Faltbuss med en digital insignal. Du kan valja digital insignal med parametern P3.5.1.5
(Styrplats /0 B).

Vid lokal styrning anvands alltid mandverpanelen som styrplats. Lokal styrning har hogre
prioritet an fjarrstyrning. Nar du t.ex. anvander fjarrstyrning och om parametern P3.5.1.5
kringgar styrplatsen med en digital insignal och du valjer lokal styrning blir manéverpanelen
styrplats. Andra mellan lokal styrning och fjarrstyrning med hjalp av FUNCT-knappen eller
P3.2.2 Lokal/fjarr.
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BYTA STYRPLATS
1 Tryck pd FUNCT var som helst i menystrukturen.

2 V&l alternativ med hjalp av uppat- och
nedatpilarna. Tryck pa OK.

3 Valj antingen lokal styrplats eller fjarrstyrplats
med hjalp av uppat- och nedatpilarna. Godkann
valet genom att trycka pa OK.

4 Om du andrade styrplats fran Fjarr till Lokal, dvs.
mandverpanelen, maste du ange en
manoverpanelsreferens.

stor| (] ReADY | | Keypad
c} Main Menu
ID: M1
[® Monitor
AP

Y Parameters
( 21 )

Di(aggo)stics

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Choose action
ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
) Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘C‘ READY \ \ 110

Main Menu
c) ID: M1

e Monitor
l!ll ( 12 )

Y Parameters
li] (21)

= Diagnostics
Iill ( 6 )

Nar du har gjort valet visas samma meny pa skarmen som visades nar du tryckte pa FUNCT-

knappen.
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VISA STYRSIDAN

Det &r enkelt att 6vervaka de viktigaste vardena pa styrsidan.

1 Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.
STOP|C| READY e
c) Main Menu
ID: M1
= Monitor
(12 )
o Parameters
(21)
Diagnostics
(6)
2

Valj alternativ med hjalp av uppat- och

ned&tpilarna. Oppna sidan genom att trycka pa OK. stor| (| ReaDY
Styrsidan oppnas.

| Keypad

25 Choose action
O ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

3 Om du anvander den lokala styrplatsen och
mandverpanelsreferensen kan du stalla in P3.3.6 STOP|C| READY | Keypad
Mandverpanelsreferens genom att trycka pa OK. H‘ Keypad Reference
ID: 184
A
0.00Hz
\4
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%
4 Andra siffrorna med upp&t- och nedatpilarna.
Godkann dndringen genom att trycka pa OK. STOP|C| READY | Keypad
Keypad Reference
H‘ ID: 168
N s
. ~ 0.00HZ —
/ N\

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

Mer information om mandverpanelsreferensen finns i kapitel 5.3 Grupp 3.3: Instéllningar av
styrreferenser. Om du anvander andra styrplatser eller referensvarden visas

frekvensreferensen som inte gar att andra. Ovriga varden p8 den har sidan &r

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/



ANVANDARGRANSSNITT VACON - 31

multiovervakningsvarden. Valj bland vardena som visas har (se anvisningar i kapitel 4.7.7
Multidisplay).

BYTA ROTATIONSRIKTNING

Du kan &ndra motorns rotationsriktning genom att trycka pa FUNCT-knappen.

0BS!
Kommandot Andra riktning visas bara i menyn om styrplatsen &r installd p& Lokal.
1 Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

STOP|C| READY 110
Main Menu
G ID: M1
@ Monitor
(7))
Parameters
8Tl (15 )

Diagnostics

( 6)

2 Valj alternativ med hjalp av uppat- och

nedatpilarna. Tryck pa OK. RUN |C| READY | |Keypad
8,i. Choose action
[0 ID:1805

Change direction
Control page Y

Local/Remote

3 Valj en ny rotationsriktning. Den rotationsriktning

som anvéands blinkar. Tryck pa OK. RUN |G| READY | | Keypad

Choose action
o ID:1805

Reverse A
Forward Y
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4 Rotationsriktningen andras omedelbart. En pil som
anger riktningen visas pa skdarmens statusfalt. STOF(D ) READY e}

Main Menu

G ID: M1

= Monitor

(7)

~ Parameters

( 15 )

= Diagnostics

(6)

3.2.4 KOPIERA PARAMETRARNA

OBS!
Funktionen &r bara tillgénglig pa den grafiska skarmen.

Innan du kan kopiera parametrar fran mandverpanelen till omriktaren méaste du stoppa
omriktaren.
KOPIERA PARAMETRAR PA EN FREKVENSOMRIKTARE
Anvand funktionen nar du vill kopiera parametrar fran en omriktare till en annan.
1 Spara parametrarna pa manoverpanelen.
2 Koppla bort mandverpanelen och anslut den till en
annan omriktare.
3 Overfor parametrarna till en nya omriktaren med
hjalp av kommandot Aterstall pa mandverpanelen.
SPARA PARAMETRARNA PA MANOVERPANELEN

1 Oppna menyn anvandarinstallningar.

STOP | C | READY Keypad

= Main Menu
ID: M6
= I/0 and Hardware

User settings

- (4)

@ Favourites
(0)
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2 Oppna undermenyn Parameterbackup.
STOP|C| READY Keypad

User settings
m ID: M6.5
Language selection
Q
o English

I»‘:—l Parameter backup

(7)
2 Drive name .
8T Drive
3 Valj funktion med hjalp av uppat- och nedatpilarna.
Godkann valet genom att trycka pa OK. STOPK;I READY Keypad
m Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
[¢]

Restore from keypad

Kommandot Aterst. fabr.inst. gor att parameterinstallningarna aterstalls till
fabriksinstallningarna. Med hjalp av kommandot Spara till panel kopierar du alla parametrar
till mandverpanelen. Kommandot Kop. fran panel gor att alla parametrar kopieras fran
manoverpanelen till omriktaren.

Parametrar som inte gar att kopiera om omriktarna har olika storlekar

Om du flyttar en mandverpanel till en omriktaren med en annan storlek an den ursprungliga
omriktaren gar det inte att andra féljande parametrar:
«  Motorns nominella spanning (P3.1.1.1)

«  Motorns mérkfrekvens (P3.1.1.2)

«  Motorns mérkvarvtal (P3.1.1.3)

«  Motorns markstrom (P3.1.1.4)

«  Motor cos phi (P3.1.1.5)

«  Motorns markstrom (P3.1.1.6)

+  Motorns stromgrans (P3.1.1.7)

«  Kopplingsfrekvens (P3.1.2.1)

«  Nollfrekvensspanning (P3.1.2.4)

«  Motorns férvarmningsstrom (P3.1.2.7)

«  Statorspanningsjustering (P3.1.2.17)

«  Maximal frekvens (P3.3.2)

«  Starta magnetiserande strom (P3.4.8)

« DC-bromsstrém (P3.4.10)

«  Magnetbromsstrém (P3.4.13)

»  Grans for fastlasningsstrom (P3.9.5)

«  Motorns termiska tidskonstant (P3.9.9)
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3.2.5 JAMFORA PARAMETRARNA

Med hjalp av den har funktionen kan du jamfora den aktiva parameteruppsattningen med en
av foljande fyra uppsattningar:

Set 1 (P6.5.4 Spara till Set 1)
Set 2 (P6.5.6 Spara till Set 2)
Standardvarden (P6.5.1 Aterst fabr.inst)
+  Mandverpanelen (P6.5.2 Spara till panel)

Mer information om parametrarna finns i Tabell 57 Parameterjdmférelsen.

0BS!
Om du inte har sparat parameterinstallningen som du vill jamfora den aktuella
installningen med visas Jimférelsen misslyckades pa skarmen.

ANVANDA PARAMETERJAMFORELSEFUNKTIONEN

1 Oppna Parameterjamforelse pd menyn
Anvandarinstallningar. STOP|G| READY /0

= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
2 English

D Parameter Backup
(7)

Parameter Compare
(4)
2 Valj ett jamforelsepar. Godkann valet genom att

trycka pa OK. stor| (| RerpY HE
= Parameter Compare
ID: B6.6.1

E Active set-Set 1

El Active set-Set 2

El Active set-Defaults

3 Valj Aktiv och tryck pa OK.

STOP | C] READY | 110

El Active set-Set 1
ID: M6.6.1

E Active
@ Help

@ Add to Favourites
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4 Undersok resultatet av jamforelsen.

STOP | C] READY II0

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

A. Det nuvarande vardet

B. Den andrainstallningens
varde

C. Det nuvarande vardet

D. Denandrainstallningens
varde

3.2.6 HJALPTEXTER

Pa den grafiska skarmen gar det att visa hjalptexter om manga a@mnen. Alla parametrar har
en hjalptext.

Det finns ocksa hjalptexter for fel, larm och startguiden.

LASA HJALPTEXT
1 Sok efter objektet du vill lasa om.
stor| (G| RerpY | o
El Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

[}
o
[¢]

oF Ctrl Signal 2 A

[¢]
§i’ Ctrl Signal 1 B

2 V&l hjalpen med hjalp av uppat- och nedatpilarna.
STOP|C| READY 7o)
= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit

( ) Add to favourites
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3 Oppna hjalptexten genom att trycka p8 OK.

STOP|C| READY II0
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

0BS!
Hjalptexterna &r pa engelska.

3.2.7 ANVANDA MENYN FAVORITER

Om du ofta anvander samma objekt kan du lagga till dem i Favoriter. Samla ihop en
uppséattning parametrar eller 6vervakningssignaler fran alla menyer pa manoverpanelen.

Mer information om hur det gar till att anvénda menyn Favoriter finns i avsnitt 8.2 Favoriter.

3.3 ANVANDA TEXTSKARMEN

Du kan aven anvanda mandverpanelen med textskarmen som anvandargranssnitt.
Textskarmen och den grafiska skarmen har nastan samma funktioner. Dock &r nagra
funktioner bara tillgangliga pa den grafiska skarmen.

Pa skdrmen visas frekvensomriktarens och motorns status. Har visas ocksa driftfel som
galler motorn och omriktaren. P& skirmen visas den aktuella positionen p& menyn. Aven
namnet pa gruppen eller objektet pa den aktuella platsen visas. Om texten &r for lang rullas
den automatiskt pa skarmen.

a2 @

READY RUN STOP ALARM FAULT
a_ A ®

GUITCK SETL

M |
m 1

FWD REV II0 KEYPAD BUS

Bild 10: Huvudmenyn pa textskdrmen

A. Statusindikatorerna C. Namnet pa gruppen eller objektet pa
B. Indikatorerna for varning och fel den aktuella platsen
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D. Den aktuella placeringen i menyn

E. Indikatorerna for styrplatsen

3.3.1

REDIGERA VARDENA

F.

Indikatorerna for motorns
rotationsriktning

ANDRA EN PARAMETERS TEXTVARDE

Med hjalp av den har proceduren ger du en parameter ett varde.

1 Hitta parametern med hjalp av pilknapparna. READY RUN  STop  ALARM  FAULT
A A
CCTEIJET 70 TrIED
Ji0rs 1, J3igr
M_J1 _J
i_J.
v v
FWD  REV /0 KEYPAD  BUS
2 Oppnaredigeringsldget genom att trycka pa OK. EADY RUN  STor  ALARM  PAULT
A
[N M i TEIr
rACm iy
l_l
h 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Ange det nya vardet genom att trycka pa uppat- READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
eller nedatpilarna. A\\ 'S I 7
! /1 ranTar
1/ Loty T
L
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Godkann andringen genom att trycka pa OK. Gor
inte andringen genom att trycka pa knappen Back/

Reset.

ANDRA SIFFERVARDENA

1 Hitta parametern med hjalp av pilknapparna.

2 Oppnaredigeringsliget.
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3 Vaxla mellan siffrorna med hjalp av hoger- och
vansterpilarna. Andra siffrorna med uppat- och
nedatpilarna.

4 Godkann andringen genom att trycka pa OK. Gor
inte andringen genom att trycka pa knappen Back/
Reset.

3.3.2 ATERSTALLA FEL

Nar du vill aterstalla ett fel anvander du aterstallningsknappen eller parametern Aterstall
fel. Mer information finns i 11.7 Ett fel visas.

3.3.3 FUNCT-KNAPPEN

FUNCT-knappen kan anvandas tillsammans med tre olika funktioner.

« Oppna styrsidan
» Vaxla mellan den lokala styrplatsen och fjarrstyrplatsen
« Byta rotationsriktning

Valet av styrplats avgor varifran frekvensomriktaren far start- och stoppkommandona. Varje
styrplats har en egen parameter for val av frekvensreferenskalla. Den lokala styrplatsen ar
alltid mandverpanelen. Fjarrstyrplatsen kan vara I/0 eller faltbuss. Den valda styrplatset
visas i statusfaltet pa skarmen.

Det gar att anvanda I/0 A, 1/0 B och Faltbuss som fjarrstyrplatser. I/0 A och Faltbuss har
lagst prioritet. Valj ndgon av dem med P3.2.1 (Fjarrstyrplats). 1/0 B kan kringga I/0 A och
Faltbuss med en digital insignal. Du kan valja digital insignal med parametern P3.5.1.5
(Styrplats I/0 B).

Vid lokal styrning anvands alltid mandverpanelen som styrplats. Lokal styrning har hogre
prioritet an fjarrstyrning. Nar du t.ex. anvander fjarrstyrning och om parametern P3.5.1.5
kringgar styrplatsen med en digital insignal och du véljer lokal styrning blir manéverpanelen
styrplats. Andra mellan lokal styrning och fjarrstyrning med hjalp av FUNCT-knappen eller
P3.2.2 Lokal/fjarr.

BYTA STYRPLATS

1 Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
COOOME T C O
HHEHNE TERYS
M _J1
M _

v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




ANVANDARGRANSSNITT VACON - 39

2 Valj alternativ med hjalp av uppat- och
READY RUN STOP ALARM FAULT

nedatpilarna. Tryck pa OK. A A
| I /e M
Locnrnc iy
/
/
v v
FWD  REV /0 KEYPAD BUS

3 Valj antingen lokal styrplats eller fjarrstyrplats
med hjalp av uppat- och nedatpilarna. Godk&nn
valet genom att trycka pa OK. _

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Om du &ndrade styrplats fran Fjarr till Lokal, dvs.
manoverpanelen, maste du ange en
manoverpanelsreferens.

Nar du har gjort valet visas samma meny pa skarmen som visades nar du tryckte pa FUNCT-
knappen.

VISA STYRSIDAN

Det &r enkelt att 6vervaka de viktigaste vardena pa styrsidan.

1 Tryck pd FUNCT var som helst i menystrukturen.
READY  RUN STOP ALARM FAULT

A 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS
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2 Valj alternativ med hjalp av uppat- och

nedatpilarna. Oppna sidan genom att trycka pa OK. | READY RUN STOP  ALARM FAULT

Styrsidan oppnas A A
O ToOrn ol
LU Tirege Irg
/ -_——
!
\ 4 \ 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 Omdu anvander den lokala styrplatsen och
. . . READY  RUN STOP ALARM FAULT
manoverpanelsreferensen kan du stalla in P3.3.6 A
Manoverpanelsreferens genom att trycka pa OK.

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Mer information om manodverpanelsreferensen finns i kapitel 5.3 Grupp 3.3: Installningar av
styrreferenser). Om du anvander andra styrplatser eller referensvarden visas
frekvensreferensen som inte gar att andra. Ovriga varden pa den har sidan ar
multiovervakningsvarden. Valj bland vardena som visas har (se anvisningar i kapitel 4.7.7
Multidisplay).

BYTA ROTATIONSRIKTNING

Du kan &ndra motorns rotationsriktning genom att trycka pa FUNCT-knappen.

0BS!
Kommandot Andra riktning visas bara i menyn om styrplatsen ar installd pa Lokal.

1 Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

2 Valj alternativ med hjélp av uppat- och
nedatpilarna. Tryck pa OK.

3 Valj en ny rotationsriktning. Den rotationsriktning
som anvands blinkar. Tryck pa OK.
Rotationsriktningen andras direkt och symbolen i
statusfaltet pa skdrmen andras.
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3.4 MENYSTRUKTUR

Meny Funktion

Snabbinstéllning Se avsnitt 1.4.1 Vacon HVAC-applikation.
Overvakning Multidisplay*
Grund

Timerfunktioner

PID-regulator 1

PID-regulator 2

Multipump

Faltbussdata

Temperaturingdngar**

Parametrar Se avsnitt 5 Parametermeny.
Diagnostik Aktiva fel

Aterstall fel

Felhistorik

Totalréknare

Trippraknare

Programvaruinformation

1/0 och maskinvara Standard 1/0

Kortplats C

Kortplats D

Kortplats E

Realtidsklocka

Kraftdel install

Panel

RS-485

Ethernet
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Meny Funktion

Anvandarinstallningar Val av sprak

Applikationsval

Parameterbackup *

Omriktarnamn

Favoriter * Se avsnitt 8.2 Favoriter.

Behérighetsnivaer Se avsnitt 8.3 Behdrighetsnivaer.

* Funktionen ar inte tillganglig i en manoverpanel med textskarm.

**Funktionen ar endast tillganglig om optionskortet OPT-88 eller OPT-BH ar anslutet till
omriktaren.

3.4.1 SNABBINSTALLNING

Menyn Snabbinstéllning innehaller en uppsattning av de vanligaste parametrarna som
behovs for installation och driftsattning av Vacon 100 HVAC. De har samlats i den forsta
parametergruppen for att vara enkla att komma at. De finns aven tillgangliga och kan
redigeras i respektive parametergrupper. Om du andrar vardet for en parameter i
snabbinstallningsgruppen andras aven vardet i respektive parametergrupp. Mer information
om parametrarna pa den har menyn finns i avsnitt 1.3 Forsta start och 2 Guider.

3.4.2 OVERVAKNING

MULTIDISPLAY

Multidisplayfunktionen gor det mojligt att samla ihop fyra till nio objekt for overvakning. Se
avsnitt 4.7.7 Multidisplay.
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0BS!
Multidisplayfunktionen &r inte tillgédnglig pa textpanelen.

GRUND

De allmanna dvervakningsvardena kan innefatta statusvarden, uppmatta varden och de
faktiska vardena pa parametrar och signaler. Se avsnitt 4.1.2 Grund.

TIMERFUNKTIONER

Tack vare dep har funktionen kan du overvaka timerfunktioner och realtidsklockan. Se
avsnitt 4.1.3 Overvakning av timerfunktioner.

PID-REGULATOR 1

Funktionen gor att du kan dvervaka PID-regulatorvardena. Se avsnitt 4.7.4 Overvakning av
PID1-regulator.

PID-REGULATOR 2

Funktionen gor att du kan dvervaka PID-regulatorvardena. Se avsnitt 4.7.5 Overvakning av
PID2-regulator.

MULTIPUMP

Funktionen gor att du kan overvaka vardena som galler driften av fler an en omriktare. Se
avsnitt 4.7.6 Multipump-6vervakning.

FALTBUSSDATA

Funktionen gor att faltbussdata visas som overvakningsvarden. Anvand funktionen nar du
exempelvis vill 6vervaka driftsattningen av faltbussen. Se avsnitt 4.1.7 Overvakning av
faltbussprocessdata.

3.5 VACON LIVE

Vacon Live ar ett datorverktyg for driftsattning och underhall av frekvensomriktarna Vacon®
10, Vacon® 20 och Vacon® 100. Hamta Vacon Live fran http://drives.danfoss.com.

Datorverktyget Vacon Live innehaller foljande funktioner:

* Installning av parametrar, dvervakning, omriktaruppgifter, dataloggar o.s.v.

» Verktyget Vacon Loader for laddning av programvara

» Seriell kommunikation och Ethernet-support

» Stod for Windows XP, Vista, 7 och 8

« 17 sprak: engelska, tyska, spanska, finska, franska, italienska, ryska, svenska, kinesiska,
tjeckiska, danska, nederlandska, polska, portugisiska, rumanska, slovakiska och
turkiska

Du kan uppratta anslutningen mellan frekvensomriktaren och datorverktyget med den
seriella kommunikationskabeln fran Vacon. De seriella kommunikationsdrivrutinerna
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installeras automatiskt nar Vacon Live installeras. Nar du har anslutit kabeln hittar Vacon
Live den anslutna omriktaren automatiskt.

Mer information om hur du anvander Vacon Live finns i hjalpen till programmet.

Flle Ecm View Drve Tools Help

VACON

T N [el=lr]=1al- = oxtvin o surves
|
B Dive X% . == [ &
Lkl L. QO =E=E0 SALORO s .
Filles . @ = Index VariableText Value Min Max Unit Deti *
P 1. Quick Sewp o~
9 131 e 1. Quick Setup (29)
4 P 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiometer Stancar
¥ 2.1, Multimonitor E P13 MinFreqRelerence 0,00 0,00 50,00 Hz 0,00
» 238
» i: Vo P14 MaxFreqRelerence 50,00 0,00 320,00 Hz 0,00
# 28 Extras/Advanced P15 Accel Time 1 50 0,1 3000,0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 01 30000 s 50
# 2 8. PID Controlier
# 2.9. ExPID Controier 57 e St e 3m 026 520 A 000
# 2.10. Mt Pumg P18 Motor Type Induction Motor Induction Motor | PM Motor Inductio
¥ 2.11. Mainten. Counters P19 Motor Nom Vioitig 230 180 240 v o
: ; :§ ;ﬁﬂ’é‘l‘;’“ P110  MorNomFreq 50,00 8,00 320,00 Hz 000
e Tz er
4 P 3 Paameters P11 Motor Nom Speed 1370 ] 18200 mm 0
4 ¥ 3.1. Motor Sesings P1.12  Motor Nom Currt 1,90 0.26 520 A 000
: ;:; :ﬁ;“’"ﬂ:“ P113  Motor Cos Phi 0.74 030 1.00 0,00
-
# 313 Limas = P 114 Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Disa
« W 314 Openloop P1.15  identification Mo Action No Action With Rotation No Actic
B # 3.1.4.12. 19 Stan P118 St Funcion Rampeng Rampeng Flying Stan RAampan
32. SanSiop Setup " Coast Coast R Coast
« ¥ 373 References B __Soof
# 331, Frequency Ref P1.18  Automatic Reset Disabled Disabled Enabbed Disables
+ ¥ 332 Torque Ret P1.19  Exemal Fauk Fault No Action Faul Coast Fault
.
. 332.7. Torgue Cirl Open Loop P120 AlLowFault Mo Action No Action Fault Coast No Actic
333 Preset Fregs
# 335 Motor Potention. P121  Rem.Cul Place VO Control 1O Control FleldbusCTRL VO Con
# 335 Joystick P12 VOARslse AV+AD2 PresetFreq0 Bilock Out. 10 AlT+A2
# 338 Jogging
P Weypad Presetf, Block 1 Keypad
4 ¥ 34 Ramps And Brakes 33 Kevped el 5ol Ref reqd Out.10
¥ 34.1. Ramp | P1.24  FieldBus Ref Sel Fiekdbus PresetFreq Bilock Out 10 Fiekdbus
# 342 Ramp2 P125 A Signal Range O-10VID-20mA, 0-10V/0-20mA.  2-10VI4-20mA o-1ovio
: g:: gtcanﬂ;x\cuat P126 A2 Signal Range 2- 10Vi4-20mA. O-10VA0-20mA.  2-10Vi4-20mA 2-10vi4
# 3,45, Fiux Braidng P127 RO Funciion Run ot Used Motor Preteat Active Run
4 W 35 VO Config ot § Lo L]
! vo Dewoogc-’ Clockwise Dn-lne’ ﬁﬂmm Fault Qluarm ql (= 1]

IBild 11: Datorverktyget Vacon Live
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4 MENYN DRIFTVARDE

4.1 OVERVAKNINGSGRUPP

Du kan 6vervaka vardena pa parametrar och signaler. Du kan ocksa dvervaka statusvarden
och uppmatta varden. Nagra av vardena som ska overvakas ar anpassningsbara.

4.1.1 MULTIDISPLAY

Pa sidan Multidisplay kan du samla ihop fyra till nio objekt for évervakning.

ANDRA VILKA OBJEKT SOM SKA OVERVAKAS

1 Oppna 6vervakningsmenyn genom att trycka pa OK.

STOP | (j] READY 110

Main Menu
ID: M1

m Quick Setup
(4)

= Monitor
(12)

— Parameters
(21)

2 Oppna Multidisplay.
stor|(G| READY o

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions
(13)

3 Aktivera ett objekt som du vill byta ut. Anvand
pilknapparna.

STOP | C | READY 110

Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

JR IV FII LN Y Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre Motor Torque [Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-1link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0v 81.9°C 0.0%
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4 Valj ett nytt objekt i listan och tryck pa OK.
stor| (G| RerpY II0
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

z Output frequency 0.00 Hz
\/ FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
l Motor Torque 0.00 %

4.1.2 GRUND

De allmanna overvakningsvardena ar de faktiska vardena for de valda parametrarna,
signalerna, statusarna och uppmatta varden. De olika applikationerna kan ha olika antal
overvakningsvarden.

| nasta tabell visas de grundlaggande dvervakningsvardena och tillhorande uppgifter.

0OBS!

Overvakningsmenyn innehaller endast statusinformation om standard I/0-kort.
Statusen pa alla I/0-kortsignaler finns som radata pa systemmenyn 1/0 och
Hardvara.

Kontrollera statusen for 1/0-tillaggskortet pa systemmenyn I/0 och Hardvara né&r du
uppmanas till det.
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Tabell 3: Alternativ pa 6vervakningsmenyn

Index Overvakningsvirde Unit id Beskrivning

V2.2.1 Utfrekvens Hz 1

V2.2.2 Frekvensreferens Hz 25

V2.2.3 Motorvarvtal rpm 2

V2.2.4 Motorstrom A 3

V2.2.5 Motormoment % 4

V2.2.7 Motoraxeleffekt % 5

V2.2.8 Motoraxeleffekt kW/hk 73

V2.2.9 Motorspanning \% 6

V2.2.10 DC-spanning \% 7

V2.2.11 Enhetens tempera- oC 8

tur

V2.2.12 Motortemperatur % 9

V2.2.13 Analog ingang 1 % 59

V2.2.14 Analog ingéng 2 % 60

V2.2.15 Analog utgéng 1 % 81

- . 0=AV

V2.2.16 Motorforvarmning 1228 1 = Varmning (DC-strémmatning)
B1 =Klar
B2 = Drift
B3 = Fel
B6 = Frigivning

V2.2.17 Omriktarstatusord 43 B7 = Aktivt larm
B10 = DC-strom stoppad
B11 = DC-broms aktiv
B12 = Driftbegaran
B13 = Motorregulator aktiv
0 = Forhindrad

Brandfunktionssta- 1 = Tilldten

v2.2.19 tus 1597 2 = Aktiverad
3 =Testlage

V2.2.20 DIN-statusord 1 56

V2.2.21 DIN-statusord 2 57

V2.2.99 Motorstrgm med 1 45

decimal
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Tabell 3: Alternativ pa 6vervakningsmenyn

Index Overvakningsvirde Unit id Beskrivning
B0 =Forregling1
B1 = Forregling2, B5 = 1/0 A-styrning aktiv
Bé6 = 1/0 B-styrning aktiv
B7 = Faltbusstyrning aktiv
V2.2.23 Tilldmp.statusOrd1 89 B8 = Lokal styrning aktiv
B9 = PC-styrning aktiv
B10 = Forvalda frekvenser aktiva
B12 = Brandfunktion aktiv
B13 = Forvarmning aktiv
- B0 = Acc/Ret forbjudet
V2.2.24 Tilldmp.statusOrd2 90 B1 = Motorbrytare aktiv
V2.2.95 kWh-trlpopraknare 1054
Lag
V2.2.26 kWh—trlpPraknare 1067
hdg
V2.2.27 SenastAktivaFelKod 37
V2.2.28 SenastAktivaFel ID 95
V2.2.99 SenastAktivaLarm- 74
Kod
V2.2.30 SenastAktivaLarm ID 94
V2.2.31 U-fasstrom A 39
V2.2.32 V-fasstrom A 40
V2.2.33 W-fasstrom A 41
BO: Strémgrans (motor])
B1: Stromgréns (generator])
B2: Momentgrans (motor])
V2.2.34 Motorregulat.status 77 B3: I‘\./Iomen“tgrgns (generator]
B4: Overspanningsregulator
B5: Underspanningsregulator
Bé: Effektgrans (motor)
B7: Effektgrans (generator)

4.1.3 OVERVAKNING AV TIMERFUNKTIONER

Overvakar vardena for timerfunktioner och realtidsklockan.
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Tabell 4: Overvaka timerfunktionerna

Index Overvakningsvirde Unit id Beskrivning
V2.3.1 TK1,TK2, TK3 1441
V2.3.2 Intervall 1 1442
vV2.3.3 Intervall 2 1443
V2.3.4 Intervall 3 1444
V2.3.5 Intervall 4 1445
V2.3.6 Intervall 5 1446
V2.3.7 Timer 1 s 1447
V2.3.8 Timer 2 s 1448
vV2.3.9 Timer 3 s 1449
vV2.3.10 Realtidsklocka 1450

4.1.4 OVERVAKNING AV PID1-REGULATOR

Tabell 5: Overvaka vérden for PID1-regulatorn

Index Overvakningsvirde Unit id Beskrivning
V2.4.1 PID1 borvarde Varierar 20
V2.4.2 PID1 arvarde Varierar 21
V2.4.3 PID1-avvikelse Varierar 22
V2.4.4 PID1 utgang % 23
0 = Stoppad
1 =1 drift
V2.4.5 PID1-status 24 3 =Vilolage
4 = | dodbandet (se kapitel 5.12 Grupp 3.12: PID-
regulator 1)
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4.1.5 OVERVAKNING AV PID2-REGULATOR

Tabell 6: Overvaka vérden fér PID2-regulatorn

Index Overvakningsvirde Unit id Beskrivning

V2.5.1 PID2 borvarde Varierar 83

V2.5.2 PID2 arvarde Varierar 84

V2.5.3 PID2-avvikelse Varierar 85

V2.5.4 PID2 utgang % 86
0= Stoppad

V255 PID2-status 87 ; ] : g'crslétbandet (se Kapitel 5.73 Grupp 3.13: PID-
regulator 2)

4.1.6 MULTIPUMP-OVERVAKNING

Tabell 7: Multipumpadvervakning

Overvakningsvirde i Beskrivning
V2.6.1 Motorer i drift 30
V2.6.2 Autvéx Till/Frén 1114
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4.1.7 OVERVAKNING AV FALTBUSSPROCESSDATA

Tabell 8: Faltbussdatadvervakning

Overvakningsvirde i Beskrivning
vV2.8.1 FB-kontrollord 874
V2.8.2 FB varvtalsborvarde 875
V2.8.3 FB-data i1 876
V2.8.4 FB-datai2 877
V2.8.5 FB-datai3 878
V2.8.6 FB-datai4 879
vV2.8.7 FB-datai5 880
V2.8.8 FB-datai 6 881
v2.8.9 FB-datai 7 882
v2.8.10 FB-datai8 883
V2.8.11 FB statusord 864
V2.8.12 FB varvtalsarvarde 865
vV2.8.13 FB-data ut 1 866
V2.8.14 FB-data ut 2 867
V2.8.15 FB-data ut 3 868
V2.8.16 FB-data ut 4 869
vV2.8.17 FB-data ut 5 870
v2.8.18 FB-data ut 6 871
V2.8.19 FB-data ut 7 872
v2.8.20 FB-data ut 8 873
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5 PARAMETERMENY

Styrprogrammet for HVAC har foljande parametergrupper:

Meny och parametergrupp Beskrivning

Grupp 3.1: Motorinstallning Grundlaggande och avancerade motorinstallningar.

Grupp 3.2: Start/Stop inst Start- och stoppfunktioner.

Grupp 3.3: Installningar av styrreferenser Installning av referensfrekvens.

Grupp 3.4: Installning av rampning och bromsning Instéllning av acceleration/retardation.

Grupp 3.5: 1/0-konfiguration I/0-programmering.

Grupp 3.6: Faltbuss med datamappning Parametrar for Faltbussdata ut.

Grupp 3.7: Forbjudna frekvenser Programmering av forbjudna frekvenser.

Grupp 3.8: Overvakning av gransvarden Programmerbara gransvarden.

Grupp 3.9: Skyddsfunktioner Konfiguration av skyddsbrytare.

Grupp 3.10: Automatisk aterstallning Konfiguration av automatisk aterstéllning efter fel.

Grupp 3.11: Timerfunktioner Konfiguration av 3 tidur som utnyttjar realtidsklockan.

Grupp 3.12: PID-regulator 1 Parametrar for PID-regulator 1. Motorstyrning eller
extern styrning.

Grupp 3.13: PID-regulator 2 Parametrar for PID-regulator 2. Extern styrning.

Grupp 3.14: Multipump Parametrar for multipumpsystem.

Grupp 3.16: Brandfunktion Parametrar for Brandlage.

Grupp 3.17 Applikationsinstallningar

Grupp 3.18 kWh pulsutgéng Parametrar for att konfigurera en digital utgdng som
avger pulser som motsvarar dem fran kWh-réknaren.

5.1 GRUPP 3.1: MOTORINSTALLNING
0BS!

Dessa parametrar ar lasta om omriktaren ar i driftlage.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERMENY VACON - 53

Tabell 9: Parametrar fran motorns méarkskylt

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning
Motorns markspan- . . .
P3.1.1.1 ning Varierar | Varierar Vv Varierar 110
p3.1.1.2 | Motorns markirek- | g4y | 359 gg Hz 50/ 60 111
vens
P3.1.1.3 | Motorns markvarvtal 24 19200 rpm Varierar 112
P3.1.1.4 Motorns markstrom | Varierar | Varierar A Varierar 113
P3.1.1.5 Motor Cos Phi 0.30 1.00 Varierar 120

P3.1.1.6 Motorns markeffekt |Varierar |Varierar kW Varierar 116

P3.1.1.7 | Motorns stromgrans | Varierar | Varierar A Varierar 107

0 = asynkronmotor

P3.1.1.8 Motortyp 0 1 0 650 1 = PM-motor
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Tabell 10: Parametrar for motorstyrning
Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.1.2.1 Kopplingsfrekvens 1.5 Varierar kHz Varierar 601
0 = Forhindrad
P3.1.2.2 Motorbrytare 0 1 0 653 1= Tilldten
P3.1.2.4 N°“fre‘r‘]‘i’§gs‘°’pa”' 0.00 | 40.00 % | Varierar | 606
0 = Anvands inte
L 1 = Alltid i stopplage
P3.1.2.5 M%ﬁ‘;”‘;ﬁ‘ﬁ‘or? 0 3 0 1225 |2 = Styrs av DI
g 3 =Temp.grans (kyl-
fléns)
Grans for motorns
P3.1.2.6 | forvarmningstempe- -20 100 °C 0 1226
ratur
Motorns forvarm- .
P3.1.2.7 . .. 0 0,5xIL A Varierar 1227
ningsstrom
Val av U/f-forhal- . O=Linjar
P3.1.2.8 lande 0 1 Varierar 108 1=Kvadratisk
P3.12.15 Overspanningsregu- 0 1 1 607 0= F.'drohlndrad
lator 1 =Tillaten
P31216 Underspanningsre- 0 1 1 408 0= F.tirlnndrad
gulator 1 =Tillaten
P3.1.2.17 | Statorspanningsjus- | g4 | q500 | 9 1000 | 659
tering
. . 0 = Forhindrad
P3.1.2.18 Energioptimering 0 1 0 666 1= Tilldten
B0 = Inaktivera omvand
. sokriktning
P3.1.2.19 | Alt. for flygande start 0 65 1590 B6 = Flodesuppbygg-
nad med stromstyrning
P3.1.2.20 I/f start 0 1 0 53, |- Forhindrad
1 =Tillaten
P3.1.2.21 | I/f start frekvens 5.0 25 He |02 p 53'1 535
P3.1.2.22 I/f start strom 0 100 % 80 536
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5.2 GRUPP 3.2: INSTALLNING AV START/STOP

Tabell 11: Menyn Start/Stop instéllning

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning

0 = 1/0-styrning

P3.2.1 Fjarrstyrplats 0 1 0 172 1 = Faltbusstyrning

0 =Fjarr

P3.2.2 Lokal/Fjarr 0 1 0 211 _ okal

0 = Nej (alltid aktive-
rad)
0 1 0 114 |1 =Ja (endast aktive-
rad pd mandverpane-
len)

Stoppknapp pé pane-

P3.2.3
len

0 =Ramp

P3.2.4 Startfunktion 0 1 Varierar 505 1 = Flygande start

0 = Utrullning

P3.2.5 Stoppfunktion 0 1 0 506 1= Ramp

Logik =0

Styrsignal 1 = Framat
Styrsignal 2 = Bakat

Logik =1

Styrsignal 1 = Framat
(flank]

Styrsignal 2 = Inverte-
rat stopp

Logik =2

0 4 0 300 | Styrsignal 1 = Framat
(flank]

Styrsignal 2 = Bakat
(flank]

Logik for I/0 A start/

P3.2.6
stopp

Logik =3
Styrsignal 1 = Start
Styrsignal 2 = Bakat
Logik =4

Styrsignal 1 = Start
(flank]
Styrsignal 2 = Bakat

Logik for I/0 B start/ Se ovan.

P3.2.7 0 4 0 363
stopp
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Tabell 11: Menyn Start/Stop instéllning

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
0 = Stigande flank ar
P3.2.8 Faltbuss startlogik 0 1 0 889 |nodvandig
1 = Status
P3.2.9 Start Delay 0.00 60.00 |[s 0.00 524
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5.3 GRUPP 3.3: INSTALLNINGAR AV STYRREFERENSER

Tabell 12: Installningar av styrreferenser

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning

P3.3.1 Minimifrekvens 0.00 P3.3.2 Hz 0.00 101

P3.3.2 Maximal frekvens P3.3.1 320.00 Hz 0.00 102

1 = Forvald frekvens 0
2 = Panelreferens

3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

1 11 6 117 7 =PID 1 referens

8 = Motorpotentiome-
ter

9 = Genomsnitt (AIT,
Al2)

10 = Min (Al1, AI2)

11 = Max (Al1, AI2)

I/0-styrplats A, val av

P3.3.3 bérvarde

I/0-styrplats B, val

av borvarde ! 1 4 131

P3.3.4

1 = Forvald frekvens 0
2 = Panel

3 = Faltbuss

4=Al

1 8 2 121 5=AI2

6=Al1+AI2

7 =PID 1 referens

8 = Motorpotentiome-
ter

Panelstyrning, val av

P3.3.5 borvarde

P3.3.6 Panelreferens P3.3.1 P3.3.2 Hz 0.00 184

0 = Framat

P3.3.7 Panel rotriktn 0 1 0 123 1 = Bak&t

0 = Kopiera referensen

Kopia av panelrefe- 1 = Kopiera ref och
rens 0 2 1 181 drifttillstand

2 =Ingen kopiering

P3.3.8

1 = Férvald frekvens 0
2 = Panel

3 = Faltbuss

4=Al

1 8 3 122 5=AI2

6=Al1+AI2

7 =PID 1 referens

8 = Motorpotentiome-
ter

Faltbusstyrning, val

P3.3.9 av borvarde
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Tabell 12: Installningar av styrreferenser

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.3.10 |Forvald frekvensmod | 0 1 0 182 ? :f:ﬂ:[‘l‘r?;j:gar
P3.3.11 Forvald frekvens 0 P3.3.1 P3.3.2 Hz 5.00 180
P3.3.12 Forvald frekvens 1 P3.3.1 P3.3.1 Hz 10.00 105
P3.3.13 Forvald frekvens 2 P3.3.1 P3.3.1 Hz 15.00 106
P3.3.14 Forvald frekvens 3 P3.3.1 P3.3.1 Hz 20.00 126
P3.3.15 Forvald frekvens 4 P3.3.1 P3.3.1 Hz 25.00 127
P3.3.16 Forvald frekvens 5 P3.3.1 P3.3.1 Hz 30.00 128
P3.3.17 Forvald frekvens 6 P3.3.1 P3.3.1 Hz 40.00 129
P3.3.18 Forvald frekvens 7 P3.3.1 P3.3.1 Hz 50.00 130

P3.3.19 Fﬁrva“\’/eli;mfrek' P3.3.1 | P332 Hz 25.00 183

Motorpotentiometer

P3.3.20 . 0.1 500.0 Hz/s 10.0 331
ramptid
0 = Ingen nollstallning
2 T 1 = Nollstallning vid
ST s S B | Jsons
P 2 = Nollstallning vid
spanningsfranslag
P33.22 | Omvind riktning 0 1 0 15530 |9 = Omvandtillats

1 =0mvand hindras
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5.4 GRUPP 3.4: INSTALLNING AV RAMPNING OCH BROMSNING

Tabell 13: Installning av rampning och bromsning

Index Parameter Min Max Unit Forvalt id Beskrivning

P3.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.0 500
P3.4.2 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 3 5.0 103
P3.4.3 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 5.0 104
P3.4.4 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501
P3.4.5 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 3 20.0 502
P3.4.6 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 20.0 503
P3.4.7 Férmagnetisering tid 0.00 600.00 s 0.00 516
P3.4.8 Formagnﬁatlserlng Varierar | Varierar A Varierar 517

strom
P3.4.9 DC-bromstid vid 0.00 | 600.00 s 0.00 508

stopp
P3.4.10 DC-bromsstrom Varierar | Varierar A Varierar 507 0 = Forhindrad

Startfrekvens for
P3.4.11 DC-bromsning vid 0.10 10.00 Hz 1.50 515
rampstopp
P3.4.12 Flodesbroms 0 1 0 5p0 |0 = Forhindrad
1 =Tillaten

P3.4.13 Flodesbromsstrém 0 Varierar A Varierar 519
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5.5 GRUPP 3.5: I/0-KONFIGURATION
Tabell 14: Parametrar for digitalingangar
Index Parameter Standard id Beskrivning
P3.5.1.1 |Styrsignal 1 A ?'9”\' KortplatsA. | o3
P3.5.1.2 |Styrsignal 2 A DigIN SlotA.2 404
P3.5.1.3 |Styrsignal 1B DigIN Kortplats0.1 423
P3.5.1.4 |Styrsignal 2 B DigIN Kortplats0.1 424
P3.5.1.5 |[Styrplats I/0 B DigIN Kortplats0.1 425
P3.5.1.6 |Borv. referens /0B DigIN Kortplats0.1 343
. DigIN KortplatsA. OPPEN = 0K
P3.5.1.7 |Externt fel (sténg) 3 405 STANGD = Externt fel
. DigIN kortplats OPPEN = Externt fel
P3.5.1.8 |Externt fel (6ppna) 0.2 406 |CTANGD = OK
P35.1.9 |Felsterstsln sting E'g'N KortplatsA. |44,
P3.5.1.10 |Felaterstalln 6ppna DigIN Kortplats0.1 213
P3.5.1.11 |Driftférregl 3'29”\' kortplats 407
P3.5.1.12 |Driftfsrregl 1 3'29”\' kortplats 1041
P3.5.1.13 |Driftférregl 2 3'29”\' kortplats 1042
O'P.PEN = Ingen atgérd.
P3.5.1.14 |Motorforvarmning TILL DigIN Kortplats0.1 | 1044 [>TANGD = Anvander motorfGrvarm-
ningens DC-strom i stopplaget.
Anvénds nar vardet pa P3.1.2.5 ar 2.
P3.5.1.15 |Forvald frekvens val 0 JOIN Hortplatsh- -1
P3.5.1.16 |Forvald frekvens val 1 DIoIN Kortplatsh- | 420
P3.5.1.17 |Forvald frekvens val 2 DigIN Kortplats0.1 421
P3.5.1.18 |Timer 1 DigIN Kortplats0.1 447
P3.5.1.19 [Timer 2 DigIN Kortplats0.1 448
P3.5.1.20 |Timer 3 DigIN Kortplats0.1 449
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Tabell 14: Parametrar for digitalingangar

Index Parameter Standard id Beskrivning
STANGD = inaktiverar timerfunktio-
nerna och aterstaller samtliga time-
P3.5.1.21 |Inaktivera timerfunktion DigIN Kortplats0.1 | 1499 [rinstallningar.
OPPEN = aktiverar timerfunktio-
nerna.
e . OPPEN = Ingen 6kningsfunktion
P3.5.1.22 |PID1 borvardedkning DigIN Kortplats0.1 | 1046 STANGD = Gkning
T . OPPEN = Bérvarde 1
P3.5.1.23 |PID1 val av borvarde DigIN Kortplats0.1 | 1047 STANGD = Bérvirde 2
. DigIN kortplats OPPEN = PID2 i stopplige
P3.5.1.24 |PID2 startsignal 0.2 1049 STANGD = PID2-reglering
T . OPPEN = Bérvarde 1
P3.5.1.25 |PID2 val av borvarde DigIN Kortplats0.1 | 1048 STANGD = Bérvirde 2
. . DigIN kortplats OPPEN = Inte aktiv
P3.5.1.26 [Motor 1 forregling 0.2 426 STANGD = Aktiv
N . . OPPEN = Inte aktiv
P3.5.1.27 |Motor 2 férregling DigIN Kortplats0.1 427 STANGD = Aktiv
) . . OPPEN = Inte aktiv
P3.5.1.28 [Motor 3 forregling DigIN Kortplats0.1 428 STANGD = Aktiv
N . . OPPEN = Inte aktiv
P3.5.1.29 |Motor 4 férregling DigIN Kortplats0.1 429 STANGD = Aktiv
) . . OPPEN = Inte aktiv
P3.5.1.30 [Motor 5 forregling DigIN Kortplats0.1 430 STANGD = Aktiv
OPPEN = Inte aktiv
: ) STANGD = Aktiv. Motorpotentiome-
P3.5.1.31 |Motorpotentiometer UPP DigIN Kortplats0.1 418 terns referens OKAR medan
ingangen ar aktiv.
OPPEN = Inte aktiv
. . STANGD = Aktiv. Motorpotentiome-
P3.5.1.32 |Motorpotentiometer NED DigIN Kortplats0.1 417 terns referens MINSKAR tills kontak-
ten ar oppen.
OPPEN = Ramp 1 form, accelera-
. tionstid 1 och retardationstid 1.
P3.5.1.33 |Acc/Ret ramp val DigIN Kortplats0.1 408 STANGD = Ramp 2 form, accelera-
tionstid 2 och retardationstid 2.
P3.5.1.34 |Faltbusstyrning DigIN Kortplats0.1 | 411 EI?SNGD = Tvingar styrplats till falt-
P35139 Brandfunktion aktivering DigIN kortplats 1596 OPEN = Aktiv

OPPNA

0.2

STANGD = Inaktiv
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Tabell 14: Parametrar for digitalingangar
Index Parameter Standard id Beskrivning
Brandfunktion aktivering . OPPEN = Inaktiv
P3.5.1.40 STANG DigIN Kortplats0.1 | 1619 STANGD = Aktiv
P3.5.1.41 |Brandfunktion bakat DigIN Kortplats0.1 | 1618
P3.5.1.42 |Panelstyrning DigIN Kortpl.0.1 410
P3.5.1.43 |Aterstilla kWh-trippraknaren |DigIN Kortpl.0.1 1053
P35 1 44 Brandfunktion forvald frek- DigIN Kortpl.0.1 15531
vens 0
p3.5.1.45 |Brandfunktionforvald frek-— 1pi i\ yoripio1 | 15532
vens 1
P35.146 Parameter- instéllning 1/2 DigIN Kortplats0.1 496 OPPEN = Parameterinstallning 1

val

STANGD = Parameterinstéllning 2
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Tabell 15: Instéllningar for analoga ingangar

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
AnIN
P3.5.2.1 Al1 signalval Kort- 377
platsA.1

P3.5.2.2 Al1 Filter tid 0.0 300.0 s 1.0 378

P3.5.2.3 Al1 Signal omr 0 1 0 379 ? : gjg m:gg m
P3.5.2.4 Al1 Eget Min -160.00 | 160.00 % 0.00 380

P3.5.2.5 Al1 Eget Max -160.00 | 160.00 % 100.00 381

P3.5.2.6 | Al signalinvertering 0 1 0 3gy |Y-normalt

1 =Signal inverterat
AnIN Se P3.5.2.1
P3.5.2.7 Al2 signalval Kort- 388
platsA.2

P3.5.2.8 Al2 filtertid 0.0 300.0 s 1.0 389 |SeP3.5.2.2
P3.5.2.9 Al2 signalomrade 0 1 1 390 |Se P3.5.2.3
P3.5.2.10 Al2 Eget. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 391 |Se P3.5.2.4
P3.5.2.11 Al2 Eget. Max -160.00 | 160.00 % 100.00 392 |Se P3.5.2.5
P3.5.2.12 | Al2 signalinvertering 0 1 0 398 |Se P3.5.2.6
P3.5.2.13 AI3 signalval Koét”;l'_“m 141 |SeP3D21
P3.5.2.14 Al3 filtertid 0.0 300.0 s 1.0 142 |Se P3.5.2.2
P3.5.2.15 Al3 signalomrade 0 1 0 143 |Se P3.5.2.3
P3.5.2.16 Al3 Eget. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 144 |Se P3.5.2.4
P3.5.2.17 Al3 Eget. Max -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |Se P3.5.2.5
P3.5.2.18 [ AI3 signalinvertering 0 1 0 151 Se P3.5.2.6
P3.5.2.19 Al4 signalval Koét”p'l'flm 152 |°€P3521
P3.5.2.20 Al4 filtertid 0.0 300.0 s 1.0 153 |Se P3.5.2.2
P3.5.2.21 Al4 signalomrade 0 1 0 154 |Se P3.5.2.3
P3.5.2.22 Al4 Eget. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 155 |Se P3.5.2.4
P3.5.2.23 Al4 Eget. Max -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |Se P3.5.2.5
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Tabell 15: Instéllningar for analoga ingangar

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.5.2.24 | Al4 signalinvertering 0 1 0 162 |Se P3.5.2.6
P3.5.2.25 Al5 signalval Koft”;l'flm 188 |°¢P3521
P3.5.2.26 Al5 filtertid 0.0 300.0 s 1.0 189 |Se P3.5.2.2
P3.5.2.27 Al5 signalomrade 0 1 0 190 |Se P3.5.2.3
P3.5.2.28 Al5 Eget. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 191 |Se P3.5.2.4
P3.5.2.29 Al5 Eget. Max -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |Se P3.5.2.5
P3.5.2.30 [ Al5 signalinvertering 0 1 0 198 |Se P3.5.2.6
P3.5.2.31 Al6 signalval Koﬁr\t”;l'f'm 199 |5 P35.21
P3.5.2.32 Alé6 filtertid 0.0 300.0 s 1.0 200 |[Se P3.5.2.2
P3.5.2.33 | Al6 signalomrade 0 1 0 201 |Se P3.5.2.3
P3.5.2.34 Al6 Eget. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 203 |Se P3.5.2.4
P3.5.2.35 Al6 Eget. Max -160.00 | 160.00 % 100.00 204 |Se P3.5.2.5
P3.5.2.36 | Alé signalinvertering 0 1 0 209 |Se P3.5.2.6
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Tabell 16: Parametrar for digitala utgangar pa standard I/0-kort

Parameter i i Beskrivning

Funktionsvalet for
RO1 pa standard-
kort

0 =Ingen

1 = Driftklar

2 = Drift

3 =fel

4 = Fel inverterat
5=Varning

6 = Bakat

7 = Varvtal uppnatt
8 = Motorregulator
aktiv

9 = Forvalt varvtal
10 = Panelstyrning
11 =1/0 B-styrning
12 = Overvakning
gransvarde 1

13 = Overvakning
gransvarde 2

14 = Startsignal

15 = Reserverat

16 = Brandfunktion
aktivering

17 = Realtidsklocka
kanal 1 styrning

18 = Realtidsklocka
kanal 2 styrning

19 = Realtidsklocka
kanal 3 styrning

20 = FB kontrollord
B13

21 = FB kontrollord
B14

22 = FB kontrollord
B15

23 =PID 1ivilolage
24 = Reserverat

25 = PID1 6vervakning
gransvarden

26 = PID2 6vervakning
gransvarden

27 = Motor 1 styrning
28 = Motor 2 styrning

P3.5.3.2.1 RO1-funktion 0 41 2 11001
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Tabell 16: Parametrar for digitala utgangar pa standard I/0-kort

Parameter i Forvalt i Beskrivning

29 = Motor 3 styrning
30 = Motor 4 styrning
31 = Motor 5 styrning
32 = Reserverat

33 = Reserverat

34 = Underhallslarm
P3.5.3.2.1 RO1-funktion 0 41 2 11001 |35 = Underhallsfel
36 = Termistorfel

37 = Motorbrytare
38 = Forvarme

39 = kWh pulsutgang
40 = Kor indikation
41 =Vald parameter-
uppsattning

P3.5.3.2.2 RO1 TILL fordr 0.00 320.00 s 0.00 11002

P3.5.3.2.3 RO1 AV fordr 0.00 320.00 s 0.00 11003

P3.5.3.2.4 R0O2-funktion 0 41 3 11004 |Se P3.5.3.2.1.
P3.5.3.2.5 RO2 TILL fordr 0.00 320.00 s 0.00 11005 |Se P3.5.3.2.2.
P3.5.3.2.6 R02 AV fordr 0.00 320.00 s 0.00 11006 |Se P3.5.3.2.3.
P3.5.3.2.7 R0O3-funktion 0 41 1 11007 |Se P3.5.3.2.1.
P3.5.3.2.8

P3.5.3.2.9

DIGITALUTGANGARNA PA TILLAGGSKORTPLATSERNA C, D OCH E

Visar endast parametrar for utgangarna pa tillaggskort som placerats i kortplatserna C, D
och E. Valen &r desamma som for standard-R01 (P3.5.3.2.1).

Den hé&r gruppen eller dessa parametrar visas inte om det inte finns nagra digitala utgangar i
kortplatserna i C, D eller E.
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Tabell 17: Parametrar for analoga utgangar pa standard 1/0-kort

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning

0=TEST 0 % (anvands
inte)
1=TEST+100 %
2 = Utgangsfrekvens
(0-fmax)
3 = Frekv.referens (0-
fmax)
4 = Motorvarvtal (0-
Motorns markvarvtal)
5 = Utgangsstrom (0 -
InMotor)
6=Motormoment (0 -
TnMotor)
7 = Motoreffekt (0 -
PnMotor)
8 = Motorspénning (0 -
UnMotor)
9 = DC-mellanledens
PID spanning (0-1 000 V)
P3.5.4.1.1 AO1 funktion 0 - 2 10050 [10=PID1 utgang (0-
arvarde

100 %)
11 = PID2 utgéng (0-
100 %)
12 = ProcessDataln1
(0-100 %)
13 = ProcessDataln?2
(0-100 %)
14 = ProcessDataln3
(0-100 %)
15 = ProcessDataln4
(0-100 %)
16 = ProcessDataln5
(0-100 %)
17 = ProcessDatalné
(0-100 %)
18 = ProcessDataln7
(0-100 %)
19 = ProcessDataln8
(0-100 %)

P3.5.4.1.1 AO1 funktion 0 . P.l.D 2 10050
arvarde

P3.5.4.1.2 AO01 filtertid 0.0 300.0 s 1.0 10051 |0 = Inget filter

0=0mA/0V

P3.5.4.1.3 [AOT minimum-signal 0 1 0 10052 1= 4mA/2V

P3.5.4.1.4 | AO1 - min skalning |Varierar |Varierar Vi;'re' 0.0 10053
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Tabell 17: Parametrar for analoga utgangar pa standard 1/0-kort

Parameter i Standard i Beskrivning

Varie-
rar

P3.5.4.1.5 | AO1 - max skalning | Varierar |Varierar 0.0

ANALOGA UTGANGAR | KORTPLATSERNA C, D OCH E

Visar bara parametrarna for de befintliga utgangarna i kortplatserna C/D/E. Alternativen ar
desamma som i Allmanna AO1. Den har gruppen eller dessa parametrar visas inte om det
inte finns nagra digitala utgangar i kortplatsernai C, D eller E.

5.6 GRUPP 3.6: FALTBUSS MED DATAMAPPNING

Tabell 18: Faltbuss med datamappning

Standard
Parameter i varde Beskrivning

(forvalt)
P3.6.1 FB-data ut 1 val 0 35000 1 852
P3.6.2 FB-data ut 2 val 0 35000 2 853
P3.6.3 FB-data ut 3 val 0 35000 45 854
P3.6.4 FB-data ut 4 val 0 35000 4 855
P3.6.5 FB-data ut 5 val 0 35000 5 856
P3.6.6 FB-data ut 6 val 0 35000 6 857
P3.6.7 FB-data ut 7 val 0 35000 7 858
P3.6.8 FB-data ut 8 val 0 35000 37 859
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Tabell 19: Standardvardena for processdata till faltbuss

Data Standardvarde Skala
Processdata ut 1 Utgangsfrekvens 0,01 Hz
Processdata ut 2 Motorvarvtal 1 rpm
Processdata ut 3 Motorstrom 0,1TA
Processdata ut 4 Motormoment 0.1%
Processdata ut 5 Motoreffekt 0.1%
Processdata ut 6 Motorspanning 0,1V
Processdata ut 7 DC-mellanledets spanning 1V
Processdata ut 8 Senast aktiva felkod 1

Vardet 2500 for utfrekvens betyder 25,00 Hz._eftersom skalan ar 0,01. Alla
overvakningsvarden som visas i avsnitt 4.7 Overvakningsgrupp far skalningsvardet.

5.7 GRUPP 3.7: FORBJUDNA FREKVENSER

Tabell 20: Forbjudna frekvenser

Parameter Standard

Beskrivning

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte
P3.7.1 sintervall 1 undre -1.00 320.00 Hz 0.00 509

grans

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte
P3.7.2 sintervall 1 dvre 0.00 320.00 Hz 0.00 510

grans

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte
P3.7.3 sintervall 2 undre 0.00 320.00 Hz 0.00 511

grans

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte
P3.7.4 sintervall 2 dvre 0.00 320.00 Hz 0.00 512

grans

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte
P3.7.5 sintervall 3 undre 0.00 320.00 Hz 0.00 513

grans

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte

P3.7.6 sintervall 3 dvre 0.00 320.00 Hz 0.00 514
grans
P3.7.7 Ramptidsfaktor 0.1 10.0 ganger 1.0 518
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5.8 GRUPP 3.8: OVERVAKNING AV GRANSVARDEN

Tabell 21: Installning av 6vervakningsgranser

Parameter [ i Beskrivning
0 = Utgangsfrekvens
1 = Frekvensreferens
2 = Motorstrém
Overvakning nr1 val 3 = Motormoment
P3.8.1 av ob'gkt 0 7 0 1431 |4 = Motoreffekt
) 5 = DC-mellanledets
spanning
6 = Analog ingéng 1
7 = Analog ingéng 2
0 = Anvands inte
1 = Overvakning av undre
-- . grans (utgang aktiv dver
P3.8.2 Overvakning nr 1 0 2 0 1432 |grins)
mod p . .
2 = QOvervakning av dvre
gréns (utgdng aktiv under
grans)
P3.8.3 Overvakning nri -y, e rar [ varierar | V7€ | 2500 | 1433
gréans rar
P3.8.4 Overvakning nrl /. o rar | varierar | Y27 | 500 [ 1434
gréns hysteres rar
P3.8.5 Overvakmng nr2 val 0 7 1 1435 Se P3.8.1
av objekt
P3.8.6 Overvakning nr2 lage 0 2 0 1436 |Se P3.8.2
P3.8.7 Overvakning nr2 /. e rar [varierar | V7€ | 4000 | 1437 |°€P383
gréans rar
P3.8.8 Overvakning nr2 /. o rar |varierar | Y27 | 500 | 1438 |26 P384
gréns hysteres rar
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5.9 GRUPP 3.9: SKYDDSFUNKTIONER

Tabell 22: Skyddsinstallningar

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
0 = Ingen atgard
1 =Varning
2 = Larm, stall in forin-
. . o stalld felfrekvens
pag. [Reaktonvidfelet ag 1 g 4 0 700 |(P3.3.19)
gnsig 3 = Fel (stopp enligt
stopplége)
4 = Fel (stopp genom
utrullning)
0 = Ingen atgard
1 =Varning
P3.9 2 Respons pa externt 0 3 2 701 2= Felﬂ[stopp enligt
fel stopplége)
3 =Fel (stopp genom
utrullning)
Reaktion pa fel i 0 = Stod for 3-fas
P3.9.3 ingéngsfas 0 ! 0 730 1 = Stod for 1-fas
0 = Fel lagrat i histori-
o ken
P3.9.4 Underspanningsfel 0 1 0 727 | = Fel & lagrat i histo-
riken
P39 5 Respoons pa feli 0 3 2 702 Se P3.9.2.
utgangsfas
P3.9.6 | Termiskt motorskydd 0 3 2 704 |Se P3.9.2.
Faktor for motorns
P3.9.7 omgivningstempera- -20.0 100.0 °C 40.0 705
tur
Motorns termiska
P3.9.8 kylning vid stillas- 5.0 150.0 % Varierar 706
tdende
P3.9.9 Motlorns termiska 1 200 min Varierar 707
tidskonstant
Motorns termiska o
P3.9.10 belastbarhet 0 150 %o 100 708
P3.9.11 | Motorfastlasningsfel 0 3 0 709 |Se P3.9.2.
P3.9.12 Fastl. strom 0.00 2xIH A IH 710
P3.9.13 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p3.9.14 | Fastlasningsfrek=1 4 g5 | p337 | ke 2500 | 712
vensgrans
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Tabell 22: Skyddsinstallningar

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
Fel vid underbelast- Se P3.9.2.
P3.9.15 ning (trasig rem/ 0 3 0 713

pumpen torr)

Underbelastnings-
skydd: Belastning for

P3.9.16 e : 10.0 150.0 % 50.0 714
faltforsvagningsom-
rade
Underbelastnings-
P3.9.17 | skydd: Nollfrekvens- 5.0 150.0 % 10.0 715
belastning
p39.1g | Underbelastnings- |, 05| 50 o s 20.00 716
skydd: Tidsgrans
P39 19 Respons pa fe.l i f'e?lt— 0 4 3 733 Se P3.9.1
busskommunikation
P3.9 20 Komlll"numkatlonsfel 0 3 2 734 Se P3.9.2.
for kortplats
P3.9.21 Termistorfel 0 3 0 732 |Se P3.9.2.
P3.9 99 R"espons pa PID1 0 3 2 749 Se P3.9.2.
overvakningsfel
P39 23 Respons pa PID2 0 3 2 757 Se P3.9.2.

overvakningsfel

0 = Anvands inte
1=Temp.ingang 1
2=Temp.ingadng 2
P3.9.25 Temp.felsignal 0 6 0 739 |3=Temp.ingang 3
4 =Temp.ingangar 1-2
5 =Temp.ingédngar 2-3
6 =Temp.ingadngar 1-3

P3.9.26 Temp.larmsgrans -30.0 200 130.0 741
P3.9.27 Temp.felgrans -30.0 200 155.0 742
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P3.9.28 Temp-felsvar 0 3 2 740 |2 Fellstopp enligt
stopplége)
3 =Fel (stopp genom
utrullning)
Respons pa STO 0 = Ingen atgard
(Safe Torque Off - 1 =Varning
P3.9.29* | sdker momentfran- 0 2 2 775 |2 =Fel (stopp genom
koppling) vervak- utrullning)
ningsfel
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*) Den har parametern visas inte om omriktaren saknar stéd for funktionen Saker
momentfrankoppling.

5.10 GRUPP 3.10: AUTOMATISK ATERSTALLNING

Tabell 23: Parametrar for automatisk aterstéllning

Parameter i i Beskrivning
P3.10.1 | Autom &terstslin 0 1 1 731 |0 = Forhindrad
1 =Tillaten
. 0 = Flygande start
P3.10.2 Omstartsfunktion 0 1 1 719 1 = Enligt P3.2.4.
P3.10.3 Vantetid 0.10 10000.00 s 0.50 717
P3.10.4 Forsokstid 0.00 10000.00 s 60.00 718
P3.10.5 Antal forsok 1 10 4 759
Automatisk ater- 0 = nej
P3.10.6 stallning: Under- 0 1 1 720 |1=ja
spanning
Automatisk ater- 0 = nej
P3.10.7 stallning: Over- 0 1 1 721 1=ja
spanning
Automatisk ater- 0 = nej
P3.10.8 stallning: Overs- 0 1 1 722 1=ja
trom
Automatisk ater- 0 = nej
P3.10.9 stallning: Al Lag 0 ! 1 723 1=ja
Automatisk ater- 0 = nej
p3.10.10 | Stallning: Over- 0 1 1 724 |17
temperatur i enhe-
ten
Automatisk ater- 0 = nej
P3.10.11 stallning: Over- 0 1 1 795 1=ja
temperatur hos
motor
Automatisk ater- 0 =nej
P3.10.12 | stallning: Externt 0 1 0 726 |1=ja
fel
Automatisk &ter- 0 = nej
P3.10.13 | stallning: Under- 0 1 0 738 [1=]ja
belastningsfel
P3.10.14 | PID 6vervakning 0 1 0 15538 ? :J.r;eJ
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5.1 GRUPP 3.11: TIMERFUNKTIONER
Tabell 24: 3.11.1 Intervall 1
Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning

P3.11.1.1 PA-tid 00:00:00 [23:59:59 hh:snswm: 00:00:00 1464

P3.11.1.2 AV-tid 00:00:00 [23:59:59 hh:snswm: 00:00:00 1465

0 =sondag
1 = mandag
2 = tisdag
P3.11.1.3 Fran dag 0 6 0 1466 |3 =onsdag
4 =torsdag
5 =fredag
6 = lordag

0 = sdndag
1 = mandag
2 =tisdag
P3.11.1.4 Till dag 0 6 0 1467 |3 =onsdag
4 =torsdag
5 =fredag
6 = lordag

Kryssrutemarker-
ing

0 = Anvands inte
1 =Tidskanal 1
2 =Tidskanal 2
3 =Tidskanal 3

P3.11.1.5 Koppla till kanal 0 3 0 1468

Tabell 25: 3.11.2 Intervall 2

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.11.2.1 PA-tid 00:00:00 |23:59:59 hh;rzm: 00:00:00 | 1469 [5€!ntervalll.
P3.11.2.2 AV-tid 00:00:00 |23:59:59 hh:s”s‘m: 00:00:00 | 1470 [°€'ntervalll.
P3.11.2.3 Fran dag 0 6 0 1471 |Se Intervall 1.
P3.11.2.4 Till dag 0 6 0 1472 | Se Intervall 1.
P3.11.2.5 Koppla till kanal 0 3 0 1473 |Se Intervall 1.
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Tabell 26: 3.11.3 Intervall 3

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.11.3.1 PA-tid 00:00:00 |23:59:59 hh’srzm: 00:00:00 | 1474 [>¢!ntervalll.
P3.11.3.2 AV-tid 00:00:00 [23:59:59 hh:srzm: 00:00:00 | 1475 [°€!ntervalll.
P3.11.3.3 Fran dag 0 6 0 1476 |Se Intervall 1.
P3.11.3.4 Till dag 0 6 0 1477 |Se Intervall 1.
P3.11.3.5 Koppla till kanal 0 3 0 1478 |Se Intervall 1.

Tabell 27: 3.11.4 Intervall 4

Index Parameter Min Max Enhet |Standard id Beskrivning
P3.11.4.1 PA-tid 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m: 00:00:00 | 1479 [>¢Intervalll.
P3.11.4.2 AV-tid 00:00:00 [23:59:59 | "™ | oo.00:00 | 1480 | Mervalt
P3.11.4.3 Fran dag 0 6 0 1481 |Se Intervall 1.
P3.11.4.4 Till dag 0 6 0 1482 |Se Intervall 1.
P3.11.4.5 Koppla till kanal 0 3 0 1483 [Se Intervall 1.

Tabell 28: 3.11.5 Intervall 5

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.11.5.1 PA-tid 00:00:00 |23:59:59 hh’s"s‘m: 00:00:00 | 1484 [°€'ntervalll.
P3.11.5.2 AV-tid 00:00:00 |23:59:59 hh::;m: 00:00:00 | 1485 [°¢!ntervalll.
P3.11.5.3 Fran dag 0 6 0 1486 |Se Intervall 1.
P3.11.5.4 Till dag 0 6 0 1487 |Se Intervall 1.
P3.11.5.5 Koppla till kanal 0 3 0 1488 |Se Intervall 1.
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Tabell 29: 3.11.6 Timer 1
Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.11.6.1 Varaktighet 0 72000 s 0 1489
Kryssrutemarker-
ing
P3.11.6.2 Koppla till kanal 0 3 0 1490 | 0= Anvinds inte
1 =Tidskanal 1
2 =Tidskanal 2
3 =Tidskanal 3
P3.11.6.3 Lage tAV tPA tAV 15527
Tabell 30: 3.11.7 Timer 2
Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.11.7.1 Varaktighet 0 72000 s 0 1491 |Se Timer 1.
P3.11.7.2 Koppla till kanal 0 3 0 1492 |Se Timer 1.
P3.11.7.3 Lage tAV tPA tAV 15528 |Se Timer 1.

Tabell 31: 3.11.8 Timer 3

Index Parameter Min Max Enhet |Standard id Beskrivning
P3.11.8.1 Varaktighet 0 72000 s 0 1493 |Se Timer 1.
P3.11.8.2 Koppla till kanal 0 3 0 1494 |Se Timer 1.
P3.11.8.3 Timer 3 tAV tPA tAV 15529 |Se Timer 1.
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5.12 GRUPP 3.12: PID-REGULATOR 1

Tabell 32: PID-regulator 1 grundinstallning

Index Parameter Min Max Enhet :tandar id Beskrivning
P3.12.1.1 PID Forstarkning 0.00 1000.00 % 100.00 118
P3.12.1.2 PID Integrationstid 0.00 600.00 s 1.00 119
P3.12.1.3 PID Deriveringstid 0.00 100.00 s 0.00 132
P3.12.1.4 | Val av processenhet 1 40 1 1036
P3.12.1.5 Processenhet min. |Varierar |Varierar Vi;‘f_ 0 1033
. . Varie-
P3.12.1.6 Processenhet max. |Varierar |Varierar rar 100 1034
P3.12.1.7 Processenhet deci- 0 4 2 1035
maler
0 = Normal (arvarde <
bérvarde -> oka PID-
. . utsignal)
P3.12.1.8 | Reglerfel invertering 0 1 0 340 1 = Inverterad (drvrde
< borvarde -> minska
PID-utsignal)
. . . Varie-
P3.12.1.9 Dodbandshysteres | Varierar | Varierar rar 0 1056
P3.12.1.10 |Dodbandsférdrdjning 0.00 320.00 s 0.00 1057
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Tabell 33: Parametrar for borvdrden

Parameter

Beskrivning

P3.12.2.1 Borvarde Tfran |y ierar [varierar | Va7 0 147
panel rar
P3.12.2.2 Borvarde 2fran |y, iorar [varierar | V27 0 168
panel rar
p3.12.23 | Ramptidforbor- 0.00 300.0 s 0.00 | 1068
varde
0 = Anvands inte
1 =Borvarde 1 fran
panel
2 = Borvarde 2 fran
panel
3=Al1
4=Al2
5=AI3
6=Al4
7 =AlI5
Val av borvardes- 8=Al6
P3.12.2.4 kalla 1 0 19 ! 332 9 = ProcessDataln 1
10 = ProcessDataln 2
11 = ProcessDataln 3
12 = ProcessDataln 4
13 = ProcessDataln 5
14 = ProcessDataln 6
15 = ProcessDataln 7
16 = ProcessDataln 8
17=Temp.ingéng 1
18=Temp.ingang 2
19=Temp.ingéng 3
Minimum for bor-
P3.12.2.5 N -200.00 | 200.00 % 0.00 1069
varde 1
Maximum for bor-
P3.12.2.6 N -200.00 | 200.00 % 100.00 1070
varde 1
p3.12.27 | Insomningsfrek- 0.00 | 320.00 Hz 0.00 | 1016
vensgrans 1
P3.12.2.8 Insomnford 1 0 3000 s 0 1017
. - -214748. | 214748. | Varie-
P3.12.2.9 Uppvakningsniva 1 3% 36 rar 0 1018
p3.12.2.10 |BOrvarde 1 Uppvak- 0 1 0 15539 |0 = Absolutniva
ningslage 1 = Relativt borvarde
P3.12.2.11 | Bérvarde 1 Okning -2.0 2.0 x 1.0 1071
P3.12.2.12 Val av borvardes- 0 16 2 431 Se P3.12.2.4.

kalla 2
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Tabell 33: Parametrar for borvdrden

Standar .

Index Parameter Min Max Enhet d id Beskrivning
p3.12.2.13 | Minimumforbor-— | 6460 | 200.00 % 000 | 1073 [°€P1225

varde 2
p3.12.2.14 | Maximumforbor-— | 4064 | 95000 % 100.00 | 1074 |°€P3-1226.

varde 2
P3.12.2.15 | Insomningsfrek- 0.00 | 320.00 Hz 000 | 1075 [°€P31227.

vensgrans 2

P3.12.2.16 Insommpgsfordroy 0 3000 S 0 1076 Se P3.12.2.8.

ning 2

o |-214748. | 214748. | Varie- Se P3.12.2.8.
P3.12.2.17 | Uppvakningsniva 2 3% 3% rar 0.0000 1077
p3.12.2.18 | Borvarde 2 Uppvak- 0 1 0 15540 |0 =Absolutniva
ningslage 1 = Relativt borvarde

P3.12.2.19 | Bérvarde 2 Okning 2.0 2.0 x 1.0 1078 |Se P3.12.2.11.
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Tabell 34: Arvirdesparametrar

Standar .

Index Parameter Min Max Enhet d id Beskrivning

1 = Endast kalla 1
anvands

2 = KVRT(Kalla1);
(Flode=Konstant x KVRT
(Tryck))

3 = KVRT(Kalla 1- Kalla 2)
4 = KVRT(Kalla 1) +
KVRT(Kalla 2)

5=Kalla 1 + Kalla 2

6 =Kalla 1+ Kalla 2

7 = MIN(Kalla 1, Kalla 2)
8 = MAX(Kalla 1, Kalla 2)
9 = MEDEL (Kalla 1, Kalla
2)

P3.12.3.1 Arvardesfunktion 1 9 1 333

p3.12.3.2 | Arvardefunktionfor-{ 44604 1 10000 % 100.0 | 1058
starkning

0 = Anvands inte
1=Al

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

P3.12.3.3 |Arvarde 1 val av killa 0 14 2 334 |7 =ProcessDataln 1
8 = ProcessDataln 2
9 = ProcessDataln 3
10 = ProcessDataln 4
11 = ProcessDataln 5
12 = ProcessDataln 6
13 = ProcessDataln 7
14 = ProcessDataln 8

Minimum for arvarde

P3.12.3.4 1 -200.00 | 200.00 % 0.00 336
P3.12.3.5 Maximum for 220000 | 20000 | % 100.00 | 337
arvarde 1
P3.12.3.6 |Arvirde 2 val av killa 0 14 0 335 |SeP3.12.33.
p3.123.7 |Minimum ;‘”arvarde -200.00 | 200.00 % 0.00 33g [°eP3-123.4
M3.12.3.8 Maximum for -200.00 | 200.00 % 100.00 | 339 [°€P31235.
arvarde 2
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Tabell 35: Parametrar for framkoppling

Index Parameter Min Max Unit Forvalt id Beskrivning
P3.12 4.1 Framkoppllngsfunk— 1 9 1 1059 Se P3.12.3.1

tion
Forstarkning av Se P3.12.3.2
P3.12.4.2 | framkopplingsfunk- -1000 1000 % 100.0 1060
tion
P3.12 4.3 Framkoppnlmg 1 val 0 14 0 1061 Se P3.12.3.3
av kalla
P3.12.4.4 | MN fO[i:];a;“k‘)pp' -200.00 | 200.00 % 0.00 1062 o€ P2 1234
P3.12.45 | Max folrir:;a{“k‘)pp' -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1063 [°€P31235
P3.12.4.6 Framkoppﬂllng 2 val 0 14 0 1064 Se P3.12.3.6
av kalla
p3.12.4.7 | M fo[ir‘:;"";”k"pp' -200.00 | 200.00 % 0.00 1065 |o 31237
P3.12.48 | Max folrirf;a;“k"pp' -200.00 | 200.00 % 10000 | 1066 |>€M31238
Tabell 36: Parametrar for processovervakning
Index Parameter Min Max Unit Forvalt id Beskrivning
P3.12.5.1 Aktivera pro.cess'd- 0 1 0 735 0= F:drbmdrad
vervakning 1 =Tillaten
. .. -214748. | 214748. | Varie-
P3.12.5.2 Ovre grans 3% 3% rar 0.00 736
. -214748. | 214748. | Varie-
P3.12.5.3 Nedre grans 36 3% rar 0.00 758
P3.12.5.4 Fordrdjning 0 30000 s 0 737
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Tabell 37: Parametrar for kompensation for tryckfall

Index Parameter Min Max Unit Forvalt id Beskrivning
P3.12.6.1 | Aktivera bérvirde 1 0 1 0 119 [0 =Forhindrad
1 =Tillaten
Max. kompensation |-214748. | 214748. | Varie-
P3.12.6.2 for borvarde 1 36 36 rar 0.0 1190
P3.12.6.3 | Aktivera bérvérde 2 0 1 0 1191 [Se P3.12.6.1.
Max. kompensation |-214748. | 214748. | Varie- Se P3.12.6.2.
P3.12.6.4 for borvarde 2 36 36 rar 0.0 1192
5.13 GRUPP 3.13: PID-REGULATOR 2
Tabell 38: Grundinstallning
Index Parameter Min Max Enhet itandar id Beskrivning
P3.13.1.1 Aktivera PID 0 1 0 1430 [0 Forhindrad
1 =Tillaten
P3.13.1.2 Utgang vid stopp 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.13.1.3 PID Forstarkning 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |Se P3.12.1.1.
P3.13.1.4 PID Integrationstid 0.00 600.00 s 1.00 1632 |Se P3.12.1.2.
P3.13.1.5 PID Deriveringstid 0.00 100.00 s 0.00 1633 |Se P3.12.1.3.
P3.13.1.6 | Val av processenhet 1 40 1 1635 |[Se P3.12.1.4.
P3.13.1.7 Processenhet min. | Varierar |Varierar Vi;‘f_ 0 1664 e P3.12.1.5,
P3.13.1.8 Processenhet max. |Varierar |Varierar Vargre- 100 1665 SeP3.12.1.6,
P3.13.1.9 Processenhet deci- 0 4 2 1666 Se P3.12.1.7.
maler
0 = normalt
P3.13.1.10 | Reglerfelinvertering 0 1 0 1636 |1 =inverterat
Se P3.12.1.8.
P3.13.1.11 | Dodbandshysteres |Varierar |Varierar V";;'re' 0.0 1637 |>€P312:19.
P3.13.1.12 | Dédbandsfordréjning 0.00 320.00 s 0.00 1638 |Se P3.12.1.10.
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Tabell 39: Borvarden
Index Parameter i i Beskrivning
P3.13.2.1 Borvarde T fran 000 | 10000 | Y | 000 1640
panel rar
P3.13.2.2 Borvarde 2 fran 000 | 10000 | V@ | 000 | 1641
panel rar
P3.13.2.3 |Ramptid for bérvarde 0.00 300.00 s 0.00 1642
0 = Anvands inte
1 =Borvarde 1 fran
panel
2 = Borvarde 2 fran
panel
3=Al
4=Al2
5=AI3
6=Al4
7 = Al5
Val av borvardeskalla 8=Al6
P3.13.2.4 1 0 19 ! 1643 9 =ProcessDataln 1

10 =ProcessDataln 2
11 =ProcessDataln 3
12 =ProcessDataln 4
13 =ProcessDataln 5
14 =ProcessDataln 6
15 =ProcessDataln 7
16 =ProcessDataln 8
17 = Temp.ingang 1

18 = Temp.ingéng 2

19 = Temp.ingang 3

Minimum for bor-

P3.13.2.5 - -200.00 | 200.00 % 0.00 1644
varde 1
Maximum for bor-
P3.13.2.6 - -200.00 | 200.00 % 100.00 1645
varde 1
P3.13.2.7 Val av borv2ardeskalla 0 16 0 1646 Se P3.13.2.4.
Minimum for bor-
P3.13.2.8 - -200.00 | 200.00 % 0.00 1647
varde 2
Maximum for bor-
P3.13.2.9 .. -200.00 | 200.00 % 100.00 1648
varde 2
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Tabell 40: Arvirden
Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.13.3.1 | Arvardefunktion 1 9 1 1650 |Se P3.12.3.1.
p3.13.3.2 |Arvardefunktionfor-f 16006 10000 | % 1000 | 1651 |>¢P31232
starkning
P3.13.3.3 |Arvarde 1val av killa 0 14 1 1652 |Se P3.12.3.3.
P3.13.3.4 |Minimum f1°r arvarde | 6000 | 200.00 % 0.00 1653
P3.13.3.5 Maximum for -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1654
arvarde 1
P3.13.3.6 |Arvarde 2 val av killa 0 14 2 1655 |Se P3.12.3.6.
p3.13.3.7 |Minimum ;”arvarde -200.00 | 200.00 % 0.00 1656
P3.13.3.8 Maximum for -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1657
arvarde 2

Tabell 41: Processovervakning

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.13.4.1 | Aktivera dvervakning 0 1 0 1659 [1] :.';ﬁlrgti;]:rad
P3.13.4.2 Ovre grans Varierar | Varierar V?gf— Varierar 1660 SeP3.12.5.2.
P3.13.4.3 Nedre grans Varierar |Varierar V&;;ire- Varierar 1661 SeP312.53.
P3.13.4.4 Fordrojning 0 30000 s 0 1662
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5.14 GRUPP 3.14: MULTIPUMP

Tabell 42: Parametrar for multipumpfunktionen

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.14.1 Antal motorer 1 5 1 1001
. . . 0 = Anvands inte

P3.14.2 Forreglingsfunktion 0 1 1 1032 1= Tilldten
P3.14.3 Inkludera FC 0 1 1 1028 |° = Forhindrad

1 =Tillaten
P3.14.4 Autvax Till/Fran 0 1 1 1027 |0 = Forhindrad

1 =Tillaten
P3.14.5 | Autovaxlingsintervall 0.0 3000.0 h 48.0 1029
p3.146 |Autovaxla: Frekvens- | o, 50.00 Hz 25.00 1031

grans

Autovaxla: Motor-

P3.14.7 N 0 5 1 1030
grans

P3.14.8 Regleromrade 0 100 % 10 1097

P3.14.9 Fordrdjning 0 3600 s 10 1098
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5.15 GRUPP 3.16: BRANDFUNKTION

Tabell 43: Parametrar for brandfunktionen

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
Losenord for brand- 1002 = Tillganglig
P3.16.1 funktion 0 9999 0 1599 1234 = Testlage
. . DigIN Oppen = Brandfunktion
P3.16.2 Bra”dfg”kte'r‘:” aktiv kortplats | 1596 |aktiv
PP 0.2 Stangd = Ingen atgard
. . DigIN Oppen = ingen &tgard
P3.16.3 Bra”dfg?.krt]"’“ aktiv Kort- | 1619 |Stingd = Brandfunk-
ang plats0.1 tion aktiv
P3.16.4 | rekvensvidbrand- | g np | p33s |y 50.00 | 1598

funktion

0 = Frekvens vid brand-
funktion

1 = Forvalda frekvenser
2 = Panel

Kalla for frekvens vid 3 = Faltbuss

P3.16.5 brandfunktion 0 8 0 1617 |4 =Al

5=AI2
6=AI1+AI2
7 = PID1
8 = Motorpotentiome-
ter
DigIN Oppen = framat
P3.16.6 | Brandfunktion bakat Kort- 1618 |[Stangd = Reversering
plats0.1
p3.16.7 | Brandfunktionfor- g 50 10 15535
vald frekvens 1
p3.16. | Brandfunktionfor- g 50 Hz 20 15536
vald frekvens 2
p3.16.9 | Brandfunktionfor- g 50 30 15537
vald frekvens 3
A0 =Sparrad
1 =Tilldten
M3.16.10 | Brandfunktion status 0 3 0 1597 |2 =Till (Tillgénglig + DI
oppen)
3 = Testlage
M3.16.11 Brandfunktion rak- 0 1679
nare

Strom for Kor indika-
P3.16.12 tion for Brandfunk- 0.0 100.0 % 10.0 15580
tion
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5.16 GRUPP 3.17: APPLIKATIONSINSTALLNINGAR

Tabell 44: Applikationsinstallningar

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.17.1 Losenord 0 9999 0 1806
P3.17.2 Val av °C/°F °C 1197
P3.17.3 Val av kW/hk kW 1198

BO = Lokal/fjarr
P3.17.4 FunktKnappKonfig 0 7 7 1195 |B1=Borvardessida
B2 = Andra riktning

5.17 GRUPP 3.18: INSTALLNINGAR FOR KWH PULSUTGANG

Tabell 45: Instéllningar for kWh pulsutgang

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
P3.18.1 kWh pulslangd 50 200 ms 50 15534
P3.18.2 | kWh pulsuppldsning 1 100 kWh 1 15533
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6 MENYN DIAGNOSTIK

6.1 AKTIVA FEL

Nar ett eller flera fel uppstar blinkar displayen och visar namnet pa felet. Tryck pa OK om du
vill ga tillbaka till diagnosmenyn. Undermenyn for aktiva fel visar antalet fel. Om du vill visa
uppgifter om feltiden markerar du ett fel och trycker pa OK.

Felet ar aktivt tills du aterstaller det. Det gar att aterstalla ett fel pa fem satt.
*  Tryck ned aterstallnlngsknappen i tva sekunder.

«  Oppna undermenyn Aterstall fel och anvind parametern Aterstall fel.

+  Skicka en aterstallningssignal via I/O-terminalen.

+  Skicka en aterstallningssignal via faltbussen.
«  Skicka en aterstéallningssignal via Vacon Live.

Undermenyn for aktiva kan spara hogst tio fel. Felen visas i den ordning de uppstod.

6.2 ATERSTALL FEL

Pa den har menyn kan du aterstalla fel. Mer information finns i avsnitt 71.7 Ett fel visas.

f VAR FORSIKTIG!
Innan du aterstaller felet tar du bort den externa styrsignalen sa att inte

omriktaren startas om oavsiktligt.

6.3 FELHISTORIK

40 fel kan visas i felhistoriken.

Om du vill visa uppgifter om ett fel 6ppnar du felhistoriken, letar reda pa felet och trycker pa
OK.
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6.4 TOTALRAKNARE

Tabell 46: Totalrdknarparametrar pa diagnostikmenyn

Standard
Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)
Mangden energi tagen
frén elnatet. Det gar
inte att aterstélla rak-
naren. P3 textskarmen:
- Varie- den hogsta energien-
V4.4.1 Energiraknare rar 2291 heten som visas MW.
Om den uppmatta
energin Overstiger
999,9 MW visas ingen
enhet.
Vh 43 Drlftyd (grafisk a d. 2998 Styrenhetens drifttid.
manoverpanel) hh:min
Vit | Drifttid [textpanel) a giyre”hetens drifttid i
V445 | Drifttid [textpanell d Styrenhetens drifttid i
dagar.
hh:-mm: Styrenhetens drifttid i
V4.4.6 Drifttid (textpanel] .ss : timmar, minuter och
sekunder.
V44T Drlfttld r‘rlotor (gra- a d. 2293 Motorns drifttid.
fisk mandverpanel) hh:min
VA 4.8 Drifttid motor (text- 3 I:Aotorns totala drifttid i
panel] ar.
V449 Drifttid motor (text- q Motorns totala drifttid i
panel) dagar.
. Motorns drifttid i tim-
V4410 Drifttid motor (text- hh:mm: mar, minuter och
panel] ss
sekunder.
Spanningsatt tid ad ItDeinht;c: \S/;Tt L;re;f:fnhe—
V4411 (grafisk manoverpa- . 2294 . pan-
nel) hh:min ningssatt. Det gar inte
att aterstélla raknaren.
V4412 Spanningsatt tid 3 T?tal spanningssatt tid
(textpanel) iar.
V4413 Spanningsatt tid q Totalspannlngssatt tid
(textpanel) i dagar.
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Tabell 46: Totalrdknarparametrar pa diagnostikmenyn

Parameter

Standard
varde
(forvalt)

Beskrivning

Spanningssatt tid i tim-

V414 Spanningsatt tid hh:mm: mar, minuter och
(textpanel) ss
sekunder.
. . Det antal ganger som
V4415 | Reknare forstart- 2295 |kraftenheten har star-
kommandot
tats.
6.5 TRIPPRAKNARE

Tabell 47: Trippréknarparametrar pa diagnostikmenyn

Parameter

Standard
varde
(forvalt)

Beskrivning

Det gar att aterstalla
raknaren. P3 textskar-
men: den hdgsta ener-
gienheten som visas
MW. Om den uppmatta
energin overstiger
999,9 MW visas ingen
enhet.

Aterstilla rikna-

P4.5.1 Energitrippraknare V?;‘:_ 2296 |ren

+  P&textskdrmen:
Tryck ned OK i
fyra sekunder.

. Den grafiska
skarmen: Tryck
pa OK. Sidan for
aterstallning av
raknaren visas.
Tryck en gang till
pa OK.

Det gar att aterstalla

Drifttid (grafisk ad raknaren. Mer infor-
P4.5.3 mandverpanel) hh:min 2299 mation finns i P4.5.1
ovan.
P4.5.4 Drifttid (textpanel) a Total drifttid i ar.
P4.5.5 Drifttid (textpanel) d Total drifttid i dagar-.
P45 Drifttid (textpanel) hh:mm: Drifttid i timmar, minu-
ss ter och sekunder.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/



MENYN DIAGNOSTIK VACON - 91

6.6 PROGRAMVARUINFORMATION

Tabell 48: Parametrar for programvaruinformation pa diagnostikmenyn

Standard
Parameter varde Beskrivning
(forvalt)
Programvarupaket Koden for mjukvaru-
V4.6.1 (grafisk mandverpa- 2524 |identifiering
nel)
Programvarupaket-
Va.6.2 id (textpanel)
VA 6.3 Progr.amvarupakets—
version (textpanel]
Vbbb Systemlast 100 % 2300 |Belastning pa styren-
hetens processor.
VA b5 Appllkr—_.l.tlon (grafisk 2595 Namnet pa applikatio-
mandverpanel) nen.
V4.6.6 Applik.-id 837 | Applikationskoden
V4.6.7 Applikationsversion 838
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7 1/0 OCH HARDVARA

P& den har menyn finns olika installningar av utrustningen.

7.1 STANDARD I/0

Pa standard-1/0-menyn kan du 6vervaka statusvarden for de digitala ingangarna och
utgangarna.
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Tabell 49: Standardparametrarna for /0 i menyn for 1/0 och hardvara

Index

V5.1.1

Parameter

Digital ingang 1

Min Max Enhet

Forvalt

id

2502

Beskrivning

Status for den digitala
insignalen

V5.1.2

Digital ingang 2

2503

Status for den digitala
insignalen

V5.1.3

Digital ingang 3

2504

Status for den digitala
insignalen

V5.1.4

Digital ingéng 4

2505

Status for den digitala
insignalen

V5.1.5

Digital ingang 5

2506

Status for den digitala
insignalen

V5.1.6

Digital ingang 6

2507

Status for den digitala
insignalen

V5.1.7

Analog ingéng 1, lage

2508

Visar det valda laget
for den analoga insig-
nalen. Installningen
gors med en DIP-
omkopplare pa styr-
kortet.

V5.1.8

Analoging 1

0 100

%

0.00

2509

Status for den analoga
insignalen

V5.1.9

Analog ingang 2, lage

2510

Visar det valda laget
for den analoga insig-
nalen. Installningen
gors med en DIP-
omkopplare pa styr-
kortet.

V5.1.10

Analog ing 2

0 100

%

0.00

2511

Status for den analoga
insignalen
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Tabell 49: Standardparametrarna for /0 i menyn for I/0 och hardvara

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt id Beskrivning
Visar det valda laget
for den analoga insig-
nalen. Installningen
gors med en DIP-

V5.1.11 Analog"utgang 1, 1 3 1 2512 omkopplare pa styr-
lage kortet.
1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.12 | Analog utging 1 0 100 % 000 |[2513 |Statusfordenanaloga
utsignalen
V5.1.13 Relsutgang 1 0 1 0 2514 lsetra]tus for reldutsigna-
V5.1.14 Reliutgéng 2 0 1 0 2515 fetrftus for relautsigna-
V5.1.15 Relsutgang 3 0 1 0o |[2516 lsetra]tus for reldutsigna-

7.2 KORTPLATSER FOR EXTRAKORT

Parametrarna i menyn ar olika for alla tillaggskort. Det ar parametrarna for det installerade
tillaggskortet som visas. Om inget tillaggskort har satts in i kortplats C, D eller E visas inga
parametrar. Mer information om kortplatserna finns i avsnitt 70.5 I/0-konfiguration.

Nar du tar bort ett tillaggskort visas felkod 39 och felet Enhet borttagen i displayen. Se avsnitt
11.3 Felkoder.

Tabell 50: Parametrar for tillaggskort

Meny Funktion Beskrivning
Installningar Installningarna for tillaggskortet
Kortplats C
Overvakning Overvaka uppgifter fér tillaggskortet
Installningar Installningarna for tilldggskortet
Kortplats D - -
Overvakning Overvaka uppgifter for tillaggskortet
Installningar Installningarna for tillaggskortet
Kortplats E
Overvakning Overvaka uppgifter for tillaggskortet
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7.3 REALTIDSKLOCKA

Tabell 51: Parametrar for realtidsklockan pa menyn fér 1/0 och hardvara

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning

Batteriets status.

V5.5.1 Batteristatus 1 3 2205 | !=e¢jinstallerat
2 = installerat

3 = Byt realtidsklock-

ans batteri
P5 5 9 Tid hh:srrswm: 2201 Aktuellt klockslag
P5.5.3 Datum DD.MM. 2202 |Aktuellt datum
P5.5.4 Ar ARAA 2203 | Aktuellt &r

Regel for sommartid

1 = normaltid

2 = EU: borjar den sista
sondagen i mars och
slutar den sista sonda-
P5.5.5 Sommartid 1 4 1 2204 gen i oktober

3 = USA: borjar den
andra sondagen i mars
och slutar den forsta
sondagen i november
4 = Ryssland (perma-
nent)

7.4 KRAFTDEL INSTALLNINGAR
| den har menyn kan du andra installningarna for flakten och sinusfiltret.

Flékten kors antingen i optimerat lége eller ocksa ar den alltid pa. | det optimerade laget
styrs flaktens varvtal i forhallande i uppmétt temperatur for enheten. Nar enheten &r
driftklar stoppas flakten i fem minuter. Om flakten alltid ar pa kors den alltid i hogsta
hastigheten och den stoppas aldrig.

Sinusfiltret gor att djupet pa évermoduleringen begrénsas och forhindrar att
kopplingsfrekvensen minskar pa grund av funktionerna for temperaturhantering.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 96 1/0 OCH HARDVARA

Tabell 52: Kraftdel install, flakt

Index Parameter Min Max Unit Forvalt id Beskrivning

P5.5.1.1 Flaktstyrningslage 0 1 1 2377 | 0= alltid pa
1 = optimerad

V5.6.1.5 Flakt livslangd E/T E/T h 849 | Flakt livslangd
P5.6.1.6 | Flakt livsl larmgrans 0 200 000 h 50 000 824 | Flakt livsl larmgrans
P5.6.1.7 | Flakt livslangd reset E/T E/T 0 823 | Flakt livslangd reset

Tabell 53: Kraftdel install, Sinusfilter

Parameter [ Forvalt i Beskrivning

0 = Forhindrad
1 =Tilldten
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7.5 PANEL

Tabell 54: Manéverpanelsparametrarna i menyn for 1/0 och hardvara

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning

Den tid som det tar
innan displayen ater-
gar till den sida som
definieras av parame-

P5.7.1 Atergangstid 0 60 min 0 804 tern P5.7.2.

0 = Anvands inte

0 =1Ingen

1 = Ange menyindex
2 = Huvudmeny

3 = Borvardessida

4 = Multidisplay

P5.7.2 Standardsida 0 4 0 2318

Ange en sida som ska
P5.7.3 Menyindex 2499 |vara menyindex. (Valet
1iP5.7.2))

Ange skarmens kon-

P5.7.4 Kontrast * 30 70 % 50 830
trast.

Ange den tid det ska ta
innan displayens belys-
P5.7.5 Belysningstid 0 60 min 5 818 |ning slacks. Om vardet
ar 0 ar belysningen all-
tid pa.

* Endast tillgdnglig pa den grafiska mandverpanelen.

7.6 FALTBUSS

Parametrar for olika faltbusskort finns pa menyn 1/0 och hardvara. Anvisningar om hur du
anvander parametrarna finns i respektive faltbusshandbok.
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8 ANVANDARINSTALLNINGAR FAVORITER OCH
MENYER PA ANVANDARNIVA

8.1 ANVANDARINSTALLNINGAR

Tabell 55: Allmé&nna instéllningar pa anvéndarinstillningsmenyn

Standard
Parameter [ varde Beskrivning
(forvalt)
P6.1 Val av sprak Varierar |Varierar Varierar 802 UT"alet v?rlerarfor de
olika sprakpaketen
Se Tabell 56 Paramet-
Mé6.5 Parameterbackup rarna Fjaram.ete('bac.kup
pa anvéandarinstéllnings-
menyn.
Mb.6 Parameterjamfo-
relse
Anvand verktyget
g7 Omriktarnamn Vacon Live pa en dator
’ for att vid behov ge
enheten ett namn.
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8.1.1 PARAMETERBACKUP
Tabell 56: Parametrarna Parameterbackup pa anvindarinstéllningsmenyn

Standard

Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)

Aterstaller paramet-
Aterstall fabriksin- rarna till sina stan-
P6.5.1 stallningarna 831 | dardvarden och startar

Startguiden.

Sparar parametervar-
dena i mandverpanelen
for t.ex. kopiering till
en annan enhet.

Spara till mandver-
P6.5.2 panelen 2487
*

Laser in parametervar-
2488 |den fran mandverpane-
len till omriktaren.

P4 5.3 Kop fra*n panel

Sparar parametervar-
P6.5.4 Spara till Set 1 2489 |denai parameterupp-
sattning 1.

Laser in parametervar-
dena frén paramete-
ruppsattning 1 till
omriktaren.

P6.5.5 Aterst fran Set 1 2490

Sparar parametervar-
P6.5.6 Spara till Set 2 2491 |denai parameterupp-
sattning 2.

Laser in parametervar-
dena fran paramete-
ruppsattning 2 till
omriktaren.

P6.5.7 Aterst fran Set 2 2492

* Endast tillgénglig pa den grafiska mandverpanelen.
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Tabell 57: Parameterjamforelsen

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning

Borjar jamfora para-
metrar med den valda
parameteruppsatt-
ningen.

P6.6.1 Aktiv upps-Set 1 2493

Borjar jamfora para-
metrar med den valda
parameteruppsatt-
ningen.

P6.6.2 Aktiv upps-Set 2 2494

Borjar jamfora para-
metrar med den valda
parameteruppsatt-
ningen.

P6.6.3 Aktiv upps-Fdrval 2495

Borjar jamfdra para-
metrar med den valda
parameteruppsatt-
ningen.

P6.6.4 Aktiv inst-Panelinst 2496

8.2 FAVORITER
0BS!
Den har menyn finns pa manodverpanelen med grafisk skarm, men inte pa

mandoverpanelen med textskarm.
0BS!

Den har menyn ar inte tillganglig i Vacon Live-verktyget.

Om du ofta anvander samma objekt kan du lagga till dem i Favoriter. Samla ihop en
uppséattning parametrar eller 6vervakningssignaler fran alla menyer pa mandverpanelen.
Det &r inte nddvandigt att hitta var och en av dem i menystrukturen. Du kan ocksa ldgga till
dem i mappen Favoriter dar det ar enkelt att hitta dem.

LAGGA TILL ETT OBJEKT | FAVORITER

1 Leta reda pa objektet du vill lagga till i Favoriter.

Tryck pa OK. stor| (| ReADY Vo
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 Vv
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
e 1430 rpm
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2 Valj Lagg till i Favoriter och tryck pa OK.

STOP | C] READY| | 110

§‘i’ Motor Nom Freq
Edit
@ Help

3 Duhar nu slutfort stegen. Fortsatt genom att lasa

instruktionerna pa skarmen. STOP|C| READY| | Vo

oF Motor Nom Freq
(0]

was added to
favourites. Press OK
to continue.

TA BORT ETT OBJEKT FRAN FAVORITER

1 Oppna Favoriter.
2  Letareda pa objektet du vill ta bort. Tryck pa OK.

STOP | C | READY | 110

E’ Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Valj Ta bort ett objekt fran Favoriter.
stor|(| READY e
Motor Nom Freq
q Monitor
@ Help

Iﬁ Rem from favourites

4 Tabort objektet genom att trycka pa OK igen.
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8.3 BEHORIGHETSNIVAER

Anvand anvandarnivaparametrarna nar du vill hindra inte behorig personal frén att gora
andringar. Du kan ocksa forhindra oavsiktliga @ndringar av parametrarna.

Nar du valjer en anvdndarniva visas inte alla parametrar i displayen for anvandaren.

Tabell 58: Anviandarnivaparametrarna

Index Parameter Min Max Enhet

P8.1 Behorighetsniva 0 1

Standard id Beskrivning

0 = normalt.
1 = dvervakning.

0 1194 | Endast menyerna for

overvakning, favoriter
och behérighetsnivaer
visas pa huvudmenyn.

P8.2 Behdrighetskod 0 9

0 2362

Om du staller in para-
metern pd annat an 0
innan du gar till Over-
vakning fran exempel-
vis Normal méste du
ange behorighetskoden
nar du gar tillbaka till
Normaligen. Detta for-
hindrar att obehoriga
kan andra paramet-
rarna via mandverpa-
nelen.

f VAR FORSIKTIG!
Forvara koden pa ett sakert satt. Om du férlorar koden kontaktar du ndrmaste

servicecenter eller en partner.

ANDRA BEHORIGHETSKODEN FOR ANVANDARNIVAER

1 Gatill behorighetsnivaerna.

2 Gatill objektet Behdrighetskod och tryck pa
hogerpil.

STOP|C| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

5 User level
Normal

Access code
o]
[}

00000
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3 Andra siffrorna i koden med hjalp av uppat- och

nedatpilarna. stoP|(T| READY| ALARM | 10
25 Access code
© ID:2362 P8.2
A
\4
00000
Min:0
Max:9

4 Godkann andringen genom att trycka pa OK.
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9 BESKRIVNINGAR AV OVERVAKNINGSVARDEN

| det har avsnittet ges allmanna beskrivningar av alla 6vervakningsvarden.

9.1 ALLMANNA

V2.2.1 UTFREKVENS (ID 1)

Det har overvakningsvardet visar den aktuella utfrekvensen till motorn.

V2.2.2 FREKVENSREFERENS (ID 25)

Det har overvakningsvardet visar den aktuella frekvensreferensen for motorstyrningen.
Vardet uppdateras i 10 ms-intervall.

V2.2.3 MOTORVARVTAL (ID 2]

Det har dvervakningsvardet visar motorns aktuella hastighet i rpm (beréknat varde).

V2.2.4 MOTORSTROM (ID 3)

Det har dvervakningsvardet visar motorns uppmatta strom.
Skalningen av vardet ar olika for olika omriktarstorlekar.

V2.2.5 MOTORMOMENT (ID 4]

Det har dvervakningsvardet visar motorns aktuella moment (berdknat varde).

V2.2.7 MOTORAXELEFFEKT (ID 5]

Det har dvervakningsvardet visar motorns aktuella axeleffekt (beraknat varde) i procent av
motorns markeffekt.

V2.2.8 MOTORAXELEFFEKT (ID 73]

Det har 6vervakningsvardet visar motorns aktuella axeleffekt (berdknat varde).
Mattenheten &r kW eller hk beroende pa parametervardet for Val av kW/hk.

V2.2.9 MOTORSPANNING (ID 6]

Det har dvervakningsvardet visar den aktuella utspanningen till motorn.
V2.2.10 DC-SPANNING (ID 7]

Det har overvakningsvardet visar omriktarens uppmatta DC-spanning.
V2.2.11 OMR. TEMPERATUR [ID 8]

Det har dvervakningsvardet visar omriktarens kylflanstemperatur.
Enheten for 6vervakningsvardet ar grader celsius eller Fahrenheit beroende pa
parametervardet for Val av °C/°F.
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V2.2.12 MOTORTEMPERATUR (ID 9)

Det har dvervakningsvardet visar beraknad motortemperatur i procent avden nominella
arbetstemperaturen.
Nar vardet overstiger 105 % loser omriktaren ut for motoroverlastfel.

V2.2.13 ANALOGINGANG 1 (ID 59)

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.

V2.2.14 ANALOGINGANG 1 (ID 60}

Det har dvervakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.

V2.2.15 ANALOGUTGANG 1 (ID 81)

Det har overvakningsvardet visar vardet for den analoga utsignalen i procent av anvant
omrade.

V2.2.16 MOTORFORVARMNING (ID 1228)

Det har overvakningsvardet visar status for motorforvarmningsfunktionen.

V2.2.17 OMRIKTARSTATUSORD (ID 43]

Det har overvakningsvardet visar omriktarens bitkodade status.

V2.2.19 BRANDFUNKTIONSSTATUS (ID 1597)

Det har overvakningsvardet visar status for brandfunktionen.

V2.2.20 DIN-STATUSORD 1 [ID 56)

Det har overvakningsvardet visar de digitala insignalernas bitkodade status.

Ett 16-bitars ord dar varje bit visar status for en digitalingdng. Sex digitalingangar lases vid
varje plats. Ord 1 borjar fran ingang 1 plats A (bit0) och slutar med ingang 4 i plats C (bit15).

V2.2.21 DIN-STATUSORD 2 (ID 57]

Det har dvervakningsvardet visar de digitala insignalernas bitkodade status.

Ett 16-bitars ord dar varje bit visar status for en digitalingdng. Sex digitalingangar lases vid
varje plats. Ord 2 bérjar fran ingadng 5 i plats C (bit0) och slutar med ingang 6 i plats E (bit13).

V2.2.22 MOTORSTROM MED 1 DECIMAL [ID 45)

Det har 6vervakningsvardet visar motorns uppmatta strom med ett fast antal decimaler och
mindre filtrerat.

V2.2.23 TILLAMPADE STATUSORD 1 (ID 89)

Det har overvakningsvardet visar applikationens bitkodade status.
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V2.2.24 TILLAMPADE STATUSORD 2 (ID 90)

Det har dvervakningsvardet visar applikationens bitkodade status.

V2.2.25 KWH-TRIPPRAKNAREN LAG [ID 1054)

Det har dvervakningsvardet visar kWh-raknarens aktuella varde (energirdknare).

V2.2.26 KWH-TRIPPRAKNAREN HOG (ID 1067)

Det har dvervakningsvardet visar hur manga ganger kWh-raknaren (energirédknaren) har
gatt runt ett varv.

V2.2.27 SENAST AKTIVA FELKOD [ID 37)

Det har dvervakningsvardet visar felkoden for det senast aktiverade felet som inte har
aterstallts.

V2.2.28 SENAST AKTIVA FEL-ID (ID 95)

Det har 6vervakningsvardet visar fel-id for det senast aktiverade felet som inte har
aterstallts.

V2.2.29 SENAST AKTIVA LARMKOD (ID 74)

Det har overvakningsvardet visar larmkod for det senast aktiverade larmet som inte har
aterstallts.

V2.2.30 SENAST AKTIVA LARM-ID [ID 94)

Det har overvakningsvardet visar larm-id for det senast aktiverade larmet som inte har
aterstallts.

V2.2.31 U-FASSTROM (ID 39)

Det har 6vervakningsvardet visar motorns uppmatta fasstrom (1s filtrering).

V2.2.32 V-FASSTRGM (ID 40)

Det har 6vervakningsvardet visar motorns uppmatta fasstrom (1s filtrering).

V2.2.33 W-FASSTROM (ID 41)

Det har 6vervakningsvardet visar motorns uppmatta fasstrom (1s filtrering).

V2.2.34 MOTORREGULATORSTATUS [ID 77)

Det har overvakningsvardet visar motorgransregulatorns bitkodade status.
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9.2 TIMERFUNKTIONER

V2.3.1TC 1, TC 2, TC3 (ID 1441)]

Det har dvervakningsvardet visar status for tidkanalerna 1, 2 och 3.

V2.3.2 INTERVALL 1 (ID 1442)

Det har dvervakningsvardet visar status for intervallfunktionen.

V2.3.3 INTERVALL 2 (ID 1443)

Det har dvervakningsvardet visar status for intervallfunktionen.

V2.3.4 INTERVALL 3 (ID 1444)

Det har dvervakningsvardet visar status for intervallfunktionen.

V2.3.5 INTERVALL 4 (ID 1445)

Det har dvervakningsvardet visar status for intervallfunktionen.

V2.3.6 INTERVALL 5 (ID 144¢6)

Det har dvervakningsvardet visar status for intervallfunktionen.

V2.3.7 TIMER 1 (ID 1447)

Overvakningsvardet visar dterstdende tid for timern om timern &r aktiv.

V2.3.8 TIMER 2 (ID 1448)

Overvakningsvardet visar dterstdende tid for timern om timern &r aktiv.

V2.3.9 TIMER 3 (ID 1449)

Overvakningsvardet visar aterstdende tid for timern om timern &r aktiv.

V2.3.10 REALTIDSKLOCKA (ID 1450)

Det har overvakningsvardet visar realtidsklockans aktuella tid i formatet hh:mm:ss.

9.3 PID1-REGULATOR

V2.4.1 PID1 BORVARDE (ID 20)

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for PID-borvardesignalen i processenheter.
Du kan anvanda parametern P3.12.1.7 till att vélja processenhet (se 70.12.1 Grundinstallning).

V2.4.2 PID1 ARVARDE (ID 21)

Det har overvakningsvardet visar vardet for PID-arvardesignalen i processenheter.
Du kan anvanda parametern P3.12.1.7 till att valja processenhet (se 10.712.1 Grundinstallning).
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V2.4.3 PID1 REGL.FEL (ID 22)

Det har overvakningsvardet visar PID-regulatorns varde for regleravvikelsen.
Det &ar avvikelsen for &rvardet fran borvardet i processenheter.

V2.4.4 PID1-UTSIGNAL (ID 23]

Det har 6vervakningsvardet visar PID-regulatorns utgang i procent (0-100 %).

V2.4.5 PID1 STATUS (ID 24)

Det har overvakningsvardet visar PID-regulatorns status.

9.4 PID2-REGULATOR

V2.5.1 PID2 BORVARDE (ID 83)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for PID-borvardesignalen i processenheter.
Du kan anvanda parametern P3.13.1.9 till att valja processenhet (se 10.12.1 Grundinstéllning).

V2.5.2 PID2 ARVARDE (ID 84]

Det har dvervakningsvardet visar vardet for PID-arvardesignalen i processenheter.
Du kan anvanda parametern P3.13.1.9 till att valja processenhet (se 10.12.1 Grundinstéllning).

V2.4.3 PID2 REGL.FEL (ID 85]

Det har overvakningsvardet visar PID-regulatorns varde for regleravvikelsen.
Regleravvikelsen ar PID &rvardets avvikelse fran PID borvérdet i processenheter.
Du kan anvanda parametern P3.13.1.9 till att valja processenhet (se 10.712.1 Grundinstallning).

V2.5.4 PID2-UTSIGNAL [ID 86)

Det har 6vervakningsvardet visar PID-regulatorns utgang i procent (0-100 %).
Du kan ge det har vardet till exempelvis en analogutgang.

V2.5.5 PID2 STATUS (ID 87)

Det har overvakningsvardet visar PID-regulatorns status.

9.5 MULTIPUMP

V2.6.1 MOTORER | DRIFT (ID 30)

Det har dvervakningsvardet visar det aktuella antalet motorer som ar i drift i
Multipumpsystemet.

V2.6.2 AUTOVAXLA (ID 1114)

Det har overvakningsvardet visar status for begard autovaxling.
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9.6 FALTBUSSDATA

V2.8.1 FB STYRORD (ID 874)

Det har dvervakningsvardet visar status for det faltbusstyrord som anvands av applikationen
i forbikopplingslage.

Beroende pa faltbussens typ eller profil kan data som tas emot fran faltbussen &ndras innan
de skickas till applikationen.

V2.8.2 FB VARVTALSBORVARDE (ID 875)

Det har 6vervakningsvardet visar faltbussens frekvensreferens i procent av omradet min. till
max. frekvens.

Hastighetsreferensinformationen ar skalanpassad mellan minimi- och maximifrekvensen vid
det tillfalle da den mottogs av applikationen. Du kan &ndra minimi- och maximifrekvenserna

efter att referensen ar mottagen utan att referensen paverkas.

V2.8.3 FB-DATAIN 1 (ID 876)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.4 FB-DATAIN 2 (ID 877)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.5 FB-DATAIN 3 (ID 878)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.6 FB-DATAIN 4 (ID 879)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.7 FB-DATAIN 5 (ID 880)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.8 FB-DATAIN 6 (ID 881)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.9 FB-DATAIN 7 (ID 882)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.10 FB-DATA IN 8 (ID 883)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.11 FB STATUSORD [ID 864)

Det har dvervakningsvardet visar status for det faltbusstatusord som applikationen anvander
i bypass-lage.
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Beroende pa typ eller profil av faltbuss kan data modifieras innan de skickas till faltbussen.

V2.8.12 FB VARVTALSARVARDE (ID 865)

Det har dvervakningsvardet visar omriktarens faktiska varde i procent omradet min. till max.
frekvens.

Vardet 0 % anger minimifrekvensen och vardet 100 % anger maximifrekvensen.
Overvakningsvardet uppdateras kontinuerligt beroende pa de tillfdlliga min- och
maxfrekvenserna och utfrekvensen.

V2.8.13 FB-DATA UT 1 (ID 866)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.14 FB-DATA UT 2 [ID 867)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.15 FB-DATA UT 3 [ID 868)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.16 FB-DATA UT 4 [ID 869)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.17 FB-DATA UT 5 (ID 870)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.18 FB-DATA UT 6 [ID 871)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.19 FB-DATA UT 7 [ID 872)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.8.20 FB-DATA UT 8 (ID 873)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.
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10 PARAMETERBESKRIVNINGAR

| det har avsnittet presenteras uppgifter om de avancerade parametrarna i applikationen.
For de flesta parametrar i Vacon 100-applikationen racker standardbeskrivningarna.
Standardbeskrivningarna visas i tabellerna i avsnitt 5 Parametermeny. Om du behover mer
information far du det av din leverantor.

10.1 MOTORINSTALLNING

10.1.1 PARAMETRAR FRAN MOTORNS MARKSKYLT

P3.1.1.1 MOTORNS NOMINELLA SPANNING (ID 110)

Vardet Un anges pa motorns markskylt.
Ta reda pa om motoranslutningen &r Delta eller Star.

P3.1.1.2 MOTORNS MARKFREKVENS (ID 111]

Vardet fn anges pa motorns mérkskylt.

P3.1.1.3 MOTORMARKVARVTAL (ID 112)

Vardet nn anges pa motorns markskylt.

P3.1.1.4 MOTORMARKSTRGM (ID 113)

Vardet In anges pa motorns markskylt.

P3.1.1.5 MOTOR COS PHI (ID 120)

Detta varde anges pa motorns mérkskylt.

P3.1.1.6 MOTORMARKEFFEKT (ID 116)

Vardet In anges pa motorns markskylt.

P3.1.1.7 MOTORNS STROMGRANS (ID 107)

Stall in den maximala motorstrom som frekvensomriktaren lamnar med den har
parametern.

Parameterns vardeomrade ar olika for alla kapslingsstorlekar for omriktaren.

Om strombegransning aktiveras minskar omriktarens utfrekvens.

0BS!
Motorns stromgrans ar inte utlosningsvardet for motoroverlastskyddet.

P3.1.1.8 MOTORTYP (ID 650]

Stall in motortypen med den har parametern.
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Valj typ av motor. Du kan exempelvis valja asynkronmotor (IM) eller
permanentmagnetsynkron motor (PM).

10.1.2  MOTORSTYRNINGSPARAMETRAR

P3.1.2.1 KOPPLINGSFREKVENS (ID 601)

Stall in frekvensomriktarens kopplingsfrekvens med den har parametern.

Om du okar kopplingsfrekvensen minskar frekvensomriktarens kapacitet. Nar du vill minska
kapacitiva strémmarna i en lang motorkabel rekommenderar vi att du anvander en lag
kopplingsfrekvens. Om du vill minska motorljudet anvander du en hog kopplingsfrekvens.

P3.1.2.2 MOTORBRYTARE (ID 653)

Aktivera motorbrytarfunktionen med den har parametern.

Motorbrytarfunktionen kan anvandas om den kabel som ansluter motorn till omriktaren
innehaller en arbetsbrytare. Anvandning av arbetsbrytaren ser till att motorn isoleras fran
spanningskallan och inte startar medan underhallsarbete utfors.

Funktionen aktiveras genom att stalla in parametervardet P3.1.2.2 pa vardet Tillgten.
Omriktaren stoppas automatiskt nar arbetsbrytaren dppnas och den startar automatiskt nar
arbetsbrytaren slas till. Omriktaren loser inte ut ndr motorbrytarfunktionen anvands.

o

L

H

H

i
~.
L
~

®

Bild 12: Arbetsbrytare mellan omriktaren och motorn
A. Motorbrytaren B. Nat

P3.1.2.4 NOLLFREKVENSSPANNING (ID 606)

Stallin nollfrekvensspanningen for U/f-kurvan med den har parametern.
Standardvardet for parametern ar olika for varje enhetsstorlek.

P3.1.2.5 MOTORNS FORVARMNINGSFUNKTION (ID 1225)

Aktivera eller inaktivera motorforvarmningsfunktionen med den har parametern.

Motorférvarmningsfunktionen haller omriktaren och motorn varma under stoppstatus
genom att mata likstrom till motorn.
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P3.1.2.6 MOTORNS FORVARMNINGSFUNKTION (ID 1226}

Stall in motorforvarmningens temperaturgrans med den har parametern.

Motorforvarmningen aktiveras nar kylflansens temperatur eller den uppmatta
motortemperaturen gar under den har nivan.

P3.1.2.7 MOTORFORVARMNINGSSTROM (ID 1227)

Stall in motorforvarmningens DC-strom med den har parametern.

P3.1.2.8 VAL AV U/F-FORHALLANDE (ID 108]

Stall in typ av U/f-kurva mellan noll och faltforsvagningspunkten med den har parametern.

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Motorns spanning andras linjart som en funktion av utfrek-
vensen. Spanningsandringarna fran vardet P3.1.2.4 (Noll-
frekvensspanning) till vardet Spanning vid faltférsvagnings-
punkt vid en frekvens som anges i Faltférsvagningspunktens
frekvens. Anvand den har standardinstallningen om du inte
behdver en annan installning.

0 Linjar

Motorspanningen &ndras fran vardet P3.1.2.4 [Nollfrekvens-
spanning] till vardet Faltforsvagningspunktens frekvens
enligt en kvadratisk kurva. Motorn kérs undermagnetiserad
1 Kvadratisk under faltforsvagningspunkten och producerar lagre vridmo-
ment. Anvand det kvadratiska U/f-forhallandet i applikatio-
ner dar kravet pa vridmoment ar proportionellt till kvadraten
av hastighet, t.ex. i centrifugalflaktar och pumpar.
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Motorns nominella spanning Faltférsvagningspunkt

Kvadratisk .
Motorns nominella frekvens

f[Hz]
/ >

Bild 13: Linjar och kvadratisk &ndring av motorspdnningen

P3.1.2.15 OVERSPANNINGSREGULATOR (ID 607)

Ta overspanningsregulatorn ur drift med den har parametern.

Se beskrivningen i P3.1.2.16 Underspanningsregulator.

P3.1.2.16 UNDERSPANNINGSREGULATOR (ID 608)

Ta underspanningsregulatorn ur drift med den har parametern.

Nar du aktiverar P3.1.2.15 eller P3.1.2.16 borjar regulatorerna att overvaka andringarna i
matningsspanningen. Regulatorerna andrar utfrekvensen om den blir fér hog eller lag.

Stoppa driften av underspannings- och dverspanningsregulatorerna genom att inaktivera de
tva parametrarna. Detta kan vara anvandbart om t.ex. matningsspanningen varierar med
mer an -15 % till +10 % och under-/6verspanningen inte tolereras i applikationen.

P3.1.2.17 STATORSPANNINGSJUSTERING (ID 659)
Justera statorns spanning for en permanent magnetmotor med den har parametern.

Det gar bara att justera parametern nar parametern P3.1.1.8 Motortyp har vardet PM-motor.
Om du stéller in motortypen pa asynkronmotor andras vardet automatiskt till 100 % och det
gar inte att andra vérdet.

Nar du dndrar vardet pa P3.1.1.8 (Motortyp) till PM-motor 6kas U/f-kurvan automatiskt for att
bli identisk med omriktarens utgangsspanning. Det installda U/f-férhallandet andras inte.
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Det beror pa att PM-motorn inte ska kunna kéras i faltférsvagningsomradet. PM-motorns
markspanning ar mycket lagre an omriktarens fulla utmatningsspanning.

PM-motorns markspanning overensstammer med motorns motriktade elektromotoriska
kraft vid markfrekvensen. | en motor av ett annat fabrikat kan den exempelvis vara lika med
statorns spanning vid nominell belastning.

Statorspanningsjustering gor att du kan justera omriktarens U/f-kurva till ett varde i
narheten av kurvan for den motriktade elektromotoriska kraften. Du behover inte andra
vardena pa sa manga parametrar for U/f-kurvan.

Parametern P3.1.2.17 bestammer omriktarens utspanning i procent av motorns
markspanning vid motorns markfrekvens. Justera omriktarens U/f-kurva pa sa satt att den
ligger nagot 6ver kurvan for motorns motriktade elektromotoriska kraft. Motorstrémmen
okar ju mer omriktarens U/f-kurva avviker fran kurvan for motorns motriktade
elektromotoriska kraft.

AU[V]

<
w?
Statorspanningsjustering Oxof\ﬁ\‘“
Spénning vid (50-200 %) \K(o«\

faltfd rsvagningspunkten

Motorns nominella
spanning

Nolifrekvensspdnning

f [Hz]

Motorns markfrekvens Faltférsvagningspunkt

Bild 14: Justering av statorspadnningen

P3.1.2.18 ENERGIOPTIMERING (ID 666)

Aktivera energioptimeringsfunktionen med den har parametern.

Omriktaren soker efter minsta motorstrom for att kunna spara energi och sanka
motorljudet. Anvand funktionen tillsammans med exempelvis flaktar och pumpar. Anvand
inte funktionen med snabba PID-reglerade processer.

P3.1.2.19 ALTERNATIV FOR FLYGANDE START (ID 1590)

Stall in alternativen for flygande start med den har parametern.
Det gar att valja varden for parametern Alternativ for flygande start med hjalp av kryssrutor.

Bitarna kan ha dessa varden:
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* Inaktivera omvand sokriktning
» Flodesuppbyggnad med stromstyrning

Sokriktningen bestams av biten BO. Nar denna bit far vardet 0 kommer axelfrekvensen att
sokas igenom bade i positiv och negativ riktning. Nar denna bit far vardet 1 kommer
axelfrekvensen bara att sokas igenom i en riktning. Det forhindrar axelrorelser for den andra
riktningen.

Bit 6 ger en forbattrad procedur for magnetisering av en asynkronmotor. Detta kan vara
anvandbart exempelvis for motorer med hog effekt.

P3.1.2.20 I/F START (ID 534)

Aktivera I/f-startfunktionen med denna parameter.
Den har funktionen startar motorn med konstant stromstyrning. Detta ger motorn tillrackligt
moment vid start. Du kan exempelvis anvanda den har funktionen med PM-motorer.

P3.1.2.21 I/F STARTFREKVENS (ID 535)

Stall in den utfrekvensgréans under vilken den definierade I/f start-strémmen matas till
motorn med den har parametern.

Nar omriktarens utfrekvens ligger under gréansen for parametern aktiveras I/f start. Nar
utfrekvensen ligger 6ver gransen dndras omriktarens driftslage tillbaka till normalt U/f-
styrningslage.

P3.1.2.22 I/F START STROM (ID 536)

Stall in strommen som anvands nar |/f-startfunktionen &r aktiv med den har parametern.

10.2 START/STOP INST

P3.2.1 FJARRSTYRPLATS (ID 172)

Valj fjarrstyrplats (start/stopp) med den har parametern.
Anvand denna parameter nar du vill byta tillbaka till fjarrstyrning via Vacon Live, exempelvis
om mandoverpanelen ar trasig.

P3.2.2 LOKAL/FJARR (ID 211)

Vaxla mellan lokal- och fjarrstyrningsplatser med den har parametern.
Lokal styrplats &r alltid panelstyrning. Fjarrstyrplatsen kan vara /0 eller Faltbuss beroende
pa parametervardet for Fjarrstyrplats.

P3.2.3 PANEL STOPPKNAPP (ID 114)

Aktivera panelstoppknappen med den har parametern.

Nar den har funktionen &r aktiverad stoppas omriktaren alltid nar du trycker pa
stoppknappen pa panelen (oavsett styrplats). Nar den har funktionen &r inaktiverad stoppas
omriktaren endast i lokalstyrningslage nar du trycker pa stoppknappen pa panelen.
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Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Ja Panelens stoppknapp ar alltid aktiverad.
1 Nej Panelens stoppknapp har begréansad funktion.

P3.2.4 STARTFUNKTION (ID 505)

Valj typ av startfunktion med den har parametern.

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
Omriktaren accelererar fran nollfrekvens till frekvensrefe-
0 Ramp
rens.
Omriktaren detekterar motorns varvtalsarvarde och accele-
1 Flygande start 0 N .
rerar fran det vardet till frekvensreferensen.

P3.2.5 STOPPFUNKTION (ID 506)

Valj typ av stoppfunktion med den har parametern.

Alternativets . .
Benamning Beskrivning
nummer
Motorn stoppas av sin egen troghet. Nar stoppkommandot
0 Utrullning har getts stoppas styrningen av omriktaren och strémmen
fran omriktaren gar till 0.

Efter stoppkommandot minskas motorns varvtal till noll i

! Ramp enlighet med retardationsparametrarna.

OBS!

Rampstopp kan inte garanteras i alla situationer. Om rampstopp ar aktiverat och
natspanningen andras med mer an 20 % kommer spanningsberakningen att
misslyckas. | sa fall ar rampstopp inte mojligt.

P3.2.6 LOGIK FOR I/0 START/STOPP (ID 300)

Styr start och stopp av omriktaren med de digitala signalerna med den har parametern.

Valen kan innehalla ordet flank (edge) for att hjalpa dig att undvika oavsiktlig start.

Exempel pa omstindigheter da oavsiktliga starter kan intriffa

« Nér du slar pa strommen.

« Né&r strommen kopplas pa igen efter strémavbrott.
« Nar ett fel aterstalls.

* Nar Driftfrigivning stoppar omriktaren.

« Nar du andrar styrplatsen till I/0-reglering.
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Innan du kan starta motorn maste du 6ppna start/stoppkontakten.

| alla exempel pa foljande sidor &r stopplaget Utrullning. CS = Styrsignal.

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer

Funktionerna aktiveras nar kontakterna sluts.

0 CS1 = Framat
CS2 = Bakat

A
FRAMAT | Utgdngsfrekvens

Vald

frekvens| [ :\ """"""""""""" /_ ---------- / ..........
I I t

0 Hz o . / ,
Vald frekveps| | ::L:\‘ ______ L o

BAKAT| |
\ !
Driftfrigivning — f

Styrsignal 1 —l. |
Styrsignal 2 _i_l

Startknapp pa
mandverpanelen

Stqppknapplpé . L Lo . . Lo 1 [1 ¢
T 000 @O0 OO OO
Bild 15: Logik for I/0 A start/stopp = 0
1. Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att 8. Driftfrigivningssignalen tas bort vilket

utfrekvensen 6kar. Motorn kors framat. gor att frekvensen gar till 0. Konfigurera
2. CS2 aktiveras utan att det har nagon driftfrigivningssignalen med parameter
effekt pa utfrekvensen eftersom den P3.5.1.10.
forst valda riktningen har hogsta 9. Driftfrigivningssignalen sluts vilket gor
prioritet. att frekvensen okar till den angivna
3. CS1inaktiveras vilket gor att riktningen frekvensen eftersom CS1 fortfarande ar
bérjar andras (FRAMAT till BAKAT) aktiv.
eftersom CS2 fortfarande ar aktiv. 10. Stoppknappen pa panelen trycks ned och
4. CS2inaktiveras och frekvensen som frekvensen som matas till motorn gar
matas till motorn gar till 0. till 0. (Den har signalen fungerar endast
5. CS2 aktiveras igen vilket far motorn att om vérdet for P3.2.3 Stoppknapp pa
accelerera (BAKAT] till den angivna panel ar Ja.)
frekvensen. 11. Omriktaren startas eftersom
6. CS2 inaktiveras och frekvensen som startknappen pa panelen trycks ned.
matas till motorn faller till 0. 12. Stoppknappen pa panelen trycks ned
7. CS1 aktiveras och motorn accelererar igen for att stoppa omriktaren.

(FRAMAT] till den angivna frekvensen.
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13. Forsoket att starta omriktaren med
startknappen misslyckas eftersom CS1
ar inaktiv.

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

1 CS1 = Framat [flank]
CS2 = Inverterat stopp

FRAMAT | Utgangsfrekvens

Vald frekvens |...... ...

S Y Y A

I
I
I
|

BAKAT | &+ | | | | : |

Driftfrigivning __1 | l : :

I I l | :

Styrsignal 1 _I_l : i n_‘_l i [ '
Styrsignal 2 l L]

Stoppknapp pa
mandverpanelen

TTTTTTTTE

[ —
@6 ® 6 O 6 O

Bild 16: Logik fér I/0 A start/stopp = 1

1. Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att 6. CS1 aktiveras och motorn accelererar
utfrekvensen 6kar. Motorn kors framat. (FRAMAT) till den angivna frekvensen

2. CS2inaktiveras och frekvensen som eftersom driftfrigivningssignalen ar
matas till motorn gar till 0. sluten.

3. CS1 aktiveras vilket gor att utfrekvensen 7. Stoppknappen pa mandverpanelen
okar igen. Motorn kérs framat. trycks ned och frekvensen som matas

4. Driftfrigivningssignalen tas bort vilket till motorn faller till 0. (Den hér signalen
gor att frekvensen gar till 0. Konfigurera fungerar bara om vérdet pa P3.2.3
driftfrigivningssignalen med parameter Stoppknapp pa mandverpanel &r Ja.)
3.5.1.10. 8. CS1 aktiveras vilket gor att utfrekvensen

5. Startforsoket med CS1 lyckas inte okar igen. Motorn kérs framat.
eftersom driftfrigivningssignalen 9. CS2inaktiveras och frekvensen som
fortfarande &r OPPEN. matas till motorn faller till 0.
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Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Anvand den har funktionen nar du vill forhindra oavsiktliga

) CS1 = Framat (flank) starter. Innan du kan starta motorn igen maste du 6ppna
CS2 = Bakat (flank) start/stoppkontakten.
FRAMAT o
Utgangsfrekvens
Vald

frekvens| /_\ """""""""""""""""""""""" /_ """"""" / """" / """""""
0 Hz ;

Vald|. ..
frekvens

BAKA

Driftfrigivning

Styrsignal 1 _ |
i

S

L

Styrsignal 2 |

Stoppknapp pa_|
manoverpanele |

|
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1

OJOIOBNOONONORO0O, @
Bild 17: Logik for I/0 A start/stopp = 2
1. Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att 8. Driftfrigivningssignalen tas bort vilket

®

utfrekvensen 6kar. Motorn kors framat. gor att frekvensen gar till 0. Konfigurera
2. CS2 aktiveras utan att det har nagon driftfrigivningssignalen med parameter
effekt pa utfrekvensen eftersom den P3.5.1.10.
forst valda riktningen har hogsta 9. Driftfrigivningssignalen sluts, vilket inte
prioritet. har nagot effekt eftersom en stigande
3. CS1inaktiveras vilket gor att riktningen flank kravs for starten, aven om CS1 ar
borjar dndras (FRAMAT till BAKAT) aktiv.
eftersom CS2 fortfarande ar aktiv. 10. Stoppknappen pa panelen trycks ned och
4. CS2inaktiveras och frekvensen som frekvensen som matas till motorn gar
matas till motorn gar till 0. till 0. (Den har signalen fungerar endast
5. CS2 aktiveras igen vilket far motorn att om vardet for P3.2.3 Stoppknapp pa
accelerera (BAKAT) till den angivna panel ar Ja.)
frekvensen. 11. CS1 oppnas och stangs igen vilket gor
6. CS2 inaktiveras och frekvensen som att motorn startar.
matas till motorn gar till 0. 12. CS1 inaktiveras och frekvensen som
7. CS1 aktiveras och motorn accelererar matas till motorn gar till 0.

(FRAMAT) till den angivna frekvensen.
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Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

3 CS1 = Start
CS2 = Bakat

FRAMAT .
Utgangsfrekvens

Vald

AN A A
-,

[
|
Vald | __;
|
|
|
|
|

frekvens
BAKAT

Driftfrigivning

Styrsignal 1 _!

Styrsignal2 —L |

| |
Startknapp pa_, .
manoverpanelen ! !

Stoppknapp Da

ORE @%

r_1
|
!
!

500 00 0o

Bild 18: Logik for I/0 A start/stopp = 3
1. Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att 8. Driftfrigivningssignalen sluts vilket gor

utfrekvensen 6kar. Motorn kors framat. att frekvensen okar till den angivna

2. CS52 aktiveras vilket gor att riktningen frekvensen eftersom CS1 fortfarande ar
bérjar andras (FRAMAT till BAKAT). aktiv.

3. CSZinaktiveras vilket gor att riktningen 9. Stoppknappen pa panelen trycks ned och
borjar dndras (BAKAT till FRAMAT) frekvensen som matas till motorn gar
eftersom CS1 fortfarande ar aktiv. tilL 0. (Den har signalen fungerar endast

4. CS1inaktiveras och frekvensen som om vérdet for P3.2.3 Stoppknapp pa
matas till motorn gar till 0. panel ar Ja.)

5. Trots att CS2 aktiveras startar inte 10. Omriktaren startas eftersom
motorn eftersom CS1 ar inaktiv. startknappen pa panelen trycks ned.

6. CS1 aktiveras vilket gor att utfrekvensen  11. Omriktaren stoppas igen med
okar igen. Motorn kors framat eftersom stoppknappen péa panelen.

CS2 ar inaktiv. 12. Forsoket att starta omriktaren med

7. Driftfrigivningssignalen tas bort vilket startknappen misslyckas eftersom CS1
gor att frekvensen gar till 0. Konfigurera ar inaktiv.
driftfrigivningssignalen med parameter
P3.5.1.10.
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Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Anvand den har funktionen nar du vill forhindra oavsiktliga
4 CS1 = Start (flank) starter. Innan du kan starta motorn igen maste du éppna
CS2 = Bakat start/stoppkontakten.

FRAMAT .
Utgangsfrekvens

Vald {-----
frekvens

0 Hz

|
[
Vald {---4------ LL/
|
|
|
|
|

frekvens
BAKAT

Driftfrigivning

Styrsignal 1 _|| |

Styrsignal 2 —‘—- I . !_I '
| !
I

Stoppknapp pd '

manoverpanelen@ @ “ﬂ

Bild 19: Logik for I/0 A start/stopp = 4
1. Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att 7. Driftfrigivningssignalen tas bort vilket

utfrekvensen 6kar. Motorn kors framat gor att frekvensen gar till 0. Konfigurera

eftersom CS2 ar inaktiv. driftfrigivningssignalen med parameter
2. CS52 aktiveras vilket gor att riktningen P3.5.1.10.

bérjar andras (FRAMAT till BAKAT). 8. Innan du kan starta omriktaren maste
3. CS2inaktiveras vilket gor att riktningen du oppna och stanga CS1 igen.

borjar andras (BAKAT till FRAMAT) 9. Stoppknappen pa panelen trycks ned och

eftersom CS1 fortfarande ar aktiv. frekvensen som matas till motorn gar
4. CS1inaktiveras och frekvensen som till 0. (Den har signalen fungerar endast

matas till motorn gar till 0. om vérdet for P3.2.3 Stoppknapp pa
5. Trots att CS2 aktiveras startar inte panel ar Ja.)

motorn eftersom CS1 ar inaktiv. 10. Innan du kan starta omriktaren maste
6. CST1 aktiveras vilket gor att utfrekvensen du oppna och stanga CS1 igen.

okar igen. Motorn kors framat eftersom 11. CS1 inaktiveras och frekvensen som

CS2 ar inaktiv. matas till motorn gar till 0.

P3.2.71/0 B START/STOPPLOGIK (ID 363)

Styr start och stopp av omriktaren med de digitala signalerna med den har parametern.
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Valen kan innehalla ordet flank (edge) for att hjalpa dig att undvika oavsiktlig start.
Mer information finns i P3.2.6.

P3.2.8 FALTBUSS STARTLOGIK (ID 889)

Stall in faltbusstartlogiken med den har parametern.
Valen kan innehalla ordet flank (edge) for att hjalpa dig att undvika oavsiktlig start.

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Stigande flank ar nodvandig
1 Status

10.3 BORVARDEN

10.3.1 FREKVENSREFERENS

P3.3.1 MIN. FREKVENSREFERENS (ID 101)

Stall in den minsta frekvensreferensen med den har parametern.

P3.3.2 MAXIMAL FREKVENS (ID 102)

Stall in den maximala frekvensreferensen med den har parametern.

P3.3.3 VAL AV I/0-STYRNINGSBORVARDE A (ID 117)

Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen ar 1/0 A,

P3.3.4 VAL AV I/0-STYRNINGSBORVARDE B (ID 131)

Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen ar 1/0 B.
Du kan bara tvinga styrplatsen I/0 B att aktiveras med en digital ingang (P3.5.1.5].

P3.3.5 VAL AV PANELSTYRNINGSBORVARDE (ID 121)
Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen ar panel.

P3.3.6 PANELBORVARDE (ID 184)

Justera frekvensreferensen pa panelen med den har parametern.

Den har parametern anger frekvensborvardet for omriktaren nar borvardeskallan ar
"Panelbdrvarde”.

P3.3.7 PANEL ROT.RIKTN (ID 123]

Stall in motorns rotationsriktning nar styrplatsen ar panelen med den har parametern.
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P3.3.8 KOPIA AV PANELBORVARDE (ID 181)

Stall in valet av kopieringsinstallningar vid 6vergang fran fjarrstyrning till lokal styrning
(panel) med den har parametern.

P3.3.9 VAL AV FALTBUSSTYRNINGSBORVARDE (ID 122)
Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen ar faltbuss.

10.3.2  FORVALDA FREKVENSER

Anvand forvalda frekvensen till processer dar det behdvs mer an en fast frekvensreferens.
Det finns atta forvalda frekvensreferenser. Valj en forvald frekvensreferens via de digitala
insignalerna P3.5.1.15, P3.5.1.16 och P3.5.1.17.

P3.3.10 FORVALT FREKVENSLAGE (ID 182)
Stallin logiken for den digitala ingangens forvalda frekvenser med den h&r parametern.

Med den har parametern kan du stalla in logiken som anvands nar en av de forinstallda
frekvenserna tas i bruk. Det finns tva olika logiker. Det finns tva olika logiker.

Antalet aktiva digitalingdngar med forvald frekvens anger den férvalda frekvensen.

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
Ingéngarnas status ar bindrkodad. De olika uppséattningarna
o aktiva digitalingdngar bestdms av den férvalda frekvensen.
0 Bindrkodad

Detaljerade uppgifter finns i Tabell 59 Férvalda frekvenser nér
P3.3.10 &r Bindrkodad.

Antal (av de ingdngar som Antalet aktiva ingangar anger vilken férvald frekvens som
anvands) anvands: 1, 2 eller 3.

P3.3.11 FORVALD FREKVENS 0 (ID 180)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.

Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.
P3.3.12 FORVALD FREKVENS 1 (ID 105)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.

Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.
P3.3.13 FORVALD FREKVENS 2 (ID 106)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.

Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.
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P3.3.14 FORVALD FREKVENS 3 (ID 126}

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.

Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

P3.3.15 FORVALD FREKVENS 4 (ID 127)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.

Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

P3.3.16 FORVALD FREKVENS 5 (ID 128)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.

Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

P3.3.17 FORVALD FREKVENS 6 (ID 129)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.

Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

P3.3.18 FORVALD FREKVENS 7 (ID 130]

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.

Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

Valj ndgon av de forvalda frekvenserna mellan 1 och 7 genom att ge digitala ingangar till
P3.5.1.15 (Forvald frekvens val 0], P3.5.1.16 (Forvald frekvens val 1) och/eller P3.5.1.17
(Forvald frekvens val 2. De olika uppsattningarna aktiva digitala ingangar bestams av den
forvalda frekvensen. Mer information finns i tabellen nedan. Vardena for de forvalda
frekvenserna begransas automatiskt till omradet mellan de lagsta och hogsta frekvenserna
(P3.3.1 och P3.3.2].

Nodvandiga steg Aktiverad frekvens

Valj vardet 1 for parametern P3.3.3. Forvald frekvens 0
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Tabell 59: Forvalda frekvenser nar P3.3.10 4r Bindrkodad

Aktiverad digital insignal Aktiverad

frekvensreferens

Forvald frekvens 0

* Forvald frekvens 1

Forvald frekvens 2

* * Forvald frekvens 3

Forvald frekvens 4

* * Forvald frekvens 5

* * Forvald frekvens 6

* * * Forvald frekvens 7

* = Ingangen &r aktiv.
P3.3.19 FORVALD LARMFREKVENS (ID 183]

Anvand den har parametern for installning av omriktarens frekvens nar ett fel ar aktivt och
svaret pa felet ar installt p&d Larm + forvalsfrekvens.

10.3.3 MOTORPOTENTIOMETERPARAMETRAR

P3.3.20 MOTORPOTENTIOMETER RAMPTID (ID 331)

Stall in andringshastigheten for motorpotentiometerns referens vid okning eller minskning
med den har parametern.
Parametervardet anges i Hz/sekund.

P3.3.21 ATERSTALLNING AV MOTORPOTENTIOMETER (ID 367)

Stallin logiken for aterstallning av motorpotentiometerns frekvensreferens med den héar
parametern.

Denna parameter definierar nar motorpotentiometerns bérvarde ar installt pa 0.
Det finns tre alternativ i aterstéllningsfunktionen: ingen aterstallning, aterstallning nar
omriktaren stoppas och aterstéllning nar strémmen till omriktaren stéangs av.
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Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Den senaste frekvensreferensen for motorpotentiometern
0 Ingen aterst bibehalls under stopplaget och sparas i minnet i handelse av
stromavbrott.

Motorpotentiometerns frekvensreferens stélls in pa noll ndr
1 i stopplage omriktaren ar i stopplage eller om strommen till omriktaren
bryts.

Motorpotentiometerns frekvensreferens stélls enbart in pa

2 Avsténgd noll vid stromavbrott.

P3.3.22 OMVAND RIKTNING (ID 15530)

Tillat att motorn kérs i omvand riktning med den har parametern.

10.4 INSTALLNINGAR AV RAMPER OCH BROMSNING

P3.4.1 RAMP 1 FORM (ID 500)

Gor borjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna jamnare med den har
parametern.

Du kan anvanda parametern Ramp 1 form for att gora borjan och slutet av accelerations-
och retardationsramperna smidigare. Om du staller in vérdet 0 far du en linjar rampform.
Accelerationen och retardationen reagerar direkt pa andringar i referenssignalen.

Nar du anger ett varde mellan 0,1 och 10 s far du en S-formad accelerations- eller
retardationsramp. Funktionen anvénds vanligen for att minska mekanisk pakanning och
stromspikar nar referenssignalen andras. Du kan andra accelerationstiden med
parametrarna P3.4.2 (Accelerationstid 1) och P3.4.3 (Retardationstid 1).
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[Hz]

ID103, ID104 —

[t]

Bild 20: Acceleration/retardation (S-formad)

P3.4.2 ACCELERATIONSTID 1 (ID 103)

Stall in hur lang tid det tar for utfrekvensen att 6ka fran noll till maxfrekvens med den har
parametern.

P3.4.3 RETARDATIONSTID 1 [ID 104]

Stall in hur lang tid det tar for utfrekvensen att minska fran maxfrekvensen till noll med den
har parametern.

P3.4.4 RAMP 2 FORM (ID 501)

Gor borjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna jamnare med den har
parametern.

Du kan anvanda parametern Ramp 2 form for att gora borjan och slutet av accelerations-
och retardationsramperna smidigare. Om du staller in vérdet 0 far du en linjar rampform.
Accelerationen och retardationen reagerar direkt pa dndringar i referenssignalen.

Nar du anger ett varde mellan 0,1 och 10 s far du en S-formad accelerations- eller
retardationsramp. Funktionen anvédnds vanligen for att minska mekanisk pakanning och
stromspikar nar referenssignalen andras. Du kan andra accelerationstiden med
parametrarna P3.4.5 (Accelerationstid 2) och P3.4.6 (Retardationstid 2).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERBESKRIVNINGAR VACON - 129

[Hz]

ID103, ID104 —

[t]

Bild 21: Acceleration/retardation (S-formad)

P3.4.5 ACCELERATIONSTID 2 (ID 502)

Stall in hur lang tid det tar for utfrekvensen att 6ka fran noll till maxfrekvens med den har
parametern.

P3.4.6 RETARDATIONSTID 2 [ID 503]

Stall in hur lang tid det tar for utfrekvensen att minska fran maxfrekvensen till noll med den
har parametern.

P3.4.7 START FORMAGNETISERINGSTID (ID 516)

Stall in hur lange likstrommen ska matas till motorn innan accelerationen startar med den
har parametern.

P3.4.8 START FORMAGNETISERINGSSTROM (ID 517)

Stall in den DC-strém som matas till motorn vid start med den har parametern.
Om detta parametervarde ar installt pa 0 &r funktionen Start formagnetiseringsstrém
inaktiverad.

P3.4.9 DC-BROMSTID VID STOPP (ID 508)

Stall in bromsning till PA eller AV och ange bromsningstiden nar motorn stoppas med den
har parametern.
Om detta parametervarde ar instéllt pa 0 &r DC-bromsfunktionen inaktiverad.

P3.4.10 DC-BROMSSTROM (ID 507)

Stall in den strom som matas till motorn under DC-bromsning med den har parametern.
Om detta parametervarde ar installt pa 0 &r DC-bromsfunktionen inaktiverad.
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P3.4.11 STARTFREKVENS FOR DC-BROMSNING VID RAMPSTOPP (ID 515]

Stall in den utfrekvens vid vilken DC-bromsning ska starta med den har parametern.

P3.4.12 FLODESBROMS (ID 520)
Aktivera flodesbromsfunktionen med den har parametern.

Flodesbromsning kan anvandas som ett alternativ till DC-bromsning. Flédesbromsning ¢kar
bromsformagan i de fall d& extra bromsmotstand inte behdvs.

Nar bromsning behovs minskas frekvensen och flodet i motorn dkar. Det leder till att battre
bromsférmaga i motorn. Motorns varvtalet regleras vid bromsningen.

Det gar att aktivera och inaktivera flédesbromsning.

C VAR FORSIKTIG!
Anvand flodesbromsning sparsamt. Flodesbromsningen omvandlar energin till
varme som kan orsaka skador pa motorn.

P3.4.13 FLODESBROMSSTROM (ID 519)

Stall in strémnivan for flodesbromsning med den har parametern.

10.5 1/0-KONFIGURATION

10.5.1 PROGRAMMERING AV DIGITALA OCH ANALOGA INGANGAR

Programmeringen av ingangarna i frekvensomvandlaren &r flexibel. Du kan fritt anvanda
ingangarna pa standard-1/0-kortet och tillaggskorten till olika funktioner.

Anvand formaten nedan for att ge de programmerbara parametrarna ett varde:

+ DigIN Kortpl.A.1/ AnIN Kortpl.A.1 (grafisk mandverpanel] eller
« dl A.1/al A.1 (textpanelen).

Benamning Exempel Beskrivning

Ingangstyp DigIN/dI
DigIN/dI = Digital ingang
AnIN/al = analoga ingéngar

Kortplatstyp Kortplats A | Korttyp:

A/B = standardkort for Vacon frekvensomriktare
C/D/E = Optionskort
0 = Parametersignalen &r inte ansluten till ndgon plint

Plintnummer 1 Plintnumret pa det valda kortet.

DigIN SlotA.1 eller dI A.1 visar till exempel att DIN1 pa standardkortet &r anslutet till
kortplats A.
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Bild 22: Kortplatser fér tillaggskort och programmerbara ingangar

A. Standardkortplats A med plintar E. Kortplats E for extrakort
B. Standardkortplats B med plintar F. Programmerbara digitala ingangar (DI}
C. Kortplats C for extrakort G. Programmerbara analoga ingangar (Al)

D. Kortplats D for extrakort

10.5.1.1 Programmera digitalingdngar

Funktionerna som kan anvéndas till digitalingangar visas som parametrar i parametergrupp
M3.5.1. Tilldela en digital ingadng en funktion genom att stalla in ratt parametervarde. Listan
over de funktioner som kan anvandas finns i Tabell 14 Parametrar for digitalingangar.

Exempel
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stor| (G| RerDY | \| wo

D Digital Inputs
ID:405 P3.5\1.7

Ext Fault 'Close |

DigINSIotA'3

= Ext Fault Open

g1 DigINSlot0.2

Fault Reset Close

o DigINSIotA.6
Bild 23: Menyn for digitala ingangar pa den grafiska skdrmen
A. Den grafiska skarmen C. Parameterns varde, dvs. den angivna
B. Parameterns namn, dvs. funktionen digitalingéngen

(®

READY \ RUN STOP ALARM FAULT

A A

P35 17 EX]
n i Li _J
1 N

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Bild 24: Menyn fér digitalingdngar pa textskdrmen
A. Textskarmen C. Parameterns varde, dvs. den angivna
B. Parameterns namn, dvs. funktionen digitalingadngen

Det finns sex digitalingdngar pa standard-1/0-kortet: plintarna 8, 9, 10, 14, 15 och 16 i
kortplats A.
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Ingéngstyp (gra-  |Ingangstyp |Kortplats Férklaring

fisk skarm) (textskdrm)

DigIN dl A . Ei[gsitt:i]ijr;grirjagrl.(;r[tp]).lint 8) pa kortet i kortplats
DigIN dl A ) gi[g;tt:#ijr;grirjagfl.(grltp])-lint 9) pa kortet i kortplats
oo | a [ a [ o Pt e
oo | a [ a [ e Pt e
oo | a [ a [ s Pt e
oo | a [ a [ e Pt e

Funktionen Externt fel (stang), platsen for menyn M3.5.1, &r parameter P3.5.1.11.
Parametern far vardet DigIN KortplatsA.3 pa den grafiska skarmen och dl A.3 pa
textskdarmen. Det leder till att en digital signal till digitalingangen DI3 (plint 10) styr Externt
fel (stang).

Parameter Standard Beskrivning

P3.5.1.11 Externt fel (stdng) | DigIN KortplatsA.3 405 OP.PEN = 0K
STANGD = Externt fel

Andra ingdngen fran DI3 till exempelvis DI6 (plint 16) p& standard-I/0-kortet enligt
anvisningarna nedan.

PROGRAMMERA VIA DEN GRAFISKA SKARMEN

1 Valj en parameter. Oppna redigeringsliget genom
att trycka pa hogerpil.

ST0P|Cj] READY| | 110

E’ Digital inputs
ID:405 P3.5.1.7
o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |
Ext Fault Open
° DigINSlot0.2

S Fault Reset Close
gt DigINSlotA6
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2 Iredigeringslaget blinkar DigIN KortplatsA och ar
understruket. Om det finns fler digitalingangar
tillgangliga pa ditt I/0-kort, kanske for att det finns
tillaggskort i kortplatserna C, D och E kan du valja
dem.

3 Aktivera plint 3 genom att trycka pa hogerpil.

4 Byttill plint 6 genom att trycka tre ganger pa
uppatpilen. Godkann andringen genom att trycka
pa OK.

5  Omdigitalingdngen DI6 redan anvands fér ndgon
annan funktion visas ett meddelande. Andra nagot
av valen.

STOP|C| READY| | 110
Ext Fault Close

2 ID:405 P3.5.1.7
A ~ I e

v —DigIN SlotA.3 —

- | ~

Min:

Max:
STOP|C| READY| | 110
Ext Fault Close

© 1ID:405 P3.5.1.7
A N

v DigIN SlotA.3 -—

VRN

Min:

Max:

STOP|C| READY| | II0
Ext Fault Close

© ID:405 P3.5.1.7
A N

v DigIN SlotA.6 —

VRN

Min:

Max:

STOP|C| READY| | 110

ID:

At least one digital input has
been selected to several
operations.

To prevent possible unwanted
operations, please check all
digital input selection parameters.
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PROGRAMMERA VIA TEXTSKARMEN

1 VAl en parameter. Oppna redigeringsliget genom

READY RUN STOP ALARM FAULT

att trycka pa OK. A A
F45 17 EXI
| R N |
0 11
h 4 h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

2  Bokstaven D blinkar i redigeringslaget. Om det READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

finns fler digitala ingangar tillgangliga pa ditt 1/0- A 'S
kort, kanske for att det finns tillaggskort i 03C 1 - T
kortplatserna D eller E, kan du valja dem. l";ij‘g/ I 1 N

o [

S04 1.3

N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Aktivera plint 3 genom att trycka pa hogerpil. EADY RUN  STOP  ALARM _ FAULT

Bokstaven D slutar blinka. A A
I’:I:/b Il rl '/\/ 4’
n 1 LJ _J
401 1
A 4 A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Byttill plint 6 genom att trycka tre ganger pa READY RUN _ STOP _ ALARM _ FAULT

uppatpilen. Godkann andringen genom att trycka A A
pa OK. A9 1 - T
\
HA5 17 EXI
n 1 LJL
L 0 e
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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5 Om d|g|tal|n_ganglen Dl6 redan anvands for nagon READY RUN  STop  ALARM  FAULT
annan funktion visas ett meddelande. Andra nagot A A
av valen. -7 FACT A
T T
Hi LEHST U
h 4 v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Nar du har genomfort stegen regleras funktionen Externt fel (stdng) med en digital signal till
digitalingangen DIé.

Vardet pa en funktion kan vara DigIN Kortplats0.1 (pa den grafiska skdarmen) eller dl 0.1 (pa
textskarmen). | dessa fall har du inte tilldelat funktionen en plint eller ocksa har ingangen
stallts in pa sa satt att den alltid &r 6ppen. Det har ar standardvardet for de flesta

parametrar i grupp M3.5.1.
A andra sidan ar en del ingangar som standard alltid stangda. Deras varde visas i DigIN

Kortplats0.2 pa den grafiska skarmen och dI 0.2 pa textskarmen.

0BS!
Du kan ocksa tilldela digitalingangar tidskanaler. Mer information finns i tabell
Tabell 14 Parametrar fér digitalingangar.

10.5.1.2 Beskrivningar av signalkallor

Kalla Funktion

KortplatsO

1 = Alltid OPPEN

2-9 = Alltid stangd
KortplatsA Numret motsvarar en digital ingang i kortplats A.
KortplatsB Numret motsvarar en digital ingang i kortplats B.
KortplatsC Numret motsvarar en digital ingang i kortplats C.
KortplatsD Numret motsvarar en digital ingang i kortplats D.
KortplatskE Numret motsvarar en digital ingang i kortplats E.
Tidkanal (tCh) 1=Tidskanall, 2=Tidskanal2, 3=Tidskanal3

10.5.2  DIGITALA INGANGAR

Parametrarna ar funktioner som du kan koppla till en digital ingangsplint. Texten Dig/n
Kortplats A.2 betyder den andra ingangen i kortplats A. Det gar ocksa att koppla funktionerna
till tidskanaler. Tidskanalerna fungerar som plintar.

Du kan 6vervaka de digitala ingdngarna och utgdngarnas statusvardena i
multiovervakningsvy.
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P3.5.1.1 STYRSIGNAL 1 A (ID 403

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 1) som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen ar 1/0 A (FRAMAT).

P3.5.1.2 STYRSIGNAL 2 A (ID 404)

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 2) som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen ar I/0 A (BAKAT).

P3.5.1.3 STYRSIGNAL 1B [ID 423)

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 1) som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen ar /0 B.

P3.5.1.4 STYRSIGNAL 2 B [ID 424]

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 2) som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen &ar 1/0 B.

P3.5.1.5 STYRPLATS I/0 B [ID 425)

Valj den digitala insignal som véaxlar styrplats fran I/0 A till /0 B med den har parametern.

P3.5.1.6 BORVARDESREFERENS I/0 B (ID 343)

Valj den digitala insignal som vaxlar frekvensreferenskalla fran 1/0 A till /0 B med den hér
parametern.

P3.5.1.7 EXTERNT FEL SLUTANDE (ID 405)

Valj den digitala insignal som aktiverar ett externt fel med den har parametern.

P3.5.1.8 EXTERNT FEL BRYTANDE (ID 406)

Valj den digitala insignal som aktiverar ett externt fel med den har parametern.

P3.5.1.9 FELATERSTALLN STANG (ID 414]

Valj den digitala insignal som aterstéller alla aktiva fel med den har parametern.
Aktiva fel aterstéalls nar status for digitalingangen &ndras fran éppna till sténg (stigande
flank].

P3.5.1.10 FELATERSTALLN GPPNA (ID 213)

Valj den digitala insignal som aterstéller alla aktiva fel med den har parametern.
Aktiva fel aterstalls nar status for digitalingdngen &ndras fran sténg till 6ppna (fallande
flank].

P3.5.1.11 DRIFTFRIGIVNING (ID 407)
Valj den digitala insignal som staller omriktaren i driftklart lage med den har parametern.

Nar kontakten ar oppen ar motorstarten inaktiverad.
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Nar kontakten ar stangd ar motorstarten aktiverad.

Vardet pa P3.2.5 Stoppfunktion galler vid stopp.

0BS!
Omriktarens status forblir Ej klar om status for denna signal &r Oppen.

P3.5.1.12 DRIFTFORREGLING 1 (ID 1041)

Valj den digitala insignal som forhindrar start av omriktaren med den har parametern.

Omriktaren kan vara driftklar men den gar inte att starta nar forreglingssignalens status ar
Oppen (dampningsférregling).

P3.5.1.13 DRIFTFORREGLING 2 (ID 1042]
Valj den digitala insignal som forhindrar start av omriktaren med den har parametern.
Om en forregling ar aktiv kan inte omriktaren startas.

Anvand funktionen nar du vill hindra omriktaren fran att starta nar démpningen &r stangd.
Om du aktiverar en forregling nar omriktaren ar i drift stoppas omriktaren.

P3.5.1.14 MOTORFORVARMNING TILL (ID 1044)

Valj den digitala insignal som aktiverar motorforvarmningsfunktionen med den har
parametern.
Motorforvarmningsfunktionen matar DC-strom till motorn nar omriktaren ar i stopplage.

P3.5.1.15 FORVALD FREKVENS VAL 0 (ID 419)

Stall in den digitala insignalen som valjer forvalda frekvenser med den har parametern.

P3.5.1.16 FORVALD FREKVENS VAL 1 (ID 420)

Valj den digitala insignal som anvands som valjare for forvalda frekvenser med den har
parametern.

P3.5.1.17 FORVALD FREKVENS VAL 2 (ID 421)

Valj den digitala insignal som anvands som valjare for forvalda frekvenser med den har
parametern.

Nar du vill anvénda de forvalda frekvenserna 1 till 7 ansluter du en digital ingar till
funktionerna med hjalp av anvisningarna i avsnitt 10.5.7 Programmering av digitala och
analoga ingangar. Mer information finns i Tabell 59 Férvalda frekvenser nér P3.3.10 &r
Bindrkodad samt i Tabell 12 Installningar av styrreferenser och Tabell 14 Parametrar for
digitalingangar.

P3.5.1.18 TIMER 1 [ID 447)

Valj den digitala insignal som startar timern med den har parametern.
Timern startar nar den har signalen inaktiveras (fallande flank]. Utgangen inaktiveras nar
den tid som anges i varaktighetsparametern har passerat.
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P3.5.1.19 TIMER 2 [ID 448)

Valj den digitala insignal som startar timern med den har parametern.
Timern startar nar den har signalen inaktiveras (fallande flank]). Utgangen inaktiveras nar
den tid som anges i varaktighetsparametern har passerat.

P3.5.1.20 TIMER 3 (ID 449)]

Valj den digitala insignal som startar timern med den har parametern.
Timern startar nar den har signalen inaktiveras (fallande flank]. Utgédngen inaktiveras nar
den tid som anges i varaktighetsparametern har passerat.

P3.5.1.21 INAKTIVERA TIMERFUNKTION (ID 1499)

Valj den digitala insignal som aktiverar/inaktiverar alla timerfunktioner med den har
parametern.

P3.5.1.22 PID1 BORVARDESOKNING (ID 1046)

Anvand den har parametern till att stalla in den digitala insignal som valjer PID-borvardet
som ska anvandas.

P3.5.1.23 VAL AV PID1-BORVARDE (ID 1047]

Anvand den har parametern till att stalla in den digitala insignal som valjer PID-borvardet
som ska anvandas.

P3.5.1.24 PID2 STARTSIGNAL (ID 1049)]

Valj med den har parametern den digitala insignal som startar och stoppar den externa PID-
regulatorn.

P3.5.1.25 VAL AV PID2-BORVARDE (ID 1048)

Anvand den har parametern till att stalla in den digitala insignal som valjer PID-borvardet
som ska anvandas.

P3.5.1.26 MOTOR 1 FORREGLING (ID 426)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.5.1.27 MOTOR 2 FORREGLING (ID 427)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.5.1.28 MOTOR 3 FORREGLING (ID 428)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.
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P3.5.1.29 MOTOR 4 FORREGLING [ID 429]

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.5.1.30 MOTOR 5 FORREGLING (ID 430]

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.5.1.31 MOTORPOTENTIOMETER UPP (ID 418)

Oka utfrekvensen med en digital insignal med den har parametern.
Motorpotentiometerns referens OKAR tills kontakten ar 6ppen.

P3.5.1.32 MOTORPOTENTIOMETER NED (ID 417)

Minska utfrekvensen med en digital insignal med den har parametern.
Motorpotentiometerns referens MINSKAR tills kontakten ar oppen.

P3.5.1.33 ACC/RET TID VAL (ID 408)

Valj den digitala insignal som valjer ramptiden som ska anvandas med den har parametern.

P3.5.1.34 FALTBUSSTYRNING (ID 411)

Valj med den har parametern den digitalinsignal som vaxlar styrplats- och
frekvensreferenskalla till faltbuss (fran 1/0 A, 1/0 B eller lokal styrning].

P3.5.1.39 AKTIVERING AV BRANDFUNKTION OPPEN (ID 1596]

Valj den digitala insignal som aktiverar brandfunktionen med den har parametern.

P3.5.1.42 PANELSTYRNING (ID 410]

Valj med den har parametern den digitalinsignal som vaxlar styrplats- och
frekvensreferenskalla till panel (fran alla styrplatser]).

P3.5.1.43 ATERSTALLA KWH-TRIPPRAKNAREN (ID 1053)
Valj den digitala insignal som aterstéller kWh-trippraknaren med den har parametern.
P3.5.1.44 BRANDFUNKTION FORVALD FREKVENS 0 (ID 15531)

Valj med den har parametern den digitala insignal som anvands som valjare for forvalda
frekvenser for brandfunktionen.

P3.5.1.45 BRANDFUNKTION FOGRVALD FREKVENS 1 (ID 15532)

Valj med den har parametern den digitala insignal som anvands som valjare for forvalda
frekvenser for brandfunktionen.
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P3.5.1.46 PARAMETERINSTALLNING 1/2 VAL (ID 496)

Stall in den digitala insignalen som valjer den parameterstallning som ska anvandas med
den har parametern.

Parametern anger digitalingdngen som anvands for att vélja Parameterinstéllning 1 eller 2.
Funktionen ar aktiv om andra kortplatser an Dig/N KortplatsO har valts for den har
parametern. Val av parameterinstallning kan endast goras och installningen andras endast
nar omriktaren ar stoppad.

« Oppen kontakt = Parameterinstillning 1 ar installd som aktiv
» Stangd kontakt = Parameterinstallning 2 ar installd som aktiv

0BS!

Parametervardena sparas i Set 1 och 2 med parametrarna B6.5.4 Spara till Set 1
och B6.5.4 Spara till Set 2. Du kan anvanda dessa parametrar med panelen eller
datorverktyget Vacon Live.

10.5.3  ANALOGA INGANGAR

P3.5.2.1 Al1 SIGNALVAL (ID 377]

Anslut Al-signalen till valfri analog insignal med denna parameter.
Anslut Al-signalen till valfri analogingdng med denna parameter.

P3.5.2.2 Al1 FILTERTID (ID 378)

Filtrera bort storningar i den analoga insignalen med den har parametern.

Den har parametern anger filtertiden for den analoga signalen. Filterfunktionen ar
inaktiverad nar filtertiden ar 0.

P3.5.2.3 Al1 SIGNALOMRADE (ID 379)

Andra omréadet for den analoga signalen med den har parametern.

Detta parametervarde kringgas om standardskalningsparametrar anvands.

P3.5.2.4 Al1 EGET MIN (ID 380]

Justera analoginsignalens omrade mellan -160 % och 160 % med den har parametern.

P3.5.2.5 Al1 EGET MAX [ID 381)]

Justera analoginsignalens omrade mellan -160 % och 160 % med den har parametern.

P3.5.2.6 Al1 SIGNALINVERTERING (ID 387]

Invertera den analoga insignalen med den har parametern.
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10.5.4  DIGITALUTGANGAR

P3.5.3.2.1 GRUNDLAGGANDE RO1-FUNKTION (ID 11001)

Anvand den har parametern till att valja en funktion eller en signal som ar kopplad till
relautgangen.
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Tabell 60: Utsignalerna via RO1

Alternativets

——— Benamning Beskrivning
0 Anvands inte Utgéngen anvands inte.
1 Driftklar Omriktaren ar klar for anvandning.
2 Drift Frekvensomriktaren &r igang (motorn kors).
3 Allmant fel Ett omriktarskydd har losts ut.
4 Allmant fel inverterat Ett omriktarskydd har inte losts ut.
5 Allmant larm
6 Omvand Bakatkommandot har getts.
7 Varvtal uppnatt Utfrekvensen har natt det installda borvardet.
8 Motorregulator aktiverad Enav begr.:ansningsregulatorerna (t.ex. stromgrans eller
varvtalsgréns) har aktiverats.
9 Forvald frekvens aktivt Den férvalda frekvensen har valts med digitala ingangssig-
naler.
10 Panelstyrning aktiv Mandverpanelen har valts som styrplats.
11 I/0-styrplats B aktiv I/0-styrplats B har valts.
12 Overvakning gransvarde 1 Gransen aktiveras om signalvardet sjunker under eller dver-
- skrider den angivna dvervakningsgransen (P3.8.3 eller
13 Overvakning gransvarde 2 P3.8.7).
14 Startkommando aktivt Startkommandot har aktiverats.
15 Reserverad
16 Brandldge TILL
17 Styrning via RTC-timer 1 Tidskanal 1 anvands.
18 Styrning via RTC-timer 2 Tidskanal 2 anvands.
19 Styrning via RTC-timer 3 Tidskanal 3 anvands.
20 FB StyrordB 13
21 FB StyrordB 14
22 FB StyrordB 15
23 PID i vilolage
24 Reserverad
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Tabell 60: Utsignalerna via RO1

Alternativets

——— Benamning Beskrivning

25 Granser for PID1 dvervakning Pll?1-regulatorns arvarde ligger inte inom overvaknings-
granserna.

2% Granser for PID2 évervakning PII?Z—regulatorns arvarde ligger inte inom dvervaknings-
granserna.

27 Motor 1 styrning Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.

28 Motor 2 styrning Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.

29 Motor 3 styrning Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.

30 Motor 4 styrning Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.

31 Motor 5 styrning Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.

32 Reserverad (Alltid 6ppen)

33 Reserverad (Alltid 6ppen)

34 Underhallsvarning

35 Underhallsfel

36 Termistorfel Ett termistorfel har intraffat.

37 Motorbrytare Motgrbrytarfunktionen har identifierat att brytaren mellan
omriktaren och motorn har 6ppnats.

38 Forvarme

39 kWh pulsutgang

40 Kor indikation

41 Vald parameteruppsattning

P3.5.3.2.2 ALLMAN RO1 TILL FORDR (ID 11002)

Stallin tillslagsférdréjningen for reldutgangen med den har parametern.

P3.5.3.2.3 ALLMAN RO1 FRAN FGRD (ID 11003)

Stall in franslagsfordrojningen for relautgangen med den har parametern.

10.5.5  ANALOGA UTGANGAR

P3.5.4.1.1 AO1 FUNKTION (ID 10050)]

Anvand den har parametern till att valja en funktion eller en signal som ar kopplad till
analogutgangen.
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Alternativets
nummer

Bendamning

Beskrivning

Test 0 % (anvands inte)

Analogutgangen har fatt vardet 0 % eller 20 % f6r att kunna

0 motsvara parametern P3.5.4.1.3.

1 TEST 100 % Analogutgangen far vardet 100 % av signalen (10 V/20 mA).

2 Utfrekvens Den verkliga utgangsfrekvensen fran noll till maxfrekven-
sens borvarde.

3 Frekvensreferens Den verkliga frekvensreferensen fran noll till maxfrekven-
sens borvarde.

4 Motorvarvtal Det verkliga motorvarvtalet fran noll till motorns méarkvarv-
tal.

5 Utgangsstrém Omriktarens utgangsstrém fran noll till motorns nominal-
strom.

6 Motormoment Det verkliga motormomentet fran noll till motorns nominella
moment (100 %).

7 Motoreffekt Det verkliga motorvarvtalet fran noll till motorns markstrém
(100 %).

8 Motorspanning Det verkliga motorvarvtalet fran noll till motorns nominella
spanning.

9 DC-bryggans spanning DC-bryggans verkliga spanning 0-1000 V.

10 PID1 utgéng Utsignal for PID-regulator 1 (0-100 %).

11 PID2 utgang Utsignal for PID-regulator 2 (0-100 %).

12 Processdata in 1 Processdata in 1: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

13 Processdata in 2 Processdata in 2: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

14 Processdata in 3 Processdata in 3: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

15 Processdata in 4 Processdata in 4: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

16 Processdata in 5 Processdata in 5: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

17 Processdata in 6 Processdata in 6: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

18 Processdata in 7 Processdata in 7: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

19 Processdata in 8 Processdata in 8: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

0OBS!

Anvand ett varde utan decimaltecken for ProcessDataln, till exempel 5000 =
50,00 %.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 146 PARAMETERBESKRIVNINGAR

P3.5.4.1.2 A01 FILTERTID (ID 10051)

Stallin filtertiden for den analoga signalen med den har parametern.
Filterfunktionen ar inaktiverad nar filtertiden ar O.

P3.5.4.1.3 A01 MINIMUM (ID 10052

Andra omradet for den analoga utsignalen med den har parametern.
Om t.ex. 4 mA har valts &r omradet for den analoga utsignalen 4,20 mA.
Valj signaltyp (strom/spéanning) med DIP-omkopplarna.

P3.5.4.1.4 AO1 MINIMISKALNING (ID 10053)

Skala den analoga utsignalen med den har parametern.
Skalningsvardena (min. och max.) anges i den processenhet som specificeras genom val av
AO-funktionen.

P3.5.4.1.5 A01 MAXIMISKALNING (ID 10054)

Skala den analoga utsignalen med den har parametern.
Skalningsvardena (min. och max.) anges i den processenhet som specificeras genom val av
AO-funktionen.

Exempelvis kan du vélja utfrekvens for omriktaren for innehallet i den analoga
utgangssignalen och ge parametrarna P3.5.4.1.4 och P3.5.4.1.5 ett véarde mellan 10-40 Hz.
Nar omriktarens utfrekvens vaxlar mellan 10 och 40 Hz véaxlar den analoga utgangssignalen
mellan 0 och 20 mA.
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Bild 25: Skalanpassning av AO1-signalen

A. Analog utsignal D. Max. frekv.referens
B. AO min skaln E. Utfrekvens
C. AO max skaln

10.6 FALTBUSSDATAKARTA

P3.6.1 FB-DATA UT 1 VAL (ID 852]

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller 6vervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen. Vardet
25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.2 FB-DATA UT 2 VAL (ID 853)

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller dvervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for mandverpanelen. Vardet
25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.
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P3.6.3 FB-DATA UT 3 VAL (ID 854)

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller dvervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen. Vardet
25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.4 FB-DATA UT 4 VAL (ID 855]

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller dvervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen. Vardet
25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.5 FB-DATA UT 5 VAL (ID 856)

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller dvervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen. Vardet
25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.6 FB-DATA UT 6 VAL (ID 857]

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller dvervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen. Vardet
25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.7 FB-DATA UT 7 VAL (ID 858)

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller dvervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen. Vardet
25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.8 FB-DATA UT 8 VAL (ID 859]

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller dvervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen. Vardet
25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

10.7 FORBJUDNA FREKVENSER

| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser for att slippa problem
med mekanisk resonans. Tack vare funktionen for forbjudna frekvenser gar det att undvika
dessa frekvenser. Nar ingangens frekvensreferens okar, behalls den interna
frekvensreferensen pa den lagre gréansen tills ingangsreferensen ar ovanfor den hégre
gransen.

P3.7.1 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 1 UNDRE GRANS (ID 509)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
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| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.

P3.7.2 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 1 GVRE GRANS (ID 510)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.

P3.7.3 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 2 UNDRE GRANS (ID 511)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.

P3.7.4 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 2 GVRE GRANS (ID 512)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.

P3.7.5 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 3 UNDRE GRANS (ID 513)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.

P3.7.6 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 3 GVRE GRANS [ID 514)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.

CRCEG

Bild 26: De férbjudna frekvenserna

A. Arvérde C. Undre gréns
B. Ovre grans D. Onskatvarde
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P3.7.7 RAMPTIDSFAKTOR (ID 518)

Anvand den har parametern till att stalla in multiplikatorn for valda ramptider nar
omriktarens utfrekvens ligger mellan de forbjudna frekvensgranserna.

Ramptidsfaktor definierar accelerations- och retardationstiden nar utfrekvensen ar inom ett
forbjudet frekvensintervall. Ramptidsfaktorn multipliceras med vardet for parametern P3.4.2
(Accelerationstid 1) eller P3.4.3 (Retardationstid 1). Vardet 0,1 gor t.ex. accelerations-/
retardationstiden tio ganger kortare.

(7]
Iy

.

©

> (F)[s]

Bild 27: Ramptidsfaktorn

A. ptfrekvens D. Ramptidsfaktor =0,3
B. Ovre grans E. Ramptidsfaktor =2,5
C. Undre grans F. Tid

10.8 OVERVAKNING AV GRANSVARDEN

P3.8.1 VERVAKNING NR1 VAL AV OBJEKT (ID 1431]

Valj overvakningsforemalet med den har parametern.
Overvakningsfunktionens utgang kan valjas till relautgangen.

P3.8.2 OVERVAKNING NR 1 MOD (ID 1432)

Stall in 6vervakningslaget med den har parametern.

Nar laget Undre gréns &r valt ar 6vervakningsfunktionens utgang aktiv nar signalen ligger
under dvervakningsgransen.

Nar ldget Ovre grans &r valt ar vervakningsfunktionens utgéng aktiv nar signalen ligger
over overvakningsgransen.

P3.8.3 OVERVAKNING NR1 GRANS [ID 1433)

Stall in overvakningsgransen for det valda objektet med den har parametern.
Enheten visas automatiskt.
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P3.8.4 OVERVAKNING NR1 GRANSHYSTERES (ID 1434]

Stall in 6vervakningsgransens hysteres for det valda objektet med den har parametern.
Enheten visas automatiskt.

P3.8.5 OVERVAKNING NR2 VAL AV OBJEKT (ID 1435)

Valj overvakningsforemalet med den har parametern.
Overvakningsfunktionens utgang kan valjas till relautgangen.

P3.8.6 GVERVAKNING NR 2 MOD (ID 1436)

Stall in overvakningslaget med den har parametern.

P3.8.7 GBVERVAKNING NR2 GRANS [ID 1437)

Stall in overvakningsgransen for det valda objektet med den har parametern.
Enheten visas automatiskt.

P3.8.8 OVERVAKNING NR2 GRANSHYSTERES (ID 1438)

Stall in overvakningsgransens hysteres for det valda objektet med den har parametern.
Enheten visas automatiskt.

10.9 SKYDDSFUNKTIONER

P3.9.1 REAKTION VID FELET LAG ANALOG INSIGNAL (ID 700)

Valj omriktarens svar pa Al lag signal-fel med den har parametern.
Om den analoga insignalen blir lagre &n 50 % av minimisignalen i 500 ms intraffar ett Al Lag
signalfel.

P3.9.2 RESPONS PA EXTERNT FEL (ID 701)

Valj omriktarens svar pa externt fel med den h&r parametern.

Om ett fel intraffar kan det visas ett meddelande pa omriktarens skarm.
Ett externt fel aktiveras med en digital insignal. Standardingangen &r DI3. Du kan ocksa
programmera svarsdata i en reldutgang.

P3.9.3 FEL | INGANGSFAS (ID 730)

Valj matningsfaskonfiguration for omriktaren med den har parametern.

OBS!
Om du anvander 1-fasmatning maste detta parametervarde stallas in pa Stod for 1-
fas.

P3.9.4 UNDERSPANNINGSFEL (ID 727]

Anvand denna parameter till att valja om underspanningsfel ska sparas i felhistoriken eller
ej.
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P3.9.5 RESPONS PA FEL | UTGANGSFAS (ID 702)

Valj omriktarens svar pa utgangsfasfel med den har parametern.

Om matningen av motorstrommen detekterar att strom saknas i en av 1-motorfasen
intraffar ett fel i utgangsfas.

Mer information finns i P3.9.2.

10.9.1  TERMISKT MOTORSKYDD

Det termiska motorskyddet &r till for att skydda motorn fran dverhettning.

Omriktaren kan ge hogre strom an markstrommen. Om den hogre strommen ar nédvandig
for lasten maste den anvandas. | sadana fall finns det risk for termisk Gverbelastning. Risken
ar hogre vid laga frekvenser. Vid ldga frekvenser reduceras saval motorns kylningseffekt
som kapacitet. Om motorn &r utrustad med en extern flékt &r laddningsreduktionen vid laga
frekvenser liten.

Det termiska motorskyddet baseras pa berdkningar. Skyddsfunktionen anvander
omriktarens utgangsstrom for att faststalla motorns belastning. Om styrkortet inte &r far
strom aterstalls berdkningarna.

Justera det termiska motorskyddet med parametrarna fran P3.9.6 till P3.9.10. Motorns
termiska strom, It anger den laststrom ovanfor vilken motorn blir 6verbelastad. Den har
stromgransen ar en funktion av utfrekvensen.

OBS!

Om du anvéander langa motorkablar (upp till 100 m) tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket
hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

C VAR FORSIKTIG!
Se till att luftflodet till motorn inte ar blockerat. Om Lluftflodet ar blockerat skyddas
inte motorn av funktionen och motorn kan dverhettas. Det kan leda till skador pa
motorn.

P3.9.6 MOTORGVERLASTSKYDD (ID 704]

Valj omriktarens respons pa Motordverlastfel med den har parametern.
Om Motoroverlastskyddet detekterar att motorns temperatur ar for hog intraffar ett
motoroverlastfel.

P3.9.7 FAKTOR FGR MOTORNS OMGIVNINGSTEMPERATUR (ID 705)

Stall in omgivningstemperatur dar motorn ar installerad med den har parametern.
Temperaturvardet anges i grader Celsius eller Fahrenheit.

P3.9.8 MOTORNS TERMISKA KYLNING VID STILLASTAENDE (ID 706)

Anvand den har parametern till att stalla in kylfaktorn vid stillastdende i forhallande till den
punkt dar motorn gar med nominellt varvtal utan extern kylning.
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Nar varvtalet ar noll berdknas kylfaktorn i forhallande till den punkt dar motorn gar med
nominellt varvtal utan yttre kylning.

Standardvardet ar installt for omstandigheter da det inte finns nagon yttre flakt. Om du
anvander en yttre flakt kan du stalla in ett hogre varde, exempelvis 90 %.

Om du &ndrar vérdet for parametern P3.1.1.4 (Motorns markstrom) aterstalls parametern
P3.9.2.3 automatiskt till standardvardet.

Aven om du dndrar parametern har den ingen effekt pd omriktarens maximala
utgangsstrom. Det &r bara parametern P3.1.1.7 Motorns stromgréns som kan andra den
maximala utgangsstrommen.

Hornfrekvensen for det termiska skyddet ar 70 % av vardet pa parametern P3.1.1.2 Motorns
markfrekvens.

PkyIning A
Overbelastningsomrade
100% f oo R
-
ID706=40% ! 5
: i >

0 Hornfrekvens fn f

Bild 28: Motorns termiska strém-It-kurva

P3.9.9 MOTORNS TERMISKA TIDSKONSTANT (ID 707]

Stall in motorns termiska tidskonstant med den har parametern.

Tidskonstanten ar den tid inom vilken den berdknade uppvarmningskurvan nar 63 % av sitt
malvarde. Tidskonstantens langd beror pa motorns dimension. Ju stérre motor, desto stérre
tidskonstant.

Den termiska tidskonstanten &r olika i olika motorer. Den skiljer sig ocksa at hos olika
motortillverkare. Standardvardet for parametern varierar mellan olika storlekar.

té6-tiden ar den tidslangd i sekunder som motorn kan kéras pa ett sakert satt vid sex gangen
markstrommen. Det kan handa att motortillverkaren har angett dessa uppgifter. Om du
kanner till motorns té6-varde kan du anvanda vardet nar du staller in tidskonstanten.
Vanligtvis ar motorns termiska tidskonstant i minuter 2 x t6. Nar omriktaren ar i stopplaget
okas tidskonstanten internt till tre ganger parameterinstallningen eftersom kylningen
baseras pa konvektion. Se Bild 29 Berdkningen av motortemperatur.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 154 PARAMETERBESKRIVNINGAR

P3.9.10 MOTORNS TERMISKA BELASTBARHET (ID 708)
Stall in motorns termiska lastbarhet med den har parametern.

Om du exempelvis anger vardet 130 % leder det till att motorn uppnar den nominella
temperaturen med 130 % av motorns nominella strom.

A
1/17
Strém
t
Fel/Larm
T
105%
P 7
/
/
Vo
e
t
— — — — Belastbarhet 80 %
Belastbarhet 100 %
"""""" Belastbarhet 130 %

Bild 29: Berdkningen av motortemperatur

10.9.2  SKYDD MOT FASTLASNING AV MOTORN

Skyddet mot fastlasning skyddar motorn mot korta 6verbelastningar. Motorn kan
overbelastas om exempelvis axeln fastnar. Reaktionstiden for fastlasningsskyddet kan
stallas in for att vara kortare an termiskt motorskydd.

Fastlasningen definieras av tva parametrar, P3.9.12 Fastlasningsstrom och P3.9.14
Fastlasningsfrekvensgréns. Om strommen ar hogre och utfrekvensen &r lagre an de
faststallda gréanserna ar fastlasningen ett faktum.

Skyddet mot fastlasning &r en typ av 6verstromsskydd.
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0BS!
Om du anvéander langa motorkablar (upp till 100 m] tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket

hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

P3.9.11 FASTLASNINGSFEL [ID 709)

Valj omriktarens respons pa Fastlasningsfel med den har parametern.
Om fastldsningsskyddet detekterar att motorns axel har st sig intraffar ett fastlasningsfel.

P3.9.12 FASTLASNINGSSTROM (ID 710}

Anvéand denna parameter till att stalla in den grans som motorstrommen maste ligga over
for att fastldsning ska intraffa.

Du kan ge den har parametern ett varde mellan 0,0 och 2 x IL. For att ett fastlasningtillstand
ska uppstd, maste strommen ha 6verstigit det har gransvardet. Om parameter P3.1.1.7
Motorns stromgrans andras beraknas den har parametern automatiskt till 90 % av
stromgransen.

0BS!
Vardet pa fastlasningsstrommen maste vara under motorstromgransen.

21

Fastlaspingsom-
rade

ID710

v

ID712

Bild 30: Instéllning av fastlasningsfunktioner

P3.9.13 FASTLASNINGSTID (ID 711)
Stall in maximal tid for en fastldsning med den har parametern.

Du kan ge parametern ett varde mellan 1,0 och 120,0 sekunder. Det &r den langsta tiden som
fastlasningsstatusen kan vara aktiv. Fastldsningstiden mats av en intern raknare.

Om raknaren for fastlasningstiden gar éver denna grans leder skyddet till en utlosning.
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P3.9.14 FASTLASNINGSFREKVENSGRANS (ID 712)

Stall in den grans som omriktarens utfrekvens maste ligga under for att fastlasning ska ske
med den har parametern.

0BS!
For att ett fastldsningtillstand ska uppsta, maste utfrekvensen ha varit under detta
gransvarde under en viss tid.

10.9.3 UNDERBELASTNINGSSKYDD (TORR PUMP)

Motorns skydd for underbelastning garanterar att det finns belastning pa motorn néar
omriktaren ar i drift. Om motorn forlorar sin belastning kan det bli problem i processen.
Exempelvis kan en rem brista eller en pump ga torr.

Du kan justera skyddet for underbelastning genom att stalla in parametrarna P3.9.16
(Underbelastningsskydd: Belastning for faltforsvagningsomrade) och P3.9.17
(Underbelastningsskydd: Nollfrekvensbelastning). Underbelastningskurvan ar en fyrkantig
kurva mellan nollfrekvens och faltforsvagningspunkten. Skyddet ar inte aktivt under 5 Hz.
Tidsraknaren gar inte under 5 Hz.

Vardena pa parametrarna for underbelastning anges i procent av motorns
nominalvridmoment. Sok efter skalningsomradet for det interna momentvardet med hjalp av
uppgifterna pa motorns markskylt, motorns nominella strém och omriktarens nominella
strom I.L.. Om du anvander en annan strém an motorns nominella strom blir berakningarna
mindre noggranna.

0BS!

Om du anvéander langa motorkablar (upp till 100 m] tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket
hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

P3.9.15 UNDERLASTFEL (ID 713]

Valj omriktarens svar pa underlastfel med den har parametern.
Om underlastskyddet detekterar att motorns last ar otillracklig intraffar ett underlastfel.

P3.9.16 UNDERBELASTNINGSSKYDD: FELASTNING FOR FALTFGRSVAGNINGSOMRADE (ID 714)

Anvand den har parametern till att stalla in minsta moment som motorn behdver nar
omriktarens utfrekvens ligger over forsvagningspunktens frekvens.

Du kan ge den har parametern ett varde mellan 10,0 och 150,0 % x TnMotor. Vardet &r gransen
for det minsta tillatna vridmomentet nar utfrekvensen ar over faltférsvagningspunkten.

Om du &ndrar vérdet pa parametern P3.1.1.4 (Motorns markstrom) aterstalls denna
parameter automatiskt till standardvarde. Se avsnitt 5.9 Grupp 3.9: Skyddsfunktioner.
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1 Moment

ID714 (-~ :

ID715 '
Underlastomrade

f

| . >
5 Hz Faltférsvagningspunkt

Bild 31: Stélla in minsta belastning

P3.9.17 UNDERBELASTNINGSSKYDD: NOLLFREKVENSLAST [(ID 715]

Anvand den har parametern till att stalla in det lagsta moment som motorn behover nar
omriktarens utfrekvens ar 0.

P3.9.18 UNDERBELASTNINGSSKYDD: TIDSGRANS (ID 716}

Stall in maximal tid for ett underbelastningstillstand med den har parametern.
Du kan stélla in tidsgransen pa ett intervall mellan 2,0 och 600,0 sek.

Det &r sa lange en underbelastningsstatus far vara aktiv. Underbelastningstiden méts av en
intern réknare. Om réknaren gar over denna grans leder skyddet till en utlésning.
Utlosningen sker enligt parametern P3.9.15 Underbelastningsfel. Om omriktaren stoppas
aterstélls raknaren for underbelastning till noll.

4 Tidraknare for underlast

Utldsningsomrade
ID716 1
1\
. Utlésning/varning id 713
I
I
I
I
I
I
|
I
1 Tid
Underlast T L]

Ej underlast

Bild 32: Rdknaren fér underbelastningstid
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P3.9.19 RESPONS PA FEL | FALTBUSSKOMMUNIKATION (ID 733)

Valj omriktarens svar pa faltbussatergangsfel med den har parametern.
Om dataanslutningen mellan master och faltbusskortet inte fungerar intraffar ett faltbussfel.

P3.9.20 KOMMUNIKATIONSFEL FOR KORTPLATS (ID 734]

Valj omriktarens svar pa kortplatskommunikationsfel med den har parametern.

Om omriktaren detekterar ett defekt optionskort intraffar ett kommunikationsfel for
kortplats.

Mer information finns i P3.9.2.

P3.9.21 TERMISTORFEL (ID 732)

Valj omriktarens svar pa termistorfel med den har parametern.
Om termistorn detekterar for hog temperatur intraffar ett termistorfel.
Mer information finns i P3.9.2.

P3.9.22 RESPONS PA PID1-GVERVAKNINGSFEL (ID 749)

Valj omriktarens svar pa PID-6vervakningsfel med den har parametern.
Om PID-arvardet ligger utanfor overvakningsgranserna under langre tid an
overvakningsfordrojningen intraffar ett PID-6vervakningsfel.

P3.9.23 RESPONS PA EXTERNT PID-GVERVAKNINGSFEL (ID 757)

Valj omriktarens svar pa PID-6vervakningsfel med den har parametern.
Om PID-arvardet ligger utanfor overvakningsgranserna under langre tid an
overvakningsfordrojningen intraffar ett PID-overvakningsfel.

Mer information finns i P3.9.2.

P3.9.25 TEMPERATURSIGNAL 1 (ID 739)

Valj temperaturinsignaler som 6vervakas med den har parametern.

Det hogsta vardet hamtas fran de valda signalerna och anvands for larm och triggning.

P3.9.26 LARMGRANS 1(ID 741)

Stall in larmgransen for temperaturen med den har parametern.

Om den uppmatta temperaturen overskrider den har gransen utloses ett temperaturlarm.

P3.9.27 FELGRANS 1 (ID 742)

Stall in gransen for temperaturfel med den har parametern.

Om den uppmatta temperaturen overskrider den har gransen genereras ett temperaturfel.

P3.9.28 TEMP-FELSVAR [ID 740]

Valj omriktarens svar pa temperaturfel med den h&ar parametern.
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P3.9.29 RESPONS PA STO-FEL (ID 775]

Valj omriktarens svar pa STO-fel med den har parametern.

Parametern faststaller responsen pa F30 - STO (Safe Torque Off - saker
momentfrankoppling) (Fel-id: 530).

Med parametern anges hur omriktaren ska fungera nar STO-funktionen &r aktiv (nar
exempelvis nodstoppknappen har anvants eller ndgon annan STO-atgard har aktiverats).

0 = Ingen atgard
1 =Varning
2 = Fel, stopp genom utrullning

OBS!
Den har parametern visas inte om omriktaren saknar stod for funktionen Saker
momentfrankoppling.

10.10  AUTOMATISK ATERSTALLNING

P3.10.1 AUTOMATISK ATERSTALLNING (ID 731)
Aktivera den automatiska aterstallningsfunktionen med den har parametern.

Valj fel som ska aterstallas automatiskt genom att ange vardet 0 eller 7 for parametrarna
P3.10.6 till P3.10.14.

0OBS!
Det &r bara vissa feltyper som gar att aterstalla automatiskt.

P3.10.2 ATERSTARTFUNKT (ID 719)

Valj startlage for den automatiska aterstallningen med den har parametern.

P3.10.3 VANTETID (ID 717)

Anvand den har parametern nar du vill stalla in vantetiden innan den férsta aterstallningen
gors.

P3.10.4 AUTOM ATERSTALLN: FORSGKSTID (ID 718)

Anvanda den har parametern nar du vill stalla in forsokstiden for den automatiska
aterstallningen.

Under den tiden genomfors forsok till aterstallning nar fel har intraffat. Tiden borjar métas
fran forsta automatiska aterstéllningen. Vid nasta fil borjar tidsrakningen om igen.

P3.10.5 ANTAL FORSOK (ID 759)

Stallin det totala antalet autoaterstallningsforsok med den har parametern.
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Om antalet forsok under forsokstiden overskrider det varde som anges med den har
parametern visas ett permanent fel. Annars dolj felet nar forsokstiden ar slut.

Med parametern P3.10.5 kan du ange det maximala antalet automatiska forsok till omstart
efter fel som far goras under forsokstiden som anges i P3.10.4. Feltypen har ingen betydelse
for antalet.

Vantetid Vantetid Vantetid
- id717 id 717 id717

Felutldsning ] ’7 ) ] H

Larm
Aterstédlining 1 | Aterstalining 2

Automatisk _‘ _‘

aterstallning

Forsokstid Forsdkstid id 718

. L
Aktivt fel L

Antal férsék: (id 759 = 2)

Bild 33: Funktionen for automatisk aterstallning

P3.10.6 AUTOMATISK ATERSTALLNING: UNDERSPANNING (ID 720)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett underspanningsfel med den har parametern.
P3.10.7 AUTOMATISK ATERSTALLNING: GVERSPANNING [ID 721)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett 6verspanningsfel med den har parametern.
P3.10.8 AUTOMATISK ATERSTALLNING: GVERSTROM (ID 722)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett 6verstromsfel med den har parametern.
P3.10.9 AUTOMATISK ATERSTALLNING: Al LAG SIGNAL [ID 723)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett fel orsakat av lag Al-signal med den har
parametern.

P3.10.10 AUTOMATISK ATERSTALLNING: GVERTEMPERATUR | ENHETEN (ID 724)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett fel orsakat av omradesovertemperatur med den
har parametern.
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P3.10.11 AUTOMATISK ATERSTALLNING: MOTORGVERLAST (ID 725)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett fel orsakat av motordverlast med den hér
parametern.

P3.10.12 AUTOMATISK ATERSTALLNING: EXTERNT FEL (ID 726)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett externt fel med den har parametern.

P3.10.13 AUTOMATISK ATERSTALLNING: UNDERLASTFEL [ID 738)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett underlastfel med den har parametern.

P3.10.14 AUTOMATISK ATERSTALLNING: PID-GVERVAKNINGSFEL (ID 15538)

Valj med den har parametern om autodterstallning tillats for felet.

10.11  TIMERFUNKTIONER

10.11.1  TIMERFUNKTIONER

Timerfunktionen gor det mojligt att reglera funktioner med den interna realtidsklockan
(RTC). Alla funktioner som kan regleras med en digital ingar kan ocksa regleras med
realtidsklockan med tidskanalerna 1-3. Det ar inte nodvandigt att anvanda en extern PCL till
regleringen av en digital ingang. Du kan stéalla in intervallen for 6ppna och stanga internt.

Bast resultat av timerfunktionerna far du om du installerar ett batteri och staller in
realtidsklockan i startguiden. Du kan skaffa batteriet som extra tillbehor.

0BS!

Vi rekommenderar att du inte anvander timerfunktionen utan ett hjalpbatteri.
Tidsinstallningarna i omriktaren aterstalls varje gang strémmen stangs av om inte
ett batteri har installerats.

TIDSKANALER

Du kan koppla intervall- och timerfunktionernas utgang till tidskanalerna 1-3. Anvand
tidskanalerna nar du reglerar av- och pafunktioner, exempelvis relautgangar och digitala
ingangar. Stall in av- och palogiken for tidskanalerna genom att koppla intervall och timer
till kanalerna. En tidskanal gar att reglera via flera olika intervall och timer.
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(P| Tilldela kanal )

( Intervall 1 Tidskanal 1
( Intervall 2

( Intervall 3 |

( Intervall 4 ) _

( Intervall 5 ) Tidskanal 2

( Timer1 Y |

( Timer 2 | -
- Tidskanal 3
( Timer3
I
Bild 34: Tidkanalerna kan tilldelas intervall och timer p4 olika sétt. Varje intervall och timer har

sin egen parameter for tilldelning.

INTERVALL

Anvand parametrar nar du ger intervallerna en tid for pa och av. Det h&r ar tiden pa dagen da
intervalet ar aktivt under dagarna som anges med parametrarna for fran- och tilldagar.
Parameterinstallningen nedan innebar att intervallet ar aktivt fran 7.00 till 9.00 fran mandag
till fredag. Tidskanalen ar som en virtuell digital ingang.

PA-tid: 07:00:00
AV-tid: 09:00:00
Frén dag: Mandag
Till dag: Fredag

TIMERS

Anvand timer nar du vill stalla in tidskanaler for en period via ett kommando fran en digital
ingang eller en tidskanal.
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A
Aterstdende tid

Tid

v

Aktivering

T
J | Varaktighet ST

Bild 35: Aktiveringssignalen kommer fran en digitalingang eller en virtuell digitalingang sasom en
tidskanal. Timern réknar ned fran en fallande flank.

Parametrarna nedan aktiverar timern nar digitalingang 1 vid kortplats A ar stangd. Timern
halls aktiv under 30 sekunder efter att den har 6ppnats.

» Varaktighet: 30 s
+ Timer: Digln KortplatsA.1

Du kan anvanda en varaktighet pa 0 sekunder for att asidosatta en tidskanal som har
aktiverats fran en digitalingang. Ingen franslagsfordrgjning intraffar efter den fallande
flanken.

Exempel:
Problem:

Frekvensomriktaren star i ett lager och reglerar luftkonditioneringen. Den maste vara igang
mellan 7.00 och 17.00 pa vardagar och 9.00 och 13.00 pa helger. Omriktaren kan ocksa kéras
pa andra tider om det behdvs, t.ex. nar det &r personal i byggnaden. Omriktaren maste ga i
30 minuter efter att personalen har gatt.

Losning:

Stall in tva intervallet: en for vardagar och en fér veckosluten. Det behovs ocksa en timer for
aktivering av processen pa andra tiden. Se konfigurationen nedan.

Intervall 1

P3.11.1.1: PA-tid: 07:00:00

P3.11.1.2: AV-tid: 17:00:00

P3.11.1.3: Fran dag: 1 (= Mandag)
P3.11.1.4: Till dag: 5 (= Fredag)
P3.11.1.5: Koppla till kanal: Tidskanal 1

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 164 PARAMETERBESKRIVNINGAR

Intervall 2

P3.11.2.1: PA-tid: 09:00:00

P3.11.2.2: AV-tid: 13:00:00

P3.11.2.3: Fran dag: Lérdag

P3.11.2.4: Till dag: Sondag

P3.11.2.5: Koppla till kanal: Tidskanal 1

Timer 1

Du kan starta motorn via digitalingang 1 i kortplats A vid andra tider an de angivna
intervallen. Om detta gors anger timern varaktigheten for korning av motorn.

P3.11.6.1: Varaktighet: 1800 s (30 min])

P3.11.6.2: Koppla till kanal: Tidskanal 1

P3.5.1.18: Timer 1: Digln KortplatsA.1 (Parametern finns pa menyn for digitala ingangar.)

Intervall 1
Fran = Mandag Till = Fredag
PA = 07:00:00 hs |AV = 17:00:00 hs @ Styrsignal lA)
Intervall 2 |
Fran = Lérdag Till = Séndag - E
PR = 09:00:00 hs | AV = 13:00:00 hs Tidskanal 1 p=--r-- Sl

Digitalingdng 1
pa Kortplats A Timer 1
Varaktighet = 1800 s

Bild 36: Tidskanal 1 anvidnds som styrsignal fér startkommandot istéllet fér en digitalingdng

P3.11.1.1 PA TID (ID 1464)

Anvand den har parametern till att stalla in den tid pa dygnet da intervallfunktionens utgang
aktiveras.

P3.11.1.2 AV TID (ID 1465]

Anvand den har parametern till att stélla in den tid pa dygnet da intervallfunktionens utgang
inaktiveras.

P3.11.1.3 FRAN-DAG (ID 1466)

Anvéand den har parametern for att ange den dag da intervallfunktionens utgéng aktiveras.
P3.11.1.4 TILL-DAG (ID 1467)

Anvand den har parametern for att ange den dag da intervallfunktionens utgang inaktiveras.
P3.11.1.5 TILLDELA KANAL [ID 1468]

Valj med den h&r parametern den tidkanal dar intervallfunktionens utgang tilldelas.
Av-/P3a-funktioner kan styras med tidkanaler, t.ex. reldutgangar eller andra funktioner som
kan styras med Dl-signal.
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P3.11.6.1 VARAKTIGHET (ID 1489)

Anvand den har parametern till att stalla in varaktigheten som timerns kors nar
aktiveringssignalen tas bort (franslagsfordrojning).

P3.11.6.2 TILLDELA KANAL [ID 1490)

Valj med denna parameter den tidkanal dar timerfunktionens utgang tilldelas.
Av-/Pa-funktioner kan styras med tidkanaler, t.ex. reldutgangar eller andra funktioner som
kan styras med Dl-signal.

P3.11.6.3 LAGE (ID 15527)

Valj med den har parametern om timerfordrojning ska anvandas med stigande eller fallande
flank.

10.12 PID-REGULATOR 1

10.12.1 GRUNDINSTALLNING

P3.12.1.1 PID-FGRSTARKNING (ID 118)

Justera PID-regulatorns forstarkning med den har parametern.
Om parametern &r installd pa 100 % innebar en &ndring pa 10 % i felet att regulatorns
utgang &ndras med 10 %.

P3.12.1.2 PID-INTEGRATIONSTID (ID 119)

Justera PID-regulatorns integrationstid med den har parametern.
Om parametern stélls in pa 1,00 s inneb&r en andring pa 10 % i avvikelsen att regulatorns
utgang andras med 10,00 %/s.

P3.12.1.3 PID-DERIVERINGSTID (ID 132)

Justera PID-regulatorns deriveringstid med den har parametern.
Om parametern stélls in pa 1,00 s inneb&r en andring pa 10 % i avvikelsen under 1,00 s att
regulatorns utgang andras med 10,00 %/s.

P3.12.1.4 VAL AV PROCESSENHET (ID 1036

Valj enhet for PID-regulatorns arvarde- och borvardesignaler med den har parametern.
Valj enhet for det aktuella vardet.

P3.12.1.5 PROCESSENHET MIN [ID 1033)

Stall in minsta varde for PID-arvardesignalen med den har parametern.
Till exempel, en analog signal pa 4-20 mA motsvarar ett tryck pa 0-10 bar.

P3.12.1.6 PROCESSENHET MAX (ID 1034)

Stall in maximalt varde for PID-arvardesignalen med den har parametern.
Till exempel, en analog signal pa 4-20 mA motsvarar ett tryck pa 0-10 bar.
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P3.12.1.7 PROCESSENHET DECIMALER (ID 1035)

Stall in antalet decimaler for processenhetsvardena med den har parametern.
Till exempel, en analog signal pa 4-20 mA motsvarar ett tryck pa 0-10 bar.

P3.12.1.8 REGLERFEL INVERT [ID 340)

Invertera PID-regulatorns felvarde med den har parametern.

P3.12.1.9 DODBANDSHYSTERES (ID 1056)

Anvand den har parametern till att stalla in dodbandsomradet kring PID-borvardet.

Vardet for denna parameter anges i vald processenhet. PID-regulatorutgangen lases om
arvardet haller sig inom dédbandsomréadet under den angivna tiden.

P3.12.1.10 DODBANDSFGRDROJNING (ID 1057]

Anvand den har parametern till att stalla in den tid som arvardet maste vara i
dédbandsomradet innan PID-regulatorns utgang lases.

PID-regulatorns utgang ar last om driftvardet forblir inom dodbandsomradet under en tid
som har angetts i Dodbandsfordrojning. Denna funktion forhindrar att stalldon, exempelvis
ventiler, startas och slits i onddan.

TN

\

\

Bild 37: Dodbandsfunktionen

A. Dodband (id 1056) D. Driftvarde
B. Dddbandsférdrsjning (id 1057) E. Utsignal last
C. Reference
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10.12.2 BORVARDEN

P3.12.2.1 PANELBORVARDE 1 (ID 167)

Stall in borvardet for PID-regulatorn nar borvardeskallan ar Panel SP med den har
parametern.
Vardet for denna parameter anges i vald processenhet.

P3.12.2.2 PANELBORVARDE 2 (ID 168)

Stall in borvardet for PID-regulatorn nar borvardeskallan ar Panel SP med den har
parametern.
Vardet for denna parameter anges i vald processenhet.

P3.12.2.3 RAMPTID FOR BORVARDE [(ID 1068)

Stall in stigande och fallande ramptider for andringar av borvardet med den har parametern.
Ramptid &r den tid det tar for borvardet att andras fran minimum till maximum. Om detta
parametervarde ar installt pa 0 anvands inga ramper.

P3.12.2.4 VAL AV BORVARDESKALLA 1 (ID 332]

Valj PID-borvardets kalla med den har parametern.

P3.12.2.5 BORVARDE 1 MINIMUM (ID 1069]

Stall in minimalt varde for borvardesignalen med den har parametern.

P3.12.2.6 BORVARDE 1 MAXIMUM (ID 1070}

Stall in maximalt varde for borvardesignalen med den har parametern.

P3.12.2.7 VILOLAGETS FREKVENSGRANS 1 (ID 1016)

Anvand den har parametern till att stalla in den grans som utfrekvensen maste halla sig
under i en angiven tid innan omriktaren Gvergar i vilolage.

Se beskrivningen av parameter P3.12.2.10.
P3.12.2.8 VILOLAGESFORDROJNING 1 (ID 1017)

Anvand den har parametern till att stélla in den minsta varaktighet som utfrekvensen maste
halla sig under en angiven grans innan omriktaren évergar i vilolage.

Se beskrivningen av parameter P3.12.2.10.

P3.12.2.9 UPPVAKNINGSNIVA 1 (ID 1018)

Stall in nivan dar omriktaren ska vakna fran vilolaget med den h&r parametern.

Se beskrivningen av parameter P3.12.2.10.
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P3.12.2.10 SP1 UPPVAKNINGSLAGE (ID 15539)

Anvand den har parametern till att valja funktion for uppvakningsgransen.

Parametrarna gor att du kan ange nar omriktaren ska vakna fran vilolaget.

Omriktaren aktiveras fran viloldget nar PID-arvardet gar under uppvakningsnivan.
Parametern anger om uppvakningsléget anvdands som en fast absolut niva eller en relativ

niva som foljer PID-borvardet.

Val 0 = Absolut niva (Uppvakningsniva ar en fast niva som inte foljer borvardet.)
Val 1 = Relativt borvarde (Uppvakningsnivan ar offset under det faktiska borvardet.
Uppvakningsnivan féljer det faktiska bérvardet.)

Borvarde PID borvarde
v

Uppvakningsniva

Bild 38: Uppvakningslage: absolut niva

Borvarde PID borvarde
A

Uppvakningsniva

Bild 39: Uppvakningslage: relativt bérvarde

P3.12.2.11 BORVARDE 1 OKNING (ID 1071)

Stall in multiplikatorn for borvardesokningsfunktionen med den har parametern.
Nar kommandot for borvardesokning ges multipliceras borvardet med den faktor som anges
med denna parameter.

10.12.3 ARVARDE

P3.12.3.1 ARVARDEFUNKTION (ID 333)

Valj om &rvardet ska tas fran en enskild signal eller kombinerat fran tva signaler med den
har parametern.
Du kan valja den matematiska funktion som anvands nar tva drvardessignaler kombineras.

P3.12.3.2 ARVARDEFUNKTION FORSTARKNING (ID 1058)

Justera arvardesignalens forstarkning med den har parametern.
Denna parameter anvands exempelvis med vardet 2 i arvardefunktionen.
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P3.12.3.3 ARVARDE 1 VAL AV KALLA [ID 334]

Valj PID-arvardets kalla med den har parametern.
Al och ProcessDataln hanteras som procent (0,00-100,00 %) och skalanpassas enligt
borvardets minimum och maximum.

0OBS!
ProcessDataln anges med tva decimaler.

Om temperaturingdngar valjs maste du ange varden for parametrarna P3.13.1.7
Processenhet min. och P3.13.1.8 Processenhet max. som motsvarar temperaturmatkortets
skala: ProcessEnhetMin = -50 °C and ProcessEnhetMax = 200 °C.

P3.12.3.4 ARVARDE 1 MINIMUM (ID 336)

Stall in minsta varde for arvardesignalen med den har parametern.

P3.12.3.5 ARVARDE 1 MAXIMUM (ID 337)

Stall in maximalt varde for arvardesignalen med den har parametern.

10.12.4 FRAMKOPPLING

P3.12.4.1 FRAMKOPPLINGSFUNKTION (ID 1059]

Valj om framkopplingsvardet ska tas fran en enskild signal eller kombinerat fran tva signaler
med den har parametern.

Noggranna processmodeller ar vanligtvis nodvandiga for framkopplingsfunktionen. Under
vissa omstandigheter racker det med en framkoppling av typen forstarkning och offset.
Framkopplingsdelen anvander inga matningar av drvarden fran den styrda processen. Vid
framkopplingsstyrning anvands andra matningar som paverkar den styrda processen.

EXEMPEL 1:

Du kan reglera vattennivan i en tank med hjalp av flodeskontroll. Den énskade vattennivan
anges i form av ett borvérde och drvérdet ar den faktiska nivan. Styrsignalen évervakar det
inkommande flodet.

Utflodet ar som en matbar storning. Med hjalp av stérningsmatningen kan du forsoka
kompensera stérningen med en framkopplingsstyrning (férstarkning+offset) som du lagger
tilli PID-utgangen. PID-regulatorn reagerar snabbare nar utflodet ska &ndras &n om du bara
mater vattennivan.
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Bild 40: Framkopplingsstyrningen

P3.12.4.2 FRAMKOPPLINGSFGRSTARKNING (ID 1060}

Justera framkopplingssignalens forstarkning med den har parametern.

P3.12.4.3 FRAMKOPPLING 1 VAL AV KALLA (ID 1061]

Valj PID-framkopplingssignalens kalla med den har parametern.

P3.12.4.4 FRAMKOPPLING 1 MINIMUM (ID 1062)

Stall in minimalt varde for framkopplingssignalen med den har parametern.

P3.12.4.5 FRAMKOPPLING 1 MAXIMUM (ID 1063)

Stall in maximalt varde for framkopplingssignalen med den har parametern.

10.12.5 PROCESSOVERVAKNING

Anvand processovervakningen for att kontrollera att PID-arvardet (processvéardet eller det
faktiska vardet) haller sig inom de angivna granserna. Den har funktionen gor att du
exempelvis kan hitta rorbrott och stoppa 6versvamning.
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P3.12.5.1 AKTIVERA PROCESSOVERVAKNING (ID 735]

Driftva rde:

/

Ovre gréns
(id 736)

| |
| |
| |
Nedre gréns v
(id 758) |

|
' Referens
|
|
|
|
|
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|
|
|
|
|
|
|

\
\

\
\

Fordréjning :

i
i
|
i
!
i
|
i
(id 737) " |

I drift Larm
eller fel

Bild 41: Arvérdesévervakningen
Aktivera arvardesdvervakning med den har parametern.

Stall in den ovre och nedre gransen kring referensvardet. Nar driftvardet ar lagre eller hogre
an granserna raknas en raknare upp. Nar driftvardet ar inom granserna raknar raknaren
ned. Nar raknaren nar ett varde som ar hégre an vardet a P3.12.5.4 Fordrojning visas ett fel
eller ett larm.

P3.12.5.2 OVRE GRANS [ID 736)

Stall in ovre grans for PID-arvardesignalen med den har parametern.
Om PID-arvardesignalens varde overstiger denna grans under langre an angiven tid intraffar
ett arvardeovervakningsfel.

P3.12.5.3 NEDRE GRANS (ID 758)

Stall in undre grans for PID-arvardesignalen med den har parametern.
Om PID-arvardesignalens varde understiger denna grans under langre an angiven tid
intraffar ett arvardedvervakningsfel.

P3.12.5.4 FORDROJNING (ID 737]

Anvand den har parametern till att stalla in maximal tid som PID-arvardesignalen ska ligga
utom overvakningsgransen innan arvardesovervakningsfel intraffar.
Om malvérdet inte uppnas inom denna tidsrymd genereras ett fel eller varning.
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10.12.6 KOMPENSATION FOR TRYCKFALL

N&r du tryckséatter ett langt ror med manga forgreningar kan det basta ldget for tryckgivaren
vara i mitten pa roret (position 2 pa bilden). Du kan ocksa satta givaren direkt efter pumpen.
Det ger ratt tryck direkt efter pumpen men langre bort i roret faller trycket med flodet.

®

A

\\
\ A

\/

@
®

\/ \/ \/ \/
A A A\ A
Bild 42: Tryckgivarens position
A, Tryck D. Rorlangd
B. Utan flode E. Position 1
C. Med flode F. Position 2

P3.12.6.1 AKTIVERA BORVARDE 1 (ID1189)
Aktivera tryckforlustkompensation i pumpsystemet med den har parametern.
P3.12.6.2 MAX. KOMPENSATION FOR BORVARDE 1 (ID 1190)

Anvand den har parametern till att stalla in den maximala kompensation for PID-borvarde
som tillampas nar omriktarens utfrekvens ligger pa maxfrekvens.

Givaren placeras i position 1. Trycket i roret &r konstant nar det inte ar nagot flode. Nar ett
flode sker kommer dock trycket att sjunka langs roret. Kompensera genom att cka
borvardet nar flodet okar. | sa fall beraknas flodet av utfrekvensen och bdrvardet 6kas linjart
med flodet.
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Borvarde
A

Bérvarde + max. kompensation

Borvarde
Min. frekvens och flode Max. frekvens och flode
Tryck
A
e Med fi5
f
Utan flode l6de och kompensation
//
//

Rérlangd

Position 1 Position 2

Bild 43: Aktivera borvarde 1 for kompensation for tryckfall

10.13 PID-REGULATOR 2

10.13.1 GRUNDINSTALLNING

P3.13.1.1 AKTIVERA PID (ID 1630)

Aktivera PID-regulatorn med denna parameter.

OBS!
Denna regulator ar endast for extern anvandning. Den kan anvandas med en
analog utsignal.
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P3.13.1.2 UTGANG VID STOPP (ID 1100}

Anvand denna parameter till att stalla in utgangsvardet for PID-regulatorn i procent av dess
maximala utgangsvarde nar den &r stoppad frén en digitalutgang.

10.14  MULTIPUMPFUNKTION

Multipumpfunktionen gor det mojligt att styra upp till fyra motorer, pumpar eller flaktar med
PID-regulatorn.

Frekvensomriktaren ar kopplad till en motor som fungerar som styrmotorn. Styrmotorn
kopplar in och bort de andra motorerna via relan. Detta gors for att kunna uppratthalla ratt
borvarde. Funktionen Autovaxla styr den ordning som motorerna startas i for att garantera
en jamn belastning. Du kan ta med styrmotorn i logiken for autovaxling och forregling, eller
ocksa kan du ange att den alltid ska vara motor 1. Det gar att tillfalligt ta motorer ur drift
med hjalp av forreglingsfunktionen for exempelvis underhall.

A

Regleromrdde  Bérvérde

- \ \

Arvarde

M1 -S-

o

M2 9

=/
=

Omri_lgtaren Iém_nar maximal eller
nastan maximal frekvens.

Bild 44: Multipumpfunktionen

Om PID-regulatorn inte kan halla arvardet inom det angivna regleromradet kopplas en eller
flera motorer pa eller av.

Nar motorer ska anslutas eller laggas till:

«  Arvardet ligger utanfor regleromradet

«  Styrmotorn drivs med en frekvens som ligger nara maximifrekvensen (-2 Hz)
* Villoren ovan galler under langre tid an fordrojningstiden

« Det finns flera motorer att tillga
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Nar motorer ska kopplas bort eller tas bort:

« Arvirdet ligger utanfor regleromradet

«  Styrmotorn drivs med en frekvens som ligger nara minimifrekvensen (-2 Hz)
* Villoren ovan galler under langre tid an fordrojningstiden

«  Flera motorer &n styrmotorn motorn &r igang

P3.14.1 ANTAL MOTORER (ID 1001)

Stall in det totala antalet motorer/pumpar som anvands i multipumpsystemet med den héar
parametern.

P3.14.2 FORREGLINGSFUNKTION (ID 1032]
Aktivera eller inaktivera forreglingarna med den har parametern.

Forreglingen anger i multipumpssystemet att en motor inte ar tillganglig. Det kan ske nar en
motor har tagits ur drift for underhall eller kors manuellt.

Anvand forreglingar genom att aktivera parametern P3.14.2. Valj status for varje motor via
de digitala ingdngarna (parametrarna P3.5.1.25 till P3.5.1.28). Om ventilen i ingangen &r
stangd, dvs. aktiv, ar motorn tillganglig for multipumpsystemet. Annars ar motorn inte
inkopplad i multipumpsystemet.

M1 M3

Motorernas startordning

Bild 45: Férreglingslogik 1

Motorns sekvens ar 1, 2, 3, 4, 5. )
Om du tar bort forreglingen for motor 3, dvs. du ger P3.5.1.36 vardet OPPEN, andras
sekvensentill 1, 2, 4, 5.
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Id 428 = FALSK

u %m%
>

Motorernas startordning

M1

Bild 46: Férreglingslogik 2

Om du lagger till motor 3 igen (du ger P3.5.1.36 vardet STANGD) hamnar motor 3 sist i
sekvensen: 1, 2, 4, 5, 3. Systemet stoppas inte, utan fortsatter att fungera.

Id 428 = SANT

= =
M1 M4

Ny startordning fér motorer
Bild 47: Férreglingslogik 3

Nar systemet stoppas eller stélls i viloldget nasta gang dndras sekvensen tillbaka till 1, 2, 3,
4,5.

P3.14.3 INKLUDERA FC (ID 1028]

Inkludera reglerad motor/pump i autovaxlings- och forreglingssystemet med den har
parametern.
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Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Omriktaren ar alltid ansluten till motor 1. Forreglingen
0 Disabled paverkar inte motor 1 och den ingar heller inte autovaxlings-
logiken.

Det gar att ansluta omriktaren till ndgon av de andra moto-
1 Tillganglig rerna i systemet. Forreglingarna paverkar alla motorer. Alla
motorer ingar i autovéxlingslogiken.

LEDNINGSDRAGNING
Anslutningarna ar olika for parametervardena 0 och 1.
ALTERNATIV 0, INAKTIV

Omriktaren &r direkt ansluten till motor 1. De 6vriga motorerna &r hjalpmotorer. De far
spanning fran natet via kontaktorer och styrs av reléer i omriktaren. Logiken for
autovaxlingen och férreglingen paverkar inte motor 1.
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PARAMETERBESKRIVNINGAR

Nat
O
K3
Motor 1 relastyrd Motor 2 relastyrd Motor 3 relastyrd

ANVANDS INTE

K2[:i] K3[£:]

Bild 48: Alternativ 0

ALTERNATIV 7, AKTIV

Om styrmotorn ska inga i logiken for autovaxlingen eller férreglingen foljer du
instruktionerna i figuren nedan. Ett rela styr varje motor. Kontaktorlogiken ansluter alltid
den forsta motorn till omriktaren och de foljande motorerna till elnatet.
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Alimentacidn eléctrica

Motor 1 relastyrd Motor 2 relastyrd Motor 3 relastyrd
| | |
| | |
| | |
K3 K2 \ K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
Ki.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Bild 49: Alternativ 1

P3.14.4 AUTOVAXLA (ID 1027)

Aktivera eller inaktivera vaxling av startordningen och prioriteten mellan motorerna med
den har parametern.
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Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Vid normal drift &ar motorernas ordning alltid 1, 2, 3, 4, 5.
Ordningen kan andras under driften om du lagger till eller

0 Disabled tar bort forreglingar. Nar omriktaren har stoppats aterstalls
alltid ordningen igen.
G Ordningen andras i intervall for att motorn ska belastas
1 Tillganglig

jamnt. Det gar att justera autovaxlingsintervallen.

Justera intervallen med hjalp av P3.14.5 Autovaxlingsintervall. Du kan ange det storsta antal
motorer som kan anvandas med hjalp av parametern Autovéxla: Motorgrans (P3.14.7). Du
kan ocksa stélla in den maximala frekvensen for styrmotorn (Autovéxla: Frekvensgrans
P3.14.6).

Nar processen haller sig inom gréansen som anges med parametrarna P3.14.6 och P3.14.7
gors autovaxlingen. Om processen ligger utanfor gransen gors autovaxlingen nar processen
ligger inom gransen igen. Detta forhindrar plotsliga tryckfall under autovaxlingen nar det ar
nodvandigt med hog kapacitet vid exempelvis en pumpstation.

EXEMPEL

Efter autovaxlingen placeras den forsta motorn sist. De 6vriga motorerna flyttas upp en
position.

Motorernas startordning ar: 1, 2, 3, 4, 5
--> Autovaxla -->
Motorernas startordning ar: 2, 3, 4, 5, 1
--> Autovaxla -->

Motorernas startordning ar: 3, 4,5, 1, 2

P3.14.5 AUTOVAXLINGSINTERVALL (ID 1029)

Justera autovaxlingsintervallen med den har parametern.

Denna parameter hur ofta motorernas/pumparnas startordning ska roteras. Autovaxlingen
gors nar antalet motorer i drift underskrider gransen for motorautovaxling och frekvensen
underskrider autovaxlingens frekvensgrans.

Nar autovaxlingsintervallet har passerat gors autovaxlingen om kapaciteten underskrider
nivan som har angetts med P3.14.6. och P3.14.7.

P3.14.6 AUTOVAXLING: FREKVENSGRANS (ID 1031)

Stall in autovaxlingsfrekvensgransen med den har parametern.

En autovaxling gors nar autovaxlingsintervallet har passerat, antalet motorer i drift
underskrider gransen for motorautovaxling och den reglerande omriktaren kors under
autovaxlingens frekvensgrans.

P3.14.7 AUTOVAXLING: MOTORGRANS (ID 1030}

Stall in antalet pumpar som anvands i multipumpfunktionen med den har parametern.
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En autovaxling gors nar autovaxlingsintervallet har passerat, antalet motorer i drift
underskrider gransen for motorautovaxling och den reglerande omriktaren kors under
autovaxlingens frekvensgrans.

P3.14.8 REGLEROMRADE (ID 1097)

Anvand den har parametern till att stélla in bandbreddsomradet kring PID-bgrvardet for
start och stopp av hjalpmotorer.

Nar PID-arvardet haller sig i bandbreddsomradet startas eller stoppas inte hjalpmotorerna.
Vardet for denna parameter anges i procent av borvardet.

P3.14.9 FORDRGJNING (ID 1098)

Anvand den har parametern till att stalla in varaktigheten innan hjalpmotorerna startas eller
stoppas.

Nar PID-arvardet inte ligger inom bandbreddsomradet maste den tid som anges med den
har parametern ha passerat innan hjalpmotorerna startas eller stoppas. Antalet pumpar
som kors okas eller minskas om PID-regulatorn inte kan halla processvardet (arvardet)
inom det specificerade regleromradet kring borvardet.

Regleromradet anges som ett procentvarde av PID-borvardet. Nar PID-arvardet haller sig
inom regleromradet &r det inte nédvandigt att 6ka eller minska antalet pumpar som kors.

Nar arvardet hamnar utanfor regleromradet maste den tidsperiod som specificeras av
parameter P3.14.8 ga innan antalet pumpar som kors 6kas eller minskas. Fler pumpar
maste vara tillgangliga.

ID 1098 ID 1098 ®)
[ [
| | |
ID 1097 | | I
T | | | |
| | | |
| | | | >
\‘\I_/:\i / | |
| | |
@/ NG o
| | | |
| | | |
| | | |
_ | | | |
Nl | | | | ®
1 "3 | | | | )
= ' — == — = ®
2 QS — S ©

Bild 50: Start eller stopp av hjélppumparna [P3.14.8 = Regleromrade, P3.14.9 = Férdrdjning)
A. Pumpen som styr systemet kors pa nara  C. Antalet pumpar som kors okas eller

maxfrekvens (-2 Hz). Detta 6kar antalet minskas om PID-regulatorn inte kan
pumpar som kors. halla processvardet (&rvardet] inom det

B. Pumpen som styr systemet kors pa néra specificerade regleromradet kring
minimifrekvens (+2 Hz). Detta minskar borvardet.

antalet pumpar som kors.
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D. Det specificerade regleromradet kring
borvardet.

10.15 BRANDFUNKTION

Nar brandfunktionen ar aktiv aterstaller omriktaren alla fel som kan komma att utldsas och
den kérs pa den forinstéllda frekvensen sa lange som mojligt. Omriktaren ignorerar alla
kommandon fran mandéverpanel, faltbussar och datorverktyget.

Det finns tva driftlagen for brandfunktionen: test och aktiverad. Valj ett lage genom att angett
l6senord i parametern P3.16.1 (Lésenord fér brandfunktion). | testlaget aterstalls inte fel
automatiskt. Omriktaren stoppas om ett fel intraffar.

0oBS!
Den h&r ingangen ar normalt sluten.

Om du aktiverar brandfunktionen visas ett larm pa mandverpanelen.

f VAR FORSIKTIG!
Garantin upphor om brandskyddsfunktionen aktiveras! Du kan anvanda testlage om
du vill testa brandfunktionen utan att garantin upphor.

P3.16.1 LOSENORD FOR BRANDFUNKTION (ID 1599)

Aktivera brandfunktionen med denna parameter.

OBS!
Alla andra brandfunktionsparametrar sparras om brandfunktionen aktiveras och
ratt losenord anges i denna parameter.

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
Omriktaren aterstaller alla fel som kan komma att utlgsas
1001 Laget Tillganglig och den kors pa den forinstallda frekvensen sa lange som
mojligt.
1234 Testlige Omriktaren at-.erst?ller inte automatiskt felen och den stop-
pas om ett fel intraffar.

P3.16.2 BRANDFUNKTION AKTIVERING VID GPPEN (ID 1596)

Valj den digitala insignal som aktiverar brandfunktionen med den har parametern.
Om digitalingangssignalen ar aktiv visas ett larm pa mandverpanelen och garantin upphor.
Typen av signal & NC (normalt stangd).

Det gar att testa brandfunktionen med l6senordet som aktiverar testlaget. D& upphér inte
garantin.
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0BS!

Om brandfunktionen ar aktiv och du anger ratt losenord i ldsenordsparametern
sparras alla brandfunktionsparametrar. Om du vill andra parametrarna for
brandfunktionen maste du forst &ndra vardet i P3.16.1 Losenord for brandfunktion
till noll.

NormalstartJ

Driftfrigivning J
I

Driftférregl 1 JI

|
||

Driftférregl 2 JI

Bra ndlﬁu nktion
aktivering N —
(stéang kontakt) '

Motorvarvtal

Brandfunk-
tionsvarvtal

— ===

Normalt varvtal —

Stoppad
Bild 51: Brandfunktionen

P3.16.3 BRANDFUNKTION AKTIVERING VID STANGD (ID 1619)

Valj den digitala insignal som aktiverar brandfunktionen med den har parametern.
Typen av signal ar NO (normalt 6ppen). Se beskrivningen av P3.16.2 Brandfunktion aktivering
vid oppen.

P3.16.4 FREKVENS VID BRANDFUNKTION (ID 1598

Anvand den har parametern till att stalla in den frekvens som anvands nar brandfunktionen
ar aktiv.

Omriktaren anvander frekvensen nar vardet pa parametern P3.16.5 Frekvens vid
brandfunktionskalla ar Frekvens vid brandfunktion.

P3.16.5 BRANDFUNKTIONSFREKVENSKALLA (ID 1617)

Valj med den har parametern frekvensreferenskalla nar brandfunktionen ar aktiverad.
Denna parameter gor det mojligt att exempelvis valja Al1 eller PID-regulatorn som
referenskalla nar brandfunktionen anvands.
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P3.16.6 BRANDFUNKTION BAKAT (ID 1618)

Valj med den har parametern den digitala ingangssignal som ger kommando om omvénd
rotationsriktning nar brandfunktionen ar aktiverad.
Parametern paverkar inte den normala driften.

Om motorn alltid ska koras FRAMAT eller BAKAT i brandfunktionslaget valjer du

motsvarande digitalingang.

Digln Kortplats0.1 = alltid FRAIYIAT
Digln Kortplats0.2 = alltid BAKAT

P3.16.7 BRANDFUNKTION FGRVALD FREKVENS 1 (ID 15535)

Stall in den forvalda frekvensen for brandfunktionen med den har parametern.

M3.16.10 BRANDFUNKTIONSSTATUS (ID 1597)

Det har overvakningsvardet visar status for brandfunktionen.

P3.16.12 STROM FOR KOR INDIKATION FGR BRANDFUNKTION (ID 15580)

Anvand den har parametern till att stalla in strémgransen for digitalutgangens
driftindikeringssignal.

Den har parametern ar endast aktivom Kor indikation har valts som installning for en
relautgang och Brandfunktionen ar aktiv. Relautgangens funktion Kér indikation visar snabbt
om motorn matas med strom under en brand.

Parameterns varde ar ett procenttal som beraknas med hjalp av motorns markstrom. Om en
brand har uppstatt och den strém som matas till motorn ar hégre &n markstrommen
multiplicerad med den har parameterns varde stangs reldutgangen.

Om motorn till exempel har markstrommen 5 A och du anger standardvardet 20 % for den
har parametern stangs relautgangen och brandfunktionen aktiveras om utgangstrommen
blir hogre an 1 A.

0OBS!

Den h&r parametern paverkar inte systemet om brandfunktionen &r inaktiverad.
Om du valjer Kor indikation som alternativ for en reldutgang vid normal drift blir
resultatet detsamma som om du valjer Kor for reldutgangen.

M3.16.11 BRANDFUNKTIONSRAKNARE (ID 1679)

Det har overvakningsvardet visar antalet brandfunktionsaktiveringar.

OBS!
Det gar inte att aterstalla raknaren.
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10.16  APPLIKATIONSINSTALLNINGAR

P3.17.1 LOSENORD (ID 1806)

Stall in administratorslosenordet med den har parametern.

P3.17.2 VAL AV C/F [ID 1197]

Stall in temperaturmatningsenheten med den har parametern.
Alla temperaturrelaterade parametrar och overvakningsvarden visas i den valda enheten.

P3.17.3 VAL AV KW/HK (ID 1198)

Stall in effektmatningsenheten med den har parametern.
Systemet visar alla kraftrelaterade parametrar och overvakningsvarden i den angivna
enheten.

P3.17.4 FUNKTIONSKNAPPENS KONFIGURATION (ID 1195)
Anvand den har parametern till att stalla in varden for funktionsknappen.

Den har parametern anger vilka alternativ som ska visas nar du trycker pa FUNCT-knappen.

«  Lokal/fjarr
« Bodrvardessida
« Andra riktning (visas endast pa mandverpanelen)

10.17 KWH PULSUTGANG

P3.18.1 KWH PULSLANGD (ID 15534)

Stall in kWh-pulsens langd i millisekunder med den har parametern.

P3.18.2 KWH PULSUPPLOSNING (ID 15533]

Stall in kWh-intervall mellan utlosning av pulser med den har parametern.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 186 FELSOKNING

11  FELSOKNING

Om ett onormalt drifttillstand i frekvensomriktarens upptacks visas ett meddelande.
Meddelandet visas pa mandverpanelen. Dar visas koden, namnet pa och en kort beskrivning
av felet eller larmet.

Kallinformationen innehaller uppgifter om felets ursprung, orsaken till felet, var det
intraffade samt ovriga detaljer.

Det finns tre olika typer av meddelanden.

«  Ettinformationsmeddelande paverkar inte driften av omriktaren. Du maste aterstalla
informationsmeddelandet.

» Ettlarm informerar om att omriktaren inte fungerar normalt. Omriktaren stoppas inte.
Du maste aterstalla larmet.

»  Ett fel stoppar omriktaren. Du maste aterstalla omriktaren och hitta en lésning pa
problemet.

Du kan programmera olika reaktionssatt pa vissa fel i applikationen. Mer information finns i
avsnitt 5.9 Grupp 3.9: Skyddsfunktioner.

Aterstall felet med hjalp av aterstallningsknappen pa mandverpanelen eller via I/0-plinten,
faltbussen eller datorverktyget. Felen lagras pa felhistorikmenyn dar du kan undersoka dem
narmare. Felkoderna visas i avsnitt 11.3 Felkoder.

Innan du kontakter distributéren eller fabriken pa grund av driftsfel rekommenderar vi att du
forbereder nagra uppgifter. Skriv upp all text som visas pa mandverpanelen, felkoden, felets
id, kallinformation, listan over aktiva fel och felhistoriken.

11.1 ETT FEL VISAS

Nar ett fel intraffar och omriktaren stannar undersoker du orsaken till felet och sedan
aterstaller du felet.
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Det gar att aterstalla ett fel pa tva satt: med aterstéllningsknappen och via en parameter.
ATERSTALLA MED ATERSTALLNINGSKNAPPEN

1 Tryck ned aterstéllningsknappen pa
mandverpanelen i tvd sekunder.

ATERSTALLA VIA EN PARAMETER PA DEN GRAFISKA SKARMEN

1 Oppna diagnosmenyn.

STOP|C| READY| | 110
G Main Menu
ID: M4
= Monitor
(5 )
Y Parameters
( 12)

Di?ggo)stics

2 Oppna undermenyn for feldterstillning.

STOP |C| READY | | 10
G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

Iil Fault history
(39)
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Valj parametern for felaterstallning.
stor|(| READY | | o
Reset faults

ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

3

ATERSTALLA VIA EN PARAMETER PA TEXTSKARMEN

STOP ALARM FA‘ULT

1 Oppna diagnosmenyn. READY  RON
A Py
O T
1] 1 l'/l_?l InJ21 I
ML
i
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2  Leta reda pa parametern for felaterstallning med AT RUN  Stor  ALARM  FAULT
hjalp av uppat- och nedatpilarna. A A
OCCET G
e Je 4t l./l_l/_
v A 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS
3 Valj Ja och tryck pé OK. READY  RUN STOP  ALARM  FAULT
A - A
AN /7 70N
)
=N

/
/

h 4 v
KEYPAD  BUS

FWD REV 1/0
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11.2 FELHISTORIK

| felhistoriken finns mer information om felen. Felhistoriken kan innehalla hogst 40 fel.
UNDERSOKA FELHISTORIKEN PA DEN GRAFISKA SKARMEN

1 Oppna felhistoriken nar du vill veta mer om ett fel.

STOP | (j] READY 10
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)
Reset faults

Iil Fault history
(39)

2 Undersok uppgifterna om ett fel genom att trycka
pa hogerpil. STOP|(5| READY | 110
D Fault history
ID: M4.3.3

External Fault 51
- Fault old 891384s

External Fault 51
. Fault old 871061s

— Device removed 39
Info old 862537s
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3 Uppgifter visas i en lista.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

UNDERSOKA FELHISTORIKEN PA TEXTSKARMEN

1 Oppna felhistoriken genom att trycka pa OK.
READY RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS

2 Undersok uppgifterna om ett fel genom att trycka
o READY RUN STOP ALARM FAULT
pa OK. A A

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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3 Undersok alla uppgifter genom att trycka pa

nedatpil.
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READY  RUN STOP

ALARM FAULT

h 4 v

FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

[ T

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071 C

KEYPAD  BUS
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11.3 FELKODER

Tabell 61: Felkoder

Felkod Felets namn

Mojlig orsak

Korrigera felet sa hir

fel)

Overstrom (hardvaru-

varufel)

2 Overstrom (program-

Strémmen ar for hog (over
4 x IH) i motorkabeln. Det
kan ha orsakats av ndgot av
foljande:

. Plotslig belastningsok-
ning

. Kortslutning i motor-
kablarna

. Fel motortyp

Kontrollera belastningen.
Kontrollera motorn.

Kontrollera kablarna och anslut-
ningarna.

Kontrollera ramptider.

. Felaktig komponent

2 10 Overspanning (hdrd- | DC-bryggans spanning &r Stall in en langre retardationstid.
varufel) hogre an granserna. Aktivera overspanningsregulatorn.
Kontrollera den inkommande
1 Overspanning (pro- spanningen.
gramvparufel]g P . Fi')"r ko"rt reta"rda‘tionstid P g
. Hdéga dverspannings-
spikar i elnatet
«  Start-/stoppsekvens
for snabb
3 20 Jordfel (hardvarufel] |Strommaétningar visar att Kontrollera motorkablarna och
summan av motorns fas- motorn.
21 Jordfel (programva- strom inte ar noll.
rufel)
. Isoleringsfel i kablar
eller motor
5 40 Laddningsbrytare Laddningsbrytaren ar éppen Aterstill felet och starta om
nar startkommandot ges. omriktaren.
Kontakta distributoren om felet
e intraffar pa nytt.
. Driftstorningar
. Komponentfel
7 60 Mattning Felet gar inte att aterstélla fran

mandverpanelen.

Bryt strommen. STARTA INTE OM
OMRIKTAREN och ANSLUT INTE
STROMMEN IGEN!

Kontakta fabriken.

Om detta fel visas tillsammans
med fel 1 m&ste motorkablarna
och motorn kontrolleras.
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Tabell 61: Felkoder

Felkod

Felets namn

Mojlig orsak

Korrigera felet sa hir

8 600 Systemfel Kommunikationen mellan Aterstill felet och starta om
styrkortet och kraftenheten |omriktaren.
fungerar inte. Kontakta distributoren om felet
intraffar pa nytt.

602 Watchdog-funktionen har
aterstallt mikroprocessorn.

603 For (&g hjalpspanning i
kraftenheten.

604 Fasfel: Utgangsfasens span-
ning foljer inte referensen.

605 Feli CPLD. Det finns ingen
utforlig information om
felet.

606 Programvaran i styrenheten |Hamta den senaste programvaran
ar inte kompatibel med pro- |frén Danfoss webbplats. Uppdatera
gramvaran i kraftenheten. omriktaren.

Kontakta distributoren om felet
intraffar pa nytt.

607 Programvaruversionen kan |Uppdatera kraftenhetens program-
inte lasas. Det finns ingen vara.
programvaran i kraftenhe- Kontakta distributoren om felet
ten. intraffar pa nytt.

608 CPU-overlast. En del av pro- Aterstill felet och starta om.
gramvaran (till exempel en | Kontakta distributéren om felet
applikation) har orsakat en |intraffar pa nytt.
overbelastning.

609 Det gar inte att komma &t
minnet. Det gick till exempel
inte att aterstélla variab-
lerna for kvarhallning.

610 Det gar inte att ldsa in de
nodvandiga egenskaperna.

8 647 Systemfel Programvarufel. Hamta den senaste programvaran
fran Danfoss webbplats. Uppdatera

648 Ett ogiltigt funktionsblock omriktaren.
anvands i applikationen. Kontakta distributoren om felet
Systemprogrammet ar inte  |intréffar pa nytt.
kompatibelt med applikatio-
nen.

649 Resursoverlast. Fel vid
inlésning, aterstéllning eller
lagring av parameter.
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Tabell 61: Felkoder
Felkod Felets namn Mojlig orsak Korrigera felet sa hir
9 80 Underspanning (fel) DC-bryggans spanning ar Om det har intraffat ett tillfalligt
lagre an granserna. avbrott i matningsspanningen,
81 Underspanningsfel aterstiller du felet och startar om
(larm) o ) . omriktaren.
: Fpr lag matningsspan- | kontrollera matningsspanningen.
ning ) Om matningsspanningen ar till-
*  Interntfelifrekven- racklig ar felet internt.
somrlktareon oy Kontakta distributéren och fréga
' Defekt ingangssakring efter mer information.
. Extern laddningsbry-
tare ar inte stangd
0oBS!
Felet aktiveras endast nar
omriktaren ar i driftlage.
10 91 Ingéngsfas Ingéngslinjefasen saknas. Kontrollera matningsspanningen,
sakringar och matningskabeln.
[ 100 Overvakning av Strommatningar visar att Kontrollera motorkabeln och
utgangsfaser det inte finns ndgon strém i | motorn.
en av faserna i motorn.
13 120 Frekvensomriktarens |For lag temperatur i kraft-
undertemperatur (fel] |enhetens kylare eller pa
kraftkortet. Kylflanstempe-
121 Undertemperatur i raturen ar lagre an -10 °C.
frekvensomriktaren
(larm)
14 130 Omriktare dvertem- For hog temperaturi kraft- | Kontrollera kylluftens faktiska
peratur (fel, kylare) enhetens kylare eller pa méangd och flode.
kraftkortet. Kylflanstempe- |Kontrollera om det finns smuts i
131 Omriktare overtem- raturen ar hégre an 100 °C. [kylaren.
peratur (larm, kylare) Kontrollera omgivningstemperatu-
ren.
132 Omriktare dvertem- Se till att kopplingsfrekvensen inte
peratur (fel, kort) ar for hog i forhallande till omgiv-
ningstemperaturen och motorlas-
133 Omriktare dvertem- ten.
peratur (larm, kort)
15 140 Motor fastlast Motor &r l&st. Kontrollera motorn och belas-
tningen.
16 150 Overtemperatur hos Motorn har for hog belas- Minska motorns belastning. Kon-
motor tning. trollera temperaturmodellpara-
metrarna om motorn inte ar éver-
belastad.
17 160 Underbelastning av Motorn har for lag belas- Kontrollera belastningen.
motorn tning.
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Tabell 61: Felkoder

Felkod

Felets namn

Mojlig orsak

Korrigera felet sa hir

tion

kompatibelt med hardvaran.

19 180 Overbelastning (kort- | Drifteffekten ar for hog. Minska belastningen.
varig dvervakning)
181 Overbelastning (l&ng-
varig 6vervakning)
25 Motorstyrningsfel Det gick inte att identifiera
startvinkeln korrekt.
Ett allmant motorstyrnings-
fel.
30 290 Sakert Stopp Sakert stopp signal A tillater Aterstill felet och starta om
inte att frekvensomriktaren |omriktaren.
stalls in p& KLAR. Kontrollera signalerna frén styr-
kortet till kraftenheten och D-
291 Sakert Stopp Sékert stopp signal B tillater |anslutningen.
inte att frekvensomriktaren
stélls in pd KLAR.
500 Sakerhetskonfigura- |Sakerhetskonfigurations- Ta bort sakerhetskonfigurations-
tion brytaren har installerats. brytaren frén styrkortet.
501 Sakerhetskonfigura- [Det finns for manga STO- Behall ett av STO-tilldggskorten.
tion tillaggskort. Det gar bara att |Ta bort de 6vriga. Se sdkerhets-
ha ett. handboken.
502 Sakerhetskonfigura- |STO-tillaggskortet har Placera STO-tillaggskortet i ratt
tion installerats i fel kortplats. kortplats. Se sakerhetshandboken.
503 Sakerhetskonfigura- [Det finns ingen sakerhets- Installera sakerhetskonfigura-
tion konfigurationsbrytare pa tionsbrytaren pa styrkortet. Se
styrkortet. sakerhetshandboken.
504 Sakerhetskonfigura- |Sakerhetskonfigurations- Installera sakerhetskonfigura-
tion brytaren &r felaktigt instal- [tionsbrytaren pa ratt plats pa styr-
lerad pa styrkortet. kortet. Se sakerhetshandboken.
505 Sakerhetskonfigura- |Sakerhetskonfigurations- Kontrollera att sakerhetskonfigu-
tion brytaren pa STO-tillaggs- rationsbrytaren sitter ratt pa STO-
kortet ar felaktigt installe- tillaggskortet. Se sakerhetshand-
rad. boken.
506 Sakerhetskonfigura- |Kommunikationen med Kontrollera installationen av STO-
tion STO-tillaggskortet fungerar |tillaggskortet. Se sakerhetshand-
inte. boken.
507 Sakerhetskonfigura- |STO-tillaggskortet ar inte Aterstill omriktaren och starta

om. Kontakta distributoren om
felet intraffar pa nytt.
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Felkod Felets namn Mojlig orsak Korrigera felet sa hir

30 520 Saker diagnostik STO-ingéngarna har olika Kontrollera den externa saker-
status. hetsbrytaren. Kontrollera att

sakerhetsbrytarens anslutning och
kabel sitter ratt.

Aterstill omriktaren och starta
om.

Kontakta distributoren om felet
intraffar pa nytt.

521 Saker diagnostik Ett fel i ATEX-termistordiag- Aterstall omriktaren och starta
nosen. Det finns ingen om.
anslutning till ATEX-termis- |Om felet intraffar igen byter du till-
torns ingang. laggskortet.

522 Saker diagnostik Kortslutning i ATEX-termis- | Kontrollera ATEX-termistorn och
torns ingangsanslutning. anslutningarna.

Kontrollera den externa ATEX-
anslutningen.
Kontrollera den externa ATEX-ter-

mistorn.
523 Saker diagnostik Ett fel har intraffati den Aterstall omriktaren och starta
interna sakerhetskretsen. om.

Kontakta distributéren om felet
intraffar pa nytt.

524 Saker diagnostik Overspanning i sakerhets- Aterstill omriktaren och starta
tillaggskortet om.

Kontakta distributoren om felet
intraffar pa nytt.

525 Saker diagnostik Underspanning i sakerhets- Aterstall omriktaren och starta
tillaggskortet om.

Kontakta distributoren om felet
intraffar pa nytt.

30 526 Saker diagnostik Ett internt feli CPU:ns Aterstall omriktaren och starta
sakerhetstillaggskort elleri |om.
minneshanteringen Kontakta distributoren om felet

intraffar pa nytt.

527 Saker diagnostik Ett internt fel i sakerhets- Aterstill omriktaren och starta
funktionen om.

Kontakta distributoren om felet
intraffar pa nytt.

530 Sakert stopp Ett nodstopp har anslutits Nar STO-funktionen ar aktiverad ar
eller ocksa har en annan omriktaren i sakert lage.
STO-atgard aktiverats.

32 312 Flaktkylning Flaktens livslangd ar slut. Byt flakten och nollstall raknaren
for flaktens driftstid.
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Felkod

Felets namn

Mojlig orsak

Korrigera felet sa hir

typ)

mot ett nytt kort av en
annan typ. Inga parametrar
ar tillgangliga i installning-
arna.

33 Brandfunktion aktiv Omriktarens brandfunktio-
nen ar aktiverad. Omrikta-
rens skyddsfunktioner
anvands inte.

37 360 Enhet andrad Optionskortet har bytts ut Enheten &r klar fér anvandning.

(samma typ) mot ett nytt som har Omriktaren bérjar anvanda de tidi-
anvants tidigare i samma gare parameterinstallningarna.
kortplats. Parametrarna ar
redan tillgangliga i omrikta-
ren.

38 370 Enhet tillagd (samma |Optionskortet har lagts till. |Enheten ar klar f6r anvandning.

typ) Du har anvant samma Omriktaren bérjar anvanda de tidi-
optionskort tidigare i gare parameterinstallningarna.
samma kortplats. Paramet-
rarna ar redan tillgangliga i
omriktaren.

39 380 Enhet borttagen Ett optionskort har tagits Ignheten ar inte langre tillganglig.
bort fran kortplatsen. Aterstall felet.

40 390 Okand enhet En okdnd enhet har anslu- Enheten ar inte langre tillganglig.
tits (kraftenhet/optionskort)

41 400 IGBT-temperatur Den beraknade IGBT-tem- Kontrollera belastningen.
peraturen (enhetens tempe- [Kontrollera motorstorleken.
ratur + I12T) &r for hog.

43 420 Pulsgivarfel Pulsgivare 1 kanal A saknas. |Kontrollera pulsgivaranslutning-

arna.
421 Pulsgivare 1 kanal B sak- Kontrollera pulsgivaren och puls-
nas. givarkabeln.
Kontrollera pulsgivarkortet.
422 Bada pulsgivare 1-kana- Kontrollera pulsgivarfrekvensen i
lerna saknas. open loop.
423 Pulsgivare reverserad.
424 Pulsgivarkort saknas.

L4 430 Enhet &ndrad (annan |Optionskortet har bytts ut Ange kraftenhetens parametrar

typ) mot ett nytt som inte har igen.
anvants tidigare i samma
kortplats. Inga parameterin-
stallningar har sparats.

45 440 Enhet tillagd (annan Optionskortet har bytts ut Ange kraftenhetens parametrar

igen.
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Felkod

Felets namn

Mojlig orsak

Korrigera felet sa hir

50 1050 Al Lag signal Minst en av de tillgangliga Byt ur de felaktiga delarna.
analoga ingéngssignalerna | Kontrollera analogingangens
underskrider 50 % av det krets.
minimala signalomradet. Kontrollera att parametern Al1
Styrkabeln ar trasig eller Signalomrade &r ratt installd.
ocksa har den lossnat. Ett
fel i signalkallan.

51 1051 Externt fel Den digitala ingdngssigna-
len som valts med parame-
ter P3.5.1.7 eller P3.5.1.8
har aktiveras.

52 1052 Kommunikationsfel Det ar fel pd anslutningen Kontrollera manoverpanelens

mot mandverpanel mellan mandverpanelen och |anslutning och kabel.
1352 omriktaren.
53 1053 Faltbusskommunika- |Dataanslutningen mellan Kontrollera installationen och falt-
tionsfel faltbussmastern och falt- bussmastern.
busskortet fungerar inte

54 1354 Felikortplats A Defekt tillaggskort eller Kontrollera kortet och kortplatsen.

kortplats
1454 Fel kortplats B
1654 Fel kortplats D
1754 Fel kortplats E

65 1065 Datorkommunika- Dataanslutningen mellan

tionsfel datorn och frekvensomrik-
taren fungerar inte

66 1066 Termistorfel Motortemperaturen har Kontrollera motorkylningen och
okat. belastningen.

Kontrollera termistoranslutningen.
Om termistoringangen inte
anvands maste du kortsluta den.

69 1310 Feli faltbussmapp- ld-numret som anvands fér | Kontrollera parametrarna pa

ning att mappa varden till Falt- menyn Faltbuss med datamapp-

bussens processdata ut ar ning.
fel.

1311 Det gar inte att konvertera Vardetypen ar odefinierad. Kontrol-
ett eller flera varden for lera parametrarna pa menyn Falt-
Faltbuss processdata ut. buss med datamappning.

1312 Det forekommer spill nar
vardena Faltbuss process-
data ut (16-bitars) mappas
och konverteras.
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Felkod

Felets namn

Mojlig orsak

Korrigera felet sa hir

101

1101

Fel i processovervak-
ningen (PID1)

PID-regulatorn: arvardet
ligger utanfor overvaknings-
granserna och fordréjnings-
tiden, om en sadan har
stallts in.

105

1105

Fel i processovervak-
ningen (PID2)

PID-regulatorn: arvardet
ligger utanfor overvaknings-
granserna och fordréjnings-
tiden, om en sadan har
stallts in.
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