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1 Introduccion

1.1 Finalidad de esta guia de aplicacion

Esta guia de aplicacién proporciona informacién para la configuracion del sistema, el control del convertidor de frecuencia, el acce-
so a los parametros, la programacion y la resolucién de problemas del convertidor de frecuencia. Esta concebida para su uso por
personal cualificado. Lea y siga las instrucciones a fin de utilizar el convertidor de forma segura y profesional. Preste especial aten-
cién a las instrucciones de seguridad y a las advertencias generales que se proporcionan en este manual y en el resto de la docu-
mentacién suministrada con el convertidor.

1.2 Recursos adicionales
Hay mas recursos disponibles para entender el funcionamiento y las funciones avanzadas del convertidor de frecuencia.

+  La Guia de funcionamiento de VACON® 1000 proporciona informacion detallada acerca de la instalacion, la puesta en marchay
el arranque del convertidor de frecuencia.

«  Guias de usuario para opciones de productos.

Danfoss dispone de otros manuales y publicaciones complementarias. Consulte los listados en www.danfoss.com.

1.3 Version del manual
Este manual se revisa y actualiza con frecuencia. Agradecemos cualquier sugerencia de mejora.
El idioma original de este manual es el inglés.

Tabla 1: Version de la Guia de aplicacion VACON® 1000

Version Fecha de publicacion Observaciones

A 11.06.2021 Primera version

Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021es-000101 / 172F8681 | 7
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2 Vista general

2.1 Sistema de control

En llustracion 1 se muestra un diagrama de estructura de ejemplo del sistema de control. El numero de células de potencia depende
de la tensién nominal del convertidor.
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llustracion 1: Diagrama de estructura del sistema de control

Las funciones principales del sistema de control principal incluyen:
« Entraday salida digitales
« Entraday salida analdgicas
«  Generacién de la sefial de control PWM de cada célula de potencia
«  Codificacion y decodificacion de la sefal de control
«  Autodiagnéstico del sistema
Entrega de varias instrucciones de implementacién
«  Recopilacion y gestion de diversos fallos
«  Comunicacién con sistemas externos

Para mejorar la flexibilidad de la aplicacién in situ, se utiliza un PLC para el procesamiento légico de las sefiales de conmutacién
internas, las sefales de funcionamiento del emplazamiento y las sefiales de estado del convertidor de tensién media. El convertidor
de tensién media VACON® 1000 utiliza un PLC de alta calidad para:

Realizar el control de la sefal de accionamiento de entrada y salida
«  Proteccion e interbloqueo

«  Deteccidén de fallos externos

8| Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021es-000101 / 172F8681
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+  Comunicacion con el sistema de control principal
«  Control de la interfaz hombre-maquina

La interfaz hombre-maquina (HMI) se basa en una pantalla tactil de cristal liquido de alta definicidn. Es facil de manejar y se utiliza
para ajustar parametros funcionales, mostrar y registrar el estado del sistema, el estado de funcionamiento y los fallos a través de la
conexion al PLC. Consulte 3 Interfaz hombre-maquina.

VACON® 1000 ofrece una gran precision de control de rendimiento utilizando control vectorial. La capacidad de controlar el flujo y
la velocidad del motor de forma independiente produce una respuesta dinamica rapida a las fluctuaciones de carga y a un par alto a
velocidades bajas, incluso durante el arranque del motor. El diagrama de control se muestra en llustracion 2.

Tanto los enfoques de control vectorial sin realimentacion como de encoder estan disponibles para su seleccion. Los sensores de
velocidad se pueden instalar en funcién de las condiciones reales de la aplicacién. En los casos sin sensores de velocidad, el sistema
podra seguir proporcionando respuestas dindmicas rapidas y un par de salida alto cuando el motor funcione a baja velocidad.
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llustracion 2: Diagrama de control vectorial

2.2 Ejemplo de cableado de aplicacién
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llustracion 3: Diagrama de cableado de la aplicacion tipica

2.3 Herramienta para PC de VACON® 1000

Referencia de la corriente

e30bi681.10

La herramienta para PC VACON® 1000 es un software asistido por ordenador basado en Ethernet. Solo se necesita un cable de red
para que la monitorizacion y el diagnoéstico de fallos del convertidor de frecuencia puedan completarse con este software.

La herramienta para PC VACON® 1000 integra algunas funciones auxiliares que suelen utilizarse durante el funcionamiento y la

puesta en marcha normales.

«  El panel de visualizacion de estado muestra el estado de funcionamiento del convertidor en tiempo real.

« Lafuncién de visualizacién de forma de ondas permite la observacion directa de las variables internas cuando el convertidor

esté en funcionamiento.

« Lafuncién de gestion de parametros permite modificar o guardar directamente los pardmetros actuales del sistema en el orde-

nador.

« Lafunciéon de andlisis de fallos puede procesar la informacion de fallos en la caché DSP, enumerar el contenido de fallos del
sistema y la hora de la ocurrencia, y mostrar la forma de onda de la entrada y salida del sistema cerca del punto de fallo.

Ademas de estas funciones, la herramienta para PC VACON® 1000 también proporciona funciones auxiliares de puesta en marchay

funciones de actualizacidn del programa DSP.
Requisitos minimos para VACON® 1000:

«  Sistema operativo: Windows 10
«  Procesador: Intel® Core™ i5-6300U CPU a 2,40 GHz 2,50 GHz
- RAM: 8,00 GB

10 | Danfoss A/S © 2021.06
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3 Interfaz hombre-maquina

3.1 VACON® 1000 HMI
El uso de una HMI (interfaz hombre-maquina) con pantalla tactil de alta calidad permite lograr un funcionamiento sencillo y visual
de todas las funciones de VACON® 1000, como:

+  Ajuste de pardmetros
- Estado de funcionamiento
- Diagnostico de fallos

Para garantizar la seguridad del funcionamiento, la interfaz de usuario esta protegida con una contrasefia que solo permite abrirla a
operarios autorizados.

3.2 Pagina de inicio de HMI

La pagina de inicio de la HMI de VACON® 1000 se muestra en llustracion 4. La pagina de inicio muestra:
« Diagrama de una sola linea

« Estado del sistema

+  Cuadro de mandos

Acceda a los submenus desde el menu del lado izquierdo de la pagina de inicio y al panel de control desde el icono de la esquina
inferior derecha.

12/08/2020 14:14:44 E_
& Status - Dashboard 2
:
A Diagram System Status ¢
H
B -~
Emergency MCEClose MCB Startup VFD
C Stop Allowed Closed Ready Running
b Grid Voltage V] Input Current [4] Output Voltage [V] Output Current [A] Reference. Speed [rpm]
// I
0 0 1] 0 000
0 0 0 0 1] o o o o o
E Input Power [kVA] Transf Temp A[<] Transf Temp.B[x] Transf. Temp.C[C] Output Speed [rpm]
0 00 0.0 0.0 ooo
1] ] -20.0 180.0 -200 1800 -200 1800 o o
F J
L~
G a
llustracion 4: Pagina de inicio de HMI
A Estado F Administracién
B Gréficos e informes G Configuracién de herramientas
C Configuraciéon y mantenimiento H Estado del sistema
D Eventos | Cuadro de mandos
E Diagrama de una sola linea J Panel de control

3.2.1 Estado del sistema
Cuando el sistema se encuentra en un estado especifico, el indicador de este estado cambia de gris a verde.

- Parada de emergencia: Se ha pulsado el botén de parada de emergencia del armario de control.

«  Cierre MCB permitido: El sistema esta listo, pero el interruptor de alta tensién no esta cerrado.

Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021es-000101 / 172F8681 | 11
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- EIMCB puede cerrarse.
«  MCB cerrado: El interruptor de entrada de alta tension esta cerrado.
+ Inicio listo: La potencia de alta tensién del convertidor estd activada y se realiza el diagnédstico interno.

- Hay un retardo de 22 s después de encender la alimentacién de alta tension. El DSP transmite la sefial de «solicitud de fun-
cionamiento» después de transmitir el estado listo para el control principal.

«  VFD en funcionamiento: VACON® 1000 esta funcionando y el sistema de control principal no tiene fallos activos.

3.2.2 Cuadro de mandos

El cuadro de mandos muestra los valores en tiempo real del estado del convertidor:
« Tensién dered

+ Intensidad de entrada

« Tensidén de salida

« Intensidad de salida

+  Velocidad de referencia

« Potencia de entrada

«  Valores de temperatura del transformador

+  Velocidad de salida

3.2.3 Diagrama de una sola linea
El diagrama de una sola linea muestra el estado de cada interruptor conectado al convertidor, como interruptores y contactores.

3.3 Panel de control

El panel de control lateral incluye los controles principales del convertidor. Estos controles se pueden utilizar en el modo de funcio-
namiento de la HMI:

« Paradesbloquear los demas botones de funcidn del panel de control, pulse el botén REQUEST (SOLICITUD). De lo contrario, los
demas botones de funcion se desactivaran.

+  Para poner en marcha el convertidor, pulse el botén START (INICIO) (en el modo de funcionamiento de la HMI). Cuando el con-
vertidor esta en marcha, este boton estara desactivado. Si el convertidor estd en estado de parada de rampa o de parada, este
botdén se activard y podra utilizarse para volver a arrancarlo.

+ Para detener el convertidor, pulse el botéon STOP (PARADA). Seleccione parada de rampa o parada por inercia.
« Ajuste la velocidad mediante un ajuste numérico o un control deslizante.

« Pararestablecer el estado de fallo del convertidor, pulse el botén RESET (REINICIO). Cuando el convertidor esta en marcha, este
botoén estard desactivado.

12 | Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021es-000101 / 172F8681
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llustracion 5: Panel de control

A Solicitud D Ajuste de velocidad
B Arranque E Reinicio
C Parada

3.4 Estado

Para seleccionar uno de los submenus de estado, pulse el botén Status (Estado) en el menu de la HMI:
«  Cuadro de mandos
«  Submenu de estado de la célula de potencia

«  Submenu de estado del ventilador de refrigeracién

3.4.1 Célula de potencia
El submenu Célula de potencia muestra las tensiones del enlace de CCy los cédigos de fallo activos de las células de potencia.

Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021es-000101 / 172F8681 | 13
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llustracién 6: Submenu Célula de potencia

3.4.2 Ventilador de refrigeracion

El submenu de ventilador de refrigeracion muestra el estado de todos los ventiladores de refrigeracién de los armarios del converti-
dor. Los ventiladores de los diferentes armarios se muestran en pestafias independientes.

Acciones disponibles en este menu:

«  Funcionamiento manual de los ventiladores.

- Cambio del ciclo/dia de funcionamiento.

«  Confirmacién de recuperacion.

3.5 Gréficos e informes

e30bi736.10

El submenu Gréficos e informes muestra gréficos histéricos de los pardmetros seleccionados. Hay cuatro canales disponibles.

Cada canal puede mostrar diferentes parametros, tales como:

+ Tensidn de entrada

«  Tensién de salida

+ Intensidad de entrada

« Intensidad de salida

+  Velocidad de referencia
+  Comando de velocidad

« Potencia de entrada

14 | Danfoss A/S © 2021.06
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llustracién 7: Submenu Graficos e informes

3.6 Configuraciéon y mantenimiento

El boton Setup & Service (Configuracidon y mantenimiento) del mend HMI abre un submenu con los siguientes ajustes de funciona-
miento del sistema:

Modo de funcionamiento
Parametros del motor
Funciones

Protecciones
Configuracién de E/S
Configuracién del sistema
Configuracién PID

Puesta en servicio

& Setup & Service
Operation Mode
Motor Parameter
Functions
Protections
1/0 Configuration
System Configuration
PID Setup

Commissioning

eter -+ Current Controller

tor3 Motor 4 Maotor 5 Motor & Motor 7 Motor 8
Current loop bandwidth /0.0 1Hz

a
x Kp of current loop (Auto-tuning result)

]

16:26:05
12/08

T2/10/2020 16:06:49

e30bi739.10

llustracion 8: Submenu de configuracién y mantenimiento
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3.6.1 Modo de funcionamiento

Utilice este submenu para seleccionar el modo de funcionamiento y el conjunto de referencias.
Opciones de modo de funcionamiento:

+  HMI: El convertidor se controla desde la HMI.

- Digital: El convertidor se controla mediante el DCS (el control digital remoto del convertidor; consulte 2.2 Ejemplo de cableado
de aplicacion para conocer la definiciéon de interfaz especifica).

«  Comunicacion: El convertidor de frecuencia se controla mediante la comunicacién, como RS485 o Ethernet.
Opciones de conjunto de referencias:

«  HMI: La velocidad se ajusta mediante la HMI.

« Analdgica: La velocidad se ajusta mediante la entrada analdgica.

- Digital: El convertidor se controla mediante el DCS (el control digital remoto del convertidor; consulte 2.2 Ejemplo de cableado
de aplicacién para conocer la definicion de interfaz especifica).

«  Comunicacién: La velocidad se establece mediante la comunicacion, como RS485 o Ethernet.

+  PID: La velocidad se ajusta automaticamente mediante el médulo PID.

12/08/2020 16:57:04
& Setup & Service -+ Operation Mode

e30bi740.10

Operation Set Reference Set

|HM- ﬂ |HM| :l

llustracién 9: Submenti de modo de funcionamiento

3.6.2 Parametros del motor
Utilice este subment para seleccionar los parametros del motor:

»  Configuraciéon multimotor
- Seleccione motores diferentes a través de la HMI, la entrada digital o la comunicacién.
- Establezca el nimero maximo de motores.

« Pardmetro nominal

- Ajuste la frecuencia nominal, la velocidad nominal, el nimero de polos, la tensién nominal y la intensidad nominal para
diferentes motores.

«  Configuracion del funcionamiento de la velocidad

- Ajuste la direccion de rotacion, la velocidad maxima y la velocidad minima para los diferentes motores.
«  Parametro de ajuste automatico

- Compruebe los parametros relativos al ajuste automatico.
«  Controlador de velocidad

«  Controlador de flujo
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«  Controlador de corriente
«  Encoder

- Introduzca las especificaciones del encoder para cada motor.

3.6.3 Funciones
Utilice este submenu para ajustar los parametros de diferentes funciones. Los parametros se dividen en grupos segun las funciones.

3.6.4 Protecciones

Utilice este submenu para ajustar los parametros de las diferentes funciones de proteccion. Los parametros se dividen en grupos
segun las funciones de proteccion.

3.6.5 Configuracion PID

Utilice este submenu para ajustar los parametros PID.

« Intervalo de entrada analdgica: el rango del sensor.

«  Ganancia proporcional (Kp): valor proporcional aumentado del error SV-PV.
- Unidad: %
- Intervalo de ajuste: 0-30000

« Ganancia integral (Ki): el valor proporcional aumentado de una acumulacién de cada unidad de tiempo de muestreo multiplica-
do por el valor de error.

- Unidad: %
- Intervalo de ajuste: 0-30000
« Ganancia diferencial (Kd): el valor proporcional ampliado de una variable de error de cada unidad de tiempo de muestreo.
- Unidad: %
- Intervalo de ajuste: 0-30000

«  Limite superior: si el limite superior es 900 RPM, la salida PID se mantendra a 900 RPM cuando el valor de salida de ajuste esté
por encima de 900 RPM.

«  Limite inferior: si el limite inferior es 300 RPM, la salida PID se mantendra a 300 RPM cuando el valor de salida de ajuste esté por
debajo de 300 RPM.

« Banda de error: el valor de la banda de error es igual a la desviacién SV-PV. Si la diferencia entre SV y PV es menor que la banda
de error, el PID detendrd la salida y el convertidor mantendrd la velocidad de salida actual.

»  Salida PID: la visualizacion de los resultados de salida PID reales.
«  SV:los valores esperados del conjunto del usuario.

«  PV:elvalor real de la salida del sistema.

«  Conmutador de activacion/desactivacion de salida

+  Conmutador de arranque/parada
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05/31/2021 12.15:1

o
& Setup & Service - PID Setup a g
T
Analog Input range /MPa Proportionsl Gain /%
0.00
Integral Gain /% Differantial Galn /%
0.00 i
Upper Limit /Hzn Lower Limit /M
0 0.00
Error Band /MPa PID Output /Ham
0.00 0.00
W PV
0.00 0.00
Output Output
: START STOP
Enable Disable

llustracién 10: Submenu de configuracion PID

3.6.6 Configuracion del sistema

Utilice este submenu para ajustar los parametros de configuracion del sistema. Los parametros se dividen en grupos segun las fun-
ciones.

3.7 Eventos
Se puede acceder a dos submenus pulsando el botéon Events (Eventos) en el menu de la HMI:

« Advertenciay fallo

«  Registro de eventos

3.7.1 Advertenciay fallo
El submenu Advertencia y fallo muestra el registro de alarmas y fallos en tiempo real del convertidor durante su funcionamiento.
Hay dos tipos de notificaciones diferentes.

+ Unaalarma le informa de funcionamientos inusuales en el convertidor. Esta alarma no hace que el convertidor se detenga. El
sistema puede encenderse, ponerse en marcha y funcionar con normalidad.

« Unfallo hace que el convertidor se detenga inmediatamente. Resetee el convertidor y encuentre una solucion al problema. No
ponga en marcha el sistema hasta que se haya encontrado y corregido el problema.

Esta pagina solo muestra los fallos generales. Para comprobar los fallos reales, consulte el «Registro de eventos».
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& Events - Warning & Fault

12/08/2020 16-38-34

Wamning
T Message
A& Fault
Tngaer Message
1352 16 12/08/2020 PLC Stop

llustracién 11: Submenu de advertencias y fallos

3.7.2 Registro de eventos

El submenu de registro de eventos muestra un registro de:

« Alarmas

«  Fallos

«  Operaciones (por ejemplo, arranque y parada del convertidor)

e30bi737.10

Para guardar el registro de eventos, pulse el botéon Save (Guardar) en la esquina superior derecha. La informacién del registro de
eventos se guarda como un archivo CSV en un dispositivo de almacenamiento USB, que debe insertarse por separado. El puerto

USB se encuentra en la parte trasera de la HMI.

Para eliminar el registro de eventos, pulse el botdn Delete (Eliminar) en la esquina superior derecha. Esta operacién requiere una

mayor autoridad operativa.

& Events - Event Log

A

\ \IL’UEFE‘UZU 16:40:52

B

)

e30bi738.10

1352 16:33:03 12/08 PLC Stop

llustracién 12: Submenu Registro de eventos

A Borrar registro de eventos
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B Guardar registro de eventos

3.8 Administracién
Utilice el submenu de administracion para la gestién de contrasefas. En este submenu se pueden realizar dos acciones:

«  Volver ainiciar sesién

- Cambiar contrasefa

12/09/2020 145703 |
Password Protection

e30bi742.10

Relogen Change

llustracién 13: Submenu de administracion

Para abrir el cuadro de didlogo de contrasenia, pulse el botdn Relogin (Volver a iniciar sesién). Si la contrasea introducida es incor-
recta, el cuadro de didlogo permanecerd abierto hasta que la contrasefa introducida sea correcta. La contraseiia original se incluye
en la entrega del producto.

e30bi743.10

I
0 1 2 3 DEL
4 5 6 7 < >
8 4 A B CLR
C D E F ENT

llustracion 14: Cuadro de dialogo de contraseia
VACON® 1000 tiene tres niveles de autoridad de usuario. Para evitar fallos de funcionamiento, el convertidor de frecuencia restringe
los cambios de pardmetros importantes por parte de los usuarios sin autorizacién.

« Laautorizacién de nivel 1 limita el funcionamiento a los botones de la interfaz principal. No se permiten cambios en los parame-
tros.

+  Laautorizacion de nivel 2 limita el funcionamiento a los botones de la interfaz principal y los cambios a los parametros de nivel
2.

+ La autorizacién de nivel 3 limita el funcionamiento a los botones de la interfaz principal y los cambios a los parametros de nivel
2y3.
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Para cambiar la contrasefia, pulse el botén Change (Cambiar). Los usuarios con un nivel de autoridad superior pueden ver y cambiar
la contrasena del usuario en un nivel inferior.

Los usuarios de diferentes niveles pueden realizar la operacion correspondiente en el sistema después de introducir la contraseia
correcta. Si el usuario olvida salir de la carga manualmente, el sistema se bloqueard automaticamente en 5 minutos.

Las contrasefias necesarias se entregan durante la puesta en servicio del convertidor.
Si se pierde una contraseia, pdngase en contacto con Danfoss.

3.9 Configuracién de herramientas
El submenu de configuracién de herramientas incluye los ajustes de la HMI.

«  Configuracion de idioma
«  Version del software

«  Conjunto de HMI
3.9.1 Idioma
Seleccione el idioma de la HMI de acuerdo con los requisitos.

12/09/2020 14:48:42
< Tool Settings —+ Language

e30bi741.10

R3L(iE) (%) English
Malay PycCKui Portugués
Espaiiol

llustracién 15: Submenu de idioma

3.9.2 Versidn del software

Este menu muestra la informacién de la version de software para la HMI, el PLC y el DSP. También estan disponibles la versién con
célula de potencia y la versién con placa de fibra ptica.

3.9.3 Conjunto de HMI
Para ajustar el brillo de la pantalla de la HMI, seleccione Brightness (Brillo).
Para ajustar la fechay la hora, seleccione Date/Time (Fecha/Hora).
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12/18/2020 10:14:32
& Tool Settings - HMI Set

e30bi756.10

llustracion 16: Submenu de conjunto de HMI
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4 Ajustes de parametros

4.1 Parametros del sistema

Tabla 2: Parametros basicos

ID Parametro Min. Max. Unidad Por defecto Descripcion
P0005 Tensién nominal de salida 0 65535 \Y 6000 -
P0009 Nivel de modo continuo 3 12 - 6 -
P0O155 Tensién nominal de entrada 0 65535 v 6000 -
P0174 Frecuencia nominal de la red 5000 6000 0,01 Hz 5000 -
P1068 Intensidad nominal de salida 20 2000 A 70 -

Tabla 3: Autodiagnéstico tras encendido alto

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defecto | Descripcion

P0239 | Tiempo de autodiagndstico de encendido de tension alta 220 | 500 0,1s 220 -

Tabla 4: Transformador

ID Parametro Min. Max. Unidad Por defecto Descripcion

P0195 Posicién de la toma del transformador 95 105 % 100 -

Tabla 5: Posicion del punto central de salida

ID Parametro Min. Max. Unidad Por defecto Descripcion

P0498 Direccién de la tension de salida 0 1 - 0 0=Marcha directa

1=Marcha inversa

Tabla 6: Parametros de la célula de potencia

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Pordefecto | Descripcion
P0388 | Tension de entrada nominal de la célula de potencia 300 | 800 Vv 690 -
P0867 | Intensidad nominal de salida de la célula de potencia 10 2000 | A 70 -

Tabla 7: Configuracion DCS

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defecto | Descripcion
P0246 | Tipo de salida de fallo 0 1 - 1 0=Pulso
1=Nivel
P0788 | Modo de arranque y parada 0 1 - 0 0=Arranque y parada normales

1=Arranque y parada con un botén

P0789 | Definicion de sefal de arranque 0 2 - 0 0=Senal de pulso
1=Senal de nivel

+  On=Arranque

- Off=Parada libre

2=Senal de nivel
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ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defecto | Descripcion
+  On=Arranque
« Off=Parada de desaceleracion
P0790 | Activacion de sefial de direccion DCS | 0 1 - 0 0=Desactivar
1=Activar
Tabla 8: Modo de ejecucion
ID Parametro Min Max Unidad Por defecto Descripcion
P0601 Modo de ejecucién 1 4 - 1 1=U/f
2=SVC
3=SLVC
m
1 SVC: control vectorial espacial, SLVC: control vectorial sin realimentacion.
Tabla 9: Configuracion de muestras
ID Parametro Min. | Max Unidad | Porde- | Descripcion
fecto
P0006 | Coeficiente de tensién de entra- | 0 65535 | 0,001 1000 -
da
P0007 | Coeficiente de tensién de salida | 0 65535 | 0,001 1000 -
P0052 | Clasificacion de muestras dein- | 20 2000 | A 70 Clasificacion de la placa de muestras de la in-
tensidad de salida tensidad de salida
P0055 | Coeficiente de intensidad deen- | 0 65535 | 0,001 1000 -
trada
P0056 | Coeficiente de intensidad de sal- | 0 65535 | 0,001 1000 -
ida
P0228 | Direccion de vestibulo de la in- 0 65535 | - 0 Los cuatro bits bajos muestran la direccion de 4

tensidad de entrada y salida

vestibulos, pero el valor es decimal:
+  bit0=Fase U de salida

+  bit1=Fase W de salida

+  bit2=Fase A de entrada

+ bit3=Fase Cde entrada
Definicién de bits:

+ 0=Marcha directa

. 1=Marcha inversa
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Tabla 10: Bloqueo electromagnético
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P0045 | Tiempo de desbloqueo del bloqueo electromagnético tras el apa- 300 | 1800 | s 900 -
gado de tension alta
P0157 | Tiempo antes del desbloqueo del bloqueo electromagnético trasel | - - s 0 Solo lectura
apagado de tensién alta
P0158 | Funcionamiento del bloqueo electromagnético 0 2 - 2 0=Bloqueos
1=Abierto
2=Normal
Tabla 11: Ventilador de refrigeracion
ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por de- | Descripcion
dad fecto
P0241 | Activaciéon de redundanciadel | 0 3 s 0 0=Todo desactivado
ventilador 1=Activar la célula de potencia del ventilador del ar-
mario
2=Activar el ventilador del armario del transforma-
dor
3=Todo activado
P0786 | Modo de arranque del ventila- | 0 1 - 0 0=Arranque de encendido de tension alta
dor 1=Arranque del sistema
P0787 | Activacion de la potenciadel | 0 1 - 0 0=Desactivar
ventilador del cliente 1=Activar
Tabla 12: Armario de precarga
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P0248 | Tiempo de espera para volver a cerrar el ar- 0 65535 | s 60 -
mario de puesta en marcha
P0285 | Modo de precarga 0 1 - 0 0=Ninguno
1=Armario de puesta en marcha
P0286 | Umbral de encendido del armario de puesta 650 | 850 %o 650 Pormilaje de tension de entrada
en marcha nominal
Tabla 13: Armario de bypass
ID Parametro Min. | Max Unidad | Porde- | Descripcion
fecto
P0244 | Umbral de frecuencia del bypassau- | 0 65535 | % 20 Porcentaje de la velocidad nominal del
tomatico del sistema motor
P0247 | Tiempo de deteccién de fallo de by- 0 65535 [ 100ms | 50 -
pass del sistema automatico
P0791 | Tipo de armario de bypass 1 8 - 1 0=Sin armario de bypass
1=Armario de bypass manual
2=Armario de bypass automatico
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ID Parametro Min. | Max Unidad | Porde- | Descripcion
fecto
3=Armario de transferencia sincrono
Tabla 14: Restaurar ajustes de fabrica
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defecto Descripcion
P0002 | Ajustes de fabrica predeterminados 0 1 - 0 0=Sin accién
1=Restaurar valor de fabrica
4.2 Parametros del motor
Tabla 15: Configuraciéon multimotor
ID Parametro Min. Max. Unidad Por defecto Descripcion
P0635 Modo de seleccion del motor 0 2 - 0 0=HMI
1=DI
2=Comunicacién
P0636 Seleccién del motor 1 8 - 0 -
P0637 Numero maximo de motores 1 8 - 8 -
Tabla 16: Parametros nominales del motor
ID Parametro Min. Max. Unidad Por defecto Descripcion
P0074 Frecuencia nominal del motor 0 65535 0,01 Hz 5000 -
P0075 Velocidad nominal del motor 0 65535 RPM 993 -
P0409 Tension nominal del motor 0 65535 Vv 6000 -
P0410 Intensidad nominal del motor 0 65535 A 74 -
P0413 Numero de polos del motor 2 65535 - 6 -
Tabla 17: Configuracién del funcionamiento de la velocidad
ID Parametro Min. | Méx. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P0013 | Sentido de giro del motor 0 2 - 0 0=Marcha directa
1=Marcha inversa
2=Bidireccional
P0076 | Velocidad minima 20 1000 | %o 20 -
P0077 | Velocidad maxima 20 3000 | %o 1000 -
P0085 | Ajuste de velocidad de entrada digital 1 0 65535 | RPM 800 -
P0086 | Ajuste de velocidad de entrada digital 2 0 65535 | RPM 1200 -
P0087 | Ajuste de velocidad de entrada digital 3 0 65535 | RPM 1500 -
P0518 | Umbral de velocidad de desactivacion PWM de | 0 100 %o 15 Proporcion de milésima parte
parada por desaceleracion de la velocidad nominal del
motor

26 | Danfoss A/S © 2021.06

AB363633663021es-000101 / 172F8681



VACON® 1000 M

Guia de aplicacién Ajustes de parametros

Tabla 18: Modelo de motor

ID Parametro Min. | Max. Unidad Por defecto Descripcion
P0414 | Inductancia mutua del motor 0 65535 | 0,1 mH 4320 -
P0415 | Inductancia de fuga del motor 0 65535 | 0,1 mH 130 -
P0416 | Resistencia del estator del motor 0 65535 | mQ 702 -
P0417 | Resistencia del rotor del motor 0 65535 | mQ 345 -
P0441 | Referencia de flujo 0 65535 | 0,001 Wb 15200 -
P0442 | Par nominal del motor 0 65535 | T0Nm 657 -
P1033 | Inercia momentanea del ajuste automatico 0 65535 | 0,1 kgm? 800 -
P1034 | Coeficiente de friccion del ajuste automatico 0 65535 | 0,001 Nmg 2620 -

Tabla 19: Controlador de velocidad

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion

to

P0394 | Limite de deslizamiento 2 0 100 % 10 -

P0420 | Kp del controlador de velocidad SVC - - - 1000 Solo lectura

P0421 | Ki del controlador de velocidad SVC - - - 60 Solo lectura

P0430 | Kp del controlador de velocidad SLVC - - - 333 Solo lectura

P0431 | Ki de lazo de velocidad SLVC - - - 20 Solo lectura

P0438 | Limite de par maximo 0 300 % 150 -

P0439 | Limite de par de frenado 0 200 % 5 -

P0440 | Umbral de velocidad de conmutacion del par de frenado | 0 100 % 10 Porcentaje de la ve-
locidad nominal del
motor

P0455 | Coeficiente de Kp del controlador de velocidad SVC 0 65535 | % 100 -

P0456 | Coeficiente de Ki del controlador de velocidad SVC 0 65535 | % 100 -

P0457 | Coeficiente de Kp del controlador de velocidad SLVC 0 65535 | % 33 -

P0458 | Coeficiente de Ki del controlador de velocidad SLVC 0 65535 | % 33 -

P0464 | Kp del controlador del compensador de deslizamiento 0 65535 | 0,01 200 -

P1041 | Ancho de banda del lazo de velocidad 60 600 rad/s 60 -

Tabla 20: Controlador de flujo

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion

to

P0395 | Limite de tension de inductancia de fuga 0 65535 | % 200 -

P0396 | Tiempo de retardo de la estimacion de flujo de la tensién dada 0 65535 | us 580 -

P0418 | Ancho de banda de lazo de flujo 0 65535 | 0,01 Hz | 1000 -
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ID Parametro Min. | Max. Unidad | Pordefec- | Descripcion
to

P0422 | Coeficiente de Kp del controlador de flujo 0 65535 | % 100 -

P0423 | Coeficiente de Ki del controlador de flujo 0 65535 | % 100 -

P0426 | Limite de intensidad de magnetizacion 0 200 % 125 -

P0432 | Ancho de banda del filtro estimador de flujo para SLVC 0 65535 | 0,01 Hz | 60 -

P0461 | Kp de lazo de flujo - - - 73 Solo lectura
P0462 | Kide lazo de flujo - - - 138 Solo lectura
P0478 | Activar premagnetizacion 0 1 - 0 -

P0569 | Umbral de frecuencia para afadir tensién de inductancia de fuga | 10 1000 | 0,01 Hz | 200 -

P0633 | Seleccién de compensacién de flujo 0 1 - 1 -

P0634 | Tiempo de pendiente de la referencia de flujo 0 65535 | ms 1000 -

Tabla 21: Controlador de intensidad

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defecto | Descripcion
P0419 | Ancho de banda de lazo de intensidad 0 65535 | 0,01 Hz | 10000 -

P0424 | Coeficiente de Kp del controlador de intensidad 0 65535 | % 100 -

P0425 | Coeficiente de Kp del controlador de intensidad 0 65535 | % 100 -

P0428 | Limite de tensién del controlador de tension 100 | 130 % 110 -

P0459 | Kp del lazo de intensidad - - - 15 Solo lectura
P0460 | Ki del lazo de intensidad - - - 522 Solo lectura
P0886 | Ancho de banda del filtro de desacoplamiento del lazo de inten- | 0 65535 | 0,01 Hz | 1000 -

sidad
P0887 | Coeficiente de ajuste del desacoplamiento del lazo de intensi- 0 100 % 100 -
dad
Tabla 22: Configuracion del encoder

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Pordefecto | Descripcion
P0545 | Resolucién del encoder 0 65535 | PPR 5000 -

P0546 | Periodo de recuento del método del encoder M 0 65535 | us 2500 -

P0547 | Frecuencia del reloj de recuento del método del encoder T 0 65535 | MHz 8 -

P0550 | Ancho de banda del filtro de velocidad del encoder 1000 Hz 100 -
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4.3 Parametros de proteccién

Tabla 23: Sobreintensidad de entrada (software)
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1100 | Configuracién de la accion de fallo: Sobreintensi- | 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configuracion
dad de entrada (software) de respuesta frente a fallos.
P1073 | Umbral de sobreintensidad de entrada 0 1000 | % 200 -
Tabla 24: Pérdida de fase de entrada
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1101 | Configuracién de la accidn de fallo: Pérdida de fase de | 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configura-
entrada cién de respuesta frente
afallos.
P1251 | Tiempo de duracién del fallo: Pérdida de fase de en- 0 65535 | ms 80 -
trada
P0489 | Umbral de tension de pérdida de fase de entrada 0 100 % 20 -
Tabla 25: Pérdida de potencia de entrada
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1102 | Configuracién de la accidn de fallo: Pérdida de po- | 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configuraciéon
tencia de entrada de respuesta frente a fallos.
P0484 | Umbral de tensién de pérdida de potencia de en- 100 | 900 | %o 700 -
trada
Tabla 26: Baja tension de entrada
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1103 | Configuracién de la accién de fallo: Baja tensionde | 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configura-
entrada cién de respuesta frente a
fallos.
P1253 | Tiempo de duracidn del fallo: Baja tensién de entra- | 0 65535 | ms 0 -
da
P0047 | Umbral de baja tension de entrada 10 100 % 20 -
Tabla 27: Sobretension de entrada
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1104 | Configuracién de la accion de fallo: Sobretensiéon de | 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configura-
entrada cién de respuesta frente a
fallos.
P1254 | Tiempo de duracion del fallo: Sobretension de en- 0 65535 | ms 0 -
trada
P0054 | Umbral de sobretension de entrada 100 | 120 % 110 -
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Tabla 28: Conexion a tierra de entrada
ID Parametro Min. | Max Unidad | Porde- Descripcion
fecto
P1105 | Configuracién de la accion de fallo: Conexién a tierra 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configura-
de entrada cién de respuesta
frente a fallos.
P1255 | Tiempo de duracion del fallo: Conexion a tierra de en- 0 65535 | 100 ms | 50 -
trada
P0877 | Umbral de tension de la conexion a tierra de entrada 0 100 % 70 -
Tabla 29: Fallo de secuencia de entrada
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1106 | Configuracién de la accién de fallo: Fallo 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configuracion de re-
de secuencia de entrada spuesta frente a fallos.
Tabla 30: Sobreintensidad de salida (software)
ID Parametro Min. | Max Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1108 | Configuracién de la accién de fallo: Sobreintensidad 0 8 - 2 Consulte 6.2 Configura-
de salida (software) cién de respuesta frente
a fallos.
P1258 | Tiempo de duracién del fallo: Sobreintensidad de sali- | 0 65535 | ms 0 -
da (software)
P0046 | Umbral de sobreintensidad de salida 0 1000 | % 160 -
Tabla 31: Sobrecarga de salida
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1109 | Configuracién de la accién de fallo: Sobrecarga de salida 0 8 - 2 Consulte 6.2 Con-
figuracion de re-
spuesta frente a
fallos.
P1259 | Tiempo de duracién del fallo: Sobrecarga de salida 0 65535 | s 0 -
P0032 | Tiempo de duracién de la sobrecarga de salida 10 300 s 60 -
P0062 | Deteccion inicial de la intensidad de sobrecarga de salida 0 1000 | % 105 -
P0088 | Umbral de sobrecarga de salida 100 | 300 % 110 -
P0193 | Ventana de tiempo de deteccion para la proteccién de so- 1 1200 |s 600 -
brecarga de salida
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Tabla 32: Pérdida de fase de salida
ID Parametro Min. | Max Unidad | Porde- Descripcion
fecto
P1110 | Configuracién de la accion de fallo: Pérdida de fase de 0 8 - 2 Consulte 6.2 Configu-
salida racion de respuesta
frente a fallos.
P1260 | Tiempo de duracion del fallo: Pérdida de fase de salida 0 65535 | ms 80 -
P0068 | 1.er umbral de proteccion de pérdida de fase de salida 0 100 % 25 -
P0198 | 2.°umbral de pérdida de fase de salida 0 40 % 5 -
Tabla 33: Conexion a tierra de salida
ID Parametro Min. | Max Unidad | Porde- Descripcion
fecto
P1111 | Configuracién de la accion de fallo: Conexién a tierrade | 0 8 - 2 Consulte 6.2 Configu-
salida racion de respuesta
frente a fallos.
P1261 | Tiempo de duracién del fallo: Conexion a tierrade sali- | 0 65535 | ms 0 -
da
P0488 | 1.erumbral de conexién a tierra de salida 0 100 % 33 -
P0197 | 2.°umbral de conexién a tierra de salida 0 20 % 10 -
Tabla 34: Alarma de desequilibrio de tension de alimentacion de salida
ID Parametro Min. | Max Uni- Por de- | Descripcion
dad fecto
P1112 | Configuracién de la accion de fallo: Alarma de desequilibrio de | 0 8 - 0 Consulte 6.2 Con-
tension de alimentacién de salida figuracion de re-
spuesta frente a
fallos.
P1262 | Tiempo de duracidn del fallo: Alarma de desequilibrio de ten- | 0 65535 | s 30 -
sion de alimentacion de salida
P1010 | Frecuencia activa de la proteccién de desequilibrio de tensién | 5 100 % 5 -
de alimentacién de salida
P1011 | Umbral de la alarma de desequilibrio de tension de salida 0 1000 | %o 15 -
Tabla 35: Fallo de desequilibrio de tensién de alimentacion de salida
ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por de- Descripcion
dad fecto
P1113 | Configuracién de la accion de fallo: Fallo de desequilibriode | 0 8 - 2 Consulte 6.2 Con-
tension de alimentacién de salida figuracion de re-
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ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por de- Descripcion
dad fecto
spuesta frente a
fallos.
P1263 | Tiempo de duracién del fallo: Fallo de desequilibrio de ten- 0 65535 | ms 1000 -
sion de alimentacién de salida
P1010 | Frecuencia activa de la proteccion de desequilibrio de ten- 5 100 % 5 -
sion de alimentacién de salida
P1012 | Umbral de fallo de desequilibrio de tensién de salida 0 1000 | %o 30 -
Tabla 36: Baja carga de salida
ID Parametro Min. | Max. Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1114 | Configuracién de la accion de fallo: Salida con carga | 0 8 - 0 Consulte 6.2 Configura-
Cion de respuesta frente a
fallos.
P1264 | Tiempo de duracién del fallo: Salida con carga 0 65535 | s 20 -
P1029 | Par de desexcitacion de flujo de baja carga 10 150 % 50 -
P1030 | Par de velocidad cero de baja carga 5 150 %0 10 -
Tabla 37: Proteccion termoelectrénica del motor
ID Pardmetro Min. | Max. | Unidad | Porde- | Descripcion
fecto
P1115 | Configuracién de la accién de fallo: Proteccion termoelec- 0 8 - 0 Consulte 6.2 Con-
trénica del motor figuracién de re-
spuesta frente a
fallos.
P1017 | Temperatura ambiente del motor -20 | 100 °C 40 -
P1018 | Coeficiente de refrigeracion de velocidad cero del motor 5 150 % 40 -
P1019 | Constante de tiempo térmica del motor 0 12000 | s 600 -
P1020 | Capacidad de carga térmica del motor 10 150 % 100 -
P1021 | Aumento de la temperatura nominal del motor 0 200 °C 80 -
P1022 | Clasificacién del aislamiento del motor 0 3 - 2 0=A
1=B
2=F
3=H
P1023 | Coeficiente de aumento de temperatura permitido delmo- | 0 1000 | 0,01 100 -
tor
P1024 | Coeficiente de temperatura permitido del motor 0 1000 0,01 100 -
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Tabla 38: Bloqueo del motor

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1116 | Configuracién de la accion de fallo: Bloqueo del 0 8 - 0 Consulte 6.2 Configuracion
motor de respuesta frente a fal-
los.
P1266 | Tiempo de duracion del fallo: Bloqueo del motor 0 65535 | s 60 -
P0572 | Umbral de velocidad de bloqueo del motor 0 1000 | %o 17 -
Tabla 39: Motor inverso
ID Parametro Min. | Max Unidad | Porde- Descripcion
fecto
P1117 | Configuracién de la accién de fallo:Mo- | 0 8 - 0 Consulte 6.2 Configuracion de re-
tor inverso spuesta frente a fallos.
P1267 | Tiempo de duracién del fallo: Motorin- | 0 65535 | s 0 -
Verso
P0013 | Sentido de giro del motor 0 2 - 0 0=Marcha directa
1=Marcha inversa
2=Bidireccional
Tabla 40: Sobrevelocidad del motor
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1118 | Configuracién de la accién de fallo: Sobrevelocidad | 0 8 - 2 Consulte 6.2 Configura-
del motor cién de respuesta frente
a fallos.
P1268 | Tiempo de duracidn del fallo: Sobrevelocidad del 0 65535 | s 10 -
motor
P0579 | Umbral de sobrevelocidad del motor 1000 | 3000 | %o 1200 -
Tabla 41: Baja velocidad del motor
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1119 | Configuracién de la accion de fallo: Baja velocidad 0 8 - 0 Consulte 6.2 Configura-
del motor cién de respuesta frente a
fallos.
P1269 | Tiempo de duracién del fallo: Baja velocidad del mo- | 0 65535 | s 60 -
tor
P0580 | Umbral de baja velocidad 10 1000 | %o 60 -
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Tabla 42: Pérdida analégica de ajuste de velocidad

ID Parametro Min. | Méx. | Uni- Porde- | Descripcion
dad fecto
P1120 | Configuracién de la accion de fallo: Pérdida an- | 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracion de
alégica de ajuste de velocidad respuesta frente a fallos.
P1270 | Tiempo de duracién del fallo: Pérdida analégi- | 0 65535 | ms 5000 -
ca de ajuste de velocidad
P0201 | Seleccién de funcién de entrada analdgica 1 0 1 - 1 0=Ninguno
1=Ajuste de velocidad
P0202 | Seleccién de funcién de entrada analdgica 2 0 1 - 0 0=Ninguno
1=Ajuste de velocidad
P1072 | Activacién de pérdida analégica de ajuste de 0 1 - 1 0=Activar
velocidad 1=Activado durante el funciona-
miento
Tabla 43: Encoder anémalo
ID Parametro Min. | Méx. | Unidad | Porde- | Descripciéon
fecto
P1121 | Configuracién de la accion de fallo: Configuracion de accion 0 8 - 2 Consulte 6.2 Con-
de fallo: Encoder SVC anémalo figuracion de re-
spuesta frente a
fallos.
P1144 | Configuracién de la accion de fallo: Configuracién de accién 0 8 - 0 -
de fallo: Encoder SLVC anémalo
P1271 | Tiempo de duracién del fallo: Encoder anémalo 0 65535 | ms 200 -
P0398 | Umbral de error de velocidad para fallo del encoder 0 100 % 5 -
P1083 | Umbral de proporcién de pérdida del fallo del encoder 0 100 % 10 -
Tabla 44: Sobreintensidad de entrada (hardware)
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1122 | Configuracién de la acciéon de fallo: So- 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configuracion de re-
breintensidad de entrada (hardware) spuesta frente a fallos.
Tabla 45: Sobreintensidad de salida (hardware)
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1123 | Configuracién de la accion de fallo: So- 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configuracién de re-
breintensidad de salida (hardware) spuesta frente a fallos.
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Tabla 46: Fallo externo

ID Parametro Min. | Méx. | Uni- Por Descripcion
dad de-
fecto
P1124 | Configuracién de la accién 0 8 - 2 Consulte 6.2 Configuracién de respuesta frente a fallos.
de fallo: Fallo externo
P1274 | Tiempo de duracion del fallo: | 0 65535 | ms 0 -
Fallo externo
PO101 | Seleccion de fun.ci.én delca- |0 65535 | - 2 1=Modo de control
nal de entrada digital 1 J—Estado MCB
P0102 | Seleccién de funciéndelca- | 0 65535 | - 9 3=Fallo externo
nal de entrada digital 2 4=Reinicio del sistema
5=0rden de marcha
P0103 | Seleccion de funcion del ca- 0 65535 | - 0
. 6=0Orden de paro
nal de entrada digital 3 B
7=Aceleracién del motor
P0104 | Seleccion de funcion del ca- 0 65535 | - 14 8=Desaceleracién del motor
nal de entrada digital 4 9=Parada de emergencia
P0105 | Seleccién de funciéndelca- | 0 65535 | - 15 10=Direccién de rotacion del motor
nal de entrada digital 5 14=Estado KM2 del motor n.° 1
15=Estado KM4 del motor n.° 1
P0106 | Seleccion de fU“FiFI’n delca- |0 65535 | - 16 16=Estado del conmutador de conexion a la red
nal de entrada digital 6 17=Estado KM2 del motor n.c 2
P0107 | Seleccién de funcién del ca- | 0 65535 | - 19 18=Estado KM4 del motor n.c 2
nal de entrada digital 7 19=Pérdida de potencia de Lem
20=Senal Z del encoder
P0108 | Seleccién de funciéndelca- | 0 65535 | - 20
nal de entrada digital 8
Tabla 47: Fallo de alimentacion del sensor de intensidad
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1125 | Configuracién de la accion de fallo: Fallo de alimenta- | 0 8 - 6 Consulte 6.2 Configura-
cion del sensor de intensidad cidn de respuesta frente
a fallos.
P1275 | Tiempo de duracidn del fallo: Fallo de alimentacion 0 65535 | ms 0 -
del sensor de intensidad
Tabla 48: Filtro de aire obstruido
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defecto | Descripcion
P1205 | configuracion de accién de fallo PLC: 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracion de re-
Filtro de aire obstruido spuesta frente a fallos.
Tabla 49: Apertura anémala del magnetotérmico principal ascendente
ID Parametro Min. | Méax. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1206 | Configuracién de accién de fallo PLC: Apertura | 5 5 - 5 Consulte 6.2 Configuracion de
anomala del magnetotérmico principal ascen- respuesta frente a fallos.
dente
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Tabla 50: Apertura de la puerta del armario HV

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1207 | Configuracién de accién de fallo PLC: Aper- | 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracién de re-
tura de la puerta del armario HV spuesta frente a fallos.

Tabla 51: Pérdida de potencia de control externo/del cliente

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1208 | Configuracién de accién de fallo PLC: Pérdida | 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracion de
de potencia de control externo/del cliente respuesta frente a fallos.

Tabla 52: Pérdida de potencia de control interno

ID Parametro Min. | Méax. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1209 | Configuracién de accién de fallo PLC: Pérdi- | 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracién de re-
da de potencia de control interno spuesta frente a fallos.

Tabla 53: Alarma de sobretemperatura del transformador

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P0253 | Umbral de alarma de sobretemperatura del transforma- | 0 150 | °C 95 -
dor
P0254 | Umbral de fallo de sobretemperatura del transformador | 0 150 | °C 110 -
P1210 | Configuracién de accién de fallo PLC: Alarma de sobre- | 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configura-
temperatura del transformador cion de respuesta frente
afallos.

Tabla 54: Fallo de sobretemperatura del transformador

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P0254 | Umbral de fallo de sobretemperatura del transfor- 0 150 | °C 110 -
mador
P1211 | Configuracién de accién de fallo PLC: Fallo de so- 8 8 - 8 Consulte 6.2 Configuracion
bretemperatura del transformador de respuesta frente a fallos.

Tabla 55: Fallo de comunicacion PLC-DSP

ID Parametro Min. | Méax. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1212 | Configuracién de accién de fallo PLC: Fallo | 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracién de re-
de comunicacién PLC-DSP spuesta frente a fallos.

Tabla 56: Ventilador de refrigeracion anémalo

ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por de- | Descripcion
dad fecto
P0241 | Redundancia del ventilador | 0 3 - 0 0=Todo desactivado
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ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por de- | Descripcion
dad fecto
1=Activar la célula de potencia del ventilador del ar-
mario
2=Activar el ventilador del armario del transformador
3=Todo activado
P1213 | Configuracién de acciéonde | 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracion de respuesta frente a fal-
fallo PLC: Ventilador de re- los.
frigeraciéon anémalo
Tabla 57: Baja tension UPS
ID Parametro Min. | Méax. | Unidad | Por defecto | Descripcion
P1214 | Configuracion de accién de fallo PLC: 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracion de re-
Baja tension UPS spuesta frente a fallos.
Tabla 58: Pérdida de potencia interna del ventilador
ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por de- | Descripcion
dad fecto
P0241 | Redundancia del ventilador 0 3 - 0 0=Todo desactivado
1=Activar la célula de potencia del ventilador del ar-
mario
2=Activar el ventilador del armario del transforma-
dor
3=Todo activado
P1215 | Configuracién de accion de 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracion de respuesta frente a fal-
fallo PLC: Pérdida de potencia los.
interna del ventilador
Tabla 59: Pérdida de potencia externa del ventilador
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P0787 | Activacién de la potencia del ventilador del cli- 0 1 - 0 0=Desactivar
ente 1=Activar
P1216 | Configuracién de accién de fallo PLC: Pérdidade | 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracion de
potencia externa del ventilador respuesta frente a fallos.
Tabla 60: Pérdida del sensor de temperatura del transformador
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1217 | Configuracién de accién de fallo PLC: Pérdida | 0O 8 1 Consulte 6.2 Configuracion de
del sensor de temperatura del transformador respuesta frente a fallos.
Tabla 61: Fallo de comunicacién PLC-HMI
ID Parametro Min. | Méax. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1219 | Configuracién de accién de fallo PLC: Fallo | 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracion de re-
de comunicacién PLC-HMI spuesta frente a fallos.
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Tabla 62: Fallo de cierre del magnetotérmico principal ascendente

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1220 | Configuracién de accién de fallo PLC: Fallo de 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracion de
cierre del magnetotérmico principal ascen- respuesta frente a fallos.
dente

Tabla 63: Fallo de apertura del magnetotérmico principal ascendente

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1221 | Configuracién de accién de fallo PLC: Fallo de 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracion de
apertura del magnetotérmico principal ascen- respuesta frente a fallos.
dente

Tabla 64: Apertura andmala del conmutador del armario de puesta en marcha

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1224 | Configuracién de accién de fallo PLC: Aper- | 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracion de re-
tura andmala del conmutador del armario spuesta frente a fallos.

de puesta en marcha

P0285 | Modo de precarga 0 1 - 0 0=Ninguno

1=Armario de puesta en marcha

Tabla 65: Fallo de apertura del conmutador del armario de puesta en marcha

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1225 | Configuracién de accion de fallo PLC: Fallo | 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracién de re-
de apertura del conmutador del armario de spuesta frente a fallos.

puesta en marcha

P0285 | Modo de precarga 0 1 - 0 0=Ninguno

1=Armario de puesta en marcha

Tabla 66: Fallo de cierre del conmutador del armario de puesta en marcha

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1226 | Configuracién de accién de fallo PLC: Fallo | 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracion de re-
de cierre del conmutador del armario de spuesta frente a fallos.

puesta en marcha

P0285 | Modo de precarga 0 1 - 0 0=Ninguno

1=Armario de puesta en marcha
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Tabla 67: Sin orden de cierre del conmutador del armario de puesta en marcha

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P1228 | Configuracién de accién de fallo PLC: Sin 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracién de re-
orden de cierre del conmutador del armar- spuesta frente a fallos.
io de puesta en marcha
P0285 | Modo de precarga 0 1 - 0 0=Ninguno
1=Armario de puesta en marcha
Tabla 68: Fallo doble del ventilador de refrigeracion
ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por Descripcion
dad defec-
to
P0241 | Redundancia del ventilador 0 3 - 0 0=Todo desactivado
1=Activar la célula de potencia del ventila-
dor del armario
2=Activar el ventilador del armario del
transformador
3=Todo activado
P1229 | Configuracién de accién de fallo PLC: 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracion de respuesta
Fallo del ventilador de refrigeracion 21 frente a fallos.
P1230 | Configuracién de accién de fallo PLC: 1 1 - 1
Fallo del ventilador de refrigeracién 22
P1231 | Configuracién de accién de fallo PLC: 1 1 - 1
Fallo del ventilador de refrigeracion 23
P1232 | Configuracién de accién de fallo PLC: 1 1 - 1
Fallo del ventilador de refrigeracion 24
Tabla 69: El numero de ventiladores de refrigeracion del armario de la célula de potencia es insuficiente
ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por Descripcion
dad defec-
to
P0241 | Redundancia del ventilador 0 3 - 0 0=Todo desactivado
1=Activar la célula de potencia del ventilador
del armario
2=Activar el ventilador del armario del trans-
formador
3=Todo activado
P1233 | Configuracién de accién de fallo PLC: | 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracion de respuesta
El nimero de ventiladores de refrig- frente a fallos.
eracion del armario de la célula de
potencia es insuficiente
Tabla 70: Fallo triple del ventilador de refrigeracion
ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por Descripcion
dad defec-
to
P0241 | Redundancia del ventilador 0 3 - 0 0=Todo desactivado
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ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por Descripcion
dad defec-
to
1=Activar la célula de potencia del ventila-
dor del armario
2=Activar el ventilador del armario del
transformador
3=Todo activado
P1234 | Configuracién de accién de fallo PLC: 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracion de respuesta
Fallo del ventilador de refrigeracién 31 frente a fallos.
P1235 | Configuracién de accién de fallo PLC: 1 1 - 1
Fallo del ventilador de refrigeracion 32
P1236 | Configuracién de accién de fallo PLC: 1 1 - 1
Fallo del ventilador de refrigeracién 33
P1237 | Configuracién de accién de fallo PLC: 1 1 - 1
Fallo del ventilador de refrigeracion 34
Tabla 71: El nUmero de ventiladores de refrigeracion del armario del transformador es insuficiente
ID Pardmetro Min. | Méx. | Uni- Por Descripcion
dad defec-
to
P0241 | Redundancia del ventilador 0 3 - 0 0=Todo desactivado
1=Activar la célula de potencia del ventilador
del armario
2=Activar el ventilador del armario del transfor-
mador
3=Todo activado
P1237 | Configuracién de accién de fallo 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracién de respuesta frente
PLC: El nimero de ventiladores de a fallos.
refrigeracion del armario del trans-
formador es insuficiente
4.4 Parametros analégicos y digitales
Tabla 72: Entrada analégica
ID Parametro Min. | Max. Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P0065 | Filtro de entrada analdgica 0 65535 | - 10 Punto de célculo medio
P0200 | Ancho de banda de filtro de entrada analdgico a ve- 0 65535 | Hz 5 -
locidad determinada
P0201 | Seleccién de funcién de entrada analdgica 1 0 1 - 1 0=Ninguno
1=Ajuste de velocidad
P0202 | Seleccién de funcién de entrada analégica 2 0 1 - 0 0=Ninguno
1=Ajuste de velocidad
P0203 | Ajuste del punto cero de la entrada analdgica 1 0 65535 | - 6485 6485=4 mA
P0204 | Ajuste de amplitud de entrada analdgica 1 0 65535 | - 31999 31999=20 mA

40 | Danfoss A/S © 2021.06

AB363633663021es-000101 / 172F8681



VACON® 1000

Guia de aplicacion

Danifi

Ajustes de parametros

ID Parametro Min. | Méx. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P0205 | Ajuste del punto cero de la entrada analdgica 2 0 65535 | - 6485 6485=4 mA
P0206 | Ajuste de amplitud de entrada analdgica 2 0 65535 | - 31999 31999=20 mA
P0224 | Valor medio de la entrada analdgica 1 - - - 2 Solo lectura
P0225 | Valor medio de la entrada analégica 2 - - - 1 Solo lectura
P0295 | Intervalo de canales de la entrada analdgica 1 0 65535 | - 1523 -
P0296 | Intervalo de canales de la entrada analdgica 2 0 65535 | - 1523 -
Tabla 73: Salida analdgica
ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por Descripcion
dad | defec-
to
P0207 | Seleccién de funcién del 0 65535 | — 27 1=Uain
canal de la salida analégi- 2=Ubin
cal .
3=Ucin
P0208 | Seleccion de funcién del 0 65535 | — 16 4=Uuout
canal de la salida analégi- 5=Uvout
a2 6=Uwout
P0209 | Seleccién de funciéndel | 0 | 65535 | - 14 7=lain
canal de la salida anal6gi- 8=lcin
ca3 9=luout
. . 10=lwout
P0210 | Seleccion de funcion del 0 65535 | - 183 11=Al1
canal de la salida analégi- -
ca4 12=AI2
13=Uin_RMS
14=Uout_RMS
15=lin_RMS
16=lout_RMS
17=PFin
18=PFout
19=Pin
20=Pout
21=Qin
22=Qout
23=Sin
24=Sout
25=Eficiencia
26=Velocidad objetivo
27=Velocidad de funcionamiento
P0227 | Seleccion de seial de sali- | 0 15 - 0 Los cuatro bits bajos muestran la direccién de 4 canales,
da analégica pero el valor es decimal:
«  bit0=Canal 1
«  bit1=Canal 2
+  bit2=Canal 3
«  bit3=Canal 4
Definicion de bits:
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ID Parametro Min. | Max Uni- Por Descripcion
dad defec-
to
« 0=Modo de intensidad, 4-20 mA
+ 1=Modo de tensién, 0-10 V
P0297 | Intervalo de canalesdela | 0 65535 | - 1490 -
salida analdgica 1
P0298 | Intervalo de canalesdela | 0 65535 | - 148 -
salida analdgica 2
P0299 | Intervalo de canalesdela | 0 65535 | - 9000 -
salida analdgica 3
P0300 | Intervalo de canalesdela | 0 65535 | - 4096 -
salida analdgica 4
4.5 Pardmetros de funcion
Tabla 74: Ajuste automatico
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- | Descripcion
fecto
P0591 | Modo de ajuste automético 0 4 - 0 0=Desactivar
1=Ildentificacién con el motor en
rotacion
2=ldentificacién sin el motor en
rotacion
3=Utilice los parametros propor-
cionados por el proveedor del mo-
tor
4=Utilice pardametros empiricos
P0592 | Estado de ejecucion del ajuste automatico 0 2 - 0 Solo lectura
0=Ninguno
1=Ajuste en curso
2=Ajuste finalizado
P0593 | Frecuencia en funcionamiento sin carga con 0 33000 | 0,01 Hz | 5000 -
ajuste automatico
P0594 | Tiempo en funcionamiento sin carga con 1 50 s 5 -
ajuste automatico
P0595 | Frecuencia en funcionamiento de bloqueode | 0 33000 | 0,01 Hz | 5000 -
la simulacién del ajuste automético
P0596 | Intensidad en funcionamiento de bloqueo de | 1 100 % 30 -
la simulacién del ajuste automatico
P0597 | Tiempo en funcionamiento de bloqueo de la 1 50 s 5 -
simulacion del ajuste automatico
P0522 | Kp para ajuste automatico del controladorde | 0 65535 | 0,01 30 -
intensidad
P0523 | Ki para ajuste automatico del controlador de 0 65535 | 0,01 300 -
intensidad
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ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Porde- | Descripcion
fecto
P0600 | Tiempo en funcionamiento de bloqueo de la 1 50 s 5 Tiempo de espera desde el modo
simulacion del ajuste automatico sin carga al modo de bloqueo
P1035 | Velocidad de funcionamiento SLVC de identi- | 0O 100 % 20 Porcentaje de la velocidad nomi-
ficaciéon de parametros mecénicos nal del motor
P1036 | Referencia de par de identificacion de para- 0 100 % 10 Porcentaje de par nominal del mo-
metros mecanicos tor
P1037 | Velocidad de punto de muestreo 1 0 100 % 80 Porcentaje de la velocidad nomi-
nal del motor
P1038 | Velocidad de punto de muestreo 2 0 100 % 85 Porcentaje de la velocidad nomi-
nal del motor
P1039 | Velocidad de punto de muestreo 3 0 100 % 90 Porcentaje de la velocidad nomi-
nal del motor
P1040 | Velocidad de punto de muestreo 4 0 100 % 95 Porcentaje de la velocidad nomi-
nal del motor
P1043 | Velocidad de parada libre de identificaciéon de | 50 150 % 100 Porcentaje de la velocidad nomi-
pardmetros mecanicos nal del motor
P1044 | Tiempo maximo de control de par de identifi- | 10 300 s 60 -
cacion de pardmetros mecénicos
P1045 | Activar la identificacion de pardametros mecé- | 0 1 1 0=Desactivar
nicos 1=Activar
Tabla 75: Marcha adelante/atras
ID Parametro Min. Max. Unidad Por defecto Descripcion
P0013 Sentido de giro del motor 0 2 - 0 0=Marcha directa
1=Marcha inversa
2=Bidireccional
Tabla 76: Selecciéon de rampas de velocidad
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Pordefecto | Descripcion
P1001 | Modo de seleccién de rampas de velocidad 0 2 - 0 0=HMI
1=DI
2=Comunicacion
P1002 | Seleccion de rampas de velocidad 0 2 - 0 0=Rampa 1
1=Rampa 2
2=Rampa 3
P1003 | Tiempo de aceleracién de rampa 1 1 3600 | s 180 -
P1004 | Tiempo de aceleracién de rampa 2 1 3600 |s 270 -
P1005 | Tiempo de aceleracién de rampa 3 1 3600 | s 360 -
P1006 | Tiempo de desaceleraciéon de rampa 1 1 3600 |s 450 -
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ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Pordefecto | Descripcion
P1007 | Tiempo de desaceleracién de rampa 2 1 3600 | s 675 -
P1008 | Tiempo de desaceleraciéon de rampa 3 1 3600 | s 900 -
P0061 | Tiempo minimo de aceleracion y desaceleracién 1 3600 | s 60 -
Tabla 77: Curva S
ID Parametro Min. Max Unidad Por defecto Descripcion
P0475 Activar curva S 0 1 - 0 0=Desactivar
1=Activar
P0476 Tiempo de aceleracion de la curvaen S 0 50 % 10 -
Tabla 78: Omision de frecuencia
ID Parametro Min. | Max Unidad | Pordefecto | Descripcion
P0078 | Punto de omisién de frecuencia 1 100 | 33000 | 0,01 Hz | 1500 -
P0079 | Punto de omisidn de frecuencia 2 100 | 33000 | 0,01 Hz | 2500 -
P0080 | Punto de omision de frecuencia 3 100 | 33000 | 0,01 Hz | 3500 -
P0081 | Ancho de banda del punto de omisidn de frecuencia 1 0 2000 001THz |0 -
P0082 | Ancho de banda del punto de omisidn de frecuencia 2 0 2000 001Hz |0 -
P0083 | Ancho de banda del punto de omisidn de frecuencia 3 0 2000 001THz |0 -
Tabla 79: U/f multipunto
ID Parametro Min. | Max Unidad Por defecto Descripcion
P0089 | Activar U/f multipunto 0 1 - 0 0=Desactivar
1=Activar
P0150 | Punto de frecuencia 1 de U/f multipunto 0 33000 | 0,01Hz 1000 -
PO151 Punto de tensién 1 de U/f multipunto 0 65535 \ 1600 -
P0152 Punto de frecuencia 2 de U/f multipunto 0 33000 0,01 Hz 3000 -
PO153 Punto de tensién 2 de U/f multipunto 0 65535 \ 5000 -
Tabla 80: Sobrepar
ID Parametro Min. Max Unidad Por defecto Descripcion
P0004 Tensién de sobrepar 0 300 %o 0 -
Tabla 81: AVR
ID Parametro Min. Max. Unidad Por defecto Descripcion
P0031 Activar AVR 0 1 - 0 0=Desactivar
1=Activar
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Tabla 82: Compensacion de banda muerta

ID Parametro Min. | Max Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P0960 | Activar compensacién de banda muerta 0 1 - 0 O=Desactivar
1=Activar

P0961 | Limite inferior de frecuencia de compensacion de banda muerta | 0 200 % 0 -
P0962 | Limite superior de frecuencia de compensacion de banda muer- | 0 200 % 50 -

ta
P0963 | Coeficiente de Kp de compensacion de banda muerta 0 65535 | % 100 -

Tabla 83: Velocidad fija
ID Parametro Min. | Max. | Unidad Por defecto Descripcion
P0446 | Activar velocidad fija 0 1 - 0 0=Desactivar
1=Activar
P0447 | Velocidad objetivo maxima de velocidad fija 10 1000 | RPM 100 -
P0448 | Tiempo de aceleracién de velocidad fija 1 3600 | s 60 0=Nominal
P0449 | Tiempo de desaceleracion de velocidad fija 1 3600 | s 180 Nominal=0
Tabla 84: Motor en giro
ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por Descripcion
dad defec-
to
P0160 | Activar funcién de Motor en giro 0 1 - 0 0=Desactivar
1=Activar
P0161 | Direccién del escaneo de velocidad 0 1 - 1 0=Unidireccional
1=Bidireccional

P0162 | Umbral de tensidn residual para la funcion de 5 20 % 5 -

Motor en giro
P0163 | Tiempo de refuerzo de tension del modo U/f 1 100 s 2 -

para la funcién de Motor en giro residual
P0164 | Tiempo de refuerzo de tension de escaneo de 1 100 s 2 -

velocidad
P0165 | Frecuencia inicial del escaneo de velocidad 0 300 % 100 -
P0166 | Coeficiente de Kp de escaneo de velocidad 0 65535 | % 100 -
P0167 | Coeficiente de Ki de escaneo de velocidad 0 65535 | % 100 -
P0168 | Umbral de estabilidad de intensidad del esca- 0 100 % 20 -

neo de velocidad
P0169 | Precision de velocidad del escaneo de velocidad | 0 100 % 5 -
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ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por Descripcion
dad defec-
to
P0170 | Tiempo maximo de escaneo de velocidad 0 300 s 30 -
P0171 | Tiempo desmagnetizado para valorar la direc- 0 65535 | s 10 -

cién de rotacion del escaneo de velocidad

P0172 | Resultado de la funcién de Motor en giro - - - 0 bito=Fallo de funcién de Motor
en giro residual

bit1=Tiempo limite de refuerzo
de tension

bit2=Tiempo limite de estabili-
dad de intensidad

bit3=Error de estimacion de ve-
locidad

bit10=Funcién de Motor en giro
residual realizada correctamente

bit11=Inicio de busqueda realiza-
do correctamente

Tabla 85: Frenado de CC

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defecto | Descripcion
P0586 | Activar frenado de CC 0 1 - 0 O=Desactivar
1=Activar

P0587 | Intensidad de freno CC 0 100 | % 50 -
P0588 | Velocidad de arranque del frenado de CC 0 100 | % 10 -
P0589 | Tiempo de frenado de CC en el arranque 0 100 |s 10 -
P0590 | Tiempo de frenado de CC durante la parada de desaceleracién | 0 100 |s 10 -

Tabla 86: Desexcitacion del campo
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Pordefecto | Descripcion
P0443 | Activar desexcitacién del campo 0 1 - 0 0=Desactivar

1=Activar

P0444 | Frecuencia de arranque de desexcitacion del campo 0 150 % 100 -
P0445 | Coeficiente de desexcitacién del campo 0 100 % 20 -

Tabla 87: Funcionamiento con ahorro de energia
ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion

fecto

P1368 | Activar el funcionamiento con ahorro de energia 0 1 - 0 0=Desactivar
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ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
1=Activar

P1370 | Coeficiente de Ki de funcionamiento con ahorro de energia 0 65535 | % 100 -
P1371 | Limite de salida del controlador de funcionamiento con ahorrode | 0 100 % 60 -

energia
P1372 | Limite inferior de frecuencia del funcionamiento con ahorro de 0 100 % 10 -

energia

Tabla 88: Control de caida

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Pordefecto Descripcion

P1025 | Coeficiente de caida 0 50 % 0 -

P1026 | Constante de tiempo de caida dindmica 0 32 s 0 -

P1027 | Compensacion de referencia de velocidad de caida 0 20 % 0 -

P1028 | Modo de caida 0 1 - 0 0=Normal
1=Lineal

Tabla 89: Valor actual estimado de velocidad

ID Parametro Min. | Méax. | Unidad | Por defecto | Descripcion
P1031 | Activar valor actual estimado de velocidad 0 1 - 0 O=Desactivar

1=Activar
P1032 | Ancho de banda del filtro del valor actual estimado de velocidad | 1 100 | Hz 10 -

Tabla 90: Prevencion de sobretension durante la desaceleracion

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por de- Descripcion
fecto
P0581 | Activar la prevencién de sobretension durante la desaceleracion 0 1 - 0 0=Desactivar
1=Activar
P0582 | Umbral superior de Udc de prevencion de sobretensién durantela | 500 | 1150 | V 1050 -

desaceleracién

P0583 | Umbral inferior de Udc de prevencidn de sobretensién durante la 500 | 1150 |V 1025 -
desaceleracién

P0584 | Coeficiente de atenuacién del par de prevencion de sobretension 1 100 | % 100 -
durante la desaceleracion

Tabla 91: Bypass simétrico

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P0028 | Numero maximo de células de potencia con 0 3 - 0 -
bypass por fase
P0059 | Modo bypass de célula de potencia 0 2 - 0 0=Bypass simétrico
1=Reservado
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ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
2=Compensacién de secuencia
negativa
P0392 | Relacién de modulacién maxima de bypasssi- | 0 1154 | 0,001 1000 -
métrico
Tabla 92: Compensacion de secuencia negativa
ID Parametro Min. | Max Unidad | Porde- | Descripcion
fecto
P0028 | Numero maximo de células de potencia con bypass por fase 0 3 - 0 -
P0059 | Modo bypass de célula de potencia 0 2 - 0 0=Bypass simétri-
co
1=Reservado
2=Compensacién
de secuencia neg-
ativa
P0809 | Factor de potencia de funcionamiento minimo de compensa- | 1 100 0,01 30 -
cién de secuencia negativa
P0810 | Coeficiente del Kp del controlador de secuencia negativa 0 65535 | % 100 -
P0811 | Coeficiente de Ki del controlador de secuencia negativa 0 65535 | % 100 -
P0812 | Ancho de banda del filtro de la intensidad de secuencia nega- | 0 65535 | 0,1 Hz 10 -
tiva
P0813 | Relacién de modulacién maxima de la compensacion de se- 0 1000 | 0,001 860 -
cuencia negativa
P0814 | Velocidad minima de funcionamiento de compensacién de 0 100 % 20 -
secuencia negativa
Tabla 93: Reduccion de potencia de la baja tensién de entrada
ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por de- | Descripcion
dad fecto
P0492 | Activar la reduccion de potencia de la baja tension de entrada 0 1 - 1 0=Desactivar
1=Activar
P0801 | Umbral de tensidn de la reduccion de potencia de la baja tensionde | 0 100 | % 90 -
entrada
P0802 | Relacién de modulaciéon de la desaceleracién de velocidad paralare- | 100 | 120 | 0,01 115 -
duccién de potencia de la baja tensidn de entrada
P0803 | Relacién de modulacién del mantenimiento de velocidad para la re- 100 | 120 | 0,01 113 -
duccién de potencia de la baja tensién de entrada
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Tabla 94: Cruce de baja tension
ID Parametro Min. | Max. Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P0484 | Umbral de pérdida de potencia de entrada 100 | 900 %0 700 -
P0890 | Activar el cruce de tensién baja 0 1 - 0 0=Desactivar
1=Activar
P0891 | Limite inferior de tension de CC de cruce de tension baja 0 1300 |V 400 -
P0892 | Limite inferior de velocidad de cruce de tension baja 0 100 % 5 -
P0893 | Tiempo de duracion del cruce de tensién baja 0 65535 | ms 1000 -
P0894 | Coeficiente de Ki del lazo de desexcitacion del campo del cruce 0 65535 | % 100 -
de tensién baja
P0895 | Coeficiente de Kp del lazo de tensidn del cruce de tensién baja 0 65535 | % 100 -
Tabla 95: Rearranque automatico
ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por Descripcion
dad defec-
to
P1352 | Activar rearranque automatico 0 1 - 0 0=Desactivar
1=Activar
P1353 | Reiniciar el tiempo de espera del rearran- | 0 65535 | 0,1s 5 -
que automatico
P1354 | Tiempo de intentos de rearranque auto- | 0 65535 | 0,1s 600 -
matico
P1355 | NUmero de intentos para rearranque au- | 1 10 - 4 -
tomatico
P1356 | Resultado de rearranque automatico - - - 0 0=Ninguno
1=NUmero de intentos por encima del
limite
2=Duracion del fallo por encima del lim-
ite de P1354
3=El convertidor no se detuvo mientras
se produjo el fallo
4=El convertidor no ha funcionado du-
rante el rearranque
5=Sobreintensidad de salida durante la
funcién de Motor en giro
6=Fallo de funcién de Motor en giro
7=Se ha producido un fallo permanente
99=Rearranque automatico realizado
correctamente
P1357 | Rearranque automatico de baja tension | 0 1 - 0 0=Desactivar
de entrada 1=Activar
P1358 | Rearranque automatico de pérdida de 0 1 - 0 0=Desactivar
potencia de entrada 1=Activar
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ID Parametro Min. | Max. | Uni- Por Descripcion
dad defec-
to
P1359 | Rearranque automatico de sobreintensi- | 0 1 - 0 0=Desactivar
dad de salida 1=Activar
P1360 | Salida con rearranque automatico con 0 1 - 0 0=Desactivar
carga 1=Activar
P1361 | Rearranque automatico de pérdidaana- | 0 1 - 0 0=Desactivar
l6gica de ajuste de velocidad 1=Activar
P1362 | Rearranque automatico de pérdida del 0 1 - 0 O=Desactivar
sensor de temperatura del transformador 1=Activar
Tabla 96: Transferencia sincrona
ID Parametro Min. | Max Unidad Por de- Descripcion
fecto
P0351 | Activar la transferencia sincrona 0 1 - 0 0=Desacti-
var
1=Activar
P0350 | Inductancia de transferencia sincrona 0 65535 | 0,1 mH 70 -
P0352 | Conmutacion en el umbral de intensidad de la transferencia sin- | 1 100 % 20 -
crona
P0353 | Umbral de error de intensidad de la transferencia sincrona 1 100 % 7 -
P0766 | Indicador de fallo de la transferencia sincrona - - - 65535 Solo lectura
P0767 | Umbral de error de fase de la transferencia sincrona 0 65535 | 0,001 rad | 10 -
P0768 | Aceleracion sincrona de la transferencia sincrona 1 65535 | 0,1rad/s? | 5 -
P0769 | Pendiente de regulacion de fase de la transferencia sincrona 1 65535 | 0,01 rad/s | 10 -
P0770 | Pendiente de regulacién de tensién de la transferencia sincrona | 1 65535 | V/s 100 -
P0771 | Umbral de error de tension de la transferencia sincrona 0 100 % 1 -
P0772 | Umbral de error de velocidad de la transferencia sincrona 1 1000 | %o 5 -
P0775 | Coeficiente de Kp de la transferencia sincrona 1 65535 | % 100 -
P0776 | Coeficiente de Ki de la transferencia sincrona 1 65535 | % 100 -
P0777 | Tiempo de estabilidad de la velocidad maxima de la transferen- | 0 65535 | s 200 -
cia sincrona
P0778 | Tiempo de sincronizacion de la tension maxima de la transferen- | 0 65535 | s 10 -
cia sincrona
P0779 | Tiempo méaximo de transferencia de carga de la transferencia 0 65535 | s 10 -
sincrona
P0780 | Opcién de conmutador de bypass del reactor 0 2 - 0 0=W/O
2=W/I
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ID Parametro Min. | Max. | Unidad Por de- Descripcion
fecto
P0782 | Sensor de intensidad de red 0 1 - 0 0=W/O
1=W/I
P0783 | 1.er estado del umbral de intensidad de salida sin sensor de in- 0 100 % 20 -

tensidad de red

P0784 | 2.° estado del umbral de intensidad de salida sin sensor de in- 0 200 % 120 -
tensidad de red

P0785 | Relacion de compensacion de fase de la sincronizacion de ten- 0 65535 | %o 1000 -
sion para la transferencia sincrona

Tabla 97: Activar arranque a baja temperatura

ID Parametro Min. | Méx. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1905 | Activar arranque a baja temperatura 0 1 - 0 0=Desactivar
1=Activar
P1906 | Umbral de fallo de temperatura baja en el armario de control -200 | 500 0,1°C -130 -

P1907 | Umbral 1 de la alarma de baja temperatura del armario de con- -200 | 500 0,1°C -100 -
trol

P1908 | Umbral 2 de la alarma de baja temperatura del armario de con- -200 | 500 0,1°C -50 -
trol

P1912 | Tiempo de retardo del arranque a baja temperatura 0 32000 | 0,1s 18000 -

P1913 | Umbral 3 de la alarma de baja temperatura del armario de con- -200 | 500 0,1°C 0 -
trol

P1914 | Diferencia de retorno de la temperatura del armario de control 0 100 0,1°C 20 -

Tabla 98: Ajuste de la temperatura del armario de control

ID Parametro Min. | Max. | Unidad | Por defec- | Descripcion
to
P1909 | Activar el ajuste de la temperatura del armario de control 0 1 - 0 0=Desactivar
1=Activar
P1910 | Umbral de sobretemperatura del armario de control 0 750 0,1°C 500 -
P1911 | Tiempo de retardo de alarma por sobretemperatura del armario | 0 30000 | Min. 30 -
de control

4.6 Almacenamiento de parametros multimotor

EI VACON® 1000 proporciona almacenamiento de pardmetros de ocho motores. Los nimeros de funcién del Tabla 99 muestran la
region de almacenamiento de los ocho motores, respectivamente.

Tabla 99: Region de almacenamiento multimotor

Numero de motor Numero de parametro
Motor 1 P2001-P2300
Motor 2 P2301-P2600
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Numero de motor Numero de parametro
Motor 3 P2601-P2900
Motor 4 P2901-P3200
Motor 5 P3201-P3500
Motor 6 P3501-P3800
Motor 7 P3801-P4100
Motor 8 P4101-P4400

Los numeros de funcion de Tabla 100 definen los parametros del primer motor de la region de almacenamiento de parametros
multimotor. Para conocer los pardmetros de los demds motores, consulte los parametros del primer motor.

Nota: Todos los parametros de Tabla 100 estan sujetos a referencias. El contenido real debe basarse en cada conjunto de sistemas.

Tabla 100: Parametros del primer motor

ID Parametro Min. | Max. | Unidad Por de- Descripcion
fecto

P2003 | Tensién nominal del motor1 3000 | 11000 |V 6000 -

P2004 | Velocidad nominal del motor1 600 | 3600 | RPM 993 -

P2005 | Intensidad nominal del motor1 20 2000 | A 74 -

P2006 | Numero de polos del motor1 2 10 - 6 -

P2008 | Par nominal del motor1 0 65535 | 10 Nm 657 -

P2011 | Resistencia del estator del motor1 0 65535 | mQ 702 -

P2019 | Referencia de flujo del motor1 0 65535 | 0,001 Wb | 15200 -

P2021 | Coeficiente del motor1 de Kp del controlador de velocidad | 0 65535 | % 100 -
SvC

P2022 | Coeficiente del motor1 de Ki del controlador de velocidad 0 65535 | % 100 -
SvC

P2023 | Coeficiente del motor1 de Kp del controlador de velocidad 0 65535 | % 100 -
SLvC

P2024 | Coeficiente del motor1 de Ki del controlador de velocidad 0 65535 | % 100 -
SLvC

P2025 | Coeficiente del motor1 de Kp del controlador de flujo 0 1000 | % 100 -

P2026 | Coeficiente del motor1 de Ki del controlador de flujo 0 1000 | % 100 -

P2027 | Coeficiente del motor1 de Kp del controlador de intensidad | 0 1000 | % 100 -

P2028 | Coeficiente del motor1 de Kp del controlador de intensidad | 0 1000 | % 100 -

P2031 | Limite de intensidad de magnetizacion del motor1 0 200 % 125 -

P2039 | Valor del umbral de sobrecarga de salida del motor1 100 | 300 % 110 -

P2040 | Deteccion inicial de la intensidad de sobrecarga de salida 0 1000 | % 105 -
del motor1

P2041 | Duracion de la sobrecarga de salida del motor1 1 300 s 60 -
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Ajustes de parametros

ID Parametro Min. | Max. | Unidad Por de- Descripcion
fecto
P2042 | Ventana de tiempo de deteccion para la proteccién de so- 1 1200 |s 600 -
brecarga de salida del motor1
P2045 | Umbral de sobreintensidad de salida del motor1 0 1000 | % 160 -
P2051 | Resolucién del encoder del motor1 1000 | 10000 5000 -
P2052 | Punto de omision de frecuencia 1 del motor1 100 | 7500 | 0,01Hz 1500 -
P2053 | Punto de omisién de frecuencia 2 del motor1 100 | 7500 | 0,01 Hz 2500 -
P2054 | Punto de omision de frecuencia 3 del motor1 100 | 7500 | 0,01Hz 3500 -
P2055 | Ancho de banda del punto de omisién de frecuencia 1 del 0 500 0,01 Hz 0 -
motor1
P2056 | Ancho de banda del punto de omisién de frecuencia 2 del 0 500 0,01 Hz 0 -
motor1
P2057 | Ancho de banda del punto de omisién de frecuencia 3 del 0 500 0,01 Hz 0 -
motor1
P2058 | Ajuste de velocidad de entrada digital 1 del motor1 0 3600 | RPM 800 -
P2059 | Ajuste de velocidad de entrada digital 2 del motor1 0 3600 | RPM 1200 -
P2060 | Ajuste de velocidad de entrada digital 3 del motor1 0 3600 | RPM 1500 -
P2061 | Punto de frecuencia 1 de U/f multipunto del motor1 100 | 7500 | 0,01 Hz 1000 -
P2062 | Punto de tensién 1 de U/f multipunto del motor1 0 13200 | V 1600 -
P2063 | Punto de frecuencia 2 de U/f multipunto del motor1 100 | 7500 | 0,01Hz 3000 -
P2064 | Punto de tension 2 de U/f multipunto del motor1 0 13200 | V 5000 -
P2075 | Limite de tension del controlador de tension del motor1 100 | 130 % 110 -
P2141 | Seleccién de rampas de velocidad del motor1 0 2 - 0 0=Rampa 1
1=Rampa 2
2=Rampa 3
P2142 | Tiempo de aceleracién de rampa de velocidad 1 del motor1 | 1 3600 | s 180 -
P2143 | Tiempo de aceleracién de rampa de velocidad 2 del motor1 | 1 3600 |s 270 -
P2144 | Tiempo de aceleracién de rampa de velocidad 3 del motor1 | 1 3600 | s 360 -
P2145 | Tiempo de desaceleraciéon de rampa de velocidad 1 del mo- | 1 3600 |s 450 -
torl
P2146 | Tiempo de desaceleracion de rampa de velocidad 2 del mo- | 1 3600 |s 675 -
torl
P2147 | Tiempo de desaceleracién de rampa de velocidad 3 del mo- | 1 3600 | s 900 -
torl
P2148 | Inercia momentanea del ajuste automatico del motor1 0 65535 | 0,1 kgm? 800 -
P2149 | Coeficiente de friccion del ajuste automatico del motor1 0 65535 | 0,001 Nmg | 2620 -
P2150 | Intervalo de canales de la entrada analégica 1 del motor1 0 65535 | — 1523 -
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ID Parametro Min. | Max. | Unidad Por de- Descripcion

fecto

P2151 | Intervalo de canales de la entrada analégica 2 del motor1 0 65535 | - 1523 -

P2152 | Intervalo de canales de la salida analégica 1 del motor1 0 65535 | — 1490 -

P2153 | Intervalo de canales de la salida analégica 2 del motor1 0 65535 | - 148 -

P2154 | Intervalo de canales de la salida analégica 3 del motor1 0 65535 | - 9000 -

P2155 | Intervalo de canales de la salida analégica 4 del motor1 0 65535 | - 4096 -

P2156 | Sentido de giro del motor1 0 2 - 0 0=Marcha di-
recta
1=Marcha in-
versa
2=Bidireccio-
nal

P2157 | Velocidad minima del motor1 20 1000 | %o 20 -

P2158 | Velocidad méaxima del motor1 20 1500 | %o 1000 -

P2241 | Inductancia mutua del motor1 0 65535 | 0,1 mH 4320 -

P2242 | Inductancia de fuga del motor1 0 65535 | 0,1 mH 130 -

P2243 | Resistencia del rotor del motor1 0 65535 | mQ 345 -

4.7 Ajuste PID

Consulte también 3.6.5 Configuracion PID.

Procedimiento

1.
2.
3.

10.

Para activar la funcion PID en HMI, seleccione Configuracion y servicio > Modo de funcionamiento y pulse PID.
Para acceder a los ajustes de los pardmetros PID, seleccione Configuracion y servicio > Ajuste PID.
Ajuste el intervalo analégico de entrada.

El PID admite entradas analégicas de 0-10 V 0 4-20 mA como sefal de realimentacién PID. Por ejemplo, si 4-20 mA repre-
senta 0-5 MPa, ajuste el intervalo de entrada analdgica a 5.

Establezca los valores limite superior e inferior de salida de acuerdo con el proceso de produccion del cliente.

- Siel limite superior es 900 RPM, la salida PID se mantendra a 900 RPM cuando el valor de salida de ajuste esté por
encima de 900 RPM.

- Siellimite inferior es 300 RPM, la salida PID se mantendra a 300 RPM cuando el valor de salida de ajuste esté por
debajo de 300 RPM.

Ajuste la banda de error.

El valor de la banda de error es igual a la desviacion SV-PV. Si la diferencia entre SV y PV es menor que la banda de error, el
PID detendra la salida y el convertidor mantendra la velocidad de salida actual.

Ajuste la ganancia proporcional a 1, la ganancia integral a 1y la ganancia diferencial a 1.
Establezca SV en un valor que sea idéntico al intervalo analégico de entrada.
Pulse START (ARRANQUE), pero no pulse Output Enable (Activar salida).

© Lasalida PID aumenta en una pendiente.

Ajuste la ganancia integral para que la velocidad acelerada de la salida PID sea similar a la velocidad acelerada del converti-
dor.

Establezca el valor SV'y pulse Activar salida.

54 | Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021es-000101 / 172F8681



VACON® 1000 M

Guia de aplicacion Ajustes de parametros

11. Arranque el convertidor y observe la velocidad de ajuste del PID.
- Sielajuste de PID es demasiado rapido, reduzca la ganancia integral.
- Sielajuste de PID es demasiado lento, aumente la ganancia integral.
Ejemplo
Si el convertidor de frecuencia no puede recibir una sefial de realimentacion analdgica de PID (4-20 mA), se producira una «Pérdida

de realimentacion analdgica de PID» y el convertidor seguira funcionando a la velocidad actual. Si desaparece la «Pérdida de reali-
mentacion analdgica de PID», el PID reanudaré el funcionamiento.
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5 Descripciones de parametros
5.1 Paréametros del sistema
5.1.1 Transformador

5.1.1.1 (P0195) Posicion de la toma del transformador
Este pardmetro se utiliza para seleccionar la posicion de la toma del transformador entre el 95 y el 105%.

« Cuando la tension de entrada permanezca alta, la toma del transformador podra ajustarse a la posicidon +5% y el pardmetro
P0195 debera ajustarse al 105%.

Cuando la tensién de entrada permanezca baja, la toma del transformador podra ajustarse a la posicién -5% y el parametro
P0195 debera ajustarse al 95%.

5.1.2 Posicion del punto central de salida

5.1.2.1 (P0498) Direccién de la tension de salida

Este parametro se utiliza para seleccionar la direccion de la tensién de salida. La direccién depende de cémo se conecte el punto
central de la tensién de salida a las células de potencia. La barra conductora de la célula de potencia y las conexiones de los cables
son visibles cuando se mira hacia la parte frontal del armario de la célula de potencia.

« Siel punto central de la tension de salida esta conectado a la barra conductora izquierda de las células de potencia, ajuste el
parametro P0498 a 0 (Avance).

« Siel punto central de la tensidn de salida esta conectado a la barra conductora derecha de las células de potencia, ajuste el
pardmetro P0498 a 1 (Inversion).

e30bi795.10

Punto ||
central C
de salida

llustracion 17: Direccion de la tension de salida
5.1.3 Configuracion DCS

5.1.3.1 (P0790) Activar sefal de direccion DCS

Este parametro se utiliza para activar o desactivar la seleccién de sefal de direcciéon DCS.

P0790 = 1 (activar): La direccién de giro del motor se establece mediante X7 de la entrada digital DIDO5 del PLC (0 = avance; 1 =
retroceso).

«  P0790 = 0 (desactivar): La direccién de giro del motor se establece con el parametro P0013.
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5.1.4 Armario de bypass

5.1.4.1 (P0244) Umbral de frecuencia del bypass automatico del sistema
Este pardmetro se utiliza para establecer el umbral de frecuencia del bypass automético del sistema.

5.1.4.2 (P0247) Tiempo de deteccion de fallo de bypass del sistema automatico
Este pardmetro se utiliza para establecer el tiempo de deteccion de fallo del bypass automatico del sistema.

5.1.4.3 (P0791) Tipo de armario de bypass

Este pardmetro se utiliza para seleccionar el tipo de armario de bypass instalado.
«  0=Sin armario de bypass

+ 1=Armario de bypass manual

«  2=Armario de bypass automatico

«  3=Armario de transferencia sincrono

Cuando el tipo de armario de bypass sea 2 y se produzca un fallo de bypass del sistema, se ejecutara un bypass automatico, siempre
que se cumplan estas dos condiciones:

- Lavelocidad del motor esta por encima del umbral de frecuencia del bypass automatico del sistema (P0244).
« Ladiferencia entre la velocidad del motor y la velocidad de referencia es inferior al 5%.

Si no se cumplen estas dos condiciones, el sistema se desconectara y se generara un fallo «No se cumple la condicién de bypass
automatico».

Cuando se inicie el bypass automatico del sistema, si los conmutadores de bypass no se han activado dentro del «Tiempo de detec-
cién de fallo de bypass del sistema automético» (P0247), se generard un fallo de bypass automatico.

5.1.5 Restaurar ajustes de fabrica

5.1.5.1 (P0002) Ajustes de fabrica predeterminados

Si es necesario, utilice este parametro para ajustar los parametros del sistema del convertidor a los ajustes de fabrica predetermina-
dos.

5.2 Parametros del motor

5.2.1 Configuracién multimotor

Cuando el convertidor de frecuencia se utilice como arrancador suave de divisién multiple, podra accionar ocho motores como
maximo.

Especificar el motor por HMI, DI o comunicacion.

La seleccion del motor no se puede cambiar con el convertidor en funcionamiento.

5.2.1.1 (P0635) Modo de seleccion del motor

Este parametro se utiliza para establecer el modo de seleccion del motor.

+  0=HMI.Realice la seleccién del motor con el parametro P0636. Consulte 5.2.1.2 (P0636) Seleccién del motor.

« 1=DI.Realice la seleccién del motor con X2-X4 de la entrada digital PLC DIDO5. Consulte Tabla 101.
« 2 =Comunicacién. Realice la seleccién del motor con RS485 o Ethernet. Consulte Tabla 102.

Si el modo de seleccién del motor es DI o comunicaciéon y la orden de seleccion remota del motor difiere del valor de Seleccion de
motor (P0636) durante mas de 5 s, se generara una alarma «Remote signal select motor failure (Fallo de sefial remota de seleccion
del motor)». El arranque del sistema esta prohibido mientras la alarma esté activada.

Tabla 101: Seleccién de modo DI de motor (0=Abrir, 1=Cerrar)

Motor X4 X3 X2
Motor 1 0 0 0
Motor 2 0 0 1
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Motor X4 X3 X2
Motor 3 0 1 0
Motor 4 0 1 1
Motor 5 1 0 0
Motor 6 1 0 1
Motor 7 1 1 0
Motor 8 1 1 1

Tabla 102: Modo de comunicaciéon de la seleccion del motor

Motor Datos de comunicacion
Motor 1 1
Motor 2 2
Motor 3 3
Motor 4 4
Motor 5 5
Motor 6 6
Motor 7 7
Motor 8 8

5.2.1.2 (P0636) Seleccién del motor

Este parametro se utiliza para seleccionar el motor 1-8.
La seleccion del motor no se puede cambiar con el convertidor en funcionamiento.

5.2.1.3 (P0637) Numero maximo de motores
Este pardmetro se utiliza para seleccionar el nimero maximo de motores.

Cuando el convertidor de frecuencia se utilice como arrancador suave de divisién multiple, podré accionar ocho motores como
maximo.

5.2.2 Parametros nominales del motor

5.2.2.1 (P0074) Frecuencia nominal del motor

Este parametro se utiliza para establecer la frecuencia nominal del motor de acuerdo con la placa de caracteristicas del mismo (la
unidad es 0,01 Hz).

5.2.2.2 (P0075) Velocidad nominal del motor

Este parametro se utiliza para establecer la velocidad nominal del motor de acuerdo con la placa de caracteristicas del mismo (la
unidad es RPM).

5.2.2.3 (P0409) Tensién nominal del motor

Este pardmetro se utiliza para establecer la tensién nominal del motor segun la placa de caracteristicas del mismo (tensién de linea).

5.2.2.4 (P0410) Intensidad nominal del motor

Este parametro se utiliza para establecer la corriente nominal del motor de acuerdo con la placa de caracteristicas del mismo.
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5.2.2.5 (P0413) Numero de polos del motor

Este parametro se utiliza para establecer el nimero de polos del motor de acuerdo con la placa de caracteristicas del mismo.
5.2.3 Configuracion del funcionamiento de la velocidad

5.2.3.1 (P0013) Sentido de giro del motor

Este pardmetro se utiliza para seleccionar el sentido de giro del motor. Ajuste el pardmetro de acuerdo con las condiciones de traba-
jo reales. El sentido de giro del motor puede ajustarse de forma local o remota.

Para seleccionar el sentido de giro del motor con P0013, debera desactivarse la sefial de sentido DCS (P0790). Consulte 5.1.3.1
(P0790) Activar sefial de direccién DCS.

Tabla 103: Ajuste del modo de P0013 Sentido de giro del motor

Referencia configurada Modo de funcionamiento Valor vélido
HMI Digital Comunicacién u/f vco
HMI Local Remota Remota 0/1 0/1/2
Digital Local Remota Remota 0/1 0/1/2
Analdgica Local Remota Remota 0/1 0/1
Comunicacion Local Remota Remota 0/1 0/1/2
PID Local Remota Remota 0/1 0/1/2

' Control vectorial

+  Siel modo «Reference set (Referencia configurada)» es HMI/Digital/Comunicacién/PID, y P0013 es 0, se prohibira el ajuste de la
velocidad de referencia negativa.

«  SiP0013 es 1, se prohibira el ajuste de la velocidad de referencia positiva.
«  SiP0013 es 2, se podra ajustar la velocidad de referencia positiva y negativa.

La direccion de giro del motor no se puede cambiar con el convertidor en funcionamiento.

Si la sefal de direccion DCS esta habilitada (P0790 = 1), y la orden de seleccién remota de direccion del motor es diferente de P0013
y el tiempo de duracién es superior a 5 s, se generara una alarma de «remote signal select motor direction failure (fallo de direccién
del motor de seleccion de sefial remota)» y se prohibira el arranque del sistema.

5.2.3.2 (P0076) Velocidad minima

Este pardmetro se utiliza para establecer la velocidad minima del motor. Ajuste el pardmetro de acuerdo con los requisitos de la
aplicacion.

5.2.3.3 (P0077) Velocidad maxima

Este pardmetro se utiliza para establecer la velocidad maxima del motor. Ajuste el parametro de acuerdo con los requisitos de la
aplicacion.

5.2.4 Modelo de motor

5.2.4.1 (P0441) Referencia de flujo

Este pardmetro se utiliza para establecer el valor de referencia de flujo del motor.
Consulte 5.5.13 Desexcitacion del campo.

5.2.5 Controlador de velocidad

5.2.5.1 (P0438) Limite de par maximo

Este parametro se utiliza para establecer el limite de par maximo del convertidor.
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5.2.5.2 (P0439) Limite de par de frenado

Este parametro se utiliza para establecer el limite de par durante la desaceleracién.
5.3 Parametros de proteccion

5.3.1 Sobreintensidad de entrada (software)
Si se cumplen estas dos condiciones, se generard el fallo de sobreintensidad de entrada (software):

Tanto el MCB como el conmutador del armario de puesta en marcha estan cerrados.

«  Elvalor RMS de la intensidad de entrada trifasica es superior al umbral de la sobreintensidad de entrada (P1073).

5.3.2 Pérdida de fase de entrada

Si el grado de desequilibrio de la tension de entrada es superior al umbral de pérdida de fase de entrada (P4089) para la duracién
establecida (P1251), se generara el fallo de pérdida de fase de entrada.

5.3.3 Pérdida de potencia de entrada

Si los valores de tension de las tres fases de entrada son todos inferiores al umbral de tensién (P0484) mientras el MCB esta cerrado,
se generara el fallo de pérdida de potencia de entrada.

5.3.4 Baja tensioén de entrada

Si el valor RMS de la tensién de entrada trifasica es inferior al valor umbral establecido (P0047) durante el tiempo establecido
(P1253) mientras el MCB estd cerrado, se generara el fallo de baja tensién de entrada.

5.3.5 Sobretension de entrada

Si el valor RMS de la tensidn de entrada trifasica es superior al valor umbral establecido (P0054) durante el tiempo establecido
(P1254) mientras el MCB esta cerrado, se generara el fallo de sobretensién de entrada.

5.3.6 Conexion a tierra de entrada

Si no se produce una pérdida de fase de entrada, pero la tension de secuencia cero de entrada es superior al umbral establecido
(P0877) para la duracion establecida (P1255), se generard el fallo de sobretensién de entrada.

5.3.7 Fallo de secuencia de entrada
Si la secuencia de fase de las tensiones de entrada es incorrecta, se generara el fallo de secuencia de entrada.

5.3.8 Sobreintensidad de salida (software)

Si el valor RMS de la intensidad de salida trifasica es superior al umbral (P0046) para la duracién establecida (P1258), se generara el
fallo de sobreintensidad de salida (software).

5.3.9 Sobrecarga de salida

Mientras la intensidad de salida esté por debajo de la intensidad de deteccién inicial de la sobrecarga de salida (P0062), la sobrecar-
ga de salida no se detectard y el convertidor podra funcionar de forma continua. De forma predeterminada, la condicién de sobre-
carga de salida es 115% (P0088xP0062) durante 1 minuto (P0032) cada 10 minutos (P0193). Si la carga del motor supera el umbral,
se generard el fallo de sobrecarga de salida.

5.3.10 Pérdida de fase de salida

Si se cumplen estas dos condiciones, se generard el fallo de pérdida de fase de salida:

- Ladiferencia entre la intensidad de salida de una fase y la intensidad maxima de las tres fases es mayor que el primer umbral de
la proteccién de pérdida de fase de salida (P0068).

« Laintensidad de salida de esta fase es inferior al segundo umbral de pérdida de fase de salida (P0198).

5.3.11 Conexion a tierra de salida
Si se cumplen estas dos condiciones, se generara el fallo de conexion a tierra de salida:

« Ladiferencia entre la tensién de salida de una fase y la tension maxima de las tres fases es superior al primer umbral de la pues-
ta a tierra de salida (P0488).

« Latension de salida de esta fase es inferior al segundo umbral de la conexién a tierra de salida (P0197).
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5.3.12 Alarma de desequilibrio de tension de alimentacion de salida

El sistema comienza a detectar un desequilibrio de tension de alimentacion de salida por encima de la frecuencia activa de la pro-
teccion de desequilibrio de tension de alimentacidn de salida (P1010). Si el tiempo acumulado en el que el grado de desequilibrio
de salida esta por encima del umbral de alarma (P1011) es superior a la duracion del fallo (P1262) durante 10 minutos de funciona-
miento continuo, se generara la alarma de desequilibrio de tension de alimentacion de salida.

5.3.13 Fallo de desequilibrio de tension de alimentacion de salida

El sistema comienza a detectar un desequilibrio de tension de alimentacion de salida por encima de la frecuencia activa de la pro-
teccion de desequilibrio de tension de alimentacidn de salida (P1010). Una vez que el grado de desequilibrio de la tension de salida
supere el umbral de fallo de desequilibrio de la tensién de salida (P1012), un contador empezard a contar el tiempo de desequili-
brio. Cuando el grado desequilibrado esté por debajo del umbral (P1012) antes de que el contador aumente hasta el tiempo de
duracién del fallo de desequilibrio de fase de salida (P1263), el temporizador contara hacia atras. Si el contador de tiempo aumenta
hasta la duracién establecida (P1263), se generara el fallo de desequilibrio de tensién de alimentacion de salida.

5.3.14 Baja carga de salida

No se detecta baja carga de salida:
«  Pordebajode5Hz
+ Enmodo U/f

Una vez que el motor funcione en la zona de baja carga, un contador comenzara a contar el tiempo de baja carga. Cuando el fallo
de baja carga desaparezca antes de que el contador se eleve hasta el tiempo de duracién del fallo de baja carga de salida (P1264), el
temporizador contard hacia atras. Si el contador de tiempo sube hasta la duracién establecida (P1264), se generara el fallo de baja
carga de salida.

AT
310y 1] S——
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P1030
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llustracién 18: Baja carga de salida

A Area de falta de carga T Par

f Frecuencia

5.3.15 Proteccién termoelectrénica del motor

Cuando la temperatura calculada o el aumento de temperatura sean superiores al umbral, se generara el fallo de proteccion ter-
moelectrénica del motor.

5.3.15.1 (P1017) Temperatura ambiente del motor
Este parametro se utiliza para establecer la temperatura ambiente en la ubicacion del motor.

5.3.15.2 (P1018) Coeficiente de refrigeracién de velocidad cero del motor

Este parametro se utiliza para establecer el factor de refrigeracion a velocidad cero. Cuando la velocidad sea 0, P1018 estara en
relacién con el punto en el que el motor funciona a P1020xP1018 de la intensidad nominal del motor con el aumento de tempera-
tura nominal (P1021).
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5.3.15.3 (P1019) Constante de tiempo térmica del motor

La constante de tiempo térmica del motor es el tiempo durante el cual el aumento de la temperatura alcanza el 63% de la tempera-
tura nominal cuando la intensidad es P1020 de la intensidad nominal. En motores diferentes, la constante de tiempo térmico del
motor es diferente. El fabricante del motor puede proporcionar los datos con el motor.

5.3.15.4 (P1020) Capacidad de carga térmica del motor

Este pardmetro se utiliza para establecer la capacidad de carga térmica del motor. A velocidad nominal, la capacidad de carga esta
en relacién con el punto en el que el motor funciona al % de intensidad nominal del motor con el aumento de temperatura nominal
(P1021).

5.3.15.5 (P1022) Clasificacion del aislamiento del motor

El grado de aislamiento del motor describe las diferentes temperaturas permitidas del motor y los diferentes aumentos permitidos
de temperatura en diferentes temperaturas ambiente, que se refieren a NEMA MG1. Si el estandar de referencia para los motores es
diferente, deberan modificarse los valores de ajuste de P1023 y P1024. Los pardmetros P1023 y P1024 ajustan internamente el um-
bral de temperatura del motor y el umbral de aumento de temperatura.

5.3.16 Bloqueo del motor

En el modo SVC/SLVC, el fallo de bloqueo del motor se generara cuando se cumplan todas las condiciones siguientes:
« Lavelocidad del motor es inferior al umbral de velocidad de bloqueo del motor (P0572).
« Lavelocidad de referencia actual es mayor que el bloqueo del motor (P0572).

«  El par de salida estd limitado por el par maximo.

5.3.17 Motor inverso
En el modo SVC/SLVC, el fallo de motor inverso se generara cuando se cumpla una de las siguientes condiciones:

« Lavelocidad del motor es negativa y la direccion de giro del motor (P0013) es 0.

« Lavelocidad del motor es positiva y la direccién de giro del motor (P0013) es 1.

5.3.18 Sobrevelocidad del motor

En el modo SVC/SLVC, si la velocidad del motor es superior al umbral de sobrevelocidad del motor (P0579) durante el tiempo esta-
blecido (P1268), se generara el fallo de sobrevelocidad del motor.

El valor de sobrevelocidad del motor (P0579) debe ser superior a la velocidad maxima (P0077).

5.3.19 Baja velocidad del motor

En el modo SVC/SLVC, si la velocidad del motor es inferior al umbral de baja velocidad (P0580) durante el tiempo establecido
(P1269), se generara el fallo de baja velocidad del motor.

5.3.20 Pérdida analégica de ajuste de velocidad
Si el ajuste de activaciéon (P1072) es 1, la pérdida analdgica del ajuste de velocidad no se detectara antes del funcionamiento.

Si se produce una pérdida de Al1/AI2, y la seleccion de funcion de la entrada analdgica 1/2 (P0201/0202) es 1, se generara el fallo de
pérdida analdgica del ajuste de velocidad.

5.3.21 Encoder anémalo
Si se aplica una de estas condiciones, se generara un fallo anémalo del encoder:

« Lasenal de pérdida consecutiva del encoder es superior al umbral de error de velocidad para el fallo del encoder (P0398).

« Elerror entre la velocidad del encoder y la velocidad estimada es superior al umbral de error de velocidad para el fallo del en-
coder (P0398).

« Elindice de pérdida de sefal del codificador por ciclo es mayor que el umbral de pérdida de relacion del fallo del encoder
(P1083).

5.3.22 Sobreintensidad de entrada (hardware)

Sila intensidad de entrada es superior al 210% de la clasificacion de muestreo de intensidad de entrada, se generara el fallo de
sobreintensidad de entrada (hardware).
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5.3.23 Sobreintensidad de salida (hardware)

Sila intensidad de salida es superior al 210% de la clasificacién de muestreo de intensidad de salida, se generara el fallo de sobrein-
tensidad de salida (hardware).

5.3.24 Fallo externo

Conecte el cableado de la sefial de fallo externo a la entrada digital (DI) de la tarjeta de E/S del controlador principal y ajuste el
parametro correspondiente P0101-P0108 a 3. El nodo de conmutacién debe estar normalmente abierto. Si se abre el nodo de con-
mutacion, se generard el fallo externo.

5.3.25 Fallo de alimentacion del sensor de intensidad
Sila tarjeta de alimentacion LEM no esta alimentada, se generara el fallo de alimentacidn del sensor de intensidad.

5.3.26 Filtro de aire obstruido

El fallo se detecta durante el funcionamiento del ventilador. Si el filtro de aire estd obstruido durante mas de 5 minutos, se generara
el fallo de filtro de aire obstruido.

5.3.27 Apertura anédmala del magnetotérmico principal ascendente

Si un magnetotérmico principal ascendente esta abierto cuando el convertidor esta en funcionamiento, se generara un fallo de
apertura andmala del magnetotérmico principal ascendente.

5.3.28 Apertura de la puerta del armario HV

Si una puerta del armario HV estd abierta durante mas de 3 s, se generara el fallo de apertura de la puerta del armario HV.

5.3.29 Pérdida de potencia de control externo/del cliente

Si se pierde la alimentacion de control externa durante mas de 3 s, se generara el fallo de pérdida de potencia de control
externo/del cliente.

5.3.30 Pérdida de potencia de control interno

Si se pierde la potencia de control interno durante mas de 10 s después del encendido HV, se generard el fallo de pérdida de poten-
cia de control interno.

5.3.31 Alarma de sobretemperatura del transformador

Si la temperatura de fase del transformador es superior al umbral de alarma de sobretemperatura del transformador (P0253), pero
inferior al umbral de fallo de sobretemperatura del transformador (P0254), se generard la alarma de sobretemperatura del transfor-
mador.

5.3.32 Fallo de sobretemperatura del transformador

Si la temperatura de fase del transformador es mayor que el umbral de fallo de sobretemperatura del transformador (P0254), se
generard el fallo de sobretemperatura del transformador.

5.3.33 Fallo de comunicacién PLC-DSP

Si el PLC pierde la comunicacion con el DSP, se generara el fallo de comunicacién PLC-DSP.

5.3.34 Ventilador de refrigeracién anémalo

Se detecta una anomalia en el ventilador de refrigeracién cuando la redundancia del ventilador (P0241) se ajusta a 0 y hay un venti-
lador de refrigeracidn en funcionamiento. Si un ventilador tiene un problema y la duracidn es superior a 5 s, se generara un fallo de
ventilador de refrigeraciéon anémalo.

5.3.35 Baja tension UPS

Si se produce una baja tensién UPS y la duracidn es superior a 3 s, se generara el fallo de baja tensién UPS.

5.3.36 Pérdida de potencia interna del ventilador

El fallo de pérdida de potencia interna del ventilador se detecta cuando la redundancia del ventilador (P0241) se estableceen 0y
hay un ventilador de refrigeracién en funcionamiento. Si la duracién del fallo es superior a 5 s, se generara el fallo de pérdida de
potencia interna del ventilador.
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5.3.37 Pérdida de potencia externa del ventilador

El fallo de pérdida de potencia externa del ventilador se detecta cuando la activacion de potencia del ventilador del cliente (P0787)
se establece en 1. Si la duracién del fallo es superior a 5 s, se generara el fallo de pérdida de potencia externa del ventilador.

5.3.38 Pérdida del sensor de temperatura del transformador

Si el sensor de temperatura del transformador de cualquier fase se pierde durante mas de 3 s, se generara el fallo de pérdida del
sensor de temperatura del transformador.

5.3.39 Fallo de comunicacién PLC-HMI

Cuando se produzca un fallo de comunicaciéon PLC-HMI y la duracién sea superior a 3 s, se generard el fallo de comunicacién PLC-
HMI.

Cuando desaparezca el fallo de comunicaciéon PLC-HMI, el fallo se restablecera transcurridos 3 s.

5.3.40 Fallo de cierre del magnetotérmico principal ascendente

Si un magnetotérmico principal ascendente no se cierra en 3 s después de enviar la orden de cierre, se generara el fallo de cierre del
magnetotérmico principal ascendente.

5.3.41 Fallo de apertura del magnetotérmico principal ascendente

Si un magnetotérmico principal ascendente no se abre en los 3 s posteriores al envio de la orden de apertura, se generard el fallo de
apertura del magnetotérmico principal ascendente.

5.3.42 Apertura anomala del conmutador del armario de puesta en marcha

La apertura anémala del conmutador del armario de puesta en marcha se detecta cuando el modo de precarga (P0285) esta esta-
blecido en 1. Cuando el conmutador del armario de puesta en marcha se cierre después del encendido de alta tensién, y dicho
conmutador se apague sin orden antes del apagado de alta tensién, se generard un circuito abierto anémalo del conmutador del
armario de puesta en marcha.

5.3.43 Fallo de apertura del conmutador del armario de puesta en marcha

El fallo de apertura del conmutador del armario de puesta en marcha se detecta cuando el modo de precarga (P0285) se establece
en 1. Si el conmutador del armario de puesta en marcha no se abre en los 3 s posteriores al envio de una orden de apertura, se
generara el fallo de apertura del conmutador del armario de puesta en marcha.

5.3.44 Fallo de cierre del conmutador del armario de puesta en marcha

El fallo de cierre del conmutador del armario de puesta en marcha se detecta cuando el modo de precarga (P0285) se establece en
1. Si el conmutador del armario de puesta en marcha no se cierra en los 3 s posteriores al envio de una orden de cierre, se generara
el fallo de cierre del conmutador del armario de puesta en marcha.

5.3.45 Sin orden de cierre del conmutador del armario de puesta en marcha

No se detecta la orden de cierre del conmutador del armario de puesta en marcha cuando el modo de precarga (P0285) esta ajusta-
do en 1. Después del encendido de alta tensidn, si se produce un fallo de comunicaciéon PLC-DSP antes de que se cierre el conmuta-
dor del armario de puesta en marcha, se generara el fallo de no orden de cierre del conmutador del armario de puesta en marcha.

5.3.46 Fallo doble del ventilador de refrigeracién

Los ventiladores de refrigeracién 21-24 estéan instalados en el armario de la célula de potencia. Los fallos del ventilador de refrigera-

Cion se detectan cuando la redundancia del ventilador (P0241) se establece en 1 0 3 y los ventiladores de refrigeracién estan funcio-
nando. Si un ventilador de refrigeracién es anémalo y la duracion es superior a 5 s, se generara el fallo doble del ventilador de refrig-
eracion.

5.3.47 El nimero de ventiladores de refrigeracién del armario de la célula de potencia es insufi-
ciente

El fallo 'nimero de ventiladores de refrigeracion del armario de la célula de potencia es insuficiente' se detecta cuando la redundan-
cia del ventilador (P0241) se establece en 1 o 3. El nimero de ventiladores del armario de la célula de potencia es N. Cuando la

cantidad de ventiladores en funcionamiento sea inferior a N-1, el nUmero de ventiladores de refrigeracion del armario de la célula
de potencia serd insuficiente.
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5.3.48 Fallo triple del ventilador de refrigeracion

Los ventiladores de refrigeracién 31-34 estéan instalados en el armario del transformador. Los fallos del ventilador de refrigeracion se
detectan cuando la redundancia del ventilador (P0241) estd ajustada en 2 0 3 y los ventiladores de refrigeracion estan funcionando.
Si un ventilador de refrigeraciéon es anémalo y la duracién es superior a 5 s, se generard el fallo triple del ventilador de refrigeracion.

5.3.49 El nimero de ventiladores de refrigeracién del armario del transformador es insuficiente

El fallo nimero de ventiladores de refrigeracion del armario del transformador es insuficiente se detecta cuando la redundancia del
ventilador (P0241) se establece en 2 o 3. El nimero de ventiladores del armario del transformador es N. Cuando la cantidad de venti-
ladores en funcionamiento sea inferior a N-1, el nimero de ventiladores de refrigeracion del armario del transformador serd insufi-
ciente.

5.4 Parametros analdgicos y digitales
5.4.1 Entrada analdgica

5.4.1.1 (P0065) Filtro de entrada analogica

Este pardmetro se utiliza para seleccionar el punto de calculo medio para los canales de entrada analégica 1y 2.

5.4.1.2 (P0200) Ancho de banda de filtro de entrada analégico a velocidad determinada

Este parametro se utiliza para seleccionar el ancho de banda del filtro para los canales de entrada analdgica 1y 2.

5.4.1.3 (P0201) Entrada analdgica 1

Este pardametro se utiliza para seleccionar la funcién de la entrada analégica 1.

5.4.1.4 (P0202) Entrada analdgica 2

Este parametro se utiliza para seleccionar la funcién de la entrada analdgica 2.

5.4.1.5 (P0203) Ajuste del punto cero de la entrada analdgica 1

Este pardmetro se utiliza para ajustar el punto cero de la entrada analdgica 1.

5.4.1.6 (P0204) Ajuste de amplitud de entrada analdgica 1

Este parametro se utiliza para ajustar la amplitud de la entrada analdgica 1.

5.4.1.7 (P0205) Ajuste del punto cero de la entrada analdgica 2

Este pardmetro se utiliza para ajustar el punto cero de la entrada analdgica 2.

5.4.1.8 (P0206) Ajuste de amplitud de entrada analdgica 2

Este pardmetro se utiliza para ajustar la amplitud de la entrada analdgica 2.

5.4.1.9 (P0224) Valor medio de la entrada analégica 1

Este pardmetro se utiliza para mostrar los resultados de filtrado del canal de la entrada analdgica 1. La informacién es de solo lectura
sin un valor predeterminado.

5.4.1.10 (P0225) Valor medio de la entrada analodgica 2

Este parametro se utiliza para mostrar los resultados de filtrado del canal de la entrada analégica 2. La informacion es de solo lectura
sin un valor predeterminado.

5.4.1.11 (P0295) Intervalo de canales de la entrada analdgica 1
Este pardmetro se utiliza para establecer el intervalo del canal de la entrada analégica 1.

5.4.1.12 (P0296) Intervalo de canales de la entrada analégica 2
Este pardmetro se utiliza para establecer el intervalo del canal de la entrada analégica 2.
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5.4.2 Salida analdgica

5.4.2.1 (P0207) Seleccién de funcién del canal de la salida analégica 1
Este pardmetro se utiliza para seleccionar la funcion de la salida analdgica 1.

5.4.2.2 (P0208) Seleccién de funcién del canal de la salida analdgica 2
Este pardmetro se utiliza para seleccionar la funcién de la salida analdgica 2.

5.4.2.3 (P0209) Seleccién de funcién del canal de la salida analégica 3
Este pardmetro se utiliza para seleccionar la funcion de la salida analdgica 3.

5.4.2.4 (P0210) Seleccién de funcién del canal de la salida analdgica 4
Este pardmetro se utiliza para seleccionar la funcién de la salida analdgica 4.

5.4.2.5 (P0297) Intervalo de canales de la salida analégica 1
Este parametro se utiliza para establecer el ajuste de amplitud de la salida analégica 1.

5.4.2.6 (P0298) Intervalo de canales de la salida analdgica 2
Este pardmetro se utiliza para establecer el ajuste de amplitud de la salida analdgica 2.

5.4.2.7 (P0299) Intervalo de canales de la salida analdgica 3
Este parametro se utiliza para establecer el ajuste de amplitud de la salida analégica 3.

5.4.2.8 (P0300) Intervalo de canales de la salida analégica 4
Este pardmetro se utiliza para establecer el ajuste de amplitud de la salida analégica 4.

5.5 Parametros de funcidn
5.5.1 Ajuste automatico

5.5.1.1 (P0591) Modo de ajuste automatico

Este pardmetro se utiliza para seleccionar el modo de ajuste automatico.
+  0=Desactivado.

« 1=Identificacién con el motor en rotacion. La identificacién consta de cuatro fases: funcionamiento U/f sin carga, funciona-
miento de bloqueo, identificacion de la resistencia del estator e identificacién de parametros mecénicos.

« 2 =ldentificacién sin el motor en rotacién. La identificacion consta de tres fases: funcionamiento de bloqueo, identificacion de
la resistencia del estator e identificacién de los parametros mecanicos.

3 = Utilice los parametros proporcionados por el proveedor del motor. Ajuste los parametros del motor manualmente para ad-
quirir los pardmetros de control vectorial mediante el ajuste automatico.

« 4 =Utilice parametros empiricos. Los pardmetros del motor y de control vectorial se calculan mediante pardmetros empiricos.
Se recomienda utilizar el modo 1 para conseguir pardmetros de motor de mayor precisién para el control vectorial. En esta situa-
cion, debe desconectarse la conexion mecénica entre el motor y la carga.

Cuando el motor no se pueda accionar mediante el modo VF (debido a resonancia mecanica) o no se pueda desconectar de la
carga, se recomienda utilizar el modo 2.

Si ya se conocen los pardmetros del motor, se recomienda utilizar el modo 3.

Cuando se selecciona el modo 2, 3 0 4, la identificacién de pardametros mecanicos se desactiva internamente. Cuando se selecciona
el modo 3 0 4, el convertidor no funciona durante el ajuste automatico.

Cuando el modo de funcionamiento sea VF, el convertidor podra accionar el motor sin realizar el ajuste automatico. No obstante, si
se solicita la funcion de Motor en giro con el modo VF, los parametros del motor se deberan alcanzar ejecutando el ajuste automati-
co para garantizar la precision del escaneo de velocidad de la funcién de Motor en giro. En este caso, se recomienda el modo 2.

5.5.2 Marcha adelante/atras
Consulte 5.2.3.1 (P0013) Sentido de giro del motor.
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5.5.3 Seleccién de rampas de velocidad

5.5.3.1 (P1001) Modo de seleccién de rampas de velocidad

Este pardmetro se utiliza para establecer el modo de seleccién de rampas de velocidad.

«  0=HMI. Seleccione la rampa de velocidad con P1002. Consulte 5.5.3.2 (P1002) Seleccién de rampas de velocidad.

+ 1=DI. Seleccione la rampa de velocidad con X0y X1 de la entrada digital DIDO5 del PLC. Consulte Tabla 104.

« 2=Comunicacion. Seleccione la rampa de velocidad con RS485 o Ethernet. Véase Tabla 105.

La rampa de velocidad no se puede cambiar con el convertidor en funcionamiento.

Tabla 104: Modo DI de seleccion de rampas de velocidad

X1 X0
Rampa 1 0 0
Rampa 2 0 1
Rampa 3 1 0
Reservar 1 1

Tabla 105: Modo de comunicacion de seleccion de rampas de velocidad

Datos de comunicacion

Rampa 1 0
Rampa 2 1
Rampa 3 2

5.5.3.2 (P1002) Seleccién de rampas de velocidad

Este pardmetro se utiliza para seleccionar la rampa de velocidad utilizada. Para utilizar este pardmetro y seleccionar la rampa de
velocidad, el pardmetro P1001 deberd ajustarse a 0 (HMI).

5.5.3.3 (P1003) Tiempo de aceleraciéon de rampa 1

Este pardmetro se utiliza para establecer el tiempo necesario para que la velocidad de salida aumente de velocidad cero a velocidad
nominal (P0074).

5.5.3.4 (P1004) Tiempo de aceleracion de rampa 2

Este parametro se utiliza para establecer el tiempo necesario para que la velocidad de salida aumente de velocidad cero a velocidad
nominal (PO074).

5.5.3.5 (P1005) Tiempo de aceleracion de rampa 3

Este parametro se utiliza para establecer el tiempo necesario para que la velocidad de salida aumente de velocidad cero a velocidad
nominal (P0074).

5.5.3.6 (P1006) Tiempo de desaceleracion de rampa 1

Este pardmetro se utiliza para establecer el tiempo necesario para que la velocidad de salida disminuya desde la velocidad nominal
(P0074) hasta la velocidad cero.

5.5.3.7 (P1007) Tiempo de desaceleraciéon de rampa 2

Este pardmetro se utiliza para establecer el tiempo necesario para que la velocidad de salida disminuya desde la velocidad nominal
(P0074) hasta la velocidad cero.
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5.5.3.8 (P1008) Tiempo de desaceleracion de rampa 3

Este pardmetro se utiliza para establecer el tiempo necesario para que la velocidad de salida disminuya desde la velocidad nominal
(P0074) hasta la velocidad cero.

5.5.3.9 (P0061) Tiempo minimo de aceleracién y desaceleracién

Este pardmetro se utiliza para limitar los tiempos de aceleracién y desaceleraciéon mas cortos de la velocidad de salida del converti-
dor. Si los valores establecidos de P1003-P1008 son inferiores al limite, el tiempo de aceleracién o desaceleracién se limitara al valor
de P0O061.

RIESGO DE SOBREINTENSIDAD O SOBRETENSION

Si el tiempo de aceleracidn se ajusta demasiado corto, podria provocar un fallo de sobreintensidad. Si el tiempo de desacelera-
cién se ajusta demasiado corto, puede provocar un aumento de la tensién en el enlace de CCy, lo que es mas grave, provocar un
fallo por sobretensién en la célula de potencia.

- Ajuste el tiempo de aceleracion y desaceleracién de acuerdo con la inercia de giro del motor de induccién y la carga.

5.54Curva S

5.5.4.1 (P0475) Activar curva S

Este parametro se utiliza para habilitar la funcién de curva S.
«  0=Desactivado
« 1=Activado

Sila funcién de curva en S esta activada, se aplicara a las tres rampas de velocidad. Consulte 5.5.3 Seleccion de rampas de velocidad.

5.5.4.2 (P0476) Tiempo de aceleracién de la curvaen S
Este parametro se utiliza para establecer el tiempo de aceleracion de la curva S.
El tiempo de aceleracion de la curva S se utiliza para suavizar el inicio de la aceleracion y el final de las rampas de desaceleracién.

«  Siel parametro se ajusta a 0%, la rampa serd lineal.

«  Siel pardmetro se ajusta al 1-50%, la rampa tendra forma de S.
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llustracion 19: Curva S

f Frecuencia d Tiempo

fn Frecuencia nominal

5.5.5 Omisién de frecuencia
La funcién de omisién de frecuencia se utiliza para evitar el punto de resonancia mecanica del sistema.
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Se configuran un total de tres puntos de omisién de frecuencia y es necesario configurar dos parametros para cada uno de ellos:

+  Punto de omisién de frecuencia (P0078-P0080)

«  Ancho de banda de omisién de frecuencia (P0081-P0083)

Cuando la frecuencia de referencia se encuentre dentro del drea de omisién de frecuencia, el sistema ajustara automaticamente la
frecuencia objetivo al valor limite superior cuando disminuya la velocidad o al valor limite inferior cuando aumente la velocidad.

Si no se necesita un punto de omision, ajuste el punto de omisidn de frecuencia a una frecuencia superior a la frecuencia de funcio-
namiento maxima o ajuste la omision del ancho de banda de la frecuencia a 0.
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< »
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llustracion 20: Omision de frecuencia

fo Frecuencia de salida

fr Frecuencia de referencia

5.5.6 U/f multipunto

5.5.6.1 (P0089) Activar U/f multipunto

Este parametro se utiliza para activar la funcién U/f multipunto.

Es posible configurar dos puntos para la funcién U/f multipunto. Se deben ajustar dos parametros para cada punto U/f:
. Punto de frecuencia 1 (P0150).

+  Puntode tensién 1 (PO151).

«  Punto de frecuencia 2 (P0152).

+  Punto de tension 2 (P0153).

La frecuencia y la tensidn de los dos puntos deben ser inferiores a la frecuencia nominal f,, y la tensiéon nominal U,,. Cuando los dos
puntos estén ajustados correctamente, la curva U/f serd como se muestra en |lustracion 21.

Si el punto de frecuencia 1 o el punto de tensién 1 se ajustan en 0, los valores de ajuste no seran vélidos y se ignorara la funcién U/f
multipunto.

Si el punto de frecuencia 1y el punto de tensién 1 son validos, pero el punto de frecuencia 2 es menor que el punto de frecuencia 1,
entonces se ignorara el punto 2.
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llustracion 21: U/f multipunto

f Frecuencia de salida U Tension de la linea de salida (RMS)

fn Frecuencia nominal U, Tension nominal

5.5.6.2 (P0150) Punto de frecuencia 1 de U/f multipunto

Este parametro se utiliza para establecer el valor de frecuencia del punto 1 de la funcién U/f multipunto.

5.5.6.3 (P0151) Punto de tensién 1 de U/f multipunto

Este parametro se utiliza para establecer el valor de tensién para el punto 1 de la funcién U/f multipunto.

5.5.6.4 (P0152) Punto de frecuencia 2 de U/f multipunto

Este parametro se utiliza para establecer el valor de frecuencia del punto 2 de la funcién U/f multipunto.

5.5.6.5 (P0153) Punto de tensién 2 de U/f multipunto

Este pardmetro se utiliza para establecer el valor de tensién para el punto 2 de la funcién U/f multipunto.
5.5.7 Sobrepar

5.5.7.1 (P0004) Tensidn de sobrepar

Este parametro se utiliza para seleccionar la tension de sobrepar.

El sobrepar se utiliza para aumentar la tension de salida durante el funcionamiento a baja frecuencia y mejorar las caracteristicas de
par de baja frecuencia del control U/f.

El intervalo de ajuste de la tensién de sobrepar es 0-300%o. Cuando el valor ajustado sea 0, el sobrepar se desactivard y no se pro-
ducird ningiin aumento, pero cuando el valor ajustado sea 300%o, el intervalo de aumento serd maximo.

Una tension de sobrepar alta puede provocar una sobreintensidad de puesta en marcha.
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e30bi716.10

P0004

\ A

llustracion 22: Sobrepar

f Frecuencia de salida U Tension de salida
fn Frecuencia nominal U, Tensiéon nominal al 100%
5.5.8 AVR

5.5.8.1 (P0031) Activar AVR

Este parametro se utiliza para activar la funcién de regulacién automatica de la tensién (AVR).
La funcion AVR se refiere a la funcidn de ajuste automatico de la tensién de salida. La tensién de salida se hace mas estable y no se
ve afectada por la fluctuacion de la red.

+  Cuando la funcion AVR esta desactivada, la tension de salida cambia con el cambio de la tensién de entrada (o la tension del
enlace de CC).

«  Cuando la funcion AVR esta activada, la tension de salida no cambia con el cambio de la tensién de entrada (o la tension del
enlace de CQC). Basicamente, la tension de salida se mantiene constante dentro del intervalo de variacién normal de la tension

de entrada.
Uin §
t
Uout
/1 /2
t

llustracién 23: Funcion AVR

1 AVR desactivada

2 AVR activada
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5.5.9 Compensacion de banda muerta

5.5.9.1 (P0960) Activar compensacion de banda muerta
Este pardmetro se utiliza para habilitar la funcién de compensacion de banda muerta.

La funcion de compensacion de banda muerta se utiliza para eliminar la vibraciéon mecanica del motor y para garantizar un funcio-
namiento normal en modo U/f. Cuando el limite superior de frecuencia de la compensacién de banda muerta sea mayor que la
frecuencia de oscilacion mecénica del motor, la vibracion mecénica del motor desaparecera.

Esta funcién solo se aplica al modo U/f cuando se ejecuta el ajuste automatico. Ajuste P0601 «<Modo de funcionamiento» en 1.

5.5.9.2 (P0961) Limite inferior de frecuencia de compensacién de banda muerta

Este parametro se utiliza para establecer el limite inferior de frecuencia de compensacién de banda muerta. Utilice el valor predeter-
minado o ajuste un valor menor que la frecuencia de oscilacién mecanica del motor.

5.5.9.3 (P0962) Limite superior de frecuencia de compensacion de banda muerta

Este parametro se utiliza para establecer el limite superior de frecuencia de compensacidon de banda muerta. Ajuste el valor por
encima de la frecuencia de oscilacion mecanica del motor.

5.5.9.4 (P0963) Coeficiente de Kp de compensacion de banda muerta
Este pardmetro se utiliza para establecer el coeficiente de Kp de compensacién de banda muerta.

Si la vibraciéon mecénica del motor se debilita pero no desaparece, aumente el valor de P0963. Por ejemplo, cambie el valor del
coeficiente de 100 a 150.

5.5.10 Velocidad fija

5.5.10.1 (P0446) Activar velocidad fija

Este pardametro se utiliza para habilitar la funcion de velocidad fija.
« 0=Desactivado
« 1=Activado

Cuando la funcion de velocidad fija esté activada, en el arranque el convertidor aumentara la velocidad de 0 a la velocidad objetivo
maxima de velocidad fija (P0447). El tiempo de aceleracion de la funcién de velocidad fija se establece con P0448. Cuando el con-
vertidor se detenga, la velocidad disminuird a 0 de acuerdo con el tiempo de deceleracion establecido en P0449.

5.5.10.2 (P0447) Velocidad objetivo maxima de velocidad fija

Este pardametro se utiliza para establecer la velocidad objetivo maxima de la funciéon de velocidad fija.

5.5.10.3 (P0448) Tiempo de aceleracion de velocidad fija

Este pardmetro se utiliza para establecer el tiempo de aceleracién de la funcién de velocidad fija. El tiempo de aceleracién es el
tiempo de ajuste necesario para que la velocidad de salida aumente de velocidad cero a velocidad nominal.

5.5.10.4 (P0449) Tiempo de desaceleracion de velocidad fija

Este pardmetro se utiliza para establecer el tiempo de desaceleracion de la funcién de velocidad fija. El tiempo de desaceleracion es
el tiempo de ajuste necesario para que la velocidad de salida disminuya desde la velocidad nominal hasta la velocidad cero.

5.5.11 Motor en giro

5.5.11.1 (P0160) Activar funciéon de Motor en giro

Este pardmetro se utiliza para activar la funciéon de Motor en giro. La funcién de Motor en giro se refiere al arranque bajo la condi-
cién de que el motor de carga no esté en un estado estatico.

Los parametros del motor se utilizan en la funcion de Motor en giro. Si la funcién de Motor en giro esté activada en el modo U/f, los
pardmetros del motor deberan alcanzarse ejecutando el ajuste automatico, para asi garantizar la precision del escaneo de velocidad
de la funcién de Motor en giro.

Cuando la funcién de Motor en giro esté activada, el convertidor podra detectar y controlar automaticamente la velocidad de rota-
cién actual del motor de carga. De este modo, el convertidor de frecuencia podra acelerar o desacelerar hasta la velocidad de rota-
cién especificada sin sensores de velocidad o de posicién, como un encoder fotoeléctrico.
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5.5.11.2 (P0161) Direccion del escaneo de velocidad
Este parametro se utiliza para seleccionar la direccion del escaneo de velocidad.

« P0161 = 0: El convertidor busca la velocidad del motor segun la direccién especificada por P0013 «Direccion de rotacion del
motor».

«  P0161 = 1: El convertidor estima la direccion de rotacion del motor y, a continuacién, busca la velocidad del motor de acuerdo
con el resultado de la estimacion de la direccion de rotacién.

SiP0161 se ajusta a 1y el motor permanece parado antes del arranque, podra producirse una rotacion lenta en sentido contrario. Si
el motor siempre gira en una sola direccién y no se desea invertir la rotacién, ajuste PO161 en 0.

5.5.11.3 (P0162) Umbral de tension residual para la funcién de Motor en giro
Este pardmetro se utiliza para seleccionar el umbral de tension residual para la funcién de Motor en giro.

Cuando la tensioén residual del motor sea mayor que P0162, el convertidor arrancard a través del bloqueo de fase de tension residu-
al. De lo contrario, el convertidor iniciara el escaneo de velocidad.

5.5.11.4 (P0165) Frecuencia inicial del escaneo de velocidad
Este pardmetro se utiliza para seleccionar la frecuencia inicial del escaneo de velocidad.

P0165 es la frecuencia maxima de escaneo. Cuando el convertidor inicia el escaneo de velocidad, busca la velocidad del motor
desde la frecuencia inicial (PO165) hasta 0.

Para evitar una sobreintensidad durante el escaneo de velocidad, la intensidad de salida esta limitada por debajo de la intensidad
nominal.

5.5.11.5 (P0166) Coeficiente de Kp de escaneo de velocidad
Este parametro se utiliza para seleccionar el coeficiente Kp del escaneo de velocidad.

El coeficiente de Kp del escaneo de velocidad es una relacion de pardmetro Pl del controlador de escaneo de velocidad. Cuanto
mayores sean los pardmetros Pl del controlador de escaneo de velocidad, mas rapido seran los escaneos de velocidad y peor serd la
estabilidad.

5.5.11.6 (P0167) Coeficiente de Ki de escaneo de velocidad

Este parametro se utiliza para seleccionar el coeficiente Ki del escaneo de velocidad.

El coeficiente de Ki del escaneo de velocidad es una relacién de parametro Pl del controlador de escaneo de velocidad. Cuanto
mayores sean los pardmetros Pl del controlador de escaneo de velocidad, mas rapido seran los escaneos de velocidad y peor serd la
estabilidad.

5.5.11.7 (P0168) Umbral de estabilidad de corriente del escaneo de velocidad

Este parametro se utiliza para seleccionar el umbral de estabilidad actual del escaneo de velocidad.

P0168 es el umbral para evaluar si el controlador de escaneo de velocidad es estable. Cuanto mayor sea el umbral, mayor sera la
tasa de éxito y menor serd la precision constante del controlador.

5.5.11.8 (P0169) Precisidén de velocidad del escaneo de velocidad

Este pardmetro se utiliza para seleccionar la precision de velocidad del escaneo de velocidad.

P0169 es el umbral para el criterio de escaneo de velocidad exitoso. Cuanto mayor sea el umbral de precisién de velocidad, mayor
serd la tasa de éxito y menor sera la precisiéon de la velocidad de escaneo.

5.5.11.9 (P0170) Tiempo maximo de escaneo de velocidad
Este parametro se utiliza para seleccionar el tiempo maximo de escaneo de velocidad.
Si el tiempo de duracidn del escaneo de velocidad es superior a P0170, se generara un fallo de la funcién de Motor en giro.

5.5.11.10 (P0O171) Tiempo desmagnetizado para valorar la direccion de rotacion del escaneo de ve-
locidad
Este pardmetro se utiliza para establecer el tiempo desmagnetizado para valorar la direccién de rotacién del escaneo de velocidad.

Si la direccién de escaneo de velocidad (P0161) se establece en bidireccional y es inferior a P0171, el convertidor buscara de nuevo
la velocidad del motor en sentido inverso.
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5.5.11.11 (P0172) Resultado de la funcién de Motor en giro
Este pardmetro muestra el resultado de la funcién de Motor en giro.

Cuando la corriente de busqueda sea menor que P0168, y el error entre la velocidad de escaneo y la velocidad estimada sea menor
que P0169, el escaneo de velocidad se habra realizado correctamente.

Si se genera algun fallo durante la funcién de Motor en giro, compruebe el tipo de fallo en la ventana Advertencia y fallo y solucione
el problema.

« SiP0172 bit1 = 1: Aumente P0170 «Tiempo maximo de escaneo de velocidad». Por ejemplo, cambie PO170 de 30 a 60.

«  SiP0172 bit2 = 1: Aumente P0168 «Umbral de estabilidad de corriente del escaneo de velocidad». Por ejemplo, cambie P0168
de 10 a 20.

«  SiP0172 bit3 = 1: Aumente P0169 «Precision de velocidad del escaneo de velocidad». Por ejemplo, cambie P0169 de 5 a 8.

«  De lo contrario, compruebe si hay cualquier otro fallo que detenga el sistema y active el fallo de la funcién de Motor en giro.

5.5.12 Frenado de CC
Utilice el parametro P0586 para activar la funcién de frenado de CC.
Tiempo de frenado de CC en el arranque

El frenado de CC en el arranque se utiliza para hacer que el motor se detenga antes de un arranque normal. Cuando el sistema
recibe una orden de arranque, el convertidor suministra la intensidad de CC de salida establecida (P0587) para la duracién estableci-
da (P0589).

Deben ajustarse dos parametros para el frenado de CC en el arranque:
« Intensidad de freno CC (P0587)

« Tiempo de frenado de CC en el arranque (P0589)

Si no se requiere el frenado de CC en el arranque, ajuste P0589 a 0.

Frenado de CC en la parada

El frenado de CC en la parada se utiliza para frenar el motor rapidamente durante la parada. Cuando el sistema reciba una orden de
parada, el convertidor reducird la velocidad de salida a la velocidad de arranque del frenado de CC (P0588) y detendra la salida.
Después de un tiempo fijo, el convertidor suministra la intensidad de CC de salida establecida (P0587) para la duracién establecida
(P0590). Si el sistema recibe una orden de paro por inercia, el convertidor de frecuencia detendrd la salida y no aplicara el frenado
de CC.

Deben ajustarse tres parametros para el frenado de CC en la parada:
+ Intensidad de freno CC (P0587)
Velocidad de arranque del frenado de CC (P0588)
« Tiempo de frenado de CC durante la parada de desaceleracién (P0590)

Si no se requiere el frenado de CC en la parada, ajuste P0590 a 0.
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llustracién 24: Frenado de CC

RIESGO DE SOBRECALENTAMIENTO DEL MOTOR
Una larga duraciéon y una gran intensidad del frenado de CC pueden sobrecalentar el motor.

5.5.13 Desexcitacion del campo
Utilice el parametro P0443 para activar la funcién de desexcitacion del campo.

La funcion de desexcitacion del campo se aplica a la carga con una potencia constante. Cuando el convertidor funcione por debajo
de la frecuencia de arranque de la desexcitacién del campo (P0444), el flujo del motor se controlara a un valor constante (referencia
de flujo, P0441). Cuando la velocidad del motor esté por encima de la frecuencia de arranque de la desexcitacion del campo, el
convertidor disminuird el flujo para que la tensién de salida permanezca constante.

Utilice el coeficiente de desexcitacion del campo (P0445) para ajustar la funcién. Si el aumento de la tensidn de salida en el area de
desexcitacién del campo supera las expectativas, reduzca el coeficiente. Si la tension de salida cae, aumente P0445. Por ejemplo, si
la tensién de salida a la velocidad maxima (P0077) aumenta hasta el 110% de la tensién en P0444, multiplique el valor predetermi-
nado de P0445 por 0,91 (1/110%). A continuacién, arranque el convertidor, compruebe la tension de salida en el drea de desexcita-
cion del campo y ajuste el valor de P0445, si fuera necesario.
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llustracion 25: Funcion de desexcitacion del campo
5.5.14 Funcionamiento con ahorro de energia

5.5.14.1 (P1368) Activar el funcionamiento con ahorro de energia
Este pardmetro se utiliza para activar el funcionamiento con ahorro de energia.
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La funcién de funcionamiento con ahorro de energia se utiliza para reducir la intensidad del motor, ahorrar energia y disminuir el
ruido del motor. Esta funcién se puede utilizar en las aplicaciones de ventiladores, bombas, etc.

Cuando el motor funcione sin carga o con carga ligera, el convertidor reducira la tension de salida automaticamente para reducir la
intensidad de salida y la pérdida del motor. Si la carga aumenta, para aumentar la intensidad de salida y proporcionar un par elec-
tromagnético suficiente, la tension de salida se aumentard automaticamente hasta que el flujo del motor se recupere en la referen-
cia de flujo.

Después de habilitar el funcionamiento con ahorro de energia, se reducird la intensidad del estator del motor. Durante la desaceler-
acion del motor, la energia cinética consumida por el motor disminuira y se devolvera mas energia a las unidades de potencia. Para
evitar la sobretensién del enlace de CC causada por la disminucién de la velocidad del motor, se recomienda aumentar el tiempo de
desaceleracién cuando se active el funcionamiento con ahorro de energia.

5.5.14.2 (P1370) Coeficiente de Ki de funcionamiento con ahorro de energia

Este pardmetro se utiliza para establecer el coeficiente de Ki de funcionamiento con ahorro de energia. El coeficiente es la relacion
Ki del controlador de ahorro de energia. Cuanto mayor sea el pardmetro Ki, mas rapida serd la respuesta de control y peor sera la
estabilidad.

5.5.14.3 (P1371) Limite de salida del controlador de funcionamiento con ahorro de energia

Este pardmetro se utiliza para establecer el limite de salida del controlador de funcionamiento con ahorro de energia. Este pardme-
tro es el limite superior del controlador de ahorro de energia. Cuando se aumenta el valor de P1371, el convertidor de frecuencia
puede lograr un mejor rendimiento de ahorro energético, pero una peor estabilidad con cargas ligeras.

5.5.14.4 (P1372) Limite inferior de frecuencia del funcionamiento con ahorro de energia

Este parametro se utiliza para establecer el limite inferior de frecuencia del funcionamiento con ahorro de energia. Cuando la veloci-
dad de salida esté por debajo del valor ajustado con P1372, el funcionamiento con ahorro de energia se desactivara.

5.5.15 Control de caida

5.5.15.1 (P1025) Coeficiente de caida

Este pardmetro se utiliza para establecer el coeficiente de caida.

El coeficiente de caida es la relacion de caida de velocidad con el par y la velocidad nominales.
Si no se requiere el control de caida, ajuste el coeficiente de caida a 0.

Cuando se activa la transferencia sincrona, el control de caida se desactiva internamente.

5.5.15.2 (P1026) Constante de tiempo de caida dinamica

Este pardmetro se utiliza para establecer la constante de tiempo de caida dindmica.

Cuando la constante de tiempo de caida dinamica se ajuste a 0, el control de caida se utilizara para equilibrar la carga entre los
motores conectados mecanicamente.

Cuando la constante de tiempo de caida dinamica se ajuste a otro valor, el control de caida se utilizara para disminuir la fluctuacién
de la corriente cuando la carga cambie repentinamente.
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llustracion 26: Control de caida
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5.5.15.3 (P1027) Compensacién de referencia de velocidad de caida
Este pardmetro se utiliza para establecer la compensacion de referencia de velocidad del control de caida.

La compensacién de la referencia de velocidad de caida es el porcentaje de compensacion estatica de la referencia de velocidad
actual.

Si la constante de tiempo de caida dindmica, P1026 = 0, la compensacion de referencia de velocidad de caida (P1027) no serd vélida.

5.5.15.4 (P1028) Modo de caida

Este parametro se utiliza para seleccionar el modo de caida.
Hay dos modos de funcionamiento para el control de caida:

«  Normal (0) = El coeficiente de caida es constante.

- Lineal (1) = El coeficiente de caida se elimina linealmente de la velocidad nominal a 0.

5.5.16 Valor actual estimado de velocidad

El control de valor actual estimado de velocidad puede aumentar la respuesta dindmica de la velocidad de salida en aceleracién y
desaceleracion rapidas. No se recomienda utilizar el control de valor actual estimado de velocidad si:

«  Elfabricante del motor no proporciona el momento de inercia ni el coeficiente de friccién del motor.
+ No se haimplementado la identificacion de los parametros mecdnicos del ajuste automatico.

El control de valor actual estimado de velocidad se desactivard internamente si:

+  El control de caida estd activado.

«  Elfuncionamiento con ahorro de energia esta activado.
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5.5.17 Prevencioén de sobretension durante la desaceleracion

5.5.17.1 (PO581) Activar la prevencién de sobretensién durante la desaceleracién
Este pardmetro se utiliza para activar la prevencion de sobretensién durante la desaceleracion.
Esta funcién solo se aplica al modo SVC o SLVC. Ajuste P0601 «Modo de funcionamiento» en 2 o 3.

Si el tiempo de desaceleracioén se ajusta a bajo, la prevencion de sobretensién durante la funcién de desaceleracidn se utilizard para
evitar una sobretensién del enlace de CC durante la desaceleracion.

Cuando la funcién esté activada, si la tensidn del enlace de CC supera el umbral superior ajustado (P0582) durante la desacelera-
cién, el convertidor emitird un par cero para hacer que el motor entre en inercia, hasta que la tensién se reduzca por debajo del
umbral inferior ajustado (P0583). Después de que la tension del enlace de CC haya alcanzado el umbral inferior, se recuperara la
intensidad de par, pero el pardmetro de reduccién de velocidad se ajustara de acuerdo con la proporcién de decaimiento estableci-
da con el parametro P0584. Por lo tanto, la velocidad del convertidor comenzaré a desacelerar de nuevo desde la velocidad actual.

Tensién de bus de CC

e30bi972.10

P0582

P0583

Velocidad

Par

—-P0584°x100%

—-P0584%x100%

-P0584x100%

-100%

llustracién 27: Prevencion de sobretension durante la desaceleracion

5.5.17.2 (P0582) Umbral superior de Udc de prevencion de sobretensiéon durante la desaceleracion
Este pardmetro se utiliza para establecer el umbral superior de Upc de prevencién de sobretension durante la desaceleracion.

5.5.17.3 (P0583) Umbral inferior de Udc de prevencién de sobretensién durante la desaceleraciéon
Este parametro se utiliza para establecer el umbral inferior de Upc de prevencion de sobretensién durante la desaceleracion.

5.5.17.4 (P0584) Coeficiente de atenuacion del par de prevencién de sobretension durante la desa-
celeracién

Este pardmetro se utiliza para establecer el coeficiente de atenuacién del par de prevencién de sobretension durante la desacelera-
cion.

5.5.18 Bypass simétrico

En el modo bypass simétrico, una vez que se haga bypass en una célula de potencia averiada, las células de potencia con el mismo
nivel de tension cero de salida haran que el convertidor de frecuencia mantenga un funcionamiento normal.

5.5.18.1 (P0028) Numero maximo de células de potencia con bypass por fase
Este pardmetro se utiliza para seleccionar el nUmero maximo de células de potencia con bypass por fase.
Si no se requiere el bypass de la célula de potencia durante el funcionamiento, ajuste P0028 a 0.

Si el nivel de las unidades de potencia con bypass es superior a P0028, se generara el fallo «Cantidad de células con bypass por
encima del limite».
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5.5.18.2 (P0059) Modo bypass de célula de potencia

Este pardmetro se utiliza para seleccionar el modo bypass de la célula de potencia.
+  0=Bypass simétrico
+ 1=Reservado

« 2=Compensacion de secuencia negativa

5.5.18.3 (P0392) Relacién de modulacién maxima de bypass simétrico
Este pardmetro se utiliza para seleccionar la relacion de modulacién maxima de bypass simétrico.

Cuando la relacién de modulacién esté por encima de la relacién de modulacién maxima, la velocidad de salida del convertidor de
frecuencia disminuira automaticamente tras producirse un bypass de célula de potencia, concretamente, una reduccion de poten-
cia del bypass. Por lo tanto, la velocidad real del motor serd inferior a la velocidad especificada.

Cuando la relacién de modulacioén sea inferior a la relaciéon de modulacién méxima, la reduccion de potencia del bypass habra finali-
zado.

Si se produce otro bypass de célula de potencia durante la reduccién de potencia del bypass, se generara un fallo de reduccion de
potencia del bypass.

5.5.19 Compensacién de secuencia negativa

Cuando el modo bypass de la célula de potencia (P0059) se establezca en compensacién de secuencia negativa, una vez que se
omita una célula de potencia con fallo, otras células de potencia mantendran el funcionamiento normal y se realizara un control de
desequilibrio para limitar la tensién de secuencia negativa de salida.

Cuando la relacién de modulacidn esté por encima de la relacién de modulacién maxima (P0813), la velocidad de salida del conver-
tidor de frecuencia disminuira automaticamente después de producirse el bypass de célula de potencia, concretamente, la reduc-
cién de potencia del bypass. Por lo tanto, la velocidad real del motor serd inferior a la velocidad especificada.

Cuando la relacion de modulacién sea inferior a la relaciéon de modulacion méaxima (P0813), finalizara la reduccién de potencia del
bypass.

Los umbrales de funcionamiento de la compensacién de secuencia negativa son:

«  Factor de potencia de funcionamiento minimo de compensacién de secuencia negativa (P0809)

+ Velocidad minima de funcionamiento de compensacién de secuencia negativa (P0814)

Cuando el factor de potencia o la velocidad de salida estén por debajo de los umbrales, el convertidor de frecuencia funcionara en
modo bypass simétrico.

Si se produce otro bypass de célula de potencia durante la reduccién de potencia del bypass, se generara un fallo de reduccion de
potencia del bypass.

5.5.20 Reduccién de potencia de la baja tensién de entrada

70-90% es el nivel de deteccion de baja tension de entrada. Si la caida de tension se produce dentro del 30% mientras el convertidor
funciona a alta velocidad, la velocidad de salida del convertidor disminuird automaticamente. Por lo tanto, la velocidad real del mo-
tor sera inferior a la velocidad especificada. Cuando la tensién de entrada se recupere, la velocidad de salida del convertidor aumen-
tara hasta la velocidad de referencia.

Si la velocidad de salida sigue fluctuando cuando se produce una baja tension de entrada, disminuya la relacion de modulacion del
mantenimiento de la velocidad para la reduccién de potencia de la baja tension de entrada (P0803). Por ejemplo, cambie el valor de
113a100.

Esta funcion solo se aplica al modo SVC o SLVC. Ajuste P0601 «<Modo de funcionamiento» en 2 0 3.
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llustracion 28: Reduccion de potencia de la baja tensién de entrada

5.5.21 Cruce de baja tensién

Si la red cae por debajo del umbral de pérdida de potencia de entrada (P0484), la potencia podra regenerarse desde el lado del
motor para estabilizar la tension del enlace de CC. Si se cumplen estas tres condiciones, la intensidad de par aumentara y la veloci-
dad del convertidor volvera a su valor anterior:

« Latension de red se recupera en la duracién establecida (P0893).
« Latension del enlace de CC estd por encima del limite de tension inferior establecido (P0891).
« Lavelocidad del motor esta por encima del limite inferior de velocidad ajustado (P0892).

Si no se cumplieran estas condiciones, se generaria un «fallo LVRT».

Si el control de cruce estd activado, habra una gran intensidad de carga de arranque de excitacién en el lado de entrada cuando se
recupere la tension de red. La fuente de alimentacién debe tener capacidad suficiente para proporcionar una corriente instantanea
tan grande. Por lo tanto, el convertidor no requerird un armario de puesta en marcha cuando el control de cruce esté activado.

Si la fuente de alimentacion no tiene capacidad suficiente para proporcionar una corriente instantanea tan grande, se podra instalar
un armario de puesta en marcha. Si se desactiva el control de cruce y hay un armario de puesta en marcha disponible, dicho armario
se desconectara una vez que se detecte una pérdida de energia.

Esta funcion solo se aplica al modo SVC o SLVC. Ajuste P0601 «Modo de funcionamiento» en 2 o0 3.

5.5.22 Rearranque automatico

Si aparece un fallo, el convertidor detendra la salida y emitira una alarma. El fallo se restablecerd automaticamente y desaparecera
tras un periodo de retardo definido en el parametro P1353. Cuando se reinicie el fallo, el tiempo de intentos (P1354) comenzara a
contary el convertidor de frecuencia arrancara automaticamente mediante la funcién de Motor en giro.

Durante el tiempo de intentos del rearranque automatico, se podra restablecer el siguiente fallo que se produzca. El recuento de
tiempo de intentos se reiniciara tras reiniciar el siguiente fallo.

El fallo de rearranque automatico se genera si:
«  Laduracion del fallo esta por encima del tiempo de intentos de rearranque automatico (P1354).

«  El'ndmero de fallos durante el tiempo de intentos es mayor que el nimero de intentos de rearranque automatico (P1355).

Activacion
de fallo

e30bi719.10

P1353

A
A 4

Reset de fallo

P1354

A
Y

Tiempo
de intentos

Poner en
funcionamiento

llustracion 29: Rearranque automatico
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La funcién de rearranque automatico puede ser peligrosa.

Seleccione la funciéon de rearranque automatico en funciéon de los requisitos de la aplicacion.
Cuando la funcién de rearranque automatico esté activada, no examine el convertidor de frecuencia, el motor ni la carga
después de una pérdida de potencia hasta que el MCB se haya desconectado correctamente.

5.5.22.1 (P1357) Rearranque automatico de baja tensién de entrada
Este pardmetro se utiliza para activar o desactivar el rearranque automatico para fallos de baja tensién de entrada.

Cuando se produzca una baja tensién de entrada, el convertidor no podra volver a arrancar hasta que la tension del enlace de CC se
recupere al nivel normal.

Si esta activado el rearranque automatico de baja tension de entrada, el ajuste de configuracion de fallo: Baja tension de entrada
(P1103) no sera valido.

Si estd activada la reduccion de potencia por baja tension de entrada, el rearranque automatico por fallo de baja tensién de entrada
no serd valido. La reduccién de potencia por baja tensién de entrada esta activada por defecto. Si se requiere un rearranque auto-
matico por fallo de baja tension de entrada, desactive la reduccién de potencia por baja tensién de entrada.

5.5.22.2 (P1358) Rearranque automatico de pérdida de potencia de entrada
Este parametro se utiliza para activar o desactivar el rearranque automatico en caso de fallos de pérdida de potencia de entrada.

Cuando se produzca una pérdida de potencia de entrada, el convertidor no podra volver a arrancar hasta que la tensién del enlace
de CC se recupere al nivel normal.

Si el rearranque automatico de pérdida de potencia de entrada estd activado, el ajuste de configuracién de fallo: Pérdida de poten-
cia de entrada (P1102) no serd vélido.

Si se selecciona cruce de baja tension, el rearranque automatico de la pérdida de potencia de entrada solo serd vélido cuando se
genere un fallo de cruce de baja tension.

Si se selecciona el rearranque automatico por pérdida de potencia de entrada, habra una gran intensidad de carga de arranque de
excitacion en el lado de entrada cuando se recupere la tension de red. La fuente de alimentacién debe tener capacidad suficiente
para proporcionar una corriente instantanea tan grande.

5.5.22.3 (P1359) Rearranque automatico de sobreintensidad de salida
Este parametro se utiliza para activar o desactivar el rearranque automatico en caso de fallos de sobreintensidad de salida.

Si estd activado el rearranque automatico de sobreintensidad de salida, el ajuste de configuracion de fallo: Sobreintensidad de sali-
da (P1108) no sera valido.

5.5.22.4 (P1360) Rearranque automatico de baja carga de salida
Este parametro se utiliza para activar o desactivar el rearranque automatico para fallos de baja carga de salida.

Si estd activado el rearranque automatico de baja carga de salida, el ajuste de configuracién de fallo: Baja carga de salida (P1114) no
serd vélido.

5.5.22.5 (P1361) Rearranque automatico de pérdida analdgica de ajuste de velocidad

Este parametro se utiliza para activar o desactivar el rearranque automatico para el ajuste de velocidad de fallos de pérdida analogi-
ca.

Si esta activado el rearranque automatico de pérdida analdgica del ajuste de velocidad, el ajuste de configuracién de fallo: Pérdida
analdgica de ajuste de velocidad (P1120) no serd vélido.

5.5.22.6 (P1362) Rearranque automatico de pérdida del sensor de temperatura del transformador

Este parametro se utiliza para activar o desactivar el rearranque automatico para fallos de pérdida del sensor de temperatura del
transformador.

Si el reinicio automatico de la pérdida del sensor de temperatura del transformador estd activado, el ajuste de la configuracién de
fallo del PLC: Pérdida del sensor de temperatura del transformador (P1217) no sera valido.

5.5.23 Transferencia sincrona
La funcién de transferencia sincrona se utiliza para:
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«  Realizar un cambio suave entre el convertidor de frecuencia y la red.

+  Evitar descargas eléctricas en la red eléctrica.

«  Prolongar la vida util del equipo eléctrico.
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Automatic bypass/Synchronous transfer cabinet

llustracion 30: Diagrama del circuito del armario de transferencia sincrona

Secuencia de proceso de transferencia de carga desde el convertidor de frecuencia a la red
« Estado inicial: KM41 y KM42 estan cerrados y KM43 esta abierto.

« Aceleracion a la frecuencia de red:

Cuando se inicie el proceso del convertidor de frecuencia a la red, el sistema acelerard automaticamente hasta la velocidad
nominal en funcién del ajuste del tiempo de aceleracion.

Después de la aceleracion, si el error de velocidad de salida supera el P0772 «Speed error threshold of synchronous transfer
(Umbral de error de velocidad de transferencia sincrona)» y no puede estabilizarse en P0777 «Maximum speed stable time
of synchronous transfer (Tiempo de estabilidad de velocida