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1 Introducao

1.1 Objetivo deste Guia de Aplicacao

Este Guia de Aplicacdo fornece informacdes para a configuracdo do sistema, o controle do conversor de frequéncia, o acesso aos
parametros, a programacao e a resolucao de problemas do conversor de frequéncia. Destina-se ao uso por pessoal qualificado. Leia
e siga as instrugdes para usar o conversor de forma segura e profissional. Preste especial atencao as instru¢des de seguranca e ad-
verténcias gerais fornecidas neste manual e em outras documentagdes fornecidas com o conversor.

1.2 Recursos adicionais
Outros recursos estao disponiveis para entender fun¢des e operacao avangadas do conversor de frequéncia.

+ O VACON?® 1000 Guia de Operacao fornece informacgoes detalhadas para a instalacdo, o comissionamento e a partida do conver-
sor.

«  Guias do usudrio para opcionais do produto.

Publicagées e manuais suplementares estdo disponiveis em Danfoss. Consulte www.danfoss.com para obter uma lista completa.

1.3 Versao do manual
Este manual é regularmente revisado e atualizado. Todas as sugestdes de melhoria séo bem-vindas.
O idioma original deste manual é inglés.

Table 1: VACON® 1000 Versao do Guia de Aplicacao

Versao Data de langamento Observacoes

A 11.06.2021 Primeira versao

Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021pt-000101 / 172F8682 | 7
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2 Visao Geral

2.1 Sistema de Controle

Um exemplo de diagrama de estrutura do sistema de controle é mostrado em illustration 1. O nimero de células de poténcia de-
pende da tensdo nominal do conversor.
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illustration 1: Diagrama de Estrutura do Sistema de Controle

Entre as principais funcdes do sistema de controle principal estdo:
- Entradas e saidas digitais
«  Entradas e saidas analdgicas
«  Geracao de sinal de controle PWM de cada célula de poténcia
«  Codificacdo e decodificacao do sinal de controle
+ Autodiagnéstico do sistema
Entrega de varias instru¢des de implementagao
«  Coleta e tratamento de varias falhas
+  Comunicacao com sistemas externos

Para aumentar a flexibilidade com a aplicagao do cliente, um CLP é utilizado para o processamento l6gico dos sinais de chaveamen-
to internos, sinais de operacao do local e sinais de status do conversor de média tensdo. O conversor de média tensdo VACON® 1000
utiliza um CLP de alta qualidade para:

Realizar o controle dos sinais de entrada e saida do conversor
«  Protecdo e intertravamento

« Detecgao de falhas externas

8| Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021pt-000101 / 172F8682
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+  Comunicagao com o sistema de controle principal
«  Controle da interface homem-maquina

A IHM (interface homem-méquina) se baseia em uma tela sensivel ao toque de cristal liquido e alta definicéo. E facil de operar e é
usada para ajustar parametros funcionais, exibir e registrar o status do sistema, status da operagao e falhas por meio da conexao
com o PLC. Consulte 3 Interface Homem-Maguina.

O VACONP® 1000 oferece precisdo de controle de alto desempenho utilizando Controle Vetorial. A capacidade de controlar o fluxo e
a velocidade do motor independentemente produz uma resposta dinamica rapida as flutuagdes de carga e um torque elevado em
velocidades baixas, inclusive durante a partida do motor. O diagrama de controle é mostrado em illustration 2.

As duas abordagens de Controle Vetorial, sem sensor e com encoder, estdo disponiveis para selecdo. Os sensores de velocidade
podem ser instalados dependendo das condicbes reais da aplicacdo. Para casos sem os sensores de velocidade, o sistema pode
ainda fornecer respostas dinamicas rapidas e torque de saida elevado quando o motor estiver funcionando em baixa velocidade.
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illustration 2: Diagrama do Controle Vetorial

2.2 Exemplo de Fiacao da Aplicacao
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illustration 3: Diagrama tipico de fiagao da aplicacao

2.3 VACON® 1000 PC Tool

O VACON® 1000 PC Tool é um software para computador baseado em Ethernet. Apenas um cabo de rede é necessario, e 0 monitor-
amento e o diagndstico de falhas do conversor podem ser realizados com esse software.

O VACONP® 1000 PC Tool integra algumas func¢des auxiliares que sdo frequentemente usadas durante a operacdo normal e no comis-
sionamento.

« O painel de exibicdo de status mostra o status de funcionamento do conversor em tempo real.

«  Afuncéo de exibicdo da forma de onda permite a observacéo direta das varidveis internas durante o funcionamento do conver-
sor.

« Afuncéo de gerenciamento de parametros permite modificar ou salvar diretamente os pardmetros atuais do sistema no com-
putador.

« Afuncéo de andlise de falha pode processar as informacdes da falha no cache do DSP, listar o conteddo das falhas do sistema e
a hora da ocorréncia, e mostrar a forma de onda tanto da entrada como da saida do sistema préximos ao instante da falha.

Além dessas funcdes, o VACON® 1000 PC Tool também fornece fungdes auxiliares de comissionamento e fun¢des de atualizacao do
programa do DSP.

Requisitos minimos para o VACON® 1000:

«  Sistema operacional: Windows 10

+  Processador: Intel®Cored i5-6300U CPU a 2,40 GHz 2,50 GHz
+  Memoria RAM: 8 GB

10 | Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021pt-000101 / 172F8682
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3 Interface Homem-Maquina

3.1 AIHM do VACON® 1000

Usando uma IHM (interface homem-maquina) de tela sensivel ao toque de alta qualidade, é possivel obter uma operagao simples e
visual para todas as fun¢ées do VACON® 1000, como:

+  Programacéo de parametros
«  Status da operacao
«  Diagnostico de falhas

Para garantir a seguranca da operacdo, a interface do usudrio é protegida por senha, podendo ser aberta somente por operadores
autorizados.

3.2 Pagina inicial da IHM

A pagina inicial da IHM do VACON® 1000 é mostrada em illustration 4. A pagina inicial mostra:
- Diagrama unifilar

+  Status do sistema

«  Painel de monitoramento

Acesse os submenus no lado esquerdo da pagina inicial, e o painel de operacéo a partir do icone no canto inferior direito.

12/08/2020 14:14:44 e
& Status - Dashboard 2
2
3
A Diagram System Status
H
B -~
Emergency MCB Close MCE Startup VFD
C Stop Allowed Closed Ready Running
Grid Voltage[V] Input Current [4] Output Voltage [V] Output Current [A] Reference. Speed [rpm]
D
~
0 0 0 0 000
0 0 0 0 0 ] 0 0 0 0
E Input Power [kVA] Transf Temp A[<] Transf Temp B[] Transf. Temp. C[%C] Output Speed [rpm]
0 00 0o 0.0 000
1] ] -200 180.0 =200 1800 =200 1800 o 0
F J
L~
G d
illustration 4: Pagina inicial da IHM
A Status F Administracao
B Gréficos e Relatorios G Ferramentas
C Configuracgao e Servico H Status do Sistema
D Eventos | Painel de monitoramento
E Diagrama unifilar J Painel de operacao

3.2.1 Status do Sistema
Quando o sistema esta em um estado especifico, o indicador desse estado muda de cinza para verde.

« Parada de emergéncia: O botdo de parada de emergéncia no gabinete de controle estd pressionado.
+  Fechamento do MCB permitido: O sistema esta pronto, mas o disjuntor de AT nao esta fechado.
- O MCB pode ser fechado.

Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021pt-000101 / 172F8682 | 11
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+ MCB fechado: O disjuntor de AT de entrada esta fechado.
«  Pronto para operacdo: A alimentacao de AT do conversor estd ligada, e o diagndstico interno esta concluido.

- Haum atraso de 22 s apds a alimentacao de alta tensao ser ligada. O DSP transmite o sinal de "solicitacdo de operacdo" apds
a transmissdo do estado de controle principal pronto.

«  VFD em funcionamento: O VACON® 1000 esta em funcionamento e o sistema de controle principal ndo possui falhas ativas.

3.2.2 Painel de monitoramento
O painel mostra valores em tempo real do status do conversor:

« Tensao darede

«  Corrente de entrada

« Tensao de saida

«  Corrente de saida

»  Velocidade de referéncia

« Poténcia de entrada

«  Temperaturas do transformador

- Velocidade de saida

3.2.3 Diagrama Unifilar

O diagrama unifilar mostra o status de cada chave conectada ao conversor, como disjuntores e contatores.

3.3 Painel de Operacao

O painel lateral de operacdo inclui os controles principais do conversor. Esses controles podem ser usados quando o local de con-
trole é através da IHM:

- Paradesbloquear os outros botdes de funcao no painel de operacao, pressione o botdo SOLICITAR. Caso contrario, os outros
botdes de fungdo permanecerao desabilitados.

«  Para partir o conversor, pressione o botdo PARTIR (quando o local de controle é IHM). Quando o conversor esta em funciona-
mento, este botdo permanece desabilitado. Se o conversor estiver em rampa de parada ou ja em estado parado, esse botao
permanece habilitado e pode ser usado para reiniciar o conversor.

- Para parar o conversor, pressione o botdo PARAR. Selecione parada por rampa ou parada por inércia.
«  Ajuste a referéncia de velocidade por meio da configuracdo numérica ou do controle deslizante.

- Para redefinir o status de falha do conversor, pressione o botdo RESET. Quando o conversor esta em funcionamento, este botao
permanece desabilitado.

o
& Status - Dashboard Control x R
S
L A %
Diagram System Status m/
L B
Emergency MCE Close MCB Startup u 1
Stop AMlowed Closed Ready - C
= . - : ) e
Gnid Voltage V] Input Current [A] Output Voltage [V] Output Current [A] - |
Ramp Coast
0 0 0 0
Ut u
0 p 0 0 0 o 0 nit rpm nit: rpm =
0 P D
Input Power [k'VA] Transf. Temp A[] Transf. Temp.B[*C] Transf. Temp.C[*C]
Reference
0 0.0 a0 0.0 0
0 0 -200 1800 -20.0 1800 -200 18
0
L E
SN |

illustration 5: Painel de Operacao
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3.4 Status

D

Referéncia de velocidade

Reset

Para selecionar um dos submenus de status, pressione o botao Status no menu da IHM:

«  Painel de monitoramento

«  Submenu de status da célula de poténcia

«  Submenu de status do ventilador de arrefecimento

3.4.1 Célula de Poténcia

O submenu de célula de poténcia mostra as tensdes do barramento CC e os cédigos de falha ativos das células de poténcia.

£~ Status — Power Cell

12/08/2020 16:33:37

Fault Code
Bus Voltage /v
Fault Code
Bus Voltage /V
Fault Code

Bus Voltage /V

Fault Code

0: Normal
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2: Reserved

3: Under Voltage

4: Over Temperature

(1]

4 5 6
0 ] 1]
0 (1] i}
0 (1] (]
0 0 0
0 (1] 0
0 0 0
5: IGBT Driver Fault

6: Input Phase Loss

7: Downstream Optical Link Fault
§: Over Voltage

9-11: Reserved

B 9 10
0 ] ]
a ] 0
] a ]
] ] ]
o ] o
0 ] 0

12: Ultra Over Voltage
13- DC 24V Power Fault
14: Capacitor Fault
14-30: Reserved

31: Upstream Optical Link Fault

illustration 6: Submenu Célula de Poténcia

3.4.2 Ventilador de Arrefecimento

O submenu do ventilador de arrefecimento mostra o status de todos os ventiladores de arrefecimento nos paines do conversor. Os
ventiladores dos diferentes paineis sdo mostrados em guias separadas.

Acbes disponiveis neste menu:

«  Operacao manual dos ventiladores.

+ Alteracdo do ciclo/dia de funcionamento.

«  Confirmagao de recuperacao.

3.5 Gréficos e Relatérios

e30bi736.10

O submenu Gréficos e relatérios mostra graficos histéricos dos parametros selecionados. Ha quatro canais disponiveis.

Cada canal pode mostrar diferentes parametros, como:

« Tensdo de entrada
« Tensdo de saida
« Corrente de entrada

«  Corrente de saida

« Velocidade de referéncia

Danfoss A/S © 2021.06
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. Referéncia de velocidade

«  Poténcia de entrada

5 12/08/2020 16:2617 | 2
cope " a
Channel 1 Channel 2 Channel 3 Channel 4 e
I v_in lJ l\l'_o ut j | I_out :J I RPM_out j
16:26:1512/08
16:25:05 5:35 16:26:05
12/08 08 12/08

illustration 7: Submenu Gréficos e Relatoérios

3.6 Configuracao e Servico
O botao Configuragéo e Servico no menu da IHM abre um submenu com estas configuragdes de funcdo do sistema:

+ Local de controle

«  Parametros do motor

«  Funcgoes

- Protecoes

+  Configuragéo de E/S

»  Configuragao do sistema
+  Configuracao do PID

«  Comissionamento

12/10/2020 16:06:49
< Setup & Service eter - Current Controller

e30bi739.10

Operation Mode tor3 Motor 4 Motor 5 Mator 6 Mator 7 Motor 8
: Current loop bandwidth /0.01Hz
Motor Parameter
1]
Functions x Kp of current loop (Auto-tuning result)

Protections 2
1/0 Configuration
System Configuration

PID Setup

Commissioning

illustration 8: Submenu Configuracao e Servico
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3.6.1 Modo de operagao
Use este submenu para selecionar o local de comando e a fonte de referéncia.
Opc¢oes de local de controle:

« IHM: O conversor é operado através da IHM.

- Digital: O conversor é operado via DCS (controle digital remoto do conversor; consulte 2.2 Exemplo de Fiacdo da Aplicacéo para
obter a definicdo da interface especifica).

+  Comunicacdo: O conversor é operado via rede de comunicacdo, como RS5485 ou Ethernet.
Opcoes de local de referéncia:

+  IHM: A velocidade é definida via IHM.

« Analdgica: A velocidade é definida via entrada analdgica.

- Digital: A velocidade é definida via DCS (o controle digital remoto do conversor; consulte 2.2 Exemplo de Fiacdo da Aplicacdo
para obter a definicdo da interface especifica).

«  Comunicagao: A velocidade é definida via rede de comunicagao, como RS485 ou Ethernet.

«  PID: A velocidade é ajustada automaticamente via médulo PID.

12/08/2020 16:57.04
& Setup & Service - Operation Mode

e30bi740.10

Operation Set Reference Set

|HM- ﬂ |HM| :l

illustration 9: Submenu Local de Controle

3.6.2 Parametros do Motor
Use este submenu para selecionar os parametros do motor:

- Configuragdo multi motor
- Selecione diferentes motores por meio da IHM, entrada digital ou rede de comunicacgéo.
- Defina o nimero maximo de motores.

«  Parametros nominais

- Defina a frequéncia nominal, a velocidade nominal, o nimero de pdlos, a tensdo nominal e a corrente nominal para difer-
entes motores.

«  Configuracdo de velocidade de operacdo

- Defina o sentido de rotagao, a velocidade maxima e a velocidade minima para diferentes motores.
«  Parametros de auto ajuste

- Verifique os parametros relativos ao auto ajuste.
«  Controlador de velocidade:

«  Controlador de fluxo

Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021pt-000101 / 172F8682 | 15
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«  Controlador de corrente
- Encoder

- Insira as especificagcdes do encoder para cada motor.

3.6.3 Funcgobes

Use este submenu para ajustar os parametros para diferentes fung¢des. Os parametros estdo divididos em grupos de acordo com as
funcoes.

3.6.4 Protecdes

Use este submenu para definir os ajustes para diferentes funcdes de protecdo. Os parametros estdo divididos em grupos de acordo
com as fun¢des de protecao.

3.6.5 Configuracao do PID

Use este submenu para ajustar os parametros do PID.
Faixa da entrada analdgica: A faixa do sensor.

«  Ganho proporcional (Kp): O valor proporcional ampliado do erro SV-PV.
- Unidade: %
- Intervalo de ajuste: 0-30000

« Ganho integral (Ki): O valor proporcional ampliado de um acimulo de cada unidade de tempo de amostragem multiplicado
pelo valor do erro.

- Unidade: %
- Intervalo de ajuste: 0-30000
«  Ganho diferencial (Kd): O valor proporcional ampliado de uma varidvel de erro de cada unidade de tempo de amostragem.
- Unidade: %
- Intervalo de ajuste: 0-30000

+  Limite superior: Se o limite superior for 900 RPM, a saida do PID permanecerd em 900 RPM quando o valor de ajuste da saida
estiver acima de 900 RPM.

Limite inferior: Se o limite inferior for de 300 RPM, a saida do PID permanecera em 300 RPM quando o valor de ajuste da saida
estiver abaixo de 300 RPM.

«  Faixa de erro: O valor da faixa de erro é igual ao desvio SV-PV. Se a diferenca entre SV e PV for menor que a faixa de erro, o PID
para a saida e o conversor mantém a velocidade de saida atual.

« Saida do PID: Mostra o valor de saida atual do PID.
«  SV: 0 valore esperado definido pelo usuario.

PV: O valor real da saida do sistema.
«  Botdo Ativar/Desativar Saida

« Botao Partir/Parar
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illustration 10: Submenu Configura¢ao do PID

3.6.6 Configuracao do Sistema

Use este submenu para definir os parametros de configuragao do sistema. Os parametros estao divididos em grupos de acordo com
as fungoes.

3.7 Eventos
Dois submenus podem ser acessados pressionando o botao Eventos no menu da IHM:

« Adverténcia e Falha

+  Registro de Eventos

3.7.1 Adverténcia e Falha
O submenu de adverténcia e falha apresenta o registro de adverténcias e falhas em tempo real do conversor durante a operacao.
Ha 2 tipos diferentes de notificagdes.

+  Uma adverténcia informa sobre uma operagdo incomum no conversor. A adverténcia nao para o conversor. O sistema pode ser
energizado, iniciado e operado normalmente.

« Uma falha para o conversor imediatamente. Reinicialize o conversor e encontre uma solucdo para o problema. Nao opere o
sistema até que o problema tenha sido encontrado e corrigido.

Esta pagina mostra apenas falhas gerais. Para verificar as falhas atuais, consulte "Registro de Eventos".
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< BEvents - Warning & Fault
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Trigger Message
A Fault
Trigger Message
1352 16 12/08/2020 PLC Stop

illustration 11: Submenu Adverténcia e Falha

3.7.2 Registro de Eventos

O submenu de registro de eventos mostra um registro de todas:

« Adverténcias
« Falhas

»  Operacgoes (por exemplo, partida e parada do conversor)

e30bi737.10

Para salvar o registro de eventos, pressione o botdo Salvar no canto superior direito. As informacbes do registro de eventos séo
salvas como um arquivo CSV em um dispositivo de armazenamento USB, que deve ser inserido separadamente. A porta USB encon-

tra-se na parte traseira da IHM.

Para excluir o registro de eventos, pressione o botédo Excluir no canto superior direito. Essa operagao precisa de uma autoridade de

operacao superior.

& Events - EventLog

A

\ \IZJ’UEIE‘UEU 16:40:52

B

B

e30bi738.10

PLC Stop

illustration 12: Submenu Registro de Eventos

A Excluir registro de eventos
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B Salvar registro de eventos

3.8 Administracao
Use o submenu Administracdo para gerenciamento de senha. Duas a¢cbes podem ser feitas neste submenu:

« Login novamente

« Alterar senha

12/09/2020 14:5703 |
Password Protection

e30bi742.10

Relogen Change

illustration 13: Submenu Administracao

Para exibir a caixa de didlogo de senha, pressione o botdo Login novamente. Se uma senha incorreta for inserida, a caixa de dialogo
continuard sendo exibida até que seja inserida a senha correta. A senha original é fornecida na entrega do produto.

e30bi743.10

|
0 1 2 3 DEL
4 5 6 7 < ‘ >
8 9 A B CLR
C D E F ENT

illustration 14: Caixa de Didlogo de Senha

O VACONE® 1000 possui 3 niveis de autoridade de usuario. Para evitar mau funcionamento, o conversor impede que usudrios sem
autorizacdo alterem parametros importantes.

« Aautoridade de nivel 1 limita a operacao aos botdes na interface principal. Nao sdo permitidas alteracdes de parametros.

« Aautoridade de nivel 2 limita a operacdo aos botdes na interface principal e as alteracdes aos parametros de nivel 2.

«  Aautoridade de nivel 3 limita a operagao aos botdes na interface principal e as altera¢des aos parametros de nivel 2 e 3.

Para alterar a senha, pressione o botdo Alterar. Usuéarios em um nivel de autoridade superior podem ver e alterar a senha do usuario
em um nivel inferior.

Usudrios em diferentes niveis podem realizar as operagdes respectivas no sistema depois de inserir a senha correta. Se o usuario se
esquecer de sair no nivel de autoridade, o sistema se bloqueara automaticamente apés 5 minutos.
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As senhas necessarias sao fornecidas durante o comissionamento do conversor.
Em caso de perda de senha, entre em contato com a Danfoss.

3.9 Ferramentas
O submenu de ferramentas inclui as configuracdes para a IHM.

«  Configuragao de idioma
»  Versdo do software
+  Ajustes da lHM

3.9.1 Idioma
Selecione o idioma da IHM de acordo com a necessidade.

12/09/2020 14-48-42
« Tool Settings -+ Language

e30bi741.10

() FR3L(3E) English
Malay Pycckui Portugués
Espaiiol

illustration 15: Submenu Idioma

3.9.2 Versao do software

Este menu mostra as informacgdes da versdo do software da IHM, do CLP e do DSP. Também estdo disponiveis a versdo de célula de
poténcia e a versao da placa de fibra 6ptica.

3.9.3 Ajustes da IHM

Para ajustar o brilho da tela da IHM, selecione Brilho.
Para ajustar a data e hora, selecione Data/Hora.
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12/18/2020 10:14:32
& Tool Settings - HMI Set

e30bi756.10

illustration 16: Submenu Ajustes da IHM
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4 Configuracoes de Parametros

4.1 Parametros do Sistema

Table 2: Parametros Basicos

ID Parametro Min Max Unidade Padréao Descricao
P0005 Tensao de saida nominal 0 65535 \Y 6000 -
P0009 Nivel de modo continuo 3 12 - 6 -
P0O155 Tenséo de entrada nominal 0 65535 \Y 6000 -
P0174 Frequéncia nominal da rede 5000 6000 0,01 Hz 5000 -
P1068 Corrente de saida nominal 20 2000 A 70 -

Table 3: Autodiagnéstico Apos Alta Tensao Ligada

ID Parametro Min | Max | Unidade Padrao Descricao

P0239 Tempo de autodiagnéstico ao ligar a alta tenséo 220 500 0,1s 220 -

Table 4: Transformador

ID Parametro Min Max Unidade Padrao Descrigao

P0O195 Posicao do tap do transformador 95 105 % 100 -

Table 5: Posicdo do Ponto Central de Saida

ID Parametro Min Max Unidade Padrao Descricao

P0498 Sentido da tensao de saida 0 1 - 0 0=Horario
1=Anti-horario

Table 6: Parametros da Célula de Poténcia

ID Parametro Min | Max Unidade Padréo Descricao
P0388 Tensao de entrada nominal da célula de poténcia 300 | 800 \ 690 -
P0867 Corrente de saida nominal da célula de poténcia 10 2000 | A 70 -

Table 7: Configuragéo do DCS

ID Parametro Min | Max | Unidade Padrdao | Descricao
P0246 | Tipo de saida de falha 0 1 - 1 0=Pulso
1=Nivel
P0788 | Modo de partida e parada 0 1 - 0 0=Partida e parada normais

1=Partida e parada com um botao

P0789 | Definigao do sinal de partida 0 2 - 0 0=Sinal de pulso

1=Sinal de nivel

+ Ligado=Partida

«  Desligado=Parada por inércia

2=Sinal de nivel
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ID Parametro Min | Max | Unidade Padréao Descricao
« Ligado=Partida
«  Off=Parada por rampa
P0790 | Sinal de sentido do DCS 0 1 - 0 0=Desativar
1=Ativar
Table 8: Modo de Controle do Motor
ID Parametro Min Max Unidade Padrao Descricao
P0601 Modo de controle do motor 1 4 - 1 1=U/f
2=SVC
3=SLVC
(1)
' SVC: Controle Vetorial Espacial, SLVC: Controle Vetorial Sem Sensor.
Table 9: Configuracao da Amostragem
ID Parametro Min | Max Uni- Padrao | Descricao
dade
P0006 | Coeficiente de tensao de entra- | 0 65535 | 0,001 1000 -
da
P0007 | Coeficiente de tensdo de saida | O 65535 | 0,001 1000 -
P0052 | Valor nominal daamostragem | 20 | 2000 | A 70 Valor nominal da placa de amostragem de cor-
de corrente de saida rente de saida
P0055 | Coeficiente de correntedeen- | 0 65535 | 0,001 1000 -
trada
P0056 | Coeficiente de corrente de sai- | 0 65535 | 0,001 1000 -
da
P0228 | Sentido dos sensores de cor- 0 65535 | - 0 Os quatro bits inferiores mostram o sentido dos 4

rente de entrada e saida

sensores de corrente, porém o valor é convertido
para decimal:

+  bit0 = Fase U de saida

+  bit1 =Fase W de saida

+  bit2 =Fase A de entrada
+  bit3 =Fase Cde entrada
Definicdo de bit:

+  0=Horério

« 1=Anti-horario
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Table 10: Trava Eletromagnética

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricao

P0045 | Tempo de desbloqueio da trava eletromagnética apés desliga- 300 | 1800 | s 900 -
mento da alta tensdo

P0157 | Tempo antes do desbloqueio da trava eletromagnética apds o de- | — - s 0 Somente leitura
sligamento da alta tensdo

P0158 | Operacao da trava eletromagnética 0 2 - 2 0=Travada
1=Aberta
2=Normal

Table 11: Ventilador de Arrefecimento

ID Parametro Min | Max | Uni- Padréo | Descricdao
dade
P0241 Ativar redundéncia dO venti- 0 3 S 0 0=Desativar todos
lador 1=Ativar para ventilador do gabinete das células de
poténcia
2=Ativar para ventilador do gabinete do transforma-
dor

3=Ativar todos

P0786 | Modo de partida do ventila- | 0 1 - 0 0=Partida quando alta tensao for ligada

dor 1=Partida quando o motor for ligado

P0787 | Alimentacao do ventilador 0 1 - 0 0=Desativar
externa/cliente presente 1=Ativar
Table 12: Gabinete de Pré-carga
ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao
P0248 | Tempo de espera para novo fechamento do 0 65535 | s 60 -
gabinete de energizacdo
P0285 | Modo de pré-carga 0 1 - 0 0=Nenhum
1=Gabinete de energizacdo
P0286 | Limite de fechamento do gabinete de energi- | 650 | 850 %o 650 Proporcédo por mil da tensao de
zagao entrada nominal
Table 13: Gabinete de Bypass
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricao
P0244 | Limite de frequéncia do bypass auto- | 0 65535 | % 20 Porcentagem da velocidade nominal do
matico do sistema motor

P0247 | Tempo de deteccao de falha de by- 0 65535 [ 100ms | 50 -
pass automatico do sistema

P0791 | Tipo de gabinete de bypass 1 8 - 1 0=Sem gabinete de bypass
1=Gabinete de bypass manual
2=Gabinete de bypass automético
3=Gabinete de transferéncia sincrona
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Table 14: Restaurar Configuracoes de Fabrica

ID Parametro Min | Max | Unidade Padrao Descricao
P0002 | Configuracao padrao de fabrica 0 1 - 0 0 = Sem acdo
1=Restaurar valores de fabrica
4.2 Parametros do Motor
Table 15: Configuragédo Multi Motor
ID Parametro Min Max Unidade Padrao Descricao
P0635 Modo de sele¢ao do motor 0 2 - 0 0=IHM
1=Entrada digital
2=Comunicacao
P0636 Selecdo do motor 1 8 - 0 -
P0637 Numero méximo de motores 1 8 - 8 -
Table 16: Parametros Nominais do Motor
ID Parametro Min Max Unidade Padrédo Descrigao
P0074 Frequéncia nominal do motor 0 65535 0,01 Hz 5000 -
P0075 Velocidade nominal do motor 0 65535 RPM 993 -
P0409 Tensdo nominal do motor 0 65535 \Y 6000 -
P0410 Corrente nominal do motor 0 65535 A 74 -
P0413 Ndmero de pdélos do motor 2 65535 - 6 -
Table 17: Configuragéo de Velocidade de Operagao
ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricdao
P0013 | Sentido de rotacao do motor 0 2 - 0 0=Horério
1=Anti-horério
2=Ambos sentidos
P0076 | Velocidade minima 20 | 1000 | %o 20 -
P0077 | Velocidade méxima 20 | 3000 | %o 1000 -
P0085 | Configuragao de velocidade 1 da entrada digital 0 65535 | RPM 800 -
P0086 | Configuracao de velocidade 2 da entrada digital 0 65535 | RPM 1200 -
P0087 | Configuragao de velocidade 3 da entrada digital 0 65535 | RPM 1500 -
P0518 | Limite de desligamento do PWM na parada por rampa | 0 100 %o 15 Razdo milésima da veloci-
dade nominal do motor
Table 18: Modelo do Motor
ID Parametro Min Max Unidade Padrao Descricao
P0414 Indutancia mutua do motor 0 65535 0,1mH 4320 -
P0415 Induténcia de dispercdo do motor 0 65535 0,1 mH 130 -
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ID Parametro Min Max Unidade Padrao Descricao
P0416 Resisténcia estatérica do motor 0 65535 mQ 702 -

P0417 Resisténcia rotdrica do motor 0 65535 mQ 345 -

P0441 Referéncia de fluxo 0 65535 0,001 Wb 15200 -

P0442 Torque nominal do motor 0 65535 10 Nm 657 -

P1033 Momento de inérica do auto ajuste 0 65535 0,1 kgm? 800 -

P1034 Coeficiente de atrito do auto ajuste 0 65535 0,001 Nmg 2620 -

Table 19: Controlador de Velocidade
ID Parametro Min | Méax Unidade | Padrao | Descricdao
P0394 | Limite de escorregamento 2 0 100 % 10 -

P0420 | Kp do controlador de velocidade SVC - - - 1000 Somente leitura

P0421 | Kido controlador de velocidade SVC - - - 60 Somente leitura

P0430 | Kp do controlador de velocidade SLVC - - - 333 Somente leitura

P0431 | Ki da malha de velocidade SLVC - - - 20 Somente leitura

P0438 | Limite de torque maximo 0 300 % 150 -

P0439 | Limite de torque de frenagem 0 200 % 5 -

P0440 | Limite de velocidade da comutacéo do torque de frenagem | 0 100 % 10 Porcentagem da ve-
locidade nominal do
motor

P0455 | Coeficiente do Kp do controlador de velocidade SVC 0 65535 | % 100 -

P0456 | Coeficiente do Ki do controlador de velocidade SVC 0 65535 | % 100 -

P0457 | Coeficiente do Kp do controlador de velocidade SLVC 0 65535 | % 33 -

P0458 | Coeficiente do Ki do controlador de velocidade SLVC 0 65535 | % 33 -

P0464 | Kp do controlador de compensacao de escorregamento 0 65535 | 0,01 200 -

P1041 | Largura de banda da malha de velocidade 60 | 600 rad/s 60 -

Table 20: Controlador de Fluxo
ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao
P0395 | Limite de tensdo para a indutancia de dispercéo 0 65535 | % 200 -

P0396 | Tempo de atraso da tensdo dada para o estimador de fluxo 0 65535 | us 580 -

P0418 | Largura de banda da malha de fluxo 0 65535 | 0,01 Hz | 1000 -

P0422 | Coeficiente do Kp do controlador de fluxo 0 65535 | % 100 -

P0423 | Coeficiente do Ki do controlador de fluxo 0 65535 | % 100 -

P0426 | Limite da corrente de magnetizacdo 0 200 % 125 -

P0432 | Largura de banda do filtro do estimador de fluxo SLVC 0 65535 | 0,01 Hz | 60 -
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ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao
P0461 | Kp da malha de fluxo - - - 73 Somente lei-
tura
P0462 | Ki da malha de fluxo - - - 138 Somente lei-
tura
P0478 | Ativar pré-magnetizacdo 0 1 - 0 -

P0569 | Limite de frequéncia para adicionar tensao da indutanciadefuga | 10 | 1000 | 0,01 Hz | 200 -

P0633 | Selecao de compensacéo de fluxo 0 1 - 1 -

P0634 | Tempo de variacdo da referéncia de fluxo 0 65535 | ms 1000 -

Table 21: Controlador de Corrente

ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao

P0419 | Largura de banda da malha de corrente 0 65535 | 0,01 Hz | 10000 | -

P0424 | Coeficiente do Kp do controlador de corrente 0 65535 | % 100 -

P0425 | Coeficiente do Kp do controlador de corrente 0 65535 | % 100 -

P0428 | Limite de tensdo do controlador de tensdo 100 | 130 % 110 -

P0459 | Kp da malha de corrente - - - 15 Somente lei-
tura

P0460 | Ki da malha de corrente - - - 522 Somente lei-
tura

P0886 | Largura de banda do filtro de desacoplamento da malhade cor- | 0 65535 | 0,01 Hz | 1000 -
rente

P0887 | Coeficiente de ajuste do desacoplamento da malha de corrente | 0 100 % 100 -

Table 22: Configuracao do Encoder

ID Parametro Min | Max Unidade | Padrdo | Descricao
P0545 | Resolucao do encoder 0 65535 | PPR 5000 -
P0546 | Periodo de contagem do encoder método M 0 65535 | ps 2500 -
P0547 | Frequéncia de clock do contador do encoder método T 0 65535 | MHz 8 -
P0550 | Largura de banda do filtro de velocidade do encoder 10 1000 Hz 100 -

4.3 Parametros de Protecao

Table 23: Sobrecorrente na Entrada (Software)

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricao

P1100 | Configuracdo de acdo da falha: Sobrecorrente na 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configuracao de
Entrada (Software) resposta da falha.

P1073 | Limite de sobrecorrente de entrada 0 1000 | % 200 -
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Table 24: Perda de Fase na Entrada

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricao
P1101 | Configuracdo de acdo da falha: Perda de Fase na Entra- | 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configura-
da ¢ao de resposta da falha.
P1251 | Tempo de duracédo da falha: Perda de Fase na Entrada 0 65535 | ms 80 -
P0489 | Limite de tensao para perda de fase de entrada 0 100 % 20 -
Table 25: Perda da Alimentacédo de Entrada
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P1102 | Configuracdo de acdo da falha: Perda da Alimentacdo | 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configuracao
de Entrada de resposta da falha.
P0484 | Limite de tensdo para perda da alimentacdo de entra- | 100 | 900 | %o 700 -
da
Table 26: Subtenséo na Entrada
ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricdao
P1103 | Configuracado de acado da falha: Subtensdo na Entrada | 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracao
de resposta da falha.
P1253 | Tempo de duracdo da falha: Subtensao na Entrada 0 65535 | ms 0 -
P0047 | Limite de subtensao na entrada 10 | 100 % 90 -
Table 27: Sobretenséao na Entrada
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricdo
P1104 | Configuracdo de acdo da falha: Sobretenséo na Entra- | 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configura-
da ¢do de resposta da falha.
P1254 | Tempo de duracédo da falha: Sobretensdo na Entrada 0 65535 | ms 0 -
P0054 | Limite de sobretensdo de entrada 100 | 120 % 110 -
Table 28: Aterramento de Entrada
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricao
P1105 | Configuracdo de acdo da falha: Aterramento de Entrada | 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configura-
¢do de resposta da falha.
P1255 | Tempo de duracdo da falha: Aterramento de Entrada 0 65535 [ 100ms | 50 -
P0877 | Limite de tensado para aterramento de entrada 0 100 % 70 -
Table 29: Falha de Sequéncia de Entrada
ID Parametro Min | Méx | Unidade | Padrdo | Descricao
P1106 | Configuracdo de acdo da falha: Falha de Se- 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configuracdo de respos-
quéncia de Entrada ta da falha.
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Table 30: Sobrecorrente na Saida (Software)
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricao
P1108 | Configuracdo de acdo da falha: Sobrecorrente na Saida | 0 8 - 2 Consulte 6.2 Configura-
(Software) cao de resposta da falha.
P1258 | Tempo de duracéo da falha: Sobrecorrente na Saida 0 65535 | ms 0 -
(Software)
P0046 | Limite de sobrecorrente na saida 0 1000 | % 160 -
Table 31: Sobrecarga na saida
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricdao
P1109 | Configuracdo de acdo da falha: Sobrecarga na saida 0 8 - 2 Consulte 6.2 Con-
figuracao de re-
sposta da falha.
P1259 | Tempo de duracdo da falha: Sobrecarga na saida 0 65535 | s 0 -
P0032 | Tempo de duracdo da sobrecarga de saida 10 | 300 s 60 -
P0062 | Corrente de deteccéo inicial de sobrecarga de saida 0 1000 | % 105 -
P0088 | Limite de sobrecarga de saida 100 | 300 % 110 -
P0193 | Janela de tempo de deteccéo para protecdo de sobrecargade | 1 1200 |s 600 -
saida
Table 32: Perda de fase de Saida
ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricdao
P1110 | Configuracao de acdo da falha: Perda de fase de Saida | 0 8 - 2 Consulte 6.2 Configuracao
de resposta da falha.
P1260 | Tempo de duragdo da falha: Perda de fase de Saida 0 65535 | ms 80 -
P0068 | 1°limite da protecdo de perda de fase de saida 0 100 % 25 -
P0198 | 2°limite da protecdo de perda de fase de saida 0 40 % 5 -
Table 33: Aterramento da Saida
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricdao
P1111 | Configuragao de acao da falha: Aterramento da Saida | 0 8 - 2 Consulte 6.2 Configuracao
de resposta da falha.
P1261 | Tempo de duracéo da falha: Aterramento da Saida 0 65535 | ms 0 -
P0488 | 1° limite de aterramento da saida 0 100 % 33 -
P0197 | 2°limite de aterramento da saida 0 20 % 10 -
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Table 34: Falha de Desbalanceamento na Saida

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricao
P1112 | Configuracdo de acédo da falha: Falha de Desbalanceamento 0 8 - 0 Consulte 6.2 Con-
na Saida figuracéo de re-
sposta da falha.
P1262 | Tempo de duragdo da falha: Falha de Desbalanceamento na 0 65535 | s 30 -
Saida
P1010 | Frequéncia de ativacdo da protecao de desbalanceamentode | 5 100 % 5 -

tensao de saida

P1011 | Limite para adverténcia de desbalanceamento da tensdo de 0 1000 | %o 15 -
saida

Table 35: Falha de Desbalanceamento na Saida

ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricdao
P1113 | Configuracado de acado da falha: Falha de Desbalanceamento 0 8 - 2 Consulte 6.2 Con-
da Tensao de Saida figuracdo de re-
sposta da falha.
P1263 | Tempo de duracdo da falha: Falha de Desbalanceamento na 0 65535 | ms 1000 -
Saida
P1010 | Frequéncia de ativacdo da protecdo de desbalanceamentode | 5 100 % 5 -

tensao de saida

P1012 | Limite de falha de desbalanceamento da tensédo de saida 0 1000 | %o 30 -

Table 36: Subcarga na Saida

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padréo | Descricdao

P1114 | Configuracdo de acdo da falha: Subcarga na Saida 0 8 - 0 Consulte 6.2 Configu-
racao de resposta da
falha.

P1264 | Tempo de duragao da falha: Subcarga na Saida 0 65535 | s 20 -

P1029 | Torque na frequéncia de entraquecimento de campo para | 10 | 150 % 50 -

subcarga
P1030 | Torque em velocidade zero para subcarga 5 150 %o 10 -

Table 37: Protecao Térmica Eletronica do Motor

ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao

P1115 | Configuracdo de acdo da falha: Protecdo Térmica Eletronica 0 8 - 0 Consulte 6.2 Con-
do Motor figuracao de re-

sposta da falha.

P1017 | Temperatura ambiente do motor -20 | 100 °C 40 -

P1018 | Coeficiente de resfriamento do motor em velocidade zero 5 150 % 40 -

P1019 | Constante de tempo térmica do motor 0 12000 | s 600 -

P1020 | Capacidade de carga térmica do motor 10 150 % 100 -

P1021 | Aumento nominal de temperatura do motor 0 200 °C 80 -
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ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao
P1022 | Classe de isolagdo do motor 0 3 - 2 0=A
1=B
2=F
3=H
P1023 | Coeficiente de elevacao de temperatura permitida do motor 0 1000 | 0,01 100 -
P1024 | Coeficiente de temperatura permitida do motor 0 1000 | 0,01 100 -

Table 38: Eixo do Motor Bloqueado

ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao

P1116 | Configuracdo de acado da falha: Eixo do Motor Bloquea- | 0 8 - 0 Consulte 6.2 Configura-
do ¢ao de resposta da falha.

P1266 | Tempo de duracdo da falha: Eixo do Motor Bloqueado | 0 65535 | s 60 -

P0572 | Limite de velocidade para eixo do motor bloqueado 0 1000 | %o 17 -

Table 39: Motor no Sentido Reverso

ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao
P1117 | Configuragado de agao da falha: Motor no Senti- | 0 8 - 0 Consulte 6.2 Configuracéo de re-
do Reverso sposta da falha.
P1267 | Tempo de duracédo da falha: Motor no Sentido | 0 65535 | s 0 -
Reverso
P0013 | Sentido de rotacao do motor 0 2 - 0 0=Horario
1=Anti-horério
2=Ambos sentidos

Table 40: Sobrevelocidade do Motor

ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao
P1118 | Configuracdo de acdo da falha: Sobrevelocidade do 0 8 - 2 Consulte 6.2 Configura-
Motor ¢do de resposta da falha.
P1268 | Tempo de duracédo da falha: Sobrevelocidade do Mo- 0 65535 | s 10 -
tor
P0579 | Limite de sobrevelocidade do motor 1000 | 3000 | %o 1200 -

Table 41: Subvelocidade do Motor

ID Parametro Min | Méax Unidade | Padrao | Descricdao

P1119 | Configuracdo de acdo da falha: Subvelocidade do Mo- | 0 8 - 0 Consulte 6.2 Configuracéo
tor de resposta da falha.

P1269 | Tempo de duracédo da falha: Subvelocidade do Motor | 0 65535 | s 60 -

P0580 | Limite de subvelocidade 10 | 1000 | %o 60 -
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Table 42: Perda da Referéncia Analégica de Velocidade
ID Parametro Min | Max Uni- Padrao | Descricao
dade
P1120 | Configuracédo de acdo da falha: Perda da Referén- | 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuragao de
cia Analdgica de Velocidade resposta da falha.
P1270 | Tempo de duracédo da falha: Perda da Referéncia 0 65535 | ms 5000 -
Analdgica de Velocidade
P0201 | Selecdo de fungao da entrada analégica 1 0 1 - 1 0=Nenhum
1=Referéncia de velocidade
P0202 | Selecédo de fun¢do da entrada analdgica 2 0 1 - 0 0=Nenhum
1=Referéncia de velocidade
P1072 | Ativar perda do sinal analégico de referéncia de 0 1 - 1 0=Ativar
velocidade 1=Ativar durante funciona-
mento
Table 43: Encoder Anormal
ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao
P1121 | Configuragdo de agdo da falha: Encoder SVC Anormal | 0 8 - 2 Consulte 6.2 Configuracdo
de resposta da falha.
P1144 | Configuracdo de acédo da falha: Encoder SLVC Anormal | 0 8 - 0 -
P1271 | Tempo de duracao da falha: Encoder Anormal 0 65535 | ms 200 -
P0398 | Limite de erro de velocidade para falha do encoder 0 100 % 5 -
P1083 | Limite da taxa de perda para falha do encoder 0 100 % 10 -
Table 44: Sobrecorrente na Entrada (Hardware)
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padréao | Descricao
P1122 | Configuracdo de acédo da falha: Sobrecor- 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configuracéo de re-
rente na Entrada (Hardware) sposta da falha.
Table 45: Sobrecorrente na Saida (Hardware)
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricao
P1123 | Configuracédo de acédo da falha: Sobrecor- 0 8 - 7 Consulte 6.2 Configuracdo de respos-
rente na Saida (Hardware) ta da falha.
Table 46: Falha Externa
ID Parametro Min | Max Uni- Padréo | Descricdao
dade
P1124 | Configuracdo de acédo da falha: 0 8 - 2 Consulte 6.2 Configuracédo de resposta da falha.
Falha Externa
P1274 | Tempo de duracdo da falha: Falha | 0 65535 | ms 0 -
Externa
P0101 | Selecdo de fungdo da entrada dig- | 0 65535 | - 2 1=Modo de controle do motor
ital 1 2=Status do MCB
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ID Parametro Min | Max Uni- Padréo | Descricdao
dade
3=Falha externa
P0102 | Selecao de funcdo da entrada dig- | 0 65535 | - 9 4=Reset do sistema
ital 2 5=Comando de partida
P0103 | Selecao de funcdo da entrada dig- | 0 65535 | - 0 6=Comando de parada
ital 3 7=Aceleracdo do motor
R B} : 8=Desaceleracao do motor
P0104 | Selecao de funcdo da entrada dig- | 0 65535 | - 14 .
ital 4 9=Parada de emergéncia
10=Sentido de rotacdo do motor
P0105 | Selecdo de funcédo da entrada dig- | 0 65535 | - 15 14=Status do KM2 do motor #1
ital 5 15=Status do KM4 do motor #1
P0106 | Selecao de funcdo da entrada dig- | 0 65535 | - 16 16=Status da chave de conexdo com a rede
ital 6 17=Status do KM2 do motor #2
18=Status do KM4 do motor #2
P0107 ielle;;ao de fun¢ao da entrada dig- | 0 65535 | - 19 19=Perda de alimentaco LEM
ta 20=Sinal Z do encoder
P0108 | Selecao de funcdo da entrada dig- | 0 65535 | - 20
ital 8
Table 47: Falha de Alimentacao do Sensor de Corrente
ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricdao
P1125 | Configuracdo de acdo da falha: Falha de Alimentacdo 0 8 - 6 Consulte 6.2 Configura-
do Sensor de Corrente ¢do de resposta da falha.
P1275 | Tempo de duragédo da falha: Falha de Alimentagao do 0 65535 | ms 0 -
Sensor de Corrente
Table 48: Filtro de Ar Obstruido
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padréao | Descricdao
P1205 | Configuracio de acdo de falha do CLP: Filtro | 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracdo de respos-
de Ar Obstruido ta da falha.
Table 49: Abertura Anormal do Disjuntor Principal a Montante
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P1206 | Configuracdo de acédo de falha do CLP: Abertura | 5 5 - 5 Consulte 6.2 Configuracéo de re-
Anormal do Disjuntor Principal a Montante sposta da falha.
Table 50: Porta do Gabinete de Alta Tensao Aberta
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P1207 | Configuracdo de acdo de falha do CLP: Portado | 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracéo de re-
Gabinete de Alta Tensao Aberta sposta da falha.
Table 51: Perda da Alimentacao de Controle Externa/Cliente
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P1208 | Configuracao de acdo de falha do CLP: Perda da 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracdo de re-
Alimentacdo de Controle Externa/Cliente sposta da falha.
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Table 52: Perda da Alimentacao de Controle Interna

de Comunicagdo CLP-DSP

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrédo | Descricdao
P1209 | Configuracdo de acédo de falha do CLP: Perdada | 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracéo de re-
Alimentacao de Controle Interna sposta da falha.
Table 53: Adverténcia de Sobretemperatura do Transformador
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P0253 | Limite de adverténcia de sobretemperatura do transforma- | 0 150 | °C 95 -
dor
P0254 | Limite de falha de sobretemperatura do transformador 0 150 | °C 110 -
P1210 | Configuragdo de acéo de falha do CLP: Adverténcia de So- 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configu-
bretemperatura do Transformador racdo de resposta da
falha.
Table 54: Falha de Sobretemperatura do Transformador
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdao | Descricao
P0254 | Limite de falha de sobretemperatura do transformador | 0 150 | °C 110 -
P1211 | Configuracdo de acédo de falha do CLP: Falha de Sobre- | 8 8 - 8 Consulte 6.2 Configuracdo
temperatura do Transformador de resposta da falha.
Table 55: Falha de Comunicagao CLP-DSP
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P1212 | Configuracado de acédo de falha do CLP: Falha 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracao de re-

sposta da falha.

Table 56: Ventilador de Arrefecimento Anormal

Subtensao na UPS

ID Parametro Min | Max | Uni- Padrao | Descricao
dade
P0241 | Redundancia do Ventilador 0 3 - 0 0=Desativar todos
1=Ativar para ventilador do gabinete das células de
poténcia
2=Ativar para ventilador do gabinete do transfor-
mador
3=Ativar todos
P1213 | Configuracdo de acdodefalha | O 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracdo de resposta da falha.
do CLP: Ventilador de Arrefeci-
mento Anormal
Table 57: Subtenséao na UPS
ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdao | Descricao
P1214 | Configuracio de acdo de falha do CLP: 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracao de resposta

da falha.
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Table 58: Perda da Alimentacao Interna do Ventilador

ID Parametro Min | Max | Uni- Padrao | Descricao
dade

P0241 | Redundancia do Ventilador 0 3 - 0 0=Desativar todos

1=Ativar para ventilador do gabinete das células
de poténcia

2=Ativar para ventilador do gabinete do transfor-
mador

3=Ativar todos

P1215 | configuracdo de acdo de falha 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracéo de resposta da falha.

do CLP: Perda da Alimentagao
Interna do Ventilador

Table 59: Perda da Alimentacéo Externa do Ventilador

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P0787 | Alimentacdo do ventilador externa/cliente presente | 0 1 - 0 0=Desativar
1=Ativar
P1216 | Configuracdo de acdo de falha do CLP: Perda da Ali- | 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracao de
mentacao Externa do Ventilador resposta da falha.

Table 60: Perda do Sensor de Temperatura do Transformador

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P1217 | Configuracdo de acédo de falha do CLP: Perdado | O 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracéo de re-
Sensor de Temperatura do Transformador sposta da falha.

Table 61: Falha de Comunicacao CLP-IHM

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P1219 | Configuracado de acédo de falha do CLP: Falha 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracéo de re-
de Comunicagdo CLP-IHM sposta da falha.

Table 62: Falha de Fechamento do Disjuntor Principal a Montante

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P1220 | Configuracao de acdo de falha do CLP: Falha de 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracdo de
Fechamento do Disjuntor Principal a Montante resposta da falha.

Table 63: Falha de Abertura do Disjuntor Principal a Montante

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padréao | Descricao
P1221 | Configuragado de acédo de falha do CLP: Falha de 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracéo de re-
Abertura do Disjuntor Principal a Montante sposta da falha.

Table 64: Abertura Anormal da Chave do Gabinete de Energizacao

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P1224 | Configuracdo de acédo de falha do CLP: 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracédo de resposta
Abertura Anormal da Chave do Gabinete da falha.

de Energizacdo

P0285 | Modo de pré-carga 0 1 - 0 0=Nenhum
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ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao

1=Gabinete de energizacao

Table 65: Falha de Abertura da Chave do Gabinete de Energizacao

ID Parametro Min | Méx | Unidade | Padrdo | Descricao
P1225 | Configuracdo de acédo de falha do CLP:Fal- | 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracao de resposta
ha de Abertura da Chave do Gabinete de da falha.

Energizacao

P0285 | Modo de pré-carga 0 1 - 0 0=Nenhum

1=Gabinete de energizacdo

Table 66: Falha de Fechamento da Chave do Gabinete de Energizacdo

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrdo | Descricao
P1226 | Configuracdo de acdo de falha do CLP:Falha | 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuracdo de respos-
de Fechamento da Chave do Gabinete de ta da falha.

Energizacao

P0285 | Modo de pré-carga 0 1 - 0 0=Nenhum

1=Gabinete de energizacdo

Table 67: Sem Comando de Fechamento da Chave do Gabinete de Energizacao

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricao
P1228 | Configuracdo de acdo de falha do CLP: Sem 7 7 - 7 Consulte 6.2 Configuragao de re-
Comando de Fechamento da Chave do Gabi- sposta da falha.

nete de Energizacdo

P0285 | Modo de pré-carga 0 1 - 0 0=Nenhum

1=Gabinete de energizacdo

Table 68: Falha do Ventilador de Arrefecimento 2X

ID Parametro Min | Max | Uni- Pa- Descricao
dade drao

P0241 | Redundancia do Ventilador 0 3 - 0 0=Desativar todos
1=Ativar para ventilador do gabinete das
células de poténcia

2=Ativar para ventilador do gabinete do
transformador

3=Ativar todos

P1229 | Configuracdo de acdo de falha do CLP:Fal- | 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracao de resposta
ha do Ventilador de Arrefecimento 21 da falha.
P1230 | Configuracao de acao de falha do CLP: Fal- | 1 1 - 1

ha do ventilador de arrefecimento 22

P1231 | Configuracédo de acéo de falha do CLP: Fal- | 1 1 - 1
ha do Ventilador de Arrefecimento 23

P1232 | Configuracdo de acdo de falha do CLP:Fal- | 1 1 - 1
ha do Ventilador de Arrefecimento 24
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Table 69: Numero Insuficiente de Ventiladores de Arrefecimento para o Gabinete das Células de Poténcia

ID Parametro Min | Max | Uni- Pa- Descricao
dade drao
P0241 | Redundancia do Ventilador 0 3 - 0 0=Desativar todos
1=Ativar para ventilador do gabinete das cé-
lulas de poténcia
2=Ativar para ventilador do gabinete do
transformador
3=Ativar todos
P1233 | Configuracdo de acdo de falhado CLP: | O 8 - 1 Consulte 6.2 Configuragdo de resposta da
Numero Insuficiente de Ventiladores falha.
de Arrefecimento para o Gabinete das
Células de Poténcia
Table 70: Falha do Ventilador de Arrefecimento 3X
ID Parametro Min | Méx | Uni- Pa- Descricao
dade dréo
P0241 Redundéncia dO Ventl|ad0r 0 3 - 0 0=Desativar todos
1=Ativar para ventilador do gabinete das
células de poténcia
2=Ativar para ventilador do gabinete do
transformador
3=Ativar todos
P1234 | Configuracédo de acédo de falha do CLP: Fal- | 1 1 - 1 Consulte 6.2 Configuracao de resposta
ha do Ventilador de Arrefecimento 31 da falha.
P1235 | Configuracado de acao de falha do CLP: Fal- | 1 1 - 1
ha do Ventilador de Arrefecimento 32
P1236 | Configuracao de acao de falha do CLP: Fal- | 1 1 - 1
ha do Ventilador de Arrefecimento 33
P1237 | Configuragao de agao de falha do CLP: Fal- | 1 1 - 1
ha do Ventilador de Arrefecimento 34
Table 71: Numero Insuficiente de Ventiladores de Arrefecimento para o Gabinete do Transformador
ID Parametro Min | Max | Uni- Pa- Descricao
dade drao
P0241 | Redundancia do Ventilador 0 3 - 0 0=Desativar todos
1=Ativar para ventilador do gabinete das cé-
lulas de poténcia
2=Ativar para ventilador do gabinete do
transformador
3=Ativar todos
P1237 | Configuracao de acéo de falha do 0 8 - 1 Consulte 6.2 Configuracdo de resposta da fal-
CLP: Numero Insuficiente de Ventila- ha.
dores de Arrefecimento para o Gabi-
nete do Transformador
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4.4 Parametros Analdgicos e Digitais

Table 72: Entrada Analdgica
ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao
P0O065 | Filtro de entrada analégica 0 65535 | - 10 Ponto de célculo médio
P0200 | Largura de banda do filtro de entrada analdgica de 0 65535 | Hz 5 -
referéncia velocidade
P0201 | Selecdo de funcdo da entrada analdgica 1 0 1 - 1 0=Nenhum
1=Referéncia de velocidade
P0202 | Selecdo de funcéo da entrada analdgica 2 0 1 - 0 0=Nenhum
1=Referéncia de velocidade
P0203 | Ajuste do ponto zero da entrada analdgica 1 0 65535 | — 6485 6485=4 mA
P0204 | Ajuste de amplitude da entrada analdgica 1 0 65535 | - 31999 | 31999=20 mA
P0205 | Ajuste do ponto zero da entrada analdgica 2 0 65535 | - 6485 6485=4 mA
P0206 | Ajuste de amplitude da entrada analégica 2 0 65535 | - 31999 | 31999=20 mA
P0224 | Valor filtrado da entrada analdgica 1 - - - 2 Somente leitura
P0225 | Valor filtrado da entrada analdgica 2 - - - 1 Somente leitura
P0295 | Faixa da entrada analdgica 1 0 65535 | — 1523 -
P0296 | Faixa da entrada analdgica 2 0 65535 | — 1523 -
Table 73: Saida analdgica
ID Parametro Min | Max | Uni- Pa- Descricao
dade | drao
P0207 | Selecdo de funcdoda | 0 65535 | - 27 1=Uain
saida analdgica 1 2=Ubin
P0208 | Selecao defuncioda | 0 | 65535 | - 16 3=Ucin
saida analdgica 2 4=Uuout
5=Uvout
P0209 | Selecdo defungdodo | 0 65535 | - 14
. . 6=Uwout
canal de saida analdg- )
ica3 7=lain
8=lIcin
P0210 | Selecdo de funcdoda | 0 65535 | - 183 9=|uout
saida analdgica 4 10=lwout
11=Al
12=AI2
13=Uin_RMS
14=Uout_RMS
15=lin_RMS
16=lout_RMS
17=PFin
18=PFout
19=Pin
20=Pout
21=Qin
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ID Parametro Min | Max | Uni- Pa- Descricao
dade | dréo
22=Qout
23=Sin
24=Sout
25=Eficiéncia

26=Referéncia de velocidade
27=Velocidade atual

P0227 | Selecdo de sinal de 0 15 - 0 Os quatro bits inferiores mostram 4 canais, o deve ser con-
saida analdgica vertido para decimal:
+  bit0=Canal 1

+  bit1=Canal 2

+ bit2=Canal 3

+ bit3=Canal 4

Definicdo de bit:

«  0=Modo corrente, 4-20 mA
1=Modo tensao, 0-10 V

P0297 | Faixa da saida analdgi- | 0 65535 | - 1490 -
cal

P0298 | Faixa da saida analégi- | 0 65535 | - 148 -
ca2

P0299 | Faixa da saida analégi- | 0 65535 | - 9000 -
ca3

P0300 | Faixa da saida analdgi- | 0 65535 | - 4096 -
ca4

4.5 Parametros de Funcao

Table 74: Auto Ajuste

ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao

P0591 | Modo de auto ajuste 0 4 - 0 0=Desativar
1=Identificacdo com rotacdo do
motor

2=ldentificacdo sem rotacdo do
motor

3=Usar parametros fornecidos pelo
fornecedor do motor

4=Usar parametros empiricos

P0592 | Status de execugdo do auto ajuste 0 2 - 0 Somente leitura
0=Nenhum

1=Auto ajuste em execugao
2=Auto ajuste concluido

P0593 | Frequéncia de funcionamento sem cargado | 0 33000 | 0,01 Hz | 5000 -
auto ajuste

P0594 | Tempo de funcionamento sem carga do auto | 1 50 s 5 -
ajuste
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ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricdo
P0595 | Frequéncia de simulac¢do de rotor bloqueado | 0 33000 | 0,01 Hz | 5000 -
do auto ajuste
P0596 | Corrente de simulacdo de rotor bloqueado 1 100 % 30 -
do auto ajuste
P0597 | Tempo de simulacao de rotor bloqueadodo | 1 50 s 5 -
auto ajuste
P0522 | Kp do controlador de corrente do auto ajuste | 0 65535 | 0,01 30 -
P0523 | Kido controlador de corrente do auto ajuste | 0 65535 | 0,01 300 -
P0600 | Tempo de simulacao de rotor bloqueadodo | 1 50 s 5 Tempo de espera de modo sem
auto ajuste carga para modo de bloqueio
P1035 | Velocidade de funcionamento SLVC daiden- | 0 100 % 20 Porcentagem da velocidade nomi-
tificacdo dos parametros mecanicos nal do motor
P1036 | Referéncia de torque da identificagao dos 0 100 % 10 Porcentagem do torque nominal
parametros mecanicos do motor
P1037 | Ponto de amostragem de velocidade 1 0 100 % 80 Porcentagem da velocidade nomi-
nal do motor
P1038 | Ponto de amostragem de velocidade 2 0 100 % 85 Porcentagem da velocidade nomi-
nal do motor
P1039 | Ponto de amostragem de velocidade 3 0 100 % 90 Porcentagem da velocidade nomi-
nal do motor
P1040 | Ponto de amostragem de velocidade 4 0 100 % 95 Porcentagem da velocidade nomi-
nal do motor
P1043 | Velocidade de parada por inércia da identifi- | 50 150 % 100 Porcentagem da velocidade nomi-
cacdo dos parametros mecanicos nal do motor
P1044 | Tempo maximo de controle de torque da 10 | 300 s 60 -
identificacdo dos parametros mecanicos
P1045 | Ativar identificacdo dos parametros mecani- | 0 1 1 0=Desativar
cos 1=Ativar
Table 75: Sentido de Operacao
ID Parametro Min Max Unidade Padrao Descricao
P0013 Sentido de rotagdo do motor 0 2 - 0 0=Horério
1=Anti-hordrio
2=Ambos sentidos
Table 76: Selecdo das Rampas
ID Parametro Min | Max Unidade Padrao | Descricdo
P1001 | Modo de selecao das rampas 0 2 - 0 0=IHM
1=Entrada digital
2=Comunicagao
P1002 | Selegéo das rampas 0 2 - 0 0=Rampa 1
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ID Parametro Min | Max | Unidade Padrdo | Descricdao
1=Rampa 2
2=Rampa 3
P1003 | Tempo de aceleragao da rampa 1 1 3600 | s 180 -
P1004 | Tempo de aceleracdo da rampa 2 1 3600 | s 270 -
P1005 | Tempo de aceleragdo da rampa 3 1 3600 | s 360 -
P1006 | Tempo de desaceleracdo da rampa 1 1 3600 | s 450 -
P1007 | Tempo de desaceleracdo da rampa 2 1 3600 | s 675 -
P1008 | Tempo de desaceleracdo da rampa 3 1 3600 | s 900 -
P0061 | Tempo minimo de aceleracdo e desaceleracdo 1 3600 | s 60 -
Table 77: Curva-S
ID Parametro Min | Max | Unidade Padrao Descricéao
P0475 Ativar curva-S 0 1 - 0 0=Desativar
1=Ativar
P0476 | Tempo de aumento de aceleracdo da curva-S 0 50 % 10 -
Table 78: Salto de Frequéncias
ID Parametro Min | Max Unidade Padrao | Descricdao
P0078 Ponto de salto de frequéncia 1 100 33000 0,01 Hz 1500 -
P0079 | Ponto de salto de frequéncia 2 100 | 33000 | 0,01Hz 2500 -
P0080 Ponto de salto de frequéncia 3 100 33000 0,01 Hz 3500 -
P0081 Largura de banda do ponto de salto de frequéncia 1 0 2000 0,01 Hz 0 -
P0082 | Largura de banda do ponto de salto de frequéncia 2 0 2000 0,01 Hz 0 -
P0083 | Largura de banda do ponto de salto de frequéncia 3 0 2000 0,01 Hz 0 -
Table 79: U/f Multiponto
ID Parametro Min | Max Unidade Padrao Descricao
P0089 Ativar U/f multiponto 0 1 - 0 0=Desativar
1=Ativar
P0150 Ponto de frequéncia 1 de U/f multiponto 0 33000 0,01 Hz 1000 -
P0O151 Ponto de tenséo 1 de U/f multiponto 0 65535 v 1600 -
P0152 Ponto de frequéncia 2 de U/f multiponto 0 33000 0,01 Hz 3000 -
P0O153 Ponto de tensdo 2 de U/f multiponto 0 65535 Vv 5000 -
Table 80: Boost de torque
ID Parametro Min Max Unidade Padrao Descrigao
P0004 Tensao de boost de torque 0 300 %0 0 -
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Table 81: AVR
ID Parametro Min Max Unidade Padrao Descricdao
P0031 Ativar AVR 0 1 - 0 O=Desativar
1=Ativar
Table 82: Compensacao de Banda Morta
ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao
P0960 | Ativar compensagdo de banda morta 0 1 - 0 0=Desativar
1=Ativar
P0961 | Limite de frequéncia inferior da compensacdo de banda morta 0 200 % 0 -
P0962 | Limite de frequéncia superior da compensac¢ao de banda morta 0 200 % 50 -
P0963 | Coeficiente Kp da compensacdo de banda morta 0 65535 | % 100 -
Table 83: Jog
ID Parametro Min Max Unidade Padrao Descricao
P0446 Ativar jOg 0 1 - 0 0O=Desativar
1=Ativar
P0447 Velocidade maxima de Jog 10 1000 RPM 100 -
P0448 Tempo de aceleragao de Jog 1 3600 s 60 0=Nominal
P0449 Tempo de desaceleracdo de Jog 1 3600 s 180 Nominal=0
Table 84: Flying Start
ID Parametro Min | Max Uni- Padréo | Descricao
dade
PO160 | Ativar flying start 0 1 - 0 0=Desativar
1=Ativar
P0161 | Sentido da varredura de velocidade 0 1 - 1 0=Unidirecional
1=Bidirecional
P0162 | Limite de tensao residual para flying start 5 20 % 5 -
P0163 | Tempo de boosr de tensdo do modo U/f para fly- | 1 100 s 2 -
ing start residual
P0164 | Tempo de boost de tensao da varredura de veloc- | 1 100 s 2 -
idade
P0165 | Frequéncia inicial da varredura de velocidade 0 300 % 100 -
P0166 | Coeficiente Kp da varredura de velocidade 0 65535 | % 100 -
P0167 | Coeficiente Ki da varredura de velocidade 0 65535 | % 100 -
P0168 | Limite de estabilidade de corrente da varredura 0 100 % 20 -
de velocidade
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ID Parametro Min | Max Uni- Padréo | Descricdao
dade
P0169 | Precisdo de velocidade da varredura de veloci- 0 100 % 5 -
dade
P0170 | Tempo maximo de varredura de velocidade 0 300 s 30 -
P0171 | Tempo desmagnetizado para avaliacdo do senti- | 0 65535 | s 10 -

do de rotacao da varredura de velocidade

P0172 | Resultado do flying start - - - 0 bito=Falha de flying start re-
sidual

bit1=Timeout do boost de ten-
séo

bit2=Timeout de estabilizacao
da corrente

bit3=Falha na estimativa de
velocidade

bit10=Flying start residual
bem-sucedido

bit11=Partida de busca bem-

sucedida

Table 85: Frenagem CC
ID Parametro Min | Méx | Unidade | Padrdao | Descricao
P0586 | Ativar frenagem CC 0 1 - 0 0=Desativar

1=Ativar

P0587 | Corrente de frenagem de CC 0 100 | % 50 -
P0588 | Velocidade de inicio da frenagem CC 0 100 | % 10 -
P0589 | Tempo de frenagem CC durante a partida 0 100 |s 10 -
P0590 | Tempo de frenagem CC durante a parada por rampa de desaceleragao | 0 100 |s 10 -

Table 86: Enfraquecimento de Campo
ID Parametro Min | Max | Unidade Padrao | Descricao
P0443 | Ativar enfraquecimento do campo 0 1 - 0 0=Desativar

1=Ativar

P0444 | Frequéncia de inicio do enfraquecimento do campo 0 150 | % 100 -
P0445 | Coeficiente de enfraquecimento do campo 0 100 % 20 -

Table 87: Operagcao com Economia de Energia
ID Parametro Min | Méax Unidade | Padrao | Descricdao
P1368 | Ativar operacao com economia de energia 0 1 - 0 0=Desativar
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ID Parametro Min | Max Unidade | Padrdo | Descricdo
1=Ativar
P1370 | Coeficiente do Ki de operacdo com economia de energia 0 65535 | % 100 -
P1371 | Limite de saida do controlador de opera¢do com economia de ener- | 0 100 % 60 -
gia
P1372 | Limite de frequéncia inferior da operacdo com economia de energia | 0 100 % 10 -

Table 88: Controle de Droop

ID Parametro Min Max Unidade Padrao Descricao

P1025 Coeficiente de droop 0 50 % 0 -

P1026 Constante de tempo de droop dindmico 0 32 s 0 -

P1027 Offset de referéncia de velocidade do droop 0 20 % 0 -

P1028 Modo de droop 0 1 - 0 0=Normal
1=Linear

Table 89: Feedforward de Velocidade

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricdao
P1031 | Ativar feedforward de velocidade 0 1 - 0 0=Desativar

1=Ativar
P1032 | Largura de banda do filtro do feedforward de velocidade 1 100 | Hz 10 -

Table 90: Prevencao Contra Sobretensao Durante Desaceleracao

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricao
P0581 | Ativar prevencao de sobretensao durante desaceleragao 0 1 - 0 0=Desativar

1=Ativar
P0582 | Limite superior de tensao Udc da prevencéo de sobretensdo durante | 500 | 1150 | V 1050 -

desaceleracdo

P0583 | Limite inferior de tensdo Udc para prevencao de sobretensao durante | 500 | 1150 | V 1025 -
desaceleracdo

P0584 | Coeficiente de atenuacgdo de torque da prevencao contra sobretensdo | 1 100 | % 100 -
durante desaceleracdo

Table 91: Bypass Simétrico

ID Parametro Min | Madx | Unidade | Padrdao | Descricao

P0028 | Numero maximo de células de poténcia comby- | 0 3 - 0 -
pass por fase

P0059 | Modo de bypass da célula de poténcia 0 2 - 0 0=Bypass simétrico

1=Reservado
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ID Parametro Min | Madx | Unidade | Padrdo | Descricao

2=Compensacao de sequéncia
negativa

P0392 | Relagdo de modulacdo méxima do bypass simé- 0 1154 | 0,001 1000 -

trico
Table 92: Compensacao de Sequéncia Negativa

ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricao

P0028 | Numero maximo de células de poténcia com bypass por fase | 0 3 - 0 -

P0059 | Modo de bypass da célula de poténcia 0 2 - 0 0=Bypass simétrico
1=Reservado
2=Compensacao
de sequéncia neg-
ativa

P0809 | Fator de poténcia operacional minimo da compensacao de 1 100 0,01 30 -

sequéncia negativa

P0810 | Coeficiente Kp do controlador de sequéncia negativa 0 65535 | % 100 -

P0811 | Coeficiente Ki do controlador de sequéncia negativa 0 65535 | % 100 -

P0812 | Largura de banda do filtro de corrente de sequéncia negativa | 0 65535 | 0,1 Hz 10 -

P0813 | Relacdo de modulacdo maxima da compensacédo de sequén- | 0 1000 | 0,001 860 -

cia negativa

P0814 | Velocidade de operagdo minima da compensacao de se- 0 100 % 20 -

quéncia negativa
Table 93: Derating por Subtensao na Entrada

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padréao | Descricao

P0492 | Ativar derating por subtenséao na entrada 0 1 - 1 0=Desativar

1=Ativar

P0801 | Limite de tensdo do derating por subtensao na entrada 0 100 | % 920 -

P0802 | Taxa de modulagédo de reducdo de velocidade para derating por sub- 100 | 120 | 0,01 115 -

tensdo na entrada
P0803 | Taxa de modulacdo de manutencao de velocidade para derating por 100 | 120 | 0,01 113 -
subtensdo na entrada
Table 94: Low-voltage Ride Through

ID Parametro Min | Max | Unidade | Padrao | Descricao

P0484 | Limite de perda da alimentac¢ao de entrada 100 | 900 %o 700 -

P0890 | Ativar low voltage ride through 0 1 - 0 0=Desativar

1=Ativar

P0891 | Limite inferior de tensdo CC de low voltage ride through 0 1300 |V 400 -

P0892 | Limite inferior de velocidade de low voltage ride through 0 100 % 5 -
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ID Parametro Min | Max Unidade | Padrdo | Descricdo
P0893 | Tempo de duracédo de low voltage ride through 0 65535 | ms 1000 -
P0894 | Coeficiente Ki da malha de enfraquecimento do campo para low 0 65535 | % 100 -
voltage ride through
P0895 | Coeficiente Kp da malha de tenséo para low voltage ride through 0 65535 | % 100 -
Table 95: Restart Automatico
ID Parametro Min | Max Uni- Padréo | Descricao
dade
P1352 | Ativar restart automatico 0 1 - 0 0O=Desativar
1=Ativar
P1353 | Tempo de espera de reset do restart auto- | 0 65535 | 0,1s 5 -
matico
P1354 | Tempo de avaliacdo do restart automatico | 0 65535 [ 0,1s 600 -
P1355 | Numero de tentativas de restart automati- | 1 10 - 4 -
co
P1356 | Resultado do restart automarico - - - 0 0=Nenhum
1=Numero de tentativas acima do lim-
ite
2=Tempo de duragao da falha acima
do limite de P1354
3=Conversor nao parou enquanto a
falha ocorreu
4=Conversor ndo funcionou durante
restart
5=0correu uma sobrecorrente na saida
durante flying start
6=Falha no flying start
7=0correu uma falha permanente
99=Restart automatico bem-sucedido
P1357 | Restart automatico - Subtensao de entra- | 0 1 - 0 0=Desativar
da 1=Ativar
P1358 | Restart automatico - Perda da alimenta- 0 1 - 0 0=Desativar
¢ado de entrada 1=Ativar
P1359 | Restart automatico - Sobrecorrente na sai- | 0 1 - 0 0=Desativar
da 1=Ativar
P1360 | Restart automatico - Subcarga na saida 0 1 - 0 0=Desativar
1=Ativar
P1361 | Restart automatico - Perda do sinal ana- 0 1 - 0 0=Desativar
légico de referéncia de velocidade 1=Ativar
P1362 | Restart automatico - Perda do sensor de 0 1 - 0 0=Desativar
temperatura do transformador 1=Ativar
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Table 96: Transferéncia Sincrona
ID Parametro Min | Mdx | Unidade | Padrao | Descricdao
P0351 | Ativar transferéncia sincrona 0 1 - 0 0=Desativar
1=Ativar
P0350 | Indutancia da transferéncia sincrona 0 65535 | 0,1 mH 70 -
P0352 | Limite de corrente de ativacdo da transferéncia sincrona 1 100 % 20 -
P0353 | Limite de erro de corrente da transferéncia sincrona 1 100 % 7 -
P0766 | Flag de falha da transferéncia sincrona - - - 65535 | Somente lei-
tura
P0767 | Limite de erro de fase da transferéncia sincrona 0 65535 | 0,001 rad | 10 -
P0768 | Aceleracdo sincrona da transferéncia sincrona 1 65535 | 0,1rad/s? | 5 -
P0769 | Taxa de variacdo de regulacédo de fase da transferéncia sincrona 1 65535 | 0,01 rad/s | 10 -
P0770 | Taxa de variacdo de regulagao de tensao da transferéncia sincrona | 1 65535 | V/s 100 -
P0771 | Limite de erro de tensao da transferéncia sincrona 0 100 % 1 -
P0772 | Limite de erro de velocidade da transferéncia sincrona 1 1000 | %o 5 -
P0775 | Coeficiente Kp da transferéncia sincrona 1 65535 | % 100 -
P0776 | Coeficiente Ki da transferéncia sincrona 1 65535 | % 100 -
P0777 | Tempo maximo de estabilizacdo da velocidade da transferéncia 0 65535 | s 200 -
sincrona
P0778 | Tempo maximo de sincronizacdo de tensdo da transferéncia sin- 0 65535 | s 10 -
crona
P0779 | Tempo maximo de transferéncia de carga da transferéncia sincro- | 0 65535 | s 10 -
na
P0780 | Opional de chave de bypass do reator 0 2 - 0 0=Sem
2=Com
P0782 | Sensor de corrente da rede 0 1 - 0 0=Sem
1=Com
P0783 | 1a condicao de limite de corrente de saida sem sensor de corrente | 0 100 % 20 -
darede
P0784 | 2a condicao de limite de corrente de saida sem sensor de corrente | 0 200 % 120 -
darede
P0785 | Taxa de compensacao de fase da sincronizagao de tensao para 0 65535 | %o 1000 -
transferéncia sincrona
Table 97: Ativar Partida em Temperatura Baixa
ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricdao
P1905 | Ativar partida em temperatura baixa 0 1 - 0 0=Desativar
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ID Parametro Min | Max Unidade | Padrdo | Descricdo
1=Ativar
P1906 | Limite de falha de temperatura baixa do gabinete de controle -200 | 500 0,1°C -130 -
P1907 | Limite 1 de adverténcia de temperatura baixa do gabinete de con- -200 | 500 0,1°C -100 -
trole
P1908 | Limite 2 de adverténcia de temperatura baixa do gabinete de con- -200 | 500 0,1°C -50 -
trole
P1912 | Tempo de atraso da partida de temperatura baixa 0 32000 | 0,1s 18000 | -
P1913 | Limite 3 de adverténcia de temperatura baixa do gabinete de con- -200 | 500 0,1°C 0 -
trole
P1914 | Diferenca de retorno de temperatura do gabinete de controle 0 100 0,1°C 20 -
Table 98: Ajuste da Temperatura do Gabinete de Controle
ID Parametro Min | Max Unidade | Padrao | Descricdao
P1909 | Ativar ajuste da temperatura do gabinete de controle 0 1 - 0 0=Desativar
1=Ativar
P1910 | Limite de sobretemperatura do gabinete de controle 0 750 0,1°C 500 -
P1911 | Tempo de atraso para desarme por sobretemperatura do gabinete 0 30000 | Min 30 -
de controle

4.6 Parametros de Multi Motores

O VACONP® 1000 fornece armazenamento de parametros de oito motores. Os nimeros dos parametros na table 99 mostram a regiao
de armazenamento dos parametros dos oito motores, respectivamente.

Table 99: Regido de Armazenamento dos Parametros de Multi Motores
Numero do motor Numero do parametro
Motor 1 P2001-P2300
Motor 2 P2301-P2600
Motor 3 P2601-P2900
Motor 4 P2901-P3200
Motor 5 P3201-P3500
Motor 6 P3501-P3800
Motor 7 P3801-P4100
Motor 8 P4101-P4400

Os numeros dos parametros em table 100 definem os parametros do primeiro motor, na regido de armazenamento de parametros
de multi motores. Para os parametros dos demais motores, consulte os parametros do primeiro motor.

Observacdo: Todos os parametros na table 100 estdo sujeitos a serem referenciados. O contetdo real deve se basear em cada con-

junto do

sistema.

48 | Danfoss A/S © 2021.06

AB363633663021pt-000101 / 172F8682



VACON® 1000

Application_Guide

Danifi

Configura¢des de Parametros

Table 100: Parametros do Primeiro Motor

ID Parametro Min | Max | Unidade Padrao | Descricao
P2003 | Tensédo nominal do motor 1 3000 | 11000 | V 6000 -
P2004 | Velocidade nominal do motor 1 600 | 3600 | RPM 993 -
P2005 | Corrente nominal do motor 1 20 2000 | A 74 -
P2006 | Numero de polos do motor 1 2 10 - 6 -
P2008 | Torque nominal do motor 1 0 65535 | T0Nm 657 -
P2011 | Resisténcia do estator do motor 1 0 65535 | mQ 702 -
P2019 | Referéncia de fluxo do motor 1 0 65535 | 0,001 Wb | 15200 | -
P2021 | Coeficiente Kp do controlador de velocidade SVC do motor 1 0 65535 | % 100 -
P2022 | Coeficiente Ki do controlador de velocidade SVC do motor 1 0 65535 | % 100 -
P2023 | Coeficiente Kp do controlador de velocidade SLVC do motor 1 0 65535 | % 100 -
P2024 | Coeficiente Ki do controlador de velocidade SLVC do motor 1 0 65535 | % 100 -
P2025 | Coeficiente Kp do controlador de fluxo do motor 1 0 1000 | % 100 -
P2026 | Coeficiente Ki do controlador de fluxo do motor 1 0 1000 | % 100 -
P2027 | Coeficiente Kp do controlador de corrente do motor 1 0 1000 | % 100 -
P2028 | Coeficiente Ki do controlador de corrente do motor 1 0 1000 | % 100 -
P2031 | Limite de corrente de magnetizagdo do motor 1 0 200 % 125 -
P2039 | Valor limite de sobrecarga na saida do motor 1 100 | 300 % 110 -
P2040 | Corrente de deteccdo inicial de sobrecarga na saidadomotor1 | 0 1000 | % 105 -
P2041 | Tempo de duracédo da sobrecarga na saida do motor 1 1 300 s 60 -
P2042 | Janela de tempo de detecgao para protecao de sobrecarga na 1 1200 |s 600 -
saida do motor 1
P2045 | Limite de sobrecorrente na saida do motor 1 0 1000 | % 160 -
P2051 | Resolucdo do encoder do motor 1 1000 | 10000 5000 -
P2052 | Ponto de salto de frequéncia 1 do motor 1 100 | 7500 | 0,01Hz 1500 -
P2053 | Ponto de salto de frequéncia 2 do motor 1 100 | 7500 | 0,01Hz 2500 -
P2054 | Ponto de salto de frequéncia 3 do motor 1 100 | 7500 | 0,01 Hz 3500 -
P2055 | Largura de banda do ponto de salto de frequéncia 1 do motor1 | 0 500 0,01 Hz 0 -
P2056 | Largura de banda do ponto de salto de frequéncia 2 do motor1 | 0 500 0,01 Hz 0 -
P2057 | Largura de banda do ponto de salto de frequéncia 3 do motor1 | 0 500 0,01 Hz 0 -
P2058 | Configuracdo de velocidade da entrada digital 1 do motor 1 0 3600 | RPM 800 -
P2059 | Configuragdo de velocidade da entrada digital 2 do motor 1 0 3600 | RPM 1200 -
P2060 | Configuracdo de velocidade da entrada digital 3 do motor 1 0 3600 | RPM 1500 -
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ID Parametro Min | Max Unidade Padréo | Descricao

P2061 | Ponto de frequéncia 1 de U/f multiponto do motor 1 100 | 7500 | 0,01Hz 1000 -

P2062 | Ponto de tenséo 1 de U/f multiponto do motor 1 0 13200 | V 1600 -

P2063 | Ponto de frequéncia 2 de U/f multiponto do motor 1 100 | 7500 | 0,01Hz 3000 -

P2064 | Ponto de tensédo 2 de U/f multiponto do motor 1 0 13200 | V 5000 -

P2075 | Limite de tensdo do controlador de tensdo do motor 1 100 | 130 % 110 -

P2141 | Selecdo das rampas do motor 1 0 2 - 0 0=Rampa 1
1=Rampa 2
2=Rampa 3

P2142 | Tempo da rampa de aceleracédo 1 do motor 1 1 3600 | s 180 -

P2143 | Tempo da rampa de acelera¢ao 2 do motor 1 1 3600 |s 270 -

P2144 | Tempo da rampa de aceleracdo 3 do motor 1 1 3600 |s 360 -

P2145 | Tempo da rampa de desaceleracdo 1 do motor 1 1 3600 | s 450 -

P2146 | Tempo da rampa de desaceleracdo 2 do motor 1 1 3600 |s 675 -

P2147 | Tempo da rampa de desaceleracdo 3 do motor 1 1 3600 | s 900 -

P2148 | Momento de inércia do auto ajuste do motor 1 0 65535 | 0,1 kgm? 800 -

P2149 | Coeficiente de atrito do auto ajuste do motor 1 0 65535 | 0,001 Nmg | 2620 -

P2150 | Faixa da entrada analdgica 1 do motor 1 0 65535 | - 1523 -

P2151 | Faixa da entrada analdgica 2 do motor 1 0 65535 | - 1523 -

P2152 | Faixa da saida analdgica 1 do motor 1 0 65535 | - 1490 -

P2153 | Faixa da saida analdgica 2 do motor 1 0 65535 | - 148 -

P2154 | Faixa da saida analdgica 3 do motor 1 0 65535 | - 9000 -

P2155 | Faixa da saida analdgica 4 do motor 1 0 65535 | - 4096 -

P2156 | Sentido de rotagao do motor 1 0 2 - 0 0=Horario
1=Anti-hor-
ario
2=Ambos
sentidos

P2157 | Velocidade minima do motor 1 20 1000 | %o 20 -

P2158 | Velocidade méaxima do motor 1 20 1500 | %o 1000 -

P2241 | Indutancia mutua do motor 1 0 65535 | 0,1 mH 4320 -

P2242 | Indutancia de dispercdo do motor 1 0 65535 | 0,1 mH 130 -

P2243 | Resisténcia estatdrica do motor 1 0 65535 | mQ 345 -
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4.7 Configuracao do PID

Consulte também 3.6.5 Configuracao do PID.

Procedimento

1.

Para ativar a funcdo do PID na IHM, selecione Configuragéo e Servico > Local de controle e pressione PID.

2. Parainserir as configuragdes dos parametros do PID, selecione Configuragdo e Servigo > Configuragéo do PID.
3. Ajuste a faixa da entrada analdgica.
O PID suporta entradas analégicas de 0-10 V ou 4-20 mA como sinal de feedback do PID. Por exemplo, se 4-20 mA repre-
senta 0-5 MPa, defina a faixa de entrada analdgica para 5.
4. Defina os valores dos limites superior e inferior de saida de acordo com o processo de producao do cliente.
- Seolimite superior for 900 RPM, a saida do PID permanecerd em 900 RPM quando o valor de ajuste da saida estiver
acima de 900 RPM.
- Se o limite inferior for de 300 RPM, a saida do PID permanecera em 300 RPM quando o valor de ajuste da saida estiver
abaixo de 300 RPM.
5. Defina a faixa de erro.
O valor da faixa de erro é igual ao desvio SV-PV. Se a diferenca entre SV e PV for menor que a faixa de erro, o PID para a
saida e o conversor mantém a velocidade de saida atual.
6. Ajuste o ganho proporcional para 1, 0 ganho integral para 1 e o ganho diferencial para 1.
7. Ajuste SV para um valor igual a faixa de entrada analdgica.
8. Pressione Partir, mas ndo pressione Ativar Saida.
© Asaida do PID aumenta em uma determinada razao.
9. Ajuste o ganho integral para tornar o incremento da velocidade da saida do PID semelhante a aceleracdo do conversor.
10. Defina o valor SV e pressione Ativar Saida.
11. Dé o comando de partida no conversor e observe a velocidade de referéncia do PID.
- Se o ajuste do PID for muito rapido, diminua o ganho integral.
- Se o ajuste do PID for muito lento, aumente o ganho integral.
example

Se o conversor nao puder receber um sinal de feedback analégico do PID (4-20 mA), ocorrerda uma "Perda de feedback analdgico do
PID" e o conversor continuara funcionando na velocidade atual. Se a "Perda de feedback analégico do PID" desaparecer, o PID reto-
ma a operagao.
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5 Descricao de Parametros
5.1 Parametros do Sistema
5.1.1 Transformador

5.1.1.1 (P0195) Posicdo do Tap do Transformador

Use este parametro para selecionar a posi¢do do tap do transformador entre 95-105%.

« Quando a tensédo de entrada permanecer alta, o tap do transformador pode ser ajustado para a posicdo de +5%, e o parametro
P0195 deve ser definido para 105%.

Quando a tensao de entrada permanecer baixa, o tap do transformador pode ser ajustado para a posi¢ao de -5%, e o parametro
P0195 deve ser definido para 95%.

5.1.2 Posicao do Ponto Central de Saida

5.1.2.1 (P0498) Sentido da Tensao de Saida

Use este parametro para selecionar o sentido da tensédo de saida. O sentido depende da maneira como o ponto central da tensdo de
saida é conectado as células de poténcia. Os barramentos das células de poténcia e as conexdes dos cabos podem ser vistos ao
olhar de frente para o gabinete das células de poténcia.

«  Se o ponto central da tensdo de saida estiver conectado aos barramentos do lado esquerdo das células de poténcia, defina o
parametro P0498 para 0 (Horario).

« Se o ponto central da tensédo de saida estiver conectado aos barramentos do lado direito das células de poténcia, defina o para-
metro P0498 para 1 (Anti-hordrio).

e30bi795.10

Output
central (
point

> Output V

> Output W

illustration 17: Sentido da Tensao de Saida
5.1.3 Configuracao do DCS

5.1.3.1 (P0790) Ativar Sinal de Sentido do DCS

Use este parametro para ativar ou desativar a selecdo do sinal de sentido do DCS.

P0790 = 1 (ativar): O sentido de rotacdo do motor é definido por X7 no médulo de entrada digital DIDO5 do CLP (0 = horario; 1=
anti-horario).

«  P0790 = 0 (desativar): O sentido de rotacdo do motor é definido pelo parametro P0013.
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5.1.4 Gabinete de Bypass

5.1.4.1 (P0244) Limite de Frequéncia do Bypass Automatico do Sistema

Use este parametro para definir o limite de frequéncia do bypass automatico do sistema.

5.1.4.2 (P0247) Tempo de Deteccao de Falha de Bypass Automatico do Sistema

Use este parametro para definir o tempo de deteccao de falha do bypass automatico do sistema.

5.1.4.3 (P0791) Tipo de Gabinete de Bypass

Use este parametro para selecionar o tipo de gabinete de bypass.
+  0=Sem gabinete de bypass

+ 1=Gabinete de bypass manual

«  2=Gabinete de bypass automatico

+  3=Gabinete de transferéncia sincrona

Quando o tipo de gabinete de bypass for 2 e ocorrer uma falha de bypass do sistema, um bypass automatico sera executado se
estas duas condi¢des se aplicarem:

+ Avelocidade do motor estd acima do limite de frequéncia do bypass automatico do sistema (P0244).
« Adiferenca entre a velocidade do motor e a velocidade de referéncia é menor que 5%.

Se essas duas condi¢des néo se aplicarem, o sistema se desarma e uma falha "Condicao de bypass automéatico nao satisfeita" é gera-
da.

Quando o bypass automatico do sistema iniciar, se as chaves de bypass ndo tiverem operado dentro do "Tempo de deteccdo de
falha de bypass automatico do sistema" (P0247), uma falha de bypass automético é gerada.

5.1.5 Restaurar Configuragdes de Fabrica

5.1.5.1 (P0002) Configuragao Padrao de Fabrica

Se necessario, use este parametro para configurar os parametros do sistema do conversor com as configuragdes padréao de fabrica.
5.2 Parametros do Motor

5.2.1 Configuracao Multi Motor

Quando o conversor é usado como uma soft starter em cascata, ele pode partir até 8 motores.
Selecione o motor através da IHM, das entradas digitais ou da comunicacéo.

A selecdo do motor ndo pode ser alterada com o conversor em funcionamento.

5.2.1.1 (P0635) Modo de Selecao do Motor

Use este parametro para definir o modo de selecdo do motor.

+  0=IHM. Faca a selecdo do motor via parametro P0636. Consulte 5.2.1.2 (P0636) Selecao do Motor.

« 1=Entrada digital. Faca a selecao do motor via X2-X4 do médulo de entrada digital DIDO5 do CLP. Consulte table 101.
+ 2 =Comunicacdo. Faca a selecdo do motor via RS485 ou Ethernet. Consulte table 102.

Se 0 modo de sele¢do do motor for via entrada digital ou comunicagao, e o comando de selecdo remota do motor for diferente do
valor de Sele¢ao do motor (P0636) por mais de 5 s, uma adverténcia de "Falha no sinal remoto de selecdo do motor" serd gerado. A
partida do sistema é proibida enquanto o alarme estiver ativo.

Table 101: Modo de Selecdo do Motor por Entradas Digitais (0=Aberto, 1=Fechado)

Motor X4 X3 X2
Motor 1 0 0 0
Motor 2 0 0 1
Motor 3 0 1 0
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Motor X4 X3 X2
Motor 4 0 1 1
Motor 5 1 0 0
Motor 6 1 0 1
Motor 7 1 1 0
Motor 8 1 1 1

Table 102: Modo de Sele¢do do Motor por Comunicacao

Motor Dados de comunicacao
Motor 1 1
Motor 2 2
Motor 3 3
Motor 4 4
Motor 5 5
Motor 6 6
Motor 7 7
Motor 8 8

5.2.1.2 (P0636) Selecao do Motor

Use este parametro para selecionar o motor 1-8.
A sele¢do do motor nao pode ser alterada com o conversor em funcionamento.

5.2.1.3 (P0637) Numero maximo de motores
Use este parametro para selecionar o nimero maximo de motores.
Quando o conversor é usado como uma soft starter com partida em cascata, ele pode acionar até 8 motores.

5.2.2 Parametros Nominais do Motor

5.2.2.1 (P0074) Frequéncia Nominal do Motor

Use este parametro para definir a frequéncia nominal do motor de acordo com a plaqueta de identificacdo do motor (a unidade é
0,01 Hz).

5.2.2.2 (P0075) Velocidade Nominal do Motor

Use este parametro para definir a velocidade nominal do motor de acordo com a plaqueta de identificagcdo do motor (a unidade é
RPM).

5.2.2.3 (P0409) Tensao Nominal do Motor

Use este parametro para definir a tensdo nominal do motor de acordo com a plaqueta de identificagdo do motor (tensdo de linha).

5.2.2.4 (P0410) Corrente Nominal do Motor

Use este parametro para definir a corrente nominal do motor de acordo com a plaqueta de identificagdo do motor.

5.2.2.5 (P0413) Numero de Pdlos do Motor

Use este parametro para definir o nimero de pdlos do motor de acordo com a plaqueta de identificacdo do motor.
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5.2.3 Configuracao de Velocidade de Operacao

5.2.3.1 (P0013) Sentido de Rotacao do Motor

Use este parametro para selecionar o sentido de rotacdo do motor. Programe o parametro de acordo com a condicdo de trabalho
real. O sentido de rotacdo do motor pode ser definido de maneira local ou remota.

Para selecionar o sentido de rotacdo do motor com P0013, o sinal de direcao do DCS (P0790) deve ser desativado. Consulte 5.1.3.1
(P0790) Ativar Sinal de Sentido do DCS.

Table 103: Modo de configura¢do de P0013 Sentido de Rotagdo do Motor

Referéncia de velocidade Local de controle Valor valido
IHM Digital Comunicacao u/f vcm
IHM Local Remoto Remoto 01 0/1/2
Digital Local Remoto Remoto 0/1 0/1/2
Analégica Local Remoto Remoto 0/1 0/1
Comunicacao Local Remoto Remoto 0/1 0/1/2
PID Local Remoto Remoto 0/1 0/1/2

' Controle Vetorial

«  SeaReferéncia de Velocidade for IHM/Digital/Comunicagao/PID, e se P0013 for 0, a definicao da velocidade de referéncia nega-
tiva sera proibida.

«  SeP0013 for 1, a definicao da velocidade de referéncia positiva serd proibida.
- Se P0013 for 2, tanto a velocidade de referéncia positiva quanto a negativa podem ser definidas.

O sentido de rotacdo do motor ndo pode ser alterado com o conversor em funcionamento.

Se o sinal de sentido do DCS estiver ativado (P0790 = 1), o comando de selecdo remota da direcdo do motor for diferente de P0013,
e o tempo de duracgdo for superior a 5 s, uma adverténcia de "falha de selecdo de sinal remoto de sentido do motor" serd gerado e a
partida do sistema sera proibida.

5.2.3.2 (P0076) Velocidade Minima

Use este parametro para definir a velocidade minima do motor. Programe o parametro de acordo com os requisitos da aplicacao.

5.2.3.3 (P0077) Velocidade Maxima

Use este parametro para definir a velocidade maxima do motor. Programe o parametro de acordo com os requisitos da aplicacéo.

5.2.4 Modelo do Motor

5.2.4.1 (P0441) Referéncia de Fluxo

Use este parametro para definir o valor de referéncia de fluxo para o motor.
Consulte 5.5.13 Enfraquecimento de Campo.

5.2.5 Controlador de Velocidade

5.2.5.1 (P0438) Limite de Torque Maximo

Use este parametro para definir o limite de torque maximo do conversor.

5.2.5.2 (P0439) Limite de Torque de Frenagem

Use este parametro para definir o limite de torque durante a desaceleracéo.
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5.3 Parametros de Protecao

5.3.1 Sobrecorrente na Entrada (Software)
Se estas duas condicOes se aplicarem, a falha de sobrecorrente de entrada (software) sera gerada:

+ O MCB e a chave do gabinete de energizacao estdo fechados.

O valor RMS da corrente de entrada trifasica esta acima do limite de sobrecorrente na entrada (P1073).

5.3.2 Perda de Fase na Entrada

Se o grau desbalanceamento da tensdo de entrada for maior que o limite de tenséo de perda de fase na entrada (P4089) durante o
tempo definido (P1251), a falha de perda de fase na entrada serd gerada.

5.3.3 Perda da Alimentacao de Entrada

Se os valores de tenséo das trés fases de entrada forem todos inferiores ao limite de tenséo (P0484) enquanto o MCB estiver fecha-
do, a falha de perda de alimentacdo da entrada sera gerada.

5.3.4 Subtensao na Entrada

Se o valor RMS da tensédo de entrada trifasica for menor que o valor limite definido (P0047) durante o tempo definido (P1253) en-
quanto o MCB estiver fechado, a falha de subtensédo na entrada sera gerada.

5.3.5 Sobretensao na Entrada

Se o valor RMS da tensédo de entrada trifasica for maior que o valor limite definido (P0054) durante o tempo definido (P1254) en-
quanto o MCB estiver fechado, a falha de sobretensao na entrada sera gerada.

5.3.6 Aterramento de Entrada

Se a perda de fase de entrada ndo ocorrer, mas a tensdo de sequéncia zero de entrada for maior que o limite definido (P0877) du-
rante o tempo definido (P1255), a falha de sobretensdo de entrada sera gerada.

5.3.7 Falha de Sequéncia de Entrada

Se a sequéncia das fases das tensdes de entrada estiver incorreta, a falha de sequéncia de entrada seréd gerada.

5.3.8 Sobrecorrente na Saida (Software)

Se o valor RMS da corrente de saida trifasica for maior que o limite (P0046) durante o tempo definido (P1258), a falha de sobrecor-
rente na saida (software) sera gerada.

5.3.9 Sobrecarga na saida

Enquanto a corrente de saida estiver abaixo da corrente de deteccao inicial de sobrecarga na saida (P0062), a sobrecarga na saida
nao sera detectada e o conversor podera funcionar continuamente. Por padréo, a condicdo de sobrecarga na saida é 115%
(P0088xP0062) durante 1 minuto (P0032) a cada 10 minutos (P0193). Se a carga do motor exceder o limite, a falha de sobrecarga na
saida sera gerada.

5.3.10 Perda de fase de Saida

Se estas duas condicdes se aplicarem, a falha de perda de fase de saida sera gerada:

- Adiferenca entre a corrente de saida de uma fase e a corrente maxima das trés fases é maior que o primeiro limite da protecdo
contra perda de fase de saida (P0068).

« A corrente de saida dessa fase é menor que o segundo limite da perda de fase de saida (P0198).

5.3.11 Aterramento da Saida
Se estas duas condicdes se aplicarem, a falha de aterramento da saida sera gerada:

« Adiferenca entre a tensdo de saida de uma fase e a tensdo maxima das trés fases é maior que o primeiro limite do aterramento
da saida (P0488).

« Atensdo de saida dessa fase é menor que o segundo limite do aterramento da saida (P0197).
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5.3.12 Falha de Desbalanceamento na Saida

O sistema comeca a detectar o desbalanceamento na saida acima da frequéncia ativa da protecdo de desbalanceamento na saida
(P1010). Se o tempo cumulativo em que o grau desbalanceado na saida estiver acima do limite de adverténcia (P1011) for maior
que a duracao da falha (P1262) durante 10 minutos de funcionamento continuo, a adverténcia de desbalanceamento na saida sera
gerada.

5.3.13 Falha de Desbalanceamento na Saida

O sistema comeca a detectar o desbalanceamento na saida acima da frequéncia ativa da protecdo de desbalanceamento na saida
(P1010). Quando o grau de desbalanceamento na saida estiver acima do limite da falha de desbalanceamento na saida (P1012), um
contador comecara a contar o tempo de desbalanceamento. Quando o grau desbalanceamento estiver abaixo do limite (P1012)
antes de o contador subir até o tempo de dura¢ao da falha de desbalanceamento na saida (P1263), o temporizador conta de modo
reverso. Se o contador de tempo subir até a duragao definida (P1263), a falha de desbalanceamento na saida sera gerada.

5.3.14 Subcarga na Saida

Subcarga na saida nao é detectada:
+ Abaixode5Hz
+ Nomodo U/f

Quando o motor trabalha na area de subcarga, um contador comeca a contar o tempo de subcarga. Quando a Quando a condi¢ao
de subcarga desaparecer antes do contador alcangar o tempo de duracdo da falha de subcarga na saida (P1264), o temporizador
conta de modo reverso. Se o contador de tempo subir até a duracao definida (P1264), a falha de subcarga na saida sera gerada.

AT

e30bi712.10

P1029

P1030

5Hz

illustration 18: Subcarga na Saida

A Area de subcarga T Torque

f Frequéncia

5.3.15 Protecao Térmica Eletronica do Motor

Quando a temperatura calculada ou o aumento da temperatura for maior que o limite, a falha de protecdo térmica eletrénica do
motor é gerada.

5.3.15.1 (P1017) Temperatura Ambiente do Motor

Use este parametro para definir a temperatura ambiente no local em que o motor estd instalado.

5.3.15.2 (P1018) Coeficiente de resfriamento de velocidade zero do motor

Use este parametro para definir o fator de resfriamento na velocidade 0. Quando a velocidade for 0, P1018 serd em relagcdo ao ponto
em que o motor opera em P1020*P1018 da corrente nominal do motor com o aumento de temperatura nominal (P1021).

5.3.15.3 (P1019) Constante de tempo térmica do motor

A constante de tempo térmica do motor é o tempo durante o qual o aumento de temperatura se torna 63% da nominal quando a
corrente for P1020 da nominal. Em motores diferentes, a constante de tempo térmica do motor é diferente. O fabricante do motor
pode fornecer os dados com o motor.
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5.3.15.4 (P1020) Capacidade de carga térmica do motor

Use este parametro para definir a capacidade de carga térmica do motor. Na velocidade nominal, a capacidade de carga estd em
relacdo ao ponto em que o motor opera na porcentagem definida da corrente nominal do motor com o aumento de temperatura
nominal (P1021).

5.3.15.5 (P1022) Classe de Isolagao do Motor

A classe de isolagdo do motor descreve diferentes temperaturas permitidas do motor e diferentes aumentos de temperatura permi-
tidos em diferentes temperaturas ambientes, que se referem a NEMA MG1. Se o padrao de referéncia para os motores for diferente,
os valores de configuracdo de P1023 e P1024 deverao ser modificados. Os parametros P1023 e P1024 ajustam o limite de tempera-

tura do motor e o limite de aumento de temperatura internamente.

5.3.16 Eixo do Motor Bloqueado

No modo SVC/SLVC, a falha de eixo do motor bloqueado sera gerada se todas estas condicdes se aplicarem:
+ Avelocidade do motor é menor que o limite de velocidade de eixo do motor bloqueado (P0572).
« Avelocidade de referéncia atual é maior que a o limite de velocidade de eixo do motor bloqueado (P0572).

« Otorque de saida é limitado pelo torque maximo.

5.3.17 Motor no Sentido Reverso
No modo SVC/SLVC, a falha de motor no sentido reverso sera gerada se uma destas condicdes se aplicar:

+ Avelocidade do motor é negativa e o sentido de rotacdo do motor (P0013) é 0.

+ Avelocidade do motor é positiva e o sentido de rotacdo do motor (P0013) é 1.

5.3.18 Sobrevelocidade do Motor

No modo SVC/SLVC, se a velocidade do motor for maior que o limite de sobrevelocidade do motor (P0579) durante o tempo defini-
do (P1268), a falha de sobrevelocidade do motor sera gerada.

O valor de sobrevelocidade do motor (P0579) deve ser maior que a velocidade maxima (P0077).

5.3.19 Subvelocidade do Motor

No modo SVC/SLVC, se a velocidade do motor for inferior ao limite de subvelocidade (P0580) durante o tempo definido (P1269), a
falha de subvelocidade do motor sera gerada.

5.3.20 Perda da Referéncia Analdgica de Velocidade

Se a configuracdo de ativacdo (P1072) for 1, a perda da referéncia analégica de velocidade ndo sera detectada antes do funciona-
mento.

Se ocorrer uma perda da Al1/Al2, e se a selecao de funcdo da entrada analdgica 1/2 (P0201/0202) for 1, a falha de perda da referén-
cia analégica de velocidade sera gerada.

5.3.21 Encoder Anormal
Se uma destas condi¢des se aplicar, a falha de encoder anormal sera gerada:

« O perda consecutiva do sinal do encoder é maior que o limite de erro de velocidade para falha do encoder (P0398).

O erro entre a velocidade do encoder e a velocidade estimada é maior que o limite de erro de velocidade para falha do encoder
(P0398).

« Ataxade perda de sinal do encoder por ciclo é maior que o limite da taxa de perda para falha do encoder (P1083).

5.3.22 Sobrecorrente na Entrada (Hardware)

Se a corrente de entrada estiver acima de 210% do valor nominal da amostra da corrente de entrada, a falha de sobrecorrente na
entrada (hardware) é gerada.

5.3.23 Sobrecorrente na Saida (Hardware)

Se a corrente de entrada estiver acima de 210% do valor nominal da amostra da corrente de entrada, a falha de sobrecorrente na
entrada (hardware) é gerada.
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5.3.24 Falha Externa

Conecte a fiagdo do sinal de falha externa a entrada digital da placa de E/S no controlador principal e defina o parametro correspon-
dente P0101-P0108 para 3. O sinal deve ser normalmente fechado. Se o circuito abrir, a falha externa serd gerada.

5.3.25 Falha de Alimentac¢ao do Sensor de Corrente
Se a placa de poténcia LEM nao estiver energizada, a falha de alimentacdo do sensor de corrente sera gerada.

5.3.26 Filtro de Ar Obstruido

A falha é detectada durante o funcionamento do ventilador. Se o filtro de ar estiver obstruido por mais de 5 minutos, a falha de filtro
de ar obstruido sera gerada.

5.3.27 Abertura Anormal do Disjuntor Principal a Montante

Se um disjuntor principal a montante for aberto quando o conversor estiver em funcionamento, a falha de abertura anormal do
disjuntor principal a montante sera gerada.

5.3.28 Porta do Gabinete de Alta Tensao Aberta

Se uma porta do gabinete de alta tensao for mantida aberta por mais de 3 s, a falha de porta do gabinete de alta tenséo aberta serd
gerada.

5.3.29 Perda da Alimentacao de Controle Externa/Cliente

Se a alimentacao de controle externa for perdida por mais de 3 s, a falha de perda de alimentacdo de controle externa/cliente sera
gerada.

5.3.30 Perda da Alimentacao de Controle Interna

Se a alimentagao de controle interna for perdida por mais de 10 s apés a ligagao de AT, a falha de perda de alimentacédo de controle
interna serd gerada.

5.3.31 Adverténcia de Sobretemperatura do Transformador

Se a temperatura de fase do transformador for superior ao limite de adverténcia de sobretempertura do transformador (P0253), mas
inferior ao limite da falha de sobretempertura do transformador (P0254), a adverténcia de sobretempertura do transformador sera
gerada.

5.3.32 Falha de Sobretemperatura do Transformador

Se a temperatura de fase do transformador for superior ao limite da falha de sobretemperatura do transformador (P0254), a falha de
sobretemperatura do transformador sera gerada.

5.3.33 Falha de Comunicag¢do CLP-DSP

Se o CLP perder a comunicagao com o DSP, a falha de comunicagao CLP-DSP sera gerada.

5.3.34 Ventilador de Arrefecimento Anormal

Ventilador de arrefecimento anormal é detectado quando a redundancia do ventilador (P0241) esta definida como 0 e um ventila-
dor de arrefecimento estd em operacado. Se um ventilador tiver um problema e a duracgéo for superior a 5 s, a falha de ventilador de
arrefecimento anormal sera gerada.

5.3.35 Subtensao na UPS

Se ocorrer uma subtensao na UPS e a duracéo for superior a 3 s, a falha de subtensdo na UPS sera gerada.

5.3.36 Perda da Alimentacao Interna do Ventilador

A falha de perda da alimentacao interna do ventilador é detectada quando a redundancia do ventilador (P0241) esta definida como
0 e um ventilador de arrefecimento esta em operacdo. Se a duracédo da falha for superior a 5 s, a falha de perda da alimentagdo
interna do ventilador serd gerada.
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5.3.37 Perda da Alimentacao Externa do Ventilador

A falha de perda da alimentacao externa do ventilador é detectada quando a ativacdo da alimentagédo do ventilador do cliente
(P0787) estiver definida como 1. Se a duragao da falha for superior a 5 s, a falha de perda da energia externa do ventilador serd
gerada.

5.3.38 Perda do Sensor de Temperatura do Transformador

Se o sensor de temperatura do transformador de qualquer fase for perdido por mais de 3 s, a falha de perda do sensor de tempera-
tura do transformador serd gerada.

5.3.39 Falha de Comunicagao CLP-IHM

Quando uma falha de comunicagdo CLP-IHM ocorrer e a duragéo for superior a 3 s, a falha de comunicacdo CLP-IHM sera gerada.
Quando a falha de comunicacdo CLP-IHM desaparecer, a falha sera redefinida apds 3 s.

5.3.40 Falha de Fechamento do Disjuntor Principal a Montante

Se um disjuntor principal a montante nao for fechado dentro de 3 segundos apds o envio do comando de fechamento, a falha de
fechamento do disjuntor principal a montante sera gerada.

5.3.41 Falha de Abertura do Disjuntor Principal a Montante

Se um disjuntor principal a montante nao for aberto dentro de 3 s apds o envio do comando de abertura, a falha de abertura do
disjuntor principal a montante sera gerada.

5.3.42 Abertura Anormal da Chave do Gabinete de Energizacao

A abertura anormal da chave do gabinete de energizagao é detectada quando o modo de pré-carga (P0285) esta definido como 1.
Quando a chave do gabinete de energizacéo foi fechada apds a ligacdo da alta tensdo, se a chave do gabinete de energizacdo se
desligar sem nenhum comando antes do desligamento da alta tensdo, a falha de abertura anormal da chave do gabinete de energi-
zacgao serd gerada.

5.3.43 Falha de Abertura da Chave do Gabinete de Energizacao

A falha de abertura da chave do gabinete de energizacdo é detectada quando o modo de pré-carga (P0285) esta definido como 1.
Se a chave do gabinete de energizacdo ndo for aberta dentro de 3 s apds o envio de um comando de abertura, a falha de abertura
da chave do gabinete de energizacao sera gerada.

5.3.44 Falha de Fechamento da Chave do Gabinete de Energizacao

A falha de fechamento da chave do gabinete de energizacao é detectada quando o modo de pré-carga (P0285) esta definido como
1. Se a chave do gabinete de energizacao nao for fechada dentro de 3 s apds o envio de um comando de fechamento, a falha de
fechamento da chave do gabinete de energizacéo sera gerada.

5.3.45 Sem Comando de Fechamento da Chave do Gabinete de Energizacao

A falha de comando de fechamento da chave do gabinete de energizacédo é detectada quando o modo de pré-carga (P0285) esta
definido como 1. Ap6s a ligagao da alta tensao, se ocorrer uma falha de comunicacdo CLP-DSP antes da chave do gabinete de ener-
gizacdo ser fechada, a falha de comando de fechamento da chave do gabinete de energizacédo é gerada.

5.3.46 Falha do Ventilador de Arrefecimento 2X

Os ventiladores de arrefecimento 21-24 séo instalados no gabinete das células de poténcia. As falhas do ventilador de arrefecimen-
to sao detectadas quando a redundancia do ventilador (P0241) esta definida como 1 ou 3 e os ventiladores de arrefecimento estdo
em operagdo. Se um ventilador de arrefecimento estiver anormal e a duragéo for superior a 5 s, a falha do ventilador de arrefeci-
mento 2X é gerada.

5.3.47 Numero Insuficiente de Ventiladores de Arrefecimento para o Gabinete das Células de Po-
téncia

A falha de nimero insuficiente de ventiladores de arrefecimento para o gabinete das células de poténcia é detectada quando a
redundancia do ventilador (P0241) esta definida como 1 ou 3. O nimero de ventiladores no gabinete da célula de poténcia é N.
Quando a quantidade de ventiladores em operacgédo for menor que N-1, a falha de nimero insuficiente de ventiladores de arrefeci-
mento para o gabinete das células de poténcia sera gerada.
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5.3.48 Falha do Ventilador de Arrefecimento 3X

Os ventiladores de arrefecimento 31-34 estao instalados no gabinete do transformador. As falhas do ventilador de arrefecimento
sdo detectadas quando a redundancia do ventilador (P0241) esta definida como 2 ou 3 e os ventiladores de arrefecimento estdo em
operacgéo. Se um ventilador de arrefecimento estiver anormal e a duracdo for superior a 5 s, a falha do ventilador de arrefecimento
3X é gerada.

5.3.49 Numero Insuficiente de Ventiladores de Arrefecimento para o Gabinete do Transformador

A falha de nimero insuficiente de ventiladores de arrefecimento para o gabinete do transformador é detectada quando a redun-
dancia do ventilador (P0241) esté definida como 2 ou 3. O nimero de ventiladores no gabinete do transformador é N. Quando a
quantidade de ventiladores em operacao for menor que N-1, a falha de nimero insuficiente de ventiladores de arrefecimento para
o gabinete do transformador sera gerada.

5.4 Parametros Analégicos e Digitais
5.4.1 Entrada Analégica

5.4.1.1 (PO065) Filtro de entrada analdgica

Use este parametro para selecionar o ponto de calculo médio dos canais de entrada analdgica 1 e 2.

5.4.1.2 (P0200) Largura de banda do filtro de entrada analégica de referéncia velocidade
Use este parametro para selecionar a largura de banda do filtro para os canais de entrada analégica 1 e 2.

5.4.1.3 (P0201) Entrada analdgica 1

Use este parametro para selecionar a funcdo da entrada analdgica 1.

5.4.1.4 (P0202) Entrada analdégica 2

Use este parametro para selecionar a funcdo da entrada analdgica 2.

5.4.1.5 (P0203) Ajuste do ponto zero da entrada analogica 1

Use este parametro para ajustar o ponto zero da entrada analdgica 1.

5.4.1.6 (P0204) Ajuste de amplitude da entrada analdgica 1

Use este parametro para ajustar a amplitude da entrada analdgica 1.

5.4.1.7 (P0205) Ajuste do ponto zero da entrada analdgica 2

Use este parametro para ajustar o ponto zero da entrada analdgica 2.

5.4.1.8 (P0206) Ajuste de amplitude da entrada analdgica 2

Use este parametro para ajustar a amplitude da entrada analdgica 2.

5.4.1.9 (P0224) Valor filtrado da entrada analdgica 1

Este parametro é usado para mostrar os resultados da filtragem do canal de entrada analdgica 1. As informacbes sdo somente lei-
tura, sem um valor definido.

5.4.1.10 (P0225) Valor médio da entrada analdgica 2

Este parametro é usado para mostrar os resultados da filtragem do canal de entrada analdgica 2. As informacgdes sao somente lei-
tura, sem um valor definido.

5.4.1.11 (P0295) Faixa do canal de entrada analdgica 1

Use este parametro para definir a faixa do canal de entrada analdgica 1.

5.4.1.12 (P0296) Faixa do canal de entrada analdgica 2

Use este parametro para definir a faixa do canal de entrada analdgica 2.
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5.4.2 Saida analdgica

5.4.2.1 (P0207) Selecao de funcdo do canal de saida analdgica 1

Use este parametro para selecionar a funcdo da saida analdgica 1.

5.4.2.2 (P0208) Selecao de funcao do canal de saida analégica 2

Use este parametro para selecionar a func¢do da saida analdgica 2.

5.4.2.3 (P0209) Selecao de funcdo do canal de saida analdgica 3

Use este parametro para selecionar a fungdo da saida analdgica 3.

5.4.2.4 (P0210) Selecao de funcao do canal de saida analdgica 4

Use este parametro para selecionar a funcdo da saida analdgica 4.

5.4.2.5 (P0297) Faixa do canal de saida analdgica 1

Use este parametro para definir o ajuste de amplitude da saida analdgica 1.

5.4.2.6 (P0298) Faixa do canal de saida analégica 2

Use este parametro para definir o ajuste de amplitude da saida analdgica 2.

5.4.2.7 (P0299) Faixa do canal de saida analdgica 3

Use este parametro para definir o ajuste de amplitude da saida analdgica 3.

5.4.2.8 (P0300) Faixa do canal de saida analégica 4

Use este parametro para definir o ajuste de amplitude da saida analdgica 4.
5.5 Parametros de Funcao
5.5.1 Auto Ajuste

5.5.1.1 (P0591) Modo de Auto Ajuste

Use este parametro para selecionar o modo de auto ajuste do motor.
«  0=Desativado.

« 1=Identificacdo com rotacdo do motor. Ha 4 fases na identificacao: operacdo U/f sem carga, funcionamento em bloqueio, iden-
tificacdo da resisténcia estatorica e identificacdo dos parametros mecanicos.

+ 2 =ldentificacdo sem rotacdo do motor. Ha 3 fases na identificacdo: funcionamento em bloqueio, identificacdo da resisténcia
estatorica e identificacdo dos parametros mecanicos.

3 = Usar os parametros fornecidos pelo fabricante do motor. Programe os parametros do motor manualmente para fornecer os
parametros de Controle Vetorial como no auto ajuste.

« 4 =Usar parametros empiricos. Os parametros do motor e os parametros do Controle Vetorial sdo calculados por parametros
empiricos.

Recomenda-se usar o modo 1 para obter maior precisdo nos parametros do motor para Controle Vetorial. Nessa situacdo, a conexao

mecanica entre o motor e a carga deve ser desconectada.

Quando o motor nao puder ser acionado pelo modo VF (devido a ressonancia mecanica) ou ndo puder ser desconectado da carga,
recomenda-se usar o modo 2.

Se os parametros do motor ja forem conhecidos, recomenda-se usar o modo 3.

Ao selecionar os modos 2, 3 ou 4, a identificacdo dos parametros mecanicos é desativada internamente. Ao selecionar os modos 3
ou 4, o conversor nao funcionara durante o auto ajuste.

Quando o modo de funcionamento for VF, o conversor podera acionar o motor sem executar o auto ajuste. Porém, se flying start for

requerido com o modo VF, os parametros do motor deverao ser obtidos executando auto ajuste para garantir a precisao da varre-
dura de velocidade do flying start. Nesse caso, recomenda-se o modo 2.
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5.5.2 Sentido de Operacao
Consulte 5.2.3.1 (P0013) Sentido de Rotacao do Motor.

5.5.3 Selecao das Rampas

5.5.3.1 (P1001) Modo de Selecao das Rampas

Use este parametro para definir o modo de selecdo das rampas.

+  0=IHM. Selecione a rampa com P1002. Consulte 5.5.3.2 (P1002) Selecdo das Rampas.

« 1 =_Entrada digital. Selecione a rampa via X0 e X1 do médulo de entrada digital DIDO5 do CLP. Consulte table 104.

« 2 =Comunicacao. Selecione a rampa via RS485 ou Ethernet. Consulte table 105.

A rampa nédo pode ser alterada com o conversor em funcionamento.

Table 104: Modo DI de Selecao das Rampas

X1 X0
Rampa 1 0 0
Rampa 2 0 1
Rampa 3 1 0
Reservado 1 1

Table 105: Modo Comunicacao de Selecao das Rampas

Dados de comunicacdo

Rampa 1 0
Rampa 2 1
Rampa 3 2

5.5.3.2 (P1002) Selecao das Rampas

Use este parametro para selecionar a rampa usada. Para usar este parametro para selecionar a rampa, o parametro P1001 deve ser
definido como 0 (IHM).

5.5.3.3 (P1003) Tempo de Aceleracao da Rampa 1

Use este parametro para definir o tempo necessario para a velocidade de saida aumentar desde a velocidade zero até a velocidade
nominal (P0074).

5.5.3.4 (P1004) Tempo de Aceleragcdao da Rampa 2

Use este parametro para definir o tempo necessario para a velocidade de saida aumentar desde a velocidade zero até a velocidade
nominal (P0074).

5.5.3.5 (P1005) Tempo de Aceleracao da Rampa 3

Use este parametro para definir o tempo necessario para a velocidade de saida aumentar desde a velocidade zero até a velocidade
nominal (P0O074).

5.5.3.6 (P1006) Tempo de Desaceleracao da Rampa 1

Use este parametro para definir o tempo necessério para a velocidade de saida diminuir desde a velocidade nominal (P0074) até a
velocidade zero.
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5.5.3.7 (P1007) Tempo de Desaceleracao da Rampa 2

Use este parametro para definir o tempo necessario para a velocidade de saida diminuir desde a velocidade nominal (P0074) até a
velocidade zero.

5.5.3.8 (P1008) Tempo de Desaceleragcao da Rampa 3

Use este parametro para definir o tempo necessario para a velocidade de saida diminuir desde a velocidade nominal (P0074) até a
velocidade zero.

5.5.3.9 (P0061) Tempo Minimo de Aceleracao e Desaceleragao

Use este parametro para limitar o tempo minimo de aceleracao e desaceleracdo da velocidade de saida do conversor. Se os valores
definidos de P1003-P1008 forem inferiores ao limite, o tempo de aceleracdo ou desaceleragdo sera limitado ao valor de P0061.

RISCO DE SOBRECORRENTE OU SOBRETENSAO

Se o tempo de aceleracao for definido muito curto, isso podera causar uma falha de sobrecorrente. Se o tempo de desaceleragao
for definido muito curto, isso podera causar um aumento de tensao no barramento CC e, mais gravemente, uma falha de sobre-
tensdo nas células de poténcia.

- Defina o tempo de aceleracdo e desaceleracao de acordo com a inércia de rotacdo do motor de inducédo e da carga.

5.5.4 Curva-S

5.5.4.1 (P0475) Ativar Curva-S

Use este parametro para ativar a funcdo de curva-S.
+  0=Desativar
« 1=Ativar

Se a fungdo de curva-S estiver ativada, ela se aplica a todas as trés rampas. Consulte 5.5.3 Selecdo das Rampas.

5.5.4.2 (P0476) Tempo de Aumento de Aceleracdo da curva-S
Use este parametro para definir o tempo de aumento da aceleragao da curva-S.
O tempo de aumento de aceleragao da curva-S é usado para suavizar o inicio da aceleragao e o fim das rampas de desaceleragao.

«  Se o parametro estiver programado para 0%, a rampa é linear.

«  Se o parametro estiver programado entre 1-50%, a rampa tem um formato de S.
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illustration 19: Curva-S
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fn Frequéncia nominal

5.5.5 Salto de Frequéncias

A funcéo de salto da frequéncias é usada para evitar o ponto de ressonancia mecanico do sistema.

Um total de trés pontos de salto de frequéncia sdo configurados e é necessdrio configurar dois parametros para cada ponto de
salto:

«  Ponto de salto de frequéncia (P0078-P0080)

« Largura de banda de salto de frequéncia (P0081-P0083)

Quando a frequéncia de referéncia esta dentro da area de salto de frequéncia, o sistema ajusta automaticamente a frequéncia alvo
para o valor do limite superior, quando a velocidade diminui, ou para o valor do limite inferior, quando a velocidade aumenta.

Se nao for necessario um ponto de salto, defina o ponto de salto de frequéncia para uma frequéncia maior que a frequéncia de
operacdo maxima, ou defina a largura de banda de salto de frequéncia como 0.
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illustration 20: Salto de Frequéncias

fo Frequéncia de saida
f, Frequéncia de referéncia
5.5.6 U/f Multiponto

5.5.6.1 (P0089) Ativar U/f Multiponto

Use este parametro para ativar a fungao U/f multiponto.

Dois pontos podem ser configurados para a fung¢do U/f multiponto. Dois parametros devem ser definidos para cada ponto U/f:

«  Ponto de frequéncia 1 (P0150).

+ Pontodetensdo 1 (P0151).

«  Ponto de frequéncia 2 (P0152).

«  Ponto detensdo 2 (P0153).

A frequéncia e a tensdo dos dois pontos devem ser menores que a frequéncia nominal f,, e a tensdo nominal U,,. Quando os dois

pontos estdo definidos corretamente, a curva U/f é como mostrada em illustration 21.

Se o ponto de frequéncia 1 ou o ponto de tensao 1 estiver definido como 0, os valores de configuracdo sao invalidos e a funcdo U/f
multiponto é ignorada.

Se o ponto de frequéncia 1 e o ponto de tenséo 1 forem validos, mas o ponto de frequéncia 2 for menor que o ponto de frequéncia
1, entdo o ponto 2 serd ignorado.
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illustration 21: U/f Multiponto

f Frequéncia de saida U Tensao de linha de saida (RMS)

fn Frequéncia nominal U, Tensao nominal

5.5.6.2 (P0150) Ponto de frequéncia 1 de U/f multiponto

Use este parametro para definir o valor da frequéncia para o ponto 1 da funcao U/f multiponto.

5.5.6.3 (P0151) Ponto de tensao 1 de U/f multiponto

Use este parametro para definir o valor da tensdo para o ponto 1 da fung¢do U/f multiponto.

5.5.6.4 (P0152) Ponto de frequéncia 2 de U/f multiponto

Use este parametro para definir o valor da frequéncia para o ponto 2 da funcdo U/f multiponto.

5.5.6.5 (P0153) Ponto de tensao 2 de U/f multiponto

Use este parametro para definir o valor da tensdo para o ponto 2 da func¢do U/f multiponto.
5.5.7 Boost de torque

5.5.7.1 (P0004) Tensao de Boost de torque
Use este parametro para selecionar a tensdo do boost de torque.

O boost de torque é usado para aumentar a tensao de saida durante a operacdo em baixa frequéncia e melhorar as caracteristicas
de torque em baixa frequéncia do controle U/f.

A faixa de configuracdo da tenséo de boost de torque é de 0-300%o. Quando o valor definido for 0, o boost de torque é desativado
e nao ha aumento, mas quando o valor definido for de 300%so, a faixa de aumento é maxima.

Uma alta tensao de boost de torque pode causar uma sobrecorrente na partida.
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e30bi716.10
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illustration 22: Boost de torque

f Frequéncia de saida u Tensdo de saida
fn Frequéncia nominal Un, 100% da tensao nominal
5.5.8 AVR

5.5.8.1 (P0031) Ativar AVR

Use este parametro para ativar a funcdo de regulagem automatica de tensdo (AVR).
A funcéao AVR refere-se a fungdo de ajuste automatico da tensdo de saida. A tensao de saida torna-se mais estavel e ndo é afetada
pela flutuacao da rede.

+ Quando a funcgado AVR esta desativada, a tensao de saida muda com a mudanca da tensao de entrada (ou da tensdo do barra-
mento CC).

+ Quando a fungdo AVR esta ativada, a tensdo de saida ndo muda com a mudanca da tensao de entrada (ou da tensao do barra-
mento CC). Basicamente, a tensdo de saida mantém-se constante dentro da faixa de variacdo normal da tensdo de entrada.

Uin E
t
Uout
/1 /2
t

illustration 23: Funcéao AVR

1 AVR desativada

2 AVR ativada
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5.5.9 Compensacao de Banda Morta

5.5.9.1 (P0960) Ativar Compensacao de Banda Morta

Use este parametro para ativar a funcao de compensacao de banda morta.

A funcdo de compensagao de banda morta é usada para eliminar a vibragdo mecanica do motor e para garantir a operagao normal
no modo U/f. Quando o limite superior da frequéncia da compensacao de banda morta for maior que a frequéncia de oscilagao
mecanica do motor, a vibracdo mecanica do motor desaparece.

Esta funcao se aplica somente ao modo U/f ao executar o auto ajuste. Programe P0601 "Modo de controle do motor" como 1.

5.5.9.2 (P0961) Limite Inferior de Frequéncia da Compensacdo de Banda Morta

Use este parametro para definir o limite inferior de frequéncia da compensacédo de banda morta. Use o valor padrao ou programe o
valor menor que a frequéncia de oscilagdo mecanica do motor.

5.5.9.3 (P0962) Limite Superior de Frequéncia da Compensac¢dao de Banda Morta

Use este parametro para definir o limite superior de frequéncia da compensacao de banda morta. Defina o valor maior que a fre-
quéncia de oscilagdo mecanica do motor.

5.5.9.4 (P0963) Coeficiente Kp de Compensac¢ao de Banda Morta
Use este parametro para definir o coeficiente Kp de compensac¢ao de banda morta.

Se a vibragcdo mecanica do motor estiver diminuindo, mas ndo desaparecendo, aumente P0963. Por exemplo, altere o valor do coef-
iciente de 100 para 150.

5.5.10Jog

5.5.10.1 (P0446) Ativar Jog

Use este parametro para ativar a fungao jog.
+  0=Desativar
« 1=Ativar

Quando a funcéo jog esté ativada, o conversor aumenta a velocidade de 0 até a velocidade de referéncia de jog (P0447). O tempo
de aceleracédo da funcao jog é definido em P0448. Quando o conversor é parado, a velocidade é reduzida para 0 de acordo com o
tempo de desaceleracdo definido em P0449.

5.5.10.2 (P0447) Velocidade de Referéncia de Jog

Use este parametro para definir a velocidade de referéncia da fungao jog.

5.5.10.3 (P0448) Tempo de aceleracao de Jog

Use este parametro para definir o tempo de aceleracdo da funcéo jog. O tempo de aceleracdo é o tempo de configuracdo necessario
para a velocidade de saida aumentar desde a velocidade zero até a velocidade nominal.

5.5.10.4 (P0449) Tempo de Desaceleracao de Jog

Use este parametro para definir o tempo de desaceleragao da fungéo jog. O tempo de desaceleracdo é o tempo de configuragao
necessério para a velocidade de saida diminuir desde a velocidade nominal até a velocidade zero.

5.5.11 Flying Start

5.5.11.1 (P0160) Ativar Flying Start

Use este parametro para ativar a funcdo flying start. A funcéo flying start refere-se a partida sob a condicdo de que o motor e carga
ndo estdo em um estado estatico.

Os parametros do motor sao usados na funcao flying start. Se o flying start estiver ativado no modo U/f, os parametros do motor
deverao ser obtidos executando o auto ajuste para garantir a precisao da varredura de velocidade do flying start.

Quando a funcao flying start esta ativada, o conversor pode detectar e controlar automaticamente a velocidade de rotacédo atual do
motor. Dessa forma, o conversor pode acelerar ou desacelerar para a velocidade de rotacdo especificada sem sensores de veloci-
dade ou de posi¢do, como um encoder.
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5.5.11.2 (P0161) Sentido da Varredura de Velocidade
Use este parametro para selecionar o sentido da varredura de velocidade.

«  P0161 =0: 0 conversor busca a velocidade do motor de acordo com o sentido especificado por P0013 "Sentido de rotacdo do
motor".

« P0161 = 1:0 conversor estima o sentido de rotacdo do motor e, em seguida, busca a velocidade do motor de acordo com o
resultado da estimativa do sentido de rotacéo.

Se P0161 estiver definido como 1 e o motor estiver parado antes da partida, pode ocorrer uma pequena rotagao reversa. Se o motor
girar sempre em apenas um sentido, e a rotagao reversa nao for desejada, programe P0161 como 0.

5.5.11.3 (P0162) Limite de Tensao Residual para Flying Start
Use este parametro para selecionar o limite de tensao residual para flying start.

Quando a tensao residual do motor for maior que P0162, o conversor inicia por meio do bloqueio de fase de tensao residual. Caso
contrario, o conversor inicia por meio da varredura de velocidade.

5.5.11.4 (P0165) Frequéncia Inicial da Varredura de Velocidade

Use este parametro para selecionar a frequéncia inicial da varredura de velocidade.

P0165 ¢é a frequéncia méaxima de varredura. Quando o conversor inicia por meio da varredura de velocidade, ele busca a velocidade
do motor desde a frequéncia inicial (P0165) até 0.

Para evitar uma sobrecorrente durante a varredura de velocidade, a corrente de saida é limitada abaixo da corrente nominal.

5.5.11.5 (P0166) Coeficiente Kp da Varredura de Velocidade

Use este parametro para selecionar o coeficiente Kp da varredura de velocidade.

O coeficiente Kp da varredura de velocidade é uma relagao de parametro Pl do controlador de varredura de velocidade. Quanto
maiores forem os parametros de Pl do controlador de varredura de velocidade, mais rdpidas serdo as varreduras de velocidade e
pior sera a estabilidade.

5.5.11.6 (P0167) Coeficiente Ki da varredura de velocidade

Use este parametro para selecionar o coeficiente Ki da varredura de velocidade.

O coeficiente Ki da varredura de velocidade é uma relacdo de parametro Pl do controlador de varredura de velocidade. Quanto
maiores forem os parametros de Pl do controlador de varredura de velocidade, mais rapidas serao as varreduras de velocidade e
pior serd a estabilidade.

5.5.11.7 (P0168) Limite de Estabilidade de Corrente da Varredura de Velocidade
Use este parametro para selecionar o limite de estabilidade de corrente da varredura de velocidade.

P0168 é o limite para determinar se o controlador de varredura de velocidade esté estavel. Quanto maior o limite, maior a taxa de
sucesso e menor a precisao constante do controlador.

5.5.11.8 (P0169) Precisao de Velocidade da Varredura de Velocidade

Use este parametro para selecionar a precisao de velocidade da varredura de velocidade.

P0169 é o limite para a determinagdo bem-sucedida da varredura de velocidade. Quanto maior o limite de precisao da velocidade,
maior a taxa de sucesso e menor a precisao da velocidade de varredura.

5.5.11.9 (P0170) Precisao de Velocidade da Varredura de Velocidade

Use este parametro para selecionar o tempo maximo de varredura de velocidade.
Se o tempo de duracédo da varredura de velocidade for maior que P0170, uma falha de flying start sera gerada.

5.5.11.10 (P0O171) Tempo Desmagnetizado para Avaliacao do Sentido de Rotacao da Varredura de
Velocidade
Use este parametro para definir o tempo desmagnetizado para avaliacdo do sentido de rotacdo da varredura de velocidade.

Se o sentido da varredura de velocidade (P0161) for definido como bidirecional, e se a velocidade de varredura for menor que
P0171, o conversor buscard novamente a velocidade do motor no sentido reverso.

5.5.11.11 (P0172) Resultado do Flying Start

Este parametro mostra o resultado da funcao flying start.
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Quando a corrente de busca for menor que P0168 e o erro entre a velocidade de varredura e a velocidade estimada for menor que
P0169, a varredura de velocidade serd bem-sucedida.

Se alguma falha for gerada durante o flying start, verifique o tipo de falha na janela Adverténcia e Falha e solucione o problema.
Se P0172 bit1 = 1: Aumente P0170 "Tempo maximo de varredura de velocidade". Por exemplo, altere P0170 de 30 para 60.

«  SeP0172 bit2 = 1: Aumente P0168 "Limite de estabilidade de corrente da varredura de velocidade". Por exemplo, altere P0168
de 10 para 20.

Se P0172 bit3 = 1: Aumente P0169 "Precisdo de velocidade da varredura de velocidade". Por exemplo, altere P0169 de 5 para 8.

«  Caso contrario, verifique se ha alguma outra falha que para o sistema e aciona a falha de flying start.

5.5.12 Frenagem CC
Use o parametro P0586 para ativar a funcao de frenagem CC.
Frenagem CC na partida

A frenagem CC na partida é usada para fazer o motor parar antes de uma partida normal. Quando o sistema recebe um comando de
partida, o conversor fornece a corrente CC de saida definida (P0587) durante o tempo definido (P0589).

Dois parametros devem ser programados para a frenagem CC na partida:
«  Corrente de frenagem CC (P0587)

«  Tempo de frenagem CC durante a partida (P0589)

Se a frenagem CC na partida ndo for necessaria, programe P0589 para 0.

Frenagem CC na parada

A frenagem CC na parada é usada para frear o motor rapidamente durante a parada. Quando o sistema recebe um comando de
parada, o conversor reduz a velocidade de saida para a velocidade de inicio da frenagem CC (P0588) e interrompe a saida. Apds um
tempo fixo, o conversor fornece a corrente CC de saida definida (P0587) durante o tempo definido (P0590). Se o sistema receber um
comando de parada por inércia, o conversor ira interromper a saida e nao implementara mais a frenagem CC.

Trés parametros devem ser definidos para frenagem CC na parada:
Corrente de frenagem CC (P0587)

+  Velocidade de inicio da frenagem CC (P0588)

«  Tempo de frenagem CC durante a parada por rampa (P0590)

Se a frenagem CC na parada ndo for necessaria, programe P0590 para 0.
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illustration 24: Frenagem CC
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RISCO DE SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR
Uma frenagem CC prolongada e uma corrente de frenagem CC elevada podem superaquecer o motor.

5.5.13 Enfraquecimento de Campo
Use o parametro P0443 para ativar a funcdo de enfraquecimento do campo.

A funcéo de enfraquecimento do campo é aplicada a carga com poténcia constante. Quando o conversor opera abaixo da frequén-
cia de enfraquecimento do campo (P0444), o fluxo do motor é controlado para um valor constante (Referéncia de fluxo, P0441).
Quando a velocidade do motor estiver acima da frequéncia de enfraquecimento do campo, o conversor diminuira o fluxo para man-
ter a tensdo de saida constante.

Use o coeficiente de enfraquecimento do campo (P0445) para ajustar a fungao. Se o aumento da tensdo de saida na area de enfra-
quecimento do campo exceder as expectativas, diminua o coeficiente. Se a tensao de saida cair, aumente o P0445. Por exemplo, se
a tensao de saida na velocidade maxima (P0077) subir para 110% da tensdo em P0444, multiplique o valor padrao de P0445 por 0,91
(1/110%). Em seguida, dé o comando de partida, verifique a tensdo de saida na area de enfraquecimento do campo e ajuste o valor
de P0445, se necessario.
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illustration 25: Funcao de Enfraquecimento de Campo
5.5.14 Operagao com Economia de Energia

5.5.14.1 (P1368) Ativar Operacao com Economia de Energia
Use este parametro para ativar a operacdo com economia de energia.

A funcédo de operagdo com economia de energia é usada para diminuir a corrente do motor a fim de economizar energia e diminuir
o ruido do motor. Esta funcdo pode ser usada em aplicagdes como ventiladores e bombas.

Quando o motor funciona sem carga ou com carga leve, o conversor reduz a tensao de saida automaticamente para diminuir a
corrente de saida e perdas no motor. Se a carga aumentar, para aumentar a corrente de saida e para fornecer torque eletromagnéti-
co suficiente, a tensdo de saida é aumentada automaticamente até o fluxo do motor alcancar novamente a referéncia de fluxo.
Apds a operacdo com economia de energia ser ativada, a corrente do estator do motor é reduzida. Durante a desaceleracdo do
motor, a energia cinética consumida pelo motor é diminuida e mais energia é realimentada para as unidades de poténcia. Para
evitar sobretensao no barramento CC causada pela diminuicdo da velocidade do motor, recomenda-se aumentar o tempo de desa-
celeracdo quando a operacdo com economia de energia estiver ativada.

5.5.14.2 (P1370) Coeficiente do Ki de Operacao com Economia de Energia

Use este parametro para definir o coeficiente do Ki de operacdo com economia de energia. O coeficiente é a relacdo Ki do controla-
dor de economia de energia. Quanto maior for o parametro Ki, mais rapida sera a resposta de controle e pior a estabilidade.

5.5.14.3 (P1371) Limite de Saida do Controlador de Opera¢ao com Economia de Energia

Use este parametro para definir o limite de saida do controlador de operacdo com economia de energia. Este parametro é o limite
superior do controlador de economia de energia. Quando P1371 é aumentado, o conversor pode alcancar melhor desempenho de
economia de energia, mas pior estabilidade sob carga leve.

5.5.14.4 (P1372) Limite de Frequéncia Inferior da Operagao com Economia de Energia

Use este parametro para definir o limite de frequéncia inferior da operacdo com economia de energia. Quando a velocidade de
saida estiver abaixo do valor definido em P1372, a operagao com economia de energia serd desativada.
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5.5.15 Controle de Droop

5.5.15.1 (P1025) Coeficiente de Droop

Use este parametro para definir o coeficiente de droop.

O coeficiente de droop € a relagcao de queda de velocidade sob torque nominal e velocidade nominal.

Se o controle de droop de velocidade nao for necessario, defina o coeficiente de droop para 0.

Quando a transferéncia sincrona esta ativada, o controle de droop de velocidade é desabilitado internamente.

5.5.15.2 (P1026) Constante de Tempo de Droop Dinamico
Use este parametro para definir a constante de tempo de droop dinamico.

Quando a constante de tempo de droop dindmico esta programada como 0, o controle de droop é usado para balancear a carga
entre os motores mecanicamente conectados.

Quando a constante de tempo de droop dindmico esta programada para outro valor, o controle de droop é usado para diminuir a
flutuacao da corrente quando a carga muda repentinamente.
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illustration 26: Controle de Droop
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5.5.15.3 (P1027) Offset de Referéncia de Velocidade do Droop

Use este parametro para definir o offset de referéncia de velocidade do controle de droop.

O offset de referéncia de velocidade do droop é a porcentagem de compensacdo estética da referéncia de velocidade atual.
Se a constante de tempo de droop dinamico, P1026 # 0, o offset de referéncia de velocidade do droop (P1027) é invélida.

5.5.15.4 (P1028) Modo de Droop

Use este parametro para selecionar o modo de droop.
Ha dois modos de operagéo para controle do droop de velocidade:
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« Normal (0) = O coeficiente de droop é constante.

« Linear (1) = O coeficiente de droop é removido linearmente da velocidade nominal até 0.

5.5.16 Feedforward de Velocidade

O controle de feedforward de velocidade pode aumentar a resposta dinamica da velocidade de saida quando em aceleragao rapida
e desaceleracao rapida. Nao é recomendavel usar o controle de feedforwad de velocidade se:

« O momento de inércia e o coeficiente de atrito do motor nao tiverem sido informados pelo fabricante do motor.

- Aidentificacdo dos parametros mecanicos do auto ajuste nao tiver sido realizada.

O controle de feedforward de velocidade é desativado internamente se:

+ O controle de droop estiver ativado.

« A operacdo com economia de energia estiver ativada.
5.5.17 Prevencao Contra Sobretensao Durante Desaceleracao

5.5.17.1 (P0581) Ativar Prevencao de Sobretensdao Durante Desaceleracao
Use este parametro para ativar a prevencao de sobretensdo durante a desaceleracéo.
Esta funcao so se aplica aos modos SVC ou SLVC. Programe P0601 "Modo de controle do motor" como 2 ou 3.

Se o tempo de desaceleracao for definido como baixo, a funcao de prevencao de sobretensdo durante a desaceleracdo serd usada
para evitar uma sobretensdo do barramento CC durante a desaceleracdo.

Quando a fungdo esta ativada, se a tensao do barramento CC subir além do limite superior definido (P0582) durante a desacelera-
¢ao, o conversor produz torque zero para fazer com que o motor pare por inércia, até que a tensao caia abaixo do limite inferior
definido (P0583). Apos a tensao do barramento CC atingir o limite inferior, a corrente de torque é recuperada, mas a de reducéo de
velocidade é ajustada de acordo com a proporcao de decaimento definida com o pardametro P0584. Portanto, a velocidade do con-
versor comeca a desacelerar novamente a partir da velocidade atual.
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illustration 27: Prevencao Contra Sobretensao Durante Desaceleracdo

5.5.17.2 (P0582) Limite Superior de Udc da Prevencao Contra Sobretensao Durante Desaceleragao
Use este parametro para definir o limite Upc superior da prevencdo contra sobretensdo durante desaceleragdo.

5.5.17.3 (P0583) Limite Inferior de Udc da Prevencao Contra Sobretensdao Durante Desaceleracao
Use este parametro para definir o limite Upc inferior da prevencao contra sobretensao durante desaceleragao.
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5.5.17.4 (P0584) Coeficiente de Atenuacao de Torque da Prevencdo Contra Sobretensao Durante
Desaceleracao
Use este parametro para definir o coeficiente de atenuagao de torque da prevengdo contra sobretensao durante desaceleragao.

5.5.18 Bypass Simétrico

No modo bypass simétrico, apds uma célula de poténcia com falha entrar em bypass, as células de poténcia no mesmo nivel geram
uma tensao zero para fazer com que o conversor mantenha a operacédo normal.

5.5.18.1 (P0028) Numero Maximo de Células de Poténcia em Bypass por Fase
Use este parametro para selecionar o nimero maximo de células de poténcia em bypass por fase.
Se o bypass da célula de poténcia durante a operagdo néao for necessario, programe P0028 para 0.

Se a quantidade das células de poténcia em bypass for maior que P0028, a falha "Quantidade de células em bypass acima do limite"
sera gerada.

5.5.18.2 (P0059) Modo de Bypass da Célula de Poténcia

Use este parametro para selecionar o modo de bypass da célula de poténcia.
«  0=Bypass simétrico
« 1=Reservado

+ 2 =Compensacao de sequéncia negativa

5.5.18.3 (P0392) Relacao de Modulagao Maxima do Bypass Simétrico
Use este parametro para selecionar a relacdo de modulagdo maxima do bypass simétrico.

Quando a relacdo de modulacao estiver acima da relacdo de modulacao maxima, a velocidade de saida do conversor sera reduzida
automaticamente apds ocorrer um bypass de uma célula de poténcia, ou seja, um derating do bypass. Assim, a velocidade real do
motor torna-se menor que a velocidade de referéncia.

Quando a relagdo de modulagao estiver abaixo da relagdo de modulagdao maxima, o derating por bypass sera concluido.
Caso ocorra outro bypass da célula de poténcia durante o derating por bypass, uma falha de derating por bypass sera gerada.

5.5.19 Compensacao de Sequéncia Negativa

Quando o modo bypass da célula de poténcia (P0059) estiver definido para compensacdo de sequéncia negativa, uma vez que o
bypass de uma célula de poténcia com falha for ativado, as demais células de poténcia manterdo a operacdo normal e um controle
de desbalanceamento sera realizado para restringir a tensao de sequéncia negativa de saida.

Quando a relacdo de modulacao estiver acima da relagcdo de modulagdo maxima (P0813), a velocidade de saida do conversor sera
reduzida automaticamente apds ocorrer um bypass da célula de poténcia, ou seja, um derating do bypass. Assim, a velocidade real
do motor torna-se menor que a velocidade de referéncia.

Quando a relacdo de modulagao estiver abaixo da relagdo de modulacdo maxima (P0813), o derating por bypass sera concluido.

Os limites operacionais da compensacédo de sequéncia negativa sdo:

«  Fator de poténcia operacional minimo para compensacao de sequéncia negativa (P0809)

«  Velocidade operacional minima para compensacéao de sequéncia negativa (P0814)

Quando o fator de poténcia ou a velocidade de saida estiver abaixo dos limites, o conversor funcionard no modo de bypass simétri-
co.

Caso ocorra outro bypass da célula de poténcia durante o derating por bypass, uma falha de derating por bypass serd gerada.

5.5.20 Derating por Subtensao na Entrada

70-90% é o nivel de deteccdo da subtensdo de entrada. Se a queda de tensdo dentro de 30% ocorrer durante operacdo em alta
velocidade, a velocidade de saida do conversor sera reduzida automaticamente. Assim, a velocidade real do motor torna-se menor
que a velocidade de referéncia. Quando a tensdo de entrada se recuperar, a velocidade de saida do conversor aumentara até a
velocidade de referéncia.

Se a velocidade de saida continuar flutuando quando ocorrer uma subtensédo de entrada, diminua a relacdo de modulacdo de man-
utencdo da velocidade para derating por subtensao de entrada (P0803). Por exemplo, altere o valor de 113 para 100.

Esta funcdo so se aplica aos modos SVC ou SLVC. Programe P0601 "Modo de controle do motor" como 2 ou 3.
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illustration 28: Derating por Subtensédo na Entrada

5.5.21 Low-voltage Ride Through

Se a rede cair abaixo do limite de perda de alimentacdo de entrada (P0484), a energia podera ser regenerada a partir do lado do
motor para estabilizar a tensdo do barramento CC. Se essas trés condicdes forem atendidas, a corrente de torque serd aumentada e
a velocidade do conversor retornard ao seu valor anterior:

« Atensao darede se recupera na duragao definida (P0893).
« Atensao do barramento CC esta acima do limite de tensao inferior definido (P0891).
«  Avelocidade do motor esta acima do limite de velocidade inferior definido (P0892).

Se estas condi¢des ndo forem atendidas, uma "Falha de LVRT" serd gerada.

Se o controle low-voltage ride through estiver ativado, havera uma grande corrente de inrush de excitacdo no lado da entrada
quando a tensao da rede se recuperar. A rede elétrica deve ter capacidade suficiente para fornecer essa elevada corrente instanta-
nea. Desse modo, o conversor ndo requer um gabinete de energizacdo quando o controle de low-voltage ride through estiver ativa-
do.

Se a rede elétrica nao tiver capacidade suficiente para fornecer essa elevada corrente instantanea, um gabinete de energizacdo
pode ser instalado. Se o controle de low-voltage ride through estiver desativado e se um gabinete de energizacdo estiver disponi-
vel, o gabinete de energizacéo ird se desarmar ao detectar uma perda de alimentacdo.

Esta funcéo sé se aplica aos modos SVC ou SLVC. Programe P0601 "Modo de controle do motor" como 2 ou 3.

5.5.22 Restart Automatico

Se aparecer uma falha, o conversor para a saida e emite uma adverténcia. A falha é redefinida automaticamente e a falha desapar-
ece ap6s um periodo de atraso definido pelo parametro P1353. Ao redefinir a falha, o tempo de avaliagao (P1354) comeca a ser
contado e o conversor é iniciado automaticamente em flying start.

Durante o tempo de avaliacdo da nova partida automatica, a proxima falha que ocorrer pode ser redefinida. A contagem do tempo
de avaliacdo é reiniciada apds a préxima falha ser redefinida.

A falha de restart automatico é gerada se:

«  Aduracéo da falha estiver acima do tempo de avaliacdo da nova partida automatica (P1354).

« O numero de falhas durante o tempo de avaliagao for maior do que o nimero de avaliagdes para nova partida automatica
(P1355).
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illustration 29: Restart Automatico
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A funcéo de restart automatico pode causar perigo.

Selecione a fungao de restart automatico de acordo com os requisitos da aplicacao.
Quando a funcdo de restart automatico estiver ativada, ndo examine o conversor, o motor ou a carga ap6s uma perda de
energia até que o MCB esteja adequadamente desarmado.

5.5.22.1 (P1357) Restart automatico - Subtensao de entrada
Use este parametro para ativar ou desativar o restart automatico por falhas de subtensao de entrada.

Quando ocorre uma subtensao de entrada, o conversor ndo tem permissdo para uma nova partida até que a tensdo do barramento
CC retorne ao nivel normal.

Se o restart automatico por subtensédo de entrada estiver ativado, a da configuracdo de acdo como Falha de: Subtensao de Entrada
(P1103) é invalida.

Se o derating por subtensao de entrada estiver ativado, o restart automatico decorrente de uma falha por subtensao de entrada é
invéalido. O derating por subtensdo de entrada é ativado por padrado. Se um o restart automatico de uma falha por subtenséao de
entrada for necessario, desative o derating por tensdo de entrada.

5.5.22.2 (P1358) Restart Automatico - Perda de Alimentacao de Entrada
Use este parametro para ativar ou desativar o restart automatico por falhas de perda de alimentagao de entrada.

Quando ocorre uma perda de alimentacdo de entrada, o conversor ndo tem permissao para uma nova partida até que a tensao do
barramento CC retorne ao nivel normal.

Se o restart automatico por perda de alimentacao de entrada estiver ativado, a configuracdo de Falha para: Perda de alimentacgéo de
entrada (P1102) é invalida.

Se o low voltage ride throught for ativado, a nova partida automética por perda de alimentacao de entrada sé serd véalida quando
uma falha de low voltage ride trought for gerada.

Se o restart automatico por perda de alimentacao de entrada for selecionado, haverd uma grande corrente de inrush de excitacdo
no lado da entrada quando a tensdo da rede se recuperar. A rede de alimentacao deve ter capacidade suficiente para fornecer essa
elevada corrente instantanea.

5.5.22.3 (P1359) Restart Automatico - Sobrecorrente na Saida
Use este parametro para ativar ou desativar o restart automatico por falhas de sobrecorrente na saida.

Se restart automatico por sobrecorrente na saida estiver ativado, a definicdo da configuracéo de Falha para Sobrecorrente na saida
(P1108) é invalida.

5.5.22.4 (P1360) Restart Automatico - Subcarga na Saida
Use este parametro para ativar ou desativar o restar automatico por falhas de subcarga na saida.

Se o restart automatico por subcarga na saida estiver ativado, a definicado da configuracdo de Falha para Subcarga na saida (P1114)
éinvalida.

5.5.22.5 (P1361) Restart Automatico - Perda do Sinal Analégico de Referéncia de Velocidade
Use este parametro para ativar ou desativar o restart automatico por falhas de perda do sinal analdgico de referéncia de velocidade.

Se o restart automatico por perda do sinal analogico de referéncia de velocidade estiver ativado, a defini¢do da configuragao de
Falha para Perda do sinal analdgico de referéncia de velocidade (P1120) é invélida.

5.5.22.6 (P1362) Restart Automatico - Perda do sensor de temperatura do transformador
Use este parametro para ativar ou desativar o restart automatico por falhas de perda do sensor de temperatura do transformador.

Se o restart automatico por perda do sensor de temperatura do transformador estiver ativada, a definicdo da configuracdo de Falha
para Perda do sensor de temperatura do transformador (P1217) é invalida.

5.5.23 Transferéncia Sincrona
A funcdo de transferéncia sincrona é usada para:

+  Realizar uma comutacdo suave entre o conversor e a rede.
Evitar picos na rede elétrica.

«  Prolongar a vida util do equipamento elétrico.
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illustration 30: Diagrama do Circuito do Gabinete de Transferéncia Sincrona

Sequéncia de processo de transferéncia de carga do conversor para a rede
Estado inicial: KM41 e KM42 estdo fechados e KM43 estd aberto.

Aceleracdo até a frequéncia da rede:

Quando o processo do conversor para a rede é iniciado, o sistema acelera automaticamente até a velocidade nominal com
base na configuracdo do tempo de aceleracéo.

ApOs a aceleracdo, se o erro de velocidade de saida exceder P0772 "Limite de erro de velocidade da transferéncia sincrona"
e a velocidade nao puder ser estabilizada em P0777 "Tempo maximo de estabilizacdo da velocidade da transferéncia sincro-
na", uma falha de timeout de estabilizacdo da velocidade sera gerada.

Se a velocidade de saida for estabilizada, o Controle Vetorial sera transferido para o controle sincrono e a frequéncia de
saida do conversor sera ajustada gradualmente para a frequéncia de rede pela taxa de variagdo de P0768 "Aceleracdo sin-
crona da transferéncia sincrona". Quando a frequéncia de saida for idéntica a frequéncia de rede, a estagio de aceleracao
estd concluida.

Sincronizagao de tensao:

As taxas de P0769 "Taxa de variacao de regulagem de fase da transferéncia sincrona" e P0770 "Taxa de variacao de regula-
gem de tensdo da transferéncia sincrona” ajustam gradualmente a fase e a amplitude da tensao de saida.

Se o erro de fase e o erro de amplitude entre a tensdo de saida e a tensdo de rede estiverem abaixo de P0767 "Limite de erro
de fase da transferéncia sincrona" e de P0771 "Limite de erro de tensdo da transferéncia sincrona" respectivamente, o esta-
gio de sincronizacdo de tensao esta concluido.

Se a corrente da rede for amostrada e enviada para o conversor, o processo do conversor para a rede serd alternado para o
estagio de transferéncia de carga. Caso contrdrio, KM43 ird fechar, o conversor ird parar a modulacdo na saida, KM42 ird abrir
e o processo do conversor para a rede terminou.

Se a fase de sincronizagao de tensao nao puder ser concluida em P0778 "Tempo maximo de sincronizagao de tensao da
transferéncia sincrona", uma falha de timeout de sincronizagdo de tensédo sera gerada.

Transferéncia sincrona: Apds a sincronizacdo e bloqueio de fase, o KM43 é fechado e a transferéncia de carga para a rede é
iniciada.

Se a corrente de saida for estabilizada dentro do erro de P0353 "Limite de erro de corrente da transferéncia sincrona", KM42
ird abrir e 0 processo do conversor para a rede estara terminado.

Se a duracdo da transferéncia de carga exceder P0779 Tempo méaximo de transferéncia de carga da transferéncia sincrona”,
uma falha de timeout de transferéncia de carga sera gerada.

Transferéncia sincrona concluida: Apds a transferéncia de carga, KM42 e KM41 estarédo abertos.

Sequéncia do processo de transferéncia de carga da rede para o conversor
Estado inicial: KM41 e KM42 estao abertos, e KM43 esta fechado.

Sincronizacao e bloqueio de fase: KM41 é fechado. O conversor parte até a frequéncia de rede e comeca a bloquear a fase na
tensdo da rede.

Transferéncia sincrona: Apés o bloqueio de fase, o KM42 é fechado e a transferéncia de carga para o conversor é iniciada.

Se a corrente da rede nédo for amostrada, KM42 é fechado e KM43 é aberto. O modo de controle do conversor é alternado
automaticamente para VF/SVC/SLVC e o processo da rede para o conversor terminou.

Se a corrente da rede for amostrada e enviada para o conversor, a corrente de carga sera transferida da rede para o conver-
sor. Se a corrente de saida for estabilizada dentro do erro de P0353 "Limite de erro de corrente da transferéncia sincrona",
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KM43 ird abrir. O modo de controle do conversor é alternado automaticamente para VF/SVC/SLVC e o processo da rede para
0 conversor terminou.

- Seaduracdo da transferéncia de carga exceder P0779 Tempo maximo de transferéncia de carga da transferéncia sincrona",
uma falha de timeout de transferéncia de carga sera gerada.

«  Transferéncia sincrona concluida: Ap6s a transferéncia de carga, o KM43 estard aberto.

Se alguma falha for gerada durante a transferéncia sincrona, consulte 6.3.31 Cédigo de Falha 31 - Falha na Transferéncia Sincrona.

5.5.23.1 (P0351) Ativar Transferéncia Sincrona

Use este parametro para ativar a fungao de ativagao da transferéncia sincrona.

5.5.23.2 (P0353) Limite de Erro de Corrente da Transferéncia Sincrona
Use este parametro para definir o limite de erro de corrente da funcao de transferéncia sincrona.
Para que a transferéncia de carga seja concluida, a corrente de saida deve se estabilizar dentro do limite de erro do P0353.

5.5.23.3 (P0767) Limite de Erro de Fase da Transferéncia Sincrona
Use este parametro para definir o limite de erro de fase da fungao de transferéncia sincrona.

Para que o estagio de sincronizagdo da tenséo seja concluida, o erro de fase e o erro de amplitude entre a tensao de saida e a tensdo
de rede devem estar abaixo de P0767 e PO771, respectivamente.

5.5.23.4 (P0768) Aceleracao Sincrona da Transferéncia Sincrona
Use este parametro para definir a aceleracdo sincrona da funcao de transferéncia sincrona.

Na aceleragao até a frequéncia da rede, a frequéncia de saida do conversor é ajustada gradualmente para a frequéncia da rede pela
taxa de variacdo de P0768.

5.5.23.5 (P0769) Taxa de Variacao de Regulagem de Fase da Transferéncia Sincrona
Use este parametro para definir a taxa de variacao de fase da funcdo de transferéncia sincrona.
Na sincronizacdo da tensdo, as taxas de variacao de P0769 e P0770 ajustam gradualmente a fase e a amplitude da tensédo de saida.

5.5.23.6 (P0770) Taxa de Variacdo de Regulagem de Tensdo da Transferéncia Sincrona
Use este parametro para definir a taxa de variagao de regulagem de tensédo da fungao de transferéncia sincrona.
Na sincronizacdo da tensdo, as taxas de variagao de P0769 e P0770 ajustam gradualmente a fase e a amplitude da tensédo de saida.

5.5.23.7 (P0771) Limite de Erro de Tensao da Transferéncia Sincrona
Use este parametro para definir o limite de erro de tensdo da funcao de transferéncia sincrona.

Para que o estagio de sincronizagdo da tenséo seja concluida, o erro de fase e o erro de amplitude entre a tensao de saida e a tensdo
de rede devem estar abaixo de P0767 e PO771, respectivamente.

5.5.23.8 (P0772) Limite de Erro de Velocidade da Transferéncia Sincrona

Use este parametro para definir o limite de erro de velocidade da funcdo de transferéncia sincrona.

Apos a aceleracgao até a frequéncia da rede, se o erro de velocidade de saida exceder P0772 e a velocidade nado puder ser estabiliza-
da no tempo P0777, uma falha de timeout de estabilizacdo da velocidade serd gerada.

5.5.23.9 (P0777) Tempo Maximo de Estabilizacdo da Velocidade da Transferéncia Sincrona
Use este parametro para definir o tempo maximo de estabilizacao da velocidade da funcdo de transferéncia sincrona.

Apos a aceleragao até a frequéncia da rede, se o erro de velocidade de saida exceder P0772 e a velocidade nao puder ser estabiliza-
da no tempo P0777, uma falha de timeout de estabilizacdo da velocidade sera gerada.

5.5.23.10 (P0778) Tempo Maximo de Sincronizacao de Tensdo da Transferéncia Sincrona
Use este parametro para definir o tempo maximo de sincronizacdo da tensdo da funcdo de transferéncia sincrona.

Se o estagio de sincronizagao da tensao nao puder ser concluido em P0778, uma falha de timeout de sincronizacdo de tensao sera
gerada.

5.5.23.11 (P0779) Tempo Méaximo de Transferéncia de Carga da Transferéncia Sincrona
Use este parametro para definir o tempo maximo de transferéncia de carga da funcao de transferéncia sincrona.
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Se a duragdo da transferéncia de carga exceder P0779, uma falha de timeout de transferéncia de carga sera gerada.

5.5.24 Ativar Partida em Temperatura Baixa
A partida em baixas temperaturas é ativada com esta funcao.

Os valores de ajuste dos parametros para as adverténcias e falhas de baixa temperatura devem seguir a regra:
P1906<P1907<P1908<P1913.

O canal de deteccdo de temperatura do gabinete de controle é o CH4 do CLP TM1.
Condic¢ées de "Fechamento do MCB permitido”

+ Quando a duracdo da energizagao do controle for menor que P1912 "Tempo de atraso da partida de baixa temperatura™:

- Se atemperatura do gabinete de controle for superior ao P1913 "Limite 3 da adverténcia de temperatura baixa do gabinete
de controle", o MCB pode ser fechado.

- Se atemperatura do gabinete de controle for inferior a P1913-P1914, o fechamento do MCB sera proibido e uma “Adver-
téncia de temperatura baixa do gabinete de controle, fechamento do MCB proibido" serd gerada.

«  Quando a duracdo da energizacao do controle for maior que P1912 "Tempo de atraso da partida de baixa temperatura":

- Seatemperatura do gabinete de controle for superior a P1907 "Limite 1 da adverténcia de temperatura baixa do gabinete
de controle", o MCB pode ser fechado.

- Se atemperatura do gabinete de controle for inferior a P1907-P1914, o fechamento do MCB sera proibido e uma “Adver-
téncia de temperatura baixa do gabinete de controle, fechamento do MCB proibido" seré gerada.

Se o MCB for fechado quando a temperatura do gabinete de controle for inferior a P1907-P1914, uma “Adverténcia de temperatura
baixa do gabinete de controle" sera gerada.
Condic¢ées de "Pronto para operacao"

+ Quando a temperatura do gabinete de controle for superior a P1908 “Limite 2 da adverténcia de temperatura baixa do gabinete
de controle", o sistema podera iniciar.

+ Quando a temperatura do gabinete de controle for inferior a P1908-P1914, a partida do sistema sera proibida e uma “Advertén-
cia de temperatura baixa do gabinete de controle, partida proibida" é gerada.

Quando o sistema estiver em funcionamento e a temperatura do gabinete de controle for inferior a P1908-P1914, uma “Advertén-
cia de temperatura baixa do gabinete de controle" serd gerada.

Se a temperatura do gabinete de controle for inferior a P1906 “Limite de falha de temperatura baixa do gabinete de controle" du-
rante mais de 5 s, uma “Falha de temperatura baixa do gabinete de controle" sera gerada e o MCB desarmara.

Se ocorrer uma "Perda do sensor de temperatura do gabinete de controle”, o fechamento do MCB e a partida do sistema sera proibi-
da.

5.5.25 Ajuste da Temperatura do Gabinete de Controle

A partida em temperaturas mais altas é ativada com esta funcao.

O canal de deteccdo de temperatura do gabinete de controle é o CH4 do CLP TM1.

Quando a temperatura do gabinete de controle for superior ao P1910 “Limite de sobretemperatura do gabinete de controle™:

«  Seaduracao for superior a 5 min, a “Adverténcia de sobretemperatura do gabinete de controle serd gerado.

«  Seaduracao for superior ao P1911 “Tempo de atraso para desarme por sobretemperatura do gabinete de controle”, a “Falha de
sobretemperatura do gabinete de controle" serd gerada e o MCB desarmara.

O sinal de deteccédo de alimentacédo do ventilador de arrefecimento é o X10 no CLP DI1 (NF).

«  Seosinal permanecer aberto por mais de 5 s, “Perda de alimentacdo do ventilador de arrefecimento do gabinete de controle"
sera gerada.

O sinal de controle de partida do ventilador de arrefecimento é Y6 do CLP DO1.
«  Seatemperatura do gabinete de controle for superior a 42 °C por mais de 1 minuto, o ventilador de arrefecimento é acionado.
+ Seatemperatura do gabinete de controle for inferior a 40 °C por mais de 1 minuto, o ventilador de arrefecimento para.

«  Seocorrer uma “Perda do sensor de temperatura do gabinete de controle", o ventilador de arrefecimento do gabinete de con-
trole continua funcionando o tempo todo.
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6 Rastreamento de falhas

6.1 Tipos de falha

Quando o diagnéstico de controle do conversor encontrar uma condi¢ado incomum na operacdo do conversor, o conversor emitira
uma notificacao sobre isso. A notificacdo pode ser vista na tela do gabinete de controle. O visor exibira o nimero, o nome e uma
breve descricdo da falha ou da adverténcia.

Ha 2 tipos diferentes de notificagbes.

«  Uma adverténcia informa sobre uma operagdo incomum no conversor. A adverténcia nao para o conversor. O sistema pode ser
energizado, iniciado e operado normalmente.

« Uma falha para o conversor imediatamente. Reinicialize o conversor e encontre uma solugdo para o problema. Nao opere o
sistema até que o problema tenha sido encontrado e corrigido.

E possivel configurar respostas diferentes para algumas falhas na aplicacdo. Consulte 6.2 Configuracio de resposta da falha.

Para visualizar informacdes especificas sobre adverténcias ou falhas, clique em AdverténciaFalha.

Antes de contatar o distribuidor ou o fabricante devido a uma operagao incomum, prepare alguns dados. Anote o nimero da falha
e todas as demais informacdes na tela.

6.2 Configuracao de resposta da falha

E possivel configurar respostas diferentes para algumas falhas na aplicacdo. Ha 9 combinacées vélidas para a configuracio da acéo
de resposta da adverténcia e da falha.

Table 106: Configuragdes de resposta da falha para VACON® 1000

Valor de configuracao | Ativar deteccdo | Adverténcia/Falha | Agdo (parado) Agéao (rodando)

0 Desativar - - -

1 Ativar Adverténcia Nenhuma acéo Nenhuma acéo

2 Ativar Falha Nenhuma acédo Parada por inércia

3 Ativar Falha Nenhuma acéo Parada por inércia, e bypass do sistema

4 Ativar Falha Nenhuma acdo Desaceleracdo e parada

5 Ativar Falha Nenhuma acado Desarme do MCB

6 Ativar Falha Nenhuma acéo Desarme do MCB, e do bypass de sistema
7 Ativar Falha Desarme do MCB | Desarme do MCB

8 Ativar Falha Desarme do MCB | Desarme do MCB, e do bypass de sistema

6.3 Falhas e Adverténcias

6.3.1 Codigo de Falha 1 - Sobrecorrente na Entrada (Falha de Software)

Causa
A corrente de entrada é maior que 150% da corrente nominal.

Operacao padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas
- Verifique a corrente de entrada.

«  Verifique o valor ajustado.

6.3.2 Codigo de Falha 2 - Perda de Fase de Entrada

Causa
Um ou mais cabos de entrada de alta tensdo ndo podem fornecer energia primaria ao transformador de entrada.

Operacao padrao do sistema: Desarme
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Resolucao de problemas
« Verifique a tensdo de entrada.

«  Verifique se os cabos de entrada estdo soltos ou desconectados.

6.3.3 Cédigo de Falha 3 - Perda da Alimentacao de Entrada

Causa
Os valores de tenséo das trés fases de entrada sdo todos menores que 70% do valor nominal.

Operacao padrédo do sistema: Desarme. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas

« Verifique a tensdo de entrada.

6.3.4 Cédigo de Falha 4 - Subtensdo na Entrada

Causa
O valor efetivo da tensao de entrada é inferior a 90% do valor nominal.

Operacao padrédo do sistema: Adverténcia. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas

« Verifique a tensdo de entrada.

6.3.5 Codigo de Falha 5 - Sobretensao na Entrada

Causa
O valor efetivo da tensdo de entrada é maior que 110% do valor nominal.

Operacao padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas

«  Verifique a tensdo de entrada.

6.3.6 Codigo de falha 6 - Aterramento de Entrada

Causa
Ocorreu o aterramento da entrada e o tempo de duragao estd acimade 5 s.

Operacao padrao do sistema: Desarme. A operacao do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas

«  Verifique os cabos de entrada, os barramentos de cobre e o transformador.

6.3.7 Cédigo de Falha 7 - Falha de Sequéncia de Fase de Entrada

Causa
Os cabos de entrada estdo conectados no sentido inverso.

Operacao padrédo do sistema: Adverténcia. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas

«  Verifique a sequéncia dos cabos de entrada.

6.3.8 Cédigo de Falha 8 - Sobrecorrente na Saida (Falha de Software)

Causa
A corrente de saida é maior que 150% da corrente nominal.

Operacao padrédo do sistema: Parada por inércia. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas
- Verifique a corrente de saida.

«  Verifique o valor ajustado.

6.3.9 Cédigo de Falha 9 - Sobrecarga de Saida

Causa
Torque constante: Quando a corrente de saida for maior que 150% da corrente nominal, permita uma sobrecarga de 1 minuto a
cada 10 minutos.

Torque varidvel: Quando a corrente de saida for maior que 120% da corrente nominal, permita uma sobrecarga de 1 minuto a cada
10 minutos.
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Operacao padrdo do sistema: Parada por inércia. A operacao do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas

«  Verifique a tensao da rede elétrica.

+ Redefina a corrente nominal do motor.

«  Verifique a carga e ajuste o aumento de torque.

«  Selecione um motor adequado.

6.3.10 Cédigo de Falha 10 - Perda de Fase de Saida

Causa
O software detecta que alguma fase de saida do conversor para o motor esta desconectada.

Operagao padrao do sistema: Parada por inércia. A operacao do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas

«  Verifique se os cabos de saida estdo soltos ou desconectados.

6.3.11 Cédigo de falha 11 - Aterramento da Saida

Causa
O software detecta uma falha de aterramento que é normalmente causada por uma falha de aterramento da saida (falha de fase
para o terra).

Operagao padrao do sistema: Parada por inércia. A operacao do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas
«  Verifique se os cabos externos e o motor estdo aterrados.

«  Verifique o isolamento do motor e de seus cabos.

6.3.12 Cédigo de falha 12 - Adverténcia de Desbalanceamento de Saida

Causa
Durante 10 minutos de funcionamento continuo, o desbalanceamento da saida esta acima de 15%o durante um tempo cumulativo
de maisde 30s.

Operacao padrédo do sistema: Adverténcia. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas
«  Verifique se a capacitancia dos capacitores do barramento CC corresponde as especificacdes.

Verifique se a tensdo dos enrolamentos secundarios do transformador esta balanceada.

6.3.13 Cédigo de Falha 13 - Falha de Desbalanceamento de Saida

Causa
O desbalanceamento da saida est4 acima de 30% durante maisde 1 s.

Operacao padrédo do sistema: Parada por inércia. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas
«  Verifique se a capacitancia dos capacitores do barramento CC corresponde as especificacdes.

«  Verifique se a tensdo dos enrolamentos secunddrios do transformador esta balanceada.

6.3.14 Cédigo de Falha 14 - Subcarga de Saida

Causa
O software detecta o motor operando na area de subcarga por mais de 20 s.

Operacao padrdo do sistema: Ndo detectada. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolugao de problemas

«  Verifique se a carga do motor esta muito baixa.

6.3.15 Cédigo de falha 15 - Protecao Térmica Eletrénica do Motor

Causa
A temperatura calculada ou 0 aumento da temperatura é maior que o valor ajustado.

Operacao padrédo do sistema: Nao detectada. A operacdo do sistema é configuravel.
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Resolucao de problemas
«  Verifique se a temperatura ambiente esta alta.

«  Verifique se a carga do motor esta alta.

6.3.16 Coédigo de falha 16 - Rotor Bloqueado

Causa

«  Afrequéncia/velocidade do motor esta abaixo do valor programado.

+ Uma condicao de limite de torque esta presente.

«  Ambas as condi¢des ocorrem simultaneamente e a duragédo estd acima do ajuste do tempo de rotor bloqueado.
Operacao padrédo do sistema: Nao detectada. A operacdo do sistema é configuravel.

Resolucédo de problemas

«  Verifique se o motor esta sobrecarregado.

«  Verifique se ha uma falha mecanica.

«  Verifique se ha algum outro problema que bloqueie o motor.

6.3.17 Cédigo de Falha 17 - Motor no Sentido Reverso

Causa
O motor esté girando no sentido reverso.

Operacao padrao do sistema: Nao detectada. A operacédo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas

«  Verifique o status de rotacdo do motor.

6.3.18 Cédigo de Falha 18 - Sobrevelocidade do Motor

Causa
A velocidade do motor é de 120% da velocidade operacional maxima por mais de 10s.

Operacao padrédo do sistema: Parada por inércia. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas
«  Verifique o status do motor.

«  Verifique se o encoder esta danificado.

6.3.19 Cédigo de Falha 19 - Subvelocidade do Motor

Causa
A velocidade do motor é menor do que 6% da velocidade operacional minima por mais de 60 s.

Operacao padrédo do sistema: Nao detectada. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas
«  Verifique o status do motor.

«  Verifique se o encoder esta danificado.

6.3.20 Cédigo de Falha 20 - Perda da Referéncia Analdgica

Causa
A entrada analdgica esta desconectada.

Operagao padrédo do sistema: Adverténcia. A operacdo do sistema é configuravel. O sistema continua a operar e mantém a ultima
velocidade de referéncia.

Resolucao de problemas

«  Verifique o circuito analdgico.

6.3.21 Cédigo de falha 21 - Anomalia no Encoder

Causa
O sinal do encoder foi perdido ou o erro entre a velocidade do encoder e a velocidade estimada é maior que 5%.

Operacao padrao do sistema: Parada por inércia em SVC, ndo detectada em SLVC. A operacgédo do sistema é configuravel.
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Resolucao de problemas

« Verifique se o encoder esta funcionando normalmente.

6.3.22 Cédigo de Falha 22 - Sobrecorrente na Entrada (Falha de Hardware)

Causa
A corrente de entrada estd acima de 210% da classificacdo da amostra da corrente de entrada.

Operacao padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas
«  Verifique a corrente de entrada.

6.3.23 Cédigo de Falha 23 - Sobrecorrente na Saida (Falha de Hardware)

Causa
A corrente de saida esta acima de 210% da classificagdo da amostra da corrente de saida.

Operacdo padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas

Verifique a corrente de saida.

6.3.24 Cédigo de Falha 24 - Falha de Alimentacao do Sensor de Corrente

Causa
A placa de poténcia LEM nao esta energizada.

Operacao padrédo do sistema: Desarme. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas

- Verifique a alimentac¢ao da placa de poténcia LEM.

6.3.25 Cdédigo de falha 25 - Quantidade de Células em Bypass Acima do Limite

Causa
A quantidade de células de poténcia com bypass em uma fase estd acima do valor ajustado.

Operacdo padrao do sistema: Parada por inércia

Resolucao de problemas

- Verifique se ha falhas nas células de poténcia.

« Verifique a quantidade de células de poténcia com bypass.

« Repare ou substitua a célula de poténcia danificada.

6.3.26 Codigo de Falha 26 - Sistema Funcionando com o MCB Aberto

Causa
Durante a operacao, a entrada digital de status do MCB na placa de E/S do controlador principal estd aberta.

Operacdo padrao do sistema: Parada por inércia
Resolucao de problemas
«  Verifique o status do MCB.

6.3.27 Cédigo de Falha 27 - Erro de Status da Chave Sincrona

Causa
KM2 e KM4 sao fechados ao mesmo tempo antes do inicio da transferéncia sincrona.

Operacao padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas

«  Verifique o status das chaves.

6.3.28 Codigo de Falha 28 - Falha de Auto Ajuste do Motor

Causa
Durante o auto ajuste do motor, ocorreu uma falha ou um comando de parada foi recebido.

Operacao padrédo do sistema: Parada por inércia
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Resolucao de problemas

«  Verifique o registro de falha.

6.3.29 Cédigo de falha 29 - Falha de Flying start

Causa
Durante o flying start, ocorre uma falha de busca de velocidade ou alguma outra falha é gerada.

Operacao padrao do sistema: Parada por inércia
Resolucao de problemas

«  Se uma falha de busca de velocidade causou a falha de flying start, verifique o parametro do resultado de flying start quanto ao
motivo para a falha de flying start.

- Sealguma outra falha tiver causado a falha de flying start, verifique o registro de falhas.

6.3.30 Cédigo de Falha 30 - Falha de Restart Automatico

Causa
Durante o tempo de avaliacdo da nova partida automatica, o numero de falhas é maior que o nimero maximo de tentativas ou
ocorre uma falha permanente.

Operacao padrédo do sistema: Desarme
Resolucao de problemas

«  Verifique o registro de falha.

6.3.31 Cédigo de Falha 31 - Falha na Transferéncia Sincrona

Causa
Uma destas opg¢des estd ocorrendo durante a transferéncia sincrona:

- Falha de status/fechamento/abertura da chave.

«  Timeout de estabilizacdo da velocidade. Causado pela flutuacdo da carga, que pode ocorrer durante a aceleracdo até a frequén-
cia da rede, no processo de sincronizacdo do conversor para a rede.

«  Tempo limite de sincronismo de tensao. Causado pela flutuagao da rede elétrica, que pode ocorrer durante o processo de sin-
cronizagao da tensdo.

«  Tempo limite de transferéncia de carga. Causado pela flutuacdo da carga, que pode ocorrer durante o processo de transferéncia
de carga.

Operacao padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas
+  Em caso de falha de status/fechamento/abertura da chave:
- Verifique o status das chaves.
- Verifique a fiacdo das entradas/saidas digitais.
- Certifique-se de que ndo haja problemas com o disjuntor.

«  Se houver um timeout de estabilizacdo da velocidade, modifique o parametro "Limite de erro de velocidade da transferéncia
sincrona" (P0772).

«  Se houver um timeout de sincronismo de tensdo, modifique um destes parametros:
- “Limite de erro de fase da transferéncia sincrona" (P0767)
“Limite de erro de tensao da transferéncia sincrona" (P0771)
- “Tempo maximo de sincronismo de tensao da transferéncia sincrona" (P0778)
«  Se houver um timeout de transferéncia de carga, modifique um destes parametros:
- “Limite de erro de corrente da transferéncia sincrona" (P0353)

“Tempo maximo de transferéncia de carga da transferéncia sincrona" (P0779)

6.3.32 Cédigo de Falha 32 - Falha de Selecao do Motor

Causa
O motor selecionado esta incorreto.

Operacao padrao do sistema: Parada por inércia
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Resolucao de problemas
«  Verifique se o valor do parametro "Selecdo do motor" é maior que o pardmetro "Nimero maximo de motores".

«  Verifique se o motor conectado ao conversor é o motor especificado no parametro "Selecao do motor".

6.3.33 Cédigo de Falha 33 - Falha de LVRT

Causa
Uma das opg¢des a seguir ocorre durante o periodo de protecao de LVRT:

« Aduracdo da perda de energia é superiora 1s.

« Atensao do capacitor CC esta abaixo de 400 V.

+ Avelocidade do motor estd abaixo de 5%.

Operacao padrédo do sistema: Desarme

Resolucao de problemas

«  Verifique o parametro “Sinalizacdo de falha de LVRT".

Modifique os parametros relacionados de acordo com o parametro “Sinalizacao de falha de LVRT".

6.3.34 Cédigo de Falha 34 - Falha de Derating de Bypass

Causa
Durante o derating de bypass, ocorre outro bypass de célula de poténcia.

Operacao padrédo do sistema: Parada por inércia
Resolucao de problemas
+ Seaquantidade de células de poténcia com bypass néo estiver acima do limite, reinicialize e parta o sistema.
« Seaquantidade de células de poténcia com bypass estiver acima do limite:
- Verifique a falha da célula de poténcia.
- Verifique a quantidade de células de poténcia com bypass.

- Repare ou substitua a célula de poténcia danificada.

6.3.35 Cédigo de Falha 35 - Falha de Amostragem da Corrente de Entrada

Causa
A corrente de entrada esta fora da faixa de amostragem de corrente.

Operacdo padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas

« Verifique a corrente de entrada.

6.3.36 Codigo de Falha 36 - Falha de Amostragem da Corrente de Saida

Causa
A corrente de saida esta fora da faixa de amostragem de corrente.

Operacao padrdo do sistema: Parada por inércia. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas

«  Verifique a corrente de saida.

6.3.37 Cédigo de Falha 37 - Perda da Alimentagao de Controle Interna

Causa
A alimentacéo de controle reserva fornecida pelo enrolamento auxiliar do transformador defasador é perdida.

Operacao padrédo do sistema: Adverténcia

Resolucao de problemas

« Verifique a fiacdo e a tensdo da alimentacao de controle reserva.
Verifique se os disjuntores correspondentes estao fechados.

«  Verifique se os relés correspondentes funcionam normalmente.
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6.3.38 Codigo de Falha 38 - Perda da Alimentacao de Controle Externa/Cliente

Causa
A alimentacéo de controle externa é perdida.

Operacao padrédo do sistema: Adverténcia

Resolucao de problemas

«  Verifique a fiacdo e a tensdo de alimentacdo do controle externa.
- Verifique se os disjuntores correspondentes estao fechados.

«  Verifique se os relés correspondentes funcionam normalmente.

6.3.39 Cédigo de Falha 39 - Tempo de perda de alimentacdo de controle expirado

Causa
Tanto a alimentacdo de controle externa quanto a alimentacgao de reserva do transformador defasador sao perdidas simultanea-
mente por mais de 30 minutos.

Operacao padrédo do sistema: Desarme

Resolucao de problemas

«  Verifique afiacdo e a tensédo de alimentacdo do controle externa.

«  Verifique a fiagdo e a tensdo da alimentagdo do controle de reserva interna.
«  Verifique se os disjuntores correspondentes estao fechados.

«  Verifique se os relés correspondentes funcionam normalmente.

6.3.40 Cédigo de Falha 40 - Subtensao da UPS

Causa
A informacao de falha é reportada quando a tensdo da bateria esta baixa.

Operacao padrédo do sistema: Adverténcia
Resolucao de problemas
«  Verifique se a tensdo de cada bateria estd acimade 12 V.

«  Verifique se a tensao de saida do médulo da fonte de alimentacdo é de 26 V.

6.3.41 Cédigo de Falha 41 - Tempo de Subtensao na UPS Expirado

Causa
Ap0s a alimentacao de controle externa e a alimentacao de reserva do transformador defasador serem perdidas, a subtensao da
UPS ocorre por mais de 1 minuto.

Operacao padrédo do sistema: Desarme

Resolucao de problemas

- Verifique a fiacdo e a tensdo de alimentacdo do controle externa.

«  Verifique a fiacdo e a tensdo da alimentacdo do controle de reserva interna.
«  Verifique se os disjuntores correspondentes estao fechados.

«  Verifique se os relés correspondentes funcionam normalmente.

«  Encontre os motivos para a falha da UPS e restaure a alimentagdo o quanto antes.

6.3.42 Cédigo de Falha 42 - Porta do Gabinete de Alta Tensao Aberta

Causa
A porta do gabinete de alta tenséo esta aberta.

Operacao padrao do sistema: Desarme

« Seaporta do gabinete do conversor estiver aberta antes da energizacado de alta tenséo, o sinal de fechamento permitido ndo
podera ser enviado.

«  Seaporta do gabinete do conversor for aberta durante a operacao, o sistema para imediatamente.
Resolucao de problemas
«  Verifique o estado das portas do gabinete do conversor.

«  Verifique o interruptor de posicdo da porta do gabinete e seus contatos.
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6.3.43 Codigo de Falha 43 - Filtro de Ar Obstruido

Causa
Comparagdo com o valor definido da pressao de ar interna do painel elétrico: Pinferior < Pdefinida -25 Pa. O motivo pode ser o entupi-
mento do filtro de ar.

Operacéo padrdo do sistema: Adverténcia
Resolucao de problemas
«  Verifique se ofiltro de ar esta obstruido.

«  Verifique se o sensor de presséo do ar funciona normalmente.

6.3.44 Cédigo de Falha 44 - Ventilador de Arrefecimento Anormal

Causa
Superaquecimento do enrolamento do motor do ventilador de arrefecimento. Para indicar esta falha, o contato normalmente fe-
chado estd aberto.

Operacao padrdo do sistema: Adverténcia. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas
«  Verifique se o ventilador gira no sentido reverso.

«  Verifique se o ventilador estd bloqueado.

6.3.45 Codigo de Falha 45 - Perda da Alimentacao Interna do Ventilador

Causa
Quando a alimentagao do ventilador de arrefecimento apresenta uma falha, o contato normalmente fechado do disjuntor do venti-
lador é aberto.

Operagao padrao do sistema: Adverténcia. A operacao do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas
«  Verifique o disjuntor do ventilador.

«  Verifique se o circuito de alimentacao estd normal.

6.3.46 Codigo de Falha 46 - Perda da Alimentagao Externa do Ventilador

Causa
Quando ha uma perda de fase ou subtensao da alimentacao externa do ventilador, esta adverténcia é acionada.

Operacao padrédo do sistema: Adverténcia. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas

«  Verifique a fiacdo e a tensao da alimentacéo externa do ventilador.

6.3.47 Cédigo de Falha 47 - Falha do Ventilador de Arrefecimento

Causa
O disjuntor do ventilador estd desarmado ou o relé térmico interno do ventilador esta aberto.

Operacdo padrao do sistema: Adverténcia
Resolucao de problemas

«  Verifique o disjuntor do ventilador.

- Verifique se o relé térmico esta aberto.

- Verifique se o ventilador esta bloqueado.

6.3.48 Coédigo de Falha 48 - Adverténcia de Sobretemperatura do Transformador

Causa
As informacdes da adverténcia sao relatadas quando a temperatura do transformador excede 95 °C.

Operacao padrédo do sistema: Adverténcia

Resolucao de problemas

«  Verifique se a temperatura ambiente esta muito alta.

«  Verifique se os ventiladores de arrefecimento na parte superior do transformador estao funcionando normalmente.

«  Verifique se ofiltro de ar esta obstruido.
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- Verifique se o conversor esta operando em sobrecarga por um longo periodo.

«  Verifique se o sensor de temperatura estd em boas condicdes.

6.3.49 Cédigo de Falha 49 - Falha de Sobretemperatura do Transformador

Causa
A falha é reportada quando a temperatura do transformador excede 110 °C.

Operacao padrao do sistema: Desarme

Resolucao de problemas

«  Verifique se a temperatura ambiente esta muito alta.

«  Verifique se os ventiladores de arrefecimento na parte superior do transformador estdo funcionando normalmente.
«  Verifique se o filtro de ar est4 obstruido.

«  Verifique se o conversor estd operando em sobrecarga por um longo periodo.

«  Verifique se o sensor de temperatura esta em boas condigoes.

6.3.50 Cédigo de Falha 50 - Perda de Sensor de Temperatura do Transformador

Causa
Os trés resistores térmicos PT100 nos enrolamentos A, B e C do transformador estdao conectados ao mdédulo de PT100 no CLP. Se a
conexao estiver solta ou um dos resistores PT100 no transformador estiver danificado, o CLP detecta o defeito e relata a falha.

Operacao padrdo do sistema: Adverténcia. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas
«  Verifique se a fiagdo esta firmemente conectada.

«  Verifique se um dos resistores PT100 esta danificado.

6.3.51 Cédigo de Falha 51 - Parada de Emergéncia

Causa
O botédo de parada de emergéncia na porta do gabinete de controle estd pressionado.

Operacao padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas

« Libere o botdo de parada de emergéncia na porta do gabinete de controle.

6.3.52 Cédigo de Falha 52 - Parada de Emergéncia Remota

Causa
O comando de parada de emergéncia externo esta ativo.

Operacao padrédo do sistema: Sem operagao
Resolucao de problemas

« Libere o botdo de parada de emergéncia remoto.

6.3.53 Cédigo de Falha 53 - Falha de Comunicagao Entre CLP-DSP

Causa
O CLP se desconecta do sistema de controle principal.

Operacao padrédo do sistema: Adverténcia. A operacdo do sistema é configuravel. O sistema continua a operar na velocidade de
referéncia definida antes da desconexao.

Resolucao de problemas

«  Verifique o circuito de comunicacao.

6.3.54 Cédigo de falha 54 - Falha de Comunicag¢dao CLP-IHM

Causa
O CLP se desconecta da IHM.

Operacao padrédo do sistema: Adverténcia
Resolucao de problemas

«  Verifique o circuito de comunicacao.
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6.3.55 Cédigo de Falha 55 - Abertura Anormal do Disjuntor Principal a Montante

Causa
Quando em funcionamento, o conversor recebe o sinal aberto do disjuntor de alta tenséo.

Operacao padrédo do sistema: Parada por inércia
Resolucao de problemas
- Verifique se existe alta tensdo de entrada.

«  Verifique se o cabeamento interno esté firme e correto.

6.3.56 Codigo de Falha 56 - Falha de Abertura do Disjuntor Principal a Montante

Causa
O disjuntor principal a montante nao abriu em mais de 3 segundos ap6s receber o sinal de abertura.

Operacao padrao do sistema: Adverténcia

Resolugao de problemas

«  Verifique se existe alta tensdo de entrada.

«  Verifique se o cabeamento interno estd firme e correto.

«  Verifique se o comando de abertura foi enviado corretamente.

6.3.57 Cédigo de Falha 57 - Abertura Anormal da Chave do Gabinete de Energizagao

Causa
Depois de ligar a alta tensdo do conversor e fechar a chave do gabinete de energizacdo, a chave do gabinete de energizacao se abre
inesperadamente antes que o disjuntor principal a montante se abra.

Operacao padrédo do sistema: Desarme
Resolucao de problemas
«  Verifique se a chave do gabinete de energizacdo estd normal.

Verifique se o cabeamento interno esta firme e correto.

6.3.58 Codigo de Falha 58 - Falha de Abertura da Chave do Gabinete de Energizacao

Causa
A chave do gabinete de energizacdo nao abriu em mais de 3 segundos apés receber o sinal de abertura.

Operacdo padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas
«  Verifique se chave do gabinete de energizacdo esta normal.

« Verifique se o cabeamento interno estd firme e correto.

6.3.59 Cédigo de Falha 59 - Falha de Fechamento da Chave do Gabinete de Energizacao

Causa
A chave do gabinete de energizagao nao fechou em mais de 3 s apds receber o sinal de fechamento.

Operacdo padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas
«  Verifique se chave do gabinete de energizagdo esta normal.

- Verifique se o cabeamento interno esta firme e correto.

6.3.60 Codigo de Falha 60 - Falha de Comunicacgao entre CLP-DSP

Causa
Nao é possivel fechar o gabinete de energizacao. Depois de ligar a alta tensao do conversor e antes de fechar o gabinete de energi-
zacdo, o CLP é desconectado do sistema de controle principal.

Operacao padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas

+  Verifique a fiacdo do circuito de comunicacao.

6.3.61 Codigo de Falha 61 - Falha de Bypass Automatico

Causa
As chaves do gabinete de bypass ndo funcionaram corretamente apds o recebimento do sinal de bypass automatico.
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Operacao padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas
«  Verifique se a chave do gabinete de bypass esta normal.

«  Verifique se o cabeamento interno esta firme e correto.

6.3.62 Cédigo de Falha 62 - Condicao de Bypass Automatico Nao Satisfeita

Causa
O status de operacdo do conversor ndo atende a condicdo de bypass.

Operacao padrédo do sistema: Desarme
Resolucao de problemas

+  Nenhum.

6.3.63 Cédigo de Falha 63 - Falha Externa

Causa
Para realizar uma protecédo externa do motor, o relé de protecdo do motor pode ser conectado a uma entrada de protecéao predefi-
nida do conversor.

Operacao padrédo do sistema: Parada por inércia. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucédo de problemas
«  Verifique se o terminal do usuario tem uma saida de sinal de falha.

- Verifique se a fiacdo do circuito de sinal esta correta.

6.3.64 Codigo de Falha 64 - Subtensao do Barramento CC da Célula de Poténcia

Causa
A tensdo do barramento CC é superior a 300 V, mas inferior a 580 V.

Operacao padrédo do sistema: Adverténcia

Resolucao de problemas

«  Verifique se a entrada de alta tensao é menor que o valor minimo permitido.
- Verifique se a entrada trifasica para a célula de poténcia esta solta.

«  Verifique se o fusivel estd em boas condi¢des.

6.3.65 Cdédigo de falha 65 - Sobretemperatura da Célula de Poténcia

Causa
Se a temperatura do dissipador de calor proximo ao IGBT for maior que o valor projetado, o contato normalmente fechado do inter-
ruptor do sensor de temperatura é desconectado.

Operacao padrédo do sistema: Desarme. A operacdo do sistema é configuravel.

Resolucao de problemas

«  Verifique se a temperatura ambiente excede o valor permitido.

«  Verifique se o ventilador de arrefecimento no topo do gabinete esta funcionando normalmente.
«  Verifique se o filtro de ar de entrada esta obstruido.

«  Verifique se o conversor estd operando em sobrecarga por um longo periodo.

«  Verifique se o relé de temperatura da célula de poténcia funciona normalmente.

6.3.66 Codigo de Falha 66 - Falha do Driver do IGBT da Célula de Poténcia

Causa
Ha uma falha no IGBT.

Operacao padrédo do sistema: Desarme. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas

«  Verifique se o indicador de falha da célula de poténcia esta funcionando normalmente.

6.3.67 Cédigo de Falha 67 - Perda de Fase de Entrada da Célula de Poténcia

Causa
Uma das trés fases de entrada foi perdida.
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Operacao padrédo do sistema: Adverténcia. A operacdo do sistema é configuravel. Detectada em PL. Ndo detectada em PU.
Resolucao de problemas

«  Verifique se a entrada trifasica da célula de poténcia esta solta.

«  Verifique se os fusiveis estdo em boas condicdes.

« Verifique a tensado de entrada.

6.3.68 Coédigo de falha 68 - Falha de Comunicacao de Fibra a Jusante

Causa
A célula de poténcia nao recebeu os sinais da placa de comunicacéo de fibra dptica.

Operacao padrdo do sistema: Desarme. A operacdo do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas
«  Verifique se as fibras épticas estdo em condigdes normais.

«  Verifique se as juntas das fibras 6pticas estdo soltas ou caindo.

6.3.69 Codigo de Falha 69 - Sobretensao do Barramento CC da Célula de Poténcia

Causa
A tensao do barramento CC excede 1150 V.

Operacao padrao do sistema: Desarme. A operagéao do sistema é configuravel.
Resolucao de problemas
Verifique se a entrada de alta tensdo excede o valor maximo permitido.

«  Se ocorrer sobretensdo durante a desaceleracdo, aumente o tempo de desaceleragdo do conversor.

6.3.70 Cédigo de falha 70 - Sobretensao Excessiva do Barramento CC da Célula de Poténcia

Causa
A tensdo do barramento CC excede 1300 V.

Operacao padrao do sistema: Desarme
Resolucao de problemas
« Verifique se a entrada de alta tensdo excede o valor maximo permitido.

«  Seocorrer sobretensao durante a desaceleracao, aumente o tempo de desaceleragcdo do conversor.

6.3.71 Cédigo de Falha 71 - Falha de Alimentacao de Controle da Célula de Poténcia

Causa
A fonte de alimentacdo auxiliar da célula de poténcia ndo esta normal.

Operacao padrédo do sistema: Desarme. A operacao do sistema é configuravel.
Resolugdo de problemas

« Ligue novamente. Se a célula ainda assim indicar essa falha, substitua a célula de poténcia.

6.3.72 Cédigo de falha 72 - Tensao Anormal no Capacitor da Célula de Poténcia

Causa
A tensdo dos capacitores do centro esta 40 V acima ou abaixo que um ter¢o da tensdo do barramento CC.

Operagao padrédo do sistema: Desarme. A operagao do sistema é configuravel. Detectada em PL. Nao detectada em PU.
Resolucao de problemas
- Verifique se os resistores de balanceamento estdo em boas condi¢des.

«  Verifique se os capacitores do barramento CC estdo em boas condicdes.

6.3.73 Cédigo de Falha 73 - Falha de Comunicacdo de Fibra a Montante

Causa
A placa de comunicacéo de fibra 6ptica ndo recebeu os sinais da unidade de célula de poténcia.

Operagao padrao do sistema: Desarme. A operagao do sistema é configuravel.
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Resolucao de problemas
« Verifique se as fibras épticas estdo danificadas.

- Verifique se as juntas das fibras opticas estdo soltas.
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