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Giris VLT® Midi Drive FC 280

1 Giris

1.1 Kilavuzun Amaci

Bu calistirma kilavuzu VLT® Midi Drive FC 280 frekans
donistiriiciniin glvenli kurulumu ve kullanima alinmasi
icin bilgi sunar.

Kullanim kilavuzu, uzman personelin kullanimina yoneliktir.

Frekans donustirliclistini glvenli ve profesyonel bir
sekilde kullanmak icin, calistirma kilavuzunu okuyup
uygulayin. Guivenlik talimatlarina ve genel uyarilara 6zel
onem verin. Bu calistirma kilavuzunu daima frekans
donistlricinin yaninda bulundurun.

VLT® bir tescilli ticari markadir.
1.2 Ek Kaynaklar

Gelismis frekans donustilriict islevlerini, programlamayi ve
bakimi anlamak icin mevcut kaynaklar:

. VLT® Midi Drive FC 280 Tasarim kilavuzu frekans
dénstiirtictiniin tasanmi ve uygulamasi hakkinda
detayli bilgiler saglar.

. VLT® Midi Drive FC 280 Programlama Kilavuzu,
programlanin nasil yapilacagi hakkinda bilgiler
saglar ve kapsamli parametre agiklamalari igerir.

Ek yayinlar ve kilavuzlar icin Danfoss ile gorustin. Bkz
drives.danfoss.com/knowledge-center/technical-documen-
tation/ listeleme igin.

1.3 Belge ve Yazilim Strim

Bu kilavuz diizenli olarak incelenip yenilenmektedir.
Gelistirmeye yonelik tim onerilere acigiz. Tablo 1.1 belge
sirimund ve ilgili yazilim strimiini gostermektedir.

Stram Notlar Yazilm striimi

Yazim giincellemesi ve bellek modulu
MGO7A5 . 15
destegi.

Tablo 1.1 Belge ve Yazilim Suriimi

1.4 Uriine Genel Bakis

1.4.1 Amaclanan Kullanim
Frekans donustirici bir elektronik motor denetleyicisidir:

. Sistem geri beslemesi ya da dis denetleyicilerden
gelen uzak komutlara gére motor hizini
diizenlemek icin tasarlanmistir. Bir glg strlict
sistemi frekans dondstiriicli, motor ve motorun
stirdiigl ekipmandan olusur.

. Sistem ve motor durumunu gozetleme.

Frekans donisturlicti ayrica motorun asirl yiik korumasi igin
de kullanilabilir.

Konfiglirasyona bagl olarak frekans donustiriici tek basina
uygulamalarda kullanilabilir ya da daha biyik bir aygitin
veya kurulumun bir parcasi olabilir.

Frekans donusturlciiniin mesken, endustriyel ve ticari
ortamlarda yerel yasalara ve standartlara gore kullanil-
masina izin verilmistir.

DUYURU!

Bir konut ortaminda bu iiriin radyo parazitine yol
acabilir, bu durumda ek azaltma onlemleri gerekebilir.

Ongériilebilir suistimal

Frekans donusturlctyd belirtilen kullanim kosullari ve
ortamlara uymayan uygulamalarda kullanmayin.

boliim 9 Teknik Ozellikler bélimiinde belirtilen kosullara
uyumlulugundan emin olun.
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Calistirma Kilavuzu

1.4.2 Frekans Donusturicinin Blok

Diyagrami

Gizim 1.1, frekans donustiriictinin i¢ bilesenlerinin blok

semasidir.

130BE200.12

Bilesen

Fonksiyonlar

1 Sebeke girisi

Frekans donustiriictye giden
AC sebeke sebeke beslemesi.

2 Dogrultucu

Dogrultucu képrisd, gevirici
glict beslemek icin AC girisini
DC akimina dénusturir.

3 DC bara

DC bara devresi, DC akimini
yOnetir.

4 DC reaktori

Ara DC devre akimi filtreleri.

Gecici sebeke akim korumasi
saglar.

Ortalama karekok akimini
(RMS) azaltr.

Hatta geri yansitilan gli¢
faktorinu yukseltir.

AC girisinde harmonigi azaltir.

Kondansator
boltimi

DC glclinu depolar.

Kisa gli¢ kayiplari icin kararlilik
korumasi saglar.

6 Cevirici

Motora kontrolli bir degisken
cikis saglamak icin DC'yi
kontrolli bir PWM AC dalga
formuna donustardr.

7 Motor cikis

Motora giden 3 reglile fazh
cikis glict.

Alan Bilesen Fonksiyonlar

o Giris guc, ic isleme, cikis ve
motor akimi izlenerek, etkin
kullanim ve kontrol saglanir.

o Kullanici ara birimi ve dis

8 Kontrol devresi komutlar izlenir ve gercekles-
tirilir

e Durum cikisi ve kontrol
saglanabilir.

o Gug faktort diizeltmesi, gl
faktorunl gelistirmek icin

9 PEC frekans donlsturicinin

cektigi akim dalga bicimini

degistirir.

o Fren kesici, yuk enerjiyi geri
beslerken DC voltajini kontrol
10 Fren kesici etmek icin DC ara devrede

kullantlir.

Cizim 1.1 Frekans Donlistiriicii icin Blok Diyagrami 6rnegi

1.4.3 Muhafaza Boyutlari ve Gli¢ Degerleri

Frekans donustirictinin muhafaza boyutlar ve gli¢
degerleri icin bkz. bélim 9.9 Muhafaza Boyutlari, Gii¢
Degerleri ve Boyutlar.

1.4.4 Safe Torque Off (STO)

VLT® Midi Drive FC 280 frekans doniistiiriiciist, Safe Torque
Off'u (STO) destekler. Kurulum, kullanima alma, bakim ve
STO'nun teknik verisi hakkinda ayrintilar icin béliim 6 Safe
Torque Off (STO) bolimiine bakin.

MGO7A542

Danfoss A/S © 08/2018 Tuim haklari sakhdir. 5



Giris VLT® Midi Drive FC 280

1.5 Onaylar ve Sertifikalar

c € c(UL)us
A Functional

Safety
. ®
TUVRheinland

Type
Approved

RoHS

ERL

www.tuv.com
ID 0600000000

o

089

ic Su Yollarinda Tehlikeli Mallarin Uluslararasi Tasimasina
(ADN) iliskin Avrupa Sézlesmesine uyumluluk icin bkz. VLT®
Midi Drive FC 280 Dizayn Kilavuzu'ndaki ADN Uyumlu
Kurulum Bolima.

Frekans donustirict UL 508C termal bellek koruma
gerekliliklerine uygundur. Daha fazla bilgi icin VLT® Midi
Drive FC 280 Dizayn Kilavuzu'ndaki Motor Termal
Korumasi'na bakin.

Uygulanan standartlar ve STO uyumlulugu
Terminal 37'de ve 38'de bulunan STO'nun kullanimi
kullanicinin ilgili yasalar, ydnetmelikler ve kilavuzlar dahil
glvenlikle ilgili tim hakGmleri karsilamasi gerekir. Entegre
STO islevi, asagidaki standartlarla uyumludur.

. IEC/EN 61508:2010, SIL2

. IEC/EN 61800-5-2:2007, SIL2
. IEC/EN 62061:2015, SIL2'nin SILCL
. EN 1SO 13849-1:2015, Kategorisi 3 PL d

1.6 Elden Cikarma

Elektrik bilesenleri iceren cihazlari, ev
ﬁ atiklariyla birlikte atmayin.

Bunlari yerel ve gecerli yasalara gore ayri
|

toplayin.

6 Danfoss A/S © 08/2018 Tim haklari sakhdir. MGO07A542



Glvenlik

Calistirma Kilavuzu

2 Guvenlik

2.1 Gulvenlik Sembolleri

Bu belgede asagidaki simgeler kullaniimistir:

AUYARI

Oliime veya ciddi yaralanmalara neden olabilen olasi
tehlikeli durumlari gosterir.

ADIKKAT

Kiicuik veya orta 6l¢ekli yaralanmalara neden olabilen
olasi tehlikeli durumlari gosterir. Tehlikeli uygulamalara
karsi alarm vermek icin de kullanilabilir.

DUYURU!

Donanim veya esya hasarina neden olabilecek durumlar
da dahil 6nemli bilgileri gosterir.

2.2 Kalifiye Personel

Frekans donisturlictinlin sorunsuz ve gulvenli calismasi icin
dogru ve glvenilir tasima, depolama, kurulum, kullanim ve
bakim gereklidir. Yalnizca ehliyetli personelin bu ekipmani
kurmasina ve calistirmasina izin verilir.

Uzman personel, ilgili yasalara ve diizenlemelere gore
ekipmani, sistemleri ve devreleri kurma, kullanima alma ve
bakimini yapma yetkisi olan egitimli calisan olarak
tanimlanir. Bunun yani sira personel bu kilavuzda agiklanan
yonergeleri ve glvenlik dnlemlerini biliyor olmahdir.

2.3 Guvenlik Onlemleri

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Frekans donusturiiciiler, AC sebeke giris glicii, DC
beslemesi veya yiik paylasimina baglandiklarinda yiiksek
voltaj icerirler. Kurulum, baslatma ve bakimin uzman
personel tarafindan yapilmamasi, 6liime veya ciddi
yaralanmaya neden olabilir.

. Kurulum, baslatma ve bakimin sadece kalifiye
personel tarafindan yapilmasi gerekir.

. Herhangi bir bakim veya onarim calismasi
gerceklestirmeden 6nce, frekans donistiriciide
voltaj kalmadigindan emin olmak adina uygun
bir voltaj 6lciim aygiti kullanin.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Frekans donlistiiriicli, AC sebekesine, DC beslemesine
veya yiik paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir
zamanda baslayabilir. Programlama, servis veya onarim
isi sirasindaki istenmeyen baslatma 6lim, ciddi
yaralanma veya mal hasarina neden olabilir. Motor, harici
bir anahtarla, bir fieldbus komutuyla, LCP'deki bir giris
referans sinyaliyle MCT 10 Kurulum Yazilimi kullanarak
uzaktan isletim araciligiyla ya da bir hata kosulunun
giderilmesiyle baslatilabilir.

Motorun istenmeden calismasini 6nlemek igin:
. Frekans doniistiiriiciiniin sebekeden baglantisini
kesin.

. Parametreleri programlamadan 6nce LCP
tizerindeki [Off/Reset] diigmesine basin.

. Frekans donustiriiclsiinii AC sebekesine, DC
beslemesine veya yiik paylasimina baglamadan
o6nce tamamen kablolayip frekans doniistii-
rlicliyli, motoru ve herhangi bir siirlicii
techizatini montajlayin.

MGO7A542
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Glvenlik

VLT® Midi Drive FC 280

AUYARI

DESARJ SURESI

Frekans donustiiriicl, frekans doniistiirlici calistirilma-
diginda bile yiiklenmis kalmaya devam edebilen DC
baglanti kondansatorleri icerir. Uyari LED'i soniik olsa bile
yuksek voltaj bulunuyor olabilir. Gii¢ kesildikten sonra,
servis veya onarim yapmadan 6nce belirtilen siire kadar
beklenmemesi, 6liime veya ciddi yaralanmaya neden
olabilir.

. Motoru durdurun.

. AC sebekesinin ve uzak DC baglantili besleme-
lerinin (pil yedekleri, UPS ve diger frekans
donustiiriicilere DC baglantilari dahil) baglan-
tisini kesin.

. PM motorunun baglantisini kesin veya kilitleyin.

. Kapasitorlerin tamamen desarj olmasini
bekleyin. Minimum bekleme siiresi Tablo 2.1
boliimiinde belirtilir.

. Herhangi bir bakim veya onarim calismasi
gerceklestirmeden 6nce, kapasitorlerin
tamamen desarj oldugundan emin olmak adina
uygun bir voltaj olciim aygiti kullanin.

AUYARI

DONANIM TEHLIKESI
Doner saftlara ve elektrikli donanimlara dokunulmasi
olime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

. Kurulum, baglatma ve bakimin yalnizca egitimli
ve uzman personel tarafindan yapilmasini
saglayin.

. Elektrik islerinin, ulusal ve yerel elektrik
yonetmeliklerine uygun olmasini saglayin.

. Bu kilavuzdaki prosediirleri uygulayin.

ADIKKAT

. Minimum bekleme
. Giic arahg a
Voltaj [V] kW(hp)] siiresi
P (dakika)
200-240 0.37-3.7 (0.5-5) 4
0.37-7.5 (0.5-10) 4
380-480
11-22 (15-30) 15
Tablo 2.1 Desarj Siiresi
KACAK AKIM TEHLIKESI

Kacak akimlar 3,5 mA'nin lizerindedir. Siirliciiniin uygun
sekilde topraklanmamasi, 6liim veya ciddi yaralanmayla

sonuclanabilir.

. Donanimin sertifikal bir elektrik tesisatgisi
tarafindan dogru sekilde topraklanmasini
saglayin.

DAHILIi ARIZA TEHLIKESI

Frekans donustiriicii uygun sekilde kapatilmadiginda,
frekans donustiiriiclideki bir dahili ariza ciddi
yaralanmayla sonuclanabilir.

. Gii¢ uygulamadan 6nce tiim giivenlik
kapaklarinin yerinde ve iyice kapatiimig
oldugundan emin olun.

Danfoss A/S © 08/2018 Tuim haklari sakhdir.
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Mekanik Tesisat Calistirma Kilavuzu

3 Mekanik Tesisat

3.1 Paketag¢ma 1 2 303
)
irli i A 21 ® Midi Drive 4 &
3.1.1 Birlikte verilen 6geler i’ VLT © MidiDrive o com 2 CE 2
T/C: FC-280PK37T4E20H1BXCXXXSXXXXAX _p———x—T 7
Tedarik edilen 6geler Uriin yapilandirmasina goére 19 [}P/N: 134U2184  /N:000000G000
T 18 N037KW 0.5HP ™6
degisebilir. TSIN: 3x380-480V 50/60Hz, 1.2/1.0A —
|_OUT: 3x0-Vin 0-500Hz, 1.2/1.1A S 7
177 P20 089 __ 'bosooooo00_—— 8
e  Siparis onayina karsilik gelen plakadaki bilgilerin |0 0 OO RO WO mADEIN 1 — g
R R ‘ ; 16" | Danfoss A/S, 6430 Nordborg, Denmark DENMARK 10
dogrulugundan ve 6gelerin eksik olmadigindan
. Enclosure: See manual _+—Mn
emin olun. “@USLISTED 5AF3 E358502 |NDCO@EH[
. Ambalaj ve frekans donusturict Uzerinde, nakliye ° CAUTION / ATTENTION: 12
. See manual for special condition/mains fuse —
5|ra5|nda Uygun O|mayan |§Iem|erden kaynaklana' Voir manual de conditions speciales/fusibles 13
bilecek hasarlari gozle kontrol edin. Nakliyeciden A WARNING / AVERTISSEMENT:
dogan her tiirlii hasar icin herhangi bir iddiay 14 Stored charge, wait 4 min.
K . Charge résiduelle, attendez 4 min.
dosyalayin. Netlestirmek icin hasarli parcalari
koruyun. —
1 |Urln logosu
2 |Uriin adi
3 [Elden Cikarma
4 | CE damgali
5 [Seri numarasi
6 [TOV logosu
7 [ UkrSEPRO logosu
8 |Barkod
9 | Mensei ulke
10 |Muhafaza tiirl referansi
11 |EAC logosu
12 |RCM logosu
13 | UL referansi
14 | Uyan teknik ozellikleri
15 | UL logosu
16 |IP degeri
17 | Cikis voltaji, frekansi ve akimi (dustik/ylksek voltajlarda)
18 | Giris voltaji, frekansi ve akimi (diistik/ylksek voltajlarda)
19 |Nominal glg¢
20 |Siparis numarasi
21 | Tir kodu

Cizim 3.1 Uriin Plakasi (Ornek)

DUYURU!

Plakayi frekans donustiriicliden s6kmeyin (garanti
gecersiz olacaktir).

Tiir kodu hakkinda daha fazla bilgi icin VLT® Midi Drive
FC 280 Dizayn Kilavuzu'ndaki Tiir Kodu boéliimiine bakin.

3.1.2 Depolama

Depolama gerekliliklerinin saglandigindan emin olun. Diger
ayrintilar icin bkz. b6liim 9.4 Ortam Kogsullari.

MGO07A542 Danfoss A/S © 08/2018 Tuim haklari sakhdir. 9



Mekanik Tesisat

VLT® Midi Drive FC 280

3.2 Kurulum Ortami

DUYURU!

Havada nem, partikiil ve asindirici gaz olan ortamlarda
donanimin IP/Tip degerinin kurulum ortamiyla eslesti-
ginden emin olun. Ortam kosullari gerekliliklerinin yerine
getirilmemesi frekans donistiriciiniin 6mriini
kisaltabilir. Hava nemi, sicaklik ve irtifa gerekliliklerinin
karsilandigindan emin olun.

Titresim ve sok

Frekans donistirict Urerim tesislerinin duvarina ve
zeminine, duvara ve zemine civatall panolara monte edilen
birimlerin gerekliliklerine uygundur.

Ayrintili ortam kosullari teknik 6zellik icin bkz.
béliim 9.4 Ortam Kosullari.

3.3 Montaj

DUYURU!

Uygun olmayan montaj, asiri isinmaya ve performans
diismesine neden olabilir.

Sogutma

. Hava sogutmasi icin Ustten ve alttan 100 mm'lik
(3,9 in) aciklik saglayin.

Kaldirma

. Glvenli bir kaldirma yontemi belirlemek igin
birimin agirligini kontrol edin, bkz.
béliim 9.9 Muhafaza Boyutlari, Gli¢ Degerleri ve
Boyutlar.

. Kaldirma aygitinin géreve uygun oldugundan
emin olun.

. Gerekirse birimi tasimaya uygun glicte bir
asansor, ving veya forklift kullanmayi planlayin

. Kaldirma islemi icin, varsa birimin Gizerindeki
kaldirma halkalarini kullanin.

Montaj
VLT® Midi Drive FC 280'in montaj deliklerine uyum
saglamasi icin, ayr bir arka plaka siparis etmek amaciyla

DUYURU!

Montaj deliklerinin boyutlar icin bkz.
boéliim 9.9 Muhafaza Boyutlari, Gii¢ Dederleri ve Boyutlar.

3.3.1 Yan Yana Montaj

Yan yana montaj

Tam VLT® Midi Drive FC 280 birimleri, dikey veya yatay
konumda yan yana monte edilmelidir. Birimler icin yan
tarafta ekstra havalandirmaya gerek yoktur.

130BE615.12

Tr

Cizim 3.2 Yan Yana Montaj

DUYURU!
ASIRI ISINMA RiSKi
IP21 déniistiirme kullaniliyorsa, birimleri yan yana mont

etmek asiri Isinmaya veya birim hasarlarina yol acabilir.

. IP21 doniistiirme kitinin list kapak koseleri
arasinda en az 30 mm (1,2 ing) mesafe olmasi
gerekir.

3.3.2 Yatay Montaj

o
yerel Danfoss tedarikgisi ile iletisime gegin. a)g iy %
Frekans donustiriiclisini montelemek igin: . D(L o *1 g
1. Montaj yerinin lnite agirhgini destekleyecek kadar S -
glcli oldugundan emin olun. Frekans g
donistiriict, yan yana kuruluma olanak saglar.
2. Birimi olabildigi kadar motorun yanina yerlestirin.
Motor kablolarini olabildigi kadar kisa tutun. G
3. Sogutucu hava akisini saglamak icin, birimi
saglam ve diz bir ylizeye veya istege bagh bir
arka plakaya monte edin.
Cizim 3.3 Dogru Yatay Montaj (Sol Taraf Asagi Dogru)
4. Duvar montaji icin, varsa, birimin lizerindeki
yuvali montaj deliklerini kullanin.
10 Danfoss A/S © 08/2018 Tum haklari sakhidir. MGO07A542
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Cizim 3.4 Yanhs Yatay Montaj (Sag Taraf Asagli Dogru)

3.3.3 Veri Yolu Dekuplaj Kiti

Veri yolu dekuplaj kiti, asagidaki kontrol kaset cesitleri icin
mekanik sabitleme ve elektrik blendajlamasi saglar:
. PROFIBUS haberlesmeli control kaseti

. PROFINET haberlesmeli control kaseti

. CANopen haberlesmeli control kaseti

. Ethernet haberlesmeli control kaseti

1 Mekanik yaylar

. POWERLINK haberlesmeli kontrol kaseti.
Metal kelepceler

Her veri yolu dekuplaj kiti, 1 yatay dekuplaj plakasi ve 1 3 Vidalar
dikey dekuplaj plakasi icerir. Dikey dekuplaj plakasinin

montaji opsiyoneldir. Dikey dekuplaj plakasi, PROFINET,
Ethernet ve POWERLINK konnektorleri ve kablolari icin

daha iyi mekanik destek saglar.

Cizim 3.5 Yatay Dekuplaj Plakasini Vidalarla Sabitleyin

3.3.4 Montaj

Veri yolu dekuplaj kitinin montaji icin:
1. Yatay dekuplaj plakasini frekans dondistiirticlisiine
monteli kontrol kasetine yerlestirip plakayi
Gizim 3.5'de gosterildigi sekilde 2 vida kullanarak
sabitleyin. Sikistirma torku 0,7-1,0 Nm (6,2-8,9 in-
Ib).

2. istege bagli: Dikey dekuplaj plakasini asagidaki
sekilde monte edin:

2a 2 mekanik yay ve 2 metal kelepgeyi
yatay plakadan cikarin.

2b  Mekanik yaylari ve metal kelepceleri
dikey plakaya monteleyin.

2c  Plakayi Cizim 3.6'de gosterildigi sekilde 2
vida ile sabitleyin. Sikistirma torku 0,7-
1,0 Nm (6,2-8,9 in-Ib).

DUYURU!

IP21 iist kapagi kullaniliyorsa, yiikseklik IP21 st
kapaginin dogru kurulumunu etkileyeceginden dikey
dekuplaj plakasini montelemeyin.

MGO07A542 Danfoss A/S © 08/2018 Tum haklari sakhdir. 11
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1 Dikey dekuplaj plakasi
2 Vidalar

Cizim 3.6 Dikey Dekuplaj Plakasini Vidalarla Sabitleyin

Hem Cizim 3.5 hem de Cizim 3.6 Ethernet tabanli konnek-
torler (Rj45) gosterir. Asil soket tird, frekans
donustlrictniin secili fieldbus degiskenine baghdir.

3. Fieldbus kablolarinin (PROFIBUS/CANopen) uygun
sekilde baglanmasini saglayin veya kablo konnek-
torlerini (RJ45 for PROFINET/POWERLINK/
Ethernet/IP) kontrol kasetineki soketlere
yerlestirin.

4. 4a Kablolarin ve kelepgelerin blendaijli
boltimleri arasinda mekanik sabitleme ve
elektrik temasi saglamak icin PROFIBUS/
CANopen kablolarini, yay yukli metal
kelepgeler arasina yerlestirin.

4b  Kablolar ve kelepgeler arasinda mekanik
sabitleme saglamak icin PROFINET/
POWERLINK/Ethernet/IP kablolarini yay
yukli metal kelepceler arasina
yerlestirin.

12 Danfoss A/S © 08/2018 Tum haklari sakhdir. MGO07A542
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4 Elektrik Tesisati

4.1 Guvenlik Yonergeleri

Bkz bélim 2 Glivenlik genel glivenlik talimatlari igin.

AUYARI

INDUKLENMI$ VOLTAJ

Birlikte calisan farkh frekans donustiiriiciilerinin ¢ikis
motoru kablolarindaki indiiklenmis voltaj ekipman
kapasitorlerini ekipman kapali veya kilitli olsa bile sarj
edebilir. Cikis motor kablolarinin ayri gecirilmemesi
blendajli kablo kullaniimamasi 6liim veya ciddi
yaralanmayla sonuclanabilir.

. Cikis motor kablolarini ayri ayri yonlendirin.
. Blendajli kablolar kullanin.

. Tum frekans donusturiiciilerini ayni anda
kilitleyin.

AUYARI

SOK TEHLIKESI

Frekans doniistiiriiciisi, PE iletkeninde bir DC akimina
sebep olabilir ve bu olay 6liim veya ciddi yaralanmayla
sonuclanabilir.

. Elektrik carpmasindan korunmak bir artik
akimla calisan koruyucu aygit (RCD) kullanil-
diginda, besleme tarafinda yalnizca Tip B olan
bir RCD'ye izin verilir.

Tavsiyenin uygulanmamasi, RCD'nin amaglanan korumayi
saglayamamasindan neden olabilir.

Asirt akim korumasi
. Gok motorlu uygulamalar icin frekans
donistlricl ile motor arasinda kisa devre
korumasi ya da motor termal korumasi gibi ekstra
koruma donanimi gereklidir.

. Giris sigortasi, kisa devre ve asiri akima karsi
koruma saglamak icin gereklidir. Sigortalari
fabrikada takilmadiysa, bunlar kurulumcu tedarik
etmelidir. Maksim sigorta glleri icin, bkz.
béliim 9.8 Sigortalar ve Devre Kesiciler.

Tel tiirii ve glicleri
. Tum kablo tesisati, kablo kesiti ve ortam sicakhgi
gereklilikleriyle ilgili ulusal ve yerel diizenlemelere
uygun olmalidir.

. Glc¢ baglantisi kablo dnerisi: Minimum 75 °C
(167 °F) nominal bakir tel.

Onerilen kablo boyutlari ve tiirleri icin bkz. béliim 9.5 Kablo
Spesifikasyonlari.

4.2 EMC Uyumlu Kurulum

EMC uyumlu bir kurulum elde etmek igin

béliim 4.3 Topraklama, béliim 4.4 Kablo Semasi,

béliim 4.6 Motor Baglantisi, ve béliim 4.8 Kontrol Telleri'de
belirtilen talimatlar uygulayin.

4.3 Topraklama

AUYARI

KACAK AKIM TEHLIKESI

Kacak akimlar 3,5 mA'nin lzerindedir. Frekans dontistii-
rliciiniin uygun sekilde topraklanmamasi, 6liim veya
ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

. Donanimin sertifikali bir elektrik tesisatcisi
tarafindan dogru sekilde topraklanmasini
saglayin.

Elektrik giivenligi icin
. Frekans donusturlclyl gereken sekilde gecerli
standartlar ve direktiflere gore topraklayin.

. Girig giicli, motor giicli ve kontrol kablolari icin
ozel bir topraklama kablosu kullanin.

. 1 frekans donustiriclsind diger bir frekans
donustiriticlisiine papatya zinciri seklinde toprak-
lamayin (bkz. Cizim 4.1).

. Topraklama kablosu baglantilarini olabildigince
kisa tutun

. Motor Ureticisinin kablolama tesisati gereklilik-
lerini izleyin.

. Topraklama kablolari icin minimum kablo kesiti:
10 mm?2 (7 AWG).

. Her ikisi de boyut gerekliliklerine uyan ayri toprak
kablolarini ayri ayr sonlandirin.

MGO7A542
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Cizim 4.1 Topraklama Prensibi

EMC uyumlu kurulum icin
. Kablo bilezigi ve frekans doniistiricii muhafazasi
arasinda, metal kablo bileziklerini ya da donanim
ile gelen kelepceleri kullanarak bir elektrik kontagi
olusturun (bkz. béliim 4.6 Motor Baglantisi).

. Patlama gecisini azaltmak icin yiiksek gerilim
kablosu kullanin.

. Bukulu kablo uglari kullanmayin.

DUYURU!

POTANSIYEL ESITLEME

Frekans donlistiiriicii ile kontrol sistemi arasindaki toprak
potansiyeli farkli oldugunda patlama gecisi riski. Sistem
bilesenleri arasina esitleme kablolan takin. Onerilen
kablo kesiti: 16 mm? (6 AWG).

14 Danfoss A/S © 08/2018 Tum haklari sakhdir. MGO07A542
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4.4 Kablo Semasi

Bu bolim, frekans donistiriiclsindn nasil baglanacagini anlatir.

o
g
[ I w
RFI L g
91 (L1/N) L (= o
Power 92 (L2/L) Fp=itas =]
input 93 (L3) T+ + / F H
JE
Motor
Switch mode ‘
power supply 4 n
k resistor
10V DC 50 (+10 V OUT)
- 47—i53 (AIN)2
o-1ovpC | T
0-10VDC [/~ 7 | Q54(AIN) 250VAC 3A
0/4-20 mA ?
o 55 (COM digital/analog 1/0) 01 N
r~ e
[ [ 12 (+24VOUT) {
, \ , \
I ' 1 T
| \ | \ 13 (+24 V OUT) P 5-00
f », f », ! 24V (NPN)
T T ovew
[ R B ETTCYT) :'t;cfvv(g?fp?) r
‘ \ | (AoUT) 42 O Analog output
| | J | | J ﬁ; 0/4-20 mA
| |
\
! ] Y27 omNoune | —— ;'MZ:VV(,(,’\,LPPT) y
‘ | ‘ | } -7V \ = o ON=Terminated
‘ | ‘ | | -N H Z| OFF =Open
| \
\ - \ LZ-ovl : 5V
“ L | ___ 24V(NPN)
\ o e :IMOV(PNP)
\
1 oy 4 |
\ oy f |
| I | | 35485 (NRS485) 69 RS485
) ) [ YRY] (NPN) interface
\\ / \\ / 32(DIN) :"X} 0V (PNP) (PRS485) 68
\ o \/_ _T330IN : — 204\,\/(;,'\,‘\,'?,'?) Jov (COM Rs485) 61
/7; (PNP) = Source
37 (STO1)" (NPN) = Sink
38 (STO2)" -

Cizim 4.2 Temel Kablo Tesisati Cizimi

A=Analog, D=Dijital

1) Dabhili fren kiyici sadece 3 faz biriminde bulunur.

2) Terminal 53 de dijital giris olarak kullanilabilir.

3) Anahtar S801 (veri yolu terminali), RS485 baglanti noktasinda (terminal 68 ve 69) u¢landirmayi saglamak icin kullanilabilir.
4) Dogru STO kablo tesisati icin bkz. b6liim 6 Safe Torque Off (STO).

5) 52 (tek fazli 200-240 V) frekans déndstiiriici yiik paylasimli uygulamayi desteklemez.

6) Analog ¢ikisi olarak 27. terminal icin maksimum voltaj 17 V'dir.

MGO07A542 Danfoss A/S © 08/2018 Tum haklari sakhdir. 15
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e30bf228.11

1
2
1«
3—°
T
T
4
L1
L2 ° I
L3
PE
5
1 PLC 10 Sebeke kablosu (blendajsiz)
2 Minimum 16 mm? (6 AWG) esitleme kablosu 11 Cikis kontaktorl ve daha fazlasi.
3 Kontrol kablolari 12 Kablo izolasyonu siyriimig
4 Kontrol kablolari, motor kablolari ve sebeke kablolari arasinda |13 Ortak topraklama bara. Pano topraklamasi icin yerel ve ulusal
minimum 200 mm (7,87 ing). gereklilikleri izleyin.
5 Sebeke besleme 14 Fren rezistoru
6 Ciplak (boyanmamis) ylizey 15 Metal kutu
7 Yildiz rondelalar 16 Motor baglantisi
8 Fren kablosu (blendajh) 17 Motor
9 Motor kablosu (blendajli) 18 EMC kablo bilezigi

Cizim 4.3 Tipik Elektrik Baglantisi

Danfoss A/S © 08/2018 Tim haklar saklidir.
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Elektrik Tesisati Calistirma Kilavuzu
4.5 Erisim 3. Toprak kablosunu en yakin topraklama
terminaline bélim 4.3 Topraklama bolimiinde
. Kapak plakasini bir tornavida ile ¢ikarin. Bkz. verilen topraklama yonergelerine gore baglayin.
Gizim 4.4. Bkz. Cizim 4.5.
g 4. 3 fazh motor kablo tesisatini, Cizim 4.5
S béliimiinde gosterildigi sekilde 96 (U), 97 (V) ve
98 (W) terminallerine baglayin.
5. Terminalleri béliim 9.7 Baglanti Sikistirma Torklari

Cizim 4.4 Kontrol Tellerine Erisim

4.6 Motor Baglantisi

AUYARI

INDUKLENMIS VOLTAJ

Birlikte calisan ¢ikis motoru kablolarindaki indiiklenmis
voltaj ekipman kapasitorlerini ekipman kapali veya kilitli
oldugunda bile sarj edebilir. Cikis motor kablolarinin ayri
gecirilmemesi blendajli kablo kullanilmamasi 6liim veya
ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

. Cikis motor kablolarini ayr ayr yonlendirin.
. Blendajli kablolar kullanin.

. Kablo boyutlariyla ilgili yerel ve ulusal diizenle-
melere uyun. Maksimum kablo boyutlari icin bkz.
béliim 9.1 Elektriksel Veri.

. Motor Ureticisinin kablolama tesisati gereklilik-
lerini izleyin.

. Motor tellerinin ¢ikan parcalar veya erisim
panolari, IP21/Tur 1 birimlerinin tabaninda saglan-
mistir.

. Frekans donistiriici ve motor arasinda bir
baslatma ya da kutup degistirme aygiti (6rn.
Dahlander motor ya da kayar halka indlksiyon
motoru) baglamayin.

Prosediir:
1. Dis kablo izolasyonundan bir miktar siyirin.

2. Siyrilan kabloyu kablo kelepcesinin altina
getirerek kablo kalkani ile toprak arasinda
mekanik bir sabitleme ve elektrik kontagdi elde
edin.

boliminde saglanan bilgilere gore sikin.

130BD531.10

Cizim 4.5 Motor Baglantisi

Tek fazli ve 3 fazh frekans donustiricileri icin sebeke,
motor ve topraklama baglantisi sirasiyla Cizim 4.6, Cizim 4.7
ve Cizim 4.8 bolimlerinde gosterilmistir. Gergek konfigtiras-
yonlar, birim tiirline ve opsiyonel donanima bagli olarak

degisir.

MGO07A542 Danfoss A/S © 08/2018 Tum haklari sakhdir. 17
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— o
= 3
] 3
& @
G R
Cizim 4.6 Tek Fazli Birimler icin Cizim 4.8 3 fazli birimler icin Sebeke, Motor ve
Sebeke, Motor ve Topraklama Baglantisi Topraklama baglantisi (K4, K5)
= 4.7 AC Sebeke Baglantisi
]
& . Kablolarin boyutu frekans donustiriiciinin giris
m

akimina baglidir. Maksimum tel boyutlari icin
bkz. . béliim 9.1 Elektriksel Veri.

. Kablo boyutlaryla ilgili yerel ve ulusal diizenle-
melere uyun.

Prosediir:
1. AC giris gli¢ kablolarini tek fazli birimler i¢in N ve
L terminallerine (bkz. Cizim 4.6), 3 fazlh birimler
icin L1, L2 ve L3 terminallerine (bkz. Cizim 4.7)
baglayin.

2. Donanimin konfiglirasyonuna baglh olarak, giris
gliciinli sebeke giris terminallerine veya giris
baglanti kesmeye baglayin.

3. Kabloyu béliim 4.3 Topraklama boliminde verilen
topraklama yonergeleri dogrultusunda
topraklayin.

4. izoleli bir sebeke kaynagindan (IT sebekesi ya da
kayan delta) ya da toprakl bacagi (toprakh delta)
olan TT/TN-S sebekesinden beslendiginde RFI
filtre vidasinin ¢ikarildigindan emin olun. RFI
vidasinin ¢ikariimasi IEC 61800-3 ile dogrul-
tusunda ara akimin hasar gérmesini 6nler ve
toprak kapasitesi akimlarini azaltir (bkz. Cizim 9.2,
RFI vidasi frekans donistlriiciiniin yan
tarafindadir).

Cizim 4.7 3 fazli birimler icin Sebeke, Motor ve
Topraklama baglantisi (K1, K2, K3)

18 Danfoss A/S © 08/2018 Tum haklari sakhdir. MGO07A542
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i Varsayilan
4.8 Kontrol Telleri Terminal Parametre Y Aciklama
ayar
4.8.1 Kontrol Terminali Turleri Parametre 5-01
Terminal 27 Diital iris. diiital
ijital giris, dijita
Gizim 4.9 cikarilabilir frekans donustiiriicti konektorlerini Mode |Ii|§ Veg a§dar:oe
gostermektedir. Terminal islevleri ve varsayilan ayarlari, Parametre 5-12 glkl§l : ?:\
Tablo 4.1 ve Tablo 4.2 boélimlerinde 6zetlenmistir. 27 Terminal 27 :;e iIebgiIir
Digital Input | DI [2] Ters ¢ )
Varsayilan ayar,
) Parametre 5-30 |serbest durus | . L
Y . .7 |dijital giristir.
N Terminal 27 | DO [0] Isletim
§ Digital Output |yok
m
- Parametre 5-13 |[14] Aralikl | Dijital giris.
i 1 - 29 Terminal 29 |Calstirma
ERrErEEEE Digital Input
SSetetay st
Parametre 5-14
3 ;
32 Te'*rr'ninal 32 |[0] Isletim yok | Dijital giris, 24 V
= Digital Input kodlayici. Terminal
Cizim 4.9 Kontrol Terminali Yerleri Parametre 5-15 33 darbe'g.;|r|§| ein
33 Terminal 33 |[0] isletim yok | kullanilabilir.
Digital Input
islevsel giivenlik
1 2 g 37,38 - STO §, - ,g
37 38 12 13 18 19 27 29 32 33| |61 68 69 S girisleri.
D D D D D D D D D D D D D g Analog giri§ler/§|k|§lar
= = = = = = = = — | - Programlanabilir
3 analog cikis.
42 53 54 50 55 Analog sinyal,
Parametre 6-91 |[0] No maksimum
D D D D D 42 Terminal 42 | operation 500Q'da 0-20mA
Analog Output | (isletim yok) |veya 4-20mA'dir.
Cizim 4.10 Terminal Numaralarn 9 P g 4 Y
Ayrica, dijital
cikislar olarak da
) 5 o o L yapilandirilabilir.
TeI:mlnaI degerl ayrl‘n.tllarl icin, bkz. boliim 9.6 Kontrol Girisi/ 10V DC analog
Cikisi ve Kontrol Verisi. besleme voltaj.
15mA maksimum
Varsayilan ) .
Terminal Parametre 4 Aciklama 30 B +10 V DC bir potansiyometre
ayar veya termistor icin
Dijital G/C, Darbe G/C, kodlayici ortak olarak
24V DC besleme kullanilir.
voltaji. Maksimum Analog giris.
12,13 - +24 V DC cikis akimi, tim Parametre Sadece voltaj
24V yukler icin 53 grubu 6-1* - modu desteklenir.
100 mAdir. Analog Giris 53 Dijital cikis olarak
Parametre 5-10 da kullanilabilir.
18 Terminal 18  |[8] Baslatma Parametre Analog giris. Voltaj
Digital Input . 54 grubu 6-2* - ve akim modu
Dijital girisler. . L
Parametre 5-11 Analog Giris 54 arasinda secilebilir.
. [10] Ters
19 Terminal 19 ) Dijital ve analog
o cevirme s
Digital Input 55 - - girisler icin
ortaktir.

Tablo 4.1 Terminal Agiklamalan - Dijital Girisler/Cikislar,
Analog Girigler/Cikiglar
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. Varsayilan
Terminal Parametre Aciklama
ayar
Seri iletisim
Kablo blendaji icin
entegre RC-filtresi.
61 ~ ~ SADECE, EMC
sorunlari yasarken
blendaji baglamak
icindir.
Parametre
68 (+) grubu 8-3* FC - RS485 arabirimi.
Bagl. Nok. Ayar. Terminal direnci
Parametre icin bir kontrol
69 (-) grubu 8-3* FC - karti saglanmistir.
Bagl. Nok. Ayar.
Roleler

Form C role cikisl.
Bu roleler, frekans
dondstiruca

konfigiirasyonuna

ve boyutuna bagh
Parametre 5-40 |[1] Kontrol

01, 02, 03 .
Function Relay |Hazir

olarak cesitli
konumlardadir. AC
veya DC voltaji ve
rezistif veya

induktif yukler icin

kullanilabilir.

Tablo 4.2 Terminal Aciklamalari - Seri iletisim

4.8.2 Kontrol Terminallerine Kablo Tesisati

Kontrol terminali konnektérleri, Cizim 4.9 bolimiinde
gosterildigi gibi kurulum kolayligi saglamak icin frekans
donustirictiden cikarilabilir.

STO kablo tesisati hakkindaki ayrintilar i¢in bkz.
béliim 6 Safe Torque Off (STO).

DUYURU!

Kontrol kablolarini olabildigince kisa tutup paraziti en
aza indirmek icin yiiksek giiclii kablolardan ayirin.

1. Terminaller icin vidalar gevsetin.

2. Mansonlu kontrol kablolarini yuvalara yerlestirin.
3. Terminaller icin vidalan sabitleyin.

4. Temasin saglam sekilde kuruldugundan ve gevsek

olmadigindan emin olun. Gevsek kontrol kablolari,
donanim arizalarina veya en iyi kullanimdan daha
disuk bir kullanima olabilir.

Kontrol terminali kablo boyutlari icin bkz. béliim 9.5 Kablo
Spesifikasyonlari ve tipik kontrol kablo baglantilari icin bkz.
béliim 7 Uygulama Ornekleri.

4.8.3 Motor Calismasini Etkinlestirme
(Terminal 27)

Bir gecici baglanti kablosu, terminal 12 (veya 13) ve
terminal 27 arasinda, frekans donistlrlictiniin fabrika
varsayllan programlama degerleriyle kullanildiginda
gereklidir.

. Dijital giris terminali 27, 24 V DC dis kilitleme
komutu almak Uzere tasarlanmistir.

. Kilitleme aygiti kullanilmadiginda, kontrol
terminali 12 (6nerilir) veya 13 ve terminal 27
arasinda bir gegici baglanti kablosu kullanin.
Gegici baglanti, terminal 27'de dahili bir 24 V'luk
sinyal saglar.

. Sadece GLCP igin: LCP altindaki durum satirinda
AUTO REMOTE COAST okundugunda, birim
kullanilmaya hazir, fakat terminal 27'de bir giris
sinyali eksik demektir.

DUYURU!
BASLATILAMIYOR
Frekans donustiriicli, terminal 27 yeniden programlan-

madigi siirece terminal 27'de sinyal olmadiginda
calisamaz.

4.8.4 Mekanik Fren Kontroli

Kaldirma/indirme uygulamalarinda elektromekanik bir
freni kontrol etmeniz gerekir.

. Herhangi bir role cikisi veya dijital ¢ikis (terminal
27) kullanarak freni denetleyin.

. Ornegin yiikiin cok fazla olmasi nedeniyle frekans
donustlriici motoru dengede tutamadiginda,
cikisi kapali (voltajsiz) tutun.

. Elektromanyetik frenli uygulamalar icin 5-4*
Réleler parametre grubunda [32] Mek. fren kontrolii
secin.

. Motor akimi, parametre 2-20 Release Brake
Current'de 6nceden ayarlanmis degeri astiginda
fren serbest birakilr.

. Cikis frekansi, parametre 2-22 Activate Brake Speed
[Hz]'de ayarlanan frekanstan az oldugunda ve
ancak frekans doéndstirici bir durdurma
komutunu yirutirse fren gecirilir.

Frekans donustirict su modlardan 1'indeyse mekanik fren
derhal kapanir.

. Alarm modunda.
. Asiri voltaj durumunda.
. STO etkin.

. Yanasma komutu verildi.
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Note: 1) DCinjection current during “Active Brake Delay” after MAV reduced to “0” . Only support in some products.

2) Only support in some products.

Cizim 4.11 Mekanik Fren

Frekans donustirici, bir givenlik aygiti degildir. Glvenlik
aygitlarinin ilgili ulusal ving/kaldirag yonetmeliklerine gore
entegre edilmesi sistem tasarimcisinin sorumlulugudur.

130BE201.11

L1(N) L2(L) L3

Frequency converter
q Y Output

U \ w relay

02 01

Command circuit
220V AC

Mechanical
brake

Al i Freewheeling
contactor diode

Shaft

Brake power circuit
380V AC

Cizim 4.12 Mekanik Frenin Frekans Donlistiirliciiye
Baglanmasi
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4.8.5 USB Veri iletisimi

P

B Untitled - MCT 10 Set-up Software

File Edit WView Inzet Communication Tools C

e30bt623.11

: B orad
E Ethernet
o B Rsaas 1
. . RS48522
L:"_J H use1
Fl-- B Project

Cizim 4.13 Ag Veri Yolu Listesi

=1

USB kablosu cikarildiginda USB baglanti noktasiyla
baglanan frekans donusturiici Ag veri yolu listesinden
cikarilir.

DUYURU!

USB veri yolunun adres ayarlama kapasitesi ve yapilandi-
rilacak bir veri yolu adi yoktur. USB ile 1'den fazla frekans
donustiiriicii baglaniyorsa veri yolu adi MCT 10 Kurulum
YazilimiAg veri yolu listesinde otomatik olarak artar.

USB kablosuyla 1'den fazla frekans donustiiriicii baglama
genellikle Windows XP yiiklenen bilgisayarlarin 6zel bir
durum olusturmasina ve ¢6kmesine sebep olur. Bu
ylzden USB ile bilgisayara yalnizca 1 frekans doniisti-
riciiniin baglanmasi tavsiye edilir.

4.8.6 RS485 Serisi iletisimi

RS485 serisi iletisim tellerini (+)68 ve (-)69 terminallerine
baglayin.

. Kalkanli seri iletisim kablosu kullanilmasi 6nerilir.

. Uygun topraklama icin bkz. béliim 4.3 Topraklama.

130BB489.10

RS485

Cizim 4.14 Seri iletisim Kablo Semasi

Temel seri iletisim kurulumu icin asagidaki secimleri yapin:
1. parametre 8-30 Protokol'de protokol tiir.

2. parametre 8-31 Adres'de frekans donisturici
adresi.

3. parametre 8-32 Baud Hizi'de baud hizi.

iki iletisim protokoli, frekans dénistiiriiciide dahili olarak
bulunur. Motor Ureticisinin kablolama tesisati gerekliliklerini
izleyin.

. Danfoss FC.
. Modbus RTU.

Protokol yazilimi ve RS485 baglantisi kullanilarak fonksi-
yonlar uzaktan programlanabilir veya 8-** iletisim ve Scnkler
parametre grubunda programlanabilir.

Spesifik bir iletisim protokoliiniin secilmesi, protokoliin
spesifikasyonlarina uymak icin cesitli varsayilan parametre
ayarlarini degistirir ve protokole 6zgi ekstra parametreleri
kullanilabilir kilar.
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4.9 Montaj Kontrol Listesi

Birimin kurulumunu tamamlamadan 6nce, tim kurulumu Tablo 4.3 bélimiinde detaylandirilan sekilde inceleyin. Tamamlan-
diginda 6geleri kontrol edin ve isaretleyin.

Yapilacak kontroller | Aciklama 1%

Yardimci donanim e Frekans donistiiriiciniin gl girisi tarafinda veya motorun cikis tarafinda bulunabilecek yardimci
donanimlara, anahtarlara, baglanti kesmelerine veya giris sigortalarina/devre kesicilere bakin. Bunlarin tam
hizda kullanima hazir oldugundan emin olun.

o Frekans donstirtictye geri besleme icin kullanilan tiim sensorlerin islevini ve kurulumunu kontrol edin.

e Motor(lar)daki gulg¢ faktori duzeltme kondansatorlerini gikarin.

e Sebeke tarafindaki gii¢ faktorii diizeltme kondansatorlerini ayarlayin ve bunlarin soniimlendigini
dogrulayin.

Kablo yonlendirme [ e Motor telleri ve kontrol tellerinin, ylksek frekans paraziti izolasyonu icin ayrildigindan, blendajli
oldugundan ya da 3 ayr metal kanaldan gegirildiginden emin olun.

Kontrol telleri o Hasarli veya kopuk tel ve gevsek baglanti kontroll yapin.
o Gurultd bagisiklig icin kontrol tellerinin giic ve motor tel tesisatindan yalitiimis oldugunu kontrol edin.
o Gerekirse sinyallerin voltaj kaynagini kontrol edin.

Blendajli kablo veya burgulu cift tel kullaniimasi 6nerilir. Blendajin dogru sekilde sonlandirildigindan emin
olun.

Sogutma acgikhigi e Sogutma icin uygun hava akisinin saglanmasi amaciyla altta ve Ustte yeterli acikliklar bulundugundan emin
olun, bkz. béliim 3.3 Montaj.

Ortam kosullan e Ortam kosullarinin gerekliliklerinin karsilanip karsilanmadigini kontrol edin.
Sigorta ve devre e Sigortalarin veya devre kesicilerin uygunlugunu kontrol edin.
kesiciler

e Tum sigortalarin siki bir sekilde yerlestirildiklerini ve isletim kosulunda bulunduklarini ve tim devre
kesicilerin acik konumda olduklarini kontrol edin.

Topraklama o Yeterli toprak baglantilarn saglayarak siki olduklarindan ve oksitlenmediklerinden emin olun.

o Kanala topraklamayin veya arka paneli metal bir ylizeye montelemeyin.

Giris ve ¢ikis giic e Gevsek baglanti olup olmadigini kontrol edin.

kablo tesisats e Motor ve sebekenin ayri kanalda veya ayriimis blendajli kablolarda bulundugundan emin olun.

Panonun i¢ kismi e Birimin i¢ kisminda kir, metal capaklar, nem ve asinma bulunmadigini kontrol edin.

e Birimin boyasiz, metal bir yiizeye monte edildiginden emin olun.

Anahtarlar e Tum anahtarlarin ve baglanti kesme ayarlarinin uygun konumda olmalarini saglayin.

Titresim e Birimin, saglam bir sekilde takildigini veya gerekirse sok desteklerinin kullanildigindan emin olun.

e Olagandisi titresim miktar olup olmadigini kontrol edin.

Tablo 4.3 Kurulum Kontrol Listesi

ADIKKAT

iC ARIZA DURUMUNDA POTANSIYEL TEHLIKE
Frekans donistiiriicii diizglin kapatilmazsa kisisel yaralanma riski vardir.

. Gii¢ uygulamadan o6nce tiim giivenlik kapaklarinin yerinde ve iyice kapatilmis oldugundan emin olun.
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5 Kullanima Alma

5.1 Giuvenlik Yonergeleri

Genel glvenlik 6nlemleri icin bkz. béliim 2 Glivenlik.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Frekans donustiiriicliler, AC sebeke giris gliciine baglan-
diklarinda yuiksek voltaj icerirler. Kurulum, baslatma ve
bakimin uzman personel tarafindan yapilmamasi, 6liime
veya ciddi yaralanmaya neden olabilir.

. Kurulum, baslatma ve bakim islemleri, yalnizca
uzman personel tarafindan gerceklestirilmelidir.

Gli¢ vermeden once:
1. Kapagi dogru sekilde kapayin.

2. Tum kablo bileziklerinin iyice sikildigini kontrol
edin.

3. Birimin giris glictiniin kapali ya da kilitlenmis
oldugundan emin olun. Giris glicii yalitimi icin,
frekans donisturicl baglanti kesme anahtarlarina
glivenmeyin.

4, L1 (91), L2 (92) ve L3 (93) giris terminallerinde,
fazdan faza ve fazdan topraga higbir voltaj
bulunmadigini dogrulayin.

5. 96 (U), 97(V) ve 98 (W) cikis terminallerinde,
fazdan faza ve fazdan topraga hicbir voltaj
bulunmadigini dogrulayin.

6. U-V (96-97), V-W (97-98) ve W-U (98-96)
Uzerinde Q degerlerini 6lcerek motorun surekli-
ligini dogrulayin.

7. Frekans donustiriicliniin ve motorun uygun

topraklandigini kontrol edin.

8. Frekans donustirlclyl terminallerde gevsek
baglantilar bakimindan kontrol edin.

9. Besleme voltajinin ve frekans dondstiricinin ve
motorun voltajlarinin eslestiginden emin olun.

5.2 Giic Verme islemi

Asagidaki adimlan kullanarak frekans dondstirtclye glg
uygulayin:

1. Giris voltajinin %3 icerisinde dengelendigini
dogdrulayin. Dengeli degilse devam etmeden 6nce
giris voltaji dengesizligini dizeltin. Voltaji diizelt-
tikten sonra prosediiri tekrarlayin.

2. Opsiyonel donanim kablo tesisatinin kurulum
uygulamasiyla eslesmesini saglayin.

3. Tdm operator aygitlarinin OFF (KAPALI) konumda
bulunmasini saglayin. Pano kapilari kapali olmali
ve kapaklar sikica kapatiimis olmalidir.

4. Birime gti¢ verin. Frekans donustiriclsini simdi
baslatmayin. Baglanti kesme anahtari bulunan
birimlerde, frekans donistiriciliye glic vermek
icin anahtari ON (ACIK) konuma getirin.

5.3 Yerel Denetim Panosu isletimi

Frekans donustiricisi, sayisal yerel kontrol panelini
(NLCP), grafiksel yerel kontrol panelini (GLCP) ve kor kapadi
destekler. Bu boliim, NLCP ve GLCP isletimlerini aciklar.

DUYURU!

Frekans doniistiiriiclisii, PC'de MCT 10 Kurulum
Yazilimi'den RS485 iletisim baglanti noktasi veya USB
baglanti noktasi araciligiyla programlanabilir. Bu yazilim
130B1000 siparis numarasi kullanilarak siparis edilebilir
veya Danfoss internet sitesinden yiklenebilir:
drives.danfoss.com/downloads/pc-tools/#/.

5.3.1 Sayisal Yerel Denetim Panosu (NLCP)

Sayisal yerel kontrol paneli (NLCP), 4 islevsel bolime ayrilir.
A. Sayisal ekran.

B. Menu tusu.
C. Gezinme tuslar ve gosterge isiklari (LED'ler).

D. isletim anahtarlari ve gésterge isiklari (LED'ler).
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o B. Menii tusu
! § Durum, Hizli Meni veya Ana Menii'yl se¢mek icin [Menu]
é tusunu kullanin.
3 C. Gosterge isiklari (LED'ler) ve gezinme tuslar
A
setup 1 + ' ,-“-, '-' Gosterge [ Isik islev
/,//3'88 " " ' ' ' L 5 Frekans déniistiiriicii sebeke
2 = A - e e V/ voltajindan, bir DC bus terminalinden
4 —] B Status SAZIEE mzi:uﬂ 10 6 Acik Yesil |ya da 24 V dis beslemesinden enerji
Menu /// aldiginda ON (Acik) gosterge Isigi
etkinlestirilir.
Uyari kosullari karsilandiginda, sari
WARN (Uyar) LED'i yanar ve ekran 5

7 Uyari Sari

alaninda sorunu belirten bir metin

gorunr.

Bir ariza kosulu, kirmizi alarm LED'inin
8 Alarm [ Kirmizi |yanip sénmesine ve bir alarm metninin

gosterilmesine neden olur.

Tablo 5.2 Etiket: Cizim 5.1, Gosterge Isiklar (LED'ler)

Tus islev

. P, Gezinme yapisindaki bir 6nceki adima
Cizim 5.1 NLCP'nin g6rinimi 9 [Back] .
veya katmana gecmek icin kullanilir.

Parametre gruplari, parametreler arasinda

ecis ve parametreler dahilinde geci
A. Sayisal ekran gecls ve p gecis

LCD ekrani, 1 sayisal hat ile arka aydinlatmalidir. Tim
veriler, NLCP'de gosterilir.

10 [A][Y] veya parametre degerlerini artirmak/
azaltmak icin. Oklar, yerel referansi
belirlemek icin de kullanilabilir.

Kurulum numarasi, etkin kurulumu ve diizenleme 1 [OK] Parametre gruplarina erismek veya bir
kurulumunu gésterir. Ayni kurulum hem etkin, hem de secenegi etkinlestirmek icin basin.
diizenleme kurulumu olarak islev gériiyorsa, yalnizca o Parametre degerleri dahilinde her bir

1 |kurulum gosterilir (fabrika ayari). Etkin ve diizenleme 12 gl haneyi degistirmek icin soldan saga
kurulumu farkli oldugunda, ekranda her iki numara da hareket ettirin.

gosterilir (6rnegin kurulum 12). Yanip sénen numara . . .
diizenleme kurulumunu belirtir Tablo 5.3 Etiket: Cizim 5.1, Gezinme Tuslar

Parametre numarasi. D. isletim tuslan ve gésterge isiklari (LED'ler)

Parametre degeri.

4 Motor yond, ekranin sol altinda gésterilir. Kiiglk bir ok, Tus islev
yonu belirtir. Frekans donusturiclyi yerel denetimde
s Uggen, LCP'nin Durum, Hizli Menii veya Ana Menii'de olup baslatir.
olmadigini gésterir. 13| Hand On | ® Kontrol girisiyle veya seri iletisimle verilen

bir dis durdurma sinyali, yerel hand on
Tablo 5.1 Cizim 5.1'e lejant, A Boliimi

sooo a0

‘ Al o Hz%; 2 sifilamaz. Alarm modunda, alarm kosulu
INDEX "y N\ V" W "W

islevini gecersiz kilar.

Motoru durdurur ancak frekans donusttiri-

clistine glicii kesmez veya ariza giderildikten
14 | Off/Reset |sonra frekans donUstirliclisini manuel olarak

30BD135.10

kaldirilirsa alarm sifirlanir.

Cizim 5.2 Ekran Bilgileri Sistemi uzaktan kullanim moduna sokar.
Otomatik | ® Kontrol terminallerinden veya seri
15 Acik iletisimden gelen bir dis baslatma

komutuna yanit verir.

Tablo 5.4 Cizim 5.1'e lejant, Boliim D
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AUYARI

ELEKTRIK TEHLIKESI

[Off/Reset] tusuna bastiktan sonra bile frekans doniistii-
riiclisii terminallerinde voltaj bulunur. [Off/Reset] tusuna
basmak, frekans doniistiriciisiiniin baglantisini
sebekeden kesmez. Elektrikli parcalara dokunmak 6liime
veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

. Herhangi bir akiml parcaya dokunmayin.

5.3.2 NLCP'de Sag-tus islevi

Ekranda bulunan 4 haneyi ayri ayr diizenlemek igin [*>]
tusuna basin. [>] tusuna bir kere basildiginda, imleg ilk
haneye gidecek ve imlecin bulundugu hane Cizim 5.3'de
gosterildigi sekilde yanip sonecektir. Degeri degistirmek
icin [4] [¥] tuslarina basin. [>] tusuna basmak hanelerin
degerlerini degistirmeyecek veya ondalik isaretini oynatma-
yacaktir.

VA
30e 1000 °
/\
Setup 1 \‘/
362 1000
/IN
Setup 1 ‘/
302 1000
/N
Setup 1 ‘/
569900 |
/IN
=
Setup 1 \‘/
369910
/IN

Cizim 5.3 Sag-tus islevi

[*] tusu, parametre gruplari arasinda hareket etmek icin de
kullanilabilir. Ana Meni'deyken, sonraki parametre
grubunda ilk parametreye gitmek icin [>] tusuna basin
(6rnegin parametre 0-03 Regional Settings [0] Ulusla-
rarasi'dan parametre 1-00 Configuration Mode [0] A¢tk
Gevrim'e gidin).

DUYURU!

Baslatma sirasinda LCP, INITIALISING mesajini gosterir. Bu
mesaj artik gosterilmediginde frekans doniistiiriici
calismaya hazirdir. Ekleme veya ¢cikarma secenekleri
baslatma siiresini uzatir.

5.3.3 NLCP'deki Hizli Menu

Hizli Mendi, en sik kullanilan parametrelere kolay erisim
saglar.

1. Hizli Menii'ye girmek icin, ekrandaki gosterge
yukarida Hizli Meni'yl gosterene kadar [Menu]
tusuna basin.

2. QM1 veya QM2'yi se¢mek icin [4] [¥] tuslarina
basip [OK] tusuna basin.

3. Hizl Menii'de parametrelerde gezinmek icin [4]
[v] tuglarina basin.

4. Bir parametre se¢gmek icin [OK] tusuna basin.

5. Bir parametre ayarinin degerini degistirmek icin
[A] [¥] tuslarina basin.

6. Degisikligi kabul etmek icin [OK] tusuna basin.

7. Cikmak igin [Back] tusuna iki kez (veya QM2'de
veya QM3'deyse 3 kez) basarak Durum moduna
girin veya [Menu] tusuna bir kez basarak Ana
Menti ekranina gidin.
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5.3.4 NLCP'deki Ana Menl
Ana Ment, tim parametrelere erisim saglar.

1. Ana Menti'ye girmek icin, ekrandaki gosterge
yukarida Ana Mendi'yii gosterene kadar [Menu]
tusuna basin.

2. [A] [v]: Parametre gruplari arasinda gezinin.
3. Bir parametre grubunu se¢mek icin [OK] tusuna
basin.

4. [A] [v]: Spesifik bir gruptaki parametrelerde

gezinin.
5. Parametreyi se¢mek icin [OK] tusuna basin.
6. [>] ve [A]/ [Y]: Parametre degerini ayarlayin/
degistirin.

7. Degeri kabul etmek icin [OK] tusuna basin.

8. Cikmak icin [Back] tusuna iki kez (veya dizi
parametrelerindeyse 3 kez) basarak Ana Menii
moduna girin veya [Menu] tusuna bir kez basarak
Durum ekranina gidin.

Sirastyla devamli, sayili ve dizi parametrelerinin degerlerini
degistirme prensipleri icin Cizim 5.5, Cizim 5.6 ve Cizim 5.7
boltimlerine bakiniz. Cizimlerdeki eylemler Tablo 5.5,

Tablo 5.6, ve Tablo 5.7 bélimlerinde agiklanmistir.

Setup 1
3.
Setup 1 "l -'
300 LU,
*Sha 1M
302 1o
NN/
e 1AM
30 Uy
4 /7 N
< N
S TaTa Ty
| 302t
@ ; 7
\V/ — N/
2hs 1M
p 302
>$> 6 /1IN
\ N/
She 1OICIM
30 1wy
/1N
V4

/N

N/
55299 |
33300 ,

/IN

Cizim 5.5 Ana Menii Etkilesimleri - Devamli Parametreler
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1 [OK]: Grupta ilk parametre gosterilir.

2 | Parametreyi asadi hareket ettirmek icin tekrar tekrar [¥]

tusuna basin.

Duzenlemeye baslamak icin [OK] tusuna basin.

[*1: ilk hane yanip séner (diizenlenebilir).

[*]: ikinci hane yanip séner (diizenlenebilir).

[*]: Uclincii hane yanip séner (diizenlenebilir).

N|o|lu|l bl w

[V]: Parametre degerini azaltir, ondalik isaretini otomatik

olarak degistirir.

8 | [A]: Parametre degerini artirir.

9 | [Back]: Degisiklikleri iptal edip 2'ye doner.
[OK]: Degisiklikleri kabul edip 2'ye doner.

10 |[A][¥]: Grup dahilindeki parametreyi secer.

11 |[Back]: Degeri silip parametre grubunu gosterir.

12 |[A][Y]: Grup sec.

Tablo 5.5 Devamli Parametrelerde Degerleri Degistirmek

Sayili parametreler icin etkilesim benzerlik gosterir ancak

NLCP'deki hane sinirlamasi nedeniyle (4 biyik hane)

parametre dederi braketlerde gosterilir ve siralama 99'dan
blyuk olabilir. Siralama degeri 99'dan biyik oldugunda,

LCP sadece braketin ilk kismini gosterebilir.

Setup 1

-

)

---v

7%“ 7

"

Setup 1

!Uﬂﬁnnlfﬁf

et

\ / 1
Ve
N
v

Cizim 5.6 Ana Menii Etkilesimleri - Sayili Parametreler

130BC447.11

[OK]: Grupta ilk parametre gosterilir.

Dizenlemeye baslamak icin [OK] tusuna basin.

[A][Y]: Parametre degerini degistirir (yanip soner).

Dl WIN]| =

Degisiklikleri iptal etmek icin [Back] tusuna basin, kabul
etmek icinse [OK] tusuna basin (Ekran 2'ye doner).

w

[A][¥]: Grup dahilindeki bir parametreyi secer.

[Back]: Degeri silip parametre grubunu gosterir.

[A][Y]: Bir grup sec.

Tablo 5.6 Sayili Parametrelerde Degerleri Degistirmek

Dizi parametreleri islevi asagidaki gibidir:

Setup 1 10 %
. = v 8
1
Setup 1 =,
i 1010
IN%EX'fg ' “ “ ‘ % S
Setup 1 o, o, e,
i
INDEXQ '-' 'L' V% 7

N
LU e

INDEX ~¥

Setypl ,‘”" l-ll-'
:u u u l J

,,,,, Lo '%;

INDEX . -

VS
Vv

\
\ /
v

Cizim 5.7 Ana Menii Etkilesimleri - Dizi Parametreleri

OK]: Parametre numaralarini ve ilk dizinin degerini gdsterir.

OK]: Dizin segilebilir.

A][v]: Dizin secer.

OK]: Deger diizenlenebilir.

|l L] WIN]|—

Back]: Degisiklikleri iptal eder.
OK]: Degisiklikleri kabul eder.

[
[
[
[
[A][Y]: Parametre degerini degistirir (yanip soner).
[
[
[

Back]: Dizini diizenlemeyi iptal eder, yeni bir parametre
secer.

[A][¥]: Grup dahilindeki parametreyi secer.

[Back]: Parametre dizin degerini siler ve parametre grubunu
gosterir.

[A][Y]: Grup seq.

Tablo 5.7 Dizi Parametrelerinde Degerleri Degistirmek

MGO7A542
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5.3.5 Grafik Yerel Denetim Panosu (GLCP) B. Ekran menii tuslan
Menii tuslari, parametre kurulumuna erismek, normal
GLCP 4 islev grubuna ayrilmistir (bkz. Cizim 5.8). kullanim sirasinda durum ekrani modlari arasinda gegis
yapmak ve ariza ginluga verilerini gérintilemek icin
A. Ekran alani. kullanthr.
B. Ekran menii tuslari. Tus islev
C. Gezinme tuslari ve gosterge isiklari (LED'ler). 6 Durum _ | Kullanim bilgilerini gdriintiiler.
A ) ilk kurulum yénergeleri ve bircok ayrintili
D. Isletim tuslari ve sifirlama. Quick i -
7 M uygulama yonergesi icin programlama
enu
o parametrelerine erisim saglar.
g Tum programlama parametrelerine erisim
'~ Status M -3 3 8 | Main Menu | | prog P g
T~ L 3 saglar.
799 RPM 7.83 A 36.4 kW b
,/ - Glincel uyarilarin listesini, son 10 alarmi ve
5 — | 0.000 9 Alarm Log L .
A . 5 bakim glnluginu gosterir.
/53.2 % ——— |
= Tablo 5.9 Etiket: Cizim 5.8, Ekran Menii Tuglari
4/ Auto Remote Ramping
C. Gezinme tuslar ve gosterge isiklari (LED'ler)
6—_| e Gezinme tuslar, islevleri programlamak ve ekran imlecini
B| Status ‘ SA‘:;E m:r':] Aﬂzrgm / tasimak icin kullanilir. Gezinme tuslari, yerel kullanim
modunda hiz denetimi de sadlar. 3 frekans donustirticu
,—15 { durum gostergesi 15191 da bu alanda bulunur.
o ™~s
G -
o o Tus Islev
L " 10 Back Meni yapisinda dnceki adima veya listeye
f ac
10— [lic déner.
On 12 Ekran modu degistiriimedigi stirece son
8 1 Cancel R .
15 ] degisikligi veya komutu iptal eder.
- Warn. - - - " T
i 1l 12 Info Gosterilen islevin tanimi igin basin.
16 _— ~13 3 S
L Alarm 13 Gezinme |Menudeki 6geler arasinda hareket etmek igin,
17 — tuslari 4 yon tusunu kullanin.
D @ @ 14 oK Parametre gruplarina erismek veya bir
t 14 secenegi etkinlestirmek icin basin.
/ y \
18 19 20 2z Tablo 5.10 Etiket: Cizim 5.8, Gezinme Tuslari
Cizim 5.8 Grafik Yerel Denetim Panosu (GLCP)
Gosterge Isik islev
Frekans donustirtict sebeke
A. Ekran alani voltajindan, bir DC bus termina-
Frekans doniistiiriicii sebeke voltajindan, bir DC bus 15 Acik Yesil  [linden ya da 24 V dig
terminalinden ya da 24 V DC dis beslemesinden enerji beslemesinden enerji aldiginda ON
aldiginda ekran alani etkinlestirilir. (Acik) gbsterge 151G1 etkinlestirilir.

Uyari kosullan karsilandiginda, sar
WARN (Uyari) LED'i yanar ve ekran
alaninda sorunu belirten bir metin

LCP Uzerinde gosterilen bilgiler, kullanici uygulamalari icin
ozellestirilebilir. Hizh Menii Q3-13 Ekran Ayarlari'ndaki 16 Uyari Sari
secenekleri segin.

goriandr.
Ekran Parametre numarasi Varsayilan ayar Bir ariza kosulu, kirmizi alarm
1 0-20 [1602] Referans [%] 17 Alarm Kirmiz: LED'inin yanip sénmesine ve bir
2 0-21 [1614] Motor Akimi alarm metninin gosterilmesine
3 0-22 [1610] Gii¢ [kW] neden olur.
4 0-23 [1613] Frekans Tablo 5.11 Etiket: Cizim 5.8, Gosterge Isiklari (LED'ler)
5 0-24 [1502] kWh Sayaci

Tablo 5.8 Etiket: Cizim 5.8, Ekran Alani
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D. isletim tuslar ve sifirlama
isletim tuslari, LCP'nin altindadir.

Tus islev
Frekans donustiriictiyt manuel denetimde
baslatir.
18 Hand On . Kontrol girisiyle veya seri iletisimle

verilen bir dis durdurma sinyali,
yerel hand on islevini gegersiz kilar.

Motoru durdurur, fakat frekans donstu-

19 Kapali o . o

rlictiye giden giicli kesmez.

Sistemi uzaktan kullanim moduna sokar.

Otomatik | ® Kontrol terminallerinden veya seri
20 Acik iletisimden gelen bir dis baslatma
komutuna yanit verir.

Bir ariza giderildikten sonra frekans dénustu-

21 Reset

rictyli manuel olarak sifirlar.

Tablo 5.12 Etiket: Cizim 5.8, isletim Tuslar ve Sifirlama

DUYURU!

Ekran kontrastini ayarlamak icin, [Status] tusuna basip
[4]/[V] tuslari ile ayarlayin.

5.3.6 Parametre Ayarlarn

Uygulamalar icin dogru programlamayi yapmak ¢ogu
zaman iligkili birka¢ parametrede islevleri ayarlamayi
gerektirir. Parametre ayrintilari béliim 10.2 Parametre Menii
Yapisi bolimlerinde verilmistir.

Programlama verileri, frekans donustirtclnin icinde
depolanir.

. Yedekleme icin, veriyi LCP bellegine yikleyin.

. Veriyi baska bir frekans donustirticliye indirmek
icin LCP'yi bu birime baglayin ve kaydedilen
ayarlari indirin.

. Fabrika varsayilan ayarlarini geri yiiklemek LCP
belleginde kaydedilen verileri degistirmez.

5.3.7 GLCP ile Parametre Ayarlarini
Degistirmek

Parametre ayarlari (Quick Menu) Hizli Menii'den veya (Main
Menu) Ana Menii'den erisip degistirilebilir. Quick Menu (Hizh
Men) yalnizca sinirh sayida parametreye erisim sunar.

1. LCP'deki [Quick Menu] (Hizh Meni) ya da [Main
Menu] (Ana Men) diigmesine basin.

Parametre gruplarina g6z atmak icin [4] [V]
tuslarina basin, bir parametre grubu se¢mek icin
[OK] tusuna basin.

Parametrelere g6z atmak icin [A] [¥] tuslarina
basin, bir parametre se¢mek icin [OK] tusuna
basin.

Bir parametre ayarinin degerini degistirmek icin
[A] [v] tuslarina basin.

Bir ondalik parametre diizenleme modundayken
haneyi kaydirmak icin [<] [>] tuslarina basin.

Degisikligi kabul etmek icin [OK] tusuna basin. 5

Duruma girmek icin [Back] tusuna iki kez basin
veya Ana mentye girmek icin [Main Menu]
tusuna bir kez basin.

Degisiklikleri goriintile

Quick Menu Q5 - Changes Made (Hizh Menl Q5 - Yapilan
Degisiklikler) varsayilan ayarlardan degistirilen tim parame-
treleri listeler.

Liste yalnizca gegerli diizenleme-kurulum
sirasinda degistirilen parametreleri gosterir.

Varsayilan degerlere sifirlanan parametreler
listelenmez.

Empty (Bos) mesaji hicbir parametrenin degistiril-
medigini gosterir.

5.3.8 LCP'ye/LCP'den Veri Yiikleme/indirme

Verileri karsiya yiklemeden veya karsidan
yuklemeden 6nce motoru durdurmak icin [Off]
tusuna basin.

[Main Menu]'ye (Ana Menii) basin
parametre 0-50 LCP Copy ve [OK] (Tamam)
digmesine basin.

Veriyi LCP'ye yiklemek icin [7] Tiimii LCP'ye ya da
LCP'den veri indirmek icin [2] Tiimii LCP'den
ogesini secin.

[OK] tusuna basin. Bir ilerleme ¢ubugu yiikleme
veya indirme ilerleyisini gosterir.

Normal kullanima dénmek icin [Hand On] veya
[Auto On] tusuna basin.

MGO7A542
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5.3.9 Varsayilan Ayarlarn LCP ile Geri
Yuklemek

DUYURU!

Varsayilan ayarlara geri yiikleme ile programlama, motor
verisi, yerellestirme ve izleme kayitlarinin kaybedilmesi
riski vardir. Bir yedekleme sunmak icin veriyi baglatma
isleminden 6nce LCP'ye yiikleyin.

Varsayilan parametre ayarlarinin geri yiiklenmesi frekans
donustiriiciniin baslatilmasi ile yapilr. Baslatiima islemi
parametre 14-22 Operation Mode (6nerilen) lizerinden ya da
elle yapilir. Baglatma, parametre 1-06 Clockwise Direction ve
parametre 0-03 Regional Settings icin ayarlan sifirlamaz.

. parametre 14-22 Operation Mode kullanarak
baslatma; calisma saatleri, seri iletisim secimleri,
ariza gunligu, alarm ginlagu gibi frekans
donustlriict ayarlarini ve diger izleme islevlerini
sifirlamaz.

. Manuel baglatma, tim motor, programlama,
yerellestirme ve izleme verilerini siler ve fabrika
varsayilan ayarlarini geri yukler.

parametre 14-22 Operation Mode ile onerilen baslatma
prosediirii
1. parametre 14-22 Operation Modei secin ve [OK]
tusuna basin.

2. [2] Baslatma 6gesini secin ve [OK] (Tamam)
tusuna basin.

3. Birimin gliciini kesin ve ekran kapanana kadar
bekleyin.
4. Birime gl verin.

Varsayilan parametre ayarlari, baslatma sirasinda geri
yuklenir. Bu islem, normalden biraz uzun sirebilir.

5. ALARM 80, Varsayilan dederle siirticii baslatildi
gosterilir.

6. isletim moduna geri dénmek icin [Reset] tusuna
basin.

Manuel baglatma prosediiri
1. Birimin gliciinii kesin ve ekran kapanana kadar
bekleyin.

2. Birime gli¢ verirken [Status] (Durum), [Main Menul]
(Ana Mendi) ve [OK] (Tamam) tuslarina
GLCP'dekilerle ayni anda basin (yaklasik 5 sn ya
da bir tiklama duyulup fan calismaya baslayana
kadar).

Fabrika varsayilan parametre ayarlari, baslatma sirasinda
geri yuklenir. Bu islem, normalden biraz uzun sirebilir.

Manuel baslatma, asagidaki frekans donistlriict bilgilerini
sifirlamaz:
. Parametre 15-00 Operating hours.

. Parametre 15-03 Power Up's.
. Parametre 15-04 Over Temp's.

. Parametre 15-05 Over Volt's.

5.4 Temel Programlama

5.4.1 Asenkron Motor Kurulumu

Listelenen diizene asagidaki motor verilerini girin. Bilgileri
motor plakasinda bulabilirsiniz.

1. Parametre 1-20 Motor Power.

2 Parametre 1-22 Motor Voltage.

3. Parametre 1-23 Motor Frequency.

4 Parametre 1-24 Motor Current.

5. Parametre 1-25 Motor Nominal Speed.

VVC* modunda optimum performans igin asagidaki
parametreleri ayarlamak amaciyla ek motor verileri
gereklidir.

6 Parametre 1-30 Stator Resistance (Rs).
7. Parametre 1-31 Rotor Resistance (Rr).
8 Parametre 1-33 Stator Leakage Reactance (X1).
9. Parametre 1-35 Main Reactance (Xh).

Veriler motor verisi sayfasinda bulunabilir (bu veri
normalde motor plakasinda bulunmamaktadir).
parametre 1-29 Automatic Motor Adaption (AMA) [1] Tam
AMA'y1 Etknlstr'i kullanarak eksiksiz bir AMA islemi yirutin
veya parametreleri manuel olarak girin.

VVC* calisirken uygulamaya 6zel ayarlama

VVC* en dayanikl denetim modudur. Bircok durumda daha
fazla ayarlama yapmadan optimum performans saglar. En
iyi performans icin tam AMA calistirin.

5.4.2 VVC* cinsinden PM Motor Ayari

ilk programlama adimlari
1. PM motor isletimini etkinlestirmek icin
parametre 1-10 Motor Construction'i asagidaki
seceneklere ayarlayin:

1a [1] PM, yiizeye mon. SPM
b [3] PM, salient IPM (PM, belirli IPM)

2. [0] Hiz agik ¢evrimi in parametre 1-00 Configuration
Mode parametresini segin.
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DUYURU!

Kodlayici geri bildirimi, PM motorlari icin desteklenmiyor.

Programlama motor verileri

parametre 1-10 Motor Construction'da PM motor secenekle-
rinden 1'ini sectikten sonra, 1-2* Motor Verileri gruplarindaki
PM motoruna iliskin parametreler, 7-3* Gelis. Motor Ver. ve
1-4* Gelis. Motor Verileri Il parametre gruplarindaki SynRM
motoru ilintili parametreler etkinlesir.

Bilgileri, motor plakasinda ve motor verisi sayfasinda
bulabilirsiniz.

Asagidaki parametreleri listelenen sirada programlayin:

1.

2
3
4.
5

Parametre 1-24 Motor Current.

Parametre 1-26 Motor Cont. Rated Torque.
Parametre 1-25 Motor Nominal Speed.
Parametre 1-39 Motor Poles.

Parametre 1-30 Stator Resistance (Rs).

Ortak stator sarim direncine (Rs) satiri girin.
Sadece hat-hat verisi mevcut iken, hatti ortak
(n6tr nokta) degere ulastirmak icin hat-hat
degerini 2'ye bolin.

Degeri, kablo direncini de hesaplayan bir direnc
olcer ile 8lgmek de mimkiindiir. Olciilen degeri
2'ye bolin ve sonucu girin.

Parametre 1-37 d-axis Inductance (Ld).

Hatti PM motorunun direkt eksen endiktansina
girin.

Sadece hat ila hat verisi mevcut iken, hatti ortak
(n6tr nokta) degere ulastirmak icin hat-hat
degerini 2'ye bolln.

Degeri, kablo endiiktansini hesaplayan bir
endiiktometre ile 6lcmek de miimkiindir. Olciilen
degeri 2'ye bolln ve sonucu girin.

Parametre 1-40 Back EMF at 1000 RPM.

Hatti, 1000 RPM mekanik hizda (RMS degeri) PM
Motorun hat geri EMF'sine girin. Geri EMF, frekans
donustlriict bagh degilken ve saft distan
donduraldigi sirada PM motoru tarafindan
Uretilen voltajdir. Geri EMF normalde nominal
motor hizi veya 2 hat arasinda 6l¢lilen 1000 RPM
ile iliskili olarak verilir. 1000 RPM motor hizi igin
deger mevcut degilse dogru degeri asagidaki gibi
hesaplayin: Ornegin, 1800 RPM'de geri EMF 320 V
ise, 1000 RPM'de geri EMF:

Geri EMF=(Voltaj/
RPM)x1000=(320/1800)x1000=178.

parametre 1-40 Back EMF at 1000 RPM icin bu
degeri programlayin.

Test motoru kullanimi

Park Etme

Bu islev, motorun diisiik hizda déndiigi uygulamalarda
(6rnegin; fan uygulamalarinda riizgar jeneratori) 6nerilen
bir tercihtir. Parametre 2-06 Parking Current ve

parametre 2-07 Parking Time ayarlanabilir. Bu parametrelerin
fabrika ayarlarini yiksek eylemsizlik uygulamalari icin

artirin.

Motoru nominal hizda bagslatin. Uygulamanin diizgiin

calismamasi durumunda VVC* PM ayarlarini kontrol edin.
Tablo 5.13, farkh uygulamalara yonelik 6nerileri gosterir.

Uygulama

Ayarlar

Dusuk eylemsizlik uygula-
malari

Iviik/Imotor <5

e parametre 1-17 Voltage filter time
const. icin degeri 5-10 faktor
kadar artirir.

e parametre 1-14 Damping Gain
icin degeri azaltir.

e parametre 1-66 Min. Current at
Low Speed icin degeri azaltir (<
%100).

Orta duizey eylemsizlik
uygulamalari
50>Ivik/Imotor >5

Hesaplanan degerleri saklayin.

Yuksek eylemsizlik uygula-
malari
Iviik/IMotor >50

parametre 1-14 Damping Gain,

parametre 1-15 Low Speed Filter Time
Const. ve parametre 1-16 High Speed
Filter Time Const. icin degerleri artirir

Distik hizda fazla yiik
<%30 (nominal hiz)

parametre 1-17 Voltage filter time
const. icin degeri artirnr

parametre 1-66 Min. Current at Low
Speed igin degeri artirir (daha uzun
bir slire, motoru asiri isitabilecegi
icin >%100).

Tablo 5.13 Farkh Uygulamalara Yonelik Oneriler

Motor belirli bir hizda sarsilarak calisirsa
parametre 1-14 Damping Gain'i artirin. Degeri azar azar

artirin.

Baslatma torku parametre 1-66 Min. Current at Low Speed
icinde ayarlanabilir. %100 baslatma torkunda nominal tork

saglar.

1. Motoru disik hizda (100-200 RPM arasi) baslatin.
Motor donmezse kurulumu, genel programlamayi
ve motor verisini kontrol edin.
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5.4.3 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)

Frekans donustiirtiicti ve VVC* modu arasindaki uyumlulugu
en iyi duruma getirmek icin AMA'y1 calistirin.

. Frekans donusturlicisi, ¢ikis motor akimini
diizenlemek i¢in motorun matematiksel bir
modelini olusturur, boylece motor performansini
iyilestirir.

. Bazi motorlar, testin eksiksiz versiyonunu calistira-
mayabilir. Bu durumda, parametre 1-29 Automatic
Motor Adaption (AMA)'de [2] Azltims AMA'yi etk.
parametresini segin.

. Uyarilar veya alarmlar ortaya ¢ikarsa,
béliim 8.4 Uyari ve Alarm Listesi bolimine bakin.

. En iyi sonuglar icin bu prosedirii soguk bir motor
Uzerinde gerceklestirin.

LCP kullanarak AMA'yi1 calistirmak icin

1. Varsayilan parametre ayari ile AMA'y1
calistirmadan 6nce 13 ve 27 terminallerini
baglayin.

2. Ana Menii'ye girin.

3. 1-** Yiik ve Motor parametre grubuna gidin.

4, [OK] tusuna basin.

5. isim plakasi verisini kullanarak 1-2* Motor Verileri

parametre grubu icin motor parametrelerini
ayarlayin.

6. parametre 1-42 Motor Cable Length'deki motor
kablosu uzunlugunu ayarlayin.

7. parametre 1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)'ye

gidin.
8. [OK] tusuna basin.
9. [1] Tam AMA'yi etkinlestir'i segin.
10.  [OK] tusuna basin.
11.  Test otomatik olarak calisir ve bittigini belirtir.

AMA'nin tamamlanmasi, giic boyutuna bagh olarak 3-10
dakika surer.

DUYURU!

AMA islevi, motorun calismasini saglamadigi gibi motora
zarar da vermez.

5.5 Motor Devir KontrolU

Frekans donusturlclyl calistirmadan dnce motor devrini
kontrol edin.

1. [Hand On] tusuna basin.

2. Pozitif hiz referansi icin [4] tusuna basin.

3. Gorilinen hizin pozitif oldugunu kontrol edin.

4. Frekans donustirliclsi ve motor arasindaki kablo
baglantilarinin dogru oldugunu onaylayin.

5. Motorun ¢alisma yoniniin parametre 1-06 Saat

Yoniinde'deki ayar ile eslestigini onaylayin.
5a  parametre 1-06 Saat Yoniinde [0] Normal

olarak ayarlandiginda (saat yoniinde
varsaylilan):

a. Motorun saat yoniinde
dondiigiini dogrulayin.

b. LCP yon okunun saat yoniinde
oldugunu dogrulayin.

5b  parametre 1-06 Saat Yoniinde, [1] Ters
(saat yonuniin tersine) parametresine
ayarlandiginda:

a. Motorun saatin tersi yoniinde
dondugiini dogrulayin.

b. LCP yon okunun saatin tersi
yoniinde oldugunu dogrulayin.

5.6 Kodlayici Rotasyonunu Kontrol Etme

Kodlayici rotasyonunu, sadece kodlayici geri bildirimi
kullaniliyorsa kontrol edin.

1. [0] Hiz agik ¢evrimi in parametre 1-00 Configuration
Mode parametresini segin.

2. parametre 7-00 Speed PID Feedback Source'de [1]
24V kodlayici parametresini segin.

3. [Hand On] tusuna basin.

4, Pozitif hiz referansi icin [A] tusuna basin ([0]
Normal parametresinde parametre 1-06 Clockwise
Direction).

5. Geri beslemenin pozitif oldugunu
parametre 16-57 Feedback [RPM] adiminda kontrol
edin.

DUYURU!

NEGATIF GERi BILDIRIM

Geri besleme negatifse kodlayici hatalidir. Yoni tersine
dondiirmek veya kodlayici kablolarinin yerlerini
degistirmek icin parametre 5-71 Term 32/33 Encoder
Direction'i kullanin.
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5.7 Yerel Denetim Testi

1. Frekans donusturiicliye bir yerel baslatma komutu
vermek icin [Hand On] (Devretme) tusuna basin.

2. [4] tusuna basarak frekans dénustlriclyu tam
hiza getirin. imlecin ondalik noktanin soluna
tasinmasi, daha hizli giris degisikligi yapmayi

saglar.
3. Hizlanma sorunlar olup olmadigini gézleyin.
4. [Off] tusuna basin. Yavaslama sorunlari olup

olmadigini gozleyin.

Hizlanma veya yavaslama problemleri olusursa bkz.
béliim 8.5 Sorun giderme. béliim 8.2 Uyari ve Alarm Tiirleri
bir alarmdan sonra frekans donisturiclyd sifirlamak icin
kullanihr.

5.8 Sistem Baslatma

Bu bolimdeki prosediiriin tamamlanmasi, kullanicinin
kablo tesisati ve uygulama programlamasi yapmasini
gerektirir. Asagidaki proseduriin, uygulama kurulumu bitiril-
dikten sonra yapilmasi onerilir.

1. [Auto On] tusuna basin.

2. Bir dis calistirma komutu verin.

3. Hiz referansini, hiz arahigi boyunca ayarlayin.

4, Dis calistirma komutunu kaldirin.

5. Sistemin istenen sekilde calistigindan emin olmak

icin motorun ses ve titresim seviyelerini kontrol
edin.

Bir uyari ya da alarm olusursa alarmdan sonra frekans
donustiriictyu sifirlamak icin bkz. bélim 8.2 Uyar ve Alarm
Tiirleri.

5.9 Bellek Moduli

VLT® Memory Module MCM su gibi verileri iceren kiiciik bir
bellek cihazidir:

. Frekans donusturiici icin bellenim (kontrol
kartindaki haberlesme icin olan bellenimi
icermez).

. PUD dosyasi.
. SIVP dosyasi.
. Parametre dosyasl.

VLT® Memory Module MCM bir aksesuardir. Frekans
donustiriict fabrikadan bellek modiili kurulu olmadan
gelir. Yeni bir bellek modull asagidaki siparis numaralari
kullanilarak siparis edilebilir.

Aciklama Siparis numarasi
VLT® Memory Module MCM 102 132B0359
VLT® Memory Module MCM 103 132B0466

Tablo 5.14 Siparis Numarasi

Her bir bellek modiiliiniin degistirilemeyen benzersiz seri

numarasi vardir.

DUYURU!

VLT® Memory Module MCM,

frekans donustiiriiclide 1.5

ve lizeri bellenimlerle birlikte kullanilabilir.

Bellek modiili ile konfigiirasyon yapmadan dnce
parametre 31-40 Memory Module Function icin dogru

secenekleri belirleyin.

Parametre 31-40 Memory
Module Function

Aciklama

[0] Disabled (Devre Disi)

Veri indirme veya ylikleme islevi
devre disi.

*[1] Only Allow Download
(Yalnizca indirmeye izin Ver)

Frekans dondstiriclye yalnizca
bellek modiiliinden veri indiril-
mesine izin ver. Bu,

parametre 31-40 Memory Module
Function varsayilan ayaridir.

[2] Only Allow Upload (Yalnizca
Yiiklemeye izin Ver)

Yalnizca frekans donustiriictiden
bellek modiiliine veri yiiklemeye
izin ver.

[3] Allow Both Download and
Upload (Hem indirmeye Hem
de Yiiklemeye izin Ver)

Bu secenek isaretlendiginde
frekans donusturtict oncelikle
bellek moddulinden veri indirir
ve ardindan veriyi frekands
donusturtctuden bellek

moddliine yukler.

Tablo 5.15 Parametre 31-40 Memory Module Function

aciklamasi
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DUYURU!

iISTEMSiZ UZERINE YAZMADAN KACINMA

parametre 31-40 Memory Module Function varsayilan ayari
[1] Only Allow Download (Yalnizca indirmeye izin Ver). 0SS
dosyasi kullanilarak bellenimin MCT 10 ile giincellenmesi,
LCP veya veri yolu ile parametrenin giincellenmesi gibi
bir glincelleme, parametre 14-22 Operation Mode
aracihigiyla parametre sifirlamasi veya frekans donuistii-
riciiniin 3 parmakl sifirlamasi var ise frekans
doniistiirliicii yeniden bellek modiiliinden veri indirece-
ginden giincellenen veri sistemin yeniden
baslatilmasindan sonra kaybolacaktir.

. Veri, bellek modiiliinden frekans dondistiiriiciiye
indirildikten sonra, sistem yeniden
baslatiimadan 6nce parametre 31-40 Memory
Module Function boéliimiinde [0] Disabled (Devre
Disi Birakildi) veya [2] Only Allow Upload
(Yalnizca Yiiklemeye izin Ver) secenegini
isaretleyin.

5.9.1 Frekans Donusturicu Verilerinin Yeni
Bir Bellek Modilline Senkronize
Edilmesi (Surtcu Yedeklemesi
Olusturma)

1. Yeni bos bellegi frekans donistiriclye takin.

2. parametre 31-40 Memory Module Function
boltimunde [2] Only Allow Upload (Yalnizca
Yiiklemeye izin Ver) veya [3] Allow Both Download
and Upload (Hem Indirmeye Hem De Yiiklemeye izin
Ver) secenegini belirleyin.

3. Frekans donustirictyd cahstirin.

4. Senkronizasyon tamamlanana dek bekleyin,
frekans donustiricideki aktarim gostergelerini
kontrol etmek icin bkz. bélim 5.9.7 Aktarim
Performans ve Gdéstergeler.

DUYURU!

Kasitsiz olarak bellek modiiliindeki verinin lizerine
yazmadan kaginmak igin farkl isletim amacina uygun
olarak sistemi yeniden baslatmadan 6nce

parametre 31-40 Memory Module Function ayarlarini
diizenlemeyi g6z 6niinde bulundurun.

5.9.2 Verilerin Baska Bir Frekans
Donusturtcuye Kopyalanmasi

1. Gerekli verilerin bellek modiiliine yiiklendiginden
emin olun, bkz. bélim 5.9.1 Frekans Déndistirdicii
Verilerinin Yeni Bir Bellek Modl(illine Senkronize
Edilmesi (Sdiriicli Yedeklemesi Olusturma).

2. Bellek modullind ¢ikarin ve yeni frekans dondsti-
riclye takin.

3. Yeni frekans dondistiricide
parametre 31-40 Memory Module Function
béltimunde [1] Only Allow Download (Yalnizca
Indirmeye izin Ver) veya [3] Allow Both Download
and Upload (Hem indirmeye Hem De Yiiklemeye izin
Ver) seceneginin belirlendiginden emin olun.

4, Yeni frekans donustirlictyd calistirin.

5. indirme tamamlanana ve veri aktarilana kadar
bekleyin, frekans donustiriiciideki aktarim goster-
gelerini kontrol etmek icin bkz.
béliim 5.9.7 Aktarim Performans ve GOstergeler.

DUYURU!

Kasitsiz olarak bellek modiiliindeki verinin lizerine
yazmadan kag¢inmak igin farkli isletim amacina uygun
olarak sistemi yeniden baslatmadan 6nce

parametre 31-40 Memory Module Function ayarlarini
diizenlemeyi g6z 6niinde bulundurun.

5.9.3 Coklu Frekans Donusturlculere
Verilerin Kopyalanmasi

Coklu frekans donstiriiciler ayni voltajda/gicte calisiyor
ise 1 frekans donustirictdeki bilgiler 1 bellek moduli
aracihgiyla digerlerine aktarilabilir.

1. 1 frekans dénustirtictdeki verileri bir bellek
modidilline yiiklemek icin bélim 5.9.1 Frekans
Déndisttirticti Verilerinin Yeni Bir Bellek Modiiliine
Senkronize Edilmesi (Siirticli Yedeklemesi Olusturma)
6gesindeki adimlari izleyin.

2. Verilerin ana bellek modiliine kasitsiz olarak
yuklenmesinden kaginmak icin diger frekans
donustiricilerdeki parametre 31-40 Memory
Module Function bélimunde [1] Only Allow
Download (Yalnizca indirmeye izin Ver) 63esinin
secili oldugundan emin olun.

3. Bellek modullinu ¢ikarin ve yeni frekans dondsti-
riclye takin.

4. Yeni frekans donustiriictyd calistirin.

5. indirme tamamlanana ve veri aktarilana kadar
bekleyin, frekans donustiriiciideki aktarim goster-
gelerini kontrol etmek icin bkz.
béliim 5.9.7 Aktarim Performans ve GOstergeler.
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6. Bir sonraki frekans donustiriict icin adim 3-5'i
tekrarlayin.

DUYURU!

Veriler ayni zamanda VLT® Memory Module Programmer
araciligiyla bir bilgisayardan bellek kartina da indirilebilir.

DUYURU!

Frekans doniistiiriicii s6z konusu oldugunda, bos bir
bellek modiilii veri yedeklemesi icin takiliysa sistemi
yeniden baglatmadan 6nce parametre 31-40 Memory
Module Function ayarlarini [2] Only Allow Upload (Yalnizca
Yiiklemeye izin Ver) veya [3] Allow Both Download and
Upload (Hem indirmeye Hem De Yiiklemeye izin Ver) olarak
belirleyin.

5.9.4 Bellenim Bilgilerinin Aktarimi

2 frekans donustlriicti ayni voltajda ve ayni glicte ise
bellenim bilgileri 1 frekans dénustiriciiden digerine aktari-
labilir.

1. 1 frekans donusturictdeki bellenim bilgilerini bir
bellek moduliine yiiklemek icin
béliim 5.9.1 Frekans Donlistirticii Verilerinin Yeni Bir
Bellek Modiiliine Senkronize Edilmesi (Siirticti
Yedeklemesi Olusturma) 6gesindeki adimlari
izleyin.

2. Bellenim bilgilerini ayni voltajda ve ayni gucteki
diger frekans donustiriclye aktarmak icin
béliim 5.9.2 Verilerin Baska Bir Frekans Dondistui-
riictiye Kopyalanmasi 6gesindeki adimlari izleyin.

DUYURU!

Bellenim bilgileri ayni zamanda VLT® Memory Module
Programmer araciligiyla bir bilgisayardan bellek kartina
da indirilebilir.

5.9.5 Parametre Degisikliklerinin Bellek
Moddline Yedeklenmesi

1. Yeni veya temizlenmis bir bellegi frekans donisti-
rictye takin.

2. parametre 31-40 Memory Module Function
béltiminde [2] Only Allow Upload (Yalnizca
Yiiklemeye izin Ver) veya [3] Allow Both Download
and Upload (Hem Indirmeye Hem De Yiiklemeye izin
Ver) secenegini belirleyin.

3. Frekans donustiriclyd calistirin.

4. Senkronizasyon tamamlanana dek bekleyin,
frekans donustiriuctdeki aktarim gostergelerini

kontrol etmek icin bkz. béliim 5.9.7 Aktanm
Performans ve Gostergeler.

5. Parametre ayarindaki her degisiklik otomatik
olarak bellek modiiliine senkronize edilecektir.

5.9.6 Verinin Silinmesi

Bellek moduill sistem yeniden baslatiimadan
parametre 31-43 Erase_MM ayarn ile silinebilir.

1. Bellek moduliiniin frekans donistiricliye monte
edildiginden emin olun.

2. parametre 31-43 Erase_MM bdlimiinde [1] Erase
MM (MM'yi Sil) 6gesini segin.

3. Bellek moduliindeki tiim dosyalar silinecektir.

4. Parametre 31-43 Erase_MM ayan [0] No function
(islev yok) islevine déniis yapar.

5.9.7 Aktarim Performans ve Gostergeler

Frekans donistirici ile bellek modili arasinda farkh
verilerin aktarim zamani farkhdir, bkz. Tablo 5.16.

Veri dosyasi Zaman

o Verilerin frekans donisturtciden bellek
modiiliine ylklenmesi yaklasik 2 dakika

surer.

Bellenim dosyasi o -
e Verilerin bellek modulinden frekans

donustiuriclye indirilmesi yaklasik 6
dakika sirer.

SIVP dosyasi

Parametre dosyasi"

Yaklasik 10 sn.
Yaklasik 5 sn.

Tablo 5.16 Aktarim Performansi

1) Frekans dondisttiriiciideki parametre degistirilirse glincellenen
parametreyi yliklemek icin sistemi kapatmadan énce en az 5 sn.

bekleyin.
Veri Gostergeler
dosyasi GLCP NLCP LED'de"
Bellenim | Aktarim esnasinda
. LED aktarim
dosyasi "Bellek Modulu ile Meti d
esnasinda yavasca
SIVP Senkronize Ediliyor" _? " . . yavase
T gostergesi | yanip soner.
dosyasi gorintilenir. ‘
ok.
Parametre | Metin gostergesi y LED yanip
dosyasi yok. sonmez.

Tablo 5.17 Aktarim Gostergeleri

1) Ust LED, LCP iizerinde yer alir. Ust LED'in konumu ve islevleri icin
bkz. boliim 5.3.1 Sayisal Yerel Denetim Panosu (NLCP) ve
béliim 5.3.5 Grafik Yerel Denetim Panosu (GLCP).
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5.9.8 PROFIBUS Donustiricunin
Etkinlestirilmesi

VLT® Memory Module MCM 103, PROFIBUS déniistiiriicl
islevinin bellenimde etkinlestirilmesi icin bellek modiili ile
aktivasyon modiili kombinasyonu olarak hareket eder.
VLT® Memory Module MCM 103 ayri bir bellek modiili seri
numarasi ile birlesik bir PBconver.MME dosyasi icerir.
PBconver.MME, PROFIBUS donustiriict islevi icin kilit rol
oynar.

PROFIBUS donustirlciyl etkinlestirmek icin
parametre 14-70 Compatibility Selections strimini secin.

Parametre 14-70 Compatibility Aciklama

Selections

*[0] No Function (islev yok) Uyumluluk islevi secimi

devre disi.

[12] VLT2800 3M Frekans dondstirici igin
VLT2800 3M uyumluluk

modunu segin.

[13] VLT2800 3M incl. MAV Frekans dondstirici igin
VLT2800 3M incl. MAV

uyumluluk modunu segin.

[14] VLT2800 12M Frekans donustirici igin
VLT2800 12M uyumluluk

modunu segin.

[15] VLT2800 12M incl. MAV Frekans dondstirici icin
VLT2800 12M incl. MAV

uyumluluk modunu segin.

Tablo 5.18 parametre 14-70 Compatibility Selections agiklamasi

VLT® Memory Module MCM 103 ile PROFIBUS déniistii-
riicliyu etkinlestirin

1. Bellek moduliini frekans donustirtictiye takin.

2. parametre 14-70 Compatibility Selections
boliminde [12] VLT 2800 3M veya [14] VLT 2800
12M 8gesini segin.

3. Frekans dénistiriiciiyi VLT® 2800 PROFIBUS
kimlik numarasi ve modu olarak baslatmak icin
sistemi yeniden baslatin.

DUYURU!

VLT® Memory Module MCM 103'iin PROFIBUS
donustiiriicli olarak calismasi icin

parametre 31-40 Memory Module Function [0] Disabled
(Devre Disi Birakildi) olarak ayarlanmamalidir.

Sinirli bir siire icin PROFIBUS dénistiiriiciiyi VLT® Memory
Module MCM 103 olmadan etkinlestirmek mimkinddr.
PROFIBUS donustiriictyi isler halde tutmak icin bu siire
dolmadan &énce bir VLT® Memory Module MCM 103 takin.

Parametre ayarlariyla PROFIBUS donustiriiciiyii
etkinlestirin

1. parametre 31-47 Time Limit Function bolimiinde
[1] Enabled 6gesini segin.

2. parametre 14-70 Compatibility Selections
bolimunde [12] VLT 2800 3M veya [14] VLT 2800
12M 8gesini segin.

3. Frekans dénistiriiclyi VLT® 2800 PROFIBUS
kimlik numarasi ve modu olarak baslatmak icin
sistemi yeniden baslatin.

4. Sistem yeniden baslatildiktan sonra
Parametre 31-48 Time Limit Remaining Time geri
sayima baslar ve kullanim icin kalan sureyi
gosterir.

720 saatlik calisma siiresinden sonra, frekans donustirici
uyari verir. PROFIBUS doéndstiricu hala calisiyor.
parametre 31-48 Time Limit Remaining Time sayaci 0'a
ulastiginda frekans donustirici bir sonraki baslat
komutunda bir alarm kilidi raporlar.
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6 Safe Torque Off (STO)

Safe Torque Off (STO) islevi bir glivenlik kontrol sisteminin
bir bilesenidir. STO, birimin motoru déndirmek igin
gereken enerjiyi olusturmasini énler ve bundan dolayi acil
durumlarda guivenligi saglar.

STO islevi, su gereksinimlere gore tasarlanmis ve onaylan-
mistir:
. IEC/EN 61508: 2010 SIL2

. IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL2
. IEC/EN 62061: SIL2'nin 2012 SILCL
. EN 1SO 13849-1: 2008 Kategori 3 PL d

isletimsel giivenligin gerekli diizeyine erismek icin
bilesenleri secip uygun bir sekilde gtivenlik kontrol
sistemine uygulayin. STO'yu kullanmadan &nce, STO
islevinin ve guvenlik diizeylerinin uygun ve yeterli olup
olmadigi belirlemek icin kurulum Uzerinde kapsamli bir risk
analizi gerceklestirin.

Frekans donustirictsiindeki STO islevi, kontrol terminalleri
37 ve 38 aracihigiyla kontrol edilir. STO etkinlestirildiginde,
IGBT gecit siirticistiniin ylksek taraf ve alcak taraf akimla-
rindaki gtic kaynadi kesilir. Cizim 6.1, STO mimarisini
gosterir. Tablo 6.1, terminal 37'ye ve 38'e enerji saglan-
masina dayanan STO durumlarini gdsterir.

+UDC 4~

IGBT
high-side | X3
gate driving %K

circuit

L4

130BE463.12

X3

diagnostic )
circuit

A

L}

low-side

Y —x
gate driving 4{
circuit

Cizim 6.1 STO Mimarisi

Terminal 37 Terminal 38 Tork Uyari ve alarm

Enerji saglamak” |Enerji saglamak [Evet? Uyarilar ve
alarmlar yok.

Enerji kesmek® Enerji kesmek Hayir Uyarnilar/alarmlar
68: Glivenli
Drdrma.

Enerji kesmek Enerji saglamak |Hayir Alarm 188: STO
islevi Anizasi.

Enerji saglamak Enerji kesmek Hayir Alarm 188: STO
Islevi Arizasi.

Tablo 6.1 STO Durumu

1) Referans terminal olarak terminal 55 ile voltaj araligi 24 V #5 V
degerindedir.

2) Tork, sadece frekans déndstiirtictisi ¢alistyorken mevcuttur.

3) Referans terminal olarak terminal 55 ile acik devre veya 0 V #1,5 V
araligindaki voltaj

Test darbesi filtrelemesi

STO kontrol hatlan lzerinde test darbeleri treten giivenlik
aygitlari icin: Darbe sinyalleri 5 ms'den uzun olmayacak
sekilde diisiik dliizeydeyse (1,8 V) Cizim 6.2'de gosterildigi
sekilde g6z ardi edilir.

o~
T37/38 A 5msmax. Testpulse STO demanded g
| — = m
CU I! 2]
g lV‘ v 8
° H H
>
Time i
STO request A I~ Debounce time
state 4 |
|
|
STO valid
STO invalid R
Time

Cizim 6.2 Test Darbesi Filtrelemesi

Asenkron giris toleransi

2 terminaldeki giris sinyalleri her zaman asenkron degildir.
2 sinyal arasindaki farklilik 12 ms'den uzunsa, STO ariza
alarmi (alarm 188, STO islevi Arizasi) olusur.

Gegerli sinyaller

STO'yu etkinlestirmek icin 2 sinyal de en az 80 ms icin
disik dizeyde olmaldir. STO'yu sonlandirmak igin 2 sinyal
de en az 20 ms icin yliksek diizeyde olmalidir. STO
terminallerinin voltaj dizeyleri ve giris akimi icin bkz.
béliim 9.6 Kontrol Girisi/Cikisi ve Kontrol Verisi.
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6.1 STO icin Giivenlik Onlemleri

Kalifiye Personel
Yalnizca ehliyetli personelin bu ekipmani kurmasina ve
calistirmasina izin verilir.

Uzman personel, ilgili yasalara ve diizenlemelere goére
ekipmani, sistemleri ve devreleri kurma, kullanima alma ve
bakimini yapma yetkisi olan egitimli calisan olarak
tanimlanir. Ayrica, personel bu kilavuzda aciklanan
yonergeleri ve glvenlik énlemlerini biliyor olmalidir.

DUYURU!

STO'nun kurulumundan sonra, béliim 6.3.3 STO Kullanima
Alma testi'de belirtildigi gibi kullanima alma testi gercek-
lestirin. ilk kurulumdan sonra ve giivenlik kurulumundaki
her degisiklikten sonra bir kullanima alma testinin
gecilmesi zorunludur.

AUYARI

ELEKTRIK CARPMASI RiSKi

STO islevi, frekans doniistiiriiciiye veya yardimci
devrelere giden sebeke voltajini YALITMAZ ve bu
nedenle elektrik glivenligi saglamaz. Birime giden sebeke
voltaj beslemesinin kesilmemesi ve belirtilen siire kadar
beklenmemesi, ciddi yaralanmayla veya 6liimle sonucla-
nabilir.

. Frekans donistiiriiciniin veya motorun
elektrikli parcalar tizerindeki ¢alismalari, sebeke
voltaj beslemesini kestikten ve
béliim 2.3.1 Desar;j Siiresi bolimiinde belirtilen
sure kadar bekledikten sonra yapin.

DUYURU!

Makine uygulamasi tasarlarken, bir durdurma icin (STO)
zamanlamayi ve mesafeyi hesaba katin. Durdurma
kategorileri hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. EN
60204-1.

6.2 Safe Torque Off Kurulumu

Motor baglantisi, AC sebeke baglantisi ve kontrol telleri icin
béliim 4 Elektrik Tesisati'da bulunan glvenli kurulum
talimatlarini izleyin.

Entegre STO'yu asagidaki gibi etkinlestirin:

1. Kontrol terminalleri 12 (24 V), 37 ve 38 arasindaki
gecici baglantiyi sékiin. Gegici baglanti kablosunu
kesmek veya koparmak kisa devreyi dnlemek icin
yeterli olmaz. Cizim 6.3'deki gecici baglantiya
bakiniz.

130BE213.10

1 R\ \B

Cizim 6.3 Terminal 12 (24 V), 37 ve 38 arasindaki gecici
baglanti

2. Bir glivenlik uygulamasi olusturmak icin cift
kanalli bir glivenlik aygiti (6rnegdin; emniyet PLC'si,
1stk perdesi, glivenlik rolesi veya acil durdurma
butonu) terminal 37'ye ve 38'e baglayin. Aygit,
risk degerlendirmesine dayanan istenen giivenlik
diizeyi ile uyum gostermelidir. Cizim 6.4, frekans
donustiriclsiniin ve givenlik aygitinin ayni
kabinde oldugu STO uygulamalarinin sematik
elektrik tesisatini gosterir. Cizim 6.5, harici
beslemenin kullanildigi STO uygulamalarinin
sematik elektrik tesisatini gosterir.

DUYURU!

STO sinyali, PELV beslemeli olmalidir.
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6.3 STO Kullanima Alma

130BE424.11

6.3.1 Safe Torque Off Aktivasyonu

STO islevini etkinlestirmek icin frekans dondsturicisindeki
terminal 37'deki ve 38'deki voltaji kaldirin.

STO etkinlestirildiginde, frekans donustilriictist, durmasi
icin birimi ve motoru ilgilendiren alarm 68, Giivenli Drdrma
veya uyari 68, Glivenli Drdrma alarmlarini verilir. STO
islevini, frekans konvertoriini acil durdurma durumlarinda
durdurmak icin kullanin. STO'nun gerekmedigi normal
isletim modunda,standart durdurma islevini kullanin.

| DUYURU!

STO, frekans donustiiriici tarafindan uyari 8 veya DC
diisiik voltaj ya da alarm 8 DC diisiik voltaj verildiginde
etkinlestirilirse, frekans doniistiriiciisii alarm 68, Giivenli
Drdrma islemini atlar ancak STO isletimi bundan
etkilenmez.

‘ 1 |GUven|ik aygiti

Cizim 6.4 Kabin 1'de STO Elektrik Tesisati, Besleme Voltaji
Saglayan Frekans Donlistiiriiciist

130BE425.12

6.3.2 STO'nu Devre Disi Birakmak

STO islevini devre disi birakmak ve STO islevinin yeniden
baslatma moduna dayanan normal isletimi stirdirmek
amaciyla Tablo 6.2'de bulunan talimatlari uygulayin.

AUYARI

YARALANMA VEYA OLUM RisKi

24 V DC beslemesini 37 veya 38 terminaline yeniden
uygulamak, potansiyel olarak motoru baslatan SIL2 STO
durumunu sonlandirir. Beklenmeyen motor baslangici,
fiziksel yaralanmalarina veya 6liime yol acabilir.

‘ 1 |GUven|ik aygiti |

Cizim 6.5 STO Elektrik Tesisati, Harici Besleme

3. Elektrik tesisatini béliim 4 Elektrik Tesisati .
bolimundeki talimatlar uyarinca tamamlayin ve:

24 V DC beslemesini 37 ve 38 terminallerine
yeniden uygulamadan dnce tiim giivenlik

3a Kisa devre risklerini elimine edin. onlemlerinin saglandigindan emin olun.

3b STO kablolarinin 20 m'den uzunlarsa

(65,6 ft) veya panonun disindalarsa Yeniden |STO'yu devre disi Yeniden baslatma modu
blendajli olmasini saglayin. baslatma |birakmaya ve normal konfigiirasyonu
. . . . modu isletime devam etmeye
3c  Guvenlik aygitini dogrudan terminal o
. ; . yonelik adimlar
37'ye ve 38'e baglayin. —
Manuel 1. 24 V DC beslemesini  [Varsayilan ayar.
yeniden 37 ve 38 terminal- Parametre 5-19 Terminal
baslatma lerine yeniden 37/38 Safe Torque Off=[1]

uygulamak.

2. Bir sifirlama sinyali
baslatin (fieldbus,
dijital G/C veya
LCP'deki [Reset]/[Off
Reset] tuslari

araciligyla).

Glv. Durd. Alarmi

MGO7A542
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Yeniden |STO'yu devre disi Yeniden baglatma modu parametre 15-30 Alarm Log: Error Code'te
baslatma |birakmaya ve normal konfigiirasyonu gorintilenir.

modu isletime devam etmeye

yonelik adimlar

Parametre 5-19 Terminal
37/38 Safe Torque Off= [3]
Gliv. Durd. Uyarisi.

Otomatik |24 V DC beslemesini 37

yeniden [ve 38 terminallerine

baslatma |yeniden uygulamak.

Tablo 6.2 STO Devre Disi Birakma

6.3.3 STO Kullanima Alma testi

Kurulum sonrasinda ve ilk isletim 6ncesinde, STO'yu
kullanarak kurulumda bir kullanima alma testi gercek-
lestirin.

STO'yu icine alan her bir kurulum veya uygulama degisik-
liginde testi tekrar gerceklestirin.

DUYURU!

ilk kurulumdan ve sonraki her kurulum degisikliginden
sonra STO islevi icin basaril bir kullanima alma testi
gerekir.

Kullanima alma testi yapmak igin:
. STO, manuel yeniden baslatma moduna ayarliysa,
béliim 6.3.4 Manuel Yeniden Baslatma Modunda
STO Uygulamalari Testi'deki talimatlar uygulayin.

. STO, otomatik yeniden baslatma moduna
ayarhysa, béliim 6.3.5 Otomatik Yeniden Baslatma
Modunda STO Uygulamalari Testi'deki talimatlan

uygulayin.

6.3.4 Manuel Yeniden Baslatma Modunda
STO Uygulamalari Testi

parametre 5-19 Terminal 37/38 Safe Torque Offin [1] Gliv.
Durd. Alarmi varsayilan degerine ayarlandigi uygulamalar
icin kullanima alma testini asagida belirtildigi gibi gercek-
lestirin:

1. parametre 5-40 Function Relay'i, [190] Safe Function
active parametresine ayarlayin.

2. Frekans donistirictsi motoru calistirirken
(sebeke besleme kesik degilken) 37 ve 38
terminallerine giden 24 V DC voltaj beslemesini,
glivenlik aygrtini kullanarak kesin.

3. Sunlan dogrulayin:

3a Motor serbest durur. Motorun durmasi
uzun sure alabilir.

3b LCP var ise, LCP'de alarm 68, Giivenli
Drdrma alarmi gorintilenir. LCP monteli
degilse, alarm 68, Giivenli Drdrma alarmi

4. 24V DC'yi 37 ve 38 terminallerine yeniden
uygulayin.

5. Motorun yaklasma durumunda kaldigindan ve
musteri rolesinin (bagliysa) etkin kaldigindan
emin olun.

6. Bir sifirlama sinyali gonderin (fieldbus, dijital G/C
veya LCP'deki [Reset]/[Off Reset] tuslari
araciligiyla).

7. Motorun isletimsel olmasini ve orijinal hiz
araliginda calismasini saglayin.

Kullanima alma testi yukarida bahsedilen tim adimlar
gecildiginde basariyla tamamlanir.

6.3.5 Otomatik Yeniden Baslatma Modunda
STO Uygulamalari Testi

parametre 5-19 Terminal 37/38 Safe Torque Off 'in [3] Gliv.
Durd. Uyarisi parametresine ayarlandigi uygulamalar igin
kullanima alma testini asagida belirtildigi gibi gercek-
lestirin:

1. Frekans donisturicisii motoru calistirirken
(sebeke besleme kesik degilken) 37 ve 38
terminallerine giden 24 V DC voltaj beslemesini,
glivenlik aygrti ile kesin.

2. Sunlan dogrulayin:

2a Motor serbest durur. Motorun durmasi
uzun sire alabilir.

2b  LCP var ise, LCP'de Uyar 68, Giivenli
Drdrma W68 gorintulenir. LCP monteli
degilse Uyar 68, Glivenli Drdrma W68
uyarisi 30 bitte parametre 16-92 Warning
Word'de goriintilenir.

3. 24V DC'yi 37 ve 38 terminallerine yeniden
uygulayin.

4. Motorun isletimsel olmasini ve orijinal hiz
araliginda calismasini saglayin.

Kullanima alma testi yukarida bahsedilen tim adimlar
gecildiginde basariyla tamamlanir.

DUYURU!

Yeniden baslatma davranisina dair uyari icin bkz.
béliim 6.1 STO icin Giivenlik Onlemleri.
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6.4 STO icin Bakim ve Servis

. Kullanici, givenlik 6nlemlerinden sorumludur.

. Frekans donustiriclisu parametreleri, parola ile
korunabilir.

islevsel test, 2 kisimdan olusur:
. Temel islevsel test.

. Tanisal islevsel test.

Tum adimlar basariyla tamamlandiginda, islevsel test
basariyla gerceklestirilir.

Temel islevsel test
STO islevi 1 yil boyunca kullanilmazsa, STO'da herhangi bir
ariza veya bozuklugu tespit etmek amaciyla temel bir
islevsel test gergeklestirin.
1. parametre 5-19 Terminal 37/38 Safe Torque Off
'in*[1] Gliv. Durd. Alarmi parametresine ayarlan-
masini saglayin.

2. 24 V DC voltaj beslemesini 37 ve 38 terminalleri
icin kesin.
3. LCP'de alarm 68, Glivenli Drdrma alarminin

gorintulenip goruntiilenmedigini kontrol edin.

4. Frekans konvertoriiniin birime alarm verdigini
dogrulayin.

5. Motorun yanastigini ve tamamen durdugunu
dogrulayin.

6. Bir baslatma sinyali (fieldbus, digital G/C veya LCP
araciligiyla) baslatip motorun baslamadigini
dogrulayin.

7. 24 V DC voltaj beslemesini 37 ve 38 terminal-
lerine yeniden baglayin.

8. Motorun otomatik olarak baslamadigini ve
yalnizca sifirlama sinyali vererek (fieldbus, dijital
G/C ya da LCP'deki [Reset]/[Off Reset] tusu
aracihdiyla) yeniden basladigini dogrulayin.

Tanisal islevsel test
1. 24 V beslemesi 37 ve 38 terminallerine baglan-
diginda, uyar 68, Glivenli Drdrma ve alarm 68,
Glivenli Drdrma alarmlarinin olusmadigini
dogrulayin.

2. 24 V beslemesini 37 terminali igin kesip, LCP
monteliyse, LCP'nin alarm 188, STO Function Fault
(STO islev Arizasi) alarmini gérintiledigini
dogrulayin. LCP monteli degilse, alarm 188, STO
Function Fault (STO islev Arizasi) alarminin
parametre 15-30 Alarm Log: Error Code'de goriinti-
ledigini dogrulayin.

3. 24 V beslemesini terminal 37'ye yeniden
uygulayip alarmin basaryla sifirlandigini
dogrulayin.

24 V beslemesini 38 terminali icin kesip, LCP
monteliyse, LCP'nin alarm 188, STO Function Fault
(STO Islev Arizasi) alarmini gériintiledigini
dogrulayin. LCP monteli degilse, alarm 188, STO
Function Fault (STO Islev Arizasi) alarminin
parametre 15-30 Alarm Log: Error Code'de goriinti-
ledigini dogrulayin.

24 V beslemesini terminal 38'ye yeniden
uygulayip alarmin basariyla sifirlandigini
dogrulayin.
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6.5 STO Teknik Veriler

Ariza Modlari, Etkiler ve Tanisal Analizler (FMEDA), asadidaki ¢ikarimlara dayanarak gerceklestirilir:
. VLT® Midi Drive FC 280, bir SIL2 giivenlik cevrimi icin toplam ariza biitcesinin %10'unu kullanir.

. Ariza oranlari, Siemens SN29500 veri tabanina dayalidir.
. Ariza oranlari sabittir; Asinma mekanizmalari dahil degildir.
. Guvenlikle ilgili bilesenlerin her bir kanal icin 0 donanim arizasi toleransi sunmasiyla A tipi oldugu distnilmektedir.

. Gerilim dizeyleri, bir endistriyel ortam icin ortalama olup bilesenlerin ¢alisma sicakligi 85 °C (185 °F)'ye kadar
cikabilir.

. Glvenli bir hata (6rnegin; giivenli durumda ¢ikis) 8 saatte onarilr.

. Hicbir tork cikisi giivenli durumda degil.

Makinelerin Guvenligi I1SO 13849-1, IEC 62061
Glvenlik standartlari -

Islevsel Guivenlik IEC 61508
Guvenlik islevi Safe Torque Off IEC 61800-5-2

I1SO 13849-1

Kategori Kat. 3

Tanisal kapsam (DC) %60 (Disuk)

Tehlikeli arizaya dair ortalama stire .

2400 yil (Yiksek)

(MTTFd)

Performans diizeyi PLd

IEC 61508/IEC 61800-5-2/IEC 62061

Glvenlik Butinlugl Duzeyi SIL2

Saat basina tehlikeli ariza olasihg
(PFH) (ytiksek talep modu)

Talep Uzerine tehlikeli ariza olasiligi
(PTI icin PFDavg = 20 yil) (distik 6.05E-4
talep modu)

7.54E-9 (1/h)

Glvenlik performansi

Cift kanalli kisimlar icin: >84%

Guvenli ariza fraksiyonu (SFF)
Tek kanalli kisimlar icin: >99%

Cift kanalli kisimlar icin: HFT = 1

Donanim arizasi toleransi (HFT) Tek kanalli kisimlar icin: HFT = 0
Dayaniklilik testi siiresi? 20 yil
Genel ariza nedeni (CFF) B = %5 Bp = %5
Tanisal test stresi (DTI) 160 ms
Sistematik kabiliyet SC2
Reaksiyon siiresi" Giristen cikisa yanit suresi Muhafaza boyutlart K1-K3: Maksimum 50 ms

Muhafaza boyutlar K4 ve K5: Maksimum 30 ms

Tablo 6.3 STO ici Teknik Veriler

1) Reaksiyon stiresi, motorda tork kapanana kadar STO'yu tetikleyen bir giris sinyali durumundaki stiredir.
2) Dayaniklilik testi prosediirii igin bkz. boliim 6.4 STO icin Bakim ve Servis.
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7 Uygulama Ornekleri

7.1 Giris 7.2.2 Hizi
Bu bolimdeki 6rnekler, yaygin uygulamalara bir hizh Parametreler
referans amaciyla verilmistir. - islev Ayar,
Fc § Parametre 6-10
. Parametre ayarlari, aksi belirtiimedikce bdlgesel +24V 12 § Terminal 53 Low | 0,07 v*
varsayllan ayarlardir (parametre 0-03 Regional +24V 13 | volta ge
Settings'de secilmistir). DIN 18 Parametre 6-11
. - DIN 19 .
o Terminallerle ve bunlarin ayarlariyla iliskili o » Terminal 53 10 v*
parametreler, ¢cizimlerin yaninda gdsterilmistir O 2% High Voltage
. Analog terminalleri 53 veya 54 icin gerekli DIN 32 Parametre 6-14
.. I Terminal 53 Low
anahtar ayarlari da gosterilmistir DIN 33 0
Ref./Feedb.
DUYURU! Value
STO o6zelligi kullanilmadiginda; 12, 37 ve terminal 38 Parametre 6-15
terminalleri arasinda, frekans doniistiiriicliniin varsayilan Terminal 53 5
fabrika programlama degerlerinin kullanilmasi icin gegici High Ref./Feedb.
bir baglanti kablosu gerekir. Value
Parametre 6-19
.. . 0~10V Terminal [1] Voltage
7.2 Uygulama Ornekleri erminal 331 oltaj)
mode
7.2.1 AMA * = Varsayllan deger

Notlar/yorumlar:

Parametreler

o islev Ayar.

§ Parametre 1-29 Oto |[1] Tam

é matik Motor AMAY1 Tablo 7.2 Analog Hiz Referansi (Voltaj)
[22]

Adaptasyonu (AMA) | etknlstir
Parametre 5-12 Ter | *[2] Ters
minal 27 Dijital Giris | serbest

durus

* = Varsayilan deger

Notlar/yorumlar: Parametre
grubunu motor spesifikasyonlari
uyarinca 1-2* Motor Verileri
parametresine ayarlayin.

DUYURU!

13 ve 27 terminalleri bagh
degilse

parametre 5-12 Terminal 27
Digital Input, [0] isletim yok
parametresine ayarlanir.

Tablo 7.1 T27 baglantii AMA
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Parametreler

Parametreler

High Current

o islev Ayar.
'§ Parametre 6-22
§ Terminal 54 Low |4 mA*
= Current
Parametre 6-23
Terminal 54 20 mA*

Parametre 6-24
Terminal 54 Low
Ref./Feedb.

Value

Parametre 6-25
Terminal 54
High Ref./Feedb.
Value

50

4-20mA|

Parametre 6-29
Terminal 54
mode

[0] Current
(Akim)

¥ = Varsayilan deger

o islev Ayar.

§ Parametre 5-10

é Terminal 18 *[8] Baslatma

= Dijital Giris
Parametre 5-12 |[19] Referansi
Terminal 27 dondur
Dijital Giris
Parametre 5-13 |[21] Hiz
Terminal 29 artirma
Dijital Giris
Parametre 5-14 |[22] Hiz
Terminal 32 azaltma
Dijital Giris

* = Varsayllan deger

Notlar/yorumlar:

Notlar/yorumlar:

Tablo 7.5 Hiz Artirma/Hiz Azaltma

Speed ) I
[ (=}
Tablo 7.3 Analog Hiz Referansi (Akim) Reference ~  L--—-—- 7o i ! %
| | | ] | i ! . 3
R oo i i
Parametreler b ! [ !
- islev Ayar. Start (18) — / ! L i i i L—
§ Parametre 6-10 Freezeref(27) | 1 11 oy
| ] r—’
§ Terminal 53 0,07 V¥ Speed up (29) ﬁ : .
m
Dugak VOImj Speed down (32)
Parametre 6-11
Terminal 53 10 v* Cizim 7.1 Hiz Artirma/Hiz Azaltma
Yiiksek Voltaj
Parametre 6-14
Terminal 53 0
Diistik Ref./
Gerib. Degeri
Parametre 6-15
~5kq Terminal 53 50
Yiiksek Ref/
Gerib. Degeri
Parametre 6-19
) [1] Voltage
Terminal 53 .
(Voltaj)
mode
* = Varsayllan deger
Notlar/yorumlar:
Tablo 7.4 Hiz Referansi (bir Manuel Potansiyometre
kullanarak)
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7.2.3 Baslatma/Durdurma 7.2.4 Dis Alarm Sifirlama
Parametreler Parametreler
= islev Ayar. o islev Ayar.
§ Parametre 5-10 Ter 8] § Parametre 5-11
[T
S| minal 18 Dijital é Terminal 19 [1] Sifirla
® » Baslatma b . .
Giris —| Dijital Giris
Parametre 5-11 Ter . * = Varsayilan deger
minal 19 Dijital ers Notlar/yorumlar:
. cevirme
Giris
Parametre 5-12 Ter |[0] Isletim

minal 27 Dijital yok
Giris
Parametre 5-14 Ter |[16] On

minal 32 Dijital ayarli ref bit
Giris 0
Parametre 5-15 Ter |[17] On

minal 33 Dijital ayarli ref bit
Giris 1
Parametre 3-10 On

ceden Ayarli

Referans
On ayarli ref. 0 25% Tablo 7.7 Dig Alarm Sifirlama
On ayarl ref. 1 50%
On ayarl ref. 2 75%
On ayarl ref. 3 100%
* = Varsayllan deger D

Notlar/yorumlar: UYURU!

PELV yalitim maddesi gerekliliklerini karsilamak icin
termistorlerde giiclendirilmis veya cift yalitim maddesi

7.2.5 Motor Termistoru

kullanin.
Tablo 7.6 Ters Cevirmeli Baslatma/Durdurma ve 4 On Ayarl
Hiz Parametreler
- islev Ayar.
g Parametre 1-90 | [2] Termistor
§ Motor Termal alarmi
- Korumasi

Parametre 1-93 T |[1] Analog
ermistor Kaynagi |giris 53
Parametre 6-19 T

erminal 53 mode |[1] Voltaj

* = Varsayillan deger

Notlar/yorumlar:

Yalnizca bir uyar gerekiyorsa,
parametre 1-90 Motor Termal
Korumasi'ti [1] Termistér uyarisi
parametresine ayarlayin.

Tablo 7.8 Motor Termistori
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7.2.6 SLC
Parametreler
- Islev Ayar.
=|Parametre 4-30
o Motor
2| Geribesleme [1] Uyan

Kaybi Islevi
Parametre 4-31
Motor Geribes. 50
Hizi Hatasi
Parametre 4-32
Motor Geribes. 5sn
Kaybi Zmn. Asm.
Parametre 7-00 H
1z PID Geri Bes.
Kaynagi
Parametre 5-70 T
erm 32/33 Pulses |1024*
Per Revolution
Parametre 13-00
SL Denetleyici [1] Agik
Modu
Parametre 13-01
Baslatma Olayi
Parametre 13-02 |[44] Reset
Durdurma Olayr |tusu
Parametre 13-10

[1] 24V
kodlayici

[19] Uyani

Karsilastirici [21] Uyani

isletimi numarasi

Isletimi

Parametre 13-11

Karsilastirici 1]~

Operatérii

Parametre 13-12

Karsilastirici 61

Degeri

Parametre 13-51

SL Denetleyici [22] Karsilas-
tirict 0

Olayi
Parametre 13-52
SL Denetleyici

[32] Dij. ks
Ay ayar:diis

Eylemi
Parametre 5-40 Is | [80] SL dijital
lev Rélesi ckis A

* = Varsayilan deger
Notlar/yorumlar:

Geri besleme monitoriindeki
sinir asilirsa, uyari 61, feedback
monitor uyarisi gosterilir. SLC,
uyar 61, feedback monitor
gortntuler. Uyan 61, feedback
monitor uyarisi dogruysa, role 1
tetiklenir.

Harici donanim, bakim
gerektigini belirtebilir. Geri
besleme hatasi 5 sn icinde
yeniden limitin altina inerse
frekans donustirtici devam
eder ve uyari kaybolur. Réle 1,
[Off/Reset] tusuna basilana
kadar surdaralar.

Tablo 7.9 Role ayari igin SLC
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8 Bakim, Tani ve Sorun Giderme

8.1 Bakim ve Servis

Normal kullanim kosullari ve yiik profilleri altinda, frekans
donistiriict tasarlanan tim kullanim émri boyunca bakim
gerektirmez. Bozulmayi, tehlike ve hasar 6nlemek icin
frekans donustiriclyd terminal baglantisi sikihgi, toz girisi
ve benzeri icin kullanim kosullarina goére diizglin araliklarla
inceleyin. Asinmis ya da hasarli parcalari orijinal yedek ya
da standart parcalarla degistirin. Servis ve destek icin yerel
Danfoss tedarikgisi ile iletisime gecin.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Frekans doniistiiriicii, AC sebekesine, DC beslemesine
veya yiik paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir
zamanda baslayabilir. Programlama, servis veya onarim
isi sirasindaki istenmeyen baslatma 6liim, ciddi
yaralanma veya mal hasarina neden olabilir. Motor, harici
bir anahtarla, bir fieldbus komutuyla, LCP'deki bir giris
referans sinyaliyle MCT 10 Kurulum Yazilimi kullanarak
uzaktan isletim araciligiyla ya da bir hata kosulunun
giderilmesiyle baslatilabilir.

Motorun istenmeden calismasini dnlemek igin:
. Frekans donustiriiciiniin sebekeden baglantisini
kesin.

. Parametreleri programlamadan 6nce LCP
Uzerindeki [Off/Reset] diigmesine basin.

. Frekans donlistiiriiclisiinii AC sebekesine, DC
beslemesine veya yiik paylasimina baglamadan
6nce tamamen kablolayip frekans doniisti-
rlicliyli, motoru ve herhangi bir siirlicii
techizatini montajlayin.

8.2 Uyari ve Alarm Turleri

Uyari/alarm | Agiklama

turu

Uyari Uyari, bir alarma yol acabilecek anormal bir
calisma kosulunu gosterir. Uyari, bu anormal
kosul giderildiginde durdurulur.

Alarm Alarm varsa acil ¢c6ziim gerektiren arizayi belirtir.
Ariza, daima bir alarmi veya kilitli alarmi tetikler.
Alarmin ardindan surlictyd sifirlayin.

Surtcliyl 4 sekilde sifirlayabilirsiniz:

o [Reset]/[Off/Reset] tusuna basarak.

o Dijital sifirlama giris komutu.
o Seri iletisim sifirlama giris komutu.

e Oto. sifirlama.

Alarm

Suricl, alarm goruntilenirken siirticiye ve diger
ekipmanlara zarar gelmesini 6nlemek icin isletimi askiya
alabilir. Bir alarm olustugunda, motor durdurulmaya yanasir.
Surticlinuin logic islevi, islemeye ve sirliciiniin durumunu
izlemeye devam eder. Ariza durumu giderildikten sonra,
strtict sifirlanmaya hazirdir.

Alarm kilidi

Surucl, alarm kilitlenirken siirticiiye ve diger ekipmanlara
zarar gelmesini 6nlemek icin isletimi askiya alabilir. Bir
alarm kilidi olustugunda, motor durdurulmaya yanasir.
Surlcinin logic islevi, islemeye ve strlicinin durumunu
izlemeye devam eder. Siiriicl, sadece slriiciiye veya diger
ekipmanlara zarar verebilen ciddi arizalar olustugunda bir
alarm kilidi baslatir. Arizalar giderildiginde, stirlict
sifilamadan 6nce giris glicii tekrarlanir.

MGO7A542
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8.3 Uyari ve Alarm Ekrani

Setup 1 ' -' :
l |11
' —
vV
Status Quick Main
Menu Menu
Cizim 8.1 Uyan Ekrani
Bir alarm veya alarm kilidi, alarm numarasiyla ekranda
gosterilir.
Setup 1 '-' '-' 2
A a1 ER

Status Quick Main
Menu Menu

Cizim 8.2 Alarm/Alarm Kilidi

Frekans donistiriict ekranindaki metne ve alarm koduna
ek olarak, 3 durum gosterge 1s1g1 da calisir. Uyari gosterge
15191, uyar siresince saridir. Alarm gosterge 151g1, kirmizidir
ve alarm siiresince yanip soner.

130BD062.10

Cizim 8.3 Durum Gosterge Isiklar
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8.4 Uyari ve Alarm Listesi

8.4.1 Uyari ve Alarm Kodu Listesi

Tablo 8.1'de bulunan bir (X) isareti uyari veya alarm olustugunu belirtir.

No. Aciklama Uyari Alarm | Alarm kilidi Sebep
53 veya 54 terminallerindeki sinyal
parametre 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
2 YUklu sifir hatasi X X - parametre 6-20 Terminal 54 Low Voltage ve
parametre 6-22 Terminal 54 Low Current bolimlerinde
ayarlanan degerin %50'sinden daha azdir.
3 Motor yok X - - Frekans donusturiictinin cikisina bagh motor yok.
Besleme tarafinda eksik faz veya voltaj dengesizligi cok
4 [Sebeke faz kaybi” X X X " . .
yiiksek. Besleme voltajini kontrol edin.
DC agin voltaji” - DC link voltaji sinirr asiyor.
DC agin voltaji” - DC hatti voltaji, distik voltaj limitinin altina diser.
Cevirici asirn yuklenmis - Cok uzun sureyle %100'den fazla yik.
. Motor ¢ok uzun siireyle %100'den fazla yiik olmasi
10 |Motor ETR asir sicakligi X X - .
nedeniyle asin sicak.
o . Termistor veya termistor baglantisinin baglantisi kesildi
11 |Motor termistori asiri sicakligi X X -
veya motor ¢ok sicak.
Tork, ya parametre 4-16 Torque Limit Motor Mode'de ya da
12 |Tork sinir X X - parametre 4-17 Torque Limit Generator Mode'de ayarlanan
degeri asiyor.
Cevirici tepe gegerli akim sinirt agildi. Bu alarm acilma
13 [Asin akim X X X sirasinda olusursa, glic kablolarinin motor terminallerine
yanlis bir sekilde baglanip baglanmadigini kontrol edin.
14 |Toprak hatasi - X X Cikis fazlarindan topraga desarj.
16 |Kisa devre - X X Motorda veya motor terminallerinde kisa devre.
17 | Kontrol s6zcligii zaman asimi X X - Frekans donustirtictsu ile iletisim kurulamiyor.
. . Fren rezistoriinde kisa devre olusmasi sebebiyle fren
25 [Fren direncinde kisa devre - X X . . e
islevinin baglantisi kesildi.
Glg, sinirn asildigi son 120 s icinde fren rezistériine
26 |Fren agsin yUku X X - aktarilir. Olasi diizeltmeler: Fren enerjisi disuk hiz veya
uzun rampa suresi ile azaltilir.
97 Fren IGBT'de/Fren kesicide kisa ~ X X Fren rezistoriinde kisa devre olusmasi sebebiyle fren
devre islevinin baglantisi kesildi.
28 |Fren denetimi - X - Fren rezistori bagl degil/calismiyor.
30 |U fazi kaybi - X X Motor U fazi eksik. Fazi kontrol edin.
31 |V fazi kaybi - X X Motor V fazi eksik. Fazi kontrol edin.
32 |W fazi kaybi - X X Motor W fazi eksik. Fazi kontrol edin.
34 [Fieldbus arizasi X X - PROFIBUS iletisim sorunlari olustu.
35 |[Segenek arizasi - X - Fieldbus, dahili arizalar tespit etti.
Bu uyari/alarm yalnizca frekans dontstirtciye giden
besleme voltaji parametre 14-11 Mains Fault Voltage
36 |[Sebeke kesintisi X X - Level'de ayarlanan degerden azsa ve
parametre 14-10 Mains Failure [0] [slev yok parametresine
ayarli DEGILSE etkinlesir.
38 |ic ariza - X X Yerel Danfoss saticisiyla gorustin.
. Terminal 27’ye bagh yuki kontrol edin veya kisa devre
40 | Asint Yuk T27 X - - . .
baglantisini kesin.
46 | Gegit stirlicust voltaj arizasi - X -
47 |24V besleme disiik X X X 24 V DC agin yiklenmis olabilir.
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No. Aciklama Uyari Alarm | Alarm kilidi Sebep
49 |Hiz simn ~ X ~ Motor hizi parametre 1-87 Alarm Hizi Alt Sinini [Hz]'de
belirtilen sinirin altindadir.
50 |AMA kalibrasyonu basarisiz - X - Kalibrasyon hatasi olustu.
51 |AMA kontrolli Unom ve Inom - X - Motor voltaji ve/veya motor akimi igin yanlis ayar.
52 [AMA distk Inom - X - Motor akimi ¢ok disuik. Ayarlari kontrol edin.
53 |AMA biy. mot. - X - AMA'nIn calismasi icin motorun gli¢c boyutu ¢ok buyuk.
54 [AMA kicik motor - X - AMA'nin calismasi icin motorun glicti ¢ok kigk.
. Motorun parametre degerleri kabul edilebilir araligin
55 | AMA parametre aralg - X -
disinda. AMA calismayacaktir.
56 [AMA kesme - X - AMA, kesildi.
57 |AMA zaman as. - X - -
58 |[AMA i¢ - X - Danfoss ile temasa gegin.
59 [Akim sinin X X - Frekans donusturicusinde asirt yuk.
60 |[Dis kilit - X - Dris kilit etkinlestirildi.
61 |Kodlayici kaybi X X - -
. L Fiili motor akimi, start delay (Baglatma gecikmesi) siire
63 |Mekanik fren diistik - X - .
penceresinde release brake (fren ayirma) akimini asmadi.
65 |Kontrol karti sic X X X Kontrol kartinin devreden ¢ikma sicakhgr st limiti asti.
" Yeni bir secenek tespit edildi veya hazir bir secenek
67 |S¢nk degisikl. - X -
kaldirildi.
STO etkin. STO, normal isletime devam etmek icin manuel
yeniden baglatma modundaysa (varsayilan), 37 ve 38
terminallerine 24 V DC beslemesi uygulayip bir sifilama
68 |safe Torque OFf? X X _ sinyali baslatin (fieldbus, fiijital ~G/C veya [Reset]/[Off
Reset] tusu). STO, otomatik yeniden baslatma
modundaysa, 24 V DC beslemesini 37 ve 38 terminal-
lerine uygulamak frekans donustirlictisi normal isletime
otomatik olarak devam eder.
69 |Gug karti sicakligi X X X Gug kartinin devreden ¢ikma sicakligi Ust limiti asildi.
80 Suriict varsayilan degere ~ X ~ Tum parametre ayarlari varsayilan ayarlarda baslatilir.
sifirlandi
Frekans donustirlicist coast durumunda ve DC voltaji
400 V'luk birimler icin 830 V'den ve 200 V'luk birimler icin
. . 425 V'dan yiksek oldugunda IT sebekesinde olusur.
87 [Otomatik DC frenlemesi X - - B . . .
Motor, DC baglantisindaki enerjiyi tiiketir. Bu islev,
parametre 0-07 Auto DC Braking'de etkinlestirilebilir/devre
disi birakilabilir.
88 |Secenek algilama - X X Secenek, basariyla kaldirildi.
95 |Kopmus kayis X X - -
99 |Kilitli rotor - X - Rotor engellenmis.
120 |Pozisyon kontroll arizasi - X - -
126 |Motor Rotating (Motor Donlyor) - X - AMA calistiginda PM motoru déntyor.
127 |Arka EMF ¢ok ylksek X - - Baslatmadan &nce PM motorunun arka EMF'si cok ylksek.
24 V DC beslemesi, yalnizca 2 STO terminalinin (37 ve 38)
1 tanesine bagh veya ariza STO kanallarinda tespit edildi.
. Her iki terminalin de 24 V DC beslemesinden gli¢
188 |STO dahili arizasi? - X - y N ) . ,
aldigindan ve 2 terminalin sinyalleri arasindaki farkhligin
12 ms'den az oldugundan emin olun. Ariza devam
ederse, yerel Danfoss tedarikgisi ile iletisime gecin.
nw Parametre sadece motor durdugunda degistirilebilir.
run Calisirken yapilamaz - - -
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No. Aciklama Uyari Alarm | Alarm kilidi Sebep
o Parola korumali bir parametreyi degistirmek icin yanlis
Hata |Yanls parola girildi - - - .
parola kullanildiginda olusur.

Tablo 8.1 Uyarilar ve Alarmlar Kod Listesi

1) Sebeke bozukluklari, bu arizalara sebep olabilir. Bir Danfoss hat filtresi montelemek, bu sorunu giderebilir.

2) Bu alarm parametre 14-20 Reset Mode ile otomatik olarak sifilanamaz.

Tanilar, sesli okunan alarm kelimeleri, uyar kelimeleri ve genisletilmis durum kelimeleri.

... | Genisletilmis
Alarm Alarm Alarm . .... | Uyan sozciigi L
o o o Uyari sozclgu durum Genisletilmis
s6zcligl s6zcligli 2 sozcligli 3 2 e e
i (parametre 16- sozcligl durum so6zcugu 2
Bit [ Onaltili Onlu (parametre 1| (parametre | (parametre 1 . (parametre 16
92 Warning . (parametre 16- | (parametre 16-95 Ext
6-90 Alarm | 16-91 Alarm | 6-97 Alarm -93 Warning
Word) 94 Ext. Status . Status Word 2)
Word) Word 2) Word 3) Word 2)
Word)
000000 Fren STO islevi
0 1 e Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Rampalama Kapal
01 denetimi arizasl
" Gegit .
000000 Gug karti e Guc karti
1 2 N sUriclsi MM alarmi . Ayrilmig AMA ayarlama Elle/Oto
02 sicakligi . sicakligi
voltaj arizasi
000000 Toprak . .
2 4 Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig CW/CCW Baslat| Profibus OFF1 etkin
04 arizasi
000000 Kntrl. karti Kntrl. karti . .
3 8 B Ayrilmig Ayrilmig . Ayrilmig Yavaslatma Profibus OFF2 etkin
08 sicakhgi sicakhgi
000000 Kontrol s6z. Kontrol so6z. . .
4 16 Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Catchup Profibus OFF3 etkin
10 TO TO
000000 Yiksek geri
5 32 Asirt akim Ayrilmig Ayrilmig Asirt akim Ayrilmig Ayrilmis
20 besleme
000000 Dusuk geri
6 64 Tork sinir Ayrilmig Ayrilmig Tork siniri Ayrilmig Ayrilmis
40 besleme
000000 Motor Th. Cikis akimi
7 128 Ayrilmig Ayrilmig Motor Th. over Ayrilmig . Control ready
80 over yliksek
000001 Motor ETR Kopmus Motor ETR Cikis akimi Frekans donustirtca
8 256 Ayrilmig Kopmus kayis o
00 asiri kayis asiri distk hazir
000002 vrci asiri ikis frek.
9 512 ¢ __§ Ayrilmis Ayrilmig Cvrci asirt ykli Ayrilmis ¢ ._§ Hizli durdurma
00 yklu yliksek
000004 DC dusuk Baslatma DC dusuk Cikis frek. .
10 1024 . Ayrilmig . Ayrilmig o DC freni
00 voltaj. basarisiz voltaj. dusik
000008 DC asini . Fren denetimi
11 2048 . Hiz siniri Ayrilmis DC asin voltaj. Ayrilmis Durdur
00 voltaj. OK
000010
12 00 4096 Kisa devre Dis kilit Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Fren maks Ayrilmig
000020 Dondurulmus cikis
13 8192 Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Frenleme .
00 istegi
000040 Seb. fazi
14 16384 Ayrilmig Ayrilmig Seb. fazi kaybi Ayrilmig Ayrilmis Freeze output
00 kaybi
000080 AMA OK Otomatik DC . Aralikh calistirma
15 32768 . Ayrilmig Ayrilmig Motor yok . OVC etkin L]
00 degil frenlemesi istegi
000100 Yuklu sifir Yukla sifir
16 65536 Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig AC fren Aralikh Cahstirma
00 hatasi hatasi
000200 . s
17 00 131072 Ic ariza Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmis Baslatma istegi
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... | Genisletilmis
Alarm Alarm Alarm . .... | Uyan sozciigi L
o o o Uyari sozclgu durum Genisletilmis
s6zcligl s6zcligli 2 s6zcligli 3 2 e e
i (parametre 16- s6zcligu durum s6zcigu 2
Bit [ Onaltili Onlu (parametre 1| (parametre | (parametre 1 . (parametre 16
92 Warning ) (parametre 16- | (parametre 16-95 Ext
6-90 Alarm | 16-91 Alarm | 6-97 Alarm -93 Warning
Word) 94 Ext. Status . Status Word 2)
Word) Word 2) Word 3) Word 2)
Word)
Frenleme
000400 Fren asin R L
18 262144 o Ayrilmig Ayrilmig direnci gii¢ Ayrilmig Ayrilmis Baslatma
00 yuki
sinir
000800 Referans
19 524288 | U fazi kaybi Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig . Ayrilmis
00 ylksek
001000 Secenek . o . .
20 1048576 | V fazi kaybi Ayrilmig Ayrilmig Asirt Ytk T27 | Referans diisiik | Baslatma gecikmesi
00 algilama
002000 Secenek
21 2097152 | W fazi kaybi Ayrilmis Ayrilmis Ayrilmis Ayrilmis Uyku
00 arizasi
004000 Fieldbus . . - .
22 4194304 Kilitli rotor Ayrilmis Fieldbus arizasi | Bellek modiili Ayrilmis Uyku itme
00 arizasi
24V ]
008000 Pozisyon 24 V besleme .
23 8388608 besleme Ayrilmig o Ayrilmig Ayrilmis Running
00 L kntrl. arizasi dusuk
distk
010000 Sebeke Sebeke
24 16777216 o Ayrilmig Ayrilmig . Ayrilmig Ayrilmis Bypass
00 kesintisi kesintisi
020000
25 00 33554432 Aynimig Akim sinir Ayrilmis Akim sinir Ayrilmig Aynimis Aynimis
040000 Fren s
26 67108864 o Ayrilmis Ayrilmis Ayrilmis Ayrilmis Ayrilmis Dis kilit
00 rezistoru
080000 | 13421772
27 00 8 Fren IGBT Ayrilmis Ayrilmis Ayrilmis Ayrilmis Ayrilmig Ayrilmig
100000 | 26843545 Scnk X
28 oo Ayrilmig Ayrilmig Kodlayici kaybi Ayrilmig Ayrilmis FlyStart etkin
00 6 degisikl.
Frekans
200000 [ 53687091 | . . . . .| Kodlayic Arka EMF ¢ok .
29 donusturict Ayrilmig Ayrilmig . Ayrilmig Ist alici temiz uyarisi
00 2 kaybi yuksek
baslatildi
30 400000 | 10737418 | Safe Torque Avril Avril Safe Torque Avil Avril Avril
rilmi rilimi rilmi rilmi rilmi
00 24 off Y| ? Y| 3 off Y| 3 Yy 2 Yy 2
800000 [ 21474836 | Mknik fren Veritabani
31 Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmig
00 48 dsk mesgul
Tablo 8.2 Alarm S6zcugii, Uyari S6zciigu ve Genisletilmis Durum So6zciigii icin Agiklama
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8.5 Sorun giderme

Belirti Olasi Neden Test Coziim

. Motoru calistirmak icin [Auto On]
[Off] tusuna basilip basiimadigini
LCP durdurma X veya [Hand On] tusuna basin
kontrol edin.

(kullanim moduna bagh olarak).

Terminal 18'i dogru ayarlamak igin
varsayilan ayari kullanin Motoru baslatmak icin gegerli bir
Eksik baglatma sinyali (bekleme) ¢ i 4 . ) § . ¢n ge¢
parametre 5-10 Terminal 18 Dijital baslatma sinyali uygulayin.

Giris'yi kontrol edin.

Terminal 27'yi dogru ayarlamak icin .
Terminal 27'ye 24 V uygulayin veya

Motor yanagma sinyali etkin (varsayilan ayari kullanin) o S
. . bu terminali [0] Isletim yok parame-
(yanasma) parametre 5-12 Terminal 27 Digital .
Motor calismiyor Input'yi kontrol edin. tresine programiayin.

Asagidakileri kontrol edin:

o Referans sinyali yerel, uzak veya
veri yolu referansi mi? Dogru ayarlarn programlayin. Onceden

. . . ayarl referansi 3-1*Referanslar
e Onceden ayarli referans etkin mi? . .
. . . parametre grubunda etkinlestirin.
Yanlis referans sinyali kaynad

e Terminal baglantisi dogru mu? Kablolarin dogrulugunu kontrol edin.
e Terminallerin élgeklemesi dogru Terminal olceklemesini kontrol edin.
mu? Referans sinyalini kontrol edin.

o Referans sinyali mevcut mu?

o parametre 4-10 Motor Hiz Yond'nin .
Motor donis siniri . . . Dogru ayarlar programlayin.
dogru ayarlandigindan emin olun.

Terminal icin 5-7* Dijital Girigler
Motor, yanhs yonde . . o parametre grubunda bir ters cevirme | Ters ¢evirme sinyalini devre disi
Etkin ters cevirme sinyali o
cahsiyor sinyali programlanip programlanma- | birakin.

digini kontrol edin.

. parametre 1-06 Clockwise Direction'i
Yanls motor fazi baglantisi L
degistir.

parametre 4-14 Motor Hizi Ust Siniri

Frekans sinirlari yanls sekilde [Hz]'de ve parametre 4-19 Maks. Cikis .
o Dogru sinirlart programlayin.
ayarlanmig Frekansi'de bulunan cikis limitlerini

Motor maksimum kontrol edin.

hiza ulasmiyor 6-** Analog Giris/Cikis ve 3-1*

Referans giris sinyali dogru olceklen- | Referanslar parametre gruplarindaki .
. o . o Dogru ayarlar programlayin.
memistir referans giris sinyali lceklemesini

kontrol edin.

Tum motor dengelemesi ayarlari dahil,
Motor hizi sabit . tlim motor parametrelerini kontrol 6-** Analog Giris/Cikis parametre

. Yanlis parametre ayari olasihg . . . . .
degil edin. Kapali ¢evrim kullanim icin, PID | grubundaki ayarlari kontrol edin.

ayarlarini kontrol edin.

. . 1-2* Motor verileri, 1-3* Gelis. Motor
Tim motor parametrelerini yanhs

Motor gucliikle Ver. ve 1-5* Yiik Bagimsiz Ayari
Olasi asirt miknatislanma motor ayarlari bakimindan kontrol .
calisiyor di parametre gruplarindaki motor
edin.
ayarlarini kontrol edin.
Fren parametrelerinde yanlis ayar . .
Fren parametrelerini kontrol edin. 2-0* DC Fren ve 3-0* Referans sinirlari

Motor fren yapmiyor | olasiligi. Yavaslama sureleri az . . .
labil Rampa siresi ayarlarini kontrol edin. | parametre gruplarini kontrol edin.
olabilir.
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Belirti

Olasi Neden

Test

Coziim

Acik guc sigortalari
veya devre kesici

Fazlar arasi kisa devre

Motor veya panoda fazdan faza bir
kisa devre var. Motor ve pano fazini
kisa devre bakimindan kontrol edin.

Saptanan kisa devreleri giderin.

Motor asir yuki

Motor, uygulama icin asin yuklenmistir.

Baslatma testi gerceklestirip motor
akiminin belirtimler dahilinde
oldugundan emin olun. Motor akimi
plaka tam yik akimini asiyorsa

dengesizligi %3'ten

B, Bila C, Cila A.

alarmi .
motoru yalnizca azaltiimig yukte
kullanin. Uygulama icin belirtimleri
g06zden gegirin.

. Gevsek baglantilar icin baglatma .
Gevsek baglantilar . . Gevsek baglantilari sikilastirin.
oncesi kontrol yapin.
o Frekans donusturiclye giren giris Dengesizlik kabloyu izliyorsa, bu bir
Sebeke gliclinde sorun (Alarm 4 Seb.

sebeke ak tazi kavb K bakin) glcl uclarnni 1 konum degistirin: A ila | glic sorunudur. Sebeke beslemesini

ebeke akimi ‘azi kaybi agiklamasina bakin).

kontrol edin.

Frekans donusturiiclye giren giris

Dengesizlik ayni giris terminalindeki

dengesizligi %3'ten
blyuk

blyuk Frekans dondstirtcl biriminde o o . . .
glcl uclarini 1 konum degistirin: A ila | bacakta kaliyorsa, sorun birimdedir.
sorun. B, Bila C, Cila A. Tedarikgiyi arayin.
Dengesizlik teli izliyorsa, bu motorda
Motorda veya motor kablo Cikis motor uglarini 1 konum veya motor kablo tesisatindaki bir
Motor akimi tesisatinda sorun degistirin: Uila V, Vila W, W ila U. sorundur. Motoru ve motor kablo

tesisatini kontrol edin.

Frekans donusturicl biriminde
sorun.

Cikis motor uglarini 1 konum
degistirin: Uila V, Vila W, W ila U.

Dengesizlik ayni ¢ikis terminalindeki
bacakta kaliyorsa, sorun birimdedir.
Tedarikgiyi arayin.

Akustik glriltu veya
titresim (6rnegin;
fan pervanesi belirli
frekanslarda guriltu
veya titresim
yaplyorsa)

Rezonanslar, 6rnegin motor/fan
sisteminde

4-6* Hiz By-pass parametre grubundaki
parametreleri kullanarak kritik
frekanslar bypass edin.

parametre 14-03 Overmodulation
parametresindeki asiri modiilasyonu
kapatin.

parametre 1-64 Resonance Dampening
parametresindeki rezonans sénimlen-
mesini artirin.

Gurdltli ve/veya titresimin kabul
edilebilir bir sinira diistraldtgini
kontrol edin.

Tablo 8.3 Sorun giderme
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Teknik Ozellikler Calistirma Kilavuzu

9 Teknik Ozellikler

9.1 Elektriksel Veri

Frekans déniistiriicilsii PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3KO0
tipik saft cikisi [kW (hp)] 037 055 075 ! 13 22 30
(0,5) (0,75) (1,0) (1,5) (2,0) (3,0) (4,0)
Muhafaza korumasi orani IP20 (istege bagh
olarak 1P21/Tir 1) K1 K1 K1 K1 K1 K1 K2
Cikis akimi
Saft cikisi [kW] 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3
(3x380-440 V) [A] surekli 12 1,7 2,2 3 3,7 53 7,2
(3x441-480 V) [A] strekli 1,1 1,6 2,1 2,8 34 4,8 6,3
Aralikh (60 s agir yuk) [A] 1,9 2,7 3,5 4,8 59 8,5 11,5
Surekli kVA (400 V AC) [kVA] 0,9 1,2 1,5 2,1 2,6 3,7 5,0
Surekli kVA (480 V AC) [kVA] 0,9 13 1,7 2,5 2,8 4,0 5.2
Maksimum giris akimi
(3x380-440 V) [A] stirekli 1.2 1,6 2,1 2,6 3,5 4,7 6,3
(3x441-480 V) [A] strekli 1,0 1,2 18 2,0 29 39 4,3
Aralikh (60 s agin yuk) [A] 1,9 2,6 34 4,2 5,6 7,5 10,1
Daha fazla teknik 6zellik
Maksimum kablo kesiti (sebeke, motor, fren ve 4012
yik paylagimi) [mm? (AWG])
Nominal maksimum yiikte tahmin edilen gti¢
20,9 25,2 30 40 52,9 74 94,8
kaybr [W]"
Agirlik muhafaza korumasi orani IP20 [kg (Ib)] 2,3 (51) 2,3 (51) 23(51) | 23(5,1) 2,3 (51) 2,5 (5,5) 3,6 (7,9)
Agirlik muhafaza korumasi orani IP21 [kg (Ib)] 4,0 (8,8) 40(88) |40(8) | 4088 4,0 (8,8) 4,0 (8,8) 55 (12,1)
Verimlilik [%]? 96,0 96,6 96,8 97,2 97,0 97,5 98,0

Tablo 9.1 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC
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e P4KO0 P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Frekans doniistiirlictsi
tipik saft cikisi [kW (hp)] 4 55 73 1 15 185 22
plesal s (5,5) 7.5 (10) (15) (20) (25) (30)
Muhafaza korumasi orani IP20 (istege bagl
. K2 K2 K3 K4 K4 K5 K5
olarak IP21/Tur 1)
Cikis akimi
Saft cikisi 4 5,5 7.5 11 15 18,5 22
(3x380-440 V) [A] surekli 9 12 15,5 23 31 37 42,5
(3x441-480 V) [A] surekli 8,2 1 14 21 27 34 40
Aralikh (60 s asirn yik) [Al 14,4 19,2 24,8 34,5 46,5 55,5 63,8
Surekli kVA (400 V AC) [kVA] 6,2 83 10,7 15,9 21,5 25,6 29,5
Surekli kVA (480 V AC) [kVA] 6,8 9,1 11,6 17,5 22,4 28,3 333
Maksimum giris akimi
(3x380-440 V) [A] surekli 83 11,2 15,1 221 29,9 35,2 41,5
(3x441-480 V) [A] strekli 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7 29,3 34,6
Aralikh (60 s agirn yuk) [A] 133 17,9 24,2 33,2 449 52,8 62,3
Daha fazla teknik 6zellik
Maksimum kablo kesiti (sebeke, motor, fren ve
4(12) 16 (6)
yiik paylagimi) [mm? (AWG])
Nominal maksimum yukte tahmin edilen gli¢
115,5 157,5 192,8 289,5 3934 402,8 467,5
kaybi [W]"
Agirhk muhafaza korumasi orani IP20 [kg (Ib)] 3,6 (7,9) 3,6 (7,9) 4,190 | 94(20,7) | 95(209) | 12,3 (27,1) | 12,5 (27,6)
Agirhk muhafaza korumasi orani IP21 [kg (Ib)] 55(12,1) | 55(12,1) |65 (14,3) | 10,5 (23,1) | 10,5 (23,1) | 14,0 (30,9) | 14,0 (30,9)
Verimlilik [%]? 98,0 97,8 97,7 98,0 98,1 98,0 98,0

Tablo 9.2 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC

e PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3K7
Frekans doniistiirticlisti
tipik saft cikisi kW (hp)] 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3,7
pric yalt s ©5 | ©75 | 00 (1,5) 2,0 (3.0 (5.0)
Muhafaza korumasi orani IP20 (istege bagl
. K1 K1 K1 K1 K1 K2 K3
olarak IP21/Tur 1)
Cikis akimi
Strekli (3x200-240 V) [A] 2,2 3,2 4,2 6 6,8 9,6 15,2
Aralikh (60 s asin yuk) [A] 3,5 5,1 6,7 9,6 10,9 15,4 24,3
Surekli kVA (230 V AC) [kVA] 09 1,3 1,7 24 2,7 38 6,1
Maksimum giris akimi
Surekli (3x200-240 V) [A] 1,8 2,7 34 4,7 6,3 838 14,3
Aralikl (60 s asirn yik) [Al 2,9 43 54 7,5 10,1 14,1 22,9
Daha fazla teknik o6zellik
Maksimum kablo kesiti (sebeke, motor, fren ve 402)
yiik paylagimi) [mm? (AWG])
Nominal maksimum yiikte tahmin edilen gli¢
294 38,5 511 60,7 76,1 96,1 147,5
kaybi [W]"
Agirlik muhafaza korumasi orani IP20 [kg (Ib)] 2361 | 2361 | 2361 | 23651 2,3 (51) 2,5 (55) 3,6 (7,9)
Agirlik muhafaza korumasi orani IP21 [kg (Ib)] 40(88) | 40(88) | 40(88) | 40(88) 4,0 (8,8) 55 (12,1) 6,5 (14,3)
Verimlilik [%]? 96,4 96,6 96,3 96,6 96,5 96,7 96,7

Tablo 9.3 Sebeke Besleme 3x200-240 V AC
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TP PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2
Frekans doniistiirlictsi
tipik saft cikisi kW (hp)] 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2
plesal s (0,5) (0,75) (1,0 (1,5) 2,0) (3,0)
Muhafaza korumasi orani IP20 (istege bagl olarak
. K1 K1 K1 K1 K1 K2
IP21/Tlr 1)
Cikis akimi
Surekli (3x200-240 V) [A] 2,2 3,2 4,2 6 6,8 9,6
Aralikl (60 s asirn yuk) [Al 3,5 5,1 6,7 9,6 10,9 15,4
Surekli kVA (230 V AC) [kVA] 0,9 13 1,7 2,4 2,7 3,8
Maksimum giris akimi
Surekli (1x200-240 V) [A] 2,9 4,4 55 7,7 10,4 14,4
Aralikh (60 s asin yik) [Al 4,6 7,0 8,8 12,3 16,6 23,0
Daha fazla teknik o6zellik
Maksimum kablo kesiti (sebeke ve motor) [mm? 4(12)
(AWG)]
Nominal maksimum yikte tahmin edilen glg kaybi
37,7 46,2 56,2 76,8 97,5 121,6
R
Agirlik muhafaza korumasi orani IP20 [kg (Ib)] 2,3 (51) 2,3 (5,1) 2,3 (51) 2,3 (51) 2,3 (51) 2,5 (5,5)
Agirlik muhafaza korumasi orani IP21 [kg (Ib)] 4,0 (8,8) 4,0 (8,8) 4,0 (8,8) 4,0 (8,8) 4,0 (8,8) 55 (12,1)
Verimlilik [%]? 94,4 95,1 95,1 95,3 95,0 95,4

Tablo 9.4 Sebeke Besleme 1x200-240 V AC

1) Nominal ytik kosullarinda tipik glic kaybinin #%15 dahilinde olmasi beklenir (tolerans voltajdaki degisimlerle ve kablolarin durumlari ile
ilgilidir).

Degerler tipik motor verimliligine baglidir (IE2/IE3 sinir hatti). Diisiik verimli motorlar frekans dondistiiriiciisiinde gti¢ kaybina neden olur ve yiiksek
verimli motorlarda ise tam tersine de neden olur.

Frekans déndstiirticii sogutma boyutlandiriimasi icin gecerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan ytiksekse gli¢ kayiplari bazen ylikselir.
LCP ve tipik kontrol kartinin glic tiiketimleri dahildir. Daha fazla secenek ve miisteri yiikii kayiplar icin bazen 30 W'a kadar ilave edilir (tamamen
ylik kontrollii kart veya fieldbus icin sadece ekstra 4 W olmasina ragmen).

EN 50598-2'ye gore giic kaybi verileri icin bakiniz: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Nominal yiikte ve nominal frekansta 50 m'lik (164 ft) korumali motor kablolari kullanilarak él¢iilmdstir. Enerji verimliligi sinifi igin bkz.

béliim 9.4 Ortam Kosullari. Parca yiik kayiplan icin bkz. www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

9.2 Sebeke Besleme

Sebeke Besleme (L1/N, L2/L, L3)

Besleme terminalleri (LT/N, L2/L, L3)
Besleme voltaji 380-480 V: -%15 (-%25)" ile +%10
Besleme voltaj 200-240 V: -%15 (-%25)" ile +%10

1) Frekans dondistiiriciist, azaltilmis performansla %-25 giris voltajinda ¢alisabilir. Giris voltaji %-25 ise frekans dondistdiriictisiinii
maksimum ¢ikis glicti %75'tir ve giris voltaji %-15 ise maksimum ¢ikis glicli %85'tir.

Tam tork, frekans déndisttiriiciiniin en dlisiik nominal besleme voltajinin %10'undan daha diisiik sebeke voltajlarinda
beklenemez.

Besleme frekansi 50/60 Hz +5%
Sebeke fazlar arasinda gecici maksimum dengesizlik Nominal besleme voltajinin %3,0 kadar
Gercek gii¢ faktorl (M) Nominal yikte 20,9 nominal
Yer degistirme gui¢ faktori (cos ) Bire yakin (>0,98)
Giris beslemede anahtarlama (L1/N, L2/L, L3) (acilislar) < 7,5 kW (10 hp) Maksimum 2 kez/dk.
Giris beslemede anahtarlama (L1/N, L2/L, L3) (acilislar) 11-22 kW (15-30 hp) Maksimum 1 kez/dk.
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9.3 Motor Cikisi ve Motor Verileri

Motor cikisi (U, V, W)

Cikis voltaji Besleme voltajinin %0-100'G
Gikis frekansi 0-500 Hz
VVC* Modunda Cikis frekansi 0-200 Hz
Cikista anahtarlama Sinirsiz
Rampa suresi 0,01-3600 sn

Tork karakteristikleri

Baslatma torku (sabit tork) 60 s" icin maksimum %160
Asin yik torku (sabit tork) 60 sV icin maksimum %160
Baslatma akimi 1 s boyunca maks. %200
VVC* modu cinsinden tork yiikselme siresi (fsw'den bagimsiz) Maksimum 50 ms

1) Yiizde degeri, nominal torkla ilgilidir. 11-22 kW (15-30 hp) frekans déndistlirticiiler icin %150'dir.

9.4 Ortam Kosullari

Ortam kosullar

Muhafaza korumasi orani, frekans donustirtict IP20 (istege bagh olarakIP21/Tur 1)
Muhafaza korumasi orani, donistiirme kiti IP21/Tip 1
Titresim testi tim muhafaza tipleri 1,14 ¢
Nispi nem % 5-95 (IEC 721-3-3; Isletim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlasmayan))
Ortam sicakligi (DPWM anahtarlama modunda)
- azaltma ile Maksimum 55 °C (131 °F)123)
- sabit tam ¢ikis akiminda Maksimum 45 °C (113 °F)¥
Tam 6lcekli kullanim sirasinda minimum ortam sicakligi 0 °C (32 °F)
indirgenmis performansta minimum ortam sicaklig -10 °C (14 °F)
Depolama/tasima sirasinda sicaklik -25 ila +65/70 °C (-13 ila +149/158 °F)
Azalma olmadan deniz seviyesinden maksimum yukseklik 1000 m (3280 ft)
Azalma ile deniz seviyesinden maksimum yukseklik 3000 m (9243 ft)
EN 61800-3, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 61000-3-11,
EMC standartlari, emisyon EN 61000-3-12, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3
EMC standartlari, bagisikhk EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61326-3-1
Enerji verimliligi sinifi®) IE2

1) Sunlar icin Dizayn Kilavuzu'ndaki Ozel Kosullar béliimiine bakin:
. Yiiksek ortam sicaklhidinda azaltma.
. Yiiksek rakimda azaltma.

2) VLT® Midi Drive FC 280 iiriiniiniin PROFIBUS, PROFINET, EtherNet/IP ve POWERLINK varyantlarinda kontrol kartinin asiri
isinmasini nlemek icin 45 °C (113 F)'den daha yiiksek ortam sicakliginda tam dijital/analog 1/0 yiikiinden kaginin.

3) Azaltmal K152 i¢in ortam sicakligi maksimum 50 °C (122 F)'dir.

4) Tam sabit ¢ikis akiminda K152 icin ortam sicakhigi maksimum 40 °C (104 F)'dir.

5) EN 50598-2'ye uygun belirlenmis:

. Nominal yiik.

o %90 nominal frekans.

. Anahtarlama frekansi fabrika ayari.

o Anahtarlama modeli fabrika ayari.

. Acik tip: Ortam sicakhgi 45 C (113 F).

. Tip 1 (NEMA kiti): Ortam sicakligi 45 °C (113 F).
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9.5 Kablo Spesifikasyonlari

Kablo uzunluklari ve kesitleri"

Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajl 50 m (164 ft)
Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajsiz 75 m (246 ft)
Kontrol terminalleri icin maksimum kesit, esnek/sert kablolar 2,5 mm?/14 AWG
Kontrol terminalleri icin minimum kesit 0,55 mm?/30 AWG
Maksimum STO kablosu uzunlugu, blendajsiz 20 m (66 ft)

1) Gii¢ kablosu kablosu kesitleri icin bkz. Tablo 9.1, Tablo 9.2, Tablo 9.3 ve Tablo 9.4.
EN 55011 1A ve EN 55011 1B ile uyum saglarken motor kablosu belirli durumlarda azaltiimalidir. Daha fazla ayrinti icin VLT®
Midi Drive FC 280 Tasarim Kilavuzunda yer alan 2.6.2 EMC Emisyonu béliimiine géz atin.

9.6 Kontrol Girisi/Cikisi ve Kontrol Verisi

Dijital girisler

Terminal numarasi 18, 19, 27V, 29, 32, 33
Lojik PNP veya NPN
Voltaj diizeyi 0-24 VvV DC
Voltaj diizeyi, lojik 0 PNP <5V DC
Voltaj diizeyi, lojik 1 PNP >10 V DC
Voltaj diizeyi, lojik 0 NPN >19 V DC
Voltaj diizeyi, lojik 1 NPN <14 V DC
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Darbe frekans aralig 4-32 kHz
(Gorev dongisl) minimum darbe genisligi 4,5 ms
Giris direnci, Ri Yaklasik 4 kQ

1) Terminal 27 cikis olarak da programlanabilir.

STO girisleri”

Terminal numarasi 37,38
Voltaj diizeyi 0-30 V DC
Voltaj diizeyi, disik <1,8 V DC
Voltaj diizeyi, ylksek >20 V DC
Giristeki maksimum voltaj 30V DC
Minimum giris akimi (her pim) 6 mA

1) STO girisleri hakkinda daha fazla ayrinti icin bkz. béliim 6 Safe Torque Off (STO).

Analog girigler

Analog giris sayisl 2
Terminal numarasi 53", 54
Modlar Voltaj veya akim
Mod secimi Yazilim
Voltaj diizeyi 0-10V
Giris direnci, Ri Yaklagik 10 kQ
Maksimum voltaj -15Vila +20 V
Akim diizeyi 0/4 - 20 mA (6lgeklenebilir)
Giris direnci, Ri Yaklasik 200 Q
Maksimum Akimi 30 mA
Analog girisler icin ¢ozunrlik 11 bit
Analog girislerin dogrulugu Maksimum hata tam 6lcegin %0,5'i
Bant genisligi 100 Hz

Analog girisler, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitiimistir.
1) Terminal 53, sadece voltaj modunu destekler ve dijital giris olarak kullanilabilir.
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Cizim 9.1 Galvanik izolasyon

DUYURU!
YUKSEK iRTIiFA
2000 m'yi (6562 ft'yi) asan yiiksekliklerde kurulum icin, PELV'ye iliskin Danfoss yardim hattiyla iletisime gegin.

Darbe girisleri

Programlanabilir darbe girisleri 2
Terminal numarasi darbesi 29, 33
29, 33 terminalinde maksimum frekans 32 kHz (cek-birak tahrikli)
29, 33 terminalinde maksimum frekans 5 kHz (agik kolektor)
29, 33 terminalinde minimum frekans 4 Hz
Voltaj diizeyi Dijital giris hakkindaki bélime bakiniz
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri Yaklasik 4 kQ
Darbe girisi dogrulugu Maksimum hata: Tam 6lcegin %0,1'i
Dijital cikiglar

Programlanabilir dijital/darbeli ¢ikislari 2
Terminal numarasi 27V
Dijital/frekans cikisindaki voltaj dlzeyi 0-24V
Maksimum cikis akimi (alici veya kaynak) 40 mA
Frekans cikisinda maksimum yik 1 kQ
Frekans cikisinda maksimum kapasitif ylik 10 nF
Frekans cikisinda minimum cikis frekansi 4 Hz
Frekans ¢ikisinda maksimum cikis frekansi 32 kHz
Frekans cikisi dogrulugu Maksimum hata: Tam 6l¢egin %0,1'i
Frekans cikisi ¢oziinurluga 10 bit
Terminal numarasi (analog cikislarindaki verilere bakin) 422
Dijital ¢ikista voltaj dizeyi 0-17 V

1) Terminal 27'de giris olarak programlanabilir.
2) Terminal 42 ¢ikis olarak da programlanabilir.

Dijital ¢ikis, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Analog cikislar

Programlanabilir analog cikis sayisi 1
Terminal numarasi 42"
Analog ¢ikista akim araligi 0/4-20 mA
Analog cikista ortak maksimum direng yuki 500 Q
Analog cikista maksimum voltaj 17V
Analog cikista dogruluk Maksimum hata: Tam 6lcegin %0,8'i
Analog cikista ¢ozunirlik 10 bit

1) Terminal 42 dijital ¢ikis olarak da programlanabilir.

Analog cikis, besleme voltajindan (PELV) ve dider yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.
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Kontrol karti, 24 V DC cikis
Terminal numarasi 12,13
Maksimum yik 100 mA

24V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) galvanik olarak izole edilir. Ancak besleme analog ve dijital giris ¢ikislarla ayni
potansiyele sahiptir.

Kontrol karti, +10 V DC cikisi

Terminal numarasi 50
Cikis voltaji 10,5V 0,5V
Maksimum yik 15 mA

10 V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) ve diger ytiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Kontrol karti, RS485 serisi iletisimi
Terminal numarasi 68 (PTX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Terminal numarasi 61 68 ve 69 terminalleri icin ortak

RS485 seri iletisim devresi, besleme voltajindan galvanik olarak izole edilmistir (PELV).

Kontrol karti, USB seri iletisim
USB standardi 1,1 (tam hiz)
USB fisi USB tipi B fisi

Bilgisayar baglantisi standart bir ana bilgisayar/aygit USB kablosuyla yapilir.

USB baglantisi, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

USB toprak baglantisi koruyucu topraktan galvanik izolasyonla yalitiimamistir. Frekans déniistiiriiclideki USB konektdriine
bilgisayar baglantisi olarak yalnizca izolasyonlu bir diziistii bilgisayar kullanin.

Réle cikislar

Programlanabilir role cikislari 1
Role 01 01-03 (NC), 01-02 (NO)
01-02 lizerinde maksimum terminal yiikii (AC-1)" (NO) (Direncli yiik) 250 VAC 3 A
01-02 iizerinde maksimum terminal yiikii (AC-15)" (NO) (indiiktif yiik @ cos® 0,4) 250 V AC, 0,2 A
01-02 iizerinde maksimum terminal yiikii (DC-1)" (NO) (Direncli yiik) 30VDC 2A
01-02 iizerinde maksimum terminal yiikii (DC-13)" (NO) (indiiktif yiik) 24V DC 0,1 A
01-03 iizerinde maksimum terminal yiikii (AC-1)" (NC) (Direncli yiik) 250 VAC 3 A
01-03 iizerinde maksimum terminal yiikii (AC-15)" (NC) (indiktif yilk @ cos@ 0,4) 250 VAC, 02 A
01-03 iizerinde maksimum terminal yiikii (DC-1)V (NC) (Direncli yiik) 30VDC 2A
01-03 (NC), 01-02 (NO) lizerinde minimum terminal yukdi 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

1) IEC 60947 boliim 4 ve 5.
Réle kontaklar, takviyeli yalitimla devrenin kalan kismindan galvanik izolasyonla yalitilir.

Kontrol karti performansi
Tarama araligi 1 ms

Kontrol ozellikleri

0-500 Hz'de cikis frekansi ¢ozinirliagu +0,003 Hz
Sistem yanit slresi (terminaller 18, 19, 27, 29, 32 ve 33) <2 ms
Hiz denetim araligi (agik cevrim) Senkron hizinin 1:100'G
Hiz dogrulugu (acik cevrim) %=0,5 olan nominal hiz
Hiz dogrulugu (kapali ¢cevrim) %=0,1 olan nominal hiz

Tiim kontrol karakteristiklerinde 4 kutuplu asenkron motor temel alinir.
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9.7 Baglanti Sikistirma Torklari

Tum elektrik baglantilarini sikistirirken dogru torklarin kullanildigindan emin olun. Cok dislik veya ¢ok yiiksek tork bazen
elektrik baglantisi sorunlarina sebep olmaktadir. Dogru torklarin uygulanmasini saglamak icin bir tork somun anahtari
kullanin. Onerilen yuva tornavida tipi SZS 0,6x3,5 mm'dir.

Tork [Nm (ing-lb)]
Muhafaza Giig DC .
o Sebeke Motor . Fren Toprak Kontrol Role
tiirh [kW (hp)] baglantisi
0,37-2,2
K1 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 1,6 (14,2) 0,4 (3,5) 0,5 (44)
(0,5-3,0)
3,0-5,5
K2 0,8 (7,1) 08 (7,1) 0,8 (7,1) 0.8 (7,1) 1,6 (14,2) 04 (3,5) 0,5 (44)
(4,0-7,5)
K3 7,5 (10) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 038 (7,1) 0.8 (7,1) 1,6 (14,2) 04 (3,5 0,5 (44)
11-15
K4 (15-20) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,6 (14,2) 04 (3,5) 0,5 (4,4)
18,5-22
K5 (25-30) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,6 (14,2) 0,4 (3,5) 0,5 (4,4)

Tablo 9.5 Sikistirma Torklari

9.8 Sigortalar ve Devre Kesiciler

Frekans donusturiici icindeki bilesenler arizalanirsa (birinci ariza), servis personelini yaralanmalardan veya ekipmanlari
hasarlardan korumak icin besleme tarafinda sigortalari ve/veya devre kesicileri kullanin.

Yan devre korumasi
Ulusal/uluslararasi yasalar geregince bir kurulumdaki tiim yan devreleri (anahtarlama donanimi ve makineler dahil) kisa
devreye ve asin akima karsi koruyun.

DUYURU!

Dahili kati haldeki kisa devre korumasi yan devre korumasi saglamaz. Ulusal ve yerel yasalara ve diizenlemelere uygun
bir sekilde yan devre korumasi saglar.

Tablo 9.6, test edilmis 6nerilen sigortalari ve devre kesicileri listeler.

ADIKKAT

FiZIKSEL YARALANMA VE EKIPMAN HASARI RiSKi

Onerilenlerin uygulanmamasi, ariza durumunda personeli riske sokabilir ve frekans déniistiiriiciide ve diger
donanimlarda hasara yol acabilir.

. Sigortalari onerilenler uyarinca secin. Olasi hasar, frekans doniistiirlictsiiniin icinde sinirlandirilabilir.

DUYURU!
EKIPMAN HASARI
Sigortalar ve/veya devre kesicileri kullaniminin CE icin IEC 60364 ile uyumluluk géstermesi zorunludur. Koruma tavsiye-

lerine uyulmamasi frekans doniistiiriiciiniin hasar gérmesine neden olabilir.

Danfoss, UL 508C veya IEC 61800-5-1 ile uyumluluk saglamak icin Tablo 9.6 ve Tablo 9.7 icindeki sigortalari ve devre kesicileri
kullanilmasini tavsiye etmektedir. UL disi uygulamalar icin maksimum 50000 Arms (simetrik) 240 V/400 V teslim etme kapasi-
tesine sahip bir devrede koruma icin devre kesiciler tasarlayin. Frekans donustirlict kisa devra akim orani (SCCR) T-Sinifi
sigortalarla korundugunda maksimum 100000 Arms, 240 V/480 V'den daha fazla teslim etme kapasitesine sahip bir devrede
kullanim icin uygundur.
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. . UL disi devre kesici
Muhafaza boyutu Gii¢ [kW (hp)] UL Digi sigorta
(Eaton)
0,37 (0,5)
0,55-0,75 gG-10
(0,75-1,0)
K1 PKZMO0-16
1,1-1,5
(1,5-2,0) 9G-20
2,2 (3,0)
3-faz 380-480 V 3,0-5,5
K2 PKZMo0-20
(4,0-7,5) 9G-25
K3 7,5 (10) PKZMo0-25
11-15
K4 gG-50 -
(15-20)
18,5-22
K5 gG-80 -
(25-30)
0,37 (0,5) gG-10
0,55 (0,75)
K1 0,75 (1,0) PKZMO-16
gG-20
3-faz 200-240 V 1,1 (1,5)
1,5 (2,0)
K2 2,2 (3,0) PKZMO0-20
gG-25
K3 3,7 (5,0) PKZMo0-25
0,37 (0,5) gG-10
0,55 (0,75)
K1 0,75 (1,0) PKZMO0-16
Tek faz 200-240 V gG-20
1,1 (1,5)
1,5 (2,0)
K2 2,2 (3,0) gG-25 PKZMO0-20

Tablo 9.6 UL Olmayan Sigorta ve Devre Kesici
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MERSEN MERSEN
Littelfuse
Bussmann E4273 E163267/ | E163267/
Giig E81895
Muhafaza boyutu E2137 E2138
[kW (hp)] RK1
Sif JSinifi | T Sinifi | CC Sinifi | CC Sinifi | CC Sinifi | RK1 Sinifi | CC Sinifi RK1 Sinifi
inifi
0,37-0,75
0,5-1.0) KTS-R-6 | JKS-6 JJS-6 FNQ-R-6 | KTK-R-6 | LP-CC-6 KLSR-6 ATM-R6 A6K-6R
K1 1,1-1,5
(1,5-2.0) KTS-R-10 | JKS-10 JJS-10 [FNQ-R-10 | KTK-R-10 | LP-CC-10 | KLSR-10 ATM-R10 A6K-10R
3-fazl 2,2 (3,0 KTS-R-15 [ JKS-15 JJS-15 [FNQ-R-15 | KTK-R-15 | LP-CC-15 | KLSR-15 ATM-R15 A6K-15R
-fazl
3,0-7,5
380-480 V | K2-K3 (4.0-10) KTS-R-25 [ JKS-25 JJS-25 [FNQ-R-25 | KTK-R-25 | LP-CC-25 | KLSR-25 ATM-R25 A6K-25R
11-15
K4 KTS-R-50 [ JKS-50 JJS-50 - - - KLSR-50 - A6K-50R
(15-20)
18,5-22
K5 - JKS-80 JJS-80 - - - - - -
(25-30)
0,37 (0,5) KTN-R-6 JKS-6 JIN-6 FNQ-R-6 | KTK-R-6 LP-CC-6 KLNR-6 ATM-R6 A2K-6R
KTN-
0,55 (0,75) R-10 JKS-10 JIN-10 [FNQ-R-10 | KTK-R-10 | LP-CC-10 | KLNR-10 ATM-R10 A2K-10R
K1 KTN-
3-fazh 0,75 (1,0) R-15 JKS-15 JIN-15 [FNQ-R-15 | KTK-R-15 | LP-CC-15 | KLNR-15 ATM-R15 A2K-15R
200-240 V
1,1-1,5 KTN-
JKS-20 JIN-20 [ FNQ-R-20 | KTK-R-20 | LP-CC-20 | KLNR-20 ATM-R20 A2K-20R
(1,5-2,0) R-20
2,2-3,7 KTN-
K2-K3 JKS-25 JIN-25 - - - KLNR-25 ATM-R25 A2K-25R
(3,0-5,0) R-25
0,37 (0,5) KTN-R-6 JKS-6 JIN-6 FNQ-R-6 | KTK-R-6 LP-CC-6 KLNR-6 ATM-R6 A2K-6R
KTN-
0,55 (0,75) R-10 JKS-10 JIN-10 [FNQ-R-10| KTK-R-10 | LP-CC-10 | KLNR-10 ATM-R10 A2K-10R
K1 KTN-
Tek faz 200- 0,75 (1,0) RS JKS-15 JIN-15 [FNQ-R-15| KTK-R-15 | LP-CC-15 | KLNR-15 | ATM-R15 A2K-15R
240V
1,1-1,5 KTN-
JKS-20 | JIN-20 [FNQ-R-20 | KTK-R-20 | LP-CC-20 | KLNR-20 | ATM-R20 A2K-20R
(1,5-2,0) R-20
KTN-
K2 2,2 (3,0) R2S JKS-25 JIN-25 - - - KLNR-25 | ATM-R25 A2K-25R

Tablo 9.7 UL sigorta
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9.9 Muhafaza Boyutlari, Glic Degerleri ve Boyutlar

Muhafaza
K1 K2 K3 K4 K5
boyutu
Tek fazli 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2
200-240 V (0,5 | (0,75) | (1,00 | (1,5) (2,0) (3,0)
. L 3-fazli 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,7
Gii¢ kapasitesi - -
200-240 V (0,5) | (0,75) | (1,0) | (1,5) (2,0) (3,0) (5,0)
[kW (hp)] 3
3-fazli 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 4,0 4 55 7,5 11 15 18,5 22
380-480 V (0,5) (0,75) (1,0) | (1,5) | (2,0) | (3,0) )' (5,5)| (7,5) (10) (15) | (20) (25) (30)
FC 280 IP20
j ] 272,5 317,5
Yukseklik A1 210 (8,3) 272,5 (10,7) 410 (16,1)
(10,7) (12,5)
. . 341,5 379,5
Yukseklik A2 278 (10,9) 340 (13,4) 474 (18,7)
(13,4) (14,9)
Geniglik B 75 (3,0) 90 (3,5) 115 (4,5)| 133 (5,2) 150 (5,9)
Derinlik C 168 (6,6) 168 (6,6) 168 (6,6) | 245 (9,6) 245 (9,6)
IP21/UL/Tip 1 kit ile FC 280
Boyutlar [mm 395
(in)] Yukseklik A 338,5 (13,3) 395 (15,6) (15,6) 425 (16,7) 520 (20,5)
Genislik B 100 (3,9 115 (4,5) 130 (5,1)| 153 (6,0) 170 (6,7)
Derinlik C 183 (7,2) 183 (7,2) 183 (7,2) | 260 (10,2) 260 (10,2)
FC 280, alt kablo giris kapagiyla (list kapak yoktur)
357
Yukseklik A 294 (11,6) 356 (14) (14,1) 391 (15,4) 486 (19,1)
Genislik B 75 (3,0) 90 (3,5) 115 (4,5)| 133 (5,2) 150 (5,9)
Derinlik C 168 (6,6) 168 (6,6) 168 (6,6) | 245 (9,6) 245 (9,6)
4,6
; I1P20 2,5 (5,5) 3,6 (7,9 8,2 (18,1) 11,5 (25,4)
Agirik (10,1)
[kg (Ib)] 6,5
P21 4,0 (8,8) 55 (12,1) 10,5 (23,1) 14,0 (30,9)
(14,3)
260 297,5
a 198 (7,8) 260 (10,2) 390 (15,4)
(10,2) (11,7)
b 60 (2,4) 70 (2,8) 90 (3,5) | 105 (4,1) 120 (4,7)
6,5
Montaj c 5(0,2) 6,4 (0,25) 0.26) 8(0,32) 7,8 (0,31)
delikleri [mm i
(in)l d 9 (0,35) 11 (0,43) 11 (0,43)[ 12,4 (0,49) 12,6 (0,5)
5.5
4,5 (0,18 5,5 (0,22 6,8 (0,27 7 (0,28
e (0,18) (0,22) 0.22) (0,27) (0,28)
f 7,3 (0,29) 8,1 (0,32) 92 11 (0,43) 11,2 (0,44)
3 (0, ,1(0, (036) ’ 2 (0,
Tablo 9.8 Muhafaza Boyutlari, Gli¢ Degerleri ve Boyutlar
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10 Ek

10.1 Semboller, Kisaltmalar ve Kurallar

°C Santigrat derece

°F Dereceler fahrenayt

AC Alternatif akim

AEO Otomatik enerji optimizasyonu
AWG Amerikan tel capi

AMA Otomatik motor uyarlamasi
DC Dogru akim

EMC Elektromanyetik uyumluluk
ETR Elektronik termal role

fmn Nominal motor frekansi

FC Frekans donustirtca

linv Nominal evirici ¢ikis akimi

ILim Akim sinin

ImN Nominal motor akimi

Ivirmax Maksimum ¢ikis akimi

IviTN Frekans donustirict tarafindan saglanan nominal cikis akimi
IP Giris korumasi

LCP Yerel denetim panosu

MCT Hareket denetim araci

MM Bellek modulu

MMP Bellek moddili programlayicisi
ns Senkronize motor hizi

PmN Nominal motor giicii

PELV Koruyucu ekstra diisiik voltaj
PCB Baskili devre karti

PM Motoru Kalici miknatis motoru

PUD Glg Unitesi verileri

PWM Darbe genisligi modulasyonu
RPM Dakika basina devir

SIVP Ozel baslatma degerleri ve koruma
STO Safe Torque Off

Tum Tork siniri

UmN Nominal motor voltaji

Tablo 10.1 Semboller ve Kisaltmalar

Kurallar

10.2 Parametre Meni Yapisi

. Sekillerde, tim boyutlar [mm (in)] cinsindendir.

. Bir yildiz isareti (*), bir parametrenin varsayilan

ayarini gosterir.
. Numarali listeler prosediirleri belirtir.
. Maddeli listeler diger bilgilerini belirtir.
o italik metin sunu belirtir:
- Referans baglantisi.
- Baglanti.

- Parametre adi.
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Dizin Calistirma Kilavuzu
Dizin Enerji verimliligi sinifi 60
A G
AC dalga formu 5 Gegici baglanti 20
AC girisi 5,18 Geri besleme 23
AC sebeke 5,18  Geriddnlstim 6
Alarm ginliigi 30 Gezinme tusu 25,30
Amaglanan kullanim 4 Girig
. Akim 18
Ana menu 28,30 giicii 13
Arka plaka 10 guicli kablo tesisati 23
Itaji 24
Arz. vo
e Gug¢ 5,18,23,24
A I 30 o
riza gtnitgu Terminal 18,24
Asiri akim korumasi 13 -
Girisler
Auto on 31,35 Ana|og giris 61
Azaltma 60 Darbe girisi 62
Dijital giris 61
B Gli¢ baglantisi 13
Baglanti kesme anahtari 24 Gl faktord 323
Bakim 49 Guvenlik 8
Baslatma H
Manuel proseddr 32
Prosediir: 32 Hand on 31
Baslatma 32 Harici denetleyici 4
Besleme voltaji 24,62 Harici komut 5
Bosluk ihtiyaci 10 Hizreferansi 35,45
Hizli mend 26,30
Galistirma komutu 35 I
Capraz kesit 61  |EC61800-3 18,60
Cikis akimi 62
Cikis glicl kablo tesisati 23 I
Gikislar iletme 23
A?.alog cikis 62 isletim tusu 25,30
Dijital ¢ikis 62 )
Istenmeyen baslatma 7,49
D izole sebeke 18
DC akimi
K
Depolama 9
R Kablo boyutu 17
Desarj suresi 8
5 Kesici 23 Kablo uzunlugu 61
evre kesici
. Kablo yonlendirme 23
Dijital giris 20
Kaldirma 10
E Kalifiye Personel 7
Ek kaynak 4 Kalkanl kablo 23
EMC 60 Kayan delta 18
EMC uyumlu kurulum 13 Kisa streli pick korumasi 5
Enerji verimliligi 57,58,59 ~ Kisaltma 70
Kodlayici rotasyonu 34
MGO07A542 Danfoss A/S © 08/2018 Tum haklari sakhidir. 81




Dizin VLT® Midi Drive FC 280
Kontrol Réle cikis 63
Elektrik tesisati 13,20, 23
Karakteristik 63 S
terminali 31,53
Kontrol karti Sayisal ekran 25
+10V DC cikisi 63
Performans 63 5
RS485 serisi iletisimi 63
USB seri iletisim 63  vebeke
) Besleme (L1/N, L2/L, L3) 59
Konvansiyon 70 Besleme verileri 57
Kurulum 23,35 Voltaj 30
Kurulum ortami 10
S
M Sembol 70
Mekanik fren kontroll 20 Seri iletisim
. Seri iletisim 22,31,49, 63
Men( tusu 25,30 USB seri iletisim 63
Men yapisi 30 Servis 49
Montaj 10,23 sigorta 13,23, 64
Motor
L2
Akim 34 Sl 6
Durum 4 SIL2'nin SILCL 6
akimi 30 Sistem geri besleme 4
cikisi 60
glicii 13,30 Sizinti akimi 8,13
kablosu 13,177 Sogutma 10
termal korumasi 6 y y
verileri 32 Sogutma agikhgi 23
Rotasyon 34
Veri 34 S
Motoru Sok 10
Akim 5
Koruma 4 S
Mdsteri rolesi 42
Standart ve STO uyumlulugu 6
9] STO
Aktivasyon 41
Onay ve sertifika 6 Bakim 43
Open loop 63 Devre Digi Birakmak 41
. Kullanima alma testi 42
Opsiyonel donanim 24 Manuel yeniden baslatma 41,42
Ortam kosulu 60 Otomatik yeniden bagslatma 41,42
Teknik veriler 44
P
, T
Parazit yalitimi 23
Patlama gecisi 14 T27 bag.lantlll AMA 45
PELV 47,63 Teknik Ozellik 22
Plaka 9 Tel boyutu 13
Potansiyel esitleme 14 Termal koruma 6
Programlama 20,30, 31 Terminal sikistirma torku 64
Terminaller
R Cikis terminali 24
Kontrol terminali 31,53
Referans 30 Termistor 47
Reset 30, 31 , 32, 49 Titregim 10
RFI filtresi 18
82 Danfoss A/S © 08/2018 Tum haklari sakhidir. MGO07A542




Dizin Calistirma Kilavuzu
Toprak

baglantis 23

Topraklama kablosu 13
Topraklama 17,18,23,24
Toprakli delta 18
Tork

karakteristigi 60
U
Uyari ve alarm listesi 53
Uzak komut. 4
\Y
Varsayilan ayar 32
Voltaj diizeyi 61
Y
Yan devre korumasi 64
Yan yana montaj 10
Yardimci donanim 23
Yatay montaj 10
Yerel kontrol 31
Yok etme yonergesi 6
Yiik paylagimi 7
Yiiksek voltaj 7,24
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