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Introduccién

VLT® AQUA Drive FC 202

1 Introduccién

1.1 Finalidad del manual

La Guia de programacién proporciona la informacién
necesaria para la programacion del convertidor de
frecuencia en diversas aplicaciones.

VLT® es una marca registrada.

1.2 Recursos adicionales

Tiene a su disposicién otros recursos para comprender la
programacion y las funciones avanzadas del convertidor de
frecuencia.

. En el Manual de funcionamiento de VLT® AQUA
Drive FC 202 se describe el proceso de instalacion
mecdnica y eléctrica de este convertidor de
frecuencia.

. La Guia de Disefio del VLT® AQUA Drive FC 202
proporciona informacién detallada sobre las
capacidades y las funcionalidades para disefar
sistemas de control de motores.

. Instrucciones de funcionamiento con equipos
opcionales.

Danfoss proporciona publicaciones y manuales comple-
mentarios. Consulte drives.danfoss.com/knowledge-center/
technical-documentation/ para ver un listado.

1.3 Version de software

APRECAUCION

Version del software: 3.30

El nimero de version de software se puede leer en el

pardmetro 15-43 Version de software.

1.4 Homologaciones

CE @

1.5 Simbolos

En esta guia se han utilizado los siguientes simbolos:

AADVERTENCIA

Indica situaciones potencialmente peligrosas que pueden
producir lesiones graves o incluso la muerte.

Indica una situaciéon potencialmente peligrosa que puede
producir lesiones leves o moderadas. También puede
utilizarse para alertar contra practicas no seguras.

AVISO!

Indica informacién importante, entre la que se incluyen
situaciones que pueden producir dafos en el equipo u
otros bienes.

1.6 Definiciones

1.6.1 Convertidor de frecuencia

lvit, MAX.
Intensidad de salida maxima.

lvir, N
Corriente nominal de salida suministrada por el convertidor
de frecuencia.

UvLt, MAX.
Tension de salida maxima.

1.6.2 Entrada

Orden de control

Inicie y detenga el funcionamiento del motor conectado
mediante el LCP y las entradas digitales.

Las funciones se dividen en dos grupos.

Las funciones del grupo 1 tienen mayor prioridad que las
funciones del grupo 2.

Grupo 1 Reinicio, paro por inercia, reinicio y paro por
inercia, parada rapida, freno de CC, parada y tecla
[OFF].

Grupo 2 Arranque, arranque de pulsos, cambio de sentido,

arranque con cambio de sentido, velocidad fija y
mantener salida.

Tabla 1.1 Grupos de funciones

1.6.3 Motor

Motor en funcionamiento
Par generado en la salida de eje motor y velocidad de 0
r/min a la velocidad maxima del motor.

fveLocipaD FuA
La frecuencia del motor cuando se activa la funcién de
velocidad fija (mediante terminales digitales).

fm
Frecuencia del motor.

4 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.
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fmax.
Frecuencia maxima del motor.

fivin.
Frecuencia minima del motor.

fmN
Frecuencia nominal del motor (datos de la placa de
caracteristicas).

Im
Intensidad del motor (real).

ImN
Corriente nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas).

nMN
Velocidad nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas).

Ns
Velocidad del motor sincrono.

n = 2xpar.1-23x60s
5T par.1-39
Ndeslizamiento

Deslizamiento del motor.

Pm,N
Potencia nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas en kW o CV).

TmN
Par nominal (motor).

Um
Tensién instantanea del motor.

Um,N
Tensiéon nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas).

Par de arranque

Par

Par max.

175ZA078.10

0/ min.

llustracién 1.1 Par de arranque

nvr

El rendimiento del convertidor de frecuencia se define
como la relacién entre la potencia de salida y la potencia
de entrada.

Orden de desactivacion de arranque
Orden de parada que pertenece al Grupo 1 de las drdenes
de control (consulte la Tabla 1.1).

Orden de parada
Orden de parada que pertenece al Grupo 1 de las drdenes
de control (consulte la Tabla 1.1).

1.6.4 Referencias

Referencia analdgica
Senal transmitida a las entradas analégicas 53 o 54
(tensién o intensidad).

Referencia binaria
Una sefal transmitida al puerto de comunicacion en serie.

Referencia interna

Una referencia interna definida que puede ajustarse a un
valor comprendido entre el =100 % y el +100 % del
intervalo de referencias. Pueden seleccionarse ocho
referencias internas mediante los terminales digitales.

Referencia de pulsos
Senal de frecuencia de pulsos transmitida a las entradas
digitales (terminal 29 o 33).

Refmax.

Determina la relacion entre la entrada de referencia a un
100 % de escala completa (normalmente, 10 V'y 20 mA) y
la referencia resultante. El valor de referencia maximo se
ajusta en el pardmetro 3-03 Referencia mdxima.

Refmin.

Determina la relacion entre la entrada de referencia a un
valor del 0 % (normalmente, 0V, 0 mAy 4 mA) y la
referencia resultante. El valor de referencia minimo se
ajusta en el pardmetro 3-02 Referencia minima.

1.6.5 Varios

Entradas analdgicas

Las entradas analdgicas se utilizan para controlar varias
funciones del convertidor de frecuencia.

Hay dos tipos de entradas analdgicas:

Entrada de intensidad, 0-20 mA y 4-20 mA

Entrada de tensién, de -10 V CC a +10 V CC.

Salidas analdgicas
Las salidas analdgicas pueden proporcionar una sefal de
0-20 mA o 4-20 mA.

Adaptacion automatica del motor (AMA)
El algoritmo AMA determina los pardmetros eléctricos para
el motor conectado cuando se encuentra parado.

MG200B05
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Resistencia de frenado

La resistencia de frenado es un médulo capaz de absorber
la potencia de frenado generada durante el frenado
regenerativo. Esta potencia de frenado regenerativo
aumenta la tensién del enlace de CC y un chopper de
frenado garantiza que la potencia se transmita a la
resistencia de frenado.

Caracteristicas de par constante (CT)

Caracteristicas de par constante utilizadas para todas las
aplicaciones, como cintas transportadoras, bombas de
desplazamiento y gruas.

Entradas digitales
Las entradas digitales pueden utilizarse para controlar
distintas funciones del convertidor de frecuencia.

Salidas digitales

El convertidor de frecuencia dispone de dos salidas de
estado solido que pueden proporcionar una sefal de 24 V
CC (maximo 40 mA).

DSP
Procesador digital de senal.

ETR

El relé termoelectrénico es un calculo de carga térmica
basado en la carga presente y el tiempo transcurrido. Su
finalidad es calcular la temperatura del motor.

HIPERFACE®

HIPERFACE® es una marca registrada de Stegmann.
Inicializacion

Si se lleva a cabo una inicializacién (pardmetro 14-22 Modo

funcionamiento), el convertidor de frecuencia vuelve a los
ajustes predeterminados.

Ciclo de trabajo intermitente

Una clasificacion de trabajo intermitente es una secuencia
de ciclos de trabajo. Cada ciclo esta formado por un
periodo en carga y un periodo sin carga. El funcionamiento
puede ser de trabajo periédico o de trabajo no periddico.

LCP

El panel de control local constituye una completa interfaz
para el control y la programacién del convertidor de
frecuencia. El panel de control es desmontable y puede
instalarse a un maximo de tres metros (10 ft) de distancia
del convertidor de frecuencia, p. €j., en un panel frontal
con el kit de instalacién opcional.

NLCP

Interfaz de panel de control local numérico para el control
y la programacion del convertidor de frecuencia. La
pantalla es numérica y el panel se utiliza para mostrar los
valores de proceso. El NLCP no tiene funciones de almace-
namiento ni de copia.

Isb
Bit menos significativo.

msb
Bit mas significativo.

MCM
Sigla en inglés de Mille Circular Mil, una unidad norteame-
ricana de seccion transversal de cables. 1 MCM = 0,5067

mm?2.

Parametros en linea y fuera de linea

Los cambios realizados en los parametros en linea se
activan inmediatamente después de cambiar el valor de
dato. Pulse [OK] para activar cambios en los parametros
fuera de linea.

PID de proceso

El control de PID mantiene la velocidad, presion,
temperatura y demds factores requeridos ajustando la
frecuencia de salida para adaptarla a la carga variable.

PCD
Datos de control de proceso.

Ciclo de potencia
Desactive la red hasta que la pantalla (LCP) se quede
oscura. A continuacién, conecte de nuevo la alimentacion.

Entrada de pulsos / codificador incremental

Un transmisor externo de pulsos digitales utilizado para
proporcionar informacién sobre la velocidad del motor. El
encoder se utiliza para aplicaciones donde se necesita una
gran precision en el control de velocidad.

RCD
Dispositivo de corriente diferencial.

Ajuste

Guarde ajustes de parametros en cuatro configuraciones
distintas. Cambiar entre estos cuatro ajustes de pardmetros
y editar un ajuste mientras otro estd activo.

SFAVM

Patrén de conmutaciéon denominado modulacién asincrona
de vectores orientada al flujo del estator

(pardmetro 14-00 Patrén conmutacion).

Compensacion de deslizamiento

El convertidor de frecuencia compensa el deslizamiento del
motor afadiendo un suplemento a la frecuencia que sigue
a la carga medida del motor, manteniendo la velocidad del
mismo casi constante.

SLC

El SLC (Smart Logic Control) es una secuencia de acciones
definidas por el usuario que se ejecuta cuando el SLC
evallia como verdaderos los eventos asociados definidos
por el usuario. (Consulte el capétulo 3.12 Pardmetros 13-**
Légica inteligente).

STW
Cédigo de estado.

Bus estandar FC
Incluye el bus RS485 bus con el protocolo FC o el
protocolo MC. Consulte el pardmetro 8-30 Protocolo.

THD
La distorsion total de armoénicos indica la contribucién
total de los armonicos.

6 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.
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Termistor
Resistencia dependiente de la temperatura, ubicada en el
convertidor de frecuencia o el motor.

Desconexion

Estado al que se pasa en situaciones de fallo; por ejemplo,
si el convertidor de frecuencia se sobrecalienta, o cuando
esta protegiendo el motor, el proceso o el mecanismo del
motor. El convertidor de frecuencia impide el reinicio hasta
que desaparezca la causa del fallo. Para cancelar el estado
de desconexion, reinicie el convertidor de frecuencia. El
estado de desconexion no debe utilizarse como medida de
seguridad personal.

Bloqueo por alarma

El convertidor de frecuencia entra en este estado para
protegerse a si mismo en situaciones de fallo. El
convertidor de frecuencia requiere una intervencioén fisica;
por ejemplo, si se produce un cortocircuito en la salida. Un
bloqueo por alarma solo puede cancelarse desconectando
la alimentacién, eliminando la causa del fallo y volviendo a
conectar el convertidor de frecuencia. Se impide el reinicio
hasta que se cancela el estado de desconexién mediante la
activacion del reinicio o, en algunos casos, mediante la
programacion del reinicio automatico. El estado de
bloqueo por alarma no debe utilizarse como medida de
seguridad personal.

Caracteristicas VT
Caracteristicas de par variable utilizadas en bombas y
ventiladores.

vvct

Comparado con el control estandar de la proporcién de
tensién/frecuencia, el control vectorial de la tensién (VVC*)
mejora la dindmica y la estabilidad, tanto cuando se
cambia la velocidad de referencia como en relacién con el
par de carga.

60° AVM
Modulacién asincrona de vectores de 60°
(pardmetro 14-00 Patrén conmutacion).

Factor de potencia
El factor de potencia es la relacion entre |1 e Irms.

ﬁxeIlcosq)

V3 XU XIpys
El factor de potencia para el control trifasico es:

Potencia potencia =

I1 x cosdp1 Iy

Potencia potencia = —————— = —— puesto que cosdp1 = 1

Trys Trys
El factor de potencia indica hasta qué punto el convertidor
de frecuencia impone una carga a la alimentacién de red.
Cuanto menor es el factor de potencia, mayor es |rms para
el mismo rendimiento en kW.

_ 2. 2. 2
Ipus = I + I3 +17 + .+ 1
Ademads, un factor de potencia elevado indica que las
distintas corrientes armdnicas son bajas.

Las bobinas de CC de los convertidores de frecuencia
producen un elevado factor de potencia que reduce al
minimo la carga impuesta a la alimentacion de red.

Posicion de destino

Posiciéon de destino final especificada por érdenes de
posicionamiento. El generador de perfiles utiliza esta
posicion para calcular el perfil de velocidad.

Posicion ordenada

Referencia de la posicién real calculada por el generador
de perfiles. El convertidor de frecuencia utiliza la posiciéon
ordenada como valor de consigna para la posicién PI.

Posicion real

Posicién real desde un encoder o valor calculado por el
control del motor en lazo abierto. El convertidor de
frecuencia utiliza la posicion real como realimentacion para
la posicién PI.

Error posicion

El error de posicién es la diferencia entre la posicion real y
la posicion ordenada. El error de posicién es la entrada
para el controlador Pl de posicion.

Unidad de posicion
Unidad fisica de los valores de posicion.

MG200B05
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1.7 Abreviaturas, simbolos y convenciones

1.8 Seguridad

°C Grados Celsius A
°F Grados Fahrenheit A!:)VERTENCIA
CA Corriente alterna TENSION ALTA
AEO Optimizacién automética de la energia Los convertidores de frecuencia contienen tension alta
AWG Calibre de cables estadounidense cuando.e.stén conectados a una entrada de .red d.e CA a
AVA Adaptacion automatica del motor },In sum!nlstro de CC o a una carga C.OFI.‘Ipal'tlda. Si la
- - instalacion, el arranque y el mantenimiento no son
CcC Corriente continua .
efectuados por personal cualificado, pueden causarse
CEM Compatibilidad electromagnética . .
lesiones graves o incluso la muerte.

ETR Relé termoelectrénico
fn Frecuencia nominal del motor . La instalacidn, el arranque y el mantenimiento
FC Convertidor de frecuencia deben ser real'lizados exclusivamente por
I Intensidad nominal de salida del personal cualfﬁcado. . .

convertidor . Antes de realizar cualquier trabajo de
ILim. Limite intensidad reparacion o mantenimiento, utilice un
TN Corriente nominal del motor dispositivo de medicion de tension adecuado
VLT, MAX Intensidad de salida maxima para asegurarse de que el convertidor de

Corriente nominal de salida frecuencia se haya descargado por completo.
Ivir, N suministrada por el convertidor de

frecuencia Normas de seguridad
P Proteccion Ingress e Desconecte la fuente de alimentacién de red del
LCP Panel de control local convertidor de frecuencia siempre que se vayan a
MCT Herramienta de control de realizar trabajos de reparacién. Antes de retirar las

movimientos conexiones del motor y de la red eléctrica,
ns Velocidad del motor sincrono compruebe que se haya desconectado las clavijas
PmN Potencia nominal del motor de conexién de la fuente de alimentacién de red
PELV Tension de proteccién muy baja y que haya transcurrido el tiempo necesario. Para
PCB Placa de circuito impreso obtener informacién sobre el tiempo de descarga,
Motor PM Motor de magnetizacién permanente consulte la Tabla 1.2.
PWM Modulacion de la anchura de . [Off] no desconecta la alimentacién de red y, por

impulsos lo tanto, no debe utilizarse como un conmutador
r/min Revoluciones por minuto de seguridad.
Regen Terminales regenerativos . Conecte a tierra correctamente el equipo. Proteja
Ttiw. Limite de par al usuario contra la tensién de alimentacién y
Unn Tension nominal del motor proteja el motor contra sobrecargas conforme a la

normativa nacional y local aplicable.

. La corriente de fuga a tierra sobrepasa los 3,5
mA.

. La proteccién contra la sobrecarga del motor no
estd incluida en los ajustes de fabrica. Si se
requiere esta funcion, ajuste el
pardmetro 1-90 Proteccidn térmica motor en el
valor de dato [4] Descon. ETR 1 o [3] Advert. ETR 1.

. No desconecte las conexiones del motor ni la
fuente de alimentacion de red mientras el
convertidor de frecuencia esté conectado a la red.
Antes de retirar las conexiones del motor y de la
red eléctrica, compruebe que se haya
desconectado las clavijas de conexién de la
fuente de alimentacion de red y que haya
transcurrido el tiempo necesario.

. El convertidor de frecuencia tiene otras fuentes
de tension ademas de las entradas L1, L2 y L3

8 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. MG200B05
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cuando existe una carga compartida (enlace de
CQC) o hay instalado un suministro externo de 24
V CC. Antes de efectuar trabajos de reparacion,
compruebe que se hayan desconectado todas las
fuentes de tension y que haya transcurrido un
periodo suficiente. Para obtener informacion
sobre el tiempo de descarga, consulte la

Tabla 1.2.

AADVERTENCIA

ARRANQUE ACCIDENTAL

Cuando el convertidor de frecuencia se conecta a una
red de CA, a un suministro de CC o a una carga
compartida, el motor puede arrancar en cualquier
momento. Un arranque accidental durante la progra-
macion, el mantenimiento o los trabajos de reparacion
puede causar la muerte, lesiones graves o dafos
materiales. El motor puede arrancar mediante un
conmutador externo, una orden de fieldbus, una seial
de referencia de entrada desde el LCP o por la
eliminacién de una condicién de fallo.

Para evitar un arranque accidental del motor:
. Desconecte el convertidor de frecuencia de la
alimentacioén.

o Pulse [Off/Reset] en el LCP antes de programar
cualquier parametro.

. Debe cablear y montar completamente el
convertidor de frecuencia, el motor y cualquier
equipo accionado antes de conectar el
convertidor de frecuencia a la red de CA, al
suministro de CC o a una carga compartida.

AADVERTENCIA

TIEMPO DE DESCARGA

El convertidor de frecuencia contiene condensadores en
el bus de corriente continua que pueden seguir cargados
incluso cuando el convertidor de frecuencia esta
apagado. Puede haber tension alta presente aunque las
luces del indicador LED de advertencia estén apagadas.
Si, después de desconectar la alimentacion, no espera el
tiempo especificado antes de realizar cualquier trabajo
de reparacion o tarea de mantenimiento, pueden
producirse lesiones graves o incluso la muerte.

. Pare el motor.

. Desconecte la red de CA y las fuentes de
alimentacion de enlace de CC remotas, entre las
que se incluyen baterias de emergencia, SAl y
conexiones de enlace de CC a otros conver-
tidores de frecuencia.

. Desconecte o bloquee el motor PM.

. Espere a que los condensadores se descarguen
por completo. El tiempo de espera minimo se
especifica en la Tabla 1.2 y también estd
disponible en la placa de caracteristicas
localizada en la parte superior del convertidor
de frecuencia.

. Antes de realizar cualquier trabajo de
reparacion o mantenimiento, utilice un
dispositivo de medicion de tensién adecuado
para asegurarse de que los condensadores se
han descargado por completo.

Tiempo de espera minimo (minutos)
Tensién [V]

4 7 15
200-240 0,25-3,7 kW - 5,5-45 kW
(0,34-5 CV) (7,5-60 CV)
380-480 0,37-7,5 kW - 11-90 kW
(0,5-10 CV) (15-121 CV)
525-600 0,75-7,5 kW - 11-90 kW
(1-10 CV) (15-121 CV)
525-690 - 1,1-7,5 kW 11-90 kW
(1,5-10 QV) (15-121 CV)

Tabla 1.2 Tiempo de descarga

MG200B05
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VLT® AQUA Drive FC 202

AVISO!

Cuando use la funcion Safe Torque Off, siga siempre las
instrucciones del Manual de funcionamiento de Safe
Torque Off para los convertidores de frecuencia VLT®,

AVISO!

Las sefales de control del convertidor de frecuencia o de
su interior pueden, en raras ocasiones, activarse por
error, retardarse o no producirse en modo alguno.
Cuando se utilice en situaciones en las que la seguridad
resulte vital no debe confiarse exclusivamente en estas
senales de control.

AVISO!

El fabricante/instalador de la maquina debera identificar
las situaciones peligrosas y sera responsable de tomar las
medidas preventivas necesarias. Deberan incluirse mas
dispositivos adicionales de control y proteccion, de
acuerdo con las normas de seguridad vigentes, como la
ley sobre herramientas mecanicas, las normativas para la
prevencion de accidentes, etc.

Modo de proteccion

Una vez que se supera un limite de hardware en la
intensidad del motor o en la tensién del enlace de CC, el
convertidor de frecuencia entra en el modo de proteccion.
El Modo protecciéon conlleva un cambio en la estrategia de
modulacién (PWM) y una baja frecuencia de conmutacién
para minimizar pérdidas. Esto contintia durante 10 s
después del ultimo fallo, lo que incrementa la fiabilidad y
la solidez del convertidor de frecuencia, a la vez que
vuelve a establecer el pleno control del motor.

10 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.
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Introduccién

Guia de programacion

1.9 Cableado eléctrico

1.9.1 Instalacion eléctrica:

cables de control

I I N
3
o 91 (L1 N 53 g
-phase T T il
power 92(L2) | ’]iéi) - o
input 93(L3) T T 7 o595 i | =
{ /7]; I Motor
DC bus 88 () Switch mode
80 power supply
T
Brake
resistor
50 (+10V OUT)
+10V DC
5201
0-10VDC 53N 7 2
”H =] | ON=0-20 mA
0/4-20 mA $202 OFF=0-10V -
54 (AIN) 2 240V AC,2A
0-10V DC S \
0/4-20 mA |
55 (COM A IN) |
—_—
/ 12 (+24V OUT) |
240VAC,2A
f |
13 (+24V OUT) ’
| P50 | 400V AC,2 A
[+~ — 24V(NPN)
] 18 (DIN) ﬁov (PNP) \
J 1+ —24V(NPN) ‘
| 19(DIN) ﬁov (PNP) | (COM AOUT) 39 | | Analog output
(AOUT) 42 0/4-20 mA
I 20 (COMDIN) ) ‘
[ —| —2avinen)
| 27 (D IN/OUT) WOV (PNP) |
- 24V ON=Terminated
\ L \ Z| OFF=Open
: v : 5V
1+~ — 24V(NPN)
| 29 (D IN/OUT) 0V (PNP, |
| - 124V J ) |
| { | 5801
oV
‘ ! R548f5 (P Rs485) 68 Rs485
| 3+ —24V(NPN) | |Interface
l 32(DIN) \j 0V (PNP) | (N RS485) 69
24V (NPN)
f (COM Rs485) 61
| 33(DIN) :\lﬁ/ov(PNP) ‘
* ‘ (PNP) = Source
————————————— - (NPN) = Sink
/ 37(DIN)

llustracion 1.2 Dibujo esquematico del cableado basico

A = analdgico, D = digital

El terminal 37 se utiliza para la Safe Torque Off. Para conocer las instrucciones de instalacion de la funcién Safe Torque Off,
consulte el Manual de funcionamiento de Safe Torque Off en los convertidores de frecuencia VLT®.

* El terminal 37 no esta incluido en FC 202 (excepto con la proteccién de tipo A1). El relé 2 y el terminal 29 no tienen
ninguna funcién en el VLT® AQUA Drive FC 202.

Conecte las entradas y salidas analégicas y digitales por
separado a las entradas comunes del convertidor de
frecuencia (terminales 20, 55 y 39) para evitar que las
corrientes a masa de ambos grupos afecten a otros grupos.
Por ejemplo, conectar la entrada digital podria perturbar la
sefal de entrada analdgica.

Los cables de control y de sefiales analdgicas largos
pueden, en casos raros y en funcién de la instalacion,
producir lazos de tierra de 50/60 Hz debido al ruido
introducido a través de los cables de alimentacion de red.

Si esto ocurre, puede ser necesario romper la pantalla o
introducir un condensador de 100 nF entre la pantalla y la
proteccion.

MG200B05 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. 11
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VLT® AQUA Drive FC 202

Polaridad de entrada de los terminales de control

PNP (Fuente)
o]
> Cableado de la entrada digital ]
S >
+ °
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
° ) ° ° ° ) ) ° ° °
® [ ] ® ® ® ® ® ® [ ] ?
.
f
\
\
\
\
o/
_
llustraciéon 1.3 PNP (fuente)
@]
NG )
Z NPN (Disipador) g
¢ Cableado de la entrada digital )
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
‘ *
I
\
[
|
\
\
\
\
| -
! /
! \
N AN NN AN SR I SR N
o900 o o —

llustracion 1.4 NPN (disipador)

AVISO!

Los cables de control deben estar apantallados o

blindados.

Consulte el apartado «Conexion a tierra de los cables de

130BT106.10

130BT107.11

control apantallados» en la Guia de disefio para comprobar
la correcta terminacion de los cables de control.

130BA681.10

llustraciéon 1.5 Conexidn toma a tierra de cables de control

apantallados o blindados

1.9.2 Arranque/parada

Terminal 18 = Pardmetro 5-10 Terminal 18 Entrada digital [8]

Arranque.

Terminal 27 = Pardmetro 5-12 Terminal 27 Entrada digital [0]

Sin funcién (predeterminado: [2] Inercia).
Terminal 37 = Safe Torque Off (si esta disponible).

P 5-10 [8]

29|32|33|20

O O[] +24V
o
o
©

O[I¥]| P 5-12 [0]

© 0
OO
OO
©]®)
[©]e)
OO
HO OlY

L i

N L |

Arranque/Parada Parada de seguridad

Velocidad

130BA155.12

Arranque/Parada

(18)

llustraciéon 1.6 Arranque/parada

Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.
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1.9.3 Arranque/parada por pulsos

Terminal 18 = Pardmetro 5-10 Terminal 18 Entrada digital [9]
Arranque por pulsos.

Terminal 27= Pardmetro 5-12 Terminal 27 Entrada digital [6]
Parada.

Terminal 37 = Safe Torque Off (si esta disponible).

130BA156.12

Arranque Parada inversa

Parada de seguridad

Velocidad

:

Arranque
18y __| \—_,

Parada inversa

llustracion 1.7 Arranque/parada por pulsos

1.9.4 Aceleracion/deceleracion

Terminales 29/32 = Aceleracién/deceleracién

Terminal 18 = Pardmetro 5-10 Terminal 18 Entrada digital [8]
Arranque (predeterminado).

Terminal 27 = Pardmetro 5-12 Terminal 27 Entrada digital
[19] Mantener referencia.

Terminal 29 = Pardmetro 5-13 Terminal 29 Entrada digital
[21] Aceleracién.

Terminal 32 = Pardmetro 5-14 Terminal 32 entrada digital
[22] Deceleracion.

o~
5
12 +24V 2
[aa)
o
m
J 18 Par.5-10
27 Par.5-12
29 Par.5-13
32 Par.5-14
37

llustracion 1.8 Aceleracidon/deceleracion

1.9.5 Referencia de potenciémetro

Referencia de tension a través de un potenciometro
Fuente de referencia 1 = [1] Entrada analdgica 53 (predeter-
minada).

Terminal 53, tension baja = 0 V.

Terminal 53, tensién alta = 10 V.

Terminal 53, valor bajo ref. / realimentacién = 0 r/min.
Terminal 53, valor alto ref. / realimentaciéon = 1500 r/min.
Interruptor S201 = OFF (U).

E -
2 &
3 <
s L&
+ -
A \F{€6|01C51dad RPM 39|42|50|53|54|55
ellelie](e](e}{e]
OI IOII )I ICDI IOI ICDI
/ Ref. tensiérn S
// P6-1110V - _______./~
/
/
/
s 1kQ

llustraciéon 1.9 Referencia de potenciémetro

MG200B05
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Coémo realizar la programaci... VLT® AQUA Drive FC 202

2 Cémo realizar la programacion

2.1 El panel de control local gréficoy
numérico

e30ba018.14

El convertidor de frecuencia se programa sencillamente
mediante el LCP grafico (LCP 102). Si desea obtener Status
informacion sobre el uso del panel de control local 1234rpm 10,4A 43,5Hz
numérico (LCP 101), consulte el capétulo 2.2.17 Progra-
macién en el Panel de control local numérico.

D)

2.2 Programacién mediante el LCP grafico 43,5Hz

El LCP se divide en cuatro grupos funcionales:
1. Pantalla grafica con lineas de estado. Run OK c

2. Teclas del menu y luces indicadoras: cambio de
pardmetros y cambio entre las funciones de la
pantalla.

5 Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

3. Teclas de navegacioén y luces indicadoras.

4. Teclas de funcionamiento y luces indicadoras.
La pantalla LCP puede mostrar hasta cinco elementos de

datos de funcionamiento en la visualizacion Status (estado).

Lineas de display:

a. Linea de estado: mensajes de estado con iconos
y graficos. Warn.
b. Lineas 1-2: lineas de datos del operario que

Alarm
muestran datos definidos o seleccionados. Ahada

una linea complementaria pulsando [Status].
C Linea de estado: mensajes de estado que 4 ‘ ‘ ‘ ‘
muestran un texto.
A
VISO' llustracién 2.1 LCP

Si se retrasa el arranque, el LCP mostrara el mensaje
INITIALIZING (inicializacién) hasta que esté listo. La
adicion o supresion de opciones puede retrasar el
arranque.

14 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. MG200B05
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2.2.1 La pantalla LCP

La pantalla LCP cuenta con una luz de fondo y un total de
seis lineas alfanumeéricas. Las lineas de display muestran el
sentido de rotacion (flecha), el ajuste seleccionado vy el
ajuste de programacioén. La pantalla se divide en tres
secciones.

Seccién superior
Muestra hasta dos medidas en estado de funcionamiento
normal.

Secciéon media

La linea superior muestra hasta cinco medidas con las
unidades correspondientes, independientemente del
estado (excepto en caso de advertencia o alarma).

Seccién inferior
Siempre muestra el estado del convertidor de frecuencia
en el modo Estado.

—
i . < 11(1)
Seccién superior

43 rpm 544 A 25,3 kW
Seccién media <

Seccion inferior <

llustracién 2.2 Seccion inferior

130BP074.10

1,4 Hz

2,9 %

i Temp. tarj. pot. (W29)!

Funcionamiento remoto automatico

Se muestra el ajuste activo (seleccionado como ajuste
activo en pardmetro 0-10 Ajuste activo). Cuando se
programe otro ajuste distinto al ajuste activo, el nimero
del ajuste programado aparecerd a la derecha.

Ajuste de contraste de la pantalla
Pulse [Status] y [A] para oscurecer la pantalla.
Pulse [Status] y [Y] para dar mas brillo a la pantalla.

La mayoria de los ajustes de pardmetros de la unidad
pueden cambiarse de forma inmediata mediante el LCP,
salvo que se cree una contrasefia mediante

pardmetro 0-60 Contrasefia menu principal o

pardmetro 0-65 Cddigo de menu personal.

Luces indicadoras

En caso de que se sobrepasen determinados valores de
umbiral, se iluminaran luces indicadoras de alarma o
advertencia. Aparecerd un texto de alarma y estado en el
LCP.

La luz indicadora de encendido se activa cuando el
convertidor de frecuencia recibe tension de red o a través
de un terminal de bus de CC o un suministro externo de
24 V. Al mismo tiempo, la luz de fondo estd encendida.

. LED verde / encendido: la seccion de control esta
funcionando.

. LED amarillo / advertencia: indica una
advertencia.

. LED rojo intermitente / alarma: indica una alarma.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

llustraciéon 2.3 Luces indicadoras

LCP keys (Teclas LCP)

Las teclas de control se dividen en funciones. Las teclas
situadas debajo de la pantalla y las luces indicadoras se
utilizan para el ajuste de pardmetros, incluida la opcién de
lectura de la pantalla durante el funcionamiento normal.

o

Quick Main Alarm g

Status I
Menu Menu Log =

[=3

m

llustracion 2.4 Teclas del LCP

[Status]

Indica el estado del convertidor de frecuencia y el motor.
Seleccione entre tres lecturas de datos distintas pulsando
[Status]: lecturas de datos de 5 lineas, lecturas de datos de
4 lineas o Smart Logic Control.

Pulse [Status] para seleccionar el modo de visualizacién o
para volver al modo display, tanto desde el modo Menu
rdpido como desde el modo Mendu principal o el de Alarma.
Utilice también la tecla [Status] para cambiar del modo de
lectura simple al doble y viceversa.

[Quick Menu]
Facilita un acceso rapido a las funciones mas comunes del
convertidor de frecuencia.

[Quick Menu] esta formado por:
. Q1: Mi menu personal.

. Q2: Ajuste rapido.

. Q3: Ajustes de funciones.
. Q4: SmartStart.

. Q5: Changes made.

. Q6: Loggings.

. Q7: Agua y bombas.

MG200B05
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VLT® AQUA Drive FC 202

El ajuste de funciones proporciona un acceso rapido a

todos los parametros necesarios para la mayoria de aplica-

ciones de tratamiento de agua y aguas residuales,
incluidos:
. Par variable.

. Par constante.

. Bombas.

. Bombas de dosificacion.

. Bombas para pozos.

. Bombas reforzadoras.

. Bombas para mezcladores.

. Sopladores para ventilacion.
. Otras bombas.

. Aplicaciones de ventiladores.

Entre otras funciones, incluye también pardmetros para
seleccionar lo siguiente:
. Variables que se deben mostrar en el LCP.

. Velocidades digitales predeterminadas.
. Escalado de referencias analdgicas.

. Aplicaciones de lazo cerrado de una sola zona y
multizona.

. Funciones especificas relacionadas con el agua.

. Aplicaciones de tratamiento de aguas residuales.

El ment rapido Q7: Agua y bombas facilita un acceso
directo a algunas de las funciones especificas mas
importantes relativas al agua y las bombas:
. Q7-1: Rampas especiales (rampa inicial, rampa
final y rampa de valvula de retencién).

. Q7-2: Modo ir a dormir.

. Q7-3: Barrido.

. Q7-4: Func. en seco.

. Q7-5: Deteccidn fin de curva.
. Q7-6: Compensac. caudal.

. Q7-7: Llenado tuberias (tuberias horizontales,
tuberias verticales y sistemas mixtos).

. Q7-8: Rendimiento de control.

. Q7-9: Min. Speed Monitor.

Se puede acceder de forma inmediata a los parametros del
Mendu rdpido, a menos que se haya creado una contrasena
a través de uno de los siguientes parametros:

. Pardmetro 0-60 Contrasefia ment principal.

. Pardmetro 0-61 Acceso a menu princ. sin
contrasena.

. Pardmetro 0-65 Cédigo de ment personal.

. Pardmetro 0-66 Acceso a menu personal sin
contrasena.

Se puede pasar directamente del modo Ment rdpido al
modo Menu principal y viceversa.

[Main Menul]

Este apartado se utiliza para la programacién de todos los

pardmetros.

Se puede acceder de forma inmediata a los parametros del
Menu rdpido, a menos que se haya creado una contrasefa

a través de uno de los siguientes parametros:

. Pardmetro 0-60 Contrasefia menu principal.

. Pardmetro 0-61 Acceso a menu princ. sin
contrasena.

. Pardmetro 0-65 Cddigo de menu personal.

. Pardmetro 0-66 Acceso a menu personal sin
contrasena.

Para la mayoria de las aplicaciones de agua y tratamiento
de aguas residuales, no sera necesario acceder a los
parametros del Menu principal. El Men rdpido, la configu-
racién rapida y los ajustes de funciones proporcionan el
acceso mas rapido y sencillo a los pardmetros necesarios
habitualmente.

Es posible pasar directamente del modo Menu principal al
modo Menu rdpido y viceversa.

Para crear un acceso directo a los parametros, pulse [Main
Menu] durante tres segundos. El acceso directo
proporciona acceso inmediato a todos los parametros.

[Alarm Log]

Muestra una lista con las ultimas cinco alarmas (numeradas
de A1 a A5). Para obtener mas detalles sobre una alarma,
utilice las teclas de navegacién para sefalar el nimero de
alarma y pulse [OK]. Justo antes de entrar en el modo de
alarma, se proporciona informacién sobre el estado del
convertidor de frecuencia.

16 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.
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130BA027.11

Quick Main Alarm
Menu Menu Log

@
gio

Status

On

Warn.

Alarm

llustracion 2.5 LCP

[Back]
Conduce al paso o nivel anterior en la estructura de
navegacion.

[Cancel]
Se cancela el ultimo cambio o la ultima orden, siempre
que la pantalla no haya cambiado.

[Info]

Ofrece informacién sobre una orden, un parametro o una
funcion en cualquier ventana de la pantalla. [Info]
proporciona informacién detallada siempre que se necesita
ayuda.

Para salir del modo de informacidn, pulse [Info], [Back] o
[Cancel].

llustracién 2.6 Back

llustracién 2.7 Cancel

llustracion 2.8 Info

Teclas de navegacion

Las cuatro teclas de navegacion se utilizan para navegar
entre las distintas opciones disponibles en el Ment rdpido,
el Mend principal y el Registro de alarmas. Pulse las teclas
para mover el cursor.

[OK]
Se utiliza para seleccionar un pardmetro marcado con el
cursor y para activar el cambio de un pardmetro.

Teclas de control local
Las teclas del control local estan en la parte inferior del
LCP.

L1

e30bp046.12

llustracion 2.9 Teclas de control local

[Hand On]

Activa el control del convertidor de frecuencia a través del
LCP. [Hand On] también pone en marcha el motor, y ahora
es posible introducir los datos de velocidad del motor con
las teclas de navegacion. Esta tecla puede seleccionarse
como [1] Activado o [0] Desactivado por medio de
pardmetro 0-40 Botén (Hand on) en LCP.

Las sefales de parada externas activadas mediante sefales
de control o un fieldbus anulan las 6rdenes de arranque
introducidas a través del LCP.

Cuando [Hand On] esté activado, seguiran activas las
siguientes sefales de control:

. [Hand On] - [Off] - [Auto On].
. Reset (Reinicio).
. Paro por inercia inversa.
. Cambio de sentido.
. Selec. ajuste LSB / Selec. ajuste MSB
. Orden de parada desde la comunicacion serie.
. Parada répida.
. Freno de CC.
[Off]

Detiene el motor conectado. Esta tecla puede seleccionarse
como [1] Activado o [0] Desactivado por medio de
pardmetro 0-41 Botén (Off) en LCP. Si no se selecciona
ninguna funcién de parada externa y la tecla [Off] esta
desactivada, detenga el motor desconectando la tension.

[Auto On]

Activa el control del convertidor de frecuencia mediante
los terminales de control y/o la comunicacién serie. El
convertidor de frecuencia se activa cuando se aplica una
sefial de arranque en los terminales de control y/o en el
fieldbus. Esta tecla puede seleccionarse como [1] Activado
o [0] Desactivado por medio de pardmetro 0-42 [Auto activ.]
llave en LCP.

MG200B05
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AVISO!

Una seital HAND-OFF-AUTO activada mediante las
entradas digitales tendra prioridad sobre las teclas de
control [Hand On] y [Auto Onl.

[Reset]

Se utiliza para reiniciar el convertidor de frecuencia tras
una alarma (desconexion). Se puede seleccionar como [1]
Activado o [0] Desactivado por medio de

pardmetro 0-43 Boton (Reset) en LCP.

El acceso directo a los parametros se puede crear pulsando
[Main Menu] durante tres segundos. El acceso directo
proporciona acceso inmediato a todos los parametros.

2.2.2 Transferencia rapida de ajustes de
parametros entre varios convertidores
de frecuencia

Una vez completada la configuracién de un convertidor de
frecuencia, almacene los datos en el LCP o en un PC
utilizando el Software de configuracién MCT 10.

130BA027.11

Menu Menu Log

20
{1

llustracién 2.10 LCP

Quick Main Alarm

Status

Almacenamiento de datos en el LCP

AVISO!

Antes de realizar esta operacion, pare el motor.
Para almacenar los datos en el LCP:
1. Vaya al pardmetro 0-50 Copia con LCP.

2. Pulse la tecla [OK] (Aceptar).
3. Seleccione [1] Trans. LCP tod. par.
4, Pulse la tecla [OK] (Aceptar).

Todos los ajustes de parametros se almacenaran en el LCP,
lo que se indica en la barra de progreso. Cuando se
alcance el 100 %, pulse [OK].

Conecte el LCP a otro convertidor de frecuencia y copie los
ajustes de parametros en dicho convertidor.

Transferencia de datos del LCP al convertidor de
frecuencia

AVISO!

Antes de realizar esta operacion, pare el motor.
Para transferir los datos del LCP al convertidor de
frecuencia:

1. Vaya al pardmetro 0-50 Copia con LCP.

2. Pulse la tecla [OK] (Aceptar).
3. Seleccione [2] Tr d LCP tod. par.
4, Pulse la tecla [OK] (Aceptar).

En ese momento, todos los ajustes de parametros
almacenados en el LCP se transferiran al convertidor de
frecuencia, lo que se indica mediante la barra de progreso.
Cuando se alcance el 100 %, pulse [OK].

2.2.3 Modo display

En funcionamiento normal, pueden visualizarse
continuamente hasta cinco variables de funcionamiento en
la zona media de la pantalla: 1.1, 1.2 y 1.3, asi como 2 y 3.

2.2.4 Modo Display: seleccion de lecturas
de datos

Pulse [Status] para cambiar entre las tres pantallas de
lectura de datos de estado.

En cada pantalla de estado se muestran las variables de
funcionamiento con diferentes formatos. Para obtener mas
informacion, consulte los ejemplos de este capitulo.

Varios valores o medidas pueden vincularse a cada una de
las variables de funcionamiento mostradas. Los valores o
medidas que se desean mostrar pueden definirse mediante
los siguientes pardmetros:

. Pardmetro 0-20 Linea de pantalla pequefia 1.1.

. Pardmetro 0-21 Linea de pantalla pequena 1.2.
. Pardmetro 0-22 Linea de pantalla pequeiia 1.3.
. Pardmetro 0-23 Linea de pantalla grande 2.
. Pardmetro 0-24 Linea de pantalla grande 3.

Acceda a los parametros mediante [Quick Menul, Q3
Ajustes de funciones, Q3-1 Ajustes generales y Q3-11 Ajustes
de display.

Cada parametro de lectura de datos seleccionado entre los
de pardmetro 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1 a

18 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.
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pardmetro 0-24 Linea de pantalla grande 3 posee su propia
escala y sus propios digitos tras una coma decimal. Cuanto
mayor sea el valor numérico de un parametro, menos
digitos se visualizaran tras la coma decimal.

Ejemplo: lectura de datos de intensidad 5,25 A; 15,2 A;
105 A.

Consulte el grupo de pardmetros 0-2* Display LCP para ver
mas detalles.

Pantalla de estado |

Este es el estado de lectura estdndar después del arranque
o de la inicializacion.

Pulse [Info] para obtener informacidn acerca de las
medidas relacionadas con las variables de funcionamiento
que se muestran (1.1, 1.2, 1.3, 2 y 3).

Consulte las variables de funcionamiento mostradas en la
llustracién 2.11.

~
1(1)
783A 36,4 kW

130BP041.10

0,000

53,2%

Rampa remota adtomati

llustracién 2.11 Pantalla de estado |

Pantalla de estado Il

Consulte las variables de funcionamiento (1.1, 1.2, 1.3 y 2)
mostradas en la llustracién 2.12.

En el ejemplo, estén seleccionadas las variables de
velocidad, intensidad del motor, potencia del motor y
frecuencia en las primeras dos lineas.

10

G 207 rpm 525A 24,4 kw

6,9 Hz

Funcionamiento remoto automatico

@ @130512062.10

o)

llustraciéon 2.12 Pantalla de estado Il

Pantalla de estado Il

Este estado muestra el evento y la accion asociada del
Smart Logic Control. Para obtener mas informacién,
consulte el grupo de pardmetros 13-** Ldgica inteligente.

=~
1(1)
778 rpm 0,86 A 4,0 kW

130BP063.10

Estado: 0 off 0 (off)
Cuéndo: -
Hacer: -

Funcionamiento remoto automatico

llustraciéon 2.13 Pantalla de estado Il

2.2.5 Ajuste de pardmetros

El convertidor de frecuencia puede emplearse practi-
camente para cualquier tarea y presenta dos opciones de
modo de programacion:

. Modo de Menu principal.

. Modo de Menu rapido.

El Menu principal proporciona acceso a todos los
pardmetros. El modo de Menu rapido permite al usuario
acceder a algunos parametros, de modo que se puede
comenzar a utilizar el convertidor de frecuencia.

Podra modificar parametros tanto en el modo Menu
principal como en el modo Menu rapido.

2.2.6 Funciones de la tecla Quick Menu

Pulse [Quick Menu] para ver una lista de las diferentes
areas de las que consta el Menu rdpido.

Seleccione Q7 Mi menu personal para visualizar los
pardmetros personales seleccionados. Estos parametros se
seleccionan en el pardmetro 0-25 Mi ment personal. Se
pueden afadir a este menu hasta 50 parametros
diferentes.

o =

ORPM 0.00A 1(1) %}

5
p— p— — — — p— — — oQ

[ 2
'‘Q1 My PersonalMenu | =

Q2 Quick Setup
Q4 Smart Setup
Q5 Changes Made

llustracion 2.14 Quick Menu

Seleccione Q2 Ajuste rdpido para ajustar una seleccién de
pardmetros y conseguir que el motor funcione de manera
casi 6ptima. Los ajustes predeterminados de los demas
parametros tienen en cuenta las funciones de control
requeridas, ademas de la configuracion de las sefales de
entrada/salida (terminales de control).

MG200B05
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La seleccién de pardmetros se realiza por medio de las 2.2.7 Menu rapido, Q3 Ajustes de funciones
teclas de navegacion. Es posible acceder a los pardmetros

de la Tabla 2.1. El ajuste de funciones proporciona un acceso rapido a
todos los pardmetros necesarios para la mayoria de aplica-

Parametro carga ciones de tratamiento de agua y aguas residuales,

Pardmetro 0-01 Idioma incluidos:

Pardmetro 1-20 Potencia motor [kW] kW] b Par variable.

Pardmetro 1-22 Tension motor V] . Par constante.

Pardmetro 1-23 Frecuencia motor Hz]

. Bombas.

[

[

[
Pardmetro 1-24 Intensidad motor [A]

[

[

[

Pardmetro 1-25 Veloc. nominal motor R/MIN] ° Bombas de dosificacion.
Pardmetro 5-12 Terminal 27 Entrada digital |[0] Sin funcién? . Bombas para pozos.
Pardmetro 1-29 Adaptacion automdtica del [[1] Act. AMA R Bombas reforzadoras.

motor (AMA) completo

Pardmetro 3-02 Referencia minima [R/MIN] ° Bombas para mezcladores.
Pardmetro 3-03 Referencia mdxima [R/MIN] . Sopladores para ventilacion.
Pardmetro 3-41 Rampa 1 tiempo acel. [s] . Otras bombas.

rampa

Pardmetro 3-42 Rampa 1 tiempo desacel. | [s] ¢ Aplicaciones de ventiladores.

rampa Entre otras opciones, el menu de configuraciones de

Pardmetro 3-13 Lugar de referencia funciones también incluye pardmetros para seleccionar lo
siguiente:

Tabla 2.1 Seleccion de pardmetros e Variables que se deben mostrar en el LCP.

1) Si el terminal 27 se configura como [0] Sin funcidn, no es . Velocidades digitales predeterminadas

necesario conectarlo a +24 V.
. Escalado de referencias analdgicas.

Seleccione Changes made para obtener informacién sobre:

o i - . Aplicaciones de lazo cerrado de una sola zona y
. los ultimos 10 cambios. Utilice las teclas de

multizona.

navegacion [A] y [¥] para desplazarse entre los ) " | g |
e . . . Funciones especificas relacionadas con el agua.
ultimos 10 pardmetros modificados. P 9

. Los cambios realizados a partir de los ajustes Aplicaciones de tratamiento de aguas residuales

predeterminados.

Seleccione Loggings para obtener informacién sobre las
lecturas de datos de linea de display. Se muestra la
informacién en forma gréfica.

Se pueden ver solamente los parametros seleccionados en
el pardmetro 0-20 Linea de pantalla pequefia 1.1 y el
pardmetro 0-24 Linea de pantalla grande 3. Puede
almacenar hasta 120 muestras en la memoria para futuras
consultas.

Los pardmetros de ajustes de funciones estan agrupados de la siguiente forma:
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Q3-1 Ajustes generales

Q3-10 Ajustes del reloj

Q3-11 Ajustes de display

Q3-12 Salida analégica

Q3-13 Relays

Pardmetro 0-70 Fecha y hora

Pardmetro 0-20 Linea de pantalla

Pardmetro 6-50 Terminal 42 salida

Relé 1=Pardmetro 5-40 Relé de

pequeria 1.1 funcién

Pardmetro 0-71 Formato de fecha |Pardmetro 0-21 Linea de pantalla | Pardmetro 6-51 Terminal 42 salida Relé 2=Pardmetro 5-40 Relé de
pequefia 1.2 esc. min. funcion

Pardmetro 0-72 Formato de hora |Pardmetro 0-22 Linea de pantalla | Pardmetro 6-52 Terminal 42 salida Opcidn relé

pequena 1.3

esc. madx.

7=>Pardmetro 5-40 Relé de
funcién

Pardmetro 0-74 Horario de verano

Pardmetro 0-23 Linea de pantalla
grande 2

Opciodn relé
8=Pardmetro 5-40 Relé de
funcién

Pardmetro 0-76 Inicio del horario
de verano

Pardmetro 0-24 Linea de pantalla
grande 3

Opcion relé
9=Pardmetro 5-40 Relé de
funcién

Pardmetro 0-77 Fin del horario de
verano

Pardmetro 0-37 Texto display 1

Pardmetro 0-38 Texto display 2

Pardmetro 0-39 Texto display 3

Tabla 2.2 Q3-1 Ajustes generales

Q3-2 Ajustes de lazo abierto

Q3-20 Referencia digital

Q3-21 Referencia analdgica

Pardmetro 3-02 Referencia minima

Pardmetro 3-02 Referencia minima

Pardmetro 3-03 Referencia mdxima

Pardmetro 3-03 Referencia mdxima

Pardmetro 3-10 Referencia interna Pardmetro 6-10 Terminal 53 escala baja V

Pardmetro 5-13 Terminal 29 Entrada digital Pardmetro 6-11 Terminal 53 escala alta V

Pardmetro 5-14 Terminal 32 entrada digital Pardmetro 6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim

Pardmetro 6-15 Term. 53 valor alto ref./realim

Pardmetro 5-15 Terminal 33 entrada digital

Tabla 2.3 Q3-2 Ajustes de lazo abierto

Q3-3 Ajustes de lazo cerrado

Q3-31 PID settings

Pardmetro 20-81 Ctrl. normal/inverso de PID
Pardmetro 20-82 Veloc. arranque PID [RPM]
Pardmetro 20-21 Valor de consigna 1

Q3-30 Feedback Settings
Pardmetro 1-00 Modo Configuracion

Pardmetro 20-12 Referencia/Unidad Realimentacion

Pardmetro 3-02 Referencia minima

Pardmetro 3-03 Referencia mdxima Pardmetro 20-93 Ganancia proporc. PID

Pardmetro 6-20 Terminal 54 escala baja V Pardmetro 20-94 Tiempo integral PID

Pardmetro 6-21 Terminal 54 escala alta V

Pardmetro 6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim

Pardmetro 6-25 Term. 54 valor alto ref./realim

Pardmetro 6-00 Tiempo Limite Cero Activo

Pardmetro 6-01 Funcidn Cero Activo

Tabla 2.4 Q3-3 Ajustes de lazo cerrado
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2.2.8 Menu rapido, Q4 SmartStart

SmartStart se ejecuta automdaticamente la primera vez que
se arranque el convertidor de frecuencia o después de
reiniciar los ajustes de fabrica. SmartStart guia a los
usuarios a través de una serie de pasos simples para
garantizar un control del motor correcto y lo mas eficaz
posible. SmartStart también puede activarse directamente
a través del Menu rdpido.

Los siguientes ajustes estan disponibles mediante
SmartStart:
. Una sola bomba/motor: en lazo abierto o
cerrado.

. Alternancia del motor: dos motores comparten
un mismo convertidor de frecuencia.

. Control en cascada basico: control de velocidad
de una Unica bomba en un sistema de bombas
multiples.

Por ejemplo, esta puede ser una solucién
econdmica para equipos auxiliares.

. Maestro/esclavo: controle hasta ocho conver-
tidores de frecuencia y bombas para asegurar el
correcto funcionamiento de todo el sistema de
bombeo.

2.2.9 Modo Menu principal

Pulse [Main Menu] para acceder al modo Menu principal.
Aparecerd en la pantalla la lectura de datos que se muestra
en la llustracién 2.15.

En las secciones media e inferior de la pantalla, se muestra
una lista de grupos de pardmetros que se pueden
seleccionar con las teclas [4] y [V].

o~ o

1107 rpm 3,84 A 1M 5

O

Men principal 8

fffffffffff

‘ 0 - ** Funcionamiento / Display ‘ -
1 -** Carga / Motor

2 -**Frenos

3 - ** Referencia / Rampas

llustracién 2.15 Modo Menu principal

(pardmetro 1-00 Modo Configuracidn), algunos parametros
pueden estar ocultos. Por ejemplo, en funcionamiento en
lazo abierto todos los parametros PID estan ocultos,
mientras que al activar otras opciones se hacen visibles
mas grupos de parametros.

2.2.10 Seleccién de parametros

En el modo Menu principal, los pardmetros estan divididos
en grupos. Seleccione un grupo de pardmetros utilizando
las teclas de navegacion.

Tras seleccionar un grupo de pardmetros, seleccione un
pardmetro con las teclas de navegacion.

La zona media de la pantalla muestra el nimero y el
nombre del pardmetro, asi como el valor del parametro
seleccionado.

“ o

740 rpm 10,64 A mny <

O

ool £

3

0-01 Idioma )
[0] Inglés

llustracién 2.16 Seleccion de parametros

2.2.11 Cambio de datos

El procedimiento para cambiar datos es el mismo en los
modos de Menu rapido y de Menu principal. Pulse [OK]
para modificar el parametro seleccionado.

El procedimiento para cambiar datos depende de si el
parametro seleccionado representa un valor de dato
numérico o un valor de texto.

2.2.12 Cambio de un valor de texto

Si el pardmetro seleccionado es un valor de texto, cambie
el valor de texto mediante las teclas [A]y [V].

Coloque el cursor sobre el valor que desea guardar y pulse
[OK].

= o
740 rpm 10,64 A 1ny
Ajustes basicos 0-0* §

. . . o

Cada parametro tiene un nombre y un nimero, que es . =

siempre el mismo, independientemente del modo de

programacion. En el modo Menu principal, los pardmetros

estan divididos en grupos. El primer digito del nimero de [0 Inglés

pardmetro (desde la izquierda) indica el nimero del grupo

de parametros. llustraciéon 2.17 Cambio de un valor de texto

Todos los parametros se pueden modificar en el Menu

principal. Sin embargo, dependiendo de la configuracién
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2.2.13 Cambio de un valor de dato

Si el pardmetro seleccionado representa un valor de dato
numérico, cambie el valor del dato seleccionado con las
teclas de navegacién [<] [>], asi como con las teclas de
navegacion [A] y [¥]. Pulse las teclas [<] y [*] para mover
el cursor horizontalmente.

P2 o
113 rpm 1,78 A 1(1) o
1 - 60 Compensacion de carga a baja 8
velocidad
1@0 %

L v

llustraciéon 2.18 Cambio de un valor de dato

Pulse las teclas [4] y [Y] para cambiar el valor de dato. Con
[4], el valor de dato aumenta y con [¥], disminuye.

Coloque el cursor sobre el valor que desea guardar y pulse
[OK].

~ o

729 rpm 621A 1(1) S
~

Aj. depend. carga 1- 6% §
o

1-60 Compensacién de carga a baja 2

velocidad
180 %

L v

llustracion 2.19 Guardado de un valor de dato

2.2.14 Cambio infinitamente variable de
valores de datos numéricos

Si el pardmetro seleccionado representa un valor de dato
numérico, seleccione un digito con [<]y [>].

(e}
1024 BPT FATA iy O
Aju=stes arrangue === ga
1-71 FRetardo arr. 2
oo[E]=
b 1

llustracion 2.20 Selecciéon de un digito

Cambie el valor del digito seleccionado, variable de forma
continua, mediante [A] y [V].

El cursor indicara el digito seleccionado. Coloque el cursor
sobre el digito que desea guardar y pulse [OK].

12 HFTr1

1-71 Retardao arr.

oo fl=
o

=
|
-]
*
130BP072.10

llustracién 2.21 Guardado

2.2.15 Valor, escalonadamente

Algunos parametros pueden cambiarse de forma
escalonada (por intervalos). Esto se aplica a:
. Pardmetro 1-20 Potencia motor [kW].

. Pardmetro 1-22 Tensién motor.
. Pardmetro 1-23 Frecuencia motor.

Los parametros se cambian como un grupo de valores de
datos numéricos y también como valores de datos
numéricos variables infinitamente.

2.2.16 Lectura de datos y programacion de
parametros indexados

Los pardmetros se indexan cuando se sitian en una pila
circular. Los pardmetros que van desde el

Pardmetro 15-30 Reg. alarma: cédigo de fallo hasta el
pardmetro 15-32 Reg. alarma: hora contienen un registro de
fallos que puede consultarse. Seleccione un parametro,
pulse [OK] y utilice las teclas [4] y [Y] para desplazarse por
el registro de valores.

Por ejemplo, el pardmetro 3-10 Referencia interna se cambia
asi:
1. seleccione el pardmetro, pulse [OK] y pulse [A] y
[v] para desplazarse por los valores indexados.

2. Para cambiar el valor del parametro, seleccione el
valor indexado y pulse [OK].

3. Para cambiar el valor, pulse [4] o [¥].
4, Pulse [OK] para aceptar el nuevo ajuste.
5. Pulse [Cancel] (Cancelar) para cancelar. Pulse

[Back] para salir del parametro.

MG200B05
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2.2.17 Programacion en el Panel de control =
local numérico )
3
T
Las siguientes instrucciones son validas para el LCP
numérico (LCP 101).
El panel de control esta dividido en 4 grupos funcionales: ‘ ‘ *f‘ H*
° Pantalla numérica. ‘7 7‘ — ‘7 7‘
. Teclas del menu y luces indicadoras: cambio de 1 ~ —— —— Setup
. . . [
parametros y cambio entre las funciones de la
pantalla.
. Teclas de navegacién y luces indicadoras.
. Teclas de funcionamiento y luces indicadoras. — — —
, . Status Quick Main
Linea de display 5 Menu Setup Menu
Mensajes de estado que muestran iconos y valores
numéricos.
Luces indicadoras
. LED verde / encendido: indica si la seccion de
control esta activada. @
. LED amarillo / adv.: indica una advertencia.
. LED rojo intermitente / alarma: indica una alarma. 3 on
LCP keys (Teclas LCP)
[Menu] Warn.
Seleccione uno de los modos siguientes: Alarm
. Estado. ‘ ) ‘ )
. Ajuste rapido. 4 ‘
° Menu principal.
llustracion 2.22 Teclas del LCP
Modo de Estado
El modo de Estado muestra el estado del convertidor de
frecuencia o del motor.
Si se produce una alarma, el NLCP cambia automati-
camente al modo de estado.
Pueden mostrarse varias alarmas.
AVISO!
La copia de parametros no es posible con el Panel de
control local numérico LCP 101.
2
~
~
e
[sa]
rpm 8
)/_\ L4 Setup 1
llustracion 2.23 Modo de estado
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130BP078.10

Setup 1

A7

llustracién 2.24 Alarma

Menu principal / Configuracién rapida

Se utilizan para programar todos los pardmetros o solo los
pardmetros del Menu rapido (consulte también la
descripcion del LCP 102 en el capétulo 2.1 El panel de
control local grdfico y numérico).

Cuando el valor parpadea, pulse [4] o [Y] para cambiar los
valores del parametro.

1. Pulse [Main Menu] para seleccionar el Menu
principal.

2. Seleccione el grupo de pardmetros [xx-__]y pulse
[OK].

3. Seleccione el pardmetro [__-xx] y pulse [OK].

4, Si el pardmetro es un parametro de matrices,

seleccione el nimero de la matriz y pulse [OK].

5. Seleccione el valor de datos requerido y pulse
[OK].
Los parametros de opciones funcionales muestran valores
como [1], [2], etc. Para ver una descripcion de las distintas

opciones, consulte la descripcion de cada pardmetro en el
capétulo 3 Descripcion del pardmetro.

[Back]

Se utiliza para retroceder un paso.

[a] [¥] se utilizan para maniobrar entre las 6rdenes y
dentro de los pardmetros.

P2-03 ..

130BP079.10

-
Status Quick Main
Menu Setup Menu

llustracién 2.25 Menu principal / Configuracién rapida

2.2.18 Teclas del LCP

Las teclas del control local estan en la parte inferior del
LCP.

L1 L1 L1

llustracion 2.26 Teclas del LCP

e30bp046.12

[Hand On]

Activa el control del convertidor de frecuencia a través del
LCP. [Hand On] (Manual) también pone en marcha el motor
y ahora es posible introducir los datos de velocidad del
motor con las teclas de navegacion. Esta tecla puede
seleccionarse como [1] Activado o [0] Desactivado por
medio de pardmetro 0-40 Boton (Hand on) en LCP.

Las senales de parada externas activadas mediante sefales
de control o un fieldbus anulan las 6rdenes de arranque
introducidas a través del LCP.

Cuando [Hand On] esté activado, seguiran activas las
siguientes sefales de control:
. [Hand On] - [Off] - [Auto On].

. Reset (Reinicio).
. Paro por inercia inversa.
. Cambio de sentido.

. Seleccién de ajuste del bit menos significativo
(Isb) — Seleccién de ajuste del bit mas signifi-
cativo (msb)

. Orden de parada desde la comunicacion serie.
. Parada réapida.
. Freno de CC.

[Off]

Detiene el motor conectado. Esta tecla puede seleccionarse
como [1] Activado o [0] Desactivado por medio de
pardmetro 0-41 Botén (Off) en LCP.

Si no se selecciona ninguna funcién de parada externa y la
tecla [Off] estd desactivada, detenga el motor
desconectando la tension.

[Auto On]

Activa el control del convertidor de frecuencia mediante
los terminales de control y/o la comunicacién serie. El
convertidor de frecuencia se activa cuando se aplica una
sefial de arranque en los terminales de control y / o en el
bus. Esta tecla puede seleccionarse como [1] Activado o [0]
Desactivado por medio de pardmetro 0-42 [Auto activ.] llave
en LCP.

MG200B05
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AVISO!

Una seital HAND-OFF-AUTO activada mediante las
entradas digitales tendra prioridad sobre las teclas de
control [Hand On] y [Auto Onl.

[Reset]

Se utiliza para reiniciar el convertidor de frecuencia tras
una alarma (desconexion). Se puede seleccionar como [1]
Activado o [0] Desactivado por medio de

pardmetro 0-43 Boton (Reset) en LCP.

2.3.1 Inicializaciéon a los ajustes
predeterminados

Puede devolver todos los pardametros del convertidor de
frecuencia a los ajustes predeterminados de dos formas
distintas.

Inicializacion recomendada (mediante el
pardmetro 14-22 Modo funcionamiento)

1. Seleccione pardmetro 14-22 Modo funcionamiento.

2 Pulse [OK].

3 Seleccione [2] Inicializacién.
4. Pulse [OK].
5

Desconecte la fuente de alimentacion de red y
espere a que se apague la pantalla.

6. Vuelva a conectar la fuente de alimentacién de
red. El convertidor de frecuencia ya esta
reiniciado.

El Pardmetro 14-22 Modo funcionamiento inicializa todo
excepto:
. Pardmetro 14-50 Filtro RFI.

° Pardmetro 8-30 Protocolo.

. Pardmetro 8-31 Direccidn.

. Pardmetro 8-32 Velocidad en baudios.

. Pardmetro 8-35 Retardo respuesta min..

. Pardmetro 8-36 Retardo respuesta mdx..

. Pardmetro 8-37 Retardo mdximo intercarac..

. Del Pardmetro 15-00 Horas de funcionamiento al
pardmetro 15-05 Sobretension.

. Del Pardmetro 15-20 Registro histdrico: Evento al
pardmetro 15-22 Registro histdrico: Tiempo.

. Del Pardmetro 15-30 Reg. alarma: cddigo de fallo al

pardmetro 15-32 Reg. alarma: hora.

Inicializacion manual
1. Desconecte la unidad de la alimentacién y espere
a que se apague la pantalla.

Pulse [Status] - [Main Menu] - [OK] al
mismo tiempo, mientras enciende la
pantalla grafica LCP 102.

2. 2a

2b Pulse [Menu] - [OK] mientras enciende la
pantalla numérica LCP 101.

3. Suelte las teclas después de 5 s.

4, Ahora, el convertidor de frecuencia se encuentra
configurado con los ajustes predeterminados.

Con este parametro se inicializa todo excepto:
. Pardmetro 15-00 Horas de funcionamiento.

. Pardmetro 15-03 Arranques.
. Pardmetro 15-04 Sobretemperat..
. Pardmetro 15-05 Sobretension.

AVISO!

Cuando se lleva a cabo una inicializacién manual,
también se reinician la comunicacién serie, los ajustes
del filtro RFI (pardmetro 14-50 Filtro RFI) y los ajustes del
registro de fallos.
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3 Descripcion del parametro

3.1 Seleccién de parametros

Los parametros se agrupan en diversos grupos para facilitar la seleccién de aquellos mas adecuados para optimizar el
funcionamiento del convertidor de frecuencia.

Visién general de los grupos de parametros

Grupo

Funcion

0-** Func./Display

Parametros relacionados con las funciones basicas del convertidor de frecuencia, el funcionamiento
de las teclas del LCP y la configuracion de su pantalla.

1-** Carga y motor

Parametros relacionados con los ajustes del motor.

2-** Frenos

Parametros relacionados con las caracteristicas de freno del convertidor de frecuencia.

3-** Ref./Rampas

Pardmetros de tratamiento de referencias, definiciones de limitaciones y configuracion de la reaccion
del convertidor de frecuencia ante los cambios.

4-** | im./Advert.

Parametros para configurar limites y advertencias.

5-%* E/S digital

Pardmetros para configurar entradas y salidas digitales.

6-** E/S analdgica

Parametros para configurar las entradas y salidas analdgicas.

8-** Comunic. y opciones

Grupo de pardmetros para configurar comunicaciones y opciones.

9-** PROFIBUS

Grupo de pardmetros especificos de Profibus (se necesita VLT® PROFIBUS DP MCA 101).

10-** Fieldbus CAN

Grupo de pardmetros para pardmetros especificos de DeviceNet (se necesita VLT® DeviceNet MCA
104).

13-** Logica inteligente

Grupo de pardmetros para Smart Logic Control.

14-** Func. especiales

Grupo de pardmetros para configurar funciones especiales del convertidor de frecuencia.

15-** Frequency Converter
Information

Grupo de parametros con informacién sobre el convertidor de frecuencia, tal como datos de funcio-
namiento, configuracion de hardware y versiones de software.

16-** Lecturas de datos

Grupo de parametros para la lectura de datos, como por ejemplo, referencias reales, tensiones,
controles, alarmas, advertencias y cédigos de estado.

18-** Data Readouts 2

Este grupo de parametros contiene los 10 Ultimos registros de mantenimiento preventivo.

20-** Convertidor de lazo cerrado

Este grupo de parametros se utiliza para configurar el controlador PID de lazo cerrado que controla la
frecuencia de salida de la unidad.

21-** Lazo cerrado ext.

Parametros para configurar los tres controladores PID de lazo cerrado ampliado.

22-** Funciones de aplicaciones

Pardmetros para aplicaciones de agua.

23-** Funciones basadas en el
tiempo

Pardmetros para realizar acciones de periodicidad diaria o semanal.

24-** Funciones de aplicaciones 2

Parametros para el bypass del convertidor de frecuencia.

25-** Controlador de cascada

Pardmetros para configurar el controlador de cascada basico para el control secuencial de varias
bombas.

26-** Opcién E/S analdgica MCB
109

Parédmetros para configurar VLT® Analog 1/0 Option MCB 109.

29-** Water Application Functions

Pardmetros para el ajuste de funciones especificas de agua.

30-** Caracteristicas especiales

Pardmetros para configurar las funciones especiales.

31-** Opcion Bypass

Pardmetros para configurar la funcion de bypass

35-** Opcidn de entrada sensor

Pardmetros para configurar la funcion de entrada del sensor.

Tabla 3.1 Grupos de parametros

Las descripciones y selecciones de parametros se muestran en el LCP grafico o numérico. Consulte capétulo 2 Cémo realizar
la programacién para obtener mas informacion. Para acceder a los pardmetros, pulse la tecla [Quick Menu] o [Main Menu] en
el LCP. El mend rdpido se utiliza, principalmente, para la puesta en servicio de la unidad, proporcionando los pardmetros
necesarios para iniciar su funcionamiento. El Menu principal proporciona acceso a todos los parametros que permiten
programar detalladamente la aplicacion.

MG200B05
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Todos los terminales de entrada/salida digital y analdgica son multifuncionales. Todos los terminales tienen funciones
predeterminadas de fabrica aptas para la mayoria de aplicaciones de agua. Si se requieren otras funciones especiales,
deberan programarse en los grupos de pardmetros 5-** E/S Digital o 6-** E/S Analdgica.
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3.2 Parametros 0-** Func./Display

0-01 Idioma

i . . L. Option: Funcion:
Parametros relacionados con las funciones basicas del _ —
convertidor de frecuencia, el funcionamiento de las teclas (52] | FREIELE | i & [ReIes i eleme 2
del LCP y la configuracién de su pantalla. . .
0-02 Unidad de velocidad de motor
3.2.1 0-0* Ajustes basicos Option: Funcion:
AVISO!
0-01 Idioma Este parametro no se puede
Option: Funcién: ajustar con el motor en
marcha.
Define el idioma que se usard en la
pantalla.
La informacién que muestre la
El convertidor de frecuencia se pantalla dependera de los ajustes
suministra con dos paquetes de del pardmetro 0-02 Unidad de
idioma diferentes. El inglés y el velocidad de motor y el
aleman se incluyen en ambos pardmetro 0-03 Ajustes regionales.
paquetes. El inglés no puede Los ajustes predeterminados del
borrarse ni manipularse. pardmetro 0-02 Unidad de velocidad
[oj * English En los paquetes de idiomas 1y 2. de motor y el pardmetro 0-03 Ajustes
— regionales dependen de la region
[1] Deutsch En los paquetes de idiomas 1y 2. .
del mundo en que se suministre el
[2] Francais En el paquete de idioma 1. convertidor de frecuencia.
131 Dansk En el paquete de idioma 1. AVISO!
[41 Spanish En el paquete de idioma 1. Cambiar la unidad de
[5] Italiano En el paquete de idioma 1. velocidad de’l i AL
algunos parametros a sus
el Svenska En el paquete de idioma 1. valores iniciales. Seleccione la
[71 Nederlands En el paquete de idioma 1. unidad de velocidad del motor
antes de modificar otros
[10] Chinese En el paquete de idioma 2. .
parametros.
[20] Suomi En el paquete de idioma 1.
[22] English US En el paquete de idioma 1. (o] RPM Seleccionar para mostrar las
variables y parametros de velocidad
[27] Greek En el paquete de idioma 1. .,
del motor en funciéon de la
[28] Bras.port En el paquete de idioma 1. velocidad del motor (r/min).
[36] Slovenian En el paquete de idioma 1. [1] Hz Seleccionar para mostrar las
139] Korean En el paquete de idioma 2. variables y pardmetros de velocidad
del motor en funcién de la
[40] Japanese En el paquete de idioma 2. frecuencia de salida (Hz).
[41] Turkish En el paquete de idioma 1.
- — 0-03 Ajustes regionales
[42] Trad.Chinese En el paquete de idioma 2.
Option: Funcién:
[43] Bulgarian En el paquete de idioma 1. m
A 0
[44] Srpski En el paquete de idioma 1. Este pardmetro no se puede
[45] Romanian En el paquete de idioma 1. ajustar con el motor en
[46] Magyar En el paquete de idioma 1. marcha.
[47] Czech En el paquete de idioma 1. Lo e mvesie b penEl
[48] Polski En el paquete de idioma 1. dependerd de los ajustes del
[49] Russian En el paquete de idioma 1. DT LU LRl D Ve e
de motor y el pardmetro 0-03 Ajustes
(501 Thai En el paquete de idioma 2. regionales. Los ajustes predeter-
[51] Bahasa En el paquete de idioma 2. minados del pardmetro 0-02 Unidad
Indonesia de velocidad de motor y el
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0-03 Ajustes regionales

0-05 Unidad de modo local

Option: Funcion: Option: Funcién:
pardmetro 0-03 Ajustes regionales Define si la unidad de referencia
dependen de la regién del mundo local se muestra en términos de
en gue se suministre el convertidor velocidad del eje del motor (en
de frecuencia. Reprograme los RPM/Hz) o como porcentaje.
ajustes segun sea necesario. -
) 9 [o] * Como unidad
Los ajustes que no se usan no de velocidad
aparecen. del motor
[0] Internacional Ajusta las unidades del [1] %
pardmetro 1-20 Potencia motor [kW]
a [kW] y el valor predeterminado 3.2.2 0-1* Operac. de ajuste
del pardmetro 1-23 Frecuencia motor
a 50 Hz. Defina y controle los ajustes de pardmetros individuales.
0 Norteameérica | Ajusta las unidades del El convertidor de frecuencia cuenta con cuatro ajustes de
pardmetro 1-21 Potencia motor [CV] parametros que se pueden programar independientemente
a CVy el valor predeterminado del unos de otros. Esto hace que el uso del convertidor de
pardmetro 1-23 Frecuencia motor a frecuencia sea flexible y que este pueda satisfacer los
60 Hz. requisitos de muchos esquemas diferentes de control de
sistemas de agua, ahorrando con frecuencia el coste de
0-04 Estado operacién en arranque equipos de control externos. Por ejemplo, los ajustes
Option: Funcion: pueden utilizarse para programar el convertidor de
’ ’ frecuencia de modo que se acomode a un esquema de
Seleccionar el modo de funciona- . . . . .
control en un ajuste (p. ej., funcionamiento diurno) y a otro
miento al volver a conectar el . . . .
esquema de control en otro ajuste (p. ej., funcionamiento
convertidor de frecuencia a la L. - .
nocturno). También puede utilizarlos una unidad de
tensién de red cuando funciona en . . .
q | local tratamiento de aire o una unidad OEM para programar
moao manual (local). YT . .
(local) idénticamente todos sus convertidores de frecuencia de
[o] * Auto-arranque | Reanuda el funcionamiento del fabrica para diferentes modelos de una misma gama, de
convertidor de frecuencia con la manera que tengan los mismos pardmetros. Durante la
misma referencia local y las mismas roduccién o puesta en marcha, seleccione un ajuste
y
condiciones de arranque/parada. Se especifico dependiendo del modelo de convertidor de
aplican las mismas condiciones de frecuencia.
arranque/parada que tenia el Seleccione el ajuste activo (es decir, el ajuste en el que el
convertidor al apagarlo (aplicadas convertidor de frecuencia esta funcionando) en el
por [Hand On] / [Off] en el LCP o pardmetro 0-10 Ajuste activo. A continuacion, el LCP
en el arranque local a través de una mostrard el ajuste activo seleccionado. Utilizando el ajuste
entrada digital). multiple, sera posible alternar entre ajustes, con el
o Par forz- 1of | Detiene of convertidor de convertidor de frecuencia en funcionamiento o parado,
e ' Gyl (3o GRS &) [ utilizando una entrada digital o a través de érdenes de
i en’ memoria la referencia comunicacioén serie (por ejemplo, para ahorro nocturno). Si
o]l e vl e b a [ es necesario cambiar los ajustes durante el funcionamiento,
sl Besas ds waler a asegurese de programar el pardmetro 0-12 Ajuste actual
et [ e & red v de enlazado a de la manera adecuada. En la mayoria de
el ) e ¢ ST aplicaciones de agua y tratamiento de aguas residuales, no
el (B ek (R @ © serd necesario programar el pardmetro 0-12 Ajuste actual
e i @3 ¢ ETETELE enlazado a aunque se tenga que modificar la configuracion
foreell cleadla Wi et epaly o) durante el funcionamiento. No obstante, puede que si sea
convertidor de frecuencia vuer;z a necesario en aplicaciones complejas que utilicen toda la
i ) fndene & b veleadd flexibilidad del ajuste multiple. Utilizando el
e pardmetro 0-11 Ajuste de programacion, es posible editar
pardmetros dentro de cualquiera de los ajustes, mientras el

convertidor de frecuencia sigue funcionando en el ajuste
activo. El ajuste activo puede ser diferente del que se esté
editando. Utilizando el pardmetro 0-51 Copia de ajuste, es
posible copiar ajustes de pardmetros entre ajustes para
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permitir una puesta en marcha mas rapida si se necesitan 0-11 Ajuste de programacion

ajustes similares de parametros en diferentes ajustes.

Option: Funcion:
0-10 Ajuste activo devolver los demas ajustes a un
Option: Funcién: estado conocido.
Seleccione el ajuste en el que va a [1] Ajuste activo 1 [ [1] De Ajuste activo 1 a [4] Ajuste
funcionar el convertidor de activo 4: se pueden editar
frecuencia. libremente durante el funciona-
Utilice el pardmetro 0-51 Copia de miento, independientemente del
ajuste para copiar un ajuste sobre ajuste activo actual.
otro o sobre todos los demas 2 Ajuste activo 2

ajustes. Para evitar configuraciones

]
S . [3] Ajuste activo 3
contradictorias del mismo - -
) i 5 [4] Ajuste activo 4
parametro en dos ajustes diferentes, - - - -
[9] * Ajuste activo | El ajuste con el que esta

enlace los ajustes entre si utilizando
. . funcionando el convertidor de
el pardmetro 0-12 Ajuste actual ) )
. frecuencia puede editarse durante
enlazado a. Detenga el convertidor

. . el funcionamiento. La edicién de
de frecuencia antes de cambiar i .
. parametros en el ajuste
entre ajustes en los que los

, seleccionado se suele hacer desde
pardmetros marcados como no - e 0
e , pero también es posible a
modificables durante el funciona- > . o
) . través de cualquiera de los puertos
miento tengan valores diferentes. L .
de comunicacion en serie.

Los parametros «no modificables

durante el funcionamiento» estén »
0-12 Ajuste actual enlazado a
marcados como FALSO en el
capétulo 4 Listas de parémetros. Option: Funcion:
Utilice este parametro solo si se

[0] Ajuste de No se puede cambiar. Contiene el ) ) .
oo . requiere un cambio de ajustes con
fabrica conjunto de datos de Danfoss y

o el motor en marcha. Este pardmetro
puede utilizarse como fuente de )
, asegura que los parametros no
datos para devolver los demds ) .
X . modificables durante el funciona-
ajustes a un estado conocido. . ) ) )
miento tienen el mismo ajuste en

[[71]) = Ajuste activo 1 | [1] De Ajuste activo 1 a [4] Ajuste todos los ajustes pertinentes.

activo 4 son los cuatro ajustes de . . .
) Para permitir cambios de un ajuste
parametros en los que pueden . .
| a otro sin conflictos durante el
programarse todos los parametros. . . .
funcionamiento del convertidor de

[2] Ajuste activo 2 frecuencia, enlace los ajustes que

[3] Ajuste activo 3 contienen parametros no modifi-

[4] Ajuste activo 4 cables durante el funcionamiento. El

[9] Ajuste activo | Se utiliza para la selecciéon remota enlace garantiza la sincronizacion
de ajustes mediante las entradas de los valores de los pardmetros no
digitales y el puerto de comuni- modificables durante el funciona-
cacién en serie. Este ajuste utiliza miento al cambiar de un ajuste a
los ajustes del pardmetro 0-12 Ajuste otro durante el funcionamiento. Los
actual enlazado a. pardmetros marcados como FALSOS

en las listas de parametros (en el

0-11 Ajuste de programacion capétulo 4 Listas de pardmetros) no

Option: Funcién: podran modificarse mientras el

- - convertidor de frecuencia esta en
Seleccione el ajuste que se va a . .
. i funcionamiento.
editar (es decir, programar) durante

el funcionamiento: el ajuste activo La funcion del
o uno de los inactivos. El numero pardmetro 0-12 Ajuste actual
de ajuste que se esta editando se enlazado a se utiliza cuando esta
muestra en el LCP entre paréntesis. seleccionado [9] Ajuste activo en el
- - — pardmetro 0-10 Ajuste activo. Utilice
[0] Ajuste de No puede modificarse, pero es util . . .
. [9] Ajuste activo para cambiar de un
fabrica como fuente de datos para
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0-12 Ajuste actual enlazado a 0-12 Ajuste actual enlazado a

Option: Funcion: Option: Funcién:
ajuste a otro durante el funciona- y 2 para indicar que todos los
miento, con el motor en marcha. parametros «no modificables
Por ejemplo: durante el funcionamiento» son
utilice [9] Ajuste activo para cambiar ahora los mismos en el ajuste 1y el
del ajuste 1 al ajuste 2 con el ajuste 2. Si se aplican cambios en el
motor en marcha. Programe ajuste 2 a parametros no
primero los pardmetros del ajuste 1 modificable durante el funciona-
y después asegurese de que este y miento, como por ejemplo, el
el ajuste 2 estén sincronizados (o pardmetro 1-30 Resistencia estator
enlazados). (Rs), dichos cambios se aplicaran
La sincronizacién se puede hacer de también automaticamente al ajuste
- 1. Ahora ya es posible cambiar del
. il b caldtan Gl ajuste 1 al ajuste 2 durante el
ajuste a [2] Ajuste activo 2 A,
en pardmetro 0-11 Ajuste [0] * Sin relacionar
de programacion y [1] Editar ajuste 1
configure [2] Editar ajuste 2
pardmetro 0-12 Ajuste 3] Editar ajuste 3
actual enlazado a como [1] 4] Editar ajuste 4
Editar ajuste 1. Esto inicia
(sincronizacion). Matriz [5]
§ Range: Funcion:
% 0* [0-255] Ver una lista de todos los ajustes
7 enlazados mediante
pardmetro 0-12 Ajuste actual
enlazado a. El pardmetro tiene un
indice para cada ajuste de
llustracion 3.1 Gestion de ajustes parémetros. El valor de cada indice
indica qué ajustes estdn enlazados
a ese ajuste de parametros.
. Estando en el ajuste 1,
copie el ajuste 1 al ajuste indice Valor LCP
2 utilizando el 0 {0}
pardmetro 0-50 Copia con 1 {1,2}
LCP. A continuacion, 2 1,2}
configure 3 3}
pardmetro 0-12 Ajuste 4 43
actual enlazado a como [2]
Editar ajuste 2. Esto Tabla 3.2 Ejemplo de enlace de
comienza el proceso de ajustes
enlace.
llustracion 3.2 Gestion de ajustes
Después de realizar el enlace, el
pardmetro 0-13 Lectura: Ajustes
relacionados mostrara los ajustes 1
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0-14 Lectura: Prog. ajustes / canal

0-20 Linea de pantalla pequena 1.1

Range: Funcion: Option: Funcién:
0% [-2147483648 | Vea el ajuste del [953] Cod. de Muestra advertencias de comuni-
- pardmetro 0-11 Ajuste de progra- advert. caciéon de PROFIBUS.
2147483647 1 | macién para cada uno de los cuatro Profibus
canales de comunicacién diferentes. [1005] Lectura Muestra el nimero de errores de
Cuando el nimero se muestra en contador transmisién del control CAN desde
hexadecimal, como en el LCP, cada errores transm. [ el Ultimo encendido.
¥ indi I
nUMETo indica un cana [1006] Lectura Muestra el nimero de errores de
Los nimeros del 1 al 4 indican un o,
5 contador recepcién del control CAN desde el
numero de ajuste; F corresponde a e .
i errores ultimo encendido.
los ajustes de fabrica y A, a un .,
recepcion
ajuste activo. Los canales son, de —
L [1007] Lectura Muestra el nimero de eventos de
derecha a izquierda: LCP, fieldbus, . o
contador bus | bus desactivado desde el ultimo
USB, HPFB1,5. .
. desac. encendido.
Ejemplo: el valor AAAAAA21h
significa que el canal del fieldbus [1013] Parametro de | Muestra un cédigo de advertencia
del convertidor de frecuencia utiliza advertencia especifico de DeviceNet. Se asigna
el ajuste 2 en el un bit independiente a cada
pardmetro 0-11 Ajuste de progra- advertencia.
macién, el LCP utiliza el ajuste 1y 11230] D ——
todos los demas canales utilizan el advErEnds
G SETE: [1397] Alert Alarm
Word
3.2.3 0-2* Display LCP [1398] Alert Warning
Word
Defina las variables mostradas en el LCP. [1399] Alert Status
Word
[1500] Horas de Consulte el nimero de horas de
AVISO! ) S :
funciona- funcionamiento del convertidor de
Para obtener informaciéon sobre como escribir textos de . T,
display, consulte:
i . [1501] Horas Consulte el nimero de horas de
° Pardmetro 0-37 Texto display 1. funcionam. funcionamiento del motor.
* Pardmetro 0-38 Texto display 2. [1502] Contador KWh | Consulte el consumo de energia en
. Pardmetro 0-39 Texto display 3. kWh.
[1580] Horas de
0-20 Linea de pantalla pequefa 1.1 funciona-
. - miento del
Option: Funcién: .
ventilador
Seleccione una variable para [1600] Codigo de Vea el codigo de control enviado
mostrarla en la linea 1, posicién control desde el convertidor de frecuencia
izquierda. a través del puerto de comuni-
[0] Ninguno Ninguin valor de pantalla cacion serie en cédigo hexadecimal.
seleccionado [1601] * Referencia Referencia total (la suma de las ref.
[15] Readout: [Unidad] digital, analdgica, interna, de bus,
actual setup mantenida y de enganche arriba y
1371 Texto display | Codigo de control actual abajo) en la unidad seleccionada.
1 [1602] Referencia % Referencia total (la suma de las ref.
[38] Texto display digital, analégica, interna, de bus,
2 mantenida y de enganche arriba y
[39] Texto display abajo) en porcentaje.
3
[1603] Codigo estado | Cédigo de estado actual
[89] Lectura de
fecha y hora
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0-20 Linea de pantalla pequeina 1.1 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1

Option: Funcion: Option: Funcion:
[1605] Valor real Una o mas advertencias en cédigo [1624] Calibrated
princ. [%] hexadecimal. Stator
[1609] Lectura Consulte las lecturas definidas por Re5|sta.nce
personalizada | el usuario tal y como se han [1626] Potencia
configurado en: filtrada [kW]
e Pardmetro 0-30 Unidad de [1627] Potencia
lectura personalizada. filtrada [CV]
[1630] Tensién Bus Tension del enlace de CC en el
. Pardmetro 0-31 Valor . .
. cC convertidor de frecuencia.
minimo de lectura persona-
lizada. [1631] System Temp.
. Pardmetro 0-32 Valor [1632] Energia freno / | Potencia actual de frenado
L. s transferida a una resistencia de
mdximo de lectura persona-
. frenado externa.
lizada.
Muestra un valor instantaneo.

[1610] Potencia [kW] | Potencia real consumida por el

[1633] Energia freno / | Potencia de frenado transferida a
motor en kW.
2 min una resistencia de frenado externa.

[1611] Potencia [HP] | Potencia real consumida por el La potencia media se calcula de
motor en CV. manera continua durante los

[1612] Tension motor | Tension suministrada al motor. dltimos 120 s.

[1613] Frecuencia Frecuencia del motor, es decir, la [1634] Temp. Temperatura del disipador actual
frecuencia de salida del convertidor disipador del convertidor de frecuencia. El
de frecuencia en Hz. limite de desconexién se situa en

95 5 °C. y la reconexion se

[1614] Intensidad Corriente de fase del motor medida o

produce a 70 +5 °C.
motor como valor efectivo.
[1635] Témico Carga en porcentaje de los

[1615] Frecuencia [%] | Frecuencia del motor, es decir, la . X

inversor inversores.
frecuencia de salida del convertidor
de frecuencia en porcentaje. [1636] Int. Nom. Inv. | Intensidad nominal del convertidor
de frecuencia.

[1616] Par [Nm] La carga actual del motor en forma
de porcentaje del par nominal del [1637] Max. Int. Inv. Intensidad maxima del convertidor
motor. de frecuencia.

[1617] Velocidad Velocidad en RPM (revoluciones por [1638] Estado Estado del evento ejecutado por el

[RPM] minuto), es decir, la velocidad del ctrlador SL controlador.

eje del motor en lazo cerrado, [1639] Temp. tarjeta | Temperatura de la tarjeta de
basandose en los datos de la placa control control.
de caracteristicas del motor o Service L
introducidos, en la frecuencia de : ] ervice Log

. . Counter
salida y en la carga del convertidor

. [1645] Motor Phase U
de frecuencia.
Current

[1618] Térmico motor | Carga térmica del motor, calculada [1646] Motor Phase V
por la funcién ETR. Consulte Current
también el grupo de pardmetros [1647] Motor Phase

_Q¥%
1-9* Temperatura motor. W Current

[1619] Temperatura [1650] Referencia Suma de las referencias externas

del sensor KTY externa como porcentaje; es decir, la suma

[1622] Par [%] Muestra el par actual desarrollado de las referencias analdgica, de
en porcentaje. pulsos y de bus.

[1623] Motor Shaft Muestra la potencia mecénica [1652] Realimen- Valor de la sefal en unidades,

Power [kW] aplicada al eje del motor. tacion [Unit] tomado de las entradas digitales
programadas.
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0-20 Linea de pantalla pequeina 1.1 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1

Option: Funcion: Option: Funcion:
[1653] Referencia Visualice la contribucién del [1669] Salida pulsos [ Valor real de los pulsos aplicados
Digi pot potenciémetro digital a la realimen- #27 [Hz] en el terminal 27 en modo de
tacion de la referencia real. salida digital.
[1654] Realim. 1 Visualice el valor de realimentacién [1670] Salida pulsos [ Valor real de los pulsos aplicados
[Unidad] 1. Consulte el grupo de pardmetros #29 [HZ] en el terminal 29 en modo de
20-0* Realimentacion. salida digital.
[1655] Realim. 2 Visualice el valor de realimentacion [1671] Salida Relé Visualiza los ajustes de todos los
[Unidad] 2. Consulte el grupo de pardmetros [bin] relés.
20-0% Realimentacion. [1672] Contador A Visualice el valor actual del
[1656] Realim. 3 Visualice el valor de realimentacion contador A.
Uikl S Canllite el @itipo el poideiios [1673] Contador B Visualice el valor actual del
20-0* Realimentacion.
contador B.
- S -

(1658] Salida PID [%] | Devuelve el valor de salida del [1675] Entr. analdg. Valor real de la sefal en la entrada
controlador PID de lazo cerrado X30/11 X30/11 (tarjeta de E/S general
como porcentaje.

P ) opcional VLT® General Purpose 1/0

[1659] Adjusted Muestra el valor de consigna de MCB 101).

Setpoint func. real tras ser modificada por la
P » P [1676] Entr. analdg. Valor real de la sefal en la entrada
compensacion de caudal. Consulte X
) X30/12 X30/12 (tarjeta de E/S general
el grupo de pardmetros el D @ P o
22-8* Compensac. caudal. opclona eneral Flirpose
MCB 101).
[1660] Entrada digital | Muestra el estado de las entradas - - -
. . . . [1677] Salida Valor real en la salida X30/8 (tarjeta
digitales. 0 = sefal baja; 1 = sefal .
alta analégica de E/S general opcional VLT®
, X30/8 [mA] General Purpose I/0 MCB 101).
Respecto al orden, véase . ) '
pardmetro 16-60 Entrada digital. El Utilice el.p arametro 6_6(.) Terminal
bit 0 esta en el extremo derecho. X30/8 salida para seleccionar la
variable representada.
[1661] Terminal 53 Ajuste del terminal de entrada 53. -
ajuste conex. Intensidad = 0; Tensién = 1. [1678] Salida
analdgica
[1662] Entrada Valor real en la entrada 53 como X45/1 [mA]
analdgica 53 referencia o valor de proteccion. [1679] Salida
[1663] Terminal 54 Ajuste del terminal de entrada 54. analdgica
ajuste conex. | Intensidad = 0; Tensién = 1. X45/3 [mA]
1680 B Codigo d trol (CTW ibid
[1664] Entrada Valor real en la entrada 54 como ! ] us campo 6digo de control ) recibido
- . L CTW 1 del fieldbus.
analdgica 54 valor de referencia o de proteccién.
1682 B Val fe i incipal
[1665] Salida Valor real en mA en la salida 42. (16821 R'I:: t1:ampo @ o.r(;je e erelnc!e:j.prln:pa |
analdgica 42 Utilice el pardmetro 6-50 Terminal 42 enviado con ef codigo de control a
. . . través de la red de comunicacion
[mA] salida para seleccionar la variable ) )
. serie; por ejemplo, desde el BMS, el
que se debe mostrar en la salida
PLC u otro controlador.
42,
1684 Opci6 Codigo de estad liado d
[1666] Salida digital Valor binario de todas las salidas [ ] pcion 0dlgo de estado ampliado de
. - comun. STW | opcién de comunicaciones de
[bin] digitales.
fieldbus.
[1667] Ent. pulsos Valor real de la frecuencia aplicada Togs 5 C Codioo d | (CTW) recibid
#29 [Hz] en el terminal 29 como entrada de [ ] uerto édigo de control ( ) recibido
CTW 1 del fieldbus.
pulsos.
1 P FC REF 6di TW i |
[1668] Ent. pulsos Valor real de la frecuencia aplicada [1686] 1uerto S golt:lso CRGHECD (BN G e
#33 [Hz] en el terminal 33 como entrada de €labus.
pulsos. [1687] Bus Readout
Alarm/Warning
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0-20 Linea de pantalla pequeina 1.1 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1

Option: Funcion: Option: Funcion:
[1689] Configurable | Muestra el cédigo de advertencia/ [1836] Entrada
Alarm/Warning | alarma configurado en el analdgica
Word pardmetro 8-17 Configurable Alarm X48/2 [mA]
and Warningword. [1837] Entr. temp.
[1690] Codigo de Una o mas alarmas en cédigo X48/4
alarma hexadecimal (utilizadas para [1838] Entr. temp.
comunicacion serie). X48/7
[1839] Entr. temp.
[1691] Cédigo de Una o més alarmas en cédigo X48/10
alarma 2 hexadecimal (utilizadas para [1850] Lectura
comunicacién serie). Sensorless
[1692] Codigo de Una o mas advertencias en cédigo [unidad]
advertencia hexadecimal (utilizadas para [1860] Digital Input 2
comunicacion serie). [1870] Mains Voltage
[1693] Cédigo de Una o mas advertencias en c6digo [1871] Mains
advertencia 2 | hexadecimal (utilizadas para Frequency
comunicacién serie). [1872] Mains
, " — Imbalance
[1694] Cdd. estado Una o més condiciones de estado 875 Roctifer DC
t
amp en cédigo hexadecimal (utilizadas : ] Velc er
. L. . olt.
para comunicacion serie).
[2117] Referencia 1 Valor de la referencia para el
[1695] Codigo de Una o mas condiciones de estado Ext. [Unidad] | controlador de lazo cerrado
estado ampl. 2 | en cédigo hexadecimal (utilizadas ampliado 1.
para comunicacién serie).
[2118] Realim. 1 Ext. | Valor de la sefal de realimentacion
[1696] Cod. de Los bits reflejan el estado de los [Unidad] para el controlador de lazo cerrado
manteni- eventos de mantenimiento ampliado 1.
miento preventivo programados en el
. M . [2119] Salida 1 Ext. Valor de la salida del controlador de
grupo de pardmetros 23-1* Manteni-
. [%] lazo cerrado ampliado 1.
miento.
[1697] Alarm Word 3 [2137] Referencia 2 Valor de la referencia para el
[1698] Warning Word Ext. [Unidad] cont:'.oljdozr de lazo cerrado
3 ampliado 2.
[1830] Entr. analég. Muestra el valor de la sefal [2138] Realim. 2 Ext. | Valor de la sefal de realimentacion
X42/1 aplicada al terminal X42/1 en la [Unidad] para el controlador de lazo cerrado
tarjeta de E/S analdgica. ampliado 2.
[1831] Entr. analog. Muestra el valor de la sefal [2139] Salida 2 Ext. Valor de la salida del controlador de
X42/3 aplicada al terminal X42/3 en la [%] lazo cerrado ampliado 2.
tarjeta de E/S analdgica. [2157] Referencia 3 Valor de la referencia para el
[1832] Entr. analég. | Muestra el valor de la senal Ext. [Unidad] | controlador de lazo cerrado
X42/5 aplicada al terminal X42/5 en la ampliado 3.
tarjeta de E/S analdgica. [2158] Realim. 3 Ext. [ Valor de la sefal de realimentacién
[1833] Sal. analég. Muestra el valor de la sefial [Unidad] para el controlador de lazo cerrado
X42/7 [V] aplicada al terminal X42/7 en la ampliado 3.
tarjeta de E/S analdgica. [2159] Salida 3 Ext. Valor de la salida del controlador de
[1834] Sal. analég. Muestra el valor de la senal [%] lazo cerrado ampliado 3.
X42/9 [V] aplicada al terminal X42/9 en la [2230] Potencia falta | Potencia sin caudal calculada para
tarjeta de E/S analdgica. de caudal la velocidad real de funcionamiento.
[1835] Sal. analég. Muestra el valor de la sefal [2316] Torie
X42/11 [V] aplicada al terminal X42/11 en la BRI,
tarjeta de E/S analdgica. [2580] Estado Estado de funcionamiento del
cascada controlador de cascada.
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0-20 Linea de pantalla pequeina 1.1 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1

Option: Funcion: Option: Funcion:
[2581] Estado bomba | Estado de funcionamiento de cada [3407] PCD 7
bomba controlada por el escritura en
controlador de cascada. MCO
[2791] Cascade Salida de referencia para uso con [3408] PCD 8
Reference convertidores de frecuencia escritura en
esclavos. MCo
[3409] PCD 9
[2792] % Of Total Pardmetro de lectura de datos que escritura en
Capacity muestra el punto de funciona- MCO
miento del sistema como un [3410] PCD 10
porcentaje de la capacidad total del escritura en
sistema. MCO
[2793] Cascade Pardmetro de lectura de datos que [3421] PCD 1 lectura
Option Status | muestra el estado del sistema de desde MCO
cascada. [3422] PCD 2 lectura
[2794] Estado del desde MCO
sistema de [3423] PCD 3 lectura
cascada desde MCO
[2795] Advanced [3424] PCD 4 lectura
Cascade Relay desde MCO
Output [bin] [3425] PCD 5 lectura
[2796] Extended desde MCO
Cascade Relay [3426] PCD 6 lectura
Output [bin] desde MCO
[2920] Derag [3427] PCD 7 lectura
Power[kW] desde MCO
[2921] Derag [3428] PCD 8 lectura
Power[HP] desde MCO
[2965] Totalized [3429] PCD 9 lectura
Volume desde MCO
[2966] Actual Volume [3430] PCD 10 lectura
[2969] Flow desde MCO
[3110] Cod. estado [9920] Fan Ctrl deltaT
bypass [9921] Fan Ctrl
[3111] Horas func. Tmean
bypass [9922] Fan Ctrl NTC
[3401] PCD 1 Cmd
escritura en [9923] Fan Ctrl i-term
MCO [9924] Rectifier
[3402] PCD 2 Current
escritura en [9952] PC Debug 0
MCO [9953] PC Debug 1
[3403] PCD 3 [9954] PC Debug 2
escritura en [9961] FPC Debug 0
Mco [9962] FPC Debug 1
[3404] PCD 4 [9963] FPC Debug 2
escritura en (9964] FPC Debug 3
MCO [9965] FPC Debug 4
[3405] PCD 5
MCO Las opciones son las mismas que para pardmetro 0-20 Linea de
[3406] PCD 6 pantalla pequeiia 1.1. Seleccione una variable para mostrarla en
escritura en la linea 1, posicion central.
MCO
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0-22 Linea de pantalla pequeia 1.3 Lecturapersonalizada (valor) o
P 16-09 3
. . . . Unidad de lectura =4
Las opciones son las mismas que para pardmetro 0-20 Linea de personalizada P 0-30 E
pantalla pequeria 1.1. Seleccione una variable para mostrarla en Valor max. 8
la linea 1, posicién derecha. Po32
30
QN
0-23 Linea de pantalla grande 2 c-\a%w
A\ Q
. . , , . N© O
Las opciones son las mismas que para pardmetro 0-20 Linea de \Qﬁ\' Q@,‘,\o >
S <
3 : : RO . >N
pantalla pequena 1.1. Seleccione una variable para mostrarla en .\53‘3\\ 6@‘“ \QO@
: Q @ /'
la linea 2. Valor min. ) ; o SQ\(’
Solo unidades | 0{\\6 &b(’
0-24 Linea de pantalla grande 3 lineales S _
. . : . P 0-31 Velocidad del motor
Las opciones son las mismas que para pardmetro 0-20 Linea de 0 Liite superior de
pantalla pequeria 1.1. Seleccione una variable para mostrarla en ﬂ?f;d&?:,a?l motor
la linea 2. P 4-14 (Hz)

llustracién 3.3 Lectura personalizada
0-25 Mi menu personal

Matriz [50]

Range: Funcién: La relacién depende del tipo de unidad seleccionada en
Size [0-9999] Defina hasta 20 parametros que se pardmetro 0-30 Unidad de lectura personalizada:

related* deban incluir en el Ment personal

Q1, al que se accede con la tecla
[Quick Menu] del LCP. Los
parametros se muestran en el Menu
personal Q1 en el orden
programado en este pardmetro de
matrices. Para borrar un pardmetro,
ajustelo a 0000.

Por ejemplo, puede utilizarse para
proporcionar un acceso rapido y
sencillo a entre 1y 50 pardmetros
que deban modificarse con
regularidad.

Tipo de unidad

Relacion de velocidad

Sin dimension

Velocidad

Caudal, volumen

Caudal, masa Lineal
Velocidad

Longitud

Temperatura

Presién Cuadratica
Potencia Cubica

Tabla 3.3 Relaciones de velocidad para diferentes tipos de unidades

0-30 Unidad de lectura personalizada

3.2.4 0-3* Lectura LCP

. . Option: Funcion:
Es posible personalizar los elementos de la pantalla con
diversos fines: Programar un valor para ser
e Lectura personalizada. Valor proporcional a la m°Stra.d° =l pant,.alla ‘:’IEI L
velocidad (lineal, cuadrada o clbica en funcién vaLEr tiene una rélac'on ozl
de la unidad seleccionada en el cuad'tat'ca el con E
pardmetro 0-30 Unidad de lectura personalizada). velocidad. Esta relacion depende de
) la unidad seleccionada (consulte la
. Texto d’e display. Cadena de texto almacenada en Totstiz 5.0, el (el e nlbe e o8
un parametro. puede leer en el
Lectura personalizada pardmetro 16-09 Lectura persona-
El valor calculado que se mostrara se basa en los ajustes lizada y/o puede mostrarse en la
de: pantalla seleccionando [1609]
. Pardmetro 0-30 Unidad de lectura personalizada. Lectura personalizada en los
. . ametros del
. Pardmetro 0-31 Valor minimo de lectura persona- para,me ros de ’
lizada (solo lineal) pardmetro 0-20 Linea de pantalla
’ pequefia 1.1 al pardmetro 0-24 Linea
. Pardmetro 0-32 Valor mdximo de lectura persona- de pantalla grande 3.
lizada.
[0]
. Pardmetro 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]. o= %
. Pardmetro 4-14 Limite alto veloc. motor [HZz]. [5] PPM
. Velocidad real. (10] AT
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0-30 Unidad de lectura personalizada 0-31 Valor minimo de lectura personalizada

Option: Funcion: Range: Funcién:
[11] RPM Size [-999999.99 - | Este parametro permite elegir el
2] PULSO/s related* 100.00 valor minimo de la lectura de datos
[20] I/s CustomRea- definida por el usuario (se produce
21] I/min doutUnit] a velocidad cero). Solo es posible
[22] I/h ajustar un valor diferente de 0
23] = cuando se selecciona una unidad
[24] m*/min lineal en el pardmetro 0-30 Unidad
25] mh de lectura personalizada. Para
unidades cuadréticas o cubicas, el
[30] kg/s
valor minimo es 0.
[31] kg/min
[33] t/min .
Range: Funcion:
[34] t/h
[20] m/s 100 [par. 0-31 - [ Este parametro ajusta el valor
- Custom- 999999.99 maximo que se mostrara cuando la
[41] m/min
5] = ReadoutUni | CustomRea- velocidad del motor haya alcanzado
- & doutUnit] el valor ajustado para el
[60] ¢ pardmetro 4-13 Limite alto veloc.
(701 ey motor [RPM] o el
(711 bar pardmetro 4-14 Limite alto veloc.
[72] Pa motor [Hz] (depende del ajuste del
[73] kPa pardmetro 0-02 Unidad de velocidad
[74] m WG de motor).
[75] mm Hg
[120] GPM Range: Funcién:
[121] gal/s 0* [0-25] En este pardametro, es posible
[122] gal/min escribir una cadena de texto
[123] gal/h individual para mostrarla en el LCP
[124] CFM o para ser leida a través de la
[125] ft¥/s comunicacion serie.
[126] f*/min Para mostrar el texto de forma
27 ft'/h permanente, seleccione [37] Texto
[130] Ib/s display 1 en uno de los siguientes
[131] Ib/min pardmetros:
[132] Ib/h . Pardmetro 0-20 Linea de
[140] pies/s pantalla pequeria 1.1.
[141] ft/m . Pardmetro 0-21 Linea de
[145] pies pantalla pequefia 1.2.
[160] °F
- o Pardmetro 0-22 Linea de
[170] ps! pantalla pequena 1.3.
[171] libras/pulg.?
1721 in wg . Pardmetro 0-23 Linea de
[173] pies WG pantalla grande 2.
[174] pulg Hg . Pardmetro 0-24 Linea de
[180] cv pantalla grande 3.
. Pardmetro 0-37 Texto
display 1.
El cambio del
pardmetro 12-08 Nombre de host
cambiara el pardmetro 0-37 Texto
display 1, pero no al contrario.
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VLT® AQUA Drive FC 202

0-38 Texto display 2

Range:

Funcion:

0*

[0-25]

En este pardametro, es posible
escribir una cadena de texto
individual para mostrarla en el LCP

3.2.5 0-4* Teclado LCP

Activar, desactivar y proteger con contrasefa teclas indivi-
duales del LCP.

0-40 Boton (Hand on) en LCP

0 para ser I?ida a través de la Option: Funcion:
comunicacion serie.
[0] Desactivado Seleccione para desactivar la tecla.
Para mostrar el texto de forma
permanente, seleccione (38] Texto [1] * Activado La tecla [Hand On] esta activada.
display 2 en: [2] Contrasefna Evita el arranque no autorizado en
. Pardmetro 0-20 Linea de modo manual. Si el
pantalla pequena 1.1. pardmetro 0-40 Botén (Hand on) en
. e~ oy LCP esta incluido en Mi ment
pantalla pequefia 1.2. personal, defina la contrasena en el
pardmetro 0-65 Cédigo de menu
* Pardmetro 0-22 Linea de personal. En caso contrario, defina
pantalla pequena 1.3. b @EEerE cm ol
. Pardmetro 0-23 Linea de pardmetro 0-60 Contrasena menu
pantalla grande 2. principal.
o Pardmetro 0-24 Linea de [3] Activado sin
pantalla grande 3. OFF
Pulse [A] o [Y] para cambiar un 4] Contrasefa sin
caracter. Pulse [«] y [»] para mover i
X . [5] Activado con
el cursor. Cuando un caracter esta OFF
resaltado por el cursor, puede
cambiarse. Es posible insertar un [6] Contrasena
caracter colocando el cursor entre con OFF
dos caracteres y pulsando [4A] o [V]. (9] (E)nabled, ref =
Range: Funcién: Option: Funcién:
0* [0-25] En este parametro, es posible [0] Desactivado Seleccione para desactivar la tecla.
escribir una cadena de texto
L [1] * Activado La tecla [Off] esta activada.
individual para mostrarla en el LCP
o para ser leida a través de la [2] Contrasefna Evite una parada no autorizada. Si
comunicacién serie. Para mostrar el el pardmetro 0-41 Botén (Off) en LCP
texto de forma permanente, estd incluido en Mi menu personal,
seleccione el texto de display 3 en defina la contrasefa en el
el pardmetro 0-20 Linea de pantalla pardmetro 0-65 Cédigo de ment
pequena 1.1, el pardmetro 0-21 Linea personal. En caso contrario, defina
de pantalla pequenia 1.2, el la contrasena en el
pardmetro 0-22 Linea de pantalla pardmetro 0-60 Contrasefia menu
pequena 1.3, el pardmetro 0-23 Linea principal.
de pantalla grande 2 o el
pardmetro 0-24 Linea de pantalla
grande 3. Pulse [A] o [VY] para
cambiar un caracter. Pulse [<4] y [»]
para mover el cursor. Cuando un
caracter estd resaltado por el cursor,
puede cambiarse. Es posible
insertar un caracter colocando el
cursor entre dos caracteres y
pulsando [4] o [V].
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0-42 [Auto activ.] llave en LCP

Option:

Funcion:

[0]

Desactivado

Seleccione para desactivar la tecla.

(-

Activado

La tecla [Auto On] esta activada.

[2]

Contrasena

Evita un arranque no autorizado en
modo automatico. Si el

pardmetro 0-42 [Auto activ.] llave en
LCP estd incluido en Mi menu
personal, defina la contrasena en el
pardmetro 0-65 Cédigo de menu
personal. En caso contrario, defina
la contrasena en el

pardmetro 0-60 Contrasena menu
principal.

0-43 Boton (Reset) en LCP

0-45 [Bypass conv.] Llave en LCP

Pulse [Off] y seleccione [0] Desactivado para evitar la parada
accidental del convertidor de frecuencia. Pulse [Off] y seleccione
[2] Contraseia para evitar el bypass no autorizado del
convertidor de frecuencia. Si el pardmetro 0-45 [Bypass conv.]
Llave en LCP esta incluido en el Menu rdpido, defina la contrasefa
en el pardmetro 0-65 Cédigo de ment personal.

Option: Funcién:

[0] Desactivado Seleccione para desactivar la tecla.
[1= Activado

[2] Contrasena

3.2.6 0-5* Copiar/Guardar

Copie pardmetros desde y hasta el LCP. Use estos
pardmetros para guardar y copiar ajustes de un convertidor

OFF

[5]

Activado con
OFF

Al pulsar la tecla se reinicia el
convertidor de frecuencia pero sin
arrancarlo.

(6]

Contrasena
con OFF

Impide un reinicio no autorizado. Al
producirse un reinicio autorizado, el
convertidor de frecuencia no
arranca. Consulte la opcion [2]
Contrasena para obtener
informacién sobre cémo establecer
la contrasena.

Option:

0-44 Tecla [Off/Reset] en LCP

Activar o desactivar la tecla [Off/Reset].

Funcién:

[0]

Desactivado

1=

Activado

[2]

Contrasena

Option: Funcién: de frecuencia a otro.
[0] Desactivado Seleccione para desactivar la tecla.
[11 * Activado La tecla [Reset] esta activada. Option: Funcién:
[2] Contrasefia Evite el reinicio no autorizado. Si el m
pardmetro 0-43 Botén (Reset) en LCP Este parametro no se puede
8 lcbitelo o ¢l ajustar con el motor en
pardmetro 0-25 Mi menu personal, marcha:
defina la contrasefa en el
pardmetro 0-65 Cédigo de menu
personal. En caso contrario, defina (o1 * No copiar
la contraseRa en el [1] Trans. LCP tod. | Copia todos los parametros de
pardmetro 0-60 Contrasea mend par. todos los ajustes desde la memoria
principal. del convertidor de frecuencia a la
memoria del LCP. Para facilitar el
E] Activado sin mantenimiento, es recomendable
OFF copiar todos los parametros en el
[4] Contrasena sin LCP después de la puesta en

servicio.

[2] Tr d LCP tod. Copia todos los parametros de
par. todos los ajustes desde la memoria
del LCP hasta la memoria del
convertidor de frecuencia.
[3] Tr d LCP par Copia solo los pardmetros que sean
ind tam independientes del tamafo del
motor. Utilice la ultima seleccién
para programar varios convertidores
de frecuencia con la misma funcién
sin perturbar los datos del motor
que ya se hayan ajustado.
[10] Delete LCP
copy data

MG200B05
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0-51 Copia de ajuste 0-61 Acceso a menu princ. sin contraseia

Option: Funcion: Option: Funcién:
[0] * No copiar Sin funcion. [3] Bus: sélo Proporciona acceso de solo lectura
[1] Copiar al Copia todos los parametros del lectura a los parametros mediante el
. . L fieldbus.
ajuste 1 ajuste de programacion actual
(definido en pardmetro 0-11 Ajuste [4] Bus: sin acceso | Desactiva el acceso a los
de programacion) al ajuste 1. parametros mediante el fieldbus.
[2] Copiar al Copia todos los parametros del [5] Alt: Sélo Evita la edicién no autorizada de
ajuste 2 ajuste de programacién actual lectura los pardmetros del Menu principal y
(definido en pardmetro 0-11 Ajuste proporciona acceso de solo lectura
de programacion) al ajuste 2. a los pardmetros a través del
[3] Copiar al Copia todos los parametros del fieldbus.
ajuste 3 ajuste de programacion actual [6] Alt: Sin acceso | Evita la visualizacion no autorizada
(definido en pardmetro 0-11 Ajuste y la edicion de los pardmetros del
de programacién) al ajuste 3. Menu principal y desactiva el acceso
[4] Copiar al Copia todos los parametros del 2 o [T & Weniss elel
. . L fieldbus.
ajuste 4 ajuste de programacion actual
(definido en pardmetro 0-11 Ajuste o ”
9 . 0-65 Cédigo de menu personal
de programacion) al ajuste 4.
- Range: Funcién:
[9] Copiar a todos | Copia los parametros del ajuste
. 200* [-9999 - Defina la contrasena para acceder a
actual a cada uno de los ajustes de
1aa 9999 | Mi ment personal con la tecla
i [Quick Menu]. Si

3.2.7 0-6* Contrasefna

0-60 Contraseiia menu principal

Range: Funcion: 7 ¥ 2
9 0-66 Acceso a menu personal sin contrasena
100* [-9999 - Definir la contrasena para acceder . ; o . -
L. X Si pardmetro 0-61 Acceso a menu princ. sin contrasefia se ha
9999 ] al Menu principal con la tecla [Main . i
X ) ajustado como [0] Acceso total, no se tendra en cuenta este
Menul. Si pardmetro 0-61 Acceso a |
. . . parametro.
mend princ. sin contrasefa se ha
ajustado como [0] Acceso total, no Option: Funcion:
se tendra en cuenta este parametro. [0] * Acceso total Desactiva la contrasefia definida en
el pardmetro 0-65 Cédigo de ment
0-61 Acceso a menu princ. sin contrasena persondl.
Option: Funcién: [1] LCP: Sélo Evita la edicion no autorizada de
[0] * Acceso total Desactiva la contraseia definida en lectura los pardmetros de Mi ment
el pardmetro 0-60 Contrasefia menu personal.
principal. Si se selecciona esta 3] Bus: solo
Fpete, lectura
pardmetro 0-60 Contrasefia menu 5] Alt: Solo
principal, el pardmetro 0-65 Cédigo Iec‘tura
de menu personal y el
pardmetro 0-66 Acceso a menu 0-67 Contrasena acceso al bus
personal sin contrasena no se Range: Funcién:
tendran en cuenta. -
0% [0-9999 ] Al escribir en este parametro se
[1] LCP: Solo Evita la modificacién no autorizada puede desbloquear el acceso al
lectura de los parametros del Menu convertidor de frecuencia desde el
principal. bus / Software de configuraciéon
2] LCP: Sin Evita la visualizacion y modificacion e T,
acceso no autorizadas de los parametros
del Menu principal.

pardmetro 0-66 Acceso a menu
personal sin contrasena se ha
ajustado como [0] Acceso total, no
se tendra en cuenta este parametro.
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3.2.8 0-7* Ajustes del reloj

Ajuste la fecha y hora del reloj interno. Por ejemplo, el reloj
interno se puede utilizar para:
. Acciones temporizadas.

. Registro de energia.

. Andlisis de tendencias.

. Marcas de fecha y hora en las alarmas.
. Datos registrados.

. Mantenimiento preventivo.

Puede programarse el reloj para el cambio de horario de
verano y para diferenciar los dias laborables y no
laborables de la semana, con 20 excepciones (vacaciones,
etc.). Aunque los ajustes de hora se pueden realizar
mediante el LCP, también pueden llevarse a cabo con
acciones programadas y funciones de mantenimiento
preventivo, mediante la herramienta Software de
configuracién MCT 10.

AVISO!

El convertidor de frecuencia no posee alimentacién de
seguridad para la funcién de reloj, de modo que la fecha
y hora ajustadas se reinician al valor predeterminado
(01.01.2007 00:00 Mon) tras un apagdén, a menos que
esté instalado un médulo de reloj en tiempo real con
alimentacion de seguridad. Si no se instala ningin
moédulo de alimentacién de seguridad, utilice inicamente
la funcién de reloj si el convertidor de frecuencia esté
integrado en un sistema externo que utilice comuni-
cacion serie y que mantenga la sincronizacién horaria de
los equipos de control. En el pardmetro 0-79 Fallo de
reloj, puede programarse una advertencia si el reloj no
se ha ajustado correctamente, como por ejemplo, tras un
apagon.

AVISO!
Cuando se instala la opcién VLT® Analog 1/0 MCB 109 o

la opcién VLT® Real-time Clock MCB 117, se incluye una
bateria de emergencia para la fecha y la hora.

0-70 Fecha y hora

0-71 Formato de fecha

Option: Funcién:

[0] AAAA-MM-DD | Ajusta el formato de fecha que se
utilizara en el LCP.

[11 DD-MM-AAAA | Ajusta el formato de fecha que se
utilizara en el LCP.

[2] MM/DD/AAAA | Ajusta el formato de fecha que se
utilizara en el LCP.

0-72 Formato de hora

Option: Funcién:
Ajusta el formato de hora que se
utilizard en el LCP.

[0] 24 h

[1] 12 h

0-73 Diferencia zona horaria

Range: Funcién:
0 min* [-780 - 780 Introducir la diferencia de zona
min] horaria respecto al horario UTC.

Esta parametro es necesario para el
ajuste automatico al horario de
verano.

0-74 Horario de verano

Option: Funcién:

Seleccionar como debe gestionarse
el horario de verano. Para
configurarlo de forma manual,
introduzca la fecha de inicio y la
fecha de fin en el

pardmetro 0-76 Inicio del horario de
verano y el parametro 0-77 Fin del
horario de verano.

[0] * No
[2] Manual

0-76 Inicio del horario de verano

Range: Funcién:
Size [0-0] Ajusta la fecha y hora en las que
related* comienza el horario de verano. La

fecha se programa en el formato

Range: Funcién: seleccionado en el
Size [0-0] Ajusta la fecha y la hora del reloj pardmetro 0-71 Formato de fecha.
related* interno. El formato que utilizar se
ajusta en pardmetro 0-71 Formato 0-77 Fin del horario de verano
de fecha y pardmetro 0-72 Formato Range: Funcion:
de hora. Size [0-0] Ajusta la fecha y hora en las que
Cuando se utiliza la opcion VLT® related* termina el horario de verano. La
Real-time Clock MCB 117, la hora se fecha se programa en el formato
sincroniza cada dia a las 15:00. seleccionado en el
pardmetro 0-71 Formato de fecha.
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0-79 Fallo de reloj

0-85 Summer Time Start for Fieldbus

0-81 Dias laborables

Matriz [7]
Matriz de siete elementos [0]-[6] que se muestra bajo el nimero

de parametro en el display. Pulse [OK] y desplacese por los
elementos mediante [A]y [V].

Option: Funcién:

Defina, para cada dia de la semana,
si se trata de un dia laborable o no.
El primer elemento de la matriz es
el lunes. Los dias laborables se
utilizan para las acciones
temporizadas.

[0] No
[1] Si

0-82 Dias laborables adicionales

Matriz [5]
Matriz de cinco elementos [0]-[4] que se muestra bajo el nimero

de parametro en el display. Pulse [OK] y desplacese por los

elementos mediante [A]y [V].

Range: Funcién:
Size [0-0] Define las fechas de los dias
related* laborables adicionales que no lo

serian conforme al
pardmetro 0-81 Dias laborables.

0-83 Dias no laborables adicionales

Matriz [15]
Matriz de quince elementos [0]-[14] que se muestra bajo el
numero de parametro en el display. Pulse [OK] y desplacese por

los elementos mediante [A] y [Y].

Range: Funcién:
Size [0-0] Define las fechas de los dias
related* laborables adicionales que no lo

serian conforme al
pardmetro 0-81 Dias laborables.

0-84 Time for Fieldbus

Option: Funcién: Range: Funcién:
Activa o desactiva la advertencia 0% [0 - Muestra el inicio del horario de
del reloj si no se ha ajustado ni 4294967295 ] | verano para el fieldbus.
reiniciado el reloj tras un apagon y
no hay ninguna bateria de 0-86 Summer Time End for Fieldbus
seguridad instalada. Si se ha Range: Funcién:
instalado VLT® Analog 1/0 Option 0% [0 - Muestra el final del horario de
MCB 109, [1] Activado es la opcién 4294967295 ] | verano para el fieldbus.
por defecto.
[0] Desactivado 0-89 Lectura de fecha y hora
[1] Activado Range: Funcion:
0% [0-25] Muestra la fecha y hora actuales. La

fecha y la hora se actualizan
continuamente.

El reloj no comenzaréd a contar
hasta que se realice un ajuste
distinto al predeterminado en
pardmetro 0-70 Fecha y hora.

Range: Funcién:
0* [0 - Muestra la hora del fieldbus.
4294967295 ]
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3.3 Parametros 1-** Carga y motor 1-01 Principio control motor

Option: Funcién:

3.3.1 1-0* Ajustes generales

Seleccione el principio de control

. . . . del motor que se utilizara.
Defina si el convertidor de frecuencia funciona en lazo

abierto o lazo cerrado. [0] u/f Modo de motor especial para
motores conectados en paralelo en

1-00 Modo Configuracion aplicaciones especiales. Cuando se

Option: Funcion: seleccione U/f, edite la caracteristica

m del principio de control en el

Este parametro no se puede pardmetro 1-55 Caracteristica V/f - V

ajustar con el motor en
marcha.

y el pardmetro 1-56 Caracteristica V/f
-F.

[1] * VVC+ Principio de control vectorial de la

\V/EYe], tensién adecuado para la mayoria

de aplicaciones. La ventaja principal
Cuando se configuran para [3] P ja princip

Lazo cerrado, las 6rdenes de
cambio de sentido y arranque

con cambio de sentido no T
. . . 1-03 Caracteristicas de par
invierten el sentido de giro del

de la funcién VVC* es que utiliza un
modelo de motor fiable.

motor. Option: Funcién:
[0] Par compresor | Para controlar la velocidad de
[0] Lazo abierto La velocidad del motor se aplicaciones de par constante,

determina aplicando una referencia como por ejemplo:

de velocidad o ajustando la ¢ Bambas axiales:
velocidad en modo manual. . Bombas de desplaza-
El modo de lazo abierto también se miento positivo.

utiliza si el convertidor de o Sopladores.
frecuencia forma parte de un

sistema de control de lazo cerrado Proporciona una tension optimizada

basado en un controlador PID para una caracteristica de carga de

externo que proporciona una senal par constante del motor en todo el

de referencia de velocidad como intervalo de velocidades.

salida. [1] Par variable Para el control de velocidad de

[3] Lazo cerrado La velocidad del motor se bombas centrifugas y ventiladores.

determina mediante una referencia También se utiliza para controlar

procedente del controlador PID mas de un motor desde el mismo

integrado, variando la velocidad del convertidor de frecuencia (por

motor, como parte de un proceso ejemplo, varios ventiladores de

de control de lazo cerrado (p. ej, condensador o varios ventiladores

presién o caudal constantes). de torre de refrigeracion).

Configure el controlador PID en el Proporciona una tensién optimizada

grupo de pardmetros 20-0* Realimen- para una caracteristica de carga de

tacion o mediante los Ajustes de par cuadratico del motor.
funciones, a los que se accede [2] Optim. auto. Para un control de velocidad
pulsando [Quick Menul]. energia CT energéticamente 6ptimo de los
compresores de hélice y vaivén.

1-01 Principio control motor Proporciona una tensién optimizada

Option: Funcion: para una caracteristica de carga de

m par constante del motor, en todo el

" rango hasta 15 Hz. Ademas, la
Este parametro no se puede
ajustar con el motor en
marcha.

funcion AEO adapta la tension
exactamente a la situacion de carga
actual, para reducir asi el consumo

energético y el ruido audible del
motor. Para obtener un rendimiento
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1-03 Caracteristicas de par

Option: Funcion:

Optimo, ajuste debidamente el
factor cos @ de la potencia del
motor. Este valor se ajusta en el
pardmetro 14-43 Cosphi del motor. El
parametro tiene un valor predeter-
minado y se ajusta
automaticamente al programar los
datos del motor. Estos ajustes
garantizan una tensién éptima del
motor, aunque, si el motor necesita
un ajuste del cos ¢ (factor de
potencia del motor), debe realizarse
una funcion AMA mediante
pardmetro 1-29 Adaptacion
automdtica del motor (AMA).

[3] * Optim. auto. Para un control de velocidad de

energia VT alto rendimiento energético en
bombas centrifugas y ventiladores.
Proporciona una tensién optimizada
para una caracteristica de carga de
par cuadratico del motor. Ademas,
la funcion AEO adapta la tensidn
exactamente a la situacion de carga
actual, para reducir asi el consumo
energético y el ruido audible del
motor. Para obtener un rendimiento
6ptimo, ajuste debidamente el
factor de potencia del motor. Este
valor se ajusta en el

pardmetro 14-43 Cosphi del motor. El
pardmetro tiene un valor predeter-
minado y se ajusta
automaticamente al programar los
datos del motor. Estos ajustes
garantizan una tension optima del
motor, aunque, si el motor necesita
un ajuste del cos ¢ (factor de
potencia del motor), debe realizarse
una funcion AMA mediante
pardmetro 1-29 Adaptacion

1-04 Modo sobrecarga

Seleccione el nivel de par en modo de sobrecarga.
Option: Funcién:

[0] Par alto

Permite hasta un 160 % de exceso
de par en motores pequenos.

[1] * Par normal Permite hasta un 110 % de exceso

de par.

1-06 En sentido horario

Option: Funcion:
AVISO!
Este parametro no se puede

ajustar con el motor en
marcha.

Este parametro define el término en
sentido horario correspondiente a la
flecha de sentido del LCP. Se utiliza
para cambiar de forma sencilla el
sentido de la rotacion del eje sin
intercambiar los cables del motor.

[0] * Normal El eje del motor gira en sentido
horario cuando el convertidor de
frecuencia esta conectado U=U;

V=V 'y W=W al motor.

[1] Inversa El eje del motor gira en sentido
antihorario cuando el convertidor
de frecuencia estd conectado U=U;

V=V y W=>W al motor.

3.3.2 1-1* Seleccion de motor

AVISO!

Este grupo de parametros no se puede ajustar con el
motor en marcha.

Los siguientes parametros estan activos en funcién del
ajuste del pardmetro 1-10 Construccién del motor.

automdtica del motor (AMA). No 0
suele ser necesario ajustar Magn
manualmente el parametro del
, [0] perm.
factor de potencia del motor. Pardmetro 1-10 Constr Asincro- |PM [2] [3]
uccién del motor ! IPMSM  [SynRM
no no
A
VISO. saliente
Pardmetro 1-03 Caracteristicas de par no tiene efecto SPM
cuando pardmetro 1-10 Construccion del motor = [1] Pardmetro 1-00 Modo
Magn. perm. PM, no saliente SPM. Configuracién X X X X
Pardmetro 1-03 Caracte
X _ R R
risticas de par
Pardmetro 1-06 En
X X X X
sentido horario
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[1]

[

Magn. Magn.
[0] perm. [0] perm.
Pardmetro 1-10 Constr ) [2] [3] Pardmetro 1-10 Constr ) [2] [3]
uccion del motor Asincro- | PM, IPMSM | SynRM uccion del motor Asincro- | PM, IPMSM  [SynRM
no no no no
saliente saliente
SPM SPM
Pardmetro 1-14 Factor Pardmetro 1-46 Ganan
de ganancia de amorti- - X X X cia de detecc. de - X X X
guacion posicién
Pardmetro 1-15 Const. Pardmetro 1-47 Calibra
tiempo filtro a baja - X X X c. de par baja veloc. h X X X
velocidad Pardmetro 1-48 Inducta
Pardmetro 1-16 Const. nce Sat. Point h h h X
tiempo filtro a alta - X X X Pardmetro 1-49 Corrien
velocidad te en inductancia min. - - X -
Pardmetro 1-17 Const. Pardmetro 1-50 Magne
de tiempo del filtro de - X X X t. motor a veloc. cero X - - -
tension Pardmetro 1-51 Veloc.
Pardmetro 1-20 Potenci min. con magn. norm. X - - -
a motor [kW] X B B B [RPM]
Pardmetro 1-21 Potenci Pardmetro 1-52 Magne
a motor [CV] X - - - tizacion normal veloc. X - - -
Pardmetro 1-22 Tension min. [Hz]
motor X h - - Pardmetro 1-58 Intens.
Pardmetro 1-23 Frecue imp. prueba con motor X X X -
ncia motor X h h h en giro
Pardmetro 1-24 Intensi Pardmetro 1-59 Frec.
dad motor X X X X imp. prueba con motor X X X -
Pardmetro 1-25 Veloc. en giro
nominal motor X X X X Pardmetro 1-60 Compe
Pardmetro 1-26 Par nsacion carga baja X - - -
nominal continuo - X X X veloc.
Pardmetro 1-28 Compr Pardmetro 1-61 Compe
ob. rotacién motor X X X X nsacion carga alta X - - -
Pardmetro 1-29 Adapta velocidad
cién automdtica del X X X X Pardmetro 1-62 Compe « ~ ~ ~
motor (AMA) nsacién deslizam.
Pardmetro 1-30 Resiste Pardmetro 1-63 Tiempo
ncia estator (Rs) X X X X compens. deslizam. X - - -
Pardmetro 1-31 Resiste constante
ncia rotor (Rr) X N N N Pardmetro 1-64 Amorti-
Pardmetro 1-35 Reacta guacién de resonancia X - - N
ncia princ. (Xh) X N N N Pardmetro 1-65 Const.
Pardmetro 1-37 Inducta tiempo amortigua. de X - - -
ncia eje d (Ld) N X x x resonancia
Pardmetro 1-39 Polos Pardmetro 1-66 Intens.
motor X X X X min. a baja veloc. B X X X
Pardmetro 1-40 fcem a Pardmetro 1-70 Modo
1000 RPM B X X B de inicio B X X X
Pardmetro 1-44 d-axis Pardmetro 1-71 Retard
- _ - X X X X X
Inductance Sat. (LdSat) o arr.
Pardmetro 1-45 g-axis ~ ~ . ~ Pardmetro 1-72 Funcié « « « «
Inductance Sat. (LqSat) n de arranque
Pardmetro 1-73 Motor
X X X X

en giro
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[1] (11
Magn. Magn.
3 [0] perm. B [0] perm.
Pardmetro 1-10 Constr ) [2] [3] Pardmetro 1-10 Constr ) [2] [3]
.. Asincro- |PM, L Asincro- |PM,
uccion del motor IPMSM | SynRM uccion del motor IPMSM | SynRM
no no no no
saliente saliente
SPM SPM
Pardmetro 1-80 Funcié Pardmetro 2-16 Intensi
X X X X
n de parada dad mdx. de frenado X - - -
Pardmetro 1-81 Vel. de CA
min. para func. parada X X X X Pardmetro 2-17 Control
X X X X
[RPM] de sobretension
Pardmetro 1-82 Vel. Pardmetro 4-10 Direcci
X X X X
min. para func. parada X X X X 6n veloc. motor
[Hz] Pardmetro 4-11 Limite
Pardmetro 1-86 Velocid bajo veloc. motor X X X X
ad baja desconexion X X X X [RPM]
[RPM] Pardmetro 4-12 Limite
X X X X
Pardmetro 1-87 Velocid bajo veloc. motor [Hz]
ad baja desconexion X X X X Pardmetro 4-13 Limite
X X X X
[Hz] alto veloc. motor [RPM]
Pardmetro 1-90 Protecc Pardmetro 4-14 Limite
. X X X X X X X X
ién térmica motor alto veloc. motor [Hz]
Pardmetro 1-91 Vent. Pardmetro 4-16 Modo
X X X X X X X X
externo motor motor limite de par
Pardmetro 1-93 Fuente Pardmetro 4-17 Modo
) X X X X X X X X
de termistor generador limite de par
Pardmetro 2-00 Intensi Pardmetro 4-18 Limite
X X X X
dad CC mantenida/ X - X X intensidad
precalent. Pardmetro 4-19 Frecue
X X X X
Pardmetro 2-01 Intens. ncia salida mdx.
X X X X
freno CC Pardmetro 4-58 Funcid
X - X X
Pardmetro 2-02 Tiempo n Fallo Fase Motor
X - X X
de frenado CC Pardmetro 14-40 Nivel
X _ _ _
Pardmetro 2-03 Velocid VT
ad activacién freno CC X - X X Pardmetro 14-41 Minim
X _ _ _
[RPM] a magnetizaciéon AEO
Pardmetro 2-04 Velocid Pardmetro 14-42 Frecue
ad de conexién del X - X X ncia AEO minima x N N N
freno CC [Hz] Pardmetro 14-43 Cosph
Pardmetro 2-06 Intensi i del motor X - - B
- X X X
dad estacionamiento
Pardmetro 2-07 Tiempo "
. ) P - X X X 1-10 Construccion del motor
estacionamiento
Parémetro 2-10 Fundid Seleccione el tipo de disefio del motor.
n de freno X X X X Option: Funcion:
Pardmetro 2-11 Resiste [0] * Asincrono Para motores asincronos.
. ) X X X X
ncia freno (ohmios) [1] Magn. perm. Para motores de magnetizacién
Pardmetro 2-12 Limite x N M X PM, no permanente (PM). Los motores PM
potencia de freno (kW) saliente SPM | se dividen en 2 grupos segun
Pardmetro 2-13 Ctrol. « " X N tengan polos montados en
Potencia freno superficie (no salientes) o en el
Pardmetro 2-15 Compr « « « « interior (salientes).
obacién freno
[2] IPMSM
[5] SynRM
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3.3.3 Ajuste del motor asincrono

Introduzca los siguientes datos del motor. Encontrara la
informacion en la placa de caracteristicas del motor.

1. Pardmetro 1-20 Potencia motor [kW] o
pardmetro 1-21 Potencia motor [CV].

2 Pardmetro 1-22 Tension motor.

3 Pardmetro 1-23 Frecuencia motor.

4. Pardmetro 1-24 Intensidad motor.

5 Pardmetro 1-25 Veloc. nominal motor.

Para conseguir un rendimiento éptimo en modo VVC*, se
necesitaran datos adicionales del motor a fin de ajustar los
siguientes parametros. Encontrara dichos datos en la hoja
de datos del motor (normalmente este tipo de datos no
consta en la placa de caracteristicas del motor). Ejecute
una adaptaciéon automdtica del motor completa mediante
el pardmetro 1-29 Adaptacién automdtica del motor (AMA)
[1] Act. AMA completo o introduzca los pardmetros de
forma manual. El Pardmetro 1-36 Resistencia pérdida hierro
(Rfe) siempre se introduce de forma manual.

1. Pardmetro 1-30 Resistencia estator (Rs).
Pardmetro 1-31 Resistencia rotor (Rr).

Pardmetro 1-33 Reactancia fuga estdtor (X1).

2
3
4. Pardmetro 1-34 Reactancia de fuga del rotor (X2).
5 Pardmetro 1-35 Reactancia princ. (Xh).

6

Pardmetro 1-36 Resistencia pérdida hierro (Rfe).

Ajuste especifico de la aplicacién al funcionar en modo
vvct

VVC* es el modo de control mas fiable. En la mayor parte
de las situaciones, proporciona un rendimiento éptimo sin
ajustes adicionales. Ejecute un AMA completo para obtener
unos mejores resultados.

3.3.4 Configuracién del motor PM
Esta seccion describe cdmo configurar un motor PM.

Pasos para la programacion inicial

Para activar el funcionamiento del motor PM, seleccione [1]
Magn. perm. PM, no saliente SPM o [2] IPMSM en el
pardmetro 1-10 Construccion del motor.

Programacion de los datos del motor

Después de seleccionar un motor PM, se activaran los
pardmetros relacionados con el motor PM en los grupos de
pardmetros 1-2* Datos de motor, 1-3* Dat avanz. motor y
1-4* Adv. Motor Data Il .

Puede encontrar los datos necesarios en la placa de
caracteristicas del motor y en la hoja de datos técnicos del
motor.

Programe los siguientes parametros en el orden indicado:

1. Pardmetro 1-24 Intensidad motor.

2. Pardmetro 1-25 Veloc. nominal motor.
3. Pardmetro 1-26 Par nominal continuo.
4, Pardmetro 1-39 Polos motor.

Ejecute un AMA completo mediante
pardmetro 1-29 Adaptacién automdtica del motor (AMA) [1]
Act. AMA completo

AVISO!

Al utilizar el AMA, asegurese de que el valor del
pardmetro 1-40 fcem a 1000 RPM se calcule mediante la
velocidad nominal.

Si no se realiza un AMA completo, configure los siguientes
parametros manualmente:
1. Pardmetro 1-30 Resistencia estator (Rs)
Introduzca la resistencia de bobinado del estator
(Rs) de linea a comun. Si solo se dispone de datos
linea a linea, divida el valor linea a linea entre dos
para lograr un valor comun.

2. Pardmetro 1-37 Inductancia eje d (Ld)
Introduzca la inductancia directa al eje del motor
PM de linea a comun.
Si solo se dispone de datos linea a linea, divida el
valor linea a linea entre dos para lograr un valor
comun.

3. Pardmetro 1-40 fcem a 1000 RPM.
Introduzca la fuerza contraelectromotriz linea a
linea del motor PM a 1000 r/min (valor RMS). La
fuerza contraelectromotriz es la tensién que
genera un motor PM cuando no se le conecta un
convertidor de frecuencia y el eje se gira desde el
exterior. Normalmente se especifica para la
velocidad nominal del motor o con la medicién
de 1000 r/min entre dos lineas. Si no dispone del
valor para una velocidad del motor de 1000 r/
min, calcule el valor correcto del siguiente modo:
si la fuerza contraelectromotriz es, por ejemplo,
de 320 V a 1800 r/min, puede calcularse a 1000
r/min tal y como sigue:
fuerza contraelectromotriz = (tensién/ r/min) x
1000 = (320/1800) x 1000 = 178.

4, Para motores IPM, configure los valores de
inductancia en los siguientes parametros:

. Pardmetro 1-38 Inductancia eje q (Lq).

. Pardmetro 1-44 d-axis Inductance Sat.
(LdSat).

. Pardmetro 1-45 g-axis Inductance Sat.
(LgSat).

. Pardmetro 1-49 Corriente en inductancia
min..
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En el caso de los motores IPM, pueden faltar algunos de
los valores de inductancia en las placas de caracteristicas
o en las hojas de datos. Efectiie el AMA para obtener los
valores validos.

Funcionamiento del motor de prueba
1. Arranque el motor a velocidad baja (de 100 a 200
r/min). Si el motor no gira, compruebe la
instalacion, la programacion general y los datos
del motor.

2. Compruebe si la funcién de arranque del
pardmetro 1-70 Modo de inicio se ajusta a los
requisitos de aplicacién.

Deteccion de rotor

Se recomienda esta funcidn para aplicaciones en las que el
motor arranca desde la posiciéon de reposo, por ejemplo,
bombas o transportadoras. En algunos motores, se oye un
ruido cuando el convertidor de frecuencia realiza la
deteccién del rotor. Esto no dafia el motor.

Parking

Se recomienda esta opcidn para las aplicaciones en las que
el motor gira a velocidad baja, por ejemplo, autorrotacion
en aplicaciones de ventiladores. Pueden ajustarse el
Pardmetro 2-06 Intensidad estacionamiento y el

pardmetro 2-07 Tiempo estacionamiento. Aumente los
ajustes de fabrica de los parametros para las aplicaciones
con una inercia alta.

Ajuste especifico de la aplicacién al funcionar en modo
vvc*

VVC" es el modo de control mas fiable. En la mayor parte
de las situaciones, proporciona un rendimiento éptimo sin
ajustes adicionales. Ejecute un AMA completo para obtener
unos mejores resultados.

Arranque el motor a velocidad nominal. Si la aplicacién no
funciona bien, compruebe los ajustes PM de VVC*. La
Tabla 3.4 contiene recomendaciones para diversas aplica-
ciones.

Aplicacion avanz.

Aplicaciones de inercia Aumente el pardmetro 1-17 Const. de
baja tiempo del filtro de tensién en un
factor de 5 a 10.

Reduzca pardmetro 1-14 Factor de

Icarga/Imotor<5

ganancia de amortiguacion.
Reduzca pardmetro 1-66 Intens. min.
a baja veloc. (<100 %).

Aplicaciones de inercia Mantenga los valores predeter-
baja minados.

50>lcarga/lmotor>5

Aplicaciones de inercia Aumente el pardmetro 1-14 Factor de
alta ganancia de amortiguacion, el
lcarga/lmotor>50 pardmetro 1-15 Const. tiempo filtro a
baja velocidad y el

pardmetro 1-16 Const. tiempo filtro a

alta velocidad

Carga elevada a velocidad | Aumente pardmetro 1-17 Const. de
baja tiempo del filtro de tension

<30 % (velocidad nominal) | Aumente el pardmetro 1-66 Intens.
min. a baja veloc. para ajustar el par
de arranque. El 100 % de la
corriente proporciona el par nominal
como par de arranque. El funciona-
miento durante un tiempo
prolongado a un nivel de corriente
superior al 100 % puede sobreca-
lentar el motor.

Tabla 3.4 Recomendaciones para diversas aplicaciones

Si el motor arranca con una oscilacién a una velocidad
concreta, aumente el pardmetro 1-14 Factor de ganancia de
amortiguacién. Aumente el valor en intervalos pequefios.
En funcion del motor, este parametro puede ajustarse
entre un 10 % y un 100 % por encima del valor predeter-
minado.

3.3.5 Ajuste de Motor SynRM

Esta seccion describe cdmo configurar un motor sincrono
de reluctancia.

Pasos para la programacion inicial

Para activar el funcionamiento del motor SynRM,
seleccione la opcion [5] SynRM en el

pardmetro 1-10 Construccion del motor.

Programacion de los datos del motor

Después de seleccionar la opcién [5] SynRM, se activaran
los parametros relacionados con el motor sincrono de
reluctancia en los grupos de pardmetros 1-2* Datos de
motor, 1-3* Dat avanz. motor y 1-4* Adv. Motor Data Il .
Puede encontrar los datos necesarios en la placa de
caracteristicas del motor y en la hoja de datos técnicos del
motor.

Programe los siguientes parametros en el orden indicado:

1. Pardmetro 1-24 Intensidad motor.
2. Pardmetro 1-25 Veloc. nominal motor.
3. Pardmetro 1-26 Par nominal continuo.

4, Pardmetro 1-39 Polos motor.

Ejecute un AMA completo mediante
pardmetro 1-29 Adaptacion automdtica del motor (AMA) [1]
Act. AMA completo
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Si no se realiza un AMA completo, configure los siguientes
parametros manualmente:
1. Pardmetro 1-30 Resistencia estator (Rs)
Introduzca la resistencia de bobinado del estator
(Rs) de linea a comun. Si solo se dispone de datos
linea a linea, divida el valor linea a linea entre dos
para lograr un valor comun.

2. Pardmetro 1-37 Inductancia eje d (Ld)
Introduzca la inductancia directa al eje del motor
de linea a comun.
Si solo se dispone de datos linea a linea, divida el
valor linea a linea entre dos para lograr un valor
comun.

3. Pardmetro 1-38 Inductancia eje q (Lq).
Introduzca la inductancia del eje de cuadratura
del motor de linea a comun.
Si solo se dispone de datos linea a linea, divida el
valor linea a linea entre dos para lograr un valor
comun.

4. Pardmetro 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat).
Introduzca el valor saturado de linea a comun de
la inductancia del eje d. Este es el valor a una
corriente superior a la corriente nominal para el
cual la inductancia estd completamente saturada.

5. Pardmetro 1-48 Inductance Sat. Point.
Introduzca el porcentaje de la corriente nominal
para el cual la inductancia del eje d esta semisa-
turada, es decir, que corresponde a la media de
los valores de saturacién y sin saturacion.

AVISO!

Pueden faltar algunos de los valores de inductancia de
los motores en las placas de caracteristicas o en las hojas
de datos. Efectie el AMA para obtener los valores
vélidos.

Funcionamiento del motor de prueba
1. Arranque el motor a velocidad baja (de 100 a 200
r/min). Si el motor no gira, compruebe la
instalacién, la programacién general y los datos
del motor.

2. Compruebe si la funcién de arranque del
pardmetro 1-70 Modo de inicio se ajusta a los
requisitos de aplicacién.

Deteccidn de rotor

Se recomienda esta funcién para aplicaciones en las que el
motor arranca desde la posiciéon de reposo, por ejemplo,
bombas o transportadoras. En algunos motores, se oye un
ruido cuando el convertidor de frecuencia realiza la
deteccién del rotor. Esto no dafa el motor.

Parking

Se recomienda esta opcién para las aplicaciones en las que
el motor gira a velocidad baja, por ejemplo, autorrotacion
en aplicaciones de ventiladores. Pueden ajustarse el
Pardmetro 2-06 Intensidad estacionamiento y el

pardmetro 2-07 Tiempo estacionamiento. Aumente los
ajustes de fabrica de los parametros para las aplicaciones
con una inercia alta.

Ajuste especifico de la aplicacion al funcionar en modo
vvct

VVC* es el modo de control mas fiable. En la mayor parte
de las situaciones, proporciona un rendimiento 6ptimo sin
ajustes adicionales. Ejecute un AMA completo para obtener
unos mejores resultados.

Arranque el motor a velocidad nominal. Si la aplicacién no
funciona bien, compruebe los ajustes de motor sincrono
de reluctancia VVC*. La Tabla 3.5 contiene recomenda-
ciones para diversas aplicaciones.

Aplicacion avanz.

Aplicaciones de inercia Aumente el pardmetro 1-17 Const. de
baja tiempo del filtro de tensién en un
factor de 5 a 10.

Reduzca pardmetro 1-14 Factor de

lcarga/Imotor<5

ganancia de amortiguacion.
Reduzca pardmetro 1-66 Intens. min.
a baja veloc. (<100 %).

Aplicaciones de inercia Mantenga los valores predeter-
baja minados.

50>Icarga/lmotor>5

Aplicaciones de inercia Aumente el pardmetro 1-14 Factor de
alta ganancia de amortiguacion, el
lcarga/lmotor>50 pardmetro 1-15 Const. tiempo filtro a
baja velocidad y el

pardmetro 1-16 Const. tiempo filtro a

alta velocidad

Carga elevada a velocidad | Aumente pardmetro 1-17 Const. de
baja tiempo del filtro de tensién

<30 % (velocidad nominal) | Aumente el pardmetro 1-66 Intens.
min. a baja veloc. para ajustar el par
de arranque. El 100 % de la
corriente proporciona el par nominal
como par de arranque. El funciona-
miento durante un tiempo
prolongado a un nivel de corriente
superior al 100 % puede sobreca-
lentar el motor.

Tabla 3.5 Recomendaciones para diversas aplicaciones

Si el motor arranca con una oscilacién a una velocidad
concreta, aumente el pardmetro 1-14 Factor de ganancia de
amortiguaciéon. Aumente el valor en intervalos pequefos.
En funcién del motor, este pardmetro puede ajustarse
entre un 10 % y un 100 % por encima del valor predeter-
minado.
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3.3.6 1-1* VWC* PM/SynRM

Los parametros de control predeterminados para el control
de motores PMSM VVC* estan optimizados para aplica-
ciones y para cargas de inercia en el intervalo 50>JI/Jm>5.
Jl es la carga de inercia de la aplicacién y Jm es la inercia
de la maquina.

Para aplicaciones con un nivel de inercia bajo (JI/Jm<5),
aumente el pardmetro 1-17 Const. de tiempo del filtro de
tensién en un factor de 5-10 y, en algunos casos, el
pardmetro 1-14 Factor de ganancia de amortiguacioén a fin
de mejorar el rendimiento y la estabilidad.

Para aplicaciones con un nivel de inercia alto (JI/Jm >50),
aumente el pardmetro 1-15 Const. tiempo filtro a baja
velocidad, el pardmetro 1-16 Const. tiempo filtro a alta
velocidad y el pardmetro 1-14 Factor de ganancia de amorti-
guacioén a fin de mejorar el rendimiento y la estabilidad.
Con una carga alta a baja velocidad (<30 % de la velocidad
nominal), aumente el pardmetro 1-17 Const. de tiempo del
filtro de tension a causa de la no linealidad del inversor a
baja velocidad.

1-11 Modelo de motor

Option: Funcién:
Ajusta automaticamente los valores de fabrica
al motor seleccionado. Si se utiliza el valor
predeterminado Std. Asynchron determine los
ajustes manualmente, segun la seleccion del
pardmetro 1-10 Construccion del motor.
[1] [ Std. Modelo del motor predeterminado cuando
Asynchron | estd seleccionado [0]* Asincrono en el
pardmetro 1-10 Construccion del motor.
[2] |Std. PM, Seleccionable cuando [1] Magn. perm. PM, no
non salient | saliente SPM est4 seleccionado en el

pardmetro 1-10 Construccién del motor.

[10] | Danfoss
OGD LA10

Seleccionable cuando [1] Magn. perm. PM, no
saliente SPM esta seleccionado en el
pardmetro 1-10 Construccion del motor. Solo
disponible para T4 y T5 en 1,5-3 kW. Los
ajustes se cargan automaticamente para este
motor especifico.

[11] [ Danfoss
OGD V210

Seleccionable cuando [1] Magn. perm. PM, no
saliente SPM esta seleccionado en el
pardmetro 1-10 Construccién del motor. Solo
disponible para T4 y T5 en 0,75-3 kW. Los
ajustes se cargan automaticamente para este

motor especifico.

1-14 Factor de ganancia de amortiguacion

Range: Funcién:
Size [0 - 250 %] Este parametro estabiliza el motor
related* PM para que su funcionamiento sea

correcto y estable. El valor de la
ganancia de amortiguacién controla
el rendimiento dindmico del motor
PM. Una ganancia de amortiguacion
baja provoca un rendimiento

1-14 Factor de ganancia de amortiguacion

Range: Funcién:

dindmico elevado y un valor alto
causa un rendimiento dinamico
bajo. Si la ganancia de amorti-
guacion es demasiado alta o
demasiado baja, el control serd
inestable. El rendimiento dinamico
resultante depende de los datos de
la méaquina y del tipo de carga.

1-15 Const. tiempo filtro a baja velocidad

Range: Funcién:
Size [0.01 - 20 s] | La constante de tiempo de
related* ganancia de amortiguacion del

filtro determina el tiempo de
respuesta en la carga. Obtendra un
control rdpido mediante una
constante de tiempo de amorti-
guacion breve. Sin embargo, si este
valor es demasiado bajo, el control
se volverd inestable. Esta constante
de tiempo se aplica por debajo del
10 % de la velocidad nominal.

1-16 Const. tiempo filtro a alta velocidad

Range: Funcién:
Size [0.01 - 20 s] | La constante de tiempo de
related* ganancia de amortiguacion del

filtro determina el tiempo de
respuesta en la carga. Obtendra un
control rdpido mediante una
constante de tiempo de amorti-
guacion breve. Sin embargo, si este
valor es demasiado bajo, el control
se volverd inestable. Esta constante
de tiempo se aplica por encima del
10 % de la velocidad nominal.

1-17 Const. de tiempo del filtro de tension

Range: Funcién:
Size [0.001 - 2 s] [ La constante del tiempo de filtro de
related* tension de alimentacién se utiliza

para reducir la influencia de las
ondulaciones de frecuencia y
resonancias del sistema a la hora de
calcular la tension de alimentacién
de la maquina. Sin este filtro, las
ondulaciones en la corriente
podrian distorsionar la tension
calculada y afectar la estabilidad del
sistema.
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3.3.7 1-2* Datos de motor

El grupo de parametros contiene los datos de entrada de
la placa de caracteristicas del motor conectado.

AVISO!

Cambiar el valor de estos parametros afecta a los ajustes
de otros parametros.

AVISO!

Los siguientes parametros no tendran efecto cuando el
pardmetro 1-10 Construccién del motor se ajuste como [1]
PM no saliente SPM, [2] IPMSM o [5] Sync. Reluctance:

. Pardmetro 1-20 Potencia motor [kW].
. Pardmetro 1-21 Potencia motor [CV].
. Pardmetro 1-22 Tension motor.

. Pardmetro 1-23 Frecuencia motor.

1-20 Potencia motor [kW]

1-21 Potencia motor [CV]

Range: Funcién:

En funcién de las selecciones
realizadas en pardmetro 0-03 Ajustes
regionales, se hace invisible
pardmetro 1-20 Potencia motor [kW]
o pardmetro 1-21 Potencia motor
[CV].

1-22 Tension motor

Range: Funcién:
Size (10-1000 [VY7KYe]]

(R V] Este parametro no se puede

ajustar con el motor en
marcha.

Introduzca la tensién del motor
nominal conforme a los datos de la
placa de caracteristicas del mismo.
El valor predeterminado se
corresponde con la salida nominal

Range: Funcién: de la unidad.
Size [0.09 - AVISO! = —
. 9 recuencia motor
related 2000.00 kW] | Ecte parametro no se puede -
. Range: Funcién:
ajustar con el motor en
i - i
marcha. Size 20 - 1000 m
et Hz] Este parametro no se puede
Introduzca la potencia nominal del ajustar con el motor en
motor en kW conforme a los datos marcha.
de la placa de caracteristicas del
mismo. El valor predeterminado se Seleccione el valor de frecuencia
corresponde con la salida nominal del motor seguin los datos de la
de la unidad. placa de caracteristicas del mismo.
B frnetam de [Es seleadnes Para el funcionamiento a 87 Hz con
realizadas en pardmetro 0-03 Ajustes motores de 230/400 V, ajuste los
regionales, se hace invisible datos de la placa de caracteristicas
pardmetro 1-20 Potencia motor [kW] 2Rl U, el
o pardmetro 1-21 Potencia motor pardmetro 4-13 Limite alto veloc.
v motor [RPM] y el
pardmetro 3-03 Referencia mdxima a
1-21 Potencia motor [CV] 2 epplEmdin e 87 L
Range: Funcién:
Size [0.09 - AVISO!
il SO0 el Este parametro no se puede
ajustar con el motor en
marcha.
Introduzca la potencia nominal del
motor en CV conforme a los datos
de la placa de caracteristicas del
mismo. El valor predeterminado se
corresponde con la salida nominal
de la unidad.
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1-24 Intensidad motor

1-28 Comprob. rotacion motor

Range: Funcion: Option: Funcion:
Size [0.10 - m
atect | 1000000 A ; AADVERTENCIA
: Este parametro no se puede =
. TENSION ALTA
ajustar con el motor en id de f .
marcha. Los fonvertl OT?S e frecuencia
contienen tension alta cuando
N e ont estan conectados a una entrada
ntroduzca el valor de la corriente ..
. i de red de CA, a un suministro d
nominal del motor seguin los datos X
o CC o a una carga compartida.
de la placa de caracteristicas del
mismo. Los datos se utilizan para o Antes de desconectar
calcular el par motor, la proteccion los cables de fase del
térmica del motor, etc. motor, desconecte la
potencia de red.
1-25 Veloc. nominal motor
Range: Funcion: AVISO
i > A . .
S LY = 0800 m Una vez que se activa la verifi-
related* RPM] < oz .
Este parametro no se puede cacion de la rotacion del
ajustar con el motor en motor, la pantalla muestra:
marcha. Nota: el motor puede girar en el
sentido incorrecto.
Introduzca el valor de la velocidad Pulsando [OK], [Back] o
nominal del motor segun los datos [Cancel] se borra el mensaje y
de la placa de caracteristicas del se muestra otro nuevo: Pulse
mismo. Estos datos se utilizan para [Hand On] para arrancar el
calcular las compensaciones motor. Pulse [Cancel] (Cancelar)
autométicas del motor. para cancelar. Pulsando [Hand
On] se arranca el motor a 5 Hz
1-26 Par nominal continuo en direccién de avance y la
Range: Funcion: pant.a\lla m‘uestra: Motor en .
- ~ funcionamiento. Compruebe si
Size [1 - 10000.0 | Introduzca el valor segun los datos . .
o el sentido de giro del motor es
related* Nm] de la placa de caracteristicas del
) el correcto. Pulse [Off] para
motor. El valor predeterminado se
g o el (] detener el motor. Pulsando
corresponde con . X
- i o ) [Off] se detiene el motor y se
Este parametro esta disponible L
. reinicia el
cuando e p
i » pardmetro 1-28 Comprob.
pardmetro 1-10 Construccion del o . q
. rotacion motor. Si el sentido de
motor se ajusta como [1] Magn. . .
) o erllnion S v Gl giro del motor es incorrecto,
erm. 7 ; [ . .
- ) I~ intercambie dos cables de fase
el parametro solo es valido para
del motor.
motores PM y para SPM no
salientes.
Tras la instalacion y conexion del
motor, esta funcién permite
verificar el correcto sentido de giro
del motor. Al activar esta funcién se
anulan las 6rdenes de cualquier bus
o entrada digital, excepto los de
Parada externa y Safe Torque Off
(STO) (si se incluyen).
[o] * No La verificacion de la rotacién del
motor no estd activada.
[1] Activado La verificacion de la rotacién del
motor estd activada.
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1-29 Adaptacion automatica del motor (AMA)

Option: Funcion:

La funciéon AMA optimiza el
rendimiento dindmico del motor
optimizando automaticamente sus
parametros avanzados (de
pardmetro 1-30 Resistencia estator
(Rs) a pardmetro 1-35 Reactancia
princ. (Xh)) con el motor parado.

[o] * No Sin funcién.

[1] Act. AMA Realiza un AMA de la resistencia del

completo estator Rs, la resistencia del rotor Ry,
la reactancia de fuga del estator Xi,
la reactancia de fuga del rotor Xz y

la reactancia principal Xh.

[2] Act. AMA
reducido

Realiza un AMA reducido de la
resistencia del estator Rs
Unicamente en el sistema.
Seleccione esta opcion si se utiliza
un filtro LC entre el convertidor de
frecuencia y el motor.

[3] Enable
Complete
AMA I

Aplica la funcionalidad mejorada
AMA I de la resistencia del estator
Rs, la resistencia del rotor Ry, la
reactancia de fuga del estator Xy, la
reactancia de fuga del rotor Xz y la
reactancia principal Xn. Para obtener
mejores resultados, actualice el
pardmetro 14-43 Cosphi del motor.

[4] Enable
Reduced AMA
Il Unicamente en el sistema.

Realiza un AMA reducido Il de la

resistencia del estator Rs

Seleccione esta opcién si se utiliza
un filtro LC entre el convertidor de
frecuencia y el motor.

AVISO!

Pardmetro 1-29 Adaptacién automdtica del motor (AMA)
no tiene efecto cuando pardmetro 1-10 Construccion del
motor = [1] Magn. perm. PM, no saliente SPM.

Active la funcién AMA pulsando la tecla [Hand On]
después de seleccionar [1] Act. AMA completo o [2] Act.
AMA reducido. Consulte también el capitulo Adaptacion
automadtica del motor en la Guia de disefio. Después de una
secuencia normal, aparece en pantalla lo siguiente: pulse
[OK] para finalizar el AMA. Después de pulsar [OK], el
convertidor de frecuencia esta listo para su uso.

AVISO!

. Para obtener la mejor adaptacién posible del
convertidor de frecuencia, ejecute el AMA con el
motor en frio.

. El AMA no puede realizarse mientras el motor
esté en funcionamiento.

AVISO!

Evite la generacién externa de par durante el AMA.

AVISO!

Si se modifica alguno de los ajustes del grupo de
pardmetros 1-2* Datos de motor, los parametros del
pardmetro 1-30 Resistencia estator (Rs) al

pardmetro 1-39 Polos motor volveran a los ajustes
predeterminados.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha.

AVISO!

El AMA completo debe ejecutarse sin filtro, mientras que
el AMA reducido debe ejecutarse con filtro.

Consulte el capitulo Adaptaciéon automadtica del motor en la
Guia de disefio del VLT® AQUA Drive FC 202.

3.3.8 1-3* Dat avanz. motor

Parametros para datos avanzados del motor. Los datos del
motor en los parametros que van desde el

pardmetro 1-30 Resistencia estator (Rs) hasta el

pardmetro 1-39 Polos motor se deben adaptar al motor
correspondiente para que este funcione de forma éptima.
Los ajustes predeterminados son cifras que se basan en
parametros del motor comunes para motores estandar
normales. Si estos pardmetros no se ajustan correctamente,
puede producirse un mal funcionamiento del convertidor
de frecuencia. Si no se conocen los datos avanzados del
motor, es aconsejable realizar un AMA. Consulte el capitulo
Adaptacion automdtica del motor en la Guia de disefio del
VLT® AQUA Drive FC 202. La secuencia de AMA ajusta
todos los pardmetros del motor, excepto el momento de
inercia del rotor y la resistencia de pérdida en el hierro
(pardmetro 1-36 Resistencia pérdida hierro (Rfe)).

MG200B05
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P 1-30 =
L, Rs X1 X E
<<
—
\
'y ;
\
| Ris Xh Rq
‘ P1-35
\
O .
llustracién 3.4 Diagrama equivalente del motor para un motor
asincrono
Par. 1-30 Par. 1-37 wll

130BC056.11

R, . L, +:_

Iy
-
A

d

°
d-axis equivalent circuit

[
g-axis equivalent circuit

llustracién 3.5 Diagrama de circuito equivalente del motor
para un motor PM no saliente

1-31 Resistencia rotor (Rr)

Range: Funcién:

Size [0.0100 - m

related- oot El Pardmetro 1-31 Resistencia
Ohm]

rotor (Rr) no tiene efecto
cuando el

pardmetro 1-10 Construccion
del motor se ajusta a [1] Magn.
perm. PM, no saliente SPM, [5]
SynRM Reluctance.

Fije el valor de la resistencia del
rotor Rr para mejorar el rendimiento
del eje mediante uno de estos
métodos:

. Ejecute un AMA en un
motor frio. El convertidor
de frecuencia mide el
valor del motor. Todas las
compensaciones se
reinician al 100 %.

. Introduzca manualmente
el valor de Rr. Consulte
este valor al proveedor del
motor.

. Utilice el ajuste predeter-
minado de R.. El
convertidor de frecuencia
selecciona el ajuste
basdndose en los datos de
la placa de caracteristicas
del motor.

1-33 Reactancia fuga estator (X1)

Range: Funcién:
Size [0.0400 - m
1-30 Resistencia estator (RS) related* 400.0000 Este parémetro solo es
Range: Funcioén: Qi relevante para los motores
Size T EIAV/SO! asincronos.
e Este pardmetro no se puede . et
Ohm] ajustar con el motor en Ajuste la reactancia de fuga del
estator del motor utilizando uno de
marcha.
los siguientes métodos:
. Ejecute un AMA en un
Puede consultar la descripcion de , X
motor frio. El convertidor
los motores PM en el L
de frecuencia mide el
pardmetro 1-37 Inductancia eje d
valor del motor.
(Ld).
. Introduzca manualmente
Fije el valor de resistencia del
5 el valor de Xi. Consulte
estator. Introduzca el valor de la
este valor al proveedor del
hoja de datos del motor o ejecute
5 motor.
un AMA en un motor frio.

. Utilice el ajuste predeter-
minado de Xi. El
convertidor de frecuencia
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1-33 Reactancia fuga estator (X1) 1-35 Reactancia princ. (Xh)

Range: Funcion: Range: Funcion:
selecciona el ajuste Size [ 1.0000 - m
basandose en los d:f\tc?s de related* 10000.0000 El Pardmetro 1-35 Reactancia
la placa de caracteristicas Ohm] princ. (Xh) no tiene efecto
del motor. Qe
Consulte la llustracion 3.4. pardmetro 1-10 Construccién
del motor=[1] Magn. perm. PM
AVISO! IS A
5 no saliente SPM.
El valor del parametro se
actualiza tras cada calibracion
A
del par si se selecciona la VISO!
opcién [3] 1st start with store o Este parametro no se puede
la opcidn [4] Every start with ajustar con el motor en
store en el marcha.
pardmetro 1-47 Calibrac. de par
baja veloc.. Ajuste la reactancia principal del
motor utilizando uno de los
siguientes métodos:
1-34 Reactancia de fuga del rotor (X2) . Ejecute un AMA en un
Range: Funcién: motor frio. El convertidor
i [0.0400 - m de frecuencia mide el
% L valor del motor.
related e Este parametro solo es
Clirg) relevante para los motores e Introduzca manualmente
asincronos. el valor de Xh. Consulte
este valor al proveedor del
Ajuste la reactancia de fuga del motor.
rotor del motor utilizando uno de . Utilice el ajuste predeter-
los métodos siguientes: minado de Xh. El
. Ejecute un AMA en un convertidor de frecuencia
motor frio. El convertidor selecciona el ajuste segln
de frecuencia mide el los datos de la placa de
valor del motor. caracteristicas del motor.
. Introduzca manualmente x — x
el valor de Xa. Consulte 1-36 Resistencia pérdida hierro (Rfe)
este valor al proveedor del Range: Funcion:
motor. Size [o- m
e Utilice el ajuste predeter- eliteer IELEELY Este parametro no se puede
minado de Xz. El Ol ajustar con el motor en
convertidor de frecuencia marcha.
selecciona el ajuste
basandose en los datos de Introduzca el valor de resistencia de
la placa de caracteristicas pérdida en el hierro (Rre) para
del motor. compensar las pérdidas de hierro
Consulte la llustracion 3.4. en el motor.
El valor de Rre no puede hallarse
AVISO! ,
realizando un AMA.
El valor del parametro se El valor de Rre es especialmente
actualiza tras cada calibracion importante en aplicaciones de
del par si se selecciona la control de par. Si se desconoce el
opcion [3] 1st start with store o Ree, deje el
la opci6n [4] Every start with pardmetro 1-36 Resistencia pérdida
store en el hierro (Rfe) en los ajustes predeter-
pardmetro 1-47 Calibrac. de par finaeles,
baja veloc..
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uctancia eje d (Ld)

Funcion:
AVISO!
Este parametro solo esta
activo cuando el
pardmetro 1-10 Construccion
del motor esta ajustado como
[1] Magn. perm. PM, no saliente
SPM

Size [0.000 -

related* 1000.000 mH]

Introduzca el valor de la
inductancia del eje d. Obtenga el
valor en la hoja de datos técnicos
del motor PM.

En un motor asincrono, la resistencia del estator y los
valores de inductancia del eje d suelen estar descritos en
las especificaciones técnicas como entre linea y comun
(puntos de inicio). En el caso de los motores PM, se
describen habitualmente en las especificaciones técnicas
como entre linea y linea. Los motores PM se construyen
normalmente para conexion en estrella.

Pardmetro 1-30 Resistenci |Este parametro proporciona al estator

a estator (Rs) una resistencia de bobinado (Rs)
(linea a comun). similar a la resistencia del estator de
un motor asincrono. La resistencia del
estator se define para la medicién de
linea a comun. Para los datos de linea
a linea, cuando la resistencia del
estator se mida entre dos lineas,

divida por dos.

Pardmetro 1-37 Inductanci | Este parametro le proporciona una
a eje d (Ld)
(linea a comun).

inductancia directa al eje del motor
PM. La inductancia del eje d se define
para la medicion de fase a comun.
Para los datos de linea a linea, cuando
la resistencia del estator se mida entre
dos lineas, divida por dos.

Pardmetro 1-40 fcem a
1000 RPM
RMS (valor de linea a

Este parametro proporciona una
fuerza contraelectromotriz a través del
terminal del estator del motor PM a

AVISO!

Los fabricantes de motores proporcionan valores de
resistencia del estator (pardmetro 1-30 Resistencia estator
(Rs)) e inductancia del eje d (pardmetro 1-37 Inductancia
eje d (Ld)) en las especificaciones técnicas como entre
linea y comun (puntos de inicio) o entre linea y linea. No
existe un estandar general. Los diversos ajustes de
resistencia de bobinado del estator e inductancia se
incluyen en el llustracién 3.6. Los convertidores de
frecuencia Danfoss siempre requieren el valor de linea a
comun. La fuerza contraelectromotriz del motor PM se
define como la fuerza contraelectromotriz inducida
desarrollada a lo largo de dos de las fases del bobinado
del estator en un motor en funcionamiento. Los conver-
tidores de frecuencia de Danfoss siempre requieren el
valor RMS linea a linea registrado a 1000 r/min de
velocidad mecanica de rotacion. Esto se muestra en la
llustracién 3.7.

Line to common (starpoint) Line-to-line values

L .

€30bc008.12

Rsand Ld
Rs and Ld

llustracion 3.6 Ajustes del bobinado del estator

Permanent magnet motors

€30bc009.11

Line-to-line back
EMF in RMS value
at 1000 RPM
speed (mech)

llustracion 3.7 Definiciones de parametros para la fuerza
contraelectromotriz de motores PM

linea). una velocidad mecanica especifica de
1000 imin. Se define entre linea y
linea y se expresa en un valor RMS. Range: Funcién:
Size [0.000 - 1000 m
Tabla 3.6 Parametros relativos a los motores PM related* mH] 5 »
ste parametro no se puede
ajustar con el motor en
marcha.
Ajuste el valor de la inductancia del
eje g. Consulte la hoja de datos
técnicos del motor.
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1-39 Polos motor 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

ajustar con el motor en
marcha.

Range: Funcion: Range: Funcién:
Size [2-132] m induccién al 200 % del valor
related* Este parametro no se puede o

1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat)

Range: Funcién:
Introduzca el n.° de polos del Size [0 - 1000 Este pardmetro corresponde a la
motor. related* mH] saturacion de la inductancia de Lq.
En condiciones ideales, este

Polos | ~nn a 50 Hz |~nn a 60 Hz parametro tiene el mismo valor que

2 |2700-2880 |3250-3460 pardmetro 1-38 Inductancia eje q

4 11350-1450 |1625-1730 (Lg). Si el proveedor del motor

6 [700-960 840-1153 proporciona una curva de

Tabla 3.7 Contadores de polos y
frecuencias relacionadas

La Tabla 3.7 muestra el nimero de
polos para los intervalos de

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

ideales, este parametro tiene el
mismo valor que

pardmetro 1-37 Inductancia eje d
(Ld). Si el proveedor del motor
proporciona una curva de
induccion, introduzca el valor de

induccion, introduzca el valor de
induccion al 200 % del valor
nominal.

1-47 Calibrac. de par baja veloc.

Option: Funcion:
velocidad normales de varios tipos P
de motor. Los motores disenados Utilice este parametro para
para otras frecuencias se deben optimizar la estimacién de par en el
definir por separado. El nimero de intervalo de velocidad méaximo. El
polos del motor debe ser siempre par estimado se basa en la potencia
i I 2
un nGmero par, ya que la cifra se del eje, Peje = Pm - Rs X I
refiere al nimero total de polos, no Asegurese de que el valor Rs sea
a pares de polos. El convertidor de correcto. El valor Rs de esta formula
frecuencia crea el ajuste inicial de es igual a la pérdida de potencia
pardmetro 1-39 Polos motor del motor, el cable y el convertidor
basandoselen de frecuencia. Cuando este
pardmetro 1-23 Frecuencia motor y parametro esta activado, el
en pardmetro 1-25 Veloc. nominal convertidor de frecuencia calcula el
motor valor Rs durante el encendido, lo
cual garantiza la estimacion de par
1-40 fcem a 1000 RPM 6ptima y, por lo tanto, el
Range: Funcion: rendimiento 6ptimo. Utilice esta
’ ) funcion cuando no sea posible
Size [10 - 9000 Ajuste la fuerza contraelectromotriz . , . .
. Vi inall dell motor'a 1000, Hmin ajustar el pardmetro 1-30 Resistencia
relate nominat el motor a ’ estator (Rs) en cada convertidor de
Este parametro solo estd activo f .
I recuencia para compensar la
GIETED 6 longitud del cable, las pérdidas del
pardmetro 1-10 Construccion del . .
convertidor de frecuencia y la
A aj 1] Magn. Y
el G allusindle weima [ e desviacion de temperatura del
perm. PM, no saliente SPM
motor.
[0] * Desact.

ler arranque

Calibra en el primer inicio tras el

Range: Funcién:
— tras conex. arranque y mantiene este valor
Size [0 - 1000 Introduzca la saturacion de la L .
hasta que haya un reinicio por ciclo
related* mH] inductancia de Lg. En condiciones

de potencia.

Cada arranque

Compensa en cada inicio,
compensando un posible cambio
en la temperatura del motor desde
el ultimo inicio. El valor se reinicia
tras un ciclo de potencia.

MG200B05
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1-47 Calibrac. de par baja veloc. 1-49 Corriente en inductancia min.

Option: Funcion: Range: Funcién:
[3] 1st start with | El convertidor de frecuencia calibra promedio del
store el par en el primer inicio tras el pardmetro 1-38 Inductancia eje q (Lg)
arranque. Esta opcion se utiliza para y el pardmetro 1-45 g-axis
actualizar los parametros del motor: Inductance Sat. (LgSat) como
. Pardmetro 1-30 Resistencia porcentaje de la corriente nominal.
estator (Rs).
. Pardmetro 1-33 Reactancia 3.3.9 1-5% Aj. indep. carga
fuga estdtor (X1).
de fuga del rotor (X2). Range: Funcién:
. Pardmetro 1-37 Inductancia 100 %* [0 - 300 %] m
eje d (Ld). .
Parametro 1-50 Magnet. motor
[4] Every start El convertidor de frecuencia calibra a veloc. cero no tiene efecto
with store el par en cada inicio, compensando cuando

un posible cambio en la
temperatura del motor desde el
ultimo inicio. Esta opcidn se utiliza
para actualizar los parametros del
motor:
. Pardmetro 1-30 Resistencia
estator (Rs).

. Pardmetro 1-33 Reactancia
fuga estdtor (X1).

. Pardmetro 1-34 Reactancia
de fuga del rotor (X2).

. Pardmetro 1-37 Inductancia

pardmetro 1-10 Construccion
del motor = [1] Magn. perm.
PM, no saliente SPM.

Utilice este parametro junto con el
pardmetro 1-51 Veloc. min. con
magn. norm. [RPM] para obtener
una carga térmica distinta en el
motor cuando funciona a velocidad
lenta.

Introduzca un valor como
porcentaje de la intensidad de
magnetizaciéon nominal. Si el ajuste

eje d (Ld). es muy pequeio, puede reducirse
- el par en el eje del motor.
1-48 Inductance Sat. Point
Intensidad de magn.
Range: Funcién:
Size [1 - 500 %] Introduzca el punto de saturacion !
related* de la induccion. E
Par.1-51 Hz
1308A045.11 Par.1-52 RPM

1-49 Corriente en inductancia min.

Range:

Funcioén:

Size [0 - 200 %]
related*

AVISO!
Ejecute un AMA para ajustar el
valor de este parametro. Edite
el valor manualmente solo
cuando la aplicacién requiera
un valor distinto del que
determine el AMA.

Introduzca el punto de saturacion
de inductancia del eje q. El
convertidor de frecuencia utiliza
este valor para optimizar el
rendimiento de los motores IPM.

Seleccione el valor que coincida
con el punto en el que la

inductancia sea igual al valor

llustracion 3.8 Corriente de
magnetizacion

Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.
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1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM]

Range: Funcion:
Size [10 - 300 m

related® RPMI Pardmetro 1-51 Veloc. min. con

magn. norm. [RPM] no tiene
efecto cuando

pardmetro 1-10 Construccion
del motor = [1] Magn. perm.
PM, no saliente SPM.

Ajuste la velocidad necesaria para
una corriente de magnetizacion
normal. Si se ajusta la velocidad a
un valor inferior a la velocidad de
deslizamiento del motor,
pardmetro 1-50 Magnet. motor a
veloc. cero y pardmetro 1-51 Veloc.
min. con magn. norm. [RPM] no
tendran ninguna funcién.

Utilice este pardmetro junto con el
pardmetro 1-50 Magnet. motor a
veloc. cero. Consulte el Tabla 3.7.

1-52 Magnetizacion normal veloc. min. [Hz]

Range: Funcion:
Size [03-10.0 m
related* Hz]

Pardmetro 1-52 Magnetizacion
normal veloc. min. [Hz] no
tiene efecto cuando
pardmetro 1-10 Construccion
del motor = [1] Magn. perm.
PM, no saliente SPM.

Ajuste la frecuencia deseada para
una corriente de magnetizacion
normal. Si se ajusta la frecuencia a
un valor inferior a la frecuencia de
deslizamiento del motor, el
pardmetro 1-50 Magnet. motor a
veloc. cero y el parametro 1-51 Veloc.
min. con magn. norm. [RPM] estaran
inactivos.

Utilice este pardmetro junto con el
pardmetro 1-50 Magnet. motor a
veloc. cero. Consulte el Tabla 3.7.

1-55 Caracteristica V/f - V

1-55 Caracteristica V/f - V

Matriz [6]
Range: Funcién:
Los puntos de frecuencia se definen
en el pardmetro 1-56 Caracteristica
V/f - F.
Este es un parametro de matrices
[0-5] y solo se puede acceder a él
cuando el pardmetro 1-01 Principio
control motor esté ajustado como
[0] U/.
Matriz [6]
Range: Funcién:
Size [0 - 1000.0 Introduzca los puntos de frecuencia
related* Hz] para crear manualmente una
caracteristica U/f que se ajuste al
motor.
La tension en cada punto se define
en el pardmetro 1-55 Caracteristica
V/f- V.
Este es un pardmetro de matrices
[0-5] y solo se puede acceder a él
cuando el pardmetro 1-01 Principio
control motor esté ajustado como
[0] U/,
Tensiéon motor 130BA166.10
Par. 1-55 [X]
A
1-555 )FF-F———"""-"- """ —"—— ——
-5 ————"—"—————— |
155830 ————— — — | |
| I I
1-55[2]— — — — — I : :
1-55[1]— — : : | |
1-55[0]
| ! | | | o
1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 1-56
[0] [1] [2] [3] [4] (5]
Frecuencia de salida
Par. 1-56 [x]

llustracién 3.9 Caracteristica u/f

1-58 Intens. imp. prueba con motor en giro

Range: Funcién:
Matriz [6] Size [0 - 200 %] | Fije la magnitud de intensidad de
Range: Funcién: related* magnetizacion para los pulsos
Size [0 - 1000 V] | Introduzca la tensiéon de cada punto utilizados para detectar la direccion
related* de frecuencia para crear del motor. El intervalo de valores y
manualmente una caracteristica U/f la funcion dependen del
que se ajuste al motor. pardmetro 1-10 Construccion del
motor:
[0] Asincrono: [0-200%)]
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1-58 Intens. imp. prueba con motor en giro 1-59 Frec. imp. prueba con motor en giro

Range: Funcion: Range: Funcién:
Si se reduce este valor, se reducira ajustado en [1] Estacionamiento y
el par generado. 100 % significa Unicamente tras el arranque del
corriente nominal del motor total. motor.
En este caso, el valor predeter-
minado es 30 %. .
[1] PM no saliente SPM: [0-40%] 3.3.10 1-6* Aj. depend. carga
Para los motores PM, se recomienda
un ajuste del 20 %, Un valor
superior puede generar un Range; Funcidén:
rendimiento aumentado. Sin 100 %* [0 - 300 %] m
embargo, los motores con fuerza . ..
contraelectromotriz superior a 300 Parametr'o R G ,ensaaon
VLL (rms) a velocidad nominal y carga baja veloc. no tiene
una alta inductancia de bobinados efec,to STELLD ..
(superior a 10 mH), se recomienda pardmetro 1-10 Construccion
un valor inferior a fin de evitar una del motor = [1] Magn. perm.
estimacion errénea de la velocidad. PM, no saliente SPM.
Este parametro esta activo cuando
el pardmetro 1-73 Motor en giro esta Introducir el valor en % para
habilitado. compensar la tension en relacion
con la carga cuando el motor
Range: Funcién: obtener la caracteristica U/f 6ptima.
El tamano del motor determina los
ek 0= Sl m rangos de frecuencia en los que
(BRI Consulte la descripcién de esta activado este pardmetro.
pardmetro 1-70 Modo de inicio
para obtener una visién Tamaiio del Conmutacion
general de la relacién entre los motor [kW]: [Hz]
parametros de arranque de la 0.25-7,5 <10
funcién de motor en giro. 11-45 <5
55-550 <3-4
El intervalo de valores y la funcién X
dependen del Tabla 3.8 irecuencna de
pardmetro 1-10 Construccion del conmutacion
motor:
[0] Asincrono: [0-500%)] Um ;
Controle el porcentaje de la 100%_‘ Par.1—80 Par.1—61 §
frecuencia de los impulsos =
utilizados para detectar la direccion
del motor. El aumento de este valor
reduce el par generado. En este i
modo, el 100 % significa dos veces 60%+ :
la frecuencia de deslizamiento. |
[1] PM no saliente SPM: [0-10%] :
Este parametro define la velocidad :
del motor (en % de la velocidad :
nominal del motor) por debajo de :
la cual se activa la funcién de 0% | - fout
estacionamiento (consulte el . Conmutacifn .
. . . llustraciéon 3.10 Compensacion carga baja veloc.
pardmetro 2-06 Intensidad estaciona-
miento y el pardmetro 2-07 Tiempo
estacionamiento). Este parametro
solo esta activo cuando
pardmetro 1-70 Modo de inicio esta
62 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. MG200B05
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1-61 Compensacion carga alta velocidad 1-63 Tiempo compens. deslizam. constante

Pardmetro 1-61 Compensacion
carga alta velocidad no tiene
efecto cuando

pardmetro 1-10 Construccion
del motor = [1] Magn. perm.
PM, no saliente SPM.

Introduzca el valor en % para
compensar la tension en relacion
con la carga cuando el motor
funciona a alta velocidad y para
obtener la caracteristica U/f 6ptima.
El tamafo del motor determina los
rangos de frecuencia en los que

Range: Funcion: Range: Funcién:
100 %" 0-300 % VY]] Size EEEEEIAV|SO!
related*

Pardmetro 1-63 Tiempo
compens. deslizam. constante
no tiene efecto cuando
pardmetro 1-10 Construccion
del motor = [1] Magn. perm.
PM, no saliente SPM.

Introduzca la velocidad de reaccién
de compensacion de deslizamiento.
Un valor alto produce una reaccion
lenta y uno bajo produce una
reaccion rapida. Si se producen
problemas de resonancia a baja
frecuencia, ajuste un tiempo mas

esta activado este parametro. largo.
Tamafio del Conmutacion 1-64 Amortiguacion de resonancia
motor [kW]: [Hz] . .
03575 o Range: Funcién:
,25-7, >
Size 0-500 % [VYV7KYe]]
11-45 <5 related* Pardmetro 1-64 Amortiguacién
55-550 <3-4 de resonancia no tiene efecto

Tabla 3.9 Frecuencia de
conmutacion

1-62 Compensacion deslizam.

cuando

pardmetro 1-10 Construccion
del motor = [1] Magn. perm.
PM, no saliente SPM.

Range: Funcién: Introduzca el valor de amorti-
0 %" 1500 - m guacion de resonancia. Ajuste el
500 %] P » pardmetro 1-64 Amortiguacion de
Rensaciod resonancia y el
deslizam. no tiene efecto pardmetro 1-65 Const. tiempo
cuando amortigua. de resonancia para
pardmetro 1-10 Construccion ayudar a eliminar problemas de
del motor = [1] Magn. perm. resonancia de alta frecuencia. Para
PM, no saliente SPM. reducir la oscilaciéon de resonancia,
incremente el valor del
Para compensar las tolerancias en el pardmetro 1-64 Amortiguacion de
valor de nw, N, introduzca el % de la resonancia.
compensacion de deslizamiento. La
compensacion de deslizamiento se 1-65 Const. tiempo amortigua. de resonancia
calcula autométicamente sobre la Range: Funcién:
base de la velocidad nominal del
5 ms* [5 - 50 ms] m
motor, nm, N.
Pardmetro 1-65 Const. tiempo
amortigua. de resonancia no
tiene efecto cuando
pardmetro 1-10 Construccion
del motor = [1] Magn. perm.
PM, no saliente SPM.
Ajuste el pardmetro 1-64 Amorti-
guacion de resonancia y el
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1-65 Const. tiempo amortigua. de resonancia 1-71 Retardo arr.

Range:

Funcion:

Range:

Funcion:

pardmetro 1-65 Const. tiempo
amortigua. de resonancia para
ayudar a eliminar problemas de
resonancia de alta frecuencia.
Introduzca la constante de tiempo
que proporcione la mejor amorti-
guacion.

1-66 Intens. min. a baja veloc.

El Pardmetro 1-66 Intens. min. a
baja veloc. no tendra efecto si
el pardmetro 1-10 Construcciéon
del motor = [0] Asincrono.

Introduzca la intensidad minima del
motor a baja velocidad.
Incrementar este valor de
intensidad hace que mejore el par
del motor desarrollado a baja
velocidad. Por baja velocidad se
entiende una velocidad inferior al
6 % de la velocidad nominal del
motor (pardmetro 1-25 Veloc.
nominal motor) en el control PM
VVC*.

3.3.11 1-7* Ajustes arranque

1-70 Modo de inicio

00 s*

[0 - 300 s]

Introduzca el retardo de tiempo
entre la orden de arranque y el
momento en que el convertidor de
frecuencia suministra la potencia al
motor.

Este parametro esta vinculado a la
funcion de arranque seleccionada
en el pardmetro 1-72 Funcién de

arranque.
Range: Funcién:
Size [1 - 200 %] m 1-72 Funcién de arranque
related* Option: Funcion:

Seleccione la funcién de arranque
durante el retardo de arranque Este
parametro esta ligado al

pardmetro 1-71 Retardo arr..

CC mant./
tiempo ret.

Proporciona al motor una corriente
de CC mantenida

(pardmetro 2-00 Intensidad CC
mantenida/precalent.) durante el
tiempo de retardo de arranque.

[2]

Tiempo inerc/
retardo

Motor en inercia durante el tiempo
de retardo de arranque (inversor
desconectado).

Las selecciones posibles dependen
de pardmetro 1-10 Construccién del
motor: [0] Asincrono:

. [2] Inercia.

. [0] CC mantenida.

[1] Magn. perm. PM, no saliente SPM:
. [2] Inercia.

Option: Funcion:
[0] Deteccion de | Apto para aplicaciones en que se 1-73 Motor en giro
rotor sabe que el motor se queda inmovil Option: Funcion:
e‘n el arranque {por ejemplo, en Esta funcion hace posible atrapar
cintas transportadoras, bombas y un motor que gira sin control a
ventiladores sin aspas). causa de un corte de alimentacion.
[1 Estaciona- Si el motor gira a baja velocidad (es Cuando el pardmetro 1-73 Motor en
miento decnr,.lnfenor a.I 2-5 % de la giro esté activado, el
velocidad nominal), a causa, por pardmetro 1-71 Retardo arr. no tiene
ejemplo, de ventiladores con ninguna funcion
autorrotacion, seleccione [1] Estacio- La direccion de busqueda para la
namiento y ajuste el funcion de motor en giro esta
pardmetro 2-06 Intensidad estaciona- enlazada con el ajuste del
miento y el pardmetro 2-07 Tiempo pardmetro 4-10 Direccién veloc.
estacionamiento como corresponda. i
[2] Rotor Det. w/ [0] Izgda. a dcha.: La funcién de
Parking Motor en giro busca en sentido
horario. Si no tiene éxito, se aplica
un freno de CC.
[2] Ambos sentidos: La funcion de
motor en giro realiza primero una
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1-73 Motor en giro velocidad y se reanuda el funcionamiento normal. De lo

. . . ntrario, el convertidor fr nci ima | icion
Option: Funcion: contrario, e. c_:o. ertido .de e.cue cia estima la pos c 6
del rotor e inicia el funcionamiento normal desde ahi.

busqueda en la direccién

determinada por la ultima
Pardmetro 1-70 Modo de inicio=[1] Estacionamiento:

Si la estimacion de velocidad resulta ser inferior al ajuste
del pardmetro 1-59 Frec. imp. prueba con motor en giro, se
activa la funcion de estacionamiento (consulte el
pardmetro 2-06 Intensidad estacionamiento y el

pardmetro 2-07 Tiempo estacionamiento). De lo contrario, el
convertidor de frecuencia atrapa al motor a esa velocidad
y reanuda el funcionamiento normal. Consulte la
descripcion de pardmetro 1-70 Modo de inicio para conocer
los ajustes recomendados.

referencia (direccién). Si no se
encuentra la velocidad, realiza una
busqueda en la otra direccién. Si

esto tampoco tiene éxito, se aplica
un freno de CC en el tiempo
ajustado en pardmetro 2-02 Tiempo
de frenado CC. El arranque tiene
lugar entonces a partir de 0 Hz.

[0] Desactivado Seleccione [0] Desactivado si no se
requiere esta funcion.

(1 Activado Seleccione [1] Activado para que el Limites de intensidad del principio de la funcién de Motor
convertidor de frecuencia pueda en giro utilizado en motores PM:
atrapar y controlar un motor en . El intervalo de velocidad alcanza el 100 % de la
giro. velocidad nominal o de la velocidad de debilita-

Este pardmetro siempre esta miento del campo inductor (la que sea inferior).

configurado como [1] Activado . Un PMSM con fuerza contraelectromotriz alta
cuando el (>300 VLL [rms]) y una inductancia de bobinados
pardmetro 1-10 Construccion del alta (>10 mH) requiere mas tiempo para reducir
motor = [1] Magn. perm. PM, no la corriente de cortocircuito a cero y puede ser
saliente SPM. susceptible de errores en la estimacion.
Parametros importantes . Las pruebas de corriente estan limitadas a una
relacionados: velocidad maxima de 300 Hz. En algunas
e Pardmetro 1-58 Intens. imp. unidades, este limite es de 250 Hz; todas las
prueba con motor en giro. unidades de 200-240 V hasta 2,2 kW (3 CV)
e Pardmetro 1-59 Frec. imp. (incluidas) y todas las unidades de 380-480 V
prueba con motor en giro. hasta 4 kW (5,4 CV) (incluidas).
o Pardmetro 1-70 Modo de . Las pruebas de corriente estdn limitadas a una
inicio. potencia maxima de 22 kW (30 CV).
. Pardmetro 2-03 Velocidad . Listo para maquinas de polos salientes (IPMSM)
activacién freno CC [RPM]. pero aun no comprobado en ellas.
. Pardmetro 2-04 Velocidad . En aplicaciones con un alto nivel de inercia (por
de conexién del freno CC ejemplo, donde la inercia de la carga sea mas de
[Hz]. 30 veces superior a la inercia del motor), se

recomienda utilizar una resistencia de freno para
evitar desconexiones por sobretension en
momentos de alta velocidad de la funcién de

. Pardmetro 2-06 Intensidad
estacionamiento.

. Pardmetro 2-07 Tiempo motor en giro.
estacionamiento.
Cuando el pardmetro 1-73 Motor en giro esta activado, el Range: Funcion:
pardmetro 1-71 Retardo arr. no tiene ninguna funcion. 0o [0-36000 |Siel motor no alcanza la velocidad
s] especificada en
La funcion de Motor en giro utilizada en motores PM se pardmetro 1-86 Velocidad baja
basa en una estimacion inicial de la velocidad. La velocidad desconexién [RPM] dentro del
siempre se estima inmediatamente después de emitirse la tiempo especificado en este
sefal de arranque activo. En funcién del ajuste del parametro, el convertidor de
pardmetro 1-70 Modo de inicio, se produce lo siguiente: frecuencia se desconecta. El tiempo
Pardmetro 1-70 Modo de inicio = [0] Deteccién de rotor: de este parametro incluye el
si la estimacion de la velocidad resulta ser superior a 0 Hz, tiempo especificado en

el convertidor de frecuencia atrapa el motor a esa
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1-79 Tiempo max. descon. arr. compresor

Range: Funcion:

pardmetro 1-71 Retardo arr.. Por
ejemplo, si el valor del

pardmetro 1-71 Retardo arr. es
mayor o igual al valor del
pardmetro 1-79 Tiempo mdx. descon.
arr. compresor, el convertidor de
frecuencia no arrancara nunca.

3.3.12 1-8* Ajustes de parada

1-80 Funcidon de parada

Option: Funcion:

Seleccione la funcién que realiza el
convertidor de frecuencia después
de una orden de parada o después
de que la velocidad se reduzca a
los ajustes del pardmetro 1-81 Vel.
min. para func. parada [RPM].

Las selecciones posibles dependen
de pardmetro 1-10 Construccién del
motor:
[0] Asincrono:

. [0] Inercia.

. [1] CC mantenida.

[1] Magn. perm. PM, no saliente SPM:
. [0] Inercia.

[o] * Inercia Deja el motor en el modo libre.

[1] CC mantenida/ | El motor recibe una corriente de CC
precalent. mantenida (consulte el
motor pardmetro 2-00 Intensidad CC

mantenida/precalent.).

[2] Compr. motor

[6] Compr motor,
alarma

1-81 Vel. min. para func. parada [RPM]

Range: Funcion:
Size [0 - 600
related* RPM]

Ajustar la velocidad a la que se
activa pardmetro 1-80 Funcion de
parada.

1-82 Vel. min. para func. parada [Hz]

Range: Funcion:
Size [0 -20.0 Hz]
related*

Ajuste la frecuencia de salida a la
que se activa el
pardmetro 1-80 Funcion de parada.

3.3.13 Control avanzado de la velocidad
minima para bombas sumergibles

Algunas bombas son sensibles al funcionamiento a baja
velocidad. Una refrigeracion o lubricacién insuficientes a
baja velocidad son las causas habituales.

En condiciones de sobrecarga, el convertidor de frecuencia
se protege a si mismo mediante sus funciones de
proteccidn, entre las que se incluye la bajada de velocidad.
Por ejemplo, el control del limite de corriente puede bajar
la velocidad. A veces, la velocidad puede descender por
debajo de la velocidad especificada en el

pardmetro 4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] y el
pardmetro 4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz].

Si la velocidad baja por debajo de un valor determinado, la
funcidn de control avanzado de la velocidad minima
desconecta el convertidor de frecuencia. Si el motor de la
bomba no alcanza la velocidad especificada en el
pardmetro 1-86 Velocidad baja desconexién [RPM] dentro del
espacio de tiempo especificado en el

pardmetro 1-79 Tiempo mdx. descon. arr. compresor (la
rampa tarda demasiado), el convertidor de frecuencia se
desconecta. Los temporizadores de pardmetro 1-71 Retardo
arr. y pardmetro 1-79 Tiempo mdx. descon. arr. compresor se
inician simultdneamente cuando se emite una orden de
arranque. Por ejemplo, esto significa que si el valor de
pardmetro 1-71 Retardo arr. es mayor o igual al valor de
pardmetro 1-79 Tiempo mdx. descon. arr. compresor, el
convertidor de frecuencia no arrancara nunca.

0‘ ‘T1,71‘T‘I-79 T
Tin Pardmetro 1-71 Retardo arr..
Ti79 Pardmetro 1-79 Tiempo mdx. descon. arr. compresor.

Este intervalo de tiempo incluye el tiempo establecido
en Ti-71.

N1-g6 Pardmetro 1-86 Velocidad baja desconexion [RPM]. Si la

velocidad desciende por debajo de este valor durante
el funcionamiento normal, el convertidor de frecuencia
se desconecta.

1 Funcionamiento normal.

llustracién 3.11 Control avanzado de la velocidad minima
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1-86 Velocidad baja desconexién [RPM] 1-90 Proteccion térmica motor

Range: Funcion: Option: Funcion:

Size [0 - par. 4-13 m capétulo 3.3.15 Conexién termistor

iclerize EE Este parametro solo esta PTC.
disponible si el . Mediante el célculo de la carga
pardmetro 0-02 Unidad de térmica (ETR, relé termoelectrénico),
velocidad de motor esta basandose en la carga real y el
ajustado como [0] RPM. tiempo. La carga térmica calculada se

compara con la corriente Iw, N y la
frecuencia fm, N nominales del motor.
Consulte capétulo 3.3.16 ETR y
capétulo 3.3.17 ATEX ETR.

Introduzca el limite inferior para la
velocidad del motor a la cual el
convertidor de frecuencia se

desconecta. Si este valor es 0, la e Mediante un interruptor térmico
funcién no se activara. Si la mecanico (tipo Klixon). Consulte el
velocidad, en cualquier momento capétulo 3.3.18 Klixon.

tras el arranque (o durante una . X
. Para el mercado norteamericano: las funciones
parada), cae por debajo del valor K .,
) . ETR proporcionan una proteccion de

del parametro, el convertidor de
sobrecarga del motor de clase 20, de acuerdo

frecuencia se desconecta con la T i K L.
) con el Cédigo Nacional de Seguridad Eléctrica
alarma 49 Limite de veloc.

(NEC).
[0] |Sin 5 El motor esta somettido ef sobrecarga conti-nua,
. proteccién | cuando no se requiere ninguna advertencia o
Range: Funci6n: desconexién del convertidor de frecuencia.
Size [0 - par. 4-14 m [1] | Advert. Activa una advertencia cuando el termistor o
related* Hz] Este parametro solo esta termistor sensor KTY conectado al motor reacciona por
disponible si el sobretemperatura del motor.
pardmetro 0-02 Unidad de [2] | Descon. Detiene (desconecta) el convertidor de
velocidad de motor esta termistor frecuencia cuando el termistor o sensor KTY
ajustado a [1] Hz. conectado al motor reacciona por sobretem-

peratura de este.

Introduzca el limite inferior para la El valor de desconexién del termistor debe ser

velocidad del motor a la cual el mayor de 3 kQ.

convertidoddelecnencialee Integre un termistor (sensor PTC) en el motor

desconecta. Si este valor es 0, la para la proteccion del bobinado.

funcién no se activara. Si la [3] | Advert. ETR | Calcula la carga cuando el ajuste 1 estéd activo
velocidad, en cualquier momento 1 y activa una advertencia en la pantalla cuando
tras el arranque (o durante una hay sobrecarga en el motor. Programe una
parada), cae por debajo del valor senal de advertencia mediante una de las

del pardmetro, el convertidor de salidas digitales.

frecuencia se desconecta con la [4] | Descon. Calcula la carga cuando el ajuste 1 esta activo
alarma 49 Limite de veloc. ETR 1 y detiene (desconecta) el convertidor de

frecuencia cuando hay sobrecarga en el motor.

N Programe una sefnal de advertencia mediante
3.3.14 1-9 Temperatura motor una de las salidas digitales. La senal aparece

cuando hay una advertencia y si el

1-90 Proteccion térmica motor convertidor de frecuencia se desconecta

Option: Funcién: (advertencia térmica).
La proteccion térmica del motor se puede [51 | Advert. ETR
aplicar utilizando una serie de técnicas: 2
. Mediante un sensor PTC de los (6] | Descon.
bobinados del motor conectado a ETR 2
una de las entradas analégicas o [71 | Advert. ETR
digitales (pardmetro 1-93 Fuente de 3
termistor). Consulte el [8] | Descon.
ETR 3
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1-90 Proteccion térmica motor

Option: Funcion:

[9] [Advert. ETR
4

[10] | Descon.
ETR 4

[20] [ ATEX ETR Activa la funcién de control térmico para
motores Ex-e para ATEX. Activa

pardmetro 1-94 ATEX ETR cur.lim. speed
reduction, pardmetro 1-98 ATEX ETR interpol.
points freq. y pardmetro 1-99 ATEX ETR interpol

points current.

. ajuste el pardmetro 1-90 Proteccion térmica motor
en [2] Descon. termistor.

. Ajuste el pardmetro 1-93 Fuente de termistor en [6]
Entrada digital 33.

130BA152.10

NO

12(13]18(19]27(29|32|33|20

@e]e)
O O[Y

AVISO!

Si se selecciona [20] ATEX ETR, siga estrictamente las
instrucciones descritas en el capitulo especifico de la
Guia de diserio y las instrucciones suministradas por el
fabricante del motor.

AVISO!

Si se selecciona [20] ATEX ETR, ajuste
pardmetro 4-18 Limite intensidad al 150 %.

3.3.15 Conexioén termistor PTC

R |
(]

4000

3000

1330

5580

250

\_/

v[*C]

-20° inal—5° Temperatura . ce
20°*CUTemperatura nominal—5°C| nom?nal +5°C

v Temperatura nominal

175HA183.10
llustracién 3.12 Perfil PTC

Utilizando una entrada digital y una fuente de alimen-
tacion de 10 V:

Ejemplo: el convertidor de frecuencia produce una
desconexion cuando la temperatura del motor es
demasiado alta.

Ajustes de parametros:

% . .
R

PTC / Termistor <800 O >2.7kQ

llustracion 3.13 Conexion termistor PTC: entrada digital

Utilizando una entrada analdgica y una fuente de alimen-
tacién de 10 V:
Ejemplo: el convertidor de frecuencia produce una
desconexién cuando la temperatura del motor es
demasiado alta.
Ajustes de pardmetros:

. ajuste el pardmetro 1-90 Proteccion térmica motor

en [2] Descon. termistor.

. Ajuste el pardmetro 1-93 Fuente de termistor en [2]
Entrada analdgica 54.

130BA153.11

42 53|54(55

COlg
(©]®)

NO

1o O 3+10v
©]®)

© O
OO

st

~y

PTC / Termistor <3.0 kQ
>3.0 kQ

llustracién 3.14 Conexién termistor PTC: entrada analégica

Entrada Tension de Valores

digital/ alimentacion umbral de desconexion
analdgica

Digital 10V <800 0=2,7 kQ
Analdgica 10V <3,0 kQ=3,0 kQ

Tabla 3.10 Valores umbral de desconexion

AVISO!

Compruebe que la tension de alimentacidn seleccionada
cumple las especificaciones del elemento termistor
utilizado.
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3.3.16 ETR

Los célculos estiman la necesidad de una carga menor a
menor velocidad, debido a una refrigeracion mas baja por
parte del ventilador integrado en el motor.

t[s]

2000

175ZA052.11

1000

600 .
500

400 A A
300

200

fSAL=1xfMN
~ = fSAL=2xfMN
60 —

50 fSAL=0,2x f M,N
40

30
20

100

IM
1,0 12 14 1,6 18 2,0 IMN

10

llustracién 3.15 Perfil ETR

3.3.17 ATEX ETR

La VLT® PTC Thermistor Card MCB 112 ofrece control
homologado ATEX de la temperatura del motor. De forma
alternativa, también puede usarse un dispositivo externo
de proteccién PTC con certificacion ATEX.

AVISO!

Utilice tnicamente motores con certificacion ATEX Ex-e

para esta funcion. Consulte la placa de caracteristicas del
motor, el certificado de homologacién o la hoja de datos,
o bien péngase en contacto con el proveedor del motor.

Cuando se controla un motor Ex-e con seguridad
aumentada, es importante garantizar ciertas limitaciones.
Los parametros que deben programarse se indican en la
Tabla 3.11.

Funcion carga

Pardmetro 1-90 Proteccion [20] ATEX ETR

térmica motor

Pardmetro 1-94 ATEX ETR 20%
cur.lim. speed reduction

Pardmetro 1-98 ATEX ETR

interpol. points freq. Placa de caracteristicas del

Pardmetro 1-99 ATEX ETR motor.
interpol points current

Pardmetro 1-23 Frecuencia Introduzca el mismo valor que
motor para el pardmetro 4-19 Frecuencia

salida madx..

Pardmetro 4-19 Frecuencia Placa de caracteristicas del

salida max. motor, posiblemente reducida
por los largos cables de motor, el
filtro senoidal o la tension de

alimentacién reducida.

Pardmetro 4-18 Limite Configuracion de 150 % en 1-90
intensidad [20]

Pardmetro 5-15 Terminal 33 [80] Tarjeta PTC 1

entrada digital

Pardmetro 5-19 Terminal 37 [4] Alarma PTC 1

parada de seguridad

Pardmetro 14-01 Frecuencia Compruebe que el valor

conmutacion predeterminado cumpla los
requisitos de la placa de caracte-
risticas del motor. De no ser asi,
utilice un filtro senoidal.
Pardmetro 14-26 Ret. de desc. |0

en fallo del convert.

Tabla 3.11 Parametros

AVISO!

Compare el requisito de frecuencia de conmutacion
minima, indicado por el fabricante del motor, con la
frecuencia de conmutacion minima del convertidor de
frecuencia, con el valor predeterminado en

pardmetro 14-01 Frecuencia conmutacion. Si el
convertidor de frecuencia no cumple este requisito,
utilice un filtro senoidal.

Puede encontrar informacion adicional sobre el control
térmico de ATEX ETR en la Nota sobre la aplicacién de la
funcién de control térmico ATEX ETR para FC 300.

3.3.18 Klixon

El magnetotérmico tipo Klixon emplea una ldmina de
metal KLIXON®. A una determinada sobrecarga, el calor
causado por la corriente a través de la ldmina provoca una
desconexion.

Utilizando una entrada digital y una fuente de alimen-
tacion de 24 V:

MG200B05
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Ejemplo: el convertidor de frecuencia produce una
desconexion cuando la temperatura del motor es
demasiado alta.

Ajustes de parametros:
. ajuste el pardmetro 1-90 Proteccion térmica motor
en [2] Descon. termistor.

. Ajuste el pardmetro 1-93 Fuente de termistor en [6]
Entrada digital 33.

130BA151.10

< o

N =

+ < MmO NO
12113]18]19|27(29|32|33|20|37

(e e | s s
O]0]0|0|0|0|0|0(0|0

IC ]| IOI IOI IOI IOI IOI IOI [C)] lol IOI

PTC / Termistor

<6.6 kQ >10.8 kQ

llustraciéon 3.16 Conexion termistor

1-91 Vent. externo motor

Option: Funcion:
[0] * No

No se requiere ningun ventilador
externo, es decir, se reduce la
potencia del motor a baja
velocidad.

[1 Si Aplica un ventilador de motor
externo (ventilacion externa)
haciendo innecesaria la reduccién
de potencia a baja velocidad. Si la
intensidad del motor es menor que
la corriente nominal del motor,
debe seguirse la curva superior de
la llustracion 3.15 (fsa = 1 X fwm, N).
(Consulte pardmetro 1-24 Intensidad
motor). Si la intensidad del motor
sobrepasa la nominal, el tiempo de
funcionamiento disminuye como si
no se hubiera instalado ningun
ventilador.

1-93 Fuente de termistor

Option: Funcién:

AVISO!
Este parametro no se puede

ajustar con el motor en
marcha.

AVISO!

Ajuste la entrada digital a [0]
PNP - Activo a 24 V en
pardmetro 5-00 Modo E/S
digital.

1-93 Fuente de termistor

Option: Funcién:
Seleccione la entrada a la que se
debe conectar el termistor (sensor
PTC). No se puede seleccionar una
opcion de entrada analdgica [1]
Entrada analdgica 53 o [2] Entrada
analdgica 54 si la entrada analdgica
ya se utiliza como fuente de
referencia (seleccionada en el
pardmetro 3-15 Fuente 1 de
referencia, el pardmetro 3-16 Fuente
2 de referencia o el
pardmetro 3-17 Fuente 3 de
referencia).
Cuando utilice la tarjeta del
termistor PTC VLT® PTC thermistor
card MCB 112, seleccione siempre
[0] Ninguno.
[0] * Ninguno
[1] Entrada
analdgica 53
2] Entrada
analdgica 54
[3] Entrada digital
18
[4] Entrada digital
19
[5] Entrada digital
32
[6] Entrada digital
33
Option: Funcién:
Seleccione el tipo de sensor del
termistor.
[o] * Sensor KTY 1 1 kQ a 100 °C (212 °F).
[1 Sensor KTY 2 | 1 kQ a 25 °C (77 °F).
[2] Sensor KTY 3 |2 kQ a 25 °C (77 °F).
[3] Pt1000
Option: Funcién:
Seleccione el terminal de entrada
analégica 54 como entrada del
sensor del termistor. No puede
seleccionarse el terminal 54 como
fuente del termistor si ya se estd
utilizando como referencia (consulte
del pardmetro 3-15 Fuente 1 de
referencia al pardmetro 3-17 Fuente 3
de referencia).
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1-96 Fuente de termistor KTY

Option: Funcién:

AVISO!

Conexion del sensor del
termistor entre los terminales
54 y 55, GND (conexion a
tierra). Consulte el

capétulo 3.3.15 Conexién

termistor PTC.

[0] * Ninguno

[2] Entrada
analdgica 54

1-97 Nivel del umbral KTY

Range: Funcion:

80 °C* [-40 - Seleccione el nivel del umbral del
220 °C] sensor del termistor para la

proteccion térmica del motor.
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VLT® AQUA Drive FC 202

3.4 Parametros 2-** Frenos

2-01 Intens. freno CC

Range: Funcién:
3.4.1 2-0* Freno CC _
La intensidad de frenado CC se
G d i f las funci d aplica en una orden de parada
rupo de parametros para c?n gurar las funciones de cuando la velocidad es inferior al
freno de CC y de CC mantenida. - .
limite establecido en:
2-00 Intensidad CC mantenida/precalent. e Pardmetro 2-03 Velocidad
Range: Funcién: activacion freno CC [RPM].
50 %" TREEZHIAVISO! s e
, . Pardmetro 2-04 Velocidad
El Pardmetro 2-00 Intensidad CC >
) , de conexién del freno CC
mantenida/precalent. no tendra o,
[Hz], cuando la funcién de
efecto cuando el
, ., parada por freno de CC
pardmetro 1-10 Construccion L i
estd activa o a través del
del motor = [1] Magn. perm. o o
X uerto de comunicacion
PM, no saliente SPM. g .
en serie.
La intensidad de frenado se activa
AVISO! ) )
L. durante el tiempo definido en
El valor maximo depende de la pardmetro 2-02 Tiempo de frenado
corriente nominal del motor. cc
Evite la corriente al 100 %
durante demasiado tiempo. 2-02 Tiempo de frenado CC
Puede daiar el motor. -
Range: Funcién:
10 s* - i , 3j |
Introduzca un valor de intensidad 0s [0-60 ] Una v.ez actlva(?a aJu.star @
. duracion de la intensidad de
mantenida como valor porcentual
. . frenado CC en el
de la corriente nominal del motor
. pardmetro 2-01 Intens. freno CC.
Im, N @justada en el
700 % de o coroma de e
2-03 Velocidad activacion freno CC [RPM
100 % de la corriente de CC L ]
mantenida corresponde a Iy, N. Range: Funcién:
Este parametro mantiene el funcio- Size [0 -0 RPM] m
nerETie el meer (gEy related* El Pardmetro 2-03 Velocidad
mantenido) o precalienta el motor. activacién freno CC [RPM] no
Este par. estd activo si se selecciona tendra efecto cuando el
[1] CC mantenida/precalent. motor pardmetro 1-10 Construccién
en el pardmetro 1-80 Funcién de del motor = [1] Magn. perm.
parada. PM, no saliente SPM.
2-01 Intens. freno CC .
Range: Funcion: freno de CC a la cual se activara la
50 %* [0 - 1000 %] m intensidad de frenado CC ajustada
El valor méximo depende de la en el pardmetro 2-01 Intens. freno CC
corriente nominal del motor. tras una orden de parada.
Evite la corriente al 100 % Cuando el
durante demasiado tiempo. pardmetro 1-10 Construccion del
Puede danar el motor. motor tiene el valor [1] Magn. perm.
PM, no saliente SPM, este valor esta
Introduzca un valor de intensidad limitado a 0 r/min (APAGADO).
mantenida como valor porcentual
de la corriente nominal del motor
Im, N, @justada en el
pardmetro 1-24 Intensidad motor. El
100 % de la intensidad de frenado
CC corresponde a Iw, N.
72 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. MG200B05



Dt

Descripcion del parametro Guia de programacion

2-04 Velocidad de conexion del freno CC [Hz] 2-07 Tiempo estacionamiento

Range: Funcion: Range: Funcién:

Size CRCXEEIIAV/SO! AVISO!

iclerize El Parémetro 2-04 Velocidad de El Pardmetro 2-07 Tiempo
conexion del freno CC [Hz] no estacionamiento solo esta
tendra efecto cuando el activo cuando [1] Magn. perm.
pardmetro 1-10 Construccion PM, no saliente SPM esta
del motor = [1] Magn. perm. seleccionado en el
PM, no saliente SPM. pardametro 1-10 Construccion

del motor.

Ajuste la velocidad de conexion del

freno de CC a la que se activara la
intensidad de frenado CC, ajustada 3.4.2 2-1* Func. energ. freno
en el pardmetro 2-01 Intens. freno CC
tras una orden de parada.

Grupo de pardmetros para la seleccién de pardmetros de

. . . freno dindmico. Solo valido para los convertidores de
2-06 Intensidad estacionamiento f . .
recuencia con interruptor de freno.
Range: Funcion:

2-10 Funcion de freno
Sow [ o~ 70009 [ENZe) | 210 Funciondefreno |

Option: Funcién:

Del Pardmetro 2-06 Intensidad
estacionamiento y el
pardmetro 2-07 Tiempo estacio-
namiento: activos Unicamente
cuando se ha seleccionado [7]

Las selecciones posibles dependen
de pardmetro 1-10 Construccion del
motor:

[0] Asincrono:

9 0] No.
Magn. perm. PM, no saliente ° {07 No
SPM en el . [1] Freno con resistencia.
pardmetro 1-10 Construccion e [2] Frenado de CA.
del motor.
[1] Magn. perm. PM, no saliente SPM:
. [0] No.
Ajuste la intensidad como un
porcentaje de la corriente nominal *  [1]Freno con resistencia.
del motor, [0] No Sin resistencia de freno instalada.
pardmetro 1-24 Intensidad motor. - - -
. . [1] Freno con Resistencia de freno incorporada al
Activo con el pardmetro 1-73 Motor . . . .
resistencia sistema para disipar el exceso la

en giro. La intensidad de estaciona- )
. . . energia de frenado como calor. La
miento se activa durante el tiempo L . .
. ) . conexion de una resistencia de
definido en pardmetro 2-07 Tiempo ] »

. ) frenado permite una mayor tension
estacionamiento.

de CC durante el frenado (funciona-

" 7 7 miento de generacion). La funcion
2-07 Tiempo estacionamiento . ) . .
de freno con resistencia solo esta

Range: Funcion: activa en convertidores de
3 s* [0.1 - 60 s] Ajuste la duracién de la intensidad frecuencia con freno dinamico
de frenado de estacionamiento en integrado.

pardmetro 2-06 Intensidad estaciona-

iento. Acti | [2] Frenado de CA | El frenado de CA solo funciona en
miento. Activo con e
modo de par compresor en el
pardmetro 1-73 Motor en giro. P P

pardmetro 1-03 Caracteristicas de

par.
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2-11 Resistencia freno (ohmios) 2-13 Ctrol. Potencia freno

Range: Funcion: Option: Funcién:
Size [5 - 65535 Ajuste el valor de la resistencia de del valor de resistencia
related* Ohm] frenado en Q. Este valor se emplea (pardmetro 2-11 Resistencia freno
para monitorizar la energia (ohmios)), la tensién del enlace de
entregada a la resistencia de CC y el tiempo de servicio de la
frenado en pardmetro 2-13 Ctrol. resistencia.
Potencia freno. Este parametro solo 0] * No No se requiere ningun control de
esta activo en convertidores de .
potencia de frenado.
frecuencia con un freno dindmico
integrado Si el control de potencia esta
Utilice este pardmetro para valores ajustado como [0] No o [1]
sin decimales. Si la seleccién tiene Advertencia, la funcion de freno
dles dacimelks, wilfiaa seguira activa, incluso si se supera
pardmetro 30-81 Resistencia freno el limite de control. Esto puede
ol llevar a la sobrecarga térmica de la
resistencia. También es posible
2-12 Limite potencia de freno (kW) generar una advertencia mediante
.. un relé o una salida digital. La
Range: Funcién: . o
precision de medicién del control
- : A .
Size [0.001 m de potencia depende de la
L 2000.000 kW] | Ecte parametro solo esta exactitud del valor de la resistencia
activo en convertidores de (mejor que 20 %).
zr.ec,uer\aa. con ur;freno [1] Advertencia Activa una advertencia cuando la
T8 (e potencia transmitida durante 120 s
supera el 100 % del limite de
Ajuste el limite de control de la control (pardmetro 2-12 Limite
potencia de frenado transmitida a potencia de freno (kW)).
la resistencia. La advertencia desaparece cuando
El limite de control se determina la potencia transmitida desciende
como el producto del ciclo maximo por debajo del 80 % del limite de
de trabajo (120 s) y la potencia control.
maxima de la resistencia de freno
. . [2] Desconexion Desconecta el convertidor de
en ese ciclo de trabajo. Consulte las
- . frecuencia y muestra una alarma
siguientes férmulas.
cuando la potencia calculada
Para las unidades de 200-240 V: supera el 100 % del limite de
Pao pono = 3902 x zer:pfzt(i)e trabajo control.
Para las unidades de 380-480 V: [3] Advert. y Activa los dos anteriores, incluidas
7782 x tiempo de trabajo desconexién | advertencia, desconexién y alarma.
Pacfrene = =R x 120
[4] Warning 30s
Para las umzdades de 525-600 V: 5] TR
943% x_tiempo de trabaj
de freno = W [6] Warning & trip
30s
2-13 Ctrol. Potencia freno [7] Warning 60s
Option: Funcién: [8] Trip 60s
"!"EI.] [9] Warning & trip
) ; 60s
Este parametro solo esta -
. . [10] Warning 300s
activo en convertidores de -
. [11] Trip 300s
frecuencia con un freno > W 2
A Befor 1 i tri
dinéamico integrado. n2l arning & trip
300s
. . [13] Warning 600s
Este parametro permite controlar la -
. . . . [14] Trip 600s
potencia transmitida a la resistencia e
de frenado. La potencia depende (13l Warning & trip
600s
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Guia de programacion

2-15 Comprobacion freno

2-15 Comprobacion freno

Option: Funcion: Option: Funcion:
m [0] * No Controla si hay cortocircuito en la
Paraleliminariunaladvertencia resistencia de frenado y en el IGBT
relativa a [0] No o [1] del freno durante su funciona-
Advertencia, desconecte y miento. 5'. se produce un
vuelva a conectar la alimen- cortocircuito, aparece una
tacion de red. Corrija el fallo advertencia.
primero. Con [0] No o [1] [1] Advertencia Controla si hay cortocircuito en la
Advertencia, el convertidor de resistencia de frenado y en el IGBT
frecuencia sigue funcionando, del freno, y realiza una prueba de
incluso si se localiza un fallo. desconexién de la resistencia de
frenado durante el encendido.
Seleccione el tipo de prueba y la [2] Desconexion Controla un cortocircuito o
funcion de control para comprobar desconexién de la resistencia de
la conexion a la resistencia de frenado, o un cortocircuito del IGBT
frenado, o si esta presente una del freno. Si se produce un fallo, el
resistencia de frenado, y para convertidor de frecuencia se
mostrar una advertencia o una desconectard y emitird una alarma
alarma en caso de fallo. La funcién (blogueo por alarma).
de desconexion de la resistencia de
frenado se comprueba durante el [3] Parada y Controla un cortocircuito o
encendido. No obstante, la prueba desconexion desconexién de la resistencia de
46 (€57 ¢l e <o (ealhe @Endls frenado, o un cortocircuito del IGBT
no hay frenado. Una advertencia o del freno. Si se produce un fallo, el
desconexion desconecta la funcion convertidor de frecuencia
B GaTs decelerara por inercia y se
; desconectara. Se muestra una
La secuencia de prueba es la alarma de bloqueo por alarma.
siguiente:
1 Mida la amplitud de [4] Frenado de CA | Controla un cortocircuito o
el cldl [hus CF cuEmie desconexién de la resistencia de
300 ms sin frenado. frenado, o un cortocircuito del IGBT
del freno. Si se produce un fallo, el
2. Mida la amplitud de . . .
convertidor de frecuencia realiza
rizado del bus CC durante L
If una rampa de deceleracién
300 ms con el freno
controlada.
aplicado.
3. Sila amplitud de rizado 2-16 Intensidad max. de frenado de CA
del bus CC durante el Range: Funcién:
frenado es inferior a la
o L TR |4 V/SO!
amplitud de rizado del 1000.0 %]
s @€ aries cl Gamsdk - El Pardmetro 2-16 Intensidad
+1 %, se produce un error madx. de frenado de CA no
de comprobacion del tendra efecto cuando el
freno. En caso de fallo, se pardmetro 1-10 Construccion
mostrara una advertencia del motor = [1] Magn. perm.
® g kg, PM, no saliente SPM.
4. Si la amplitud de rizado
del bus de CC durante el Introduzca la corriente maxima
frenado es superior a la admisible al usar el freno de CA
amplitud de rizado del para evitar el recalentamiento de
bus de CC antes del las bobinas del motor.
frenado +1 %, la compro-
bacion del freno sera
correcta.
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2-17 Control de sobretension

Option: Funcién:

[0] Desactivado No se requiere control de
sobretension (OVC).

[2] * Activado Activa el control de sobretension
(OVQ).
2-19 Ganancia sobretension
Range: Funcion:
100 %* [10 - 200 %] | Seleccione la ganancia de

sobretension.
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3-10 Referencia interna

3.5 Parametros 3-** Ref./Rampas

3.5.1 3-0* Limites referencia Matriz (81
Range: Funcién:
N S LSB, [17] Ref. interna MSB o [18] Ref
.
interna EXB para las entradas
Range: Funcién: digitales correspondientes del grupo
Size [-999999.999 | Introduzca el valor minimo para la de pardmetros 5-1* Entradas
related* - par. 3-03 referencia remota. La unidad y el digitales.
Reference- valor de referencia minimo
FeedbackUnit] | coinciden con la seleccion de 2
configuracion hecha en el P3-037 §
pardmetro 1-00 Modo Configuracion §
y el pardmetro 20-12 Referencia/ -
Unidad Realimentacion.
Range: Funcién:
Size [ par. 3-02 - Introduzca el valor maximo P3-02
related* 999999.999 aceptable para la referencia remota.
Reference- La unidad y el valor de referencia
FeedbackUnit] | maximo coinciden con la opcién de
configuracion seleccionada en el
pardmetro 1-00 Modo Configuracion
y el pardmetro 20-12 Referencia/
Unidad Realimentacion.
Option: Funcion:
llustracion 3.17 Referencia interna
[0] * Suma Suma las fuentes de referencia
externa e interna.
[l Externa si/no | Utilice la fuente de referencia 130BA149.10
interna o externa.
Cambiar entre externa e interna a
través de una orden o una entrada 12 (+24V)
digital. Preseleccién 76543210

3.5.2 3-1* Referencias

Seleccione las referencias internas. Seleccionar Ref. interna
LSB/ MSB/EXB [16], [17] o [18] para las entradas digitales
correspondientes en el grupo de pardmetros 5-1* Entradas

digitales.

3-10 Referencia interna

referencia interna se indica en
forma de porcentaje del valor
Refwax. (pardmetro 3-03 Referencia
mdxima). Al utilizar referencias
internas, seleccione [16] Ref. interna

——— —10101010

¢————— —11001100

L — 11110000

29 [P. 5-13=Ref. interna LSB]

32 [P. 5-14=Ref, interna MSB]

33 [P. 5-15=Ref. interna EXB]

llustracion 3.18 Esquema de referencia interna

Matriz [8]
Range: Funcién:
- 3-11 Velocidad fija [Hz]
0 %* [-100 - Es posible programar hasta ocho
100 %] referencias internas distintas (0-7) Range: Funcién:
en este parametro, utilizando una Size [0 - par. 4-14 | La velocidad fija es una velocidad
programacion indexada. La related* Hz] de salida fija a la que funciona el

convertidor de frecuencia cuando
se activa la funcion de velocidad
fija.

Consulte también

pardmetro 3-19 Velocidad fija [RPM]

MG200B05
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3-11 Velocidad fija [Hz] 3-14 Referencia interna relativa

Range:

Funcion:

Range:

Funcion:

y el pardmetro 3-80 Tiempo rampa
veloc. fija.

3 gar de referencia

manual/auto

trabaja en modo manual o la
referencia remota cuando se trabaja
en modo automatico.

[l

Remoto

Utilice la referencia remota tanto en
modo manual como en modo
automatico.

[2]

Local

Utilice la referencia local tanto en
modo manual como en modo
automatico.

AVISO!

Cuando se ajusta como [2]
Local, el convertidor de
frecuencia arranca de nuevo
con este ajuste después de un
apagon.

[3]

Linked to H/A
MCO

Seleccione esta opcion para activar
el factor FFACC. Activar el FFACC
reduce la fluctuacion y hace que la
transmision del controlador de
movimiento a la tarjeta de control
del convertidor de frecuencia sea
mas rapida. Esto conlleva unos
tiempos de respuesta mas rapidos
para las aplicaciones dinamicas y el
control de posicion. Para obtener
mas informacién sobre el FFACC,
consulte el Manual de funciona-
miento de VLT® Motion Control MCO
305.

3-14 Referencia interna relativa

. Pardmetro 3-15 Fuente 1 de
referencia.

. Pardmetro 3-16 Fuente 2 de

referencia.
Option: Funcion: ,
P . Pardmetro 3-17 Fuente 3 de
Seleccionar el origen de referencia e,
que se activara.
. Pardmetro 8-02 Fuente de
[0] * Conex. a Utilizar la referencia local cuando se control.

Yy

Relativo

z
x | zZ=x+x*y/100 [P real

Xy

Referencia

resultanteA

130BA0S9.12

llustracion 3.19 Referencia interna relativa

130BA278.10

-100

llustraciéon 3.20 Referencia real

3-15 Fuente 1 de referencia

Option:

Funcidn:

AVISO!
Este parametro no se puede

ajustar con el motor en
marcha.

Seleccione la entrada de referencia
que se utilizara para la primera
senal de referencia:

. Pardmetro 3-15 Fuente 1 de

Range: Funcién: referencia.
0 %* [-100 - La referencia actual, X, se . Pardmetro 3-16 Fuente 2 de
100 %] incrementa o se reduce en el idaandia.
porcentaje Y, ajustado en el ’
. .. . Pardmetro 3-17 Fuente 3 de
pardmetro 3-14 Referencia interna )
) referencia.
relativa.
Defina hasta tres senales de
Esto da como resultado la
i X referencia diferentes. La suma de
referencia Z actual. La referencia B
estas senales de referencia define la
actual (X) es la suma de las
. referencia actual.
entradas seleccionadas en:
[0] Sin funcién
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3-15 Fuente 1 de referencia 3-16 Fuente 2 de referencia

Option: Funcion: Option: Funcion:
[1] * Entrada . Pardmetro 3-15 Fuente 1 de
analdgica 53 referencia.
(2] Entrada e Pardmetro 3-16 Fuente 2 de
analdgica 54 referencia.
[7] Entrada pulsos ,
29 . Pardmetro 3-17 Fuente 3 de
referencia.
[8] Entrada pulsos
33 Defina hasta tres sefales de
120] Potenciom. referencia diferentes. La suma de
digital estas senales de referencia define la
21] Entrada referencia actual.
analégica [0] * Sin funcién
X30/11 M Entrada
[22] Entrada analogica 53
analégica [2] Entrada
X30/12 analdgica 54
[23] Entr. analdg. [71 Entrada pulsos
X42/1 29
[24] Entr. analdg. [8] Entrada pulsos
X42/3 33
[25] Entr. analdg. [20] Potenciom.
X42/5 digital
[29] Entrada [21] Entrada
analégica analdgica
X48/2 X30/11
[30] Lazo cerrado 1 [22] Entrada
ampl. analdgica
[31] Lazo cerrado 2 X30/12
ampl. [23] Entr. analdg.
[32] Lazo cerrado 3 X42/1
ampl. [24] Entr. analdg.
[35] Digital input El convertidor de frecuencia X42/3
select selecciona Al53 o Al54 como fuente [25] Entr. analdg.
de referencia con base en la senal X42/5
de entrada definida en la opcién [29] Entrada
[42] Ref source bit 0 como una de analégica
las entradas digitales. Para obtener X48/2
mas informacion, consulte el grupo 130] Lazo cerrado 1
de pardmetros 5-1* Entradas ampl.
digitales, opcién [42] Ref source bit 0. 31] om0 @ire 2
ampl.
B2 [tezo cemado3
Option: Funcién: ampl.
m [35] Digital input El convertidor de frecuencia
Este pardmetro no se puede select selecciona Al53 o Al54 como fuente
ajustar con el motor en de referencia con base en la sefal
TR L de entrada definida en la opcién
[42] Ref source bit 0 como una de
Seleccione la entrada de referencia las entradas digitales. Para obtener
o, mas informacién, consulte el grupo
que se utilizara para la segunda i
] e [ de pardmetros 5-1* Entradas
digitales, opcidn [42] Ref source bit 0.
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3-17 Fuente 3 de referencia 3-17 Fuente 3 de referencia

Option: Funcion: Option: Funcién:
m de referencia con base en la sefal
Este parametro no se puede de entrada deﬁnllda en la opcién
ajustar con el motor en [42] Refsource.b./t 0 como una de
BT L las entradas digitales. Para obtener
mas informacién, consulte el grupo
. . de pardmetros 5-1* Entradas
Seleccione la entrada de referencia L ., .
L ) digitales, opcion [42] Ref source bit 0.
que se utilizara para la tercera senal
de referencia: R A
) 3-19 Velocidad fija [RPM]
. Pardmetro 3-15 Fuente 1 de -
referencia. Range: Funcién:
) Size [0 - par. 4-13 | Introduzca un valor para la
. Pardmetro 3-16 Fuente 2 de . .
i related* RPM] velocidad fija nvetocipap Fisa, que es
referencia. . . .
una velocidad de salida fija. El
e Pardmetro 3-17 Fuente 3 de convertidor de frecuencia funciona
referencia. a esta velocidad cuando la funcién
Defina hasta tres sefales de de velocidad fija estd activada. El
referencia diferentes. La suma de limite maximo se define en el
estas sefiales de referencia define la pardmetro 4-13 Limite alto veloc.
referencia actual. motor [RPM].
0] Sin funci Consulte también
* n funcion
i Tund pardmetro 3-11 Velocidad fija [Hz] y
( Bl el pardmetro 3-80 Tiempo rampa
analégica 53 .
veloc. fija.
[2] Entrada
analdgica 54
[71 Entrada pulsos 3.5.3 3-4* Rampa 1
29
[8l Entrada pulsos Configure los tiempos de rampa para cada una de las dos
33 rampas (grupo de pardmetros 3-4* Rampa 1y grupo de
[20] Potenciém. pardmetros 3-5* Rampa 2).
digital
[21] Entrada RPM 130BA169.11
L. P 4-13
analdgica Limite
superior
X30/11 eferencia 4— — $ _ [
Ref a I/] |\
[22] Entrada 51'75 | )
. eloc. | | | |
analégica motor I L
P 4-11
X30/12 Limite - -
inferior [l [l
[23] Entr. analég. : : : :
X42/1 | ! |1 .
[24] Entr. analég. ::ii;:;u e i : | B2, e :TierVnpo
X42/3 lgemea | e !
- | |
[25] Entr. analdg. | foe e
Xa2/5 llustracién 3.21 Rampa 1
[29] Entrada
analdgica
X48/2
[30] Lazo cerrado 1
ampl.
[31] Lazo cerrado 2
ampl.
[32] Lazo cerrado 3
ampl.
[35] Digital input El convertidor de frecuencia
select selecciona Al53 o Al54 como fuente
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3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa

3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa

aceleracion desde 0 r/min hasta el
pardmetro 1-25 Veloc. nominal
motor. Seleccione un tiempo de
aceleracion tal que la intensidad de
salida no supere el limite de
intensidad del pardmetro 4-18 Limite
intensidad durante la rampa.
Consulte el tiempo de deceleracion
en el pardmetro 3-42 Rampa 1
tiempo desacel. rampa.

tacel. x nnom [par.1 - 25] Is]

P g =i = ref. [r/min]

3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa

Range: Funcién:
Size [0.10 - 3600 | Introduzca el tiempo de decele-
related* s] racion, es decir, el tiempo de

desaceleracion desde el

pardmetro 1-25 Veloc. nominal motor
hasta 0 r/min. Seleccione un tiempo
de deceleracion tal que no se
produzca una sobretension en el
inversor debido al funcionamiento
regenerativo del motor. Ademas, el
tiempo de deceleracion debera ser
suficiente para evitar que la
corriente generada supere el limite
de intensidad establecido en
pardmetro 4-18 Limite intensidad.
Consulte el tiempo de aceleracion
en el pardmetro 3-41 Rampa 1
tiempo acel. rampa.

tdesac. x nnom [par.1 - 25]

o = = ref. [r/min]

[s]

3.5.4 3-5* Rampa 2

Para seleccionar los parametros de rampa, consulte el
grupo de pardmetros 3-4* Rampa 1.

3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa

Range: Funcién:
Size [0.10 - 3600 | Introduzca el tiempo de aceleraciéon
related* s] de rampa, es decir, el tiempo de

aceleracién desde 0 r/min hasta el
pardmetro 1-25 Veloc. nominal
motor. Seleccione un tiempo de
aceleracion tal que la intensidad de
salida no supere el limite de
intensidad del pardmetro 4-18 Limite
intensidad durante la rampa.
Consulte el tiempo de deceleracién

Range: Funcion: Range: Funcién:
Size [0.10 - 3600 | Introduzca el tiempo de aceleracion en el pardmetro 3-52 Rampa 2
related* s] de rampa, es decir, el tiempo de tiempo desacel. rampa.

tacel. x nnom [par. 1 - 25]
ref. [r/min] [s]

par.3-51=

3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa

Range: Funcién:
Size [0.10 - 3600 | Introduzca el tiempo de decele-
related* s] racion, es decir, el tiempo de

desaceleracion desde el

pardmetro 1-25 Veloc. nominal motor
hasta 0 r/min. Seleccione un tiempo
de deceleracion tal que no se
produzca una sobretension en el
inversor debido al funcionamiento
regenerativo del motor, y tal que la
corriente generada no supere el
limite establecido en el

pardmetro 4-18 Limite intensidad.
Consulte el tiempo de aceleracion
en el pardmetro 3-51 Rampa 2
tiempo acel. rampa.

tdesac. x nnom [par. 1 - 25]

P == ref. [r/min] [sl

3.5.5 3-8* Otras rampas

3-80 Tiempo rampa veloc. fija

Range: Funcién:
Size [0.1 - 3600 s] | Introduzca el tiempo de rampa de
related* velocidad fija, es decir, el tiempo de

aceleracion/desaceleracién entre 0
r/min y la velocidad nominal del
motor (nm, N) (ajustada en el
pardmetro 1-25 Veloc. nominal
motor). Asegurese de que la
intensidad de salida resultante
requerida para el tiempo de rampa
de velocidad fija determinado no
supere el limite de intensidad del
pardmetro 4-18 Limite intensidad. El
tiempo de rampa de velocidad fija
se inicia tras la activacion de una
senal de velocidad fija mediante el
panel de control, una entrada
digital seleccionada o el puerto de
comunicacién serie.

par. 3-80 =

tvel. fija x nnom [par. 1 - 25] sl
vel. fija fija [par. 3 - 19] S

MG200B05 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.
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RPM

P 4-13 RPM
limitealto + - — - —  _ __ __ __ __ __

P 1-25
Velocidad del motor

P 3-19
Velocidad fija

P 4-11 RPM
limite bajo

IRampa de|
|deceleraci(f)n

130BA070.10 T 1 I 1
llustracion 3.22 Tiempo rampa veloc. fija

3-84 Tiempo de rampa inicial

Range: Funcién:
0s* [0-60 5]

Introduzca el tiempo de aceleracién
inicial desde velocidad cero hasta el
limite bajo de la velocidad del
motor, pardmetro 4-11 Limite bajo
veloc. motor [RPM] o

pardmetro 4-12 Limite bajo veloc.
motor [Hz]. Las bombas sumergibles
para pozos profundos pueden sufrir
danos al funcionar por debajo de la
velocidad minima. Se recomienda
utilizar un tiempo de rampa répido
por debajo de la velocidad minima
de la bomba. Este parametro puede
aplicarse como una velocidad de
rampa rapida desde la velocidad
cero hasta el limite bajo de la
velocidad del motor. Consulte el
llustracion 3.23.

3-85 Check Valve Ramp Time

Range: Funcién:

puede utilizarse como velocidad de
rampa lenta desde el

pardmetro 4-11 Limite bajo veloc.
motor [RPM] o el

pardmetro 4-12 Limite bajo veloc.
motor [Hz] hasta la velocidad final
de la rampa de la vélvula de
retencién, que se ajusta en el
pardmetro 3-86 Check Valve Ramp
End Speed [RPM] o el

pardmetro 3-87 Check Valve Ramp
End Speed [HZ]. Cuando
pardmetro 3-85 Check Valve Ramp
Time es distinto de 0 s, se trabaja
con el tiempo de la rampa de
vélvula de retencién, que se
utilizara para efectuar una rampa
de desaceleracion de la velocidad
del motor desde el limite bajo de la
velocidad del motor hasta la
velocidad final de la vélvula de
retencién establecida en
pardmetro 3-86 Check Valve Ramp
End Speed [RPM] o

pardmetro 3-87 Check Valve Ramp
End Speed [HZ]. Consulte el
llustracion 3.24.

Velocidad

Velocidad
del motor

Alto Normal
Rampas

130BA962.10

Velocidad |
del motor

Bajo Inicial Final
Rampa

Rampa

Hora

llustracién 3.23 Tiempo de rampa inicial y final

3-85 Check Valve Ramp Time

Range: Funcién:

Velocidad

Velocidad
delmotor{ — — — - — —
Alto

130BA961.10

Normal
Rampa
Velocidad

del motor
Bajo Valvula de retencion

Velocidad final

Hora

llustracion 3.24 Rampa de la valvula de retencion

3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM]

Range: Funcién:

Size [0 - par. 4-11 | Ajuste la velocidad en [RPM] por
related* RPM] debajo del limite bajo de la
velocidad del motor, al cual la
vélvula de retencién deberia estar
cerrada. Compruebe que la vélvula
ya no esté activa. Consulte el

llustracion 3.24.

0 s* [0 - 650 s] Para proteger las vélvulas de
retenciéon de bola cuando es
necesario realizar una parada, la

rampa de valvula de retencion
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3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]

3-91 Tiempo de rampa

Range: Funcion: Range: Funcién:
Size [0 - par. 4-12 | Ajuste la velocidad en [Hz] por 1s [0 - 3600 s] | Introduzca el tiempo de rampa, es
related* Hz] debajo del limite bajo de la decir, el tiempo para el ajuste de la

velocidad del motor para que, de
este modo, deje de utilizarse el
tiempo de rampa de valvula de
retencion. Consulte el

llustracion 3.24.

Range:

3-88 Tiempo de rampa final

Funcion:

0 s* [0-60 s]

Introduzca el tiempo de rampa final
que se utilizara para desacelerar
desde el pardmetro 4-11 Limite bajo
veloc. motor [RPM] o el

pardmetro 4-12 Limite bajo veloc.
motor [Hz] hasta velocidad cero.

Las bombas sumergibles para pozos
profundos pueden sufrir daiios al
funcionar por debajo de la
velocidad minima. Se recomienda
utilizar un tiempo de rampa rapido
por debajo de la velocidad minima
de la bomba. Este parametro puede
aplicarse como una velocidad de
rampa rapida desde

pardmetro 4-11 Limite bajo veloc.
motor [RPM] o pardmetro 4-12 Limite
bajo veloc. motor [Hz] hasta
velocidad cero. Consulte el
llustracion 3.23.

3.5.6 3-9* Potencidm. digital

Utilice la funcién de potenciémetro digital para aumentar
o disminuir la referencia actual ajustando la configuracion
de las entradas digitales mediante las funciones aumentar,
disminuir o borrar. Para activar la funcion, al menos una

entrada digital debe ajustarse como aumentar o disminuir.

referencia de 0-100 % de la funcién
del potenciémetro digital especi-
ficado (aumentar, disminuir o
borrar).

Si aumentar/disminuir permanece
activado mas tiempo que el
periodo de retardo de rampa
especificado en el

pardmetro 3-95 Retardo de rampa, la
referencia real aumentara o
disminuira segun este tiempo de
rampa. El tiempo de rampa se
define como el tiempo empleado
para ajustar la referencia en el
tamano de paso especificado en el
pardmetro 3-90 Tamario de paso.

3-92 Restitucion de Energia

Option: Funcién:
[0] * No

Reinicia la referencia de
potenciometro digital al 0 %
después del encendido.

Restaura en el encendido la ultima
referencia de potenciémetro digital.

3-93 Limite maximo

Range: Funcién:
100 %* [-200 - Ajuste el valor maximo admisible
200 %] para la referencia resultante. Esto es

aconsejable si se utiliza el
potenciémetro digital para ajustar
con precision la referencia
resultante.

3-94 Limite minimo

Range: Funcién:
3-90 Tamafo de paso 0 %* [-200 - Ajuste el valor minimo admisible
. o .
Range: Funcién: 200 %] para la referencia resultante. Esto es
= aconsejable si se utiliza el
0.10 %* [0.01 - Introduzca el tamano de . . .
X . potenciémetro digital para ajustar
200 %] incremento requerido para L X
. con precision la referencia
aumentar/disminuir como
. . ) resultante.
porcentaje de la velocidad sincrona
del motor, ns. Si aumentar/disminuir
esta activado, la referencia
resultante aumenta o disminuye en
la cantidad definida en este
pardmetro.
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3-95 Retardo de rampa

Range: Funcién:
Size [0-0] Introduzca el retardo necesario
related* desde la activacion de la funcion

del potencidmetro digital hasta que
el convertidor de frecuencia
comience a efectuar la rampa del

valor de referencia. La referencia
inicia la rampa cuando se activa
aumentar/disminuir, con un retardo
de 0 ms. Consulte también el
pardmetro 3-91 Tiempo de rampa.

Vo 130HAISA11

- P 3.08 -

Tiempa [s)

1

i
| i
Incr. i

llustracién 3.25 Retardo de rampa. Caso 1

‘elncidac ABTAAISEE

J-l P 3485 L

if

Tlomps [a)

e | L I

llustracion 3.26 Retardo de rampa. Caso 2
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3.6 Parametros 4-** Lim./Advert.

3.6.1 4-1* Limites motor

Defina los limites de par, corriente y velocidad para el
motor y la reaccion del convertidor de frecuencia cuando
se sobrepasen los limites.

Un limite puede generar un mensaje en la pantalla. Una
advertencia genera siempre un mensaje en pantalla o en el
fieldbus. Una funcién de control puede iniciar una
advertencia o una desconexién, después de la cual el
convertidor de frecuencia se para y genera un mensaje de
alarma.

4-10 Direccion veloc. motor

Option: Funcion:

Selecciona la direcciéon deseada de
la velocidad del motor. Cuando
pardmetro 1-00 Modo Configuracion
esta ajustado a [3] Lazo cerrado, el
valor predeterminado del
pardmetro se cambia a [0] Izqda. a
dcha. Si se seleccionan ambas
direcciones, no se puede
seleccionar desde el LCP el funcio-
namiento en sentido contrario a las
agujas del reloj.

[0] * Izqda. a dcha.
[2] Ambos
sentidos

4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM]

Range: Funcién:

Size [0 - par. 4-13 | Introduzca el limite minimo para la
related* RPM] velocidad del motor en r/min. El
limite bajo de la velocidad del
motor puede coincidir con la
velocidad minima del motor
recomendada por el fabricante. El
limite bajo de la velocidad del
motor no debe superar el ajuste del

pardmetro 4-13 Limite alto veloc.

motor [RPM].
4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz]
Range: Funcion:
Size [0 - par. 4-14 | Introduzca el limite minimo para la
related* Hz] velocidad del motor en Hz. El limite

bajo de la velocidad del motor
puede ajustarse para que se
corresponda con la frecuencia de
salida minima del eje del motor. El
limite bajo de velocidad no debe
exceder el ajuste de

4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz]

Range:

Funcion:

pardmetro 4-14 Limite alto veloc.
motor [Hz].

4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]

Range: Funcién:
Size [0 - 60000 m
related* RPM]

Cualquier cambio en
pardmetro 4-13 Limite alto
veloc. motor [RPM] reiniciara el
valor de

pardmetro 4-53 Advert. Veloc.
alta al mismo valor ajustado
en pardmetro 4-13 Limite alto
veloc. motor [RPM].

AVISO!

La frecuencia de salida
maxima no puede superar el
10 % de la frecuencia de
conmutacion del inversor
(pardmetro 14-01 Frecuencia
conmutacion).

Introduzca el limite maximo para la
velocidad del motor en r/min. El
limite alto de la velocidad del
motor puede ajustarse para que
coincida con la velocidad nominal
maxima recomendada por el
fabricante. El limite alto de la
velocidad del motor debe ser
superior al ajuste de

pardmetro 4-11 Limite bajo veloc.
motor [RPM].

El nombre del pardmetro aparecera

como pardmetro 4-11 Limite bajo

veloc. motor [RPM] o como

pardmetro 4-12 Limite bajo veloc.

motor [Hz], en funcién de:

. Los ajustes de otros

pardmetros en el Menu
principal.

. Los ajustes predeter-
minados basados en la
ubicacién geografica.

MG200B05
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4-14 Limite alto veloc. motor [Hz] 4-17 Modo generador limite de par

Pardmetro 4-14 Limite alto veloc.
motor [Hz] puede ajustarse para
coincidir con la velocidad maxima
del motor recomendada por el
fabricante. El limite alto de la

Range: Funcion: Range: Funcién:
Size [.1- par. Introduzca el limite maximo para la a pardmetro 1-28 Comprob. rotacion
related* 4-19 Hz] velocidad del motor en Hz. El motor, pardmetro 4-17 Modo

generador limite de par no se
reinicia automdticamente al ajuste
predeterminado.

4-18 Limite intensidad

velocidad del motor debe superar Range: Funcién:
&l el Gl el A Lt Size [1.0- Introduzca el limite de intensidad
gD CHEE, [slsay [, L) (e related* 1000.0 %] para el funcionamiento del motor y

de salida no debe superar un 10 %
de la frecuencia de conmutacion
(pardmetro 14-01 Frecuencia
conmutacion).

4-16 Modo motor limite de par

El limite de par esta activo en el
rango de velocidades hasta la
velocidad nominal del motor
(incluida) ajustada en el

del generador. Para evitar que el
motor alcance el par de calado, el
ajuste predeterminado es 1,1 x el
par motor nominal (valor
calculado). Si se modifica un ajuste
en el pardmetro 1-00 Modo Configu-

Range: Funcién: racién al pardmetro 1-26 Par
Size [O- Introduzca el limite de par maximo nominal continuo, el
related* 1000.0 %] para el funcionamiento del motor. pardmetro 4-18 Limite intensidad no

se reinicia automaticamente a los
ajustes predeterminados.

4-19 Frecuencia salida max.

pardmetro 1-25 Veloc. nominal Range: Funcion:
motor. Para evitar que el motor Size [1- 590 Hz] m
alcance el par de calado, el ajuste PeIntag

predeterminado es 1,1 x el par
motor nominal (valor calculado).
Consulte también el

pardmetro 14-25 Retardo descon. con
lim. de par para obtener mas
detalles.

Si se modifica un ajuste en el
pardmetro 1-00 Modo Configuracion
al pardmetro 1-28 Comprob. rotacién
motor, el pardmetro 4-16 Modo
motor limite de par no se reinicia
automaticamente a los ajustes
predeterminados.

4-17 Modo generador limite de par

Este parametro no se puede
ajustar con el motor en
marcha.

AVISO!

Cuando el

pardmetro 1-10 Construccion
del motor tiene el valor [1]
Magn. perm. PM, no saliente
SPM, el valor maximo esta
limitado a 300 Hz.

Introduzca el valor de la frecuencia
de salida maxima. El
Pardmetro 4-19 Frecuencia salida

Range: Funcién: mdx. especifica el limite absoluto
100 %* [O- Introduzca el limite de par méximo de la frecuencia de salida del
1000.0 %] para el funcionamiento en modo de convertidor de frecuencia para
generador. El limite de par esta mejorar la seguridad en aplica-
activo en el rango de velocidades ciones donde debe evitarse un
hasta la velocidad nominal del exceso de velocidad involuntario.
motor (pardmetro 1-25 Veloc. Este limite absoluto se aplica en
nominal motor), inclusive. Consulte todas las configuraciones y es
el pardmetro 14-25 Retardo descon. independiente del ajuste del
con lim. de par para obtener mas pardmetro 1-00 Modo Configuracion.
informacion.
Si se modifica un ajuste en
pardmetro 1-00 Modo Configuracion
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3.6.2 4-5* Ajuste Advert.

Define limites de advertencia ajustables para corriente,
velocidad, referencia y realimentacion.

AVISO!

No visible en pantalla, solo en el Software de
configuracion MCT 10.

4-50 Advert. Intens. baja

Range: Funcién:
0 A* [0 - par. 4-51 | Se muestran advertencias en la
Al pantalla, en la salida programada o

en el fieldbus.
Tmotor

Tum
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® 4-51)
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lBaAt —— 1 —
(P 4-50)

| Nmotor [RPM]

T
REF MALTA Nuax
(P 4-53) (P 4-13)

NN NBAJA
(P 4=11) (P 4-52)

llustracion 3.27 Limite de
intensidad baja

Introduzca el valor de Igajo. Cuando
la intensidad del motor cae por
debajo de este limite (Igasa), la
pantalla indica Current low
(intensidad baja). Las salidas de
senal pueden programarse para que
emitan una sefal de estado en el
terminal 27 0 29 y en la salida de
relé 01 o 02. Consulte el

llustracion 3.27.

4-51 Advert. Intens. alta

4-52 Advert. Veloc. baja

Range: Funcién:
0 RPM*

[0 - par. 4-53 | Introduzca el valor de ngajo.
RPM] Cuando la velocidad del motor es
inferior a este limite (ngaJa), en la
pantalla se indica Speed Low
(velocidad baja). Las salidas de
sefal pueden programarse para que
emitan una sefnal de estado en el
terminal 27 0 29 y en la salida de
relé 01 o 02. Programe el limite de
senal inferior de la velocidad del
motor, ngajo, dentro del intervalo
de operacién normal del
convertidor de frecuencia. Consulte
el llustracion 3.27.

4-53 Advert. Veloc. alta

Range: Funcién:
Size [ par. 4-52 - m
related* par. 4-13 RPM]

Cualquier cambio en
pardmetro 4-13 Limite alto
veloc. motor [RPM] reiniciara el
valor de

pardmetro 4-53 Advert. Veloc.
alta al mismo valor ajustado
en pardmetro 4-13 Limite alto
veloc. motor [RPM].

Si se necesita un valor
diferente en el

pardmetro 4-53 Advert. Veloc.
alta, debe ajustarse después
de programar el

pardmetro 4-13 Limite alto
veloc. motor [RPM].

Introduzca el valor de naito. Cuando
la velocidad del motor supera este

Range: Funcién: limite (natro), la pantalla indica
Speed high (velocidad alta). Las
Size [ par. 4-50 - Introduzca el valor de laro. Cuando pfde (;g ( i . )
s de sefal pueden
related* par. 16-37 A] | la intensidad del motor supera este salida P
ue emitan una
limite (laro), el display muestra programarse para q
L . senal de estado en el terminal 27 o
Current high (intensidad alta). Las
selldls o sz uedn 29 y en la salida de relé 01 o 02.
SREETIEE S50 GUE @i M Programe el limite de sefal superior
. . de la velocidad del motor, natro,
senal de estado en el terminal 27 o
29 y en la salida de relé 01 0 02 dentro del intervalo de funciona-
Consulte el llustracién 3.27 ’ miento normal del convertidor de
o frecuencia. Consulte el
llustracion 3.27.
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4-54 Advertencia referencia baja

4-58 Funcion Fallo Fase Motor

Range:

4-55 Advertencia referencia alta

Funcion:

999999.999

*

[ par. 4-54 -
999999.999 ]

Introduzca el limite de referencia
superior. Cuando la referencia real
supera este limite, la pantalla indica
Refaita. Las salidas de sefal pueden
programarse para que emitan una
senal de estado en el terminal 27 o
29 y en la salida de relé 01 o 02.

4-56 Advertencia realimentacion baja

Range: Funcion:

-999999.99 | [-999999.999 | Introduzca el limite de realimen-
9 Referen- |- par. 4-57 tacion inferior. Cuando la
ceFeedback [ Reference- realimentacion cae por debajo de
Unit* FeedbackUnit] | este limite, la pantalla indica

Realimgasa. Las salidas de senal
pueden programarse para que
emitan una sefnal de estado en el
terminal 27 0 29 y en la salida de
relé 01 o 02.

4-57 Advertencia

realimentacion alta

Range: Funcion:

999999.999 | [par. 4-56 - [ Introduzca el limite de realimen-
Reference- |999999.999 tacion superior. Cuando la
FeedbackU [ Reference- realimentacion supera este limite, la
nit* FeedbackUnit] | pantalla indica Realim.aia. Las

salidas de senal pueden

Range: Funcién: Option: Funcién:
-999999.99 | [-999999.999 | Introduzca el limite de referencia [0] Desactivado En caso de que falte una fase del
9% - par. 4-55 ] inferior. Cuando la referencia real motor, no se muestra ninguna
desciende por debajo de este alarma.
Mgy (&) ity e e il (28 [1] Desconexion | Se muestra una alarma si falta una
salidas de senal pueden 100 ms fase del motor.
programarse para que emitan una
sefal de estado en el terminal 27 o (21 Desconexion
29 y en la salida de relé 01 o 02. 1.000 ms
[5] Motor Check

3.6.3 4-6* Bypass veloc.

Algunos sistemas requieren evitar ciertas frecuencias o
velocidades de salida debido a problemas de resonancia.
Pueden evitarse como méaximo cuatro intervalos de

frecuencia o de velocidad.

4-60 Velocidad bypass desde [RPM]

Matriz [4]

Range: Funcién:

Size [0 - par. 4-13 | Algunos sistemas requieren evitar
related* RPM] ciertas frecuencias o velocidades de

salida debido a problemas de
resonancia. Introduzca los limites
inferiores de las velocidades que se
deben evitar.

4-61 Velocidad bypass desde [Hz]

Matriz [4]

Range: Funcién:

Size [0 - par. 4-14 | Algunos sistemas requieren evitar
related* Hz] ciertas frecuencias o velocidades de

salida debido a problemas de
resonancia. Introduzca los limites
inferiores de las velocidades que se
deben evitar.

4-62 Velocidad bypass hasta [RPM]

programarse para que emitan una Matriz [4]
senal de estado en el terminal 27 o Range: Funcién:
29 y en la salida de relé 01 o 02. : : 5 :
Size [0 - par. 4-13 [ Algunos sistemas requieren evitar
” related* RPM] ciertas frecuencias o velocidades de
4-58 Funcidn Fallo Fase Motor . .
salida debido a problemas de
Option: Funci6n: resonancia. Introduzca los limites
m superiores de las velocidades que
Este parametro no se puede se deben evitar.
ajustar con el motor en
marcha.
Muestra una alarma si falta una fase
del motor.
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4-63 Veloc. bypass hasta [Hz]

Matriz [4]

Range: Funcion:

Size [0 - par. 4-14 | Algunos sistemas requieren evitar
related* Hz] ciertas frecuencias o velocidades de

salida debido a problemas de
resonancia. Introduzca los limites
superiores de las velocidades que
se deben evitar.

3.6.4 Ajuste del bypass de velocidad
semiautomatico

Utilice el ajuste semiautomatico de velocidad del bypass
para facilitar la programacién de las frecuencias que se han
de evitar debido a resonancias en el sistema.

Lleve a cabo el siguiente procedimiento:
1. Pare el motor.

2. Seleccione [1] Activado en pardmetro 4-64 Ajuste
bypass semiauto.

3. Pulse [Hand On] en el LCP para iniciar la
busqueda de bandas de frecuencia que
produzcan resonancias. El motor acelera conforme
a la rampa ajustada.

4. Cuando se recorra una banda de resonancia,
pulse [OK] en el LCP al salir de la banda. La
frecuencia real se guarda como primer elemento
en pardmetro 4-62 Velocidad bypass hasta [RPM]o
pardmetro 4-63 Veloc. bypass hasta [Hz] (matriz).
Repita este paso para cada banda de resonancia
identificada durante la rampa de aceleracién
(pueden ajustarse un maximo de cuatro).

5. Cuando se haya alcanzado la maxima velocidad,
el motor comenzara a decelerar automati-
camente. Repita el procedimiento anterior cuando
la velocidad salga de las bandas de resonancia
durante la desaceleracion. Las frecuencias reales
registradas al pulsar [OK] se almacenan en el
pardmetro 4-60 Velocidad bypass desde [RPM] o el
pardmetro 4-61 Velocidad bypass desde [Hz].

6. Cuando el motor haya efectuado una rampa de
desaceleracion hasta detenerse, pulse [OK]. El
Pardmetro 4-64 Ajuste bypass semiauto se reinicia
automaticamente en No. El convertidor de
frecuencia permanece en modo manual hasta
que se pulsa [Off] o [Auto On] en el LCP.

Si las frecuencias de una cierta banda de resonancia no se
registran en el orden correcto, todos los registros se
cancelan y se muestra el siguiente mensaje: Areas de
velocidad obtenidas superpuestas o sin determinar por
completo. Pulse [Cancel] (Cancelar) para cancelar. Se produce
un registro en orden incorrecto cuando los valores de
frecuencia guardados en el pardmetro 4-62 Velocidad

bypass hasta [RPM] son superiores a los valores del
pardmetro 4-60 Velocidad bypass desde [RPM], o si no tienen
los mismos nuimeros de registros para el Bypass desde y el
Bypass hasta.

4-64 Ajuste bypass semiauto

Option: Funcién:
[o] * No Sin funcién.
[1] Activado Inicia el ajuste semiautomatico de

bypass y continda el procedimiento
descrito en el capétulo 3.6.4 Ajuste
del bypass de velocidad semiauto-
madtico.

MG200B05
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3.7 Parametros 5-** E/S digital

Grupo de pardmetros que sirven para configurar la entrada
y la salida digital.

3.7.1 5-0* Modo E/S digital

Pardmetros para configurar la entrada y salida utilizando
NPN y PNP.

5-00 Modo E/S digital

5-02 Terminal 29 modo E/S

Option: Funcién:
[1] Salida

Define el terminal 29 como salida
digital.

3.7.2 5-1* Entradas digitales

Parametros para configurar las funciones de entrada para
los terminales de entrada.
Las entradas digitales se usan para seleccionar varias

Option: Funci6n: funciones del convertidor de frecuencia. Todas las entradas
m digitales pueden ajustarse a las siguientes funciones:
Este parametro no se puede
ajustar con el motor en Las opciones [120]-[138] estén relacionadas con la funcién
marcha. Controlador de cascada. Para mas informacién, consulte el
grupo de pardmetros 25-** Controlador de cascada.
Las entradas digitales y las salidas
digitales programadas son prepro- Funcion de entrada Opcién Terminal
gramables para funcionar tanto con digital
sistemas PNP como NPN. Sin funcion [0] 19, 29, 32, 33
[0] * PNP - Activo a | Acciona en pulsos direccionales Reinicio [ Todos
24V positivos (0). Los sistemas PNP Inercia (21 27
tienen una resistencia a GND Inercia y reinicio El Todos
(conexién a tierra). Freno CC [5] Todos
[1 NPN - Activo a | Accién en pulsos direccionales Parada [61 Todos
oV negativos (1). Los sistemas NPN Parada externa 1 Todos
tienen un arranque de hasta +24 V Arranque (8] Todos
internamente en el convertidor de Arranque por pulsos 9] Todos
e uEn . Cambio de sentido [10] Todos
Arranque e inversion [11] Todos
Option: Funcién: Ref. interna, si [15] Todos
"!'[EI.I Ref. interna LSB [16] Todos
Ref. interna MSB [17] Todos
Etste parimetro no se puede Ref. interna EXB [18] Todos
BTG A Mantener referencia [19] Todos
marcha.
Mantener salida [20] Todos
. Aceleraciéon [21] Todos
[0] * Entrada D.ef.me el terminal 27 como entrada Deceleracion 22] Todos
digital. Selec. ajuste LSB [23] Todos
[1] Salida Define el terminal 27 como salida Selec. ajuste MSB [24] Todos
digital. Entrada de pulsos [32] 29, 33
Bit rampa 0 [34] Todos
Fallo de €3 B [Todos
Option: Funcién: Ref source bit 0 [42] Todos
m Hand / Auto Start [51] Todos
Este parametro no se puede Permiso de arranque [52] Todos
ajustar con el motor en Arranque manual [53] Todos
marcha. Arrangue automatico [54] Todos
Increm. DigiPot [55] Todos
[o] * Entrada Define el terminal 29 como entrada Dismin. DigiPot 156] Todos
digital. Borrar DigiPot [57] Todos
Contador A (ascend) [60] 29, 33
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Funcion de entrada Opcién Terminal Esta seleccion no estara disponible cuando el
digital pardmetro 1-10 Construccién del motor esté
Contador A (descend) [61] 29, 33 ajustado en [1] Magn. perm. PM, no saliente
Reset del contador A [62] Todos SPM.

Contador B (ascend) [63] 29, 33 [6] | Parada Funciéon de parada invertida. Genera una
Contador B (descend) [64] 29, 33 funcion de parada cuando el terminal

Reset del contador B [65] Todos seleccionado pasa del nivel l6gico «1» al «O».
Modo reposo [66] Todos La parada se lleva a cabo de acuerdo con el
Codigo reinicio 78] Todos tiempo de rampa seleccionado

mantenim, preventivo (pardmetro 3-42 Rampa 1 tiempo desacel.

Tarjeta PTC 1 [80] Todos

rampa y pardmetro 3-52 Rampa 2 tiempo

desacel. rampa).

Latched Pump Derag [85] Todos
AVISO!

Arranque bomba [120] Todos

principal Cuando el convertidor de frecuencia
Alternancia bomba [121] Todos esta en el limite de par y ha recibido
principal una orden de parada, es posible que
Parada bomba 1 [130] Todos no se detenga por si mismo. Para
Parada bomba 2 031 Todos asegurarse de que el convertidor de
barada bomba 3 321 Todos frecuencia se para, configure una salida

digital como [27] Limite par y parada y
conecte esta salida digital a una
entrada digital configurada como

Tabla 3.12 Funciones para entradas digitales

«Todos» se refiere a los terminales 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, inercia.

X30/3 y X30/4. [7] | Parada Misma funcion que el paro por inercia

X30/X son los terminales de VLT® General Purpose 1/0 MCB externa inverso, pero la parada externa genera el

101. mensaje de alarma fallo externo cuando el
terminal programado para inercia inversa es 0

Las funciones dedicadas a una sola entrada digital se I6gico. El mensaje de alarma también esta

definen en el parametro asociado. activo a través de las salidas digitales y de

relé, si se programan para parada externa. La

Todas las entradas digitales pueden programarse para las el o7 (e Gy Wilzmee e

siguientes funciones: entrada digital o la tecla [Reset] si se ha

eliminado la causa de la parada externa. Se

- — — - puede programar un retraso en
[0] | Sin funcién | No hay reaccion a las senales que llegan al ) )

) pardmetro 22-00 Retardo parada ext.. Después
terminal. . - -
de aplicar una sefal a la entrada, la reaccién

[1] [ Reinicio Reinicia el convertidor de frecuencia después . . .
se retrasara en el tiempo ajustado en el

n nexién/alarma. N | 3
de una desconexion/alarma. No todas las pardmetro 22-00 Retardo parada ext..

alarmas pueden reiniciarse.

[8] | Arranque Seleccione el valor de arranque para una

[2] | Inercia Deja el motor en el modo libre. «0» orden de arranque/parada. «1»=Arranque,

I6gico=>paro por inercia.
(Predeterminado Entrada digital 27) Paro por

«0O»=Parada.
(Entrada digital 18 predeterminada).

inercia, entrada invertida (NC). = =
[9] | Arranque El motor arranca si se aplica un pulso durante

[3] |Inerciay Entrada invertida de reinicio y paro por .
por pulsos 2 ms como minimo. El motor se para cuando

reinicio inercia (NC). . .
se activa el comando de parada inversa.

Deja el motor en modo libre y reinicia el - - - - -
) ) ) y . [10] | Cambio de | Cambia el sentido de giro del eje del motor.
convertidor de frecuencia. «0» légico=paro ) . o .
) ) o sentido Seleccione «1» légico para cambiar de
por inercia y reinicio.

[5] | Freno CC Entrada invertida para freno de CC (NC).
Detiene el motor alimentandolo con CC

sentido. La sefial de cambio de sentido solo

cambia el sentido de giro. No activa la

funcién de arranque. Seleccione ambos

lliariti 0 [peiliedls gl Heripe el i, sentidos en el pardmetro 4-10 Direccion veloc.

Consulte del pardmetro 2-01 Intens. freno CC al motor
pardmetro 2-03 Velocidad activacion freno CC (Entrada digital predeterminada 19).

[RPM]. Esta funcién solo esta activada cuando —
i . [11] | Arranque e | Se utiliza para el arranque/parada y para el
el valor del pardmetro 2-02 Tiempo de frenado . ., . . ;

inversion cambio de sentido en el mismo cable. No

CC es distinto de 0. «0» légico=>freno de CC. . _ .
permite ninguna seial de arranque al mismo

tiempo.
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[14] | Velocidad Utilizado para activar la velocidad fija. rampa) en el intervalo 0-
fija Consulte el pardmetro 3-11 Velocidad fija [Hz]. pardmetro 1-23 Frecuencia motor.
(Entrada digital 29 predeterminada). AVISO!
[15] | Ref. interna, | Se utiliza para cambiar entre referencia Cuando esta activada la opcién [20]
si externa y referencia interna. Se supone que Mantener salida, el convertidor de
se ha seleccionado [1] Externa si/no en el frecuencia no puede pararse mediante
pardmetro 3-04 Funcion de referencia. «0» una sefal de arranque [13] baja.
l6gico = referencia externa activa; «1» ldgico Detenga el convertidor de frecuencia
= una de las ocho referencias internas esta mediante un terminal programado para
activa. [2] Inercia o para [3] Inercia y reinicio.
[16] Ref. interna Permlte elegir una de las ocho referencias [21] | Aceleracion | Para el control digital de la aceleracién/
LSB internas de acuerdo con la Tabla 3.13. A (Re e aieo €0 (e
[17] | Ref. interna | Permite elegir una de las ocho referencias Active esta funcion seleccionando [19]
MSB internas de acuerdo con la Tabla 3.13. Mantener referencia o [20] Mantener salida. Si
[18] | Ref. interna | Permite elegir una de las ocho referencias B Aradianeian 50 Etve CURTE menes e
EXB internas de acuerdo con la Tabla 3.13. 400 ms, la referencia resultante aumenta en
Bit de ref. interna > 1 un 0,1 %. Si [21] Aceleracién se activa durante
Referencia interna 0 0 mas de 400 ms, la referencia resultante
0 genera una rampa segun la rampa 1 del
Referencia interna 0 0 ] pardmetro 3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa.
1 [22] | Deceleracion | Igual que [21] Aceleracion.
Referencia interna 0 ] 0 [23] | Selec. ajuste | Selecciona uno de los cuatro ajustes. Ajuste
5 LSB pardmetro 0-10 Ajuste activo a Ajuste multiple.
Referencia interna 0 ] ] [24] | Selec. ajuste | Igual que [23] Selec.ajuste LSB.
3 MSB (Entrada digital 32 predeterminada).
Referencia interna ] 0 0 [32] | Entrada de | Seleccione [32] Entrada de pulsos cuando se
4 pulsos utilice una secuencia de impulsos como
Referencia interna ] 0 ] referencia o realimentacion. El escalado se
s realiza en el grupo de pardmetros 5-5* Entrada
Referencia interna 1 1 0 de pulsos.
6 [34] | Bit rampa 0 | Seleccione la rampa que se va a utilizar. EI 0
— |6gico selecciona la rampa 1, mientras que el
Referencia interna 1 1 1 . .
; 1 légico selecciona la rampa 2.
[36] | Fallo de red [ Activa el pardmetro 14-10 Fallo aliment.. Fallo
Tabla 3.13 Bit de referencia interna de red es la opcién activada en la situacion
de «0» ldgico.
[19] | Mantener Mantiene la referencia real. La referencia [42] | Ref source | Una entrada activa en el bit 0 selecciona Al54
referencia mantenida es ahora el punto de activacién o bit 0 como fuente de referencia (consulte el grupo
condicién de aceleracion y deceleracién que de pardmetros 3-1* Referencias, opcion [35]
se va a emplear. Si se utiliza aceleracion/ Digital input select). Una entrada inactiva
desaceleracion, el cambio de velocidad selecciona Al53.
siempre se lleva a cabo después de la rampa [51] | Hand/Auto | Selecciona arranque automatico o manual.
2 (pardmetro 3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa Start Una sefal alta selecciona solo automatico,
y pardmetro 3-52 Rampa 2 tiempo desacel. mientras que una sefal baja selecciona solo
rampa) en el intervalo 0- manual.
pardmetro 3-03 Referencia mdxima. [52] | Permiso de [ El terminal de entrada, para el que se ha
[20] | Mantener Mantiene la frecuencia del motor (Hz). La arranque programado [52] Permiso de arranque, debe
salida frecuencia mantenida del motor es ahora el ser «1» loégico para que se pueda aceptar una
punto de activacién o condicion que se orden de arranque. El permiso de arranque
utilizara para la aceleracién y la deceleracion. tiene una funcién «Y» légica relacionada con
Si se utiliza aceleracién/desaceleracion, el el terminal programado para [8] Arranque, [14]
cambio de velocidad siempre se lleva a cabo Velocidad fija o [20] Mantener salida. Para
después de la rampa 2 activar el funcionamiento del motor, deben
(pardmetro 3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa y cumplirse ambas condiciones. Si [52] Permiso
pardmetro 3-52 Rampa 2 tiempo desacel. de arranque se programa en varios terminales,
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solo debe tener un «1» légico en uno de ellos [64] | Contador B | (Solo en los terminales 29 o 33.) Entrada para
para realizar la funcion. La sefal de salida (descend) la disminucion en el recuento en el contador
digital para la solicitud de ejecucion SLC.
([8] Arranque, [14] Velocidad fija o [65] | Reset del Entrada para reiniciar el contador B.
[20] Mantener salida) programada en el grupo contador B
de pardmetros 5-3* Salidas digitales o el grupo [66] | Modo Fuerza al convertidor de frecuencia a entrar
de pardmetros 5-4* Relés no se verd afectada reposo en modo reposo (consulte el grupo de
por [52] Permiso de arranque. pardmetros 22-4* Modo reposo). Reacciona en
[53] | Arranque Una senal aplicada pone el convertidor de la parte ascendente de la sefial aplicada.
manual frecuencia en modo manual, como si se [78] | Codigo Pone todos los datos de pardmetro 16-96 Cod.
hubiera pulsado [Hand On] y se anula una reinicio de mantenimiento a 0.
orden de parada normal. Si se desconecta la mantenim.
sefial, el motor se para. Para que cualquier preventivo
otra orden de arranque sea valida, asigne otra [80] | Tarjeta PTC | Todas las entradas digitales pueden asignarse
entrada digital a [54] Arranque automdtico y 1 a [80] Tarjeta PTC 1. Sin embargo, solo se
apliquele una sefial. [Hand On] y [Auto On] puede asignar una entrada digital a esta
no tienen ningln efecto. La tecla [Off] anula opcién.
el arranque local y el arranque automatico. [85] | Latched Tarniianz a bamee:
Pulse [Hand On] o [Auto On] para volver a Pump Derag
activar el arranque local y el arranque
automatico. Si no hay sefal ni en [53] Las opciones [120]-[138] estan relacionadas con la funcion
Arranque manual ni en [54] Arranque Controlador de cascada. Para mas informacién, consulte el
automdtico, el motor se para independien- grupo de pardmetros 25-** Controlador de cascada.
temente de que se aplique cualquier orden
de arranque normal. Si se aplica una sefal [120] | Arranque Arranca o detiene la bomba principal
tanto a [53] Arranque manual como a [54] bomba (controlada por el convertidor de
Arranque automadtico, la funciéon serd Arranque principal frecuencia). Un arranque también requiere la
automatico. Si se pulsa [Off], el motor se aplicacion de una senal de arranque, por
parard independientemente de las sefales ejemplo a una de las entradas digitales
existentes en [53] Arranque manual y en [54] configuradas para [8] Arranque.
Arranque automatico. [121] | Alternancia | Fuerza la alternancia de la bomba principal
[54] | Arranque Una senal aplicada pone el convertidor de bomba en un controlador de cascada. Ajusta el
automatico | frecuencia en modo automatico como si se principal pardmetro 25-50 Alternancia bomba principal
hubiera pulsado [Auto On]. Consulte también a [2] Tras una orden o [3] Al conectar por
[53] Arranque manual. etapas o por una orden. El
[55] | Increm. Usa la entrada como una sefal de incremento Pardmetro 25-51 Evento alternancia puede
DigiPot para la funcion de potenciémetro digital utilizarse para cualquiera de las cuatro
descrita en el grupo de pardmetros opciones.
3-9* Potenciom. digital. [130 [Parada La funcién depende del ajuste de
[56] | Dismin. Usa la entrada como una sefal de - bomba 1- pardmetro 25-06 Numero bombas. Si esta
DigiPot disminucién para la funcién de 138] | -Parada ajustado a [0] No, entonces Bomba 1 se
potenciémetro digital descrita en el grupo de bomba 9 refiere a la bomba controlada por relé1, etc.
pardmetros 3-9* Potenciom. digital. Si estd ajustado en [7] Yes, Bomba1 se refiere
[571 | Borrar Usa la entrada para borrar la referencia de a la bomba controlada por el convertidor de
DigiPot potenciémetro digital descrita en el grupo de frecuencia Unicamente (sin implicacion de
pardmetros 3-9* Potenciom. digital. ninguno de los relés integrados) y Bomba2,
[60] [ Contador A [ (Solo en los terminales 29 o 33.) Entrada para a la bomba controlada por relé1. La bomba
(ascend) el incremento en el recuento en el contador de velocidad variable (principal) no puede
SLC. bloquearse en el controlador de cascada
[61] | Contador A | (Solo en los terminales 29 o 33.) Entrada para basico.
(descend) la disminucién en el recuento en el contador Consulte el Tabla 3.14.
SLC.
[62] | Reset del Entrada para reiniciar el contador A.
contador A
[63] [ Contador B | (Solo en los terminales 29 o 33.) Entrada para
(ascend) el incremento en el recuento en el contador
SLC.
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Ajuste del Ajuste en el 5-16 Terminal X30/2 Entrada digital
grupo de pardmetro 25-06 Nimero Option: Funcién:
pardmetros bombas - —
[0] * | Sin funcién | Este pardmetro estara activo cuando VLT®
5-1* Entradas
.. General Purpose I/0 MCB 101 esté instalado
digitales
[0] No I si en e! convertidor de frfecuencia. El .parémetro
contiene todas las opciones y funciones
[130] Parada | Controlada Controlada o i
. indicadas en el grupo de pardmetros 5-1*
bomba 1 por relé1 por el . .
. . Entradas digitales excepto la opcién [32]
(solo si no es| convertidor
. Entrada de pulsos.
bomba de frecuencia
principal) (no puede 5-17 Terminal X30/3 Entrada digital
Sl Option: Funcién:
[131] Parada | Controlada Controlada - — - - -
i i [0] * | Sin funcidn | Este pardmetro estara activo cuando VLT®
bomba 2 por relé2 por relé1 .
General Purpose I/O MCB 101 esté instalado
[132] Parada | Controlada Controlada i X ,
en el convertidor de frecuencia. El pardmetro
bomba 3 por relé3 por relé2 i . X
contiene todas las opciones y funciones
[133] Parada | Controlada Controlada L. ,
i i indicadas en el grupo de pardmetros 5-1*
bomba 4 por relé4 por relé3 Entradas digitales excepto la opcién [32]
[134] Parada | Controlada | Controlada Entrada de pulsos.
bomba 5 por relé5 por relé4
[135] Parada | Controlada | Controlada 5-18 Terminal X30/4 Entrada digital
bomba 6 por relé6 por relé5 Option: Funcion:
[136] Parada Controla’da Controlalda [0] * | Sin funcién [ Este parametro estara activo cuando VLT®
bomba 7 por relé7 por relé6 General Purpose I/O MCB 101 esté instalado
[137] Parada | Controlada Controlada en el convertidor de frecuencia. El parametro
bomba 8 por relé8 por relé7 contiene todas las opciones y funciones
[138] Parada [ Controlada Controlada indicadas en el grupo de pardmetros 5-1*
bomba 9 por relé9 por relé8 Entradas digitales excepto la opcién [32]
Entrada de pulsos.

5-10 Terminal 18 Entrada digital

El parametro contiene todas las opciones y funciones indicadas
en el grupo de pardmetros 5-1* Entradas digitales excepto la
opcion [32] Entrada de pulsos.

5-11 Terminal 19 entrada digital

El pardametro contiene todas las opciones y funciones indicadas
en el grupo de pardmetros 5-1* Entradas digitales excepto la
opcion [32] Entrada de pulsos.

5-12 Terminal 27 Entrada digital

5-19 Terminal 37 parada de seguridad

Utilice este pardmetro para configurar la funcién de Safe Torque
Off. Un mensaje de advertencia hace que el convertidor de
frecuencia ponga el motor en modo de inercia y activa el
rearranque automatico. Un mensaje de alarma hace que el
convertidor de frecuencia ponga el motor en modo de inercia y
necesita un reinicio manual (a través de fieldbus, de E/S digital o
pulsando [RESET] en el LCP). Cuando estd instalada la tarjeta del
termistor PTC VLT® PTC Thermistor Card MCB 112, configure las
opciones PTC para aprovechar al maximo la gestion de las

alarmas.
El pardmetro contiene todas las opciones y funciones indicadas Option: Funcion:
en el grupo de pardmetros 5-1* Entradas digitales excepto la
L [1] * Alarma parada | Hace que el convertidor de
opcién [32] Entrada de pulsos.
seg. frecuencia entre en modo de
5-13 Terminal 29 Entrada digital inercia cuando se activa la funcion
El pardmetro contiene todas las opciones y funciones indicadas de Safe Torque Off. Re'r_“‘f'o manual
en el grupo de pardmetros 5-1* Entradas digitales. desde el LCP, entrada digital o
fieldbus.
5-14 Terminal 32 entrada digital [3] Advert. parada | Hace que el convertidor de
El parametro contiene todas las opciones y funciones indicadas seg. frecuencia entre en modo de
en el grupo de pardmetros 5-1* Entradas digitales excepto la inercia cuando se activa la funcién
opcién [32] Entrada de pulsos. Safe Torque Off (terminal 37
- — inactivo). Cuando se restablece el
5-15 Terminal 33 entrada digital circuito de Safe Torque Off, el
El pardmetro contiene todas las opciones y funciones indicadas convertidor de frecuencia continta
en el grupo de pardmetros 5-1* Entradas digitales. sin reinicio manual.
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5-19 Terminal 37 parada de seguridad

Utilice este pardmetro para configurar la funciéon de Safe Torque
Off. Un mensaje de advertencia hace que el convertidor de
frecuencia ponga el motor en modo de inercia y activa el
rearranque automatico. Un mensaje de alarma hace que el
convertidor de frecuencia ponga el motor en modo de inercia y
necesita un reinicio manual (a través de fieldbus, de E/S digital o
pulsando [RESET] en el LCP). Cuando estd instalada la tarjeta del
termistor PTC VLT® PTC Thermistor Card MCB 112, configure las
opciones PTC para aprovechar al maximo la gestion de las

5-19 Terminal 37 parada de seguridad

Utilice este pardmetro para configurar la funciéon de Safe Torque
Off. Un mensaje de advertencia hace que el convertidor de
frecuencia ponga el motor en modo de inercia y activa el
rearranque automatico. Un mensaje de alarma hace que el
convertidor de frecuencia ponga el motor en modo de inercia y
necesita un reinicio manual (a través de fieldbus, de E/S digital o
pulsando [RESET] en el LCP). Cuando estd instalada la tarjeta del
termistor PTC VLT® PTC Thermistor Card MCB 112, configure las
opciones PTC para aprovechar al maximo la gestion de las

alarmas. alarmas.

Option: Funcién: Option: Funcién:

[4] Alarma PTC 1 | Hace que el convertidor de [8] PTC 1 y relé Esta opcién hace posible el uso de
frecuencia entre en modo de A/W una combinacién de alarma y
inercia cuando se activa la funcién advertencia.
€15 SElis Tait)Urs O RElIE el [9] PTC 1y relé Esta opcidn hace posible el uso de
desde el LCP, entrada digital o W/A una combinacién de alarma y
fieldbus. .

advertencia.
[5] Advertencia Hace que el convertidor de

PTC 1 frecuencia entre en modo de A VISO.
inercia cuando se activa la funcion Las opciones de [4] Alarma PTC 1 a [9] PTC 1 y relé W/A
Safe Torque Off (terminal 37 solo estan disponibles cuando la MCB 112 esta
inactivo). Cuando se restablece el conectada.
circuito de Safe Torque Off, el
convertidor de frecuencia continta
sin reinicio manual, a menos que . VISO'
una entrada digital ajustada en [80] La seleccion de Reinicio automadtico / Advertencia activa el
Tarjeta PTC 1 esté activa todavia. rearranque automatico del convertidor de frecuencia.

[6] PTC 1y relé A | Esta opcién se utiliza cuando VLT®
PTC Thermistor Card MCB 112 se Funcién Ndm | PTC Relé
cablea junto con una tecla de e-
parada a través de un relé de ro
seguridad al terminal 37. Hace que No function (Sin o1 |- _
el convertidor de frecuencia entre funcion)
en modo de inercia cuando se Safe Torque Off e Safe Torque Off
activa la funcién de Safe Torque Alarm [A68]

Off. Reinicio manual desde el LCP, Advertencia de Safe | [3] - Safe Torque Off
entrada digital o fieldbus. Torque Off W68

[71 PTC 1y relé W | Esta opci6n se utiliza cuando VLT® Alarma PTC 1 [4] PTC 1 Safe Torque |-

PTC Thermistor Card MCB 112 se Off [A71]

cablea junto con una tecla de Advertencia PTC 1 |[5] PTC 1 Safe Torque |-

parada a través de un relé de Off [W71]

seguridad al terminal 37. Hace que PTC 1 y relé A [6] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off

el convertidor de frecuencia entre Off [A71] [A68]

en modo de inercia cuando se PTC 1y relé W [7] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off

activa la funcién Safe Torque Off Off [W71] [W68]

(terminal 37 inactivo). Cuando se PTC 1 yrelé A/W |[8] |PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off

restablece el circuito de Safe Torque Off [A71] [W68]

Off, el convertidor de frecuencia PTC 1 yrelé W/A |[9] |PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off

continta sin reinicio manual, a Off [W71] [A68]

menos que una entrada digital

ajustada en [80] Tarjeta PTC 1 esté Tabla 3.14 Vision general de funciones, alarmas y advertencias

activa todavia. W significa advertencia y A significa alarma. Para obtener mds
informacién, consulte el apartado Alarmas y advertencias del
capétulo 5 Resolucién de problemas.
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Un fallo peligroso relacionado con la Safe Torque Off
genera la Alarma 72: Fallo peligroso.

AVISO!

Estos parametros no se pueden ajustar con el motor en

Consulte el Tabla 5.1. marcha.
5-20 Terminal X46/1 Entrada digital
; ; - o Las salidas digitales pueden programarse
Este parametro esta relacionado con I’a entrada d!gltal de VLT® con estas funciones:
Extended Relay Card MCB 113. El pardmetro contiene todas las 0] Sin funcion Valor predeterminado para todas las
opciones y funciones indicadas en el grupo de pardmetros 5-1* . . . .
Entradas diital | 397 Entrada de pul salidas digitales y salidas de relé.
ntradas digitales excepto la opcién ntrada de pulsos.
9 P P 32 P [1] Ctrl prep. La placa de control recibe tension de
5-21 Terminal X46/3 Entrada digital alimentacion.
, , R . [2] Unidad lista El convertidor de frecuencia esta
Este pardmetro esta relacionado con la entrada digital de VLT® . .
i . preparado para el funcionamiento y la
Extended Relay Card MCB 113. El pardmetro contiene todas las . . .
. : o j placa de control tiene alimentacion.
opciones y funciones indicadas en el grupo de pardmetros 5-1* .
. L [3] Unid. lista/ El convertidor de frecuencia esta
Entradas digitales excepto la opcién [32] Entrada de pulsos.
remoto preparado para el funcionamiento y en

5-22 Terminal X46/5 Entrada digital

Este parametro esté relacionado con la entrada digital de VLT®
Extended Relay Card MCB 113. El parametro contiene todas las
opciones y funciones indicadas en el grupo de pardmetros 5-1*
Entradas digitales excepto la opcion [32] Entrada de pulsos.

modo automatico.

[4]

Interrupcion /
sin
advertencia

El convertidor de frecuencia esta listo para
funcionar. No se ha dado orden de
arranque o de parada (arrancar/desactivar).
no hay advertencias.

[5] Funciona- Motor en funcionamiento.
Este parametro esta relacionado con la entrada digital de VLT® [6] | Func/sin La velocidad de salida es mayor que la
Extended Relay Card MCB 113. El pardmetro contiene todas las advert. velocidad ajustada en el
opciones y funciones indicadas en el grupo de pardmetros 5-1* pardmetro 1-81 Vel. min. para func. parada
Entradas digitales excepto la opcién [32] Entrada de pulsos. [RPM]. El motor esta en marcha y no hay
advertencias.
[8] Func. en El motor funciona a la velocidad de
Este parametro esta relacionado con la entrada digital de VLT® ref/sin adv. referencia.
Extended Relay Card MCB 113. El parametro contiene todas las O] |Alarma Una alarma activa la salida. no hay
opciones y funciones indicadas en el grupo de pardmetros 5-1* advertencias.
[10] |Alarma o Una alarma o una advertencia activa la

Entradas digitales excepto la opcion [32] Entrada de pulsos.

advertencia

salida.

[11] | En limite par | Se ha superado el limite de par ajustado
Este pardmetro esta relacionado con la entrada digital de VLT® en pardmetro 4-16 Modo motor limite de
Extended Relay Card MCB 113. El pardmetro contiene todas las par.
opciones y funciones indicadas en el grupo de pardmetros 5-1* [12] [ Fuera ran. La intensidad del motor esta fuera del
Entradas digitales excepto la opcién [32] Entrada de pulsos. intensidad intervalo definido en el

pardmetro 4-18 Limite intensidad.
[13] | Corriente La intensidad del motor es inferior a la

Este pardmetro esté relacionado con la entrada digital de VLT®
Extended Relay Card MCB 113. El pardmetro contiene todas las
opciones y funciones indicadas en el grupo de pardmetros 5-1*
Entradas digitales excepto la opcién [32] Entrada de pulsos.

posterior, baja

ajustada en el pardmetro 4-50 Advert.
Intens. baja.

[14]

Corriente
anterior, alta

La intensidad del motor es superior a la
ajustada en el pardmetro 4-51 Advert.
Intens. alta.

3.7.3 5-3% Salidas digitales [15] | Fuera del La velocidad de salida esta fuera de los
rango de intervalos ajustados en el
Parametros para configurar las funciones de salida para los velocidad pan?metro 452 Advert. Veloc. bajay el
terminales de salida. Las 2 salidas digitales de estado pardmetro 4-53 Advert. Veloc. alta.
[16] | Velocidad La velocidad de salida es inferior a los

sélido son comunes para los terminales 27 y 29. Ajuste la
funcién de E/S para el terminal 27 en el

pardmetro 5-01 Terminal 27 modo E/S y la funcién de E/S
para el terminal 29 en el pardmetro 5-02 Terminal 29 modo
E/S.

posterior, baja

ajustes de pardmetro 4-52 Advert. Veloc.
baja.

[17]

Velocidad
anterior, alta

La velocidad de salida es superior a los
ajustes de pardmetro 4-53 Advert. Veloc.
alta.

O
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[18] | Fuera rango La realimentacion se encuentra fuera de evalia como verdadero, la salida sera alta.
realim. los intervalos ajustados en el De lo contrario, sera baja.
pardmetro 4-56 Advertencia realimentacion [61] [ Comparador 1 | Consulte el grupo de pardmetros 13-1*
baja y el pardmetro 4-57 Advertencia Comparadores. Si el comparador 1 se
realimentacién alta. evaltia como verdadero, la salida sera alta.
[19] [< que realim. |La realimentacién estd por debajo del De lo contrario, sera baja.
alta limite ajustado en el pardmetro 4-52 Advert. [62] | Comparador 2 | Consulte el grupo de pardmetros 13-1*
Veloc. baja. Comparadores. Si el comparador 2 se
[20] | > que realim. [La realimentacién esta por encima del evallia como verdadero, la salida sera alta.
baja limite ajustado en el De lo contrario, serd baja.
pardmetro 4-56 Advertencia realimentacion [63] [ Comparador 3 | Consulte el grupo de pardmetros 13-1*
baja. Comparadores. Si el comparador 3 se
[21] [ Advertencia La advertencia térmica se activa cuando la evaltia como verdadero, la salida sera alta.
térmica temperatura sobrepasa el limite en el De lo contrario, serd baja.
motor, en el convertidor de frecuencia, en [64] [ Comparador 4 | Consulte el grupo de pardmetros 13-1*
la resistencia de frenado o en el termistor. Comparadores. Si el comparador 4 se
[25] | Cambio Cambio de sentido. «1» l6gico = relé evalla como verdadero, la salida serd alta.
sentido activado, 24 V CC con rotacién del motor De lo contrario, sera baja.
en sentido horario. «0» l6gico = relé no [65] [ Comparador 5 | Consulte el grupo de pardmetros 13-1*
activado, sin sefal, cuando el motor gira Comparadores. Si el comparador 5 se
en sentido antihorario. evaltia como verdadero, la salida sera alta.
[26] |[Bus OK Comunicacién activa (sin tiempo limite) a De lo contrario, serd baja.
través del puerto de comunicacién en [70] [Regla légica 0 | Consulte el grupo de pardmetros 13-4*
serie. Reglas légicas. Si la regla légica 0 se evaltua
[27] [ Limite par y Se usa al realizar un paro por inercia y en como verdadera, la salida sera alta. De lo
parada condiciones de limite de par. Si el contrario, serd baja.
convertidor de frecuencia ha recibido una [71] | Regla légica 1 | Consulte el grupo de pardmetros 13-4*
senal de parada y esta en el limite de par, Reglas Iégicas. Si la regla logica 1 se evalta
la senal es «0» logico. como verdadera, la salida sera alta. De lo
[28] [ Freno, sin El freno esté activado y no hay contrario, serd baja.

advert. advertencias. [72] [Regla légica 2 | Consulte el grupo de pardmetros 13-4*

[29] | Fren. prep. sin | El freno esta listo para su funcionamiento Reglas Idgicas. Si la regla légica 2 se evalla
fallos y no presenta ningun fallo. como verdadera, la salida sera alta. De lo
[30] | Fallo freno La salida es «1» légico cuando el IGBT del contrario, serd baja.

(IGBT) freno se ha cortocircuitado. Utilice esta [73] | Regla légica 3 | Consulte el grupo de pardmetros 13-4*
funcién para proteger el convertidor de Reglas Iégicas. Si la regla légica 3 se evalla
frecuencia en caso de que haya un fallo en como verdadera, la salida sera alta. De lo
los médulos de freno. Utilice la salida o contrario, sera baja.
relé para desconectar la tension de red del [74] | Regla logica 4 | Consulte el grupo de pardmetros 13-4*
convertidor de frecuencia. Reglas ldgicas. Si la regla légica 4 se evalia

[35] | Parada La funcién de parada externa se ha como verdadera, la salida sera alta. De lo
externa activado mediante una de las entradas contrario, serd baja.
digitales. [75] |[Regla légica 5 | Consulte el grupo de pardmetros 13-4*
[40] [ Fuera rango Reglas Iégicas. Si la regla légica 5 se evalla
de ref. como verdadera, la salida sera alta. De lo
[41] | Bajo ref, alta contrario, sera baja.
[42] | Sobre ref, alta [80] [ Salida digital | Consulte el pardmetro 13-52 Accién
[45] | Contr. bus SLA Controlador SL. La salida serd alta cada vez
[46] | cCtrl. bus, 1 si que se ejecute la accién de légica
t. lim. inteligente [38] Aj. sal. dig. A alta. La salida
[47] | ctrl. bus, 0 si serd baja cada vez que se ejecute la accién
[, de légica inteligente [32] Aj. sal. dig. A baja.
[55] |Salida de [81] | Salida digital | Consulte el pardmetro 13-52 Accion
pulsos SLB Controlador SL. La salida sera alta cada vez
[60] [ Comparador 0O | Consulte el grupo de pardmetros 13-1* que se ejecute la accién de I6gica
Comparadores. Si el comparador 0 se inteligente [39] Aj. sal. dig. B alta. La salida
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sera baja cada vez que se ejecute la accion
de logica inteligente [33] Aj. sal. dig. B baja.

AVISO!

Todas las 6rdenes de parada

[82] [ Salida digital | Consulte el pardmetro 13-52 Accion inversa / inercia deben estar
SL C Controlador SL. La salida sera alta cada vez desactivadas.
que se ejecute la accién de légica — - -
inteligente [40] Aj. sal. dig. C alta. La salida [168] | Drive in hand | La salida es alta cuando el convertidor de
. qu‘e o el [ et mode frecuencia esta en modo manual (tal y
como indica la luz situada encima de
de logica inteligente [34] Aj. sal. dig. C baja. Hand IO I]) 1z st !
and On]).
[83] [ Salida digital | Consulte el pardmetro 13-52 Accion [169] | Drive | 3 i I 9o ol Sor d
rive in auto a salida es alta cuando el convertidor de
SLD Controlador SL. La salida sera alta cada vez
que se ejecute la accion de logica mode frecuencia estd en modo automatico (tal y
como indica la luz situada encima de [Auto
inteligente [41] Aj. sal. dig. D alta. La salida o ind! uz sttu ! [Au
nl).
serd baja cada vez que se ejecute la accion )
de légica inteligente [35] Aj. sal. dig. D baja [180] | Fallo de reloj | La funcion de reloj se ha reiniciado a su
— - valor predeterminado (2000-01-01) debido
[84] [ Salida digital | Consulte el pardmetro 13-52 Accion fp” ol (., )
a un fallo de alimentacion.
SL E Controlador SL. La salida sera alta cada vez
que se ejecute la accién de Iégica [181] | Manten. Uno o mas de los eventos de manteni-
inteligente [42] Aj. sal. dig. E alta. La salida previo miento preventivo programados en el
serd baja cada vez que se ejecute la accion pardmetro 23-10 Elemento de rﬁomtemm.. ha
de légica inteligente [36] Aj. sal. dig. E baja. :Ellegzdo al rlnomento de la accion eszeu-
cada en el pardmetro 23-11 Accién de
[85] [ Salida digital | Consulte el pardmetro 13-52 Accion ) P
mantenim..
SL F Controlador SL. La salida sera alta cada vez - - - -
que se ejecute la accién de légica [182] [ Deragging El barrido esté activo.
inteligente [43] Aj. sal. dig. F alta. La salida [188] | Conect. Consulte el pardmetro 5-80 Retardo de
sera baja cada vez que se ejecute la accion condens. AHF | reconexién de condensador AHF.
de logica inteligente [37] Aj. sal. dig. F baja. [189] | Control de El control de ventilador externo estéa
[90] | Pulsos Crea un pulso en la salida digital cada vez Ve &% save:
contador kWh [ que el convertidor de frecuencia utiliza 1 [190] | Falta de Se ha detectado una situacion de falta de
KWh. caudal caudal o de velocidad minima, si se ha
[120] | System On activado en el Pardmetro 22-21 Deteccion
Ref baja potencia.
[155] | Verifying Flow [191] | Bomba seca Se ha detectado una situacion de bomba
[160] | Sin alarma El valor de la salida es alto si no hay seca. Puede activar esta funcion en
ninguna alarma presente pardmetro 22-26 Funcién bomba seca.
[161] | Func. inverso | La salida es alta cuando el convertidor de [192] | Fin de curva se ac.tl'v,a cuando se produce una
frecuencia esta funcionando en sentido condicién de fin de curva.
antihorario (producto légico de los bits de [193] [ Modo reposo | El convertidor de frecuencia / sistema ha
estado «en funcionamiento» E «inverso»). pasado al modo reposo. Consulte el grupo
2 _A*
[165] | Ref. local La salida es alta cuando el Ol [Pt 22 D (3P,
activa pardmetro 3-13 Lugar de referencia = [2] [194] | Correa rota Se ha detectado una rotura en la correa.
Local o cuando el pardmetro 3-13 Lugar de Puede activar esta funcion en
referencia = [0] Conex. a manual/auto vy, al pardmetro 22-60 Func. correa rota.
mismo tiempo, el LCP ests en modo [195] | Control El control de vélvula de bypass (salida de
manual. vélvula bypass | relé / digital en el convertidor de
[166] | Ref. remota 15 e & BlE e & frecuencia) se utiliza para que los sistemas
activa pardmetro 3-13 Lugar de referencia esta de compresor descarguen el compresor
configurado como [1] Remoto o [0] Conex. durante el arranque, utilizando una vélvula
a manual/auto mientras que el LCP esta en de bypass. Después de haberse dado la
o ENTGT R orden de arranque, la valvula de bypass
[167] [ Comando de | La salida es alta cuando hay una orden de estara at?|erta ) G ?I convert|dor' d.e
arranque act. | arranque activa (como por ejemplo, [Auto st elignee ol prdhnsie A D
Onl) y esté activada una orden de bajo veloc. motor [RPM]. Una vez alcanzado
arranque a través de la entrada digital o el @ iizs, I el dfs lppores o2 ey
bus, o [Hand On] permitiendo que el compresor funcione
' normalmente. Este procedimiento no
volvera a activarse de nuevo hasta que se
inicie un nuevo arranque y la velocidad del
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convertidor de frecuencia sea cero durante [209] | Bomba 9 en
la recepcién de la senal de arranque. El func.
Pardmetro 1-71 Retardo arr. puede usarse [240] [ RS Flipflop 0 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
para retardar el arranque del motor. Operand S y elpardmetro 13-16 RS-FF
Velocidad e Operand R.
[241] [ RS Flipflop 1 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
Operand S 'y elpardmetro 13-16 RS-FF
— Operand R.
ONT [242] | RS Flipflop 2 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
= Operand Sy elpardmetro 13-16 RS-FF
T 1 Operand R.
s UEED [243] | RS Flipflop 3 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
llustracion 3.28 Principio de control de Operand S y elpardmetro 13-16 RS-FF
la valvula de bypass Operand R.
[244] | RS Flipflop 4 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
Operand Sy elpardmetro 13-16 RS-FF
[199] | Pipe Filling Se activa cuando se realiza la funcién de Operand R.
llenado de tuberia. Consulte el grupo de [245] [ RS Flipflop 5 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
pardmetros 29-** Water Application Operand S y elparémetro 13-16 RS-FF
Functions. Operand R.
Todas las opciones de ajuste siguientes [246] [ RS Flipflop 6 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
estan relacionadas con el controlador de Operand 5y elpardmetro 13-16 RS-FF
T Operand R.
Consulte el grupo de pardmetros 25- [247] | RS Flipflop 7 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
-** Controlador de cascada para ver mas Operand S'y elpardmetro 13-16 RS-FF
detalles. Operand R.
[200] | Capacidad Todas las bombas estan funcionando a la - " -
. . Ajuste del grupo de Ajuste en el pardmetro 25-05 Bomba
total maxima velocidad. , o .
o T % 06 b5 i o pardmetros principal fija
[201] [ Bomba 1 en na o mas de las bombas controladas por 5-3% Salidas
func. el controlador de cascada estan .
digitales
funcionando. La funcién también depende 0] No o7 st
i
del ajuste de pardmetro 25-05 Bomba
L L .. [201] Bomba 1 Controlada por Controlada por el
principal fija. Si estd ajustado a [0] No, i ]
en func. relél convertidor de
«Bomba 1» se refiere a la bomba .
p . . frecuencia
controlada por relé 1y asi sucesivamente.
s el e (ST ol e [202] Bomba 2 Controlada por Controlada por
en func. relé2 relé1
refiere a la bomba controlada por el
convertidor de frecuencia Unicamente (sin [203] Bomba 3 B Controla{da por
implicacion de ninguno de los relés en func. relé2
infegrados)yicBonbai2sallalhomba Tabla 3.15 Bombas controladas por el controlador de cascada
controlada por el relé 1. Consulte el
Tabla 3.15. ) . o
5-30 Terminal 27 salida digital
[202] | Bomba 2 en Consulte [201].
func Este parametro tiene las opciones descritas en el
[203] | Bomba 3 en Consulte [201]. capétulo 3.7.3 5-3* Salidas digitales.
func. Option: Funcién:
[204] | Pump 4 [ 107 * [ Sin funcién [ |
running " " -
5-31 Terminal 29 salida digital
[205] | Pump 5
running Este parametro tiene las opciones descritas en el
[206] | Pump 6 capétulo 3.7.3 5-3* Salidas digitales.
running Option: Funcion:
[207] [ Bomba 7 en [0] * Sin funcién
func.
[208] [ Bomba 8 en
func.
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5-32 Term. X30/6 salida dig. (MCB 101)

Este parametro tiene las opciones descritas en el
capétulo 3.7.3 5-3* Salidas digitales.

Option: Funcién:

[0] * [ Sin funcidn | Este parametro estara activo cuando VLT®
General Purpose I/O MCB 101 esté instalado
en el convertidor de frecuencia.

5-33 Term. X30/7 salida dig. (MCB 101)

Option: Funcién:

[0] * [ Sin funcién [ Este parametro estard activo cuando VLT®
General Purpose I/0 MCB 101 esté instalado
en el convertidor de frecuencia. Las mismas
opciones y funciones que el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales.

3.7.4 5-4* Relés

Parametros para configurar la sincronizacién y las
funciones de salida para los relés.

5-40 Relé de funcién

Matriz [20]
Option: Funcion:
Seleccione opciones para definir la
funcién de los relés.
La selecciéon de cada relé mecéanico
se realiza en un parametro de
matrices.
[0] Sin funcién
[1] Ctrl prep.
[2] Unidad lista
[3] Unid. lista/
remoto
[4] Interrupcion /
sin

advertencia

[5] Funciona-
miento

[6] Func./sin
advert.

[8] Func. en
ref./sin adv.

[9] Alarma

[10] Alarma o
advertencia

[11] En limite par

[12] Fuera ran.
intensidad

[13] Corriente
posterior, baja

[14] Corriente

anterior, alta

Matriz [20]

Option:

Funcioén:

5-40 Relé de funcion

[15]

Fuera del
rango de
velocidad

[16]

Velocidad
posterior, baja

[17]

Velocidad
anterior, alta

[18]

Fuera rango

realim.

[19] < que realim.
alta

[20] > que realim.
baja

[21] Advertencia
térmica

[25] Cambio
sentido

[26] Bus OK

[27] Limite par y
parada

[28] Freno, sin
advert.

[29] Fren. prep. sin
fallos

[30] Fallo freno
(IGBT)

[33] Parada segura
activa

[35] Parada externa

[36] Bit codigo
control 11

[37] Bit cédigo
control 12

[40] Fuera rango
de ref.

[41] Bajo ref,, alta

[42] Sobre ref., alta

[45] Contr. bus

[46] Ctrl. bus, 1 si
t. lim.

[47] Ctrl. bus, 0 si
t. lim.

[51] Controlado
por MCO

[59] Remote,enable
,no TW

[60] Comparador 0

[61] Comparador 1

[62] Comparador 2

[63] Comparador 3

[64] Comparador 4

[65] Comparador 5
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5-40 Relé de funcion 5-40 Relé de funcion

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[70] Regla légica 0 [191] Bomba seca
[71] Regla légica 1 [192] Fin de curva
[72] Regla légica 2 [193] Modo reposo
[73] Regla légica 3 [194] Correa rota
[74] Regla légica 4 [195] Control
[75] Regla légica 5 vélvula bypass
[80] Salida digital [196] Modo
SLA Incendio
[81] Salida digital activado
SLB [197] El modo
[82] Salida digital Incendio
SL C estaba activo
[83] Salida digital [198] Bypass del
SL D convertidor
[84] Salida digital [199] Pipe Filling
SLE [211] Bomba de
[85] Salida digital cascada 1
SLF [212] Bomba de
[120] System On Ref cascada 2
[151] ATEX ETR cur. [213] Bomba de
alarm cascada 3
[152] ATEX ETR freq. [214] Bomba de
alarm cascada 4
[153] ATEX ETR cur. [215] Bomba de
warning cascada 5
[154] ATEX ETR freq. [216] Bomba de
warning cascada 6
[155] Verifying Flow [217] Bomba de
[160] Sin alarma cascada 7
[1611 Func. inverso [218] Bomba de
[164] Local ref cascada 8
active, not [219] Bomba de
OFF cascada 9
[165] Ref. local [230] Ext. Cascade
activa Ctrl
[166] Ref. remota [236] Ext. CL 1 on
activa Ref
[167] Comando de [237] Ext. CL 2 on
arranque act. Ref
[168] Modo manual [238] Ext. CL 3 on
[169] Modo Ref
automaético [240] RS Flipflop 0 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
[180] Fallo de reloj Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
[181] Manten. -FF Operand R.
previo [241] RS Flipflop 1 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
[183] Pre/Post Lube Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
[188] Conect. -FF Operand R.
condens. AHF [242] RS Flipflop 2 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
[189] Control de Operand S 'y elparametro 13-16 RS-
vent. ext. -FF Operand R.
[190] Falta de
caudal
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5-40 Relé de funcion

5-42 Retardo desconex, relé

5-41 Retardo conex, relé

Salida de relé

I |
Retardoala

Conexion E-26

Matriz [20] Matriz[20]
Option: Funcién: Range: Funcién:
[243] RS Flipflop 3 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF 0.01 s* [0.01 - 600 s] [ Introduzca el retardo del tiempo de
Operand S y elpardmetro 13-16 RS- desconexion del relé. Seleccione
-FF Operand R. uno de los dos relés mecanicos
[244] RS Flipflop 4 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF MEEIIess G e (el ekl
Operand S y elpardmetro 13-16 RS- Consulte pardmetro 5-40 Relé de
FF Operand R. funcion para obtener mas
informacion. Si la condicién del
[245] RS Flipflop 5 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF evento seleccionado cambia antes
Operand Sy elpardmetro 13-16 RS- de que expire el tiempo de retardo,
-FF Operand R. la salida de relé no se vera
[246] RS Flipflop 6 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF afectada.
Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
-FF Operand R. | g
[247] RS Flipflop 7 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF Evento u : é
Operand S y elpardmetro 13-16 RS- seleccionado | | 2
-FF Operand R. : :
[ [
[
[
[

Retardo ala
Desconexion E-27

Matriz [20]
Range: Funcion:

0.01 s* [0.01 - 600 s] | Introduzca el retardo del tiempo de
conexion del relé. Seleccione uno
de los dos relés mecénicos internos
en una funcién matricial. Consulte
pardmetro 5-40 Relé de funcién para
obtener mas informacion.

130BA171.10
Evento

seleccionado

I i

Salida ' '

de relé
Retardo activado Retardo desactivado
P5-41 P5-42

Evento

seleccionado

de relé

|
I
Salida !
[
|
|

>
Retardo activado
P 5-41
llustracion 3.29 Retardo conex, relé

llustracion 3.30 Retardo desconex, relé

Si la condicion del evento seleccionado cambia antes de
que expire el temporizador de retardo de conexién o
desconexion, la salida de relé no se vera afectada.

3.7.5 5-5* Entrada de pulsos

Los parametros de entrada de pulsos se usan para definir
una ventana adecuada para el area de referencia del pulso
configurando los ajustes de escalado vy filtro para las
entradas de pulsos. Los terminales de entrada 29 o 33
funcionan como entradas de referencia de frecuencia.
Ajuste el terminal 29 (pardmetro 5-13 Terminal 29 Entrada
digital) o el terminal 33 (pardmetro 5-15 Terminal 33 entrada
digital) en [32] Entrada de pulsos. Si se utiliza el terminal 29
como entrada, ajuste el pardmetro 5-02 Terminal 29 modo
E/S a [0] Entrada.
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130BA076.10

Ref. 5-54 Tiempo filtro pulsos constante #29
[RPM]A Range: Funcién:
Valor ref. 100 ms* (5 - 1000 ms] [JEJ/7KYe]]

alto —+
P 5-53/
p 5-58 |
|
I
Valor ref, |
bajo |
P 5-52/ |
| >

I
Freq. baja

Este parametro no se puede
ajustar con el motor en
marcha.

Introduzca la constante de tiempo
del filtro de impulsos. El filtro de
pulsos amortigua las oscilaciones

Freq. alta Entrada de la senal de realimentacion, lo
P 5-50/ P5-51/ [Hz] cual es una ventaja si hay mucho
P 5-55 P 5-56

llustracién 3.31 Entrada de pulsos

5-50 Term. 29 baja frecuencia

ruido en el sistema. Un valor alto
de la constante de tiempo
proporciona una mejor amorti-
guacion, pero también aumenta el
retardo de tiempo a través del

decir, al valor de referencia alto) en
el pardmetro 5-53 Term. 29 valor alto
ref./realim.

5-52 Term. 29 valor bajo ref./realim

5-53 Term. 29 valor alto ref./realim

Range: Funcion: filtro.
100 Hz* [0 - 110000 | Ajuste el limite de frecuencia baja
Hz] correspondiente a la velocidad baja 5-55 Term. 33 baja frecuencia
del eje del motor (es decir, al valor Range: Funcién:
Sle R Sae) an o 100 Hz* [0 - 110000 | Ajuste la frecuencia baja correspon-
pardmetro 5-52 Term. 29 valor bajo Hz] diente a la velocidad baja del eje
ref/realim. Consulte la del motor (es decir, al valor de
llustracién 3.31 en esta misma referencia bajo) en el
seccion. pardmetro 5-57 Term. 33 valor bajo
. ref./realim.
5-51 Term. 29 alta frecuencia
Range: Funcion: 5-56 Term. 33 alta frecuencia
100 Hz* [0 - 110000 | Introduzca el limite alto de Range: Funcién:
Hz] frecuencia correspondiente a la 100 Hz* [0 - 110000 | Introduzca la frecuencia alta corres-
velocidad alta del eje del motor (es Hz] pondiente a la velocidad alta del

eje del motor (es decir, al valor de
referencia alto) en el

pardmetro 5-58 Term. 33 valor alto
ref./realim.

Range: Funci6n: 5-57 Term. 33 valor bajo ref./realim

0 Referen- [[999999.999 | Ajuste el limite del valor de Range: Funcién:

ceFeedback | - 999999.999 | referencia bajo para la velocidad del 0 Referen- 9995995990 Introducirielvalor delreterancia

Unit* etz el el e ([, B e ceFeedback | - 999999.999 | bajo [r/min] para la velocidad del

FeedbackUnit] | también el valor de realimentacién Unit* R, cje del motor. Este es también el

i (e EeE e e FeedbackUnit] | valor bajo de realimentacion,
pardmetro 5-57 Term. 33 valor bajo ceralia Emnhbin
ret/realim. pardmetro 5-52 Term. 29 valor bajo

ref./realim.

Range: Funcion: 5-58 Term. 33 valor alto ref./realim
100 [[999999.999 | Introduzca el valor de referencia Range: Funcién:
it | = eerereiEen | sl Il (pe (2 vellodiced e 100 [-999999.999 | Introducir el valor de referencia alto
FesalEnadl) | [FgEenes- el sty el velor ello el Reference- [-999999.999 | [r/min] para la velocidad del eje del
nit* FeedbackUnit] | realimentacion, consulte también FeedbackU | Reference- eien, Cenaulie Gk o
R ke SR g nit* FeedbackUnit] | pardmetro 5-53 Term. 29 valor alto
AR ref./realim.

MG200B05
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5-59 Tiempo filtro pulsos constante #33

5-60 Termina 27 salida pulsos variable

Range: Funcién: Range: Funcién:
100 ms* [5 - 1000 ms] m [48] Contr. bus, t.
Este parametro no se puede lim.
ajustar con el motor en 51] Controlado
marcha. por MCO
[100] Frec. de salida
Introduzca la constante de tiempo 0-100 _
del filtro de impulsos. Un filtro de [101] Referencia
paso bajo reduce la influencia y AIHIELS
amortigua las oscilaciones en la (102] Realimen-
sefial de realimentacion desde el tacion +-200%
control. [103] Int. motor 0-
Esto es una ventaja cuando hay -Imax
mucho ruido en el sistema. [104] Par 0-Tlim
[105] Par 0-Tnom
. [106] Potencia 0-
_R¥
3.7.6 5-6* Salida de pulsos Prom
[107] Velocidad 0-
Pardmetros para configurar las funciones de escalado y _Limite Alto
salida de las salidas de impulsos. Las salidas de impulsos [108] Par +-160%
estar? asignadas a Ios. termlnales, 27 o 29. Selecqone el [109] Froc salida O-
terminal 27 como salida en pardmetro 5-01 Terminal 27 Fmax
modo E/S y el terminal 29 como salida en -
| i [113] Lazo cerrado 1
pardmetro 5-02 Terminal 29 modo E/S. ampl
[114] Lazo cerrado 2
Valor de salida 1308A089.11 ampl.
A [115] Lazo cerrado 3
Valor de salida ampl.
alto - T — — — — — [116] Cascade
P 5-60(term27) Ref
P 5-63(term29) | clerence
| 5-62 Frec. max. salida de pulsos #27
| Range: Funcién:
| AVISO!
| Este parametro no se puede
! - ajustar con el motor en
Freq. alta Salida marcha.
P 5-62(term27) [Hz]
P 5-65(term29) . . :
llustracién 3.32 Salida de pulsos 5000 Hz* [0 - 32000 Ajuste la frecuencia maxima para el
Hz] terminal 27 correspondiente a la
variable de salida seleccionada en
. x x el pardmetro 5-60 Termina 27 salida
5-60 Termina 27 salida pulsos variable :
pulsos variable.
Range: Funcién:
M 5-63 Termina 29 salida pulsos variable
Este parametro no se puede Option: Funcion:
ajustar con el motor en M
marcha. Este parametro no se puede
ajustar con el motor en
[o] * Sin funcién Seleccionar la variable de funciona- marcha.
miento asignada para lecturas de
datos del terminal 27. Seleccione la variable para su
[45] Contr. bus visualizacion en el terminal 29. Las
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5-63 Termina 29 salida pulsos variable 5-66 Terminal X30/6 var. salida pulsos

5-65 Frec. max. salida de pulsos #29

pardmetro 5-63 Termina 29 salida
pulsos variable.

X30/6.

5-66 Terminal X30/6 var. salida pulsos

Seleccionar la variable para la lectura de datos en el terminal

Este pardmetro estara activo cuando VLT® General Purpose 1/0
MCB 101 esté instalado en el convertidor de frecuencia.

Las mismas opciones y funciones que el grupo de pardmetros
5-6* Salida de pulsos.

Option: Funcion: Seleccionar la variable para la lectura de datos en el terminal
mismas opciones y funciones que el X30/6.
grupo de pardmetros 5-6* Salida de Este pardmetro estara activo cuando VLT® General Purpose 1/0
pulsos. MCB 101 esté instalado en el convertidor de frecuencia.
[o] * Sin funcion Las mismas opciones y funciones que el grupo de pardmetros
5-6* Salida de pulsos.
[45] Contr. bus
[48] Contr. bus, t. Option: Funcién:
lim. [48] Contr. bus, t.
[51] Controlado lim.
por MCO [51] Controlado
[100] Frec. de salida por MCO
0-100 [100] Frec. de salida
[101] Referencia 0-100
min-max. [101] Referencia
[102] Realimen- min-max.
tacion +-200% [102] Realimen-
[103] Int. motor 0- tacion +-200%
-Iméx [103] Int. motor 0-
[104] Par O-Tlim -Iméx
[105] Par 0-Tnom [104] Par 0-Tlim
[106] Potencia 0- [105] Par 0-Tnom
-Pnom [106] Potencia 0-
[107] Velocidad 0- -Pnom
-Limite Alto [107] Velocidad 0-
[108] Par +-160% -Limite Alto
[109] Frec. salida 0- [108] Par +-160%
-Fmax. [109] Frec. salida 0-
[113] Lazo cerrado 1 -Fmax.
ampl. [113] Lazo cerrado 1
[114] Lazo cerrado 2 ampl.
ampl. [114] Lazo cerrado 2
[115] Lazo cerrado 3 ampl.
ampl. [115] Lazo cerrado 3
[116] Cascade ampl.
Reference [116] Cascade
Reference

5-68 Frec. max. salida de pulsos #X30/6

Range: Funcién:
5000 Hz* [0 - 32000 Ajuste la frecuencia méxima para el Range: Funcién:
Hz] terminal 29 correspondiente a la 5000 Hz* [0 - 32000 m
variable de salida seleccionada en Hz]

Este parametro no se puede
ajustar con el motor en
marcha.

Seleccione la frecuencia maxima en
el terminal X30/6 con referencia a
la variable de salida en

pardmetro 5-66 Terminal X30/6 var.
salida pulsos.

Este parametro estara activo
cuando VLT® General Purpose 1/0

Option: Funcion: MCB 101 esté instalado en el
[0] * Sin funcién convertidor de frecuencia.
[45] Contr. bus
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5-80 Retardo de reconexion de condensador AHF

Range: Funcion:
25 s* [1-1205]

Tiempo de retardo entre dos
conexiones consecutivas del
condensador AHF. El temporizador
se inicia al desconectarse el
condensador AHF, y se vuelve a
conectar cuando finaliza el retardo
y la potencia del convertidor de
frecuencia esta entre el 20 y el

30 % de la potencia nominal.

Funcidn de salida de conexidon de condensador AHF
para salidas de relé y digitales
Descripcion funcional:
. Conectar condensadores al 20 % de la potencia
nominal.

. Histéresis +50 % del 20 % de la potencia nominal
(= minimo 10 % y maximo 30 % de la potencia
nominal).

. Temporizador de retardo de desconexién = 10 s.
La potencia nominal debe ser inferior al 10 %
durante 10 s para desconectar los condensadores.
Si la potencia nominal supera el 10 % durante el
retardo de 10 s, el temporizador (10 s) se reinicia.

. El retardo de reconexién del condensador (valor
predeterminado = 25 s con un intervalo de 1 a
120 s, véase el pardmetro 5-80 Retardo de
reconexién de condensador AHF) se usa como
tiempo de desactivacién minimo de la funcién de
salida del condensador AHF.

. En caso de pérdida de potencia, el convertidor de
frecuencia garantiza que el tiempo de desacti-
vacion minimo se cumpla al restablecer la
potencia.

100%
90%
80%

130BC368.10

70%
60%
50%
40%
30%
20%
10%

0%

Nominal Power of Drive

On

Off

Relay Output

et t, ——

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130

Time (s)

llustracién 3.33 Ejemplo de la funcion de salida

t1 representa el temporizador de retardo de desactivacion
(10 s).

t2 representa el retardo de reconexién del condensador
(pardmetro 5-80 Retardo de reconexién de condensador AHF).

Cuando la potencia nominal del convertidor de frecuencia
supera el 20 %, se activa la funcién de salida. Cuando la
potencia desciende por debajo del 10 %, un temporizador
de retardo de desactivacion tendrd que finalizar antes de
que la salida sea baja, lo cual se representa con t1. Una vez
que la salida sea baja, el temporizador de retardo de
reconexion del condensador tendra que finalizar antes de
que la salida pueda activarse de nuevo, lo cual se
representa mediante t2. Cuando t2 finaliza, la potencia
nominal es superior al 30 % y el relé no se activa.
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3.7.7 5-9* Controlado por bus

5-93 Control de bus salida de pulsos #27

Range: Funcién:
Estfe grupo de parametros selecciona salidas digitales y de 0 %" 0= 0060 | (e B e M) G [ o T
relé mediante un ajuste del fieldbus. el G e e 2 57
5-90 Control de bus digital y de relé cuando se configura como
Range: Funcion: controlado por bus.
f - E ! | : 7 3
0 [ ste parametljo gua‘rd.a CIGREEDES 5-94 Tiempo lim. predet. salida pulsos #27
2147483647 1 | los relés y salidas digitales -
controlados por bus. Range: Funcion:
Un 1 légico indica que la salida es 0 %* [0-100 %] [ Contiene la frecuencia que se
alta o esta activa. asigna al terminal de salida digital
Un 0 légico indica que la salida es 27 cuando se configura como
baja o esta inactiva. tiempo limite controlado por bus y
se detecta el tiempo limite.
Bit 0 |[Salida digital de CC,
terminal 27 5-95 Control de bus salida de pulsos #29
Bit 1 |[Salida digital de CC, Range: Funcion:
terminal 29
= I‘dl e 0 %* [0 - 100 %] Contiene la frecuencia que se aplica
I ©, al terminal de salida digital 29
terminal X 30/6
cuando se configura como
Bit 3 |Salida digital GPIO,
controlado por bus.
terminal X 30/7
Bit 4 [Terminal de salida del relé 5-96 Tiempo lim. predet. salida pulsos #29
CcC1
Range: Funcién:
Bit 5 |[Terminal de salida del relé
2 0 %* [0 - 100 %] Contiene la frecuencia que se
Bit6 |Terminal de salida del rel@ asigna al terminal de salida digital
T, i 29 cuando se configura como
- : - - = tiempo limite controlado por bus y
Bit 7 [Terminal de salida del relé . L.
., se detecta el tiempo limite.
2, opcién B
Bit 8 | Terminal de salida del relé 5-97 Control de bus salida de pulsos #X30/6
3, opcién B -
Bit Reservado para futuros Range: Funcion:
9-15 |terminales 0 %* [0 - 100 %] Contiene la frecuencia que se aplica
Bit 16 | Terminal de salida del relé al terminal de salida digital 6
1, opcion C cuando se configura como
Bit 17 [ Terminal de salida del relé controlado por bus.
2 9pcion © 5-98 Tiempo lim. predet. salida pulsos #X30/6
- iempo lim. predet. salida pulsos
5 18 | Termiml de salida del e
3, opcion C Range: Funcion:
Bit 19 | Terminal de salida del relé 0 %* [0 - 100 %] Contiene la frecuencia que se
4, opcién C asigna al terminal de salida digital 6
Bit 20 | Terminal de salida del relé cuando se configura como tiempo
5, opcion C limite controlado por bus y se
Bit 21 | Terminal de salida del relé detecta el tiempo limite.
6, opcion C
Bit 22 | Terminal de salida del relé
7, opcién C
Bit 23 | Terminal de salida del relé
8, opcién C
Bit Reservado para futuros
24-31 |terminales
Tabla 3.16 Bits de la salida
digital
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3.8 Parametros 6-** E/S analdgica

6-01 Funcion Cero Activo

s Option: Funcién:
3.8.1 6-0* Modo E/S analdgico : _ :
Seleccionar la funcién de tiempo
G d (et ustar | f i6n de E/S limite. La funcién ajustada en el
rupo de parametros para ajustar la configuracion de , o .
p’ . P P ) 9 pardmetro 6-01 Funcién Cero Activo
analdgica. A .
£l tidor de f . 4 i0ad 5 entrad se activa si la senal de entrada del
convertidor de frecuencia esta equipado con 2 entradas
. quip terminal 53 o 54 es inferior al 50 %
analdgicas:
Terminales 53 del valor de:
. erminales 53.
. Pardmetro 6-10 Terminal 53
. Terminales 54. escala baja V.
Las entradas analdgicas pueden asignarse libremente a la e Pardmetro 6-12 Terminal 53
tension (0-10 V) o a la entrada de intensidad (0/4-20 mA). escala baja mA.
. Pardmetro 6-20 Terminal 54
A VISO. escala baja V.
Pueden conectarse termistores a una entrada analdgica o e Pardmetro 6-22 Terminal 54
a una digital. escala baja mA.
Esta funciéon también se puede
6-00 Tiempo Limite Cero Activo activar durante un periodo de
Range: Funcion: tiempo definido en el
10 s* [1-99s] Introduzca el periodo de tiempo pardmetro 6-00 Tiempo Limite Cero
limite de cero activo en s. El tiempo Activo. Si varios tiempos limites
limite de cero activo estaré activo tienen lugar simultaneamente, el
para entradas analégicas, es decir, convertidor de frecuencia otorgara
el terminal 53 o el terminal 54, prioridad a las funciones de tiempo
utilizadas como fuentes de limite de la siguiente manera:
referencia o de realimentacion. 1. Pardmetro 6-01 Funcidn
. 5 Cero Activo.
Si el valor de una sefal de
referencia asociada a la entrada de 2. Pardmetro 8-04 funcion
corriente seleccionada cae por tiempo limite ctrl..
debajo del 50 % del valor ajustado [0] * No
L [11 Mantener Mantener en el valor actual. El
* Pardmetro 6-10 Terminal 53 salida tiempo limite de cero activo no se
escala baja V aplica a «mantener salida».
. Pardmetro 6-12 Terminal 53 2] Parada Pasar a parada.
escala baja mA
[3] Velocidad fija | Pasar a velocidad fija.
. Pardmetro 6-20 Terminal 54
escala baja V [4] Velocidad Pasar a la velocidad maxima.
max.
. Pardmetro 6-22 Terminal 54 —
) [5] Parada y Pasar a parada con desconexion
escala baja mA ., L
desconexion subsiguiente.
durante un periodo superior al
ajustado en el
pardmetro 6-00 Tiempo Limite Cero
Activo, se activa la funcién
seleccionada en el
pardmetro 6-01 Funcién Cero Activo.
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Ref. / Realimentacion <
&
[rpm] <
o
R
Par. 6-xx -
Valor alto de 1500 —
ref. / realim. ‘ ‘
1200 — | |
900 — ‘ !
\ \
600 — ‘ ‘
Par. 6-xx 300 — | !
Valor bajo de 150 —t \ \
ref. / realim. I i
1V 5V 1m0V [v1
Par. 6-xx |

Entrada analdgica
«Tensién baja» o \

«Intensidad baja» |
Par. 6-xx
«Tension alta» o
«Intensidad alta»

llustracion 3.34 Condiciones de cero activo

6-10 Terminal 53 escala

Range:

baja V

Funcion:

Introduzca el valor de tension baja.
Este valor de escalado de entrada
analdgica debe corresponderse con
el valor bajo de realimentacién de
referencia ajustado en el
pardmetro 6-14 Term. 53 valor bajo
ref./realim.

6-11 Terminal 53 escala alta V

Range: Funcién:
10 V* [ par. 6-10 - Introduzca el valor de tension alta.
10 V] Este valor de escalado de entrada

analdgica debe corresponderse con
el valor alto de realimentacion de
referencia ajustado en el
pardmetro 6-15 Term. 53 valor alto

ref./realim.
6-02 Funcion Cero Activo en modo incendio 6-12 Terminal 53 escala baja mA
Option: Funcién: Range: Funcién:
Seleccione la funcion de tiempo 4 mA* [0 - par. 6-13 | Introduzca el valor de intensidad
limite cuando el modo incendio mA] baja. Esta sefal de referencia debe
esté activo. La funcién ajustada en corresponderse con el valor bajo de
este parametro se activa si la senal realimentacion de referencia
de entrada de las entradas ajustado en el pardmetro 6-14 Term.
analégicas es inferior al 50 % del 53 valor bajo ref./realim. Ajuste el
valor bajo durante un periodo de valor por encima de 2 mA para
tiempo definido en el activar la funcién de tiempo limite
pardmetro 6-00 Tiempo Limite Cero de cero activo en el
Activo. pardmetro 6-01 Funcién Cero Activo.
[0] * No
[1] Mantener Mantener en el valor actual. 6-13 Terminal 53 escala alta mA
salida Range: Funcién:
[2] Parada Pasar a parada. 20 mA* [par. 6-12 - | Introduzca el valor de intensidad
& Velmaekd (|| Py & weladize R 20 mA] alta que corresponda al valor alto
de referencia / realimentacion
[4] Velocidad Pasar a la velocidad maxima. definido en pardmetro 6-15 Term. 53
max. valor alto ref./realim.

3.8.2 6-1* Entrada analdgica 1

Pardmetros para configurar el escalado y los limites para la
entrada analdgica 1 (terminal 53)

6-10 Terminal 53 escala baja V

Range: Funcion:
0.07 V* [0 - par. 6-11 M
V]

Para que funcionen las alarmas
de cero activo,

pardmetro 6-10 Terminal 53
escala baja V debe tener un
valor de 1 V o superior.

6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim

Range: Funcién:

0 Referen- [-999999.999 | Introduzca el valor de escalado de

ceFeedback | - 999999.999 [ entrada analdgica que se

Unit* Reference- corresponde con el valor de tensién
FeedbackUnit] | o intensidad baja ajustado en el

pardmetro 6-10 Terminal 53 escala
baja V'y el pardmetro 6-12 Terminal
53 escala baja mA.

MG200B05
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6-15 Term. 53 valor alto ref./realim

6-20 Terminal 54 escala

baja V

pardmetro 6-11 Terminal 53 escala
alta V' 'y pardmetro 6-13 Terminal 53
escala alta mA.

6-16 Terminal 53 tiempo filtro constante

Range: Funcién:
0.005 s* [0.005 - 10 5] [JEYV7KYe]]

Este parametro no se puede
ajustar con el motor en
marcha.

Introduzca la constante del tiempo
de filtro. Se trata de una constante
del tiempo de filtro de paso bajo
digital de primer nivel para suprimir
el ruido eléctrico en el terminal 53.
Un valor alto mejoraré la amorti-
guacion, pero también aumentara
el retardo del filtro.

Range: Funcién: Range: Funcién:
Size [-999999.999 | Introduzca el valor de escalado de pardmetro 6-24 Term. 54 valor bajo
related* - 999999.999 | la entrada analdgica que se ref./realim.

Reference- corresponde con el valor alto de

FeedbackUnit] | tensién/corriente ajustado en los

Range: Funcién:
10 V* [ par. 6-20 - Introduzca el valor de tension alta.
10 V] Este valor de escalado de entrada

analdgica debe corresponderse con
el valor alto de realimentacion de
referencia ajustado en el
pardmetro 6-25 Term. 54 valor alto
ref./realim.

6-22 Terminal 54 escala baja mA

Range: Funcién:
4 mA* [0 - par. 6-23 | Introduzca el valor de intensidad
mA] baja. Esta senal de referencia debe

corresponderse con el valor bajo de
realimentacion de referencia
ajustado en el pardmetro 6-24 Term.
54 valor bajo ref/realim. Ajuste el
valor por encima de 2 mA para
activar la funcion de tiempo limite
de cero activo en el

pardmetro 6-01 Funcidn Cero Activo.

6-17 Terminal 53 cero activo

Option: Funcién:

6-23 Terminal 54 escala alta mA

Este parametro permite desactivar
el control de cero activo. Por
ejemplo, se utiliza si las salidas
analdgicas forman parte de un
sistema de E/S descentralizado (es
decir, sin formar parte de ninguna
funcién de control relacionada con
el convertidor de frecuencia, pero
alimentando con datos un sistema
de control externo).

[0]

Desactivado

(1=

Activado

3.8.3 6-2* Entrada analdgica 2

Parametros para configurar el escalado y los limites para la
entrada analdgica 2 (terminal 54)

6-20 Terminal 54 escala baja V

Range:

Funcion:

0.07 V*

[0 - par. 6-21
Vi

Introduzca el valor de tension baja.
Este valor de escalado de entrada
analdgica debe corresponderse con
el valor bajo de realimentacién de
referencia ajustado en el

Range: Funcién:
20 mA* [ par. 6-22 - Introduzca el valor de intensidad
20 mA] alta que corresponda al valor alto

de realimentacién de referencia
definido en el pardmetro 6-25 Term.
54 valor alto ref./realim.

6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim

Range: Funcién:

0 Referen- [-999999.999 | Introducir el valor de escalado de la

ceFeedback | - 999999.999 [ entrada analdgica que se

Unit* Reference- corresponde con el valor de
FeedbackUnit] | tension / intensidad baja ajustado

en los pardmetro 6-20 Terminal 54
escala baja V'y

pardmetro 6-22 Terminal 54 escala
baja mA.

Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.
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6-25 Term. 54 valor alto ref./realim

6-31 Terminal X30/11 alta tension

pardmetro 6-21 Terminal 54 escala
alta V' 'y pardmetro 6-23 Terminal 54
escala alta mA.

6-26 Terminal 54 tiempo filtro constante

Range: Funcion:
0.005 s* [0.005 - 10 5] [JEYV7KYe]]

Este parametro no se puede
ajustar con el motor en
marcha.

Introduzca la constante del tiempo
de filtro. Se trata de una constante
del tiempo de filtro de paso bajo
digital de primer nivel para
supresion de ruido eléctrico en el
terminal 54. Aumentar el valor
mejorara la amortiguacion, pero
también aumentara el retardo del
filtro.

6-27 Terminal 54 cero activo

Range: Funcion: Range: Funcién:

100 [-999999.999 | Introduzca el valor de escalado de 10 V* [par. 6-30 - [ Ajusta el valor de escalado de la
Reference- |-999999.999 | la entrada analdgica que se 10 V] entrada analdgica para que se
FeedbackU [ Reference- corresponde con el valor alto de corresponda con el valor alto de
nit* FeedbackUnit] [ tension/corriente ajustado en los realimentacion de referencia

(ajustado en el pardmetro 6-35 Term.
X30/11 valor alto ref./realim.).

6-34 Term. X30/11 valor bajo ref./realim.

Range: Funcién:

0 Referen- [-999999.999 | Ajusta el valor de escalado de la

ceFeedback |- 999999.999 | entrada analdgica para que se

Unit* Reference- corresponda con el valor de tension
FeedbackUnit] [ baja (ajustado en el

pardmetro 6-30 Terminal X30/11 baja
tension).

6-35 Term. X30/11 valor alto ref./realim.

Range: Funcién:

100 [-999999.999 | Ajusta el valor de escalado de la
Reference- |- 999999.999 | entrada analdgica para que se
FeedbackU [ Reference- corresponda con el valor de tension
nit* FeedbackUnit] | alta (ajustado en el

pardmetro 6-31 Terminal X30/11 alta
tension).

6-36 Term. X30/11 const. tiempo filtro

el control de cero activo. Por
ejemplo, se utiliza si las salidas
analdgicas forman parte de un
sistema de E/S descentralizado (es
decir, sin formar parte de ninguna
funcion de control relacionada con
el convertidor de frecuencia, pero
alimentando con datos un sistema
de control externo).

3.8.4 6-3* Entrada analdgica X30/11

Grupo de parametros para configurar el escalado y los
limites de la entrada analégica 3 (X30/11) de VLT® General
Purpose 1/0 MCB 101.

6-30 Terminal X30/11 baja tension

Range:

Funcién:

0.07 V*

[0 - par. 6-31
4

Ajusta el valor de escalado de la
entrada analégica para que se
corresponda con el valor bajo de
realimentacion de referencia
(ajustado en el pardmetro 6-34 Term.
X30/11 valor bajo ref./realim.).

Option: Funcién: Range: Funcidn:
[0] Desactivado 0.005 s* 0.005 - 10 s] [JYV7KYe]]
[1] = Activado Este paréametro permite desactivar Este parametro no se puede

ajustar con el motor en
marcha.

Introduzca la constante del tiempo
de filtro. Se trata de una constante
del tiempo de filtro de paso bajo
digital de primer orden para la
supresion de ruido eléctrico en el
terminal X30/11. Un valor alto
mejorara la amortiguacion, pero
también aumentara el retardo del
filtro.

Option:

6-37 Term. X30/11 cero activo

Funcidn:

Este parametro permite desactivar
el control de cero activo. Por
ejemplo, se utiliza si las salidas
analdgicas forman parte de un
sistema de E/S descentralizado (es
decir, sin formar parte de ninguna
funcién de control relacionada con
el convertidor de frecuencia, pero

MG200B05
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6-37 Term. X30/11 cero activo

6-46 Term. X30/12 const. tiempo filtro

Option: Funcién: Range: Funcién:
alimentando con datos un sistema 0.005 s* [0.005 - 10 s] m
ela coiel i) Este parametro no se puede
[0] Desactivado ajustar con el motor en
[ = Activado marcha.
3.8.5 6-4* Entrada anakjgica X30/12 Introduzca la constante del tiempo
de filtro. Se trata de una constante
Grupo de pardmetros para configurar el escalado y los del tiempo de filtro de paso bajo
limites de la entrada analdgica 4 (X30/12) de VLT® General ClefiEl €0 Eftmer mirs! (2216 )
Purpose 1/0 MCB 101. supresion de ruido eléctrico en el
terminal X30/12. Un valor alto
Range: Funcion: también aumentard el retardo del
0.07 V* [0 - par. 6-41 | Ajusta el valor de escalado de la filtro.
V] entrada analdgica para que se
corresponda con el valor bajo de
realimentacion de referencia Option: Funci6n:
ajustado en el pardmetro 6-44 Term. Este parametro permite desactivar
X30/12 valor bajo ref./realim.. el control de cero activo. Por
ejemplo, se utiliza si las salidas
6-41 Terminal X30/12 alta tension analdgicas forman parte de un
Range: Funcion: sistema de E/S descentralizado (es
10 Vv [par. 6-40 - | Ajusta el valor de escalado de la decir, sin formar parte de ninguna
10 V] entrada analégica para que se funcién de control relacionada con
corresponda con el valor alto de el convertidor de frecuencia, pero
Ty, —— alimentando con datos un sistema
ajustado en el pardmetro 6-45 Term. de control externo).
X30/12 valor alto ref./realim.. [0] Desactivado
[17* Activado

6-44 Term. X30/12 valor bajo ref./realim.

pardmetro 6-40 Terminal X30/12 baja
tension.

6-45 Term. X30/12 valor alto ref./realim.

Range: Funcion:

100 [-999999.999 | Ajusta el valor de escalado de la
Reference- |[-999999.999 | entrada analdgica para que se
FeedbackU [ Reference- corresponda con el valor de tensién
nit* FeedbackUnit] | alta ajustado en

pardmetro 6-41 Terminal X30/12 alta
tension.

Range: Funcion: 3.8.6 6-5* Analog Output 1

0 Referen- [-999999.999 | Ajusta el valor de escalado de la

ceFeedback [ - 999999.999 | salida anal6gica para que se Parametros para configurar el escalado y los limites para la

Unit* Reference- corresponda con el valor de tension salida analdgica 1, es decir, el terminal 42. Las salidas
FeedbackUnit] | baja ajustado en analdgicas son salidas de intensidad: 0/4-20 mA. El

terminal comun (terminal 39) es el mismo terminal y tiene
el mismo potencial eléctrico para la conexién comun
analdgica y comun digital. La resolucién en salida
analdgica es de 12 bits.
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6-50 Terminal 42 salida 6-50 Terminal 42 salida

Option: Funcion: Option: Funcion:
m [118] Shaft Power
Los valores para el ajuste de la 4-20mA
referencia minima se [130] Frec. de salida | 0-100 Hz.
encuentran en el de 0 a 100,
pardmetro 3-02 Referencia 4-20 mA
minima y los valores para la [131] Referencia Referencia minima - referencia
referencia maxima, en el 4-20mA maxima.
pardmetro 3-03 Referencia [132] Realim. 420 | Del —200 % al 200 % del
mdxima. mA pardmetro 3-03 Referencia mdxima.
e e Gl - [133] Int. motor 0 - Intensidad maxima del inversor
SN AT L 4-20 mA (pardmetro 16-37 Mdx. Int. Inv.).
42 como salida de corriente
analdgica. Una intensidad del motor [134] Lim. par 0, de | 0 - Limite de par
de 20 mA corresponde a Iméx. 4-20 mA (pardmetro 4-16 Modo motor limite
de par).
[0] Sin funcién
[52] MCO 0-20 mA [135] Par 0-nom. 0 — Par nominal del motor.
53] MCO 4-20 mA 4-20 mA
[100] * Frec. de salida | 0-100 Hz, (0-20 mA). [136] Potencia 4-20 | 0 - Potencia nominal del motor.
0-100 it
[101] Referencia Referencia minima - referencia [137] Velocidad 4-20 | 0 - Limite de velocidad max.
min-méx méxima (0-20 mA) mA (pardmetro 4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM] y pardmetro 4-14 Limite
[102] Realimen- Del —200 % al 200 % del alto veloc. motor [Hz]).
tacion +-200% | parametro 3-03 Referencia mdxima
(0-20 mA) [138] Par 4-20 mA
[139] Contr. bus 0-100 % (0-20 mA)
[103] Int. motor 0- 0 - Intensidad maxima del inversor
-Imax (pardmetro 16-37 Mdx. Int. Inv.), [140] e b
(020 mA) E 2
[141] Contr. bus t. 0. | 0-100 % (0-20 mA).
[104] Par O-Tlim 0 - Limite de par
(pardmetro 4-16 Modo motor limite [142] Cbus 4-20mA | 0-100%.
de par), (0-20 mA) t. lim.
- [143] Lazo cerrado 1 | 0-100%.
[105] Par 0-Tnom 0 - Par nominal del motor
4-20 mA
(0-20 mA).
[144] Lazo cerrado 2 | 0-100%.
[106] Potencia 0- 0 - Potencia nominal del motor 4-20 mA
-Pnom (0-20 mA). [145] Lazo cerrado 3 | 0-100%.
[107] Velocidad 0- 0 - Limite de velocidad max. 4-20 mA
-Limite Alto (pardmetro 4-13 Limite alto veloc. [146] Cascade Ref.
motor [RPM] y pardmetro 4-14 Limite 4-20mA
alto veloc. motor [Hz]), (0-20 mA) [147] Main act val
0-20mA
[108] Par +-160% (0-20 mA).
[148] Main act val
[109] Frec. salida 0- 4-20mA
-Fmax. [150] Frec. salida 0-
[113] Lazo cerrado 1 | 0-100 % (0-20 mA). -Fmax = 4-20
ampl. mA
[114] Lazo cerrado 2 | 0-100 % (0-20 mA). [156] Flow Rate
ampl. [157] Flow Rate
[115] Lazo cerrado 3 | 0-100 % (0-20 mA). 4-20mA
ampl. [254] DC Link Con este pardmetro seleccionado, la
(116] Cascade 0-20mA salida del terminal muestra la
Reference tension del enlace de CC escalada.
[117] Shaft Power El Tabla 3.17 muestra la relacién
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6-50 Terminal 42 salida 6-50 Terminal 42 salida

Option: Funcion: Option: Funcién:

existente entre la tensién del enlace

o
de CCy la salida del terminal. | g
20 ! g
Tension del enlace |Salida del 4 o
de CC (V) terminal 100 2 F 3
V < limite de baja | 0% ,/
i6 0 ; T T
tension 0 400 800 1200 Voc
V 2 limite de 100%
sobretension " —
1| Salida analégica
Tensién en el Interpolado — - —
. . . 2 Limite de baja tension
intervalo: baja linealmente — —
i 3 Limite de sobretension
tension <V

<sobretension

llustracién 3.35 Ejemplo: la salida

Tabla 3.17 Relacion entre la analdgica del Terminal 42 en el
tensién del enlace de CCy la convertidor de frecuencia T4 con
salida del terminal la opcion [254] DC Link 0-20 mA

seleccionada
Tabla 3.18 muestra los limites de
baja tensién y sobretension para

convertidores de frecuencia de [255] DC Link La funcién es igual a la de [254] DC
diferentes tamanos. 4-20mA Link 0-20 mA.
AR bl
del de sobretension -
convertidor | baja [Vl Range: Funcion:
de tension 0 %* [0 - 200 %] Escalado para la salida minima (0 o
frecuencia |[V]. 4 mA) de la senal analdgica en el
T2/52 185 [410 terminal 42.
T4/54 373 855 Ajuste el valor en porcentaje del
Te/T7 553 1130 intervalo completo de la variable
seleccionada en el
Tabla 3.18 Limites de baja pardmetro 6-50 Terminal 42 salida.
tensién y sobretension para
convertidores de frecuencia de
diferentes tamanos Range: Funcién:

100 %* [0 - 200 %] Escale la salida maxima (20 mA) de
la sefal analdgica seleccionada en
el terminal 42.

Ajuste el valor en porcentaje del
intervalo completo de la variable
seleccionada en el

pardmetro 6-50 Terminal 42 salida.

Intensidad
ma)

1308A075.12

20 1

0741 —

0%

Salida salida 1009 Variable para
analdgica escala  analogica escala salida

i x ejemplo: velocidad
par6:93 por 694 (rpm)

llustracion 3.36 Intensidad de
salida frente a variable de
referencia
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6-52 Terminal 42 salida esc. max.

Range: Funcion:

Se puede obtener un valor inferior
a 20 mA a escala completa si se
programan valores >100 %
utilizando la siguiente férmula:

20 mA/corriente mdxima Intensidad x 100 %

20 mA

i.e. 10mA: 10 mA

x100% =200%

Ejemplo 1:

Valor de la variable = frecuencia de salida, intervalo =
0-100 Hz.

Intervalo necesario para la salida = 0-50 Hz.

Se necesita una senal de salida de 0 0 4 mA a 0 Hz (0 %
del intervalo). Ajuste el pardmetro 6-51 Terminal 42 salida
esc. min. al 0 %.

Se necesita una senal de salida de 20 mA a 50 Hz (50 %
del intervalo). Ajuste el pardmetro 6-52 Terminal 42 salida
esc. mdx. al 50 %.

4 2
o0
20 mA 4
<
[a}
o
m
0/4 mA -
0% 50% 109%
A A
t
OHz 50Hz 100Hz

llustracién 3.37 Ejemplo 1

Ejemplo 2:

Variable = realimentacion, intervalo = de =200 % a 200 %.
Intervalo necesario para la salida = 0-100 %.

Se necesita una sefal de salida de 0 0 4 mA al 0 % (50 %
del intervalo). Ajuste el pardmetro 6-51 Terminal 42 salida
esc. min. al 50 %.

Se necesita una sefal de salida de 20 mA al 100 % (75 %
del intervalo). Ajuste el pardmetro 6-52 Terminal 42 salida
esc. mdx. al 75 %.

A o
2
20 mA o
<
)
o
«@
0/4 mA -
0% 50% 75% 100%
| i i |
-200% 0% +100% +200%

llustracién 3.38 Ejemplo 2

Ejemplo 3:

Valor de variable = referencia, intervalo = referencia
minima - referencia maxima

Intervalo necesario para la salida = referencia minima (0 %)
- referencia maxima (100 %), 0-10 mA.

Se necesita una sefal de salida de 0 a 4 mA a la referencia
minima. Ajuste el pardmetro 6-51 Terminal 42 salida esc.
min. al 0 %.

Se necesita una sefal de salida de 10 mA a la referencia
maxima (100 % del intervalo). Ajuste el

pardmetro 6-52 Terminal 42 salida esc. madx. al 200 %.

(20 mA /10 mA x 100 % = 200 %).

)

=
20 mA B
<
=)
o
m
10 mA
0/4 mA -
0/
0% 100% 200%
| i
Min ref Max ref Max ref X 20/10

llustracion 3.39 Ejemplo 3

6-53 Terminal 42 control bus de salida

Range: Funcién:
0 %* [0 - 100 %] Mantiene el nivel de la salida 42 si
esta controlada por el bus.
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6-54 Terminal 42 Tiempo lim. salida predet.

6-61 Terminal X30/8 Escala min.

Range: Funcion: Range: Funcién:
0 %* [0 - 100 %] Mantiene el nivel preajustado de la debe ser 0 mA al 25 % del valor de
salida 42. salida maximo. El valor nunca
Si se selecciona una funcion de puede ser superior al ajuste corres-
tiempo limite en el pondiente del
pardmetro 6-50 Terminal 42 salida, la pardmetro 6-62 Terminal X30/8
salida se ajustara a este nivel en Escala mdx. si este valor esta por
caso de tiempo limite de fieldbus. debajo del 100 %.
Este parametro estara activo
Option: Funcién: MCB 101 esté instalado en el
Los siguientes parametros de convertidor de frecuencia.
lectura de datos de la seleccion del
pardmetro 6-50 Terminal 42 salida
tienen un filtro seleccionado Range: Funcion:
cuando el pardmetro 6-55 Filtro de 100 %* [0 - 200 %)] Escala la salida maxima de la sefal
salida analdgica esté activado: analdgica seleccionada en el
terminal X30/8. Escale el valor hasta
St AU Gy el valor méximo requerido de la
e T2 salida de la sefal de intensidad.
Intensidad del [103] | [133] Escale la salida para obtener una
motor (0-Imax) corriente inferior a 20 mA a escala
Limite de par (0- [104] | [134] completa 0 20 mA a una salida
~Tiim.) inferior al 100 % del valor maximo
Par nominal (0- [105] | [135] de la sefal. Si 20 mA es la
~Tnom) intensidad de salida requerida a un
Potencia (0-Pnom) [106] | [136] valor entre el 0 y el 100 % de la
Velocidad (0 - [1071 | [137] salida a escala completa, programe
Velocidadmax.) el valor porcentual en el parametro;
es decir, 50 % = 20 mA. Si se
Tabla 3.19 Parametros de lectura requiere una corriente de entre 4 y
de datos 20 mA como salida maxima
(100 %), calcule el valor porcentual
[o] * Apagado Filtro desactivado. del siguiente modo:
[l Encendido Filtro activado. 20 mA/corriente mdxima Intensidad x 100 %
i.e. 10 mA: igx x 100% =200 %
3.8.7 6-6* Salida analogica X30/8 . .
Las salidas analdgicas son salidas de intensidad: 0/4-20 mA. Range: Funcién:
El terminal comun (terminal X30/8) es el mismo terminal y 0 %* [0-100 %] | Contiene el valor que se asignara al

potencial eléctrico para la conexidn comun analégica. La
resoluciéon en salida analdgica es de 12 bits.

6-60 Terminal X30/8 salida

Las mismas opciones y funciones que el pardmetro 6-50 Terminal
42 salida.

6-61 Terminal X30/8 Escala min.
Range:
0 %* [0 - 200 %]

Funcion:

Escala la salida minima de la senal
analdgica seleccionada en el
terminal X30/8. Escalar el valor
minimo como porcentaje del valor
de sefal maximo. Por ejemplo,
introduzca el valor 25 % si la salida

terminal de salida cuando esté
configurado como controlado por

bus.
6-64 Terminal X30/8 Tiempo lim. salida predet.

Range: Funcién:
0 %* [0 - 100 %]

Contiene el valor que se asignara al
terminal de salida cuando se
configure como tiempo limite
controlado por bus y se detecte el
tiempo limite.
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6-70 Terminal X45/1 salida

6-70 Terminal X45/1 salida

Seleccione la salida del terminal X45/1 de la tarjeta de relé Seleccione la salida del terminal X45/1 de la tarjeta de relé
ampliada VLT® Extended Relay Card MCB 113. ampliada VLT® Extended Relay Card MCB 113.
Option: Funcién: Option: Funcién:
[o] * Sin funcién [140] Contr. bus
[52] MCO 0-20 mA 4-20 mA
[53] MCO 4-20 mA [141] Contr. bus t. o.
[100] Frec. de salida [142] C.bus 4-20mA
0-100 t. lim.
[101] Referencia [143] Lazo cerrado 1
min-max. 4-20 mA
[102] Realimen- [144] Lazo cerrado 2
tacién +-200% 4-20 mA
[103] Int. motor 0- [145] Lazo cerrado 3
-Iméx 4-20 mA
[104] Par O-Tlim [146] Cascade Ref.
[105] Par 0-Tnom 4-20mA
[106] Potencia 0- [147] Main act val
-Pnom 0-20mA
[107] Velocidad 0- [148] Main act val
-Limite Alto 4-20mA
[108] Par +-160% [150] Frec. salida 0-
[109] Frec. salida O- -Fmax = 4-20
-Fmax. mA
[113] Lazo cerrado 1 [156] Flow Rate
ampl. [157] Flow Rate
[114] Lazo cerrado 2 4-20mA
ampl. [254] DC Link
[115] Lazo cerrado 3 0-20mA
ampl. [255] DC Link
[116] Cascade 4-20mA
s
[117] Shaft Power
[118] Shaft Power Introduzca el valor de escalado minimo de la salida de sefal
4-20mA analdgica en el terminal X45/1.
[130] Frec. de salida Range: Funci6n:
de 0a 100, 0 %* [ 0-200%] ]
4-20 mA
371 Pr——— 6-72 Terminal X45/1 Escala max.
4-20mA Introduzca el valor de escalado maximo de la salida de sefal
[132] Realim. 4-20 analdgica en el terminal X45/1.
mA Range: Funcién:
[133] Int. motor 1009%* | [0-200%] |
4-20 mA
4-20 mA Introduzca el valor de salida del terminal X45/1 cuando el
[135] Par 0-nom. fieldbus controla el terminal.
4-20 mA Range: Funcién:
[136] Potencia 4-20 0 %* | [0 - 100 %] |
mA
137] Velocidad 4-20 6-74 T. X45/1 Tiempo lim. sal. predet.
mA Introduzca el valor de salida para el terminal X45/1 cuando se
[138] Par 4-20 mA detecta el tiempo limite de control de bus del terminal.
[139] Contr. bus Range: Funcion:
0 %* [0 - 100 %]
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6-80 Terminal X45/3 salida

6-80 Terminal X45/3 salida

Seleccione la salida del terminal X45/3 de la tarjeta de relé Seleccione la salida del terminal X45/3 de la tarjeta de relé
ampliada VLT® Extended Relay Card MCB 113. ampliada VLT® Extended Relay Card MCB 113.
Option: Funcién: Option: Funcién:
[o] * Sin funcién [140] Contr. bus
[52] MCO 0-20 mA 4-20 mA
[53] MCO 4-20 mA [141] Contr. bus t. o.
[100] Frec. de salida [142] C.bus 4-20mA
0-100 t. lim.
[101] Referencia [143] Lazo cerrado 1
min-max. 4-20 mA
[102] Realimen- [144] Lazo cerrado 2
tacién +-200% 4-20 mA
[103] Int. motor 0- [145] Lazo cerrado 3
-Iméx 4-20 mA
[104] Par O-Tlim [146] Cascade Ref.
[105] Par 0-Tnom 4-20mA
[106] Potencia 0- [147] Main act val
-Pnom 0-20mA
[107] Velocidad 0- [148] Main act val
-Limite Alto 4-20mA
[108] Par +-160% [150] Frec. salida 0-
[109] Frec. salida O- -Fmax = 4-20
-Fmax. mA
[113] Lazo cerrado 1 [156] Flow Rate
ampl. [157] Flow Rate
[114] Lazo cerrado 2 4-20mA
ampl. [254] DC Link
[115] Lazo cerrado 3 0-20mA
ampl. [255] DC Link
[116] Cascade 4-20mA
[117] Shaft Power
[118] Shaft Power Introduzca el valor de escalado minimo de la salida de sefal
4-20mA analdgica en el terminal X45/3.
[130] Frec. de salida Range: Funci6n:
de 0a 100, 0 %* [ 0-200%] ]
4-20 mA
57| Referenca
4-20mA Introduzca el valor de escalado maximo de la salida de sefal
[132] Realim. 4-20 analdgica en el terminal X45/3.
mA Range: Funcién:
[133] Int. motor 1009%* | [0-200%] |
4-20 mA
(30| tm.par o, ce
4-20 mA Introduzca el valor de salida del terminal X45/3 cuando el
[135] Par 0-nom. fieldbus controla el terminal.
4-20 mA Range: Funcién:
[136] Potencia 4-20 0 %* | [0 - 100 %] |
mA
57 [Velocidad 420
mA Introduzca el valor de salida para el terminal X45/3 cuando se
[138] Par 4-20 mA detecta el tiempo limite de control de bus del terminal.
[139] Contr. bus Range: Funcion:
0 %* [0 - 100 %]
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3.9 Parametros 8-** Comunic. y opciones

8-03 Valor de tiempo limite ctrl.

. Range: Funcién:
3.9.1 8-0* Ajustes generales : : _
Size [1 - 18000 s] | Introduzca el tiempo maximo entre
related* la recepcién de dos telegramas
8-01 Puesto de control consecutivos. Si se supera este
El ajuste de este pardametro anula los ajustes del tiempo, esto indica que la comuni-
pardmetro 8-50 Seleccién inercia al pardmetro 8-56 Selec. referencia cacion serie se ha detenido. Se
interna. ejecutara entonces la funcion
Option: Funcion: seleccionada en el
[0] * Digital y céd. | Utilice tanto la entrada digital como IR A AR T S )
- limite ctrl.. Un cédigo de control
ctrl el cédigo de control.
vélido activa el contador del tiempo
[1] Sélo digital Utilice Unicamente entradas limite. El valor minimo que se
digitales. puede ajustar dependera del
[2] Sélo céd. de Utilice solo el codigo de control. convertidor de frecuencia que se
control utilice.
La lista de objetos recoge la
8-02 Fuente de control . ., ) g.
informacion sobre los objetos que
Option: Funcion: disparan el tiempo limite de
m control:
Este parametro no se puede ¢ Salidas analdgicas
ajustar con el motor en e  Salidas binarias
marcha.
archa .« AV
Seleccione la fuente de cédigo de ¢ AV
control: Una de las dos interfaces o AV2
serie o de las cuatro opciones e AV4
instaladas. Durante la conexién
R . . . BV1
inicial, el convertidor de frecuencia
ajusta automaticamente este . BV2
parametro en [3] Opcién A si o BV3
detecta una opcidon de fieldbus
vélida instalada en la ranura A. Si se ¢ Bv4
elimina la opcion, el convertidor de o BV5
frecuencia detecta un cambio en la . Salidas multiestado
configuracion, ajusta el
pardmetro 8-02 Fuente de control en 8-04 Funcién tiempo limite ctrl.
el ajuste predeterminado, [1] FC B ) . e , B
. Seleccionar la funcién de tiempo limite. La funcién de tiempo
Port, y se desconecta. Si se instala L . . .
i , limite se activa cuando el cédigo de control no se actualiza
una opcion después de la puesta ) ) ,
L . dentro del periodo especificado en el pardmetro 8-03 Valor de
en marcha inicial del equipo, el . . » . Iy .
. . tiempo limite ctrl.. La opcion [20] Liberacion del desbordamiento N2
ajuste del pardmetro 8-02 Fuente de , )
L solo aparece después de ajustar el protocolo Metasys N2.
control no cambiard, pero el
convertidor de frecuencia se Para cambiar el ajuste tras un restablecimiento, realice la
desconectara y mostrara la alarma siguiente configuracion:
67: Cambio opcion. 1. Ajuste el pardmetro 0-10 Ajuste activo como [9] Ajuste
activo.
[0] Ninguno
il FC RS485 2. Seleccione el enlace correspondiente en el
2] USB FC pardmetro 0-12 Ajuste actual enlazado a.
3] Opci6n A Option: Funcién:
(4 Opcion B [0] * No Reanuda el control a través del bus
[5] Opcion CO de campo (fieldbus o estandar),
[6] Opcion C1 utilizando el cédigo de control mas
[30] CAN externo reciente.
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8-04 Funcion tiempo limite ctrl.

Seleccionar la funcién de tiempo limite. La funciéon de tiempo
limite se activa cuando el cédigo de control no se actualiza
dentro del periodo especificado en el pardmetro 8-03 Valor de
tiempo limite ctrl.. La opcién [20] Liberacién del desbordamiento N2
solo aparece después de ajustar el protocolo Metasys N2.
Para cambiar el ajuste tras un restablecimiento, realice la
siguiente configuracion:
1. Ajuste el pardmetro 0-10 Ajuste activo como [9] Ajuste
activo.
2. Seleccione el enlace correspondiente en el
pardmetro 0-12 Ajuste actual enlazado a.
Option: Funcion:
[1] Mantener Mantiene la frecuencia de salida
salida hasta que se reanude la comuni-
cacion.

[2] Parada Realiza una parada con reinicio
automatico cuando se reanude la
comunicacion.

[3] Velocidad fija | Opera el motor a frecuencia de
velocidad fija hasta que se reanude
la comunicacién.

[4] Velocidad Opera el motor a maxima

max. frecuencia hasta que se reanude la
comunicacion.

[5] Parada y Detiene el motor y luego reinicia el

desconexién convertidor de frecuencia para
volver a arrancar mediante:
. Fieldbus.
. [Reset].
. Entrada digital.
[7] Seleccién de Cambia el ajuste tras un tiempo
ajuste 1 limite de cédigo de control. Si la
comunicacion se reanuda después
de un tiempo limite, el
pardmetro 8-05 Funcién tiempo
limite reanuda el ajuste utilizado
antes del tiempo limite o bien
mantiene el ajuste asignado a la
funcion de tiempo limite.
[8] Seleccién de Consulte [7] Seleccion de ajuste 1.
ajuste 2

[9] Seleccién de Consulte [7] Seleccion de ajuste 1.
ajuste 3

[10] Seleccion de Consulte [7] Seleccion de ajuste 1.
ajuste 4

[20] Liberacién del
desborda-
miento N2

[27] Forced stop
and trip

8-05 Funcion tiempo limite

Seleccione la accién después de recibir un cédigo de control
vélido tras un tiempo limite.

Este parametro esta activo solamente si el
pardmetro 8-04 Funcion tiempo limite ctrl. se ajusta como:
. [7] Seleccidn de ajuste 1.

. [8] Seleccidn de ajuste 2.
. [9] Seleccién de ajuste 3.

. [10] Seleccion de ajuste 4.

Option: Funcién:

[0] Mantener
ajuste

Mantiene el ajuste seleccionado en
el pardmetro 8-04 Funcidn tiempo
limite ctrl. y muestra una
advertencia hasta que cambia el
estado del pardmetro 8-06 Reiniciar
tiempo limite ctrl.. Después, el
convertidor de frecuencia continda
con el ajuste original.

[1] * Reanudar Reanuda el ajuste que estaba

ajuste activado antes del tiempo limite.

8-06 Reiniciar tiempo limite ctrl.

Este parametro solo estd activo cuando se ha seleccionado la

opcion [0] Mantener ajuste en el pardmetro 8-05 Funcion tiempo
limite.

Option: Funcion:

[o] * No reiniciar Conserva el ajuste especificado en

el pardmetro 8-04 Funcion tiempo
limite ctrl.:
. [7] Seleccién de ajuste 1.

. [8] Seleccion de ajuste 2.
. [9] Seleccidn de ajuste 3.

. [10] Seleccidn de ajuste 4.

[1] Reiniciar Devuelve el convertidor de
frecuencia al ajuste original tras un
tiempo limite de cédigo de control.
El convertidor de frecuencia lleva a
cabo el reinicio e inmediatamente
después vuelve al ajuste [0] No

reiniciar.

8-07 Accionador diagnéstico

No todos los buses de campo admiten las funciones de

diagnéstico.

Option: Funcién:

[0] * Desactivar No enviar datos de diagnéstico

ampliado (EDD).

[1] Activar Enviar EDD tras alarmas.
alarmas

[2] Provoc alarm/ | Enviar EDD tras alarmas o
adver advertencias.
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8-08 Filtro lectura de datos

8-13 Cddigo de estado configurable STW

La funcién se utiliza si flucttan las lecturas de datos de los Este parametro permite la configuraciéon de los bits del 12 al 15
valores de realimentacién de velocidad en el fieldbus. Seleccione del cédigo de estado.
filtrado si se requiere la funcion. Se precisa un ciclo de potencia Matriz [16]
para que los cambios surtan efecto. Option: Funcién:
Option: Funci6n: TS Perfil por La funcién se corresponde con el
[0] Filtr est. datos | Lecturas de datos de fieldbus defecto perfil predeterminado seleccionado
mot normales. en el pardmetro 8-10 Trama control.
[1 Filtro LP datos | Lecturas de datos de fieldbus [2] Solo alarma Ajustar Unicamente si se emite la
motor filtradas de los siguientes 68 alarma 68, Safe Torque Off.
parametros: [3] Desc. excl. Ajustar si se produce una
. Pardmetro 16-10 Potencia -
alarma 68 desconexion, a menos que la
[kW]. alarma 68, Safe Torque Off esté
. Pardmetro 16-11 Potencia ajustada para ejecutar la
[HP]. desconexion.
. Pardmetro 16-12 Tension (o] Estado ED T18 | El bit indica el estado del terminal
motor. 18.
R Pardmetro 16-14 Intensidad «0» indica que el terminal esta bajo.
motor. «1» indica que el terminal esta alto.
. Pardmetro 16-16 Par [Nm]. [11] Estado ED T19 | El bit indica el estado del terminal
19.
. Pardmetro 16-17 Velocidad L . L
«0» indica que el terminal esta bajo.
[RPM]. - . A
«1» indica que el terminal estd alto.
. Pardmetro 16-22 Par [%].
[12] Estado ED T27 | El bit indica el estado del terminal
27.
3.9.2 8-1* Aj cod. ctrl. «0» indica que el terminal esta bajo.
«1» indica que el terminal esta alto.
8-10 Trama control [13] Estado ED T29 | El bit indica el estado del terminal
Seleccione la interpretacion del cédigo de control y del cédigo 29.
de estado correspondientes al fieldbus instalado. Solo las «0» indica que el terminal estd bajo.
selecciones vélidas para el fieldbus instalado en la ranura A son «1» indica que el terminal esta alto.
visibles en la pantalla del LCP. Para ver las pautas para la [14] Estado ED T32 | El bit indica el estado del terminal
seleccion de [0] Protocolo FC y de [1] Perfil PROFldrive, consulte la 32.
Guia de disefio del producto correspondiente. Para obtener «0» indica que el terminal esta bajo.
indicaciones adicionales sobre la seleccién del [1] Perfil «1» indica que el terminal esté alto.
PROFlIdrive, [5] ODVA 'y [7] CANopen DSP 402, consulte la Guia de S— -
instalacién del fieldbus instalado. [15] Estado ED T33 [ El bit indica el estado del terminal
B8
Option: Funcion: «0» indica que el terminal esta bajo.
[o] Protocolo FC «1» indica que el terminal esta alto.
m perfll Estado DI T El bit indica el do del inal
PROFIdrive [16] stado 37 o it indica el estado del termina
[5] ODVA Disponible solo con las opciones o i
I B [ e VED «0» indica que el T37 esta
t
vicene y desactivado (Safe Torque Off).
EtherNet/IP MCA 121. i .
«1» indica que el T37 esta alto
[7] CANopen DSP (normal).
402
0 [20] CTW Timeout
8-13 Cédigo de estado configurable STW Toggle Inverse
Este parametro permite la configuracién de los bits del 12 al 15 (21] Advertencia La advertencia térmica se activa
s térmica cuando la temperatura sobrepasa el
del cédigo de estado. o )
Matriz [16] limite en el motor, en el convertidor
i L, de frecuencia, en la resistencia de
Option: Funcion: ’
frenado o en el termistor.
[0] Sin funcion
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8-13 Caddigo de estado configurable STW 8-13 Cddigo de estado configurable STW

Este parametro permite la configuracion de los bits del 12 al 15 Este parametro permite la configuracion de los bits del 12 al 15
del cédigo de estado. del cédigo de estado.
Matriz [16] Matriz [16]
Option: Funcién: Option: Funcién:
[30] Fallo freno La salida es «1» légico cuando el l6gica 1 se evalia como verdadera,
(IGBT) IGBT del freno se ha cortocir- la salida sera alta. De lo contrario,
cuitado. Utilice esta funcion para serd baja.
proteger- eliconventidonde [72] Regla légica 2 | Consulte el grupo de pardmetros
frecuencia en caso de que haya un 13-4* Reglas Iégicas. Si la regla
fal‘lc? e s '.nOdUIOS d? e légica 2 se evalua como verdadera,
Lidfltge l gaiidt /2l 6l i la salida sera alta. De lo contrario,
desconectar la tension de red del serd baja
convertidor de frecuencia.
[73] Regla légica 3 | Consulte el grupo de pardmetros
[40] Fuera rango 13-4* Reglas Iégicas. Si la regla
de ref. légica 3 se evalua como verdadera,
[60] Comparador 0 | Consulte el grupo de pardmetros la salida sera alta. De lo contrario,
13-1* Comparadores. Si el serd baja
comparador 0 se evalta como
verdadero, la salida sera alta, De lo [74] Regla légica 4 | Consulte el grupo de pardmetros
contrario, sera baja. 13-4* Reglas Iégicas. Si la regla
légica 4 se evalta como verdadera,
[61] Comparador 1 | Consulte el grupo de pardmetros b siidh s alia, Be s ahiEis
13-1* Comparadores. Si el sera baja
comparador 1 se evalia como
verdadero, la salida sera alta. De lo [75] Regla légica 5 | Consulte el grupo de pardmetros
contrario, sera baja. 13-4* Reglas Iégicas. Si la regla
l6gica 5 se evalia como verdadera,
[62] Comparador 2 | Consulte el grupo de pardmetros la salida sera alta. De lo contrario
13-1* Comparadores. Si el seré baja
comparador 2 se evalia como
verdadero, la salida sera alta. De lo [80] Salida digital [ Consulte el pardmetro 13-52 Accién
contrario, sera baja. SLA Controlador SL. La salida sera alta
cada vez que se ejecute la accion
[63] Comparador 3 | Consulte el grupo de pardmetros de l6gica inteligente [38] Aj. sal. dig.
13-1* Comparadores. Si el A alta. La salida serd baja cada vez
comparador 3 se evalia como que se ejecute la accion de légica
verdadero, la salida sera alta. De lo inteligente [32] Aj. sal. dig. A baja
contrario, sera baja.
[81] Salida digital Consulte el pardmetro 13-52 Accion
[64] Comparador 4 | Consulte el grupo de pardmetros SLB Controlador SL. La salida ser alta
13-1* Comparadores. Si el cada vez que se ejecute la accidon
comparador 4 se evalia como de logica inteligente [39] Aj. sal. dig.
verdadero, la salida sera alta. De lo B alta. La salida sera baja cada vez
contrario, seré baja. que se ejecute la accion de ldgica
[65] Comparador 5 | Consulte el grupo de pardmetros inteligente [33] Aj. sal. dig. B baja.
13-1* Comparadores. Si el [82] Salida digital | Consulte el pardmetro 13-52 Accién
comparador 5 se evalia como SLC Controlador SL. La salida sera alta
verdadero, la salida sera alta. De lo cada vez que se ejecute la accion
contrario, seré baja. de légica inteligente [40] Aj. sal. dig.
[70] Regla légica 0 | Consulte el grupo de pardmetros C alta. La salida sera baja cada vez
13-4* Reglas Iégicas. Si la regla que se ejecute la accion de légica
I6gica 0 se evalia como verdadera, inteligente [34] Aj. sal. dig. C baja.
la salida sera alta. De lo contrario, [83] Salida digital [ Consulte el pardmetro 13-52 Accién
sera baja. SL D Controlador SL. La salida sera alta
[711 Regla l6gica 1 | Consulte el grupo de pardmetros cada vez que se ejecute la accion
13-4* Reglas Iégicas. Si la regla de l6gica inteligente [41] Aj. sal. dig.
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8-13 Caddigo de estado configurable STW 8-14 CTW codigo de control configurable

Este parametro permite la configuraciéon de los bits del 12 al 15 Matriz [15]
del cédigo de estado. Option: Funcién:
Matriz [16] - " N
[1] * Perfil por El funcionamiento de este bit
Option: Funcion: defecto depende de la seleccion realizada
D alta. La salida sera baja cada vez en el pardmetro 8-10 Trama control.
'quel.se ejecute Ij.accllo;. deDI(;gl.ca [2] CTW vdlido, Si se ajusta como 1, el convertidor
inteligente [35] A). sal. dig. D baja. activo bajo de frecuencia no hara caso a los
[84] Salida digital [ Consulte el pardmetro 13-52 Accién restantes bits del cédigo de control.
LE /! L. L li  al "
S Controlador SL. La salida sera alta B3] Safe Option
cada vez que se ejecute la accion
de logica inteligente [42] Aj. sal. di Reset
e . sal. dig.
) . ) L. i’ o [4] PID error Cuando esté activado, invierte el
E alta. La salida sera baja cada vez .
inverse error resultante del controlador del

que se ejecute la accion de légica ) .
SN . . ; PID de proceso. Disponible
inteligente [36] Aj. sal. dig. E baja. -
Unicamente cuando el

[85] Salida digital | Consulte el pardmetro 13-52 Accién pardmetro 1-00 Modo Configuracién
SLF Controlador SL. La salida sera alta esta configurado como [6] Surface
cada vez que se ejecute la accién Winder, [7] Extended PID Speed OL o
de légica inteligente [43] Aj. sal. dig. [8] Extended PID Speed CL.

F alta. La salida sera baja cada vez - - —
. B . [5] PID reset | Cuando esta activado, reinicia la

que se ejecute la accion de légica
oo . . ) part parte | del controlador del PID de
inteligente [37] Aj. sal. dig. F baja. .
proceso. Equivalente al

[86] ATEX ETR cur. pardmetro 7-40 Process PID |-part
alarm Reset. Disponible Unicamente
[87] ATEX ETR freq. cuando el pardmetro 1-00 Modo
alarm Configuracién esta configurado
[88] ATEX ETR cur. como [6] Surface Winder, [7]
warning Extended PID Speed OL o [8]
[89] ATEX ETR freq. Extended PID Speed CL.
warning [6] PID enable Cuando esta activado, habilita el
81l Prev. controlador del PID de proceso
Maintenance ampliado. Equivalente al
[182] Deragging pardmetro 7-50 Process PID Extended
[183] Post/Pre Lube PID. Disponible Unicamente cuando
[190] No-Flow el pardmetro 1-00 Modo Configu-
[191] Dry Pump racién esta configurado como [6]
[192] End Of Curve Surface Winder, [7] Extended PID
[193] Sleep Mode Speed OL o [8] Extended PID Speed
[194] Broken Belt CL.
[196] Emergency [71 External
Mode Interlock
1971 Emerg. Mode [10] Bit 10 = 0 >
was Act. CTW Timeout
[199] Pipe Filling [20] Control Word
[200] User Defined Toggle
Alerts Command
[78] Reset
Matriz [15] Preventive
Option: Funcion: Maintenance
[0] Ninguna El convertidor de frecuencia hace Word
caso omiso de la informacién de [85] Latched Pump
este bit. Derag
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8-14 CTW cddigo de control configurable 8-17 Configurable Alarm and Warningword

Matriz [15] Matriz [16]
Option: Funcion: Seleccione el significado de un bit concreto en la alarma
186] flow confir- configurable y el cédigo de advertencia. El cédigo tiene 16 bits
mation (0-15).
[190] Emergency Option:
Mode Ref Bit [14] Earth fault
0 warning
[191] Emergency [17] Controlword
Mode Ref Bit timeout
1 warning
[192] Emergency [19] Discharge
Mode Ref Bit temp high
2 warning
[23] Internal fans
|
warning
Matriz [16] [24] External fans
Seleccione el significado de un bit concreto en la alarma warning
configurable y el cédigo de advertencia. El cédigo tiene 16 bits [25] Brake resistor
(0-13). short circuit
Option: Funcion: warning
[0] * Off [26] Brake
[1] 10 Volts low powerlimit
warning warning
[2] Live zero [27] Brake chopper
warning short circuit
[3] No motor warning
warning [28] Brake check
[4] Mains phase warning
loss warning [29] Heatsink
[5] DC link temperature
voltage high warning
warning [30] Motor phase
[6] DC link U warning
voltage low [31] Motor phase V
warning warning
[7] DC [32] Motor phase
overvoltage W warning
warning [34] Fieldbus
[8] DC communi-
undervoltage cation
warning warning
[9] Inverter [36] Mains failure
overloaded warning
warning [40] T27 overload
[10] Motor ETR warning
overtemp [41] T29 overload
warning warning
[1] Motor [45] Earth fault 2
thermistor warning
overtemp [47] 24V supply
warning low warning
[12] Torque limit [58] AMA internal
warning fault warning
[13] Over current [59] Current limit
warning warning
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8-17 Configurable Alarm and Warningword 8-17 Configurable Alarm and Warningword

Matriz [16] Matriz [16]
Seleccione el significado de un bit concreto en la alarma Seleccione el significado de un bit concreto en la alarma
configurable y el cédigo de advertencia. El cddigo tiene 16 bits configurable y el cédigo de advertencia. El cédigo tiene 16 bits
(0-15). (0-15).
Option: Funcién: Option: Funcion:
[60] External [10014] Earth fault
interlock alarm
warning [10016] Short circuit
[61] Feedback error alarm
warning [10017] CTW timeout
[62] Frequency alarm
max warning [10026] Brake
[64] Voltage limit powerlimit
warning alarm
[65] Controlboard [10027] Brakechopper
overtemp shortcircuit
warning alarm
[66] Heatsink temp [10028] Brake check
low warning alarm
[68] Safe stop [10029] Heatsink temp
warning alarm
[73] Safe stop [10030] Phase U
autorestart missing alarm
warning [10031] Phase V
[76] Power unit missing alarm
setup warning [10032] Phase W
[77] Reduced missing alarm
powermode [10033] Inrush fault
warning alarm
[163] ATEX ETR cur [10034] Fieldbus com
limit warning faul alarm
[165] ATEX ETR freq [10036] Mains failure
limit warning alarm
[10002] Live zero error [10037] Phase
alarm imbalance
[10004] Mains phase alarm
loss alarm [10038] Internal fault
[10007] DC [10039] Heatsink
overvoltage sensor alarm
alarm [10045] Earth fault 2
[10008] DC alarm
undervoltage [10046] Powercard
alarm supply alarm
[10009] Inverter [10047] 24V supply
overload alarm low alarm
[10010] ETR overtem- [10048] 1.8V supply
perature alarm low alarm
[10011] Thermistor [10049] Speed limit
overtemp alarm
alarm [10060] Ext interlock
[10012] Torque limit alarm
alarm [10061] Feedback error
[10013] Overcurrent alarm
alarm

MG200B05
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8-17 Configurable Alarm and Warningword

8-30 Protocolo

Matriz [16] Option: Funcion:
Seleccione el significado de un bit concreto en la alarma el convertidor de frecuencia y en
configurable y el cédigo de advertencia. El cddigo tiene 16 bits sus interdependencias) a Software
(0-15). de configuracién MCT 10.
Option: Funcién: [2] Modbus RTU Comunicaciéon conforme al
[10063] Mech brake protocolo Modbus RTU.
low alarm
[3] Metasys N2
[10065] Controlboard —
[9] Opcién FC
overtemp
alarm [22] Modbus Activa la capacidad maestro 2.0 en
- CASCADE cascada. Ajusta el
[10067] Option config | . .
Master pardmetro 8-32 Velocidad en baudios
changed alarm L
a la seleccion 19200. Para obtener
[10068] Safe stop o L
mas informacion, consulte el
alarm L o
capétulo 3.24.1 Introduccion.
[10069] Powercard
temp alarm 8-31 Direccién
[10073] Safestop auto .,
Range: Funcién:
restart alarm
[10074] PTC thermistor Size [1-255] Introduzca la direccion del puerto
alarm related* del convertidor de frecuencia
[10079] | lllegal PS (esténdarn).
Intervalo vélido: depende del
config alarm | S
[10081] CSIV corrupt protocolo seleccionado.
alarm
8-32 Velocidad en baudios
[10082] CSIV param
arer el Las velocidades de 9600, 19200, 38400 y 76800 baudios solo son
[10090] Feedback vélidas para BacNet. El valor predeterminado depende del
monitor alarm protocolo FC.
[10091] Al54 settings Option: Funcion:
alarm [0] 2.400 baudios
[10164] ATEX ETR [1] 4.800 baudios
current lim [2] 9.600 baudios
alarm [3] 19.200
[10166] ATEX ETR freq baudios
limit alarm [4] 38.400
baudios
3.9.3 8-3* Ajuste puerto FC (5] 57.600
baudios
8-30 Protocolo (6] -
. - baudios
Option: Funcion:
- [71] 115.200
Seleccién de protocolo para el baudios
puerto (RS485) FC (estandar)
integrado en la tarjeta de control. 8-33 Paridad / Bits de parada
[0l FC Comunicacién conforme al Paridad y bits de parada para el protocolo
protocolo FC tal y como se describe pardmetro 8-30 Protocolo que utilice el puerto FC. Para algunos
en el apartado Instalacién y ajuste protocolos, no todas las opciones estan visibles. El valor
de RS-485 de la Guia de Disefio predeterminado depende del protocolo seleccionado.
correspondiente. Option: Funcioén:
11 FC MC Igual que [0] FC, pero para su [0] Paridad par, 1
utilizacién al descargar software al bit de parada
convertidor de frecuencia o cargar [1] Paridad impar,
un archivo dll (con informacién 1 bit de
sobre los pardmetros disponibles en parada
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8-33 Paridad / Bits de parada

8-40 Selecciéon de telegrama

Paridad y bits de parada para el protocolo Permite el uso de telegramas configurables libremente o de
pardmetro 8-30 Protocolo que utilice el puerto FC. Para algunos telegramas estandar para el puerto FC.
protocolos, no todas las opciones estén visibles. El valor Option: Funcién:
predeterminado depende del protocolo seleccionado. [102] PPO 2
Option: Funcion: [103] PPO 3
[2] Sin paridad, 1 [104] PPO 4
bit de parada [105] PPO 5
[3] Sin paridad, 2 [106] PPO 6
bits de parada [107] PPO 7
L [200] Telegrama
Range: Funcion:
person. 1
10 ms* [5 - 10000 Especificar el tiempo de retardo 1202] Telegrama
ms] minimo entre la recepciéon de una person. 3
peticion y la transmision de una
respuesta. Se utiliza para reducir el
retardo de procesamiento del Matriz [64]
modem. Option: Funcién:
Depende [5-10000 ms] | Especificar el tiempo de retardo [0] Ninguno Seleccione los pardmetros que
del minimo entre la recepcién de una desee asignar a los telegramas de
tamafo.* peticion y la transmisiéon de una PCD. El ndmero de los PCD
respuesta. Se utiliza para reducir el disponibles depende del tipo de
retardo de procesamiento del telegrama. Los valores de los PCD
médem. se escriben en los pardmetros
seleccionados como valores de
datos
Range: Funcion: [302] Referencia
Size [11-10001 |Especifique el tiempo de retardo minima
related* ms] maximo permitido entre la [303] Referencia
transmisién de una peticion y la e
recepcion de una respuesta. Si se [341] Rampa 1
supera este retardo, se provoca un tiempo acel.
evento de tiempo limite de cédigo rampa
de control. 342] KR |
o " tiempo
desacel. rampa
Range: Funcién: 1351] Rampa 2
Size [0.00 - 35.01 | Especifique el intervalo de tiempo tiempo acel.
related* ms] maximo admisible entre la rampa
recepcién de dos bytes. Este [352] Rampa 2
parametro activa el tiempo limite si tiempo
se interrumpe la transmision. desacel. rampa
[380] Tiempo rampa
3.9.4 8-4* Seleccién de telegrama veloc. fija
[381] Tiempo rampa
- parada rapida
[411] Limite bajo
Permite el uso de telegramas configurables libremente o de veloc. motor
telegramas estandar para el puerto FC. [RPM]
Option: Funcién: [412] Limite bajo
[ * Telegram.estan veloc. motor
dar1 [HZ]
[100] Ninguno
[101] PPO1
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8-42 Config. escritura PCD 8-42 Config. escritura PCD

Matriz [64] Matriz [64]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[413] Limite alto [1685] Puerto FC
veloc. motor CTW 1
[RPM] [1686] Puerto FC REF
[414] Limite alto 1
veloc. motor [2021] Valor de
[Hz] consigna 1
[416] Modo motor [2022] Valor de
limite de par consigna 2
[417] Modo [2023] Valor de
generador consigna 3
limite de par [2643] Terminal
[553] Term. 29 valor X42/7 control
alto ref./realim bus de salida
[558] Term. 33 valor [2653] Terminal
alto ref./realim X42/9 control
[590] Control de bus bus de salida
digital y de [2663] Terminal
relé X42/11 control
[593] Control de bus bus de salida
salida de [3401] PCD 1
pulsos #27 escritura en
[595] Control de bus MCO
salida de [3402] PCD 2
pulsos #29 escritura en
[597] Control de bus MCO
salida de [3403] PCD 3
pulsos #X30/6 escritura en
[615] Term. 53 valor MCO
alto ref./realim [3404] PCD 4
[625] Term. 54 valor escritura en
alto ref./realim MCO
[653] Terminal 42 [3405] PCD 5
control bus de escritura en
salida MCO
[663] Terminal [3406] PCD 6
X30/8 control escritura en
bus de salida MCO
[673] Terminal [3407] PCD 7
X45/1 Control escritura en
bus salida MCO
[683] Terminal [3408] PCD 8
X45/3 Control escritura en
bus de salida MCO
[894] Realim. de bus [3409] PCD 9
1 escritura en
[895] Realim. de bus MCO
2 [3410] PCD 10
[896] Realim. de bus escritura en
3 MCO
[1680] Bus campo
CTW 1
[1682] Bus campo
REF 1
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8-43 Config. lectura PCD 8-43 Config. lectura PCD

Matriz [64] Matriz [64]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[0] Ninguno Seleccionar los parametros para su [1623] Motor Shaft Muestra la potencia mecénica
asignacion a los PCD de los Power [kW] aplicada al eje del motor.
telegramas. El nimero de PCD [1624] Calibrated
disponibles depende del tipo de Stator
telegrama. Los PCD contienen los Resistance
valores de dato reales de los [1626] Potencia
pardmetros seleccionados. filtrada [kW]
[15] Readout: [1627] Potencia
actual setup filtrada [CV]
[894] Realim. de bus [1630] Tensién Bus
1 cC
[895] Realim. de bus [1632] Energia freno /
2 S
[896] Realim. de bus [1633] Energia freno /
3 2 min
[1397] Alert Alarm [1634] Temp.
Word disipador
[1398] Alert Warning [1635] Témico
Word inversor
[1399] Alert Status [1638] Estado
Word ctrlador SL
[1500] Horas de [1639] Temp. tarjeta
funciona- control
miento [1642] Service Log
[1501] Horas Counter
funcionam. [1645] Motor Phase U
[1502] Contador KWh Current
[1600] Cdédigo de [1646] Motor Phase V
control Current
[1601] Referencia [1647] Motor Phase
[Unidad] W Current
[1602] Referencia % [1650] Referencia
[1603] Cddigo estado externa
[1605] Valor real [1652] Realimen-
princ. [%] tacion [Unit]
[1609] Lectura [1653] Referencia
personalizada Digi pot
[1610] Potencia [kW] [1654] Realim. 1
[1611] Potencia [HP] [Unidad]
[1612] Tensién motor [1655] Realim. 2
[1613] Frecuencia [Unidad]
[1614] Intensidad [1656] Realim. 3
motor [Unidad]
[1615] Frecuencia [%] [1660] Entrada digital
[1616] Par [Nm] [1661] Terminal 53
[1617] Velocidad ajuste conex.
[RPM] [1662] Entrada
[1618] Térmico motor analdgica 53
[1619] Temperatura [1663] Terminal 54
del sensor KTY ajuste conex.
[1622] Par [%] [664] Entrada
analdgica 54
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8-43 Config. lectura PCD 8-43 Config. lectura PCD

Matriz [64] Matriz [64]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[1665] Salida [1696] Cod. de
analdgica 42 manteni-
[mA] miento
[1666] Salida digital [1697] Alarm Word 3
[bin] [1698] Warning Word
[1667] Ent. pulsos 3
#29 [Hz] [1830] Entr. analdg.
[1668] Ent. pulsos X42/1
#33 [Hz] [1831] Entr. analég.
[1669] Salida pulsos X42/3
#27 [Hz] [1832] Entr. analdg.
[1670] Salida pulsos X42/5
#29 [HZ] [1833] Sal. analdg.
[1671] Salida Relé X42/7 [V]
[bin] [1834] Sal. analég.
[1672] Contador A X42/9 [V]
[1673] Contador B [1835] Sal. analdg.
[1675] Entr. analdg. X42/11 [V]
X30/11 [1836] Entrada
[1676] Entr. analdg. analdgica
X30/12 X48/2 [mA]
[1677] Salida [1837] Entr. temp.
analdgica X48/4
X30/8 [mA] [1838] Entr. temp.
[1678] Salida X48/7
analdgica [1839] Entr. temp.
X45/1 [mA] X48/10
[1679] Salida [1850] Lectura
analdgica Sensorless
X45/3 [mA] [unidad]
[1684] Opcioén [1860] Digital Input 2
comun. STW [2792] % Of Total
[1687] Bus Readout Capacity
Alarm/Warning [2795] Advanced
[1689] Configurable | Muestra el cédigo de advertencia/ Cascade Relay
Alarm/Warning | alarma configurado en el Output [bin]
Word pardmetro 8-17 Configurable Alarm [2796] Extended
and Warningword. Cascade Relay
[1690] Cédigo de Output [bin]
alarma [2969] Flow
[1691] Codigo de [3421] PCD 1 lectura
allariig 2 desde MCO
[1692] Codigo de [3422] PCD 2 lectura
advertencia desde MCO
[1693] Codigo de [3423] PCD 3 lectura
advertencia 2 desde MCO
[1694] Cod. estado [3424] PCD 4 lectura
amp desde MCO
[1695] Codigo de [3425] PCD 5 lectura
estado ampl. 2 desde MCO
[3426] PCD 6 lectura
desde MCO
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8-43 Config. lectura PCD

8-52 Seleccion freno CC

Matriz [64]
Option: Funcién:
[3427] PCD 7 lectura
desde MCO
[3428] PCD 8 lectura
desde MCO
[3429] PCD 9 lectura
desde MCO
[3430] PCD 10 lectura
desde MCO

3.9.5 8-5* Digital/Bus

Parametros para configurar la unién del cédigo de control.

AVISO!

Estos parametros solo estan activos si el
pardmetro 8-01 Puesto de control esta ajustado como [0]
Digital y cdd. ctrl.

8-50 Seleccion inercia

Seleccione la activacién del funcionamiento por inercia.

Option:

Funcion:

AVISO!

Solo esta disponible la
seleccion [0] Entrada digital
cuando el

pardmetro 1-10 Construccion
del motor esta ajustado como
[1] Magn. perm. PM, no saliente
SPM.

Entrada digital

Activa la orden de arranque a
través de una entrada digital.

[1]

Bus

Activa la orden de arranque a
través del puerto de comunicacién
en serie o de la opcion de bus de
campo.

Loégico Y

Activa la orden de arranque a
través del puerto de comunicacién
en serie o el fieldbus, Y mediante
una de las entradas digitales.

B3]

Légico O

Activa la orden de arranque a
través del fieldbus o de un puerto
de comunicacion en serie, O a

Option: Funcion:
— — - - través de una de las entradas
[0] Entrada digital | Una entrada digital activa el funcio- s
. = digitales.
namiento por inercia.
[1] Bus Un puerto de comunicacién en 8-53 Selec. arranque
serie o el fieldbus activan el funcio- Seleccione la activacion de la funcién de arranque.
namiento por inercia. . ..
P Option: Funcion:
2] Légico Y El fieldbus o el puerto de comuni- [0] Entrada digital | Una entrada digital activa la
cacién en serie y una entrada funcién de arranque.
digital activan el funcionamiento
por inercia. [1] Bus Un puerto de comunicacién en
serie o el fieldbus activan la funcién
[3] * Légico O El fieldbus o el puerto de comuni- de arranque.
cacion en serie o una entrada
digital activan el funcionamiento [2] Légico Y El fieldbus o el puerto de comuni-
por inercia., cacion en serie y una entrada
digital activan la funcion de
8-52 Seleccion freno CC arranque.
Option: Funcién: [3] * Légico O El fieldbus o el puerto de comuni-
Seleccione el control de la funcién cacion en serie o una entrada
b e al @€ & iavds de los digital activan la funcién de
terminales (entradas digitales) y/o arranque.
del fieldbus.
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8-54 Selec. sentido inverso

fieldbus.
Option:

Seleccione el control de la funcién inversa del convertidor de
frecuencia a través de los terminales (entrada digital) y/o el

Funcion:

AVISO!
este parametro solo esta

activo si el

pardmetro 8-01 Puesto de
control se ajusta como [0]
Digital y céd. ctrl.

(o1 *

Entrada digital

Activa la orden de cambio de
sentido a través de una entrada
digital.

(1

Bus

Activa la orden de cambio de
sentido mediante el puerto de
comunicacién en serie o la opcién
de bus de campo.

[2

Légico Y

Activa la orden de cambio de
sentido mediante el fieldbus o el
puerto de comunicacién en serie, y
a través de una de las entradas
digitales.

[3]

Loégico O

Activa la orden de cambio de
sentido mediante el fieldbus o el
puerto de comunicacion en serie, o
a través de una de las entradas
digitales.

8-55 Selec. ajuste

Seleccione la activacién de la seleccion de ajustes.

8-56 Selec. referencia interna

Option:

Funcion:

[1]

Bus

Un puerto de comunicacién en
serie o el fieldbus activan la
seleccion de referencia interna.

Logico Y

El fieldbus o el puerto de comuni-
cacion en serie y una entrada
digital activan la seleccién de
referencia interna.

[31*

Légico O

El fieldbus o el puerto de comuni-
cacién en serie o una entrada
digital activan la seleccién de
referencia interna.

3.9.6 8-8* Diagnostico puerto FC

Estos parametros se utilizan para controlar el bus de
comunicacién a través del puerto del convertidor de

frecuencia.

8-80 Contador mensajes de bus

4294967295 ]

Range: Funcién:
0* [0 - Este parametro muestra el nimero
4294967295 ] | de telegramas vaélidos detectados

en el bus.

8-81 Contador errores de bus

Matriz [6]

Range: Funcién:

0 [0 - Este parametro muestra el nimero

de telegramas con fallos (por
ejemplo, fallo de CRC) detectados

cacion en serie o una entrada
digital activan la seleccién de
ajustes.

4294967295 ]

Option: Funcion: & e,
0 Entrada digital | Una entrada digital activa la . P
= : > .g 8-82 Mensaje de esclavo recibido
selecciéon de ajustes. .
Range: Funcién:
[1] Bus Un puerto de comunicacién en - -
. | fieldb . | 0% [0 - Este pardmetro muestra el nimero
serie o el fieldbus activan la " .
: 4294967295 ] | de telegramas validos enviados al
seleccidon de ajustes. .
esclavo por el convertidor de
[2] Légico Y El fieldbus o el puerto de comuni- frecuencia.
cacion en serie y una entrada
digital activan la seleccion de 8-83 Contador errores de esclavo
ajustes. Range: Funcién:
[3] * Légico O El fieldbus o el puerto de comuni- 0% [0 - Este parametro muestra el nimero

de telegramas de error no
ejecutados por el convertidor de
frecuencia.

8-56 Selec. referencia interna

Option: Funcién:
Seleccione la activacion de la
selecciéon de referencia interna.
[0] Entrada digital | Una entrada digital activa la

seleccién de la referencia interna.
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3.9.7 8-9* Vel. fija bus 1

8-94 Realim. de bus 1

Range: Funcidn:

0* [-200 - 200 ] | Escribir realimentacion en este
parametro mediante el puerto de

comunicacion en serie o la opcién
de bus de campo. Seleccione este
parametro como fuente de
realimentacion en el

pardmetro 20-00 Fuente realim. 1, el
pardmetro 20-03 Fuente realim. 2 o
el pardmetro 20-06 Fuente realim. 3.

8-95 Realim. de bus 2

Range: Funcién:

0* [-200 - 200 ] | Consulte el pardmetro 8-94 Realim.
de bus 1 para obtener mas
informacion.

8-96 Realim. de bus 3
Range: Funcién:
0* [-200 - 200 ] | Consulte el pardmetro 8-94 Realim.

de bus 1 para obtener mas
informacion.

8-97 Response Error Codes
Range: Funcién:
0% [ 0-01 |
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3.10 Parametros 9-** PROFIBUS

Para ver las descripciones de los parametros de Profibus,
consulte la Guia de programacién de VLT® PROFIBUS DP MCA
101.

3.11 Parametros 10-** Fieldbus CAN

3.11.1 10-0* Ajustes comunes

10-00 Protocolo CAN

Option: Funcion:
[1] * DeviceNet m

Las opciones de parametros
dependen de la opcién
instalada.

Vea el protocolo CAN activo.

10-01 Selecc. velocidad en baudios

Option: Funcion:
Seleccionar la velocidad de
transmision del fieldbus. La
seleccion debe ajustarse a la
velocidad de transmision del
maestro y de los demas nodos del
fieldbus.

[16] 10 Kbps

[17] 20 Kbps

[18] 50 Kbps

[19] 100 Kbps

[20] 125 Kbps

[21] 250 Kbps

[22] 500 Kbps

[23] 800 Kbps

[24] 1000 Kbps

Range: Funcién:

Size [0-63] Seleccion de la direccién de la

related* estacion. Todas las estaciones

conectadas a la misma red
DeviceNet deben tener una

direccién inequivoca.

10-05 Lectura contador errores transm.

Range: Funcién:

0* [0-255]

Muestra el nimero de errores de
transmisién del control CAN desde
el dltimo encendido.

10-06 Lectura contador errores recepcion

Range: Funcién:

0* [0-255]

Muestra el nimero de errores de
recepcion del control CAN desde el
ultimo encendido.

10-07 Lectura contador bus desac.

Range: Funcién:
0* [0-255]

Consulte el nimero de eventos de
fieldbus desactivados desde el
ultimo encendido.

3.11.2 10-1* DeviceNet

10-10 Seleccién tipo de datos proceso

Option: Funcion:

Seleccione la instancia (telegrama)
para la transmisiéon de datos. Las
instancias disponibles dependen del
ajuste del pardmetro 8-10 Trama
control.

Cuando el pardmetro 8-10 Trama
control se ajusta como [0] Protocolo
FC, estan disponibles las opciones
[0] Instancia 100/150 y [1] Instancia
101/151 del

pardmetro 10-10 Seleccion tipo de
datos proceso.

Cuando pardmetro 8-10 Trama
control se ajusta como [5] ODVA,
estan disponibles las opciones de
pardmetro 10-10 Seleccion tipo de
datos proceso [2] Instancia 20/70 y
[3] Instancia 21/71.

Las instancias 100/150 y 101/151
son especificas de Danfoss. Las
instancias 20/70 y 21/71 son
perfiles de motor de CA especificos
de ODVA.

Para obtener pautas para la
seleccién de telegramas, consulte el
Manual de instalacién de VLT®
DeviceNet MCA 104.

AVISO!

Los cambios en este parametro
se ejecutaran de inmediato.

[0] Instancia
100/150

[1] Instancia
101/151

[2] Instancia
20/70
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10-10 Seleccion tipo de datos proceso 10-11 Escritura config. datos proceso

Option: Funcion: Option: Funcién:
(3] Instancia (558] Term. 33 valor
21/71 alto ref./realim
(6] INSTANCE [590] Control de bus
102/152 digital y de
: fi relé
10-11 Escritura con g. datos proceso 1593] Control de bus
Option: Funcion: salida de
Seleccione los datos de escritura pulsos #27
del proceso para los ejemplos de [595] Control de bus
montaje E/S 101/151. Pueden salida de
seleccionarse los elementos 2 y 3 pulsos #29
de esta matriz. Los elementos 0 y 1 [597] Control de bus
de la matriz son fijos. salida de
[0] Ninguno pulsos #X30/6
[302] Referencia [615] Term. 53 valor
minima alto ref./realim
[303] Referencia [625] Term. 54 valor
maxima alto ref./realim
[341] Rampa 1 [653] Terminal 42
tiempo acel. control bus de
rampa salida
[342] Rampa 1 [663] Terminal
tiempo X30/8 control
desacel. rampa bus de salida
[351] Rampa 2 [673] Terminal
tiempo acel. X45/1 Control
rampa bus salida
[352] Rampa 2 [683] Terminal
tiempo X45/3 Control
desacel. rampa bus de salida
[380] Tiempo rampa [894] Realim. de bus
veloc. fija 1
[381] Tiempo rampa [895] Realim. de bus
parada rapida 2
[411] Limite bajo [896] Realim. de bus
veloc. motor 3
[RPM] [1680] Bus campo
[412] Limite bajo CTW 1
veloc. motor [1682] Bus campo
[Hz] REF 1
[413] Limite alto [1685] Puerto FC
veloc. motor CTW 1
[RPM] [1686] Puerto FC REF
[414] Limite alto 1
\[/Hek])c' moter 10-12 Lectura config. datos proceso
z
[416] Modo motor Option: Funcién:
limite de par Seleccione los datos de lectura del proceso para los
[417] Modo ejemplos de montaje E/S 101/151. Pueden seleccionarse
generador los elementos 2 y 3 de esta matriz. Los elementos 0 y 1
limite de par de la matriz son fijos.
[553] Term. 29 valor
alto ref./realim
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10-13 Parametro de advertencia

Range: Funcién:

0¥ [0 - 655351 [ Consulte un cédigo de advertencia
especifico de DeviceNet. Se asigna
un bit a cada advertencia. Para
obtener mas detalles, consulte la
Guia de instalacién de VLT® MCA 104

3.11.3 10-2* Filtro COS

10-20 Filtro COS 1

Range: Funcién:

0% [0 - 65535 ] | Introducir el valor del filtro de CDE
1 para ajustar la mascara de filtro

para el codigo de estado. En el

Tabla 3.20 Bits de advertencia

10-14 Referencia de red

Leer solamente del LCP.

Option: Funcion:

Seleccionar la fuente de referencia
en las instancias 21/71 y 20/70.

[0] * No Activa la referencia a través de las
entradas analdgicas / digitales.

[1] Si Activa la referencia a través del
fieldbus.

10-15 Control de red

Leer solamente del LCP.

Option: Funcion:

Seleccionar la fuente de control en
las instancias 21/71 y 20/70.

[o] * No Activa el control a través de las
entradas analdgicas / digitales.

[1] Si Activa el control a través del
fieldbus.

DeviceNet. funcionamiento en modo COS
(cambio de estado), esta funcion
Bit Descripcion filtra bits del cédigo de estado que
0 Bus no activo. no deben enviarse si cambian.
1 Tiempo limite de conexién explicito.
2 Conexion £/5
3 Limite de reintentos alcanzado. Range: Funcion:
4 Valor real no actualizado. 0* [0 - 65535 ] | Introducir el valor del filtro de CDE
5 Bus CAN desactivado. 2 para ajustar la mascara de filtro
6 Error de envio E/S. para el valor real principal. En el
7 Error de inicializacion. funcionamiento en modo COS
8 Sin alimentacién de bus. (cambio de estado), esta funcion
9 Bus desactivado. filtra bits en el valor real principal
10 Pasivo de error. que no deben enviarse si cambian.
1 Advertencia de error. =
72 [Emor de 1D WAC dupicado.
13 Cola de recepcién saturada. Range: Funcion:
14 Cola de transmisidn saturada. 0% [0 - 655351 ([ Introducir el valor del filtro de CDE
15 CAN saturada. 3 para ajustar la mascara de filtro

para PCD 3. En el funcionamiento
en modo COS (cambio de estado),
esta funcién filtra bits en PCD 3
que no deben enviarse si cambian.

10-23 Filtro COS 4

Range: Funcién:

0% [0 - 655351 ([ Introducir el valor del filtro de CDE
4 para ajustar la mascara de filtro
para PCD 4 En el funcionamiento
en modo COS (cambio de estado),
esta funcion filtra bits en PCD 4
que no deben enviarse si cambian.

3.11.4 10-3* Acceso param.

Grupo de parametros que proporcionan acceso a
pardmetros indexados y a los ajustes de programacién
definidos.

10-30 Indice Array

Range: Funcién:

0* [0-255] Ver parametros de matrices. Este
parametro solo es valido cuando
esta instalado VLT® DeviceNet MCA
104.
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10-31 Grabar valores de datos

Option: Funcién:

Los valores de parametros
cambiados mediante DeviceNet no
se almacenan de forma automatica
en la memoria no volatil. Utilice
este pardmetro para activar una
funcion que almacena los valores
de parametros en la memoria
EEPROM no volatil, de forma que
los valores de parametros
cambiados se conserven al apagar
el equipo.

[o] * No Desactiva la funcién de almacena-

miento no volatil.

[1 Grabar todos | Almacena todos los valores de

los ajustes parametros del ajuste activo en la
memoria no volatil. La seleccién
vuelve a [0] No cuando todos los

valores se han almacenado.

[2] Grabar todos | Almacena en la memoria no volatil

los ajustes todos los valores de pardmetros de
todos los ajustes. La seleccion
vuelve a [0] No cuando todos los
valores de parametros se han

almacenado.

10-32 Revision Devicenet

Range: Funcion:
Size [0 - 65535 ] | Ver el nimero de revisién de
related* DeviceNet. Este parametro se usa

para la creacién de archivos EDS.

10-33 Almacenar siempre

Option: Funcién:
[o] * No

Desactiva el almacenamiento no
volatil de datos.

[1 Si Almacena de forma predeterminada
los datos de parametros recibidos
mediante VLT® DeviceNet MCA 104

en memoria no volatil EEPROM.

10-34 Cédigo de producto DeviceNet

Range: Funcion:
Size [0 - 65535 ]
related*

Matriz [1000].

No hay acceso al LCP.

Range:

10-39 Parametros Devicenet F

Funcidn:

0*

[0-0]

Este parametro sirve para configurar
el convertidor de frecuencia
mediante la opcién VLT® DeviceNet
MCA 104 y para crear el archivo
EDS.
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3.12 Parametros 13-** Légica inteligente

Smart Logic Control (SLC) es esencialmente una secuencia
de acciones definidas por el usuario (consulte el

pardmetro 13-52 Accién Controlador SL [x]) ejecutadas por el
SLC cuando el evento asociado definido por el usuario
(consulte el pardmetro 13-51 Evento Controlador SL [x]) es
evaluado como «true» (verdadero) por el SLC. Los eventos y
las acciones estdn numerados y vinculados en parejas. Esto
significa que, al completarse el primer evento (cuando
alcanza el valor TRUE), se ejecuta la primera accion.
Después de esto, se evalua el segundo evento vy, si se
considera verdadero, se ejecuta la segunda accién, y asi
sucesivamente. En cada momento solo se evalda un
evento. Si un evento se evalia como falso, no sucede nada
(en el SLC) durante el intervalo de exploracién actual y no
se evaluan otros eventos. Esto significa que, al iniciarse el
SLC, este evalla el primer evento (y Unicamente el primer
evento) de cada intervalo de exploracion. Solo cuando el
primer evento se evalla como verdadero, el SLC ejecuta la
primera accién y comienza a evaluar el segundo evento. Se
pueden programar de 1 a 20 eventos y acciones.

Cuando se ha ejecutado el ultimo evento o la ultima
accion, la secuencia vuelve a comenzar desde el primer
evento o la primera accion. En la llustracién 3.40 se
muestra un ejemplo con tres eventos/acciones.

Start
event P13-01

Estado 1
Evento 1/
Accion 1

130BA062.13

Estado 2
Evento 2/
Accién 2

Stop
event P13-02
-~

Stop
\event P13-02
\

Estado 4
Evento 4/
Accién 4

Estado 3
Evento 3/
Accién 3

/

~ Stop
- event P13-02

llustracion 3.40 Acciones y eventos de Smart Logic

Arranque y parada del SLC

Se puede iniciar y parar el SLC seleccionando [0] No o [1] Si
en pardmetro 13-00 Modo Controlador SL. El SLC siempre
comienza en estado 0 (donde evalla el primer evento). El
SLC se inicia cuando el evento de arranque (definido en el
pardmetro 13-01 Evento arranque) se evaltia como
verdadero (siempre que esté seleccionado [1] S/ en el
pardmetro 13-00 Modo Controlador SL). El SLC se detendra
cuando el evento de parada (pardmetro 13-02 Evento
parada) sea verdadero. El Pardmetro 13-03 Reiniciar SLC
reinicia todos los parametros del SLC e inicia la progra-
macién desde el comienzo.

3.12.1 13-0* Ajustes SLC

Utilice los ajustes de SLC para activar, desactivar y reiniciar
la secuencia del Smart Logic Control. Las funciones ldgicas
y los comparadores siempre funcionan en segundo plano,
abriendo el control individual de las entradas y salidas
digitales.

13-00 Modo Controlador SL

Option: Funcioén:
[0] No Desactiva el controlador Smart
Logic.
[1 Si Activa el controlador Smart Logic.
13-01 Evento arranque
Option: Funcion:
Seleccione la entrada booleana
(verdadero o falso) para activar el
Smart Logic Control.
[0] Falso Introduce el valor fijo de falso en la
regla légica.
[1 Verdadero Introduce el valor fijo de
«verdadero» en la regla légica.
[2] En funciona- Para obtener una descripcién mas
miento completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[3] En rango Para obtener una descripcion mas
completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[4] En referencia Para obtener una descripcién mas
completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[5] Limite de par | Para obtener una descripcion mas
completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[6] Limite Para obtener una descripcion mas
intensidad completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[71 Fuera rango Para obtener una descripcién mas
intensidad completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[8] | posterior Para obtener una descripcién mas
bajo completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[9] | anterior alto | Para obtener una descripciéon mas
completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[10] Fuera rango
veloc.
[11] Velocidad Para obtener una descripcién mas
posterior baja | completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
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13-01 Evento arranque 13-01 Evento arranque

Option: Funcion: Option: Funcion:
[12] Velocidad Para obtener una descripcion mas [36] Entrada digital | Utilizar el valor de DI29 en la regla
anterior alta completa, consulte el grupo de DI29 légica (alto = verdadero).
pardmetros 5-3* Salidas digitales. [37] Entrada digital | Utilizar el valor de DI32 en la regla
[13] Fuera rango DI32 légica (alto = verdadero).
reallm.. [38] Entrada digital | Utilizar el valor de DI33 en la regla
[14] < realim. alta DI33 légica (alto = verdadero).
[15] > realim. baja .
[16] Advertencia Para obtener una descripcion mas [39] Comando de | Este evento es verdadero si el
B arranque convertidor de frecuencia arranca
térmica completa, consulte el grupo de ) o
pardmetros 5-3* Salidas digitales. (va sea mediante entrada digital,
fieldbus u otro).
[17] Tens. alim. Para obtener una descripcién mas
[40] Convert. frec. | Este evento es verdadero si el
fuera ran. completa, consulte el grupo de ) )
pardmetros 5-3* Salidas digitales. parado convertidor de frecuencia se
detiene o entra en inercia (ya sea
[18] Cambio de Para obtener una descripcion mas por entrada digital, fieldbus u otro).
sentido completa, consulte el grupo de
. % cal - [41] Desc. con Este evento es verdadero si el
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
reinic. convertidor de frecuencia esta
[19] Advertencia Para obtener una descripcién mas desconectado (pero no bloqueado
completa, consulte el grupo de por alarma) y se pulsa [Reset].
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[42] Desc. reinic. Este evento es verdadero si el
[20] Alarma Para obtener una descripcion mas autom. convertidor de frecuencia esta
(descon.) completa, consulte el grupo de detenido (pero no bloqueado por
pardmetros 5-3* Salidas digitales. alarma) y se emite un Reset
21] Alar. (blog. Para obtener una descripcién mas automatico.
descon.) completa, consulte el grupo de [43] Tecla OK Este evento es verdadero si se pulsa
pardmetros 5-3* Salidas digitales. [OKI.
[22] Comparador 0 | Utilice el resultado del comparador [44] Boton Reset Este evento es verdadero si se pulsa
0 en la regla légica. [Reset].
[23] Comparador 1 | Utilice el resultado del comparador [45] Tecla Izquierda | Este evento es verdadero si se pulsa
1 en la regla légica. [].
[24] Comparador 2 | Utilice el resultado del comparador [46] Tecla Derecha | Este evento es verdadero si se pulsa
2 en la regla légica. .
[25] Comparador 3 | Utilice el resultado del comparador [47] Tecla Arriba Este evento es verdadero si se pulsa
3 en la regla légica. (4]
[26] Regla lgica 0 | Utilizar el resultado de la regla [48] Tecla Abajo Este evento es verdadero si se pulsa
légica 0 en la regla ldgica.
[v].
[27] Regla légica 1 | Utilizar el resultado de la regla
.. .. [50] Comparador 4 | Utiliza el resultado del comparador
légica 1 en la regla Idgica. )
4 en la regla logica.
[28] Regla légica 2 | Utilizar el resultado de la regla -
. . [51] Comparador 5 | Utiliza el resultado del comparador
légica 2 en la regla ldgica. .
5 en la regla légica.
[29] Regla légica 3 | Utilizar el resultado de la regla
L. L, . [60] Regla légica 4 | Utiliza el resultado de la regla
légica 3 en la regla ldgica.
légica 4 en la regla légica.
[33] Entrada digital | Utilizar el valor de DI18 en la regla i EE T T T I
t
DI18 l6gica (alto = verdadero). €gla logica 5 fiza el resuitado ? a rega
légica 5 en la regla ldgica.
[34] Entrada digital | Utilizar el valor de DI19 en la regla > Entrada diqital
DI19 légica (alto = verdadero). (76l ntrada digita
x30 2
[35] Entrada digital | Utilizar el valor de DI27 en la regla 771 Entrada digital
DI27 légica (alto = verdadero). x30 3
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13-01 Evento arranque 13-02 Evento parada

13-02 Evento parada

Option: Funcion: Option: Funcion:
[78] Entrada digital [4] En referencia | Para obtener una descripcion mas
x30 4 completa, consulte el grupo de
[90] Modo convert. pardmetros 5-3* Salidas digitales.
ECB [5] Limite de par | Para obtener una descripcion mas
[91] Modo bypass completa, consulte el grupo de
ECB pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[92] Modo prueba
ECB [6] Limite Para obtener una descripcién mas
[94] RS Flipflop 0 intensidad completa, consulte el grupo de
- pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[95] RS Flipflop 1
[96] RS Flipflop 2 [7] Fuera rango Para obtener una descripcién mas
[97] RS Flipflop 3 intensidad completa, consulte el grupo de
[98] RS Flipflop 4 pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[99] RS Flipflop 5 [8] | posterior Para obtener una descripcion mas
[100] RS Flipflop 6 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF bajo completa, consulte el grupo de
Operand S y elpardmetro 13-16 RS- pardmetros 5-3* Salidas digitales.
-FF Operand R. [9] | anterior alto | Para obtener una descripcion mas
[101] RS Flipflop 7 completa, consulte el grupo de
[102] Verifying Flow pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[125] Entrada digital [10] Fuera rango
x46 1 veloc.
[126] Entrada digital [11] Velocidad Para obtener una descripcién méas
x46 3 posterior baja | completa, consulte el grupo de
271 Entrada digital pardmetros 5-3* Salidas digitales.
x46 5
— [12] Velocidad Para obtener una descripcién mas
[128] Entrada digital )
<46 7 anterior alta completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[129] Ent. digital x46
9 [13] Fuera rango Para obtener una descripcion mas
[130] Ent. digital x46 realim. completa, consulte el grupo de
1 pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[131] Ent. digital x46 [14] < realim. alta | Para obtener una descripcion mas
13 completa, consulte el grupo de

pardmetros 5-3* Salidas digitales.

[15]

> realim. baja

Para obtener una descripcién mas

Option: Funcion:
- completa, consulte el grupo de
Seleccione la entrada booleana ) . .
. pardmetros 5-3* Salidas digitales.
(verdadero o falso) para desactivar
i vertencia ara obtener una descripcion mas
el Smart Logic Control. [16] Advert, P bt descripcion ma
- térmica completa, consulte el grupo de
[0] Falso Introduce el valor fijo de falso en la h . o
ardmetros 5-3* Salidas digitales.
la l6ai p 5-3* Salidas digitall
regla légica.
- [17] Tens. alim. Para obtener una descripcién mas
1 Verdadero Introduce el valor fijo de
. fuera ran. completa, consulte el grupo de
«verdadero» en la regla légica. ) . .
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
tros 5-3* Salidas digitals
[2] En funciona- Para obtener una descripcion mas - — -
. P [18] Cambio de Para obtener una descripcién mas
miento completa, consulte el grupo de )
| . o sentido completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales. ) . o
pardmetros 5-3* Salidas digitales.
tros 5-3* Salidas digital
[3] En rango Para obtener una descripcion mas - S -
[19] Advertencia Para obtener una descripcion mas
completa, consulte el grupo de
) . . completa, consulte el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales. h . .
ardmetros 5-3* Salidas digitales.
p tros 5-3* Salidas digital
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13-02 Evento parada 13-02 Evento parada

Option: Funcion: Option: Funcion:
[20] Alarma Para obtener una descripcion mas mediante entrada digital, fieldbus u
(descon.) completa, consulte el grupo de otro).
pardmetros 5-3* Salidas digitales. [41] Desc. con Este evento es verdadero si el
[21] Alar. (blog. Para obtener una descripcion mas reinic. convertidor de frecuencia esta
descon.) completa, consulte el grupo de desconectado (pero no bloqueado
pardmetros 5-3* Salidas digitales. por alarma) y se pulsa [Reset].
[22] Comparador 0 [ Utilice el resultado del comparador [42] Desc. reinic. Este evento es verdadero si el
0 en la regla légica. autom. convertidor de frecuencia esta
[23] Comparador 1 | Utilice el resultado del comparador detenido (pero no blogueado por
L . alarma) y se emite un Reset
1 en la regla légica. o
automatico.
[24] Comparador 2 | Utilice el resultado del comparador
. [43] Tecla OK Este evento es verdadero si se pulsa
2 en la regla légica.
[OK].
[25] Comparador 3 | Utilice el resultado del comparador
2 [44] Botén Reset Este evento es verdadero si se pulsa
3 en la regla ldgica.
[Reset].
[26] Regla légica 0 | Utilizar el resultado de la regla
L. . [45] Tecla Izquierda | Este evento es verdadero si se pulsa
légica 0 en la regla ldgica. >
- .
[27] Regla légica 1 | Utilizar el resultado de la regla
L, . . [46] Tecla Derecha | Este evento es verdadero si se pulsa
légica 1 en la regla Idgica. ]
»
[28] Regla légica 2 | Utilizar el resultado de la regla
. , . [47] Tecla Arriba Este evento es verdadero si se pulsa
légica 2 en la regla légica.
[A].
[29] Regla légica 3 | Utilizar el resultado de la regla
l6gica 3 en la regla Iégica. [48] Tecla Abajo Este evento es verdadero si se pulsa
[v].
[30] Tiempo limite | Utilizar el resultado del
SLO temporizador 0 en la regla ldgica. [50] Comparador 4 | Utiliza el resultado del comparador
4 en la regla légica.
[31] Tiempo limite | Utilizar el resultado del 9 9
SL1 temporizador 1 en la regla ldgica. [51] Comparador 5 | Utiliza el resultado del comparador
5 en la regla Idgica.
[32] Tiempo limite | Utilizar el resultado del 9 9
SL 2 temporizador 2 en la regla légica. [60] Regla légica 4 | Utiliza el resultado de la regla
légica 4 en la regla légica.
[33] Entrada digital | Utilizar el valor de DI18 en la regla 9 9 9
DI18 légica (alto = verdadero). [61] Regla légica 5 | Utiliza el resultado de la regla
légica 5 en la regla légica.
[34] Entrada digital | Utilizar el valor de DI19 en la regla 9 9 9
DI19 l6gica (alto = verdadero). [70] Tiempo limite | Utiliza el resultado del
SL 3 temporizador 3 en la regla légica.
[35] Entrada digital | Utilizar el valor de DI27 en la regla P 9 9
DI27 I6gica (alto = verdadero). [71] Tiempo limite [ Utiliza el resultado del
SL 4 temporizador 4 en la regla logica.
[36] Entrada digital | Utilizar el valor de DI29 en la regla P 9 9
DI29 l6gica (alto = verdadero). [72] Tiempo limite | Utiliza el resultado del
SL5 temporizador 5 en la regla légica.
[37] Entrada digital | Utilizar el valor de DI32 en la regla P 9 9
DI32 l6gica (alto = verdadero). [73] Tiempo limite | Utiliza el resultado del
SL6 temporizador 6 en la regla logica.
[38] Entrada digital | Utilizar el valor de DI33 en la regla P 9 9
DI33 l6gica (alto = verdadero). [74] Tiempo limite | Utiliza el resultado del
SL7 temporizador 7 en la regla légica.
[39] Comando de | Este evento es verdadero si el P 9 9
arranque convertidor de frecuencia arranca [75] Comando
(ya sea mediante entrada digital, arran. dado
fieldbus u otro). [76] Entrada digital
- x30 2
[40] Convert. frec. | Este evento es verdadero si el =
parado convertidor de frecuencia se 77 Entrada digital
detiene o entra en inercia (ya sea x30 3
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13-02 Evento parada

13-02 Evento parada

Option: Funcion: Option: Funcién:
[78] Entrada digital [141] ATEX ETR cur.
x30 4 alarm
[80] Falta de [142] ATEX ETR freq.
caudal warning
[81] Bomba seca [143] ATEX ETR freq.
[82] Fin de curva alarm
[83] Correa rota
[90] Modo convert. 3.12.2 13-1* Comparadores
ECB
[91] Modo bypass Los comparadores se usan para comparar variables
ECB continuas (es decir, frecuencia o intensidad de salida,
[92] Modo prueba entrada analdgica, etc.) con valores fijos predeterminados.
ECB
[33] ege Par. 13-11 =
incendio Comparator Operator Q
- Par.13-10 2
[94] RS Flipflop 0 Comparator Operand < §
[95] RS Flipflop 1 = -
[96] RS Flipflop 2 Par. 13-12 TRUE longer than.
[97] RS Flipflop 3 Comparator Value
[98] RS Flipflop 4
[99] RS Flipflop 5 llustracién 3.41 Comparadores
[100] RS Flipflop 6 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
FF Operand R. Hay valores digitales que se comparan segun intervalos de
[101] RS Flipflop 7 tiempo fijados. Consulte la explicacion del
[102] Verifying Flow pardmetro 13-10 Operando comparador. Los comparadores
[103] Relay 1 se evaluan una vez en cada intervalo de exploracion.
[104] Relay 2 Utilice directamente el resultado (verdadero o falso). Todos
[105] Relay 3 los pardmetros de este grupo son parametros de matrices
[106] Relay 4 con indice de 0 a 5. Seleccione el indice 0 para programar
[107] Relay 5 el comparador 0, seleccione el indice 1 para programar el
[108] Relay 6 comparador 1, y asi sucesivamente.
[109] Relay 7 13-10 Operando comparador
[1 10] Relay 8 Matriz [6]
(] Relay 9 Option: Funcién:
[112] System On Ref - -
Seleccione la variable que debe
[125] Entrada digital
controlar el comparador.
x46 1
[126] Entrada digital [0l Desactivado
x46 3 [1] Referencia
[127] Entrada digital [2 Realimen-
x46 5 tacion
[128] Entrada digital 3] Veloc. motor
x46 7 [4] Intensidad
[129] Ent. digital x46 motor
9 [5] Par motor
[130] Ent. digital x46 [6] Potencia
11 motor
[131] Ent. digital x46 [7] Tensiéon motor
13 [8] Tension Bus
[140] ATEX ETR cur. CcC
warning [9] Térmico motor
[10] VLT térmico
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13-10 Operando comparador 13-10 Operando comparador

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcién: Option: Funcion:

[11] Temp. [46] AI53 scaled
disipador [47] Al54 scaled

[12] Entr. analdg. [48] Al53 unit
Al53 [49] AlI54 unit

[13] Entr. analdg. [50] FALSO
Al54 [51] VERDADERO

[14] Entr. analdg. [52] Ctrl prep.
AIFB10 [53] Convertidor

[15] Entr. analdg. listo
AlS24V [54] Funciona-

[17] Entr. analdg. miento
AICCT [55] Cambio de

[18] Entrada pulsos sentido
FI29 [56] En rango

[19] Entrada pulsos [60] En referencia
FI33 [61] Bajo ref., alta

[20] Numero de [62] Sobre ref., alta
alarma [65] Limite de par

[21] Numero de [66] Limite de
adv. intensidad

[22] Entrada anal. 671 Fuera ran.
x30 11 intensidad

[23] Entrada anal. [68] Bajo | baja
x30 12 [69] Sobre | alta

[24] Caudal [70] Fuera rango
sensorless veloc

[25] Presion 711 Bajo veloc.
sensorless baja

[26] Flow Totalized 721 Sobre veloc.
Volume alta

[27] Flow Actual [75] Fuera rango
Volume realim

[28] Flow [76] Bajo realim.

[29] Number Of baja
Pump Running [77] Sobre realim.

[30] Contador A alta

[31] Contador B [80] Advertencia

[34] Analog Input térmica
x48/2 [82] Tens. alim.

[35] Temp Input fuera ran.
x48/4 [85] Advertencia

[36] Temp Input [86] Alarma
x48/7 (descon.)

[37] Temp Input 871 Alar. (blog.
x48/10 descon.)

[38] Derag Counter [90] Bus OK

[40] Entrada anal. 911 Limite par y
X42/1 parada

[41] Entrada anal. [92] Fallo freno
X42/3 (IGBT)

[42] Entrada anal. [94] Parada segura
X42/5 activa

MG200B05 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. 143




Dt

Descripcion del parametro VLT® AQUA Drive FC 202

13-10 Operando comparador 13-10 Operando comparador

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcién: Option: Funcion:

[100] Comparador 0 [160] Relé 1
[101] Comparador 1 [161] Relé 2
[102] Comparador 2 [162] Relé 3
[103] Comparador 3 [163] Relé 4
[104] Comparador 4 [164] Relé 5
[105] Comparador 5 [165] Relé 6
[110] Regla légica 0 [166] Relé 7
[111] Regla légica 1 [167] Relé 8
[112] Regla légica 2 [168] Relé 9
[113] Regla légica 3 [180] Ref. local
[114] Regla légica 4 activa
[115] Regla logica 5 [181] Ref. remota
[120] Tiempo limite activa

SL O [182] Comando de
[121] Tiempo limite arranque

SL1 [183] Convertidor
[122] Tiempo limite parado

SL 2 [185] Conv. modo
[123] Tiempo limite manual

SL 3 [186] Convert. modo
[124] Tiempo limite auto

SL 4 [187] Comando
[125] Tiempo limite arran. dado

SL5 [190] Entr. digital
[126] Tiempo limite x30 2

SL 6 [191] Entr. digital
[127] Tiempo limite x30 3

SL7 [192] Entr. digital
[130] Entrada digital x30 4

DI18 [193] Entrada digital
[131] Entrada digital x46 1

D119 [194] Entrada digital
[132] Entrada digital x46 2

DI27 [195] Entrada digital
[133] Entrada digital x46 3

DI29 [196] Entrada digital
[134] Entrada digital x46 4

DI32 [197] Entrada digital
[135] Entrada digital x46 5

DI33 [198] Entrada digital
[150] Salida digital x46 6

SLA [199] Entrada digital
[151] Salida digital x46 7

SLB [204] System On Ref
[152] Salida digital [205] No Flow

SL C [206] Dry Pump
[153] Salida digital [207] End of Curve

SLD [208] Broken Belt
[154] Salida digital [209] ECB Drive

SLE Mode
[155] Salida digital [210] ECB Bypass

SLF Mode
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13-10 Operando comparador

13-11 Operador comparador

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcién: Option: Funcién:
[211] ECB Test Mode [7] VERDADERO
[212] Emergency <.
Mode [8] FALSO menor
[240] Totalized Vol que...
in thousands T d
- alor comparador
@ [Totalzed Vo
in millions Matriz [6]
[242] Totalized Vol Range: Funcidn:
in billions Size [-100000 - Introduzca el nivel de disparo para
[243] Totalized Vol related* 100000 ] la variable controlada por este
in trillions comparador. Este es un pardmetro
[245] Actual Vol in de matrices que contiene los
thousands valores de comparador de 0 a 5.
[246] Actual Vol in
millions .
, 3.12.3 RS Flip Flops
[247] Actual Vol in
billons Los flip flops de reinicio/aj ienen la sefial hasta el
os flip flops de reinicio/ajuste mantienen la sefal hasta e
[248] Actual Vol in os Tlip Tlops )
- ajuste/reinicio.
trillions
[249] Therm. Sensor
o
Temp. p
Par. 13-15 §
13-11 Operador comparador RS-FF Operand S 2
. Par.13-16 2
Matriz [6] RS-FF Operand R
Option: Funcion:
[0] < Seleccione [0] < para que el llustracién 3.42 Flip Flops de Reset/Set
resultado de la evaluaciéon sea
verdadero cuando la variable
seleccionada en el Se utilizan dos parametros y la salida puede utilizarse en
pardmetro 13-10 Operando las reglas légicas y como eventos.
comparador sea inferior al valor
fijado en el pardmetro 13-12 Valor °
comparador. El resultado serd falso < ] é
si la variable seleccionada en el J %
- o
pardmetro 13-10 Operando R M
comparador es superior al valor
X ) Flip Flop Output
fijado en el pardmetro 13-12 Valor . ) .
comparador. llustracién 3.43 Salidas de Flip Flop
[1] = (igual) Seleccione [1] = para que el
resultado de la evaluacién sea .
Los dos operadores pueden seleccionarse entre una larga
verdadero cuando la variable . . - .
lista. En casos especiales, puede utilizarse la misma entrada
seleccionada en el - . L .
digital para el ajuste y el reinicio, de forma que dicha
pardmetro 13-10 Operando . .
entrada digital puede servir como arranque y parada. Los
comparador sea aproximadamente N . .
siguientes ajustes pueden aplicarse para establecer la
igual al valor fijado en el . - R
misma entrada digital (por ejemplo, DI32) como arranque/
pardmetro 13-12 Valor comparador. parada
[2] > Seleccione [2] > para la légica
inversa de la opcién [0] <. Parametro carga Notas
[5] VERDADERO Pardmetro 13-00 Modo Si ~
> Controlador SL
[6] FALSO mayor
que...
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Parametro carga Notas 13-15 RS-FF Operand S
Pardmetro 13-01 Evento Verdadero |- Matriz [8]
arranque Seleccione la entrada de ajuste.
Pardmetro 13-02 Evento parada | Falso - . .,
Option: Funcion:
(371 [5] Limite de par
Pardmetro 13-40 Regla I6gica —
Entrada - [6] Limite
booleana 1 [0] . . .
digital DI32 intensidad
. . [2] En [7] Fuera rango
Pardmetro 13-42 Regla I6gica . . .
funciona- |- intensidad
booleana 2 [0] .
miento [8] | posterior
Pardmetro 13-41 Operador bajo
L. [31 Y NO -
regla I6gica 1 [0] [9] | anterior alto
7] [10] Fuera rango
7
Pardmetro 13-40 Regla I6gica veloc.
Entrada - -
booleana 1 [1] o [11] Velocidad
digital DI32 . .
21 En posterior baja
Pardmetro 13-42 Regla Iégica . [12] Velocidad
funciona- |- .
booleana 2 [1] . anterior alta
miento
” [13] Fuera rango
Pardmetro 13-41 Operador .
. 1y - realim.
regla légica 1 [1] -
[14] < realim. alta
Salida del [15] > realim. baja
Pardmetro 13-15 RS-FF Operand |[26] Regla |pardmetro 13-41 Op [16] Advertencia
sl l6gica 0 erador regla Iégica 1 térmica
[0]. [17] Tens. alim.
Salida del fuera ran.
Pardmetro 13-16 RS-FF Operand |[27] Regla |pardmetro 13-41 Op [18] Cambio de
R [0] I6gica 1 erador regla Iégica 1 sentido
[1]. [19] Advertencia
[20] Alarma
Salida del
13-15 RS (descon.)
ardmetro 13- -
Pardmetro 13-51 Evento airs  |P 21] Alar. (blog.
. -FF Operand S y el
Controlador SL [0] Flipflop 0 i descon.)
pardmetro 13-16 RS- 221 c o i
-FF Operand R. ]
2] En [23] Comparador 1
Pardmetro 13-52 Accién . [24] Comparador 2
funciona- |-
Controlador SL [0] . [25] Comparador 3
miento
[26] Regla légica 0
Pardmetro 13-51 Evento [27] Regla [27] Regla légica 1
Controlador SL [1] I6gica 1 [28] Regla légica 2
Pardmetro 13-52 Accion 5qi
[24] Parada |- [29] Regla légica 3
Controlador SL [1] [30] Tiempo limite
bi P SLO
Tabla 3.21 Operadores B1] Tiempo limite
d SL1
13-15 RS-FF Operand S 32 Mmoo e
Matriz [8] SL 2
Seleccione la entrada de ajuste. [33] Entrada digital
Option: Funcién: DI18
[0] Falso [34] Entrada digital
[ Verdadero DI19
121 En funciona- [35] Entrada digital
miento Di27
131 En rango [36] Entrada digital
[4] En referencia DI29
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13-15 RS-FF Operand S

13-15 RS-FF Operand S

Matriz [8] Matriz [8]
Seleccione la entrada de ajuste. Seleccione la entrada de ajuste.
Option: Funcién: Option: Funcién:
[37] Entrada digital [93] Modo
DI32 incendio
[38] Entrada digital [94] RS Flipflop 0
DI33 [95] RS Flipflop 1
[39] Comando de [96] RS Flipflop 2
arranque [97] RS Flipflop 3
[40] Convert. frec. [98] RS Flipflop 4
parado [99] RS Flipflop 5
[41] Desc. con [100] RS Flipflop 6
reinic. [101] RS Flipflop 7
[42] Desc. reinic. [102] Verifying Flow
alitom: [103] Relay 1
[43] Tecla OK [104] Relay 2
[44] Botén Reset [105] Relay 3
[45] Tecla Izquierda [106] Relay 4
[46] Tecla Derecha [107] Relay 5
[47] Tecla Arriba [108] Relay 6
[48] Tecla Abajo [109] Relay 7
[50] Comparador 4 [110] Relay 8
[51] Comparador 5 [ Relay 9
[60] Regla logica 4 [112] System On Ref
[61] Regla logica 5 [125] Entrada digital
[70] Tiempo limite X46 1
SL3 [126] Entrada digital
[71] Tiempo limite x46 3
SL4 [127] Entrada digital
[72] Tiempo limite x46 5
SLs [128] Entrada digital
[73] Tiempo limite x46 7
sLeé [129] Ent. digital x46
[74] Tiempo limite 9
SL7 [130] Ent. digital x46
[75] Comando 1
arran. dado [131] Ent. digital x46
[76] Entrada digital 13
x30 2 [140] ATEX ETR cur.
[77] Entrada digital warning
x30 3 [141] ATEX ETR cur.
[78] Entrada digital alarm
x30 4 [142] ATEX ETR freq.
[80] Falta de warning
caudal [143] ATEX ETR freq.
[81] Bomba seca alarm
[82] Fin de curva
83] Correa rota 13-16 RS-FF Operand R
[90] Modo convert. Matriz [8]
ECB Seleccione la entrada de reinicio. La entrada de reinicio tendra
[91] Modo bypass prioridad sobre la entrada de ajuste.
ECB Option: Funcién:
[92] Modo prueba [0] Falso
ECB [1] Verdadero
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13-16 RS-FF Operand R

13-16 RS-FF Operand R

Matriz [8] Matriz [8]
Seleccione la entrada de reinicio. La entrada de reinicio tendra Seleccione la entrada de reinicio. La entrada de reinicio tendra
prioridad sobre la entrada de ajuste. prioridad sobre la entrada de ajuste.
Option: Funcién: Option: Funcion:
[2] En funciona- [34] Entrada digital
miento DI19
[3] En rango [35] Entrada digital
[4] En referencia DI27
[5] Limite de par [36] Entrada digital
[6] Limite DI29
intensidad [37] Entrada digital
[7] Fuera rango DI32
intensidad [38] Entrada digital
[8] | posterior DI33
bajo [39] Comando de
[9] | anterior alto arranque
[10] Fuera rango [40] Convert. frec.
veloc. parado
[ Velocidad [41] Desc. con
posterior baja reinic.
[12] Velocidad [42] Desc. reinic.
anterior alta autom.
[13] Fuera rango [43] Tecla OK
realim. [44] Botén Reset
[14] < realim. alta [45] Tecla Izquierda
[15] > realim. baja [46] Tecla Derecha
[16] Advertencia [47] Tecla Arriba
térmica [48] Tecla Abajo
[17] Tens. alim. [50] Comparador 4
fuera ran. [51] Comparador 5
[18] Cambio de [60] Regla légica 4
sentido [61] Regla logica 5
[19] Advertencia [70] Tiempo limite
[20] Alarma SL3
(descon.) [711 Tiempo limite
[21] Alar. (blog. SL 4
descon.) [72] Tiempo limite
[22] Comparador 0 SL5
[23] Comparador 1 [731 Tiempo limite
[24] Comparador 2 SL6
[25] Comparador 3 [74] Tiempo limite
[26] Regla légica 0 SL7
[27] Regla légica 1 [75] Comando
[28] Regla légica 2 arran. dado
[29] Regla logica 3 [76] Entrada digital
[30] Tiempo limite x30 2
SL O [77] Entrada digital
[31] Tiempo limite x30 3
SL1 [78] Entrada digital
[32] Tiempo limite x30 4
SL 2 [80] Falta de
[33] Entrada digital caudal
DI18 [81] Bomba seca
[82] Fin de curva
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3124 13-2* Temporizadores

Matriz [8]
Seleccione la entrada de reinicio. La entrada de reinicio tendra Utilice el resultado (verdadero o falso) directamente de los
prioridad sobre la entrada de ajuste. temporizadores para definir un evento (consulte el
Option: Funcion: pardmetro 13-51 Evento Controlador SL) o como entrada
booleana en una regla légica (consulte el
[83] Correa rota pardmetro 13-40 Regla I6gica booleana 1, el
[90] MISED @it pardmetro 13-42 Regla I6gica booleana 2 o el
295 pardmetro 13-44 Regla I6gica booleana 3). Un temporizador
o1 Modo bypass es falso solo cuando lo inicia una accién (por ejemplo, [29]
ECB Tempor. inicio 0) hasta que pase el valor del temporizador
[92] Modo prueba introducido en este pardmetro. A continuacion, vuelve a
ECB ser verdadero.
(93] Modo Todos los pardmetros de este grupo son parametros de
incendio matrices con indice de 0 a 2. Seleccione el indice 0 para
[94] RS Flipflop 0 programar el temporizador 0; seleccione el indice 1 para
[95] RS Flipflop 1 programar el temporizador 1, y asi sucesivamente.
[97] RS Flipflop 3
(98] RS Flipflop 4 Matriz [8]
[99] RS Flipflop 5 Range: Funcion:
[100] RS Flipflop 6 Size [0-0] Introduzca el valor para definir la
(o1 RS Flipflop 7 related* duracién de la salida falso del
[102] Verifying Flow temporizador programado. Un
[103] Relay 1 temporizador solo es falso si lo
[104] Relay 2 activa una accién (por ejemplo, [30]
[105] Relay 3 Tempor. inicio 1) y hasta que
[106] Relay 4 transcurra el tiempo introducido en
1071 Relay 5 el temporizador.
[108] Relay 6
[109] Relay 7 3.12.5 13-4* Reglas ldgicas
[110] Relay 8
[111] Relay 9 Se pueden combinar hasta tres entradas booleanas
[112] System On Ref (entradas verdaderas/falsas) de temporizadores,
[125] Entrada digital comparadores, entradas digitales, bits de estado y eventos
x46 1 utilizando los operadores l6gicos Y, O y NO. Seleccione
[126] Entrada digital entradas booleanas para el célculo en el
x46 3 pardmetro 13-40 Regla I6gica booleana 1, el
271 Entrada digital pardmetro 13-42 Regla Iégica booleana 2 y el
x46 5 pardmetro 13-44 Regla Iégica booleana 3. Defina los
[128] Entrada digital operadores utilizados para combinar de forma logica las
46 7 entradas seleccionadas en pardmetro 13-41 Operador regla
[129] Ent. digital x46 Iégica 1y pardmetro 13-43 Operador regla I6gica 2.
9
[130] Ent. digital x46 Par. 13-41 Par. 13-43 2
1 Par. 13-40 Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator 2 g
— Logic Rule Boolean 1 | ® &
[131] Ent. digital x46 Par 13.42 %)4) D 5
13 Logic Rule Boolean 2 . @_~D L
[140] ATEX ETR cur.
warning ’7
[141] ATEX ETR cur. Par. 13-44
alarm Logic Rule Boolean 3
llustracion 3.44 Reglas logicas
[142] ATEX ETR freq.
warning
[143] ATEX ETR freq.
alarm
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Prioridad de céalculo 13-40 Regla légica booleana 1

Prlnjero, se calculan los Ire.sultados del Matriz [6]
pardmetro 13-40 Regla Iégica booleana 1, del Onti Funcié
pardmetro 13-41 Operador regla Iégica 1y del ption: uncion:
pardmetro 13-42 Regla I6gica booleana 2. El resultado N4l < realim. alta | Para obtener una descripcion mas
(verdadero/falso) de este célculo se combina con los completa, consulte el grupo de
ajustes del pardmetro 13-43 Operador regla Iégica 2 y del pardmetros 5-3* Salidas digitales.
pardmetro 13-44 Regla Iégica booleana 3, y produce el [15] > realim. baja | Para obtener una descripcién mas
resultado final (verdadero/falso) de la regla légica. completa, consulte el grupo de
13-40 Regla légica booleana 1 pardmetros 5-3* Salidas digitales.
Matriz [6] [16] Advertencia Para obtener una descripcién mas
Option: Funcién: térmica completa, consulte el grupo de
’ ’ pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[0] Falso Introduce el valor fijo de falso en la
regla légica. [17] Tens. alim. Para obtener una descripcion mas
il Verdad od Ao frod fuera ran. completa, consulte el grupo de
erdadero T/;::Iaudceeroe :: (I)z: r:g);laelégica pardmetros 5-3* Salidas digitales.
« » .
[18] Cambio de Para obtener una descripcion mas
[2] En funciona- Para obtener una descripcion mas .
miento S D sentido completa, consulte el grupo de
pardfnetrcl)s 53¢ Salidaf diZitales pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[19] Advertencia Para obtener una descripcion mas
[3] En rango Para obtener una descripcién mas
completa. consulte el arupo de completa, consulte el grupo de
pardpmetr(;s 5 3;Salida£s7 :’Z tales pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[20] Alarma Para obtener una descripcion mas
[4] En referencia | Para obtener una descripcion mas
| o] p (descon.) completa, consulte el grupo de
;Z:T;fni:fc;sczr;s:;sl:iaf rdulZZ‘aIZs pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[21] Alar. (blog. Para obtener una descripcién mas
[5] Limite de par | Para obtener una descripcion mas
eta. consulte el arupo de descon.) completa, consulte el grupo de
;Z:;?netrcl)s 5.3x Salidaf diZ tales pardmetros 5-3* Salidas digitales.
[22] Comparador 0 | Utilice el resultado del comparador
[6] Limite Para obtener una descripcién mas W b resle e
intensidad completa, consulte el grupo de )
pardmetros 5-3* Salidas digitales. [23] Comparador 1 | Utilice el resultado del comparador
1 en la regla légica.
[7] Fuera rango Para obtener una descripcion mas
intensidad completa, consulte el grupo de [24] Comparador 2 | Utilice el resultado del comparador
pardmetros 5-3* Salidas digitales. 2 en la regla l6gica.
18l | posterior Para obtener una descripcién més [25] Comparador 3 | Utilice el resultado del comparador
bajo completa, consulte el grupo de 3 en la regla I6gica.
pardmetros 5-3* Salidas digitales. [26] Regla légica 0 | Utilizar el resultado de la regla
191 I anterior alto | Para obtener una descripcion mas I6gica 0 en la regla l6gica.
completa, consulte el grupo de [27] Regla légica 1 | Utilizar el resultado de la regla
pardmetros 5-3* Salidas digitales. l6gica 1 en la regla légica.
(ol Fuera rango [28] Regla légica 2 | Utilizar el resultado de la regla
veloc. I6gica 2 en la regla légica.
[11] Velocidad Para obtener una descripcién mas — —
posterior baja | completa, consulte el grupo de [29] Regla légica 3 | Utilizar el resultado de la regla
' I6gica 3 en la regla légica.
pardmetros 5-3* Salidas digitales. 9 9 9
30 Tiempo limite | Utilizar el resultado del
[12] Velocidad Para obtener una descripcion mas — S & ) T ——— la l6ai
emporizador 0 en la regla légica.
anterior alta completa, consulte el grupo de P 9 9
pardmetros 5-3* Salidas digitales. [31] Tiempo limite | Utilizar el resultado del
SL1 temporizador 1 en la regla légica.
[13] Fuera rango Para obtener una descripcién mas P 9 9
realim. completa, consulte el grupo de [32] Tiempo limite | Utilizar el resultado del
pardmetros 5-3* Salidas digitales. SL 2 temporizador 2 en la regla légica.
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Dt

Descripcion del parametro

Guia de programacion

13-40 Regla l6gica booleana 1

13-40 Regla légica booleana 1

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[33] Entrada digital | Utilizar el valor de DI18 en la regla [60] Regla légica 4 | Utiliza el resultado de la regla
DI18 l6gica (alto = verdadero). l6gica 4 en la regla logica.
[34] Entrada digital | Utilizar el valor de DI19 en la regla [61] Regla légica 5 | Utiliza el resultado de la regla
DI19 légica (alto = verdadero). légica 5 en la regla ldgica.
[35] Entrada digital | Utilizar el valor de DI27 en la regla [70] Tiempo limite [ Utiliza el resultado del
DI27 légica (alto = verdadero). SL3 temporizador 3 en la regla logica.
[36] Entrada digital | Utilizar el valor de DI29 en la regla [71] Tiempo limite | Utiliza el resultado del
DI29 légica (alto = verdadero). SL 4 temporizador 4 en la regla légica.
[37] Entrada digital | Utilizar el valor de DI32 en la regla [72] Tiempo limite | Utiliza el resultado del
DI32 l6gica (alto = verdadero). SL5 temporizador 5 en la regla légica.
[38] Entrada digital | Utilizar el valor de DI33 en la regla [73] Tiempo limite | Utiliza el resultado del
DI33 légica (alto = verdadero). SL 6 temporizador 6 en la regla légica.
[39] Comando de Esta regla l6gica es verdadera si el [74] Tiempo limite [ Utiliza el resultado del
arranque convertidor de frecuencia arranca SL7 temporizador 7 en la regla légica.
por (?ntrada digital, fieldbus u otro 75] Comando
medio. arran. dado
[40] Convert. frec. | Esta regla logica es verdadera si el [76] Entrada digital
parado convertidor de frecuencia se x30 2
detiene o entra en inercia, ya sea [77] Entrada digital
por entrada digital, fieldbus u otro x30 3
medio. [78] Entrada digital
[41] Desc. con Esta regla logica es verdadera si el x30 4
reinic. convertidor de frecuencia esta [80] Falta de
desconectado (pero no bloqueado caudal
por alarma) y se pulsa [Reset]. [81] Bomba seca
[42] Desc. reinic. Esta regla I6gica es verdadera si el [82] Pl 6 i
. . . [83] Correa rota
autom. convertidor de frecuencia estd
detenido (pero no bloqueado por [90] Modo convert.
alarma) y se emite un reset ECB
automatico. o1 Modo bypass
— . ECB
[43] Tecla OK Esta regla légica es verdadera si se 92] il (o
pulsa la tecla [OK]. ECB
[44] Botén Reset Esta regla l6gica es verdadera si se [93] Modo
pulsa la tecla [Reset]. incendio
[45] Tecla Izquierda | Esta regla logica es verdadera si se 94 RS Flipflop 0
pulsa [<]. [95] RS Flipflop 1
— - [96] RS Flipflop 2
[46] Tecla Derecha | Esta regla légica es verdadera si se -
[97] RS Flipflop 3
pulsa [>].
[98] RS Flipflop 4
[47] Tecla Arriba Esta regla légica es verdadera si se [99] RS Flipflop 5
pulsa [A]. [100] RS Flipflop 6 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
[48] Tecla Abajo Esta regla légica es verdadera si se Operand S 'y elpardmetro 13-16 RS-
pulsa [¥]. -FF Operand R.
101 RS Flipflop 7
[50] Comparador 4 | Utiliza el resultado del comparador (o1 > Flipflop
. [102] Verifying Flow
4 en la regla logica.
[103] Relay 1
[51] Comparador 5 | Utiliza el result’ac?o del comparador [104] Relay 2
5 en la regla légica. [105] Relay 3
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Descripcion del parametro VLT® AQUA Drive FC 202

13-40 Regla légica booleana 1 13-41 Operador regla légica 1

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[106] Relay 4 . Pardmetro 13-44 Regla
[107] Relay 5 Iégica booleana 3.
[108] Relay 6 [1] Y Evalda la expresion [13-40] Y
[109] Relay 7 [13-42].
[110] Relay 8 -
[2] (0] Evalua la expresion [13-40] O
[111] Relay 9 [13-42]
[112] System On Ref )
[125] Entrada digital [3] Y Negado Evalta la expresion [13-40] Y NO
x46 1 [13-42].
[126] Entrada digital [4] O Negado Evalda la expresién [13-40] O NO
X46 3 [13-42].
(271 Entrada digital 5] NO Y Evalda la expresion NO [13-40] Y
x46 5 [13-42].
[128] Entrada digital
x46 7 [6] NO O Evalda la expresiéon NO [13-40] O
[129] Ent. digital x46 (13-42].
9 [7] NO Y NO Evalda la expresion NO [13-40] Y
[130] Ent. digital x46 NO [13-42].
L [8] NO O NO Evalua la expresiéon NO [13-40] O
[131] Ent. digital x46 NO [13-42]
13
[140] ATEX ETR cur. 13-42 Regla l6gica booleana 2
warnin
e Matriz [6]
[141] ATEX ETR cur. . .,
alarm Option: Funcion:
[142] ATEX ETR freq. Seleccione la segunda entrada
warning booleana (verdadero o falso) para la
[143] ATEX ETR freq. regla l6gica seleccionada.
alarm Consulte el pardmetro 13-40 Regla
- légica booleana 1 para obtener mas
13-41 Operador regla légica 1 . .
descripciones de opciones y sus
Matriz [6] funciones.
Option: Funcion: 0] Falso
Seleccione el primer operador 1 Verdadero
l6gico que se usara en las entradas 2] En funciona-
booleanas del miento
pardmetro 13-40 Regla I6gica 3] En rango
LSl C [4] En referencia
pardmetro 13-42 Regla I6gica 5l Limite do par
booleana 2. — P
. . [6] Limite
Los nimeros de pardmetros entre .
intensidad
corchetes corresponden a las
entradas booleanas de los i 'Fuera _:mjo
parametros del grupo 13-** Légica intensi .a
inteligente. (8] | posterior
bajo
[0] Desactivado Ignora: 9] | anicaier &l
. Pardmetro 13-42 Regla [10] Fuera rango
Iégica booleana 2. veloc
. Pardmetro 13-43 Operador [ Velocidad
regla Iégica 2. posterior baja
[12] Velocidad
anterior alta
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Descripcion del parametro Guia de programacion

13-42 Regla l6gica booleana 2 13-42 Regla l6gica booleana 2

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[13] Fuera rango [46] Tecla Derecha
realim. [47] Tecla Arriba
[14] < realim. alta [48] Tecla Abajo
[15] > realim. baja [50] Comparador 4
[16] Advertencia [51] Comparador 5
térmica [60] Regla l6gica 4
[17] Tens. alim. [61] Regla ldgica 5
fuera ran. [70] Tiempo limite
[18] Cambio de SL 3
sentido [71] Tiempo limite
[19] Advertencia SL 4
[20] Alarma [72] Tiempo limite
(descon.) SL5
[21] Alar. (blog. [73] Tiempo limite
descon.) SL 6
[22] Comparador 0 [74] Tiempo limite
[23] Comparador 1 SL7
[24] Comparador 2 [75] Comando
[25] Comparador 3 arran. dado
[26] Regla légica 0 [76] Entrada digital
[27] Regla logica 1 x30 2
[28] Regla l6gica 2 [77] Entrada digital
[29] Regla légica 3 X303
[30] Tiempo limite [78] Entrada digital
SLO x30 4
[31] Tiempo limite [80] Falta de
SL 1 caudal
[32] Tiempo limite [81] Bomba seca
SL 2 [82] Fin de curva
[33] Entrada digital [83] Correa rota
D118 [90] Modo convert.
[34] Entrada digital ECB
DI19 [91] Modo bypass
[35] Entrada digital ECB
DI27 [92] Modo prueba
[36] Entrada digital ECB
DI29 [93] Modo
[37] Entrada digital incendio
DI32 [94] RS Flipflop 0 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
[38] Entrada digital Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
DI33 -FF Operand R.
(391 Comando de [95] RS Flipflop 1 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
IR Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
[40] Convert. frec. -FF Operand R.
parado
1] Desc. con [96] RS Flipflop 2 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
reinic. Operand S y elparametro 13-16 RS-
— -FF Operand R.
[42] Desc. reinic.
autom. [97] RS Flipflop 3 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
[43] Tecla OK Operand Sy elpardmetro 13-16 RS-
[44] Botdn Reset -FF Operand R.
[45] Tecla Izquierda
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Descripcion del parametro VLT® AQUA Drive FC 202

13-42 Regla légica booleana 2 13-43 Operador regla légica 2

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[98] RS Flipflop 4 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF Seleccione el segundo operador
Operand S y elpardmetro 13-16 RS- l6gico que se utilizara en la entrada
-FF Operand R. booleana calculada en el:
[99] RS Flipflop 5 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF y szrfzmetro Ealicos
Operand S y elpardmetro 13-16 RS- g ol 1
-FF Operand R. . Pardmetro 13-41 Operador
la I6gica 1.
[100] RS Flipflop 6 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF regla fogica
Operand Sy elpardmetro 13-16 RS- e Pardmetro 13-42 Regla
-FF Operand R. I6gica booleana 2.
[101] RS Flipflop 7 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF [13-44] indica la entrada booleana
Operand S y elpardmetro 13-16 RS- del pardmetro 13-44 Regla Iégica
-FF Operand R. booleana 3.
02 Verifving Fl [13-40/13-42] indica la entrada
[102] Srymng pow booleana calculada en:
12 26y 1 . Pardmetro 13-40 Regla
[104] Relay 2 Iégica booleana 1.
[105] Relay 3
. Pardmetro 13-41 Operador
[106] Relay 4 .
regla Iégica 1.
[107] Relay 5
[108] Relay 6 . Pardmetro 13-42 Regla
1109] Relay 7 Iégica booleana 2.
[110] Relay 8 [0] Desactivado Seleccione esta opcién para ignorar
[111] Relay 9 pardmetro 13-44 Regla légica
[112] System On Ref booleana 3.
[125] Entrada digital 0] Y
x46 1 2] 0
[126] Entrada digital B3] Y Negado
x46 3 [4] O Negado
[127] Entrada digital 5] NO Y
X405 l6] NO O
[128] Ezéra;da digital 71 NO Y NO
= [8] NO O NO
[129] Ent. digital x46
9 13-44 Regla l6gica booleana 3
[130] Ent. digital x46 Matriz [6]
1 . ..
Option: Funcion:
[131] Ent. digital x46
13 Seleccione la tercera entrada
booleana (verdadero o falso) para la
[140] ATEX ETR cur. L )
) regla légica seleccionada.
warning
[141] ATEX ETR cur. Consulte el pardmetro 13-40 Regla
alarm Iégica booleana 1 para obtener mas
42] ATEX ETR freg. descripciones de opciones y sus
warning funciones.
[143] ATEX ETR freq. [0] Falso
alarm ] Verdadero
[2] En funciona-
miento
[3] En rango
[4] En referencia
[5] Limite de par
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Descripcion del parametro Guia de programacion

13-44 Regla logica booleana 3 13-44 Regla l6gica booleana 3

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[6] Limite [38] Entrada digital
intensidad DI33
[7] Fuera rango [39] Comando de
intensidad arranque
[8] | posterior [40] Convert. frec.
bajo parado
[9] | anterior alto [41] Desc. con
[10] Fuera rango reinic.
veloc. [42] Desc. reinic.
[11] Velocidad autom.
posterior baja [43] Tecla OK
[12] Velocidad [44] Boton Reset
anterior alta [45] Tecla Izquierda
[13] Fuera rango [46] Tecla Derecha
realim. [47] Tecla Arriba
[14] < realim. alta [48] Tecla Abajo
[15] > realim. baja [50] Comparador 4
[16] Advertencia [51] Comparador 5
térmica [60] Regla légica 4
[17] Tens. alim. [61] Regla l6gica 5
fuera ran. [70] Tiempo limite
[18] Cambio de SL 3
sentido [71] Tiempo limite
[19] Advertencia SL 4
[20] Alarma [72] Tiempo limite
(descon.) SL5
[21] Alar. (blog. [73] Tiempo limite
descon.) SL6
[22] Comparador 0 [74] Tiempo limite
[23] Comparador 1 SL7
[24] Comparador 2 [75] Comando
[25] Comparador 3 arran. dado
[26] Regla légica 0 [76] Entrada digital
[27] Regla légica 1 x30 2
[28] Regla légica 2 [771 Entrada digital
[29] Regla légica 3 x30 3
[30] Tiempo limite [78] Entrada digital
SLO x30 4
[31] Tiempo limite [80] Falta de
SL1 caudal
[32] Tiempo limite [81] Bomba seca
SL 2 [82] Fin de curva
[33] Entrada digital [83] Correa rota
DI18 [90] Modo convert.
[34] Entrada digital ECB
DI19 [91] Modo bypass
[35] Entrada digital ECB
DI27 [92] Modo prueba
[36] Entrada digital ECB
DI29 [93] Modo
[37] Entrada digital incendio
DI32 [94] RS Flipflop 0
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Descripcion del parametro VLT® AQUA Drive FC 202

3126 135" Estados

Matriz [6]
[95] RS Flipflop 1 Matriz [20]
[96] RS Flipflop 2 Option: Funcion:
[97] RS Flipflop 3 Seleccione la entrada booleana
[98] RS Flipflop 4 (verdadero o falso) para definir el
[99] RS Flipflop 5 evento de controlador Smart Logic.
[100] RS Flipflop 6 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF Consulte el pardmetro 13-02 Evento
Operand S'y elpardmetro 13-16 RS- parada para obtener mas descrip-
-FF Operand R. ciones de opciones y sus funciones.
[101] RS Flipflop 7 [0] Falso
[102] Verifying Flow 1] Verdadero
[103] Relay 1 121 En funciona-
[104] Relay 2 miento
[105] Relay 3 [3] En rango
[106] Relay 4 [4] En referencia
[107] Relay 5 [5] Limite de par
[108] Relay 6 [6] Limite
[109] Relay 7 intensidad
[110] Relay 8 [7] Fuera rango
[111] Relay 9 intensidad
[112] System On Ref [8] | posterior
[125] Entrada digital bajo
X46 1 [9] | anterior alto
[126] Entrada digital [10] Fuera rango
x46 3 veloc.
[127] Entrada digital [11] Velocidad
x46 5 posterior baja
[128] Entrada digital [12] Velocidad
x46 7 anterior alta
[129] Ent. digital x46 [13] Fuera rango
9 realim.
[130] Ent. digital x46 [14] < realim. alta
1 [15] > realim. baja
[131] Ent. digital x46 [16] Advertencia
13 térmica
[140] ATEX ETR cur. [17] Tens. alim.
warning fuera ran.
[141] ATEX ETR cur. [18] Cambio de
alarm sentido
[142] ATEX ETR freq. [19] Advertencia
warning [20] Alarma
[143] ATEX ETR freq. (descon.)
alarm [21] Alar. (blog.
descon.)
[22] Comparador 0
[23] Comparador 1
[24] Comparador 2
[25] Comparador 3
[26] Regla légica 0
[27] Regla légica 1
[28] Regla légica 2
[29] Regla légica 3
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Descripcion del parametro Guia de programacion

13-51 Evento Controlador SL 13-51 Evento Controlador SL

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[30] Tiempo limite [78] Entrada digital
SLO x30 4
[31] Tiempo limite [80] Falta de
SL1 caudal
[32] Tiempo limite [81] Bomba seca
SL 2 [82] Fin de curva
[33] Entrada digital [83] Correa rota
DI18 [90] Modo convert.
[34] Entrada digital ECB
DI19 [91] Modo bypass
[35] Entrada digital ECB
DI27 [92] Modo prueba
[36] Entrada digital ECB
DI29 [93] Modo
[37] Entrada digital incendio
DI32 [94] RS Flipflop 0 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
[38] Entrada digital Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
DI33 -FF Operand R.
[39] Comando de [95] RS Flipflop 1 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
arranque Operand S 'y elpardmetro 13-16 RS-
[40] Convert. frec. -FF Operand R.
parado
@ Desc. con [96] RS Flipflop 2 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
reinic. Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
[42] Desc. reinic. FF Operand R.
autom. [97] RS Flipflop 3 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
[43] Tecla OK Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
[44] Boton Reset -FF Operand R.
[45] Tecla Izquierda [98] RS Flipflop 4 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
[46] Tecla Derecha Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
[47] Tecla Arriba -FF Operand R.
[48] Tecla Abajo [99] RS Flipflop 5 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
[>01 ConpeiEi Operand S 'y elpardmetro 13-16 RS-
[51] Comparador 5 -FF Operand R.
[60] Regla légica 4
61] Regla 1ogica 5 [100] RS Flipflop 6 Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
- — Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
[70] Tiempo limite -FF Operand R.
SL3
711 Tiempo limite [101] RS Flipflop 7 | Consulte el pardmetro 13-15 RS-FF
SL 4 Operand S y elpardmetro 13-16 RS-
721 Tiempo limite -FF Operand R.
SLS [102] Verifying Flow
[73] Tiempo limite [103] Relay 1
SL 6 [104] Relay 2
[74] Tiempo limite [105] Relay 3
td [106] Relay 4
[75] Comando 107 Relay 5
arran. dado [108] Relay 6
[76] Entrada digital [109] Relay 7
X302 [110] Relay 8
[77] Entrada digital REE Relay 9
x30 3
[112] System On Ref
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Descripcion del parametro VLT® AQUA Drive FC 202

13-51 Evento Controlador SL 13-52 Accion Controlador SL

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[125] Entrada digital [11] Selec. ref. Selecciona la referencia interna 1.
x46 1 presel. 1
[126] Entrada digital [12] Selec. ref. Selecciona la referencia interna 2.
x46 3 presel. 2
[127] Entrada digital [13] Selec. ref. Selecciona la referencia interna 3.
x46 5 presel. 3
[128] Entrada digital [14] Selec. ref. Selecciona la referencia interna 4.
x46 7 presel. 4
[129] Ent. digital x46 [15] Selec. ref. Selecciona la referencia interna 5.
9 presel. 5
[130] Ent. digital x46 [16] Selec. ref. Selecciona la referencia interna 6.
11 presel. 6
[131] Ent. digital x46 [17] Selec. ref. Selecciona la referencia interna 7. Si
13 presel. 7 se cambia la referencia interna
[140] ATEX ETR cur. activa, esta se une con otras
warning 6rdenes de referencia interna que
[141] ATEX ETR cur. llegan de las entradas digitales o a
alarm través de un fieldbus.
n42] ATEX ETR freq. [18] Seleccionar Selecciona la rampa 1.
warning rampa 1
[143] ATEX ETR freq. [19] Seleccionar Selecciona la rampa 2.
alarm rampa 2
[22] En funciona- Envia una orden de arranque al
miento convertidor de frecuencia.
Matriz [20]
. . s [23] Func. sentido | Emite una orden de arranque con
Option: Funcion:
inverso cambio de sentido al convertidor
Seleccione la accién correspon- N ———
diente al evento SLC. Las acciones
se ejecutan cuando el evento [24] Parada Envia una orden de parada al
correspondiente (definido en el convertidor de frecuencia.
pardmetro 13-51 Evento Controlador [26] Freno de CC [ Emite una orden de parada CC al
SL) se evalta como verdadero. Las convertidor de frecuencia.
siguientes acciones estan - - -
EarlEes o sy cltadmredhes [27] Inercia El convertidor de frecuencia entra
en parada por inercia inmedia-
[0] Desactivado tamente. Todas las érdenes de
[1] Sin acciéon parada, incluyendo la de inercia,
[2] Seleccién de Cambia el ajuste activo detienen el SLC.
ajuste 1 (pardmetro 0-10 Ajuste activo) a 1. [28] Mant. salida Mantiene la frecuencia de salida del
[3] Seleccién de Cambia el ajuste activo convertidor de frecuencia.
GlIEE 2 (LI CIUREE CENT) 6 2 [29] Tempor. inicio | Inicia el temporizador 0; consulte
[4] Seleccién de Cambia el ajuste activo 0 pardmetro 13-20 Temporizador Smart
ajuste 3 (pardmetro 0-10 Ajuste activo) a 3. Logic Controller para una
[5] Seleccion de | Cambia el ajuste activo descripcion més completa
ajuste 4 (pardmetro 0-10 Ajuste activo) a 4. Si [30] Tempor. inicio | Inicia el temporizador 1; consulte
se cambia el ajuste, se une a otras 1 pardmetro 13-20 Temporizador Smart
ordenes de ajuste que lleguen de Logic Controller para una
las entradas digitales o mediante descripcién mas completa.
UL ELATES [31] Tempor. inicio | Inicia el temporizador 2; consulte
[10] Selec. ref. Selecciona la referencia interna 0. 2 pardmetro 13-20 Temporizador Smart
presel. 0
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13-52 Accion Controlador SL 13-52 Accion Controlador SL

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcién: Option: Funcion:
Logic Controller para una Logic Controller para una
descripcién mas completa. descripcién mas completa.
[32] Aj. saldig. A Cualquier salida que tenga [73] Tempor. inicio | Inicia el temporizador 6; consulte
baja seleccionada la salida digital 1 sera 6 pardmetro 13-20 Temporizador Smart
baja (desconectada). Logic Controller para una
[33] Aj. sal.dig. B Cualquier salida con salida digital 2 descripcion mas completa.
baja seleccionada es baja (descon.). [74] Tempor. inicio | Arranca el temporizador 7; consulte
[34] Aj. sal.dig. C Cualquier salida con salida digital 3 / (PG YA YA Aol S
. . . Logic Controller para una
baja seleccionada es baja (descon.).
descripcién mas completa.
[35] Aj. saldig. D Cualquier salida con salida digital 4
. . . [80] Modo reposo | Activa el modo de reposo.
baja seleccionada es baja (descon.).
[36] Aj. sal.dig. E Cualquier salida con «salida digital (1] LaEy e e’l ST (co*ns‘ulte ?I grupo
baja 5» seleccionada es baja (descon.). de pardmetros 29-0* Pipe Fill para
obtener mas informacion).
[37] Aj. sal.dig. F Cualquier salida con «salida digital
baja 6» seleccionada es baja (descon.). (82] Reset Derag
Counter
[38] Aj. saldig. A Cualquier salida con salida digital 1 [90] Aj. modo
alta seleccionada es alta (cerrada). bypass ECB
[39] Aj. sal.dig. B Cualquier salida con salida digital 2 [91] Aj. modo
alta seleccionada es alta (cerrada). conv. ECB
[40] Aj. sal.dig. C Cualquier salida con salida digital 3 (100] iz
. alarmas
alta seleccionada es alta (cerrada).
[101] Reset Flow
[41] Aj. sal.dig. D Cualquier salida con salida digital 4 Totalized
alta seleccionada es alta (cerrada). Volume
[42] Aj. sal.dig. E Cualquier salida con salida digital 5 Counter
alta seleccionada es alta (cerrada). [102] Reset Flow
Actual Vol
[43] Aj. sal.dig. F Cualquier salida con salida digital 6 ctual Yolume
. Counter
alta seleccionada es alta (cerrada).
60 Reset del Reinicia el tador A a 0.
= eset de einicia el contador A a 3.12.7 13-9* User-defined Alerts and
contador A Readouts
[61] Reset del Reinicia el contador B a 0.
contador B ; i .,
Los parametros de este grupo permiten la configuracion
[62] Counter A (up) . . ,
de mensajes, advertencias y alarmas especificos de la
[63] Counter A L
aplicacion.
(down) Utilice los siguientes parametros para configurar el
[64] Coumiz £ LT convertidor de frecuencia de modo que muestre un
[65] Counter B mensaje y realice una accién cuando suceda un evento
(down) concreto.
[70] Tempor. inicio | Inicia el temporizador 3; consulte ° Pardmetro 13-90 Alert Trigger: el evento que activa
3 pardmetro 13-20 Temporizador Smart la accidon y el mensaje definidos por el usuario.
Logic Controller para una 3 . ..
s . . Pardmetro 13-91 Alert Action: la accion que lleva a
descripcién mas completa. . . .
cabo el convertidor de frecuencia cuando tiene
[71] Tempor. inicio | Inicia el temporizador 4; consulte lugar el evento definido en el
4 pardmetro 13-20 Temporizador Smart pardmetro 13-90 Alert Trigger.
Logic Controller para una |
L i . Pardmetro 13-92 Alert Text: el texto que el
descripcién mas completa. . ]
convertidor de frecuencia muestra en la pantalla
[72] Tempor. inicio | Inicia el temporizador 5; consulte cuando tiene lugar el evento definido en el
5 pardmetro 13-20 Temporizador Smart pardmetro 13-90 Alert Trigger.
MG200B05 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. 159




Descripcion del parametro

VLT® AQUA Drive FC 202

Por ejemplo, tenga en cuenta el siguiente caso practico:
Si hay una sefal activa en la entrada digital 32, el
convertidor de frecuencia muestra el mensaje Valve 5 open
(valvula 5 abierta) y desacelera hasta parar.
Para obtener esta configuracién, realice los siguientes
ajustes:

. Pardmetro 13-90 Alert Trigger = [37] Entrada digital

DI32.

. Pardmetro 13-91 Alert Action = [5] Stop & warning.

. Pardmetro 13-92 Alert Text = Valve 5 open (valvula

5 abierta)

Matriz [10]

Seleccione el evento que activa la accién y el mensaje definidos

por el usuario.

Option: Funcion:

[0] * Falso

[1] Verdadero

[18] Cambio de
sentido

[22] Comparador 0

[23] Comparador 1

[24] Comparador 2

[25] Comparador 3

[26] Regla légica 0

[27] Regla légica 1

[28] Regla légica 2

[29] Regla légica 3

[30] Tiempo limite
SLO

[31] Tiempo limite
SL1

[32] Tiempo limite
SL 2

[33] Entrada digital
DI18

[34] Entrada digital
D119

[35] Entrada digital
D127

[36] Entrada digital
DI29

[37] Entrada digital
DI32

[38] Entrada digital
DI33

[50] Comparador 4

[51] Comparador 5

[60] Regla légica 4

[61] Regla légica 5

[70] Tiempo limite
SL3

[71] Tiempo limite
SL 4

13-90 Alert Trigger

Matriz [10]
Seleccione el evento que activa la accion y el mensaje definidos
por el usuario.
Option: Funcioén:
[72] Tiempo limite
SL5
[73] Tiempo limite
SL6
[74] Tiempo limite
SL7
[90] Modo convert.
ECB
[91] Modo bypass
ECB
Matriz [10]

Seleccionar la acciéon que lleva a cabo el convertidor de
frecuencia cuando tiene lugar el evento definido en el
pardmetro 13-90 Alert Trigger.

Option: Funcién:
[o] * Info
[1] Warning
[2] Freeze output
[3] Freeze output
& warn
[4] Stop
[5] Stop &
warning
[6] Jogging
[71 Jogging &
warning
[8] Max speed
[9] Max speed &
warn
[10] Stop and trip
[11] Stop and trip
w manual
reset
[12] Trip
[13] Trip w manual
reset
[14] Trip Lock
Range: Funcién:
Size [0-20] Matriz [10]
related* Introduzca el texto que el

convertidor de frecuencia muestra
en la pantalla cuando tiene lugar el
evento definido en el

pardmetro 13-90 Alert Trigger.
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13-97 Alert Alarm Word

Range:

Funcion:

0*

[0 -
4294967295 ]

Muestra el codigo de alarma de
una alarma definida por el usuario
en cédigo hexadecimal.

Range:

13-98 Alert Warning Word

Funcion:

0*

[0 -
4294967295 ]

Muestra el codigo de advertencia
de una alarma definida por el
usuario en cédigo hexadecimal.

Range:

13-99 Alert Status Word

Funcion:

0*

[0 -
4294967295 ]

Muestra el codigo de estado de una
alarma definida por el usuario en
cédigo hexadecimal.

MG200B05
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3.13 Parametros 14-** Func. especiales

3.13.1 14-0* Conmut. inversor

14-00 Patron conmutacion

Option: Funcion:
Seleccione el patrén de
conmutacion: AVM de 60° o SFAVM.

[0] 60 AVM

[1] SFAVM

Option: Funcion:
Seleccione la frecuencia de
conmutacion del inversor. El cambio
de la frecuencia de conmutacion
puede ayudar a reducir el ruido
acustico del motor.
AVISO!
El valor de la frecuencia de
salida del convertidor de
frecuencia nunca debe ser
superior a 1/10 de la
frecuencia de conmutacion.
Con el motor en funciona-
miento, ajuste la frecuencia de
conmutacion en el
pardmetro 14-01 Frecuencia
conmutacion hasta disminuir el
ruido del motor todo lo que
sea posible. Consulte también
el pardmetro 14-00 Patrén
conmutacion. Para obtener
informacion sobre la reduccion
de potencia, consulte la Guia
de diseno correspondiente.

[0] 1,0 kHz

[11 1,5 kHz

[2] 2,0 kHz

[3] 2,5 kHz

[4] 3,0 kHz

[5] 3,5 kHz

[6] 4,0 kHz

[7] 5,0 kHz

[8] 6,0 kHz

[9] 7,0 kHz

[10] 8,0 kHz

[11] 10,0 kHz

[12] 12,0kHz

[13] 14,0 kHz

[14] 16,0kHz

14-03 Sobremodulacion

Option:

Funcion:

[0]

No

No selecciona sobremodulacion
alguna de la tension de salida, para
evitar el rizado del par en el eje del
motor.

(=

La funcién de sobremodulacién
genera un aumento de la tension
de hasta el 8 % de la tensién de
salida Umax. sin sobremodulacion.
Esta tensién adicional genera un
aumento del par de entre el 10 y el
12 % en mitad del intervalo de
sobresincronia (desde el 0 % a
velocidad nominal hasta un
aumento cercano al 12 % al doble
de la velocidad nominal).

14-04 PWM aleatorio

Option: Funcién:

[o] * No No realizar cambios en el ruido de
conmutacion acustico del motor.

[11 Si Permite reducir el ruido acustico del

motor.

3.13.2 14-1* Alim. on/off

Pardmetros para configurar la gestion y el control de fallos

de red.

14-10 Fallo aliment.

Option:

Funcién:

Seleccionar la funcion que debe
ejecutar el convertidor de
frecuencia cuando se alcance el
umbral definido en el

pardmetro 14-11 Fallo tensién de red
o se active una orden de Fallo de
red a través de una de las entradas
digitales (grupo de pardmetros 5-1*
Entradas digitales).

Solo estan disponibles las
selecciones [0] Sin funcién, [3]
Inercia o [6] Alarma cuando el
pardmetro 1-10 Construccion del
motor tiene el valor [1] Magn. perm.
PM, no saliente SPM.

Sin funcion

La energia remanente del banco de
condensadores se utiliza para
controlar el motor, pero se
descarga.

[1

Deceler.
controlada

El convertidor de frecuencia efectta
una rampa de deceleraciéon
controlada. Pardmetro 2-10 Funcién

162 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.

MG200B05



Dt

Descripcion del parametro

Guia de programacion

14-10 Fallo aliment.

14-10 Fallo aliment.

regenerativa

que el convertidor de frecuencia
sigue en funcionamiento mientras
haya energia en el sistema
generada por la inercia del motor y
de la carga. Esto se realiza convir-
tiendo la energia mecanica al
enlace de CC y manteniendo el
control del convertidor de
frecuencia y del motor. Esto puede
ampliar el funcionamiento
controlado, en funcién de la inercia
del sistema. En los ventiladores,
suele durar varios segundos; en el
caso de las bombas, hasta dos
segundos. y en compresores apenas
una fraccién de segundo. Muchas
aplicaciones de la industria pueden
ampliar el funcionamiento
controlado durante varios
segundos, lo que a menudo es
tiempo suficiente para que la
alimentacién vuelva.

=
Upe [V A?C?E A} o
9]
L!)c g
14-11*1.35 =
n [RPM] t[S]
Ref
t[S]
A| Funcion. normal
B[ Fallo aliment.
C|Energia regenerativa
D| Retorno de alimentacion
E | Funcionamiento normal: rampa
llustracion 3.45 Energia regene-
rativa

El nivel de CC durante [4] Energia
regenerativa es igual al

Option: Funcion: Option: Funcion:
de freno debe estar ajustado en [0] pardmetro 14-11 Fallo tension de red
Desactivado. x 1,35.
- - - Si la alimentacion no vuelve, la U
[3] Inercia El convertidor de frecuencia se . ol cc
se mantendrd todo el tiempo que
desconecta y el banco de conden- poq
- sea posible reduciendo la velocidad
sadores se utiliza como
. L, hasta 0 r/min. Finalmente, el
alimentacion de respaldo de la
. . convertidor de frecuencia se
tarjeta de control, asegurando asi
N (o quedara en inercia.
un reinicio mas rapido cuando se
restaure la alimentacion de red Si la alimentacién vuelve mientras
(para cortes transitorios y breves). estd en modo de energia regene-
- - . - rativa, la Ucc aumenta por encima
[4] Energia La energia regenerativa garantiza

del pardmetro 14-11 Fallo tension de
red x 1,35. Esto se detecta de una
de las siguientes maneras:

. Si Ucc >
pardmetro 14-11 Fallo
tension de red x 1,35 x
1,05.

. Si la velocidad es superior
a la referencia. Esto es
relevante si la alimen-
tacion vuelve en un nivel
inferior al anterior; por
ejemplo,
pardmetro 14-11 Fallo
tension de red x 1,35 x
1,02. No se cumple el
criterio del punto uno y el
convertidor de frecuencia
intenta reducir la Ucc al
pardmetro 14-11 Fallo
tension de red x 1,35
mediante un aumento de
la velocidad. Esto no es
posible, ya que la alimen-
tacion no puede reducirse.

. Si funciona mecéni-
camente. Se aplica el
mismo mecanismo del
punto dos, pero la inercia
evita que la velocidad
aumente por encima de la
velocidad de referencia.
Esto hace que el motor
funcione mecanicamente
hasta que la velocidad
esté por encima de la
velocidad de referencia y
se produzca la situaciéon
del punto dos. En lugar de
esperar por ese criterio, se
introduce el punto tres.

MG200B05
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14-10 Fallo aliment. 14-10 Fallo aliment.

Option: Funcion: Option: Funcién:
[5] Energia regen., | La diferencia entre la energia A B CDA E =
) ] B U VI
desc. regenerativa con y sin desconexion N
. U a
es que la ultima siempre desacelera oc|
a P 14-11%1.35 @
a 0 r/min y se desconecta, indepen- A [RPM] ts]
dientemente de si la alimentaciéon Ref
vuelve o no. 14-15
. . t[S]
La funcién no se detecta si la red
vuelve. Esta es la razén del nivel - -
A| Funcionamiento normal.
relativamente alto en el enlace de
o B| Fallo de red.
CC durante la desaceleracion. - -
(| Energia regenerativa.
wemyp MK € o ° E D Retorno de alimentacién.
N . .
. S E| Funcionamiento normal: rampa.
3
Upc )
14-11%1. - .z . .
niRPM) s llustracion 3.47 Kin. back-up, trip
et w recovery, con el Retorno de
alimentacién por encima del
0 =5 Pardmetro 14-15 Kin. Back-up Trip
Recovery Level
A Funcion. normal
B| Fallo aliment.
(| Energia regenerativa Si la alimentacion vuelve mientras
Dl Desconexion la energia regenerativa tiene una
velocidad inferior al
llustracion 3.46 Desconexion de pardmetro 14-15 Kin. Back-up Trip
energia regenerativa Recovery Level, el convertidor de
frecuencia desacelerara a 0 r/min
utilizando la rampa y se
16l Alarma desconectard. Si la rampa es mas
71 Kin. back-up, | Esta opcién solo es valida en VWC*, lenta que el sistema y desacelera
trip w La energia regenerativa con recupe- por si misma, la desaceleracién se
recovery racion combina las caracteristicas hace mecénicamente y Ucc esta en
de la energia regenerativa y de la el nivel normal (Ucc, m x 1,35).

energia regenerativa con
desconexidn. Esta caracteristica
hace posible seleccionar entre
energia regenerativa y energia
regenerativa con desconexion,
basada en la velocidad de recupe-
racién, configurable en

pardmetro 14-15 Kin. Back-up Trip
Recovery Level. Si la red no vuelve,
el convertidor de frecuencia desace-
lerard a O r/min y se desconectara.
Si la red vuelve mientras la energia
regenerativa tiene una velocidad
superior al valor de

pardmetro 14-15 Kin. Back-up Trip
Recovery Level, se continua con el
funcionamiento normal. Es igual a
[4] Energia regenerativa. El nivel de
CC durante [7] Energia regenerativa
es el pardmetro 14-11 Fallo tension
de red x 1,35.
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14-10 Fallo aliment. 14-10 Fallo aliment.

Option: Funcion: Option: Funcién:

U, V] ABCD E F} ‘9 Upc V] A ﬁ < ﬁ £ | F ;E
o0 Unc ~N
g (o))
UDC 2 2
g 2
14-11*1.35 ISk e u
n [RPM] - . e
Ref| n (RPM]
o Ref
t[S]
0
. - tls]
A| Funcionamiento normal.
B| Fallo de red. A | Funcionamiento normal.
C| Energia regenerativa. B | Fallo de red.
D Retorno de alimentacion. C | Energia regenerativa.
E| Energia regenerativa, rampa D |Retorno de alimentacion.
hasta la desconexion E [Rampa de la energia regene-
F| Desconexion. rativa hasta la desconexion.
F [ Desconexion.

llustracion 3.48 Kinetic Back-Up,

Trip with Recovery, desconexién llustracién 3.49 Kinetic Back-Up,

de desaceleracion con el retorno Trip with Recovery, con el

de alimentacion por debajo del retorno de alimentacion por

Pardmetro 14-15 Kin. Back-up Trip debajo del Pardmetro 14-15 Kin.

Recovery Level. Aqui se utiliza Back-up Trip Recovery Level. Aqui

una rampa lenta. se utiliza una rampa rapida

Si la rampa es mas rapida que la

desaceleracién de la aplicacion, la . VISO.

rampa generara corriente. El Para obtener un comportamiento 6ptimo de la rampa de
resultado es un Ucc mayor, que esta deceleracién controlada y de la energia regenerativa, el
limitado con el interruptor de freno pardmetro 1-03 Caracteristicas de par debe ajustarse en

o la resistencia de freno. [0] Par compresor o [1] Par variable (no debe activarse la

optimizacion automatica de energia).

— —Tension de cc
— Velocidad de salida (rpm)

Nivel de control de
o _ _sobretension

Par 14-11

Red de
alimentacion

llustracion 3.50 Rampa de deceleracion controlada, fallo de

130BT101.10

=
m
3
°
s}

red breve.

La llustracién 3.50 muestra una rampa de desaceleracion
hasta parar seguida por una rampa de aceleracién hasta la
referencia.

— — Tensionde cc
—— Velocidad de salida (rpm)

Nivel de control de
~ . Ssobretension

130BT108.10

Par 14-11

Red de I
alimentacionL [

llustraciéon 3.51 Rampa de deceleracion controlada, fallo mas

iempo

largo de aliment.
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La llustracién 3.51 muestra una rampa de desaceleracion 14-12 Funcién desequil. alimentacion
tan larga como lo permita la energia almacenada en el
sistema, y luego el motor queda en inercia.

Option: Funcién:

[3] * Reduccién Reduce la potencia del convertidor
de frecuencia.

— — Tension de cc
—— Velocidad de salida (rpm)

Nivel de control de
sobretension

14-16 Kin. Back-up Gain

Range: Funcién:

130BT100.10

Tiempo 100 %* [0 - 500 %] Introduzca la ganancia de energia
alimentacion

. . . regenerativa en valor porcentual.
llustracién 3.52 Energia regenerativa - Fallo de red breve d -

3.13.3 14-2* Trip Reset
La /llustracién 3.52 muestra un funcionamiento ininte-
rrumpido tanto tiempo como lo permita la energia del Parametros para configurar el reinicio automético, el
sistema. tratamiento de alarmas especiales y la autoprueba o la
inicializacién de la tarjeta de control.

— — Tension de cc

—— Velocidad de salida (rpm) 14-20 Modo Reset

130BT109.10

Nivel de control de ion: [
__ sobretension Option: Funcion:
Red de ) .
alimentacion Tiempo El motor puede arrancar sin
llustracién 3.53 Energia regenerativa, fallo de red mas largo advertencia previa. Si en un

intervalo de 10 minutos se
alcanza el numero especificado

La llustracién 3.53 muestra el motor en inercia cuando la de reinicios automaticos, el
convertidor de frecuencia

energia del sistema es demasiado baja.
entrara en modo [0] Reset

14-11 Fallo tension de red manual. Después de que se

Range: Funcion: lleve a cabo el reinicio manual,

Size [180 - 600 V] | Este parametro define la tension de el ajuste del

related* umbral a la que debe activarse la pardmetro 14-20 Modo Reset
funcién seleccionada en vuelve a la seleccion original.
pardmetro 14-10 Fallo aliment.. El Si en un intervalo de 10

minutos no se alcanza el
numero de reinicios
automaticos, o si se realiza un
reinicio manual, el contador
interno de reinicios
automaticos se pone a 0.

nivel de deteccién es un factor? del
valor de pardmetro 14-11 Fallo
tension de red.

14-12 Funcién desequil. alimentacién

Option: Funcion:
El funcionamiento en situacion de
grave desequilibrio de red reduce la (ol Reset manual
vida util del motor. Las condiciones m HESEE GBI, X
se consideran graves si el motor se !
esta utilizando continuamente cerca 2] Reset autom. x
del valor nominal de carga (por 2
ejemplo, controlando una bomba o E] Reset autom. x
un ventilador cerca de la méxima 3
velocidad). [4] Reset autom. x
Si se detecta un desequilibrio de 4
red grave, seleccione una de las [5] Reset autom. x
funciones disponibles. 5
[0] Desconexién Desconecta el convertidor de (6] Reset autom. x
frecuencia. 6
[71 Reset autom. x
[1 Advertencia Emite una advertencia. 7
[2] Desactivado Sin accién.
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14-20 Modo Reset 14-22 Modo funcionamiento

arranque de la funcién de reset
automadtico. Este pardmetro estd
activo cuando el

pardmetro 14-20 Modo Reset se
ajusta como [1]-[13] Reset autom.

Option:

14-22 Modo funcionamiento

Funcioén:

Utilice este parametro para
especificar el funcionamiento
normal, para realizar pruebas o para
inicializar todos los parametros,
excepto:

. Pardmetro 15-03 Arranques.

. Pardmetro 15-04 Sobretemp
erat..

. Pardmetro 15-05 Sobretensi
on.
Esta funcion solo esta activa
cuando se desconecta la alimen-
tacion y se vuelve a conectar en el
convertidor de frecuencia.

Option: Funcion: Option: Funcién:
[8] Reset autom. [0] * Funcion. Funcionamiento normal del
8 normal convertidor de frecuencia con el
[9] Reset autom. motor en la aplicacién seleccionada.
9 [1 Prueba tarjeta | Prueba de las entradas y salidas
oy Reset autom. ctrl analdgicas y digitales y de la
10 tensiéon de control de +10 V. Se
0 Reset autom. requiere un conector de prueba
15 con conexiones internas para esta
[12] Reset autom. prueba.
20 L
— - — Proceda de la siguiente manera
[13] Reinic. auto. Seleccione la funcién de reset .
o i B para la prueba de la tarjeta de
infinito después de una desconexién. Tras
| reinicio, el convertidor de control
el reinicio, e .
) 1. Seleccione [1] Prueba
frecuencia puede volver a ,
tarjeta ctrl.
arrancarse.
Seleccione [0] Reset manual para 2. Desconecte la fuente de
realizar un reinicio mediante [Reset] alimentacion de red y
o a través de las entradas digitales. espere a que se apague la
Seleccione [1]-[12] Reset autom. x luz de la pantalla.
1-20 para realizar entre uno y 20 3. Ajuste los interruptores
reinicios automaticos tras una S201 (A53) y S202 (A54) =
desconexion. ON(/I.
Seleccione [13] Reinic. auto. infinito
o . 4. Inserte el conector de
para un reinicio continuo tras una
d » prueba (consulte la
esconexion. iy
llustracion 3.54).
14-21 Tiempo de reinicio automatico 5. Conecte la fuente de
s s alimentacion de red.
Range: Funcion:
10 s* [0-6005s] |Introduzca el intervalo de tiempo 6. Realice varias pruebas.
desde la desconexién hasta el 7. Los resultados se

muestran en el teclado y
el convertidor de
frecuencia cambia a un
lazo infinito.

8. Pardmetro 14-22 Modo
funcionamiento se ajusta
automaticamente a [0]
Funcion. normal. Realice un
ciclo de potencia para
iniciar el sistema en
funcionamiento normal
después de una prueba de
tarjeta de control.

Si la prueba es correcta

Lectura de datos del LCP: tarjeta de
control OK.

Desconecte la fuente de alimen-
tacion de red y retire el conector de
prueba. El LED verde de la tarjeta
de control se enciende.

Si la prueba falla
Lectura de datos del LCP: fallo en
E/S de la tarjeta de control.

MG200B05
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14-22 Modo funcionamiento 14-24 Retardo descon. con lim. de int.

Option: Funcion: Range: Funcién:

Sustituya el convertidor de 60 s* [0 - 60 s] Introduzca el retardo de
frecuencia o la tarjeta de control. Se desconexion con limite de
enciende la luz indicadora verde de intensidad en segundos. Cuando la
la tarjeta de control. Para intensidad de salida alcanza el
comprobar las clavijas de conexion, limite de intensidad
conecte/agrupe los siguientes (pardmetro 4-18 Limite intensidad),
terminales tal y como se muestra se dispara una advertencia. Cuando
en la llustracion 3.54: la advertencia de limite de

. (18,27 y 32) intensidad esta presente de modo

continuo durante el tiempo que se
y (2 22737 B2 especifica en este parametro, el
o (42, 53 y 54) convertidor de frecuencia se

desconecta. Para que funcione sin

E interrupcién en el limite de
‘12” 13” SH 19” 17” 19H 32” 3H 29‘ 37% intensidad sin desconectarse, ajuste
0|00 CloleIe}:: el pardmetro a 60 s. El control
\OHOHOH o HOHOHQ térmico del convertidor de

frecuencia sigue estando activo.

14-25 Retardo descon. con lim. de par
39] 42| 50/ 53] 54| 55

— ] Range: Funcién:
ODI0|POIO
OO O

60 s* [0 - 60 s] Introduzca el retardo de
desconexion con limite de par en

segundos. Cuando el par de salida

llustracion 3.54 Prueba de tarjeta _
alcanza el limite de par

de control de cableado (pardmetro 4-16 Modo motor limite
de par y parametro 4-17 Modo

generador limite de par), se dispara

[2] Inicializacién Reinicia todos los valores de los uiE advErEnds. CuEnds [
pardmetros a los ajustes predeter- advertencia de limite de par esta
minados, excepto: presente de modo continuo

. Pardmetro 15-03 Arranques. durante el tiempo que se especifica

. en este parametro, el convertidor
. Pardmetro 15-04 Sobretemp > i ’
erat de frecuencia se desconecta.
Desactive el retardo de desconexion

. Pardmetro 15-05 Sobretensi ajustando el parametro a 60 s =

on. DESACTIVADO. El control térmico
El convertidor de frecuencia se del convertidor de frecuencia
reinicia durante la siguiente puesta permanece activo.
en marcha.
miento también vuelve al ajuste Range: Funcién:
predeterminado [0] Funcion. normal. Size [0-355] Cuando el convertidor de
[3] Modo related* frecuencia detecta una sobretension
arranque en el tiempo ajustado, se efectua la
[5] Clear service desconexion una vez transcurrido
logs este.
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3.13.4 14-3* Ctrl. lim. intens.

El convertidor de frecuencia incorpora un controlador
integral de limite de corriente que se activa cuando la
intensidad del motor y, en consecuencia, el par, es superior
a los limites de par ajustados en el pardmetro 4-16 Modo
motor limite de par y el pardmetro 4-17 Modo generador
limite de par.

Cuando se alcanza el limite de intensidad durante el
funcionamiento del motor o el funcionamiento regene-
rativo, el convertidor de frecuencia intenta situarse por
debajo de los limites de par lo mas rapidamente posible,
sin perder el control del motor.

Mientras el control de corriente estd activado, el
convertidor de frecuencia solo puede pararse ajustando
una entrada digital como [2] Inercia o [3] Inercia y reinicio.
Cualquier sefal en los terminales 18 a 33 no actuard hasta
que el convertidor de frecuencia se haya alejado del limite
de intensidad.

Mediante una entrada digital ajustada como [2] Inercia o
[3] Inercia y reinicio, el motor no utilizara el tiempo de
deceleracién, ya que el convertidor de frecuencia esta en
inercia.

14-30 Ctrol. lim. intens., Gananacia proporc.

Range: Funcién:

100 %*

[5 - 500 %] Introducir la ganancia proporcional
para el controlador de limite de
corriente. La seleccién de un valor
alto hace que el controlador
reaccione mas rapidamente. Un
ajuste demasiado alto puede hacer

que el controlador sea inestable.

14-31 Control lim. inten., Tiempo integrac.

Range: Funcién:
Size [0.002 - 2 5] [ Tiempo de integracién para el
related* control del limite de corriente.

Ajustarlo a un valor inferior hace
gue reaccione con mayor rapidez.
Un ajuste demasiado bajo genera
inestabilidad en el controlador.

14-32 Control lim. intens., tiempo filtro

3.13.5 14-4* Optimizacion energ

Parametros para el ajuste del nivel de optimizacién de
energia en ambos modos: par variable (VT) y optimizacion
automdtica de energia (AEO).

La optimizacién automdtica de energia solo estara activa si
el pardmetro 1-03 Caracteristicas de par se ajusta como [2]
Optim. auto. energia CT o [3] Optim. auto. energia VT.

14-40 Nivel VT

Range: Funcién:
66 %" 40-90 % [VY7KYe]]

Este parametro no se puede
ajustar con el motor en
marcha.

AVISO!

Este parametro no esta activo
cuando

pardmetro 1-10 Construccion
del motor esta ajustado como
[1] Magn. perm. PM, no saliente
SPM.

Introduzca el nivel de magneti-
zacion del motor a baja velocidad.
La seleccién de un valor bajo
reduce la pérdida de energia en el
motor, pero también reduce la
capacidad de carga.

14-41 Minima magnetizacién AEO

Range: Funcién:
Size (30 - 200 %) [JYV7KYe]]
related*

Este parametro no esta activo
cuando

pardmetro 1-10 Construccion
del motor esta ajustado como
[1] Magn. perm. PM, no saliente
SPM.

Introduzca el valor minimo de

Range: Funcién: R -

magnetizacién admisible para la

Size [1-100 ms] | Ajusta una constante de tiempo AEO. La seleccién de un valor bajo

related* para el filtro de paso bajo del reduce la pérdida de energia en el

controlador de limite de intensidad. motor, pero también puede reducir

la resistencia a cambios de carga
repentinos.
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14-42 Frecuencia AEO minima 14-50 Filtro RFI

Range: Funcion: Option: Funcién:
Size [0 - 40 Hz] m red para impedir que se dafie el
related* enlace de CC y reducir las

Este parametro no esta activo
cuando

pardmetro 1-10 Construccion
del motor esta ajustado como
[1] Magn. perm. PM, no saliente [ * Si Seleccione [1] Si para asegurar que
SPM. el convertidor de frecuencia cumple

corrientes de capacidad de
conexion a tierra (conforme a la
norma CEl 61800-3).

las normas CEM.

Introduzca la frecuencia minima a la

cual estara activa la optimizacion 14-51 Comp. del enlace de CC

automatica de energia (AEO). Option: Funcién:

La tension de CC corregida del

14-43 Cosphi del motor enlace de CC del convertidor de

Range: Funcién: frecuencia esta asociada a rizados
Size [0.40 - 0.95 ] m de tensién. Dichos rizados pueden
related* aumentar su magnitud con una

Este parametro no esta activo
cuando

pardmetro 1-10 Construccion
del motor esta ajustado como
[1] Magn. perm. PM, no saliente
SPM.

carga mayor. No son convenientes,
dado que pueden generar rizados
del par y de la intensidad. Para
reducir estos rizados en el enlace
de CC, se utiliza un método de
compensacion. En general, la

compensacion del enlace de CC se

El valor de consigna cos(phi) se recomienda para la mayor parte de

ajusta automaticamente para un - L
aplicaciones, pero preste atencion al

O G A trabajar con debilitamiento del

durante el AMA. En circunstancias .
campo inductor ya que pueden

normales, NO debe modificarse este Thet .
generarse oscilaciones de velocidad

arametro. Sin embargo, en algunas .
P 90 9 en el eje del motor. En caso de

situaciones puede ser necesario -~ . .
P debilitamiento del campo inductor,

introducir un valor distinto para el . L
desactive la compensacion del

ajuste con precision.

enlace de CC.

. [0] No Desactiva la compensacion del
3.13.6 14-5* Ambiente enlace de CC.
[1 Si Activa la compensacion del enlace

AVISO! de CC.

Realice un ciclo de potencia después de cambiar
cualquiera de los parametros del grupo de pardmetros
14-5* Ambiente.

Estos parametros ayudan al convertidor de frecuencia a
trabajar bajo condiciones ambientales especiales.

14-50 Filtro RFI

Option: Funcion:

[0] No Seleccione [0] No solo si la alimen-
tacion del convertidor de frecuencia
se suministra desde una fuente
aislada, es decir, redes IT. En este
modo, se desconectan las
capacidades internas de RFI
(condensadores de filtro) entre el
chasis y el circuito de filtro RFI de
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14-52 Control del ventilador

14-55 Filtro de salida

Option: Funcién: Option: Funcién:
Seleccionar veloc. min. del "I"g.y
ventilador principal. La funcion TAS seguira
[o] * Autom. Seleccione [0] Autom. para hacer controlando automaticamente
funcionar el ventilador solamente la frecuencia de conmutacion
cuando la temperatura interna del en funciéon de la temperatura,
convertidor de frecuencia se pero siempre con la limitacion
encuentre en el intervalo de 35 °C de estar por encima del nivel
(95 °F) a aprox. 55 °C (131 °F). El critico del filtro de Danfoss.
ventilador funciona a baja velocidad
a 35 °C (95 °F) y a la méaxima
velocidad a aprox. 55 °C (131 °F).
m En 50% Introduzca la capacitancia del filtro de salida. Encontrara el valor
] En 75% en la etiqueta del filtro. Para la funcion de compensacion del
filtro LC en la conexion en estrella, introduzca la capacitancia
(3] En 100% equivalente del filtro por fase (tres veces la capacitancia entre
4l Ter.np amb dos fases en la conexién en triangulo).
baja auto Range: Funcién:
Size [0.1 - 6500 Introduzca la capacitancia del filtro
Option: Funcién: related* uF] de salida.
Seleccione la accion del convertidor
de frecuencia si se detecta un fallo
de ventilador. Range: Funcién:
0] Desactivado Size [0.001 - 65 Ajustar la inductancia del filtro de
T evaEEneE related* mH] salida. El valor puede encontrarse
2] Desconexion en la etiqueta del filtro.
Option: Funcién: Range: Funcién:
m 100 %* [0 - 200 %] | Seleccione la ganancia aplicada a la
Este parametro no se puede tension cuando se utiliza un filtro
ajustar con el motor en LG
marcha.
Seleccione el tipo de filtro de salida Este parametro solo es pertinente en convertidores de frecuencia
aEER de alta potencia.
e Sin filtro Range: Funcion:
1] Filtro senoidal Size [1-1] Ajusta el numero real de inversores
[2] Filtro senoidal | Si hay un filtro senoidal de Danfoss related- en funcionamiento.
fijo conectado a la salida, esta opcién
garantiza que la frecuencia de
conmutacién sea superior a la
frecuencia de disefno del filtro (que
se debe establecer en el
pardmetro 14-01 Frecuencia
conmutacién) en esa magnitud de
potencia. Asi, se evita que el filtro
produzca ruido, se sobrecaliente y
se dafe.
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3.13.7 14-6* Auto Reduccién

Este grupo contiene parametros para la reduccion de
potencia del convertidor de frecuencia en caso de
temperatura elevada.

14-60 Funcionamiento con sobretemp.

En caso de que la temperatura del disipador o de la tarjeta de
control exceda un limite de temperatura programado, se activa
una advertencia. Si la temperatura sigue aumentando, seleccione
si el convertidor de frecuencia debe desconectarse (bloqueo por
alarma) o reducir la intensidad de salida.

Option: Funcién:

[0] Desconexion El convertidor de frecuencia se
desconecta (bloqueo por alarma) y
genera una alarma. Desconecte y
vuelva a conectar la potencia para
reiniciar la alarma, pero no se
permite volver a arrancar el motor
hasta que la temperatura del
disipador haya descendido por
debajo del limite de la alarma.

[1] * Reduccién Si la temperatura critica ha sido
sobrepasada, la intensidad de salida
se reduce hasta que se alcanza una

temperatura admisible.

3.13.8 Sin desconexién por sobrecarga del
inversor

En algunos sistemas de bombeo, el convertidor de
frecuencia no ha sido convenientemente dimensionado
para proporcionar la corriente necesaria en todos los
puntos de la caracteristica de funcionamiento caudal-
-altura. En estos puntos, la bomba necesita una corriente
mayor que la nominal del convertidor de frecuencia. El
convertidor de frecuencia puede entregar el 110 % de la
corriente nominal de forma continua durante 60 s. Si la
sobrecarga continua, el convertidor de frecuencia suele
desconectarse (haciendo que la bomba se detenga por
inercia) y genera una alarma.

. 130BA260.10
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110 o cp—— — — — —— ——————— -
105 -_—— e e e e oo e - i} o ———— — - -
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llustracién 3.55 Intensidad de salida en condiciones de
sobrecarga

Si la bomba no puede funcionar de forma continua a la
capacidad demandada, haga que funcione a velocidad
reducida durante un tiempo.

Seleccione pardmetro 14-61 Funcionamiento con inversor
sobrecarg. para reducir automaticamente la velocidad de la
bomba hasta que la intensidad de salida sea inferior al
100 % de la corriente nominal (ajustada en

pardmetro 14-62 Corriente reduc. inversor sobrecarg.).
Pardmetro 14-61 Funcionamiento con inversor sobrecarg. es
una alternativa a dejar que el convertidor de frecuencia se
desconecte.

El convertidor de frecuencia estima la carga en la seccién
de potencia con un contador de carga del inversor, que
produce una advertencia al 98 % vy reinicia la advertencia
al 90 %. Con el valor al 100 %, el convertidor de frecuencia
se desconecta y genera una alarma.

El estado del contador se puede leer en

pardmetro 16-35 Témico inversor.

Si el pardmetro 14-61 Funcionamiento con inversor
sobrecarg. se ajusta como [3] Reduccién, la velocidad de la
bomba se reduce cuando el contador supera el 98 % y
permanece asi hasta que el contador baja del 90,7 %.

Si el pardmetro 14-62 Corriente reduc. inversor sobrecarg. se
ajusta, por ejemplo, al 95 %, una sobrecarga estable hace
que la velocidad de la bomba fluctte entre valores corres-
pondientes al 110 % y al 95 % de la corriente nominal de
salida del convertidor de frecuencia.
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14-61 Funcionamiento con inversor sobrecarg. 14-80 Opcion sumin. por 24 V CC ext.

(=

Reduccién

Reduce la velocidad de la bomba
para disminuir la carga en la
seccion de potencia y permitir asi

Se utiliza si hay una sobrecarga constante mas alla de los limites Option: Funcion:

térmicos (110 % durante 60 s). [oj * No Seleccione [0] No para utilizar el

Option: Funcion: suministro externo de 24 V CC del

[0] Desconexién | El convertidor de frecuencia se convertidor de frecuencia.
desconecta y genera una alarma. [1] Si Seleccione [1] Si si se usa un

suministro externo de 24 V CC para
alimentar la opcion. Las entradas/
salidas estan galvanicamente

que se refrigere. aisladas del convertidor de

14-62 Corriente reduc. inversor sobrecarg.

frecuencia cuando funcionan con

alimentacion externa.

Range: Funcién:
95 %* [50 - 100 %] | Introducir el nivel de corriente (en 3.13.10 14-9* Ajustes de fallo
porcentaje de la corriente nominal
de salida del convertidor de 14-90 Nivel de fallos
frecuencia) cuando la bomba N
Matriz [21]
funciona a velocidad reducida
después de que la carga del Option: Funcién:
convertidor de frecuencia haya [0] No Use este parametro para
sobrepasado el limite admisible (un personalizar los niveles de fallo. Use
110 % durante 60 s). [0] No con precaucion, ya que pasa
por alto todas las advertencias y
% . alarmas de la fuente seleccionada.
3.13.9 14-8* Opciones
[1 Advertencia
» x [2] Desconexion
14-80 Opcion sumin. por 24 V CC ext.
[3] Bloqueo por
Option: Funcién: alarma
m [4] Desconex.
Este pardmetro solo cambia la reinic. retard.

funcion al efectuar un ciclo de
potencia.
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Fallo Parametro Alarma No Advertencia | Desconexi| Bloqueo por Desconex. reinic. retard.
on alarma
10 V bajo 1490,0 1 X D - - -
Alim. baja 24 V 1490,1 47 X - - D -
Alim. baja 1.8 V 1490,2 48 X - - D -
Limite tension 1490,3 64 X D - - -
Ground fault 1490,4" 14 - - D X -
Ground fault 2 1490,5" 45 - _ D X —
Limite de par 1490,6 12 X D - - -
Sobrecorriente 1490,7 13 - - - D X
Cortocircuito 1490,8 16 - - X D -
Heat sink temp. 1490,9 29 - - X D -
Sensor disip. 1490,10 39 - - X D -
Temp. tarjeta control [ 1490,11 65 - - X D -
Temp. tarj.alim. 1490,12 69 - - X D -
Heat sink temp. 1490,133) 244 - - X D -
Sensor disip. 1490,14% 245 - - X D -
Temp. tarj.alim. 1490,153 247 - - X D _
Derag limit fault 1490,16" 2 100 - - D X -

Tabla 3.22 Posibles acciones cuando aparece la alarma seleccionada

D = Ajuste predeterminado. X = Posible seleccion.

1) Solo se pueden configurar estos errores en el FC 202. Por una limitacion del software relacionada con los pardmetros de matrices, todos los

demds aparecerdn en el Software de configuracion MCT 10. Con los demds indices de pardmetros, al escribir cualquier valor diferente de su valor

actual (es decir, el valor predeterminado), se produce un error de valor fuera de rango. Por ello, no tiene permiso para cambiar el nivel de error de

los que no son configurables.

2) Este pardmetro ha sido 1490,6 hasta la versién de firmware 1.86.

3) La alarma 244, Temp. disipador; la alarma 245, Sensor del disipador, y la alarma 247, Temp. tarj. alim. se utilizan para varias tarjetas de

potencia.
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3.14 Parametros 15-** Informacion drive

Grupo de parametros con informacién sobre el convertidor
de frecuencia, tal como datos de funcionamiento, configu-
racion de hardware y versiones de software.

3.14.1 15-0* Datos func.

15-00 Horas de funcionamiento

Range: Funcion:
0 h* [0 -
2147483647 h] | convertidor de frecuencia. Este

valor se guarda cuando se

Ver cuantas horas ha funcionado el

desconecta el convertidor de
frecuencia.

15-01 Horas funcionam.

Range: Funcion:
0 h* [0 -
2147483647 h] | motor. Reiniciar el contador en el

pardmetro 15-07 Reinicio contador de

Ver cuantas horas ha funcionado el

horas funcionam.. Este valor se
guarda cuando se desconecta el
convertidor de frecuencia.

15-02 Contador KWh
Range:

0 kWh* [0 -
2147483647
kWh] durante una hora. Reiniciar el

Funcion:

Registrar el consumo de energia del
motor como valor promedio

contador en el
pardmetro 15-06 Reiniciar contador
KWh.

15-03 Arranques
Range: Funcién:
0* [0 -

2147483647 ]

Ver el nimero de veces que se ha
encendido el convertidor de
frecuencia.

15-04 Sobretemperat.
Range: Funcién:

0* [0 - 65535 ]

Ver el nimero de fallos de
temperatura del convertidor de
frecuencia.

15-05 Sobretension

15-06 Reiniciar contador KWh

Option: Funcién:

[0] * No reiniciar No se necesita reiniciar el contador
de kWh.

[11 Reiniciar Pulse [OK] para poner a 0 el

contador de kWh (consulte el
pardmetro 15-02 Contador KWh).

contador

15-07 Reinicio contador de horas funcionam.

Option: Funcién:

[0] * No reiniciar No se necesita reiniciar el contador
de horas de funcionamiento.

[1] Reiniciar Seleccione [1] Reiniciar contador y

contador pulse [OK] para reiniciar el contador
de horas de funcionamiento
(pardmetro 15-01 Horas funcionam.)
y el pardmetro 15-08 Num. de
arranques a 0 (consulte también el

pardmetro 15-01 Horas funcionam.).

15-08 Num. de arranques

Range: Funcién:

2147483647 ] | Eqpe parametro se reinicia al

reiniciar
pardmetro 15-07 Reinicio
contador de horas funcionam..

Este es un pardmetro de solo
lectura. El contador muestra el
nimero de arranques y paradas
causados por 6rdenes de arranque/
parada normales y/o al entrar/salir
del modo reposo.

3.14.2 15-1* Ajustes reg. datos

El registro de datos permite un registro continuo de hasta
cuatro fuentes de datos (pardmetro 15-10 Variable a
registrar) con periodos diferentes (pardmetro 15-11 Intervalo
de registro). El registro se puede parar y arrancar condicio-
nalmente mediante un evento de disparo

(pardmetro 15-12 Evento de disparo) y una ventana
(pardmetro 15-14 Muestras antes de disp.).

15-10 Variable a registrar

.. Matriz [4]
Range: Funcién:
0* [0 - 65535 ] [ Ver el nimero de situaciones de Option: Funcién:
sobretensién del convertidor de (o] * Ninguno
frecuencia. [15] Readout:
actual setup
[1397] Alert Alarm
Word
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15-10 Variable a registrar 15-10 Variable a registrar

Matriz [4] Matriz [4]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[1398] Alert Warning [1656] Realim. 3
Word [Unidad]
[1399] Alert Status [1659] Adjusted
Word Setpoint
[1600] Codigo de [1660] Entrada digital
control [1662] Entrada
[1601] Referencia analdgica 53
[Unidad] [1664] Entrada
[1602] Referencia % analdgica 54
[1603] Cddigo estado [1665] Salida
[1610] Potencia [kW] analdgica 42
[1611] Potencia [HP] [mA]
[1612] Tensidon motor [1666] Salida digital
[1613] Frecuencia [bin]
[1614] Intensidad [1675] Entr. analdg.
motor X30/11
[1616] Par [Nm] [1676] Entr. analdg.
[1617] Velocidad X30/12
[RPM] [1677] Salida
[1618] Térmico motor analégica
[1622] Par [%] X30/8 [mA]
[1624] Calibrated [1687] Bus Readout
St Alarm/Warning
PesfEanae [1689] Configurable | Registra el cédigo de advertencia/
[1626] Potencia Alarm/Warning | alarma configurado en el
filtrada [kW] Word pardmetro 8-17 Configurable Alarm
[1627] Potencia and Warningword.
filtrada [CV] [1690] Cédigo de
[1630] Tension Bus alarma
cC [1691] Cédigo de
[1632] Energia freno / alarma 2
s [1692] Codigo de
[1633] Energia freno / advertencia
2 min [1693] Cédigo de
[1634] Temp. advertencia 2
disipador [1694] Cod. estado
[1635] Témico amp
inversor [1695] Codigo de
[1645] Motor Phase U estado ampl. 2
Current [1697] Alarm Word 3
[1646] Motor Phase V [1698] Warning Word
Current 3
[1647] Motor Phase [1830] Entr. analdg.
W Current X42/1
[1650] Referencia [1831] Entr. analdg.
externa X42/3
[1652] Realimen- [1832] Entr. analdg.
tacién [Unit] X42/5
[1654] Realim. 1 [1833] Sal. analég.
[Unidad] X42/7 [V]
[1655] Realim. 2 [1834] Sal. analég.
[Unidad] X42/9 [V]
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15-10 Variable a registrar

15-12 Evento de disparo

Matriz [4] Option: Funcion:
Option: Funcion: [16] Advertencia
[1835] Sal. analég. térmica
X42/11 [V] [17] Tens. alim.
[1850] Lectura fuera ran.
Sensorless [18] Cambio de
[unidad] sentido
[1860] Digital Input 2 [19] Advertencia
[2791] Cascade [20] Alarma
Reference (descon.)
[3110] Cod. estado [21] Alar. (blog.
bypass descon.)
[22] Comparador 0
@5 [Comporador |
Matriz [4] [24] Comparador 2
Range: Funcion: [25] Comparador 3
Size [0-0] Introduzca el intervalo en ms entre [26] Regla l6gica 0
related* cada muestreo de las variables que [27] Regla logica 1
se deben registrar. [28] Regla logica 2
[29] Regla légica 3
B3 [Enurech digil
Option: Funcion: D8
Selecciona el evento de disparo. Al (34] Entrada digital
suceder dicho evento, se aplica una D9
ventana para mantener el registro. (35] Entrada digital
El registro retiene un porcentaje D127
especificado de muestras antes de [36] Entrada digital
ocurrir el evento de disparo DI29
(pardmetro 15-14 Muestras antes de [37] Entrada digital
disp.). DI32
[0] * Falso [38] Entrada digital
[1] Verdadero e
[2] En funciona- [50] Comparador 4
miento [51] Comparador 5
3] En rango [60] Regla légica 4
[4] En referencia [61] Regla logica 5
= imite de par
(6] Limite Option: Funcién:
intensidad - _ _
7] Fier s [0] * Reg. siempre | Seleccione [0] Reg. siempre para
e registrar de forma continua.
[8] | posterior [1] Reg. 1 vez en | Seleccione [1] Reg. 1 vez en disparo
bajo disparo para iniciar y detener el registro
[9] | anterior alto condicionadamente mediante el
[10] Fuera rango pardmetro 15-12 Evento de disparo y
veloc. el pardmetro 15-14 Muestras antes
[11] Velocidad de disp..
posterior baja
[12] Velocidad
anterior alta
[13] Fuera rango
realim.
[14] < realim. alta
[15] > realim. baja
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15-14 Muestras antes de disp.

Range: Funcion:
50* [0-100]

Introduzca el porcentaje de todas
las muestras que deben conservarse
en el registro antes de que se
produzca un evento de disparo.
Consulte también

pardmetro 15-12 Evento de disparo y
el pardmetro 15-13 Modo de registro.

3.14.3 Registro de mantenimiento

La funcion de registro de mantenimiento guarda
informacion de registro detallada en intervalos de

5 segundos cuando se emiten una serie de alarmas. Los
técnicos de mantenimiento pueden analizar esta
informacién para resolver posibles problemas y optimizar
el convertidor de frecuencia.

El convertidor de frecuencia puede almacenar hasta 24
entradas de registro de mantenimiento en la memoria
flash.

Busque la lista de alarmas que activan un registro de
mantenimiento en el capétulo 3.14.6 Alarmas que activan
una entrada de registro de mantenimiento. Las descone-
xiones o alarmas dependientes de aplicaciones, como Safe
Torque Off, no activan registros de mantenimiento.

Tasa de muestreo
Hay dos periodos con diferentes tasas de muestreo:

. Muestras lentas: 20 muestras a una tasa de
250 ms, que se traducen en 5 s de historial antes
de la desconexion

. Muestras rapidas: 50 muestras a una tasa de
5 ms, que se traducen en 250 ms de historial
detallado antes de la desconexién.

AVISO!

Para activar la indicacion de reloj en tiempo real (RTC),
utilice el médulo de reloj en tiempo real. Si no esta
disponible el reloj en tiempo real, se registrara el tiempo
de funcionamiento del pardmetro 15-32 Reg. alarma:
hora.

El registro de mantenimiento contiene los elementos que
se muestran en la Tabla 3.23.

# [Datos del registro de Numero de parametro

alarmas

1 |Tiempo de desconexion Pardmetro 0-89 Lectura de fecha y

(uno de los valores): hora o pardmetro 15-32 Reg.
o Prioridad del reloj en alarma: hora
tiempo real (si estd

disponible).

e Prioridad del tiempo de
funcionamiento (si no
estd disponible el reloj
en tiempo real).

2 [Cédigo de alarma Pardmetro 15-30 Reg. alarma:

codigo de fallo

3 |Frecuencia Pardmetro 16-13 Frecuencia

4 [Velocidad (r/min) Pardmetro 16-17 Velocidad [RPM]

5 |Referencia (%) Pardmetro 16-02 Referencia %

7 |[Tensién de enlace de CC Pardmetro 16-30 Tensién Bus CC

9 [Corriente de la fase U del |Pardmetro 16-45 Motor Phase U
motor Current

10| Corriente de la fase V del |Pardmetro 16-46 Motor Phase V
motor Current

11| Corriente de la fase W del [Pardmetro 16-47 Motor Phase W
motor Current

12| Tension de la fase del Pardmetro 16-12 Tension motor

motor

15| Cédigo de control Pardmetro 16-00 Cédigo de

control

16 | Cédigo de estado Pardmetro 16-03 Codigo estado

Tabla 3.23 Datos del registro de mantenimiento

3.14.4 Reinicio del registro de
mantenimiento

La memoria flash puede almacenar hasta 24 entradas. Para
guardar mas registros, reinicie la memoria de manteni-
miento.

Para reiniciar la memoria de mantenimiento:

1. En el pardmetro 14-22 Modo funcionamiento,
seleccione la opcién [5] Clear Service Log.

2. Apague y vuelva a encender el convertidor de
frecuencia. El reinicio de los registros de manteni-
miento amplia el tiempo de encendido en
aproximadamente 1 s.

Guarde las entradas del registro de mantenimiento
mediante el Software de configuracion MCT 10 antes de
reiniciar el registro de mantenimiento.

Reinicie el registro de mantenimiento tras una puesta en
servicio para eliminar cualquier alarma que se haya
producido durante las pruebas.
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Indicacion de registro de mantenimiento
El Pardmetro 16-42 Service Log Counter indica el niUmero de
registros de mantenimiento almacenados en la memoria.

El convertidor de frecuencia indica que la memoria del
registro de mantenimiento estd completa de una de las
siguientes maneras:

. El LCP muestra el mensaje:
Reiniciar registros - Registro de mantenimiento
completo: 28 [M26]

° El bit 25 se ajusta como alto en el
pardmetro 16-96 Céd. de mantenimiento
(0x2000000).

La inicializacién del convertidor de frecuencia no reinicia la
memoria del registro de mantenimiento.

3.14.5 Lectura de la informacion del
registro de mantenimiento

Utilice el Software de configuracion MCT 10 para consultar
la informacién del registro de mantenimiento.

Para consultar la informacion de mantenimiento:

1. Abra el Software de configuracién MCT 10

2. Seleccione un convertidor de frecuencia.

3. Seleccione el conector del registro de manteni-
miento.

4, Haga clic en Read from drive (Lectura desde el

convertidor de frecuencia).

- . W

File Edit View Inset Communication Tools Options Help

B service log test.ssp - MCT 10 Set-up Software

EE] & -5Ee v @
- B USB1 -
5 @ Project NB! "Read from drive™ causes Service Log folder cont
B Ma 1; FC-102 11.00kW (P11K) 380V-480V
+-2 = All Parameters
A\ Alarms

¢} Smart Logic
@-£5 Clock Functions
- [{f] Timed Actions
4y Preventive Maintenance
E Cascade Controller
. B Drive File System
[B# Software Customizer
o service Log|
B Log0, Code14, Value13
B Logl, Code7, Valued
. B Log 2, Code 45, Value15

llustraciéon 3.56 MCT 10, Read from Drive (Lectura desde el
convertidor de frecuencia).

€30bg260.10

La llustracién 3.57 muestra la vista de registro de manteni-
miento en el Software de configuracion MCT 10. Utilice el
cursor para consultar las lecturas detalladas en un
momento especifico.

Dptions _Help
L

Moter Speed in B5M

I e Percentoge

00000 17 43Chex 000001000011 1100
Yokt 13%Status Word 1000.0000 17 EBhex 00001110 1000011150

Service Logllog 0, Code 14,

q
#
e30bg261.10

llustracién 3.57 Vista del registro de mantenimiento, 5 s

Utilice la funciéon de zoom para centrar la atencién en los
Ultimos 250 ms antes del fallo. Consulte el /lustracién 3.58.

Options  Help

on [T /) 3

Unitsiv
13 Motor Frequency 21 w2 8

2w 42 721
20 w2 1721
o220 2 721
e 2 43Chex 00000100001111006in
6200 42 ES7hex 0000110100001 6

€30bg262.10

llustracién 3.58 Vista detallada del registro de mantenimiento,
250 ms

3.14.6 Alarmas que activan una entrada de
registro de mantenimiento

Nombre de la alarma

Pérd. fase alim.

Tension alta CC

Tensién baja CC
Sobretens. CC

Tension baja CC

V|lo|N|laolu| M| =

Sobrecar. inv.
10 Sobrt ETR mot
12 Limite de par

13 Sobrecorriente
14 Earth (ground) Fault

16 Cortocircuito

MG200B05
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# Nombre de la alarma
18 Start Failed

25 Resist. freno

26 Sobrecar. freno

27 Freno IGBT
28 Comprob. freno
30 Pérdida fase U

31 Pérdida fase V
32 Pérdida fase W
36 Fallo aliment.
37 Desequil. fase

44 Earth (ground) Fault AL44
45 Earth (ground) Fault 2
59 Limite intensidad

Tabla 3.24 Alarmas que activan una entrada de registro de mantenim

AVISO!

Si una alarma tiene dos estados (advertencia/alarma),
solo activara una entrada de registro de mantenimiento
cuanto pase al estado de alarma.

3.14.7 15-2* Registro histoérico

Es posible ver hasta 50 registros de datos, mediante los

pardmetros de matrices de este grupo de pardmetros. Se

registran datos cada vez que ocurre un evento (no

confundir con eventos SLC). En este contexto, los eventos

se definen como un cambio en una de las siguientes areas:
. Entradas digitales.

. Salidas digitales.

. Codigo de advertencia.

. Cédigo de alarma.

. Cédigo de estado.

. Cédigo de control.

. Codigo de estado ampliado.

Los eventos se registran con el valor y la anotacién del
tiempo en ms. El intervalo de tiempo entre dos eventos
depende de la frecuencia con que se producen los eventos
(mdaximo una vez por tiempo de exploracién). El registro de
datos es continuo, pero cuando se produce una alarma se
almacena el registro y los valores pueden verse en la
pantalla. Esto resulta muy util, por ejemplo, al realizar una
reparacion tras una desconexidn. Se puede ver el registro
historico de este parametro a través del puerto de comuni-
cacién en serie o en la pantalla.

15-20 Registro histérico: Evento

Matriz [50]

Range: Funcién:

0* [0-255] Ver el tipo de los eventos
registrados.

15-21 Registro histoérico: Valor

Matriz [50]
Range: Funcion:
0% [0 - Muestra el valor del evento

2147483647 ] | registrado. Interprete este valor de

acuerdo con la Tabla 3.25:

Entrada Valor decimal.

digital Consulte el
pardmetro 16-60 Entr
ada digital para
obtener la
descripcion después
de convertir a un
valor binario.

Salida Valor decimal.

digital (no |Consulte el

controlada |pardmetro 16-66 Salid

en esta a digital [bin] para

edicién del |obtener la

SW) descripcion después
de convertir a un
valor binario.

Codigo de |Valor decimal.
advertencia |Consulte la
descripcién en el
pardmetro 16-92 Codi

go de advertencia.

Codigo de |Valor decimal.

alarma Consulte la
descripcién en el
pardmetro 16-90 Codi

go de alarma.

Coédigo de |Valor decimal.

estado Consulte el
pardmetro 16-03 Codi
go estado para
obtener la
descripciéon después
de convertir a un
valor binario.

Coédigo de |Valor decimal.

control Consulte la
descripcién en el
pardmetro 16-00 Codi

go de control.

Cdédigo de |Valor decimal.

estado Consulte la
ampliado | descripcién en el
pardmetro 16-94 Céd.

estado amp.

Tabla 3.25 Eventos registrados
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15-22 Registro historico: Tiempo

15-33 Reg. alarma: Fecha y hora

convertidor de frecuencia. El valor
maximo corresponde a 24 dias
aproximadamente, lo que significa
que el contador se pone a cero
transcurrido ese periodo.

15-23 Registro historico: Fecha y hora

Matriz [50]

Range: Funcién:

Size [0-0] Pardmetro de matrices; Fecha y
related* hora 0-49: este parametro muestra

cuando se produjo el evento
registrado.

3.14.8 15-3* Reg. alarma

Los parametros de este grupo son parametros de matrices
y en ellos se pueden ver hasta diez registros de fallos. 0 es
el dato registrado mas reciente y 9, el mas antiguo. Pueden
verse los codigos de fallo, los valores y la marca temporal

Matriz [50] Matriz [10]

Range: Funcion: Range: Funcién:

0 ms* [0 - Vea la hora a la que se produjo el Size [0-0] Parametro de matrices; Fecha y
2147483647 evento registrado. El tiempo se related* hora 0-9: este pardmetro muestra
ms] mide en ms desde el arranque del cuando se produjo el evento

registrado.

15-34 Alarm Log: Setpoint

Matriz [10]
Range: Funcién:
0 [-999999.999 | Pardmetro de matrices; valores de
ProcessCtrl |-999999.999 |estado de 0 a 9. Este pardmetro
Unit* ProcessCtrlUnit [ muestra el estado de la alarma:
1 0: Alarma inactiva.
1: Alarma activa.

15-35 Alarm Log: Feedback

Matriz [10]

Range: Funcién:
0 [-999999.999

ProcessCtrl | - 999999.999

Unit* ProcessCtrlUnit

15-36 Alarm Log: Current Demand

‘

de todos los datos registrados Matriz [10]
: 0 %+ | 0-100%] |
Matriz [10]
0* [0 - 65535 ] | Compruebe el cédigo de fallo y Matriz [10]
busque su significado en el Option: Funcion:
capétulo 5 Resolucién de problemas. e
[1] %
Matriz [10] [10] 1/min
Range: Funcién: [11] RPM
0* [-32767 - Ver una descripcion adicional del [12] PULSO/s
32767 1 error. Este parametro se utiliza [20] I/s
principalmente con la alarma 38, [21] 1/min
Fallo interno. [22] I/h
[23] m®/s
Matriz [10] [25] m3/h
Range: Funcién: [30] kg/s
0 s* [0 - Vea el momento en que se produjo [31] kg/min
2147483647 s] | el evento registrado. El tiempo se [32] kg/h
mide en segundos desde el [33] t/min
arranque del convertidor de [34] t/h
frecuencia. [40] m/s
[41] m/min
[45] m
[60] °C

MG200B05
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15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit

15-42 Tension

3.14.9 15-4* Id. dispositivo

Parametros que contienen informaciéon de solo lectura
sobre la configuracién de hardware y software del
convertidor de frecuencia.

15-40 Tipo FC

Range: Funcion:
0* [0-61

Visualice el tipo de convertidor de
frecuencia. La lectura de datos es
idéntica al campo de potencia de la
de definicion del codigo
descriptivo; caracteres 1-6.

15-41 Seccion de potencia

Range: Funcién:

0% [0-20]

Visualice el tipo de convertidor de
frecuencia. La lectura de datos es
idéntica al campo de potencia de la
de definicion del codigo
descriptivo; caracteres 7-10.

Matriz [10] Range: Funcién:
Option: Funcion: 0* [0-20] Visualice el tipo de convertidor de
[70] mbar frecuencia. La lectura de datos es
71] oy idéntica al campo de potencia de la
1721 Pa de definicién del cédigo
[731 kPa descriptivo; caracteres 11-12
74 m WG
E751 i 15-43 Version de software

mm Hg
[80] kw Range: Funcién:
[120] GPM 0% [0-5] Vea la version de SW combinada (o
1121 gal/s version de paquete) que consta de
[122] gal/min SW de potencia y SW de control.
123 al/h
E12 4} 2FM 15-44 Tipo cod. cadena solicitado
[125] ft/s Range: Funcién:
[126] ft/min 0* [0-40] Vea el codigo descriptivo utilizado
[127] ft3/h para pedir de nuevo el convertidor
[130] Ib/s de frecuencia con su configuracion
[131] Ib/min original.
132 Ib/h o
{140; s/ 15-45 Cadena de cédigo

pies/s
141] fUm Range: Funcién:
[145] pies 0* [0-40] Ver la cadena de codigo descriptivo
[160] °F real.
[170] psi - -
071 Tl 15-46 N° pedido convert. frecuencia
[172] in wg Range: Funcién:
[173] pies WG 0* [0-8] Muestra el nimero de pedido de
[174] pulg Hg ocho digitos utilizado para volver a
[180] v pedir el convertidor de frecuencia

en su configuracion original. Para
restaurar el nimero de pedido tras
el intercambio de la tarjeta de
potencia, consulte el

pardmetro 14-29 Cédigo de servicio.

15-47 Cédigo tarjeta potencia
Range: Funcién:

0* [0-8]

Visualice el numero de pedido de la
tarjeta de potencia.

15-48 No id LCP
Range:
0* | [0-20]

Funcion:
| Ver el nimero ID del LCP.

15-49 Tarjeta control id SW
Range:
0* [0-20]

Funcién:

Visualice el nimero de versién de
software de la tarjeta de control.
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15-50 Tarjeta potencia id SW
Range:
0* [0-20]

Funcion:

Visualice el nimero de versiéon de
software de la tarjeta de potencia.

15-51 Ne serie convert. frecuencia

Range: Funcién:

0% [0-10]

Visualice el numero de serie del
convertidor de frecuencia.

15-53 Numero serie tarjeta potencia
Range: Funcién:

0% [0-19]

Ver el nimero de serie de la tarjeta
de potencia.

15-54 Config File Name

Matriz [5]

Range: Funcion:

Size [0-16] Muestra los nombres de fichero de
related* configuracién especial.

15-58 Nombre del archivo de SmartStart

Range: Funcion:
Size [0-20] Muestra el nombre del archivo de
related* SmartStart.

15-59 Nombre de archivo

Range: Funcién:
Size [0-16] Muestra el nombre del archivo CSIV
related* utilizado actualmente (valores

iniciales especificos del cliente).

3.14.10 15-6* Identific. de opcién.

Este grupo de parametros de solo lectura contiene
informacién sobre la configuracion de hardware y de
software de las opciones instaladas en las ranuras A, B, CO
y C1.

15-60 Opcidn instalada

Matriz [8]
Range: Funcion:
0* | [0-30] | Muestra el tipo de opcién instalada. ‘

15-61 Version SW opcion

15-62 N° pedido opcién

Matriz [8]

Range: Funcién:

0% [0-81] Muestra el nimero de pedido de
las opciones instaladas.

15-63 N° serie opcion

Matriz [8]
Range: Funcién:
0* [0-18] Ver el nimero de serie de la opcién

instalada.

15-70 Opcidn en ranura A
Range: Funcién:

0* [0-30]

Ver el cédigo descriptivo de la
opcién instalada en la ranura A 'y
una traduccion de dicho cédigo
descriptivo. Por ejemplo, el cédigo
descriptivo AX significa «Sin
opciény.

15-71 Versidon SW de opcion en ranura A
Range: Funcién:

0* [0-20]

Ver la version de software de la
opcion instalada en la ranura A.

15-72 Opcién en ranura B
Range: Funcién:

0* [0-30]

Ver el cédigo descriptivo de la
opcion instalada en la ranura B, y
una traduccién de dicho cédigo
descriptivo. Por ejemplo, para el
tipo de cédigo descriptivo BX la
traduccion es Sin opcion.

15-73 Versidon SW de opcion en ranura B

Range: Funcién:

0* [0-20]

Ver la version de software de la
opcion instalada en la ranura B.

15-74 Opcién en ranura CO
Range: Funcién:

0* [0-30]

Ver la cadena de cédigo descriptivo
para la opcioén instalada en la
ranura C, y una traduccién del
mismo. Por ejemplo, el cédigo

Matriz [8] . I .
descriptivo CXXXX significa «Sin
Range: Funcién: opcién».
0* [0-20] Ver la versién de software de la
opcion instalada. 15-75 Versién SW opcién en ranura CO
Range: Funcién:
0 [0-20] Ver la versién de software de la
opcion instalada en la ranura C.
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15-76 Opcion en ranura C1

Range: Funcién:

0¥ [0-30] Muestra el codigo descriptivo de las
opciones (CXXXX si no hay ninguna
opcion).

15-77 Version SW opcién en ranura C1

Range: Funcién:

0* [0-20] Version de software para la opcion
instalada en la ranura C.

15-80 Horas de funcionamiento del ventilador

Range: Funcién:

0 h* [0 - Este parédmetro muestra cuantas
2147483647 h] | horas ha estado en funcionamiento
el ventilador externo. Este valor se
guarda cuando se desconecta el
convertidor de frecuencia.

3.14.11 15-9* Inform. pardmetro

15-92 Parametros definidos

Range: Funcion:

0* [0 - 9999 ] Visualice una lista de todos los
parametros definidos en el
convertidor de frecuencia. La lista
termina con 0.

15-93 Parametros modificados

Range: Funcion:
0% [0 - 9999 ] Ver una lista de todos los
parametros cambiados respecto a

sus ajustes predeterminados. La
lista termina con 0. Los cambios
pueden no ser visibles hasta 30
segundos después de su implemen-
tacion.

15-98 Id. del convertidor
Range: Funcion:
0 | 0-40] |

15-99 Metadatos param.

Matriz [30]
Range: Funcién:
0* [0 - 9999 ] Este parametro contiene datos que

utiliza la herramienta Software de
configuraciéon MCT 10.
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3.15 Parametros 16-** Lecturas de datos

3.15.1 16-0* Estado general

16-00 Codigo de control

Range:

Funcion:

0*

[0 - 65535 ]

Vea el coédigo de control enviado
desde el convertidor de frecuencia
a través del puerto de comuni-
cacion serie en codigo hexadecimal.

16-01 Referencia [Unidad]

Range: Funcion:

0 Referen- [-999999 - Consulte el valor de referencia

ceFeedback | 999999 actual aplicado, en forma de

Unit* Reference- impulsos o analdgica, en la unidad
FeedbackUnit] | ajustada en pardmetro 1-00 Modo

Configuracién (Hz, Nm o r/min).

16-02 Referencia %

Range: Funcion:
0 %* [-200 - Visualice la referencia total. La
200 %] referencia total es la suma de las

referencias digital, analégica,
interna, de bus y mantenida, mas el
enganche arriba y abajo.

16-03 Cdédigo estado

Range: Funcién:

0* [0 - 65535] | Vea el cédigo de estado enviado
desde el convertidor de frecuencia
a través del puerto de comuni-
cacion serie en codigo hexadecimal.

16-05 Valor real princ. [%]

Range: Funcién:

0 %* [-100 - Consulte el cédigo de dos bytes

100 %] enviado con el cédigo de estado al

maestro del fieldbus, donde se
indica el valor actual principal. Para
obtener mas detalles, consulte la
Guia de programacién de VLT®
PROFIBUS DP MCA 101.

16-09 Lectura personalizada

16-09 Lectura personalizada

Range: Funcién:

pardmetro 0-32 Valor mdximo de
lectura personalizada.

3.15.2 16-1* Estado motor

16-10 Potencia [kW]

Range: Funcién:
0 kwx [0 - 10000 Muestra la potencia del motor en
kw] kW. El valor se calcula con la

tension e intensidad reales del
motor. El valor se filtra, por lo que
pueden transcurrir 1,3 s aproxima-
damente desde que cambia un
valor de entrada hasta que la
pantalla refleja el cambio de la
lectura de datos. La resolucion del
valor de lectura de datos en el
fieldbus se indica en pasos de 10

16-11 Potencia [HP]

‘i

Range: Funcién:
0 hp* [0 - 10000 Ver la potencia del motor en CV. El
hp] valor se calcula con la tension e

intensidad reales del motor. El valor
se filtra, por lo que pueden
transcurrir 1,3 s aproximadamente
desde que cambia un valor de
entrada hasta que la pantalla refleja
el cambio de la lectura de datos.

16-12 Tensiéon motor
Range: Funcién:
0 V* [0 - 6000 V] | Ver la tension del motor, un valor

calculado utilizado para controlar el
mismo.

16-13 Frecuencia

Range: Funcién:

0 Hz*

[0 - 6500 Hz] | Ver la frecuencia del motor sin

amortiguacion de resonancia.

16-14 Intensidad motor

o s Range: Funcién:
Range: Funcioén:
: 0 A* [0 - 10000 A] | Consulte la intensidad del motor
0 Custom- [-999999.99 - | Consulte las lecturas definidas por .
. . calculada como un valor medio,
ReadoutUni | 999999.99 el usuario como se han configurado
i . Irws. El valor se filtra, por lo que
& CustomRea- en el pardmetro 0-30 Unidad de . .
. . pueden transcurrir 1,3 s aproxima-
doutUnit] lectura personalizada, el .
. . damente desde que cambia un
pardmetro 0-31 Valor minimo de
. valor de entrada hasta que la
lectura personalizada y el . .
pantalla refleja el cambio de la
lectura de datos.
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16-15 Frecuencia [%]

Range: Funcién:

16-20 Angulo motor

Range: Funcién:

0 %* [-100 -
100 %]

Visualice un cédigo de dos bytes
que informa de la frecuencia real
del motor (sin amortiguacion de
resonancia), como porcentaje
(escala 0000-4000 hexadecimal) del
pardmetro 4-19 Frecuencia salida
max.. Ajuste el indice 1 de
pardmetro 9-16 Config. lectura PCD
para enviarlo con el cédigo de
estado en lugar del MAV.

16-16 Par [Nm]

Range: Funcién:
0 Nm* [-30000 - Muestra el valor de par con signo
30000 Nm] por aplicar al eje del motor. La

concordancia no es exacta entre un
110 % de la intensidad del motor y
el par, en relacién con el par
nominal. Algunos motores propor-
cionan mas del 160 % del par. Por
lo tanto, los valores minimo y
maximo dependen de la intensidad
maxima del motor, asi como del
motor que se utilice. El valor se
filtra, por lo que pueden transcurrir
1,3 s aproximadamente desde que
cambia un valor de entrada hasta
que la pantalla refleja el cambio de
la lectura de datos.

16-17 Velocidad [RPM]

0% [0 - 65535 ] | Ver el desplazamiento actual del
angulo del encoder/resolver relativo
a la posicion indice. El rango de
valores de 0 a 65535 corresponde a

0-2 X pi (radianes).

16-22 Par [%]
Range:

0 %* [-200 -
200 %]

Funcion:

Este es un parametro de solo
lectura.

Muestra el par real entregado en
porcentaje del par nominal, basado
en los ajustes de tamano del motor
y de velocidad nominal del
pardmetro 1-20 Potencia motor [kW]
o del pardmetro 1-21 Potencia motor
[CV] y el pardmetro 1-25 Veloc.
nominal motor.

Este es el valor controlado por la
funcién de correa rota ajustada en
el grupo de pardmetros

22-6* Deteccién correa rota.

16-23 Motor Shaft Power [kW]
Range: Funcién:

0 kw=

[0 - 10000 Muestra la potencia aplicada al eje
kw1 del motor. El valor mostrado es una
estimacion basada en el par del eje
del motor y en la velocidad del
motor.

sensor KTY incorporado en el
motor.

Consulte el grupo de pardmetros
1-9* Temperatura motor.

Range: Funci6n: 16-24 Calibrated Stator Resistance
0 RPM* [-30000 - Ver las r/min reales del motor. Range: Funcién:
S00L0 A 0.0000 [0.0000 - Muestra la resistencia del estator
16-18 Térmico motor Ohm* 100.0000 calibrada.
. . Ohm]
Range: Funcién:
0 %* [0-100 %] |Vea la carga térmica calculada en el 16-26 Potencia filtrada [kW]
motor. El limite de desconexion se Range: Funcién:
. o
5|,tua en el 100 /o: ’La base para el 0 KW~ [0 - 10000
calculo es la funcién ETR KW
seleccionada en el
pardmetro 1-90 Proteccién térmica 16-27 Potencia filtrada [CV]
Zioton Range: Funcién:
0 hp* [0 - 10000
16-19 Temperatura del sensor KTY hpl
Range: Funcién:
0 °Cx [0-0°C] Devuelve la temperatura real del
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3.15.3 16-3* Estado Drive

16-30 Tension Bus CC

Range: Funcidn:

0V [0 - 10000 V] | Visualice un valor medido. El valor
se filtra con una constante de

tiempo de 30 ms.

16-32 Energia freno / s

Range: Funcién:
0 kW [0 - 10000 Ver la potencia de frenado
kw] transmitida a una resistencia de

frenado externa, expresada como
un valor instanténeo.

16-33 Energia freno / 2 min

Range: Funcién:
0 kW [0 - 10000 Ver la potencia de frenado
kw1 transmitida a una resistencia de

frenado externa. La potencia media
se calcula segun el promedio del
periodo seleccionado en el
pardmetro 2-13 Ctrol. Potencia freno.

16-34 Temp. disipador

Range: Funcién:

0 °C* [0 - 255 °C]

Visualice la temperatura del
disipador del convertidor de
frecuencia. El limite de desconexion
es 90 5 °C (194 9 °F), y el motor
se vuelve a conectar a 60 =5 °C
(140 9 °F)..

16-35 Témico inversor

Range: Funcion:

0 %* [0 - 100 %]

Ver la carga térmica en el inversor.
El limite de desconexion se sitia en
el 100 %.

16-36 Int. Nom. Inv.

Range: Funcién:
Size [0.01 - 10000 | Ver la corriente nominal del
related* Al inversor, que debe coincidir con los

datos de la placa de caracteristicas
del motor conectado. Estos datos se
utilizan para calcular el par, la
proteccién de sobrecarga del motor,
etc.

16-37 Max. Int. Inv.

16-37 Max. Int. Inv.

Range: Funcién:

del motor conectado. Estos datos se
utilizan para calcular el par, la
proteccion de sobrecarga del motor,
etc.

16-38 Estado ctrlador SL
Range:
0* [0-100]

Funcién:

Muestra el estado del evento que
esta ejecutando el controlador SL.

16-39 Temp. tarjeta control
Range: Funcién:

0 °C* [0 - 100 °C]

Ver la temperatura de la tarjeta de
control (en °C.

16-40 Buffer de registro lleno.

Option: Funcién:

Ver si el buffer del registro esta
lleno (consulte el

capétulo 3.14.2 15-1* Ajustes reg.
datos). El buffer del registro nunca
estard lleno si el

pardmetro 15-13 Modo de registro
esta ajustado como [0] Reg. siempre.

[o] * No
[1] Si

16-42 Service Log Counter

Range: Funcién:

0 [0-24]

Muestra el numero de registros de
mantenimiento almacenados en el
archivo Servicelog. Si el archivo
Servicelog esta lleno, borre los
datos registrados seleccionando la
opcion [5] Clear service logs del
pardmetro 14-22 Modo funciona-
miento. Los datos registrados se
eliminaran en el siguiente arranque.

16-49 Origen del fallo de intensidad
Range:
0* [0-8]

Funcién:

El valor indica el origen del fallo de
intensidad, incluyendo:
. Cortocircuito.

. Sobreintensidad.

. Desequilibrio de tension
de alimentacion (desde la
izquierda): 1-4 - inversor,

Range: Funcién: 5-8 - rectificador, 0 - no
Size [0.01 - 10000 | Ver la corriente méaxima del se registré ningun fallo.
related* Al inversor, que debe coincidir con los

datos de la placa de caracteristicas Después de una alarma por cortocircuito (Imax. 2), por
sobrecorriente (Imax. 1) 0 por desequilibrio de tension de
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alimentacion, aqui se incluye el nimero de la tarjeta de
potencia asociada a la alarma. Solo se guarda un nimero,
que indica el numero de la tarjeta de potencia de mayor
prioridad (maestro primero). El valor permanece después
de un ciclo de potencia pero, si se produce una nueva
alarma, se sobrescribe con el nuevo nimero de tarjeta de
potencia (aunque sea de menor prioridad). El valor solo se
borra cuando se borra el registro de alarmas (por ejemplo,
con un reinicio con tres dedos se resetearia la lectura de
datos a 0).

3.15.4 16-5* Ref. & realim.

16-50 Referencia externa

Range: Funcion:

0* [-200 - 200 ]

Ver la referencia total, suma de las
referencias digital, analégica,
interna, de fieldbus y mantenida,
mas el enganche arriba y abajo.

16-52 Realimentacion [Unit]

Range: Funcion:

0 [-999999.999 | Observe el valor de realimentacion
ProcessCtrl |- 999999.999 | resultante después de procesar la
Unit* ProcessCtrlUnit | Realimentacion 1-3; consulte:

Pardmetro 16-54 Realim. 1
[Unidad].

] .

. Pardmetro 16-55 Realim. 2
[Unidad].

. Pardmetro 16-56 Realim. 3
[Unidad].

en el gestor de realimentacion.

Consulte el grupo de pardmetros

16-55 Realim. 2 [Unidad]

Range: Funcién:

0 [-999999.999 | Observe el valor de Realimentacion
ProcessCtrl |- 999999.999 | 2; consulte el grupo de pardmetros
Unit* ProcessCtrlUnit [ 20-0* Realimentacion.

1

La unidad se define en el
pardmetro 20-12 Referencia/Unidad
Realimentacion.

16-56 Realim. 3 [Unidad]

Range: Funcién:

0 [-999999.999 | Observe el valor de Realimentacion
ProcessCtrl |- 999999.999 | 3; consulte el grupo de pardmetros
Unit* ProcessCtrlUnit | 20-0* Realimentacién.

‘

16-58 Salida PID [%]
Range: Funcién:
0 %* [0 - 100 %] Este parametro devuelve el valor de

salida del controlador PID de lazo
cerrado del convertidor de
frecuencia en forma de porcentaje.

16-59 Adjusted Setpoint

Range: Funcién:

0 [-999999.999 | Muestra el valor de consigna
ProcessCtrl |- 999999.999 | ajustado.

Unit* ProcessCtrlUnit

1

3.15.5 16-6* Entradas y salidas

16-60 Entrada digital

20-0* Realimentacion. Range: Funcion:
El valor estd limitado por los ajustes 0* [0 - 65535] | Muestra el.e.stado de.la senal de las
del pardmetro 3-02 Referencia e.ntradas digitales activas. Por
minimay el ejerr.1plo, la entrada. 18 c~orresponde
pardmetro 3-03 Referencia mdxima. al ~b't L = el SR, <o =
Unidades segin senal conectada.
pardmetro 20-12 Referencia/Unidad Bit 0 Taiingl o @iiEeE
Realimentacion. digital 33
T —— Bit 1 Terminal de entrada
Range: Funcion: Bit 2 Terminal de entrada
0* [-200 - 200 ] | Ver la contribucion del digital 29.
potenciémetro digital al valor total Bit 3 Terminal de entrada
de la referencia real. digital 27.
Bit 4 Terminal de entrada
16-54 Realim. 1 [Unidad] digital 19.
Range: Funcién: Bit 5 Terminal de entrada
0 [-999999.999 | Observe el valor de Realimentacion digital 18.
ProcessCtrl |-999999.999 | 1; consulte el grupo de pardmetros Bit 6 Terminal de entrada
Unit* ProcessCtrlUnit | 20-0* Realimentacion. digital 37.
]
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16-60 Entrada digital

16-68 Ent. pulsos #33 [Hz]

16-61 Terminal 53 ajuste conex.

Option: Funcién:
Ver el ajuste del terminal de
entrada 53.

[0] * Intensidad

[1] Tension

16-62 Entrada analdgica 53

Range: Funcion:

0* [-20-201

Visualice el valor real en la entrada
53.

16-63 Terminal 54 ajuste conex.
Ver el ajuste del terminal de entrada 54:
Option: Funcidn:
[0
[1]

Intensidad

Tension

16-64 Entrada analdgica 54

Range: Funcion:

0* | [-20 - 20 ] | Ver el valor real en la entrada 54.

16-65 Salida analdgica 42 [mA]
Range:
0* [0-30]

Funcion:

Visualice el valor real en mA en la
salida 42. El valor mostrado refleja
la seleccion realizada en el

pardmetro 6-50 Terminal 42 salida.

16-66 Salida digital [bin]
Range:
0* [0-15]

Funcion:

Ver el valor binario de todas las
salidas digitales.

16-67 Ent. pulsos #29 [Hz]

Range: Funcién: Range: Funcién:
Bit 7 Terminal de entrada 0% [0 - 130000 ] | Vea el valor real de la frecuencia en
digital GP E/S X30/4. el terminal 33.
Bit 8 Terminal de entrada
digital GP E/S X30/3 16-69 Salida pulsos #27 [Hz]
Bit 9 Terminal de entrada Range: Funcion:
digital GP E/S X30/2. 0* [0 - 40000 ] | Vea el valor real en el terminal 27,
Bits Reservado para futuros en el modo de salida digital.
10-63 terminales.
16-70 Salida pulsos #29 [Hz]
Tabla 3.26 Bits de la entrada -
digital Range: Funcion:
0% [0 - 40000 ] | Vea el valor real de pulsos en el

terminal 29, en el modo de salida
digital.

Range:

16-71 Salida Relé [bin]

Funcion:

[0 - 65535 ]

Ver los ajustes de todos los relés.

Seleccion lectura [P16-71]:
Salida relé [bin]: 00000 bin

Relé tarjeta OpcionB 09

Relé tarjeta OpciénB 08

Relé tarjeta OpciénB 07

Relé tarjeta alim. 02

Relé tarjeta alim. 01
130BA105.10

llustracion 3.59 Ajustes de relé

Range:

16-72 Contador A

Funcion:

0*

[-2147483648

2147483647 ]

Ver el valor actual del contador A.
Los contadores son Utiles como
operandos de comparacion,
consulte el

pardmetro 13-10 Operando
comparador.

Reinicie o modifique el valor
mediante las entradas digitales
(grupo de pardmetros 5-1* Entradas
digitales) o usando una accion SLC
(pardmetro 13-52 Accién Controlador
SL).

Range:

16-73 Contador B

Funcion:

0*

[-2147483648

2147483647 ]

Ver el valor actual del contador B.
Los contadores son utiles como
operandos de comparacion,
pardmetro 13-10 Operando
comparador.

Reinicie o modifique el valor

Range: Funcién: mediante las entradas digitales
0* [0 - 130000 ] | Ver el valor actual de la frecuencia (grupo de pardmetros 5-1* Entradas
en el terminal 29 digitales) o usando una accion SLC
(pardmetro 13-52 Accién Controlador
SL).
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16-75 Entr. analég. X30/11

Range:

Funcion:

16-82 Bus campo REF 1

Range: Funcién:

0* [-20 - 20 ] Ver el valor real de la sefal en la
entrada X30/11 de VLT® General

Purpose /0 MCB 101.

16-76 Entr. analdg. X30/12
Range:
0* [-20 - 20 ]

Funcion:

Ver el valor real de la sefal en la
entrada X30/12 de VLT® General
Purpose I/0 MCB 101.

16-77 Salida analdgica X30/8 [mA]
Range:
0* [0-30]

Funcion:

Ver el valor actual en la entrada
X30/8 en mA.

16-78 Salida analdgica X45/1 [mA]
Range:
0* [0-30]

Funcion:

Muestra el valor de salida real en el
terminal X45/1. El valor mostrado
refleja la seleccion realizada en el
pardmetro 6-70 Terminal X45/1
salida.

16-79 Salida analdgica X45/3 [mA]
Range:
0* [0-30]

Funcién:

Muestra el valor de salida real en el
terminal X45/3. El valor mostrado
refleja la seleccion realizada en el
pardmetro 6-80 Terminal X45/3
salida.

3.15.6 16-8* Fieldb. y puerto FC

Pardmetros para informar de las referencias de bus y de los
cédigos de control.

16-80 Bus campo CTW 1

0% [-200 - 200 ] | Ver el cédigo de dos bytes enviado
con el codigo de control desde el
maestro del fieldbus para ajustar el
valor de referencia.

Para obtener mas informacion,
consulte el manual del fieldbus

correspondiente.

16-84 Opcion comun. STW
Range:
0* [0 - 65535 ]

Funcion:

Mostrar el cédigo de estado
ampliado de la opcién de comuni-
cacion de fieldbus.

Para obtener mas informacion,
consulte el manual del fieldbus
correspondiente.

16-85 Puerto FC CTW 1
Range:
0* [0 - 65535 ]

Funcion:

Ver el cédigo de control (CTW) de
dos bytes recibido del maestro del
fieldbus. La interpretacion del
codigo de control depende de la
opcion de bus de campo instalada
y del perfil de cédigo de control
seleccionado en el

pardmetro 8-10 Trama control.

16-86 Puerto FC REF 1
Range:
0* [-200 - 200 ]

Funcion:

Ver el cédigo de estado de dos
bytes (STW) enviado al maestro del
fieldbus. La interpretacion del
codigo de estado depende de la
opcion de bus de campo instalada
y del perfil de cédigo de control
seleccionado en el

pardmetro 8-10 Trama control.

Range: Funcion:

0* [0 - 65535 ] | Ver el codigo de control (CTW) de
dos bytes recibido del maestro del Range: Funcion:
fieldbus. La interpretacion del 0* [0- 655351 |Muestra el cédigo de advertencia/
cédigo de control depende de la alarma configurado en el
opcion de bus de campo instalada pardmetro 8-17 Configurable Alarm
y del perfil de cédigo de control and Warningword.
seleccionado en el
pardmetro 8-10 Trama control.
Para obtener mas informacion,
consulte el manual del fieldbus
correspondiente.
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3.15.7 16-9* Lect. diagnostico

16-96 Cod. de mantenimiento

AVISO!

Cuando se utiliza el Software de configuracion MCT 10,
los parametros de lectura de datos solo se pueden leer
en linea, es decir, como el estado real. Esto significa que
el estado no se almacena en el archivo Software de
configuracion MCT 10.

16-90 Cédigo de alarma

Range:

Funcion:

0*

[0 -
4294967295 ]

Mostrar el cédigo de alarma
enviado a través del puerto de
comunicacion en serie en codigo

4294967295 ]

a través del puerto de comuni-
cacion serie en codigo hexadecimal.

Range:

16-92 Cédigo de advertencia

Funcion:

0*

[0 -
4294967295 ]

Mostrar el cédigo de advertencia
enviado a través del puerto de
comunicacion en serie en codigo
hexadecimal.

Range:

16-93 Cédigo de advertencia 2

Funcion:

0*

[0 -
4294967295 ]

Ver el cédigo de advertencia 2
enviado a través del puerto de
comunicacion serie en coédigo
hexadecimal.

Range:

16-94 Co6d. estado amp

Funcion:

0*

[0 -
4294967295 ]

Devuelve el codigo de estado
ampliado enviado a través del
puerto de comunicacion en serie en
cédigo hexadecimal.

Range:

Funcion:

16-95 Cédigo de estado ampl. 2

Range:

Funcion:

0*

[0 -
4294967295 ]

Devuelve el codigo de advertencia
ampliado 2 que envia el puerto de
comunicacion en serie en formato
de codigo hexadecimal.

0*

[0 -
4294967295 ]

Lectura de datos del cédigo de
mantenimiento preventivo. Los bits
reflejan el estado de los eventos de
mantenimiento preventivo
programados en el grupo de
pardmetros 23-1* Mantenimiento. 13
bits muestran combinaciones de
todos los posibles elementos:

. Bit 0: rodamientos del

motor.

. Bit 1: rodamientos de la
bomba.

hexadecimal. . Bit 2: rodamientos del
ventilador.
16-91 Cédigo de alarma 2 . Bit 3: valvula.
Range: Funcion: . Bit 4: transmisor de
0¥ [0 - Ver el cédigo de alarma 2 enviado

presion.

. Bit 5: transmisor de
caudal.

. Bit 6: transmisor de
temperatura.

. Bit 7: juntas de bomba.
. Bit 8: correa del ventilador.
. Bit 9: filtro.

. Bit 10: ventilador de
refrigeracion del
convertidor de frecuencia.

. Bit 11: comprobacién de
estado del sistema del
convertidor de frecuencia.

. Bit 12: garantia.

. Bit 13: texto mantenim. 0.
. Bit 14: texto mantenim. 1.
. Bit 15: texto mantenim. 2.
. Bit 16: texto mantenim. 3.

. Bit 17: texto mantenim. 4.

. Bit 25:

registro de

mantenimiento completo.

MG200B05

Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.

191




Dt

Descripcion del parametro VLT® AQUA Drive FC 202

16-96 Cod. de mantenimiento 16-96 Cod. de mantenimiento

Range: Funcion: Range: Funcion:
Posici [ Valvu | Roda | Roda | Roda El cédigo de mantenimiento
6n 4 la | mien | mien | mien preventivo muestra 040Ahex.
= - - o
tos | tos | tos Posicié 1 2 3 4
del |dela| del n
ventil| bom | moto Valor Y “ 2 &
ador | ba r hex.
Posici [Junta | Trans | Trans | Trans Tabla 3.28 Ejemplo
6n 3> | sde | mi- [ mi- | mi-
| Sl | el G El primer digito 0 indica que
ba de de de L
ningun elemento de la cuarta fila
|| el p‘r’e- requiere mantenimiento.
& el | gk El segundo digito 4 hace referencia
ratur a la tercera fila e indica que el
a ventilador de refrigeracion del
Posici | Com | Venti | Filtro | Corre convertidor de frecuencia necesita
6n 2= | prob | lador a del TEERTERE,
acién | de ventil El tercer digito 0 indica que ningtin
de |refrig ador elemento de la segunda fila
estad | . del requiere mantenimiento.
o del | conv El cuarto digito A hace referencia a
siste | ertid la fila superior e indica que la
ma | or valvula y los rodamientos de la
del bomba requieren mantenimiento.
conv
ertid
or de
frecu
encia
Posici Gara
on 1 - - - n-
> tia
Ohex - - - -
Thex = - - +
2hex = = + -
3hex = + +
4hex - + - -
Shex = W = +
6hex - + + -
7hex + + +
8hex + - -
Shex + - - +
Ahex 4+ - + -
Bhex + Ak A
Chex + + = =
Dhex 4 + = A
Ehex + + =
Fhex S A A

Tabla 3.27 Céd. de manteni-
miento

Ejemplo:
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3.16 Parametros 18-** Data Readouts 2

3.16.1 18-0* Reg. mantenimiento

Este grupo contiene los 10 ultimos eventos de manteni-
miento preventivo. El registro de mantenimiento 0 es el
mds reciente y el registro de mantenimiento 9, el mas
antiguo.

Seleccionando uno de los registros y pulsando [OK], el
elemento de mantenimiento, la accién y el momento de la
incidencia se muestran en los pardmetros del

pardmetro 18-00 Reg. mantenimiento: Elemento al
pardmetro 18-03 Reg. mantenimiento: Fecha y hora.

La tecla de registro de alarmas permite acceder tanto al
registro de alarmas como al registro de mantenimiento.

18-00 Reg. mantenimiento: Elemento

Matriz [10]

Muestra el cédigo de fallo. Para obtener informacién sobre el
cédigo de fallo, consulte la Guia de disefio.

Range: Funcion:

0* [0-255]

Localizar el significado del elemento
de mantenimiento en el

pardmetro 23-10 Elemento de
mantenim..

18-01 Reg. mantenimiento: Accion

Matriz [10]

Muestra el cddigo de fallo. Para obtener informacion sobre el
cédigo de fallo, consulte la Guia de diserio.

Range: Funcién:

0* [0-255]

Localizar el significado de la accién
de mantenimiento en el

pardmetro 23-11 Accion de
mantenim..

18-02 Reg. mantenimiento: Hora

Matriz [10]
Range: Funcion:
0 s* [0 - Muestra cuando se ha producido el

2147483647 s] | evento. El tiempo se mide en

segundos desde el ultimo arranque.

18-03 Reg. mantenimiento: Fecha y hora

18-03 Reg. mantenimiento: Fecha y hora

Matriz [10]

Range: Funcién:

El formato de fecha depende del
ajuste del pardmetro 0-71 Formato
de fecha, mientras que el formato
de hora depende del ajuste del
pardmetro 0-72 Formato de hora.

AVISO!

El convertidor de frecuencia no
tiene alimentacion de
seguridad para la funcién de
reloj. La fecha y hora ajustadas
se reinician al valor predeter-
minado (2000-01-01 00:00) tras
un apagon, a menos que esté
instalado un médulo de reloj
en tiempo real con alimen-
tacion de seguridad. En el
pardmetro 0-79 Fallo de reloj,
es posible programar una
advertencia en caso de que el
reloj no se haya ajustado
correctamente, por ejemplo,
después de un apagon. El
ajuste incorrecto del reloj
afecta a las marcas temporales
de los eventos de manteni-
miento.

AVISO!

Cuando se instala una tarjeta de opcion VLT® Analog 1/0
MCB 109, se incluye una bateria de emergencia para la
fecha y la hora.

3.16.2 18-1* Registro modo incendio

El registro cubre los ultimos 10 fallos que han sido
eliminados por la funcién del modo incendio. Consulte el
grupo de parametros 24-0* Modo incendio. Puede
visualizarse el registro mediante los siguientes pardmetros
o pulsando el botén [Alarm Log] del LCP y seleccionando
el Registro modo Incendio. No es posible reiniciar el registro
del modo incendio.

Matriz [10] 3 ) 5
18-10 Registro modo incendio: Evento
Range: Funcién: L.
Range: Funcién:
Size [0-0] Muestra cuando se ha producido el - : :
0* [0-255] Este parametro contiene una matriz
related* evento. ) )
con 10 elementos. El nimero leido
. VISO. representa un cédigo de fallo, que
Esto requiere que la fecha y la se corresponde con una alarma
hora se programen en el especifica. Podré encontrarse en el
pardmetro 0-70 Fecha y hora. capitulo Solucién de problemas de la
Guia de disefo.
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18-11 Registro modo incendio: Hora

Range: Funcién:

18-32 Entr. analdg. X42/5

Range: Funcién:

0 s* [0 -
2147483647 s]

Este parametro contiene una matriz
con 10 elementos. El parametro
muestra cuando se produjo el
evento registrado. El tiempo se
calcula en segundos desde el
primer arranque del motor.

18-12 Registro modo incendio: Fecha y hora

Range: Funcién:
Size [0-0] Este parametro contiene una matriz
related* con 10 elementos. Este parametro

muestra en qué fecha y a qué hora
se produjo el evento registrado. La
funcion se basa en el hecho de que
la fecha y hora reales estén
ajustadas en el

pardmetro 0-70 Fecha y hora. Nota:
no hay ninguna bateria de
emergencia integrada para el reloj.
Utilice una bateria de emergencia
externa, como por ejemplo, la de la
tarjeta de opcién VLT® Analog 1/0
MCB 109. Consulte el grupo de
pardmetros 0-7* Ajustes del reloj.

3.16.3 18-3* Entradas y salidas

18-30 Entr. analég. X42/1

Range: Funcién:
0* [-20 - 20 ]

Lectura de datos del valor de la
sefnal aplicada al terminal X42/1 en
VLT® analog 1/0 card MCB 109.

Las unidades del valor mostrado en
el LCP corresponderan al modo
seleccionado en el

pardmetro 26-00 Modo Terminal
X42/1.

18-31 Entr. analdg. X42/3

Range: Funcién:
0* [-20 - 20 1]

Lectura de datos del valor de la
senal aplicada al terminal X42/3 en
VLT® analog 1/0 card MCB 109.

Las unidades del valor mostrado en
el LCP corresponderan al modo
seleccionado en el

pardmetro 26-01 Modo Terminal
X42/3.

0% [-20- 201 Lectura de datos del valor de la
senal aplicada al terminal X42/5 en
VLT® analog 1/0 card MCB 109.

Las unidades del valor mostrado en
el LCP corresponderan al modo
seleccionado en el

pardmetro 26-02 Modo Terminal

X42/5.

18-33 Sal. anal6g. X42/7 [V]

Funcién:

Range:
0 [0-30]

Lectura de datos del valor de la
senal aplicada al terminal X42/7 en
VLT® analog 1/0 card MCB 109.

El valor mostrado refleja la
seleccién realizada en el
pardmetro 26-40 Terminal X42/7
salida.

18-34 Sal. anal6g. X42/9 [V]
Range:
0* [0-30]

Funcién:

Lectura de datos del valor de la
sefal aplicada al terminal X42/9 en
VLT® analog 1/0 card MCB 109.

El valor mostrado refleja la
seleccion realizada en el
pardmetro 26-50 Terminal X42/9
salida.

18-35 Sal. analég. X42/11 [V]
Range:
0* [0-30]

Funcién:

Lectura de datos del valor de la
sefal aplicada al terminal X42/11 en
VLT® analog 1/0 card MCB 109.

El valor mostrado refleja la
seleccion realizada en el

pardmetro 26-60 Terminal X42/11
salida.

18-36 Entrada analdgica X48/2 [mA]

Funcion:

Range:
0* [-20-201

Consulte la corriente real medida
en la entrada X48/2 (VLT® Sensor
Input Card MCB 114).

18-37 Entr. temp. X48/4
Range:
0* [-500 - 500 ]

Funcidn:

Consulte la corriente real medida
en la entrada X48/4 (VLT® Sensor
Input Card MCB 114). La unidad de
temperatura se basa en la seleccion
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18-37 Entr. temp. X48/4

Range:

Funcion:

de pardmetro 35-00 Term. X48/4
unidad temp..

Range:

18-38 Entr. temp. X48/7

Funcién:

0*

[-500 - 500 ]

Consulte la corriente real medida
en la entrada X48/7 (VLT® Sensor
Input Card MCB 114). La unidad de
temperatura se basa en la seleccién
de pardmetro 35-02 Term. X48/7
unidad temp..

Range:

18-39 Entr. temp. X48/10

Funcion:

0*

[-500 - 500 ]

Consulte la corriente real medida
en la entrada X48/10 (VLT® Sensor
Input Card MCB 114). La unidad de
temperatura se basa en la seleccion
de pardmetro 35-04 Term. X48/10
unidad temp..

18-50 Lectura Sensorless [unidad]

Range: Funcion:
0 Sensor- [-999999.999
lessUnit* - 999999.999
Sensor-
lessUnit]

3.16.4 18-6* Inputs & Outputs 2

18-60 Digital Input 2

Range:

Funcion:

0*

[0 - 65535 ]

Muestra estado de las seiales de
las entradas digitales activas de
VLT® Advanced Cascade Controller
MCO 102: contando de derecha a
izquierda, las posiciones en el valor
binario son: DI7-DI1 = pos. 2-pos. 8.

MG200B05
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3.17 Parametros 20-** Lazo cerrado FC

PID de lazo cerrado

Este grupo de parametros se utiliza para configurar el
controlador PID de lazo cerrado que controla la frecuencia
de salida del convertidor de frecuencia.

DRC de lazo cerrado

El DRC (Control de Anulacién de Perturbaciones) mejora el
cumplimiento del valor de consigna del control de proceso
que se desee (por ejemplo, la presiéon de agua requerida),
mediante una respuesta mas rapida tanto a perturbaciones
de carga imprevistas como a modificaciones del valor de
consigna. El DRC reacciona agilmente para asegurar que el
sistema vuelva con rapidez a la presurizacion deseada. Esta
mejora del control asegura la consistencia del proceso y
reduce las oscilaciones que pueden afectar adversamente a
la infraestructura mecanica. El DRC se basa en un
algoritmo de control patentado que compensa cualquier
comportamiento considerado como un desvio del funcio-
namiento esperado segun el modelo fisico basico
generado por el identificador del DRC. Asi pues, el control
del DRC depende intrinsecamente de las caracteristicas del
sistema medidas por el pardmetro 20-79 Autoajuste PID
cuando se ajusta en SPC. El controlador DRC se activara
segun la informacién del sistema obtenida durante el
proceso de ajuste automdtico. La capacidad de respuesta

del DRC se ajusta inicialmente a un valor que depende de
que el sistema correspondiente se defina como «normal»
(predeterminado) o «rapido». Esto puede modificarse en el
pardmetro 20-71 Modo Configuracién. Un sistema rapido
puede ser un sistema de irrigacién bien definido, con
tiempos de rampa cortos, que requiere de una respuesta
rapida ante cambios en la presién de agua requerida o
ante valvulas abiertas.

AVISO!

El DRC auin no se recomienda para un uso en sistemas
que utilicen la funcién de controlador de cascada (por
ejemplo, en sistemas municipales de distribucion de
agua).

3.17.1 20-0* Realimentacion

Este grupo de parametros se utiliza para configurar la sefal
de realimentacién del controlador PID de lazo cerrado.
Tanto si el convertidor de frecuencia esta en modo de lazo
cerrado como si se encuentra en modo de lazo abierto, las
sefales de realimentacién pueden mostrarse en la pantalla
LCP. También puede utilizarse para controlar una salida
analdgica del convertidor de frecuencia y transmitirla a
través de varios protocolos de comunicacion serie.

Consigna

Consigna 1
P 20-21

130BA354.12

Consigna2 e

P 20-22

Consigna multiple min.

Consigna 3 .
P 20-23

Consigna multiple max.

. Realimentacion

|
. ) Conv.de Realimentacion 1 Solo realimentacion 1 l
Fuente de realimentacion 1 o realimentacion <olo realimentacion 1 \ | |
P 20-00 P 2001 Solo realimentacion 1 \ ! | |
Conv. de . ) Suma (142+3) \ ‘ |
Fuente de realimentacion 2y | 1o3jimentacion Realimentacion 2 Diferencia (1-2) 0% \/
P 20-03 P 20-04 Promedio (1+2+3) —h o |
Corv d Minimo (1]2|3) vy \
onv. de ) ) :
Fuente de realimentacion 3 4 realimentacion |_edlimentacion 3 Maximo (1/23) |
P 20-06 P 20-07 e -

Funcion de realimentacion
P 20-20

llustracion 3.60 Senales de entrada en el controlador PID de lazo cerrado
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20-00 Fuente realim. 1

20-00 Fuente realim. 1

Option: Funcion: Option: Funcién:
m [105] Presion Requiere ajuste por Software de
Si no se utiliza una realimen- Sensorless configuracion MCT 10 con conector
tacion, su fuente debe especifico sensorless.
ajustarse a [0] Sin funcién. El [200] Ext. Closed
Pardmetro 20-20 Funcién de Loop 1
realim. determina como [201] Ext. Closed
utilizara el controlador PID las Loop 2
tres posibles realimentaciones. 1202] Ext. Closed
Loop 3
Pueden utilizarse hasta tres senales
de realimentacién diferentes para
proporcionar la sefial de realimen- Este parametro permite aplicar una funcién de conversién a la
tacion al controlador PID del realimentacion 1.
convertidor de frecuencia. [0] Lineal no afecta a la realimentacion.
Este parametro define qué entrada [1] Raiz cuadrada se suele utilizar cuando se usa un sensor de
se utiliza como fuente de la primera presidn para proporcionar realimentacion de caudal
sefal de realimentacion. ((caudal o \/presion)).
La entrada analégica X30/11 y la Option: Funcién:
entrada analégica X30/12 hacen e Lincel
referencia a entradas del VLT® &l Raiz cuadrada
General Purpose I/0 MCB 101.
[0] Sin funcién
i Enianh Option: Funcién:
analdgica 53 m
[2] * Entrada Este parametro solo esta
analogica 54 disponible cuando se utiliza la
[3] Entrada pulsos conversion de realimentacion
29 de presién a temperatura.
[41 Ent. pulso 33 Si la opcion [0] Lineal esta
[7] Entr. analdg. seleccionada en el
X30/11 pardmetro 20-01 Conversion
[8] Entr. analdg. realim. 1, no importa qué
X30/12 opcion se ajuste en el
[9] Entr. analog. pardmetro 20-02 Unidad fuente
X42/1 realim. 1, ya que las conver-
[10] Entr. analog. siones se llevarén a cabo una
X42/3 por una.
[11] Entr. analdg.
X42/5 Este parametro determina la unidad
[15] Entrada que se utiliza para esta fuente de
analégica realimentacion, antes de aplicar la
X48/2 conversion de realimentacion del
[99] Normal pardmetro 20-01 Conversion realim.
Feedback 1. Esta unidad no es utilizada por el
[100] Realim. de bus controlador PID.
1 [0]
[101] Realim. de bus ] %
2 (5] PPM
[102] Realim. de bus [10] 1/min
3 [ RPM
[104] Caudal Requiere ajuste por Software de 12 PULSO/s
Sensorless configuracion MCT 10 con conector [20] /s
especifico sensorless. 21] /min
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20-02 Unidad fuente realim. 1 20-03 Fuente realim. 2

Option: Funcion: Option: Funcién:
[22] I/h [3] Entrada pulsos
[23] m/s 29
[24] m3/min [4] Ent. pulso 33
[25] m*/h [71 Entr. analdg.
[30] kg/s X30/11
[31] kg/min [8] Entr. analdg.
[32] kg/h X30/12
[33] t/min [9] Entr. analdg.
[34] t/h ]
[40] m/s [10] Entr. analdg.
[41] m/min X42/3
[45] - [11] Entr. analdg.
160] oc X42/5
701 mbar [15] Entratdz.x
71 bar analdgica
X48/2
[72] Pa
[99] Normal
[73] kPa
Feedback
[74] m WG -
[100] Realim. de bus
[75] mm Hg 1
(801 kW [101] Realim. de bus
[120] GPM 2
L2 gal/s [102] Realim. de bus
[122] gal/min 3
[123] gal/h [104] Caudal
[124] CFM Sensorless
3
[125] fe/s [105] Presién
[126] ft’/min Sensorless
[127] fe/h [200] Ext. Closed
[130] Ib/s Loop 1
[131] lb/min [201] Ext. Closed
[132] Ib/h Loop 2
[140] pies/s [202] Ext. Closed
[141] ft/m Loop 3
[145] pies oy i
11601 °F 20-04 Conversion realim. 2
[170] psi Option: Funcién:
(171 libras/pulg.? Consulte
11721 in wg pardmetro 20-01 Conversion realim. 1
73] pies WG para obtener mas informacion.
[174] pulg Hg [0] * Lineal
[180] v [1] Raiz cuadrada
20-03 Fuente realim. 2 20-05 Unidad fuente realim. 2
Option: Funcién: Consulte pardmetro 20-02 Unidad fuente realim. 1 para obtener
Consulte pardmetro 20-00 Fuente mas informacion.
realim. 1 para obtener mas Option: Funcion:
informacion. Ok Lineal
[0] * Sin funcion
[11 Entrada
analdgica 53
[2] Entrada
analdgica 54
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20-06 Fuente realim. 3 20-08 Unidad fuente realim. 3

Option: Funcion: Consulte pardmetro 20-02 Unidad fuente realim. 1 para obtener
Consulte pardmetro 20-00 Fuente mas informacion.
realim. 1 para obtener mas Option: Funcion:
informacion. [0]

[0] * Sin funcién [1] %

(1] Entrada [5] PPM

analdgica 53 [10] 1/min

[2] Entrada [11] RPM

analdgica 54 [12] PULSO/s

[3] Entrada pulsos [20] I/s

29 [21] I/min

[4] Ent. pulso 33 [22] I/h

[7] Entr. analdg. [23] m3/s

X30/11 [24] m*/min
[8] Entr. analdg. [25] m3/h
X30/12 130] ka/s
[9] Entr. analdg. 31] kg/min
2l 32] ka/h
[10] Entr. analdg. [33] t/min
X42/3 B34] t/h
[11] Entr. analdg. [40] m/s
S [41] m/min
[15] Entrada [45] m
analdgica 60] C
X48/2 [70] mbar
[99] Normal
Feedback Ll bar
- [72] Pa
[100] Realim. de bus
1 [73] kPa
[101] Realim. de bus 741 m WG
5 [75] mm Hg
[102] Realim. de bus (80] kw
3 [120] GPM
[104] Caudal [121] gal/s
Sensorless [122] gal/min
[105] Presion [123] gal/h
Sensorless [124] CFM
1200] Ext. Closed [125] ft/s
Loop 1 [126] ft/min
[201] Ext. Closed [127] ft’/h
Loop 2 [130] Ib/s
[202] Ext. Closed [131] Ib/min
Loop 3 [132] Ib/h
- » [140] pies/s
G [fom

Option: Funcion: [145] pies
Consulte [160] °F
pardmetro 20-01 Conversion realim. 1 [170] psi
para obtener mas informacion. n71] libras/pulg.2

[o] * Lineal [172] in wg

[1] Raiz cuadrada [173] pies WG

[174] pulg Hg
[180] cv
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20-12 Referencia/Unidad Realimentacion

20-12 Referencia/Unidad Realimentacion

Este parametro determina la unidad que se utiliza para la Este parametro determina la unidad que se utiliza para la

referencia del valor de consigna y realimentacion que el referencia del valor de consigna y realimentacion que el

controlador PID utiliza para controlar la frecuencia de salida del controlador PID utiliza para controlar la frecuencia de salida del

convertidor de frecuencia. convertidor de frecuencia.

Option: Funcién: Option: Funcion:

[0] [180] [cv [

(11 %

(5] PPM 3.17.2 20-2* Realim./consigna

[10] 1/min

[11] RPM Este grupo de parametros se utiliza para determinar cémo

[12] PULSO/s utiliza el controlador PID las tres posibles sefales de

[20] I/s realimentacioén para controlar la frecuencia de salida del

[21] I/min convertidor de frecuencia. Este grupo se utiliza también

[22] I/h para almacenar los tres valores de consigna internos.

(23] m’/s Pardmetro 20-20 Funcién de realim.

[24] m*/min Este parametro determina cémo se utilizan las tres posibles

[25] m’/h realimentaciones para controlar la frecuencia de salida del

[30] kg/s convertidor de frecuencia.

[31] kg/min /

132] kg/h ViSO

[33] t/min Las realimentaciones no utilizadas deberan ajustarse a

34 oh [0] Sin funcién en su fuente de realimentacion:
pardmetro 20-00 Fuente realim. 1, pardmetro 20-03 Fuente

[40] m/s . . .
realim. 2 o pardmetro 20-06 Fuente realim. 3.

[41] m/min

[45] m . L L .

=0l = La realimentacién resultfante de Ia.funCIon .s.elecaonada en
el pardmetro 20-20 Funcién de realim. es utilizada por el

(70l mbar controlador PID para controlar la frecuencia de salida del

(71] S convertidor de frecuencia. Esta realimentacién también

[72] Pa puede mostrarse en la pantalla del convertidor de

(73] kPa frecuencia, utilizarse para controlar una salida analégica y

[74] m WG transmitirse mediante varios protocolos de comunicacién

[75] mm Hg serie.

[80] kw

[120] GPM El convertidor de frecuencia puede configurarse para

[121] gal/s gestionar aplicaciones multizona. Se contemplan dos

[122] gal/min aplicaciones multizona diferentes:

[123] gal’h . Multizona, valor de consigna unico.

[124] i . Multizona, valor de consigna multiple.

[125] ft¥/s . . . o

[126] & /min Lcj:\ diferencia entre ambas se ilustra en los siguientes

[127] ft'/h ejemplos:

[130] Ib/s . . . P

[131] Io/min Ejemplo 1: multizona, valor de consigna unico

B ™ En un edificio .de oﬁc.inas, un sistema d'e agua VAV 5

120] s (volumen de aire variable) debe garantizar una presion
minima en determinadas cajas VAV. Debido a las pérdidas

[141] i variables de presidon en cada conducto, no se puede dar

[145] pies por hecho que la presién en cada caja VAV sea la misma.

[160] °F La presion minima necesaria es la misma para todas las

[170] psi cajas VAV. Seleccione la opcién [3] Minima del

N71] libras/pulg.” pardmetro 20-20 Funcién de realim. para ajustar este

[172] in wg método de control. Introduzca la presién en el

[173] pies WG pardmetro 20-21 Valor de consigna 1. El controlador PID

[174] pulg Hg aumentard la velocidad del ventilador si hay alguna
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realimentacién por debajo del valor de consigna y reducira
la velocidad del ventilador si todas las realimentaciones se
sitan por encima del valor de consigna.

FC102 —

Amortiguador Ventilador de aire

de alimentacion

o

I~~~

\

Bobina de
refrigeracion / calefaccion

Amortiguador

A |l

Amortiguador
9 Ventilador de aire de retorno

®% Zona 1

B — u
VAV J L

ol
] u

j VAV

o L =
| ]

[~~~

)

llustracién 3.61 Esquema de aplicacién multizona

Ejemplo 2: multizona, valor de consigna muiltiple

20-20 Funcidn de realim.

El ejgmplo a’nt.erlor |.Iustra el uso de! contrgl multizona y de Option: Funcion:
consigna multiple. Si las zonas requieren diferentes — —
. . . utiliza en esta seleccién. Solo se
presiones en cada caja VAV, cada valor de consigna puede o )
. . . utiliza el valor de consigna 1. La
especificarse en el pardmetro 20-21 Valor de consigna 1, el -
. . suma del valor de consigna 1y de
pardmetro 20-22 Valor de consigna 2 y el las ot " ) 6
. ; . , as otras referencias que estén
pardmetro 20-23 Valor de consigna 3. Seleccionando [5] Min. ) ;
. . R L, activadas (consulte el grupo de
consignas mdltiples en el pardmetro 20-20 Funcién de i )
. . . pardmetros 3-1* Referencias) se
realim., el controlador PID aumentara la velocidad del . .
. . . . . utiliza como referencia del valor de
ventilador si cualquiera de las realimentaciones se )
. . . consigna del controlador PID.
encuentra por debajo de su valor de consigna. Si todas las
realimentaciones se encuentran por encima de sus valores [2] Media Ajusta el controlador PID para que
de consigna individuales, el controlador PID disminuye la utilice como realimentacion la
velocidad del ventilador. media de realimentacion 1,
> 5 realimentacion 2 y realimentacién 3.
20-20 Funcion de realim.
. .. [3] Minima Ajusta el controlador PID para que
Option: Funcién: ) . » para
compare realimentacion 1,
[0] Suma Ajusta el controlador PID para . ., . .,
realimentacion 2 y realimentacién 3
utilizar como realimentacion la - . L
y utilice como realimentacion el
suma de realimentacion 1, . .
valor mas bajo de los tres. Solo se
realimentacion 2 y realimentacién 3. - .
utiliza el valor de consigna 1. La
La suma del valor de consigna 1y suma del valor de consigna 1y de
de las otras referencias que estén las otras referencias que estén
activadas (consulte el grupo de activadas (consulte el grupo de
pardmetros 3-1* Referencias) se pardmetros 3-1* Referencias) se
utiliza como referencia del valor de utiliza como referencia del valor de
consigna del controlador PID. consigna del controlador PID.
[11 Resta Ajusta el controlador PID para que [4] * Méxima Ajusta el controlador PID para que
utilice como referencia la diferencia compare realimentacién 1,
entre realimentacion 1y realimen- realimentacion 2 y realimentacion 3
tacion 2. Realimentacion 3 no se
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20-20 Funcion de realim. 20-20 Funcion de realim.

Option: Funcion: Option: Funcion:
y utilice como realimentacion el por encima de su correspondiente
valor mas alto de los tres. referencia de valor de consigna. Si
Solo se utiliza el valor de consigna todas las sefales de realimentacion
1. La suma del valor de consigna 1 ElaniHonEEbald SEtsIconEREny
y de las otras referencias que estén disnisspaloregeeicansianaie
activadas (consulte el grupo de controlador PID utiliza el par de
pardmetros 3-1% Referencias) se realimentacion / valor de consigna
utiliza como referencia del valor de e el ez [ lisenee Qe Amses
consigna del controlador PID. SedliajEnon
/
[5] Min. consignas | Ajusta el controlador PID para que VISO'
multiples calcule la diferencia entre realimen- Si solo se utilizan dos senales
tacién 1y valor de consigna 1, de realimentacion, la que no
entre realimentacion 2 y valor de se utilice debe ajustarse a [0]
consigna 2 y entre realimentacion 3 Sin funcion en el
y valor de consigna 3. Utiliza el par pardmetro 20-00 Fuente realim.
de realimentacién / valor de 1, el pardmetro 20-03 Fuente
consigna en el que la realimen- realim. 2 o el
tacién esté en el nivel mas alejado pardmetro 20-06 Fuente realim.
por debajo de su correspondiente 3. Cada referencia del valor de
referencia de valor de consigna. Si consigna es la suma del valor
todas las sefales de realimentacion de su parametro respectivo
estan por encima de sus correspon- (pardmetro 20-21 Valor de
dientes valores de consigna, el consigna 1,
controlador PID utiliza el par de pardmetro 20-22 Valor de
realimentacion / valor de consigna consigna 2 'y
en el que la diferencia entre ambos pardmetro 20-23 Valor de
sea la menor. consigna 3) y de las demas
; referencias que estén activadas
VISO!
(consulte el grupo de
Si solo se utilizan dos senales pardmetros 3-1* Referencias).
de realimentacion, la que no
se utilice debe ajustarse a [0]
Sin funcion en el 20-21 Valor de consigna 1
pardmetro 20-00 Fuente realim. Range: Funcién:
1, el pardmetro 20-03 Fuente - —
) 0 [-999999.999 | El valor de consigna 1 se utiliza en
realim. 2 o el
. . ProcessCtrl |- 999999.999 el modo de lazo cerrado para
pardmetro 20-06 Fuente realim. . . . .
. Unit* ProcessCtrlUnit | introducir una referencia del valor
3. Cada referencia del valor de ) »
R ] de consigna utilizada por el
consigna es la suma del valor )
, . controlador PID del convertidor de
de su parametro respectivo y . L,
. . frecuencia. Consulte la descripcion
de las demas referencias que ) By
. . del pardmetro 20-20 Funcién de
estén activadas (consulte el ;
, realim..
grupo de pardmetros 3-1*
Referencias). AVISO!
El valor de consigna
[6] Méx. Ajusta el controlador PID para que introducido aqui se afnade a
consignas calcule la diferencia entre realimen- las demas referencias que
mdltiples tacion 1y valor de consigna 1, estén activadas (consulte el
entre realimentacion 2 y valor de grupo de pardmetros 3-1*
consigna 2 y entre realimentacién 3 Referencias).
y valor de consigna 3. Utiliza el par
de realimentacion / valor de
consigna, en el que la realimen-
tacion esté en el nivel mas alejado
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20-22 Valor de consigna 2

20-60 Unidad Sensorless

Range: Funcion: Option: Funcién:
0 [-999999.999 | El valor de consigna 2 se utiliza en [124] CFM
ProcessCtrl |- 999999.999 | el modo de lazo cerrado para [125] ft/s
Unit* ProcessCtrlUnit | introducir una referencia del valor [126] ft3/min
1 de consigna para el controlador [170] psi
PID. Consulte la descripcion del 1711 libras/pulg?
pardmetro 20-20 Funcion de realim.. 1721 in wg
AVISO! [173] pies WG
El valor de consigna [174] pulg Hg
s demds referencins e
las demas referencias que
estén activadas (consulte el Matriz (8]
grupo de pardmetros 3-1* Range: Funci6n:
Referencias). 0* | 0-25] |

20-23 Valor de consigna 3

]

Range: Funcion:

0 [-999999.999 | El valor de consigna 3 se utiliza en
ProcessCtrl |- 999999.999 | el modo de lazo cerrado para
Unit* ProcessCtrlUnit | introducir una referencia del valor

de consigna para el controlador
PID. Consulte la descripcion del
pardmetro 20-20 Funcion de realim..

AVISO!

Si se modifican las referencias
maxima y minima, puede ser
necesario un nuevo ajuste
automatico de PID.

AVISO!

El valor de consigna
introducido aqui se ainade a
las demas referencias que
estén activadas (consulte el
grupo de pardmetros 3-1*
Referencias).

20-60 Unidad Sensorless

3.17.3 20-7* Autoajuste PID

Autoajuste PID

El controlador de lazo cerrado del convertidor de
frecuencia (grupo de pardmetros 20-**, Convertidor de lazo
cerrado) puede ajustarse automaticamente, simplificando la
puesta en marcha y ahorrando tiempo, a la vez que
asegura un ajuste preciso del control. Para utilizar el ajuste
automatico, configure el convertidor de frecuencia para
lazo cerrado en el pardmetro 1-00 Modo Configuracion.

Utilice un panel de control local (GLCP) grafico para
reaccionar ante los mensajes que se producen durante la
secuencia de ajuste automatico.

Al seleccionar PID o SPC en el pardmetro 20-79 Autoajuste
PID, el convertidor de frecuencia se pone en modo de
ajuste automatico. El LCP dirige entonces al usuario
mediante instrucciones en la pantalla.

Para arrancar el ventilador o la bomba, pulse [Auto On] y
aplique una sefal de arranque. Los ajustes de control
predeterminados garantizan que llegue a alcanzarse el
valor de consigna. Para el ajuste automético de PID, puede
ajustarse la velocidad manualmente pulsando [4] o [Y]
hasta un nivel en el que la realimentacién esté préxima al
valor de consigna del sistema.

Option: Funcion:
[20] I/s
[23] m/s
[24] m*/min
[25] m*/h
[71] bar
[73] kPa
[74] m WG
[75] mm Hg
[120] GPM
[121] gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
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Si la realimentacion se sale de los limites especificados
(2073 y 2074) durante la configuracion del ajuste
automatico, se descartara el ajuste automatico. Estos
limites también sirven para proteger la aplicacion
durante la ejecucion del ajuste automatico.

JAVISO!
Cuando se ajusta manualmente la velocidad del motor,
no es posible poner el motor a la maxima o minima
velocidad, ya que es necesario aumentar la velocidad
del motor durante el ajuste automatico.

El ajuste automatico introduce cambios escalonados
durante el funcionamiento en estado estable y, a
continuacion, controla la realimentacién. Para el control de
PID, a partir de la respuesta de realimentacién del ajuste
automatico, se calculan los valores necesarios para el
pardmetro 20-93 Ganancia proporc. PID y el

pardmetro 20-94 Tiempo integral PID. El

Pardmetro 20-95 Tiempo diferencial PID se pone a 0 (cero).
El Pardmetro 20-81 Ctrl. normal/inverso de PID se determina
durante el proceso de ajuste.

Estos valores calculados se presentan en el LCP y pueden
aceptarse o no. Una vez aceptados, los valores se escriben
en los pardmetros pertinentes y se desactiva el modo de
ajuste automético en el pardmetro 20-79 Autoajuste PID. En
funcién del sistema, el tiempo requerido para el ajuste
automatico puede ser de varios minutos.

Antes de realizar el ajuste automatico, configure los
siguientes parametros conforme a la inercia de la carga:
. Pardmetro 3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa.

. Pardmetro 3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa.

. Pardmetro 3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa.
. Pardmetro 3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa.

Si el ajuste automdtico de PID se lleva a cabo con tiempos
de rampa bajos, los parametros ajustados automati-
camente suelen ofrecer un control lento. Antes de activar
el ajuste automatico de PID, elimine el exceso de ruido del
sensor de realimentacion mediante el filtro de entrada
(grupos de pardmetros 6-** E/S analdgica, 5-5* Entrada de
pulsos y 26-** Opcién E/S analégica MCB 109,

pardmetro 6-16 Terminal 53 tiempo filtro constante,
pardmetro 6-26 Terminal 54 tiempo filtro constante,
pardmetro 5-54 Tiempo filtro pulsos constante #29,
pardmetro 5-59 Tiempo filtro pulsos constante #33). Para
obtener los pardmetros de controlador mas precisos,
realice el ajuste automdtico PID con la aplicacién
funcionando de forma normal, es decir, con una carga
tipica.

Ajuste automatico SPC

El SPC inicia un ajuste del DRC. Si la realimentacion del
sistema determina que el sistema es de segundo orden, el
ajuste automatico procede automaticamente a configurar
los pardmetros de PID. Si el SPC descarta el DRC, esto se
indica en la barra de proceso, que se dirige al paso 4.

El DRC asume que las aplicaciones objetivo del convertidor
de frecuencia pueden modelarse genéricamente como
sistemas de primer orden y tiempo muerto. El ajuste
automatico del DRC suministra la realimentacion para los
calculos.

. T = constante de tiempo de la ganancia del
sistema de proceso Kp.

. 0 = retardo de tiempo entre la entrada y la salida
del DRG; solo puede ajustarse mediante el SPC:

20-70 Tipo de lazo cerrado

Option: Funcién:

Seleccionar la velocidad de
respuesta de la aplicacion, en caso
de conocerse. Los ajustes predeter-
minados deberian ser suficientes
para la mayoria de las aplicaciones.
Un valor mas preciso disminuye el
tiempo necesario para realizar la
adaptacion PID. El ajuste no influye
en el valor de los parametros y
afecta solo a la velocidad de ajuste
automatico.

[o] * Autom. Tarda 30-120 s en completarse.

[1] Presién répida | Tarda 10-60 s en completarse.

[2] Presion lenta | Tarda 30-120 s en completarse.

[3] Temperatura Tarda 10-20 minutos en

rapida completarse.

[4] Temperatura Tarda 30-60 minutos en

lenta completarse.

20-71 Modo Configuracion

Option: Funcién:
[0] * Normal

El ajuste normal de este parametro
es adecuado para el control de
presién en sistemas de ventiladores.

[1] Répido El ajuste rapido se utiliza
generalmente en sistemas de
bombeo, en los que se requiere
una respuesta mas rapida del

controlador.
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20-72 Cambio de salida PID

20-79 Autoajuste PID

Hz, 0,10 es el 10 % de 50 Hz, que
son 5 Hz. Ajuste este parametro en
un valor que genere cambios de
realimentacion de entre un 10 y un
20 % para brindar la mayor
precision de ajuste.

20-73 Nivel minimo de realim.

Range: Funcion:

-999999 [-999999.999 | Introducir el nivel minimo de

ProcessCtrl |- par. 20-74 realimentacion permitido en

Unit* ProcessCtrlUnit | unidades de usuario, como se
1 define en

pardmetro 20-12 Referencia/Unidad
Realimentacion. Si el nivel cae por
debajo del pardmetro 20-73 Nivel
minimo de realim., se cancela el
ajuste automatico y aparece un
mensaje de error en el LCP.

20-74 Nivel maximo de realim.

Range: Funcién:

999999 [ par. 20-73 - | Introducir el nivel maximo de

ProcessCtrl | 999999.999 realimentacion permitido en

Unit* ProcessCtrlUnit | unidades de usuario, como se
] define en

pardmetro 20-12 Referencia/Unidad
Realimentacion. Si el nivel sube por
encima del pardmetro 20-74 Nivel
mdximo de realim., se cancela el
ajuste automatico y aparece un
mensaje de error en el LCP.

20-79 Autoajuste PID

Option: Funcion:

Este parametro arranca la secuencia
de ajuste automatico. Una vez que
el ajuste automatico se ha
completado con éxito y los ajustes
han sido aceptados o rechazados
pulsando [OK] o [Cancel] al final del
ajuste, este pardmetro se reinicia en
[0] Disabled.

[o] * Disabled
[1] PID

Activa el ajuste automatico de PID.

Range: Funcion: Option: Funcién:

0.10* [0.01 - 0.50 ] | Este parametro ajusta la magnitud [2] Smart Process | Activa el ajuste automdtico del
del cambio de paso durante el control de proceso inteligente. De
ajuste automatico. El valor es un este modo, se selecciona automati-
porcentaje de la velocidad maxima. camente el principio de control mas
Es decir, si la maxima frecuencia de adecuado (PID o DRQ).
salida del pardmetro 4-13 Limite alto Bl DRC Esta opcion la activa el ajuste
valoe. ey VA automatico SPC. No suele utilizarse
pardmetro 4-14 Limite alto veloc. "

como opcién manual.

motor [Hz] estéa establecida en 50

3.17.4 20-8* Ajustes basicos PID

Este grupo de parametros se utiliza para configurar el
funcionamiento basico del controlador PID, lo cual incluye:
. Una respuesta a la realimentaciéon por encima o
por debajo del valor de consigna.

. La velocidad a la cual comienza su funciona-
miento.

. Cuando indica que el sistema ha alcanzado el
valor de consigna.

20-81 Ctrl. normal/inverso de PID

Option: Funcion:
[0] * Normal

La frecuencia de salida del
convertidor de frecuencia
disminuye cuando la realimentacion
es mayor que la referencia del valor
de consigna. Esto es lo normal en
aplicaciones de bombeo y de
ventilacién con alimentacién
regulada por presion.

[1] Inversa La frecuencia de salida del
convertidor de frecuencia aumenta
cuando la realimentacién es mayor
que la referencia del valor de

consigna.

20-82 Veloc. arranque PID [RPM]

Range: Funcién:

Size [0 - par. 4-13 m

related® REl Este parametro solo es visible
si el pardmetro 0-02 Unidad de
velocidad de motor esta
ajustado a [0] RPM.

Cuando el convertidor de
frecuencia se arranca por primera
vez, acelera hasta esta velocidad de
salida en modo de lazo abierto,
siguiendo el tiempo de aceleracién
activo. Cuando se alcanza la
velocidad de salida programada, el

MG200B05
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20-82 Veloc. arranque PID [RPM]

Range: Funcion:

convertidor de frecuencia cambia
automaticamente al modo de lazo
cerrado y el controlador PID
comienza a funcionar. Esto resulta
util en aplicaciones que requieren
una rapida aceleracién hasta una
velocidad minima en el arranque.

20-83 Veloc. arranque PID [Hz]

Range: Funcién:
Size [0 - par. 4-14 m
related* Hz]

Este parametro solo es visible
si el pardmetro 0-02 Unidad de
velocidad de motor esta
ajustado a [1] Hz.

Cuando el convertidor de
frecuencia se arranca por primera
vez, acelera hasta esta frecuencia
de salida en modo de lazo abierto,
siguiendo el tiempo de aceleraciéon
activa. Cuando se alcanza la
frecuencia de salida programada, el
convertidor de frecuencia cambia
automaticamente al modo de lazo
cerrado y el controlador PID
comienza a funcionar. Esto resulta
util en aplicaciones que requieren
una rapida aceleracién hasta una
velocidad minima en el arranque.

20-84 Ancho banda En Referencia

Range: Funcién:
5 %* [0 - 200 %]

Cuando la diferencia entre la
realimentacion y la referencia del
valor de consigna es menor que el
valor de este parametro, el display
del convertidor de frecuencia
muestra Funcionando en referencia.
Este estado puede comunicarse de
forma externa programando la
funcién de una salida digital para
[8] Func. en ref./sin adv. Ademas,
para la comunicacidn serie, el bit de
estado En referencia del cédigo de
estado del convertidor de
frecuencia esta activado (valor = 1).
El Ancho de banda en referencia se
calcula como un porcentaje de la
referencia de valor de consigna.

3.17.5 20-9* Controlador PID

Utilice estos parametros para ajustar manualmente el
controlador PID. Ajustando los parametros del controlador
PID, puede mejorarse el rendimiento del control. Consulte
la Guia de disefio de VLT® AQUA Drive FC 202 para obtener
indicaciones sobre el ajuste de los parametros del
controlador PID.

20-91 Saturacion de PID

Funcién:
AVISO!
La opcidn [1] Si se activara
automaticamente si una de las
siguientes opciones se
selecciona en el grupo de
pardmetros 21-** Lazo cerrado
ext.: [0] Normal, [X] PID Ext CLX
activ.

Option:

El integrador sigue cambiando de
valor, incluso después de que la
salida haya alcanzado uno de los
extremos. Esto puede provocar
posteriormente un retraso en el
cambio de la salida del controlador.

El integrador se bloquea si la salida
del controlador PID integrado ha
alcanzado uno de los extremos
(valor minimo o maximo), por lo
que no es capaz de realizar nuevos
cambios en el valor del pardmetro
de proceso controlado. Esto permite
que el controlador responda mas
rapidamente cuando pueda volver a
controlar el sistema.

20-93 Ganancia proporc. PID

Range: Funcién:
2* [0-101]

La ganancia proporcional indica el
numero de veces que debe
aplicarse el error entre el valor de
consigna y la senal de realimen-
tacion.

Si (Error X Ganancia) salta con un valor igual al establecido
en el pardmetro 3-03 Referencia mdxima, el controlador PID
intentard cambiar la velocidad de salida para igualarla a la
establecida en el pardmetro 4-13 Limite alto veloc. motor
[RPM]/el pardmetro 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]. Sin
embargo, estd limitada en la practica por este ajuste.

La banda proporcional (el error que hace que la salida
varie del 0 al 100 %) puede calcularse mediante la férmula:

1
Ganancia proporcional

x (Mdx. Reference)
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AVISO! 20-95 Tiempo diferencial PID

Ajuste el valor del pardmetro 3-03 Referencia mdxima Range: Funcion:
antes de ajustar los valores del controlador PID en el del convertidor de frecuencia y un
grupo de pardmetros 20-9* Controlador PID. control preciso de la velocidad.

Puede ser dificil ajustar esto para

20-94 Tiempo integral PID conseguir un control adecuado del

sistema. El tiempo diferencial no

Range: Funcién:
suele utilizarse en aplicaciones de
8 s* [0.01 - 10000 | El integrador acumulara una contri- » .
s bucién a la salida desde el gestion de agua / afguas .re5|duales.
. Por lo tanto, es mejor dejar este
controlador PID siempre que haya parémetro en 0 0 DESACTIVADO,
una desviacion entre la referencia /
el valor de consigna y las sefales 20-96 Limite ganancia dif. dif. PID
de realimentacion. La contribucion
es proporcional al tamano de la Range: Funcién:
desviacién. Esto garantiza que la 5* [1-50] La funcién diferencial de un
desviacion (error) se aproxime a controlador PID responde al indice
cero. de cambio de la realimentacién. Por
Se obtiene una respuesta rapida ello, un cambio brusco de la
ante cualquier desviacién cuando el realimentacién puede hacer que la
tiempo integral esta ajustado a un funcién diferencial realice un
valor bajo. No obstante, si el ajuste cambio muy grande en la salida del
es demasiado bajo, el control controlador PID. Este parametro
puede volverse inestable. limita el efecto maximo que puede
El valor ajustado es el tiempo que producir la funcién diferencial del
necesita el integrador para afadir la controlador PID. Un valor mas
misma contribucién que la parte pequefo reduce el efecto maximo
proporcional para una desviacién de la funcién diferencial del
determinada. controlador PID.
Si el valor se ajusta a 10000, el Este parametro solo esté activo
controlador actda como un cuando el pardmetro 20-95 Tiempo
controlador proporcional puro, con diferencial PID no esta ajustado a
una banda P basada en el valor DESACTIVADO (0 s).
ajustado en el
pardmetro 20-93 Ganancia proporc.
PID. Si no hay ninguna desviacion,
la salida del controlador propor-
cional es 0.
Range: Funcién:
0 s* [0-105] El diferenciador controla el indice

de cambio de la realimentacion. Si
la realimentacién cambia de forma
rapida, este ajusta la salida del
controlador PID para reducir el
indice de cambio de la realimen-
tacion. Se obtiene una rapida
respuesta del controlador PID
cuando este valor es grande. No
obstante, si se utiliza un valor
demasiado grande, la frecuencia de
salida del convertidor de frecuencia
puede volverse inestable.

El tiempo diferencial resulta util en
situaciones en las que se necesita
una respuesta sumamente rapida
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3.18 Parametros 21-** Lazo cerrado ext.

El FC 202 ofrece 3 controladores PID de lazo cerrado
ampliado, ademas del controlador PID. Estos controladores
pueden configurarse independientemente para controlar
actuadores externos (valvulas, amortiguadores, etc.) o bien
utilizarse conjuntamente con el controlador PID interno
para mejorar las respuestas dindmicas a los cambios de
valores de consigna o a las alteraciones de carga.

Los controladores PID de lazo cerrado ampliado pueden
interconectarse o conectarse con el controlador PID de
lazo cerrado para formar una configuraciéon de doble lazo.

Para controlar un dispositivo modulador (por ejemplo, un
motor de valvula), este debe ser un servomotor de
posicidn con electrénica integrada que acepte una sefal
de control de 0-10 V (sefial de VLT® Analog 1/0O Option
MCB 109) o de 0/4-20 mA.

La funcion de salida puede programarse en los siguientes
pardmetros:
. Tarjeta de control, terminal 42:
Pardmetro 6-50 Terminal 42 salida (opciones [113]-
-[115] o [149]-[151], lazo cerrado 1/2/3 ampliado.

*  Tarjeta de E/S general VLT® General purpose 1/0
MCB 101, terminal X30/8: Pardmetro 6-60 Terminal
X30/8 salida (ajuste [113]-[115] o [149]-[151], Lazo
cerrado 1/2/3 ampliado).

*  VLT® Analog I/O Option MCB 109, terminal
X42/7-11: Pardmetro 26-40 Terminal X42/7 salida,
pardmetro 26-50 Terminal X42/9 salida,
pardmetro 26-60 Terminal X42/11 salida (opciones
[113]-[115], lazo cerrado 1/2/3 ampl.).

VLT® General purpose I/0 card MCB 109 and VLT® analog
I/0 option MCB 109 son opcionales.

3.18.1 21-0* Autoajuste PID ampl.

Cada uno de los controladores PID de lazo cerrado
ampliados puede ajustarse automaticamente, simplificando
la puesta en marcha y ahorrando tiempo, a la vez que se
asegura un ajuste preciso del control de PID.

Para utilizar el ajuste automatico de PID, configure el
controlador PID ampliado correspondiente para la
aplicacién.

Utilice un LCP gréfico para reaccionar ante los mensajes
que se producen durante la secuencia de ajuste
automatico.

Activacién del ajuste automatico: el
pardmetro 21-09 Autoajuste PID coloca el controlador PID

correspondiente en modo de ajuste automatico de PID. El
LCP facilita entonces instrucciones en la pantalla.

El ajuste automatico de PID introduce cambios escalonados
y, a continuacion, controla la realimentacion. A partir de la
respuesta de realimentacion, se calculan los siguientes
valores necesarios:

. Ganancia proporcional de PID.

- Pardmetro 21-21 Ganancia proporcional 1
Ext. para CL AMP 1.

- Pardmetro 21-41 Ganancia proporcional 2
Ext. para CL AMP 2.

- Pardmetro 21-61 Ganancia proporcional 3
Ext. para CL AMP 3.

. Tiempo integral.

- Pardmetro 21-22 Tiempo integral 1 Ext.
para CL AMP 1.

- Pardmetro 21-42 Tiempo integral 2 Ext.
para CL AMP 2.

- Pardmetro 21-62 Tiempo integral 3 Ext.
para CL AMP 3.

El tiempo diferencial de PID se ajusta a 0 en los siguientes

pardmetros:
. Pardmetro 21-23 Tiempo diferencial 1 Ext. para CL
AMP 1.

. Pardmetro 21-43 Tiempo diferencial 2 Ext. para CL
AMP 2.

. Pardmetro 21-63 Tiempo diferencial 3 Ext. para CL
AMP 3 se establece a cero.

. Pardmetro 21-20 Control normal/inverso 1 Ext. para
CL AMP 1.

. Pardmetro 21-40 Control normal/inverso 2 Ext. para
CL AMP 2.

. Pardmetro 21-60 Control normal/inverso 3 Ext. para
CL AMP 3.

Estos valores calculados se presentan en el LCP y pueden
aceptarse o no. Una vez aceptados, los valores se escriben
en los pardmetros pertinentes y se desactiva el modo de
ajuste automético de PID en el pardmetro 21-09 Autoajuste
PID. En funcion del sistema que se esté controlando, el
tiempo requerido para el ajuste automatico de PID puede
ser de varios minutos.

Antes de activar el ajuste automatico de PID, elimine el
exceso de ruido del sensor de realimentacién mediante el
filtro de entrada (grupos de pardmetros 5-5* Entrada de
pulsos, 6-** E/S analdgica y 26-** Opcidn E/S analégica MCB
109, constante de tiempo de filtro del terminal 53/54 y
constante de tiempo del filtro de impulsos 29/33).
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21-00 Tipo de lazo cerrado

21-03 Nivel minimo de realim.

generalmente en sistemas de
bombeo, en los que es necesaria
una respuesta mas rapida del
controlador.

21-02 Cambio de salida PID

Range: Funcién:
0.10% [0.01 - 0.50 ]

Este parametro ajusta la magnitud
del paso de cambio durante el
ajuste automadtico. El valor es un
porcentaje del intervalo completo

Option: Funcion: Range: Funcién:
Este parametro define la respuesta . Pardmetro 21-10 Ref./
de la aplicacion. El modo predeter- Unidad realim. 1 Ext. para
minado deberia ser suficiente para CL AMP 1.
la mayoria de las aplicaciones. Si se N Pardmetro 21-30 Ref/
conoce la velocidad correspon- Unidad realim. 2 Ext. para
diente a la aplicacién, puede CL AMP 2.
seleccionarse aqui. Esto disminuye
el tiempo necesario para realizar el * Pardmetro 20-05 Unidad
ajuste automatico de PID. El ajuste fuentelrealim- 12 paralCl
no influye en el valor de los AMP3.
parametros ya ajustados, y se utiliza Si el nivel cae por debajo del
solo para la secuencia de pardmetro 21-03 Nivel minimo de
Autoajuste del PID. realim., se cancela el ajuste
(0] * Autom. automdtico de PID y aparece un
o elon O mensaje de error en la pantalla.
[3] Temperatura
epid Range: Funcion:
[4] Temperatura 999999* [ par. 21-03 - | Introducir el nivel maximo de
lenta 999999.999 ] realimentacién permitido en
unidades de usuario, como se
Option: Funcién: . Pardmetro 21-10 Ref./
[0] * Normal El ajuste normal de este parametro Unidad realim. 1 Ext. para
es adecuado para el control de CL AMP 1.
presion en sistemas de ventiladores. . Pardmetro 21-30 Ref./
[1] Rapido Ajuste rapido que se utiliza Unitteel ieetiin, 2 BG e

CL AMP 2.

. Pardmetro 20-05 Unidad
fuente realim. 2 para CL
AMP 3.

Si el nivel asciende por encima del
pardmetro 21-04 Nivel mdximo de
realim., el ajuste automdtico de PID
se anulara y se mostrard un
mensaje de error en la pantalla

21-09 Autoajuste PID

de funcionamiento. Es decir, si la Option: Funcién:
maxima tension de salida analdgica Este parametro permite seleccionar
se ajusta a 10V, 0,10 es el 10 % de uno de los controladores ampliados
10V, que es 1 V. Ajuste este PID y arranca el ajuste automatico
pardmetro a un valor que genere PID de ese controlador. Una vez
cambios de realimentacién de entre que el ajuste automatico se ha
un 10 % y un 20 % para brindar la completado con éxito y los ajustes
mayor precision de ajuste. han sido aceptados o rechazados
pulsando [OK] o [Cancel] al final del
ajuste, este pardmetro se reinicia en
Range: Funcién: [0] Disabled.
-999999* [-999999.999 | Introducir el nivel minimo de 0] * Desactivado
- par. 21-04 ] realimentaciéon permitido en o PID ampl. CL 1

unidades de usuario, como se ———.
define en el:
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21-09 Autoajuste PID 21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext.

Option: Funcion: Option: Funcién:
[2] PID ampl. CL 2 [70] mbar
activado [71] bar
[3] PID ampl. CL 3 [72] Pa
activado [73] kPa
[74] m WG
3.18.2 21-1* Ref./Realim. CL 1 ext. (751 mm Hg
[80] kw
0 = [120] GPM
ﬁ [121] gal/s
(= [122] gal/min
Referencia - [123] gal/h
externa
P21-13 Controlador (1241 M
de bucle Senal de [125] fe/s
Consigna cerrado I ;a;iia;) [126] ft/min
P21-15 ext. 1 | [127] f/h
| [130] Ib/s
Realimentacion | [131] Ib/min
P21-14 \ [132] Ib/h
[ [140] pies/s
MCB101 : Senal de (141) ft/m
_ | salida [145] pies
P660 [160] °F
[170] psi
llustracion 3.62 Ref. lazo cerrado 1/Realimentacién [171] libras/pulg.®
[172] in wg
[173] pies WG
Option: Funcién: [180] v
referencia y la realimentacion. Range: Funcion:
[o] * 0 [-999999.999 | Seleccionar la referencia minima
[1] % ExtPID1Uni |- par. 21-12 para el controlador de lazo cerrado
[5] PPM t* ExtPID1Unit] 1.
[10] 1/min
[12] PULSO/s Range: Funcion:
120] I/s 100 [par. 21-11 - m
[21] I/min ExtPID1Uni | 999999.999 Ajuste el valor del
(22] //h v EtPIDIUNI | 5 ardmetro 21-12 Referencia
[23] m/s mdxima 1 Ext. antes de ajustar
[24] m?/min los valores del controlador PID
[25] m’/h en el grupo de pardmetros
[30] kg/s 20-9* Controlador PID.
[31] kg/min
[32] kg/h Seleccione la referencia maxima
[33] t/min para el controlador de lazo cerrado
[34] t/h 1.
[40] m/s La dindmica del controlador PID
[41] m/min depende del valor ajustado en este
[45] m paradmetro. Consulte también el
[60] °C
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21-12 Referencia maxima 1 Ext. 21-14 Fuente realim. 1 Ext.

Range: Funcion: Option: Funcién:
pardmetro 21-21 Ganancia propor- Este parametro define qué entrada
cional 1 Ext.. del convertidor de frecuencia debe
tratarse como fuente de la senal de
realimentacion para el controlador
Option: Funcién: de lazo cerrado 1. La entrada
Este parametro define qué entrada analégica X30/11 y la entrada
&l @anveridsy de feauands oo analdégica X30/12 hacen referencia a
tratard como fuente de la sefial de entradas de VLT® General Purpose
referencia para el controlador de /0 Card MCB 101.
lazo cerrado 1. La entrada analégica [o] * Sin funcién
X30/11 y la entrada analégica 1 Entrada
X30/12 hacen referencia a entradas analégica 53
de VLT® General Purpose 1/0 Card 2] Entrada
MCB 101. analdgica 54
[0] * Sin funcién [3] Entrada pulsos
[1] Entrada 29
analdgica 53 [4] Ent. pulso 33
[2] Entrada [7] Entr. analdg.
analdgica 54 X30/11
[7] Entrada pulsos [8] Entr. analdg.
29 X30/12
[8] Entrada pulsos [9] Entr. analdg.
33 X42/1
[20] Potenciom. [10] Entr. analdg.
digital X42/3
[21] Entrada [11] Entr. analdg.
analdgica X42/5
X30/11 [15] Entrada
[22] Entrada analogica
analdgica X48/2
X30/12 [99] Normal
[23] Entr. analdg. Feedback
X42/1 [100] Realim. de bus
[24] Entr. analdg. 1
X42/3 [101] Realim. de bus
[25] Entr. analdg. 2
X42/5 [102] Realim. de bus
[29] Entrada 3
analdgica [104] Caudal
X48/2 Sensorless
[30] Lazo cerrado 1 [105] Presion
ampl. Sensorless
[31] Lazo cerrado 2 [200] Ext. Closed
ampl. Loop 1
[32] Lazo cerrado 3 [201] Ext. Closed
ampl. Loop 2
[35] Digital input [202] Ext. Closed
select Loop 3
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21-15 Consigna 1 Ext.

Range: Funcion:

0 [-999999.999 | El valor de consigna de referencia
ExtPID1Uni |- 999999.999 | se utiliza en lazo cerrado ampliado
& ExtPID1Unit] 1. El valor de consigna amp. 1 se

suma al valor procedente de la
fuente de referencia amp. 1
seleccionada en el

pardmetro 21-13 Fuente referencia 1
Ext..

21-17 Referencia 1 Ext.

[Unidad]

Range: Funcion:

0 [-999999.999 | Lectura de datos del valor de
ExtPID1Uni |- 999999.999 | referencia para el controlador de
& ExtPID1Unit] lazo cerrado 1.

21-18 Realim. 1 Ext. [Unidad]

Range: Funcién:

0 [-999999.999 | Lectura de datos del valor de
ExtPID1Uni |- 999999.999 | realimentacién para el controlador
@ ExtPID1Unit] de lazo cerrado 1.

Range:

21-19 Salida 1 Ext. [%]

Funcion:

0 %*

[0 - 100 %]

Lectura de datos del valor de salida
para el controlador de lazo cerrado
1.

3.18.3 21-2* PID lazo cerrado 1

21-20 Control normal/inverso 1 Ext.

Option: Funcion:

[0] * Normal Reduce la salida cuando la
realimentacién es mayor que la
referencia.

[1] Inversa Aumenta la salida cuando la

realimentacion es mayor que la
referencia.

Range:

21-21 Ganancia proporcional 1 Ext.

Funcion:

0.50%

[0-10]

La ganancia proporcional contiene
el factor que indica el nimero de
veces que debe aplicarse el error
entre el valor de consigna y la sefal
de realimentacion.

Si el resultado de multiplicar el error por la ganancia salta
con un valor igual al establecido en el

pardmetro 3-03 Referencia mdxima, el controlador PID
intentard cambiar la velocidad de salida para igualarla a la
establecida en el pardmetro 4-13 Limite alto veloc. motor

[RPM] o el pardmetro 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]. Sin
embargo, esta limitada en la practica por este ajuste.

La banda proporcional (el error que hace que la salida
varie del 0 al 100 %) puede calcularse mediante la férmula:

1 .
[Ganancia proporcional] x (Mdx. Reference)

AVISO!

Ajuste el valor del pardmetro 3-03 Referencia mdxima
antes de ajustar los valores del controlador PID en el
grupo de pardmetros 20-9* Controlador PID.

21-22 Tiempo integral 1 Ext.

Range: Funcién:
20 s*

[0.01 - 10000
s] integrador acumula una contri-

Con el paso del tiempo, el

bucién a la salida desde el
controlador PID siempre que haya
una desviacion entre la referencia /
el valor de consigna y las senales
de realimentacioén. La contribucion
es proporcional al tamafo de la
desviacion. Esto garantiza que la
desviacion (error) se aproxime a
cero.

Se obtiene una respuesta rapida
ante cualquier desviacién cuando el
tiempo integral esta ajustado a un
valor bajo. No obstante, si el ajuste
es demasiado bajo, el control
puede volverse inestable.

El valor ajustado es el tiempo que
necesita el integrador para anadir la
misma contribucién que la parte
proporcional para una desviacion
determinada.

Si el valor se ajusta a 10000, el
controlador actiia como un
controlador proporcional puro, con
una banda P basada en el valor
ajustado en el

pardmetro 20-93 Ganancia proporc.
PID. Si no hay ninguna desviacion,
la salida del controlador propor-
cional es 0.

21-23 Tiempo diferencial 1 Ext.

Range: Funcién:
0 s*

[0-105] El diferenciador no reacciona a un
error constante. Solo proporciona
una ganancia cuando la realimen-
tacion cambia. Cuanto mas rapido
cambia la realimentacién, mas
fuerte es la ganancia del diferen-

ciador.
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21-24 Limite ganancia dif. 1 ext. 21-30 Ref./Unidad realim. 2 Ext.

Range: Funcion: Option: Funcién:
5% [1-50] Establecer un limite para la [74] m WG
ganancia del diferenciador (DG). La [75] mm Hg
DG aumenta cuando hay cambios [80] kW
rapidos. Limite la DG para obtener [120] GPM
una ganancia del diferenciador pura [121] gal/s
cuando los cambios sean lentos y 122] gal/min
una ganancia del dlferenaadc')r [123] gal/h
c<’)n..;tante cuando haya cambios [124] ]
i [125] fe/s
: 126 f/mi
21-26 Ext. 1 On Reference Bandwidth [126] /min
- [127] ft/h
Range: Funcion: [130] b/
5 %* [0 - 200 %] Introduzca el ancho de banda en [131] 1b/min
referer:c(lja. Euanldodil error' de I [132] Ib/h
control de PID (la diferencia entre la [140] Tl
referencia y la realimentacion) sea
[141] ft/m
menor que el valor de este e -
parametro, el bit de estado en (1431 pies
. . [160] °F
referencia sera 1.
[170] psi
[171] libras/pulg.?
3.18.4 21-3* Lazo cerrado 2 Ref./Real 072 0w
[173] pies WG
21-30 Ref./Unidad realim. 2 Ext. [174] pulg Hg
Option: Funcién: [180] cv
Clomstlits el 4i-10 iy 21-31 Referencia minima 2 Ext.
Unidad realim. 1 Ext. para obtener -~
. ., Range: Funcién:
mas informacion.
0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-11 Referencia
[0l ExtPID2Uni | - par. 21-32 minima 1 Ext. para obtener mas
(1 % & ExtPID2Unit] informacion.
[5] PPM
(o] 1/min 21-32 Referencia maxima 2 Ext.
(1] RPM Range: Funcién:
12 PUL
(12l Eete 100 [ par. 21-31 - | Consulte pardmetro 21-12 Referencia
[20] Vs _ ExtPID2Uni | 999999.999 mdxima 1 Ext. para obtener mas
(21] i G ExtPID2Unit] informacion.
[22] I/h
(23] m’/s 21-33 Fuente referencia 2 Ext.
EY"
[24] m3/m|n Option: Funcién:
25 /h
[25] km Consulte pardmetro 21-13 Fuente
(30] 9/s - referencia 1 Ext. para obtener mas
(31] Ll informacion.
[32] kg/h
33] Ymin [o] * Sin funcién
34] oh [1] Entrada
20] s analdgica 53
[41] m/min (2] Entrada
5] - analdgica 54
60] o [71 Entrada pulsos
29
[70] mbar
] b [8] Entrada pulsos
ar
33
[72] Pa
[73] kPa
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21-33 Fuente referencia 2 Ext.

21-34 Fuente realim. 2 Ext.

Option: Funcién: Option: Funcién:
[20] Potenciom. [99] Normal
digital Feedback
[21] Entrada [100] Realim. de bus
analdgica 1
X30/11 [101] Realim. de bus
[22] Entrada 2
analdégica [102] Realim. de bus
X30/12 3
[23] Entr. analdg. [104] Caudal
X42/1 Sensorless
[24] Entr. analdg. [105] Presién
X42/3 Sensorless
[25] Entr. analdg. [200] Ext. Closed
X42/5 Loop 1
[29] Entrada [201] Ext. Closed
analégica Loop 2
X48/2 [202] Ext. Closed
[30] Lazo cerrado 1 Loop 3
ampl.
[31] Lazo cerrado 2
ampl. Range: Funcién:
[32] Lazo cerrado 3 0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-15 Consigna
ampl. ExtPID2Uni |- 999999.999 |1 Ext. para obtener mas
[35] Digital input G ExtPID2Unit] informacion.
select
.
. — Range: Funcién:
Option: Funcion: 0 [-999999.999 | Consulte el
Consulte pardmetro 21-14 Fuente ExtPID2Uni |- 999999.999 | pardmetro 21-17 Referencia 1 Ext.
realim. 1 Ext. para obtener mas t ExtPID2Unit] | [Unidad], Referencia 1 ext. [Unidad],
informacion. para obtener mas informacién.
[o] * Sin funcién
0 Entrada 21-38 Realim. 2 Ext. [Unidad]
analégica 53 Range: Funcién:
[2] Entrada 0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-18 Realim. 1
analdgica 54 ExtPID2Uni |- 999999.999 | Ext. [Unidad] para obtener mas
[3] Entrada pulsos & ExtPID2Unit] informacion.
29
[4] Ent. pulso 33 21-39 Salida 2 Ext. [%]
[7] Entr. analég. Range: Funcién:
X30/11 0 %" [0-100 %] | Consulte pardmetro 21-19 Salida 1
(8] Entr. analog. Ext. [%] para obtener mas
X30/12 informacion.
[9] Entr. analdg.
X42/1
[10] Entr. analdg.
X42/3
[11] Entr. analdg.
X42/5
[15] Entrada
analdgica
X48/2
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3.18.5 21-4* PID lazo cerrado 2

21-51 Referencia minima 3 Ext.

Range: Funcién:
21-40 Control normal/inverso 2 Ext. 0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-11 Referencia
Option: Funcion: ExtPID3Uni | - par. 21-52 minima 1 Ext. para obtener mas
Consulte pardmetro 21-20 Control 5 ExtPID3Unit] | informacion.
normal/inverso 1 Ext. para obtener
RS R e, 21-52 Referencia maxima 3 Ext.
0] * Normal Range: Funcién:
&N Ivass 100 [ par. 21-51 - | Consulte pardmetro 21-12 Referencia
ExtPID3Uni | 999999.999 mdxima 1 Ext. para obtener mas
Range: Funcién:
0.50* [0-101] Consulte pardmetro 21-21 Ganancia
proporcional 1 Ext. para obtener Option: Funcién:
mas informacion. Consulte pardmetro 21-13 Fuente
referencia 1 Ext. para obtener mas
Range: Funcién: [o] * Sin funcion
20 s* [0.01 - 10000 | Consulte pardmetro 21-22 Tiempo 11 Entrada
s] integral 1 Ext. para obtener mas analégica 53
informacion. [2] Entrada
analdgica 54
Range: Funcién: 29
0 s* [0-105] Consulte pardmetro 21-23 Tiempo [8] Entrada pulsos
diferencial 1 Ext. para obtener mas 33
informacion. [20] Potenciom.
digital
Range: Funcién: analdgica
5% [1-50] Consulte pardmetro 21-24 Limite X30/11
ganancia dif. 1 ext. para obtener (22] Entrada
mas informacion. analégica
X30/12
Range: Funcién: X421
[24] Entr. analdg.
5 %* [0 - 200 %] Introduzca el ancho de banda en X42/3
referencia. Cuando el error de -
control de PID (la diferencia entre la [25] Entr. analog.
referencia y la realimentacion) sea X42/5
menor que el valor de este [29] Entra,def
parametro, el bit de estado en e Gl
referencia serd 1. EP
[30] Lazo cerrado 1
ampl.
3.18.6 21-5* Lazo cerrado 3 Ref./Real B31] [ ope——
ampl.
Consulte pardmetro 20-02 Unidad fuente realim. 1 para obtener ampl.
mas informacion. [35] Digital input
Option: Funcién: select
[0] * Lineal
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21-54 Fuente realim. 3 Ext.

21-57 Referencia 3 Ext. [Unidad]

Option: Funcién: Range: Funcién:
Consulte pardmetro 21-14 Fuente 0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-17 Referencia
realim. 1 Ext. para obtener mas ExtPID3Uni |- 999999.999 1 Ext. [Unidad] para obtener mas
informacion. G ExtPID3Unit] informacion.
[o] * Sin funcién » »
21-58 Realim. 3 Ext. [Unidad]
[1] Entrada
analdgica 53 Range: Funcidn:
121 Entrada 0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-18 Realim. 1
analogica 54 ExtPID3Uni |- 999999.999 | Ext. [Unidad] para obtener mas
131 Entrada pulsos & ExtPID3Unit] informacion.
29
4] Ent. pulso 33 21-59 Salida 3 Ext. [%]
[71 Entr. analdg. Range: Funcién:
X30/11 0 %* [0 - 100 %] Consulte pardmetro 21-19 Salida 1
[8] Entr. analég. Ext. [%] para obtener mas
X30/12 informacion.
[9] Entr. analdg.
X42/1
- 3.18.7 21-6* PID lazo cerrado 3
[10] Entr. analdg.
X42/3
1] Entr. analog. 21-60 Control normal/inverso 3 Ext.
X42/5 Option: Funcion:
[15] Entrada Consulte pardmetro 21-20 Control
analdgica normal/inverso 1 Ext. para obtener
X48/2 mas informacion.
[99] Normal o Normal
Feedback
[1] Inversa
[100] Realim. de bus
1 21-61 Ganancia proporcional 3 Ext.
[101] Realim. de bus Range: Funcién:
2 0.50* [0-10] Consulte pardmetro 21-21 Ganancia
[102] Realim. de bus proporcional 1 Ext. para obtener
3 mas informacion.
[104] Caudal
Sensorless 21-62 Tiempo integral 3 Ext.
[103] Presion Range: Funcién:
Sensorless
20 s* [0.01 - 10000 | Consulte pardmetro 21-22 Tiempo
[200] Ext. Closed .
s] integral 1 Ext. para obtener mas
Loop 1 . fa
informacion.
[201] Ext. Closed
Loop 2 21-63 Tiempo diferencial 3 Ext.
[202] Ext. Closed R Funcid
Lo & ange: uncion:
0 s* [0-105] Consulte pardmetro 21-23 Tiempo
21-55 Consigna 3 Ext. diferencial 1 Ext. para obtener mas
Range: Funcién: informacion.
0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-15 Consigna — —
ExtPID3Uni |- 999999.999 | 7 Ext. para obtener mas 21-64 Limite ganancia dif. 3 ext.
t ExtPID3Unit] | informacién. Range: Funcién:

5% [1-50] Consulte pardmetro 21-24 Limite
ganancia dif. 1 ext. para obtener
mas informacion.
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21-66 Ext. 3 On Reference Bandwidth

Range: Funcion:
5 %* [0 - 200 %] Introduzca el ancho de banda en
referencia. Cuando el error de

control de PID (la diferencia entre la
referencia y la realimentacion) sea
menor que el valor de este

parametro, el bit de estado en
referencia sera 1.
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3.19 Parametros 22-** Funciones de
aplicaciones

3.19.1 22-0* Varios

Este grupo contiene pardmetros que se utilizan para
controlar las aplicaciones de agua / aguas residuales.

22-00 Retardo parada ext.

Range: Funcién:

0 s*

[0 - 600 s] Solo es relevante si una de las
entradas digitales del grupo de
pardmetros 5-1* Entradas digitales

ha sido programada para [7] Parada
3.19.2 22-2* Deteccioén falta de caudal

130BA252.13

Detecciyn de velocidad
baja/sin flujo

F——,——_——————————— ———— =
‘ P_22-21
| Se detecta L =1

potencia | |
‘ baja C———— Tempori—

zador de

‘ ———==" deteccion
| Se detecta b
| velocidad | | ’

baja 5= 552753
| . P 22-22 P 22-24
- - -

llustracion 3.63 Grafico de la sefal del caudal

El VLT® AQUA Drive FC 202 incluye funciones para detectar
si las condiciones de carga del sistema permiten detener el
motor:

. Deteccién de baja potencia.

. Deteccién de baja velocidad.

Una de estas dos sefales debe estar activa durante un
tiempo ajustado (pardmetro 22-24 Retardo falta de caudal)
antes de que se produzca la accion seleccionada. Pueden
seleccionarse las siguientes acciones
(pardmetro 22-23 Funcién falta de caudal):

. Sin accioén.

. Advertencia.
. Alarma.

. Modo ir a dormir.

22-00 Retardo parada ext.

Range: Funcién:
externa. El temporizador de parada
externa introduce una demora
después de que la sefal haya sido
eliminada de la entrada digital
programada para la parada externa,
antes de que la reaccion tenga
lugar.

Range: Funcién:

050s* | 1002-105 |

Sleep mode

Comando de |
modo de ‘

por etapas)

\
reposo externo |
Tempori— ‘
zador de Sleep
***** A ‘ funciona— mode ‘
‘ ‘ : m\’emto ‘
= —1» min. ———»
— Ad\./ertencia‘ | Tempori— ‘
zador de
- |
. Advertencia‘ ‘ ‘
‘ | P 22-40 ‘
— Alarma | ‘ P 22-41 |
P 22-23 ‘ ‘ ‘
| \ Controlador de |
‘ cascada ‘
| (comando de
‘ | L, desactivaciyn |
|| |

Deteccion falta de caudal

Esta funcion se utiliza para detectar una situacion de falta
de caudal en sistemas de bombeo en los que todas las
vélvulas pueden cerrarse. Puede usarse bajo el control
tanto del controlador Pl integrado del convertidor de
frecuencia como de un controlador Pl externo. Programe la
configuracion real en el pardmetro 1-00 Modo Configu-
racion.

Modo de configuracién para:

. Controlador Pl integrado: lazo cerrado.

. Controlador PI externo: lazo abierto.

218
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AVISO!

Realice el ajuste sin caudal antes de ajustar los
parametros del controlador PI.

130BA253.10

oboo
20

{500

0000

&

Ly

llustracion 3.64 Esquema de deteccion de falta de caudal

A Cabezal

130BA254.10

)

Flujo

llustracion 3.65 Grafico de deteccion de falta de caudal

La deteccion de falta de caudal se basa en la medicién de
la velocidad y la potencia. Para una determinada velocidad,
el convertidor de frecuencia calcula la potencia sin caudal.
Esta coherencia estd basada en el ajuste de dos conjuntos
de velocidad con su potencia asociada sin caudal.
Controlando la potencia, es posible detectar las
condiciones de falta de caudal en sistemas con presiéon de
succion fluctuante, o si la bomba tiene una caracteristica
plana en la zona de baja velocidad.

Los dos conjuntos de datos deben basarse en mediciones
de la potencia realizadas aproximadamente al 50 y al 85 %
de la velocidad méxima, con la valvula cerrada. Los datos
se programan en el grupo de pardmetros 22-3* Ajuste pot.
falta de caudal. También es posible ejecutar un

pardmetro 22-20 Ajuste auto baja potencia, realizando el
proceso de puesta en marcha paso a paso automati-
camente y almacenando, también automaticamente, los
datos medidos. Ajuste el convertidor de frecuencia para
lazo abierto en el pardmetro 1-00 Modo Configuracién
cuando se lleve a cabo el ajuste automatico (consulte el
grupo de pardmetros 22-3* Ajuste pot. falta de caudal).

AVISO!

Al utilizar el controlador Pl integrado, realice un ajuste
sin caudal antes de ajustar los parametros del
controlador PI.

Deteccidn baja velocidad

La deteccion de baja velocidad proporciona una sefial si el
motor funciona con la velocidad minima ajustada en el
pardmetro 4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o el
pardmetro 4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz]. Las acciones
son comunes con deteccién de falta de caudal (no es
posible la seleccion individual).

El uso de la deteccion de baja velocidad no se limita a los
sistemas con situacion de falta de caudal. Puede utilizarse
en cualquier sistema en el que el funcionamiento a minima
velocidad permita detener el motor hasta que la carga
requiera una velocidad mayor que la minima. Un ejemplo
de esto son los sistemas con ventiladores y compresores.

AVISO!

En sistemas de bombeo, asegurese de que la velocidad
minima del pardmetro 4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM]
o el pardmetro 4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz] se ha
ajustado lo suficientemente alta para la deteccion, ya
que la bomba puede funcionar a una velocidad bastante
alta, incluso con las vélvulas cerradas.

Deteccion de bomba seca

La deteccion de falta de caudal puede utilizarse también

para detectar si la bomba esta funcionando en seco (bajo
consumo de energia y alta velocidad). Puede usarse tanto
con el controlador Pl integrado como con un controlador
Pl externo.

Las condiciones para la sefal de bomba seca son:

. Consumo de energia por debajo del nivel sin
caudal

. bomba funcionando a velocidad o a referencia
maxima de lazo abierto, la que sea menor.

La sefal debe permanecer activa durante un tiempo
definido (pardmetro 22-27 Retardo bomba seca) antes de
que se produzca la accién seleccionada.

Pueden seleccionarse las siguientes acciones
(pardmetro 22-26 Funcién bomba seca):

MG200B05
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. Advertencia. 22-20 Ajuste auto baja potencia

. Alarma. Iniciar el ajuste automético de los datos de potencia para

. L. . . configurar la potencia sin caudal.
Active la deteccién de baja potencia en el 9 P

pardmetro 22-21 Deteccién baja potencia. Realice el ajuste Option: Funcion:

utilizando el grupo de pardmetros 22-3* Ajuste pot. falta de alto veloc. motor [Hz]). A estas dos
caudal. velocidades, el consumo de energia
En un ajuste de deteccién de bomba seca, seleccione [0] se mide y se almacena automati-
No en el pardmetro 22-23 Funcion falta de caudal. Asimismo, camente.

asegurese de que las opciones de ese parametro no
impidan la deteccion de la bomba seca. automatico:

22-20 Ajuste auto baja potencia 1. Cierre las vélvulas para

. A - . crear una condicion de
Iniciar el ajuste automdtico de los datos de potencia para

Antes de activar el ajuste

N falta de caudal.
configurar la potencia sin caudal.

2. Ajuste el convertidor de

Option: Funcion:
frecuencia a lazo abierto
[T No. (pardmetro 1-00 Modo
f Activado m Configuracion).
Ejecute el ajuste automatico También es importante
cuando el sistema haya ajustar el
alcanzado la temperatura pardmetro 1-03 Caracte-
normal de funcionamiento. risticas de par.
IS0!
Es importante que el Option: Funcion:
pardmetro 4-13 Limite alto [0] * Desactivado
veloc. motor [RPM] o el [ Activado Para ajustar los pardmetros del
pardmetro 4-14 Limite alto grupo de pardmetros 22-3* Ajuste
veloc. motor [Hz] estén pot. falta de caudal para un funcio-
ajustados a la maxima namiento adecuado, realice la
velocidad de funcionamiento puesta en marcha de la deteccion
del motor. de baja potencia.

Es importante realizar el ajuste

automatico antes de 22-22 Deteccidn baja velocidad

configurar el controlador PI

Option: Funcién:
. : I .
|nteg.ra1.d'o porque c?s ajustes 0 Disabled
se reinician al cambiar de lazo - -
[1 Enabled Detecta cuando funciona el motor

cerrado a lazo abierto en el
pardmetro 1-00 Modo Configu-
racion.

con una velocidad como la ajustada
en el pardmetro 4-11 Limite bajo
veloc. motor [RPM] o el

pardmetro 4-12 Limite bajo veloc.

4 VISO. motor [Hz].

Realice la puesta a punto con
los mismos ajustes en el
pardmetro 1-03 Caracteristicas
de par que para el funciona-
miento posterior a la puesta a
punto.

[2] Enabled with | Esta opcion esta disponible cuando
boost se selecciona [3] Lazo cerrado en el
pardmetro 1-00 Modo Configuracion.

Active esta opcion para mejorar la
deteccion de baja velocidad en
aplicaciones que tengan al menos
una de las siguientes caracteristicas:

Se activa una secuencia de ajuste

- . - . Presion de entrada
automadtico, que fija automati-

camente la velocidad en aprox. el TNl

50 y el 85 % de la velocidad . Una caida de presion en la
nominal del motor salida causada por el
(pardmetro 4-13 Limite alto veloc. cierre de una valvula
motor [RPM] y pardmetro 4-14 Limite antirretorno.
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22-22 Deteccién baja velocidad 22-22 Deteccién baja velocidad

Option: Funcion: Option: Funcion:
En estas aplicaciones, el convertidor velocidad al minimo, como se
de frecuencia puede no reducir la requiere para la deteccién de baja
velocidad al minimo, como se velocidad normal.
requiere para la detecciéon de baja Al seleccionar esta opcién, el
velocidad normal. convertidor de frecuencia crea un
Al seleccionar esta opcion, el pulso de presion (refuerzo de la
convertidor de frecuencia crea un presién) cuando la realimentacion
pulso de presion (refuerzo de la se encuentra dentro del intervalo
presién) cuando la realimentacion definido en el
se encuentra dentro del intervalo pardmetro 20-84 Ancho banda En
definido en el Referencia durante un periodo de
pardmetro 20-84 Ancho banda En tiempo definido en el
Referencia durante un periodo de pardmetro 22-40 Tiempo ejecucion
tiempo definido en el min. o superior.
pardmetro 22-40 Tiempo ejecucién Pardmetro 22-45 Refuerzo de
min. o superior. consigna ajusta la altura de los
Pardmetro 22-45 Refuerzo de pulsos.
consigna ajusta la altura de los Pardmetro 22-46 Tiempo refuerzo
pulsos. mdx. define la longitud méaxima del
Pardmetro 22-46 Tiempo refuerzo pulso.
mdx. define la longitud méaxima del Para obtener mas informacién sobre
pulso. el controlador de cascada, consulte
/ VISO. el Manual de funcionamiento de las
opciones del controlador de cascada
Asegurese de que el sistema MCO 101/102.
pueda soportar la presion de
refuerzo. AVISO!
Asegurese de que el sistema
3] Enabled for Para aplicaciones con varios conver- pueda soportar la presion de
multiple drives | tidores de frecuencia. Active la refuerzo.
deteccion de baja velocidad con las
siguientes funciones:
. Tiempo minimo de funcio-
namiento.
. Tiempo de reposo minimo.
. Refuerzo.
[4] Enabled Para aplicaciones con varios conver-
multidrive tidores de frecuencia. Esta opcion
boost estd disponible cuando se
selecciona [3] Lazo cerrado en el
pardmetro 1-00 Modo Configuracion.
Active esta opcion para mejorar la
deteccion de baja velocidad en
aplicaciones que tengan al menos
una de las siguientes caracteristicas:
. Presion de entrada
variable.
. Una caida de presion en la
salida causada por el
cierre de una valvula
antirretorno.
En estas aplicaciones, el convertidor
de frecuencia puede no reducir la
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22-23 Funciodn falta de caudal

Acciones comunes para la deteccién de baja potencia y la
deteccion de baja velocidad (no son posibles selecciones indivi-
duales).

Option: Funcion:

22-23 Funciodn falta de caudal

Acciones comunes para la deteccion de baja potencia y la
deteccion de baja velocidad (no son posibles selecciones indivi-
duales).

Option: Funcién:

K No AVISO!
No ajuste el
pardmetro 14-20 Modo Reset a
[13] Reinic. auto. infinito
cuando el

pardmetro 22-23 Funcién falta
de caudal esté ajustado a [3]
Alarma. Esto hace que el
convertidor de frecuencia
conmute continuamente entre
funcionamiento y parada
cuando se detecta una
situacion sin caudal.

AVISO!

Desactive la funcion de bypass
automatico del bypass si el
convertidor de frecuencia esta
equipado con un bypass de
velocidad constante, con una
funcion de bypass automatico
que activa el bypass si el
convertidor de frecuencia
experimenta una condicion
persistente de alarma, y si se
ha seleccionado [3] Alarma
como funcion sin caudal.

[1] Modo reposo | El convertidor de frecuencia entra
en modo reposo cuando se detecta
una situacion sin caudal. Para
conocer las opciones de progra-
macién del modo reposo, consulte
el grupo de pardmetros 22-4* Modo

reposo.

[2] Advertencia El convertidor de frecuencia sigue
funcionando, pero activa una
advertencia de falta de caudal
(Advertencia 92: Falta de caudal).
Una salida digital o un bus de
comunicacién serie pueden
comunicar una advertencia a otro

equipo.

[3] Alarma El convertidor de frecuencia se
detiene y activa una alarma de falta
de caudal (Alarma 92: Falta de
caudal). Mediante una salida digital
del convertidor de frecuencia o

mediante el bus de comunicacién

serie, se puede comunicar una
alarma a otro equipo.

[4] Stop and Trip

22-24 Retardo falta de caudal

Range: Funcién:
10 s* [1 - 600 s]

Ajustar el tiempo que baja
potencia / baja velocidad deben
permanecer detectadas para activar
la sefial de ejecucion de acciones.
Si la deteccién desaparece antes de
transcurrir el tiempo, el
temporizador se reinicia.

222 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos.

MG200B05



Dt

Descripcion del parametro Guia de programacion

22-26 Funcion bomba seca 22-26 Funcion bomba seca

Seleccione la accion deseada para el funcionamiento de bomba Seleccione la accion deseada para el funcionamiento de bomba
seca. seca.
Option: Funcién: Option: Funcién:
[o] * No Mediante una salida digital del
11 Advertencia m convertidor de frecuencia o
Para usar la deteccién de bomb mediante el bus de comunicacién
seca: serie, se puede comunicar una
advertencia a otro equipo.
1. Active la deteccion de
baja potencia en el [2] Alarma El convertidor de frecuencia se
pardmetro 22-21 Detec detiene y activa una alarma de
baja potencia. bomba seca (Alarma 93: Bomba
seca). Mediante una salida digital
2. Ponga en marcha la del convertidor de frecuencia o
deteccién de baja mediante el bus de comunicacion
potencia mediante el serie, se puede comunicar una
grupo de pardmetros alarma a otro equipo.
22-3* Ajuste pot. falta d
caudal o el [3] Reinic. alarma | El convertidor de frecuencia se
pardmetro 22-20 Ajuste man. detiene y activa una alarma de
auto baja potencia. bomba seca (Alarma 93: Bomba
seca). Mediante una salida digital
del convertidor de frecuencia o
AVISO! mediante el bus de comunicacién
No ajuste el serie, se puede comunicar una
pardmetro 14-20 Modo Reset a alarma a otro equipo.
[13] Reinic. auto. infinito, [4] Stop and Trip
cuando el
pardmetro 22-26 Funcion
bomba seca esté ajustado Range: Funcién:
como [2] Alarma. Esto hace 10 s* [0 - 600 s] Define cuanto tiempo debe estar
que el convertidor de activo el estado de bomba seca
frecuencia conmute antes de activar una advertencia o
continuamente entre funciona- una alarma.
miento y parada cuando se El convertidor de frecuencia espera
detecta una condicion de a que concluya el tiempo de
bomba seca. retardo de falta de caudal
(pardmetro 22-24 Retardo falta de
AVISO! caudal) antes de activar el
Para convertidores de temporizador del retardo de la
frecuencia con bypass de bl 2 sk,
velocidad constante.
Si una funcion de bypass
automatico arranca el bypass Range: Funcion:
en condiciones de alarma Size [0 - par. 4-13 [ Se usa para ajustar la velocidad
persistente, desactive la related* RPM] cuando se detecta velocidad baja
funcion de bypass automatico por falta de caudal.
si [2] Alarma o [3] Reinic. Puede usarse este parametro si se
alarma man. esta seleccionado requiere la deteccion de una
como la funciéon de bomba velocidad baja a una velocidad
seca. diferente de la velocidad minima
del motor.
El convertidor de frecuencia sigue
funcionando, pero activa una
advertencia de bomba seca
(Advertencia 93: Bomba seca).
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22-29 Velocidad baja falta de caudal [Hz]

Range: Funcion:
Size [0 - par. 4-14 | Se usa para ajustar la velocidad
related* Hz] cuando se detecta velocidad baja

por falta de caudal.

Puede usarse este parametro si se
requiere la deteccion de una
velocidad baja a una velocidad
diferente de la velocidad minima
del motor.

3.19.3 22-3* Ajuste pot. falta de caudal

Si el ajuste automético esta desactivado en el
pardmetro 22-20 Ajuste auto baja potencia, la secuencia de
ajuste sera:

AVISO!

Ajuste el pardmetro 1-03 Caracteristicas de par antes de
realizar el ajuste.

1. Cierre la valvula principal para detener el caudal.

2. Haga funcionar el motor hasta que el sistema
haya alcanzado la temperatura normal de funcio-
namiento.

3. Pulse [Hand On] y ajuste la velocidad a aproxima-

damente el 85 % de la velocidad nominal. Tome
nota de la velocidad exacta.

4. Compruebe el consumo de energia leyendo la
energia real en la linea de datos del LCP o
visualizando uno de los siguientes parametros:

4a Pardmetro 16-10 Potencia [kW].
o

4b  Pardmetro 16-11 Potencia [HP] en el
menu principal.
Anote la lectura de datos de potencia.

5. Cambie la velocidad a aproximadamente el 50 %
de la velocidad nominal. Tome nota de la
velocidad exacta.

6. Compruebe el consumo de energia leyendo la
energia real en la linea de datos del LCP o
visualizando uno de los siguientes pardmetros:

6a Pardmetro 16-10 Potencia [kW].
0}

6b  Pardmetro 16-11 Potencia [HP] en el
menu principal.

Anote la lectura de datos de potencia.

7. Programe las velocidades utilizadas en:

7a  Pardmetro 22-32 Veloc. baja [RPM].
7b  Pardmetro 22-33 Veloc. baja [Hz].
7c  Pardmetro 22-36 Veloc. alta [RPM].
7d  Pardmetro 22-37 Veloc. alta [Hz].
8. Programe los valores de potencia asociados en:

8a  Pardmetro 22-34 Potencia veloc. baja
[kw].

8b  Pardmetro 22-35 Potencia veloc. baja [CV].
8c  Pardmetro 22-38 Potencia veloc. alta [kW].
8d  Pardmetro 22-39 Potencia veloc. alta [CV].
9. Vuelva a cambiar mediante [Auto On] u [Off].
Range: Funcién:
0 kW=

[0 - 0 kW] Lectura de datos de potencia de
falta de caudal calculada a
velocidad real. Si la potencia cae al
valor del display, el convertidor de
frecuencia considera el estado
como una situacion de falta de

caudal.

22-31 Factor correcciéon potencia
Range: Funcién:

100 %*

[1 - 400 %] Realizar correcciones de la potencia
calculada en el

pardmetro 22-30 Potencia falta de
caudal.

Si se detecta falta de caudal
cuando no deberia detectarse,
reduzca el ajuste. Sin embargo, si
no se detecta falta de caudal
cuando deberia detectarse,

aumente el ajuste a mas del 100 %.

22-32 Veloc. baja [RPM]

Range: Funcién:
Size [0 - par. Debe utilizarse si en el
related* 22-36 RPM] pardmetro 0-02 Unidad de velocidad

de motor se ha seleccionado [0]
RPM (el pardmetro no sera visible si
se ha seleccionado [1] Hz).

Ajuste la velocidad utilizada para el
nivel del 50 %.

Esta funcidn se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a
punto de la deteccién de falta de
caudal.
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22-33 Veloc. baja [Hz] 22-37 Veloc. alta [Hz]

de motor se ha seleccionado [1] Hz
(el parametro no sera visible si se
ha seleccionado [0] RPM).

Ajuste la velocidad utilizada para el
nivel del 50 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a
punto de la deteccién de falta de
caudal.

Range: Funcion: Range: Funcién:
Size [0 - par. Debe utilizarse si en el Size [0 - par. 4-14 | Debe utilizarse si en el
related* 22-37 Hz] pardmetro 0-02 Unidad de velocidad related* Hz] pardmetro 0-02 Unidad de velocidad

de motor se ha seleccionado [1] Hz
(el parametro no sera visible si se
ha seleccionado [0] RPM).

Ajuste la velocidad utilizada para el
nivel del 85 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a
punto de la deteccion de falta de
caudal.

22-34 Potencia veloc. baja [kW]

22-38 Potencia veloc. alta [kW]

ha seleccionado [0] Internacional (el
parametro no sera visible si se ha
seleccionado [1] Norteamérica).
Ajuste el consumo de energia al
nivel de velocidad del 50 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a
punto de la deteccién de falta de
caudal.

Range: Funcion: Range: Funcién:
Size [0 - 5.50 kW] | Debe utilizarse si en el Size [0 - 5.50 kW] | Debe utilizarse si en el
related* pardmetro 0-03 Ajustes regionales se related* pardmetro 0-03 Ajustes regionales se

ha seleccionado [0] Internacional (el
parametro no sera visible si se ha
seleccionado [1] Norteamérica).
Ajuste el consumo de energia al
nivel de velocidad del 85 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a
punto de la deteccion de falta de
caudal.

22-35 Potencia veloc. baja [CV]

22-39 Potencia veloc. alta [CV]

ha seleccionado [7] Norteamérica (el
parametro no sera visible si se ha
seleccionado [0] Internacional).
Ajuste el consumo de energia al
nivel de velocidad del 50 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a
punto de la deteccién de falta de
caudal.

Range: Funcién: Range: Funcién:
Size [0 - 7.50 hp] | Debe utilizarse si en el Size [0 - 7.50 hp] | Debe utilizarse si en el
related* pardmetro 0-03 Ajustes regionales se related* pardmetro 0-03 Ajustes regionales se

ha seleccionado [7] Norteamérica (el
parametro no sera visible si se ha
seleccionado [0] Internacional).
Ajuste el consumo de energia al
nivel de velocidad del 85 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a
punto de la deteccion de falta de
caudal.

22-36 Veloc. alta [RPM]

Range: Funcién:
Size [0 - par. 4-13 | Debe utilizarse si en el
related* RPM] pardmetro 0-02 Unidad de velocidad

de motor se ha seleccionado [0]
RPM (el parametro no sera visible si
se ha seleccionado [1] Hz).

Ajuste la velocidad utilizada para el
nivel del 85 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a
punto de la deteccién de falta de
caudal.
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3.19.4 22-4* Modo reposo

130BA255.11

Si la carga del sistema permite la parada del motor y la FC
carga es controlada, el motor puede ser detenido — A
activando la funcién de modo reposo. Esta no es la orden
de parada normal, sino que desacelera el motor hasta 0
r/min y deja de alimentarlo. En el modo reposo, se
controlan algunas condiciones para saber cuando se ha
vuelto a aplicar carga al sistema.

El modo reposo puede activarse tanto desde la deteccién
de falta de caudal como desde la deteccién de velocidad
minima, o mediante una sefal externa aplicada a una de
las entradas digitales (programada mediante los
parametros de configuracién de las entradas digitales,
grupo de pardmetros 5-1* Entradas digitales).

Para facilitar el uso, por ejemplo, de un conmutador de
flujo electromecdnico para detectar una condiciéon de falta
de caudal y activar el modo de reposo, la accién tiene
lugar en el flanco ascendente de la sefal externa aplicada.
De lo contrario, el convertidor de frecuencia nunca saldria FC Convertidor de frecuencia
del modo de reposo, ya que la sefal estaria conectada de fo Frecuencia de salida
forma estable. Ps P sistema

Ps. P valor de consigna

Si el pardmetro 25-26 Desconex. si no hay caudal se ajusta

como [1] Activado, la activacion del modo reposo aplica llustracién 3.66 Modo reposo

una orden al controlador de cascada (si estd activado) para

iniciar la desconexién de las bombas secundarias (de

velocidad fija) antes de detener la bomba principal (de En aquellos sistemas en los que el controlador Pl integrado

velocidad variable). se utiliza para controlar la presién o la temperatura; por
ejemplo, sistemas de arranque con una sefal de realimen-

Al entrar en modo de reposo, la linea inferior de estado de tacion de presion aplicada al convertidor de frecuencia

la pantalla muestra «modo reposo». desde un transductor de presion.

1. Ajuste el pardmetro 1-00 Modo Configuracién
Consulte también el gréfico de la senal del caudal, como [3] Lazo cerrado.
llustracién 3.63.
Hay tres formas distintas de utilizar la funcién de modo
reposo:

2. Configure el controlador PI para sefales de
referencia y realimentacion.

En la llustracién 3.67 se muestra un sistema de refuerzo.

. Sistema de refuerzo con realimentacion de
presion.

. Sistema con realimentacion de presion.

. Sistema de refuerzo sin realimentacién de
presion.
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p (Presion) 9
~
wn
P
o

pRefuerzo  _ _ _ __ | Pyoems 2
Eg_:ﬁpm’ustada @
“**1pReinicio
\
| | | Tiempo
frer + fou(Frecuencia) ¥ |
[ \
I \
\
\ \
| \
[
! |
se detecta flujo |

N Tiempo
bajo/ausencia deT 1”2/}:?5,235 reposo T P
flujo

Refuerzo Psistema=Preinicio
activado

llustracion 3.67 Sistema de refuerzo con realimentacion de

presion

Si no se detecta caudal, el convertidor de frecuencia
aumenta el valor de consigna de presion para asegurar
una ligera sobrepresion en el sistema (el refuerzo se ajusta
en el pardmetro 22-45 Refuerzo de consigna).

Se supervisa la realimentacion del transductor de presion.
Cuando dicha presién cae un determinado porcentaje por
debajo del valor de consigna normal para la presién (Pset),
el motor vuelve a aplicar una rampa de aceleracion. A
continuacion, se controlard la presion hasta que alcance el
valor ajustado (Pset).

FC 100
Conkrolador
PTD exlerna
]
Frer PAjus-
rarvla I
FSistama I
Tahda

1308A258.10

llustracion 3.68 Sistema con realimentacion de presion

En sistemas en los que la presién o la temperatura se
controlan mediante un controlador Pl externo, las
condiciones para salir del modo de reposo no se pueden
basar en la realimentacion desde el transductor de
presién/temperatura, porque no se conoce el valor de
consigna. En el ejemplo con un sistema de refuerzo, la
presion Pset no se conoce. Ajuste el pardmetro 1-00 Modo 3
Configuracién como [0] Lazo abierto.
Ejemplo: sistema de refuerzo.

i o
p (Presion) =
g
o
[=3
Psisiema o
Pajustada ‘ ——— — — ﬁ;
\
\
\
‘ ‘
\ ; Tiempo
frer 1 fou(Frecuencia) | |
| \
- | —
‘ frer — - ‘ /
\
| |
|
— 1] =
se detecta flujo iempo
bajo/ausenciade| | Modo de reposo !
flujo activado Por =P,

llustracion 3.69 Sistema de refuerzo sin realimentacion de
presion

Cuando se detecta una potencia o velocidad baja, el motor
se detiene, pero la seiial de referencia (fref) del controlador
externo se sigue supervisando y, debido a la baja presién
creada, el controlador incrementa la sefal de referencia
para ganar presion. Cuando la sefal de referencia alcanza
un valor ajustado fwake, €l motor se reinicia.

La velocidad se ajusta manualmente mediante una sefal
de referencia externa (referencia remota). En la configu-
racién (grupo de pardmetros 22-3* Ajuste pot. falta de
caudal) para el ajuste de la funcién sin caudal, utilice los
valores predeterminados.
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Controlador Pl interno Controlador Pl externo o control manual
(pardmetro 1-00 Modo Configuracion) (pardmetro 1-00 Modo Configuracion)
Modo reposo Reinicio Modo reposo Reinicio

Detecciéon de falta de caudal Si - Si (excepto ajuste -

(solo bombas) manual de la velocidad)

Deteccién baja velocidad Si - Si -

Sefal externa Si - Si -

Presién/temperatura (transmisor |- Si - No

conectado)

Output frequency - No - Si

Tabla 3.29 Descripcion general de las posibilidades de configuracion

AVISO!

El modo reposo no esta activo cuando la referencia local
lo esta (ajuste manualmente la velocidad por medio de
las teclas de navegacion del LCP). Consulte el

pardmetro 3-13 Lugar de referencia.

No funciona en el modo manual. Realice el ajuste
automatico en lazo abierto antes de ajustar la entrada /
salida en lazo cerrado.

22-40 Tiempo ejecucion min.

Range: Funcién:

60 s* [0 - 600 s] Ajuste el tiempo minimo de funcio-
namiento del motor tras una orden
de arranque (entrada digital o
fieldbus) antes de entrar en modo
reposo.

22-41 Tiempo reposo min.

Range: Funcién:

30 s* [0 - 600 s] Ajuste el tiempo minimo de

permanencia en modo reposo. Esto
anula cualquier otra condicién de
reinicio.

22-42 Veloc. reinicio [RPM]

Range:

Funcién:

Size [0 - par. 4-13 | Debera utilizarse si en el
related* RPM] pardmetro 0-02 Unidad de velocidad
de motor se ha seleccionado [0]
RPM (el parametro no es visible si
se ha seleccionado [1] Hz). Solo se
debe utilizar si el

pardmetro 1-00 Modo Configuracién
esta ajustado para [0] Lazo abierto y
la referencia de velocidad se aplica
mediante un controlador externo.
Ajuste la velocidad de referencia a
la que debe cancelarse el modo de
reposo.

22-43 Veloc. reinicio [Hz]

Range: Funcién:

Size [0 - par. 4-14 | Debe utilizarse si el
related* Hz] pardmetro 0-02 Unidad de velocidad
de motor se ha ajustado a [1] Hz (si
se ha seleccionado [0] RPM, el
parametro no es visible). Solo se
debe utilizar si el

pardmetro 1-00 Modo Configuracién
esta ajustado en [0] Lazo abierto y
la referencia de velocidad se aplica
mediante un controlador externo
que controla la presion.

Ajuste la velocidad de referencia a
la que debe cancelarse el modo de
reposo.

22-44 Refer. despertar/Dif. realim.

Range: Funcién:
10 %*

[0 - 100 %] Solo se debe utilizar si el

pardmetro 1-00 Modo Configuracion
esta ajustado en [3] Lazo cerrado y
el controlador Pl integrado se utiliza
para controlar la presion.

Ajuste la caida de presion permitida
en forma de valor porcentual del
valor de consigna de presion (Pset)

antes de cancelar el modo reposo.

AVISO!

Si se utiliza en aplicaciones en
que el controlador Pl
integrado esté ajustado para
control inverso en el
pardmetro 20-71 Modo Configu-
racion, se suma
automaticamente el valor
ajustado en el

pardmetro 22-44 Refer.
despertar/Dif. realim..
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22-45 Refuerzo de consigna

Range: Funcion:
0 %* [-100 -
100 %]

Solo se debe utilizar si el
pardmetro 1-00 Modo Configuracion
estd ajustado en [3] Lazo cerrado y
se utiliza el controlador PI
integrado. En sistemas con, por
ejemplo, control de presion
constante, resulta ventajoso
incrementar la presion del sistema
antes de detener el motor. Esto
aumenta el tiempo que el motor
esta parado y ayuda a evitar
frecuentes arranques y paradas.
Ajuste la sobrepresion/sobretempe-
ratura en forma de porcentaje del
valor de consigna de presion (Pset)/
temperatura antes de pasar al
modo de reposo.

Si se ajusta al 5 %, la presion de
refuerzo serd Pset X 1,05. Los valores
negativos pueden utilizarse, por
ejemplo, para el control de torres
de refrigeracion, donde se necesita
un cambio negativo.

22-46 Tiempo refuerzo max.

Range: Funcion:
60 s* [0 - 600 s]

Solo se debe utilizar si el

pardmetro 1-00 Modo Configuracion
estd ajustado en [3] Lazo cerrado y
el controlador Pl integrado se utiliza
para controlar la presion.

Ajuste el tiempo maximo durante el
que se permite el modo de
refuerzo. Si se excede el tiempo
ajustado, se entra en modo reposo
sin esperar a que se alcance la
presion de refuerzo ajustada.

3.19.5 22-5* Fin de curva

Las condiciones de final de curva se producen cuando una
bomba estd entregando un volumen demasiado alto para
asegurar la presién ajustada. Esto puede producirse en
caso de fuga en el sistema de tuberias de distribucién.

El convertidor de frecuencia iniciara la funcién
seleccionada en el pardmetro 22-50 Func. fin de curva en las
siguientes condiciones:
. El convertidor de frecuencia funciona a maxima
velocidad (pardmetro 4-13 Limite alto veloc. motor

[RPM] o pardmetro 4-14 Limite alto veloc. motor
[Hz]).

. La senal de realimentacién es menor que el valor
de consigna de presién en un valor igual o
superior al 2,5 % del valor del
pardmetro 3-03 Referencia mdxima.

. Las condiciones se mantienen activas durante un
periodo de tiempo ajustado en el
pardmetro 22-51 Retardo fin de curva.

Es posible obtener una sefal de una de las salidas digitales
seleccionando [192] Fin de curva en el grupo de pardmetros
5-3* Salidas digitales y/o en el grupo de pardmetros

5-4* Relés. La senal esta presente cuando se produce una
condicion de final de curva y la seleccion del

pardmetro 22-50 Func. fin de curva es distinta de [0] No. La
funcion de final de curva solo se puede utilizar cuando se
funciona con el controlador PID integrado (/3] Lazo cerrado
en el pardmetro 1-00 Modo Configuracion).

22-50 Func. fin de curva

Option: Funcién:
AVISO!
El rearranque automatico

reinicia la alarma y vuelve a
arrancar el sistema.

AVISO!

No ajuste el

pardmetro 14-20 Modo Reset a
[13] Reinicio auto. infinito,
cuando pardmetro 22-50 Func.
fin de curva esté ajustado a [2]
Alarma. Esto hace que el
convertidor de frecuencia
conmute continuamente entre
funcionamiento y parada
cuando se detecta una
condicion de fin de curva.
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22-50 Func. fin de curva

22-51 Retardo fin de curva

Option: Funcion: Range: Funcion:
V‘ |/ () estable en todo el periodo, se
Si el convertidor de frecuencia aciie [t e oo
esta equipado con un bypass pardmetro 22-50 Func. fin de curva.
el Eadlcanstanteacon Si la condicion desaparece antes de
]
una funcién de bypass que transcurra el tiempo del
automético que activa el temporizador, este se reinicia.
bypass si el convertidor de
frecuencia experimenta una 3.19.6 22-6* Deteccidn correa rota
condicion persistente de
alarma, asegurese de L -
! 9 D La deteccion de correa rota puede utilizarse tanto en
desactivar la funcion de . . .
L. sistemas de lazo abierto como en sistemas de lazo cerrado,
bypass automatico si se ha . . .
: para bombas y ventiladores. Si el par motor estimado se
seleccionado [2] Alarma o [3] .
. i encuentra por debajo del valor de par de correa rota
Reinic. alarma man. esta . . .
) » (pardmetro 22-61 Par correa rota) y la frecuencia de salida
seleccionado como funcién de . . .
del convertidor de frecuencia es mayor o igual a 15 Hz, se
fin de curva. . L .
ejecuta la funcidn de correa rota (pardmetro 22-60 Func.
correa rota).
[o] * No No esta activo el control de fin de
curva. 22-60 Func. correa rota
- - — Selecciona la accién que se ha de realizar si se detecta la
[1] Advertencia El convertidor de frecuencia sigue L
. . condicién de correa rota.
funcionando, pero activa una
advertencia de fin de curva Option: Funcién:
(Advertencia 94: Fin de curva). m
Mediante una salida digital del No ajuste el
convertidor de frecuencia o pardmetro 14-20 Modo Reset en
mediante el bus de comunicacion [13] Reinic. auto. infinito
serie, se puede comunicar una aEnds
advertencia a otro equipo. pardmetro 22-60 Func. correa
[2] Alarma El convertidor de frecuencia se rota esté ajustado en [2]
detiene y activa una alarma de fin Desconexion. Eso hace que el
de curva (Alarma 94: Fin de curva). convertidor de frecuencia
Mediante una salida digital del conmute continuamente entre
convertidor de frecuencia o marcha y parada cuando se
mediante el bus de comunicacién detecta una correa rota.
serie, se puede comunicar una
alarma a otro equipo. AVISO!
[3] Reinic. alarma [ El convertidor de frecuencia se Para convertidores de
man. detiene y activa una alarma de fin frecuencia con bypass de
de curva (Alarma 94: Fin de curva). velocidad constante.
Mediante una salida digital del Si una funcién de bypass
convertidor de frecuencia o automatico arranca el bypass
mediante un fieldbus, se puede en condiciones de alarma
comunicar una alarma a otro persistente, desactive la
equipo. funcién de bypass automatico
- si [2] Alarm o [3] Man. Reset
[4] Stop and Trip 2] i [3] .
Alarm esta seleccionado como
22-51 Retardo fin de curva funcién de correa rota.
Range: Funcién:
10 s* [0 - 600 s] Cuando se detecta una condicion (o] No
de fin de curva, se activa un [1 Advertencia El convertidor de frecuencia sigue
temporizador. Cuando transcurre el funcionando, pero activa una
tiempo ajustado en este parametro advertencia de correa rota
y la condicién de fin de curva es (Advertencia 95: Correa rota).
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22-60 Func. correa rota

Selecciona la accién que se ha de realizar si se detecta la
condicion de correa rota.

Option: Funcién:

Mediante una salida digital del
convertidor de frecuencia o
mediante el bus de comunicacién
serie, se puede comunicar una
advertencia a otro equipo.

[2] Desconexion El convertidor de frecuencia se
detiene y activa una alarma de
correa rota (Alarma 95: Correa rota).
Mediante una salida digital del
convertidor de frecuencia o
mediante el bus de comunicacién
serie, se puede comunicar una

alarma a otro equipo.

[3] Stop and Trip

22-61 Par correa rota

Range: Funcion:
10 %*

[0 - 100 %] Ajusta el par de correa rota como
porcentaje del par nominal del

motor.

22-62 Retardo correa rota

Range: Funcion:
10s

[0 - 600 s] Ajusta el tiempo durante el que
tienen que estar activas las
condiciones de correa rota para que
se realice la accién seleccionada en

pardmetro 22-60 Func. correa rota.

3.19.7 22-7* Proteccion ciclo corto

En algunas aplicaciones, suele ser necesario limitar el
numero de arranques. Una forma de hacerlo es garantizar
un tiempo minimo de funcionamiento (tiempo entre un
arranque y una parada) y un intervalo minimo entre
arranques.

Esto significa que cualquier orden normal de parada puede
ser anulada por el pardmetro 22-77 Tiempo ejecucién min. y
que cualquier orden normal de arranque (arranque /
velocidad fija / mantener) puede ser anulada por el
pardmetro 22-76 Intervalo entre arranques.

Ninguna de las dos funciones estara activa si se han
activado los modos manual o desactivado mediante el LCP.
Si se pulsa [Hand On] u [Off], los dos temporizadores se
reiniciaran a 0 y no comenzaran a contar hasta que se
pulse [Auto On] y se aplique una orden de arranque activo.

22-75 Proteccion ciclo corto

Option: Funcién:

[0] * Desactivado El temporizador ajustado en el
pardmetro 22-76 Intervalo entre
arranques esta desactivado.

[1 Activado El temporizador ajustado en el

pardmetro 22-76 Intervalo entre
arranques esta activado.

22-76 Intervalo entre arranques

Range: Funcién:
Size [ par. 22-77 - | Ajusta el tiempo minimo entre dos
related* 3600 s] arranques. Cualquier orden de

arranque normal (arranque /
velocidad fija / mantener) se
descarta hasta que transcurra el
tiempo ajustado.

22-77 Tiempo ejecucion min.

Range: Funcién:
22-76 s]

No funciona en modo de
cascada.

Ajusta el tiempo minimo de funcio-
namiento deseado después de una
orden de arranque normal
(arranque / velocidad fija /
mantener). Cualquier orden normal
de parada se descarta hasta que
transcurra el tiempo establecido. El
temporizador comienza a contar
tras una orden de arranque normal
(arranque / velocidad fija /
mantener).

Una orden de inercia (inversa) o de
parada externa anula el
temporizador.

Option:

22-78 Anul. tiempo minimo de func.

Funcion:

[0] *

Desactivado

[1]

Activado

22-79 Valor anul. tiempo minimo de func.

1

Range: Funcién:
0 [-999999.999

ProcessCtrl |- 999999.999

Unit* ProcessCtrlUnit
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3.19.8 22-8* Compensac. caudal

\
En algunas aplicaciones, no es posible colocar un \
transductor de presién en un lugar remoto del sistema y ‘
este solo puede colocarse cerca de la salida de la bomba o !
\
\
\

130BA383.11

del ventilador. La compensacién de caudal funciona
ajustando el valor de consigna de acuerdo con la
frecuencia de salida, que es casi proporcional al caudal. Asi,
se compensan las pérdidas mds elevadas que se producen
con caudales mas altos.

Hoisero (presion necesaria) es el valor de consigna para el
funcionamiento en lazo cerrado (Pl) del convertidor de
frecuencia y se ajusta para el funcionamiento en lazo
cerrado sin compensacién de caudal.

llustracion 3.70 Ajuste de compensacion de caudal

Pueden emplearse dos métodos, en funcidn de si se
conoce la velocidad en el punto de trabajo del disefio del

sistema.
Velocidad en el punto de Velocidad en el punto de
Parametro utilizado diseiio disefio
conocida desconocida
Pardmetro 22-80 Compensacioén de caudal + +
Pardmetro 22-81 Aproximacion curva cuadrada-lineal + +
Pardmetro 22-82 Cdlculo punto de trabajo + +
Pardmetro 22-83 Velocidad sin caudal [RPM]/pardmetro 22-84 Velocidad sin N N
caudal [Hz]
Pardmetro 22-85 Velocidad punto disefio [RPM]/pardmetro 22-86 Velocidad N ~
punto disefio [Hz]
Pardmetro 22-87 Presion a velocidad sin caudal + +
Pardmetro 22-88 Presion a velocidad nominal - +
Pardmetro 22-89 Caudal en punto de disefio - +
Pardmetro 22-90 Caudal a velocidad nominal - +

Tabla 3.30 Velocidad en el punto de disefio Conocida / Desconocida

22-80 Compensacion de caudal 22-81 Aproximacion curva cuadrada-lineal

Option: Funcién: Range: Funcién:
[o] * Desactivado Compensacion del valor de Ejemplo 1
consigna no activa. El ajuste de este parametro permite
- — ajustar la forma de la curva de
[1] Activado Compensacién del valor de )
. . . control.
consigna activa. Al activar este
O=Lineal

parametro, se permite el funciona- 5
100 %=Forma ideal (tedrica).

miento con valor de consigna

compensado por caudal.

22-81 Aproximacion curva cuadrada-lineal

Range: Funcién:

100 %" [0 - 100 %] m

No visible en funcionamiento
en cascada.
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H (altura)

22-82 Calculo punto de trabajo

«Q

g Option: Funcion:

5 determinar otro punto de referencia
en la curva de control utilizando la
hoja de datos. Mirando la curva de
la velocidad nominal y
representando graficamente la
presion de disefio (Hpisexo, Punto C)

Curva de control es posible determinar el caudal a
esa presion QnominaL. De igual
Q (caudal) modo, representando graficamente
llustracién 3.71 Curva de aproximacién lineal cuadratica el caudal de disefio (Qoisero, Punto
D) es posible determinar la presion
Hpisero a ese caudal. Conociendo
22-82 Calculo punto de trabajo estos dos puntos de la curva de la
bomba, ademas de Hwmin, como se
Option: Funcion: - . . .
indica mas arriba, el convertidor de
Ejemplo 1 frecuencia es capaz de calcular el
e % punto de referencia B y, por lo
e tanto, representar graficamente la
e curva de control, a la que se
i sumara el punto de trabajo de
R [ cmasecon disefio del sistema A.
Qlcaudal Healura) =
llustracion 3.72 Se conoce la i a . g
velocidad en el punto de trabajo e N\,
de disefo del sistema Egg;/ .
e
llustracion 3.73 No se conoce la
A partir de la hoja de datos que velocidad en el punto de trabajo
muestra las caracteristicas del de disefio del sistema
equipo determinado a distintas
velocidades, la simple lectura
transversal a partir del punto [0] * Desactivado | Célculo del punto de trabajo no
Hoisexo y del punto Qoisero nos activo. Para utilizar cuando se
permite encontrar el punto A, que conozca la velocidad en el punto
es el punto de trabajo de disefio de disefio.
del sistema. Es necesario identificar
s @ETEEEEs ¢ B Mk a6 [1] Activado El calculo del punto de trabajo estd
este punto y programar la activo. Al activar este parametro se
velocidad asociada. Cerrando las permite el calculo del punto de
valvulas y ajustando la velocidad trabajo de disefio del sistema a la
hasta alcanzar Hui, es posible velocidad de 50/60 Hz, a partir del
identificar la velocidad en el punto conjunto de datos de entrada de:
de falta de caudal. . Pardmetro 22-83 Velocidad
El ajuste del sin caudal [RPM].
pardmetro 22-81 Aproximacion curva . Pardmetro 22-84 Velocidad
cuadrada-lineal permite entonces sin caudal [Hz].
ajustar infinitamente la forma de la o Pardmetro 22-87 Presién a
clinza de control. velocidad sin caudal.
RIEWEp . Pardmetro 22-88 Presion a
No se conoce la velocidad en el vl il
punto de trabajo de disefio del
sistema: Cuando no se conoce la ¢ PO Ll LT
velocidad en el punto de trabajo de LD £ ST,
disefio del sistema, hay que
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22-82 Calculo punto de trabajo

22-85 Velocidad punto disefio [RPM]

disefo. Si no, introduzca la
velocidad en Hz en el

Option: Funcion: Range: Funcién:
. Pardmetro 22-90 Caudal a pardmetro 22-86 Velocidad punto
velocidad nominal. diserio [Hz]. Si el
pardmetro 0-02 Unidad de velocidad
22-83 Velocidad sin caudal [RPM] de motor esta ajustado en r/min,
Range: Funcion: también debera utilizarse el
Size [0 - par. Resolucién 1 r/min. PRI PR Vi elel B
related* 22-85 RPM] Introduzca, en r/min, la velocidad daelel
del motor a la cual el caudal es . e
R 22-86 Velocidad punto disefo [Hz]
cero y se alcanza la presion minima
Hwmin. Si no, introduzca la velocidad Range: Funcién:
en Hz en el Size [0.0 - par. Resolucién 0,033 Hz.
pardmetro 22-.84 Velocidad sin related* 4-19 Hz] Sl &3 vk @ o
caudal [Hz]. Si el ; : pardmetro 22-82 Cdlculo punto de
pardmetro 0-02 .Unldad de VeIO(..'Idad trabajo esta ajustado en [0]
de m(.)tor 6 ajust.a.do en r/min, Desactivado. Introducir la velocidad
también debera utlllzafrse el <K rrer am M A B el &a
P :.zra~metro = \./eloadad punto alcanza el punto de trabajo de
disefio [RPM]. El C|er.re de las diseno. Si no, introducir la velocidad
vaIvu!as y la reduccién de la . R i & &
velo.adad hasta aIcarTzar la presiéon pardmetro 22-85 Velocidad punto
minima Hwmin, determina este valor. disefio [RPM]. Si el
. . pardmetro 0-02 Unidad de velocidad
22-84 Velocidad sin caudal [Hz] o sty A SR A (4
Range: Funcion: también debera utilizarse el
Size [O - par. Resolucién 0,033 Hz. pardmetro 22-83 Velocidad sin
related* = Introducir la velocidad del motor en el U,
Hz a la cual se ha detenido efecti- - . .
22-87 Presion a velocidad sin caudal
vamente el caudal y se ha
conseguido la presion minima Hwmin.. Range: Funci6n:
Si no, introducir la velocidad en 0% [0 - par. Introducir la presion Hwin que
r/min en el 22-88 ] corresponde a la velocidad sin
pardmetro 22-83 Velocidad sin caudal en unidades de referencia/
caudal [RPM]. Si el realimentacion.
pardmetro 0-02 Unidad de velocidad
de motor esta ajustado en Hz, 22-88 Presion a velocidad nominal
también debera utilizarse el Consulte también el pardmetro 22-82 Cdlculo punto de trabajo.
pardmetro 22-86 Velocidad punto ..
) Range: Funcién:
diseno [Hz]. El cierre de las vélvulas - -
y la reduccién de [a velocidad| hasta 999999.999 | [par. 22-87 - | Introducir el valor correspondiente
L . 3 999999.999 ] |a la presion a velocidad nominal, en
alcanzar la presiéon minima Hwin.
. unidades de referencia/realimen-
determina este valor.
tacion. Este valor puede definirse
22-85 Velocidad punto disefio [RPM] Rlcpeeiiiialec
o bomba.
Range: Funcion:
Size [0 - 60000 Resolucion 1 r/min. 22-89 Caudal en punto de disefio
related* RPM] - L , L
Solo es visible cuando el Consulte también el punto A de pardmetro 22-88 Presion a
pardmetro 22-82 Cdlculo punto de velocidad nominal.
trabajo esta ajustado en [0] Range: Funcion:
Desactivado. Introducir la velocidad —
. 0* [0 - Caudal en el punto de disefo (sin
del motor en r/min a la cual se )
. 999999.999 1 | unidades).
alcanza el punto de trabajo de
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22-90 Caudal a velocidad nominal

Consulte también el pardmetro 22-82 Cdlculo punto de trabajo.

Range: Funcién:
Size [O- Introducir el valor correspondiente
related* 999999999 ] al caudal a velocidad nominal. Este

valor puede definirse utilizando la
hoja de datos de la bomba.
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3.20 Parametros 23-** Funciones basadas
en el tiempo

3.20.1 23-0* Acciones temporizadas

Utilice acciones temporizadas para las acciones que se
realicen de forma diaria o semanal, por ejemplo,
referencias distintas para horas laborables y no laborables.
Se pueden programar hasta 10 acciones temporizadas en
el convertidor de frecuencia. Seleccione el numero de
accion temporizada en la lista al entrar en el grupo de
pardmetros 23-** Funciones basadas en el tiempo desde el
LCP. El Pardmetro 23-00 Tiempo activ. y el

pardmetro 23-04 Repeticion se referirdn entonces al nimero
de accién temporizada seleccionado. Cada acciéon
temporizada se divide en un tiempo de activacién y un
tiempo de desactivacién, en los que se pueden realizar dos
acciones distintas.

Las lineas de display 2 y 3 del LCP muestran el estado para
el modo de acciones temporizadas (pardmetro 0-23 Linea
de pantalla grande 2 y pardmetro 0-24 Linea de pantalla
grande 3, ajuste [1643] Timed Actions Status).

AVISO!

Si se aplican 6rdenes a las entradas digitales simulta-
neamente para las constantes OFF y ON, el modo de
acciones temporizadas cambia a acciones temporizadas
automaticas y no se tienen en cuenta las dos érdenes.

Si no se ajusta el pardmetro 0-70 Fecha y hora o el
convertidor de frecuencia esta ajustado en modo manual
o desactivado (por ejemplo, a través del LCP), el modo de
acciones temporizadas se cambia a [0] Disabled.

Las acciones temporizadas tienen mayor prioridad que
las mismas acciones/6rdenes activadas por las entradas
digitales o por el controlador Smart Logic.

Las acciones programadas en acciones temporizadas se
combinan con las acciones correspondientes de entradas
digitales, el cédigo de control a través de bus y el
controlador Smart Logic, segun las reglas de combinacion
configuradas en el grupo de pardmetros 8-5* Digital/Bus.

AVISO!

Programe correctamente el reloj (grupo de pardmetros
0-7* Ajustes del reloj) para que funcionen las acciones
temporizadas.

AVISO!

Si se instala VLT® Analog 1/0 Option MCB 109, se incluye
una bateria de emergencia para la fecha y la hora.

AVISO!

La herramienta de configuracion basada en PC Software
de configuracion MCT 10 contiene una guia especial para
la sencilla programacién de acciones temporizadas.

23-00 Tiempo activ.

Matriz [10]

Range: Funcion:

Size [0-01] Ajusta la hora de activacion para la
related* accion temporizada.

AVISO!

El convertidor de frecuencia no
tiene alimentacion de
seguridad para la funcién de
reloj. La fecha y hora ajustadas
se reinician al valor predeter-
minado (2000-01-01 00:00) tras
un apagoén, a menos que esté
instalado un médulo de reloj
en tiempo real con alimen-
tacion de seguridad. En el
pardmetro 0-79 Fallo de reloj,
es posible programar una
advertencia si el reloj no se ha
ajustado correctamente, por
ejemplo, tras un apagon.

23-01 Accion activ.

Matriz [10]
Option: Funcién:
AVISO!
Para las opciones de la [32] Aj.
sal.dig. A baja a la [43] Aj.
sal.dig. F alta, consulte
también los grupos de
pardmetros 5-3* Salidas
digitales y 5-4* Relés.
Seleccione la accion durante el
tiempo de activacion. Consulte el
pardmetro 13-52 Accién Controlador
SL para ver la descripcion de las
opciones.
[o] * Desactivado
[1] Sin acciéon
[2] Seleccién de
ajuste 1
[3] Seleccién de
ajuste 2
[4] Seleccién de
ajuste 3
[5] Seleccién de
ajuste 4
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23-01 Accion activ. 23-01 Accion activ.

Matriz [10] Matriz [10]
Option: Funcién: Option: Funcion:

[10] Selec. ref. [41] Aj. sal.dig. D
presel. 0 alta

[11] Selec. ref. [42] Aj. saldig. E
presel. 1 alta

[12] Selec. ref. [43] Aj. sal.dig. F
presel. 2 alta

[13] Selec. ref. [60] Reset del
presel. 3 contador A

[14] Selec. ref. [61] Reset del
presel. 4 contador B

[15] Selec. ref. [62] Counter A (up)
presel. 5 [63] Counter A

[16] Selec. ref. (down)
presel. 6 [64] Counter B (up)

[17] Selec. ref. [65] Counter B
presel. 7 (down)

[18] Seleccionar [70] Tempor. inicio
rampa 1 3

[19] Seleccionar [71] Tempor. inicio
rampa 2 4

[22] En funciona- [72] Tempor. inicio
miento 5

[23] Func. sentido [73] Tempor. inicio
inverso 6

[24] Parada [74] Tempor. inicio

[26] Freno de CC 7

[27] Inercia [80] Modo reposo

[28] Mant. salida [81] Derag

[29] Tempor. inicio [82] Reset Derag
0 Counter

[30] Tempor. inicio [90] Aj. modo
1 bypass ECB

[31] Tempor. inicio [91] Aj. modo
2 conv. ECB

[32] Aj. sal.dig. A [100] Reiniciar
baja alarmas

[33] Aj. sal.dig. B [101] Reset Flow
baja Totalized

[34] Aj. sal.dig. C Volume
baja Counter

[35] Aj. saldig. D [102] Reset Flow
baja Actual Volume

[36] Aj. sal.dig. E Counter
baja

[37] Aj. sal.dig. F
baja

[38] Aj. sal.dig. A
alta

[39] Aj. sal.dig. B
alta

[40] Aj. sal.dig. C
alta
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23-02 Tiempo desactiv.

23-04 Repeticion

Matriz [10] Matriz [10]
Range: Funcién: Option: Funcion:
Size [0-0] Ajusta la hora de desactivacion para [10] Day 1 of
related* la acciéon temporizada. month
/ VISO. [11] Day 2 of
month
E'I conv?rtldor de frecuencia no 02l Day 3 of
tiene alimentacion de month
seguridad para la funcién de
. ) 3] Day 4 of
reloj. La fecha y hora ajustadas
se reiniciaran al valor predeter- month
minado (2000-01-01 00:00) tras | | ' Day 5 of
un apagon, a menos que esté month
instalado un maédulo de reloj (1] PEY @
en tiempo real con alimen- 0L
tacion de seguridad. En el (6] Day 7 of
pardmetro 0-79 Fallo de reloj, month
es posible programar una (171 Day 8 of
advertencia si el reloj no se ha month
ajustado correctamente, por ne] Day 9 of
ejemplo, tras un apagon. month
[19] Day 10 of
month
20 [oayiror
Matriz [10] month
Consulte pardmetro 23-01 Accién activ. para ver las acciones [21] Day 12 of
disponibles. month
Option: Funcién: (22] Day 13 of
| [0] * | Desactivado | | month
[23] Day 14 of
Matriz [10] [24] Day 15 of
Option: Funcion: month
- — - [25] Day 16 of
Seleccione a qué dias se aplica la
accion temporizada. Especifique los month
dias laborables y no laborables en: [26] Day 17 of
. Pardmetro 0-81 Dias month
laborables. [27] Dy 2 i
month
. Pardmetro 0-82 Dias 28] Day 19 of
laborables adicionales. month
. Pardmetro 0-83 Dias no [29] Day 20 of
laborables adicionales. month
[0] * Todos los dias (30] Day 21 of
[1] Dias month
laborables (311 Day 22 of
[2] Dias no month
laborables (32) Day 23 of
[3] Lunes month
[4] Martes [33] Day 24 of
[5] Miércoles i
6] Jueves [34] Day 25 of
7] Viernes month
8] Sabado [35] Day 26 of
[9] Domingo month
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23-04 Repeticion 23-04 Repeticion

Matriz [10] Matriz [10]
Option: Funcion: Option: Funcién:
[36] Day 27 of [39] Day 30 of
month month
[37] Day 28 of [40] Day 31 of
month month
[38] Day 29 of
month

3.20.2 23-1* Mantenimiento

El uso y desgaste hace necesaria la inspeccion periddica y el mantenimiento de los elementos de la aplicacién, como por
ejemplo, los rodamientos del motor, los sensores de realimentacién o las juntas y los filtros. Con el mantenimiento
preventivo, los intervalos de mantenimiento pueden programarse en el convertidor de frecuencia. El convertidor de
frecuencia muestra un mensaje cuando es necesario realizar el mantenimiento. Pueden programarse 20 eventos de manteni-
miento preventivo en el convertidor de frecuencia.

Especifique lo siguiente para cada evento:
. Elemento de mantenimiento (por ejemplo, los rodamientos del motor).

. Accién de mantenimiento (por ejemplo, un recambio).
. Base del tiempo de mantenimiento (por ejemplo, las horas de funcionamiento o una fecha y hora especificas).

. Intervalo de tiempo del mantenimiento o fecha y hora del préximo mantenimiento.

AVISO!

Para desactivar un evento de mantenimiento preventivo, ajuste el pardmetro 23-12 Base tiempo mantenim. asociado
como [0] Desactivado.

Se puede programar el mantenimiento preventivo desde el LCP, pero se recomienda utilizar Software de configuracion MCT
10 para PC.
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e,
o
o
File Edit  View Insert Communication Tools  OptionsHelp %
o
@A
EEE EEE N EEEN EE. Q 0O0% 129 a
Network ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
Project
B 2310.0 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ VLT AQUA DRIVE - - " n -
All Parameters 23101 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
L= 2310.2 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ M Operation/Display " - " " "
2310.3 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
)M Load/Motor 23104 Maint It Motor beari Motor beari Motor beari Motor beari
M Brakes X a!n enance Item otor ealtlngs otor ear!ngs otor earfngs otor ear!ngs
[ m Reference / Ramps 2310.5 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Limits /Warnings 2310.6 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
;i 2310.7 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
E— m Digital In/Out
FF—m Analog In/Out 23108 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F— m Comm. andOptions 23109 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
Smart logic 2310.10  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
EH—m 9
[+ m Special Functions 2310.11 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[— m Drive Information 2310.12  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F—m Data Readouts 2310.13  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F—m Info & Readouts 2310.14  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[#—m Drive Closed Loop 2310.15  |Maintenance Iltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Ext. ;Ios?d Loop X 2310.16  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
H—m i:\.ppllcbauor; };uncu‘ons 2310.17  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
EF—m Time-base J unctions 2310.18  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
T Acti
= Nllane ctions 2310.19  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
aintenance
: Maintenance Reset 2311.0 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
i
| Energy Log 23112 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
B Trending 23113 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Payback Counter 23114 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
@M  Cascade Controller ) 2311.5 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
u Water Application Functions 2311.6 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
E— M Cascade Controller

llustracion 3.74 Software de configuracion MCT 10

El LCP indica (con el icono de una llave inglesa y una letra M) cudndo es el momento de realizar una accién de manteni-
miento preventivo. Puede programarse la indicacién en una salida digital, en el grupo de pardmetros 5-3* Salidas digitales. El
estado del mantenimiento preventivo se indica en el pardmetro 16-96 Céd. de mantenimiento. Las indicaciones de manteni-
miento preventivo se pueden reiniciar desde una entrada digital, desde el bus del convertidor o manualmente desde el LCP,
a través del pardmetro 23-15 Cédigo reinicio mantenim..

Se puede ver un registro de mantenimiento con los ultimos 10 registros en el grupo de pardmetros 18-0* Reg. mantenimiento
y mediante la tecla [Alarm Log] del LCP, tras seleccionar el registro de mantenimiento.

AVISO!

Los eventos de mantenimiento preventivo se definen en una matriz de 20 elementos. Por tanto, cada evento de
mantenimiento preventivo debe utilizar el mismo indice de elementos de matriz del pardmetro 23-10 Elemento de
mantenim. al pardmetro 23-14 Fecha y hora mantenim..

23-10 Elemento de mantenim. 23-10 Elemento de mantenim.

Matriz [20] Matriz [20]

Option: Funcién: Option: Funcién:
Matriz de 20 elementos que se [2] Rodamientos
muestra bajo el nimero de del ventilador
parametro en la pantalla. Pulse [OK] [3] Rodamientos
y desplacese por los elementos de bomba
mediante [<], [*], [A]y [V]. [4] Vélvula
Seleccionar el elemento que debe 3] Transmisor de
asociarse al evento de manteni- presion
miento preventivo. (6] Transmisor de

caudal

[1] * Rodamientos 7] Temperatura

del motor
transm.
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23-10 Elemento de mantenim. 23-12 Base tiempo mantenim.

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcién: Option: Funcion:
[8] Juntas de Seleccionar la base temporal que se
bomba asociaré al evento de manteni-
[9] Correa del miento preventivo.
ventilador [o] * Desactivado Desactiva el evento de manteni-
(101 Lo miento preventivo.
[11] Ventilador de
refrig. del [1] Horas Numero de horas que ha
convertidor funcionam. funcionado el motor. Las horas de
2] Comprob, funcionamiento no se reinician al
estado sisterna encender. Especifique el intervalo
[13] Garantia de tiempo de mantenimiento en el
020] el (20 pardmetro 23-13 Intervalo tiempo
Ui mantenim..
211 Definido por [2] Horas de Numero de horas que ha estado
el usuario 2 funciona- funcionando el convertidor de
221 Definido por miento frecuencia. Las horas de funciona-
el usuario 3 miento no se reinician al encender.
[23] Definido por Especifique el intervalo de tiempo
el usuario 4 de mantenimiento en el
124] Definido por pardmetro 23-13 Intervalo tiempo
o v 3 mantenim..
[25] 6 Def. p. [3] Fecha y hora | Utiliza el reloj interno. Especifique la
usuario fecha y hora de la siguiente
[26] Service log full operaciéon de mantenimiento en el
pardmetro 23-14 Fecha y hora
Matriz [20]
Seleccionar la accién que debe Matriz [20]
asociarse al evento de manteni- Range: Funcion:
miento preventivo. 1 h* [ - Ajustar el intervalo asociado al
[ * Lubricar 2147483647 h] | evento de mantenimiento
121 Limpiar preventivo actual. Este pardmetro
3] Sustituir solo se utiliza si se ha seleccionado
4] Inspeccionar/ [1] Horas funcionam. o [2] Horas de
comprobar funcionamiento en el
5] Revisar pardmetro 23-12 Base tiempo
6] Renovar mantenim.. El temporizador se
reinicia desde el
gi)] -IC—or:probar pardmetro 23-15 Cédigo reinicio
exto :
NP, mantenim..
[21] Texto Ejemplo
mantenim. 1 El evento de mantenimiento
22] e preventivo esta configurado para el
TR, 2 lunes a las 8:00.El
23] Texto Pardmetro 23-12 Base tiempo
mantenim. 3 mantenim. esta ajustado como [2]
4] Texto Horas de funcionamiento y el
mantenim. 4 pardmetro 23-13 Intervalo tiempo
mantenim. como 7 X 24 horas =
(23] Texto 168 horas. El siguiente evento de
mantenim. 5
[28] Clear logs
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23-13 Intervalo tiempo mantenim.

23-15 Coédigo reinicio mantenim.

Matriz [20] Option: Funcién:
Range: Funcién: m
mantenimiento indicado sera el Al reiniciar los mensajes, no se
préximo lunes a las 8:00. Si este cancelan el elemento de
evento de mantenimiento no se mantenimiento, la accién y la
reinicia antes del martes a las 9:00, fecha/hora de mantenimiento.
la siguiente ocurrencia se producira El Pardmetro 23-12 Base tiempo
el siguiente martes a las 9:00. mantenim. se ajusta en [0]
Desactivado.
Matriz [20] Configure este parametro como [1]
Range: Funcién: Reiniciar para reiniciar el cédigo de
Size [0-0] Ajustar la fecha y la hora del mantenimiento en el
related* préximo mantenimiento si el evento el Nt (Ul 62 i
de mantenimiento preventivo esta miento y reiniciar el mensaje que se
basado en fecha y hora. El formato muestra en el LCP. Este parémetro
de fecha depende del ajuste del cambia a [0] No reiniciar cuando se
pardmetro 0-71 Formato de fecha, 015 126
mientras que el formato de hora [o] * No reiniciar
depende del ajuste del [1] Reiniciar
pardmetro 0-72 Formato de hora. .
s
Matriz [6]
El convertidor de frecuencia no ..
tiene alimentacion de Range: Funcion:
seguridad para la funcién de 0* [0-20] Pueden escribirse 6 textos indivi-
reloj. La fecha y hora ajustadas duales (Texto mantenim. 0-Texto
se reiniciaran al valor predeter- mantenim. 5) para su uso en el
minado (2000-01-01 00:00) tras (e 25 B0 Bl 42
un apagén. En el mantenim. o el
pardmetro 0-79 Fallo de reloj, pardmetro 23-11 Accién de
es posible programar una mantenim..
advertencia si el reloj no se ha El texto se escribe de acuerdo con
ajustado correctamente, por las directrices del
ejemplo, tras un apagén. pardmetro 0-37 Texto display 1.
Ajuste el tiempo al menos una
hora después de la hora real. 3.20.3 23-5*% Registro energl'a
AVISO! El convertidor de frecuencia estd acumulando
Cuando se instala una tarjeta continuamente el consumo del motor controlado
de opcién VLT® Analog I/0 basdndose en la potencia real entregada por él.
MCB 109, se incluye una
bateria de emergencia para la Estos datos pueden utilizarse para una funcién de registro
fecha y la hora. de energia, permitiendo al usuario comparar y estructurar
la informacion sobre el consumo de energia en relacién
con el tiempo.
Hay dos funciones:
. Los datos relacionados con un periodo prepro-
gramado, definidos por una fecha y hora de inicio
. Los datos relacionados con un periodo
predefinido en el tiempo pasado, por ejemplo, los
ultimos siete dias dentro del periodo prepro-
gramado.
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Para cada una de las dos funciones anteriores, los datos se 23-50 Resolucion registro energia

almacenan en una serie de contadores que permiten

Option: Funcion:
seleccionar un marco temporal y una divisidn en horas, A N
dias o semanas. m
El periodo / la division (resolucién) puede ajustarse en el El convertidor de frecuencia no
pardmetro 23-50 Resolucion registro energia. tiene alimentacién de

seguridad para la funcion de
reloj. La fecha y hora ajustadas
se reinician al valor predeter-
minado (2000-01-01 00:00) tras
un apagon, a menos que esté
instalado un médulo de reloj
en tiempo real con alimen-
tacion de seguridad. Por lo
tanto, el registro se detiene
hasta que vuelve a ajustarse la
fecha/hora en el

pardmetro 0-70 Fecha y hora.
En el pardmetro 0-79 Fallo de

Los datos se basan en el valor registrado por el contador
de kWh del convertidor de frecuencia. El valor de este
contador se puede leer en el pardmetro 15-02 Contador
KWh, que contiene el valor acumulado desde el primer
arranque o desde el ultimo reinicio del contador
(pardmetro 15-06 Reiniciar contador KWh).

Todos los datos para el registro de energia se almacenan
en contadores que pueden leerse en el
pardmetro 23-53 Registro energia.

¥ kWh 2 2 A
(P 15-02, contador de kih) 5 reloj, es p<?5|t).le programar una
g advertencia si el reloj no se ha
[aa}

Contador 6 @ ajustado correctamente, por

Contador 5 ejemplo, tras un apagon.

Contador 4

Contador 3
Seleccione el tipo de periodo

Contador 2 .
deseado para registrar el consumo:

Contador 1 ) !

Contador 0 [0] Hora del dia, [1] Dia de la
semana o [2] Dia del mes. Los
contadores contienen los datos de
registro desde la fecha/hora

, programada como inicio
(pardmetro 23-51 Inicio periodo) y
llustracion 3.75 Grafico de registro de energia los nimeros de horas/dias, como

esté programado

(pardmetro 23-50 Resolucién registro
El contador 00 siempre contiene los datos mas antiguos. energia).
Los contadores cubren un periodo de las XX:00 a las XX:59, El registro comenzara en la fecha
si se expresa en horas, o de 00:00 a 23:59, si se expresa en que se haya programado en el
dias. pardmetro 23-51 Inicio periodo y
Segun se registren las ultimas horas o los ultimos dias, los continuara hasta que haya
contadores cambian de contenido a las XX:00 de cada hora transcurrido 1 dia/semana/mes. Los
o a las 00:00 de cada dia. contadores contienen datos desde
El contador con el indice mas alto siempre esta sujeto a un dia, una semana o cinco
actualizacion (contiene datos de la hora real desde las XX: semanas atrés hasta el momento
00 o del dia real desde las 00:00). presente.

El registro comienza en la fecha

El contenido de los contadores puede mostrarse como programada en el

barras en el LCP. Seleccione Ment rdpido, Registros, Registro
de energia: Tendencia bin continuos / Tendencia bin
temporizados / Comparacion de tendencias.

pardmetro 23-51 Inicio periodo. En
cualquier caso, la division del
periodo se refiere a horas de
funcionamiento (tiempo en el que
el convertidor de frecuencia esta

encendido).
[0] Hora del dia
[11 Dia de la
semana
[2] Dia del mes
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23-50 Resolucion registro energia

23-53 Registro energia

Option: Funcion: Matriz [31]
[5] * Ultimas 24 Range: Funcion:
horas pantalla). Pulse [OK] y desplacese
[6] Ultimos 7 dias por los elementos mediante [A] y
7 Ultimas 5
[71 [v].
semanas
Elementos de matriz:
cio periodo
Range: Funcién: _
N AV!SO! :
<<
* . .z
el Cuando se instala una opci6n 3
VLT® Analog 1/0 MCB 109, se e
. s [23-53 Medidor de energial
incluye una bateria de (061
emergencia para la fecha y la [Medidor de energia_23-5*
[23-53 Medidor de energia| |
hora. —
Medidor de energia 23-5|
23-53 Medidor de energial |
o A
Ajustar la fecha y hora en que el Wedidor de energla 235+
- edidor de energia| |
registro de energia comienza a 1031
. . IMedidor de energia 23-5%|
actualizar los contadores. Primero, 2553 Wiedidorde energia.]
los datos se almacenan en el edidor de energia 735°
contador [00] y comienzan a la fory> ciaor de enerdia
hora/fecha programada en este Medidor de energia 23-57
) . %03(3]53 Medidor de energig
parametro.
A\
El formato de fecha depende del
ajuste del pardmetro 0-71 Formato
de fecha, y el formato de hora del
ajuste, del pardmetro 0-72 Formato
de hora. » X )
llustracién 3.76 Registro energia
23-53 Registro energia
Matriz [31 . .
311 Los datos del ultimo periodo se
Range: Funcion: almacenan en el contador de mayor
0¥ [0 - m indice.
4294967295 ] Todos los contadores se Al apagar, todos los valores de
reinician automaticamente domieloies o ellmmdana y o
cuando se cambia el ajuste del reanudan tras el siguiente arranque.
pardmetro 23-50 Resolucion — ; -
registro energia. En caso de 23-54 Reiniciar registro energia
desbordamiento, la actuali- Option: Funcion:
zacion de los contadores se Seleccionar [1] Reiniciar para
detiene en el valor maximo. reiniciar todos los valores de los
contadores del registro de energia
/] VISO. que se muestran en el
Cuando se instala una tarjeta pardmetro 23-53 Registro energia.
Después de pulsar OK, el ajuste del
de opcién VLT® Analog I/0
MCBp‘I 09 incl 9 valor del parametro cambia
se incluye una
bateri d’ Y . | automdticamente a [0] No reiniciar.
ateria de emergencia para la
fecha y la hora. [0] * No reiniciar
[1] Reiniciar
Matriz con un nimero de
elementos igual al numero de
contadores ([00]-[xx] bajo el
numero del parametro en la
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3.20.4 23-6* Tendencias

Las tendencias se utilizan para controlar una variable de
proceso en el tiempo y para registrar la frecuencia con la
que los datos caen dentro de cada uno de los diez
intervalos de datos definidos por el usuario. Se trata de
una herramienta muy practica para saber rapidamente en
qué hay que centrarse para mejorar el funcionamiento.

Se pueden crear dos conjuntos de datos de tendencias,
para poder comparar los valores actuales de una variable
de funcionamiento seleccionada con los datos de un
determinado periodo de referencia de la misma variable.
Este periodo de referencia puede preprogramarse
(pardmetro 23-63 Inicio periodo temporizado y

pardmetro 23-64 Fin periodo temporizado). Los dos
conjuntos de datos pueden leerse desde el

pardmetro 23-61 Datos bin continuos (actual) y el
pardmetro 23-62 Datos bin temporizados (referencia).

Es posible crear tendencias para las siguientes variables de
funcionamiento:
. Potencia.

. Corriente.
. Frecuencia de salida.
. Velocidad del motor.

La funcion de tendencias incluye 10 contadores (que
forman un contenedor) para cada conjunto de datos, que
contienen los numeros de registros que reflejan con qué
frecuencia la variable de funcionamiento esta dentro de
cada uno de los 10 intervalos predefinidos. La ordenacion
se basa en un valor relativo de la variable.

Variabie de funcivnamiento
i

deal valor ralaLive

Yo

100
Contador 9: +0
90
Contador 8: +6
80
Contador 7: +2
70

60

Contador 6: +1

= Contador 5: +11
50
Contador 4: +0
40
Contador 3: +1
30
Contador 2: +0
20
Contador 1: +1

=> Contador 0: +5

ttttttttettttttttettttttttt O

llustracion 3.77 Tiempo y valores relativos

El valor de la variable de funcionamiento seleccionada se
registra una vez por segundo. Si un valor se ha registrado
como igual al 13 %, el contador de 10 a <20 % se actualiza
con el valor 1. Si el valor permanece al 13 % durante 10 s,
se aflade 10 al valor del contador.

El contenido de los contadores puede mostrarse como
barras en el LCP. Seleccione Ment rdpido =Registros:
Tendencia bin continuos / Tendencia bin temporizados /
Comparacion de tendencias.

AVISO!

Los contadores comienzan a contar cada vez que se
enciende el convertidor de frecuencia. Desconectar y
volver a conectar la alimentaciéon brevemente tras un
reinicio pondra a cero los contadores. Los datos de la
EEPROM se actualizan una vez cada hora.

23-60 Variable de tendencia

Option: Funcioén:
El valor relativo de la variable de funcionamiento se Seleccione la variable de funciona-
determina como: miento cuya tendencia necesite
. Real/nominal x 100 %: para potencia e observar.
intensidad. [0] Potencia [kW] | Potencia entregada al motor. El
. Real/max. x 100 %: para frecuencia de salida y valor relativo de referencia es la
velocidad del motor. potencia nominal del motor
El tamafio de cada intervalo puede ajustarse indivi- prog’;ramada en el )
dualmente, pero de forma predeterminada es del 10 % pardmetro 1-20 Potencia motor [kW]
. . . o el pardmetro 1-21 Potencia motor
para cada uno. La potencia y la intensidad pueden
. . [CV]. El valor real se puede leer en
sobrepasar el valor nominal, pero estos registros se ; )
incluyen en el contador del 90-100 % (MAX.). el pardmetro 16-10 Potencia [kW] o
el pardmetro 16-11 Potencia [HP].
[1] Intensidad [A] [ Intensidad de salida al motor. El
valor relativo de referencia es la
corriente nominal del motor
programada en el
pardmetro 1-24 Intensidad motor. El
valor real se puede leer en el
pardmetro 16-14 Intensidad motor.
[2] * Frecuencia Frecuencia de salida al motor. El
[HZ] valor relativo de referencia es la
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23-60 Variable de tendencia 23-62 Datos bin temporizados

Option: Funcion: Matriz [10]
frecuencia maxima de salida Range: Funcion:
programada en el 0* [0 - Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo
pardmetro 4-14 Limite alto veloc. 4294967295 ] | el nimero de pardmetro en el
motor [Hz]. El valor real se puede display). Pulse [OK] y desplécese
leer en el por los elementos mediante [A] y
pardmetro 16-13 Frecuencia. -
[3] Velocidad El valor relativo de referencia es la .
X L. 10 contadores con la frecuencia de
motor [RPM] | velocidad maxima del motor L .
programada en el aparicion de los datos de funciona-
? .. miento monitorizados, ordenados
pardmetro 4-13 Limite alto veloc. )
de acuerdo con los mismos
motor [RPM]. .
intervalos que para el
. x imetro 23-61 Datos bi
23-61 Datos bin continuos P ara'me o atos oin
continuos.
Range: Funcion:
- - Comienza a contar en la fecha /
0% [0 - Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo
) ) hora programada en el
4294967295 ] | el nimero de parametro en el | . )
X , pardmetro 23-63 Inicio periodo
display). Pulse [OK] y desplacese ] .
. temporizado y se detiene en la
por los elementos mediante [4] y fecha/hora programada en el
(vl pardmetro 23-64 Fin periodo
10 contadores con la frecuencia de temporizado. Todos los contadores
aparicién de la variable de funcio- pueden reiniciarse a 0 en el
namiento controlada, clasificados de pardmetro 23-67 Reiniciar datos bin
acuerdo con los siguientes temporizados.
intervalos:
. Contador [0]: 0-<10%.
o Contador [1]: 10-<20%.
. Contador [2]: 20-<30 %.
. Contador [3]: 30-<40%.
. Contador [4]: 40-<50%.
. Contador [5]: 50-<60%.
. Contador [6]: 60-<70 %.
. Contador [7]: 70-<80%.
. Contador [8]: 80-<90 %.
. Contador [9]: 90 a <100 %
o al maximo.
Los limites minimos anteriores de
los intervalos son los limites
predeterminados. Estos pueden
modificarse en el
pardmetro 23-65 Valor bin minimo.
Comienzan a contar cuando el
convertidor de frecuencia es
encendido por primera vez. Todos
los contadores pueden reiniciarse a
0 en el pardmetro 23-66 Reiniciar
datos bin continuos.
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23-63 Inicio periodo temporizado

Matriz [10]
Range: Funcién:
related*

El convertidor de frecuencia no
tiene alimentacion de
seguridad para la funcién de
reloj. La fecha y hora ajustadas
se reiniciaran al valor predeter-
minado (2000-01-01 00:00) tras
un apagén, a menos que esté
instalado un médulo de reloj
en tiempo real con alimen-
tacion de seguridad. Por lo
tanto, el registro se detiene
hasta que vuelve a ajustarse la
fecha/hora en el

pardmetro 0-70 Fecha y hora.
En el pardmetro 0-79 Fallo de
reloj, es posible programar una
advertencia si el reloj no se ha
ajustado correctamente, por
ejemplo, tras un apagon.

AVISO!

Cuando se instala una opcion
VLT® Analog I/0 MCB 109, se
incluye una bateria de
emergencia para la fecha y la
hora.

Ajustar la fecha y la hora en la que
Tendencias comienza la actuali-
zacion de los contadores bin
temporizados.

El formato de fecha depende del
ajuste del pardmetro 0-71 Formato
de fecha, mientras que el formato
de hora depende del ajuste del
pardmetro 0-72 Formato de hora.

23-64 Fin periodo temporizado

Range: Funcién:
related*

Si se instala VLT® Analog 1/0
Option MCB 109, se incluye
una bateria de emergencia
para la fecha y la hora.

Ajustar la fecha y la hora en la que
el analisis de tendencias debe
detener la actualizacién de los
contadores bin temporizados.

23-64 Fin periodo temporizado

Range:

Funcion:

El formato de fecha depende del
ajuste del pardmetro 0-71 Formato
de fecha, mientras que el formato
de hora depende del ajuste del
pardmetro 0-72 Formato de hora.

23-65 Valor bin minimo

Range: Funcién:
Size [0- 100 %] Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo
related* el numero de parametro en el

display). Pulse [OK] y desplacese
por los elementos mediante [A] y
[Y].

Ajustar el limite minimo para cada
intervalo en el

pardmetro 23-61 Datos bin continuos
y el pardmetro 23-62 Datos bin
temporizados. Ejemplo: Si se
selecciona [1] contador y se cambia
el ajuste del 10 % al 12 %, [0]
contador se basara en el intervalo 0
a <12 %y [1] contador, en el
intervalo 12 a <20 %.

Option:

23-66 Reiniciar datos bin continuos

Funcidn:

[0 *

No reiniciar

Seleccionar [1] Reiniciar para
reiniciar todos los valores del
pardmetro 23-61 Datos bin
continuos. Después de pulsar [OK],
el ajuste del valor del parametro
cambia autométicamente a [0] No
reiniciar.

[1]

Reiniciar

Option:

23-67 Rei

niciar datos bin temporizados

Funcién:

Seleccionar [1] Reiniciar para
reiniciar todos los contadores del
pardmetro 23-62 Datos bin
temporizados.

Después de pulsar [OK], el ajuste
del valor del parametro cambia
automaticamente a [0] No reiniciar.

[0] *

No reiniciar

Reiniciar

MG200B05
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3.20.5 23-8* Contador de recuperacion

El contador de recuperacion incluye una funcién que
permite obtener un célculo estimado de la rentabilidad
cuando el convertidor de frecuencia se instala en una
planta ya existente para obtener un ahorro energético
derivado del cambio de control de velocidad fija a
velocidad variable. La referencia del ahorro es un valor
ajustado para mostrar la potencia media suministrada
antes de la actualizacion al control de velocidad variable.

Potencia nominal para el tamano
de motor usado (p 1-20/21)

Potencia

(a velocidad fija)(p 23-80)
M TN\ Foncarealpogucdacon

control de velocidad variable

(vease p 16-10/11)

1308A259.11

—o0
llustracion 3.78 Comparacion de la Potencia de referencia y la
Potencia real

La diferencia entre la potencia de referencia a velocidad
fija y la potencia real entregada con el control de
velocidad muestra el ahorro real.

Como valor para el caso de la velocidad fija, el tamafio
nominal del motor (kW) se multiplica por un factor
(ajustado en %) que muestra la potencia entregada a
velocidad fija. La diferencia entre esta potencia de
referencia y la potencia real se acumula y se almacena. La
diferencia de energia puede leerse en el

pardmetro 23-83 Ahorro energético.

El valor acumulado de la diferencia en consumo de energia
se multiplica por el coste de esta en moneda local y se
resta la inversion. Este célculo de ahorro de costes también
puede leerse en el pardmetro 23-84 Ahorro.

Ahorro de costes = (2. (potencia de referencia - potencia
real)) X coste energético — coste adicional.

El punto de equilibrio (amortizacién) se produce cuando el
valor leido en el pardmetro pasa de negativo a positivo.

No es posible reiniciar el contador de ahorro energético,
pero si detenerlo en cualquier momento ajustando el
pardmetro 23-80 Factor referencia potencia a 0.

Pardmetros para ajustes

Pardmetro 1-20 Potencia motor
[kW]

Potencia nominal del motor

Factor de referencia de Pardmetro 23-80 Factor

potencia en % referencia potencia

Gasto energético por kWh Pardmetro 23-81 Coste

energético

Inversiéon Pardmetro 23-82 Inversién

Parametros para lecturas

Pardmetro 23-83 Ahorro
energético

Ahorro de energia

Parametros para ajustes
Pardmetro 16-10 Potencia [kW]/
pardmetro 16-11 Potencia [HP]

Potencia real

Reduccién de gastos Pardmetro 23-84 Ahorro

Tabla 3.31 Resumen de parametros

23-80 Factor referencia potencia

Range: Funcién:
100 %* [0 - 100 %]

Ajuste el porcentaje del tamano
nominal del motor (ajustado en el
pardmetro 1-20 Potencia motor [kW]
o el pardmetro 1-21 Potencia motor
[CV]), que muestra la potencia
media entregada hasta el momento,
funcionando a velocidad fija (antes
de actualizar al control de velocidad
variable).

Ajuste un valor distinto de cero
para que comience a contar.

23-81 Coste energético

Range: Funcién:
1% [0 - Ajustar el coste real de un kWh en
999999.99 ] moneda local. Si el coste de la

energia se cambia posteriormente,
influiré en el célculo de todo el
periodo.

Range: Funcién:

0* [0 - Ajustar el valor de la inversion

999999999 ] realizada para actualizar la planta
con control de velocidad, en la
misma moneda utilizada en el

pardmetro 23-81 Coste energético.

23-83 Ahorro energético

Range: Funcién:
0 kWh*

[0 - 0 kWh] Este parametro permite una lectura
de datos de la diferencia
acumulada entre la potencia de
referencia y la potencia de salida
real.

Si el tamano del motor se ajusta en
CV (pardmetro 1-21 Potencia motor
[CV]), se utilizara el valor
equivalente en kW para el ahorro
energético.
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23-84 Ahorro

Range: Funcién:

0* [0 - Este parametro permite una lectura
2147483647 1 |de datos del célculo basado en la
ecuacion anterior (en moneda
local).

23-85 CO2 Conversion Factor

Range: Funcién:

500 g* [0 - 1000 g] |[Introduzca el valor de emision de
CO2 en gramos por KWh de energia
eléctrica producida. Los valores
habituales de emision de gases de
efecto invernadero durante el ciclo
de vida util para diferentes fuentes
de energia son:

. Renovables: 25 g.
. Nucleares: 70 g.

. Gas natural: 350 g.
. Aceite: 800 g.

. Carbén: 1000 g.

Para obtener unos valores de
emisiones mas precisos para su
regién, péngase en contacto con su
agencia local de medio ambiente.

23-86 CO2 Reduction

Range: Funcién:

0 kg* [0 - 0 kgl Muestra la eliminacion de CO; en
kg segun el factor de conversion de
COz (pardmetro 23-85 CO2
Conversion Factor) y la energia
ahorrada (pardmetro 23-83 Ahorro
energético).
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3.21 Parametros 24-** Funciones de
aplicaciones 2

3.21.1 24-0* Modo incendio

APRECAUCION

Tenga en cuenta que el convertidor de frecuencia es solo uno de los componentes del sistema. El correcto funciona-
miento del modo incendio dependera de un disefio correcto y de la correcta seleccion de los componentes del sistema.
Los sistemas de ventilacién que funcionan en aplicaciones de seguridad tienen que recibir la aprobacion de las
autoridades locales responsables de las emergencias. La no interrupcion del convertidor de frecuencia por funciona-
miento en modo incendio puede causar sobrepresién y producir dafios en el sistema y sus componentes, incluidas las
compuertas y los conductos de aire. El propio convertidor de frecuencia podria resultar dafnado y convertirse en una
fuente de peligro. Danfoss no acepta ninguna responsabilidad por errores, funcionamiento incorrecto, lesiones
personales o cualquier otro dafio ocasionado al propio convertidor de frecuencia o sus componentes, a los sistemas de
bombeo y sus componentes o a otros bienes, cuando el convertidor de frecuencia haya sido programado para funcionar
en modo incendio. Danfoss no sera responsable en ninguin caso ante el usuario final o terceros de daios o pérdidas
directos, indirectos, especiales o consecuentes, sufridos por dicha parte, que se deriven de la programacion y el funcio-
namiento del convertidor de frecuencia en modo incendio.

Fundamentos

El modo incendio se utiliza en situaciones criticas en las que es imperativo mantener funcionando el motor independien-
temente de las funciones normales de proteccién del convertidor de frecuencia. Algunas selecciones de la funciéon del modo
incendio hacen que se descarten las condiciones de alarmas y de desconexién y permiten que el motor funcione sin
interrupcion.

Activacién
El modo incendio se activa Unicamente mediante terminales de entrada digitales. Consulte el grupo de parametros 5-1*
Entradas digitales.

Mensajes en la pantalla

Cuando se active el modo incendio, en la pantalla se muestra un mensaje de estado Modo incendio y la advertencia del
Modo incendio.

Una vez que se desactiva de nuevo el modo incendio, los mensajes de estado desaparecen y se sustituye la advertencia por
El modo Incendio estaba activo. Este mensaje solo puede anularse desconectando la alimentacion del convertidor de
frecuencia y volviéndola a conectar. Si se produce una alarma que afecte a la garantia (consulte el pardmetro 24-09 Manejo
alarmas modo incendio) estando el convertidor de frecuencia activo en modo incendio, en la pantalla se mostrard la
advertencia Limites M Incendio excedidos.

Las salidas digitales y de relé pueden configurarse para los mensajes de estado Modo Incendio activado y la advertencia M
Incendio estaba activo. Consulte el grupo de parametros 5-3* Salidas digitales y el grupo de pardmetros 5-4* Relés.

También puede accederse a los mensajes M Incendio estaba activo en el cédigo de advertencia a través de la comunicacién
serie (consulte la documentacién correspondiente).

Acceda a los mensaje de estado Modo incendio a través del cédigo de estado ampliado.

. . Mensajes en la Cddigo de 3

Mensaje Tipo LCP . Cod. estado amp 2
pantalla advertencia 2

Modo incendio Estado + + - + (bit 25)
Modo incendio Advertencia + - - -
M Incendio estaba activo Advertencia + + + (bit 3) -
Limites M Incendio X

. Advertencia + + - -
excedidos

Tabla 3.32 Mensajes en el display

Registro

Para ver un resumen de los eventos relacionados con el modo incendio, consulte el registro del modo incendio, grupo de
pardmetros 18-1* Registro modo Incendio, o pulse [Alarm Log] en el LCP.

El registro incluye hasta los ultimos 10 eventos. Las alarmas que afectan a la garantia tienen mayor prioridad que los otros
dos tipos de eventos.

El registro no puede reiniciarse.
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Se registran los siguientes eventos:
. Alarmas que afectan a la garantia (consulte el pardmetro 24-09 Manejo alarmas modo incendio).
. Modo incendio activado.
. Modo incendio desactivado.

Todas las demas alarmas que se produzcan mientras el modo incendio esta activado se registran del modo habitual.

AVISO!

Durante el funcionamiento en modo incendio, se ignoran todas las 6rdenes de parada del convertidor de frecuencia,
incluidas las de inercia / inercia inversa y parada externa. Sin embargo, si su convertidor de frecuencia cuenta con Safe
Torque Off, esta funcion permanecera activa.

AVISO!

Si se utiliza la funcion de cero activo en el modo incendio, estara también activa para otras entradas analégicas
distintas a las que se utilizan para el valor de consigna/realimentacién del modo incendio. Si se perdiera la realimen-
tacion de alguna de esas otras entradas analdgicas, por ejemplo, porque se ha quemado un cable, actuara la funciéon
cero activo. Si no se desea la funcion de cero activo, entonces debera desactivarse para esas otras entradas.

Ajuste la funcion de cero activo deseada en caso de pérdida de seial cuando el modo incendio esté activado en el
pardmetro 6-02 Funcién Cero Activo en modo incendio.

La advertencia de cero activo tiene mayor prioridad que la advertencia Modo incendio.

AVISO!

Si se ajusta el comando [11] Arranque e inversién en un terminal de entrada digital del pardmetro 5-10 Terminal 18
Entrada digital, el convertidor de frecuencia interpretara que se trata de una orden de cambio de sentido.

24-00 Funcion modo incendio 24-01 Configuracion de Modo Incendio

Option: Funcién: Option: Funcioén:
AVISO! AVISO!
En los casos anteriores, las Antes de ajustar el controlador
alarmas se accionan o se PID, ajuste el
ignoran de acuerdo con la pardmetro 24-09 Manejo
seleccidn realizada en el alarmas modo incendio como
pardmetro 24-09 Manejo [2] Desc. en todas alarmas -
alarmas modo incendio. Test.

[0] * Desactivado El modo incendio no estd activado. AVISO!

[1] Activado En este modo, el motor contintia Si esta seleccionado [2]
funcionando en sentido horario. Activado - Inverso en el
Solo funciona en lazo abierto. pardmetro 24-00 Funciéon modo
Ajuste el pardmetro 24-01 Configu- incendio, no podra
racién de Modo Incendio como [0] seleccionarse [3] Lazo cerrado
Lazo abierto. en el pardmetro 24-01 Configu-

- — racion de Modo Incendio.
[2] Activado - En este modo, el motor continda
Inverso funcionado en el sentido contrario

a las agujas del reloj. Solo funciona [0] * Lazo abierto Cuando esta activo el modo

en lazo abierto. Ajuste el incendio, el motor funciona a una

pardmetro 24-01 Configuracién de velocidad fija basada en un

Modo Incendio como [0] Lazo conjunto de referencias. La unidad

abierto. es la misma que se ha seleccionado

en el pardmetro 0-02 Unidad de

[3] Activ. - Inercia | En este modo, la salida esta velocidad de motor.

desactivada y se deja que el motor

se detenga por inercia [3] Lazo cerrado Cuando esta activo el modo

incendio, el controlador PID

[4] Enabled-Run
Fwd/Rev
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24-01 Configuracion de Modo Incendio 24-02 Unidad Modo Incendio

Option: Funcion: Option: Funcién:

integrado controla la velocidad [74] m WG

segun el valor de consigna y una [75] mm Hg

sefal de realimentacion [80] KW

seleccionada en el [120] GPM

pardmetro 24-07 Fuente realim. [121] gal/s

modo incendio. Seleccione la unidad 1221 gal/min

en el pardmetro 24-02 Unidad Modo [123] gal/h

Incendio. Para otros ajustes del [124] T

controlador PID, utilice el grupo de 3

pardmetros 20-** Convertidor de lazo (1251 fts

. . [126] ft*/min

cerrado igual que para el funciona-

miento normal. Si el motor esta (1271 ft/h

controlado por el controlador PID [130] Ib/s

integrado en el convertidor también [131] Ib/min

durante el funcionamiento normal, [132] Ib/h

puede utilizarse el mismo [140] pies/s

transmisor para ambas situaciones [141] ft/m

seleccionado la misma fuente. [145] pies

[160] “F

Option: Funcién: [171] libras/pulg.

Seleccionar la unidad que se [172] in wg

utilizara al activarse el modo [173] pies WG

incendio y funcionarse en lazo [174] pulg Hg

cerrado. [180] cv
[l % Range: Funcién:
[2] RPM . -
5 e Size [-999999.999 | Valor minimo para la referencia / el

related* - par. 24-04 valor de consigna (que limita la

[4] Nm FireModeUnit] | suma del valor del
Bl o pardmetro 24-05 Referencia interna
(1ol 1/min en modo incendio y el valor de la
0 RPM sefal en la entrada seleccionada en
N2 PULSO/s el pardmetro 24-06 Fuente referencia
[20] I/s modo incendio).
[21] I/min Si se funciona en lazo abierto
[22] I/h cuando el modo incendio estd
[23] m¥/s activado, se utiliza la unidad
[24] m3/min seleccionada en el ajuste del
[25] m3/h pardmetro 0-02 Unidad de velocidad
[30] kg/s de motor. Para lazo cerrado,
31] kg/min seleccione la unidad del
32] kg/h pardmetro 24-02 Unidad Modo
33] Jrmin Incendio.
[34] t/h
[40] m/s
[41] m/min
[45] m
[60] °C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
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24-04 Emergency Mode Max Reference 24-06 Fuente referencia modo incendio

Range: Funcion: Option: Funcién:
Size [ par. 24-03 - | Valor maximo para la referencia / el [22] Entrada
related* 999999.999 valor de consigna (que limita la analdgica
FireModeUnit] | suma del valor del X30/12
pardmetro 24-05 Referencia interna [23] Entr. analdg.
en modo incendio y el valor de la X42/1
senal de la entrada seleccionada en [24] Entr. analég.
el pardmetro 24-06 Fuente referencia X42/3
modo incendio). [25] Entr. analdg.
Si se funciona en lazo abierto X42/5
cuando el modo incendio esta [29] Entrada
activado, se utiliza la unidad analégica
seleccionada en el ajuste del X48/2
pardmetro 0-02 Unidad de velocidad
de motor. Para 20 cerrado,
seleccione la unidad del Option: Funcion:
pardmetro 24-02 Unidad Modo Seleccione la entrada de realimen-
Incendio. tacién que se utilizara para la sefal
de realimentacién del modo
incendio cuando esté activado.
Range: Funcion: Si el motor est4 controlado por el
0 %* [-100 - Introducir la referencia interna o el controlador PID integrado durante
100 %] valor de consigna requeridos como el funcionamiento normal, puede
porcentaje del valor del utilizarse el mismo transmisor para
pardmetro 24-04 Emergency Mode ambas situaciones seleccionado la
Max Reference. El valor ajustado se misma fuente.
suma al valor representado por la 0] * Sin funcion
senal presente en la entrada 1] Entrada
analdgica seleccionada en el analégica 53
pardmetro 24-06 Fuente referencia 2] Entrada
modo incendio. analégica 54
Option: Funcion: 4] Ent. pulso 33
Seleccione la entrada de referencia 171 Entr. analdg.
externa que se utilizara para el X30/11
modo incendio. Esta sefal se suma 18] Entr. analog.
al valor ajustado en el X30/12
pardmetro 24-06 Fuente referencia 9] Entr. analog.
modo incendio. X42/1
[0] * Sin funcién [10] Entr. analdg.
[1] Entrada X42/3
analdgica 53 [11] Entr. analdg.
2] Entrada X42/5
analdgica 54 [99] Normal
[7] Entrada pulsos Feedback
29 [100] Realim. de bus
[8] Entrada pulsos 1
33 [101] Realim. de bus
[20] Potenciom. 2
digital [102] Realim. de bus
[21] Entrada 3
analégica
X30/11
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24-09 Manejo alarmas modo incendio

Option:

Funcion:

[0]

Desc. y reset
con alarmas
criticas

Si se selecciona este modo, el
convertidor de frecuencia continta
funcionando e ignora la mayoria de
las alarmas, incluso aunque de esta
manera puedan producirse dafnos
en el convertidor de frecuencia. Las
alarmas criticas son alarmas que no
se pueden suprimir, pero que
permiten el reinicio del equipo
(reinicio automatico infinito).

Desconexién

En caso de producirse una alarma

Num Alarmas
o Alarmas
e- Descripcion . que afectan
criticas i
ro a la garantia
68 Parada segura X

Tabla 3.33 Manejo alarmas modo incendio

3.21.2 24-1* Bypass del convertidor

Funcién para activar contactores externos que permitan
realizar un bypass del convertidor de frecuencia y hacer
posible el control directo en linea del motor, en caso de

desconexion.

24-10 Funcion bypass convertidor

con alarmas critica, el convertidor de frecuencia
criticas se desconecta y no se realiza un Option: Funcién:
reinicio automatico (reinicio m
manual). . . oz
Después de activar la funcién
[2] Desc. en todas | Es posible realizar un test de de bypass del convertidor de
alarmas - Test | funcionamiento del modo Incendio, frecuencia, la funcion de Safe
pero todos los estados de alarma se Torque Off (en la versiones en
accionan normalmente (reinicio las que se incluya) ya no
manual). cumpliré con la norma EN
954-1, Cat. 3 de instalaciones.
AVISO!
Algunas alarmas afectan a la garantia y también pueden Este parametro determina en qué
afectar al tiempo de vida util del convertidor de circunstancias se activa la funcién
frecuencia. En caso de que alguna de esas alarmas de bypass del convertidor de
ignoradas se produzca mientras el equipo esta en modo frecuencia.
incendio, se guardara un registro del evento en el -
. . . [o] = Desactivado
registro del modo incendio. - - -
B e [1 Activado En funcionamiento normal, la
Ahi se almacenan los 10 ultimos eventos de alarmas que ) )
P . L . funcién de bypass automatico del
afectan a la garantia, ademas de la activacion y desacti-
.. . . convertidor de frecuencia se activa
vacion del modo incendio.
en las siguientes condiciones:
. Si se produce un bloqueo
A
VISO' por alarma o una
El ajuste del pardmetro 14-20 Modo Reset se descarta en desconexion.
caso de activacion del modo incendio (consulte el grupo .
i . . o Después de efectuarse el
de parametros 24-0* Modo incendio). . .
numero de intentos de
reinicio programados en el
Num Descriogia Alarmas Alarfmats pardmetro 14-20 Modo
e- escripcion ue afectan
P criticas | 9 . Reset.
ro a la garantia
- - . Si el temporizador de
4 Pérd. fase alim. X
retardo de bypass
7 Sobretens. CC X , )
(pardmetro 24-11 Tiempo
8 Tensién baja CC X
de retardo bypass conv.)
9 Sobrecar. inv. X concluye antes de que se
13 Sobrecorriente X haya completado el
14 Fallo a tierra X nimero de intentos de
16 Cortocircuito X reinicio.
29 Temp. tarj. pot. X - -
- [2] Activado (sélo
33 Fa. entr. corri. X
en modo
38 Fa. corr. carga X Incendio)
65 Temp. tarj. ctrl X
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24-11 Tiempo de retardo bypass conv.

Range: Funcion:

0 s* [0 - 600 s] Programable en incrementos de 1 s.
Una vez que se activa la funcién de
bypass de acuerdo con el ajuste del
pardmetro 24-10 Funcion bypass
convertidor, comienza el

temporizador de retardo del bypass.
Si el convertidor de frecuencia se
ha programado para varios intentos
de reinicio, el temporizado continda
funcionando mientras el
convertidor de frecuencia intenta
reiniciarse. Si el motor se ha
reiniciado dentro del tiempo
ajustado para el temporizador de
retardo del bypass, el temporizado
se reiniciara.

Si el motor falla al reiniciarse al
final del tiempo de retardo del
bypass, se activa el relé de bypass
del convertidor de frecuencia que
haya sido programado para esta
funcién en el pardmetro 5-40 Relé
de funcién. Si también se ha
programado un retardo de relé en
el pardmetro 5-41 Retardo conex, relé
[Relé] o el pardmetro 5-42 Retardo
desconex, relé [Relé], entonces
deberd transcurrir también este
tiempo antes de que se inicie la
accion del relé.

Cuando no se hayan programado
intentos de reinicio, el temporizador
continuara funcionando durante el
periodo de retardo ajustado en este
parametro y activard el relé de
bypass del convertidor de
frecuencia que se haya programado
para esta funcién en el

pardmetro 5-40 Relé de funcion. Si se
ha programado también un Retardo
de relé en el

pardmetro 5-41 Retardo conex, relé o
el pardmetro 5-42 Retardo desconex,
relé, [Relé], debera transcurrir
también este tiempo antes de que
el relé se active.

MG200B05 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. 255



Dt

Descripcion del parametro VLT® AQUA Drive FC 202

3.22 Parametros 25-** Controlador de cascada

Parametros para configurar el controlador de cascada basico para el control secuencial de varias bombas. Para acceder a una
descripciéon mas orientada a la aplicacion y a ejemplos de cableado, consulte Ejemplos de aplicacién, Controlador de cascada
en la Guia de disefio.

Para obtener mas informacién sobre el uso de las funciones avanzadas del controlador de cascada, consulte el

capétulo 3.24 Pardmetros 27-** Cascade CTL Option.

Para configurar el controlador de cascada para el sistema real y la estrategia de control deseada, siga la secuencia,
comenzando por el grupo de pardmetros 25-0* Ajustes del sistema y, a continuacion, el grupo de pardmetros 25-5* Ajustes
alternancia. Estos pardmetros pueden, por lo general, ajustarse por adelantado.

Los pardmetros de los grupos de pardmetros 25-2* Ajustes ancho banda y 25-4* Ajustes conex. por etapas dependen a menudo
de la dindmica del sistema y de los ajustes finales que deberan hacerse durante la puesta en servicio de la planta.

AVISO!

Se da por supuesto que el controlador de cascada funciona en lazo cerrado, controlado por el controlador Pl integrado
([3] Lazo cerrado seleccionado en el pardmetro 1-00 Modo Configuracion). Si se selecciona [0] Lazo abierto en el
pardmetro 1-00 Modo Configuracion, todas las bombas de velocidad fija se desconectan, pero la bomba de velocidad
variable sigue estando controlada por el convertidor de frecuencia, ahora como una configuracién de lazo abierto:

Config. del controlador de cascada g
\ | \ 5
Modo de configuracion (p 1-00): Lazo abierto Lazo cerrado Qg
oM
I |
Controlador de cascada (p 25-00): Desactivado Activado
Arranque del motor (p 25-02): Directo de la linea Arrancador suave
| J
[ |
Rotacion de bombas (p 25-04): Desactivado Activado
| |
\
[ |
Bomba delantera fija (p 25-05): No Si

Numero de bombas (p 25-06):

2 2 3
|
\

i or N
Alternacion de bomba delantera (p 25-50): Desactivada Ecﬁ\,acion Por por activacion
tapas por etapas o
por etap: comando comando
I I I |
Intervalo del i
Evento de alternancia (p 25-51): Externo temporizador  Modo de ngn e%rr']?ggor
dealt. reposo g 3554
p 25-52
i | | |
[ 1
Alt. si capacidad < 50% (p 25-55): Desactivado Activado
| |
[ 1
Modo de activacion por etapas con alternacion (p 25-56): Lento Rapido
| |
[

llustracion 3.79 Ajuste de muestra del Controlador de cascada
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3.22.1 25-0* Ajustes del sistema

Parametros relacionados con principios de control y
configuracién del sistema.

25-00 Controlador de cascada

Option: Funcion:

Para el funcionamiento de sistemas
de multiples dispositivos (bomba/
ventilador), en los que la capacidad
se adapta a la carga real con un
control de velocidad combinado
con el control de activacién/desacti-
vacién de los dispositivos. Para una
mayor sencillez, solo se describen
sistemas de bombeo.

Para activar la funcién de
controlador de cascada, ajuste el
pardmetro 1-00 Modo Configuracion
en la opcién [3] Lazo cerrado.

[0] Disabled El controlador de cascada no esta
activado. Se cortard la alimentacion
a todos los relés integrados
asignados a los motores de
bombeo de la funcién de cascada.
Si una bomba de velocidad variable
estd conectada directamente al
convertidor de frecuencia (no
controlada por un relé integrado),
dicha bomba (o ventilador) estara
controlada como un sistema de
bomba simple.

[1] Basic Cascade | El controlador de cascada esta
Ctrl activado y conecta y desconecta la
bomba conforme a la carga del
sistema.
[2] Motor
Alternation
Only

25-02 Arranque del motor

Option: Funcion:

Los motores se conectan a la
alimentacion directamente con un
contactor o con un arrancador
suave. Cuando el valor del
pardmetro 25-02 Arranque del motor
se ajusta con una opcion distinta
de [0] Directo en linea, el

pardmetro 25-50 Alternancia bomba
principal se ajusta automaticamente
con el valor predeterminado [0]
Directo en linea.

[o] * Directo en Cada bomba de velocidad fija esta
linea conectada a la red directamente
mediante un contactor.

25-02 Arranque del motor

Option: Funcién:
[1] Arrancador Cada bomba de velocidad fija esta
suave conectada a la red mediante un
arrancador suave.
[2] Estrella- Las bombas fijas conectadas a
-tridangulo arrancadores en estrella-triangulo se

activan de la misma forma que las
bombas conectadas a arrancadores
suaves. Se desconectan del mismo
modo que las bombas conectadas
directamente a la red.

Option:

25-04 Rotacion bombas

Funcién:

Para lograr el mismo numero de
horas de funcionamiento en las
bombas de velocidad fija, las
bombas pueden utilizarse de forma
ciclica. La seleccién de la rotacion
de bombas puede ser primera en
entrar, ultima en salir (FILO), o bien
de igual niumero de horas de
funcionamiento para cada una.

Desactivado

Las bombas de velocidad fija se
conectan en el orden 1-2 y se
desconectan en el orden 2-1
(primero dentro-ultimo fuera).

(1

Activado

Las bombas de velocidad fija se
conectan/desconectan de forma
que cada una realice las mismas
horas de funcionamiento.

Option:

25-05 Bomba principal fija

Funcidn:

La configuraciéon de bomba
principal fija se aplica cuando la
bomba de velocidad variable se
conecta directamente al convertidor
de frecuencia. Si se aplica un
contactor entre el convertidor de
frecuencia y la bomba, dicho
contactor no estara controlado por
el convertidor de frecuencia.

Si se estd utilizando el

pardmetro 25-50 Alternancia bomba
principal con una configuracion
distinta de [0] Desactivado, este
pardmetro se debe ajustar como [0]
No.

No

La funcién de bomba principal
puede alternarse entre las bombas
controladas por los dos relés
integrados. Conecte una bomba al
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3.22.2 25-2* Ajustes ancho banda

25-05 Bomba principal fija

Option: Funcién:
relé 1 integrado y 1a otra, al relé 2 Pardmetros para ajustar el ancho de banda dentro del que
La funcién de bombeo (bomba en se permite oscilar la presion antes de conectar /
cascada 1y bomba en cascada 2) desconectar bombas de velocidad fija. También incluyen
se asigna autométicamente a los varios temporizadores para estabilizar el control.
relés (en este caso, el convertidor 25-20 Ancho banda conexién por etapas
de frecuencia puede controlar un s s
) Range: Funcién:
maximo de dos bombas). - -
Size [1- par Ajustar el porcentaje de ancho de
(1l Si La bomba principal se fija (sin related* 25-21 %] banda de conexion por etapas
alternancia) y se conecta (SBW) para que se adapte a la
directamente al convertidor de fluctuacion de la presién del
frecuencia. El sistema. En los sistemas de control
Pardmetro 25-50 Alternancia bomba en cascada, para evitar la conexion
principal se ajusta automaticamente frecuente de bombas de velocidad
como [0] No. Los relés integrados 1 fija, la presién del sistema se
y 2 pueden asignarse a bombas de mantiene normalmente dentro de
velocidad fija separadas. En total, el un ancho de banda en lugar de
convertidor de frecuencia puede mantenerse a un nivel constante.
controlar tres bombas.
El SBW se programa como un
” orcentaje de
25-06 Numero bombas P , ) L
pardmetro 3-03 Referencia mdxima.
Range: Funcién: Por ejemplo, si la referencia méxima
2 [2-9] El nimero de bombas conectadas es 6 bares, el valor de consigna es
al controlador de cascada, incluida de 5 bares y el SBW esta ajustado
la bomba de velocidad variable. Si en un 10 %, se admitird una
la bomba de velocidad variable esta presion del sistema de entre 4,5 y
conectada directamente al 5,5 bares. Dentro de este ancho de
convertidor de frecuencia y las banda no se produce ninguna
otras bombas de velocidad fija conexion ni desactivacion por
(bombas secundarias) estan etapas.
controladas por los dos relés
integrados, pueden controlarse tres
bombas. Si tanto la bomba de v
alor de
velocidad variable como la de SEURS S
velocidad fija deben ser controladas
por relés integrados, solo se 1752467010
pueden conectar dos bombas. llustracion 3.80 Ancho banda
conexion por etapas
Si el pardmetro 25-05 Bomba i g
principal fija esta ajustado como [0]
No: una bomba de velocidad
variable y una bomba de velocidad Depende [1-par. Ajustar el porcentaje de ancho de
fija, ambas controladas mediante un del 25-21 %] banda de conexion por etapas
relé integrado. Si el tamano.* (SBW) para que se adapte a la
pardmetro 25-05 Bomba principal fija fluctuacién de la presién del
est4 ajustado como [1] SF una sistema. En los sistemas de control
bomba de velocidad variable y una en cascada, para evitar la conexion
de velocidad fija controladas por frecuente de bombas de velocidad
relés integrados fija, la presién del sistema se
o mantiene normalmente dentro de
Una bomba principal, consulte el un ancho de banda en lugar de
pardmetro 25-05 Bomba principal .
mantenerse a un nivel constante.
fija. Dos bombas de velocidad fija
controladas por relés integrados. El SBW se programa como un
porcentaje del
pardmetro 3-03 Referencia mdxima y
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25-20 Ancho banda conexion por etapas 25-21 Ancho de banda de Histéresis

Range: Funcion: Range: Funcién:
el pardmetro 3-04 Funcion de
referencia. Por ejemplo, si el valor 2:3?&;3: panda de
de consigna es de 5 bares y el SBW SE
estd establecido en un 10 %, se oW ::/::\Ds?ggz
admitird una presion del sistema de
entre 4,5y 5,5 bares. Dentro de
este ancho de banda no se produce
1757467310
ninguna conexién ni desactivacion llustracion 3.83
por etapas.
Si se ajusta el OBW en un valor
oW comaigne demasiado préximo al SBW, podria
fracasar la finalidad con una
conexién por etapas frecuente en
175ZA870.10
llustracién 3.81 Ancho banda los cambios de presion
conexién por etapas momentaneos. El ajuste del OBW
en un valor demasiado alto podria
producir un nivel de presion
inaceptablemente alto o bajo en el
sistema mientras funcionan los
Range: Funcién: temporizadores SBW. El valor se
100 %* [ par. 25-20 - | Cuando se produce un cambio A D R P RO
- familiarizando con el sistema.

100 %] rapido y grande en la demanda del i .
sistema (como una demanda Consulte el pardmetro 25-25 Tiempo
repentina de agua), la presion del OBW.
sistema cambia rapidamente y, para Para evitar la conexion por etapas
responder a esta necesidad, es no deseada durante la fase de
necesario que se produzca una puesta en marcha y ajuste preciso
conexion o desconexion por etapas del controlador, al principio, deje el
de una bomba de velocidad fija. La OBW en el ajuste de fabrica del
anulacién del ancho de banda 100 % (desactivado). Una vez
(OBW) se programa para anular el finalizado el ajuste, el OBW debera
temporizador de conexién/ ajustarse al valor requerido. Se
desconexién por etapas sugiere un valor inicial del 10 %.
(pardmetro 25-23 Retardo conexion
SBW y pardmetro 25-24 Retardo
desconex. SBW) para obtener una Range: Funcion:
respuesta inmediata. Size [ par. 25-20 - | Cuando el sistema de control en
Programe siempre el OBW en un related* par. 25-21 %] | cascada funciona normalmente y el
valor superior al ajustado en el convertidor de frecuencia emite una
pardmetro 25-20 Ancho banda alarma de desconexion, es
conexién por etapas. El OBW es un importante mantener el sistema. El
porcentaje del controlador de cascada lo hace
pardmetro 3-02 Referencia minima y mediante una continua conexién y
el pardmetro 3-03 Referencia desconexién por etapas de la
mdxima. bomba de velocidad fija. Dado que

mantener el sistema en el valor de
consigna requeriria frecuentes
conexiones y desconexiones por
etapas, cuando solo esta
funcionando una bomba de
velocidad fija, se utiliza un ancho
de banda de velocidad fija (FSBW)
mas amplio en lugar del SBW. En
MG200B05 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. 259




Dt

Descripcion del parametro

VLT® AQUA Drive FC 202

25-22 Ancho banda veloc. fija

Range:

Funcion:

25-24 Retardo desconex. SBW

Range:

Funcion:

situaciones de alarma, o si la senal
de arranque en la entrada digital
pasa a un nivel bajo, es posible
parar las bombas de velocidad fija
pulsando [Off] o [Hand On].

En caso de que la alarma emitida
sea un bloqueo por alarma, el
controlador de cascada detendrd el
sistema inmediatamente
desconectando todas las bombas
de velocidad fija. Esto es
basicamente lo mismo que una
parada de emergencia (orden de
inercia / inercia inversa) para el
controlador de cascada.

Range:

25-23 Retardo conexion SBW

Funcion:

15 s*

[0 - 3000 s]

No es conveniente que se produzca
una conexion inmediata por etapas
de una bomba de velocidad fija
cuando se produce un descenso
momentaneo de la presién en el
sistema que supere el ancho de
banda de conexién por etapas
(SBW). La conexion por etapas se
retrasa el tiempo programado. Si la
presiéon aumenta dentro del SBW
antes de que el tiempo haya
transcurrido, el temporizador se
reinicia.

175ZA672.12

SBW (27-20)

Valor de consigna

SBW (27-20)

SBW tiempo de activacion
por etapas (27-20)

llustracion 3.84 Retardo conexion
SBW

25-24 Retardo desconex. SBW

momentaneo en el sistema que
supere el ancho de banda de
conexién por etapas (SBW). La
desconexién por etapas se retrasa
por el tiempo programado. Si la
presion disminuye dentro del SBW
antes de que el tiempo haya
transcurrido, el temporizador se

reinicia.
(27-24) SBW retardo de E
desac. por etapas B
~
SBW
/ (27-20)
Valor de consigna
SBW
(27-20)

llustracion 3.85 Retardo
desconex. SBW

Range:

25-25 Tiempo OBW

Funcién:

10 s*

[0 - 300 s]

La conexién por etapas de una
bomba de velocidad fija genera en
el sistema un pico momentaneo de
presién que podria exceder el
ancho de banda de anulacién
(OBW). No se recomienda
desconectar por etapas una bomba
como respuesta a un pico de
presion de este tipo. El tiempo de
OBW se puede programar para
evitar la conexion por etapas hasta
que la presion del sistema se haya
estabilizado y se haya establecido
el control normal. Ajuste el
temporizador en un valor que
permita que el sistema se estabilice
después de la conexion por etapas.
El ajuste de fébrica de 10 segundos
es adecuado en la mayoria de las
aplicaciones. En sistemas muy
dindmicos, puede que se requiera
menos tiempo.

Range: Funcién:
15 s* [0 - 3000 s] [No se recomienda una desacti-
vacion por etapas inmediata de una
bomba de velocidad fija cuando se
produce un aumento de presion
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25-28 Tiempo funcion activ. por etapas

Range: Funcién:
OBW (27-21)

130BA370.11

|

1 pardmetro 4-13 Limite alto veloc.

‘ motor [RPM] y cuando la bomba de

‘ velocidad variable funciona en el
SBW (27-20) limite alto de la velocidad del

V ———————Cabezal real motor, el pardmetro 25-27 Funcién

Consigna activ. por etapas o el

pardmetro 4-14 Limite alto veloc.

SBW (27-20,
( ) motor [Hz], con al menos una

posicién de parada. Cuando finaliza
el valor programado del

OBW (27-21)

Temporizador OBW temporlzador, se conecta una

\
" (27-25)
llustracién 3.86 Tiempo OBW

|
|
‘ ‘ bomba de velocidad fija en
|
|
1

bomba de velocidad fija.

25-29 Funcién desactiv. por etapas

Option: Funcion:

25-26 Desconex. si no hay caudal La funcién de desconexion por

Option: Funcion: etapas garantiza que esté
funcionando el menor nimero

Este parametro garantiza que, si se

produce una situacién de falta de posible de bombas para ahorrar

caudal, las bombas de velocidad fija energia y evitar la circulacion de

se desconectardn por etapas una agua sin presion en la bomba de

por una hasta que desaparezca la velocidad variable. Si la funcién de

sefal de falta de caudal. Se requiere desconexién por etapas esta

que la deteccién de falta de caudal ajustada como [0] Desactivado, el

esté activada. Consulte el grupo de pardmetro 25-30 Tiempo funcion

pardmetros 22-2* Deteccién falta de desactiv. por etapas no se activa.

caudal. [0] Desactivado
Si esta seleccionado [0] Desactivado, 1] Activado

el controlador de cascada no

cambia el comportamiento normal 25-30 Tiempo funcién desactiv. por etapas

del sistema. Range: Funcién:
[0] * Desactivado 15 s* [0 - 300 s] El temporizador de desactivacion
[1] Activado por etapas se puede programar

para evitar una frecuente conexion/

25-27 Funcidn activ. por etapas desconexién por etapas de las

Option: Funcion: bombas de velocidad fija. El

Si la funcién de conexién por temporizador de desconexion por

etapas estd ajustada como [0] etapas se pone en marcha cuando

Desactivado, el la bomba de velocidad variable

pardmetro 25-28 Tiempo funcién funciona en el
pardmetro 4-11 Limite bajo veloc.
motor [RPM] o el

pardmetro 4-12 Limite bajo veloc.

activ. por etapas no se activa.

[0] Desactivado
[1] Activado

motor [Hz], con una o mas bombas

25-28 Tiempo funcion activ. por etapas de velocidad fija en funcionamiento
y cumpliéndose los requisitos del

Range: Funcion:

sistema. En esta situacion, la bomba

15 s* [0 - 300 s] El temporizador de conexién por de velocidad variable contribuye

etapas se programa para evitar la poco al sistema. Cuando finaliza el

conexion frecuente de las bombas valor programado del temporizador,

de velocidad fija. El temporizador se desconecta por etapas una

de conexién se inicia si esta [1] bomba de velocidad fija, evitando
Activado por el

MG200B05 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. 261



Dt

Descripcion del parametro VLT® AQUA Drive FC 202

25-30 Tiempo funcion desactiv. por etapas 25-41 Retardo acel. rampa

Range: Funcion: Range: Funcién:

la circulacién de agua sin presién 2 s* [0-125] Al eliminar una bomba de
en la bomba de velocidad variable. velocidad fija controlada por un

arrancador suave, es posible
retrasar la rampa de aceleracién de
la bomba principal hasta un

momento predefinido posterior a la

175ZA640.11

Formba devir parada de la bomba de velocidad
Desconexion fija. Este retardo elimina los picos
de bomba A A
de presion o golpes de ariete del

sistema.

Solo se puede usar si esta
seleccionado [1] Arrancador suave

@12 | en el pardmetro 25-02 Arranque del
motor.

P

Desactivac. por etapas periodo

de temporizador (27-27) Staging

130BC371.10

llustracién 3.87 Tiempo funcion desactiv. por etapas

Speed

Fixed speed pump
(controlled by soft starter)

3.22.3 25-4* Ajustes de conexion por
etapas

Parametros que determinan las condiciones de conexién /
desconexién por etapas de las bombas.

25-40 Retardo desacel. rampa

Range: Funcién:

10 s* [0-1205s] Al anadir una bomba de velocidad
fija controlada por un arrancador
suave o un arrancador en estrella/
triangulo, es posible retrasar la
rampa de desaceleracion de la P25-40
bomba principal hasta un momento
predefinido posterior al arranque de
la bomba de velocidad fija. Este Cascade Controller
retardo elimina los picos de presién calls for another

o golpes de ariete del sistema. pume

Lead pump
(controlled by freq. conv.)

t Time

T Lead pump starts
‘ to ramp down

Utilice esta opcion solo si se ha
seleccionado [1] Arrancador suave o llustracién 3.88 Conexién por etapas
[2] Estrella-tridngulo en el

pardmetro 25-02 Arranque del motor.
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25-42 Umbral conex. por etapas

o
) o . s
Destaging 5 Range: Funcién:
oQ
a p N — -
Speed ] pardmetro 4-12 Limite bajo veloc.
motor [Hz] y el
Lead pump pardmetro 4-13 Limite alto veloc.
(controlled by freq. conv.) motor [RPM] o el
pardmetro 4-14 Limite alto veloc.
! motor [Hz], expresada en
! porcentaje.
\
| | El umbral de conexion debe oscilar
| | Fixed speed pump ENtre 1pypy = 2o x 100%
| | (controlled by soft starter) al 100 %, donde ngajo es el limite
| | bajo de la velocidad del motor y
| | nacto es el limite alto de la
[ [ velocidad del motor.
! 5} ! Time
e 2
P 25-41 - . Bombade S’
| I Limite superior velocidad fija 1]
de velocidad del <
T Lead pump starts motor R
1 to ramp up Velocidad de
activacion por .
Cascade Controller elapas Egrri\;baede velocidad
preparfes for Limite inferior de
removing pump velocidad del

motor "o 4 s Segundos

llustraciéon 3.90 Umbral conex. por etapas

llustracion 3.89 Desconexion por etapas

AVISO!
AVISO! Si se alcanza el valor de consigna después de la

conexion por etapas antes de que la bomba de velocidad
variable llegue a su velocidad minima, el sistema entrara
en lazo cerrado en cuanto la presion de realimentacion
cruce el valor de consigna.

Las bombas fijas conectadas a arrancadores en estrella-
-tridngulo se activan de la misma forma que las bombas
conectadas a arrancadores suaves. Se desconectan del
mismo modo que las bombas conectadas directamente a
la red.

25-43 Umbral desconex. por etapas

25-42 Umbral conex. por etapas Range: Funci6n:

Range: Funcién: Size [0-100 %] [Cuando se elimina una bomba de
related* velocidad fija, la bomba de
velocidad variable se acelera a una

Size [0-100 %] [Cuando se ahade una bomba de

related* velocidad fija, la bomba de
velocidad superior, para prevenir

una falta de presion. Cuando la

velocidad variable se desacelera a

una velocidad inferior, para evitar

” i bomba de velocidad variable
una sobremodulacién de presion.

Cuando la bomba de velocidad eltearz || valdE ol

. . desconexion, la bomba de
variable alcanza la velocidad de

L . loci fij n . El
conexion, la bomba de velocidad velocidad fija se desconecta

. umbral de desconexion se utiliza
fija se conecta. El umbral de

L - para calcular la velocidad de la
conexion se utiliza para calcular la

velocidad de la bomba de bomba de velocidad variable

cuando se produce la desconexion
de la bomba de velocidad fija. El

velocidad variable cuando se

produce el punto de conexién de la

il el veleeeiel S, & cdlane calculo del umbral de desconexién

> es la relacién entre el
del umbral de conexién es la
pardmetro 4-11 Limite bajo veloc.
motor [RPM] o el

pardmetro 4-12 Limite bajo veloc.

relaciéon entre el
pardmetro 4-11 Limite bajo veloc.
motor [RPM] o el

motor [Hz] y el
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25-43 Umbral desconex. por etapas

25-45 Veloc. conex. por etapas [Hz]

Range: Funcion: Range: Funcién:
pardmetro 4-13 Limite alto veloc. 0 Hz* [0 - 6500 Hz] | Lectura de datos del valor calculado
motor [RPM] o el para la velocidad de conexion.
pardmetro 4-14 Limite alto veloc. Cuando se anade una bomba de
motor [Hz], expresada en velocidad fija, la bomba de
porcentaje. velocidad variable se desacelera a
&l oritea] ol cEsrstn e una velocidad inferior, para evitar
oscilar entreraas = 24 x 100% al una sobremodulacién de presion.
— . Cuando la bomba de velocidad
100 %, donde ngajo es el limite bajo iable al la velocidad d
. variable alcanza la velocidad de
de la velocidad del motor y natro es i6n. Ia bormba de velocidad
i . conexion, la bomba de velocida
el limite alto de la velocidad del . 5
motor fija se conecta. El calculo de la
i velocidad de conexion se basa en
Lt o el pardmetro 25-42 Umbral conex.
Imite -
superior de S or etapas y el
velocidad del Bombade § P . Py .
motor velocidad variable 3 pardmetro 4-14 Limite alto veloc.
Velocidad de «
desactivacion motor [Hz].
por etapas ) .,
Liite infer Bomba de La velocidad de conexi6n se calcula
Imite interior i i . . 7
de velocidad Veloc'd?d fia con la siguiente formula:
del motor b :

T
0 1 3

5 Segundos

llustraciéon 3.91 Umbral desconex. por etapas

25-44 Veloc. conex. por etapas [RPM]

Range: Funcién:
0 RPM* [000 - 30000 | Lectura de datos del valor calculado
RPM] para la velocidad de conexion.

Cuando se afade una bomba de
velocidad fija, la bomba de
velocidad variable se desacelera a
una velocidad inferior, para evitar
una sobremodulacién de presién.
Cuando la bomba de velocidad
variable alcanza la velocidad de
conexion, la bomba de velocidad
fija se conecta. El célculo de la
velocidad de conexion se basa en
el pardmetro 25-42 Umbral conex.
por etapas y el

pardmetro 4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM].

La velocidad de conexién se calcula
con la siguiente formula:

_ NeTaraw
Nerapa = NaLto™ 100

donde natro es el limite alto de la
velocidad del motor y nconexionioo %
es el valor del umbral de conexién.

ETAPA = ALTO% donde natro es el

limite alto de la velocidad del
motor y NconexioN1o0 % €s el valor
del umbral de conexion.

25-46 Veloc. desconex. por etapas [RPM]

Range: Funcién:
0 RPM* [000 - 30000 | Lectura de datos del valor calculado
RPM] para la velocidad de desconexion.

Cuando se elimina una bomba de
velocidad fija, la bomba de
velocidad variable se acelera a una
velocidad superior, para prevenir
una falta de presion. Cuando la
bomba de velocidad variable
alcanza la velocidad de
desconexion, la bomba de
velocidad fija se desconecta. La
velocidad de desconexion se calcula
a partir del pardmetro 25-43 Umbral
desconex. por etapas y el

pardmetro 4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM].

La velocidad de desconexion se

calcula con la siguiente formula:

DESCONECTAR P
10i

donde nauto es el limite alto de la

DESCONECTAR POR ETAPAS = ALTO

velocidad del motor y
NDESCONEXION100 % €S el valor del
umbral de desconexion.
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25-47 Veloc. desconex. por etapas [Hz]

Range:

Funcion:

0 Hz*

[0 - 6500 HZ]

Lectura de datos del valor calculado
para la velocidad de desconexion.
Cuando se elimina una bomba de
velocidad fija, la bomba de
velocidad variable se acelera a una
velocidad superior, para prevenir
una falta de presion. Cuando la
bomba de velocidad variable
alcanza la velocidad de
desconexion, la bomba de
velocidad fija se desconecta. La
velocidad de desconexion se calcula
a partir del pardmetro 25-43 Umbral
desconex. por etapas y el

pardmetro 4-14 Limite alto veloc.
motor [Hz].

La velocidad de desconexion se
calcula con la siguiente férmula:

DESCONECTAR POR ETAPAS = ALTQPECONECTARM

donde natro es el limite alto de la
velocidad del motor y
NDESCONEXION100 % €S el valor del
umbral de desconexion.

Limite superior de
velocidad del motor
Velocidad de
desactivacion por
etapas

Limite inferior de
velocidad del motor

Limite superior de
velocidad del motor
Velocidad de
desactivacion por
etapas

Limite inferior de
velocidad del motor

Limite superior de
velocidad del motor

Velocidad de
desactivacion por
etapas

Limite inferior de
velocidad del motor

A

“Bomba de velocidad
| ~ \variable

130BA368.10

A

I I
——— Comando de parada
controlade activado

Segundos

Bomba de ‘
velocidad fija

A

Segundos

Bomba de

velocidad fija

llustracion 3.92 Veloc. desconex. por etapas

25-49 Staging Principle

rapidos de demanda.

Seleccione el principio de conexién para la conexién por etapas
de las bombas de velocidad fija (modo de conexion directa). Para
configurar el convertidor de frecuencia para que regrese al
funcionamiento de lazo cerrado inmediatamente después de la
conexion o desconexion de una bomba, seleccione [1] Rapid
Staging. Utilice [1] Rapid Staging en sistemas que sufran cambios

Option: Funcion:
[0] * Normal
[1] Rapid Staging

3.22.4 25-5% Ajustes alternancia

Pardmetros para definir las condiciones de la alternancia de
la bomba de velocidad variable (principal), si se selecciona

como estrategia de control.

25-50 Alternancia bomba principal

Option:

Funcidn:

AVISO!
Si el pardmetro 25-05 Bomba
principal fija se ajusta como [1]

Si, solo podra seleccionarse [0]
No.

La alternancia de bomba principal
iguala el uso de las bombas,
cambiando periédicamente la de
velocidad controlada. Esto asegura
que las bombas se utilizan por
igual a lo largo del tiempo. La
alternancia iguala el uso de las
bombas, seleccionando siempre la
que tenga el menor nimero de
horas de funcionamiento para ser
conectada la primera.

No

No tiene lugar ninguna alternancia
de la funcion de bomba principal.
No es posible ajustar este
pardmetro a otra opcién distinta de
[0] Desactivado si el

pardmetro 25-02 Arranque del motor
esta ajustado con una opcién
distinta de [0] Directo en linea.

[1]

Al conectar
por etapas

La alternancia de la bomba
principal tiene lugar cuando se
conecta por etapas otra bomba.

Tras una
orden

La alternancia de la funcién de
bomba principal se produce por
una senal de orden externa o por
un evento preprogramado. Consulte
el pardmetro 25-51 Evento
alternancia para ver las opciones
disponibles.

B3]

Al conectar
por etapas o
por una orden

La alternancia de la bomba de
velocidad variable (principal) se
produce en la conexion por etapas
o conforme al parametro [2] Tras
una orden.

Option:

25-51 Evento alternancia

Funcién:

Este parametro solo esta activo si
se ha seleccionado la opcion [2]
Tras una orden o [3] Al conectar por

MG200B05
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25-51 Evento alternancia 25-53 Valor tempor. alternancia

[2]

Modo reposo

La alternancia se produce cada vez
que la bomba principal entra en
modo reposo. Ajuste el

pardmetro 20-23 Valor de consigna 3
como [1] Sleep Mode o aplique una
sefal externa para esta funcion.

[3]

Hora predef.

La alternancia se produce a una
hora definida del dia. Si esta
ajustado el pardmetro 25-54 Hora
predef. alternancia, esta se produce
todos los dias a la hora especi-
ficada. La hora predeterminada es
medianoche (00:00 o 12:00, en
funcion del formato de hora).

25-52 Intervalo tiempo alternancia

Option: Funcion: Range: Funcién:
etapas o por una orden en el 0% [0-7] Parametro de lectura de datos del
pardmetro 25-50 Alternancia bomba valor del intervalo de tiempo de
principal. Si se ha seleccionado un alternancia ajustado en el
evento de alternancia, la alternancia pardmetro 25-52 Intervalo tiempo
de la bomba principal se producira alternancia.
cada vez que suceda dicho evento.
[0] * Externa La alternancia se produce cuando ety LB ERlEs EllEr e
se aplica una sefal a una de las Range: Funcién:
entradas digitales de la banda de Size [0-0] Si se selecciona la opcion [3] Hora
terminales y dicha entrada ha sido related* predef. en el pardmetro 25-51 Evento
asignada a [121] Alternancia bomba alternancia, la alternancia de la
principal en el grupo de pardmetros bomba de velocidad variable se
5-1* Entradas digitales. producira cada dia a la hora especi-
- h fini
[1] Intervalo La alternancia se produce cada vez (e a2 [ere e Eile ¢
. alternancia. La hora predeterminada
tiempo que concluye el
. . . es medianoche (00:00 o 12:00, en
alternancia pardmetro 25-52 Intervalo tiempo
. funcién del formato de hora).
alternancia.

Option:

25-55 Alternar si la carga < 50%

Funcidn:

AVISO!
Esto solo es valido si el
pardmetro 25-50 Alternancia
bomba principal es distinto de

[0] Desactivado.

Si se selecciona [1] Activado, la
alternancia de bomba solo podra
producirse si la capacidad es igual
o inferior al 50 %. El calculo de la
capacidad es la relacion entre el
nimero de bombas en funciona-
miento (incluida la bomba de
velocidad variable) y el numero

Range: Funcion: total de bombas disponibles
24 h* [1-999 h] Si esta seleccionada la opcion [1] Giraick [ arilsn el valsdiEe
Intervalo tiempo alternancia en el variable, pero no las bloqueadas).
pardmetro 25-51 Evento alternancia, ' A —
la alternancia de la bomba de Capacidad = ===y — * 100%
velocidad variable se produce cada Para el controlador de cascada
vez que concluye el intervalo de basico, todas las bombas son de
tiempo de alternancia (puede igual tamaro.
EEIS S 6 ¢ [0] Desactivado La alternancia de bomba principal
BB 252 Ve Gt se produce con cualquier capacidad
alternancia). El temporizador se de bombeo.
detiene cuando el convertidor de
frecliencia no estalen funcionas [1] * Activado La funcién de bomba principal se
miento. alterna solo si el nimero de
bombas en funcionamiento propor-
cionan menos del 50 % de la
capacidad total de bombeo.
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25-56 Modo conex. por etapas en altern.

Option: Funcion:

25-58 Ejecutar siguiente retardo bomba

Range: Funcién:

[0] * Lento Este parametro solo esta activo si la
opcion seleccionada en el
pardmetro 25-50 Alternancia bomba
principal es distinta de [0] No.

Se pueden seleccionar dos tipos de
conexién y desconexién por etapas
de las bombas. La transicion lenta
hace més suave la conexién y
desconexion. La transicion rapida
las hace tan rapidas como sea
posible; la bomba de velocidad
variable se desconecta (parada por
inercia).

En la alternancia, la bomba de
velocidad variable se acelera hasta
la velocidad méxima y después se
desacelera hasta su detencion.

1 Rapido En la alternancia, la bomba de
velocidad variable se acelera hasta
la velocidad méxima y después se
para por inercia hasta su detencion.

En la llustracion 3.93 y la
llustracion 3.94 se muestra la
alternancia en ambas configura-
ciones: rapida y lenta.

Comando de alternancia/Parada de PID

120BA613.10

fuax 1 I
Frec. de d ivacion por etapas | Funcionamiento de
: funF — — = — = — la red de alimentacion
M
| | f Tiempo
| | II-\rranque del
|contr. PID
Friax I I ]
Frec. de conexién por erapas’?ur?cwonﬁm@nloide Fo— i
la red de | - - .
*' 5s Tiempo
llustracion 3.93 Configuracion lenta
o
\ :
A Inercia &
4
=3
g

T / Funcionamiento de

la red de alimentacién

I
l— 200ms-2s Tiempo

I

i

i

i

A

(predeterminado: 500 ns) 5 s

Fe————————
|

|
—»| l@—100ms Tiempo
llustracién 3.94 Configuracion rapida

0.1 s* [0.1 -5 5] Este parametro solo esta activo si la
opcion seleccionada en el
pardmetro 25-50 Alternancia bomba
principal es distinta de [0] No.

Este parametro ajusta el tiempo
entre la detencién de la bomba de
velocidad variable antigua y el
arranque de otra como nueva
bomba de velocidad variable.
Consulte pardmetro 25-56 Modo
conex. por etapas en altern. para
obtener una descripcion de la
conexién y de la alternancia.

25-59 Ejecutar si hay retardo de red

Range: Funcién:
0.5 s* [ par. 25-58 - | Este parametro solo esta activo si la
5] opcion seleccionada en el

pardmetro 25-50 Alternancia bomba
principal es distinta de [0] No.

Este parametro ajusta el tiempo
entre la parada de la antigua
bomba de velocidad variable y el
arranque de dicha bomba como
bomba de velocidad fija. Consulte
la llustracién 3.93 para obtener una
descripcién de la conexién por
etapas y de la alternancia.

3.22.5 25-8* Estado

Parametros de lectura de datos que informan sobre el
estado de funcionamiento del controlador de cascada y de
las bombas que este controla.

25-80 Estado cascada

Range: Funcién:

0% [0-25] Lectura de datos del estado del
controlador de cascada.

25-81 Estado bomba

Range: Funcién:

0% [0-25] En «Estado de la bomba» se
muestra el estado del nimero de
bombas seleccionado en el
pardmetro 25-06 Numero bombas. Es
una lectura de datos del estado de
cada una de las bombas, que
muestra una cadena que consta del
nimero de bomba y del estado de
la misma.

Ejemplo: la lectura de datos es una
abreviatura como «1:D 2:0». Esto

MG200B05 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. 267




Dt

Descripcion del parametro VLT® AQUA Drive FC 202

25-81 Estado bomba 25-85 Tiempo activ. relé

Range: Funcion: Matriz [9]
significa que la bomba 1 estd Range: Funcion:
funcionando y su velocidad es 0 h* [0 - Lectura de datos del valor del

controlada por el convertidor de 2147483647 h] | Tiempo activ. relé. El controlador de
frecuencia y que la bomba 2 esta cascada tiene contadores separados
para las bombas y para los relés

que las controlan. La rotacion de

25-82 Bomba principal bombas se realiza siempre

parada.

Range: Funcién: basandose en los contadores de
0% [0 - par. Parametro de lectura de datos para relé; de lo contrario, siempre se
25-06 ] la bomba de velocidad variable real utilizaria la bomba nueva si se
del sistema. El pardmetro bomba reemplazara una de ellas y se
principal se actualiza para reflejar la reiniciara su valor en
actual bomba de velocidad variable pardmetro 25-84 Tiempo activ.
del sistema, cuando se produce una bomba. Para utilizar el
alternancia. Si no se ha pardmetro 25-04 Rotacion bombas,
seleccionado ninguna bomba el controlador de cascada controla
principal (controlador de cascada el tiempo de activacion del relé.
desactivado o todas las bombas
bloqueadas), el display mostrarad N1.
Option: Funcién:

Reiniciar todos los elementos de los
Matriz [9] contadores pardmetro 25-85 Tiempo
Range: Funcion: activ. relé.

0% [0-4] La lectura de datos de estado de [0] * No reiniciar
cada uno de los relés asignados [l Reiniciar

para el control de las bombas. Cada
elemento de la matriz representa 3.22.6 25-9*% Servicio
un relé. Si el relé esta activado, el

elemento correspondiente estard , . L.
Los parametros utilizados en caso de mantenimiento de

i . una o varias de las bombas controladas.
estd desactivado, el elemento

correspondiente estara ajustado 25-90 Parada bomba

ajustado como «Activado». Si el relé

como «Desactivado». Matriz [10]
En este pardmetro, es posible
Matriz [10] . 7
desactivar una o mas de las
Range: Funci6n: bombas principales fijas. Por
0 h* [0 - Lectura de datos del valor de ejemplo, la bomba no se
2147483647 h] | Tiempo activ. bomba. El controlador seleccionara para la conexion
de cascada tiene contadores aunque sea la préxima en la
separados para las bombas y para secuencia de funcionamiento. No es
los relés que las controlan. Tiempo posible desactivar la bomba
activ. bomba controla las horas de principal con la orden de parada de
funcionamiento de cada bomba. El bomba.
valor de cada contador de tiempo Los enclavamientos de entradas
de activacion de bomba podra digitales se seleccionan como [130]
reiniciarse a cero escribiendo en el Parada bomba 1 - [132] Parada
parametro, por ejemplo, si la bomba 3 en el grupo de pardmetros
bomba se sustituye para su 5-1% Entradas digitales.
mantenimiento. [0] * No La bomba esta activada para la
conexién/desconexién por etapas.
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25-90 Parada bomba

Matriz [10]

Option: Funcién:

[1] Si Se ha dado la orden de enclava-
miento de bomba. Si alguna bomba
esta funcionando, se desconectara
inmediatamente. Si la bomba no
esta funcionando, no se permite su
conexion.

25-91 Altern. manual

Range: Funcién:
0* [0 - par. Pardmetro de lectura de datos para
25-06 ] la bomba de velocidad variable real

del sistema. Cuando se produce
una alternancia, el parametro de
bomba principal se actualiza para
reflejar la actual bomba de
velocidad variable del sistema. Si no
se ha seleccionado ninguna bomba
principal (controlador de cascada
desactivado o todas las bombas
bloqueadas), el display mostrarad N1.
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3.23 Parametros 26-** Analog I/0 Option
MCB 109

La opcién VLT® Analog /0 MCB 109 amplia las funciones
de los convertidores de frecuencia de la serie VLT® AQUA
Drive FC 202 mediante la adicion de varias entradas y
salidas analdgicas programables. Esto resulta util en instala-
ciones de control en las que el convertidor de frecuencia
puede utilizarse como un dispositivo descentralizado de
I/0, lo que elimina la necesidad de una estacién externa de
control y, por lo tanto, reduce el coste. También
proporciona una mayor flexibilidad a la hora de planificar
el proyecto.

AVISO!

La corriente maxima de las salidas analégicas de 0-10 V
es 1T mA.

AVISO!

Cuando se utiliza el control de cero activo, es importante
que tenga desactivada su funcion de cero activo toda
entrada analégica no utilizada para el controlador de
frecuencia, es decir, que sea parte de las E/S descentra-
lizadas del sistema de gestion del edificio.

Terminal Parametros

Entradas analdgicas

X42/1 Pardmetro 26-00 Modo Terminal
X42/1, parédmetro 26-10 Terminal
X42/1 baja tension.

X42/3 Pardmetro 26-01 Modo Terminal
X42/3, parédmetro 26-20 Terminal
X42/3 baja tension.

X42/5 Pardmetro 26-02 Modo Terminal
X42/5, pardmetro 26-30 Terminal
X42/5 baja tension.

Salidas analdgicas

X42/7 Pardmetro 26-40 Terminal X42/7
salida.

X42/9 Pardmetro 26-50 Terminal X42/9
salida.

X42/11 Pardmetro 26-60 Terminal X42/11
salida.

Entradas analdgicas

53 Grupo de pardmetros 6-1*
Analog Input 1.

54 Grupo de pardmetros
6-2* Analog Input 2.

Salida analdgica

42 Grupo de pardmetros
6-5* Analog Input 1.

Relés

Relé 1, terminales 1, 2 y 3. Grupo de pardmetros 5-4* Relés.

Terminal Parametros

Relé 2, terminales 4, 5 y 6. Grupo de pardmetros 5-4* Relés.

Tabla 3.34 Entradas analdgicas

También es posible leer las entradas analdgicas, escribir en
las salidas analdgicas y controlar los relés utilizando
comunicaciones mediante el fieldbus.

Terminal Parametros

Entradas analdgicas (leer)

X42/1 Pardmetro 18-30 Entr. analdg.
X42/1.
X42/3 Pardmetro 18-31 Entr. analdg.
X42/3.
X42/5 Pardmetro 18-32 Entr. analdg.
X42/5.
Salidas analégicas (escribir)
X42/7 Pardmetro 18-33 Sal. analdg.
X42/7 [V].
X42/9 Pardmetro 18-34 Sal. analdg.
X42/9 [V].
X42/11 Pardmetro 18-35 Sal. analdg.
X42/11 [V].
Entradas analdgicas (leer)
53 Pardmetro 16-62 Entrada
analdgica 53.
54 Pardmetro 16-64 Entrada

analdgica 54.

Salida analégica
42 Pardmetro 6-63 Terminal X30/8
control bus de salida.

Relés

Pardmetro 16-71 Salida Relé
[bin].

Pardmetro 16-71 Salida Relé
[bin].

Relé 1, terminales 1, 2 y 3.

Relé 2, terminales 4, 5 y 6.

AVISO!
Active las salidas de relé por medio de los bits 11 (relé
1) y 12 (relé 2) del cédigo de control.

Tabla 3.35 Entradas analdgicas a través de fieldbus

Ajuste del reloj en tiempo real incorporado

VLT® Analog I/0 Option MCB 109 incorpora un reloj en
tiempo real con bateria de emergencia. Esta opcién puede
utilizarse como respaldo de seguridad de la funcién de
reloj incluida de serie en el convertidor de frecuencia.
Consulte el grupo de pardmetros 0-7* Ajustes del reloj.

Utilice MCB 109 para controlar dispositivos como
actuadores o valvulas mediante la utilidad de lazo cerrado
ampliado, eliminando asi el control por parte del sistema
de control existente. Consulte el grupo de pardmetros 21-
-** Lazo cerrado ext. Hay tres controladores PID de lazo
cerrado independientes.
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26-00 Modo Terminal X42/1 26-01 Modo Terminal X42/3

Option: Funcion: Option: Funcién:
El terminal X42/1 puede . Pardmetro 20-12 Referencia
programarse como una entrada /Unidad Realimentacion.
analdgica que acepta una tension o N Pardmetro 21-10 Ref/
entrada de los sensores de Unidad realim. 1 Ext..
temperatura Pt1000 (1000 Q a 0 °C
32 °F]) o Ni 1000 (1000 Q a 0 °C O (I AR Y
[32 °F]). Seleccione el modo. Uiniete! i, 2 B3k
[2] Pt 1000 [ °C] y [4] Ni 1000 [ C] si . Pardmetro 20-05 Unidad
utiliza Celsius o [3] Pt 1000 [ F] y [5] fuente realim. 2.
Ni 1000 [ F] si utiliza Fahrenheit. RIE Tension
AVISO! 2] Pt 1000 [°C]
Si la entrada no se utiliza, (3] Pt 1000 [°F]
configurela para tension. [4] Ni 1000 [*C]
[5] Ni 1000 [°F]
o ot
utiliza como realimentacién, ajuste . -
la unidad en Celsius o Fahrenheit. Option: Funcién:
o Pardmetro 20-12 Referencia El terminal X42/5 puede
JUnidad Realimentacién. programarse como una entrada
analdgica que acepta una tension o
. Pardmetro 21-10 Ref./
. ) entrada de los sensores de
LR temperatura Pt 1000 (1000 Q a
*  Pardmetro 21-30 Ref/ 0 °C) o Ni 1000 (1000 Q a 0 °C).
Unidad realim. 2 Ext.. Seleccione el modo.
5 Pardmetro 20-05 Unidad [2] Pt 1000 [C] 'y [4] Ni 1000 [ C] si
fuente realim. 2. utiliza Celsius o [3] Pt 1000 [ F] y [5]
Ni 1000 [ F] si utiliza Fahrenheit.
= Tension
2] Pt 1000 [°C] AVISO!
3] Pt 1000 [°F] Si la entrada no se utiliza,
[4] Ni 1000 [°C] configurela para tension.
[5] Ni 1000 [°F]
Si se ajusta para temperatura y se
utiliza como realimentacion, ajuste
Option: Funcién: la unidad en Celsius o Fahrenheit:
El terminal X42/3 puede ser . Pardmetro 20-12 Referencia
programado como una entrada /Unidad Realimentacion.
analdgica que acepte una tension o N Pardmetro 21-10 Ref/
entrada de los sensores de Unidad realim. 1 Ext..
temperatura Pt 1000 o Ni 1000.
Seleccione el modo. . Pardmetro 21-30 Ref./
[2] Pt 1000 [%C] y [4] Ni 1000 [C] si Unidad realim. 2 Ext..
utiliza Celsius o [3] Pt 1000 [‘F] y [5] . Pardmetro 20-05 Unidad
Ni 1000 [ F] si utiliza Fahrenheit. fuente realim. 2.
AVISO! [1]* Tension
Si la entrada no se utiliza, (2] Pt 1000 [*C]
configurela para tension. (3] Pt 1000 [°F]
[4] Ni 1000 [°C]
Si se ajusta para temperatura y se (5] Ni 1000 [*F]
utiliza como realimentacion, ajuste
la unidad en Celsius o Fahrenheit.
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26-10 Terminal X42/1 baja tension

26-20 Terminal X42/3 baja tension

analégica debe corresponderse con
el valor bajo de realimentacion/
referencia ajustado en el
pardmetro 26-14 Term. X42/1 valor
bajo ref. /realim.

Range: Funcién: Range: Funcién:
0.07 V* [0 - par. 6-31 | Introduzca el valor de tension baja. 0.07 Vv* [0 - par. 6-31 | Introduzca el valor de tensidn baja.
V] Este valor de escalado de entrada V] Este valor de escalado de entrada

analégica debe corresponderse con
el valor bajo de realimentacion/
referencia ajustado en el
pardmetro 26-24 Term. X42/3 valor
bajo ref. /realim.

26-11 Terminal X42/1 alta tension

26-21 Terminal X42/3

alta tension

Range: Funcién: Range: Funcién:
10 Vv* [par. 6-30 - | Introducir el valor de tension alta. 10 Vv* [par. 6-30 - | Introducir el valor de tension alta.
10 V] Este valor de escalado de entrada 10 V] Este valor de escalado de entrada
analdgica debe corresponderse con analégica debe corresponderse con
el valor alto de realimentacion/ el valor alto de realimentacion/
referencia ajustado en el referencia ajustado en el
pardmetro 26-15 Term. X42/1 valor pardmetro 26-25 Term. X42/3 valor
alto ref. /realim. alto ref. /realim.
26-14 Term. X42/1 valor bajo ref. /realim 26-24 Term. X42/3 valor bajo ref. /realim
Range: Funcion: Range: Funcién:
0 Referen- [[999999.999 | Introducir el valor de escalado de la 0 Referen- [-999999.999 | Introducir el valor de escalado de la
ceFeedback | - 999999.999 [ entrada analdgica que se ceFeedback | - 999999.999 [ entrada analdgica que se
Unit* Reference- corresponde con el valor bajo de Unit* Reference- corresponde con el valor bajo de
FeedbackUnit] | tension ajustado en el FeedbackUnit] | tension ajustado en el
pardmetro 26-10 Terminal X42/1 baja pardmetro 26-20 Terminal X42/3 baja
tension. tension.

26-15 Term. X42/1 valor alto ref. /realim

Range: Funcion: Range: Funcién:

100 [-999999.999 | Introducir el valor de escalado de la 100 [-999999.999 | Introducir el valor de escalado de la

Reference- |- 999999.999 | entrada analdgica que corresponda Reference- |- 999999.999 | entrada analdgica que corresponda

FeedbackU | Reference- al valor de tension alta definido en FeedbackU | Reference- al valor de tension alta definido en

nit* FeedbackUnit] | el pardmetro 26-11 Terminal X42/1 nit* FeedbackUnit] | el pardmetro 26-21 Terminal X42/3
alta tension. alta tension.

26-16 Term. X42/1 const. tiempo filtro

26-26 Term. X42/3 const. tiempo filtro

Range: Funcion:

Range:

Funcidn:

00055 | [0.005-105] |

0.005 s*

[ 10.005-10] |

26-17 Term. X42/1 cero activo

26-27 Term. X42/3 cero activo

Option: Funcién: Option: Funcién:
Este parametro hace posible activar Este parametro hace posible activar
el control de cero activo, por el control de cero activo, por
ejemplo, donde la entrada ejemplo, donde la entrada
analdgica es parte del control del analdgica es parte del control del
convertidor de frecuencia, en vez convertidor de frecuencia, en vez
de utilizarse como parte de un de utilizarse como parte de un
sistema descentralizado de E/S, sistema descentralizado de E/S,
como un sistema de gestion de como un sistema de gestion de
edificios. edificios.

[0] Desactivado [0] Desactivado

) = Activado [1] * Activado
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26-30 Terminal X42/5 baja tension

26-37 Term. X42/5 cero activo

Range: Funcion: Option: Funcién:
0.07 V* [0 - par. 6-31 | Introducir el valor de tension baja. Activar o desactivar el control de
V] Este valor de escalado de entrada cero activo.
alnalc:glcz <'ieljje corrltj:‘sponde'r?e con 0] Desactivado
el valor bajo de realimentacién/ e Activado
referencia ajustado en el
pardmetro 26-34 Term. X42/5 valor 26-40 Terminal X42/7 salida
bajo ref. /realim. Option: Funcion:
s e Definir la funcién del terminal
26-31 Terminal X42/5 alta tension ) L
X42/7 como salida analégica de
Range: Funcion: iniansiebel
10 V* [par. 6-30 - | Introducir el valor de tension alta. - —
[o] * Sin funcién
10 V] Este valor de escalado de entrada
o [52] MCO 0-20 mA
analdgica debe corresponderse con
. ., [100] Frec. de salida | 0-100 Hz, (0-10 V).
el valor alto de realimentacion/
L. 0-100
referencia ajustado en el . . .
pardmetro 26-35 Term. X42/5 valor [101] Referencia Referencia minima-referencia
altia it fieatlivg min-max. maxima (0-10 V).
[102] Realimen- De -200 % a 200 % del
26-34 Term. X42/5 valor bajo ref. /realim tacion +-200% | pardmetro 3-03 Referencia mdxima,
Range: Funcién: (0-10 V).
0 Referen- [-999999.999 | Introducir el valor de escalado de la [103] Int. motor 0- | O-intensidad méaxima del inversor
ceFeedback | - 999999.999 entrada analégica que se -lmax (pardmetro 16-37 Mdx. Int. Inv.),
Unit* Reference- corresponde con el valor bajo de (0-10 V).
FeedbackUnit] | tension ajustado en el
] | : ) . [104] Par O-Tlim 0-limite de par
pardmetro 26-30 Terminal X42/5 baja , L
A (pardmetro 4-16 Modo motor limite
ension.
de par), (0-10 V).
26-35 Term. X42/5 valor alto ref. /realim [105] Par 0-Tnom 0-par nominal del motor, (0-10 V).
Range: Funcion: [106] Potencia 0- 0-potencia nominal del motor, (0-10
100 [-999999.999 | Introducir el valor de escalado de la -Pnom V).
Reference- |- 999999.999 | entrada analdgica que corresponda [107] Velocidad 0- GHlmie ek valodiehe) [k
FeedbackU | Reference- al valor de tensién alta definido en _Limite Alto (pardmetro 4-13 Limite alto veloc.
nit* FeedbackUnit] | el pardmetro 26-21 Terminal X42/3 motor [RPM] y pardmetro 4-14 Limite
alta tensién. alto veloc. motor [Hz]), (0-10 V).
26-36 Term. X42/5 const. tiempo filtro [108] Par +-160%
.. [109] Frec. salida 0-
Range: Funcion: _—
-Fmax.
3 - A
0.005 s CUERCERIAVISO! [113] Lazo cerrado 1| 0-100 %, (0-10 V).
Este parametro no se puede ampl.
ajustar con el motor en [114] Lazo cerrado 2 | 0-100 %, (0-10 V).
marcha. ampl.
[115] Lazo cerrado 3 | 0-100 %, (0-10 V).
Es una constante del tiempo de ampl.
filtro de paso bajo digital de primer [139] Contr. bus 0-100 %, (0-10 V).
orden para suprimir el ruido en el
1) (21 2L [141] Contr. bus t. 0. | 0-100 %, (0-10 V).
terminal X42/5. Un valor alto de la
constante de tiempo mejora la [156] Flow Rate
amortiguacién, aunque aumenta el
retardo de tiempo por el filtro.
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26-41 Terminal X42/7 escala min. 26-44 Terminal X42/7 Tiempo lim. salida predet.

Range: Funcion: Range: Funcién:
0 %* [0 - 200 %] Escalar la salida minima de la sefal fieldbus y una funcién de tiempo
analdgica seleccionada en el limite en el
terminal X42/7, como porcentaje pardmetro 26-50 Terminal X42/9
del valor de seiial maximo. Por salida, la salida se preajusta a este
ejemplo, si se necesitan 0 V (o nivel.
0 Hz) al 25 % del valor de salida
valores de escalado hasta el 100 % Option: Funcién:
1 [ S8l UG Uz e 2| Definir la funcién del terminal
ajuste correspondiente del X42/9.
pardmetro 26-42 Terminal X42/7
Escalaimaxt [0] * Sin funcion
Consulte el esquema de principio [52] MCO 0-20 mA
para el pardmetro 6-51 Terminal 42 [100] Frec. de salida | 0-100 Hz, (0-10 V).
salida esc. min.. 0-100
[101] Referencia Referencia minima-referencia
Range: Funcion: [102] Realimen- De —200 % a 200 % del
100 %* [0 - 200 %] | Escalar la salida maxima de la senal tacién +-200% | pardmetro 3-03 Referencia mdxima,
analdgica seleccionada en el (0-10 V).
eIl JeP (IR GINE ey el [103] Int. motor 0- | O-intensidad maxima del inversor
CELRI IETHD €12 (8 =1 ¢ Selie] -Iméx (pardmetro 16-37 Mdx. Int. Inv.),
de tension. Escale la salida para (0-10 V).
obtener una tension inferior a los
10 V a escala completa o 10 V a [104] Par O-Tlim 0-limite de par
una salida inferior al 100 % del (pardmetro 4-16 Modo motor limite
valor de sefial maximo. Si 10 V es la de par), (0-10 V).
intensidad de salida requerida a un [105] Par 0-Thnom 0-par nominal del motor, (0-10 V).
valor situado entre el 0 y el 100 % - - -
de la salida a escala completa, [106] Potencia 0- 0-potencia nominal del motor, (0-10
-Pnom V).
programe el valor porcentual en el
parametro, es decir, 50 % = 10 V. Si [107] Velocidad 0- 0-limite de velocidad max.
se necesita una tensién de entre 0 -Limite Alto (pardmetro 4-13 Limite alto veloc.
y 10 V como salida méxima, calcule motor [RPM] y pardmetro 4-14 Limite
el valor porcentual de la siguiente alto veloc. motor [Hz]), (0-10 V).
manera: [108] Par +-160%
(WW]“OO% [109] Frec. salida O-
es decir piucs
[113] Lazo cerrado 1 | 0-100 %, (0-10 V).
sv: 2V x 100% = 200% ampl.
Consulte el llustracién 3.36. [114] Lazo cerrado 2 | 0-100 %, (0-10 V).
ampl.
Range: Funcion: ampl.
0 %" [0- 100 %] | Contiene el nivel del terminal X42/7 [139] Contr. bus 0-100 %, (0-10 V).
si es controlado por el bus. [141] Contr. bus t. 0. | 0-100 %, (0-10 V).
Range: Funcion:
0 %* [0- 100 %] | Contiene el nivel preajustado del
terminal X42/7.
En caso de que se haya
seleccionado un tiempo limite de
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26-51 Terminal X42/9 escala min. 26-54 Terminal X42/9 Tiempo lim. salida predet.

Para obtener mas informacion, consulte el Range: Funcion:
pardmetro 6-51 Terminal 42 salida esc. min.. salida, la salida se preajusta a este
Range: Funcion: nivel.
0 %* [0 - 200 %] Escalar la salida minima de la senal
analégica seleccionada en el 26-60 Terminal X42/11 salida
terminal X42/9, como porcentaje Option: Funcion:
del valor de sefial maximo. Por Definir la funcién del terminal
ejemplo, si se requieren 0 V al 25 % X42/11.
del valor de salida maximo, - —
[0] * Sin funcién
programe un 25 %. Los valores de 53] VT8 (50 ()
escalado hasta el 100 % no pueden = m
. . [100] Frec. de salida | 0-100 Hz, (0-10 V).
ser nunca superiores al ajuste
. 0-100
correspondiente del
pardmetro 26-52 Terminal X42/9 [101] Referencia Referencia minima-referencia
axarllal Fie min-max. maxima (0-10 V).
[102] Realimen- De -200 % a 200 % del
26-52 Terminal X42/9 escala max. tacion +-200% | pardmetro 3-03 Referencia mdxima,
Consulte el llustracion 3.36. (0-10 V).
Range: Funcién: [103] Int. motor 0- | O-intensidad maxima del inversor
100 %* [0 - 200 %] | Escalar la salida maxima de la senal -Imax (pardmetro 16-37 Mdx. Int. Inv.),
analdgica seleccionada en el (0-10 V).
terminal X42/9. Ajuste el valor al [104] Par O-Tlim 0-limite de par
valor maximo de la salida de sefal (pardmetro 4-16 Modo motor limite
de tension. Escale la salida para de par), (0-10 V).
obtener una tension inferior a los -
10 V a escala completa 0 10V a [105] Par 0-Tnom 0-par nominal del motor, (0-0 V).
una salida inferior al 100 % del [106] Potencia 0- 0-potencia nominal del motor, (0-10
valor de senal maximo. Si 10 V es la -Pnom V).
mtlensnfiaddde 2l Ire(?uer:d:()g ;n [107] Velocidad 0- 0-limite de velocidad max.
\(;a Tr S'tllfj ° entre; oy T ° -Limite Alto (pardmetro 4-13 Limite alto veloc.
€ 1a sall ala elsca a comp etla, | motor [RPM] y pardmetro 4-14 Limite
programe el valor porcentual en e alto veloc. motor [Hz]), (0-10 V).
parametro, es decir, 50 % = 10 V. Si
se necesita una tensién de entre 0 [108] Par +-160%
y 10 V como salida maxima, calcule [109] Frec. salida 0-
el valor porcentual de la siguiente -Fmax.
manera: [113] Lazo cerrado 1 | 0-100 %, (0-10 V).
ampl.
10V
5V: x 100% = 200%
sV i 0 [114] Lazo cerrado 2 | 0-100 %, (0-10 V).
26-53 Terminal X42/9 control bus de salida ampl.
- [115] Lazo cerrado 3 | 0-100 %, (0-10 V).
Range: Funcion:
ampl.
0 %* [0 - 100 %] Contiene el nivel del terminal X42/9 [139] Caniics, s 0-100 %, (0-10 V).
si es controlado por el bus.
[141] Contr. bus t. 0. | 0-100 %, (0-10 V).
26-54 Terminal X42/9 Tiempo lim. salida predet. [156] Flow Rate
Range: Funcion:
0 %* [0 - 100 %] | Contiene el nivel preajustado del
terminal X42/9.
En caso de que se haya
seleccionado un tiempo limite de
fieldbus y una funcién de tiempo
limite en el
pardmetro 26-60 Terminal X42/11
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26-61 Terminal X42/11 escala min. 26-64 Terminal X42/11 Tiempo lim. salida predet.

Para obtener mas informacion, consulte el Range: Funcion:

pardmetro 6-51 Terminal 42 salida esc. min.. 0 %* [0 - 100 %] Contiene el nivel preajustado del
Range: Funcién: terminal X42/11.

0 %* [0 - 200 %] | Escalar la salida minima de la sefal En caso de que se haya

analégica seleccionada en el seleccionado un tiempo limite de

fieldbus y una funcién de tiempo

terminal X42/11 como porcentaje

del valor de sefial maximo. Por limite, la salida se preajusta a este

ejemplo, si se requieren 0 V al 25 % nivel.

del valor de salida méximo,
programe un 25 %. Los valores de
escalado hasta el 100 % no pueden
ser nunca superiores al ajuste
correspondiente del

pardmetro 26-62 Terminal X42/11
escala max..

26-62 Terminal X42/11 escala max.

Consulte el llustracién 3.36.

Range: Funcion:

100 %* [0 - 200 %] Escalar la salida maxima de la senal
analdgica seleccionada en el
terminal X42/9. Ajuste el valor al
valor maximo de la salida de senal
de tension. Escale la salida para
obtener una tension inferior a los
10 V a escala completa o 10 V a
una salida inferior al 100 % del
valor de sefial maximo. Por ejemplo,
si 10 V es la intensidad de salida
requerida a un valor situado entre
el 0y el 100 % de la salida a escala
completa, programe el valor
porcentual en el parametro, es
decir, 50 % = 10 V. Si se necesita
una tensiéon de entre 0y 10 V
como salida maxima, calcule el
valor porcentual de la siguiente
manera:

[ 10V

*]xloo %
corriente mdaxima Te"SIDn

es decir

5V:15°—;’x100 % = 200%

26-63 Terminal X42/11 control bus de salida

Range: Funcion:

0 %* [0 - 100 %] Contiene el nivel del terminal
X42/11 si esta controlado por el
bus.
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3.24 Parametros 27-** Cascade CTL Option

El grupo de pardmetros 27-** Cascade CTL Option esta
disponible si se cumple una de las siguientes condiciones:

. Esta instalada la opcion de controlador de
cascada VLT® Extended Cascade Controller MCO
101.

. Esta instalada la opcion de controlador de
cascada VLT® Advanced Cascade Controller MCO
102.

. El convertidor de frecuencia se encargé con el
cédigo descriptivo LXX1.

Configuracion de cableado del relé con las opciones MCO
101 o MCO 102

Para una descripcion detallada de la puesta en servicio de
aplicaciones combinadas de bombas y maestro/esclavo
(con funcionamiento de relé), consulte el Manual de funcio-
namiento de las opciones VLT® Cascade Controller MCO
101/102

Configuracion de cableado de comunicacion serie

La configuracion de cableado de comunicacién serie
admite el control de hasta 8 bombas en total mediante el
ajuste maestro/esclavo del controlador de cascada.

Al menos uno de los convertidores de frecuencia del ajuste
deberd tener activado el grupo de pardmetros 27-** Cascade
CTL Option. Esto activard a su vez la opcion Modbus
CASCADE Master del pardmetro 8-30 Protocolo.

Se ajustard como maestro principal el convertidor de
frecuencia que tenga la direccién mas baja y capacidad de
controlador de cascada. Los demas convertidores de
frecuencia se identificardn con una direccién Unica o un
numero creciente.

En el caso de convertidores de frecuencia esclavos, debera
ajustarse la opcidon Modbus RTU del

pardmetro 8-30 Protocolo. La reaccién ante una pérdida de
comunicacion puede ajustarse en el pardmetro 8-03 Valor
de tiempo limite ctrl. y el pardmetro 8-04 Funcién tiempo
limite ctrl.. Aplique este ajuste a todos los convertidores de
frecuencia del sistema.

Esta configuracion solo admite el modo maestro/esclavo.

AVISO!

Termine el bus R$485 con una resistencia en ambos
extremos. Para este propdsito, ajuste el interruptor S801
de la tarjeta de control en ON.

e30bg296.10

Qe &

N [ [ ]

68| |69 68| |69 68| |69 68 | |69

Maestro principal 1

Esclavo 1

Esclavo 2

HlwlN] —

Esclavo X (hasta 7 esclavos)

llustraciéon 3.95 Cableado de comunicacion serie

3.24.1 Configuracién maestro/esclavo

El modo control de cascada maestro/esclavo ofrece el
mejor rendimiento, el control mas preciso y el maximo
ahorro energético. Este modo controla en paralelo varias
bombas del mismo tamario, con todas las bombas
funcionando a la misma velocidad, y activa y desactiva las
bombas por etapas conforme a los requisitos del sistema.
En comparacién con el control en cascada de lazo cerrado,
las decisiones de conexién y desconexidn por etapas se
efectian a partir de la velocidad calculada por los conver-
tidores de frecuencia y no segun la realimentacién.

Ajuste la velocidad de conexion y desconexidn por etapas
en funcién de los requisitos del sistema para obtener el
maximo ahorro de energia.

En la configuracion maestro/esclavo, el convertidor de
frecuencia maestro funciona en lazo cerrado y los conver-
tidores esclavos funcionan en lazo abierto. Todos los
convertidores de frecuencia esclavos se conectan a la
alimentacién y a los motores del mismo modo que el
convertidor de frecuencia maestro. En esta configuracion,
cada una de las bombas esta controlada por un
convertidor de frecuencia. Todas las bombas y conver-
tidores de frecuencia deben tener el mismo tamaro.

3.24.2 Configuraciéon con combinacién de
bombas

Esta configuracion combina algunas de las ventajas de la
configuracion maestro/esclavo con parte del ahorro inicial
de costes de la configuracion de velocidad fija. Utilicela en
aquellos casos en los que raramente se necesite la
capacidad adicional de las bombas de velocidad fija.

La configuracién con combinacién de bombas permite
combinar bombas de velocidad variable conectadas a los
convertidores de frecuencia con bombas adicionales de
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velocidad fija. En primer lugar, se conectan y desconectan
por etapas las bombas de velocidad variable, segun la
velocidad del convertidor de frecuencia. A continuacién, se
conectan por etapas las bombas de velocidad fija, que
también son las ultimas en desconectarse por etapas
conforme a la presidon de realimentacion.

AVISO!

Todos los convertidores de frecuencia deberan tener el
mismo intervalo de potencias y todas las bombas de
velocidad variable deberan ser del mismo tamaiio. Las
bombas de velocidad fija pueden ser de diferentes
tamaiios. Consulte el llustracién 3.96.

130BA593.11

Relé 2
Relé 10

—
B | Ress+
N

100% 100% 100% 200%
llustracién 3.96 Configuracion con combinacién de bombas

3.24.3 Configuracién de bombas de
diferentes tamaros

La configuracién de bombas de diferentes tamafios
permite una combinacién limitada de bombas de
velocidad fija de diferentes tamanos. Esta configuracion
proporciona el mayor intervalo de salida posible del
sistema con el menor nimero de bombas.

3.24.4 Uso de arrancadores suaves para
bombas de velocidad fija

En una configuracion de bomba mixta, los contactores
pueden sustituirse por arrancadores suaves.

AVISO!

La combinaciéon de arrancadores suaves y contactores
dificulta el control de la presion de salida durante las
transiciones de conexién y desconexién por etapas. El
uso de arrancadores suaves retrasa la conexion por
etapas debido al tiempo de rampa de las bombas de
velocidad fija.

27-01 Pump Status

Muestra el estado de cada bomba del sistema.

Option: Funcioén:

[0] * Ready La bomba esta disponible para su
uso por parte del controlador de
cascada.

[1] On Drive La bomba esta:

. En funcionamiento.

. Conectada al convertidor
de frecuencia.

. Bajo el control del
controlador de cascada.

[2] On Mains La bomba esta:

. En funcionamiento.

. Conectada a la alimen-
tacion.

. Bajo el control del
controlador de cascada.

[3] Offline - Off La bomba estd desconectada y no
se encuentra disponible para su uso
por parte del controlador de
cascada.

[4] Offline - On La bomba esta:

Mains . En funcionamiento.

. Conectada a la alimen-
tacion.

. No disponible para su uso
por parte del controlador
de cascada.

[5] Offline - On La bomba esta:

Drive . En funcionamiento.

. Conectada al convertidor
de frecuencia.

. No disponible para su uso
por parte del controlador
de cascada.

[6] Offline - Fault |La bomba esta:

. En funcionamiento.

. Conectada a la alimen-
tacion.

. No disponible para su uso
por parte del controlador
de cascada.

[71 Offline - Hand | La bomba esta:

. En funcionamiento.

. Conectada a la alimen-
tacion.
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27-01 Pump Status

27-04 Pump Total Lifetime Hours

Muestra el estado de cada bomba del sistema.
Option: Funcién:

. No disponible para su uso
por parte del controlador
de cascada.

[8] Offline - La bomba esta desconectada y
External tiene un enclavamiento externo.
Interlock
[9] Spinning El controlador de cascada esta
ejecutando un ciclo de giro de la
bomba.
[10] No Relay La bomba no esta conectada
Connection directamente al convertidor de
frecuencia y no se le ha asignado
ningun relé.

Option:

27-02 Manual Pump Control

Este parametro es un parametro de orden que permite el control
manual de los estados individuales de las bombas. Al seleccionar
una de las opciones se ejecutara la orden en la opcién vy,
seguidamente, se regresara a [0] No Operation.

Funcion:

[o] *

No Operation

El convertidor de frecuencia no
emite ninguna orden.

(1

Online

Hace que la bomba esté disponible
para el controlador de cascada.

[2]

Alternate On

Obliga a que la bomba
seleccionada sea la bomba
principal.

[3]

Offline - Off

Desconecta la bomba y la deja no
disponible para el control de
cascada.

[4]

Offline - On

Conecta la bomba y la deja no
disponible para el control de
cascada.

[5]

Offline - Spin

Inicia el giro de una bomba.

Range:

27-03 Current Runtime Hours

Funcién:

0 h*

[0-
2147483647 h]

Muestra el nimero total de horas
de funcionamiento de cada bomba
desde el ultimo reinicio. Este valor
se utiliza para equilibrar las horas
de funcionamiento entre las
bombas. Para reiniciar el valor a 0,
utilice el pardmetro 27-91 Cascade
Reference.

Range:

Funcion:

0 h*

[0 -
2147483647 h]

Muestra el nimero total de horas
de funcionamiento de cada bomba
conectada.

AVISO!

Este parametro puede ajustarse a un valor determinado
para las tareas de mantenimiento.

3.24.5 27-1* Configuration

Parametros para configurar la opcién de controlador de

cascada.

27-10 Cascade Controller

cerrado.

Option:

Seleccione el modo de funcionamiento del controlador de
cascada. Para activar la funcién de controlador de cascada, ajuste
el pardmetro 1-00 Modo Configuracién en la opcién [3] Lazo

Funcién:

[0]

Disabled

Desactiva la opcion de controlador
de cascada.

[1]

Master/
Follower

Seleccione esta opcién para utilizar
Unicamente las bombas de
velocidad variable conectadas a los
convertidores de frecuencia. La
seleccion de esta opcidn ajusta el
pardmetro 8-30 Protocolo como [22 ]
Modbus CASCADE Master.

[2]

Mixed Pumps

Seleccione esta opcion para usar
tanto bombas de velocidad fija
como variables.

Basic Cascade
Ctrl

Desactiva la opcion de control de
cascada y regresa al funcionamiento
de cascada basico (consulte el
grupo de pardmetros 25-

-** Controlador de cascada para
obtener mas informacion). La
selecciéon de esta opcion
incrementa el numero de bombas
que puede controlar el controlador
de cascada basico. Los relés
adicionales de la opcion pueden
utilizarse para ampliar el
controlador de cascada basico con
3 relés.

MG200B05
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27-11 Number Of Drives

Range: Funcion:
Size [1-8] Muestra el nimero de conver-
related* tidores de frecuencia que controla

el controlador de cascada. En
funcion de la opcidn instalada, el
controlador de cascada puede
controlar la siguiente cantidad de
convertidores de frecuencia:
e  VLT® Extended Cascade
Controller MCO 101: 1-6.

. VLT® Advanced Cascade
Controller MCO 102: 1-8.

. Licencias de software CTL
de cascada (cédigo
descriptivo LXX1): 1-8.

27-12 Number Of Pumps

Range: Funcién:
Size [2-8] Muestra el nimero de bombas que
related* controla el controlador de cascada.

En funcién de la configuracion, el
controlador de cascada puede
controlar la siguiente cantidad de
bombas:

. VLT® Extended Cascade
Controller MCO 101: 0-6.

. VLT® Advanced Cascade
Controller MCO 102: 0-8.

. Licencias de software CTL
de cascada (codigo
descriptivo LXX1): 1-8.

27-14 Pump Capacity

Range: Funcién:
Size [10 - 800 %] | Introduzca la capacidad de cada
related* bomba del sistema con relacién a la

primera bomba. Se trata de un
parametro indexado con una
entrada por bomba. La capacidad
de la primera bomba se considera
como del 100 %.

27-16 Runtime Balancing

Ajuste la prioridad de cada bomba para equilibrar sus horas de

funcionamiento. Las bombas que tienen la misma prioridad se
conectan/desconectan por etapas segun las horas de funciona-

miento.

Option: Funcion:

[0] * Balanced Activado primero, desactivado
Priority 1 ultimo.

[1] Balanced Activado si no hay bombas de
Priority 2 prioridad 1 disponibles. Desactivado

27-16 Runtime Balancing

Ajuste la prioridad de cada bomba para equilibrar sus horas de
funcionamiento. Las bombas que tienen la misma prioridad se
conectan/desconectan por etapas segun las horas de funciona-
miento.

Option: Funcién:

antes de que se desactiven las
bombas de prioridad 1.

[2] Spare Pump Activado ultimo, desactivado

primero.

27-17 Motor Starters

Option: Funcién:

Seleccione el tipo de arrancador de
alimentacién utilizado para las
bombas de velocidad fija. Todas las
bombas de velocidad fija deberan
tener el mismo tipo de arrancador.

[o] * Direct Online
[1 Soft Starter

Esta opcién afade un retardo al
conectar y desconectar las bombas
por etapas. Dicho retardo se define
en el pardmetro 27-41 Ramp Down
Delay y el pardmetro 27-42 Ramp Up
Delay.

[2] Star/Delta Esta opcién afade un retardo al
conectar las bombas por etapas.
Dicho retardo se define en el

pardmetro 27-42 Ramp Up Delay.

27-18 Spin Time for Unused Pumps

Range: Funcién:
Size [0-995] Introduzca el tiempo de giro de las
related* bombas no utilizadas. Si una

bomba de velocidad fija no se ha
utilizado en las ultimas 72 horas, se
activara durante este tiempo. Esto
se hace para evitar danos
provocados por una parada
demasiado prolongada de la
bomba. Para desactivar esta
funcidn, ajuste el valor del

pardmetro a 0.

APRECAUCION

Asegurese de que el valor de este parametro no genere
un exceso de presion en el sistema.
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27-19 Reset Current Runtime Hours =
~N
Seleccione la opcién [1] Reiniciar para reiniciar a 0 todos los (27-24) SBW retardo de 2
X X desac. por etapas ]
contadores de horas de funcionamiento. El valor de horas de ~
funcionamiento se utiliza para equilibrar el tiempo de funciona-
miento. SBW
. » (27-20)
Option: Funcion: / Valor de consigna
[0] * No reiniciar
SBW
[1] Reiniciar (27-20)
3.24.6 27-2* Bandwidth Settings
llustraciéon 3.98 Retardo desconex. SBW
Pardmetros para la configuracién de la respuesta de
control.
: 27-21 Override Limit
27-20 Normal Operating Range | 27:21 OverideLimit |
< 2 Range: Funcién:
Range: Funcién:
100 %* 0 - 100 % Introduzca la desviacion maxima
Size [1-100 %] Introduzca la desviaciéon maxima ° [ 0] ‘lfz viact X
- permitida respecto al valor de
related* permitida respecto al valor de

. consigna antes de que se anada o
consigna antes de que una bomba o .
sl afmeliEe @ clliraes elimine repentinamente una bomba
et 5 0 TEEEREE G (por ejemplo, en caso de demanda
. repentina de agua). El valor
pardmetro 21-12 Ext. 1 Maximum P d Ig ) e del
. . corresponde al porcentaje de
Reference. El sistema debera estar ) p o Isz ; MJ )
. arametro 21- Xt. aximum
fuera del intervalo normal de P i )
funcionamiento durante el tiempo S 2 IO s
e an d responder a cambios repentinos de
T 27 S B @ o demanda sin retardo. La funcién de
anulacion puede desactivarse

el pardmetro 27-24 Destaging Delay ajustando este parametro al 100 %.

antes de que pueda producirse una

operacion de cascada. Se considera
y AVISO!

funcionamiento normal el que tiene

En aplicaciones maestro/esclavo, el limite de anulacion se
utiliza como condicién de reactivacion. Consulte la
documentacion de la opcién de controlador de cascada
MCO 101 para obtener mas informacion.

lugar con al menos una bomba de
velocidad variable disponible.

175ZA672.12

SBW (27-20)

OBW (27-21)

130BA370.11

Valor de consigna

|
\
T
|
|
\4\% M&bezal real

|
|
T
|
SBW (27-20) ‘
|
|
|
|

SBW tiempo de activacion ‘ Consigna
por etapas (27-20) /
llustracién 3.97 Retardo conexion SBW i SBW (27-20)
‘ OBW (27-21)
‘ Temporizador OBW ‘
: (27-25) ‘

llustracién 3.99 Tiempo OBW
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27-22 Fixed Speed Only Operating Range

27-23 Staging Delay

cual se anade o elimina una bomba
de velocidad fija cuando no hay
bombas de velocidad variable
operativas. El valor es un porcentaje
del pardmetro 21-12 Ext. 1 Maximum
Reference. El sistema debera estar
fuera de este limite durante el
tiempo especificado en el
pardmetro 27-23 Staging Delay o en
el pardmetro 27-24 Destaging Delay
antes de que pueda producirse una
operacion de cascada.

175ZA672.12

SBW (27-20)

Valor de consigna

SBW (27-20)

SBW tiempo de activacion
por etapas (27-20)

llustraciéon 3.100 Retardo conexion SBW

(27-24) SBW retardo de
desac. por etapas

175ZA671.11

SBW

/ (27-20)
Valor de consigna

SBW

(27-20)

llustracion 3.101 Retardo desconex. SBW

Range: Funcion: Range: Funcién:
Size [0 - par. Introduzca la desviacion permitida Operating Range. Si no hay bombas
related* 27-21 %] respecto al valor de consigna al de velocidad variable disponibles,

se utilizara el pardmetro 27-22 Fixed
Speed Only Operating Range.

Range:

27-24 Destaging Delay

Funcién:

15 s*

[0 - 3000 s]

Introduzca el tiempo durante el
cual la realimentacion del sistema
debe permanecer por encima del
intervalo de funcionamiento para
que se desactive una bomba. Si el
sistema funciona con al menos una
bomba de velocidad variable
disponible, se utiliza el

pardmetro 27-20 Normal Operating
Range. Si no hay bombas de
velocidad variable disponibles, se
utilizara el pardmetro 27-22 Fixed
Speed Only Operating Range.

Range:

27-25 Override Hold Time

Funcién:

10 s*

[0 - 300 s]

Introduzca el tiempo minimo que
deberd transcurrir después de una
conexién o desconexidn por etapas
antes de que pueda producirse una
nueva conexioén o desconexion por
etapas debido a que el sistema ha
superado el valor del

pardmetro 27-21 Override Limit Este
valor permite al sistema estabi-
lizarse después de activar o
desactivar una bomba. Si este
retardo no es lo suficientemente
largo, los transitorios provocados
por la activacién o desactivacion de
una bomba pueden hacer que el
sistema afiada o elimine otra
bomba de forma innecesaria.

27-27 Min Speed Destage Delay

- Range: Funcién:
Size [0 -300 s] Introduzca el tiempo que la bomba
Range: Funcion: related* principal debera funcionar a
15 s* [0 - 3000 s] Introduzca el tiempo durante el velocidad minima mientras la
cual la realimentacion del sistema realimentacion del sistema se
debe permanecer por debajo del mantiene dentro de la banda
intervalo de funcionamiento antes normal de funcionamiento antes
de que se active una bomba de que se desactive una bomba para
velocidad fija. Si el sistema funciona ahorrar energia. El ahorro
con al menos una bomba de energético puede obtenerse
velocidad variable disponible, se desactivando una bomba si todas
utiliza el pardmetro 27-20 Normal las bombas de velocidad variable
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27-27 Min Speed Destage Delay

Range:

Funcion:

funcionan a velocidad minima pero
la realimentacién sigue en la banda
especificada. En estas condiciones,
aunque se desactive una bomba, el
sistema seguird manteniendo el
control. Las bombas que
permanezcan activadas, funcionaran
de un modo mas eficaz.

Fbomba de VLT

Fmin —
(4-12)

175ZA640.11

Desconexion
de bomba

P

Desactivac. por etapas periodo
de temporizador (27-27)

llustracién 3.102 Tiempo funcién desactiv. por etapas

3.24.7 27-3* Staging Speed

Parametros para la configuracion de la respuesta de

27-30 Ajuste automatico de velocidades de conexion
por etapas

Option: Funcién:

un elevado rendimiento y un
reducido consumo de energia.

27-31 Stage On Speed [RPM]

Range: Funcién:
Size [0 - par. 4-13 | Debe utilizarse si se selecciona RPM.
related* RPM] Se activa si la bomba principal

funciona por encima de la
velocidad de conexién por etapas
durante el tiempo especificado en
el pardmetro 27-23 Staging Delay y
hay una bomba de velocidad
variable disponible.

175ZA672.12

SBW (27-20)

Valor de consigna

SBW (27-20)

SBW tiempo de activaciéon
por etapas (27-20)

llustracion 3.103 Retardo conexion SBW

control maestro/esclavo. (27-24) SBW retardo de E
27-30 Ajuste automatico de velocidades de conexion desac. por etapas E
por etapas
Option: Funcion: (275_'3‘6")
[0] Desactivado —/ Valor de consigna
[1] * Activado Cuando se selecciona esta opcion, B
el convertidor de frecuencia calcula (27-20)
los pardmetros del 27-31 al 27-34 y
los mantiene actualizados. Si el
pardmetro 27-31 Stage On Speed llustracion 3.104 Retardo desconex. SBW
[RPM], el pardmetro 27-32 Stage On
Speed [Hz], el pardmetro 27-33 Stage
i 2734 5
pardmetro 27-34 Stage Off Speed
[Hz] se modifican a través del Range: Funcién:
fieldbus o el LCP, se utilizaran los Size [0 - par. 4-14 | La bomba de velocidad variable se
nuevos valores pero irdn related* Hz] activa si la velocidad de la bomba
ajustandose autométicamente de principal supera el valor de este
forma continua. pardmetro durante el tiempo
El convertidor de frecuencia (SIS G Gl
recalcula y actualiza los pardmetros (A ) Sieg g By ) ey
durante la conexién por etapas y una bomba de velocidad variable
optimiza los ajustes para asegurar Il 3
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27-33 Stage Off Speed [RPM] Velocidad (27-41)
|Retardo |

Arran ram =
Range: Funcién: A de rampa \/ s deramee §
Size [0 - 1500 Se desactivard una bomba de :de deCEIera&Tién Bomba controlada 8
related* RPM] velocidad variable si la velocidad de : delamancadorsuave
la bomba principal es inferior al :
valor de este parametro durante el [
e spdiiaet o el : Velocidad variable de
pardmetro 27-24 Destaging Delay y : la bomba delantera
hay més de una bomba de ‘ »-Tiempo
velocidad variable activada. ‘\
Arranques de conexion en etapas
llustraciéon 3.105 Retardo desacel. rampa
Range: Funcion:
Size [0.0 - 50 Hz] | Se desactivara una bomba de
related* velocidad variable si la velocidad de
la bomba principal es inferior al Range: Funcion:
valor de este parametro durante el 2 s [0-125] Introduzca el retardo entre la
tiempo especificado en el desactivacion de una bomba
pardmetro 27-24 Destaging Delay y controlada por un arrancador suave
hay mas de una bomba de y la rampa de aceleracién de una
velocidad variable activada. bomba controlada por el

convertidor de frecuencia. Este
3.04.8 27-4* Staging Settings pardmetro solo se usa en bombas

controladas por arrancadores

suaves.
Parametros para la configuracion de las transiciones de

conexién por etapas. AVISO!
No utilizado con bombas
conectadas en estrella/delta.

27-40 Ajuste automatico de ajustes de conexién por

etapas

Cuando esta activado este parametro, el umbral para la conexion

y desconexion por etapas se ajusta de forma automatica durante Velocidad ;(27_42) ; Arvan g =
. . . . . ques de rampa o
el funcionamiento. Los ajustes se optimizan para prevenir un A Retardo de a
exceso o falta de presion durante la conexion y la desconexion rampade | =
y 1aceleracion, Velodicad variablede R
por etapas de las bombas. [ labomba delantera
[ [
Option: Funcion: ! |
[
[o] * Desactivado [ [
[ [
[ Activado ! ! Bomba controlada

| del arrancador suave
27-41 Ramp Down Delay | - Ti

| = Tiempo

I

Range: Funcion: \
10 s* [0-120 s] Introduzca el retardo entre la Arranques de conexion en etapas
activacion de una bomba llustraciéon 3.106 Retardo acel. rampa

controlada por un arrancador suave
y la rampa de desaceleracion de

una bomba controlada por el 27-43 Staging Threshold

convertidor de frecuencia. Este

Range: Funcién:
parametro solo se usa en bombas - -

Size [0 - 100 %] Introduzca la velocidad en la rampa
controladas por arrancadores suaves .

related* de conexion por etapas a la cual se

o en estrella/triangulo.

activa la bomba de velocidad fija. El

valor es un porcentaje de la
velocidad maxima de la bomba.

Si el pardmetro 27-40 Ajuste
automdtico de ajustes de conexién
por etapas se ajusta en [1] Activado,
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27-43 Staging Threshold

Range: Funcién:

el pardmetro 27-43 Staging
Threshold y el

pardmetro 27-44 Destaging Threshold
se mantendran actualizados con los
nuevos valores calculados. Si el
pardmetro 27-43 Staging Threshold y
el pardmetro 27-44 Destaging
Threshold se modifican a través del
fieldbus o el LCP, se utilizaran los
nuevos valores pero irdn
ajustandose automaticamente de
forma continua.

e€30bd075.12

Motor speed Fixed speed pump

high Monitor feedback and

change to closed loop if
setpoint is reached

Variable speed pump

Staging speed
(27-43)

Motor speed
low

Closed loop

llustraciéon 3.107 Umbral conex. por etapas

27-44 Destaging Threshold

Closed loop

e30bd076.12

Motor speed T ———— Variable speed
high pump
Destaging
(SZF;?Z?I') Monitor feedback and
change to closed loop if
Motor speed Fixed speed pump setpoint is reached
low

= Time

llustracion 3.108 Umbral desconex. por etapas

27-45 Staging Speed [RPM]
Range:
0 RPM*

Funcién:

[0 - 0 RPM] Muestra la vel. real de conex. por
etapas basada en el umbral de

conex. por etapas.

27-46 Staging Speed [Hz]
Range:
0 Hz*

Funcién:

[0 - 0 HZ] Muestra la vel. real de conex. por
etapas basada en el umbral de

conex. por etapas.

27-47 Destaging Speed [RPM]
Range:
0 RPM*

Funcion:

[0 - 0 RPM] Muestra la veloc. de desact. por

s s etapas real basada en el umbral de
Range: Funcién:
desact. por etapas.
Size [0-100 %] |Introduzca la velocidad en la rampa
related de conexion por etapas a la cual se 27-48 Destaging Speed [Hz]
desactiva la bomba de velocidad -
. . Range: Funcién:
fija. El valor es un porcentaje de la
velocidad maxima de la bomba. 0 Hz* [0-0HZ] Muestra la veloc. de desact. por
. . etapas real basada en el umbral de
Si el pardmetro 27-40 Ajuste
. ) » desact. por etapas.
automdtico de ajustes de conexion
por etapas se ajusta en [1] Activado,
el pardmetro 27-43 Staging 3.24.9 27-5* Alternation Settings
Threshold y el
pardmetro 27-44 Destaging Threshold Pardmetros para configurar los ajustes de alternancia.
se mantendran actualizados con los -
nuevos valores calculados. Si el 27-51 Alternation Event
pardmetro 27-43 Staging Threshold y Seleccione la opcion [1] At Destage para activar la alternancia en
el pardmetro 27-44 Destaging la desconexion por etapas.
Threshold se modifican a través del Option: Funcion:
fieldbus o el LCP, se %ltlllzaran los 0] off
nuevos valores pero iran 0 At Destage
ajustandose automaticamente de
forma continua. 27-52 Alternation Time Interval
Range: Funcién:
0 min* [0 - 10080 Introduzca el tiempo entre
min] alternancias. Desactive la
alternancia introduciendo el valor 0.
El Pardmetro 27-53 Alternation Timer
Value muestra el tiempo restante
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27-52 Alternation Time Interval

27-58 Run Next Pump Delay

basada en un intervalo. El
Pardmetro 27-52 Alternation Time
Interval define dicho intervalo de

tiempo.

27-54 Alternation At Time of Day

Active las bombas de alternancia en un momento concreto del
dia. La hora se ajusta en el pardmetro 27-55 Alternation Predefined
Time. Este pardmetro requiere el reloj en tiempo real.

Option: Funcion:
[0] * Desactivado
[1] Activado

27-55 Alternation Predefined Time

Range: Funcién:
Size [0-0] Introduzca la hora del dia para la
related* alternancia de bomba. Este

parametro solo esté disponible si el
pardmetro 27-54 Alternation At Time
of Day esta ajustado en la opcion
[1] Activado.

27-56 Alternate Capacity is <
Range: Funcién:

0 %* [0 - 100 %]

Este parametro garantiza que la
bomba principal funcione a una
velocidad inferior a un valor
determinado antes de que se
produzca la alternancia en funcion
del tiempo. Esto hara que la
alternancia solo se produzca
cuando la interrupcién del funcio-
namiento no afecte a la calidad del
proceso y se minimizaran las
perturbaciones que las alternancias
generan en el sistema. El valor es
un porcentaje de la capacidad de la
bomba 1. El ajuste al 0 % de este
parametro lo desactivara.

27-58 Run Next Pump Delay

Range: Funcién:

0.1 s*

[0.1 -5 5] Introducir el retardo entre la parada
de la bomba principal actual y el

arranque de la siguiente bomba

principal al alternar las bombas

Range: Funcién: Range: Funcién:
hasta que se produzca la siguiente principales. Este pardmetro ofrece a
alternancia. los contactores el tiempo necesario

para la conmutacién mientras
Range: Funcion:

0 min* [0 - 10080 Muestra el tiempo restante para vel‘fddad é
min] que se produzca una alternancia Bomba delantera actual Nueva bomba delantera g
o
R

/

f =Tiempo
I

A\

|
Retardo de ejecucion de ‘a siguiente bomba
(27-58)

llustracién 3.109 Ejecutar siguiente retardo bomba

3.24.10 27-6* Entradas digitales

Pardmetros para configurar las entradas digitales. Los
parametros de este grupo solo estaran disponibles si se ha
instalado la opcién VLT® Advanced Cascade Controller MCO
102.

27-60 Entrada digital Terminal X66/1

Seleccione la funcién de esta entrada digital.

Option: Funcién:

[o] * Sin funcion

[1] Reinicio

[2] Inercia

[3] Inercia y
reinicio

[5] Freno CC

[6] Parada

[71 Parada externa

[8] Arranque

[9] Arranque por
pulsos

[10] Cambio de
sentido

[11] Arrangue e
inversion

[14] Velocidad fija

[15] Ref. interna, si

[16] Ref.interna LSB

[17] Ref.interna
MSB

[18] Ref.interna
EXB

[19] Mantener
referencia

[20] Mantener
salida
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27-60 Entrada digital Terminal X66/1 27-60 Entrada digital Terminal X66/1

Seleccione la funcién de esta entrada digital. Seleccione la funcién de esta entrada digital.
Option: Funcién: Option: Funcién:
[21] Aceleracion [120] Arranque
[22] Deceleracién bomba
[23] Selec.ajuste principal
LSB [121] Alternancia
[24] Selec.ajuste bomba
MSB principal
[34] Bit rampa 0 [130] Parada bomba
[36] Fallo de red 1
371 Modo [131] Parada bomba
Incendio 2
[42] Ref source bit [132] Parada bomba
0 3
[51] Hand/Auto [133] Bloqueo
Start bomba 4
[52] Permiso de [134] Bloqueo
arranque bomba 5
[53] Arranque [135] Bloqueo
manual bomba 6
[54] Arranque [136] Parada bomba
automatico 7
[55] Increm. [137] Parada bomba
DigiPot 8
[56] Dismin. [138] Parada bomba
DigiPot 9
L] Borrar DigiPot 27-61 Entrada digital Terminal X66/3
[62] Reset del
Este parametro contiene todas las opciones y funciones indicadas
contador A
en el pardmetro 27-60 Entrada digital Terminal X66/1.
[65] Reset del
contador B 27-62 Entrada digital Terminal X66/5
(661 Modo reposo Este parametro contiene todas las opciones y funciones indicadas
(73] EpEiED i en el pardmetro 27-60 Entrada digital Terminal X66/1.
MCO
[78] Cédigo 27-63 Entrada digital Terminal X66/7
reinicio Este parametro contiene todas las opciones y funciones indicadas
mantenim. en el pardmetro 27-60 Entrada digital Terminal X66/1.
preventivo
[80] Tarjeta PTC 1 27-64 Entrada digital Terminal X66/9
[85] Latched Pump Este parametro contiene todas las opciones y funciones indicadas
Derag en el pardmetro 27-60 Entrada digital Terminal X66/1.
[86] Flow Confir-
g 27-65 Entrada digital Terminal X66/11
871 Reset Flow Este parametro contiene todas las opciones y funciones indicadas
Totalized en el pardmetro 27-60 Entrada digital Terminal X66/1.
Volume — -
27-66 Entrada digital Terminal X66/13
Counter
[88] Reset Flow Este parametro contiene todas las opciones y funciones indicadas

Actual Volume en el pardmetro 27-60 Entrada digital Terminal X66/1.

Counter
[89] Reset Derag
Counter
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3.24.11 27-7* Connections 27-70 Relay
Este parametro solo es relevante para las configuraciones de
Par. para la config. de las conexiones de relés. cableado del relé.
27-70 Relay Utilice este pardmetro para ajustar la funcion de los relés
n . opcionales. Este pardmetro es una matriz. La visibilidad de las
Este parametro solo es relevante para las configuraciones de . - . )
i opciones depende de la opciéon MCO instalada en el convertidor
cableado del relé. .
de frecuencia:
Utilice este pardmetro para ajustar la funcion de los relés
opcionales. Este parametro es una matriz. La visibilidad de las *  VLT® Extended Cascade Controller MCO 101: estan
opciones depende de la opcién MCO instalada en el convertidor disponibles los relés 10-12.
de frecuencia: ®  VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102: estan
®  VILT® Extended Cascade Controller MCO 101: estan disponibles los relés 13-20.
disponibles los relés 10-12. En todos los casos, estaran disponibles los relés estandar (relé 1
*  VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102: estan y relé 2) y los relés de la opcién VLT® Relay MCB 105.
disponibles los relés 13-20. Para configurar la funcién de un relé determinado, primero
L . i i i seleccione el relé y luego, la funcidn. Si se selecciona la opcion
En todos los casos, estaran disponibles los relés estandar (relé 1 | L i
[0] Standard Relay, el relé podra utilizarse como relé de uso
y relé 2) y los relés de la opcién VLT® Relay MCB 105. L .
general y la funcién deseada puede ajustarse en el grupo de
Para configurar la funcién de un relé determinado, primero B ;
parametros 5-4* Relés.
seleccione el relé y luego, la funcion. Si se selecciona la opcion . B
[0] Standard Relay, el relé podra utilizarse como relé de uso Option: Funcion:
general y la funcion deseada puede ajustarse en el grupo de [19] Pump 2 to
parametros 5-4* Relés. Drive 4
Option: Funcién: (20] Pump 2 to
Drive 5
[0] * Standard Relay | Activar el convertidor de frecuencia
[21] Pump 2 to
esclavo X. )
Drive 6
[1] Drive 2 Enable 221 Pump 2 to
[2] Drive 3 Enable Drive 7
[3] Drive 4 Enable [23] Pump 2 to
[4] Drive 5 Enable Drive 8
[5] Drive 6 Enable [24] Pump 3 to
[6] Drive 7 Enable Drive 1
[7] Drive 8 Enable [25] Pump 3 to
[8] Pump 1 to Drive 2
Drive 1 [26] Pump 3 to
[9] Pump 1 to Drive 3
Drive 2 [27] Pump 3 to
[10] Pump 1 to Drive 4
Drive 3 [28] Pump 3 to
[11] Pump 1 to Drive 5
Drive 4 [29] Pump 3 to
[12] Pump 1 to Drive 6
Drive 5 [30] Pump 3 to
[13] Pump 1 to Drive 7
Drive 6 [31] Pump 3 to
[14] Pump 1 to Drive 8
Drive 7 [32] Pump 4 to
[15] Pump 1 to Drive 1
Drive 8 [33] Pump 4 to
[16] Pump 2 to Drive 2
Drive 1 [34] Pump 4 to
[17] Pump 2 to Drive 3
Drive 2 [35] Pump 4 to
[18] Pump 2 to Drive 4
Drive 3 [36] Pump 4 to
Drive 5
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Este parametro solo es relevante para las configuraciones de Este parametro solo es relevante para las configuraciones de
cableado del relé. cableado del relé.
Utilice este pardmetro para ajustar la funcion de los relés Utilice este pardmetro para ajustar la funcion de los relés
opcionales. Este pardmetro es una matriz. La visibilidad de las opcionales. Este pardmetro es una matriz. La visibilidad de las
opciones depende de la opcién MCO instalada en el convertidor opciones depende de la opciéon MCO instalada en el convertidor
de frecuencia: de frecuencia:
. VLT® Extended Cascade Controller MCO 101: estan . VLT® Extended Cascade Controller MCO 101: estan
disponibles los relés 10-12. disponibles los relés 10-12.
. VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102: estan . VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102: estan
disponibles los relés 13-20. disponibles los relés 13-20.
En todos los casos, estaran disponibles los relés estandar (relé 1 En todos los casos, estaran disponibles los relés estandar (relé 1
y relé 2) y los relés de la opcién VLT® Relay MCB 105. y relé 2) y los relés de la opcién VLT® Relay MCB 105.
Para configurar la funcién de un relé determinado, primero Para configurar la funcién de un relé determinado, primero
seleccione el relé y luego, la funcion. Si se selecciona la opcion seleccione el relé y luego, la funcidn. Si se selecciona la opcion
[0] Standard Relay, el relé podra utilizarse como relé de uso [0] Standard Relay, el relé podra utilizarse como relé de uso
general y la funcién deseada puede ajustarse en el grupo de general y la funcién deseada puede ajustarse en el grupo de
parametros 5-4* Relés. parametros 5-4* Relés.
Option: Funcion: Option: Funcion:
[37] Pump 4 to [55] Pump 6 to
Drive 6 Drive 8
[38] Pump 4 to [56] Pump 7 to
Drive 7 Drive 1
[39] Pump 4 to [57] Pump 7 to
Drive 8 Drive 2
[40] Pump 5 to [58] Pump 7 to
Drive 1 Drive 3
[41] Pump 5 to [59] Pump 7 to
Drive 2 Drive 4
[42] Pump 5 to [60] Pump 7 to
Drive 3 Drive 5
[43] Pump 5 to [61] Pump 7 to
Drive 4 Drive 6
[44] Pump 5 to [62] Pump 7 to
Drive 5 Drive 7
[45] Pump 5 to [63] Pump 7 to
Drive 6 Drive 8
[46] Pump 5 to [64] Pump 8 to
Drive 7 Drive 1
[47] Pump 5 to [65] Pump 8 to
Drive 8 Drive 2
[48] Pump 6 to [66] Pump 8 to
Drive 1 Drive 3
[49] Pump 6 to [67] Pump 8 to
Drive 2 Drive 4
[50] Pump 6 to [68] Pump 8 to
Drive 3 Drive 5
[51] Pump 6 to [69] Pump 8 to
Drive 4 Drive 6
[52] Pump 6 to [70] Pump 8 to
Drive 5 Drive 7
[53] Pump 6 to [71] Pump 8 to
Drive 6 Drive 8
[54] Pump 6 to [72] Pump 1 to
Drive 7 Mains
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27-70 Relay

Este parametro solo es relevante para las configuraciones de
cableado del relé.

Utilice este pardmetro para ajustar la funcion de los relés
opcionales. Este pardmetro es una matriz. La visibilidad de las
opciones depende de la opcién MCO instalada en el convertidor
de frecuencia:

. VLT® Extended Cascade Controller MCO 101: estén
disponibles los relés 10-12.

. VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102: estan
disponibles los relés 13-20.

En todos los casos, estaran disponibles los relés estandar (relé 1
y relé 2) y los relés de la opcién VLT® Relay MCB 105.

Para configurar la funcién de un relé determinado, primero
seleccione el relé y luego, la funcion. Si se selecciona la opcion
[0] Standard Relay, el relé podra utilizarse como relé de uso
general y la funcién deseada puede ajustarse en el grupo de
parametros 5-4* Relés.

Option: Funcion:

[73] Pump 2 to
Mains

[74] Pump 3 to
Mains

[75] Pump 4 to
Mains

[76] Pump 5 to
Mains

[77] Pump 6 to
Mains

[78] Pump 7 to
Mains

[79] Pump 8 to
Mains

3.24.12 27-9* Readouts

Este grupo de parametros contiene los parametros de
lectura de datos del controlador de cascada.

27-91 Cascade Reference

Muestra la salida de referencia de los convertidores de frecuencia
esclavos. Esta referencia estara disponible incluso cuando se
detenga el convertidor de frecuencia maestro. Esta es la
velocidad a la que trabaja el convertidor de frecuencia o a la que
deberia funcionar si estuviera activado. El valor es un porcentaje
del pardmetro 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] o del

pardmetro 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz].
Range: Funcién:
0 %* [-200 -
200 %]

27-92 % Of Total Capacity

Muestra el punto de funcionamiento del sistema como un
porcentaje de la capacidad total del sistema. El 100 % significa
que todas las bombas estén a plena velocidad.

Range: Funcion:

0 %* [ 0-0% ]

27-93 Cascade Option Status

Muestra el estado del sistema de cascada.

Option: Funcion:

[0] * Disabled No se utiliza la opcién de cascada.

[1 Off La funcién de cascada esta
desconectada.

[2] Running La funcién de cascada funciona con
normalidad.

[3] Running at La funcion de cascada funciona en

FSBW modo de velocidad fija. No hay
bombas de velocidad variable
disponibles.

[4] Jogging El sistema funciona a la velocidad
fija ajustada en el
pardmetro 3-11 Velocidad fija [Hz].

[5] In Open Loop | El principio de control estad ajustado
como lazo abierto.

[6] Freezed El sistema estd congelado en el
estado actual. No se producen
cambios.

[7] Coast El sistema estd detenido a causa de
un funcionamiento por inercia.

[8] Alarm El sistema funciona con una alarma.

[9] Staging Hay una operacién de conexion por
etapas en marcha.

[10] Destaging Hay una operacién de desconexion
por etapas en marcha.

[11] En alternancia | Hay una operacion de alternancia
en marcha.

[12] All Offline

[13] Cascade CTL

Sleep
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27-94 Estado del sistema de cascada

Este parametro muestra el estado individual de cada bomba. El
valor dependeré de la configuracion de cableado.

. Configuracién de cableado de relés:
este parametro muestra el estado de todos los relés
configurados en el sistema. El valor tiene el siguiente
formato: PUMP_NUMBER:PUMP_STATUS. PUMP_STATUS
puede tener alguno de los siguientes valores: 0, R, D, X.

Por ejemplo:

1:D 2R 3:0 4X

D: bomba de velocidad variable. R: bomba de velocidad
fija. 0: sin funcionamiento. X: enclavamiento.

. Configuracién de cableado de comunicacion serie:
Este parametro muestra el estado del sistema. El valor
tiene el siguiente formato: MASTER/
FOLLOWER:PUMP_STATUS. PUMP_STATUS puede tener
uno de los siguientes valores: 0, D, X.
Por ejemplo:
M:D F:0 F:X
D: Bomba de velocidad variable. 0: sin funcionamiento.
X: Enclavamiento o modo desactivado. x: desconectado
0 sin comunicacion.

Range: Funcion:
0* | 0-25] | |

27-95 Advanced Cascade Relay Output [bin]

Range: Funcion:
0* [0-255] Muestra el estado individual de
cada relé. De izquierda a derecha,

los bits corresponden a los relés 13,
14, 15, 16, 17, 18, 19, 20.

27-96 Extended Cascade Relay Output [bin]

Range: Funcion:

0¥ [0-7] Muestra el estado de las salidas de
los relés. De izquierda a derecha,
los bits corresponden a las salidas
de los relés 12, 11 y 10.
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3.25 Parametros 29-** Water Application
Functions

Este grupo incluye pardmetros que se utilizan para
controlar las aplicaciones de agua / aguas residuales.

3.25.1 29-0* Pipe Fill function

En sistemas de suministro de agua, se puede producir un
golpe de ariete cuando el llenado de las tuberias se realiza
muy rapidamente. Por lo tanto, es preferible limitar la
velocidad de llenado. El modo de llenado de tuberia
elimina los golpes de ariete asociados a la salida rapida de
aire del sistema de tuberias utilizando una velocidad baja
de llenado.

Esta funcion puede utilizarse en sistemas de tuberia
vertical, horizontal y mixto. Como la presién en los
sistemas de tuberia horizontal no presenta saltos durante
el llenado del sistema, el llenado en estos casos requiere
una velocidad especifica durante un tiempo especificado
por el usuario o hasta que se alcance el valor de consigna
de presiéon especificado por el usuario.

La mejor forma de llenar un sistema de tuberia vertical es
utilizar la funcién PID para realizar una rampa de presién a
una velocidad especificada por el usuario comprendida
entre el limite bajo de la velocidad del motor y una
presiéon especificada por el usuario.

La funciéon de llenado de tuberia utiliza una combinacién
de lo expuesto anteriormente para proporcionar un
llenado seguro de cualquier sistema.

Con independencia del sistema, el modo llenado de
tuberia arranca con la velocidad constante ajustada en el
pardmetro 29-01 Pipe Fill Speed [RPM], hasta que concluye el
tiempo de llenado de tuberias determinado en el
pardmetro 29-03 Pipe Fill Time. A continuacién, prosigue el
llenado con el ajuste de rampa de llenado configurado en
el pardmetro 29-04 Pipe Fill Rate, hasta que se alcanza el
valor de consigna de llenado especificado en el

pardmetro 29-05 Filled Setpoint.

Velocidad

Velocidad maxf ————————————————————

130BA611.10

Velocidad de
llenado

Velocidad min.|—— " ™

| Rampa normal

Lazo cerrado

|
|
I
|
| I
|
I
Rampa inicial }
I
| |

Tiempo de llenado o valor de consigna de lleno

llustraciéon 3.110 Sistema de tuberia horizontal

Velocidad §

130BA612.10

Velocidad max. b — — — — — — —
\ Lazo cerrado

|
I~ Velocidad de llenado {(unidad/seg.)

Velocidad min. - —

| Rampa inicial
|
| I

Valor de consigna de llenado Tiempo

llustraciéon 3.111 Sistema de tuberia vertical

29-00 Pipe Fill Enable

Option: Funcién:

[o] * Desactivado Seleccione [1] Activado para llenar
las tuberias a una velocidad especi-

ficada por el usuario.

[1] Activado Seleccione [1] Activado para llenar
las tuberias a una velocidad especi-

ficada por el usuario.

29-01 Pipe Fill Speed [RPM]

Range: Funcién:
Size [par. 411 - | Ajuste la velocidad de llenado de
related* par. 4-13 RPM] | sistemas de tuberias horizontales.

La velocidad puede seleccionarse
en Hz o en RPM, en funcién de los
ajustes realizados en el

pardmetro 4-11 Limite bajo veloc.
motor [RPM] / pardmetro 4-13 Limite
alto veloc. motor [RPM] o en el
pardmetro 4-12 Limite bajo veloc.
motor [Hz] / pardmetro 4-14 Limite
alto veloc. motor [Hz].

29-02 Pipe Fill Speed [Hz]

Range: Funcién:
Size [par. 412 - | Ajuste la velocidad de llenado de
related* par. 4-14 Hz] sistemas de tuberias horizontales.

La velocidad puede seleccionarse
en Hz o en r/min, en funcién de los
ajustes realizados en el

pardmetro 4-11 Limite bajo veloc.
motor [RPM]/parametro 4-13 Limite
alto veloc. motor [RPM] o en el
pardmetro 4-12 Limite bajo veloc.
motor [Hz]/pardmetro 4-14 Limite
alto veloc. motor [Hz].
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29-03 Pipe Fill Time
Range:
0 s* [0 - 3600 s]

Funcion:

Ajuste el tiempo especificado para
el llenado de tuberias en sistemas
de tuberias horizontales.

29-04 Pipe Fill Rate

Range: Funcion:

0.001 [0.001 - Especifica la velocidad de llenado
ProcessCtrl | 999999.999 en unidades mediante el

Unit* ProcessCtrlUnit | controlador PI. Las unidades de

] velocidad de llenado son unidades
de realimentacion. Esta funcion
sirve para llenar los sistemas de
tuberia vertical, pero estara activa
cuando el tiempo de llenado haya
finalizado, hasta alcanzar el valor de
consigna de llenado de la tuberia
ajustado en el

pardmetro 29-05 Filled Setpoint.

29-05 Filled Setpoint

Range: Funcién:
0 [-999999.999 | Especifica el valor de consigna de
ProcessCtrl |- 999999.999 | llenado al que se desactiva la

Unit* ProcessCtrlUnit | funcion de llenado y el controlador
] PID toma el control. Esta funcion
puede utilizarse tanto para sistemas
de tuberias verticales como
horizontales.

29-06 No-Flow Disable Timer

Range: Funcién:

0 s* | 0-36005) |

29-07 Filled setpoint delay
Range: Funcién:

0 s* [0-105]

Seleccione el retardo necesario para
que el convertidor de frecuencia
considere que se ha alcanzado el
valor de consigna de llenado en
caso de que se utilice una
velocidad de llenado en unidades
por segundo.

3.25.2 29-1* Deragging Function

La funcion del barrido es eliminar los desechos del aspa de
la bomba en las aplicaciones de aguas residuales, para que
la bomba funcione con normalidad.

Un evento de barrido se define como el tiempo desde que
el convertidor de frecuencia empieza a barrer hasta que
termina. Cuando se inicia un barrido, primero el

convertidor de frecuencia se detiene y luego finaliza un
retardo de desactivacion antes de comenzar el primer ciclo.

-
‘ Deragging run-time : Par . 29-12

‘ 1 Cycle
Number of cycles : Par.29-10

Speed 3
Derag E
function 2
activated @
|
\
+/- Derag
speed:
Par.:29-13
Par.:29-14
Derag off delay:
Par.29-15
0Hz/RPM  1— 1 1
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
- — 4= \
\
\
|

llustraciéon 3.112 Funcion de barrido

Si se activa un barrido desde un estado de detencién del
convertidor de frecuencia, se omite el primer retardo de
desactivacion. El evento de barrido puede estar formado
por varios ciclos: un ciclo se compone de un pulso en
direccion inversa, seguido de un pulso hacia delante. Se
considera que el barrido ha terminado cuando finaliza la
cantidad especificada de ciclos. En concreto, en el ultimo
pulso (siempre es hacia delante) del ultimo ciclo, el barrido
se considerara terminado tras finalizar el tiempo de
ejecucion del barrido (el convertidor de frecuencia
funciona a la velocidad de barrido). Entre los pulsos, la
salida del convertidor de frecuencia avanzara por inercia
durante un determinado tiempo de retardo de desacti-
vacién especificado, para dejar que se asienten los residuos
de la bomba.

AVISO!

No active el barrido si la bomba no puede funcionar en
direccién inversa.

Hay tres avisos diferentes durante un evento de barrido en
curso:
. Estado en el LCP: Barrido remoto automadtico.

. Un bit en el cédigo de estado ampliado (bit 23,
80 0000 hex)

. Se puede configurar una salida digital para que
refleje el estado del barrido activo.

MG200B05
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Segun la aplicacion y el objetivo de esta, la funcién de
barrido se puede usar como medida preventiva o reactiva,
y se puede iniciar de las siguientes formas:
. En cada orden de arranque
(pardmetro 29-11 Derag at Start/Stop).

. En cada orden de parada (pardmetro 29-11 Derag
at Start/Stop).

. En cada orden de arranque/parada
(pardmetro 29-11 Derag at Start/Stop).

. En una entrada digital (grupo de pardmetros 5-1*
Entradas digitales).

. En la accion del convertidor de frecuencia con el
controlador smart logic (pardmetro 13-52 Accion
Controlador SL).

. Como accién temporizada (grupo de pardmetros
23-** Funciones basadas en el tiempo).

. En potencia alta (grupo de pardmetros 29-2* Derag
Power Tuning).

29-10 Derag Cycles

Range: Funcion:
Size [0-10] El nimero de ciclos que barre el
related* convertidor de frecuencia.

29-11 Derag at Start/Stop

Option: Funcién:
Funcién de barrido al arrancar y
detener el convertidor de
frecuencia.

[0] * off

[1] Start

[2] Stop

[3] Start and stop

29-12 Deragging Run Time

Range: Funcién:

0 s* [0 - 3600 s]

El tiempo que tarda el convertidor
de frecuencia a la velocidad de
barrido.

29-13 Derag Speed [RPM]

Range: Funcién:

Size [0 - par. 4-13 | La velocidad a la que barre el

related* RPM] convertidor de frecuencia en r/min.

29-14 Derag Speed [Hz]

Range: Funcién:
Size [0.0 - par. La velocidad a la que barre el
related* 4-14 Hz] convertidor de frecuencia en Hz.

29-15 Derag Off Delay
Range:
10 s* [1 - 600 s]

Funcion:

El tiempo que permanece
desactivado el convertidor de
frecuencia antes de iniciar otro
pulso de barrido. Permite que se
asiente el contenido de la bomba.

29-16 Derag Counter

Range: Funcién:
0* [0 -

2147483647 1

Muestra el nimero de eventos de
barrido.

29-17 Reset Derag Counter

Option: Funcién:
[o] * No reiniciar
[1] Reiniciar Seleccione la opcién [1] Reiniciar

contador contador para reiniciar el contador

de barridos.

3.25.3 29-2* Derag Power Tuning

La funcion de barrido controla la potencia del convertidor
de frecuencia de manera similar a la funcion falta de
caudal. Seguin dos puntos definidos por el usuario y un
valor de desplazamiento, el monitor calcula una curva de
potencia de barrido. Utiliza exactamente los mismos
calculos que la funcién falta de caudal; con la Unica
diferencia de que el barrido controla la potencia alta y no
la potencia baja.

Al poner en marcha los puntos del usuario de la falta de
caudal mediante el ajuste automatico de falta de caudal, se
establecen también los puntos de la curva de barrido para
el mismo valor.
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Power [kW/HP]

130BC370.10

The calculated power

\ + the power factor (readout)
Par. 29-20, Par. 29-21
High Speed
power -  — — — — —
Par. 29-30,
Par. 29-31 |
|
A |
Activate Derag [
Derag power factor
Par. 29-22
|
|
|
Low Speed |
power & — |
Par. 29-26, |
Par. 29-27 | |
|
| |
l i
|
Low Speed High Speed Speed [Hz/RPM]

Par. 29-24, Par. 29-25 Par. 29-28, Par. 29-29

llustracién 3.113 Derag Power Tuning

29-20 Derag Power[kW]

29-24 Low Speed [RPM]

Range: Funcién:
Size [0 - par. Ajuste la velocidad de salida
related* 29-28 RPM] utilizada para el registro de

potencia de barrido a baja
velocidad en RPM.

29-25 Low Speed [Hz]

Range: Funcién:
Size [0 - par. Ajuste la velocidad de salida
related* 29-29 Hz] utilizada para el registro de

potencia de barrido a baja
velocidad en hercios.

29-26 Low Speed Power [kW]

Range: Funcién:
Size [0 - 5.50 kW] | Ajuste la potencia de barrido a baja
related* velocidad en kW.

29-27 Low Speed Power [HP]

Range: Funcién:
Size [0 - 7.50 hp] | Ajuste la potencia de barrido a baja
related* velocidad en CV.

29-28 High Speed [RPM]

Range: Funcién:
Range: Funci6n: Size [0.0 - par. Ajuste la velocidad de salida
0 kW [0 - 0 kw] Lectura de datos de la potencia de related* 4-13 RPM] utilizada para el registro de
barrido calculada a la velocidad potencia de barrido a alta velocidad
real. en r/min.
Range: Funcion: Range: Funcién:
0 hp* [0 -0 hp] Lectura de datos de la potencia de Size [0.0 - par. Ajuste la velocidad de salida
barrido calculada a la velocidad related* 4-14 Hz] utilizada para el registro de
real. potencia de barrido a alta velocidad
en hercios.
200 %* [1-400 %] |Defina una correccion si la Range: Funcion:
deteccion de barrido reacciona ante Size [0 - 5.50 kW] | Ajuste la potencia de barrido a alta
un valor de potencia demasiado related* velocidad en kW.
bajo.
Range: Funci6n: Size [0 - 7.50 hp] | Ajuste la potencia de barrido a alta
601 s* [1-601 s] Tiempo que debe permanecer el related* velocidad en CV.
convertidor de frecuencia en
referencia y en situacion de
potencia alta para que se produzca
un barrido.
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29-32 Derag On Ref Bandwidth

Range: Funcién:

5 %* [1-100 %] |[Ajuste el porcentaje de ancho de
banda del limite alto de la
velocidad del motor para que se
adapte a la fluctuacién de la

presion del sistema.

29-33 Power Derag Limit

Range: Funcién:

3% [0-10] La cantidad de veces que el
monitor de potencia puede activar
barridos consecutivos antes de que

se informe de un error.

29-34 Consecutive Derag Interval

Range: Funcién:
Depende del [Depende del | Los barridos se consideran
tamano.* tamano.] como consecutivos si suceden

dentro del intervalo especi-

ficado en este parametro.

3.25.4 29-4* Pre/Post-Lube Function

Utilice la funcién Pre/Post Lube en las siguientes aplica-
ciones:

. Un motor necesita la lubricacién de sus piezas
mecanicas antes y durante su funcionamiento
para evitar danos y desgaste. Esto es
especialmente asi cuando el motor no ha estado
en funcionamiento durante un periodo
prolongado.

. Una aplicacion requiere ventiladores externos
para funcionar.

Esta funcion hace que el convertidor de frecuencia sefale
un dispositivo externo durante un periodo definido por el
usuario. Un retardo de arranque puede configurarse
mediante el pardmetro 1-71 Retardo arr.. Con este retardo,
la funcién «pre-lube» se activa cuando el motor esta
parado.

Para obtener informacion sobre las opciones de la funcién
Pre/Post Lube, consulte los siguientes parametros:
. Pardmetro 29-40 Pre/Post Lube Function.

. Pardmetro 29-41 Pre Lube Time.
. Pardmetro 29-42 Post Lube Time.

Tenga en cuenta el siguiente caso practico:
. Un dispositivo lubricante arranca la lubricacion
cuando el convertidor de frecuencia recibe la
orden de arranque.

. El convertidor de frecuencia arranca el motor. El
dispositivo de lubricacion aun esta en marcha.

. Tras un tiempo determinado, el convertidor de
frecuencia detiene el dispositivo de lubricacion.

Consulte el llustracion 3.114.

_NMAX ——————————— '9.
1 3
~
\ a
o
R
NmMN -
o
2 —
\ 7
L 0
3 —
\ g
L 0
1 Curva de velocidad
2 Orden de arranque (por ejemplo, el terminal 18)
3 Sefal externa de Pre-Lube
t Orden de arranque emitida (por ejemplo, el terminal 18
se ajusta como activo). El temporizador de retardo de
arranque (pardmetro 1-71 Retardo arr.) y el temporizador
de Pre Lube (pardmetro 29-41 Pre Lube Time).
t2 Concluye el temporizador de retardo de arranque. El
convertidor de frecuencia comienza a acelerar.
t3 Concluye el temporizador de Pre Lube
(pardmetro 29-41 Pre Lube Time).

llustraciéon 3.114 Ejemplo de la funcién Pre/Post Lube

29-40 Pre/Post Lube Function

Seleccione cuando se activa la funcion Pre/Post Lube. Utilice
pardmetro 1-71 Retardo arr. para ajustar el retardo antes de que
el convertidor de frecuencia comience a acelerar.

Option: Funcién:
[0] * Disabled
[1] Pre Lube Only
[2] Pre & Running
[3] Pre & Running
& Post
Range: Funcién:
10 s* [0 - 600 s] Introduzca el espacio de tiempo

que la funcién Pre Lube permanece
activa. Utilizar solo cuando la
opcion [1] Pre Lube Only se haya
seleccionado en

pardmetro 29-40 Pre/Post Lube
Function.
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29-42 Post Lube Time

Range: Funcion:
10 s* [0 - 600 s]

Introduzca el periodo que la
funcion Post Lube permanece activa
tras la parada del motor. Utilizar
solo cuando la opcién [3] Pre &
Running & Post ha sido seleccionada
en pardmetro 29-40 Pre/Post Lube
Function.

3.25.5 29-5* Flow Confirmation

La funcién de confirmacion del caudal esta disefiada para
las aplicaciones en las que se necesita que el motor o
bomba funcione mientras espera un evento externo. El
monitor de confirmacién del caudal espera obtener una
entrada digital a partir de un sensor de una valvula de
compuerta, un conmutador de caudal o un dispositivo
externo similar que indique que el dispositivo esta en
posicién abierta y que el caudal es posible. En el
pardmetro 29-50 Validation Time, defina cuanto tiempo
esperaré el VLT® AQUA Drive FC 202 para que la sefal de
entrada digital del dispositivo externo confirme el caudal.
Una vez que el caudal ha sido confirmado, el convertidor
de frecuencia comprueba de nuevo la sefial tras el periodo
de verificacion del caudal y después funciona con
normalidad. El estado del LCP indica Verifying flow
(comprobando el caudal) mientras el monitor de caudal
estd activo.

El convertidor de frecuencia salta con la alarma Flow Not
Confirmed (caudal no confirmado) si la sefal de entrada
digital esperada se apaga antes de que transcurra el
periodo de validacién del caudal o antes de que concluya
el periodo de verificacién.

e
o
R
a
o
o
m
1 Curva de velocidad.
2 Orden de arranque (por ejemplo, el terminal 18).
3 Senal digital de un dispositivo externo que confirma que
el caudal es posible.
4 Comprobacién del caudal.
to Orden de arranque emitida (por ejemplo, el terminal 18
se ajusta como activo)
t La sefal digital de un dispositivo externo se activa antes
de que concluya pardmetro 29-50 Validation Time.
t2 Cuando pasa pardmetro 29-51 Verification Time, el
convertidor de frecuencia comprueba nuevamente la
senal del dispositivo externo y después funciona con
normalidad.

llustracion 3.115 Flow Confirmation

29-50 Validation Time

Range: Funcién:
Size TECZGINIAVISO!
related*

El Pardmetro 29-50 Validation
Time solo sera visible en el LCP
si se configura una entrada
digital para [86] Flow Confir-
mation (consulte el grupo de
pardmetros 5-1* Entradas
digitales).

La entrada digital de un dispositivo
externo debe permanecer activa
durante el periodo de validacion.
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29-51 Verification Time

Range: Funcion:
15 * [0.10 - 255 m

sl El Pardmetro 29-51 Verification

Time solo sera visible en el LCP
si se configura una entrada
digital para [86] Flow Confir-
mation (consulte el grupo de
pardmetros 5-1* Entradas
digitales).

Cuando transcurre el tiempo en
este parametro, el convertidor de
frecuencia comprueba la sefnal del
dispositivo externo. Si la senal esta
activa, el convertidor de frecuencia
funciona con normalidad.

29-52 Signal Lost Verification Time

Introduzca la duracién del retardo tras el cual la sefal se

considerarad perdida. Este pardmetro se obviara si el

pardmetro 29-53 Flow Confirmation Mode se ajusta como [0]
Confirmation Only.
Range: Funcion:

15 [ 10.01-2559] ] |

29-53 Flow Confirmation Mode

Seleccione el modo de funcionamiento de la funcién de control

del caudal.

Option: Funcion:

[0] * Confirmation | La funcion de confirmacion del
Only caudal solo estard activa durante el

arranque de la bomba.

[1] Monitor and La funcién de confirmacion del
Stop caudal estard activa durante el
arranque de la bomba y después. El
convertidor de frecuencia efectuara
una rampa de desaceleracién hasta
detenerse si se pierde la seial de

entrada.

[2] Monitor and La funcién de confirmacién del

Coast caudal estard activa durante el
arranque de la bomba y después. El
convertidor de frecuencia entrara
en funcionamiento por inercia si se

pierde la sefal de entrada.

3.25.6 29-6* Flow Meter

El VLT® AQUA Drive FC 202 puede medir el caudal del
sistema. Las aplicaciones de irrigacién suponen el caso mas
habitual de uso de los pardmetros de este grupo. Sus
funciones permiten:

. Medir el caudal del sistema.

. Calcular el volumen de agua bombeado durante
un periodo de tiempo.

. Reaccionar a las condiciones de caudal (por
ejemplo, un caudal reducido).

. Controlar el sistema mediante el volumen de
agua bombeado calculado por el convertidor de
frecuencia (por ejemplo, dejar de bombear
cuando se haya bombeado un determinado
volumen de agua o el bombeo ciclico de
volimenes de agua concretos).

. Utilizar la sefnal de salida de un caudalimetro
externo conectado a una entrada del convertidor
de frecuencia.

Entradas y tipos de sefales admitidos

La funcion de caudalimetro puede utilizar y escalar las
sefales de salida de los caudalimetros mas habituales. Esta
funcidon admite los siguientes tipos de sefales:

. Corriente: 0/4-20 mA.
. Tension: 0-10 V.

. Sefal de pulsos (por ejemplo: caudalimetros de
paletas).

Configure el escalado de la sefal recibida del caudalimetro
como una entrada mediante los parametros disponibles
para la configuracién de entradas (los parametros del
grupo de pardmetros 6-** E/S analdgica o del grupo

5-5*% Entrada de pulsos). La funcién de caudalimetro
también admite entradas de las opciones de hardware.

Contadores de volumen
La funcion de caudalimetro utiliza dos contadores distintos
para almacenar el volumen calculado de agua bombeada:

. Pardmetro 29-66 Actual Volume: consulte el
volumen de agua bombeado desde el ultimo
reinicio del contador.

. Pardmetro 29-65 Totalized Volume: consulte el
volumen de agua bombeado desde el ultimo
reinicio del contador. Utilice este parametro para
el volumen total de agua bombeada.

Los dos contadores pueden utilizar unidades diferentes.
Utilice el pardmetro 29-66 Actual Volume para periodos de
tiempo mas cortos.

Cada parametro puede reiniciarse por separado de una de
las siguientes maneras:
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. Mediante el pardmetro 29-67 Reset Totalized
Volume o el pardmetro 29-68 Reset Actual Volume.

. Mediante una entrada digital.
. Con una accién del controlador Smart Logic.

Lectura de los datos
Los datos medidos estén disponibles a través de los
pardmetros de lectura de datos:

. Pardmetro 29-65 Totalized Volume.
. Pardmetro 29-66 Actual Volume.
. Pardmetro 29-69 Flow.

Para visualizar los parametros de lectura de datos en el
LCP, configure las lineas de display. Los operandos de
comparacion pueden usar los datos de los pardmetros de
lectura de datos como condiciones del SLC y como
activadores de acciones. El caudal medido también puede
usarse como entrada de la realimentacion.

AVISO!

Esta funcion de software no se ha disefiado como parte
de un sistema de medicién calibrado. Su precisién global
también depende de factores externos como las
condiciones del caudal y el caudalimetro utilizado.
Consulte la guia de diseiio para obtener detalles sobre las
entradas analdgicas y digitales del convertidor de
frecuencia.

29-61 Flow Meter Source

Seleccione la fuente de la sefnal del caudalimetro. Las opciones
disponibles dependeran de la configuracion de hardware.

Option: Funcién:

[2] Analog Input
X30/11

[3] Analog Input
X30/12

[4] Analog Input
X42/1

[5] Analog Input
X42/3

[6] Analog Input
X42/5

[71 Analog Input
X48/2

[8] Pulse Input 29

[9] Pulse Input 33

[10] Bus Feedback
1

[11] Bus Feedback
2

[12] Bus Feedback
3

29-62 Flow Meter Unit

Seleccione la unidad de salida del caudalimetro.

Ejemplos Option: Funcion:
. Se activa una secuencia del SLC (o se detiene) (0] * I/s
después de bombearse un determinado volumen [1] I/min
de agua. [2] I/h
AN
. El convertidor de frecuencia lleva a cabo una o (31 mA3/s
VIt
mds acciones Yy reinicia los contadores de 4 I ESIT
volumen dentro de una secuencia de SLC. [5] mA3/h
. [6] gal/s
. Se emite una alerta tras bombearse un -
. [7] gal/min
determinado volumen de agua.
[8] gal’h
29-60 Flow Meter Monitor [91 inA3/s
Active el monitor del caudalimetro. [10] inA3/min
Option: Funcién: [ inA3/h
A
[0] ~ Disabled (121 175
ey
1] Enabled [13] ftA3/min
Ay
[2] Enabled While | Activar el monitor solo cuando la (4] el
Running bomba conectada esté en funciona- 29-63 Totalized Volume Unit
miento. Seleccione la unidad para el pardmetro 29-65 Totalized Volume.
29-61 Flow Meter Source Option: Funcién:
Seleccione la fuente de la sefal del caudalimetro. Las opciones [0 * Disabled
disponibles dependeran de la configuracion de hardware. (1 I
. .. [2] mA3
Option: Funcion:
0 Analog | 3] gal
& t
[0] nalog Inpu 4 v
53
[5] ftA3
[1 Analog Input
54 [6] acre-in
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29-63 Totalized Volume Unit

Seleccione la unidad para el pardmetro 29-65 Totalized Volume.
Option: Funcién:
[7] | acre-ft |

29-64 Actual Volume Unit

Seleccione la unidad para el pardmetro 29-66 Actual Volume.

Option: Funcién:
[0] * Disabled

[11 I

[2] mA3

[3] gal

[4] inA3

[5] ftA3

[6] acre-in

[71 acre-ft

29-65 Totalized Volume

Muestra el volumen total de agua bombeada.
Range: Funcion:

0 Totalized- | [0 -
VolumeUni | 2147483647
s TotalizedVolu-
meUnit]

29-66 Actual Volume

Muestra el volumen de agua bombeado durante un periodo de

tiempo.
Range: Funcion:
0.00 [0.00 -
ActualVolu- | 21474836.47
meUnit* ActualVolu-
meUnit]

29-67 Reset Totalized Volume

Ajuste el pardmetro 29-65 Totalized Volume como 0.

Option: Funcién:
[0] * No reiniciar
[1] Reiniciar

29-68 Reset Actual Volume

Ajuste el pardmetro 29-66 Actual Volume como 0.

Option: Funcién:
[0] * No reiniciar
[1] Reiniciar

29-69 Flow

Muestra el caudal real.
Range: Funcion:
0 FlowMe- [0 -
terUnit* 2147483647
FlowMe-
terUnit]

w
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3.26 Parametros 30-** Caracteristicas
especiales

3.26.1 30-2* Adv. Start Adjust

30-22 Protecc. rotor bloqueado

Conecte o desconecte la deteccién de rotor bloqueado.

Disponible solo para motores PM, en modo VVC*.

Option: Funcién:
[0] No
[1] Si Protege el motor de la situacion de

bloqueo del rotor. El algoritmo de
control detecta una posible
situacion de bloqueo del rotor y
desconecta el convertidor de
frecuencia para proteger el motor.

30-23 Tiempo detecc. rotor bloqueado [s]

Range: Funcién:
Size [0.05 - 1 s] Introduzca el periodo de tiempo
related* para detectar la situacion de

bloqueo del rotor. Un valor de

30-91 Channel

Range: Funcién:
5% [1-11]

Introducir el nimero del canal
inaldmbrico. El nimero de canal
predeterminado es 5. Debera
cambiarse el nimero de canal en
caso de interferencias de otras
redes inaldmbricas. Canales
recomendados:

Territorio de EE. UU.: 1, 6, 11.
Europa: 1, 7, 13.

30-92 Password

Range: Funcién:
Size [8-48] Introducir la contrasena de red
related* inaldmbrica. Longitud de la

contrasefa: 8-48 caracteres.

30-97 Wifi Timeout Action

Seleccione qué accién debe ejecutarse si se ajusta a través de la

conexion inaldmbrica una referencia local (modo manual) o una
referencia remota (modo automatico) y se pierde la conexion.

pardmetro bajo produce una Option: Funcion:
deteccion mas rapida. [o] * Do Nothing El convertidor de frecuencia no
lleva a cabo ninguna accién
3.26.2 30-8* Compatibilidad adicional
[1 Stop Motor El convertidor de frecuencia detiene
" " n el motor (si el motor se arrancé a
través de una conexién
Range: Funcién: inalambrica).
Size [5- Ajuste el valor de resistencia de
related* 65535.00 freno en ohmios con dos
Ohm] decimales. Este valor se emplea
para monitorizar la energia
entregada a la resistencia de freno
en el pardmetro 2-13 Ctrol. Potencia
freno.
3.26.3 30-9* Wifi LCP
Parametros para la configuracion del LCP 103 inalambrico.
Range: Funcién:
Size [1-32] Introduzca el nombre de la red
related* inaldmbrica (SSID). El valor
predeterminado es:
Danfoss_<Numero de serie del
convertidor de frecuencia>. El
numero de serie esta en el
pardmetro 15-51 N° serie convert.
frecuencia.
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3,27 Parametros 31-+* Opcion Bypass

Range: Funcién:

Grupo de parametros para configurar la tarjeta de opcion
del bypass controlada electrénicamente; VLT® Bypass
Option MCO 104.

0 h* [0 - Indica el nimero de horas de
2147483647 h] | funcionamiento del motor en modo
de bypass. El contador se puede
31-00 Modo bypass reiniciar en pardmetro 15-07 Reinicio
Option: Funcion: contador de horas funcionam.. Este

- - - valor se guarda cuando se
[o] * Convertidor Seleccione el modo de funciona- 9

. desconecta el convertidor de
miento del bypass:

. . frecuencia.
el convertidor de frecuencia

controla el motor. ——
31-19 Activacidon remota de bypass

[1] Bypass El motor puede funcionar a

Option: Funcién:
velocidad maxima en modo de
b [0] * Desactivado
ypass.
1 Activado

31-01 Retardo arranque bypass

Range: Funcion:

30 s* [0 - 60 s] Ajuste el retardo de tiempo desde
que el bypass recibe un comando
de ejecucion hasta que el motor
arranca a maxima velocidad. Un
temporizador regresivo muestra el
tiempo restante.

31-02 Retardo descon. bypass

Range: Funcién:

0 s* [0 - 300 s] Ajuste el retardo de tiempo desde
que el convertidor de frecuencia
recibe una alarma que lo para hasta
que el motor se conmuta automati-
camente al control del bypass. Si el
retardo de tiempo se pone a cero,
una alarma del convertidor de
frecuencia no conmuta automati-
camente el motor al control de
bypass.

31-03 Activacion modo test

Option: Funcién:
[0] * Desactivado Modo test desactivado.
[1 Activado El motor funciona en bypass, pero

pueden realizarse pruebas del
convertidor de frecuencia en un
circuito abierto. En este modo, el
LCP no controla el arranque y la
parada del bypass.

31-10 Cod. estado bypass

Range: Funcion:

0* [0 - 65535] |Indica el estado del bypass en
forma de valor hexadecimal.
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3.28 Parametros 35-** Opcidén de entrada
sensor

3.28.1 35-0* Modo entrada temp. (MCB
114)

35-00 Term. X48/4 unidad temp.

Seleccione la unidad que se usara con los ajustes y las lecturas
de datos de entrada de temperatura del term. X48/4:

35-05 Terminal X48/10 tipo entr.

Consulte el tipo de sensor de temperatura detectado en entrada
X48/10:

Option: Funcién:
[5] PT100 3-hilos
[7] PT1000 3-hilos

35-06 Func. alarma sensor temp.

Seleccione la funcién de alarma:

Option: Funcidn:
[0] * No conectado

[1] PT100 2-hilos

[3] PT1000 2-hilos

[5] PT100 3-hilos

[7] PT1000 3-hilos

Option: Funcion: Option: Funcion:
[60] * °C [0] No
[160] °F [2] Parada

: : [5] * Parada y
35-01 Terminal X48/4 tipo entr. »

desconexion

Consulte el tipo de sensor de temperatura detectado en entrada 1271 Forced stop
X48/4: and trip

35-02 Term. X48/7 unidad temp.

Seleccione la unidad que se usara con los ajustes y las lecturas
de datos de entrada de temperatura del term. X48/7:

Option: Funcién:
[60] * °C
[160] °F

35-03 Terminal X48/7 tipo entr.

Consulte el tipo de sensor de temperatura detectado en entrada
X48/7:

Option: Funcidn:
[0] * No conectado

[1] PT100 2-hilos

[3] PT1000 2-hilos

[5] PT100 3-hilos

[7] PT1000 3-hilos

35-04 Term. X48/10 unidad temp.

Seleccione la unidad que se usara con los ajustes y las lecturas
de datos de entrada de temperatura del term. X48/10:

Funcion:

3.28.2 35-1* Temp. temp. X48/4 (MCB 114)

35-14 Term. X48/4 const. tiempo filtro
Range:
0.005 s*

Funcién:
| [0.005 - 10 s] |

35-15 Term. X48/4 monitor temp.

Este parametro ofrece la posibilidad de activar o desactivar el
monitor de temperatura del terminal X48/4. Los limites de
temperatura pueden ajustarse en los parametros

pardmetro 35-16 Term. X48/4 limite baja temp. y

pardmetro 35-17 Term. X48/4 limite alta temp..

Option: Funcién:
[0] * Desactivado
[1] Activado

35-16 Term. X48/4 limite baja temp.

Introduzca la lectura de temperatura minima esperada para el
funcionamiento normal del sensor térmico en el terminal X48/4.

Range: Funcién:
Size [-50 - par.
related* 35-17]

35-17 Term. X48/4 limite alta temp.

Introduzca la lectura de temperatura maxima esperada para el
funcionamiento normal del sensor térmico en el terminal X48/4.

Option: Range: Funcion:
[60] * = Size [par. 35-16 -
[160] F related* 204 ]
35-05 Terminal X48/10 tipo entr.
Consulte el tipo de sensor de temperatura detectado en entrada
X48/10:
Option: Funcién:
[0] * No conectado
[1] PT100 2-hilos
[3] PT1000 2-hilos
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3.28.3 35-2* Temp. temp. X48/7 (MCB 114)

35-24 Term. X48/7 const. tiempo filtro

Range:

Funcion:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

Introduzca la constante del tiempo
de filtro. Es una constante del
tiempo de filtro de paso bajo
digital de primer orden para la
supresion de ruido eléctrico en el
terminal X48/7. Un valor alto de la
constante de tiempo mejora la
amortiguacion, aunque aumenta el
retardo de tiempo por el filtro.

35-25 Term. X48/7 monitor temp.

Este parametro ofrece la posibilidad de activar o desactivar el
monitor de temperatura del terminal X48/7. Los limites de
temperatura pueden ajustarse en los pardmetros

pardmetro 35-26 Term. X48/7 limite baja temp. 'y

pardmetro 35-27 Term. X48/7 limite alta temp..

35-35 Term. X48/10 monitor temp.

Option:

Este parametro ofrece la posibilidad de activar o desactivar el
monitor de temperatura del terminal X48/10. Los limites de
temperatura pueden ajustarse en los pardmetros

pardmetro 35-36 Term. X48/10 limite bajo temp./

pardmetro 35-37 Term. X48/10 limite alto temp..

Funcidn:

[0 *

Desactivado

(1

Activado

35-36 Term. X48/10 limite bajo temp.

Introduzca la lectura de temperatura minima esperada para el
funcionamiento normal del sensor térmico en el terminal X48/10.

Range: Funcién:
Size [-50 - par.
related* 35-37]

35-37 Term. X48/10 limite alto temp.

Introduzca la lectura de temperatura maxima esperada para el
funcionamiento normal del sensor térmico en el terminal X48/10.

Option: Funcion: Range: Funcion:
[0] * Desactivado Size [ par. 35-36 -
[1] Activado related* 204 ]

35-26 Term. X48/7 limite baja temp.

Range: Funcion:
Size [-50 - par. Introduzca la lectura de
related* 35-27 1 temperatura minima esperada para

el funcionamiento normal del
sensor térmico en el terminal X48/7.

35-27 Term. X48/7 limite alta temp.

Range: Funcidn:
Size [ par. 35-26 - | Introduzca la lectura de
related* 204 ] temperatura maxima esperada para

el funcionamiento normal del
sensor térmico en el terminal X48/7.

3.28.4 35-3* Temp. temp. X48/10 (MCB 114)

35-34 Term. X48/10 const. tiempo filtro

Range:

Funcion:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

Introduzca la constante del tiempo
de filtro. Es una constante del
tiempo de filtro de paso bajo
digital de primer orden para la
supresion de ruido eléctrico en el
terminal X48/10. Un valor alto de la
constante de tiempo mejora la
amortiguacion, aunque aumenta el
retardo de tiempo por el filtro.

3.28.5 35-4* Entrada analdgica X48/2 (MCB

114)

35-42 Term. X48/2 escala baja mA

Range: Funcién:
4 mA* [0 - par. Introduzca la intensidad (mA) que
35-43 mA] corresponda al valor de referencia

alto (definido en

pardmetro 35-44 Term. X48/2 valor
bajo ref. /realim.). Ajuste el valor por
encima de 2 mA para activar la
funcion de tiempo limite de cero
activo en el pardmetro 6-01 Funcién
Cero Activo.

35-43 Term. X48/2 escala alta mA

Range: Funcién:
20 mA* [ par. 35-42 - | Introduzca la intensidad (mA) que
20 mA] corresponda al valor de referencia

alto (definido en
pardmetro 35-45 Term. X48/2 valor
alto ref. /realim.).
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35-44 Term. X48/2 valor bajo ref. /realim.

Range: Funcién:

0 Referen- [-999999.999 | Introduzca la referencia o el valor

ceFeedback | - 999999.999 de realimentacion (en r/min, Hz,

Unit* Reference- bar, etc.) que corresponda a la
FeedbackUnit] | tension o la intensidad ajustadas en

el pardmetro 35-42 Term. X48/2
escala baja mA.

35-45 Term. X48/2 valor alto ref. /realim.

Range: Funcién:

100 [-999999.999 | Introduzca la referencia o el valor
Reference- |-999999.999 | de realimentacion (en r/min, Hz,
FeedbackU [ Reference- bar, etc.) que corresponda a la

nit* FeedbackUnit] | tension o la intensidad ajustadas en

el pardmetro 35-43 Term. X48/2
escala alta mA.

35-46 Term. X48/2 const. tiempo filtro
Range: Funcién:
0.005 s* [0.005 - 10 s] | Introduzca la constante del tiempo

de filtro. Es una constante del
tiempo de filtro de paso bajo
digital de primer orden para la
supresion de ruido eléctrico en el
terminal X48/2. Un valor alto de la
constante de tiempo mejora la
amortiguacion, aunque aumenta el
retardo de tiempo por el filtro.

Option:

35-47 Term. X48/2 cero activo

Este parametro permite activar el control de cero activo.

Funcion:

[0]

Desactivado

(-

Activado

MG200B05
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4 Listas de parametros

4.1 Opciones de parametros

4.1.1 Ajustes predeterminados

Cambios durante el funcionamiento
«VERDADERO» significa que el pardmetro puede modificarse mientras el convertidor de frecuencia se encuentra en funciona-
miento. «FALSO» significa que se debe parar para poder realizar una modificacién.

4 ajustes

Todos los ajustes: el parametro puede configurarse individualmente en cada una de las cuatro configuraciones, es decir, un
pardmetro individual puede tener cuatro valores de dato diferentes.

1 ajuste: el valor de dato es el mismo en todos los ajustes.

N.D.

Valor predeterminado no disponible.

indice de conversion
Este nimero se refiere a una cifra de conversiéon utilizada al escribir o leer mediante un convertidor de frecuencia.

indice | 100 75 74 | 70 | 67 6 5 4 3 2 1 0 |-1] -2 -3 -4 -5 -6
de

conv.

Factor| 1 | 3600000 |3600| 60 | 1/60 [ 1000000 | 100000 | 10000 [ 1000 | 100 | 10 | 1 | 0,1 {0,01] 0,001 | 0,0001 | 0,00001 | 0,000001
de

conv.

Tabla 4.1 indice de conversién

Tipo de dato Descripcion Tipo
2 Entero 8 Int8

3 Entero 16 Int16
4 Entero 32 Int32
5 Sin signo 8 Uint8
6 Sin signo 16 Uint16
7 Sin signo 32 Uint32
9 Cadena visible VisStr
33 Valor normalizado de 2 bytes N2

35 Secuencia de bits de 16 variables booleanas V2

54 Diferencia de tiempo sin fecha TimD

Tabla 4.2 Descripcion del indice de conversion
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4.1.2 0-** Func./Display

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo

ro del minado ajustes) funcionamiento conversion

param

etro

0-0* Ajustes basicos

0-01 Idioma [0] Inglés 1 set-up TRUE - Uint8

0-02 |Unidad de velocidad de motor [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8

0-03 | Ajustes regionales ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8

0-04 |Estado operacidn en arranque [0] Auto-arranque All set-ups TRUE - Uint8

[0] Como unidad de

0-05 Unidad de modo local velocidad del motor 2 set-ups FALSE - Uint8

0-1* Operac. de ajuste

0-10 | Ajuste activo [1] Ajuste activo 1 1 set-up TRUE - Uint8

0-11 Ajuste de programacion [9] Ajuste activo All set-ups TRUE - Uint8

0-12 | Ajuste actual enlazado a [0] Sin relacionar All set-ups FALSE - Uint8

0-13 | Lectura: Ajustes relacionados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

0-14  |Lectura: Prog. ajustes / canal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

0-15 |Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

0-2* Display LCP

0-20 |Linea de pantalla pequena 1.1 1601 All set-ups TRUE - Uint16

0-21 Linea de pantalla pequefa 1.2 1662 All set-ups TRUE - Uint16

0-22 |Linea de pantalla pequefa 1.3 1614 All set-ups TRUE - Uint16

0-23 |Linea de pantalla grande 2 1613 All set-ups TRUE - Uint16

0-24 |Linea de pantalla grande 3 1652 All set-ups TRUE - Uint16

0-25 Mi menu personal ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16

0-3* Lectura LCP

0-30 Unidad de lectura personalizada [11 % All set-ups TRUE - Uint8

0-31 Valor minimo de lectura personalizada ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
Valor méximo de lectura persona- 100 CustomRea-

0-32 |lizada doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32

0-37 | Texto display 1 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]

0-38 | Texto display 2 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]

0-39 |Texto display 3 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]

0-4* Teclado LCP

0-40 |Botén (Hand on) en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

0-41 Botdn (Off) en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

0-42 |[Auto activ.] llave en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

0-43 |Botdn (Reset) en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

0-44 |Tecla [Off/Reset] en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

0-45 | [Bypass conv.] Llave en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

0-5* Copiar/Guardar

0-50 |Copia con LCP [0] No copiar All set-ups FALSE - Uint8

0-51 Copia de ajuste [0] No copiar All set-ups FALSE - Uint8

0-6* Contraseina

0-60 |Contrasefia menu principal 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16

0-61 Acceso a menu princ. sin contrasefa [0] Acceso total 1 set-up TRUE - Uint8

0-65 |Cdédigo de menu personal 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
Acceso a menu personal sin

0-66 contrasena [0] Acceso total 1 set-up TRUE - Uint8

0-67 |Contrasefa acceso al bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

0-7* Ajustes del reloj

0-70 |Fechay hora ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
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0-71 Formato de fecha ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 |Formato de hora ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-73 | Diferencia zona horaria 0 min 2 set-ups FALSE 70 Int16
0-74 Horario de verano [0] No 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 |Inicio del horario de verano ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 |Fin del horario de verano ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 |Fallo de reloj ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 Dias laborables ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 |Dias laborables adicionales ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 | Dias no laborables adicionales ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-84 | Time for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-85 |Summer Time Start for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-86 |Summer Time End for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-89 Lectura de fecha y hora 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
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4.1.3 1-** Carga y motor
Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
1-0* Ajustes generales
1-00 |Modo Configuracion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Principio control motor [1] WC+ All set-ups FALSE - Uint8
[3] Optim. auto.
1-03 | Caracteristicas de par energia VT All set-ups TRUE - Uint8
1-04 | Modo sobrecarga [1] Par normal All set-ups FALSE - Uint8
1-06 | En sentido horario [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Seleccién de motor
1-10 | Construccion del motor [0] Asincrono All set-ups FALSE - Uint8
1-1* VVC+ PM/SYN RM
1-14 | Factor de ganancia de amortiguacion ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 | Const. tiempo filtro a baja velocidad ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16  |Const. tiempo filtro a alta velocidad ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 | Const. de tiempo del filtro de tension ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Datos de motor
1-20 Potencia motor [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Potencia motor [CV] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Tensiéon motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 | Frecuencia motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24  |Intensidad motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Veloc. nominal motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Par nominal continuo ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-28 Comprob. rotacién motor [0] No All set-ups FALSE - Uint8
Adaptacién automatica del motor
1-29 (AMA) [0] No All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Dat avanz. motor
1-30 Resistencia estator (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Resistencia rotor (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 | Reactancia fuga estator (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 | Reactancia de fuga del rotor (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Reactancia princ. (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 | Resistencia pérdida hierro (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37  |Inductancia eje d (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-38 |Inductancia eje q (Lq) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39  [Polos motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint8
1-40  [fcem a 1000 RPM ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-44 | d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-45 | g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-46 | Ganancia de detecc. de posicién 120 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 | Calibrac. de par baja veloc. [0] Desact. All set-ups TRUE - Uint8
1-48 |Inductance Sat. Point ExpressionLimit All set-ups FALSE Int16
1-49 | Corriente en inductancia min. ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-5% Aj. indep. carga
1-50 | Magnet. motor a veloc. cero 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Magnetizacién normal veloc. min. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55 | Caracteristica V/f - V ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | Caracteristica V/f - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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1-58 |Intens. imp. prueba con motor en giro ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-59 | Frec. imp. prueba con motor en giro ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-6* Aj. depend. carga
1-60 |Compensacién carga baja veloc. 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 Compensacion carga alta velocidad 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 |Compensacién deslizam. 0 % All set-ups TRUE Int16
1-63 |Tiempo compens. deslizam. constante ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 | Amortiguacion de resonancia ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
Const. tiempo amortigua. de
1-65 |resonancia 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 |Intens. min. a baja veloc. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
1-7* Ajustes arranque
1-70  [Modo de inicio ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Retardo arr. 00 s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72 | Funcién de arranque ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-73 | Motor en giro ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
Velocidad max. arranque compresor
1-77 [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
Velocidad max. arranque compresor
1-78 [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 | Tiempo max. descon. arr. compresor 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-8*% Ajustes de parada
1-80 Funcién de parada [0] Inercia All set-ups TRUE - Uint8
1-81 Vel. min. para func. parada [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 | Vel. min. para func. parada [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 | Velocidad baja desconexion [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 | Velocidad baja desconexion [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Temperatura motor
1-90 | Proteccién térmica motor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Vent. externo motor [0] No All set-ups TRUE - Uint8
1-93  |Fuente de termistor [0] Ninguno All set-ups TRUE - Uint8
1-94 | ATEX ETR curlim. speed reduction 0 % 2 set-ups TRUE -1 Uint16
1-95 |Tipo de sensor KTY [0] Sensor KTY 1 All set-ups TRUE - Uint8
1-96  |Fuente de termistor KTY [0] Ninguno All set-ups TRUE - Uint8
1-97 Nivel del umbral KTY 80 °C 1 set-up TRUE 100 Int16
1-98 ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 uUint16
1-99 | ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 uUint16
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4.1.4 2-** Frenos

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo

ro del minado ajustes) funcionamiento conversion

param

etro

2-0* Freno CC

2-00 |Intensidad CC mantenida/precalent. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

2-01 Intens. freno CC 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16

2-02 |Tiempo de frenado CC 10s All set-ups TRUE -1 Uint16

2-03 | Velocidad activacion freno CC [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
Velocidad de conexién del freno CC

2-04 |[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

2-06 |Intensidad estacionamiento 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16

2-07 |Tiempo estacionamiento 3s All set-ups TRUE -1 Uint16

2-1* Func. energ. freno

2-10 | Funcién de freno ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

2-11 Resistencia freno (ohmios) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16

2-12  |Limite potencia de freno (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32

2-13 | Ctrol. Potencia freno [0] No All set-ups TRUE - Uint8

2-15 | Comprobacién freno [0] No All set-ups TRUE - Uint8

2-16 |Intensidad méx. de frenado de CA 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32

2-17 Control de sobretension [2] Activado All set-ups TRUE - Uint8

2-19 |Ganancia sobretension 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.5 3-** Ref./Rampas

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
3-0* Limites referencia
3-02 |Referencia minima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 |Referencia maxima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 [Funcién de referencia [0] Suma All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referencias
3-10 |Referencia interna 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Velocidad fija [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
[0] Conex. a
3-13  |Lugar de referencia manual/auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 | Referencia interna relativa 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
[1] Entrada
3-15 |Fuente 1 de referencia analdgica 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 |Fuente 2 de referencia [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
3-17  |Fuente 3 de referencia [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
3-19 | Velocidad fija [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa 1
3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42  |Rampa 1 tiempo desacel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Rampa 2
3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  |Rampa 2 tiempo desacel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Otras rampas
3-80 |Tiempo rampa veloc. fija ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Tiempo rampa parada rapida ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-84 [Tiempo de rampa inicial 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-85 [Check Valve Ramp Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-86 |Check Valve Ramp End Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-87 | Check Valve Ramp End Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-88 | Tiempo de rampa final 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-9* Potenciom. digital
3-90 [Tamafo de paso 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Tiempo de rampa 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Restitucion de Energia [0] No All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Limite maximo 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 | Limite minimo 0 % All set-ups TRUE Int16
3-95 |Retardo de rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4.1.6 4-** Lim./Advert.

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
4-1* Limites motor
4-10 | Direccién veloc. motor [0] Izgda. a dcha. All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  |Limite bajo veloc. motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  |Limite alto veloc. motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 |Limite alto veloc. motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Modo motor limite de par ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 |Modo generador limite de par 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 |Limite intensidad ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Frecuencia salida max. ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5*% Ajuste Advert.
4-50 | Advert. Intens. baja 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Advert. Intens. alta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Advert. Veloc. baja 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeed-
4-53 Advert. Veloc. alta HighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Advertencia referencia baja -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Advertencia referencia alta 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999
ReferenceFeedba-
4-56 | Advertencia realimentacion baja ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 Referen-
4-57 | Advertencia realimentacion alta ceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
[2] Desconexiéon
4-58 | Funcion Fallo Fase Motor 1.000 ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Bypass veloc.
4-60 |Velocidad bypass desde [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Velocidad bypass desde [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Velocidad bypass hasta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Veloc. bypass hasta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 | Ajuste bypass semiauto [0] No All set-ups FALSE - Uint8
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4.1.7 5-** E/S digital

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
5-0* Modo E/S digital
[0] PNP - Activo a
5-00 |Modo E/S digital 24V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Terminal 27 modo E/S [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Terminal 29 modo E/S [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Entradas digitales
5-10 [Terminal 18 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Terminal 19 entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12  |Terminal 27 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13  |Terminal 29 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-14 |Terminal 32 entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 | Terminal 33 entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 | Terminal X30/2 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 | Terminal X30/3 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 | Terminal X30/4 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
[1] Alarma parada
5-19 |Terminal 37 parada de seguridad seg. 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Terminal X46/1 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-21 |Terminal X46/3 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-22 |Terminal X46/5 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-23 | Terminal X46/7 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | Terminal X46/9 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |Terminal X46/11 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-26 | Terminal X46/13 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Salidas digitales
5-30 |Terminal 27 salida digital [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Terminal 29 salida digital [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-32 Term. X30/6 salida dig. (MCB 101) [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-33 Term. X30/7 salida dig. (MCB 101) [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relés
5-40 |Relé de funcion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Retardo conex, relé 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42  |Retardo desconex, relé 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Entrada de pulsos
5-50 |Term. 29 baja frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-51 |Term. 29 alta frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
0 ReferenceFeedba-
5-52 | Term. 29 valor bajo ref./realim ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
5-53 | Term. 29 valor alto ref./realim backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 | Tiempo filtro pulsos constante #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 |Term. 33 baja frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 |Term. 33 alta frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
0 ReferenceFeedba-
5-57 | Term. 33 valor bajo ref./realim ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
5-58 | Term. 33 valor alto ref./realim backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 |Tiempo filtro pulsos constante #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
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5-6* Salida de pulsos

5-60 |Termina 27 salida pulsos variable [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Frec. max. salida de pulsos #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 |Termina 29 salida pulsos variable [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-65 Frec. max. salida de pulsos #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 | Terminal X30/6 var. salida pulsos [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |Frec. max. salida de pulsos #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-8* Salida de encoder

Retardo de reconexion de

5-80 |condensador AHF 25s 2 set-ups TRUE 0 Uint16

5-9* Controlado por bus

5-90 |Control de bus digital y de relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

5-93 | Control de bus salida de pulsos #27 0% All set-ups TRUE -2 N2

5-94 |Tiempo lim. predet. salida pulsos #27 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16

5-95 | Control de bus salida de pulsos #29 0 % All set-ups TRUE -2 N2

5-96 |Tiempo lim. predet. salida pulsos #29 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
Control de bus salida de pulsos

5-97 #X30/6 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Tiempo lim. predet. salida pulsos

5-98 #X30/6 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

MG200B05 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. 315



Listas de parametros

VLT® AQUA Drive FC 202

4.1.8 6-** E/S analdgica

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo

ro del minado ajustes) funcionamiento conversion

param

etro

6-0* Modo E/S analégico

6-00 |Tiempo Limite Cero Activo 10s All set-ups TRUE 0 Uint8

6-01 Funcién Cero Activo [0] No All set-ups TRUE - Uint8

Funcién Cero Activo en modo

6-02 |incendio [0] No All set-ups TRUE - Uint8

6-1* Entrada analdgica 53

6-10 |Terminal 53 escala baja V 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-11 Terminal 53 escala alta V 10V All set-ups TRUE -2 Int16

6-12 | Terminal 53 escala baja mA 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-13 | Terminal 53 escala alta mA 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeedba-

6-14 | Term. 53 valor bajo ref./realim ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32

6-15 |Term. 53 valor alto ref./realim ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

6-16 | Terminal 53 tiempo filtro constante 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-17 | Terminal 53 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

6-2* Entrada analdgica 54

6-20 |Terminal 54 escala baja V 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-21 |Terminal 54 escala alta V 10V All set-ups TRUE -2 Int16

6-22 | Terminal 54 escala baja mA 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-23 | Terminal 54 escala alta mA 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeedba-

6-24 | Term. 54 valor bajo ref./realim ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

6-25 | Term. 54 valor alto ref./realim backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

6-26 | Terminal 54 tiempo filtro constante 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-27 Terminal 54 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

6-3* Entrada analdégica X30/11

6-30 |Terminal X30/11 baja tensién 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-31 Terminal X30/11 alta tension 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeedba-

6-34 | Term. X30/11 valor bajo ref./realim. ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

6-35 | Term. X30/11 valor alto ref./realim. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

6-36 | Term. X30/11 const. tiempo filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-37 | Term. X30/11 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

6-4* Entrada analogica X30/12

6-40 | Terminal X30/12 baja tensién 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-41 | Terminal X30/12 alta tensién 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeedba-

6-44 | Term. X30/12 valor bajo ref./realim. ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

6-45 | Term. X30/12 valor alto ref./realim. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

6-46 | Term. X30/12 const. tiempo filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-47 Term. X30/12 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

6-5* S. analdgica 42
[100] Frec. de salida

6-50 |Terminal 42 salida 0-100 All set-ups TRUE - Uint8

6-51 | Terminal 42 salida esc. min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
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6-52 | Terminal 42 salida esc. max. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Terminal 42 control bus de salida 0% All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Terminal 42 Tiempo lim. salida predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Filtro de salida analégica [0] Apagado 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Salida analégica X30/8
6-60 |Terminal X30/8 salida [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Terminal X30/8 Escala min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 | Terminal X30/8 Escala méx. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Terminal X30/8 control bus de salida 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Terminal X30/8 Tiempo lim. salida
6-64 |predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Salida analégica 3
6-70 | Terminal X45/1 salida [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
6-71 | Terminal X45/1 Escala min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 | Terminal X45/1 Escala max. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 | Terminal X45/1 Control bus salida 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 |T. X45/1 Tiempo lim. sal. predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Salida analdgica 4
6-80 |Terminal X45/3 salida [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
6-81 | Terminal X45/3 Escala min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 | Terminal X45/3 Escala méx. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 | Terminal X45/3 Control bus de salida 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 |T. X45/3 Tiempo lim. sal. predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
MG200B05 Danfoss A/S © 05/2018 Reservados todos los derechos. 317




Listas de parametros

VLT® AQUA Drive FC 202

4.1.9 8-** Comunic. y opciones

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
8-0* Ajustes generales
8-01 Puesto de control [0] Digital y céd. ctrl All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Fuente de control ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 | Valor de tiempo limite ctrl. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 | Funcion tiempo limite ctrl. [0] No 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Funcién tiempo limite [1] Reanudar ajuste 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Reiniciar tiempo limite ctrl. [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
8-07 | Accionador diagndstico [0] Desactivar 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |Filtro lectura de datos ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Ajustes de control
8-10 |Trama control [0] Protocolo FC All set-ups TRUE - Uint8
[1] Perfil por
8-13 | Cddigo de estado configurable STW defecto All set-ups TRUE - Uint8
[1] Perfil por
8-14 |CTW cédigo de control configurable defecto 2 set-ups TRUE - Uint8
8-17 | Configurable Alarm and Warningword [0] Off All set-ups TRUE - Uint16
8-3* Ajuste puerto FC
8-30 |Protocolo ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Direccion ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | Velocidad en baudios ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Paridad / Bits de parada ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 Retardo respuesta min. 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 Retardo respuesta max. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Retardo maximo intercarac. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Conf. protoc. FC MC
[1]
8-40 |Selecciéon de telegrama Telegram.estandar1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 | Config. escritura PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-43 | Config. lectura PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/Bus
8-50 |Seleccién inercia [3] Légico O All set-ups TRUE - Uint8
8-51 Seleccién parada rapida [4] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
8-52 |Seleccion freno CC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 |Selec. arranque [3] Légico O All set-ups TRUE - Uint8
8-54 |Selec. sentido inverso [0] Entrada digital All set-ups TRUE - Uint8
8-55 |Selec. ajuste [3] Logico O All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Selec. referencia interna [3] Légico O All set-ups TRUE - Uint8
8-8* Diagnéstico puerto FC
8-80 |Contador mensajes de bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Contador errores de bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 | Mensaje de esclavo recibido 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Contador errores de esclavo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Vel. fija bus1
8-94 |Realim. de bus 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 Realim. de bus 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96 |Realim. de bus 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-97 |Response Error Codes 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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4.1.10 9-** PROFIdrive

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
9-00 |Consigna 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
9-07 |Valor 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
9-15 Config. escritura PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 |Config. lectura PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Direcciéon de nodo 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 [Seleccion de telegrama [100] Ninguno 1 set-up TRUE - Uint8
9-23  [Param. para sefales 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Editar pardmetros [1] Activado 2 set-ups FALSE - Uint16
[1] Act. master
9-28 |Control de proceso ciclico 2 set-ups FALSE - Uint8
9-31 Direcciéon segura 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
9-44 | Contador mensajes de fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 | Cddigo de fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47  |Numero de fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Contador situacién fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Cod. de advert. Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
[255] Sin vel.
9-63 | Veloc. Transmision transmisién All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |ldentificacion dispositivo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 Numero perfil Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 | Cod. control 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
9-68 | Cod. estado 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70  |Programming Set-up [9] Ajuste activo All set-ups TRUE - Uint8
9-71 Grabar valores de datos [0] No All set-ups TRUE - Uint8
9-72 Reiniciar unidad [0] Sin accién 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 Identificacién DO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 Parametros definidos (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Parametros definidos (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Parametros definidos (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Parametros definidos (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Parametros definidos (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 |Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Pardmetros cambiados (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Pardmetros cambiados (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 [Pardmetros cambiados (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Pardmetros cambiados (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Pardametros cambiados (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Contador revisién de Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.11 10-** Fieldbus CAN

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion

param

etro

10-0* Ajustes comunes

10-00 |Protocolo CAN [1] DeviceNet 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |Selecc. velocidad en baudios ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 |ID MAC ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 |Lectura contador errores transm. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 |Lectura contador errores recepciéon 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 |Lectura contador bus desac. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet

10-10 |Seleccién tipo de datos proceso ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 |Escritura config. datos proceso ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 |Lectura config. datos proceso ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 [Pardmetro de advertencia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 |Referencia de red [0] No 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 | Control de red [0] No 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* Filtro COS

10-20 [Filtro COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 |[Filtro COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 |Filtro COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 |Filtro COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Acceso param.

10-30 |Indice Array 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 |Grabar valores de datos [0] No All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | Revision Devicenet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 | Almacenar siempre [0] No 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | Cddigo de producto DeviceNet ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint16
10-39 |Parametros Devicenet F 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
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4.1.12 13-** Ldgica inteligente

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion

param

etro

13-0* Ajustes SLC

13-00 |Modo Controlador SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 |Evento arranque ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 |Evento parada ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 |Reiniciar SLC [0] No reiniciar SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Comparadores

13-10 |Operando comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Operador comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Valor comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops

13-15 |RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 |RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Temporizadores

13-20 |Temporizador Smart Logic Controller ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Reglas logicas

13-40 |Regla ldgica booleana 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 |Operador regla ldgica 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 |Regla logica booleana 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 |Operador regla légica 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 |Regla ldgica booleana 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Estados

13-51 |Evento Controlador SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | Accién Controlador SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-9* User Defined Alerts

13-90 |Alert Trigger [0] Falso 2 set-ups TRUE - Uint8
13-91 |Alert Action [0] Info 2 set-ups TRUE - Uint8
13-92 | Alert Text ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 VisStr[20]
13-9* User Defined Readouts

13-97 | Alert Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
13-98 | Alert Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
13-99 |Alert Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.13 14-** Func. especiales

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
14-0* Conmut. inversor
14-00 |Patrén conmutaciéon ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 |Frecuencia conmutacion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 |Sobremodulacion [1] Si All set-ups FALSE - Uint8
14-04 |PWM aleatorio [0] No All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Mains Failure
14-10 |Fallo aliment. [0] Sin funcién All set-ups FALSE - Uint8
14-11 |Fallo tensién de red ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Funcion desequil. alimentacion [3] Reduccién All set-ups TRUE - Uint8
14-14 | Kin. Back-up Time-out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 | Kin. Back-up Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 |Kin. Back-up Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint32
14-2* Funciones de reset
[10] Reset autom. x

14-20 |Modo Reset 10 All set-ups TRUE - Uint8
14-21 |Tiempo de reinicio automatico 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 |Modo funcionamiento [0] Funcion. normal All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Ajuste de cédigo descriptivo ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint16
14-24 |Retardo descon. con lim. de int. 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 |Retardo descon. con lim. de par 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 |Ret. de desc. en fallo del convert. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Aj. produccién [0] Sin accion All set-ups TRUE - Uint8
14-29 [Cédigo de servicio 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Ctrl. lim. intens.
14-30 |Ctrol. lim. intens., Gananacia proporc. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Control lim. inten., Tiempo integrac. ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 | Control lim. intens., tiempo filtro ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint16
14-4* Optimizacion energ
14-40 |Nivel VT 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 |Minima magnetizacién AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 | Frecuencia AEO minima ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-43 | Cosphi del motor ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ambiente
14-50 |Filtro RFI [1] Si 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 |Comp. del enlace de CC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 | Control del ventilador [0] Autom. All set-ups TRUE - Uint8
14-53 | Monitor del ventilador [1] Advertencia All set-ups TRUE - Uint8
14-55 |Filtro de salida [0] Sin filtro 1 set-up FALSE - Uint8
14-56 |Capacitancia del filtro de salida ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 |Inductancia del filtro de salida ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-58 |Voltage Gain Filter 100 % All set-ups TRUE Uint16
14-59 | Numero real de inversores ExpressionLimit 1 set-up FALSE Uint8
14-6* Auto Reduccion
14-60 |Funcionamiento con sobretemp. [1] Reduccién All set-ups TRUE - Uint8

Funcionamiento con inversor
14-61 |sobrecarg. [1] Reduccién All set-ups TRUE - Uint8
14-62 | Corriente reduc. inversor sobrecarg. 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-8* Opciones
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14-80 [Opcion sumin. por 24 V CC ext. | [0] No 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9* Ajustes de fallo

14-90 |Nive| de fallos | ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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4.1.14 15-** Informacién drive

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion

param

etro

15-0* Datos func.

15-00 |Horas de funcionamiento 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 |Horas funcionam. 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 |Contador KWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 |Arranques 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 |Sobretemperat. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 |Sobretensién 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Reiniciar contador KWh [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
15-07 |Reinicio contador de horas funcionam. [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
15-08 | Num. de arranques 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Ajustes reg. datos

15-10 |Variable a registrar 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Intervalo de registro ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 |Evento de disparo [0] Falso 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 |Modo de registro [0] Reg. siempre 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 [Muestras antes de disp. 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-15 |Service Log Sampling [0] Desactivado 1 set-up TRUE - Uint8
15-2* Registro histérico

15-20 |Registro histérico: Evento 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 |[Registro histérico: Valor 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 | Registro histérico: Tiempo 0ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 | Registro histdrico: Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Reg. alarma

15-30 |Reg. alarma: cédigo de fallo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 [Reg. alarma: valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Reg. alarma: hora 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 |Reg. alarma: Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-34 | Alarm Log: Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-35 |Alarm Log: Feedback 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-36 |Alarm Log: Current Demand 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
15-37 | Alarm Log: Process Ctrl Unit [0] All set-ups FALSE - Uint8
15-4* |d. dispositivo

15-40 |Tipo FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 |Seccién de potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 |Tension 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Version de software 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 |Tipo cdd. cadena solicitado 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 |Cadena de cédigo 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | N° pedido convert. frecuencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 |Cédigo tarjeta potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-48 |No id LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 |Tarjeta control id SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 |Tarjeta potencia id SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | N° serie convert. frecuencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Numero serie tarjeta potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-54 | Config File Name ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]
15-58 |Nombre del archivo de SmartStart ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 VisStr[16]
15-59 |Nombre de archivo ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]
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15-6* Identific. de opcion
15-60 |Opcidn instalada 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 | Versiéon SW opcion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | N° pedido opcion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | N° serie opcién 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |Opcidén en ranura A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 | Versién SW de opcién en ranura A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Opcién en ranura B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | Version SW de opcién en ranura B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Opcién en ranura CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 | Version SW opcién en ranura CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 |Opcion en ranura C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 | Version SW opcién en ranura C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Datos func. Il

Horas de funcionamiento del
15-80 |ventilador 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 |Horas funcionam. ventilador presel. 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-9* Inform. parametro
15-92 |Parametros definidos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 |Pardmetros modificados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 |ld. del convertidor 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Metadatos param. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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4.1.15 16-** Lecturas de datos

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
16-0* Estado general
16-00 |[Cédigo de control 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
0 ReferenceFeedba-
16-01 |Referencia [Unidad] ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-02 |Referencia % 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-03 |Cédigo estado 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-05 |Valor real princ. [%] 0 % All set-ups TRUE -2 N2
0 CustomRea-
16-09 |Lectura personalizada doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
16-1* Estado motor
16-10 |Potencia [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-11 | Potencia [HP] 0 hp All set-ups TRUE -2 Int32
16-12 | Tension motor oV All set-ups TRUE -1 Uint16
16-13 | Frecuencia 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
16-14 |Intensidad motor 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-15 |Frecuencia [%] 0% All set-ups TRUE -2 N2
16-16 |Par [Nm] 0 Nm All set-ups TRUE -1 Int32
16-17 |Velocidad [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Int32
16-18 |Térmico motor 0 % All set-ups TRUE Uint8
16-19 |Temperatura del sensor KTY 0°C All set-ups TRUE 100 Int16
16-20 [Angulo motor 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
16-22 | Par [%] 0 % All set-ups TRUE Int16
16-23 | Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE Int32
16-24 |Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups TRUE -4 Uint32
16-26 |Potencia filtrada [kW] 0 kW All set-ups FALSE 0 Int32
16-27 |Potencia filtrada [CV] 0 hp All set-ups FALSE -3 Int32
16-3* Estado Drive
16-30 |Tensién Bus CC ov All set-ups TRUE 0 Uint16
16-31 |System Temp. 0°C All set-ups TRUE 100 Int8
16-32 |Energia freno / s 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-33 |Energia freno / 2 min 0 kw All set-ups TRUE 0 Uint32
16-34 | Temp. disipador 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-35 |Témico inversor 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
16-36 |Int. Nom. Inv. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-37 | Max. Int. Inv. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-38 |Estado ctrlador SL 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-39 |Temp. tarjeta control 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-40 |Buffer de registro lleno. [0] No All set-ups TRUE - Uint8
16-41 |Linea estado inf. LCP 0 N/A All set-ups TRUE VisStr[50]
16-42 |Service Log Counter 0 N/A All set-ups TRUE Uint8
16-45 | Motor Phase U Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 | Motor Phase V Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 | Motor Phase W Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-49 |Origen del fallo de intensidad 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. & realim.
16-50 |Referencia externa 0 N/A All set-ups TRUE -1 Int16
16-52 | Realimentacion [Unit] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-53 | Referencia Digi pot 0 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
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16-54 |Realim. 1 [Unidad] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-55 |Realim. 2 [Unidad] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-56 |Realim. 3 [Unidad] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-58 |Salida PID [%] 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-59 | Adjusted Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-6* Entradas y salidas

16-60 |Entrada digital 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-61 |Terminal 53 ajuste conex. [0] Intensidad All set-ups TRUE - Uint8
16-62 |Entrada analégica 53 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-63 |Terminal 54 ajuste conex. [0] Intensidad All set-ups TRUE - Uint8
16-64 |Entrada analégica 54 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-65 |Salida analdgica 42 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-66 |Salida digital [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
16-67 |Ent. pulsos #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-68 | Ent. pulsos #33 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-69 |Salida pulsos #27 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-70 |Salida pulsos #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-71 |Salida Relé [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-72 |Contador A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 |Contador B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 |Entr. anal6g. X30/11 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-76 |Entr. anal6g. X30/12 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-77 |Salida analégica X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-78 |Salida analégica X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 |Salida analégica X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldb. y puerto FC

16-80 |Bus campo CTW 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-82 |Bus campo REF 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
16-84 |Opcién comun. STW 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-85 |Puerto FC CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 |Puerto FC REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 |Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-89 | Configurable Alarm/Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Lect. diagndstico

16-90 [Cddigo de alarma 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-91 |Cdédigo de alarma 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-92 |Cdédigo de advertencia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-93 |Cédigo de advertencia 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-94 [Céd. estado amp 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-95 |Cédigo de estado ampl. 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-96 |Cdd. de mantenimiento 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-97 |Alarm Word 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-98 |Warning Word 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.16 18-** Info y lect. de datos

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion

param

etro

18-0* Reg. mantenimiento

18-00 |[Reg. mantenimiento: Elemento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 |Reg. mantenimiento: Accién 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 |Reg. mantenimiento: Hora 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 |Reg. mantenimiento: Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-1* Registro modo Incendio

18-10 |Registro modo incendio: Evento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11 | Registro modo incendio: Hora 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-12 | Registro modo incendio: Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-3* Entradas y salidas

18-30 |Entr. anal6g. X42/1 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 |Entr. analdg. X42/3 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 |Entr. analog. X42/5 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 |Sal. analdg. X42/7 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 |Sal. analdg. X42/9 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 |Sal. analég. X42/11 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 |Entrada analdgica X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |Entr. temp. X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 |Entr. temp. X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 |Entr. temp. X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-5* Ref. y realim.

18-50 |Lectura Sensorless [unidad] | 0 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32
18-6* Inputs & Outputs 2

18-60 |Digital Input 2 | 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
18-7* Rectifier Status

18-70 |Mains Voltage oV All set-ups TRUE 0 Uint16
18-71 | Mains Frequency 0 Hz All set-ups TRUE -1 Int16
18-72 | Mains Imbalance 0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
18-75 |Rectifier DC Volt. oV All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.17 20-** Convertidor de lazo cerrado

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
20-0* Realimentacion
[2] Entrada
20-00 |Fuente realim. 1 analdgica 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 |Conversion realim. 1 [0] Lineal All set-ups FALSE - Uint8
20-02 [Unidad fuente realim. 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-03 |Fuente realim. 2 [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
20-04 |[Conversion realim. 2 [0] Lineal All set-ups FALSE - Uint8
20-05 |Unidad fuente realim. 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-06 |Fuente realim. 3 [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
20-07 |Conversion realim. 3 [0] Lineal All set-ups FALSE - Uint8
20-08 |Unidad fuente realim. 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-12 |Referencia/Unidad Realimentacion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Realim./consigna
20-20 |Funcion de realim. [4] Méaxima All set-ups TRUE - Uint8
20-21 |Valor de consigna 1 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 |Valor de consigna 2 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 |Valor de consigna 3 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-5* DRC
20-50 |[Controller Selection [0] PID All set-ups TRUE - Uint8
20-52 |Gain Estimate 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-53 [Time Constant Estimate 1.000 s All set-ups TRUE -3 Uint32
20-54 [Deadtime Estimate 10.000 s All set-ups TRUE -3 Uint32
20-55 [Controller Gain ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint8
20-6* Sensorless
20-60 [Unidad Sensorless ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-69 |Informacion Sensorless 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
20-7* Autoajuste PID
20-70 [Tipo de lazo cerrado [0] Autom. 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 |Modo Configuracion [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 |Cambio de salida PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
-999999
20-73 [Nivel minimo de realim. ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
999999
20-74 [Nivel maximo de realim. ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 |Autoajuste PID [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
20-8* Ajustes basicos PID
20-81 |Ctrl. normal/inverso de PID [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 |Veloc. arranque PID [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 |Veloc. arranque PID [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 |Ancho banda En Referencia 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* Controlador PID
20-91 [Saturacién de PID [1] Si All set-ups TRUE - Uint8
20-93 |Ganancia proporc. PID 2 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 |Tiempo integral PID 8s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 |Tiempo diferencial PID 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 |Limite ganancia dif. dif. PID 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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4.1.18 21-** Lazo cerrado ext.

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion

param

etro

21-0* Autoajuste PID ampl.

21-00 |Tipo de lazo cerrado [0] Autom. 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 |Modo Configuracion [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 |Cambio de salida PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 |Nivel minimo de realim. -999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 |Nivel maximo de realim. 999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 |Autoajuste PID [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Ref./Realim. CL 1 ext.

21-10 |Ref./Unidad realim. 1 Ext. [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-11 |Referencia minima 1 Ext. 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 | Referencia maxima 1 Ext. 100 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 |Fuente referencia 1 Ext. [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
21-14 |Fuente realim. 1 Ext. [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
21-15 |Consigna 1 Ext. 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 |Referencia 1 Ext. [Unidad] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 |[Realim. 1 Ext. [Unidad] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 [Salida 1 Ext. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* PID CL 1 ext.

21-20 |Control normal/inverso 1 Ext. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 |Ganancia proporcional 1 Ext. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 |Tiempo integral 1 Ext. 20s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 [Tiempo diferencial 1 Ext. 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 |Limite ganancia dif. 1 ext. 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-26 |[Ext. 1 On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
21-3* Ref./Realim. CL 2 ext.

21-30 |Ref./Unidad realim. 2 Ext. [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-31 |Referencia minima 2 Ext. 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 |Referencia maxima 2 Ext. 100 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 |Fuente referencia 2 Ext. [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
21-34 [Fuente realim. 2 Ext. [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
21-35 |Consigna 2 Ext. 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 |Referencia 2 Ext. [Unidad] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 |Realim. 2 Ext. [Unidad] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 |Salida 2 Ext. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* PID CL 2 ext.

21-40 |Control normal/inverso 2 Ext. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 |Ganancia proporcional 2 Ext. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 |Tiempo integral 2 Ext. 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 |Tiempo diferencial 2 Ext. 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 |Limite ganancia dif. 2 ext. 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-46 |[Ext. 2 On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
21-5% Ref./Realim. CL 3 ext.

21-50 [Ref./Unidad realim. 3 Ext. [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-51 |[Referencia minima 3 Ext. 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 |Referencia méxima 3 Ext. 100 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 [Fuente referencia 3 Ext. [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
21-54 [Fuente realim. 3 Ext. [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
21-55 [Consigna 3 Ext. 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
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21-57 |Referencia 3 Ext. [Unidad] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 |Realim. 3 Ext. [Unidad] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 |Salida 3 Ext. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* PID CL 3 ext.

21-60 |Control normal/inverso 3 Ext. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 |Ganancia proporcional 3 Ext. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 |[Tiempo integral 3 Ext. 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 |Tiempo diferencial 3 Ext. 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 |Limite ganancia dif. 3 ext. 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-66 |Ext. 3 On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
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4.1.19 22-** Funciones de aplicaciones

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
22-0* Varios
22-00 |[Retardo parada ext. 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-01 [Tiempo de filtro de potencia 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16
22-2* Deteccion falta de caudal
22-20 [Ajuste auto baja potencia [0] No All set-ups FALSE - Uint8
22-21 |Deteccién baja potencia [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
22-22 |Deteccion baja velocidad [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
22-23 | Funcion falta de caudal [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-24 |Retardo falta de caudal 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 |Funcién bomba seca [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-27 |Retardo bomba seca 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-28 |Velocidad baja falta de caudal [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-29 |Velocidad baja falta de caudal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-3* Ajuste pot. falta de caudal
22-30 |Potencia falta de caudal 0 kw All set-ups TRUE Uint32
22-31 |Factor correccién potencia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 |Veloc. baja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 | Veloc. baja [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 |Potencia veloc. baja [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 |Potencia veloc. baja [CV] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 |Veloc. alta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 |Veloc. alta [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 |[Potencia veloc. alta [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 |[Potencia veloc. alta [CV] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Modo reposo
22-40 |Tiempo ejecuciéon min. 60 s All set-ups TRUE Uint16
22-41 |Tiempo reposo min. 30s All set-ups TRUE Uint16
22-42 |Veloc. reinicio [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 | Veloc. reinicio [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 | Refer. despertar/Dif. realim. 10 % All set-ups TRUE Int8
22-45 |Refuerzo de consigna 0 % All set-ups TRUE Int8
22-46 |Tiempo refuerzo max. 60 s All set-ups TRUE Uint16
22-5* Fin de curva
22-50 |Func. fin de curva [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-51 |Retardo fin de curva 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Deteccidn correa rota
22-60 |Func. correa rota [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-61 |Par correa rota 10 % All set-ups TRUE Uint8
22-62 |Retardo correa rota 10 s All set-ups TRUE Uint16
22-7* Proteccidn ciclo corto
22-75 |Proteccién ciclo corto [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
start_to_start_min_
22-76 |Intervalo entre arranques on_time (P2277) All set-ups TRUE Uint16
22-77 |Tiempo ejecuciéon min. 0s All set-ups TRUE Uint16
22-78 [Anul. tiempo minimo de func. [0] Desactivado All set-ups FALSE - Uint8
22-79 |Valor anul. tiempo minimo de func. 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
22-8* Compensac. caudal
22-80 [Compensacion de caudal [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
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22-81 |Aproximacion curva cuadrada-lineal 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 |Calculo punto de trabajo [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
22-83 |Velocidad sin caudal [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 |Velocidad sin caudal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 |[Velocidad punto disefio [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 |Velocidad punto disefio [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 |Presién a velocidad sin caudal 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 |Presion a velocidad nominal 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 |[Caudal en punto de disefio 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 |Caudal a velocidad nominal ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
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4.1.20 23-** Funciones basadas en el tiempo

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
23-0* Acciones temporizadas
TimeOfDay-
23-00 [Tiempo activ. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-01 [Accion activ. [0] Desactivado 2 set-ups TRUE - Uint8
TimeOfDay-
23-02 |[Tiempo desactiv. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-03 |Accién desactiv. [0] Desactivado 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 |Repeticiéon [0] Todos los dias 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Mantenimiento
[1] Rodamientos del
23-10 [Elemento de mantenim. motor 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 [Accién de mantenim. [1] Lubricar 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 |[Base tiempo mantenim. [0] Desactivado 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 |Intervalo tiempo mantenim. 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 |Fecha y hora mantenim. ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Reinicio mantenim.
23-15 |Cédigo reinicio mantenim. [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-16 |[Texto mantenim. 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Registro energia
23-50 |Resolucion registro energia [5] Ultimas 24 horas 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 |Inicio periodo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 |Registro energia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 [Reiniciar registro energia [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Tendencias
23-60 |Variable de tendencia [2] Frecuencia [Hz] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 |Datos bin continuos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 |Datos bin temporizados 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 |Inicio periodo temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 |[Fin periodo temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 |Valor bin minimo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 |Reiniciar datos bin continuos [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-67 |Reiniciar datos bin temporizados [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Contador de recuperacion
23-80 |Factor referencia potencia 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 |Coste energético 1 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 |Inversion 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 | Ahorro energético 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 | Ahorro 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
23-85 |CO2 Conversion Factor 500 g 2 set-ups TRUE -3 Uint16
23-86 |CO2 Reduction 0 kg All set-ups TRUE 0 Int32
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4.1.21 24-** Funciones de aplicaciones 2

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
24-0* Modo incendio
24-00 |[Funcién modo incendio [0] Desactivado 2 set-ups TRUE - Uint8
24-01 |Configuracién de Modo Incendio [0] Lazo abierto All set-ups TRUE - Uint8
24-02 [Unidad Modo Incendio ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
24-03 |Emergency Mode Min Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-04 |Emergency Mode Max Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-05 |Referencia interna en modo incendio 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
24-06 |Fuente referencia modo incendio [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
24-07 |Fuente realim. modo incendio [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
[1] Desconexién con
24-09 |Manejo alarmas modo incendio alarmas criticas 2 set-ups FALSE - Uint8
24-1* Bypass del convertidor
24-10 |Funcion bypass convertidor [0] Desactivado 2 set-ups TRUE - Uint8
24-11 |Tiempo de retardo bypass conv. O0s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
4.1.22 25-** Controlador de cascada
Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
25-0* Ajustes del sistema
25-00 |[Controlador de cascada ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 |Arranque del motor [0] Directo en linea 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 |Rotacién bombas ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-05 |Bomba principal fija ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 |Numero bombas 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Ajustes ancho banda
25-20 |Ancho banda conexién por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-21 |Ancho de banda de Histéresis 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
casco_staging_band
25-22 | Ancho banda veloc. fija width (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 |Retardo conexién SBW 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 |Retardo desconex. SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 |Tiempo OBW 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 |Desconex. si no hay caudal [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
25-27 |Funcion activ. por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-28 |Tiempo funcién activ. por etapas 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 |Funcion desactiv. por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-30 [Tiempo funcion desactiv. por etapas 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Ajustes conex. por etapas
25-40 [Retardo desacel. rampa 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 |Retardo acel. rampa 2s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 [Umbral conex. por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-43 |[Umbral desconex. por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-44 |Veloc. conex. por etapas [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 |[Veloc. conex. por etapas [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 |Veloc. desconex. por etapas [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
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25-47 [Veloc. desconex. por etapas [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16

25-49 |Staging Principle [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8

25-5*% Ajustes alternancia

25-50 [Alternancia bomba principal ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

25-51 |[Evento alternancia [0] Externa All set-ups TRUE - Uint8

25-52 |Intervalo tiempo alternancia 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16

25-53 |Valor tempor. alternancia 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]

TimeOfDay-

25-54 |Hora predef. alternancia ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate

25-55 [ Alternar si la carga < 50% [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

25-56 [Modo conex. por etapas en altern. [0] Lento All set-ups TRUE - Uint8

25-58 |Ejecutar siguiente retardo bomba 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-59 | Ejecutar si hay retardo de red 05s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-8* Estado

25-80 |[Estado cascada 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]

25-81 [Estado bomba 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]

25-82 |Bomba principal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

25-83 [Estado relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]

25-84 |Tiempo activ. bomba 0h All set-ups TRUE 74 Uint32

25-85 |Tiempo activ. relé 0h All set-ups TRUE 74 Uint32

25-86 |Reiniciar contadores relés [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8

25-9* Servicio

25-90 |[Parada bomba [0] No All set-ups TRUE - Uint8

25-91 |Altern. manual 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

4.1.23 26-** Opcion E/S analdgica

Nume [Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 | Cambio durante indice de Tipo

ro del minado ajustes) funcionamiento | conversion

param

etro

26-0* Modo E/S analégico

26-00 [Modo Terminal X42/1 [1] Tensién All set-ups TRUE - Uint8

26-01 [Modo Terminal X42/3 [1] Tensién All set-ups TRUE - Uint8

26-02 [Modo Terminal X42/5 [1] Tensién All set-ups TRUE - Uint8

26-1* Entrada analdgica X42/1

26-10 |Terminal X42/1 baja tension 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-11 |Terminal X42/1 alta tension 1m0V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeedba-

26-14 |Term. X42/1 valor bajo ref. /realim ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

26-15 |Term. X42/1 valor alto ref. /realim backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

26-16 |Term. X42/1 const. tiempo filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-17 |Term. X42/1 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

26-2* Entr. analég. X42/3

26-20 |Terminal X42/3 baja tension 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-21 |Terminal X42/3 alta tension 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeedba-

26-24 |Term. X42/3 valor bajo ref. /realim ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

26-25 |Term. X42/3 valor alto ref. /realim backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

26-26 |Term. X42/3 const. tiempo filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-27 |Term. X42/3 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

26-3* Entr. anal6g. X42/5
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26-30 |Terminal X42/5 baja tension 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 |Terminal X42/5 alta tension 1m0V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeedba-
26-34 |Term. X42/5 valor bajo ref. /realim ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

26-35 |Term. X42/5 valor alto ref. /realim backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

26-36 |Term. X42/5 const. tiempo filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-37 |Term. X42/5 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

26-4* Salida analégica X42/7

26-40 |Terminal X42/7 salida [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8

26-41 |Terminal X42/7 escala min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-42 [Terminal X42/7 escala max. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-43 | Terminal X42/7 control bus de salida 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Terminal X42/7 Tiempo lim. salida

26-44 |predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

26-5* Salida analdgica X42/9

26-50 |[Terminal X42/9 salida [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8

26-51 |Terminal X42/9 escala min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-52 |Terminal X42/9 escala méax. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-53 |Terminal X42/9 control bus de salida 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Terminal X42/9 Tiempo lim. salida

26-54 |predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

26-6* Salida analégica X42/11

26-60 |Terminal X42/11 salida [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8

26-61 |Terminal X42/11 escala min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-62 |Terminal X42/11 escala max. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-63 |Terminal X42/11 control bus de salida 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Terminal X42/11 Tiempo lim. salida

26-64 |predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.24 29-** Water Application Functions

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento conversion
param
etro
29-0* Pipe Fill
29-00 |Pipe Fill Enable [0] Desactivado 2 set-ups FALSE - Uint8
29-01 |Pipe Fill Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-02 | Pipe Fill Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-03 | Pipe Fill Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint32
0.001
29-04 |Pipe Fill Rate ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-05 |Filled Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-06 |No-Flow Disable Timer 0s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-07 |Filled setpoint delay 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
29-1* Deragging Function
29-10 |Derag Cycles ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
29-11 |[Derag at Start/Stop [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
29-12 |Deragging Run Time 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-13 |Derag Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-14 |Derag Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-15 |Derag Off Delay 10 s All set-ups TRUE Uint16
29-16 |Derag Counter 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
29-17 |Reset Derag Counter [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
29-2* Derag Power Tuning
29-20 |Derag Power[kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
29-21 |Derag Power[HP] 0 hp All set-ups TRUE -2 Uint32
29-22 |Derag Power Factor 200 % All set-ups TRUE Uint16
29-23 |Derag Power Delay 601 s All set-ups TRUE Uint16
29-24 |Low Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-25 |Low Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-26 |[Low Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-27 |Low Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-28 |[High Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-29 |High Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-30 |[High Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-31 |High Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-32 |Derag On Ref Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
29-33 | Power Derag Limit 3 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
29-34 |Consecutive Derag Interval ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
29-35 |Derag at Locked Rotor [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
29-4* Pre/Post Lube
29-40 |Pre/Post Lube Function [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
29-41 |Pre Lube Time 10 s All set-ups TRUE Uint16
29-42 |Post Lube Time 10s All set-ups TRUE Uint16
29-5* Flow Confirmation
29-50 [Validation Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-51 |Verification Time 15s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-52 |Signal Lost Verification Time 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
[0] Confirmation
29-53 |Flow Confirmation Mode Only All set-ups FALSE - Uint8
29-6* Flow Meter
29-60 |Flow Meter Monitor [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
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29-61 |Flow Meter Source [0] Analog Input 53 All set-ups TRUE - Uint8

29-62 |Flow Meter Unit [0] I/s All set-ups TRUE - Uint8

29-63 |[Totalized Volume Unit [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8

29-64 |Actual Volume Unit [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
0 TotalizedVolu-

29-65 |Totalized Volume meUnit All set-ups FALSE 0 Uint32
0.00 ActualVolu-

29-66 |Actual Volume meUnit All set-ups FALSE -2 Uint32

29-67 |[Reset Totalized Volume [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8

29-68 |Reset Actual Volume [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8

29-69 |Flow 0 FlowMeterUnit All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.25 30-** Caracteristicas especiales

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo

ro del minado ajustes) funcionamiento conversion

param

etro

30-2* Ajuste arrang. av.

30-22 |Protecc. rotor bloqueado ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

30-23 [Tiempo detecc. rotor bloqueado [s] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint8

30-5* Unit Configuration

30-50 [Heat Sink Fan Mode ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - uint8

30-8* Compatibilidad (I)

30-81 [Resistencia freno (ohmios) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

30-85 [Motor Frequency ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32

30-9* Wifi LCP

30-90 |SSID ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[32]

30-91 |Channel 5 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8

30-92 |Password ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]

30-93 |Security type [2] WPA_WPA2 1 set-up TRUE - Uint8

30-94 [IP address ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]

30-95 |Submask ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]

30-96 |Port 5001 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16

30-97 |Wifi Timeout Action [0] Do Nothing 1 set-up TRUE - Uint8

4.1.26 31-** Opcion Bypass

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo

ro del minado ajustes) funcionamiento | conversion

param

etro

31-00 |Modo bypass [0] Convertidor All set-ups TRUE - Uint8

31-01 |Retardo arranque bypass 30s All set-ups TRUE 0 Uint16

31-02 |Retardo descon. bypass 0s All set-ups TRUE 0 Uint16

31-03 |Activacién modo test [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8

31-10 |Cod. estado bypass 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

31-11 |Horas func. bypass 0h All set-ups FALSE 74 Uint32

31-19 |Activacion remota de bypass [0] Desactivado 2 set-ups TRUE - Uint8

4.1.27 35-** Opcién de entrada sensor

Nume |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo

ro del minado ajustes) funcionamiento conversion

param

etro

35-0* Modo entrada temp.

35-00 |Term. X48/4 unidad temp. [60] °C All set-ups TRUE - Uint8

35-01 |Terminal X48/4 tipo entr. [0] No conectado All set-ups TRUE - Uint8

35-02 [Term. X48/7 unidad temp. [60] °C All set-ups TRUE - Uint8

35-03 [Terminal X48/7 tipo entr. [0] No conectado All set-ups TRUE - Uint8

35-04 |[Term. X48/10 unidad temp. [60] °C All set-ups TRUE - Uint8

35-05 |[Terminal X48/10 tipo entr. [0] No conectado All set-ups TRUE - Uint8
[5] Parada y

35-06 |Func. alarma sensor temp. desconexién All set-ups TRUE - Uint8

35-1* Entrada temp. X48/4
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35-14 | Term. X48/4 const. tiempo filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

35-15 [Term. X48/4 monitor temp. [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8

35-16 |Term. X48/4 limite baja temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-17 |Term. X48/4 limite alta temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-2* Entrada temp. X48/7

35-24 |Term. X48/7 const. tiempo filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

35-25 [Term. X48/7 monitor temp. [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8

35-26 |Term. X48/7 limite baja temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-27 |Term. X48/7 limite alta temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-3* Entrada temp. X48/10

35-34 |Term. X48/10 const. tiempo filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

35-35 |Term. X48/10 monitor temp. [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8

35-36 |Term. X48/10 limite bajo temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-37 |Term. X48/10 limite alto temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-4* Entrada analdgica X48/2

35-42 |Term. X48/2 escala baja mA 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16

35-43 |Term. X48/2 escala alta mA 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeedba-

35-44 |Term. X48/2 valor bajo ref. /realim. ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

35-45 |Term. X48/2 valor alto ref. /realim. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

35-46 |Term. X48/2 const. tiempo filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

35-47 |[Term. X48/2 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
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5 Resolucién de problemas

5.1 Mensajes de estado

5.1.1 Mensajes de advertencia y alarma

Las advertencias y alarmas se sefalizan mediante el LED
correspondiente en la parte delantera del convertidor de
frecuencia y muestran un cédigo en la pantalla.

Las advertencias permanecen activas hasta que se elimina
la causa. En determinadas circunstancias, es posible que el
motor siga funcionando. Los mensajes de advertencia
pueden ser criticos, aunque no necesariamente.

Una alarma desconecta el convertidor de frecuencia. Una
vez corregida la causa de la alarma, sera necesario reiniciar
las alarmas para poder reanudar el funcionamiento.

Se puede hacer de tres maneras
. Pulsando [Reset].

. A través de una entrada digital con la funcién de
reset.

. Mediante la opcién de comunicacion serie /
fieldbus.

AVISO!

Después de un reinicio manual mediante la tecla [Reset],
pulse [Auto On] para volver a arrancar el motor.

La razén de que no pueda reiniciarse una alarma puede
ser que no se haya corregido la causa o que la alarma esté
bloqueada (consulte también la Tabla 5.7).

Las alarmas bloqueadas ofrecen una proteccion adicional,
ya que es preciso cortar la alimentacion de red para poder

reiniciarlas. Cuando vuelva a conectarse el convertidor de
frecuencia, dejara de estar bloqueado y podra reiniciarse,

como se ha indicado anteriormente, una vez subsanada la
causa.

Las alarmas que no estdn bloqueadas también pueden
reiniciarse mediante la funcidn de reinicio automatico del
pardmetro 14-20 Modo Reset.

AVISO!

Puede producirse un reinicio automatico.

Si en la Tabla 5.1 aparecen marcadas una advertencia y una
alarma con un cédigo, significa que, o bien se produce una
advertencia antes de la alarma, o bien se puede especificar
si se debe visualizar una advertencia o una alarma para un
fallo determinado.

Esto es posible, p. ej., en el pardmetro 1-90 Proteccion
térmica motor. Después de una alarma o una desconexion,
el motor funcionard por inercia y la alarma y la advertencia
parpadearan. Una vez que se haya corregido el problema,
solamente la alarma seguird parpadeando hasta que se
reinicie el convertidor de frecuencia.

AVISO!

Las funciones de deteccion de que falta una fase del
motor (nimeros 30-32) y de deteccién de bloqueo no
estaran activas cuando el pardmetro 1-10 Construccion del
motor se ajuste como [1] Magn. perm. PM, no saliente
SPM.

Num |Descripcién Advertencia Alarma/ Alarma / Bloqueo por Referencia de

e- Desconexion alarma parametros

ro

1 10 V bajo X - -

2 Error cero activo (X) (X) - Pardmetro 6-01 Funcién Cero
Activo

3 Sin motor (X) - - Pardmetro 1-80 Funcidn de
parada

4 Pérd. fase alim. (X) (X) (X) Pardmetro 14-12 Funcién

desequil. alimentacién

5 Alta tensién de enlace CC X - - -

6 Tensién de CC baja X - - -

7 Sobretension CC X X - -

8 Baja tension CC X X - -

9 Sobrecar. inv. X X - -
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Num |Descripciéon Advertencia Alarma/ Alarma / Bloqueo por Referencia de

e- Desconexion alarma parametros

ro

10 Sobrt ETR mot (X) (X) - Pardmetro 1-90 Proteccion

térmica motor

11 Sobretemp. termistor motor (X) (X) - Pardmetro 1-90 Proteccion

térmica motor

12 |Limite de par X X - -

13 |Sobrecorriente X X X -

14 |Ground fault X X X -

15 HW incomp. - X X -

16  |Cortocircuito - X X -

17 |Cod. ctrl TO (X) (X) - Pardmetro 8-04 Funcién tiempo

limite ctrl.

18 [Start failed X - Pardmetro 1-77 Velocidad mdx.
arranque compresor [RPM] y
pardmetro 1-79 Tiempo mdax.

descon. arr. compresor

20  [Error entrada temp. - - - -

21 Error de par. - - - -

22 |Hoist mechanical brake (X) (X) Grupo de pardmetros 22-2*

Deteccion falta de caudal.

23 Vent. internos X - - -

24 |Vent. externos X - - -

25 |Resist. freno cortocircuitada X - - -

26 Lim. potenc. resist. freno (X) (X) - Pardmetro 2-13 Ctrol. Potencia

freno

27  |Brake chopper short-circuited X X -

28 Comprob. freno (X) (X) - Pardmetro 2-15 Comprobacion

freno
29 [Heat sink temp X X X
30 Falta la fase U del motor (X) (X) (X) Pardmetro 4-58 Funcién Fallo
Fase Motor

31 Falta la fase V del motor (X) (X) (X) Pardmetro 4-58 Funcién Fallo
Fase Motor

32 Falta la fase W del motor (X) (X) (X) Pardmetro 4-58 Funcién Fallo
Fase Motor

33 Fa. entr. corri. - X -

34 |Fallo comunic. Fieldbus X X - -

35 [Fallo de opcion - - -

36 |Fallo aliment. X X - -

37 |Desequil. fase - X - -

38 |Fa. corr. carga - X X -

39 [Sensor disip. - X X -

40 |Sobrecarga de la salida digital del (X) - - Pardmetro 5-00 Modo E/S digital,

terminal 27 pardmetro 5-01 Terminal 27
modo E/S
41 Sobrecarga de la salida digital del (X) - - Pardmetro 5-00 Modo E/S digital,
terminal 29 pardmetro 5-02 Terminal 29
modo E/S

42 |Sobrecarga X30/6-7 (X) - - -

43 | Alim. ext. (opcidn) - -

45  |Ground fault 2 X X X -

46 |Alim. tarj. alim. X X -

47 |Alim. baja 24 V X X X -
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Num |Descripciéon Advertencia Alarma/ Alarma / Bloqueo por Referencia de
e- Desconexion alarma parametros
ro
48 |Alim. baja 1.8 V - X X -
49 |Limite de veloc. - X - Pardmetro 1-86 Velocidad baja
desconexion [RPM]
50 |Fallo de calibracion AMA - X - -
51 Unom e Inom de la comprobacién de - X - -
AMA
52 [Fa. AMA In baja - X - -
53 [Motor AMA demasiado grande - X - -
54 [Motor AMA demasiado pequefo - X - -
55 |Par. AMA fuera ran. - X - -
56 [AMA interrumpido por usuario - X - -
57 T. lim. AMA X - -
58 |Fallo interno del AMA X X - -
59 |Limite intensidad X - -
60 |Parada externa X X - -

61  |Error seguim. X) X) - -

62 |Lim. frec. salida X - - -
63  |Fr. mecan. bajo - (X) - —_
64  |Limite tensién X - - -
65 |Control board overtemperature X X X -
66 |Heat sink temperature low X - - -
67 |Option configuration has changed - X - -

68 Safe Torque Off (X) xm - Pardmetro 5-19 Terminal 37
parada de seguridad

69 [Temp. tarj. alim. - X X _
70  [Conf. FC incor. - - X _

71 PTC 1 Safe Torque Off - - - _

72 |Fallo peligroso - - - _

73 |Safe Torque Off auto restart (X) (X) - Pardmetro 5-19 Terminal 37
parada de seguridad

74 |PTC thermistor - - X -

75 |lllegal profile sel. - X - -

76  |Conf. unid. pot. X - - -

77 |Modo de ahorro de energia X - - Pardmetro 14-59 Numero real de

inversores

78 Tracking error (X) (X) - -

79  |Conf. PS no val. - X X -

80 |Frequency converter initialized to default - X - -

value

81 CSIV corrupt - X - -

82 |CSIV parameter error - X - -

83 [lllegal option combination - X -

84 |No safety option - X -

88 |Option detection - - X -

89 |Mechanical brake sliding X - - -

90 Control encoder (X) (X) - -

91 Al54 Aj. errén. - - X $202

92 Falta de caudal (X) (X) - Pardmetro 22-23 Funcidn falta de

caudal
93 Bomba seca (X) (X) (X) Pardmetro 22-26 Funcién bomba
seca
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Num |Descripciéon Advertencia Alarma/ Alarma / Bloqueo por Referencia de
e- Desconexion alarma parametros
ro
94 Fin de curva (X) (X) (X) Pardmetro 22-50 Func. fin de
curva
95 Correa rota (X) (X) (X) Pardmetro 22-60 Func. correa
rota
98 Fallo de reloj (X) (X) (X) Pardmetro 0-79 Fallo de reloj
163 |ATEX ETR curlim.warning X - - -
164 |ATEX ETR curlim.alarm X - -
165 |ATEX ETR freq.lim.warning X - - -
166 [ATEX ETR freq.lim.alarm - X - -
200 |Modo Incendio activado - - - Pardmetro 24-00 Funcién modo
incendio
201 [M Incendio estaba activo - - - Pardmetro 24-00 Funcién modo
incendio
250 [Nva. pieza rec. - - X -
251 |Nuevo. cdd. tipo - X X -

Tabla 5.1 Lista de cédigos de alarma/advertencia

(X) En funcion del pardmetro.

1) No puede realizarse el reinicio automdtico a través del pardmetro 14-20 Modo Reset.

Una desconexién es la accidon desencadenada al producirse
una alarma. La desconexién dejara el motor en inercia y

podra reiniciarse pulsando [Reset] o reiniciando desde una

entrada digital (grupo de pardmetros 5-1* Entradas digitales
[1]). El evento que generé la alarma no puede dadar el
convertidor de frecuencia ni causar situaciones peligrosas.
El bloqueo por alarma es una acciéon que se desencadena
cuando se produce una alarma y que puede dafar el

situacion de bloqueo por alarma solamente se puede
reiniciar mediante un ciclo de potencia.

Advertencia

amarillo

Alarma

rojo parpadeante

Blogueo por alarma

amarillo y rojo

convertidor de frecuencia o las piezas conectadas a él. Una

Tabla 5.2 Indicaciéon LED

Bit |Hex Dec [Cédigo de Codigo de Codigo de Cadigo Codigo de Codigo de
alarma alarma 2 advertencia de estado ampliado |estado ampliado 2
advertenc
ia 2
Codigo de estado ampliado del cédigo de alarma

0 0000000 1
1 (A28)

Comprob. freno

Desconexion Comprob. freno

del servicio, (W28)
lectura /

escritura

Reservado | En rampa.

No

1 0000000 2
2 (A29)

Heat sink temp.

Desconexion Heat sink temp.

del servicio (W29)

(reservado)

Reservado | AMA en func.

Manual/automatico

2 0000000 4 Ground fault Desconexién Fallo Tierra (W14) | Clock Arranque de Sin uso
4 (A14) del servicio, Failure CW/CCwW
cédigo start_possible estd
descriptivo / activo, cuando
pieza de estan activas las
recambio selecciones DI [12]
O [13] y el sentido
requerido coincide
con la senal de
referencia.
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Bit

Hex

Dec

Cddigo de
alarma

Cédigo de
alarma 2

Cddigo de
advertencia

Cédigo
de
advertenc
ia 2

Cédigo de
estado ampliado

Cédigo de
estado ampliado 2

Cddigo de estado ampliado del cédigo de alarma

3

0000000
8

8

Temp. tarj. ctrl

(A65)

Desconexion
del servicio
(reservado)

Temp. tarj. ctrl
(W65)

Reservado

Orden de
enganche abajo
activa; por
ejemplo, mediante
CTW bit 11 o DI.

Sin uso

0000001
0

16

Céd. ctrl TO
(A17)

Desconexion
del servicio
(reservado)

Cod. ctrl TO (W17)

Orden de
enganche arriba
activa; por
ejemplo, mediante
CTW, bit 12 o DI.

Sin uso

0000002
0

32

Sobrecorriente

(A13)

Reservado

Sobrecorriente
(W13)

Reservado

Realimentacion
alta.
Realimentacion
>pardmetro 4-57 A
dvertencia
realimentacion
alta.

Relay 123 active

0000004
0

64

Limite de par
(A12)

Reservado

Limite de par
(W12)

Reservado

Realimentacion
baja.
Realimentacion
<pardmetro 4-56 A
dvertencia
realimentacion
baja.

Arranque impedido

0000008
0

128

Sobrt termi mot

(A11)

Reservado

Sobrt termi mot
(W11)

Fin de
curva

Intensidad de
salida alta.
Corriente
>pardmetro 4-51 A
dvert. Intens. alta.

Ctrl prep.

0000010
0

256

Sobrt ETR mot

(A10)

Reservado

Sobrt ETR mot
(W10)

Correa
rota

Intensidad de
salida baja.
Corriente
<pardmetro 4-50 A
dvert. Intens. baja.

Unidad lista

0000020
0

512

Sobrecar. inv.
(A9)

Reservado

Sobrecar. inv. (W9)

Reservado

Frecuencia de
salida alta.
Velocidad
>pardmetro 4-53 A
dvert. Veloc. alta.

Parada rapida

0000040
0

1024

Tension baja CC

(A8)

Reservado

Tension baja CC
(W8)

Frecuencia de
salida baja.
Velocidad
<pardmetro 4-52 A
dvert. Veloc. baja.

Freno de CC

0000080
0

2048

Sobretens. CC

(A7)

Reservado

Sobretens. CC (W7)

Comprobacién del
freno correcta.
Prueba de freno
NO OK.

Parada
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Bit |Hex Dec |[Cédigo de Cédigo de Cddigo de Cédigo Cédigo de Cédigo de
alarma alarma 2 advertencia de estado ampliado |estado ampliado 2
advertenc
ia 2
Cddigo de estado ampliado del cédigo de alarma
12 {0000100 4096 |Cortocircuito Reservado Tensién baja CC Reservado | Frenado méaximo, [En espera
0 (A16) (We) potencia de
frenado > limite
de potencia de
frenado
(pardmetro 2-12 Li
mite potencia de
freno (kW)).
13 |0000200 [ 8192 |Fa. entr. corri. Reservado Tensién alta CC Frenado. Solicitud de mantener
0 (A33) (W5) salida
14 |0000400 | 16384 |Pérd. fase alim. |Reservado Pérd. fase alim. Fuera del rango Mantener salida
0 (A4) (W4) de velocidad.
15 [0000800 | 32768 |AMA Not OK Reservado Sin motor (W3) OVC activado. Solicitud de velocidad
0 fija
16 0001000 [ 65536 |Error cero activo |Reservado Error cero activo Freno de CA. Velocidad fija
0 (A2) (W2)
17 0002000 [ 131072 |Fa. corr. carga KTY error 10 V bajo (W1) KTY Warn | Temporizador de | Start request
0 (A38) bloqueo con
contrasefa
numero permitido
de intentos de
contrasefa
superado;
temporizador de
bloqueo activo.
18 0004000 | 262144 |Sobrecar. freno |Fans error Sobrecar. freno Fans Warn | Proteccion por Arranque
0 (A26) (W26) contrasefa.
Pardmetro 0-61 Acc
eso a menu princ.
sin contrasena =
[3] Bus: solo lectura
o [4] Bus: sin
acceso o [6] Alt:
Sin acceso.
19 0008000 | 524288 |Pérdida fase U ECB error Resist. freno (W25) [ECB Warn | Referencia alta. Arranque aplicado
0 (A30) Referencia
>pardmetro 4-55 A
dvertencia
referencia alta.
20 |0010000 | 1048576 | Pérdida fase V Reservado Freno IGBT (W27) |Reservado [Referencia baja. Retardo arr.
0 (A31) Referencia
<pardmetro 4-54 A
dvertencia
referencia baja.
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Bit |Hex Dec |[Cédigo de Cédigo de Cddigo de Cédigo Cédigo de Cédigo de
alarma alarma 2 advertencia de estado ampliado |estado ampliado 2
advertenc
ia 2
Cddigo de estado ampliado del cédigo de alarma
21 |0020000 | 2097152 |Pérdida fase W |Reservado Limite de veloc. Reservado | Referencia local. Reposo
0 (A32) (W49) Pardmetro 3-13 Lu
gar de referencia =
[1] Remoto.
Esta pulsada la
tecla [Auto On] y
esta activado el
modo automatico.
22 (0040000 | 4194304 | Fallo Fieldbus Reservado Fallo Fieldbus Reservado | Modo de Ref. dormir
0 (A34) (W34) proteccion.
23 (0080000 | 8388608 |Alim. baja 24 V |Reservado Alim. baja 24 V Reservado | No utilizado. Funcionamiento
0 (A47) (W47)
24 (0100000 | 1677721 [Fallo aliment. Reservado Fallo aliment. Reservado | No utilizado. Bypass
0 6 (A36) (W36)
25 10200000 | 3355443 [ Alim. baja 1.8 V |Reservado Limite intensidad | Reservado [ No utilizado. Modo incendio
0 2 (A48) (W59)
26 (0400000 | 6710886 | Resist. freno Reservado Baja temp. (W66) |Reservado [ No utilizado. Reservado
0 4 (A25)
27 10800000 | 1342177 |Freno IGBT (A27) | Reservado Limite tension Reservado | No utilizado. Reservado
0 28 (W64)
28 | 1000000 | 2684354 [ Cambio opcién |Reservado Encoder loss (W90) | Reservado [ No utilizado. Reservado
0 56 (A67)
29 12000000 | 5368709 [Equ. inicializado |Feedback Fault |Feedback Fault No utilizado. Reservado
0 12 (A80) (A61, A90) (W61, W90)
30 (4000000 | 1073741 |Safe Torque Off |PTC 1 Par.seg. |[Safe Torque Off PTC 1 No utilizado. Reservado
0 824 | (A68) (A71) (W68) Safe
Torque
Off (W71)
31 [8000000 | 2147483 [Fr. mecan. bajo |Fallo peligroso |Cddigo de estado No utilizado. Reservado
0 648 (A63) (A72) ampliado

Tabla 5.3 Descripcion de Cédigo de alarma, Cédigo de advertencia y Codigo de estado ampliado

Los cédigos de alarma, cédigos de advertencia y cddigos de estado ampliados pueden leerse mediante un fieldbus o u
de campo opcional para su diagndstico. Consulte también el pardmetro 16-94 Céd. estado amp.
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Indice Comunicacion serie 5
Configuracién 121
A Conmut. inversor 162
Abreviatura 8 Contrasefia 42
Acceso param 136 Control avanzado de la velocidad minima..........cceeecveeerseeerseenns 66
Acciones temporizadas 236,334 Control del limite de corriente 169
Aceleracién/deceleracién 13 Controlador de cascada 256,335
Advertencia 342 Controlador PID 206
Ajuste de parametros 19,27 Copia con el LCP / guardar 41
Ajuste del reloj 43
Ajustes basicos PID 205 D
Ajustes de arranque 64  Datareadout2 328
Ajustes de parada 66 Datos avanzados del motor 55
Ajustes de registro de datos 175 Datos de funcionamiento 175
Ajustes dependientes de la carga 62  Desconexion
. Desconexién 66,297
Ajustes generales 43,119 Reinicio desconex 166
Ajustes predeterminados 306 Deteccién baja velocidad 220
Alarma 342 Deteccién de baja potencia 220
Alimentacion . 3 DeviceNet 134
Fuente de alimentacién de red 7
Diagnéstico 191
Apantallado 12
L Diagnéstico de puerto 132
Aplicacién )
Bomba sumergible 66  Display LCP 33
Confirmacién del caudal 297
Deragging 293 E
Funciones de aplicaciones 332
A idental 9 Entradas
rranque accidenta E/S analégica 316
Arranque/parada 12 E/S digital 314
Arranque/parada por pulsos 13 Entrada analc’)g!ra 5,110,112
) Entrada analégica X30/11 111
Autoajuste 203 Modo E/S analégico 108
Autoajuste PID 203 Modo E/S digital 20
. Opcion de entrada de sensor 340
Autoajuste PID ampl 208 Valor de escalado de entrada analdgica........cooeeeureecenenennn. 272
B Estado 15
Estado del convertidor de frecuencia 187
B I 88
ypass veloc Estado general 185
ETR 186
C
Cable de control 12 F
Caracteristica U/f. 61
st Feedback 200
Caracteristicas especiales 340
P Fieldbus CAN 320
C tid 8,9
arga compartica Fin de curva 229
Carga térmica 60, 186
Freno
Circuito del filtro RFl de la red 170 DC brake 72
Cédigo de estado 293 Frenos 31
Funciones de energia de frenado 73
Comparador 142 Potencia de frenado 6
Compensacién del caudal 232 Func./Display. 307
Comunicacién 318 Funcién de arranque 64
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Funciones de aplicacion de agua 292 Opcion Bypass 340
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Opcidén de parametro 306
| Optimizacién automatica de la energia 169
Identificacion del convertidor de frecuencia.........ccoeeeceeerneees 182
Inercia 4,17,293 P
Informacion de parametros 184 Panel de control local numérico 24
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Menu rapido 15,16, 19,28 Registro 180
Modo de funcionamiento 30 Registro de alarmas 181
Modo de proteccion 10 Registro de energia 242
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Modo incendio 250 Regla légica 149
Modo llenado de tuberias 292 Reinicio 18
Modo reposo 226 Retardo arr. 64
Motor Rs flip flops 145
Carga y motor 309
Datos de motor. 49 S
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II;KAnite del motor 49, gg Salida de relé 96
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