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1 Uvod

1.1 Ucel této uzivatelské pfirucky

Uzivatelska prirucka poskytuje informace potiebné pro bezpecnou instalaci a uvedeni frekven¢niho ménice do provozu. Je urcena
kvalifikovanému personalu. Pfectéte si pokyny a dodrzujte je, abyste pouzivali méni¢ bezpe¢nym a profesionalnim zptsobem.
Zvldstni pozornost vénujte bezpecnostnim pokynlim a obecnym varovanim. Uzivatelska pfirucka musi byt stéle pfi ruce u ménice.

1.2 Ochranné znamky
VLT® je registrovanda ochranna znamka spolec¢nosti Danfoss A/S.

1.3 Dalsi zdroje

1.3.1 Dalsi zdroje

K dispozici jsou i dalsi zdroje, které umozni porozumét pokrocilym funkcim ménice a jeho programovani.

«  Prirucka programatora ménice VLT® HVAC Basic Drive FC 101 obsahuje informace o programovani a zahrnuje kompletni popis
parametrd.

«  Pfirucka projektanta ménice VLT® HVAC Basic Drive FC 101 obsahuje viechny technické informace o ménici. Obsahuje také sezn-
amy doplrikd a pfislusenstvi.

Technicka dokumentace je k dispozici v elektronické podobé on-line na webu www.danfoss.com.

1.3.2 Podpora softwaru pro nastavovani MCT 10
Stadhnéte software ze sekce servisu a podpory na webu www.danfoss.com.

Béhem procesu instalace softwaru zadejte pristupovy kéd 81463800 k aktivaci funkénosti VLT® HVAC Basic DriveFC 101. K pouziti
funk¢nosti VLT® HVAC Basic DriveFC 101 neni licen¢ni kli¢ zapotiebi.

Nejnovéjsi verze softwaru nemusi vzdy obsahovat posledni aktualizace pro ménice. Pozddejte mistni obchodni pobocku o posledni
aktualizace ménice (soubory *.upd), nebo stdhnéte aktualizace ménice kmitoc¢tu z webu www.danfoss.com.

1.4 Verze dokumentu a softwaru
Tato uzivatelska pfirucka je pravidelné kontrolovana a aktualizovana. VSechny navrhy na zlep3eni jsou vitany.
Origindlni verze této pfirucky je v anglictiné.

Tabulka 1: Verze dokumentu a softwaru

Vydani Poznamky Verze softwaru

AQ275641848264en-000101 Aktualizace na novou verzi softwaru 4.4x

Od verze softwaru 4.0x a nové;si (vyrobeno od 33. tydne roku 2017) je funkce chladiciho ventilatoru chladice s proménnymi otacka-
mi implementovdna do ménica o vykonu 22 kW (30 hp) 400 V IP20 a nizsim, 18,5 kW (25 hp) 400 V IP54 a nizsim a 11 kW (15 hp) 200
V IP20 a niz$im. Tato funkce vyZaduje aktualizaci softwaru a hardwaru a zavadi omezeni ohledné zpétné kompatibility pro kon-
struk¢ni velikosti H1-H5 a 12-14. Omezeni jsou uvedena v néasledujici tabulce.

Tabulka 2: Kompatibilita softwaru a hardwaru

Kompeatibilita softwaru Stara fidici karta (vyroba 33. tyden roku | Nova fidici karta (vyroba 34. tyden
2017 nebo starsi) roku 2017 nebo novéjsi)

Stary software (verze souboru OSS 3.xx a Ano Ne

nizsi)

Novy software (verze souboru OSS 4.xx ne- | Ne Ano

bo vyssi)

Kompeatibilita hardwaru Stara fidici karta (vyroba 33. tyden roku | Nova fidici karta (vyroba 34. tyden
2017 nebo starsi) roku 2017 nebo novéjsi)

Stara vykonova karta (vyroba 33. tydenro- | Ano (pouze verze softwaru 3.xx nebo niz- | Ano (je NUTNE aktualizovat software

ku 2017 nebo starsi) 5i) na verzi 4.xx nebo vyssi)
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Novéa vykonova karta (vyroba 34. tyden ro- | Ano (je NUTNE aktualizovat software na Ano (pouze verze softwaru 4.xx nebo
ku 2017 nebo novéjsi) verzi 3.xx nebo niZzsi, ventilator trvale bézi | vyssi)
v plnych otackach)

1.5 Certifikaty a schvaleni
Tabulka 3: Certifikaty a schvaleni

Certifikace 1P20 IP54
EU Prohlaseni o shodé c € v v
Schvaélené UL v _
RCM v v
EAC [H [ v v
UkrSEPRO v v
089

Ménic¢ splfiuje poZzadavky smérnice UL508C na zachovani tepelné paméti. Dalsi informace naleznete v ¢asti Tepelnd ochrana motoru
v Pfirucce projektanta k vyrobku.

1.6 Likvidace

Zaftizeni obsahuijici elektrické soucasti nesmi byt likvidovano spole¢né s domacim odpadem.
Ef Musi byt shromé&zdéno samostatné v souladu s aktudlné platnou mistni legislativou.
]
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2 Bezpecnost

2.1 Bezpecnostni symboly
V tomto navodu jsou pouzity nasledujici symboly:

ANEBEZPECI A

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera bude mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

AVAROVANIA

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by mohla mit za ndsledek smrt nebo vazné zranéni.

AUPOZORNENIA

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, kterd by mohla mit za nasledek lehky nebo stfedné tézky uraz.

UPOZORNENI

Oznacuje dllezité informace, které se viak nevztahuji k nebezpeci (napfiklad zpravy souvisejici s poskozenim majetku).

2.2 Kvalifikovany personal

Aby byl zajistén bezproblémovy a bezpecny provoz ménice, zafizeni smi pfepravovat, uskladfiovat, montovat, instalovat, programo-
vat, uvadét do provozu, provadét udrzbu a vyfazovat z provozu pouze kvalifikovany personal s provéfenymi znalostmi.

Osoby s provéfenymi znalostmi:

«  jsou kvalifikovani elektroinzenyfi nebo osoby, které byly proskoleny kvalifikovanymi elektroinzenyry, a jsou dostatecné zkusené,
aby mohly ovladat zatizeni, systémy, pfistroje a strojni zafizeni ve shodé s pfisluSnymi zakony a predpisy;

+  jsou osoby obeznadmené se zakladnimi predpisy tykajicimi se ochrany zdravi a bezpecnosti prace/prevence Uraz(;

«  jsou osoby, které si precetly bezpecnostni pokyny ve viech pfiruckéch poskytnutych s ménicem, zvlasté pokyny v uzivatelské
pfiru¢ce, a porozumély jim;

+  jsou osoby dobfe obezndmené s obecnymi a specidlnimi normami platnymi pro konkrétni aplikaci.

2.3 Bezpecnostni opatreni

AVAROVANI A

VYSOKE NAPETI
Frekvencni ménice obsahuji vysoké napéti po pfipojeni k AC siti, stejnosmérnému napdjecimu zdroji nebo sdileni zatéze. Pokud
by instalaci, spusténi a udrzbu neprovadél kvalifikovany personal, hrozi nebezpeci smrti nebo vazného urazu.

- Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze kvalifikovany persondl.

AVAROVANIA

NEUMYSLNY START
KdyzZ je ménic pfipojen k AC siti, DC napajeni nebo sdileni zatéze, motor se mize kdykoli spustit. NeimyslIny start béhem progra-

movani, servisu nebo opravy mlize mit za nasledek smrt, vazny uraz nebo poskozeni majetku. Motor se muze spustit pomoci
externiho vypinace, prikazu komunikacni sbérnice Fieldbus, pfivedenym signalem zadané hodnoty z LCP, prostfednictvim dalko-
vého ovladani pomoci softwaru MCT 10 nebo po odstranéni chybového stavu.

- Odpojte ménic od sité.

- Pred programovénim parametru stisknéte tlacitko [Off/Reset] (Vypnout/Reset) na panelu LCP.

- P¥ipfipojeni ménice k el. siti, stejnosmérnému zdroji napajeni nebo sdileni zatéze musi jiz byt ménic pIné zapojeny a sestave-
ny.
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AVAROVANI A
DOBA VYBIJENI

Méni¢ obsahuje kondenzatory stejnosmérného meziobvodu, které mohou zlstat nabité i kdyz ménic¢ neni napajen. Vysoké napéti

mUze byt pfitomno, i kdyz kontrolky nesviti.

Pokud byste pred provadénim servisu nebo oprav nevyckali po odpojeni napajeni pozadovanou dobu, mohlo by to mit za nasle-

dek smrt nebo vézny Graz.

- Zastavte motor.

- Odpojte pfipojeni k el. siti, veSkeré motory s permanentnim magnetem a veskeré vzdalené napajeni DC meziobvodu véetné
zaloznich baterii, zdroja UPS a ptipojeni k jinym méni¢im prostfednictvim DC meziobvodu.

- Pockejte, az se kondenzatory Uplné vybiji. Minimalni ¢ekaci doba je specifikovana v tabulce Doba vybijeni a je rovnéz uvede-
na na Stitku na horni strané ménice.

- Pred provadénim servisu nebo oprav pouzijte vhodny méfi¢ napéti, abyste méli jistotu, ze kondenzatory jsou UpIné vybité.

Tabulka 4: Doba vybijeni

Napéti [V] Rozsah vykonu [kW (hp)] Min. ¢ekaci doba (min)
3x200 0,25-3,7 (0,33-5) 4

3x200 5,5-11(7-15) 15

3x400 0,37-7,5(0,5-10) 4

3x400 11-90 (15-125) 15

3x600 2,2-7,5(3-10) 4

3 x600 11-90 (15-125) 15

AVAROVANI A

NEBEZPECi SVODOVEHO PROUDU
Svodové proudy jsou vyssi nez 3,5 mA. Nedostatecné uzemnéni ménice mlze mit za nasledek smrt nebo vazny uraz.

- Zajistéte radné uzemnéni zaftizeni certifikovanym elektroinstalatérem.

AVAROVANIA

NEBEZPECNE ZARIZENI
Kontakt s rotujicimi hfidelemi a elektrickym zafizenim mdze mit za nasledek smrt nebo vazny draz.

- Instalaci, spusténi a idrzbu smi provadét pouze proskoleny a kvalifikovany personal.
- Priveskerych ¢innostech na elektrickém zafizeni musi byt dodrzovéany pfislusné ndrodni a mistni predpisy.

- Dodrzujte postupy uvedené v tomto navodu.

AUPOZORNENIA

RIZIKO VNITRNi ZAVADY
Vnitini zdvada ménice miize zpUsobit vazné poranéni, kdyz neni ménic spravné zavieny.

- Pred zapnutim napdjeni zkontrolujte, zda jsou véechny bezpecnostni kryty na misté a fadné pfipevnény.

2.4 Tepelna ochrana motoru
Postup

1. Nastavte parametr 1-90 Motor Thermal Protection (Tepelna ochrana motoru) na hodnotu [4] ETR trip 1 (Vypadek ETR 1), aby
bylo mozné pouzit funkci tepelné ochrany motoru.
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Danifi

Instalace

3 Instalace

3.1 Mechanicka instalace

3.1.1 Montaz vedle sebe
Ménice Ize namontovat vedle sebe, ale kvili chlazeni musi byt nad a pod jednotkou volny prostor.

Tabulka 5: Volny prostor pro chlazeni

Vykon [kW (hp)] Volny prostor nad/pod [mm (palce)]
Velikost | Tfida ochrany | 3 x200-240V 3x380-480V 3x525-600V
H1 IP20 0,25-1,5(0,33-2) | 0,37-1,5(0,5-2) - 100 (4)
H2 IP20 2,2(3) 2,2-4 (3-5) - 100 (4)
H3 IP20 3,7 (5) 5,5-7,5(7,5-10) - 100 (4)
H4 IP20 5,5-7,5(7,5-10) 11-15 (15-20) - 100 (4)
H5 IP20 11 (15) 18,5-22 (25-30) - 100 (4)
H6 IP20 15-18,5 (20-25) 30-45 (40-60) 18,5-30 (25-40) | 200(7,9)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55-75 (70-100) 37-55(50-70) 200 (7,9)
H8 IP20 37-45 (50-60) 90 (125) 75-90 (100-125) | 225(8,9)
H9 IP20 - - 2,2-7,5(3-10) 100 (4)
H10 IP20 - - 11-15 (15-20) 200 (7,9)
12 IP54 - 0,75-4,0 (1-5) - 100 (4)
13 IP54 - 5,5-7,5(7,5-10) - 100 (4)
14 IP54 - 11-18,5 (15-25) - 100 (4)
16 IP54 - 22-37 (30-50) - 200(7,9)
17 IP54 - 45-55 (60-70) - 200 (7,9)
18 IP54 - 75-90(100-125) | - 225(8,9)
Pokud je namontovana volitelnd sada IP21/NEMA typ 1, musi byt mezi ménici vzdalenost 50 mm (2 palce).
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3.1.2 Rozméry ménice
e e
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Obrazek 1: Rozméry
Tabulka 6: Rozméry, konstrukéni velikosti H1-H5
Konstruk¢ni velikost H1 H2 H3 H4 H5
Trida ochrany IP20 IP20 IP20 P20 IP20
Vykon [kW (hp)] 3x200-240V 0,25-1,5 2,2 (3,0) 3,7 (5,0) 55-7,5 11 (15)
(0,33-2,0) (7,5-10)
3x380-480V 0,37-1,5 2,2-4,0 5,5-7,5 11-15 18,5-22
(0,5-2,0) (3,0-5,0) (7,5-10) (15-20) (25-30)
3x525-600V - - - - -
Vyska [mm (in)] A 195 (7,7) 227 (8,9) 255(10,0) 296 (11,7) 334(13,1)
A 273 (10,7) 303 (11,9) 329(13,0) 359 (14,1) 402 (15,8)
a 183(7,2) 212(8,3) 240 (9,4) 275(10,8) 314 (12,4)
Sitka [mm (in)] B 75 (3,0) 90 (3,5) 100 (3,9) 135(5,3) 150 (5,9)
b 56 (2,2) 65 (2,6) 74(2,9) 105 (4,1) 120 (4,7)
Hloubka [mm (in)] C 168 (6,6) 190 (7,5) 206 (8,1) 241 (9,5) 255(10)
Montéazni otvor [mm (palce)] d 9(0,35) 11(0,43) 11(0,43) 12,6 (0,50) 12,6 (0,50)
e 4,5(0,18) 5,5(0,22) 5,5(0,22) 7(0,28) 7(0,28)
f 53(0,21) 7,4(0,29) 8,1(0,32) 8,4 (0,33) 8,5(0,33)
Maximalni hmotnost v kg (Ib) 2,1 (4,6) 3,4(7,5) 4,5(9,9 7,9(17,4) 9,5(20,9)
' V¢etné oddélovaci desky.
Tabulka 7: Rozméry, konstruk¢ni velikosti H6-H10
Konstruk¢ni velikost H6 H7 H8 H9 H10
Ttida ochrany IP20 IP20 IP20 P20 IP20
Vykon [kW (hp)] 3x200-240V | 15-185 22-30 37-45 - -
(20-25) (30-40) (50-60)
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Konstruk¢ni velikost H6 H7 H8 H9 H10
3x380-480V | 30-45 55-75 90 (125) - -
(40-60) (70-100)
3x525-600V | 18,5-30 37-55 75-90 2,2-7,5 11-15
(25-40) (50-70) (100-125) | (3,0-10) | (15-20)
Vyska [mm (in)] A 518 (20,4) 550 (21,7) 660 (26) 269 (10,6) | 399 (15,7)
AM 595 (23,4)/635 (25), | 630 (24,8)/690 800 (31,5) | 374(14,7) | 419(16,5)
45 kW (27,2), 75 kW
a 495 (19,5) 521(20,5) 631(24,8) | 257 (10,1) | 380 (15)
Sitka [mm (in)] B 239(9,4) 313(12,3) 375(14,8) | 130(5,1) | 165(6,5)
b 200(7,9) 270(10,6) 330(13) 110 (4,3) 140 (5,5)
Hloubka [mm (in)] C 242(9,5) 335(13,2) 335(13,2) | 205(8,0) | 248(9,8)
Montazni otvor [mm (palce)] | d - - - 11(0,43) | 12(0,47)
e 8,5(0,33) 8,5(0,33) 85(0,33) | 55(0,22) | 6,8(0,27)
f 15(0,6) 17 (0,67) 17 (0,67) | 9(0,35) 7,5(0,30)
Maximalni hmotnost v kg (Ib) 24,5 (54) 36 (79) 51(112) 6,6 (14,6) | 12(26,5)
T Vcetné oddélovaci desky.
Tabulka 8: Rozméry, konstrukeni velikosti 12-18
Konstruk¢ni velikost 12 13 14 16 17 18
Trida ochrany IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54
Vykon [kW (hp)] 3x380-480V | 0,75-4,0 55-75 | 11-185 22-37 45-55 75-90
(1,0-5,0) (7,5-10) (15-25) (30-50) (60-70) (100-125)
Vyska [mm (in)] A 332(13,1) 368 (14,5) | 476 (18,7) 650 (25,6) | 680 (26,8) | 770 (30)
a 318,5(12,53) | 354(13,9) | 460(18,1) 624 (24,6) | 648(25,5) | 739(29,1)
Sitka [mm (in)] B 115 (4,5) 135(5,3) 180 (7,0) 242 (9,5) 308 (12,1) | 370(14,6)
b 74 (2,9) 89 (3,5) 133(5,2) 210(8,3) | 272(10,7) | 334(13,2)
Hloubka [mm (in)] C 225(8,9) 237(9,3) 290 (11,4) 260(10,2) | 310(12,2) | 335(13,2)
Montazni otvor [mm (palce)] | d 11(0,43) 12(0,47) 12(0,47) 19(0,75) 19(0,75) 19(0,75)
e 5,5(0,22) 6,5(0,26) | 6,5(0,26) 9(0,35) 9(0,35) 9(0,35)
f 9(0,35) 9,5(0,37) | 95(0,37) 9(0,35) 9,8(0,39) | 9,8(0,39)
Maximalni hmotnost v kg (Ib) 53(11,7) 7,2(159) | 13,8(30,42) | 27 (59,5 45(99,2) 65 (143,3)

Uvedené rozméry plati pouze pro samostatné fyzické ménice. Pfi instalaci v aplikaci je nutné ponechat nad a pod ménic¢em volny
prostor kvUli chlazeni. Potfebny prostor pro volné proudéni vzduchu je uveden v ¢asti 3.1.1 Montéaz vedle sebe.
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Uzivatelska pfirucka

Danifi

Instalace

3.2 Elektricka instalace

3.2.1 Elektricka instalace obecné

Veskerd kabeldz musi vyhovovat platnym narodnim a mistnim predpistm pro prlifezy kabel( a okolni teplotu. Jsou pozadovéany
médéné vodice, doporucovana teplota 75 °C (167 °F).

Tabulka 9: Utahovaci momenty pro konstruk¢ni velikosti H1-H8, 3 x 200-240 V a 3 x 380-480 V

Vykon [kW (hp)] Moment [Nm (in-Ib)]
Konstruk¢- | Trida 3x200-240V | 3x380-480V | Sit Motor Stejnos- Ridici Zemé | Relé
ni velikost | ochrany mérné svorky
pripojeni
H1 IP20 0,25-1,5 0,37-1,5 0,8 (7) 0,8(7) 08 (7) 0,5 (4) 08(7) | 0,5(4)
(0,33-2) (0,5-2)
H2 IP20 2,2(3) 2,2-4,0 (3-5) 0,8 (7) 0,8(7) 0,8 (7) 0,5(4) 08(7) | 0,5(4)
H3 IP20 3,7(5) 5,5-7,5(7,5- 0,8 (7) 0,8 (7) 08 (7) 0,5 (4) 08(7) | 0,5(4)
10)
H4 IP20 5,5-7,5 11-15 1,2(11) 1,2(11) 1,2(11) 0,5 (4) 0,8(7) | 0,5(4)
(7,5-10) (15-20)
H5 IP20 11 (15) 18,5-22 (25— 1,2(11) 1,2(11) 1,2(11) 0,5 (4) 08(7) | 0,5(4)
30)
H6 IP20 15-18,5 30-45 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) | 0,5(4)
(20-25) (40-60)
H7 IP20 22-30 (30-40) | 55 (70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) | 0,5(4)
H7 IP20 - 75 (100) 14 (124) 14(124) | - 0,5 (4) 3(27) | 0,5(4)
H8 IP20 37-45 (50-60) | 90 (125) 24(212) | 24 (212)™M | - 0,5 (4) 3(27) | 0,5(4)
1 Priffezy kabeld > 95 mm’.
Tabulka 10: Utahovaci momenty pro konstrukéni velikosti 12-18
Vykon [kW (hp)] Moment [Nm (in-lb)]
Konstrukéni | Trida 3x380-480V Sit Motor Stejnos- Ridici svor- | Zemé | Relé
velikost ochrany mérné pfipo- | ky
jeni
12 P54 0,75-4,0 (1-5) 0,8 (7) 0,8(7) 0,8 (7) 0,5(4) 08(7) | 0,5(4)
13 IP54 5,5-7,5(7,5-10) | 0,8(7) 0,8 (7) 08 (7) 0,5 (4) 08(7) | 0,5(4)
14 P54 11-18,5(15-25) | 1,2(11) 1,2(11) 0,8(7) 0,5 (4) 0,8(7) | 0,5(4)
16 P54 22-37 (30-50) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) | 0,6(5)
17 IP54 45-55 (60-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) | 0,6 (5)
18 P54 75-90 (100-125) | 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5 (4) 3(27) | 0,6(5)
(212)m (212)m

' Praiezy kabell < 95 mm’.

Danfoss A/S ©2019.11
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101 M

UzZivatelska pfirucka Instalace

Tabulka 11: Utahovaci momenty pro konstruk¢ni velikosti H6-H10, 3 x 525-600 V

Vykon [kW (hp)] Moment [Nm (in-Ib)]

Konstrukéni | Trida 3x525-600V Sit Motor Stejnosmérné | Ridici svor- | Zemé | Relé

velikost ochrany pfipojeni ky

H9 1P20 2,2-7,5(3-10) 1,8 (16) 1,8 (16) Nedoporu¢eno | 0,5 (4) 3(27) | 0,6(5)

H10 1P20 11-15 (15-20) 1,8(16) 1,8(16) Nedoporu¢eno | 0,5 (4) 3(27) | 0,6 (5)

H6 P20 18,5-30 (25-40) | 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5(4) 3(27) | 0,54)

H7 1P20 37-55 (50-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5(4) 3(27) | 0,54)

H8 1P20 75-90 (100-125) | 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5(4) 3(27) | 0,5(4)
(212)m (212)m

' Prafezy kabell < 95 mm’.

3.2.2Tsit

AUPOZORNENIA

ITSIT
Instalace s izolovanym sitovym zdrojem, tj. IT sit.

- Napdjeci napéti nesmi pii ptipojeni k siti prekrocit 440 V (ménice 3 x 380-480 V).

U jednotek IP20, 200-240V, 0,25-11 kW (0,33-15 hp) a 380-480 V, IP20, 0,37-22 kW (0,5-30 hp) rozpojte pfi pfipojeni k IT siti vypi-
nac RFI vysroubovanim Sroubu na boku ménice.

— 8
Ol=K

R

- \_-’ﬂ L_.ir//

Obrazek 2:1P20, 200-240V, 0,25-11 kW (0,33-15 hp), IP20, 0,37-22 kW (0,5-30 hp), 380-480 V

1 Sroub EMC

U ménica 400V, 30-90 kW (40-125 hp) a 600 V nastavte pfi pfipojeni k IT siti parametr 14-50 RFI Filter (RFI filtr) na hodnotu [0] Off
(Vypnuto).

U ménic IP54, 400V, 0,75-18,5 kW (1-25 hp) je sSroub EMC uvnitf ménice - viz nasledujici obrazek.
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Uzivatelska pfirucka Instalace

e30bc251.10

Obrazek 3:1P54, 400 V, 0,75-18,5 kW (1-25 hp)

1 Sroub EMC

Pfi opétovném vlozeni pouzijte vyhradné sroub M3x12.

3.2.3 Pfipojeni k siti a motoru

3.2.3.1 Uvod

Ménic¢ je urcen pro provoz se véemi standardnimi 3fazovymi asynchronnimi motory.

+  Aby byly spInény technické podminky elektromagnetické kompatibility z hlediska emisi, pouZijte stinény/pancéfovany motoro-
vy kabel a pfipojte ho k oddélovaci desce a k motoru.

«  Kabel motoru by mél byt co nejkratsi, aby se snizila droven hluku a svodové proudy.
+ Dalsi podrobnosti o montazi oddélovaci desky naleznete v Navodu k montazi oddélovaci desky ménice VLT® HVAC Basic Drive.

+  Rovnéz si prectéte ¢ast Instalace v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou v 3.2.5 EMC vyhovuijici instalace.

3.2.3.2 Pfipojeni k siti a k motoru
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101 M

Uzivatelska pfirucka Instalace

Zapojte zemnici vodi¢e do zemnici svorky.
2. Pfipojte motor ke svorkam U, V a W a utahnéte srouby pomoci momentud uvedenych v tabulkach.

3. Pripojte sitové napéjeni do svorek L1, L2 a L3 a utdhnéte Srouby pomoci momentd uvedenych v 3.2.1 Elektricka instalace
obecné.

3.2.3.3 Relé a svorky na konstruk¢nich velikostech H1-H5

e30bb634.1(C

Obrazek 4: Konstrukeni velikosti H1-H5, 1P20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 hp), IP20, 380-480 V, 0,37-22 kW (0,5-30 hp)

1 Sit 3 Motor

2 Zemé 4 Relé
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101 M

Uzivatelska pfirucka Instalace

3.2.3.4 Relé a svorky na konstruké¢ni velikosti H6

e30bb762.11

HHH

V
PV |

V\\‘_\"‘V
2 3 4

Obrazek 5: Konstrukéni velikost H6, IP20, 380-480 V, 30-45 kW (40-60 hp), IP20, 200-240 V, 15-18,5 kW (20-25 hp), IP20, 525-600 V, 22-30 kW
(30-40 hp)

1 Sit 3 Zemé

2 Motor 4 Relé

3.2.3.5 Relé a svorky na konstrukéni velikosti H7

e30bb763.10

Obrazek 6: Konstrukéni velikost H7, IP20, 380-480 V, 55-75 kW (70-100 hp), IP20, 200-240 V, 22-30 kW (30-40 hp), IP20, 525-600 V, 45-55 kW
(60-70 hp)
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101 M

Uzivatelska pfirucka Instalace
1 Sit 3 Zemé
2 Relé 4 Motor

3.2.3.6 Relé a svorky na konstruk¢ni velikosti H8

e30bb764.1C

Obrazek 7: Konstrukéni velikost H8, P20, 380-480 V, 90 kW (125 hp), IP20, 200-240 V, 37-45 kW (50-60 hp), IP20, 525-600 V, 75-90 kW (100-
125 hp)

1 Sit 3 Zemé

2 Relé 4 Motor

3.2.3.7 Pfipojeni k siti a k motoru pro konstrukéni velikost H9

e30bt302.12

Obrazek 8: Pripojeni ménice k motoru, konstrukéni velikost H9 1P20, 600 V, 2,2-7,5 kW (3,0-10 hp)
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101 M

Uzivatelska pfirucka Instalace

Postup

1. Zasurite montazni desku na misto a utdhnéte 2 Srouby - viz nasledujici obrazek.

e30ba261.1C

Obrézek 9: Montaz montazni desky

2. Zapojte zemnici kabel - viz nasledujici obrazek.
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101 M

Uzivatelska pfirucka Instalace

e30ba262.10

Obrazek 10: Montaz zemniciho kabelu

3. Zasunte sitové kabely do sitového konektoru a utahnéte srouby - viz nasledujici obrazek. Pouzijte utahovaci momenty pop-
sané v 3.2.1 Elektricka instalace obecné.

e30ba263.1C

Obrazek 11: Montaz sitového konektoru

4. Namontujte drzak pres sitové kabely a utdhnéte Srouby - viz nasledujici obrazek. Pouzijte utahovaci momenty popsané v
3.2.1 Elektricka instalace obecné.
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Uzivatelska pfirucka Instalace

e30ba264.1C

Obrazek 12: Montaz drzaku

3.2.3.8 Relé a svorky na konstrukéni velikosti H10

J

@

j'l |

—

Sy
e30ba725.1C

Obrazek 13: Konstruk¢ni velikost H10, 1IP20, 600 V, 11-15 kW (15-20 hp)
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3.2.3.9 Konstrukéni velikost 12

01°662°90€®

Obrazek 14: Konstrukéni velikost 12, IP54, 380-480 V, 0,75-4,0 kW (1-5 hp)

Motor

ubC

Relé

7

I/0

RS485

1

Sit

Zemé

Kabelové svorky

4

AQ275641848264cs-000101 / 132R0078
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Uzivatelska pfirucka Instalace

3.2.3.10 Konstruk¢ni velikost 13

e30bc201.10

Obrazek 15: Konstrukéni velikost 13, IP54, 380-480 V, 5,5-7,5 kW (7,5-10 hp)

1 RS485 5 Motor
2 Sit 6 ubDC
3 Zemé 7 Relé

4 Kabelové svorky 8 I/0
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Uzivatelska pfirucka Instalace

3.2.3.11 Konstrukéni velikost 14

e30bd011.10

a):
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\
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Obrazek 16: Konstruk¢ni velikost 14, IP54, 380-480 V, 0,75-4,0 kW (1-5 hp)

1 RS485 5 Motor
2 Sit 6 ubDC
3 Zemé 7 Relé

4 Kabelové svorky 8 I/0
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Uzivatelska pfirucka Instalace

3.2.3.12 IP54, konstrukéni velikosti 12, 13, 14

e
3]
S
8
&
[0}
|
RELAY 2
/s v
A‘i‘l‘ !
Obrazek 17: IP54, konstrukéni velikosti 12, 13, 14
3.2.3.13 Konstruk¢ni velikost 16
=
©
S
e}
3
()

Obrazek 18: Pfipojeni k siti pro konstruk¢ni velikost 16, IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 hp)
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-50 hp)

Obrazek 19: Pfipojeni k motoru pro konstrukéni velikost 16, IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30

0lL'slzeqoe?

Obrazek 20: Relé na konstruk¢ni velikosti 16, IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 hp)

AQ275641848264cs-000101 / 132R0078
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Uzivatelska pfirucka Instalace

3.2.3.14 Konstruk¢ni velikost 17, 18

e30bc248.10

Obrazek 21: Konstrukéni velikosti 17, 18, IP54, 380-480 V, 45-55 kW (60-70 hp), IP54, 380-480 V, 75-90 kW (100-125 hp)
3.2.4 Pojistky a jistice

3.2.4.1 Ochrana vétve obvodu

Aby bylo zabranéno riziku vzniku poZzaru, chrarite vétve obvodu v instalaci - spinaci zafizeni, stroje a podobné - proti zkratu a nad-
proudu. Ridte se narodnimi a mistnimi piedpisy.

3.2.4.2 Ochrana proti zkratu
Danfoss doporucuje pouzit pojistky a jistice uvedené v této kapitole, aby byl chrdnén servisni personal ¢i jiné zafizeni v pfipadé
vnitini zdvady ménice nebo zkratu v meziobvodu. Méni¢ poskytuje Uplnou ochranu proti zkratu v pfipadé zkratu v motoru.

3.2.4.3 Ochrana proti nadproudu

Zajistéte ochranu proti petizeni, abyste zamezili riziku prehiati kabell v instalaci. Ochranu proti nadproudu je vzdy nutno provést
ve shodé s mistnimi a ndrodnimi pfedpisy. Jisti¢e a pojistky musi byt uréeny pro ochranu v obvodu dodavajicim max. 100000 A,
(sym.), maximalné 480 V.

3.2.4.4 UL/neshoda s UL

Aby byla zajisténa shoda s UL nebo IEC 61800-5-1, pouzijte jistice nebo pojistky uvedené v této kapitole. Jistice musi byt ur¢eny pro
ochranu v obvodu dodavajicim max. 10000 A, (sym.), max. 480 V.

3.2.4.5 Doporucené pojistky a jistice

V pfipadé poruchy muze nedodrzeni doporuceni ohledné ochrany zpUsobit poskozeni ménice.

Tabulka 12: Pojistky a jistice

Jistic¢ Pojistka
Bez sho-
UL Bez shody s UL UL dy s UL
Bussmann | Bussmann | Bussmann | Bussmann fo' po-
jistka
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W'?‘;:)[]kw TypRK5 | TypRK1 TypJ Typ T Typ G
3% 200-240V
P20
0,25 (0,33) FRS-R-10 | KTN-R1O | JKS-10 | JIN-10 10
0,37(0,5) FRS-R-10 | KTN-R1O | JKS-10 | JIN-10 10
075 (1) FRS-R-10 | KTN-R1O | JKS-10 | JIN-10 10
15(2) FRS-R-10 | KTN-R1O | JKS-10 | JIN-10 10
2203) - - FRS-R-15 | KTN-R15 | JKS-15 | JIN-15 16
37 (5) FRS-R25 | KTN-R25 | JKS25 | JIN-25 25
5,5 (7,5) FRS-R50 | KTN-RSO | JKS50 | JIN-50 50
7,5(10) FRS-R50 | KTN-RSO | JKS50 | JIN-50 50
11(15) FRS-R-80 | KTN-R8O | JKS-80 | JIN-80 65
15 (20) Cutler-Hammer Voeller Nzmp1. | FRSR-100 | KTN-R100 | JKS-100 | LIN-100 125
18,5 (25) EGE3100FFG A125 FRS-R-100 | KTN-R100 | JKS-100 | JIN-100 125
22 (30) Cutler-Hammer Voeller Nzmp1. | FRSR-150 | KTN-R150 | JKS-150 | LN-150 160
30 (40) JGE3150FFG A160 FRS-R-150 | KTN-R150 | JKS-150 | JIN-150 160
37 (50) Cutler-Hammer Voeller Nzmp1. | FRSR-200 | KTN-R200 | JKS-200 | 1IN-200 200
45 (60) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 | KTN-R200 | JKS-200 | JIN-200 200
3x380-480V
IP20
0,37 (0,5) FRS-R-10 | KTSR10 | JKS-10 | JIS-10 10
075 (1) FRS-R-10 | KTSR10 | JKS-10 | JIS-10 10
15(2) FRS-R-10 | KTSR10 | JKS-10 | JIS-10 10
2203) FRS-R-15 | KTSR15 | JKS-15 1515 16
3(4) FRS-R15 | KTSR15 | JKS-15 115 16
4(5) FRS-R-15 | KTSR15 | JKS-15 1515 16
5,5 (7,5) ) ) FRS-R25 | KTS-R25 | JKS-25 1525 25
7,5(10) FRS-R25 | KTSR25 | JKS-25 1525 25
11(15) FRS-R50 | KTSR50 | JKS50 |  JIS50 50
15 (20) FRS-R50 | KTSRS0 | JKS50 |  JIS-50 50
18,5 (25) FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 | JJS-80 65
22 (30) FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 | JJS-80 65
30 (40) Cutlortarar oellernzygr. | FRSR125 | KTSRI2S | KSR125 | LSR125 80
37 (50) EGE3125FFG A125 FRS-R-125 | KTS-R125 | JKS-R125 | JJS-R125 100
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45 (60) FRS-R-125 | KTS-R125 | JKS-R125 | JJS-R125 125
55 (70) Cutler-Hammer Mocller NzMp1. | FRS-R200 | KTS-R200 | JKS-R200 | JJS-R200 150
75 (100) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 | KTS-R200 | JKS-R200 | JJS-R200 | 200
90 (125) ijgzgzl-;n;'%er M“"Z;';%MBZ' FRS-R-250 | KTS-R250 | JKS-R250 | JJS-R250 250
3x525-600 V
1P20
223) FRS-R20 | KTS-R20 | JKS-20 1J5-20 20
3(4) FRS-R20 | KTS-R20 | JKS-20 1J5-20 20
3,7 (5) - - FRS-R20 | KTS-R20 | JKS-20 1J5-20 20
5,5(7,5) FRS-R20 | KTS-R20 | JKS-20 1J5-20 20
7,5(10) FRS-R20 | KTS-R20 | JKS-20 1J5-20 30
11(15) FRS-R-30 | KTS-R30 | JKS-30 1J5-30 35
15 (20) ) ) FRS-R30 | KTS-R30 | JKS-30 1J5-30 35
18,5 (25) FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 1J5-80 80
22 (30) c:g;;g;g;&er c:g:;:;g;&er FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 1J5-80 80
30 (40) FRS-R-80 | KTS-R80 | JKS-80 1J5-80 80
37 (50) FRS-R-125 | KTS-R125 | JKS-125 | JJS-125 125
45 (60) C‘J‘é'g}"'zasr:;“;r Cj‘é':;‘:";;:;‘é” FRS-R-125 | KTS-R125 | JKS-125 | JJS-125 125
55 (70) FRS-R-125 | KTS-R125 | JKS-125 | JJS-125 125
75 (100) Cutler-Hammer ngg';)%’:::r FRS-R-200 | KTS-R200 | JKS-200 | JIS-200 200
JGE3200FAG
90 (125) - FRS-R-200 | KTS-R200 | JKS-200 | JJ5-200 200
3 x380-480 V
IP54
0,75 (1) PKZM0-16 FRS-R-10 | KTS-R-10 | JKS-10 15-10 16
152 PKZM0-16 FRS-R-10 | KTS-R-10 | JKS-10 1J5-10 16
223) PKZM0-16 FRS-R-15 | KTS-R-15 | JKS-15 1s-15 16
3(4) PKZM0-16 FRS-R-15 | KTS-R-15 | JKS-15 1s-15 16
4(5) PKZM0-16 FRS-R-15 | KTS-R-15 | JKS-15 1s-15 16
5,5(7,5) i PKZMO-25 FRS-R-25 | KTS-R25 | JKS-25 1s-25 25
7,5(10) PKZMO-25 FRS-R25 | KTS-R25 | JKS-25 1J5-25 25
11(15) PKZM4-63 FRS-R-50 | KTS-R-50 | JKS-50 1J5-50 63
15 (20) PKZM4-63 FRS-R-50 | KTS-R-50 | JKS-50 1J5-50 63
18,5 (25) PKZM4-63 FRS-R-80 | KTS-R-80 | JKS-80 1J5-80 63
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22 (30) FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 125

30 (40) Moeller NZMB1-A125 FRS-R-125 | KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125

37 (50) FRS-R-125 | KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125

45 (60) FRS-R-125 | KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 160
Moeller NZMB2-A160

55(70) FRS-R-200 | KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 160

75 (100) FRS-R-200 | KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 200
Moeller NZMB2-A250

90 (125) FRS-R-250 | KTS-R-250 JKS-200 JJS-200 200

3.2.5 EMC vyhovuijici instalace

Obecné pokyny, které je nutné dodrzet, aby byla zarucena spravna elektrickd instalace s ohledem na elektromagnetickou kompati-

bilitu:

+  Pouzivejte pouze stinéné/pancéfované motorové kabely a stinéné/pancéiované fidici kabely.

. Stinéni uzemnéte na obou koncich.

«  Vyvarujte se instalace se skroucenymi konci stinéni, jelikoZ se tim pfi vysokych frekvencich snizuje stinici uc¢inek. Pouzijte misto
nich dodané kabelové svorky.
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«  Zajistéte stejny potencidl mezi méni¢em a zemnim potencialem systému PLC.

«  Pouzijte véjifové podlozky a galvanicky vodivé instala¢ni desky.

e30bb761.12

PLC Panel

|_Vystupni stykac

PLC
TNl oY oToTerexeTere
Hh Uzemiiovaci lista
PR
Obnazené izolace
— kabelu
s cl ﬁ
Q
Min. 16 mm’ (6 AWG)
vyrovnavaci kabel
Vsechny vstupy kabeld na jedné
{ strané panelu
Ridici kabely
{ (
le
r
Motorovy kabel
PRI "
Rozestup minimalné
200 mm mezi fidicim———_| |
Sitové napajeni kabelem, sl’tctvym

kabelem a sitovym
L1 motorovym kabelem
L2 I
L3
PE

P . Motor, 3 faze a ochranna zem
Zesilena ochranna zem

Obrazek 22: EMC vyhovuijici instalace

3.2.6 Ridici svorky
Sundejte kryt svorek, aby byly fidici svorky pfistupné.

Pomoci plochého Sroubovaku stisknéte pojistnou packu krytu svorek pod panelem LCP a sundejte kryt svorek - viz nasledujici obra-
zek.

U jednotek IP54 sundejte pfedni kryt, abyste se dostali k fidicim svorkam.
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e30bd331.1C

Obrazek 23: Sejmuti krytu svorek

Na ndsledujicim obrazku jsou uvedeny vechny fidici svorky ménice. Méni¢ spustite pfikazem Start (svorka 18), spojenim svorek 12—
27 a pouzitim analogové zddané hodnoty (svorka 53 nebo 54 a 55).

Rezim digitalniho vstupu svorek 18, 19 a 27 se nastavuje v parametru 5-00 Digital Input Mode (Rezim digitalniho vstupu) (vychozi

hodnota je PNP). Rezim digitalniho vstupu svorky 29 se nastavuje v parametru 5-03 Digital Input 29 Mode (Rezim digitalniho vstupu
svorky 29) (vychozi hodnota je PNP).

SV. SBERNICE

vyp [ ] zap.

e30bf892.10
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Obrézek 24: Ridici svorky
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3.2.7 Elektrické zapojeni

~

~

el

L ul - 3

= Q

3faz0vé L2 = b

P S i
napajeni 3 ﬂ%_'_'_'_y’—_‘{%

50 (+10V VYST.)

+10V
0-10V DC- [ s 53 (AVST) 240VAC3
0/4-20 mA = -
0-10V DC- — 54 (AVST)
0/4-20 mA [ﬁﬁ
55 (KOM A VST./VYST)
420/4-20 mA A VYST./ DIG VYST.
240V AC3
450/4-20 mA A VYST./ D VYST.
Sv. shérnice
12 (+24 VVYST) EEENN

S| ZAP.=Sepnuto

~ 3| yYp.= Neukone-
18(DVST) eukonce

bl
| | 19 (D VST.)
20 (KOM D VST.)

—_24V(NPN)
OV (PNP)

—_ 24V(NPN)
OV (PNP)

Sv. sbérnice —

T~ 24V(NPN) | Rozhrani (N RS485) 69 e RS4g5
OV (PNP) RS485 Q_F*—fl*
:sz‘; V (NPN) (P RS485) 68 /7JI7
OV (PNP) Nepfipojujte stinéni

(Kom RS485) 61 ke svorce 61

i 27 (D VST/VYST) J/

29 (D VST/VYST)

(PNP)-zdroj
(NPN)-chladic¢

Obrazek 25: Schéma zakladniho zapojeni

U nésledujicich jednotek neni pfistupné UDC- a UDC+:
- IP20, 380-480V, 30-90 kW (40-125 hp)

- 1P20,200-240V, 15-45 kW (20-60 hp)

- 1P20,525-600V, 2,2-90 kW (3-125 hp)

- IP54,380-480V, 22-90 kW (30-125 hp)

3.2.8 Akusticky hluk nebo vibrace

Pokud motor nebo zafizeni pohanéné motorem — napt. ventildtor — vydava pii urcitych kmitoctech hluk nebo vibrace, nakonfigur-
ujte nasledujici parametry nebo skupiny parametrd, abyste tento hluk nebo vibrace omezili:

«  Skupina parametrt 4-6* Speed Bypass (Zakazané otacky).
« Nastavte parametr 14-03 Overmodulation (Pfemodulovani) na hodnotu [0] Off (Vypnuto).
« Typ spinani a spinaci frekvence ve skupiné parametri 14-0* Inverter Switching (Spinani stfidace).

«  Parametr 1-64 Resonance Dampening (Tlumeni rezonance).
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4 Programovani

4.1 Ovladaci panel (LCP)

Ménic Ize naprogramovat z ovladaciho panelu LCP nebo z pocitace pies komunikacni port RS485 pomoci softwaru pro nastavovani
MCT 10.

Ovladaci panel LCP je rozdélen na 4 funkcni skupiny.
« A.Displej

+  B.Tla¢itko Menu

- C.Naviga¢ni tlacitka a kontrolky

« D.Ovladaci tlacitka a kontrolky

1 2
2
2 S
- | e
3 ] 1-20 Motor Power 1
}‘ [5] 0.37kW - 0.5HP 1
| sewt o v——5
d— [ o -
Satus  Quick Main
[
| B Menu Menu Menu
— 11
12
— 1
— 11

Obrazek 26: Ovladaci panel (LCP)

A. Displej
LCD displej je podsviceny a obsahuje 2 alfanumerické radky. Na displeji LCP se zobrazuji veskeré udaje. Na Obréazek 26 jsou popsény
informace, které se zobrazuji na displeji.

Tabulka 13: Legenda k oddilu A

1 | Cislo a ndzev parametru

2 | Hodnota parametru

3 | Cislo sady parametril zobrazuje aktivni sadu parametrdl a programovanou sadu parametrdl. Pokud je stejné sada sou¢asné
aktivni i programovana, zobrazi se pouze ¢islo sady (tovarni nastaveni). Kdyz se aktivni a programovana sada lisi, zobrazi se na
displeji obé &isla (sada 12). Blikajici ¢islo oznacuje programovanou sadu.

4 | Vlevé dolni ¢asti displeje je zobrazen smér otaceni motoru — oznaceny malou Sipkou ukazujici ve sméru nebo proti sméru
chodu hodinovych rucicek.

5 | Trojuhelni¢ek oznacuje, zda je ovladaci panel LCP v reZimu Stav, Rychlé menu nebo Hlavni menu.

B. Tlacitko Menu
Stisknutim tlac¢itka [Menu] (Menu) mUzete prepinat mezi rezimem Stav, Rychlé menu a Hlavni menu.
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C. Navigacni tlacitka a kontrolky

Tabulka 14: Legenda k oddilu C

6 | LED dioda Com. (Komunikace): Blika béhem komunikace prostrednictvim sbérnice.

7 | Zelend LED dioda/On (Zap.): Ovladaci sekce pracuje spravné.

8 | Zluta LED dioda/Warn. (Vystraha): Oznatuje vystrahu.

9 | Blikajici ¢ervena LED dioda/Alarm (Poplach): Oznacuje poplach.

10 | [Back] (Zpét): Slouzi k vraceni k pfedchozimu kroku nebo vrstvé v navigacni strukture.

11 | [a]1[*][>]: Pro pohyb mezi skupinami parametrd, parametry a v rdmci parametri. Lze pouzit také k nastaveni lokalni Zadané
hodnoty.

12 | [OKI: Slouzi k vybéru parametru a k potvrzeni zmén v nastavenich parametrd.

D. Ovladaci tlacitka a kontrolky

Tabulka 15: Legenda k oddilu D

13 | [Hand On] (Ru¢né): Startuje motor a umoznuje ovladat frekvencni méni¢ pomoci ovladaciho panelu LCP.

UPOZORNENI

[2] COAST INVERSE (VOLNY DOBEH, INVERZNI) JE VYCHOZi MOZNOST PRO PARAMETR 5-12 TERMINAL 27 DIGITAL INPUT
(SVORKA 27, DIGITALNI VSTUP). JESTLIZE NA SVORKU 27 NEPRICHAZI NAPETI 24 V, TLACITKEM [HAND ON] (RUCNE)
SE MOTOR NENASTARTUJE. SPOJTE SVORKU 12 SE SVORKOU 27.

14 | [Off/Reset] (Vypnuto/Reset): Zastavi (vypne) motor. V rezimu poplachu dojde k vynulovani poplachu.

15 | [Auto On] (Auto): Méni¢ je ovladan bud pomoci fidicich svorek, nebo sériové komunikace.

4.2 Privodce nastavenim

4.2.1 Uvod do priivodce nastavenim

Integrované menu ve formé privodce vas provede piehlednym a strukturovanym zptsobem nastavenim ménice pro nastaveni apli-
kace s rezimem s otevienou smyckou, uzavienou smyckou a rychlym nastavenim motoru.

e30bb674.11

+10V (VYST)50
AVST. 53
AVST. 54
KOM VSTVYST. 55

AVYST./DVYST. 42
AVYST./DWST. 45

Z&dana
_ hodnota
0-10V

Obrazek 27: Zapojeni ménice

Privodce se zobrazi po zapnuti, pokud nedoslo ke zméné parametr(i. Privodce Ize kdykoli spustit pomoci rychlého menu. Priivodce
spustite stisknutim tlacitka [OK]. Stisknutim tlacitka [Back] (Zpét) se vratite k zobrazeni stavu.
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Spustte privodce stisknutim OK
Stisknutim Back ho preskodite
Sada 1 v

e30bb629.10

Obrazek 28: Spusténi/Ukonceni priivodce

4.2.2 Prlivodce nastavenim pro aplikace s otevienou smyckou

Pii zapnuti vyberte
preferovany jazyk.

ot

Vyberte jazyk

snoina
BN >

o e

s _tien)

..Privodce se spusti

Vyberte regionaini nastaven
8 Vihon Awrso e

Typ sité
Iﬁpzw—zw /50 Ha/trojihelnik
v

Motor

magnetem

Proud motoru
A

Jmenovité otacky motoru

ot/min

Imenovity moment Fizeni motoru
&~

& v

Odpor statoru

Ohms

Typ motoru
Asynchronni

&
=

Asynchronni motor

otor
w
_—N éti motoru

Jmenovité otacky motoru

ot/min

Zpétné ENIF pfi 1000 ot/min
v

Indukénost v ose q (La) Indukénost v ose d Sat. (LdSat)|
v }7 H v }—' B v

Dali obrazovkou je
obrazovka Privodce.

Spustte provodce stsknutim OK

Stisknutim Back ho preskotite

Sada 1 v

Status Quick  Main
Menu__Meny

Menu

como

)

Obrazovka Privodce

pokud

Sttus Quick  Mai,
Meny|

Stavova obrazovka

Pravodce Ize kdykoli znovu
spustit pomoci rychlého menu.

Typ motoru = Motor s permanentnimi magnety

Nastay
os,

Na:

it sv. 53, velky proud
A

Indukénost v ose d (Ld)
s )

Typ motoru = IPM

Typ motoru = SPM

Indukénost v ose q Sat. (LqSat)
H
m v

Proud pii min. indukénosti pro osu d
%

Proud pii min. indukénosti pro osu g

Rezim startu

Detekce rotoru

Zesileni detekee pozice

%

Detekce zablokovaného rotoru
Vypnuto

Doba Zjsténi zablokovaného rotoru (]
.08

Max. vystupni frekvence
& .

oo B

Délka motorového kabelu
v

Nastavit minimalni otacky motoru

Joooo I

Nastavit maximalni otacky motoru
Hz

Nastavit rampu 1, doba rozbéhu
o s

Nastavit rampu 1, doba dobéhu
s

v

“Typ motoru = Asynchronni

Vyberte rezim sv. 53

Proud

5v.53, maly proud

Napéti

Nastavit sv. 53, nizké napéti
v

Nastavit sv. 53, vysoké napéti

02200%

ARtV Tetmy start?
Vypnout

Nastavit min. zidanou hodnotu

Joooo I

Nastavit max, zidanou hodnotu
3

Vyberte funkci relé 1

[@Bez funkce

Vyberte funkei relé 2
[@sez funkce

‘Automatické piizpisobeni k motoru

AMA se nespusti v

| spuste test Ava.

Stisknéte OK

ik motoru OK AMA spusténo

‘ Chyba AMA ‘

—

f

Test AMA byl dokoncen.

Obrazek 29: Priivodce nastavenim pro aplikace s otevienou smyckou

Tabulka 16: Priivodce nastavenim pro aplikace s otevienou smyckou

Chyba AMA

e30bc244.16

Parametr Moznost

Vychozi

=

it

N<

Pou

Parametr 0-03
Regional Set-
tings (Regiondl-
ni nastaveni)

[1]US

[0] International (Mezindrodni)

[0] Interna-
tional (Mezi-
ndrodni)
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Parametr

Moznost

Vychozi

Pouziti

Parametr 0-06
GridType (Typ
sité)

[0] 200-240 V//50 Hz/IT-grid
(200-240 V//50 Hz/sit IT)[1]
200-240 V/50 Hz/Delta (200~
240 V//50 Hz/trojuhelnik)[2]
200-240 V/50 Hz (200-240 V/50
Hz)[10] 380-440 V/50 Hz/IT-grid
(380-440 V/50 Hz/sitIT)[11]
380-440 V/50 Hz/Delta (380-
440 V/50 Hz/trojuhelnik)[12]
380-440 V/50 Hz (380-440 V/50
Hz)[20] 440-480 V/50 Hz/IT-grid
(440-480 V//50 Hz/sitIT)[21]
440-480 V/50 Hz/Delta (440~
480 V/50 Hz/trojuhelnik)[22]
440-480 V/50 Hz (440-480 V/50
Hz)[30] 525-600 V/50 Hz/IT-grid
(525-600 V/50 Hz/sit IT)[31]
525-600V/50 Hz/Delta (525-
600 V/50 Hz/trojuhelnik)[32]
525-600 V/50 Hz (525-600 V/50
Hz)[100] 200-240 V/60 Hz/IT-
grid (200-240 V/60 Hz/sitIT)
[101] 200-240 V/60 Hz/Delta
(200-240 V/60 Hz/trojuhelnik)
[102] 200-240 V/60 Hz (200-240
V/60 Hz)[110] 380-440 V/60
Hz/IT-grid (380-440 V/60 Hz/sit
IT)[111] 380-440 V/60 Hz/Delta
(380-440 V/60 Hz/trojuhelnik)
[112] 380-440 V/60 Hz (380-440
V/60 Hz)[120] 440-480 V/60
Hz/IT-grid (440-480 V/60 Hz/sit
IT)[121] 440-480 V/60 Hz/Delta
(440-480 V/60 Hz/trojuhelnik)
[122] 440-480 V/60 Hz (440-480
V/60 Hz)[130] 525-600 V/60
Hz/IT-grid (525-600 V/60 Hz/sit
IT)[131] 525-600 V/60 Hz/Delta
(525-600 V/60 Hz/trojuhelnik)
[132] 525-600 V/60 Hz (525-600
V/60 Hz)

Dle velikosti

Zvolte provozni rezim pro restartovani po opétovném piipo-
jeni ménice k sitovému napéti po vypnuti.

Parametr 1-10
Motor Con-
struction (Kon-
strukce motoru)

*[0] Asynchron (Asynchronni)
[1] PM, non-salient SPM (PM,
SPM bez vyniklych pdli)[3] PM,
salient SPM (PM, IPM s vyniklymi
poly)

[0] Asynchron
(Asynchronni)

Nastaveni hodnoty parametru mlze zménit nasledujici para-
metry:

Parametr 1-01 Motor Control Principle (Princip ovladani
motoru).

Parametr 1-03 Torque Characteristics (Momentova charak-
teristika).

Parametr 1-08 Motor Control Bandwidth (Sitka pasma fize-
ni motoru).

Parametr 1-14 Damping Gain (Zesileni tlumeni).

Parametr 1-15 Low Speed Filter Time Const (Cas. konstanta
filtru typu dolni propust).

Parametr 1-16 High Speed Filter Time Const (Cas. konstanta
filtru typu horni propust).

Parametr 1-17 Voltage Filter Time Const (Cas. konstanta fil-
tru napéti).
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Parametr

Moznost

Vychozi

Pouziti

Parametr 1-20 Motor Power (Vykon motoru).
Parametr 1-22 Motor Voltage (Napéti motoru).
Parametr 1-23 Motor Frequency (Frekvence motoru).
Parametr 1-24 Motor Current (Proud motoru).

Parametr 1-25 Motor Nominal Speed (Jmenovité otacky
motoru).

Parametr 1-26 Motor Cont. Rated Torque (Jmenovity mo-
ment fizeni motoru).

Parametr 1-30 Stator Resistance (Rs) (Odpor statoru (Rs)).

Parametr 1-33 Stator Leakage Reactance (X1) (Rozptylova
reaktance statoru (X1)).

Parametr 1-35 Main Reactance (Xh) (Hlavni reaktance
(Xh)).

Parametr 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Indukcénost v ose d
(Ld)).

Parametr 1-38 g-axis Inductance (Lg) (Induk¢énost v ose q
(La)).

Parametr 1-39 Motor Poles (P6ly motoru).

Parametr 1-40 Back EMF at 1000 RPM (Zpétna EMF pfi
1000 ot./min).

Parametr 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (Induk¢nost v
ose d Sat. (LdSat)).

Parametr 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) (indukénost v
ose g Sat. (LgSat)).

Parametr 1-46 Position Detection Gain (Zesileni detekce
pozice).

Parametr 1-48 Current at Min Inductance for d-axis (Proud
pfi min. induk¢nosti pro osu d).

Parametr 1-49 Current at Min Inductance for g-axis (Proud
pfi min. induk¢nosti pro osu q).

Parametr 1-66 Min. Current at Low Speed (Min. proud pfi
nizkych otackach).

Parametr 1-70 PM Start Mode (ReZim startu motoru s per-
manentnim magnetem).

Parametr 1-72 Start Function (Funkce startu).
Parametr 1-73 Flying Start (Letmy start).
Parametr 1-80 Function at Stop (Funkce pfi zastaveni).

Parametr 1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz] (Min.
otacky pro funkci pti zastaveni [Hz]).

Parametr 1-90 Motor Thermal Protection (Tepelna ochrana
motoru).

Parametr 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current (Pfidrzny
DC proud/Proud predehfivani motoru).

Parametr 2-01 DC Brake Current (Proud DC brzdy).
Parametr 2-02 DC Braking Time (Doba DC brzdéni).

Parametr 2-04 DC Brake Cut In Speed (Spinaci otacky DC
brzdy).

Parametr 2-10 Brake Function (Funkce brzdy).
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d-axis Induc-
tance (Ld) (In-
dukcnost v ose
d(Ld))

1000,000 mH)

Parametr Moznost Vychozi Pouziti
«  Parametr 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (MaximalIn{
otacky motoru [Hz]).
«  Parametr 4-19 Max Output Frequency (Max. vystupni frek-
vence).
«  Parametr 4-58 Missing Motor Phase Function (Funkce pfi
chybéjici fazi motoru).
+  Parametr 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation
(Kompenzace mrtvé doby - snizeni otacek).
Parametr 1-20 0.12-110 kW/0.16-150 hp Dle velikosti Zadejte vykon motoru podle udajl z typového stitku.
Motor Power (0,12-110 kW/0,16-150 hp)
(Vykon motoru)
Parametr 1-22 50-1000V Dle velikosti | Zadejte napéti motoru podle udajd z typového stitku.
Motor Voltage
(Napéti motoru)
Parametr 1-23 20-400 Hz Dle velikosti | Zadejte kmitocet motoru podle Udajl z typového stitku.
Motor Frequen-
cy (Frekvence
motoru)
Parametr 1-24 0.01-10000.00 A (0,01- Dle velikosti | Zadejte proud motoru podle tdaji z typového stitku.
Motor Current 10000,00A)
(Proud motoru)
Parametr 1-25 50-9999 RPM (50-9999 ot./min) | Dle velikosti Zadejte jmenovité otacky motoru podle udajl z typového
Motor Nominal Stitku.
Speed (Jmeno-
vité otdcky mo-
toru)
Parametr 1-26 | 0.1-1000.0 Nm (0,7-1000,0 Nm) | Dle velikosti | Tento parametr je dostupny, kdyZ je parametr 1-10 Motor
Motor Cont. Construction (Konstrukce motoru) nastaveny na moznosti,
Rated Torque které zapnou rezim motoru s permanentnim magnetem.
(Umenovity mo-
ment fizeni mo-
toru)
Zména hodnoty tohoto parametru ovlivni nastaveni ostat-
nich parametrd.
Parametr 1-29 | Viz parametr 1-29 Automatic Off (Vypnuto) | Provedenim AMA optimalizujete vykon motoru.
Automatic Mo- | Motor Adaption (AMA) (Auto-
tor Adaption matické ptizplsobeni k mo-
(AMA) (Auto- toru (AMA)).
matickeé prizpu-
sobeni k motoru
(AMA))
Parametr 1-30 0.000-99.990 Q (0,000-99,990 Dle velikosti Nastavte hodnotu odporu statoru.
Stator Resist- Q)
ance (Rs) (Od-
por statoru (Rs))
Parametr 1-37 0.000-1000.000 mH (0,000- Dle velikosti Zadejte hodnotu indukénosti v ose d. Hodnotu ziskate z

technickych idaji o motoru s permanentnim magnetem.
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Parametr Moznost Vychozi Pouziti

Parametr 1-38 | 0.000-1000.000 mH (0,000- Dle velikosti | Zadejte hodnotu induk¢nosti v ose d.

g-axis Induc- 1000,000 mH)

tance (Lq) (In-

dukcnost v ose

q(Lq)

Parametr 1-39 2-100 4 Zadejte pocet p6ll motoru.

Motor Poles

(Pély motoru)

Parametr 1-40 10-9000V Dle velikosti Ef. hodnota faze—faze u zpétné elmot. sily pfi 1000 ot./min

Back EMF at

1000 RPM

(Zpétnd EMF pri

1000 ot./min)

Parametr 1-42 0-100m 50m Zadejte délku motorového kabelu.

Motor Cable

Length (Délka

motorového ka-

belu)

Parametr 1-44 0.000-1000.000 mH (0,000- Dle velikosti | Tento parametr odpovida nasycené indukénosti Ld. V idedl-

d-axis Induc- 1000,000 mH) nim pfipadé ma tento parametr stejnou hodnotu jako para-

tance Sat. metr 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Induk¢énost v ose d (Ld)). Nic-

(LdSat) (induke- méné pokud dodavatel motoru poskytne induk¢ni kfivku,

nostv osed Sat. méla by se zde zadat induk¢ni hodnota pfi 200 % jmenovité-

(LdSat)) ho proudu.

Parametr 1-45 0.000-1000.000 mH (0,000- Dle velikosti | Tento parametr odpovida nasycené induk¢nosti Lq. V idedl-

g-axis Induc- 1000,000 mH) nim pfipadé ma tento parametr stejnou hodnotu jako para-

tance Sat. metr 1-38 g-axis Inductance (Lq) (Indukénost v ose q (Lq)). Nic-

(LgSat) (indukc- méné pokud dodavatel motoru poskytne indukéni kfivku,

nost v ose g Sat. méla by se zde zadat induk¢ni hodnota pii 200 % jmenovité-

(LgSat)) ho proudu.

Parametr 1-46 20-200% 100% Upravuje vysku testovaciho impulzu béhem detekce pozice

Position Detec- pfi startu.

tion Gain (Zesi-

leni detekce po-

zice)

Parametr 1-48 | 20-200% 100% Zadejte bod nasycené indukénosti.

Current at Min

Inductance for

d-axis (Proud

pfimin. indukc-

nosti pro osu d)

Parametr 1-49 20-200% 100% Tento parametr specifikuje kfivku saturace hodnot induk¢-

Current at Min nosti d a g. Od 20 do 100 % tohoto parametru jsou induk¢-

Inductance for nosti linedrné aproximovany vzhledem k parametrdm 1-37 d-

g-axis (Proud axis Inductance (Ld) (Indukénost v ose d (Ld)), 7-38 g-axis In-

pfi min. induk¢- ductance (Lg) (Indukénost v ose q (Lq)), 1-44 d-axis Inductance

nostipro osu q) Sat. (LdSat) (Indukénost v ose d Sat. (LdSat)) a 1-45 g-axis In-
ductance Sat. (LgSat) (induk¢nost v ose g Sat. (LgSat)).

Parametr 1-70 [0] Rotor Detection (Detekce ro- | [0] Rotor De- Vyberte rezim startu motoru s permanentnim magnetem.

PM Start Mode | toru)[1] Parking (Parkovdni) tection (De-

(Rezim startu tekce rotoru)

motoru s per-
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(Funkce relé)

Parametr Moznost Vychozi Pouziti

manentnim

magnetem)

Parametr 1-73 [0] Disabled (Vypnuto)[1] Ena- [0] Disabled Hodnotu [1] Enabled (Zapnuto) vyberte, chcete-li, aby po vy-

Flying Start bled (Zapnuto) (Vypnuto) padku napdjeni méni¢ dokazal dohnat otacejici se motor.

(Letmy start) Neni-li tato funkce pozadovana, vyberte hodnotu [0] Disa-
bled (Vypnuto). Kdyz je tento parametr nastaveny na hodno-
tu [1] Enabled (Zapnuto), parametr 1-71 Start Delay (Zpozdéni
startu) a parametr 1-72 Start Function (Funkce startu) jsou bez
funkce. Parametr 1-73 Flying Start (Letmy start) je aktivni jen v
rezimu VVC*,

Parametr 3-02 -4999.000-4999.000 0 Minimalni reference je nejnizsi hodnota dosazena souctem

Minimum Refer- | (-4999,000-4999,000) vsech zadanych hodnot.

ence (Minimdini

reference)

Parametr 3-03 -4999.000-4999.000 50 Maximalni Zddana hodnota je nejnizsi hodnota dosazena

Maximum Ref- | (-4999,000-4999,000) souctem vsech zadanych hodnot.

erence (Maxi-

mdilni reference)

Parametr 3-41 0.05-3600.00 s (0,05-3600,00s) | Dle velikosti Pokud je vybran asynchronni motor, doba rozbéhu je z 0 na

Ramp 1 Ramp jmenovitou hodnotu parametru 1-23 Motor Frequency (Frek-

Up Time (Ram- vence motoru). Pokud je vybran motor s permanentnimi

pa 1, doba roz- magnety, doba rozbéhu je z 0 na hodnotu parametru 1-25

béhu) Motor Nominal Speed (Jmenovité otacky motoru).

Parametr 3-42 0.05-3600.00 s (0,05-3600,00s) | Dle velikosti Pro asynchronni motory je doba rozbéhu ze jmenovité hod-

Ramp 1 Ramp noty parametru 1-23 Motor Frequency (Frekvence motoru) na

Down Time 0. Pro motory s permanentnimi magnety je doba dobéhu z

(Rampa 1, doba hodnoty parametru 1-25 Motor Nominal Speed (Jmenovité

dobéhu) otacky motoru) na 0.

Parametr 4-12 0.0-400.0 Hz (0,0-400,0 Hz) OHz Zadejte minimalni hodnotu otacek.

Motor Speed

Low Limit [Hz]

(Minimdlni

otdcky motoru

[Hz])

Parametr 4-14 0.0-400.0 Hz (0,0-400,0 Hz) 100 Hz Zadejte maximalni hodnotu otacek.

Motor Speed

High Limit [Hz]

(Maximdlni

otdcky motoru

[Hz])

Parametr 4-19 0.0-400.0 Hz (0,0-400,0 Hz) 100 Hz Zadejte hodnotu max. vystupniho kmito¢tu. Pokud je para-

Max Output metr 4-19 Max Output Frequency (Max. vystupni frekvence)

Frequency nastaven na nizsi hodnotu nez parametr 4-14 Motor Speed

(Max. vystupni High Limit [Hz] (Maximalni ota¢ky motoru [Hz]), parametr

frekvence) 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Maximalni ota¢ky motoru
[Hz]) se automaticky nastavi na stejnou hodnotu jako para-
metr 4-19 Max Output Frequency (Max. vystupni frekvence).

Parametr 5-40 | Viz parametr 5-40 Function Re- | [9] Alarm Vyberte funkci fidiciho vystupniho relé 1.

Function Relay | lay (Funkce relé). (Poplach)
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Parametr

Moznost

Vychozi

Pouziti

Parametr 5-40
Function Relay
(Funkce relé)

Viz parametr 5-40 Function Re-
lay (Funkce relé).

[5] Drive run-
ning (Béh)

Vyberte funkci fidiciho vystupniho relé 2.

Parametr 6-10
Terminal 53
Low Voltage
(Svorka 53,
nizké napéti)

0.00-10.00 V (0,00-10,00 V)

0.07V (0,07 V)

Zadejte hodnotu napéti odpovidajici min. zadané hodnoté.

Parametr 6-11
Terminal 53
High Voltage
(Svorka 53, vy-
soké napéti)

0.00-10.00 V (0,00-10,00 V)

([

Zadejte hodnotu napéti odpovidajici max. zadané hodnoté.

Parametr 6-12
Terminal 53
Low Current
(Svorka 53, ma-
ly proud)

0.00-20.00 mA (0,00-20,00 mA)

4mA

Zadejte hodnotu proudu odpovidajici min. zddané hodnoté.

Parametr 6-13
Terminal 53
High Current
(Svorka 53, vel-
ky proud)

0.00-20.00 mA (0,00-20,00 mA)

20mA

Zadejte hodnotu proudu odpovidajici max. zddané hodnoté.

Parametr 6-19
Terminal 53
mode (Svorka
53, rezim)

[0] Current (Proud)[1] Voltage
(Napéti)

[1] Voltage
(Napéti)

Zvolte, zda bude svorka 53 fungovat jako proudovy nebo na-
pétovy vstup.

Parametr 30-22
Locked Rotor
Detection (De-
tekce zabloko-
vaného rotoru)

[0] Off (Vypnuto)[1] On (Zapnu-
to)

[0] Off (Vyp-
nuto)

Parametr 30-23
Locked Rotor
Detection Time
[s] (Doba zjisteé-
ni zablokované-
ho rotoru [s])

0.05-15(0,05-1s)

0.105(0,105)
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4.2.3 Prlivodce nastavenim pro aplikace s uzavienou smyckou

.. Privodce se spusti

0-03 Regionalni nastaveni
[ Vykon kw/50 Hz

006 Typ site
200-240 V/50 Hz/trojuhelnik

e30bc402.14

1-00 Rezim konfigurace
B Uzaviena smycka

1-10 Typ motoru
@1 Asynchronni

Motor s permanentnim magnetem Asynchronni motor

1-20 Vykon motoru
W

1-24 Proud motoru
A

1-25 Jmenovité otacky motoru
ot/min v

1-26 Jmenovity moment fizeni motoru
Nm

1-30 Odpor statoru 1-24 Proud motoru
@ ohms 04,661
1-39 Ply motoru 1-25 Jmenovité otacky motoru
E ot./min
Zpétna EMF pii 1000 ot./min 138 Indukenost v ose q 1-44 Indukénost v ose d Sat. (LdSat)
B+

B nmH

137 |ndukenostL'—§ (1-45) Indukénost v ose q Sat. (Lgsat)
mH Typ motoru = IPM HmH

(1-48) Proud pfi min. indukénosti pro osu d

100173

1-49 Proud pii min. indukénosti pro osu q
] | M

1-46 Zesileni detekce pozice
%

1-23 Frekvence motoru
Hz

Typ motoru = SPM

(1-70) Rezim startu
Detekce rotoru

30-22 Detekce zablokovaného rotoru
Vypnuto

30-23 Doba zjisténi zablokovaného rotoru [s]
s

4-19 Max. vystupni frekvence

S Hz
R

1-42 Délka motorového kabelu
m

2 Minimalni otacky motoru

0016 13
13 Maximalni otacky motoru
Hz

3-41 Rampa 1, doba rozbéhu
0010

3-42 Rampa 1, doba dobéhu _ .
s Typ motoru = Asynchronni

) Letmy start
Typ motoru = Motor s permanentnimi magnety Ne
" 20-00 Zdroj zpétné vazby T | Toto dialogové okno je nucené nastaveno na
| [Analogovy vstup 54 [1] Analogovy vstup 54

[73.167drojreference2 7‘

@ Bezfunkee

]
3-02 Min. reference
3-03 Max. reference
3-10 Prednastavena reference
%

629 Svorka 24, rezim
Napéti

6-26T54 Cas. konstanta filtru
O s

Napéti

6-20 Svorka 54, nizké napéti
v

6-24 Svorka 54, nizka zpétnd vazba

| 00161423

6-21 Svorka 54, nizké napéti
v

622 Svorka 54, maly proud
A

20-81 Pl normalni/inverzni fizeni
6-24 Svorka 54, nizka zpétna vazba Normalni
A H: Lk

20-83 Pl normalni/inverzni fizeni

6-23 Svorka 54, velky proud Hz
30}
A 20-93 Pl proporcionaini zesflent
6-25 Svorka 54, zpétna vazba
20-94 Pl integraéni Casova konstanta

0020,001%

1-29 Automatické pizpasobeni k motoru
@ Vypnuto

... Pritvodce se spusti

6-25 Svorka 54, zpétna vazba
Hz

Obrazek 30: Priivodce nastavenim pro aplikace s uzavienou smy¢kou

Tabulka 17: Priivodce nastavenim pro aplikace s uzavienou smyckou

Parametr Rozsah Vychozi Pouziti

Parametr 0-03 [0] International (Mezindrodni) | [0] Interna- -
Regional Set- [1]US tional (Mezi-
tings (Regiondl- ndrodni)

ni nastaveni)

Parametr 0-06 [0] 200-240 V/50 Hz/IT-grid Podle veli- Zvolte provozni rezim pro restartovéni po opétovném pfipo-
GridType (Typ (200-240 V//50 Hz/sit IT)[1] kosti jeni ménice k sitovému napéti po vypnuti.

sité) 200-240 V/50 Hz/Delta (200~
240 V/50 Hz/trojuhelnik)[2]
200-240 V/50 Hz (200-240 V/50
Hz)[10] 380-440 V/50 Hz/IT-grid
(380-440 V//50 Hz/sitIT)[11]
380-440 V/50 Hz/Delta (380-
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Parametr

Rozsah

Vychozi

Pouziti

440 V/50 Hz/trojuhelnik)[12]
380-440 V/50 Hz (380-440 V/50
Hz)[20] 440-480 V/50 Hz/IT-grid
(440-480 V/50 Hz/sitIT)[21]
440-480 V/50 Hz/Delta (440-
480 V/50 Hz/trojuahelnik)[22]
440-480 V/50 Hz (440-480 V/50
Hz)[30] 525-600 V/50 Hz/IT-grid
(525-600 V/50 Hz/sitIT)[31]
525-600 V/50 Hz/Delta (525-
600 V/50 Hz/trojuhelnik)[32]
525-600 V/50 Hz (525-600 V/50
Hz)[100] 200-240 V/60 Hz/IT-
grid (200-240 V/60 Hz/sitIT)
[101] 200-240 V/60 Hz/Delta
(200-240 V/60 Hz/trojihelnik)
[102] 200-240 V/60 Hz (200-240
V/60 Hz)[110] 380-440 V/60
Hz/IT-grid (380-440 V/60 Hz/sit
IT)[111] 380-440 V/60 Hz/Delta
(380-440 V/60 Hz/trojuhelnik)
[112] 380-440 V/60 Hz (380-440
V/60 Hz)[120] 440-480 V/60
Hz/IT-grid (440-480 V/60 Hz/sit
IT)[121] 440-480 V/60 Hz/Delta
(440-480 V/60 Hz/trojihelnik)
[122] 440-480 V/60 Hz (440-480
V/60 Hz)[130] 525-600 V/60
Hz/IT-grid (525-600 V/60 Hz/sit
IT)[131] 525-600 V/60 Hz/Delta
(525-600 V/60 Hz/trojihelnik)
[132] 525-600 V/60 Hz (525-600
V/60 Hz)

Parametr 1-00
Configuration
Mode (Rezim
konfigurace)

[0] Open loop (Oteviend
smycka)[3] Closed loop
(Uzavrend smycka)

[0] Open loop
(Otevrend
smycka)

Viyberte hodnotu [3] Closed loop (Uzaviena smycka).

Parametr 1-10
Motor Con-
struction (Kon-
strukce motoru)

*[0] Asynchron (Asynchronni)
[1] PM, non-salient SPM (PM,
SPM bez vyniklych pdla)[3] PM,
salient SPM (PM, IPM s vyniklymi
pcly)

[0] Asynchron
(Asynchronni)

Nastaveni hodnoty parametru mdze zménit nasledujici para-
metry:

Parametr 1-01 Motor Control Principle (Princip ovladani
motoru).

Parametr 1-03 Torque Characteristics (Momentova charak-
teristika).

Parametr 1-08 Motor Control Bandwidth (Sitka pasma fize-
ni motoru).

Parametr 1-14 Damping Gain (Zesileni tlumeni).

Parametr 1-15 Low Speed Filter Time Const (Cas. konstanta
filtru typu dolni propust).

Parametr 1-16 High Speed Filter Time Const (Cas. konstanta
filtru typu horni propust).

Parametr 1-17 Voltage Filter Time Const (Cas. konstanta fil-
tru napéti).

Parametr 1-20 Motor Power (Vykon motoru).
Parametr 1-22 Motor Voltage (Napéti motoru).

Parametr 1-23 Motor Frequency (Frekvence motoru).
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Parametr Rozsah Vychozi Pouziti

«  Parametr 1-24 Motor Current (Proud motoru).

«  Parametr 1-25 Motor Nominal Speed (Jmenovité otacky
motoru).

«  Parametr 1-26 Motor Cont. Rated Torque (Jmenovity mo-
ment fizeni motoru).

«  Parametr 1-30 Stator Resistance (Rs) (Odpor statoru (Rs)).

«  Parametr 1-33 Stator Leakage Reactance (X1) (Rozptylovd
reaktance statoru (X1)).

«  Parametr 1-35 Main Reactance (Xh) (Hlavni reaktance (Xh)).

»  Parametr 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Indukcnost v ose d

(Ld)).

«  Parametr 1-38 g-axis Inductance (Lg) (Indukcénost v ose g
(Lg)).

«  Parametr 1-39 Motor Poles (P6ly motoru).

«  Parametr 1-40 Back EMF at 1000 RPM (Zpétnd EMF pri 1000
ot./min).

»  Parametr 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (indukénost v
osed Sat. (LdSat)).

«  Parametr 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat) (indukénost v
ose q Sat. (LgSat)).

»  Parametr 1-46 Position Detection Gain (Zesileni detekce
pozice).

«  Parametr 1-48 Current at Min Inductance for d-axis (Proud
pfi min. indukénosti pro osu d).

«  Parametr 1-49 Current at Min Inductance for g-axis (Proud
prii min. induk¢nosti pro osu q).

«  Parametr 1-66 Min. Current at Low Speed (Min. proud pfi
nizkych otackach).

«  Parametr 1-70 PM Start Mode (Rezim startu motoru s per-
manentnim magnetem).

«  Parametr 1-72 Start Function (Funkce startu).
«  Parametr 1-73 Flying Start (Letmy start).
«  Parametr 1-80 Function at Stop (Funkce pfi zastaveni).

«  Parametr 1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz] (Min.
otdcky pro funkci pri zastaveni [Hz]).

«  Parametr 1-90 Motor Thermal Protection (Tepelna ochrana
motoru).

«  Parametr 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current (Pfidrzny DC
proud/Proud predehfivdni motoru).

«  Parametr 2-01 DC Brake Current (Proud DC brzdy).
«  Parametr 2-02 DC Braking Time (Doba DC brzdéni).

«  Parametr 2-04 DC Brake Cut In Speed (Spinaci otdcky DC
brzdy).

«  Parametr 2-10 Brake Function (Funkce brzdy).

«  Parametr 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (MaximdlIni
otdc¢ky motoru [Hz]).

«  Parametr 4-19 Max Output Frequency (Max. vystupni frek-
vence).
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g-axis Induc-
tance (Lg) (In-

1000,000 mH)

Parametr Rozsah Vychozi Pouziti

«  Parametr 4-58 Missing Motor Phase Function (Funkce pfi

chybéjici fazi motoru).
«  Parametr 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation
(Kompenzace mrtvé doby - snizeni otacek).
Parametr 1-20 0.09-110 kW (0,09-110 kW) Dle velikosti | Zadejte vykon motoru podle tidajli z typového stitku.
Motor Power
(Vykon motoru)
Parametr 1-22 50-1000V Dle velikosti | Zadejte napéti motoru podle udaji z typového stitku.
Motor Voltage
(Napéti motoru)
Parametr 1-23 20-400 Hz Dle velikosti Zadejte kmitocet motoru podle udajl z typového stitku.
Motor Frequen-
cy (Frekvence
motoru)
Parametr 1-24 0-10000 A Dle velikosti Zadejte proud motoru podle udajli z typového stitku.
Motor Current
(Proud motoru)
Parametr 1-25 50-9999 RPM (50-9999 ot./min) | Dle velikosti | Zadejte jmenovité otdcky motoru podle tdajd z typového
Motor Nominal Stitku.
Speed (Jmeno-
vité otdcky mo-
toru)
Parametr 1-26 0.1-1000.0 Nm (0,1-1000,0 Nm) | Dle velikosti | Tento parametr je dostupny, kdyz je parametr 1-10 Motor
Motor Cont. Construction (Konstrukce motoru) nastaveny na moznosti,
Rated Torque které zapnou rezim motoru s permanentnim magnetem.
(Jmenovity mo-
ment fizeni mo- E i
oru) UPOZORNENI
Zména hodnoty tohoto parametru ovlivni nastaveni ostat-
nich parametr(.

Parametr 1-29 | - Off (Vypnuto) | Provedenim AMA optimalizujete vykon motoru.
Automatic Mo-
tor Adaption
(AMA) (Auto-
matické prizpa-
sobeni k motoru
(AMA))
Parametr 1-30 0-99.990 Q (0-99,990 Q) Dle velikosti Nastavte hodnotu odporu statoru.
Stator Resist-
ance (Rs) (Od-
por statoru (Rs))
Parametr 1-37 | 0.000-1000.000 mH (0,000~ Dle velikosti | Zadejte hodnotu induk¢nosti v ose d. Hodnotu ziskate z
d-axis Induc- 1000,000 mH) technickych Gdajd o motoru s permanentnim magnetem.
tance (Ld) (In-
dukénost v ose
d(Ld)
Parametr 1-38 0.000-1000.000 mH (0,000- Dle velikosti | Zadejte hodnotu induk¢nosti v ose d.
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Parametr Rozsah Vychozi Pouziti

dukcnost v ose

q(Lq)

Parametr 1-39 | 2-100 4 Zadejte pocet poll motoru.

Motor Poles

(Pély motoru)

Parametr 1-40 10-9000 V Dle velikosti | Ef. hodnota faze—faze u zpétné elmot. sily pfi 1000 ot./min

Back EMF at

1000 RPM

(Zpétnd EMF pri

1000 ot./min)

Parametr 1-42 0-100m 50m Zadejte délku motorového kabelu.

Motor Cable

Length (Délka

motorového ka-

belu)

Parametr 1-44 0.000-1000.000 mH (0,000- Dle velikosti Tento parametr odpovida nasycené induk¢nosti Ld. V ideal-

d-axis Induc- 1000,000 mH) nim pfipadé ma tento parametr stejnou hodnotu jako para-

tance Sat. metr 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Induk¢nost v ose d (Ld)). Nic-

(LdSat) (induk¢- méné pokud dodavatel motoru poskytne induk¢ni kivku,

nostv osed Sat. méla by se zde zadat indukéni hodnota pfi 200 % jmenovité-

(LdSat)) ho proudu.

Parametr 1-45 0.000-1000.000 mH (0,000~ Dle velikosti | Tento parametr odpovida nasycené indukénosti Lg. V idedl-

g-axis Induc- 1000,000 mH) nim pripadé ma tento parametr stejnou hodnotu jako para-

tance Sat. metr 1-38 g-axis Inductance (Lg) (Indukcnost v ose g (Lq)). Nic-

(LgSat) (induké- méné pokud dodavatel motoru poskytne indukéni kfivku,

nost v ose g Sat. méla by se zde zadat indukéni hodnota pfi 200 % jmenovité-

(LgSat)) ho proudu.

Parametr 1-46 20-200% 100% Upravuje vysku testovaciho impulzu béhem detekce pozice

Position Detec- pfi startu.

tion Gain (Zesi-

leni detekce po-

Zice)

Parametr 1-48 | 20-200% 100% Zadejte bod nasycené induk¢nosti.

Current at Min

Inductance for

d-axis (Proud

pfimin. indukc-

nosti pro osu d)

Parametr 1-49 20-200% 100% Tento parametr specifikuje kiivku saturace hodnot induk¢-

Current at Min nosti d a g. Od 20 do 100 % tohoto parametru jsou induk¢-

Inductance for nosti linedrné aproximovany vzhledem k parametrdm 7-37 d-

g-axis (Proud axis Inductance (Ld) (Indukénost v ose d (Ld)), 7-38 g-axis In-

pri min. induk¢- ductance (Lq) (Indukénost v ose q (Lq)), 7-44 d-axis Inductance

nosti pro osu q) Sat. (LdSat) (Indukénost v ose d Sat. (LdSat)) a 7-45 g-axis In-
ductance Sat. (LqSat) (indukénost v ose q Sat. (LgSat)).

Parametr 1-70 [0] Rotor Detection (Detekce ro- | [0] Rotor De- | Vyberte rezim startu motoru s permanentnim magnetem.

PM Start Mode | toru)[1] Parking (Parkovdni) tection (De-

(ReZim startu tekce rotoru)

motoru s per-

manentnim

magnetem)
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Parametr 1-73 [0] Disabled (Vypnuto)[1] Ena- [0] Disabled Hodnotu [7] Enabled (Zapnuto) vyberte, chcete-li, aby méni¢

Flying Start bled (Zapnuto) (Vypnuto) dokazal dohnat otacejici se motor, napf. u ventilatorovych

(Letmy start) aplikaci. Pokud je zvolena hodnota PM, tento parametr se
zapne.

Parametr 3-02 -4999.000-4999.000 0 Minimalni reference je nejnizsi hodnota dosazena souctem

Minimum Refer- | (-4999,000-4999,000) viech zadanych hodnot.

ence (Minimdlni

reference)

Parametr 3-03 -4999.000-4999.000 50 Maximalni reference je nejvyssi hodnota dosazend souc¢tem

Maximum Ref- | (-4999,000-4999,000) vsech zadanych hodnot.

erence (Maxi-

madini reference)

Parametr 3-10 -100-100% 0 Zadejte zddanou hodnotu.

Preset Reference

(Prednastavend

reference)

Parametr 3-41 0.05-3600.0 s (0,05-3600,0s) Dle velikosti Doba rozbéhu z 0 na jmenovitou hodnotu parametru 1-23

Ramp 1 Ramp Motor Frequency (Frekvence motoru) pro asynchronni moto-

Up Time (Ram- ry. Doba rozbéhu z 0 na hodnotu parametru 1-25 Motor Nom-

pa 1, doba roz- inal Speed (Jmenovité otadcky motoru) pro motory s perma-

béhu) nentnimi magnety.

Parametr 3-42 0.05-3600.0 s (0,05-3600,0s) Dle velikosti Doba dobéhu ze jmenovité hodnoty parametru 1-23 Motor

Ramp 1 Ramp Frequency (Frekvence motoru) na 0 pro asynchronni motory.

Down Time Doba dobéhu z hodnoty parametru 1-25 Motor Nominal

(Rampa 1, doba Speed (Jmenovité otacky motoru) na 0 pro motory s perma-

dobéhu) nentnimi magnety.

Parametr 4-12 0.0-400.0 Hz (0,0-400,0 Hz) 0.0Hz (0,0 Hz) | Zadejte minimalni hodnotu otacek.

Motor Speed

Low Limit [Hz]

(Minimdlni

otdcky motoru

[Hz])

Parametr 4-14 0.0-400.0 Hz (0,0-400,0 Hz) 100 Hz Zadejte minimalni hodnotu vysokych otacek.

Motor Speed

High Limit [Hz]

(Maximdlni

otd¢ky motoru

[Hz])

Parametr 4-19 0.0-400.0 Hz (0,0-400,0 Hz) 100 Hz Zadejte hodnotu max. vystupniho kmitoctu. Pokud je para-

Max Output metr 4-19 Max Output Frequency (Max. vystupni frekvence)

Frequency nastaven na nizsi hodnotu nez parametr 4-14 Motor Speed

(Max. vystupni High Limit [Hz] (Maximalni ota¢ky motoru [Hz]), parametr

frekvence) 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Maximalni ota¢ky motoru
[Hz]) se automaticky nastavi na stejnou hodnotu jako para-
metr 4-19 Max Output Frequency (Max. vystupni frekvence).

Parametr 6-20 0.00-10.00 V (0,00-10,00 V) 0.07V (0,07 V) | Zadejte hodnotu napéti odpovidajici min. zddané hodnoté.

Terminal 54

Low Voltage

(Svorka 54,

nizké napéti)

Parametr 6-21 0.00-10.00 V (0,00-10,00 V) 10.00V (10,00 | Zadejte hodnotu napéti odpovidajici max. zddané hodnoté.

Terminal 54 V)
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High Voltage

(Svorka 54, vy-

soké napéti)

Parametr 6-22 0.00-20.00 mA (0,00-20,00mA) | 4.00 mA (4,00 | Zadejte hodnotu proudu odpovidajici min. Zddané hodnoté.
Terminal 54 mA)

Low Current

(Svorka 54, ma-

ly proud)

Parametr 6-23 0.00-20.00 mA (0,00-20,00mA) | 20.00 mA Zadejte hodnotu proudu odpovidajici max. Zddané hodnoté.
Terminal 54 (20,00 mA)

High Current

(Svorka 54, vel-

ky proud)

Parametr 6-24 -4999-4999 0 Zadejte hodnotu zpétné vazby, ktera odpovida napéti nebo
Terminal 54 proudu nastavenému v parametru 6-20 Terminal 54 Low Volt-
Low Ref./Feedb. age (Svorka 54, nizké napéti)/ 6-22 Terminal 54 Low Current
Value (Svorka (Svorka 54, maly proud).

54, nizka z. h./

zpétnd vazba)

Parametr 6-25 -4999-4999 50 Zadejte hodnotu zpétné vazby, ktera odpovida napéti nebo
Terminal 54 proudu nastavenému v parametru 6-21 Terminal 54 High Volt-
High Ref./Feedb. age (Svorka 54, vysoké napéti)/ 6-23 Terminal 54 High Current
Value (Svorka (Svorka 54, velky proud).

54, vysokd Z. h./

zpétnd vazba)

Parametr 6-26 0.00-10.00 s (0,00-10,00s) 0.01(0,01) Zadejte casovou konstantu filtru.

Terminal 54 Fil-

ter Time Con-

stant (Svorka

24, ¢asovd kon-

stanta filtru)

Parametr 6-29 [0] Current (Proud)[1] Voltage [1] Voltage Zvolte, zda bude svorka 54 fungovat jako proudovy nebo na-
Terminal 54 (Napéti) (Napéti) pétovy vstup.

mode (Svorka

24, reZim)

Parametr 20-81 | [0] Normal (Normdlni)[1] Inverse | [0] Normal Zvolte hodnotu [0] Normal (Normalni), chcete-li nastavit Fize-
Pl Normal/ (Inverzni) (Normdlni) ni procesu na zvysovani vystupnich otacek v pfipadé kladné
Inverse Control chyby procesu. Zvolte hodnotu [1] Inverse Inverzni, chcete-li
(Pl normdilni/ vystupni otacky snizovat.

inverzni fizent)

Parametr 20-83 | 0-200 Hz OHz Zadejte otacky motoru, které budou pouZzity jako signal star-
PI Start Speed tu pro spusténi Pl regulatoru.

[Hz] (Pl aktivac-

ni otdcky [Hz])

Parametr 20-93 | 0.00-10.00 (0,00-10,00) 0.01(0,01) Zadejte proporciondlni zesileni regulatoru procesu. Rychlé
Pl Proportional kontroly doséhnete pfi vysokém zesileni. Av3ak pfi pfilis vel-
Gain (Pl propor- kém zesileni by se proces mohl stat nestabilnim.

ciondlni zesile-

ni)

Parametr 20-94 | 0.1-999.05 (0,1-999,0 s) 999.05(999,0 | Zadejte integracni ¢asovou konstantu regulatoru procesu.

Pl Integral Time s) Ziskate rychlou kontrolu diky kratké integracni konstanté, ale
(Plintegraéni kdyz je integracni konstanta pfilis kratkd, proces se miize stat
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Parametr

Rozsah

Vychozi

Pouziti

casovd kon-
stanta)

nestabilnim. PFili§ dlouhd integracni konstanta vypne inte-

grovani.

Parametr 30-22
Locked Rotor
Detection (De-
tekce zabloko-
vaného rotoru)

[0] Off (Vypnuto)[1] On (Zapnu-
to)

[0] Off (Vyp-
nuto)

Parametr 30-23
Locked Rotor
Detection Time
[s] (Doba Zjisté-
ni zablokované-
ho rotoru [s])

0.05-1.005 (0,05-1,00s)

0.105(0,10s)

4.2.4 Nastaveni motoru

PrGivodce nastavenim motoru vas provede nastavenim potiebnych parametrii motoru.

Tabulka 18: Nastaveni priivodce nastavenim motoru

240 V/50 Hz/trojuhelnik)[2]
200-240 V/50 Hz (200-240 V/50
Hz)[10] 380-440 V/50 Hz/IT-grid
(380-440 V/50 Hz/sitIT)[11]
380-440 V/50 Hz/Delta (380~
440 V/50 Hz/trojuhelnik)[12]
380-440 V/50 Hz (380-440 V/50
Hz)[20] 440-480 V/50 Hz/IT-grid
(440-480 V/50 Hz/sitIT)[21]
440-480 V/50 Hz/Delta (440~
480 V/50 Hz/trojuhelnik)[22]
440-480 V/50 Hz (440-480 V/50
Hz)[30] 525-600 V/50 Hz/IT-grid
(525-600 V/50 Hz/sit IT)[31]
525-600 V/50 Hz/Delta (525-
600 V/50 Hz/trojuhelnik)[32]
525-600 V/50 Hz (525-600 V/50
Hz)[100] 200-240 V/60 Hz/IT-
grid (200-240 V/60 Hz/sit IT)
[101] 200-240 V/60 Hz/Delta
(200-240 V/60 Hz/trojihelnik)
[102] 200-240 V/60 Hz (200-240
V/60 Hz)[110] 380-440 V/60
Hz/IT-grid (380-440 V/60 Hz/sit
IT)[111] 380-440 V/60 Hz/Delta
(380-440 V/60 Hz/trojiihelnik)
[112] 380-440 V/60 Hz (380-440
V/60 Hz)[120] 440-480 V/60
Hz/IT-grid (440-480 V/60 Hz/sit
IT)[121] 440-480 V/60 Hz/Delta

Parametr Rozsah Vychozi Pouziti

Parametr 0-03 [0] International (Mezindrodni) | [0] Interna- -

Regional Set- [1]US tional (Mezi-

tings (Regiondl- ndrodni)

ni nastaveni)

Parametr 0-06 [0] 200-240 V/50 Hz/IT-grid Podle veli- Zvolte provozni rezim pro restartovani po opétovném pfipo-
GridType (Typ (200-240 V/50 Hz/sitIT)[1] kosti jeni ménice k sitovému napéti po vypnuti.

sité) 200-240 V/50 Hz/Delta (200~
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Parametr

Rozsah

Vychozi

Pouziti

(440-480 V/60 Hz/trojuhelnik)
[122] 440-480 V/60 Hz (440-480
V/60 Hz)[130] 525-600 V/60
Hz/IT-grid (525-600 V/60 Hz/sit
IT)[131] 525-600 V/60 Hz/Delta
(525-600 V/60 Hz/trojuhelnik)
[132] 525-600 V/60 Hz (525-600
V/60 Hz)

Parametr 1-10
Motor Con-
struction (Kon-
strukce motoru)

*[0] Asynchron (Asynchronni)
[1] PM, non-salient SPM (PM,
SPM bez vyniklych pold)[3] PM,
salient SPM (PM, IPM s vyniklymi
pély)

[0] Asynchron
(Asynchronni)

Nastaveni hodnoty parametru mdze zménit nasledujici para-
metry:

Parametr 1-01 Motor Control Principle (Princip ovladani
motoru).

Parametr 1-03 Torque Characteristics (Momentova charak-
teristika).

Parametr 1-08 Motor Control Bandwidth (Sitka pasma Fize-
ni motoru).

Parametr 1-14 Damping Gain (Zesileni tlumeni).

Parametr 1-15 Low Speed Filter Time Const (Cas. konstanta
filtru typu dolni propust).

Parametr 1-16 High Speed Filter Time Const (Cas. konstanta
filtru typu horni propust).

Parametr 1-17 Voltage Filter Time Const (Cas. konstanta fil-
tru napéti).

Parametr 1-20 Motor Power (Vykon motoru).
Parametr 1-22 Motor Voltage (Napéti motoru).
Parametr 1-23 Motor Frequency (Frekvence motoru).
Parametr 1-24 Motor Current (Proud motoru).

Parametr 1-25 Motor Nominal Speed (Jmenovité otacky
motoru).

Parametr 1-26 Motor Cont. Rated Torque (Jmenovity mo-
ment fizeni motoru).

Parametr 1-30 Stator Resistance (Rs) (Odpor statoru (Rs)).

Parametr 1-33 Stator Leakage Reactance (X1) (Rozptylova
reaktance statoru (X1)).

Parametr 1-35 Main Reactance (Xh) (Hlavni reaktance
(Xh)).

Parametr 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Induk¢nost v ose d
(Ld)).

Parametr 1-38 g-axis Inductance (Lq) (Indukénost v ose g
(La)).
Parametr 1-39 Motor Poles (Pély motoru).

Parametr 1-40 Back EMF at 1000 RPM (Zpétna EMF pfi
1000 ot./min).

Parametr 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) (Induk¢nost v
ose d Sat. (LdSat)).

Parametr 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat) (indukénost v
ose g Sat. (LgSat)).

Parametr 1-46 Position Detection Gain (Zesileni detekce
pozice).
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«  Parametr 1-48 Current at Min Inductance for d-axis (Proud
pfi min. induk¢nosti pro osu d).

«  Parametr 1-49 Current at Min Inductance for g-axis (Proud
pfi min. induk¢nosti pro osu q).

«  Parametr 1-66 Min. Current at Low Speed (Min. proud pfi
nizkych otackach).

«  Parametr 1-70 PM Start Mode (Rezim startu motoru s per-
manentnim magnetem).

«  Parametr 1-72 Start Function (Funkce startu).
«  Parametr 1-73 Flying Start (Letmy start).
«  Parametr 1-80 Function at Stop (Funkce pfi zastaveni).

«  Parametr 1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz] (Min.
otacky pro funkci pti zastaveni [Hz]).

«  Parametr 1-90 Motor Thermal Protection (Tepelna ochrana
motoru).

«  Parametr 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current (Pfidrzny
DC proud/Proud predehfivani motoru).

«  Parametr 2-01 DC Brake Current (Proud DC brzdy).
«  Parametr 2-02 DC Braking Time (Doba DC brzdéni).

«  Parametr 2-04 DC Brake Cut In Speed (Spinaci otacky DC
brzdy).

«  Parametr 2-10 Brake Function (Funkce brzdy).

«  Parametr 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (MaximaIn{
otacky motoru [Hz]).

«  Parametr 4-19 Max Output Frequency (Max. vystupni frek-
vence).

«  Parametr 4-58 Missing Motor Phase Function (Funkce pfi
chybéjici fazi motoru).

«  Parametr 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation
(Kompenzace mrtvé doby - snizeni otacek).

Parametr 1-20 0.12-110 kW/0.16-150 hp Dle velikosti Zadejte vykon motoru podle udajl z typového stitku.
Motor Power (0,12-110 kW/0,16-150 hp)

(Vykon motoru)

Parametr 1-22 50-1000V Dle velikosti Zadejte napéti motoru podle Udaji z typového stitku.
Motor Voltage

(Napéti motoru)

Parametr 1-23 20-400 Hz Dle velikosti Zadejte kmitocet motoru podle udajl z typového stitku.
Motor Frequen-

cy (Frekvence

motoru)

Parametr 1-24 0.01-10000.00 A (0,01- Dle velikosti Zadejte proud motoru podle udajli z typového stitku.
Motor Current 10000,00 A)

(Proud motoru)

Parametr 1-25 50-9999 RPM (50-9999 ot./min) | Dle velikosti | Zadejte jmenovité otdcky motoru podle Udajd z typového
Motor Nominal Stitku.

Speed (Jmeno-
vité otdcky mo-
toru)
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Position Detec-
tion Gain (Zesi-

Parametr Rozsah Vychozi Pouziti
Parametr 1-26 0.1-1000.0 Nm (0,1-1000,0 Nm) | Dle velikosti | Tento parametr je dostupny, kdyZ je parametr 1-10 Motor
Motor Cont. Construction (Konstrukce motoru) nastaveny na moznosti,
Rated Torque které zapnou rezim motoru s permanentnim magnetem.
(Jmenovity mo-
ment fizeni mo-
toru)

Zména hodnoty tohoto parametru ovlivni nastaveni ostat-

nich parametrd.
Parametr 1-30 0-99.990 ) (0-99,990 ) Dle velikosti Nastavte hodnotu odporu statoru.
Stator Resist-
ance (Rs) (Od-
por statoru (Rs))
Parametr 1-37 0.000-1000.000 mH (0,000~ Dle velikosti Zadejte hodnotu indukénosti v ose d. Hodnotu ziskate z
d-axis Induc- 1000,000 mH) technickych idaji o motoru s permanentnim magnetem.
tance (Ld) (In-
dukcnost v ose
d(Ld))
Parametr 1-38 0.000-1000.000 mH (0,000- Dle velikosti Zadejte hodnotu indukénosti v ose d.
g-axis Induc- 1000,000 mH)
tance (Lq) (In-
dukcnost v ose
q(Lq)
Parametr 1-39 | 2-100 4 Zadejte pocet poll motoru.
Motor Poles
(Pély motoru)
Parametr 1-40 10-9000 V Dle velikosti | Ef. hodnota faze—faze u zpétné elmot. sily pfi 1000 ot./min
Back EMF at
1000 RPM
(Zpétnd EMF pri
1000 ot./min)
Parametr 1-42 0-100m 50m Zadejte délku motorového kabelu.
Motor Cable
Length (Délka
motorového ka-
belu)
Parametr 1-44 0.000-1000.000 mH (0,000~ Dle velikosti Tento parametr odpovida nasycené induk¢nosti Ld. V ideal-
d-axis Induc- 1000,000 mH) nim pfipadé ma tento parametr stejnou hodnotu jako para-
tance Sat. metr 1-37 d-axis Inductance (Ld) (Induk¢nost v ose d (Ld)). Nic-
(LdSat) (induk¢- méné pokud dodavatel motoru poskytne induk¢ni kivku,
nostv osed Sat. méla by se zde zadat indukéni hodnota pfi 200 % jmenovité-
(LdSat)) ho proudu.
Parametr 1-45 0.000-1000.000 mH (0,000~ Dle velikosti | Tento parametr odpovida nasycené indukénosti Lg. V idedl-
g-axis Induc- 1000,000 mH) nim pripadé ma tento parametr stejnou hodnotu jako para-
tance Sat. metr 1-38 g-axis Inductance (Lg) (Indukcnost v ose g (Lq)). Nic-
(LgSat) (induké- méné pokud dodavatel motoru poskytne indukéni kfivku,
nost v ose g Sat. méla by se zde zadat indukéni hodnota pfi 200 % jmenovité-
(LgSat)) ho proudu.
Parametr 1-46 20-200% 100% Upravuje vysku testovaciho impulzu béhem detekce pozice

pfi startu.
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leni detekce po-

zice)

Parametr 1-48 | 20-200% 100% Zadejte bod nasycené indukénosti.

Current at Min

Inductance for

d-axis (Proud

pri min. induk¢-

nosti pro osu d)

Parametr 1-49 20-200% 100% Tento parametr specifikuje kfivku saturace hodnot induk¢-

Current at Min nosti d a g. Od 20 do 100 % tohoto parametru jsou induk¢-

Inductance for nosti linedrné aproximovany vzhledem k parametrdm 7-37 d-

g-axis (Proud axis Inductance (Ld) (Induk¢nost v ose d (Ld)), 7-38 g-axis In-

pri min. induké- ductance (Lg) (Induk¢nost v ose q (Lq)), 1-44 d-axis Inductance

nosti pro osu q) Sat. (LdSat) (Indukcnost v ose d Sat. (LdSat)) a 7-45 g-axis In-
ductance Sat. (LqSat) (induk¢nost v ose g Sat. (LgSat)).

Parametr 1-70 [0] Rotor Detection (Detekce ro- | [0] Rotor De- Vyberte rezim startu motoru s permanentnim magnetem.

PM Start Mode | toru)[1] Parking (Parkovdni) tection (De-

(Rezim startu tekce rotoru)

motoru s per-

manentnim

magnetem)

Parametr 1-73 [0] Disabled (Vypnuto)[1] Ena- [0] Disabled Hodnotu [7] Enabled (Zapnuto) vyberte, chcete-li, aby méni¢

Flying Start bled (Zapnuto) (Vypnuto) dokazal dohnat otéacejici se motor.

(Letmy start)

Parametr 3-41 0.05-3600.0 s (0,05-3600,0 s) Dle velikosti Doba rozbéhu z 0 na jmenovitou hodnotu parametru 1-23

Ramp 1 Ramp Motor Frequency (Frekvence motoru).

Up Time (Ram-

pa 1, doba roz-

béhu)

Parametr 3-42 0.05-3600.0 s (0,05-3600,0s) Dle velikosti Doba dobéhu ze jmenovité hodnoty parametru 1-23 Motor

Ramp 1 Ramp Frequency (Frekvence motoru) na 0.

Down Time

(Rampa 1, doba

dobéhu)

Parametr 4-12 0.0-400.0 Hz (0,0-400,0 Hz) 0.0Hz (0,0Hz) | Zadejte minimalni hodnotu otacek.

Motor Speed

Low Limit [Hz]

(Minimdlni

otdcky motoru

[Hz])

Parametr 4-14 0.0-400.0 Hz (0,0-400,0 Hz) 100.0 Hz Zadejte maximalni hodnotu otacek.

Motor Speed (100,0 Hz)

High Limit [Hz]

(Maximdlni

otdcky motoru

[Hz])

Parametr 4-19 0.0-400.0 Hz (0,0-400,0 Hz) 100.0 Hz Zadejte hodnotu max. vystupniho kmito¢tu. Pokud je para-

Max Output (100,0 Hz) metr 4-19 Max Output Frequency (Max. vystupni frekvence)

Frequency nastaven na nizsi hodnotu nez parametr 4-14 Motor Speed

(Max. vystupni High Limit [Hz] (Maximalni otacky motoru [Hz]), parametr

frekvence) 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] (Maximalni ota¢ky motoru

[Hz]) se automaticky nastavi na stejnou hodnotu jako para-
metr 4-19 Max Output Frequency (Max. vystupni frekvence).
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Parametr Rozsah Vychozi Pouziti

Parametr 30-22 | [0] Off (Vypnuto)[1] On (Zapnu- | [0] Off (Vyp- -
Locked Rotor to) nuto)
Detection (De-
tekce zabloko-
vaného rotoru)

Parametr 30-23 | 0.05-1.00s (0,05-1,005s) 0.10s(0,10s) | -
Locked Rotor
Detection Time
[s] (Doba zjisteé-
ni zablokované-
ho rotoru [s])

4.2.5 Funkce Changes Made (Provedené zmény)
Funkce Changes Made (Provedené zmény) zobrazuje viechny parametry, které byly zménény oproti vychozimu nastaveni.

« Vseznamu jsou uvedeny pouze zménéné parametry aktudini programované sady.

«  Parametry, u kterych byly obnoveny vychozi hodnoty, nejsou uvedeny.

«  Zprava Empty (Prazdné) oznacuje, Zze nebyly zménény zadné parametry.

4.2.6 Zména nastaveni parametr(

Postup
1.

© N v AW

Chcete-li otevrit Rychlé menu, stisknéte a drzte tla¢itko [Menu] (Menu), dokud se indikator na displeji nezobrazi nad poloz-
kou Quick Menu (Rychlé menu).

Pomoci tlacitek [2] [v] vyberte privodce, nastaveni rezimu s uzavienou smyckou, nastaveni motoru nebo provedené zmé-
ny.

Stisknéte tlacitko [OK].

K prochazeni mezi parametry Rychlého menu pouzijte tlacitka [2] [v].

Stisknutim tlacitka [OK] vyberte parametr.

Ke zméné hodnoty nastaveni parametru pouzijte tlacitka [2] [*].

Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite zménu.

Bud'stisknéte dvakrat tlacitko [Back] (Zpét) a zobrazte Stav, nebo stisknéte jednou tlacitko [Menu] (Menu) a otevrete Hlavni
menu.

4.2.7 Pristup ke véem parametr{im prostfednictvim hlavniho menu

Postup
1.

NowuwhkwnN

Stisknéte a podrzte tlac¢itko [Menu] (Menu), dokud se indikétor na displeji nezobrazi nad polozkou Main Menu (Hlavni
menu).

K prochéazeni mezi skupinami parametrd pouzijte tlacitka [4] [v].
Stisknutim tlacitka [OK] vyberte skupinu parametr(.

K prochéazeni mezi parametry v urcité skupiné pouzijte tlacitka [2] [v].
Stisknutim tlacitka [OK] vyberte parametr.

K nastaveni nebo zméné hodnoty parametru pouzijte tlacitka [2] [v].
Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite zménu.
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Varovani a poplachy

5 Varovani a poplachy

5.1 Seznam varovani a poplachi

Tabulka 19: Varovani a poplachy

Cislo | Cislo | Textchyby Varo- | Pop- | Vy- | Pii¢ina potizi
chy- | popla- vani lach pa-
by chové- dek
ho/ se za-
vy- blo-
straz- kova-
ného nim
bitu
2 16 Live zero error (Chyba X X - Signal na svorce 53 nebo 54 ¢ini méné nez 50 % hodnoty
pracovni nuly) nastavené v parametru 6-10 Terminal 53 Low Voltage (Svor-
ka 53, nizké napéti), parametru 6-12 Terminal 53 Low Current
(Svorka 53, maly proud), parametru 6-20 Terminal 54 Low
Voltage (Svorka 54, nizké napéti) nebo parametru 6-22 Ter-
minal 54 Low Current (Svorka 54, maly proud). Zkontrolujte
také nastaveni ve skupiné parametru 6-0* Analog I/0 Mode
(Rezim analogovych 1/0).
4 14 Mains ph. loss (Vypa- X X X Na strané napajeni chybi faze, nebo je nesymetrie napaje-
dek s. faze) ciho napéti pfilis vysokd. Zkontrolujte napajeci napéti. Viz
parametr 14-12 Function at Mains Imbalance (Funkce pfi ne-
symetrii sité).
7 1 DC over volt (Prepéti X X - Napéti DC meziobvodu presahuje limit.
vV mez.)
8 10 DC under volt (Podp. X X - Napéti DC meziobvodu je nizsi nez mezni hodnota upozor-
meziobv.) néni na nizké napéti.
9 9 Inverter overload X X - Vice nez 100% zatizeni po pfilis dlouhou dobu.
(Pretizeni stfidace)
10 8 Motor ETR over (Pop- X X - Motor je pfilis horky kvili vice nez 100% zatizeni po pfilis
lach ETR m) dlouhou dobu. Viz parametr 1-90 Motor Thermal Protection
(Tepelna ochrana motoru).
11 7 Motor th over (Pop- X X - Termistor nebo pfipojeni termistoru bylo odpojeno. Viz
lach term.) parametr 1-90 Motor Thermal Protection (Tepelna ochrana
motoru).
13 5 Over Current (Nad- X X X Byl prekrocen 3pickovy proud stiidace.
proud)
14 2 Earth Fault (Zemni - X X Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi.
zkrat)
16 12 Short Circuit (Zkrat) - X X Zkrat v motoru nebo na svorkach motoru.
17 4 Ctrl. word TO (Prodle- X X - Z4adna komunikace s méni¢em. Viz skupina parametrti 8-0*
va fidiciho slova TO) General Settings (Obecnd nastaveni).
24 50 Fan Fault (Porucha X X - Ventilator chladice nefunguje (pouze u jednotek 400 V, 30—
ventilatoru) 90 kW).
30 19 U phase loss (Vypa- - X X Chybi motorova faze U. Zkontrolujte fazi. Viz parametr 4-58
dek faze U) Missing Motor Phase Function (Funkce pfi chybéjici fazi mo-
toru).
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Cislo | Cislo | Textchyby Varo- | Pop- | Vy- | Pii¢ina potizi
chy- | popla- vani | lach pa-
by chové- dek
ho/ se za-
vy- blo-
straz- kova-
ného nim
bitu
31 20 V phase loss (Vypa- - X X Chybi motorova faze V. Zkontrolujte fazi. Viz parametr 4-58
dek faze V) Missing Motor Phase Function (Funkce pfi chybéjici fazi mo-
toru).
32 21 W phase loss (Vypa- - X X Chybi motorova faze W. Zkontrolujte fazi. Viz parametr 4-58
dek faze W) Missing Motor Phase Function (Funkce pfi chybéjici fazi mo-
toru).
38 17 Internal fault (Vnitini - X X Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.
chyba)
44 28 Earth Fault (Zemni - X X Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi, pouzijte
zkrat) pokud mozno hodnotu parametru 15-31 InternalFaultRea-
son (Davod vnitini chyby).
46 33 Control Voltage Fault - X X Nizké fidici napéti. Obratte se na mistniho dodavatele Dan-
(Porucha fidiciho na- foss.
péti)
47 23 24V supply low X X X Mohlo dojit k pretizeni 24V DC napdjeni.
(Nizké napéti 24V
zdroje)
50 - AMA calibration - X - Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.
failed (Kalibrace AMA)
51 15 AMA Unom, Inom - X - Ziejmé je chybné nastaveni napéti motoru, proudu motoru
nebo vykonu motoru. Zkontrolujte nastaveni.
52 - AMA low Inom (AMA - X - Proud motoru je pfili$ maly. Zkontrolujte nastaveni.
- maly jmenovity
proud)
53 - AMA big motor (AMA, - X - Motor je pfilis velky na to, aby bylo mozno provést test
V. motor) AMA.
54 - AMA small mot (AMA, - X - Motor je pfili$ maly na to, aby bylo mozno provést test
m. motor) AMA.
55 - AMA par. range (AMA, - X - Hodnoty parametru zjisténé pro motor jsou mimo pfipust-
rozsah p.) ny rozsah.
56 - AMA user interrupt - X - AMA bylo pferuseno uzivatelem.
(AMA pfreruseno)
57 - AMA timeout (AMA - - X - Zkuste spustit AMA nékolikrat znovu, dokud se AMA ne-
¢as.int.) provede.
UPOZORNENI
Opakované spusténi mize zahfat motor na takovou Uro-
ven, Ze se zvysi odpory R; a R. Zahfati motoru viak nenf
ve vétsiné pripadu kritické.
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Cislo | Cislo | Textchyby Varo- | Pop- | Vy- | Pii¢ina potizi
chy- | popla- vani | lach pa-
by chové- dek
ho/ se za-
vy- blo-
straz- kova-
ného nim
bitu
58 - AMA internal (AMA - X X - Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.
vnitini)
59 25 Current limit (Prou- X - - Proud je vys$si nez hodnota nastavend v parametru 4-18
dové omezeni) Current Limit (Proudové omezeni).
60 44 External Interlock (Ex- - X - Bylo aktivovano externi zablokovéni. Chcete-li obnovit nor-
terni zablokovani) malni provoz, pfivedte na svorku naprogramovanou na ex-
terni zablokovéni napéti 24 V DC a potom resetujte ménic
(prostrednictvim sériové komunikace, digitalniho I/0 nebo
stisknutim tlacitka [Reset] (Reset) na LCP).
66 26 Heat sink Tempera- X - - Varovani souvisi s teplotnim ¢idlem v modulu IGBT (pouze
ture Low (Nizka teplo- u jednotek 400 V, 30-90 kW (40-125 hp) a 600 V).
ta chladice)
69 1 Pwr. Card Temp (Te- X X X Teplotni ¢idlo na vykonové karté prekrocilo horni nebo
plota v. k. dolni omezeni.
70 36 lllegal FC configura- - X X Ridici karta je nekompatibilni s vykonovou kartou.
tion (Neplatna konfi-
gurace ménice)
79 - lllegal power section X X - Vnitini chyba. Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.
configuration (Ne-
platnd konfigurace
vykonové ¢3sti)
80 29 Drive initialised (Mén- - X - Vsechna nastaveni parametr( byla inicializovana na vycho-
i¢ inicializ.) zi nastaveni.
87 47 Auto DC Braking (Au- X - - Méni¢ je automaticky brzdén stejnosmérnym proudem.
tomat. brzdéni stej-
nosm. proudem)
95 40 Broken Belt (Pretrze- X X - Moment je pod Urovni momentu nastaveného pro nulové
ny pas) zatizeni, coz znaci ptetrzeny pas. Viz skupina parametrd
22-6* Broken Belt Detection (Detekce pretrzeného pasu).
126 - Motor Rotating (Oté- - X - Vysoké napéti u zpétné elmot. sily. Zastavte rotor motoru s
¢eni motoru) permanentnim magnetem.
200 - Fire Mode (Pozarni re- X - - Byl aktivovan pozarni rezim.
Zim)
202 - Fire Mode Limits Ex- X - - Pozérni rezim potlacil jeden nebo vice poplachi rusicich
ceeded (Meze poz.r.) zaruku.
250 - New sparepart (Novy - X X | Doglo k vyméné napajeni nebo spinaného napajeciho
nahr. dil) zdroje (u jednotek 400 V, 30-90 kW (40125 hp) a 600 V).
Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.
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Cislo | Cislo | Textchyby Varo- | Pop- | Vy- | Pii¢ina potizi
chy- | popla- vani lach pa-
by chové- dek
ho/ se za-
vy- blo-
straz- kova-
ného nim
bitu
251 - New Typecode (Novy - X X Méni¢ ma novy typovy kéd (u jednotek 400 V, 30-90 kW
typ. kod) (40-125 hp) a 600 V). Obratte se na mistniho dodavatele
Danfoss.
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6 Specifikace

6.1 Sitové napajeni

6.1.1 3 x 200-240 VV AC

Tabulka 20: 3 x 200-240 V AC, 0,25-7,5 kW (0,33-10 hp)
Méni¢ PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7 P5K5 P7K5
Typicky vykon na hfideli [kW] 0,25 0,37 0,75 1,5 2,2 37 55 7,5
Typicky vykon na htideli [hp] 0,33 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 7.5 10,0
Kryti 1P20 H1 H1 H1 H1 H2 H3 H4 H4
Max. velikost kabelu ve svor- 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 16 (6) 16 (6)
kach (sitovy, motorovy) [m
(AWG)]
Vystupni proud pfi okolni teploté — 40 °C (104 °F)
Spojity (3 x 200-240 V) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2 22,0 28,0
PfreruSovany (3 x 200-240 V) [A] 1,7 2,4 4,6 7,5 10,6 16,7 24,2 30,8
Maximalni vstupni proud
Spojity (3 x 200-240 V) [A] 1,1 1,6 2,8 56 8,6/72 | 14,1/12,0 | 21,0/18,0 | 28,3/24,0
Pferusovany (3 x 200-240 V) [A] 1,2 1.8 3,1 6,2 9,5/7,9 15,5/13,2 | 23,1/19,8 | 31,1/26,4
Max. sitové pojistky Viz 3.2.4.5 Doporucené pojistky a jistice.
Odhadovana vykonova ztrata 12/14 15/18 21/26 48/60 80/102 97/120 182/204 229/268
[W], nejlepsi/typicka™
Hmotnost, kryti IP20 [kg (Ib)] 2,0(4,4) 2,0(4,4) 2,0(4,4) 2,1(4,6) 3,4(7,5) 4,5(9,9) 790174) | 79017,4)
Ucinnost [%)], nejlepsi/typicka®@ | 97,0/96,5 | 97,3/96,8 | 98,0/97,6 | 97,6/97,0 | 97,1/96,3 | 97,9/97,4 | 97,3/97,0 | 98,5/97,1
Vystupni proud pfi okolni teploté — 50 °C (122 °F)
Spojity (3 x 200-240 V) [A] 1,5 1,9 35 6,8 9,6 13,0 19,8 23,0
Pferusovany (3 x 200-240 V) [A] 1.7 2,1 39 7,5 10,6 14,3 21,8 253

' Pouziva se pro dimenzaci chlazeni ménice. Pokud je spinaci frekvence zvysena oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztraty vzrist. Jsou
zahrnuty spotfeby ovladaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Udaje o vykonovych ztratach podle normy EN 50598-2 naleznete na webu Dan-

fossMyDrive® ecoSmartTM.

2 U¢innost byla méfena pfi jmenovitém proudu. Informace o tfidé energetické G¢innosti naleznete v 6.4.13 Okolni podminky. Ztraty pti ¢aste¢ném
zatizeni naleznete na webu DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

Tabulka 21: 3 x 200-240 V AC, 11-45 kW (15-60 hp)

Méni¢ P11K P15K P18K P22K P30K P37K P45K
Typicky vykon na hfideli [kW] 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0
Typicky vykon na htideli [hp] 15,0 20,0 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0
Kryti IP20 H5 Hé6 H6 H7 H7 H8 H8
Max. velikost kabelu ve svorkéach 16 (6) 35(2) 35(2) 50 (1) 50 (1) 95 (0) 120 (4/0)
(sitovy, motorovy) [m (AWG)]

62 | Danfoss A/S © 2019.11

AQ275641848264cs-000101 / 132R0078


http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro
http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Danifi

Uzivatelska pfirucka Specifikace
Méni¢ P11K P15K P18K P22K P30K P37K P45K
Vystupni proud pfi okolni teploté — 40 °C (104 °F)

Spojity (3 x 200-240 V) [A] 42,0 59,4 74,8 88,0 115,0 143,0 170,0

Pferusovany (3 x 200-240 V) [A] 46,2 65,3 82,3 96,8 126,5 157,3 187,0

Maximalni vstupni proud

Spojity (3 x 200-240 V) [A] 41,0/38,2 52,7 65,0 76,0 103,7 1279 153,0

PferuSovany (3 x 200-240 V) [A] 45,1/42,0 58,0 71,5 83,7 1141 140,7 168,3

Max. sitové pojistky Viz 3.2.4.5 Doporucené pojistky a jistice.

Odhadovand vykonova ztrata 369/386 512 697 879 1149 1390 1500

[W], nejlepsi/typicka™

Hmotnost, kryti IP20 [kg (Ib)] 9,5(20,9) 24,5 (54) 24,5(54) | 36,0(79,4) | 36,0(79,4) 51,0 51,0
(112,4) (112,4)

U¢innost [%], nejlepsi/typicka® 97,2/97,1 97,0 97,1 96,8 97,1 97,1 97,3

Vystupni proud pfi okolni teploté - 50 °C (122 °F)

Spojity (3 x 200-240 V) [A] 33,0 41,6 52,4 61,6 80,5 100,1 119

PferuSovany (3 x 200-240 V) [A] 36,3 45,8 57,6 67,8 88,6 110,1 130,9

' Pouziva se pro dimenzaci chlazeni ménice. Pokud je spinaci frekvence zvy$ena oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztraty vzrast. Jsou
zahrnuty spotfeby ovladaciho panelu LCP a typické fidici karty. Udaje o vykonovych ztratach podle normy EN 50598-2 naleznete na webu Dan-

fossMyDrive® ecoSmartTM.

2 U¢innost byla méfena pfi jmenovitém proudu. Informace o tfidé energetické G¢innosti naleznete v 6.4.13 Okolni podminky. Ztraty pti ¢aste¢ném
zatizeni naleznete na webu DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

6.1.2 3 x 380-480 V AC

Tabulka 22: 3 x 380-480 V AC, 0,37-15 kW (0,5-20 hp), konstrukéni velikosti H1-H4

Méni¢ PK37 | PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P4KO | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K
Typicky vykon na hfideli [kW] 0,37 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5 11,0 15,0
Typicky vykon na hfideli [hp] 0,5 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15,0 20,0
Kryti IP20 H1 H1 H1 H2 H2 H2 H3 H3 H4 H4
Max. velikost kabelu vezsvorkéch 4(10) | 40100 | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 16(6) | 16(6)
(sitovy, motorovy) [mm (AWG)]

Vystupni proud pfi okolni teploté — 40 °C (104 °F)

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1.2 2,2 3,7 53 7.2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0
Pferusovany (3 x 380-440 V) [A] 1,3 24 4,1 58 79 9,9 13,2 17,1 25,3 34,0
Spojity (3 x441-480 V) [A] 1.1 2,1 34 4,8 6,3 8.2 11,0 14,0 21,0 27,0
PreruSovany (3 x 441-480 V) [A] 1,2 23 3,7 53 6,9 9,0 12,1 154 23,1 29,7
Maximalni vstupni proud

Spojity (3 x 380-440V) [A] 1,2 2,1 3,5 4,7 6,3 8,3 11,2 15,1 22,1 29,9
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Méni¢ PK37 | PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P4KO | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 1,3 23 3,9 5.2 6,9 9,1 12,3 16,6 24,3 329
Spojity (3 x441-480 V) [A] 1,0 1.8 2,9 3,9 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7
PferuSovany (3 x 441-480 V) [A] 1,1 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2
Max. sitové pojistky Viz 3.2.4.5 Doporucené pojistky a jistice.

Odhadovana vykonova ztrata 13/15 16/21 46/57 | 46/58 | 66/83 | 95/118 | 104/13 | 159/19 | 248/27 | 353/37

[W], nejlepsi/typickd

Hmotnost, kryti IP20 [kg (Ib)] 2,0 2,0 2,1 33 33 34 4,3 4,5 79 79
(4,4) (4,4) (4,6) (7,3) (7,3) (7,5) (9,5) 9,9 (17,4) (17,4)

U¢innost [%], nejlepsi/typicka® 97,8/97 | 98,0/97 | 97,7/97 | 98,3/97 | 98,2/97 | 98,0/97 | 98,4/9¢ | 98,2/97 | 98,1/97 | 98,0/97

Vystupni proud pfi okolni teploté — 50 °C (122 °F)

Spojity (3 x 380-440V) [A] 1,04 1,93 3,7 4,85 6,3 84 10,9 14,0 20,9 28,0

PferuSovany (3 x 380-440 V) [A] 11 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8

Spojity (3 x441-480V) [A] 1,0 1,8 3,4 4,4 5,5 7,5 10,0 12,6 19,1 24,0

PferuSovany (3 x 441-480 V) [A] 11 2,0 3,7 4,8 6,1 8,3 11,0 13,9 21,0 264

' Pouziva se pro dimenzaci chlazeni ménice. Pokud je spinaci frekvence zvy$ena oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztraty vzrast. Jsou
zahrnuty spotfeby ovladaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Udaje o vykonovych ztratach podle normy EN 50598-2 naleznete na webu Dan-

fossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Typicka: za jmenovitych podminek. Nejlepsi: pfi optimalnich podminkach, napfiklad vy$sim vstupnim napéti a niz$im spinacim kmitoctu.

Tabulka 23: 3 x 380-480 V AC, 18,5-90 kW (25-125 hp), konstrukéni velikosti H5-H8

Méni¢ P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typicky vykon na hfideli [kW] 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Typicky vykon na htideli [hp] 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Kryti IP20 H5 H5 Hé6 H6 H6 H7 H7 H8
Max. velikost kabelu ve svor-. 16 (6) 16 (6) 35(2) 35(2) 35(2) 50(1) 95 (0) 120 (250
kach (sitovy, motorovy) [mm MCM)
(AWG)]

Vystupni proud pfi okolni teploté — 40 °C (104 °F)

Spojity (3 x 380-440V) [A] 37,0 42,5 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Pferusovany (3 x 380-440 V) [A] 40,7 46,8 67,1 80,3 99,0 116,0 161,0 194,0
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 34,0 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Pferusovany (3 x 441-480 V) [A] 374 44,0 57,2 71,5 88,0 115,0 143,0 176,0
Maximalni vstupni proud

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 35,2 41,5 57,0 70,0 84,0 103,0 140,0 166,0
PferuSovany (3 x 380-440 V) [A] 38,7 45,7 62,7 77,0 92,4 113,0 154,0 182,0
Spojity (3 x441-480V) [A] 29,3 346 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
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Méni¢ P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
PreruSovany (3 x 441-480 V) [A] 32,2 38,1 54,1 66,7 79,8 97,5 1329 157,0
Max. sitové pojistky Viz 3.2.4.5 Doporucené pojistky a jistice.

Odhadovana vykonova ztrata 412/456 | 475/523 733 922 1067 1133 1733 2141

[W], nejlepsi/typicka™

Hmotnost, kryti IP20 [kg (Ib)] 9,5(20,9) | 9,5(20,9) | 24,5(54) | 24,5(54) | 24,5 (54) 36,0 36,0 51,0(112,4)
(79,4) (79,4)

U¢innost [%], nejlepsi/typicka® | 98,1/97,9 | 98,1/97,9 97,8 97,7 98 98,2 97,8 97,9

Vystupni proud pfi okolni teploté — 50 °C (122 °F)

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 34,1 38,0 48,8 58,4 72,0 74,2 102,9 123,9

PferuSovany (3 x 380-440 V) [A] 37,5 41,8 53,7 64,2 79,2 81,6 113,2 136,3

Spojity (3 x 441-480 V) [A] 31,3 35,0 41,6 52,0 64,0 73,5 91,0 112,0

PferuSovany (3 x 441-480 V) [A] 344 38,5 45,8 57,2 70,4 80,9 100,1 123,2

' Pouziva se pro dimenzaci chlazeni ménice. Pokud je spinaci frekvence zvy$ena oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztraty vzrast. Jsou
zahrnuty spotfeby ovladaciho panelu LCP a typické fidici karty. Udaje o vykonovych ztratach podle normy EN 50598-2 naleznete na webu Dan-

fossMyDrive® ecoSmartTM.

2 U¢innost byla méfena pfi jmenovitém proudu. Informace o tfidé energetické G¢innosti naleznete v 6.4.13 Okolni podminky. Ztraty pti ¢aste¢ném
zatizeni naleznete na webu DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

Tabulka 24: 3 x 380-480 V AC, 0,75-18,5 kW (1-25 hp), konstrukéni velikosti 12-14

Méni¢ PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P4KO | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K
Typicky vykon na htideli [kW] 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 11 15 18,5
Typicky vykon na hfideli [hp] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15 20 25
Kryti IP54 12 12 12 12 12 13 13 14 14 14
Max. velikost kabelu vezsvorkéch 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 16(6) | 16(6) | 16(6)
(sitovy, motorovy) [mm (AWG)]
Vystupni proud pfi okolni teploté — 40 °C (104 °F)
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 2,2 3,7 53 7,2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0
PferuSovany (3 x 380-440 V) [A] 2,4 4,1 5,8 7.9 9,9 13,2 17,1 253 34,0 40,7
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 2,1 34 4,8 6,3 8.2 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0
Pferusovany (3 x 441-480 V) [A] 23 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4 23,1 29,7 374
Maximalni vstupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 2,1 3,5 47 6,3 8,3 11,2 15,1 22,1 29,9 35,2
Pferusovany (3 x 380-440 V) [A] 2,3 3,9 52 6,9 9,1 12,3 16,6 24,3 32,9 38,7
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,8 2,9 3,9 53 6,8 94 12,6 184 24,7 29,3
Pferusovany (3 x 441-480 V) [A] 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2 32,2

Max. sitové pojistky

Viz 3.2.4.5 Doporucené pojistky a jistice.
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Uzivatelska pfirucka Specifikace
Ménic PK75 P1K5 P2K2 P3K0 P4KO P5K5 P7K5 P11K P15K P18K
Odhadovana vykonova ztrata 21/16 | 46/57 | 46/58 | 66/83 | 95/118 | 104/13 | 159/19 | 248/27 | 353/37 | 412/45

[W], nejlepsi/typicka™

Hmotnost, kryti IP54 [kg (Ib)] 53 53 53 53 53 72 72 13,8 13,8 13,8
17 | vy | (L7 | vy | (11,7 | (159) | (159) | (304) | (304) | (304)

Ucinnost [%], nejlepsi/typicka® | 98,0/97 | 97,7/97 | 98,3/97 | 98,2/97 | 98,0/97 | 98,4/9¢ | 98,2/97 | 98,1/97 | 98,0/97 | 98,1/93

Vystupni proud pfi okolni teploté — 50 °C (122 °F)

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1,93 3,7 4,85 6,3 7,5 10,9 14,0 20,9 28,0 33,0
Pferusovany (3 x 380-440 V) [A] 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8 36,3
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,8 34 4,4 55 6,8 10,0 12,6 19,1 24,0 30,0
Pferusovany (3 x 441-480 V) [A] 2,0 3,7 4,8 6,1 83 11,0 13,9 21,0 26,4 33,0

' Pouziva se pro dimenzaci chlazeni ménice. Pokud je spinaci frekvence zvy$ena oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztraty vzrast. Jsou
zahrnuty spotfeby ovlddaciho panelu LCP a typické fidici karty. Udaje o vykonovych ztratach podle normy EN 50598-2 naleznete na webu Dan-
fossMyDrive® ecoSmartTM.

2 U¢innost byla méfena pfi jmenovitém proudu. Informace o tfidé energetické G¢innosti naleznete v 6.4.13 Okolni podminky. Ztraty pti ¢aste¢ném
zatizeni naleznete na webu DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

Tabulka 25: 3 x 380-480 V AC, 22-90 kW (30-125 hp), konstrukéni velikosti 16-18

Méni¢ P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typicky vykon na hfideli [kW] 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Typicky vykon na hfideli [hp] 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Kryti IP54 16 16 16 17 17 18 18
Max. velikost kabelu vezsvorkéch 35(2) 35(2) 35(2) 50(1) 50 (1) 95 (3/0) 120 (4/0)
(sitovy, motorovy) [mm (AWG)]

Vystupni proud pfi okolni teploté — 40 °C (104 °F)

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 44,0 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Pferusovany (3 x 380-440 V) [A] 48,4 67,1 80,3 99,0 116,6 161,7 194,7
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
PreruSovany (3 x 441-480 V) [A] 44,0 57,2 71,5 88,0 115,5 143,0 176,0

Maximalni vstupni proud

Spojity (3 x 380-440V) [A] 41,8 57,0 70,3 84,2 102,9 140,3 165,6
Pferusovany (3 x 380-440 V) [A] 46,0 62,7 774 92,6 1131 154,3 182,2
Spojity (3 x441-480 V) [A] 36,0 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Pferusovany (3 x 441-480 V) [A] 39,6 54,1 66,7 79,8 97,5 132,9 157,0
Max. sitové pojistky Viz 3.2.4.5 Doporucené pojistky a jistice.

Odhadovana vykonova ztrata 496 734 995 840 1099 1520 1781

[W], nejlepsi/typicka™

Hmotnost, kryti IP54 [kg (Ib)] 27 (59,5) 27 (59,5) 27 (59,5) 45(99,2) 45(99,2) 65(143,3) | 65(143,3)
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Danifi

Uzivatelska pfirucka Specifikace
Ménic P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Ucinnost [%], nejlepsi/typicka®@ 98,0 97,8 97,6 98,3 98,2 98,1 98,3
Vystupni proud pfi okolni teploté — 50 °C (122 °F)

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 35,2 48,8 58,4 63,0 74,2 102,9 123,9
PferuSovany (3 x 380-440 V) [A] 38,7 53,9 64,2 69,3 81,6 113,2 136,3
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 32,0 41,6 52,0 56,0 73,5 91,0 112,0
PferuSovany (3 x 441-480 V) [A] 35,2 45,8 57,2 61,6 80,9 100,1 123,2

' Pouziva se pro dimenzaci chlazeni ménice. Pokud je spinaci frekvence zvysena oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztraty vzrist. Jsou
zahrnuty spotfeby ovladaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Udaje o vykonovych ztratach podle normy EN 50598-2 naleznete na webu Dan-

fossMyDrive® ecoSmartTM.

2 U¢innost byla méfena pfi jmenovitém proudu. Informace o tfidé energetické G¢innosti naleznete v 6.4.13 Okolni podminky. Ztraty p¥i ¢aste¢ném
zatizeni naleznete na webu DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

6.1.33x525-600 V AC

Tabulka 26: 3 x 525-600 V AC, 2,2-15 kW (3-20 hp), konstrukéni velikosti H9-H10

Méni¢ P2K2 P3KO0 P3K7 P5K5 P7K5 P11K P15K
Typicky vykon na hfideli [kW] 2,2 3,0 37 55 7,5 11,0 15,0
Typicky vykon na hfideli [hp] 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15,0 20,0
Kryti IP20 H9 H9 H9 H9 H9 H10 H10
Max. velikost kabelu vezsvorka’ch 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 4(10) 10(8) 10(8)
(sitovy, motorovy) [mm (AWG)]
Vystupni proud pfi okolni teploté - 40 °C (104 °F)
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 4,1 5.2 6,4 9,5 11,5 19,0 23,0
Pferusovany (3 x 525-550 V) [A] 4,5 57 7,0 10,5 12,7 20,9 253
Spojity (3 x 551-600 V) [A] 39 49 6,1 9,0 11,0 18,0 22,0
Pferusovany (3 x 551-600 V) [A] 4,3 54 6,7 9,9 12,1 19,8 24,2
Maximalni vstupni proud
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 3,7 51 5,0 8,7 11,9 16,5 22,5
Prerusovany (3 x 525-550 V) [A] 4,1 5,6 6,5 9,6 13,1 18,2 24,8
Spojity (3 x 551-600 V) [A] 3,5 4,8 5,6 83 11,4 15,7 214
PferuSovany (3 x 551-600 V) [A] 3,9 53 6,2 9,2 12,5 17,3 23,6
Max. sitové pojistky Viz 3.2.4.5 Doporucené pojistky a jistice.
Odhadovana vykonova ztrata 65 920 110 132 180 216 294
[W], nejlepsi/typicka™
Hmotnost, kryti IP54 [kg (Ib)] 6,6 (14,6) 6,6 (14,6) 6,6 (14,6) 6,6 (14,6) 6,6(14,6) | 11,5(253) | 11,5(25,3)
Ucinnost [%], nejlepsi/typicka® 97,9 97 97,9 98,1 98,1 98,4 98,4
Vystupni proud pfi okolni teploté — 50 °C (122 °F)
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Uzivatelska pfirucka Specifikace
Méni¢ P2K2 P3KO0 P3K7 P5K5 P7K5 P11K P15K
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 2,9 3,6 4,5 6,7 8,1 13,3 16,1
Pferusovany (3 x 525-550 V) [A] 3,2 4,0 4,9 74 8,9 14,6 17,7
Spojity (3 x 551-600 V) [A] 2,7 3,4 4,3 6,3 7,7 12,6 15,4
Pferusovany (3 x 551-600 V) [A] 3,0 37 4,7 6,9 8,5 13,9 16,9

' Pouziva se pro dimenzaci chlazeni ménice. Pokud je spinaci frekvence zvysena oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztraty vzrist. Jsou
zahrnuty spotfeby ovladaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Udaje o vykonovych ztratach podle normy EN 50598-2 naleznete na webu Dan-

fossMyDrive® ecoSmartTM.

2 U¢innost byla méfena pfi jmenovitém proudu. Informace o tfidé energetické G¢innosti naleznete v 6.4.13 Okolni podminky. Ztraty p¥i ¢aste¢ném
zatizeni naleznete na webu DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

Tabulka 27: 3 x 525-600 V AC, 18,5-90 kW (25-125 hp), konstruk¢ni velikosti H6-H8

Ménic P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typicky vykon na hfideli [kW] 18,5 22,0 30,0 37 45,0 55,0 75,0 90,0
Typicky vykon na htideli [hp] 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Kryti 1P20 H6 Hé6 H6 H7 H7 H7 H8 H8
Max. velikost kabelu ve svor-. 35(2) 35(2) 35(2) 50 (1) 50 (1) 50(1) 95 (0) 120 (4/0)
kach (sitovy, motorovy) [mm
(AWG)]
Vystupni proud pfi okolni teploté — 40 °C (104 °F)
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 28,0 36,0 43,0 54,0 65,0 87,0 105,0 137,0
PferuSovany (3 x 525-550 V) [A] 30,8 39,6 473 59,4 71,5 95,7 115,5 150,7
Spojity (3 x 551-600 V) [A] 27,0 34,0 41,0 52,0 62,0 83,0 100,0 131,0
PferuSovany (3 x 551-600 V) [A] 29,7 374 45,1 57,2 68,2 91,3 110,0 1441
Maximalni vstupni proud
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 27,0 331 45,1 54,7 66,5 81,3 109,0 130,9
Pferusovany (3 x 525-550 V) [A] 29,7 36,4 49,6 60,1 73,1 894 119,9 143,9
Spojity (3 x 551-600 V) [A] 257 31,5 42,9 52,0 63,3 77,4 103,8 124,5
Pferusovany (3 x 551-600 V) [A] 28,3 34,6 47,2 57,2 69,6 85,1 114,2 137,0
Max. sitové pojistky Viz 3.2.4.5 Doporucené pojistky a jistice.
Odhadovana vykonova ztrata 385 458 542 597 727 1092 1380 1658
[W], nejlepsi/typicka™
Hmotnost, kryti IP54 [kg (Ib)] 24,5(54) | 245(54) | 245(54) 36,0 36,0 36,0 51,0 51,0

(79,3) (79,3) (79,3) (112,4) (112,4)

Uginnost [%], nejlepsi/typicka® 98,4 98,4 98,5 98,5 98,7 98,5 98,5 98,5
Vystupni proud pfi okolni teploté — 50 °C (122 °F)
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 19,6 25,2 30,1 37,8 45,5 60,9 73,5 95,9
Pferusovany (3 x 525-550 V) [A] 21,6 27,7 33,1 41,6 50,0 67,0 80,9 105,5

68 | Danfoss A/S ©2019.11

AQ275641848264cs-000101 / 132R0078


http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro
http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Danifi

Uzivatelska pfirucka Specifikace
Ménic P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Spojity (3 x 551-600 V) [A] 18,9 23,8 28,7 36,4 43,3 58,1 70,0 91,7
Pferusovany (3 x 551-600 V) [A] 20,8 26,2 31,6 40,0 47,7 63,9 77,0 100,9

' Pouziva se pro dimenzaci chlazeni ménice. Pokud je spinaci frekvence zvysena oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztraty vzrist. Jsou
zahrnuty spotfeby ovladaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Udaje o vykonovych ztratach podle normy EN 50598-2 naleznete na webu Dan-
fossMyDrive® ecoSmartTM.

2 U¢innost byla méfena pfi jmenovitém proudu. Informace o tfidé energetické G¢innosti naleznete v 6.4.13 Okolni podminky. Ztraty pfi ¢aste¢ném
zatizeni naleznete na webu DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

6.2 Vysledky testu EMC (emise)

Nasledujici vysledky testu byly ziskany pfi pouZziti systému s ménic¢em, stinénym fidicim kabelem, fidicim panelem s potenciome-
trem a stinénym motorovym kabelem.

Tabulka 28: Vysledky testu EMC (emise)

Druhé prostiedi
(primyslové

Prvni prostiedi (do-
macnosti a kancelare)

Prvni prostfedi (do-
macnosti a kance-

Typ RFlI filtru Emise Sifené vedenim. Maximalni délka stinéného kabelu [m (ft)] | Vyzafované emise
Priimyslové prostredi

EN 55011 Trida A Skupina 2 Trida A Skupina 1 Trida B Trida A Skupina 1 | Tfida B
Prdmyslové Primyslové prostiedi | Domacnosti a lehky | Pramyslové Domécnosti a leh-
prostredi pramysl prostredi ky primysl

EN/IEC 61800-3 | Kategorie C3 Kategorie C2 Kategorie C1 Kategorie C2 Kategorie C1

Prvni prostredi
(domacnostia

Prvni prostiedi
(domacnostia

prostiedi) lafe) kancelare) kancelare)
Bezex- | Sexter- Bez ex- S exter- Bezex- | Sexter- Bez ex- | S exter- | Bez S exter-
terniho | nim fil- terniho nim fil- terniho | nim fil- terniho | nimfil- | exter- | nim fil-
filtru trem filtru trem filtru trem filtru trem niho trem
filtru

RFI filtr H4 (EN55011 A1, EN/IEC61800-3 C2)

0,25-11 kW - - 25(82) 50 (164) - 20 (66) Ano Ano - Ne

(0,34-15hp) 3x

200-240V IP20

0,37-22 kW - - 25(82) 50 (164) - 20 (66) Ano Ano - Ne

(0,5-30 hp) 3 x

380-480V IP20

RFI filtr H2 (EN 55011 A2, EN/IEC 61800-3 C3)

15-45 kW (20- | 25(82) - - - - - Ne - Ne -

60 hp) 3 x 200-

240V IP20

30-90 kW (40- | 25(82) - - - - - Ne - Ne -

120 hp) 3 x

380-480V IP20

0,75-18,5 kW 25(82) - - - - - Ano - - -

(1-25hp) 3 x

380-480V IP54

22-90 kW (30- | 25(82) - - - - - Ne - Ne -

120 hp) 3 x

380-480V IP54
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Typ RFl filtru Emise Sifené vedenim. Maximalni délka stinéného kabelu [m (ft)] | Vyzafované emise

RFI filtr H3 (EN55011 A1/B, EN/IEC 61800-3 C2/C1)

15-45 kW (20- | - - 50 (164) - 20 (66) - Ano - Ne -
60 hp) 3 x 200-
240V IP20

30-90 kW (40- | - - 50 (164) - 20 (66) - Ano - Ne -
120 hp) 3 x
380-480V IP20

0,75-18,5 kW - - 25(82) - 10(33) - Ano - - -
(1-25 hp) 3 x
380-480V IP54

22-90 kW (30- | - - 25(82) - 10 (33) - Ano - Ne -
120 hp) 3 x
380-480V IP54

6.3 Specialni podminky

6.3.1 Odleh¢eni kvali okolni teploté a spinaci frekvenci

Okolni teplota namérend v pribéhu 24 hodin musi byt nejméné o 5 °C (41 °F) nizsi nez je maximalni okolni teplota specifikovand pro
ménic. Pokud je ménic pouzivan pii vysoké okolni teploté, snizte konstantni vystupni proud. Informace o kfivce odlehceni naleznete
v Pfirucce projektanta VLT® HVAC Basic DriveFC 101.

6.3.2 Odleh¢eni kvali nizkému tlaku vzduchu a vysokym nadmorskym vyskam

V ptipadé nizkého tlaku vzduchu je snizeno chlazeni vzduchem. V pfipadé vysek nad 2000 m (6562 ft) zjistéte informace o PELV u
spole¢nosti Danfoss. Do vysky 1000 m (3281 ft) neni tfeba snizovat vykon. Ve vyskach nad 1000 m (3281 ft) je potreba snizit teplotu
okoli nebo maximalni vystupni proud. Snizte vykon o 1 % na kazdych 100 m (328 ft) v nadmofiské vysce nad 1000 m (3281 ft), nebo
snizte maximalni teplotu okoli o 1 °C (33,8 °F) na kazdych 200 m (656 ft).

6.4 Obecné technické udaje

6.4.1 Ochrana a funkce

«  Elektronicka tepelna ochrana motoru proti pretizeni.

«  Sledovani teploty chladice zajistuje, Ze se ménic v pfipadé prehrati vypne.

«  Meénic je chranén proti zkratu mezi svorkami motoru U, V, W.

«  Pokud chybi motorova faze, ménic se vypne a ohlasi poplach.

«  Pfivypadku faze sité se ménic¢ vypne nebo vyda varovani (podle zatéze).

«  Kontrola napéti DC meziobvodu zajistuje, ze se ménic vypne, je-li napéti DC meziobvodu pfilis nizké nebo pfilis vysoké.

+  Ménic je chranén proti zemnimu spojeni svorek motoru U, V, W.

6.4.2 Sitové napdjeni (L1, L2, L3)

Napajeci napéti 200-240V £10 %
Napajeci napéti 380-480V 10 %
Napajeci napéti 525-600V £10 %
Napajeci kmitocet 50/60 Hz
Max. do¢asna nesymetrie mezi fazemi elektrické sité 3,0 % jmenovitého napajeciho napéti
Skutec¢ny ucinik (\) > 0,9 nominalni hodnoty pfi jmenovitém zatizeni
Relativni Gcinik (cosg) v okoli jednotky (>0,98)
Spindni na vstupnim napdjeni L1, L2, L3 (pocet zapnuti), kon- Maximalné 1krat/30 s

strukéni velikosti H1-H5, 12, 13, 14
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Spindni na vstupnim napdjeni L1, L2, L3 (pocet zapnuti), kon-
strukeni velikosti H6—-H10, 16-18

Prostiedi v souladu s normou EN 60664-1

Maximalné Tkrat/min

Kategorie prepéti lll/stuper znecisténi 2

Jednotka je vhodna pro pouziti v obvodech nedodavajicich vice nez efektivni proud 100000 A,s (symetricky) a maximalné 240/480

V.

6.4.3 Vystup motoru (U, V, W)
Vystupni napéti

Vystupni frekvence

Spinani na vystupu

Doby rozbéhu ¢&i dobéhu

6.4.4 Délky a prirezy kabell

Max. délka stinéného/pancéfovaného motorového kabelu (insta-
lace vyhovujici EMC)

Max. délka motorového kabelu, nestinény/nepancéfovany
Max. prafez kabelu k motoru, sitového

Praiez DC svorek pro zpétnou vazbu filtru na konstruk¢nich veli-
kostech H1-H3, 12, 13, 14

Prafez DC svorek pro zpétnou vazbu filtru na konstruk¢nich veli-
kostech H4-H5

Maximalni prarez vodicu k fidicim svorkam, tuhy vodic
Maximalni prarez vodica k fidicim svorkam, pruzny vodic

Minimalni priifez vodica k fidicim svorkam

6.4.5 Digitalni vstupy
Programovatelné digitaIni vstupy
Cislo svorky

Logika

Uroven napéti

Uroven napéti, logicka 0 PNP
Uroven napéti, logicka 1 PNP
Uroven napéti, logicka 0 NPN
Uroven napéti, logicka 1 NPN
Maximalni napéti na vstupu
Vstupni odpor, R;

Digitalni vstup 29 jako termistorovy vstup

Digitalni vstup 29 jako pulzni vstup

6.4.6 Analogové vstupy
Pocet analogovych vstupt
Cislo svorky

Rezim svorky 53
Rezim svorky 54

Uroven napéti

Vstupni odpor, R;

0-100 % napajeciho napéti
0-400 Hz
Neomezeno

0,05-3600 s

Viz 6.2 Vysledky testu EMC (emise).

50 m (164 ft)
Dalsi informace naleznete v 6.1.2 3 x 380-480 V AC.
4 mm7/11 AWG

16 mm’/6 AWG

2,5mm7/14 AWG
2,5mm7/14 AWG
0,05 mm/30 AWG

4
18,19, 27,29

PNP nebo NPN

0-24V DC

<5VDC

> 10V DC

> 19V DC

<14V DC

28V DC

Pfiblizné 4 kQ

Chyba: > 2,9 kQ a bez chyby: < 800 Q

Max. kmitocet 32 kHz dvoj¢inny a 5 kHz (0.C.)

2
53,54

Parametr 16-61 Terminal 53 Setting (Nastaveni svorky 53): 1 = na-
pétovy, 0 = proudovy

Parametr 16-63 Terminal 54 Setting (Nastaveni svorky 54): 1 = na-
pétovy, 0 = proudovy

0-10V
Priblizné 10 kQ

Danfoss A/S © 2019.11

AQ275641848264cs-000101 / 132R0078 | 71



VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Danfilt

UzZivatelska pfirucka Specifikace
Maximalni napéti 20V
Proudovy rozsah 0/4-20 mA (nastavitelny)
Vstupni odpor, R; <500Q
Maximalni proud 29 mA
Rozliseni analogového vstupu 10 bitd
6.4.7 Analogové vystupy

Pocet programovatelnych analogovych vystup 2
Cislo svorky 42,450
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4-20 mA
Max. zatizeni proti spole¢nému vedeni na analogovém vystupu 500Q
Max. napéti na analogovém vystupu 17V
Pfesnost analogového vystupu Maximalni chyba: 0,4 % pIného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 10 bitd
' Svorky 42 a 45 Ize naprogramovat jako digitalni vystupy.

6.4.8 Digitalni vystup

Pocet digitalnich vystupt 4
Svorky 27 a 29

Cislo svorky 27,290
UroveR napéti na digitalnim vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotfebic a zdroj) 40 mA
Svorky 42 a 45

Cislo svorky 42,452
Uroven napéti na digitalnim vystupu 17V
Max. vystupni proud na digitalnim vystupu 20 mA
Max. zatizeni na digitalnim vystupu 1kQ

' Svorky 27 a 29 Ize rovnéz naprogramovat jako vstup.

2 Svorky 42 a 45 Ize rovnéZz naprogramovat jako analogovy vystup.

Digitalni vystupy jsou galvanicky oddéleny od napéjeciho napéti (PELV) a ostatnich svorek vysokého napéti.

6.4.9 Ridici karta, sériovd komunikace RS485
Cislo svorky

Cislo svorky

6.4.10 Ridici karta, vystup 24 V DC
Cislo svorky

Maximalni zatizeni

6.4.11 Reléovy vystup
Programovatelné reléové vystupy
Relé 01 a 02 (konstruké¢ni velikost H1-H5 a 12-14)

Max. zatizeni svorky (AC-1)" na 01-02/04-05 (spinaci) (odporova

zatéz)

Max. zatizeni svorky (AC-15)™" na 01-02/04-05 (spinaci) (induktiv-

ni zatéZ pti cosg 0,4)

68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
61 spolecné pro svorky 68 a 69

12
80 mA

2

01-03 (rozpinaci), 01-02 (spinaci), 04-06 (rozpinaci), 04-05 (spina-

ci)
250V AC 3A

250V AC,02A
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Max. zatizeni svorky (DC-1)" na 01-02/04-05 (spinaci) (odporova 30VDGC 2A
zatéz)

Max. zatizeni svorky (DC-13)™ na 01-02/04-05 (spinaci) (induktiv- 24VDC0,1A
ni zatéz)

Max. zatizeni svorky (AC-1)™" na 01-03/04-06 (rozpinaci) (odporo- 250V AC 3A
va z4téz)

Max. zatizeni svorky (AC-15)™ na 01-03/04-06 (rozpinaci) (induk- 250V AC,0,2A
tivni zatéz pfi cosg 0,4)

Max. zatizeni svorky (DC-1)"" na 01-03/04-06 (rozpinaci) (odporo- 30VDC 2A
vé zatéz)

Min. zatizeni svorky na 01-03 (rozpinaci), 01-02 (spinaci) 24V DC10mA, 24V AC20 mA
Prostfedi v souladu s normou EN 60664-1 Kategorie prepéti lll/stupen znecisténi 2

T IEC 60947, ¢asti 4 a 5. Odolnost relé se lisi v souvislosti s riznym typem zatéze, spinacim proudem, okolni teplotou, konfiguraci ménice, pracovnim
profilem a podobné. Pii pfipojovani induktivnich zatézi k relé doporu¢ujeme namontovat odleh¢ovaci obvod.

Programovatelné reléové vystupy

Relé 01, ¢islo svorky (konstrukéni velikost H9) 01-03 (rozpinaci), 01-02 (spinaci)
Max. zatizeni svorky (AC-1)™" na 01-03 (rozpinaci), 01-02 (spinaci) 240V AC,2A
(odporova zatéz)

Max. zatizeni svorky (AC-15)™ (induktivni zatéz pfi cosg 0,4) 240V AC02A
Max. zatizeni svorky (DC-1)" na 01-02 (spinaci), 01-03 (rozpinaci) 60VDC 1A
(odporova zatéz)

Max. zatizeni svorky (DC-13)™ (induktivni zatéz) 24V DG 0,1 A
Relé 01 a 02, ¢islo svorky (konstrukéni velikost H6, H7, H8, H9 01-03 (rozpinaci), 01-02 (spinaci), 04-06 (rozpinaci), 04-05 (spina-
(pouze relé 2), H10 a 16-18) ci)
Max. zatizeni svorky (AC-1)" na 04-05 (spinaci) (odporova zatéz)@ 400V AC,2A
®

Max. zatizeni svorky (AC-15)™ na 04-05 (spinaci) (induktivni zatéz 240V AC02A
pfi cosg 0,4)

Max. zatizeni svorky (DC-1)™ na 04-05 (spinaci) (odporova zatéz) 80VDC,2A
Max. zatizeni svorky (DC-13)™ na 04-05 (spinaci) (induktivni zatéz) 24V DC 0,1 A
Max. zatizeni svorky (AC-1)™" na 04-06 (rozpinaci) (odporova za- 240V AC 2A
té2)

Max. zatizeni svorky (AC-15)™ na 04-06 (rozpinaci) (induktivni za- 240V AC02A
téZ pfi cosy 0,4)

Max. zatizeni svorky (DC-1)" na 04-06 (rozpinaci) (odporova za- 50VDC2A
té2)

Max. zatizeni svorky (DC-13)™ na 04-06 (rozpinaci) (induktivni za- 24V DC0,1A
té2)

Min. zatizeni svorky 01-03 (rozpinaci), 01-02 (spinaci), 04-06 (roz- 24V DC10mA, 24V AC20 mA

pinaci), 04-05 (spinaci)

Prostfedi v souladu s normou EN 60664-1 Kategorie prepéti lll/stupen znecisténi 2

" |[EC 60947, ¢asti 4 a 5. Odolnost relé se isi v souvislosti s rGznym typem zatéze, spinacim proudem, okolni teplotou, konfiguraci ménice, pracovnim
profilem a podobné. Pii pfipojovani induktivnich zatézi k relé doporucujeme namontovat odlehc¢ovaci obvod.

2 Kategorie prepéti Il.

3 UL aplikace 300 V AC 2 A.

6.4.12 Ridici karta, vystup 10V DC
Cislo svorky 50
Vystupni napéti 10,5V+0,5V
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Maximalni zatizeni

6.4.13 Okolni podminky
Kryti

Typy krytd k dispozici

Vibraéni zkouska

Max. relativni vihkost

Agresivni prostfedi (IEC 60721-3-3), lakovany rdmecek (standard-
ni), konstrukéni velikosti H1-H5

Agresivni prostfedi (IEC 60721-3-3), nelakovany rdmecek, kon-
strukéni velikosti H6-H10

Agresivni prostfedi (IEC 60721-3-3), lakovany ramecek (volitelny),
konstruk¢ni velikosti H6—H10

Agresivni prostredi (IEC 60721-3-3), nelakovany rdmecek, kon-
strukéni velikosti 12-18

Testovaci metoda podle IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)
Okolni teplota™

Minimalni okolni teplota pfi plném provozu

Minimalni okolni teplota pfi snizeném vykonu, konstrukéni veli-
kosti H1-H5 a 12-14

Minimalni okolni teplota pfi snizeném vykonu, konstrukéni veli-
kosti H6-H10 a 16-18

Teplota pfi skladovani/prepravé
Maximalni nadmorska vyska bez odlehceni
Maximalni nadmorska vyska s odlehcenim

Odlehc¢eni kvili vysoké nadmoiské vysce

Bezpecnostni normy
Normy elektromagnetické kompatibility, emise

Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost
Trida energetické ucinnosti®

1 Viz Zvldstni podminky v Pfirucce projektanta pro:
Odleh¢eni kvali vysoké okolni teploté.
Odlehceni kvili vysoké nadmoiské vysce.

2 Navrzeno podle normy EN 50598-2 pfi:
jmenovitém zatizeni
90 % jmenovité frekvence
tovarnim nastaveni spinaci frekvence

tovarnim nastaveni typu spinani

25mA

IP20, IP54 (nikoli pro venkovni instalaci)
IP 21, TYPE 1
1,09

5-95% (IEC 60721-3-3; Trida 3K3 (bez kondenzace)) béhem provo-
zZu

Trida 3C3

Trida 3C2

Trida 3C3

Trida 3C2

Viz max. vystupni proud pfi 40/50 °C (104/122 °F) v ¢4asti 6.1.2 3 x
380-480 V AC.

0°C(32°F)
-20°C (-4 °F)

-10°C (14 °°F)

-30az +65/70 °C (-22 az +149/158 °F)

1000 m (3281 ft)

3000 m (9843 ft)

Viz 6.3.2 Odleh¢eni kvuli nizkému tlaku vzduchu a vysokym nad-
morskym vyskam.

EN/IEC 61800-5-1, UL 508C

EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN
61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

IE2
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