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Bedienungsanleitung

Einfithrung

1 Einfiithrung

1.1 Zweck dieser Bedienungsanleitung

Diese Bedienungsanleitung enthélt Informationen zur sicheren Installation
und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters. Sie richtet sich ausschlieflich
an qualifiziertes Personal. Lesen und befolgen Sie die Anweisungen, um den
Umrichter sicher und professionell einzusetzen. Beachten Sie insbesondere
die Sicherheitshinweise und allgemeinen Warnungen. Bewahren Sie diese
Bedienungsanleitung immer zusammen mit dem Umrichter auf.

1.2 Marken

VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss A/S.
1.3 Zusétzliche Materialien

1.3.1 Weitere Ressourcen

Es stehen weitere Ressourcen zur Verfliigung, die Thnen helfen, erweiterte
Funktionen und Programmierungen der Frequenzumrichter zu verstehen.

Das VLT® HVAC Basic Drive FC 101 Programmierhandbuch enthalt
Informationen iiber die Programmierung und vollstdndige
Parameterbeschreibungen.

Das VLT® HVAC Basic Drive FC 101 Projektierungshandbuch enthilt alle
technischen Informationen tliber den Frequenzumrichter. Zudem sind darin
Optionen und Zubehor aufgefiihrt.

Die technische Literatur ist auch online verfiigbar unter www.danfoss.com.



https://www.danfoss.com/de-de/search/?filter=type%3Adocumentation%2Clanguage%3Ade_de%2Csegment%3Adds%2CproductGroup%3ALV%2520Frequency%2520Converters%2CproductSeries%3AVLT%2520HVAC%2520Basic%2520Drive%2520FC%2520101%2Carchived%3Afalse

1.3.2 MCT 10 Konfigurationssoftware — Support

Laden Sie die Software aus dem Bereich ,,Service und Support* von
www.danfoss.com herunter.

Geben Sie wihrend des Software-Installationsvorgangs den Zugangscode
81463800 ein, um die Funktion VLT® HVAC Basic DriveFC

101 zu aktivieren. Zur Nutzung der Funktion VLT® HVAC Basic DriveFC
101 1st kein Lizenzschliissel erforderlich.

Die aktuellste Software enthélt nicht immer die neuesten Frequenzumrichter-
Aktualisierungen. Wenden Sie sich an Thre Vertriebs-niederlassung vor Ort,
um die neuesten Frequenzumrichter-Aktualisierungen (Dateityp *.upd) zu
erhalten, oder laden Sie diese aus dem Bereich ,,Service und Support* von
www.danfoss.com herunter: 1.4 Dokument- und Softwareversion

Die Bedienungsanleitung wird regelmaflig gepriift und aktualisiert.
Verbesserungsvorschldge sind jederzeit willkommen.

Die Originalsprache dieses Handbuchs ist Englisch.
Tabelle 1: Dokument- und Softwareversion
Ausgabe

Anmerkungen

Softwareversion

AQ275641848264en-000101

Update auf eine neue Softwareversion.

4.4x

Ab Softwareversion 4.0x (Produktionswoche 33 2017 und spéter) ist die
Liifterfunktion fiir den Kiihlkorper mit variabler Drehzahl in


https://www.danfoss.com/de-de/service-and-support/downloads/dds/vlt-motion-control-tool-mct-10
https://www.danfoss.com/de-de/service-and-support/downloads/dds/vlt-motion-control-tool-mct-10

Frequenzumrichter bis Leistungsgrofe 22 kW (30 HP) 400 V P20, 18,5 kW
(25 HP) 400 V IP54 und 11 kW (15 HP) 200 V IP20 integriert.

Fiir diese Funktion sind Software- und Hardware-Updates erforderlich,
daraus ergeben sich Einschrankungen hinsichtlich der Ab-
wartskompatibilitit fiir die GehdusegroBen H1-HS5 und [2-14. Informationen
zu den Einschrinkungen finden Sie in der folgenden Tabelle.

Tabelle 2: Software- und Hardware-Kompatibilitit
Software-Kompatibilitit

Alte Steuerkarte (Produktionswoche 33
Neue Steuerkarte (Produktions-

2017 oder friiher)

woche 34 2017 oder spiter)

Alte Software (OSS-Dateiversion 3.xx und
Ja

Nein

niedriger)

Neue Software (OSS-Dateiversion 4.xx oder
Nein

Ja

hoher)

Hardware-Kompatibilitat

Alte Steuerkarte (Produktionswoche 33



Neue Steuerkarte (Produktions-
2017 oder friiher)
woche 34 2017 oder spater)
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Alte Leistungskarte (Produktionswoche 33
Ja (nur Softwareversion 3.xx oder niedriger)
Ja (Software-Update auf Version

2017 oder friiher)

4.xx oder hoher)

Neue Leistungskarte (Produktionswoche 34
Ja (Software-Update auf 3.xx oder niedriger
Ja (nur Softwareversion 4.xx oder

2017 oder spiter)

erforderlich, der Liifter lauft kontinuierlich
hoher)

bei voller Drehzahl)

1.5 Zertifizierungen und Zulassungen
Tabelle 3: Zertifizierungen und Zulassungen
Zertifizierung

1P20

IP54

EG-Konformitatserklarung

v

v



UL-gelistet

UkrSEPRO

4
4

089

Der Frequenzumrichter erfiillt die Anforderungen der UL508C beziiglich der
thermischen Sicherung. Weitere Informationen konnen Sie dem Abschnitt
Thermischer Motorschutz im produktspezifischen Projektierungshandbuch
entnehmen.

1.6 Entsorgung

Sie diirfen elektrische Gerdte und Gerate mit elektrischen Komponenten
nicht zusammen mit normalem Hausmiill en-tsorgen.

Sammeln Sie diese separat gemall den lokalen Bestimmungen und den
aktuell giiltigen Gesetzen und fiihren Sie sie dem Recycling zu.
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2 Sicherheit

2.1 Sicherheitssymbole

Die folgenden Symbole werden in dieser Bedienungsanleitung verwendet.
GEFAHR

Kennzeichnet eine gefahrliche Situation, die, wenn sie nicht vermieden wird,
zum Tod oder zu schweren Verletzungen fiihrt.

WARNUNG

Kennzeichnet eine gefahrliche Situation, die, wenn sie nicht vermieden wird,
zum Tod oder zu schweren Verletzungen fithren kann.

VORSICHT



Kennzeichnet eine gefahrliche Situation, die, wenn sie nicht vermieden wird,
zu geringfiigigen bis mittelschweren Verletzungen fiihren kann.

HINWEIS

Kennzeichnet Informationen, die als wichtig, jedoch nicht gefahrenbezogen
betrachtet werden (zum Beispiel Meldungen hinsichtlich
Sachbeschiadigungen).

2.2 Qualifiziertes Personal

Zur Gewibhrleistung eines problemlosen und sicheren Betriebs dieses Gerits
darf dieses ausschlieBlich von Personen mit nachgewiesener Qualifikation
zusammengebaut, installiert, programmiert, in Betrieb genommen, gewartet
und aufler Betrieb genommen werden.

Personen mit nachgewiesener Qualifikation:

sind Elektrofachkréfte, die entsprechende Erfahrung in der Bedienung von
Geriten, Systemen, Maschinen und Anlagen gemil den geltenden Gesetzen
und Richtlinien zur Sicherheitstechnik haben.

kennen die grundlegenden Bestimmungen beziiglich Gesundheit und
Sicherheit/Unfallschutz.

haben die Sicherheitshinweise in allen dem Gerit beiliegenden Handbiichern
sowie die Anweisungen in der Bedienungsanleitung gelesen und verstanden.

verfligen liber gute Kenntnisse der Fachgrund- und Produktnormen fiir die
jeweilige Anwendung.



2.3 Sicherheitsmallnahmen
WARNUNG

HOCHSPANNUNG

Bei Anschluss ans Versorgungsnetz, die DC-Versorgung oder
Zwischenkreiskopplung fiihren Frequenzumrichter Hochspannung.

Erfolgen Installation, Inbetriebnahme und Wartung nicht durch qualifiziertes
Personal, kann dies zum Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren.

- Installation, Inbetriebnahme und Wartung diirfen ausschlieBlich von
qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.

8 | Danfoss A/S © 2019.11
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WARNUNG



UNERWARTETER ANLAUF

Bei Anschluss des Frequenzumrichters an Versorgungsnetz, DC-Versorgung
oder Zwischenkreiskopplung kann der angeschlos-sene Motor jederzeit
unerwartet anlaufen. Ein unerwarteter Anlauf im Rahmen von
Programmierungs-, Service- oder Reparaturarbeiten kann zum Tod, zu
schweren Verletzungen oder zu Sachschiden fiihren! Starten Sie den Motor
iiber einen externen Schalter, einen Feldbusbefehl, ein
Sollwerteingangssignal von der Bedieneinheit (LCP), eine Fernbedienung
per MCT 10-Software oder nach einem quittierten Fehlerzustand anlaufen.

- Trennen Sie den Frequenzumrichter von der Netzversorgung.
- Driicken Sie [Off/Reset] am LCP, bevor Sie Parameter programmieren.

- Stellen Sie sicher, dass der Umrichter vollstindig verkabelt und montiert
ist, wenn er an Versorgungsnetz, DC-Versorgung oder
Zwischenkreiskopplung angeschlossen wird.

WARNUNG

ENTLADEZEIT

Der Frequenzumrichter enthélt Zwischenkreiskondensatoren, die auch bei
abgeschaltetem Frequenzumrichter geladen sein konnen. Auch wenn die
Warn-Anzeigeleuchte nicht leuchten, kann Hochspannung vorliegen.

Das Nichteinhalten der vorgesehenen Entladungszeit nach dem Trennen der
Spannungsversorgung vor Wartungs- oder Reparaturarbeiten kann zu
schweren oder todlichen Verletzungen fiihren.

- Stoppen Sie den Motor.

- Trennen Sie das Versorgungsnetz, Permanentmagnet-Motoren und externe
Zwischenkreisversorgungen, einschliefSlich externer Batterie-, USV- und
Zwischenkreisverbindungen zu anderen Frequenzumrichtern.

- Warten Sie, damit die Kondensatoren vollstindig entladen konnen. Die
notwendige Wartezeit finden Sie in der Tabelle Entladezeit sowie auf dem



Typenschild an der Oberseite des Frequenzumrichters.

- Verwenden Sie vor der Durchfiihrung von Wartungs- oder
Reparaturarbeiten ein geeignetes Spannungsmessgerit, um si-cherzustellen,
dass die Kondensatoren vollstandig entladen sind.

Tabelle 4: Entladezeit
Spannung [V]
Leistungsbereich [kKW (HP)]
Mindestwartezeit (Minuten)
3x200

0,25-3,7 (0,33-5)

4

3x200

5,5-11 (7-15)

15

3x400

0,37-7,5 (0,5-10)

4

3x400

11-90 (15-125)

15

3x600



2,2-7,5 (3-10)

4

3x600

11-90 (15-125)

15

WARNUNG

GEFAHR DURCH ABLEITSTROME

Die Ableitstrome liberschreiten 3,5 mA. Eine nicht vorschriftsgemalie
Erdung des Frequenzumrichters kann zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fiihren!

- Lassen Sie die ordnungsgeméafe Erdung der Gerite durch einen
zertifizierten Elektroinstallateur iiberpriifen.

Danfoss A/S © 2019.11
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WARNUNG

GEFAHR DURCH ANLAGENKOMPONENTEN!

FEin Kontakt mit drehenden Wellen und elektrischen Betriebsmitteln kann
zum Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren!

- Stellen Sie sicher, dass Installations-, Inbetriebnahme- und
Wartungsarbeiten ausschlieBlich von geschultem und qualifiziertem Personal
durchgefiihrt werden.

- Alle Elektroarbeiten miissen den VDE-Vorschriften und anderen lokal
geltenden Elektroinstallationsvorschriften entsprechen.

- Befolgen Sie die Verfahren in diesem Handbuch.
VORSICHT
GEFAHR BEI EINEM INTERNEN FEHLER

Ein interner Fehler im Frequenzumrichter kann zu schweren Verletzungen
fiihren, wenn der Frequenzumrichter nicht ordnungsgemil3 geschlossen
wird.

- Stellen Sie vor dem Anlegen von Netzspannung sicher, dass alle
Sicherheitsabdeckungen angebracht und ordnungsgeméal befestigt sind.

2.4 Thermischer Motorschutz
Vorgehensweise

1. Stellen Sie Parameter 1-90 Thermischer Motorschutz auf [4] ETR-Alarm
I ein, um den thermischen Motorschutz zu aktivieren.

10 | Danfoss A/S © 2019.11
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3 Installation

3.1 Mechanische Installation

3.1.1 Seite-an-Seite-Montage

Sie konnen die Frequenzumrichter Seite-an-Seite montieren. Fiir
ausreichende Luftzirkulation zur Kiihlung miissen Sie jedoch iiber und unter
dem Frequenzumrichter einen ausreichenden Abstand einhalten.

Tabelle 5: Erforderlicher Abstand zur Kiihlung
Leistung [KW (HP)]

Abstand oben/unten [mm (in)]

Grofie

IP-Klasse



3 x200-240 V
3 x 380480 V
3x525-600 V

H1

P20

0,25-1,5 (0,33-2)
0,37-1,5 (0,5-2)
100 (4)

H2

P20

2,2 (3)

2,2-4 (3-5)

100 (4)

H3

P20

3,7 (5)

5,5-7,5 (7,5-10)



100 (4)

H4

P20

5,5-7,5 (7,5-10)
11-15 (15-20)
100 (4)

H5

P20

11 (15)

18,5-22 (25-30)
100 (4)

H6

P20

15-18,5 (20-25)
30-45 (40-60)
18,5-30 (25-40)
200 (7,9)

H7



P20
22-30 (30-40)
55-75 (70-100)
37-55 (50-70)
200 (7,9)

HS

P20

37-45 (50-60)
90 (125)

75-90 (100-125)
225 (8,9)

HY

P20

2,2-7,5 (3-10)
100 (4)
H10

IP20



11-15 (15-20)
200 (7.9)

12

P54

0,75-4,0 (1-5)
100 (4)

13

P54

5,5-7,5 (7,5-10)
100 (4)

14

P54

11-18,5 (15-25)



100 (4)
16

P54

22-37 (30-50)
200 (7.9)

17

P54

45-55 (60-70)
200 (7,9)

I8

P54

75-90 (100-125)
225 (8.9)

HINWEIS



Bei montiertem Optionssatz IP21/NEMA Typ 1 ist zwischen den Einheiten
ein Abstand von 50 mm (2 in) erforderlich.

Danfoss A/S © 2019.11
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3.1.2 Frequenzumrichterabmessungen

v

0

48



e
e

Abbildung 1: Abmessungen

Tabelle 6: Abmessungen, Baugrofien H1-HS
Baugrofle

H1

H2



H3

H4

HS

IP-Klasse
P20

P20

P20

P20

P20

Leistung [KW (HP)]
3x200-240 V
0,25-1,5

2,2 (3,0)

3,7 (5,0)
5,5-7,5

11 (15)
(0,33-2,0)
(7,5-10)
3x380480V

0,37-1,5



2,2-4,0
5,5-7,5
11-15
18,5-22
(0,5-2,0)
(3,0-5,0)
(7,5-10)
(15-20)
(25-30)

3x525-600 V

Héhe [mm (in)]
A

195 (7,7)

227 (8,9)

255 (10,0)



296 (11,7)
334 (13,1)
A1)

273 (10,7)
303 (11,9)
329 (13,0)
359 (14,1)
402 (15,8)
a

183 (7,2)
212 (8,3)
240 (9.,4)
275 (10,8)
314 (12,4)
Breite [mm (in)]
B

75 (3,0)
90 (3,5)
100 (3,9)

135 (5,3)



150 (5.,9)

b

56 (2,2)

65 (2,6)

74 (2,9)

105 (4,1)

120 (4,7)

Tiefe [mm (in)]
C

168 (6,6)

190 (7,5)

206 (8,1)

241 (9,5)

255 (10)
Bohrung [mm (in)]
d

9 (0,35)

11 (0,43)

11 (0,43)

12,6 (0,50)



12,6 (0,50)
e

4,5 (0,18)
5,5 (0,22)
5,5(0,22)
7 (0,28)

7 (0,28)

f

5,3 (0,21)
7,4 (0,29)
8,1(0,32)
8,4 (0,33)
8,5 (0,33)
Maximales Gewicht kg (Ib)
2,1(4,6)
3,4 (7.,5)
4,5 (9,9)
7,9 (17,4)
9,5 (20,9)

1 mit Abschirmblech.



Tabelle 7: Abmessungen, Baugrofien H6—H10
Baugrofie

H6

H7

HS8

H9

H10

IP-Klasse

P20

P20

P20

1P20

P20

Leistung [kKW (HP)] 3 x 200-240 V 15-18,5
22-30

3745

(20-25)

(30-40)



(50-60)
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Baugrofle

Hé6

H7

HS

H9

H10

3 x 380480 V 30-45

55-75



90 (125)

(40-60)
(70-100)
3x525-600 V
18,5-30

37-55

75-90

2,2-7,5

11-15

(25-40)
(50-70)
(100-125) (3,0-10)
(15-20)

Hohe [mm (in)]
A

518 (20,4)

550 (21,7)

660 (26)



269 (10,6) 399 (15,7)

A1)

595 (23,4)/635 (25), 45

630 (24,8)/690 (27,2), 75

800 (31,5) 374 (14,7) 419 (16.,5)
kW

kW

a

495 (19,5)

521 (20,5)

631 (24,8) 257 (10,1) 380 (15)
Breite [mm (in)]

B

239 (9.,4)

313 (12,3)

375 (14,8) 130 (5,1)

165 (6,5)

b

200 (7,9)

270 (10,6)



330 (13)

110 (4,3)

140 (5.5)

Tiefe [mm (in)]

C

242 (9,5)

335 (13,2)

335 (13,2) 205 (8,0)
248 (9,8)

Bohrung [mm (in)] d

11 (0,43)
12 (0,47)
c

8,5 (0,33)
8,5 (0,33)
8,5 (0,33)

5,5 (0,22)



6,8 (0,27)

f

15 (0,6)

17 (0,67)

17 (0,67)

9 (0,35)

7,5 (0,30)

Maximales Gewicht kg (Ib)
24,5 (54)

36 (79)

51(112)

6,6 (14,6)

12 (26,5)

1 mit Abschirmblech.
Tabelle 8: Abmessungen, Baugrofien 1218
Baugrofle

12

I3

14

I6



17

I8

IP-Klasse
P54

P54

P54

P54

P54

P54

Leistung [KW (HP)]
3x380480V
0,75-4,0
5,5-7,5
11-18,5

22-37

45-55

75-90
(1,0-5,0)
(7,5-10)

(15-25)



(30-50)
(60-70)
(100-125)
Hohe [mm (in)]
A

332 (13,1)

368 (14.5)

476 (18,7)

650 (25,6)

680 (26,8)

770 (30)

a

318,5 (12,53)
354 (13.9)

460 (18,1)

624 (24,6)

648 (25.5)

739 (29,1)
Breite [mm (in)]

B



115 (4,5)
135 (5,3)
180 (7,0)
242 (9,5)
308 (12,1)
370 (14,6)
b

74 (2,9)
89 (3,5)
133 (5,2)
210 (8,3)
272 (10,7)
334 (13,2)
Tiefe [mm (in)]
C

225 (8.,9)
237 (9,3)
290 (11,4)
260 (10,2)

310 (12,2)



335(13,2)
Bohrung [mm (in)]
d

11 (0,43)
12 (0,47)
12 (0,47)
19 (0,75)
19 (0,75)
19 (0,75)
e

5,5 (0,22)
6,5 (0,26)
6,5 (0,26)
9 (0,35)

9 (0,35)

9 (0,35)

f

9 (0,35)
9,5 (0,37)

9,5 (0,37)



9 (0,35)

9,8 (0,39)

9,8 (0,39)

Maximales Gewicht kg (Ib)
5,3 (11,7)

7,2 (15,9)

13,8 (30,42)

27 (59,5)

45 (99,2)

65 (143.3)

Die Abmessungen beziehen sich nur auf physische Einheiten. Bei der
Installation in einer Anwendung zum Zwecke der Kiithlung miissen Sie iiber
und unter den Einheiten einen ausreichenden Abstand einhalten. Die
erforderlichen Abstidnde fiir eine ausreichende Luftzirkulation sind in 3.1.1
Seite-an-Seite-Montage aufgefiihrt.
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3.2 Elektrische Installation

3.2.1 Allgemeines zur elektrischen Installation

Befolgen Sie stets die nationalen und 6rtlichen Vorschriften zum
Leitungsquerschnitt und zur Umgebungstemperatur. Kupferleiter
erforderlich. 75 °C (167 °F) werden empfohlen.

Tabelle 9: Anzugsmomente fiir die Baugrofien H1-HS, 3 x 200-240 V
und 3 x 380-480 V

Leistung [KW (HP)]

Drehmoment [Nm (in-1b)]

Bau-

IP-Klasse 3 x 200-240 V 3 x 380—480 V Netz

Motor



Gleichstro-
Steuerklem-
Masse Relais
grofie
manschluss
men

H1

P20
0,25-1,5
0,37-1,5

0,8 (7)

0,8 (7)

0,8 (7)

0,5 (4)

0,8 (7)

0,5 (4)
(0,33-2)
(0,5-2)

H2

IP20



2,2 (3)
2,2-4,0 (3-5)
0,8 (7)

0,8 (7)

0,8 (7)

0,5 (4)

0,8 (7)

0,5 (4)

H3

IP20

3,7 (5)
5,5-7,5 (7,5~
0,8 (7)

0,8 (7)

0,8 (7)

0,5 (4)

0,8 (7)

0,5 (4)

10)

H4



P20
5,5-7,5
11-15

1,2 (11)

1,2 (11)

1,2 (11)

0,5 (4)

0,8 (7)

0,5 (4)
(7,5-10)
(15-20)

H5

P20

11 (15)
18,5-22 (25—
1,2 (11)

1,2 (11)

1,2 (11)

0,5 (4)

0,8 (7)



0,5 (4)
30)

H6
P20
15-18,5
3045
4,5 (40)
4,5 (40)
0,5 (4)
3(27)
0,5 (4)
(20-25)
(40-60)
H7
P20
22-30 (30-40) 55 (70)
10 (89)
10 (89)



0,5 (4)

3(27)

0,5 (4)

H7

1P20

75 (100)

14 (124)

14 (124)

0,5 (4)

3(27)

0,5 (4)

H8

1P20

37-45 (50-60) 90 (125)
24 (212)(1) 24 (212)(1) —
0,5 (4)

3(27)

0,5 (4)



1 Kabelabmessungen >95 mm?2.
Tabelle 10: Anzugsmomente fiir die Baugrof3en 12-18
Leistung [kW (HP)]

Drehmoment [Nm (in-1b)]
Baugrofle IP-Klasse 3 x 380—480 V
Netz

Motor

Gleichstro-

Steuerklem-

Masse Relais

manschluss

men

12

P54

0,75-4,0 (1-5)

0,8 (7)

0,8 (7)

0,8 (7)

0,5 (4)

0,8 (7)



0,5 (4)

13

IP54

5,5-7,5 (7,5-10)
0,8 (7)

0,8 (7)

0,8 (7)

0,5 (4)

0,8 (7)

0,5 (4)

14

IP54

11-18,5 (15-25)
1,2 (11)

1,2 (11)

0,8 (7)

0,5 (4)

0,8 (7)

0,5 (4)

16



P54
22-37 (30-50)
4.5 (40)

4.5 (40)

0,5 (4)

3(27)

0,6 (5)

17

P54

45-55 (60-70)
10 (89)

10 (89)

0,5 (4)

3(27)

0,6 (5)

I8

P54

75-90 (100-125) 14 (124)/24



14 (124)/24

0,5 (4)

3 (27)

0,6 (5)

212)1)

212)[1)

1 Kabelabmessungen <95 mm?2.
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Tabelle 11: Anzugsmomente fiir die Baugroflen H6-H10, 3 x 525-600 V



Leistung [KW (HP)]
Drehmoment [Nm (in-lb)]
Baugrofle IP-Klasse 3x525-600 V
Netz

Motor

Gleichstro-

Steuerklem-

Masse Relais

manschluss

men

H9

P20

2,2-7,5 (3-10)

1,8 (16)

1,8 (16)

Nicht empfoh-

0,5 (4)

3(27)

0,6 (5)

len



H10

P20

11-15 (15-20)
1,8 (16)

1,8 (16)

Nicht empfoh-
0,5 4)

3(27)

0,6 (5)

len

H6

P20

18,5-30 (25-40)
4,5 (40)

4,5 (40)

0,5 4)

3 (27)

0,5 (4)

H7



P20

37-55 (50-70)

10 (89)

10 (89)

0,5 (4)

3 (27)

0,5 (4)

HS8

P20

75-90 (100-125) 14 (124)/24
14 (124)/24

0,5 (4)

3 (27)

0,5 (4)

212)1)

(212)(1)

1 Kabelabmessungen <95 mm?2.

3.2.2 I'T-Netz



VORSICHT
IT-NETZ
Installation an isoliertem Netz (IT-Netz).

- Achten Sie darauf, dass die Versorgungsspannung bei Netzanschluss 440 V
(Einheiten vom Typ 3 x 380-480 V) nicht iiberschreitet.

Offnen Sie an den Einheiten IP20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 HP) und
380-480 V, 1P20, 0,37-22 kW (0,5-30 HP) den EMV-Schalter durch
Entfernen der Schraube an der Seite des Frequenzumrichters, wenn das
Gerét an einem ['T-Netz lauft.

0.1216bb03e
1

Abbildung 2: 1P20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 HP), 1P20, 0,37-22
kW (0,5-30 HP), 380—480 V

1
EMV-Schraube

Setzen Sie Parameter 14-50 EMV-Filter bei Einheiten mit 400 V, 30-90 kW
(40-125 HP) und 600 V bei Betrieb im I'T-Netz auf /0] Aus.

Bei den Einheiten IP54, 400 V, 0,75-18,5 kW (1-25 HP) befindet sich die
EMV-Schraube im Frequenzumrichter, wie in der folgenden Abbildung
gezeigt.
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0.1152cb03e

Abbildung 3: 1P54, 400 V, 0,75-18,5 kW (1-25 HP)

1

EMV-Schraube

HINWEIS

Verwenden Sie beim erneuten Einsetzen nur Schrauben des Typs M3 x 12.
3.2.3 Netz- und Motoranschluss

3.2.3.1 Einfiihrung

Der Frequenzumrichter kann alle dreiphasigen Standard-Asynchronmotoren
betreiben.



Verwenden Sie ein abgeschirmtes Motorkabel, um die Vorgaben zur EM V-
Storaussendung zu erfiillen. Verbinden Sie dieses Kabel mit dem
Abschirmblech und dem Motor.

Das Motorkabel muss moglichst kurz sein, um das Gerduschniveau und
Ableitstrome auf ein Minimum zu beschrianken.

Weitere Informationen zur Montage des Abschirmblechs finden Sie unter
VLT® HVAC Basic Drive Anleitung zur Montage des Abschirmblechs.

Siehe auch EMV-gerechte Installation im 3.2.5 EMV-gerechte elektrische
Installation.
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3.2.3.2 Netz- und Motoranschluss
1. SchlieBen Sie die Erdleitungen an der Erdungsklemme an.

2. Schlief3en Sie den Motor an den Klemmen U, V und W an und ziehen Sie
die Schrauben entsprechend den Drehmomentan-gaben an.

3. Schlief3en Sie das Netzkabel an den Klemmen L1, L2, und L3 an und
ziehen Sie die Schrauben entsprechend den Drehmo-mentangaben in 3.2.1
Allgemeines zur elektrischen Installation an.

3.2.3.3 Relais und Klemmen bei den Baugréf3en H1-H5
0.1436bb03e

1

M AINS

2

4

M ot or

UV W-DC+DC

2

3

Abbildung 4: Baugrofien H1-HS, 1P20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15
HP), 1P20, 380—480 V, 0,37-22 kW (0,5-30 HP) 1

Netz

3



Motor

Masse

4

Relais
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3.2.3.4 Relais und Klemmen bei BaugroBBe H6
e30bb762.11

102030

405060



L191/1L292/L393
U9 /vVo7T/Wwog
95

99

1

2

3

4

Abbildung 5: Baugrofie H6 , IP20, 380480 V, 30—45 kW (40—60 HP),
P20, 200—240 V, 15-18,5 kW (20-25 HP) , IP20, 525-600 V, 22-30 kW
(30-40

HP)
1

Netz

Masse

Motor
4
Relais

3.2.3.5 Relais und Klemmen bei Baugro3e H7



0.1367bb03e
1
2
4
3

Abbildung 6: Baugrofie H7 , IP20, 380-480 V, 55-75 kW (70-100 HP) ,
P20, 200240 V, 22-30 kW (30—40 HP) , TP20, 525600 V, 45-55 kW
(60—70

HP)
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1



Netz

Masse

Relais

4

Motor

3.2.3.6 Relais und Klemmen bei Baugrof3e HS
0.1467bb03e

91

L



L1
99

96

2
3

Abbildung 7: Baugréfie H8 , IP20, 380—480 V, 90 kW (125 HP) , IP20,
200240 V, 37-45 kW (50-60 HP) , IP20, 525-600 V, 75-90 kW (100-125
HP) 1

Netz

3
Masse
2

Relais



4

Motor

3.2.3.7 Netz- und Motoranschluss bei Baugrof3e H9
2.120t3b03e

MO T OR

MO T OR

99

Uvw

Abbildung 8: Anschlielen des Frequenzumrichters an den Motor,
Baugrofie H9 1P20, 600 V, 2,2-7,5 kW (3,0-10 HP) Danfoss A/S ©
2019.11
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Vorgehensweise

1. Schieben Sie die Montageplatte auf und ziehen Sie die beiden Schrauben
wie in der folgenden Abbildung gezeigt fest.

0.1162ab03e

MAINSA2

95

LY

E

R

1YALER

-DC+DC BR- BR+ UV W

+C

-L

99

Abbildung 9: Montage der Montageplatte
2. Befestigen Sie das Erdungskabel wie in der folgenden Abbildung gezeigt.
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0.1262ab03e

M

INS

EY
R

IAYLER



+DC BR- BR+ U

v

W

Abbildung 10: Befestigung des Erdungskabels

3. Fiihren Sie die Netzkabel in den Netzstecker und ziehen Sie die
Schrauben wie in der folgenden Abbildung gezeigt an. Verwenden Sie die in
3.2.1 Allgemeines zur elektrischen Installation beschriebenen
Anzugsmomente.

0.1362ab03e
M A INS
AL 2EY

95

R



R

93

+DC BR-BR+U VW

Abbildung 11: Befestigung des Netzsteckers

4. Montieren Sie die Stiitzhalterung entlang den Netzkabeln und ziehen Sie
die Schrauben wie in der folgenden Abbildung gezeigt an. Verwenden Sie
die in 3.2.1 Allgemeines zur elektrischen Installation beschriebenen
Anzugsmomente.
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0.146

M

2

Al



A2

LEY

3e

R

1AYLER

+DC BR- BR+ U V

9

W

9

-C

-L

Abbildung 12: Montage der Kabelschelle
3.2.3.8 Relais und Klemmen bei Baugro3e H10
0.1527ab03e

Abbildung 13: Baugrofie H10, P20, 600 V, 11-15 kW (15-20 HP)
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3.2.3.9 BaugroBe 12

0.1992cb03e

1



Abbildung 14: Baugrofle 12, IP54, 380—480 V, 0,75—4,0 kW (1-5 HP) 1
RS485
5

Motor

Netz

UDC

Masse

Relais

4

Kabelschellen

8

I/O
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3.2.3.10 Baugrofe 13

0.1102cb03e

Abbildung 15: Baugrofie 13, P54, 380—480 V, 5,5-7,5 kW (7,5-10 HP) 1
RS485

5

Motor

Netz

UDC



Masse

7

Relais

4
Kabelschellen
8

I/O
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3.2.3.11 BaugrofB3e 14

0.1110db03e



Abbildung 16: Baugrofle 14, IP54, 380—480 V, 0,75—4,0 kW (1-5 HP) 1
RS485
5

Motor

Netz

UDC

Masse

Relais

4

Kabelschellen

8

I/O
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3.2.3.12 IP54 Baugroflen 12, 13, 14
0.1302cb03e

Abbildung 17: IP54 Baugrofien 12, 13, 14
3.2.3.13 BaugroBe 16

0.162t3b03e

Abbildung 18: Netzanschluss bei Baugrofie 16, IP54, 380—-480 V, 22-37
kW (30-50 HP) 26 | Danfoss A/S © 2019.11
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0.152t3b03e

Abbildung 19: Motoranschluss bei Baugrof3e 16, IP54, 380-480 V, 22-37
kW (30-50 HP) e30ba215.10

RELA Y 1

R

> O <

\®)



2

30
405090
113

Abbildung 20: Relais bei Baugrofie 16, IP54, 380—480 V, 22-37 kW (30—
50 HP) Danfoss A/S © 2019.11
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3.2.3.14 BaugroBlen 17, I8

0.1842cb0883DC-e



91
92
93
L1
96
L2
97
L3

98

95
99

Abbildung 21: Baugrofien 17, I8, IP54, 380—480 V, 45-55 kW (60-70
HP), IP54, 380—480 V, 75-90 kW (100-125 HP) 3.2.4 Sicherungen und
Trennschalter

3.2.4.1 Schutz des Abzweigkreises

Sie miissen alle Abzweigkreise in einer Installation, Schaltanlage, in
Maschinen usw. gegen Kurzschluss und Uberstrom absichern, um ein
Brandrisiko zu vermeiden. Beachten Sie immer nationale und Ortliche
Vorschriften.

3.2.4.2 Kurzschlussschutz



Danfoss empfiehlt die Verwendung der in diesem Kapitel aufgefiihrten
Sicherungen und Hauptschalter, um Servicepersonal und Gerite im Fall
eines internen Defekts im Gerit oder eines Kurzschlusses im Zwischenkreis
zu schiitzen. Der Umrichter bietet vollstin-digen Kurzschlussschutz bei
einem Kurzschluss am Motor.

3.2.4.3 Uberstromschutz

Sorgen Sie fiir einen Uberlastschutz, um eine Uberhitzung der Kabel in der
Anlage auszuschlieBen. Fiihren Sie den Uberstromschutz stets gemiB den
nationalen Vorschriften aus. Die Hauptschalter und Sicherungen miissen fiir
den Schutz eines Kreislaufs ausgelegt sein, der imstande ist, bis zu 100.000
Aeff (symmetrisch), 480 V max. zu liefern.

3.2.4.4 UL-Konformitidt/Nicht-UL-Konformitat

Verwenden Sie die in diesem Kapitel aufgelisteten Hauptschalter und
Sicherungen, damit die Ubereinstimmung mit UL oder IEC

61800-5-1 gewahrleistet ist. Die Hauptschalter miissen fiir den Schutz eines
Kreislaufs ausgelegt sein, der imstande ist, hochstens 10.000 Aeff
(symmetrisch), 480 V max. zu liefern.

3.2.4.5 Empfehlung fiir Sicherungen und Trennschalter

HINWEIS

Im Falle einer Fehlfunktion kann das Nichtbeachten der Empfehlung zu
Schiaden am Frequenzumrichter fithren.

Tabelle 12: Sicherungen und Trennschalter
Trennschalter

Sicherung

UL

Nicht UL



UL

Nicht UL

Max. Si-

Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann

cherung
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Leistung [kW

Typ RKS

Typ RK1

TypJ



Typ T
Typ G
(HP)]

3 x 200240
V I1P20
0,25 (0,33)
FRS-R-10
KTN-R10
JKS-10
JIN-10

10

0,37 (0,5)
FRS-R-10
KTN-R10
JKS-10
JIN-10

10

0,75 (1)
FRS-R-10

KTN-R10



JKS-10
JIN-10

10

1,5 (2)
FRS-R-10
KTN-R10
JKS-10
JIN-10

10

2,2 (3)
FRS-R-15
KTN-RI15
JKS-15
JIN-15

16

3,7 (5)
FRS-R-25

KTN-R25



JKS-25
JIN-25

25

5,5 (7,5)
FRS-R-50
KTN-R50
JKS-50
JIN-50

50

7,5 (10)
FRS-R-50
KTN-R50
JKS-50
JIN-50

50

11 (15)
FRS-R-80
KTN-R80
JKS-80

JIN-80



65

15 (20)
Cutler-Hammer
Moeller NZMB1 -
FRS-R-100
KTN-R100
JKS-100
JIN-100

125
EGE3100FFG
Al125

18,5 (25)
FRS-R-100
KTN-R100
JKS-100
JIN-100

125

22 (30)
Cutler-Hammer

Moeller NZMB1-



FRS-R-150
KTN-R150
JKS-150
JIN-150

160
JGE3150FFG
A160

30 (40)
FRS-R-150
KTN-R150
JKS-150
JIN-150

160

37 (50)
Cutler-Hammer
Moeller NZMB1-
FRS-R-200
KTN-R200
JKS-200

JIN-200



200
JGE3200FFG
A200

45 (60)
FRS-R-200
KTN-R200
JKS-200
JIN-200

200

3 x 380-480
V IP20

0,37 (0,5)
FRS-R-10
KTS-R10
JKS-10
J38-10

10

0,75 (1)
FRS-R-10

KTS-R10



JKS-10
JIS-10

10

1,5 (2)
FRS-R-10
KTS-R10
JKS-10
JIS-10

10

2,2 (3)
FRS-R-15
KTS-R15
JKS-15
JIS-15

16

3(4)
FRS-R-15
KTS-R15
JKS-15

JJS-15



16
4.(5)
FRS-R-15
KTS-RI15
JKS-15
138-15

16

5,5(7,5)
FRS-R-25
KTS-R25
JKS-25
1IS-25

25

7,5 (10)
FRS-R-25
KTS-R25
JKS-25

JJS-25



25
11 (15)
FRS-R-50
KTS-R50
JKS-50
138-50

50

15 (20)
FRS-R-50
KTS-R50
JKS-50
13S-50

50

18,5 (25)
FRS-R-80
KTS-R80
JKS-80
138-80

65

22 (30)



FRS-R-80
KTS-R80
JKS-80

JJS-80

65

30 (40)
FRS-R-125
KTS-R125
JKS-R125
JIS-R125

80
Cutler-Hammer
Moeller NZMB1 -
EGE3125FFG
A125

37 (50)
FRS-R-125
KTS-R125
JKS-R125

JJIS-R125



100
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45 (60)

FRS-R-125

KTS-R125

JKS-R125

JIS-R125

125

55 (70)

Cutler-Hammer



Moeller NZMB1 -
FRS-R-200
KTS-R200
JKS-R200
JIS-R200

150
JGE3200FFG
A200

75 (100)
FRS-R-200
KTS-R200
JKS-R200
JIS-R200

200
Cutler-Hammer
Moeller NZMB2-
90 (125)
FRS-R-250
KTS-R250

JKS-R250



JIS-R250
250
JGE3250FFG
A250

3 x 525-600
V IP20

2,2 (3)
FRS-R-20
KTS-R20
JKS-20
13S-20

20

34)
FRS-R-20
KTS-R20
JKS-20
13S-20

20

3,7 (5)



FRS-R-20
KTS-R20
JKS-20
J38-20

20

5,5 (7.,5)
FRS-R-20
KTS-R20
JKS-20
738-20

20

7,5 (10)
FRS-R-20
KTS-R20
JKS-20
J38-20

30

11 (15)

FRS-R-30



KTS-R30
JKS-30
JIS-30

35

15 (20)
FRS-R-30
KTS-R30
JKS-30
JIS-30

35

18,5 (25)
FRS-R-80
KTS-R80
JKS-80
JJS-80

80
Cutler-Hammer

Cutler-Hammer



22 (30)
FRS-R-80
KTS-R80
JKS-80
JIS-80

80
EGE3080FFG
EGE3080FFG
30 (40)
FRS-R-80
KTS-R80
JKS-80
J3S-80

80

37 (50)
FRS-R-125
KTS-R125
JKS-125
1IS-125

125



Cutler-Hammer
Cutler-Hammer
45 (60)
FRS-R-125
KTS-R125
JKS-125
JIS-125

125
JGE3125FFG
JGE3125FFG
55 (70)
FRS-R-125
KTS-R125
JKS-125
JIS-125

125
Cutler-Hammer
75 (100)
Cutler-Hammer

FRS-R-200



KTS-R200
JKS-200
J38-200

200
JGE3200FAG
JGE3200FAG
90 (125)
FRS-R-200
KTS-R200
JKS-200
J38-200

200

3 x 380-480
V IP54

0,75 (1)
PKZMO0-16
FRS-R-10
KTS-R-10

JKS-10



J3S-10
16

1,5 (2)
PKZMO-16
FRS-R-10
KTS-R-10
JKS-10
JIS-10

16

2,2 (3)
PKZMO0-16
FRS-R-15
KTS-R-15
JKS-15
JIS-15

16

3 (4)
PKZMO0-16
FRS-R-15

KTS-R-15



JKS-15
138-15

16

4(5)
PKZMO0-16
FRS-R-15
KTS-R-15
JKS-15
138-15

16

5,5 (7.,5)
PKZMO0-25
FRS-R-25
KTS-R-25
JKS-25
138-25

25

7,5 (10)

PKZMO0-25



FRS-R-25
KTS-R-25
JKS-25
138-25

25

11 (15)
PKZM4-63
FRS-R-50
KTS-R-50
JKS-50
738-50

63

15 (20)
PKZM4-63
FRS-R-50
KTS-R-50
JKS-50
138-50

63

18,5 (25)



PKZM4-63
FRS-R-80
KTS-R-80
JKS-80
JJS-80

63
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22 (30)

FRS-R-80

KTS-R-80



JKS-80
JJS-80

125

30 (40)
Moeller NZMB1-A125
FRS-R-125
KTS-R-125
JKS-125
JJIS-125
125

37 (50)
FRS-R-125
KTS-R-125
JKS-125
JIS-125
125

45 (60)
FRS-R-125

KTS-R-125



JKS-125

JIS-125

160

Moeller NZMB2-A160
55 (70)

FRS-R-200
KTS-R-200

JKS-200

JJS-200

160

75 (100)

FRS-R-200
KTS-R-200

JKS-200

JJS-200

200

Moeller NZMB2-A250

90 (125)



FRS-R-250

KTS-R-250

JKS-200

JIS-200

200

3.2.5 EMV-gerechte elektrische Installation

Bitte beachten Sie bei einer EMV-gerechten elektrischen Installation diese
allgemeinen Punkte:

Verwenden Sie nur abgeschirmte/bewehrte Motorkabel und abgeschirmte
Steuerleitungen.

Verbinden Sie die Abschirmung beidseitig mit der Erde.

Vermeiden Sie die Installation mit verdrillten Abschirmungsenden (Pigtails),
die hochfrequente Abschirmungseffekte reduzieren. Verwenden Sie die
mitgelieferten Kabelschellen.
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Stellen Sie sicher, dass das gleiche Potenzial zwischen Umrichter und
Massepotenzial der SPS vorhanden ist.

Verwenden Sie Sternscheiben und galvanisch leitfadhige Montageplatten.
e30bb761.12

SPS

Display

Status Quick Main

Menu

Menu Menu



Com

Bac

On

OK

Warn

Alarm

Hand

Ot/

Auto

On

Reset

On

Ausgangs- schiitz
SPS
Erdungsschiene
Kabelisolierung,
abisoliert
Mindestens 16 mm2 (6 AWG)
Ausgleichskabel

Al e Kabeleinfiithrungen an einer



Seite des Schaltschranks
Steuerleitungen

Motorkabel

Mindestens 200 mm

(7,87 in) Abstand
Netzversorgung

zwischen Steuerleitung,
Netzkabel und

L1

Motorkabel.

L2

L3

PE

Drehstrommotor und Schutzerde
Verstarkte Schutzerde
Abbildung 22: EMV-gerechte elektrische Installation
3.2.6 Steuerklemmen

Entfernen Sie die Klemmenabdeckung, um auf die Steuerklemmen zugreifen
zu konnen.

Driicken Sie den Sperrhebel der Klemmenabdeckung unter der
Bedieneinheit mit einem Flachschrauben nach unten und entfernen Sie



anschlieBend die Klemmenabdeckung, wie in der folgenden Abbildung
gezeigt.

Nach dem Abbau der Frontabdeckung sind bei [P54-Geriéten die
Steuerklemmen zugénglich.
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0.1133db03e

Abbildung 23: Entfernen der Klemmenabdeckung

Nachfolgend sind alle Steuerklemmen des Frequenzumrichters abgebildet.
Durch Anlegen eines Startbefehls (Klemme 18), dem Anschlielen von
Klemme 12-27 und einem Analogsollwert (Klemme 53 oder 54 und 55) wird
der Frequenzumrichter in den Be-triebszustand versetzt.

Der Digitaleingangsmodus von Klemme 18, 19 und 27 wird in Parameter 5-
00 Arbeitsweise der Digitaleingdnge (Standardwert PNP) aktiviert. Der



Digitaleingangsmodus von Klemme 29 wird in Parameter 5-03
Digitaleingang 29 Funktion (Standardwert PNP) eingestellt.

BUS

OFF

ON

e30bf892.10

61 68 69

18 19272942 45 50 53 54

C

o O ©¢ ©O O Z ™

e



IG

S

E O O O

4



>~

@\

o Z

P



/2

A

g < <

E <« <« <« <« O O Ho ©°

T/ T



12 20 55

+2GG

4

S z zZ

Abbildung 24: Steuerklemmen
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3.2.7 Elektrische Verdrahtung
L1

U

L2

\Y

Dreiphasiger

L3

A\

e30bd467.12
Eingangsstrom

PE



PE

Motor

UDC-

Nicht bei al en Leistungs-
groflen vorhanden
UDC+

50 (+10 V OUT)
+10V

Relais 2

06

0-10 V

53 (A

240 VAC3
0/4-20 mA

05

0-10 V

54 (A

04

0/4-20 mA

55 (COM A IN/OUT)



Relais 1

42 0/4-20 mA A OUT /D OUT
03

240 VAC3

45 0/4-20 mA A OUT /D OUT
02

Bus

01

12 (+24 V OUT)

1

ON

ON=abgeschlossen

2

OFF=Nicht

18 (D IN)

abgeschlossen

24 V (NPN)

O V (PNP)

19 (D IN)

24 V (NPN)



20 (COM D IN)

O V (PNP)

Bus

27 (D IN/OUT)

24 V (NPN)
RS485-

(N RS485) 69

29 (D IN/OUT)

O V (PNP)
Schnittstel e

RS485

24 V (NPN)

(P RS485) 68

O V (PNP)
SchlieBen Sie die
(Com RS485) 61
Abschirmung nicht an 61 an
(PNP)-Quel e
(NPN)-Verbraucher

Abbildung 25: Anschlussdiagramm des Grundgerats



HINWEIS

Folgende Einheiten konnen nicht an UDC- und UDC+ angeschlossen
werden:

- P20, 380480 V, 30-90 kW (40-125 HP)
- IP20, 200240 V, 1545 kW (20-60 HP)
- IP20, 525600 V, 2,2-90 kW (3—125 HP)
- IP54, 380480 V, 22-90 kW (30-125 HP)
3.2.8 Storgerdusche oder Vibrationen

Wenn der Motor oder das vom Motor angetriebene Gerit — z. B. ein Liifter —
bei bestimmten Frequenzen gerduschvoll ist oder vi-briert, konfigurieren Sie
die folgenden Parameter oder Parametergruppen, um die Stérgerdusch oder
Vibrationen zu reduzieren bzw. zu beseitigen.

Parametergruppe 4-6* Drehz.ausblendung.

Stellen Sie Parameter 14-03 Ubermodulation auf [0] Aus.

Schaltmodus und Taktfrequenz in Parametergruppe 14-0* IGBT-
Ansteuerung.

Parameter 1-64 Resonanzddampfung.
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4 Programmieren

4.1 Bedieneinheit (LCP)

Sie konnen den Frequenzumrichter mit dem LCP, mit einem PC {iber den
RS485-Anschluss programmieren. Dazu miissen Sie die installieren.

Das LCP ist in 4 funktionelle Gruppen unterteilt.

A. Display



B. Mentitaste

C. Navigationstasten und Anzeigeleuchten
D. Bedientasten mit Anzeigeleuchten
1.15

1

67bb0

2

3e

3

1-20 Motor Power

A

[51 0.37kW - 0.5HP

Setup 1

5

4

B

Status



Quick
Main

Menu
Menu

Menu

Com.
11

10

ackB
On
OK

12

11

Warn.

11

Alarm



Hand

Off

Auto

On

Reset

On

13

14

15
Abbildung 26: Bedieneinheit (LCP)
A. Display

Die LCD-Anzeige verfiigt tiber eine Hintergrundbeleuchtung und zwei
alphanumerische Zeilen. Das LCP zeigt alle Daten an. In Ab-

bildung 26 werden die Informationen beschrieben, die vom Display
abgelesen werden konnen.

Tabelle 13: Legende zu Abschnitt A
1 Nummer und Name des Parameters.
2 Parameterwert.

3 Die Satznummer zeigt den aktiven Parametersatz und den Programm-Satz
an. Stimmen der aktive Satz und Programm-Satz iiberein, wird nur diese



Satznummer gezeigt (Werkseinstellung). Bei unterschiedlichem aktiven Satz
und Programm-Satz zeigt das Display beide Satznummern (Satz 12). Die
blinkende Zahl kennzeichnet den editierbaren Parametersatz.

4 Die Motorlaufrichtung erscheint unten links im Display durch einen
kleinen Pfeil, der nach rechts oder links zeigt.

5 Das Dreieck zeigt an, ob sich das LCP in der Statusanzeige, im Quick-
Menii oder im Hauptmenti befindet.

B. Meniitaste

Driicken Sie die Taste [Menu], um zwischen Status, Quick-Menii oder
Hauptmenii zu wahlen.

C. Navigationstasten und Anzeigeleuchten
Tabelle 14: Legende zu Abschnitt C

6

Com.-LED: Blinkt bei aktiver Buskommunikation.
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7

Griine LED/On: Das Steuerteil funktioniert ordnungsgemal.
8

Gelbe LED/Warn.: Zeigt eine Warnung an.

9

Blinkende rote LED/Alarm: Zeigt einen Alarm an.

10 [Back]: Zum Zuriicknavigieren zum vorherigen Schritt oder zur
vorherigen Ebene in der Navigationsstruktur.

11 [A] [V] [»]: Zum Navigieren zwischen Parametergruppen, Parametern und
innerhalb von Parametern. Mit den Pfeiltasten konnen Sie auch den
Ortsollwert festlegen.

12 [OK]: Fiir die Parameterauswahl und die Annahme von Anderungen an
Parametereinstellungen.

D. Bedientasten mit Anzeigeleuchten
Tabelle 15: Legende zu Abschnitt D

13 [Hand on]: Startet den Motor und ermdglicht die Steuerung des
Frequenzumrichters iiber die LCP-Bedieneinheit.

HINWEIS

[2] MOTORFREILAUF (INV,) IST DIE STANDARDOPTION FUR
PARAMETER 5-12 KLEMME 27 DIGITALEINGANG. WENN KEINE 24-
V-VERSORGUNG AN KLEMME 27 ANLIEGT, STARTET DER



MOTOR NICHT DURCH DRUCKEN VON [HAND ON]. SCHLIES-
SEN SIE KLEMME 12 AN KLEMME 27 AN.

14 [Off/Reset]: Hélt den Motor an (Abschaltung). Quittiert im Alarmmodus
den Alarm.

15 [Auto on]: Der Frequenzumrichter wird entweder iiber Steuerklemmen
oder per serieller Kommunikation gesteuert.

4.2 Inbetriebnahmeassistent
4.2.1 Inbetriebnahmeassistent — Einfiihrung

Der Inbetriebnahmeassistent fiihrt den Installateur iibersichtlich und
strukturiert durch die Schritte zur Inbetriebnahme des Frequenzumrichters,
um eine Anwendung mit Regelung mit und ohne Riickfiihrung einzurichten
und schnelle Motoreinstellungen vorzunehmen.

FC

+24 V (OUT) 12
DIG IN

18

DIG IN

19

Start

COM DIG IN 20
e30bb674.11
DIG IN

27



DIG IN

29

+10 V (OUT) 50
A IN

53

n

A IN

54

Referenz

COM IN/OUT 55
AOUT/DOUT
42

0-10V

A OUT/DOUT
45

01

R1

02

03



04
R2
05
06
Abbildung 27: Verkabelung des Frequenzumrichters

Der Assistent wird nach dem Netz-Ein zunichst angezeigt, bis ein Parameter
gedndert wird. Sie konnen den Assistent jederzeit iiber das Quick-Menii
aufrufen. Driicken Sie [OK], um den Assistenten zu starten. Driicken Sie
[Back], um zur Statusanzeige zurlickzukeh-ren.

e30bb629.10

Assistent mit [OK] starten

Mit [Back] libergehen

Satz 1

Abbildung 28: Assistenten starten/beenden
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4.2.2 Inbetriebnahmeassistent fiir Anwendungen ohne Riickfiihrung
.. der Assistent startet
Landereinstel ungen auswahlen
Wihlen Sie beim Einschalten
[0] Leistung kW/50 Hz

die bevorzugte Sprache aus.
e30bc244.16

Netztyp

[0] 200-240V/50Hz/Delta
Motorart

PM-Motor

Asynchronmotor

Sprache auswihlen

[0] Asynchron

[1] Englisch (English)
Motorleistung

Satz 1

Motornennstrom

1,10 kW



Status Quick

Main

Menu

Menu

Menu

3.8A

Com.
Motornennspannung
Motornenndrehzahl
400 V

3000 U/min

Ba

On
Motornennfrequenz
OK

Dauer- Nenndrehmoment
50

Warn.

5,4



Nm

Alarm
Motornennstrom
Statorwiderstand
4,66

Hand

Oft/

Auto

0,65

A

Ohm

On

Reset

On
Motornenndrehzahl
Motorpolzahl
1420

8

U/min

Einschaltbildschirm



Gegen-EMK bei 1000 UPM
Q-Achsen-Induktivitat (Lq)
Induktivititssat. D-Achse (LdSat)
OK

57V

5 mH

5 mH

D-Achsen-Induktivitdt (Lq)
Induktivitatssat. Q-Achse (LgSat)
5 mH

Motortyp = IPM

5 mH

Der néichste Bildschirm ist

Strom bei min. Lingeninduktivitét
der Assistent-Bildschirm.
Motortyp = SPM

100 %

Strom bei min. Querinduktivitat
100 %

Assistent mit [OK] starten



Startfunktion

Mit [Back] tibergehen

Satz 1

[0] Rotorlageerkennung
Status Quick

Main

Menu

wenn

OK

Menu

Menu

Verstarkung Positionserkennung
Com.

100 %

Erkennung blockierter Rotor
Ba

On

OK

[0] Aus

Warn.



Erkennungszeit blockierter Rotor [s]
Alarm

0,10s

Hand

Oft/

Auto

Max. Ausgangsfrequenz
On

Reset

On

65 Hz
Assistent-Bildschirm
Motorkabel dnge

wenn

50

Ba

m

Min. Frequenz einstel en
0000 Hz

0,0 Hz



Max Frequenz einstel en
0,0 kW

Satz 1

0050 Hz

Status Quick

Main

Menu

Menu

Menu

Rampenzeit Auf 1 einstel en
Com.

0010 s

Rampenzeit Ab 1 einstel en
Motortyp = Asynchron

Ba

On

OK

0010 s

Warn.

Motorfangschaltung aktiv?



Alarm

[0] Deaktivieren

Motortyp = PM-Motor
Hand

Oft/

Auto

On

Reset

On

Strom

T53 Modus auswihlen
Spannung

[0] Strom

Statusanzeige

Klemme 53 Skal. Min.Strom
Klemme 53 Skal. Min.Spannung
04,66 A

0050 V

Sie konnen den Assistent

Klemme 53 Skal. Max.Strom



Klemme 53 Skal. Max.Spannung
jederzeit Uiber das Quick-Menii
13,30 A

0220 V

wieder aufrufen

Min. Sol wert einstel en

0000 Hz

Max. Sol wert einstel en

0050 Hz

Funktion fiir Relais 1 auswéhlen
[0

[]

0 ]Ohne Funktion

Funktion fiir Relais 2 auswéhlen
[

0] Ohne Funktion

Autom. Motoranpassung

[0] Aus

(Keine AMA ausfiihren)

AMA ausfihren



.. der Assistent startet
Auto Motoranp. OK
AMA lauft . .

AMA fehlgeschlagen
Driicken Sie OK
AMA OK

AMA fehlgeschlagen

Abbildung 29: Inbetriebnahmeassistent filr Anwendungen ohne
Riickfithrung Tabelle 16: Inbetriebnahmeassistent fiir Anwendungen
ohne Riickfiihrung Parameter

Option

Werksein-

Verwendung

stellung

Parameter 0-03

[0] International[1l] Nord-Ameri-
[0] Interna-

Ldindereinstel-

ka



tional

lungen

Parameter 0-06

[0] 200-240 V/50 Hz/IT-Netz[1]

GroBenab-

Definiert den Betriebsmodus nach Wiederzuschalten der
Netztyp

200-240 V/50 Hz/Delta[2] 200—

hiangig

Netzspannung zum Frequenzumrichter nach einem Netz-
240 V/50 Hz[10] 380—440 V/50

Aus.

Hz/IT-Netz[11] 380—-440 V/50

Hz/Delta[12] 380—440 V/50

Hz[20] 440480 V/50 Hz/IT-

Netz[21] 440—480 V/50 Hz/

Delta[22] 440—480 V/50 Hz[30]
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Parameter

Option

Werksein-

Verwendung

stellung

525-600 V/50 Hz/IT-Netz[31]
525-600 V/50 Hz/Delta[32]
525-600 V/50 Hz[100] 200-240
V/60 Hz/IT-Netz[101] 200-240
V/60 Hz/Delta[102] 200-240

V/60 Hz[110] 380—440 V/60



Hz/IT-Netz[111] 380-440 V/60
Hz/Delta[112] 380-440 V/60
Hz[120] 440—480 V/60 Hz/IT-
Netz[121] 440-480 V/60 Hz/
Delta[122] 440—480 V/60
Hz[130] 525-600 V/60 Hz/IT-
Netz[131] 525—-600 V/60 Hz/
Delta[132] 525—-600 V/60 Hz
Parameter 1-10

* [0] Asynchron

[0] Asynchron

Durch die Einstellung des Parameterwerts konnen sich die
Motorart

[1] PM, Vollpol[3] PM (Vergr.
folgenden Parameter dndern:
Magnete), Sat

Parameter 1-01 Steuerprinzip.

Parameter 1-03 Drehmomentverhalten der Last.



Parameter 1-08 Bandbreite der Motorsteuerung.

Parameter 1-14 Ddampfungsfaktor.

Parameter 1-15 Filter niedrige Drehzahl.

Parameter 1-16 Filter hohe Drehzahl.

Parameter 1-17 Spannungskonstante.

Parameter 1-20 Motorleistung.

Parameter 1-22 Motornennspannung.

Parameter 1-23 Motornennfrequencz.

Parameter 1-24 Motornennstrom.

Parameter 1-25 Motornenndrehzahl.



Parameter 1-26 Dauer- Nenndrehmoment.

Parameter 1-30 Statorwiderstand (Rs).

Parameter 1-33 Statorstreureaktanz (X1).

Parameter 1-35 Hauptreaktanz (Xh).

Parameter 1-37 Indukt. D-Achse (Ld).

Parameter 1-38 Indukt. Q-Achse (Lq).

Parameter 1-39 Motorpolzahl.

Parameter 1-40 Gegen-EMK bei 1000 UPM.

Parameter 1-44 Induktivitdtssdt. D-Achse (LdSat).

Parameter 1-45 Induktivitdtssdt. Q-Achse (LgSat).



Parameter 1-46 Verstirkung Positionserkennung.

Parameter 1-48 Strom bei min. Induktivitdt fiir D-Achse.

Parameter 1-49 Strom bei min. Induktivitdt fiir Q-Achse.

Parameter 1-66 Min. Strom bei niedr. Drz.

Parameter 1-70 Startfunktion.

Parameter 1-72 Startfunktion.

Parameter 1-73 Motorfangschaltung.
Parameter 1-80 Funktion bei Stopp.
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Parameter

Option

Werksein-
Verwendung

stellung

Parameter 1-82 Ein.-Frequenz fiir Stoppfunktion [Hz].

Parameter 1-90 Thermischer Motorschutz.

Parameter 2-00 DC-Halte-/Vorwdrmstrom.



Parameter 2-01 DC-Bremsstrom.

Parameter 2-02 DC-Bremszeit.

Parameter 2-04 DC-Bremse Ein.

Parameter 2-10 Bremsfunktion.

Parameter 4-14 Max Frequenz [Hz].

Parameter 4-19 Max. Ausgangsfrequenz.

Parameter 4-58 Motorphasen Uberwachung.

Parameter 14-65 Drehzahl-Reduzierung, Totzeit-Kompen-
sat.

Parameter 1-20

0,12-110 kW/0,16—150 HP

GroBenab-



Eingabe der Motornennleistung von den Typenschilddaten.
Motorleistung

hingig

Parameter 1-22

50-1000V

GroBenab-

Eingabe der Motornennspannung von den Typenschilddat-
Motornenns-

hingig

en.

pannung

Parameter 1-23

20—400 Hz

GrofBenab-

Eingabe der Motornennfrequenz von den Typenschilddaten.
Motornennfre-

hiangig

quenz

Parameter 1-24

0,01-10000,00 A



GrofBenab-

Eingabe des Motornennstroms von den Typenschilddaten.
Motornenn-

hingig

strom

Parameter 1-25

50-9999 U/min

GrofBenab-

Eingabe der Motornenndrehzahl von den Typenschilddaten.
Motornenn-

hingig

drehzahl

Parameter 1-26

0,1-1000,0 Nm

Grofenab-

Dieser Parameter ist verfiigbar, wenn Parameter I-10 Motor-
Dauer- Nenn-

hiangig

art auf Optionen eingestellt ist, die den Permanentmotormo-drehmoment

dus aktivieren.



HINWEIS

Eine Anderung des Wertes in diesem Parameter beein-
flusst die Einstellung anderer Parameter.
Parameter 1-29

Siehe Parameter 1-29 Autom.

Aus

Ausfiihren einer AMA optimiert die Motorleistung.
Autom. Motor-

Motoranpassung (AMA).

anpassung

(AMA)

Parameter

0,000-99,990 Q

GrofBenab-

Stellen Sie den Wert des Statorwiderstands ein.
1-30 Statorwi-

hiangig

derstand (Rs)

Parameter

0,000-1000,000 mH



Groflenab-

Eingabe des Werts der D-Achsen-Induktivitdt. Den Wert kon-
1-37 Indukt. D-

hingig

nen Sie dem Datenblatt des Permanentmagnetmotors en-
Achse (Ld)

tnehmen.

Danfoss A/S © 2019.11

AQ275641848264de-000101 / 132R0078 | 39

VLT® HVAC Basic Drive FC 101
Bedienungsanleitung
Programmieren

Parameter

Option



Werksein-

Verwendung

stellung

Parameter

0,000-1000,000 mH

GroBenab-

Eingabe des Werts der Q-Achsen-Induktivitit.
1-38 Indukt. Q-

hiangig

Achse (Lq)

Parameter 1-39

2-100

4

Geben Sie die Anzahl der Motorpole ein.
Motorpolzahl

Parameter 1-40

10-9000 V

GrofBenab-

Gegen-EMK-Spannung zwischen Phasen bei 1000 UPM.

Gegen-EMK bei



hingig

1000 UPM

Parameter 1-42

0—100 m

50 m

Eingabe der Motorkabelldnge.

Motorkabel-

ldnge

Parameter 1-44

0,000-1000,000 mH

GroBenab-

Dieser Parameter entspricht der Induktivitatssattigung von
Induktivitdtssdt.

hingig

Ld. Idealerweise hat dieser Parameter denselben Wert wie
D-Achse (LdSat)

Parameter 1-37 Indukt. D-Achse (Ld). Wenn der Motorhersteller jedoch eine
Induktivitatskurve liefert, geben Sie den In-

duktivitiatswert be1 200 % des Nennwerts ein.
Parameter 1-45

0,000-1000,000 mH



GrofBenab-

Dieser Parameter entspricht der Induktivitatssittigung von
Induktivitdtssdt.

hingig

Lqg. Idealerweise hat dieser Parameter denselben Wert wie
O-Achse (LgSat)

Parameter 1-38 Indukt. Q-Achse (Lg). Wenn der Motorhersteller jedoch eine
Induktivitatskurve liefert, geben Sie den In-

duktivitdtswert bei 200 % des Nennwerts ein.
Parameter 1-46

20-200%

100%

Zur Einstellung der Hohe des Testimpulses wihrend der Posi-
Verstdarkung Po-

tionserkennung beim Start.

sitionserken-

nung

Parameter 1-48

20-200%

100%

Eingabe der Induktivitatssattigungsgrenze.



Strom bei min.

Induktivitdt fiir

D-Achse

Parameter 1-49

20-200%

100%

In diesem Parameter wird die Sittigungskurve der D- und Q-
Strom bei min.

Induktivitatswerte festgelegt. Von 20 % bis 100 % dieses Pa-
Induktivitdt fiir

rameters werden die Induktivitdten anhand der Parameter
O-Achse

1-37 Indukt. D-Achse (Ld), Parameter 1-38 Indukt. Q-Achse (Lq),
Parameter 1-44 Induktivitdtssdt. D-Achse (LdSat) und Parameter 1-45
Induktivitdtssdt. Q-Achse (LgSat) linear gendhert.

Parameter 1-70

[0] Rotorlageerkennung[1] Park- [0] Rotorla-
Wihlen Sie den Startmodus des PM-Motors.
Startfunktion

en

geerkennung



Parameter 1-73
[0] Deaktiviert[1] Aktiviert

[0] Deaktiviert Durch Auswahl von [1] Aktiviert kann der
Frequenzumrichter Motorfang-einen durch Netzausfall drehenden Motor
fangen. Wiihlen

schaltung
Sie [0] Deaktiviert, wenn Sie diese Funktion nicht wiinschen.

Wenn dieser Parameter auf [1] Aktiviert gesetzt wird, funktio-nieren
Parameter 1-71 Startverzog. und Parameter 1-72 Startfunktion nicht.
Parameter 1-73 Motorfangschaltung ist nur im Modus VVC+ aktiv.

Parameter 3-02

-4999,000-4999,000

0

Der minimale Sollwert bestimmt den Mindestwert aus der
Minimaler Sol-

Summe aller Sollwerte.

lwert
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Parameter

Option

Werksein-
Verwendung

stellung

Parameter 3-03
-4999,000-4999,000
50

Der maximale Sollwert bestimmt den Mindestwert aus der
Maximaler Sol-

Summe aller Sollwerte.



Iwert

Parameter 3-41

0,05-3600,00 s

Groflenab-

Wenn Asynchronmotor ausgewdhlt ist, verlduft die Rampe-
Rampenzeit Auf

hdngig

Auf Zeit von 0 bis zum nominellen Parameter 1-23 Motor-

1

nennfrequenz. Wenn PM-Motor ausgewdhlt ist, verlduft die
Rampe-Auf Zeit von 0 bis zum Parameter 1-25 Motornenn-
drehzahl.

Parameter 3-42

0,05-3600,00 s

Grofsenab-

Bei Asynchronmotoren wird die Rampe-Ab-Zeit vom nomin-
Rampenzeit Ab

hdngig

ellen Parameter 1-23 Motornennfrequenz bis 0 bemessen. Fiir 1

PM-Motoren verliuft die Rampe-ab-Zeit von Parameter 1-25



Motornenndrehzahl bis 0.

Parameter 4-12

0,0-400,0 Hz

0 Hz

Eingabe der Untergrenze der min. Drehzahl.

Min. Frequenz

[Hz]

Parameter 4-14

0,0—400,0 Hz

100 Hz

Eingabe der Obergrenze der max. Drehzahl.

Max Frequenz

[Hz]

Parameter 4-19

0,0-400,0 Hz

100 Hz

Eingabe des maximalen Ausgangsfrequenzwerts. Wenn Pa-
Max. Ausgangs-

rameter 4-19 Max. Ausgangsfrequenz niedriger als Parameter frequenz

4-14 Max Frequenz [Hz] eingestellt ist, wird Parameter 4-14



Max Frequenz [Hz] automatisch gleich parameter 4-19 Max.
Ausgangsfrequenz eingestellt.

Parameter 5-40

Siehe Parameter 5-40 Relais-

[9] Fehler

Auswahl der Funktion zur Steuerung von Ausgangsrelais 1.
Relaisfunktion

funktion.

Parameter 5-40

Siehe Parameter 5-40 Relais-

[5] Motor

Auswahl der Funktion zur Steuerung von Ausgangsrelais 2.
Relaisfunktion

funktion.

dreht

Parameter 6-10

0,00-10,00 V

0,07V

Eingabe der Spannung, die dem minimalen Sollwert en-

Klemme 53



tspricht.

Skal. Min.Span-

nung

Parameter 6-11

0,00—10,00 V

10V

Eingabe der Spannung, die dem maximalen Sollwert en-
Klemme 53

tspricht.

Skal. Max.Span-

nung

Parameter 6-12

0,00-20,00 mA

4 mA

Eingabe des Stroms, der dem minimalen Sollwert entspricht.
Klemme 53

Skal. Min.Strom

Parameter 6-13

0,00-20,00 mA

20 mA



Eingabe des Stroms, der dem maximalen Sollwert entspricht.
Klemme 53

Max. Strom

Parameter 6-19

[0] Strom[1] Einstellung Span-

[1] Einstellung Auswahl, ob Klemme 53 fiir Strom- oder Spannungseingang
Klemme 53

nung
Spannung

verwendet wird.

Modus

Parameter

[0] Off (Aus)[1] On (An)
[0] Off (Aus)

30-22 Locked

Rotor Detection

(Erkennung
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Option
Werksein-
Verwendung
stellung
blockierter Ro-
tor)

Parameter
0,05-1 s

0,10 s



30-23 Locked

Rotor Detection

Time [s] (Erken-
nungszeit

blockierter Ro-

tor [s])

4.2.3 Inbetriebnahmeassistent fiir Anwendungen mit Riickfiihrung
.. der Assistent startet
0-03 Ldiindereinstel ungen
[0] Leistung kW/50 Hz
0-06 Netztyp
e30bc402.14

[0] 200-240V/50Hz/Delta
1-00 Regelverfahren

[3] PID-Regler

1-10 Motorart

PM-Motor
Asynchronmotor

[0] Asynchron

1-24 Motornennstrom



1-20 Motorleistung

3,84

1,10 kW

1-25 Motornenndrehzahl
1-22 Motornennspannung
3000 U/min

400V

1-26 Dauer- Nenndrehmoment
1-23 Motornennfrequenz
5,4 Nm

50 Hz

1-30 Statorwiderstand
1-24 Motornennstrom
0,65 Ohm

04,66 A

1-39 Motorpolzahl

1-25 Motornenndrehzahl
1420 U/min

8

1-40 Gegen-EMK bei 1000 UPM



1-38 Indukt. Q-Achse (Lg)

1-44 Induktivitdtssdt. D-Achse (LdSat)

57V

SmH

SmH

1-37 Indukt. D-Achse (Ld)

1-45 Induktivitdtssdt. Q-Achse (LgSat)
SmH

Motortyp = IPM

SmH

1-48 Strom bei min. Induktivitdt fiir D-Achse
Motortyp = SPM

100 %

1-49 Strom bei min. Induktivitdt fiir O-Achse
100 %

1-70 Startfunktion

[0] Rotorlageerkennung

1-46 Verstdarkung Positionserkennung

100 %

30-22 Erkennung blockierter Rotor



[0] Aus

30-23 Erkennungszeit blockierter Rotor [s]
0,10s

4-19 Max. Ausgangsfrequenz
0065 Hz

1-42 Motorkabel dnge

50m

4-12 Min. Frequenz

0016 Hz

4-13 Max. Frequenz

0050 Hz

3-41 Rampenzeit Auf 1

0010 s

3-42 Rampenzeit Ab 1
Motortyp = Asynchron

0010 s

1-73 Motorfangschaltung
Motortyp = PM-Motor

[0] Nein

20-00 Istwertanschluss 1



Es wird erzwungen, dass dieser Dialog
[1] Analogeingang 54

eingestel t wird auf

[1] Analogeingang 54

3-16 Variabler Sol wert 2

[0] Deaktiviert

3-02 Minimaler Sol wert

0,00

3-03 Maximaler Sol wert

50,0

0

3-10 Festsol wert [0]

0,00 %

6-29 Klemme 54 Funktion

Strom

Spannung

[1] Einstel ung Spannung

6-22 Klemme 54 Skal. Min.Strom
6-26 Klemme 54 Filterzeit

6-20 Klemme 54 Skal. Min.Spannung



04,66 A

0,01 s

0050 V

20-81 Auswahl Normal-/Invers-Regelung
6-24 Klemme 54 Skal. Min.-Sol /Istwert
[0] Normal

6-24 Klemme 54 Skal. Min.-Sol /Istwert
0016 Hz

0016 Hz

20-83 Pl-Startfrequenz

6-23 Klemme 54 Skal. Max.Strom

0050 Hz

6-21 Klemme 54 Skal. Max.Spannung
13,30 A

0220V

20-93 PI-Proportionalverstirkung

6-25 Klemme 54 Skal. Max.-Sol /Istwert
00,50

6-25 Klemme 54 Skal. Max.-Sol /Istwert

0050 Hz



20-94 PID Integrationszeit
0050 Hz

0020,0 0 s

1-29 Autom. Motoranpassung
[0] Aus

.. der Assistent startet

Abbildung 30: Inbetriebnahmeassistent fiir Anwendungen mit
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Tabelle 17: Inbetriebnahmeassistent fiir Anwendungen mit Riickfiihrung
Parameter

Bereich



Werksein-

Verwendung

stellung

Parameter 0-03

[0] International[1] Nord-Ameri-
[0] Interna-

Ldndereinstel-

ka

tional

lungen

Parameter 0-06

[0] 200-240 V/50 Hz/IT-Netz[1]

Grofle ausge- Definiert den Betriebsmodus nach Wiederzuschalten der
Netztyp

200-240 V/50 Hz/Delta[2] 200-

wdhlt

Netzspannung zum Frequenzumrichter nach einem Netz-
240 V/50 Hz[10] 380440 V/50

Aus.

Hz/IT-Netz[11] 380—440 V/50



Hz/Delta[12] 380—440 V/50
Hz[20] 440-480 V/50 Hz/IT-
Netz[21] 440—480 V/50 Hz/
Delta[22] 440—480 V/50 Hz[30]
525-600 V/50 Hz/IT-Netz[31]
525-600 V/50 Hz/Delta[32]
525-600 V/50 Hz[100] 200-240
V/60 Hz/IT-Netz[101] 200-240
V/60 Hz/Delta[102] 200-240
V/60 Hz[110] 380—440 V/60
Hz/IT-Netz[111] 380—440 V/60
Hz/Delta[112] 380-440 V/60
Hz[120] 440—480 V/60 Hz/IT-
Netz[121] 440480 V/60 Hz/
Delta[122] 440—480 V/60
Hz[130] 525—-600 V/60 Hz/IT-
Netz[131] 525-600 V/60 Hz/
Delta[132] 525-600 V/60 Hz
Parameter 1-00

[0] PID-Regler[3] Riickfiihrung



[0] PID-Regler
Auswahl von [3] Regelung mit Riickfiihrung.
Regelverfahren
Parameter 1-10
* [0] Asynchron
[0] Asynchron
Durch die Einstellung des Parameterwerts konnen sich die
Motorart
[1] PM, Vollpol[3] PM (Vergr.
folgenden Parameter dndern:
Magnete), Sat

Parameter 1-01 Steuerprinzip.

Parameter 1-03 Drehmomentverhalten der Last.

Parameter 1-08 Bandbreite der Motorsteuerung.

Parameter 1-14 Dampfungsfaktor.



Parameter 1-15 Filter niedrige Drehzahl.

Parameter 1-16 Filter hohe Drehzahl.

Parameter 1-17 Spannungskonstante.

Parameter 1-20 Motorleistung.

Parameter 1-22 Motornennspannung.

Parameter 1-23 Motornennfrequenc.

Parameter 1-24 Motornennstrom.

Parameter 1-25 Motornenndrehzahl.

Parameter 1-26 Dauer- Nenndrehmoment.

Parameter 1-30 Statorwiderstand (Rs).



Parameter 1-33 Statorstreureaktanz (X1).

Parameter 1-35 Hauptreaktanz (Xh).

Parameter 1-37 Indukt. D-Achse (Ld).
Parameter 1-38 Indukt. Q-Achse (Lq).
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Parameter

Bereich



Werksein-
Verwendung
stellung

Parameter 1-39 Motorpolzahl.

Parameter 1-40 Gegen-EMK bei 1000 UPM.

Parameter 1-44 Induktivitdtssdt. D-Achse (LdSat).

Parameter 1-45 Induktivitdtssdt. Q-Achse (LgSat).

Parameter 1-46 Verstdrkung Positionserkennung.

Parameter 1-48 Strom bei min. Induktivitdt fiir D-Achse.

Parameter 1-49 Strom bei min. Induktivitdt fiir Q-Achse.

Parameter 1-66 Min. Strom bei niedr. Drz.



Parameter 1-70 Startfunktion.

Parameter 1-72 Startfunktion.

Parameter 1-73 Motorfangschaltung.

Parameter 1-80 Funktion bei Stopp.

Parameter 1-82 Ein.-Frequenz fiir Stoppfunktion [Hz].

Parameter 1-90 Thermischer Motorschutz.

Parameter 2-00 DC-Halte-/Vorwdrmstrom.

Parameter 2-01 DC-Bremsstrom.

Parameter 2-02 DC-Bremszeit.

Parameter 2-04 DC-Bremse Ein.



Parameter 2-10 Bremsfunktion.

Parameter 4-14 Max Frequenz [Hz].

Parameter 4-19 Max. Ausgangsfrequenz.

Parameter 4-58 Motorphasen Uberwachung.

Parameter 14-65 Drehzahl-Reduzierung, Totzeit-Kompen-
sat.

Parameter 1-20

0,09—110 kW

Groflenab-

Eingabe der Motornennleistung von den Typenschilddaten.
Motorleistung

hdngig

Parameter 1-22

50-1000V

Groflenab-

Eingabe der Motornennspannung von den Typenschilddat-



Motornenns-

hdngig

en.

pannung

Parameter 1-23

20-400 Hz

Grofsenab-

Eingabe der Motornennfrequenz von den Typenschilddaten.
Motornennfre-

hdngig

quenz

Parameter 1-24

0-10000 A

Grofsenab-

Eingabe des Motornennstroms von den Typenschilddaten.
Motornenn-

hdngig

strom

Parameter 1-25

50-9999 U/min



Groflenab-

Eingabe der Motornenndrehzahl von den Typenschilddaten.
Motornenn-

hdngig

drehzahl

Parameter 1-26

0,1-1000,0 Nm

Grofsenab-

Dieser Parameter ist verfiigbar, wenn Parameter 1-10 Motor-
Dauer- Nenn-

hdngig

art auf Optionen eingestellt ist, die den Permanentmotormo-drehmoment
dus aktivieren.
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Parameter

Bereich

Werksein-

Verwendung

stellung

HINWEIS

Eine Anderung des Wertes in diesem Parameter beein-
flusst die Einstellung anderer Parameter.

Parameter 1-29

Aus



Ausfiihren einer AMA optimiert die Motorleistung.
Autom. Motor-

anpassung

(AMA)

Parameter

0-99,990 Q

Grofenab-

Stellen Sie den Wert des Statorwiderstands ein.

1-30 Statorwi-

hiangig

derstand (Rs)

Parameter

0,000-1000,000 mH

GrofBenab-

Eingabe des Werts der D-Achsen-Induktivitdt. Den Wert kon-
1-37 Indukt. D-

hingig

nen Sie dem Datenblatt des Permanentmagnetmotors en-
Achse (Ld)

tnehmen.



Parameter

0,000-1000,000 mH

GroBenab-

Eingabe des Werts der Q-Achsen-Induktivitit.
1-38 Indukt. Q-

hingig

Achse (Lq)

Parameter 1-39

2-100

4

Geben Sie die Anzahl der Motorpole ein.
Motorpolzahl

Parameter 1-40

10-9000 V

GrofBenab-

Gegen-EMK-Spannung zwischen Phasen bei 1000 UPM.
Gegen-EMK bei

hiangig

1000 UPM

Parameter 1-42



0—100 m

50m

Eingabe der Motorkabelldnge.

Motorkabel-

ldnge

Parameter 1-44

0,000-1000,000 mH

GroBenab-

Dieser Parameter entspricht der Induktivitdtssittigung von
Induktivitdtssdt.

hiangig

Ld. Idealerweise hat dieser Parameter denselben Wert wie
D-Achse (LdSat)

Parameter 1-37 Indukt. D-Achse (Ld). Wenn der Motorhersteller jedoch eine
Induktivitatskurve liefert, geben Sie den In-

duktivitdtswert bei 200 % des Nennwerts ein.

Parameter 1-45

0,000-1000,000 mH

GroBenab-

Dieser Parameter entspricht der Induktivitdtssittigung von

Induktivitdtssdit.



hiangig
Lg. Idealerweise hat dieser Parameter denselben Wert wie
Q-Achse (LgSat)

Parameter 1-38 Indukt. Q-Achse (Lg). Wenn der Motorhersteller jedoch eine
Induktivitatskurve liefert, geben Sie den In-

duktivitdtswert bei 200 % des Nennwerts ein.
Parameter 1-46

20-200%

100%

Zur Einstellung der Hohe des Testimpulses wihrend der Posi-
Verstdarkung Po-

tionserkennung beim Start.

sitionserken-

nung

Parameter 1-48

20-200%

100%

Eingabe der Induktivititssattigungsgrenze.
Strom bei min.

Induktivitdt fiir

D-Achse



Parameter 1-49

20-200%

100%

In diesem Parameter wird die Séttigungskurve der D- und Q-
Strom bei min.

Induktivitatswerte festgelegt. Von 20 % bis 100 % dieses Pa-
Induktivitdt fiir

rameters werden die Induktivitiaten anhand der Parameter
Q-Achse

1-37 Indukt. D-Achse (Ld), Parameter 1-38 Indukt. Q-Achse (Lg), Danfoss
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Parameter
Bereich
Werksein-
Verwendung
stellung

Parameter 1-44 Induktivitdtssdt. D-Achse (LdSat) und Parameter 1-45
Induktivitdtssdt. O-Achse (LgSat) linear gendhert.

Parameter 1-70

[0] Rotorlageerkennung[1] Park- [0] Rotorla-
Wihlen Sie den Startmodus des PM-Motors.
Startfunktion

en

geerkennung

Parameter 1-73

[0] Deaktiviert[1] Aktiviert

[0] Deaktiviert Durch Auswahl von [1] Aktiviert kann der
Frequenzumrichter Motorfang-einen drehenden Motor abfangen, z. B. in
Liifteranwendun-

schaltung
gen. Wenn Sie PM auswdhlen, wird dieser Parameter akti-

viert.



Parameter 3-02

-4999,000-4999,000

0

Der minimale Sollwert bestimmt den Mindestwert aus der
Minimaler Sol-

Summe aller Sollwerte.

Iwert

Parameter 3-03

-4999,000-4999,000

50

Der maximale Sollwert bestimmt den Hochstwert aus der
Maximaler Sol-

Summe aller Sollwerte.

Iwert

Parameter 3-10

-100-100%

0

Eingabe des Sollwerts.

Festsollwert

Parameter 3-41



0,05-3600,0 s

Groflenab-

Rampe-auf-Zeit von 0 zum nominellen Parameter 1-23 Motor-
Rampenzeit Auf

hdngig

nennfrequencz fiir Asynchronmotoren. Rampe-auf-Zeit von ()

1

zu Parameter 1-25 Motornenndrehzahl fiir PM-Motoren.
Parameter 3-42

0,05-3600,0 s

Grofsenab-

Rampe-ab-Zeit vom nominellen Parameter 1-23 Motornenn-
Rampenzeit Ab

hdngig

frequenz zu 0 fiir Asynchronmotoren. Rampe-ab-Zeit von Pa-1
rameter 1-25 Motornenndrehzahl zu 0 fiir PM-Motoren.
Parameter 4-12

0,0—400,0 Hz

0,0 Hz

Eingabe der Untergrenze der min. Drehzahl.



Min. Frequenz

[Hz]

Parameter 4-14

0,0-400,0 Hz

100 Hz

Eingabe der Untergrenze der max. Drehzahl.

Max Frequenz

[Hz]

Parameter 4-19

0,0-400,0 Hz

100 Hz

Eingabe des maximalen Ausgangsfrequenzwerts. Wenn Pa-
Max. Ausgangs-

rameter 4-19 Max. Ausgangsfrequenz niedriger als Parameter frequenz
4-14 Max Frequenz [Hz] eingestellt ist, wird Parameter 4-14
Max Frequenz [Hz] automatisch gleich parameter 4-19 Max.
Ausgangsfrequenz eingestellt.

Parameter 6-20

0,00-10,00 V

0,07V



Eingabe der Spannung, die dem minimalen Sollwert en-
Klemme 54

tspricht.

Skal. Min.Span-

nung

Parameter 6-21

0,00—10,00 V

10,00V

Eingabe der Spannung, die dem maximalen Sollwert en-
Klemme 54

tspricht.

Skal. Max.Span-

nung

Parameter 6-22

0,00-20,00 mA

4,00 mA

Eingabe des Stroms, der dem minimalen Sollwert entspricht.
Klemme 54

Skal. Min.Strom

Parameter 6-23



0,00-20,00 mA

20,00 mA

Eingabe des Stroms, der dem maximalen Sollwert entspricht.
Klemme 54

Max. Strom
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Parameter

Bereich

Werksein-

Verwendung



stellung

Parameter 6-24

-4999—4999

0

Geben Sie den Istwert ein, der dem Minimalwert fiir Span-
Klemme 54

nung oder Stromstdirke in Parameter 6-20 Klemme 54 Skal.
Skal. Min.Soll-/

Min.Spannung/Parameter 6-22 Klemme 54 Skal. Min.Strom en-
Istwert

tspricht.

Parameter 6-25

-4999—-4999

50

Geben Sie den Istwert ein, der dem Minimalwert fiir Span-
Klemme 54

nung oder Stromstdirke in Parameter 6-21 Klemme 54 Skal.
Skal. Max. Soll/

Max.Spannung/ Parameter 6-23 Klemme 54 Max. Strom en-Istwert

tspricht.



Parameter 6-26

0,00-10,00 s

0,01

Geben Sie die Filterzeitkonstante ein.
Klemme 54 Fil-

terzeit

Parameter 6-29

[0] Strom[1] Einstellung Span-

[1] Einstellung Auswahl, ob Klemme 54 fiir Strom- oder Spannungseingang
Klemme 54

nung
Spannung

verwendet wird.
Funktion

Parameter

[0] Normal[l] Invers
[0] Normal

Auswahl von /0] Normal zur Einstellung der Prozessregelung, 20-81
Auswahl

um die Ausgangsdrehzahl zu erhohen, wenn der Prozessfeh-

Normal-/Invers-



ler positiv ist. Auswahl von /1] Invers zur Reduzierung der Regelung
Ausgangsdrehzahl.

Parameter

0-200 Hz

0 Hz

Eingabe der Motordrehzahl, die als Startsignal fiir eine PI-Re-
20-83 PI-Start-

gelung erreicht werden muss.

frequenz [Hz]

Parameter

0,00—10,00

0,01

Eingabe der Proportionalverstarkung des Prozessreglers.
20-93 PI-Pro-

Eine schnelle Regelung wird bei hoher Verstiarkung erreicht.
portionalver-

Ist die Verstiarkung jedoch zu hoch, so kann der Prozess in-
Starkung

stabil werden.

Parameter



0,1-999,0 s

999,0 s

Eingabe der Integrationszeit des Prozessreglers. Sie errei-
20-94 PID Inte-

chen eine schnelle Regelung durch eine kurze Integrations-
grationszeit

zeit; bei zu kurzer Integrationszeit wird der Prozess jedoch in-
stabil. Eine zu lange Integrationszeit deaktiviert die Integra-
tionsaktion.

Parameter

[0] Off (Aus)[1] On (An)

[0] Off (Aus)

30-22 Locked

Rotor Detection

(Erkennung

blockierter Ro-

tor)

Parameter

0,05-1,00 s



0,10 s

30-23 Locked

Rotor Detection

Time [s] (Erken-
nungszeit

blockierter Ro-

tor [s])

4.2.4 Motoreinstellung

Der Motoreinstellungsassistent fiihrt Benutzer durch die benotigten
Motorparameter.
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Tabelle 18: Einstellungen des Motoreinstellungsassistents
Parameter

Bereich

Werksein-

Verwendung

stellung

Parameter 0-03

[0] International[1] Nord-Ameri-
[0] Interna-

Ldndereinstel-

ka

tional

lungen

Parameter 0-06

[0] 200-240 V/50 Hz/IT-Netz[1]

Grofie ausge- Definiert den Betriebsmodus nach Wiederzuschalten der
Netztyp

200-240 V/50 Hz/Delta[2] 200-



wahlt

Netzspannung zum Frequenzumrichter nach einem Netz-
240 V/50 Hz[10] 380440 V/50
Aus.

Hz/IT-Netz[11] 380—440 V/50
Hz/Delta[12] 380—440 V/50
Hz[20] 440480 V/50 Hz/IT-
Netz[21] 440—480 V/50 Hz/
Delta[22] 440—480 V/50 Hz[30]
525-600 V/50 Hz/IT-Netz[31]
525-600 V/50 Hz/Delta[32]
525-600 V/50 Hz[100] 200-240
V/60 Hz/IT-Netz[101] 200-240
V760 Hz/Delta[102] 200-240
V/60 Hz[110] 380—440 V/60
Hz/IT-Netz[111] 380440 V/60
Hz/Delta[112] 380—440 V/60
Hz[120] 440—480 V/60 Hz/IT-
Netz[121] 440-480 V/60 Hz/

Delta[122] 440480 V/60



Hz[130] 525—-600 V/60 Hz/IT-
Netz[131] 525-600 V/60 Hz/
Delta[132] 525-600 V/60 Hz
Parameter 1-10

* [0] Asynchron

[0] Asynchron

Durch die Einstellung des Parameterwerts konnen sich die
Motorart

[1] PM, Vollpol[3] PM (Vergr.
folgenden Parameter dndern:
Magnete), Sat

Parameter 1-01 Steuerprinzip.

Parameter 1-03 Drehmomentverhalten der Last.

Parameter 1-08 Bandbreite der Motorsteuerung.

Parameter 1-14 Ddimpfungsfaktor.



Parameter 1-15 Filter niedrige Drehzahl.

Parameter 1-16 Filter hohe Drehzahl.

Parameter 1-17 Spannungskonstante.

Parameter 1-20 Motorleistung.

Parameter 1-22 Motornennspannung.

Parameter 1-23 Motornennfrequenz.

Parameter 1-24 Motornennstrom.

Parameter 1-25 Motornenndrehzahl.

Parameter 1-26 Dauer- Nenndrehmoment.

Parameter 1-30 Statorwiderstand (Rs).



Parameter 1-33 Statorstreureaktanz (X1).

Parameter 1-35 Hauptreaktanz (Xh).

Parameter 1-37 Indukt. D-Achse (Ld).

Parameter 1-38 Indukt. Q-Achse (Lq).

Parameter 1-39 Motorpolzahl.
Parameter 1-40 Gegen-EMK bei 1000 UPM.

48 | Danfoss A/S © 2019.11

AQ275641848264de-000101 / 132R0078

VLT® HVAC Basic Drive FC 101



Bedienungsanleitung
Programmieren
Parameter

Bereich

Werksein-
Verwendung
stellung

Parameter 1-44 Induktivitdtssdt. D-Achse (LdSat).

Parameter 1-45 Induktivitdtssdt. Q-Achse (LgSat).

Parameter 1-46 Verstdirkung Positionserkennung.

Parameter 1-48 Strom bei min. Induktivitdt fiir D-Achse.

Parameter 1-49 Strom bei min. Induktivitdt fiir Q-Achse.

Parameter 1-66 Min. Strom bei niedr. Drz.



Parameter 1-70 Startfunktion.

Parameter 1-72 Startfunktion.

Parameter 1-73 Motorfangschaltung.

Parameter 1-80 Funktion bei Stopp.

Parameter 1-82 Ein.-Frequenz fiir Stoppfunktion [Hz].

Parameter 1-90 Thermischer Motorschutz.

Parameter 2-00 DC-Halte-/Vorwdrmstrom.

Parameter 2-01 DC-Bremsstrom.

Parameter 2-02 DC-Bremszeit.

Parameter 2-04 DC-Bremse Ein.



Parameter 2-10 Bremsfunktion.

Parameter 4-14 Max Frequenz [Hz].

Parameter 4-19 Max. Ausgangsfrequencz.

Parameter 4-58 Motorphasen Uberwachung.

Parameter 14-65 Drehzahl-Reduzierung, Totzeit-Kompen-
sat.

Parameter 1-20

0,12—110 kW/0,16—-150 HP

GrofBenab-

Eingabe der Motornennleistung von den Typenschilddaten.
Motorleistung

hingig

Parameter 1-22

50-1000V

GroBenab-

Eingabe der Motornennspannung von den Typenschilddat-



Motornenns-

hiangig

en.

pannung

Parameter 1-23

20-400 Hz

Grofenab-

Eingabe der Motornennfrequenz von den Typenschilddaten.
Motornennfre-

hiangig

quenz

Parameter 1-24

0,01-10000,00 A

GrofBenab-

Eingabe des Motornennstroms von den Typenschilddaten.
Motornenn-

hingig

strom

Parameter 1-25

50-9999 U/min



GrofBenab-

Eingabe der Motornenndrehzahl von den Typenschilddaten.
Motornenn-

hingig

drehzahl

Parameter 1-26

0,1-1000,0 Nm

GrofBenab-

Dieser Parameter ist verfiigbar, wenn Parameter 1-10 Motor-
Dauer- Nenn-

hingig

art auf Optionen eingestellt ist, die den Permanentmotormo-drehmoment
dus aktivieren.

HINWEIS

Eine Anderung des Wertes in diesem Parameter beein-

flusst die Einstellung anderer Parameter.
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Parameter

Bereich

Werksein-
Verwendung
stellung

Parameter

0-99,990 Q
GroBenab-

Stellen Sie den Wert des Statorwiderstands ein.
1-30 Statorwi-

hangig



derstand (Rs)

Parameter

0,000-1000,000 mH

GrofBenab-

Eingabe des Werts der D-Achsen-Induktivitit. Den Wert kon-
1-37 Indukt. D-

hingig

nen Sie dem Datenblatt des Permanentmagnetmotors en-
Achse (Ld)

tnehmen.

Parameter

0,000-1000,000 mH

GrofBenab-

Eingabe des Werts der Q-Achsen-Induktivitit.

1-38 Indukt. Q-

hingig

Achse (Lq)

Parameter 1-39

2-100

4



Geben Sie die Anzahl der Motorpole ein.

Motorpolzahl

Parameter 1-40

10-9000 V

GrofBenab-

Gegen-EMK-Spannung zwischen Phasen bei 1000 UPM.
Gegen-EMK bei

hingig

1000 UPM

Parameter 1-42

0—100 m

50m

Eingabe der Motorkabelldnge.

Motorkabel-

ldnge

Parameter 1-44

0,000-1000,000 mH

GrofBenab-

Dieser Parameter entspricht der Induktivitdtssittigung von

Induktivitdtssdit.



hiangig
Ld. Idealerweise hat dieser Parameter denselben Wert wie
D-Achse (LdSat)

Parameter 1-37 Indukt. D-Achse (Ld). Wenn der Motorhersteller jedoch eine
Induktivitatskurve liefert, geben Sie den In-

duktivitdtswert bei 200 % des Nennwerts ein.

Parameter 1-45

0,000-1000,000 mH

Grofenab-

Dieser Parameter entspricht der Induktivitdtssittigung von
Induktivitdtssdt.

hiangig

Lq. Idealerweise hat dieser Parameter denselben Wert wie
Q-Achse (LgSat)

Parameter 1-38 Indukt. Q-Achse (Lg). Wenn der Motorhersteller jedoch eine
Induktivitatskurve liefert, geben Sie den In-

duktivitdtswert bei 200 % des Nennwerts ein.
Parameter 1-46

20-200%

100%

Zur Einstellung der Hohe des Testimpulses wihrend der Posi-



Verstirkung Po-

tionserkennung beim Start.

sitionserken-

nung

Parameter 1-48

20-200%

100%

Eingabe der Induktivitatssattigungsgrenze.

Strom bei min.

Induktivitdt fiir

D-Achse

Parameter 1-49

20-200%

100%

In diesem Parameter wird die Sittigungskurve der D- und Q-
Strom bei min.

Induktivitatswerte festgelegt. Von 20 % bis 100 % dieses Pa-
Induktivitdt fiir

rameters werden die Induktivititen anhand der Parameter

O-Achse



1-37 Indukt. D-Achse (Ld), Parameter 1-38 Indukt. Q-Achse (Lq),
Parameter 1-44 Induktivitdtssdt. D-Achse (LdSat) und Parameter 1-45
Induktivitdtssdt. Q-Achse (LgSat) linear gendhert.

Parameter 1-70

[0] Rotorlageerkennung[1] Park- [0] Rotorla-
Wihlen Sie den Startmodus des PM-Motors.
Startfunktion

en

geerkennung

Parameter 1-73

[0] Deaktiviert[1] Aktiviert

[0] Deaktiviert Wiahlen Sie [1] Aktiviert, um dem Frequenzumrichter zu er-
Motorfang-

moglichen, einen drehenden Motor zu fangen.
schaltung
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Parameter

Bereich

Werksein-
Verwendung
stellung

Parameter 3-41
0,05-3600,0 s
GroBenab-
Rampe-auf-Zeit von 0 zum nominellen Parameter 1-23 Motor-
Rampenzeit Auf

hangig



nennfrequenz.

1

Parameter 3-42

0,05-3600,0 s

GrofBenab-

Rampe-ab-Zeit vom nominellen Parameter 1-23 Motornenn-
Rampenzeit Ab

hiangig

frequenz zu 0.

1

Parameter 4-12

0,0-400,0 Hz

0,0 Hz

Eingabe der Untergrenze der min. Drehzahl.
Min. Frequenz

[Hz]

Parameter 4-14

0,0-400,0 Hz

100,0 Hz

Eingabe der Obergrenze der max. Drehzahl.



Max Frequenz

[Hz]

Parameter 4-19

0,0-400,0 Hz

100,0 Hz

Eingabe des maximalen Ausgangsfrequenzwerts. Wenn Pa-
Max. Ausgangs-

rameter 4-19 Max. Ausgangsfrequenz niedriger als Parameter frequenz
4-14 Max Frequenz [Hz] eingestellt ist, wird Parameter 4-14
Max Frequenz [Hz] automatisch gleich parameter 4-19 Max.
Ausgangsfrequenz eingestellt.

Parameter

[0] Off (Aus)[1] On (An)

[0] Off (Aus)

30-22 Locked

Rotor Detection

(Erkennung

blockierter Ro-

tor)



Parameter
0,05—1,00 s

0,10 s

30-23 Locked

Rotor Detection

Time [s] (Erken-

nungszeit

blockierter Ro-

tor [s])

4.2.5 Liste gedanderter Parameter

Liste gednd. Param. listet alle Parameter auf, die von der Werkseinstellung
abweichen.

Die Liste zeigt nur Parameter, die im aktuellen Programm-Satz gedndert
wurden.

Parameter, die auf die Werkseinstellung zurlickgesetzt wurden, werden nicht
aufgelistet.

Die Meldung Empty zeigt an, dass keine Parameter gedndert wurden.

4.2.6 Andern von Parametereinstellungen



Vorgehensweise

1. Driicken Sie zum Aufrufen des Quick-Meniis die [Menu]-Taste, bis der
Anzeiger im Display auf dem Quick-Menii steht.

2. Wihlen Sie mit den Tasten [A] [V] den Assistenten, PI-Einstellungen,
Motoreinstellung oder Liste gednd. Param.

3. Driicken Sie [OK].

4. Navigieren Sie mit den Tasten[A] [V] durch die Parameter im Quick-
Menu.

5. Driicken Sie zur Auswahl eines Parameters [OK].
6. Driicken Sie [2] [V], um den Wert einer Parametereinstellung zu dndern.
7. Driicken Sie [OK], um die Anderung zu akzeptieren.

8. Driicken Sie zweimal [Back], um zum Statusmenii zu wechseln, oder
driicken Sie [Menu], um das Hauptmenii zu 6ffnen.

4.2.7 Zugrift auf alle Parameter tiber das Hauptmenii
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Vorgehensweise

1. Driicken Sie die Taste [Menu], bis die Option Hauptmenii hervorgehoben
ist.

2. Verwenden Sie die Tasten [a] [V], um durch die Parametergruppen zu
navigieren.

3. Driicken Sie [OK], um eine Parametergruppe auszuwdihlen.

4. Navigieren Sie mit den Tasten [a] [V] durch die Parameter der jeweiligen
Gruppe.

5. Driicken Sie zur Auswahl des Parameters [OK].

6. Mit den Tasten [A] [v] konnen Sie den Parameterwert einstellen oder
dndern.

7. Driicken Sie [OK], um die Anderung zu akzeptieren.
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5 Warnungen und Alarmmeldungen
5.1 Warnungen und Alarmmeldungen
Tabelle 19: Warnungen und Alarmmeldungen
Feh-

Alarm-/

Fehlertext

War-

Feh-

Ab-

Problemursache

ler-



Warnbit-
nung

ler

schalt-
code
nummer
block-
ierung

2

16
Signalfehler
X

X

Das Signal an Klemme 53 oder 54 entspricht weniger als

50 % des in Parameter 6-10 Klemme 53 Skal. Min. Span-

nung, Parameter 6-12 Klemme 53 Skal. Min. Strom, Parameter 6-20
Klemme 54 Skal. Min.Spannung oder Parameter

6-22 Klemme 54 Skal. Min.Strom eingestellten Werts. Siehe
auch Parametergruppe 6-0* Grundeinstellungen.

4



14

Netzunsymm.

X

X

X

Versorgungsseitiger Phasenausfall oder zu hohe Asymme-
trie der Hochspannung. Uberpriifen Sie die Versorgungss-
pannung. Siehe Parameter 14-12 Netzphasen-Unsymme-
trie.

7

11

DC-Ubersp.

X

X

Die Zwischenkreisspannung iiberschreitet den Grenzwert.
8

10

DC-Untersp.

X



Die Zwischenkreisspannung féllt unter den unteren Span-
nungsgrenzwert.

9

9

Wechselrichter-

X

X

Der Frequenzumrichter wurde iiber eine lange Zeit mit
iberlast

mehr als 100 % Ausgangsstrom belastet.

10

8

Motor-ETR

X

X

Der Motor ist zu heil3, weil er {iber eine lange Zeit mit



Ubertemp.

mehr als 100 % belastet wurde. Siehe Parameter 1-90 Ther-
mischer Motorschutz.

11

7

Motor Therm.

X

X

Der Thermistor bzw. die Verbindung zum Thermistor ist
Uber

unterbrochen. Siehe Parameter 1-90 Thermischer Motor-
schutz.

13

5

Uberstrom

X

X

X

Die Spitzenstromgrenze des Wechselrichters ist iibers-



chritten.
14
2

Erdschluss

X
X
Entladung zwischen Ausgangsphasen und Erde.
16
12

Kurzschluss

X

X

Kurzschluss im Motor oder an den Motorklemmen.
17

4

Steuerwort-

X

X



Keine Kommunikation zum Frequenzumrichter. Siehe Pa-
Timeout

rametergruppe 8-0* Grundeinstellungen.

24

50

Liifterfehler

X

X

Der Liifter des Kiihlkorpers funktioniert nicht (nur bei Ger-
dten mit 400 V, 30-90 kW).

30

19

U-Phasenfehler

X
X
Die Motorphase U fehlt. Phase priifen. Siehe Parameter

4-58 Motorphasen Uberwachung.



31

20

V-Phasenfehler

X

X

Die Motorphase V fehlt. Phase priifen. Siehe Parameter
4-58 Motorphasen Uberwachung.

32

21

W-Phasenfehler

X

X

Die Motorphase W fehlt. Phase priifen. Siehe Parameter
4-58 Motorphasen Uberwachung.

38

17

Interner Fehler



X

X

Kontaktieren Sie den ortlichen Danfoss-Zulieferer.
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Feh-

Alarm-/

Fehlertext

War-

Feh-

Ab-



Problemursache
ler-
Warnbit-
nung

ler
schalt-
code
nummer
block-
ierung
44

28

Erdschluss

X

X

Entladung zwischen Ausgangsphasen und Erde, mithilfe

der Werte von Parameter 15-31 Ursache Interner Fehler, so-

fern moglich.

46



33

Spannungsfehl.

X

X

Steuerspannung niedrig. Kontaktieren Sie den ortlichen
IGBT-AnstKarte

Danfoss-Zulieferer.

47

23

24 V Fehler

X

X

X

24 V DC-Versorgung ist moglicherweise liberlastet.
50

AMA-Kalibrier-



Kontaktieren Sie den Ortlichen Danfoss-Zulieferer.
ung

51

15

AMA-Motordat-

X
Die Einstellung von Motorspannung, Motorstrom und
en iiberpriifen

Motorleistung ist falsch. Uberpriifen Sie die Einstellungen.

52

AMA Motor-

X

Der Motorstrom ist zu niedrig. Uberpriifen Sie die Einstel-

nennstrom



lungen.
tiberpriifen
53

AMA Motor zu

X

Der Motor ist fiir die Durchfiihrung der AMA zu gro83.
grof

54

AMA Motor zu

X
Der Motor ist fiir die Durchfiihrung der AMA zu klein.
klein

55



AMA Daten

X

Die gefundenen Parameterwerte vom Motor liegen
auflerhalb Be-

auBlerhalb des zuldssigen Bereichs.

reich

56

AMA Abbruch

X

Der Anwender hat die AMA abgebrochen.

57

AMA Timeout



Versuchen Sie einen Neustart der AMA, bis die AMA dur-
chliuft.

HINWEIS

Wiederholter Betrieb kann zu einer Erwarmung des
Motors fiihren, was wiederum eine Erhéhung der Wi-
derstinde Rs und Rr bewirkt. Im Regelfall ist dies jedoch
nicht kritisch.

58

AMA interner

X

X

Kontaktieren Sie den Ortlichen Danfoss-Zulieferer.
Fehler

59

25

Stromgrenze

X



Der Strom ist hoher als der Wert in Parameter 4-18 Strom-
grenze.

60

44

Externe Verrie-

X

Die externe Verriegelung wurde aktiviert. Zur Wiederauf-
gelung

nahme des Normalbetriebs legen Sie 24 V DC an die
Klemme an, die fiir externe Verriegelung programmiert
ist, und quittieren Sie den Frequenzumrichter (iiber Bus,
Klemme oder Driicken der Taste [Reset] am LCP).

66

26

Kiihlkorper-

X



Diese Warnung basiert auf dem Temperaturfiihler im

temp. zu nie-

IGBT-Modul (bei Einheiten mit 400 V u. 30-90 kW (40-125
drig

HP) und bei Einheiten mit 600 V).
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Feh-

Alarm-/



Fehlertext
War-

Feh-

Ab-
Problemursache
ler-
Warnbit-
nung

ler

schalt-
code
nummer
block-
ierung

69

1
Umrichter
X

X



Der Temperaturfiihler der Leistungskarte erfasst entwed-
Ubertempera-

er eine zu hohe oder eine zu niedrige Temperatur.

tur

70

36

Ungiiltige FU-

X

X

Die aktuelle Kombination aus Steuerkarte und Leistung-
Konfiguration

skarte ist unpassend.

79
Ung. LT-Konfig.
X

X

Interner Fehler. Kontaktieren Sie den ortlichen Danfoss-



Zulieferer.
&0

29

Frequenzumr.

Setzt alle Parametereinstellungen auf die Werkseinstellun-
initialisiert

gen zuriick.

87

47

Auto DC-Brem-

X

Der Frequenzumrichter fiihrt eine automatische DC-Brem-
sung
sung durch.

95



40

Riemenbruch

X

X

Das Drehmoment liegt unter dem Drehmomentwert fiir
keine Last. Dies weist auf einen Riemenbruch hin. Siehe

Parametergruppe 22-6* Riemenbrucherkennung.

126

Motor dreht

X

Hohe Gegen-EMK-Spannung. Stoppen Sie den Rotor des
PM-Motors.

200

Notfallbetrieb

X



Der Notfallbetrieb wurde aktiviert.
202
Grenzen f. Not-

X

Der Notfallbetrieb hat einen oder mehrere garantierele-
fallbetr tibersch
vante Alarme unterdriickt.

250

Neues Ersatzteil

X
X
Sie haben die Leistungs-/SMPS-Karte (Schaltnetzteil) aus-

getauscht (bei Gerdten mit 400 V, 30-90 kW (40-125 HP)



und bei Geriaten mit 600 V). Kontaktieren Sie den ortli-
chen Danfoss-Zulieferer.

251

Neuer Type-

X

X

Der Frequenzumrichter hat einen neuen Typencode (bei
ncode

Geraten mit 400 V, 30-90 kW (40-125 HP) und bei Geriten
mit 600 V). Kontaktieren Sie den Ortlichen Danfoss-Zulie-
ferer.
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6 Spezifikationen

6.1 Netzversorgung
6.1.1 3x200-240 V AC
Tabelle 20: 3 x 200240 V AC, 0,25-7,5 kW (0,33-10 HP)
Antrieb

PK25

PK37

PK75

P1KS

P2K2

P3K7



PSKS

P7KS5

Typische Wellenleistung [kW]
0,25

0,37

0,75

1,5

2,2

3,7

5,5

7,5

Typische Wellenleistung [HP]
0,33

0,5

1,0

2,0

3,0

5,0

7,5

10,0



Schutzart P20

H1

H1

HI

HI

H2

H3

H4

H4

Maximaler Kabelquerschnitt in
4 (10)

4(10)

4 (10)

4(10)

4(10)

4(10)

16 (6)

16 (6)

Klemmen (Netz, Motor) [m2

(AWG)]



Ausgangsstrom — 40 °C (104 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 200-240 V)
1,5

2,2

4,2

6,8

9,6

15,2

22,0

28,0

[A]

Uberlast (3 x 200-240 V) [A]
1,7

2,4

4,6

7,5

10,6

16,7

24,2

30,8



Max. Eingangsstrom
Dauerbetrieb (3 x 200-240 V)
1,1

1,6

2,8

5,6

8,6/7,2

14,1/12,0

21,0/18,0

28,3/24,0

[A]

Uberlast (3 x 200-240 V) [A]
1,2

1,8

3,1

6,2

9,5/7,9

15,5/13,2

23,1/19,8

31,1/26,4



Maximale Netzsicherungen
Siehe 3.2.4.5 Empfehlung fiir Sicherungen und Trennschalter.
Geschitzte Verlustleistung [W],
12/14

15/18

21/26

48/60

80/102

97/120

182/204

229/268

Bestfall/typisch(1)

Gewicht, Schutzart IP20 [kg
2,0 (4,4)

2,0 (4,4)

2,0 (4,4)

2,1 (4,6)

3,4(7,5)

4,5 (9,9)

7,9 (17,4)



7,9 (17,4)

(Ib)]

Effizienz [%], Bestfall/typisch(2)
97,0/96,5 97,3/96,8 98,0/97,6 97,6/97,0
97,1/96,3

97,9/97,4

97,3/97,0

98,5/97,1

Ausgangsstrom - 50 °C (122 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 200-240 V)

1,5

1,9

3,5

6,8

9,6

13,0

19,8

23,0

[A]

Uberlast (3 x 200-240 V) [A]



1,7
2,1
3,9
7,5
10,6
14,3
21,8
25,3

1 Gilt fiir die Dimensionierung der Frequenzumrichterkiihlung. Wenn die
Taktfrequenz im Vergleich zur Werkseinstellung erhoht wird, kann die
Verlustleistung bedeutend steigen. Die Leistungsaufnahme des LCP und
typischer Steuerkarten sind eingeschlossen. Verlustleistungsdaten gemal3 EN

50598-2 finden Sie auf dre Webseite von DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Bei Nennstrom gemessener Wirkungsgrad. Die Energieeffizienzklasse

verlusten finden Sie auf der Webseite DanfossMyDrive® ecoSmartTM.
Tabelle 21: 3 x 200-240 V AC, 11-45 kW (15-60 HP)

Antrieb

P11K

P15K

P18K

P22K

P30K


http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro
http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

P37K

P45K

Typische Wellenleistung [kW]
11,0

15,0

18,5

22,0

30,0

37,0

45,0

Typische Wellenleistung [HP]
15,0

20,0

25,0

30,0

40,0

50,0

60,0
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Spezifikationen
Antrieb

P11K

P15K

P18K

P22K

P30K

P37K

P45K

Schutzart P20
H5

H6



H6

H7

H7

HS

HS

Maximaler Kabelquerschnitt in
16 (6)

35(2)

35(2)

50 (1)

50 (1)

95 (0)

120 (4/0)

Klemmen (Netz, Motor) [m2
(AWG)]

Ausgangsstrom — 40 °C (104 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 200-240 V) [A]
42,0

59,4

74,8



88,0

115,0

143.,0

170,0

Uberlast (3 x 200-240 V) [A]
46,2

65,3

82,3

96,8

126,5

157,3

187,0

Max. Eingangsstrom
Dauerbetrieb (3 x 200-240 V) [A]
41,0/38,2

52,7

65,0

76,0

103,7

127,9



153,0

Uberlast (3 x 200-240 V) [A]
45,1/42,0

58,0

71,5

83,7

114,1

140,7

168,3

Maximale Netzsicherungen
Siehe 3.2.4.5 Empfehlung fiir Sicherungen und Trennschalter.
Geschitzte Verlustleistung [W],
369/386

512

697

879

1149

1390

1500

Bestfall/typisch(1)



Gewicht, Schutzart IP20 [kg (Ib)]
9,5 (20,9)

24,5 (54)

24,5 (54)

36,0 (79.4)

36,0 (79.4)

51,0

51,0

(112,4)

(112,4)

Effizienz [%], Bestfall/typisch(2)
97,2/97,1

97,0

97,1

96,8

97,1

97,1

97,3

Ausgangsstrom - 50 °C (122 °F) Umgebungstemperatur

Dauerbetrieb (3 x 200-240 V) [A]



33,0
41,6
52,4
61,6
80,5
100,1
119
Uberlast (3 x 200-240 V) [A]
36,3
45,8
57,6
67,8
88,6
110,1
130,9

1 Gilt fiir die Dimensionierung der Frequenzumrichterkiihlung. Wenn die
Taktfrequenz im Vergleich zur Werkseinstellung erhoht wird, kann die
Verlustleistung bedeutend steigen. Die Leistungsaufnahme des LCP und
typischer Steuerkarten sind eingeschlossen. Verlustleistungsdaten gemal EN

50598-2 finden Sie auf dre Webseite von DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Bei Nennstrom gemessener Wirkungsgrad. Die Energieeffizienzklasse
finden Sie unter 6.4.13 Umgebungsbedingungen. Informationen zu Teillast-
verlusten finden Sie auf der Webseite DanfossMyDrive® ecoSmartTM.



http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro
http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

6.1.23x 380480V AC

Tabelle 22: 3 x 380480 V AC, 0,37-15 kW (0,5-20 HP), Baugroflen H1-
H4

Antrieb
PK37
PK75
P1K5
P2K2
P3K0
P4K0
PSKS5
P7KS5
P11K
P15K
Typische Wellenleistung [kW]
0,37
0,75

1,5

2,2

3,0

4,0



5,5

7,5

11,0

15,0

Typische Wellenleistung [HP]
0,5

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

7,5

10,0

15,0

20,0

Schutzart [P20
H1

H1

H1

H2



H2

H2

H3

H3

H4

H4

Maximaler Kabelquerschnitt in
4 (10)

4 (10)

4 (10)

4 (10)

4 (10)

4 (10)

4 (10)

4 (10)

16 (6)

16 (6)

Klemmen (Netz, Motor) [mm?2
(AWG)]

Ausgangsstrom — 40 °C (104 °F) Umgebungstemperatur



Dauerbetrieb (3 x 380440 V) [A]
1,2

2,2

3,7

53

7,2

9,0

12,0

15,5

23,0

31,0

Uberlast (3 x 380-440 V) [A]
1,3

2,4

4,1

5,8

7,9

9,9

13,2

17,1



25,3

34,0

Dauerbetrieb (3 x 441480 V) [A]
1,1

2,1

3,4

4,8

6,3

8,2

11,0

14,0

21,0

27,0
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Bedienungsanleitung
Spezifikationen
Antrieb

PK37

PK75

P1KS5

P2K2

P3K0

P4K0

P5KS

P7KS

P11K

P15K



Uberlast (3 x 441-480 V) [A]
1,2

2,3

3,7

5,3

6,9

9,0

12,1

15,4

23,1

29,7

Max. Eingangsstrom
Dauerbetrieb (3 x 380—440 V) [A]
1,2

2,1

3,5

4,7

6,3

8,3

11,2



15,1

22,1

29,9

Uberlast (3 x 380-440 V) [A]
1,3

2,3

3.9

5,2

6,9

9,1

12,3

16,6

243

32,9

Dauerbetrieb (3 x 441480 V) [A]
1,0

1,8

2,9

3.9

5,3



6,8

9,4

12,6

18,4

24,7

Uberlast (3 x 441-480 V) [A]
1,1

2,0

3,2

4,3

5,8

7,5

10,3

13,9

20,2

27,2

Maximale Netzsicherungen
Siehe 3.2.4.5 Empfehlung fiir Sicherungen und Trennschalter.

Geschitzte Verlustleistung [W],

13/15



16/21

46/57

46/58

66/83

95/118 104/131 159/198 248/274 353/379
Bestfall/typisch (1)

Gewicht, Schutzart IP20 [kg (1b)]
2,0

2,0

2,1

3,3

3,3

3,4

4,3

4,5

7,9

7,9

(4.4)

(4.4)

(4,6)



(7,3)

(7,3)

(7,5)

(9,5)

9,9)

(17,4)

(17,4)

Effizienz [%], Bestfall/typisch(2)

97,8/97,3 98,0/97,6 97,7/97,2 98,3/97,9 98,2/97,8 98,0/97,6 98,4/98,0
98,2/97,8 98,1/97,9 98,0/97,8

Ausgangsstrom - 50 °C (122 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 380—440 V) [A]

1,04

1,93

3,7

4,85

6,3

8,4

10,9

14,0

20,9



28,0

Uberlast (3 x 380-440 V) [A]
1,1

2,1

4,07

5,4

6,9

9,2

12,0

15,4

23,0

30,8

Dauerbetrieb (3 x 441-480 V) [A]
1,0

1,8

3,4

4.4

5,5

7,5

10,0



12,6
19,1
24,0
Uberlast (3 x 441-480 V) [A]
1,1
2,0
3,7
4,8
6,1
8,3
11,0
13,9
21,0
26,4

1 Gilt fiir die Dimensionierung der Frequenzumrichterkiihlung. Wenn die
Taktfrequenz im Vergleich zur Werkseinstellung erhéht wird, kann die
Verlustleistung bedeutend steigen. Die Leistungsautnahme des LCP und
typischer Steuerkarten sind eingeschlossen. Verlustleistungsdaten geméal EN

50598-2 finden Sie auf dre Webseite von DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Typisch: unter Nennbedingungen. Bester Fall: der optimale Zustand ist die
Anpassung, wie z. B. eine hohere Eingangsspannung und niedrigere
Schaltfrequenz.


http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

Tabelle 23: 3 x 380480 V AC, 18,5-90 kW (25-125 HP), Baugrofien
HS5-HS8

Antrieb
P18K
P22K
P30K
P37K
P45K
P5SK
P75K
PIOK
Typische Wellenleistung [kW]
18,5
22,0
30,0
37,0
45,0
55,0
75,0
90,0

Typische Wellenleistung [HP]



25,0

30,0

40,0

50,0

60,0

70,0

100,0

125,0
Schutzart [P20
HS5

HS5

H6

H6

H6

H7

H7

HS

Maximaler Kabelquerschnitt in
16 (6)

16 (6)



35(2)

35(2)

35(2)

50 (1)

95 (0)

120

Klemmen (Netz, Motor) [mm?2
(250MCM)

(AWGQG)]

Ausgangsstrom — 40 °C (104 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 380—440 V)
37,0

42,5

61,0

73,0

90,0

106,0

147,0

177,0

[A]



Uberlast (3 x 380-440 V) [A]
40,7

46,8

67,1

80,3

99,0

116,0

161,0

194,0

Dauerbetrieb (3 x 441-480 V)
34,0

40,0

52,0

65,0

80,0

105,0

130,0

160,0

[A]

Uberlast (3 x 441-480 V) [A]



37,4
44,0
57,2
71,5
88,0
115,0
143,0
176,0
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Antrieb



P18K

P22K

P30K

P37K

P45K

P55K

P75K

P9OK

Max. Eingangsstrom
Dauerbetrieb (3 x 380-440 V)
35,2

41,5

57,0

70,0

84,0

103,0

140,0

166,0

[A]

Uberlast (3 x 380—440 V) [A]



38,7

45,7

62,7

77,0

92,4

113.,0

154,0

182,0

Dauerbetrieb (3 x 441480 V)
29,3

34,6

49,2

60,6

72,5

88,6

120,9

142,7

[A]

Uberlast (3 x 441-480 V) [A]

32,2



38,1

54,1

66,7

79,8

97,5

132,9

157,0

Maximale Netzsicherungen

Siehe 3.2.4.5 Empfehlung fiir Sicherungen und Trennschalter.

Geschitzte Verlustleistung [W],
412/456

475/523

733

922

1067

1133

1733

2141

Bestfall/typisch(1)

Gewicht, Schutzart IP20 [kg (Ib)]



9,5(20,9) 9,5 (20,9)

24,5 (54)

24,5 (54)

24,5 (54)

36,0

36,0

51,0 (112,4)

(79,4)

(79,4)

Effizienz [%], Bestfall/typisch(2)
98,1/97,9 98,1/97,9

97,8

97,7

98

98,2

97,8

97,9

Ausgangsstrom - 50 °C (122 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 380—440 V)

34,1



38,0

48,8

58,4

72,0

74,2

102,9

123,9

[A]

Uberlast (3 x 380—440 V) [A]
37,5

41,8

53,7

64,2

79,2

81,6

113,2

136,3

Dauerbetrieb (3 x 441-480 V)
31,3

35,0



41,6
52,0
64,0
73,5
91,0
112,0
[A]
Uberlast (3 x 441-480 V) [A]
34,4
38,5
45,8
57,2
70,4
80,9
100,1
123,2

1 Gilt fiir die Dimensionierung der Frequenzumrichterkiihlung. Wenn die
Taktfrequenz im Vergleich zur Werkseinstellung erhoht wird, kann die
Verlustleistung bedeutend steigen. Die Leistungsaufnahme des LCP und
typischer Steuerkarten sind eingeschlossen. Verlustleistungsdaten geméf3 EN

50598-2 finden Sie auf dre Webseite von DanfossMyDrive® ecoSmartTM.



http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

2 Bei Nennstrom gemessener Wirkungsgrad. Die Energieeffizienzklasse
finden Sie unter 6.4.13 Umgebungsbedingungen. Informationen zu Teillast-
verlusten finden Sie auf der Webseite DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

Tabelle 24: 3 x 380480 V AC, 0,75-18,5 kW (1-25 HP), Baugroflen 12—
14

Antrieb
PK75
P1KS5S
P2K2
P3KO0
P4KO
PSKS
P7KS
P11K
P15K
P18K
Typische Wellenleistung [kW]
0,75

1,5

2,2

3,0

4,0


http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

5,5

7,5

11

15

18,5

Typische Wellenleistung [HP]
1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

7,5

10,0

15

20

25

Schutzart P54
12

12

12



12

12

I3

I3

14

14

14

Maximaler Kabelquerschnitt in
4 (10)

4 (10)

4 (10)

4 (10)

4 (10)

4 (10)

4 (10)

16 (6)

16 (6)

16 (6)

Klemmen (Netz, Motor) [mm?2

(AWG)]



Ausgangsstrom - 40°C (104°F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 380—440 V) [A]
2,2

3,7

5,3

7,2

9,0

12,0

15,5

23,0

31,0

37,0

Uberlast (3 x 380—440 V) [A]

2,4

4,1

5,8

7,9

9,9

13,2

17,1



25,3

34,0

40,7

Dauerbetrieb (3 x 441-480 V) [A]
2,1

3.4

4,8

6,3

8,2

11,0

14,0

21,0

27,0

34,0

Uberlast (3 x 441-480 V) [A]
2,3

3,7

53

6,9

9,0



12,1
15,4
23,1
29,7
37,4
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Antrieb

PK75

P1K5

P2K2



P3KO0

P4KO

P5KS5

P7KS5S

P11K

P15K

P18K

Max. Eingangsstrom
Dauerbetrieb (3 x 380440 V) [A]
2,1

3,5

4,7

6,3

8,3

11,2

15,1

22,1

29,9

35,2

Uberlast (3 x 380-440 V) [A]



2,3
3,9
5,2
6,9
9,1
12,3
16,6
243
32,9
38,7
Dauerbetrieb (3 x 441-480 V) [A]
1,8
2,9
3.9
5,3
6,8
9,4
12,6
18,4

24,7



29,3

Uberlast (3 x 441-480 V) [A]
2,0

3,2

4,3

5,8

7,5

10,3

13,9

20,2

27,2

32,2

Maximale Netzsicherungen
Siehe 3.2.4.5 Empfehlung fiir Sicherungen und Trennschalter.
Geschitzte Verlustleistung [W],
21/16

46/57

46/58

66/83

95/118 104/131 159/198 248/274 353/379 412/456



Bestfall/typisch(1)
Gewicht, Schutzart IP54 [kg (1b)]
53

53

53

53

53

7,2

7,2

13,8

13,8

13,8

(11,7)

(11,7)

(11,7)

(11,7)

(11,7)

(15,9)

(15,9)

(30,4)



(30,4)
(30,4)
Effizienz [%], Bestfall/typisch(2)

98,0/97,6 97,7/97,2 98,3/97,9 98,2/97,8 98,0/97,6 98,4/98,0 98,2/97,8
98,1/97,9 98,0/97,8 98,1/97.,9

Ausgangsstrom - 50 °C (122 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 380—440 V) [A]
1,93

3,7

4,85

6,3

7,5

10,9

14,0

20,9

28,0

33,0

Uberlast (3 x 380—440 V) [A]

2,1

4,07

5,4



6,9

9,2

12,0

15,4

23,0

30,8

36,3

Dauerbetrieb (3 x 441480 V) [A]
1,8

3,4

4,4

5,5

6,8

10,0

12,6

19,1

24,0

30,0

Uberlast (3 x 441-480 V) [A]

2,0



3,7
4,8
6,1
8,3
11,0
13,9
21,0
26,4
33,0

1 Gilt fiir die Dimensionierung der Frequenzumrichterkiihlung. Wenn die
Taktfrequenz im Vergleich zur Werkseinstellung erhoht wird, kann die
Verlustleistung bedeutend steigen. Die Leistungsaufnahme des LCP und
typischer Steuerkarten sind eingeschlossen. Verlustleistungsdaten gemal3 EN

50598-2 finden Sie auf dre Webseite von DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Bei Nennstrom gemessener Wirkungsgrad. Die Energieeffizienzklasse

verlusten finden Sie auf der Webseite DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

Tabelle 25: 3 x 380480 V AC, 22-90 kW (30-125 HP), Baugrof3en 16-I8
Antrieb

P22K

P30K

P37K

P45K


http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro
http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

P5S5K

P75K

P90K

Typische Wellenleistung [kW]
22,0

30,0

37,0

45,0

55,0

75,0

90,0

Typische Wellenleistung [HP]
30,0

40,0

50,0

60,0

70,0

100,0

125,0

Schutzart IP54



16

16

16

17

17

I8

I8

Maximaler Kabelquerschnitt in
35(2)

35(2)

35(2)

50 (1)

50 (1)

95 (3/0)

120 (4/0)

Klemmen (Netz, Motor) [mm?2
(AWG)]

Ausgangsstrom - 40°C (104°F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 380—440 V) [A]

44,0



61,0

73,0

90,0

106,0

147,0

177,0

Uberlast (3 x 380—440 V) [A]
48,4

67,1

80,3

99,0

116,6

161,7

194,7

Dauerbetrieb (3 x 441-480 V) [A]
40,0

52,0

65,0

80,0

105,0



130,0

160,0

Uberlast (3 x 441-480 V) [A]
44,0

57,2

71,5

88,0

115,5

143,0

176,0

Max. Eingangsstrom
Dauerbetrieb (3 x 380—440 V) [A]
41,8

57,0

70,3

84,2

102,9

140,3

165,6
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Antrieb

P22K

P30K

P37K

P45K

P55SK

P75K

PIOK

Uberlast (3 x 380—440 V) [A]

46,0



62,7

77,4

92,6

113,1

154,3

182,2

Dauerbetrieb (3 x 441480 V) [A]
36,0

49,2

60,6

72,5

88,6

120,9

142,7

Uberlast (3 x 441-480 V) [A]
39,6

54,1

66,7

79,8

97,5



132,9

157,0

Maximale Netzsicherungen
Siehe 3.2.4.5 Empfehlung fiir Sicherungen und Trennschalter.
Geschitzte Verlustleistung [W],
496

734

995

840

1099

1520

1781

Bestfall/typisch(1)

Gewicht, Schutzart IP54 [kg (Ib)]
27 (59,5)

27 (59,5)

27 (59,5)

45 (99,2)

45 (99,2)

65 (143,3)



65 (143,3)

Effizienz [%], Bestfall/typisch(2)
98,0

97,8

97,6

98.3

98,2

98,1

98,3

Ausgangsstrom - 50 °C (122 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 380—440 V) [A]
35,2

48,8

58,4

63,0

74,2

102,9

123,9

Uberlast (3 x 380—440 V) [A]

38,7



53,9

64,2

69,3

81,6

113,2

136,3

Dauerbetrieb (3 x 441-480 V) [A]
32,0

41,6

52,0

56,0

73,5

91,0

112,0

Uberlast (3 x 441-480 V) [A]
35,2

45,8

57,2

61,6

80,9



100,1
123,2

1 Gilt fiir die Dimensionierung der Frequenzumrichterkiihlung. Wenn die
Taktfrequenz im Vergleich zur Werkseinstellung erhoht wird, kann die
Verlustleistung bedeutend steigen. Die Leistungsaufnahme des LCP und
typischer Steuerkarten sind eingeschlossen. Verlustleistungsdaten gemiafl EN

50598-2 finden Sie auf dre Webseite von DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Bei Nennstrom gemessener Wirkungsgrad. Die Energieeffizienzklasse
finden Sie unter 6.4.13 Umgebungsbedingungen. Informationen zu Teillast-
verlusten finden Sie auf der Webseite DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

6.1.33x525-600 V AC

Tabelle 26: 3 x 525-600 V AC, 2,2—-15 kW (3-20 HP), Baugrofien H9—
H10

Antrieb

P2K2

P3K0

P3K7

PSKS

P7KS

P11K

P15K

Typische Wellenleistung [kW]

2,2


http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro
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3,0

3,7

5,5

7,5

11,0

15,0

Typische Wellenleistung [HP]
3,0

4,0

5,0

7,5

10,0

15,0

20,0

Schutzart P20
H9

H9

H9

H9

H9



HI10

HI10

Maximaler Kabelquerschnitt in

4 (10)

4 (10)

4 (10)

4 (10)

4 (10)

10 (8)

10 (8)

Klemmen (Netz, Motor) [mm2
(AWG)]

Ausgangsstrom — 40 °C (104 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 525-550 V) [A]
4,1

5,2

6,4

9,5

11,5

19,0



23,0

Uberlast (3 x 525-550 V) [A]
4,5

5,7

7,0

10,5

12,7

20,9

253

Dauerbetrieb (3 x 551-600 V) [A]
3,9

4,9

6,1

9,0

11,0

18,0

22,0

Uberlast (3 x 551-600 V) [A]
4,3

5,4



6,7

9,9

12,1

19,8

24,2

Max. Eingangsstrom
Dauerbetrieb (3 x 525-550 V) [A]
3,7

5,1

5,0

8,7

11,9

16,5

22,5

Uberlast (3 x 525-550 V) [A]
4,1

5,6

6,5

9,6

13,1



18,2
24,8
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Antrieb

P2K2

P3KO0

P3K7

P5KS

P7KS5

P11K



P15K

Dauerbetrieb (3 x 551-600 V) [A]
3,5

4,8

5,6

8,3

11,4

15,7

21,4

Uberlast (3 x 551-600 V) [A]
3,9

53

6,2

9,2

12,5

17,3

23,6

Maximale Netzsicherungen

Siehe 3.2.4.5 Empfehlung fiir Sicherungen und Trennschalter.

Geschitzte Verlustleistung [W],



65

90

110

132

180

216

294

Bestfall/typisch(1)

Gewicht, Schutzart IP54 [kg (Ib)]
6,6 (14,6)

6,6 (14,6)

6,6 (14,6)

6,6 (14,6)

6,6 (14,6)

11,5 (25,3)

11,5 (25,3)

Effizienz [%], Bestfall/typisch(2)
97,9

97

97,9



98,1

98,1

98,4

98,4

Ausgangsstrom - 50 °C (122 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 525-550 V) [A]
2,9

3,6

4,5

6,7

8,1

13,3

16,1

Uberlast (3 x 525-550 V) [A]

3,2

4,0

4,9

7,4

8,9

14,6



17,7

Dauerbetrieb (3 x 551-600 V) [A]
2,7

3,4

4,3

6,3

7,7

12,6

15,4

Uberlast (3 x 551-600 V) [A]
3,0

3,7

4,7

6,9

8,5

13,9

16,9

1 Gilt fiir die Dimensionierung der Frequenzumrichterkiihlung. Wenn die
Taktfrequenz im Vergleich zur Werkseinstellung erhoht wird, kann die
Verlustleistung bedeutend steigen. Die Leistungsaufnahme des LCP und
typischer Steuerkarten sind eingeschlossen. Verlustleistungsdaten gemal3 EN

50598-2 finden Sie auf dre Webseite von DanfossMyDrive® ecoSmartTM.



http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

2 Bei Nennstrom gemessener Wirkungsgrad. Die Energieeffizienzklasse

verlusten finden Sie auf der Webseite DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

Tabelle 27: 3 x 525-600 V AC, 18,5-90 kW (25-125 HP), Baugrofien
H6-HS

Antrieb
P18K
P22K
P30K
P37K
P45K
P55SK
P75K
PIOK
Typische Wellenleistung [kW]
18,5
22,0
30,0

37

45,0
55,0

75,0


http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

90,0

Typische Wellenleistung [HP]
25,0

30,0

40,0

50,0

60,0

70,0

100,0

125,0
Schutzart [P20
H6

H6

H6

H7

H7

H7

HS8

HS8

Maximaler Kabelquerschnitt in



35(2)

35(2)

35(2)

50 (1)

50 (1)

50 (1)

95 (0)

120 (4/0)

Klemmen (Netz, Motor) [mm?2
(AWG)]

Ausgangsstrom — 40 °C (104 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 525-550 V) [A]
28,0

36,0

43,0

54,0

65,0

87,0

105,0

137,0



Uberlast (3 x 525-550 V) [A]
30,8

39,6

47,3

59,4

71,5

95,7

115,5

150,7

Dauerbetrieb (3 x 551-600 V)
27,0

34,0

41,0

52,0

62,0

83,0

100,0

131,0

[A]

Uberlast (3 x 551-600 V) [A]



29,7

37,4

45,1

57,2

68,2

91,3

110,0

144,1

Max. Eingangsstrom
Dauerbetrieb (3 x 525-550 V) [A]
27,0

33,1

45,1

54,7

66,5

81,3

109,0

130,9

Uberlast (3 x 525-550 V) [A]

29,7



36,4

49,6

60,1

73,1

89,4

119.9

143,9

Dauerbetrieb (3 x 551-600 V)
25,7

31,5

42,9

52,0

63,3

77,4

103,8

124,5

[A]
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Antrieb

P18K

P22K

P30K

P37K

P45K

P55SK

P75K

PIOK

Uberlast (3 x 551-600 V) [A]

28,3



34,6

47,2

57,2

69,6

85,1

114,2

137,0

Maximale Netzsicherungen

Siehe 3.2.4.5 Empfehlung fiir Sicherungen und Trennschalter.

Geschitzte Verlustleistung [W],
385

458

542

597

727

1092

1380

1658

Bestfall/typisch(1)

Gewicht, Schutzart IP54 [kg (Ib)]



24,5 (54)
24,5 (54)
24,5 (54)
36,0
36,0
36,0
51,0
51,0
(79,3)
(79,3)
(79,3)
(112,4)
(112,4)
Effizienz [%], Bestfall/typisch(2)
98,4
98,4
98,5
98,5
98,7

98,5



98,5

98,5

Ausgangsstrom - 50 °C (122 °F) Umgebungstemperatur
Dauerbetrieb (3 x 525-550 V) [A]
19,6

25,2

30,1

37,8

45,5

60,9

73,5

95,9

Uberlast (3 x 525-550 V) [A]
21,6

27,7

33,1

41,6

50,0

67,0

80,9



105,5

Dauerbetrieb (3 x 551-600 V)
18,9

23,8

28,7

36,4

43,3

58,1

70,0

91,7

[A]

Uberlast (3 x 551-600 V) [A]
20,8

26,2

31,6

40,0

47,7

63,9

77,0

100,9



1 Gilt fiir die Dimensionierung der Frequenzumrichterkiihlung. Wenn die
Taktfrequenz im Vergleich zur Werkseinstellung erhoht wird, kann die
Verlustleistung bedeutend steigen. Die Leistungsaufnahme des LCP und
typischer Steuerkarten sind eingeschlossen. Verlustleistungsdaten gemal3 EN

50598-2 finden Sie auf dre Webseite von DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

2 Bei Nennstrom gemessener Wirkungsgrad. Die Energieeffizienzklasse
finden Sie unter 6.4.13 Umgebungsbedingungen. Informationen zu Teillast-
verlusten finden Sie auf der Webseite DanfossMyDrive® ecoSmartTM.

6.2 Priifergebnisse EMV-Storaussendung

Die folgenden Ergebnisse wurden unter Verwendung eines Systems mit
Frequenzumrichter, abgeschirmter Steuerleitung, Steuer-kasten mit
Potenziometer und geschirmtem Motorkabel erzielt.

Tabelle 28: Priifergebnisse EMV-Storaussendung
EMV-Filter-

Leitungsgefiihrte Storaussendung. Maximale Lange des ge-
Abgestrahlte Storaussendung

typ

schirmten Kabels [m (ft)]

Industrielles Umfeld

EN 55011

Klasse A Gruppe 2

Klasse A Gruppe 1

Klasse B

Klasse A Gruppe 1


http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro
http://ecosmart.danfoss.com/#/app/intro

Klasse B
Industrielles Umfeld
Industrielles Umfeld
Wohnbereich, Ge-
Industrielles Um-
Wohnbereich, Ge-
schifts- und Gewer-
feld

schifts- und Ge-
bereich sowie Klein-
werbereich sowie
betriebe
Kleinbetriebe
EN/IEC

Kategorie C3
Kategorie C2
Kategorie C1
Kategorie C2
Kategorie C1

61800-3



Zweite Umgebung
Erste Umgebung
Erste Umgebung
Erste Umgebung
Erste Umgebung
Industrie
Wohnungen und
Wohnungen und
Wohnungen und
Wohnungen und
Biro

Biiro

Biiro

Biro

Ohne ex- Mit ex-
Ohne ex-

Mit ex-

Ohne ex-

Mit ex-

Ohne



Mit ex-

Ohne

Mit ex-

ternen

ternem

ternen

ternem

ternen

ternem

exter-

ternem exter-

ternem

Filter

Filter

Filter

Filter

Filter

Filter

nen Fil-

Filter



nen Fil-

Filter

ter

ter

H4-EMV-Filter (EN55011 A1, EN/IEC61800-3 C2)

0,25-11 kW

25 (82)

50 (164)

20 (66)

Ja

Ja

Nein

(0,34-15 HP)

Danfoss A/S © 2019.11

AQ275641848264de-000101 / 132R0078 | 65



VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Bedienungsanleitung

Spezifikationen

EMV-Filter-

Leitungsgefiihrte Storaussendung. Maximale Linge des ge-
Abgestrahlte Storaussendung

typ

schirmten Kabels [m (ft)]

3x200-240 V

P20

0,37-22 kW

25 (82)



50 (164)

20 (66)

Ja

Ja

Nein

(0,5-30 HP)
3x380—480 V
P20
H2-EMV-Filter (EN 55011 A2, EN/IEC 61800-3 C3)
15-45 kW

25 (82)

Nein



Nein

(20-60 HP)
3x200-240 V
P20

30-90 kW

25 (82)

Nein

Nein

(40-120 HP)
3x380480V
1P20

0,75-18,5 kW



25 (82)

(1-25 HP)
3x380-480 V
P54

22-90 kW

25 (82)



Nein

Nein

(30-120 HP)

3x380—480V

IP54

H3-EMV-Filter (EN55011 A1/B, EN/IEC 61800-3 C2/C1)

15-45 kW

50 (164)

20 (66)

Ja

Nein

(2060 HP)



3x200-240 V
IP20

30-90 kW

50 (164)
20 (66)

Ja

Nein

(40-120 HP)
3x380—480V
1P20

0,75-18,5 kW

25 (82)



10 (33)

Ja

(1-25 HP)
3x380-480 V
P54

22-90 kW

25 (82)

10 (33)

Ja

Nein



(30-120 HP)

3x380—480 V

P54

6.3 Besondere Betriebsbedingungen

6.3.1 Leistungsreduzierung wegen erhohter Umgebungstemperatur und
Taktfrequenz Stellen Sie sicher, dass der liber 24 Stunden gemessene
Durchschnittswert fiir die Umgebungstemperatur mindestens 5 °C (41 °F)
unter der fiir den Umrichter angegebenen maximalen Umgebungstemperatur
liegt. Betreiben Sie den Umrichter bei hoher Umgebungstemperatur, miissen
Sie den konstanten Ausgangsstrom reduzieren. Die Kurve der
Leistungsreduzierung entnehmen Sie dem VLT® HVAC Basic DriveFC 101
Projektierungshandbuch.
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6.3.2 Leistungsreduzierung bei niedrigem Luftdruck und groBen Hohenlagen
Bei niedrigerem Luftdruck nimmt die Kiihlfahigkeit der Luft ab. Be1 Hohen
tiber 2000 m (6562 ft) wenden Sie sich beziiglich der PELV

(Schutzkleinspannung — Protective extra low voltage) an Danfoss. Unterhalb
einer Hohe von 1000 m (3281 ft) ist keine Leistungsreduzierung
erforderlich. Oberhalb von 1.000 m (3281 ft) miissen Sie die
Umgebungstemperatur oder den maximalen Ausgangsstrom verringern.
Reduzieren Sie den Ausgangsstrom um 1 % pro 100 m (328 ft) Hohe iiber
1.000 m (3281 ft) bzw. die max. Umgebungstemperatur um 1 °C (33,8 °F)
pro 200 m (656 ft).

6.4 Allgemeine technische Daten
6.4.1 Schutzfunktionen und Eigenschaften

Elektronischer thermischer Motoriiberlastschutz

Eine Temperaturiiberwachung des Kiihlkorpers stellt sicher, dass der
Frequenzumrichter bei Erreichen einer Ubertemperatur abschaltet.

Der Frequenzumrichter ist gegen Kurzschliisse an den Motorklemmen U, V,
W geschiitzt.

Bei fehlender Motorphase schaltet der Frequenzumrichter ab und gibt eine
Warnung aus.



Wenn eine Netzphase fehlt, schaltet der Frequenzumrichter ab oder gibt eine
Warnung aus (abhéangig von der Last).

Die Uberwachung der Zwischenkreisspannung stellt sicher, dass der
Frequenzumrichter abschaltet, wenn die Zwischenkreisspannung zu niedrig
oder zu hoch ist.

Der Frequenzumrichter ist gegen Kurzschliisse an den Motorklemmen U, V,
W geschiitzt.

6.4.2 Netzversorgung (L1, L2, L3)
Versorgungsspannung

200-240 V £10 %
Versorgungsspannung

380480 V £10 %
Versorgungsspannung

525-600 V £10 %

Netzfrequenz

50/60 Hz

Maximale kurzzeitige Asymmetrie zwischen Netzphasen
3,0 % der Versorgungsnennspannung
Wirkleistungsfaktor (1)

>0,9 bei Nennlast



Grundschwingungs-Verschiebungsfaktor (cos¢) nahe 1

(>0,98)

Schalten am Netzeingang L1, L2, L3 (Anzahl der Einschaltungen)
Maximal 1 Zeit/30 s

BaugroBBen H1-HS5, 12, 13, 14

Schalten am Netzeingang L1, L2, L3 (Anzahl der Einschaltungen)
max. 1 x/Min.

Baugroen H6—H10, 1618

Umgebung nach EN 60664-1

Uberspannungskategorie I1I/Verschmutzungsgrad 2

Das Gerit eignet sich fiir Netzversorgungen, die maximal 100.000 Aeff
(symmetrisch) bei maximal je 240/480 V liefern konnen.

6.4.3 Motorausgang (U, V, W)
Ausgangsspannung

0-100 % der Versorgungsspannung
Ausgangsfrequenz

0—400 Hz

Schalten am Ausgang

Unbegrenzt

Rampenzeiten

0,05-3600 s



6.4.4 Kabelldnge und -querschnitt

Max. Motorkabelldnge, abgeschirmt (EMV-gerechte Installation)
Siehe 6.2 Priifergebnisse EMV-Stéraussendung.

Max. Motorkabelldnge, nicht abgeschirmt

50 m (164 ft)

Maximaler Querschnitt fiir Motor, Netz

Weitere Informationen finden Sie unter 6.1.2 3 x 380480 V AC.

Querschnitt DC-Klemmen fiir Riickkopplungsfilter bei BaugroBBen
4 mm2/11 AWG

HI1-H3, 12, 13, 14

Querschnitt DC-Klemmen fiir Riickkopplungsfilter bei Baugrofen
16 mm2/6 AWG

H4-H5

Danfoss A/S © 2019.11

AQ275641848264de-000101 / 132R0078 | 67



VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Bedienungsanleitung

Spezifikationen

Max. Querschnitt fiir Steuerklemmen, starrer Draht
2,5 mm2/14 AWG

Max. Querschnitt fiir Steuerklemmen, flexibles Kabel
2,5 mm2/14 AWG

Mindestquerschnitt fiir Steuerklemmen

0,05 mm2/30 AWG

6.4.5 Digitaleingiinge

Programmierbare Digitaleingdnge

4

Klemme Nr.

18,19, 27, 29



Logik

PNP oder NPN

Spannungsniveau

0-24 V DC

Spannungsniveau, logisch 0 PNP

<5V DC

Spannungsniveau, logisch 1 PNP

>10 V DC

Spannungsniveau, logisch 0 NPN

>19 V DC

Spannungsniveau, logisch 1 NPN

<14 V DC

Maximale Spannung am Eingang

28V DC

Eingangswiderstand, Ri

Ca. 4 kQ

Digitaleingang 29 als Thermistoreingang
Fehler: >2,9 kQ und kein Fehler: < 800 Q
Digitaleingang 29 als Pulseingang

Maximale Frequenz 32 kHz Gegentakt & 5 kHz (O.C.)



6.4.6 Analogeinginge

Anzahl der Analogeingéange

2

Klemme Nr.

53, 54

Klemme 53 Modus

Parameter 16-61 Klemme 53 Modus: 1 = Spannung, 0 = Strom
Klemme 54 Modus

Parameter 16-63 Klemme 54 Modus: 1 = Spannung, 0 = Strom
Spannungsniveau

0-10V

Eingangswiderstand, Ri

Ca. 10 kQ

Hochstspannung

20V

Strombereich

0/4-20 mA (skalierbar)

Eingangswiderstand, Ri

<500 Q

Maximaler Strom



29 mA

Auflésung an Analogeingang

10 Bit

6.4.7 Analogausginge

Anzahl programmierbarer Analogausgédnge

2

Klemme Nr.

42,45(1)

Strombereich am Analogausgang

0/4-20 mA

Maximale Last zum Bezugspotential am Analogausgang
500 Q

Maximale Spannung am Analogausgang

17V

Genauigkeit am Analogausgang

Maximale Abweichung: 0,4 % der Gesamtskala
Auflosung am Analogausgang

10 Bit

1 Sie konnen die Klemmen 42 und 45 auch als Digitalausginge
programmieren.

6.4.8 Digitalausgang



Anzahl Digitalausginge

4

Klemmen 27 und 29

Klemme Nr.

27,29(1)

Spannungsniveau am Digitalausgang
0-24V
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Maximaler Ausgangsstrom (Korper und Quelle)

40 mA



Klemmen 42 und 45

Klemme Nr.

42,45(2)

Spannungsniveau am Digitalausgang

17V

Maximaler Ausgangsstrom am Digitalausgang

20 mA

Maximale Last am Digitalausgang

1 kQ

1 Sie konnen die Klemmen 27 und 29 auch als Eingang programmieren.

2 Sie konnen die Klemmen 42 und 45 auch als Analogausgang
programmieren.

Die Digitalausginge sind von der Versorgungsspannung (PELV) und
anderen Hochspannungsklemmen galvanisch getrennt.

6.4.9 Steuerkarte, RS485 serielle Schnittstelle
Klemme Nr.

68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Klemme Nr.

61 Bezugspotential fiir Klemmen 68 und 69
6.4.10 Steuerkarte, 24-V-DC-Ausgang

Klemme Nr.



12

Maximale Last

80 mA

6.4.11 Relaisausgang

Programmierbare Relaisausgénge

2

Relais 01 und 02 (Baugrof3e HI-HS und 12-14)

01-03 (NC), 01-02 (NO), 04-06 (NC), 04-05 (NO)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-1)(1) auf 01-02/04-05
250 VAC,3 A

(NO/SchlieB3er) (ohmsche Last)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-15)(1) auf

250 VAC, 0,2 A

01-02/04-05 (NO/SchlieBer) (induktive Last bei cose 0,4)
Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-1)(1) auf 01-02/04-05
30VDC,2 A

(NO/SchlieBBer) (ohmsche Last)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-13)(1) auf

24V DC,0,1 A

01-02/04-05 (NO/Schlie3er) (induktive Last)



Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-1)(1) auf 01-03/04-06
250 VAC,3 A

(NC/Offner) (ohmsche Last)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-15)(1) auf

250 VAC, 0,2 A

01-03/04-06 (NC/Offner) (induktive Last bei cosg 0,4)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-1)(1) auf 01-03/04-06
30VDC,2 A

(NC/Offner) (ohmsche Last)

Minimaler Belastungsstrom der Klemme an 01-03 (NC/Offner),
24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

01-02 (NO/SchlieB3er)

Umgebung nach EN 60664-1

Uberspannungskategorie 111/Verschmutzungsgrad 2

1 IEC 60947 Teile 4 und 5. Die Lebensdauer des Relais hingt von der Art
der Last, dem Schaltstrom, der Umgebungstemperatur, der Antriebskonfigu-
ration, dem Arbeitsprofil usw. ab. Wir empfehlen, beim Anschluss
induktiver Lasten an die Relais eine Snubber-Schaltung zu montieren.

Programmierbare Relaisausginge
Klemmennummer Relais 01 (Baugrof3e H9)
01-03 (NC/(Offner), 01-02 (NO/SchlieBer)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-1)(1) auf 01-03 (NC/



240 VAC,2 A
Offner), 01-02 (NO/SchlieBer) (ohmsche Last)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-15)(1) (induktive Last 240 V
AC,0.2 A

bei cosp 0,4)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-1)(1) auf 01-02 (NO/
60 VDC, 1A

SchlieBer), 01-03 (NC/Offner) (ohmsche Last)

Danfoss A/S © 2019.11

AQ275641848264de-000101 / 132R0078 | 69

VLT® HVAC Basic Drive FC 101
Bedienungsanleitung
Spezifikationen

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-13)(1) (induktive



24V DC,0,1 A

Last)

Klemmennummer Relais 01 und 02 (Baugré3e H6, H7, HS, H9 (nur
01-03 (NC), 01-02 (NO), 04-06 (NC), 04— 05 (NO)

Relais 2), H10 und 16-18)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-1)(1) an 04-05 (NO/
400 VAC,2 A

SchlieBer) (ohmsche Last)(2)(3)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-15)(1) auf 04-05 (NO/
240 VAC,0.2 A

SchlieBer) (induktive Last bei cose 0,4)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-1)(1) auf 04-05 (NO/
80 VDC,2 A

SchlieBer) (ohmsche Last)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-13)(1) auf 04-05 (NO/
24V DC,0,1 A

SchlieBer) (induktive Last)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-1)(1) auf 04-06 (NC/
240 VAC,2 A

Offner) (ohmsche Last)



Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-15)(1) auf 04-06 (NC/
240 VAC,0,2 A

Offner) (induktive Last bei cos¢ 0,4)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-1)(1) auf 04-06 (NC/
50VDC,2A

Offner) (ohmsche Last)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-13)(1) auf 04-06 (NC/
24V DC, 0,1 A

Offner) (induktive Last)

Minimaler Belastungsstrom der Klemme an 01-03 (NC/Offner),

24 VDC 10 mA, 24 V AC 20 mA

01-02 (NO/SchlieBer), 04-06 (NC/Offner), 04-05 (NO/SchlieBer)
Umgebung nach EN 60664-1

Uberspannungskategorie I11/Verschmutzungsgrad 2

1 IEC 60947 Teile 4 und 5. Die Lebensdauer des Relais hingt von der Art
der Last, dem Schaltstrom, der Umgebungstemperatur, der Antriebskonfigu-
ration, dem Arbeitsprofil usw. ab. Wir empfehlen, beim Anschluss
induktiver Lasten an die Relais eine Snubber-Schaltung zu montieren.

2 Uberspannungs-Kat. II.
3 UL-Anwendungen 300 V AC 2 A.
6.4.12 Steuerkarte, 10-V-DC-Ausgang

Klemme Nr.



50

Ausgangsspannung

10,5V+0,5V

Maximale Last

25 mA

6.4.13 Umgebungsbedingungen

Schutzart

[P20, IP54 (nicht fiir Installation im Freien)

Zusitzliche Gehiduseabdeckung

P21, TYP 1

Vibrationstest

1,0g

Maximale relative Feuchte

5-95 % (IEC 60721-3-3; Klasse 3K3 (nicht kondensierend)) bei Be-
trieb

Aggressive Umgebungsbedingungen (IEC 60721-3-3), beschichtet
Klasse 3C3

(Standard), BaugroBBen H1-H5

Aggressive Umgebungsbedingungen (IEC 60721-3-3), nicht be-

Klasse 3C2



schichtet, Baugro3en H6—H10

Aggressive Umgebungsbedingungen (IEC 60721-3-3), beschichtet
Klasse 3C3

(optional), Baugré3en H6—H10

Aggressive Umgebungsbedingungen (IEC 60721-3-3), nicht be-
Klasse 3C2

schichtet, Baugrofen 12—18

Priifverfahren nach IEC 60068-2-43 Hydrogensulfid (10 Tage)
Umgebungstemperatur(1)

Siehe max. Ausgangsstrom bei 40/50 °C (104/122 °F)in 6.1.2 3 x

380480 V AC.

Min. Umgebungstemperatur bei Volllast
0 °C (32 °F)
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Spezifikationen

Min. Umgebungstemperatur bei reduzierter Leistung, Baugrof3en
-20 °C (-4 °F)

H1-HS5 und 12-14

Min. Umgebungstemperatur bei reduzierter Leistung, Baugréf3en
-10 °C (14 °F)

H6-H10 und 16-18

Temperatur bei Lagerung/Transport

-30 bis +65/70 °C (-22 bis +149/158°F)

Max. Hohe iiber dem Meeresspiegel ohne Leistungsreduzierung
1000 m (3281 ft)

Max. Hohe iiber dem Meeresspiegel mit Leistungsreduzierung



3000 m (9843 ft)

Leistungsreduzierung aufgrund von niedrigem Luftdruck

Siehe 6.3.2 [ eistungsreduzierung bei niedrigem Luftdruck und
grolBen Hohenlagen.

Sicherheitsnormen

EN/IEC 61800-5-1, UL 508C

EMV-Normen, Storaussendung

EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EMV-Normen, Storfestigkeit

EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN
61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Energieeffizienzklasse(2)

IE2

1 Siehe ,,.Besondere Betriebsbedingungen® im Projektierungshandbuch fiir:

Leistungsreduzierung aufgrund von hoher Umgebungstemperatur.
Leistungsreduzierung aufgrund von niedrigem Luftdruck.

2 Bestimmt gemal3 EN 50598-2 bei:



Nennlast

90 % der Nennfrequenz

Taktfrequenz-Werkseinstellung.

Schaltmodus-Werkseinstellung.
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