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INFORMACJE O NINIEJSZEJ INSTRUKCJI

Prawa autorskie do niniejszej instrukcji naleza do Vacon Ltd. Wszelkie prawa zastrzezone.
Instrukcja moze ulec zmianie bez powiadomienia. Oryginalnym jezykiem tej instrukcji jest
angielski.

W instrukcji znajduja sie informacje dotyczace korzystania z przemiennika czestotliwosci
VACON® i jego funkcji. Instrukcja zostata sporzadzona zgodnie ze struktura menu napedu
(rozdz. 11 4-8).

Rozdziat 1. Skrocona instrukcja uruchamiania

* Rozpoczecie korzystania z panelu sterujacego.

Rozdziat 2. Kreatory

«  Wybdr konfiguracji aplikacji.

»  Szybka konfiguracja aplikacji.
« Rozne aplikacje na przyktadach.

Rozdziat 3. Interfejsy uzytkownika
«  Typy wyswietlacza i obstuga panelu sterujacego.

» Narzedzie komputerowe VACON® Live.
*  Funkcje magistrali.

Rozdziat 4. Menu monitorowania

« Dane dotyczace monitorowanych wartosci.

Rozdziat 5. Menu parametrow

« Lista wszystkich parametrow napedu.
Rozdziat 6. Menu Diagnostyka
Rozdziat 7. Menu WE/WY i sprzet

Rozdziat 8. Ustawienia uzytkownika, ulubione i menu na poziomie uzytkownika
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Rozdziat 9. Opisy monitorowanych wartosci

Rozdziat 10. Opis parametrow

«  Korzystanie z parametrow.
« Programowanie wejs¢ cyfrowych i analogowych.
»  Funkcje poszczegdlnych aplikacji.

Rozdziat 11. Sledzenie usterek
» Usterkiiich przyczyny.
» Kasowanie usterek.

Rozdziat 12. Dodatek 1

« Dane dotyczace réoznych wartosci domyslnych aplikacji.

W niniejszej instrukcji znajduje sie wiele tabel z parametrami. Ponizej znajduja sie wskazdwki
dotyczace sposobu odczytywania tabel.

R_&8 Y% 81 XX

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

A. Lokalizacja parametru w menu, tj. F. Wartosc¢ domyslna ustawiona fabrycznie.
numer parametru. G. Numer identyfikacyjny parametru.

B. Nazwa parametru. H. Krotki opis wartosci parametru i/lub jego

C. Minimalna wartos¢ parametru. funkcji.

D. Maksymalna wartos¢ parametru.

E. Jednostka wartosci parametru.

Jednostka pojawi sie, gdy jest dostepna.
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FUNKCJE PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI VACON®

*  Mozliwos¢ wyboru jednej z gotowych aplikacji do konkretnego procesu: Standard,
Lokalne/zdalne, Predkos¢ wielokrokowa, Sterowanie PID, Wielozadaniowe i
Potencjometr silnika. Przemiennik automatycznie konfiguruje niektore niezbedne
ustawienia, co bardzo utatwia pierwsze uruchomienie.

*  Kreatory rozruchu i trybu pozarowego.

« Kreatory dla kazdej aplikacji: Standard, Lokalne/zdalne, Predkos¢ wielokrokowa,
Sterowanie PID, Wielozadaniowe i Potencjometr silnika.

*  Przycisk FUNCT umozliwia tatwe przetaczanie lokalnego i zdalnego miejsca sterowania.
Mozliwe zdalne miejsca sterowania to WE/WY lub magistrala. Wyboru zdalnego miejsca
sterowania mozna dokona¢ za pomoca parametru.

« 8 czestotliwosci statych.

*  Funkcje potencjometru silnika.

» Sterowanie manipulatorem.

*  Funkcja impulsowania.

« Dwa programowalne czasy rampy, dwie monitorowane wartosci i trzy zakresy
czestotliwosci zabronionych.

*  Wymuszone zatrzymanie.

« Strona sterowania umozliwiajaca szybka konfiguracje najwazniejszych wartosci i
monitorowanie ich.

» Mapowanie danych magistrali.

* Automatyczne kasowanie usterek.

« Robzne tryby wstepnego podgrzewania pozwalajace uniknaé problemow ze skraplaniem.

« Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 320 Hz.

«  Funkcje zegara czasu rzeczywistego i sterowania czasowego (wymagana jest opcjonalna
bateria). Istnieje mozliwo$¢ zaprogramowania trzech kanatéw czasowych w celu
uzyskania réznych funkcji w napedzie.

« Dostepny jest zewnetrzny regulator PID. Moze on stuzy¢ na przyktad do sterowania
zaworem za pomoca WE/WY przemiennika czestotliwosci.

«  Funkcja trybu uspienia, ktéra automatycznie wtacza lub wytacza pracujacy naped w celu
oszczedzania energii.

«  Dwustrefowy regulator PID z dwoma réznymi sygnatami sprzezenia zwrotnego:
sterowanie minimalne i maksymalne.

« Dwa zZrodta zadawania wartosci regulatora PID. Wyboru mozna dokona¢ za pomoca
wejscia cyfrowego.

«  Funkcja wzmocnienia wartosci zadanej regulatora PID.

»  Funkcja sprzezenia wyprzedzajacego zapewniajaca szybsze reagowanie na zmiany w
procesie.

« Monitorowanie wartosci procesu.

» Sterowanie wielopompowe.

* Liczniki czasu konserwacji.

*  Funkcje sterowania pompa: sterowanie pompa zalewania, sterowanie pompa jockey,
automatyczne czyszczenie wirnika pompy, monitorowanie cisnienia wejsciowego pompy i
funkcja zabezpieczenia przed zamarzaniem.
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SKROCONA INSTRUKCJA URUCHAMIANIA

1

1.1

SKROCONA INSTRUKCJA URUCHAMIANIA

PANEL STERUJACY

Panel sterujacy to interfejs uzytkownika przemiennika czestotliwosci. Na panelu sterujacym
mozna regulowac predkos¢ silnika oraz monitorowac stan przemiennika czestotliwosci.
Mozna rowniez ustawi¢ parametry przemiennika czestotliwosci.

Rys. 1: Przyciski panelu sterujacego

A.

1.2

Przycisk BACK/RESET. Umozliwia
cofniecie sie w strukturze menu,
opuszczenie trybu edycji oraz
skasowanie usterki.

Przycisk ze strzatka w gore. Umozliwia
przewiniecie menu w gore oraz
zwiekszenie wartosci.

Przycisk FUNCT. Umozliwia zmiane
kierunku obrotdéw silnika, przejscie na
strone sterowania oraz zmiane miejsca
sterowania. Wiecej informacji: 3
Interfejsy uzytkownika.

WYSWIETLACZE

Przycisk ze strzatka w prawo.

Przycisk uruchomienia.

Przycisk ze strzatka w dét. Umozliwia
przewiniecie menu w dot oraz
zmniejszenie wartosci.

Przycisk zatrzymania.

Przycisk ze strzatka w lewo. Umozliwia
przesuniecie kursora w lewo.

Przycisk OK. Umozliwia przechodzenie
do aktywnego poziomu lub elementu
oraz akceptowanie wybranej opcji.

Istnieja dwa typy wyswietlaczy: graficzny i tekstowy. Na panelu sterujacym znajduja sie
zawsze te same przyciski.

Na wyswietlaczu pojawiaja sie nastepujace informacje:

Stan silnika i napedu.
Usterki silnika i napedu.

Aktualna lokalizacja w strukturze menu.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )

= Parameters
li] (12 )
Rys. 2: Wyswietlacz graficzny

A. Pierwsze pole stanu: STOP/RUN F. Pole potozenia: numer identyfikacyjny
B. Kierunek obrotéw silnika parametru i jego biezaca lokalizacja w
C. Drugie pole stanu: READY/NOT READY/ menu

FAULT G. Wpybrana grupa lub element
D. Pole alarmu: ALARM/- H. Liczba elementéw w danej grupie
E. Pole miejsca sterowania: PC/I0/

KEYPAD/FIELDBUS

& @

READY RUN STOP ALARM FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV II0 KEYPAD BUS

®

Rys. 3: Wyswietlacz tekstowy. Jesli tekst do wyswietlenia jest za dtugi, bedzie on automatycznie
przewijany na wyswietlaczu.

A. Wskazniki stanu D. Aktualna lokalizacja w menu

B. Wskazniki alarmu i usterki E. Wskazniki miejsca sterowania

C. Nazwa grupy lub elementu w aktualnej F. Wskazniki kierunku obrotow
lokalizacji

1.3 PIERWSZY ROZRUCH

Kreator rozruchu utatwia wprowadzenie danych wymaganych przez naped do sterowania
procedura.
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1 Wybér jezyka (P6.1) Zalezy od pakietu jezykowego
Czas letni* (P5.5.5)
Rosja
2 USA
UE
OFF (WYL
3 Godzina* (P5.5.2) gg:mm:ss
4 Rok* (P5.5.4) reer
5 Data* (P5.5.3) dd.mm.

* Kroki wyswietlane tylko w przypadku zainstalowania baterii.

Uruchomi¢ kreatora rozruchu?

6 Tak
Nie

Aby ustawié wartosci parametrow recznie, wybierz opcje Nie i nacisnij przycisk OK.

Wybierz aplikacje (P1.2 Aplikacja, 1D212)
Standard
Lokalne/zdalne

7 Predkos$¢ wielokrokowa
Sterowanie PID
Wielozadaniowe
Potencjometr silnika

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.2.2 Typ silnika
(zgodnie z tabliczka znamionowa) Silnik PM

8 Silnik indukeyjny
Silnik reluktancyjny
9 Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.1 Napiecie zna- Zakres: Zmienny
mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa)
Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.2 Czestotliwos¢ Zakres: 8,00-320,00 Hz
10 znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa)
1 Ustaw wartosé parametru P3.1.1.3 Predkos¢ zna- Zakres: 24...19200
mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa)
12 Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.4 Prad znamio- Zakres: Zmienny
nowy silnika
13 Ustaw warto$é parametru P3.1.1.5 Znamionowa Zakres: 0.30-1.00

wartosé cos ¢ silnika

Jesli jako typ silnika wybrano opcje Silnik indukcyjny, zostanie wyswietlony nastepny krok.
Jesli wybrano opcje Silnik PM, wartos¢ parametru P3.1.1.5 Zn cos ¢ silnika zostanie
ustawiona na 1,00 i kreator przejdzie bezposrednio do kroku 14.
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14 Ustaw warto$¢ parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: 0,00-P3.3.1.2 Hz
totliwos¢ zadawana

15 Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: P3.3.1.1-320,00 Hz
czestotliwosc zadawana

16 Ustaw wartos$¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0,1-300,0 s
szania 1

17 Ustaw wartosé parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0,1-300,0 s
1
Uruchomi¢ kreatora aplikacji?

18 Tak

Nie

Aby kontynuowa¢ konfiguracje w kreatorze aplikacji, wybierz opcje Tak i nacisnij przycisk OK.
Opis réznych kreatoréw aplikacji znajduje sie w rozdziale 2 Kreatory.

Po wybraniu powyzszych opcji kreator rozruchu zostanie zamkniety. Mozna go ponownie
uruchomi¢ na dwa sposoby. Przejdz do parametru P6.5.1 Przywrdc¢ domyslne ustawienia
fabryczne lub do parametru B1.1.2 Kreator rozruchu. Nastepnie ustaw wartos¢ Uaktywnij.

1.4 OPIS APLIKACJI

Parametr P1.2 (Aplikacja) stuzy do wyboru aplikacji dla napedu. Zmiana parametru P1.2
powoduje natychmiastowe przywrdcenie ustawien fabrycznych grupy parametrow.

1.4.1 APLIKACJA STANDARDOWA

Aplikacje standardowa mozna stosowac w procesach sterowania predkoscia, w ktérych nie
sa wymagane zadne specjalne funkcje (np. pompy, wentylatory, przenos$niki).

Napedem mozna sterowac z poziomu panelu sterujacego, magistrali lub zacisku WE/WY.

W przypadku sterowania napedem z poziomu zacisku WE/WY sygnat czestotliwosci zadanej
mozna podtaczy¢ do modutu Al1 (0-10 V] lub modutu Al2 (4-20 mA). Opcja podtaczenia zalezy
od typu sygnatu. Dostepne sa takze trzy wstepnie zdefiniowane czestotliwosci zadane. Mozna
je uaktywnic przy uzyciu wejs¢ DI4 i DI5. Sygnaty uruchomienia/zatrzymania napedu sa
podtaczone do wejscia DI1 (start do przodu) i DI2 (start do tytu).

Wszystkie wyjscia napedu mozna swobodnie konfigurowaé we wszystkich aplikacjach. Na
podstawowej karcie WE/WY sa dostepne: jedno wyjscie analogowe (Czestotliwo$¢ wyjsciowal
i trzy wyjécia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowo$¢).
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Standardowa karta we/wy
| Zacisk | sygnat | opis |
kK — —
A ] Gove | [ e | |
| L A
Sterowanie | \ —| 2 All+ Wejécie analogowe 1 +
gzts‘ncwme- Czestotliwos¢ zadawana
1-10 kQ I _ (domyslinie 0-10 V)
3 All- Wejécie analogowe 1 -
4 AI2+ Wejscie analogowe 2 + | | Czestotliwo$¢ zadawana
(domyslnie 4-20 mA)
5 Al2- Wejscie analogowe 2 -
REEEEREEEEE 6 | 24 Vout ® | |Napiecie pomocnicze 24 V | | |
5 ) [ 7 ][enD @ | [Masa dla weywy || |
i {1 8 |[pn1 | [Wejécie cyfr. 1 | [ Start do przodu |
AT {9 ][b2 | |Wejécie cyfr. 2 | [ Start do tytu |
omorl e { 10][ D13 | |wejécie cyfr. 3 | [ Usterka zewnetrzna |
E | 11 | | cM Py | \évlslp_élljr}g dla zaciskow | | |
E | 12 | | 24 VVout ® | |Napi¢cie pomocnicze 24 V | | |
5 r----{ 13 | [GND ® | [Masa dla WE/WY || |
E .7 : Czestotliwo$é zadana
L= - -———r-=-=--4 14 DI14 Wejécie Cyfr. 4 Otwarty Wejécie analogowe 1
H . 1 Zamkniety[Otwarty | Czestotliwo$¢ stata 1
i . 1 Otwarty  [zZamkniety| Czestotliwo$¢ stata 2
bo-orl aero---{ 15 | | DI5 | | Wejscie cyfr. 5 | Zaminietyzamknisty Czestotliwosé stola 3
bo--r" —-p----] 16 || DI6 | |wejscie cyfr. 6 | [ Zerowanie usterki
i E 17 CcM o \II)VIslp_élI)r}g dla zaciskéw
H = 1
E . No-k----1 18 AO1+ Wyjécie analogowe 1+ Czestotliwosé
b MA LT wyjéciowa 0-20 mA
E N s 19 AO1- ® | | Wyjécie analogowe 1-
1 1
' 1
. ! . L
: ! 30 +24 Vin wejscie napiecia
. ! pomocniczego 24V
; A || RS485 agitrala szeregowa, Modbus RTU,
i : B RS485 (l;'loa ai%t’]rgla szeregowa, N2, BACnet
H 1
: PRACA ! 21 RO1/1 NC Wyjscie
' :. _____ 22 RO1/2 CM przekaznikowe 1| [ PRACA
®1 ------- 23 | | RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 RO2/1 NC Wyjscie
| USTERKA vL____| 25 RO2/2 CM przekaznikowe 2| | USTERKA
1
- - —@ ———————— 26 RO2/3 NO —
28 TI1l+ Wejécie termistora *)
29 TI1-
32 RO3/2 CM |~ Wyjscie .. *%)
i GOTOWOSC
33 RO3/3 NO przekaznikowe 3

Rys. 4: Domyslne podtaczenia sterowania aplikacji standardowej

* = dostepne tylko w przemienniku VACON® 100 X.
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** = aby zapoznac sie z konfiguracjami przetacznika DIP w przypadku przemiennika VACON®
100 X, przeczytaj instrukcje instalacji przemiennika VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's
LOAT

(W10}

GN

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Rys. 5: Przetacznik DIP

A. Przetacznik DIP z wejsciami cyfrowymi C. Potaczone z zaciskiem GND (wartos¢
B. Nieuziemione domyslna)

Tabela 2: M1.1 Kreatory

DomyslLni
e

Ukrywanie

0 = nieaktywne
1 = aktywne

1.1.1 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 |Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie kreatora rozruchu
(patrz rozdziat 1.3
Pierwszy rozruch).

Wybor opcji Uaktywnij

powoduje uruchomie-
. nie kreatora sterowa-

Kreator sterowania o

1.1.3 Wielobompowedo 0 1 0 1671 |nia wielopompowego

pompoweg (patrz rozdziat 2.7
Kreator sterowania wie-
lopompowego).

Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
Kreator trybu poza- 0 1 0 1472 nie- kreatora trybu
rowego pozarowego (patrz roz-
dziat 2.8 Kreator trybu
pozarowego).
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Tabela 3: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

0 = standardowa

1 = lokalna/zdalna

2 = predkos¢ wielokro-
1.2 Aplikacja 0 5 0 212 | kowa

3 = sterowanie PID

4 = wielozadaniowa

5 = potencjometr sil-
nika

Minimalna wartos¢
1.3 zadana czestotli- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
wosci

Maksymalna wartosé

1.4 zadana czestotli- P1.3 320.0 Hz 560600/ 102
wosci '

15 Czas PraOpIsssania 1 0. 300.0 s 5.0 103

1.6 Czas hamowania 1 0.1 300.0 s 5.0 104

1.7 Limit pradu silnika [H*0,1 IS A Zmienny 107

0 = silnik indukcyjny
1.8 Typ silnika 0 2 0 650 1 = silnik magneto-
elektryczny

2 = silnik reluktancyjny

Wartoé¢ Un mozna
znalez¢ na tabliczce
znamionowej silnika.

1.9 Napiecie Znamio- Zmienny |Zmienny \% Zmienny 110 WSKAZOWKA!
nowe silnika
Sprawdz, czy podta-
czenie silnika jest
typu Tréjkat czy
Gwiazda.
Czestotliwosc zna- W?ft‘)éé fn moZna zha-
1.10 2 L 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1111 lez¢ na tabliczce zna-
mionowa silnika . o
mionowej silnika.
Znamionowa pred- obr/mi Warto$¢ nn mozna zna-
1.11 kos$¢ obrotowa sil- 24 19200 n Zmienny 112 |lez¢ na tabliczce zna-
nika mionowe] silnika.
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VACON - 19

Tabela 3: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Prad znamionowy

112 silnika

IH*0,1 IH*2 A Zmienny

113

Wartos¢ In mozna zna-
lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

Zn cos ¢ silnika

113 (wspoétczynnik mocy)

0.30 1.00 Zmienny

120

Warto$¢é mozna znalez¢
na tabliczce znamiono-
wej silnika.

Optymalizacja zuzy-

1.14 . .
cia energii

666

0 = wytaczony
1 = wtaczony

1.15 Identyfikacja 0 2 0

631

0 = brak reakgcji
1 = na postoju
2 =z obrotem

1.16 Funkcja START AR 0 1 0

505

0 =rampa
1 = start w biegu

1.17 Funkcja stopu 0 1 0

506

0 = wybieg
1=rampa

Automatyczne wzno-

1.18 S
wienie pracy

731

0 = wytaczony
1 = wtaczony

Odpowiedz na

119 usterke zewnetrzna

701

0 = brak reakgji
1=alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

Odpowiedz na
1.20 usterke zewnetrzna 0 5 0
wejscia analogowego

700

0 = brak reakcji
1=alarm

2 = alarm + stata czes-
totliwosc¢ usterki
(P3.9.1.13)

3 =alarm + poprzednia
czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

5 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
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Tabela 3: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Zdalne miejsce ste- 0 = sterowanie WE/WY
. 0 1 0 172 . .
rowania 1 = sterowanie magi-
strala

1.21

0 = czestotliwos¢ stata
0

1 = zadawanie z panelu
ster.

2 = magistrala komuni-
kacyjna

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = zadawanie z regu-
latora PID

7 = potencjometr sil-
Wybor A dla sterowa- 0 9 5 117 nika

nia z WE/WY 8 = zadawanie z mani-
pulatora

9 = wartos¢ zadana
impulsowania

10 = wyjscie bloku 1

11 = wyjscie bloku 2
12 = wyjscie bloku 3
13 = wyjscie bloku 4
14 = wyjsécie bloku 5
L
(
(
(
L

1.22

15 = wyjscie bloku 6
16 = wyjscie bloku 7
17 = wyjscie bloku 8
18 = wyjscie bloku 9
19 = wyjscie bloku 10

Wybor zrédta war- Patrz P1.22.
1.23 tosci zadanej przy 0 9 1 121
sterowaniu z panelu

Wybor Zzrédta war- Patrz P1.22.

tosci zadanej przy

sterowaniu z magi- 0 ? 2 122
strali

1.24

1.25 ZakrSygnWej.An 1 0 1 0 379 |0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26 Zakres sygnatu Al2 0 1 1 390 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 Funkcja RO1 0 61 2 11001 |Patrz P3.5.3.2.1.
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Tabela 3: M1 Szybka konfiguracja

Indeks  |Ukrywanie Al Al Unit eD°mySl“' ID Opis
1.28 Funkcja RO2 0 56 3 11004 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 Funkcja RO3 0 56 1 11007 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 Funkcja AO1 0 31 2 10050 |Patrz P3.5.4.1.1.

Tabela 4: M1.31 Standardowe

Indeks Parametr eDomyslnl
1.31.1 Czestotliwosc stata 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105
1.31.2 Czestotliwosc stata 2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106
1.31.3 Czestotliwos¢ stata 3 P1.3 P1.4 Hz 20.0 126

1.4.2 APLIKACJA LOKALNA/ZDALNA

Aplikacja lokalna/zdalna jest uzywana na przyktad wtedy, gdy sa wymagane dwa rézne
miejsca sterowania.

Aby przetaczy¢ lokalne i zdalne miejsce sterowania, uzyj wejscia DI6. Gdy jest aktywne
sterowanie zdalne, polecenia start/stop mozna wydawac za posrednictwem magistrali lub
zacisku WE/WY (DI1 i DI2). Gdy sterowanie lokalne jest aktywne, polecenia start/stop mozna
wydawac z panelu sterujacego.

W kazdym miejscu sterowania wartos¢ zadana czestotliwosci mozna wybrac z poziomu
panelu sterujacego, magistrali lub WE/WY sterujacych (Al1 lub Al2).

Wszystkie wyjscia napedu mozna swobodnie konfigurowaé we wszystkich aplikacjach. Na
podstawowej karcie WE/WY sa dostepne: jedno wyjscie analogowe (Czestotliwos¢ wyjsciowa)
i trzy wyjscia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowosc).
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Standardowa karta we/wy
| Zacisk | Sygnat | Opis |
R [1 ] [Fioveer | [ e | |
Sterowanie | L M\
potencjometreml| \ AL+ Wejécie analogowe 1 4 LOKALNE:
L.10k2 | | - 2 ! Czestotliwoé¢
__ _ zadawana
3 All- Wejscie analogowe 1 -| | (domy$lnie: 0-10 V)
___________ 4 A2+ Wejécie analogowe 2 + ZDALN E.: iy
Czestotliwosc
Zadawanie zdalne (4...20mA) L zadawana
___________ 5 Al2- Wejscie analogowe 2 - (domyslnie: 4-20 mA
Stezrci)?lllr;?]ie 6 | 24Vout PY | | Napiecie pomocnicze 24V| | |
(+24 V) | 7 || GND @ | | Uziemienie WE/WY || |
P {8 |[ DI | [ Wejdcie cyfr. 1 | [ZDALNE: Start do przod|l
1 -z
R A { 9 || DI2 | | Wejscie cyfr. 2 | [ZDALNE: Start do tytu |
1 e T
Lo-osT Ll__ .| 10 | | DI3 | | Wejscie cyfr. 3 | | Usterka zewnetrzna |
Masa zdalnego sterowania [ 11 | [ CM ® | | [Wspsine dia zacskew D11-DI{ | |
e .I 12 | | 24V out ([} | |Napiqcie pomocnicze 24\:1 | |
E r----{ 13 | [ GND @ | [ Uziemienie WE/WY | | |
1 P 1
Ir I 14 DI4 Wejécie cyfr. 4 LOKALNE: Start do przodu
1 1
R TG | [ Wejécie cyfr. 5 | [LOKALNE: Start do tytu |
: . |
bo--" --t----{ 16 || DI6 | | Wejdcie cyfr. 6 | [Wyb6r LOKALNE/ZDALNE |
E 17 CM [ J Wspdlne dla zaciskéw DI1-DI6
1 -= 1
E I/’ A No-k----q 18 AO1+ Wyijscie analogowe 1 + Czestotliwoéc¢
Do m ) wyjsciowa
E Yootk 19 AO1-/GND ® Wyjécie analogowe 1 - (domyslnie: 0-20 mA)
. 1
' 1
E | 30 +24 Vin Napigcie pomocnicze 24 V
: |
E X A RS485 Magistrala szeregowa, ujemna Modbus RTU,
1 1
! ! B RS485 Magistrala szeregowa, dodatni N2, BACnet
5 ! 21 | [ RO1/1NC Wyjédie
, PRACA | -
| [ 22 RO1/2 CM przekaznikowe 1 PRACA
| 1
,®: ------- 23 RO1/3 NO S
! 1
! I 24 R0O2/1 NC Wyjscie
1 1 s
: USTERKA | | 5 R02/2 CM ; przekaznikowe 2 USTERKA
)
N V4 PR 26 RO2/3 NO
28 TI1+ Wejécie termistora *)
29 TI1-
32 | [RO3/2CM [ _Wwyjécie . | )
sni GOTOWOSC
33 R03/3 NO przekaznikowe 3

Rys. é: Domyslne podtaczenia sterowania aplikacji lokalnej/zdalnej

* = dostepne tylko w przemienniku VACON® 100 X.
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** = aby zapoznac sie z konfiguracjami przetacznika DIP w przypadku przemiennika VACON®
100 X, przeczytaj instrukcje instalacji przemiennika VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's
LOAT

(W10}

GN

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Rys. 7: Przetacznik DIP

A. Przetacznik DIP z wejsciami cyfrowymi C. Potaczone z zaciskiem GND (wartos¢
B. Nieuziemione domyslna)

Tabela 5: M1.1 Kreatory

DomyslLni
e

Ukrywanie

0 = nieaktywne
1 = aktywne

1.1.1 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 |Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie kreatora rozruchu
(patrz rozdziat 1.3
Pierwszy rozruch).

Wybor opcji Uaktywnij

powoduje uruchomie-
. nie kreatora sterowa-

Kreator sterowania o

1.1.3 Wielobompowedo 0 1 0 1671 |nia wielopompowego

pompoweg (patrz rozdziat 2.7
Kreator sterowania wie-
lopompowego).

Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
Kreator trybu poza- 0 1 0 1472 nie- kreatora trybu
rowego pozarowego (patrz roz-
dziat 2.8 Kreator trybu
pozarowego).
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Tabela 6: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

0 = standardowa

1 = lokalna/zdalna

2 = predkos¢ wielokro-
1.2 Aplikacja 0 5 1 212 | kowa

3 = sterowanie PID

4 = wielozadaniowa

5 = potencjometr sil-
nika

Minimalna wartos¢
1.3 zadana czestotli- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
wosci

Maksymalna wartosé

1.4 zadana czestotli- P1.3 320.0 Hz 560600/ 102
wosci '

15 Czas PraOpIsssania 1 0. 300.0 s 5.0 103

1.6 Czas hamowania 1 0.1 300.0 s 5.0 104

1.7 Limit pradu silnika [H*0,1 IS A Zmienny 107

0 = silnik indukcyjny
1.8 Typ silnika 0 2 0 650 1 = silnik magneto-
elektryczny

2 = silnik reluktancyjny

Wartoé¢ Un mozna
znalez¢ na tabliczce
znamionowej silnika.

1.9 Napiecie Znamio- Zmienny |Zmienny \% Zmienny 110 WSKAZOWKA!
nowe silnika
Sprawdz, czy podta-
czenie silnika jest
typu Tréjkat czy
Gwiazda.
Czestotliwosc zna- W?ft‘)éé fn moZna zha-
1.10 2 L 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1111 lez¢ na tabliczce zna-
mionowa silnika . o
mionowej silnika.
Znamionowa pred- obr/mi Warto$¢ nn mozna zna-
1.11 kos$¢ obrotowa sil- 24 19200 n Zmienny 112 |lez¢ na tabliczce zna-
nika mionowe] silnika.
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Tabela 6: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Prad znamionowy

112 silnika

IH*0,1 IH*2 A Zmienny

113

Wartos¢ In mozna zna-
lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

Zn cos ¢ silnika

113 (wspoétczynnik mocy)

0.30 1.00 Zmienny

120

Warto$¢é mozna znalez¢
na tabliczce znamiono-
wej silnika.

Optymalizacja zuzy-

1.14 . .
cia energii

666

0 = wytaczony
1 = wtaczony

1.15 Identyfikacja 0 2 0

631

0 = brak reakgcji
1 = na postoju
2 =z obrotem

1.16 Funkcja START AR 0 1 0

505

0 =rampa
1 = start w biegu

1.17 Funkcja stopu 0 1 0

506

0 = wybieg
1=rampa

Automatyczne wzno-

1.18 S
wienie pracy

731

0 = wytaczony
1 = wtaczony

Odpowiedz na

119 usterke zewnetrzna

701

0 = brak reakgji
1=alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

Odpowiedz na
1.20 usterke zewnetrzna 0 5 0
wejscia analogowego

700

0 = brak reakcji
1=alarm

2 = alarm + stata czes-
totliwosc¢ usterki
(P3.9.1.13)

3 =alarm + poprzednia
czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

5 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
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Tabela 6: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Zdalne miejsce ste- 0 = sterowanie WE/WY
. 0 1 0 172 . .
rowania 1 = sterowanie magi-
strala

1.21

0 = czestotliwos¢ stata
0

1 = zadawanie z panelu
ster.

2 = magistrala komuni-
kacyjna

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = zadawanie z regu-
latora PID

7 = potencjometr sil-
Wybor A dla sterowa- 0 9 3 117 nika

nia z WE/WY 8 = zadawanie z mani-
pulatora

9 = wartos¢ zadana
impulsowania

10 = wyjscie bloku 1

11 = wyjscie bloku 2
12 = wyjscie bloku 3
13 = wyjscie bloku 4
14 = wyjsécie bloku 5
L
(
(
(
L

1.22

15 = wyjscie bloku 6
16 = wyjscie bloku 7
17 = wyjscie bloku 8
18 = wyjscie bloku 9
19 = wyjscie bloku 10

Wybor zrédta war- Patrz P1.22.
1.23 tosci zadanej przy 0 9 1 121
sterowaniu z panelu

Wybor Zzrédta war- Patrz P1.22.

tosci zadanej przy

sterowaniu z magi- 0 ? 2 122
strali

1.24

1.25 ZakrSygnWej.An 1 0 1 0 379 |0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26 Zakres sygnatu Al2 0 1 1 390 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 Funkcja RO1 0 61 2 11001 |Patrz P3.5.3.2.1.
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Tabela 6: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie All Al Unit ID Opis
1.28 Funkcja RO2 0 56 3 11004 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 Funkcja RO3 0 56 1 11007 [Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 Funkcja AO1 0 31 2 10050 |Patrz P3.5.4.1.1.

Tabela 7: M1.32 Lokalne/zdalne

Indeks Parametr eDomyslnl
Wybor B dla stero- Patrz P1.22.
1.32.1 wania z WE/WY 1 20 4 131
1322 |Wymuszenie migjsca DigIN 425 zjah:ﬁNr:wEllchzawsyt?r%
sterowania WE/WY B SlotA.6 wania WE/WY B
ZAMKNIETY = uzywana
L, czestotliwo$¢ zadana
Wymuszenie zrodta DigIN 'es‘t okreslona przez
1.32.3 wartosci zadanej wg g 33 | P

SlotA.6 parametr wyboru war-
tosci zadanej wg
WE/WY B (P1.32.1).

WE/WY B

DigIN

1.32.4 Sygnat sterujacy 1 B SlotA 4 423
. DigIN
1.32.5 Sygnat sterujacy 2 B SlotA 5 424
Wymuszenie stero- DigIN
1.32.6 wania z panelu SlotA.1 410
Wymuszenie stero- DigIN
1327 wania z magistrali Slot0.1 4
1328 Usterka zewnetrzna DigIN 405 OTWARTY = 0K
T (zestyk zamkniety) SlotA.3 ZAMKNIETY = usterka
zewnetrzna
. . . Zerowanie wszystkich
Kasowanie usterki DigIN
1.32.9 (zestyk zamkniety) Slot0.1 414 |aktywnych usterek dla

wartosci ZAMKNIETY

1.4.3 APLIKACJA Z PREDKOSCIA WIELOKROKOWA

Aplikacje z predkoscia wielokrokowa mozna stosowac w procesach, w ktdrych jest
wymaganych wiecej niz jedna stata czestotliwo$¢ zadana (na przyktad na stanowiskach
testowych).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 28 SKROCONA INSTRUKCJA URUCHAMIANIA

Dostepnych jest 1 + 7 czestotliwo$ci zadanych: 1 podstawowa wartos¢ zadana (Al1 lub Al2) i 7
wstepnie zdefiniowanych wartosci zadanych.

Wybér wstepnie zdefiniowanych czestotliwosci zadanych za pomoca sygnatéw cyfrowych DI4,
DI5 i DI6. Jesli zadne z tych wejs¢ nie jest aktywne, czestotliwosc¢ zadana zostanie usunieta z
wejsécia analogowego (Al1 lub Al2). Polecenia start/stop sa wydawane za posrednictwem
WE/WY sterujacych (DI1 lub DI2).

Wszystkie wyjscia napedu mozna swobodnie konfigurowaé we wszystkich aplikacjach. Na
podstawowej karcie WE/WY sa dostepne: jedno wyjscie analogowe (Czestotliwo$¢ wyjsciowal
i trzy wyjécia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowo$¢).
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_r
L

Sterowanie
potencjometrem
1...10 kQ

USTERKA

2 R i e B R
1
1
1

®

Standardowa karta we/wy

[ zacisk N sygnat [ opis |

X W
7| 1 | [+10vref | [odRiserena et || |
o
\ o
All+ . s
- 2 Wejscie analogowe 1 + Czestotliwos¢ zadawana
(domyslnie 0-10 V)
3 All- Wejscie analogowe 1 -
4 | |AI2+ Wejécie analogowe 2 + »
Czestotliwos¢ zadawana
(domysInie 4-20 mA)
5 Al2- Wejscie analogowe 2 -
6 | 24Vout ] | |Napchie pomocnicze 24V | | |
| 7 ||GND @ | |uziemienie WE/WY || |
————— -| 8 | |D11 | |Wejs’cie cyfr. 1 | | Start do przodu |
_____ { 9 ||DI2 | [Wejscie cyfr. 2 | | Start do tytu |
————— { 10 | [DI3 | [Wejscie cyfr. 3 |[ Usterka zewnetrzna |
| 11 |[CM ® | | [wspsine dia zacisksw DI1-DI6 | | |
| 12 | | 24V out ® | |Napi¢cie pomocnicze 24V| | |
r----1 13 | [GND ® | [uziemienie WE/WY || |
: DI4 DI5 | DI6 zg_s,to_tliwoéé zadan*
P 14 | |DI4 Wejscie cyfr. 4 T 101 0 omonianaons
: EESES - =
I-————-I 15 | |D15 | |Wejs’cie cyfr. 5 | ? 8 i*ﬂ“xzs:ig:g
r----4 16 | |DI6 | [wejscie cyfr. 6 = e totliwoec staia 7
1
! 17 | |CM [ J spélne dla zaciskéw DI1-DI6
1
e ‘I 18 | AO1+ Wyjscie analogowe 1 + Czestotliwo$¢
X wyjséciowa
b--- - 19 | |AO1- ® | (Wyjscie analogowe 1 - (domyslinie: 0-20mA)
1
1
E 30 +24 Vin Napiecie pomocnicze 24 V
1
: A RS485 Magistrala szeregowa, ujemna Modbus RTU,
1
! B RS485 Magistrala szeregowa, dodatnia N2, BACnet
| 21 | [RO1/1 NC Wyjscie
:_ _____ 22 RO1/2 CM przekaznikowe 1 PRACA
1= 23 RO1/3 NO —
1
! 24 R0O2/1 NC Wyjs’cie7 _
] 25 R02/2 CM przekaznikowe 2 USTERKA
————— 26 | |[RO2/3 NO —
28 TI1+ Wejscie termistora *)
29 TI1-
32 | [RO3/2 CM [ _Wyjécie .| *%)
5N GOTOWOSC
33 RO3/3 NO przekaznikowe 3

Rys. 8: Domyslne podtaczenia sterowania aplikacji z predkoscia wielokrokowa

* = dostepne tylko w przemienniku VACON® 100 X.
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** = aby zapoznac sie z konfiguracjami przetacznika DIP w przypadku przemiennika VACON®
100 X, przeczytaj instrukcje instalacji przemiennika VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's
LOAT

GN

(W10}

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Rys. 9: Przetacznik DIP

A. Przetacznik DIP z wejsciami cyfrowymi C. Potaczone z zaciskiem GND (wartos¢
B. Nieuziemione domyslna)

Tabela 8: M1.1 Kreatory

DomyslLni
e

Ukrywanie

0 = nieaktywne
1 = aktywne

1.1.1 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 |Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie kreatora rozruchu
(patrz rozdziat 1.3
Pierwszy rozruch).

Wybor opcji Uaktywnij

powoduje uruchomie-
. nie kreatora sterowa-

Kreator sterowania o

1.1.3 Wielobompowedo 0 1 0 1671 |nia wielopompowego

pompoweg (patrz rozdziat 2.7
Kreator sterowania wie-
lopompowego).

Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
Kreator trybu poza- 0 1 0 1472 nie- kreatora trybu
rowego pozarowego (patrz roz-
dziat 2.8 Kreator trybu
pozarowego).
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Tabela 9: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

0 = standardowa

1 = lokalna/zdalna

2 = predkos¢ wielokro-
1.2 Aplikacja 0 5 2 212 | kowa

3 = sterowanie PID

4 = wielozadaniowa

5 = potencjometr sil-
nika

Minimalna wartos¢
1.3 zadana czestotli- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
wosci

Maksymalna wartosé

1.4 zadana czestotli- P1.3 320.0 Hz 560600/ 102
wosci '

15 Czas PraypIssssnia 1 o 300.0 s 5.0 103

1.6 Czas hamowania 1 0.1 300.0 s 5.0 104

1.7 Limit pradu silnika [H*0,1 IS A Zmienny 107

0 = silnik indukcyjny
1.8 Typ silnika 0 2 0 650 1 = silnik magneto-
elektryczny

2 = silnik reluktancyjny

Wartoé¢ Un mozna
znalez¢ na tabliczce
znamionowej silnika.

1.9 Napiecie Znamio- Zmienny |Zmienny \% Zmienny 110 WSKAZOWKA!
nowe silnika
Sprawdz, czy podta-
czenie silnika jest
typu Tréjkat czy
Gwiazda.
Czestotliwos¢ zna- W?ft‘)éé fn moZna zha-
1.10 2 L 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1111 lez¢ na tabliczce zna-
mionowa silnika . o
mionowej silnika.
Znamionowa pred- obr/mi Warto$¢ nn mozna zna-
1.11 kos$¢ obrotowa sil- 24 19200 n Zmienny 112 |lez¢ na tabliczce zna-
nika mionowe] silnika.
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Tabela 9: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Wartos¢ In mozna zna-
IH*0,1 IH*2 A Zmienny 113 lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

Prad znamionowy

112 silnika

Warto$¢ mozna znalez¢
0.30 1.00 Zmienny 120 |na tabliczce znamiono-
wej silnika.

Zn cos ¢ silnika

113 (wspoétczynnik mocy)

Optymalizacja zuzy-

1.14 . .
cia energii

0 1 0 666 0 = wytaczony
1 = wtaczony

0 = brak reakgcji
1 = na postoju
2 =z obrotem

1.15 Identyfikacja 0 2 0 631

1.16 Funkcja START AR 0 1 0 505 0 =rampa
1 = start w biegu

1.17 Funkcja stopu 0 1 0 506 0 = wybieg
1=rampa

Automatyczne wzno-

1.18 S
wienie pracy

0 1 0 731 0 = wytaczony
1 = wtaczony

0 = brak reakgji
1=alarm

Odpowiedz na 2 = usterka (zatrzymaj

0 3 2 701 .

usterke zewnetrzna zgodnie z trybem
stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

1.19

0 = brak reakcji
1=alarm

2 = alarm + stata czes-
totliwosc¢ usterki
Odpowiedz na (P3.9.1.13)

1.20 usterke zewnetrzna 0 5 0 700 |3 =alarm + poprzednia
wejscia analogowego czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

5 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
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Tabela 9: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Zdalne miejsce ste- 0 = sterowanie WE/WY
. 0 1 0 172 . .
rowania 1 = sterowanie magi-
strala

1.21

0 = czestotliwos¢ stata
0

1 = zadawanie z panelu
ster.

2 = magistrala komuni-
kacyjna

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = zadawanie z regu-
latora PID

7 = potencjometr sil-
Wybor A dla sterowa- 0 9 5 117 nika

nia z WE/WY 8 = zadawanie z mani-
pulatora

9 = wartos¢ zadana
impulsowania

10 = wyjscie bloku 1

11 = wyjscie bloku 2
12 = wyjscie bloku 3
13 = wyjscie bloku 4
14 = wyjsécie bloku 5
L
(
(
(
L

1.22

15 = wyjscie bloku 6
16 = wyjscie bloku 7
17 = wyjscie bloku 8
18 = wyjscie bloku 9
19 = wyjscie bloku 10

Wybor zrédta war- Patrz P1.22.
1.23 tosci zadanej przy 0 9 1 121
sterowaniu z panelu

Wybor Zzrédta war- Patrz P1.22.

tosci zadanej przy

sterowaniu z magi- 0 ? 2 122
strali

1.24

1.25 ZakrSygnWej.An 1 0 1 0 379 |0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26 Zakres sygnatu Al2 0 1 1 390 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 Funkcja RO1 0 61 2 11001 |Patrz P3.5.3.2.1.
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Tabela 9: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie All Al Unit ID Opis
1.28 Funkcja RO2 0 56 3 11004 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 Funkcja RO3 0 56 1 11007 [Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 Funkcja AO1 0 31 2 10050 |Patrz P3.5.4.1.1.

Tabela 10: M1.33 Predkosc wielokrokowa

Indeks Parametr eDomyélni
1.33.1 Czestotliwosc stata 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105
1.33.2 Czestotliwosc stata 2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106
1.33.3 Czestotliwos¢ stata 3 P1.3 P1.4 Hz 20.0 126
1.33.4 Czestotliwosc stata 4 P1.3 P1.4 Hz 25.0 127
1.33.5 Czestotliwosc stata 5 P1.3 P1.4 Hz 30.0 128
1.33.6 Czestotliwos¢ stata 6 P1.3 P1.4 Hz 40.0 129
1.33.7 Czestotliwosc stata 7 P1.3 P1.4 Hz 50.0 130

0 = kodowana binarnie
1 = liczba wejsc.
Wstepnie zdefiniowana

Tryb statej czestotli- czestotliwosc jest

1.33.8 L 0 1 0 128 .

WOoSCi wybierana na podsta-
wie liczby aktywnych
cyfrowych wejs¢
wstepnie zdefiniowanej
predkosci.

1339 Usterka zewnetrzna DigIN 405 ZAMKNIETY = OK
R (zestyk zamkniety) SlotA.3 OTWARTY = usterka
zewnetrzna
. . . Zerowanie wszystkich
Kasowanie usterki DigIN
1.33.10 (zestyk zamkniety) SlogtO.1 414 |aktywnych usterek dla

wartosci ZAMKNIETY

1.4.4 APLIKACJA STEROWANIA PID

Aplikacje sterowania PID mozna stosowa¢ w procesach, w ktérych zmienna procesu (np.
ciénienie) jest regulowana poprzez kontrole predkosci silnika.
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W tej aplikacji wewnetrzny regulator PID napedu jest konfigurowany z jedna wartoscia
zadana i z jednym sygnatem sprzezenia zwrotnego.

Mozna korzystac z dwoch miejsc sterowania. Wybor miejsca sterowania A lub B za pomoca
sygnatu DI6. Gdy jest aktywne miejsce sterowania A, polecenia start/stop sa podawane z
wejscia DI1, a wartos¢ zadana czestotliwosci z regulatora PID. Gdy jest aktywne miejsce
sterowania B, polecenia start/stop sa podawane z wejscia Dl4, a wartos$¢ zadana
czestotliwosci z wejscia Al 1.

Wszystkie wyjscia napedu mozna swobodnie konfigurowaé we wszystkich aplikacjach. Na
podstawowej karcie WE/WY sa dostepne: jedno wyjscie analogowe (Czestotliwos$¢ wyjsciowal
i trzy wyjscia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowosc).
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Standardowa karta we/wy
| Zacisk | sygnat | opis
X W
] v | (e | |
erowanie -
; | Miejsce A: Nastawa PID
potencjome- \ o !
trem | —| 2 All+ Wejécie analogowe 1 + (wartoé¢ zadana)
1-10kQ |, Miejsce B: Czestotliwos¢
Nadajnik 3 All- Wejécie analogowe 1 - (domilastljrfl\évagﬁlo V)
2-przewodowy -
Wartos¢ L -___41 4 Al2+ Wejscie analogowe 2 + Sprzezenie zwrotne
rzeczy- regy!atora PIIZ_)
il (wartosc rzeczywista)
— M 5 Al2- Wejécie analogowe 2 -| [(domys$lnie: 4-20 mA
I
(O)T"_---_ZP'I"S_' T~ 6 || 24vout ® | | Napiede pomocnicze 24V] | |
|
| t--1 7 |[GND @ | [ Uziemienie WE/WY | | |
| 7 — — -
e s s | o0 | [weoe o1 ] el ]
I - —
T---7  —------- -| 9 | | DI2 | | Wejscie cyfr. 2 | | Usterka zewnetrzna |
e { 10 ][ DI3 | [ Wejécie cyfr. 3 | [ Zerowanie usterki |
| 11 | | CM ® | |Wsp<’)lne dla zaciskéw DIl—DIGI | |
e .I 12 | | 24V out @ | |Napi¢cie pomocnicze 24\/1 | |
: r----1 .13 | | GND ® | [ Uziemienie WE/WY | | |
! - ' Miejsc\(/ev B:tS,tart go przodu
IS [ rtosc z n
, H 14 D14 Wejscie cyfr. 4 czgsto?livs?oéci ?335.‘3.5‘1.6)
! e 1
E._ L LR 15 | | DI5 | | Wejscie cyfr. 5 | | Czestotliwos¢ stata 1 |
R A _| 16 | | DI6 | | Wejscie cyfr. 6 | |Wybér miejsca sterowania A/B |
1 1
. ! 17 CM [ Wspdlne dla zaciskéw DI1-DI6
' - 1
E I/’ A Nobmooo ‘I 18 | AO1+ Wyjécie analogowe 1 + Czestotliwo$¢
P MmA T wyjéciowa
i il A L) AO1-/GND @® | | Wyjécie analogowe 1 - (domyslnie: 0-20 mA)
! 1
\ 1
E E 30 +24 Vin Napiecie pomocnicze 24 V
1 1
E : A RS485 Magistrala szeregowa, ujemna Modbus RTU,
1 1
‘ ! B RS485 Magistrala szeregowa, dodatni N2, BACnet
1 1
| . 21 | [ RO1/1NC Wytidie
\ PRACA .
. bom o 22 R0O1/2 CM przekaznikowe 1 PRACA
! 1
@ ------- 23 | [ RO1/3NO ———
1
! 24 | [ RO2/1NC Wyjécie |
| USTERKA ©r____| 25 | [ RO2/2 CM przekaznikowe 2 USTERKA
1
- @ --------- 26 | | RO2/3 NO —
28 TIi+ Wejécie termistora *)
29 TI1-
32 | [ RO3/2CM — Wyjicie | **)
przekaznikowe 3 GOTOWOSC
33 RO3/3 NO .

Rys. 10: Domyslne podtaczenia sterowania aplikacji sterowania PID

* = dostepne tylko w przemienniku VACON® 100 X.
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** = aby zapoznac sie z konfiguracjami przetacznika DIP w przypadku przemiennika VACON®
100 X, przeczytaj instrukcje instalacji przemiennika VACON® 100 X.
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Rys. 11: Przetacznik DIP

A. Przetacznik DIP z wejsciami cyfrowymi C. Potaczone z zaciskiem GND (wartos¢
B. Nieuziemione domyslna)

Tabela 11: M1.1 Kreatory

DomyslLni
e

Ukrywanie

0 = nieaktywne
1 = aktywne

1.1.1 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 |Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie kreatora rozruchu
(patrz rozdziat 1.3
Pierwszy rozruch).

Wybor opcji Uaktywnij

powoduje uruchomie-
. nie kreatora sterowa-

Kreator sterowania o

1.1.3 Wielobompowedo 0 1 0 1671 |nia wielopompowego

pompoweg (patrz rozdziat 2.7
Kreator sterowania wie-
lopompowego).

Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
Kreator trybu poza- 0 1 0 1472 nie- kreatora trybu
rowego pozarowego (patrz roz-
dziat 2.8 Kreator trybu
pozarowego).
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Tabela 12: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

0 = standardowa

1 = lokalna/zdalna

2 = predkos¢ wielokro-
1.2 Aplikacja 0 5 3 212 | kowa

3 = sterowanie PID

4 = wielozadaniowa

5 = potencjometr sil-
nika

Minimalna wartos¢
1.3 zadana czestotli- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
wosci

Maksymalna wartosé

1.4 zadana czestotli- P1.3 320.0 Hz 560600/ 102
wosci '

15 Czas PraOpIsssania 1 0. 300.0 s 5.0 103

1.6 Czas hamowania 1 0.1 300.0 s 5.0 104

1.7 Limit pradu silnika [H*0,1 IS A Zmienny 107

0 = silnik indukcyjny
1.8 Typ silnika 0 2 0 650 1 = silnik magneto-
elektryczny

2 = silnik reluktancyjny

Wartoé¢ Un mozna
znalez¢ na tabliczce
znamionowej silnika.

1.9 Napiecie Znamio- Zmienny |Zmienny \% Zmienny 110 WSKAZOWKA!
nowe silnika
Sprawdz, czy podta-
czenie silnika jest
typu Tréjkat czy
Gwiazda.
Czestotliwosc zna- W?ft‘)éé fn moZna zha-
1.10 2 L 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1111 lez¢ na tabliczce zna-
mionowa silnika . o
mionowej silnika.
Znamionowa pred- obr/mi Warto$¢ nn mozna zna-
1.11 kos$¢ obrotowa sil- 24 19200 n Zmienny 112 |lez¢ na tabliczce zna-
nika mionowe] silnika.
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Tabela 12: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Prad znamionowy

112 silnika

IH*0,1 IH*2 A Zmienny

113

Wartos¢ In mozna zna-
lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

Zn cos ¢ silnika

113 (wspoétczynnik mocy)

0.30 1.00 Zmienny

120

Warto$¢é mozna znalez¢
na tabliczce znamiono-
wej silnika.

Optymalizacja zuzy-

1.14 . .
cia energii

666

0 = wytaczony
1 = wtaczony

1.15 Identyfikacja 0 2 0

631

0 = brak reakgcji
1 = na postoju
2 =z obrotem

1.16 Funkcja START AR 0 1 0

505

0 =rampa
1 = start w biegu

1.17 Funkcja stopu 0 1 0

506

0 = wybieg
1=rampa

Automatyczne wzno-

1.18 S
wienie pracy

731

0 = wytaczony
1 = wtaczony

Odpowiedz na

119 usterke zewnetrzna

701

0 = brak reakgji
1=alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

Odpowiedz na
1.20 usterke zewnetrzna 0 5 0
wejscia analogowego

700

0 = brak reakcji
1=alarm

2 = alarm + stata czes-
totliwosc¢ usterki
(P3.9.1.13)

3 =alarm + poprzednia
czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

5 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
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Tabela 12: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Zdalne miejsce ste- 0 = sterowanie WE/WY
. 0 1 0 172 . .
rowania 1 = sterowanie magi-

strala

1.21

0 = czestotliwos¢ stata

0

1 = zadawanie z panelu

ster.

2 = magistrala komuni-

kacyjna

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = zadawanie z regu-

latora PID

7 = potencjometr sil-

nika

8 = zadawanie z mani-
4 - pulatora

Wyb%:;ﬁzd\b\a;Es/tve\z/;owa 0 7 6 17 9 = wartos¢ zadana

impulsowania

10 = wyjscie bloku 1

11 = wyjscie bloku 2

12 = wyjscie bloku 3

13 = wyjscie bloku 4

14 = wyjsécie bloku 5

L

(

(

(

L

1.22

15 = wyjscie bloku 6
16 = wyjscie bloku 7
17 = wyjscie bloku 8
18 = wyjscie bloku 9
19 = wyjscie bloku 10

Domyslna wartos$¢
zalezy od aplikacji
wybranej za pomoca
parametru 1.2.

Wybor zrédta war- Patrz P1.22.
1.23 tosci zadanej przy 0 9 1 121
sterowaniu z panelu

Wybor Zzrédta war- Patrz P1.22.

tosci zadanej przy

sterowaniu z magi- 0 ? 2 122
strali

1.24

1.25 ZakrSygnWej.An 1 0 1 0 379 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
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Tabela 12: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie All Al Unit ID Opis
1.26 Zakres sygnatu Al2 0 1 1 390 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
1.27 Funkcja RO1 0 61 2 11001 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.28 Funkcja RO2 0 56 3 11004 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 Funkcja RO3 0 56 1 11007 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 Funkcja AO1 0 31 2 10050 |Patrz P3.5.4.1.1.

Tabela 13: M1.34 Sterowanie PID

Parametr Eomyslm
1.34.1 Wzmocnienie PID 0.00 100.00 % 100.00 18
1.34.2 Czas catkowania PID 0.00 600.00 s 1.00 19
1343 | C%s r°zg'|°DZk°VVa”'a 0.00 | 100.00 s 0.00 1132
1344 V\(ybqr zrodta sprze- 0 30 2 334 Patrz P3.13.3.3

zenia zwrotnego 1
1345 Wyblor.zrodta war- 0 32 1 332 Patrz P3.13.2.6
tosci zadanej 1
1346 Wartos$¢ zadana z Zmienny |Zmienny Zmienn 0 147
panelu 1 y

Czestotliwos¢ uspie-
1.34.7 nia 1 0.0 320.0 Hz 0.0 1016
1348 Opoznlen|1e uspienia 0 3000 < 0 1017
1.34.9 Poziom budzenia 1 |Zmienny |Zmienny Zmlyenn Zmienny 1018
1.34.10 | Czestotliwos$¢ stata 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105

1.4.5 APLIKACJA WIELOZADANIOWA

Aplikacje wielozadaniowa mozna stosowac w réznych procesach (na przyktad sterowania
przenos$nikami), w ktérych jest wymagana duza liczba funkcji sterowania silnikiem.
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Napedem mozna sterowac z poziomu panelu sterujacego, magistrali lub zacisku WE/WY.
Przy sterowaniu z WE/WY sterujacych polecenia start/stop sa podawane z wejscia DI1 lub
DI2, a wartos¢ zadana czestotliwosci z wejscia Al1 lub Al2.

Sa dostepne dwie wartosci ramp przyspieszania/zwalniania. Przetaczanie pomiedzy
wartoscia Rampal i Rampa2 odbywa sie przy uzyciu wejscia cyfrowego DIé.

Wszystkie wyjscia napedu mozna swobodnie konfigurowa¢ we wszystkich aplikacjach. Na
podstawowej karcie WE/WY sa dostepne: jedno wyjscie analogowe (Czestotliwos$¢ wyjsciowa)
i trzy wyjscia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowosc¢).
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Standardowa karta we/wy

| Zzacisk N Sygnat §  Opis |

X_ W
Sterowanie '_[ \ ]—I 1 | | +10vref | | o r%iséié?evl\{‘?anaplQCIe | | |
potencjometre ml T .
L | ‘o 2 All+ Wejecie analogowe 1+ | o totliwoéé zadawana
| (domyslinie 0-10 V)
3 AlIl- Wejscie analogowe 1 -
Przetwornik - ___1 a4 Al2+ Wejscie analogowe 2 + .
2-przewodow Czestotliwos¢ zadawana
(domysinie 4-20 mA)
L --4 5 Al2- Wejscie analogowe 2 -
I
(0,2‘.11'.'.29r1_1.'L\. B __.?:_?_T_ 6 | 24Vout ® | | Napiecie pomocnicze 24V| | |
5 t--1 7 |[ GND @ | [ Uziemienie WE/WY || |
LT { 8 ]| D1t | | Wejscie cyfr. 1 | | Start do przodu |
e { 9 || DI2 | | Wejscie cyfr. 2 | | Start do tytu |
Lol o { 10 | | DI3 | | Wejscie cyfr. 3 | Kasowanie usterki |
E | 11 | | CM ® | |Wspé|ne dla zaciskow DIl—D16| | |
E | 12 | | 24Vout e | |Napiecie pomocnicze 24V| | |
5 r----{ 13 | [ GND ® | [ Uziemienie WE/WY || |
1 . |
R 14 DI4 Wejscie cyfr. 4 Czestotliwoé¢ stata 1
1 1
LT ___5.____-| 15 | | DI5 | | Wejscie cyfr. 5 | | Usterka zewnetrzna |
bo---” —-t----] 16 || DI6 | | Wejscie cyfr. 6 | Wybdr rampy 1/2 |
E E 17 CM o Wspdlne dla zaciskéw DI1-DI6
: - |
' I/’ No-bk----1 18 AO1+ WyjScie analogowe 1 + Czestotliwoé¢
Y mA I wyjéciowa
| N 19 AO1-/GND ® Wyjscie analogowe 1 - (domyslnie: 0-20 mA)
1 1
, 1
E | 30 +24 Vin Napiecie pomocnicze 24 V
: |
E X A RS485 Magistrala szeregowa, ujemna Modbus RTU,
' 1
! ! B RS485 Magistrala szeregowa, dodatnia N2, BACnet
: |
! | 21 RO1/1 NC Wyijécie
! PRACA >
: booo-d 22 | [ RO1/2CM przekaznikowe 1 PRACA
@J ------- 23 | [ RO1/3 NO I
1
! 24 | [ RO2/INC Wyjscie
| USTERKA L____. 25 | [ RO2/2 CM preekaznikowe 2 USTERKA
1
= @ -------- 26 | | RO2/3 NO E—
28 | | TI1+ Wejscie termistora *)
29 TI1-
32 || RO3/2CM |~ wyjsdie | )
sni GOTOWOSC
33 RO3/3 NO przekaznikowe 3

Rys. 12: Domyslne podtaczenia sterowania aplikacji wielozadaniowej

* = dostepne tylko w przemienniku VACON® 100 X.
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** = aby zapoznac sie z konfiguracjami przetacznika DIP w przypadku przemiennika VACON®
100 X, przeczytaj instrukcje instalacji przemiennika VACON® 100 X.
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Rys. 13: Przetacznik DIP

A. Przetacznik DIP z wejsciami cyfrowymi C. Potaczone z zaciskiem GND (wartos¢
B. Nieuziemione domyslna)

Tabela 14: M1.1 Kreatory

DomyslLni
e

Ukrywanie

0 = nieaktywne
1 = aktywne

1.1.1 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 |Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie kreatora rozruchu
(patrz rozdziat 1.3
Pierwszy rozruch).

Wybor opcji Uaktywnij

powoduje uruchomie-
. nie kreatora sterowa-

Kreator sterowania o

1.1.3 Wielobompowedo 0 1 0 1671 |nia wielopompowego

pompoweg (patrz rozdziat 2.7
Kreator sterowania wie-
lopompowego).

Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
Kreator trybu poza- 0 1 0 1472 nie- kreatora trybu
rowego pozarowego (patrz roz-
dziat 2.8 Kreator trybu
pozarowego).
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Tabela 15: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

0 = standardowa

1 = lokalna/zdalna

2 = predkos¢ wielokro-
1.2 Aplikacja 0 5 4 212 | kowa

3 = sterowanie PID

4 = wielozadaniowa

5 = potencjometr sil-
nika

Minimalna wartos¢
1.3 zadana czestotli- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
wosci

Maksymalna wartosé

1.4 zadana czestotli- P1.3 320.0 Hz 560600/ 102
wosci '

15 Czas PraOpIsssania 1 0. 300.0 s 5.0 103

1.6 Czas hamowania 1 0.1 300.0 s 5.0 104

1.7 Limit pradu silnika [H*0,1 IS A Zmienny 107

0 = silnik indukcyjny
1.8 Typ silnika 0 2 0 650 1 = silnik magneto-
elektryczny

2 = silnik reluktancyjny

Wartoé¢ Un mozna
znalez¢ na tabliczce
znamionowej silnika.

1.9 Napiecie Znamio- Zmienny |Zmienny \% Zmienny 110 WSKAZOWKA!
nowe silnika
Sprawdz, czy podta-
czenie silnika jest
typu Tréjkat czy
Gwiazda.
Czestotliwosc zna- W?ft‘)éé fn moZna zha-
1.10 2 L 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1111 lez¢ na tabliczce zna-
mionowa silnika . o
mionowej silnika.
Znamionowa pred- obr/mi Warto$¢ nn mozna zna-
1.11 kos$¢ obrotowa sil- 24 19200 n Zmienny 112 |lez¢ na tabliczce zna-
nika mionowe] silnika.
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Tabela 15: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Wartos¢ In mozna zna-
IH*0,1 IH*2 A Zmienny 113 lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

Prad znamionowy

112 silnika

Warto$¢ mozna znalez¢
0.30 1.00 Zmienny 120 |na tabliczce znamiono-
wej silnika.

Zn cos ¢ silnika

113 (wspoétczynnik mocy)

Optymalizacja zuzy-

1.14 . .
cia energii

0 1 0 666 0 = wytaczony
1 = wtaczony

0 = brak reakgcji
1 = na postoju
2 =z obrotem

1.15 Identyfikacja 0 2 0 631

1.16 Funkcja START AR 0 1 0 505 0 =rampa
1 = start w biegu

1.17 Funkcja stopu 0 1 0 506 0 = wybieg
1=rampa

Automatyczne wzno-

1.18 S
wienie pracy

0 1 0 731 0 = wytaczony
1 = wtaczony

0 = brak reakgji
1=alarm

Odpowiedz na 2 = usterka (zatrzymaj

0 3 2 701 .

usterke zewnetrzna zgodnie z trybem
stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

1.19

0 = brak reakcji
1=alarm

2 = alarm + stata czes-
totliwosc¢ usterki
Odpowiedz na (P3.9.1.13)

1.20 usterke zewnetrzna 0 5 0 700 |3 =alarm + poprzednia
wejscia analogowego czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

5 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
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Tabela 15: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Zdalne miejsce ste-

1.21 .
rowania

172

0 = sterowanie WE/WY
1 = sterowanie magi-
strala

Wybor A dla sterowa-

1.22 nia z WE/WY

17

0 = czestotliwos¢ stata
0

1 = zadawanie z panelu
ster.

2 = magistrala komuni-
kacyjna

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = zadawanie z regu-
latora PID

7 = potencjometr sil-
nika

8 = zadawanie z mani-
pulatora

9 = wartos¢ zadana
impulsowania

10 = wyjscie bloku 1

11 = wyjscie bloku 2
12 = wyjscie bloku 3
13 = wyjscie bloku 4
14 = wyjsécie bloku 5
15 = wyjscie bloku 6
16 = wyjscie bloku 7
17 = wyjscie bloku 8
18 = wyjscie bloku 9
19 = wyjscie bloku 10

Domyslna wartos$¢
zalezy od aplikacji
wybranej za pomoca
parametru 1.2.

Wybor zrédta war-
1.23 tosci zadanej przy 0 9 1
sterowaniu z panelu

121

Patrz P1.22.

Wybor Zzrédta war-

tosci zadanej przy

sterowaniu z magi-
strali

1.24

122

Patrz P1.22.

1.25 ZakrSygnWej.An 1 0 1 0

379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
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Tabela 15: M1 Szybka konfiguracja

Indeks  |Ukrywanie Al Al unit  |Pomystni | Opis
1.26 Zakres sygnatu Al2 0 1 0 390 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
1.27 Funkcja RO1 0 61 2 11001 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.28 Funkcja RO2 0 56 3 11004 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 Funkcja RO3 0 56 1 11007 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 Funkcja AO1 0 31 2 10050 |Patrz P3.5.4.1.1.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SKROCONA INSTRUKCJA URUCHAMIANIA VACON - 49

Tabela 16: M1.35 Wielozadaniowe

Indeks Parametr eDomyslnl
0 = regulacja czestotli-
wosci U/f w petli
otwartej
1.35.1 Tryb sterowania 0 2 0 600 1 = regulacja predkosci
w petli otwartej
2 = sterowanie
momentem w petli
otwartej
Autom. zwiekszenie
1.35.2 momentu obroto- 0 1 0 109 0 = wytaczony
wego 1 =wtaczony
1.35.3 Czas przy;p'esza”'a 0.1 300.0 s 10.0 502
1.35.4 Czas hamowania 2 0.1 300.0 s 10.0 503
1.35.5 Czestotliwosc stata 1 P1.3 P1.4 Hz 5.0 105
1.35.6 Wybor U/f 0 2 0 10g |0 = liniowa
. ybor 1 = kwadratowa
2 = programowalna
1357  |Crestotliwoscpunktu | g o, P14 Hz | zmienny | 602
ostabienia pola
1.35.8 Napigcie w punkcie |14 09 | 990 gg % 100.00 | 603
ostabienia pola
Czestotliwos$¢ punktu
1.35.9 srodkowego krzywej 0.0 P1.35.7 Hz Zmienny 604
u/f
Napiecie punktu
1.35.10 Srodkowego krzywej 0.0 100.00 % 100.0 605
u/f
1.35.11 Napiecie przy zero- | g, 40.00 % Zmienny | 606
wej czestotliwosci
13512 | Pradmagnesowania |0 7| A Zmienny | 517
przy starcie
13543 | C7@smagnesowania | g4, | 446 0g s 0.00 516
przy starcie
Wartos¢ pradu przy
1.35.14 hamowaniu pradem |Zmienny |Zmienny A Zmienny 507 0 = wytaczony
statym
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Tabela 16: M1.35 Wielozadaniowe

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. [ ETCR
tka e

ID Opis

Czas hamowania
1.35.15 pradem statym przy 0.00 600.00 s 0.00 508
zatrzymaniu

Czestotliwos¢ rozpo-
czecia hamowania

1.35.16 pradem statym przy 0.10 50.00 % 0.00 515
zatrzymywaniu z
rampa
1.35.17 Spadek obciazenia 0.00 50.00 % 0.00 620
1.35.18 Czas spadku obciaz. 0.00 2.00 s 0.00 656

0 = normalny; wspét-
czynnik spadku obcia-
zenia jest staty w
catym zakresie czes-
1.35.19 Tryb spadku obciaz. 0 1 0 1534 | totliwosci.

1 = kasowanie liniowe;
spadek obciazenia jest
zmieniany liniowo od
czestotliwosci znamio-
nowej do zerowej

1.4.6 APLIKACJA POTENCJOMETRU SILNIKA

Aplikacje potencjometru silnika mozna stosowa¢ w procesach, w ktérych wartosc zadana
czestotliwosci silnika jest kontrolowana (zwiekszana/zmniejszana) za posrednictwem wejs¢
cyfrowych.

W tej aplikacji WE/WY sterujace jest ustawione jako domyslne miejsce sterowania. Polecenia
start/stop sa podawane na wejscia DI1 i DI2. Warto$¢ zadana czestotliwosci silnika jest
zwiekszana na wejsciu DI5, a zmniejszana na wejsciu DIé.

Wszystkie wyjscia napedu mozna swobodnie konfigurowa¢ we wszystkich aplikacjach. Na
podstawowej karcie WE/WY sa dostepne: jedno wyjscie analogowe (Czestotliwo$¢ wyjsciowa)
i trzy wyjécia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowosc).
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Standardowa karta we/wy
= Zacisk [ Svamat | opis
(3] [ioveer | | |
2 AIl+ Wejécie analogowe 1 +
Nieuzywane
3 AIl- Wejscie analogowe 1 -
4 Al2+ Wejscie analogowe 2 +
Nieuzywane
5 Al2- Wejscie analogowe 2 -
____________________ 6 | 24Vout ® | | Napiecie pomocnicze 24\/| | |
5 | 7 |[GND @ | |Uziemienie WE/WY || |
T { 8 |[p11 | [Wejécie cyfr. 1 |[_Startdo przodu |
bl -| 9 | | DI2 | | Wejécie cyfr. 2 | | Startdotylu |
R -| 10 | | DI3 | | Wejscie cyfr. 3 | | Usterka zewnetrzna |
E | 11 | | CM [ ] | | Wspélne dla zaciskéw DIl—DI(+ | |
E | 12 | | 24V out [ ] | | Napiecie pomocnicze 24\} | |
E r----{ 13 | [ GND ® | [Uziemienie WE/WY | | |
booo” coot----]1a|[ D14 | | Wejscie cyfr. 4 | | Czestotliwo$é stata 1
' P - 1
bo---" -+l 15 ][DI5 | | Wejscie cyfr. 5 | [Czestotliwose zadana (w gore)
E_ T E_ o _I 16 | | DI6 | | Wejscie cyfr. 6 | |Czqstot|iwos’c' zadana (w délb
E | | 17 | | CM (] | | Wspdlne dla zaciskéw DIl—DI+| |
' I
, 1
! R R 18 AO1+ Wyjscie analogowe 1 + L,
- Al ! Czestotliwoé¢
P MAT wyjsciowa
E R et 19 AO1-/GND ® | | Wyjécie analogowe 1 - | [(domy$lnie: 0-20 mA
|
1 1
! ! 30 +24 Vin Napiecie pomocnicze 24 V
: |
E : A RS485 Magistrala szeregowa, ujemna Modbus, RTU,
1 1
! ! B RS485 Magistrala szeregowa, dodatnia BACnet, N2
| |
' PRACA : 21 RO1/1 NC viddie
H [Mp— 22 RO1/2 CM : przekaznikowe 1 PRACA
1 1
@J ------- 23 | | RO1/3 NO —
1
! 24 | [ RO2/1 NC Wyjécie
i USTERKA L._._._J 25 | [ RO2/2CM przekaznikowe 2 USTERKA
1
- @ ———————— 26 | | RO2/3 NO —
28 TI1+ Wejscie termistora *)
29 TI1-
32 | | RO3/2CM L Wyjscie COTOWOSE **)
33 RO3/3 NO przekaznikowe 3

Rys. 14: Domyslne podtaczenia sterowania aplikacji potencjometru silnika

* = dostepne tylko w przemienniku VACON® 100 X.
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** = aby zapoznac sie z konfiguracjami przetacznika DIP w przypadku przemiennika VACON®
100 X, przeczytaj instrukcje instalacji przemiennika VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's
LOAT

GN

(W10}

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Rys. 15: Przetacznik DIP

A. Przetacznik DIP z wejsciami cyfrowymi C. Potaczone z zaciskiem GND (wartos¢
B. Nieuziemione domyslna)

Tabela 17: M1.1 Kreatory

DomyslLni
e

Ukrywanie

0 = nieaktywne
1 = aktywne

1.1.1 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 |Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie kreatora rozruchu
(patrz rozdziat 1.3
Pierwszy rozruch).

Wybor opcji Uaktywnij

powoduje uruchomie-
. nie kreatora sterowa-

Kreator sterowania o

1.1.3 Wielobompowedo 0 1 0 1671 |nia wielopompowego

pompoweg (patrz rozdziat 2.7
Kreator sterowania wie-
lopompowego).

Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
Kreator trybu poza- 0 1 0 1472 nie- kreatora trybu
rowego pozarowego (patrz roz-
dziat 2.8 Kreator trybu
pozarowego).
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Tabela 18: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

0 = standardowa

1 = lokalna/zdalna

2 = predkos¢ wielokro-
1.2 Aplikacja 0 5 5 212 | kowa

3 = sterowanie PID

4 = wielozadaniowa

5 = potencjometr sil-
nika

Minimalna wartos¢
1.3 zadana czestotli- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
wosci

Maksymalna wartosé

1.4 zadana czestotli- P1.3 320.0 Hz 560600/ 102
wosci '

15 Czas PraOpIsssania 1 0. 300.0 s 5.0 103

1.6 Czas hamowania 1 0.1 300.0 s 5.0 104

1.7 Limit pradu silnika [H*0,1 IS A Zmienny 107

0 = silnik indukcyjny
1.8 Typ silnika 0 2 0 650 1 = silnik magneto-
elektryczny

2 = silnik reluktancyjny

Wartoé¢ Un mozna
znalez¢ na tabliczce
znamionowej silnika.

1.9 Napiecie Znamio- Zmienny |Zmienny \% Zmienny 110 WSKAZOWKA!
nowe silnika
Sprawdz, czy podta-
czenie silnika jest
typu Tréjkat czy
Gwiazda.
Czestotliwosc zna- W?ft‘)éé fn moZna zha-
1.10 2 L 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1111 lez¢ na tabliczce zna-
mionowa silnika . o
mionowej silnika.
Znamionowa pred- obr/mi Warto$¢ nn mozna zna-
1.11 kos$¢ obrotowa sil- 24 19200 n Zmienny 112 |lez¢ na tabliczce zna-
nika mionowe] silnika.
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Tabela 18: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Wartos¢ In mozna zna-
IH*0,1 IH*2 A Zmienny 113 lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

Prad znamionowy

112 silnika

Warto$¢ mozna znalez¢
0.30 1.00 Zmienny 120 |na tabliczce znamiono-
wej silnika.

Zn cos ¢ silnika

113 (wspoétczynnik mocy)

Optymalizacja zuzy-

1.14 . .
cia energii

0 1 0 666 0 = wytaczony
1 = wtaczony

0 = brak reakgcji
1 = na postoju
2 =z obrotem

1.15 Identyfikacja 0 2 0 631

1.16 Funkcja START AR 0 1 0 505 0 =rampa
1 = start w biegu

1.17 Funkcja stopu 0 1 0 506 0 = wybieg
1=rampa

Automatyczne wzno-

1.18 S
wienie pracy

0 1 0 731 0 = wytaczony
1 = wtaczony

0 = brak reakgji
1=alarm

Odpowiedz na 2 = usterka (zatrzymaj

0 3 2 701 .

usterke zewnetrzna zgodnie z trybem
stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

1.19

0 = brak reakcji
1=alarm

2 = alarm + stata czes-
totliwosc¢ usterki
Odpowiedz na (P3.9.1.13)

1.20 usterke zewnetrzna 0 5 0 700 |3 =alarm + poprzednia
wejscia analogowego czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

5 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
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Tabela 18: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Ukrywanie e

Zdalne miejsce ste-

1.21 .
rowania

172

0 = sterowanie WE/WY
1 = sterowanie magi-
strala

Wybor A dla sterowa-

1.22 nia z WE/WY

17

0 = czestotliwos¢ stata
0

1 = zadawanie z panelu
ster.

2 = magistrala komuni-
kacyjna

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = zadawanie z regu-
latora PID

7 = potencjometr sil-
nika

8 = zadawanie z mani-
pulatora

9 = wartos¢ zadana
impulsowania

10 = wyjscie bloku 1

11 = wyjscie bloku 2
12 = wyjscie bloku 3
13 = wyjscie bloku 4
14 = wyjsécie bloku 5
15 = wyjscie bloku 6
16 = wyjscie bloku 7
17 = wyjscie bloku 8
18 = wyjscie bloku 9
19 = wyjscie bloku 10

Domyslna wartos$¢
zalezy od aplikacji
wybranej za pomoca
parametru 1.2.

Wybor zrédta war-
1.23 tosci zadanej przy 0 9 1
sterowaniu z panelu

121

Patrz P1.22.

Wybor Zzrédta war-

tosci zadanej przy

sterowaniu z magi-
strali

1.24

122

Patrz P1.22.

1.25 ZakrSygnWej.An 1 0 1 0

379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
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Tabela 18: M1 Szybka konfiguracja

Indeks  |Ukrywanie Al Al unit  |Pomystni | Opis
1.26 Zakres sygnatu Al2 0 1 1 390 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
1.27 Funkcja RO1 0 61 2 11001 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.28 Funkcja RO2 0 56 3 11004 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 Funkcja RO3 0 56 1 11007 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 Funkcja AO1 0 31 2 10050 |Patrz P3.5.4.1.1.

Tabela 19: M1.36 Potencjometr silnika

Parametr Eomyslm
1361 | Czasrameypoten- |4 6000 | hys | 100 | 331
cjometru silnika

0 = brak kasowania

131.2 Kasowanie pot.enqo— 0 2 1 347 1= rgset przy zatrzy-

metru silnika maniu

2 =reset przy wytacze-
niu zasilania

1.31.2 Czestotliwosc stata 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105
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2 KREATORY

2.1 KREATOR APLIKACJI STANDARDOWEJ

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametrow, ktore sa
zwiazane z wybrana aplikacja.

Aby uruchomic kreatora aplikacji standardowej, na panelu sterujacym ustaw parametr P1.2
Aplikacja (ID 212) na warto$¢ Standardowa.

WSKAZOWKA!

W przypadku uruchomienia kreatora aplikacji z poziomu kreatora rozruchu
przechodzi on od razu do kroku 11.

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.2.2 Typ silnika
(zgodnie z tabliczka znamionowa silnika) Silnik PM

Silnik indukcyjny
Silnik reluktancyjny

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.1 Napiecie zna- Zakres: Zmienny
2 mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartosé parametru P3.1.1.2 Czestotliwos¢ Zakres: 8,00-320,00 Hz
3 znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.3 Predkos¢ zna- Zakres: 24-19 200 obr./min
4 mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.4 Prad znamio- Zakres: Zmienny
5 nowy silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa sil-
nika)

Jesli jako typ silnika wybrano opcje Silnik indukcyjny, zostanie wyswietlony nastepny krok.
Jesli wybrano opcje Silnik PM, warto$¢ parametru P3.1.1.5 Zn cos ¢ silnika zostanie
ustawiona na 1,00 i kreator przejdzie bezposrednio do kroku 7.
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Ustaw warto$¢ parametru P3.1.1.5 Znamionowa Zakres: 0.3...1.00
6 wartos¢ cos ¢ silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)
7 Ustaw wartosé parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: 0,00-P3.3.1.2 Hz
totliwos¢ zadawana
8 Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: P3.3.1.1-320,00 Hz
czestotliwo$c zadawana
9 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0,1-300,0 s
szania 1
10 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0,1-300,0 s
1
Wybierz miejsce sterowania (zrédta polecen startu/
zatrzymania i zadanej czestotliwosci napedul) WE/WY sterujace
n Magistrala komunikacyjna
Panel sterujacy

Praca kreatora aplikacji standardowej zostata zakonczona.

2.2 KREATOR APLIKACJI LOKALNEJ/ZDALNEJ

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametrow
zwiazanych z aplikacja.

Aby uruchomi¢ kreatora aplikacji lokalnej/zdalnej, na panelu sterujacym ustaw parametr
P1.2 Aplikacja (ID 212) na warto$¢ Lokalna/zdalna.

WSKAZOWKA!

W przypadku uruchomienia kreatora aplikacji z poziomu kreatora rozruchu
przechodzi on od razu do kroku 11.
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Ustaw warto$¢ parametru P3.1.2.2 Typ silnika

nika)

(zgodnie z tabliczka znamionowa silnika) Silnik PM
1 oo .
Silnik indukcyjny
Silnik reluktancyjny
Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.1 Napiecie zna- Zakres: Zmienny
2 mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)
Ustaw warto$é parametru P3.1.1.2 Czestotliwos¢ Zakres: 8,00-320,00 Hz
3 znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)
Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.3 Predkosc¢ zna- Zakres: 24-19 200 obr./min
4 mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)
Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.4 Prad znamio- Zakres: Zmienny
5 nowy silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa sil-

Jesli jako typ silnika wybrano opcje Silnik indukcyjny, zostanie wyswietlony nastepny krok.
Jesli wybrano opcje Silnik PM, warto$¢ parametru P3.1.1.5 Zn cos ¢ silnika zostanie
ustawiona na 1,00 i kreator przejdzie bezposrednio do kroku 7.

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.5 Znamionowa

Zakres: 0.30...1.00

6 wartoé¢ cos ¢ silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

7 Ustaw wartos¢é parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: 0,00-P3.3.1.2 Hz
totliwosé¢ zadawana

8 Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: P3.3.1.1-320,00 Hz
czestotliwosc zadawana

9 Ustaw warto$¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0.1-300.0 s
szania 1

10 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0.1-300.0 s
1
Wybierz miejsce zdalnego sterowania (zrédta pole-

1 cen startu/zatrzymania i zadanej czestotliwosci WE/WY sterujace
napedu przy aktywnym sterowaniu zdalnym) Szyna

Jesli jako miejsce zdalnego sterowania ustawiono WE/WY sterujace, pojawi sie nastepny krok.
Jesli ustawiono wartosc Szyna, kreator przejdzie bezposrednio do kroku 14.
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P1.26 Zakres sygnatu wejscia analogowego 2

napedu przy aktywnym sterowaniu lokalnym)

12 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA
Ustaw miejsce lokalnego sterowania (zrédta pole-
13 cen startu/zatrzymania i zadanej czestotliwosci Szyna

Panel sterujacy
Zacisk WE/WY (B)

Jesli jako miejsce lokalnego sterowania ustawiono Zacisk WE/WY (B), pojawi sie nastepny

krok. Jesli wybrano inne ustawienie, kreator przejdzie bezposrednio do kroku 16.

14

P1.25 Zakres sygnatu wejscia analogowego 1

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

Praca kreatora aplikacji lokalnej/zdalnej zostata zakonczona.

2.3

KREATOR APLIKACJI PREDKOSCI WIELOKROKOWE.J

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametréw, ktore sa
zwiazane z wybrana aplikacja.

Aby uruchomic kreatora aplikacji predkosci wielokrokowej, na panelu sterujacym ustaw
parametr P1.2 Aplikacja (ID 212) na warto$¢ Predkosc wielokrokowa.

WSKAZOWKA!

Jesli kreator aplikacji zostanie uruchomiony z poziomu kreatora rozruchu, kreator

wyswietli tylko konfiguracje WE/WY.

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.2.2 Typ silnika
(zgodnie z tabliczka znamionowa silnika)

Silnik PM
Silnik indukcyjny
Silnik reluktancyjny

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.1 Napiecie zna-
mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Zakres: Zmienny

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.2 Czestotliwos¢
znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

Zakres: 8,00-320,00 Hz

Ustaw wartosé parametru P3.1.1.3 Predkos¢ zna-
mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Zakres: 24-19 200 obr./min

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.4 Prad znamio-
nowy silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa sil-
nika)

Zakres: Zmienny
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Jesli jako typ silnika wybrano opcje Silnik indukcyjny, zostanie wyswietlony nastepny krok.
Jesli wybrano opcje Silnik PM, wartos¢ parametru P3.1.1.5 Zn cos ¢ silnika zostanie
ustawiona na 1,00 i kreator przejdzie bezposrednio do kroku 7.

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.5 Znamionowa Zakres: 0.30...1.00
6 wartos¢ cos ¢ silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: 0,00-P3.3.1.2 Hz

7 totliwos¢ zadawana

8 Ustaw warto$¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: P3.3.1.1-320,00 Hz
czestotliwosc zadawana

9 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0.1-300.0 s
szania 1

10 Ustaw wartosé parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0.1-300.0 s

1

Praca kreatora aplikacji predkosci wielokrokowej zostata zakonczona.

2.4 KREATOR APLIKACJI STEROWANIA PID

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametréw, ktore sa
zwiazane z wybrana aplikacja.

Aby uruchomic kreatora aplikacji sterowania PID, na panelu sterujacym ustaw parametr P1.2
Aplikacja (ID 212) na wartos¢ Sterowanie PID.

WSKAZOWKA!

W przypadku uruchomienia kreatora aplikacji z poziomu kreatora rozruchu
przechodzi on od razu do kroku 11.
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Ustaw warto$¢ parametru P3.1.2.2 Typ silnika

(zgodnie z tabliczka znamionowa silnika) Silnik PM
1 oo .
Silnik indukcyjny
Silnik reluktancyjny
Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.1 Napiecie zna- Zakres: Zmienny
2 mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw warto$é parametru P3.1.1.2 Czestotliwos¢ Zakres: 8,00-320,00 Hz
3 znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.3 Predkosc¢ zna- Zakres: 24-19 200 obr./min
4 mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.4 Prad znamio- Zakres: Zmienny
5 nowy silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa sil-
nika)

Jesli jako typ silnika wybrano opcje Silnik indukcyjny, zostanie wyswietlony nastepny krok.
Jesli wybrano opcje Silnik PM, warto$¢ parametru P3.1.1.5 Zn cos ¢ silnika zostanie
ustawiona na 1,00 i kreator przejdzie bezposrednio do kroku 7.

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.5 Znamionowa Zakres: 0.30...1.00
6 wartoé¢ cos ¢ silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)
7 Ustaw wartosé parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: 0,00 Hz-P3.3.1.2
totliwosé¢ zadawana
8 Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: P3.3.1.1-320,00 Hz
czestotliwosc zadawana
9 Ustaw warto$¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0.1-300.0 s
szania 1
10 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0.1-300.0 s
1
Wybierz miejsce sterowania (zrédto polecen startu/
1 zatrzymania) WE/WY sterujace
Szyna
Panel sterujacy
12 Ustaw warto$¢ parametru P3.13.1.4 Wybor jed- Wiecej niz 1 wybrana wartos¢
nostki procesowe;j

W przypadku wybrania opcji innej niz % pojawia sie nastepne kroki. W przypadku wybrania
opcji % kreator przechodzi od razu do kroku 17.
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13 Ustaw wartos$¢ parametru P3.13.1.5 Wartos¢ mini- | Zakres zalezy od ustawienia wybranego w
malna jednostki procesowe] kroku 12.

14 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.6 Wartos¢ mak-  |Zakres zalezy od ustawienia wybranego w
symalna jednostki procesowej kroku 12.

15 Ustaw wartos$¢ parametru P3.13.1.7 Miejsca dzie- Zakres: 0...4
sietne jednostki procesowej

16 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.3.3 Wybor zrédta Patrz tabela ustawien sprzezenia zwrotnego
sprzezenia zwrotnego 1 w rozdziale 5.13 Grupa 3.13: Regulator PID

Jesli zaznaczono analogowy sygnat wejsciowy, nastapi przejscie do kroku 18. Przy innych
opcjach kreator przechodzi do kroku 19.

Ustaw zakres sygnatu wejscia analogowego

17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.8 Inwersja
18 uchybu 0 = normalny
1 = odwrdcony
19 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.2.6 Wybor zrédta Patrz tabela wartosci zadanych w rozdziale

wartosci zadanej

5.13 Grupa 3.13: Regulator PID

Jesli zaznaczono analogowy sygnat wejsciowy, nastapi przejscie do kroku 21. Przy innych
opcjach kreator przechodzi do kroku 23.

Jesli jako wartos¢ ustawisz Wartosc zadana z panelu 1 lub Wartosc zadana z panelu 2, kreator
przejdzie od razu do kroku 22.

Ustaw zakres sygnatu wejscia analogowego

20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Ustaw warto$ci parametrow P3.13.2.1 (Warto$¢ Zakres zalezy od ustawienia wybranego w
21 zadana z panelu 1) i P3.13.2.2 (Warto$¢ zadana z kroki 20.
panelu 2)
Korzystanie z funkcji uspienia
22 0 = nie
1 =tak

Jesli w kroku 22 ustawiono wartosc Tak, pojawia sie nastepne 3 kroki. Jesli wybrano opcje
Nie, kreator zakonczy prace.
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23 Ustaw warto$¢ parametru P3.34.7 Limit czestotli- Zakres: 0,00-320,00 Hz
wosci uspienia
2 Ustaw wartos¢ parametru P3.34.8 Opdznienie Zakres: 0-3000 s
uspienia 1
25 Ustaw warto$¢ parametru P3.34.9 Poziom budzenia |Zakres zalezy od ustawionej jednostki proce-
sowej

Praca kreatora aplikacji sterowania PID zostata zakonczona.

2.5 KREATOR APLIKACJI UNIWERSALNEJ

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametrow, ktore sa
zwiazane z wybrana aplikacja.

Aby uruchomi¢ kreatora aplikacji wielozadaniowej, na panelu sterujacym ustaw parametr
P1.2 Aplikacja (ID 212) na warto$¢ Wielozadaniowa.

WSKAZOWKA!

W przypadku uruchomienia kreatora aplikacji z poziomu Kreatora rozruchu
przechodzi on od razu do kroku 11.

Ustaw wartosé parametru P3.1.2.2 Typ silnika
(zgodnie z tabliczka znamionowa silnika) Silnik PM

Silnik indukcyjny
Silnik reluktancyjny

Ustaw wartosé parametru P3.1.1.1 Napiecie zna- Zakres: Zmienny
2 mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.2 Czestotliwos$¢ Zakres: 8,00-320,00 Hz
3 znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

Ustaw warto$¢ parametru P3.1.1.3 Predkosc¢ zna- Zakres: 24-19 200 obr./min
4 mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartosé parametru P3.1.1.4 Prad znamio- Zakres: Zmienny
5 nowy silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa sil-
nika)

Jesli jako typ silnika wybrano opcje Silnik indukcyjny, zostanie wyswietlony nastepny krok.
Jesli wybrano opcje Silnik PM, wartos¢ parametru P3.1.1.5 Zn cos ¢ silnika zostanie
ustawiona na 1,00 i kreator przejdzie bezposrednio do kroku 7.
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Ustaw warto$¢ parametru P3.1.1.5 Znamionowa Zakres: 0.30...1.00
6 wartos¢ cos ¢ silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)
7 Ustaw wartosé parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: 0,00-P3.3.1.2 Hz
totliwos¢ zadawana
8 Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: P3.3.1.1-320,00 Hz
czestotliwo$c zadawana
9 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0.1-300.0 s
szania 1
10 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0.1-300.0 s
1
Wybierz miejsce sterowania (zrédta polecen startu/
zatrzymania i zadanej czestotliwosci napedul). WE/WY sterujace
n Magistrala komunikacyjna
Panel sterujacy

Praca kreatora aplikacji uniwersalnej zostata zakonczona.

2.6 KREATOR APLIKACJI POTENCJOMETRU SILNIKA

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametrow
zwiazanych z aplikacja.

Aby uruchomi¢ kreatora aplikacji potencjometru silnika, na panelu sterujacym ustaw
parametr P1.2 Aplikacja (ID 212) na warto$¢ Potencjometr silnika.

WSKAZOWKA!

W przypadku uruchomienia kreatora aplikacji z poziomu Kreatora rozruchu
przechodzi on od razu do kroku 11.
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Ustaw warto$¢ parametru P3.1.2.2 Typ silnika

(zgodnie z tabliczka znamionowa silnika) Silnik PM
1 oo .
Silnik indukcyjny
Silnik reluktancyjny
Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.1 Napiecie zna- Zakres: Zmienny
2 mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw warto$é parametru P3.1.1.2 Czestotliwos¢ Zakres: 8,00-320,00 Hz
3 znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.3 Predkosc¢ zna- Zakres: 24-19 200 obr./min
4 mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.4 Prad znamio- Zakres: Zmienny
5 nowy silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa sil-
nika)

Jesli jako typ silnika wybrano opcje Silnik indukcyjny, zostanie wyswietlony nastepny krok.
Jesli wybrano opcje Silnik PM, warto$¢ parametru P3.1.1.5 Zn cos ¢ silnika zostanie
ustawiona na 1,00 i kreator przejdzie bezposrednio do kroku 7.

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.5 Znamionowa Zakres: 0.30...1.00
6 wartoé¢ cos ¢ silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)
7 Ustaw wartos¢é parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: 0,00-P3.3.1.2 Hz
totliwosé¢ zadawana
8 Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: P3.3.1.1-320,00 Hz
czestotliwosc zadawana
9 Ustaw warto$¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0.1-300.0 s
szania 1
10 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0.1-300.0 s
1
1 Ustaw wartosé parametru P1.36.1 Czas rampy Zakres: 0,1-500,0 Hz/s
potencjometru silnika
Ustaw wartos¢ parametru P1.36.2 Zerowanie poten-
12 cjometru silnika 0 = brak zerowania
1 = stan zatrzymania
2 = wytaczenie zasilania

Praca kreatora aplikacji potencjometru silnika zostata zakonczona.

2.7 KREATOR STEROWANIA WIELOPOMPOWEGO

Aby uruchomi¢ kreatora sterowania wielopompowego, w menu szybkiej konfiguracji nalezy
dla parametru B1.1.3 wybrac opcje Uaktywnij. W ustawieniach domyslnych zatozono, ze
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uzytkownik bedzie korzystac z regulatora PID w trybie jedno sprzezenie zwrotne/jedna
wartos¢ zadana. Domyslnym miejscem sterowania jest WE/WY A, a domys$lna jednostka
procesowa %.

Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.4 Wybor jed-
nostki procesowe;j

Wiecej niz 1 wybrana wartosc.

W przypadku wybrania opcji innej niz % pojawia sie nastepne kroki. W przypadku wybrania
opcji % kreator przechodzi od razu do kroku 5.

Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.5 Warto$é mini- | Zmienny
malna jednostki procesowe]

Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.6 Wartos¢ mak-  [Zmienny
symalna jednostki procesowej

Ustaw wartos$¢ parametru P3.13.1.7 Miejsca dzie- 0.4

sietne jednostki procesowe;j

Ustaw wartos¢ parametru P3.13.3.3 Wybor zrddta
sprzezenia zwrotnego 1

Patrz tabela ustawien sprzezenia zwrotnego
w rozdziale 5.13 Grupa 3.13: Regulator PID.

Jesli zaznaczono analogowy sygnat wejsciowy, nastapi przejscie do kroku 6. Przy innych
opcjach kreator przechodzi do kroku 7.

Ustaw zakres sygnatu wejécia analogowego
0=0-10V/0-20 mA

6 1=2-10V/4-20 mA

Patrz tabela wejs¢ analogowych w rozdziale
5.5 Grupa 3.5: Konfiguracja WE/WY.

Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.8 Inwersja

7 uchybu 0 = normalny

1 = odwrdcony

Ustaw wartos¢ parametru P3.13.2.6 Wybor zrédta
wartosci zadanej 1

Patrz tabela wartosci zadanych w rozdziale
5.13 Grupa 3.13: Regulator PID.

Jesli zaznaczono analogowy sygnat wejsciowy, nastapi przejscie do kroku 9. Przy innych
opcjach kreator przechodzi do kroku 11.

W przypadku wybrania opcji Wartosc zadana z panelu 1 lub Wartosc zadana z panelu 2 pojawi
sie krok 10.
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Ustaw zakres sygnatu wejscia analogowego
0=0-10V/0-20 mA

9 1=2-10V/ 4-20 mA

Patrz tabela wej$¢ analogowych w rozdziale
5.5 Grupa 3.5: Konfiguracja WE/WY.

Ustaw wartosci parametréow P3.13.2.1 (Warto$é Zmienny
10 zadana z panelu 1) i P3.13.2.2 (Warto$¢ zadana z
panelu 2)

Korzystanie z funkcji uspienia

1 Nie
Tak

Jesli w kroku 11 ustawiono wartosc Tak, pojawia sie nastepne 3 kroki.

Ustaw warto$¢ parametru P3.13.5.1 Limit czestotli- |0,00-320,00 Hz

12 A
wosci uspienia 1

13 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.5.2 Opodznienie 0-3000 s
uspienia 1

14 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.5.6 Poziom budze- |Zakres zalezy od ustawionej jednostki proce-
nia 1 sowe;j.

15 Ustaw wartosé parametru P3.15.1 Liczba silnikow 1...6

Ustaw wartos¢ parametru P3.15.2 Funkcja blokady
16 0 = nieuzywany
1 =wtaczony

Ustaw wartos¢ parametru P3.15.4 Automatyczna
17 zmiana kolejnoéci silnikéw 0 = wytaczony
1 =wtaczony

Jesli wtaczono funkcje automatycznej zmiany kolejnosci silnikdw, pojawia sie kolejne trzy
kroki. W przeciwnym razie kreator przejdzie bezposrednio do kroku 21.

Ustaw wartos¢é parametru P3.15.3 Uwzglednij prze-
18 miennik czestotliwosci 0 = wytaczony
1 = wtaczony

Ustaw wartos$¢ parametru P3.15.5 Przedziat czasu 0,0-3000,0 h

19 S
automatycznej zmiany

20 Ustaw wartosé parametru P3.15.6 Automatyczna 0,00-50,00 Hz
zmiana kolejnosci silnikdw: limit czestotliwosci

21 Ustaw wartos¢ parametru P3.15.8 Szerokosc pasma |0...100%

22 Ustaw warto$¢ parametru P3.15.9 Opo6znienie sze- |0-3600 s

rokosci pasma
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Nastepnie na wyswietlaczu pojawi sie informacja o konfiguracji wejs¢ cyfrowych i wyjsc
przekaznikowych, ktdra aplikacja wykonuje automatycznie. Zanotuj te ustawienia. Ta funkcja

jest niedostepna na wyswietlaczu tekstowym.

2.8 KREATOR TRYBU POZAROWEGO

Aby uruchomic kreatora trybu pozarowego, w menu szybkiej konfiguracji nalezy dla

parametru B1.1.4 wybra¢ opcje Uaktywnij.

C UWAGA!
Przed przejsciem dalej nalezy przeczytac informacje o hasle i gwarancji w rozdziale

10.18 Tryb pozarowy.

Ustaw warto$¢ parametru P3.17.2 Zrédto czestotli-
wosci trybu pozarowego

Wiecej niz 1 wybrana wartos$¢

Ustawienie wartosci innej niz Czestotliwosc trybu poZzarowego spowoduje przejscie od razu do

kroku 3.
2 Ustaw wartosé parametru P3.17.3 Czestotliwosé 8,00 Hz-P3.3.1.2 (MaksCzestotlZadana)
trybu pozarowego
Uaktywnij sygnat przy otwarciu lub zamknieciu
3 styku 0 = styk rozwierny

1 = styk zwierny

Ustaw wartos$¢ parametréow P3.17.4 Aktywacja trybu
4 pozarowego przy OTWARCIU / P3.17.5 Aktywacja
trybu pozarowego przy ZAMKNIECIU

Wybierz wejscie cyfrowe, aby uaktywnic tryb
pozarowy. Patrz takze rozdziat 10.6.1 Progra-
mowanie wejsc cyfrowych i analogowych.

Ustaw warto$¢ parametru P3.17.6 Wstecz w trybie

Wybierz wejscie cyfrowe do uaktywnienia kie-

pozarowym runku wstecznego w trybie pozarowym.
5
Digln Slot0.1 = DO PRZODU
Digln Slot0.2 = WSTECZ
Ustaw warto$¢ parametru P3.17.1 Hasto trybu Ustaw hasto, ktore uaktywni funkcje trybu
pozarowego pozarowego.
6

1234 = wtaczenie trybu testowego
1002 = wtaczenie trybu pozarowego
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3 INTERFEJSY UZYTKOWNIKA

3.1 NAWIGACJA PO PANELU STERUJACYM

Dane przemiennika czestotliwosci znajduja sie w menu i podmenu. Do nawigacji po menu
stuza przyciski ze strzatkami w gore i w dot na panelu sterujacym. Aby przejs¢ do grupy lub
elementu, nacisnij przycisk OK. Aby wroci¢ do poprzedniego poziomu, nacisnij przycisk Back/
Reset.

Na wyswietlaczu pojawi sie aktualna lokalizacja w menu (np. M3.2.1). Pojawi sie réwniez
nazwa grupy lub elementu w aktualnej lokalizacji.
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Rys. 16: Podstawowa struktura menu przemiennika czestotliwosci
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3.2 KORZYSTANIE Z WYSWIETLACZA GRAFICZNEGO

PPPP P

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110
C e -0

ID: M1l /@
Q1(1i§]7< Setup

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )

Rys. 17: Gtéwne menu wyswietlacza graficznego

A. Pierwsze pole stanu: STOP/RUN F. Pole potozenia: numer identyfikacyjny
B. Kierunek obrotéw parametru i jego biezaca lokalizacja w
C. Drugie pole stanu: READY/NOT READY/ menu
FAULT G. Wpybrana grupa lub element: nacisnij OK,
D. Pole alarmu: ALARM/- aby wejs¢
E. Miejsce sterowania: PC/IO/KEYPAD/ H. Liczba elementdw w danej grupie
FIELDBUS

3.2.1 EDYCJA WARTOSCI
Wartosc elementu na wyswietlaczu graficznym mozna edytowad na dwa rdzne sposoby.

Zwykle mozna ustawic tylko jedna wartosc parametru. Wybierz ja z listy wartosci tekstowych
lub zakresu wartosci liczbowych.

ZMIANA WARTOSCI TEKSTOWEJ PARAMETRU

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskdw strzatek.

STOP‘C‘ READY ‘ ‘ 10
Start / Stop Setup
|:_| ID:172 M3.2.1

i Rem Control Place
. I/0 Control

(e]ee]

000

KeypadStopButton
Yes

g Start Function
oril Ramping
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2 Aby przejs¢ do trybu edycji, nacisnij dwa razy
przycisk OK lub nacisnij przycisk ze strzatka w
prawo.

3 Aby ustawi¢ nowa wartos¢, nacisnij przyciski ze
strzatkami w gore lub w dét.

4 Aby zatwierdzi¢ zmiane, nacisnij przycisk OK. Aby
odrzucic¢ zmiane, uzyj przycisku Back/Reset.

EDYCJA WARTOSCI LICZBOWYCH

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskdw strzatek.

2 Przejdz do trybu edycji.
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STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
S| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (G| READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
8.i. MaxFreqReference |
S 0.00 Hz
8,i, MinFreqReference
) 50.00 Hz
PosFreqRefLimit
320.00 Hz
stop| (G| ReADY | | o
o MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
N N
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 W przypadku wartosci liczbowej do nawigacji po

cyfrach stuza przyciski ze strzatkami w lewo i w STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
prawo. Do zmiany cyfr stuza przyciski ze strzatkami 5 MinFreqReference
WgOFGIWdOt ID:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
2N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Aby zatwierdzi¢ zmiane, nacisnij przycisk OK. Aby
odrzuci¢ zmiane, wré¢ do poprzedniego poziomu za STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
pomoca przycisku Back/Reset. MinFreqReference
ID:101 P3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
2N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

WYBOR WIECEJ NIZ JEDNEJ WARTOSCI

Dla niektorych parametrow mozna wybrac wiecej niz jedng wartos¢. Zaznacz pole wyboru
przy kazdej wymaganej wartosci.

1 Znajdz parametr. Jesli zaznaczenie pola wyboru
jest mozliwe, na wyswietlaczu pojawi sie STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
odpowiedni symbol. Iil

Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Symbol zaznaczenia przez
pole wyboru
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2 Do nawigacji po liscie wartosci stuza przyciski ze
strzatkami w gére i w dét. sTor| G| ReADY | | o

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Abydodac wartos¢ do grupy wybranych wartosci,
zaznacz pole wyboru obok niej za pomoca przycisku STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

strzatki w prawo. Days

ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 KASOWANIE USTEREK

Aby skasowac usterke, nalezy uzy¢ przycisku Reset lub parametru Kasuj usterki. Patrz
instrukcje w rozdziale 71.1 Na wyswietlaczu pojawia sie usterka.

3.2.3 PRZYCISK FUNCT
Przycisk FUNCT ma cztery funkcje.

» Umozliwia szybki dostep do strony sterowania.

»  Umozliwia tatwe przetaczanie miejsc sterowania: lokalnego i zdalnego.
* Umozliwia zmiane kierunku obrotu.

« Umozliwia szybka edycje wartosci parametru.

Wybdr miejsca sterowania (zrédta polecen startu/zatrzymania przemiennika czestotliwosci).
Kazde miejsce sterowania ma wtasny parametr wyboru zrddta zadawania czestotliwosci.
Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Zdalne miejsce sterowania to
WE/WY lub magistrala. Aktualne miejsce sterowania jest wyswietlane na pasku stanu
wyswietlacza.

Mozliwe zdalne miejsca sterowania to WE/WY A, WE/WY B i magistrala. WE/WY A i
magistrala maja najnizszy priorytet. Mozna je wybraé za pomoca parametru P3.2.1 (Zdalne
miejsce sterowania). Przy uzyciu wejscia cyfrowego opcja WE/WY B moze zastapi¢ zdalne
miejsca sterowania WE/WY A i magistrala. Wyboru wejscia cyfrowego mozna dokonac za
pomoca parametru P3.5.1.7 (Wymuszenie miejsca sterowania WE/WY B).

Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Sterowanie lokalne ma wyzszy
priorytet od zdalnego. Jesli na przyktad zostato ustawione zdalne sterowanie, a nastepnie za
pomoca parametru P3.5.1.7 z wejscia cyfrowego wybrano sterowanie lokalne, jako miejsce
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sterowania zostanie ustawiony panel sterujacy. Przycisk FUNCT oraz parametr P3.2.2
Lokalne/zdalne umozliwiaja przetaczanie sterowania lokalnego i zdalnego.

ZMIANA MIEJSCA STEROWANIA

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu.

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkamiw gore i w dét

wybierz opcje Lokalne/zdalne. Nacisnij przycisk OK.

3 Aby wybrac ustawienie Lokalne lub zdalne,
ponownie uzyj przyciskow ze strzatkami w gore i w
doét. Aby zatwierdzi¢ wybor, nacisnij przycisk OK.

4 Jesli zmieniono miejsce sterowania ze zdalnego na
lokalne (panel sterujacy), nalezy podaé warto$¢
odniesienia panelu.

STOP \ (j READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)

9 Parameters

Di(aggo)s tics

stor| (G| ReADY | | Keypad

o,i. Choose action

Q
o ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote <>
STOP‘G READY \ \ e

Main Menu
ID: M1l

® Monitor
(12)

Y Parameters
(21)
= Diagnostics

Po wybraniu opcji na wyswietlaczu pojawi sie ponownie ten sam ekran, ktory byt wyswietlany

przed nacisnieciem przycisku FUNCT.
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PRZECHODZENIE DO STRONY STEROWANIA
Na stronie sterowania mozna tatwo monitorowad najwazniejsze wartosci.

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu. STOP|C| READY I/0

c) Main Menu
ID:

= Monitor

(12 )

Parameters

M1

(21)
e Diagnostics
(6)
2 Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot
wybierz opcje Strona sterowania. Przejdz do niej za STOP|C| READY | Keypad
pomoca przycisku OK. Zostanie wyswietlona strona oF Choose action
sterowania. = ID:1805
Change direction
Control page
Local/Remote A
\4
3

Jesli wybrano lokalne miejsce sterowania i wartosc

odniesienia panelu sterujacego, po naciénieciu STOP|C| READY | Keypad
przycisku OK mozna ustawi¢ parametr P3.3.1.8 H‘ Keypad Reference
Zadawanie z panelu sterujacego. ID: 184
. 0.00Hz
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%

4 Do zmiany cyfr w wartosci stuza przyciski ze

strzatkami w gore i w dot. Zatwierdz zmiane za STOPK:I READY

| Keypad
pomoca przycisku OK. Keypad Reference
H‘ ID: 168
N s
. ~ 0.00HZ —
/ N\
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%

Wiecej informacji na temat zadawania z panelu sterujacego: 5.3 Grupa 3.3: Wartosci zadane.
Dla pozostatych miejsc sterowania i wartosci zadanych na wyswietlaczu bedzie widoczna
zablokowana wartos¢ czestotliwosci zadanej. Inne wartosci na stronie to wartosci
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monitorowane wielopoziomowo. Pojawiajace sie w tym miejscu wartosci mozna wybrac
(patrz instrukcje w czesci 4.1.1 Monitor wielopozycyjny).

ZMIANA KIERUNKU OBROTU

Kierunek obrotow silnika mozna szybko zmieni¢ za pomoca przycisku FUNCT.

WSKAZOWKA!
Polecenie zmiany kierunku jest dostepne w menu tylko wtedy, gdy aktualnym

miejscem sterowania jest sterowanie Lokalne.
1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w

strukturze menu. STOP|C| READY /0
Main Menu
G ID: M1
— Monitor
(7)
ey Parameters
( 15 )

Diagnostics

EII (6)

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot
wybierz opcje Zmiana kierunku. Nacisnij przycisk RUN |C| READY |

oK. Choose action
ID:1805

|Keypad

Change direction
Control page y

Local/Remote
3 Wpybierz nowy kierunek obrotu. Aktualny kierunek
obrotu miga. Naciénij przycisk OK. RUN |C| READY | |Keypad
o Choose action
ST
[¢] ID:1805
Reverse

Torward 'y
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4 Kierunek obrotdw zmienia sie natychmiast. Zmienia

sie tez strzatka wskazania w polu stanu STOF(D ) READY e}
wyswietlacza. Main Menu

G ID: M1

= Monitor

(7)

Parameters

Eil (15 )

= Diagnostics

(6)

FUNKCJA SZYBKIEJ EDYCJI

Funkcja szybkiej edycji zapewnia szybki dostep do parametru poprzez wpisanie numeru
identyfikatora parametru.

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu.

2 Nacisnij przycisk ze strzatka w gore lub ze strzatka
w dot, aby wybra¢ opcje Szybka edycja, a nastepnie
zatwierdz decyzje przyciskiem OK.

3 Zapisz numer identyfikacyjny parametru lub
monitorowanej wartosci. Nacisnij przycisk OK. Na
wyswietlaczu pojawi sie wartosé parametru w
trybie edycji, a monitorowana wartos¢ w trybie
monitorowania.

3.2.4 KOPIOWANIE PARAMETROW

WSKAZOWKA!
Ta funkcja jest dostepna tylko na wyswietlaczu graficznym.

Aby skopiowaé parametry z panelu sterujacego do napedu, nalezy zatrzymacé naped.

KOPIOWANIE PARAMETROW PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI

Ta funkcja stuzy do kopiowania parametréw z jednego napedu na inny.

1 Zapisz parametry na panelu sterujacym.

2 Odtacz panel sterujacy i podtacz go do innego
napedu.

3  Pobierz parametry na nowym napedzie, wydajac
polecenie Przywrdc¢ z panelu sterujacego.
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ZAPISYWANIE PARAMETROW NA PANELU STERUJACYM

1 Przejdz do menu Ustawienia uzytkownika.

STOP | G] READY Keypad

o Main Menu
ID: M6
= I/0 and Hardware
o

( )
= User settings
Cay ¢

@ Favourites
(0)

2 Przejdz do podmenu Kopia zapasowa parametrow.
STOP|G| READY Keypad

User settings
m ID: M6.5
Language selection
Q
o English

I—i—l Parameter backup
(7))

Drive name

K | Drive
3 Wybierz funkcje za pomoca przyciskow ze
strzatkami w gére i w dét. Zatwierdz wybér za stor| (] READY Keypad
pomoca przycisku OK. m Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[e]

Save to keypad
Restore from keypad
[¢]

Polecenie Przywrdé domyslne ustawienia fabryczne przywraca fabryczne ustawienia
parametréow. Za pomoca polecenia Zapisz w panelu sterujacym mozna skopiowac wszystkie
parametry do panelu sterujacego. Polecenie Przywrd6¢ z panelu sterujacego kopiuje
wszystkie parametry z panelu sterujacego do napedu.

3.2.5 POROWNYWANIE PARAMETROW

Za pomoca tej funkcji mozna poréwnad aktywny zestaw parametrow z jednym z ponizszych
czterech zestawodw.

« Zestaw 1 (Pé.5.4 Zapisz w zestawie 1)

« Zestaw 2 [P6.5.6 Zapisz w zestawie 2)

«  Wartosci domyslne (P6.5.1 Przywrd¢ domysélne ustawienia fabryczne)
« Zestaw panelu sterujacego (P6.5.2 Zapisz w panelu sterujacym])
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Wiecej informacji na temat tych parametrow: Tabela 119 Parametry kopii zapasowej
parametrow w menu ustawien uzytkownika.

WSKAZOWKA!

Jesli zestaw parametréw do poréwnania z aktualnym zestawem nie zostat zapisany,
na wyswietlaczu pojawi sie tekst Pordwnywanie zakoriczone niepowodzeniem.

KORZYSTANIE Z FUNKCJI POROWNYWANIA PARAMETROW

1 Przejdz do opcji Poréownywanie parametrow w
menu Ustawienia uzytkownika. sTor|(G] READY Vo

== User Settings
ID: M6.6

Language Selection
= English

El Parameter Backup
(7)

[j Parameter Compare

(4)

2 Wybierz pare zestawow. Nacisnij przycisk OK, aby
zatwierdzié¢ wyboér. STOP|C| READY | /o

Parameter Compare
ID: B6.6.1

@ Active set-Set 1

E‘ Active set-Set 2

El Active set-Defaults

3 Zaznacz opcje Uaktywnij i nacisnij przycisk OK.
stor| (G| RerpY HE

Active set-Set 1

@ Help

(7) Add to Favourites
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4 Sprawdz wyniki poréwnania wartosci biezacych i
wartosci z innego zestawu.

3.2.6 TEKSTY POMOCY

STOP | C] READY 10

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Biezaca wartosé
Wartos¢ z innego zestawu
Biezaca wartos¢
Wartosc¢ z innego zestawu

oWy

Na wyswietlaczu graficznym moga pojawic sie informacje pomocy dotyczace wielu tematdw.

Informacje pomocy istnieja dla wszystkich parametrow.

Informacje pomocy sa dostepne réwniez dla usterek, alarmoéw i kreatora rozruchu.

ODCZYT INFORMACJI POMOCY

1 Znajdz element, o ktorym informacje chcesz
odczytac.

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot
wybierz opcje Pomoc.

STOP|C| READY | II0
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

000

Ctrl Signal 2 A

Ctrl Signal 1 B
[¢]

STOP | & | READY 10

= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1

Edit
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3 Aby wyswietli¢ informacje pomocy, nacisnij przycisk

OK. STOP|C| READY 10
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

WSKAZOWKA!
Informacje pomocy sa wyswietlane zawsze w jezyku angielskim.

3.2.7 KORZYSTANIE Z MENU ULUBIONYCH

Elementy czesto uzywane mozna dodac do ulubionych. Mozna zebrac zestaw parametrow lub
sygnatow monitorujacych ze wszystkich menu panelu sterujacego.

Wiecej informacji na temat korzystania z menu ulubionych znajduje sie w rozdziale 8.2
Ulubione.

3.3 KORZYSTANIE Z WYSWIETLACZA TEKSTOWEGO

Interfejsem uzytkownika moze by¢ rowniez panel sterujacy z wyswietlaczem tekstowym.
Wyswietlacze tekstowy i graficzny maja prawie identyczne funkcje. Niektore funkcje sa
dostepne tylko na wyswietlaczu graficznym.

Na wyswietlaczu pojawiaja sie informacje o stanie silnika i przemiennika czestotliwosci.
Ponadto pojawiaja sie informacje o usterkach w ich dziataniu. Na wyswietlaczu znajduje sie
informacja o aktualnej lokalizacji w menu. Pojawi sie réwniez nazwa grupy lub elementu w
aktualnej lokalizacji. Jesli tekst do wyswietlenia jest za dtugi, bedzie on automatycznie
przewijany w celu wyswietlenia go w catosci.
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o

READY STOP ALARM FAULT

A
l‘ll ~ L/ /©

M |
m 1 e

FWD REV 110 KEYPAD BUS

R

Rys. 18: Gtowne menu wyswietlacza tekstowego

A. Wskazniki stanu D. Aktualna lokalizacja w menu

B. Wskazniki alarmu i usterki E. Wskazniki miejsca sterowania

C. Nazwa grupy lub elementu w aktualnej F. Wskazniki kierunku obrotow
lokalizacji

3.3.1 EDYCJA WARTOSCI

ZMIANA WARTOSCI TEKSTOWEJ PARAMETRU

Ustaw wartos$¢ parametru, postepujac zgodnie z niniejsza procedura.

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskdw strzatek.

READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
CTﬂUT/lTHI
310917 231 1Jr-
M_J1 _J1
Hi_J
v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Aby przejsc¢ do trybu edycji, nacisnij przycisk OK.

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A

Y. :‘4': I
rsl"m Lorrirgy

Il
L

v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

\
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3 Aby ustawic¢ nowa wartosc, nacisnij przyciski ze READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

strzatkami w gore lub w dét. A\\ A I 7
! /1 ranTar_
17 1 ' iy

/17 |
L

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

4 Zatwierdz zmiane za pomoca przycisku OK. Aby
odrzuci¢ zmiane, wré¢ do poprzedniego poziomu za
pomoca przycisku Back/Reset.

EDYCJA WARTOSCI LICZBOWYCH

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskéw strzatek.
2 Przejdz do trybu edycji.

3 Do nawigacji po cyfrach stuza przyciski ze
strzatkami w lewo i w prawo. Do zmiany cyfr stuza
przyciski ze strzatkami w gore i w dot.

4 Zatwierdz zmiane za pomoca przycisku OK. Aby
odrzuci¢ zmiane, wré¢ do poprzedniego poziomu za
pomoca przycisku Back/Reset.

3.3.2 KASOWANIE USTEREK

Aby skasowad usterke, nalezy uzy¢ przycisku Reset lub parametru Kasuj usterki. Patrz
instrukcje w rozdziale 71.1 Na wyswietlaczu pojawia sie usterka.

3.3.3 PRZYCISK FUNCT
Przycisk FUNCT ma cztery funkcje.

*  Umozliwia szybki dostep do strony sterowania.

* Umozliwia tatwe przetaczanie miejsc sterowania: lokalnego i zdalnego.
* Umozliwia zmiane kierunku obrotu.

« Umozliwia szybka edycje wartosci parametru.

Wybér miejsca sterowania (zrédta polecen startu/zatrzymania przemiennika czestotliwosci).
Kazde miejsce sterowania ma wtasny parametr wyboru zrédta zadawania czestotliwosci.
Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Zdalne miejsce sterowania to
WE/WY lub magistrala. Aktualne miejsce sterowania jest wyswietlane na pasku stanu
wyswietlacza.

Mozliwe zdalne miejsca sterowania to WE/WY A, WE/WY B i magistrala. WE/WY A i
magistrala maja najnizszy priorytet. Mozna je wybraé za pomoca parametru P3.2.1 (Zdalne
miejsce sterowania). Przy uzyciu wejscia cyfrowego opcja WE/WY B moze zastapic¢ zdalne
miejsca sterowania WE/WY A i magistrala. Wyboru wejscia cyfrowego mozna dokona¢ za
pomoca parametru P3.5.1.7 (Wymuszenie miejsca sterowania WE/WY B).
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Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Sterowanie lokalne ma wyzszy
priorytet od zdalnego. Jesli na przyktad zostato ustawione zdalne sterowanie, a nastepnie za
pomoca parametru P3.5.1.7 z wejscia cyfrowego wybrano sterowanie lokalne, jako miejsce
sterowania zostanie ustawiony panel sterujacy. Przycisk FUNCT oraz parametr P3.2.2
Lokalne/zdalne umozLliwiaja przetaczanie sterowania lokalnego i zdalnego.

ZMIANA MIEJSCA STEROWANIA

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
CooOme TEEE
HHEHME TERY
M 1

Hi_J

v v

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkamiw gore i w dét
wybierz opcje Lokalne/zdalne. Nacisnij przycisk OK.

READY RUN STOP ALARM FAULT

A A
| I 7 M
couenrc s ricCiiy
/
/
A 4 h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 Aby wybra¢ ustawienie Lokalne lub zdalne,
ponownie uzyj przyciskow ze strzatkami w gore i w

READY  RUN STOP ALARM FAULT

dot. Aby zatwierdzi¢ wybor, nacisnij przycisk OK. A | 7‘
! Y Jprey COEMATE

ey qd e
- AN
o
J
v h 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS

4 Jesli zmieniono miejsce sterowania ze zdalnego na
lokalne (panel sterujacy), nalezy podaé wartos$¢
odniesienia panelu.

Po wybraniu opcji na wyswietlaczu pojawi sie ponownie ten sam ekran, ktory byt wyswietlany
przed nacisnieciem przycisku FUNCT.

PRZECHODZENIE DO STRONY STEROWANIA

Na stronie sterowania mozna tatwo monitorowaé najwazniejsze wartosci.
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1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
READY RUN STOP ALARM FAULT
strukturze menu. 7N &

Crirseie 1y 2
M T

i _Jl

v v

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkamiw gore i w dot

. . . P .. READY  RUN STOP ALARM FAULT
wybierz opcje Strona sterowania. Przejdz do niej za

pomoca przycisku OK. Zostanie wyswietlona strona \A_ o -
sterowania I TEar LIEd
' connrirvee I'I\
/-
::'
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Jesliwybrano lokalne miejsce sterowania i wartosc

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A

odniesienia panelu sterujacego, po nacisnieciu A
przycisku OK mozna ustawi¢ parametr P3.3.1.8 —_ = — — g
Zadawanie z panelu sterujacego. ,"(/‘_‘ ,TI,LJI'{Z;’ ,L(l,,'_‘ ,’"

LIL. 1111

127,00
Hz
h 4 h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

Wiecej informacji na temat zadawania z panelu sterujacego: 5.3 Grupa 3.3: Wartosci zadane).
Dla pozostatych miejsc sterowania i wartosci zadanych na wyswietlaczu bedzie widoczna
zablokowana wartos¢ czestotliwosci zadanej. Inne wartosci na stronie to wartosci
monitorowane wielopoziomowo. Pojawiajace sie w tym miejscu wartosci mozna wybrac
(patrz instrukcje w czeséci 4.1.1 Monitor wielopozycyjny).

ZMIANA KIERUNKU OBROTU

Kierunek obrotéw silnika mozna szybko zmieni¢ za pomoca przycisku FUNCT.

WSKAZOWKA!
Polecenie zmiany kierunku jest dostepne w menu tylko wtedy, gdy aktualnym

miejscem sterowania jest sterowanie Lokalne.

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu.
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2  Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot
wybierz opcje Zmiana kierunku. Nacisnij przycisk
OK.

3  Wybierz nowy kierunek obrotu. Aktualny kierunek
obrotu miga. Nacisnij przycisk OK. Kierunek
obrotéw zmienia sie natychmiast; zmienia sie tez
strzatka wskazania w polu stanu na wyswietlaczu.

FUNKCJA SZYBKIEJ EDYCJI

Funkcja szybkiej edycji zapewnia szybki dostep do parametru poprzez wpisanie numeru
identyfikatora parametru.

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu.

2 Nacisnij przycisk ze strzatka w gore lub ze strzatka
w dot, aby wybrac opcje Szybka edycja, a nastepnie
zatwierdz decyzje przyciskiem OK.

3 Zapisz numer identyfikacyjny parametru lub
monitorowanej wartosci. Nacisnij przycisk OK. Na
wyswietlaczu pojawi sie wartosé parametru w
trybie edycji, a monitorowana warto$¢ w trybie
monitorowania.
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3.4 STRUKTURA MENU

Menu Funkcja

Szybka konfiguracja Patrz rozdziat 1.4 Opis aplikacji.

Monitorowanie Multimonitor

Krzywa trendu

Podstawowe

WE/WY

Dodatkowe/zaawansowane

Funkcje sterowania czasowego

Regulator PID

Zewnetrzny regulator PID

Sterowanie wielopompowe

Liczniki czasu konserwacji

Dane magistrali

Parametry Patrz rozdziat 5 Menu parametréw.

Diagnostyka Aktywne usterki

Kasuj usterki

Historia usterek

Liczniki gtowne

Liczniki kasowalne

Informacje o oprogramowaniu
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Menu Funkcja

WE/WY i sprzet Podstawowe WE/WY

Gniazdo C

Gniazdo D

Gniazdo E

Zegar czasu rzeczywistego

Ustaw. modutu mocy

Panel sterujacy

RS-485

Ethernet

Ustawienia uzytkownika Wybor jezyka

Kopia zapasowa parametrow*

Nazwa napedu

Poréwnywanie parametréw

Ulubione* Patrz rozdziat 8.2 Ulubione.

Poziomy uzytkownika Patrz rozdziat 8.3 Poziomy uzytkownika.

* Funkcja niedostepna na panelu sterujacym z wyswietlaczem tekstowym.

3.4.1 SZYBKA KONFIGURACJA

Grupa Szybka konfiguracja zawiera rézne kreatory i parametry szybkiej konfiguracji aplikacji
przemiennika VACON® 100 INDUSTRIAL. Bardziej szczeg6towe informacje na temat
parametrow nalezacych do tej grupy mozna znalez¢ w rozdziatach 1.3 Pierwszy rozruch i 2
Kreatory.

3.4.2 MONITOROWANIE

MONITOR WIELOPOZYCYJNY

Za pomoca funkcji monitorowania wielopozycyjnego mozna monitorowac od 4 do 9
elementdw naraz. Patrz 4.1.1 Monitor wielopozycyjny.
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WSKAZOWKA!
Menu monitorowania wielopozycyjnego jest niedostepne na wyswietlaczu

tekstowym.

KRZYWA TRENDU

Funkcja Krzywa trendu to graficzna reprezentacja dwdch jednoczesnie monitorowanych
wartosci. Patrz 4.1.2 Krzywa trendu.

PODSTAWOWE

Wsrod podstawowych wartosci monitorowanych moga sie znajdowacd stany, pomiary oraz
rzeczywiste wartosci parametrow i sygnatow. Patrz 4.1.3 Podstawowe.

WE/WY

Mozna monitorowad stany i poziomy wartosci sygnatdw wejsciowych i wyjsciowych. Patrz
4.1.4 WE/WY.

DODATKOWE/ZAAWANSOWANE

Mozna monitorowac rézne, zaawansowane wartosci, np. wartosci magistrali. Patrz 4.7.6
Dodatkowe i zaawansowane.

FUNKCJE STEROWANIA CZASOWEGO

Za pomoca tej funkcji mozna monitorowac wartosci funkcji sterowania czasowego oraz
zegara czasu rzeczywistego. Patrz 4.1.7 Monitorowanie funkcji sterowania czasowego.

REGULATOR PID

Za pomoca tej funkcji mozna monitorowac wartosci regulatora PID. Patrz 4.1.8
Monitorowanie regulatora PID.

ZEWNETRZNY REGULATOR PID

Monitorowanie wartosci zwiazanych z zewnetrznym regulatorem PID. Patrz 4.1.9
Monitorowanie zewnetrznego regulatora PID.

STEROWANIE WIELOPOMPOWE

Za pomoca tej funkcji mozna monitorowac wartosci zwiazane z dziataniem kilku napedow.
Patrz 4.1.10 Monitorowanie sterowania wielopompowego.

LICZNIKI CZASU KONSERWACJI

Monitorowanie wartosci zwiazanych z licznikami czasu konserwacji. Patrz 4.1.17 Liczniki
czasu konserwacji.

DANE MAGISTRALI

Za pomoca tej funkcji mozna wyswietli¢ dane magistrali jako monitorowane wartosci. Za
pomoca tej funkcji mozna na przyktad monitorowac proces uruchamiania magistrali. Patrz
4.1.12 Monitorowanie danych proceséw na magistrali komunikacyjnej.
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3.5 VACON® LIVE

VACON® Live to narzedzie komputerowe do uruchamiania i konserwacji przemiennikow
czestotliwosci VACON® 10, VACON® 20 i Vacon® 100. VACON® Live mozna pobrac ze strony
http://drives.danfoss.com.

Narzedzie komputerowe VACON® Live ma nastepujace funkcje.

» Parametryzacja, monitorowanie, informacje o napedzie, rejestracja danych itp.

» Narzedzie do pobierania oprogramowania VACON® Loader

» Transmisja szeregowa i obstuga Ethernet

e Zgodnos¢ z systemami Windows XP, Vista, 7 8.

« 17 jezykow: angielski, chinski, czeski, dunski, finski, francuski, hiszpanski, holenderski,
niemiecki, polski, portugalski, rosyjski, rumunski, stowacki, szwedzki, turecki i wtoski.

Przemiennik czestotliwosci mozna potaczy¢ z narzedziem komputerowym za pomoca kabla
komunikacji szeregowej VACON®. Sterowniki komunikacji szeregowej sa instalowane
automatycznie podczas instalacji programu VACON® Live. Po podtaczeniu kabla program
VACON® Live automatycznie wykrywa podtaczony przemiennik.

Wiecej informacji na temat korzystania z programu VACON® Live znajduje sie w jego menu
pomocy.

[ vacon e 1160 S —

File Edt View [Dvive Tools Help

VACON

7B 10E0Eadak
| Drives Parameter Biowser X M
W Dive X . - = = (7 — < .
R Lb .",. (%] == 0 éﬁl—\ﬁﬂ” Search &
( = - m'm “ | index VariableText Vakie Min Max Unit  Dek*
- 1. Quick Setup .
1. Quick Setup |
# 1.31. Stancard )
4 W 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiometer Standar
# 2.1, Multimonitor g | P13 MinFreqRelerence 0,00 0,00 50,00 Hz 0,00
¥ 2.3 Basic
» :: Vo : P14 MaxFreqRelerence 50,00 0,00 320,00 Hz 0,00
# 2.8 Extras/Advanced P15 Acced Time 1 50 01 3000.0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 o1 30000 s 50
# 2.8. PID Controlier i g o .
$ 20 ExPID Conioles P17 Cusrent Limis 3ro 0.26 520 A 000
# 2.10. Mult-Pumg P18 Motor Type Induction Motor Induction Motor  PM Motor Indhuctic
2.11. Mainten. Counters P18  Motor Nom Voltg 30 180 240 vV 0
2. Fieddbus Data P10 MowrNomFreq 50,00 8,00 320,00 Hz 0,00
ive Customizer . = - ar
4 P 3 Paameiers P 111 Moior Nom Speed 1370 24 18200 pm 0
4 ¥ 3.1, Motor Setiings P1.12  Motor Nom Curmil .90 026 520 A 0.00
# 3.1.1. Motor Nameplate P113  Molor Cos Phi 0.74 030 1.00 0.00
« 312 Motor Control
P1.14  Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Disables
P1.15  identification Mo Action No Action With Rotation Mo Actic
P1.16 Start Function Ramping Ramging Flying Starnt Rampin
4 P 13 Relerences P1.17  Swop Function Coasting Coasting Ramping Coastirs
# 331, Frequency Ref P18 Automatic Reset Disabled Diisabled Enabled Dsabie
4 ¥ 332 Torque Rel P1.18  Extemal Fauk Faul No Action Fault Coast Fault
8 5327 Toms Ol Open Lo
. 3327, Yorgeo Ont Opwn Loop P120  AllowFaut No Action No Action Fault Coast No Actik
# 333 Preset Fregs
# 334 Motor Potentiom. P121  Rem. Cul Place VO Control 1O Control FleddbusCTRL VO Con
# 3135 Joystick P12 VOARssd AllsA2 PresetFreq0 Block Out. 10 AltsAL2
¥ 118 Jogging P123  Keypad Ref Sal Keypad Retf Preseffreqd  Block Out.10 Keypad
« ¥ 34 Ramps And Brakes -
¥ 34.1. Ramp 1 P1.24  FieldBus Ref Sel Fiekdbus PresetFreq Biock Out 10 Fiekdbus
# 342 Ramp 2 P125 A Signal Range 0 10VID-20mA, 0-10V/0-20mA.  2-10VI4-20mA o-10vi0
: -:1: 3?;-:1"*'-“? P126 A2Signal Range  2-10V/4-20mA 0-10V/A0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10Vi4
P 345 Fhx E‘ira_:.n.j P 127  RO1 Function Run Not Used Motor PreHeat Active Run
4 ® 35 VO Config o ] L L
‘ vo Datalogger (@) | Clockwise Online @ | Reacy @ | Run @[ Fout @] Aaem @] @0

IRys. 19: Narzedzie komputerowe VACON® Live
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4 MENU MONITOROWANIA

4.1 GRUPA WARTOSCI MONITOROWANYCH

Mozna monitorowac rzeczywiste wartosci parametréw i sygnatow. Ponadto mozna
monitorowad stany i pomiary. Niektore z monitorowanych wartosci mozna dostosowac.

4.1.1 MONITOR WIELOPOZYCYJNY

Na stronie monitorowania wielopozycyjnego mozna monitorowac od 4 do 9 elementéw naraz.
Wybierz liczbe elementéw za pomoca parametru 3.11.4 Widok monitorowania
wielopozycyjnego. Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale 5.11 Grupa 3.11: Ustawienia
aplikacji.

ZMIANA ELEMENTOW DO MONITOROWANIA

1 Przejdz do menu monitorowania za pomoca
przycisku OK.

STOP | & | READY II0

Main Menu
G ID: M1
Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
= Parameters
(21)

2 Przejdz do opcji monitorowania wielopozycyjnego.
stor| (G| Rerpy | o

@ Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions

(13)
3 Aby zastapid stary element, uaktywnij go. Uzyj
przyciskdw ze strzatkami. STOP|C| READY 1o
T Multimonitor
(L]
HR.J ID:25 FreqReference

JRINC NI LN NN Output Freq Motor Speed

20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Aby wybrac nowy element na liscie, nacisnij
przycisk OK. STOP|C| READY 110
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

z Output frequency 0.00 Hz
/| Freqreference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
|/] motor Torque 0.00 %

4.1.2

KRZYWA TRENDU

Motor Power

(=]
(=]
(=]
o°

Krzywa trendu to graficzna reprezentacja dwdch monitorowanych wartosci.

Po wybraniu wartosci naped rozpocznie rejestrowanie wartosci. W podmenu krzywej trendu
mozna sprawdzié przebieg krzywej trendu i wybrac sygnaty. Ponadto mozna okresli¢
ustawienia minimalnej i maksymalnej wartosci oraz przedziat probkowania, a takze uzy¢
funkcji Autoskala.

ZMIANA WARTOSCI

Postepujac zgodnie z niniejsza procedura, mozna zmieni¢ monitorowane wartosci.

1

2

W menu Monitorowanie odszukaj podmenu Krzywa
i nacisnij przycisk OK.

Przejdz do podmenu Wyswietl krzywa trendu,
naciskajac przycisk OK.

STOP | C] READY | 110
R e
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)

Basic
(13)
STOP|C| READY | 110
E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve

(2)

Sampling interval
§T 100 ms

Channel 1 min
= -1000
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3 Przy uzyciu krzywych trendu mozna monitorowac
tylko dwie wartoéci naraz. Aktualnie wybrane STOP|C| READY o
wartosci (Czestotliwos¢ zadana i Predkos¢
obrotowa silnika) znajduja sie w dolnej czesci
wyswietlacza. Za pomoca przyciskow ze strzatkami
w gore i w dot wybierz aktualna wartosé, ktora
chcesz zmienié. Nacisnij przycisk OK.

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
4 Do nawigacji po liscie monitorowanych wartosci
stuza przyciski ze strzatkami. stor| (] READY | o
FreqgReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

5  Wybierz opcje i nacisnij przycisk OK.

STOP|C| READY | 110
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

ZATRZYMYWANIE POSTEPU KRZYWEJ

Funkcja krzywej trendu umozliwia réwniez zatrzymanie krzywej i odczyt biezacych wartosci.
Nastepnie mozna ponownie uruchomic kreslenie krzywej.
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1 W widoku krzywej trendu uaktywnij krzywa za
pomoca przycisku ze strzatka w gore. Ramka RUN |D| READY Vo
wyswietlacza zostanie pogrubiona.
|| Motor Current 0.02A
Motor Speed -317rpm
2 W docelowym punkcie krzywej nacisnij przycisk OK.
RUN [D)] ReapY 1o
MW"’L/-_‘N'W
Il Motor Current 0.02A
Motor Speed -327rpm
3 Nawyswietlaczu pojawi sie pionowa linia. Wartosci
w dolnej czeéci wyswietlacza odpowiadaja RUN |D| READY Vo
potozeniu linii.
i
|
|
M
|
" |
1
.
|
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Za pomoca przyciskdw ze strzatkami w lewo i w
prawo przesun linie, aby wyswietli¢ wartoéci z RUN [D)| READY o
innego miejsca wykresu.

T

“W

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Tabela 20: Parametry krzywej trendu

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. Maks. ID Opis
tka e
Przejdz do tego menu,
Wyswietl krzywa aby monitorowac war-
M2.2.1 ;. .
trendu tosci przy uzyciu krzy-
wej.
P2.2.2 Przedz'a{nfg"bkowa' 100 | 432000 | ms 100 2368
P2.2.3 Kanat 1 min. -214748 1000 -1000 2369
P2.2.4 Kanat 1 maks. -1000 214748 1000 2370
P2.2.5 Kanat 2 min. -214748 1000 -1000 2371
P2.2.6 Kanat 2 maks. -1000 214748 1000 2372
P2.2.7 Autoskala 0 1 0 2373 | 0 =wytaczony
1 = wtaczony

4.1.3 PODSTAWOWE

W nastepnej tabeli znajduja sie podstawowe wartosci monitorowane i zwiazane z nimi dane.
WSKAZOWKA!

W menu monitorowania dostepne sa tylko stany standardowych kart WE/WY. Stany
sygnatéw wszystkich kart WE/WY mozna znalez¢ w postaci danych
nieprzetworzonych w menu WE/WY i sprzet.

Sprawdz stany karty rozszerzen WE/WY w menu WE/WY i sprzet, gdy pojawi sie odpowiedni
monit systemowy.
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Tabela 21: Elementy w menu monitorowania

Wielkos¢
Indeks .
monitorowana
vo3q |Cestotliwoscwyj- |, 0.01 1
Sciowa
V2.3.2 Czestotliwosc Hz 0.01 25
zadawana
V2.3.3 Predkosc obro- obr. 1 2
towa silnika
V2.3.4 Prad silnika A Zmienny 3
v2.35 | Momentobrotowy | 0.1 4
silnika
V2.3.7 Moc na.wale sil- % 01 5
nika
Moc na wale sil- .
V2.3.8 : kW/KM [ Zmienny 73
nika
V2.3.9 Napiecie silnika \% 0.1 6
v2.3.10 | Napiecie w obwo- v 1 7
dzie pradu statego
V2.3.11 Temperatura °C 0.1 8
przemiennika
V2.3.12 Tempergtura sil- % 01 9
nika
V2.3.13 PodgrzeV\{ame 1 1228 0 = wytaczone
wstepne silnika _ . -
1 = ogrzewanie (zasilanie pradem statym)
V2.3.14 Wartos¢ zadana % 01 18
momentu
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4.1.4 WE/WY
Tabela 22: Monitorowanie sygnatu WE/WY

Wielkos¢ Jednost

Indeks . Skala ID Opis
monitorowana ka
V241 Gniazdo ADIN 1, 1 15
2,3
V242 Gniazdo A DIN 4, 1 16
56

V243 Gniazdo E RO 1, 2, 1 17

V2.4t Wejscie analo- % 0.01 59 Domyslnie gniazdo A.1.
gowe 1

V2.45 Wejscie analo- % 0.01 60 Domyslnie gniazdo A.2.
gowe 2

V2.4.6 Wejscie analo- % 0.01 61 Domyslnie gniazdo D.1.
gowe 3

V2.4.7 Wejscie analo- % 0.01 62 Domyslnie gniazdo D.2.
gowe 4

V2.4.8 Wejscie analo- % 0.01 75 Domyslnie gniazdo E.1.
gowe 5

V2.4.9 Wejscie analo- % 0.01 76 Domyélnie gniazdo E.2.
gowe 6

V2.4.10 Gniazdo A AO1 % 0.01 81

4.1.5 WEJSCIA TEMPERATUROWE
WSKAZOWKA!

Ta grupa parametréw jest widoczna tylko po zainstalowaniu opcjonalnej karty do
pomiaru temperatury (OPT-BH].
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Tabela 23: Monitorowanie wejsc temperaturowych

Wielkos¢
Indeks .
monitorowana

V25,1 Wejscie tempera- oc 01 50
tur 1

V2.5.2 Wejscie tempera- oc 01 51
tur 2

V253 Wejscie tempera- oc 01 52
tur 3

V254 Wejscie tempera- oc 01 69
tur 4

V255 Wejscie tempera- oc 01 70
tur 5

V2.5.6 Wejscie tempera- oc 01 71
tur 6

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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4.1.6 DODATKOWE | ZAAWANSOWANE

Tabela 24: Monitorowanie wartosci zaawansowanych

Wielkos¢ Jednost
monitorowana ka
B1 = gotowos¢
B2 = praca
B3 = usterka
Stowo stanu prze- B6 = wtaczenie pracy
V2.6.1 N 1 43 B7 = alarm aktywny
miennika B10 = hamowanie pradem statym w stopie
B11 = aktywne hamowanie pradem statym
B12 = zadanie pracy
B13 = aktywny regulator silnika
B15 = aktywny modut hamujacy
BO = wtaczenie pracy wysoki
B1 = brak aktywnych usterek
B2 = przetacznik tadowania zamkniety
, B3 = napiecie pradu statego w dozwolonych

V2.6.2 Stan gotowosci 1 78 .
granicach
B4 = zainicjowany menedzer mocy
B5 = modut mocy nie blokuje startu
Bé6 = oprogramowanie systemowe nie blokuje
startu
BO = blokada 1
B1 = blokada 2
B2 = zarezerwowane
B3 = aktywna rampa 2
B4 = kontrola hamulca mechanicznego
B5 = aktywne sterowanie WE/WY A
Bé = aktywne sterowanie WE/WY B

V2.6.3 Stowo 1 stanu 1 89 B7 = aktywne sterowanie z magistrali

o aplikacji B8 = aktywne sterowanie lokalne

B9 = aktywne sterowanie PC
B10 = aktywne czestotliwosci state
B11 = aktywne impulsowanie
B12 = aktywny tryb pozarowy
B13 = aktywne wstepne podgrzewanie silnika
B14 = aktywne szybkie zatrzymanie
B15 = naped zatrzymany z panelu steruja-
cego

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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MENU MONITOROWANIA

Tabela 24: Monitorowanie wartosci zaawansowanych

Wielkos¢ Jednost
Indeks .
monitorowana ka
BO = zabronione przyspieszanie/hamowanie
B1 = otwarty przetacznik silnika
B5 = aktywna pompa jockey
Stowo 2 stanu Bé = aktywna pompa zalewania
V2.6.4 L 1 90 . RV -
aplikacji B7= monitorowanie cisnienia wejsciowego
(alarm/usterka)
B8 = zabezpieczenie przed zamarzaniem
(alarm/usterkal)
B9 = aktywne automatyczne czyszczenie
V2.6.5 Stowo 1 stanu DIN 1 56
V2.6.6 Stowo 2 stanu DIN 1 57
Prad silnika do 1
V2.6.7 miejsca po prze- 0.1 45
cinku
0=PC
1 = wstepnie zdefiniowane czestotliwosci
2 = zadawanie z panelu sterujacego
3 = magistrala komunikacyjna
4=AlN
Zrédto wartosci 2 : ﬁ:$+AI2
V2.6.8 zadanej czestotli- 1 1495 7
L =regulator PID
wosci . -
8 = potencjometr silnika
9 = manipulator
10 = impulsowanie
100 = niezdefiniowane
101 = alarm, czestotliwos¢ wstepnie zdefinio-
wana
102 = automatyczne czyszczenie
Kod ostatniej
V2.6.9 aktywnej usterki ! 37
V2.6.10 ID ostgtn|ej ak.tyw- 1 95
nej usterki
V2.6.11 Kod ostatniego 1 74
aktywnego alarmu
V2.6.12 ID ostatniego 1 94
aktywnego alarmu

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 24: Monitorowanie wartosci zaawansowanych

Indeks Wielkos¢ Jednost

monitorowana ka

BO = limit pradu (silnik)
B1 = limit pradu (pradnical

B2 = limit momentu (silnik)
Stan regulatora

V2.6.13 S 1 77 B3 = limit momentu (pradnica)
silnika . S
B4 =regulacja przepiet
B5 = regulacja zbyt niskiego napiecia
Bé = limit mocy (silnik]
B7 = limit mocy (pradnica)
Moc na watku sil-
V2.6.14 |nika 1 — hamowa- | kW/KM 98

nie

4.1.7 MONITOROWANIE FUNKCJI STEROWANIA CZASOWEGO

Monitorowanie wartosci funkcji sterowania czasowego oraz zegara czasu rzeczywistego.

Tabela 25: Monitorowanie funkcji sterowania czasowego

Indeks Wielkos¢

monitorowana

V2.7.1 TC1,TC2,TC3 1 1441
V2.7.2 Przedziat czasu 1 1 1442
V2.7.3 Przedziat czasu 2 1 1443
V2.7.4 Przedziat czasu 3 1 1444
V2.7.5 Przedziat czasu 4 1 1445
V2.7.6 Przedziat czasu 5 1 1446
Sterowanie cza-
V2.7.7 s 1 1447
sowe 1
Sterowanie cza-
V2.7.8 s 1 1448
sowe 2
Sterowanie cza-
V2.7.9 s 1 1449
sowe 3
V2.7.10 Zegar c;asu rze- 1450
czywistego

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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4.1.8 MONITOROWANIE REGULATORA PID

Tabela 26: Monitorowanie wartosci regulatora PID

Wielkos¢ Jednost

monitorowana ka

Zgodnie z
ustawie-
niem
parame-
tru
Wartos¢ zadana P3.13.1.7

v2.8.1 regulacji PID1 Zmienny (patrz
5.13

Grupa
3.13:
Regula-
tor PID)

20

Zgodnie z
ustawie-
Sprzezenie . niem
zwrotne PID1 Zmienny parame- 21
tru

P3.13.1.7

V2.8.2

Zgodnie z
ustawie-
V2.8.3 PID1 uchyb Zmienny | MM 22
parame-
tru

P3.13.1.7

V2.8.4 PID1 wyjscie % 0.01 23

0 = zatrzymany

1=praca

3 =tryb uspienia

4 = Strefa martwa (patrz 5.13 Grupa 3.13:
Regulator PID)

V2.8.5 Stan PID1 1 24

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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41.9 MONITOROWANIE ZEWNETRZNEGO REGULATORA PID
Tabela 27: Monitorowanie wartosci zewnetrznego regulatora PID

Index W_|elkosc Unit Skala ID Opis
monitorowana

Zgodnie z
ustawie-
niem
parame-
tru
P3.14.1.1
V2.9 1 Wart. zz;cligna Ext Zmienny 0[;)?4”2

Grupa
3.14:
Zew-
netrzny
regulator
PID)

83

Zgodnie z
ustawie-
niem
Zmienny | parame- 84
tru
P3.14.1.1
0

Sprz. zwrotne Ext-

V2.9.2 PID

Zgodnie z
ustawie-
niem
V2.9.3 Btad ExtPID Zmienny | parame- 85
tru
P3.14.1.1
0

V2.9.4 Wyjscie ExtPID % 0.01 86

0 = zatrzymany

1=praca

2 = Strefa martwa (patrz 5.74 Grupa 3.14: Zew-
netrzny regulator PID)

V2.9.5 Stan ExtPID 1 87

4.1.10 MONITOROWANIE STEROWANIA WIELOPOMPOWEGO

Tabela 28: Monitorowanie sterowania wielopompowego

Index Wielkosc Unit Skala ID Opis
monitorowana

V2.10.1 Pracujace silniki 1 30

V2.10.2 |Wybor Autochange 1 1114

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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4.1.11 LICZNIKI CZASU KONSERWACJI

Tabela 29: Monitorowanie licznika czasu konserwacji

Wielkos¢ Jednost
monitorowana ka

V2111 |Uicznik czasukon- | hftys.f o L g0
serwacji 1 obr.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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4.1.12  MONITOROWANIE DANYCH PROCESOW NA MAGISTRALI KOMUNIKACYJNEJ
Tabela 30: Monitorowanie danych procesow na magistrali komunikacyjnej

Wielkos¢ Jednost

Indeks . Skala ID Opis
monitorowana ka

V2.12.1 FB Control Word 1 874

V2.12.2 FB zad predkos¢ Zmienny 875

v2.12.3 | Danaprocesowa 1 876
wejsciowa 1

v2.124 | Danaprocesowa 1 877
wejsciowa 2

v2.125 | Danaprocesowa 1 878
wejsciowa 3

v2.12.6 | Danaprocesowa 1 879
wejsciowa 4

v2.12.7 | Danaprocesowa 1 880
wejsciowa b

v2.128 | Danaprocesowa 1 881
wejsciowa 6

v2.12.9 | Danaprocesowa 1 882
wejsciowa 7

v2.12.10 | Danaprocesowa 1 883
wejsciowa 8

V2.12.11 FB stowo stanu 1 864

Rzeczywista pred-

V2.12.12 Kosé FB 0.01 865

V2.12.13 FB Data Out 1 1 866

V2.12.14 FB Data Out 2 1 867

V2.12.15 FB Data Out 3 1 868

V2.12.16 FB Data Out 4 1 869

V2.12.17 FB Data Out 5 1 870

V2.12.18 FB Data Out 6 1 871

V2.12.19 FB Data Out 7 1 872

V2.12.20 FB Data Out 8 1 873

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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5 MENU PARAMETROW

5.1 GRUPA 3.1: USTAWIENIA SILNIKA

Tabela 31: Parametry z tabliczki znamionowej silnika

Indeks Parametr Eomyslnl
P3.1.1.1 Napiecie Znamio- Zmienny |Zmienny v Zmienny 110
nowe silnika
Czestotliwosc¢ zna-
P3.1.1.2 " L 8.00 320.00 Hz 50/ 60 (AN
mionowa silnika
Znamionowa pred-
P3.1.1.3 kos¢ obrotowa sil- 24 19200 obr. Zmienny 112
nika
p3.1.14 | Pradznamionowy | gy b sy A Zmienny | 113
silnika
P3.1.1.5 Zn cos ¢ silnika 0.30 1.00 Zmienny | 120
(wspoétczynnik mocy)
P3.1.1.6 Znampngwa rmoc¢ Zmienny |Zmienny kW Zmienny 116
silnika
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Tabela 32: Ustawienia sterowania silnikiem

DomyslLni

Ukrywanie e

0 = sterowanie czestot-
liwoscia

1 = sterowanie pred-
koscia

2 = sterowanie
momentem obrotowym

P3.1.2.1 Tryb sterowania 0 2 0 600

0 = silnik indukcyjny
P3.1.2.2 Typ silnika 0 2 0 650 |1 =silnik PM
2 = silnik reluktancyjny

Czestotliwos¢ klu-

P3.1.2.3 .
czowania

1.5 Zmienny kHz Zmienny 601

0 = brak reakcji
P3.1.2.4 Identyfikacja 0 2 0 631 1 = na postoju
2 =z obrotem

P3.1.2.5 | Prad magnesowania 0.0 2*IH A 0.0 612
P3.1.2.6 | Roztacznik silnikowy 0 1 0 g53 |0 = wytaczony
1 = wtaczony
P3.1.2.7 Spadek obciazenia 0.00 20.00 % 0.00 620
P3.1.2.8 | Czas spadku obciaz. 0.00 2.00 s 0.00 656
P3.1.2.9 | Tryb spadku obciaz. 0 1 0 1534 |0 =normalny.
1 = kasowanie liniowe.
P3.12.10 Regulato'r nadnapie- 0 1 1 607 0 = wytaczony
ciowy 1 = wtaczony
p3.1.2.11 | Regulacazbyt 0 1 1 s08 |0 wyiaczony
niskiego napiecia 1 = wtaczony
P3.1212 Optyrr?allzaqa”zuzy- 0 1 0 666 0 = wytaczony
cia energii 1 = wtaczony
p3.1.2.13 | Reguladanapiecia | 554 | 4500 % 100.0 659
stojana
P3.1.2.14 | Przemodulowanie 0 1 1 1515 |0 =wWytaczony

1 = wtaczony

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 33: Ustawienia limitu silnika

DomyslLni

Ukrywanie e

P3.1.3.1 Limit pradu silnika [H*0,1 IS A Zmienny 107

P3.1.3.2 Limit momentu 0.0 300.0 % 3000 | 1287
obrotowego silnika

Limit momentu
P3.1.3.3 obrotowego przy 0.0 300.0 % 300.0 1288
pracy generatorowej

P3.1.3.4 Limit mocy silnika 0.0 300.0 % 300.0 1289

Limit mocy genera-

P3.1.3.5 )
torowe;j

0.0 300.0 % 300.0 1290

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 34: Ustawienia petli otwartej

DomyslLni

Ukrywanie e

0 = liniowa
P3.1.4.1 Wspétczynnik U/f 0 2 0 108 |1 =kwadratowa
2 = programowalna

Czestotliwos$¢ punktu

P3.1.4.2 ostabienia pola

8.00 P3.3.1.2 Hz Zmienny 602

Napiecie w punkcie

P3.1.4.3 ostabienia pola

10.00 200.00 % 100.00 603

Czestotliwos$¢ punktu
P3.1.4.4 | Srodkowego krzywej 0.00 P3.1.4.2. Hz Zmienny 604

u/f
Napiecie punktu
P3.1.4.5 | srodkowego krzywej 0.0 100.0 % 100.0 605
u/f
P3.1.4¢ | Napiecieprzyzero- | 4 g 40.00 % Zmienny | 606
wej czestotliwosci

B0 = wyszukiwania
czestotliwosci watu
tylko w tym samym
kierunku co wartos¢
zadana czestotliwosci
B1 = wytacz skanowa-
nie AC
B4 = uzyj wartosci

P3.1.4.7 | Opcje startuw biegu | 0 255 0 1590 |?3danej czestotliwosci
do oszacowania wstep-
nego
B5 = wytacz impulsy
DC
B6 = przyrost strumie-
nia ze sterowaniem
pradem
B7 = kierunek wsteczny
iniekcji

P3.14g | Tradskanowania 0.0 100.0 % 45.0 1610

startu w biegu
Autom. zwiekszenie 0 = wytaczony
P3.1.4.9 momentu obroto- 0 1 0 109 1 = wtaczony

wego

Wzmocnienie zwiek-
P3.1.4.10 szenia momentu 0.0 100.0 % 100.0 667
obrotowego silnika

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 112 MENU PARAMETROW

Tabela 34: Ustawienia petli otwartej

Ukrywanie eDomyslnl
Wzmocnienie zwiek-
P3.1.4.11 | Szemamomentu 00 | 1000 | % 0.0 665
obrotowego przy
pracy generatorowej
M3.1.4.12 Start I/f To menu zawiera trzy parametry. Patrz tabela ponize;j.

Tabela 35: Parametry startu I/f

Indeks Ukrywanie Eomyslnl
P3.1.4.12.1 Start I/f 0 1 0 534 |0 = Wtaczony
1 = wtaczony
Czestotliwos¢ startu 0,5* 0,2*
P3.1.4.12.2 I/f 50 P3.1.1.2 P3.1.1.2 535
P3.1.4.12.3 Prad startu I/f 0.0 100.0 % 80.0 536

Tabela 36: Parametry stabilizatora momentu

Domyslni
e

Ukrywanie

P3.1.4.13.1 | WZmocnienie stabili- 4 500.0 % 50.0 1412
zatora momentu

Wzmocnienie stabili-
zatora momentu w
punkcie ostabienia

pola

P3.1.4.13.2 0.0 500.0 % 50.0 1414

Stata czasu ttumie-
P3.1.4.13.3 nia stabilizatora 0.0005 1.0000 s 0.0050 1413
momentu

Stata czasu ttumie-
P3.1.4.13.4 | Mastabilizatora g pha00 |y 0000 s 0.0050 | 1735
momentu (dla silni-

kéw PM)
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Tabela 37: Ustawienia sterowania bezczujnikowego

Ukrywanie eDomyslnl
P3.1.6.1 Sterowa.nle bezczuj- 0 1 0 1724 0 = wytaczony
nikowe 1 =wtaczony

BO = identyfikacja
rezystancji stojana

P3.1.6.3 Opcje s.te.rowama 16384 1726 B8 = l|m|.t prad.u na

bezczujnikowego podstawie napiecia

B14 = uktad anti-win-
dup rampy

P3.1.6.8 Kp Regul.Predk. 0.00 500.00 % 20.00 1733

P3.1.69 | CZ3ssterowania 0.00 | 100.00 s 0.100 | 1734

predkoscia
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5.2 GRUPA 3.2: USTAWIENIA STARTU/STOPU

Tabela 38: Menu ustawien startu/zatrzymania

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. Maks. ID Opis
tka e
P32 1 Zdalne miejsce ste- 0 1 0* 172 0= sterowanie WE/WY
rowania 1 = sterowanie magi-
strala
P3.2.2 Lokal/Zdalne 0 1 0* 211 0 = zdalne
1 = lokalne
p3.23 | FrayciskStopna 0 1 0 114 |0=tak
panelu 1oni
=nie
P3.2.4 Funkcja START AR 0 1 0 505 0 =rampa
1 = start .w biegu”
P3.2.5 Funkcja STOP 0 1 0 506 0 = wybieg
1 =rampa
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Tabela 38: Menu ustawien startu/zatrzymania

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. [ ETCR
tka e

ID Opis

Logika=0

Sygnat 1 =do przodu
Sygnat 2 = wstecz

Logika=1

Sygnat 1 = do przodu
(zbocze)

Sygnat 2 = odwrotny
stop

Sygnat 3 = do tytu (zbo-
cze)

Logika Start/Stop z
WE/WY A

Logika =2

Sygnat 1 = do przodu
(zbocze)

Sygnat 2 = do tytu (zbo-
cze)

P3.2.6 0 4 2* 300

Logika=3

Sygnat 1 = start
Ctrlsgn 2 =do tytu

Logika=4

Sygnat 1 = start (zbo-
cze)
Ctrlsgn 2 =do tytu

Logika Start/Stop z
WE/WY B

Patrz powyzej.

P3.2.7 0 4 2% 363

Logika startq z magi- 0 1 0 889 0 =jest wymagane
strali zbocze narastajace
1 =stan

P3.2.8

P3.2.9 Start Delay 0.000 60.000 s 0.000 524

0 = podtrzymanie pracy
0 2 2 181 1 = podtrzymanie pracy
i wartos¢ zadana

2 = zatrzymanie

Funkcja zdalne do

P3.2.10 lokalnego

* Wybor aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz: wartosci
domyslne w rozdziale 72 Dodatek 1.
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5.3 GRUPA 3.3: WARTOSCI ZADANE

Tabela 39: Parametry wartosci zadanej czestotliwosci

Parametr eDomyslnl
Minimalna wartosé
P3.3.1.1 zadana czestotli- 0.00 P3.3.1.2. Hz 0.00 101
wosci
Maksymalna wartosé 50.00 /
P3.3.1.2 zadana c’zestotli- P3.3.1.1. | 320.00 Hz 60’ 00 102
WOSCi
Dodatni limit war-
P3.3.1.3 tosci zadanej czes- -320.0 320.0 Hz 320.00 1285
totliwosci
Ujemny limit war-
P3.3.1.4 tosci zadanej czes- -320.0 320.0 Hz -320.00 1286
totliwosci
0 = czestotliwos¢ stata
0
1 = zadawanie z panelu
ster.
2 = magistrala komuni-
kacyjna
3=Al
4=Al2
5= Al1+AI2
6 = zadawanie z regu-
latora PID
7 = potencjometr sil-
Wybér A dla sterowa- nika
P3.3.1.5 nia z WE/WY 0 19 S 17 8 = zadawanie z mani-
pulatora
9 = wartos¢ zadana
impulsowania
10 = wyjscie bloku 1
11 = wyjscie bloku 2
12 = wyjscie bloku 3
13 = wyjscie bloku 4
14 = wyjscie bloku 5
15 = wyjscie bloku 6
16 = wyjscie bloku 7
17 = wyjscie bloku 8
18 = wyjscie bloku 9
19 = wyjscie bloku 10
Wybér B dla stero- "
P3.3.1.6 wania z WE/WY 0 9 4 131
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Tabela 39: Parametry wartosci zadanej czestotliwosci

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = czestotliwos¢ stata

0

1 = panel

2 = magistrala komuni-

kacyjna

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = zadawanie z regu-

latora PID

7 = potencjometr sil-

nika

8 = manipulator

9 = wartos¢ zadana

impulsowania

10 = wyjscie bloku 1

11 = wyjscie bloku 2

12 = wyjscie bloku 3

13 = wyjscie bloku 4

14 = wyjscie bloku 5
L
(
L
(
(

Wybor Zzrédta war-
P3.3.1.7 tosci zadanej przy 0 19 2* 121
sterowaniu z panelu

15 = wyjscie bloku 6
16 = wyjscie bloku 7
17 = wyjscie bloku 8
18 = wyjscie bloku 9
19 = wyjscie bloku 10

P3.3.1.8 SygnZadaZPanelu P3.3.1.1 |P3.3.1.2. Hz 0.00 184

P3.3.1.9 Kierunek:Panel 0 1 0 123 0 =do przodu
1 =do tytu
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Tabela 39: Parametry wartosci zadanej czestotliwosci

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = czestotliwos¢ stata
0
1 = panel
2 = magistrala komuni-
kacyjna
3=Al
4=Al2
5= Al1+AI2
6 = zadawanie z regu-
latora PID
Wybor Zzrédta war- 7 = potencjometr sil-
tosci zadgnej przy 0 19 3 122 nika .
sterowaniu z magi- 8 = manipulator
strali 9 = wartos¢ zadana
impulsowania
10 = wyjscie bloku 1
11 = wyjscie bloku 2
12 = wyjscie bloku 3
13 = wyjscie bloku 4
14 = wyjscie bloku 5
15 = wyjscie bloku 6
(
L
(
(

P3.3.1.10

16 = wyjscie bloku 7
17 = wyjscie bloku 8
18 = wyjscie bloku 9
19 = wyjscie bloku 10

* Wybor aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz: wartosci
domyslne w rozdziale 72 Dodatek 1.
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Tabela 40: Parametry war. zadanej momentu

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = nieuzywany
1 = panel
2 = manipulator
3=Al
4=Al2
5=AI3
6=Al4
7=AI5
8=Al6
9 = wejscie danych
procesowych 1
10 = wejscie danych
procesowych 2
11 = wejscie danych
procesowych 3
12 = wejscie danych
Wybér wartosci 0 2% 0* 641 procesq\{vxch 4
zadanej momentu 13 = wejscie danych
procesowych 5
14 = wejscie danych
procesowych 6
15 = wejscie danych
procesowych 7
16 = wejscie danych
procesowych 8
17 = wyjscie bloku 1
18 = wyjscie bloku 2
19 = wyjscie bloku 3
20 = wyjscie bloku 4
21 = wyjscie bloku 5
22 = wyjscie bloku 6
(
L
(
L

P3.3.2.1

23 = wyjscie bloku 7
24 = wyjscie bloku 8
25 = wyjscie bloku 9
26 = wyjscie bloku 10

p33.22 | Minimalnawartost | 4504 | 500 % 0.0 643
zadana momentu

Maksymalna wartos¢

P3.3.2.3 -300.0 300.0 % 100.0 642
zadana momentu
Czas filtrowania war-
P3.3.2.4 tosci zadanej 0.00 300.00 s 0.00 1244
momentu
Martwa strefa war-
P3.3.2.5 tosci zadanej 0.0 300.0 % 0.0 1246

momentu
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Tabela 40: Parametry war. zadanej momentu

Indeks Parametr eDomyslnl
Wartos$¢ zadana
P3.3.2.6 momentu z panelu 0.0 P3.3.2.3 % 0.0 1439
sterujacego
Limit czestotliwosci 0 = limity czestotli-
P3.3.2.7 | sterowania momen- 0 1 0 1278 | wosci dodatni/ujemny
tem 1 = czestotliwosé
zadana

Sterowanie momen- |To menu zawiera trzy parametry. Patrz tabela Tabela 47.

M3.32.8 tem w petli otwartej

Sterowanie bezczuj- |To menu zawiera 2 parametry. Patrz tabela Tabela 42.

M3.3.2.9 )
nikowe momentem

Tabela 41: Parametry sterowania momentem obrotowym w przypadku sterowania przy
otwartej petli

Ukrywanie Domystni

(]

Minimalna czestotli-

p3.3.2.8.1 | Wosc przysterowa- 00 |P3312 | Hz 3.0 636
niu momentem w

petli otwartej

Wzmocnienie P przy
P3.3.2.8.2 | sterowaniu momen- 0.0 32000.0 0.01 639
tem w petli otwartej

Wzmocnienie | przy
P3.3.2.8.3 | sterowaniu momen- 0.0 32000.0 2.0 640
tem w petli otwartej

Tabela 42: Parametry sterowania momentem obrotowym w przypadku zaawansowanego
sterowania bezczujnikowego

Domyslni

Ukrywanie e

Wzmocnienie P w
przypadku bezczuml— 0.00 214748. 0.06 1731
kowego sterowania 36
momentem

P3.3.2.9.1

Wzmocnienie | w
przypadku bezczuml— 0.00 214748. 5.00 1732
kowego sterowania 36
momentem

P3.3.2.9.2

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




MENU PARAMETROW VACON - 121

Tabela 43: Parametry wstepnie zdefiniowanych czestotliwosci

DomyslLni

Indeks Ukrywanie All Al Unit ID Opis

Tryb statej czestotli-

P3.3.3.1 L 0 1 0* 182 0 = kodowana binarnie
Wosci . S
1 = liczba wejsc
P3.3.3.2 |Czestotliwosé stata 0 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 5.00 180
P3.3.3.3 | Czestotliwos¢ stata 1 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 10.00 * 105
P3.3.3.4 |Czestotliwosé stata 2 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 15.00 * 106

P3.3.3.5 | Czestotliwoé¢ stata3 | P3.3.1.1 | P3.3.1