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1. VACON 100 - PORNIREA

OBSERVATIE! Acest manual cuprinde un mare numar de tabele cu parametri. in cele ce
urmeaza veti gasi denumirile coloanelor si explicatiile acestor denumiri:

Indicator locatie pe panoul Scurta descriere a
de comanda; indica Nume parametru /5 0are minima Valoare maxima Numar de identificare  valorilor parametrilor si/
operatorului numarul parametru parametru parametrului sau a functiilor acestora

parametrului

\ \ 7/} /
( i)d, ) (Parametro ( ﬂn, )K Max) anitate) Q‘resetag ( f, ) (Descriere)

‘

Mai multe informatii cu privire Ila Unltal'ge de masural.a Valbare presetats din
acest parametru sunt disponibile valorii parametrului; L=
. - . ST < fabrica 9304.emf
mai departe in cadrul acestui este indicata daca
manual. Faceti clic pe numele este disponibila

parametrului.

1.1 ASISTENTUL DE PORNIRE

In meniul Asistent de pornire vi se vor solicita informatii esentiale necesare unitétii de actionare,
astfel incat aceasta sa porneasca comanda procesului dvs.

1 Selectare limba (P6.1) Depinde de pachetul de limbi
Rusia

2  |Orsde vars” (P5.5.5) SEA
OPRIT

3 Ora* (P5.5.2) 00:mm:ss

4 |[An(P5.54) aaaa

5 ||Dpats* (P5.5.3) zz.ll.

* Aceste intrebari apar daca este instalata o baterie
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6 Doriti sa rulati asistentul de Da
pornire? Nu

Selectati ,Da” si apasati butonul OK exceptand cazul in care doriti sa setati manual toate
valorile parametrilor.

Standard
Local/la distanta
Viteza multi-pas

Comanda PID
Selectati configuratia presetata ) )
7 |pentru aplicatie (P1.2 Aplicatie | Multifunctional

(ID 212)) Potentiometru motor

Observatie! A se vedea
paragraful 3.4 pentru mai multe

informatii.
8 Selectati P3.1.2.2 Tip motor (in | Motor PM
conformitate cu eticheta) Motor cu inductje

Setati valoarea pentru P3.7.1.1
9 Tensiune nominala motor (in Domeniu: Variabil
conformitate cu eticheta)
Setati valoarea pentru P3.1.1.2
1 0 Frecventa nominala motor (in Domeniu: 8,00...320,00 Hz
conformitate cu eticheta)
Setati valoarea pentru P3.1.1.3
1 1 Turatie nominala motor (in Domeniu: 24...19200
conformitate cu eticheta)

1 2 Setati valoarea pentru P3.1.1.4
Curent nominal motor

1 3 Setali valoarea pentru P3.1.1.5 Cos
fi motor

Domeniu: Variabil

Domeniu: 0,30-1,00

Daca in sectiunea Tip motor a fost selectata optiunea ,Motor cu inductie”, apare intrebarea
urmatoare: Daca a fost selectata optiunea ,Motor PM”, valoarea parametrului P3.1.1.5 Cos fi
motor este setata la 1,00 iar asistentul va trece direct la intrebarea 14.

1 4 Setali valoarea pentru P3.3.7.1
Referinta frecventa minima

1 5 Setali valoarea pentru P3.3.1.2 Domeniu:P3.3.1.1...320,00 Hz
Referinta frecventa maxima

1 6 Setati valoarea pentru P3.4.1.2 ||[Domeniu: 0,1...300,0 s
Timp accelerare 1

Domeniu: 0,00...P3.3.1.2 Hz
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1 7 Setati valoarea pentru P3.4.1.3 ||[Domeniu: 0,1...300,0 s
Timp decelerare 1

1 8 Rulati asistentul pentru aplicatie? ||Da
Nu

Selectati ,Da” si apasati butonul OK daca doriti sa continuati rularea asistentului cu intrebarile
specifice aplicatiei. A se vedea descrierile asistentilor specifici aplicatiilor din paragrafele 1.1.1
- 1.1.6, in functie de aplicatia selectata.

n acest moment asistentul de pornire si-a finalizat actiunea.

Asistentul de pornire poate fi repornit prin activarea parametrului P6.5.1 Revenire la setarile din
fabrica SAU prin selectarea optiunii Activare pentru parametrul B1.1.2 Asistent pornire.

111 ASISTENTUL STANDARD PENTRU APLICATIE

Asistentul pentru aplicatie asista utilizatorul la introducerea parametrilor de baza aferenti
aplicatjei.

Asistentul de aplicatie standard este activat atunci cand valoarea ,Standard” a fost selectata la
parametrul P1.2 Aplicatie (ID 212) folosind panoul de comanda.

OBSERVATIE! Daca asistentul pentru aplicatie este activat din asistentul de pornire, el va
trece direct la intrebarea 11.

Selectati Tip motor (P3.1.2.2) (in || Motor PM
conformitate cu eticheta) Motor cu inductie

Setati valoarea pentru P3.1.1.1 || Domeniu: Variabil
Tensiune nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.2 | Domeniu: 8,00...320,00 Hz
Frecventa nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.3  |[Domeniu: 24...19200 rot/min
Turatie nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.4 || Domeniu: Variabil
Curent nominal motor (in
conformitate cu eticheta)

A | | WO N -

Daca in sectiunea Tip motor a fost selectata optiunea ,Motor cu inductie”, apare intrebarea
urmatoare: Daca a fost selectata optiunea ,Motor PM”, valoarea parametrului P3.7.1.5 Cos fi
motoreste setata la 1,00 iar asistentul va trece direct la intrebarea 7.

Asistenta 24 ore din 24 la +358 (0)201 212 575 « Email: vacon@vacon.com




VACON + 5

Vacon 100 - Pornirea

Setati valoarea pentru P3.3.1.5
Cos fi motor (in conformitate cu
eticheta)

Domeniu: 0,3...1,00

Setati valoarea pentru P3.3.1.1
Referinta frecventa minima

Domeniu: 0,00...P3.3.1.2 Hz

Setati valoarea pentru P3.3.1.1
Referinta frecventa maxima

Domeniu: p3.3.1.1...320,00 Hz

Setati valoarea pentru P3.4.1.2
Timp accelerare 1

Domeniu 0,1...300,0 s

10

Setati valoarea pentru P3.4.1.2
Timp decelerare 1

Domeniu 0,1...300,0 s

11

Selectati punctul de comanda (locul
de unde sunt date comenzile de
pornire/oprire a unitatii de actionare
si referinta de frecventa)

Terminal I/O
Bus de camp
Panou de comanda

In acest moment asistentul de aplicatie standard si-a finalizat actiunea.

1.1.2

ASISTENTUL DE APLICATIE LOCALA / LA DISTANTA

Asistentul pentru aplicatie asista utilizatorul la introducerea parametrilor de baza aferenti
aplicatiei.

Asistentul pentru aplicatie locala / la distanta este activat atunci cand valoarea ,Local/la

distant{d” a fost selectata la parametrul P1.2 Aplicatie (ID 212) folosind panoul de comanda.

OBSERVATIE! Daca asistentul pentru aplicatie este activat din asistentul de pornire, el va
trece direct la intrebarea 11.

Selectati Tip motor (P3.1.2.2) (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.1
Tensiune nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.2
Frecventa nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setalti valoarea pentru P3.1.1.3
Turatie nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Motor PM
Motor cu inductie

Domeniu: Variabil

Domeniu: 8,00...320,00 Hz

Domeniu: 24...19200 rot/min

Setati valoarea pentru P3.1.1.4 | Domeniu: Variabil
Curent nominal motor (in

conformitate cu eticheta)

A | | WO DN |-
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Daca in sectiunea Tip motor a fost selectata optiunea ,Moftor cu inductie”, apare intrebarea
urmatoare: Daca a fost selectata optiunea ,Motor PM”, valoarea parametrului P3.1.1.5 Cos fi
motor este setata la 1,00 iar asistentul va trece direct la intrebarea 7.

Setati valoarea pentru P3.1.1.5 Domeniu: 0,30...1,00
Cos fi motor (in conformitate cu
eticheta)

Setati valoarea pentru P3.3.1.17 |Domeniu: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Referinta frecventa minima
Setati valoarea pentru P3.3.1.2 | Domeniu: P3.3.1.1...320,00 Hz
Referinta frecventa maxima

Setali valoarea pentru P3.4.1.2 Timp |Domeniu: 0,1...300,0 s
accelerare 1

1 0 Setali valoarea pentru P3.4.1.3 Timp |Domeniu: 0,1...300,0 s
decelerare 1

OO0 N O

Selectati punctul de comanda la | Terminal I/O
distanta (locul de unde sunt date |Bus de camp
1 1 comenzile de pornire/oprire a

unitatii de actionare si referinta de
frecventa, cand comanda la
distanta este activa)

Daca a fostA selectat ,Terminal I/0” pentru punct de comanda la distanta, apare urmatoarea
intrebare: (In caz contrar, asistentul va trece direct la intrebarea 14.)

1 2 Domeniu semnal intrare 0=0...10V/0...20 mA
analogica 2 (P1.26) 1=2...10V/4...20 mA
Selectati punctul de comanda Bus de camp
locala (locul de unde sunt date Panou de comanda

1 3 comenzile de pornire/oprire a Terminal 1/0 (B)
unitatii de actionare si referinta de
frecventa, cand comanda locala
este activa)

Daca a fost selectat , Terminal I/O (B)" pentru punct de comanda locala, apare urmatoarea
intrebare: (In caz contrar, asistentul va trece direct la intrebarea 16.)

14 Domeniu semnal intrare 0=0...10V/0...20 mA
analogica 1 (P1.25) 1=2...10V/4...20 mA

In acest moment asistentul de aplicatie locald/la distanta si-a finalizat actiunea.
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11.3 ASISTENTUL DE APLICATIE PENTRU VITEZA MULTI-PAS

Asistentul pentru aplicatie asista utilizatorul la introducerea parametrilor de baza aferenti
aplicatjei.

Asistentul de aplicatie pentru viteza multi-pas este activat atunci cand valoarea ,Viteza multi-
pas” a fost selectata la parametrul P1.2 Aplicatie (ID 212) folosind panoul de comanda.

OBSERVATIE! Daca asistentul pentru aplicatie este activat din asistentul de pornire, el va
afisa numai configuratia 1/0 a unitatii de actionare.

Selectati Tip motor (P3.1.2.2) (in ||Motor PM
conformitate cu eticheta) Motor cu inductie

Setati valoarea pentru P3.1.1.1 Domeniu: Variabil
Tensiune nominald motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.2 Domeniu: 8,00...320,00 Hz
Frecventa nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.3 || Domeniu: 24...19200 rot/min
Turatie nominala motor(in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.4 || Domeniu: Variabil
Curent nominal motor (in
conformitate cu eticheta)

A | | WO N -

Daca in sectiunea Tip motor a fost selectata optiunea ,Motor cu inductie”, apare intrebarea
urmatoare: Daca a fost selectata optiunea ,Motor PM”, valoarea parametrului P3.7.1.5 Cos fi
motor este setata la 1,00 iar asistentul va trece direct la intrebarea 7.

Setati valoarea pentru P3.1.1.5 Domeniu: 0,30...1,00
Cos fi motor (in conformitate cu
eticheta)

Setati valoarea pentru P3.3.1.1 Domeniu: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Referinta frecventa minima
Setati valoarea pentru P3.3.1.2 | Domeniu: P3.3.1.1...320,00 Hz
Referinta frecventa maxima

Setali valoarea pentru_P3.4.1.2 Domeniu: 0,1...300,0 s
Timp accelerare 1

1 0 Setati valoarea pentru P3.4.1.3 Domeniu: 0,1...300,0 s
Timp decelerare 1

OO N O

n acest moment asistentul de aplicatie pentru viteza multi-pas si-a finalizat actiunea.
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114 ASISTENTUL DE APLICATIE PENTRU COMANDA PID

Asistentul pentru aplicatie asista utilizatorul la introducerea parametrilor de baza aferenti
aplicatjei.

Asistentul de aplicatie pentru viteza multi-pas este activat atunci cand valoarea ,Comanda PID’
a fost selectata la parametrul P1.2 Aplicatie (ID 212) folosind panoul de comanda.

OBSERVATIE! Daca asistentul pentru aplicatie este activat din asistentul de pornire, el va
trece direct la intrebarea 11.

Selectati Tip motor (P3.1.2.2) (in ||Motor PM
1 conformitate cu eticheta) Motor cu inductie

Setati valoarea pentru P3.1.1.1 Domeniu: Variabil
2 Tensiune nominald motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.2 || Domeniu: 8,00...320,00 Hz
3 Frecventa nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.3  ||Domeniu: 24...19200 rot/min
4 Turatie nominala motor(in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.4 Domeniu: Variabil
5 Curent nominal motor (in
conformitate cu eticheta)

Daca in sectiunea Tip motor a fost selectata optiunea ,Motor cu inductie”, apare intrebarea
urmatoare: Daca a fost selectata optiunea ,Motor PM”, valoarea parametrului P3.1.1.5 Cos fi
motor este setata la 1,00 iar asistentul va trece direct la intrebarea 7.

Setati valoarea pentru P3.1.1.5 Domeniu: 0,30...1,00
Cos fi motor (in conformitate cu
eticheta)

Setati valoarea pentru P3.3.1.1 Domeniu: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Referinta frecventa minima
Setati valoarea pentru P3.3.1.2 Domeniu: P3.3.1.1...320,00 Hz
Referinta frecventa maxima

Setati valoarea pentru P3.4.1.2 Domeniu: 0,1...300,0 s
Timp accelerare 1

1 0 Setati valoarea pentru P3.4.1.3 Domeniu: 0,1...300,0 s
Timp decelerare 1

O 0 N O
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Selectati punctul de comanda Terminal 1/0O

1 1 (locul de unde sunt date Bus de camp
comenzile de pornire/oprire a Panou de comanda
unitatii de actionare)

1 2 Selectare unitate proces Mai multe selectii
(P3.13.1.4)

Daca este selectatd o unitate proces alta decat %, este afisata intrebarea urmétoare: In caz
contrar, asistentul va trece direct la intrebarea 17.

1 3 Minim unitate proces (P3.13.1.5) |Depinde de selectarea de la
intrebarea 13.

14 Maxim unitate proces (P3.13.1.6) |Depinde de selectarea de la
intrebarea 13.

1 5 Zecimale unitate proces Domeniu: 0...4
(P3.13.1.7)

1 6 Selectare sursa raspuns 1 A se vedea pagina 141 pentru
(P3.13.3.3) selectii

Daca este selectat unul dintre semnalele analogice de intrare, apare intrebarea 18. in caz
contrar, asistentul va trece direct la intrebarea 19.

0...10V/0...20 mA

1 7 Domeniu semnal analogic de
2...10V/4..20 mA

intrare

- O|—-0

1 8 Eroare inversiune (P3.13.1.8) = Normal
= Inversat
1 9 Selectare sursa punct de referinta |A se vedea pagina 139 pentru
(P3.13.2.6) selectii

Daci este selectat unul dintre semnalele analogice de intrare, apare intrebarea 21. In caz
contrar, asistentul va trece direct la intrebarea 23.

Daca se selecteaza oricare dintre opfiunile ,Punct de referinta 1 panou de comanda” sau

,<Punct de referinta 2 panou de comandd”, asistentul va trece direct la intrebarea 22.

20 Domeniu semnal analogic de 0=0...10V/0...20mA
intrare 1=2..10V/4..20 mA
21 Punct de referinia panou de Depinde de selectarea de la
comanda (P3.13.2.1/ P3.13.2.2) |intrebarea 20.
22 Functia asteptare? 0=Nu
1=Da

Daci se selecteaza optiunea ,Da”, apare intrebarea urmatoare. In caz contrar, asistentul va
trece direct la terminarea actiunii sale.
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23 Limita frecventa asteptare Domeniu: 0,00...320,00 Hz
(P3.34.7)
24 Temporizare asteptare 1 Domeniu: 0...3000 s
(P3.34.8)
25 Nivel reactivare (P3.34.9) Domeniul depinde de unitatea
de proces selectata.

In acest moment asistentul de aplicatie comanda PID si-a finalizat actiunea.

1.1.5 ASISTENTUL DE APLICATIE MULTIFUNCTIONAL

Asistentul pentru aplicatie asista utilizatorul la introducerea parametrilor de baza aferenti
aplicatiei.

Asistentul multifunctional de aplicatie este activat atunci cand valoarea ,Multifunctional’ a fost
selectata la parametrul P1.2 Aplicatie (ID 212) folosind panoul de comanda.

OBSERVATIE! Daca asistentul pentru aplicatie este activat din asistentul de pornire, el va
trece direct la intrebarea 11.

Selectati Tip motor (P3.1.2.2) (in | Motor PM
conformitate cu eticheta) Motor cu inductie

Setati valoarea pentru P3.1.1.1 Domeniu: Variabil
Tensiune nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.2 || Domeniu: 8,00...320,00 Hz
Frecventa nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.3  ||Domeniu: 24...19200 rot/min
Turatie nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.4 Domeniu: Variabil
Curent nominal motor (in
conformitate cu eticheta)

A | | WO N -

Daca in sectiunea Tip motor a fost selectata optiunea ,Motor cu inductie”, apare intrebarea
urmatoare: Daca a fost selectata optiunea ,Motor PM”, valoarea parametrului P3.1.1.5 Cos fi
motor este setata la 1,00 iar asistentul va trece direct la intrebarea 7.

Setalti valoarea pentru P3.1.1.5 Domeniu: 0,30...1,00
6 Cos fi motor (in conformitate cu
eticheta)
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7 Setati valoarea pentru P3.3.1.1 Domeniu: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Referinta frecventa minima
8 Setati valoarea pentru P3.3.1.2 | Domeniu: P3.3.1.1...320,00 Hz
Referinta frecventa maxima

9 Setali valoarea pentru P3.4.1.2 Domeniu: 0,1...300,0 s
Timp accelerare 1

1 0 Setati valoarea pentru P3.4.1.3 Domeniu: 0,1...300,0 s
Timp decelerare 1

Selectati punctul de comanda Terminal 1/0
(locul de unde sunt date Bus de camp
1 1 comenzile de pornire/oprire a Panou de comanda
unitatii de actionare si referinta de
frecventa)

n acest moment asistentul de aplicatie multifunctional si-a finalizat actiunea.

1.1.6 ASISTENTUL DE APLICATIE PENTRU POTENTIOMETRU MOTOR

Asistentul pentru aplicatie asista utilizatorul la introducerea parametrilor de baza aferenti
aplicatjei.

Asistentul de aplicatie pentru potentiometru motor este activat cand valoarea ,Potentiometru
motor’ a fost selectata la parametrul P1.2 Aplicatie (ID 212) folosind panoul de comanda.

OBSERVATIE! Daca asistentul pentru aplicatie este activat din asistentul de pornire, el va
trece direct la intrebarea 11.

1 Selectati Tip motor (P3.1.2.2) (in | Motor PM
conformitate cu eticheta) Motor cu inductie

Setati valoarea pentru P3.1.1.1 Domeniu: Variabil
Tensiune nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.2 Domeniu: 8,00...320,00 Hz
Frecventa nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.3  |Domeniu: 24...19200 rot/min
Turatie nominala motor (in
conformitate cu eticheta)

Setati valoarea pentru P3.1.1.4 | Domeniu: Variabil
Curent nominal motor (in
conformitate cu eticheta)

ga | A~ WO DN

Daca in sectiunea Tip motor a fost selectata optiunea ,Motor cu inductie”, apare intrebarea
urmatoare: Daca a fost selectata optiunea ,Motor PM”, valoarea parametrului P3.1.1.5 Cos fi
motor este setata la 1,00 iar asistentul va trece direct la intrebarea 7.
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Setati valoarea pentru P3.1.1.5
Cos fi motor (in conformitate cu
eticheta)

Domeniu: 0,30...1,00

Setati valoarea pentru P3.3.1.1
Referinta frecventa minima

Domeniu: 0,00...P3.3.1.2 Hz

Setati valoarea pentru P3.3.1.2
Referinta frecventa maxima

Domeniu: P3.3.1.1...320,00 Hz

OO0 N O

Setati valoarea pentru P3.4.1.2
Timp accelerare 1

Domeniu: 0,1...300,0 s

10

Setati valoarea pentru P3.4.1.3
Timp decelerare 1

Domeniu: 0,1...300,0 s

11

Timp rampa potentiometru motor
(P1.36.1)

Domeniu: 0,1...500,0 Hz/s

12

Resetare potentiometru motor
(P1.36.2)

0 = Nu se reseteaza
1 = Stare de oprire
2 = Alimentare intrerupta

Tn acest moment asistentul de aplicatie pentru potentiometru motor si-a finalizat actiunea.

1.2

ASISTENTUL PENTRU POMPE MULTIPLE

Asistentul pentru pompe multiple este activat in meniul Configurare rapida/Asistenti (B1.1.3).
Asistentul pentru pompe multiple adreseaza cele mai importante intrebari pentru configurarea
unui sistem de pompe multiple. Acest asistent presupune ca veti utiliza controlerul PID Tn
modul ,un raspuns / un punct de referinta”. Punctul de comanda va fi I/O A iar unitatea proces
prestabilita ,%”.

Asistentul pentru pompe multiple solicita setarea urmatoarelor valori:

1

Selectare unitate proces
(P3.13.1.4)

Mai multe selecitii.

Daca este selectata o unitate proces, alta decat ,%”, apare urmatoarea intrebare: In caz

contrar, asistentul va trece direct la secventa 5.

2

Minimum unitate proces

Depinde de selectarea de la

(P3.13.1.5) secventa 1.

3 Maximum unitate proces Depinde de selectarea de la
(P3.13.1.6) secventa 1.

4 Zecimale unitate proces 0.4
(P3.13.1.7)

5

Selectare sursa 1 raspuns
(P3.13.3.3)

A se vedea pagina 141 pentru
selectii.

Daci este selectat unul dintre semnalele analogice de intrare, apare intrebarea 6. in caz
contrar, vetli fi directionat la intrebarea 7.

6

Domeniu semnal analogic de
intrare

0=0...10V/0...20 mA
1=2...10V/4..20 mA
A se vedea pagina 115.
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7

Inversiune la eroare (P3.13.1.8)

0 = Normal
1 = Inversat

8

Selectare sursa punct de referinta
(P3.13.2.6)

A se vedea pagina 140 pentru

selectii.

Daca este selectat unul dintre semnalele analogice de intrare, apare intrebarea 9.

contrar, veti fi directionat la intrebarea 11.

Daca se selecteaza oricare dintre optiunile punct de referinta 1 sau 2 panou de comanda, va

aparea intrebarea 10 .

9

Domeniu semnal analogic de
intrare

0=0...10V/0...20 mA
1=2...10V/4...20 mA
A se vedea pagina 115.

10

Punct de referinta panou de

Depinde de selectarea de la

comanda (P3.13.2.1/P3.13.2.2) |secventa 1.
1 1 : Nu
Functia asteptare?

Daca este selectata optiunea ,Da”, vi se vor so

licita Tnca trei valori:

n caz

12

Limita 1 frecventa mod asteptare
(P3.13.5.1)

0,00...320,00 Hz

13

Temporizare 1 mod asteptare
(P3.13.5.2)

0...3000 s

14

Nivel 1 activare (P3.13.5.6)

Domeniul depinde de unitatea de
proces selectata.

15 |Numar motoare (P3.15.1) 1.6
16 |Functie interblocare (P3.15.2) (1) - ,':Stlij\tla“tzat
17 |schimbare automats (P3.15.4) (1) - gstzij;tt"’at

Daca este activata functia de schimbare automata, vor aparea urmatoarele trei intrebari. Daca

functia de schimbare automata nu va fi utilizata, asistentul va trece direct la intrebarea 21.

18

Includere CF (P3.15.3)

0 = Dezactivat

(P3.15.9)

1 = Activat
19 I(rg;r;/gls)chimbare automata 0.0...3000.0 h
20 ﬁg:&@gg?;;ﬁogg)ta: Limita 0,00...50,00 Hz
21 |Latime de bands (P3.15.8) 0...100%
22 Temporizare latime de banda 03600 s

Dupa aceasta, panoul de comanda va afiga configuratia intrarilor digitale si a iesirilor de releu
efectuate de aplicatie (numai in cazul tastaturii grafice). Notati aceste valori pentru verificari
ulterioare.

Asistentul pentru pompe multiple poate fi reinitializat prin selectarea opfiunii Activare pentru
parametrul B1.1.3 in meniul Configurare rapida / Asistenti.
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1.3 ASISTENTUL PENTRU MOD INCENDIU

Asistentul pentru mod incendiu este destinat activarii cu usurinta a functiei mod incendiu.
Asistentul pentru mod incendiu poate fi reinitializat prin selectarea opfiunii Activare pentru
parametrul B1.1.4 in meniul Configurare rapida.

OBSERVATIE! inainte de a incepe lucrul, cititi cateva informatii importante cu privire la parola
si probleme de garantie in capitolul 3.3.30.

1 Sursa frecventa mod incendiu

(P3.17.2) Mai multe selectii.

Daca se selecteaza o alta sursa decét ,Frecventd mod incendiu”, asistentul va trece direct la
intrebarea 3.

Frecventa mod incendiu
2 (P3.17.3) 8,00 Hz...MaxFreqRef (P3.3.1.2)
Activare semnal la deschiderea
. sau Inchiderea contactului?
3 Activare semnal?

0= peschidere contact
1 = Inchidere contact

Activare mod incendiu pe

DESCHIS (P3.17.4)/ Selectali intrarea digitala pentru a
4 Activare mod incendiu pe activa modul incendiu. A se vedea

INCHIS si capitolul 3.3.13.

(P3.17.5)

Selectali intrarea digitala pentru a
activa directia in sens invers in
modul incendiu.

Intrare digitala Slot0.1 =
Intotdeauna sens DIRECT
Intrare digitala Slot0.2 =
Intotdeauna sens INVERS
Alegeti parola pentru a activa
functia mod incendiu.

1234 = Activare mod test

1002 = Activare mod incendiu

5 Inversare la mod incendiu
(P3.17.6)

6 | Parols mod incendiu (P3.17.1)
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2. PANOUL DE COMANDA AL UNITATII DE ACTIONARE

Panoul de comanda este interfata dintre unitatea de actionare c.a. Vacon 100 si utilizator. Cu
panoul de comanda se poate comanda turatia unui motor, se poate supraveghea starea
echipamentului si se pot seta parametrii unitatii de actionare c.a.

Exista doua tipuri de panouri de comanda pe care le puteti alege pentru interfata utilizator:
Panou de comanda cu afisaj grafic i Panou de comanda cu text.

21 BUTOANELE

Seciiunea cu butoane a panoului de comanda este identica pentru ambele tipuri de panouri de
comanda.

Deplasare Tnapoi in meniu :Parcurgere meniu in sus
lesire mod editare Marire valoare
Resetare erori prin apasare lunga

Modificare punct de comanda

Accesare pagina comanda
Schimbare directie

A se vedea paragraful 2.4.1.3
pentru informatii suplimentare

Deplasare cursor
spre stanga

Deplasare cursor spre
dreapta

Intrare in mod editare
Omitere pagina proprietai

Buton oprire Buton pornire

Parcurgere meniu in jos
Reducere valoare

. . 9086.emf
Accesare nivel/element activ

Confirmare selectie

Figura 1. Butoanele panoului de comanda

2.2 AFISAJUL

Afisajul panoului de comanda indica starea motorului si a unitatii de actionare, dar si orice
nereguli in functionarea motorului sau a unitatii de actionare. Pe afigaj, utilizatorul vede
informatii despre unitatea de actionare si locatia sa actuala in structura meniului si despre
articolul afigat.

2.3 NAVIGAREA PE PANOUL DE COMANDA

Datele de pe panoul de comanda sunt organizate in meniuri si submeniuri. Utilizati sagetile Sus
si Jos pentru a va deplasa printre meniuri. Accesati grupul/articolul prin apasarea butonului OK
si reveniti la nivelul anterior prin apasarea butonului Inapoi/Resetare.

Céampul locatie indica locatia dvs. curenta. Campul stare ofera informatii despre starea
actuala a unitatii de actionare. A se vedea Figura 3.

Structura meniului principal este prezentata la pagina 16.

Tel. +358 (0) 201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205



VACON - 16

Panoul de comanda al unitatii de acfionare

jwe'g/06

S900B Po) Z'8IN

Jojez||iin [SAIN L8N

Jojezi|in LINISAIN 8IN

SjIoAed JIN

‘Joe Jlun awnN 29N

‘weued ‘Bis aido) g9\

aljeoyide jo9j9S Z'9N

equi| a4e109|8S |9\

Jojezi|in Ligyas 9N

G8Y-SYH 8'GIN

BpUBWIOD 9p Noued /'GIA|

‘wije 00|q 18s 9'SIN

|leas dwiy sea) G'GIN

3'0'010IS ¥'SIN""Z'SN

aiempiey 1S O/l L'GIN

atempuey 1S O/| SN

140s ljewuou| 9'yN

sleilued aiteojuo) Gy

'Zl|ejo} 81e0juod v I\

1oJo o10)S| €' YN

110J2 aJe)asay ¢ vIN

SAljoe oI |L'yIN

ezoubelq yIN

uniuswqgng

jediouud niuspy

edwod epuewo) Lz €N

BolUBOBW BUBIH O0Z'EN

Jojow auzjeoulald 8L SN

nipusdul poN L1 €N

‘Jonuy a1eojuo) 91N

a|diyinw adwod G €N

X9 Aid 19104-D ¥ 'EN

ald 1910u0D €L°EN

‘wououd 1joung ZL 'S

‘wojne ale}asay 0L cN

1josjoid 6'cN

aybaneidng g'cN

esiziajul ‘A0814 /€N

dweo snq arep-depy 9°cIN

/I ®1eanbyuo) g e

auely 1S adwey y'eN

eluusgey € eIN

1doy/ uiod "Byuod z e

dweo snq ajeq z1 'z

‘uijesuy JoJuoQ |LZN

a|dyinw adwod QL ZW

‘X8 did J9|04u0] 6°CN

ald 19101u0) 8¢

‘wouosd 1jound 2°ZIN

ajesueAy/ widns 9 zZIN

“dwsy) Lenu| GZN

O/l v'2|

ezeg €¢I

ejuipus} gD Z'ZN

eidiyinw
alaybaneidng |'ZIN

aiayboaneidnsg ZI

Jojow ueles L'

ujoweled €N

uniuswqgng

lediound niuay

(onde 10819S ‘2'Ld @p|
afjouny inuijuo)) uslsisy | LI

epides
aleanbyuon LN

uniuswqng

jediound niuspy

Figura 2. Diagrama de navigare pe panoul de comanda
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2.4 PANOUL DE COMANDA GRAFIC VACON
Camp stare Camp stare
OPRIT/IN FUNCTIUNE PREGATIT/NEPREGATIT/EROARE
Sens rotatie / ALARMA Punct de comanda:
\ / ; / __PC/IO/PANOU DE COMANDA/BUS DE CAMP
STOP READY 1
‘d ‘ ‘ ro Camp locatie (numar de
Main Menu identificare parametru silocatie
curenta meniu)
ID: M1
= Quick Setup Grup/articol activat:
E] (17) Apasati OK pentru
\ accesare
Monitor
(5) 3 ) .
Numar de articole din
Parameters grup
(12 )

9159.emf

Figura 3. Meniu principal

241 UTILIZAREA PANOULUI DE COMANDA GRAFIC

2411 Editarea valorilor

Valorile selectabile pot fi accesate si editate pe panoul de comanda grafic in doua moduri
diferite.

Parametri cu o singura valoare valabila

In general, pentru fiecare parametru este setaté o singura valoare. Valoarea este selectats fie
dintr-o lista de valori (a se vedea exemplul de mai jos), fie parametrului ii este atribuita o
valoare numerica dintr-un domeniu definit (de exemplu 0,00...50,00 Hz).

Schimbati valoarea unui parametru urmand procedura de mai jos:
1. Identificati parametrul.
2. Intrati in modul Editare.

3. Setali o valoare noua cu butoanele sageata sus/jos. De asemenea, puteti trece de la o
cifra la alta cu butoanele sageata stanga/dreapta daca valoarea este numerica, dupa care
puteti schimba valoarea cu butoanele sageata sus/jos.

4. Confirmati modificarea cu butonul OK sau ignorati schimbarea prin revenirea la nivelul
anterior cu butonul Inapoi/Resetare.
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srop‘d REN_‘N‘ ‘ 110 sm>|(j READY‘ | 1o STCP‘G m| ‘ 1o

Start/Stop Setup Rem Control Place Rem Control Place
E ID:172 M3.2.1 ID: M3.2.1 M3.2.1 @
Rem Control Place .

a FieldbusCTRL BACK
K StopButt AL
SypReeR uve:n @ Help 1/0 Control 4 RESET
seart Fu:::\;zi:g @ Add to favorites

se [G] reov | | o A [ wo

E] Start/Stop Setup Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 m M3.2.1
SAU . Rem Control Place
" I/0 Control >

FieldbusCTRL
3 KeypadStopButton
oi Yes I/0 Control ¢ -
g
) Start Function g
Ramping 5

Figura 4. Editarea tipica a valorilor pe panoul de comanda grafic (valoare text)

SToe REALN LA STOP EERAL 10 STOP BERALDY 10

l_ -i:i MinF reqRef

MaxF reqgilefarence | | >
. 000 Hz Mire 0.00HZ Mire Q.00HzZ <
PosquR&ﬂénalﬁ% " Mase 50.00Hz Mapz S0.00Hz
L0 Hz
9257.emf
sTOP READY L

~ -~ -
v — 11.00Hz —
-~

Mine 0.00Hz
Mae S0.00HZ

Figura 5. Editarea tipica a valorilor pe panoul de comanda grafic (valoare numerica)

Parametri cu selectare casuta de validare

Unii parametri permit selectarea mai multor valori. Efectuati o selectie de casuta de validare la
fiecare valoare pe care doriti sa o activati, conform instructiunilor de mai jos.

STOP READY L0 STOP READY L0

9256.emf
Simbol pentru selectare casuta de validare

Figura 6. Efectuarea selectarii valorilor cu casuta de validare pe panoul de comanda grafic
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24.1.2 Resetarea erorilor

Instructiuni privind modul de resetare a unei erori pot fi gasite in paragraful 3.5.1 la pagina 226.

24.1.3 Butonul Functii
Butonul FUNCTII este utilizat pentru patru funciii:

accesarea rapida a paginii de comanda,

comutarea ugoara intre modurile local (panou de comanda) si comanda la distanta,
schimbarea sensului de rotatie si

editarea rapida a valorii parametrilor.

PON~

Puncte de comanda

Punctul de comanda este locul de unde unitatea de actionare poate fi pornita sau oprita. Fiecare
punct comanda are propriul parametru pentru selectarea sursei de referinta pentru frecventa.
Punctul local de comanda este Intotdeauna panoul de comanda. Punctul de comanda de la distanta
este determinat de parametrul P3.2.1 (I/O sau bus de camp). Punctul de comanda selectat
poate fi vazut in bara de stare a panoului de comanda.

Punctul de comanda de la distanta

I/0O A, I/0 B si busul de camp pot fi utilizate ca puncte de comanda de la distanta. 1/0 A si busul
de cAmp au cea mai redusa prioritate si pot fi alese cu parametrul P3.2.1 (Punct de comanda de
la distantd). 1/0 B poate dezactiva punctul de comanda de la distanta selectat cu parametrul
P3.2.1 utilizand o intrare digitala. Intrarea digitala se selecteaza cu parametrul P3.5.1.7
(Comanda fortata I/0 B).

Punctul de comanda local

Panoul de comanda este intotdeauna utilizat ca punct de comanda in cazul comenzii locale.
Comanda locala are o prioritate mai ridicata fata de comanda de la distanta. Asadar, daca, de
exemplu, modul De /a distantd este dezactivat de parametrul P3.5.1.7 prin intrare digitala,
punctul de comanda va fi comutat pe panou de comanda daca este selectat Local. Comutarea
intre modul local si modul de comanda de la distanta poate fi realizata prin apasarea butonului
FUNCTII de pe panoul de comanda sau prin utilizarea parametrului ,Local/De la distant{a”
(ID211).

Schimbarea punctelor de comanda
Schimbarea punctului de comanda din De la distanta in Local (panou de comanda).

1. Apasati butonul FUNCTII oriunde Tn structura meniului.

2. Apasati butonul Sageats sus sau Sageats jos pentru a selecta Local/La distanta si confirmati
cu butonul OK.

3. Pe urmatorul ecran, selectati Local sau La distanta si confirmati inca o data cu butonul OK.

4. Ecranul va reveni in aceeasi locatie in care a fost atunci cand butonul FUNCTII a fost
apasat. Cu toate acestea, daca punctul de comanda de la distanta a fost schimbat pe local
(panou de comanda), vi se va solicita referinta panoului de comanda.
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st ] ReoY | | Keypad se (] Reaty | | Keypad st |G| ey | | Keypad
Main Menu 8‘i’ Choose action 2 Local/Remote
£i0E L O 1D:1805 A . 1:211
) Monitor
(12) FUNCT Change direction \/
= Parameters Control page Local
-ﬂ] 21 Local/Remote A A
( ) ocal/Remote v Remote &
D Diagnostics
2N e
ste (] ey | | wo
Main Menu
ID: M1
Monitor
(12)
Parameters
m (21)

9161.emf

Diagnostics
e (6)

Figura 7. Schimbarea punctelor de comanda

Accesarea paginii de comanda

Pagina de comanda este conceputa pentru utilizarea usoara si supravegherea celor mai
importante valori.

1. Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura meniului.

2. Apasati butonul Sageats sus sau Sageats jos pentru a selecta Pagina de comanda i
confirmati cu butonul OK.

3. Apare pagina de comanda
Daca punctul de comanda panou de comanda si referinta panoului de comanda sunt
selectate pentru utilizare, puteti seta Referintad panou de comanda dupa ce ati apasat butonul
OK. Daca sunt utilizate alte puncte de comanda sau alte valori de referinta, ecranul va afisa
referinta de frecventa care nu este editabila. Celelalte valori de pe pagina sunt valori pentru
supraveghere multipla. Puteti alege ce valori sa apara pentru supraveghere (pentru
aceasta procedura, a se vedea pagina 30).

SKP‘(j READY | | 1o s103|@ Ready ‘ ‘Kewad S'|tP|G| READY ‘ ‘N—zypad‘
Main Menu gi, Choose action H‘ Keypad Reference
1D: M S 1D:1805 /\ D:184
Moni t
Ol21-1201:) FUNCT Change direction N @
Parameters Control page A Output Frequency Motor Torque
(21) Local/Remote {3 0.00Hz 0.00%
Diagnostics Motor Current Motor Power
(6) 0.00a 0.00%
see|Cf moor | | e
E‘ Keypad Reference
ID:168

S N\
A - -
v 000Hz v
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00% @

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%
9162.emf

Figura 8. Accesarea paginii de comanda
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Schimbarea sensului de rotatie

Sensul de rotatie al motorului poate fi modificat rapid cu ajutorul butonului FUNCTII.
OBSERVATIE! Comanda de Schimbare a sensului de rotatie nu este vizibila in meniu daca punctul
de comanda selectat nu este Local.

1. Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura meniului.

2. Apasati butoanele sageata sus sau sageata jos pentru a selecta schimbarea sensului de
rotatie si confirmati cu butonul OK.

3. Apoi alegeti sensul de rotatie dorit pentru motor. Sensul de rotatie actual este indicat prin
iluminare intermitenta. Confirmati cu ajutorul butonului OK.

4. Sensul de rotatie se modifica imediat iar indicatorul sageata din cAmpul de stare se

schimba.
3103|(j READY | | o FU\I‘G| Ready ‘ ‘Keypad FU\I|G| Ready | |Keypad
Main Menu gi, Choose action 87 Choose action
1: ML © 1D:1805 /\ © 1D:1805 /\
Monitor NS NS
(7)) FUNCT
—o Parameters Change direction Reverse
o7} (15) A S=TEESS A
Control page Y Forward V¥
Di(ag;no)stics Local/Remote
s | D) oy | | vo
GD Main Menu

ID: M1

Monitor

(7)
= Parameters
(15 )

9163.ai

Diagnostics
— (6)

Editarea rapida

Prin intermediul functiei Editare rapida puteti accesa rapid parametrul dorit prin introducerea
numarului de identificare al acestuia.

1. Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura meniului.
2. Apasati butoanele sageata sus sau sageata jos pentru a selecta editarea rapida, dupa care

confirmati cu butonul OK.

3. Apoi introduceti numarul de identificare al parametrului sau valoarea de supraveghere pe
care doriti sa o accesati. Apasati butonul OK pentru a confirma.

4. Parametrul dorit sau valoarea de supraveghere dorita apar pe ecran (in modul editare/
supraveghere.)
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2414 Copierea parametrilor

OBSERVATIE: Aceasta functie este disponibila numai in panoul de comanda grafic.

Functia de copiere a parametrilor poate fi utilizata pentru copierea parametrilor de pe o unitate
de actionare pe alta.

Parametrii sunt salvati intai pe panoul de comanda, apoi panoul de comanda este detasat si
conectat la alta unitate de actionare. Dupa aceasta, parametrii sunt descarcati pe noua unitate
de acftionare, fiind restaurati de pe panoul de comanda.

Tnainte de a copia cu succes parametri de pe panoul de comanda pe o unitate de actionare,
unitatea de actionare trebuie oprita inainte ca parametrii sa fie incarcati.

» Accesati mai intai meniul Setari utilizator $i identificati submeniul Copie de siguranta
parametri. In submeniul Copie de sigurantd parametri, puteti selecta trei functii posibile:

* Revenire la setdrile din fabrica va restabili setarile originale ale parametrilor facute din
fabrica.

* Prin selectarea Memorare in panoul de comanda, puteti copia toti parametrii in panoul de
comanda.

* Restaurare din panoul de comanda va copia tofi parametrii din panoul de comanda pe o
unitate de actionare.

|Gl mor | ems|  [swlG] wor | | [swlGl mor | e
i, Main Menu i User settings Ij Parameter backup
ID

O ¢}

ID: M6 ID: M6.5 M6.5.1

T I/(() ;n;i Hardware @ Application selection @ Restore factory defaults

= i P ter back
El User settings [j arameter backup of) save to keypad
(4) (7) -

Favourites 0, Drive name [}
Restore from keypad
(0) gi Drive YP

©

9164.emf

Figura 9. Copierea parametrilor

OBSERVATIE: Daca panoul de comanda este schimbat intre unitati de actionare de marimi
diferite, valorile copiate ale urmatorilor parametri nu vor fi utilizate:

Curent nominal motor (P3.1.1.4)

Tensiune nominala motor (P3.1.1.1)
Turatie nominala motor (P3.1.1.3)

Putere nominala motor (P3.1.1.6)
Frecventa nominala motor (P3.1.1.2)

Cos fi motor (P3.1.1.5)

Frecventa comutare (P3.1.2.3)

Limita curent motor (P3.1.3.1)

Limita curent cu ax motor blocat (P3.9.3.2)
Frecventa maxima (P3.3.1.2)

Frecventa punct slabire camp (P3.1.4.2)
Frecventa punct central U/f (P3.1.4.4)
Tensiune frecventa zero (P3.1.4.6)

Curent magnetizare la pornire (P3.4.3.1)
Curent frana CC (P3.4.4.1)

Curent franare n flux (P3.4.5.2)

Constanta termica de timp motor (P3.9.2.4)
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24.1.5 Compararea parametrilor

Cu aceasta funciie, utilizatorul poate compara setul de parametri activi cu unul dintre
urmatoarele patru seturi:

+ Setul 1 (B6.5.4: Memorare in set 1, a se vedea paragraful 2.6.6.1)

+ Setul 2 (B6.5.6: Memorare in set 2, a se vedea paragraful 2.6.6.1)

» Setari prestabilite (setari din fabrica, a se vedea paragraful 2.6.6.1)

» Set panou de comanda (B6.5.2: Memorare in panoul de comanda, a se vedea
paragraful 2.6.6.1)

A se vedea figura de mai jos.

OBSERVATIE! Daca setul de parametri cu care urmeaza a fi efectuata comparatia nu a fost
memorat, pe ecran se va afisa: ,Comparare nereusita”

sTor (G| RESDY 110 EToP READY ji] ETOe READY 10

Application Selection
Gereral Purpose @

tl Parameter Backup
(7)

©

pa| Active set—Set 2

@ Help

|'| Parameter Compare pm] Active set-Defaults [‘:;1 fickd to Favorites

(2 Xy

9305.emf

(4

Motor Mom Currnt Valoarea parametrului curent

Valoarea setului comparat

Motor Cos Phi

Figura 10. Compararea parametrilor
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24.1.6 Texte de ajutor

Panoul de comanda grafic este prevazut cu functia de ajutor imediat si cu ecrane de informatii
pentru diverse articole.

Toti parametrii ofera un ecran de ajutor imediat. Selectati Ajutor si apasati butonul OK.

Informatiile text sunt disponibile si pentru erori, alarme si asistent de configurare.

sm‘(j READY| ‘ 1o 90:‘(_7] FEADY| | 110 s103|(j FEADY| ‘ 1o

|i| Digital Inputs - Ctrl signal 1 A @ Ctrl signal 1 A
1D:403 M3.5.1.1 E 1ID:403 M3.5.1.1 1ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A o) Start Signal 1 for control Place
Edit I/0 A. Start Signal 1

(o] functionality chosen with I/0 A

Logic in Start/Stop Setup Menu.

81‘ Ctrl Signal 2 A @ Help ‘
o .~
§
Ctrl Signal 1 B .
%'i‘ Add to favorites 8
@

Figura 11. Exemplu de text de ajutor

24.1.7 Adaugarea unui articol la favorite

Este posibil sa fiti nevoit s& consultati frecvent anumite valori de parametri sau alte articole. Tn
loc sa le localizati una cate una in structura meniului, le puteti adauga intr-un dosar numit
Favorite, unde le puteti accesa cu usurinta.

Pentru a sterge un articol din Favorite, a se vedea paragraful 2.6.7.

ste |(G] Reoy | | o ste [(F] reoy | | vo ste [T ey | | vo
Ii] Basic Settings 8i Motor Nom Freq 8‘i‘ Motor Nom Freq
o o

Motor Nom Voltg
o Q - was added to
230.00 Vv @ Edit @ favorites. Press OK

to continue.
9 Motor Nom Freq @
[Eﬂ 50.00 Hz Help

Motor Nom Speed
<) :
1430 zpm QP 2dd to favorites

Figura 12. Adaugarea unui articol la favorite
2.5 PANOUL DE COMANDA TEXT VACON

9166.emf

Puteti sa alegeti si un asa-numit Panou de comanda text pentru interfata dvs. de utilizator. in
principal, acesta are aceleasi functii ca si panoul de comanda grafic, desi unele dintre acestea
sunt limitate intr-o anumita masura.

2.51 ECRANUL PANOULUI DE COMANDA

Afisajul panoului de comanda indica starea motorului si a unitatii de actionare, dar si orice
nereguli in functionarea motorului sau a unitatii de actionare. Pe afigaj, utilizatorul vede
informatii despre unitatea de actionare si locatia sa actuala in structura meniului si despre
articolul afisat. Daca textul de pe linia de text este prea mare pentru a incapea pe ecran, textul
se va derula de la stanga spre dreapta pentru a afisa intregul sir de text.

Asistenta 24 ore din 24 la +358 (0)201 212 575 « Email: vacon@vacon.com




VACON - 25 Panoul de comanda al unitatii de actionare

Indicatoare: Indicatoare:
Stare Alarma, eroare
READY RUN 5TOP ALARM FAULT
A A N
— . —_— ume grup sau
P CIETH  paramety
WOy e i
,\ /i ’ Locatie meniu
1 g
S
FW v /0 KEYFAD BUS
Indicatoare: Indicatoare:
Sens rotatie Punct de comanda
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2.5.2 UTILIZAREA PANOULUI DE COMANDA TEXT

2.5.2.1 Editarea valorilor

Schimbati valoarea unui parametru urmand procedura de mai jos:
1. Identificati parametrul.
2. Intrati in modul Editare apasand OK.

3. Setati o valoare noua cu butoanele sageata sus/jos. De asemenea, puteti trece de la o
cifra la alta cu butoanele sageata stdnga/dreapta daca valoarea este numerica si puteti
schimba apoi valoarea cu butoanele sageata sus/jos.

4. Confirmati modificarea cu butonul OK sau ignorati schimbarea prin revenirea la nivelul
anterior cu butonul Inapoi/Resetare.

a a a a a a A
LTHRT S5TOF Retl CONTRE “hoU CONTRO - v
M D D [ox)
H_j. . L L

BACK
RESET
4 L W

FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWp REV 7o KEYPAD BUS
9168.emf

Figura 13. Editarea valorilor

2.5.2.2 Resetarea erorilor

Instructiuni privind modul de resetare a unei erori sunt disponibile in paragraful 3.5.1 la
pagina 226.

25.2.3 Butonul Functii
Butonul FUNCTII este utilizat pentru patru funciii:

Puncte de comanda

Punctul de comanda este locul de unde unitatea de actionare poate fi pornita sau oprita. Fiecare
punct comanda are propriul parametru pentru selectarea sursei de referinta pentru frecventa.
Punctul local de comanda este intotdeauna panoul de comanda. Punctul de comanda de la distanta
este determinat de parametrul P3.2.1 (I/O sau bus de camp). Punctul de comanda selectat
poate fi vazut in bara de stare a panoului de comanda.

Punctul de comanda de la distanta

I/0 A, I/O B si busul de camp pot fi utilizate ca puncte de comanda de la distanta. 1/O A si busul
de camp au cea mai redusa prioritate si pot fi alese cu parametrul P3.2.1 (Punct de comanda de
la distantd). 1/0 B poate dezactiva punctul de comanda de la distanta selectat cu parametrul
P3.2.1 utilizdnd o intrare digitala. Intrarea digitala se selecteaza cu parametrul P3.5.1.7
(Comanda fortata I/0 B).

Punctul de comanda local

Panoul de comanda este intotdeauna utilizat ca punct de comanda in cazul comenzii locale.
Comanda locala are o prioritate mai ridicata fata de comanda de la distanta. Asadar, daca, de
exemplu, modul De /a distanta este dezactivat de parametrul P3.5.1.7 prin intrare digitala,
punctul de comanda va fi comutat pe panou de comanda daca este selectat Local. Comutarea
intre modul local si modul de comanda de la distan{a poate fi realizata prin apasarea butonului

FUNCTII de pe panoul de comanda sau prin utilizarea parametrului ,Local/De la distanta
(ID211).
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Schimbarea punctelor de comanda

Schimbarea punctului de comanda din De la distanta in Local (panou de comanda).

1. Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura meniului.

2. Utilizadnd butoanele sageata, selectati Local/La distanta si confirmati cu butonul OK.

3. Pe urmatorul afisaj, selectati Local sau La distanta si confirmati inca o data cu butonul
OK.

4. Ecranul va reveni in aceeasi locatie in care a fost atunci cand butonul FUNCTII a fost
apasat. Cu toate acestea, daca punctul de comanda de la distanta a fost schimbat pe
local (panou de comanda), vi se va solicita referinta panoului de comanda.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

A a a a a a
winmiwiy — T~ =~ wism ™) _ =TI -
FHEANMETERS LUCHL /REMY | A~ ReU T e A
M I N E v
17 / @ L @

4
FWD

REV Vo KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS
9169.emf

Figura 14. Schimbarea punctelor de comanda

Accesarea paginii de comanda

Pagina de comanda este conceputa pentru utilizarea usoara si supravegherea celor mai
importante valori.

1. Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura meniului.

2. Apasati butonul Sageats sus sau Sageats jos pentru a selecta Pagina de comanda si
confirmati cu butonul OK.

3. Apare pagina de comanda
Daca punctul de comanda panou de comanda si referinta panoului de comanda sunt
selectate pentru utilizare, puteti seta Referinta panou de comanda dupa ce ati apasat butonul
OK. Daca sunt utilizate alte puncte de comanda sau alte valori de referinta, ecranul va afisa
referinta de frecventa care nu este editabila.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

a a - a B a a
M. T G -1 T I - /LI e
HHIEHME TERY LUt I‘V/II_IL I"JH\ KeYHHT HEF O
M D A~ @ LI 1717
112 C 13,00 (o]

v "
| W 4 | W
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9170.emf

Figura 15. Accesarea paginii de comanda
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Schimbarea sensului de rotatie
Sensul de rotatie al motorului poate fi modificat rapid cu ajutorul butonului FUNCTII.

OBSERVATIE! Comanda de Schimbare a sensului de rotatie nu este vizibila in meniu daca punctul
de comanda selectat nu este Local.

1. Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura meniului.

2. Apasati butoanele sageata sus sau sageata jos pentru a selecta schimbarea sensului de
rotatie si confirmati cu butonul OK.

3. Apoi alegeti sensul de rotatie dorit pentru motor. Sensul de rotatie actual este indicat prin
iluminare intermitenta. Confirmati cu ajutorul butonului OK.

4. Sensul de rotatie se modifica imediat iar indicatorul sageata din cAmpul de stare se
schimba.

Editarea rapida

Prin intermediul functiei Editare rapida puteti accesa rapid parametrul dorit prin introducerea
numarului de identificare al acestuia.

1. Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura meniului.

2. Apasati butoanele sageata sus sau sageata jos pentru a selecta editarea rapida, dupa care
confirmati cu butonul OK.

3. Apoi introduceti numarul de identificare al parametrului sau valoarea de supraveghere pe
care doriti sa o accesati. Apasati butonul OK pentru a confirma.

4. Parametrul dorit sau valoarea de supraveghere dorita apar pe ecran (in modul editare/
supraveghere.)

2.6 STRUCTURA MENIULUI

Faceti clic si selectati articolul pentru care doriti sa primiti mai multe informatii (manual
electronic).

Tabelul 1. Meniuri panou de comanda

Configurarea rapida |A se vedea paragraful 3.2.

Supraveghere Supraveghere multipla*®
Curba de tendinta*
Baza

I/0
Suplimentar/avansat

Functii cronometru
Controler PID
Controler PID extern

Pompe multiple

Contoare intretinere

Date bus de camp

Parametri A se vedea capitolul 3.

Asistenta 24 ore din 24 la +358 (0)201 212 575 « Email: vacon@vacon.com




VACON - 29

Panoul de comanda al unitatii de actionare

Tabelul 1. Meniuri panou de comanda

Diagnoza Erori active

Resetare erori

Istoric erori

Contoare totalizatoare

Contoare partiale
Informatii software

1/0 si hardware I/O de baza

Slot C

Slot D

Slot E

Ceas in timp real

Setari bloc de alimentare

Panou de comanda
RS-485
Ethernet

Setari utilizator Selectari de limba
Selectare aplicatie

*

Copie de siguranta parametri

Nume unitate de actionare

Comparare parametri

Favorite” A se vedea paragraful 2.4.1.7.

Niveluri utilizator A se vedea paragraful 2.6.8.

*. Nu este disponibil in panoul de comanda text

Tel. +358 (0) 201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205



Panoul de comanda al unitatii de acfionare VACON - 30

2.6.1 CONFIGURAREA RAPIDA

Grupul de configurare rapida include diversi asistenti si parametri de configurare rapida ai
aplicatiei Vacon 100. Informatii mai detaliate despre parametrii acestui grup puteti gasi in
paragraful 3.2.

2.6.2 SUPRAVEGHERE

Supraveghere multipla

OBSERVATIE: Acest meniu nu este disponibil in panoul de comanda text.

In pagina supraveghere multipla, puteti reuni patru pana la noua valori pe care doriti sa le
supravegheati. Numarul articolelor supravegheate poate fi selectat cu ajutorul parametrului
3.11.4.

ste [(F] Reoy | | vo se [(F] Reoy | | vo
Main Menu Monitor

ID: M1 ID: M2.1
Quick Setup @ Multimonitor

— @
e o™

(12) (7)
Parameters Timer functions

(21) (13)
smp‘(j READY | | 1o s1tp|(j Ready ‘ ‘ 1o
=%= Multimonitor FreqReference
Y ID25 FreqReference ID:1 M2.1.1.1
pRLCLB BN Output Freq | Motor Speed @ Output frequency 0.00 Hz
20.0 Hz 0.00Hz 0.0rpm @ FreqReference 10.00 Hz
Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage z‘ Motor Speed 0.00 rpm
0.00Aa 0.00% 0.0V @Motor Current 0.00 A
DC-link volt Unit Tempera [Motor Tempera @ Motor Torque 0.00 &
0.0V 81.9°C 0.0% DMotor Power 0.00 %

9171.emf

Figura 16. Pagina de supraveghere multipla

Schimbati valoarea supravegheata prin activarea celulei pentru valoare (cu butoanele sageata
stanga/dreapta) si facefi clic pe OK. Apoi alegeti un articol nou din lista de valori pentru
supraveghere si faceti clic inca o data pe OK.

Curba de tendinta
Functia Curba de tendinta este o prezentare grafica a doua valori supravegheate simultan.
Baza

Valorile de supraveghere de baza sunt valorile actuale ale parametrilor si semnalelor selectate,
precum si starile si masuratorile.

/10

Aici pot fi supravegheate starile si nivelurile diverselor valori aferente semnalelor de intrare sau
iesire. A se vedea paragraful 3.3.4.

Suplimentar/avansat

Supravegherea a diverse valori avansate, de exemplu valorile busului de camp. A se vedea
paragraful 3.3.6.
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Functii cronometru
Supravegherea functiilor cronometrului si ceasului in timp real. A se vedea paragraful 3.3.7.
Controler PID

Supravegherea valorilor controlerului PID. A se vedea paragraful 3.3.8.

Controler PID extern
Supravegherea valorilor controlerului PID extern. A se vedea paragraful 3.3.9.
Pompe multiple

Supravegherea valorilor legate de utilizarea mai multor unitati de actionare. A se vedea
paragraful 3.3.10.

Contoare intretinere
Supravegherea valorilor legate de contoarele de intrefinere. A se vedea paragraful 3.3.11.
Date bus de camp

Datele busului de camp indicate ca valori supravegheate in scop de depanare, de exemplu la
punerea in functiune a busului de cdmp. A se vedea paragraful 3.3.12.

2.6.3 PARAMETRI

Prin acest submeniu puteti ajunge la grupurile de parametri ai aplicatiilor si la parametri. Mai
multe informatii despre parametri sunt disponibile in capitolul 3.

2.6.4 DIAGNOZA

Tn acest meniu, puteti gasi Erori active, Resetarea erorilor, Istoric erori, Contoare si Informatii
software.
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2.6.4.1 Erori active

Tabelul 2.
Meniu Functie Observatie
Erori active Atunci cand apar erori, numele Eroarea ramane activa pana cand
erorii este afisat intermitent. este stearsa fie cu butonul Resetare
Apasati OK pentru a reveni la (apasati 2 s), fie cu un semnal de

meniul de diagnoza. Submeniul resetare de la terminalul I/O sau de la
Erori active indica numarul de erori. | busul de camp, fie alegand Resetarea
Selectati eroarea si apasati OK erorilor (a se vedea mai jos).

pentru a vizualiza datele privind Memoria pentru erori active poate
ora de aparitie a erorii. stoca maxim 10 erori in ordinea
producerii lor.

2.6.4.2 Resetarea erorilor

Tabelul 3.
Meniu Functie Observatie
Resetare erori In acest meniu puteti reseta erorile. /\ ATENTIE! Indepartati semnalul
Pentru mai multe instructiuni, a se | comanda extern inainte de a reseta
vedea paragraful 3.5.1. eroarea, pentru a preveni repornirea
accidentala a unitatii de actionare.
2.6.4.3 Istoric erori
Tabelul 4.
Meniu Functie Observatie
Istoric erori Ultimele 40 de erori sunt stocate in | Intrand Tn istoricul de erori si facand
istoricul de erori. clic cu OK pe eroarea selectata, se

afiseaza date privind ora de aparitie
a erorii (detalii).
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2.6.4.4 Contoare totalizatoare

Tabelul 5. Meniu Diagnozd, parametri contoare totalizatoare

Cod Parametru Min Max Unitate |Presetat| ID Descriere

Cantitatea de energie
preluata din reteaua de
alimentare. Nu se reseteaza.
OBSERVATIE PENTRU
PANOUL DE COMANDA
TEXT: Cea mai mare unitate
de masura a energiei
indicata pe panoul de
g | V441 | Contor de energie Variabil 2291 B‘;”;;r;iaez;”g;:‘t’o‘ﬁ;g w.
depaseste valoarea de 999,9
MW, pe panoul de comanda
nu va mai fi afisata nicio
unitate de masura.
OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Durata de lucru a unitatji de
comanda

OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Durata de lucru
V4.4.3 | (panou de comanda azoo:min 2298
grafic)

Durata de lucru a unitatji de
comanda in total ani
OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Durata de lucru
V4.44 | (panou de comanda a
text)

Durata de lucru a unitatji de
comanda in total zile

Durata de lucru OBSERVATIE: Valoarea

V4.4.5 | (panou de comanda z presetats depinde de
text) o N
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.
Durata de lucru a unitatji de
comanda in ore, minute gi
Durata de lucru secunde
V4.4.6 | (panou de comanda 00:min:ss OBSERVATIE: Valoarea
text) presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.
Durata de Durata functionare motor
functionare OBSERVATIE: Valoarea
V4.4.7 N a z oo:min 2293 | presetata depinde de
(panou de comanda

aplicatia selectata cu

grafic) parametrul 1.2.
Durata functionare motor in
Durata de total ani
V448 functionare a OBSERVATIE: Valoarea
o (panou de comanda presetata depinde de
text) aplicatia selectata cu

parametrul 1.2.
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Tabelul 5. Meniu Diagnoza, parametri contoare totalizatoare

V4.4.9

Durata de
functionare
(panou de comanda
text)

Durata functionare motor in
total zile

OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

V4.4.10

Durata de
functionare
(panou de comanda
text)

0o:min:ss

Durata functionare motor in
ore, minute si secunde
OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

V4.4.11

Durata de alimentare
(panou de comanda
grafic)

azoo:min

2294

Durata in care blocul de
alimentare a fost alimentat
pana acum. Nu se reseteaza.
OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

V4.4.12

Durata de alimentare
(panou de comanda
text)

Durata de alimentare in total
ani.

OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

V4.4.13

Durata de alimentare
(panou de comanda
text)

Durata de alimentare in total
zile

OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

V4.4.14

Durata de alimentare
(panou de comanda
text)

00:min:ss

Durata de alimentare in ore,
minute si secunde
OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

V4.4.15

Contor porniri

2295

Numarul pornirilor blocului de
alimentare.

OBSERVATIE! Pentru informatii suplimentare privind contoarele, a se vedea paragraful 3.4.1
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2.6.4.5 Contoare partiale

Tabelul 6. Meniu Diagnoza, parametri contoare partiale

Cod Parametru Min Max Unitate |Presetat| ID Descriere

Contor de energie resetabil.
OBSERVATIE: Cea mai
mare unitate de masura a
energiei indicata pe panoul
de comanda standard este
MW. Daca energia
contorizata depaseste
valoarea de 999,9 MW, pe
panoul de comanda nu va
mai fi afisata nicio unitate de
masura.

Pentru a reseta contorul:
Variabil 2296 | Panou de comanda text
standard:

Apasati lung (4 s) butonul
OK.

Panou de comanda grafic:
Apasati OK o singura data.
Va aparea ecranul Resetare
contor. Apasati OK inca o
data.

OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Contor partial

P4.5.1 )
energie

Resetabil. A se vedea
P4.5.1.

OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Durata de lucru
P4.5.3 | (panou de comanda azoo:min 2299
grafic)

Durata de lucru in total ani
Durata de lucru OBSERVATIE: Valoarea
P4.5.4 | (panou de comanda a presetata depinde de

text) aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Durata de lucru in total zile
Durata de lucru OBSERVATIE: Valoarea
P4.5.5 | (panou de comanda z presetata depinde de

text) aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Durata de lucru in ore,
minute si secunde
OBSERVATIE: Valoarea
presetata depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Durata de lucru
P4.5.6 | (panou de comanda 00:min:ss
text)
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2.6.4.6 Informatii software

Tabelul 7. Meniu Diagnostic, informatii parametri software

Cod Parametru Min Max Unitate |Presetat| ID Descriere

Pachet software
V4.6.1 (panou de comanda
grafic)

ID pachet software
V4.6.2 | (panou de comanda
text)

Versiune pachet
software

Cod de identificare software

V4.6.3 (panou de comanda
text)
V4.6.4 | Incarcare sistem 0 100 % 2300 | Incarcare pe CPU unitate de
comanda.
Nume aplicatie

V4.6.5 | (panou de comanda Numele aplicatiei.

grafic)
V4.6.6 ID aplicatie Codul aplicatjei.

V4.6.7 Versiune aplicatie
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2.6.5 1/0 S| HARDWARE

In acest meniu sunt incluse diverse setari legate de optiuni. Aveti in vedere faptul ca in acest
meniu valorile sunt brute, adica nu sunt scalate de catre aplicatje.

2.6.5.1 I/O de baza
Supravegheati aici starile intrarilor si iesirilor.

Tabelul 8. Meniul I/O si hardware, parametri I/O de baza

Cod Parametru Min Max | Unitate | Presetat| ID Descriere

V5.1.1 Intrare digitals 1 0 1 0 Starea semnalului digital de
intrare

V5.1.2 Intrare digitals 2 0 1 0 Starea semnalului digital de
intrare

V5.1.3 Intrare digitals 3 0 1 0 Starea semnalului digital de
intrare

V5.1.4 Intrare digital 4 0 1 0 Starea semnalului digital de
intrare

V5.1.5 Intrare digitals 5 0 1 0 Starea semnalului digital de
intrare

V5.1.6 Intrare digitals 6 0 1 0 Starea semnalului digital de
intrare
Arata modul selectat (cu
jumper) pentru semnalul

V5.1.7 |Mod intrare analogica 1 1 3 3 analogic de intrare
1=0..20 mA
3=0..10V

V5.1.8 | Intrare analogica 1 0 100 % 0.00 Starea semnalului analogic
de intrare
Arata modul selectat (cu
jumper) pentru semnalul

V5.1.9 |Mod intrare analogica 2 1 3 3 analogic de intrare
1=0..20mA
3=0..10V

V5.1.10 | Intrare analogica 2 0 100 % 0.00 Starea semnalului analogic
de intrare
Arata modul selectat (cu
jumper) pentru semnalul

V5.1.11 | Mod iesire analogica 1 1 3 1 analogic de iesire
1=0..20mA
3=0..10V

V5.1.12 lesire analogica 1 0 100 % 0.00 Sta.rea. semnalului analogic
de iesire

V5.1.13 lesire releu 1 0 1 0 Starea semnalului de iesire
releu

. Starea semnalului de iesire

V5.1.14 lesire releu 2 0 1 0
releu

V5.1.15 lesire releu 3 0 1 0 rsetlirfa semnalului de iesire
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2.6.5.2 Sloturi placa optionala

Parametrii din acest grup depind de placa optionala instalata. Daca in sloturile C, D sau E nu
este amplasata nicio placa optionala, niciun parametru nu este vizibil. A se vedea paragraful
3.3.13 pentru localizarea sloturilor.

Cand o placa optionala este indepartata, textul informativ 39 Dispozitiv indepértat va aparea pe
ecran. A se vedea Tabelul 135.

Tabelul 9. Parametri legati de placa optionala

Meniu Functie Observatie
Slot C Setari Setari legate de placa optionala.
Supraveghere Informatii legate de supravegherea
placii optionale.
Slot D Setari Setari legate de placa optionala.
Supraveghere Informatii legate de supravegherea
placii optionale.
Slot E Setari Setari legate de placa optionala.
Supraveghere Informatii legate de supravegherea
placii optionale.

2.6.5.3 Ceas in timp real

Tabelul 10. Meniu I/O si hardware, parametri ceas in timp real

Cod Parametru Min Max Unitate |Presetat| ID Descriere

Starea bateriei.
1 = Neinstalata

V5.5.1 Stare baterie 1 3 2 2205 | , _ N

2 = Instalata

3 = Schimbati bateria
P5.5.2 Ora 00:mm:ss 2201 | Ora actuala din zi
P5.5.3 Data zz.ll. 2202 | Data curenta
P5.54 An aaaa 2203 | Anul curent

Regula ora de vara

1 = Oprit

2 = UE; incepe in ultima
duminica a lunii martie si se
termina Tn ultima duminica a
P5.5.5 Ora de vara 1 4 1 2204 | lunii octombrie

3 = SUA; incepe in a doua
duminica a lunii martie si se
termina n prima duminica a
lunii noiembrie

4 = Rusia (permanent)
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2.6.54 Setari bloc de alimentare

Ventilator

Ventilatorul functioneaza in modul optimizat sau in modul intotdeauna pornit. Tn modul
optimizat, turatia ventilatorului este comandata conform logicii interne a unitatii de actionare
care primeste date de la sistemele de masurare a temperaturii, apoi se opreste in 5 minute,
cand unitatea de actionare se afla in starea pregaétita de lucru. in modul intotdeauna pornit,
ventilatorul functioneaza la turatie maxima, fara oprire.

Tabelul 11. Setari bloc de alimentare, ventilator

Cod Parametru Min Max Unitate | Presetat| ID Descriere
P5 6.1 1 Mod cqmanda 0 1 1 2377 0 i Into'tdtleauna pornit
ventilator 1 = Optimizat
Chopper frana

Tabelul 12. Setari bloc de alimentare, chopper fréna

Cod Parametru Min Max Unitate |Presetat| ID Descriere

0 = Dezactivat
1 = Activat (functionare)
2 = Activat (functionare si

P5.6.2.1 Mod chopper frana 0 3 0 .
oprire)
3 = Activat (functionare, fara
testare)
Filtru sinus

Suportul filtru sinus limiteaza profunzimea supramodulatiei si previne reducerea frecventei de
comutare la funcfiile de gestionare a temperaturii.

Tabelul 13. Setari bloc de alimentare, filtru sinus

Cod Parametru Min Max Unitate |Presetat| ID Descriere

0 = Dezactivat

P5.6.4.1 Filtru sinus 0 1 0 1 = Activat
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2.6.5.5 Panou de comanda

Tabelul 14. Meniu I/O si hardware, parametri panou de comanda

Cod Parametru Min Max Unitate |Presetat| ID Descriere

Intervalul de timp dupa care
afisajul revine la pagina
P5.7.1 Durata timeout 0 60 min 0 definita cu parametrul
P5.7.2.

0 = Neutilizat

Pagina pe care o afiseaza
panoul de comanda cand
unitatea de actionare este
pornitd sau cand intervalul de
timp definit cu P5.7.1 expira.
Daca valoarea este setata pe
P5.7.2 Pagina presetata 0 4 0 0, se afigeaza ultima pagina
vizitata.

0 = Niciunul

1 = Accesare index meniu

2 = Meniu principal

3 = Pagina comanda

4 = Supraveghere multipla

Setati indexul meniu pentru
P5.7.3 Index meniu pagina dorita si activati-l cu
parametrul P5.7.2 = 1.

Setati contrastul monitorului

* 0,
P5.7.4 Contrast 30 70 % 50 (30...70 %).
Setatj timpul in care
iluminarea fundalului este
P5.7.5 | Timp iluminare fundal | 0 60 min 5 activa (0...60 min). Daca

timpul este setat pe 0,
iluminarea de fundal va fi
intotdeauna activata.

*

Disponibil numai pentru panoul de comanda cu afisaj grafic
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2.6.5.6 Bus de camp

Parametrii aferenti diverselor placi pentru bus de camp pot fi gasiti si in meniul I/O si hardware.
Acesti parametri sunt explicati in detaliu in manualul busului de camp respectiv.

Tabelul 15.
Nivel submeniu 1| Nivel submeniu 2 |Nivel submeniu 3 Nivel submeniu 4
RS-485 Setari comune Protocol Nu este cazul
Ethernet Setari comune Mod adresa IP Nu este cazul
Adresa IP Nu este cazul
Masca subretea Nu este cazul
Gateway presetat Nu este cazul
Adresa MAC Nu este cazul
Modbus/TCP Setari comune Limita conexiune

Adresa slave

Timeout comunicatie
IP BacNet Setari Numar instanta
Timeout comunicatie

Protocol utilizat

IP BBMD

Port BBMD

Timp de functionare
Supraveghere Stare protocol bus de
camp

Stare comunicatie

Instanta actuala

Cuvant comanda

Cuvant stare
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2.6.6 SETARI UTILIZATOR
Tabelul 16. Meniu setéri utilizator, setéri generale
Cod Parametru Min Max Unitate | Presetat| ID Descriere
P6.1 Selectsri de limba | Variabil | Variabil Variabil | 802 :i)rﬁg:”de de pachetul de
P6.2 Selectare aplicatie 801 Selecta;vl apl.lca.tl.a c?re
urmeaza a fi utilizata.
M6.5 Copie de S|gu.ran§a A se vedea paragraful 2.6.6.1 de mai jos.
parametri
M6.6 Comparare parametri
Nume unitate de Day un nume Ljnltatll de
P6.7 . actionare, daca este
actionare
necesar.
2.6.6.1 Copie de siguranta parametri
Tabelul 17. Meniu pentru setari utilizator, parametri pentru copie de siguranta parametri
Cod Parametru Min Max Unitate | Presetat| ID Descriere
Cand este activat,
Revenire |a setarile restaureaza valorile
P6.5.1 . e 831 | presetate ale parametrilor si
din fabrica I
initiaza asistentul de
configurare
Salvati valorile parametrilor
in panoul de comanda, de
M l I i
P6.5.2 emorare in P?POU 0 1 0 ex?mp!u pentru a _Ie copia pe
de comanda alta unitate de actionare.
0=Nu
1=Da
Restaurare din panoul Tncércati valorile parametrilor
P6.5.3 R* din panoul de comanda in
de comanda . :
unitatea de actionare.
Memorati un set de parametri
B6.5.4 Memorare in set 1 personalizat (tofi parametrii
inclugi in aplicatie)
Tncércati setul de parametri
B6.5.5 Restaurare din set 1 personalizat in unitatea de
actionare.
Memorati un alt set de
B6.5.6 Memorare in set 2 parametri personalizat (toti
parametrii inclusi in aplicatie)
Incarcati setul 2 de parametri
B6.5.7 Restaurare din set 2 personaliza in unitatea de

actionare.

*. Disponibil numai pentru panoul de comanda cu afisaj grafic
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2.6.7 FAVORITE
OBSERVATIE: Acest meniu nu este disponibil in panoul de comanda text.

De obicei, favoritele sunt utilizate pentru a reuni un set de parametri sau semnale de
supraveghere din oricare dintre meniurile panoului de comanda. Puteti adauga articole sau
parametri in folderul Favorite. A se vedea paragraful 2.4.1.7.

Pentru a sterge un articol sau parametru din folderul Favorite, efectuati urmatoarele operatii:

s1tp|(j| m‘ ‘ o s10=|(j] FEADY‘ ‘ 1o

Ij Favorites Motor Nom Freq

5F Motor Nom Freq Q Monitor
- 50.00 Hz
@ Help

" Rem from favorites

9172.emf

2.6.8 NIVELURI UTILIZATOR

Parametrii nivelurilor de utilizator sunt destinati sa limiteze vizibilitatea parametrilor si sa
previna parametrizarea neautorizata si involuntara de pe panoul de comanda.

Tabelul 18. Parametrii nivelurilor de utilizator

Cod Parametru Min Max Unitate |Presetat| ID Descriere

1 = Normal; toate meniurile
sunt vizibile in meniul
principal

2 = Supraveghere; in meniul
principal sunt vizibile numai
P8.1 Nivel utilizator 1 3 1 1194 | meniurile Supraveghere si
Niveluri utilizator

3 = Favorite; in meniul
principal sunt vizibile numai
meniurile Favorite si Niveluri
utilizator

Daca setati o valoare diferita
de 0 Tnainte de a trece in
modul de supraveghere
atunci cand, de exemplu,
este activ nivelul utilizatorului
Normal, codul de acces va fi
solicitat atunci cand Tncercati
sa reveniti in modul Normal.
Prin urmare, poate fi utilizat
pentru a preveni
parametrizarea neautorizata
de pe panoul de comanda.
OBSERVATIE! Aveti grija sa
nu pierdeti codul! Tn cazul in
care codul este pierdut, va
rugam sa contactati cel mai
apropiat partener/centru de
service.

P8.2 Cod acces 0 99999 0 2362
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3. APLICATIA VACON 100

Unitatea de actionare c.a. Vacon contine o aplicatie Vacon 100 preincarcata pentru utilizare
imediata.

Parametrii acestei aplicatii sunt afisati in paragraful 3.3.13 al acestui manual si explicafi in
detaliu in paragraful 3.4.

3.1 FUNCTIILE SPECIFICE ALE UNITATII DE ACTIONARE C.A. VACON
Caracteristici

+ Asistenti cu performante extinse pentru pornire, comanda PID, pompe multiple si
mod incendiu, utilizati pentru a facilita punerea in functiune

* Butonul ,,Functii” pentru comutarea usoara intre punctele de comanda Local (panou
de comanda) si La distanta. Punctul de comanda la distanta poate fi selectat in functie
de parametru (I/0O sau bus de camp)

* 8 frecvente presetate

* Functii Potentiometru motor

 Comanda cu joystick

* Functie comutare

» 2 timpi de rampa programabili, 2 supravegheri si 3 domenii de frecvente interzise

* Oprire fortata

+ Pagina comanda pentru utilizarea si supravegherea usoara a celor mai importante
valori.

* Mapare date bus de camp

* Resetare automata

+ Diverse moduri de preincalzire folosite pentru a evita problemele cu condensul

* Frecventa maxima de iesire 320 Hz

» Ceas in timp real si functii cronometru disponibile (este necesara o baterie
optionald). Posibilitatea de a programa 3 canale de timp pentru a obtine diverse funcfii
ale unitatii de actionare (de exemplu, Pornire/Oprire si Frecvente presetate)

» Controler PID extern disponibil. Poate fi utilizat pentru a comanda, de exemplu, o
valva utilizand 1/O de la unitatea de actionare c.a.

* Functia mod de asteptare care activeaza si dezactiveaza in mod automat unitatea de
actionare folosind niveluri definite de utilizator pentru a economisi energie.

+ Controler PID pentru 2 zone (2 semnale de raspuns diferite; comanda minima si
maxima)

* Doua surse de valori de referinta pentru comanda PID. Selectabil cu intrare digitala

* Functia crestere punct referinta PID

* Functia de reglaj anticipativ pentru a imbunatati raspunsul la schimbarile procesului

* Supraveghere valoare proces

¢ Comanda pompe multiple

» Contor intretinere

* Functii comanda pompa: Comanda pompa amorsare, comanda pompa Jockey,
curatare automata rotor pompa, supraveghere presiune intrare pompa si functia de
protectie la inghet
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3.2 GRUP DE PARAMETRI PENTRU CONFIGURARE RAPIDA

Meniul Configurare rapida reprezinta o colectie de parametri care sunt cel mai frecvent utiliza;
in timpul instalarii si punerii in functiune. Acestia sunt colectati in primul grup de parametri
pentru a putea fi gasiti rapid si cu usurinta. Cu toate acestea, ei pot fi accesati si editati si in
grupurile lor actuale de parametri, in meniul de parametri. Schimbarea valorii unui parametru
in grupul Configurare rapida modifica valoarea acestui parametru si in grupul sau actual.

In grupul de parametri Configurare rapida veti gasi si asistenti suplimentari care va vor ajuta sa
va configurati rapid unitatea de actionare, solicitdndu-va unele date esentiale.

De asemenea, grupul de parametri Configurare rapida include si parametrul (P1.2 Aplicatie)
pentru selectarea configuratiei presetate a aplicatiei pentru unitatea de actionare. Atunci cand
parametrul P1.2 Aplicatie este modificat, configuratiile presetate ale aplicatiilor redefinesc
imediat un grup de parametri la valorile predefinite. Mai mult, daca valoarea parametrului P1.2
Aplicatie (ID 212) este modificata cu ajutorul panoului de comanda, se va activa un asistent
de aplicatie. Asistentul de aplicatie va va asista solicitandu-va parametrii de baza aferenti
aplicatiei selectate. Pentru informatii suplimentare privind asistentii de aplicatie, consultati
paragrafele 1.1.1-1.1.6.

Selectarea aplicatiei reduce la minimum necesitatea editarii manuale a parametrilor si ofera
posibilitatea punerii cu usurinta in functiune a unitatii de actionare Vacon 100.

Pot fi selectate urmatoarele configuratii presetate pentru aplicatii:

Aplicatie Descriere

Utilizata, de obicei, pentru aplicatiile simple cu turatie controlata, pentru
Standard care nu sunt necesare caracteristici speciale (de exemplu pompe,
ventilatoare, transportoare).

Utilizata, de obicei, pentru aplicatiile cu turatie controlata la care este

Locallla distantd necesara comutarea intre doua puncte de comanda diferite.

Utilizata, de obicei, pentru aplicatiile cu turatie controlata pentru care sunt

Turatie multi-pas necesare mai multe referinte fixe de turatie (de exemplu bancuri de proba).

Utilizata, de obicei, pentru aplicatiile la care variabila de proces (de exemplu
presiunea) este comandata prin comanda turafiei motorului (de exemplu
pompa sau ventilator). Unitatea de actionare este configurata pentru un
punct de referinta si pentru un semnal de raspuns. Este posibilda comutarea
intre referinta directa a frecventei si referinta de frecventa comandata prin
PID.

Utilizata, de obicei, pentru aplicatii la care sunt necesare functii avansate de
corectie a comenzii motorului.

Comanda PID

Multifunctional

Utilizata, de obicei, pentru procesele la care referinta frecventei motorului

Potentiometru motor este comandata (marita/redusa) prin intrari digitale.
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3.21 APLICATIA DE COMANDA STANDARD

Aplicatia standard este utilizata, de obicei, la aplicatjiile simple cu turatie controlata (de
exemplu, pompe, ventilatoare sau transportoare), pentru care nu sunt necesare caracteristici
speciale.

Unitatea de actionare poate fi comandata fie de la panoul de comanda, fie de la busul de camp,
fie de la terminalul 1/0.

In cazul comenzii de la terminalul /0, semnalul de referinta frecventa al unitatii de actionare
este aplicat fie la Al1 (0...10 V), fie la Al2 (4...20 mA), in functie de tipul semnalului de referinta.
De asemenea, sunt disponibile trei referinte de frecventa presetate. Referintele presetate pot
fi activate prin D14 si DI5. Semnalele de pornire/oprire a unitatii de actionare sunt aplicate la
DI1 (pornire directa) si DI2 (pornire inversa).

Toate iesirile unitatii de actionare pot fi liber configurate. Pe placa de baza I/O sunt disponibile
o iesire analogica (frecventa de iesire) si trei iesiri de releu (functionare, eroare, pregatit).

Conexiuni de comanda

Conexiuni de comanda predefinite pentru aplicatia de comanda standard.
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Placa I/O standard
: [ somnat | Doscrirs
T —[ : ] ‘{ 1 ‘ |+10 Vref | |Ie§ire de referinta | | |
I
. E \
Potentiometru referinta| | N S Al1+ Intrare analogicd 1+
1...10kQ : Referinta frecventa
| (predefinit 0...10V)
oo 3 Al1- Intrare analogica 1-
4 Al2+ Intrare analogica 2+ - .
eferinta frecventa
(predefinit 4...20 mA)
5 Al2- Intrare analogica 2-
___________________ 6 |24 Viesire @ | |24 V tensiune auxiliara | | |
: | 7 ||[onD @ | [Masaio || |
E' T % 8 ‘ |D|1 | |Intrare digitala 1 | | Pornire inainte |
E— e { 9 ‘ |DI2 | |Intrare digitala 2 | | Pornire tnapoi |
R { 10 ‘ |DI3 | |Intrare digitald 3 | | Eroare externa |
| ‘ 1 ‘ |CM ® | |Comun pentru DI1-DI6 | | |*]
| 12 | [24Viesie @ | [24Vtensiune auxiliars | | |
r---4 13 ] [enD ® | [Masaio | |
Lo’ ooqe--] 14 | [pe | [intrare gigitala 4 | [t e
i - | Tnchis Deschis Frecvente presetate 1
Fo-e” e-d----{ 15 | [os | [intrare digitala 5 Rl R
Fome’ oAl 4 16 ‘ |DI6 | |Imrare digitald 6 | | Resetare eroare |
' | ‘ 17 ‘ |CM [ ] | |Comun pentru DI1-DI6 | | |*]
! |
' I
' o TT d---q 18 AO1+ lesire analogica 1 +
\ | [ _—
o mA ) Frecventa iesire (predefinit:
i
N , : 0...20 mA)
: S_of--b--- 119 AO1- @ | |lesire analogica 1 -
[ |
! |
: | . . m =
! ! 30 +24 Vin ﬁﬁr;/nteensmne auxiliara
! |
. |
! ! RS485 Bus serial, negativ
| ! Modbus RTU
' : B RS485 Bus serial, pozitiv
E : 21 RO1/1 NI lesire releu 1
1 |
tFUNCTIONARE | _ " 22 | [rot2CM : FUNCTIONARE
| |
[ ""’ """ 23 RO1/3 ND —
I
l : 24 RO2/1 NI j legire releu 2
|
! EROARE  L----| 25 | |RO2/2CM EROARE
Lo @ -------- 26 | [RO23ND I
32 RO3/2 CM e lesire releu 3 PREGATIT
33 RO3/3 ND .
9301.emf

*) Intrarile digitale pot fi izolate fatd de masa cu ajutorul unui comutator DIP; a se vedea figura
de mai jos

@) [
N
(=) @ fl
[S] A2]
9|
(S
S Intrari digitale
g Flotante
b Conectate la GND
D b (Predefinit!)
S
= e
N

9109.emf

Asistenta 24 ore din 24 la +358 (0)201 212 575 « Email: vacon@vacon.com




VACON - 49

Aplicatia Vacon 100

M1.1 Asistenti

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
0 = Nu se activeaza
1 = Se activeaza
1.1.1 Asistent pornire 0 1 0 1170 | Selectarea optiunii Se
activeaza initiaza asistentul
de pornire (a se vedea
paragraful 1.1).
Selectarea optiunii Se
113 AS|stent.pompe 0 1 0 1671 activeaza inifiaza qsnstentul
multiple pentru pompe multiple (a se
vedea paragraful 1.2).
Selectarea optiunii Se
1.1.4 | Asistent mod incendiu 0 1 0 1672 | 8ctiveaza inifiaza asistentul
pentru mod incendiu (a se
vedea paragraful 1.3).
M1 Configurare rapida:
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
0=Standard
1=Local/la distanta
Bl | 2 Aplicatie 0 2 1 212 |27 Turalle mulipas
4=Multifunctional
5=Potentiometru motor
13 Refenn’;g fref:venta 0,00 P14 Hy 0.0 101 Refer‘mu;a frecventa minima
minima permisa.
14 Referinta fre?venga P13 3200 Hz 50,0 102 Referlnv;a frecventa maxima
maxima permisa.
Defineste timpul necesar
15 Timp accelerare 1 0,1 300,0 s 5,0 103 |Pentru ca frecventa de iegire
sa creasca de la zero la
frecventa maxima.
Defineste timpul necesar
1.6 Timp decelerare 1 0,1 300,0 s 5,0 103 |Pentru cafrecventa de iesire
sa scada de la frecventa
maxima la zero.
Curentul maxim al motorului
1.7 Limita curent motor I_H*0,1 I_S A Variaza 107 |de la unitatea de actionare
c.a.
0=Motor cu inductie
1.8 Tip motor 0 1 0 650 | 1=Motor cu magneti
permanenti
Valoarea U, este inscrisa pe
19 Tensiune nominala Variazi | Variazs v Variazs 110 eticheta 'motorull.u.. Atf}ntle si
motor la conexiunea utilizata
(triunghi/stea).
a inald Val f l isa
110 Frecventa nominala 8.0 320,0 Hz 50 Hz 11 alloarea n este |.nscr|sa pe
motor eticheta motorului.
i inald Val te 1 isa
111 Turatie nominala o4 19200 | rot/min | Variaza 12 e.ioarea n, este .|nscr|sa pe
motor eticheta motorului.
Val I, estel isa
112 | Curent nominal motor | I_H*0,1 | 1S A | Variaza | 113 | 2oared’n esie inscrisa pe
eticheta motorului.
1.13 Cos fi motor 03 1,00 Variaza | 120 |/\ceastdvaloare esteinscrisa
pe eticheta motorului.
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Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Unitatea de actionare cauta
curentul minim al motorului
pentru a economisi energia Si
pentru a reduce zgomotul
motorului. Aceasta functie
poate fi utilizata, de exemplu,
in aplicatiile pentru
ventilatoare si pompe.
0=Dezactivat

1=Activat

Functia de identificare
automata a motorului
calculeaza si masoara
parametrii motorului necesari
pentru comanda optima a
motorului si a turatiei.

0 = Fara actiune

1 =Tn repaus

2 =n rotatie

OBSERVATIE: Parametrii de
pe

eticheta motorului trebuie
setati inainte de executarea
functiei de identificare.

1.14 Optimizare energie 0 1 0 666

1.15 Identificare 0 2 0 631

0=Rampa

1.16 Funcitie start 0 1 0 505 1=Pornire din mers

0=Rotire inertiala

1.17 Functie stop 0 1 0 506 1=Ramp&

0=Dezactivat
1=Activat

0=Fara actiune

1=Alarma

Raspuns la eroare 0 3 5 701 3=Eroare (o.prire conform
externa modului oprire)

3=Eroare (oprire prin rotire

inertialad)

1.18 Resetare automata 0 1 0 731

1.19

0=Fara actiune
1=Alarma
2=Alarma+frecventa
presetata eroare (par.
Raspuns la eroare de P3.9.1.13)

1.20 nivel redus intrare 0 5 0 700 |3=Alarma + frecventa
analogica anterioara

4=Eroare (oprire conform
modului oprire)

5=Eroare (oprire prin rotire
inertiala)

Selectare punct de comanda

Punct de comandé de de la
1.21 la distanta 0 1 0 172 | distanta (pornire/oprire).
0=Comanda I/O

1=Comanda bus de camp
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Aplicatia Vacon 100

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Selectare sursa referinta
frecventa atunci cand punctul
de comanda este /O A
0 = Frecventa presetata 0
1 = Referin{a panou de
comanda
2 = Bus de camp
3=AN

Selectare referinta A 4 =Al12

1.22 comanda I/0 0 9 5 7 5= Al1+AI2
6 = Referinta PID
7 = Potentiometru motor
8 = Referinta joystick
9 = Referintd comutare
OBSERVATIE: Valoarea
predefinita depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Selectare referinta

1.23 comanda de la panou 0 9 1 121 | A sevedea P1.22.

de comanda
Selectare referinta

1.24 | comanda de la bus de 0 9 2 122 | A se vedea P1.22.

camp

: 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Domeniu semnal Al1 0 1 0 379 1=2 10V /4. 20 mA

. 0=0..10V/0..20 mA

1.26 Domeniu semnal Al2 0 1 1 390 1=2.10V / 4. 20 mA

1.27 Functie RO1 0 51 2 1101 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.28 Functie RO2 0 51 3 1104 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.29 Functie RO3 0 51 1 1107 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.30 Functie AO1 0 31 2 10050 | A se vedea P3.5.4.1.1

Mi.31 Standard
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit | ID Descriere
1.31.1 | Frecventa presetata 1 P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 Fre_cven;a prc_ss_etauta selectata
de intrarea digitala Dl14.
1.31.2 | Frecvents presetata 2 | P1.3 P1.4 Hz 150 | 106 |- recventd presetatd selectata
de intrarea digitala DI5.
1313 | Frecvents presetatd3 | P13 | P14 | Hz | 200 | 126 |Frecventdpresetatd selectata

de intrarile digitale DI4 si DI5.
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3.2.2 APLICATIE COMANDA LOCALA/LA DISTANTA

Aplicatia Local/La distanta este utilizata, de obicei, cand sunt necesare doua puncte diferite de
comanda. Comutarea intre punctele de comanda Local si La distanta este realizata prin DI6.

Cand comanda La distanta este activa, comenzile de pornire/oprire pot fi date fie de la busul

de camp, fie de la terminalul 1/0O (DI1 si DI2). Cand comanda Locala este activa, comenzile de
pornire/oprire pot fi date de la panoul de comanda, de la busul de camp sau de la terminalul I/
O (DI4 si DI5).

Pentru fiecare punct de comanda, frecventa de referinta poate fi selectata individual de la
panoul de comanda, de la busul de cdmp sau de la terminalul I/O (Al1 sau Al2).

Toate iesirile unitatii de actionare pot fi liber configurate. Pe placa de baza I/O sunt disponibile
o iesire analogica (frecventa de iesire) si trei iesiri de releu (functionare, eroare, pregatit).

Conexiuni de comanda

Conexiuni de comanda predefinite pentru aplicatia de comanda locala/la distanta
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Aplicatia Vacon 100

Placa I/O standard

11 ] [+10vrer

‘ ‘Ie§ire de referinta

-
|
q P 1 \
Potenfiometru ;efj%?g : -4 2 Al1+ Intrare analogica 1+ LOCAL:
: Referinta frecventa
foooo- 1 3 Al1- Intrare analogica 1- (predefinit 0...10V)
4 Al2+ Intrare analogica 2+ o
Referintd ladistanta =~~~ "~~~ " 7 LA DISTANTA:
(4.20mA) Referinta frecventa
5 | |A2- Intrare analogica 2- (predefinit 4...20 mA)
[ 6 | [24Vieste @ | [24V tensiune auxiliara | | \
Comanda la distanta =
(24V) L7 |[ow @ | [vasa o | |
————— -7 -------4 8 ] [on | [ntrare digital 1 | [LADISTANTA: Pormire nainte |
, P
i . *{ 9 ‘ ‘ DI2 ‘ ‘Intrare digitald 2 ‘ ‘LA DISTANTA: Pornire fnapoi ‘
bee? e { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘Intrare digitala 3 ‘ ‘ Eroare externa ‘
Maiex Sorrlarfialag|sia\nga o 4 1" ‘ ‘CM ® ‘ ‘Comun pentru DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*]
S 4 12 ‘ ‘24 Viegire @ ‘ ‘24 V tensiune auxiliara ‘ ‘ ‘
|
! r---{13 ] [on ® | [Masalo | \
| -
:* --7 - *:* --- 4 14 ‘ ‘ Dl4 ‘ ‘Intrare digitala 4 ‘ ‘LOCAL: Pornire inainte ‘
s S T AT | [intrare digital 5 | [LocAL: Pomire Tnapoi |
| -
R T e { 16 | [D | [intrare digitala 6 | [selectare LocaLLADISTANTA |
: : ‘ 17 ‘ ‘CM [ ] ‘ ‘Comun pentru DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*]
| |
|
: PO e N £ AO1+ lesire analogica 1 +
: I [ Frecventa iesire (predefinit;
N mA ! 0..20 mA)
: S_o4 —— — 119 AO1-/GND @ | |lesire analogica 1 -
| |
| |
I ! ) 24V tensiune auxiliara
| | 30 +24Vin intrare
|
: ! ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Bus serial, negativ ‘
\ | - — Modbus RTU
: | ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Bus serial, pozitiv ‘
l 1 21 | [Row1NI lesire releu 1
|
, FUNC 'ONARE‘F ---4 22 | |RO12CM : FUNCTIONARE
3” -—-+----[ 23 | [romaND —
! | 24 | [RO2/1 NI lesire releu 2
' EROARE '----- 25 | |[Ro2i2CM : EROARE
- (OX )= --- 1 26 | [Ro2i3ND —
| 32 | [RosrzcMm | [~ lesirereleu3 ]
PREGATIT
[ 33 | [Ro3/3ND [

*) Intrarile digitale pot fi izolate fatd de masa cu ajutorul unui comutator DIP; a se vedea figura
de mai jos

Intrari digitale
Flotante

(Predefinit!)

9109.emf
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M1.1 Asistenti

Cod Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

Descriere

Asistent pornire

1170

0 = Nu se activeaza

1 = Se activeaza
Selectarea optiunii Se
activeaza initiaza asistentul
de pornire (a se vedea
paragraful 1.1).

Asistent pompe
multiple

1671

Selectarea optiunii Se
activeaza initiaza asistentul
pentru pompe multiple (a se
vedea paragraful 1.2).

Asistent mod incendiu

1672

Selectarea optiunii Se
activeaza initiaza asistentul
pentru mod incendiu (a se
vedea paragraful 1.3).

M1 Configurare rapida:

Cod Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

Descriere

1.2 Aplicatie

212

0=Standard

1=Local/la distanta
2=Turatie multi-pas
3=Comanda PID
4=Multifunctional
5=Potentiometru motor

Referinta frecventa

1.3 .
minima

0,00

P1.4

Hz

0,0

101

Referinta frecvent{a minima
permisa.

Referinta frecventa

1.4 s
maxima

P1.3

320,0

Hz

50,0

102

Referinta frecventd maxima
permisa.

1.5 Timp accelerare 1

0,1

300,0

5,0

103

Defineste timpul necesar
pentru ca frecventa de iesire
sa creasca de la zero la
frecventa maxima.

1.6 Timp decelerare 1

0,1

300,0

5,0

104

Defineste timpul necesar
pentru ca frecventa de iesire
sa scada de la frecventa
maxima la zero.

1.7 Limita curent motor

|_H*0,1

Variaza

107

Curentul maxim al motorului
de la unitatea de actionare
c.a.

1.8 Tip motor

650

0=Motor cu inductie
1=Motor cu magneti
permanenti

Tensiune nominala

1.9
motor

Variaza

Variaza

Variaza

110

Valoarea Uy, este inscrisa pe
eticheta motorului. Atentie si
la conexiunea utilizata
(triunghi/stea).

Frecventa nominala
motor

8,0

320,0

Hz

50 Hz

11

Valoarea f,, este inscrisa pe
eticheta motorului.

Turatie nominala
motor

24

19200

rot/min

Variaza

112

Valoarea n, este inscrisa pe
eticheta motorului.
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Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

Descriere

Curent nominal motor

|_H*0,1

A

Variaza

113

Valoarea |, este inscrisa pe
eticheta motorului.

1.13

Cos fi motor

0,30

1,00

Variaza

120

Aceasta valoare este inscrisa
pe eticheta motorului.

Optimizare energie

666

Unitatea de actionare cauta
curentul minim al motorului
pentru a economisi energia si
pentru a reduce zgomotul
motorului. Aceasta functie
poate fi utilizata, de exemplu,
in aplicatjile pentru
ventilatoare si pompe.
0=Dezactivat

1=Activat

Identificare

631

Functia de identificare
automata a motorului
calculeaza si masoara
parametrii motorului necesari
pentru comanda optima a
motorului si a turatiei.

0 = Fara actiune

1 =1n repaus

2 = In rotatie

OBSERVATIE: Parametrii de
pe eticheta motorului trebuie
setati Tnainte de executarea
functiei de identificare.

Functie start

505

0=Rampa
1=Pornire din mers

Functie stop

506

0=Rotire inertiala
1=Rampa

Resetare automata

731

0=Dezactivat
1=Activat

Raspuns la eroare
externa

701

0=Fara actiune

1=Alarma

3=Eroare (oprire conform
modului oprire)

3=Eroare (oprire prin rotire
inertialad)

1.20

Raspuns la eroare de
nivel redus intrare
analogica

700

0=Fara actiune
1=Alarma
2=Alarma+frecventa
presetata eroare (par.
P3.9.1.13)

3=Alarma + frecventa
anterioara

4=Eroare (oprire conform
modului oprire)

5=Eroare (oprire prin rotire
inertiala)

1.21

Punct de comanda de
la distanta

172

Selectare punct de comanda
de la

distanta (pornire/oprire).
0=Comanda 1/O
1=Comanda bus de camp
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Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Selectare sursa referinta
frecventa atunci cand punctul
de comanda este I/O A
0 = Frecventa presetata 0
1 = Referin{a panou de
comanda
2 = Bus de camp
3=AN1

Selectare referinta A 4 =AI2

1.22 comanda I/0 0 9 3 7 5= Al1+AI2
6 = Referinta PID
7 = Potentiometru motor
8 = Referinta joystick
9 = Referinta comutare
OBSERVATIE: Valoarea
predefinita depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Selectare referinta

1.23 comanda de la panou 0 9 1 121 | A se vedea P1.22.

de comanda
Selectare referinta

1.24 | comanda de la bus de 0 9 2 122 | A se vedea P1.22.

camp

; 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Domeniu semnal Al1 0 1 0 379 1=2 10V /4. 20 mA

; 0=0..10V/0..20 mA

1.26 Domeniu semnal Al2 0 1 1 390 1=2.10V /4. 20 mA

1.27 Functie RO1 0 51 2 11001 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.28 Functie RO2 0 51 3 11004 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.29 Functie RO3 0 51 1 11007 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.30 Functie AO1 0 31 2 10050 |A se vedea P3.5.4.1.1

Mi.32 Local/La distanta
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit | ID Descriere
13p.1 | Selectare referinta B 1 20 4 131 | A se vedea P1.22
comanda 1/O
< DigIN ADEVARAT=Forteaza
1.322 | Fortare comanda I/O B SlotA.6 425 punctul de comanda la /0O B
ADEVARAT=Referinta de
. DigIN frecventa utilizata este
1.32.3 | Fortare referinta /O B SlotA.6 343 specificata de parametrul
referintd B 1/0 (P1.32.1)
DialN Semnal de pornire 1 cand
1.32.4 | Semnal comanda 1 B 9 423 | punctul de comanda este
SlotA.4
/OB
DiaIN Semnal de pornire 1 cand
1.32.5 | Semnal comanda 2 B 9 424 | punctul de comanda este
SlotA.5
/OB
Fortare comanda de la DigIN Fortare comanda la panoul
1.32.6 « 410 «
panou de comanda SlotA.1 de comanda
Fortare comanda la DigIN Fortare comanda la bus de
1.32.7 - 411 -
bus de camp Slot0.1 camp
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Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
R DigIN FALS = OK
1.32.8 | Eroare externa (inchis) siotA3 | 49° | ADEVARAT = Eroare externs
132.9 Resetare eroare DigIN 414 Reseteaza toate grorile active
o (inchis) Slot0.1 cand este ADEVARAT
3.2.3 APLICATIE COMANDA TURATIE MULTI-PAS

Aplicatia pentru comanda turatie multi-pas poate fi utilizata pentru aplicatiile in care sunt
necesare mai multe referinte fixe de turatie (de exemplu bancuri de proba).

Pot fi utilizate in total 7 + 1 referinte individuale de frecventa: o referinta de baza (Al1 sau Al2)
si 7 referinte presetate.

Referintele presetate sunt selectate cu semnalele digitale D14, DI5 si DI6. Daca niciuna dintre
aceste intrari nu este activa, referinfa de frecventa este preluata de la intrarea analogica (Al1
sau Al2). Comenzile de pornire/oprire sunt date prin terminalul I1/O (DI1 si DI2).

Toate iesirile unitatii de actionare pot fi liber configurate. Pe placa de baza I/O sunt disponibile
o iesire analogica (frecventa de iesire) si trei iesiri de releu (functionare, eroare, pregatit).

Conexiuni de comanda
Conexiunile de comanda predefinite pentru aplicatia de comanda turatie multi-pas.
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Placa 1/0 standard
. [ Somnal |

‘r' - : 1 { 1 ‘ ‘+10 Vref ‘ ‘Iesire de referinta ‘ ‘ ‘
Potentiometru referinta| , \L” 2 Al Int logics 1
{0 : ' rrere analegies I Referinta frecventa
! (predefinit 0...10V)
bemmo o 1 3 Al1- Intrare analogica 1-
4 Al2+ Intrare analogica 2+
Referinta frecventa
(predefinit 4...20 mA)
5 Al2- Intrare analogica 2-
B ECEEEETEEEEEE 6 ‘ 24 Viesire @ ‘ ‘24 V tensiune auxiliara ‘ ‘ ‘
) [ 7 |[enD ® | [Masaio || \
e 1 8 | [on | [intrare digitala 1 [ Pomireinainte |
RIUIEEEEEEE {19 |[oe | [intrare gigitata 2 |[ Pomireinapoi |
:L el e { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘Intrare digitala 3 ‘ ‘ Eroare externa ‘
3 ‘ 11 ‘ ‘ CcM ® ‘ ‘Comun pentru DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*]
3 ‘ 12 ‘ ‘ 24V iesire @ ‘ ‘24 V tensiune auxiliara ‘ ‘ ‘
113 | [enp ® | [Masaio || |
Lol O 4 14 ‘ ‘ DI4 ‘ ‘Intrare digitald 4 ‘ T T i
L — T
o a5 | [os | [ntere digiala 5 e
e [o I ON|ESSSEE
! 1 (17 | [cm ® || [ComunpentupitDie || %)
! I
| I
| TS a1 18 AO1+ lesire analogica 1 +
Lo mA 1! Frecventa iesire
N ;o (predefinit: 0...20 mA)
! Soof--r--- 119 AO1- @ | |lesire analogica 1 -
| |
! |
i 3 30 +24Vin ﬁr;/réensiune auxiliara
) I
! | ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Bus serial, negativ ‘
| : ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Bus serial, pozitiv ‘ Modbus RTU
FUNCTIO- 3 21 | |ROVANI j legire releu 1
NARE  L----| 22 | [rotr2cM FUNCTIONARE
\®ﬂ ****** 23 | |[RO1/3ND —
3 : 24 RO2/1 NI j lesire releu 2
: EROARE h_—-- 25 RO2/2 CM EROARE
A X ) 26 | [RO2/3ND —
32 RO3/2 CM / lesire releu 3 3
PREGATIT
33 RO3/3 ND

*) Intrarile digitale pot fi izolate fatd de masa cu ajutorul unui comutator DIP; a se vedea figura
de mai jos:

Intrari digitale
Flotante
Conectate la GND
(Predefinit!)

Thaninn

-

QXX oXo Yo, o XoXoXoXo Koo LYo Xo ko)

9109.emf
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M1.1 Asistenti

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
0 = Nu se activeaza
1 = Se activeaza
1.1 Asistent pornire 0 1 0 | 1170 |Selectarea optiunii Se
activeaza initiaza asistentul
de pornire (a se vedea
paragraful 1.1).
Selectarea optiunii Se
113 AS|stent.pompe 0 1 0 1671 activeaza inifiaza qsnstentul
multiple pentru pompe multiple (a se
vedea paragraful 1.2).
Selectarea optiunii Se
1.1.4 | Asistent mod incendiu 0 1 0 1672 | 8ctiveaza inifiaza asistentul
pentru mod incendiu (a se
vedea paragraful 1.3).
M1 Configurare rapida:
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
0=Standard
1=Local/la distanta
1.2 Aplicatie 0 5 2 21 |27 Turatie multi-pas
' P 3=Comanda PID
4=Multifunctional
5=Potentiometru motor
13 Refenn’;g .frevcven!;a 0,00 P14 0.0 101 Refer.muta frecventa minima
minima permisa.
14 Referinta fre?veni_;a P13 3200 Hz 50,0 102 Referllnvta frecventa maxima
maxima permisa.
Defineste timpul necesar
15 Timp accelerare 1 0,1 300,0 | Hz 5,0 103 |Pentu ca frecventa de iesire
sa creasca de la zero la
frecventa maxima.
Defineste timpul necesar
1.6 Timp decelerare 1 0,1 300,0 s 5,0 104 |Pentru ca frecventa de iesire
sa scada de la frecventa
maxima la zero.
Curentul maxim al motorului
1.7 Limita curent motor |1_GH*0,1 IS s Variaza 107 |de la unitatea de actionare
c.a.
0=Motor cu inductie
1.8 Tip motor 0 1 0 650 | 1=Motor cu magneti
permanenti
Valoarea U, este inscrisa pe
19 Tensiune nominala Variaza | Variaza Variazs 110 eticheta 'motoruIL.Ji'. At?ntie si
motor la conexiunea utilizata
(triunghi/stea).
110 Frecventd nominala 8.0 320.0 v 50 Hz o Valnloarea f, este |.nscr|sa pe
motor eticheta motorului.
11 Turatie nominala 24 19200 Hz Variaza 112 Vellloarea n, este .|nscr|sa pe
motor eticheta motorului.
112 | Curent nominal motor | I_H*0,1 | 1S | rotmin | Variaza | 113 | aloareal este inscrisa pe
- - eticheta motorului.
1.13 Cos fi motor 0,30 1,00 A | Variaza | 120 |Aceasta valoare esteinscrisa
pe eticheta motorului.
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Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

Descriere

Optimizare energie

666

Unitatea de actionare cauta
curentul minim al motorului
pentru a economisi energia si
pentru a reduce zgomotul
motorului. Aceasta functie
poate fi utilizata, de exemplu,
in aplicatiile pentru
ventilatoare si pompe.
0=Dezactivat

1=Activat

1.15

Identificare

631

Functia de identificare
automata a motorului
calculeaza si masoara
parametrii motorului necesari
pentru comanda optima a
motorului si a turatiei.

0 = Fara actiune

1 =Tn repaus

2 =n rotatie

OBSERVATIE: Parametrii de
pe eticheta motorului trebuie
setati Tnainte de executarea
functiei de identificare.

1.16

Funcitie start

505

0=Rampa
1=Pornire din mers

Functie stop

506

0=Rotire inertiala
1=Rampa

1.18

Resetare automata

731

0=Dezactivat
1=Activat

1.19

Raspuns la eroare
externa

701

0=Fara actiune

1=Alarma

3=Eroare (oprire conform
modului oprire)

3=Eroare (oprire prin rotire
inertialad)

1.20

Raspuns la eroare de
nivel redus intrare
analogica

700

0=Fara actiune
1=Alarma
2=Alarma+frecventa
presetata eroare (par.
P3.9.1.13)

3=Alarma + frecventa
anterioara

4=Eroare (oprire conform
modului oprire)

5=Eroare (oprire prin rotire
inertiala)

1.21

Punct de comanda de
la distanta

172

Selectare punct de comanda
de la distanta (pornire/oprire).
0=Comanda 1/O

1=Comanda bus de camp
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Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Selectare sursa referinta
frecventa atunci cand punctul
de comanda este I/0 A
0 = Frecventa presetata 0
1 = Referinta panou de
comanda
2 = Bus de camp
3=AN1

Selectare referinta A 4 =Al12

1.22 comanda I/O0 0 9 5 7 5= Al1+AI2
6 = Referinta PID
7 = Potentiometru motor
8 = Referinta joystick
9 = Referintda comutare
OBSERVATIE: Valoarea
predefinita depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Selectare referinta

1.23 | comanda de la panou 0 9 1 121 | A se vedea P1.22.

de comanda
Selectare referinta

1.24 | comanda de la bus de 0 9 2 122 | A se vedea P1.22.

camp

. 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Domeniu semnal Al1 0 1 0 379 1=2 10V /4. 20 mA

. 0=0..10V/0..20 mA

1.26 Domeniu semnal Al2 0 1 1 390 1=2.10V /4 20 mA

1.27 Functie RO1 0 51 2 11001 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.28 Functie RO2 0 51 3 11004 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.29 Functie RO3 0 51 1 11007 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.30 Functie AO1 0 31 2 10050 | A se vedea P3.5.4.1.1

M1.33 Turatie multi-pas
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
1.33.1 | Frecventa presetata 1 P1.3 P1.4 Hz 10,0 105
1.33.2 | Frecventa presetata 2 P1.3 P1.4 Hz 15,0 106
1.33.3 | Frecventa presetata 3 P1.3 P1.4 Hz 20,0 126
1.33.4 |Frecventa presetata 4| P1.3 P1.4 Hz 25,0 127
1.33.5 |Frecventa presetata 5 P1.3 P1.4 Hz 30,0 128
1.33.6 |Frecventa presetata 6| P1.3 P1.4 Hz 40,0 129
1.33.7 | Frecventa presetata 7 P1.3 P1.4 Hz 50,0 130
0=Codat binar
1=Numar de intrari.
« Frecventa
1.33.8 Mod frecvevni_;a 0 1 0 128 | presetata este selectata in
presetata . PO
functie de cate intrari digitale
pentru turatie presetata sunt
active.
133.9 Eroare externa DigIN 405 FALS = OK
o (inchis) SlotA.3 ADEVARAT = Eroare externa
1.33.10 Resetare eroare DigIN 414 Reseteaza toate erorile active
e (Tnchis) Slot0.1 cand este ADEVARAT
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3.24 APLICATIE COMANDA PID

Aplicatia de comanda PID este utilizata, de obicei, la aplicatijile in care variabila de proces (de
exemplu presiunea) este comandata prin comanda turatiei motorului (de exemplu pompa sau
ventilator). In aceast& configuratie, controlerul PID intern al unit&tii de actionare va fi configurat
pentru un punct de referinta si pentru un semnal de raspuns. Aplicatia de comanda PID asigura
o0 comanda lina si contine un pachet de comanda si masurare integrat, in care nu sunt
necesare niciun fel de componente suplimetare.

Pot fi utilizate doua puncte de comanda diferite. Alegerea intre punctele de comanda A si B se
realizeaza prin DI6. Cand este activ punctul de comanda A, comenzile de pornire/oprire sunt
date prin DI1 iar referinta de frecventa este preluata de la controlerul PID. Cand este activ
punctul de comanda B, comenzile de pornire/oprire sunt date prin D14 iar referinta de frecventa
este preluata direct de la Al1.

Toate iegirile unitatii de actionare pot fi liber configurate. Pe placa de baza I/O sunt disponibile
o iesire analogica (frecventa de iesire) si trei iesiri de releu (functionare, eroare, pregatit).

Conexiuni de comanda

Conexiuni de comanda predefinite pentru aplicatia de comanda PID.
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Placa I/0O standard
. el |

- { : ]ﬂ 1 ‘ ‘+10 Vref ‘ ‘Iesire de referinta ‘ ‘ ‘
|
. o \
PSR T : -4 2 Al1+ Intrare analogica 1+ Loc A: Punct referinta PID
1...10kQ s
I (referintd)
: Loc B: Referinta frecventa
———————— 3 All- Intrare analogica 1- (predefinit 0...10V)
Transmitator cu doua fire
Valoare Pl 4 Alz+ Intrare analogicd 2+ Raspuns PID (valoare
actuala actuald) (predefinit 4...20
=== 5 Al2- Intrare analogica 2- mA)
|
1=(0)4..20mA | _ 1 _ _ _ — - P
mmmm o : ,,,,, 6 24 Viesire @ ‘24 V tensiune auxiliara ‘ ‘ ‘
l t----{ 7 | [en ® | [Masalo || \
| P 4
F==" e - «{ 8 ‘ ‘ DI1 ‘ ‘|ntrare digitala 1 ‘ Loc A: Pornire fnainte (controler PID) ‘
I .
:— e’ oo *{ 9 ‘ ‘ DI2 ‘ ‘Intrare digitala 2 ‘ ‘ Eroare externd ‘
I e
--- m------ { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘Intrare digitala 3 ‘ ‘ Resetare eroare ‘
[ 11 | [cum ® | | [comunpentruDii-Die || *)
e ‘ 12 ‘ ‘24 Viesire @ ‘ ‘24 V tensiune auxiliara ‘ ‘ ‘
|
: / ~----{13 ] [o ® | [Masa o || |
Lo ot~ 14 | [Du | [intrare digitala 4 | [ Cimmssis ™ |
- |
‘r T oo 4 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘Intrare digitala 5 ‘ ‘ Frecventa presetata 1 ‘
I . I
‘L ___.7 __ :, o 4 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘Intrare digitala 6 ‘ ‘ Selectare punct comand A/B ‘
! | ‘ 17 ‘ ‘ CcM ) ‘ ‘Comun pentru DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*]
| |
| |
I R moo 18 AO1+ lesire analogica 1 +
Lo mA | Frecventa iesire
o ;o (0...20 mA)
! el 19 | |AO1-/GND ® | |lesire analogica 1 -
| |
| |
: : 30 +24 Vi 24 V tensiune auxiliara
‘ | intrare
| |
I ! ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Bus serial, negativ ‘
I ! Modbus RTU
! | ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Bus serial, pozitiv ‘
| FUNCTIO- : 21 RO1/1 NI lesire releu 1
| NARE 22 | [Rot2cMm - FUNCTIONARE
| |
(i @ -k — == 23 RO1/3 ND —
| |
! ! 24 RO2/1 NI 7 legire releu 2
! EROARE - - - -1 25 RO2/2 CM EROARE
(X ) 1 26 | [Ro2i3ND —
32 RO3/2 CM .~ lesire releu 3 }
33 RO3/3 ND [ PREGATIT

*) Intrarile digitale pot fi izolate fatd de masa cu ajutorul unui comutator DIP; a se vedea figura
de mai jos

Intrari digitale
Flotante
Conectate la GND
(Predefinit!)

9109.emf
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M1.1 Asistenti

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
0 = Nu se activeaza
1 = Se activeaza
. . Selectarea optiunii Se
1.1.1 Asistent pornire 0 1 0 1170 ) S
activeaza initiaza asistentul
de pornire (a se vedea
paragraful 1.1).
Selectarea opfiunii Se
113 AS|stent.pompe 0 1 0 1671 activeaza initiaza a.3|stentul
multiple pentru pompe multiple (a se
vedea paragraful 1.2).
Selectarea opfiunii Se
114 | Asistent mod incendiu | 0 1 0 1672 | 3ctiveazd initiaza asistentul
pentru mod incendiu (a se
vedea paragraful 1.3).
M1 Configurare rapida:
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
0=Standard
1=Local/la distanta
1.2 Aplicatie 0 5 3 21 |2=Turatie multi-pas
' P 3=Comanda PID
4=Multifunctional
5=Potentiometru motor
13 Referlntfa fref:venta 0,00 P14 Hz 0.0 101 Referlln:;a frecventa minima
minima permisa.
14 Referinta fre?venta P13 320,0 Hz 50,0 102 Referlln_ta frecventa maxima
maxima permisa.
Defineste timpul necesar
15 | Timpaccelerare1 | 04 | 3000 | s 50 | 103 |Pentru ca frecventa de iesire
sa creasca de la zero la
frecventa maxima.
Defineste timpul necesar
16 | Timpdecelerare1 | 04 | 3000 | s 50 | 104 |PEnlu cairecventade iegire
sa scada de la frecventa
maxima la zero.
Curentul maxim al motorului
1.7 Limita curent motor | I_H*0,1 I_S A Variaza 107 |de la unitatea de actionare
c.a.
0=Motor cu inductie
1.8 Tip motor 0 1 0 650 | 1=Motor cu magneti
permanenti
Valoarea U, este inscrisa pe
1.9 Tensiune nominala Variaza | Variaza \Y, Variaza 110 eticheta .motoruIL_Ji.. Atiantie S
motor la conexiunea utilizata
(triunghi/stea).
110 Frecventa nominala 8.0 3200 Hz 50 Hz 11 Valloarea f, este |.nscr|sa pe
motor eticheta motorului.
149 | Turatie nominald 24 | 19200 | rot/min | Variaza | 112 | aloareany este inscrisa pe
motor eticheta motorului.
112 | Curent nominal motor| | H*0,1 | IS A | Variaza | 113 | aloareal, este inscrisd pe
- - eticheta motorului.
1.13 Cos fi motor 0,30 1,00 Variaza | 120 |/\ceastdvaloare este inscrisa
pe eticheta motorului.
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Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

Descriere

Optimizare energie

666

Unitatea de actionare cauta
curentul minim al motorului
pentru a economisi energia si
pentru a reduce zgomotul
motorului. Aceasta functie
poate fi utilizata, de exemplu,
n aplicatiile pentru
ventilatoare si pompe.
0=Dezactivat

1=Activat

Identificare

631

Functia de identificare
automata a motorului
calculeaza si masoara
parametrii motorului necesari
pentru comanda optima a
motorului si a turatiei.

0 = Fara actiune

1 =Tn repaus

2 = In rotatie
OBSERVATIE:Parametrii de
pe eticheta motorului trebuie
setati inainte de executarea
functiei de identificare.

Funcitie start

505

0=Rampa
1=Pornire din mers

Functie stop

506

0=Rotire inertiala
1=Rampa

Resetare automata

731

0=Dezactivat
1=Activat

Raspuns la eroare
externa

701

O=Fara actiune

1=Alarma

3=Eroare (oprire conform
modului oprire)

3=Eroare (oprire prin rotire
inertiala)

1.20

Raspuns la eroare de
nivel redus intrare
analogica

700

0=Fara actiune
1=Alarma
2=Alarma+frecventa
presetata eroare (par.
P3.9.1.13)

3=Alarma + frecventa
anterioara

4=Eroare (oprire conform
modului oprire)

5=Eroare (oprire prin rotire
inertiala)

1.21

Punct de comanda
de la distanta

172

Selectare punct de comanda
de la distanta (pornire/oprire).
0=Comanda /O

1=Comanda bus de camp
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Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Selectare sursa referinta
frecventa atunci cand punctul
de comanda este I/O A
0 = Frecventa presetata 0
1 = Referinta panou de
comanda
2 = Bus de camp
3=Al1
Selectare referinta A 4 =Al12
1.22 comanda I/O 0 9 6 "7 5=Al1+AI2
6 = Referinta PID
7 = Potentiometru motor
8 = Referinta joystick
9 = Referintd comutare
OBSERVATIE: Valoarea
predefinita depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.
Selectare referinta
1.23 comanda de la 0 9 1 121 | A se vedea P1.22.
panou de comanda
Selectare referinta
1.24 comanda de la bus 0 9 2 122 | A se vedea P1.22.
de camp
. 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Domeniu semnal Al1 0 1 0 379 1=2 10V /4. 20 mA
. 0=0..10V/0..20mA
1.26 Domeniu semnal Al2 0 1 1 390 1=2.10V / 4. 20 mA
1.27 Functie RO1 0 51 2 11001 | A se vedea P3.5.3.2.1
1.28 Functie RO2 0 51 3 11004 | A se vedea P3.5.3.2.1
1.29 Functie RO3 0 51 1 11007 | A se vedea P3.5.3.2.1
1.30 Functie AO1 0 31 2 10050 | A se vedea P3.5.4.1.1
M1.34 Comanda PID
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Daca valoarea parametrului
este setata la 100 %, o
o o
1.34.1 Castig PID 0,00 | 100,00 | % 100,00 | 1g |Modificare de 10 %din
valoarea de eroare determina
modificarea iesirii controlerului
cu 10 %.
Daca acest parametru este
setatla 1,00 s, o modificare de
1.34.2 | Durata integrare PID 0,00 600,00 S 1,00 119 | 10% din valoarea de eroare
determina modificarea iesirii
controlerului cu 10,00%/s.
Daca acest parametru este
setatla 1,00 s, o modificare de
o) i L
1.34.3 | Duraté derivativa PID| 0,00 | 100,00 | s 0,00 | 1132 | 10% din valoarea erorii timp
de 1,00 s determina
modificarea iesirii controlerului
cu 10,00 %.
1344 | Selectaresursa 0 30 2 334 |A se vedea P3.13.3.3
semnal raspuns 1
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Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
1345 | Selectare sursa 0 32 1 332 |Ase vedea P3.13.2.6
punct de referinta 1
1346 | Punctdereferintd 1\, oox | Variazs |Variaza| 0 167
panou comanda
Unitatea de actionare intra in
modul de asteptare cand
frecventa de iesire ramane
1347 Limita 1 frecventa 0.0 320,0 Hyz 0,0 1016 §ub aceastg limita pe un
mod asteptare interval de timp mai mare
decat cel definit de parametrul
de temporizare in mod
asteptare.
Durata minima in care
Temporizare 1 mod frecventa trebuie sa ramana
1.34.8 P 0 3000 S 0 1017 | sub limita modului de
asteptare N .
asteptare inainte ca unitatea
de actionare sa fie oprita.
Defineste nivelul pentru
supravegherea activarii valorii
1.34.9 Nivel 1 activare Variaza | Variaza |Variaza| Variaza | 1018 | semnalului de raspuns PID.
Utilizeaza unitatile de proces
selectate.
13410 Frecventa presetata P13 P14 Hz 10,0 105 Fre'cventa pr'es',etavta selectata
1 de intrarea digitala DI5.
3.25 APLICATIA DE COMANDA MULTIFUNCTIONALA

Aplicatia de comanda multifunctionala ofera o gama larga de parametri pentru comandarea
motoarelor. Aplicatia poate fi utilizata pentru diverse tipuri de procese pentru care este
necesara o gama larga de functii de corectie a comenzii motorului (de exemplu la
transportoare).

Unitatea de actionare poate fi comandata fie de la panoul de comanda, fie de la busul de camp,
fie de la terminalul I/O. In cazul comenzii de la terminalul I/O, comenzile de pornire/oprire sunt
date prin DI1 si DI2 iar referinta de frecventa este preluata fie de la Al1, fie de la Al2.

Sunt disponibile doua rampe de accelerare/decelerare. Alegerea intre rampa 1 si rampa 2 se
face prin DI6.

Toate iesirile unitatii de actionare pot fi liber configurate. Pe placa de baza I/O sunt disponibile
o iesire analogica (frecventa de iesire) si trei iesiri de releu (functionare, eroare, pregatit).

Conexiuni de comanda

Conexiuni de comanda predefinite pentru aplicatia de comanda multifunctionala.
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Placa I/0O standard

- < : }J 1 ‘ ‘+1O Vref ‘ ‘Ie§ire de referinta ‘ ‘ ‘
) B \
Potent| 1l ferint o s
otentiometru ;eﬁr(';(g i 2 All+ Intrare analogica 1+ Referints frecvents
(predefinit 0...10V)
SR 3 Al1- Intrare analogica 1- e
Traductorea 0 - - - __ 4 A2+ Intrare analogicé 2+ o )
* el teoris
1= === 5 Al2- Intrare analogica 2-
|
‘((7))471725) [nf\: B :3 I 24V iesire @ ‘24 V tensiune auxiliara ‘ ‘ ‘
! t----{ 7 ][onD @ | [Masaio || \
:r R { 8 ‘ ‘ DI ‘ ‘Intrare digitala 1 ‘ ‘ Pornire inainte ‘
:7 T { 9 ‘ ‘ DI2 ‘ ‘Intrare digitala 2 ‘ ‘ Pornire inapoi ‘
‘r R { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘Intrare digitala 3 ‘ ‘ Resetare eroare ‘
|
! [ 11 | [cum ® | | [comunpentupit-Dis || \
; ‘ 12 ‘ ‘ 24 Viesie @ ‘ ‘24 V tensiune auxiliara ‘ ‘ ‘
3 (7777+ 13 HGND .‘ ‘Masél/O H ‘
:, - . - - :, I 4 14 ‘ ‘ Dl4 ‘ ‘Intrare digitala 4 ‘ ‘ Frecventa presetata 1 ‘
L - . - - L I 4 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘Intrare digitala 5 ‘ ‘ Eroare externa ‘
:L ___7 - __ 3, o <‘ 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘Intrare digitala 6 ‘ ‘ Selectare rampéa 1/rampa 2 ‘
| | ‘ 17 ‘ ‘CM ® ‘ ‘Comun pentru DI1-DI6 ‘ ‘ ‘
| |
: TS R 18 AO1+ lesire analogica 1 +
Lo mA ! : Frecvent iesire
\ ‘ (0..20 mA)
3 N L -h---- 19 AO1-/GND @ | |lesire analogica 1 - "
| |
| ! . -
3 3 30 +24 Vin iﬁr;/rteensmne auxiliara
: : ‘ ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Bus serial, negativ ‘
! ! Modbus RTU
| | ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Bus serial, pozitiv ‘
| FUNCTIO- | 21 | [ROUTNI lesire releu 1
 NARE ] 22 | [Rot2CMm : FUNCTIONARE
l——®~% ————— 23 | [rRO1/3ND —
3 } 24 RO2/1 NI j lesire releu 2
: EROARE - - ___1 25 RO2/2 CM EROARE
BRI O QEEEEEEEE 26 | |RO2/3ND —
| 32 | [Ro32cm | [~ lesirereleu3 ]
PREGATIT
[ 33 | [RO33ND \

*) Intrarile digitale pot fi izolate fatd de masa cu ajutorul unui comutator DIP; a se vedea figura

de mai jos

i

0000200002002008\"

Intrari digitale
Flotante
Conectate la GND
(Predefinit!)

it

9109.emf
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M1.1 Asistenti

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
0 = Nu se activeaza
1 = Se activeaza
1.1 Asistent pornire 0 1 0 | 1170 |Selectarea optiunii Se
activeaza initiaza asistentul
de pornire (a se vedea
paragraful 1.1).
Selectarea optiunii Se
113 AS|stent.pompe 0 1 0 1671 activeaza inifiaza qsnstentul
multiple pentru pompe multiple (a se
vedea paragraful 1.2).
Selectarea optiunii Se
1.1.4 | Asistent mod incendiu 0 1 0 1672 | 8ctiveaza inifiaza asistentul
pentru mod incendiu (a se
vedea paragraful 1.3).
M1 Configurare rapida:
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
0=Standard
1=Local/la distanta
e | 2 Aplicatie 0 5 4 212 gzz%ﬁgig;“g'gas
4=Multifunctional
5=Potentiometru motor
13 Refenntg .freucventa 0,00 P14 Hy 0.0 101 Refer.lnEa frecventa minima
minima permisa.
14 Referinta fre?venta P13 320,0 Hz 50,0 102 Refer'lnvta frecventa maxima
maxima permisa.
Defineste timpul necesar
15 Timp accelerare 1 0,1 300,0 s 5,0 103 |Pentru ca frecventa de iesire
sa creasca de la zero la
frecventa maxima.
Defineste timpul necesar
1.6 Timp decelerare 1 0,1 300,0 s 5,0 104 |Pentru ca frecventa de iegire
sa scada de la frecventa
maxima la zero.
Curentul maxim al motorului
1.7 Limita curent motor | 1_H*0,1 I_S A Variaza 107 |de la unitatea de actionare
c.a.
0=Motor cu inductie
1.8 Tip motor 0 1 0 650 | 1=Motor cu magneti
permanenti
Valoarea U, este inscrisa pe
19 Tensiune nominala Variaza | Variaza v Variazs 110 eticheta .motorultlul. At?ntle si
motor la conexiunea utilizata
(triunghi/stea).
= — Val f = —
110 Frecventa nominala 8.0 320,0 Hz 50 Hz 11 goarea n este |.nscr|sa pe
motor eticheta motorului.
11 Turatie nominala 24 19200 | rot/min | Variazs 112 Vellloarea n, este .|nscr|sa pe
motor eticheta motorului.
Val I, estel isa
1.12 | Curent nominal motor | |_H*0,1 I_S Variaza 113 alloarea n 8Ste |hscrlsa pe
eticheta motorului.
1.13 Cos fi motor 0,30 1,00 Variaza | 120 |/A\ceastd valoare este inscrisd
pe eticheta motorului.
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Cod Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

Descriere

1.14 Optimizare energie

666

Unitatea de actionare cauta
curentul minim al motorului
pentru a economisi energia si
pentru a reduce zgomotul
motorului. Aceasta functie
poate fi utilizata, de exemplu,
in aplicatiile pentru
ventilatoare si pompe.
0=Dezactivat

1=Activat

1.15 Identificare

631

Functia de identificare
automata a motorului
calculeaza si masoara
parametrii motorului necesari
pentru comanda optima a
motorului si a turatiei.

0 = Fara actiune

1 =Tn repaus

2 = In rotatie

OBSERVATIE: Parametrii de
pe eticheta motorului trebuie
setati inainte de executarea
functiei de identificare.

1.16 Funcitie start

505

0=Rampa
1=Pornire din mers

1.17 Functie stop

506

0=Rotire inertiala
1=Rampa

1.18 Resetare automata

731

0=Dezactivat
1=Activat

Raspuns la eroare
externa

701

0=Fara actiune

1=Alarma

3=Eroare (oprire conform
modului oprire)

3=Eroare (oprire prin rotire
inertiald)

Raspuns la eroare de
1.20 nivel redus intrare
analogica

700

0=Fara actiune

1=Alarma
2=Alarma+frecventa
presetata eroare (par.
P3.9.1.13)

3=Alarma + frecventa
anterioara

4=Eroare (oprire conform
modului oprire)

5=Eroare (oprire prin rotire
inertiald)

1.21 la distanta

Punct de comanda de

172

Selectare punct de comanda
de la distanta (pornire/oprire).
0=Comanda I/0

1=Comanda bus de camp
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Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Selectare sursa referinta
frecventa atunci cand punctul
de comanda este I/O A
0 = Frecventa presetata 0
1 = Referin{a panou de
comanda
2 = Bus de camp
3=AN1

Selectare referinta A 4 =Al12

1.22 comanda 1/O 0 9 5 7 5= Al1+AI2
6 = Referint{a PID
7 = Potentiometru motor
8 = Referinta joystick
9 = Referin{a comutare
OBSERVATIE: Valoarea
predefinita depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Selectare referinta

1.23 | comanda de la panou 0 9 1 121 |A se vedea P1.22.

de comanda
Selectare referinta

1.24 | comanda de la bus de 0 9 2 122 | A se vedea P1.22.

camp

: 0=0..10V/0.20 mA
1.25 Domeniu semnal Al1 0 1 0 379 1=2 10V /4. 20 mA

. 0=0..10V/0..20 mA

1.26 Domeniu semnal Al2 0 1 0 390 1=2.10V / 4. 20 mA

1.27 Functie RO1 0 51 2 11001 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.28 Functie RO2 0 51 3 11004 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.29 Functie RO3 0 51 1 11007 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.30 Functie AO1 0 31 2 10050 | A se vedea P3.5.4.1.1

M1.35 Multifunctional
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit| ID Descriere

0=Bucla deschisa la
comanda frecventa U/f

1.35.1 Mod comanda 0 2 0 600 | -Bucld deschisa la
comanda turatie
2=Bucla deschisa la
comanda cuplu

1.35.2 Crestere automata 0 1 0 109 OfDe;actlvat

cuplu 1=Activat

Defineste timpul necesar

1.35.3 | Timp accelerare 2 0,1 300,0 s 10,0 | 502 |Pentru cafrecventa de iesire
sa creasca de la zero la
frecventa maxima
Defineste timpul necesar

1.35.4 | Timp decelerare 2 0,1 300,0 s 10,0 | 503 |Pentiu cafrecventa de iegire
sa scada de la frecventa
maxima la zero

1.35.5 |Frecventa presetatd 1| P1.3 P1.4 Hz 50 | 105 |Frecventd presetata selectata
de intrarea digitala DI4.

Tel. +358 (0) 201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205




Aplicatia Vacon 100 VACON « 72

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit| ID Descriere

Tipul de curba U/f intre
frecventa zero si punctul de
slabire a campului.

O=Liniar

1=Patratic

2=Programabil

1.35.6 Selectare raport U/f 0 2 0 108

Punctul de slabire camp este
frecventa de iegire la care
8,00 P1.4 Hz Variaza | 602 |tensiunea de iesire atinge
tensiunea punctului de sabire
camp

Frecventa punct

1.35.7 RN
slabire camp

Tensiunea la punctul de
slabire camp in % din
valoarea tensiunii nominale a
motorului

Tensiune la punct de

1.35.8 AN
slabire camp

10,00 | 200,00 % 100,00 | 603

Daca a fost selectata curba
U/f programabila (parametrul
0,0 P1.35.7 Hz Variaza | 604 |P1.35.6), acest parametru
defineste frecventa punctului
central al curbei.

Frecventa punct

1.35.9 central U/f

Daca a fost selectata curba
U/f programabila (parametrul
0,0 100,00 % 100,0 605 |P1.35.6), acest parametru
defineste tensiunea punctului
central al curbei.

Tensiune punct

1.35.10 central U/f

Acest parametru defineste
tensiunea la frecventa zero a
0,00 40,00 % Variaza | 606 |curbei U/f. Valoarea
predefinita variaza in functie
de marimea unitatii.

Tensiune la frecventa
zero

1.35.11

Defineste curentul c.c.
absorbit de motor la pornire.
Dezactivat daca este setat
pe 0.

Curent de
1.35.12 magnetizare la 0,00 Variaza A Variaza | 517
pornire

Acest parametru defineste
timpul in care motorul
absoarbe curent c.c. inainte
de Inceperea acceleratiei.

Timp de magnetizare

1.35.13 .
la pornire

0,00 600,00 s 0,00 516

Defineste curentul injectat in
1.35.14 Curent frana c.c. Variaza | Variaza A Variaza | 507 |motor in timpul franarii c.c. 0
= Dezactivat

Stabileste daca sistemul de
franare este ACTIVAT sau
0,00 600,00 s 0,00 508 | DEZACTIVAT precum si
timpul de franare al franei c.c.
la oprirea motorului.

Timp de frénare c.c. la

1.35.15 .
oprire

Frecventa de
1.35.16 | incepere franare c.c. 0,10 50,00 % 0,00 515
la oprire in rampa

Frecventa de iesire la care
este aplicata franarea c.c.

Functia de reducere permite
reducerea turatiei in functie
de sarcina. Reducerea va fi
definita in procente din turatia
nominala, la sarcina
nominala.

1.35.17 Reducere sarcina 0,00 50,00 % 0,00 620
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Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit| ID Descriere

Reducerea sarcinii este
utilizata pentru obtinerea unei
reduceri dinamice a turatjei
1.35.18 Durata rgdljcere 0,00 2,00 s 0,00 656 | €@ urmare a modificarii
sarcina sarcinii. Acest parametru
defineste timpul in care
turatia este readusa la nivelul
anterior cresterii sarcinii.

0 = Normal; factorul de
reducere sarcina este
constant in intreg domeniul
de frecventa

1.35.19 | Mod reducere sarcina 0 1 0 1534 N .
1 = Reducere liniara; sarcina
este redusa liniar de la
frecventa nominala la
frecventa zero
3.2.6 APLICATIA DE COMANDA POTENTIOMETRU MOTOR

Aplicatia de comanda potentiometru motor este o configuratie presetata pentru procesele in
care referinta de frecventa a motorului este comandata (marita/redusa) prin intrari digitale.

In aceasta configuratie, terminalul I/O este setat ca punct predefinit de comand&. Comenzile
de pornire/oprire sunt date cu DI1 si DI2. Referinta de frecventa a motorului se mareste cu DI5
si se reduce cu DI6.

Toate iesirile unitatii de actionare sunt liber configurabile. Pe placa de baza I/O sunt disponibile
o iesire analogica (frecventa de iesire) si trei iesiri de releu (functionare, eroare, pregatit).

Conexiuni de comanda

Conexiuni de comanda predefinite pentru aplicatia de comanda potentiometru motor.
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Placa 1/O standard
[ ses |

‘ 1 ‘ ‘+1o Vref ‘ ‘Ie§ire de referinta ‘ ‘ ‘
2 Al1+ Intrare analogica 1+
Neutilizat
3| |An- Intrare analogicé 1-
4 Al2+ Intrare analogica 2+
Neutilizat
5 | |A Intrare analogica 2-
] 6 | [24Vieste @ [24V tensiune auxilara | | \
1 ) [ 7 ]]ew @ | [Masaio | \
:k 7 BEEEEEES {8 | [on | [ ntrare aigital 1 || Pornire nainte |
Lo’ - {9 | [on | [intrare digitata 2 || Pomire inapoi \
:r S A {10 | [os | [ ntrare aigitals 3 || Eroare externa \
: ‘ 11 ‘ ‘CM ® ‘ ‘ Comun pentru DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*]
| [ 12 | [24Viesie @ | [24Vitensivne awxiiara | | \
| oo [ few ® | [vasaio || \
Lo’ od-——-] 14 ][4 | [ ntrare digitala 4 | [ Frecventa presetata 1|
:F - 41 ——--J 15 |[os | [ ntrare digitala 5 | [ Reterma recvenasus |
Lot s LTee | [oe | [ ntrare digitl 6 | [ reterna recvenasos |
3 3 [ 17 ] [om ® | | [comunpentupitDe || |*)
3 TN TT :L ----1 18 AOT+ lesire analogica 1 +
| ComA Frecventa iesire (0...20 mA)
CoeAboo— 1t e | |aotienD @ | | lesire analogica 1 -
| |
i i 30 +24 Vi ﬁr;/r;ensiune auxiliara
i 3 ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Bus serial, negativ ‘
1 ! [ B | [Reass | [ Bus seril, pozitiy \ Hodhus KT
: | 21 RO1/1 NI legire releu 1
FUNCTIONARE r 77777 22 | [rRozem -/ FUNCTIONARE
oo S 23 | |RO13ND —
1 } 24 RO2/1 NI lesire releu 2
3 EROARE - - - -1 25 RO2/2 CM j EROARE
e X )-- e e - - - 26 | [RO213ND —
32 | |RO312CM L lesire releu 3 )
33 | [RO3/3ND I PREGATIT

*) Intrarile digitale pot fi izolate fatd de masa cu ajutorul unui comutator DIP; a se vedea figura
de mai jos

Intrari digitale
Flotante
Conectate la GND
(Predefinit!)

i

12000200002 00002d

9109.emf
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M1.1 Asistenti

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

Descriere

Asistent pornire

1170

0 = Nu se activeaza

1 = Se activeaza
Selectarea optiunii Se
activeaza initiaza asistentul
de pornire (a se vedea
paragraful 1.1).

Asistent pompe
multiple

1671

Selectarea opfiunii Se
activeaza initiaza asistentul
pentru pompe multiple (a se
vedea paragraful 1.2).

Asistent mod incendiu

1672

Selectarea opfiunii Se
activeaza initiaza asistentul
pentru mod incendiu (a se
vedea paragraful 1.3).

M1 Configurare rapida:

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

Descriere

.g 1.2

Aplicatie

212

0=Standard

1=Local/la distanta
2=Turatie multi-pas
3=Comanda PID
4=Multifunctional
5=Potentiometru motor

1.3

Referinta frecventa
minima

0,00

P1.4

Hz

0,0

101

Referinta frecventa minima
permisa.

1.4

Referinta frecventa
maxima

P1.3

320,0

Hz

50,0

102

Referinta frecventa maxima
permisa.

1.5

Timp accelerare 1

0,1

300,0

5,0

103

Defineste timpul necesar
pentru ca frecventa de iesire
sa creasca de la zero la
frecventa maxima.

1.6

Timp decelerare 1

0,1

300,0

5,0

104

Defineste timpul necesar
pentru ca frecventa de iesire
sa scada de la frecventa
maxima la zero.

1.7

Limita curent motor

|_H*0,1

Variaza

107

Curentul maxim al motorului
de la unitatea de actionare
c.a.

1.8

Tip motor

650

0=Motor cu inductie
1=Motor cu magneti
permanenti

1.9

Tensiune nominala
motor

Variaza

Variaza

Variaza

110

Valoarea U,, este inscrisa pe
eticheta motorului. Atentie si
la conexiunea utilizata
(triunghi/stea).

Frecventa nominala
motor

8,0

320,0

Hz

50 Hz /
60 Hz

M

Valoarea f,, este inscrisa pe
eticheta motorului.

Turatie nominala motor

24

19200

rot/min

Variaza

112

Valoarea n, este inscrisa pe
eticheta motorului.

Curent nominal motor

|_H*0,1

A

Variaza

113

Valoarea |,, este inscrisa pe
eticheta motorului.

Cos fi motor

0,30

1,00

Variaza

120

Aceasta valoare este inscrisa
pe eticheta motorului.
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Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Unitatea de actionare cauta
curentul minim al motorului
pentru a economisi energia si
pentru a reduce zgomotul
motorului. Aceasta functie
poate fi utilizata, de exemplu,
n aplicatiile pentru
ventilatoare si pompe.
0=Dezactivat

1=Activat

Functia de identificare
automata a motorului
calculeaza si masoara
parametrii motorului necesari
pentru comanda optima a
motorului si a turatiei.

1.15 Identificare 0 2 0 631 |0 = Fara actiune

1 =Tn repaus

2 = In rotatie

OBSERVATIE: Parametrii de
pe eticheta motorului trebuie
setati inainte de executarea
functiei de identificare.

1.14 Optimizare energie 0 1 0 666

0=Rampa

1.16 Funcitie start 0 1 0 505 1=Pornire din mers

0=Rotire inertiala

117 Functie stop 0 1 0 506 1=Rampa

0=Dezactivat
1=Activat

0=Fara actiune

1=Alarma

Raspuns la eroare 0 3 5 701 3=Eroa!'e (o.prire conform
externa modului oprire)

3=Eroare (oprire prin rotire

inertialad)

1.18 Resetare automata 0 1 0 731

0=Fara actiune
1=Alarma
2=Alarma+frecventa
presetata eroare (par.
Raspuns la eroare de P3.9.1.13)

1.20 nivel redus intrare 0 5 0 700 |3=Alarma + frecventa
analogica anterioara

4=Eroare (oprire conform
modului oprire)

5=Eroare (oprire prin rotire
inertiala)

Selectare punct de comanda

Punct de comanda de de la
1.21 la distanta 0 1 0 172 |distanta (pornire/oprire).
0=Comanda I/O

1=Comanda bus de camp
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Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Selectare sursa referinta
frecventa atunci cand punctul
de comanda este I/O A
0 = Frecventa presetata 0
1 = Referinta panou de
comanda
2 = Bus de camp
3=AN1

Selectare referinta A 4 =Al2

1.22 comanda 1/O 0 9 7 7 5= Al1+AI2
6 = Referinta PID
7 = Potentiometru motor
8 = Referinta joystick
9 = Referintd comutare
OBSERVATIE: Valoarea
predefinita depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

Selectare referinta

1.23 comanda de la panou 0 9 1 121 | A se vedea P1.22.

de comanda
Selectare referinta

1.24 comanda de la bus de 0 9 2 122 | A se vedea P1.22.

camp

. 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Domeniu semnal Al1 0 1 0 379 1=2 10V /4. 20 mA

. 0=0..10V/0..20 mA

1.26 Domeniu semnal Al2 0 1 1 390 1=2.10V / 4. 20 mA

1.27 Functie RO1 0 51 2 11001 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.28 Functie RO2 0 51 3 11004 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.29 Functie RO3 0 51 1 11007 | A se vedea P3.5.3.2.1

1.30 Functie AO1 0 31 2 10050 | A se vedea P3.5.4.1.1

M1.36 Potentiometru motor
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit| ID Descriere
Viteza de schimbare a
Timo rampa referintei de
1.36.1 mp P 0,1 500,0 Hs/s 10,0 331 | potentiometru motor cand
potentiometru motor N 9
este marita sau redusa cu DI5
sau DI6.
Situatia in care referinta de
frecventa potentiometru
motor este resetata la zero.
Resetare 0 = Nu se reseteaza
1.31.2 : 0 2 1 367 _ 8 «
potentiometru motor 1 = Se reseteaza daca este
oprit
2 = Se reseteaza daca se
intrerupe alimentarea
1.31.2 | Frecventa presetata 1 | P1.3 P1.4 Hz 100 | 105 |Frecventa presetatd selectatd
de intrarea digitala DI4.
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3.3 GRUPUL DE SUPRAVEGHERE

Unitatea de actionare c.a. Vacon 100 va ofera posibilitatea de a supraveghea valorile actuale
ale parametrilor si ale semnalelor, precum si starile si masuratorile. Unele valori supravegheate
pot fi personalizate.

3.31 SUPRAVEGHEREA MULTIPLA

In pagina supraveghere multipla, puteti reuni patru pana la noua valori pe care doriti sa le
supravegheati. Numarul articolelor supravegheate poate fi selectat cu ajutorul parametrului
3.11.4. A se vedea 30 pentru mai multe informatii.

3.3.2 CURBA DE TENDINTA
Functia Curba de tendintad este o prezentare grafica a doua valori supravegheate simultan.

Selectarea valorilor ce urmeaza a fi supravegheate initiaza procesul de inregistrare a valorilor.
n submeniul Curba tendinta puteti s vizualizati curba de tendinta, sa efectuati selectia
semnalelor, sa stabilii setarile de minim si maxim, sa stabili{i intervalul de esantionare si sa
decideti daca se va utiliza sau nu optiunea de scalare automata.

Modificati valorile ce urmeaza a fi supravegheate procedand in felul urmator:

1. Identificati meniul Curba tendinta Tn meniul Supraveghere si apasati OK.

2. Intrati Tn meniul Vizualizare curba tendintd apasand din nou OK.

3. Valorile selectate pentru supraveghere in acest moment sunt Referinta frecventa si Turatie
motor, vizibile Tn partea inferioara a ecranului.

4. Numai doua valori pot fi supravegeate simultan sub forma de curbe de tendinta. Folosind
butoanele sageata, selectati una din valorile curente pe care doriti sa o modificati, dupa
care apasati OK.

5. Parcurgeti lista valorilor posibile de supraveghere folosind butoanele sageata, selectati
valoarea dorita si apasati OK.

6. Curba de tendinta a valorii modificate poate fi vizualizata pe ecran.

S0P REAI L0 st JT] e | [ ve

P
@ hvy

E Sampling interval
100 ms ]
E Charnnae] 1 min =
=100 B Hotor Spesd s
ST FeEaly Ly SToP ksl Leaii | | LG
s
Dt Frdnpmirslaa v

Fraafief erence

Habor Berind @

Hator Torg n
D Hotor Ehaft Powsr | B Hotor Spesd g

9250.emf

Functia Curba tendinta va permite sa opriti evolutia curbei si sa cititi valorile individuale exacte.

1. Tn ecranul Curb4 tendinta, selectati ecranul cu ajutorul butonului sdgeata sus (cadrul
ferestrei este evidentiat) si apasati OK in punctului curbei aflate Tn evolutie. Pe ecran apare
o linie subfjre verticala.

2. Deplasarile de pe ecran se opresc si valorile din partea inferioara a ecranului corespund
apozitiei liniei subtiri.

3. Utilizati butoanele sageata stanga si dreapta pentru a deplasa linia subtire in scopul de a
vedea valorile exacte corespunzatoare unei alte pozitii.

Asistenta 24 ore din 24 la +358 (0)201 212 575 « Email: vacon@vacon.com




VACON - 79

Aplicatia Vacon 100

B Hobor Spaed =31 Frpein

S - -

L0

B Hotor Current
B Hobor Spaed

RUH ]Ol READY m 140 RUH ]Ol READY m 140
|
bt akanenad
1
|
1
B Hotor Current 2,020 B Hotor Current

B Hobor Spaed =32 Trpiny B Hobor Spaed

9251.emf

Tabelul 19. Parametrii curbei de tendinta

Parametru

Min Max Unitate Predefinit ID Descriere

Vizualizare curba

M2.2.1 tendinta

Intrati in acest meniu pentru
a selecta si supraveghea
valori reprezentate sub forma
de curba.

Interval de

P2.2.2 .
esantionare

Setati aici intervalul de

100 .
esantionare.

100 432000 ms 2368

P2.2.3 Canal 1 min

Utilizat in mod predefinit
pentru scalare. Este posibil
sa fie necesare corecitii.

-214748 | 1000 -1000 | 2369

P2.2.4 Canal 1 max

Utilizat in mod predefinit
pentru scalare. Este posibil
sa fie necesare corecitii.

-1000 | 214748 1000 | 2370

P2.2.5 Canal 2 min

Utilizat in mod predefinit
pentru scalare. Este posibil
sa fie necesare coreciii.

-214748 | 1000 -1000 | 2371

P2.2.6 Canal 2 max

Utilizat In mod predefinit
pentru scalare. Este posibil
sa fie necesare corecfii.

-1000 | 214748 1000 | 2372

P2.2.7 Scalare automata

Semnalul selectat este scalat
automat intre valoarea
minima si maxima, daca
acest parametru are
valoarea 1.

2373
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3.3.3 VALORI DE BAZA
A se vedea Tabelul 20 in care sunt prezentate valorile de baza pentru supraveghere.

OBSERVATIE!
Numai starile placii I/O standard sunt disponibile in meniul Supraveghere. Starile pentru toate
semnalele placii /0 pot fi gasite ca date brute in meniul 1/0 si In sistemul hardware.

Verificati starile placii I/0 de extensie cand acest lucru este solicitat Tn meniul I/O si in sistemul
hardware.

Tabelul 20. Articole meniu de supraveghere

Cod Valoare Unitate | Scala Descriere
supraveghere

V2.3.1 Frecventa iesire Hz 0,01 1 Frecventa de iesire spre motor

V2.3.2 Referinta frecventa Hz 0,01 25 Referinta frecventa spre comanda motor

V2.3.3 Turatie motor rot/min 1 2 Turatie actuala motor in rot/min

V234 Curent motor A Variaza 3

V2.3.5 Cuplu motor % 0,1 4 Cuplu calculat la arbore

V2.3.7 | Putere la arbore motor % 0,1 5 Putere calculata la arborele motorului, in %

Putere calculata la arborele motorului, in
VV2.3.8 | Putere la arbore motor | kW/CP Variaza 73 kW sau CP. Unitatea depinde de
parametrul de selectare unitati.

V2.3.9 Tensiune motor \% 0,1 6 Tensiunea de iesire spre motor

V2.3.10 | Tensiune legaturs c.c. Vv 1 7 Tensiunea masurata la legdtura c.c. a
unitatii de actionare

V2.3.11 | Temperatura unitate °C 0,1 8 Temperatura radiator, in °C sau °F
Temperatura motorului calculata in

V2.3.12 Temperatura motor % 0,1 9 procente din temperatura nominala de
lucru.

Starea functiei de preincalzire motor.
V2.3.13 Preincalzire motor 1 1228 0=OPRIT
1 = Incalzire (alimentare in curent c.c.)

Referinta cuplu final pentru comanda

V2.3.14 Referinta cuplu % 0,1 18 .
motorului.
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3.34 /10
Tabelul 21. Supraveghere semnal I/0

Valoare Unitate| Scala | ID Descriere

supraveghere

V2.4 1 SItADIN 1,2, 3 1 15 Indica starea intrarilor digitale 1-3 in slotul A
(I/O standard)
V2.4.2 Slot ADIN 4, 5, 6 1 16 Indica starea intrarilor digitale 4-6 in slotul A
(I/O standard)
V2.4.3 SlotBRO 1,2, 3 1 17 Indica starea intrarilor releu 1-3 in slotul B
. Semnal de intrare in procente din domeniul
0,
V2.4.4 | Intrare analogica 1 % 0,01 59 folosit. Slot A.1 ca predefinit.
- Semnal de intrare in procente din domeniul
o,
V2.4.5 | Intrare analogica 2 %o 0,01 60 folosit. Slot A.2 ca predefinit.
- Semnal de intrare in procente din domeniul
0,
V2.4.6 | Intrare analogica 3 o 0,01 61 folosit. Slot D.1 ca predefinit.
. Semnal de intrare in procente din domeniul
0,
V2.4.7 | Intrare analogica 4 o 0,01 62 folosit. Slot D.2 ca predefinit.
- Semnal de intrare in procente din domeniul
o,
V2.4.8 | Intrare analogica 5 %o 0,01 75 folosit. Slot E.1 ca predefinit.
- Semnal de intrare in procente din domeniul
0,
V2.4.9 | Intrare analogica 6 % 0,01 76 folosit. Slot E.2 ca predefinit.
Semnal analogic de iesire in procente din
o,
V2.4.10 Slot A AOT o 0,01 81 | domeniul folosit. Slot A (I/O standard)
3.35 INTRARI TEMPERATURA

OBSERVATIE! Acest grup de parametri este vizibil numai daca este instalata o placa optionala
pentru masurarea temperaturii (OPT-BH).

Tabelul 22. Valorile supravegheate ale intrarilor de temperaturg

Cod Valoare Unitate| Scala ID Descriere

supraveghere

Valoare masurata a intrarii 1 de temperatura.
Lista intrarilor de temperatura este formata
din primele 6 intrari de temperatura,
fncepand cu slotul A si continuand pana la
slotul E.

Daca intrarea este disponibila dar nu este
conectat niciun senzor, este afisata valoarea
maxima deoarece rezistenta masurata este
infinita. Valoarea poate fi fortata la nivelul
sau minim in loc de a cabla intrarea.

V2.5.1 Intrare 1 temperatura °C 0,1 50

Valoarea masurata a intrarii 2 de

V2.5.2 | Intrare 2 temperatura °C 0,1 51 - .
temperatura. A se vedea cele de mai sus.

Valoarea masurata a intrarii 3 de

V2.5.3 | Intrare 3 temperatura °C 0,1 52 N .
temperatura. A se vedea cele de mai sus.

Valoarea masurata a intrarii 4 de

V2.5.4 | Intrare 4 temperatura °C 0,1 69 N .
temperatura. A se vedea cele de mai sus.

Valoarea masurata a intrarii 5 de

V2.5.5 | Intrare 5 temperatura °C 0,1 70 - .
temperatura. A se vedea cele de mai sus.

Valoarea masurata a intrarii 6 de

V2.5.6 | Intrare 6 temperatura C 0.1 " temperatura. A se vedea cele de mai sus.
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3.3.6 VALORI SUPLIMENTARE S| AVANSATE

Tabelul 23. Supravegherea valorilor avansate

Cod Valoare Unitate Scala ID Descriere

supraveghere

Cuvant codat in biti
B1=Pregatit
B2=Functionare
B3=Eroare

B6=Activare functionare
B7=Activare alarma
B10=Curent c.c. la oprire
B11=Frana c.c. activa
B12=Solicitare functionare
B13=Regulator motor activ

VV2.6.1 | Cuvant de stare actionare 1 43

Informatii codate in biti privind criteriile starii
pregatit de lucru. Util pentru depanare cand
unitatea de actionare nu se alfa in stare
pregatita de lucru.

Valorile sunt vizibile sub forma de casute de
validare pe panoul de comand4 grafic. Tn
caz de selectare (x), valoarea este activa.
V2.6.2 Stare pregatit 1 8 BO: Activare functionare in regim

B1: Nicio eroare activa

B2: Tntrerupator de sarcind inchis

B3: Tensiune c.c. intre limite

B4: Manager energie inifializat

B5: Blocul de alimentare nu blocheaza
pornirea

B6: Softul sistemului nu blocheaza pornirea

Stari ale aplicatiei codificate in bij.
Valorile sunt vizibile sub forma de casute de
validare pe panoul de comanda grafic. Tn
caz de selectare (x), valoarea este activa.
BO=Interblocare 1
B1=Interblocare 2
B2=Rezervat
B3=Rampa 2 activa
B4=Comanda frana mecanica
Cuvant 1 de stare BS=Comanda§1 Vo A aCt?V?
V2.6.3 aplicatie 1 89 B6=Comanda I/O B activa

B7=Comanda bus de camp activa
B8=Comanda locala activa
B9=Comanda PC activa
B10=Frecvente presetate active
B11=Comutare activa
B12=Mod incendiu activ
B13=Preincalzire motor activa
B14=CQprire rapida activa
B15=Unitate de actionare oprita de la panoul
de comanda
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Cod

Tabelul 23. Supravegherea valorilor avansate

Valoare

supraveghere

Cuvant 2 de stare

Unitate Scala

Descriere

Stare a aplicatiei codificata in biti.

Valorile sunt vizibile sub forma de casute de
validare pe panoul de comanda grafic. In
caz de selectare (x), valoarea este activa.
BO=Interzis accelerare/decelerare
B1=Intrerup&tor motor deschis

V2.6.4 o 1 90 B5=Pompa Jockey activa
aplicatie B6=Pomb3 tiva
pa amorsare activa
B7=Supraveghere presiune intrare (Alarma/
Eroare)
B8=Protectie contra inghetului (Alarma/
Eroare)
B9=Curatare automata activa
Cuvant pe 16 biti unde fiecare bit reprezinta
starea unei intrari digitale. Sunt citite 6 intrari
V2.6.5 Cuvant 1 stare DIN 1 56 digitale de la fiecare slot. Cuvantul 1
porneste de la intrarea 1 din slotul A (bit0) si
ajunge pana la intrarea 4 din slotul C (bit15).
Cuvant pe 16 biti unde fiecare bit reprezinta
starea unei intrari digitale. Sunt citite 6 intrari
V2.6.6 Cuvant 2 stare DIN 1 57 digitale de la fiecare slot. Cuvantul 1
porneste de la intrarea 5 din slotul C (bit0) si
ajunge pana la intrarea 6 din slotul E (bit13).
Valoare de supraveghere pentru curent
motor cu numar determinat de zecimale si
cu durata mai mica de filtrare. Poate fi
Curent motor cu o 1 utilizata, de exemplu, pentru comunicatii pe
V2.6.7 N 0,1 45 busul de cdmp pentru a obtine intotdeauna
zecimala . .
valoarea corecta indiferent de gabarit sau
pentru supraveghere atunci cand este
nevoie de mai putin timp de filtrare pentru
curentul motorului.
Indica sursa referintei momentane de
frecventa.
0=PC
1=Frecvente presetate
2=Referinta panou de comanda
3=Bus de camp
4=Al1
V2.6.8 | Sursa referinta frecventa 1 1495 5=AI2
o 6=Al1+Al2
7=Controler PID
8=Potentiometru motor
9=Joystick
10=Comutare
100=Nedefinit
101=Alarma, frecventa presetata
102=Curatare automata
V2569 | Cod ultima eroare activa y 37 Codul de eroareval ultimei erori active care
nu a fost resetata.
v256.10 | ID ultima eroare activa y 95 Ideptificatorul de eroare al u[timei erori
active care nu a fost resetata.
. S Codul de alarma al ultimei alarme active
V2.6.11 | Cod ultima alarma activa 1 74 <
care nu a fost resetata.
v26.12 | 1D ultima alarma activa 1 94 Identificatorul de alarma al ultimei alarme

active care nu a fost resetata.
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3.3.7

SUPRAVEGHEREA FUNCTIILOR DE CRONOMETRU

Aici puteti supraveghea valorile functiilor cronometrului si ceasul in timp real.

Cod

Tabelul 24. Supravegherea functiilor de cronometru

Valoare

supraveghere

Unitate

Scala

Descriere

Este posibila supravegherea starilor

V2.7 TC1,7C2,7C3 L 1441 celor trei canale de timp (TC)

V2.7.2 Interval 1 1 1442 Stare interval cronometru

V2.7.3 Interval 2 1 1443 Stare interval cronometru

V2.7.4 Interval 3 1 1444 Stare interval cronometru

V2.7.5 Interval 4 1 1445 Stare interval cronometru

V2.7.6 Interval 5 1 1446 Stare interval cronometru

V277 Cronometru 1 s 1 1447 Tlmp ramas pe cronometru daca este
activ

V278 Cronometru 2 s 1 1448 Tlmp ramas pe cronometru daca este
activ

V2.7.9 Cronometru 3 s 1 1449 Tmp ramas pe cronometru daca este
activ

V2.7.10 Ceas in timp real 1450 00:Mm:ss

3.3.8 SUPRAVEGHEREA CONTROLERULUI PID

Cod

Tabelul 25. Supravegherea valorilor controlerului PID

Valoare

supraveghere

Unitate

Scala

ID

Descriere

n conformi- Valoare punct de referinta controler PID n
V2.8.1 | Punct de referinta PID1| Variaza tate cu 20 unitati de proces. Unitatea de proces este
P3.13.1.7 selectata printr-un parametru.
n conformi- Valoare semnal raspuns controler PID in
V2.8.2 | Semnal raspuns PID1 Variaza tate cu 21 unitati de proces. Unitatea de proces este
P3.13.1.7 selectata printr-un parametru.
- . Valoare eroare controler PID. Abaterea
In conformi- semnalului de raspuns fata de punctul de
V2.8.3 | Valoare eroare PID1 Variaza tate cu 22 AP rasp pu
referinta, in unitati de proces. Unitatea de
P3.13.1.7 o
proces este selectata printr-un parametru.
lesire PID in procente (0..100%). Aceasta
V2.8.4 lesire PID1 % 0,01 23 valoare poate fi |ntr.odusa., dfa exempluv, in
comanda motorului (referinta frecventa)
sau la iesirea analogica
O=pprit
V2.8.5 Stare PID1 1 24 | ]=Infunctiune

3=Mod de asteptare
4=|n banda inactiva (a se vedea 138)
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3.3.9 SUPRAVEGHERE CONTROLER PID EXTERN

Tabelul 26. Supravegherea valorilor controlerului PID extern

Valoare . « .
Cod Unitate| Scala ID Descriere
supraveghere
. Tn conformi- Valoare punct de referinta controler PID
Punct de referinta o R o .
V2.91 Variaza tate cu 83 extern, Tn unitati de proces. Unitatea de
ExtPID .
P3.14.1.10 proces este selectata printr-un parametru.
n conformi- Valoare semnal raspuns controler PID
V2.9.2 Raspuns ExtPID Variaza tate cu 84 extern, in unitati de proces. Unitatea de
P3.14.1.10 proces este selectata printr-un parametru.
Valoare eroare controler PID extern.
Tn conformi- Abaterea semnalului de raspuns fata de
V2.9.3 | Valoare eroare ExtPID | Variaza tate cu 85 punctul de referinta, in unitati de proces.
P3.14.1.10 Unitatea de proces este selectata printr-un
parametru.
lesirea controlerului PID extern, in
o <
V2.9.4 lesire ExtPID % 0,01 ge |Procente (0..100%). Aceasta valoare poate
fi introdusa, de exemplu, in iesirea
analogica.
0=Oprit
V2.9.5 Stare ExtPID 1 87 1=In functiune
2=In banda inactiva (a se vedea 138)
3.3.10 SUPRAVEGHERE POMPE MULTIPLE

Tabelul 27. Supravegherea pompelor multiple

Valoare

Cod Unitate| Scala ID Descriere
supraveghere
V2.10.1| Motoare in functiune 1 30 NL.J.marvuI motgarelor in func;llune atunci cand este
utilizata functia Pompe multiple.
V2.10.2| Schimbare automat 1 1113 |/AAnuntd operatorul daca este necesard
schimbarea automata.
3.3.11 CONTOARE INTRETINERE

Tabelul 28. Supravegherea contoarelor de intretinere

Cod Valoare Unitate | Scala ID Descriere

supraveghere

Inregistrarea contorului de intretinere in rotatji
x 1000 sau in ore.

V2.11.1| Contor intretinere 1 h/ kRev | Variaza 1101 Pentru configurarea si activarea acestui
contor, a se vedea paragraful Grupul 3.16:
Contoare de intretinere de la pagina 155.
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3.3.12

Cod

SUPRAVEGHERE DATE BUS DE CAMP

Tabelul 29. Supravegherea datelor busului de camp

Valoare

supraveghere

Unitate| Scala

ID

Descriere

Cuvantul de comandé pentru bus de cadmp folosit de
V2.12 1 Cuvant comanda 1 874 aplicatie in modul/formatul bypass. In functie de tipul
e bus camp busului de camp sau al profilului, datele pot fi
modificate Tnainte de a fi trimise catre aplicatie.
Referinta turatiei scalata intre frecventa minima si
Referinta turatie o _x maxima din momentul respectiv, primita de aplicatie.
V2122 bus camp Variazd 875 Frecventele minime si maxime pot fi modificate dupa
ce referinta a fost primita, fara a afecta referin{a.
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V2123 intrare 1 1 876 de 32 bifj
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V2.12.4 intrare 2 1 877 de 32 bit
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V2125 intrare 3 1 878 de 32 bifj
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V2126 intrare 4 ! 879 | de 32 bif
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V2121 intrare 5 1 880 | e 32 bi
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V2128 intrare 6 ! 81 e 32 biti
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V2.12.9 intrare 7 1 882 lde 32 biti
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V2.12.10 intrare 8 1 883 | de 32 bi
Cuvantul de stare pentru bus de cdmp trimis de
A aplicatie in modul/formatul bypass. In functie de tipul
v2.12.11 | Cuvantstare bus 1 864 |busului de camp sau al profilului, datele pot fi
camp modificate inainte de a fi trimise catre busul de
camp.
Turatia actuala in %. 0 si 100 % corespund
; x frecventelor minima si maxima. Aceasta valoare
V2.12.12 Turba’;le eictuala 0,01 865 |este actualizata continuu in functie de frecventele
us camp minime si maxime din momentul respectiv, precum
si in functie de frecventa de iesire.
V2.12.13 Datg bl_Js camp 1 866 Valori brgte ale datelor de proces in format marcat
iesire 1 de 32 bitj
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V21214 iesire 2 ! 867 | de 32 bifj
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V2.12.15 iesire 3 1 868 de 32 biti
V2.12.16 Datg bl_Js camp 1 869 Valori b.rL_Jte ale datelor de proces in format marcat
iesire 4 de 32 bitj
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V21217 iesire 5 1 870 de 32 biti
Date bus camp Valori brute ale datelor de proces in format marcat
V2.12.18 iesire 6 1 871 de 32 biti
V2.12.19 Datg bl_Js camp 1 872 Valori brgte ale datelor de proces in format marcat
iesire 7 de 32 bitj
V2.12.20 Datg bgs camp 1 873 Valori b_rl_Jte ale datelor de proces in format marcat
iesire 8 de 32 bitj
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3.3.13 PROGRAMAREA INTRARILOR DIGITALE $I ANALOGICE

Programarea intrarilor in aplicatia multifunctionala Vacon 100 este foarte flexibila. Intrarile
disponibile in variantele 1/0O standard si optionala pot fi utilizate pentru diverse funcitii, in functie
de alegerea operatorului.

I/0O disponibile pot fi extinse cu placi optionale introduse in sloturile C, D si E. Informatii
suplimentare cu privire la instalarea placilor optionale sunt disponibile in manualul de instalare.

o
Placa h- _’j
standard “1 | B
S l‘t_.rL_._;-:l [
Slot B |

= I I|l -'|:

L /’1 Sloturile C, D si E
7 pen_tru placi

1 || optionale

. [ :. \
Slot B 5

Al A2 Al A2 A3 AL AE AL
| N | /S
1 2 o 4 ¢ € 7 8 9 0117 a4 J5 16 17 (g9 30 & 0] [2127 3334 25 2633 3]
CO0e080CeRBUC0OSEOCT0O000| loOCCLODO|
H":-‘-:_-; ‘d__..--
Intrari analogice Intrari digitale programabile
programabile (Al) DIy
Slot A Slot B

Figura 17. Sloturi pentru placi si intrari programabile
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3.3.13.1 Intréri digitale

Functiile aplicatiei pentru intrarile digitale sunt organizate sub forma de parametri in grupul de
parametri M3.5.1. Valoarea conferita parametrului reprezinta o referinta pentru intrarea digitala
pe care o alegeti spre a fi utilizatd pentru functia respectiva. Lista funcfiilor ce pot fi alocate
intrarilor digitale disponibile este prezentata la pagina 112.

Exemplu
Nume parametru (=Functie)
PANOU DE COMANDA . = Valoare parametru (=intrare digitala selectata)
GRAFIC |[i%] Ext Fault Open
DigIH Slat0.2
Fault Reset Close
- DigIN SlotA.b
READY RUN STOP ALARM FAULT
Y a
206 1+ 1 1 [ v T Nume parametru (=Functie)
2322000 2
PANOU DE COMANDA I | ‘..’ -.’ 1 Valoare parametru (=intrare digitald selectata)
TEXT 1 11 _
5
R 4 w
FWD REV /0 KEYPAD  BUS
Figura 18.

In cazul unitatii de actionare c.a. Vacon 100 cu placa I/0O standard, sunt disponibile 6 intrari
digitale (slot A, bornele 8, 9, 10, 14, 15 si 16). In ecranul de programare, aceste intrari sunt
denumite dupa cum urmeaza:

Tabelul 30.
Tip intrare Tip intrare Nr
(panou de (panou de Slot S Explicatie
< . < intrare
comanda grafic) | comanda text)
DigIN dl A. 1 Intrarea digitala nr. 1 (borna 8) de pe
placa din slotul A (placa I/O standard).
DigIN dl A. 2 Intrarea digitala nr. 2 (borna 9) de pe
placa din slotul A (placa I/O standard).
DigIN dl A. 3 Intrarea digitala nr. 3 (borna 10) de pe
placa din slotul A (placa I/O standard).
DigIN dl A. 4 Intrarea digitala nr. 4 (borna 14) de pe
placa din slotul A (placa I/O standard).
DigIN dl A. 5 Intrarea digitala nr. 5 (borna 15) de pe
placa din slotul A (placa I/O standard).
DigIN dl A. 6 Intrarea digitala nr. 6 (borna 16) de pe
placa din slotul A (placa I/O standard).
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n exemplul 18, functiei inchidere eroare externa din meniul M3.5.1, ca parametru P3.5.1.11, i
este alocata Tn mod predefinit valoarea DigIN SlotA.3 (panou de comanda grafic) sau d/ A.3
(panou de comanda text). Aceasta inseamna ca, din acest moment, functia inchidere eroare
externa este comandata printr-un semnal digital transmis la intrarea digitala DI3 (borna 10).

Acest lucru este prezentat si in lista de parametri de la pagina 112.

Cod Parametru Predefinit ID Descriere

FALS = OK
ADEVARAT = Eroare externa

P3.5.1.11 | inchidere eroare externa | DigIN SlotA.3 | 405

Sé& presupunem cé trebuie s& schimbatji intrarea selectata. in locul DI3 doriti s& utilizati DI6
(borna 16) de pe placa I/O standard. Procedati in felul urmator:

STOF FEADY 10

| Ext Fault Cl -~ \ | / -~ | Q
- DigINSlotA3 I > ¥ — DigINSlota3 > ¥  DigINSlotA3
i e} LE o
Ext Fault Open /RN o e
DigI Slot(.2 Mire Mire
Fault Reset Close . :
DigIH SlotAs s =

fit least ore digital input has
bean selected to several

operations.
To prevent possible unsanted

.Y
¥  DigINSlotAs

Hire operations, please check all %
Ha: digital input selection paraset] <
Figura 19. Programarea intrérilor digitale cu panoul de comanda grafic
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
[ a [ a A
P35 100 EXT P-‘L‘%’. EXT P35 11T EXT|AN
n i+ L4 _J S A LJ_J > 7 I
N W 208 . Uorala
M
| & 4
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV I/o KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
[ a
PA5 101 ExT AT LERST O
T 1 00 BACK
l’ / / -’ ’_7 BACK g RESET
RESET g
| & 4 4
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

Figura 20. Programarea intrérilor digitale cu panoul de comanda text
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Tabelul 31. Programarea intrarilor digitale

INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE

Panou de comanda grafic Panou de comanda text

1. Selectati parametrul si apasati butonul 1. Selectati parametrul si apasati butonul OK.
Séageata dreapta.

2. Va aflati acum in modul Editare iar 2. Va aflati acum in modul Editare iar litera d
valoarea DigIN SlotA. a slotului este este afisata cu intermitenta. (Daca aveti mai
subliniata si afisata cu intermitenta. (Daca multe intrari digitale disponibile Tn placa dvs.
aveti mai multe intrari digitale disponibile I/0, de exemplu datorita placilor optionale
in placa dvs. 1/0O, de exemplu datorita introduse in sloturile C, D sau E, acestea
placilor optionale introduse in sloturile C, pot fi, de asemenea, selectate aici.) A se
D sau E, acestea pot fi, de asemenea, vedea 17.

selectate aici.) A se vedea 17.

3. Apasati din nou butonul Sageats dreapta | 3. Apasati butonul Sageata dreapta pentru a
pentru a activa valoarea 3 a bornei. activa valoarea 3 a bornei. Afisarea
intermitenta a literei d inceteaza.

4. Apasati de trei ori butonul Sageata sus 4. Apasati de trei ori butonul Sageats sus
pentru a modifica valoarea bornei la 6. pentru a modifica valoarea bornei la 6.
Confirmati cu butonul OK. Confirmati cu butonul OK.

5. OBSERVATIE! Daca intrarea digitala DI6 a |5. OBSERVATIE! Daca intrarea digitala DI6 a
fost deja utilizata pentru alta functie, se fost deja utilizata pentru alta functie, pe
afiseaza un mesaj. Este posibil sa doriti sa ecran va aparea un mesaj derulant. Este
modificati ulterior oricare dintre aceste posibil sa doriti sa modificati ulterior oricare
selectii. dintre aceste selectii.

Functia inchidere eroare externa este acum comandata printr-un semnal digital la intrarea
digitala DI6 (borna 16).

Functia nu este alocata niciunei borne sau intrarea este setata in
permanenta pe FALS, daca valoarea acesteia este DigIN Siot0.1 (panou de
comanda grafic) sau dl 0,7 (panou de comanda text). Aceasta este valoarea
OBSERVATIE! | Predefinita a majoritatii parametrilor din grupul M3.5.1.

Pe de glté parte, unele intrari au fost predefinite sa fie intotdeauna pe
ADEVARAT. Valoarea afisata a acestora este Dig/N Slot0.2 (panou de
comanda grafic) sau d/ 0.2 (panou de comanda text).

Si Canalele de timp pot fi atribuite intrarilor digitale. A se vedea mai multe
informatii la 132.

OBSERVATIE!
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3.3.13.2

Intrarea {inta pentru semnalul analogic de referinta frecventa poate fi aleasa si din intrarile
analogice disponibile.

Intréri analogice

stor (| RERDY

Nume parametru

_T ALl Signal Sel

AnIN SlotA.l ——Valoare parametru (=intrare analogica selectata)

PANOU DE COMANDA

All Filter Time

GRAFIC © e
All Signal Range
2 0-100/0-20mA
READY RUN STOP ALARM FAULT
4 a
/.- ;-l 5 l;j 'l ’l ,I:/ I, ’L_Nume parametru
PANOU DE COMANDA L.’ l L.’ , | Valoare parametru (=intrare analogica selectata)
TEXT rr 0 i
5
FWD REV /0 KEYPAD BUS
Figura 21.

In cazul unitétii de actionare c.a. Vacon 100 cu placa I/O standard, sunt disponibile 2 intrari
analogice (slot A, bornele 2/3 si 4/5). In ecranul de programare, aceste intrari sunt denumite
dupa cum urmeaza:

Tabelul 32. Programarea intréarilor analogice

Tip intrare
(panou de

comanda grafic)

Tip intrare
(panou de
comanda text)

Slot

Nr.

intrare Explicatie

AnIN Al A. 1 Intrarea analogica nr. 1 (bornele 2/3)
de pe placa din slotul A (placa 1/0
standard).

AnIN Al A. 2 Intrarea analogica nr. 2 (bornele 4/5)

de pe placa din slotul A (placa I/0
standard).

In exemplul 21, parametrului Selectare semnal Al1 din meniul M3.5.2.1, cu codul de parametru
P3.5.2.1.1, ii este alocata in mod predefinit valoarea AnIN SlotA.1 (panou de comanda grafic)
sau Al A.1 (panou de comanda text). Aceasta inseamna ca intrarea tinta pentru semnalul
analogic de referinta frecventa Al1 este acum intrarea analogica in bornele 2/3. Cu
comutatoarele DIP se stabileste daca semnalul este de tensiune sau de curent. Pentru informatji
suplimentare, a se vedea manualul de instalare.
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Acest lucru este prezentat si in lista de parametri de la pagina 115:

Cod Parametru Min Max | Unitate | Predefinit ID Descriere
Aplicati semnalul Al1 la
P3.5.2.1.1 | Selectare semnal Al1 AnIN = 47, |intrarea analogica aleasa cu
SlotA.1 acest parametru.
Programabil. A se vedea 87.

S4& presupunem cé trebuie sa schimbati intrarea selectata. in locul Al1 doritj s& utilizati intrarea
analogica de pe placa dvs. optionala din slotul C. Procedati in felul urmator:

o

STOP

READY /o

STOP

READY 140 STOF REALY

_

B -~ S ~
— > ¥ fnINSlotdl AN | v AnIN SlotC.1
ALl Filter Time .y e
0.10 Mine ~ M O Min:
. ALl Signal Range [T M
0-10V/0-20mA

Figura 22. Programarea intrarilor analogice cu panoul de comanda grafic

STOP ALARM FAULT ALARM FAULT READY RUN ALARM FAULT

a a a
PISE 11 R P3G LI ALY PG LA
ALAE @ Al AR HT L@
* /7/\/\ /\ /7/\/‘\(\ - g

REV /o KEYPAD BUS

Figura 23. Programarea intrarilor analogice cu panoul de comanda text

INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE

Panou de comanda grafic Panou de comanda text

. Selectati parametrul si apasati butonul . Selectati parametrul si apasati butonul OK.

Sédgeata dreapta.

Va aflati acum Tn modul Editare iar litera A
este afisata cu intermitenta.

2. Va aflati acum in modul Editare iar 2.
valoarea AnIN SlotA. a slotului este
subliniata si afisata cu intermitenta.

Apasati o data butonul Sageata sus pentru a
modifica valoarea slotului in C. Confirmati
cu butonul OK.

3. Apasati o data butonul Sageata sus pentru | 3.
a modifica valoarea slotului Tn AnIN SlotC.
Confirmati cu butonul OK.
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3.3.13.3

Descrieri ale surselor semnalului

Tabelul 33. Descrieri ale surselor semnalului

Sursa

Functie

Slot0.#

Intrari digitale:

Un semnal digital poate fi fortat la o stare constantd ADEVARAT sau
FALS cu ajutorul acestei funcitii.

De exemplu, unele semnale au fost setate de catre producator sa fie in
intotdeauna in starea ADEVARAT, de exemplu parametrul P3.5.1.15
(Activare functionare). Daca nu este modificata, starea semnalului
Activare functionare este in permanenta activa.

# = 1: intotdeauna FALS

# = 2-10: Intotdeauna ADEVARAT

Intrari analogice (utilizate in scopuri de testare):

# = 1: Intrare analogica = intensitate semnal 0%

# = 2: Intrare analogica = intensitate semnal 20%

# = 3: Intrare analogica = intensitate semnal 30%

etc.

# = 10: Intrare analogica = intensitate semnal 100%

SlotA.#

Numarul (#) corespunde intrarii digitale din slotul A.

SlotB.#

Numarul (#) corespunde intrarii digitale din slotul B.

SlotC.#

Numarul (#) corespunde intrarii digitale din slotul C.

SlotD.#

Numarul (#) corespunde intrarii digitale din slotul D.

SlotE.#

Numarul (#) corespunde intrarii digitale din slotul E.

Canal timp.#

Numarul (#) are semnificatia urmatoare: 1=Canal timp1, 2=Canal
timp2, 3=Canal timp3

CW bus de camp.#

Numarul (#) se refera la numarul de biti ai cuvantului de comanda.

PD bus de camp.#

Numarul (#) se refera la numarul de biti ai datelor de proces.

3.3.13.4

Alocadrile predefinite ale intrarilor digitale si analogice in aplicatia Vacon 100

Intrarilor digitale si analogice le sunt alocate din fabrica anumite functii. in aceasta aplicatie,
alocarile predefinite sunt:

Tabelul 34. Alocari predefinite ale intrarilor

Intrare Borna (borne) Referinta Functie alocata Cod parametru

DI 8 AA1 Semnal comanda 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A.2 Semnal comanda 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Inchidere eroare externa P3.5.1.11
DI4 14 A4 Fs’fe'zg::tr: gec"enté P3.5.1.21
DI5 15 A5 §fe':g:2[ae ‘;rec"e”'-;é P3.5.1.22
DI6 16 A.6 Inchidere eroare externa P3.5.1.13
Al1 2/3 A1 Selectare semnal Al1 P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A.2 Selectare semnal Al2 P3.5.2.2.1
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3.3.14 GRUPUL 3.1: SETARILE MOTORULUI

3.3.14.1 Grupul 3.1.1: Etichetd motor

Tabelul 35. Parametri de pe eticheta motorului

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Valoarea Uy, este inscrisa
p3.4.1.1| Tensiunenominald |\, oos | Variazs | V| Variaza | 110 |Pe eticheta motorului.
motor Atentie si la conexiunea

utilizata (triunghi/stea).

3 inala Valoarea f, este inscrisa pe
B P32 Frecventa nominala | ¢ o | 30000 | Hz | 50 Hz | 111 | © n ) P
motor eticheta motorului.

Valoarea n, este inscrisa pe

P3.1.1.3 | Turatie nominala motor 24 19200 | rot/min | Variaza 112 . .
eticheta motorului.
Valoarea |, este inscrisa pe
P3.1.1.4 | Curent nominal motor | Iy*0,1 | |_H*0,1 A IS 113 ] n ) P
eticheta motorului.
Aceasta valoare este
P3.1.1.5 Cos fi motor 0,30 1,00 Variaza 120 |inscrisa pe eticheta

motorului.

Aceasta valoare este
P3.1.1.6 | Putere nominala motor | Variaza | Variaza kW Variaza 116 |nscrisa pe eticheta
motorului.

3.3.14.2 Setari comanda motor

Tabelul 36. Setari comandéa motor

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

0 = Bucla deschisa
comanda frecventa U/f
1 = Bucla deschisa
comanda turatie

2 = Bucla deschisa
comanda cuplu

.t P3.1.2.1 Mod comanda 0 2 0 600

0 = Motor cu inductie
.t P3.1.2.2 Tip motor 0 1 0 650 |1 = Motor MP [cu magneti
permanenti]

Cresterea frecventei de
comutare reduce
capacitatea unitatii de
actionare c.a. Se
recomanda utilizarea unei
frecvente mai joase atunci
cand cablul motorului este
lung, pentru a reduce la
minim curentji capacitivi din
cablu. Pe de alta parte,
zgomotul motorului poate fi
redus la minimum utilizand
o frecventa de comutare
ridicata.

P3.1.2.3 Frecventa comutare 1,5 Variaza kHz Variaza 601
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Tabelul 36. Setari comanda motor

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Functia de identificare
automata a motorului
calculeaza si masoara
parametrii motorului
necesari pentru comanda
optima a motorului si a
turatiei.

0 = Fara actiune

1 =Tn repaus

2 = In rotatie
OBSERVATIE: Parametrii
de pe eticheta motorului din
meniul M3.1.1 Eticheta
motor trebuie setati inainte
de executarea functiei de
identificare.

.g P3.1.2.4 Identificare 0 2 0 631

Curent de magnetizare
motor (curent fara sarcina).
Valorile parametrilor U/f
sunt identificate de curentul
Curent de de magneltizare daca sunt
P3.1.2.5 . 0,0 2*IH A 0,0 612 | setate Thainte de

magnetizare -

executarea funciiei de

identificare. Daca aceasta
valoare este setata pe zero,
curentul de magnetizare va
fi calculat intern.

Activarea acestei functii
impiedica unitatea de
actionare sa declangeze
atunci cand intrerupatorul
.t P3.1.2.6 Tntrerup&tor motor 0 1 0 653 | motorului este inchis si
deschis, de exemplu, la
utilizarea pornirii lansate.
0 = Dezactivat

1 = Activat

Functia de reducere permite
reducerea turatiei in functie
. de sarcina. Reducerea este
0,
.g P3.1.2.7 Reducere sarcina 0,00 50,00 % 0,00 620 definita in procente din
turatia nominala, la sarcina
nominala.

Reducerea sarcinii este
utilizata pentru obtinerea
unei reduceri dinamice a
Durata scadere tura;jgi, C.a urmarg a unei
P3.1.2.8 o 0,00 2,00 s 0,00 656 | modificari de sarcina. Acest

sarcina . .

parametru defineste timpul

in care turatia este readusa
la 63% din valoarea
modificarii.
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Tabelul 36. Setdari comanda motor

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

0 = Normal; factorul
reducere a sarcinii este
constant pe intregul
domeniu de frecventa

1 = Reducere liniara;
sarcina este redusa liniar de
la frecventa nominala la
frecventa zero

P3.1.2.9 | Mod reducere sarcina 0 1 0 1534

.t P3.1.2.10 su(;rcz‘aTeanns(ijjne 0 L 1 607 ? : istf\?actt v
Comanda tensiune 0 = Dezactivat
HiE | P12 sub limita 0 L 1 608 |4~ Activat

Unitatea de actionare cauta
curentul minim al motorului
pentru a economisi energia
si pentru a reduce zgomotul
motorului. Aceasta functie
poate fi utilizata, de
P3.1.2.12 | Optimizarea energiei 0 1 0 666 |exemplu, in aplicatiile
pentru ventilatoare si
pompe, dar nu este
adecvata pentru procesele
rapide comandate prin PID.
0 = Dezactivat

1 = Activat
Parametru pentru
Corectare tensiune o corectarea tensiunii
.t P3.1.2.13 stator 50,0 150,0 % 100,0 659 statorului la motoarele cu

magneti permanenti.

3.3.14.3 Limite

Tabelul 37. Setari limite motor

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
- . o Curent maxim motor de la
.t P3.1.3.1| Limitad curent motor | |_H*0,1 'S A Variazd | 107 unitatea de actionare c.a.
P3.1.3.2| Limita cuplu motor 0,0 3000 | % 300,0 | 1287 | -imitd maxima cuplu pe
parte motor
P3.1.3.3 | Limita cuplu generator | 0,0 3000 | % 300,0 | 128g |LIMitd maxima cuplu pe
parte generator
P3.1.3.4 | Limits putere motor 0,0 3000 | % 300,0 | 1290 | LiMitd maxima de putere pe
parte motor
P3135 Limita putere 0.0 300,0 o 300,0 1289 Limita maxima de putere pe
generator parte generator
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3.3.14.4 Setdri bucla deschisa

Tabelul 38. Setari bucla deschisé

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Tipul de curba U/f intre
frecventa zero si punctul de
slabire al campului.
O=Liniar

1=Patratic

2=Programabil

.g P3.1.4.1 Raport U/f 0 2 0 108

Punctul de slabire camp
este frecventa de iesire la
8,00 |[P3.3.1.2 Hz Variaza | 602 |care tensiunea de iesire
atinge tensiunea punctului
de slabire a campului

Frecventa punct

P3.1.4.2 R
slabire camp

Tensiunea la punctul de
slabire camp, in % din
tensiunea nominala a
motorului

B | P43 Teggg{;gfé&“p”d 10,00 | 20000 | % | 100,00 | 603

Daca a fost selectata curba
U/f programabila
(parametrul P3.1.4.1), acest
parametru defineste
frecventa punctului central
al curbei.

Frecventa punct

P3.14.4 central U/f

0,00 |P3.1.4.2 Hz Variaza | 604

Daca a fost selectata curba
U/f programabila
(parametrul P3.1.4.1), acest
parametru defineste
tensiunea punctului central
al curbei.

Tensiune punctcentral

P3.1.4.5 U/

0,0 100,0 % 100,0 605

Acest parametru defineste
tensiunea curbei U/f la

0,00 40,00 % Variaza 606 |frecventa zero. Valoarea
predefinita variaza in functie
de marimea unitatji.

Tensiune la frecventa
zero

P3.1.4.6

Selectare casuta de
validare:

BO = Cautare frecventa
arbore numai din acceasi
directie ca si referinta

frecventei.

HEE | .5, |Optunipentrupomire | 1 0 1590 | B1 = Dezactivare scanare
lansata ca

B4 = Utilizare referinta
frecventa pentru estimare

initiala
B5 = Dezactivare impulsuri
c.c.

Curent scanare Definit in precente din

P3.1.4.8 . N 0,0 100,0 % 45,0 1610 | curentul nominal al
pornire lansata

motorului.
P3.149 Crestere cuplu 0 1 0 109 | 0=Dezactivat
automat 1=Activat
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Tabelul 38. Setari bucla deschisa

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Factorul de scalare pentru
Castiq motor la compensarea IR a partii de
P3.1.4.10 st9 00 | 1000 | % 100,0 | 665 |motor cand este utilizata
crestere cuplu .
functia de crestere a
cuplului.
Factorul de scalare pentru
Castiq generator la compensarea IR a pariii de
P3.1.4.11 199 00 | 100,0 % 0,0 667 |generator cand este utilizata
crestere cuplu .
functia de crestere a
cuplului.
M3.1.4.12 Pornire I/f Acest meniu cuprinde trei parametri. A se vedea paragraful de mai jos.
Pornire I/f

Functia Pornire I/f este utilizata, de obicei, la motoarele cu magneti permanenti (MP) pentru
pornirea motorului cu comanda la curent constant. Aceasta functie este utila pentru motoarele
de mare putere la care rezistenta este scazuta si controlul curbei U/f este dificil.

Aplicarea funcitiei de pornire I/f se poate dovedi utila si la asigurarea unui cuplu suficient pentru
motor la pornire.

Frecventaiesire

Curent pornire I/f

Curent motor

Frecventa pornire I/f

Timp [s]
Figura 24. Pornire I/f
Tabelul 39. Parametri pornire l/f
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

0 = Dezactivat
1 = Activat

Limita frecventei de iesire
sub care motorul este
alimentat cu curentul de
pornire I/f definit.

P3.1.4.121 Pornire I/f 0 1 0 534

P3.1.4.12.2 | Frecventa pornire I/f 0,0 P3.1.1.2 Hz 15,0 535

Curentul de alimentare al
P3.1.4.12.3 | Curent pornire I/f 0,0 100,0 % 80,0 536 | motorului cand functia
pornire I/f este activata.
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3.3.15 GRUPUL 3.2: CONFIGURARE PORNIRE/OPRIRE
Comenzile Pornire/Oprire sunt date diferit in functie de punctul de comanda.

Punct de comanda de la distanta (1/0 A): Comenzile de pornire, oprire si inversare sunt
controlate de 2 intrari digitale alese cu parametrii P3.5.1.1 si P3.5.1.2. Funciionalitatea/logica
pentru aceste intrari este apoi selectata cu parametrul P3.2.6 (din acest grup).

Punct de comanda de la distanta (I1/0 B): Comenzile de pornire, oprire si inversare sunt
controlate de 2 intrari digitale alese cu parametrii P3.5.1.4 si P3.5.1.5. Funciionalitatea/logica
pentru aceste intrari este apoi selectata cu parametrul P3.2.7 (din acest grup).

Punct de comanda local (panou de comanda): Comenzile de pornire si oprire se dau de la
butoanele panoului de comanda, in timp ce sensul rotatiei este selectat cu parametrul P3.3.1.9.

Punct de comanda de la distanta (bus de camp): Comenzile de pornire, oprire si inversare
provin de la busul de camp.

Tabelul 40. Meniul de configurare Pornire/Oprire

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Selectia punctului de
comanda de la distanta
(pornire/oprire). Poate fi
utilizata pentru a reveni la
P32 1 Punctul de' com%ndé 0 1 0 172 comandg la distanta din i
de la distanta Vacon Live, de exemplu in
cazul unui panou de
comanda defect.
0=Comanda I/0
1=Comanda bus de camp

Schimbati intre punctul de
comanda local si la distanta

P3.2.2 Local/la distanta 0 1 0 211 0=La distanta
1=Local
0=Buton de oprire
P3.2.3 Buton de oprire pe 0 1 0 114 |n_totdeayna activat (Ega)
panou de comanda 1=Functionare limitata
buton de oprire (Nu)
P3.2.4 | Functie depomire | 0 1 0 | s05 |OZRamPd
1=Pornire lansata
P3.2.5 Functie de oprire 0 1 0 506 | O=Rotire inertiala

1=Rampa
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Tabelul 40. Meniul de configurare Pornire/Oprire

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

ID

Descriere

P3.2.6

Logica pornire/oprire
/10 A

300

Logica =0:
Semnal comanda
1 = Tnainte
Semnal comanda
2 = Tnapoi

Logica = 1:
Semnal comanda
1 = Inainte (limita)
Semnal comanda
2 = Qprire inversata
Semnal comanda
3 = Tnapoi (limitd)
Logica = 2:
Semnal comanda
1 = Tnainte (limita)
Semnal comanda
2 = Tnapoi (limit&)
Logica = 3:
Semnal comanda
1 = Pornire
Semnal comanda
2 = Invers

Logica = 4:
Semnal comanda
1 = Pornire (limita)
Semnal comanda
2 = Invers

P3.2.7

Logica pornire/oprire
/0B

363

A se vedea mai sus.

P3.2.8

Logica pornire bus de
camp

889

0=Este necesara cregterea
limitei
1=Stare

P3.2.9

Temporizare pornire

0,000

60,000

0,000

524

Intervalul de temporizare
dintre comanda de pornire
si pornirea efectiva a
unitatii de actionare poate fi
setat cu ajutorul acestui
parametru.

P3.2.10

Functia de la distanta
in locala

181

Alegeti daca doriti sa
copiati starea In functiune
si Referinta atunci cand
treceti de la modul de
comanda de la distanta la
modul local (panou de
comanda):

0 = Continuare functionare
1 = Continuare functionare
si referinta

2 = Qprire
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3.3.16

3.3.16.1

GRUPUL 3.3: REFERINTE

Referinta frecventa

Sursa referintei de frecventa este programabila pentru toate punctele de comanda exceptand
PC, care ia intotdeauna referinta din instrumentul PC.

Punct de comanda de la distanta (I/O A): Sursa referintei de frecventa poate fi selectata cu
parametrul P3.3.1.5.

Punct de comanda de la distanta (I/O B): Sursa referintei de frecventa poate fi selectata cu
parametrul P3.3.1.6.

Punct de comanda local (panou de comanda): Daca este utilizata selectia predefinita pentru

parametrul P3.3.1.7, se aplica referinta setata cu parametrul P3.3.1.8.

Punct de comanda de la distanta (bus de camp): Referinta frecventei provine de la busul de
camp, daca se pastreaza valoarea predefinita pentru parametrul P3.3.1.10.

Tabelul 41. Parametrii pentru referinta de frecventa

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

ID

Descriere

P3.3.1.1

Referinta frecventa
minima

0,00

P3.3.1.2

Hz

0,00

101

Minimum permis pentru
referinta de frecventa

P3.3.1.2

Referinta frecventa
maxima

P3.3.1.1

320,00

Hz

50,00

102

Maximum permis pentru
referinta de frecventa

P3.3.1.3

Limita referinta
frecventa pozitiva

-320,0

320,0

Hz

320,00

1285

Limita referinta frecventa
finala pentru sensul pozitiv.

P3.3.1.4

Limita referinta
frecventa negativa

-320,0

320,0

Hz

-320,00

1286

Limita referinta frecventa
finala pentru sensul negativ.
OBSERVATIE: Acest
parametru poate fi utilizat, de
exemplu, pentru a preveni
functionarea motorului in
sens invers.

P3.3.1.5

Selectare referinta A
comanda I/O

117

Selectarea sursei pentru
referintd cand punctul de
comanda este I/O A

0 = Frecventa presetata 0
1 = Referinta panou de
comanda

2 = Bus de camp

3=Al1

4 =AI2

5= Al1+AI2

6 = Referinta PID 1

7 = Potentiometru motor
8 = Referinta joystick

9 = Referinta comutare
OBSERVATIE: Valoarea
predefinita depinde de
aplicatia selectata cu
parametrul 1.2.

P3.3.1.6

Selectare referinta B
comanda I/0

131

Selectarea sursei pentru
referintd cand punctul de
comanda este I/0 B. A se
vedea mai sus.
OBSERVATIE: Punctul de
comanda I/O B poate fi fortat
activ numai cu intrarea
digitala (P3.5.1.7).
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Tabelul 41. Parametrii pentru referinta de frecventa
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit | ID Descriere
Selectarea sursei pentru
referinfa cand punctul de
comanda este panoul de
comanda:
0 = Frecventa presetata 0
. 1 = Panou de comanda
Selectare referinta 2 = Bus de camp
P3.3.1.7 | comanda de la panoul 0 9 1 121 3= Al
de comanda 4=A2
5= Al1+AI2
6 = Referinta PID 1
7 = Potentiometru motor
8 = Joystick
9 = Referin{a comutare
Referint panou de Referinta frecventei poate fi
P3.3.1.8 . 0,00 P3.3.1.2 Hz 0,00 184 | ajustata pe panoul de
comanda <
comanda cu acest parametru.
Sens de rotatie al motorului
Sens rotatie de Ia cand punctul de comanda
P3.3.1.9 < 0 1 0 123 |este panoul de comanda
panou de comanda e
0 = Inainte
1 =Invers
Selectarea sursei pentru
referintd cand punctul de
comanda este busul de
camp:
0 = Frecventa presetata 0
1 = Panou de comanda
Selectare referinta 2 = Bus de camp
P3.3.1.10 comanda bus de camp 0 9 2 122 3=Al1
4 =AI2
5= Al1+AI2

6 = Referinta PID 1

7 = Potentiometru motor
8 = Joystick

9 = Referin{a comutare
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3.3.16.2

Referinta pentru cuplu

Cand parametrul P3.1.2.1 (Mod comanda) este setat pe ,2/OL” Comanda cuplu, referinta turatiei
sistemului de actionare este utilizata ca limita maxima a turatiei, iar motorul produce cuplu in

limitele de turatie pentru a atinge referinfa de cuplu.

In modul Comandé cuplu, turatia motorului este limitata la frecventa maxima de iesire a unitéti

de actionare (P3.3.1.2).

—(M Referinta cuplu )

ZONA INACT. )

Referinta cuplu final

FILTRU
IN
TC

E@I Select. (P [ Refmin.cuplu MIN
Select. IES ~ ~ N
[ Newizat _)———INO P | Refmaxouplu — MAX
% R:‘f.c:;ilu :)an.c-dé ): IN1 ~ & ) o — ‘
(1o Joystick IN2 ( ‘ona inact. ref. cuplu
@% ‘,:i (P [ Timp i refcuply
/0 Al —
A — s
% AAI\A 57 IN6
o[ NS H——IN7
(o Al ——IN8
FB In1 date proces IN9
ﬁ In2 date Zrcces : IN 10
(FB | n3 date proces IN11
FB In4 date proces IN12
FB In5 date proces : IN13
FB In6 date proces IN 14
(FB | In7 date proces IN15
@ In8 date proces — IN16
e ws
(V| sics 5 m 123
9242.emf
Figura 25. Diagrama referinta cuplu
Tabelul 42. Parametri referinta cuplu
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Selectarea referintei cuplului.
Referinta cuplului este scalata intre
valorile P3.3.2.2 si P3.3.2.3.
0 = Neutilizat
1 = Panou de comanda
2 = Joystick
3=Al1
4 =Al2
5=AI3
6 =Al4
7=AI5
8 =Al6
9 = Intrare 1 date proces
10 = Intrare 2 date proces
11 = Intrare 3 date proces
Selectare referinta 12 = Intrare 4 date proces
P3.3.2.1 E 0 21 0 641 |13 = Intrare 5 date proces

cuplu

14 = Intrare 6 date proces

15 = Intrare 7 date proces

16 = Intrare 8 date proces
17=lesire bloc 1

18=lesire bloc 2

19=lesire bloc 3

20=legire bloc 4

21=lesire bloc 5

OBSERVATIE! Daca utilizaj
orice protocoale de bus de
camp in care referinta de cuplu
poate fi indicata tn unitati [Nm],
la acest parametru trebuie
selectata optiunea Intrare 1
date proces.
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Tabelul 42. Parametri referinta cuplu

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Referints minima Referinta cuplului
.g P3.3.2.2 cuolu -300,0 300,0 % 0,0 643 | corespunzatoare valorii minime
P a semnalului de referinta.

Referinta cuplului
corespunzatoare valorii maxime
Referints maxima a semnalului de referinta.
.g P3.3.2.3 cuplu -300,0 300,0 % 100,0 642 | OBSERVATIE! Utilizata ca

referinta de cuplu maxim
permisa pentru valori pozitive si
negative.

Timp filtrare referinta
cuplu

Defineste timpul de filtrare

P33.24 pentru referinta finala de cuplu.

0,00 300,00 s 0,00 1244

Valorile mici ale referintei de
cuplu, in jur de zero, pot fi
ignorate prin setarea acesteia la
P3.3.25 Zoné irjactivé 0.0 300,0 % 0.0 1246 vaAIori mai mare decét zero.

referinta cuplu Cand referinta de cuplu este

intre zero si plus/minus acest

parametru, referinta este fortata
la zero.

Utilizata cand P3.3.2.1 este
setat pe ,1”. Valoarea acestui
parametru este limitata intre
P3.3.2.35i P3.3.2.2.

Referinta cuplu

P3.3.2.6 -
panou comanda

0,0 100,0 % 0,0 1439

M3.3.2.7 Bucla devschlsa Acest meniu include trei parametri; a se vedea tabelul de mai jos.
comanda cuplu

Bucla deschisa comanda cuplu

Tabelul 43. Parametri bucla deschisa pentru comanda cuplu

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Limita frecventei de iegire sub
care unitatea de actionare
functioneaza in modul de
comanda frecventa.

Frecventd minima
P3.3.2.7.1 | comanda cuplu prin 0,0 P3.3.1.2 Hz 3,0 636
bucla deschisa

Defineste castigul P pentru
controlerul de cuplu in modul de
comanda prin bucla deschisa.
Valoarea 1,0 a castigului P
provoaca o modificare de 1 Hz
la frecventa de iesire cand
eroarea de cuplu este de 1%
din cuplul nominal al motorului.

Castig P comanda
P3.3.2.7.2 cuplu prin bucla 0,0 32000,0 0,01 639
deschisa

Defineste castigul | pentru
controlerul de cuplu in modul de
comanda prin bucla deschisa.

Castig | bucla Valoarea 1,0 a castigului |
P3.3.2.7.3| comanda cuplu in 0,0 32000,0 2,0 640 |produce atingerea in 1 secunda
bucla deschisa a valorii de 1,0 Hz in procesul

de integrare, cand eroarea de
cuplu este de 1% din cuplul
nominal al motorului.
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3.3.16.3 Frecvente presetate
Tabelul 44. Parametri frecvente presetate
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit| ID Descriere
0 = Codificat binar
1 = Numar intrari. Frecventa
P3.3.3 1 Mod frecvevnga 0 1 0 182 presgtata esnte s.elevct.atfa !n
presetata functie de cate intrari digitale
de turatie presetata sunt
active
Frecventa presetata 0 de
P3.3.3.2 Frecventa presetata P3311 | P3.3.1.2 Hy 5.00 180 baza cand este selgct?ta cu
0 parametrul de referinta
comanda (P3.3.1.5).
Frecvents presetats Selectati cu intrare digitala:
P3.3.3.3 1p P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 10,00 105 | Selectare frecventa presetata
0 (P3.3.3.10)
Frecventa presetats Selectati cu intrare digitala:
P3.3.3.4 2p P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 15,00 106 | Selectare frecventa presetata 1
(P3.3.3.11)
Frecvents presetats Selectati cu intrari digitale:
P3.3.3.5 3p P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 20,00 126 | Selectare frecventa presetata
O0si1
Frecventa presetats Selectati cu intrare digitala:
P3.3.3.6 4p P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25,00 127 | Selectare frecventa presetatd 2
(P3.3.3.12)
Frecventd presetats Selectati cu intrari digitale:
P3.3.3.7 5p P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 30,00 128 | Selectare frecventa presetata
0si2
Frecvents presetats Selectati cu intrari digitale:
P3.3.3.8 6p P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 40,00 129 | Selectare frecventa presetata
1si2
Frecvents presetats Selectati cu intrari digitale:
P3.3.3.9 7p P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 50,00 130 | Selectare frecventa presetata
Osi1si2
Selector binar pentru turatii
P33.3.10 Selectare frecventa DigIN 419 presetate (0-7). A se vedea
R presetata 0 SlotA.4 parametrii de la P3.3.3.2 pana
la P3.3.3.9.
Selector binar pentru turatii
P33.3 11 Selectare frecventa DigIN 420 presetate (0-7). A se vedea
T presetata 1 SlotA.5 parametrii de la P3.3.3.2 pana
la P3.3.3.9.
Selector binar pentru turatii
P333.12 Selectare frecventa DigIN 421 presetate (0-7). A se vedea
T presetata 2 Slot0.1 parametrii de la P3.3.3.2 pana
la P3.3.3.9.
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3.3.16.4

Parametri potentiometru motor

Cu functia potentiometru motor, utilizatorul poate mari sau reduce frecventa de iesire. Prin
conectarea unei intrari digitale la parametrul P3.3.4.1 (Potentiometru motor SUS) si cu un semnal
digital de intrare activ, frecventa de iesire va creste atat timp cat semnalul este activ.
Parametrul P3.3.4.2 (Potentiometru motor JOS) lucreaza in mod invers, reducand frecventa de

iesire.

Viteza de crestere sau reducere a frecventei de iesire cand optiunile Potentiometru motor Sus
sau Jos sunt active, este determinata de Timpul de rampa potentiometru motor (P3.3.4.3)

Parametrul de resetare a potentiometrului motor (P3.3.4.4) este utilizat pentru a selecta daca
resetarea referinfei frecventa potentiometru motor (setata pe Frecventa minima) se face cand

motorul este oprit sau cand alimentarea acestuia este intrerupta.

Referinta de frecventa pentru potentiometru motor este disponibila in toate punctele de
comanda din meniul Grupul 3.3: Referinte. Referinta pentru potentiometru motor poate fi
modificata numai cand unitatea de actionare se afla in stare de functionare.

Tabelul 45. Parametri potentiometru motor

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

ID

Descriere

P3.3.4.1

Potentiometru motor
SuUS

DigIN
Slot0.1

418

FALS = Nu este activ
ADEVARAT = Activ
(Referinta pentru
potentiometru motor
CRESTE pana cand
contactul se deschide)

P3.3.4.2

Potentiometru motor
JOS

DigIN
Slot0.1

417

FALS = Nu este activ
ADEVARAT = Activ
(Referinta pentru
potentiometru motor SCADE
pana cand contactul se
deschide)

P3.3.4.3

Timp rampa
potentiometru motor

0,1

500,0

Hz/s

10,0

331

Viteza de schimbare a
referintei pentru
potentiometru motor atunci
cand aceasta este marita sau
micsorata cu parametrii
P3.3.4.1 sau P3.3.4.2.

P3.3.4.4

Resetare
potentiometru motor

367

Logica de resetare pentru
referinta frecventei pentru
potentiometrul motorului.

0 = Nu se reseteaza

1 = Se reseteaza daca este
oprit

2 = Se reseteaza daca se
intrerupe alimentarea
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3.3.16.5 Parametri de comanda cu joystick

Dupa cum o arata si numele, functia Joystick este utilizata atunci cand sensul de rotatie Thainte
sau Tnapoi al unitatii de actionare este comandat liniar in ambele directii folosind un joystick.
Comanda motorului cu ajutorul unui joystick este posibila prin aplicarea semnalului joystickului
la una dintre intrarile analogice si prin setarea celorlalti parametri ai joystickului.

Tabelul 46. Parametri de comanda cu joystick

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit | ID Descriere

0=Neutilizat
1=Al1 (0-100%)
Selectare semnal 2=AI2 (0-100%)
P3.3.5.1 joystick 0 6 0 451 | 3=AI3 (0-100%)
4=Al4 (0-100%)
5=Al15 (0-100%)
6=AI6 (0-100%)

Py

Cand referinta este intre zero
si zero plus/minus acest
parametru, referinta este
fortata la zero.

P3.3.5.2 | Zona inactiva joystick 0,0 20,0 % 2,0 384

Unitatea de actionare c.a.
este oprita daca semnalul de
la joystick se afla in zona
inactiva definita de P3.3.5.2
pentru un interval de timp
setat cu acest parametru.

Temporizare mod

P3.35.3 asteptare joystick

0,00 300,00 s 0,00 386

3.3.16.6 Parametri de comutare

Functia de comutare este utilizata pentru dezactivarea momentana a comenzii normale.
Aceasta functie poate fi utilizata, de exemplu, pentru comanda lenta a procesului intr-o anumita
stare sau pozitie in timpul lucrarilor de intretinere, fara a mai fi necesara schimbarea punctului
de comanda al unitatii de actionare si nici o alta parametrizare.

Functia de comutare poate fi activata numai cand unitatea de actionare se afla in starea de
oprire. Functia de comutare va porni unitatea de actionare la referinta selectata, fara alte
comenzi suplimentare de pornire si indiferent de punctul de comanda. Pot fi utilizate doua
referinte bidirectionale de frecventa. Functia de comutare poate fi activata fie de la busul de
camp, fie de catre semnalele digitale de intrare. Functia de comutare are propriul timp de
rampa, care va fi utilizat intotdeauna cand comutarea este activa.

Functia de comutare poate fi activata de la busul de cdmp in modul bypass, folosind bitii 10 si
11 ai cuvantului de comanda.
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Frecventaiesire
[HZ]

Rampa comutare

Referinta comutare 1

Referinta comutare 2

Activare comutare DI | |

(Semnal digital de intrare)

Activare referintd comutare 1 | | | |

(Semnal digital de intrare)

Activare referinta comutare 2 | | 3 | 3

(Semnal digital de intrare)

Bit 10 cuvant de comanda bus de | | 3 3

camp

Bit 11 cuvant de comanda bus de | I_I I_

camp

9210.emf

Figura 26. Parametri de comutare
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Tabelul 47. Parametri de comutare

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

Descriere

P3.3.6.1

Activare comutare DI

Variaza

Variaza

DigIN
Slot0.1

532

Activeaza functia de
comutare de la intrarile
digitale. Nu afecteaza
comutarea de la busul de
camp.

OBSERVATIE: Comutarea
poate fi activata numai cand
unitatea de actionare se afla
in starea de oprire.

P3.3.6.2

Activare referinta
comutare 1

Variaza

Variaza

DigIN
Slot0.1

530

Conectati la intrarea digitala
pentru a activa parametrul
P3.3.6.4. OBSERVATIE:
Unitatea de actionare va
porni daca intrarea este
activata!

P3.3.6.3

Activare referinta
comutare 2

Variaza

Variaza

DigIN
Slot0.1

531

Conectati la intrarea digitala
pentru a activa parametrul
P3.3.6.5. OBSERVATIE:
Unitatea de actionare va
porni daca intrarea este
activata!

P3.3.6.4

Referinta comutare 1

-Refe-
rinta
maxima

Refe-
rinta
maxima

Hz

0,00

1239

Defineste referinta de
frecventa cand referinta de
comutare 1 este activata
(P3.3.6.2).

P3.3.6.5

Referinta comutare 2

-Refe-
rinta
maxima

Refe-
rinta
maxima

Hz

0,00

1240

Defineste referinta de
frecventa cand referinta de
comutare 2 este activata
(P3.3.6.3).

P3.3.6.6

Rampa comutare

0,1

300,0

10,0

1257

Acest parametru defineste
timpii de accelerare si
decelerare atunci cand
comutarea este activa.

3.3.17

3.3.17.1

GRUPUL 3.4: CONFIGURAREA RAMPELOR Sl FRANELOR

Rampa 1

Tabelul 48. Configurare rampa 1

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

Descriere

P3.4.1.1

Forma rampa 1

0,0

100,0

%

0,0

500

Inceputul si sfarsitul rampelor
de accelerare si decelerare
pot fi uniformizate cu acest
parametru.

P3.4.1.2

Timp accelerare 1

0,1

300,0

5,0

103

Defineste timpul necesar
pentru ca frecventa de iesire
sa creasca de la zero la
frecventa maxima

P3.4.1.3

Timp decelerare 1

0,1

300,0

5,0

104

Defineste timpul necesar
pentru ca frecventa de iesire
sa scada de la frecventa
maxima la frecventa zero
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3.3.17.2 Rampéa 2

Tabelul 49. Configurare rampa 2

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit| ID Descriere

Inceputul si sfarsitul rampelor
de accelerare si decelerare
pot fi uniformizate cu acest
parametru.

.t P3.4.2.1 Forma rampa 2 0,0 100,0 % 0,0 501

Defineste timpul necesar
pentru ca frecventa de iesire
sa creasca de la zero la
frecventa maxima

P3.4.2.2 Timp accelerare 2 0,1 300,0 s 10,0 502

Defineste timpul necesar
pentru ca frecventa de iesire
sa scada de la frecventa
maxima la frecventa zero

P3.4.2.3 Timp decelerare 2 0,1 300,0 s 10,0 503

Utilizat pentru comutarea
intre rampele 1 si 2.

FALS = Forma rampei 1, timp
DigIN 408 de accelerare 1 si timp de
Slot0.1 decelerare 1.

ADEVARAT = Forma rampei
2, timp de accelerare 2 si
timp de decelerare 2.

P3.4.2.4 Selectie rampa 2 Variaza | Variaza

3.3.17.3 Magnetizare la pornire

Tabelul 50. Parametrii de magnetizare la pornire

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit | ID Descriere
Defineste curentul c.c. al
P3.4.31 Curentde magnetlzare 0,00 I A IH 517 motoru!m la p0|:n|re.
la pornire Dezactivat daca este setat
pe 0.
Acest parametru defineste
Timp maanetizare la timpul de alimentare a
P3.4.3.2 b magn 0,00 | 600,00 | s 0,00 | 516 |motorului cu curent c.c.
pornire . -
inainte de inceperea
acceleratiei.
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3.3.17.4 Frana c.c.
Tabelul 51. Parametri frdna c.c.
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Defineste injectia de curent
P3.4.4.1 Curent frana c.c. 0 IL A IH 507 |in motor Tn timpul franarii c.c.
0 = Dezactivat
Determina daca franarea
este ACTIVATA sau
P3.4.42 Timp frangre c.c. la 0,00 600,00 s 0,00 508 I?EZACTIV/:\TA precu[n §|
oprire timpul de franare al franei
c.c. atunci cand motorul se
opreste.
Frecventd de incepere Frecventa de iesire la care
P3.4.4.3 | franare c.c. la oprire in 0,10 10,00 Hz 1,50 515 PR s
o se aplica franarea c.c..
rampa
3.3.17.5 Frénare prin flux
Tabelul 52. Parametri de franare prin flux
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
o . 0=Dezactivat
.g P3.4.5.1 Franare prin flux 0 1 0 520 1=Activat
P3.4.5.2 Curent de franare prin 0 IL A H 519 Deflnest(? nlvelullcurentulw
flux pentru franare prin flux.
3.3.18 GRUPUL 3.5: CONFIGURAREA I/O
3.3.18.1 Alocaéri predefinite ale intrarilor programabile

Tabelul 53 de mai jos prezinta alocarile predefinite ale intrarilor digitale si analogice
programabile ale aplicatiei multifunctionale Vacon 100.

Tabelul 53. Alocari predefinite ale intrarilor

Intrare Borna (borne) Referinta Functie alocata Cod parametru

DI1 8 A1 Semnal comanda 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A.2 Semnal comanda 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Inchidere eroare externa P3.5.1.11
DI4 14 A4 ?2':;::[: gec"e“té P3.5.1.21
DI5 15 A5 sfe':gztrae ‘;rec"enté P3.5.1.22
DI6 16 A.6 inchidere resetare eroare P3.5.1.13
A1 2/3 A1 Selectare semnal Al1 P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A.2 Selectare semnal Al2 P3.5.2.2.1
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3.3.18.2

Intrarile digitale sunt foarte flexibile in utilizare. Parametrii sunt functii conectate la borna de
intrare digitala necesara (a se vedea paragraful 3.3.13). Intrarile digitale sunt reprezentate ca,
de exemplu, DigIN Slot A.2, ceea ce inseamna a doua intrare pe slotul A.

Intrari digitale

De asemenea, este posibila conectarea intrarilor digitale la canalele de timp, care sunt si ele
reprezentate ca borne.

OBSERVATIE! Starile intrarilor si iesirilor digitale pot fi supravegheate in ecranul Supraveghere
multipla. A se vedea paragraful 3.3.1.

Tabelul 54. Setari intrari digitale

Cod Parametru Predefinit ID Descriere
< . Semnal de comanda 1 atunci cand punctul de
P3.5.1.1 Semnal comanda 1 A DigIN SlotA.1 | 403 comanda este I/0 A (INAINTE)
N . Semnal de comanda 2 atunci cand punctul de
P3.5.1.2 Semnal comanda 2 A DigIN SlotA.2 | 404 comanda este I/0 A (INAPOI)
P3513 | Semnalcomands3A | DigN Slot0.1 | 434 | Semnal de comandd 3 atunci cand punciul de
comanda este I/O A
P3514 | Semnalcomands1B | DigIN Slot0.1 | 423 | Semnal de pornire 1 cand punctul de comanda
este /OB
P3515 | Semnal comandd2B | DigIN Slot0.1 | 424 |Semnal de pornire 2 cand punctul de comanda
este /OB
P3516 | Semnalcomands3B | DigIN Slot0.1 | 435 | SeMnal de pomire 3 cand punctul de comanda
este /OB
P3.5.1.7 | Fortare comanda /OB | DigIN Slot0.1 | 425 ﬁgEBVARAT = Forteazd punctul de comanda la
ADEVARAT = Referinta de frecventa utilizata
P3.5.1.8 Fortare referinta I/O B DigIN Slot0.1 | 343 |este specificata de parametrul referinta B 1/0
(P3.3.1.6).
p3519 | Fortare Cc’crgr?:“)da bus de | nioiN Slot0.1 | 411 |Forteaza comanda la busul de camp
P3.5.1.10 | Fortare comanda panou | o\ siot0.1 | 410 | Forteazs comanda la panoul de comanda
de comanda
N < . FALS = OK
P3.5.1.11 | Inchidere eroare externa | DigIN SlotA.3 | 405 ADEVARAT = Eroare externs
Deschidere eroare . FALS = Eroare externa
P3.5.1.12 externa DigIN Slot0.2 | 406 ADEVARAT = OK
I . Reseteaza toate erorile active cand este
P3.5.1.13 | Inchidere resetare eroare | DigIN SlotA.6 | 414 ADEVARAT
P3.5.1.14 Deschlgfggr;esetare DigIN Slot0.1 | 213 | Reseteaza toate erorile active cand este FALS
P35.1.15 | Activare functionare | DigIN Slot0.2 | 407 | rebuie sa fie pomita pentru a seta unitatea de
actionare in stare pregatita
Unitatea de actionare poate fi pregatita, dar
P3.5.1.16 | Interblocare functionare 1 | DigIN Slot0.2 | 1041 | pornirea este blocata cat timp interblocarea
este activata (interblocare clapeta).
P3.5.1.17 | Interblocare functionare 2 | DigIN Slot0.2 | 1042 | Ca mai sus.
FALS = Fara actiune
Preincalzire motor . ADEVARAT = Utilizeaza curent c.c. pentru
P3.5.1.18 PORNITA DigIN Slot0.1 | 1044 preincalzire motor in starea oprit. Utilizat cand
parametrul P3.18.1 este setat pe 2.
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Tabelul 54. Setéri intrari digitale

Cod Parametru Predefinit ID Descriere
Utilizat pentru comutarea intre rampele 1 si 2.
FALS = Forma rampei 1, timp de accelerare 1
P3.5.1.19 Selectare rampa 2 DigIN Slot0.1 | 408 |sitimp de decelerare 1.
ADEVARAT = Forma rampei 2, timp de
accelerare 2 si timp de decelerare 2.
P3.5.120 Interzisa accelerare/ DigIN Slot0.1 | 415 N}J syn} posibile accelerarea sau .decelerarea
decelerare pana cand contactul nu se deschide.
Selectare frecventa . Selector binar pentru turatii presetate (0-7). A
BEE" | P35.121 rosetata 0 DigiN SlotA.4 | 419 | >% 80! XL
Selectare frecventa . Selector binar pentru turatii presetate (0-7). A
BEE" | P52 roselats 1 DigIN SlotA 5 | 420 | 27> 8
Selectare frecventa . Selector binar pentru turatii presetate (0-7). A
BEE" | P35.123 reseiats 2 DigiN Slot0.1 | 421 |225° > PEL
FALS = Nu este activ
. . ADEVARAT = Activ (Referinta pentru
P3.5.1.24 | Potentiometru motor SUS | DigIN Slot0.1 | 418 potentiometru motor CRESTE pana cand
contactul se deschide)
FALS = Nu este activ
. . ADEVARAT = Activ (Referinta pentru
P3.5.1.25 | Potentiometru motor JOS | DigIN Slot0.1 | 417 potentiometru motor SCADE pana cand
contactul se deschide)
FALS = Activat.
P3.5.1.26 Activare oprire rapida DigIN Slot0.2 | 1213 | Pentru configurarea acestor functii, consultati
grupul de parametri Oprire rapida (pagina 93).
Cresterea limitei porneste Cronometrul 1
P3.5.1.27 Cronometru 1 DigIN Slot0.1 | 447 |programat in grupul de parametri Grupul 3.12:
Functii cronometru
P3.5.1.28 Cronometru 2 DigIN Slot0.1 | 448 | A se vedea mai sus.
P3.5.1.29 Cronometru 3 DigIN Slot0.1 | 449 | A se vedea mai sus.
Crestere punct de . FALS = Fara crestere
P3.:5.1.30 referints PID1 DigIN Slot0.1 | 1046 | \peVARAT = Crestere
Selectare punct de . FALS = Punct de referinta 1
P3.5.1.31 referinta PID1 DigIN SIot0.1 1 1047 | A pevARAT = Punct de referints 2
FALS = PID2 in mod oprit
Semnal pornire PID ADEVARAT = Reglare PID2
P3.5.1.32 P DigIN Slot0.2 | 1049 | Acest parametru nu va avea niciun efect in
extern -
cazul in care controlerul PID extern nu este
activat in Grupul 3.14: Controler PID extern.
Selectare punct de . FALS = Punct de referinta 1
P3.5.1.33 referintd PID extern DigIN Slot0.1 | 1048 ADEVARAT = Punct de referinta 2
. FALS = Nu este activ
P3.5.1.34 Interblocare motor 1 DigIN Slot0.1 | 426 ADEVARAT = Activ
. FALS = Nu este activ
P3.5.1.35 Interblocare motor 2 DigIN Slot0.1 | 427 ADEVARAT = Activ
. FALS = Nu este activ
P3.5.1.36 Interblocare motor 3 DigIN Slot0.1 | 428 ADEVARAT = Activ
. FALS = Nu este activ
P3.5.1.37 Interblocare motor 4 DigIN Slot0.1 | 429 ADEVARAT = Activ
. FALS = Nu este activ
P3.5.1.38 Interblocare motor 5 DigIN Slot0.1 | 430 ADEVARAT = Activ
. FALS = Nu este activ
P3.5.1.39 Interblocare motor 6 DigIN Slot0.1 | 486 ADEVARAT = Activ
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Tabelul 54. Setari intrari digitale

Cod Parametru Predefinit ID Descriere
P3.5.1.40 Resetare contor DigIN Slot0.1 | 490 | ADEVARAT = Resetare
intretinere
Activeaza functia de comutare de la intrarile
P3.5.1.41 Activare comutare DI DigIN Slot0.1 | 532 |digitale. Nu afecteaza comutarea de la busul
de camp.
Conectati la intrarea digitala pentru a activa
P3.5.1.42 Activare referinta DigIN Slot0.1 | 530 param_etrul P3.3.6.4..0BSVE.RVA'[IE: Unitatea
comutare 1 de actionare va porni daca intrarea este
activata!
Conectati la intrarea digitala pentru a activa
P3.5.1.43 Activare referinta DigIN Slot0.1 | 531 param_etrul P3.3.6.5..0BSVE.RVA]'IE: Unitatea
comutare 2 de actionare va porni daca intrarea este
activata!
Conectati acest semnal de intrare la contactul
auxiliar al franei mecanice. Tn cazul in care
P3.5.1.44 | Raspuns frAna mecanica | DigIN Slot0.1 | 1210 | contactul nu este inchis in intervalul de timp
dat, unitatea de actionare va genera o eroare
de franare. A se vedea pagina 120.
Activeaza modul incendiu daca este introdusa
Activare mod incendiu . parola corecta.
P3.5.1.45 DESCHIS DigIN Slot0.2 | 1596 | Ea| 5 = Mod incendiu activ
ADEVARAT = Féara actiune
Activeaza modul incendiu daca este introdusa
Activare mod incendiu . parola corecta.
P3.5.1.46 INCHIS DigIN Slot0.1 | 1619 FALS = F4ra actiune
ADEVARAT = Mod incendiu activ
Comanda de inversare a sensului de rotatie in
timp ce functioneaza in modul incendiu.
P3.5.1.47 | Inversare mod incendiu | DigIN Slot0.1 | 1618 | Aceasta functie nu are efect in timpul
functionarii normale.
FALS = Inainte
ADEVARAT = Inapoi
Porniti secventa pentru curatare automata.
Secventa va fi abandonata daca semnalul de
P35.148 Activare curri\tare DigIN Slot0.1 | 1715 activare gste indepartat inainte de finalizarea
automata secventei.
OBSERVATIE! Unitatea de actionare va porni
daca intrarea este activata!
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3.3.18.3 Intréri analogice

OBSERVATIE! Numarul de intrari analogice utilizabile depinde de configuratia placii dvs.
(optionale). Placa I/O standard este prevazuta cu 2 intrari analogice.

Intrare analogica 1
Tabelul 55. Setari intrare analogica 1

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Aplicati semnalul Al1 la
AnIN intrarea analogica aleasa
P3.5.2.1.1 | Selectare semnal Al1 377 |cu acest parametru.
SlotA.1 .
Programabil. A se vedea
87.
P3.52.12 Timp filtrare semnal 0,00 300,00 s 0.1 378 Timp fl!tr?re pentru intrare
Al1 analogica.
. 0=0...10V/0...20 mA
P3.5.2.1.3 | Domeniu semnal Al1 0 1 0 379 1=2 10V/4. 20 mA
Setari domeniu minim
P3.5.2.1.4 | Minim Al1 personalizat | -160,00 | 160,00 % 0,00 380 | personalizat
20 % = 4-20 mA/2-10 V
P3.5.2.15 Maxim Al 160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 381 |Setare domeniu maxim
personalizat personalizat
P3.5.2.1.6 | Inversiune semnal Al1 | 0 1 0 3g7 |0 =Normal
1 = Semnal inversat

Intrare analogica 2
Tabelul 56. Setari intrare analogica 2

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
AnIN
P3.5.2.2.1 | Selectare semnal Al2 388 |AsevedeaP3.5.2.1.1.
SlotA.2
P35222 | TMP f"tf{z‘? semnal |\ 500 | 30000 | s 0,1 389 |A se vedea P3.5.2.1.2.
P3.5.2.2.3 | Domeniu semnal Al2 0 1 1 390 |AsevedeaP3.5.2.1.3
P3.5.2.2.4 | Minim Al2 personalizat | -160,00 | 160,00 % 0,00 391 |Asevedea P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 Maxim Al2 160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 392 |A se vedea P3.5.2.1.5.
personalizat
P3.5.2.2.6 | Inversiune semnal Al2 0 1 0 398 | A se vedea P3.5.2.1.6.

Intrare analogica 3
Tabelul 57. Setari intrare analogica 3

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
P3.5.2.3.1 | Selectare semnal AlI3 AniN 141 | A se vedea P3.5.2.1.1.
SlotD.1
P35232 | 1MP f"tr/flrg semnal | o600 | 300,00 | s 0,1 142 | A se vedea P3.5.2.1.2.
P3.5.2.3.3 | Domeniu semnal Al3 0 1 0 143 | A se vedea P3.5.2.1.3
P3.5.2.3.4 | Minim Al3 personalizat | -160,00 | 160,00 % 0,00 144 | A se vedea P3.5.2.1.4.
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Tabelul 57. Setari intrare analogica 3

P3.5.2.35 Maxim AI3 160,00 | 160,00 | % 100,00 | 145 |A se vedea P3.5.2.1.5.
personalizat
P3.5.2.3.6 | Inversiune semnal Al3 0 1 0 151 | A se vedea P3.5.2.1.6.
Intrare analogica 4
Tabelul 58. Setéri intrare analogica 4
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
P3.5.2.4.1 | Selectare semnal Al4 AniN 152 | A se vedea P3.5.2.1.1.
SlotD.2
P35242 | TMP f"tf{j semnal | o050 | 300,00 | s 01 | 153 |Asevedea P3.5.2.12.
P3.5.2.4.3 | Domeniu semnal Al4 0 1 0 154 | A se vedea P3.5.2.1.3
P3.5.2.4.4 | Minim Al4 personalizat | -160,00 | 160,00 % 0,00 155 |A se vedea P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 Maxim Al4 160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 156 |A se vedea P3.5.2.1.5.
personalizat
P3.5.2.4.6 | Inversiune semnal Al4 0 1 0 162 | A se vedea P3.5.2.1.6.
Intrare analogica 5
Tabelul 59. Setari intrare analogica 5
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
AnIN
P3.5.2.5.1 | Selectare semnal Al5 SIotE 1 188 |A se vedea P3.5.2.1.1.
P35252 | 1MP f"tr/i‘lrg semnal | 400 | 300,00 | s 0,1 189 | A se vedea P3.5.2.1.2.
P3.5.2.5.3 | Domeniu semnal Al5 0 1 0 190 |Asevedea P3.5.2.1.3
P3.5.2.5.4 | Minim Al5 personalizat | -160,00 | 160,00 % 0,00 191 | A se vedea P3.5.2.1.4.
P3.5.25.5 Maxim AIS -160,00 | 160,00 % 100,00 192 | A se vedea P3.5.2.1.5.
personalizat
P3.5.2.5.6 | Inversiune semnal Al5 0 1 0 198 | A se vedea P3.5.2.1.6.
Intrare analogica 6
Tabelul 60. Setari intrare analogica 6
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
P3.5.2.6.1 | Selectare semnal Al6 AniN 199 | A sevedea P3.5.2.1.1.
SlotE.2
P35262 | MP f"tflrg semnal | 400 | 300,00 | s 01 | 200 |A se vedea P3.5.2.1.2.
P3.5.2.6.3 | Domeniu semnal Al6 0 1 0 201 | A se vedea P3.5.2.1.3
P3.5.2.6.4 | Minim Al6 personalizat | -160,00 | 160,00 % 0,00 202 |Asevedea P3.5.2.14.
P3.5.2.6.5 Maxim Al6 160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 203 |A se vedea P3.5.2.1.5.
personalizat
P3.5.2.6.6 | Inversiune semnal Al6 0 1 0 209 |A se vedea P3.5.2.1.6.
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3.3.18.4

lesiri digitale, slot B (Standard)

Tabelul 61. Setari iegiri digitale pe placa standard I/O

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

ID

Descriere

P3.5.3.2.1

Functie RO1 de
baza

56

11001

Selectare functie pentru RO1 de baza:
0 = Niciunul

1 = Pregatit

2 = Functjonare

3 = Eroare generala

4 = Eroare generala inversata

5 = Alarma generala

6 = Inversat

7 = La turatie

8 = Eroare termistor

9 = Regulator motor activ

10 = Semnal pornire activ

11 = Comanda panou de comanda
activa

12 = Comanda I/O B activata

13 = Limita supraveghere 1

14 = Limita supraveghere 2

15 = Mod incendiu activ

16 = Comutare activata

17 = Turatje presetata activa

18 = Oprire rapida activata

19 = PID in mod asteptare

20 = Umplere lina PID activa

21 = Limite supraveghere PID

22 = Limite supraveghere PID extern
23 = Alarma/eroare presiune intrare
24 = Alarma/eroare protectie inghet
25 = Comanda motor 1

26 = Comanda motor 2

27 = Comanda motor 3

28 = Comanda motor 4

29 = Comanda motor 5

30 = Comanda motor 6

31 = Comanda timp RTC canal 1
32 = Comanda timp RTC canal 2
33 = Comanda timp RTC canal 3
34 = Cuvant comanda bus camp B13
35 = Cuvant comanda bus camp B14
36 = Cuvant comanda bus camp B15
37 = Date proces bus camp 1.B0
38 = Date proces bus camp 1.B1
39 = Date proces bus camp 1.B2
40 = Alarma intretinere

41 = Eroare intrefinere

42 = Frana mecanica (comanda
deschidere frana)

43 = Frana mecanica inversata

44 = lesire bloc 1

45 = lesire bloc 2

46 = lesire bloc 3

47 = lesire bloc 4

48 = lesire bloc 5

49 = lesire bloc 6

50 = lesire bloc 7

51 = lesire bloc 8

52 = lesire bloc 9

53 = lesire bloc 10

54 = Comanda pompa Jockey

55 = Comanda pompa amorsare
56 = Curatare automata activa

M3.56.3.2.2

Temporizare
activata RO1 de
baza

0,00

320,00

0,00

11002

Temporizare activata pentru
releu
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Tabelul 61. Setari iegiri digitale pe placa standard I/O

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Temporizare Temporizare dezactivata
M3.5.3.2.3 | dezactivata RO1 de 0,00 320,00 s 0,00 11003 P
< pentru releu
baza
M3.5.3.2.4 F”“Cg‘zgoz de 0 56 3 11004 | A se vedea P3.5.3.2.1
Temporizare
M3.5.3.2.5 | activata R02 de 0,00 320,00 s 0,00 11005 | A se vedea M3.5.3.2.2.
baza
Temporizare
M3.5.3.2.6 | dezactivatd R02 de 0,00 320,00 s 0,00 11006 | A se vedea M3.5.3.2.3.
baza
A se vedea P3.5.3.2.1.
M3.5.3.2.7 Funciie Rp3 de 0 56 1 11007 Nu este vizibil <_:Jaca sunt
baza instalate numai 2 relee de
iesire

3.3.18.5 Sloturi de extensie C. D si E pentru iesiri digitale
Indica numai parametrii aferenti iesirilor existente pe placile optionale plasate in sloturile C, D
si E. Selectari la fel ca pentru RO1 standard (P3.5.3.2.1).

Acest grup sau acesti parametri nu sunt vizibili daca in sloturile C, D sau E nu exista iegiri
digitale.
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3.3.18.6

lesiri analogice. slot A (standard)

Tabelul 62. Setari iesiri analogice placa I/O standard

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

ID

Descriere

P3.5.4.1.1

Functia AO1

31

10050

0=TEST 0 % (Nu se utilizeaza)
1=TEST 100 %

2=Frecventa de iesire (0 -fmax)
3=Referinta frecventa (0-fmax)
4=Turatie motor (0 - Turatie nominala
motor)

5=Curent de iesire (0-lmotor)
6=Cuplu motor (0-Totor)
7=Putere motor (0-Ppnotor)
8=Tensiune motor (0-Unmotor)
9=Tensiune legatura c.c. (0-1000 V)
10=Punct de referinta PID (0-100 %)
11=Raspuns PID (0-100 %)
12=lesire PID1 (0-100 %)
13=lesire PID extern (0-100 %)
14=Intrare 1 date proces (0-100 %)
15=Intrare 2 date proces (0-100 %)
16=Intrare 3 date proces (0-100 %)
17=Intrare 4 date proces (0-100 %)
18=Intrare 5 date proces (0-100 %)
19=Intrare 6 date proces (0-100 %)
20=Intrare 7 date proces (0-100 %)
21=Intrare 8 date proces (0-100 %)
22=lesire bloc 1 (0-100 %)
23=lesire bloc 2 (0-100 %)
24=lesire bloc 3 (0-100 %)
25=lesire bloc 4 (0-100 %)
26=lesire bloc 5 (0-100 %)
27=lesire bloc 6 (0-100 %)
28=lesire bloc 7 (0-100 %)
29=legire bloc 8 (0-100 %)
30=lesire bloc 9 (0-100 %)
31=lesire bloc 10 (0-100 %)

P3.5.4.1.2

Timp filtrare AO1

0,0

300,0

1,0

10051

Timpul de filtrare a semnalului
analogic de iegire. A se vedea
P3.5.2.1.2

0 = Nu se filtreaza

P3.5.4.1.3

Minim AO1

10052

0=0mA/0V

1=4mA/2V

Tip semnal (curent/tensiune)
selectat cu comutatoarele DIP.
Observati diferenta in scalarea
iesirii analogice din parametrul
P3.5.4.1.4.

A se vedea si parametrul
P3.5.2.1.3.

P3.5.4.1.4

Scala minima AO1

Variaza

Variaza

Variaza

0,0

10053

Scalare minima in unitatea de
proces (depinde de selectarea
functiei AO1).

P3.5.4.1.5

Scala maxima AO1

Variaza

Variaza

Variaza

0,0

10054

Scala maxima in unitatea de
proces (depinde de selectarea
functiei AO1)
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3.3.18.7 Sloturi de extensie D pana la E pentru iesiri analogice
Indica numai parametrii aferenti iesirilor existente pe placile optionale plasate in sloturile C, D
si E. Selectari la fel ca pentru AO1 standard (P3.5.4.1.1).

Acest grup sau acesti parametri nu sunt vizibili daca in sloturile C, D sau E nu exista iegiri
digitale.

3.3.19 GRUPUL 3.6: MAPAREA DATELOR DE PE BUSUL DE CAMP
Tabelul 63. Maparea datelor de pe busul de camp
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Datele trimise la busul de
camp pot fi alese cu numerele
ID aferente valorilor
parametrilor si valorilor de
Selectare iesire date 1 supraveghere. Datele sunt
P3.6.1 s N 0 35000 1 852 |scalate ca format pe 16 biti
bus de camp . .
nemarcat in conformitate cu
formatul de pe panoul de
comanda. De exemplu, 25.5
pe panoul de comanda este
egal cu 255.
P36.2 Selectare |e§|fe date 2 0 35000 5 853 Selectare iesire date de
bus de camp proces cu ID parametru
P36.3 Selectare |e§|[e date 3 0 35000 3 854 Selectare iesire date de
bus de camp proces cu ID parametru
P3.6.4 Selectare |e§|[e 4 date 0 35000 4 855 Selectare iesire date de
bus de camp proces cu ID parametru
P36.5 Selectare |e§|[e date 5 0 35000 5 856 Selectare iesire date de
bus de camp proces cu ID parametru
P36.6 Selectare |e§|[e date 6 0 35000 6 857 Selectare iesire date de
bus de camp proces cu ID parametru
P3.6.7 Selectare |e§|[e date 7 0 35000 7 858 Selectare iesire date de
bus de camp proces cu ID parametru
P36.8 Selectare |e§|fe date 8 0 35000 37 859 Selectare iesire date de
bus de camp proces cu ID parametru

lesire date proces bus de camp

Valorile predefinite pentru iesirile de date de proces pentru supravegherea prin busul de camp

sunt prezentate in Tabelul 64.

Tabelul 64. legire date de proces bus de camp

Date ‘ Valoare ‘ Scala
lesire date proces 1 | Frecventa iesire 0,01 Hz
lesire date proces 2 | Turatie motor 1 rot/min
lesire date proces 3 | Curent motor 0,1A
lesire date proces 4 | Cuplu motor 0,1 %
lesire date proces 5 | Putere motor 0,1 %
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Tabelul 64. legire date de proces bus de camp

Date ‘ Valoare ‘ Scala
lesire date proces 6 | Tensiune motor 0,1V
lesire date proces 7 | Tensiune legatura c.c. 1V
lesire date proces 8 | Cod ultima eroare activa 1

Exemplu: Valoarea ,2500” pentru Frecventa de iesire corespunde valorii de ,25,00 Hz”
(valoarea de scalare este 0,01).

Pentru toate valorile de supraveghere prezentate in paragraful 3.3 sunt prevazute valori de
scalare.

3.3.20 GRUPUL 3.7: FRECVENTE INTERZISE

In unele sisteme poate fi necesara evitarea anumitor frecvente din cauza unor probleme de
rezonanta mecanica. Prin setarea unor frecvente interzise se pot evita aceste domenii de
valori. Cand referinta de frecventa (frecventa de intrare) este marita, referinta de frecventa
interna este mentinuta la limita inferioara pana cand referinta (intrarea) depaseste limita

superioara.
Tabelul 65. Frecvente interzise
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Limita inferioara
.t P3.7.1 domeniu 1 frecvente -1,00 320,00 Hz 0,00 509 |0 = Neuitilizat
interzise
Limita superioara
P3.7.2 domeniu 1 frecvente 0,00 320,00 Hz 0,00 510 |0 = Neutilizat
interzise
Limita inferioara
P3.7.3 domeniu 2 frecvente 0,00 320,00 Hz 0,00 511 |0 = Neutilizat
interzise

Limita superioara
P3.7.4 | domeniu 2 frecvente 0,00 320,00 Hz 0,00 512 |0 = Neutilizat
interzise

Limita inferioara
P3.7.5 | domeniu 3 frecvente 0,00 320,00 Hz 0,00 513 | 0 = Neutilizat
interzise

Limita superioara
P3.7.6 domeniu 3 frecvente 0,00 320,00 Hz 0,00 514 |0 = Neutilizat
interzise

Multiplicatorul de timp de
rampa selectat in prezent
intre limitele de frecvente
interzise.

.t P3.7.7 Factor timp rampa 0,1 10,0 Timpi 1,0 518
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3

3.21

GRUPUL 3.8: SUPRAVEGHERI

Aici puteti alege:

1. una sau doua (P3.8.1/P3.8.5) valori de semnal pentru supraveghere.
2. daca sunt supravegheate limitele inferioare sau superioare (P3.8.2/P3.8.6)
3. valorile limita actuale (P3.8.3/P3.8.7).
4. histerezisul pentru valorile limita setate (P3.8.4/P3.8.8).
Tabelul 66. Setari pentru supraveghere
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
0 = Frecventa iesire
1 = Referinta frecventa
2 = Curent motor
3 = Cuplu motor
4 = Putere motor
5 = Tensiune legatura c.c.
6 = Intrare analogica 1
7 = Intrare analogica 2
Selectare 8 = Intrare analogica 3
P3.8.1 supraveghere articol 0 17 0 1431 _ L
ar 1 9 = Intrare analoglgafl
10 = Intrare analogica 5
11 = Intrare analogica 6
12 = Intrare 1 temperatura
13 = Intrare 2 temperatura
14 = Intrare 3 temperatura
15 = Intrare 4 temperatura
16 = Intrare 5 temperatura
17 = Intrare 6 temperatura
0 = Neutilizat
1 = Supraveghere limita
Mod supraveghere nr. |r.1fe.r|oaré. < .
P3.8.2 1 0 2 0 1432 | (iesire activa sub limita)
2 = Supraveghere limita
superioara
(iesire activa peste limita)
Limita supraveghere Limita de supraveghere
P3.8.3 ar 1 -50,00 50,00 |Variaza| 25,00 1433 | pentru elementul selectat.
' Unitatea apare automat.
Histerezis limita de
P3.8.4 Histerezis limita 0,00 50,00 |Variaza 500 1434 supraveghere pentru .
supraveghere nr. 1 elementul selectat. Unitatea
este setata automat.
Selectare
P3.8.5 | supraveghere articol 0 17 1 1435 | A se vedea P3.8.1
nr. 2
Mod supraveghere nr.
P3.8.6 5 0 2 0 1436 | A se vedea P3.8.2
p3g7 | LM S‘;‘r’rz"eghere 50,00 | 50,00 |Variaza| 40,00 | 1437 |A se vedea P3.8.3
P3.8.8 Histerezis limita 0,00 | 50,00 |Variazi| 500 |1438 |A se vedea P3.8.4

supraveghere nr. 2
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3.3.22 GRUPUL 3.9: PROTECTII
3.3.22.1 Protectii generale
Tabelul 67. Setéri protectii generale
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit | ID Descriere
0 = Fara actiune
1 =Alarma
P3.9.12 Raspuns la Eeroare 0 3 2 701 2= Eroarg (oprlre.conform
externa functiei de oprire)
3 = Eroare (oprire prin rotire
inertiald)
0 = Suport trifazat
1 = Suport monofazat
“ | 3
P3.91.3 Raspurjs. la eroare 0 1 0 730 O!BTSEIVQVAIIE. Daca este
faza intrare utilizata o alimentare
monofazata, trebuie selectat
suportul monofazat.
0 = Eroare memorata in
P39.14 Eroare dg te'n'smne 0 y 0 797 istoric o
sub limita 1 = Eroare nememorata in
istoric
P3.9.15 | Raspuns laeroare 0 3 2 702 |A se vedea P3.9.1.2
faza iesire
0 = Fara actiune
1 =Alarma
2 = Alarma + frecventa
Raspuns la eroare presetata eroare
P3.9.1.6 | comunicatie bus de 0 5 3 733 (parametrul P3.9.1.12)
camp 3 = Eroare (oprire conform
functiei de oprire)
4 = Eroare (oprire prin rotire
inertiala)
p3.9.1.7 | Er0are Cscl’g:””'cat'e 0 3 2 734 | A se vedea P3.9.1.2
P3.9.1.8 Eroare termistor 0 3 0 732 |A se vedea P3.9.1.2
P3.9.1.9 | Eroare ur;%ere lenta 0 3 2 748 | A se vedea P3.9.1.2
P3.9.1.10| aspunslaeroare 0 3 2 749 | A se vedea P3.9.1.2
supraveghere PID1
Raspuns la eroare
P3.9.1.11 supraveghere PID 0 3 2 757 |A se vedea P3.9.1.2
extern
A se vedea P3.9.1.2
OBSERVATIE! Aceasta
P3.9.1.12| Eroare de pamantare 0 3 3 703 |eroare poate fi configurata
numai in gabaritele MR7
pana la MR9.
Aceasta frecventa este
Frecvent3 presetats utilizata atunci cand
P3.9.1.13 P P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25,00 183 |raspunsul la eroare (in

alarma

Grupul 3.9: Protectii) este
Alarma+frecventa presetata
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3.3.22.2 Protectii termice motor

Protectia termica a motorului este menita sa protejeze motorul contra supraincalzirii. Unitatea
c.a. este capabila sa furnizeze motorului valori mai mari decat curentul nominal. Daca sarcina
impune acest curent mare, exista riscul ca motorul sa fie suprasolicitat termic. Acest lucru se
intdmpla in special la frecvente joase. La frecvente joase, efectul de racire a motorului este
redus, ca si capacitatea sa. Daca motorul este echipat cu un ventilator extern, reducerea
sarcinii la turatii mici este mica.

Protectia termica a motorului se bazeaza pe un model calculat si foloseste curentul de iesire al
unitatii de actionare pentru a determina sarcina motorului.

Protectia termica a motorului poate fi corectata cu parametrii prezentati mai jos.

Starea termica a motorului poate fi supravegheata pe ecranul panoului de comanda. A se
vedea paragraful 3.3.

OBSERVATIE! Daca utilizati cabluri de motor lungi (max. 100 m) la unitati de
& actionare mici (<1,5 kW), curentul motorului masurat de unitatea de actionare

poate fi mult mai mare decéat curentul efectiv al motorului din cauza curentilor
capacitivi din cablul motorului. Luati in consideratie acest lucru cand setati
funcitiile de protectie termica a motorului.

este redus din cauza gratarului de admisie aer care este infundat. Modelul

j ATENTIE! Modelul calculat nu protejeaza motorul daca debitul de aer al motorului
porneste de la zero daca placa de comanda este oprita.

Tabelul 68. Setari pentru protectie termica motor

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

0 = Fara actiune

1 =Alarma

2 = Eroare (oprire conform
modului de oprire)

Protectie termica 3 = Eroare (oprire prin rotire

P3.9.2.1 motor 0 3 2 704 |inertiald)
Daca este disponibil, utilizati
termistorul motorului pentru a
proteja motorul. Alegeti apoi
valoarea 0 pentru acest
parametru.

P3.9.2.2 | Temperatura ambianta | -20,0 100,0 °C 40,0 705 | Temperatura ambianta in °C

Defineste factorul de racire la

Factor de racire la turatie zero n raport cu
P3.9.2.3 . 5,0 150,0 % Variaza | 706 |punctul in care motorul
turatie zero . < .
functioneaza la turatie
nominala fara racire externa.

Constanta de timp reprezinta

P39.24 Constanta termica de 1 200 min Variazs | 707 durajta de timp in cgre nivelul
termic calculat a atins 63 %

timp motor
din valoarea sa finala.

Capacitate incarcare

P3.9.2.5 o
termica motor

10 150 % 100 708
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3.3.22.3 Protectia la blocarea arborelui motorului

Protectia la blocarea arborelui motorului protejeaza motorul in situatiile de supraincarcare
pentru scurt timp, cum ar fi cele cauzate de un arbore blocat. Timpul de reactie al proteciiei la
blocare arbore poate fi setat la o valoare mai mica fata de cea aferenta protectiei termice a
motorului. Starea blocata este definita cu ajutorul a doi parametri, P3.9.3.2 (Curent la blocare
arbore motor) si P3.9.3.4 (Limita frecventd la blocare arbore motor). In cazul in care curentul este
mai mare decét limita stabilita iar frecventa de iesire este mai mica decét limita stabilita, starea
de blocare este considerata adevarata. Nu exista de fapt nicio indicatie reala a rotatiei
arborelui. Protectia contra blocarii este un tip de protectie la supracurent.

actionare mici (<1,5 kW), curentul motorului masurat de unitatea de actionare
poate fi mult mai mare decat curentul efectiv al motorului din cauza curentilor
capacitivi din cablul motorului. Luati in consideratie acest lucru cand setati
functiile de protectie impotriva blocarii arborelui.

j OBSERVATIE! Daca utilizati cabluri de motor lungi (max. 100 m) la unitati de

Tabelul 69. Setari pentru protectie la blocare arbore motor

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

0 = Fara actiune

1=Alarma
P39.3 1 Eroare blocare arbore 0 3 0 709 2 = Eroare .(oprlre <.:onform
motor modului de oprire)
3 = Eroare (oprire prin rotire
inertiala)
Pentru a se considera ca a
P39.32 Curent la blocare 0,00 592 A 37 710 aparut o stare'de Plocare,
arbore motor curentul trebuie sa
depaseasca aceasta limita.
Limita timp blocare Acesta este timpul maxim
P3.9.3.3 P 1,00 120,00 s 15,00 711 | permis pentru o stare de

arbore motor .
blocare a arborelui motor.

Pentru a se considera ca a
aparut o stare de blocare,
frecventa de iesire trebuie sa
ramana sub aceasta limita
pentru o anumita perioada de
timp.

Limita frecventa la

P3.9.34 blocare arbore motor

1,00 P3.3.1.2 Hz 25,00 712

3.3.22.4 Protectia motorului contra sarcinilor reduse

Scopul protectiei contra sarcinilor reduse ale motorului este asigurarea existentei sarcinii
motorului cand unitatea de actionare este in functiune. Daca motorul isi pierde sarcina, ar
putea exista o problema in proces, de exemplu o curea rupta sau o pompa care functioneaza
pe uscat.

Protectia motorului la sarcina redusa poate fi corectata prin setarea curbei de sarcina redusa
cu parametrii P3.9.4.2 (Protectie la sarcina redusa: Sarcind zona de slabire camp) si P3.9.4.3
(Sarcina la frecventa zero). Curba de sarcina redusa este o curba patratica stabilita intre
frecventa zero si punctul de slabire cAmp. Protectia nu este activa sub 5 Hz (cronometrul de
sarcina redusa este oprit).

Valorile cuplului pentru setarea curbei de sarcina redusa sunt stabilite in procente in raport cu
cuplul nominal al motorului. Datele de pe eticheta motorului, parametrul curent nominal motor,
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precum si curentul nominal IH al unitatii de actionare sunt utilizate pentru a determina raportul
de scalare pentru valoarea cuplului intern. Daca unitatea de actionare este folosita cu un alt
motor decat cel nominal, precizia de calcul al cuplului scade.

A\

OBSERVATIE! Daca utilizati cabluri de motor lungi (max. 100 m) la unitati de
actionare mici (<1,5 kW), curentul motorului masurat de unitatea de actionare
poate fi mult mai mare decéat curentul efectiv al motorului din cauza curentilor
capacitivi din cablul motorului. Luati in consideratie acest lucru cand setati
funciiile de protectie impotriva sarcinii reduse a motorului.

Tabelul 70. Setéari de protectie motor la sarcina redusa

redusa: Limita timp

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
0 = Fara actiune
1= Alarma
P3.9.4.1 Eroare de svarciné 0 3 0 713 2 = Eroare .(oprire F:onform
redusa modului de oprire)
3 = Eroare (oprire prin rotire
inertiala)
Acest parametru stabileste
Protectie la sarcina valoarea pentru cuplul minim
P3.9.4.2 | redusa: Sarcina zona 10,0 150,0 % 50,0 714 | permis cand frecventa de
de slabire camp iesire este peste punctul de
slabire camp.
Acest parametru stabileste o
valoare pentru cuplul minim
. - admis la frecventa zero.
Protectie la sarcing Daca modificati valoarea
P3.9.4.3 redusa: Sarcina la 5,0 150,0 % 10,0 715 .
frecvents zero parametrului P3.1.1 .4,' gcest
parametru este restabilit
automat la valoarea
predefinita.
Protectie la sarcina Acesta este timpul maxim
P3.9.4.4 2,00 600,00 s 20,00 716 | permis pentru existenta unei

stari de sarcina redusa.
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3.3.22.5 Qprirea rapida

Tabelul 71. Setari pentru oprire rapida

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Metoda de oprire a unitatii de
actionare daca functia de
oprire rapida este activata de
la DI sau de la busul de

. s camp
.t P3.9.5.1 | Mod de oprire rapida 0 2 1 1276 | - Rotire inertiala
1 = Timp de decelerare la
oprire rapida
2 = Oprire conform funciiei
de oprire (P3.2.5)
P3.9.5.2 | Activare oprire rapida | Variaza | Variaza Sljlé?(l)Nz 1213 | FALS = Activat
P3.95.3 | Impdedecelerarela | o 5000 | g 30 |1256
oprire rapida
0 = Fara actiune
P3.9.54 Raspu'ns la 9rc3are 0 > 1 744 1 iAIarma .
oprire rapida 2 = Eroare (oprire conform

modului de oprire rapida)
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3.3.22.6 Eroare 1 intrare temperatura

OBSERVATIE! Acest grup de parametri este vizibil numai cu o placa optionala pentru masurarea
temperaturii (OPT-BH) instalata.

Tabelul 72. Setari eroare 1 intrare temperatura

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Selectarea semnalelor ce vor
fi utilizate pentru declansarea
alarmelor si a avertizarilor de
eroare. BO = Semnal 1
temperatura

B1 = Semnal 2 temperatura
B2 = Semnal 3 temperatura
B3 = Semnal 4 temperatura
B4 = Semnal 5 temperatura
B5 = Semnal 6 temperatura
Valoarea maxima este
preluata dintre semnalele
alese si este utilizata pentru
declangarea alarmelor/
mesajelor de eroare.
OBSERVATIE! Sunt
acceptate numai primele 6
intrari de temperatura
(considerand placile de la
slotul A pana la slotul E).

P3.9.6.1 | Semnal 1 temperatura 0 63 0 739

Limita de temperatura pentru
declansarea alarmei.
OBSERVATIE! Sunt
comparate numai intrarile
alese cu parametrul
P3.9.6.1.

P3.9.6.2 Limita 1 alarma -30,0 200,0 °C 120,0 741

Limita de temperatura pentru
declangarea alarmei.
OBSERVATIE! Sunt
comparate numai intrarile
alese cu parametrul
P3.9.6.1.

P3.9.6.3 Limita 1 eroare -30,0 200,0 °C 120,0 742

0 = Fara raspuns
1 =Alarma
Raspuns 1 limita 0 3 2 740 2 = Eroare .(oprire gonform
eroare modului de oprire)
3 = Eroare (oprire prin rotire
inertiald)

P3.9.6.4
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3.3.22.7 Eroare 2 intrare temperatura

OBSERVATIE! Acest grup de parametri este vizibil numai cu o placa optionala pentru masurarea
temperaturii (OPTBH) instalata.

Tabelul 73. Setari eroare 2 intrare temperatura

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Selectarea semnalelor ce vor
fi utilizate pentru declansarea
alarmelor si a avertizarilor de
eroare. BO = Semnal 1
temperatura

B1 = Semnal 2 temperatura
B2 = Semnal 3 temperatura
B3 = Semnal 4 temperatura
B4 = Semnal 5 temperatura
B5 = Semnal 6 temperatura
Valoarea maxima este
preluata dintre semnalele
alese si este utilizata pentru
declangarea alarmelor/
mesajelor de eroare.
OBSERVATIE! Sunt
acceptate numai primele 6
intrari de temperatura
(considerand placile de la
slotul A pana la slotul E).

P3.9.6.5 | Semnal 2 temperatura 0 63 0 763

Limita de temperatura pentru
declansarea alarmei.
OBSERVATIE! Sunt
comparate numai intrarile
alese cu parametrul
P3.9.6.5.

P3.9.6.6 Limita 2 alarma -30,0 200,0 °C 120,0 764

Limita de temperatura pentru
declangarea alarmei.
OBSERVATIE! Sunt
comparate numai intrarile
alese cu parametrul
P3.9.6.5.

P3.9.6.7 Limita 2 eroare -30,0 200,0 °C 120,0 765

0 = Fara raspuns
1 =Alarma
Raspuns 2 limita 0 3 9 766 2 = Eroare .(oprire gonform
eroare modului de oprire)
3 = Eroare (oprire prin rotire
inertiala)

P3.9.6.8

Tel. +358 (0) 201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205




Aplicatia Vacon 100 VACON 130
3.3.22.8 Protectia la nivel redus intrare analogica
Tabelul 74. Setari protectie la nivel redus intrare analogica
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
0 = Fara protectie
1 = Protectie activata in
Protectie la nivel redus starea de functionare
.t P3.9.8.1 intrare analogica 0 2 767 2 = Protectie activata in
starile de functionare si de
oprire
0=Fara actiune
1=Alarma
2=Alarma + frecventa
presetata eroare (parametrul
Eroare nivel redus P3.9.1.13)
BEE" | P39s2 0 5 0 700 |3=Alarma + referints

intrare analogica

frecventa anterioara
4=Eroare (oprire conform
modului de oprire)
5=Eroare (oprire prin rotire
inertiald)

3.3.23 GRUPUL 3.10: RESETARE AUTOMATA

Tabelul 75. Setéri pentru resetare automata

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit

ID

Descriere

BEE" | P3.10.1 | Resetare automata 0 1 0

731

0 = Dezactivat
1 = Activat

P3.10.2 Functie repornire 0 1 1

719

Modul pornire pentru
resetarea automata este
selectat cu acest parametru:
0 = Pornire lansata

1 = Conform parametrului
P3.2.4

BEE" | P3.103 | Timp de asteptare 0,10 |10000,00 | s 0,50

77

Timpul de asteptare inainte
ca prima resetare sa fie
executata.

BEE" | r3.104 Timp incercare 0,00 |10000,00 | s 60,00

718

Daca timpul de incercare s-a
epuizat iar eroarea este inca
activa, unitatea de actionare
va intra in regim de eroare.

BEE" | P3.105 | Numér de incercari 1 10 4

759

OBSERVATIE: Numar total
de incercari (indiferent de
tipul erorii). Daca unitatea de
actionare nu se poate reseta
dupa acest numar de
Tncercari si in timpul de
incercare setat, va fi
generata o eroare.

P3.10.6 Rese.tare autor'na.tel: 0 1 1
Tensiune sub limita

720

Resetare automata permisa?
0=Nu
1=Da

Asistenta 24 ore din 24 la +358 (0)201 212 575 « Email: vacon@vacon.com




VACON » 131

Aplicatia Vacon 100

Tabelul 75. Setari pentru resetare automata

Resetare automats: Resetare automata permisa?
P3.10.7 . ’ 0 1 721 |{0=Nu
Supratensiune _
1=Da
Resetare automats: Resetare automata permisa?
P3.10.8 ’ 0 1 722 |{0=Nu
Supracurent _
1=Da
Resetare automata: Resetare automata permisa?
P3.10.9 Nivel scazut intrare 0 1 723 |0=Nu
analogica 1=Da
Resetare automata: Resetare automata permisa?
P3.10.10 Supratemperatura 0 1 724 |0=Nu
unitate 1=Da
Resetare automata: Resetare automata permisa?
P3.10.11 Supratemperatura 0 1 725 |{0=Nu
motor 1=Da
Resetare automats: Resetare automata permisa?
P3.10.12 < 0 0 726 |0 =Nu
Eroare externa -
1=Da
Resetare automata: Resetare automata permisa?
P3.10.13 Eroare de sarcina 0 0 738 |0=Nu
redusa 1=Da
3.3.24 GRUPUL 3.11: SETARI PENTRU APLICATIE
Cod Parametru Min Max Unitate Predefinit ID Descriere
P3.11.1 Parola 0 9999 0 1806 | Parola administrator
0 = Celsius
1 = Fahrenheit
Toti parametrii i toate
P3.11.2 Selectare C/F 0 1 0 1197 | valorile de supraveghere
referitoare la temperatura
sunt prezentate in unitatea
selectata.
0 =kw
1=CP
Toti parametrii si toate
P3.11.3 Selectare kW/CP 0 1 0 1198 | valorile de supraveghere
referitoare la putere sunt
prezentate in unitatea
selectata.
Tmpértirea afisajului
panoului de comanda in
Ecran supraveghere sectiuni, in ecranul de
P3.11.4 praveg 0 2 1 1196 | supraveghere multipla.
multipla h A
0 = 2x2 sectiuni
1 = 3x2 sectiuni
2 = 3x3 sectiuni

Tabelul 76. Setari pentru aplicatie
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3.3.25 GRUPUL 3.12: FUNCTII CRONOMETRU

Functiile de timp (canale de timp) din Vacon 100 va ofera posibilitatea de a programa funcitiile
ce urmeaza a fi comandate de RTC (ceasul in timp real) intern. Practic, fiecare funciie ce poate
fi comandata de o intrare digitald poate fi comandat& si de un canal de timp. in loc de a avea
un PLC extern care sa comande o intrare digitala, puteti programa intern intervalele ,inchis” si
,deschis” ale intrarii.

OBSERVATIE! Funciiile acestui grup de parametri pot fi utilizate cu avantaj maxim numai daca
bateria (optionald) a fost instalata si daca setarile ceasului in timp real au fost corect efectuate
in timpul utilizarii asistentului de pornire (a se vedea 2 si pagina 3). Nu se recomanda
utilizarea acestei funcitii fara bateria de siguranta deoarece setarile de ora si data ale unitatii de
actionare vor fi resetate la fiecare intrerupere a alimentarii in cazul in care bateria pentru RTC
nu este instalata.

Canale de timp

Logica pornit/oprit pentru Canalele de timp este configurata prin alocarea de Intervale sau/si de
Cronometre pentru acestea. Un Canal de timp poate fi comandat de mai multe Intervale sau
Cronometre prin alocarea numarului necesar de astfel de articole pentru Canal de timp.

a Alocare la canal

Interval 1 Canal de timp 1

Interval 2

Interval 3

Interval 4

Canal de timp 2

Interval 5

N\

Cronometru 1

Cronometru 2

Canal de timp 3

Cronometru 3

Y Y AT YAYS

&F )

9146.emf

Figura 27. Intervalele si cronometrele pot fi alocate canalelor de timp intr-un mod flexibil. Fiecare interval
si fiecare cronometru are propriul parametru pentru alocarea la un canal de timp.

Intervale

Fiecare interval este determinat de ,Ora PORNIRE” si ,Ora OPRIRE” cu parametri. Acesta este
timpul zilnic Tn care intervalul va fi activ in timpul zilelor setate cu parametrii ,Din ziua” si ,Pana
in ziua”. De exemplu, setarea de mai jos a parametrilor inseamna ca intervalul este activ de la
7 AM la 9 AM in fiecare zi a saptamanii (de luni pana vineri). Canalul de timp la care este alocat
acest interval va fi vazut ca o ,intrare digitala virtuald” inchisa in aceasta perioada.

Ora PORNIRE: 07:00:00
Ora OPRIRE: 09:00:00
Din ziua: Luni

Pana in ziua: Vineri
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Cronometre

Cronometrele pot fi utilizate pentru a seta un canal de timp activ pe o anumita perioada prin
comanda de la o intrare digitala (sau un canal de timp).

Timp ramas |

Ora

Activare
| Durata IESIRE

—_— —_ — — — — - — o

9137.emf

X

Figura 28. Semnalul de activare vine de la o intrare digitala sau de la o ,intrare digitala virtuald”, precum
un canal de timp. Cronometrul numara descrescator de la frontul descrescétor.

Parametrii de mai jos vor seta cronometrul activ atunci cand intrarea digitala 1 de pe slotul A
este Inchisa si mentinuta activa timp de 30 s dupa ce s-a deschis.

Durata: 30 s
Cronometru: Digin SlotA.1

Indicatie: O durata de 0 secunde poate fi utilizata pentru trecerea peste canalul de timp activat
de la o intrare digitala, fara temporizare dupa frontul descrescator.

EXEMPLU
Problema:

Avem o unitate de actionare c.a. pentru climatizare intr-un magazin. Aceasta trebuie sa
functioneze intre orele 7:00 si 17:00 in zilele saptamanii si intre orele 9:00 si 13:00 la sfarsit de
saptamana. In plus, trebuie sa putem forta manual unitatea de actionare sa functioneze in
afara orelor de program daca exista oameni in cladire si sa fie lasata in functiune timp de 30
de minute dupa aceea.

Solutie:

Trebuie sa setam doua intervale, unul pentru zilele saptamanii si unul pentru sfarsit de
saptamana. De asemenea, un cronometru este necesar pentru activarea in afara orelor de
program. Mai jos este prezentat un exemplu de configurare.

Interval 1:

P3.12.1.1: Ora PORNIRE: 07:00:00

P3.12.1.2: Ora OPRIRE: 17:00:00

P3.12.1.3: Zile: Luni, Marti, Miercuri, Joi, Vineri
P3.12.1.4: Alocare la canal: Canal de timp 1
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see [ reoy | | vo se [G] Ry | N se [G] reoy | | wo
Ij Interval 1 gi, Days
ID:1466 M3.12.1.3 (©) ID: M3.12.1.3.1
é) i‘ ON Time [] sunday @
07:00:00 [] wMonday
OFF Tine 17:00:00 g :::::::ay /\
4 Days @ Add to favorites [ mhueaay v
O 0 [] Friday
9158.emf
Interval 2:

P3.12.2.1: Orda PORNIRE: 09:00:00
P3.12.2.2: Ora OPRIRE: 13:00:00
P3.12.2.3: Zile: Sambata, Duminica
P3.12.2.4: Alocare la canal: Canal de timp 1

Cronometru 1

Bypassul manual poate fi activat de o intrare digitala 1 de pe slotul A (de un comutator separat
sau de o conexiune la sistemul de iluminare).

P3.12.6.1: Durata: 1800 s (30 min)
P3.12.6.3: Alocare la canal: Canal de timp 1

P3.12.6.2: Cronometru 1: Digln SlotA.1 (Parametrul localizat in meniul pentru intrari digitale.)
in final, selectati canalul 1 pentru comanda de functionare 1/O.
P3.5.1.1: Semnal comanda 1 A: Canal de timp 1

Interval 1
Zile = Luni pana Vineri
PORNIT = ora 07:00:00 OPRIT = ora 17:00:00 |

7, | Semnal comanda”
B 1A _:"' o

Interval 2
Zile = Sambata si Duminica
PORNIT = ora 09:00:00 OPRIT = ora 12:00:00 |

Canal de timp 1 } P TR Pornire/Oprire

Intrare digitala 1 de pe slotul A -

Cronometru 1
Durata = 1800 s #136.amd

Figura 29. Configuratie finala in care canalul de timp 1 este utilizat ca semnal de comanda pentru
comanda de pornire in locul unei intrari digitale.
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3.3.25.1 Interval 1

Tabelul 77. Functii cronometru, interval 1

Cod Parametru Min Max Unitate Predefinit ID Descriere

P3.12.1.1 Ora PORNIRE 00:00:00 | 23:59:59 | oo:mm:ss | 00:00:00 | 1464 | Ora PORNIRE

P3.12.1.2 Ora OPRIRE 00:00:00 | 23:59:59 | oo:mm:ss | 00:00:00 | 1465 | Ora OPRIRE

Zilele saptamanii in care este
activa.

Selectare casuta de validare:
BO = Duminica

B1 = Luni

B2 = Marti

B3 = Miercuri

B4 = Joi

B5 = Vineri

B6 = Sambata

P3.12.1.3 Zile 1466

Selectati canalul de timp
afectat (1-3)

Selectare casuta de validare:
B0 = Canal de timp 1

B1 = Canal de timp 2

B2 = Canal de timp 3

P3.12.1.4 Alocare la canal 1468

3.3.25.2 Interval 2

Tabelul 78. Functii cronometru, interval 2

Cod Parametru Min Max Unitate Predefinit ID Descriere

P3.12.2.1 Ora PORNIRE 00:00:00 | 23:59:59 | oo:mm:ss | 00:00:00 | 1469 | A se vedea interval 1

P3.12.2.2 Ora OPRIRE 00:00:00 | 23:59:59 | oo:mm:ss | 00:00:00 | 1470 | A se vedea interval 1

P3.12.2.3 Zile 1471 | A se vedea interval 1

P3.12.2.4 | Alocare la canal 1473 | A se vedea interval 1

3.3.25.3 Interval 3

Tabelul 79. Functii cronometru, interval 3

Cod Parametru Min Max Unitate Predefinit ID Descriere

P3.12.3.1 Ora PORNIRE 00:00:00 | 23:59:59 | oo:mm:ss | 00:00:00 | 1474 | A se vedea interval 1

P3.12.3.2 Ora OPRIRE 00:00:00 | 23:59:59 | oo:mm:ss | 00:00:00 | 1475 | A se vedea interval 1

P3.12.3.3 Zile 1476 | A se vedea interval 1

P3.12.3.4 | Alocare la canal 1478 | A se vedea interval 1
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3.3.25.4 Interval 4
Tabelul 80. Functii cronometru, interval 4
Cod Parametru Min Max Unitate Predefinit ID Descriere
P3.12.41 Ora PORNIRE 00:00:00 | 23:59:59 | oo:mm:ss | 00:00:00 | 1479 | A se vedea interval 1
P3.12.4.2 Ora OPRIRE 00:00:00 | 23:59:59 | oo:mm:ss | 00:00:00 | 1480 | A se vedea interval 1
P3.12.4.3 Zile 1481 | A se vedea interval 1
P3.12.4.4| Alocare la canal 1483 | A se vedea interval 1
3.3.25.5 Interval 5
Tabelul 81. Functii cronometru, interval 5
Cod Parametru Min Max Unitate Predefinit ID Descriere
P3.12.5.1 Ora PORNIRE 00:00:00 | 23:59:59 | oo:mm:ss | 00:00:00 | 1484 | A se vedea interval 1
P3.12.5.2 Ora OPRIRE 00:00:00 | 23:59:59 | oo:mm:ss | 00:00:00 | 1485 | A se vedea interval 1
P3.12.5.3 Zile 1486 | A se vedea interval 1
P3.12.5.4 | Alocare la canal 1488 | A se vedea interval 1
3.3.25.6 Cronometru 1
Tabelul 82. Functii cronometru, cronometru 1
Cod Parametru Min Max Unitate Predefinit ID Descriere
Durata in care cronometrul va
P3.12.6.1 Durata 0 72000 S 0 1489 | lucra atunci cand este activat.
(Activat de DI)
Frontul crescator porneste
P3.12.6.2 Cronometru 1 DigINSlot 447 cronometrul 1 programat in
0.1 grupul de parametri Grupul
3.12: Functiji cronometru.
Selectati canalul de timp
afectat (1-3)
Selectare casuta de validare:
P3.12.6.3 | Alocare la canal 1490 B0 = Canal de timp 1
B1 = Canal de timp 2
B2 = Canal de timp 3
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3.3.25.7 Cronometru 2
Tabelul 83. Functii cronometru, cronometru 2
Cod Parametru Min Max Unitate Predefinit ID Descriere
P3.12.71 Durata 0 72000 S 0 1491 | A se vedea cronometru 1
P3.12.7.2 Cronometru 2 D|g(|)N1SIot 448 | A se vedea cronometru 1
P3.12.7.3 | Alocare la canal 1492 | A se vedea cronometru 1
3.3.25.8 Cronometru 3
Tabelul 84. Functii cronometru, cronometru 3
Cod Parametru Min Max Unitate Predefinit ID Descriere

P3.12.8.1 Durata 0 72000 s 0 1493 | A se vedea cronometru 1

P3.12.8.2 Cronometru 3 D|g(|)N1SIot 448 | A se vedea cronometru 1

P3.12.8.3 | Alocare la canal 1494 | A se vedea cronometru 1

3.3.26 GRUPUL 3.13: CONTROLER PID 1
3.3.26.1 Setari de baza
Tabelul 85. Setari de baza controler PID 1
Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
Daca valoarea parametrului
este setata la 100 %, o
o o

P3.13.1.1 Castig PID 0,00 |1000,00| % | 100,00 | 118 |modificare de 10 % din
valoarea de eroare
determina modificarea iesirii
controlerului cu 10 %.

Daca acest parametru este
setat la 1,00 s, o modificare
o)

P3.13.1.2 | Durata integrare PID | 0,00 | 600,00 | s 100 | 119 |d€ 10 % dinvaloarea de
eroare determina
modificarea iegirii
controlerului cu 10,00 %/s.
Daca acest parametru este
setat la 1,00 s, o modificare

o) A

P3.13.1.3 | Durats derivativa PID | 0,00 | 100,00 | s 0,00 | 132 |d€10%dinvaloarea de
eroare timp de 1,00 s
determina modificarea iesirii
controlerului cu 10,00 %/s.

P3.13.1 4 Selectare unitate 1 38 1 1036 Selectati unltateva pentru

proces valoarea actuala.
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Tabelul 85. Setari de baza controler PID 1

P3.13.1.5

Minimum unitate
proces

Variaza | Variaza | Variaza 0 1033

Valoarea din unitatile de
proces la 0 % raspuns sau
punct de referinta.

Aceasta scalare este
efectuatd numai in scopuri
de supraveghere. Controlerul
PID utilizeaza in continuare
la nivel intern procentajul
pentru semnale de raspuns
si puncte de referinta.

P3.13.1.6

Maximum unitate
proces

Variaza | Variaza | Variaza 100 1034

A se vedea mai sus.

P3.13.1.7

Zecimale unitate
proces

0 4 2 1035

Numarul de zecimale pentru
valoarea unitatii de proces

P3.13.1.8

Inversiune la eroare 0 1 0 340

0 = Normal (Raspuns <
Punct de referinta -> Marire
iesire PID)

1 = Inversat (Raspuns <
Punct de referinta ->
Reducere iesire PID)

P3.13.1.9

Banda inactiva Variaza | Variaza | Variaza 0 1056

Zona de banda inactiva din
jurul punctului de referinta in
unitati de proces. lesirea PID
este blocata daca semnalul
de raspuns ramane in zona
de banda inactiva pentru un
timp predefinit.

P3.13.1.10

Temporizare banda

. . 0,00 320,00 ] 0,00 1057
inactiva

Daca semnalul de raspuns
ramane in zona de banda
inactiva pentru un timp
predefinit, iesirea este
blocata.
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3.3.26.2 Puncte de referinta

Tabelul 86. Setéri puncte de referinta

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit | ID Descriere
p3.1324 | Punctdereferintd 1, s | variaza |Variaza| 0 167
panou de comanda
p3.1322 | runctdereferntda2 1, . s | variaza |Variaza| 0 | 168
panou de comanda
Defineste cresterea si
scaderea timpilor de rampa
P3.13.2.3 Punct de refer:m;a timp 0,00 3000 s 0,00 1068 pentru sghlmbarl glev
rampa punctului de referinta.
(Timpul de schimbare de la
minimum la maximum)
Activare crestere punct o - DigIN FALS = Fara crestere
P313.24 | 4o referints PID1 | Varaza | Variaza siot0.1 | 1946 | \DEVARAT = Crestere
. FALS = Punct de referinta 1
p3.13.25 | Selectarepunctde |y, s | Variazs DigIN | 1047 | ADEVARAT = Punct de
referinta PID1 Slot0.1 referint 2

Tel. +358 (0) 201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205




Aplicatia Vacon 100

VACON - 140

Tabelul 86. Setéari puncte de referinta

P3.13.2.6

Selectare sursa 1
punct de referinta

32

332

0 = Neutilizat

1 = Punct de referinta 1
panou de comanda

2 = Punct de referinta 2
panou de comanda
3=AN1

4 =AI2

5=AI3

6 = Al4

7 =Al5

8 = Al6

9 = Intrare 1 date proces
10 = Intrare 2 date proces
11 = Intrare 3 date proces
12 = Intrare 4 date proces
13 = Intrare 5 date proces
14 = Intrare 6 date proces
15 = Intrare 7 date proces
16 = Intrare 8 date proces
17 = Intrare 1 temperatura
18 = Intrare 2 temperatura
19 = Intrare 3 temperatura
20 = Intrare 4 temperatura
21 = Intrare 5 temperatura
22 = Intrare 6 temperatura
23 = lesire bloc 1

24 = |esire bloc 2

25 = lesire bloc 3

26 = lesire bloc 4

27 = lesire bloc 5

28 = lesire bloc 6

29 = lesire bloc 7

30 = lesire bloc 8

31 = lesire bloc 9

32 = lesire bloc 10
Intrarile analogice si intrarile
pentru date de proces sunt
tratate ca procentaj (0,00-
100,00 %) si scalate in
conformitate cu punctul de
referintd minim si maxim.
OBSERVATIE: Semnalele
de intrare date de proces
utilizeaza 2 zecimale.
OBSERVATIE: Daca sunt
selectate intrarile de
temperatura, trebuie setati
parametrii de scalare puncte
de referintd minim si maxim
-50..200 °C

P3.13.2.5

Minimum punct de
referina 1

-200,00

200,00

%

0,00

1069

Valoarea minima la semnal
analogic minim.

P3.13.2.6

Maximum punct de
referinta 1

-200,00

200,00

%

100,00

1070

Valoarea maxima la semnal
analogic maxim.

P3.13.2.10

Crestere punct de
referinta 1

2,0

1,0

1071

Punctul de referinta poate fi
marit de la o intrare digitala.

P3.13.2.11

Selectare sursa 2
punct de referinta

22

431

A se vedea parametrul
P3.13.2.6

P3.13.2.12

Minimum punct de
referinta 2

200,00

%

0,00

1073

Valoarea minima la semnal
analogic minim.

P3.13.2.13

Maximum punct de
referinta 2

200,00

%

100,00

1074

Valoarea maxima la semnal
analogic maxim.

P3.13.2.17

Crestere punct de
referinta 2

2,0

1,0

1078

A se vedea P3.13.2.10.
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3.3.26.3 Semnale de raspunsi

Tabelul 87. Setéri semnale de raspuns

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit | ID Descriere

1 = Este utilizatd numai sursa
1

2 = SQRT (sursa1);
(Debit=Constant x
SQRT(presiune))

3 = SQRT (Sursa1- Sursa 2)
4 = SQRT (Sursa 1) + SQRT
(Sursa 2)

5=Sursa 1 + Sursa 2

6 = Sursa 1 - Sursa 2

7 = MIN (Sursa 1, Sursa 2)
8 = MAX (Sursa 1, Sursa 2)
9 = MEDIE (Sursa 1, Sursa
2)

P3.13.3.1 Functie raspuns 1 9 1 333

Utilizata, de exemplu, cu

Ay - ) o
P3.13.3.2 | Castig functie raspuns | -1000,0 | 1000,0 % 100,0 | 1058 selectia 2 in Functie raspuns

0 = Neutilizat
1=AN1
2=AI2
3=AI3
4 = Al4
5=AI5
6 =Al6

7 = Intrare 1 date proces
8 = Intrare 2 date proces
9 = Intrare 3 date proces
10 = Intrare 4 date proces
11 = Intrare 5 date proces
12 = Intrare 6 date proces
13 = Intrare 7 date proces
14 = Intrare 8 date proces
15 = Intrare 1 temperatura
16 = Intrare 2 temperatura
17 = Intrare 3 temperatura
18 = Intrare 4 temperatura
19 = Intrare 5 temperatura
20 = Intrare 6 temperatura
Sel ) 21 = lesire bloc 1

electare sursa 22 = lesire bloc 2

P3.13.3.3 raspuns 0 30 2 334 123 = lesire bloc 3

24 = |esire bloc 4

25 = lesire bloc 5

26 = lesire bloc 6

27 = lesire bloc 7

28 = lesire bloc 8

29 = lesire bloc 9

30 = lesire bloc 10

Intrarile analogice si intrarile
pentru datelor de proces sunt
tratate ca % (0,00-100,00 %)
si scalate in in functie de
valorile minima si maxima ale
semnalului de raspuns.
OBSERVATIE: Intrarile
datelor de proces folosesc
doua zecimale.
OBSERVATIE: Daca sunt
selectate intrarile de
temperatura, trebuie setati
parametrii de scalare
raspuns minim si maxim
-50..200 °C
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Tabelul 87. Setéari semnale de raspuns

P3.133.4 Minimum semnal 200.00 | 200.00 o 000 336 Valoarea minima la semnal
T raspuns 1 ’ ’ ° ’ analogic minim.
P31335 MaX|[num semnal -200,00 | 200,00 % 100,00 337 Valoarga max.|ma la semnal
raspuns 1 analogic maxim.
P3.13.3.6 Sif‘;’ﬁ:ﬁ;’igﬂg"z 0 20 0 335 | A se vedea P3.13.3.3
P3133.7 Minimum semnal -200.00 | 200.00 o 000 338 Valoarea minima la semnal
U raspuns 2 ’ ’ ° ’ analogic minim.
M3.13.3.8 Max@um semnal -200,00 | 200,00 % 100,00 | 339 Valoarga max.|ma la semnal
raspuns 2 analogic maxim.
3.3.26.4 Reqlajul anticipativ

Reglajul anticipativ necesita, de obicei, modele de proces precise, dar in cateva cazuri simple
este suficient un reglaj anticipativ de tip cu castig + ofset. Partea de reglaj anticipativ nu
utilizeaza nicio masurare a raspunsului pentru valoarea efectiva a procesului comandat (nivelul
apei in exemplul de la pagina 203). Comanda Vacon cu reglaj anticipativ utilizeaza alte
masuratori care afecteaza indirect valoarea procesului comandat.

Tabelul 88. Setari pentru reglaj anticipativ

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
P3.13.4.1 Functie reglaj 1 9 1 1059 | A se vedea P3.13.3.1.
anticipativ
p313.4. | Castigfuncliereglaj | 4555 | 4400 % 100,0 | 1060 | A se vedea P3.13.3.2
anticipativ
P3.134.3 | Selectare sursa 0 25 0 1061 | A se vedea P3.13.3.3
semnal anticipativ 1
p3.13.4.4 | Minimumsemnal | 50,06 | 20000 | % 0,00 | 1062 |A se vedea P3.13.3.4
anticipativ 1
P313.45| Maximumsemnal | 0,60 | 90000 | % 100,00 | 1063 | A se vedea P3.13.3.5
anticipativ 1
P313.46| Selectaresursa 0 25 0 1064 | A se vedea P3.13.3.6
semnal anticipativ 2
p3.13.4.7 | Minimumsemnal | 50,06 | 20000 | % 0,00 | 1065 |A se vedea P3.13.3.7
anticipativ 2
p3.134.8| Maximumsemnal | 4,00 | 50000 | % 100,00 | 1066 | A se vedea M3.13.3.8
anticipativ 2
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3.3.26.5 Functia de asteptare

Aceasta functie va plasa unitatea de actionare in modul asteptare in cazul in care frecventa
ramane sub limita de asteptare pentru un timp mai lung decat cel setat in temporizare mod
asteptare.

Tabelul 89. Setari pentru functia de asteptare

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Unitatea de actionare intra in
modul de asteptare atunci
cand frecventa de iegire
Limita 1 frecventa mod 0,00 320,00 Hz 0,00 1016 ramane sup aceas_té limita

agteptare pentru un timp mai lung
decét cel definit de
parametrul Temporizare mod
asteptare.

P3.13.5.1

Timpul minim n care
frecventa trebuie sa ramana
0 3000 S 0 1017 | sub nivelul de asteptare
fnainte ca unitatea de
actionare sa fie oprita.

Temporizare 1 mod

P3.13.5.2
asteptare

Defineste nivelul de
supraveghere a reactivarii
P3.13.5.3 Nivel 1 activare Variaza| 0,0000 | 1018 |pentru valoarea semnalului
de raspuns PID. Utilizeaza
unitatile de proces selectate.

Limita 2 frecventa mod

P3.13.5.4 0,00 320,00 Hz 0,00 1075 | A se vedea P3.13.5.1.
asteptare

P3.1355 | lemporizare 2mod 0 3000 s 0 1076 | A se vedea P3.13.5.2.
asteptare

P3.13.5.6 Nivel 2 activare Variaza| 0,0000 | 1077 | A se vedea P3.13.5.3.

3.3.26.6 Supravegherea semnalului de rdspuns

Functia de supraveghere semnal de raspuns este utilizata pentru a comanda Valoarea
semnalului de rdspuns PID (valoarea actuala din proces) intre limitele predefinite. Cu aceasta
functie puteti, de exemplu, sa detectati o spargere majora a unei conducte si sa opriti o
inundare nedorita. A se vedea mai multe detalii la 203.

Tabelul 90. Parametri de supraveghere semnal de raspuns

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit | ID Descriere
P3.13.6.1 Activare supravveghere 0 1 0 735 0= De;actlvat
semnal de raspuns 1 = Activat
Supraveghere valoare
P3.13.6.2 Limita superioara Variazd | Variaza |Variaza| Variaza | 736 |actuala superioara/valoare
proces
Supraveghere valoare
P3.13.6.3 Limita inferioara Variaza | Variaza |Variaza| Variaza | 758 |actuala inferioara/valoare
proces

Daca valoarea dorita nu este
atinsa in acest interval de
timp, se genereaza un mesaj
de eroare sau o alarma.

P3.13.6.4 Temporizare 0 30000 s 0 737

0 = Fara actiune

1 =Alarma

Raspuns la eroare 0 3 5 749 2 = Eroare (oprire conform
supraveghere PID1 modului de oprire)

3 = Eroare (oprire prin rotire

P3.13.6.5

inertiald)
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3.3.26.7 Compensarea pierderii de presiune

Tabelul 91. Parametri de compensare pierdere de presiune

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit| ID Descriere

Activeaza compensarea
pierderii de presiune pentru

BiE- | 31371 | Activare punctde 0 1 0 | 1189 | punctul de referinta 1.
referinta 1 _ .
0 = Dezactivat
1 = Activat

Valoarea adaugata
proportional la frecventa.
Compensare maxima L L. o . Compensare punct de
BEE | 31372 ounct de referinta 1 Variaz& | Variazd |Variazd| Variaza | 1190 referints = Compensare
maxima * (FreqOut-
MinFreq)/(MaxFreg-MinFreq)

Activare punct de

S 0 1 0 1191 | A se vedea P3.13.7 1.
referinta 2

P3.13.7.3

Compensare maxima

. Variaza | Variaza |Variaza| Variaza | 1192 | A se vedea P3.13.7.2.
punct de referinta 2

P3.13.7.4
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3.3.26.8 Umplere lind

Procesul este adus la un anumit nivel (P3.13.8.3) la frecventa redusa (P3.13.8.2) inainte de
pornirea controlerului PID. In plus, puteti seta si un interval de timeout pentru functia de
umplere lina. Daca nivelul setat nu este atins in intervalul de timeout, va fi declansat un semnal
de eroare. Aceasta functie poate fi utilizata, de exemplu, pentru umplerea treptata a unei
conducte golite pentru a evita ,loviturile de berbec” care ar putea deteriora conducta.

Se recomanda utilizarea intotdeauna a functiei de umplere lina atunci cand este utilizata
functia pompe multiple.

Tabelul 92. Setari pentru umplere lina

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

0 = Dezactivat

P3.13.8.1| Activare umplere lina 0 1 0 1094 1 = Activat

Unitatea de actionare
accelereaza pana la aceasta
P3.13.8.2 | Frecventad umplere lina| 0,00 50,00 Hz 20,00 1055 | frecventa inainte de
inceperea procesului de
comanda.

Unitatea de actionare
functioneaza la frecventa de
pornire PID pana cand
semnalul de raspuns atinge
aceasta valoare. Tn acest
moment, controlerul initiaza
procesul de reglare (in
functie de modul de actiune).

P3.13.8.3 Nivel umplere lina Variaza | Variaza |Variaza| 0,0000 | 1095

Daca valoarea dorita nu este
atinsa in acest interval de
timp, se genereaza un mesaj
de eroare sau o alarma.
P3.13.8.4 | Timeout umplere lina 0 30000 s 0 1096 | 0 = Fara timeout
(OBSERVATIE! Nu se
declanseaza niciun semnal
de eroare daca valoarea
setata este ,0”)

0 = Fara actiune

1 =Alarma

Raspuns timeout 2 = Eroare (oprire conform
- 0 3 2 738 ) :

umplere lina PID modului de oprire)

3 = Eroare (oprire prin rotire

inertiala)

P3.13.8.5
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3.3.26.9 Supraveghere presiune intrare

Functia Supraveghere presiune intrare este utilizata pentru a supraveghea daca exista suficienta
apa laintrarea pompei, in scopul de a preveni aspiratia aerului de catre pompa sau producerea
fenomenului de cavitatie la aspiratie. Aceasta functie necesita instalarea unui senzor de
presiune la intrarea pompei; a se vedea 30.

Daca presiunea la intrarea pompei scade sub limita de alarma definita, va fi declansata o
alarma iar presiunea de iesire a pompei va fi redusa prin reducerea valorii punctului de referinta
al controlerului PID. Daca presiunea la intrare continua sa scada si ajunge sub limita de eroare,
pompa este oprita si se declanseaza o avertizare de eroare.

Retea

Intrare

9212.emf

Figura 30. Loc de amplasare a senzorului de presiune

Presiune intrare
A

Supraveghere presiune intrare

Nivel alarma supraveghere

Nivel eroare supraveghere

! Temporizare | ! Temporizare !

Punct referinta PID eroare eroare |
. i supraveghere | ! supraveghere |
4 ! | | |
- .
Punct referinta PID * o R S
: : Reducere punct
1 : referinti PID
Alarma presiune intrare [
(semnal digital de iesire)
Motor in functiune L DA

9213.emf

Figura 31. Supravegherea presiunii de intrare
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Tabelul 93. Parametri de supraveghere presiune intrare

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

ID

Descriere

P3.13.9.1

Activare supraveghere

1685

0 = Dezactivat

1 = Activat

Activeaza functia de
supraveghere presiune intrare.

P3.13.9.2

Semnal de
supraveghere

23

1686

Sursa semnalului de masurare
a presiunii la intrare:

O=Intrare analogica 1
1=Intrare analogica 2
2=Intrare analogica 3
3=Intrare analogica 4
4=Intrare analogica 5
5=Intrare analogica 6

6=Intrare 1 date proces (0-100 %)
7=Intrare 2 date proces (0-100 %)
8=Intrare 3 date proces (0-100 %)
9=Intrare 4 date proces (0-100 %)
10=Intrare 5 date proces

(0-100 %)

11=Intrare 6 date proces

(0-100 %)

12=Intrare 7 date proces

(0-100 %)

13=Intrare 8 date proces

(0-100 %)

14 = lesire bloc 1

15 = lesire bloc 2

16 = lesire bloc 3

17 = lesire bloc 4

18 = lesire bloc 5

19 = lesire bloc 6

20 = lesire bloc 7

21 = lesire bloc 8

22 = lesire bloc 9

23 = lesire bloc 10

P3.13.9.3

Selectare unitate
supraveghere

Variaza

1687

Selectarea unitatii pentru
supraveghere. Semnalul de
supraveghere (P3.13.9.2)
poate fi scalat la unitatile de
proces de pe panou.

P3.13.9.4

Zecimale unitate
supraveghere

1688

Alegeti cate zecimale doriti sa
fie afisate.

P3.13.9.5

Valoare minima unitate
supraveghere

Variaza

Variaza

Variaza

Variaza

1689

P3.13.9.6

Valoare maxima
unitate supraveghere

Variaza

Variaza

Variaza

Variaza

1690

Parametrii minim si maxim ai
unitatji sunt valorile de semnal
corespunzatoare, de exemplu,
pentru 4 mA si 20 mA (scalate
liniar intre acestea).

P3.13.9.7

Nivel alarma
supraveghere

Variaza

Variaza

Variaza

Variaza

1691

Alarma (ID eroare 1363) va fi
declansata daca semnalul de
supraveghere ramane sub
nivelul alarmei mai mult timp
decat cel definit de parametrul
P3.13.9.9.
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Tabelul 93. Parametri de supraveghere presiune intrare

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Eroarea (ID eroare 1409) va fi
declansata daca semnalul de

P3.13.9.8 Nivel eroare Variaza | Variaza |Variaza | Variaza | 1692 | SuPraveghere ramane sub.
supraveghere nivelul de eroare mai mult timp
decét cel definit de parametrul
P3.13.9.9.

Intervalul de temporizare pana
cand se declanseaza Alarma
de supraveghere intrare sau
Eroarea de supraveghere
0,00 | 60,00 S 5,00 | 1693 | presiune intrare daca
semnalul de supraveghere
ramane sub nivelul de alarma/
eroare mai mult timp decat cel
definit de acest parametru.

Temporizare eroare

P3.13.9.9
supraveghere

Defineste viteza de reducere a
punctului de referinta al

0,0 100,0 % 10,0 1694 | controlerului PID cand alarma
de supraveghere presiune
intrare este activa.

Reducere punct

P3.13.9.10 referinta PID

Valoarea de supraveghere
pentru semnalul de
supraveghere presiune intrare
selectat.

Scalarea valorii conform
P3.13.9.4.

V3.13.9.11 Presiune intrare Variaza | Variaza | Variaza| Variaza | 1695

3.3.26.10  Protectia contra inghetului

Functia Protectie contra inghetului este utilizata pentru protejarea pompei contra deteriorarilor
provocate de inghet prin pornirea si functionarea pompei la o frecventa constanta de protectie
contra Tnghetului in cazul in care pompa se afla in modul de asteptare iar temperatura
masurata a pompei scade sub temperatura de protectie definita. Aceasta functie necesita un
traductor sau un senzor de temperatura instalat pe carcasa pompei sau pe conducta de langa
pompa.
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Tabelul 94. Parametri de protectie contra inghetului

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

ID

Descriere

P3.13.10.1

Protectie contra
inghetului

0

1

0

1704

0 = Dezactivat
1 = Activat

P3.13.10.2

Semnal temperatura

29

1705

O=Intrare 1 temperatura
(-50..200 °C)

1=Intrare 2 temperatura
(-50..200 °C)

2=Intrare 3 temperatura
(-50..200 °C)

3=Intrare 4 temperatura
(-50..200 °C)

4=Intrare 5 temperatura
(-50..200 °C)

5=Intrare 6 temperatura
(-50..200

6=Intrare analogica 1
7=Intrare analogica 2
8=Intrare analogica 3
9=Intrare analogica 4
10=Intrare analogica 5
11=Intrare analogica 6
12=Intrare 1 date proces
(0-100 %)

13=Intrare 2 date proces
(0-100 %)

14=Intrare 3 date proces
(0-100 %)

15=Intrare 4 date proces
(0-100 %)

16=Intrare 5 date proces
(0-100 %)

17=Intrare 6 date proces
(0-100 %)

18=Intrare 7 date proces
(0-100 %)

19=Intrare 8 date proces
(0-100 %)

20 = lesire bloc 1

21 = lesire bloc 2

22 = |lesire bloc 3

23 = lesire bloc 4

24 = |esire bloc 5

25 = lesire bloc 6

26 = lesire bloc 7

27 = lesire bloc 8

28 = lesire bloc 9

29 = lesire bloc 10

P3.13.10.3

Minimum semnal
temperatura

-100,0

P3.13.10.4

°CI°F

-50,0 (°C)

1706

Valoarea temperaturii
corespunde valorii minime a
semnalului de temperatura
selectat.

P3.13.10.4

Maximum semnal
temperatura

P3.13.10.3

300,0

°CI°F

200,0
(°C)

1707

Valoarea temperaturii
corespunde valorii maxime a
semnalului de temperatura
selectat.

P3.13.10.5

Temperatura protectie
contra inghetului

P3.13.10.3

P3.13.10.4

°CI°F

5,00

1708

Limita de temperatura sub
care functia de proteciie
contra inghetului va fi
activata.
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Tabelul 94. Parametri de protectie contra inghetului

P3.13.10.6

Frecventa protectie
contra inghetului

0,0

Variaza Hz

10,0

Referinfa constanta de
frecventa utilizata atunci

1710 | cand functia de protectie

contra inghetului este
activata

V3.13.10.7

Supraveghere
temperatura inghet

Variaza

Variaza °C/°

F

1711

Valoarea de supraveghere
pentru semnalul de
temperatura masurata cu
functia de proteciie contra
Tnghetului. Valoare de
scalare: 0,1

3.3.27

3.3.27.1

GRUPUL 3.14: CONTROLER PID EXTERN

Setari de baza

Pentru informatiji detaliate, a se vedea paragraful 3.3.26.

Tabelul 95. Setari de baza pentru controlerul PID extern

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
P3.14.1.1 | Activare PID extern 0 1 0 1630 |0 = Dezactivat
1 = Activat
FALS = PID2 in mod oprire
ADEVARAT = Reglare PID2
DialIN Acest parametru nu va avea
P3.14.1.2 Semnal pornire 9 1049 | niciun efect in cazul in care
Slot0.2
controlerul PID2 nu este
activat In meniul de baza
pentru PID2
Valoarea de iesire a
controlerului PID in % din
P3.14.1.3 lesire oprita 0,0 100,0 % 0,0 1100 | valoarea maxima de iesire in
timp ce este oprit de la
intrarea digitala.
P3.14.1.4 Castig PID 0,00 1000,00 % 100,00 | 1631
P3.14.1.5 | Durata integrare PID 0,00 600,00 s 1,00 1632
P3.14.1.6 | Durata derivativa PID 0,00 100,00 s 0,00 1633
p3.14.17 | Selectare unitate 0 37 0 1635
proces
P3.14.1g | Minimumunitate |\, o8 | Variaza | Variazs 0 1664
proces
P3.14.19 | Maximumunitate |\ o8 | Variazs | Variaza | 100 | 1665
proces
Zecimale unitate
P3.14.1.10 0 4 2 1666
proces
P3.14.1.11 Inversiune la eroare 0 1 0 1636
P3.14.1.12 Banda inactiva Variaza | Variaza | Variaza 0,0 1637
P3.14.1.43 | Temporizarebanda |45, | 35600 | g 0,00 | 1638
inactiva
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3.3.27.2

Puncte de referinta

Tabelul 96. Puncte de referinta controler PID extern

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

ID

Descriere

P3.14.2.1

Punct de referinta 1
panou de comanda

0,00

100,00

Variaza

0,00

1640

P3.14.2.2

Punct de referinta 2
panou de comanda

0,00

100,00

Variaza

0,00

1641

P3.14.2.3

Punct de referinta timp
rampa

0,00

300,00

0,00

1642

P3.14.2.4

Selectare punct de
referinta

Variaza

Variaza

DigIN
Slot0.1

1048

FALS = Punct de referinta 1
ADEVARAT = Punct de
referinta 2

P3.14.2.5

Selectare sursa 1
punct de referinta

32

1643

0 = Neutilizat

1 = Punct de referinta 1
panou de comanda

2 = Punct de referinta 2
panou de comanda
3=AN1

4 =AI2

5=AI3

6 =Al4

7=AI5

8 =Al6

9 = Intrare 1 date proces
10 = Intrare 2 date proces
11 = Intrare 3 date proces
12 = Intrare 4 date proces
13 = Intrare 5 date proces
14 = Intrare 6 date proces
15 = Intrare 7 date proces
16 = Intrare 8 date proces
17 = Intrare 1 temperatura
18 = Intrare 2 temperatura
19 = Intrare 3 temperatura
20 = Intrare 4 temperatura
21 = Intrare 5 temperatura
22 = Intrare 6 temperatura
23 = lesire bloc 1

24 = |esire bloc 2

25 = lesire bloc 3

26 = lesire bloc 4

27 = lesire bloc 5

28 = lesire bloc 6

29 = lesire bloc 7

30 = lesire bloc 8

31 = lesire bloc 9

32 = lesire bloc 10
Intrarile analogice si intrarile
pentru date de proces sunt
tratate ca procentaj (0,00-
100,00 %) si scalate in
conformitate cu punctul de
referintd minim si maxim.
OBSERVATIE: Semnalele
de intrare date proces
utilizeaza 2 zecimale.
OBSERVATIE: Daca sunt
selectate intrarile de
temperatura, trebuie setati
parametrii de scalare puncte
de referintd minim si maxim
-50..200 °C

P3.14.2.6

Minimum punct de
referinta 1

-200,00

200,00

%

0,00

1644

Valoarea minima la semnal
analogic minim.
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Tabelul 96. Puncte de referinta controler PID extern

P3.1427 Maxmum pEJnct de -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1645 Valoarga maxima la semnal
referinta 1 analogic maxim.

P3.14.28 | Selectare sursa2 0 22 0 1646 | A se vedea P3.14.2.5.

punct de referina

P3.14.2,9 | Minimumpunctde | 50000 | 20000 | % 0,00 | 1647 | Valoarea minimala semnal
referinta 2 analogic minim.

P3.14.2.40 | Maximumopunctde | o4, 061 20000 | % 100,00 | 1648 | Valoarea maxima la semnal
referinta 2 analogic maxim.

3.3.27.3 Semnale de raspuns

Pentru informatiji detaliate, a se vedea paragraful 3.3.26.

Tabelul 97. Semnale de raspuns controler PID extern

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
P3.14.3.1 Functie raspuns 1 9 1 1650
P3.14.3.2 | Castig functie raspuns | -1000,0 | 1000,0 % 100,0 1651
P3.14.33| Selectare sursa 0 25 1 | 1652 | A se vedea P3.13.3.3.
semnal raspuns 1
P3.14.3.4 Mlnlrjwum semnal -200,00 | 200,00 % 0,00 1653 Valoarga mlqlma la semnal
raspuns 1 analogic minim.
P3.14.35| Maximumsemnal | 55500 | 200,00 | % | 100,00 | 1654 | al0area maximaa semnal
raspuns 1 analogic maxim.
P3.1436| Selectare sursa 0 25 2 1655 | A se vedea P3.13.3.6.
semnal raspuns 2
p3.14.37| Mmimumsemnal | 55500 | 200,00 | % 0,00 | 1656 | alarea minimaa semnal
raspuns 2 analogic minim.
P3.14.38| Maximumsemnal | 55500 | 200,00 | % | 100,00 | 1657 | a0area maximaa semnal
raspuns 2 analogic maxim.
3.3.27.4 Supraveghere proces

Pentru informatii detaliate, a se vedea paragraful 3.3.26.

Tabelul 98. Supraveghere proces controler PID extern

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit | ID Descriere
. 0 = Dezactivat

P3.14.4.1 | Activare supraveghere 0 1 0 1659 1 = Activat

P3.14.4.2 Limita superioara Variaza | Variaza |Variaza| Variaza | 1660

P3.14.4.3 Limita inferioara Variaza | Variaza |Variaza| Variaza | 1661
Daca nu este atinsa valoarea

P3.14.4.4 Temporizare 0 30000 | s 0 | 1662 dorita in acestinterval de
timp, se activeaza un mesaj
de eroare sau o alarma.

Raspuns la eroare
P3.14.4.5| supraveghere PID 0 3 2 757 | A se vedea P3.9.1.2
extern
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3.3.28 GRUPUL 3.15: POMPE MULTIPLE

Functia pompe multiple va permite sa comandati pana la 4 motoare (pompe, ventilatoare) cu
controlerul PID 1. Unitatea de actionare c.a. este conectata la un motor care este motorul ,de
comanda” ce conecteaza si deconecteaza celelalte motoare la/de la retea prin contactoare de
retea comandate prin relee, atunci cand este nevoie sa se mentina punctul de referinta corect.
Functia de schimbare automata comanda ordinea/prioritatea in care motoarele sunt pornite
pentru a garanta uzura lor uniforma. Motorul de comanda poate fi inclus in schimbarea
automata si in logica sistemului de interblocare, sau poate fi selectat sa functioneze
intotdeauna ca motor 1. Motoarele pot fi scoase momentan din functiune, de exemplu pentru
service, utilizand functia de interblocare motoare. A se vedea 207.

Tabelul 99. Parametri pompe multiple

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Numarul total de motoare
P3.15.1 Numar motoare 1 6 1 1001 | (pompe/ventilatoare) utilizate
n sistemul pompe multiple

Activare/dezactivare utilizare
sisteme de interblocare.
Sistemele de interblocare
sunt utilizate pentru a
comunica sistemului daca un
motor este conectat sau nu.
0 = Dezactivat

1 = Activat

P3.15.2 Funcitie interblocare 0 1 1 1032

Includerea unitatii de
actionare c.a. in sistemul de
schimbare automata si
interblocare.

0 = Dezactivat

1 = Activat

P3.15.3 Includere CF 0 1 1 1028

Dezactiveaza/activeaza
rotatia motoarelor in ordinea
P3.15.4 | Schimbare automata 0 1 1 1027 | de pornire si de prioritate.

0 = Dezactivat

1 = Activat

Dupa expirarea timpului
definit cu acest parametru,
functia de schimbare
P3155 Interval schirrjbare 0.0 3000,0 h 480 1029 automAaté se activegzé in

automata cazul in care capacitatea

utilizata se afla sub nivelul

definit cu parametrii P3.15.6
si P3.15.7.

P315.6 Schimbare automata: 0,00 P33.12 Hz 2500 | 1031 A_ceg,tl para_metrl definesc
nivelul inferior sub care

Limita frecventa
trebuie sa ramana

Schimbare automata: capacitatea utilizata, astfel

P3.15.7 Limits motor 1 6 1 1030 |incat sa se activeze

schimbarea automata.
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Tabelul 99. Parametri pompe multiple

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

Procentaj punct de referinta.
Exemplu: Punct de referinta
= 5 bari, latime de banda =
10 %: Cat timp valorile de
raspuns raman intre 4,5...5,5
bari, nu se va produce
deconectarea sau scoaterea
motorului din circuit.

P3.15.8 Latime de banda 0 100 % 10 1097

La un semnal de raspuns in
afara latimii de banda, este

Temporizare latime de necesar sa treaca acest timp

P3.15.9 N 0 3600 s 10 1098 |. o
banda fnainte ca pompele sa fie
adaugate sau scoase din
circuit.
I - DigIN FALS = Nu este activ
P3.15.10 | Interblocare motor 1 Variaza | Variaza SIot0.1 426 ADEVARAT = Activ
- L DigIN FALS = Nu este activ
P3.15.11 Interblocare motor 2 Variaza | Variaza SIot0.1 427 ADEVARAT = Activ
L L DigIN FALS = Nu este activ
P3.15.12 | Interblocare motor 3 | Variaza | Variaza SIot0.1 428 ADEVARAT = Activ
- _— DigIN FALS = Nu este activ
P3.15.13 | Interblocare motor 4 Variaza | Variaza SIot0.1 429 ADEVARAT = Activ
s L DigIN FALS = Nu este activ
P3.15.14 | Interblocare motor 5 | Variaza | Variaza SIot0.1 430 ADEVARAT = Activ
L - DigIN FALS = Nu este activ
P3.15.15 | Interblocare motor 6 | Variaza | Variaza Slot0 1 486 ADEVARAT = Activ

Supraveghere

M3.15.16 .
suprapresiune

A se vedea paragraful 3.3.28.1 de mai jos.

3.3.28.1 Supraveghere suprapresiune

Functia Supraveghere suprapresiune este utilizata pentru supravegherea presiunii intr-un sistem
cu pompe multiple. De exemplu, atunci cand ventilul principal al sistemului de pompe este
inchisa rapid, presiunea din conducte va creste rapid. Este posibil ca presiunea sa creasca
chiar prea repede pentru a permite reactia controlerului PID. Functia de supraveghere
suprapresiune este utilizata pentru a preveni spargerea conductelor ca urmare a opririi rapide
a motoarelor auxiliare din sistemul cu pompe multiple.

Tabelul 100. Parametri de supraveghere suprapresiune

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere
P3.15.16.1 Activare suprayeghere 0 y 0 1698 0 i Dez.actlvat
suprapresiune 1 = Activat
P315.16.2 Nivel alarma 0,00 100,00 % 0,00 1699 Setati aici nlvelullalarmel
supraveghere pentru suprapresiune.
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3.3.29 GRUPUL 3.16: CONTOARE DE INTRETINERE

Contorul de intretinere reprezinta un mod de atentionare a operatorului asupra faptului ca este
necesara efectuarea unor lucrari de intretinere. De exemplu, trebuie Tnlocuita o curea sau
trebuie schimbat uleiul dintr-un reductor.

Exista doua moduri de afisare diferite pentru contoarele de intrefinere: numarul de ore sau
numarul de rotatii*1000. Contoarele sunt incrementate numai in regimul de functionare,
indiferent de modul de afisaj. OBSERVATIE: Numarul de rotatii se bazeaza pe turatia motorului
care este doar estimativa (integrare in fiecare secunda).

Cand contorul depaseste limita, se declanseaza o alarma sau o avertizare de eroare.
Semnalele individuale de alarma sau eroare de intrefinere pot fi conectate la o iesire digitala
sau la o iesire de releu.

Dupa ce lucrarile de intretinere au fost efectuate, contorul poate fi resetat prin intermediul unei
intrari digitale sau al unui parametru B3.16.4.

Tabelul 101. Parametri pentru contoare de intretinere

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit| ID Descriere

0 = Neutilizat
P3.16.1 Mod contor 1 0 2 0 1104 |1 = Ore
2 = Rotatii*1000

Momentul de declansare a

P3.16.2 | Hmitaalarmacontor | o | 5147483647 | kRot | 0 | 1105 |Unelalarme deintrefinere
1 pentru contorul 1.
0 = Neutilizat

Momentul de declansare a
unei erori de Tntretinere

P3.16.3 | Limita eroare contor 1 0 2147483647 | h/kRot 0 1106
pentru contorul 1.

0 = Neutilizat
Activati pentru a reseta
B3.16.4 Resetare contor 1 0 1 0 1107
contorul 1.
P3.16.5 | Resetare DI contor 1 | Variaza Variaza 0 490 | ADEVARAT = Resetare
3.3.30 GRUPUL 3.17: MODUL INCENDIU

Cand Modul incendiu este activat, unitatea de actionare va reseta toate erorile in curs de aparitie
si va continua functionarea la turatia respectiva atat timp cat acest lucru este posibil. Cu
exceptia semnalelor Activare mod incendiu, Inversare mod incendiu, Activare functionare,
Interblocare functionare 1 Si Interblocare functionare 2 de la I/O, unitatea de actionare ignora toate
comenzile de la panoul de comanda, busurile de camp si instrumentul PC.

Functia mod incendiu are doua moduri de lucru: modul Test si modul Activat. Modurile de lucru
pot fi selectate prin introducerea de parole diferite in parametrul P3.17.1. Tn modul Test, erorile
in curs de aparitie nu vor fi resetate Tn mod automat iar unitatea de actionare se va opri in
momentul in care apar erori.

Cand functia mod incendiu este activata, pe panoul de comanda este afisata o alarma.

OBSERVATIE! GARANTIA SE ANULEAZA DACA ACEASTA FUNCTIE ESTE ACTIVATA! Pentru testarea
functiei mod incendiu poate fi utilizat modul de test, fara anularea garantiei. Pentru informatji
suplimentare si o descriere mai detaliata a acestei funcitii, a se vedea 213.
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Tabelul 102. Parametri mod incendiu

Cod Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

ID

Descriere

P3.17.1 | Parola mod incendiu

0

9999

0

1599

1002 = Activat
1234 = Mod test

Sursa frecventa mod

P3.17.2 . )
incendiu

18

1617

Selectarea sursei de referinta
atunci cand modul incendiu
este activ. Aceasta activeaza
selectarea, de exemplu, a
intrarii Al1 sau a controlerului
PID ca sursa de referinta si in
timpul functionarii in mod
incendiu.

0 = Frecventa mod incendiu
1 = Turatii presetate

2 = Panou de comanda

3 = Bus de camp

4=Al1

5=AI2

6 =Al1 + Al2

7 = PID1

8 = Potentiometru motor

9 = lesire bloc 1

10 = lesire bloc 2

11 = lesire bloc 3

12 = lesire bloc 4

13 = lesire bloc 5

14 = lesire bloc 6

15 = lesire bloc 7

16 = lesire bloc 8

17 = lesire bloc 9

18 = lesire bloc 10

Frecventa mod

P3.17.3 . .
incendiu

8,00

P3.3.1.2

Hz

50,00

1598

Frecventa utilizata atunci cand
modul incendiu este activat.

Activare mod
incendiu pe
DESCHIS

P3.17.4

DigIN Slot0.2

1596

FALS = Mod incendiu activ
ADEVARAT = Fara actiune

Activare mod

P317.5 | incendiu pe INCHIS

DigIN Slot0.1

1619

FALS = Fara actiune
ADEVARAT = Mod incendiu
activ

Inversare la mod

P3.17.6 . ;
incendiu

DigIN Slot0.1

1618

Comanda de inversare a
sensului de rotatie in timp ce
functioneaza in modul
incendiu. Aceasta functie nu
are efect in timpul functionarii
normale.

DigIN Slot0.1 = Inainte

DigIN Slot0.2 = Inapoi

V3.17.7 | Stare Mod incendiu

1597

Valoare supraveghere (a se
vedea si Tabelul 20)
0=Dezactivat

1=Activat

2=Activat (Activat + DI
deschis)

3=Mod test

Valoare de scalare: 1

V3.17.8 | Contor mod incendiu

1679

Indica de cate ori a fost activat
modului incendiu Tn modul
activat. Acest contor nu poate
fi resetat.

Valoare de scalare: 1
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3.3.31 GRUPUL 3.18: PARAMETRI PREINCALZIRE MOTOR

Functia de preincalzire motor are scopul de a mentine unitatea de actionare si motorul incalzite
in starea de oprire prin injectarea unui curent c.c. in motor, de exemplu pentru a preveni
aparitia condensului. Functia de preincalzire motor poate fi activata fie intotdeauna in starea
de oprire, prin intrare digitala, fie cand temperatura radiatorului unitatii de actionare sau
temperatura motorului scade sub o valoare de temperatura definita.

Tabelul 103. Parametri preincélzire motor

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

0 = Neutilizat

1 = Intotdeauna in starea
oprire

2 = Comandat de DI

3 = Limita temperatura

Functie preincalzire 4 = Limita temperatura
.t P3.18.1 motor 0 4 0 1225 (temperatura masurata pe
motor)

OBSERVATIE! Funciia 4
necesita instalarea unei
placi optionale de masurare
a temperaturii.

Functia Preincéalzire motor
se activeaza cand
temperatura radiatorului sau
Limita tnemvpe.raturé 20 100 °c 0 1226 temperat}Jra masurata a

preincalzire motorului scade sub acest
nivel, cu conditia ca P3.18.1
sa fie setat in optiunile 3
sau 4.

P3.18.2

Curentul continuu pentru
preincalzirea motorului si a
0 1,85 A Variaza | 1227 |unitatii de actionare in
starea de oprire. Activat
conform P3.18.1.

Curent preincalzire

P3.18.3
motor

FALS = Fara actiune
ADEVARAT = Preincélzire
activata in starea de oprire
Utilizat cand parametrul
P3.18.1 este setat pe 2.
Preincalzire motor I . DigIN OBSERVATIE! Si Canalele
PORNITA Variaza | Variaza slot0.1 | 1% | de timp pot fi conectate Ia
Preincalzire PORNITA cu
conditia sa fie utilizata
optiunea sistem comanda
DIN (optiunea 2 pentru
parametrul P3.18.1).

P3.18.4
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Tabelul 103. Parametri preincélzire motor

Temperatura

P3.18.5 .
preincalzire motor

1045

Selectare semnal masurare
temperatura motor.

0 = Neutilizat

1 = Intrare 1 temperatura

2 = Intrare 2 temperatura

3 = Intrare 3 temperatura

4 = Intrare 4 temperatura

5 = Intrare 5 temperatura

6 = Intrare 6 temperatura
OBSERVATIE! Acest
parametru nu este disponibil
daca nu este instalata o
placa optionala de masurare
a temperaturii.
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3.3.32 GRUPUL 3.20: FRANA MECANICA

Comanda de frana mecanica este utilizata pentru a comanda o frAna mecanica externa printr-
un semnal digital de iesire. Comanda de deschidere/inchidere frana poate fi selectata ca
functie a unei iesiri digitale. Starea franei mecanice poate fi supravegheata si daca un semnal
de raspuns frana este conectat la una dintre intrarile digitale ale unitatii de actionare iar
optiunea de supraveghere este activata.

Tabelul 104. Parametri fréna mecanica

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

0 = Dezactivat

1 = Activat

2 = Activat cu supraveghere
stare frana

BEE" |rP3201| Comandafrana 0 2 0 1541

Temporizare frans Temporizare mecanica
BEE 3202 Ewecanicé 0,00 | 60,00 s 0,00 | 353 |necesara pentru
deschiderea franei

Limita frecventa pentru

BEE | r3203 (;';r:c'mg‘;"ffgiz P3.204 |P3.3.1.2| Hz 2,00 | 1535 |deschiderea franei
mecanice

Limita frecventa Limita frecventa pentru
.t P3.20.4 inchidere frana P331.11P3.31.21 Hz 2,00 1539 inchiderea franei mecanice

Frana mecanica se va
inchide imediat in cazul in
care curentul motorului
scade sub aceasta valoare.

BEE" | P3205| Limita curent frana 00 | Variaza | A 00 |1085

Daca nu este primit un
semnal corect de raspuns
frana n acest interval de
temporizare, se genereaza
Temporizare eroare o eroare de frana.

frana 0,00 60,00 s 2,00 352 OBSERVATIE! Acest
interval de temporizare este
utilizat numai daca valoarea
parametrului P3.20.1 este
setata pe 2.

P3.20.6

0 = Fara actiune

1 =Alarma

Réspun§ Ia' eroare 0 3 0 1316 2 = Eroare .(oprire gonform
frana modului de oprire)

3 = Eroare (oprire prin rotire

inertiald)

P3.20.7

Conectati acest semnal de
intrare la contactul auxiliar al
franei mecanice. Tn cazul in
1210 | care contactul nu este inchis
in intervalul de timp dat,
unitatea de actionare va
genera o eroare de franare.

DigIN

P3.20.8 | Semnal raspuns frana Slot0.1
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3.3.33

3.3.33.

1

GRUPUL 3.21: COMANDA POMPEI

Curéatare automata

Functia de curatare automata este utilizata pentru indepartarea murdariei sau a altui material
care ar putea fi prins de rotorul pompei. Curatarea automata este utilizata, de exemplu, in
cadrul sistemelor pentru apele reziduale, pentru mentinerea performantei pompei. Functia de
curatare automata poate fi utilizata si pentru deblocarea unor conducte sau ventile.

Tabelul 105. Parametri de curatare automata

Cod

Parametru

Min

Max

Unitate

Predefinit

ID

Descriere

P3.21.

1.1

Functie de curatare

0

1

0

1714

0=Dezactivat
1=Activat

P3.21

1.2

Activare curatare

DigIN
Slot0.1

1715

Semnal digital de intrare
utilizat pentru pornirea
secventei de curatare
automata.

Secventa de curatare
automata va fi intrerupta
daca semnalul de activare
dispare inainte de
finalizarea secventei.
OBSERVATIE: Unitatea de
actionare va porni daca
intrarea este activata!

P3.21.

1.3

Cicluri de curatare

100

1716

Numarul de cicluri de
curatare in sens fnainte/
fnapoi.

P3.21

1.4

Frecventa curatare in
sens fnainte

0,00

50,00

Hz

45,00

1717

Frecventa pentru sensul
fnainte n ciclul de curatare
automata.

P3.21

1.5

Durata curatare la
sens Thainte

0,00

320,00

2,00

1718

Intervalul de timp pentru
frecventa in sens Thainte in
ciclul de curatare automata.

P3.21.

1.6

Frecventa la curatare
in sens inapoi

0,00

50,00

Hz

45,00

1719

Frecventa pentru sensul
fnapoi in ciclul de curatare
automata.

P3.21

A7

Durata curatare in
sens Thapoi

0,00

320,00

0,00

1720

Intervalul de timp pentru
frecventa in sens Tnapoi in
ciclul de curatare automata.

P3.21

1.8

Durata accelerare
curatare

0,1

300,0

0,1

1721

Intervalul de timp pentru
accelerarea motorului cand
functia de curatare
automata este activa

P3.21

1.9

Durata decelerare
curatare

0,1

300,0

0,1

1722

Intervalul de timp pentru
decelerarea motorului cand
functia de curatare
automata este activa
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3.3.33.2 Pompa Jockey

Pompa Jockey este o pompa mai mica utilizata pentru mentinerea presiunii in conducte, de
exemplu pe timpul noptii, cAnd pompa principala este in modul de asteptare.

Tabelul 106. Parametri pentru pompa Jockey

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

0 = Neutilizat

1 = Mod asteptare PID:
Pompa Jockey functioneaza
in mod continuu cand modul
de asteptare PID este activ
P3.21.2.1 Functie Jockey 0 2 0 1674 | 2 = Mod asteptare PID
(nivel): Pompa Jockey
porneste la niveluri
predefinite atunci cand
modul de asteptare PID este
activ

Pompa Jockey va porni
atunci cand modul de
asteptare PID este activ si
semnalul de raspuns PID
scade sub nivelul definit de
acest parametru.
OBSERVATIE! Acest
parametru este utilizat
numai daca P3.21.2.1 =2
(Mod asteptare PID (Nivel))

P3.21.2.2| Nivel pornire Jockey 0,00 100,00 % 0,00 1675

Pompa Jockey se va opri
atunci cand modul de
asteptare PID este activ si
semnalul de raspuns PID
depaseste nivelul definit de
acest parametru sau
P3.21.2.3| Nivel oprire Jockey 0,00 100,00 % 0,00 1676 | controlerul PID se
reactiveaza din modul
asteptare.

OBSERVATIE! Acest
parametru este utilizat
numai daca P3.21.2.1 =2

Mod asteptare PID (Nivel)

3.3.33.3 Pompa de amorsare

Pompa de amorsare este 0 pompa mai mica utilizata pentru amorsarea intrarii unei pompe
principale mai mari, in scopul de a preveni aspiratia de aer la pompa principala.

Functia pompa de amorsare este utilizata pentru comanda unei pompe de amorsare mai mici
prin intermediul unui semnal digital de iesire. Pentru pornirea pompei de amorsare Tnaintea
pompei principale poate fi definit un interval de temporizare. Pompa de amorsare va functiona
continuu atat timp céat si pompa principala functioneaza.

Tabelul 107. Parametri pompéa de amorsare

Cod Parametru Min Max Unitate | Predefinit ID Descriere

0=Dezactivat

P3.21.3.1 Functie amorsare 0 1 0 1677 1=Activat

Defineste intervalul de timp
dintre pornirea pompei de
amorsare si pornirea
pompei principale.

P3.21.3.2 Durata amorsare 0,0 320,0 S 3,0 1678
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3.4 INFORMATII SUPLIMENTARE PRIVIND PARAMETRII

Datorita usurintei si simplitatii utilizarii, cei mai multi parametri din Aplicatia Vacon 100 necesita
doar o descriere de baza care este prezentata in tabelele cu parametri din paragraful 3.3.13.

n acest paragraf veti regasi informatii suplimentare despre majoritatea parametrilor avansatj
din Aplicatia Vacon 100. Daca nu gasiti informatiile de care aveti nevoie, contactati distribuitorul
dvs.

P1.2 APLICATIE (ID 212)

La punerea in functiune sau la configurarea unitatii de actionare, utilizatorul poate selecta una
dintre configuratiile de aplicatie presetate (cea care raspunde cel mai bine necesitatilor sale).
Configuratiile de aplicatie presetate reprezinta seturi de parametri predefiniti care vor fi
incarcati in unitatea de actionare atunci cand valoarea parametrului P1.2 Aplicatie este
modificata.

Selectarea aplicatiei reduce la minimum necesitatea editarii manuale a parametrilor si ofera
posibilitatea punerii cu usurinta in functiune a unitatii de actionare Vacon 100.

Daca acest parametru este modificat folosind un panou de comanda (grafic), configuratia
selectata va fi incarcata in unitatea de actionare si se va activa un asistent de aplicatie pentru
a oferi sprijn utilizatorului prin afisarea parametrilor de baza legati de aplicatia selectata.

Pot fi selectate urmatoarele configuratii de aplicatie presetate:
0 = Standard
1 = Local/La distanta
2 = Turatie multi-pas
3 = Comanda PID
4 = Multifunctional
5 = Potentiometru motor

Observatie! Continutul meniului M1 Configurare rapidd se modifica in functie de aplicatia
selectata.

P3.1.1.2 FRECVENTA NOMINALA MOTOR

OBSERVATIE! Cand acest parametru este modificat, parametrii P3.1.4.2 si P3.1.4.3 vor fi
inifializati in mod automat in functie de tipul de motor selectat. A se vedea Tabelul 110.
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P3.1.2.1 MobD cCOMANDA
Tabelul 108.
Numar . .
. Nume selectie Descriere

selectie

0 Comanda U/f (bucla |Referinta de frecventa pentru unitatea de actionare este setata la
deschisa) frecventa de iesire fara compensarea alunecarii. Turatia actuala a
motorului este definita in final de sarcina motorului.

1 Comanda turatie Referinta de frecventa pentru unitatea de actionare este setata la

(comanda fara senzor) | referinta de turatie motor. Turatia motorului rdmane aceeasgi,
indiferent de sarcina motorului. Alunecarea este compensata.

2 Comanda cuplu Referinta de turatie este utilizata ca limita maxima de turatie, iar
(bucla deschisa) motorul produce cuplu Tn limitele de turatie pentru a atinge
referinta de cuplu.

P3.1.2.2 TIP MOTOR

Acest parametru defineste tipul de motor utilizat.

Tabelul 109.

Numar . .
. Nume selectie Descriere
selectie
0 Motor cu inductie (MI) Selectati daca se utilizeaza un motor cu inductje.
1 Motor cu magneti permanenti (MP)| Selectati daca se utilizeaza un motor cu magnefi
permanenti.

Cand acest parametru este modificat, parametrii P3.1.4.2 si P3.1.4.3 vor fi initializati in mod
automat in functie de tipul de motor selectat.

A se vedea Tabelul 110 pentru valorile de initializare:

Tabelul 110.

Parametru Motor cu inductie (Ml) Motor cu ma?“:g%' permanenti
P3.1.4.2 Frecventa nominala motor Calculata intern
(Frecventa punct slabire
camp)
P3.1.4.3 100,0% Calculata intern
(Tensiune la punct
slabire camp)

P3.1.2.4 IDENTIFICAREA

Functia de identificare automata a motorului calculeazd si masoara parametrii motorului
necesari pentru comanda optima a motorului si a turatiei.

Optiunea de identificare functionare face parte din procesul de reglare a motorului si a
parametrilor specifici ai unitafii de actionare. Ea este un instrument de punere in functiune si
de service pentru unitatea de actionare cu scopul de a gasi valori de parametri cat mai bune
posibil pentru majoritatea unitatilor de actionare.
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OBSERVATIE: Parametrii de pe eticheta motorului trebuie setati Tnainte de rularea funciiei de
Tabelul 111.

Numar . .
. Nume selectie Descriere
selectie
0 Fara actiune Nicio identificare solicitata.
1 Identificare Tn repaus | Unitatea de actionare functioneaza fara turatie pentru identificarea
parametrilor motorului. Motorul este alimentat cu curent si
tensiune, dar cu frecventa zero. Se identifica raportul U/f.
2 Identificare cu motor | Unitatea de actionare functioneaza in regim de turatie pentru
in rotatie identificarea parametrilor motorului. Se identifica raportul U/f si
curentul de magnetizare.
OBSERVATIE: Pentru rezultate precise, aceasta identificare
trebuie efectuata fara sarcina la arborele motorului.
identificare.

Functia de identificare automata este activata prin setarea acestui parametru la valoarea dorita
si prin transmiterea unei comenzi de pornire in sensul solicitat. Comanda de pornire catre
unitatea de actionare trebuie transmisa intr-un interval de 20 s. Daca nu este primita nicio
comanda de pornire in acest interval de timp, functia de identificare este anulata, parametrul
este resetat la valoarea predefinita si se declanseaza o alarma de Identificare.

Functia de identificare poate fi oprita in orice moment cu comanda normala de oprire iar
parametrul este resetat la valoarea sa predefinita. O alarma de Identificare este declansata
daca rularea functiei de identificare nu a reusit.

OBSERVATIE: Pentru pornirea unitatii de actionare dupa identificare, trebuie transmisa o noua
comanda de pornire (front crescator).

P3.1.2.6 INTRERUPATOR MOTOR

Aceasta functie este utilizata, de obicei, cand exista un intrerupator intre unitatea de actionare
si motor. Astfel de intrerupatoare pot fi gasite adeseori in aplicatiile rezidentiale sau industriale
pentru asigurarea scoaterii complete de sub tensiune a circuitului electric al unui motor, in scop
de intretinere sau de service.

Cand acest parametru este activat si intrerupatorul motorului este deschis pentru a intrerupe
functionarea motorului, unitatea de actionare detecteaza intreruperea legaturii la motor fara
declansare. Nu sunt necesare niciun fel de modificari in ceea ce priveste comanda de
functionare sau semnalul de referinta catre unitatea de actionare de la postul de comanda a
procesului. Cand motorul este reconectat prin inchiderea intrerupatorului dupa terminarea
lucrarilor de intretinere, unitatea de actionare detecteaza conectarea motorului si il antreneaza
la turatia de referinta, conform comenzilor de proces.

Daca motorul se roteste atunci cand este reconectat, unitatea de actionare detecteaza turatia
motorului aflat in functiune prin intermediul functiei sale Pornire lansata si apoi aduce turatia la
nivelul dorit, conform comenzilor de proces.
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Intrerupétor
motor

9241.emf

Figura 32. Intrerup&torul motorului

P3.1.2.7 REDUCEREA SARCINII

Functia de reducere permite reducerea turatiei in functie de sarcina. Acest parametru seteaza
valoarea corespunzatorare cuplului nominal al motorului.

Aceasta functiie este utilizata, de exemplu, atunci cand pentru motoarele cuplate mecanic este
necesara o sarcina echilibrata (reducere statica) sau cand se impune reducerea dinamica a
turatiei ca urmare a modificarii sarcinii. n cazul reducerii statice, durata reducerii sarcinii este
setatd pe zero, aceasta insemnand ca reducerea nu se va efectua treptat in timp. in scaderea
dinamica, durata de reducere a sarcinii este setata iar sarcina este redusa momentan prin
preluarea de energie inertiala din sistem, fapt ce reduce véarfurile de cuplu si de curent la
modificarile instantanee semnificative de sarcina.

De exemplu, daca reducerea sarcinii este setata la 10 % pentru un motor la o frecventa
nominala de 50 Hz iar motorul este incarcat la sarcina nominala (100 % din cuplu), frecventa
de iesire poate sa scada cu 5 Hz fata de referinta de frecventa.
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A Durata reducere sarcina
(ID656)
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Figura 33. Reducerea dinamica a sarcinii

P3.1.2.10 COMANDA SUPRATENSIUNE
P3.1.2.11 COMANDA TENSIUNE SUB LIMITA

Acesti parametri permit scoatera din functiune a controlerelor de tensiune sub limita/
supratensiune. Acest lucru poate fi util, de exemplu, daca tensiunea de alimentare de la retea
variaza mai mult decat cu -15% la +10%; aplicatia nu va permite functionarea controlerului de
tensiune sub limita/supratensiune. Daca sunt activate, controlerele modifica frecventa de iesire
ludnd in consideratie fluctuatiile de alimentare.

P3.1.2.13 REGLARE TENSIUNE STATOR.

OBSERVATIE! Acest parametru va fi setat in mod automat in timpul rularii functiei de identificare.
Se recomanda, daca este posibil, rularea functiei de identificare. A se vedea parametrul
P3.1.2.4.

Parametrul Reglare tensiune stator este utilizat numai atunci cand a fost selectata optiunea Motor
cu magnet permanent (motor MP) pentru parametrul P3.1.2.2. Acest parametru nu are niciun
efect daca s-a selectat Motor cu inductie. Cu motorul cu inductie in uz, valoarea a fost forfata
intern la 100 % si nu poate fi modificata.

Cand valoarea parametrului P3.1.2.2 (Tip motor) este modificata in Motor PMS, parametrii
P3.1.4.2 (Frecventa punct slabire camp) si P3.1.4.3 (Tensiune punct slabire camp) vor fi extingi
in mod automat pana la limitele tensiunii maxime de iesire a unitatii de actionare, pastrand
raportul U/f definit. Aceasta extindere interna este efectuata pentru a evita functionarea
motorului PMS in zona de slabire a cAmpului deoarece tensiunea nominala a motorului PMS
este, Tn general, mult mai mica decat capabilitatea tensiunii totale de iesire a unitatii de
actionare.

De obicei, tensiunea nominala a motorului PMS reprezinta tensiunea electromotoare
autoindusa a motorului la frecventa nominala dar, in functie de producatorul motorului, aceasta
ar putea reprezenta, de exemplu, tensiunea statorului la sarcina nominala.

Acest parametru asigura un mod simplu de reglare a curbei U/f a unitatii de actionare aproape
de curba tensiunii electromotoare autoinduse a motorului, fard a mai fi necesara modificarea
mai multor parametri ai curbei U/f.
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Parametrul Corectare tensiune stator defineste tensiunea de iesire a unitatii de actionare in
procente din tensiunea nominala a motorului, la frecventa nominala a motorului.

In general, curba U/f a unitétii de actionare este reglatd putin deasupra curbei tensiunii
electromotoare autoinduse a motorului. Curentul motorului creste o data cu cresterea diferentei
dintre curba U/f a unitatii de actionare si curba tensiunii electromotoare autoinduse a motorului.

OF
A UiV (e“%\l;a‘e,
G’\‘o 0’\(\6\)6
Reglare tensiune stator Q% 3°
Tensiune punct (50...200%)

slabire camp

Tensiune nominala
motor

Tensiune frecventa
zero

f [Hz]
>

Frecventa nominala Punct slabire camp
motor

9208.emf

Figura 34. Principiul reglarii tensiunii statorului

P3.1.3.1 LIMITA CURENTULUI MOTORULUI

Acest parametru determina curentul maxim al motorului preluat de la unitatea de actionare c.a.
Domeniul valorilor parametrului difera de la un gabarit la altul.

Atunci cand limita curentului este activa, frecventa de iesire a unitatii de actionare este
micsorata.

OBSERVATIE: Aceasta nu este o limita de declansare la supracurent.

P3.1.4.1 RAPORTUL U/F

Tabelul 112.

Numar
selectie

Nume selectie Descriere

0 Liniar Tensiunea motorului se modifica liniar ca funciie de frecventa de
iesire, de la tensiunea de frecventa zero (P3.1.4.6) la tensiunea
punctului de slabire camp (FWP) (P3.1.4.3) la frecventa FWP
(P3.1.4.2). Aceasta setare predefinita trebuie utilizata in cazul in
care nu se impune in mod special o alta setare.
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Tabelul 112.

Numar
selectie

Nume selectie ‘ Descriere

1 Patratic Tensiunea motorului se modifica de la tensiunea de punct zero
(P3.1.4.6) urmand o curba patratica incepand de la zero pana la
punctul de slabire camp (P3.1.4.2). Motorul functioneaza
submagnetizat sub punctul de slabire cAmp si produce un cuplu
mai mic. Raportul patratic U/f poate fi utilizat in aplicatii unde
cererea de cuplul este proportionala cu patratul turatiei, de
exemplu la ventilatoare si pompe centrifugale.

2 Programabil Curba U/f poate fi programata prin trei puncte distincte (a se vedea
36): tensiunea la frecventa zero (P 1), punctul mediu tensiune/
frecventa (P2) si punctul de slabire camp (P3). Curba U/f
programabila poate fi utilizata daca este necesar un cuplu mai
mare la frecvente joase. Setarile optime pot fi obtinute automat
prin rularea funciiei de identificare motor (P3.1.2.4).

AUV

Un
D603 | Predefinit: Tensiune
nominald a motorului

Punct slabire camp

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
Liniar :
|
|

Predefinit:
o | Frecventa
Patratic | nominala a
: motorului f [Hz]
v/ g
| Ll
ID602

9094.emf

Figura 35.Forma liniara si péatratica a tensiunii motorului

Un{---___ e
D603 Predefinit: Tensiune

nominala a motorului

Punct slabire camp

ID605 Predefinit: Frecventa
1 nominala a motorului
ID606 %5, : ‘ f [Hz]
; / >
ID604 D602
9119.emf

Figura 36.Curba U/f programabila
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OBSERVATIE! | Acest parametru este fortat la valoarea ,1” Liniar atunci cand parametrul Tip
motor este setat pe valoarea ,,1” Motor cu magnet permanent (MP).
OBSERVATIE! | Cand acest parametru este modificat, parametrii P3.1.4.2, P3.1.4.3, P3.1.4.4,
P3.1.4.5 si P3.1.4.6 vor fi setati automat la valorile lor predefinite daca
parametrul P3.1.2.2 este setat pe ,0” Motor cu inductie (Ml).

P3.1.4.3 TENSIUNEA LA PUNCTUL SLABIRE CAMP

Deasupra frecventei de la punctul de slabire camp, tensiunea de iesire ramane la valoarea
maxima setata. Sub frecventa de la punctul de slabire camp, tensiunea de iesire depinde de
setarea parametrilor curbei U/f. A se vedea parametrii P3.1.4.1, P3.1.4.4 si P3.1.4.5.

Cand parametrii P3.1.1.1 si P3.1.1.2 (Tensiune nominala motor si Frecventad nominal& motor)
sunt setati, parametrilor P3.1.4.2 si P3.1.4.3 le sunt alocate in mod automat valorile
corespunzatoare. Daca aveti nevoie de alte valori pentru punctul de slabire camp si de
tensiune maxima de iesire, modificati acesti parametrii dupa setarea parametrilor P3.1.1.1 si
P3.1.1.2.

P3.1.4.7 PORNIREA LANSATA

Pornirea lansata poate fi configurata prin setarea bitilor parametrului de optiuni pentru pornire
lansata. Bitii modificabili includ dezactivarea impulsurilor de c.c. si a scanarii de c.a.,
determinarea directiei de cautare si posibilitatea de utilizare a referintei de frecventa ca punct
de pornire pentru cautarea frecventei de rotatie a arborelui.

Sensul de cautare este determinat de B0O. Cand bitul este setat pe 0, frecventa arborelui este
cautata atat din sensul pozitiv cat si din sensul negativ. Prin setarea bitului pe 1, cautarea este
limitatda numai la sensul referintei de frecventa pentru a evita orice rotire a arborelui in celalalt
sens.

Scopul principal al scanarii c.a. este de a premagnetiza motorul. Scanarea c.a. este efectuata
prin baleierea frecventei de la nivelul maxim pana la frecventa zero. Scanarea este oprita in
cazul in care apare o adaptare la frecventa arborelui. Scanarea c.a. poate fi dezactivata setand
B1 pe 1. Cand tipul motorului este selectat ca motor cu magneti permanenti, scanarea c.a. este
dezactivata in mod automat.

Bitul B5 are rolul de a dezactiva impulsurile c.c. Scopul principal al impulsurilor c.c. este si
acela de a premagnetiza si a detecta motorul in rotatie. Daca au fost activate atat impulsurile
c.c. cat si scanarea c.a., metoda aplicata este aleasa la nivel intern, in functie de frecventa de
alunecare. De asemenea, impulsurile c.c. sunt dezactivate la nivel intern daca frecventa de
alunecare este mai mica de 2 Hz sau tipul de motor selectat este motor cu magneti permanent;.

P3.1.4.9 CRESTEREA AUTOMATA A CUPLULUI

Functia de crestere automata a cuplului poate fi utilizata in aplicatiile in care cuplul de pornire
este ridicat ca urmare a frecarii de la pornire, de exemplu in cazul transportoarelor.

Tensiunea la motor se modifica proportional cu cuplul necesar, fapt care face ca motorul sa
produca mai mult cuplu la pornire atunci cand acesta functioneaza la frecvente joase.

Cresterea cuplului are efecte chiar si la curba U/f liniara, dar cele mai bune rezultate pot fi
obtinute dupa rularea functiei de identificare, cand se activeaza curba U/f programabila.

Tel. +358 (0) 201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205




Aplicatia Vacon 100 VACON « 170

P3.1.4.12.1 PORNIREA I/F

Daca functiia este activata, unitatea de actionare este setata in modul comanda a curentului,
iar motorul este alimentat cu un curent constant definit de parametrul P3.1.4.11.3, pana cand
frecventa de iesire a unitatii de actionare depaseste nivelul definit cu parametrul P3.1.4.11.2.
Cand frecventa de iesire depaseste nivelul frecventei de pornire I/f, modul de lucru al unitatii
de actionare revine treptat in modul normal de comanda U/A.

P3.1.4.12.2 FRECVENTA DE PORNIRE I/F

Functia de pornire I/f este utilizata cand frecventa de iesire a unitatii de actionare este sub
aceasta limita de frecventa. Cand frecventa de iesire depaseste aceasta limita, modul de lucru
al unitatii de actionare revine la modul normal de comanda U/f.

P3.1.4.12.3 CURENTUL DE PORNIRE I/F

Acest parametru defineste curentul de alimentare a motorului cand functia de pornire I/f este
activata.

P3.2.5 FUNCTIA DE OPRIRE

Tabelul 113.

Numar

\ Descriere
selectie

Nume selectie

0 Rotire inertiala | Motorul se poate opri din propria inertie. Comanda de la unitatea de
actionare este intrerupta si curentul unitatii de actionare scade la zero
imediat ce se transmite comanda de oprire.

1 Rampa Dupa comanda de oprire, turatia motorului este decelerata in functie
de parametrii de decelerare setati la turatie zero.

P3.2.6 LOGICA DE PORNIRE/OPRIRE I/0O A

Valorile 0...4 ofera posibilitatea de a comanda pornirea si oprirea unitatii de actionare c.a. cu
semnal digital conectat la intrarile digitale. CS = Semnal comanda.

Selectiile care includ textul ,edge” (limita) trebuie utilizate pentru a exclude posibilitatea unei
porniri accidentale cand, de exemplu, alimentarea este conectata, este reconectata dupa o
cadere a tensiunii, dupa o resetare de eroare, dupa ce unitatea de actionare este oprita prin
activare functionare (Activare functionare = Fals) sau cand punctul de comanda este schimbat
pe comanda I/O. Contactul de pornire/oprire trebuie sa fie deschis inainte ca motorul sa
poata fi pornit.

Modelul utilizat pentru oprire este Rotire inertialad in toate exemplele.
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Figura 37. Logica de pornire/oprire I/O A, schemé& bloc
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Numar

- Nume selectie
selectie

0 CS1: Inainte
CS2: Inapoi

Tabelul 114.

Observatie

Funciiile se deruleaza cand contactele sunt inchise.

INAINTE | Frecventa iesire

Frecventa
INAPOI

Activare

functionare

Semnal | ! |

comanda 1

Semnal
comanda 2
Buton pornire

panou comanda

Buton oprire

panou comanda ! ! ! !

9135.emf

Figura 38. Logica pornire/oprire I/O A = 0

Explicatii:

Tabelul 115.

Motorul functioneaza in sensul inainte.

Semnalul de comanda (CS) 1 se activeaza
1 determinand cresterea frecventei de iesire. 8

Semnalul de activare functionare este setat pe
FALS, fapt ce reduce frecventa la 0. Semnalul
de activare functionare este configurat cu
parametrul P3.5.1.15.

CS2 se activeaza, insa aceasta nu are efect
2 | asupra frecventei de iesire deoarece primul 9
sens selectat are cea mai mare prioritate.

Semnalul de activare functionare este setat pe
ADEVARAT, ceea ce produce o crestere a
frecventei spre frecventa setata deoarece CS1
este inca activ.

CS1 este dezactivat, ceea ce produce

INAPOI) deoarece CS2 este inca activ.

3 | schimbarea sensului de pornire (din INAINTE pe

10

Se apasa butonul de oprire de pe panoul de
comanda iar frecventa de alimentare a motorului
scade la 0. (Acest semnal are efect numai daca
P3.2.3 Buton oprire panou comanda = Da)

CS2 se dezactiveaza si frecventa de alimentare

Unitatea de actionare porneste la apasarea

(INAINTE) spre frecventa setata
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4 a motorului scade la 0. 1 butonului de pornire de pe panoul de comanda.
CS2 se activeaza din nou, determinand Se apasa din nou butonul de oprire de pe
5 | accelerarea motorului (INAPOI) spre frecventa 12 | panoul de comanda pentru a opri unitatea de
setata. actionare.
CS2 se dezactiveaza si frecventa de alimentare Iane rcarea de a porn umtatga de actionare prin
6 . 13 | apasarea butonului de pornire nu reuseste
a motorului scade la 0. : .
deoarece CS1 este inactiv.
7 CS1 se activeaza si motorul accelereaza
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Tabelul 116.

Numar

- Nume selectie
selectie

Observatie

1 CS1: Inainte (limita)
CSs2: pprire inversata
CS3: Inapoi (limita)

Pentru comanda pe trei fire (comanda in impulsuri)

INAINTE | Frecventa iesire

Frecventa
setata| [

0 Hz

|

|

|

|

| | |

| | |
Frecventa | | }
setatd] -1 i 1
| |

| |

| |

| |

| |

INAPOI

Activare
functionare |

]
Semnal |

comanda 1 | |
]

Semnal

comanda 2 |
I
Semnal |

comanda 3

Buton oprire

N e i o

panou
comanda

9120.emf

Figura 39. Logica pornire/oprire I/O A = 1

Explicatii:
Tabelul 117.
Semnalul de comanda (CS) 1 se activeaza Tncercarea de pornire cu CS1 nu reuseste

1 determinand cresterea frecventei de iesire. 6 |deoarece semnalul de activare functionare este
Motorul functioneaza in sensul inainte. inca FALS.

CS1 se activeaza si motorul accelereaza

2 CS2 se dezactiveaza determinand scaderea 7 (INAINTE) spre frecventa setati deoarece
frecventei la 0. semnalul de activare functionare a fost setat pe

ADEVARAT.
CS1 se activeaza determinand din nou Se apas? .butonul de oprlre.de pe panoul de .
. . < comanda iar frecventa de alimentare a motorului

3 | cresterea frecventei. Motorul functioneaza in 8 . -

sensul inainte scade la 0. (Acest semnal are efect numai daca
’ P3.2.3 Buton oprire panou comanda = Da)

4 CS2 se activeaza, deter[ninénd schirpbarea 9 CS3 se activeaza, determinand pornirea
sensului de pornire (din INAINTE pe INAPOI). motorului si functionarea in sensul inapoi.
Semnalul de activare functionare este setat pe

5 FALS, fapt ce reduce frecventa la 0. Semnalul 10 CS2 se dezactiveaza determinand scaderea
de activare functionare este configurat cu frecventei la 0.
parametrul 3.5.1.15.
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Tabelul 118.

Numa_r Nume selectie Observatie
selectie
2 Cs1: Inainte (limita) Se utilizeaza pentru a exclude posibilitatea unei porniri
CS2: Inapoi (limita) accidentale. Contactul de pornire/oprire trebuie sa fie deschis

fnainte ca motorul sa poata fi repornit.

INAINTE | Frecventa iesire

Frecventa

) N ST SN

Frecventa
setata}-----

INAPOI

T
|
|
|
|
PR
|
|
|
|
|
|
|

Activare
functionare

L

I
|
|
|
[
n
|
1
|
1
|
|
|
|
|
|
|

Semnal ﬁ :
comanda 1 | ‘ :
L

000 0000 0 0 00 ©

9121.emf

L

Semnal
comanda 2

Figura 40. Logica pornire/oprire I/O A = 2
Explicatii:
Tabelul 119.

Semnalul de comanda (CS) 1 se activeaza
1 determinand cresterea frecventei de iesire. 7
Motorul functioneaza in sensul inainte.

CS1 se activeaza si motorul accelereaza
(INAINTE) spre frecventa setata

Semnalul de activare functionare este setat pe
FALS, fapt ce reduce frecventa la 0. Semnalul
de activare functionare este configurat cu
parametrul P3.5.1.15.

CS2 se activeaza, insa aceasta nu are efect
2 |asupra frecventei de iesire deoarece primul 8
sens selectat are cea mai mare prioritate.

Semnalul de activare functionare este setat pe
ADEVARAT, ceea ce, spre deosebire de cazul
in care pentru acest parametru este selectata
valoarea 0, nu are efect deoarece cresterea
limitei este necesara pentru a porni chiar daca
CS1 este activ.

CS1 este dezactivat, ceea ce produce
3 | schimbarea sensului de pornire (din INAINTE pe 9
INAPOI) deoarece CS2 este inca activ.

Se apasa butonul de oprire de pe panoul de

CS2 se dezactiveaza si frecventa de alimentare comanda iar frecventa de alimentare a motorului

4 a motorului scade la 0. 10 scade la 0. (Acest semnal are efect numai daca
P3.2.3 Buton oprire panou comanda = Da)
CS2 se activeaza din nou, determinand e
Lo CS1 este deschis si inchis din nou, ceea ce
5 | accelerarea motorului (INAPOI) spre frecventa 11 S . .
N determina pornirea motorului.

setata.

CS2 se dezactiveaza si frecventa de alimentare CS1 se dezactiveaza si frecventa de alimentare -
6 ) 12 , e

a motorului scade la 0. a motorului scade la 0.
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Tabelul 120.
Numar
selectie

3 CS1: Pornire
CS2: Inversare

Nume selectie Observatie

INAINTE | Frecvents iesire

Frecventa

setats)|  / \ A 1 /771 /1 t
0 Hz g

Frecventa
setata

INAPOly

Activare
functionare

Semnal | i f : ,
comand& 1 L1 ) | w
) Semnal | | 3 : 3
comanda 2 1 ! ! [_| !

9142.emf

Figura 41. Logica pornire/oprire I/O A = 3

Tabelul 121.

Semnalul de activare functionare este setat pe
FALS, fapt ce reduce frecventa la 0. Semnalul
de activare functionare este configurat cu
parametrul P3.5.1.15.

Semnalul de activare functionare este setat pe
CS2 se activeaza, ceea ce produce schimbarea ADEVARAT, ceea ce produce o crestere a
directiei de pornire (din INAINTE pe INAPOI). frecventei spre frecventa setata deoarece CS1
este Tnca activ.

Semnalul de comanda (CS) 1 se activeaza
1 | determinand cresterea frecventei de iesire. 7
Motorul functioneaza in sensul inainte.

Se apasa butonul de oprire de pe panoul de
comanda iar frecventa de alimentare a motorului
scade la 0. (Acest semnal are efect numai daca
P3.2.3 Buton oprire panou comanda = Da)

CS2 se dezactiveaza, ceea ce produce
3 | schimbarea directiei de pornire (din INAPOI pe 9
INAINTE) deoarece CS1 este inca activ.

CS1 se dezactiveaza, de asemenea, i Unitatea de actionare porneste la apasarea

4 frecventa scade la 0. 10 butonului de pornire de pe panoul de comanda.
Tn ciuda activarii CS2, motorul nu porneste Unitatea de actionare este oprita din nou cu

5 . . 1 ; =
deoarece CS1 este inactiv. butonul de oprire de pe panoul de comanda.
CS1 se activeaza determinand din nou Incercarea de a porni unitatea de actionare prin

6 |cresterea frecventei. Motorul functioneaza in 12 | apasarea butonului de pornire nu reuseste
sensul Tnainte deoarece CS2 este inactiv. deoarece CS1 este inactiv.
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Tabelul 122.

Numar .
Nume selectie

Observatie

selectie

4 CS1: Pornire (limita)
CS2: Inversare

Se utilizeaza pentru a exclude posibilitatea unei porniri
accidentale. Contactul de pornire/oprire trebuie sa fie deschis

fnainte ca motorul sa poata fi repornit.

INAINTE Frecventa iesire

Frecventa

0 Hz

Frecventa
setata-----

INAPOI

Activare

functionare

Semnal

comanda 1 _’

-

00 b

0000

9143.emf

Figura 42. Logica pornire/oprire /O A = 4

Tabelul 123.

Semnalul de comanda (CS) 1 se activeaza
determinand cresterea frecventei de iesire.

Semnalul de activare functionare este setat pe
FALS, fapt ce reduce frecventa la 0. Semnalul

functioneaza in sensul inainte deoarece CS2
este inactiv.

Asistenta 24 ore din 24 la +358 (0)201 212 575 « Email: vacon@vacon.com

1 Motorul functioneaza in sensul inainte deoarece 7 de activare functionare este configurat cu
CS2 este inactiv. parametrul P3.5.1.15.
2 CS2 se activeaza, ceea ce produce schimbarea 8 Tnainte de a putea realiza o pornire reusitd, CS1
directiei de pornire (din INAINTE pe INAPOI). trebuie deschis si apoi inchis din nou.
CS2 se dezactiveaza, ceea ce produce Se apas? .butonul de oprire .de pe panoul de .
. o . s comanda iar frecventa de alimentare a motorului
3 |schimbarea directiei de pornire (din INAPOI pe 9 . <
5 PR scade la 0. (Acest semnal are efect numai daca
INAINTE) deoarece CS1 este inca activ. . < _
P3.2.3 Buton oprire panou comanda = Da)
CS1 se dezactiveaza, de asemenea, si Tnainte de a putea realiza o pornire reusita, CS1
4 10 . oo Ce
frecventa scade la 0. trebuie deschis si apoi inchis din nou.
5 In ciuda activari CS.2’ mqtorul nu porneste 11 | CS1 se dezactiveaza si frecventa scade la 0.
deoarece CS1 este inactiv.
CS1 se activeaza determinand din nou
6 cresterea frecventei de iesire. Motorul
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P3.3.2.2 MINIMUM REFERINTA CUPLU

P3.3.2.3 MAXIMUM REFERINTA CUPLU

Acesti parametri definesc scalarea semnalului selectat pentru referinta cuplu. De exemplu,
semnalul analogic de intrare este scalat intre Minimum referinta cuplu i Maximum referinta cuplu,
dupa cum se arata in figura 43.

Parametrul P3.3.2.3 defineste nivelul maxim permis pentru referinfa de cuplu, pentru valori
pozitive si negative.

Referinta cuplu
[%]

Maximum referinta
cuplu

Semnal analogic

100 %
P de intrare [%]

Minimum referinta
cuph W= ____ |

9243.emf

Figura 43. Scalare semnal referinta cuplu

P3.3.3.1 MOD FRECVENTA PRESETATA

Aveti posibilitatea sa utilizati parametrii de frecventa presetata pentru a defini anumite referinte
de frecventa in avans. Aceste referinte sunt apoi aplicate prin activarea/dezactivarea intrarilor
digitale conectate la parametrii P3.3.3.10, P3.3.3.11 si P3.3.3.12 (Selectare frecventa
presetatd 0, Selectare frecventa

presetatd 1 si Selectare frecventd presetata 2). Pot fi selectate doua logici diferite:

Tabelul 124.

Numa_r Nume selectie Observatie
selectie
0 Codificat binar Combinati intrarile activate in conformitate cu Tabelul 126
pentru a alege frecventa presetata necesara.
1 Numar (de intrari In functie de cat de multe dintre intrarile alocate pentru Selectari
utilizate) frecvente presetate sunt active, puteti aplica Frecventele
presetate de la 1 la 3.

P3.3.3.2 10
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P3.3.3.9 FRECVENTE PRESETATEDELAO LA 7

Valoarea ,,0” selectata pentru parametrul P3.3.3.1:

Frecventa presetata 0 poate fi selectata ca referin{a prin alegerea valorii 1 pentru parametrul
P3.3.1.5.

Celelalte frecvente presetate de la 1 la 7 sunt selectate ca referinta prin dedicarea de intrari
digitale pentru parametrii P3.3.3.10, P3.3.3.11 si/sau P3.3.3.12. Combinatiile de intrari digitale
active determina frecventa presetata utilizata, conform tabelului 126 de mai jos.

Valorile frecventelor presetate sunt limitate automat intre frecventele minime si maxime
(P3.3.1.1 si P3.3.1.2). A se vedea tabelul de mai jos:

Tabelul 125.

Actiune necesara Frecventa activata

Alegeti valoarea 1 pentru Erecventé presetata 0
parametrul P3.3.1.5

Frecvente presetate de la 1 la 7:

Tabelul 126. Selectarea frecventelor presetate; || = intrare activata

Intrare digitala activata Frecventa activata

pentru parametrul
P3.3.3.12 | P3.3.3.11 IEENIVE Frecventa presetata 1

P3.3.3.12 [GREERK Frecventa presetats 2
P3.3.3.12 IERR RN XN Frecventa presetata 3
P3.3.3.12 Frecventa presetats 4
P3.3.3.12 KRN Frecvents presetata 5
P3.3.3.12 P3.3.3.11 Frecventa presetats 6
EXCRCRCH 2 X RCRC I AN X IR (O Frecventa presetata 7

Valoarea ,,1” selectata pentru parametrul P3.3.3.1:

In functie de cat de multe dintre intrarile alocate pentru selectari frecvente presetate sunt
active, puteti aplica frecventele presetate de la 1 la 3.

Tabelul 127. Selectarea frecventelor presetate; || = intrare activata

Intrare activata

P3.3.3.12 [P3.3.3.11
P3.3.3.12 |EEEKERKIN P3.3.3.10
P3.3.3.12 P3.3.3.10 | Frecventa presetata 1
SRR X RN Frecvents presetats 2
P3.3.3.12 ZRICIRIN Frecvents presetata 2
P3.3.3.12 P3.3.3.11 Frecventa presetats 2
RPN R R LK RN Frecventa presetata 3

Frecventa activata

EXICICNION Frecventa presetata 1

Frecventa presetata 1

Asistenta 24 ore din 24 la +358 (0)201 212 575 « Email: vacon@vacon.com
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P3.3.3.10 SELECTARE FRECVENTA PRESETATA 0
P3.3.3.11 SELECTARE FRECVENTA PRESETATA 1

P3.3.3.12 SELECTARE FRECVENTA PRESETATA 2

Conectati o intrare digitala la aceste funciii (a se vedea paragraful 3.3.13) pentru a putea aplica
frecventele presetate de la 1 la 7 (a se vedea Tabelul 126 si paginile 105, 113 si 178).

P3.3.4.1 PTENTIOMETRU MOTOR SUS

P3.3.4.2 PTENTIOMETRU MOTOR JOS

Cu un potentiometru motor, utilizatorul poate mari sau reduce frecventa de iesire. Prin
conectarea unei intrari digitale la parametrul P3.3.4.1 (Potentiometru motor SUS) si avand un
semnal digital de intrare activ, frecventa de iesire va creste atat timp cat semnalul este activ.
Parametrul P3.3.4.2 (Potentiometru motor JOS) functioneaza in mod invers, reducand
frecventa de iesire.

Viteza de crestere sau de reducere a frecventei de iesire cand optiunile Potentiometru motor
Sus sau Jos sunt activate este determinata de Timpul de rampa potentiometru motor (P3.3.4.3)
si de timpii de accelerare/decelerare rampa(P3.4.1.2/P3.4.1.3).

Daca este activat, parametrul Resetare potentiometru motor (P3.3.4.4) va seta referinta de
frecventa la zero.

P3.3.4.4 RESETARE POTENTIOMETRU MOTOR

Defineste logica pentru resetarea referintei de frecventa cu potentiometru motor.

Numar
selectie

Nume selectie ‘ Observatie

0 Lipsa resetare Referinta anterioara de frecventa cu potentiometru motor este
mentinuta dupa starea oprire si stocata in memorie in cazul unei
intreruperi a alimentarii din retea.

1 Stare oprire Referinta de frecventa cu potentiometru motor este setata la
zero cand unitatea de actionare este in stare de oprire sau cand
alimentarea unitatii de actionare este intrerupta.

2 Alimentare intrerupta | Referinta de frecventa cu potentiometru motor este setata la
zero numai intr-o situatie de intrerupere a alimentarii din retea.
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Referinta frecventa

A

Frecventa
max.

\ Timp rampa

. potentiometru motor
Frecventa

min.

| -
-

Timp [s]

Potentiometru motor
SuUs

Potentiometru motor
JOS

9122.emf

Figura 44. Parametri potentiometru motor

P3.3.5.1 SELECTARE SEMNAL JOYSTICK
P3.3.5.2 ZONA INACTIVA JOYSTICK

P3.3.5.3 TEMPORIZARE MOD ASTEPTARE JOYSTICK

Cand comanda cu joystick este trecuta de pe sensul Thapoi pe sensul inainte, frecventa de
iegire scade liniar pana la frecventa minima selectata (joystickul in pozitie centrald) si raméane
la aceasta valoare pana cand joystickul este deplasat inspre comanda de sens inainte.
Distanta de deplasare a joystickului pentru a initia cresterea frecventei spre frecventa maxima
selectata depinde de valoarea pentru Zona inactiva joystick. Valorile mici ale referintei in jur de
zero pot fi ignorate prin setarea la valori mai mari decat zero. Cand referinta este intre zero si
zero plus/minus acest parametru, referinta este fortata la zero.

Daca valoarea parametrului P3.3.5.2 este 0, frecventa incepe imediat sa creasca liniar atunci
cand joystickul/potentiometrul este deplasat din pozitia centrala spre comanda de sens Tnainte.
Cand comanda se schimba de pe sensul Thainte pe sensul inapoi, frecven{a urmeaza acelasi
model in sens invers. A se vedea 45.

Unitatea de actionare c.a. se opreste daca semnalul de la joystick este in zona inactiva

definita de P3.3.5.2 pentru
intervalul de timp setat cu P3.3.5.3.

OBSERVATIE! Se recomanda cu insistenta utilizarea funcitiilor Joystick cu intrari
analogice de tip si domeniu -10V...+10V. Daca un fir este intrerupt, intrarea va ramane la
0V, ceea ce corespunde cu 50 % si referinta de frecventa zero. Un domeniu de O la 10
V ar corespunde cu 0 %, ceea ce inseamna ca motorul ar accelera catre referinia de
frecventa maxima negativa.

Asistenta 24 ore din 24 la +358 (0)201 212 575 « Email: vacon@vacon.com
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Referints Frecventa max.
A -
i |
\
\
Zona inactiva joystick ‘
Al=10% }
\
\\\ |
-0V l+10 v
-100% -0V }+100%
[ | +10V Intrare analogica
\
\
\
\
\
\
\
\
L 9123.emf
****** N J
- Frecventa min.

Figura 45. Functia Joystick

P3.3.6.1 ACTIVARE DI COMUTARE

Acest parametru defineste semnalul digital de intrare utilizat pentru activarea comenzilor de
comutare de la intrarile digitale. Acest semnal nu are efecte asupra comenzii de comutare
venite de la busul de camp.

P3.3.6.2 ACTIVARE REFERINTA COMUTARE 1
P3.3.6.3 ACTIVARE REFERINTA COMUTARE 2

Acesti parametri definesc semnalele digitale de intrare utilizate pentru selectarea referintei de
frecventa pentru functia de comutare si pentru fortarea pornirii unitatii de actionare. Aceste
semnale digitale de intrare pot fi utilizate numai atunci cdnd semnalul activare DI comutare este
activ.

Referintele de frecventa comutare sunt bidirectionale iar comanda de inversare nu afecteaza
sensul referinfei comutare.

OBSERVATIE: Unitatea de actionare va porni daca semnalul de activare comutare DI si aceasta
intrare digitala sunt activate.

OBSERVATIE: Unitatea de actionare se va opri daca ambele semnale de activare sunt active in
acelasi timp.

P3.3.6.4 REFERINTA COMUTARE 1
P3.3.6.5 REFERINTA COMUTARE 2

Acesti parametri definesc referintele de frecventa pentru functia de comutare. Referintele sunt
bidirectionale iar comanda de inversare nu afecteaza sensul referintelor de comutare.
Referinta pentru sensul inainte este definita ca valoare pozitiva iar cea pentru sensul inapoi ca
valoare negativa.

Functia de comutare poate fi activata fie de semnalele digitale de intrare, fie de la busul de
camp, in modul bypass, de catre bitii 10 si 11 din cuvantul de comanda.
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P3.4.1.1 FORMA RAMPA 1

P3.4.2.1 FORMA RAMPA 2

Inceputul si sfarsitul rampelor de accelerare si decelerare pot fi uniformizate cu acesti
parametri. Setarea valorii la 0,0 % da o forma de rampa liniara, care face ca accelerarea si
decelerarea sa actioneze imediat la schimbarile semnalului de referinta.

Setarea valorii la 1,0...100,0 % pentru acest parametru produce o accelerare/decelerare in
forma de S.

Timpul de accelerare este determinat de parametrii P3.4.1.2 si P3.4.1.3. A se vedea pagina
46.

Acesti parametri sunt utilizati pentru a reduce uzura mecanica si varfurile de curent atunci

cand referinta
se modifica.

4 [Ha)

D103, ID104 ___

ID500 it

9128.emf

Figura 46.Accelerare/decelerare (in forma de S)

P3.4.5.1 FRANAREA PRIN FLUX

In locul franarii c.c., franarea prin flux este o modalitate utila de a creste capacitatea de franare
in cazul in care rezistentele suplimentare de franare nu sunt necesare.

Atunci cand este nevoie de franare, frecventa se reduce si fluxul din motor se mareste, ceea
ce creste capacitatea motorului de a frana. Spre deosebire de franarea c.c., turatia motorului
ramane sub control si in timpul franarii.

Franarea prin flux poate fi setata pe PORNIT sau OPRIT.

OBSERVATIE: Franarea prin flux transforma energia in caldura la nivelul motorului si ar trebui sa
fie utilizata intermitent pentru a evita defectarea motorului.

P3.5.1.15 ACTIVARE FUNCTIONARE

Contact deschis:Pornire motor dezactivata
Contact inchis: Pornire motor activata

Unitatea de actionare c.a. este oprita in conformitate cu functia selectata la P3.2.5. Unitatea de
actionare urmatoare va functiona inertial pana la oprire.
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P3.5.1.16 INTERBLOCARE FUNCTIONARE 1

P3.5.1.17 INTERBLOCARE FUNCTIONARE 2
Unitatea de actionare nu poate fi pornita daca unul din sistemele de interblocare este deschis.

Functia ar putea fi folosita pentru interblocarea cu o clapeta, prevenind pornirea unitatii de
actionare cu clapeta inchisa.

P3.5.2.1.2 TIMP FILTRARE SEMNAL Al1

Atunci cand acest parametru are o valoare mai mare decat 0, functia care filtreaza perturbatiile
semnalului analogic de intrare este activata.

OBSERVATIE: Un timp de filtrare lung face ca raspunsul sistemului de reglaj sa fie mai
lent!

Semnal analogic de
intrare

%)}

Semnal nefiltrat

100% |- |-\ [\ AN oA~

Semnal filtrat

63% |-

t[s]

»

‘ ID378

> 9095.emf

Figura 47. Filtrarea semnalului Al1

P3.5.2.1.3 DOMENIU SEMNAL Al1
Domeniul de semnal pentru semnalul analogic poate fi selectat dupa cum urmeaza:

Tipul de semnal analogic de intrare (curent sau tensiune) este selectat de comutatoarele DIP
de pe placa de comanda (a se vedea manualul de instalare).

In exemplele urmatoare, semnalul analogic de intrare este utilizat ca referintd de frecventa.
Cifrele indica modul in care scalarea semnalului analogic de intrare se schimba in functie de
setarea acestui parametru.

Numar
selectie

Nume selectie Descriere

0 0...10 V/0...20 mA Domeniul semnalului analogic de intrare
0...10 V sau 0...20 mA (in functie de setarile
comutatorului DIP de pe placa de comanda).
Semnal de intrare utilizat 0...100 %.
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Referinta de
frecventa [Hz]

A

Referinta
fIECVENTA  [rommmmmmmmmmmmmm s o s oo oo ,
max. ‘

Referinta Semnal
frecventa ;
oventa 0% 0% P analogic de
0mA 10 mA 20 mA intrare [%]

9244.emf

Figura 48. Domeniul semnalului analogic de intrare, selectare ,,0”

Numar
selectie

Nume selectie Descriere

1 2..10 V/4...20 mA Domeniul semnalului analogic de intrare 2...10
V sau 4...20 mA (in funciie de setarile
comutatorului DIP de pe placa de comanda).
Semnal de intrare utilizat 20...100 %.

Referinta de
frecventa [Hz]

A

Referinta
frecventd [ e .
max. | |

Referinta arsem  O€MNalanalogic

a de intrare [%
fre;viinla 0%  20% 50% 0% P el
: 0OmA 4mA 10 mA 20 mA

Figura 49. Domeniul semnalului analogic de intrare, selectare ,1”
P3.5.2.1.4 MINIMUM Al1 PERSONALIZAT

P3.5.2.1.5 MAXIMUM Al1 PERSONALIZAT

Acesti parametri va permit sa alegeti liber domeniul semnalului analogic de intrare intre -
160...160 %.
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Exemplu: Daca semnalul analogic de intrare este utilizat ca referinta de frecventa iar acesti
parametri sunt setati la 40...80 %, referinta de frecventa se modifica intre referinta de
frecventa minima si referinta de frecventa maxima atunci cand semnalul analogic de intrare
este modificat intre 8...16 mA.

Referinta de
frecventa [Hz]
Referinta
frecventa [ e
max. |
Referinta 9246.emf Semnal
frecventa oo 20% 80% 0% P qnalog|c0de
’ 0mA 8 mA 16 mA 20 mA intrare [%]
Minimum Al Maximum Al
personalizat personalizat

Figura 50. Minimum/maximum pentru semnalul Al personalizat

P3.5.2.1.6 INVERSIUNE SEMNAL Al1
Inversati semnalul analogic cu ajutorul acestui parametru.

In exemplele urmatoare, semnalul analogic de intrare este utilizat ca referintd de frecventa.
Cifrele indica modul in care scalarea semnalului analogic de intrare se schimba in functie de
setarea acestui parametru.

Numar
selectie

Nume selectie Descriere

0 Normal Fara inversiune. Valoarea 0 % a semnalului
analogic de

intrare corespunde referintei de frecventa
minima, iar valoarea 100 % a semnalului
analogic de

intrare corespunde referintei de frecventa
maxima.
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Referinta de
frecventa [Hz]
Referinta
frecventa |
max. ‘
9247.emf .
Referinta | Semnal analogic
frecventa ! . o
ovonta % 0% T00% P deintrare [%]
0mA 10 mA 20 mA

Figura 51. Inversiune semnal Al, selectare ,,0”

Numar
selectie

Nume selectie Descriere

1 Inversat Semnal inversat. Valoarea 0 % a semnalului
analogic de

intrare corespunde referintei de frecventa
maxima, iar valoarea 100 % a semnalului
analogic de intrare corespunde referintei de
frecventa minima.

Referinta de
frecventa [Hz]

Referinta

frecventa
max.

9248.emf

Referinta
frecventa |
min. 0% 50% 100%
0mA 10 mA 20 mA

Semnal analogic
P deintrare [%]

Figura 52. Inversiune semnal Al, selectare ,1”
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P3.5.3.2.1 FUNCTIA RO1 DE BAZA

Tabelul 128. Semnale de iesire prin RO1

Selectie ‘ Nume selectie ‘ Descriere

0 Neutilizat lesire neutilizata

1 Pregatit Unitatea de actionare c.a. este pregatita de lucru

2 Functionare Unitatea de actionare c.a. lucreaza (motorul
functioneaza)

3 Eroare generala S-a produs o situatie de declansare din cauza unei erori

4 Eroare generala inversatd |Nu s-a produs nicio situatie de declangare din cauza unei
erori

5 Alarma generala A fost initiata o alarma

6 Inversat Comanda de inversare a fost data

7 La turatia Frecventa de iesire a ajuns la referinfa de frecventa
setatd

8 Eroare termistor A aparut o eroare la nivelul termistorului.

9 Regulator motor activat Unul dintre regulatoarele de limita (de exemplu limita
curent, limita cuplu) este activat

10 Semnal pornire activ Comanda de pornire a unitaiii de actionare este activa.

1 Comanda de la panou de | Este selectata comanda de la panoul de comanda

comanda activa (punctul de comanda activ este panoul de comanda).

12 Comanda I/O B activa Este selectat punctul de comanda I/O B (punctul de
comanda activ este I/O B)

13 Supraveghere limita 1 Se activeaza daca valoarea semnalului scade sub sau

14 Supraveghere limita 2 depageste 3
limita de supraveghere setata (P3.8.3 sau P3.8.7)
conform
funciiei selectate.

15 Mod incendiu activ Functia mod incendiu este activa.

16 Comutare activa Functia comutare este activa.

17 Frecventa presetata activa | Frecventa presetata a fost selectata cu semnale digitale
de intrare.

18 Oprire rapida activa Functia de oprire rapida a fost activata.

19 PID in mod asteptare Controlerul PID se afla in modul de asteptare.

20 Umplere lina PID activata |Functia de umplere lina controler PID este activata.

21 Supraveghere semnal de | Valoarea semnalului de raspuns de la controlerul PID

raspuns PID depasete limitele de supraveghere. A se vedea paragraful
3.4.26.6.

22 Supraveghere semnal Valoarea semnalului de raspuns de la controlerul PID

raspuns PID extern extern depasete limitele de supraveghere. A se vedea
paragraful 3.3.27.4.

23 Alarma presiune intrare Valoarea semnalului de presiune intrare pompa a scazut
sub valoarea definita cu parametrul P3.13.9.7. A se
vedea
paragraful 3.3.26.9.

24 5 ) Temperatura masurata a pompei a scazut sub nivelul

Alarma protectie contra .
. . definit cu parametrul P3.13.10.5. A se vedea paragraful
inghetului 3.3.26.10
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Tabelul 128. Semnale de iesire prin RO1

Selectie ‘ Nume selectie ‘ Descriere
25 Comanda motor 1 Comanda contactor pentru functia Pompe multiple
26 Comanda motor 2 Comanda contactor pentru functia Pompe multiple
27 Comanda motor 3 Comanda contactor pentru functia Pompe multiple
28 Comanda motor 4 Comanda contactor pentru functia Pompe multiple
29 Comanda motor 5 Comanda contactor pentru functia Pompe multiple
30 Comanda motor 6 Comanda contactor pentru functia Pompe multiple
31 Canal de timp 1 Stare canal de timp 1
32 Canal de timp 2 Stare canal de timp 2
33 Canal de timp 3 Stare canal de timp 3
34 Bit 13 cuvant de comanda |Comanda iesire (releu) digitala de la bitul 13 al cuvantului
bus de camp de comanda bus de camp.
35 Bit 14 cuvant de comanda |Comanda iesire (releu) digitala de la bitul 14 al cuvantului
bus de camp de comanda bus de camp.
36 Bit 15 cuvant de comanda |Comanda iesire (releu) digitala de la bitul 15 al cuvantului
bus de camp de comanda bus de camp.
37 Bit O intrare 1 date proces |Comanda iesire (releu) digitala de la bitul O al intrarii 1
bus de camp date proces bus de camp.
38 Bit 1 intrare 1 date proces |Comanda iesire (releu) digitala de la bitul 1 al intrarii 1
bus de camp date proces bus de camp.
39 Bit 2 intrare 1 date proces |Comanda iesire (releu) digitala de la bitul 2 al intrarii 1
bus de camp date proces bus de camp.
40 Alarma contor intretinere 1 | Contorul de intrefinere a atins limita de alarma definita
cu parametrul P3.16.2. A se vedea paragraful 3.3.29.
41 Eroare contor intretinere 1 | Contorul de intretinere a atins limita de alarma definita
cu parametrul P3.16.3. A se vedea paragraful 3.3.29.
42 Comanda frana mecanica |Comanda ,Deschidere frana mecanica”. A se vedea
paragraful 3.4.32.
43 Comanda frana mecanicad |Comanda ,Deschidere frdna mecanica” (inversata). A se
(inversata) vedea paragraful 3.4.32.
44 Bloc 1 iesire lesire a blocului 1 programabil. A se vedea meniul de
¥ parametri M3.19 Programare bloc.
45 Bloc 2 iesire lesire a blocului 2 programabil. A se vedea meniul de
® parametri M3.19 Programare bloc.
46 Bloc 3 iesire lesire a blocului 3 programabil. A se vedea meniul de
® parametri M3.19 Programare bloc.
47 Bloc 4 iesire lesire a blocului 4 programabil. A se vedea meniul de
¥ parametri M3.19 Programare bloc.
48 Bloc 5 iesire lesire a blocului 5 programabil. A se vedea meniul de
® parametri M3.19 Programare bloc.
49 Bloc 6 iesire lesire a blocului 6 programabil. A se vedea meniul de
® parametri M3.19 Programare bloc.
50 Bloc 7 iesire lesire a blocului 7 programabil. A se vedea meniul de
¥ parametri M3.19 Programare bloc.
51 Bloc 8 iesire lesire a blocului 8 programabil. A se vedea meniul de
® parametri M3.19 Programare bloc.
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Tabelul 128. Semnale de iegire prin RO1

Selectie ‘ Nume selectie ‘ Descriere
52 Bloc 9 iesire lesire a blocului 9 programabil. A se vedea meniul de
4 parametri M3.19 Programare bloc.
53 Bloc 10 iesire lesire a blocului 10 programabil. A se vedea meniul de
® parametri M3.19 Programare bloc.
54 . . Semnalul de comanda pentru pompa Jockey externa. A
Comandd pompd Jockey se vedea paragraful 3.3.33.2.
55 Comands bompa amorsare Semnalul de comanda pentru pompa de amorsare
pomp externa. A se vedea paragraful 3.3.33.3.
56 Curéatare automata activa Functia de curatare automata pompa este activa.

P3.5.4.1.1 FUNCTIA AO1

Acest parametru defineste confinutul semnalului analogic de iesire 1. Scalarea semnalului
analogic de iesire depinde de semnalul selectat. A se vedea Tabelul 129.

Selectie ‘

Tabelul 129. Scalare semnal AO1

Nume selectie

Descriere

0 Test 0 % (Nu se utilizeaza)| lesirea analogica este fortata fie la 0 %, fie la 20 %, in functie
de parametrul P3.5.4.1.3.

1 TEST 100 % lesirea analogica este fortata la semnalul 100 % (10 V / 20
mA).

2 Frecventa iesire Frecventa de iesire actuald, de la referinta zero la referinta de
frecventa
maxima.

3 Referinta frecventa Referinta de frecventa actuala, de la referinta zero la referinta
de frecventa
maxima.

4 Turatie motor Turatia actuala a motorului, de la turatia zero la turatia
nominala a motorului.

5 Curent iesire Curentul de iesire al unitatii de actionare, de la valoarea zero
la curentul nominal al motorului.

6 Cuplu motor Cuplul actual al motorului, de la valoarea zero la cuplul
nominal al motorului (100 %).

7 Putere motor Puterea actuala a motorului, de la valoarea zero la puterea
nominala a motorului
(100%).

8 Tensiune motor Tensiunea actuala a motorului, de la valoarea zero la
tensiunea nominala a motorului.

9 Tensiune legatura c.c. Tensiunea actuala a legaturii c.c., 0...1000 V.

10 Punct referinta PID Valoarea actuala a punctului de referinta pentru controlerul
PID (0...100 %).

11 Semnal raspuns PID Valoarea actuala a semnalului de raspuns al controlerului
PID (0...100 %).

12 lesire PID lesire controler PID (0...100 %).

13 lesire PID extern lesire controler PID extern (0...100 %).
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Tabelul 129. Scalare semnal AO1

Selectie ‘ Nume selectie ‘ Descriere

14 Intrare 1 date proces bus |Intrare 1 date proces bus de camp, de la 0...10000

de camp (corespunzator pentru 0...100,00 %).

15 Intrare 2 date proces bus |Intrare 2 date proces bus de camp, de la 0...10000

de camp (corespunzator pentru 0...100,00 %).

16 Intrare 3 date proces bus |Intrare 3 date proces bus de camp, de la 0...10000

de cadmp (corespunzator pentru 0...100,00 %).

17 Intrare 4 date proces bus |Intrare 4 date proces bus de camp, de la 0...10000

de camp (corespunzator pentru 0...100,00 %).

18 Intrare 5 date proces bus |Intrare 5 date proces bus de camp, de la 0...10000

de camp (corespunzator pentru 0...100,00 %).

19 Intrare 6 date proces bus |Intrare 6 date proces bus de camp, de la 0...10000

de cadmp (corespunzator pentru 0...100,00 %).

20 Intrare 7 date proces bus |Intrare 7 date proces bus de camp, de la 0...10000

de camp (corespunzator pentru 0...100,00 %).

21 Intrare 8 date proces bus |Intrare 8 date proces bus de camp, de la 0...10000

de camp (corespunzator pentru 0...100,00 %).

22 Bloc 1 iesire lesire a blocului 1 programabil, de la 0...10000
(corespunzator pentru 0...100,00 %). A se vedea meniul de
parametri M3.19 Programare bloc.

23 Bloc 2 iesire lesire a blocului 2 programabil, de la 0...10000
(corespunzator pentru 0...100,00 %). A se vedea meniul de
parametri M3.19 Programare bloc.

24 Bloc 3 iesire lesire a blocului 3 programabil, de la 0...10000
(corespunzator pentru 0...100,00 %). A se vedea meniul de
parametri M3.19 Programare bloc.

25 Bloc 4 iesire lesire a blocului 4 programabil, de la 0...10000
(corespunzator pentru 0...100,00 %). A se vedea meniul de
parametri M3.19 Programare bloc.

26 Bloc 5 iesire lesire a blocului 5 programabil, de la 0...10000
(corespunzator pentru 0...100,00 %). A se vedea meniul de
parametri M3.19 Programare bloc.

27 Bloc 6 iesire lesire a blocului 6 programabil, de la 0...10000
(corespunzator pentru 0...100,00 %). A se vedea meniul de
parametri M3.19 Programare bloc.

28 Bloc 7 iesire lesire a blocului 7 programabil, de la 0...10000
(corespunzator pentru 0...100,00 %). A se vedea meniul de
parametri M3.19 Programare bloc.

29 Bloc 8 iesire lesire a blocului 8 programabil, de la 0...10000
(corespunzator pentru 0...100,00 %). A se vedea meniul de
parametri M3.19 Programare bloc.

30 Bloc 9 iesire lesire a blocului 9 programabil, de la 0...10000
(corespunzator pentru 0...100,00 %). A se vedea meniul de
parametri M3.19 Programare bloc.

31 Bloc 10 iesire lesire a blocului 10 programabil, de la 0...10000

(corespunzator pentru 0...100,00 %). A se vedea meniul de
parametri M3.19 Programare bloc.
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P3.5.4.1.4 SCALA MINIMA AO1

P3.5.4.1.5 SCALA MAXIMA AO1

Acesti parametri pot fi utilizati pentru alegerea libera a scalarii semnalului analogic de iesire.
Scala este definita Tn unitati de proces si depinde de selectarea parametrului P3.5.4.1.1.

Exemplu: Frecventa de iesire a unitatii de actionare este selectata pentru confinutul
semnalului analogic de iesire, iar parametrii P3.5.4.1.4 si P3.5.4.1.5 sunt setati la 10...40 Hz.

Cand frecventa de iesire a unitatii de actionare se modifica intre 10 si 40 Hz, semnalul analogic
de iesire se modifica intre 0...20 mA.

Semnal analogic
de iesire [%]
100% A
20mA |
50%
10 mA
0% 9249.emf .Frelcvelrj'ta
0 ‘ ‘ ie
0mA — sire [Hz]
0 Hz 10 Hz 40 Hz Referinta
Scala min. Scala max. frecventa
AO AO max.

Figura 53. Scalarea semnalului AO1
P3.7.1 LIMITA INFERIOARA DOMENIU 1 FRECVENTE INTERZISE
P3.7.2 LIMITA SUPERIOARA DOMENIU 1 FRECVENTE INTERZISE
P3.7.3 LIMITA INFERIOARA DOMENIU 2 FRECVENTE INTERZISE
P3.7.4 LIMITA SUPERIOARA DOMENIU 2 FRECVENTE INTERZISE

P3.7.5 LIMITA INFERIOARA DOMENIU 3 FRECVENTE INTERZISE
P3.7.6 LIMITA SUPERIOARA DOMENIU 3 FRECVENTE INTERZISE
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Figura 54. Frecvente interzise

P3.7.7 FACTOR DE TIMP RAMPA

Factorul de timp rampa defineste timpul de accelerare/decelerare cand frecventa de iegire se afla
intr-un domeniu de frecvente interzise. Factorul de timp rampa este multiplicat cu valoarea
parametrilor P3.4.1.2/P3.4.1.3 (Timp accelerare/decelerare rampa). De exemplu, valoarea 0,1
scurteaza timpul de accelerare/decelerare de zece ori.

Frecventa iesire

A .

Limita , Ay A

superi- Y
oara P e
Factor de timp /7 V\Factor de timp
rampa = 0,3 ,/ rampa = 2,5
Limitd [ 2 S
inferioa-
ra

9211.emf Timp [s]

Figura 55. Factorul de timp rampa
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P3.9.1.2 RASPUNS LA EROARE EXTERNA

Un mesaj de alarma sau o actiune sau mesaj de eroare sunt generate de un semnal extern de
eroare la una dintre intrarile digitale programabile (DI3 in mod predefinit) folosind parametrii
P3.5.1.11 si P3.5.1.12. Informatiile pot fi, de asemenea, programate in oricare dintre iesirile de
releu.

P3.9.2.3 FACTOR DE RACIRE LA TURATIE ZERO

Defineste factorul de racire la turatie zero in raport cu punctul in care motorul functioneaza la
turatia nominala, fara racire externa. A se vedea 56.

Valoarea predefinita este setata in ipoteza ca nu exista niciun ventilator extern de racire a
motorului. Daca este folosit un ventilator extern, acest parametru poate fi setat la 90 % (sau
chiar mai sus).

Daca modificati parametrul P3.1.1.4 (Curent nominal motor), parametrul de mai sus este
restaurat

automat la valoarea predefinita.

Setarea acestui parametru nu afecteaza curentul maxim de iesire al unitatii de actionare, care
este determinat doar de parametrul P3.1.3.1.

Frecventa de colt pentru protectia termica este de 70 % din frecventa nominala a motorului
(P3.1.1.2).

P,

racire A

Zona de supraincarcare

100 %

Par.
ID706=40%

0 Frecvents colt  f, f

9129.emf

Figura 56. Curba curentului termic It al motorului

P3.9.2.4 CONSTANTA TERMICA DE TIMP MOTOR

Aceasta este constanta termica de timp a motorului. Cu cat motorul este mai mare, cu atat mai
mare este si constanta de timp. Constanta de timp reprezinta timpul in care nivelul termic
calculat a atins 63 % din valoarea sa finala.

Timpul termic al motorului este specific pentru constructia motorului si variaza de la un
producator de motoare la altul. Valoarea predefinita a parametrului variaza de la un gabarit la
altul.

Daca timpul t6 al motorului (t6 este timpul in secunde in care motorul poate functiona in conditji
de siguranta la de sase ori curentul nominal) este cunoscut (dat de catre producatorul
motorului), parametrul constantei de timp poate fi setat pe baza acestuia. Conform unei reguli
empirice, constanta termica de timp a motorului in minute este egald cu 2*t6. In cazul in care
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unitatea de actionare este in faza oprire, constanta de timp creste intern de trei ori fata de
valoarea setata a parametrului. Racirea in faza oprire se bazeaza pe conveciie si constanta de
timp se mareste.

A se vedea 58.

I
T4 Curent
>
\ \ t
T A | |
\ \
\ \
100% ‘ ‘
\ \
63% | _  _ _ |
| | |
| \ | S
\ \ o
! N
| | | \g
7
¢ x ' t
T = Constanta termica de timp motor

Figura 57. Constanta termica de timp a motorului

P3.9.2.5 CAPACITATE DE INCARCARE TERMICA A MOTORULUI

Setarea valorii la 130 % inseamna ca temperatura nominala va fi atinsa la 130 % din curentul
nominal al motorului.
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Figura 58. Calcularea temperaturii motorului

P3.9.3.2 CURENT LA BLOCARE ARBORE

Curentul poate fi setat la 0,0...2*IL. Pentru a se detecta o stare de blocare arbore, curentul
trebuie sa depaseasca aceasta limita. A se vedea pagina 59. Daca parametrul P3.1.3.1 Limita
curent motor este modificat, acest parametru este calculat automat la 90 % din limita de
curent. A se vedea pagina 122.

OBSERVATIE! Pentru a garanta functionarea dorita, aceasta limita trebuie sa fie stabilita sub
limita de curent.

| 9130.emf

Domeniu de
blocaj arbore

Par. ID710

\/

Par. ID712

Figura 59. Setarile caracteristicilor de blocare arbore
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P3.9.3.3 LIMITA TIMP BLOCARE ARBORE
Acest timp poate fi setat intre 1,0 si 120,0 s.

Acesta este timpul maxim permis pentru o stare de blocare a arborelui. Timpul de blocare
arbore este cronometrat de un cronometru intern in sens crescator/descrescator.

Daca cronometrul pentru timp de blocare arbore depaseste aceasta limita, sistemul de
protectie va produce o declansare (a se vedea P3.9.3.1). A se vedea 125.

P3.9.4.2 PROTECTIE LA SUBINCARCARE: SARCINA ZONA SLABIRE CAMP
Limita de cuplu poate fi setaté intre 10,0 - 150,0 % X Tmotor-

Acest parametru stabileste valoarea pentru cuplul minim permis cand frecventa de iesire este
peste punctul de slabire camp. A se vedea 60.

Daca schimbati parametrul P3.1.1.4 (Curent nominal motor), acest parametru este restabilit
automat la valoarea predefinita. A se vedea 125.

ACuplu
Par.
ID714 ‘
|
|
|
|
|
|
|
:
Par. :
ID715 Domenﬁu
subincarcare
} f
|
o A >
5Hz Punct slabire camp
9131.emf

Figura 60. Setare sarcind minima

P3.9.4.4 PROTECTIE SUBINCARCARE: LIMITA TIMP
Acest timp poate fi setat intre 2,0 si 600,0 s.

Acesta este timpul maxim permis pentru existenta unei stari de sarcina redusa. Un cronometru
intern Tn sens crescator/descrescator contorizeaza timpul de subincarcare cumulat. Daca
valoarea cronometrului de subincarcare depaseste aceasta limita, protectia va provoca
declangsarea conform parametrului P3.9.4.1). Daca unitatea de actionare este oprita, contorul
de subincarcare este resetat la zero. A se vedea paginile 61 si 122.
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ACronometru timp subincarcare
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Figura 61. Functionarea contorului de timp pentru subincarcare

P3.9.5.1 MODUL DE OPRIRE RAPIDA
P3.5.1.26 ACTIVARE OPRIRE RAPIDA
P3.9.5.3 TiIMP DECELERARE OPRIRE RAPIDA

P3.9.5.4 RASPUNS LA EROARE OPRIRE RAPIDA

Functia Oprire rapida reprezinta un mod de oprire a unitatii de actionare de la I/0O sau de la busul
de camp Intr-un mod exceptional sau intr-o situatie exceptionala. Unitatea de actionare poate
fi decelerata si oprita conform unei metode definite in mod separat atunci cand functia Oprire
rapida este activata. Se pot seta si semnale de raspuns tip alarma sau eroare, in cazul in care
pentru pornire este necesara o resetare, in scop de inregistrarea in istoricul de erori a unei
solicitari de oprire rapida.

OBSERVATIE! Oprirea rapidad nu reprezinta o oprire urgenta sau o functie de siguranta! Se atrage
atentia ca oprirea urgenta intrerupe in mod fizic alimentarea electrica a motorului.
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Figura 62. Logica de oprire rapida
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P3.9.8.1 PROTECTIE LA NIVEL REDUS PE INTRAREA ANALOGICA
Acest parametru stabileste daca optiunea de protectie la nivel redus pe Al este utilizata sau nu.

Optiunea de protectie la nivel redus pe Al este utilizata pentru a detecta erorile semnalelor
analogice de intrare daca semnalul de intrare utilizat ca referinia de frecventa, referinta de
cuplu sau controlere PID / PID extern sunt configurate pentru a utiliza semnale analogice de
intrare.

Utilizatorul poate alege activarea protectiei numai atunci cand unitatea de actionare este in
starea Functionare sau atunci cand aceasta este in oricare dintre starile Functionare sau
Oprire. Semnalul de raspunsul la eroare protectie la nivel redus pe Al poate fi selectat cu
ajutorul parametrului P3.9.8.2 Eroare protectie la nivel redus pe Al.

Tabelul 130. Setéari protectie la nivel redus pe Al

Numar . .
. Nume selectie Descriere
selectie
1 Protectie dezactivata
2 Protectie activata in | Protectia este activata numai atunci cand
starea Functionare |unitatea de actionare este in stare de
functionare
3 Protectie activata in | Protectia este activata in ambele stari,
starile Functionare si |functionare si oprire
Oprire
P3.9.8.2 EROARE PROTECTIE LA NIVEL REDUS PE INTRAREA ANALOGICA

Acest parametru defineste raspunsul pentru F50 - Eroare protectie la nivel redus pe Al (ID
eroare: 1050) daca functia de protectie la nivel redus pe Al este activata cu parametrul 3.9.8.1.

Functia de protectie la nivel redus pe Al supravegheaza nivelul semnalelor intrarilor analogice
1-6. Alarma sau eroarea de protectie la nivel redus pe Al sunt generate daca parametrul
P3.9.8.1 Protectie la nivel redus pe Al este activat iar semnalul analogic de intrare scade timp
de 3 secunde sub 50 % din domeniul de semnal minim definit.

Tabelul 131.

s':l::::?i; Nume selectie Descriere
Alarma

2 Alarma P3.9.1.13 este setat la referinta de
frecventa

3 Alarma Ultima frecventa valabila este mentinuta
ca referinta de frecventa

4 Eroare Oprire conform P3.2.5 Mod de oprire

5 Eroare Oprire prin rotire inertiala

OBSERVATIE: Raspunsul 3 la eroare de protectie la nivel redus pe Al (Alarma + Frecventa
anterioara) poate fi utilizat numai daca intrarea analogica 1 sau intrarea analogica 2 este
utilizata ca referinta de frecventa.
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P3.10.1 RESETARE AUTOMATA
Activali Resetare automata dupa o eroare cu ajutorul acestui parametru.

OBSERVATIE: Resetarea automata este permisa numai pentru anumite erori. Setand parametrii
P3.10.6 pana la P3.10.13 pe valoarea 0 sau 1, puteti permite sau refuza resetarea automata
dupa erorile respective.

P3.10.3 TiMP ASTEPTARE
P3.10.4 RESETARE AUTOMATA: TIMP INCERCARE

P3.10.5 NUMAR DE iINCERCARI

Functia de resetare automata mentine resetarea erorilor care apar in timpul stabilit, folosind
acest parametru. Daca numarul de erori in timpul de incercare depaseste valoarea
parametrului P3.10.5, este generat& o eroare permanenta. in caz contrar, eroarea este stearsa
dupa ce timpul de incercare a trecut si eroarea urmatoare incepe din nou contorizarea timpului
de incercare.

Parametrul P3.10.5 determina numarul maxim de incercari de resetare automata a erorilor in
timpul de incercare setat cu acest parametru. Cronometrul de timp porneste de la prima
resetare automata. Numarul maxim este independent de tipul de eroare.

Timp Timp Timp
— asteptare agteptare

asteptare
Declangare ID717 T ID717 T

eroare

-
ID717

Alarma
Resetare 1 Resetare 2
Resetare T T
automata
Timp incercare Timp incercare S
ID718

Eroare activa

9096.emf

Numar de incercari: (ID759 = 2)

Figura 63. Functia de resetare automata
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P3.13.1.9 BANDA INACTIVA

P3.13.1.10 TEMPORIZARE BANDA INACTIVA

lesirea controlerului PID este blocata daca valoarea actuala ramane pentru un timp predefinit
in zona de banda inactiva din jurul referintei. Aceasta functie va impiedica deplasarea inutila si
uzura elementelor de actionare, cum ar fi supapele.

b Banda inactiva (ID1056) Referinta

- A—— R S N

Valoare actuala
Temporizare banda inactiva;
(ID1057):
-
T

lesire blocata

9097.emf

Figura 64. Banda inactiva
P3.13.5.1 LIMITA 1 FRECVENTA MOD ASTEPTARE
P3.13.5.2 TEMPORIZARE MOD ASTEPTARE 1

P3.13.5.3 NIVEL REACTIVARE 1

Aceasta functie va trece unitatea de actionare in modul de asteptare in cazul in care frecventa
ramane sub limita modului de asteptare pentru un timp mai lung decét cel stabilit in parametrul
de temporizare mod asteptare (P3.13.5.2). Acest lucru inseamna ca ramane activa comanda
de pornire, dar cererea de functionare este dezactivata. Daca valoarea actuala este inferioara
sau superioara nivelului de reactivare, in functie de modul de actiune setat, unitatea de
actionare va activa din nou cererea de functionare in cazul in care comanda de pornire este
inca activa.
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Valoare actuala
Nivel reactivare
(ID1018)
-
Frecventa Temporizare mod asteptare
N (ID1017)
Limita mod
asteptare T
(ID1016) o
3
S
Mod reglare Asteptare Mod reglare

Figura 65. Limita modului de asteptare, temporizarea modului de asteptare, nivelul de reactivare

P3.13.4.1 FUNCTIA DE REGLAJ ANTICIPATIV

Reglajul anticipativ necesita, de obicei, modele de proces precise, dar in cateva cazuri simple
este suficient un reglaj anticipativ de tip cu castig + ofset. Partea de reglaj anticipativ nu
utilizeaza nicio masurare a raspunsului pentru valoarea efectiva a procesului comandat (nivelul
apei in exemplul de la pagina 203). Comanda Vacon cu reglaj anticipativ utilizeaza alte
masuratori care afecteaza indirect valoarea procesului comandat.

Exemplul 1:

Comanda nivelului de apa dintr-un rezervor prin comanda debitului. Nivelul dorit de apa a fost
definit ca punct de referinta si nivelul actual ca semnal de raspuns. Semnalul de comanda
actioneaza asupra debitului de intrare.

Debitul de iesire ar putea fi considerat ca o perturbare care poate fi masurata. Pe baza
masuratorilor perturbatiei, putem fincerca sa o compensam printr-o simpla comanda
anticipativa (castig si ofset), care se adauga la iesirea PID.

Tn acest fel controlerul ar reactiona mult mai rapid la schimbarile debitului de iesire decat daca
doar ati masura nivelul.
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Referinta __ _|

nivel PID | +*Q<+ 77777 FEW |

@ Comand&
debit

Comanda nivel iesire

9099.emf

Figura 66. Reglajul anticipativ

P3.13.6.1 ACTIVARE SUPRAVEGHERE SEMNAL DE RASPUNS

Acesti parametri definesc domeniul in care valoarea semnalului de raspuns PID ar trebui sa
ramana intr-o situatie normala. Daca semnalul de raspuns PID depaseste sau scade sub
domeniul de supraveghere definit pentru o perioada mai lunga de timp decat cea definita ca
Temporizare, se va declansa o eroare de supraveghere PID (F101).

Limita Valoare actuala
superioara ;

ID736)

Limita
inferioara

(ID758)

Temporizare (ID737) :

9100.emf

Mod reglare Alarma sau eroare

Figura 67. Supravegherea semnalului de raspuns

Limitele superioara si inferioara n jurul valorii de referinta sunt stabilite. Daca valoarea actuala
se situeaza sub sau peste aceste valori, un contor incepe sa numere crescator pana la
valoarea de temporizare (P3.13.6.4). Daca valoarea actuala se afla in zona permisa, acelasi
cronometru cronometreaza descrescator. Ori de cate ori contorul inregistreaza o valoarea mai
mare decat temporizarea, se genereaza o alarma sau o eroare (in functie de raspunsul selectat
cu parametrul P3.13.6.5).
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COMPENSAREA PIERDERII DE PRESIUNE

Presiune

Lipsa debit

A\
A\

Lungime conducta

Pozitie 1 A A Pozitie 2 A A

9101.emf

Figura 68. Pozitia senzorului de presiune

Daca puneti sub presiune o conducta lunga cu numeroase iesiri, cel mai bun loc pentru senzor
ar fi, probabil, la jumatatea conductei (pozitia 2). Cu toate acestea, senzori ar putea fi introdusi,
de exemplu, direct dupa pompa. Acest lucru va asigura presiunea corecta imediat dupa
pompa, dar mai departe in conducta presiunea va scadea, in funciie de debit.

P3.13.7.1 ACTIVARE PUNCT DE REFERINTA 1

P3.13.7.2 COMPENSARE MAXIMA PUNCT DE REFERINTA 1

Senzorul este plasat in pozitia 1. Presiunea din conducta va raméane constanta atunci cand nu
avem debit. Cu toate acestea, daca exista debit, presiunea va scadea mai mult in conducta.
Acest lucru poate fi compensat prin cresterea punctului de referinfa pe masura ce debitul
creste. In acest caz, debitul este estimat prin frecventa de iesire iar punctul de referinta este
ridicat liniar o data cu debitul, ca in figura de mai jos.
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Punct de referinta

Punct de referintd + compensare maxima

Punct de referinta

Frecventa si debit minime Frecventa si debit maxime
Presiune
Cu itsi
Lipsa debit debit si compensare
//

Lungime conducta

Pozitie 1 A A\ Pozitie 2 A A

9102.emf

Figura 69. Activarea punctului de referinta 1 pentru compensarea pierderii de presiune
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UMPLEREA LINA

P3.13.8.1 ACTIVARE UMPLERE LINA
P3.13.8.2 FRECVENTA UMPLERE LINA
P3.13.8.3 NIVEL UMPLERE LINA
P3.13.8.4 TIMEOUT UMPLERE LINA

Unitatea de actionare functioneaza la frecventa de umplere lina (parametrul P3.13.8.2) pana
cand valoarea semnalului de raspuns atinge nivelul de umplere lina setat cu parametrul
P3.13.8.3. Dupa aceasta, unitatea de actionare incepe reglarea, fara socuri, de la frecventa de
umplere lina. Daca nivelul de umplere lina nu este atins in intervalul de temporizare
(P3.13.8.4), se declanseaza o alarma sau o eroare (conform raspunsului setat pentru timeout
umplere lina (P3.9.1.9)).

Referinta
— ——
" Valoare actuala
Nivel umplere lina

/,,/_
A/M

7 —

Frecventa

Frecventa umplere lina
Mod umplere lina Mod reglare 9105.emf

Figura 70. Functia de umplere liné
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UTILIZAREA POMPELOR MULTIPLE

Un motor / mai multe motoare este/sunt conectat(e)/deconectat(e) in cazul in care controlerul
PID nu poate mentine valoarea procesului sau a semnalului de raspuns in latimea de banda
definita in jurul punctului de referinta.

Criterii pentru conectarea/adaugarea motoarelor (a se vedea si 71):

* Valoare semnal de raspuns in afara latimii de banda.

» Sistemul de reglaj al motorului care functioneaza la o frecventa ,aproape de maximum”
(-2 Hz)

» Starile de mai sus sunt indeplinite pentru o perioada mai lunga decat temporizarea
Iatimii de banda

* Sunt disponibile mai multe motoare

Latime de banda Punct de referinta

A

o N \/ \/

Semnal de
raspuns >
Jemporizare

PORNIT
Motor 2 OPRIT

Motor 3 OPRIT

9103.emf

Unitatea de actionare functioneza la frecventa
maxima sau aproape de frecventa maxima

Figura 71.

Criterii pentru deconectarea/indepartarea motoarelor:

* Valoare semnal de raspuns in afara latimii de banda.

» Sistemul de reglaj al motorului care functioneaza la o frecventa ,aproape de minimum”
(+2 Hz)

» Starile de mai sus sunt indeplinite pentru o perioada mai lunga decat temporizarea
Iatimii de banda

+ Exista mai multe motoare care functioneaza in afara de cel principal.

P3.15.2 FUNCTIA DE INTERBLOCARE

Sistemele de interblocare pot fi utilizate pentru a indica sistemului de pompe multiple faptul ca
un motor nu este disponibil, de exemplu deoarece motorul este scos din sistem pentru
intretinere sau pentru comanda manuala.

Activati aceasta functie pentru a utiliza sistemele de interblocare. Alegeti starea necesara
pentru fiecare motor folosind intrari digitale (parametrii de la P3.5.1.34 la P3.5.1.37). Daca
intrarea este inchisd (ADEVARAT), motorul este disponibil pentru sistemul de pompe multiple;
in caz contrar el nu va fi conectat in logica pentru pompe multiple.
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EXEMPLU DE LOGICA DE INTERBLOCARE:

Unitate de actionare c.a.

. . >
Ordinea de pornire a motoarelor 9193.emf

Figura 72. Logica de interblocare 1

Daca ordinea de pornire a motoarelor este
1->2->3->4->5

Interblocarea motorului 3 este acum indepartata, adica valoarea parametrului P3.5.1.36 este
setata pe FALS iar ordinea se modifica in 1->2->4->5.

Unitate de actionare c.a.

ID428 = FALS

- - >
Ordinea de pornire a motoarelor 9194.emf

Figura 73. Logica de interblocare 2

Daca motorul 3 este introdus din nou in schema (schimband valoarea parametrului P3.5.1.36
pe ADEVARAT) sistemul functioneaza fara a se opri iar motorul 3 este plasat ultimul in
secventa: 1->2->4->5->3
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Unitate de actionare c.a.
" |

ID428 = ADEVARAT

. .y
Noua ordine de pornire a motoarelor 9195.emf

Figura 74. Logica de interblocare 3

De indata ce sistemul este oprit sau trece in modul de asteptare pentru urmatoarea perioada,
secventa este actualizata la ordinea sa initjala.

1->2->3->4->5

P3.15.3 INCLUDEREA CF

Tabelul 132.

Selectie ‘ Nume selectie ‘ Descriere

0 Dezactivat Motorul 1 (motorul conectat la unitatea de actionare c.a.)
este intotdeauna comandat prin frecventa si nu este
afectat de sistemele de interblocare.

1 Activat Toate motoarele pot fi comandate si sunt afectate de
sistemele de interblocare.

CABLAJ

Exista doua moduri diferite de a face conexiunile, depinzand de setarea parametrului pe 0 sau
pe 1.

Selectia 0, dezactivat:

Unitatea de actionare c.a. sau motorul principal nu sunt incluse in logica de schimbarea
automata sau de interblocare. Unitatea de actionare este conectata direct la motorul 1 conform
75 de mai jos. Celelalte motoare sunt cele auxiliare, fiind conectate la refeaua de alimentare
prin contactoare si comandate de relee din unitatea de actionare.
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Retea

M) M)

Motor 1 Motor 2 Motor 3
Motor 1 comandat de releu Motor 2 comandat de releu Motor 3 comandat de releu
| | |
NEUTILIZAT :
2 [] W]
9145.emf
Figura 75.

Selectia 1, activat:

Daca motorul principal trebuie inclus in logica de schimbare automata sau de interblocare,
faceti conexiunile in conformitate cu 76 de mai jos.

Fiecare motor este comandat de un releu, dar logica aferenta contactoarelor asigura faptul ca
primul motor conectat va fi mereu conectat la unitatea de actionare si apoi la reteaua de
alimentare.

Asistenta 24 ore din 24 la +358 (0)201 212 575 « Email: vacon@vacon.com




VACON - 211

Aplicatia Vacon 100

Retea

Motor 1

Motor 1 comandat de releu

Motor 2

Motor 2 comandat de releu

Motor 3 comandat de releu

K3 K2 K3 K3 K1 K3 K1 K2 K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K11 K2 K21 K3 K3.1
9148.emf
Figura 76.
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P3.15.4 SCHIMBAREA AUTOMATA

Tabelul 133.

Selectie ‘ Nume selectie ‘ Descriere

0 Dezactivat Prioritarea/ordinea de pornire a motoarelor este
intotdeauna 1-2-3-4-5 in timpul functionarii normale.
Aceasta s-ar putea schimba in timpul functionarii daca
interblocarea a fost indepartata si apoi reconectata, dar
prioritatea/ordinea este intotdeauna restabilita dupa o
oprire.

1 Activat Prioritatea este schimbata la anumite intervale pentru a
obtine 0 uzura egala la toate motoarele. Intervalele de
schimbare automata pot fi modificate (P3.15.5). De
asemenea, puteti stabili o limita privind numarul de
motoare permise sa functioneze (P3.15.7), precum gi
pentru frecventa maxima a unitéatii de actionare cand se
realizeaza schimbarea automata (P3.15.6). Daca
intervalul de schimbare automata P3.15.5) a expirat dar
limitele de frecventa si limitele motorului nu sunt
indeplinite, schimbarea automata va fi améanata pana
cand sunt indeplinite toate conditiile (pentru a se evita, de
exemplu, scaderea brusca a presiunii sistemului ca
urmare a unei schimbari automate cand exista o cerere
de capacitate ridicata la o statie de pompare.

EXEMPLU:

in secventa de schimbare automata, dupa ce schimbarea automata a avut loc, motorul cu cea
mai mare prioritate este plasat ultimul, iar celelalte avanseaza cu cate o pozitie:

Prioritatea/ordinea de pornire a motoarelor: 1->2->3->4->5

--> Schimbare automata -->

Prioritatea/ordinea de pornire a motoarelor: 2->3->4->5->1

--> Schimbare automata -->

Prioritatea/ordinea de pornire a motoarelor: 3->4->5->1->2

P3.15.16.1 ACTIVAREA SUPRAVEGHERII DE SUPRAPRESIUNE

Daca functia de supraveghere suprapresiune este activatd iar semnalul de raspuns PID
(presiune) depaseste nivelul de supraveghere definit de parametrul P3.15.16.2, toate
motoarele auxiliare vor fi oprite in sistemul de pompe multiple. Va continua sa functioneze
normal numai motorul principal. Dupa ce presiunea scade, sistemul va continua sa functioneze
normal, reconectand pe rand motoarele auxiliare. A se vedea 77.

Functia de supraveghere suprapresiune va monitoriza semnalul de raspuns controler PID si va
opri imediat toate pompele auxiliare daca semnalul depaseste nivelul de suprapresiune definit.
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Presiune

A Semnal raspuns PID

Nivel alarma (ID21)

supraveghere
ID1699

Punct referinta

PID
ID167
Motor 2 i ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, PORNIT
! OPRIT
Motor 3 . PORNIT

| OPRIT

9133.emf

Figura 77.Supravegherea suprapresiunii

P3.17.1 PAROLA MOD INCENDIU

Alegeti aici modul de lucu al functiei mod incendiu.

Selectie ‘ Nume selectie ‘ Descriere

1002 Activare mod Unitatea de actionare va reseta toate erorile in curs de
aparitie si va continua functionarea la o anumita turatie,
atat timp cat acest lucru este posibil.

OBSERVATIE! Toti parametrii modului incendiu vor fi
blocati daca se introduce aceasta parola. Pentru a activa
posibilitatea de schimbare a parametrilor modului
incendiu, schimbati mai intai valoarea parametrului pe
zero.

1234 Mod test Erorile in curs de aparitie nu vor fi resetate in mod
automat iar unitatea de actionare se va opri daca se
produce o eroare.

P3.17.3 FRECVENTA MOD INCENDIU

Acest parametru defineste referinta de frecventa constanta utilizata atunci cand modul
incendiu este activat si Frecventa mod incendiu este selectata ca sursa de referinta pentru
frecventa in parametrul P3.17.2.

A se vedea parametrul P3.17.6 pentru selectarea sau modificarea sensului de rotatie al
motorului cand functia mod incendiu este activa.

P3.17.4 ACTIVARE MOD INCENDIU PE DESCHIS

Daca este activat, semnalul de alarma este afisat pe panoul de comanda si garantia este
anulata. Pentru a activa functia, trebuie sa setati o parola in campul descriere al parametrului
parola mod incendiu. Atentie la tipul NI (normal inchis) pentru aceasta intrare!

Este posibil sa se testeze Modul incendiu fara anularea garantiei prin utilizarea parolei care
permite rularea functiei Mod incendiu in starea de testare. In starea de testare, erorile in curs de
aparitie nu vor fi resetate in mod automat iar unitatea de actionare se va opri in momentul in
care apar erori.
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OBSERVATIE! Toti parametrii modului incendiu vor fi blocati daca modul incendiu este activat si
se introduce parola corecta in parametrul parola mod incendiu. Pentru a schimba
parametrizarea modului incendiu, schimbati mai intai valoarea parametrului Parold mod incendiu
pe zero.

Pornire normala

Activare
functionare

Interblocare
functionare 1

Interblocare
functionare 2

Activare mod
incendiu (contact
nchis)

Turatie motor

Turatie mod
incendiu

Turatie normala

Oprit

9138.emf

Figura 78. Functionarea modului incendiu

P3.17.5 ACTIVARE MoD INCENDIU PE INCHIS

A se vedea mai sus.

P3.17.6 INVERSARE MOD INCENDIU

Acest parametru defineste semnalul digital de intrare pentru a selecta sensul de rotatie al
motorului cu functia mod incendiu activata. Nu are efect in timpul functionarii normale.

Daca motorul trebuie sa functioneze intotdeauna in sensul INAINTE sau intotdeauna n sensul
INAPOI Tn modul incendiu, selectat;:

DigIn Slot0.1 = intotdeauna INAINTE
Digln Slot0.2 = intotdeauna INAPOI

P3.18.1 FUNCTIE PREINCALZIRE MOTOR

Functia de preincalzire motor are scopul de a mentine unitatea de actionare si motorul incalzite
in starea de oprire prin injectarea unui curent c.c. in motor, de exemplu pentru a preveni
aparitia condensului.

Selectie ‘ Nume selectie ‘ Descriere

0 Neutilizat Functia de preincalzire motor este dezactivata.

Intotdeauna in starea de Functia de preincalzire motor este activata intotdeauna
oprire cand unitatea de actionare este in starea de oprire.
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(temperatura masurata a
motorului)

Selectie ‘ Nume selectie ‘ Descriere
2 Comandat prin intrare Functia de preincalzire motor este activata printr-un
digitala semnal digital de intrare, cand unitatea de actionare se
afla in stare de oprire. Intrarea digitala pentru activare
poate fi selectata cu parametrul P3.5.1.18.
3 Limita temperatura Functia de preincalzire motor este activata daca unitatea
(radiator) de actionare este in starea de oprire si temperatura
radiatorului unitatii de actionare scade sub limita de
temperatura definita de parametrul P3.18.2.
4 Limita temperatura Functia de preincalzire motor este activata daca unitatea

de actionare este in starea de oprire si temperatura
(masurata a) motorului scade sub limita de temperatura
definita de parametrul P3.18.2.

Semnalul de masurare a temperaturii motorului poate fi
selectat cu parametrul P3.18.5.

OBSERVATIE! Acest mod de lucru necesita instalarea
unei placi optionale de masurare a temperaturii (de
exemplu OPTBH).

P3.20.1 COMANDA FRANA

Comanda de frana mecanica este utilizata pentru a comanda o frana mecanica externa printr-
un semnal digital de iesire. Comanda de deschidere/inchidere frana poate fi selectata ca
functie a unei iesiri digitale. Frana mecanica va fi deschisa/inchisa atunci cand frecventa de
iesire a unitafii de actionare atinge limitele de deschidere/inchidere. Starea fraAnei mecanice
poate fi supravegheata si prin monitorizarea valorii cuvant 1 stare aplicatie din grupul de
supraveghere Valori suplimentare si avansate, daca semnalul de raspuns frana este conectat
la una dintre intrarile digitale ale unitatii de actionare iar functia de supraveghere este activata.

Selectie ‘ Nume selectie Descriere
0 Dezactivat Comanda franei mecanice nu este utilizata
Activat Comanda franei mecanice este utilizata, dar starea farnei
nu este supravegheata.
2 Activat cu supraveghere Comanda franei mecanice este utilizata iar starea franei
stare frana este supravegheata de un semnal digital de intrare
(P3.5.1.44).
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Frecventa iesire

A

Temporizare frana
mecanica

Limita frecventa inchidere |  +

ID1539 |
Limita frecventa deschidere 4 i/
ID1535 | 3/

Comanda pornire _l

Comanda deschidere frana ‘

mecanica
iesire digitala 9134.emf
(iesire dig

Figura 79.Modul de functionare a franei mecanice
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Frecventa de iesire a unitatii de actionare

1 Comanda de pornire este transmisa. 5 o . < <
urmeaza referinta de frecventa normala.

Se recomanda sa se utilizeze Magnetizare la
pornire (a se vedea pagina 110) pentru

2 |cresterea rapida a fluxului rotorului si reducerea 6 | Comanda de oprire este transmisa.
timpului in care motorul poate produce cuplul

nominal.

Dupa ce timpul de magnetizare la pornire s-a Frana mecanica va fi inchisa cand frecventa de
3 |terminat, referinta de frecventa este eliberata la 7 |iesire scade sub Limita frecventa inchidere

valoarea Limita frecventa deschidere frana. frana.

Frana mecanica este deschisa si referinta de
frecventa este mentinuta la Limita frecventa
deschidere frana pana cand timpul
Temporizare frénd mecanica se termina si se
primeste semnalul corect de raspuns stare
frana.

\" ‘ in functiune

RS
SETARE
RESETARE

Frecvent iesire .

Lim. frecv. desch.

o Frana mecanica

Inv. frana mecanicé

LE

T e |

P Lim. frecv. inchid. IN2

v ‘ Tn functiune {IN IN1
(v ‘ Solicit. funct, {IN r
(v ‘ Eroare

LT
(m ] curentmotor IN1
P

9214.emf
( Limité curent frana >—J IN2 ‘

.-

Figura 80. Logica de deschidere a frénei mecanice

P3.20.2 TEMPORIZARE MECANICA FRANA

Dupa ce a fost datda comanda de deschidere frana, turatia este mentinuta la Limita frecventa
deschidere fréna pana cand se termina Temporizare frdnd mecanica. Acest timp de mentinere
trebuie setat in conformitate cu timpul de reaciie al frAnei mecanice. Funciia este utilizata
pentru a evita varfurile de curent si/sau cuplu, eliminand situatiile in care motorul functioneaza
la turatie maxima cu frna actionata. Daca acest parametru este utilizat simultan cu semnalul
digital de intrare Raspuns frdnd mecanica, nainte de eliberarea referintei de turatie sunt
necesare atat terminarea temporizarii cat si semnalul de raspuns.

P3.20.3 LIMITA FRECVENTA DESCHIDERE FRANA

Limita frecventei de iesire a unitatii de actionare pentru a deschide frana mecanica. in modul
Comanda bucla deschisd, se recomanda utilizarea unei valori egale cu alunecarea nominala a
motorului.

Frecventa de iesire a unitatii de actionare va fi mentinuta la acest nivel pana cand se termina
Temporizare frénd mecanica si se primeste semnalul de raspuns corect al franei.
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P3.20.4 LIMITA FRECVENTA iINCHIDERE FRANA

Limita frecventei de iesire pentru inchiderea franei mecanice cand unitatea de actionare se
opreste si frecventa de iesire se apropie de zero. Acest parametru este utilizat atat pentru
sensul pozitiv, cat si pentru sensul negativ.

P3.20.5 LIMITA CURENT FRANA

Frana mecanica se va inchide imediat in cazul in care curentul motorului scade sub aceasta
valoare. Se recomanda setarea acestei valori la aproximativ jumatate din curentul de
magnetizare.

La functionarea in zona de slabire camp, limita curentului franei va fi redusa intern
in functie de frecventa de iesire.

Curent [A]

Limita curent frana ID1085

Zona slabire camp

Frecventaiesire
[Hz]

Punct slabire camp 9215.emf
1D602

Figura 81. Reducerea interna a limitei curentului frénei

P3.5.1.44 RASPUNS FRANA

Selectarea intrarii digitale pentru semnalul de stare al franei mecanice. Semnalul de raspuns
frana este utilizat daca functia de supraveghere stare frAna mecanica este activata (parametrul
P3.20.1 = 2/Activat, Supravegheat).

Conectati acest semnal digital de intrare la contactul auxiliar al franei mecanice.

Contactul este deschis = Frana este inchisa
Contactul este inchis = Frana este deschisa

Daca frana este comandata sa se deschida dar contactul pentru semnal de raspuns frana nu
este Tnchis in intervalul de timp dat, se va genera o Eroare frand mecanicé (E58).
P3.21.1.1 FUNCTIA DE CURATARE

Daca functia de curatare automata este activata cu parametrul P3.21.1.1, secventa de

curatare automata
va porni prin activarea semnalului digital de intrare selectat cu parametrul P3.21.1.2.

P3.21.1.2 ACTIVARE CURATARE

A se vedea mai sus.

P3.21.1.3 CICLURI DE CURATARE

Ciclul Tnainte/inapoi va fi repetat un numar de ori definit de acest parametru.
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P3.21.1.4 FRECVENTA CURATARE IN SENS INAINTE

Functia de curatare automata se bazeaza pe accelerarea si decelerarea rapida a pompei.
Utilizatorul
poate defini un ciclu Tnainte/inapoi prin setarea parametrilor P3.21.1.4, P3.21.1.5, P3.21.1.6 si

P3.21.1.7.

P3.21.1.5 TIMP CURATARE IN SENS INAINTE

A se vedea parametrul P3.21.1.4 Frecventa curatare in sens inainte, prezentat mai sus.

P3.21.1.6 FRECVENTA CURATARE iN SENS INAPOI

A se vedea parametrul P3.21.1.4 Frecventa curatare in sens inainte, prezentat mai sus.

P3.21.1.7 TiMP CURATARE iN SENS iNAPOI

A se vedea parametrul P3.21.1.4 Frecventa curatare in sens inainte, prezentat mai sus.

P3.21.1.8 DURATA ACCELERARE CURATARE

Utilizatorul poate defini si rampe separate de accelerare si decelerare pentru functia de
curatare automata, cu parametrii P3.21.1.8 si P3.21.1.9.

P3.21.1.9 TIMP DECELERARE CURATARE

A se vedea parametrul P3.21.1.8 Timp accelerare curatare de mai sus.

Frecventa iesire
Timp curatare
A ' inainte

Frecventa curatare inainte

Frecventa zero / \

Frecventa curatare Tnapoi 1 \

.
i Timp curatare !
v ! napoi

Ciclu 1 Ciclu 2

Cicluri curatare

Functie curatare
Activare curatare I

9139.emf

Figura 82. Modul de functionare al curéatérii automate
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P3.21.2.1 FUNCTIA JOCKEY

Functia pompa Jockey este utilizata pentru comanda unei pompe Jockey mai mici cu ajutorul
unui semnal digital de iesire. Pompa Jockey poate fi utilizata daca pentru comanda pompei
principale este utilizat un controler PID. Aceasta functie are trei moduri de lucru:

Tabelul 134.

Numar . .
. Nume selectie Descriere
selectie
0 Neutilizat
1 PID in asteptare Pompa Jockey va porni cand optiunea Asteptare PID a pompei
principale este activa si se va opri cand pompa principala se
reactiveaza din modul de asteptare.
2 PID in asteptare Pompa Jockey va porni cand optiunea Asteptare PID este activa si

(nivel) semnalul de raspuns PID scade sub nivelul definit de parametrul
P3.21.2.2. Pompa Jockey se va opri cand semnalul de raspuns
depaseste nivelul definit de parametrul P3.21.2.3 sau cand pompa
principala se reactiveaza.

Semnal raspuns PID

Nivel oprire Jockey

Nivel pornire Jockey

Nivel reactivare controler PID

Frecventa iesire

Temp. astept.
A PID

PID in asteptare

Comanda pompa Jockey
(Valoare selectata = Asteptare PID)

Comanda pompa Jockey r 1 T i
(Valoare selectata = Asteptare PID

nivel
( ) QL0 e

Figura 83. Modul de functionare al comenzii pompei Jockey
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P3.21.3.1 FUNCTIA DE AMORSARE

Permite comanda unei pompe externe de amorsare printr-o iesire digitala cand Comanda pompa
amorsare a fost selectata pentru valoarea iegirii digitale dorite. Pompa de amorsare va functiona
continuu atat timp cat si pompa principala functioneaza.

Comanda pornire
(Pompa principala)

Comanda pompa amorsare
Durata

(Semnal digital de iesire)
amorsare

T

[

[

[ \
[ [
\ [
\< p!
[ \
\ [
[ \
Frecventa iesire [ [

(Pompa principala)

9141.emf

Figura 84.

P3.21.3.2 DURATA AMORSARE
Defineste intervalul de timp dintre pornirea pompei de amorsare si pornirea pompei principale.

3.4.1 CONTOARE

Unitatea de actionare Vacon 100 are diverse contoare pentru contorizarea duratei de
functionare si a consumului de energie. Unele contoare masoara valori totale iar altele pot fi
resetate de catre utilizator.

Contoarele de energie sunt utilizate pentru masurarea energiei absorbite din reteaua de
alimentare, iar celelalte contoare sunt utilizate pentru a masura, de exemplu, durata de
functionare a unitatii de actionare sau durata de functionare a motoarelor.

Toate valorile contoarelor pot fi supravegheate de la calculator, de la panoul de comanda sau
de la busul de camp. In cazul supravegherii de la panoul de comandé sau de la calculator,
valorile contoarelor pot fi monitorizate din meniul M4 Diagnoza. In cazul utilizarii busului de
camp, valorile contoarelor pot fi citite cu ajutorul numerelor de ID.

Scopul acestui document este de a descrie valorile contoarelor si numerele ID necesare atunci
cand valorile contoarelor sunt citite prin intermediul busului de camp.

Acest document este valabil pentru pachetele software FW0065V017.vex si FW0072V003.vex
sau alte versiuni mai recente.

Contor durata functionare

Contor durata functionare unitate de comanda (valoare totala). Acest contor nu poate fi resetat.
Valoarea contorului poate fi citita de pe unitatea de actionare prin citirea valorilor urmatoarelor
numere ID prin intermediul busului de camp.

Valoarea contorului pentru durata de functionare consta din urmatoarele valori de 16 biti (UINT).
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ID 1754 Contor durata functionare (ani)

ID 1755 Contor durata functionare (zile)

ID 1756 Contor durata functionare (ore)

ID 1757 Contor durata functionare (minute)
ID 1758 Contor durata functionare (secunde)

Exemplu:

Valoarea ,7a 143z 02:21” a Contorului de durata functionare este citita de la busul de
camp:
ID1754: 1 (ani)
ID1755: 143 (zile)
ID1756: 2 (ore)
ID1757: 21 (minute)
ID1758: 0 (secunde)

Contor partial durata functionare

Contor resetabil durata functionare pentru unitatea de comanda (valoare partiala). Acest contor
poate fi resetat de la calculator, de la panoul de comanda sau de la busul de camp. Valoarea
contorului poate fi cititd de pe unitatea de actionare prin citirea valorilor urmatoarelor numere
ID prin intermediul busului de camp.

Valoarea contorului partial pentru durata de functionare consta din urmatoarele valori de 16 biti (UINT).

ID 1766 Contor partial durata functionare (ani)
ID 1767 Contor partial durata functionare (zile)
ID 1768 Contor partial durata functionare (ore)
ID 1769 Contor partial durata functionare (minute)

ID 1770 Contor partial durata functionare (secunde)

Exemplu:

Valoarea ,1a 143z 02:21” a contorului partial pentru durata functionare este citita de la busul de
camp:
ID1754: 1 (ani)
ID1755: 143 (zile)
ID1756: 2 (ore)
ID1757: 21 (minute)
ID1758: 0 (secunde)

ID 2311 Resetarea contorului partial pentru durata de functionare

Resetarea contorului partial pentru durata de functionare.

Contorul partial pentru durata de functionare poate fi resetat de la calculator, de la panoul de comanda
sau de la busul de cadmp. In cazul utilizarii calculatorului sau a panoului de comanda, contorul este resetat
din meniul M4 Diagnoza.

Tn cazul busului de camp, contorul partial pentru durata de functionare poate fi resetat prin introducerea
unei limite de crestere (0 => 1) la ID2311 Resetare contor partial durata functionare.
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Contor durata totala functionare

Contor durata functionare motor (valoare totala). Acest contor nu poate fi resetat. Valoarea contorului
poate fi cititd de pe unitatea de actionare prin citirea valorilor urmatoarelor numere ID prin intermediul
busului de camp.

Valoarea contorului pentru durata totala de functionare consta din urmatoarele valori de 16 bifi (UINT).

ID 1772 Contor durata totala functionare (ani)
ID 1773 Contor durata totala functionare (zile)
ID 1774 Contor durata totala functionare (ore)
ID 1775 Contor durata totala functionare (minute)
ID 1776 Contor durata totala functionare (secunde)

Exemplu:

Valoarea ,1a 143z 02:21” a contorului pentru durata totala de functionare este citita de la busul de
camp:
ID1754: 1 (ani)
ID1755: 143 (zile)
ID1756: 2 (ore)
ID1757: 21 (minute)
ID1758: 0 (secunde)

Contor durata alimentare

Contor durata alimentare unitate de putere (valoare totald). Acest contor nu poate fi resetat. Valoarea
contorului poate fi citita de pe unitatea de actionare prin citirea valorilor urmatoarelor numere ID prin
intermediul busului de cadmp.

Valoarea contorului pentru durata de alimentare consta din urmatoarele valori de 16 biti (UINT).

ID 1777 Contor durata alimentare (ani)

ID 1778 Contor durata alimentare (zile)

ID 1779 Contor durata alimentare (ore)

ID 1780 Contor durata alimentare (minute)
ID 1781 Contor durata alimentare (secunde)

Exemplu:

Valoarea ,1a 240z 02:18” a contorului duratei de alimentare este citita de la busul de camp:
ID1754: 1 (ani)
ID1755: 240 (zile)
ID1756: 2 (ore)
ID1757: 18 (minute)
ID1758: 0 (secunde)

Contor de energie

Cantitatea totala de energie preluata din refeaua de alimentare. Acest contor nu poate fi resetat. Valoarea
contorului poate fi citita de pe unitatea de actionare prin citirea valorilor urmatoarelor numere ID prin
intermediul busului de camp.

Valoarea contorului de energie consta din urmatoarele valori de 16 bifi (UINT).
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ID 2291 Contorul de energie

Valoarea acestui contor are intotdeauna patru cifre semnificative. Formatul si unitatea
pentru Contor de energie vor fi modificate Tn mod dinamic in functie de valoarea Contor
de energie (a se vedea exemplul de mai jos).

Formatul si unitatea contorului de energie pot fi supravegheate folosind ID2303 Format
contor energie si ID2305 Unitate contor energie.

Exemplu:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...etc...

Exemplu:

Daca valoarea 4500 este citita de pe ID2291, valoarea 42 de pe ID2303 si valoarea 0 de
pe |ID2305:
Aceasta inseamna 45,00 kWh.

ID2303 Format contor energie
Format contor energie defineste locul virgulei zecimale in valoarea Contor de energie.
40 = 4 cifre, 0 cifre zecimale
41 = 4 cifre, 1 cifra zecimala
42 = 4 cifre, 2 cifre zecimale
43 = 4 cifre, 3 cifre zecimale
Exemplu:

0,001 kWh (Format = 43)
100,0 kWh (Format = 41)
10,00 MWh (Format = 42)

ID2305 Unitate contor energie

Unitate contor energie defineste unitatea pentru valoarea Contor energie.

0 = kWh
1=MWh
2=GWh
3=TWh
4 = PWh
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Contor partial energie

Cantitatea de energie preluata din retfeaua de alimentare (valoare partiala). Acest contor poate
fi resetat de la calculator, de la panoul de comanda sau de la busul de camp. Valoarea
contorului poate fi citita de pe unitatea de actionare prin citirea valorilor urmatoarelor numere
ID prin intermediul busului de camp.

ID 2296 Contor partial energie

Valoarea acestui contor are intotdeauna patru cifre semnificative. Formatul si unitatea
pentru Contor partial energie vor fi modificate in mod dinamic in functie de valoarea
Contor partial energie (a se vedea exemplul de mai jos).

Formatul si unitatea contorului de energie pot fi supravegheate folosind ID2307 Format contor
partial energie si ID2309 Unitate contor partial energie.

Exemplu:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...etc...

ID2307 Format contor partial energie

Formatul contorului partial de energie defineste locul virgulei zecimale in valoarea contor pariial
energie.

40 = 4 cifre, 0 cifre zecimale
41 = 4 cifre, 1 cifra zecimala
42 = 4 cifre, 2 cifre zecimale
43 = 4 cifre, 3 cifre zecimale

Exemplu:

0,001 kWh (Format = 43)
100,0 kWh (Format = 41)
10,00 MWh (Format = 42)

ID2309 Unitate contor partial energie

Unitatea contorului partial de energie defineste unitatea pentru valoarea contor partial energie.
0=kWh
1=MWh
2=GWh
3=TWh

4=PWh
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ID2312 Resetare contor partial energie

Resetarea contorului partial de energie.

Contorul partial de energie poate fi resetat de la calculator, de la panoul de comanda sau de la
busul de camp. n cazul utilizarii calculatorului sau a panoului de comandé, contorul este resetat
din meniul M4 Diagnoza.

In cazul busului de cAmp, contorul partial de energie poate fi resetat prin introducerea unei limite
de crestere (0 => 1) la ID2312 Resetare contor partial de energie.

3.5 URMARIREA ERORILOR

Atunci cand o stare de functionare neobignuita este detectata de catre diagnoza sistemului de
comanda al unitatii de actionare c.a., unitatea de actionare initiaza o notificare vizibila, de
exemplu pe panoul de comanda. Panoul de comanda va afisa codul, numele si o scurta
descriere a erorii sau alarmei.

Notificarile variaza, si, in consecin{a, si actiunea necesara. Erorile fac unitatea de actionare sa
se opreasca si necesita resetarea a unitatji. Alarmele informeaza despre starile de functionare
neobignuite si solicita resetarea, dar unitatea de actionare va continua sa functioneze.
Informatiile necesita resetare, dar nu afecteaza functionarea unitatji de actionare.

Pentru unele erori aveli posibilitatea sa programati diverse raspunsuri in aplicatie. A se vedea
grupul de parametri Proteciii.

Eroarea poate fi resetata cu Butonul de resetare de pe panoul de comanda sau prin terminalul I/
O, busul de cdmp sau instrumentul PC. Erorile sunt stocate in meniul Istoric erori, care poate
fi consultat. Codurile pentru diverse tipuri de erori pot fi regasite in tabelul de mai jos.

OBSERVATIE: Cand contactati distribuitorul sau fabrica producatoare in urma aparitiei unei erori,
notati intotdeauna toate textele de pe ecran, codul erorii, numarul de ID al erorii, informatiile
privind sursa, lista erorilor active si istoricul erorilor.

Informatiile privind sursa transmit utilizatorului originea erorii, cauza acesteia, locul in care s-a
produs, precum si alte informatii detaliate.
3.51 APARITIA UNEI ERORI

Atunci cand apare o eroare si unitatea de actionare se opreste pentru a examina cauza
acesteia, actionati dupa cum ati fost sfatuit aici si resetati eroarea fie

1. cu o apasare lunga (2 s) pe butonul Resetare de pe panoul de comanda, fie

2. prin accesarea meniului Diagnoza (M4), apoi a meniului Resetare erori (M4.2) si selectarea
parametrului Resetare erori.

ste [T reoy | | o see |G rey | | o see |G reoy | | o
Main Menu c> Diagnostics Reset faults
]

ID: M4 ID: M4.1 M4.2

Monitor Active faults :
(5 @ D (0) @ » Reset faults

= Parameters
(12) ORS

E’ﬁ‘ Reset faults

Diagnostics Ij Fault history
(6) (39)

9152.emf

3. Numai pentru panou de comanda text: Prin selectarea valorii Da pentru parametru si
efectuarea unui clic pe OK.
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READY RUN S5TOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

S
(L T 1 I w - LI
DIAGAOSTIC |@) RESET FAUL | @) YES:
) \
A4 NV

9153.emf

q
2

FWD REV Vo KEYPAD BUS REV vo KEYPAD BUS REV o KEYPAD BUS

3.5.2 ISTORICUL ERORILOR

in meniul M4.3 Istoric erori veti gasi un numar maxim de 40 de erori aparute. La fiecare eroare
din memorie, veti gasi, de asemenea, informatii suplimentare (a se vedea mai jos).

s | S| ReADY Vo soP |[C]  RemDY Vo stp || rerov | | wvo
= Diagnostics E Fault history — Device removed
Active faults — _ External Fault 51 39
- ‘
o) ! Fault old so1384s 380
=P — External Fault 51 Info old
°‘ﬁ‘j R faul 1
[& eset aults Fault old 871061s 7.12.2009||
Fault histor —  Device removed 39 0a:46:33|| 2
I ¥ (2] z
« 39 ) = Info old 862537s 862537s|| &

Mesajele afisate pe panoul de comanda text:

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A a A A A a
Cern T 1 C T T IMMME T T I ERIIN
I'I"IILII_I ,"{IE'H I_I_IIHIHI_HIILIL?II L ua
ML T @ VIV [ @ L vV
-1 1. | £127
| & w | & w | & W
FWD REV vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN S5TOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A a A a
/ ﬂ ’;‘ JTH T'C
T v| 3 N
10 C
| A AN | & w >
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
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3.5.3 CODURI EROARE

1 Supracurent Unitatea de actionare c.a. a detectat un Ver!f!ca!;! incarcarea.
(eroare hardware) curent prea mare (>4*Iy) n cablul Ver!f!ca!;! motorgl. .
. Verificaii cablurile si
motorului: N . conexiunile.
1 . cre§tere b.rl{sca a sarcinii . Facei o proba de
2 Supracurent e scurtcircuit In cablurJIe motorului functionare.
(eroare software) | * motvo.r necorespup zator .| Prelungiti durata setata
+ setarile parametvnlor nu sunt efectuate in pentru timpul de accelerare
mod corespunzator (P3.4.1.2/ P3.4.2.2).
10 Supratensiune Prelungiti durata setata
(eroare hardware) pentru timpul de decelerare
(P3.4.1.3/P3.4.2.3).
Tensiuneaa de legatura c.c. a depasit Utilizati intrerupatorul de
limitele definite. frana sau rezistenta de
2 ) + timp decelerare prea scurt frana (disponibile ca
11 |Supratensiune « varfuri mari de supratensiune pe optiuni).
(eroare software) alimentare Activati controlerul de
supratensiune.
Verificati tensiunea de
intrare.
Eroare de . ) .
20 |pamantare (eroare Masurarea curentului a detectat faptul ca
hardware) suma curentilor de faza ai motorului nu este | Verificati cablurile motorului

3 zero. si motorul.

Eroare de « defectiune izolatie la cabluri sau motor | Verificat; filtrele.
21 | pamantare (eroare |. groare filtru (du/dt, sinus)
software)
Resetati eroarea si
reporniti.
Comutatorul de incarcare este inchis iar \{erlflcatl gemnalgl d.e
. - « N . .| raspuns si conexiunile
informatiile de raspuns sunt in continuare in S
Comutator cablurilor intre placa de

5 40 | mod ,DESCHIS".
incarcare : <
+ functionare defectuoasa
+ defectiune componente

comanda si placa de
alimentare.

Daca eroarea reapare,
contactati cel mai apropiat

distribuitor.
Nu poate fi resetata de la
Diverse cauze: panoul de comanda.
+ IGBT nu-si executd functia (este defect) | Intrerupeti alimentarea.
7 60 | Saturatie  scurtcircuit de desaturare in IGBT NU REPORNITI si NU
 scurt-circuit sau suprasarcina rezistor RECUPLATI
frana ALIMENTAREA!

Contactati producatorul.
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603

604

605

606

607

608

609

610

614

647

648

649

Eroare de sistem

Comunicatia intre placa de comanda si
unitatea de putere s-a intrerupt.

Defectiune componente.
Functionare defectuoasa.

Defectiune componente.

Functionare defectuoasa.

Tensiunea de alimentare auxiliara din
unitatea de putere este prea mica.

Defectiune componente.

Functionare defectuoasa.

Tensiunea de faza la iesire nu urmeaza
referinta.

Eroare semnal de raspuns.

Defectiune componente.
Functionare defectuoasa.

Softul unitatji de putere si cel al unitatji de
comanda sunt incompatibile

Versiunea softului nu poate fi citita. In
unitatea de putere nu este instalat niciun
software.

Defectiune componente.

Functionare defectuoasa (problema placa
de putere sau placa de masura).

CPU supraincarcat.

Resetati eroarea si
reporniti.

Descarcati si actualizati cu
cea mai recenta versiune
de software disponibila pe
pagina de Internet Vacon.
Daca eroarea reapare,
contactati cel mai apropiat
distribuitor.

Defectiune componente.
Functionare defectuoasa.

RESETATI eroarea si
intrerupeti de doua ori
alimentarea unitatii de
actionare.

Descarcati si actualizati cu
cea mai recenta versiune
de software disponibila pe
pagina de Internet Vacon.

Defectiune componente.
Functionare defectuoasa.

Eroare configurare

Eroare software

Defectiune componente (placa de
comanda)

Functionare defectuoasa

Defectiune componente.
Functionare defectuoasa.

Functionare defectuoasa.
Softul de sistem si de aplicatie nu sunt
compatibile.

Resetati eroarea si
reporniti.

Descarcati si actualizati cu
cea mai recenta versiune
de software disponibila pe
pagina de Internet Vacon.
Daca eroarea reapare,
contactati cel mai apropiat
distribuitor.

Supraincarcare resurse.
Eroare incarcare, restaurare sau memorare
parametru.

Tncarcati setarile predefinite
din fabrica.

Descarcati si actualizati cu
cea mai recenta versiune
de software disponibila pe
pagina de Internet Vacon.
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Cod
eroare

Eroare

Nume eroare

Cauza posibila

Remediu

In cazul unei intreruperi
Tensiunea de legatura c.c. este sub limitele temporare a ten3|u.n|| de
. > alimentare, resetati eroarea
de tensiune definite. . e
. . . si reporniti unitatea de
+ tensiune de alimentare prea mica . e
. actionare c.a. Verificati
+ defectiune componente : .
. Lo . « . “ tensiunea de alimentare.
Tensiune sub limita | siguranta de intrare defecta < ~
9 80 . Daca este cea corecta, s-a
(eroare) « comutatorul de incarcare extern nu este . <
N produs o eroare interna.
Inchis Verificati daca au existat
OBSERVATIE! Aceasta eroare este 3
.. . .. : anomalii in refeaua
activata numai daca unitatea de actionare .
- . electrica.
este in starea de functionare. . . .
Contactati cel mai apropiat
distribuitor.
» problema la tensiunea de alimentare Verificati tensiunea de
+ siguranta arsa sau defectiuni la cablurile | alimentare, sigurantele si
< de alimentare cablul de alimentare,

10 91 Faza intrare ; C o . . ;
Sarcina trebuie sa fie cel putin la un nivel | puntea redresoare si poarta
de 10-20 % pentru ca supravegherea sa de comanda a tiristorului
functioneze. (MR6->).

Masuratoarea actuala a detectat ca nu
exista curent intr-una dintre fazele Verificati cablul motorului si
1 100 Supraveghere faza | motorului. motorul.
iesire » problema la motor sau la cablurile Verificati du/dt sau sinus la
motorului. filtru.
+ eroare filtru (du/dt, sinus)
Supraveghere Verificafi rezistenta de frana
110 |chopper frana si cablurile.
(eroare hardware) |Nu este instalata o rezistenta de franare. | Daca starea acestora este
12 N | Rezistenta de franare este defecta. buna, rezistorul sau
Alarma de saturatie | pefectiune la chopperul de frana. chopperul este defect.
111 |la chopperul de Contactati cel mai apropiat
frana distribuitor.
“ Temperatura ambianta este
Temperatura sub « L « . .
o . Temperatura prea mica masurata la prea mica pentru unitatea
limita la unitatea de . o : .
13 120 . radiatorul unitatii de putere sau la placa de |de actionare c.a. Mutatj
actionare c.a. . .
putere. unitatea de actionare c.a.
(eroare) N :
intr-un loc mai cald.
Supratemperatura
130 unitate de actionare Verificati debitul actual si
c.a. (eroare, circulatia aerului de racire.
radiator termic) Verificati daca pe radiator
Supratemperatura nu exista depuneri de praf.
131 |unitate deactionare | Temperatura prea ridicata masurata la Verificali temperatura
| 5 . cx g ambianta.
14 c.a. (alarma, radiatorul unitatii de putere sau la placa de Asigurati-vé ca frecventa de
radiator) putere. Observatie: Limitele de temperatura |~>'9
5 le radiatorului sunt specifice gabaritului comutare nu este prea
Su.pratemper..atura a p g " | mare in raport cu
132 | unitate de actionare temperatura ambianta si cu
c.a. (eroare, placa) sarcina motorului.
Supratemperatura Verificati ventilatorul de
133 |unitate de actionare racire.
c.a. (alarma, placa)
15 140 algt?rre arbore Motorul este blocat. Verificati motorul si sarcina.
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Reduceti sarcina motorului.
Daca nu exista o

Supratemperatur supraincarcare la nivelul

16 150 P P Motorul este supraincarcat. motorului, verificati

motor M .
parametrii de temperatura
ai modelului (parametrul
Grupul 3.9: Protectii).
Verificati sarcina.

17 160 | Subincarcare motor| Motorul este subincarcat. Ver!f!cat! paramgtr!l.
Verificati du/dt si sinus la
filtre.

Suprasarcina pe
180 partea de putere
(supraveghere pe Reduceti sarcina.
19 durata scurta) Puterea unitatii de actionare CA este prea | Verificati dimensionarea
Suprasarcina pe mare. unitatii de actionare. Este
181 partea de putere prea mica pentru sarcina?
(supraveghere pe
durata lunga)
Apal'e num_al in aphcatllavspemflca clientului, Resetati eroarea si repornij
daca functia este folosita. . .
- S . unitatea de actionare c.a.
« Identificarea unghiului de pornire nu a « o .
240 |Eroare comanda . Mariti nivelul curentului de
25 reusit. . .
241 | motor I . .« .. |identificare.
* Rotorul se roteste in timpul indentificarii C .
. o : A se vedea istoricul erorilor
» Noul unghi identificat nu se potriveste cu ) . -
. - pentru mai multe informatii.
valoarea existenta
Pornirea unitatii de actionare a fost blocata.
Solicitarea de functionare este ACTIVATA . .
A : Resetati eroarea si opriti
. cand un soft nou (firmware nou sau . :
Pornirea nu este L < unitatea de actionare c.a.
26 250 o aplicatienouad), o setare de parametrusau |z . ; o
posibila . . 9 . Incarcati softul si porniti
orice alt figier care afecteaza functionarea . .
g . . . unitatea de actionare c.a.
unitatii de actionare, au fost incarcate in
unitatea de actionare.
. Termistorul Atex a detectat o Resgtagl eroarea. Vgrlf!catl

29 280 | Termistor Atex « termistorul si conexiunile

supratemperatura acestuia
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Semnalul A pentru oprire de siguranta nu

Resetati eroarea si reporniti

dezactivata

290 | Oprire de siguranta | permite unitatii de actionare c.a. sa fie unitatea de actionare c.a.
Setaté n starea PREGATIT Verificati semnalele de la
Semnalul B pentru oprire de siguranta nu | Placa de comanda spre
291 | Oprire de siguranta | permite unitatii de actionare c.a. s fie unitatea de putere si
setata in starea PREGATIT conectorul D.
Configurare Apare cand comutatorul de configurare Scogtetl comytatoru[de
500 . < . < . configurare siguranta de pe
siguranta siguranta a fost instalat -
placa de comanda.
) In unitatea de actionare au fost detectate Indeparta_;l plcile optionale
Configurare e - STO suplimentare. A se
501 . N prea multe placi optionale STO. Numai o
siguranta . < - « vedea manualul de
singura placa este acceptata. . <
siguranta.
Configurare O placa optionala STO a fost instalata intr- f’lasatl placa optionala STO
502 . N . in slotul corect. A se vedea
siguranta un slot incorect. . =
manualul de siguranta.
Montati comutatorul de
Configurare Comutatorul de configurare siguranta configurare 3|guralnta pe
503 siguranta lipseste de pe placa de comanda placa de comanda. A se
30 ' vedea manualul de
siguranta.
Montati comutatorul de
Configurare Comutatorul de configurare siguranta a fost configurare sigurantd in
504 . N . < locul corect pe placa de
siguranta montat incorect pe placa de comanda. N
comanda. A se vedea
manualul de siguranta.
Verificati montarea
comutatorului de
505 Configurare Comutatorul de configurare siguranta de pe | configurare siguranta pe
siguranta placa optionala STO a fost montat incorect. | placa optionala STO. A se
vedea manualul de
siguranta.
) s . « Verificati montarea placii
506 Qonflgurflre AComumana cu placa optionala STO a fost optionale STO. A se vedea
siguranta intrerupta. . <
manualul de siguranta.
Resetati unitatea de
507 Configurare Hardul si placa optionala STO nu sunt actionare si reporniti. Daca
siguranta compatibile eroarea reapare, contactati
cel mai apropiat distribuitor.
Diagnoza de Eroare componente pe placa optionala o
520 sigurants STO Resetai unitatea de
. _ . actionare gi reporniti.
Diagnoz4 de Eroare d|agr?oz§ tfarmlst.or ATE?(. Dac eroarea reapare,
521 siguranta Conc'actarea intrarii termistorului ATEX nu a schimbati placa optionala.
reusit.
Verificati conexiunea de
intrare a termistorului
30 Di o L . . ATEX.
iagnoza de Scurtcircuit la conexiunea de intrare a P .
522 . N . . Verificati conexiunea ATEX
siguranta termistorului ATEX. =
externa.
Verificati termistorul ATEX
extern.
Cand functia STO este
530 Siguranta cuplu A fost actionat butonul de oprire urgenta activata, unitatea de

sau a fost initiata o alta operatie STO.

actionare este n stare de
siguranta.
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Turatia ventilatorului nu urmeaza cu
precizie referinta de turatie. Unitatea de . .
. ; < . Resetati eroarea si
. < actionare c.a. functioneaza, totusi, i o
311 | Ventilator de racire - < reporniti. Curatati sau
corespunzator. Aceasta eroare apare - . ;
. : o . schimbati ventilatorul.
numai la MR7 si la unitatile de actionare
32 mai mari.
Schimbati ventilatorul si
312 | Ventilator de ricire Duratg de viata a ventilatorului (50,000 h) s-| resetati con.torvul pentru
a epuizat. durata de viata a
ventilatorului.
Modul incendiu al unitatii de actionare este | Verificaii setarile
Mod incendiu activat. Protectiile unitatii de actionare nu | parametrilor si semnalele.
33 320 . sunt utilizate. OBSERVATIE: Aceasta Unele protectii ale unitatii
activat « - N .
alarma este resetata automat cand modul | de actionare sunt
incendiu este dezactivat. dezactivate.
Unitatea de putere a fost schimbata cu una .
de marime corespunzatoare Resetall eroarea.
Dispozitiv schimbat | - o o ' . OBSERVATIE! Unitatea de
361 s Dispozitivul este pregatit pentru utilizare. : < <
(acelasi tip) " o U . actionare rebooteaza dupa
Parametrii sunt deja disponibili Tn unitatea
. resetare.
de actionare.
Placa optionala din slotul B a fost . )
. - . : 9 . “ Resetati eroarea. Vor fi
362 Dispozitiv schimbat | schimbata cu una care a fost introdusa Utilizate setsrile vechi ale
37 (acelasi tip) anterior in acelasi slot. Dispozitivul este .
<o . parametrilor.
pregatit pentru utilizare.
363 DISDOZ'.“Y schimbat La fel ca ID362, dar cu referire la slotul C. | A se vedea mai sus.
(acelasi tip)
Dispozitiv schimbat . .
364 - La fel ca ID362, dar cu referire la slotul D. | A se vedea mai sus.
(acelasi tip)
Dispozitiv schimbat . .
365 e La fel ca ID362, dar cu referire la slotul E. | A se vedea mai sus.
(acelasi tip)
Placa optionala adaugata in slotul B. Placa | Dispozitivul este pregatit
372 Dispozitiv addugat |optionala a fost introdusa anterior in pentru utilizare. Vor fi
(acelasi tip) acelalsi slot. Dispozitivul este pregatit utilizate setarile vechi ale
pentru utilizare. parametrilor.
38 373 D'SpOZ'.t'\.’ adaugat La fel ca ID372, dar cu referire la slotul C. | A se vedea mai sus.
(acelasi tip)
374 Dlsp02|.t|\./ adaugat La fel ca ID372, dar cu referire la slotul D. | A se vedea mai sus.
(acelasi tip)
375 DISpOZI.tIY adaugat La fel ca ID372, dar cu referire la slotul E. | A se vedea mai sus.
(acelasi tip)
382 Dispozitiv Placa optionala indepartata din slotul A sau
indepartat B.
383 P'Spogltlv La fel ca ID380, dar cu referire la slotul C. ) . )
39 indepartat Dispozitivul nu mai este
i iti disponibil. Resetati eroarea.
384 PISpO%ItIV La fel ca ID380, dar cu referire la slotul D. P !
indepartat
385 PISpO%ItIV La fel ca ID380, dar cu referire la slotul E.
indepartat
Dispozitivul nu mai este
40 390 Dispozitiv Dispozitiv necunoscut conectat (unitate de |disponibil. Daca eroarea
necunoscut putere/placa optionala) reapare, contactati cel mai
apropiat distribuitor.
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Verificaii setarile
parametrilor.
Verificati debitul actual si
circulatia aerului de racire.
Verificati temperatura
ambianta.
Temperatura IGBT calculata este prea Verifica{i daca pe radiator
ridicata. nu exista depuneri de praf.
41 400 |Temperatura IGBT |+ Sarcina motor prea ridicata Asigurati-va ca frecventa de
+ Temperaturd ambianta prea ridicata comutare nu este prea
+ Eroare hardware mare in raport cu
temperatura ambianta si cu
sarcina motorului.
Verificafi ventilatorul de
racire.
Faceti o proba de
identificare.
Resetati eroarea.
OBSERVATIE! Unitatea de
431 Dispozitiv schimbat | Unitate de putere schimbata cu una de alt | actionare rebooteaza dupa
(alt tip) tip. Parametrii nu sunt disponibili in setari. |resetare.
Setati din nou parametrii
unitatii de putere.
Placa optionala din slotul C a fost .
44 . . . ; 9 . Resetati eroarea.
Dispozitiv schimbat | schimbata cu una care nu a fost anterior S .
433 . “ A ) < Setati din nou parametrii
(alt tip) prezenta in acelasi slot. Setarile .
. placii optionale.
parametrilor nu au fost salvate.
434 (E;'I?Ft)i(;z)'t'v schimbat La fel ca ID433, dar cu referire la slotul D. | A se vedea mai sus.
Dispozitiv schimbat . .
435 (alt tip) La fel ca ID433, dar cu referire la slotul D. | A se vedea mai sus.
Resetati eroarea.
1 Ui
. - . A fost adaugata o unitate de putere de tip OB.SERVATIE' Unltai\tea d,e
Dispozitiv adaugat | .. . » ) RN actionare rebooteaza dupa
441 . diferit. Parametrii nu sunt disponibili Tn
(alt tip) L resetare.
setari. o .
Setati din nou parametrii
unitatii de putere.
45 Dispozitiv adaugat S-a adaygat ° .pIaAca optlon.ala C? nu a fost Setati din nou parametrii
443 (alt tip) prezenta anterior in acelasi slot in slotul C. l4cii optionale
P Setarile parametrilor nu au fost salvate. P P ’
444 gﬁﬁ%z)ltlv adaugat La fel ca ID443, dar cu referire la slotul D. | A se vedea mai sus.
445 (De:;‘:%z)'tlv adaugat La fel ca D443, dar cu referire la slotul E. | A se vedea mai sus.
46 662 |Ceas in timp real N'YeIUI t<.an5|un.|| bate”?' RT(.; estevprea Tnlocuiti bateria.
scazut si bateria trebuie schimbata.
47 663 | Software actualizat SpruI unitatii de actionare a qut ac'tual'lzat Nu'este necesara nicio
(fie intregul pachet software, fie aplicatia). |actiune.
Cel putin unul dintre semnalele analogice Schimbati componentele
- . i N defecte.
de intrare disponibile au scazut sub 50 % e .
. . - . - Verificati circuitul analogic
Eroare nivel redus |din domeniul minim definit pentru semnal. .
50 1050 « N de intrare.
la Al Cablul de comanda este intrerupt sau P N
Slbit Verificati daca parametrul
: . Domeniu semnal Al1 este
Sursa de semnalului s-a defectat.
setat corect.
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Semnalul digital de intrare definit cu — o
« Eroare definita de utilizator.
Eroare externa parametrul P3.5.1.11 sau P3.5.1.12 a fost e
51 1051 . " . o Verificaii intrarile/schemele
dispozitiv activat pentru a semnala situatia de eroare | ..
. . o - digitale.
la nivelul dispozitivului extern.
Verificati conexiunea
1052 | Eroare comunicatie | Conexiunea dintre panoul de comanda si | panoului de comanda si,
52 - . . N > .
1352 |panou de comanda | unitatea de actionare c.a. este intrerupta | eventual, a cablul panoului
de comanda
Eroare comunicatie | Conexiunea de date intre masterul si placa | Verificaii instalarea si
53 1053 ) . N N « . A
bus de camp busului de camp este intrerupta masterul busului de camp.
1354 | Eroare slot A
1454 | Eroare slot B
Verificati placa si slotul.
54 1554 | Eroare slot C Placa optionala sau slot defect Contactati cel mai apropiat
distribuitor.
1654 | Eroare slot D
1754 | Eroare slot E
Verificati daca motorul este
conectat la unitatea de
actionare.
Asigurati-va ca nu exista
57 1057 | Identificare Functia de identificare nu a reusit. sarcina l? arborele
motorului.
Asigurati-va ca nu se va
dezactiva comanda de
pornire Tnainte de
finalizarea identificarii.
Verificati starea si
conexiunile franei
Starea curenta a franei mecanice ramane | mecanice.
58 1058 | Frana mecanica diferita fata de semnalul de comanda un A se vedea parametrul
timp mai lung decat cel definit cu P3.20.6. |P3.5.1.44 (ID1210) si
grupul de parametri 3.20:
Frana mecanica.
1063 Ero.arue oprire Oprire rapida activats Verllf!.catl motlvul af:tlvaru
rapida opririi rapide. Dupa
identificare si corectare,
resetati eroarea si reporniti
63 . .
Alarma oprire ) L unitatea de actionare. A se
1363 rapida Oprire rapida activa vedea parametrul P3.5.1.26
si grupul de parametri
3.4.22.5.
Eroare comunicatie | Conexiunea de date intre PC si unitatea de \{enﬂcap |n§talarea, cgblul
65 1065 . N N si bornele dintre PC si
PC actionare c.a. este intrerupta . .
unitatea de actionare c.a.
Eroare intrare Verificati racirea motorului
1366 - . .
termistor 1 si sarcina.
Eroare intrare Veriﬁca!;i copexiunea
1466 istor 2 . ) termistorului
termistor Intrarea termistorului a detectat o crestere a o . .
66 - . Daca intrarea termistorului
temperaturii motorului s .
nu este folosita, ea trebuie
Eroare intrare scurtcircuitata.
1566 ) X ) .
termistor 3 Contactati cel mai apropiat
distribuitor.
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1301 Alarma contor Contorul de intretinere a atins limita de
intretinere 1 alarma.
1302 | Eroare contor Contorul de intretinere a atins limita de Efectuati lucrarile de
intretinere 1 eroare. mtreglngre necesare gi
68 - _ _ S resetati contorul. A se
1303 AAIarrr)a contor Conto[ul de intrefinere a atins limita de vedea parametrii B3.16.4
intretinere 2 alarma. sau P3.5.1.40.
Eroare contor Contorul de intretinere a atins limita de
1304 |. . -
intretinere 2 alarma.
Numar ID inexistent folosit pentru mapare Verlﬂcatl parametrii din
C meniul pentru mapare date
1310 valori la iesirea pentru date de proces bus -
de cam bus de camp (paragraful
P 3.3.19).
Valoarea mapata poate fi
... | Nu se pot converti una sau mai multe valori | de un tip nedefinit. Verificai
Eroare comunicatie e . .
69 1311 , pentru iesirea de date de proces bus de parametrii din meniul pentru
bus de cdmp A A
camp. mapare date bus de camp
(paragraful 3.3.19).
‘A e Verificati parametrii din
Depasire cand se mapeaza si se .
. L meniul pentru mapare date
1312 convertesc valori pentru iesire date de N
N > bus de camp (paragraful
proces bus de camp (16 bitj).
3.3.19).
Resetati unitatea de
Comanda de pornire este activa si a fost acpopare pentru a reyem la
. « « - . . | functionarea normala.
76 1076 | Pornire blocata blocata pentru a preveni rotirea accidentala . -
S o . Necesitatea repornirii
a motorului in timpul primei alimentari. . -
depinde de setarile
parametrilor.
A fost depasit numarul maxim de 5 Tndepartati conexiunile
77 1077 | >5 conexiuni conexiuni de cadmp sau la instrumentul PC ep N
. . - active n exces.
active simultan, acceptate de aplicatie.
Motivul ar putea fi o
) Functia de umplere lina din controlerul PID conductd spartd. Verificatj
Timeout umplere . - procesul.
100 1100 | . . a expirat. Valoarea de proces dorita nu a e -
lina A . Verifica{i parametrii din
fost atinsa in acest interval. . o
meniul Umplere lina
M3.13.8.
Eroare Controler PID: Valoarea semnalului de Ver!f!ca!;! pro?gsul.
9 S Verificafi setarile de
supraveghere raspuns este sub limitele de supraveghere S
101 1101 - : . parametri, limitele de
semnal raspuns (P3.13.6.2, P3.13.6.3) si de temporizare supraveqhere si
(PID1) (P3.13.6.4), daca au fost setate. praveghere s
temporizarea.
Controler PID extern: Valoarea semnalului | Verificati procesul.
Eroare N o e .
supraveghere de raspuns a depasit limitele de Verificati setarile de
105 1105 « supraveghere (P3.14.4.2, P3.14.4.3) si de |parametri, limitele de
semnal raspuns . - .
temporizare (P3.14.4.4), daca au fost supraveghere si
(PID extern) -
setate. temporizarea.
Semnalul de supraveghere presiune intrare | Verificati procesul.
1109 (P3.13.9.2) a scazut sub limita de alarma | verificati parametrii din
109 Supraveghere (P3.13.9.7). meniul M3.13.9.
presiune intrare | Semnalul de supraveghere presiune intrare | Verificati senzorul de
1409 (P3.13.9.2) a scézut sub limita de eroare | Presiune intrare si
(P3.13.9.8). conexiunile.
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Cel putin unul dintre semnalele de intrare
1315 temperatura selectate (P3.9.6.1) a atins Identificati cauza cresterii
11 Eroare temperatura limita de alarma (P3.9.6.2). de temperatura.
1 Cel putin unul dintre semnalele de intrare | Verificati senzorul de
1316 temperatura selectate (P3.9.6.1) a atins | temperatura si conexiunile.
limita de eroare (P3.9.6.3). Verificati daca intrarea de
. . - temperatura este cablata in
Cel putin unul dintre semnalele de intrare | .51 in care nu este
1317 temperatura selectate (P3.9.6.5) a atins conectat niciun senzor.
12 Eroare temperaturé limita de eroare (P3966) Pentru informa’;ii
2 Cel putin unul dintre semnalele de intrare | suplimentare, a se vedea
1318 temperatura selectate (P3.9.6.5) a atins manualul placii optionale.
limita de eroare (P3.9.6.7).
700 Aplicatie utilizata neacceptata. Schimbati aplicatia
300 701 Neacceptat Placa optionala sau slot utilizat Indepartati placa optionals
neacceptate.

Tabelul 135. Coduri de eroare si descrieri
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