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Sio vadovo autoriaus teises priklauso ,Vacon Ltd". Visos teisés saugomos. Vadovas gali biti

kei¢iamas i$ anksto nejspéjus. Sios instrukcijos pradiné kalba yra anglu k.

Siame vadove galite skaityti apie ., VACON®" daznio keitiklio funkcijas ir tai, kaip keitiklis yra
naudojamas. Vadovo struktira yra tokia pati, kaip ir daznio keitiklio meniu (1 ir 4-8 skyriail.

1 skyrius ,, Trumpasis paleisties vadovas”

» Kaip paleisti ir dirbti su valdymo skydu.
2 skyrius, ,,Vedliai“
* Programos konfigiracijos pasirinkimas.

*  Greita programos saranka.
« Skirtingos programos su pavyzdziais.

3 skyrius, ,,Vartotojo sasajos”
» Ekranu tipai ir valdymo skydo naudojimas.

«  Kompiuteriné programa ,VACON® Live".
« . Fieldbus” funkcijos.

4 skyrius ,,Meniu elementu stebéjimas”

« Duomenys apie stebimasias reikSmes.

5 skyrius ,,Parametru meniu”

« Visu daznio keitiklio parametru sarasas.
6 skyrius ,,Diagnostikos meniu”

7 skyrius ,lvadu / iSvadu ir aparatinés jrangos meniu”

8 skyrius, ,,Vartotojo nustatymai, parankiniai ir vartotojo lygio meniu”

9 skyrius, ,,Stebimu verciu aprasymas”
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10 skyrius, ,,Parametru aprasymas”

» Parametru naudojimas.
»  Skaitmeniniu ir analoginiu jvadu programavimas.
* Specifinés programos funkcijos.

11 skyrius, ,, Trik¢iu sekimas”
« Triktys ir ju priezastys.
e Trikc¢iy atkdrimas.

12 skyrius, ,,Priedas”

* Informacija apie skirtingas numatytasias programu vertes.

Siame vadove pateikiama daug parametru lenteliu. Instrukcijose nurodoma, kaip Sias
lenteles skaityti.

R} KK KK X

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

A. Parametro vieta meniu, t. y. parametro F. Verté, kuri buvo nustatyta gamykloje.
numeris. G. Parametro ID numeris.

B. Parametro pavadinimas. H. Trumpas parametru verciu ir (arba)

C. Minimali parametro verte. funkciju apibidinimas.

D. Maksimali parametro verte.

E. Parametro vertés matavimo vienetas.

Matavimo vienetas nurodomas, jei jis
yra.
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.VACON®" DAZNIO KEITIKLIO FUNKCIJOS

«  Galite pasirinkti jasu procesui reikiama programa: standartine, SVOK, PID valdymo, keliu
siurbliu (vieno inverterio) arba keliy siurbliu (keliu inverteriu). Keitiklis automatiskai
atlieka kai kuriuos batinus nustatymus, kurie padeda lengvai paleisti irengini.

« Pirmojo paleidimo ir gaisro rezimo vedliai.

«  Vedliai kiekvienai programai: standartinei, SVOK, PID valdymo, keliu siurbliu (vieno
inverterio) ir keliu siurbliu (keliy inverteriu).

*  FUNCT mygtukas, skirtas paprastai persijungti tarp vietinio ir nuotolinio valdymo vietu.
Nuotolinio valdymo vieta gali bati jvadai / iSvadai arba ,Fieldbus” magistralé. Nuotolinio
valdymo vieta pasirinkite naudodami parametra.

« 8iS anksto nustatyti dazniai.

» Variklio potenciometro funkcijos.

*  Praplovimo funkcija.

e 2 kreivés kritimo trukmeés, kurias galite uzprogramuoti, 2 stebéjimo funkcijos ir 2
draudziamuju dazniointervalai.

* Priverstinis sustabdymas.

» Valdymo puslapis, skirtas greitai valdyti ir stebéti svarbiausias vertes.

« Fieldbus” duomenu siejimas.

* Automatinis atkdrimas.

«  Skirtingi pakaitinimo rezimai padeda iSvengti kondensacijos problemuy.

« Maksimalus iSeinancios srovés daznis - 320 Hz.

« Realiojo laiko laikrodZio ir laikmacio funkcijos (reikia atskirai jsigyjamos baterijos).
Galima uzprogramuoti 3 laiko kanalus skirtingoms daznio keitiklio funkcijoms.

« Yraisorinis PID valdiklis. Galite jj naudoti, pavyzdZiui, voZtuvui su daznio keitiklio jvadais /
iSvadais valdyti.

« Miego rezimo funkcija, kuri automatiskai jjungia ir iSjungia daznio keitiklj ir taip taupo
energija.

» 2 zony PID valdiklis su 2 skirtingais atsako signalais: minimalios ir maksimalios vertés
nustatymas.

« 2 nustatytyju tasku saltiniai PID valdikliams. Pasirinkti galite per skaitmeninj jvada.

« PID nustatytojo tasko intensyvinimo funkcija.

« Tiesioginio perdavimo funkcija, pagerinanti atsaka j procesinius pokycius.

» Procesinés vertés stebéjimas.

»  Keliu siurbliu valdymas vieno inverterio ir keliu inverteriu sistemoms.

« . Multi-Master” ir ,Multi-Follower™ rezimai keliu dazniokeitikliu sistemoje.

«  Keliu siurbliu sistema, kuri naudoja realiojo laiko laikrodj siurbliams automatiskai
perjungti.

« Techninés priezilras skaitiklis.

«  Siurblio valdymo sistemos: uZpildymo siurblio valdymas, .. Jockey” siurblio valdymas,
automatinis siurbliaracio valdymas, j siurblj patenkancio slégio stebéjimas ir apsaugos
nuo Serksno funkcija.
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1 TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS

1.1 VALDYMO PULTELIS IR KLAVIATURA

Valdymo pultelis yra sasaja, kuri palaiko rysj tarp daznio keitiklio ir vartotojo. Valdymo
pulteliu galite kontroliuoti variklio greitj ir stebéti daznio keitiklio blsena. Taip pat galite
nustatyti daznio keitiklio parametrus.

Pav. 1: Klaviatdros mygtukai

A. Mygtukas BACK/RESET (grjzti / D. Rodyklés DESINEN mygtukas.
atstatyti). Naudokite ji norédami pereiti | Paleidimo mygtukas START (paleisti).
Zzemesnj meniu lygj, iSeiti iS redagavimo F. Rodyklées ZEMYN mygtukas. Naudokite ji
rezimo, trikCiai atstatyti. slinkti meniu Zemyn ir vertei sumazinti.

m

B. Rodykles | VIRSU mygtukas. Naudokite jj  G. Mygtukas STOP (sustabdyti).
slinkti meniu j virsu ir vertei padidinti. H. Rodyklés KAIREN mygtukas. Naudokite
C. Mygtukas FUNCT (funkcija). Naudokite ji ji norédami pereiti Zymekliu j kaire.
variklio sukimosi krypciai pakeisti, I. Mygtukas OK (gerai). Naudokite jj
valdymo puslapiui pasiekti ir valdymo noréedami aktyvinti lygi ar elementa arba
vietai pakeisti. Daugiau informacijos zr. patvirtinti pasirinkima.

3.3.3 Mygtukas FUNCT [Funkcija).

1.2 EKRANO RODINIAI

Naudojami 2 tipu ekrano rodiniai: grafinis rodinys ir tekstinis rodinys. Valdymo pultelis
visuomet turi ta pacia klaviatlra ir mygtukus.

Ekrane rodomi Sie duomenys.

» Variklio ir keitiklio bisena.

» Variklio ir keitiklio triktys.

» Jasu vieta meniu struktdroje.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Ma:l.n Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

(5 )
= Parameters
(12 )

Pav. 2: Grafinis ekrano rodinys

A. Pirmasis bsenos laukelis: STOP/RUN F. Vietos laukelis: parametro ID numeris ir
(sustabdyti / paleisti) esama vieta meniu

B. Variklio sukimosi kryptis. G. Aktyvinta grupé ar elementas

C. Antrasis blsenos laukelis: READY H. Elementy skaicius svarstomoje grupéje

(paruosta) / NOT READY (neparuosta) /
FAULT (triktis)
D. Signalo laukelis: ALARM/- (signalas/-)
E. Valdymo vietos laukelis: PK
(kompiuteris) / 10 (ivadas / idvadas) /
KEYPAD (klaviatara) / FIELDBUS

(magistrale)

READY RUN STOP ALARM FAULT
“quick seTy

M |
m 1 06

_©

v v

FWD REV o] KEYPAD BUS

@

Pav. 3: Tekstinis ekrano rodinys. Jei tekstas yra per ilgas, kad baty galima jj parodyti, jis
automatiskai slenka ekrano rodinyje.

A. Busenos indikatoriai D. Esama vieta meniu

B. Signalo ir trikties indikatoriai E. Valdymo vietos indikatoriai

C. Grupés pavadinimas arba esamos vietos ~ F. Sukimosi krypties indikatoriai
elementas
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1.3 PIRMASIS PALEIDIMAS

ISjungus keitiklj, jungiamas paleisties vedlys.
Paleisties vedlys nurodo jums pateikti reikiamus duomenis, kad keitiklis galéty valdyti jusu

procedura.
1 Kalbos pasirinkimas (P6.1) Visuose kalbu paketuose pasirinkimas ski-
riasi
Vasaros laikas* (P5.5.5)
Rusija
2 JAV
ES
1SJ.
3 Laikas* (P5.5.2) vv:mm:ss
4 Metai* (P5.5.4) mmmm
5 Data* (P5.5.3) dd.mm.
* Jei baterija yra idéta, Zr. Siuos veiksmus
Paleisti paleidimo vedlj?
6 Taip
Ne

Pasirinkite Yes (taip) ir nuspauskite mygtuka OK (gerai). Pasirinkus No (ne), daznio keitiklio
paleisties vedlys iSjungiamas.

Norédami rankiniu badu nustatyti vertes, pasirinkite No [ne) ir nuspauskite mygtuka OK
(gerail.

Pasirinkite programa (P1.2 programa, 1D212)

Standarta

HVAC

PID valdymas

Keliu siurbliy (vieno inverterio) sistema
Keliu siurbliy (keliy inverteriu) sistema

Norédami testi 7 veiksme pasirinktos programos veldj, pasirinkite Yes (taip) ir nuspauskite
mygtuka OK (gerail. Zr. programu vedliu aprasyma skyriuje 2 Vedliai.

Pasirinkus No (ne] ir nuspaudus mygtuka OK (gerail, paleisties vedlys sustoja ir visas
parametru vertes reikia pasirinkti rankiniu badu.

Norédami paleisti paleisties vedlj, turite 2 alternatyvas. Eikite j parametra ,P6.5.1 Restore
Factory Defaults” (atkurti numatytuosius gamyklinius nustatymus) arba ,.B1.1.2 Startup
Wizard” (paleisties vedlys). Tuomet nustatykite verte ties Activate (suaktyvinti).
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1.4 PROGRAMU APRASYMAS

Dazniu keitiklio programai pasirinkti naudokite parametra P1.2 (programa). IS karto, kai
pasikeiCia P1.2 parametras, parametru grupei pateikiamos iS anksto nustatytos vertés.

1.4.1 STANDARTINE IR SVOK (ANGL. HVAC) PROGRAMOS

Standartine ir SVOK (angl. HVAC) programas naudokite, pavyzdZiui, siurbliams arba
ventiliatoriams valdyti.

Daznio keitiklj galima valdyti naudojant klaviatiira, magistrale arba jvadu / iSvadu gnybtus.

Kai valdote daznio keitiklj naudodami jvadu / iSvadu gnybta, nuor. daznio signalas yra
prijungtas prie Al1 (0-10 V) arba Al2 (4-20 mA). Jungti nurodo signalo tipas. Taip pat yra 3 i$
anksto nustatyti nuor. dazniai. IS anksto nustatytus nuor. daznius galite aktyvinti naudodami
Dl4 ir DI5. Daznio keitiklio paleidimo ir sustabdymo signalai yra prijungti prie DI1 (paleisti
tiesiogine eiga) ir DI2 (paleisti atbuline eiga).

Visas daznio keitiklio iSvestis visose programose galima lengvai sukonfigtruoti. Pagrindinéje

jvady / iSvady plokstéje yra 1 analoginé iSvestis (iSvesties daznis) ir 3 relés isvestys (,Run”
(veikia), .Fault” (triktis), ,Ready” (paruostal).

Zr. parametru apradymus skyriuje 10 Parametry aprasymai.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Standartiné I/0 plokste
Gnybtas |___steb. | Apibiidinimas
_I‘R\_ ‘I_I 1 | | +10 Vref | | Standartinis i§vadas|| |
LA
|
\
Nuor. | —.| 2 All+ 1+ analoginis jvadas . .
lpotenciometras| Nuor. daznis
=10 1) I (numatytasis
3 All- 1- analoginis jvadas | | hustatymas - 0-10 V)
4 AI2+ 2+ analoginis jvadas| | Nuor. daZnis
(numatytasis
. nustatymas - 4-20 V)
5 Al2- 2- analoginis jvadas
S SRRERRRRESSSSEEEE 6 |[24vis. @ | [24 v pagalbine jrampa | | |
E / | 7 | | GND ® | |1vadu_/i§vadqiieminimas || |
e {1 8 |[bn1 | |1 skaitmeninis jvadas | | Paleisti tiesiogine eiga |
- —’// -------- -I 9 | | DI2 | |2 skaitmeninis jvadas | | Paleisti atbuline eiga |
E—— B -I 10 | | DI3 | |3 skaitmeninis jvadas | | ISoriné triktis |
| 11 | | CM ® | |Bendrasis igjimas DI1-DI6 | | |
E | 12 | | 24 V is. ® | |24 V pagalbine jtampa | | |
E p—— -I 13 | | GND ® | |1vadq/ igvady {zeminimas | | |
| . |
Lo__-7 __ _:_ _____ 14 DI4 4 skaitmeninis jvadas Atidaryti |Atidaryti |1 analoginis j¢jimas
i . ! Sujungta |Atidaryti |1 i$ anksto nust. dazn
1 - 1 Atidaryti [Sujungta |2 i$ anksto nust. daz
Lo_o- ERRLEEEE 15 | | DI5 | | 5 skaitmeninis jvadas | Sujjl:;ta slﬁu:gtz 3 é Zﬂkitﬁ :uzt. d:i:
E- T Ll o - -I 16 | | DI6 | | 6 skaitmeninis jvadas | | Trikties atstatymas
H 1
! ! 17 CM L Bendrasis {¢jimas DI1-DI6
. - I
E K A \'- -r----1 18 AO1+ 1+ analoginis iSvadas I&einandios sroves
po mA danis (0-20 mA)
N et 19 AO1- ® | | 1- analoginis iSvadas
1 1
! 1
1 ! i 5
; | 30 | | +24 Vin 24 V pagalbine
! ! leinanti jtampa
1 1 . s '’
; : A RS485 el DY Rama Modbus RTU,
5 ! B | | RS485 Nuosekliolo Y310 s N2, BACnet
1
, 21 RO1/1 NC :
| VYKDYMAS | 1 relés
: b 22 RO1/2 CM iséjimas VYKDYMAS
®1 ------- 23 | | RO1/3 NO —
! 1
; ! 24 | | RO2/1 NC 2 relés
: TRIKTIS [ 25 ROZ/Z CM |§eJ|mas TRIKTIS
1
- @ -------- 26 | | RO2/3 NO —
3
28 TIi+ Termistoriaus )
29 | [ TI1- lvadas
RO3/2 CM 3 relés N * %
32 / Eejimas PARUOSTA )
33 | [ RO3/3 NO

Pav. 4: Standartinés ir SVOK (angl. HVAC] programy numatytosios valdymo jungtys
* = prieinama tik su ,VACON® 100 X".
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** = VACON® 100 X" DIP jungiklio konfigiracijas zr. ,VACON 100® X" montavimo vadove.

<) G
S)
ol
o Sl |
n ® AR
= (S)
Sl DIO*
S)

GNI

ST O T T T
DODDD

Pav. 5: DIP jungiklis

A. Sk.jvadai C. Sujungtas su GND (numatytoji parinktis)
B. Nejzemintas

Lent. 2: M1.1 Vedliai

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

0 = Neaktyvinta
1 = aktyvinti

1.1.1 pal. vedlys 0 1 0 1170 | Parinktis ,Activate”
(aktyvinti) paleidzia
paleisties vedlj (Zr.
Lent. 1 Paleisties ved-
lys).

Parinktis , Activate”
(aktyvinti) paleidzia
gaisro rezima (zr. 2.6
Gaisro reZimo vedlys).

1.1.2 Gaisro rez. vedlys 0 1 0 1672
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Lent. 3: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

0 = standart.

1.2 1= SVOK (angl. HVAC])
2 = PID vald.

@ pr- 0 4 0 212 3 = Keliu siurbliy (vieno

inverterio) sistema
4 = Keliy siurbliy (keliu
inverteriu) sistema

13 Ma2|au5|vas. nustat. 0.00 P14 Hy 0.0 101 MaZ|au5|a§ priimamas
daznis nustat. daznis.

14 Didziausias nustat. P13 320.0 Hy 50.0/ 102 Didziausias priimamas

daznis 60.0 nustat. daznis.

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
1.5 1 greitéjimo laikas 0.1 3000.0 sek. 5.0 103  |daznis padidéja nuo
nulinio iki didZiausio
daznio.

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
dazZnis sumaZzéja nuo
didziausio iki nulinio.

1.6 1 letéjimo trukme 0.1 3000.0 sek. 5.0 104

Didziausia variklio
1.7 Variklio srovés riba IH*0.1 IS A skiriasi 107 srové i$ daznio keitik-
lio.

0 = asinchroninis
variklis

1.8 var.tipas 0 2 0 650 1 = nuolatinio magneto
variklis

2 = magnetinés varzos
variklis

Sia verte Un rasite
variklio pavadinimo
ploksteléje.

Variklio nominalioji 110 PASTABA!
itampa
Suzinokite, ar varikliui
naudojamas sujungi-
mas yra ., Trikampis”

ar ,Zvaigzde".

skiriasi | skiriasi Vv skiriasi

Variklio nominalusis éia vert fn rasite
1.10 8.0 320.0 Hz 50/ 60 111 variklio pavadinimo

daznis ploksteléje.
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Lent. 3: M1 spartusis nustatymas

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas

Sia verte nn rasite
skiriasi 112 |variklio pavadinimo
ploksteléje.

111 Variklio no.njlnalu5|s 2% 19200 sU_k./
greitis min.

Sia verte In rasite
IH*0.1 IH*2 A skiriasi 113  |variklio pavadinimo
ploksteléje.

Variklio nominalioji

1.12 .
srove

Sia verte rasite variklio
0.30 1.00 skiriasi 120 |pavadinimo plokste-
Léje.

Variklio Cos Phi

113 (galios koeficientas)

Daznio keitiklis iesko
minimalios variklio
srovés, kad galéty tau-
pyti energija ir suma-
zinti variklio veikimo
triukdma. Sia funkcija
0 1 0 666  |naudokite, pavyzdzZiui,
ventiliatoriaus ir siur-
blio procesams.

Energijos optimizavi-
mas

1.14

0 = iSjungtas
1 =jjungtas

Identifikavimo proce-
dira apskaiciuoja arba
iSmatuoja variklio
parametrus, kurie yra
batini siekiant uztikrinti
gera variklio ir greicio
valdyma.

1.15 Identifikacija 0 2 0 631
0 = veiksmo néra
1 = sustojus
2 = sukantis

Pries identifikavimo
proceddra turite nusta-
tyti variklio parametrus
nuo tipo plokstelés.

0 = kreives (pjaklinis)
1.16 pal. funkcija 0 1 0 505 |signalas

1 =jsibégéjimo uzve-
dimo signalas
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Lent. 3: M1 spartusis nustatymas

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

0 = jsibégéjimo signa-

1.17 Stabd. funkcija 0 1 0 506 las
1 = kreivés (pjaklinis)
signalas

1.18 aut. atkar. 0 1 0 731 0 = iSjungtas
1 =jjungtas

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = triktis (sustabdy-

0 3 2 701 mas pagal sustabdymo
rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)

Atsakas j iSorine

119 klaida

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = jspéjimas + nusta-

tytasis jspéjimo daznis

(P3.9.1.13)

Atsakas.j igmo Al 0 5 0 700 3=j§péjirngs+anks—
triktj tesnis daznis

4 = triktis (sustabdy-

mas pagal sustabdymo

rezima)

5 = triktis (sustabdy-

mas iSnaudojant vidine

inercija)

1.20

Nuotolinés valdymo
vietos (paleidimo /
sustabdymo) pasirinki-
mas).

1.21 Nuot. vald. vieta 0 1 0 172

0 = lvadu / igvadu (I/0)
valdymas

1 =, Fieldbus” valdy-
mas
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Lent. 3: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

1.22

Jvady / isvady kont-
rolinés nuorodos A
pasirinkimas

20

17

Nuor. daZnio pasirinki-
mas, kai valdymo vieta
yra jvady / ivady
plokste.

0 = kompiuteris
1=101i$ anksto nustaty-
tas daznis

2 = klaviatdros
komanda

3 =, Fieldbus” magist-
ralée

4=Al

5=AI2

5=AI1+AI2

7 = PID komanda

8 = variklio potencio-
metras

11 =1 bloko isv.

12 = 2 bloko isv.

13 = 3 bloko i3v.

14 = 4 bloko iSv.

15 =5 bloko iv.

16 = 6 bloko iSv.

17 =7 bloko isv.

18 = 8 bloko isv.

19 = 9 bloko idv.

20 =10 bloko iv.

Programa, kuria nusta-
tote naudodami para-
metra 1.2 pateikia
numatytasias vertes.

1.23

Klaviatdros valdymo
komandos pasirinki-
mas

20

121

Nuor. daZnio pasirinki-
mas, kai valdymo vieta
yra klaviatlra.
Zr.P1.22.

1.24

.Fieldbus™ magistra-

lés valdymo nuoro-
dos pasirinkimas

20

122

Nuor. daznio pasirinki-
mas, kai valdymo vieta
yra .. Fieldbus” magist-
ralé.

Zr.P1.22.

1.25

Al1 signalo diap.

379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26

Al2 signalo diap.

390

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
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Lent. 3: M1 spartusis nustatymas

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas
1.27 RO1 Function 0 73 2 11001 |Zr. P3.5.3.2.1
1.28 RO2 funkcija 0 73 3 11004 |Zr. P3.5.3.2.1
1.29 RO3 funkcija 0 73 1 11007 |Zr. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 funkcija 0 31 2 10050 |Zr. P3.5.4.1.1

Lent. 4: M1.31 Standart. / M1.32 SVOK (angl. HVAC]

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas

IS anksto nustatyta
P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 |daznj pasirinkite skait-
menine jvestimi Dl4.

1'i$ anksto nustaty-

1311 tas daznis

2 i$ anksto nustaty- IS anksto nustatyta

1.31.2 - P1.3 P1.4 Hz 15.0 106 |daznj pasirinkite skait-
tas daznis M S
menine jvestimi DI5.
IS anksto nustatyta
1313 3is ankstovngstaty— P13 P14 Hz 20.0 126 dazn.,l pas[rmklte.sk.alt-
tas daznis meninemis jvestimis

Dl4 ir DI5.

1.4.2 PID VALDYMO PROGRAMA

Galite naudoti PID valdymo programa su procesais, kuriu metu galite valdyti proceso
kintamuosius, pavyzdziui, slégj, kontroliuodami variklio greit;.

éioje programoje vidinis daznio keitiklio PID valdiklis yra sukonfigiruotas 1 nust. taskui ir 1
atsako signalui.

Galite naudoti 2 valdymo vietas. Naudodami DI6, pasirinkite valdymo vieta. Kai A valdymo
vieta yra aktyvi, DI1 duoda paleidimo ir sustabdymo komandas, o PID valdiklis pateikia daznio
nuoroda. Kai B valdymo vieta yra aktyvi, DI4 duoda paleidimo ir sustabdymo komandas, o Al1
valdiklis pateikia daznio nuoroda.

Visas daznio keitiklio iSvestis visose programose galite lengvai sukonfiglruoti. Pagrindinéje
jvady / isvadu plokstéje yra 1 analoginé iSvestis (iSvesties daznis) ir 3 relés isvestys (,,Run”
(veikia), ..,Fault” (triktis), ,Ready” (paruostal).

Zr. parametry aprasymus skyriuje Lent. T Paleisties vedlys.
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Standartiné I/0 ploksté
Gnybtas |__steb. | Apibidinimas
_rk— 1] 1 || +10 vref | | Standartinis iSvadas| | |
) Tl A vieta: PID nut
potenciometrag \ PR vieta: nuts.
1-10 kQ | _| 2 AIl+ 1+ analoginis jvadas tagkas (nuor.)
| B vieta: Nuor. daznis
Dvilaidis siystuvas 3 AIl- 1- analoginis jvadas grlulrgavt)ytasm nustatymas:
Faktiné - _ 1 4 A2+ 2+ analoginis jvadas| | PID atsakas
verte (faktine ver_té)
(numatytasis nustatymas:
EEE 5 AI2- 2- analoginis jvadas | | 4-20 mA)
|
1= (Io_)4__2_0_mf: - ::: - 6 | 24 V i8. ® | |24 V pagalbiné jtampa | | |
| . [ -I 7 | | GND ® | |1vadq/ i$vady jzeminimas | | |
| - e
Ll -I 8 | | DI1 | | 1 skaitmeninis jvadas | Pa\llgias?i'priekine eiga (PID valdiklis) |
| IS v - T
R AUIREEEEEEE { o |[ D12 | |2 skaitmeninis jvadas | [ I8oriné triktis |
o7 -I 10 | | DI3 | |3 skaitmeninis jvadas | | Trikties atstatymas |
| 11 | | CM ® | |Bendrasis i¢jimas DI1-DI6 | | |
e .| 12 | | 24V is. o | |24V pagalbiné jtampa | | |
A r---- ‘I 13 | | GND ® | |Ivadu_/ i$vady {zeminimas | | |
i e : . o B vieta: Paleisti priekine eiga
F-—-- ——— === = ] sKaltmeninis |[vadas 7ni
: - . 14 DI4 4 skait d (nuor daznis P3.3.1.6)
1 - s 1
p---v" —--t----{ 15 || DI5 | [5 skaitmeninis jvadas | | 1 i§ anksto nustatytas daznis |
5_ T [ _I 16 | | DI6 | | 6 skaitmeninis jvadas | | Valdymo vieta A / B pasirinkimas |
1 1
! 17 CM L Bendrasis {¢jimas DI1-DI6
' PSS 1 o x
v “oro---1 18 || AO1+ 1+ analoginis iSvadas I8einandios sroves daznis
Lo mA ,' ! (0-20 mA)
Seofi-d---- 4 19 AO1-/GND ® | | 1- analoginis iSvadas
! 1
, 1
! ! . 24\ pagalbiné
H | 30 +24 Vin jeinanti jtampa
1 1
: ' — -
| A RS485 Nuosekliojo rysio
5 | :‘“ag'sf(rl? &, ntiglama Modbus RTU
! X B RS485 magistraree teigama
1 1
E VYKDYMAS ! 21 RO1/1 NC / 1 relés i$éjimas
' :— ----- 22 RO1/2 CM VYKDYMAS
@ ------- 23 | [ RO1/3 NO —
! 1
E ! 24 | | RO2/1 NC jz relés igejimas
\ TRIKTIS | I 25 R02/2 CM TRIKTIS
1
- @ -------- 26 | | RO2/3 NO —
28 TIi+ Termistoriaus *
29 TI1- jvadas )
32 RO3/2 CM |3 relés igéjimas PARUOSTA ok
33 RO3/3 NO L

Pav. é: PID valdymo programos numatytosios valdymo jungtys

* = prieinama tik su ,VACON® 100 X".
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** = VACON® 100 X" DIP jungiklio konfigiracijas zr. ,VACON® 100 X" montavimo vadove.

<) G
S)
ol
o Sl |
n ® AR
= (S)
Sl DIO*
S)

GNI

ST O T T T
DODDD

Pav. 7: DIP jungiklis

A. Sk. jvadai
B. Nejzemintas

Lent. 5: M1.1 Vedliai

Parametras in. . Apibudinimas

0 = Neaktyvinta
1 = aktyvinti

1.1.1 pal. vedlys 0 1 0 1170 Parinktis . Activate”

(aktyvinti) paleidzia
paleisties vedlj (zr. 1.3
Pirmasis paleidimas).

Parinktis ., Activate”
(aktyvinti) paleidzia
gaisro rezima (zr. 2.6
Gaisro reZimo vedlys).

1.1.2 Gaisro rez. vedlys 0 1 0 1672
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Lent. 6: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

0 = standart.

1.2 1= SVOK (angl. HVAC])
2 = PID vald.

@ pr- 0 4 2 212 3 = Keliu siurbliy (vieno

inverterio) sistema
4 = Keliy siurbliy (keliu
inverteriu) sistema

13 Ma2|au5|vas. nustat. 0.00 P14 Hy 0.0 101 MaZ|au5|a§ priimamas
daznis nustat. daznis.

14 D|d2|au5|vag nustat. P13 3200 Hy 50.0/ 102 D|dZ|au5|avs Prnmamas
daznis 60.0 nustat. daznis.

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
1.5 1 greitéjimo laikas 0.1 3000.0 sek. 5.0 103  |daznis padidéja nuo
nulinio iki didZiausio
daznio.

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
dazZnis sumaZzéja nuo
didziausio iki nulinio.

1.6 1 letéjimo trukme 0.1 3000.0 sek. 5.0 104

Didziausia variklio
1.7 Variklio srovés riba IH*0.1 IS A skiriasi 107 srové i$ daznio keitik-
lio.

0 = asinchroninis
variklis

1.8 var.tipas 0 2 0 650 1 = nuolatinio magneto
variklis

2 = magnetinés varzos
variklis

Sia verte Un rasite
variklio pavadinimo

ploksteléje.
1.9 Variktio nominalioji | i iogi | skiriasi |V skiriasi | 110 |PASTABAI
Itampa
Suzinokite, ar varikliui
naudojamas sujungi-
mas yra , Trikampis”
ar . Zvaigzde”.
Variklio nominalusis 50.0 / Sia verte fn rasite
1.10 . 8.0 320.0 Hz 111 variklio pavadinimo
daznis 60.0

ploksteléje.
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Lent. 6: M1 spartusis nustatymas

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas

Sia verte nn rasite
skiriasi 112 |variklio pavadinimo
ploksteléje.

111 Variklio no.njlnalu5|s 2% 19200 sU_k./
greitis min.

Sia verte In rasite
IH*0.1 IS A skiriasi 113  |variklio pavadinimo
ploksteléje.

Variklio nominalioji

1.12 .
srove

Sia verte rasite variklio
0.30 1.00 skiriasi 120 |pavadinimo plokste-
Léje.

Variklio Cos Phi

113 (galios koeficientas)

Daznio keitiklis iesko
minimalios variklio
srovés, kad galéty tau-
pyti energija ir suma-
zinti variklio veikimo
triukdma. Sia funkcija
0 1 0 666  |naudokite, pavyzdzZiui,
ventiliatoriaus ir siur-
blio procesams.

Energijos optimizavi-
mas

1.14

0 = iSjungtas
1 =jjungtas

Identifikavimo proce-
dira apskaiciuoja arba
iSmatuoja variklio
parametrus, kurie yra
batini siekiant uztikrinti
gera variklio ir greicio
valdyma.

1.15 Identifikacija 0 2 0 631
0 = veiksmo néra
1 = sustojus
2 = sukantis

Pries identifikavimo
proceddra turite nusta-
tyti variklio parametrus
nuo tipo plokstelés.

0 = kreives (pjaklinis)
1.16 pal. funkcija 0 1 0 505 |signalas

1 =jsibégéjimo uzve-
dimo signalas
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Lent. 6: M1 spartusis nustatymas

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

0 = jsibégéjimo signa-

1.17 Stabd. funkcija 0 1 0 506 las
1 = kreivés (pjaklinis)
signalas

1.18 aut. atkar. 0 1 0 731 0 = iSjungtas
1 =jjungtas

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = triktis (sustabdy-

0 3 2 701 mas pagal sustabdymo
rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)

Atsakas j iSorine

119 klaida

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = jspéjimas + nusta-

tytasis jspéjimo daznis

(P3.9.1.13)

Atsakas.j igmo Al 0 5 0 700 3=j§péjirngs+anks—
triktj tesnis daznis

4 = triktis (sustabdy-

mas pagal sustabdymo

rezima)

5 = triktis (sustabdy-

mas iSnaudojant vidine

inercija)

1.20

Nuotolinés valdymo
vietos (paleidimo /
sustabdymo) pasirinki-
mas).

1.21 Nuot. vald. vieta 0 1 0 172

0 = lvadu / igvadu (I/0)
valdymas

1 =, Fieldbus” valdy-
mas
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Lent. 6: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

Nuor. daZnio pasirinki-
mas, kai valdymo vieta
yra jvady / ivady
plokste.

0 = kompiuteris
1=101i$ anksto nustaty-
tas daznis

2 = klaviatiros
komanda

3 =, Fieldbus” magist-
rale

4=Al

5=AI2

oy 6=AI1+AI2
Ivady / iSvady kont- 7 = PID komanda

1.22 rolinés nuorodos A 1 20 6 117

pasirinkimas 8 = variklio potencio-

metras

11 =1 bloko isv.
12 = 2 bloko isv.
13 = 3 bloko i3v.
14 = 4 bloko iSv.
15 = 5 bloko iv.
16 = 6 bloko iSv.
17 =7 bloko isv.
18 = 8 bloko isv.
19 = 9 bloko idv.
20 = 10 bloko i$v.

Programa, kuria nusta-
tote naudodami para-
metra 1.2 pateikia
numatytasias vertes.

Klaviatdros valdymo Zr.P1.22.
1.23 komandos pasirinki- 1 20 1 121
mas
.Fieldbus” magistra- Zr. P1.22.
1.24 lés valdymo nuoro- 1 20 2 122

dos pasirinkimas

1.25 Al1 signalo diap. 0 1 0 379 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26 Al2 signalo diap. 0 1 1 390 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 RO1 Function 0 73 2 11001 |Zr.P3.5.3.2.1

1.28 RO2 funkcija 0 73 3 11004 |Zr. P3.5.3.2.1
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Lent. 6: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. . Apibudinimas
1.29 RO3 funkcija 0 73 1 11007 |Zr. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 funkcija 0 31 2 10050 |Zr. P3.5.4.1.1
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Lent. 7: M1.33 PID valdymas

Parametras in. Apibadinimas
Jei parametro verté yra
nustatyta j 100 %,
. o paklaidos vertés poky-
1.33.1 PID gavimas 0.00 100.00 %o 100.00 118 tis 10 % nulems valdik-
lio iSvesties pasikei-
tima 10 %.
Jei Sio parametro verté
yra nustatyta j 1,00
PID intearaciios lai- sek., paklaidos vertés
1.33.2 graci 0.00 600.00 sek. 1.00 119 | pokytis 10 % nulems
kas AN ; .
valdiklio iSvesties pasi-
keitima 10,00 %. per
sekunde
Jei Sio parametro verteé
yra nustatyta j 1,00
PID diferenciiavimo sek., paklaidos vertés
1.33.3 enct) 0.00 100.00 sek. 0.00 1132 [pokytis 10 % per 1,00
laikas S
sek. nulems valdiklio
iSvesties pasikeitima
10,00 %.
proceso vienetu pasi- Pasirinkite eigos prie-
1.33.4 rinkimas ! 4 1 1036 taisa. Zr. P3.13.1.4
roceso vienetu proceso vieneto verte,
1.33.5 pminimali verte skiriasi | skiriasi skiriasi 1033 | kuriyra tokia pati, kaip
0 % PID atsako signalo.
proceso vieneto verte,
Proceso vienetu S . S kuri yra tokia pati, kaip
1.33.6 maksimali verte skiriasi | skiriasi skiriasi 1034 100 % PID atsako sig-
nalo.
133.7 1 atsgkp s.altlnlo 0 30 2 334 Zr.P3.13.3.3
pasirinkimas
133.8 v1 n-ugtatytc?J(.) talsko 0 32 1 332 Zr.P3.13.2.6
Saltinio pasirinkimas
1.33.9 | "Klaviatdros nusta- | (i | oiriasi | skiriasi 0 167
tytasis taskas
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Lent. 7: M1.33 PID valdymas

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

Jeigu iSvesties signalo
daznis uz Sia ribine
reikSme blna mazes-
nis ilgiau nei para-

SP1 miego rezimo 0.0 320.0 Hz 0.0 1016 |Melru .Miego rezimo
daznio riba atidéjimas” nurodyta
trukme, daznio keitiklis
pradeda veikti miego

rezimu.
0 = nenaudojamas

1.33.10

Minimalus laiko tarpas,
kurj daznis turi islikti
Zemesnis nei persijun-
0 3000 sek. 0 1017 |gimo j miego rezima
riba iki daznio keitiklio
sustabdymo.

0 = nenaudojamas

SP1 miego rezimo

1.33.11 atidéjimas

PID1 atsako stebéjimo
pazadinimo verte. 1
pazadinimo lygiui nau-
dojami pasirinkti eigos
prietaisai.

0 = nenaudojamas

1.33.12 | SP1 pazadinimo lygis | skiriasi | skiriasi | skiriasi | skiriasi 1018

IS anksto nustatytas
1is ankstovngstaty— P13 P14 Hy 10.0 105 dazpls, kL.Jrlllp_asm.enka

tas daznis skaitmeniné jvestis
DI5.

1.33.12

1.4.3 KELIU SIURBLIU (VIENO INVERTERIO) PROGRAMA

Keliu siurbliu (vieno inverterio) programa galite naudoti programose, kuriose 1 inverteris
valdo sistema, turincia daugiausiai 8 lygiagreciai veikiancius variklius, pavyzdziui, siurblius,
ventiliatorius arba kompresorius. Pagal numatytuosius nustatymus keliy siurbliy (vieno
inverterio) programa yra sukonfigiruota 3 lygiagreciai veikiantiems varikliams.

daznio keitiklis prijungtas prie vieno is varikliu, kuris tampa reguliuojanciu varikliu. Vidinis
daznio keitiklio PID valdiklis valdo reguliuojancio variklio greitj ir relés iSvestimis duoda
valdymo signalus, paleidZiancius arba sustabdancius pagalbinius variklius. ISoriniai
kontaktoriai (jungiklis) prijungia iSorinius variklius prie maitinimo tinklo.

Galite valdyti proceso kintamuosius, slégj, pavyzdziui, kontroliuodami reguliuojancio variklio
greitj ir nustatydami veikianciu varikliu skaiciu.

Zr. parametru apradymus skyriuje 10 Parametry aprasymai.
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3 ~
Paleidimas / [
sustabdymas

 S—

) ) D)) E=
M1 M2 M3
M1
>
M2
—> S —>
M3
>

Pav. 8: Keliy siurbliy (vieno inverterio] konfigdracija

Automatinio perjungimo funkcija [paleidimo eilés pakeitimas) uztikrina tolygesnj sistemos
varikliy nusidévéjima. Automatinio perjungimo funkcija stebi veikimo valandu skaiciu ir
nustato kiekvieno variklio paleidimo tvarka. Variklis, kurio veikimo valandy skaicius yra
maziausias, paleidziamas pirmiausiai, o variklis, kurio veikimo valanduy skaicius didziausias,
paleidZziamas véliausiai. Galite sukonfiglruoti automatinj paleidimo perjungima remdamiesi
daznio keitiklio vidinio realaus laiko laikrodzio (reikalinga RTC baterija) nustatytu
automatinio perjungimo intervalu.

Automatinj perjungima galima sukonfiguruoti visiems sistemos varikliams arba tik
pagalbiniams varikliams.
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%
M3

M1 M2

Pav. 9: Valdymo schema, kurioje automatinis perjungimas sukonfigiruojamas tik pagalbiniams
varikliams.

K1 K1i.1 K2 | K2.1 K2 | K3.1

Pav. 10: Valdymo schema, kurioje automatinis perjungimas sukonfigiruojamas visiems
pagalbiniams varikliams.

Galite naudoti 2 valdymo vietas. Naudodami DI6, pasirinkite valdymo vieta. Naudodami DI6,
pasirinkite A arba B valdymo vieta. Kai A valdymo vieta yra aktyvi, DI1 duoda paleidimo ir
sustabdymo komandas, o PID valdiklis pateikia daznio nuoroda. Kai B valdymo vieta yra
aktyvi, DI4 duoda paleidimo ir sustabdymo komandas, o Al1 valdiklis pateikia daznio nuoroda.
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Visas daznio keitiklio iSvestis visose programose galite lengvai sukonfiglruoti. Pagrindinéje
jvady / isvady plokstéje yra 1 analoginé isvestis (iSvesties daznis) ir 3 relés iSvestys (,Run”
(veikia), .Fault” (triktis), .Ready” [paruostal).
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Standartiné I/0 ploksté
Gnybtas | _steb. | Apibidinimas
"k_ ‘l_l 1 | | +10 Vref | | Itampa uZzduodiai | | |
Nuor. r‘— -
potenciometrag \ S A vieta: nenaudojama
1-10 KQ | _ 2 All+ 1+ analoginis jvadas B vieta: nuor. daznis
L (numatytasis
Dvilaidis siystuvas 3 All- 1- analoginis jvadas nustatymas: 0-10 V)
T _ A2+ e PID atsakas
ar;C. e 7| -__ ] 4 2+ analoginis jvadas (faktine verté)
verte (numatytasis
T 5 AI2- 2- analoginis jvadas nustatymas: -20 mA)
|
1= f‘i"ffo_m_’*: - ::: - 6 | 24Vidv. @ | |24 V pagalbine jtampa | | |
: . [ _I 7 | | GND ® | |1vadq/ iSvady jzeminimas | | |
U _I 8 | | DI1 | | 1 skaitmeninis jvadas | A vieta: paleisti priekine
| P 0
RS EEE 1 9 || b2 | |2 skaitmeninis ivadas | [ S iaun oo 53 3.3.6) |
Lol -I 10 | | DI3 | |3 skaitmeninis jvadas | |C0ntr0| place A/B selection |
| 11 | | CM ® | |Bendrasis i¢jimas DI1-DI6 | | |
. T 12| 24visv. @ | 24 v pagalbine jtampa | | |
. r---- -I 13 | | GND ® | |Ivadq/ ivady jzeminimas | | |
1 P 1
AR S 14 | | DI4 4 skaitmeninis jvadas | | 1 variklio blokavimas
1 1
E.___’/ ---E------I 15 | | DI5 | |55kaitmeninis jvadas | |2 variklio blokavimas |
E----’/ --—:--———-I 16 | | DI6 | |6 skaitmeninis jvadas | |3 variklio blokavimas |
1 1
! 17 CM ® Bendrasis {¢jimas DI1-DI6 |
' PSS 1
— mA\\n_ T ‘I 18 | AOCT+ 1+ analoginis isvadas | | 1«ainangios sroves daznis
N P (numatytasis nustatymas:
' Seoef ok 19 AO1-/GND ® | |1- analoginis i$vadas 0-20 mA)
. 1
1 1
| | 24V
! 30 +24 Vin pagalbiné jeinanti jtahipa
1 1
. N KI 3
| | A_| [[Rsass N aorebiiL Rgama odbue RTG
| N kT
' X B RS485 madistrale. teigiama
1 1
! 21 RO1/1 NC / o 1 variklio valdymas
A1 lA2 koo 22 RO1/2 CM 1 relés iséjimas| (,Multi-Pump®
fommm-- D--_-: ....... 23 RO1/3 NO K2 kontaktas)
! 1
' ! 24 RO2/1 NC j 2 variklio valdymas
! [ 25 2 relés iSéjimas| | (,Multi-Pump®
AL A2 RO2/2 M K2 kontakt
| ontaktas
oo Dr ------ 26 | | RO2/3 NO — )
1
1
! | 28 || TIi+ " Termistoriaus »
; l 29 | [ Tui- | ladas )
1
! Lo___1 32 RO3/2 CM v 3 variklio valdymas
LAl A2 / L 3reles iSejimas; | ¢ Multi-Pump" *x)
R B ey 33 RO3/3 NO . K2 kontaktas)

Pav. 11: Numatytosios keliy siurbliy (vieno inverterio] programos valdymo jungtys

* = prieinama tik s

u ..VACON® 100 X".
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** = VACON® 100 X" DIP jungiklio konfigiracijas zr. ,VACON® 100 X" montavimo vadove.

<) G
S)
ol
o Sl |
n ® AR
= (S)
Sl DIO*
S)

GNI

ST O T T T
DODDD

Pav. 12: DIP jungiklis

A. Sk. jvadai
B. Nejzemintas

Lent. 8: M1.1 Vedliai

Parametras in. . Apibudinimas

0 = Neaktyvinta
1 = aktyvinti

1.1.1 pal. vedlys 0 1 0 1170 Parinktis . Activate”

(aktyvinti) paleidzia
paleisties vedlj (zr. 1.3
Pirmasis paleidimas).

Parinktis ., Activate”
(aktyvinti) paleidzia
gaisro rezima (zr. 2.6
Gaisro reZimo vedlys).

1.1.2 Gaisro rez. vedlys 0 1 0 1672
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Lent. 9: M1 spartusis nustatymas

Parametras

pr.

212

Apibudinimas

0 = standart.

1= SVOK (angl. HVAC)
2 = PID vald.

3 = Keliu siurbliy (vieno
inverterio) sistema

4 = Keliu siurbliu (keliy
inverteriu) sistema

Maziausias nustat.
daznis

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Maziausias priimamas
nustat. daznis.

Didziausias nustat.
daznis

P1.3

320.0

Hz

50.0/
60.0

102

DidZiausias priimamas
nustat. daznis.

1 greitéjimo laikas

0.1

3000.0

sek.

5.0

103

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
daznis padidéja nuo
nulinio iki didZiausio
daznio.

1 létéjimo trukme

0.1

3000.0

sek.

5.0

104

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
dazZnis sumaZzéja nuo
didziausio iki nulinio.

Variklio srovés riba

[H*0.1

skiriasi

107

Didziausia variklio
srové i$ daznio keitik-
lio.

var.tipas

650

0 = asinchroninis
variklis

1 = nuolatinio magneto
variklis

2 = magnetinés varzos
variklis

Variklio nominalioji
itampa

skiriasi

skiriasi

skiriasi

110

Sia verte Un rasite
variklio pavadinimo
ploksteléje.

PASTABA!

Suzinokite, ar varikliui
naudojamas sujungi-
mas yra , Trikampis”
ar . Zvaigzde”.

1.10

Variklio nominalusis
daznis

8.0

320.0

Hz

50.0/
60.0

1

Sia verte fn rasite
variklio pavadinimo
ploksteléje.
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Lent. 9: M1 spartusis nustatymas

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas

Sia verte nn rasite
skiriasi 112 |variklio pavadinimo
ploksteléje.

111 Variklio no.njlnalu5|s 2% 19200 sU_k./
greitis min.

Sia verte In rasite
IH*0.1 IS A skiriasi 113  |variklio pavadinimo
ploksteléje.

Variklio nominalioji

1.12 .
srove

Sia verte rasite variklio
0.30 1.00 skiriasi 120 |pavadinimo plokste-
Léje.

Variklio Cos Phi

113 (galios koeficientas)

Daznio keitiklis iesko
minimalios variklio
srovés, kad galéty tau-
pyti energija ir suma-
zinti variklio veikimo
triukdma. Sia funkcija
0 1 0 666  |naudokite, pavyzdzZiui,
ventiliatoriaus ir siur-
blio procesams.

Energijos optimizavi-
mas

1.14

0 = iSjungtas
1 =jjungtas

Identifikavimo proce-
dira apskaiciuoja arba
iSmatuoja variklio
parametrus, kurie yra
batini siekiant uztikrinti
gera variklio ir greicio
valdyma.

1.15 Identifikacija 0 2 0 631
0 = veiksmo néra
1 = sustojus
2 = sukantis

Pries identifikavimo
proceddra turite nusta-
tyti variklio parametrus
nuo tipo plokstelés.

0 = kreives (pjaklinis)
1.16 pal. funkcija 0 1 0 505 |signalas

1 =jsibégéjimo uzve-
dimo signalas

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS VACON - 39

Lent. 9: M1 spartusis nustatymas

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

0 = jsibégéjimo signa-

1.17 Stabd. funkcija 0 1 0 506 las
1 = kreivés (pjaklinis)
signalas

1.18 aut. atkar. 0 1 0 731 0 = iSjungtas
1 =jjungtas

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = triktis (sustabdy-

0 3 2 701 mas pagal sustabdymo
rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)

Atsakas j iSorine

119 klaida

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = jspéjimas + nusta-

tytasis jspéjimo daznis

(P3.9.1.13)

Atsakas.j igmo Al 0 5 0 700 3=j§péjirngs+anks—
triktj tesnis daznis

4 = triktis (sustabdy-

mas pagal sustabdymo

rezima)

5 = triktis (sustabdy-

mas iSnaudojant vidine

inercija)

1.20

Nuotolinés valdymo
vietos (paleidimo /
sustabdymo) pasirinki-
mas).

1.21 Nuot. vald. vieta 0 1 0 172

0 = lvadu / igvadu (I/0)
valdymas

1 =, Fieldbus” valdy-
mas
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Lent. 9: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

Nuor. daZnio pasirinki-
mas, kai valdymo vieta
yra jvady / ivady
plokste.

0 = kompiuteris
1=101i$ anksto nustaty-
tas daznis

2 = klaviatiros
komanda

3 =, Fieldbus” magist-
rale

4=Al

5=AI2

oy 6=AI1+AI2
Ivady / iSvady kont- 7 = PID komanda

1.22 rolinés nuorodos A 1 20 6 117

pasirinkimas 8 = variklio potencio-

metras

11 =1 bloko isv.
12 = 2 bloko isv.
13 = 3 bloko i3v.
14 = 4 bloko iSv.
15 = 5 bloko iv.
16 = 6 bloko iSv.
17 =7 bloko isv.
18 = 8 bloko isv.
19 = 9 bloko idv.
20 = 10 bloko i$v.

Programa, kuria nusta-
tote naudodami para-
metra 1.2 pateikia
numatytasias vertes.

Klaviatdros valdymo Zr.P1.22.
1.23 komandos pasirinki- 1 20 1 121
mas
.Fieldbus” magistra- Zr. P1.22.
1.24 lés valdymo nuoro- 1 20 2 122

dos pasirinkimas

1.25 Al1 signalo diap. 0 1 0 379 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26 Al2 signalo diap. 0 1 1 390 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 RO1 Function 0 73 2 11001 |Zr.P3.5.3.2.1

1.28 RO2 funkcija 0 73 3 11004 |Zr. P3.5.3.2.1
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Lent. 9: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. . Apibudinimas
1.29 RO3 funkcija 0 73 1 11007 |Zr. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 funkcija 0 31 2 10050 |Zr. P3.5.4.1.1
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Lent. 10: M1.34 Keliy siurbliu [vieno inverterio) sistema

Parametras Vienetas Apibudinimas
Jei parametro
verté yra nustatyta
i 100 %, paklaidos
1.34.1 PID gavimas 0.00 100.00 % 100.00 118 vertés pokytis 10 %
nulems valdiklio
iSvesties pasikei-
tima 10 %.
Jei Sio parametro
verté yra nustatyta
i 1,00 sek., paklai-
1342 | PP integracijos 0.00 600.00 sek. | 1.00 119  [998 vertes pokytis
laikas 10 % nulems val-
diklio iSvesties
pasikeitima 10,00
%. per sekunde
Jei Sio parametro
verté yra nustatyta
i 1,00 sek., paklai-
PID diferencija- dos vertés pokytis
1.34.3 vimo Laikas 0.00 100.00 sek. 0.00 1132 10 % per 1,00 sek.
nulems valdiklio
iSvesties pasikei-
tima 10,00 %.
Foceso vienetu Pasirinkite eigos
1.34.4 P asirinkimas ’ 1 A 1 1036 prietaisa. Zr.
P P3.13.1.4
proceso vieneto
proceso vienety . S . verté, kuri yra tokia
1.34.5 minimali verta skiriasi skiriasi skiriasi 1033 pati, kaip 0 % PID
atsako signalo.
proceso vieneto
134.6 Proceso vienetu Kiriasi Kiriasi Kiriasi 1034 verte, kuri yra tokia
o maksimali verté sKirias sKiras sKiras pati, kaip 100 %
PID atsako signalo.
134.7 1 atsgkp s.alt|n|o 0 30 2 334 Zr.P3.13.3.3
pasirinkimas
1 nustatytojo Zr.P3.13.2.6
1.34.8 tasko Saltinio 0 32 1 332
pasirinkimas
1 klaviatdros
1.34.9 nustatytasis tas- skiriasi skiriasi skiriasi 0 167
kas
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Lent. 10: M1.34 Keliy siurbliu [vieno inverterio) sistema

Parametras in. Vienetas

Apibudinimas

SP1 miego
1.34.10 rezimo daznio 0.0 320.0 Hz 0.0 1016
riba

Jeigu iSvesties sig-
nalo daznis uZ Sia
ribine reikSme
blna mazesnis
ilgiau nei para-
metru ,Miego
rezimo atidéjimas”
nurodyta trukme,
daznio keitiklis
pradeda veikti
miego rezimu.

0 = nenaudojamas

SP1 miego
1.34.11 rezimo atidéji- 0 3000 sek. 0 1017
mas

Minimalus laiko
tarpas, kurj daznis
turi iSlikti Zemesnis
nei persijungimo j
miego reZima riba
iki daznio keitiklio
sustabdymo.

0 = nenaudojamas

SP1 pazadinimo

1.34.12 .
lygis

skiriasi skiriasi skiriasi | skiriasi 1018

PID1 atsako stebé-
jimo pazadinimo
verté. 1 pazadinimo
lygiui naudojami
pasirinkti eigos
prietaisai.

0 = nenaudojamas

Keliy siurbliy

1.34.13 v
rez.

0 2 0 1785

Parenkamas keliu
siurbliu rez.

0= vienas daznio
keit.
1= .Multi-Follo-
wer”
2 =, Multi-Mas-
ter™”

1.34.14 | Siurbliu skaicius 1 8 1 1001

Bendras skaicius

varikliu (siurbliu /
ventiliatoriu), nau-
dojamy keliu siur-
bliy sistemoje.
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Lent. 10: M1.34 Keliy siurbliu [vieno inverterio) sistema

1.34.15

Parametras

Siurblio blok.

Vienetas

1032

Apibudinimas

Bloky jjungimas /
iSjungimas. Blokai
nurodo sistemai, ar
variklis yra prijung-
tas, ar ne.

0 =iSjungtas
1 =jjungtas

1.34.16

Aut. pakeit.

1027

ISjungiama / jjun-
giama varikliu
paleidimo eilés
tvarkos ir prioriteto
rotacija.

0 = iSjungtas

1 =jj. (intervalas)
2 = jj. (Siokiadie-
niai)

1.34.17

Automatiskai
perjungtas
siurblys

1028

0 = pagalbinis
siurblys
1 = visi siurbliai

1.34.18

Automatinio per-
jungimo interva-
las

0.0

3000.0

48.0

1029

Kai naudojamas Sio
parametro nustaty-
tas laikas, palei-
dziama automatinio
perjungimo funk-
cija. Taciau auto-
matinis perjungi-
mas paleidziamas
tik, jei galia yra
mazesneé uz
P1.34.21ir P1.34.22
parametruy nuro-

dyta lygi.

1.34.19

Automatinio per-
jungimo dienos

127

15904

Diapazonas

B0 = sekmadienis
B1 = pirmadienis
B2 = antradienis
B3 = treciadienis
B4 = ketvirtadienis
B5 = penktadienis
Bé6 = Sestadienis
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Lent. 10: M1.34 Keliy siurbliu [vieno inverterio) sistema

Parametras in. Vienetas

Apibudinimas

Automatinio per-
1.34.20 jungimo dienos 00:00:00 23:59:59 laikas
laikas

15905

Diapazonas:
00:00:00-23:59:59

Automatinis
1.34.21 pakeitimas: Daz- 0.00 P3.3.1.2 Hz
nio riba

25:00

1031

134,22 | Automatinis 1 6
pakeitimas: riba

1030

Sie parametrai
nustato lygj,
Zemiau kurio nau-
dojama galia turi
bati islaikoma, kad
galétu vykti auto-
matinis perjungi-
mas.

dazZniojuostos

1.34.23 plotis

0 100 %

10

1097

Nustatytojo tasko
procentiné
iSraiska. Pavyz-
dziui,

Nust. taskas =5
bar.

dazniojuostos plo-
tis=10%

Kai atsako verteé
siekia 4,5-5,5 bar.,
variklis lieka pri-
jungtas.

dazniojuost. plo-

1.34.24 .. . 0 3600 sek.
cio atid.

10

1098

Kai atsakas iSeina
uz dazniojuos plo-
¢io ribu, turi praeiti
Sis nustatytas lai-
kotarpis, iki kol
siurbliai bus pride-
dami arba Sali-
nami.

1.34.25 1 siurblio blok.

.DigIN
Slot0.

426

OPEN = neaktyvus
CLOSED = aktyvus

1.34.26 2 siurblio blok.

.DigIN
Slot0.

427

Zr.1.34.25

1.34.27 3 siurblio blok.

.DigIN
Slot0.

428

Zr.1.34.25

1.34.28 4 siurblio blok.

.DigIN
Slot0.

429

Zr. 1.34.25
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Lent. 10: M1.34 Keliy siurbliu [vieno inverterio) sistema

Parametras in. Vienetas Apibudinimas

.DigIN Zr.1.34.25
1.34.29 | 5 siurblio blok. Slot0. 430
e
.DigIN Zr.1.34.25
1.34.30 | 6 siurblio blok. Slot0. 486
1"
.DigIN Zr.1.34.25
1.34.31 | 7 siurblio blok. Slot0. 487
1"
.DigIN Zr.1.34.25
1.34.32 | 8siurblio blok. Slot0. 488
e

1.4.4 KELIU SIURBLIU (KELIU INVERTERIU) PROGRAMA

Keliu siurbliy (keliy inverteriy) programa galite naudoti sistemoje, kurioje yra maks. 8
lygiagreciai veikiantys skirtingu greiciu varikliai, pavyzdziui, siurbliai, ventiliatoriai arba
kompresoriai. Pagal numatytuosius nustatymus keliu siurbliu (keliu inverteriu) programa yra
sukonfiglruota 3 lygiagreciai veikiantiems varikliams.

Zr. parametry aprasymus skyriuje 10 Parametry aprasymai.

Keliu siurbliu (keliu inverteriu) sistemos perdavimo eksploatuoti Zymimasis sarasas
pateikiamas 10.716.1 Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos perdavimo eksploatuoti Zymimasis
sgrasas.

Kiekvienas variklis turi daznio keitiklj, kuris kontroliuoja ta taikoma variklj. Sistemos daznio
keitikliai palaiko rysj vienas su kity ,Modbus RTU" rysiu.
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3N

Paleidimas /D D

sustabdymas

| | | FB_ ||

= S e
.-3 o) 2= )| ES

M1 M2 M3

—

9B QB Q3
|

Pav. 13: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] konfigiracija

Galite valdyti proceso kintamuosius, slégj, pavyzdziui, kontroliuodami reguliuojancio variklio
greitj ir nustatydami veikianciu varikliu skaiciu. Vidinis reguliuojancio variklio daznio keitiklio
PID valdiklis kontroliuoja greitj, varikliu paleidima ir sustabdyma.

Sistemos veikimas yra nurodomas pasirinktu veikimo rezimu. ,Multi-Follower™ reZimu
pagalbiniai varikliai vadovaujasi reguliuojancio variklio greiciu.

1 siurblys kontroliuoja, o 2 ir 3 siurbliai vadovaujasi 1 siurblio greiciu, kaip vaizduoja A kreive.
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aps./min.

maks. d

min. d.

Pav. 14: Valdymas ., Multi-Follower " reZimu

Toliau esanciame paveikslélyje pateiktas ..Multi-Master™” rezimo pavyzdys, kai reguliuojantis
variklis uzfiksuoja pastovu gamybos greitj B paleidus kita variklj. A kreivés vaizduoja siurbliy
reguliavima.

aps./min. B

maks.

min. d

) o t
98 48 28
— —
P1 P2 P3

Pav. 15: Valdymas .. Multi-Master " reZimu

Automatinio perjungimo funkcija (paleidimo eilés pakeitimas) uztikrina tolygesnj sistemos
varikliu nusidévéjima. Automatinio perjungimo funkcija stebi veikimo valandu skaiciy ir
nustato kiekvieno variklio paleidimo tvarka. Variklis, kurio veikimo valandu skaicius yra
maziausias, paleidziamas pirmiausiai, o variklis, kurio veikimo valandu skaicius didZiausias,
paleidZziamas véliausiai. Galite sukonfigiruoti automatinj paleidimo perjungima remdamiesi
daznio keitiklio vidinio realaus laiko laikrodzio (reikalinga RTC baterija) nustatytu
automatinio perjungimo intervalu.
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9

Dvilaidis daviklis

Faktiné verté -

1 gnybtq B kituose
dazniy keitikliuose

(0) 0-20 mA| -
|
-
v
: -
NP
- k-
\ 1
| . !
Lo
. 1
: |
\ - =~ 1
: /, \\—-L_
E CmA
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. 1
| 1
: 1
\ 1
' 1
: |
: 1
: I :
D b
I i |
N '
' v X
' " VYKDYMALS_
: i X
: :F"@----:--_
| " !
\J :: !
Lanybta 1 |
A kituose 1! TRIKTIS L _
dazniy |,
keitikliuose ! - X )-=-=--
Y

Standartiné I/0 ploksteé

Gnybtas [ steb. | Apibidinimas

| 1 || +10V,, | | Itampa uZzduotiai || |
2 All+ 1+ analoginis jvadas| | Nenaudojama pagal
numatytuosius nustatymus
(numatytasis nustatymas:
3 All- 1- analoginis jvadas | |0-10 V)
4 Al2+ 2+ analoginis {vadas| | pID atsakas (faktiné verte)
(numatytasis nustatymas:
o 4-20mA)
5 AI2- 2- analoginis jvadas
6 | 24 V., @ | |24 V pagalbiné jtampa | | |
7 | | GND @ | |1vadq/ iSvady jzeminimas | | |
1 8 || DIt | |1 skaitmeninis jvadas | | Paleisti tiesiogine eiga |
19 |[D2 | |2 skaitmeninis jvadas | [ FroRoiinm asngy o ¢ |
'I 10 | | DI3 | | 3 skaitmeninis jvadas | | (ftI\dD—nSl;fE\asiﬁhaoqu)da:IrSPZ Klaviatira) |
| 11 | | CM | |Bendrasis i¢jimas DI1-DI6 || |
[12][24v, @ | [24 v pagalbine jtampa | | |
'I 13 | | GND o | |1vadq/i§vadqiieminimas | | |
4 14 D14 4 skaitmeninis jvadas Trikties atstatymas
—| 15 | | DI5 | |5 skaitmeninis jvadas | | (saitlfdr_bgonébrlacfk.jidar, = yra) |
—| 16 | | DI6 | |65kaitmeninis jvadas | | iSor. triktis |
17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI6
1+ analoginis iSvadas . . .. . . .
1 18 | AO1+ 9 ISeinancios srovés daznis
(0-20 mA)
1 19 AO1- [ ] 1- analoginis iSvadas
24 V pagalbinis
30 +24V, jvesties jtampa
A RS485 Nuosekliojo rysio magistrale, RysSys is dazniy keitiklio
YT dagnlq keltukll[L
- B RS485 yelijgisaenl'(\go‘]o rySio magistralé, é,,MOd bus RTU“)
21 | | RO1/1 NC 1 relés
1 22 RO1/2 CM iS&jimas VYKDYMAS
23 RO1/3 NO —
1 25 | [ RO2/2 CM is&jimas TRIKTIS
26 RO2/3 NO —
28 TI1+ Termistoriaus *)
29 | [ TI1- ivadas
32 RO3/2 CM "3 relés \ * %
/ Eejimas PARUOSTA )
33 RO3/3 NO

Pav. 16: Numatytosios keliy siurbliy (keliy inverteriy) programos valdymo jungtys

* = prieinama tik su ,VACON® 100 X".
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** = VACON® X" DIP jungiklio konfigdracijas zr. .VACON® 100 X" montavimo vadove.

<) G
S)
ol
o Sl |
n ® AR
= (S)
Sl DIO*
S)

GNI

ST O T T T
DODDD

Pav. 17: DIP jungiklis
A. Sk.jvadai C. Sujungtas su GND (numatytoji parinktis)
B. Nejzemintas

Kiekvienas daznio keitiklis turi slégio jutiklj. Kai mechanizmu dubliavimo lydis yra aukstas,
daznio keitiklio ir slégio jutikliai dubliuojasi.

« Sugedus daznio keitikliui, kitas daznio keitiklis pradeda veikti kaip pagrindinis.
»  Sugedus jutikliui, kitas daznio keitiklis (turintis atskira jutikli] pradeda veikti kaip
pagrindinis.

Atskiras jungiklis su automatinio rezimo, iSjungimo ir rankinio rezimo nustatymais
kontroliuoja kiekviena daznio keitiklj.
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NIY KEIT.

100 FL

0 FL

2 DAZNIY KEIT. 3 DAZ

) 351E“

;|

1
§

1 DAZNIY KEIT.

1
1
1
1
1
1
DVILAIDIS +~ACON 100 FLOW" !
SIUSTUVAS P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. keit.)isist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =1 I
[3) 1 SLEGIO P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti I
1
[ |UTIKLIS 1| +10V_| Atskaitos jtampa I
Ho- 2| A2+ ] !
NENAUDOJAMA (0-10 V !
3| _AlL- (0-10V) :
4] Al2+ ]PID ATSAKAS (4-20 mA) | !
L_ 5 AI2- !
6[9+24V,, 24 V pagalbinis jtampos isy. :
r— 7 GND Ivady / iSvady jzeminimas| :
8 DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9 DIN2 FMSE%VéPﬁ‘Qﬁne eiga + praploy imll) daznis)

w0

PID NUST. TASKO PASIRINKIMA
10 DIN3 (Atid. = SP1 klaviatiira, uzdar.= SP2 kigviatara)

11 CM ¢|| Bendrasis j¢jimas DI1-DIg !
12[3+24 V[[| 24 V pagalbinis jtampos isV.

13| GND Ivady / iSvady jzeminimas|
14| DIN4 TRIKTIES ATST.
15| DINS||| $IURBLIO BLOKAVIMAS

(nenaudojama pagal numatytugsiys nustatymus)
16| DING||| ISORINE TRIKTIS
17 CM Bendrasis j&jimas DI1-DIf
18| AO1+ ]IéE;NANélos SROVES
19| AO1- DAZNIS (0-20 mA)
30[ +24 V, |24 V pagalbinis j{tampos jv.
A| RS485 | Rysys is dazniy keitiklio
B| RS485 ]1 dazniy keitiklj (,Modbus RTU"
21| RO1
22| RO1

(VYKDYMAS)

23] RO1 |—
24| RO2 2 relés isv.
25| RO2 (TRIKTIS)
26| RO2 ——

|~ 3relésidv.
32 RO3 (PARUOSTA)

33| RO3
. DIO AIl AO
N ==y==n

RS485

. RS4:
AL2 isjungimas
mong
| |

I
I
I
I
I
I
y
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1 relés iSv. !
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
)
I
1
I

Pav. 18: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 1A pavyzdys
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00 FL

100 FL

U KEIT. NIY KEIT.

2 DAZNIY KEIT.

DVILAIDIS +~ACON 100 FLOW"
SIYSTUVAS P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. kgit.)isist.
P3.15.3 Siurblio ID numeris =2

P 2 SLEGIO P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti

I JUTIKLIS

+10 V | Atskaitos jtampa
A2+ ]
All-

+ -

NENAUDOJAMA (0-10 V)

A2+ ]

1

2

3

4 PID ATSAKAS (4-20 mA)
5| AI2-

6

7

8

9

+24 V| 24V pagalbinis jtampos iS\.

(Y]

GND Ivady / iSvady jzeminimas|
DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA
DIN2 [| (RABK\ENATne ciga + praploy imll) daznis)

PID NUST. TASKO PASIRINKIMA
10 DIN3 (Atid. = SP1 klaviatiira, uzdar.= SP2 kigviatara)

11 CM ¢|| Bendrasis j¢jimas DI1-DIg !
12[4+24 VL__ 24 V pagalbinis jtampos igv.
13| GND Ivady / iSvady jzeminimas|

14| DIN4 TRIKTIES ATST.
15| DINGS||| SIURBLIO BLOKAVIMAS

w0

(nenaudojama pagal numatytugsiys nustatymus)
16| DING||| ISORINE TRIKTIS
17 CM Bendrasis j&jimas DI1-DIf
18| AO1+ ]IéE;NANélos SROVES
19| AO1- DAZNIS (0-20 mA)
30[ +24 V, |24 V pagalbinis j{tampos jv.
A| RS485 | Rysys is dazniy keitiklio
B| RS485 ]1 dazniy keitiklj (,Modbus RTU"
21| RO1
22| RO1

(VYKDYMAS)

23] RO1 |—
24| RO2 2 relés isv.
25| RO2 (TRIKTIS)
26| RO2 ——

|~ 3relésidv.
32 RO3 (PARUOSTA)

33| RO3
. DIO AIl AO
N ==y==n

RS485

. RS4:
AL2 isjungimas
o
| |

I
I
I
I
I
I
y
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1 relés iSv. !
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
.
I
]
I

Pav. 19: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 1B pavyzdys

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS VACON - 53

1 DAZNIY KEIT. 2 DAZNIY KEIT:

00 FL

0 FL

) 251E""

| EEEEEEEE R e L

3 DAZNIY KEIT.

1
1
1
1
1
1
DVILAIDIS +~ACON 100 FLOW" !
SIUSTUVAS P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. keit.)isist.
P3.15.3 Siurblio ID numeris =3 I
[3) 3 SLEGIO P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti I
1
[ |UTIKLIS 1| +10V_| Atskaitos jtampa I
Ho- 2| A2+ ] !
NENAUDOJAMA (0-10 V !
3| _AlL- (0-10V) :
4] Al2+ ]PID ATSAKAS (4-20 mA) | !
L_ 5 AI2- !
6[9+24V,, 24 V pagalbinis jtampos isy. :
r— 7 GND Ivady / iSvady jzeminimas| :
8 DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9 DIN2 FMSE%VéPﬁ‘Qﬁne eiga + praploy imll) daznis)

w0

PID NUST. TASKO PASIRINKIMA
10 DIN3 (Atid. = SP1 klaviatiira, uzdar.= SP2 kigviatara)

11 CM ¢|| Bendrasis j¢jimas DI1-DIg !
12[3+24 V[[| 24 V pagalbinis jtampos isV.

13| GND Ivady / iSvady jzeminimas|

14| DIN4 TRIKTIES ATST.
15| DINGS||| SIURBLIO BLOKAVIMAS

(nenaudojama pagal numatytugsiys nustatymus)
16| DING||| ISORINE TRIKTIS
17 CM Bendrasis j&jimas DI1-DIf
18| AO1+ ]IéE;NANélos SROVES
19| AO1- DAZNIS (0-20 mA)
30[ +24 V, |24 V pagalbinis j{tampos jv.
A| RS485 | Rysys is dazniy keitiklio
B| RS485 ]1 dazniy keitiklj (,Modbus RTU"
21| RO1
22| RO1

(VYKDYMAS)

23] RO1 |—
24| RO2 2 relés isv.
25| RO2 (TRIKTIS)
26| RO2 ——

|~ 3relésidv.
32 RO3 (PARUOSTA)

33| RO3
. DIO AIl AO
N ==y==n

RS485

. RS4:
AL2 isjungimas
mong
| |

I
I
I
I
I
I
y
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1 relés iSv. !
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

Pav. 20: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 1C pavyzdys
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1 jutiklis yra prijungtas prie visy daznio keitikliu. Mechanizmu dubliavimo lydis yra Zemas,
nes dubliuojasi tik daznio keitikliai.

» Sugedus daznio keitikliui, kitas daznio keitiklis pradeda veikti kaip pagrindinis.
« Atsiradus jutiklio trikciai, sistema sustabdoma.

Atskiras jungiklis su automatinio rezimo, iSjungimo ir rankinio rezimo nustatymais
kontroliuoja kiekviena daznio keitiklj.

17 gnybtas tiekia +24 V elektros srove tarp 1ir 2 daznio keitikliy. ISoriniai diodai yra
prijungiamitarp 1ir 2 jungCiu. Skaitmeninés jvesties signalai yra neigiami (ON = 0V).
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1 DAZNIY KEIT. 2 DAZNIY KEIT. 3 DAZNIY KEIT.

'VACON 100 FL 'VAGON 100 Fi

i l st i

=l

.,
\ 1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
L

1 DAZNIY KEIT.
DVILAIDIS :
I

SIYSTUVAS ,,VACON 100 FLOW"
- P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. kett.) sist.
P JIUST'EEEIIS P3.153  Siurblio ID numeris =1 ]
I P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
+ - I[+10V_] Atskaitos jtampa :
2| AI2+ 1
NENAUDOJAMA (0-10 V
3| AIl- ] ( ) X
> 41 A2+ ] PID ATSAKAS (4-20 mA \
C 5| Alz- (4-20 mAY 1
6 |¢+24 V| 24V pagalbinis {tampos [Sv.
L 7 || GND Ivady / idvady 1ieminimas:
07 8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9 DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praplgvimo daznis)
[ To[[DIN3 || {ib st TaKOPSRINAE
11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-D16,

12|e+24 V||| 24 V pagalbinis jtampos [SV.
I
13| GND Ivady / i$vady jzeminimgs

14| DIN4 TRIKTIES ATST. !

TIURBLIO BLOKAVIMAS !
15| DINS %nenau ojama pagal numatytfiosius nustatymus)

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS I

17| CM ¥]| Bendrasis j¢jimas DI1-DI6,
18[ AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DA?;NIS
19| AO1- (0-20 mA) |

30| +24 V| 24V pagalbinis jtampos v.:
A | RS485 ] Ry3ys i§ dazniy keitiklio | dazriykeitiklj

(,Modbus RTU")

21) RO1

1 relés iSv.
22| RO1

(VYKDYMAS)
23| rRO1 —
24| RO2

>5[ RO2 ;‘ 2 relés isv.
(TRIKTIS)
26 RO2 —

32 RO3 | 3reles iSv.
33RO (PARUOETA)

DIO Al AO
INE[ZE| H H H
LT 11 T ]
TRS485
AI2 isjungimas
—H|
L |

Pav. 21: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 2A pavyzdys
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1 DAZNIY KEIT. 2 DAZNIY KEIT. 3 DAZNIY KEIT.

'VAGON 100 Fi

st B

i

1
T
|
v 1
2 DAZNIUY KEIT. !
l
l
~ACON 100 FLOW" |
P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. eh.) sist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =2 !
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
I[+10V_] Atskaitos jtampa :
2| A2+ 1
3 ATIC ] NENAUDOJAMA (0-10 V) :
41 A2+ PID ATSAKAS (4-20 mA \
5| Alz- (4-20 mAY 1
6 |¢+24 V| 24V pagalbinis {tampos [Sv.
7 || GND Ivady / idvady 1ieminimas:
8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9 DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praplgvimo daznis)
10| DINS || NS i acera, asda - s papratora)
11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-D16,

12[e+24 V||| 24V pagalbinis jtampos [SV.
I
13| GND Ivady / i$vady jzeminimgs

14| DIN4 TRIKTIES ATST. !

TIURBLIO BLOKAVIMAS !
15| DINS %nenau ojama pagal numatytfiosius nustatymus)

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS I

17| CM ¥]| Bendrasis j¢jimas DI1-DI6,
18[ AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DA?;NIS
19| AO1- (0-20 mA) |

30| +24 V| 24V pagalbinis jtampos v.:
A | RS485 ] Ry3ys i§ dazniy keitiklio | dazriykeitiklj

(,Modbus RTU")

21) RO1

1 relés isv.
§§ &81 (VYKDYMAS)
24| RO2 o
25| RO2 2 relés isv.

>6 RO2 L (TRIKTIS)
32 RO3 | 3reles iSv.
33RO (PARUOETA)

DIO Al AO

INE[ZE| H H H
LT 11 T ]
TRS485

AI2 isjungimas

—H|
L |

Pav. 22: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 2B pavyzdys
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1 DAZNIY KEIT. 2 DAZNIY KEIT. 3 DAZNIY KEI'II*.

'VACON 100 FLOW.

'VACON 100 FL

L =T

1
l
1
v 1
3 DAZNIUY KEIT. !
l
l
~ACON 100 FLOW" |
P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. eh.) sist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =3 !
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
I[+10V_] Atskaitos jtampa :
2| A2+ 1
3 ATIC ] NENAUDOJAMA (0-10 V) :
41 A2+ PID ATSAKAS (4-20 mA \
5| Alz- (4-20 mAY 1
6 |¢+24 V| 24V pagalbinis {tampos [Sv.
7 || GND Ivady / idvady 1ieminimas:
8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9 DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praplgvimo daznis)
10| DINS || NS i acera, asda - s papratora)
11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-D16,

12[e+24 V||| 24V pagalbinis jtampos [SV.
I
13| GND Ivady / i$vady jzeminimgs

14| DIN4 TRIKTIES ATST. !

TIURBLIO BLOKAVIMAS !
15| DINS %nenau ojama pagal numatytfiosius nustatymus)

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS I

17| CM ¥]| Bendrasis j¢jimas DI1-DI6,
18[ AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DA?;NIS
19| AO1- (0-20 mA) |

30| +24 V| 24V pagalbinis jtampos v.:
A | RS485 ] Ry3ys i§ dazniy keitiklio | dazriykeitiklj

(,Modbus RTU")

21) RO1

1 relés isv.
§§ &81 (VYKDYMAS)
24| RO2 o
25| RO2 2 relés isv.

>6 RO2 L (TRIKTIS)
32 RO3 | 3reles iSv.
33RO (PARUOETA)

DIO Al AO
INE[ZE| H H H
LT 11 T ]
TRS485
AI2 isjungimas
—H|
L |

Pav. 23: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 2C pavyzdys
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2 daznio keitikliai turi atskirus sléegio jutiklius. Mechanizmu dubliavimo lydis yra vidutinis,
nes dubliuojasi slégio jutikliai ir daznio keitikliai.

» Sugedus daznio keitikliui, antrasis daznio keitiklis pradeda veikti kaip pagrindinis.
»  Sugedus jutikliui, antrasis daznio keitiklis (turintis atskira jutiklj] pradeda veikti kaip
pagrindinis.

Atskiras jungiklis su automatinio rezimo, iSjungimo ir rankinio rezimo nustatymais
kontroliuoja kiekviena daznio keitiklj.
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2 DAZNIY KEIT. 3 DAZNIY KEIT.

EEa

1 DAZNIY KEIT.

DVILAIDIS

A\
SIYSTUVAS ,,VACON 100 FLOW
. P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. keit.) sist
P 1 eelo P3.153 Siurblio ID numeris =1
I P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti
+ -

+10 Vre_J Atskaitos jtampa
AI2+
Ali- ]

NENAUDOJAMA (0-10 V)

I

I

I

I

I

I

I

I

I

it

I

I

I

I

I

I

I

A2+ |
AI2- !
+24 V| 24V pagalbinis jtampos i§\'{.
I

I

I

!

] PID ATSAKAS (4-20 mA)

L
C |

GND Ivady, / i$vady jZzeminimas|
DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA

DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praplovi
101 DIN3 || O N ke aitm b

11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{
12[e+24 V||| 24V pagalbinis jtampos isy.
13| GND Ivady / i$vady jZeminimas|

14| DIN4 TRIKTIES ATST.

l
1
\¢
I
I
I
15| DINS f&é’ﬁfu" %Erhg‘ég\élamﬁﬁmatytu I§|us nustatymus)
I
!
L
74

O| 0| N[O U| AW N =

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS

17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{

18] AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DAZNIS

19| AO1- (0-20 mA)

30] +24 V, | 24V pagalbinis jtampos iV

A | RS485 | Rysys i dazniy keitiklio | dazniykeitiklj

B | RS485 (»,Modbus RTU")

21} RO1 1 relés iSv

22| RO1 \
(VYKDYMAS)

23] RO1L —

24| RO2

>6 RO2 L (TRIKTIS)
32 RO3 " 3reles iSv.
33RO (PARUOETA)

DIO Al AO
NE[ZE| H H H
LT 11 T ]
TRS485
AI2 isjungimas
—Hi|
L ]

1
1
1
I
1
1
1
1
1
1
:
1
2 relés idv.
25| RO2 _—/" relés iSv, :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Pav. 24: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 3A pavyzdys
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3 DAZNIY KEIT.

1 DAZNIY KEIT.

DVILAIDIS
SIYSTUVAS ~ACON 100 FLOW"
. P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. keit.) sist
P ! SLEGIS P3.15.3  Siurblio ID numeris =1
I JUTIKLL P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti

I
I
I
I
I
I
I
I
I
it
I
I
I
+10 V| Atskaitos jtampa 1
A2+ X
All- I
A2+ X
AI2- I
+24 V| 24V pagalbinis jtampos i§\'{.
I
I
I
!

] NENAUDOJAMA (0-10 V)

] PID ATSAKAS (4-20 mA)

L
C |

GND Ivady, / i$vady jZzeminimas|
DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA
DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praplovi
101 DIN3 || O N ke aitm b

11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{
12[e+24 V||| 24V pagalbinis jtampos isy.
13| GND Ivady / i$vady jZeminimas|

14| DIN4 TRIKTIES ATST.

l
1
\¢
I
I
I
15| DINS f&é’ﬁfu" %Erhg‘ég\élamﬁﬁmatytu I§|us nustatymus)
I
!
L
74

O| 0| N[O U AW N

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS

17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{

18] AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DAZNIS

19| AO1- (0-20 mA)

30] +24 V, | 24V pagalbinis jtampos iV

A | RS485 | Rysys i dazniy keitiklio | dazniykeitiklj

B | RS485 (»,Modbus RTU")

21} RO1 1 relés iSv

22| RO1 \
(VYKDYMAS)

23] RO1L —

24| RO2

>6 RO2 L (TRIKTIS)
32 RO3 " 3reles iSv.
33RO (PARUOETA)

DIO Al AO
NE[ZE| H H H
LT 11 T ]
TRS485
AI2 isjungimas
—Hi|
L ]

1
1
1
I
1
1
1
1
1
1
:
1
2 relés idv.
25| RO2 _—/" relés iSv, :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Pav. 25: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 3B pavyzdys
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EEan

3 DAZNIY KEIT.
,VACON 100 FLOW"

I
I
I
I
I
I
I
I
I
it.

P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. keit.) sist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =3
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti

1[+10V | Atskaitos jtampa

2| AI2+

NENAUDOJAMA (0-10 V

3 AIl- ] ( )

41 ALt PID ATSAKAS (4-20 mA

5| Alz- (4-20 mA)

6 |¢+24 V| 24V pagalbinis {tampos isy.

7 || GND Ivady / idvady jzeminimas|

8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA

9 DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praployimo daznis)

(Atid. = SP1 Klaviatdra, uzdar.= SP2 kI
11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{
12[e+24 V||| 24V pagalbinis jtampos isy.
13| GND Ivady / iSvady jzeminimas|
14| DIN4 TRIKTIES ATST.

TIURBLIO, BLOKAVIMAS
15| DINS %nenau ojama pagal numatytu

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS

iatara)

us nustatymus)

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
b
1
1
1
1
10| | DIN3 PID NUST. TASKO PASIRINKIMI’%
1
1
N
1
1
1
|
P
1
|
1
rd

17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{

18] AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DAZNIS

19| AO1- (0-20 mA)

30] +24 V, | 24V pagalbinis jtampos iV

A | RS485 | Rysys i dazniy keitiklio | dazniykeitiklj

B | RS485 (»,Modbus RTU")

21} RO1 1 relés iSv

22| RO1 \
(VYKDYMAS)

23] RO1L —

24| RO2

I
I
1
|
1
I
I
I
I
I
I
I
>5[ RO2 ;‘ 2 relés iSv. 1
(TRIKTIS) 1

26| rRO2 — :
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

32 RO3 " 3reles iSv.
33RO (PARUOETA)

DIO Al AO
NE[ZE| H H H
LT 11 T ]
TRS485
AI2 isjungimas
—Hi|
L ]

Pav. 26: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 3C pavyzdys
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1 bendras slégio jutiklis yra prijungtas prie 2 daznio keitikliu. Mechanizmu dubliavimo lydis
yra Zemas, nes dubliuojasi tik daznio keitikliai.

» Sugedus daznio keitikliui, antrasis daznio keitiklis pradeda veikti kaip pagrindinis.
« Atsiradus jutiklio trikciai, sistema sustabdoma.

Atskiras jungiklis su automatinio rezimo, iSjungimo ir rankinio rezimo nustatymais
kontroliuoja kiekviena daznio keitiklj.

17 gnybtas tiekia +24 V elektros srove tarp 1ir 2 daznio keitikliy. ISoriniai diodai yra
prijungiamitarp 1ir 2 jungCiu. Skaitmeninés jvesties signalai yra neigiami (ON = 0V).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS VACON - 63

2 DAZNIY KEIT.

VAGON 100 F1 oW

1 DAZNIU KEIT. 3 DAZNIUY KEIT.
1 > DAY

VACON 100 FL W

'VACON 100 FLOW.

| A

1 DAZNIY KEIT.
VACON 100 FLOW"
it

DVILAIDIS

SIUSTUVAS
. P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. keit.) sist.
P }USTIIEEIIS P3.153  Siurblio ID numeris =1 |
I P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti I
I
+ 1[+10V | Atskaitos jtampa !
I
2| A2+ \
3 ATIC ] NENAUDOJAMA (0-10 V) :
> 4| A2+ \
r 5 Al2- PID ATSAKAS (4-20 mA) \
6 |¢+24 V| 24V pagalbinis jtampos §\'{.
L 7 || GND Ivady / idvady 1ieminimas:
07 8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9 DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + prapl v'lmo daznis)
[ To[[DINs || Aost Ao AT
11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-D 6:
: 12[e+24 v 24 V pagalbinis jtampos i3y.
13| GND Ivady / idvady Lieminimas:
14| DIN4 TRIKTIES ATST. |
15| DIN5 %r{glsaBuL L%Srlr_\(a)‘é@élahlllﬁﬁmatyt JO%iUS nustatymus)
16/ DIN6 ISORINE TRIKTIS |
17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-D 61
18| AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DAZNIS
19| AO1- (0-20 mA) :
30| +24 V| 24V pagalbinis jtampos v,
A | RS485 ] Rysys i§ dazniy keitiklio idairiq:keitikl'[
,Modbus RTU"
B | RS485 | («Modbus RTU") |
I
21 RO1 1 relés isv. :
22| RO1 (VYKDYMAS) :
23] rRO1 }— X
24| RO2 5 relés it I
relés idv. I
25| RO2 (TRIKTIS) .
26| rRO2 — !
32| RO3 L~ 3relés iSv. :
33 RO3 (PARUOSTA) )
DIO AL AO :
INEIZE
:
AI2 ié'ﬁﬁﬁ-;'ljas !
=== =" '
L I | :
I
1

Pav. 27: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 4A pavyzdys
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T
1 DAZNIU KEIT.]|| 2 DAZNIY KEIT. 3 DAZNIY KEIT.

VACON 100 FL W

'VACON 100 FLOW. VAGON 100 Fl o

2 DAZNIY KEIT.

~ACON 100 FLOW"

P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. keit.) sist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =2
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti

1 [+10 vref| Atskaitos jtampa
Al2+
All-
A2+

Al2- ] PID ATSAKAS (4-20 mA)

2
3
4
5
I: 6 |e+24 Vidv.| 24 V pagalbinis jtampos iv.
7
8
9

] NENAUDOJAMA (0-10 V)

GND Ivady / idvady jzeminimas

DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA

DIN2 (P;Q{;}Siléct)ivém&sipe eiga + praplovimo daznis)
10} DINS || I8 N ek e I M tare)

11{| CM Bendrasis j€jimas DI1-DI6

12|24 vis 24 V pagalbinis jtampos iv.

13| GND Ivady / iSvady jzeminimas

14| DIN4 TRIKTIES ATST.

TIURBLIO BLOKAVIMAS
15| DIN5 %nenau ojama pagal numatytuosius nustatymus

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS

17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI6
18[ AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DAZNIS
19] AO1- (0-20 mA)

30| +24 Vin| 24V pagalbinis jtampos jv.
A | RS485 | Rydys i& dazniy keitiklio j dazniy keitiklj
B | RS485 (,Modbus RTU")

%; Egi 1 reles igv. (VYKDYMAS)

23| rRO1 —

545‘ Eg; ;‘ 2 relés isv. (TRIKTIS)
26| rRO2 —
32 RO3 L 3 relés idv. (PARUOSTA)
33 RO3 —

DIO AIl AO
s\ismm [V | | U
RS485

AL2 $jungimas
H H
[ L |

Pav. 28: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 4B pavyzdys
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3 DAZNIY KEIT. !

I DAZNIGKEIT
<

'VACON 100 FLOW. VAGON 100 FL oW

ie B PR Y

3 DAZNIY KEIT.

,VACON 100 FLOW" |
I

P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. kett.) sist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =3 !
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
1[+10V,_] Atskaitos jtampa :
2| AI2+ 1
3 ATIC ] NENAUDOJAMA (0-10 V) :
41 A2+ PID ATSAKAS (4-20 mA \
5| Al2- (4-20 mAY 1
6 |¢+24 V| 24V pagalbinis {tampos [Sv.
7 || GND Ivady / idvady 1ieminimas:
8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9 || DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praplgvimo daznis)
10| DINS || NS i acera, asda - s papratora)
11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-D16,
12[e+24 V||| 24V pagalbinis jtampos [SV.
I
13| GND Ivady / i$vady jzeminimgs
14| DIN4 TRIKTIES ATST. :
15| DIN5 %r{glsaBuL L%Srlr_\(a)‘é@élahlllﬁﬁmatyt Lokius nustatymus)
16/ DIN6 ISORINE TRIKTIS !
I
17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-D16,
18] AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DAZNIS
19[ AO1- (0-20 mA) |
30| +24 V| 24V pagalbinis jtampos v.:
A | RS485 | Rysys i dazniy keitiklio | dazriykeitiklj
B | RS485 (,Modbus RTU") I
1
1
21 RO1 1 relés iSv :
22| RO1 (VYKDYMAS) I
23 RO1L — !
24| RO2 2 relés i& 1
relés isv. ,
25| RO2 (TRIKTIS) \
26| rRO2 — |
32 RO3 L~ 3relés iSv. 1
33 RO3 (PARUOSTA) :
_ b0 AL AO :
INEIZEMINTAS] u_Im U
e = = !
Al2 ié‘ﬁﬁﬁ-;'ljas 1
== =" |
L I | 1
I
N I
I
1

Pav. 29: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 4C pavyzdys
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1 bendras slégio jutiklis yra prijungtas prie pirmojo daznio keitiklio. Sistema nesidubliuoja,
nes sistema sustoja, jei aptinkama daznio keitiklio arba jutiklio triktis.
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2 DAZNIU KEIT. 3 DAZNIU KEIT.

100 FL

1 DAZNIY KEIT.

|~ 3relésidv.
32 RO3 (PARUOSTA)

33| RO3
. DIO AIl AO
N ==y==n

RS485

. RS4:
AL2 isjungimas
mong
| |

I
I I
I I
I I
I I
I I
| DVILAIDIS ~VACON 100 FLOW" !
! SIUSTUVAS P12 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. kgit.)isist.
I P3.15.3 Siurplio ID numeris = 1_ o ) 1
: P 1 SLEGIO P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
I I [JUTIKUS 1[ +10 V_{ Atskaitos jtampa I
\ CHE 2| A2+ '
! NENAUDOJAMA (0-10 V !
: 3| AIl- ] ( ) :
| 4| A2+ ]PID ATSAKAS (4-20 mA) | '
X L_ 5| AI2- :
\ 6[9+24V,, 24 V pagalbinis jtampos isy. )
: r— 7 GND Ivady / iSvady jzeminimas| :
1 PALEISTI PRIEKINE EIGA
! SISTEMOS 8 DINL L P e 1
\ PALEIDIMO 9 DIN2 Fﬁaﬁe%‘% 6r|§<lne eiga + praplo imb daznis)
. 10| | DIN3 || PID NUST. TASKO PASIRINKIMAS '
, KOMANDA (Atid. = SPl'kIa‘vla.t'ura, uzdar.= SP2 kl--vla:ura)
, CTTSUSTABDYTTL 11)| CM ¢|| Bendrasis j¢jimas DI1-DI§ |
1 1S1 _PALEISTI 12[3+24 V]| 24V pagalbinis {tampos i&V. 1
X ' 2 13| GNDJ$| 1vady / iévady {zeminimas| |
L 14| DIN4 TRIKTIES ATST. 1
I
| 15 DINS (SggﬁaBuL(}%a‘arhg}é%\élal\lllﬁﬁmatytu siqls nustatymus)
: 16| DING||| ISORINE TRIKTIS 1
X 17| CM ¥|| Bendrasis j¢jimas DI1-DIg |
: 18| AO1+ ]IéE;NANélos SROVES | |
1 19| AO1- DAZNIS (0-20 mA) |
: 30[ +24 V, |24 V pagalbinis j{tampos jv. :
1 A| RS485 ]Ryéys i$ daZniy keitiklio \
1 i dazniy keitiklj (,Modbus RTU"
, B| RS485 :
I I
: 21 ROL 1 relés isv. :
! 22| RO1 (VYKDYMAS) '
X 23] RO1 |— |
: 24] RO2 2 relés isv. I

f 1

I 25| RO2 (TRIKTIS) |
! 26| RO2 —— I

I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I 1
I I
I 1
I I

Pav. 30: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 5A pavyzdys
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1 DAZNIY KEIT. 3 DAZNIUY KEIT.

2 DAZNIY KEIT. !
,VACON 100 FLOW" :

I
P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. kgit.);sist.

P3.15.3  Siurblio ID numeris =2 I
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti

1 [+10 vref | Atskaitos jtampa
A2+ ]
AIl-

NENAUDOJAMA (0-10 V)

2

3

4 PID ATSAKAS (4-20 mA)
5| AI2-

6 | $r24 v izv. | 24V pagalbinis jtampos isy.
7

8

9

GND Ivady / iSvady jzeminimas|
DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA |

1
1
1
1
|
A2+ X
1
1
1
1
1

DIN2 PRAPLOVIMAS | ..
(paleisti prleklne eiga + praplo |mp daznis)
10[[DIN3 || FI2 NUSFTASKO FASIRINKINAS ..
1

11| CM Bendrasis jéjimas DI1-DIf X
12|24 vist|| 24 V pagalbinis jtampos iSV. |
13| GND Ivady / idvady jzeminimas| :
I
I

14] DIN4[[| TRIKTIES ATST.

IURBLIO BLOKAVIMAS
15[ DINS ?nenaudo_]ama pagal numatytugsiys nustatymus)

16| DIN6 ISORINE TRIKTIS

17] CM Bendrasis j&jimas DI1-DIq
18] AO1+ ]IéEINAN(“:Ios SROVES DAZNIS
19| AO1- ¢[J(0-20 mA)

1
30[+24 Vin| 24 V pagalbinis jtampos Vv :
A | RS485 ]Ryéys i$ dazniy keitiklio | dazniy keitikl
B [ RS485 (,Modbus RTU")

21| RO1 -
55 RO T} 1 relés idv. (VYKDYMAS)

23] rRO1 —

;g Eg; _} 2 relés i$v. (TRIKTIS

26| rRO2 —— o .
32 RO3 " 3 relés iSv. (PARUDSITA)

33 RO3 —'
DIO AIl

I

I

I

I

EE zmmls X
RS485 :
I

I

I

I

I

S

Pav. 31: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 5B pavyzdys
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2 DAZNIY KEIT.

0 FL

1 DAZNIY KEIT.

3 DAZNIY KEIT.

I
I I
I I
I I
I I
I I
! ~ACON 100 FLOW" !
I P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. kit.) sist.
! P3.15.3  Siurblio ID numeris =3 I
I P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti I
I I
1 1| +10V_| Atskaitos jtampa 1
I I
2| A2+ ]
I I
NENAUDOJAMA (0-10 V
: 3 AIl- ( ) :
X 4] A2+ ]PID ATSAKAS (4-20 mA) | !
X 5 AI2- !
\ 6[9+24V,, 24 V pagalbinis jtampos isy. :
: 7 GND Ivady / iSvady jzeminimas| :
! 8 DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA |
: 9 DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praplo\ im'p daznis)
I 10[| DIN3 || FiR VST JARKO PARIRININAS tora)
: 11 CM ¢|| Bendrasis j¢jimas DI1-DIg :
H 124 +24 V|§_ 24 V pagalbinis jtampos ig. 1
X 13| GNDJ$| 1vady / iévady izeminimas| |
! 14| DIN4 TRIKTIES ATST. 1
I
| 15[ DIN5S (SggﬁaBuL(}%aBrhg}é%\éIal\lllﬁﬁmatytu siqls nustatymus)
: 16| DING||| ISORINE TRIKTIS 1
X 17| CM ¥|| Bendrasis j¢jimas DI1-DIg |
X 18| AO1+ ]IéEINANélos SROVES DAZNIS (0-20 mA)
1 19| AO1- |
: 30| +24V, |24V pagalbinis jtampos jv. :
! A| RS485 ]Ryéys i% dazniy keitiklio | dazniy kéitiklj (,Modbus RTU")
X B| RS485 !
I I
I I
21| RO1
I ag (& 1,
X 532 RO1 ¥ 1 reles igv. (VYKD MIAS)
: 23] RO1 — !
! 24| RO2 {
2 relés isv. (TRIKTIS,
: 25 RoZ | 2reles v )
! 26| RO2 — . J
X 32 RO3 " 3 relés iSv. (PARU )S:TA)
! 33] RO3 |— !
: DIO AlL AO !
NEIZEMINTAS] !
| ‘ ;
X A2 igRnauaas X
| |
1 | | |
I I
L N I
I I
r I
I I
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Lent. 11: M1.1 Vedliai

Parametras in. . Apibudinimas

0 = Neaktyvinta
1 = aktyvinti

1.1.1 pal. vedlys 0 1 0 1170 |Parinktis ,Activate”
(aktyvinti) paleidzia
paleisties vedlj (Zr.
skyriy 1.3 Pirmasis
paleidimas).

Parinktis . Activate”
(aktyvinti) paleidzia
1.1.2 Gaisro rez. vedlys 0 1 0 1672 |gaisro rezima (zr.
skyriy 1.3 Pirmasis
paleidimas).
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Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

0 = standart.
1=SVOK (angl.
19 HVAC)

) 2 = PID vald.
0 pr. 0 4 2 212 3 = Keliy siurbliy

(vieno inverterio) sis-

tema
4 = Keliy siurbliy
(keliy inverteriy) sis-
tema

MaZiausias Maziausias priima-
1.3 nustat. daz- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 mas nustat. daznis.
nis

Didziausias 50.0/ Didziausias priima-

1.4 nustat. daz- P1.3 320.0 Hz 40.0 102 mas nustat. daznis.
nis ’

Nurodomas laiko
tarpas, per kurj

0.1 3000.0 sek. 5.0 103 iSvesties daznis padi-
déja nuo nulinio iki
didZiausio daznio.

1 greitéjimo

15 laikas

Nurodomas laiko
tarpas, per kurj

0.1 3000.0 sek. 5.0 104 iSvesties daznis
sumazéja nuo
didziausio iki nulinio.

1 létéjimo

1.6 trukme

Variklio sro- DidZiausia variklio

1.7 . IH*0.1 IS A skiriasi 107 srove i$ daznio kei-
vés riba tiklio

0 = asinchroninis
variklis

1.8 var.tipas 0 2 0 650 1 = nuolatinio mag-
neto variklis

2 = magnetinés var-
Zos variklis
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Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas
Sia verte Un rasite
variklio pavadinimo
ploksteléje.
Variklio PASTABA!
1.9 nominalioji skiriasi skiriasi \Y skiriasi 110
jtampa SuzZinokite, ar
varikliui naudoja-
mas sujungimas
yra . Trikampis” ar
.Zvaigzdeé”.
Variklio 50.0/ Sia verte fn rasite
1.10 nominalusis 8.0 320.0 Hz : 1M1 variklio pavadinimo
. . 60.0 vy
daznis ploksteléje.
Variklio stk./ Sia verte nn rasite
1.1 nominalusis 24 19200 .' skiriasi 112 variklio pavadinimo
greitis min. ploksteléje.
Variklio éia verte In rasite
1.12 nominalioji IH*0.1 IS A skiriasi 113 variklio pavadinimo
srove ploksteléje.
Variklio Cos Sia verte rasite
1.13 Phi (galios 0.30 1.00 skiriasi 120 variklio pavadinimo
koeficientas) ploksteléje.
Daznio keitiklis ieSko
minimalios variklio
srovés, kad galéty
taupyti energija ir
sumazinti variklio
. veikimo triukSma.
Energijos Sia funkcija naudo-
1.14 optimizavi- 0 1 0 666 |22 13 na
mas k.lt.e, pa.nvyzd_2|u|., ven-
tiliatoriaus ir siurblio
procesams.
0 =iSjungtas
1 =jjungtas
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VACON - 73

Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras

Apibudinimas

1.15 Identifikacija 0 2 0

631

Identifikavimo proce-
dira apskaiciuoja
arba iSmatuoja
variklio parametrus,
kurie yra batini sie-
kiant uztikrinti gera
variklio ir greicio val-
dyma.

0 =veiksmo néra
1 = sustojus
2 = sukantis

Pries identifikavimo
proceddra turite
nustatyti variklio
parametrus nuo tipo
ploksteles.

1.16 pal. funkcija 0 1 0

505

0 = kreivés (pjaklinis)
signalas

1 =jsibégéjimo uzve-
dimo signalas

Stabd. funk-
cija

506

0 = jsibégéjimo sig-
nalas

1 = kreivés (pjiklinis)
signalas

1.18 aut. atkar. 0 1 0

731

0 =iSjungtas
1 =ijungtas

Atsakas |
1.19 iSorine 0 3 2
klaida

701

0 = veiksmo néra

1 = |spéjimo signalas
2 = triktis (sustabdy-
mas pagal sustab-
dymo rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant
vidine inercija)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 74 TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS

Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. . Apibudinimas

0 =veiksmo néra

1 = |spéjimo signalas
2 = jspéjimas + nus-
tatytasis jspéjimo
daznis (P3.9.1.13)

3 = jspéjimas + anks-
tesnis daznis

4 = triktis [sustabdy-
mas pagal sustab-
dymo rezima)

5 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant
vidine inercija)

Atsakas j
1.20 Zemo Al 0 5 0 700
triktj

Nuotolinés valdymo
vietos (paleidimo /
sustabdymo) pasirin-
kimas).

Nuot. vald.

1.21 . 0 1 0 172
vieta

0 = Jvadu / idvadu
(1/0) valdymas

1 = .Fieldbus” valdy-
mas
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Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas
Nuor. daznio pasirin-
kimas, kai valdymo
vieta yra jivady /
iSvaduy plokste.

0 = kompiuteris
1=0is anksto nus-
tatytas daznis
2 = klaviatdros
komanda
3 = ,Fieldbus”
magistralé
4=Al1
5=AI2
 vady/ 6=Al1+AI2
isvady kont- 7 = PID komanda
1.22 rolinés nuo- 1 20 6 117 | 8 = variklio potencio-
rodos A
. metras
pasirinki- 11=1 bloko i3v.
mas 12 = 2 bloko i&v.
13 = 3 bloko idv.
14 = 4 bloko idv.
15 =5 bloko i8v.
16 = 6 bloko idv.
17 =7 bloko isv.
18 = 8 bloko iv.
19 = 9 bloko idv.
20 = 10 bloko iv.
Programa, kuria
nustatote naudodami
parametra 1.2 patei-
kia numatytasias
vertes.
Klaviatlros Zr. P1.22.
valdymo
1.23 komandos 1 20 1 121
pasirinki-
mas
.Fieldbus” Zr.P1.22.
magistralés
1.24 valdymo 1 20 2 122
nuorodos
pasirinki-
mas
125 | A sonalo 0 1 0 379 |0=0-10V/0-20 mA
P: 1=2-10V/4-20 mA
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Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

1.26 A'zds.ignalo 0 1 1 390 |0=0-10V/0-20 mA

1ap. 1=2-10V/4-20 mA
1 27 ROT Func- 0 7 ) 11001 |Zr-P38321

tion
1.28 RO2 funkcija 0 73 3 11004 |Zr. P3.5.3.2.1
1.29 RO3 funkcija 0 73 1 11007 |Zr. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 funkcija 0 31 2 10050 |Zr.P3.5.4.1.1
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VACON - 77

Lent. 13: M1.35 Keliu siurbliu (keliy inverteriu) sistema

Parametras Vienetas Apibudinimas
Jei parametro
verté yra nustatyta
i 100 %, paklaidos
1.35.1 PID gavimas 0.00 100.00 % 100.00 118 vertés pokytis 10 %
nulems valdiklio
iSvesties pasikei-
tima 10 %.
Jei Sio parametro
verté yra nustatyta
i 1,00 sek., paklai-
1352 | PIDintegracijos 0.00 600.00 sek. | 1.00 119  [998 vertes pokytis
laikas 10 % nulems val-
diklio iSvesties
pasikeitima 10,00
%. per sekunde
Jei Sio parametro
verté yra nustatyta
i 1,00 sek., paklai-
PID diferencija- dos vertés pokytis
1.35.3 vimo Laikas 0.00 100.00 sek. 0.00 1132 10 % per 1,00 sek.
nulems valdiklio
iSvesties pasikei-
tima 10,00 %.
Foceso vienetu Pasirinkite eigos
1.35.4 P asirinkimas ’ 1 A 1 1036 prietaisa. Zr.
P P3.13.1.4
proceso vieneto
proceso vienety . S . verté, kuri yra tokia
1.35.5 minimali verta skiriasi skiriasi skiriasi 1033 pati, kaip 0 % PID
atsako signalo.
proceso vieneto
135.6 Proceso vienetu Kiriasi Kiriasi Kiriasi 1034 verte, kuri yra tokia
o maksimali verté sKirias sKiras sKiras pati, kaip 100 %
PID atsako signalo.
135.7 1 atsgkp s.alt|n|o 0 30 2 334 Zr.P3.13.3.3
pasirinkimas
1 nustatytojo Zr.P3.13.2.6
1.35.8 tasko Saltinio 0 32 1 332
pasirinkimas
1 klaviatdros
1.35.9 nustatytasis tas- skiriasi skiriasi skiriasi 0 167
kas
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Lent. 13: M1.35 Keliu siurbliu (keliy inverteriu) sistema

Parametras in. Vienetas Apibudinimas

Jeigu iSvesties sig-
nalo daznis uZ Sia
ribine reikSme
blna mazesnis
ilgiau nei para-
metru ,Miego
rezimo atidéjimas”
nurodyta trukme,
daznio keitiklis
pradeda veikti
miego rezimu.

0 = nenaudojamas

SP1 miego
1.35.10 rezimo daznio 0.0 320.0 Hz 0.0 1016
riba

Minimalus laiko
tarpas, kurj daznis
turi iSlikti Zemesnis
nei persijungimo j
miego reZima riba
iki daznio keitiklio
sustabdymo.

0 = nenaudojamas

SP1 miego
1.35.11 rezimo atidéji- 0 3000 sek. 0 1017
mas

PID1 atsako stebe-
jimo pazadinimo
verté. 1 pazadinimo
skiriasi skiriasi skiriasi | skiriasi 1018 lygiui naudojami
pasirinkti eigos
prietaisai.

0 = nenaudojamas

SP1 pazadinimo

1.35.12 .
lygis

Parenkamas keliu
siurbliu rez.

0 = vienas daznio
0 2 0 1785 Keit.

1= ,Multi-Follo-
wer”

2 =, Multi-Mas-
ter™”

Keliy siurbliy

1.35.13 v
rez.

Bendras skaicius

varikliu (siurbliu /
1.35.14 | Siurbliy skaicius 1 8 1 1001 ventiliatoriu), nau-
dojamy keliu siur-
bliy sistemoje.
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Lent. 13: M1.35 Keliu siurbliu (keliy inverteriu) sistema

Parametras in. Vienetas Apibudinimas

Daznio keitiklio
tvarkos numeris
siurblio sistemoje.
135.15 Siurblio.ID 1 8 1 1500 Sis par_’ametrqs
numeris naudojamas tik
.Multi-Follower” ir
.Multi-Master”
rezimais.

Pasirinkite $j para-
metra, jei prie daz-
nio keitiklio nepri-
jungti paleidimo ir
(arba) PID atsako

Paleidimo ir signalai.

1.35.16 . . 0 2 1 1782
atsako signalai

0 = neprisijungta

1 = prijungtas tik
paleidimo signalas
2 = prijungti abu
signalai

Bloky jjungimas /
iSjungimas. Blokai
nurodo sistemai, ar
variklis yra prijung-
1.35.17 Siurblio blok. 0 1 1 1032 tas, ar ne.

0 = iSjungtas
1 =jjungtas

ISjungiama / jjun-
giama varikliu

1.35.18 paleidimo eilés
o tvarkos ir prioriteto
a Aut. pakeit. 0 1 1 1027 rotacija.

0 = iSjungtas
1 =jj. (intervalas)

Automatiskai
1.35.19 perjungtas 0 1 1 1028
siurblys

0 = pagalbinis
siurblys
1 = visi siurbliai
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Lent. 13: M1.35 Keliu siurbliu (keliy inverteriu) sistema

Parametras in. Vienetas Apibudinimas

Kai naudojamas Sio
parametro nustaty-
tas laikas, palei-
dziama automatinio
perjungimo funk-

Automatinio per- cija. Taciau auto-
1.35.20 [ jungimo interva- 0.0 3000.0 h 48.0 1029 matinis perjungi-
las mas paleidziamas
tik, jei galia yra
mazesneé uz

P1.35.23ir P1.35.24
parametruy nuro-
dyta lygi.

Automatinio per- Diapazonas: Nuo

1.35.21 o . 0 127 1786 pirmadienio iki
jungimo dienos S
sekmadienio
Automatinio per- Diapazonas:
1.35.22 jungimo dienos laikas 1787 00:00:00 - 23:59:59
laikas
Automatinis Sie parametrai
1.35.23 | pakeitimas: Daz- 0.00 P3.3.1.2 Hz 25:00 1031 nustato lygj,
nio riba Zemiau kurio nau-
dojama galia turi
bati islaikoma, kad
13524 | Automatinis 1 6 1030  [93L€ty vykti auto-
pakeitimas: riba matinis perjungi-
mas.
Kai atsako verté
siekia 4,5-5,5 bar.,
variklis lieka pri-
jungtas.
. Nust. taskas =5
1.35.05 | dazniojuostos 0 100 % 10 1097 | bar.
plotis dazniojuostos plo-
tis=10 %

Kai atsako verteé
siekia 4,5-5,5 bar.,
variklis lieka pri-
jungtas.
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Lent. 13: M1.35 Keliu siurbliu (keliy inverteriu) sistema

1.35.26

Parametras

dazniojuost. plo-
cio atid.

3600

Vienetas

sek.

10

1098

Apibudinimas

Kai atsakas iSeina
uz dazniojuos plo-
¢io ribu, turi praeiti
Sis nustatytas lai-
kotarpis, iki kol
siurbliai bus pride-
dami arba Sali-
nami.

1.35.27

Pastovios gamy-
bos greitis

100

%

100

1513

Nustato pastovu
greitj, kuriuo siurb-
lys uzfiksuojamas,
kai siurblys pasie-
kia didzZiausia
daznj. Kitas siurb-
lys pradeda regu-
liavima ., Multi-
Master” rezimu.

1.35.28

1 siurblio blok.

.DigIN
Slot0.

426

OPEN = neaktyvus
CLOSED = aktyvus

1.35.29

Prapl. nuor.

Didziausia
nuor.

Didziausia
nuor.

Hz

50.00

1239

Nurodo praplovimo
funkcijos suaktyvi-
nimo daznio nuo-
roda

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 82 VEDLIAI

2 VEDLIAI

2.1 STANDARTINES PROGRAMOS VEDLYS

Programos vedlys padeda jums nustatyti parametrus, susijusius su programa.

Norédami paleisti standartinés programos vedlj, klaviatiroje nustatykite parametra Standart.
ties parametru ,,P1.2 Application” (P1.2 programal) (ID 212).

PASTABA!

Jei paleisite standartinés programos vedlj naudodami paleisties vedlj, vedlys pereis
tiesiai prie 11 veiksmo.

Nustatykite P3.1.2.2 var.tip. parametro verte (taip,
kad ji sutapty variklio pavadinimo ploksteléje nuro- | PM variklis

! dyta verte) Asinchroninis variklis
Magnetinés varzos variklis
Nustatykite P3.1.1.1 var. nominalios jtampos para- |Diapazonas: skiriasi
2 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo

ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.2 var. nominalaus daznio para- Diapazonas: 8.00-320.00 Hz
3 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.3 var. nominalaus greicio para- Diapazonas: 24-19200 sik./min.
4 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.4 var. nominalios srovés para- Diapazonas: skiriasi
5 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

6 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Asinchroninis variklis.

6 Nustatykite P3.1.1.5 var.Cos Phi parametro verte Diapazonas: 0.30-1.00

Nustatykite P3.3.1.1 minimalaus leidZziamo nuor. Diapazonas: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
daznio verte

Nustatykite P3.3.1.2 maksimalaus leidZiamo nuor. Diapazonas: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

8 daznio verte
9 Nustatykite P3.4.1.2 1 greitéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.
10 Nustatykite P3.4.1.3 1 létéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.
Pasirinkite valdymo vieta, kuri duoda daznio keitik-
liui paleidimo arba sustabdymo komandu ir pateikia |jv /igv. gnybtas
n daznio nuoroda. Fieldbus
Klav.
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Standartinés programos vedlys baigtas.

2.2 SVOK (ANGL. HVAC) PROGRAMOS VEDLYS

Programos vedlys padeda jums nustatyti parametrus, susijusius su programa. 5
Norédami paleisti SVOK (angl. HVAC) programos vedlj, klaviatlroje nustatykite verte SVOK
(angl. HVAC] ties parametru ,,P1.2 Application” (P1.2 programa) (ID 212).

Pasirinkite kontroliuojama tipg arba procesa (ar
programa). Kompresorius
1 Vent.

siurblys

Kita

Kai kuriy parametry i$ anksto nustatytos vertés nurodomos atlikus 1 veiksmo pasirinkima.
Zr. parametrus ir vertes Sio skyriaus pabaigoje Lent. 4.

Nustatykite P3.2.11 pakartotinio paleidimo uzdel- Diapazonas: 0-20 min.
simo parametro verte

2 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Kompresorius.

Nustatykite P3.1.2.2 var.tip. parametro verte (taip,
kad ji sutaptu variklio pavadinimo ploksteléje nuro- | PM variklis

3 dyta verte) Asinchroninis variklis
Magnetinés varzos variklis

Nustatykite P3.1.1.1 var. nominalios jtampos para- |Diapazonas: skiriasi
4 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.2 var. nominalaus daznio para- Diapazonas: 8.00-320.00 Hz
5 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.3 var. nominalaus greicio para- Diapazonas: 24-19200 sdk./min.
6 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.4 var. nominalios srovés para- Diapazonas: skiriasi
7 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.5 var. Cos Phi parametro verte Diapazonas: 0.30-1.00
8 (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo ploksteléje
nurodyta verte)

8 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 3 veiksme pasirinkote Asinchroninis variklis.
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9 Nustatykite P3.3.1.1 minimalaus leidZiamo nuor. Diapazonas: 0.00-3.3.1.2 Hz
daznio verte
10 Nustatykite P3.3.1.2 maksimalaus leidZiamo nuor. Diapazonas: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

daznio verte

111ir 12 veiksmai rodomai tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Kita.

1 Nustatykite P3.4.1.2 1 greitéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.

12 Nustatykite P3.4.1.3 1 létéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.

Kitas vedlys pereina prie veiksmu, nurodyty programoje.

Pasirinkite valdymo vieta (kai duodate paleidimo ir
sustabdymo komandy ir pateikiate daznio nuoroda) iv./idv. gnybtas
Fieldbus

Klav.

13

SVOK (angl. HVAC) programos vedlys baigtas.

Lent. 14: IS anksto nustatytos parametru vertés

Proceso tipas

Parametras

P3.1.4.1 U/f santykis Tiesinis Kvadratinis Tiesinis

P3.2.4 pal. funkcija Kreivés (pjaklinis) |sibégéjimo uzvedi- |Kreives (pjaklinis)
signalas mas signalas

P3.2.5 Stabd. funkcija Kreives (pjaklinis) Sustojimas i$ inerci- |Kreivés (pjaklinis)
signalas jos signalas

P3.4.1.2 Greitéjimo trukmé 50s 30.0s 3.0s

P3.4.1.3 Létéjimo trukme 5.0s 30.0s 3.0s

2.3 PID VALDYMO PROGRAMOS VEDLYS
Programos vedlys padeda jums nustatyti parametrus, susijusius su programa.

Noréedami paleisti PID vald. programos vedlj, klaviaturoje nustatykite verte PID vald. ties
parametru ,,P1.2 Application” (P1.2 programa) (ID 212).

PASTABA!

Jei paleisite programos vedlj naudodami paleisties vedlj, vedlys pereis tiesiai prie
11 veiksmo.
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Nustatykite P3.1.2.2 var.tip. parametro verte (taip,
kad ji sutaptu variklio pavadinimo ploksteléje nuro-

PM variklis

ploksteléje nurodyta verte)

! dyta verte) Asinchroninis variklis
Magnetinés varzos variklis
Nustatykite P3.1.1.1 var. nominalios jtampos para- |Diapazonas: skiriasi
2 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.2 var. nominalaus daznio para- Diapazonas: 8.00-320.00 Hz
3 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.3 var. nominalaus greicio para- Diapazonas: 24-19200 stk./min.
4 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.4 var. nominalios srovés para- Diapazonas: skiriasi
5 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo

6 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Asinchroninis variklis.

parametro verte

6 Nustatykite P3.1.1.5 var.Cos Phi parametro verte Diapazonas: 0.30-1.00

7 Nustatykite P3.3.1.1 minimalaus leidziamo nuor. Diapazonas: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
daznio verte

8 Nustatykite P3.3.1.2 maksimalaus leidZziamo nuor. Diapazonas: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
daznio verte

9 Nustatykite P3.4.1.2 1 greitéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.

10 Nustatykite P3.4.1.3 1 létéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.
Pasirinkite valdymo vieta (kai duodate paleidimo ir
sustabdymo komandu ir pateikiate daznio nuoroda) iv./idv. gnybtas

" Fieldbus

Klav.
12 Nustatykite P3.13.1.4 proceso vieneto pasirinkimo Daugiau nei vienas pasirinkimas

Jei jusu pasirinkimas yra kitoks, nei %, turétuméte zidréti kitus klausimus. Jei pasirinkote %,
vedlys pereina tiesiai prie 16 veiksmo.
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13 Nustatykite P3.13.1.5 proceso vieneto minimalios Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

14 Nustatykite P3.13.1.6 proceso vieneto maksimalios |Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

15 Nustatykite P3.13.1.7 proceso vieneto desimtainés Diapazonas: 0-4
vertés parametro verte

16 Nustatykite P3.13.3.3 1 atsako 3altinio pasirinkimo | Zr. lentele . Atsako nustatymas” Lent. 75

parametro verte

Atsako nustatymai

Jei pasirenkate analoginés jvesties signala, zr. 18 veiksma. Kitu pasirinkimy atveju vedlys
eina prie 19 veiksmo.

Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nustatykite P3.13.1.8 klaidos perstatymo parametro
18 verte 0 = normalus
1 = PrieSingas
19 Nustatykite P3.13.2.6 1 nust. tadko Zaltinio pasirin- |Zr. lentele .Nust. tadkai” Lent. 75 Atsako nus-
kimo parametro verte tatymai

Pasirinkus analoginés jvesties signala, rodomas 21 veiksmas. Kitu pasirinkimy atveju vedlys
eina prie 23 veiksmo.

Jei vertei nustatysite Keypad Setpoint 1 (1 klaviatlros nustatytasis taskas) arba Keypad
Setpoint 2 (2 klaviatlros nustatytasis taskas), vedlys tiesiogiai pereina prie 22 veiksmo.

Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nustatykite verte parametrui P3.13.2.1 (1 klaviatd- [Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 20
21 ros nustatytasis taskas) ir parametrui P3.13.2.2 (2 veiksme.
klaviatliros nustatytasis taskas)
Naudokite miego funkcija
22 O0=ne
1 =taip

Jei 22 klausime nurodote atsakyma Yes (taip), jums pateikiami kiti 3 klausimai. Jei nurodote
verte No (ne), vedlys baigiamas.
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23 Nustatykite P3.13.5.1 SP1 miego rezimo daznio Diapazonas: 0.00-320.00 Hz
ribos parametro verte
2% Nustatykite P3.13.5.2 SP1 miego atidéjimo para- Diapazonas: 0-3000 sek.
metro verte
25 Nustatykite P3.13.5.3 SP1 pazadinimo lygio verte Intervalas nurodomas proceso vienetu pasi-
rinkimu.

PID vald. programos vedlys baigtas.

2.4 KELIU SIURBLIU (VIENO INVERTERIO) PROGRAMOS VEDLYS
Programos vedlys padeda jums nustatyti parametrus, susijusius su programa.

Norédami paleisti keliy siurbliu (vieno inverterio] programos vedlj, klaviatdroje nustatykite
verte Multi-pump [(Single drive] (Keli siurbliai (vieno inverterio) ties parametru ,,P1.2
Application” (P1.2 programa) (ID 212).

PASTABA!

Jei paleisite programos vedli naudodami paleisties vedlj, vedlys pereis tiesiai prie
11 veiksmo.

Nustatykite P3.1.2.2 var.tip. parametro verte [taip,
kad ji sutaptu variklio pavadinimo ploksteléje nuro- | PM variklis

dyta verte) Asinchroninis variklis
Magnetinés varzos variklis

Nustatykite P3.1.1.1 var. nominalios jtampos para- |Diapazonas: skiriasi
2 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.2 var. nominalaus daznio para- Diapazonas: 8.00-320.00 Hz
3 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.3 var. nominalaus greicio para- Diapazonas: 24-19200 stk./min.
4 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.4 var. nominalios srovés para- Diapazonas: skiriasi
5 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

6 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Asinchroninis variklis.
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6 Nustatykite P3.1.1.5 var.Cos Phi parametro verte Diapazonas: 0.30-1.00

7 Nustatykite P3.3.1.1 minimalaus leidZziamo nuor. Diapazonas: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
daznio verte

8 Nustatykite P3.3.1.2 maksimalaus leidZiamo nuor. Diapazonas: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
daznio verte

9 Nustatykite P3.4.1.2 1 greitéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.

10 Nustatykite P3.4.1.3 1 létéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.
Pasirinkite valdymo vieta (kai duodate paleidimo ir
sustabdymo komandy ir pateikiate daznio nuoroda) | jv./igv. gnybtas

" Fieldbus

Klav.
12 Nustatykite P3.13.1.4 proceso vieneto pasirinkimo Daugiau nei vienas pasirinkimas

parametro verte

Jei jusy pasirinkimas yra kitoks, nei %, pateikiami kiti 3 veiksmai. Jei pasirinkote %, vedlys
pereina tiesiai prie 16 veiksmo.

13 Nustatykite P3.13.1.5 proceso vieneto minimalios Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

14 Nustatykite P3.13.1.6 proceso vieneto maksimalios |Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

15 Nustatykite P3.13.1.7 proceso vieneto desimtainés  |Diapazonas: 0-4
vertés parametro verte

16 Nustatykite P3.13.3.3 1 atsako $altinio pasirinkimo | Zr. lentele . Atsako nustatymas” Lent. 75
parametro verte Atsako nustatymai

Jei pasirenkate analoginés jvesties signala, zr. 17 veiksma. Kitu pasirinkimy atveju vedlys
eina prie 18 veiksmo.

Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nustatykite P3.13.1.8 klaidos perstatymo parametro
18 verte 0 = normalus
1 = PriesSingas
19 Nustatykite P3.13.2.6 1 nust. tasko Saltinio pasirin- |Zr. lentele . Nust. tadkai” Lent. 74 Nustatytujy
kimo parametro verte tasky nustatymai

Pasirinkus analoginés jvesties signala, pirmiausia rodomas 20 veiksmas, tuomet 22
veiksmas. Kitu pasirinkimu atveju vedlys eina prie 21 veiksmo.

Jei vertei nustatysite Keypad Setpoint 1 (1 klaviatlros nustatytasis taskas) arba Keypad
Setpoint 2 (2 klaviatlros nustatytasis taskas), vedlys tiesiogiai pereina prie 22 veiksmo.
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Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona

20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Nustatykite verte parametrui P3.13.2.1 (1 klaviatd-  [Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 19
21 ros nustatytasis taskas) ir parametrui P3.13.2.2 (2 veiksme.
klaviatiiros nustatytasis takas)

Naudokite miego funkcija

22 0=ne
1 =taip

Jei 22 veiksme nurodote atsakyma Yes (taip), jums pateikiami kiti 3 veiksmai. Jei nurodote
verte No (ne), vedlys pereina prie 26 veiksmo.

23 Nustatykite P3.13.5.1 SP1 miego rezimo daznio Diapazonas: 0.00-320.00 Hz
ribos parametro verte
2% Nustatykite P3.13.5.2 SP1 miego atidéjimo para- Diapazonas: 0-3000 sek.
metro verte
25 Nustatykite P3.13.5.3 SP1 pazadinimo lygio verte Intervalas nurodomas proceso vienetu pasi-
rinkimu.
2 Nustatykite P3.15.2 1 siurbliy skaiciaus parametro |Diapazonas: 1-8
verte
Nustatykite P3.15.5 siurbliy blok. parametro verte
27 0 = nenaudojamas
1 =jjungtas
Nustatykite P3.15.6 automatinio perjungimo para-
metro verte 0 = iSjungtas
28 N
1 =jj. intervalas)
2 =jj. (realus laikas])

Jei parametrui ,Autochange” (Automatinis perjungimas) nustatote verte Enabled ()j.)
(intervalas arba realus laikas), rodomi 29-34 veiksmai. Jei parametrui ,,Autochange”
(Automatinis perjungimas) nustatote verte Disabled (1$].), vedlys pereina tiesiai prie 35
veiksmo.

Nustatykite P3.15.7 1 automatiskai perjungtuy siur-

29 bliu parametro verte 0 = pag. siurbliai
1 = visi siurbliai

30 veiksmas rodomas tik, jei atlikdami 28 veiksma parametrui . Autochange” (Automatinis
perjungimas) nustatote verte Enabled (Intervall (]j.) (Intervalas).

Nustatykite P3.15.8 automatinio perjungimo inter- Diapazonas: 0-3000 h

30
valo parametro verte
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31 ir 32 veiksmai rodomi tik, jei atlikdami 28 veiksma parametrui ,,Autochange” (Automatinis
perjungimas) nustatote verte Enabled [Real Time] ()j.) (Realus laikas).

3 Nustatykite P3.15.9 automatinio perjungimo dieny Diapazonas: Nuo pirmadienio iki sekmadie-
parametro verte nio

32 Nustatykite P3.15.10 automatinio perjungimo die- Diapazonas: 00:00:00 - 23:59:59
nos laiko parametro verte

33 Nustatykite P3.15.11 automatinio perjungimo daznio |Diapazonas: P3.3.1.1 - P3.3.1.2 Hz
ribos parametro verte

3% Nustatykite P3.15.12 automatinio perjungimo siur-  |Diapazonas: 1-8
blio ribos parametro verte

35 Nustatykite P3.15.13 dazniojuostos ploCio para- Diapazonas: 0-100%
metro verte
Nustatykite P3.15.14 dazniojuost. plocio atid. para-

36 metro verte )

Diapazonas: 0-3600 sek.

Keliu siurbliu (vieno inverterio) programos vedlys baigtas.

2.5 KELIU SIURBLIU (KELIU INVERTERIU) PROGRAMOS VEDLYS

Programos vedlys padeda jums nustatyti parametrus, susijusius su programa.

Norédami paleisti keliu siurbliu (keliu inverteriu) programos vedlj, klaviatiroje nustatykite
verte Multi-pump [Multidrive] (Keli siurbliai (keli inverteriai) ties parametru ,,P1.2 Application”
(P1.2 programal) (ID 212).

PASTABA!

Jei paleisite programos vedlj naudodami paleisties vedlj, vedlys pereis tiesiai prie
11 veiksmo.
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Nustatykite P3.1.2.2 var.tip. parametro verte (taip,
kad ji sutaptu variklio pavadinimo ploksteléje nuro-

PM variklis

ploksteléje nurodyta verte)

! dyta verte) Asinchroninis variklis
Magnetinés varzos variklis
Nustatykite P3.1.1.1 var. nominalios jtampos para- |Diapazonas: skiriasi
2 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.2 var. nominalaus daznio para- Diapazonas: 8.00-320.00 Hz
3 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.3 var. nominalaus greicio para- Diapazonas: 24-19200 stk./min.
4 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.4 var. nominalios srovés para- Diapazonas: skiriasi
5 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo

6 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Asinchroninis variklis.

parametro verte

6 Nustatykite P3.1.1.5 var.Cos Phi parametro verte Diapazonas: 0.30-1.00

7 Nustatykite P3.3.1.1 minimalaus leidziamo nuor. Diapazonas: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
daznio verte

8 Nustatykite P3.3.1.2 maksimalaus leidZziamo nuor. Diapazonas: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
daznio verte

9 Nustatykite P3.4.1.2 1 greitéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.

10 Nustatykite P3.4.1.3 1 létéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.
Pasirinkite valdymo vieta (kai duodate paleidimo ir
sustabdymo komandu ir pateikiate daznio nuoroda) iv./idv. gnybtas

" Fieldbus

Klav.
12 Nustatykite P3.13.1.4 proceso vieneto pasirinkimo Daugiau nei vienas pasirinkimas

Jei jusu pasirinkimas yra kitoks, nei %, pateikiami kiti 3 veiksmai. Jei pasirinkote %, vedlys
pereina tiesiai prie 16 veiksmo.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 92 VEDLIAI

13 Nustatykite P3.13.1.5 proceso vieneto minimalios Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

14 Nustatykite P3.13.1.6 proceso vieneto maksimalios |Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

15 Nustatykite P3.13.1.7 proceso vieneto desimtainés Diapazonas: 0-4
vertés parametro verte
Nustatykite P3.13.3.3 1 atsako 3altinio pasirinkimo | Zr. lentele . Atsako nustatymas” skyriuje

16 Sy .
parametro verte Lent. 74 Nustatytuju tasku nustatymai

Jei pasirenkate analoginés jvesties signala, zr. 17 veiksma. Kitu pasirinkimy atveju vedlys
eina prie 18 veiksmo.

Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nustatykite P3.13.1.8 klaidos perstatymo parametro
18 verte 0 = normalus
1 = PrieSingas
19 Nustatykite P3.13.2.6 1 nust. tadko Zaltinio pasirin- |Zr. lentele .Nust. tadkai” skyriuje Lent. 74
kimo parametro verte Nustatytujy taskuy nustatymai

Pasirinkus analoginés jvesties signala, pirmiausia rodomas 20 veiksmas, tuomet 22
veiksmas. Kity pasirinkimu atveju vedlys eina prie 21 veiksmo.

Jei vertei nustatysite Keypad Setpoint 1 (1 klaviatlros nustatytasis taskas) arba Keypad
Setpoint 2 (2 klaviatlros nustatytasis taskas), vedlys tiesiogiai pereina prie 22 veiksmo.

Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nustatykite verte parametrui P3.13.2.1 (1 klaviatd- [Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 19
21 ros nustatytasis taskas) ir parametrui P3.13.2.2 (2 veiksme.
klaviatliros nustatytasis taskas)
Naudokite miego funkcija
22 O0=ne
1 =taip

Jei 22 veiksme nurodote atsakyma Yes (taip), jums pateikiami kiti 3 veiksmai. Jei nurodote

verte No (ne), vedlys pereina prie 26 veiksmao.
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23 Nustatykite P3.13.5.1 SP1 miego rezimo daznio Diapazonas: 0.00-320.00 Hz
ribos parametro verte
2% Nustatykite P3.13.5.2 SP1 miego atidéjimo para- Diapazonas: 0-3000 sek.
metro verte
25 Nustatykite P3.13.5.3 SP1 pazadinimo lygio verte Intervalas nurodomas proceso vienetu pasi-
rinkimu.
Nustatykite P3.15.1 keliu siurbliy rezimo parametro
26 verte .Multi-Follower™
.Multi-Master”
27 Nustatykite P3.15.3 siurblio ID numerio parametro |Diapazonas: 1-8
verte
Nustatykite P3.15.4 1 paleidimo ir atsako parametro
28 verte 0 = neprisijungta
1 = prijungtas tik paleidimo signalas
2 = prijungti abu signalai
29 Nustatykite P3.15.2 1 siurbliy skaiciaus parametro |Diapazonas: 1-8
verte
Nustatykite P3.15.5 siurbliy blok. parametro verte
30 0 = nenaudojamas
1 =jjungtas
Nustatykite P3.15.6 automatinio perjungimo para-
31 metro verte 0 =iSjungtas

1 =jj. lintervalas)
2 =j. (Siokiadieniai)

Jei parametrui ,Autochange” (automatinis perjungimas) nustatote verte Enabled (Interval] (jj.)
(intervalas), rodomas 33 veiksmas. Jei parametrui ,Autochange” (automatinis perjungimas)
nustatote verte Enabled (Weekdays] [jj.) (Siokiadieniai), rodomas 34 veiksmas. Jei parametrui
.Autochange” (automatinis perjungimas) nustatote verte Disabled [i$j.), vedlys pereina tiesiai
prie 36 veiksmo.

32

Nustatykite P3.15.7 1 automatiskai perjungtuy siur-
bliu parametro verte

0 = pag. siurbliai
1 = visi siurbliai

33 veiksmas rodomas tik, jei atlikdami 31 veiksma parametrui ,,Autochange” (automatinis
perjungimas) nustatote verte Enabled (Interval] (jj.) (intervalas).

33

Nustatykite P3.15.8 automatinio perjungimo inter-
valo parametro verte

Diapazonas: 0-3000 h

34 ir 35 veiksmai rodomi tik, jei atlikdami 31 veiksma parametrui ,,Autochange” (automatinis
perjungimas) nustatote verte Enabled (Weekdays] (ij.) (Siokiadieniai).
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3% Nustatykite P3.15.9 automatinio perjungimo dieny Diapazonas: Nuo pirmadienio iki sekmadie-
parametro verte nio
35 Nustatykite P3.15.10 automatinio perjungimo die- Diapazonas: 00:00:00 - 23:59:59
nos laiko parametro verte
3 Nustatykite P3.15.13 daZniojuostos plocio para- Diapazonas: 0-100%
metro verte
Nustatykite P3.15.14 daZniojuost. plocCio atid. para-
37 metro verte _
Diapazonas: 0-3600 sek.

Keliu siurbliy (keliu inverteriy) programos vedlys baigtas.

2.6 GAISRO REZIMO VEDLYS

Norédami paleisti gaisro rezimo vedlj, 1.1.2 parametrui meniu ,,Quick setup” (Greitasis nust.)
pasirinkite Activate (Aktyvinti).

c ATSARGIAI!
Pries tesdami perskaitykite informacija apie slaptazodj ir garantija, pateikiama
skyriuje 10.18 Gaisro rezimas.

Nustatykite P3.17.2 gaisro rezimo daZnio Saltinio Daugiau nei vienas pasirinkimas
parametro verte

Jei nustatote kita verte, nei Fire mode frequency (Gaisro rezimo daznis), vedlys pereina tiesiai
prie 3 veiksmo.

2 Nustatykite P3.17.3 gaisro rezimo parametro verte |Diapazonas: Jvairi

Aktyvinkite signala, kai kontaktas atsidaro arba

3 uzsidaro 0 = atviras kontaktas
1 = uzdarytas kontaktas

Jei atlikdami 3 veiksma nustatote verte Open contact (Atviras kontaktas), vedlys pereina
tiesiai prie 5 veiksmo. Jei atlikdami 3 veiksma nustatote verte Closed contact (Uzdarytas
kontaktas), 5 veiksmas néra batinas.
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P3.17.4 gaisro rezimo aktyvinimo parametro verte Norédami aktyvinti gaisro rezima, pasirinkite
4 nustatykite ties OPEN (Atviras) / P3.17.5 gaisro skaitmenine jvest]. Taip pat zr. skyriy 10.6.1
rezimo aktyvinimo parametro verte nustatykite ties |Skaitmeniniy ir analoginiy jvady programavi-
CLOSE (UzZdarytas) mas.
Nustatykite P3.17.6 reversinio gaisro rezimo para- |Norédami aktyvinti reversinj gaisro rezima,
metro verte pasirinkite skaitmenine jvestj.
5
.DigIN Slot0.1" = PRIEKINES EIGOS kryptis
.DigIN Slot0.2" = ATGALINES EIGOS kryptis
Nustatykite P3.17.1 gaisro rezimo slaptazodzio Norédami jjungti gaisro rezimo funkcija, nus-
parametro verte tatykite slaptazodi.
6
1234 = jjungti patikr. rezima
1002 = jjungti gaisro rezima

Gaisro rezimo vedlys baigtas.
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3 VARTOTOJO SASAJOS

3.1 NARSYMAS NAUDOJANTIS KLAVIATURA

Kintamosios srovés dazniy keitiklio duomenys iSdéstyti ivairiuose meniu ir submeniu.
Norédami pereiti meniu, naudokite klaviatiros rodykles aukstyn ir Zemyn. Norédami eiti |
grupe arba pasirinkti elementa, nuspauskite mygtuka OK (Gerai). Norédami grizti j ankstesnj
lygi, nuspauskite mygtuka ,Back/Reset” (Grjzti / atstatyti).

Ekrane matote savo esama vieta meniu, pavyzdziui, M3.2.1. Savo esamoje vietoje jis taip pat
matote grupés arba elemento pavadinima.
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3.2 GRAFINIO EKRANO RODINIO NAUDOJIMAS

pp e ®

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110

G MaW%z>
ID: M1

Quick Setup /@

( 17

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )

Pav. 33: Pagrindinis grafinio rodinio meniu

A. Pirmasis bsenos laukelis: STOP/RUN F. Vietos laukelis: parametro ID numeris ir
(Sustabdyti / paleisti) esama vieta meniu

B. Sukimosi kryptis G. Suaktyvinta grupé ar elementas:

C. Antrasis busenos laukelis: READY norédami jeiti, spauskite OK (Gerai)

(Paruosta) / NOT READY (Neparuosta) / H. Elementy skaicius svarstomoje grupéje
FAULT (Triktis)

Signalo laukelis: ALARM/- (Signalas/-)

Valdymo vieta: PC (Kompiuteris) / 10

(lvadas / idvadas) / KEYPAD (Klaviatara) /

FIELDBUS (Magistralé)

mo

3.2.1 VERCIY REDAGAVIMAS

Grafiniame ekrano rodinyje elemento vertes galima redaguoti atliekant 2 skirtingas
proceddras.

Paprastai parametrui galite nustatyti tik 1 verte. Pasirinkite is tekstiniu verciy arba skaitinio
intervalo verciu saraso.

PARAMETRO TEKSTINES VERTES PAKEITIMAS

1 Raskite parametra naudodami rodykliu mygtukus.

STOP‘G READY \ \ 110
Start / Stop Setup
‘il ID:172 M3.2.1

8.i. Rem Control Place
I/0 Control

KeypadStopButton

Yes
%) Start Function
Ramping
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2 Norédami jjungti redagavimo rezima, 2 kartus
spustelékite mygtuka OK (gerai) arba nuspauskite STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
rodyklés desinén mygtuka. <=1 Rem Control Place
y yg ’ ID: M3.2.1
8f| Edit

3 Norédami nustatyti nauja verte, nuspauskite
rodyklés aukstyn ir Zzemyn mygtukus.

4 Norédami sutikti su pakeitimu, nuspauskite
mygtuka OK (gerai). Norédami ignoruoti pakeitima,
nuspauskite mygtuka .Back/Reset” (grjzti /
atstatyti).

SKAITINIY VERCIY REDAGAVIMAS

1 Raskite parametra naudodami rodykliu mygtukus.

2  Eikite j rezima ,.Edit” (redagavimas).
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STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
ID:101 P3.3.1.1
8.i. MaxFreqReference I
O 0.00 Hz
MinFreqgReference
50.00 Hz
8:i. PosFreqRefLimit
O 320.00 Hz
stop| (G| READY | | o
MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 0.00 Hz —
71N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Jeiverté yra skaiting, nuo skaitmens prie
skaitmens judékite rodykliu kairén ir dedinén STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
mygtukais. Skaitmenis pakeiskite rodykliu aukstyn MinFreqReference
ir Zemyn mygtukais. o 1p:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Norédami sutikti su pakeitimu, nuspauskite
mygtuka OK (gerai). Norédami ignoruoti pakeitima STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
arba grizti j ankstesnj lygj, naudokite mygtuka MinFreqReference
.Back/Reset” (grjzti / atstatyti). 1D:101 F3.3.1.1
N N s
\'% —11.00 Hz—
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

DAUGIAU NEI 1 VERTES PASIRINKIMAS

Kai kurie parametrai leidZia jums pasirinkti daugiau nei 1 verte. Prie kiekvienos reikiamos
vertés pasirinkite Zymimaji langel].

1 Suraskite parametra. Kai Zzymimajj langelj galima

pasirinkti, ekrane rodomas simbolis. STOP‘G READY ‘ ‘ o
Iil Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Zymimojo langelio
pasirinkimo simbolis
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2 Norédami pereiti verciy sarase, naudokite rodykliu
aukstyn ir Zemyn mygtukus. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Norédamij savo pasirinkima jtraukti verte,
rodyklés dedinén mygtuku pasirinkite Salia jos STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

esantj langel]. Days

ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 TRIKTIES ATSTATYMAS

Norédami atstatyti triktj, galite naudoti mygtuka .Reset” (Atstatyti] arba parametra .,Reset
Faults” (ISjungti triktis). Zr. nurodymus skyriuje 71.7 Jjungiamas trikties vaizdas.

3.2.3 MYGTUKAS FUNCT (FUNKCIJA)
Galite naudoti mygtuka FUNCT (funkcija) 4 funkcijoms.

« Prieigai prie puslapio ,.Control” (valdymas).

* Vietinei ir nuotolinei valdymo vietoms lengvai perjungti.
«  Sukimosi krypciai pakeisti.

* Parametro vertei greitai redaguoti.

Valdymo vietos pasirinkimas nustato, i$ kur kintamosios srovés daznio keitiklis priima
paleidimo ir sustabdymo komandas. Visos valdymo vietos turi parametra daznio nuor.
Saltiniui pasirinkti. Vietiné valdymo vieta visuomet yra klaviatira. Nuotolinio valdymo vieta
yra jvadai / iSvadai arba .. Fieldbus™ magistralé. Esama valdymo vieta galite matyti ekrano
blsenos juostoje.

Kaip nuotolines valdymo vietas galima naudoti jvadu / iSvady plokstes A ir B bei ,Fieldbus”
magistrale. Jvady / iSvadu plokstei A ir ., Fieldbus™ magistralei teikiamas maziausias
prioritetas. Jas pasirinkti galite naudodami parametra P3.2.1 (nuot. vald. vieta). lvadu /
iSvadu ploksté B gali apeiti nuotolinio valdymo vietas ,I/0 A" ir , Fieldbus™ skaitmeniniu
signalu. Skaitmeninj jvada galite pasirinkti naudodami parametra P3.5.1.7 (I/0 B valdymo
galia).

Pasirinkus vietine valdymo vieta, klaviatira visuomet naudojama kaip vietiné valdymo vieta.
Vietinis valdymas yra aukstesnio prioriteto negu nuotolinis valdymas. Pavyzdziui, jei
pasirinkus nuotolinj valdyma parametras P3.5.1.7 apeina valdymo vieta skaitmeniniu jvadu, o
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jus pasirenkate vietinj valdyma, klaviatira tampa valdymo vieta. Naudokite mygtuka FUNCT
(funkcija) arba parametra P3.2.2 ., Local/Remote” (vietinis / nuotolinis) vietiniam ir

nuotoliniam valdymui perjungti.

VALDYMO VIETOS PAKEITIMAS

1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (funkcija).

2 Noréedami pasirinkti vietinj arba nuotolinj valdyma,
naudokite rodykliu aukstyn ir zemyn mygtukus.
Nuspauskite mygtuka OK (gerai).

3 Norédami pasirinkti vietinj arba nuotolinj valdyma,
dar karta naudokite rodykliu aukstyn ir zemyn
mygtukus. Noredami sutikti su pasirinkimu,
nuspauskite mygtuka OK (gerai).

4 Nuotoline valdymo vieta perjungus j vietine, t. y.
klaviatira, pateikiama klaviatiros nuoroda.

STOP \ (j READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)

o Parameters
AT

Di(aggo)stics

stop| (G| READY | | Keypad
o) Choose action
8i ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘C‘ READY \ ‘Keypad
9 Local/Remote
L ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘G READY \ \ 110

Main Menu
ID: M1l

® Monitor
(12 )

Y Parameters
1S
= Diagnostics
Y
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Pasirinkus ekranas grizta i ta pacia vieta, kurioje jis buvo jums nuspaudus mygtuka FUNCT
(funkcija).

GRIZIMAS | VALDYMO PUSLAP]

Valdymo puslapyje galima lengvai stebéti svarbiausias vertes.

1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka

FUNCT (funkcija).

stoP| (G| Rerpy /o
c) Main Menu
ID:
= Monitor
(12)

ﬁ Parameters
(21 )

e Diagnostics

M1

2 Norédami pasirinkti valdymo puslapj, spauskite
rodykliu aukstyn ir zemyn mygtukus. |eikite STOP|G| READY | Keypad
nuspausdami mygtuka OK (gerai). Atidaromas oF Choose action
valdymo puslapis. . T
Change direction
Control page
Local/Remote ¢
3 Jeinaudojate vietine valdymo vieta ir klaviatiros
nuoroda, galite nustatyti P3.3.1.8 . Keypad STOP|C| READY | Keypad
Reference” (klav. nuoroda) nuspausdami mygtuka H‘ Keypad Reference
OK (gerai). ID: 184
A
v 0.00Hz
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%

4 Norédami pakeisti vertés skaitmenis, spauskite

rodykliu aukstyn ir Zzemyn mygtukus. Su pakeitimu STOP|C| READY

| Keypad
sutikite nuspausdami mygtuka OK (gerai). Keypad Reference
H‘ ID: 168
N
. ~ 0.00Hz -
/] N\
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%
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Daugiau informacijos apie klav. nuoroda zr. 5.3 3.3 grupé: Nuorodos. Jei naudojate kitas
valdymo vietas arba nuor. vertes, ekrane rodoma daznio nuoroda, kurios redaguoti negalima.
Kitos puslapio vertés yra pritaikomo stebéjimo vertés. Galite pasirinkti Cia pateikiamas

vertes (zr. instrukcijas skyriuje 4.1.1 Multimonitors).

SUKIMOSI KRYPTIES PAKEITIMAS

Variklio sukimosi kryptj galite greitai pakeisti mygtuku FUNCT (funkcija).

PASTABA!
Komanda ,.Change direction” (keisti kryptj] yra galima meniu tik, jei esama valdymo

vieta yra , Local” (vietiné).

1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (funkcija).

2 Norédami pasirinkti komanda ..Change direction”
(keisti kryptj), spauskite rodykliu aukstyn ir zemyn
mygtukus. Nuspauskite mygtuka OK (gerai.

3  Pasirinkite nauja sukimosi kryptj. Esama sukimosi
kryptis blyksi. Nuspauskite mygtuka OK (gerail.

STOP|C| READY 110
Main Menu

G ID: M1

— Monitor

(7)

— Parameters

( 15 )

Diagnostics

EII (6)

RUN |(j| READY | |Keypad

8,i, Choose action
o) ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote

RUN |C| READY | |Keypad

Choose action
ID:1805

Reverse A
Forward y
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4 Sukimosi kryptis nedelsiant pasikeicia. Galite

_matyti_, kad lfodyvk_lés kryptis ekrano bdsenos STOF(D ) READY I/0

juostoje pasikeicCia. c} N Main Men::l
Mc:n:i';t?r
Pa(.rirgei):ers
D:‘.agn)ostics

SPARCI0JO REDAGAVIMO FUNKCIJA

Naudodami funkcija .. Quick Edit” [spartusis redagavimas), galite greitai pasiekti parametra
irasydami parametro ID numerij.

1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (funkcija).

2 Norédami pasirinkti funkcija ..Quick Edit” (spartusis
redagavimas), spauskite rodykliu aukstyn ir zemyn
mygtukus, o pasirinkima patvirtinkite mygtuku OK
(gerail.

3 Jrasykite parametro ID numerj arba stebé&jimo
verte. Nuspauskite mygtuka OK (gerai). Ekrane
parametro verté rodoma redagavimo rezimu, o
stebéjimo verté - stebéjimo rezimu.

3.2.4 PARAMETRU KOPIJAVIMAS

PASTABA!
Si funkcija prieinama tik grafiniame ekrano rodinyje.

Pries kopijuojant valdymo pultelio parametrus j daznio keitiklj, reikia sustabdyti daznio
keitiklj.

KINTAMOSIOS SROVES DAZNIO KEITIKLIO PARAMETRU KOPIJAVIMAS.
Naudokite Sig funkcija norédami nukopijuoti parametrus is vieno daznio keitiklio j kita.

1 |rasykite parametrus j valdymo pultel;.

2 Atjunkite valdymo pultelj ir prijunkite ji prie kito
daznio keitiklio.

3 Atsiuskite parametrus j nauja daznio keitiklj
naudodami komanda ,Restore from Keypad”
(atstatyti i$ klaviatGros).
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PARAMETRU |JRASYMAS | VALDYMO PULTEL]

1 Eikite j meniu ,User Settings” (vart. nust.)

STOP | G] READY Keypad

o Main Menu
ID: M6
= I/0 and Hardware
o

( )
= User settings
Cay ¢

@ Favourites
(0)

2  Eikite i submeniu ,Parameter backup” (par.
atsarginé kopija). STOF’|C| READY Keypad

User settings
K Ty ue.5

5 Language selection
-
o English

I—i—l Parameter backup

(7)
Q Drive name
) Drive
3 Norédami pasirinkti funkcija, naudokite rodykliy
aukstyn ir Zemyn mygtukus. Su pasirinkimu sutikite stor| (] READY Keypad
nuspausdami mygtuka OK (gerai). m Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[e]

Save to keypad
[¢]

Restore from keypad

Komanda ., Restore factory defaults” (atstatyti gamyklinius nustatymus) atstato parametru
nustatymus j gamyklinius. Pasirinkdami komanda ..Save to keypad” (jrasyti j klaviatara) galite
nukopijuoti visus parametrus j valdymo pultelj. Komanda , Restore from keypad” (atst. i$
klav.) nukopijuoja visus parametrus i$ valdymo pultelio.

3.2.5 PARAMETRU PALYGINIMAS

Naudodami Sia funkcija, galite palyginti srovés parametra, nustatyta naudojant viena is Siu 4
rinkiniu.

« 1rinkinys (P6.5.4 jrasytij 1 rinkinj)

«  2rinkinys (P6.5.6 jrasytij 2 rinkinj)

«  Numatytieji nustatymai (P6.5.1 atkurti numatytuosius gamyklinius nustatymus)
«  Klaviataros rinkinys (P6.5.2 jrasyti j klaviatara)
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Daugiau apie Siuos parametrus Zr. skyriuje Lent. 112 Atsarginio parametry kopijavimo
parametry naudojimas vartotojo nustatymuy meniu.

PASTABA!
Jei nejraséte parametru rinkinio, su kuriuo norite palyginti esama nustatyma,

ekrane rodomas tekstas Comparing failed (Palyginti nepavyko).

FUNKCIJOS ,,PARAMETER COMPARE"” ([PARAMETRU PALYGINIMAS] NAUDOJIMAS

1 Eikite i meniu ,User settings™ (Vart. nustatymai)
parinktj .Parameter Compare” (Parametru sTor|(G] READY Vo

palyginimas). User Settings

ID: M6.6

Language Selection
= English

El Parameter Backup

(7)
(4)

STOP|C| READY | /0
Ilz)?rameter C::Eire

@ Active set-Set 1

2 Pasirinkite rinkiniu pora. Norédami sutikti su
pasirinkimu, nuspauskite mygtuka OK (Gerai).

E‘ Active set-Set 2

El Active set-Defaults

3 Pasirinkite , Active” (Aktyvus) ir nuspauskite

mygtuka OK (Gerai). STOPK;I READY | Vo
Active set-Set 1
EI ID: M6.6.1

@ Active
@ Help

(7) Add to Favourites
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4 Palyginkite esamas vertes ir kito rinkinio vertes.

STOP | C] READY II0

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Esama verte
Kito rinkinio verte
Esama verte
Kito rinkinio verte

oWy

3.2.6 PAGALBINIAI TEKSTAI

Grafiniame ekrano rodinyje gali buti rodomi pagalbiniai tekstai daugeliu temuy. Visi
parametrai turi pagalbinj teksta.

Pagalbiniai tekstai taip pat pateikiami triktims, signalams ir paleidimo vedliui.

PAGALBINIO TEKSTO SKAITYMAS

1 Suraskite elementa, apie kurj norite paskaityti.

STOP|C| READY | II0
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2 Norédami pasirinkti ,Help” (pagalba), naudokite

rodykliu auk&tyn ir Zemyn mygtukus. sTor|(G] READY Vo
= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit
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3 Norédami atidaryti pagalbinj teksta, nuspauskite

mygtuka OK (Gerai). STOP|C| READY /0
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

PASTABA!
Pagalbiniai tekstai visuomet pateikiami angly kalba.

3.2.7 MENIU ,FAVOURITES" (PARANKINIAI) NAUDOJIMAS

Jei daznai naudojate tuos pacius elementus, galite jtraukti juos j meniu ,Favourites”
(Parankiniai). Galite surinkti parametru arba stebéjimo signalu rinkini i$ visu klaviatdros
meniu.

Daugiau apie meniu ,Favourites” (Parankiniai) zr. skyriuje 8.2 Parankiniai.

3.3 TEKSTINIO EKRANO RODINIO NAUDOJIMAS

Savo vartotojo sasajai taip pat galite naudoti valdymo pultelj su teksto rodiniais. Tekstinis
rodinys ir grafinis rodinys turi beveik tas pacias funkcijas. Kai kurios funkcijos yra
prieinamos grafiniame ekrano rodinyje.

Rodinyje nurodoma variklio ir kintamosios srovés daznio keitiklio bisena. Taip pat rodomos
variklio ir daznio keitiklio veikimo triktys. Ekrane matote savo esama vieta meniu. Savo
esamoje vietoje jus taip pat matote grupés arba elemento pavadinima. Jei tekstas yra per
ilgas, kad baty galima jj parodyti, jis automatiskai slenka ekrano rodinyje.

& @

READY RUN STOP ALARM FAULT

A A
NINEED /©

M I
m 1

FWD REV 110 KEYPAD BUS

®

Pav. 34: Pagrindinis tekstinio rodinio meniu

A. Biuisenos indikatoriai B. Signalo ir trikties indikatoriai
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C. Grupés pavadinimas arba esamos vietos ~ E. Valdymo vietos indikatoriai
elementas F. Sukimosi krypties indikatoriai
D. Esama vieta meniu

3.3.1 VERCIU REDAGAVIMAS

PARAMETRO TEKSTINES VERTES PAKEITIMAS

Parametro verte nustatykite atlikdami Sia procedira.

1 Raskite parametra naudodami rodykliu mygtukus. READY RUN  STop  ALARM  FAULT

A A
T T T /L T
L 341 31 0gre

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Norédami eiti j rezima ,Redaguoti”, nuspauskite

. READY RUN STOP ALARM FAULT
mygtuka OK (Gerai.

A

H,M I~ I-I-J iy
r sl’ Cogrrirvy
Ll
b 4 b 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Norédami nustatyti nauja verte, nuspauskite REAQY RUN  STOP ALARM FAULT

rodyklés aukstyn ir zemyn mygtukus. AN A I /
! /1 ranTearr
1 o oty —
17 I
LJ
h 4 h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

4 Su pakeitimu sutikite nuspausdami mygtuka OK
(Gerai). Norédami ignoruoti pakeitima arba grizti |
ankstesnj lygi, naudokite mygtuka ,Back/Reset”
(Grizti / atstatyti).

SKAITINIU VERéIL} REDAGAVIMAS

1 Raskite parametra naudodami rodykliu mygtukus.
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2  Eikite j rezima ,Redaguoti”.

3 Nuo skaitmens prie skaitmens judekite rodykliu
kairén ir deSinén mygtukais. Skaitmenis pakeiskite
rodykliy aukstyn ir Zemyn mygtukais.

4 Su pakeitimu sutikite nuspausdami mygtuka OK
(Gerai). Norédami ignoruoti pakeitima arba grizti |
ankstesnj lygj, naudokite mygtuka ,Back/Reset”
(Grizti / atstatyti).

3.3.2 TRIKTIES ATSTATYMAS

Norédami atstatyti triktj, galite naudoti mygtuka .Reset” (Atstatyti] arba parametra ,,Reset
Faults” (I$jungti triktis). Zr. nurodymus skyriuje 71.1 ljungiamas trikties vaizdas.

3.3.3 MYGTUKAS FUNCT (FUNKCIJA)
Galite naudoti mygtuka FUNCT (Funkcija) 4 funkcijoms.

»  Prieigai prie puslapio ,.Control” (Valdymas).

* Vietinei ir nuotolinei valdymo vietoms lengvai perjungti.
«  Sukimosi krypciai pakeisti.

» Parametro vertei greitai redaguoti.

Valdymo vietos pasirinkimas nustato, iS kur kintamosios srovés daznio keitiklis priima
paleidimo ir sustabdymo komandas. Visos valdymo vietos turi parametra daznio nuor.
Saltiniui pasirinkti. Vietiné valdymo vieta visuomet yra klaviatira. Nuotolinio valdymo vieta
yra jvadai / iSvadai arba .. Fieldbus” magistralé. Esama valdymo vieta galite matyti ekrano
blsenos juostoje.

Kaip nuotolines valdymo vietas galima naudoti jvady / iSvady plokstes A ir B bei ,Fieldbus”
magistrale. Jvady / iSvadu plokstei A ir ,Fieldbus™ magistralei teikiamas maZiausias
prioritetas. Jas pasirinkti galite naudodami parametra P3.2.1 [nuot. vald. vieta). Jvadu /
iSvadu ploksté B gali apeiti nuotolinio valdymo vietas ,.I/0 A" ir ,Fieldbus” skaitmeniniu
signalu. Skaitmeninj jvada galite pasirinkti naudodami parametra P3.5.1.7 (I/0 B valdymo
galia).

Pasirinkus vietine valdymo vieta, klaviatira visuomet naudojama kaip vietiné valdymo vieta.
Vietinis valdymas yra aukstesnio prioriteto negu nuotolinis valdymas. Pavyzdziui, jei
pasirinkus nuotolinj valdyma parametras P3.5.1.7 apeina valdymo vieta skaitmeniniu jvadu, o
jus pasirenkate vietinj valdyma, klaviatira tampa valdymo vieta. Naudokite mygtuka FUNCT
(Funkcija) arba parametra P3.2.2 ,Local/Remote” (Vietinis / nuotolinis) vietiniam ir
nuotoliniam valdymui perjungti.
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VALDYMO VIETOS PAKEITIMAS
1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (Funkcija). RTY RUN 512" ALARM  FAULT
I dmni T
HHRANE TER'S
M _1
H_J
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

2 Noréedami pasirinkti vietinj arba nuotolinj valdyma,
naudokite rodykliu aukstyn ir zemyn mygtukus.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

Nuspauskite mygtuka OK (Gerai). A _ A_ o
) I 00 7wl
couenrc s iy
/
/
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 Noredami pasirinkti vietinj arba nuotolinj valdyma,
dar karta naudokite rodykliu aukstyn ir zemyn
mygtukus. Norédami sutikti su pasirinkimu,
nuspauskite mygtuka OK (Gerai).

READY  RUN ST

o

P ALARM FAULT

)

|
JCMOT
vCnig

|

“ﬁ

/ I":“| )

I =
‘\

<

v

REV 1/0 KEYPAD  BUS

_n
=
o

4 Nuotoline valdymo vieta perjungus j vietine, t. y.
klaviatira, pateikiama klaviatiros nuoroda.

Pasirinkus ekranas grijzta j ta pacia vieta, kurioje jis buvo jums nuspaudus mygtuka FUNCT
(Funkcijal.

GRIZIMAS | VALDYMO PUSLAP]

Valdymo puslapyje galima lengvai stebéti svarbiausias vertes.
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1 Bet kur meniu struktiiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (Funkcijal.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

O ame TE CC
r-rin IL7HII_ | I_NI_I
M __

Hi_J

h 4 h 4

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

2 Norédami pasirinkti valdymo puslapj, spauskite

. v P s READY  RUN P ALARM FAULT
rodykliu aukstyn ir zemyn mygtukus. |eikite >TO

nuspausdami mygtuka OK (Gerai). Atidaromas \A_ AT _
valdymo puslapis. _,‘_ "_’l,l ’/‘ 'L;l,l_’lil_ ,L_I’L_’I\_
/-
!
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 Jeinaudojate vietine valdymo vieta ir klaviatiros

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A

nuoroda, galite nustatyti P3.3.1.8 , Keypad A
Reference” (Klav. nuoroda) nuspausdami mygtuka —_ = — — g
. ’ A LICIEd T Lk

OK (Gerai). K CTrrg l"s"l'_’ r

LIL. 1111
127,00
Hz

h 4 h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

Daugiau informacijos apie klav. nuoroda zr. 5.3 3.3 grupe: Nuorodos). Jei naudojate kitas
valdymo vietas arba nuor. vertes, ekrane rodoma daznio nuoroda, kurios redaguoti negalima.
Kitos puslapio vertés yra pritaikomo stebéjimo vertés. Galite pasirinkti Cia pateikiamas
vertes (Zr. instrukcijas skyriuje 4.1.7 Multimonitors).

SUKIMOSI KRYPTIES PAKEITIMAS
Variklio sukimosi kryptj galite greitai pakeisti mygtuku FUNCT (Funkcija).

PASTABA!
Komanda ..Change direction” (Keisti kryptj) yra galima meniu tik, jei esama valdymo
vieta yra ,Local” (Vietine).
1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (Funkcija).
2 Norédami pasirinkti komanda ..Change direction”
(Keisti kryptj), spauskite rodykliu aukstyn ir zemyn
mygtukus. Nuspauskite mygtuka OK (Gerai).
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3 Pasirinkite nauja sukimosi krypti. Esama sukimosi
kryptis blyksi. Nuspauskite mygtuka OK (Gerai).
Sukimosi kryptis pasikeicia akimirksniu. Rodyklés
kryptis ekrano blsenos juostoje taip pat pasikeicia.

SPARCI0J0 REDAGAVIMO FUNKCIJA

Naudodami funkcija . Quick Edit” (Spartusis redagavimas), galite greitai pasiekti parametra
jrasydami parametro ID numerij.

1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (Funkcija).

2 Norédami pasirinkti funkcija .,Quick Edit”
(Spartusis redagavimas), spauskite rodykliu
aukstyn ir Zemyn mygtukus, o pasirinkima
patvirtinkite mygtuku OK (Gerai).

3 Jrasykite parametro ID numerj arba stebé&jimo
verte. Nuspauskite mygtuka OK (Gerai). Ekrane
parametro verté rodoma redagavimo rezimu, o
stebéjimo verté - stebéjimo rezimu.
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3.4 MENIU STRUKTURA

Meniu Funkcija

,Quick setup” (spartusis nustatymas) Zr. 1.4 Programy aprasymas

.Monitor” (stebéjimas) Sudétinis ekranas*

Tendencijos kreive*

Bazinés vertés

jv./idv.

Papildomi/ispléstiniai nust.

Laikmacio funkcijos

PID valdiklis

ISorinis PID valdiklis

Keliy varikliy valdymas

Techninés priezitros skaitikliai

.Fieldbus™ magistralés duomenys

~Parameters” [parametrai) Zr. 5 Parametry meniu

~Diagnostics” (diagnostika) JActive faults” (aktyvios triktys)

.Reset faults” (iSjungti triktis)

.Fault history” (trikéiy istorija)

.Total counters” (bendrieji skaitikliai)

.Trip counters” (suveikimo skaitikliai)

.Software info” (programinés jrangos informacija)
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Meniu Funkcija

Iv./iSv. ir aparatiné jr. .User settings” (vartotojo nustatymai)

C lizdas

D lizdas

E lizdas

Realiojo laiko laikrodis

Maitinimo bloko nustatymai

Klav.

RS-485

Eternetas

~User settings™ (vartotojo nustatymai) .Language selections” (Kalbos pasirinkimai)

Par. atsarginé kopija*

.Parameter compare” (parametry palyginimas)

Daznio keit. pav.

Parankiniai * Zr. 8.2 Parankiniai

Vartotojo lygiai Zr. 5 Parametry meniu

* = funkcija néra prieinama valdymo skydelyje, kai pasirinktas tekstinis ekrano rodinys.

3.4.1 .QUICK SETUP” (GREITASIS NUSTATYMAS)

Grupé ,.Quick Setup” (Greitasis nust.) apima skirtingus ,VACON® 100 FLOW" programos
vedlius ir greitojo nustatymo parametrus. ISsamesne informacija apie Sios grupés
parametrus rasite skyriuje 1.3 Pirmasis paleidimas and 2 Vedliai.

3.4.2 .MONITOR" (STEBEJIMAS)

MULTIMONITORS

Naudodami funkcija ~Multimonitor” (Sudétinis ekranas), galite pasirinkti stebéti 4-9
elementus. Zr. 4.1.1 Multimonitors
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PASTABA!
Meniu ,,Multimonitor” (Sudétinis ekranas) néra prieinamas tekstiniame ekrano
rodinyje.

., TREND CURVE" (TENDENCIJOS KREIVE)

Funkcija . Trend curve” (Tendencijos kreive) yra grafinis 2 stebimy verciu pateikimas vienu
metu. Zr. 4.1.2 ,Trend curve” (Tendencijos kreive)

BAZINES VERTES

Pagrindinés stebimosios reiksmés gali apimti busenas, matavimus ir faktines parametry,
signalu, bUklés ir matavimu reikSmes. Zr. 4.1.3 Bazinés vertés

IV./ISV.

Galite stebéti blsenas ir jvesties bei i$vesties signalu veréiu lygius. Zr. 4.1.4 jv./isv.
TEMPERATUROS IVESTYS

Zr. 4.1.5 Temperatiros jvestys

PAPILDOMI/ISPLESTINIAI NUST.

Galite stebéti skirtingas iSpléstines vertes, pavyzdZiui, . Fieldbus” magistralés vertes. Zr.
4.1.6 Papildomi ir ispléstiniai nust.

LAIKMACIO FUNKCIJOS

Galite stebéti laikmacio funkcijas ir realiojo laiko laikrod]. Zr. 4.1.7 Laikmacio funkciju
stebéjimas

PID VALDIKLIS
Galite stebéti PID valdiklio vertes. Zr. 4.1.8 PID valdiklio stebéjimas
ISORINIS PID VALDIKLIS

Galite stebeti vertes, kurios yra susijusios su i$oriniu PID valdikliu. Zr. 4.1.9 [Sorinio PID
valdiklio stebejimas

KELIU VARIKLIU VALDYMAS

Galite stebéti vertes, kurios yra susijusios su daugiau nei 1 daznio keitiklio veikimu. Zr. 4.7.10
Keliy varikliy valdymo stebejimas

TECHNINES PRIEZIUROS SKAITIKLIAI

Galite stebéti vertes, kurios yra susijusios su technines prieitros skaitikliu. Zr. 4.1.11
Techninés prieZiaros skaitikliai

.FIELDBUS” DUOMENYS

.Fieldbus” duomenis galite matyti kaip stebimasias vertes. Naudokite Sia funkcija,
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pavyzdZiui, paleisdami . Fieldbus” magistrale j darba. Zr. 4.1.12 , Fieldbus “ proceso duomenu
stebéjimas

3.5 .VACON® LIVE"

.VACON® Live" yra kompiuterinis jrankis, skirtas ,VACON® 10", ,VACON® 20" ir ,VACON®
100" grupés daznio keitikliams perduoti eksploatuoti ir priziaréti. ,VACON® Live" galite
atsisiusti i$ http://drives.danfoss.com.

.VACON® Live” kompiuterinis jrankis apima toliau nurodytas funkcijas.

« Parametry pakeitimas, stebéjimas, daznio keitiklio informacija, duomenu registratorius
ir kt.

« Programinés jrangos atsisiuntimo jrankis ,VACON®".

*  Nuosekliojo rysio ir eterneto palaikymas.

« . Windows XP", ,Vista”, .Window 7" ir ,Window 8" palaikymas.

« 17 kalby: anglu, vokieciy, ispanuy, suomiu, prancizu, italu, rusu, svedu, kiny, angly, ceku,
danu, olandy, lenku, portugalu, rumunu, slovaku ir turky.

Daznio keitiklj ir kompiuterinj jrankj galite sujungti ,VACON®" nuosekliojo rysio kabeliu.
Nuosekliojo rysio daznio keitikliai yra jdiegiami automatiskai diegiant ,VACON® Live".
Prijungus kabelj, .VACON® Live" automatiSkai suranda daznio keitiklj.

Programos pagalbos meniu Zr. daugiau informacijos, kaip naudoti ,VACON® Live".

I vacon tive 1160 S —

File Edt View Dvive Tools Help

VACON

7B 10E0Eadak
| Drives Parameter Biowser X M
W Dive X . - = = (7 — < .
R Lb .",. (%] == 0 é BCams €9 Searn &
( = - m'm “ | index VariableText Vakie Min Max Unit  Dek*
- 1. Quick Setup .
A 1. Quick Setup |
# 1.31. Stancard )
4 W 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiometer Standar
# 2.1, Multimonitor g | P13 MinFreqRelerence 0,00 0,00 50,00 Hz 0,00
¥ 2.3 Basic
. :: f‘z“ P14  MaxFreqRelerence 50,00 0,00 320,00 Hz 0,00
# 2.8 Extras/Advanced P15 Acced Time 1 50 01 3000.0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 o1 30000 s 50
» PID Controller Paias -0 - Y
$ 20 ExPID Conioles P17 Cusrent Limis 3ro 0.26 520 A 000
10. Mesti-Pumg Pl Motor Type Induction Motor Induction Motor  PM Modor Inchactio
Mainten. Counters P13 Maotor Nom Volg 230 180 240 v o
weidts Data P1.10  Motor Nom Freq 50,00 8,00 320,00 Hz 000
ive Customizer » S - ar
4 P 3 Paameiers P 111 Moior Nom Speed 1370 24 18200 pm 0
4 ¥ 3.1, Motor Setiings P1.12  Motor Nom Curmil .90 026 520 A 0.00
P113  Molor Cos Phi 0.74 0,30 1,00 0,00
P1.14  Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Disables
P1.15  identification Mo Action No Action With Rotation Mo Actic
P1.16 Start Function Ramping Ramging Flying Starnt Rampin
. P1.17 SwoF ’ 0
4 P 13 Relerences Stop Function Coasting Coasting Ramping Coastirs
# 331 Frequency Ref P1.18  Automatic Reset Disabled Disabled Enabied Disables
« #1332 Torque Rel P1.19  Extemnal Fauk Faul No Action Faul Coast Fault
S aa v O Do Lo
. 3327, Yorgeo Ont Opwn Loop P120  AllowFaut No Action No Action Fault Coast No Actik
# 333 Preset Fregs
# 334 Motor Potentiom. P121  Rem. Cul Place VO Control 1O Control FleddbusCTRL VO Con
# 335 Joysick P1.22 VOARelsel Alep2 PresetFreq0 Block Out 10 AlTe A2
# 3.386. Jogging P1.23  Keypad Ref St Keypad Ret Preseffreqd  Block Out.10 Keypad
« ¥ 34 Ramps And Brakes -
¥ 34.1. Ramp 1 P1.24  FieldBus Ref Sel Fiekdbus PresetFreq Biock Out 10 Fiekdbus
# 342 Ramp 2 P125 A Signal Range 0 10VID-20mA, 0-10V/0-20mA.  2-10VI4-20mA o-10vi0
: -:;: 3?;-:;":'-:-“ P126  A2SgralRange  2-10V4-20mA 0-10W/0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10vi4
P 345 Fhx E‘ira_:.n.j P 127  RO1 Function Run Not Used Motor PreHeat Active Run
4 35 VO Config e | 1B Ll
‘ vo Datalogger (@) | Clockwise Online @ | Reacy @ | Run @[ Fout @] Aaem @] @0

Pav. 35: Kompiuteriné programa ,VACON® Lijve”
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/A STEBEJIMO MENIU

4.1 STEBEJIMO GRUPE

Galite stebéti faktines parametry ir signalu vertes. Taip pat galite stebéti busenas ir
matavimus. Galite pritaikyti kai kurias savo stebimas vertes.

4.1.1 MULTIMONITORS

Puslapyje .Multimonitor” (Sudétinis ekranas), galite pasirinkti stebéti 4-9 elementus.
Elementu skaiciu pasirinkite naudodami parametra 3.11.4 ,,Multimonitor View" (Sudétinio
ekrano vaizdas). Daugiau informacijos zr. skyriuje 5.11 3.11 grupé: Programos nustatymai.

STEBIMU ELEMENTU PAKEITIMAS

1 Eikite i meniu ,Monitor” (Steb.) mygtuku OK (Gerai).
stor|(G| READY /o

Main Menu
‘::) ID: M1
Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
= Parameters
(21)

2 Eikite i ,Multimonitor” (Sudétinis ekranas).

STOP | & | READY | II0

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions
(13)

3 Norédami pakeisti sena elementa, suaktyvinkite ji.
Naudokite rodykliy mygtukus. stor|(G] READY o
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

JRIN NI IN Y Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Noredami sarase pasirinkti nauja elementa,

nuspauskite mygtuka OK (Gerai). STOP|C| READY Vo
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

z Output frequency 0.00 Hz
/| Freqreference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
|/] Motor Torque 0.00 %

4.1.2 ,TREND CURVE" (TENDENCIJOS KREIVE])

Funkcija .. Trend curve” (Tendencijos kreivé) yra grafinis 2 stebimuy verciu pateikimas.

Jums pasirinkus verte, daznio keitiklis pradeda verciu jraSyma. Pomeniu . Trend curve”
(Tendencijos kreivé) galite nagrinéti tendencijos kreive ir pasirinkti signalus. Taip pat galite
nustatyti maziausia ir didziausia vertes, meéginiu émimo intervala bei naudoti automatine
mastelio keitimo funkcija.

VERCIU KEITIMAS

Stebéjimo vertes pakeiskite Sia procedira.

1 Meniu ,Monitor” (Monitorius) suraskite pomeniu

.Trend curve” (Tendencijos kreivé) ir nuspauskite STOP|C| READY | Vo
mygtuka OK (Gerai. @ Monitor
ID: M2.2
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)

Basic
(13)
2 Eikite j pomeniu ,View trend curve” (Zr. tendencijos
kreive) mygtuku OK (Gerai). sTor| (] READY | vo
E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve

(2)

Sampling interval
§T 100 ms

Channel 1 min
= -1000
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3 Vienu metu galite stebéti 2 verciu tendenciju
kreives. Esami pasirinkimai ..,FreqReference” STOP|C| READY /o

(Nuor. dazniai) ir ,Motor speed” (Var. greitis) yra
ekrano apacioje. Norédami pasirinkti esama verte,
kuriag norite pakeisti, naudokite rodykliy aukstyn ir

zemyn mygtukus. Nuspauskite mygtuka OK (Gerai).

4 Norédami pereiti stebéjimo verciu sarasa,
naudokite rodykliu mygtukus.

5  Pasirinkite ir nuspauskite mygtuka OK (Gerai.

KREIVES PROGRESIJOS SUSTABDYMAS.

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
stor|(G| READY | o
FreqgReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

STOP|C| READY | 110
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

Tendencijos kreivés funkcija taip pat leidzia jums sustabdyti kreive ir nuskaityti esamas

vertes. Po to galite vel paleisti kreivés progresija.
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1 Tendencijos kreivés lange suaktyvinkite kreive
rodyklés j virsu mygtuku. Ekrano rodinio rémas
iSrySkinamas.

RUN |:)| READY 110

m

|| Motor Current 0.02A

Motor Speed -317rpm
2 Numatytame kreivés taske nuspauskite mygtuka
OK (Gerail. RUN [D)] ReapY 1o

Il Motor Current 0.02A

Motor Speed -327rpm
3 Ekrane pasirodo vertikali linija. Vertés ekrano
apacioje sutampa su linijos vieta. RUN |D| READY Vo
i
|
|
M
|
" |
1
.
|
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Norédami perkelti linija ir pamatyti kitos vietos
vertes, naudokite rodykliy kairén ir dedinén RUN [D)| READY o
mygtukus.

“W

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Lent. 15: Tendencijos kreivés parametrai

Parametras in. Apibudinimas
r tendencii Eikite j Si meniu noré-
M2.2.1 -tendencljos dami stebeéti kreives
kreive
’ formos vertes.

P2.2.2 Atrankos intervalas 100 432000 |milisek. 100 2368

P2.2.3 Maz. 1 kanalas -214748 1000 -1000 2369

P2.2.4 Didz. 1 kanalas -1000 214748 1000 2370

P2.2.5 Maz. 2 kanalas -214748 1000 -1000 2371

P2.2.6 Didz. 2 kanalas -1000 214748 1000 2372

P2.2.7 Automat. skalé 0 1 0 2373 | 0=iSjungtas

1 =jjungtas

4.1.3 BAZINES VERTES

Pagrindines stebéjimo vertes ir su jomis susijusius duomenis galite perzitreti kitoje
lenteléje.

PASTABA!

Stebéjimo meniu pateikiama tik standartiniu ivadu / iSvadu ploksciu blsenos
informacija. Visy jvadu / iSvadu ploksciy signaly bisenas kaip neapdorotus
duomenis galite rasti meniu ,1/0 and Hardware system” (lvadai / iSvadai ir
aparatiné jrangal.
Paraginti patikrinkite iSpléstiniu jvadu / iSvadu ploksciy bisena meniu ,1/0 and Hardware
system” (lvadai / iSvadai ir aparatiné iranga).
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Lent. 16: Stebéjimo meniu elementai

Stebima verté V'e:eta Apibidinimas
V2.3.1 ISéjimo dazZnis Hz 0.01 1
V2.3.2 Nustatytas daznis Hz 0.01 25
V2.3.3 Variklio greitis suk./ 1 2
min.
V2.3.4 Variklio srove A skiriasi 3
V235 Variklio sukimo % 01 4
momentas
V2.3.7 Variklio yeleno % 01 5
galia
V2.3.8 Variklioveleno | vy | siiriasi 73
galia
V2.3.9 Variklio jtampa \Y 0.1 6
Pastovios srovés
V2.3.10 . ST % 1 7
jungties jtampa
V2.3.11 Pr|eta|so_tempe- oc 01 8
ratura
V2.3.12 Varlkho_tempera— % 01 9
tlra
V2.3.13 Variklio pasildy- 1 1228 0= L;Jungta o .
mas 1 = Sildymas [tiekiant pastovia srove)
v23.15 | ZemaKWhsuv o 1 1054
sk.reiksme
v23.14 | Auksta KWhsuv. 1 1067
sk.reiksSme
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4.6 IVISV.
Lent. 17: Jvesties ir iSvesties signaluy stebéjimas

Vieneta

Nr. Stebima verté s Skalé 1D Apibudinimas

V2.4.1 AlizdoDIN 1, 2,3 1 15

V2.4.2 A'lizdo DIN 4, 5, 6 1 16

V2.4.3 BlizdoRO 1,2, 3 1 17

V2.4 d 1 apalog|n|s % 0.01 59 A.1 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V245 2 apalogmls % 0.01 60 A.2 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V246 3 apalog|n|s % 0.01 61 D.1 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V2.4 4 apalogmls % 0.01 62 D.2 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V2.4.8 5 apalog|n|s % 0.01 75 E.1 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V2.4.9 6 apalogmls % 0.01 7% E.2 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V2.4.10 A AO1 lizdas % 0.01 81

4.1.5 TEMPERATUROS JVESTYS
PASTABA!

Si parametru grupé yra matoma, kai temperatiiros matavimui turite pasirinktine
plokste (OPT-BH).

Lent. 18: Temperatiros ivadu stebéjimas

Stebima verté Vie:eta Apibudinimas
V2.5.1 1 temp. jv. °C 0.1 50
V2.5.2 2 temp. jv. °C 0.1 51
V2.5.3 3temp. jv. °C 0.1 52
V2.5.4 4 temp. jv. °C 0.1 69
V2.5.5 5 temp. jv. °C 0.1 70
V2.5.6 6 temp. jv. °C 0.1 71
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4.1.6 PAPILDOMI IR ISPLESTINIAI NUST.
Lent. 19: ISpléstiniu verciu stebéjimas

Vieneta

Stebima verté s Apibudinimas

B1 = paruosta

B2 = veikia
B3 = triktis
B6 = jjungti vykdyma
V2.6.1 Daznio keitiklio 1 43 B7 = aktyvus signalas
o blsenos Zodis B10 = nuolatiné srové sustabdant

B11 = jjungtas nuolatinés srovés stabdys
B12 = vykdymo uzklausa

B13 = aktyvus variklio reguliatorius

B15 = aktyvus stabdzZio pertraukiklis

BO = Eigos |j. Akt.
B1 =Trikties néra
Pasiruodimo B2 = jkrovos jung. uZdarytas
V2.6.2 bisena 1 78 B3 = Nuol. sr. jtampa gera
B4 = Mait. blokas veikia gerai
B5 = Pal. leidZiamas (mait. blokas)
Bé = Pal. leidziamas [sist. programiné jr.)

BO = 1 eigos blok.

B1 =2 eigos blok.

B2 = 2 kreive akt.

B3 = rezervuota

B4 = akt. 1/0 A vald.

B5 = akt. I/0 B vald.

Bé = aktyvus ,.Fieldbus” valdymas
1 89 B7 = vietinis vald. akt.

B8 = PC vald. akt.

B9 = iSankst. nust. dazniai akt.
B10 = prapl. akt.

B11 = aktyvus gaisro rezimas

B12 = jjungtas variklio pasildymas
B13 = greit. stabd. akt.

B14 = Sustabdyta naudojant klaviatira

1 programos

V2.6.3 blsenos zodis

BO = spartéjimas / létéjimas draudziamas
B1 =var. jung. atidarytas

B2 = PID veikia

B3 = PID miego rez.

B4 = PID minkstas uzpildymas

B5 = aut. valymas akt.

2 programos Bé6 = . Jockey” siurblys

blsenos Zodis B7 = UZpildymo siurblys

B8 = Antiblokavimas

B9 = |einancio slégio signalas

B10 = Apsaugos nuo uzsalimo signalas
B11 = per auksto slégio signalas

B14 =1 steb.

B15 =2 steb.

V2.6.4

V2.6.5 1 DIN busenos 1 56
zodis

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




STEBEJIMO MENIU VACON - 127

Lent. 19: ISpléstiniu verciu stebéjimas

Vieneta

Stebima verté s Apibudinimas

V2.6.6 2 DIN busenos 1 57
zodis

Variklio srové su 1
V2.6.7 skaiciumi po kab- 0.1 45
lelio

0 = kompiuteris

1 =iSankst. nust. dazniai

2 = klaviatiros komanda

3 = ,Fieldbus” magistralé
4=AN

5=AI2

6=AlT+AI2

7 = PID valdiklis

8 = variklio potenciometras
10 = praplovimas

Nuorodiniu daz- 11=1blokoisv.
V2.6.8 niogaltinis 1 1495 12 =2 bloko isv.
13 = 3 bloko isv.
14 = 4 bloko isv.
15 =5 bloko iSv.
16 = 6 bloko iSv.
17 =7 bloko iSv.
18 = 8 bloko isv.
19 = 9 bloko isv.
20 =10 bloko isv.
100 = nenustatyta
101 = signalas, i$. nust. daznis
102 = aut. valymas
Paskutines akty-
V2.6.9 vios trikties kodas ! 37
Paskutinés akty-
v2.6.10 vios trikties ID ! 75
Paskutinio akty-
V2.6.11 vaus signalo 1 74
kodas
V2.6.12 Paskut.lnlo akty- 1 94
vaus signalo ID
BO = srovés riba (variklio)
B1 =Srovés riba (gen.)
B2 = Suk. mom. riba (variklio)
V2.6.13 Variklio reguliato- 1 77 B3 = Suk. mom. riba (gen.)

riaus bdsena B4 = Virsjtampio vald.

B5 = Nepakank. jtampos vald.
Bé = Galios riba (variklio)

B7 = Galios riba (gen.)
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Lent. 19: ISpléstiniu verciu stebéjimas

Vieneta

Stebima verté Apibudinimas

S

Variklio veleno

V2.6.14 galios 1 létéjimas

kW/hp

4.1.7 LAIKMACIO FUNKCIJY STEBEJIMAS

Stebeékite laikmacio funkciju vertes ir realiojo laiko laikrod;.

Lent. 20: Laikmacio funkciju stebéjimas

Stebima verté Viezeta Apibudinimas
V2.7.1 TC1,TC2,TC3 1 1441
V2.7.2 1 intervalas 1 1442
V2.7.3 2 intervalas 1 1443
V2.7.4 3intervalas 1 1444
V2.7.5 4 intervalas 1 1445
V2.7.6 5intervalas 1 1446
V2.7.7 1 laikmatis sek. 1 1447
V2.7.8 2 laikmatis sek. 1 1448
V2.7.9 3 laikmatis sek. 1 1449
V2.7.10 Realiojo la.iko laik- 1450
rodis
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4.1.8 PID VALDIKLIO STEBEJIMAS

Lent. 21: PID valdiklio verciu stebéjimas

Vieneta

Stebima verteé s Apibudinimas
Kaip
V2.8.1 PID nust. taskas | skiriasi |nustatyta 20
P3.13.1.7
Kaip
V2.8.2 PID atsakas skiriasi | nustatyta 21
P3.13.1.7
Kaip
v2.8.3 PID atsakas (1) skiriasi | nustatyta | 15541
P3.13.1.7
Kaip
V2.8.4 PID atsakas (2] skiriasi |nustatyta | 15542
P3.13.1.7
Kaip
V2.8.5 PID Kldda skiriasi | nustatyta 22
P3.13.1.7
V2.8.6 PID iSvadas % 0.01 23
0 = sustabdyta
1 = veikia
V2.8.7 PID basena 1 24 3 =miego rezimas
4 = nejautrumo zonoje (zr. 5.13 3.13 grupé:
PID valdiklis)
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4.1.9 ISORINIO PID VALDIKLIO STEBEJIMAS
Lent. 22: ISorinio PID valdiklio verciy stebéjimas

Nr. Stebima verté Vlezeta Skale ID Apibudinimas

Kaip
nustatyta
P3.14.1.1

0 (zr.
ExtPID nust. tas- skyriu

V2.9.1 kas skiriasi 514314

grupé:

ISorinis

PID val-
diklis)

83

Kaip
nustatyta
P3.14.1.1

0

V2.9.2 ExtPID atsakas skiriasi 84

Kaip
nustatyta
P3.14.1.1

0

V2.9.3 ExtPID klaida skiriasi 85

V2.9.4 ExtPID isv. % 0.01 86

0 = sustabdyta

1 = veikia

2 = nejautrumo zonoje (zr. 5.14 3.14 grupé:
ISorinis PID valdiklis)

V2.9.5 ExtPID blsena 1 87

4.1.10  KELIU VARIKLIY VALDYMO STEBEJIMAS

Galite naudoti stebéjimo vertes nuo 2 siurblio veik. laiko iki 8 siurblio veik. laiko keliu siurbliy
(vieno inverterio) rezimu.

Jei naudojate ,Multi-Master”“arba ,Multi-Follower" rezima, siurblio veikimo laiko verte
nurodo siurblio (1] veikimo laiko stebéjimo verté. Siurblio veikimo laika ZiGrekite
kiekviename dazniokeitiklyje.
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Lent. 23: Keliy varikliu valdymo stebéjimas

Vieneta

Stebima verté s Apibudinimas

V2.10.1 Varikliai veikia 1 30

V2.10.2 Autochangelzvéle 1 1114

V2.10.3 Kitas Aut. perj. h 0.1 1503

0 = priklausomas jrenginys

V2.10.4 Darba Rezims 1 1505 IR .
1 = pagrindinis irenginys

0 = nenaudojamas

10 = sustabdyta

20 = miego rezimas

30 = antiblokavimas

40 = automatinis valymas
1 1628 |50 = praplovimas

60 = minkstas uzpildymas
70 = reguliavimas

80 = vykdoma

90 = past. gamybos greitis
200 = nez.

Keliy siurbliy

V2.10.5 .
blsena

0 = nenaudojama (keliu siurbliu (keliy inver-
teriu) funkcija)

10 = jvyko lemtinga rysio klaida (arba néra
rysio)

11 = jvyko klaidy (duomeny siuntimas)

12 = jvyko klaidu [duomeny gavimas)

20 = rysys veikia, nejvyko jokiu klaidu

30 = bUsena nezinoma

V2.10.6 Rysio blsena h 0.1 1629

Siurblio (1) veik.

V2.10.7 . h 0.1 1620
laikas

V2.10.8 2 siurblio veik. lai- h 01 1621
kas

V2.10.9 3 siurblio veik. lai- h 01 1622
kas

V2.10.10 4 siurblio veik. lai- h 01 1623
kas

V2.10.11 5 siurblio veik. la