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VACON » 2

1.

VACON 100 — SPUSTENIE

UPOZORNENIE! Tato prirucka obsahuje velké mnozstvo tabuliek s parametrami. Nizsie
najdete nazvy stlpcov a vysvetlivky k nim:

Ukazovatel umiestneniana
klavesnici; zobrazuje
operatorovi ¢islo
parametra

parametra

\

Nazov parametra \jinimaina hodnota Maximalna hodnota

parametra

Identifikacné &islo

parametra

Kratky popis hodnét
parametra a/alebo jeho

funkcie

Wi

( Kod ) ( Parameter)

=)

(Jedn. )

redvolen:
Chodnota) ( ID )
=

D)

—

Viac dostupnych informacii o

—

e

K Max.)

Jednotka hodnoty

S . Hodnota

tomto parametri najdete dalej v parametra; .

tejto prirucke. Kliknite na nazov zadavana, ak pregnastavena 9304.emf
S v zavode

parametra. existuje.

1.1

Sprievodca spustenim vas vyzve na zadanie zakladnych informacii, ktoré pohon potrebuje, aby

mohol zacat riadit vas proces.

SPRIEVODCA SPUSTENIM

1 Volba jazyka (P6.1) Zavisi od jazykového balika
. Rusko
2 Prechod €asu letny/zimny USA
(P5.5.5) EU
VYP
3 Cas* (P5.5.2) hh:mm:ss
4 |Rok* (P5.5.4) rrrr
5 |patum* (P5.5.3) dd.mm.

*

Tieto otazky sa zobrazia, ak je naindtalovana batéria
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6

Spustit sprievodcu spustenim?

Ano
Nie

Ak nechcete nastavovat véetky hodnoty parametra ruéne, zvolte polozku ,Ano” a stlaéte

tlacidlo OK.

Volba konfiguracie
prednastavenej aplikacie (P1.2
Aplikacia (ID 212))

Standardna
Miestne/Vzdialené
Rychlosti Multi-step
Riadenie PID
Viacucelové

Potenciometer motora

Upozornenie! Viac informacii
najdete v kap. 3.4.

Vyber P3.1.2.2 Typ motora (podfla
Stitka)

PM Motor

Indukény motor

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.1
Nominalne napatie motora (podla
Stitka)

Rozsah: Meni sa

10

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.2
Nominalna frekvencia motora
(podra stitka)

Rozsah: 8,00...320,00 Hz

11

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.3
Nominalna rychlost motora
(podra stitka)

Rozsah: 24...19200

12

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.4
Nominalny prud motora

Rozsah: Meni sa

13

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.5
Ucinnik motora (cos f)

Rozsah: 0,30-1,00

Ak je pre polozku Typ motora zvolena moznost ,/ndukény motor”, zobrazi sa nasledujuca
otazka: Ak bola zvolena polozka ,PM motor*, hodnota parametra P3.1.1.5 Ucinnik motora (cos

f) je nastavena na hodnotu 1.00 a sprievodca preskoci priamo na otazku 14.

14

Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.1
Minimalna frekvenéna referencia

Rozsah: 0,00...P3.3.1.2 Hz

15

Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.2
Maximalna frekvencéna referencia

Rozsah:P3.3.1.1...320.00 Hz

16

Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.2
Cas rozbehu 1

Rozsah: 0,1...300,0 s

Tel. +358 (0) 201 2121 « Fax: +358 (0) 201 212 205
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1 7 Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.3 ||Rozsah: 0,1...300,0 s
Cas dobehu 1

1 8 Spustit Sprievodcu aplikaciou?  |Ano
Nie

Ak chcete pokracovat v sprievodcovi s otazkami Specifickymi pre danu aplikaciu, zvolte
polozku ,Ano* a stlacte tlacidlo OK. V zavislosti od zvolenej aplikacie si prestudujte popis
v sprievodcoch Specifickych pre konkrétne aplikacie v kapitolach 1.1.1 - 1.1.6.

Sprievodca spustenim bol dokonéeny.

Sprievodca spustenim sa da opakovane iniciovat aktivovanim parametra P6.5.1 Obnovenie
nastavenia z vyroby ALEBO zvolenim moznosti Aktivovat’ pre parameter B1.1.2 Sprievodca
spustenim.

1.11 SPRIEVODCA STANDARDNOU APLIKACIOU

Sprievodca aplikaciou asistuje pouzivatelovi pri zadavani zakladnych parametrov viazucich sa
na danu aplikaciu.

Sprievodca Standardnou aplikaciou sa aktivuje, ked sa pomocou ovladacieho panelu pre
parameter P1.2 Aplikacia (ID 212) vyberie hodnota , Standardné*.

UPOZORNENIE! Ak sa zo sprievodcu spustenim spusti sprievodca aplikaciou, sprievodca
preskoci priamo na otazku 11.

Vyberte Typ motora (P3.1.2.2) PM Motor
(podra stitka) Indukény motor

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.1 |Rozsah: meni sa
Menovité napatie motora (podla
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.2 |Rozsah: 8,00...320,00 Hz
Menovita frekvencia motora
(podra stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.3 |Rozsah: 24...19200 ot./min
Menovité otacky motora (podla
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.4 ||[Rozsah: Meni sa

Menovity prad motora (podla
Stitka)

A | A~ O N -

Ak je pre polozku Typ motora zvolena moznost ,/ndukény motor”, zobrazi sa nasledujuca
otazka: Ak bola zvolena polozka ,PM motor®, hodnota parametra P3.7.7.5 U¢innik motora (cos
f) je nastavena na hodnotu 1.00 a sprievodca preskoéi priamo na otazku 7.
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Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.5 |Rozsah: 0,3...1,00
6 Ucinnik motora (cos f) (podla
Stitka)

7 Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.1 | Rozsah: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Minimalna frekvenéna referencia

8 Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.1 ||[Rozsah: P3.3.1.1...320,00 Hz
Maximalna frekvenéna referencia

9 Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.2 |Rozsah 0,1...300,0 s
Cas rozbehu 1

1 0 Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.2 |Rozsah 0,1...300,0 s
Cas dobehu 1

Vyberte miesto riadenia (z ktorého su || I/O svorkovnica
1 1 zadavané prikazy stop/Start a Zbernica
referencné frekvencie) Panel

Tymto bol Sprievodca §tandardnou aplikaciou dokonceny.

1.1.2 SPRIEVODCA APLIKACIOU MIESTNE/VZDIALENE

Sprievodca aplikaciou asistuje pouzivatelovi pri zadavani zakladnych parametrov viazucich sa
na danu aplikaciu.

Sprievodca aplikaciou Miestne/Vzdialené sa aktivuje, ked sa pomocou ovladacieho panelu pre
parameter P1.2 Aplikacia (ID 212) vyberie hodnota Miestne/Vzdialené .

UPOZORNENIE! Ak sa zo sprievodcu spustenim spusti sprievodca aplikaciou, sprievodca
preskoci priamo na otazku 11.

Vyberte Typ motora (P3.1.2.2) PM Motor
(podra stitka) Indukény motor

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.1 ||[Rozsah: Meni sa
Menovité napatie motora (podla
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.2 | Rozsah: 8,00...320,00 Hz
Menovita frekvencia motora
(podra stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.3 || Rozsah: 24...19200 ot./min
Menovité otacky motora (podla
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.4 |Rozsah: Meni sa
Menovity prad motora (podla
Stitka)

A | | WO DN |-
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Ak je pre polozku Typ motora zvolena moznost ,/ndukény motor”, zobrazi sa nasledujuca
otazka: Ak bola zvolena polozka ,PM motor*, hodnota parametra P3.1.1.5 Ucinnik motora (cos
f) je nastavena na hodnotu 1,00 a sprievodca preskoci priamo na otazku 7.

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.5 | Rozsah: 0,30...1,00
Ucinnik motora (cos f) (podla
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.1 | Rozsah: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Minimalna frekvenéna referencia

Nastavenie hodnoty pre P3.3.17.2 |Rozsah: P3.3.1.1...320,00 Hz
Maximalna frekvencéna referencia

Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.2 Rozsah: 0,1...300,0 s
Cas rozbehu 1

1 0 Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.2 Rozsah: 0,1...300,0 s
Cas dobehu 1

OO0 N O

Vyberte miesto Vzdialeného I/0 svorkovnica
ovladania (z ktorého su zadavané || Zbernica
1 1 prikazy stop/Start a referencné

frekvencie, ked je aktivne
Vzdialené ovladanie)

Ak bola pre Vzdialené miesto ovladania zvolena polozka ,|/O svorkovnica“, zobrazi sa
nasledujuca otazka: (V opacnom pripade sprievodca preskocCi priamo na otazku 14)

12 Rozsah signalu analégového 0=0...10 V/0...20 mA
vstupu 2 (P1.26) 1=2...10 V/4...20 mA

Vyberte miesto Miestneho Zbernica
ovladania (z ktorého su zadavané ||Panel

1 3 prikazy stop/Start a referencné I/0 (B) svorkovnica
frekvencie, ked je aktivne Miestne
ovladanie)

Ak bola pre Miestne ovladanie zvolena polozka ,,I/O (B) svorkovnica®, zobrazi sa nasledujuca
otazka: (V opacnom pripade sprievodca preskoci priamo na otazku 16)

14 Rozsah signalu analégového 0=0...10 V/0...20 mA
vstupu 1 (P1.25) 1=2...10 V/4...20 mA

Tymto bol dokon&eny sprievodca aplikaciou Miestne/Vzdialené.
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1.1.3 SPRIEVODCA APLIKACIOU RYCHLOSTI MULTI-STEP

Sprievodca aplikaciou asistuje pouzivatelovi pri zadavani zakladnych parametrov viazucich sa
na danu aplikaciu.

Sprievodca aplikaciou Rychlosti Multi-Step sa aktivuje, ked sa pomocou ovladacieho panelu
pre parameter P1.2 Aplikacia (ID 212) vyberie hodnota ,Rychlosti Multi-Step®.

UPOZORNENIE! Ak sa zo sprievodcu spustenim spusti sprievodca aplikaciou, sprievodca
zobrazi len konfiguraciu 1/O pre pohon.

Vyberte Typ motora (P3.1.2.2) PM Motor
(podla Stitka) Indukény motor

Nastavenie hodnoty pre P3.71.1.1 ||Rozsah: Meni sa
Menovité napéatie motora (podla
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.2 |Rozsah: 8,00...320,00 Hz
Menovita frekvencia motora (podfa
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.3 |Rozsah: 24...19200 ot./min.
Menovité ota¢ky motora (podla
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.4 |Rozsah: Meni sa
Menovity prad motora (podla
Stitka)

A | | WO N -

Ak je pre polozku Typ motora zvolena moznost ,/ndukény motor”, zobrazi sa nasledujuca
otazka: Ak bola zvolena polozka ,PM motor“, hodnota parametra P3.7.1.5 U&innik motora (cos
f) je nastavena na hodnotu 1,00 a sprievodca preskoéi priamo na otazku 7.

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.5 |Rozsah: 0,30...1,00
Ucinnik motora (cos f) (podla
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.1 ||Rozsah: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Minimalna frekvenéna referencia

Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.2 ||Rozsah: P3.3.1.1...320,00 Hz
Maximalna frekvenéna referencia

Nastavenie hodnoty pre_P3.4.1.2 ||Rozsah: 0,1...300,0 s
Cas rozbehu 1

1 0 Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.3 ||Rozsah: 0,1...300,0 s
Cas dobehu 1

OO N O

Tymto bol dokon&eny sprievodca Rychlosti Multi-Step.
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1.1.4

Sprievodca aplikaciou asistuje pouzivatelovi pri zadavani zakladnych parametrov viaZucich sa

na danu aplikaciu.

Sprievodca aplikaciou Riadenie PID sa aktivuje, ked sa pomocou ovladacieho panelu pre

SPRIEVODCA APLIKACIOU RIADENIE PID

parameter P1.2 Aplikacia (ID 212) vyberie hodnota Riadenie PID .

UPOZORNENIE! Ak sa zo sprievodcu spustenim spusti sprievodca aplikaciou, sprievodca

preskoci priamo na otazku 11.

Vyberte Typ motora (P3.1.2.2)
(podra stitka)

PM Motor
Indukény motor

Nastavenie hodnoty pre P3.7.1.1
Menovité napéatie motora (podla
Stitka)

Rozsah: Meni sa

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.2
Menovita frekvencia motora
(podra stitka)

Rozsah: 8,00...320,00 Hz

Nastavenie hodnoty pre P3.7.1.3
Menovité otacky motora (podla
Stitka)

Rozsah: 24...19200 ot./min.

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.4
Menovity prad motora (podla
Stitka)

Rozsah: Meni sa

Ak je pre polozku Typ motora zvolena moznost ,/ndukény motor”, zobrazi sa nasledujuca
otazka: Ak bola zvolena polozka ,PM motor®, hodnota parametra P3.1.1.5 U¢innik motora
(cos f) je nastavena na hodnotu 1,00 a sprievodca preskoci priamo na otazku 7.

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.5
Ucinnik motora (cos f) (podla
Stitka)

Rozsah: 0,30...1,00

Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.1
Minimalna frekvenéna referencia

Rozsah: 0,00...P3.3.1.2 Hz

Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.2
Maximalna frekvenéna referencia

Rozsah: P3.3.1.1...320,00 Hz

O 0 N O

Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.2
Cas rozbehu 1

Rozsah:0,1...300,0 s

10

Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.3
Cas dobehu 1

Rozsah:0,1...300,0 s

Vyberte miesto riadenia (z ktorého
su zadavané prikazy stop/Start pre
pohon)

I/0 svorkovnica
Zbernica
Panel

24-hodinova podpora +358 (0) 201 212 575 « e-mail: vacon@vacon.com
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VACON + 9 Vacon 100 — spustenie

1 2 Vyber procesnej jednotky Niekolko vyberov
(P3.13.1.4)

Ak je vybrata akakolvek ina jednotka ako %, zobrazia sa tieto otazky: Ak nie, sprievodca prejde
priamo na otazku 17.

1 3 Min. procesnej jednotky Zavisi od vyberu v otazke 13.
(P3.13.1.5)

1 4 Max. procesnej jednotky Zavisi od vyberu v otazke 13.
(P3.13.1.6)

1 5 Desiatkové Cislice procesnej Rozsah: 0...4
jednotky (P3.13.1.7)

1 6 Vyber zdroja spatnej vazby 1 Viac informacii o volbach
(P3.13.3.3) najdete na strane str. 144.

Ak sa vyberie jeden zo signalov analégového vstupu, zobrazi sa otazka 18. V opacnom
pripade sprievodca preskoCi priamo na otazku 19.

1 7 Rozsah signalu analégového 0=0...10V/0...20 mA
vstupu 1=2...10V/4...20 mA
1 8 Chyba inverzie (P3.13.1.8) 0 = normalne
1 = otoCené
1 9 Volba zdroja referencie Viac informacii o volbach
(P3.13.2.6) najdete na strane str. 142.

Ak sa vyberie jeden zo signalov analégoveého vstupu, zobrazi sa otazka 21. V opaénom
pripade sprievodca preskoCi priamo na otazku 23.

Ak bude zvolena jedna z moznosti ,,Referencia panelu 1 alebo ,Referencia panelu 2,
sprievodca preskoCi priamo na otazku 22.

20 Rozsah signalu analégového 0=0...10 V/0...20 mA

vstupu 1=2...10 V/4...20 mA
21 Referencia panelu (P3.13.2.1/ Zavisi od vyberu v otazke 20.
P3.13.2.2)
22 Funkcia parkovania? 0 = nie
1=ano

Ak sa zvoli moznost' ,Ano*, zobrazia sa nasledujlce otazky. V opaénom pripade sprievodca
preskoci priamo na koniec.

23 Limit frekvencie parkovania Rozsah: 0,00...320,00 Hz
(P3.34.7)
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24 Oneskorenie parkovania 1 Rozsah: 0...3000 s
(P3.34.8)
25 Uroven restartu (P3.34.9) Rozsah zavisi od vybratej
procesnej jednotky.

Tymto bol dokonéeny sprievodca aplikaciou Riadenie PID.

1.1.5 SPRIEVODCA APLIKACIOU VIACUCELOVE

Sprievodca aplikaciou asistuje pouzivatelovi pri zadavani zakladnych parametrov viazucich sa
na danu aplikaciu.

Sprievodca aplikaciou sa aktivuje, ked sa pomocou ovladacieho panelu pre parameter P1.2
Aplikacia (ID 212) vyberie hodnota , Viactcelové®.

UPOZORNENIE! Ak sa zo sprievodcu spustenim spusti sprievodca aplikaciou, sprievodca
preskoci priamo na otazku 11.

Vyberte Typ motora (P3.1.2.2) PM Motor
(podra stitka) Indukény motor

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.1 |Rozsah: Meni sa
Menovité napatie motora (podla
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.2 ||Rozsah: 8,00...320,00 Hz
Menovita frekvencia motora (podla
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.3 |Rozsah: 24...19200 ot./min.
Menovité otacky motora (podla
Stitka)

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.4 ||Rozsah: Meni sa
Menovity prad motora (podla
Stitka)

A | | WO DN |-

Ak je pre polozku Typ motora zvolena moznost ,Indukcny motor”, zobrazi sa nasledujuca
otazka: Ak bola zvolena poloZka ,PM motor®, hodnota parametra P3.1.1.5 U&innik motora (cos
f) je nastavena na hodnotu 1,00 a sprievodca preskoci priamo na otazku 7.

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.5 |Rozsah: 0,30...1,00

6 Ucinnik motora (cos f) (podla

Stitka)

7 Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.1 ||Rozsah: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Minimalna frekvenéna referencia

8 Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.2 |Rozsah: P3.3.1.1...320,00 Hz
Maximalna frekvenéna referencia
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9 Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.2 |Rozsah: 0,1...300,0 s
Cas rozbehu 1

1 0 Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.3 |Rozsah: 0,1...300,0 s
Cas dobehu 1

Vyberte miesto riadenia (z I/0 svorkovnica
1 1 ktorého su zadavané prikazy Zbernica
stop/start a referencné Panel

frekvencie)

Tymto bol dokon&eny sprievodca aplikaciou Viacucelové.

1.1.6 SPRIEVODCA APLIKACIOU POTENCIOMETER MOTORA

Sprievodca aplikaciou asistuje pouzivatelovi pri zadavani zakladnych parametrov viaZucich sa
na danu aplikaciu.

Sprievodca aplikaciou sa aktivuje, ked sa pomocou ovladacieho panelu pre parameter P1.2
Aplikacia (ID 212) vyberie hodnota ,Potenciometer motora“.

UPOZORNENIE! Ak sa zo sprievodcu spustenim spusti sprievodca aplikaciou, sprievodca
preskoci priamo na otazku 11.

1 Vyberte Typ motora (P3.1.2.2) PM Motor
(podra stitka) Indukény motor

Nastavenie hodnoty pre P3.7.1.1 | Rozsah: Meni sa
2 Menovité napatie motora (podla
Stitka)
Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.2 || Rozsah: 8,00...320,00 Hz
3 Menovita frekvencia motora (podla
Stitka)
Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.3 ||Rozsah: 24...19200 ot./min.
4 Menovité otaCky motora (podfa

Stitka)
Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.4 |Rozsah: Meni sa
Menovity prud motora (podfa stitka)

Ak je pre polozku Typ motora zvolena moznost ,Indukcny motor”, zobrazi sa nasledujuca
otazka: Ak bola zvolena polozka ,PM motor, hodnota parametra P3.1.1.5 Ucinnik motora (cos
f) je nastavena na hodnotu 1,00 a sprievodca preskoci priamo na otazku 7.

Nastavenie hodnoty pre P3.1.1.5 ||Rozsah: 0,30...1,00
6 Ucinnik motora (cos f) (podla
Stitka)
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7

Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.1
Minimalna frekvencéna referencia

Rozsah: 0,00...P3.3.1.2 Hz

8

Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.2
Maximalna frekvencéna referencia

Rozsah: P3.3.1.1...320,00 Hz

9

Nastavenie hodnoty pre £3.4.1.2
Cas rozbehu 1

Rozsah: 0,1...300,0 s

10

Nastavenie hodnoty pre £3.4.1.3
Cas dobehu 1

Rozsah: 0,1...300,0 s

11

Cas rampy motora potenciometra
(P1.36.1)

Rozsah: 0,1...500,0 Hz/s

12

Reset motora potenciometra
(P1.36.2)

0 = Ziaden reset
1 = stav Stop
2 = pokles vykonu

Tymto bol dokonéeny sprievodca aplikaciou Potenciometer motora.

1.2

SPRIEVODCA MULTI-CERPADLO

Sprievodca Multi-Gerpadio sa aktivuje v menu Rychle nastavenie/sprievodcovia (B1.1.3).
Sprievodca Multi-Cerpadlo sa opyta na najdéleZitejSie otazky pre nastavenie systému multi-
Cerpadla.Tento sprievodca predpoklada, Ze chcete pouzivat regulator PID v rezime ,jedna
spatna vazbal/jedna referencia“. Riadiace miesto bude I/O A a predvolena procesna

jednotka %.

Sprievodca Multi-Gerpadlo vas vyzve na nastavenie tychto hodnét:

1

Vyber procesnej jednotky
(P3.13.1.4)

Niekolko vyberov.

Ak je vybraté akakolvek ina procesna jednotka ako %, zobrazia sa tieto otazky: Ak nie,
sprievodca prejde priamo na krok 5.

2

Minimum procesnej jednotky
(P3.13.1.5)

Zavisi od vyberu v kroku 1.

3

Maximum procesnej jednotky
(P3.13.1.6)

Zavisi od vyberu v kroku 1.

4

Desatinné miesta procesnej
jednotky (P3.13.1.7)

0.4

5

Vyber spatnej vazby zdroja 1
(P3.13.3.3)

Viac informacii o volbach najdete
na strane str. 145.

Ak sa vyberie jeden zo signalov analdgového vstupu, zobrazi sa otazka 6. Inak budete
presmerovani na otazku 7.

6

Rozsah signalu analégového
vstupu

0=0...10 V/0...20 mA
1=2...10 V/4...20 mA

Vid str. 119,
7  |chybainverzie (P3.13.1.8) 3 pormaine

Vyber zdroja referencie
(P3.13.2.6)

Viac informacii o volbach najdete
na str. 143.
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Ak sa vyberie jeden zo signalov analégového vstupu, zobrazi sa otazka 9. Inak budete
presmerovani na otazku 11.

Ak nebude vybratd ani jedna z moznosti referencie panela 1 alebo 2, zobrazi sa otazka 10. a

Rozsah signalu analégového 0=0...10 V/0...20 mA
9 |eon C 9 1=2..10 V/4...20 mA
stipd Vid str. 119.
1 0 Referencia panela (P3.13.2.1/ Zavisi od vyberu v kroku 1.
P3.13.2.2)
. . Nie
? h
1 1 Funkcia parkovania® Ano
zobrazi.

Ak je vybratd moznost’ ,ano“, systém vas vyzve na zadanie dalSich troch hodndt:

12 Limit frekvencie parkovania 1
(P3.13.5.1)

1 3 Oneskorenie parkovania 1
(P3.13.5.2)

14 | Urove restartu 1 (P3.13.5.6)

0,00...320,00 Hz

0...3000 s

Rozsah zavisi od vybratej
procesnej jednotky.

15 |Pocet motorov (P3.15.1) 1.6
16 |Funkcia biokovania (P3.15.2) | = nepouzite
1 = povolené
17 | Automatické striedanie (P3.15.4) | O = ZaPlokovane
1 = povolené

Ak je povolena funkcia automatického striedania, zobrazia sa tieto dalSie tri otazky. Ak sa
nepouzije funkcia automatického striedania, sprievodca prejde priamo na otazku 21.

1 8 Vratane komunikacnej zbernice |0 = zablokované
(P3.15.3) 1 = povolené
Interval automatického striedania

19 | ps1ss) 0,0...3000,0 h
Automatické striedanie: limit

20 frekvencie (P3.15.6) 0,00...50,00 Hz

21 |3irka pasma (P3.15.8) 0...100%
Oneskorenie Sirky pasma

22 (P3.15.0) 0...3600 s

Panel potom zobrazi konfiguraciu digitalneho vstupu a reléového vystupu realizovanu
aplikaciou (len graficky panel). Zapiste si tieto hodnoty, aby ste ich mohli pouZit’ v buducnosti.

Sprievodca Multi-Cerpadlo sa da opakovane iniciovat zvolenim moznosti Aktivovat pre
parameter B1.1.3 v ponuke Rychle nastavenie/sprievodcovia.
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1.3 SPRIEVODCA POZIARNY REZIM

Sprievodca Poziarny rezim je urCeny pre lahké uvedenie funkcie Poziarny rezim do prevadzky.
Sprievodca Poziarny rezim sa da opakovane iniciovat zvolenim moznosti Aktivovat pre
parameter B1.1.4 v ponuke Rychle nastavenie.

POZOR! Kym budete pokracovat, precitajte si dolezité informacie o otazkach hesiel a zaruky
v kapitole 3.3.30.

1 Zdroj frekvencie poziarneho

rezimu (P3.17.2) Niekolko vyberov.

Ak sa zvoli iny zdroj ako ,Frekvencia pozZiarneho rezimu®, sprievodca preskoci priamo na
otazku 3.

2 Frekvencia poziarneho rezimu

(P3.17.3) 8,00 Hz...MaxFreqRef (P3.3.1.2)

Ma sa signal aktivovat pri otvoreni
3 Aktivovat signal? alebo zatvoreni kontaktu?

' 0 = kontakt otvoreny
1 = kontakt zatvoreny

Aktivacia poziarneho rezimu

OTVORENA (P3.17.4)/ Vyberte si digitalny vstup na

4 Aktivacia poziarneho reZzimu aktivaciu Poziarneho rezimu.
ZATVORENA Pozrite si aj kapitolu 3.3.13.
(P3.17.5)

Vyberte si digitalny vstup na
aktivaciu v opaénom smere v
Poziarnom rezime.

5 g)egl?;zeasc);la v poziarnom rezime Digln Slot0.1 = vzdy v smere
T DOPREDU
DigIn Slot0.2 = vZdy v smere
DOZADU
Vyberte si heslo na povolenie
6 Heslo poziarneho rezimu funkcie Poziarneho rezimu.
(P3.17.1) 1234 = povolit testovaci rezim

1002 = povolit poziarny rezim
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2. PANEL POHONU

Riadiaci panel je rozhranim medzi striedavym pohonom Vacon 100 a uzivatelom. Pomocou
riadiaceho panela je mozné riadit’ rychlost’ motora, kontrolovat' stav zariadenia a nastavovat
parametre striedavého pohonu.

Pre svoje uzivatelské rozhranie si mézete vybrat’ dva typy panelov: Panel zariadenia Vacon s
grafickym displejom a textovym panelom.

2.1 TLACIDLA

Cast panela s tlagidlami je rovnaka na obidvoch typoch panelov.

Pohyb dozadu v menu ‘Rolovanie menu nahor
Ukonéenie rezimu Uprav ZvySenie hodnoty
Vynulovanie chyb dlhym stlaéenim

Zmena riadiaceho miesta

Pristup na stranku riadenia
Zmena smeru

Viac informécii najdete v kap.
2.4.1.3.

Pohyb kurzora doprava
Prechod do rezimu uprav
Obidenie stranky vlastnosti

Tlagidlo Stop Tlagidlo Start

Rolovanie menu nadol
Znizenie hodnoty

9086.emf
Zadanie aktivnej urovne/polozky

Potvrdenie vyberu

Obr. 1. Tlacidla panela

2.2 DISPLEJ

Displej panela zobrazuje stav motora a pohonu a vSetky odchylky funkcii motora a pohonu.
Uzivatel vidi na displeji informacie o pohone a jeho su¢asnej pozicii v Struktire menu a
zobrazenej polozke.

2.3 NAVIGACIA NA PANELI

Udaje st na riadiacom paneli usporiadané do menu a podmenu. Ak sa chcete pohybovat
medzi jednotlivymi menu, pouzite klavesy Sipok hore a dole. Stla¢enim tlaCidla OK sa zadava
skupina/polozka a stlacenim tlacidla Back/Reset sa vratite na predchadzajucu uroven.

Pole s informaciou o pozicii zobrazuje vasu su€asnu poziciu. Stavové pole poskytuje
informacie o si¢asnom stave pohonu. Vid Obr. 3.

Zakladna Struktura menu je popisana na str. 16.
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24 GRAFICKY PANEL VACON

Stavoveé pole Stavové pole ] ]
sToP/cHOD  PRIPRAVENE/NEPRIPRAVENE/PORUCHA

Smer ALARM Riadiace miesto:
\ / ; / /POCiTAC/IO/PANEL/KOMUNIKACNA ZBERNICA
—
StcP ‘d READY ‘ ‘ 7o Pole polohy (Ciselny
Main Menu identifikator parametra a
aktualna pozicia v menu)
ID: M1
= Quick Setup Aktivovana skupina/
E] (17) poloZka: Vyberte
\ stlaéenim tlacidla OK
Monitor
(5) N o
Pocet poloziek v
Parameters skupine.
E—' (12 )

9159.emf

Obr. 3.Hlavné menu

241 POUZiVANIE GRAFICKEHO PANELA

2.4.1.1 Uprava hodnét

K hodnotam, ktoré je mozné zvolit, sa da pristupovat’ a daju sa upravovat dvomi réznymi
spbsobmi na grafickom paneli.

Parametre s jednou platnou hodnotou

ZvycCajne je pre jeden parameter nastavena jedna hodnota. Hodnota sa vybera bud v zozname
hodnét (vid. priklad nizSie) alebo sa parametru priraduje Ciselna hodnota z definovaného
rozsahu (napr. 0,00 az 50,00 Hz).

Zmente hodnotu parametra podla postupu uvedeného nizsie:
1. Vyhladajte parameter.
2. Zadajte rezim Upravit.

3. Nastavte novu hodnotu pomocou tlagidiel Sipok hore/dole. Ak je hodnotou Eislo, z €islice
na Cislicu sa mdzete presunut aj pomocou tlacidiel Sipok dolava/doprava a hodnotu
mozete potom zmenit pomocou tlacidiel Sipok hore/dole.

4. Zmenu potvrdte tlaCidlom OK alebo ju ignorujte navratom na predchadzajucu uroven
tlaCidlom Back/Reset.
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srop‘d REN_‘N‘ ‘ 110 sm>|(j READY‘ | 1o STCP‘G m| ‘ 1o

Start/Stop Setup Rem Control Place Rem Control Place
E ID:172 M3.2.1 ID: M3.2.1 M3.2.1 @
Rem Control Place .

FieldbusCTRL BACK
KeypadStopButton =
Yes OES!: 1/0 control 4 | ZHS
Start Fu:::\;zx;lg @ Add to favorites
se [G] reov | | o A [ wo
Start/Stop Setup M Rem Control Place
E] ID:172 M3.2.1 M3.2.1
ALEBO. Rem Control Place
" I/0 Control > FieldbusCTRL
) KeypadStopButton
:r Yes 1/0 control 4 | _
€
) Start Function S
Ramping 5
Obr. 4. Typicka tprava hodnét na grafickom paneli (textova hodnota)
SToe REALN LA STOP EERAL 10 STOP BERALDY 10

l_ -i:i MinF reqRef

MaxF reqgilefarence | | >
. 000 Hz Mire 0.00HZ Mire Q.00HzZ <
PosquR&ﬂénalﬁ% " Mase 50.00Hz Mapz S0.00Hz
L0 Hz
9257.emf
sTOP READY L

~ -~ -
v — 11.00Hz —
-~

Mine 0.00Hz
Mae S0.00HZ

Obr. 5. Typicka uprava hodnét na grafickom paneli (Ciselnd hodnota)

Parametre s vyberom zaciarkavacieho poli¢ka

Niektoré parametre umoziuju zvolit’ niekol’ko hodnét. Podla niZzSie uvadzanych pokynov
oznacte zaciarkavacie poli¢ko pri kazdej hodnote, ktoru chcete aktivovat.

STOP READY L0 STOP READY L0

9256.emf
Symbol pre oznacenie zaliarkavacieho policka

Obr. 6. PouZitie vyberu hodnoty zaciarkavacieho policka na grafickom paneli
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24.1.2 Resetovanie poruchy

Pokyny na resetovanie poruchy najdete v kapitole 3.5.1 na str. 231.

24.1.3 Funkéné tlacidlo
Tlagidlo FUNCT sluzi na Styri funkcie:

na rychly pristup k stranke riadenia,

na jednoduché prepinanie medzi miestnym (panel) a vzdialenym riadiacim miestom,
na zmenu smeru otacania a

na rychlu upravu hodnoty parametra.

hON =

Riadiace miesta

Riadiace miesto je zdroj riadenia, pomocou ktorého je mozné pohon spustit a zastavit. Kazdé
riadiace miesto ma svoj vlastny parameter na vyber zdroja referencie frekvencie. Miestnym
riadiacim miestom je vzdy panel. Vzdialené riadiace miesto sa ur€uje pomocou parametra P3.2.1
(I/O alebo komunikaéna zbernica). Zvolené riadiace miesto je mozné vidiet v stavovom riadku
alebo na paneli.

Vzdialené riadiace miesto

I/0O A, 1/0O B a komunikanu zbernicu je mozné pouzit ako vzdialené riadiace miesta. I/O A a
(vzdialené riadiace miesto). 1/0 B mbze zase obist vzdialené riadiace miesto vybraté pomocou
parametra P3.2.1 prostrednictvom digitalneho vstupu. Digitalny vstup sa vybera pomocou
parametra P3.5.1.7 (vndtit I/O B Ctrl).

Miestne riadenie

Pri miestnom riadeni sa ako riadiace miesto pouziva vzdy panel. Miestne riadenie ma vacsiu
prioritu ako vzdialené riadenie. Pri obideni napriklad pomocou parametra P3.5.1.7
prostrednictvom digitalneho vstupu v stave vzdialené sa preto riadiace miesto bude prepinat na
panel v pripade, Ze je vybrata moznost Miestne. Prepinat medzi miestnym a vzdialenym
riadenim je mozné stlacenim tla¢idla FUNCT na paneli alebo pomocou parametra ,Miestne/
Vzdialené“ (ID211).

Zmena riadiacich miest
Zmena riadiaceho miesta zo vzdialeného na miestne (panel).

1. V Struktdre menu stlacte na flubovolnom mieste tladidlo FUNCT.

2. Stladte tlacidlo $ipky hore alebo sipky dole, €im vyberiete moznost Miestne/Vzdialené, a vyber
potvrdte tlaCidlom OK.

3. Na dalSom displeji si vyberte polozku Miestne alebo Vzdialené a znovu potvrdte
tlacidlom OK.

4. Displej zobrazi znovu tu istu poziciu, ako v pripade stlaenia tlaidla FUNCT. Ak vSak bolo
vzdialené riadiace miesto zmenené na miestne (panel), zobrazi sa vam vyzva na zadanie
referencie panela.
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see |G meor | | e
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ID: M1

T | Monitor
(12)
—=., Parameters
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FUNCT
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Main Menu
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Parameters
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Diagnostics
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Obr. 7. Zmena riadiacich miest

Pristup na stranku riadenia
Stranka riadenia je urCena na jednoduchu prevadzku a monitorovanie vaésiny zakladnych

hodn6bt.

smp‘(j Ready ‘ ‘Keypad SKP‘@ READY ‘ ‘Keypad
] Choose action ’) Local/Remote
of H
Q@ 1D:1805 A 1D:211
Change direction \/
Control page Local
Local/Remote A A
/ v @ Remote {4

1. V Struktire menu stlacte na lubovolnom mieste tladidlo FUNCT.
2. Stlacte tla€idlo Sipky hore alebo sipky dole, €im vyberiete stranku riadenia, a potvrdte

tladidlom OK.

3. Zobrazi sa stranka riadenia
Ak chcete pouzivat riadiace miesto panel a referenciu panela, referenciu Referencia z

panela mdzete nastavit’ po stlaCeni tladidla OK. Ak sa pouziju iné riadiace miesta alebo
hodnoty referencie, displej zobrazi referenciu frekvencie, ktoru nie je mozné upravovat.
Ostatné hodnoty na stranke su hodnoty multimonitorovania. Mézete si vybrat, ktoré
hodnoty tu chcete zobrazovat (tento postup najdete na str. 30).

> 000Hz

Output Frequency Motor Torque
0.00HZz 0.00%

Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%

o

sm‘(j READY | | 1o 3103|@ Ready ‘ ‘l@ypad STOD|G| READY ‘ ‘Keypad‘
@ Main Menu 8‘i‘ Choose action Keypad Reference
. (e] . /\ H‘ .
D: ML 1D:1805 10:184
Moni t
0711201:) FUNCT Change direction \/ @
Parameters Control page Output Frequency Motor Torque
T A
(21) Local/Remote {3 0.00Hz 0.00%
@ Diagnostics Motor Current Motor Power
€6) 0.00a 0.00%
see|C] mor | | eped
E‘ Keypad Reference
ID:168
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Obr. 8. Pristup na stranku riadenia
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Zmena smeru

Smer ota€ania motora sa da rychlo zmenit pomocou tlacidla FUNCT. UPOZORNENIE! Prikaz
Zmena smeru nie je viditelny v menu, pokial zvolené miesto riadenia nie je Lokalne.

1. V Struktdre menu stlacte na flubovolnom mieste tlacidlo Funct.

2. Stlacte tlacidlo Sipky hore alebo Sipky dole, ¢im zvolite polozku Zmena smeru, a potvrdte
tlaCidlom OK.

3. Potom vyberte smer otacania motora. Momentalny smer ota€ania blika. Pomocou tlacidla
OK potvrdte vyber.

4. Smer ota¢ania sa okamzite zmeni a indikacia Sipky v stavovom poli sa tieZ zmeni.

]G o | [ o NG moy | |  [ANIG] me [ veps
Main Menu gi, Choose action gi, Choose action
ID: M1 ID:1805 /\, @ ID:1805 /\
Monitor v \/
Pal(:a?:t;ers Change direction A @ Reverse A @
Control page Y Forward V¥
Di?ggo)stics Local/Remote

Main Menu

sof O] Jroor [ | vo
C

ID: M1

Monitor

(7)
=, Parameters
(15)

9163.ai

Diagnostics
(6)

Rychla uprava

Pomocou funkcie Rychla tprava mdzete rychlo pristupovat k poZadovanému parametru
zadanim identifikacného Cisla parametra.

1. V Struktdre menu stlaéte na fubovolnom mieste tlacidlo FUNCT.

2. Stlacte tlacidlo Sipky hore alebo Sipky dole, €im zvolite polozku Rychla Uprava, a potvrdte
tlaCidlom OK.

3. Potom zadajte identifikacné Cislo parametra alebo hodnotu monitorovania, ku ktorej chcete
pristupovat. Potvrdte stlaCenim tlagidla OK.

4. Pozadovany parameter/hodnota monitorovania sa zobrazi na displeji (v rezim uprav/
monitorovania.)
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2414 Kopirovanie parametrov
UPOZORNENIE: Tato funkcia je k dispozicii len na grafickom paneli.

Funkciu kopirovania parametra je mozné pouZit na kopirovanie parametrov z jedného pohonu
do druhého.

Parametre sa najprv uloZia na panel. Panel sa potom odpoji a pripoji k inému pohonu.
Nakoniec sa parametre prevezmu do nového pohonu a obnovia sa z panela.

Skér ako bude mozné parametre UspesSne kopirovat z panelu na pohon, pohon je potrebné
pred nahratim parametrov zastavit'.

» Prejdite najprv do menu UzZivatelské nastavenia a najdite podmenu Zalohovanie
parametrov. V podmenu Zalohovanie parametrov si mdzete vybrat’ z troch moznych
funkcii:

» funkcia Obnovenie nastavenia z vyroby znovu nastavi nastavenia parametrov, ktoré boli
pbvodne urobené vo vyrobe;

* ak si vyberiete moznost UlozZit do panela, mézete skopirovat vietky parametre do
panela;

» Funkcia Obnovit z panela skopiruje vietky parametre z panela do pohonu.

see|C] reor | | v see|Cf roor || v see|C] v || v
i, Main Menu User settings Iil Parameter backup
© ID: M6 ) ID: M6.5 ID: M6.5.1
5 I/? 9an;:l Hardware @ Application selection @ Restore factory defaults @
= i Parameter backu; 5
m User settings [j P 0 Save to keypad
(4) (7) <) x
s
Favourites 0, Drive name 0, ¥
Restore from keypad ©
(0) H) Drive ¥P 3

Obr. 9. Kopirovanie parametrov

UPOZORNENIE: Ak sa vymiefaju panely medzi pohonmi réznych velkosti, nepouZiju sa
skopirované hodnoty tychto parametrov:

menovity prud motora (P3.1.1.4),

menovité napatie motora (P3.1.1.1),
menovité otacky motora (P3.1.1.3),
menovity vykon motora (P3.1.1.6),

menovita frekvencia motora (P3.1.1.2),
ucinnik motora (cos f) (P3.1.1.5),

spinacia frekvencia (P3.1.2.3),

pradové obmedzenie motora (P3.1.3.1),
limit pradu zablokovania (P3.9.3.2),
maximalna frekvencia (P3.3.1.2).
Frekvencia zaciatku odbudzovania (P3.1.4.2)
Stredna frekvencia U/f (P3.1.4.4)

Napatie pri nulovej frekvencii (P3.1.4.6)
Prud zaciatku magnetizacie (P3.4.3.1)

Prud j.s. brzdenia (P3.4.4.1)

Prud pri brzdeni tokom (P3.4.5.2)

Tepelna ¢asova konstanta motora (P3.9.2.4)
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24.1.5 Porovnavanie parametrov

S touto funkciou méze uzivatel porovnat nastaveny aktivny parameter s jednou z tychto
Styroch suprav:

» Suprava 1 (B6.5.4: Uloz do supravy 1, vid. kap. 2.6.6.1)

» Suprava 2 (B6.50,6: Uloz do supravy 2, vid. kap. 2.6.6.1)

* Predvolené hodnoty (hodnoty predvolené od vyroby najdete v kap. 2.6.6.1)
» Sduprava panelu (B6.5.2: Uloz do supravy, vid. kap. 2.6.6.1)

Vid. obrazok nizsie.
UPOZORNENIE! Ak parameter nastaveny na porovnanie nebol uloZzeny, na displeji sa zobrazi:
,Porovnanie zlyhalo®

STOE G READY 110 EToe REATY 10 EToe RERFDY 70

Application Selection
Genaral Purpose @

(2 Y&y
&

Parameter Backup ¥ul Active set-Set 2 Ha
- £7) Dot B
|_'| f’..=|1l':::nllr:-z ter Compare K Active set-Defaults [:_?_ fickd to Favorites g

Motor Nom Currnt Aktualina hodnota parametra

Hodnota porovnavanej supravy

MotirCowPhd, n
068
0.74 ||

Obr. 10. Porovnanie parametrov
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24.1.6 Texty pomocnika
Graficky panel zobrazuje pre rézne polozky rychleho pomocnika a informacie.

VSetky parametre ponukaju zobrazenie rychleho pomocnika. Vyberte ponuku Pomocnik a
stlacte tlacidlo OK.

K dispozicii su aj textové informacie pre poruchy, alarmy a sprievodcu spustenim.

sm‘(j READY| ‘ 1o 903‘(_7] FEADY| | 110 s10=|(j FEADY| ‘ 1o

|i| Digital Inputs - Ctrl signal 1 A @ Ctrl signal 1 A
1D:403 M3.5.1.1 E 1ID:403 M3.5.1.1 1ID:403 M3.5.1.1

) Ctrl Signal 1A 6) Start Signal 1 for control Place
Edit I/0 A. Start Signal 1
o o functionality chosen with I/0 A

Logic in Start/Stop Setup Menu.

81‘ Ctrl Signal 2 A @ Help ‘
o .~
§
Ctrl Signal 1 B .
%'i‘ Add to favorites 8
@

Obr. 11. Priklad textu Pomocnika

2.41.7 Pridat poloZku k oblubenym polozkam

Mozno si budete chciet €asto pozerat hodnoty uréitych parametrov alebo iné polozky.
Namiesto ich vyhladavania po jednom v Strukture menu je mozZno lepSie ich pridat’ do priecinka
Oblubené, kde ich lahko ngjdete.

Viac informacii o odstraneni poloziek z prie€inka Oblubené najdete v kapitole 2.6.7.

ste |(G] Reoy | | o ste [(F] reoy | | vo ste [T ey | | vo
Ii] Basic Settings 8i Motor Nom Freq 8? Motor Nom Freq
o o]

Motor Nom Voltg
9 Q : was added to
8i 230.00 Vv Edit favorites. Press OK

to continue.

9 Motor Nom Freq @
(o}
[iﬂ 50.00 Hz Help .

Motor Nom Speed o
o) ; <

Add to favorites

1430 rpm

Obr. 12. Pridanie poloZky do priecinka Oblubené
2.5 TEXTOVY PANEL VACON

Pre svoje uzivatel'ské rozhranie si mdzete vybrat aj tzv. textovy panel. Ma prevazne tie isté
funkcionality graficky panel, niektoré z nich su v8ak do ur€itej miery obmedzené.
251 DISPLEJ PANELA

Displej panela zobrazuje stav motora a pohonu a vSetky odchylky funkcii motora a pohonu.
Uzivatel vidi na displeji informacie o pohone a jeho su¢asnej pozicii v Struktire menu a
zobrazenej polozZke. Ak je text v textovom riadku prili§ dlhy na to, aby sa zmestil na displej, text
sa bude posuvat zlfava doprava, kym sa nezobrazi cely textovy retazec.
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Panel pohonu

Indikatory: Indikatory:
Stav Alarm, Porucha
Rmhhp ALARM  FAULT
A a
Fibir e CEETHE
oy e i1
M |
M I
FW v /o WS
Indikatory: Indikatory:
Smer Miesto ovladania

Nazov skupiny
alebo parametra

Pozicia v menu
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2.5.2 POUZiVANIE TEXTOVEHO PANELA

2.5.2.1 Uprava hodnét
Zmente hodnotu parametra podla postupu uvedeného nizsie:

1. Vyhladajte parameter.
2. StlaCenim tlacidla OK zadajte rezim Upravit.

3. Nastavte novu hodnotu pomocou tlacidiel Sipok hore/dole. Ak je hodnotou Eislo, z €islice
na Cislicu sa mozete presunut aj pomocou tlacidiel Sipok dolava/doprava a hodnotu
mozete potom zmenit pomocou tlacidiel Sipok hore/dole.

4. Zmenu potvrdte tlaCidlom OK alebo ju ignorujte navratom na predchadzajucu droven
tlaCidlom Back/Reset.

a a a a a A
LTHRT S5TOF Retl CONTRE U /_4’_/:'/7/’:’:’_/\‘ v
M D D [ox)
H_j. . L L

BACK
RESET
4 L W . A

FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWp REV 7o KEYPAD BUS
9168.emf

Obr. 13. Uprava hodnét

2522 Resetovanie poruchy
Pokyny na resetovanie poruchy najdete v kapitole 3.5.1 na str. 231.

2523 Funkéné tlacidlo
Tlagidlo FUNCT sluzi na Styri funkcie:

Riadiace miesta

Riadiace miesto je zdroj riadenia, pomocou ktorého je mozné pohon spustit a zastavit. Kazdé
riadiace miesto ma svoj vlastny parameter na vyber zdroja referencie frekvencie. Miestnym
riadiacim miestom je vzdy panel. Vzdialené riadiace miesto sa ur€uje pomocou parametra P3.2.1
(I/O alebo komunika¢na zbernica). Zvolené riadiace miesto je mozné vidiet v stavovom riadku
alebo na paneli.

Vzdialené riadiace miesto

I/O A, I/O B a komunika¢nu zbernicu je mozné pouzit' ako vzdialené riadiace miesta. I/O A a
(vzdialené riadiace miesto). 1/0 B mbze zase obist vzdialené riadiace miesto vybraté pomocou
parametra P3.2.1 prostrednictvom digitalneho vstupu. Digitalny vstup sa vybera pomocou
parametra P3.5.1.7 (vndtit I/O B Ctrl).

Miestne riadenie

Pri miesthom riadeni sa ako riadiace miesto pouziva vzdy panel. Miestne riadenie ma vacsiu
prioritu ako vzdialené riadenie. Pri obideni napriklad pomocou parametra P3.5.1.7
prostrednictvom digitalneho vstupu v stave vzdialené sa preto riadiace miesto bude prepinat na
panel v pripade, Ze je vybrata moznost Miestne. Prepinat medzi miestnym a vzdialenym
riadenim je mozné stlacenim tlacidla FUNCT na paneli alebo pomocou parametra ,Miestne/
Vzdialené“ (ID211).
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Zmena riadiacich miest

Zmena riadiaceho miesta zo vzdialeného na miestne (panel).

1.V Strukture menu stlacte na lubovolnom mieste tlacidlo FUNCT.

2. Pomocou tlacidiel Sipok si vyberte Miestne/Vzdialené a potvrdte tlaCidlom OK.

3. Na dal8om displeji si vyberte poloZzku Miestne alebo Vzdialené a znovu potvrdte tlacidlom
OK.

4. Displej zobrazi znovu tu istu poziciu, ako v pripade stlaenia tlaCidla FUNCT. Ak v§ak bolo
vzdialené riadiace miesto zmenené na miestne (panel), zobrazi sa vam vyzva na zadanie
referencie panela.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

A a a a a a
winmiwiy — T~ =~ wism ™) _ =TI -
FHEANMETERS LUCHL /REMY | A~ ReU T e A
M I N E v
17 / @ L @

4
FWD

REV Vo KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS
9169.emf

Obr. 14. Zmena riadiacich miest

Pristup na stranku riadenia

Stranka riadenia je ur€ena na jednoduchu prevadzku a monitorovanie vacsiny zakladnych
hodnét.

1. V Struktdre menu stlacte na flubovolnom mieste tlacidlo FUNCT.

2. Stlacte tla€idlo Sipky hore alebo sipky dole, €im vyberiete stranku riadenia, a potvrdte
tlacidlom OK.

3. Zobrazi sa stranka riadenia
Ak chcete pouzivat riadiace miesto panel a referenciu panela, referenciu Referencia z
panela mdzete nastavit po stlaCeni tlaCidla OK. Ak sa pouziju iné riadiace miesta alebo
hodnoty referencie, displej zobrazi referenciu frekvencie, ktoru nie je mozné upravovat.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

a a a - P a =
M TE - T ] - /LI T I
HHEHNE TERY LUt f§II1_IL :UH\ KeYHPHLD REF O
M T ~ D s nn
1127 C 12,00 (o)

N Hz
K 4 \ 4 B 4 w  w v
FWD REV Vo KEYFAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9170.emf

Obr. 15. Pristup na stranku riadenia
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Zmena smeru

Smer ota€ania motora sa da rychlo zmenit pomocou tla¢idla FUNCT.POZNAMKA! Prikaz Zmena
smeru nie je viditefny v menu, pokial zvolené miesto riadenia nie je Lokalne.

1. V Struktdre menu stlacte na flubovolnom mieste tlacidlo Funct.

2. Stlacte tlacidlo Sipky hore alebo Sipky dole, ¢im zvolite polozku Zmena smeru, a potvrdte
tlaCidlom OK.

3. Potom vyberte smer otacania motora. Momentalny smer ota€ania blika. Pomocou tlacidla
OK potvrdte vyber.

4. Smer ota¢ania sa okamzite zmeni a indikacia Sipky v stavovom poli sa tieZ zmeni.

Rychla uprava

Pomocou funkcie Rychla tprava mdzete rychlo pristupovat k pozadovanému parametru
zadanim identifikacného Cisla parametra.

1. V Struktare menu stlacte na fubovolnom mieste tlacidlo FUNCT.

2. Stlacte tla€idlo Sipky hore alebo Sipky dole, ¢im zvolite poloZzku Rychla Uprava, a potvrdte
tlaCidlom OK.

3. Potom zadajte identifikacné Cislo parametra alebo hodnotu monitorovania, ku ktorej chcete
pristupovat. Potvrdte stlacenim tlacidla OK.

4. PoZadovany parameter/hodnota monitorovania sa zobrazi na displeji (v rezim uprav/
monitorovania.)

2.6 STRUKTURA MENU

Vyberte si polozku, o ktorej chcete ziskat viac informacii, a kliknite na Au (elektronicka
prirucka).

Tab. 1. Menu panela

Rychle nastavenie Vid kapitolu 3.2.
Monitorovanie Multi-monitor*

Krivka trendu*
Zakladné

I/0
Doplnky/Pokrocilé

Funkcie ¢asovacov
Regulator PID
Externy regulator PID
Multi-Eerpadlo
Pocitadla uadrzby

Data komunikacnej zbernice
Parametre Vid kapitolu 3.
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Tab. 1. Menu panela

Diagnostika Aktivne poruchy

Resetovanie poruch

Histdria poruch
Suhrnné pocitadla
Prevadzkové pocitadla

Informacia o softvéri
1/0 a hardvér Zakladné 1/0O

Slot C

Slot D

Slot E

Hodiny realneho Casu

Nastavenia vykonového modulu

Panel

RS-485
Ethernet
Uzivatelské nastavenia| Volba jazyka
Volba aplikacie

Zalohovanie parametrov*

Nazov pohonu

Porovnanie parametrov

Oblubené” Vid kapitolu 2.4.1.7.

UZivatelské urovne Vid kapitolu 2.6.8.

*. Nie je k dispozicii na textovom paneli
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2.6.1 RYCHLE NASTAVENIE

Skupina Rychle nastavenie obsahuje réznych sprievodcov a parametre rychleho nastavenia
aplikacie Vacon 100. PodrobnejSie informacie o parametroch v tejto skupine najdete v
kapitole 3.2.

2.6.2 MONITOROVANIE

Multi-monitor

UPOZORNENIE: Toto menu nie je k dispozicii na textovom paneli.

Na stranke pre multi-monitor mézete zhromazdit’ Styri az devat hodnét, ktoré chcete
monitorovat. Po¢et monitorovanych poloziek sa da zvolit pomocou parametra 3.11.4.

ste |(G] Ry | | o se [(F] ey | | o
Main Menu Monitor
ID: M1l ID: M2.1
Quick Setup @ Multimonitor
—_— @
o
(12) (7)
Parameters Timer functions
(21) (13)
see |(G] Ry | | o stp |(G] Reay | | wo
@ Multimonitor FreqReference
1025 FreqReference :1 M2.1.1.1
JR LT TRLITNN] Output Freq | Motor Speed Z Output frequency 0.00 Hz
20.0 Hz IS 0.0rpm [v] Freqreference 10.00 Hz
Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage @ Motor Speed 0.00 rpm
0.00Aa 0.00% 0.0V @Motor Current 0.00 A
DC-link volt/|Unit Tempera |[Motor Tempera @ Motor Torque 0.00 &

9171.emf

Obr. 16. Stranka pre multi-monitorovanie

Zmente monitorovanu hodnotu aktivovanim bunky s hodnotou (tlacidlami Sipok dolava/
doprava) a kliknutim na tlacidlo OK. Potom si vyberte novu polozku v zozname monitorovacich
hodnét a kliknite znovu na tlacidlo OK.

Krivka trendu
Funkcia Krivka trendu je graficka prezentacia hodn6t dvoch monitorov su€asne.
Zakladné

Zakladné monitorovacie hodnoty su skutocné hodnoty vybratych parametrov a signalov, ako aj
stavov a merani.

/10

Tu je mozné monitorovat’ stavy a urovne réznych hodnét vstupného a vystupného signalu. Vid
kapitolu 3.3.4.

Doplinky/Pokrogilé

Monitorovanie réznych pokro€ilych hodndt, napr. hodndt komunikaénej zbernice. Vid kapitolu
3.3.6.

Funkcie ¢asovacov

Monitorovanie funkcii ¢asovaca a hodin realneho &asu Vid kapitolu 3.3.7.
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Regulator PID

Monitorovanie hodnét regulatora PID Vid kapitolu 3.3.8.

Externy regulator PID

Monitorovanie hodnét externého regulatora PID. Vid kapitolu 3.3.9.

Multi-Cerpadlo

Monitorovanie hodn6ét tykajucich sa pouzitia niekolkych pohonov Vid kapitolu 3.3.10.
Pocitadla udrzby

Monitorovanie hodnét viazanych na pocitadla udrzby. Vid kapitolu 3.3.11.

Data komunikaénej zbernice

Data komunikacnej zbernice zobrazené ako hodnoty monitorovania na ucely ladenia napriklad
pri uvedeni komunikacnej zbernice do prevadzky. Vid kapitolu 3.3.12.

2.6.3 PARAMETRE

Prostrednictvom tohto podmenu sa dostanete k skupinam parametrov a parametrom aplikacie.
DalSie informacie o parametroch najdete v kapitole 3.

264 DIAGNOSTIKA

V tomto menu najdete Aktivne poruchy, Resetovanie portch, Histéria portch, pocitadla a Informécia
0 Ssoftvéri.
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2.6.4.1 Aktivne poruchy

Tab. 2.

Menu Funkcia Poznamka

Aktivne poruchy | Pri vyskyte poruchy/porich za¢ne |Porucha zostane aktivna, az kym
blikat’ displej s nazvom poruchy. |nebude vymazana pomocou tlacidla
Tlacgidlom OK sa vratite do menu | Reset (stlacte ho na ¢as 2 s)
Diagnostika. V podmenu Aktivne | signalom na resetovanie z terminalu
poruchy sa zobrazi niekolko I/O alebo komunika¢nej zbernice
poruch. Ak chcete zobrazit asové | alebo vyberom Resetovanie portich
data, vyberte si poruchu a stlaéte |(pozrite dalej).

tlacidlo OK. V pamati s aktivnymi poruchami je
mozné ulozit najviac 10 poruch v
poradi, v akom sa vyskytli.

2.6.4.2 Resetovanie poruch

Tab. 3.
Menu Funkcia Poznamka
Resetovanie V tomto menu mdzete resetovat | A\ UPOZORNENIE: Pred resetovanim
poruch poruchy. PodrobnejSie informacie |poruchy odstrarite externy riadiaci
najdete v kapitole 3.5.1. signal, aby ste zabranili
neumyselnému restartovaniu
pohonu.
2.6.4.3 Historia poruch
Tab. 4.
Menu Funkcia Poznamka
Histoéria poruch |V polozke Histéria portch je Zvolenim histérie poruch a kliknutim

ulozenych 40 poslednych poruch. |na tla¢idlo OK na vybratu poruchu
zobrazite ¢asové data poruchy
(podrobnosti).
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2.6.4.4 Suhrnné pocitadla

Tab. 5. Menu Diagnostika, parametre poloZzky Suhrnné poditadla

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

Mnozstvo energie odobratej
z rozvodnej siete. Ziaden
reset.

POZNAMKA PRE
TEXTOVY PANEL:
NajvysSia energeticka
jednotka zobrazena na
.g V4.4.1 Pocitadlo energie Meni sa 2291 | standardnom paneli je MW.
Ak by kalkulovana energia
presiahla hodnotu 999,9 MW,
na paneli sa nezobrazi
Ziadna jednotka.
POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

Cas prevadzky riadiacej
jednotky

a d hh:min 2298 | POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

Cas prevadzky

V443 (graficky panel)

Cas prevadzky riadiacej
jednotky v celkovom pocte
Cas prevadzky rokov

(textovy panel) POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

V4.4.4

Cas prevadzky riadiacej
jednotky v celkovom pocte
Cas prevadzky dni

(textovy panel) POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

V4.4.5

Cas prevadzky riadiacej
jednotky v hodinach,
Cas prevadzky hh-min-ss minliutag;h a sekundach
(textovy panel) T POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie

zvolenej parametrom 1.2

V4.4.6

. Cas chodu motora
V4.4.7 Cas chodu a d hh:min 2293 | POZNAMKA:Predvolena
(graficky panel) hodnota zavisi od aplikacie

zvolenej parametrom 1.2

Cas chodu motora v

&as chodu celkovgm pocte rokov

V4.4.8 (textovy panel) a POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie

zvolenej parametrom 1.2

Cas chodu motora v

&as chodu celkovgm pocte dni

V4.4.9 (textovy panel) d POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie

zvolenej parametrom 1.2
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Tab. 5. Menu Diagnostika, parametre poloZzky Suhrnné pocitadla

Cas chodu motora v
hodinach, mindtach a

Cas chodu . sekundéch

V4410 | extovy panel) hh:min:ss POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2
Cas, podas ktorého bol
doteraz vykonovy modul pod

Cas pod napatim - napatim. Ziaden reset.
V4.1 (graficky panel) a d hh:min 2294 POZNAMKA:Predvolena

hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

Cas motora pod napétim v
celkovom pocte rokov

a POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

Cas pod napatim

V4412 (textovy panel)

Cas motora pod napéatim v
celkovom pocte dni

d POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

Cas pod napatim

V4.4.13 (textovy panel)

Cas motora pod napatim v
hodinach, minutach a
Cas pod napatim o sekundéach

, hh:min:ss F .
(textovy panel) POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie

zvolenej parametrom 1.2

V4.4.14

Pocitadlo povelov na 2295 Korkokrat bol vykonovy

V4.4.15 Start modul Startovany.

UPOZORNENIE! Dal$ie informacie o pogitadlach najdete v kapitole 3.4.1
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2.6.4.5 Prevadzkové poditadla

Tab. 6. Menu Diagnostika, parametre poloZky Prevadzkové pocitadia

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

Resetovatelné pocitadlo
energie.

UPOZORNENIE: Najvyssia
energetickd jednotka
zobrazena na Standardnom
paneli je MW. Ak by
kalkulovana energia
presiahla hodnotu 999,9 MW,
na paneli sa nezobrazi
Ziadna jednotka.

P4.5.1 Pocitadlo energie Meni sa 2296 \!ynulovanle pocitada:

Standardny textovy panel:
Stlacte tlacidlo OK a podrzte

ho stlacené (4 s).

Graficky panel:

Raz stlacte tlacidlo OK.
Zobrazi sa stranka
Resetovat pocitadlo. Znova
stlacte tlacidlo OK.
POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

5 Resetovatelne. Vid P4.5.1.
Cas .pre’vadzky ad hh-min 2299 POZNAMI’(A:I?redvoI.er}a.
(graficky panel) hodnota zavisi od aplikacie

zvolenej parametrom 1.2

P4.5.3

Doba prevadzky v celkovom
pocte rokov

a POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

Cas prevadzky

P4.5.4 (textovy panel)

Doba prevadzky v celkovom
pocte dni

d POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

Cas prevadzky

P4.5.5 (textovy panel)

Doba prevadzky v hodinach,
minutach a sekundach
hh:min:ss POZNAMKA:Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

Cas prevadzky

P4.5.6 (textovy panel)
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2.6.4.6 Informacia o softvéri

Tab. 7. Menu Diagnostika, parametre poloZky Informéacie o softvéri

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
V4.6.1 Softv.ero’vy balik
(graficky panel)
ID softvérového
V4.6.2 balika Kéd pre identifikaciu softvéru
(textovy panel)
Verzia softvérového
V4.6.3 balika
(textovy panel)
V4.6.4 | Zatazenie systému 0 100 % 2300 | £8tazenie CPU riadiace]
jednotky.
vags | INazovaplikacie Nazov aplikacie.
(graficky panel)
V4.6.6 ID aplikacie Kod aplikacie.
V4.6.7 Verzia aplikacie

2.6.5 /0O A HARDVER
V tomto menu sa nachadzaju nastavenia réznych moznosti. Uvedomte si, Ze hodnoty v tejto
menu su nespracované hodnoty, t.j. neSkalované aplikaciou.

2.6.5.1 Zakladné 1/O
Monitoruju sa tu stavy vstupov a vystupov.

Tab. 8. Menu I/O a hardvér, parametre polozky Zakladné I/0O

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. | Jedn. lena ID Popis
hodnota
V5.1.1 Digitalny vstup 1 0 1 0 Stav signalu digitaineho
vstupu
V5.1.2 Digitalny vstup 2 0 1 0 Stav signalu digitaineho
vstupu
V5.1.3 Digitalny vstup 3 0 1 0 Stav signalu digitaineho
vstupu
V514 |  Digitalny vstup 4 0 1 0 Stav signalu digitaineho
vstupu
V5.1.5 Digitalny vstup 5 0 1 0 Stav signalu digitaineho
vstupu
V5.1.6 Digitalny vstup 6 0 1 0 Stav signalu digitalneho
vstupu
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Tab. 8. Menu I/O a hardvér, parametre polozky Zakladné I/O

Zobrazuje vybraty (pomocou
Rezim analéaového mostika) rezim pre signal
V5.1.7 vstu ug1 3 3 analégového vstupu
P 1=0..20mA
3=0..10V
V518 | Analégovy vstup 1 100 | % 0,00 Stav signalu analdgového
vstupu
Zobrazuje vybraty (pomocou
Resim analéaového mostika) rezim pre signal
V5.1.9 vstu ugz 3 3 analégového vstupu
P 1=0...20mA
3=0..10V
V5.1.10 | Analégovy vstup 2 100 % 0,00 Stav signalu analégového
vstupu
Zobrazuje vybraty (pomocou
Rezim analégového mostika) rezim pre signal
V5.1.11 wstu ug1 3 1 analégového vystupu
ystup 1=0..20mA
3=0..10V
V5.1.12 | Analégovy vystup 1 100 % 0,00 Stav signalu analogového
vystupu
V5.1.13 Reléovy vystup 1 1 Stav signalu vystupného relé
V5.1.14 Reléovy vystup 2 1 Stav signalu vystupného relé
V5.1.15 Reléovy vystup 3 1 Stav signalu vystupného relé
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2.6.5.2 Sloty pre doplnkovu dosku

Parametre tejto skupiny zavisia od nainstalovanej dopinkovej dosky. Ak sa v slotoch C, D alebo
E nenachadza Ziadna doplnkova doska, nie su viditelné Ziadne parametre. Viac informacii o
pozicii slotov najdete v kapitole 3.3.13.

Pri odstraneni dopinkovej dosky sa na displeji zobrazi text 39 Zariadenie odstranené. Vid
Tab. 135.

Tab. 9. Nastavenia parametrov dosky

Menu Funkcia Poznamka
Slot C Nastavenia Nastavenia doplnkovej dosky
Monitorovanie Informacie o monitorovani
doplnkovej dosky
Slot D Nastavenia Nastavenia doplnkovej dosky
Monitorovanie Informacie o monitorovani
doplnkovej dosky
Slot E Nastavenia Nastavenia doplnkovej dosky
Monitorovanie Informacie o monitorovani
doplnkovej dosky
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2.6.5.3 Hodiny realneho asu

Tab. 10. Menu I/O a hardvér, parametre poloZzky Hodiny realneho ¢asu

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

Stav batérie

1 = nenainstalované
2 = instalované

3 = vymena batérie

V5.5.1 Stav batérie 1 3 2 2205

P5.5.2 Cas hh:mm:ss 2201 | Aktualny denny ¢as

P5.5.3 Datum dd.mm. 2202 | Aktualny datum

P5.5.4 Rok rerr 2203 | Aktualny rok

Pravidlo prechodu ¢asu

letny/zimny

1 = vypnuté

2 = EU; Zagina poslednu

Prechod. éasy letny/ 1 4 1 2204 nedelu v’marci,’ kongi o
zimny poslednu nedelu v oktdbri

3 = USA; Zacdina 2. nedelu v

marci, konéi 1. nedelu v

novembri

4 = Rusko (nemenné)

P5.5.5
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2.6.54 Nastavenia vykonového modulu

Ventilator

Ventilator pracuje v optimalizovanom alebo neustale zapnutom rezime. V optimalizovanom
rezime sa rychlost ventilatora reguluje podla internej logiky pohonu, ktory prijima udaje z
teplotnych merani, a ventilator sa zastavi po 5 minutach, ked je pohon v pripravenom stave.
V rezime neustalej prevadzky ventilator pracuje na plné otacky, bez zastavenia.

Tab. 11. Nastavenia vykonového modulu, ventilator

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P5 6.1 1 ReZ|m_r|’aden|a 0 1 1 2377 0 i Vzd_y za.pnute ]
ventilatora 1 = Optimalizované

Brzdny striedaé
Tab. 12. Nastavenia vykonového modulu, brzdny striedac

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis

hodnota
0 = zablokované
1 = Povolené (Chod)

P5.6.21 | ReZim brzd. stried. 0 3 0 2 = Povolené (Chod a

Zastavenie)
3 = Povolené (Chod, bez
testu)

Sinusovy filter

Podpora sinusového filtra obmedzuje cezmodulaénu hibku a zabrariuje znizeniu frekvencie
prepinania funkciami termailnej spravy.

Tab. 13. Nastavenia vykonového modulu, sinusovy filter

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P5.6.4.1 Sinusovy filter 0 1 0 0 = zablokované
1 = povolené
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2.6.5.5 Panel

Tab. 14. Menu I/O a hardvér, parametre polozky Panel

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

Cas, za ktory displej zobrazi
strdnku stanovenu pomocou
parametra P5.7.2.

0 = nepouzité

P5.7.1 Casovy limit 0 60 min 0

Stranka, ktoru uvadza panel,
ked je pohon pod napatim
alebo ked vyprsi ¢as
definovany pomocou P5.7.1.
Ak je hodnota nastavena na
0, zobrazi sa posledna
navstivena stranka.

0 = ziadne

1 = zadajte Cislo menu

2 = hlavné menu

3 = stranka riadenia

4 = multi-monitor

P5.7.2 | Vychodiskova stranka 0 4 0

Nastavte Cislo menu pre
Zelanu stranku a aktivujte ho
pomocou parametra P5.7.2 =
1.

P5.7.3 Cislo menu

Nastavit kontrast displeja

* 0,
P5.7.4 Kontrast 30 70 %o 50 (30...70 %).

Nastavte Cas, ked sa vypne
podsvietenie displeja (0... 60
P5.7.5 Doba podsvietenia 0 60 min 5 min). Ak je nastaveny na
hodnotu 0, podsvietenie je
stale zapnuté.

*. K dispozicii len na grafickom paneli
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2.6.5.6

Zbernica

Parametre, ktoré sa tykaju réznych dosiek komunikaénej zbernice, je mozné najst v menu I/O
a hardvér. Tieto parametre su podrobnejSie vysvetlené v prislusnej priruCke komunikacnej

zbernice.
Tab. 15.
Uroven Urovei podmenu | Uroven podmenu 3 Uroveii podmenu 4
podmenu 1 2
RS-485 Spoloc¢né Protokol NA
nastavenia
Ethernet Spolo¢né RezZim IP adresy NA
nastavenia IP adresa NA
Maska podsiete NA
Predvolena brana NA
MAC adresa NA
Modbus/TCP Spolo¢né nastavenia Limit pripojenia
Adresa pomocného prvku
Casovy limit komunikacie
BacNet IP Nastavenia Cislo instancie

Casovy limit komunikacie

Pouzivany protokol

BBMD IP

BBMD port

Doba platnosti

Monitorovanie

Stav protokolu FB

Stav komunikacie

Aktualna inStancia

Riadiace slovo

Stavové slovo
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2.6.6 UZIVATELSKE NASTAVENIA

Tab. 16. Menu Uzivatelské nastavenie, VSeobecné nastavenia

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P6.1 Volba jazyka Meni sa Mszm Meni sa | 802 |Zavisi od jazykového balika.
P6.2 Vorba aplikacie go1 | Vyberte aplikaciu, kioré sa
ma pouzivat.
M6.5 Zélohovanie Pozrite si kapitolu 2.6.6.1 nizSie.
parametrov
M6.6 Porovnanie
parametrov
P6.7 Nazov pohonu V,prlpade potreby zadajte
nazov pohonu.
2.6.6.1 Zalohovanie parametrov
Tab. 17. Menu UZivatelské nastavenie, parametre poloZzky Zalohovanie parametrov
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Po aktivacii obnovi
P6 5.1 Obnovenlej nastavenia 831 vychodiskové hodrjoty
z vyroby parametra a spusti
Sprievodcuspustenim
Ulozit hodnoty parametra do
panela, napr. na uéely ich
e « kopirovania do iného
P6.5.2 Ulozit do panela 0 1 0 pohonu.
0 = nie
1=4ano
P6.5.3 Obnovit z panela* Nacitat hodnoty parametra z
panela do pohonu.
Ulozit’ prisposobenu supravu
B6.5.4 UloZ do sady 1 parametrov (vSetky
parametre zahrnuté do
aplikacie)
Nacitat prispdsobenu
B6.5.5 Obnov zo sady 1 sUpravu parametrov pre
pohon.
Ulozit dalSiu prispdsobenu
B6.5.6 Uloz do sady 2 supravu parametroy (vSetky
parametre zahrnuté do
aplikacie)
Nacitat prispdsobenu
B6.5.7 Obnov zo sady 2 sUpravu parametrov 2 pre
pohon.

*

K dispozicii len na grafickom paneli
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2.6.7 OBLUBENE
UPOZORNENIE: Toto menu nie je k dispozicii na textovom paneli.

Polozka Oblubené sa zvyC€ajne pouziva na zhromazdovanie skupiny parametrov alebo
monitorovacich signdlov z inych menu panela. Do prie€inka Oblubené mézZete pridavat
polozky alebo parametre. Viac informacii najdete v kapitole 2.4.1.7.

Ak chcete odstranit polozku alebo parametre z prie€inka OblUubené, postupuijte takto:

s1tp|(j| m‘ ‘ o s10=|(j] FEADY‘ ‘ 1o

Ij Favorites Motor Nom Freq

Motor Nom Freq Q Monitor
50.00 Hz
@ Help

" Rem from favorites

Parametre na urovni uzivatela su uréené na obmedzenie viditelnosti parametrov a
predchadzanie neopravnenej a neumyselnej parametrizacii na paneli.

9172.emf

2.6.8 UZIiVATELSKE UROVNE

Tab. 18. Parametre polozky Uzivatelska uroveri

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

1 = Normalne; VSetky menu
viditelné v hlavnhom menu

2 = Monitorovanie; V
hlavhom menu su viditelné
len menu Monitorovanie a
Uzivatel'ské urovne

3 = Oblubené; V hlavhom
menu su viditelné len menu
Oblubené a Uzivatelské
urovne

P8.1 Uzivatel'ska uroven 1 3 1 1194

V pripade nastavenia ingj
hodnoty ako 0 pred
prepnutim na monitorovanie,
ked je aktivna napriklad
uzivatelska uroven
Normalne, vés systém pri
pokuse o prepnutie spat na
uroven Normalne poziada o
zadanie pristupového kodu.
Da sa preto pouZit na
zabranenie neopravnenej
parametrizacii na paneli.
UPOZORNENIE! Nestratte
tento kod! Ak kod stratite,

P8.2 Pristupovy kod 0 99999 0 2362

servisné stredisko/partnera.
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ste |G Reoy | AR | Keypad ste [(G] reor | amm | vo
T User levels 8? Access code
O 1D:2362 8.2 o 1D:2362 8.2
User level A
o Normal A\ 00000
Access code
00000
Min:0
Max:9
9173.emf

O

A\
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3. APLIKACIA VACON 100

Sucastou striedavého pohonu Vacon je vopred nacitana aplikacia Vacon 100 na okamzité
pouZitie.

Parametre tejto aplikacie su uvedené v kapitole 3.3.13 tohto navodu na pouzitie a podobnejsie
su vysvetlené v kapitole 3.4.

3.1 éPECIFICKE FUNKCIE STRIEDAVEHO POHONU VACON
Funkcie

* Rozsireni sprievodcovia pre spustenie, riadenie PID, multi¢erpadlo a poziarny rezim
sluZia na uvadzanie zariadenia do prevadzky

+ Tlaéidlo ,,Funct” pre jednoduché prepinanie medzi miestnym (panel) a vzdialenym
miestom riadenia. Vzdialené riadiace miesto sa vybera pomocou parametra (1/O alebo
komunika¢na zbernica)

* 8 prednastavenych frekvencii

* Funkcie potenciometra motora

e Ovladanie joystickom

* Funkcia posuvu

» 2 programovatelné €asy rampy, 2 kontroly a 3 rozsahy zakazanych frekvencii

* Vynutené zastavenie

» Stranka riadenia pre jednoduchu prevadzku a monitorovanie vacésiny zakladnych
hodnét.

* Mapovanie dat komunikacénej zbernice

* Automaticky reset

* Robzne rezimy predhrievania, ktoré sa pouzivaju na predchadzanie problémom
kondenzacie

* Maximalna frekvencia na vystupe 320 Hz

+ K dispozicii su funkcie hodin realneho ¢asu a ¢asovaca (vyzaduje sa doplnkova
batéria). Moznost programovat 3 ¢asové kanaly na dosiahnutie réznych funkcii v
pohone (napr. frekvencie Start/stop a prednastavena frekvencia)

+ K dispozicii je externy regulator PID. MozZnost pouzit na regulaciu napr. valca
pomocou /O striedavého pohonu

* Funkcia rezimu parkovania, ktora automaticky povoluje a blokuje chod pohonu
pomocou pouzivatelom definovanych urovni na Setrenie energie.

* Regulator PID s 2 zénami (2 rézne signaly spatnej vazby; minimalna a maximalna
kontrola)

+ Dva zdroje referencie na regulaciu PID. Volitelné pomocou digitéalneho vstupu

* Funkcia zvysenia referencie PID

* Funkcia doprednej viazby na zlepSenie odpovede na zmeny procesu

* Kontrola procesnej hodnoty

* Riadenie multi-Cerpadla

* Pocitadlo udrzby

* Funkcie riadenia ¢erpadla: Funkcia riadenia plniaceho Cerpadla, riadenia pomocného
Cerpadla, automatického Cistenia rotacného kolesa Cerpadla, kontroly vstupného tlaku
Cerpadla a ochrany pred mrazom
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3.2 SKUPINA PARAMETROV PRE RYCHLE NASTAVENIE

Menu rychleho nastavenia je skupinou parametrov, ktoré sa najbeznejSie pouzivaju pocas
inStalacie a uvedenia do prevadzky. Zhrnuté su v prvej skupine parametrov, aby ich bolo
mozné rychlo a jednoducho najst. Daju sa vSak najst a upravovat' aj v ich aktualnych skupinach
parametrov v menu parametrov. Zmenou hodnoty parametra v skupine pre rychle nastavenie
sa zmeni aj hodnota tohto parametra v jeho aktualnej skupine.

V skupine parametrov rychleho nastavenia najdete aj dalSich sprievodcov, ktori vam umoznia
rychlo nakonfigurovat’ pohon tym, Ze si od vas vyZiadaju potrebné udaje.

V skupine parametrov rychleho nastavenia najdete aj parameter (P1.2 Aplikacia) na vyber
predvolenej aplikacnej konfiguracie pre pohon. Predvolené aplikacné konfiguracie redefinuju
skupinu parametrov na prednastavené hodnoty okamzite po zmene parametra P1.2 Aplikacia.
Sprievodca aplikaciou sa spusti aj v pripade, ak sa hodnota parametra zmeni P1.2 Aplikacia
(ID 212) pomocou ovladacieho panelu. Sprievodca aplikaciou vam asistuje tym, Ze vas Ziada
o zakladné parametre viazuce sa na zvolenu aplikaciu. Viac informacii o sprievodcoch
aplikaciou najdete v kapitolach 1.1.1-1.1.6.

Vyber aplikacie minimalizuje potrebu manualnych uprav parametrov a zabezpecduje
jednoduché uvadzanie pohonu Vacon 100 do prevadzky.

Zvolit je mozné nasledujuce prednastavené konfiguracie aplikacii:

Aplikacia Popis

ZvyCajne sa pouziva v aplikacii s jednoduchym riadenim rychlosti, kde nie
Standardné su nevyhnutné Ziadne Specialne funkcie (napr. ¢erpadla, ventilatory,
dopravniky).

ZvyCajne sa pouziva v aplikaciach s riadenim rychlosti, kde je nevyhnutné

Miestne/Vzdialené e - o L )
prepinanie medzi dvomi miestami riadenia.

Zvy€ajne sa pouziva v aplikaciach s riadenim rychlosti, kde je
Rychlosti Multi-step nevyhnutnych niekolko referencii s fixnou rychlostou (napr. testovacie
lavicky).

Zvy€ajne sa pouziva v aplikaciach, kde sa premenna procesu (napr. tlak)
ovlada regulaciou rychlosti motora (napr. erpadlo alebo ventilator). Pohon

Riadenie PID sa konfiguruje pre jednu referenciu a jeden signal spatnej vazby. Medzi
priamou frekvenénou referenciou a frekvenciou ovladanou pomocou PID sa
da prepinat.

Viactcelové Zvyc€ajne sa pouziva v aplikaciach, kde su nevyhnutné funkcie pokrocilého

riadenia motora.

ZvycCajne sa pouziva v procesoch, kde sa frekvencna referencia motora

Potenciometer motora riadi (zvySuje/znizuje) prostrednictvom digitalnych vstupov.
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3.21 STANDARDNA APLIKACIA RIADENIA

Standardné aplikacia sa zvy&ajne pouziva v aplikaciach s jednoduchym riadenim rychlosti
(napr. Cerpadla, ventilatory, dopravniky), kde nie su nevyhnutné Ziadne Specialne funkcie.

Pohon sa da ovladat bud z panelu, komunikaénej zbernice alebo 1/O terminala.

V oblasti riadenia I/O terminala sa da referenény signal frekvencie pohonu nastavit bud na Al1
(0...10 V) alebo na Al2 (4...20 mA), v zavislosti od typu referenéného signalu. K dispozicii su
aj tri prednastavené frekvencné referencie. Prednastavené referencie sa daju aktivovat
prostrednictvom DI4 alebo DI5. Signaly spustenia/zastavenia prevodu su pripojené k DI1
(spustenie dopredu) a DI2 (spustenie dozadu).

Vsetky vystupy pohonu su volne konfigurovatelné. Jeden analégovy vystup (vystupna
frekvencia) a tri vystupy relé (prevadzka, porucha, pripravené) su k dispozicii na zakladnej
doske 1/0.

Pripojenia riadenia

Predvolené riadiace pripojenia Standardnej riadiacej aplikacie.
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Standardna doska I/0
» BT TR
T —[ : ] * 1 | ‘+10Vref. ‘ ’Referenc‘:nyvystup ‘ ’ ‘
|
L . \ \
IR p°te”1°'°%elt(e(; ; w4 2 | |Aan+ Analégovy vstup 1+
I Referencia frekvencie
| (predvolené 0...10 V)
bmmmm 3 Al1- Analégovy vstup 1-
4 Al2+ Analogovy vstup 2+
Referencia frekvencie
(predvolené 4...20mA)
5 Al2- Analégovy vstup 2-
__________________ [ ‘24V0ut [ ] ‘ ‘24V pomocné napatie ‘ ‘ ‘
| | 7 | IGND ® ‘ leemnenie 10 ‘ ‘ ‘
R {8 | o | [Digitainy vstup 1 || Start dopredu \
Lot s 19 |[oe | [Digitainy vstup 2 il Startdozadu |
bo-” oo ~| 10 | ‘DIS ‘ ‘Digitélny vstup 3 ‘ [ Externa porucha ‘
1 | 11 | [om ® | | [spolotnypreDit-Di6 || %)
3 | 12 | ‘24Vout [ J ‘ |24V pomocné napétie ‘ [ ‘
3 re--- ‘I 13 | ‘GND [ ] ‘ ’Uzemnenie 110 ‘ l ‘
booorT oqeaood 14 | [ou | [Digitainy vstup 4 | [ e
| P | Zavreté Otvorené | Prednast. frekv. 1
feoe” eeoe---{ 15 | [os | [oigiainy vstup 5 | [ e I
T e ~| 16 | IDIG ‘ lDigitéIny vstup 6 ‘ ‘ Reset poruchy ‘
! | [17 | [cum ® | | [spolocnypreDit-DI6 || |*)
! I
. |
' T i 18 AO1+ Analégovy vystup 1 +
Lo AL Vystupna frekvencia
N mA- T (predvolené: 0...20 mA)
! Soof--p---4 19 | A0t ® | |Analégovy vystup 1 -
} \
| | 30 | |+24Vin 24V pomoc. vstup. napétie
! |
. |
! ! A RS485 Sériova zbernica, negativne
i ! Modbus RTU
! : B RS485 Sériova zbernica, pozitivne
! | 21 | [Ro1/11 NC j Reléovy vystup 1
| A ] n
+ PREVADZKA L ____1 22 | [Rot/2cM PREVADZKA
| |
[ "‘:’ """ 23 R01/3 NO E—
3 ! 24 | |R02/1NC j Reléovy vystup 2
! PORUCHA L __-__| 25 R02/2 CM PORUCHA
L @ -------- 26 | [Ro213NO A—
32 RO3/2 CM " Reléovy vystup 3 )
PRIPRAVENE
33 RO3/3 NO N
9301.emf

*) Digitalne vstupy je mozné izolovat od uzemnenia DIP prepinacom, vid obrazok nizsie

) [
N
O Sl
(S
IS
S|
g Digitalne vstupy
g Premenlivé
9= $ Pripojené k GND
D b (predvolené!)
S|
= S|
S

9109.emf
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M1.1 Sprievodcovia
Kod Parameter Min. Max. Jedn. B ID Popis
hodnota
0 = Neaktivovat
1 = Aktivovat
1.1.1 | Sprievodca spustenim 0 1 0 1170 | Vyber polozky Aktivovat’
iniciuje Sprievodcu
spustenim (vid kapitola 1.1).
. . Vyber polozky Aktivovat’
113 Spr&‘f’gg‘l"onr;“'t" 0 1 0 1671 | iniciuje sprievodcu multi-
P Gerpadiom (vid kapitola 1.2).
Vyber polozky Aktivovat
114 Sprlevod(v:fa poziarnym 0 1 0 1672 |n|c3|.u1e sprlevv(?dcu .
rezimom poZiarnym rezimom (vid
kapitola 1.3).
M1 Rychle nastavenie:
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. Predvolena ID Popis
hodnota
0 = Standardné
1 = Miestne/Vzdialené
oo 2 = Rychlosti Multi-step
1.2 Aplikacia 0 2 1 212 3 = Riadenie PID
4 = Viacucelové
5 = Potenciometer motora
13 Minimalna frek.vencna 0,00 P14 Hyz 0.0 101 Mlnlmalvna’povolena.
referencia frekvenéna referencia.
14 Maximalna frek.vencna P13 320.0 Hy 50,0 102 MaX|mavIna, povoleng
referencia frekvencna referencia.
Urcuje ¢as potrebny na to,
15 Sas rozbehu 1 0,1 300,0 s 5,0 103 |30y sa vystupna frekvencia
zvysila z nulovej frekvencie
na maximalnu frekvenciu.
Urcuje €as potrebny na to,
aby sa vystupna frekvencia
1.6 Cas dobehu 1 0,1 300,0 s 5,0 103 | znizila z maximalnej
frekvencie na nulovu
frekvenciu.
17 Prudové obmedzenie |_H*0,1 B A Meni sa 107 ngmal,ny prud motora zo
motora striedavého pohonu.
0 = induk&ny motor
1.8 Typ motora 0 1 0 650 |1 = motor s permanentnym
magnetom
N3jst tuto hodnotu U, na
L . typovom S&titku motora.
1.9 Menovité napdtie Meni sa | Meni sa \% Meni sa 110 | Davajte pozor aj na pouzité
motora Lo ; .
spojenia (do trojuholnika/do
hviezdy).
110 Menovita frekvencia 8.0 3200 Hy 50 Hz "1 Najst tutov rjodnotu fyna
motora typovom §&titku motora.
1.11 Menovité otacky 24 | 19200 |ot/min| Menisa | 112 |Nasttto hodnotun, na
motora typovom S&titku motora.
Najst’ tuto hodnotu |
112 | Menovity prad motora | | H*0,1 | 1S A | Menisa | 113 |, istidiohodnolul, na

typovom Stitku motora.
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Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvolena
hodnota

Popis

Uginnik motora (cos f)

0,3

1,00

Meni sa

120

Najst tuto hodnotu na
typovom §titku motora.

Optimalizacia energie

666

Pohon hfada minimainy prad
motora s cielom uSetrit
energiu a znizit hluk motora.
Tato funkciu mozno pouzit
napr. pri aplikaciach
ventilatora a Cerpadia.
O=zablokované

1=povolené

1.15

Identifikacia

631

Automaticka identifikacia
motora vypocitava alebo
meria parametre motora,
ktoré su nevyhnutné na
optimalne regulovanie motora
a rychlosti.

0 = ziadna akcia

1 = v pokoji

2 = s ota¢anim
POZNAMKA: Stitok motora
Parametre sa musia nastavit’
pred zahajenim identifikacie.

Funkcia Startu

505

O=pouzitie rampy
1 = letmy Start

Spbsob zastavenia

506

O=zastavenie motorom
1=pouzitie rampy

Automaticky reset

731

O=zablokované
1=povolené

Reakcia na externu
poruchu

701

0=Ziadna Cinnost

1=alarm

2=porucha (zastavenie podla
rezimu zastavenia)
3=porucha (zastavenie
brzdenim motora)

1.20

Reakcia na poruchu
nizkeho Al

700

0=ziadna &innost

1=alarm

2=alarm+nastavit
prednastavenu frekvenciu
poruch (par. P3.9.1.13)
3=alarm + predchadzajuca
frekvencia

4=porucha (zastavenie podla
rezimu zastavenia)
5=porucha (zastavenie
brzdenim motora)

1.21

Vzdial. riad. miesto

172

Vyber miesta dialkového
ovladania (spustenie/
zastavenie).

O=riadenie 1/0
1=riadenie pomocou
komunikaénej zbernice
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Kéd Parameter Min. Max. Jedn. Predvolena ID Popis
hodnota

Vyber frekvencnej referencie,
ked je kontrolnym miestom 1/
OA

0 = prednastavena frekvencia
0

1 = referencia z panela

2 = komunika¢na zbernica
Vyber referencie pri 3=Al1

1.22 ovladani cez I/O 0 9 5 117 |4 =AI2

miesto A 5= AlM+AI2

6 = referencia PID

7 = motor potenciometra

8 = referencia joysticku

9 = referencia posuvu
UPOZORNENIE: Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

Vyber referencie pri

1.23 A
ovladani cez panel

0 9 1 121 | Vid P1.22.

Vyber referencie pri
1.24 ovladani cez 0 9 2 122 | Vid P1.22.
komunika&nu zbernicu

. 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 122 10V /4. 20 mA
. 0=0..10V/0..20 mA
1.26 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 1=2 10V /4 20 mA
1.27 Funkcia RO1 0 51 2 1101 |Vid P3.5.3.2.1
1.28 Funkcia RO2 0 51 3 1104 | Vid P3.5.3.2.1
1.29 Funkcia RO3 0 51 1 1107 |Vid P3.5.3.2.1
1.30 Funkcia AO1 0 31 2 10005 Vid' P3.5.4.1.1

Mi.31 Standard

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

, Prednastavena frekvencia
Prednastavena

1.311 frekvencia 1 P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 | zvolena digitalnym vstupom

Dl4.
Prednastaven Prednastavena frekvencia
1.31.2 . P1.3 P1.4 Hz 15,0 106 |zvolena digitalnym vstupom
frekvencia 2
DI5.
Prednastavens Prednastavena frekvencia
1.31.3 . P1.3 P1.4 Hz 20,0 126 |zvolena digitalnym vstupom
frekvencia 3 Dl4 a DI5
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3.2.2 APLIKACIA MIESTNEHO/VZDIALENEHO OVLADANIA

Aplikacia Miestne/Vzdialené sa zvyCajne pouziva v pripade, ked su potrebné dve rézne miesta
riadenia. Prepinanie medzi Miestnym a Vzdialenym miestom riadenia sa realizuje
prostrednictvom DI6. Ked je aktivne Vzdialené ovladanie, prikazy spustenia/zastavenia je
mozné vydat bud z komunikaénej zbernice alebo z I/O terminala (DI1 a DI2). Ked je aktivne
Miestne ovladanie, prikazy spustenia/zastavenia je mozné vydat bud z komunikacnej zbernice
alebo z terminalu I/O (D14 a DI5).

Pre kazdé miesto riadenia je mozné individualne zvolit’ frekven&nu referenciu bud z panelu,
komunikacnej zbernice alebo 1/O terminala (Al1 alebo Al2).

Vsetky vystupy pohonu su volne konfigurovatelné. Jeden analdégovy vystup (vystupna
frekvencia) a tri vystupy relé (prevadzka, porucha, pripravené) su k dispozicii na zakladnej
doske /0.

Pripojenia riadenia

Predvolené riadiace pripojenia aplikacie Miestne/Vzdialené
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Standardna doska 1/0
[ signat | popis |
IS

‘r { : ] ﬁ 1 ‘ ‘+10Vref. ‘ ‘Referen(:ny vystup ‘ ‘ ‘
Referencny pmen‘f.i.c.)%etkeg 3 \L -1 2 Al1+ Analégovy vstup 1+ LOKALNE:
| Referencialfrekvencie
[ 13 Al- Analogovy vstup 1- (predvolené 0...10 V)
7777777777 4 Al2+ Analdgovy vstup 2+ .
Vzdialena referencia DIALKOVE:
(4.20mA) Referencia’frekvencie
5 Al2- Analégovy vstup 2- (predvolené 4...20mA)
‘ [ ‘ ‘24V0ut ® ‘ ‘24V pomocné napétie ‘ ‘ ‘
Dialkové ovladanie -
(+24V) ‘ 7 ‘ ‘GND ® ‘ ‘Uzemnenle 110 ‘ ‘ ‘
————— r--" -------{ 8 ] [on | [Digitainy vstup 1 | [DIALKOVE: Start dopredu |
\ p
Lo’ JEEEEE {9 |[pe | [Digitainy vstup 2 | [DIALKOVE: Start dozadu |
bee? e { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘Digitélny vstup 3 ‘ ‘Externa’ porucha ‘
Uzemnenie diafkového oviadania 7447 [cm ® | | [spoloenyprepit-Die || *)
L 1712 ] [24vout ' | [24v pomocne napatie | | \
3 r---{13 | [onD ® | [uzemnenie 10 || \
Looo” eem---{ 14 ] D | [Digitainy vstup 4 | [LOKALNE: $tart dopredu |
s S T AT | [Digitainy vstup 5 | [LOKALNE: $tart dozadu_|
| -
Lo-” —eo----{ 16 | [Dw | [Digitainy vstup 6 | [Vyber LOC/REM \
} 1 [17 ] [om ® | | [spolotny preDI1-DI6 | | | *)
| |
3 TN T 3* — 1 18 AO1+ Analdgovy vystup 1 + ) ) )
Lo [ Vystupna frekvencia
AN mA ,‘ : (predvolené: 0...20 mA)
| Soof — i — — 1019 AO1-/GND @ | |Analogovy vystup 1 -
| |
| |
} 3 30 +24Vin 24V pomoc. vstup. napatie
|
: 3 ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Sériova zbernica, negativn#
I Modbus RTU
: : ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Sériova zbernica, pozitivn(%
| 1 21 | [Ro1/1NC Reléovy vystup 1
| PREVADZKA :F ---4 22 | [Roti2cM : PREVADZKA
- ---+----[ 23 | [Ro13NO —
|
! | 24 | |Ro211NC Reléovy vystup 2
' PORUCHA '----- 25 | [Ro2i2cM - PORUCHA
(X)) 1 26 | [Ro2i3nO —
[ 32 | [Ro32cm | [~ Reléovy vystup 3 ,
PRIPRAVENE
[ 33 | [Roaizno [

*) Digitalne vstupy je mozné izolovat od uzemnenia DIP prepinacom, vid obrazok nizsie

Digitalne vstupy
Premenlivé
Pripojené k GND
(predvolené!)

9109.emf
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M1.1 Sprievodcovia

Predvo-
Koéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = Neaktivovat
1 = Aktivovat
1.1.1 Sprievodca spustenim 0 1 0 1170 | Vyber polozky Aktivovat
iniciuje Sprievodcu
spustenim (vid' kapitola 1.1).
. . Vyber polozky Aktivovat’
1.1.3 Sp”;f‘;‘;"l"omu't' 0 1 0 1671 | iniciuje sprievodcu multi-
P Cerpadlom (vid kapitola 1.2).
Vyber polozky Aktivovat’
114 Sprlevodcv;g poziarnym 0 1 0 1672 |n|ci|.UJe sprlevqucu .
rezimom poziarnym rezimom (vid
kapitola 1.3).
M1 Rychle nastavenie:
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

0 = Standardné

1 = Miestne/Vzdialené
oo 2 = Rychlosti Multi-step

.t 1.2 Aplikacia 0 5 1 212 3 = Riadenie PID

4 = Viacucelové

5 = Potenciometer motora

13 Minimalna frekyencna 0,00 P14 Hy 0.0 101 Mlnlmalvna,povoleng
referencia frekvencna referencia.
14 Maximalna P13 3200 Hz 50,0 102 Maximalna povolena

frekvencna referencia frekvenéna referencia.

Ur&uje Cas potrebny na to,
aby sa vystupna frekvencia
zvySila z nulovej frekvencie
na maximalnu frekvenciu.

1.5 Cas rozbehu 1 0,1 300,0 s 5,0 103

Ur&uje Cas potrebny na to,
aby sa vystupna frekvencia
1.6 Cas dobehu 1 0,1 300,0 s 5,0 104 | znizila z maximalnej
frekvencie na nulovu
frekvenciu.

17 Pradové obmedzenie | H*0.1 s A Menisa | 107 quma[ny prud motora zo
motora - - striedavého pohonu.

0 = indukény motor
1 = motor s permanentnym

1.8 Typ motora 0 1 0 650
magnetom

Najst tito hodnotu U, na
typovom §titku motora.
Meni sa | Meni sa \Y Menisa | 110 |Davajte pozor aj na pouzité
spojenia (do trojuholnika/do
hviezdy).

Menovité napatie

1.9
motora

Menovita frekvencia Najst tdto hodnotu fy na

1.10 motora 8,0 320,0 Hz 50 Hz 111 | typovom §titku motora.
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Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

Popis

Menovité otacky
motora

24

19200

ot./min

Meni sa

112

Najst tuto hodnotu n, na
typovom Stitku motora.

Menovity prud motora

I_H*0,1

Meni sa

113

Najst tuto hodnotu I,, na
typovom Stitku motora.

Uginnik motora (cos f)

0,30

1,00

Meni sa

120

Najst tuto hodnotu na
typovom Stitku motora.

Optimalizacia energie

666

Pohon hlada minimalny prud
motora s ciefom uSetrit
energiu a znizit hluk motora.
Tuto funkciu mozno pouzit
napr. pri aplikaciach
ventilatora a Cerpadia.
0O=zablokované

1=povolené

1.15

Identifikacia

631

Automaticka identifikacia
motora vypocitava alebo
meria parametre motora,
ktoré su nevyhnutné na
optimalne regulovanie motora
a rychlosti.

0 = Ziadna akcia

1 = v pokoji

2 = s ota¢anim

POZNAMKA: Stitok motora
Parametre sa musia nastavit
pred zahajenim identifikacie.

Funkcia Startu

505

O=pouzitie rampy
1 = letmy Start

Spdsob zastavenia

506

0O=zastavenie motorom
1=pouzitie rampy

Automaticky reset

731

0=zablokované
1=povolené

Reakcia na externu
poruchu

701

0=ziadna Cinnost

1=alarm

2=porucha (zastavenie podla
rezimu zastavenia)
3=porucha (zastavenie
brzdenim motora)

1.20

Reakcia na poruchu
nizkeho Al

700

0=ziadna &innost

1=alarm

2=alarm+nastavit
prednastavenu frekvenciu
poruch (par. P3.9.1.13)
3=alarm + predchadzajuca
frekvencia

4=porucha (zastavenie podla
rezimu zastavenia)
5=porucha (zastavenie
brzdenim motora)

1.21

Vzdial. riad. miesto

172

Vyber vzdialeného riadiaceho
miesta (Start/stop).
O=riadenie 1/0
1=riadenie pomocou
komunikaénej zbernice
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Aplikacia Vacon 100

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Vyber frekvencénej referencie,
ked je kontrolnym miestom 1/
OA
0 = prednastavena frekvencia
0
1 = referencia z panela
2 = komunikacna zbernica
Vyber referencie pri 3=AN1
1.22 ovladani cez I/O 0 9 3 117 |4 =AI2
miesto A 5= AlM+Al2
6 = referencia PID
7 = motor potenciometra
8 = referencia joysticku
9 = referencia posuvu
UPOZORNENIE: Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2
123 | VWberreferenciepri |, 9 1 121 | Vid P1.22.
ovladani cez panel
Vyber referencie pri
1.24 ovladani cez 0 9 2 122 |Vid P1.22.
komunika¢nu
zbernicu
. 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 1=2. 10V / 4.20 mA
L 0=0..10V/0..20 mA
1.26 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 1=2 10V / 4.20 mA
1.27 Funkcia RO1 0 51 2 11001 | Vid P3.5.3.2.1
1.28 Funkcia RO2 0 51 3 11004 |Vid P3.5.3.2.1
1.29 Funkcia RO3 0 51 1 11007 |Vid P3.5.3.2.1
1.30 Funkcia AO1 0 31 2 10050 | Vid P3.5.4.1.1
Mi.32 Miestne/Vzdialené
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Vyber referencie pri
1.321 ovladani cez I/10 1 20 4 131 |Vid P1.22.
miesto B
1329 Vnutit spésob DigIN 495 TRUE = vynutit vzdialené
o ovladania na /0O B SlotA.6 riadiace miesto na I/O B
TRUE=pouzita referencia
e . DigIN frekvencie je uréena
1.32.3 | Vnutit l/O B referenciu SlotA.6 343 parametrom referencie I/O B
(P1.32.1)
o DigIN Signal Start 1, ak je riadiacim
1.324 Riadiaci signal 1 B SIotA 4 423 miestom /O B
o DigIN Signal Start 1, ak je riadiacim
1.32.5 Riadiaci signal 2 B SIOtA 5 424 miestom 1/0 B
Vynutenie riadenia DigIN e .
1.32.6 panelu SIotA 1 410 | Vynutenie riadenia do panelu
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Aplikacia Vacon 100 VACON - 58
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
1327 Vynutenie riadenia DigIN 411 Vynutenie riadenia do
o komunikacnej zbernice Slot0.1 komunikagnej zbernice
1328 Externa porucha DigIN 405 FALSE = OK
o (zavriet) SlotA.3 TRUE = externa porucha
1329 Reset poruchy DigIN 414 Pri hodnote TRUE resetuje
o (zavriet) Slot0.1 vSetky aktivne poruchy
3.23 APLIKACIA RIADENIA RYCHLOSTI MULTI-STEP

Aplikacia riadenia Rychlosti Multi-step sa da pouzit’ v aplikaciach, kde je nevyhnutnych
niekolko referencii s fixnou rychlostou (napr. testovacie lavicky).

Pouzit je mozné spolu 7 + 1 nezavislych frekvenénych referencii: jedna zakladna referencia
(Al1 alebo Al2) a 7 prednastavenych referencii.

Prednastavené referencie sa vyberaju digitalnymi signalmi DI4, DIS a DI6. Ak nie je aktivny
Ziadny z tychto vstupov, frekvencna referencia sa ziska z analégového vstupu (Al1 alebo Al2).
Prikazy k spusteniu/zastaveniu sa odovzdavaju cez I/O terminal (DI1 a DI2).

Vsetky vystupy pohonu su volne konfigurovatelné. Jeden analégovy vystup (vystupna
frekvencia) a tri vystupy relé (prevadzka, porucha, pripravené) su k dispozicii na zakladnej
doske 1/0.

Pripojenia riadenia

Predvolené riadiace pripojenia aplikacie Rychlosti Multi-step.
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Standardna doska I/0
: T T
r-l : 1 { 1 ‘ ‘+10Vref. ‘ ‘Referenény vystup ‘ ‘ ‘
|
Referenény potenciometer |, \L B Al Analbgovy vstup 1
1..10kQ : i reegon st T Frekvencna referencia
! (predvolené 0...10 V)
e 1 3 Al1- Analégovy vstup 1-
4 Al2+ Analogovy vstup 2+
Frekvenéna referencia
(predvolené 4...20mA)
5 Al2- Analégovy vstup 2-
e 6 ‘24Vout ® ‘ ‘24V pomocné napétie ‘ ‘ ‘
) [ 7 |[onD ® | [uzemnenie 10 || |
:F I { 8 ‘ ‘ DI ‘ ‘Digitélny vstup 1 ‘ ‘ Start dopredu ‘
Lot JEEEEEEE 19 |[oe | [Digitéiny vstup 2 || Start dozadu \
:L —-T e { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘Digita’lny vstup 3 ‘ ‘ Externa porucha ‘
| 1" cM ® Spoloény pre DI1-DI6
1 *]
3 ‘ 12 ‘ ‘24Vout [ J ‘ ‘24V pomocné napétie ‘ ‘ ‘
3 r,,,,# 13 ‘ ‘GND ® ‘ ‘Uzemnenie 10 ‘ ‘ ‘
3, IR O 4 14 ‘ ‘ Dl4 ‘ ‘Digitélny vstup 4 ‘ A I
\ . | i 0 0 Prednast. frekv. 1
e e ] s | Downyowps || s
R EE e R TR AL | Doty s | =
! 1 [17 ] [cm ® || [spolosnypreDii-Di6 || %)
! I
| I
3 TS *: ***** 18 AO1+ Analogovy vystup 1 + ) ) .
] e e
3 o S F--- 419 AO1- @ | |Analogovy vystup 1 -
| |
! |
3 3 30 +24Vin 24V pomoc. vstup. napatie
3 3 ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Sériové zbernica, negativne‘
! | — - — Modbus RTU
! I ‘ B ‘ ‘RS485 ‘ ‘Senova zbernica, pozmvne‘
| : 21 R01/1 NC j Reléovy vystup 1
1 2 |
| PREVADZKA w———-[ 22 | [Roti2cm PREVADZKA
‘®ﬁ ****** 23 | [RO1/3NO —
3 ! 2 | [Ro2i1NC — Reléovy vystup 2
: PORUCHA h_—-- 25 R02/2 CM PORUCHA
- @ ———————— 26 | |R02/3NO —
32 RO3/2 CM " Reléovy vystup 3
3 RO3/3 NO PRIPRAVENE

*) Digitalne vstupy je mozné izolovat od uzemnenia DIP prepinaCom, vid obrazok nizSie:

)
N

{
Aj st Al
@]

Digitalne vstupy
Premenlivé

$ Pripojené k GND
(predvolené!)

9109.emf
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M1.1 Sprievodcovia
Predvo-
Koéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = Neaktivovat
1 = Aktivovat
1.1.1 Sprievodca spustenim 0 1 0 1170 | Vyber polozky Aktivovat
iniciuje Sprievodcu
spustenim (vid' kapitola 1.1).
. . Vyber polozky Aktivovat’
1.1.3 Sp”;‘f‘;‘;"l"omu't' 0 1 0 1671 | iniciuje sprievodcu multi-
P Cerpadlom (vid kapitola 1.2).
Vyber polozky Aktivovat’
114 Sprlevod?? poziarnym 0 1 0 1672 |n|ci|.u1e sprlevqucu .
rezimom poziarnym rezimom (vid
kapitola 1.3).
M1 Rychle nastavenie:
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = Standardné
1 = Miestne/Vzdialené
oo 2 = Rychlosti Multi-step
1.2 Aplikacia 0 5 2 212 3 = Riadenie PID
4 = Viacucelové
5 = Potenciometer motora
13 Mlnlmalnafrekyencna 0,00 P14 0.0 101 Mlnlmalvna,povoleng
referencia frekvencna referencia.
1.4 Maximdina 1 5y 4 | 3509 | H 50,0 102 |Maximalna povolena
frekvencna referencia frekvenéna referencia.
Urcuje €as potrebny na to,
15 &as rozbehu 1 0,1 3000 | Hz 5,0 103 | @by sa vystupna frekvencia
zvySila z nulovej frekvencie
na maximalnu frekvenciu.
Urcuje ¢as potrebny na to,
aby sa vystupna frekvencia
1.6 Cas dobehu 1 0,1 300,0 S 5,0 104 | znizila z maximalnej
frekvencie na nulovu
frekvenciu.
17 Pradové obmedzenie | GH*0,1 'S s Meni sa 107 Ma.mmal’ny prud motora zo
motora - - striedavého pohonu.
0 = indukény motor
1.8 Typ motora 0 1 0 650 |1 = motor s permanentnym
magnetom
N3jst' tuto hodnotu U, na
o - typovom Stitku motora.
1.9 Menovité napatie Meni sa | Meni sa Meni sa 110 | Davajte pozor aj na pouzité
motora - : .
spojenia (do trojuholnika/do
hviezdy).
it i N3jst’ tato hodnotu f,
1.10 Menovita frekvencia 8,0 320,0 Vv 50 Hz 11 ajst tu ov ’o notu f, na
motora typovom 8titku motora.
1.11 Menovité otacky 24 | 19200 | Hz | Menisa | 112 |Nasttdto hodnotu n, na
motora typovom $titku motora.
Najst’ tuto hodnotu |
112 | Menovity prad motora | | H*0,1 | 1S | ot/min | Menisa | 113 | oot o nodnotil, na

typovom §titku motora.
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Aplikacia Vacon 100

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

Popis

1.13

Uginnik motora (cos f)

0,30

1,00

Meni sa

120

Najst tuto hodnotu na
typovom Stitku motora.

Optimalizécia energie

666

Pohon hlada minimalny pruad
motora s cieflom uSetrit’
energiu a znizit hluk motora.
Tato funkciu mozno pouzit
napr. pri aplikaciach
ventilatora a Cerpadla.
0=zablokované

1=povolené

1.15

Identifikacia

631

Automaticka identifikacia
motora vypocitava alebo
meria parametre motora,
ktoré su nevyhnutné na
optimalne regulovanie motora
a rychlosti.

0 = ziadna akcia

1 = v pokoji

2 = s otacanim
POZNAMKA: Stitok motora
Parametre sa musia nastavit
pred zahajenim identifikacie.

Funkcia Startu

505

O=pouZzitie rampy
1 = letmy Start

Spbsob zastavenia

506

O=zastavenie motorom
1=pouzitie rampy

1.18

Automaticky reset

731

0=zablokované
1=povolené

1.19

Reakcia na externu
poruchu

701

0=ziadna &innost

1=alarm

2=porucha (zastavenie podla
rezimu zastavenia)
3=porucha (zastavenie
brzdenim motora)

1.20

Reakcia na poruchu
nizkeho Al

700

0=ziadna Cinnost

1=alarm

2=alarm+nastavit
prednastavenu frekvenciu
poruch (par. P3.9.1.13)
3=alarm + predchadzajluca
frekvencia

4=porucha (zastavenie podla
rezimu zastavenia)
5=porucha (zastavenie
brzdenim motora)

1.21

Vzdial. riad. miesto

172

Vyber vzdialeného riadiaceho
miesta (Start/stop).
O=riadenie 1/0

1=riadenie pomocou
komunikaénej zbernice
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Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Vyber frekvencnej referencie,
ked je kontrolnym miestom
/1O A
0 = prednastavena
frekvencia 0
1 = referencia z panela
2 = komunika¢na zbernica
Vyber referencie pri 3=AN1
1.22 ovladani cez I/10 0 9 5 117 |4=AI2
miesto A 5= Al1+Al2
6 = referencia PID
7 = motor potenciometra
8 = referencia joysticku
9 = referencia posuvu
UPOZORNENIE: Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2
123 | VWberreferenciepri |, 9 1 121 | Vid P1.22.
ovladani cez panel
Vyber referencie pri
1.24 ovladani cez 0 9 2 122 | Vid P1.22.
komunikacnu
zbernicu
L 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 1=2 10V / 4.20 mA
L 0=0..10V/0..20 mA
1.26 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 1=2 10V /4.20 mA
1.27 Funkcia RO1 0 51 2 11001 | Vid P3.5.3.2.1
1.28 Funkcia RO2 0 51 3 11004 | Vid P3.5.3.2.1
1.29 Funkcia RO3 0 51 1 11007 | Vid P3.5.3.2.1
1.30 Funkcia AO1 0 31 2 10050 |Vid P3.5.4.1.1
M1.33 Rychlosti Multi-step
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
1331 | Frednastavena P13 | P14 | Hz | 100 | 105
frekvencia 1
1.33.2 Prednastavena P1.3 P1.4 Hz 150 | 106
frekvencia 2
1.33.3 Prednastavena P1.3 P1.4 Hz 20,0 | 126
frekvencia 3
1.33.4 Prednastavena P1.3 P1.4 Hz 250 | 127
frekvencia 4
1.33.5 Prednastavena P1.3 P1.4 Hz 30,0 | 128
frekvencia 5
1.33.6 Prednastavena P1.3 P1.4 Hz 40,0 | 129
frekvencia 6
1.33.7 Prednastavena P1.3 P1.4 Hz 50,0 | 130
frekvencia 7
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Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
O=binarne kédované
1=pocet vstupov.
Rezim Prednastavena
1.33.8 prednastavene;j 0 1 0 128 |frekvencia sa vybera v sulade
frekvencie s tym, kolko prednastavenych
digitalnych vstupov pre
rychlost je aktivnych.
133.9 Externa porucha DigIN 405 FALSE = OK
T (zavriet) SlotA.3 TRUE = externa porucha
1.33.10 Reset poruchy DigIN 414 Pri hodnote TRUE resetuje
R (zavriet) Slot0.1 vSetky aktivne poruchy
3.24 APLIKACIA RIADENIE PID

Aplikacia Riadenie PID sa zvy€ajne pouziva v aplikaciach, kde sa premenna procesu (napr.
tlak) ovlada regulaciou rychlosti motora (napr. ¢erpadlo alebo ventilator). V tejto konfiguracii,
sa interny regulator PID pohonu konfiguruje pre jednu referenciu a jeden signal spatnej vazby.
Aplikacia riadenia PID zabezpecuje plynulé riadenie a predstavuje balik integrovaného
merania a kontroly, kde nie su potrebné Ziadne dalSie komponenty.

Pouzit je mozné dve samostatné miesta riadenia. Vyber medzi miestami riadenia A a B sa
realizuje prostrednictvom DI6. Ked je aktivne miesto riadenia A, prikazy k spusteniu/
zastaveniu vydava DI1 a frekvencna referencia sa ziskava od regulatora PID. Ked je aktivne
miesto riadenia B, prikazy k spusteniu/zastaveniu vydava DI4 a frekvencna referencia sa
ziskava priamo od Al1.

VSetky vystupy pohonu su volne konfigurovatelné. Jeden analégovy vystup (vystupna
frekvencia) a tri vystupy relé (prevadzka, porucha, pripravené) su k dispozicii na zakladnej
doske 1/0.

Pripojenia riadenia

Predvolené riadiace pripojenia aplikacie riadenia PID.
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Standardna doska 1/0

. soe  f soa | Poris |

- { : ]ﬂ 1 ‘ ‘+10Vref. ‘ ‘Referen(:ny vystup ‘ ‘ ‘
|
Referencny potenf.i?%etke(; 3 \L 1o A+ Analogovy vstup 1+ '\P/lligs(troe grg:;;a)veny bod
| Miesto B: Frekvenéna
b e 3 Al1- Analogovy vstup 1- (r)(?firgr:/c)ia (predvolene
2-vodicovy vysielac
Aktualna - - 4 | |A2¢ Analbgovy vstup 2+ Spéitné vazba PID
hodnota (skuto€na hodnota)
R 5 Al2- Analégovy vstup 2- (predvolené 4...20 mA)
o
I =‘ (,0),4:'2,0?1{-\; - :i I 'S 24Vout ® ‘24V pomocné napétie ‘ ‘ ‘
| g e ® | [uzemnenie 10 || \
:k ___7 IR # 8 ‘ ‘ DI ‘ ‘Digitélny vstup 1 ‘ ‘ Miesto A: Start dopredu (regulator
:, .7 - { 9 ‘ ‘ DI2 ‘ ‘Digitélny vstup 2 ‘ ‘ Externa porucha ‘
R G { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘Digitélny vstup 3 ‘ ‘ Reset poruchy ‘
[ 11 | [cm ® | | [spolotnypreDit-Di6 || *)
P — \ 12 \ \ 24Vout ® ‘ ‘24V pomocné napétie ‘ \ ‘
3 ) . ***ﬂ 13 ‘ ‘GND [ ] ‘ ‘UzemnenieI/O ‘ ‘ ‘
:7 T :7 o <‘ 14 ‘ ‘ DI ‘ ‘Digitélny vstup 4 ‘ ‘ Miesto B Slandopre;iu(frekv ref. ‘
‘r [ . - - ‘+ -—— 4 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘Digitélny vstup 5 ‘ ‘ Prednastavena frekvencia 1 ‘
:L . 3, S 4 16 \ \ DIB \ ‘Digitélny vstup 6 \ \ Vber miesta riadenia A/B \
| | ‘ 17 ‘ ‘ CM ] ‘ ‘Spoloén)’/ pre DI1-DI6 ‘ ‘ ‘ *)
| |
i O *3 ***** 18 AO1+ Analdgovy vystup 1 +
| ' Vo Vstupna frekvencia (0...20
R mA /A ‘ mA)
| Seofmm - 19 AO1-/GND ® | |Analégovy vystup 1 -
| |
| |
: 3 30 +24Vin 24V pomoc. vstup. napatie
|
: i ‘ A ‘ ‘RS485 ‘ ‘Sériové zbernica, negativne‘
3 ! | B | [Rs4ss | [seriova zbemica, pozitivne] Modbus RTU
l 1 21 | [Row1Ne Reléovy vystup 1
| PREVADZKA | ____ | 22 | |Rot2CM j PREVADZKA
- @ cereoo ] 23 | [Ro13NO —
3 3 24 | |RO2/1NC Reléovy vystup 2
! PORUCHA - - - -1 25 R02/2 CM 7 PORUCHA
(X)) 1 26 | [Rozi3No —
32 | |RO32CM " Reléovy vystup 3 ]
23 RO3/3 NO L PRIPRAVENE

*) Digitalne vstupy je mozné izolovat od uzemnenia DIP prepinacom, vid obrazok nizsie

©

i+

QoXoXo Lol (oYXl ololXoYoXoLo)

Digitalne vstupy
Premenlivé
Pripojené k GND
(predvolené!)

!

9109.emf
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M1.1 Sprievodcovia

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = Neaktivovat
1 = Aktivovat
1.1.1 | Sprievodca spustenim 0 1 0 1170 | Vyber polozky Aktivovat’
iniciuje Sprievodcu
spustenim (vid' kapitola 1.1).
. . Vyber polozky Aktivovat’
113 Sprgfa‘?oi‘;?o”r;“'t" 0 1 0 1671 | iniciuje sprievodcu multi-
P ¢erpadlom (vid kapitola 1.2).
Vyber polozky Aktivovat’
114 Sprlevodcv:g poziarnym 0 1 0 1672 |n|c3|.u1e sprlevqucu .
rezimom poZiarnym rezimom (vid
kapitola 1.3).
M1 Rychle nastavenie:
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = Standardné
1 = Miestne/Vzdialené
1 ABRE: Aplikécia 0 5 3 212 g - Ei}:;:;f;' L\,’:‘St"Step
4 = Viacucelové
5 = Potenciometer motora
Minimana Minimalna povolena
1.3 frekvencna 0,00 P1.4 Hz 0,0 101 nap .
. frekvencna referencia.
referencia
Maximalina Maximalna povolena
1.4 frekvencéna P1.3 320,0 Hz 50,0 102 . P .
. frekvencna referencia.
referencia
Urcuje Cas potrebny na to,
15 Gas rozbehu 1 0,1 300,0 s 5,0 103 |23by sa vystupna frekvencia
zvysila z nulovej frekvencie
na maximalnu frekvenciu.
Ur&uje Cas potrebny na to,
aby sa vystupna frekvencia
1.6 Cas dobehu 1 0,1 300,0 S 50 104 | znizila z maximalnej
frekvencie na nulovu
frekvenciu.
17 Pradové obmedzenie |_H*0,1 IS A Meni sa 107 Ma.mmalrny prud motora zo
motora striedavého pohonu.
0 = indukény motor
1.8 Typ motora 0 1 0 650 |1 = motor s permanentnym
magnetom
Néjst tuto hodnotu U, na
o . typovom Stitku motora.
1.9 Menovité naptie Meni sa | Meni sa \% Meni sa 110 | Davajte pozor aj na pouzité
motora - ; .
spojenia (do trojuholnika/do
hviezdy).
ita i N3jst tato h tu f
110 Menovita frekvencia 8.0 320,0 Hy 50 Hz 11 ajst’ tu ov ,odno uf, na
motora typovom §titku motora.
ité otad N3jst tato hodnot
149 | Menovité otacky 24 | 19200 | ot/min | Menisa | 112 | s WUi0hodnoli iy na

motora

typovom Stitku motora.
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Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

Najst tuto hodnotu I, na

1.12 | Menovity prad motora | |_H*0,1 I_S A Meni sa 113 .
typovom Stitku motora.

113 Ucinnik motora 0,30 1,00 Meni sa 120 N3jst tutovh’odnotu na
(cos f) typovom Stitku motora.

Pohon hlada minimalny prud
motora s ciefom uSetrit
energiu a znizit hluk motora.
Optimalizacia Tuto funkciu mozno pouzit
. 0 1 0 666 R

energie napr. pri aplikaciach
ventilatora a Cerpadla.
O=zablokované
1=povolené

Automaticka identifikacia
motora vypocitava alebo
meria parametre motora,
ktoré su nevyhnutné na
optimalne regulovanie motora
a rychlosti.

0 = Ziadna akcia

1 = v pokoji

2 = s otacanim
POZNAMKA: Stitok motora
Parametre sa musia nastavit’
pred zahajenim identifikacie.

1.15 Identifikacia 0 2 0 631

O=pouzitie rampy

1.16 Funkcia Startu 0 1 0 505 1= letmy Start

0=zastavenie motorom

1.17 Spdsob zastavenia 0 1 0 506 T
1=pouzitie rampy

0=zablokované

1.18 Automaticky reset 0 1 0 731 _ .
1=povolené

0=ziadna ¢€innost

1=alarm

119 Reakcia na externu 0 3 2 701 2=vp_>orucha (zastgvenle podla
poruchu rezimu zastavenia)
3=porucha (zastavenie

brzdenim motora)

0=Ziadna ¢&innost

1=alarm

2=alarm+nastavit
prednastavenu frekvenciu
poruch (par. P3.9.1.13)

0 5 0 700 |3=alarm + predchadzajuca
frekvencia

4=porucha (zastavenie podla
rezimu zastavenia)
5=porucha (zastavenie
brzdenim motora)

Reakcia na poruchu

1.20 nizkeho Al

Vyber vzdialeného riadiaceho
miesta (Start/stop).

1.21 Vzdial. riad. miesto 0 1 0 172 | O=riadenie I/O

1=riadenie pomocou
komunikacnej zbernice
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Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Vyber frekvencnej referencie,
ked je kontrolnym miestom
110 A
0 = prednastavena
frekvencia 0
1 = referencia z panela
2 = komunika¢na zbernica
Vyber referencie pri 3=AN1
1.22 ovladani cez I/O 0 9 6 117 |4 =AI2
miesto A 5= Al1+AI2
6 = referencia PID
7 = motor potenciometra
8 = referencia joysticku
9 = referencia posuvu
UPOZORNENIE: Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2
123 | VWberreferenciepri |, 9 1 121 |Vid P1.22.
ovladani cez panel
Vyber referencie pri
1.24 ovladani cez 0 9 2 122 | Vid P1.22.
komunikaénu
zbernicu
. 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 1=2. 10V / 4.20 mA
. 0=0..10V/0..20 mA
1.26 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 1=2 10V /4.20 mA
1.27 Funkcia RO1 0 51 2 11001 | Vid P3.5.3.2.1
1.28 Funkcia RO2 0 51 3 11004 | Vid P3.5.3.2.1
1.29 Funkcia RO3 0 51 1 11007 | Vid P3.5.3.2.1
1.30 Funkcia AO1 0 31 2 10050 | Vid P3.5.4.1.1
M1.34 Riadenie PID
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Ak bude hodnota parametra
nastavena na 100 %, zmena
1.341 Zosilnenie PID 0,00 100,00 % 100,00 18 |10 % v hodnote chyby
spbsobi zmenu vystupu
regulatora o 10 %.
Ked je tento parameter
nastaveny na hodnotu
0,
1.34.2 | CasintegraciePID | 0,00 | 600,00 | s 100 | 119 |1:008 10 % zmenav
hodnote chyby spdsobi
zmenu vystupu regulatora o
10,00 %!/s.
Ak bude tento parameter
nastaveny na 1 sekundu,
- 0,
1343 | CasderivaciePID | 0,00 | 100,00 | s 0,00 | 1132 [2Mena 10 %za 1,00 sekundu

v hodnote chyby spdsobi
zmenu vystupu regulatora o
10,00 %.
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Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
134.4 | VYberzdroja spatne] 0 30 2 334 |Vid P3.13.3.3
vazby 1
1345 Volba zdroja 0 32 1 332 |Vid P3.13.2.6
referencie 1
. . . Meni
1.34.6 | Referencia panela 1 | Meni sa | Meni sa sa 0 167
Pohon prejde do rezimu
parkovania, ked vystupna
1347 Limit frekvgnme 0.0 3200 Hz 0,0 1016 f.rell(venma 9_stava pod tymto
parkovania 1 limitom dlh&iu dobu, ako je
doba definovana parametrom
Oneskorenie parkovania.
Minimalny ¢as, poc¢as ktorého
Oneskorenie musi zostat frekvencia pod
1.34.8 : 0 3000 s 0 1017 |, ", ; .
parkovania 1 uroviiou parkovania pred tym,
ako sa pohon zastavi.
Ur&uje uroven pre kontrolu
1.34.9 Uroven restartu 1 Meni sa | Meni sa Meni Menisa | 1018 re"startu pre hodnotu spatne’zj
sa vazby PID. Pouziva vybraté
procesné jednotky.
Prednastavena Prednastavena frekvencia
1.34.10 : P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 | zvolena digitalnym vstupom
frekvencia 1 DI5

3.25 VIACUCELOVA APLIKACIA RIADENIA

Viacucelova aplikacia riadenia poskytuje Siroké spektrum parametrov na ovladanie motorov.
Da sa pouzit na rézne druhy procesov, kde je potrebné Siroké spektrum funkcii ladenia
ovladania motora (napr. dopravniky).

Pohon sa da ovladat bud z panelu, komunikacnej zbernice alebo I/O terminala. V ramci
ovladania I/O terminala prikazy k spusteniu/zastaveniu vydava DI1 a DI2 a frekven¢na
referencia sa ziskava bud’ Al1 alebo Al2.

K dispozicii s dve rampy rozbehu/dobehu. Vyber medzi rampou 1 a rampou 2 sa realizuje
prostrednictvom DI6.

VS8etky vystupy pohonu su volne konfigurovatelné. Jeden analégovy vystup (vystupna
frekvencia) a tri vystupy relé (prevadzka, porucha, pripravené) su k dispozicii na zakladnej
doske 1/0.

Pripojenia riadenia

Predvolené riadiace pripojenia viacucelovej riadiacej aplikacie.
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Standardna doska 1/0
| signst B Popis |
IS

S 1 ‘ ‘ +10 V ref. ‘ ‘Referenény vystup ‘ ‘ ‘
i |
e pOtenﬁ? %etk%r 3 \L 12 AT Anelogovy vetup 1+ Frekvencna referencia
| (predvolené 0...10 V)
femm oo 3 Al1- Analdgovy vstup 1-
2-vodicovy - - - - - 4 Al2+ Analogovy vstup 2+ o '
prevodnik Frekvencnal referencia
(predvolené 4...20mA)
-1 5 Al2- Analdégovy vstup 2-
(04.20mAl" 1| —
[Rp———— : 77777 6 24Vout ® ‘24V pomocné napétie ‘ ‘ ‘
: bo- - - { 7 ‘ ‘ GND ® ‘ ‘Uzemnenie 110 ‘ ‘ ‘
:r e’ e {1 8 | [on | [Digitainy vstup 1 || Start dopredu \
A {9 |[oe | [Digitainy vstup 2 || Start dozadu \
‘r ——T e { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘Digita’lny vstup 3 ‘ ‘ Reset poruchy ‘
|
; [ 11 | [cum ® | | [spolotnypreDit-Dis || %)
; ‘ 12 ‘ ‘24Vout ([ ] ‘ ‘24V pomocné napétie ‘ ‘ ‘
! - ,,7# 13 ‘ ‘GND ® ‘ ‘Uzemnenie 10 ‘ ‘ |
I .
:, -7 - :, - 4 14 ‘ ‘ DI4 ‘ ‘Digitélny vstup 4 ‘ ‘ Prednastavena frekvencia 1 ‘
L - . - - L I 4 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘Digitélny vstup 5 ‘ ‘ Externa porucha ‘
:L ISR 37 R 4 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘Digitélny vstup 6 ‘ ‘ Volba rampy 1/rampy 2 ‘
! | [ 17 | [om ® | | [SpolotnypreDI1-DI6 | | %)
| |
: RN *: ***** 18 AO1+ Analogovy vystup 1 +
Lo - Vstupna frekvencia (0...20
Lo mA S mA)
| N -h---- 19 AO1-/GND @ | |Analdgovy vystup 1 -
| |
| |
: : 30 +24Vin 24V pomoc. vstup. napatie
| |
: : ‘ ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Sériové zbernica, negativne ‘
! ! Modbus RTU
: : ‘ ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Sériové zbernica, pozitivne‘
| , | 21 | [Ro1/1NC Reléovy vystup 1
| PREVADZKA | ____ | 22 | [Rot2cm - PREVADZKA
- - @ - :+ 77777 23 | |RO13NO S
|
| } 24 | |R02/1 NC j Reléovy vystup 2
| PORUCHA = - -4 25 | |R02/2CM PORUCHA
BRI O QEEEEEEEE 26 | [R023NO —
| 32 | [Ro32cm | [ Reléovy wstup 3 ,
PRIPRAVENE
[ 33 | [Ro33NO \

*) Digitalne vstupy je mozné izolovat od uzemnenia DIP prepinaCom, vid obrazok nizsie

-

WoluXoXoXo) Yol okoXeXoLoXoXaXoXo)

9109.emf

Digitalne vstupy
Premenlivé
Pripojené k GND
(predvolené!)
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VACON + 70

M1.1 Sprievodcovia

Predvo-
Koéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = Neaktivovat
1 = Aktivovat
1.1.1 Sprievodca spustenim 0 1 0 1170 | Vyber polozky Aktivovat
iniciuje Sprievodcu
spustenim (vid' kapitola 1.1).
. . Vyber polozky Aktivovat’
1.1.3 Sp”;f‘;‘;"l"omu't' 0 1 0 1671 | iniciuje sprievodcu multi-
P Cerpadlom (vid kapitola 1.2).
Vyber polozky Aktivovat’
114 Sprlevodcv;g poziarnym 0 1 0 1672 |n|ci|.UJe sprlevqucu .
rezimom poziarnym rezimom (vid
kapitola 1.3).
M1 Rychle nastavenie:
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = Standardné
1 = Miestne/Vzdialené
- 2 = Rychlosti Multi-step

1.2 Aplikacia 0 5 4 212 3 = Riadenie PID
4 = Viacucelové
5 = Potenciometer motora

13 Mlnlmalnafrekyencna 0,00 P14 Hy 0.0 101 Mlnlmalvna,povoleng

referencia frekvencna referencia.

1.4 Maximdina | 5y | 3090 | H 50,0 102 |Maximalna povolena

frekvencna referencia frekvencna referencia.
Urcuje Cas potrebny na to,

15 Gas rozbehu 1 0,1 300,0 s 5,0 103 |2@by savystupna frekvencia
zvysila z nulovej frekvencie
na maximalnu frekvenciu.
Urcuje Cas potrebny na to,
aby sa vystupna frekvencia

1.6 Cas dobehu 1 0,1 300,0 S 5,0 104 | znizZila z maximalnej
frekvencie na nulovu
frekvenciu.

17 Pradové obmedzenie | H*0,1 'S A Meni sa 107 Ma.mmal'ny prud motora zo

motora - - striedavého pohonu.
0 = indukény motor

1.8 Typ motora 0 1 0 650 |1 = motor s permanentnym
magnetom
N3jst tuto hodnotu U, na

o - typovom §titku motora.

1.9 Menon\gl(’;forrl:patle Meni sa | Meni sa \% Meni sa 110 | Davajte pozor aj na pouzité
spojenia (do trojuholnika/do
hviezdy).

ita i N3jst tato hodnotu f,

140 | Menovitafrekvencia | g | 5500 | py | soHz | 411 | \oistidtohodnotui, na

motora typovom Stitku motora.

1.11 Menovite otacky 24 | 19200 | ot/min | Menisa | 112 |Neist tdto hodnotu n, na

motora typovom §titku motora.
Najst tato hodnotu |
112 | Menovity prad motora | I_H*0,1 | IS Menisa | 113 | ciot HIoNodnolll, Na

typovom Stitku motora.
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Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

Popis

1.13

Uginnik motora (cos f)

0,30

1,00

Meni sa

120

Najst tuto hodnotu na
typovom Stitku motora.

Optimalizacia energie

666

Pohon hlada minimalny prud
motora s cielom uSetrit’
energiu a znizit hluk motora.
Tuto funkciu mozno pouZit
napr. pri aplikaciach
ventilatora a Cerpadla.
0O=zablokované

1=povolené

1.15

Identifikacia

631

Automaticka identifikacia
motora vypocitava alebo
meria parametre motora,
ktoré su nevyhnutné na
optimalne regulovanie motora
a rychlosti.

0 = ziadna akcia

1 = v pokoji

2 = s otacanim
POZNAMKA: Stitok motora
Parametre sa musia nastavit
pred zahajenim identifikacie.

Funkcia Startu

505

O=pouZzitie rampy
1 = letmy Start

Spbsob zastavenia

506

0O=zastavenie motorom
1=pouzitie rampy

Automaticky reset

731

0=zablokované
1=povolené

Reakcia na externu
poruchu

701

0=ziadna &innost

1=alarm

2=porucha (zastavenie podla
rezimu zastavenia)
3=porucha (zastavenie
brzdenim motora)

1.20

Reakcia na poruchu
nizkeho Al

700

0=ziadna Cinnost

1=alarm

2=alarm+nastavit
prednastavenu frekvenciu
poruch (par. P3.9.1.13)
3=alarm + predchadzajuca
frekvencia

4=porucha (zastavenie podla
rezimu zastavenia)
5=porucha (zastavenie
brzdenim motora)

1.21

Vzdial. riad. miesto

172

Vyber vzdialeného riadiaceho
miesta (Start/stop).
O=riadenie 1/0

1=riadenie pomocou
komunika&nej zbernice
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Aplikacia Vacon 100 VACON « 72
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Vyber frekvencnej referencie,
ked je kontrolnym miestom
110 A
0 = prednastavena
frekvencia 0
1 = referencia z panela
2 = komunika¢na zbernica
Vyber referencie pri 3=AN1
1.22 ovladani cez I/O 0 9 5 117 [4=AI2
miesto A 5= Al1+AI2
6 = referencia PID
7 = motor potenciometra
8 = referencia joysticku
9 = referencia posuvu
UPOZORNENIE: Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2
123 | VYberreferencie pri 0 9 1 121 | Vid P1.22.
ovladani cez panel
Vyber referencie pri
1.24 ovladani cez 0 9 2 122 |Vid P1.22.
komunikaénu
zbernicu
. 0=0..10V/0.20 mA
1.25 Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 1=2.10V / 4. 20 mA
Lo 0=0..10V/0..20 mA
1.26 Rozsah signalu Al2 0 1 0 390 1= 2 10V /4. 20 mA
1.27 Funkcia RO1 0 51 2 11001 |Vid P3.5.3.2.1
1.28 Funkcia RO2 0 51 3 11004 |Vid P3.5.3.2.1
1.29 Funkcia RO3 0 51 1 11007 |Vid P3.5.3.2.1
1.30 Funkcia AO1 0 31 2 10050 | Vid P3.5.4.1.1
M1.35 Viacucelové
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
O=riadenie frekv. U/f, otvoreny
okruh
1.35.1 Rezim riadenia 0 2 0 goo | 1=riadenie rychlosti, otvoreny
okruh
2=riadenie krutiaceho
momentu, otvoreny okruh
1.35.2 .Auto.matlcke 0 1 0 109 szablokoyane
zosilnenie momentu 1=povolené
Definuje ¢as nevyhnutny na
1.35.3 Gas rozbehu 2 0,1 300,0 s 10,0 | 502 |?VYSenievystupnejirekvencie
z nulovej frekvencie na
maximalnu frekvenciu.
Definuje ¢as nevyhnutny na
135.4 Cas dobehu 2 01 | 3000 | s 10,0 | 503 |2nizenie vystupne;frekvencie
z maximalnej frekvencie na
nulovu frekvenciu
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Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

Popis

1.35.5

Prednastavena
frekvencia 1

P1.3

P1.4

Hz

5,0

105

Prednastavena frekvencia
zvolena digitdlnym vstupom
Dl4.

1.35.6

Vyber pomeru U/f

108

Typ krivky U/f medzi
nulovou frekvenciou

a zaciatkom odbudzovania.
O=linearna

1=kvadraticka
2=programovatelna

1.35.7

Frekvencia zaciatku
odbudzovania

8,00

P1.4

Hz

Meni sa

602

Zaciatok odbudzovania

je vystupna frekvencia, pri
ktorej vystupné napétie
dosiahne napatie
zaciatku odbudzovania

1.35.8

Napatie pri zaCiatku
odbudzovania

10,00

200,00

%

100,00

603

Napétie pri zaCiatku
odbudzovania

v % menovitého napatia
motora

1.35.9

Stredna frekvencia U/f

0,0

P1.35.7

Hz

Meni sa

604

Za predpokladu, Ze bola
zvolena programovatelna
krivka U/f (par. P1.35.6), tento
parameter definuje frekvenciu
stredového bodu na krivke.

1.35.10

Stredné napatie U/f

0,0

100,00

%

100,0

605

Za predpokladu, ze bola
zvolena programovatelna
krivka U/f (par. P1.35.6), tento
parameter definuje napatie
stredového bodu na krivke.

1.35.11

Napatie pri nulovej
frekvencii

0,00

40,00

%

Meni sa

606

Tento parameter uréuje
napatie pri nulovej frekvencii
krivky U/f. Predvolena
hodnota sa meni podla
velkosti jednotky.

1.35.12

Prud zaciatku
magnetizacie

0,00

Meni sa

Meni sa

517

Definuje prud privadzany
do motora pri Starte.
Zakazané

pri nastaveni na hodnotu 0.

1.35.13

Cas zadiatku
magnetizacie

0,00

600,00

0,00

516

Tento parameter uréuje
Cas, pocas ktorého je
striedavy prud dodavany do
motora pred zaciatkom
zrychlenia.

1.35.14

Prud j.s. brzdenia

Meni sa

Meni sa

Meni sa

507

Definuje prud privadzany
do motora pocas brzdenia
jednosmernym pruadom.

0 = zablokované

1.35.15

Cas j.s. brzdenia pri
zastavovani

0,00

600,00

0,00

508

Urcuje, &i je brzdenie
ZAPNUTE

alebo VYPNUTE a ¢as
brzdenia

brzdy jednosmerného pradu
pri zastavovani motora.
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Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

Vystupna frekvencia, pri
ktorej sa brzdenie
jednosmerného prudu
pouziva.

Frekvencia spustania
1.35.16 j-s. brzdenia pri 0,10 50,00 % 0,00 515
zastavovani na rampe

Funkcia poklesu umozriuje
pokles rychlosti ako funkciu
zétaze. Pokles sa bude
definovat v percentach
menovitej rychlosti pri
menovitej zatazi.

1.35.17 Pokles zataze 0,00 50,00 % 0,00 620

Pokles zataze sa pouziva za
ucelom dosiahnutia
dynamického poklesu
rychlosti vzhladom na
1.35.18 | Cas poklesu zataze 0,00 2,00 s 0,00 656 | meniacu sa zataz. Tento
parameter definuje dobu,
pocas ktorej sa rychlost
obnovi na uroven pred
zvysSenim zataze.

0 = normalne; faktor poklesu

zataze je konstantny v ramci

celého frekvenéného rozsahu
1 = linearne odstranenie;

1.35.19 | Rez. poklesu zataze 0 1 0 1534 . -
pokles zataZe sa odstrafiuje
linedrne od nominalnej
frekvencie po nulovu
frekvenciu

3.2.6 APLIKACIA RIADENIA POTENCIOMETRA MOTORA

Aplikacia riadenia potenciometra motora predstavuje prednastavenu konfiguraciu pre procesy,
kde sa frekvencna referencia motora riadi (zvySuje/znizuje) prostrednictvom digitalnych
vstupov.

V ramci tejto konfiguracie je terminal I/O nastaveny ako predvolené miesto riadenia. Prikazy k
spusteniu/zastaveniu sa odovzdavaju cez DI1 a DI2. Frekvencna referencia motora sa zvysuje
s DI5 a znizuje s DI6.

Vsetky vystupy pohonu su volne konfigurovatelné. Jeden analégovy vystup (vystupna
frekvencia) a tri vystupy relé (prevadzka, porucha, pripravené) su k dispozicii na zakladnej
doske 1/0.

Pripojenia riadenia

Predvolené riadiace pripojenia aplikacie riadenia potenciometra motora.
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Standardna doska 1/0
T TR

‘ 1 ‘ ‘ +10 V ref. ‘ ‘ Referencny vystup ‘ ‘ ‘
2 All+ Analogovy vstup 1+
Nepouzité
3 Al1- Analdgovy vstup 1-
4 Al2+ Analogovy vstup 2+
Nepouzité
5 Al2- Analégovy vstup 2-
P [ 24Vout ® ‘ 24V pomocné napatie ‘ ‘ ‘
: ‘ 7 ‘ ‘GND [ ] ‘ ‘ Uzemnenie I/0 ‘ ‘ ‘
:F —mel e { 8 ‘ ‘DH ‘ ‘ Digitalny vstup 1 ‘ ‘ Start dopredu ‘
oo e { 9 ‘ ‘DIZ ‘ ‘ Digitalny vstup 2 ‘ ‘ Start dozadu ‘
:ﬁ o { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘ Digitalny vstup 3 ‘ ‘ Externa porucha ‘
| [ 11 ] [cm ® | | [spoloeny pre Dit-DI6 || %)
; 12 24Vout [ 24V pomocné napétie
| e | | I |
: P o { 13 ‘ ‘GND ® ‘ ‘ Uzemnenie I/0 ‘ ‘ ‘
F-- TR PR 4 14 ‘ ‘DI4 ‘ ‘ Digitalny vstup 4 ‘ ‘ Prednastavena frekvencia 1 ‘
Lol 41 ——--J 15 |[os | [ Digitainy vstup 5 || Frek. ref. NAHOR ‘
| -
T e TR | [ igitainy vstup 6 || Frek.ref. NADOL |
1 1 [17 ] [om ® | | [spolotny pre DIt-DIs || |*)
| |
: [ S L ----118 AO1+ Analdgovy vystup 1 +
: // mA \n : Vstupna frekvencia (0...20
N /‘ : mA)
l R e A £ ] AO1-/GND (] Analégovy vystup 1 -
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M1.1 Sprievodcovia
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = Neaktivovat
1 = Aktivovat
1.1.1 | Sprievodca spustenim 0 1 0 1170 | Vyber polozky Aktivovat
iniciuje Sprievodcu
spustenim (vid' kapitola 1.1).
. . Vyber polozky Aktivovat’
113 Spr:v:ee‘?oi‘c’ﬁonr;“'“' 0 1 0 1671 | iniciuje sprievodcu multi-
P ¢erpadlom (vid kapitola 1.2).
Vyber polozky Aktivovat’
114 Sprlevodcvzg poziarnym 0 1 0 1672 |n|c3|.u1e sprlevqucu .
rezimom poZiarnym rezimom (vid
kapitola 1.3).
M1 Rychle nastavenie:
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = Standardné
1 = Miestne/Vzdialené
- 2 = Rychlosti Multi-step
1.2 Aplikacia 0 5 5 212 3 = Riadenie PID
4 = Viacucelové
5 = Potenciometer motora
13 Minimalna frekyencna 0,00 P14 Hz 0.0 101 Mlnlmalya’povolena.
referencia frekvenéna referencia.
14 Maximalna frek.vencna P13 3200 Hz 50,0 102 MaX|mavIna’1 povolena}
referencia frekvenéna referencia.
Urcuje ¢as potrebny na to,
15 Gas rozbehu 1 0,1 3000 | s 5,0 103 |2y savystupna frekvencia
zvysila z nulovej frekvencie
na maximalnu frekvenciu.
Urcuje ¢as potrebny na to,
aby sa vystupna frekvencia
1.6 Cas dobehu 1 0,1 300,0 S 5,0 104 | znizila z maximalnej
frekvencie na nulovu
frekvenciu.
17 Prudové obmedzenie IS | H*0.1 A Menisa | 107 Ma_X|maI’ny prud motora zo
motora - - striedavého pohonu.
0 = indukény motor
1.8 Typ motora 0 1 0 650 |1 = motor s permanentnym
magnetom
Najst’ tuto hodnotu U, na
"y s . typovom §titku motora.
1.9 Menovité napatie Meni sa Meni \Y Menisa | 110 |Davajte pozor aj na pouzité
motora sa o : .
spojenia (do trojuholnika/do
hviezdy).
" - N&St tiio h f
110 Menovita frekvencia 8,0 3200 Hz 50 Hz/60 11 ajst tutov ’odnotu nna
motora Hz typovom Stitku motora.
11 Menovité otacky 24 19200 | ot/min | Meni sa 12 Najst tutov h’odnotu n, Na
motora typovom Stitku motora.
N3jst’ tuto hodnotu |
112 | Menovity prad motora | IS  |I_LH®0,1| A | Menisa | 113 | oo 0NNl inNa
typovom Stitku motora.
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Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

Popis

1.13

Uginnik motora (cos f)

0,30

1,00

Meni sa

120

Najst tuto hodnotu na
typovom Stitku motora.

Optimalizacia energie

666

Pohon hlada minimalny prud
motora s cieflom uSetrit’
energiu a znizit hluk motora.
Tato funkciu mozno pouzit
napr. pri aplikaciach
ventilatora a Cerpadla.
O=zablokované

1=povolené

1.15

Identifikacia

631

Automaticka identifikacia
motora vypocitava alebo
meria parametre motora,
ktoré su nevyhnutné na
optimalne regulovanie motora
a rychlosti.

0 = ziadna akcia

1 = v pokoji

2 = s otacanim
POZNAMKA: Stitok motora
Parametre sa musia nastavit
pred zahajenim identifikacie.

Funkcia Startu

505

O0=pouZitie rampy
1 = letmy Start

Spdsob zastavenia

506

O=zastavenie motorom
1=pouzitie rampy

1.18

Automaticky reset

731

O=zablokované
1=povolené

1.19

Reakcia na externu
poruchu

701

0=ziadna &innost

1=alarm

2=porucha (zastavenie podla
rezimu zastavenia)
3=porucha (zastavenie
brzdenim motora)

1.20

Reakcia na poruchu
nizkeho Al

700

0=ziadna Cinnost

1=alarm

2=alarm+nastavit
prednastavenu frekvenciu
poruch (par. P3.9.1.13)
3=alarm + predchadzajuca
frekvencia

4=porucha (zastavenie podla
rezimu zastavenia)
5=porucha (zastavenie
brzdenim motora)

1.21

Vzdial. riad. miesto

172

Vyber vzdialeného riadiaceho
miesta (Start/stop).
O=riadenie 1/0

1=riadenie pomocou
komunikaénej zbernice
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Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Vyber frekvencnej referencie,
ked je kontrolnym miestom I/
OA
0 = prednastavena frekvencia
0
1 = referencia z panela
2 = komunikaéna zbernica
Vyber referencie pri 3=AN1
1.22 ovladani cez I/O 0 9 7 117 |4=AI2
miesto A 5 = Al1+AI2
6 = referencia PID
7 = motor potenciometra
8 = referencia joysticku
9 = referencia posuvu
UPOZORNENIE: Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2
123 | Vyberreferencie pri 0 9 1 121 |Vid P1.22.
ovladani cez panel
Vyber referencie pri
1.24 ovladani cez 0 9 2 122 | Vid P1.22.
komunikaénu zbernicu
. 0=0.10V/0..20 mA
1.25 Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 1=2 10V /4. 20 mA
L 0=0..10V/0..20 mA
1.26 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 1=2 10V /4. 20 mA
1.27 Funkcia RO1 0 51 2 11001 |Vid P3.5.3.2.1
1.28 Funkcia RO2 0 51 3 11004 |Vid P3.5.3.2.1
1.29 Funkcia RO3 0 51 1 11007 |Vid P3.5.3.2.1
1.30 Funkcia AO1 0 31 2 10050 |Vid P3.5.4.1.1
M1.36 Potenciometer motora
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
. Miera zmeny referencie
1.36.1 Cas rampy 0,1 5000 | Hsils | 10,0 | 331 |Motora potenciometra pri
potenciometra motora zvyseni alebo znizeni
pomocou DI5 alebo DI6.
Situacia, ked sa frekvencna
referencia potenciometra
1312 Reset potenciometra 0 2 1 367 motcara resetuje na nulu.
motora 0 = ziaden reset
1 = reset pri zastaveni
2 = reset pri poklese vykonu
Prednastavena Prednastavena frekvencia
1.31.2 . P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 | zvolena digitalnym vstupom
frekvencia 1
Dl4.
3.3 MONITOROVACIA SKUPINA

Pohon striedavého prudu Vacon 100 poskytuje moznost sledovat skuto&né hodnoty
parametrov a signalov, ako aj hodnoty a merania. Niektoré zo sledovanych hodnét je mozné
prispdsobit.
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3.31 MULTIMONITOR

Na stranke pre multi-monitor mézete zhromazdit' Styri az devat hodndt, ktoré chcete
monitorovat. Po¢et monitorovanych poloziek sa da zvolit pomocou parametra 3.11.4. Viac
informacii najdete v 30.

3.3.2 KRIVKA TRENDU
Funkcia Krivka trendu je graficka prezentacia hodn6t dvoch monitorov su€asne.

Vyber hodnét na monitorovanie zahajuje zaznamenavanie hodnét. V podmenu krivky trendu
moZete zobrazit trendovu krivku, realizovat' vybery signalu, priradovat nastavenia minima a
maxima a interval vzorkovania a zvolit, €i sa bude pouzivat Autostupnica alebo nie.

Monitorované hodnoty mézete zmenit’ podfa postupu uvedeného niZsie:

1. Lokalizujte menu Krivka trendu v. menu Monitor a stla¢te tlaCidlo OK.

2. Potom opakovanym stlaéenim tla€idla OK vstupte do menu Ukaz krivku trendu.

3. Aktualne vybery na monitorovanie predstavuju polozky FrekReferencia a Otacky motora
viditelné v spodnej ¢asti displeja.

4. Len dve hodnoty je mozné monitorovat su¢asne v podobe trendovych kriviek. Pomocou
tlacidiel so Sipkami vyberte jednu z aktualnych hodnét, ktoru chcete zmenit, a stlacte
tlaCidlo OK.

5. Tlacidlami so Sipkami navigujte v zozname dostupnych monitorovacich hodnét, vyberte
jednu a stlacte tlacidlo OK.

6. Trendova krivka zmenenej hodnoty sa zobrazi na displeji.

ST FeEaly Ly SToP Leaii LG STie k_";l FEA | ||.-|:|

ﬁ Fultimonitor

7 Trasred Curwe Tg] Sampling interval
T Iﬂ' 100 ms ]

Basic Charnnael 1 min =
D {13) E =100 B Hotor Spesd s
ST FeEaly SToP ksl Leaii | | LG

Y

Dt Frdnpmirslaa v

Fraafief erence

Habor Berind @
I Hetor Torous .
I:I Hakor Shaft P | B Hotor Speed s 9250.0mf

Funkcia Krivka trendu taktiez umoZzfuje zastavit’ priebeh krivky a nacitat’ presné individualne

udaje.

1. V zobrazeni krivky trendu zvolte zobrazenie pomocou tlacidla so Sipkou nahor (ram
displeja zhrubne) a stlacte tlaCidlo OK v pozadovanom bode na priebehu krivky. Na displeji
sa zobrazi zvisla Ciara.

2. Displej zamrzne a hodnoty v spodnej €asti displeja budu zodpovedat umiestneniu zvislej
Ciary.

3. Ak chcete zobrazit presné hodnoty pre iné umiestnenie, pomocou tlacidiel so Sipkami
vlavo a vpravo posuvaijte zvislu Ciaru.
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Tab. 19. Parametre krivky trendu

Predvo-
Kaod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Ak chcete zvolit' a
M2.2.1 | UkaZ krivku trendu monitorovat hodnoty pre
zobrazenie v podobe krivky,
prejdite do tohto menu.
P2.2.2 | Interval vzorkovania | 100 | 432000 |  ms 100 | 2368 | U Nastavie interval

vzorkovania.

Pouziva sa predvolene na
P2.2.3 Kanal 1 min. -214748 | 1000 -1000 | 2369 | Skalovanie. Mbze si
vyzadovat Upravy.

Pouziva sa predvolene na
P2.2.4 Kanal 1 max. -1000 | 214748 1000 | 2370 | $kalovanie. MoZe si
vyzadovat Upravy.

Pouziva sa predvolene na
P2.2.5 Kanal 2 min. -214748 | 1000 -1000 | 2371 |Skélovanie. MbzZe si
vyZadovat upravy.

Pouziva sa predvolene na
P2.2.6 Kanal 2 max. -1000 | 214748 1000 | 2372 | Skalovanie. Moze si
vyZadovat' Upravy.

Zvoleny signal sa
automaticky Skaluje medzi
P2.2.7 Autostupnica 0 1 0 2373 | min. a max. hodnotami, ak sa
k tomuto parametru priradi
hodnota 1.
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3.3.3 ZAKLADNE
Pozrite si tabulku Tab. 20 s uvedenymi zakladnymi monitorovacimi hodnotami.

POZNAMKA:

V menu Monitor su k dispozicii len stavy Standardnej dosky 1/O. Stavy pre vSetky signaly
dosky I/0O sa daju najst’ ako zakladné data v menu I/0O a hardvérového systému.

Skontrolujte stavy dosky I/O rozSirenia, ak sa to vyZaduje v menu I/O a hardvérového
systému.

Tab. 20. PoloZky menu monitorovania

Hodnota .
. . Mierka
monitorovania

V2.3.1 Vystupna frekvencia Hz 0,01 1 Vystupna frekvencia do motora

V2.3.2 | Referencia frekvencie Hz 0,01 25 Referencia frekvencie na riadenie motora

V2.3.3 Otacky motora ot./min 1 2 Skuto€na rychlost motora v ot./min

V2.3.4 Prad motora A Meni sa 3

V2.3.5 Moment motora % 0,1 4 Vypocitany moment hriadela

V2.3.7 Vykon motora % 0,1 5 Vypocitany vykon hriadela motora v %
Vypocitany vykon hriadefa motora v kW

V2.3.8 Vykon motora kW/hp Meni sa 73 alebo hp Jednotky zavisia od parametra
vyberu jednotiek.

V2.3.9 Napatie motora \% 0,1 6 Vystupné napéatie do motora

V2.3.10 Napgtle )-8 \% 1 7 Namerané napétie na j.s. medziobvodu

medziobvodu

V2.3.11 Teplota pohonu °C 0,1 8 Teplota chladi¢a v °C alebo °F

V2.3.12 Teplota motora % 0,1 9 Vypc.>C|’tan§ teplqta motora v percentach
nominalnej prevadzkovej teploty.
Stav funkcie predohrevu motora.

V2.3.13 Predohrev motora 1 1228 0 = vypnuté
1 = ohrievanie (dodavanie j.s. prudu)

V2.3.14 Referencia krutiaceho o 0.1 18 F_malng referencia kratiaceho momentu na

momentu riadenie motora.
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3.34 /10

Tab. 21. Monitorovanie signalu I/O

mo:ﬁg:‘;’::nia Jedn. | Mierka| ID

V2.4.1 | SIotADINT, 2,3 1 15 gzi’;a;‘zj;asgi‘;%iggﬁg"h vstupov 1-3 v
V2.4.2 | SIotADIN4,5,6 1 16 i‘;ﬁ’fj“(g";as,ﬁﬂvar‘ﬂﬁfijgy)°“ vstupov 4-6 v
V2.4.3 SlotBRO 1,2, 3 1 17 Zobrazuje stav relé vstupov 1-3 v slote B
s st | % | oor | |V s ez
245 | ooz | e | om | o0 |iemy st
axs | ooy | e | om | o vy i< e
et | pesiomnn | | oo | s |V oo i
aas | mmasorans | % | oo | 75 |y ovcoir 2 i
eas | ratwonaps | % | oo | 7o |y saonir i
o] sannon | % | oo | w1 |Rsmvsm s -
3.35 TEPLOTNE VSTUPY

POZOR! Tato skupina parametrov je viditelna len s nain&talovanou volitefnou doskou na
meranie teploty (OPT-BH).

Tab. 22. Monitorované hodnoty teplotnych vstupov

Kod Hodnota Jedn. | Mierka| ID

monitorovania

Namerana hodnota teplotného vstupu 1.
Zoznam teplotnych vstupov sa vytvara zo 6
prvych dostupnych teplotnych vstupov od
slotu A po slot E.

Ak je vstup k dispozicii, ale Ziaden snimac
nie je pripojeny, zobrazi sa maximalna
hodnota, pretoZze namerany odpor je
nekonecény. Tuto hodnotu je mozné
vynutene dostat na minimum pevnym
zapojenim vstupu.

V2.5.1 Vstup teploty 1 °C 0,1 50

Namerana hodnota teplotného vstupu 2. Vid

V2.5.2 Vstup teploty 2 C 0,1 51 vyssie,

Namerana hodnota teplotného vstupu 3. Vid

V2.5.3 Vstup teploty 3 C 0,1 52 vysSie.

Namerana hodnota teplotného vstupu 4. Vid

V254 Vstup teploty 4 C 0,1 69 vy&sie.
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Tab. 22. Monitorované hodnoty teplotnych vstupov

Hodnota Jedn. | Mierka| ID

monitorovania

V2,55 Vstup teploty 5 c 0.1 70 Navr?_erana hodnota teplotného vstupu 5. Vid
vyssie.
V256 Vstup teploty 6 oc 0.1 71 Navr?'erana hodnota teplotného vstupu 6. Vid
vysSie.
3.3.6 DOPLNKY A POKROCILE

Tab. 23. Monitorovanie pokrocilych hodnét

Hodnota Jedn. Mierka

monitorovania

Slovo kédované v bitoch
B1=pripravené

B2=chod

B3=porucha

B6=povolenie chodu
B7=poplach aktivny

B10=j.s. prud pri zastaveni
B11=j.s. brzdenie aktivne
B12=poziadavka chodu
B13=regulator motora aktivny

V2.6.1 Stavové slovo pohonu 1 43

Informacie o kritériach pripravenosti
kddované v bitoch. Uzito¢né na ladenie, ked
pohon nie je v stave pripravenosti.

Hodnoty sa zobrazuju ako zaciarkavacie
policka na grafickom paneli. V pripade
oznadenia (x) je hodnota aktivna.

V2.6.2 Stav pripravenosti 1 78 BO: Chod povoleny vysok.
B1: Ziadna aktivna porucha

B2: Nabijaci spina¢ zatvoreny

B3: Napéatie DC v limite

B4: Riadenie vykonu inicializované
B5: Vykonovy modul neblokuje Start
B6: Systémovy softvér neblokuje Start

Stavy aplikacie kédované v bitoch
Hodnoty sa zobrazuju ako zaciarkavacie
policka na grafickom paneli. V pripade
oznacenia (x) je hodnota aktivna.
BO=Blokacia 1

B1=Blokacia 2

B2=Vyhradené

B3=Rampa 2 aktivna

B4=Riadenie mechanickej brzdy
B5=Riadenie 1/O A aktivne

B6=Spésob ovladdania na I/O B aktivny
B7=Riadenie komunikaénej zbernice aktivne
B8=Miestne riadenie aktivne
B9=Riadenie z pocitaa aktivne
B10=Prednastavené frekvencie aktivne
B11=Posuv aktivny

B12=Poziarny rezim aktivny
B13=Predohrev motora aktivny
B14=Rychle zastavenie aktivne
B15=Pohon zastaveny z panelu

V2.6.3 | Stav aplikacie - slovo 1 1 89
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Tab. 23. Monitorovanie pokrocilych hodnét

Kod Hodnota Jedn. Mierka ID

monitorovania

Stav aplikacie kddovany v bitoch
Hodnoty sa zobrazuju ako zaciarkavacie
policka na grafickom paneli. V pripade
oznacenia (x) je hodnota aktivna.
B0=Rozbeh/Dobeh zakazany
B1=Prepina¢ motora otvoreny

V2.6.4 | Stavové slovo aplikacie 2 1 90 B5=Pomocné ¢erpadlo aktivhe
B6=PlIniace Cerpadlo aktivne
B7=Kontrola vstupného tlaku (vystraha/
porucha)

B8=0Ochrana pred mrazom (vystraha/
porucha)

B9=Automatickeé Cistenie aktivne

16-bitové slovo, v ktorom kazdy bit
predstavuje stav jedného digitalneho vstupu.
Nacita sa 6 digitalnych vstupov z kazdého
slotu. Slovo 1 sa zacina vstupom 1 na slote
A (bit0) a smeruje az k vstupu 4 na slote C
(bit15).

16-bitové slovo, v ktorom kazdy bit
predstavuje stav jedného digitalneho vstupu.
Nacita sa 6 digitalnych vstupov z kazdého
slotu. Slovo 1 sa zac&ina vstupom 5 na slote
C (bit0) a kon¢i az vstupom 6 na slote E
(bit13).

Monitorovacia hodnota priddu motora s
pevnym Cislom s desatinnymi miestami s
mensim filtrovanim. M6ze sa pouzit napr. na
ucely komunikacnych zbernic na ziskanie
spravnej hodnoty vzdy aj bez ohladu na
velkost rdmca alebo na monitorovanie, ak je
potrebny kratsi ¢as filtrovania pre prud
motora.

V2.6.5 Stavové slovo DIN 1 1 56

V2.6.6 Stavové slovo DIN 2 1 57

1 desatinné miesto prudu

V2.6.7
motora

0,1 45

Zobrazuje momentalny zdroj frekvenénej
referencie.

0=PC

1=Prednast. frekv.

2=Referencia panelu

3=Komunikac¢na zbernica

4=Al1

Zdroj referencie 5=AlI2

frekvencie 1 1495 6=Al1+Al2

7=Regulator PID
8=Potenciom. motora
9=Joystick

10=Posuv

100=Nedefinované
101=Vystraha, prednast. frekv.
102=Automatickeé Cistenie

V2.6.8

Kéd poslednej aktivnej Kaod poruchy poslednej aktivovanej poruchy,

V2.6.9 poruchy ktora nebola resetovana.

ID poslednej aktivnej ID poruchy poslednej aktivovanej poruchy,

V2.6.10 poruchy ktora nebola resetovana.

Kod poslednej aktivnej Vystrazny kod poslednej aktivovanej

V2.6.11 vystrahy vystrahy, ktora nebola resetovana.

ID poslednej aktivnej ID vystrahy poslednej aktivovanej vystrahy,

V2.6.12 vystrahy ktora nebola resetovana.
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3.3.7 MONITOROVANIE FUNKCIi CASOVACOV
MézZete tu monitorovat’ hodnoty funkcii Casovaca a hodin realneho ¢asu.

Tab. 24. Monitorovanie funkcii ¢asovaca

Hodnota Jedn. | Mierka | ID

monitorovania

V2.7.1 TC1,TC2, TC3 1 1441 Moznqst monl’torovat stavy troch
Casovych kanalov (TC)

V2.7.2 Interval 1 1 1442 Stav intervalu ¢asovaca

V2.7.3 Interval 2 1 1443 Stav intervalu Casovaca

V2.7.4 Interval 3 1 1444 Stav intervalu ¢asovaca

V2.7.5 Interval 4 1 1445 Stav intervalu Casovaca

V2.7.6 Interval 5 1 1446 Stav intervalu ¢asovaca

V277 Gasovad 1 s 1 1447 Zo§tavaju0| ¢as na Casovadi, ak je
aktivny

V278 Easovad 2 s 1 1448 Zo§tavaJUC| Cas na Casovacdi, ak je
aktivny

V279 Gasovad 3 s 1 1449 Zo§tavaju0| ¢as na Casovadi, ak je
aktivny

V2.7.10 Hodiny (realny ¢as) 1450 hh:mm:ss

3.3.8 MONITOROVANIE REGULATORA PID

Tab. 25. Monitorovanie hodnoty regulatora PID

Hodnota Jedn.

monitorovania

Referen¢na hodnota regulatora PID v

V2.8.1 Referencia PID1 Meni sa P;?gl? 7 20 procesnych jednotkach. Procesna jednotka
T sa vybera pomocou parametra.
Podla Hodnota spatnej vazby regulatora PID v

V2.8.2 Spatna vazba PID1 Meni sa P3.13.1.7 21 procesnych jednotkach. Procesna jednotka
Y sa vybera pomocou parametra.

Hodnota poruchy regulatora PID. Odchylka
. , Podla spatnej vazby od referencie v procesnych
V283 Odchylka PID1 Meni sa P3.13.1.7 22 jednotkach. Procesna jednotka sa vybera

pomocou parametra.

Vystup PID sa udava v percentach (0..100
%). Tato hodnota sa mbéze odovzdavat

V2.8.4 Vystup PID1 % 0,01 23 o . .
napr. do sekcie riadenia motora (referencia
frekvencie) alebo analégového vystupu
O=zastavené

V2.8.5 Stav PID1 1 o4 |1=beziace

3=rezim parkovania
4=v pasme necitlivosti (pozrite 141)
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3.3.9 MONITOROVANIE EXTERNEHO REGULATORA PID

Tab. 26. Monitorovanie hodnoty externého regulétora PID

Hodnota Mierka | ID

monitorovania

Podla Referenéna hodnota externého regulatora
V2.91 Referencia ExtPID Meni sa 83 PID v procesnych jednotkach. Procesna
P3.14.1.10 . .
jednotka sa vybera pomocou parametra.

Podla Hodnota odozvy externého regulatora PID
V2.9.2 Odozva ExtPID Meni sa 84 v procesnych jednotkach. Procesna
P3.14.1.10 . .
jednotka sa vybera pomocou parametra.

Hodnota poruchy externého regulatora
Hodnota poruchy , Podla PID. Odchylka spatnej vazby od referencie
V2.9.3 ExtPID Menisa | p3141.10| & |V procesnych jednotkach. Procesna

jednotka sa vybera pomocou parametra.

Vystup externého regulatora PID sa udava
. o .
V2.9.4 Vystup ExtPID o 0,01 86 \ ??rcentach (’0..1’00 %). Tato h(?dnot’a sa
mébze odovzdavat napr. do analégového
vystupu

O=zastavené
V295 Stav ExtPID 1 87 1=beziace

2=v pasme necitlivosti (pozrite 141)

3.3.10 MONITOROVANIE MULTI-CERPADLA

Tab. 27. Monitorovanie multi-Cerpadla

Kod Hodnota Jedn. | Mierka| ID

monitorovania

V2.10.1 Beiace motory 1 30 I?ocet beziacich motorov pri pouziti funkcie multi-
Cerpadla.

V2.10.2| Automatické striedanie 1 1113 | Informuje pouzivatefa v pripade poziadavky na
automaticku zmenu.

3.3.11 POCITADLA UDRZBY

Tab. 28. Monitorovanie pocitadla tdrzby

Kéd Hodnota Jedn. | Mierka| ID

monitorovania

Stav pocitadla udrzby v otackach v
nasobkoch 1000 alebo v hodinach.
V2.11.1| Podcitadlo udrzby 1 h/kRev | Meni sa 1101 Informacie o konfiguracii a aktivacii tohto
pocitadla najdete v kapitole Skupina 3.16:
Pocitadla udrzby na strane 159.
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3.3.12 MONITOROVANIE DAT KOMUNIKAENEJ ZBERNICE

Tab. 29. Monitorovanie dat komunikacnej zbernice

Kod Hodnota Jedn. | Mierka| ID

monitorovania

Riadiace slovo komunikaénej zbernice pouzité

Riadiace slovo aplikaciou v rezime/formate vonkajsieho okruhu. V
V2121 komunikaénej 1 874 | zavislosti od typu alebo profilu komunikacnej
zbernice zbernice sa mézu data upravit pred odoslanim do
aplikacie.
Referencna rychlost nastavena v intervale od
Referenénarychlost minimalnej po maximalnu frekvenciu vo chvili jej
V2.12.2 komunikaénej Meni sa 875 | prijatia aplikaciou Minimalne a maximalne
zbernice frekvencie sa m6zu menit po prijati referencie bez

ovplyvnenia referencie.

Vstupné data
V2.12.3 komunikaénej 1 876
zbernice 1

Zakladna hodnota spracovavanych dat v 32-
bitovom podpisanom formate

Vstupné data
V2.12.4 komunikagnej 1 877
zbernice 2

Z&kladna hodnota spracovavanych dat v 32-
bitovom podpisanom formate

Vstupné data
V2.12.5 komunikagnej 1 878
zbernice 3

Zakladna hodnota spracovavanych dat v 32-
bitovom podpisanom formate

Vstupné data
V2.12.6 komunikacnej 1 879
zbernice 4

Zakladna hodnota spracovavanych dat v 32-
bitovom podpisanom formate

Vstupné data
V2.12.7 komunikaénej 1 880
zbernice 5

Zakladna hodnota spracovavanych dat v 32-
bitovom podpisanom formate

Vstupné data
V2.12.8 komunikaénej 1 881
zbernice 6

Zakladna hodnota spracovavanych dat v 32-
bitovom podpisanom formate

Vstupné data
V2.12.9 komunikaénej 1 882
zbernice 7

Z&kladna hodnota spracovavanych dat v 32-
bitovom podpisanom formate

Vstupné data Z&kladna hodnota spracovavanych dat v 32-

V2.12.10 komunikagnej 1 883 . . .
. bitovom podpisanom formate
zbernice 8
Stavové slovo komunikacnej zbernice odoslané
Stavové slovo aplikaciou v rezime/formate vonkajsieho okruhu. V
V2.12.11 komunikaénej 1 864 | zavislosti od typu alebo profilu komunikacnej
zbernice zbernice sa mézu data upravit pred odoslanim do
komunikaénej zbernice.
Skutoc€na rychlost' v %. 0 a 100 % zodpoveda
Skuto&na rychlost minimalnej a maximalnej frekvencii. Tato sa
V2.12.12 komunikaénej 0,01 865 | pravidelne aktualizuje v zavislosti od momentalne;j
zbernice minimalnej a maximalnej frekvencie a vystupnej

frekvencie.

Vystupné data Zakladna hodnota spracovavanych dat v 32-

V2.12.13 komunikaénej 1 866 - . .
. bitovom podpisanom formate
zbernice 1
Vystupné data Zakladna hodnota spracovavanych dat v 32-
V2.12.14 komunikacnej 1 867

sbernice 2 bitovom podpisanom formate
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Tab. 29. Monitorovanie dat komunikacnej zbernice

. Hodnota .
Kod . .| Jedn. | Mierka ID
monitorovania
Vystupné data . , . . .
V2.12.15 komunikadnej 1 868 ngladna hod’nota spracovgvanych dat v 32-
. bitovom podpisanom formate
zbernice 3
Vystupné data Zakladna hodnota spracovavanych dat v 32-
V2.12.16|  komunikaénej 1 869 | % nota spracovavany
. bitovom podpisanom formate
zbernice 4
Vystupné data . . . . .
V21217 komunikagnej 1 870 Z.akladna hodpota spracov’avanych dat v 32-
. bitovom podpisanom formate
zbernice 5
Vystupne data Zakladna hodnota spracovavanych dat v 32-
V2.12.18|  komunikaénej 1 871 |~ nota spracovavany
. bitovom podpisanom formate
zbernice 6
Vystupne data Zakladna hodnota spracovavanych dat v 32-
V2.12.19|  komunikaénej 1 872 |& nota spracovavany
. bitovom podpisanom formate
zbernice 7
Vystupné data Zakladna hodnota spracovavanych dat v 32-
V2.12.20|  komunikaénej 1 873 |~ nota spracovavany
sbernice 8 bitovom podpisanom formate
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3.3.13 PROGRAMOVANIE DIGITALNYCH A ANALOGOVYCH VSTUPOV

Programovanie vstupov vSeobecnej aplikacie Vacon 100 je mimoriadne flexibilné. Dostupné
vstupy na Standardnom a volitelnom I/O je mozné pouzivat na rézne funkcie podfla Zelania
operatora.

Dostupné I/O sa daju rozsirit o volitelné dosky, ktoré sa zasuvaju do slotov C, D a E na doske.
BlizSie informacie o instalacii volitelnych dosiek najdete v instalacnej prirucke.

Standardna
doska

Slot _ ™ _r"ll !

terminaly) | T A

( Y)! i /'1 Dopinkova doska
Slot B

el slotyC,DaE

(terminaly) |

$255.enr
Al A2 Al A2 A3 AL AE AL
| N | /S
1 2 o 4 ¢ € 7 8 9 0117 a4 J5 16 17 (g9 30 & 0] [2127 3334 25 2633 3]
CO0e080CeRBUC0OSEOCT0O000| loOCCLODO|
H":-‘-:_-; ‘d__.--"
Programovatelné Programovatelné digitalne
analdégové vstupy (Al) vstupy (DI)
Slot A Slot B

Obr. 17. Sloty a programovatelné vstupy na doske
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3.3.13.1 Digitalne vstupy

Funkcie aplikacie pre digitalne vstupy su usporiadané ako parametre v skupine parametrov
M3.5.1. Hodnota priradena k parametru predstavuje referenciu pre digitalny vstup, ktory sa
rozhodnete pouzivat pre danu funkciu. Zoznam funkcii, ktoré mozete priradit k dostupnym

digitalnym vstupom je uvedeny na 116.

Priklad
—‘ 9 ' Nazov parametra (=funkcia)
GRAFICKY PANEL - . Hodnota parametra (=zvoleny digitalny vstup)
Ext Fault Open
DigIH Slat0.2
Fault Reset Close
- DigIN SlotA.b
READY RUN STOP ALARM FAULT
Y a
30 1 1 1 [ v T __ Nazovparametra (=funkcia)
2322000 2
TEXTOVY PANEL I | ‘..’ -.’ 1 Hodnota parametra (=zvoleny digitalny vstup)
0 11 _
5
R 4 w
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
Obr. 18.

V Standardnej zostave dosky I/O na striedavom pohone Vacon 100 je k dispozicii 6 digitalnych
vstupov (terminaly slotu A 8, 9, 10, 14, 15 a 16). V programovacom zobrazeni su tieto vstupy
oznacovaneé nasledovne:

Tab. 30.
Typ vstupu Typ vstupu .
(Graficky panel) | (Textovy panel) Vysvetlenie

DigIN dl A. 1 Digitalny vstup €.1 (termindl 8) na
doske v slote Slot A (Standardna
doska 1/0).

DigIN dl A. 2 Digitélny vstup €.2 (termindl 9) na
doske v slote Slot A (Standardna
doska 1/0).

DigIN dl A. 3 Digitalny vstup €.3 (terminal 10) na
doske v slote Slot A (Standardna
doska 1/0).

DigIN dl A. 4 Digitalny vstup €.4 (termindl 14) na
doske v slote Slot A (Standardna
doska 1/0).

DigIN dl A. 5 Digitélny vstup €.5 (termindl 15) na
doske v slote Slot A (8tandardna
doska 1/0).
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Typ vstupu Typ vstupu .
(Graficky panel) | (Textovy panel) Vysvetlenie
DigIN dl A. 6 Digitalny vstup €.6 (termindl 16) na
doske v slote Slot A (Standardna
doska 1/0).

V priklade 18 funkcia Externa porucha spinaci kontakt umiestnena v menu M3.5.1 v podobe
parametra P3.5.1.11 ma predvolene priradenu hodnotu DigIN SiotA.3 (graficky panel) alebo d/
A.3 (textovy panel). To znamena, zZe funkcia Externa porucha spinaci kontakt sa teraz riadi
digitalnym signalom smerujucim do digitalneho vstupu DI3 (terminal 10).

Toto sa uvadza v zozname parametrov na 116.

. Predvolena .
Kod Parameter hodnota ID Popis
Externa porucha spinaci . FALSE = OK
P3.51.11 kontakt DigIN SlotA.3 | 405 TRUE = externa porucha

Predpokladajme, Ze potrebujete zmenit zvoleny vstup. Namiesto DI3 chcete pouzivat DI6
(terminal 16) na Standardnom 1/O. Postupujte nasledovne:

stor WG| ReEapv 10 stor (| reamv 140

i Ext Fault Close "™ \ | / -~ | Q
] DigINSIotA3 > |¥ - bigiNSlotas D |¥  DigiNslotas
i ] g ot ;”
iy Ext FEuJ_.t. Opean / | \ ' A
l-—_-l DigINSlot0.2 Hire Hire
Fault Reset Close M Haos
DigI SlotAb

At least ore digital input kas
been selected to several
operations.

To prevent possible unkanted
operations, please check all
digital input salaction parane

L]
w

DigIN SlotA.6

Mire
Haos

9260.emf

Obr. 19. Programovanie digitalnych vstupov na grafickom paneli
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READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A& A&
P35 011 EXT Pda i EXT P35 11T EXT| A
rn 1 LJd_J S A > 7 I B
N o RS I N1 I e PN
AN
| & | W
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 1o KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A& a A&
P35 01 EXT @ AT LEAST O
n 1 LJL BACK
L0 10 |z t RESET
RESET g
| & w | W&

FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0

KEYPAD BUS

Obr. 20. Programovanie digitalnych vstupov na textovom paneli

Tab. 31. Programovanie digitalnych vstupov

POKYNY K PROGRAMOVANIU

Graficky panel

Textovy panel

. Vyberte parameter a stlacte tlaCidlo Sipka |1.

vpravo.

Vyberte parameter a stlacte tlacidlo OK.

. Teraz sa nachadzate v rezime Upravy, 2.

kedZe hodnota slotu DigIN SlotA. blika a je
poddiarknuta. (Ak by ste na I/O mali k
dispozicii viac digitalnych vstupov, napr.
prostrednictvom vioZzenych pridavnych
dosiek v slotoch C, D alebo E, tieto tu
taktiez mézete zvolit.). Vid 17.

Teraz sa nachadzate v rezime Upravy, kedze
pismeno d blika. (Ak by ste na I/O mali k
dispozicii viac digitalnych vstupov, napr.
prostrednictvom vloZzenych pridavnych
dosiek v slotoch C, D alebo E, tieto tu
taktiez mozete zvolit.). Vid 17.

. Znovu stlacte tlacidlo sipky vpravo a 3.

aktivujte hodnotu terminalu 3.

Stlacte tlacidlo sipky vpravo a aktivujte
hodnotu terminalu 3. Pismeno d prestane
blikat'.

. Trikrat stlacte tlacidlo $ipka nahor, ¢im 4,

zmenite hodnotu terminalu na 6. Potvrdte
tladidlom OK.

Trikrat stlacte tlacidlo Sipka nahor, ¢im
zmenite hodnotu terminalu na 6. Potvrdte
tladidlom OK.

. UPOZORNENIE! Ak sa digitalny vstup DI6 uz | 5.

pouziva v ramci inej funkcie, zobrazi sa
hlasenie. Nasledne by bolo vhodné jeden
z tychto vyberov zmenit.

UPOZORNENIE! Ak sa digitalny vstup DI6 uz
pouZziva v ramci inej funkcie, na displeji
bude rolovat’ hlasenie. Nasledne by bolo
vhodné jeden z tychto vyberov zmenit.

Funkcia Externa porucha spinaci kontakt sa teraz riadi s digitalnym signalom smerujucim do
digitalneho vstupu DI6 (terminal 16).
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Funkcia nie je priradena k Ziadnemu terminalu, pripadne je vstup nastaveny tak,
aby bol vzdy FALSE, ak je jeho hodnota DigIN Siot0.1 (graficky panel) alebo d/ 0,1
(textovy panel). Toto je predvolena hodnota pre vacsinu parametrov v skupine
Na druhej strane su aj parametre, ktoré su predvolene nastavené tak, aby vzdy
nadobudali hodnotu TRUE. Ich hodnota uvadza DigIN Slot0.2 (graficky panel)
alebo dl 0.2 (textovy panel).

Digitalnym vstupom je mozné priradit’ aj casové kanaly. Pozrite si viac informacii na
strane 135.

POZOR!
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3.3.13.2 Analdégové vstupy

Cielovy vstup pre analdégovy signal frekvenénej referencie je tiez mozné zvolit spomedzi
dostupnych analégovych vstupov.

stor (| RERDY

EJ ALl Signal Sel Néazov parametra
- AnIN SlotAl ——Hodnota parametra’(=zvoleny analégovy vstup)

GRAFICKY PANEL

All Filter Time
: 010 =
All Signal Range
2 0-100/0-20mA
READY RUN STOP ALARM FAULT
4 a
(230 7 1 1 1 1l Nazovparametra
Habe LT HE P
TEXTOVY PANEL L.’ l L.’ , 1 Hodnota parametra (=zvoleny analogovy vstup)
rr 0 i
5
FWD REV /0 KEYPAD BUS
Obr. 21.

V Standardnej zostave dosky 1/0O na striedavom pohone Vacon 100 su dispozicii 2 analégové
vstupy (terminaly slotu A 2/3 a 4/5). V programovacom zobrazeni su tieto vstupy oznacované
nasledovne:

Tab. 32. Programovanie analégovych vstupov

Typ vstupu Typ vstupu .
(Graficky panel) | (Textovy panel) Slot Vysvetlenie

AnIN Al A. 1 Analégovy vstup €.1 (terminal 2/3) na
doske v slote Slot A (Standardna
doska 1/0).

AnIN Al A. 2 Analdgovy vstup €.2 (terminal 4/5) na
doske v slote Slot A (Standardna
doska 1/0O).

V priklade 21 ma parameter Vyber signalu Al1 umiestneny v menu M3.5.2.1 s kbdom parametra
P3.5.2.1.1 predvolene priradenu hodnotu AnIN SiotA.1 (graficky panel) alebo Al A.1 (textovy
panel). To znamena, Ze cielovy vstup pre referencny signal analdgovej frekvencie Al1 je teraz
analégovy vstup na terminaloch 2/3. Ci signal predstavuje napétie alebo prud, sa musi urgit
pomocou prepinacov DIP. Podrobnejsie informacie najdete v instalacnej prirucke.
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Toto sa uvadza v zozname parametrov na 119:

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Pripojte signal Al1 k
AnIN analégovému vstupu podla
P3.5.2.1.1 Vyber signalu Al1 SIotA 1 377 | vasho vyberu pomocou tohto

parametra.
Programovatelné. Vid' 89.

Predpokladajme, Ze potrebujete zmenit zvoleny vstup. Namiesto Al1 chcete pouZivat
analégovy vstup na volitelnej doske v slote C. Postupujte nasledovne:

STOF

Si

|j All
ﬂ Al Fi

REALD 10

gnal Sel
N SletAl
lter Time
010 =

All 5i

gnal Range

STOF

READY

/o

L)
w

Mins
Hae

S Z

FnIN Slotd. 1l

)
N/

STOF

£

READN 0

AnIN SlotC.1

Mire
H=oe

0=-10V/0-20mR

Obr. 22. Programovanie analégovych vstupov na grafickom paneli

STOP ALARM FAULT READY RUN ALARM FAULT FAULT

a _ a a
P45 11 HI :‘3;7/)\‘,3 S HD F"yﬁ—. S H
R 04 @ || So% r o
o r. @ 2 R A 2018 L. @
7/\/\& ’ AN AT = 3
w w g

REV /o KEYPAD BUS REV 1/0 KEYPAD BUS REV /o KEYPAD BUS

Obr. 23. Programovanie analégovych vstupov na textovom paneli

POKYNY K PROGRAMOVANIU

Graficky panel Textovy panel

1. Vyberte parameter a stlacte tlacidlo Sipka |1. Vyberte parameter a stlacte tlacidlo OK.

vpravo.

Teraz sa nachadzate v rezime Upravy, kedze
pismeno A blika.

2. Teraz sa nachadzate v rezime Upravy, 2.
kedZe hodnota slotu AniIN SlotA. blika a je
poddiarknuta.

3. Raz stlacte tlacidlo $ipka nahor, ¢im 3.
zmenite hodnotu slotu AnIN SlotC.
Potvrdte tlacidlom OK.

Raz stlacte tlacidlo sipka nahor, &im zmenite
hodnotu slotu C. Potvrdte tladidlom OK.

Tel. +358 (0) 201 2121 « Fax: +358 (0) 201 212 205




Aplikacia Vacon 100

VACON - 96

3.3.13.3

Popisy zdrojov signalu

Tab. 33. Popisy zdrojov signalu

Zdroj

Funkcia

Slot0.#

Digitalne vstupy:

Digitalny signal sa pomocou tejto funkcie da vynutene nastavit
tak, aby bol neustale v stave FALSE alebo TRUE.

Priklad: Niektoré signaly boli nastavené vyrobcom tak, aby boli
neustale v stave TRUE, napr. parametre P3.5.1.15 (Spustenie

povolené). Pokial neddjde k zmene, signal Spustenie povolené
je vzdy zapnuty.

#=1: Vzdy FALSE

#=2-10: Vzdy TRUE

Analégové vstupy (pouziva sa na testovacie ucely):

# = 1: Analdgovy vstup = 0 % sila signalu

# = 2: Analégovy vstup = 20% sila signalu

# = 3: Analogovy vstup = 30% sila signalu

atd.

# = 10: Analogovy vstup = 100% sila signalu

SlotA.#

Cislo (#) zodpoveda digitalnemu vstupu v slote A.

SlotB.#

Cislo (#) zodpoveda digitalnemu vstupu v slote B.

SlotC.#

Cislo (#) zodpoveda digitalnemu vstupu v slote C.

SlotD.#

Cislo (#) zodpoveda digitalnemu vstupu v slote D.

SlotE.#

Cislo (#) zodpoveda digitalnemu vstupu v slote E.

Casovy kanal.#

Cislo (#) zodpoveda: 1=8asovy kanal 1, 2=Easovy kanal 2,
3=Casovy kanal 3

Riad. sl. kom. zbernice.#

Cislo (#) sa vztahuje na gislo bitu riadiaceho slova.

PD kom. zbernice.#

Cislo (#) sa vztahuje na gislo bitu procesnych udajov 1.

3.3.13.4

Predvolené priradenia digitalnych a analégovych vstupov v aplikacii Vacon 100

Digitalne a analégové vstupy maju od vyroby priradené urcité funkcie. V tejto aplikacii su
predvolene priradené tieto:

Tab. 34. Predvolené priradenie vstupov

Vstup Terminal(y) Referencia Priradena funkcia Kod parametra

DI1 8 A1 Riadiaci signal 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A2 Riadiaci signal 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 E(’)‘;f;’;f porucha spinaci P3.5.1.11
DI4 14 A4 Prednastavena frekvencia 0 | P3.5.1.21
DI5 15 A5 Prednastavena frekvencia 1 | P3.5.1.22
DI6 16 A6 E;‘:ﬁ;rll? porucha spinaci P3.5.1.13
Al 2/3 A1 Vyber signalu Al1 P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A2 Vyber signalu Al2 P3.5.2.2.1
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3.3.14 SKUPINA 3.1: NASTAVENIA MOTORA

3.3.14.1 Skupina 3.1.1: Stitok motora

Tab. 35. Parametre Stitka motora

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Najst' tato hodnotu Up, na
G s typovom §titku motora.
Menovité napatie . . .

P3.1.1.1 motorap Meni sa | Meni sa \Y, Menisa | 110 Dév-ajt.e pozor aj na p(’)u2ité
spojenia (do trojuholnika/do
hviezdy).

ita i Najst’ tuto hodnotu f, na
piE- P32 Menovita frekvencia | g g | 32000 | Hz | 50Hz | 111 | o cen n
motora typovom §titku motora.
ité otad N3ajst tuto hodnotu n, na
p3.1.1.3| Menovite otacky 24 | 19200 |ot/min | Menisa | 112 | 2o On n
motora typovom &titku motora.
o * Najst' tato hodnotu |, na

P3.1.1.4 | Menovity prud motora | Iy*0,1 | |_H*0,1 A IS 113 L
typovom Stitku motora.

P3.1.1.5 | Uginnik motora (cos f) | 0,30 1,00 Menisa | 45 |Najst tato hodnotu na
typovom Stitku motora

p31.16| Menovity vikon Menisa | Menisa| kW | Menisa | 116 | \aist tito hodnotu in na

motora typovom Stitku motora.

3.3.14.2 Nastavenia na kontrolu motora

Tab. 36. Nastavenia na kontrolu motora

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
O=riadenie frekv. U/f,
otvoreny okruh
v . . 1=riadenie rychlosti,
.k P3.1.2.1 ReZim riadenia 0 2 0 600 otvoreny okruh
2=riadenie krutiaceho
momentu, otvoreny okruh
0 = induk&ny motor
.t P3.1.2.2 Typ motora 0 1 0 650 | 1 _ motor PM

ZvySenie spinacej
frekvencie znizuje kapacitu
striedavého pohonu. Ak
kabel motora nie je dlhy,
odporuca sa pouzivat nizku
P3.1.2.3 | Spinacia frekvencia 1,5 Menisa | kHz Meni sa | 601 |frekvenciu s ciefom
minimalizovat’ kapacitné
prudy v kabli. Hluk motora
je mozné minimalizovat aj
pomocou vysokej spinacej
frekvencie.
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Tab. 36. Nastavenia na kontrolu motora

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

Popis

P3.1.2.4

Identifikacia

631

Automaticka identifikacia
motora vypocitava alebo
meria parametre motora,
ktoré su nevyhnutné na
optimalne regulovanie
motora a rychlosti.

0 = ziadna akcia

1 = v pokoji

2 = s otacanim
POZNAMKA: Parametre
Stitka motora v menu
M3.1.1 Stitok motora sa
musia nastavit pred
zahajenim identifikacie.

P3.1.2.5

Magnet. prud

0,0

2*IH

0,0

612

Magnetiza¢ny prad motora
(prud bez zataze). Hodnoty
parametrov U/f sa
identifikuju podla
magnetizacného prudu v
pripade udania pred
identifikanym chodom. Ak
sa tato hodnota nastavi na
nulu, magnetizaény prud sa
vypocita interne.

P3.1.2.6

Spina€ motora

653

Povolenim tejto funkcie sa
predchadza ,kolisaniu*
pohonu pri zatvoreni a
otvoreni spina¢a motora,
napr. pouzitim letmého
Startu.

0 = zablokované

1 = povolené

P3.1.2.7

Pokles zataze

0,00

50,00

%

0,00

620

Funkcia poklesu umoziiuje
realizovat pokles rychlosti
vo vztahu k zatazeniu.
Pokles sa definuje v
percentach menovitej
rychlosti pri menovitom
zatazZeni.

P3.1.2.8

Cas poklesu zataze

0,00

2,00

0,00

656

Pokles zataze sa pouziva
za ucelom dosiahnutia
dynamického poklesu
rychlosti z ddvodu zmeny
zatazenia. Tento parameter
definuje dobu, poc¢as ktorej
sa rychlost obnovi na 63 %
zmeny.

P3.1.2.9

Rezim poklesu zataze

1534

0 = Normalne; faktor
poklesu zataze je
konStantny v celom
frekvenénom rozsahu

1 = Linearne odstranenie;
pokles z&taZe sa odstranuje
linearne od nominalnej k
nulovej frekvencii
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Tab. 36. Nastavenia na kontrolu motora

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
v 0 = zablokované
.t P3.1.2.10 Kontrola prepétia 0 1 1 607 1 = povolené
o 0 = zablokované
.g P3.1.2.11 Kontrola podpéatia 0 1 1 608 1 = povolené

Pohon hlada minimalny
prud motora s cielom uSetrit
energiu a znizit hluk
motora. Tuto funkciu mozno
pouzit' napr. pri aplikaciach
P3.1.2.12 | Optimalizacia energie 0 1 0 666 |ventilatora a Cerpadla,
av$ak nie je vhodna pre
rychle procesy riadené
prostrednictvom PID.

0 = zablokované

1 = povolené

Parameter na korekciu

.g P3.12.13 Korekcia napatia 50,0 150.0 o 100,0 659 napatia statora'n v motoroch
statora s permanentnym
magnetom.
3.3.14.3 Limity
Tab. 37. Nastavenia limitu motora
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Prudové obmedzenie . . Maximalny prdd motora zo
.g P3.1.3.1 motora |_H*0.1 1S A Menisa | 107 striedavého pohonu
P3.13.2 Limit kratiaceho 0.0 300,0 o 300,0 1287 Max. limit kratiaceho

momentu motora momentu na strane motora

Limit kratiaceho Max. limit kratiaceho

P3.1.3.3 A 0,0 300,0 % 300,0 1288 | momentu na strane
momentu generatora

generatora
P3.1.3.4| Limitvykonumotora | 00 | 3000 | % 300,0 | 1290 |Max. limit vykonu na strane
motora
P3135 Limit v¥konu 0.0 300,0 % 300,0 1289 Max. I|'m|t vykonu na strane
generatora generatora
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3.3.14.4 Nastavenia otvorenej slucky

Tab. 38. Nastavenia otvorenej slucky

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Druh krivky U/f medzi
nulovou frekvenciou a
P3.1.4.1 Pomer U/f 0 2 0 108 |Zaciatkom odbudzovania.
O=linearna
1=kvadraticka
2=programovatelna
Zaciatok odbudzovania
predstavuje vystupnu
P3.14.2 Frekvencia zacCiatku 8,00 P3.3.1.2 Hz Meni sa 602 frekvenciu, pri ktorej

odbudzovania vystupné napétie dosahuje
napatie zacCiatku

odbudzovania.

Napatie na zaCiatku
10,00 | 200,00 % 100,00 603 | odbudzovania v %
menovitého napatia motora

Napatie pri zaCiatku

P3.14.3 odbudzovania

Za predpokladu, ze bola
zvolena programovatelna
krivka U/f (par. P3.1.4.1),
tento parameter definuje
frekvenciu stredového bodu
na krivke.

P3.1.4.4 | Stredna frekvencia U/f| 0,00 P3.1.4.2 Hz Meni sa 604

Za predpokladu, ze bola
zvolena programovatelna
krivka U/f (par. P3.1.4.1),
tento parameter definuje
napatie stredového bodu na
krivke.

P3.1.4.5 | Stredné napéatie U/f 0,0 100,0 % 100,0 605

Tento parameter uréuje
napatie pri nulovej frekvencii
Napatie pri nL.l.|Ovej 0,00 40,00 % Menisa | 606 na krivke U/f. ]

frekvencii Prednastavena hodnota
koliSe v sulade s velkostou
jednotky.

P3.1.4.6

Vyber zacdiarkavacieho
policka:

BO = Vyhladanie frekvencie
hriadela len z rovnakého
smeru, ako je frekvenéna
Moznosti letmého referencia.

P3.1.4.7 Startu 0 1 0 1590 B1 = Zakazat AC
skenovanie

B4 = Pre Gvodny odhad
pouzit referenénu
frekvenciu

B5 = Zakazat DC pulzy

Skenovanie pradu
letmého Startu

Definuje sa v percentach

P3.1.4.8 menovitého pridu motora.

0,0 100,0 % 45,0 1610

P3.1.4.9 .Auto'matlcke 0 1 0 109 0=zab|ok0\{ané
zosilnenie momentu 1=povolené
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Tab. 38. Nastavenia otvorenej slucky

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
.t Faktor Skalovania pre IR
P3.14.10 Zisk zosilnenia 0,0 100,0 % 100,0 665 kompenzam’u na str?’ne
momentu motora motora, ked sa pouZziva
zosilnenie momentu.
Faktor Skalovania pre IR
P3 1411 Z!sk ggneratora 0.0 100,0 % 0.0 667 kompelnzacm n? stranew
zosilnenia momentu generatora, ked sa pouziva
zosilnenie momentu.
M3.1.4.12 I/f Start Toto menu obsahuje tri parametre. Pozrite si kapitolu niZSie.
I/f Start

Funkcia I/f Start sa zvy&ajne pouziva s motormi s permanentnym magnetom (PM) na
Startovanie motora s konstantnym riadenim prudu. Toto je uZito¢né s vykonnymi motormi, u
ktorych je odpor nizky a ladenie krivky U/f zlozité.

Pouzitie funkcie I/f Start moze byt uzitoéné aj pri zabezpedovani dostatoéného momentu pre
motor pri Startovani.

Vystupna frekvencia——————

I/f $tart. prad |-

/

Prud motora

I/f Startovacia

frekvencia Cas [s]

9240.emf

Obr. 24. I/f Start
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Tab. 39. Parametre Startu I/f

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.1.4.12.1 I/f Start 0 1 0 534 |V = zablokovane
1 = povolené
Limit vystupnej frekvencie,
P3.1.4.122| !fStartovacia 00 | P3112 | Hz 150 | 535 |POd Klorym sa k motoru

frekvencia privadza definovany

Startovaci prad I/f.

Prud privadzany k motoru,
P3.1.4.12.3 | I/f Startovaci prud 0,0 100,0 % 80,0 536 |ked je aktivovana funkcia
Startovania I/f.

3.3.15 SKUPINA 3.2: NASTAVENIE START/STOP
Prikazy Start/Stop sa poskytuju rézne v zavislosti od riadiaceho miesta.

Vzdialené riadiace miesto (I/O A): Prikazy Start, stop a reverzacia sa reguluju pomocou 2
digitalnych vstupov vybratych pomocou parametrov P3.5.1.1 a P3.5.1.2. Funkcionalita/logika
pre tieto vstupy sa potom vyberie pomocou parametra P3.2.6 (v tejto skupine).

Vzdialené riadiace miesto (I/O B): Prikazy Start, stop a reverzacia sa reguluju pomocou 2
digitalnych vstupov vybratych pomocou parametrov P3.5.1.4 a P3.5.1.5. Funkcionalita/logika
pre tieto vstupy sa potom vyberie pomocou parametra P3.2.7 (v tejto skupine).

Miestne riadiace miesto (panel): Prikazy Start a stop prichadzaju z tlac¢idiel na paneli, pricom
smer ota¢ania sa vybera pomocou parametra P3.3.1.9.

Vzdialené riadiace miesto (komunikac¢na zbernica): Prikazy Start, stop a reverzacia
prichadzaju z komunikaénej zbernice.

Tab. 40. Menu pre nastavenie Start/Stop

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

Vyber vzdialeného
riadiaceho miesta (Start/
stop). Da sa pouzit na
opatovné zmenenie na
Vzdialené riadiace vzdialené riadenig 0
P3.2.1 . 0 1 0 172 | softvéru Vacon Live,
miesto . .
napriklad v pripade
poskodeného panela.
O=riadenie 1/0O
1=riadenie pomocou
komunikacnej zbernice

Prepinanie medzi
miestnym a vzdialenym
P3.2.2 Miestne/Vzdialené 0 1 0 211 |riadiacim miestom
O=vzdialené

1=miestne

O=tlacidlo Stop na paneli
Tlacidlo Stop na vzdy povolené (ano)
) 0 1 0 14 |~ ) .
paneli 1=obmedzena funkcia
tlac¢idla Stop (nie)

P3.2.3
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Tab. 40. Menu pre nastavenie Start/Stop

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

O=pouzitie rampy

P3.2.4 Spdsob Startu 0 1 0 505 1=letmy $tart

o . 0=zastavenie motorom
.g P3.2.5 | Sposob zastavenia 0 1 0 506 1=pouzitie rampy

Logika = 0:

Ctrl sgn 1 = posun dopredu
Ctrl sgn 2 = posun dozadu
Logika = 1:

Ctrl sgn 1 = posun dopredu
(okraj)

Ctrl sgn 2 = oto€eny stop
Ctrl sgn 3 = posun dozadu
5 (okraj)

Start/Stop logika 1/0 Logika = 2:

.t P3.26 A 0 4 L 300 Ctrl sgn 1 = posun dopredu
(okraj)

Ctrl sgn 2 = posun dozadu
(okraj)

Logika = 3:

Ctrl sgn 1 = Start

Ctrl sgn 2 = reverzacia
Logika = 4:

Ctrl sgn 1 = Start (okraj)
Ctrl sgn 2 = reverzacia

Start/Stop logika 1/O

P3.2.7 B

0 4 1 363 | Pozrite vyssie.

Start/Stop logika
2. omunikaénej

. P3.2.8 k ikacnej 0 1 0 889

zbernice

O=stupajuci okraj potrebny
1=stav

Oneskorenie medzi
prikazom Startovania a
skutoénym nastartovanim
zo striedavého pohonu je
mozné stanovit’ tymto
parametrom.

P3.2.9 Oneskorenie Startu 0,000 60,000 s 0,000 524

Vyberte, ¢i sa ma
skopirovat stav prevadzky
a referencia pri prechode
Funkcia Vzdialené na zo vzdialeného pa miestne
P3.2.10 miestne 0 2 2 181 | (panel) ovladanie:

0 = Udrzat' v behu
1 =Udrzat v behu a
referenciu
2 = Zastavit
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3.3.16 SKUPINA 3.3: REFERENCIE

3.3.16.1 Referencia frekvencie

Zdroj referencie frekvencie je programovatelny pre v3etky riadiace miesta s vynimkou poéitaca,
ktory vzdy prebera referenciu z pocitaCového nastroja.

Vzdialené riadiace miesto (I/O A): Zdroj referencie frekvencie je mozné vybrat pomocou
parametra P3.3.1.5.

Vzdialené riadiace miesto (I/O B): Zdroj referencie frekvencie je mozné vybrat pomocou
parametra P3.3.1.6.

Miestne riadiace miesto (panel): Ak sa pre parameter P3.3.1.7 pouzije prednastaveny vyber,
pouZije sa nastavenie referencie pomocou parametraP3.3.1.8.

Vzdialené riadiace miesto (komunikaéna zbernica): Referencia frekvencie prichadza z
komunikacnej zbernice, ak sa pre parameter P3.3.1.10 ponecha prednastavena hodnota.

Tab. 41. Parametre referenc¢nej frekvencie

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

P3.3.1 1 Mlnlmalnafrek.vencna 0,00 P33.12 Hz 0,00 | 101 Mlnlmalvna’povolenal
referencia frekvencna referencia

P3.3.1.2 Maxnmalnafrelfvencna P3.3.1.1 | 320,00 Hz 50.00 | 102 MaX|maJne}povo|eng
referencia frekvenéna referencia

Limit finalnej frekvenénej
referencie pre kladny smer.

Limit kladnej

P3.3.1.3 frekvencnej referencie

-320,0 320,0 Hz 320,00 | 1285

Limit finalnej frekvencnej
referencie pre zaporny smer.
Limitzapome] | 3500 | 3200 | Hz |[-32000 | 1286 | UPOZORNENIE: Tento
frekvencnej referencie parameter sa da pouzit' napr.
na zabranenie spatnému

chodu motora.

P3.3.1.4

Vyber referenéného zdroja,
ked je kontrolnym miestom I/
OA

0 = prednastavena frekvencia
0

1 = referencia z panela

2 = komunikagna zbernica
Vyber referencie pri 3=AN1

P3.3.1.5 ovladani cez I/O 0 9 5 117 |4 =AI2

miesto A 5= Al1+AI2

6 = referencia PID 1

7 = motor potenciometra

8 = referencia joysticku

9 = referencia posuvu
UPOZORNENIE: Predvolena
hodnota zavisi od aplikacie
zvolenej parametrom 1.2

Vyber referenéného zdroja,
ked je kontrolnym miestom I/
Vyber referencie pri O B. Pozrite vySSie.

P3.3.1.6 ovladani cez I/O 0 9 3 131 |UPOZORNENIE: Riadiace
miesto B miesto I/O B je mozné
aktivovat len pomocou
digitalneho vstupu (P3.5.1.7).
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Tab. 41. Parametre referenc¢nej frekvencie

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Vyber referenéného zdroja,
ked je kontrolnym miestom
panel:
0 = prednastavena frekvencia
0
1 = panel
P3.3.17 Vyb’er referenme pri 0 9 1 121 2 = komunika¢na zbernica
ovladani cez panel 3=Al1
4 =AI2
5= Al1+AI2
6 = referencia PID 1
7 = motor potenciometra
8 = joystick
9 = referencia posuvu
Referencia frekvencie sa da
P3.3.1.8 | Referencia z panela 0,00 P3.3.1.2 Hz 0,00 184 | upravit na paneli pomocou
tohto parametra
Otacanie motora, ked je
P3.3.1.9 Smer z panela 0 1 0 123 rla_d|a0|m miestom panel.
0 = dopredu
1 = reverzacia
Vyber referenéného zdroja,
ked je kontrolnym miestom
komunikacna zbernica:
0 = prednastavena frekvencia
0
Vyber referencie pri ; : Eszﬁjnikaéné zbernica
P3.3.1.10 ovladani cez 0 9 2 122 3= Al
komunikacnu zbernicu 4= A2
5= Al1+AI2

6 = referencia PID 1

7 = motor potenciometra
8 = joystick

9 = referencia posuvu
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3.3.16.2 Referencia krutiaceho momentu

Ked je parameter P3.1.2.1 (Rezim riadenia) nastaveny na hodnotu ,2/OL* Riadenie kritiaceho
momentu, referencia rychlosti pohonu sa pouziva ako maximalny rychlostny limit a motor
produkuje moment v ramci rychlostného obmedzenia v zaujme dosiahnutia referenéného
momentu.

V rezime riadenia krutiaceho momentu je rychlost motora obmedzena na maximalnu vystupnu
frekvenciu pohonu (P3.3.1.2).

—M Referencia panelu )

MRTVA ZONA

FILTER

M [Finalna referencia momentu

P | Ref. zdroj momentu S Mierka
Vybrat' (P [ Min. ref. mom. D, MIN
Vybrat out IN

[ Nepourite )———INO (P_] Max.ref. mom MAX

Ref. moment panelu : IN1
Joystick IN2

Al /\— IN3

Mtva zéna ref. mom. |

A | Mftva z6na ref. mom.
A2 IN4

A 5 ns

Tﬁ— ING

| A5 ———N7

B —

WO A6 ——IN8
(FB | Procesnéidaint  )— IN9
(FB | Procosné idajeinz__)—| IN10
(FB | Procesné idaeid__— N1
/@ Procesné daje In4 IN 12

FB Procesné tdaje In5 IN13
@ Procesné tdaje In6 IN 14
(FB | Procesné icaje 7 )— IN15
(FB | Procesné ddsjo g — IN16
T T
(v Blok 2 D IN18
(v | Boks  »——1IN19
0 T S
V[ moks |

9242.emf

Obr. 25. Referencny retazec kratiaceho momentu
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Tab. 42. Referencné parametre kratiaceho momentu

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Vyberte referenciu krutiaceho
momentu. Referencia krutiaceho
momentu sa Skaluje medzi
hodnotami P3.3.2.2 a P3.3.2.3.
0 = nepouzité
1 = panel
2 = joystick
3=AN1
4 =AlI2
5=AI3
6 = Al4
7=AI5
8 = Al6
9 = ProcessDataln 1
10 = ProcessDataln 2
11 = ProcessDataln 3
Vyber referencie 12 = ProcessDataln 4
P3.3.21 kratiaceho momentu 0 21 0 641 | 13 = ProcessDatain 5
14 = ProcessDataln 6
15 = ProcessDataln 7
16 = ProcessDataln 8
17=Blok 1 vyst.
18=Blok 2 vyst.
19=Blok 3 vyst.
20=Blok 4 vyst.
21=Blok 5 vyst.
POZOR! Ak pouzivate
lubovolny protokol
komunikagnej zbernice, kde je
mozné referenciu krutiaceho
momentu udat' v jednotkach
[Nm], pre tento parameter je
potrebné zvolit hodnotu
ProcessDataln1.
Minimélna referencia Referencia kratiaceho momentu
P3.3.2.2 - -300,0 300,0 % 0,0 643 | zodpovedajuca minimalnej
kratiaceho momentu . L
hodnote referenéného signalu.
Referencia krutiaceho momentu
zodpovedajuca maximalnej
Maximalna hodnote referenéného signalu.
P3.3.2.3 referencia -300,0 300,0 % 100,0 642 |POZNAMKA: Pouziva sa ako
kratiaceho momentu maximalna povolena referencia
kratiaceho momentu pre
zaporné a kladné hodnoty.
Cas referenéného Definuje ¢as filtrovania pre
P3.3.2.4 filtra kratiaceho 0,00 300,00 s 0,00 1244 |finalnu referenciu kratiaceho
momentu momentu.
Malé hodnoty referenéného
momentu okolo nuly je mozné
ignorovat nastavenim tejto
Mitva zona hodnoty na hodnotu Yyééiu ako
P3.3.2.5|  referenéného 0,0 3000 | % 0,0 | 1246 |Nula. Ked je referencia ,
kratiaceho momentu nastavena
momentu . .
medzi hodnotu nula az plus/
minus tento parameter,
referencia sa vynutene nastavi
na nulu.
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Tab. 42. Referencné parametre kratiaceho momentu

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Pouziva sa pri nastaveni
Referencia momentu P3.3.2.1 na hodnotu ,1%
P3.3.2.6 0,0 100,0 % 0,0 1439 | Hodnota tohto parametra je
panelu " M
ohrani¢ena na P3.3.2.3 az
P3.3.2.2.
M3.3.2.7 Qtvorgna slucka Toto menu obsahuje tri parametre, vid tabulka nizSie.
riadenia momentu

Otvorena slucka riadenia momentu

Tab. 43. Parametre otvorenej slu¢ky riadenia momentu

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
frekvg/lrlgil:rangtlcgrenej Limit vystupnej frekvencie, pod
P3.3.2.7.1 s . 0,0 P3.3.1.2 Hz 3,0 636 | ktorym pohon pracuje v rezime
sluéky riadenia . . .
riadenia frekvencie.
momentu
Definuje zisk P pre regulator
momentu v rezime otvorenej
Zisk P otvorenej sHIugkytrlad.eElaP 10 141
P3.3.27.2 | slugky riadenia 0,0 | 32000,0 0,01 | 639 | odnotaziskur 1,4 vyvola 1
momentu Hz zmenu vystgpnej frekvencie,
ked chyba krutiaceho momentu
predstavuje 1 % menovitého
momentu motora.
Definuje zisk | pre regulator
momentu v rezime otvorenej
slu¢ky riadenia
Zisk | otvorenej Hodnota zisku | 1,0 vyvola, ze
P3.3.2.7.3 slu€ky riadenia 0,0 32000,0 20 640 |integracia dosiahne 1,0 Hz v
momentu priebehu 1 sekundy, ked chyba
kratiaceho momentu
predstavuje 1 % menovitého
momentu motora.
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3.3.16.3 Prednastavené frekvencie
Tab. 44. Parametre prednastavenych frekvencii
Predvo-
Kaéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = binarne kdédované
1 = pocet vstupov.
Rezim Prednastavena frekvencia sa
P3.3.3.1 prednastavenej 0 1 0 182 |vybera v sulade s tym, kolko
frekvencie prednastavenych digitalnych
vstupov pre rychlost je
aktivnych.
Zakladna prednastavena
p3332 | rrednastavena | oaq4 4 p33qo| 500 | 180 |Tekvenciaje 0 privybere
frekvencia 0 pomocou parametra referencie
pri ovladani (P3.3.1.5).
Vyber pomocou digitalneho
Prednastavena vstupu:
P3333 frekvencia 1 P3.31.11P33.1.2 Hz 10,00 105 Prednastavena frekvencia 0
(P3.3.3.10)
Vyber pomocou digitalneho
P3334 | rrednastavenda | a4 4 1p33192| Hz | 1500 | 106 |VSMPY .
frekvencia 2 Prednastavena frekvencia 1
(P3.3.3.11)
. Vyber pomocou digitalnych
P3335 | rrednastavena | posq441p331.2| Hz | 20,00 | 126 |vstupov: Prednastavena
frekvencia 3 .
frekvencia 0 a 1
Vyber pomocou digitédlneho
Prednastavena vstupu:
P3.33.6 frekvencia 4 P3.31.11P33.1.2 Hz 25,00 127 Prednastavena frekvencia 2
(P3.3.3.12)
. Vyber pomocou digitalnych
P3337 | Frednastavena | 3444 1p3312| Hz | 30,00 | 128 |vstupov: Prednastavena
frekvencia 5 .
frekvencia 0 a 2
. Vyber pomocou digitalnych
P333g | Frednastavena | po3q441p3312| Hz | 40,00 | 129 |vstupov: Prednastavena
frekvencia 6 .
frekvencia 1 a 2
. Vyber pomocou digitalnych
P3339 | Frednastavena | o544 4 1p3392| Hz | 50,00 | 130 |vstupov: Prednastavena
frekvencia 7 .
frekvencia 0, 1a 2
Binarny prepinac pre
P3.3.3.10 Prednastavena DigIN 419 prednastavené rychlosti (0 — 7).
T frekvencia 0 SlotA.4 Pozrite si parametre P3.3.3.2 az
P3.3.3.9.
Binarny prepinac pre
P3.3.3.11 Prednastavena DigIN 420 prednastavené rychlosti (0 — 7).
T frekvencia 1 SlotA.5 Pozrite si parametre P3.3.3.2 az
P3.3.3.9.
Binarny prepinac pre
P3.3.3.12 Prednastavena DigIN 421 prednastavené rychlosti (0 — 7).
T frekvencia 2 Slot0.1 Pozrite si parametre P3.3.3.2 az

P3.3.3.9.
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3.3.16.4 Parametre potenciometra motora

Pomocou funkcie potenciometer motora modze pouzivatel zvySovat a znizovat vystupnu
frekvenciu. Pripojenim digitalneho vstupu k parametru P3.3.4.1 (Motor potenciometer
ZVYSOVANIE) a aktivaciou digitalneho vstupného signalu bude vystupna frekvencia narastat,
kym bude signal aktivny. Parameter P3.3.4.2 (Motor potenciometer ZNIZOVANIE) funguje
opacne, t.j. znizuje vystupnu frekvenciu.

Intenzita narastu alebo poklesu vystupnej frekvencie pri aktivacii funkcie Motor potenciometer
zvySovanie alebo znizovanie je dana ¢asom rampy motora potenciometra (P3.3.4.3)

Vynulovaci parameter motora potenciometra (P3.3.4.4) sa pouziva na vyber, ¢i sa ma
vynulovat (nastavit na min. frekvenciu) frekvenéna referencia motora potenciometra pri
zastaveni alebo vypnuti.

Frekvenéna referencia motora potenciometra je k dispozicii na v8etkych miestach riadenia v
menu Skupina 3.3: Referencie. Referencia potenciometra motora sa da zmenit' len v ¢ase, ked
je pohon v prevadzkovom stave.

Tab. 45. Parametre potenciometra motora

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

FALSE = neaktivne

TRUE = aktivne (referencia
418 | motor potenciometra SA
ZVYSUJE, kym je otvoreny
kontakt)

Motor potenciometer DigIN

P3.34.1 ZVYSOVANIE Slot0.1

FALSE = neaktivne

TRUE = aktivne (referencia
417 | motor potenciometra SA
ZNIZUJE, kym je otvoreny
kontakt)

Motor potenciometer DigIN

P334.2 ZNIZOVANIE Slot0.1

Miera zmeny referencie
motora potenciometra pri
0,1 500,0 Hz/s 10,0 331 |zvySeni alebo zniZeni
pomocou parametrov
P3.3.4.1 alebo P3.3.4.2.

Cas rampy motor

P3.3.4.3 .
potenciometra

Logika resetovania
referencie frekvencie motora
P3.34.4 Resetl motor 0 2 1 367 po_tevr?mometra.
potenciometra 0 = ziaden reset

1 = reset pri zastaveni

2 = reset pri poklese vykonu
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3.3.16.5 Parametre ovladania joystickom

Funkcia joysticku sa, ako uz samotny nazov napoveda, pouZziva vtedy, ked sa otacanie pohonu
dopredu alebo dozadu linearne ovlada oboma smermi pomocou joysticku. Riadenie motora
pomocou joysticku je mozné pripojenim signalu joysticku k jednému z analégovych vstupov a
nastavenim ostatnych parametrov joysticku.

Tab. 46. Parametre ovladania joystickom

Predvo-
Kaéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

O=nepouzité

1=Al1 (0-100 %)
2=AI2 (0-100 %)
P3.3.5.1 | Vyber signalu joysticku 0 6 0 451 | 3=Al3 (0-100 %)
4=Al4 (0-100 %)
5=Al5 (0-100 %)
6=Al6 (0-100 %)

Ked je referencia krutiaceho
momentu nastavena medzi
hodnotu nula az nula plus/
minus tento parameter,
referencia sa vynutene
nastavi na nulu.

P3.3.5.2 | Mrtva zdna joysticku 0,0 20,0 % 2.0 384

Striedavy pohon sa zastavi,
ak bol signal joysticku v
P3.3.5.3 Oneslfo.renie. 0,00 300,00 s 0,00 386 mitvej zéne definovane;j
parkovania joysticku parametrom P3.3.5.2 po
¢asové obdobie nastavené
tymto parametrom.

3.3.16.6 Parametre posuvu

Funkcia posuvu sa pouZziva na chvilkové vyradenie normalneho ovladania. Tato funkcia sa da
pouzit napr. na pomalé korigovanie procesu do urcitého stavu alebo pozicie po¢as
udrzbarskych prac bez nevyhnutnosti zmenit miesto ovladania pohonu alebo inej
parametrizacie.

Funkcia posuvu sa da aktivovat len v pripade, ked je pohon je v stave zastavenia. Funkcia
posuvu spusti pohon na zvolenej referencii bez dalSieho spustacieho prikazu bez ohlfadu na
miesto riadenia. Pouzit je mozné dve dvojsmerné frekvenéné referencie. Funkcia posuvu sa
da aktivovat bud z komunikaénej zbernice alebo prostrednictvom digitalnych vstupnych
signalov. Funkcia posuvu ma svoj vlastny ¢as rampy, ktory sa bude pouzivat vzdy, ked je
aktivny posuv.

Posuv sa da aktivovat z komunikacnej zbernice v rezime vonkajSieho okruhu bitmi riadiaceho
slova 10 a 11.
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Vystupna
frekvencia[Hz]

Posuv po rampe

A

Ref. posuvu 1

Ref. posuvu 2

(Digitalny vstupny signal)

Aktivacia ref. posuvu 1 | | | |

(Digitalny vstupny signal)

Aktivacia ref. posuvu 2 | | 3 | 3

(Digitalny vstupny signal)

Bit riadiaceho slova komunikagnej | | 3 3

zbernice 10

Bit riadiaceho slova komunikacénej | I_I I_

zbernice 11

Povolit DI posuv _I |

9210.emf

Obr. 26. Parametre posuvu
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Tab. 47. Parametre posuvu
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Povoli funkciu posuvu z
digitélnych vstupov. Nema
vplyv na posuv z
" . , DigIN komunikacnej zbernice.
P3.3.6.1 Povolit DI posuv Meni sa | Meni sa Slot0 1 532 UPOZORNENIE: Funkcia
posuvu sa da povolit' len v
pripade, ked je pohon je v
stave zastavenia.
Vyberte si digitalny vstup na
. , . . aktivaciu poziarneho rezimu.
3362 | Aklivovatreferenciu |y, oo | Menisa DigIN | 53 | P3.3.6.4. POZNAMKA:
posuvu 1 Slot0.1 . .
Pohon sa spusti, ak je vstup
aktivovany!
Vyberte si digitalny vstup na
. , . . aktivaciu poziarneho rezimu.
p3363 | Aktivovatreferenciu | o oo | Venisa DigiN | 534 | p3.3.6.5. POZNAMKA:
posuvu 2 Slot0.1 . .
Pohon sa spusti, ak je vstup
aktivovany!
Definuje frekvenénu
P3.3.6.4 | Referenciaposuvu1 | -MaxRef | MaxRef | Hz 0,00 | 1239 | eferenciu pri aktivaci
referencie posuvu 1
(P3.3.6.2).
Definuje frekvenénu
P3.3.6.5 | Referencia posuvu?2 | -MaxRef | MaxRef | Hz 0,00 | 1240 | "eferenciu pri aktivaci
referencie posuvu 2
(P3.3.6.3).
Tento parameter definuje ¢as
P3.3.6.6 Posuv po rampe 0,1 300,0 S 10,0 1257 |rozbehu a dobehu pri
aktivacii funkcie posuvu.
3.3.17 SKUPINA 3.4: NASTAVENIE RAMP A BRZD
3.3.17.1 Rampa 1
Tab. 48. Nastavenie rampy 1
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Zaciatok a koniec ramp pre
o rozbeh a dobeh je mozné
.g P3.4.1.1 Tvar rampy 1 0,0 100,0 % 0,0 500 Zmiemnit pomocou tohto
parametra.
Urcuje ¢as potrebny na to,
P3.4.12|  Gasrozbehu 1 0,1 300,0 s 50 | 103 |30y savystupna frekvencia
zvysila z nulovej frekvencie
na maximalnu frekvenciu.
Urcuje ¢as potrebny na to,
aby sa vystupna frekvencia
P3.4.1.3 Cas dobehu 1 0,1 300,0 s 5,0 104 | znizila z maximalnej
frekvencie na nulovu
frekvenciu.
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3.3.17.2 Rampa 2

Tab. 49. Nastavenie rampy 2

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

Zaciatok a koniec ramp pre
rozbeh a dobeh je mozné
zmiernit pomocou tohto
parametra.

.g P3.4.2.1 Tvar rampy 2 0,0 100,0 % 0,0 501

Urcuje ¢as potrebny na to,
aby sa vystupna frekvencia
zvysila z nulovej frekvencie
na maximalnu frekvenciu.

P3.4.2.2 Cas rozbehu 2 0,1 300,0 s 10,0 502

UrCuje Cas potrebny na to,
aby sa vystupna frekvencia
P3.4.2.3 Cas dobehu 2 0,1 300,0 s 10,0 503 |znizila z maximalnej
frekvencie na nulovu
frekvenciu.

Pouziva sa na prepinanie
medzi rampou 1 a 2.

DigIN 408 FALSE = tvar rampy 1, Cas
Slot0.1 rozbehu 1, ¢as dobehu 1.
TRUE = tvar rampy 2, ¢as
rozbehu 2, ¢as dobehu 2.

P3.4.2.4 Volba rampy 2 Meni sa | Meni sa

3.3.17.3 Start magnetizécie

Tab. 50. Parametre Startu magnetizacie

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Definuje jednosmerny prud
P3.4.3.1 Prud Za.CIE::lt|.(u 0,00 IL A H 517 Emvadzany do n;otqra pri
magnetizacie Starte. Vyradené pri
nastaveni na hodnotu 0.
. Tento parameter uréuje Cas,
P3.4.3.2 Cas zaciatku 0,00 | 600,00 | s 0,00 | 516 |POcas kiorého je striedavy
magnetizacie prud dodavany do motora
pred zaciatkom zrychlenia.
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3.3.17.4 DC brzda
Tab. 51. Parametre DC brzdy
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Urcuje prud dodavany do
P3.4.4.1| Prudj.s. brzdenia 0 IL A IH | 507 |Motorapocas brzdenia
jednosmerného prudu.
0 = zablokované
Urcuje, i je brzdenie
Gas is. brzdenia ori ZAPNUTE alebo VYPNUTE
P3.4.4.2 )-S- ap 0,00 600,00 s 0,00 508 |a ¢as brzdenia brzdy
zastavovani . . ., .
jednosmerného prudu pri
zastavovani motora.
Frekvencia spustania \k/tﬁtengabf:ze‘;(;ﬁ;c'a’ pri
P3.4.4.3 j.S. brzdenia pri 0,10 10,00 Hz 1,50 515 |. ) . ,
; jednosmerného prudu
zastavovani na rampe oy
pouziva.
3.3.17.5 Brzdenie tokom
Tab. 52. Parametre brzdenia tokom
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
i |P3451| Brzdenie tokom 0 1 0 520 |0=zablokovane
. T 1=povolené
P3.4.5.2 | Prad pri brzdeni tokom | 0 IL A IH 519 |Urcuje uroven pradu pre
brzdenie tokom.
3.3.18 SKUPINA 3.5: KONFIGURACIA 1/O
3.3.18.1 Predvolené priradenia programovatelnych vstupov

Tab. 53 niZSie uvadza predvolené priradenia digitalnych a analégovych vstupov vo vSeobecnej
aplikacii Vacon 100.

Tab. 53. Predvolené priradenie vstupov

Vstup Terminal(y) Referencia Priradena funkcia Kod parametra
DI1 8 A1 Riadiaci signal 1 A P3.5.1.1
DI2 9 A.2 Riadiaci signal 2 A P3.5.1.2
DI3 10 A3 Egrtﬁ;rll‘f porucha spinaci | p3 5 1 14
14 A4 Prednastavena frekvencia 0 | P3.5.1.21
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Tab. 53. Predvolené priradenie vstupov

Vstup Terminal(y) Referencia Priradena funkcia Kod parametra
DI5 15 A.5 Prednastavena frekvencia 1 | P3.5.1.22
DI6 16 A.6 Reset poruchy uzatv. P3.5.1.13
Al 2/3 A1 Vyber signalu Al1 P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A.2 Vyber signalu Al2 P3.5.2.2.1
3.3.18.2 Digitalne vstupy

Pouzivanie digitalnych vstupov je velmi prispdsobivé. Parametre su funkcie, ktoré su spojené
s pozadovanym terminalom digitalneho vstupu (vid' kapitola 3.3.13). Digitalne vstupy su
oznacené napriklad ako Dig/IN Slot A.2, €0 znamena druhy vstup na slote A.

Digitalne vstupy sa daju tiez spojit s asovymi kanalmi, ktoré tiez predstavuju koncove

zariadenia.

UPOZORNENIE! Stavy digitalnych vstupov a digitalny vystup sa daju sledovat v zobrazeni
Multimonitoring. Pozrite si kapitolu 3.3.1.

Tab. 54. Nastavenia digitalneho vstupu

o Predvolena .
Koéd Parameter hodnota ID Popis
o . Riadiaci signal 1, ak je riadiacim miestom I/O A
P3.5.1.1 Riadiaci signal 1 A DigIN SlotA.1 | 403 (VPRED)
P3.5.1.2 Riadiaci signal 2A | DigIN SlotA.2 | 404 | iadiaci signal 2, ak je riadiacim miestom /O A
(SPAT)
P3.5.1.3 Riadiaci signal 3 A DigIN Slot0.1 | 434 |Riadiaci signal 3, ak je riadiacim miestom I/O A
P3.5.1.4 Riadiaci signal 1 B DigIN Slot0.1 | 423 | Signal Start 1, ak je riadiacim miestom 1/0 B
P3.5.1.5 Riadiaci signal 2 B DigIN Slot0.1 | 424 | Signal Start 2, ak je riadiacim miestom /O B
P3.5.1.6 Riadiaci signal 3 B DigIN Slot0.1 | 435 | Signal Start 3, ak je riadiacim miestom /O B
P35.17 Vnutit spdsob ovladania DigIN Slot0.1 | 425 TRUE = vnutit vzdialené riadiace miesto na I/O
nal/OB B
TRUE = pouzita referencia frekvencie je
P3.5.1.8 Vnutit I/O B referenciu | DigIN Slot0.1 | 343 |uréena parametrom referencie 1/0 B
(P3.3.1.6).
P3.5.1.9 Vyndtenie riadenia | 1y, 1\ 51010 1 | 411 | Vynatenie riadenia do komunikacnej zbernice
komunikaénej zbernice
P3.5.1.10 | Vynutenie riadenia panelu | DigIN Slot0.1 | 410 |Vynutenie riadenia do panelu
Externa porucha spinaci . FALSE = OK
P3.51.M kontakt DigIN SlotA.3 | 405 TRUE = externa porucha
Externa porucha . FALSE = externa porucha
P3:5.1.12 rozpinaci kontakt | D9N SIt0-21 406 o e - oK
P35113 Reset poruc’hy DigIN SIotA.6 | 414 Pri hodnote TRUE resetuje v3etky aktivne
uzatvoreny poruchy
P3.5.1.14 | Reset poruchy otvoreny | DigIN Slot0.1 | 213 |1t hodnote FALSE resetuje vSetky aktivne
poruchy
P3.5.1.15 Chod povoleny DigIN Slot0.2 | 407 |Musi byt zapnuty, ak sa ma nastavit pohon v

stave Pripravené.
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Tab. 54. Nastavenia digitalneho vstupu

; Predvolena .
Kod Parameter hodnota ID Popis
Pohon méze byt pripraveny, ale Start bude
P3.5.1.16 Bloké&cia chodu 1 DigIN Slot0.2 | 1041 | zablokovany, kym bude zapnuté blokovanie
(blokovanie timi¢a).
P3.5.1.17 Blokacia chodu 2 DigIN Slot0.2 | 1042 | Ako vySsie.
FALSE = Ziadna akcia
P3.5.1.18 | Predohrev motora ZAP | DigIN Slot0.1 | 1044 | | RWE = pouziva jednosmerny prid
predohrevu motora v stave Stop. Pouziva sa
pri nastaveni parametra P3.18.1 na hodnotu 2.
Pouziva sa na prepinanie medzi rampou 1 a 2.
FALSE = tvar rampy 1, ¢as rozbehu 1, ¢as
P3.5.1.19 Volba rampy 2 DigIN Slot0.1 | 408 |dobehu 1.
TRUE = tvar rampy 2, ¢as rozbehu 2, ¢as
dobehu 2.
. . Kym sa kontakt neotvori, nie je mozné Ziadne
P3.5.1.20 | Zakaz rozbehu/dobehu | DigIN Slot0.1 | 415 . ) . ;
zrychlenie ani spomalenie.
Prednastavenafrekvencia | . Binarny prepinac pre prednastavené rychlosti
P3.5.1.21 0 DigIN SlotA.4 | 419 (0—7). Vid 109,
Prednastavenafrekvencia | . Binarny prepinac pre prednastavené rychlosti
P3.5.1.22 1 DigIN SlotA.5 | 420 (0—7). Vid 109
Prednastavenafrekvencia | . Binarny prepinac pre prednastavené rychlosti
P3.5.1.23 5 DigIN Slot0.1 | 421 (0=7). Vid 109.
FALSE = neaktivne
Motor potenciometer . TRUE = aktivne (referencia motor
P3.5.1.24 ZVYSOVANIE DigIN Slot0.1 | 418 potenciometra SA ZVYSUJE, kym je otvoreny
kontakt)
FALSE = neaktivne
Motor potenciometer . TRUE = aktivne (referencia motor
P3.5.1.25 ZNIZOVANIE DigIN Slot0.1 | 417 potenciometra SA ZNIZUJE, kym je otvoreny
kontakt)
FALSE = aktivované.
P3.5.1.26 Aktivacia rychleho DigIN Slot0.2 | 1213 Za ugelom konflgurame’,\ tychto funkcu.3| pozrite
zastavenia skupinu parametrov Rychle zastavenie (strana
93).
Stupajlci okraj spusta Casovaé 1
P3.5.1.27 Casovaé 1 DigIN Slot0.1 | 447 |programovany v skupine parametrov Skupina
3.12: Funkcie ¢asovacov.
P3.5.1.28 Casovag 2 DigIN Slot0.1 | 448 | Pozrite vyssie.
P3.5.1.29 Casovaé 3 DigIN Slot0.1 | 449 | Pozrite vyssie.
P3.5.1.30 | Zvygenie referencie PID1 | DigIN Slot0.1 | 1046 | A-SE = Ziadne zvySenie
TRUE = zvySenie
, . . FALSE = referencia 1
P3.5.1.31 Volba referencie PID1 DigIN Slot0.1 | 1047 TRUE = referencia 2
FALSE = PID2 v reZime zastavenia
Signal Startu externého TRUE = regulacia PID2
P3.5.1.32 9 PID DigIN Slot0.2 | 1049 | Tento parameter nebude mat Ziaden vplyv, ak
externy regulator PID nie je povoleny v
Skupina 3.14: Externy regulator PID.
Vyber referencie pre . FALSE = referencia 1
P3.5.1.33 externy PID DigIN Slot0.1 | 1048 TRUE = referencia 2
P3.5.1.34 Blokacia motora 1 DigIN Slot0.1 | 426 |PALSE = neaktivne

TRUE = aktivne
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Tab. 54. Nastavenia digitalneho vstupu

; Predvolena .
Kod Parameter hodnota ID Popis
L . FALSE = neaktivne
P3.5.1.35 Blokacia motora 2 DigIN Slot0.1 | 427 TRUE = aktivne
L . FALSE = neaktivne
P3.5.1.36 Blokacia motora 3 DigIN Slot0.1 | 428 TRUE = aktivne
. . FALSE = neaktivne
P3.5.1.37 Blokacia motora 4 DigIN Slot0.1 | 429 TRUE = aktivhe
L . FALSE = neaktivne
P3.5.1.38 Blokacia motora 5 DigIN Slot0.1 | 430 TRUE = aktivne
s . FALSE = neaktivne
P3.5.1.39 Blokacia motora 6 DigIN Slot0.1 | 486 TRUE = aktivne
Resetovat pocitadlo . _
P3.5.1.40 B DigIN Slot0.1 | 490 | TRUE = Reset
udrzby
Povoli funkciu posuvu z digitalnych vstupov.
P3.5.1.41 Povolit DI posuv DigIN Slot0.1 | 532 | Nema vplyv na posuv z komunikaénej
zbernice.
Aktivacia referencie Vyberte si digitalny vstup na aktivaciu
P3.5.1.42 oSUVU 1 DigIN Slot0.1 | 530 |pozZiarneho rezimu. P3.3.6.4. POZNAMKA:
P Pohon sa spusti, ak je vstup aktivovany!
Aktivacia referencie Vyberte si digitalny vstup na aktivaciu
P3.5.1.43 oSuVU 2 DigIN Slot0.1 | 531 |pozZiarneho rezimu. P3.3.6.5. POZNAMKA:
P Pohon sa spusti, ak je vstup aktivovany!
Tento vstupny signal pripojte k pomocnému
Spitna vizba kontaktu mechanickej brzdy. Ak sa kontakt
P3.5.1.44 P L DigIN Slot0.1 | 1210 | neuzavrie v danom ¢asovom limite, pohon
mechanickej brzdy : Lo
vygeneruje poruchu brzdy. Pozrite si
stranu 120.
Aktivuje poziarny rezim, ak sa povoli spravnym
Aktivacia poZiarneho . heslom.
P35.145 | osimu OTVORENA | DI9INSIO0.2 11596 | oy oF _ posiarny rezim je aktivny
TRUE = Ziadna akcia
Aktivuje poziarny rezim, ak sa povoli spravnym
Aktivacia poziarneho . heslom.
P3.5146 | rezimu ZATVORENA | DI9IN SI0t0-1 11619 | b SE - siadna akcia
TRUE = poziarny rezim je aktivny
Prikaz na reverzaciu smeru ota¢ania pri chode
Reverzacia v posiarnom v poziarnom rezime. Tato funkcia nema Ziaden
P3.5.1.47 rezimpe DigIN Slot0.1 | 1618 | vplyv na normalnu prevadzku.
FALSE = dopredu
TRUE = reverzacia
Spustenie sekvencie automatického &istenia.
. . Sekvencia sa prerusi, ak sa aktivacny signal
P3.5.1.48 Aktlva0|1iasltjéc:1?;at|ckeho DigIN Slot0.1 | 1715 | strati pred dokon¢enim sekvencie.
POZOR! Pohon sa spusti, ak je vstup
aktivovany!
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3.3.18.3 Analdégové vstupy

UPOZORNENIE! Pocet pouzitelnych analégovych vstupov zavisi od konfiguracie vasej
(volitelnej) dosky. Standardna doska 1/O zahffia 2 analégové vstupy.

Analégovy vstup 1
Tab. 55. Nastavenia analégového vstupu 1

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Pripojte signal Al1 k
AnIN analégovému vstupu podla
P3.5.2.1.1 Vyber signalu Al1 SIotA 1 377 |vasho vyberu pomocou tohto
) parametra.
Programovatelné. Vid' 89.
P35212 Casova konstanta filtra 0,00 300,00 s 0.1 378 Cas filtra pre analégovy
Al1 vstup.
P3.5.2.1.3 | Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 0=0...10 V/0...20 mA

1=2...10V/4...20 mA

Nastavenie min. hodnoty
P3.5.2.1.4 Al1 prispdsob. min -160,00 | 160,00 % 0,00 380 | pouzivatelského rozsahu
20% =4-20mA/2-10V

Nastavenie max. hodnoty

P3.5.2.1.5 Al1 pouziv. max -160,00 | 160,00 % 100,00 | 381 . 1
pouzivatel'ského rozsahu

P3.5.2.1.6 | Inverzia signalu Al1 0 1 0 | sg7 |9 normalne

1 = signal otoCeny

Analégovy vstup 2

Tab. 56. Nastavenia analégového vstupu 2

Predvo-
Koéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.52.2.1 | Vyber signalu Al2 AnIN | 388 | Vid P3.5.2.1.1
5.2.2. y g SlotA 2 | 388 |VidP3.52.1.1.
P3.5.22.2 |Casova kc:‘lzta“ta filra | 500 | 30000 | s 01 | 389 |VidP3.5.2.1.2.
P3.5.2.23 | Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 |Vid P3.521.3.
P3.5.224 | AI2prispdsob. min | -160,00 | 160,00 | % | 0,00 | 391 |Vid P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 | Al2 prispdsob. max | -160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 392 |Vid P3.5.2.1.5.
P3.522.6 | Inverzia signalu Al2 0 1 0 398 |Vid P3.5.2.1.6.

Analégovy vstup 3

Tab. 57. Nastavenia analégového vstupu 3

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.52.3.1 | Vyber signalu Al3 AnIN 144 | Vid P3.5.2.1.1
5.2.3. y g ShotD.1 | 141 |VidP3.5.2.1.1.
P3.5.23.2 | Casova kc;;zta“taf"tra 0,00 | 300,00 | s 041 | 142 |VidP3.5.2.1.2.
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Tab. 57. Nastavenia analégového vstupu 3
P3.5.2.3.3 Rozsah signalu Al3 0 1 0 143 |Vid P3.5.2.1.3.
P3.5.2.3.4 AlI3 prispdsob. min -160,00 | 160,00 % 0,00 144 |Vid P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 Al3 pouziv. max -160,00 | 160,00 % 100,00 | 145 |Vid P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 Inverzia signalu Al3 0 1 0 151 |Vid' P3.5.2.1.6.
Analégovy vstup 4
Tab. 58. Nastavenia analégového vstupu 4
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.5.2.41 Vyber signalu Al4 AniN 152 |Vid P3.5.2.1.1
5.24. y g Slotp.2 | 192 |VidP3.5.2.1.1.
P352.4.2 |CaSOVa k‘;”ljta”ta flra | 500 | 30000 | s 01 | 153 |Vid P3.5.2.1.2.
P3.5.2.4.3 Rozsah signalu Al4 0 1 0 154 | Vid P3.5.2.1.3.
P3.5.2.4.4 Al4 prispdsob. min -160,00 | 160,00 % 0,00 155 |Vid P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 Al4 prispésob. max | -160,00 | 160,00 % 100,00 | 156 |Vid P3.5.2.1.5.
P3.5.2.4.6 Inverzia signalu Al4 0 1 0 162 |Vid P3.5.2.1.6.
Analégovy vstup 5
Tab. 59. Nastavenia analégového vstupu 5
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.5.2.51 Vyber signalu Al5 AniN 188 |Vid P3.5.2.1.1
.0.4.90. yi g Slote.1 | '°¢ [Vid Fo.0.2 1.1
P3525.2 | Casova k‘;{‘lséta”ta filra | 500 | 30000 | s 01 | 189 |Vid P3.5.2.1.2.
P3.5.2.5.3 Rozsah signalu Al5 0 1 0 190 |Vid P3.5.2.1.3.
P3.5.2.54 AlS prispdsob. min -160,00 | 160,00 % 0,00 191 |Vid P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 Al5 prispésob. max | -160,00 | 160,00 % 100,00 | 192 |Vid' P3.5.2.1.5.
P3.5.2.5.6 Inverzia signalu Al5 0 1 0 198 |Vid P3.5.2.1.6.
Analégovy vstup 6
Tab. 60. Nastavenia analégového vstupu 6
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.5.2.6.1 Vyber signalu Al6 AniN 199 |Vid P3.5.2.1.1
.5.2.6. y g Siot2 | 199 |Vid P3.5.2.1.1.
P3526.2 | CaSOVa k‘;{‘lséta”ta filra | 500 | 30000 | s 01 | 200 |VidP3.5.2.1.2.
P3.5.2.6.3 Rozsah signalu Al6 0 1 0 201 |Vid P3.5.2.1.3.
P3.5.2.6.4 Al6 prispdsob. min -160,00 | 160,00 % 0,00 202 |Vid P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 Al6 prispésob. max | -160,00 | 160,00 % 100,00 | 203 |Vid' P3.5.2.1.5.
P3.5.2.6.6 Inverzia signalu Al6 0 1 0 209 |Vid P3.5.2.1.6.
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3.3.18.4

Digitalne vystupy. slot B (Standardny)

Tab. 61. Nastavenia digitalneho vystupu na Standardnej doske I/O

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Predvo-
Jedn. lena
hodnota

ID

Popis

P3.5.3.2.1

Funkcia Zakladné RO1

56

11001

Vyber funkcie pre Zakladné R01:
0 = Ziadne

1 = pripravené

2 = beziace

3 = v8eobecna porucha

4 = vSeobecna porucha oto¢ena
5 = v§eobecny alarm

6 = vratené do pdvodného stavu
7 = pri rychlosti

8 = porucha termistora

9 = regulator motora aktivny

10 = signal Start aktivny

11 = riadenie z panela aktivne
12 = ovladanie na /0O B
aktivované

13 = kontrola limitov 1

14 = kontrola limitov 2

15 = poziarny rezim je aktivny
16 = posuv je aktivovany

17 = prednastavena rychlost
aktivna

18 = rychle zastavenie aktivované
19 = PID v rezime parkovania
20 = makké plnenie PID aktivne
21 = limity kontroly PID

22 = limity kontroly exter. PID
23 = vystraha/porucha vst. tlaku
24 = vystraha/porucha ochr. pred
mrazom

25 = kontrola motora 1

26 = kontrola motora 2

27 = kontrola motora 3

28 = kontrola motora 4

29 = kontrola motora 5

30 = kontrola motora 6

31 = riadenie kan. 1 ¢asu podla
RTC

32 = riadenie kan. 2 ¢asu podla
RTC

33 = riadenie kan. 3 ¢asu podla
RTC

34 = riadiace slovo komunikacnej
zbernice B13

35 = riadiace slovo komunikacnej
zbernice B14

36 = riadiace slovo komunikacnej
zbernice B15 .,

37 = FB ProcesnéUdaje1.B0

38 = FB ProcesnéUdaje1.B1

39 = FB ProcesnéUdaje1.B2

40 = alarm udrzby

41 = porucha udrzby

42 = Mechanicka brzda (prikaz
otvorenia brzdy)

43 = mech. brzda otoCena

44 = Blok 1 vyradeny

45 = Blok 2 vyradeny

46 = Blok 3 vyradeny

47 = Blok 4 vyradeny

48 = Blok 5 vyradeny

49 = Blok 6 vyradeny

50 = Blok 7 vyradeny

51 = Blok 8 vyradeny

52 = Blok 9 vyradeny

53 = Blok 10 vyradeny

54 = riadenie pomocného

Cerpadla

55 = riadenie plniaceho ¢erpadla
56 = Aktivacia automatického
Cistenia

M3.6.3.2.2

Oneskorenie zopnutia
zakladného RO1

0,00

320,00

s 0,00

11002

Oneskorenie ZOPNUTIA pre
relé

M3.5.3.2.3

Oneskorenie vypnutia
zakladného RO1

0,00

320,00

] 0,00

11003

Oneskorenie VYPNUTIA pre
relé
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Tab. 61. Nastavenia digitalneho vystupu na Standardnej doske I/0O
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
M3.5.3.2.4 | Funkcia Zakladné R02 0 56 3 11004 | Vid P3.5.3.2.1.
M3.5.3.2.5 | Oneskoreniezopnutia | 55 | 35600 | g 0,00 |11005 |Vid M3.5.3.2.2.
zakladného R02
M3.53.26 | Oneskorenievypnutia | 55 | 55600 | g 0,00 | 11006 |Vid M3.5.3.2.3.
zakladného R02
Vid P3.5.3.2.1.
M3.5.3.2.7 | Funkcia Z&kladné R0O3 0 56 1 11007 | Nie je viditelné, ak sa inStaluju
len 2 vystupné relé.
3.3.18.5 Digitalne vystupy pre sloty C, D a E expandéra

Zobrazuje len parametre pre existujuce vystupy na volitefnych doskach umiestnenych v
slotoch C, D a E. Vybery ako v standardnom RO1 (P3.5.3.2.1).

Tato skupina alebo tieto parametre nie su viditelné, ak v slotoch C, D alebo E nie su ziadne
digitalne vystupy.
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3.3.18.6 Analdgové vystupy, slot A (Standardny)

Tab. 62. Nastavenia analégového vystupu na Standardnej doske 1/0O

Predvo-
Kaéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

0=TEST 0 % (nepouziva sa)
1=TEST 100 %

2=vystupna frekv. (0 — fmax)
3=referencia frekv. (0 — fmax)
4=otacky motora (0 — menovité
otacky motora)

5=vystupny prad (0 - Iymotor)
6=moment motora (0 — Thpotor)
7=moment motora (0 — Pvotor)
8=moment motora (0 — U, motor)
9=napatie j.s. medziobvodu (0 —
1000 V)

10=referencia PID (0 — 100 %)
11=o0dozva PID (0 — 100 %)
12=vystup PID1 (0 — 100 %)
13=vystup ext. PID (0 — 100 %)
BEE" 35411 Funkcia AO1 0 31 2 | 10050 | 14=ProcessDataint (0 - 100 %)
15=ProcessDataln2 (0 - 100 %)
16=ProcessDataln3 (0 - 100 %)
17=ProcessDataln4 (0 - 100 %)
18=ProcessDataln5 (0 - 100 %)
19=ProcessDataln6 (0 - 100 %)
20=ProcessDataln7 (0 - 100 %)
21=ProcessDataln8 (0 - 100 %)
22=Blok 1 vyradeny (0 - 100%)
23=Blok 2 vyradeny (0 - 100%)
24=Blok 3 vyradeny (0 - 100 %)
25=Blok 4 vyradeny (0 - 100 %)
26=Blok 5 vyradeny (0 - 100 %)
27=Blok 6 vyradeny (0 - 100 %)
28=Blok 7 vyradeny (0 - 100 %)
29=Blok 8 vyradeny (0 - 100 %)
30=Blok 9 vyradeny (0 - 100 %)
31=Blok 10 vyradeny (0 - 100 %)

Cas filtrovania analégového
vystupného signalu. Vid
P3.5.2.1.2.

0 = Ziadne filtrovanie

P3.5.4.1.2 Cas filtra AO1 0,0 300,0 s 1,0 10051

0=0mA/0V

1 =4 mA/2V

Typ signalu (prud/napatie)
zvoleny pomocou prepinacov
DIP.

VSimnite si rozdiel v nastaveni
rozsahu analégového vystupu v
parametri P3.5.4.1.4.

Pozrite si aj parameter
P3.5.2.1.3.

P3.5.4.1.3 Minimum AO1 0 1 0 10052

Meni Meni Min. rozsah v procesnej
P3.5.4.1.4 Rozsah AO1 min. Meni sa 0,0 10053 | jednotke (zavisi od vyberu
sa sa .
funkcie AO1).

Meni Meni Max. rozsah v procesnej
P3.5.4.1.5| Rozsah AO1 max. Meni sa 0,0 10054 | jednotke (zavisi od vyberu
sa sa .
funkcie AO1)
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3.3.18.7

Analbégové vystupy pre sloty D az E expandéra

Zobrazuje len parametre pre existujuce vystupy na volitefnych doskach umiestnenych v

slotoch C, D a E. Vybery ako v Sstandardnom AO1 (P3.5.4.1.1).

Tato skupina alebo tieto parametre nie su viditelné, ak v slotoch C, D alebo E nie su ziadne
digitalne vystupy.

3.3.19

SKUPINA 3.6: MAPOVANIE DAT KOMUNIKAENEJ ZBERNICE

Tab. 63. Mapovanie dat komunikacnej zbernice

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Udaje odosielané do
komunika&nej zbernice je
mozné vybrat pomocou
Vber datového parametra a él’S(:ﬂ ID hodnoty
P3.6.1 vy . 0 35000 1 852 | monitorovania. Udaje sa
vystupu 1 zbernice . B
nastavuju do nepodpisaného
16-bitového formatu podla
formatu na paneli. Napr. 25,5
sa na paneli rovna 255.
P3.6.2 }/yber datoveh_o 0 35000 5 853 Vybrat vystup procesnych dat
vystupu 2 zbernice pomocou parametra ID
P36.3 }/yber datovehp 0 35000 3 854 Vybrat’ vystup procesnych dat
vystupu 3 zbernice pomocou parametra ID
P3 6.4 beer datovehp 0 35000 4 855 Vybrat’ vystup procesnych dat
vystupu 4 zbernice pomocou parametra ID
P36.5 }/yber datovehp 0 35000 5 856 Vybrat vystup procesnych dat
vystupu 5 zbernice pomocou parametra ID
P3 6.6 }/yber datovehp 0 35000 6 857 Vybrat’ vystup procesnych dat
vystupu 6 zbernice pomocou parametra ID
P3.6.7 beer datovehp 0 35000 7 858 Vybrat vystup procesnych dat
vystupu 7 zbernice pomocou parametra ID
P3.6.8 }/yber datovehp 0 35000 37 859 Vybrat vystup procesnych dat
vystupu 8 zbernice pomocou parametra ID

Vystupné data procesu komunikaénej zbernice

Predvolené hodnoty pre Vystup procesnych Udajov na monitorovanie prostrednictvom
komunikacnej zbernice su uvedeneé v Tab. 64.

Tab. 64. Vystupné data procesu komunikacnej zbernice

Udaj ‘
Vystup dat procesu 1

Hodnota

Vystupna frekvencia

Mierka
0,01 Hz

Vystup dat procesu 2

Otacky motora

1 ot./min

Vystup dat procesu 3

Prud motora

0,1TA

Vystup dat procesu 4

Moment motora

0,1%

Vystup dat procesu 5

Vykon motora

0,1 %
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Tab. 64. Vystupné data procesu komunikacnej zbernice

Udaj ‘ Hodnota ‘ Mierka
Vystup dat procesu 6| Napatie motora 0,1V
Vystup dat procesu 7| Napatie j.s. medziobvodu 1V

Kod poslednej aktivnej

poruchy 1

Vystup dat procesu 8

Priklad: Hodnota ,2500“ pre polozku Vystupna frekvencia zodpoveda hodnote ,25,00 Hz"
(hodnota Skalovania je 0,01).

VSetky monitorované hodnoty uvedené v kapitole 3.3 maju priradenu hodnotu Skalovania.

3.3.20 SKUPINA 3.7: ZAKAZANE FREKVENCIE

V niektorych systémoch bude mozno potrebné vyhnuat sa uréitym frekvenciam z dévodu
problémov mechanickej rezonancie. Nastavenim zakazanych frekvencii je mozné preskocit
tieto rozsahy. Ked sa zvysSi (vstupna) frekvenéna referencia, interna frekvencéna referencia sa
ponecha na spodnom limite, kym (vstupnd) referencia nebude nad hornym limitom.

Tab. 65. Zakazané frekvencie

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
MEE | o5 | Donylimitzakazané | 4 o0 | 55000 | 1, 0,00 | 509 |0 = nepouzité
frekvencie 1
p37.2 | Homylimitrozsahu |64 | 35500 | Wz | 000 | 510 |0=nepousité
zakaz. frekv. 1
p37.3 | Dolnylimitrozsahu 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 | 511 |0 = nepouzité
zakaz. frekv. 2
p37.4 | Homylimitrozsahu |64 | 55500 | Wz | 000 | 512 |0=nepouzité
zakaz. frekv. 2
p3.7.5 | Donylimitrozsahu 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 | 513 |0 = nepouzité
zakaz. frekv. 3
p3.7.6 | Homy limitrozsahu 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 | 514 |0 = nepouzité
zakaz. frekv. 3
Zmena rampy pri Nasobitel aktualne vybratého
.g P3.7.7 | prechode zakdzanym 0,1 10,0 Casy 1,0 518 Casg rarr!py. r.ne'dZ|.
ASmom zakazanymi limitmi
P frekvencie.
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3.3.21 SKUPINA 3.8: KONTROLY
Vyberte si z tychto mozZnosti:

1. jedna alebo dve (P3.8.1/P3.8.5) hodnoty signalu na kontrolu.
2. Ci sa kontroluju nizke alebo vysokeé limity (P3.8.2/P3.8.6),

3. skutoéné hodnoty limitov (P3.8.3/P3.8.7),

4. hysteréza pre subor hodnét limitov (P3.8.4/P3.8.8).

Tab. 66. Nastavenia kontroly

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

0 = vystupna frekvencia
1 = referencia frekvencie
2 = prad motora
3 = moment motora
4 = vykon motora
5 = napatie j.s. medziobvodu
6 = analogovy vstup 1
7 = analégovy vstup 2
Vyber polcv»iky kontroly 0 17 0 1431 8 i analc?gov;:/ vstup 3

¢. 1 9 = analdégovy vstup 4
10 = analdgovy vstup 5
11 = analégovy vstup 6
12 = Vstup teploty 1
13 = Vstup teploty 2
14 = Vstup teploty 3
15 = Vstup teploty 4
16 = Vstup teploty 5
17 = Vstup teploty 6

P3.8.1

0 = nepouzité

1 = nizky limit kontroly
P3.8.2 ReZim kontroly ¢&. 1 0 2 0 1432 | (vystup aktivny pod limit)
2 = vysoky limit kontroly
(vystup aktivny nad limit)

Limit kontroly pre vybratu

P3.8.3 Limit kontroly €. 1 -50,00 50,00 Mseanl 25,00 1433 | polozku. Jednotka sa zobrazi
automaticky.
P , Hysterézy limitu kontroly pre
p3.g4 | Hysterézalimity 0,00 | 5000 | MM | 500 | 1434 |vybratd polozku. Jednotka sa
kontroly €. 1 sa . :
nastavi automaticky.
p3.8.5 | VYPer p°"éz';y kontroly 0 17 1 1435 | Vid P3.8.1.
P3.8.6 | Rezim kontroly &. 2 0 2 0 1436 | Vid P3.8.2.
P3.8.7 | Limitkontroly&. 2 | -50,00 | 50,00 M;”' 40,00 | 1437 | Vid P3.8.3.
P3.8.8 Hystereza limity 0,00 | 5000 | MM | 500 |1438|VidP3.8.4.
kontroly €. 2 sa
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3.3.22 SKUPINA 3.9: OCHRANY
3.3.22.1 Obecné
Tab. 67. VSeobecné nastavenia ochrany
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = Ziadna akcia
1 =alarm
P39.12 Reakcia na externu 0 3 2 701 2= porLfcha (zqstavenle .
poruchu podla funkcie zastavenia)
3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)
0 = 3-fazova podpora
Reakcia na poruchu 1 = 1-fazova podpora
P3.9.1.3 PO 0 1 0 730 | POZOR! Ak sa pouziva 1-
vstupnej fazy . L . "
fazovy privod, musi sa zvolit
1-fazova podpora.
0 = porucha je ulozena v

P3.9.1.4 | Porucha podpatia 0 1 0 727 | MiStOri L
1 = porucha nie je ulozena v
historii

Reakcia na poruchu -
P3.9.1.5 . H 0 3 2 702 |Vid P3.9.1.2.
vystupnej fazy
0 = Ziadna akcia
1 =alarm
2 = alarm + prednastavena
Reakcia na poruchu frekvenciu poruch (par.
P3.9.1.6 komunikacie 0 5 3 733 P3.9.1.12)
komunikacnej zbernice 3 = porucha (zastavenie
podla funkcie zastavenia)
4 = porucha (zastavenie
brzdenim motora
p3.9.1.7 | Porucha komunikacie 0 3 2 734 |Vid P3.9.1.2.
slotu
P3.9.1.8 Porucha termistora 0 3 0 732 |Vid P3.9.1.2.
P3.9.1.9 | Foruchamakkeho 0 3 2 748 | Vid P3.9.1.2.
plnenia PID
Reakcia na chybu -
P3.9.1.10 kontroly PID1 0 3 2 749 |Vid P3.9.1.2.
P3.9.1.11 | Reakcia na poruchu 0 3 2 757 |Vid P3.9.1.2
R kontroly externého PID T
Vid P3.9.1.2.

P3.9.1.12| Porucha uzemnenia 0 3 3 703 | POZNAMKA: Tato porucha
sa da nakonfigurovat' len v
ramcoch MR7 az MRO9.

Tato frekvencia sa pouziva,

P3.9.1.13| Frednastavend =i pa 4y 4 p3340| Hz | 2500 | 183 |Ked e chybnou reakciou (v

frekvencia alarmu

Skupina 3.9: Ochrany) alarm
+ prednastavena frekvencia
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3.3.22.2 Tepelné ochrany motora

Tepelna ochrana motora sluzi na ochranu motora pred prehriatim. Striedavy pohon dokaze
dodavat do motora vy$Si prud, ako je nominalny prud. Ak si zataZenie vyZaduje takyto vysSi
prud, vznika riziko, ze motor bude tepelne pretazeny. Stava sa to hlavne pri nizkych
frekvenciach. Pri nizkych frekvenciach sa u€inok chladenia motora znizuje a rovnako aj jeho
kapacita. Ak je motor vybaveny externym ventilatorom, zniZenie zatazZenia je pri malych
otackach malé.

Tepelna ochrana motora je zalozena na vypocitanom modeli a na urenie zatazenia motora
pouziva vystupné napatie pohonu.

Tepelnu ochranu motora je mozné upravit pomocou parametrov uvadzanych nizSie.

Teplotnu fazu motora je mozné monitorovat' na displeji riadiaceho panela. Vid' kapitolu 3.3.

POZNAMKA: Ak pouzivate dlhé kable motora (max. 100 m) spolu s malymi
meniémi (<1,5 kW), prid motora merany pomocou pohonu méze byt ovela vyssi,

Nezabudnite na to pri nastavovani funkcii tepelnej ochrany motora.

VYSTRAHA! Vypocitany model nechrani motor, ak je prud vzduchu do motora
znizeny zablokovanou mriezkou privodu vzduchu. Model zacina od nuly, ak je

A ako je skutocny prud motora, a to v désledku kapacitného prudu v kabli motora.
& riadiaca doska vypnuta.

Tab. 68. Nastavenia tepelnej ochrany motora

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

0 = ziadna akcia

1 =alarm

2 = porucha (zastavenie
podfa rezimu zastavenia)

3 = porucha (zastavenie

0 3 2 704 | brzdenim motora)

V pripade dostupnosti

pouzite termistor motora na

ochranu motora. Potom

vyberte hodnotu 0 pre tento

parameter.

Tepelna ochrana

P3.9.2.1
motora

P3.9.2.2 Teplota prostredia -20,0 100,0 °C 40,0 705 | Okolita teplota v °C

Stanovuje faktor chladenia
. pri nulovych ota€kach vo
P3.9.23 | Chladiacfaktor 5,0 1500 | % |Menisa | 706 |vztahu k bodu, ked motor
nulovej rychlosti s L iy
bezi pri menovitych otackach
bez externého chladenia.

Casova konétanta je Cas, za
ktory vypocitany teplotny
stav dosiahne 63 % svojej
konecnej hodnoty.

Tepelna Casova

P3.9.2.4 konstanta motora

1 200 min Menisa | 707

Faktor teplotného

P3.9.2.5 ).
zatazenia motora

10 150 % 100 708
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3.3.22.3 Ochrana pred zablokovanim motora

Ochrana pred zablokovanim motora chrani motor pred kratkodobym pretazenim, ako
napriklad pri zablokovani hriadela. Reakény €as ochrany pred zablokovanim je mozné nastavit
na nizSiu hodnotu, ako je tepelna ochrana motora. Stav zablokovania definuju dva parametre:
P3.9.3.2 (Prud zablokovania) a P3.9.3.4 (Frekvencny limit zablokovania). Ak bude prud vysSi, ako
nastaveny limit, a vystupna frekvencia bude nizSia ako nastaveny limit, stav zablokovania
nadobudne hodnotu TRUE. V skuto€nosti neexistuje Ziadny ukazovatel otacania hriadefla.
Ochrana pred zablokovanim je ur€itym druhom nadprudovej ochrany.

meniémi (<1,5 kW), prid motora merany pomocou pohonu méze byt ovela vyssi,
ako je skutoCny prud motora, a to v désledku kapacitného prudu v kabli motora.
Nezabudnite na to pri nastavovani funkcii ochrany motora pred zablokovanim.

j POZNAMKA: Ak pouzivate dlhé kable motora (max. 100 m) spolu s malymi

Tab. 69. Nastavenia ochrany pred zablokovanim motora

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = Ziadna akcia
1 =alarm
P3.93.1 Porucha ochrany pred 0 3 0 709 2= porL’Jchav(.zastavenle '
zablokovanim podla rezimu zastavenia)

3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)

Ak sa ma dosiahnut stav
P3.9.3.2 Prud zablokovania 0,00 5.2 A 3.7 710 | zablokovania, prad musi
prekrocit tento limit.

Je to maximalny ¢as

P3.9.3.3 Casovy limit 1,00 | 120,00 s 15,00 | 711 | povoleny pre trvanie stavu
zablokovania .
zablokovania.
Ak sa ma dosiahnut’ stav
P3.9.3.4 Frekvenény limit 1,00 P3.3.1.2 Hz 2500 712 zablokovania, vystupna

zablokovania frekvencia musi na urcity ¢as

zostat’ pod tymto limitom.

3.3.22.4 Ochrana pred odlahéenim motora

Ciefom ochrany pred odfahenim motora je zabezpecit, aby bol pri beZiacom pohone motor
zatazeny. Ak motor strati svoje zataZzenie, mdze to spbésobit’ problém v procese, napr.
poskodeny remen alebo zavzdudnené Cerpadlo.

Ochranu pred odlahéenim motora je mozné upravit nastavenim krivky odflahéenia pomocou
parametrov P3.9.4.2 (Ochrana pred odlahcenim: ZataZenie oblasti odbudzovania) a P3.9.4.3
(Zatazenie pri nulovej frekvencii). Krivka odlahéenia je kvadraticka krivka nastavena medzi
nulovou frekvenciou a zaciatkom odbudzovania. Ochrana nie je aktivna pod 5 Hz (pocitadlo
Casu odlahcenia sa zastavi).

Hodnoty momentu pre nastavenie krivky odlah&enia su nastavené v percentach, ktoré sa
odvolavaji na menovity moment motora. Udaje zo $titku s nazvom motora, parameter
menovitého prudu motora a menovity prud pohonu IH sa pouzivaju na najdenie pomeru
nastavenia rozsahu pre hodnotu vnutorného momentu. Ak sa pre pohon pouZziva iny motor ako
menovity motor, presnost vypoétu momentu sa znizuje.
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POZNAMKA: Ak pouzivate dlhé kable motora (max. 100 m) spolu s malymi
meniémi (<1,5 kW), prid motora merany pomocou pohonu méze byt ovela vyssi,
ako je skutocny prud motora, a to v désledku kapacitného prudu v kabli motora.
Nezabudnite na to pri nastavovani funkcii ochrany odlah¢enia.

Tab. 70. Nastavenia ochrany pred odfahéenim motora

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = ziadna akcia
1 =alarm
P3.9.4.1 | Porucha odlah&enia 0 3 0 713 |2 = porucha (zastavenie
podfa rezimu zastavenia)
3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)
Tento parameter poskytuje
Ochrana pred hodnotu pre minimalny
P3.9.4.2 odlancenim: 10,0 150,0 % 50,0 | 714 |Mmomentpovoleny v pripade,
Zatazenie oblasti ked vystupna frekvencia
odbudzovania prekraluje zacCiatok
odbudzovania.
Tento parameter poskytuje
hodnotu pre minimalny
Ochrana pred momerjt povolen_y v pripade
odlahenim: nulovej frekvencie.
P3.9.4.3 o . . 5,0 150,0 % 10,0 715 | Pri zmene hodnoty
Zatazenie pri nulovej
. parametra P3.1.1.4 sa tento
frekvencii .
parameter automaticky
obnovi na predvolenu
hodnotu.
Ochrana pred Je to maximalny ¢as
P3.9.4.4 | odlah&enim: Casovy 2,00 600,00 S 20,00 716 | povoleny pre existenciu
limit stavu odlahéenia.
3.3.22.5 Rychle zastavenie
Tab. 71. Nastavenia rychleho zastavenia
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Metbéda na zastavenie
pohonu, ak sa z DI alebo
komunikaénej zbernice
aktivuje funkcia Rychle
. zastavenie
P3.9.5.1 Rez'mt rychleho 0 2 1 1276 | 0 = zastavenie volnym
zastavenia dobehom motora
1 = ¢as dobehu pri rychlom
zastaveni
2 = zastavenie podla funkcie
zastavenia (P3.2.5)
p3.95.2 | Akivaciarychleho |\ s | Menisa DigIN " 1513 | FALSE = aktivované
zastavenia Slot0.2
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Tab. 71. Nastavenia rychleho zastavenia

Cas dobehu pri

P3.9.5.3 . , 0,1 300,0 S 3,0 1256
rychlom zastaveni
0 = Ziadna akcia
; 1 =alarm
P3.9.5.4 | Reakeianaporuchu 0 2 1 744 |2 = porucha (zastavenie

rychleho zastavenia podla rezimu rychleho

zastavenia)

3.3.22.6 Porucha vstupu teploty 1

POZOR! Tato skupina parametrov je viditelna len s nainstalovanou volitelnou doskou na
meranie teploty (OPT-BH).

Tab. 72. Nastavenia poruchy vstupu teploty 1

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

Vyber signalov pouzivanych
na aktivovanie vystrah a
poruch. BO = Signal teploty 1
B1 = Signal teploty 2

B2 = Signal teploty 3

B3 = Signal teploty 4

B4 = Signal teploty 5
P3.9.6.1 Signal teploty 1 0 63 0 739 |B5 = Signal teploty 6

Max. hodnota sa vyberie
spomedzi signalov a pouzije
na aktivaciu vystrah/poruch.
UPOZORNENIE! Podporuje
sa len prvych 6 teplotnych
vstupov (dosky sa pocitaju
od slotu A po slot E).

Teplotny limit pre aktivaciu
alarmu. UPOZORNENIE!
P3.9.6.2 Limit alarmu 1 -30,0 200,0 °C 120,0 741 | Porovnavaju sa len vstupy
zvolené s parametrom
P3.9.6.1.

Teplotny limit pre aktivaciu
alarmu. UPOZORNENIE!
P3.9.6.3 Limit poruchy 1 -30,0 200,0 °C 120,0 742 |Porovnavaju sa len vstupy
zvolené s parametrom
P3.9.6.1.

0 = Ziadna odozva
1 =alarm
Odozva limitu poruchy 0 3 5 740 2= porlfchav(.zastavenie _
1 podrla rezimu zastavenia)
3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)

P3.9.6.4
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3.3.22.7

Porucha vstupu teploty 2

POZOR! Tato skupina parametrov je viditelna len s nainstalovanou volitelnou doskou na
meranie teploty (OPTBH).

Tab. 73. Nastavenia poruchy vstupu teploty 2

Kéd

Parameter Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

ID

Popis

P3.9.6.5

Signal teploty 2 0

63

763

Vyber signalov pouzivanych
na aktivovanie vystrah a
poruch. BO = Signal teploty 1
B1 = Signal teploty 2

B2 = Signal teploty 3

B3 = Signal teploty 4

B4 = Signal teploty 5

B5 = Signal teploty 6

Max. hodnota sa vyberie
spomedzi signalov a pouzije
na aktivaciu vystrah/poruch.
UPOZORNENIE! Podporuje
sa len prvych 6 teplotnych
vstupov (dosky sa pocitaju
od slotu A po slot E).

P3.9.6.6

Limit alarmu 2 -30,0

200,0

°C

120,0

764

Teplotny limit pre aktivaciu
alarmu. UPOZORNENIE!
Porovnavaju sa len vstupy
zvolené s parametrom
P3.9.6.5.

P3.9.6.7

Limit poruchy 2 -30,0

200,0

°C

120,0

765

Teplotny limit pre aktivaciu
alarmu. UPOZORNENIE!
Porovnavaju sa len vstupy
zvolené s parametrom
P3.9.6.5.

P3.9.6.8

Odozva limitu poruchy
2

766

0 = Ziadna odozva

1 =alarm

2 = porucha (zastavenie
podla rezimu zastavenia)

3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)
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3.3.22.8 Ochrana nizkeho Al

Tab. 74. Nastavenia ochrany nizkeho Al

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

0 = Ziadna ochrana

Ochrana pred 1 = ochrana povolena v stave
BEE" | P3.9.8.1 | poruchou pridového 0 2 767 |  chodu

vstupu 2 =ochrana povolena v stave
chodu a zastavenia

0=ziadna Cinnost’

1=alarm

2=alarm + prednastavena

frekvencia portch (par.

. . P3.9.1.13)

BiEE- | p39s2 | Porucha tpr“do"em 0 5 0 700 |3=alarm + predchadzajtica
vstupu frekvencéna referencia

4=porucha (zastavenie podla

rezimu zastavenia)

5=porucha (zastavenie

brzdenim motora)

3.3.23 SKUPINA 3.10: AUTOMATICKY RESET

Tab. 75. Nastavenia autoresetu

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

0 = zablokované

BEE" | P3.10.1 | Automaticky reset 0 1 0 731 | aoont

RezZim spustenia pre
automaticky reset sa vybera
P3.10.2 Spbsob restartu 0 1 1 719 | pomocou tohto parametra:
0 = letmy Start

1 = podla par. P3.2.4

Vypocita sa ¢as Cakania pred

BEE" | P3.103 Cas &akania 0,10 [10000,00| s 050 | 717 | asetom

Po uplynuti ¢asu trvania
pokusu a v pripade, ze je
porucha stale aktivna, pohon
presko¢i na poruchu.

BEE" | r3.104 Trvanie pokusu 0,00 |10000,00| s | 60,00 | 718

POZNAMKA: Celkovy podet
pokusov (bez ohladu na druh
poruchy). Ak pohon nie je
lt P3.10.5 Pocet pokusov 1 10 4 759 | mozné resetovat v ramci
tohto poctu pokusov a
nastavenej doby pokusov,
vygeneruje sa porucha.

/?
Autoreset; Je autoreset povoleny?

P3.10.6 Podpatie 0 1 1 720 |0 i r’wle
1=ano
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Tab. 75. Nastavenia autoresetu

. Je autoreset povoleny?
P3.10.7 Autoreset 0 1| 721 |0=nie
Prepatie .
1=4ano
. Je autoreset povoleny?
P3.10.8 Autoreset: 0 1| 722 |0=nie
Nadprud s
1=4ano
Je autoreset povoleny?
P3.10.9 Autoreset: nizky Al 0 1 723 |0 = nie
1=4ano
. . Je autoreset povoleny?
P3.10.10 Autoreset: Prehratie 0 1 724 |0 = nie
pohonu .
1=ano
. . Je autoreset povoleny?
P3.10.11 Autoreset: Prehratie 0 1 725 |0 = nie
motora .
1=4ano
. Je autoreset povoleny?
P3.10.12 Autoreset: 0 0 | 726 [0=nie
Externa porucha .
1=4ano
. Je autoreset povoleny?
P3.10.13 Futoreset: 0 0 | 738 |0=nie
Porucha odlah&enia .
1=4ano
3.3.24 SKUPINA 3.11: NASTAVENIE APLIKACIE
Kaod Parameter Min. Max. Jedn. Riegvolens ID Popis
hodnota
P3.11.1 Heslo 0 9999 0 1806 | Heslo spravcu
0 = Celzius
1 = Fahrenheit
VSetky parametre a
P3.11.2 Vyber C/F 0 1 0 1197 | monitorovacie hodnoty
viazuce sa na teplotu sa
prezentuju vo zvolenej
jednotke.
0 =kWwW
1=hp
VSetky parametre a
P3.11.3 Vyber kW/hp 0 1 0 1198 | monitorovacie hodnoty
viazuce sa na vykon sa
prezentuju vo zvolenej
jednotke.
Rozdelenie zobrazenia
panelu na sekcie v
P3.11.4 Zobrazenlle Multi- 0 2 1 1196 zobrazeni Mgltl-monltor.
monitor 0 = 2x2 sekcie
1 = 3x2 sekcie
2 = 3x3 sekcie

Tab. 76. Nastavenie aplikacie
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3.3.25 SKUPINA 3.12: FUNKCIE CASOVACOV

Funkcie ¢asu (Easové kanaly) v zariadeni Vacon 100 vam davaju moznost’ programovat
funkcie, ktoré maju regulovat vnutorné hodiny realneho ¢asu (RTC). V podstate kazda funkcia,
ktora méze byt riadena digitalnym vstupom, méze byt regulovana aj ¢asovym kanalom.
Namiesto externej kontroly PLC digitalneho vstupu mdzete programovat intervaly spinania a
rozpinania vstupu interne.

POZNAMKA: Funkcie tejto skupiny parametrov je mozné maximalne vyuzit len v pripade, Ze je
nainstalovana batéria (volitelné) a Ze hodiny realneho ¢asu boli spravne nastavené v ramci
Sprievodcu spustenim (pozrite 2 a stranu 3). Neodporuéa sa pouzivat tieto funkcie bez
zalohovania batériou, pretoZe nastavenie ak nie je nainstalovana batéria pre RTC, nastavenie
¢asu a datumu pohonu bude resetované pri kazdom vypadku energie.

Casové kanaly

Logika zapnutia/vypnutia pre ¢asové kanaly sa konfiguruje tak, Ze sa k nim priradia intervaly
alebo/a ¢asovace. Jeden ¢asovy kanal mbze byt regulovany viacerymi intervalmi alebo ¢asovacmi
priradenim takého poctu tychto intervalov alebo ¢asovacov, aky je potrebny pre ¢asovy kandal.

Interval 1

CasovyKanal 1
Interval 2
Interval 3 |
Interval 4 )

CasovyKanal 2
Interval 5 ) |

Casovat 1

|
|
Casovaé 2
CasovyKanal 3
Casovaé 3
|

9146.emf

Y Y Y Y Y YA

Obr. 27. Intervaly a ¢asovace mézu byt priradené k ¢asovym kanélom flexibilne. KaZdy interval a
Casovaé ma svoj vlastny parameter na priradenie k ¢asovému kanalu.

Intervaly

Kazdy interval dostane s parametrami moznost ,Cas ZAP“ a ,Cas VYP*. Je to ¢as cez den,
ked bude interval aktivny po€as dni nastavenych pomocou parametrov ,,0do dfia“ a ,Do dfia“.
Nastavenia parametra niZSie napriklad znamenaju, Ze interval bude aktivny od 7:00 do 9:00
kazdy pracovny defi (od pondelka do piatka). Casovy kanal, ku ktorému je tento interval
priradeny, sa bude pocas tejto doby zobrazovat ako zatvoreny ,virtualny digitalny vstup®.

Cas ZAP: 07:00:00
Cas VYP: 09:00:00
Odo dna: pondelok
Do dna: piatok
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Casovace

Casovade sa mdzu pouzit na aktivovanie ¢asového kanala podas uréitého ¢asu prikazom z
digitalneho vstupu (alebo ¢asového kanala).

Zostavajuci |
Cas

Cas

Aktivacia
| Trvanie ouT

—_— —_ — — — — - — o

9137.emf

Obr. 28. Signal na aktivaciu prichadza z digivté/neho vstupu alebo ,virtualneho digitalneho vstupu®, ako
napriklad z casového kanala. Casovac pocita zostupne od klesajucej hrany.

Pomocou parametrov uvedenych dalej sa aktivuje Casovag, ak bude digitalny vstup 1 na slote
A zatvoreny a zostane aktivny 30 s po jeho otvoreni.

Trvanie: 30 s
Casovac: Digln SlotA.1

Tip: Cas trvania 0 sekind je mozné pouzit na jednoduché presko&enie ¢asového kanala
aktivovaného z digitalneho vstupu bez akéhokolvek oneskorenia vypnutia po klesajlucej hrane.

PRIKLAD
Problém:

Mame striedavy pohon pre klimatizaciu v sklade. Je potrebné, aby bezal od 7:00 do 17:00
pocas pracovnych dni a od 9:00 do 13:00 cez vikendy. Okrem toho potrebujeme mat aj
moznost ruéne vnutit beh pohonu mimo pracovnych hodin, kym budu v budove ludia, a nechat
ho bezat este dalSich 30 minut po ich odchode.

RieSenie:
Musime nastavit dva intervaly, jeden pre pracovné dni a jeden pre vikendy. Casovag je
potrebny aj na aktivaciu mimo pracovnych hodin. Priklad konfiguracie je uvedeny nizZSie.
Interval 1:

P3.12.1.1: Cas ZAP: 07:00:00

P3.12.1.2: Cas VYP: 17:00:00

P3.12.1.3: Dni: Pondelok, Utorok, Streda, Stvrtok, Piatok
P3.12.1.4: Priradit ku kanalu: Casovy kanal 1
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see [ reoy | | vo se [G] Ry | N se [G] reoy | | wo
Ij Interval 1 gi, Days
ID:1466 M3.12.1.3 (©) ID: M3.12.1.3.1
é) i‘ ON Time @ T [] sunday @
07:00:00 = [] wMonday
OFF Tine 17:00:00 g :::::::ay /\
4 Days @ Add to favorites [ mhueaay v
O 0 [] Friday
9158.emf
Interval 2:

P3.12.2.1: Cas ZAP: 09:00:00

P3.12.2.2: Cas VYP: 13:00:00

P3.12.2.3: Dni: Sobota, Nedel'a

P3.12.2.4: AssignToChannel: Casovy kanal 1

Casovaé 1

Rucéné premostenie je mozné ovladat digitalnym vstupom 1 na slote A (réznym spinanim alebo
zapojenim osvetlenia).

P3.12.6.1: Trvanie: 1800 s (30 min)
P3.12.6.3: Priradit ku kanalu: Casovy kanal 1

P3.12.6.2: Casovac¢ 1: Digln SlotA.1 (Parameter sa nachadza v menu digitalnych vstupov.)
Nakoniec vyberte kanal 1 pre prikaz chodu I/O.
P3.5.1.1: Riadiaci signal 1 A: Casovy kanal 1

Interval 1
Dni = pondelok az piatok
ZAP. = 07:00:00 hod. VYP. = 17:00:00 hod.

;‘Irv Riad. signal 1A _‘_|.-.;

Interval 2
" Dni = sobota, nedela
ZAP. = 09:00:00 hod. VYP. =12:00:00 hod.

Casovy kanal 1 } -y Start/Stop

Digitalny vstup 1 na slote A -

Casovad 1
Trvanie = 1800 s #136.amd

Obr. 29. Zaverecna konfiguracia, pri ktorej sa pouzije ¢asovy kanal 1 ako riadiaci signal pre prikaz Start
namiesto digitalneho vstupu.
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3.3.25.1 Interval 1

Tab. 77. Funkcie ¢asovaca, interval 1

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

P3.12.1.1 Cas ZAP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1464 | Cas ZAP

P3.12.1.2 Cas VYP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1465 | Cas VYP

Dni v tyzdni pri aktivite.
Vyber zaciarkavacieho
policka:

B0 = nedela

B1 = pondelok

B2 = utorok

B3 = streda

B4 = Stvrtok

B5 = piatok

B6 = sobota

Vybrat dotknuty ¢asovy
kanal (1 - 3)

Vyber zacliarkavacieho
P3.12.1.4 | Priradit ku kanalu 1468 | policka:

BO = ¢asovy kanal 1

B1 = Casovy kanal 2
B2 = Casovy kanal 3

P3.12.1.3 Dni 1466

3.3.25.2 Interval 2

Tab. 78. Funkcie éasovaca, interval 2

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.12.21 Cas ZAP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1469 | Pozrite Interval 1
P3.12.2.2 Cas VYP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1470 | Pozrite Interval 1
P3.12.2.3 Dni 1471 | Pozrite Interval 1
P3.12.2.4 | Priradit ku kanalu 1473 | Pozrite Interval 1

3.3.25.3 Interval 3

Tab. 79. Funkcie ¢asovaca, interval 3

Predvo-
Kaod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.12.3.1 Cas ZAP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1474 | Pozrite Interval 1
P3.12.3.2 Cas VYP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:imm:ss | 00:00:00 | 1475 | Pozrite Interval 1
P3.12.3.3 Dni 1476 | Pozrite Interval 1
P3.12.3.4 | Priradit ku kanalu 1478 | Pozrite Interval 1
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3.3.25.4 Interval 4
Tab. 80. Funkcie ¢asovaca, interval 4
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.12.4.1 Cas ZAP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1479 | Pozrite Interval 1
P3.12.4.2 Cas VYP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1480 | Pozrite Interval 1
P3.12.4.3 Dni 1481 | Pozrite Interval 1
P3.12.4.4 | Priradit ku kanalu 1483 | Pozrite Interval 1
3.3.25.5 Interval 5
Tab. 81. Funkcie ¢asovaca, interval 5
Predvo-
Koéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.12.51 Cas ZAP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1484 | Pozrite Interval 1
P3.12.5.2 Cas VYP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1485 | Pozrite Interval 1
P3.12.5.3 Dni 1486 | Pozrite Interval 1
P3.12.5.4 | Priradit ku kanalu 1488 | Pozrite Interval 1
3.3.256  Casovad 1
Tab. 82. Funkcie ¢asovaca, interval 1
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Cas, potas ktorého bude
P3.12.6.1 Trvanie 0 72000 S 0 1489 | aktivovany €asovac bezat.
(Aktivovany pomocou DI)
§tupajuci okraj spusta
P312.6.2 Gasovad 1 DigINSlot 447 Casqvac1 programovany v
0.1 skupine parametrov Skupina
3.12: Funkcie ¢asovacov.
Vybrat' dotknuty ¢asovy
kanal (1 - 3)
Vyber zacdiarkavacieho
P3.12.6.3 | Priradit ku kanalu 1490 | policka:

BO = ¢asovy kanal 1
B1 = Casovy kanal 2
B2 = ¢asovy kanal 3
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3.3.25.7 Casovacé 2

Tab. 83. Funkcie ¢asovaca, interval 2

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.12.7.1 Trvanie 0 72000 s 0 1491 | Pozrite Casovag¢ 1
P3.12.7.2 Gasovag 2 D'gc')Nf"Ot 448 |Pozrite Casovaé 1
P3.12.7.3 | Priradit ku kanalu 1492 | Pozrite Casovaé 1

3.3.25.8 Casovaé 3

Tab. 84. Funkcie ¢asovaca, interval 3

Predvo-
Kaéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.12.8.1 Trvanie 0 72000 s 0 1493 | Pozrite Casovad 1
P3.12.8.2 Casovaé 3 D'9(')N1S'°t 448 | Pozrite Casovaé 1
P3.12.8.3 | Priradit ku kanalu 1494 | Pozrite Casovaé 1

3.3.26 SKUPINA 3.13: REGULATOR PID1

3.3.26.1 Zakladné nastavenia

Tab. 85. Zakladné nastavenia regulatora PID 1

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

Ak bude hodnota parametra
nastavena na 100 %, zmena
P3.13.1.1 Zosilnenie PID 0,00 1000,00 % 100,00 | 118 |10 % v hodnote chyby
spOsobi zmenu vystupu
reguldtora o 10 %.

Ak bude tento parameter
nastaveny na 1 sekundu,
zmena 10 % v hodnote
chyby spbésobi zmenu
vystupu regulatora o 10,00
%ls.

Ak bude tento parameter
nastaveny na 1 sekundu,
zmena 10 % za 1,00
sekundu v hodnote chyby
spbsobi zmenu vystupu
regulatora o 10,00 %.

P3.13.1.2 Cas integracie PID 0,00 600,00 s 1,00 119

P3.13.1.3 Cas derivacie PID 0,00 100,00 ] 0,00 132
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Tab. 85. Zakladné nastavenia regulatora PID 1

Vyber procesnej 1 38 1 1036 Vyberte jednotku pre

P3.13.14 jednotky skuto¢nu hodnotu.

Hodnota v procesnych
jednotkach pri 0 % odozve
alebo referencii.
Minimum procesnej Meni sa | Meni sa Meni 0 1033 Toto ék?!ovanie sa realizgje
jednotky sa len na ucely monitorovania.
Regulator PID stale vyuziva
percento interne na odozvy a
referencie.

P3.13.1.5

Maximum procesne Meni sa | Meni sa Meni 100 1034 | Pozrite vySSie.

P3.13.1.6 jednotky sa

P3.13.1.7 Desatlnn.e. miesta 0 4 2 1035 Pocet desatlnnych mlest
procesnej jednotky hodnoty procesnej jednotky

0 = normalne (spatna vazba
< referencia —> zvySenie
vystupu PID)

1 = oto¢ené (spatna vazba <
referencia —> znizenie vystupu
PID)

P3.13.1.8 Chyba inverzie 0 1 0 340

Oblast pasma necitlivosti v
okoli referencie v procesnych
jednotkach. Vystup PID bude
BEE" | P3.13.1.9 | Pasmonecitivosti | Menisa |Menisa| M 0 | 1056 |uzamknuty, ak spatna vazba

sa zostane pocas
preddefinovaného ¢asu v
ramci oblasti pasma

necitlivosti.

Ak zostane spatna vazba v
L oblasti pasma necitlivosti
BEE" |P3.13.1.10 O”esr':;’éﬁlri‘\'/ispt‘f‘sma 0,00 |32000]| s 0,00 | 1057 |potas preddefinovaného

€asu, bude vystup
uzamknuty.
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3.3.26.2 Referencie
Tab. 86. Nastavenia referencii
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
. . , Meni
P3.13.2.1 Referencia panela 1 | Meni sa | Meni sa sa 0 167
. . . Meni
P3.13.2.2 Referencia panela 2 | Meni sa | Meni sa sa 0 168
Stanovuje ¢asy pre
Rampa zmen zvySovanie a znizovanie
P3.13.2.3 P eny 0,00 300,0 S 0,00 1068 |rampy pre zmeny referencie.
referencie X L
(Cas na zmenu z minima na
maximum.)
Aktivacia zvySenia . . DigIN FALSE = zZiadne zvySenie
P3.13.2.4 referencie PID1 | Menisa | Meni sa siot0.1 | 1948 | TRUE = zvysenie
) . . . DigIN FALSE = referencia 1
P3.13.2.5 | Volba referencie PID1 | Meni sa | Meni sa SIot0.1 1047 TRUE = referencia 2
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Tab. 86. Nastavenia referencii

P3.13.2.6

Volba referencie
zdroja 1

32

332

0 = nepouzité

1 = referencia panela 1

2 = referencia panela 2
3=AN1

4 =Al2

5=AI3

6 =Al4

7 =AI5

8 =Al6

9 = ProcessDataln1

10 = ProcessDataln2

11 = ProcessDataln3

12 = ProcessDataln4

13 = ProcessDataln5

14 = ProcessDataln6

15 = ProcessDataln7

16 = ProcessDataln8

17 = Vstup teploty 1

18 = Vstup teploty 2

19 = Vstup teploty 3

20 = Vstup teploty 4

21 = Vstup teploty 5

22 = Vstup teploty 6

23 = Blok 1 vyradeny

24 = Blok 2 vyradeny

25 = Blok 3 vyradeny

26 = Blok 4 vyradeny

27 = Blok 5 vyradeny

28 = Blok 6 vyradeny

29 = Blok 7 vyradeny

30 = Blok 8 vyradeny

31 = Blok 9 vyradeny

32 = Blok 10 vyradeny

Al a ProcessDataln sa
zadavaju v percentach (0,00
— 100,00 %) a nastavuju sa
podla minima a maxima
referencie.

POZNAMKA: Signaly
ProcessDataln pouzivaju 2
desatinné miesta.
POZNAMKA: Ak su zvolené
teplotné vstupy, je potrebné
nastavit minimalne a
maximalne parametre
Skalovania referencii
-50..200 °C

P3.13.2.5

Minimum referencie 1

-200,00

200,00

%

0,00

1069

Minimalna hodnota pri
minime analégového signalu.

P3.13.2.6

Maximum referencie 1

-200,00

200,00

%

100,00

1070

Maximalna hodnota pri
maxime analégového
signalu.

P3.13.2.10

Zvysenie referencie 1

2,0

1,0

1071

Referencia sa da zvySit
pomocou digitalneho vstupu.

P3.13.2.11

Volba referencie
zdroja 2

22

431

Pozrite par. P3.13.2.6

P3.13.2.12

Minimum referencie 2

-200,00

200,00

%

0,00

1073

Minimalna hodnota pri
minime analégového signalu.

P3.13.2.13

Maximum referencie 2

-200,00

200,00

%

100,00

1074

Maximalna hodnota pri
maxime analégového
signalu.

P3.13.2.17

Zvysenie referencie 2

-2,0

2,0

1,0

1078

Vid P3.13.2.10.
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3.3.26.3 Odozvy

Tab. 87. Nastavenia odozvy

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis

hodnota
1=pouziva sa len zdroj 1
2 = SQRT(zdroj 1);(prietok =
konstanta x SQRT(tlak))
3 = SQRT(zdroj 1 — zdroj 2)
4 = SQRT(zdroj 1) + SQRT

. T (zdroj 2)
P3.13.3.1 | Funkcia spatnej vazby 1 9 1 333 5 = zdroj 1 + zdroj 2

6 = zdroj 1 — zdroj 2

7 = MIN (zdroj 1 + zdroj 2)
8 = MAX (zdroj 1, zdroj 2)
9 = PRIEMER (zdroj 1,
zdroj 2)

Pouziva sa napr. pri vybere 2
vo funkcii spétnej vézby.

Zosilnenie spatnej -1000,0 | 1000,0 % 100,0 | 1058

P3.13.3.2 ..
vazby
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Tab. 87. Nastavenia odozvy

P3.13.3.3

Vyber spatnej vazby
zdroja 1

30

334

0 = nepouzité

1=AN1

2=AI2

3=AI3

4 =Al4

5=AI5

6 = Al6

7 = ProcessDataln1

8 = ProcessDataln2

9 = ProcessDataln3

10 = ProcessDataln4

11 = ProcessDataln5

12 = ProcessDataln6

13 = ProcessDataln7

14 = ProcessDataln8

15 = Vstup teploty 1

16 = Vstup teploty 2

17 = Vstup teploty 3

18 = Vstup teploty 4

19 = Vstup teploty 5

20 = Vstup teploty 6

21 = Blok 1 vyradeny

22 = Blok 2 vyradeny

23 = Blok 3 vyradeny

24 = Blok 4 vyradeny

25 = Blok 5 vyradeny

26 = Blok 6 vyradeny

27 = Blok 7 vyradeny

28 = Blok 8 vyradeny

29 = Blok 9 vyradeny

30 = Blok 10 vyradeny

Al a ProcessDataln sa
zadavaju v % (0,00 — 100,00
%) a nastavuju sa podla
minima a maxima spatne;j
vazby.

POZNAMKA: ProcessDataln
pouziva dve desatinné
miesta.

POZNAMKA: Ak su zvolené
teplotné vstupy, je potrebné
nastavit minimalne a
maximalne parametre
Skélovania odozvy
-50..200 °C

P3.13.3.4

Minimum spéatnej
vazby 1

-200,00

200,00

%

0,00

336

Minimalna hodnota pri
minime analégového signalu.

P3.13.3.5

Maximum spatnej
vazby 1

-200,00

200,00

%

100,00

337

Maximalna hodnota pri
maxime analégového
signalu.

P3.13.3.6

Spatna vazba 2
Vyber zdroja

20

335

Vid' P3.13.3.3.

P3.13.3.7

Minimum spatnej
vazby 2

-200,00

200,00

%

0,00

338

Minimalna hodnota pri
minime analégového signalu.

M3.13.3.8

Maximum spatnej
vazby 2

-200,00

200,00

%

100,00

339

Maximalna hodnota pri
maxime analégového
signalu.
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3.3.26.4

Dopredna vézba

Dopredna vazba potrebuje zvy€ajne presné modely procesov, ale v niektorych jednoduchych
pripadoch postaduje zvysenie doprednej vazby a odchylky doprednej vazby. Cast doprednej
vazby nevyuziva ziadne spatné merania skuto¢nej regulovanej procesnej hodnoty (droven
vody v priklade na strane 208). Riadenie doprednej vazby zariadenia Vacon vyuziva iné
merania, ktoré nepriamo ovplyviiuju regulovanu procesnu hodnotu.

Tab. 88. Nastavenia doprednej vézby

Predvo-
Kaéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Funkcia doprednej -,
BEE | P3.13.4.1 ) 1 9 1 1059 | Vid P3.13.3.1.
vazby
P3.13.4.2 | Zosiinenie doprednej | 455 | 4000 % 100,0 | 1060 |Vid P3.13.3.2.
vazby
P3.13.43 | Doprednavazba 1 0 25 0 1061 | Vid P3.13.3.3.
Vyber zdroja
P3.13.4.4 | Minimumdoprednej | ,0, 00 | 20000 | % 0,00 | 1062 |Vid P3.13.3.4.
vazby 1
P3.13.45 | Maximumdoprednej | 50,00 | 20000 | % | 100,00 | 1063 |Vid P3.13.3.5.
vazby 1
P3.13.46 | Doprednavazba2 0 25 0 1064 | Vid P3.13.3.6.
Vyber zdroja
p3.13.4.7 | Minimumdoprednej | ,n, 06 | 20000 | % 0,00 | 1065 |Vid P3.13.3.7.
vazby 2
P3.13.4. | Maximumdoprednej | 0,00 | 20000 | % | 100,00 | 1066 |Vid M3.13.3.8.
vazby 2
3.3.26.5 Funkcia parkovania

Tato funkcia uvedie pohon do rezimu parkovania v pripade, zZe frekvencia zostane pod
hodnotou limitu parkovania dlhsi ¢as, ako je ¢as nastaveny v menu Oneskorenie parkovania.

Tab. 89. Nastavenia funkcie parkovania

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

Popis

P3.13.5.1

Limit frekvencie
parkovania 1

0,00

320,00

Hz

0,00

1016

Pohon prechadza do rezimu
parkovania, v ktorom
vystupna frekvencia zostava
pod limitom dlhSie, ako je ¢as
definovany pomocou
parametra Oneskorenie
parkovania.

P3.13.5.2

Oneskorenie
parkovania 1

3000

1017

Minimalny ¢as, pocas
ktorého musi zostat
frekvencia pod urovriou
parkovania pred tym, ako sa
pohon zastavi.

P3.13.5.3

Uroveri restartu 1

Meni
sa

0,0000

1018

Urcuje Uroven pre kontrolu
reStartu pre hodnotu spatnej
vazby PID. Pouziva vybraté
procesné jednotky.
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Tab. 89. Nastavenia funkcie parkovania

Limit frekvencie

P3.13.5.4 : 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 | 1075 |Vid P3.13.5.1.
parkovania 2

P3.13.5.5 Oneskorenie 0 3000 s 0 1076 | Vid P3.13.5.2.
parkovania 2

P3.135.6 | Urovef restartu 2 Msi]”' 0,0000 | 1077 | Vid P3.13.5.3.

3.3.26.6 Kontrola odozvy

Kontrola odozvy sa pouZiva na to, aby hodnota odozvy PID (skuto€na hodnota procesu) zostala
v ramci preddefinovanych limitov. Pomocou tejto funkcie mézete napriklad najst prasknutie
hlavného potrubia a zastavit zbyto&né zatopenie. Pozrite si viac informacii na strane 208.

Tab. 90. Parametre kontroly odozvy

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.13.6.1 Povolit’ kontrolu 0 1 0 735 0 f zablokO\{ane
odozvy 1 = povolené
P3.13.6.2 Horny limit Menisa | Menisa | M | Menisa | 736 |Kontrola hornej skutocnej/
sa procesnej hodnoty
P3.13.6.3 Dolny limit Menisa | Menisa | MM | Menisa | 758 |Kontrola dolnej skutocnej/
sa procesnej hodnoty
Ak sa nedosiahne Zelana
P3.13.6.4 Oneskorenie 0 30000 s 0 737 | hodnota v tomto €ase, vytvori
sa porucha alebo alarm.
0 = ziadna akcia
1 =alarm
P3.13.65 Reakcia na chybu 0 3 5 749 2= porL:Jchav(.zastavenle .
kontroly PID1 podla rezimu zastavenia)
3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)
3.3.26.7 Kompenzacia straty tlaku
Tab. 91. Parametre kompenzacie straty tlaku
Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Povoli kompenzaciu straty
P3.13.7.1 | Povolit referenciu 1 0 1 0 | 1189 |Haku pre referenciu 1.
0 = zablokované
1 = povolené
Hodnota je pridana umerne
o frekvencii.
Maximaina Meni Kompenzacia referencie =
P3.13.7.2 kompenzacia Meni sa | Meni sa Meni sa | 1190 P .
referencie 1 sa max kompenzacia x
(FreqOut — MinFreq) /
(MaxFreq — MinFreq)
P3.13.7.3 | Povolit referenciu 2 0 1 0 1191 |Vid P3.13.7.1.
Maximalna Meni
P3.13.7.4 kompenzacia Meni sa | Meni sa sa Meni sa | 1192 | Vid P3.13.7.2.
referencie 2
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3.3.26.8

Mékké pinenie

Proces sa privedie na istu uroven (P3.13.8.3) pri pomalej frekvencii (P3.13.8.2), kym regulator
PID zahaji ovladanie. Okrem toho tiez mbézete nastavit’ Casovy limit pre funkciu makkého
plnenia. Ak sa stanovena hodnota nedosiahne v ramci ¢asového limitu, aktivuje sa porucha.
Tuto funkciu je mozné pouzit napr. na pomalé plnenie prazdneho potrubného vedenia za
ucelom predchadzania ,vodnym narazom®, ktoré by mohli poskodit’ potrubia.

Pri pouzivani funkcie multi-erpadla sa odporuéa neustale pouzivat funkciu Makké plnenie.

Tab. 92. Nastavenia mékkého plnenia

PID

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

P3.13.8.1| Povolit makké plnenie | 0 1 0 | 1094 |0 = Zablokované

1 = povolené
Frekvencia makkého Pohon akceleruje na tato
P3.13.8.2 Inenia 0,00 50,00 Hz 20,00 | 1055 |frekvenciu pred zahajenim
P ovladania.
Pohon bezi na frekvencii
) spustenia PID, kym odozva
P3.13.8.3 Uroven mqkkeho Meni sa | Meni sa Meni 0,0000 | 1095 nedosiahne tu.to hodno’fu.
plnenia sa V tomto okamihu regulator
zacne regulovat (v zavislosti
od rezimu &innosti).
Ak sa nedosiahne Zelana
hodnota v tomto Case, vytvori
sa porucha alebo alarm.
Casovy limit makkého 0 = Ziaden &asovy limit

P3.13.8.4 pinenia 0 30000 S 0 1096 (POZNAMKAL AK je
nastavena hodnota , 0%,
neaktivuje sa Ziadna
porucha)
0 = Ziadna akcia

Odpoved casového ; : alc?rrurzha (zastavenie
P3.13.8.5 | limitu makkého plnenia 0 3 2 738 P

podla rezimu zastavenia)
3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)
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3.3.26.9 Kontrola vstupného tlaku

Funkcia Kontrola vstupného tlaku sa pouziva na kontrolu toho, €i je na vstupe Cerpadla
dostatoéné mnozstvo vody, aby nemohlo déjst’ k nasavaniu vzduchu Cerpadlom alebo
vyvolaniu kavitacie nasavania. Tato funkcia vyzaduje instalaciu tlakového senzora na vstupe
Cerpadla, vid’ 30.

Ak vstupny tlak ¢erpadla klesne pod stanoveny limit vystrahy, aktivuje sa vystraha a vystupny
tlak Cerpadla sa znizi poklesom hodnoty referencie regulatora PID. Ak vstupny tlak nadalej
klesa pod limit vystrahy, Cerpadlo sa zastavi a aktivuje sa porucha.

Hlavné vedenie

9212.emf

Obr. 30. Umiestnenie snimaca tlaku

Vstupny tlak
A

Monitor vstupného tlaku

Uroveri kontrolného
alarmu

Uroveni poruchy kontroly

! Oneskorenie | ! Oneskorenie |

Referencia PID | poruchy | poruchy
! kontroly ! : kontroly
A ! | !
-y P
Referencia PID ! R R S
i : Redukcia
i referencie PID
Vystraha vstupného
tlaku (digitalny vystupny |
signal) !
Beziaci motor s ANO

9213.emf

Obr. 31. Kontrola vstupného tlaku
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Tab. 93. Parametre kontroly vstupného tlaku

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

ID

Popis

P3.13.9.1

Povolit kontrolu

1685

0 = zablokované

1 = povolené

Povoluje kontrolu vstupného
tlaku.

P3.13.9.2

Signal kontroly

23

1686

Zdroj signalu merania
vstupného tlaku:

O=analdgovy vstup 1
1=analégovy vstup 2
2=analdgovy vstup 3
3=analdgovy vstup 4
4=analdgovy vstup 5
5=analdgovy vstup 6
6=ProcessDataln1 (0-100 %)
7=ProcessDataln2 (0-100 %)
8=ProcessDataln3 (0-100 %)
9=ProcessDataln4 (0-100 %)
10=ProcessDataln5 (0 - 100 %)
11=ProcessDataln6 (0 - 100 %)
12=ProcessDataln7 (0 - 100 %)
13=ProcessDataln8 (0 - 100 %)
14 = Blok 1 vyradeny

15 = Blok 2 vyradeny

16 = Blok 3 vyradeny

17 = Blok 4 vyradeny

18 = Blok 5 vyradeny

19 = Blok 6 vyradeny

20 = Blok 7 vyradeny

21 = Blok 8 vyradeny

22 = Blok 9 vyradeny

23 = Blok 10 vyradeny

P3.13.9.3

Vyber kontrolne;j
jednotky

Meni
sa

1687

Vyberte jednotku pre kontrolu.
Kontrolny signal (P3.13.9.2)
sa da Skalovat na procesné
jednotky na paneli.

P3.13.9.4

Desatinné miesta
jednotiek kontroly

1688

Vyberte, kolko desatinnych
miest sa ma zobrazit'.

P3.13.9.5

Minimalna hodnota
jednotky kontroly

Meni sa

Meni sa

Meni
sa

Meni sa

1689

P3.13.9.6

Maximalna hodnota
jednotky kontroly

Meni sa

Meni sa

Meni
sa

Meni sa

1690

Parametre min. a max.
jednotky predstavuju hodnoty
signalu zodpovedajuce napr. 4
mA resp. 20 mA (s linearnym
Skalovanim medzi tymito
hodnotami).

P3.13.9.7

Uroveri vystrahy
kontroly

Meni sa

Meni sa

Meni
sa

Meni sa

1691

Vystraha (ID poruchy 1363) sa
aktivuje, ak signal kontroly
zostane pod urovriou vystrahy
dihSie ako dobu definovanu
parametrom P3.13.9.9.

P3.13.9.8

Urovef poruchy
kontroly

Meni sa

Meni sa

Meni
sa

Meni sa

1692

Porucha (ID poruchy 1409) sa
aktivuje, ak signal kontroly
zostane pod uroviiou poruchy
dihSie ako dobu definovanu
parametrom P3.13.9.9.
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Tab. 93. Parametre kontroly vstupného tlaku

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

ID

Popis

P3.13.9.9

Oneskorenie poruchy
kontroly

0,00

60,00

5,00

1693

Doba oneskorenia na
aktivaciu vystrahy kontroly
vstupného tlaku alebo
poruchy, ak kontrolny signal
zostane pod uroviiou
vystrahy/poruchy dihSie, ako
definuje tento parameter.

P3.13.9.10

Redukcia referencie
PID

0,0

100,0

%

10,0

1694

Definuje intenzitu redukcie
referencie regulatora PID, ked
je aktivna vystraha kontroly
vstupného tlaku.

V3.13.9.11

Vstupny tlak

Meni sa

Meni sa

Meni
sa

Meni sa

1695

Hodnota monitorovania pre
zvoleny signal kontroly
vstupného tlaku.
Skalovanie hodnoty podra
P3.13.9.4.
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3.3.26.10

Ochrana pred mrazom

Funkcia Ochrana pred mrazom — sa pouziva na ochranu ¢erpadla pred poSkodenim vplyvom
mrazu prevadzkou ¢erpadla pri konstantnej frekvencii ochrany pred mrazom, ak je ¢erpadlo v
rezime parkovania a namerana teplota Cerpadla klesne pod zadefinovanu teplotu ochrany.

Tato funkcia vyZaduje, aby bolo na kryte Cerpadla alebo potrubnom vedeni v blizkosti erpadla
namontované teplotné Cidlo alebo teplotny snimac.

Tab. 94. Parametre ochrany pred mrazom

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

Popis

P3.13.10.1

Ochrana pred mrazom

0

1704

0 = zablokované
1 = povolené

P3.13.10.2

Signal teploty

29

1705

O=teplotny vstup 1

(-50..200 °C)

1=teplotny vstup 2

(-50..200 °C)

2=teplotny vstup 3

(-50..200 °C)

3=teplotny vstup 4

(-50..200 °C)

4=teplotny vstup 5

(-50..200 °C)

5=teplotny vstup 6

(-50..200 °C)

6=analdgovy vstup 1
7=analdgovy vstup 2
8=analdgovy vstup 3
9=analdgovy vstup 4
10=analdégovy vstup 5
11=analégovy vstup 6
12=ProcessDataln1 (0 - 100 %)
13=ProcessDataln2 (0 - 100 %)
14=ProcessDataln3 (0 - 100 %)
15=ProcessDataln4 (0 - 100 %)
16=ProcessDataln5 (0 - 100 %)
17=ProcessDataln6 (0 - 100 %)
18=ProcessDataln7 (0 - 100 %)
19=ProcessDataln8 (0 - 100 %)
20 = Blok 1 vyradeny

21 = Blok 2 vyradeny

22 = Blok 3 vyradeny

23 = Blok 4 vyradeny

24 = Blok 5 vyradeny

25 = Blok 6 vyradeny

26 = Blok 7 vyradeny

27 = Blok 8 vyradeny

28 = Blok 9 vyradeny

29 = Blok 10 vyradeny

P3.13.10.3

Minimum signalu
teploty

-100,0

P3.13.10.4

Vyber
°C I°F

-50,0
(°C)

1706

Hodnota teploty
koreSpondujuca minimalnej
hodnote zvoleného
teplotného signalu.

P3.13.10.4

Maximum signalu
teploty

P3.13.10.3

300,0

Vyber
°C I°F

200,0
(°C)

1707

Hodnota teploty
koreSpondujuca maximalnej
hodnote zvoleného
teplotného signalu.
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Tab. 94. Parametre ochrany pred mrazom

, Teplotny limit, pod ktorym sa
P3.13.10.5 | 'eplotaochranypred | g 45 46 31 p3 43104 | VIO | 500 | 1708 | aktivuje funkcia ochrany pred
mrazom C/°F
mrazom.
Konstantna frekvenéna
P3.13.10.6 Frekvencia ochrany 0.0 Meni sa Hz 10,0 1710 refe1r.en0|a', ktora §a pouglva,
pred mrazom ked je aktivovana funkcia
ochrany pred mrazom
Monitorovana hodnota pre
o . namerany teplotny signal vo
V3.13.10.7 Monitoring teploty Meni sa Meni sa )’yb?r 1711 | funkcii ochrany pred
mrazu C/°F
mrazom. Hodnota
Skalovania: 0,1
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3.3.27 SKUPINA 3.14: EXTERNY REGULATOR PID

3.3.27.1 Zéakladné nastavenia
Podrobnejsie informacie najdete v kapitole 3.3.26.

Tab. 95. Zakladné nastavenia pre externy regulator PID

Predvo-
Kaéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
o . 0 = zablokované
P3.14.1.1 Povolit externy PID 0 1 0 1630 |, _ ]
1 = povolené
FALSE = PID2 v rezime
zastavenia
. DialN TRUE = regulacia PID2
P3.14.1.2 Start signal g 1049 | Tento parameter nebude mat’
Slot0.2 -
ziaden vplyv, ak nebude
regulétor PID2 povoleny v
zakladnom menu pre PID2.
Vystupna hodnota regulatora
PID v % jeho maximalnej
P3.14.1.3 | Vystup pri zastaveni 0,0 100,0 % 0,0 1100 | vystupnej hodnoty pri jeho
zastaveni z digitédlneho
vstupu
P3.14.1.4 Zosilnenie PID 0,00 1000,00 | % 100,00 | 1631
P3.14.1.5 Cas integracie PID 0,00 600,00 s 1,00 1632

P3.14.1.6 Cas derivécie PID 0,00 100,00 s 0,00 1633
Vyber procesnej

P3.14.1.7 ednotky 0 37 0 1635
P3.14.4.g | Minimum procesnej | oo | Menisa| MeN 0 1664
jednotky sa
P3.14.1.9 | Maximumprocesnej | 1o i oo | Menisa| MM | 100 | 1665
jednotky sa
P3.14.4.40| Desatinné miesta 0 4 2 1666

procesnej jednotky
P3.14.1.11 Chyba inverzie 0 1 0 1636
P3.14.1.12| Pasmo necitlivosti | Meni sa | Meni sa MSZ“' 00 |1637
P3.14.1.43 | Oneskoreniepasma |, | 55600 | g 0,00 |1638

necitlivosti
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3.3.27.2

Referencie

Tab. 96. Externy regulator PID, referencie

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

ID

Popis

P3.14.2.1

Referencia panela 1

0,00

100,00

Meni
sa

0,00

1640

P3.14.2.2

Referencia panela 2

0,00

100,00

Meni
sa

0,00

1641

P3.14.2.3

Rampa zmeny
referencie

0,00

300,00

S

0,00

1642

P3.14.2.4

Volba referencie

Meni sa

Meni sa

DigIN
Slot0.1

1048

FALSE = referencia 1
TRUE = referencia 2

P3.14.2.5

Volba referencie
zdroja 1

32

1643

0 = nepouzité

1 = referencia panela 1

2 = referencia panela 2
3=AN

4 =AI2

5=AI3

6 =Al4

7=AI5

8 = Al6

9 = ProcessDataln1

10 = ProcessDataln2

11 = ProcessDataln3

12 = ProcessDataln4

13 = ProcessDataln5

14 = ProcessDataln6

15 = ProcessDataln7

16 = ProcessDataln8

17 = vstup teploty 1

18 = vstup teploty 2

19 = vstup teploty 3

20 = vstup teploty 4

21 = vstup teploty 5

22 = vstup teploty 6

23 = Blok 1 vyradeny

24 = Blok 2 vyradeny

25 = Blok 3 vyradeny

26 = Blok 4 vyradeny

27 = Blok 5 vyradeny

28 = Blok 6 vyradeny

29 = Blok 7 vyradeny

30 = Blok 8 vyradeny

31 = Blok 9 vyradeny

32 = Blok 10 vyradeny

Al a ProcessDataln sa
zadavaju v percentach (0,00
— 100,00 %) a nastavuju sa
podla minima a maxima
referencie.

POZNAMKA: Signaly
ProcessDataln pouzivaju 2
desatinné miesta.
POZNAMKA: Ak su zvolené
teplotné vstupy, je potrebné
nastavit minimalne a
maximalne parametre
Skalovania referencii
-50..200 °C

P3.14.2.6

Minimum referencie 1

-200,00

200,00

%

0,00

1644

Minimalna hodnota pri
minime analégového signalu.
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Tab. 96. Externy regulator PID, referencie

Maximalna hodnota pri
P3.14.2.7 | Maximum referencie 1 | -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1645 | maxime analégového

signalu.
Volba referencie -
P3.14.2.8 . 0 22 0 1646 | Vid P3.14.2.5.
zdroja 2
P3.14.2.9 | Minimum referencie 2 | -200,00 | 200,00 | % 0,00 | 1647 |Minimélna hodnota pri

minime analégového signalu.

Maximalna hodnota pri
P3.14.2.10 | Maximum referencie 2 | -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1648 | maxime analégového

signalu.
3.3.27.3 Spétné vidzby
Podrobnejsie informacie najdete v kapitole 3.3.26.
Tab. 97. Externy regulator PID, odozvy
Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.14.3.1 | Funkcia spatnej vazby 1 9 1 1650
P3.14.3.2 ZOS"”sgfbipat”eJ -1000,0 | 1000,0 | % 100,0 | 1651
P3.14.3.3 S{’/?g‘:r‘f;;? 0 25 1 1652 | Vid P3.13.3.3.
P3.1434| Minimumspatnej | 54,06 | 20000 | % 0,00 | 1653 | Minimaina hodnotapri
vazby 1 minime analdgoveého signalu.
Maximum sp&tnei Maximalna hodnota pri
P3.14.3.5 vizb ? ) -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1654 | maxime analégového
Y signalu.
P3.14.3.6 SE’/‘;‘,/E‘;‘Z?;? 0 25 2 1655 | Vid P3.13.3.6.
p3.14.37| Minimumspatne] | ,4,06 | 20000 | % 0,00 | 1656 |Minimalna hodnotapri
vazby 2 minime analégoveého signalu.
Maximum sp&tnei Maximalna hodnota pri
P3.14.3.8 vazby g ) -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1657 | maxime analégového
signalu.

24-hodinova podpora +358 (0) 201 212 575 « e-mail: vacon@vacon.com




VACON - 157 Aplikacia Vacon 100

3.3.27.4 Kontrola procesu
Podrobnejsie informacie najdete v kapitole 3.3.26.

Tab. 98. Externy reguléator PID, kontrola procesu

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.144.1|  Povolit kontrolu 0 1 0 1659 | 0 = zablokovane
1 = povolené
L . . Meni .
P3.14.4.2 Horny limit Meni sa | Meni sa sa Meni sa | 1660
M . . Meni ,
P3.14.4.3 Dolny limit Meni sa | Meni sa sa Meni sa | 1661
Ak sa nedosiahne Zelana
P3.14.44|  Oneskorenie o | 30000 | s 0 | 1662 |hodnotavtomto Case,
aktivuje sa porucha alebo
alarm.
P3.14.4.5| Reakciana poruchu 0 3 2 757 |Vid P3.9.1.2
" """ | kontroly externého PID T
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3.3.28

SKUPINA 3.15: MULTI-CERPADLO

Funkcia multi-Cerpadla vam umoznuje riadit az 4 motory (Cerpadla, ventilatory) regulatorom
PID 1. Striedavy pohon je spojeny s jednym motorom, ktory ,riadi“ motor pripajajuci a
odpajajuci iné motory do siete a zo siete pomocou stykacov riadenych relé vtedy, ked je to
potrebné, v zaujme udrzania spravnej referencie. Funkcia automatického striedania riadi
poradie/prioritu, v ktorej sa budd motory spustat, s cielom zarucit ich rovhomerné
opotrebovanie. Riadiaci motor mdze byt su€astou logiky automatického striedania a blokacie
alebo mbze byt zvoleny, aby pracoval vzdy ako motor 1. Motory je mozné vyradit z pouZivania
okamzite, napr. na ucely servisu, pomocou funkcie zablokovania motora. Vid' 212.

Tab. 99. Parametre multi-Cerpadla

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

Popis

P3.15.1

Pocet motorov

1001

Celkovy pocet motorov
(Cerpadiel/ventilatorov)
pouzivanych v systéme
multi-Cerpadla.

P3.15.2

Funkcia blokovania

1032

Povolit/zablokovat
pouzivanie blokacii. Blokacie
sa pouzivaju na to, aby
oznamili systému, ¢i je motor
pripojeny alebo nie.

0 = zablokované

1 = povolené

P3.15.3

Vratane komunikacnej
zbernice

1028

Vratane striedavého pohonu
v systéme automatického
striedania a blokovania.

0 = zablokované

1 = povolené

P3.15.4

Automatické striedanie

1027

Zablokovat/povolit rotaciu
poradia Startovania a priority
motorov.

0 = zablokované

1 = povolené

P3.15.5

Interval automatického
striedania

0,0

3000,0

48,0

1029

Po vypr$ani ¢asu uréeného
pomocou tohto parametra sa
vykona funkcia
automatického striedania, ak
bude pouzita kapacita pod
urovnou stanovenou
pomocou parametrov
P3.15.6 aP3.15.7.

P3.15.6

Automatické
striedanie: limit
frekvencie

0,00

P3.3.1.2

Hz

25,00

1031

P3.15.7

Automatickeé
striedanie: limit motora

1030

Tieto parametre stanovuju
uroven, ktord nesmie
prekrocit pouzita kapacita,
aby sa vykonalo automatické
striedanie.

P3.15.8

Sirka pasma

100

%

10

1097

Percento referencie. napr.:
referencia = 5 barov, Sirka
pasma = 10 %: Kym zostane
hodnota spéatnej vazby v
rozmedzi od 4,5 do 5,5
barov, nevykona sa
odpojenie ani odstranenie
motora.
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Tab. 99. Parametre multi-Cerpadla

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
Pri odozve mimo Sirky
P315.9 Onesko,renle Sirky 0 3600 s 10 1098 | Pasma sa cgrpadlva pridaju
pasma alebo odstrania az po
uplynuti tohto ¢asu.

. . . DigIN FALSE = neaktivne
P3.15.10 Blokacia motora 1 Meni sa | Meni sa Slot0.1 426 TRUE = aktivhe

. . . DigIN FALSE = neaktivne
P3.15.11 Blokacia motora 2 Meni sa | Meni sa Slot0.1 427 TRUE = aktivhe

. . . DigIN FALSE = neaktivne
P3.15.12 Blokacia motora 3 Meni sa | Meni sa SIot0.1 428 TRUE = aktivne

. . . DigIN FALSE = neaktivne
P3.15.13 Blokacia motora 4 Meni sa | Meni sa SIot0.1 429 TRUE = aktivhe

- . . DigIN FALSE = neaktivne
P3.15.14 Blokacia motora 5 Meni sa | Meni sa Slot0 1 430 TRUE = aktivne

. . . DigIN FALSE = neaktivne
P3.15.15 Blokacia motora 6 Meni sa | Meni sa SIot0.1 486 TRUE = aktivhe
M3.15.16 Kontro'atraakimemeho Pozrite si kapitolu 3.3.28.1 nizSie.

3.3.28.1 Kontrola nadmerného tlaku

Funkcia Kontrola nadmerného tlaku sa pouziva na kontrolu tlaku v multi¢erpadlovom systéme.
Ked sa napriklad hlavny ventil Eerpadlového systému prudko zavrie, tlak v potrubiach sa rychlo
zvySi. Tlak m6ze dokonca vzrast tak rychlo, Ze regulator PID nedokaze zareagovat. Kontrola
nadmerného tlaku sa pouziva na predchadzanie roztrhnutiu trubiek rychlym zastavenim
prevadzky pomocnych motorov v multi¢erpadlovom systéme.

Tab. 100. Parametre kontroly nhadmerného tlaku

Predvo-
Kad Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.15.16.1 Povolit Ifontrolu 0 1 0 1698 0 i zablokoYane
nadmerného tlaku 1 = povolené

Uroven vystrahy
kontroly

Tu nastavte hladinu vystrahy

P3.15.16.2 nadmerného tlaku.

0,00 100,00 % 0,00 1699

3.3.29 SKUPINA 3.16: POCIiTADLA UDRZBY

Pocitadlo udrzby predstavuje nastroj, ktory operatorovi naznacuje, Ze je potrebné vykonat
servisny zasah. Napriklad je potrebné vymenit remeri alebo olej v prevodovke.

Pre pocitadla udrzby su k dispozicii dva rezimy, hodiny alebo otacky*1000. Hodnota na
pocitadlach narasta v oboch pripadoch iba v prevadzkovom rezime. POZNAMKA: Otacky sa
opieraju o rychlost motora, ktora predstavuje len odhad (integracia kazdu sekundu).

Ked pocitadlo presiahne limit, aktivuje sa vystraha alebo porucha. Samostatné signaly
vystrahy alebo poruchy udrzby je mozné pripojit k digitalnemu/relé vystupu.

Po vykone udrzby je mozné pocitadlo vynulovat bud cez digitalny vstup alebo parameter
B3.16.4.
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Tab. 101. Parametre pocitadla udrzby

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

0 = nepouzité
P3.16.1 Rezim pocitadla 1 0 2 0 1104 | 1 = hodiny
2 = otacky*1000

Kedy aktivovat' vystrahu

P3.16.2 Limit vystrahy 0 | 2147483647 |h/kRev| 0 | 1105 |udrzby pre pogitadio 1.
pocitadla 1 _ [y
0 = nepouzité
Limit poruch Kedy aktivovat poruchu
P3.16.3 P y 0 2147483647 | h/kRev 0 1106 | udrzby pre poéitadio 1.
pocitadla 1 _ i s
0 = nepouzité
B3.16.4 | Reset pocitadia 1 0 1 0 | 1107 |Aktivovanim sa vynuluje
pocitadlo 1.
P3.16.5 | Reset pocitadla 1 DI | Meni sa Meni sa 0 490 |TRUE = Reset
3.3.30 SKUPINA 3.17: POZIARNY REZIM

Ked je aktivovany PozZiarny rezim, pohon resetuje vSetky nastavajuce poruchy a pokracuje

v prevadzke pri stanovenej rychlosti tak dlho, ako je to mozné. Pohon ignoruje vetky prikazy
z panelu, komunikaénych zbernic a PC nastroja okrem signalov Aktivacia poziarneho rezimu,
Reverzécia v pozZiarnom reZime, Povolenie chodu, Blokacia chodu 1 a Blokacia chodu 2 z 1/0.

Funkcia poZiarneho reZzimu ma dva prevadzkoveé rezimy: rezim Test a reZzim Povolené.
Prevadzkovy rezim je mozné zvolit zadanim réznych hesiel pre parameter P3.17.1.

V testovacom reZime sa nastavajuce poruchy automaticky neresetuju a pohon sa pri vyskyte
poruch zastavi.

Ked sa aktivuje funkcia Poziarneho rezimu, na paneli sa zobrazi vystraha.

POZNAMKA: PRI AKTIVACII TEJTO FUNKCIE BUDE ZARUKA NEPLATNA. Testovaci rezim sa da
pouzit na otestovanie funkcie poziarneho rezimu bez straty platnosti zaruky. BlizSie informacie
a podrobnejsi popis tejto funkcie najdete v ¢asti 218.
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Tab. 102. Parametre poZiarneho reZzimu

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvolena
hodnota

ID

Popis

P3.17.1

Heslo poziarneho
rezimu

9999

0

1599

1002 = povolené
1234 = testovaci rezim

P3.17.2

Zdroj frekvencie
poziarneho rezimu

18

1617

Vyber zdroja referencie pri
aktivovanom poziarnom
rezime. Umozriuje vybrat
napr. Al1 alebo regulator PID
ako zdroj referencie aj pri
prevadzke v poziarnom
rezime.

0 = frekvencia poziarneho
rezimu

1 = prednastavena rychlost
2 = panel

3 = komunika¢na zbernica
4=AN1

5=AI2

6 =Al1+AI2

7 =PID1

8 = motor potenciometra
9 = Blok 1 vyradeny

10 = Blok 2 vyradeny

11 = Blok 3 vyradeny

12 = Blok 4 vyradeny

13 = Blok 5 vyradeny

14 = Blok 6 vyradeny

15 = Blok 7 vyradeny

16 = Blok 8 vyradeny

17 = Blok 9 vyradeny

18 = Blok 10 vyradeny

P3.17.3

Frekvencia
poziarneho rezimu

8,00

P3.3.1.2

Hz

50,00

1598

Frekvencia pouzivana pri
aktivovanom poziarnom
rezime.

P3.17.4

Aktivacia poziarneho
rezimu OTVORENA

DigIN Slot0.2

1596

FALSE = poziarny rezim je
aktivny
TRUE = Ziadna akcia

P3.17.5

Aktivacia poziarneho
rezimu ZATVORENA

DigIN Slot0.1

1619

FALSE = Ziadna akcia
TRUE = poziarny rezim je
aktivny

P3.17.6

Reverzacia v
poziarnom rezime

DigIN Slot0.1

1618

Prikaz na reverzaciu smeru
otacania pri chode v
poziarnom rezime. Tato
funkcia nema ziaden vplyv na
normalnu prevadzku.

DigIN Slot0.1 = dopredu
DigIN Slot0.2 = dozadu

V3.17.7

Stav poziarneho
rezimu

1597

Monitorovacia hodnota
(pozrite si tiez Tab. 20)
0=zablokované

1=povolené

2=aktivované (povolené + DI
otvorené)

3=testovaci rezim

Hodnota Skalovania: 1

V3.17.8

Pocitadlo poziarneho
rezimu

1679

Zobrazuje, kolkokrat bol
poziarny rezim aktivovany v
rezime Povolené. Toto
pocitadlo sa neda vynulovat.
Hodnota Skalovania: 1
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3.3.31 SKUPINA 3.18: PARAMETRE PREDOHREVU MOTORA

Funkcia predohrevu motora ma za ucel udrzat pohon a motor zahriate v stave zastavenia
privadzanim jednosmerného prudu do motora, napr. za u¢elom predchadzania kondenzacii.
Predohrev motora sa méze aktivovat bud vzdy v stave zastavenia, prostrednictvom
digitalneho vstupu alebo ked teplota chladi¢a pohonu alebo teplota motora klesne pod
zadefinovanu teplotu.

Tab. 103. Parametre predohrevu motora

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota

0 = nepouzité

1 = vzdy v zastavenom
stave

2 = regulované pomocou DI
3 = teplotny limit

0 4 0 1225 | 4 = teplotny limit (namerana
teplota motora)
UPOZORNENIE! Funkcia 4
vyzaduje, aby sa
nainstalovala volitelna
doska na meranie teploty.

Funkcia predohrevu

P3.18.1
motora

Predohrev motora sa
zapina, ked teplota chladi¢a
alebo namerana teplota
Limit teploty o motora klesne pod tuto
predohrevu -20 100 C 0 1226 hladinu, za predpokladu, ze
parameter P3.18.1 je
nastaveny na moznost' 3
alebo 4.

P3.18.2

Jednosmerny prud pre
predhrievanie motora a
0 1,85 A Meni sa | 1227 | pohonu v zastavenom
stave. Aktivuje sa podla
P3.18.1.

Pruad predohrevu

P3.18.3
motora

FALSE = Ziadna akcia
TRUE = predohrev
aktivovany v stave
zastavenia

Pouziva sa pri nastaveni
parametra P3.18.1 na
1044 | hodnotu 2.

POZNAMKA: K funkcii
Predohrev ZAPNUTY sa
daju pripojit aj Casové
kanaly, pokial sa pouziva
ovladanie DIN (moznost 2
pre parameter P3.18.1).

DigIN

P3.18.4 | Predohrev motora ZAP | Meni sa | Meni sa
Slot0.1
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Tab. 103. Parametre predohrevu motora

P3.18.5

Teplota motora
predohrevu

Vyber signalu teplotného
merania motora.

0 = nepouzité

1 = vstup teploty 1

2 = vstup teploty 2

3 = vstup teploty 3

4 = vstup teploty 4

5 = vstup teploty 5

6 = vstup teploty 6
UPOZORNENIE! Tento
parameter nie je k dispozicii,
ak nie je namontovana
volitelnd doska na meranie
teploty.

0 6 0 1045
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3.3.32

SKUPINA 3.20: MECHANICKA BRZDA

Ovladanie mechanickej brzdy sa pouziva na ovladanie externej mechanickej brzdy
prostrednictvom signalu digitalneho vystupu. Prikaz otvorit/zatvorit brzdu je mozné zvolit ako
funkciu digitalneho vystupu. Stav mechanickej brzdy sa tiez da kontrolovat, ak je signal odozvy
brzdy pripojeny k jednému z digitalnych vstupov pohonu a kontrola je povolena.

Tab. 104. Parametre mechanickej brzdy

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predvo-
lena
hodnota

Popis

P3.20.1

Riadenie brzdy

1541

0 = zablokované

1 = povolené

2 = povolené s kontrolou
stavu brzdy

P3.20.2

Oneskorenie
mechanickej brzdy

0,00

60,00

0,00

353

Na otvorenie brzdy
nevyhnutné mechanické
oneskorenie

P3.20.3

Frekvenény limit
otvorenia brzdy

P3.20.4

P3.3.1.2

Hz

2,00

1535

Frekvenény limit na
otvorenie mechanickej brzdy

P3.20.4

Frekvenény limit
zatvorenia brzdy

P3.3.1.1

P3.3.1.2

Hz

2,00

1539

Frekvenény limit na
zatvorenie mechanickej
brzdy

P3.20.5

Limit pradu brzdy

0,0

Meni sa

0,0

1085

Mechanicka brzda sa zavrie
okamzite, ak prud motora
klesne pod tuto hodnotu.

P3.20.6

Oneskorenie poruchy
brzdy

0,00

60,00

2,00

352

Ak v tomto ¢asovom limite
sa neprijme spravny signal
odozvy brzdy, vygeneruje sa
porucha brzdy.
UPOZORNENIE! Toto
oneskorenie sa pouziva len
v pripade, ak je hodnota par.
P3.20.1 nastavena na 2.

P3.20.7

Reakcia na poruchu
brzdy

1316

0 = Ziadna akcia

1 =alarm

2 = porucha (zastavenie
podla rezimu
zastavenia)

3 = porucha (zastavenie

brzdenim motora)

P3.20.8

Odozva brzdy

DigIN
Slot0.1

1210

Tento vstupny signal pripojte
k pomocnému kontaktu
mechanickej brzdy. Ak sa
kontakt neuzavrie v danom
¢asovom limite, pohon
vygeneruje poruchu brzdy.
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3.3.33 SKUPINA 3.21: RIADENIE CERPADLA

3.3.33.1 Automatické Cistenie

Funkcia automatického Cistenia sa pouziva na odstrafiovanie necistot a inych materialov, ktoré
sa mohli usadit’ na rotacnom kolese Cerpadla. Automatické Cistenie sa pouziva napriklad v
pripade systémov odpadovych véd na udrzanie vykonu Cerpadla. Funkcia automatického
Cistenia sa da pouzit aj na vyprostenie zablokovaného potrubia alebo ventilu.

Tab. 105. Parametre automatického cistenia

Predvo-
Kod Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
- . O=zablokované
BEE" |P321.1.1| Funkeia Gistenia 0 1 0 1714 |42 oon
Signal digitalneho vstupu sa
pouziva na spustenie
sekvencie automatického
Cistenia.
DigIN Sekvencia automatického
.k P3.21.1.2| Aktivacia Cistenia SIot0.1 1715 | Cistenia sa prerusi, ak sa
’ aktivacny signal strati pred
dokon&enim sekvencie.
UPOZORNENIE: Pohon sa
spusti, ak je vstup
aktivovany!
BEE" [P321.13|  Cykiy distenia 1 100 5 1716 | Focet cyklov Cistenia

dopredu/dozadu.

Frekvencia smeru dopredu v

BiEE [r321.14 Frek"jg;';;'fte“'a 0,00 | 50,00 | Hz | 4500 |1717 |cykle automatického
Cistenia.

Doba ¢innosti pre frekvenciu
.t P3.21.1.5| Cas ¢istenia dopredu 0,00 320,00 s 2,00 1718 | smeru dopredu v cykle
automatického Cistenia.

Frekvencia smeru dozadu v

BEE [P321.16 Fre""i’;‘;‘: d‘fJ'Ste”'a 0,00 | 50,00 | Hz | 45,00 | 1719 |cykle automatického
Cistenia.

Doba ¢innosti pre frekvenciu
.t P3.21.1.7| Cas gistenia dozadu 0,00 320,00 S 0,00 1720 | smeru dozadu v cykle
automatického Cistenia

Doba rozbehu motora, ked

BEE" |P321.1.8| Casrozbehu cistenia | 0,1 3000 | s 01 | 1721 |je aktivne automatické
Cistenie
BEE" |P321.19| Casdobehudistenia | 01 | 3000 | s 01 | 1722 |DPobadobehumotora, ked je

aktivne automatické distenie
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3.3.33.2 Pomocné éerpadlo

Pomocné Cerpadlo je menSie Cerpadlo, ktoreé sluzi na udrziavanie tlaku v potrubi napr. pocas
noci, ked je hlavné €erpadlo v rezime parkovania.

Tab. 106. Parametre pomocného Cerpadla

Predvo-
Koéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
0 = nepouzité
1 = parkovanie PID:
Pomocné ¢erpadlo pracuje
nepretrzite, ked je aktivne
Funkcia pomocného parkovanie PID
P3.21.2.1 . 0 2 0 1674 | 2 = parkovanie PID
Cerpadla ., -~ x
(aroveni): Pomocné ¢erpadio
pracuje pri
preddefinovanych
urovniach, ked je aktivne
parkovanie PID
Pomocné Cerpadlo sa
spusti, ked' je parkovanie
PID aktivne a signal odozvy
PID klesne pod uroven
Uroven spustenia definovand tymto
P3.21.2.2 0,00 100,00 % 0,00 1675 | parametrom.

pomocného Cerpadla POZNAMKA! Tento

parameter sa pouziva len v
pripade, ak parameter
P3.21.2.1 = 2 (parkovanie
PID (uroven))

Pomocné Cerpadlo sa
zastavi, ked je parkovanie
PID aktivne a signal odozvy
PID presiahne uroven
definovanu tymto
Urover zastavenia parametrom alebo regulator
P3.21.2.3 s 0,00 100,00 % 0,00 1676 | PID sa prebudi z rezimu

pomocného Eerpadla .

parkovania.

UPOZORNENIE! Tento
parameter sa pouziva len v
pripade, ak parameter
P3.21.2.1 = 2 parkovanie
PID (uroven)
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3.3.33.3 Plniace ¢erpadlo

Plniace Cerpadlo je menSie ¢erpadlo, ktoré sa pouziva na plnenie vstupu vacésieho hlavného
Cerpadla, aby hlavné &erpadlo nenasavalo vzduch.

Funkcia plniaceho Cerpadla sluzi na regulovanie mensieho plniaceho Cerpadla digitalnym
vystupnym signalom. Zadefinovat je mozné Cas oneskorenia, aby plniace ¢erpadlo Startovalo
skér ako hlavné Cerpadlo. Plniace ¢erpadlo bude v prevadzke nepretrzite, kym je v prevadzke
hlavné Cerpadlo.

Tab. 107. Parametre plniaceho ¢erpadla

Predvo-
Kéd Parameter Min. Max. Jedn. lena ID Popis
hodnota
P3.21.3.1 Funkvcia plniaceho 0 1 0 1677 O=zablok0\{ane
Cerpadla 1=povolené
. Definuje ¢as oneskorenia,
p3.21.32|  ©asplniaceho 0,0 3200 | s 30 | 1678 3Dy piniace cerpadio
Cerpadla Startovalo skér ako hlavné
Cerpadlo.
3.4 bALéIE INFORMACIE O PARAMETROCH

Vdaka svojmu fahkému ovladaniu a jednoduchému pouzivaniu vyzaduje vac¢Sina parametrov
Aplikacia Vacon 100 len zakladny popis, ktory je k dispozicii v tabulke parametrov v kapitole
3.3.13.

V tejto kapitole najdete dalSie informacie o niektorych najpokrocilejSich parametroch aplikacie
Aplikacia Vacon 100. Ak nenajdete informacie, ktoré hladate, obratte sa na svojho distributora.

P1.2 APLIKACIA (ID 212)

Pri uvadzani pohonu do prevadzky alebo Startovani pouzivatel méze zvolit jednu z
predvolenych konfiguracii aplikacie (taku, ktora najviac zodpoveda jeho potrebam).
Predvolené konfiguracie aplikacie su preddefinované subory parametrov, ktoré sa nahraju do
pohonu pri zmene hodnoty parametra P1.2 Aplikacia.

Vyber aplikacie minimalizuje potrebu manualnych dprav parametrov a zabezpecuje
jednoduché uvadzanie pohonu Vacon 100 do prevadzky.

Ak sa tento parameter zmeni pomocou (grafického) panelu, zvolena konfiguracia sa nahra do
pohonu a spusti sa aplikaény sprievodca, ktory pouzivatelovi asistuje tym, Ze od neho Ziada
zakladné parametre, ktoré su spaté so zvolenou aplikaciou.

Zvolit je mozné nasledujuce prednastavené konfiguracie aplikacii:
0 = Standardné
1 = Miestne/Vzdialené
2 = Rychlosti Multi-step
3 = Regulator PID
4 = Viacucelové

5 = Potenciometer motora
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Upozornenie! Obsah menu M1 Rychle nastavenie sa meni v zavislosti od zvolenej aplikacie.

P3.1.1.2 MENOVITA FREKVENCIA MOTORA

UPOZORNENIE! Ked sa tento parameter zmeni, parametre P3.1.4.2 a P3.1.4.3 sa automaticky
inicializuju v zavislosti od zvoleného typu motora. Vid Tab. 110.

P3.1.2.1 REZIM RIADENIA
Tab. 108.
Cislo . . .
. \EVZYAY, r Popi
vyberu ‘ azov vyberu ‘ opis

0 Riadenie U/f Frekvenéna referencia pohonu je nastavena na vystupnu
(otvoreny okruh) frekvenciu bez kompenzacie preSmykovania. Skuto€na rychlost

motora sa nakoniec definuje podla zataZzenia motora.

1 Ovladanie rychlosti Frekvencna referencia pohonu je nastavena na rychlostnu
(ovladanie bez referenciu motora. Rychlost motora zostava rovnaka bez ohladu
snimaca) na zatazenie motora. PreSmykovanie sa kompenzuije.

2 Riadenie momentu | Rychlostna referencia sa pouziva ako maximalny rychlostny limit a
(otvoreny okruh) motor generuje moment v ramci rychlostného limitu za uéelom

dosiahnutia referencie momentu.

P3.1.2.2 TYP MOTORA

Tento parameter definuje pouzivany typ motora.

Tab. 109.
Nazov vyberu Popis
0 Indukény motor (IM) Vyberte, ak sa pouziva indukény motor.
1 Motor s permanentnym magnetom | Vyberte, ak chcete pouZzivat motor s permanentnym
(PM) magnetom.

Ked sa tento parameter zmeni, parametre P3.1.4.2 a P3.1.4.3 sa automaticky inicializuju v
zavislosti od zvoleného typu motora.

Inicializacné hodnoty najdete v €asti Tab. 110:

Tab. 110.
Parameter Indukény motor (IM) Motor s permanentnym
y magnetom (PM)
P3.1.4.2 Menovita frekvencia motora Interne kalkulované
(Frekvencia zaciatku
odbudzovania)
P3.1.4.3 100,0% Interne kalkulované
(Napatie pri zaciatku
odbudzovania)
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P3.1.2.4 IDENTIFIKACIA

Automaticka identifikacia motora vypocitava alebo meria parametre motora, ktoré su
nevyhnutné na optimalne regulovanie motora a rychlosti.

Identifikacny beh je sucast ladenia motora a parametrov Specifickych pre pohon. Ide o nastroj
na uvadzanie pohonu do prevadzky a jeho servis s cielom najst €o najlepSie hodnoty
parametrov pre vacsinu pohonov.

POZNAMKA: Parametre uvedené na $titku motora sa musia nastavit pred zahajenim
identifikacného chodu.

Tab. 111.
Cislo . . .
vyberu ‘ Nazov vyberu ‘ Popis
0 Ziadna akcia NevyZiadana Ziadna identifikacia.
1 Identifikacia v pokoji | Pohon sa prevadzkuje bez rychlosti, aby sa identifikovali

parametre motora. Motora sa zasobuje pradom a napatim, ale s
nulovou frekvenciou. Identifikoval sa pomer U/A.

2 Identifikacia s Pohon sa prevadzkuje s rychlostou, aby sa identifikovali
otacajucim sa parametre motora. Identifikoval sa pomer U/f a magnetizacny
motorom prud.

UPOZORNENIE: Tento identifikany chod sa musi v zaujme
ziskania presnych vysledkov vykonavat bez zataze na hriadeli
motora.

Automaticka identifikacia sa aktivuje nastavenim tohto parametra na poZzadovanu hodnotu a
zadanim prikazu k spusteniu v poZzadovanom smere. Prikaz k spusteniu pohonu sa musi zadat
do 20 s. Ak sa v tomto Casovom intervale nevyda Ziaden prikaz k spusteniu, identifikaCny chod
sa zruSi, parameter sa vynuluje na predvolené nastavenie a aktivuje sa vystraha identifikacie.

Identifikacny chod sa da zastavit kedykolvek beznym prikazom k zastaveniu, pricom tento
parameter sa resetuje na predvolené nastavenie. Vystraha identifikacie sa aktivuje v pripade,
ak identifikacny chod zlyha.

POZNAMKA: Novy prikaz k Startu (Stupajuci okraj) je nevyhnutny na spustenie pohonu po
identifikacii.

P3.1.2.6 SPINAC MOTORA

Tato funkcia sa zvy&ajne pouZziva, ak sa medzi pohonom a motorom nachadza spinacg. Takéto
spinace sa zvyCajne nachadzaju v reziden¢nych a priemyselnych oblastiach a umoZzauju uplne
odpojit’ elektricky obvod od motora na ucely servisu alebo udrzby.

Ked je tento parameter povoleny a spina¢ motora je otvoreny za u€elom odpojenia beZiaceho
motora, pohon rozpozna stratu motora bez kolisania. Nie je potrebné vykonat Ziadne zmeny
prevadzkoveého prikazu ani referenéného signalu k pohonu zo stanice riadenia procesu. Ked
sa motor znova pripoji po dokonc¢eni udrzby uzatvorenim spinaca, pohon rozpozna pripojenie
motora a spusti motor pri referenénej rychlosti podla procesnych prikazov.

Ak sa motor po znovupripojeni otaca, pohon rozpozna rychlost beZiaceho motora
prostrednictvom funkcie Letmy $tart a nasledne ho navedie na pozadovanu rychlost podfa
procesnych prikazov.
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Obr. 32. Spina¢ motora

P3.1.2.7 POKLES ZATAZE

Funkcia poklesu umozfiuje realizovat' pokles rychlosti vo vztahu k zataZzeniu. Tento parameter
nastavi intenzitu zodpovedajucu nominalnemu momentu motora.

Tato funkcia sa pouziva napr. ked je potrebné vyvazené zatazenie v pripade mechanicky
pripojenych motorov (staticky pokles), pripadne je nevyhnutny dynamicky pokles otacok z
dévodu meniacej sa zataze. Pri statickom poklese sa doba poklesu nastavi na nulu, ¢o
znamena, ze pokles nebude v Case klesat. Pri dynamickom poklese sa nastavi ¢as poklesu,
pricom zatazenie na okamih poklesne ziskanim energie zo zotrvacnosti systému, ¢im sa zniZia
vrcholy aktualneho momentu pri vysokych okamzitych zmenach zatazenia.

Ak je napr. funkcia poklesu zataze nastavena na 10 % pre motor s nominalnou frekvenciou 50
Hz a motor je zatazeny menovitym zatazenim (100 % moment), vystupna frekvencia méze
klesnut o 5 Hz v porovnani s frekvenénou referenciou.
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Obr. 33. Dynamicky pokles zataze

P3.1.2.10 KONTROLA PREPATIA
P3.1.2.11 KONTROLA PODPATIA

Tieto parametre umoZzhuju vypnutie regulatorov podpatia/prepatia z prevadzky. MozZe to byt
uzito¢né napriklad v pripade, ak napatie zo siete kolise vo va¢Som rozmedzi ako od —15 % do
+ 10 % a aplikacia nebude tolerovat prevadzku regulatora prepatia/podpatia. Pri povoleni
regulatory modifikuju vystupnu frekvenciu, pri€om beru do uvahy vykyvy napajacieho zdroja.

P3.1.2.13 KOREKCIA NAPATIA STATORA.

UPOZORNENIE! Tento parameter sa automaticky nastavi pocas identifikacného chodu. Pokial je
to mozné, odporu¢ame vam absolvovat identifikacny chod. Pozrite si parameter P3.1.2.4.

Parameter Korekcia napétia statora sa pouziva len v pripade, ked bola moznost Motor s
permanentnym magnetom (motor PM) zvolena pre parameter P3.1.2.2. Tento parameter nema
Ziaden vplyv, ak bola zvolena moznost Indukény motor. Ked sa pouziva indukény motor,
hodnota bola interne vynutena na 100 % a nemozno ju zmenit.

Ked sa hodnota parametra P3.1.2.2 (typ motora) zmeni na Motor PMS, parametre P3.1.4.2
(Frekvencia zaciatku odbudzovania) a P3.1.4.3 (Napatie pri zaciatku odbudzovania) sa
automaticky rozSiria po limity celého vystupného napéatia pohonu pri zachovani
zadefinovaného pomeru U/f. Toto interné roz3irenie sa realizuje v zaujme predchadzania
chodu motora PMS v oblasti zaCiatku odbudzovania, pretoZze menovité napatie motora PMS je
zvy€ajne omnoho vySSie ako cely rozsah vystupného napatia pohonu.

Menovité napatie motora PMS zvy&ajne predstavuje napéatia spatného EMF motora pri
menovitej frekvencii, avSak v zavislosti od vyrobcu motora méze predstavovat napr. napatie
statora pri menovitej zatazi.

Tento parameter sprostredkuva jednoduché nastavenie krivky U/f pohonu v blizkosti krivky
spatného EMF motora bez nevyhnutnosti menit niekolko parametrov krivky U/f.

Parameter Korekcia napéatia statora definuje vystupné napatie pohonu v percentach
menovitého napatia motora pri nominalnej frekvencii motora.

Krivka U/f pohonu je zvy&ajne nastavena mierne nad krivkou spatného EMF motora. Prud
motora sa zvySuje tym viac, &im viac sa krivka U/f pohonu odliSuje od krivky spatného EMF
motora.
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Obr. 34. Princip korekcie napétia statora

P3.1.3.1 LIMIT PRUDU MOTORA

Tento parameter urCuje maximalny prid motora zo striedavého pohonu. Rozsah hodnét
parametra sa liSi v zavislosti od velkosti.

Pri aktivnom limite prudu sa vystupna frekvencia pohonu znizi.

POZNAMKA: Toto nie je limit nadpradu.
P3.1.4.1 POMER U/F

Tab. 112.

Cislo ‘ Nazov vyberu ‘ Popis

vyberu

0 Linearny Napatie motora sa meni linearne ako funkcia vystupnej frekvencie
od napatia nulovej frekvencie (P3.1.4.6) po napatie zacliatku
odbudzovania (P3.1.4.3) pri frekvencii zaCiatku odbudzovania
(P3.1.4.2). Toto vychodiskové nastavenie by sa malo pouzit' v
pripade, Ze nie je potrebné ziadne iné osobitné nastavenie.

1 Kvadratické Napéatie motora sa meni z napéatia nulového bodu () po
kvadratickej krivke od nuly po zac&iatok odbudzovania (P3.1.4.2).
Motor beZi podmagnetizovany pod bodom zaciatku odbudzovania
a vyraba menSi kratiaci moment. Kvadraticka zavislost U/f sa
mébze pouZit v aplikaciach, kde je poziadavka na krutiaci moment
umerna druhej mocnine rychlosti, napr. v radialnych ventildtoroch
a Cerpadlach.
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Tab. 112.

Cislo

vyberu Popis

‘ Nazov vyberu ‘

2 Programovatelné Krivka U/f sa da programovat s tromi réznymi bodmi (vid' 36):
Napatie pri nulovej frekvencii (P1), Stredné napatie/frekvencia
(P2) a Zaciatok odbudzovania (P3). Programovatelna krivka U/f sa
da pouzit, ak je pri nizkych frekvenciach nevyhnutny vacsi
moment. Optimalne nastavenia sa daju dosiahnut’ automaticky
pomocou identifikaéného chodu motora (P3.1.2.4).

AU
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Predvolena hodnota:
Menovité napatie motora

| ZacCiatok
: odbudzovania

Linearny
Predvolena
hodnota:
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I
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I
! |-
I =

9094.emf

Obr. 35.Linearna a kvadraticka zmena napétia motora
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ID605
ID6069

Predvolena hodnota:

Menovité napatie motora

Zaciatok odbudzovania

Predvolena hodnota:
| Menovita frekvencia
P1 | ' motora f[Hz]
T L
D604 ID602
9119.emf

Obr. 36.Programovatelna krivka U/f

POZOR!

Tento parameter je vynuteny na hodnotu ,1“ Linearne, ked' sa parameter Typ
motora nastavi na hodnotu ,1“ Motor s permanentnym magnetom (PM).

POZOR!

Ked sa tento parameter zmeni, parametre P3.1.4.2, P3.1.4.3, P3.1.4.4,P3.1.4.5
a P3.1.4.6 sa automaticky nastavia na predvolené hodnoty, ak sa parameter
P3.1.2.2 nastavi na hodnotu ,0“ Indukény motor (IM).
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P3.1.4.3 NAPATIE NA ZACIATKU ODBUDZOVANIA

Nad frekvenciou na zaciatku odbudzovania napatie vystupu zostava na nastavenej maximalnej
hodnote. Pod frekvenciou na zaciatku odbudzovania napatie vystupu zavisi od nastavenia
parametrov krivky U/f. Pozrite si parametre P3.1.4.1, P3.1.4.4 a P3.1.4.5.

Ked su nastavené parametre P3.1.1.1 a P3.1.1.2 (Menovité napétie motora a Menovita
frekvencia motora), parametre P3.1.4.2 a P3.1.4.3 automaticky dostanu prislusné hodnoty. Ak
potrebujete pre zagiatok odbudzovania a maximalne vystupné napatie iné hodnoty, zmerite
tieto parametre po nastaveni parametrov P3.1.1.1 a P3.1.1.2.

P3.1.4.7 LETMY START

Letmy Start sa da konfigurovat nastavenim bitov parametra moznosti letmého Startu.
Nastavitelné bity zahffaju vyradenie pulzov DC a skenovania AC, uréovanie smeru
vyhladavania a moznost pouzivania frekvencénej referencie ako vychodiskového bodu na
vyhladavanie rotacnej frekvencie hriadela.

Smer vyhladavania sa urCuje podla B0. Ked je tento bit nastaveny na hodnotu 0, frekvencia
hriadefla sa vyhladava v kladnom aj zapornom smere. Nastavenim tohto bitu na hodnotu 1 sa
vyhladavanie obmedzi vylu€ne na smer frekven&nej referencie, aby sa predchadzalo pohybom
hriadela v opaénom smere.

Hlavnym cielom skenovania AC je predmagnetizacia motora. Skenovanie AC sa realizuje
frekvenénym prechodom od maximalnej po nulovu frekvenciu. Skenovanie sa zastavi, ak déjde
k adaptacii k frekvencii hriadela. Skenovanie AC sa da vyradit’ nastaveni bitu B1 na hodnotu
1. Ked sa ako typ motora zvoli motor s permanentnym magnetom, skenovanie AC sa odstrani
automaticky.

Bit B5 sluzi na vyradenie pulzov DC. Hlavnym ucelom pulzov DC je tiez predmagnetizacia a
rozpoznanie rotujuceho motora. Ak boli povolené pulzy DC aj skenovanie AC, aplikovana
metodda sa zvoli interne podla frekvencie preSmykovania. Pulzy DC sa interne vyradia tiez za
predpokladu, Ze frekvencia preSmykovania je niZSia ako 2 Hz alebo sa ako typ motora zvoli
motor s permanentnym magnetom.

P3.1.4.9 AUTOMATICKE ZOSILNENIE MOMENTU

Automatické zosilnenie momentu sa da pouzit' v situaciach, ked je Startovaci moment vysoky
z doévodu Startovacieho trenia, napr. v pripade dopravnikov.

Napatie motora sa meni proporcionalne k poZadovanému momentu, ¢im motor vytvara vacsi
moment pri Starte a prevadzke na nizkych frekvenciach.

Dokonca aj pri linearnej krivke U/f ma posilnenie momentu svoj vplyv, av8ak najlepSie vysledky
sa budu dosahovat po identifikatnom chode, ked je aktivovana programovatelna krivka U/f.

P3.1.4.12.1 START IF

Ak sa tato funkcia aktivuje, pohon sa nastavi na rezim riadenia pridu a konstantny prud
definovany parametrom P3.1.4.11.3 sa privadza do motora, kym vystupna frekvencia pohonu
presahuje hranicu definovanu parametrom P3.1.4.11.2. Ked vystupna frekvencia stupne nad
uroven Startovacej frekvencie I/f, prevadzkovy rezim pohonu sa plynule zmeni spat’ na bezny
reZzim riadenia U/f.
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P3.1.4.12.2 STARTOVACIA FREKVECIA I/F

Funkcia Startu I/f sa pouziva v pripade, ked je vystupna frekvencia pohonu pod tymto
frekvenénym limitom. Ked vystupna frekvencia presiahne tento limit, prevadzkovy rezim
pohonu sa zmeni spat na bezny rezim riadenia U/f.

P3.1.4.12.3 STARTOVACI PRUD
Tento parameter definuje prad, ktory sa bude privadzat do motora, ked je aktivovana funkcia

Startovania I/f.

P3.2.5 FUNKCIA ZASTAVENIA

Tab. 113.

Cislo

, Nazov vyberu
vyberu

Popis

0 Volny dobeh Motor mdze zastavit' svojou vlastnou zotrvaénostou. Riadenie
pohonom sa preru$i a prud pohonu klesne na nulu hned po zadani
prikazu na zastavenie.

1 Rampa Po prikaze Stop sa rychlost’ motora znizZi podla nastavenych
parametrov dobehu na nulovu rychlost.

P3.2.6 START/STOP LOGIKA I/0 A
Hodnoty 0...4 ponukaju moznosti riadit’ spustenie a zastavenie striedavého pohonu digitalnym
signalom pripojenym k digitalnym vstupom. CS = riadiaci signal.

Vybery obsahujuce text ,hrana“ sa pouziju na vylu€enie moznosti neumyselného Startu
napriklad pri zapojeni do siete, znovuzapojeni po vypadku energie, po resetovani poruchy, po
zastaveni pohonu pomocou prikazu Chod povoleny (Chod povoleny = False) alebo po zmene
riadiaceho miesta na riadenie I/O. Kontakt Start/Stop musi byt rozpojeny, aby bolo mozné
spustit’ motor.

Rezim zastavenia pouZity vo vSetkych prikladoch je zastavenie volnym dobehom.
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Obr. 37. Start/Stop logika I/0 A, blokovy diagram
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Tab. 114.

Cislo
vyberu

Poznamka

Nazov vyberu ‘

0 CS1: Dopredu Funkcie sa vykonavaju pri spojenych kontaktoch.
CS2: Spat
FWD |Vystupna frekvencia
Nastavena L
frekvencia / PN / / ¢
OHz L >
Nastavena | Co N\ L\ | 1 L L L
REV| L D o
Chod ___ L L | | L | l L
povoleny | Lo | | | | l_l | | | |
Riad. signal 1 | ! | : : : | Lo : 1 : I_‘_:
Riad. signal2___| | | L] l L L L
Tlagidlo Start | Lo Lo | 1 Lo M 1
na paneli = b Lo | | b | | | |
Tlagidlo Stop ‘ L ‘ ‘ ‘ 1 L rl 1 I_I ‘
na pane“ | | | | | | | | | | | | |
9135.emf
Obr. 38. Start/Stop logika I/0 A =0
Vysvetlenie:
Tab. 115.
Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje, priCom vyvola Signal na povolenvle Chf)du e nastaveny na
IR . . . hodnotu FALSE, ¢o spbsobuje pokles
1 zvysenie vystupnej frekvencie. Motor bezi 8 . s .
dopredu frekvencie na 0. Signal na povolenie chodu sa
’ konfiguruje pomocou parametra P3.5.1.15.
CS2 sa aktivuje, €o vSak nema Ziaden vplyv na Signal na povolevnle ct\odu 1 nas’tfave.ny na
: . . N . ; hodnotu TRUE, ¢o spdsobuje zvySenie
2 | vystupnu frekvenciu, pretoze prvy zvoleny smer 9 . , . .
ma naivvasiu priofitu frekvencie na nastavenu frekvenciu, pretoze
JVySSU priontu. CS1 je stale aktivny.
CS1 sa deaktivuje, o spdsobi zaciatok zmeny Tlacidio Stop nz'a parTell bolo stlacene a
s N . , frekvencia dodavana do motora poklesne na 0.
3 |smeru (dopredu na spat), pretoze CS2 je stale 10 L . -
aktivn (Tento signal funguje, len ak je parameter
y- P3.2.3 Tlagidlo zastavenia na paneli = Ano)
4 Deaktivovanim CS2 frekvencia dodavana do 1 Pohon sa spusti stladenim tlagidla Start na
motora poklesne na 0. paneli.
CS2 sa aktivuje znovu, pri¢om spdsobi rozbeh Tlacidlo Stop na paneli sa stla¢i znovu na
5 ; - 12 -
motora (REV) k nastavenej frekvencii. zastavenie pohonu.
6 Deaktivovanim CS2 frekvencia dodavana do 13 Pokus o tart pohonu stlagenim tlagidla Start je
motora poklesne na 0. neuspesny, pretoze CS1 je neaktivny.
7 Po aktivovani CS1 sa motor rozbieha (dopredu)
k nastavenej frekvencii.
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Tab. 116.

Cislo
vyberu

Nazov vyberu Poznamka

1 CS1: Dopredu (hrana) |Pre 3-vodi€ové ovladanie (riadenie pulzov)
CS2: Otoceny stop
CS3: Spat (hrana)

FWD | Vystupna frekvencia

Nastavena

frekvencia| /1 [ N\ g/ ¢
0 Hz .

|

|

|

|

| | |

| | |
Nastavena | | }
frekvencia’----1-"-"---- e R 1
| |

| |

| |

| |

| |

"REV

Chod
povoleny X

| |

Riad. signal 1 | | | | Lo
| |
|

Riad. signal 2

Riad. signal 3 |

Tlacidlo Stop
na paneli

‘l_l
0000 0600 O O O

9120.emf
Obr. 39. Start/Stop logika I/O A = 1
Vysvetlenie:
Tab. 117.
Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje, pricom vyvola Pokus o Start s CS1 je nelspesny, pretoze
1 zvys$enie vystupnej frekvencie. Motor bezi 6 |signal na povolenie chodu ma stale hodnotu
dopredu. FALSE.
Po aktivovani CS1 sa motor rozbieha (dopredu)
CS2 sa deaktivuje, pricom spésobi pokles k nastavenej frekvencii, pretoze signal na
2 . 7 . .
frekvencie na 0. povolenie chodu bol nastaveny na hodnotu
TRUE.
Tlacidlo Stop na paneli bolo stlatené a
CS1 sa aktivuje, priCom vyvola opatovné frekvencia dodavana do motora poklesne na 0.
3 e . - 8 L . -
zvysenie frekvencie. Motor bezi dopredu. (Tento signal funguje, len ak je parameter
P3.2.3 Tlagidlo zastavenia na paneli = Ano)
4 CS3 sa aktivuje, o spOsobi zaliatok zmeny 9 CS3 sa aktivuje, o vyvola spustenie a reverznu
smeru (dopredu na reverzne). prevadzku motora.
Signal na povolenie chodu je nastaveny na
5 hodnotu FALSE, ¢o spdsobuje pokles frekvencie 10 CS2 sa deaktivuje, pricom spdsobi pokles
na 0. Signal na povolenie chodu sa konfiguruje frekvencie na 0.
pomocou parametra 3.5.1.15.
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Tab. 118.

Cislo
vyberu

Nazov vyberu

Poznamka

2 CS1: Dopredu (hrana)
CS2: Spat (hrana)
motor.

Pouzije sa na vylucenie moznosti neimyselného startu. Kontakt
Start/Stop musi byt rozpojeny, aby bolo mozné restartovat

FWD | vystupna frekvencia

Nastavena

frekvencia

0 Hz

Nastavené‘
frekvencia
REV

T
|
|
|
|
,,,,, PR
|
|
|
|
|
|
|

Chod
povoleny T

L

I
|
|
|
[
n
|
1
|
1
|
|
|
|
|
|
|

Riad. signal 1 N e

‘Riad. signal 2

L

L

000 0000 0 0 00

@

9121.emf

Obr. 40. Start/Stop logika I/O A = 2

Vysvetlenie:

Tab. 119.
Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje, pricom vyvola
1 zvys$enie vystupnej frekvencie. Motor bezi 7
dopredu.

Po aktivovani CS1 sa motor rozbieha (dopredu)
k nastavenej frekvencii.

CS2 sa aktivuje, €o vSak nema Ziaden vplyv na
2 | vystupnu frekvenciu, pretoze prvy zvoleny smer 8
ma najvyssiu prioritu.

Signél na povolenie chodu je nastaveny na
hodnotu FALSE, ¢o spbsobuje pokles
frekvencie na 0. Signal na povolenie chodu sa
konfiguruje pomocou parametra P3.5.1.15.

CS1 sa deaktivuje, o spdsobi zaciatok zmeny
3 |smeru (dopredu na spat), pretoze CS2 je stale 9
aktivny.

Signél na povolenie chodu je nastaveny na
hodnotu TRUE, €o na rozdiel od pripadu, ked je
pre tento parameter zvolena hodnota 0, nema
ziaden vplyv, pretoze zvySenie hrany sa
vyzaduje na Start aj v pripade aktivneho CS1.

Deaktivovanim CS2 frekvencia dodavana do
motora poklesne na 0.

Tlacidlo Stop na paneli bolo stlatené a
frekvencia dodavana do motora poklesne na 0.
(Tento signal funguje, len ak je parameter
P3.2.3 Tlagidlo zastavenia na paneli = Ano)

CS2 sa aktivuje znovu, priCom spdsobi rozbeh

motora (spat) k nastavenej frekvencii. 1

CS1 sa znovu otvori a zatvori, o spdsobi Start
motora.

Deaktivovanim CS2 frekvencia dodavana do
motora poklesne na 0.

Deaktivovanim CS1 frekvencia dodavana do
motora poklesne na 0.
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Tab. 120.

Cislo

X Poznamka
vyberu

Nazov vyberu

CS1: Start
CS2: Reverzacia

FWD | vystupna frekvencia

Nastavena

frekvencial / N A [
0 Hz

Nastavena
frekvencia
REV

Chod

povoleny !

Riad. signal 1 N : :’ i

Riad.'signal2 | l

9142.emf

Obr. 41. Start/Stop logika I/0 A = 3

Tab. 121.

Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje, pricom vyvola

Signal na povolenie chodu je nastaveny na
hodnotu FALSE, ¢o spdsobuje pokles

pretoze CS2 je neaktivny.

Z\éysrgglue vystupnej frekvencie. Motor bezi 7 frekvencie na 0. Signal na povolenie chodu sa
P ’ konfiguruje pomocou parametra P3.5.1.15.
Signal na povolenie chodu je nastaveny na
CS2 sa aktivuje, o spOsobi zaCiatok zmeny 8 hodnotu TRUE, ¢o spbsobuje zvySenie
smeru (dopredu na reverzne). frekvencie na nastavenu frekvenciu, pretoze
CS1 je stéle aktivny.
CS2 sa deaktivuje, ¢o spdsobi zaciatok zmeny Tlacidio Stop ng paqell bolo stlacené a
. : frekvencia dodavana do motora poklesne na 0.
smeru (reverzne na dopredu), pretoze CS1 je 9 o . .
stéle aktivny, (Tento signal funguje, len ak je paramet;er
’ P3.2.3 Tlacidlo zastavenia na paneli = Ano)
Deaktivuje sa aj CS1 a frekvencia klesne na 0. 10 Sg:gl? sa spusti stlacenim tlacidla Start na
Napriek aktivacii CS2 sa motor nenastartuje, 1" Pohon sa znovu zastavi pomocou tlagidla stop
pretoze CS1 je neaktivny. na paneli.
CS1 sa aktivuje, pricorm vyvolei’opatovne Pokus o $tart pohonu stlagenim tlagidla Start je
zvySenie frekvencie. Motor bezi dopredu, 12

neuspesny, pretoze CS1 je neaktivny.
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Tab. 122.
(?ISIO Nazov vyberu Poznamka
vyberu
4 CS1: Start (hrana) PouZije sa na vyluCenie moznosti neumyselného Startu. Kontakt
CS2: Reverzacia Start/Stop musi byt rozpojeny, aby bolo mozné restartovat
motor.

FWD Vystupna frekvencia

Nastavena

0 Hz

Nastavena
frekvencia------

REV

Chod
povoleny

Riad. signal 1

©0 ®© 0000 0 0

Obr. 42. Start/Stop logika I/O A = 4

Tab. 123.

Signal na povolenie chodu je nastaveny na
hodnotu FALSE, ¢o spdsobuje pokles
frekvencie na 0. Signdl na povolenie chodu sa
konfiguruje pomocou parametra P3.5.1.15.

Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje, pricom vyvola
1 |zvySenie vystupnej frekvencie. Motor bezi 7
dopredu, pretoZze CS2 je neaktivny.

CS2 sa aktivuje, ¢o spbdsobi zaliatok zmeny Na uspesny Start je potrebné, aby sa CS1 znovu
smeru (dopredu na reverzne). otvoril a zatvoril.

Tlacidlo Stop na paneli bolo stlatené a
frekvencia dodavana do motora poklesne na 0.
(Tento signal funguje, len ak je parameter
P3.2.3 Tlagidlo zastavenia na paneli = Ano)

CS2 sa deaktivuje, ¢o spdsobi zaCiatok zmeny
3 |smeru (reverzne na dopredu), pretoze CS1 je 9
stale aktivny.

Na uspesny Start je potrebné, aby sa CS1 znovu

4 | Deaktivuje sa aj CS1 a frekvencia klesne na 0. 10 . .
otvoril a zatvoril.

Napriek aktivacii CS2 sa motor nenastartuje,

pretoze CS1 je neaktivny. 11 | Deaktivuje sa CS1 a frekvencia klesne na 0.

CS1 sa aktivuje, priom vyvola opatovné
6 |zvySenie frekvencie. Motor bezi dopredu,
pretoze CS2 je neaktivny.
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P3.3.2.2 MINIMALNA REFERENCIA KRUTIACEHO MOMENTU

P3.3.2.2 MAXIVALNA REFERENCIA KRUTIACEHO MOMENTU

Tieto parametre definuju Skalovanie zvoleného referenéného signalu momentu. Analégovy
vstupny signal sa napriklad Skaluje medzi hodnotami Minimalna referencia kratiaceho momentu a
Maximalna referencia kritiaceho momentu podla znazornenia na obrazku 43.

Parameter P3.3.2.3 definuje maximalnu pripustnu referenciu momentu pre kladné a zaporné
hodnoty.

Referencia
kratiaceho
momentu [%]

Maximalna
referencia
kratiaceho momentu

Signal
analégového
vstupu [%]

Minimalnareferencia
krutiaceho momentu

9243.emf

Obr. 43. Skalovanie referenéného signalu momentu

P3.3.3.1 PREDNASTAVENY REZIM FREKVENCIE

Mbzete pouzit prednastavené parametre frekvencie na definovanie urcitych referencii
frekvencie v predstihu. Tieto referencie sa potom pouziju aktivovanim/deaktivovanim
digitalnych vstupov pripojenych k parametrom P3.3.3.10, P3.3.3.11 a P3.3.3.12
(Prednastavena frekvencia 0, Prednastavena frekvencia 1 a Prednastavena frekvencia 2). Je
mozné vybrat' dve rézne logiky:

Tab. 124.
(,:ISIO Nazov vyberu Poznamka
vyberu
0 Binarne kodované Kombinuje aktivované vstupy podla tabulky Tab. 126 na vyber
potrebnej prednastavenej frekvencie.
1 Pocet (pouzitych Podla toho, kolko vstupov priradenych vyberu prednastavenej
vstupov) frekvencie je aktivnych, mdzete pouzit prednastavené
frekvencie 1 az 3.
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P3.3.3.2 10

P3.3.3.1 PREDNASTAVENE FREKVENCIE 0 AZ 7

Hodnota ,,0“ zvolena pre parameter P3.3.3.1:

Prednastavenu frekvenciu 0 je mozné zvolit’ ako referenciu zvolenim hodnoty 1 pre parameter
P3.3.1.5.

Ostatné prednastavené frekvencie 1 az 7 sa vyberaju v podobe referencie vyhradenim
digitalnych vstupov pre parametre P3.3.3.10, P3.3.3.11 a/alebo P3.3.3.12. Kombinacie
aktivnych digitalnych vstupov ur€uju pouzivanu prednastavenu frekvenciu podla tabufky 126
nizsie.

Hodnoty prednastavenej frekvencie su automaticky obmedzené v ramci minimalnej a
maximalnej frekvencie (P3.3.1.1 a P3.3.1.2). Pozrite na tabulku nizSie:

Tab. 125.

Pozadovana ¢innost’ Aktivovana frekvencia

Vyberte hodnotu 1 pre parameter | Prednastavena frekvencia 0
P3.3.1.5

Prednastavené frekvencie 1 az 7:
Tab. 126. Vyber prednastavenych frekvencii: | = vstup aktivovany

Aktivacia digitalneho vstupu |Aktivovana frekvencia
pre parameter
P3.3.3.12 | P3.3.3.11 IXMKNIVE Prednastavena frekvencia 1
P3.3.3.12 [GEEERK Prednastavena frekvencia 2
P3.3.3.12 JERR AU IR ION Prednastavena frekvencia 3
P3.3.3.12 Prednastavena frekvencia 4
P3.3.3.12 SRR Prednastavena frekvencia 5
P3.3.3.12 P3.3.3.11 Prednastavena frekvencia 6
(SRS I P2 S R T b B X RS IS I [Vl Prednastavena frekvencia 7

Hodnota ,,1“ zvolena pre parameter P3.3.3.1:

Podla toho, kolko vstupov priradenych vyberu prednastavenej frekvencie je aktivnych, mézete
pouzit prednastavené frekvencie 1 az 3.

Tab. 127. Vyber prednastavenych frekvencii; | = vstup aktivovany

Aktivovany vstup Aktivovana frekvencia

P3.3.3.12 |P3.3.3.11 KNIV Prednastavena frekvencia 1
P3.3.3.12 |GEEEREIN P3.3.3.10
P3.3.3.12 P3.3.3.10 | Prednastavena frekvencia 1
R ERDN Prednastavena frekvencia 2
P3.3.3.12 ZRRIKR Prednastavena frekvencia 2
P3.3.3.12 P3.3.3.11 Prednastavena frekvencia 2
TSI 2 S RCRCTY I X IS IS IV Prednastavena frekvencia 3

Prednastavena frekvencia 1
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P3.3.3.10 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 0
P3.3.3.11 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 1

P3.3.3.12 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 2

Pripojte digitalny vstup k tymto funkciam (vid kapitola 3.3.13), aby ste mohli pouzit
prednastavené frekvencie 1 az 7 (pozrite si Tab. 126 a strany 109, 117 a 184).

P3.3.4.1 POTENCIOMETER MOTORAZVYSOVANIE

P3.3.4.1 POTENCIOMETER MOTORA ZNIZOVANIE

Pomocou funkcie potenciometer motora moéze pouzivatel zvySovat a znizovat vystupnu
frekvenciu. Pripojenim digitalneho vstupu k parametru P3.3.4.1 (Potenciometer motora
ZVYSOVANIE) a aktivaciou digitalneho vstupného signalu bude vystupna frekvencia narastat,
kym bude signal aktivny. Parameter P3.3.4.2 (Potenciometer motora ZNIZOVANIE) funguije
opacne, t.j. znizuje vystupnu frekvenciu.

Intenzita narastu alebo poklesu vystupnej frekvencie pri aktivacii funkcie Potenciometer motora
zvySovanie alebo znizovanie je dana ¢asom rampy potenciometra motora (P3.3.4.3) a Casmi
rampy pri rozbehu a dobehu(P3.4.1.2/P3.4.1.3).

Resetovaci parameter Potenciometer motora (P3.3.4.4) pri aktivacii nastavi frekvenénu
referenciu na nulu.

P3.3.4.1 RESET POTENCIOMETRA MOTOR

Definuje logiku pre resetovanie frekvencnej referencie potenciometra motora.

Cisl . . .
(; S0 Nazov vyberu ‘ Poznamka
vyberu
0 Ziaden reset Predchadzajuca frekvenéna referencia potenciometra motora sa
ponechava po stave zastavenia a v pripade vypnutia sa ulozi do
pamate.
1 Stav zastavenia Frekvenéna referencia potenciometra motora sa nastavi na
nulu, ked je pohon v stave zastavenia alebo je pohon vypnuty.
2 Vypnuté Frekvencna referencia potenciometra motora sa pri vypnuti
nastavi na nulu.
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Referencia frekvencie

A

Max.
frekvencia

\ Cas rampy motor

. potenciometra
Min.
frekvencia

| -

Cas [s]

Motor potenciometer
ZVYSOVANIE

Motor potenciometer
ZNIZOVANIE

9122.emf

Obr. 44. Parametre potenciometra motora

P3.3.5.1 VYBER SIGNALU JOYSTICKU
P3.3.5.2 MRTVA ZONA JOYSTICKU

P3.3.5.3 ONESKORENIE PARKOVANIA JOYSTICKU

Ked sa ovladanie joystickom oto€i zo smeru dozadu na smer dopredu, vystupna frekvencia
linearne spadne na zvolenu minimalnu frekvenciu (joystick v stredovej polohe) a zostane tak,
kym sa joystick neotoCi smerom k prikazu dopredu. Nevyhnutna miera oto€enia joysticku
nevyhnutna na spustenie zvySovania frekvencie smerom k pozadovanej maximalnej frekvencii
zavisi od hodnoty mitvej zony joysticku. Malé hodnoty referencie okolo nuly je mozné ignorovat
nastavenim tejto hodnoty na hodnotu vys$siu ako nula. Ked je referencia kratiaceho momentu
nastavena medzi hodnotu nula az nula plus/minus tento parameter, referencia sa vynutene
nastavi na nulu.

Ak ma parameter P3.3.5.2 hodnotu 0, frekvencia zaéne okamzite linearne narastat, ked sa
joystick/potenciometer otoci zo stredovej polohy smerom k prikazu dopredu. Ked sa ovladanie
zmeni zo smeru dopredu na reverzaciu, frekvencia nasleduje tuto schému opacnym
spésobom. Vid 45.

Pohon AC sa zastavi, ak bol signal joysticku v mftvej zéne definovanej parametrom P3.3.5.2
po
C¢asové obdobie nastavené parametrom P3.3.5.3.

POZNAMKA: Dorazne vam odpori¢ame pouzivat funkcie joysticku s analégovymi
vstupmi typu a rozsahu od -10 V po +10 V. Ak sa vodi¢ prerusi, vstup zostane na
hodnote 0 V, €o zodpoveda 50 % a nulovej frekvenénej referencii. Rozsah 0 az 10 V by
zodpovedal 0 %, ¢o znamenad, Ze motor by namiesto toho smeroval k zapornej
maximalnej frekvenénej referencii.
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Referencia MaxFrek
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| +10V Analdgovy vstup
[
|
|
|
|
|
|
|
|
L 9123.emf
e
- MinFrek
Obr. 45. Funkcia joysticku
P3.3.6.1 PovoLiT posuv DI

Tento parameter definuje digitalny vstupny signal, ktory slizi na povolenie prikazov posuvu z
digitalnych vstupov. Tento signal nema vplyv na prikaz posuvu prichadzajuci z komunikacne;j
zbernice.

P3.3.6.2 AKTIVOVAT REFERENCIU POSUVU 1
P3.3.6.3 AKTIVACIA REFERENCIE POSUVU 2

Tieto parametre definuju digitalne vstupné signaly, ktoré sluzia na vyber frekvenénej referencie
pre funkciu posuvu a vynutenie Startu pohonu. Tieto digitalne vstupné signaly sa daju pouzit
len v pripade, ked je funkcia Povolit posuv DI aktivna.

Frekvenéné referencie posuvu su dvojsmerné a reverzaCny prikaz nema vplyv na smer
referencie posuvu.

UPOZORNENIE: Pohon sa spusti, ak je aktivovany signal Povolit posuv DI a tento digitalny vstup.

UPOZORNENIE: Pohon sa zastavi, ak su oba aktivacné signaly aktivne sucasne.

P3.3.6.4 REFERENCIA POSUVU 1
P3.3.6.5 REFERENCIA POSUVU 2

Tieto parametre definuju frekvenéné referencie funkcie posuvu. Referencie su dvojsmerné a
reverzacny prikaz nema vplyv na smer referencii posuvu. Referencia pre smer dopredu sa
definuje ako kladna hodnota a pre reverzaény smer ako zaporna hodnota.

Funkcia posuvu sa da aktivovat bud z digitalnych vstupnych signalov alebo z komunikacne;j
zbernice v reZime vonkajsieho okruhu bitmi riadiaceho slova 10 a 11.
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P3.4.1.1 TVAR RAMPY 1

P3.4.2.1 TVAR RAMPY 2

Zaciatok a koniec ramp pre rozbeh a dobeh je mozné zmiernit pomocou tychto parametrov.
Nastavenie hodnoty na 0,0 % zabezpecuje linearny tvar rampy, ktory spésobuje, aby sa
rozbeh a dobeh vykonali okamzite po zmenach referenéného signalu.

Nastavenim hodnoty 1,0...100,0 % pre tento parameter ziskate rozbeh/dobeh v tvare S.
Cas rozbehu sa uréuje pomocou parametrov P3.4.1.2 a P3.4.1.3. Vid 46.

Tieto parametre sa pouZivaju na zniZzenie mechanickej er6zie a prudovej Spicky pri
zmene referencie.

4 Hz)

[

9128.emf

Obr. 46.Rozbeh/dobeh (tvar S)

P3.4.5.1 BRZDENIE TOKOM

Namiesto j.s. brzdenia sa mdze pouzit brzdenie tokom ako uZitocny spbsob na zvySenie
brzdiaceho vykonu v pripadoch, ked nie su potrebné dalSie brzdné rezistory.

Ked je potrebné brzdenie, frekvencia sa znizi a tok v motore sa zvySi, ¢im sa naopak zvysi
brzdiaci vykon motora. Na rozdiel od j.s. brzdenia zostavaju otacky motora pocas brzdenia pod
kontrolou.

Brzdenie tokom je mozné nastavit na hodnoty ZAP alebo VYP.

UPOZORNENIE: Brzdenie tokom meni energiu na teplo v motore a malo by sa pouzivat
prerusovane, aby sa zabranilo poSkodeniu motora.

P3.5.1.15 CHOD POVOLENY

Kontakt rozpojeny:start motora je zablokovany
Kontakt spojeny:Start motora je povoleny

Striedavy pohon sa zastavi podla vybratej funkcie pre parameter P3.2.5. Servomechanizmus
bude brzdit' zotrvaénost'ou az do zastavenia.
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P3.5.1.16 BLOKACIA cHODU 1

P3.5.1.17 BLOKACIA CHODU 2
Pohon sa neda nastartovat, ak je otvorena niektora z blokacii.

Funkciu je mozné pouZit na blokaciu timi¢a, priCom sa zabrani pohonu nastartovat so
zatvorenym timi¢om.

P3.5.2.1.2 CASOVA KONSTANTA FILTRA Al1

Ak je tomuto parametru priradend hodnota vysSia ako 0, aktivuje sa funkcia, ktora z
prichadzajuceho analégového signalu filtruje rusenia.

UPOZORNENIE: Dlhy ¢as filtrovania spomal’uje regulacnu odozvu.

Signal analégového
vstupu

(%4

Nefiltrovany signal

100% 4--|-\--[-\- /N A~

Filtrovany signal

63% |-

t[s]

»
»

\ ID378

> 9095.emf

Obr. 47. Filtrovanie signalu Al1

P3.5.2.1.3 Al1 ROZSAH SIGNALU
Rozsah signalu pre analégovy signal sa da vybrat ako:

Typ analégového vstupného signalu (prud alebo napatie) sa voli prepinaémi DIP na riadiacej
doske (vid instalacna prirucka).

V nasledujucich prikladoch sa vstupny signal pouziva ako frekvenéna referencia. Obrazky
znazoriuju, ako sa 8kalovanie analégoveého vstupného signalu meni v zavislosti od nastavenia
tohto parametra.

Cislo
vyberu

Nazov vyberu

0 0...10 V/0...20 mA Rozsah analégového vstupného signalu
0...10 V alebo 0...20 mA (v zavislosti od
nastaveni prepinacov DIP na riadiacej doske).
Pouzivany vstupny signal 0...100 %.
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Frekvenéna
referencia [Hz]

A

Max. frek.
referencia | »
Min. frek. Signal
referencia - 16 5h
0% 50% 100% analégového
0mA 10 mA 20 mA vstupu [%]

9244.emf

Obr. 48. Rozsah signalu analégového vstupu, vyber ,,0*

Cislo . .
Nazov vyberu

vyberu
1 2..10 V/4...20 mA Rozsah analégového vstupného signalu 2...10
V alebo 4...20 mA (v zavislosti od nastaveni
prepinacov DIP na riadiacej doske). Pouzivany
vstupny signal 20...100 %.

Frekvenéna
referencia [Hz]

A

Max. frek.
referencia  f-------- T ‘
Min. frek. 9245.emf Signal
i analdégového
referencia 0% 0% 50% 100% | g

OmA 4mA 10 mA 20 mA vstupu [%]

Obr. 49. Rozsah signalu analégového vstupu, vyber ,1“
P3.5.2.1.4 VLASTNE Ai1. MIN

P3.5.2.1.5 VLASTNE Al1. MAX

Tieto parametre vam umoZznuju volne prispOsobit’ signalovy rozsah analégového vstupu od -
160...160 %.

Priklad: Ak sa analogovy vstupny signal pouziva ako frekvenéna referencia a tieto parametre
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su nastavené na 40...80 %, frekvencna referencia sa meni medzi minimalnou frekvenénou
referenciou a maximalnou frekvencnou referenciou, ked' sa analégovy vstupny signal meni
medzi hodnotami 8...16 mA.

Frekvenéna
referencia [Hz]

A

Max. frek.
referencia [
Min. frek. 9246.emf Signél
referencia o - 0% T00% » analogovoeho
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA vstupu [%]
Al prispdsob. Al prispbsob.
min max

Obr. 50. Min./max. viastného signalu Al

P3.5.2.1.6 INVERZIA SIGNALU Al1
Tymto parametrom vykonajte inverziu analégoveho signalu.

V nasledujucich prikladoch sa vstupny analdégovy signal pouZiva ako frekvenéna referencia.
Obrazky znazorfiuju, ako sa Skalovanie analégového vstupného signalu meni v zavislosti od
nastavenia tohto parametra.

Cislo , .
Nazov vyberu

vyberu

0 Normalne Ziadna inverzia. Hodnota analégového
vstupného signalu

0 % zodpoveda minimalnej frekvencnej
referencii a hodnota analégového vstupného
signalu

100 % zodpoveda maximalnej frekvenénej
referencii.
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Frekvenéna
referencia [Hz]
Max. frek.
referencia  pooooooooo
9247.emf o
Min. frek. | Signal
referencia 1 o T00% P> analégového
0 mA 10 mA 20 mA vstupu [%]

Obr. 51. Inverzia signalu Al, vyber ,,0“

Nazov vyberu

1 Otoceny Signal oto¢eny. Hodnota analégového
vstupného signalu
0 % zodpoveda maximalnej frekvencnej
referencii a hodnota analégového vstupného
signalu 100 % minimalnej frekvenénej referencii.

Frekvenéna
referencia [Hz]
Max. frek.
referencia | |
i 9248.emf

Min. frek. i "

referencia 3 S'lgnaI’
0% 50% 100% P analégového
0mA 10 mA 20 mA vstupu [%]

Obr. 52. Inverzia signalu Al, vyber ,1“
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P3.5.3.2.1 FUNKCIA ZAKLADNE ROI1

Tab. 128. Vystupné signaly prostrednictvom R0O1

Vyber ‘ Nazov vyberu ‘ Popis

0 Nepouzité Vystup sa nepouziva

1 Pripraveny Striedavy pohon je pripraveny na prevadzku

2 Chod Striedavy pohon je v prevadzke (motor bezi)

3 VSeobecna porucha Objavila sa porucha

4 VSeobecna porucha Prevadzkova porucha sa nevyskytla

otoCena

5 VSeobecny alarm Iniciovala sa vystraha

6 Reverzné Bol vydany prikaz na reverzaciu

7 Pri rychlosti Vystupna frekvencia dosiahla nastavenu frekvenénu
referenciu

8 Porucha termistora Objavila sa chyba termistora.

9 Regulator motora je Jeden z regulatorov obmedzenia (napr. prudového

aktivovany. obmedzenia, obmedzenia todivého momentu) je
aktivovany.

10 Startovaci signal aktivny Povel na Start pohonu je aktivny.

11 Riadenie z panela aktivhe |Zvolené ovladanie z panelu (aktivne miesto ovladanie je
panel).

12 Spbsob ovladania na I/O B | Zvolené I/O miesta ovladania B (aktivhe miesto ovladania

aktivny je /0 B)

13 Kontrola limitov 1 Aktivuje sa, ak hodnota signalu klesne pod alebo stupne

14 Kontrola limitov 2 nad nastaveny limit kontroly (P3.8.3 alebo P3.8.7) v
zavislosti od zvolenej funkcie.

15 PozZiarny rezim aktivny Funkcia poziarneho rezimu je aktivna.

16 Posuv aktivny Funkcia posuvu je aktivna.

17 Prednastavena frekvencia |Prednastavena frekvencia bola vybrata pomocou

aktivna signalov digitalneho vstupu.

18 Rychle zastavenie aktivne | Funkcia rychleho zastavenia sa aktivovala.

19 PID v rezime parkovania Reguléator PID v reZime parkovania.

20 Makké plnenie PID Funkcia Makkeé plnenie regulatora PID je aktivovana.

aktivované

21 Kontrola odozvy PID Hodnota odozvy PID prekrogila limity kontroly. Vid
kapitolu 3.4.26.6.

22 Kontrola odozvy ExtPID Hodnota odozvy externého regulatora PID prekrocila
limity kontroly. Vid' kapitolu 3.3.27 4.

23 Vystraha vstupného tlaku | Hodnota signalu vstupného tlaku ¢erpadla klesla pod
hodnotu definovanu parametrom P3.13.9.7. Pozrite si
kapitolu 3.3.26.9.

24 Vystraha ochrany pred Namerana teplota Cerpadla klesla pod uroveri definovanu

mrazom parametrom P3.13.10.5. Pozrite si kapitolu 3.3.26.10.

25 Riadenie motora 1 Riadenie relé pre funkciu multi-Gerpadia

26 Riadenie motora 2 Riadenie relé pre funkciu multi-Cerpadia

27 Riadenie motora 3 Riadenie relé pre funkciu multi-Gerpadia
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Tab. 128. Vystupné signaly prostrednictvom R0O1

Vyber ‘ Nazov vyberu ‘ Popis
28 Riadenie motora 4 Riadenie relé pre funkciu multi-Gerpadia
29 Riadenie motora 5 Riadenie relé pre funkciu multi-Gerpadia
30 Riadenie motora 6 Riadenie relé pre funkciu multi-Gerpadia
31 Casovy kanal 1 Stav ¢asového kanala 1
32 Casovy kanal 2 Stav ¢asového kanala 2
33 Casovy kanal 3 Stav ¢asového kanala 3
34 Bit riadiaceho slova Kontrola digitalneho (relé) vystupu z bitu riadiaceho slova
komunikaénej zbernice 13 |komunikaénej zbernice 13.
35 Bit riadiaceho slova Kontrola digitalneho (relé) vystupu z bitu riadiaceho slova
komunikacnej zbernice 14 | komunikacnej zbernice 14.
36 Bit riadiaceho slova Kontrola digitalneho (relé) vystupu z bitu riadiaceho slova
komunikaénej zbernice 15 | komunikaénej zbernice 15.
37 Procesné udaje In1 Kontrola digitalneho (relé) vystupu z bitu 0 procesnych
komunikaénej zbernice, bit | udajov komunikaénej zbernice In1.
0
38 Procesné udaje In1 Kontrola digitalneho (relé) vystupu z bitu 1 procesnych
komunikacnej zbernice, bit | idajov komunikacnej zbernice In1.
1
39 Procesné udaje In1 Kontrola digitalneho (relé) vystupu z bitu 2 procesnych
komunikaénej zbernice, bit | Udajov komunikacnej zbernice In1.
2
40 Vystraha pocitadla udrzby 1| Poc¢itadlo udrzby dosiahlo limit vystrahy definovany
parametrom P3.16.2. Vid kapitolu 3.3.29.
41 Porucha pocitadla udrzby 1 | Pocitadlo udrzby dosiahlo limit vystrahy definovany
parametrom P3.16.3. Vid kapitolu 3.3.29.
42 Riadenie mechanickej Prikaz ,Otvorit mechanicku brzdu®. Vid kapitolu 3.4.32.
brzdy
43 Riadenie mechanickej Prikaz ,,Otvorit mechanicku brzdu® (otoéené). Vid kapitolu
brzdy (otoCené) 3.4.32.
44 Blok 1 wst Vystup programovatelného bloku 1. Pozrite si menu
ysh parametra M3.19 Programovanie bloku.
45 Blok 2 Vst Vystup programovatelného bloku 2. Pozrite si menu
yst parametra M3.19 Programovanie bloku.
46 Blok 3 vWst Vystup programovatelného bloku 3. Pozrite si menu
ysh parametra M3.19 Programovanie bloku.
47 Blok 4 wst Vystup programovatelného bloku 4. Pozrite si menu
ysh parametra M3.19 Programovanie bloku.
48 Blok 5 vVst Vystup programovatelného bloku 5. Pozrite si menu
yst parametra M3.19 Programovanie bloku.
49 Blok 6 Vst Vystup programovatelného bloku 6. Pozrite si menu
ysh parametra M3.19 Programovanie bloku.
50 Blok 7 wst Vystup programovatelného bloku 7. Pozrite si menu
yst parametra M3.19 Programovanie bloku.
51 Blok 8 Vst Vystup programovatelného bloku 8. Pozrite si menu
yst parametra M3.19 Programovanie bloku.
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Tab. 128. Vystupné signaly prostrednictvom R0O1

Vyber ‘ Nazov vyberu ‘ Popis
52 Blok 9 Vst Vystup programovatelného bloku 9. Pozrite si menu
ysh parametra M3.19 Programovanie bloku.
53 Blok 10 wst Vystup programovatelného bloku 10. Pozrite si menu
yst. parametra M3.19 Programovanie bloku.
54 Riadiaci signal pre externé pomocné Cerpadlo. Vid

Riadenie pomocného Cerpadla

kapitolu 3.3.33.2.

55 Riadenie plniaceho Gerpadia Riadiaci signal pre externé plniace Cerpadlo. Vid kapitolu
3.3.33.3.
56 Automatickeé cistenie aktivne | Funkcia automatického Cistenia €erpadla je aktivovana.

P3.5.4.1.1 FUNKCIA Ao1

Tento parameter definuje obsah analégového vystupného signalu 1. Skalovanie analégového
vystupného signalu zavisi od zvoleného signalu. Vid Tab. 129.

Tab. 129. Skélovanie signélu AO1

Vyber ‘ Nazov vyberu ‘ Popis
0 Test 0 % (nepouziva sa) | Analégovy vystup je vynutene nastaveny na 0 % alebo 20 %
v zavislosti od parametra P3.5.4.1.3.
1 TEST 100 % Analégovy vystup je vynutene nastaveny na 100 % signal (10
V/20 mA).
2 Vystupna frekvencia Skutoénd vystupna frekvencia od nuly po maximalnu
frekvencénu referenciu.
3 Referencia frekvencie Skuto¢na frekvencéna referencia od nuly po maximalnu
frekvenénu referenciu.
4 Otacky motora Skuto¢na rychlost’ motora od nuly po menovitu rychlost
motora.
5 Vystupny prud Vystupny prud pohonu od nuly po menovity prdad motora.
6 Moment motora Skutocny moment motora od nuly po menovity moment
motora (100 %).
7 Vykon motora Skutocny vykon motora od nuly po menovity vykon motora
(100%).
8 Napatie motora Skuto€né napatie motora od nuly po menovité napéatie
motora.
9 Napatie j.s. medziobvodu |Skuto¢né napatia spoja DC 0...1000 V.
10 Referencia PID Skuto¢na referencia regulatora PID (0...100 %).
11 Odozva PID Skuto&na hodnota odozvy regulatora PID (0...100 %).
12 Vystup PID Vystup regulatora PID (0...100 %).
13 Vystup ExtPID Vystup externého regulatora PID (0...100 %).
14 Procesné udaje In 1 Procesné udaje In 1 komunika&nej zbernice od 0...10000
komunikaénej zbernice (zodpoveda hodnote 0...100,00 %).
15 Procesné udaje In 2 Procesné udaje In 2 komunikaénej zbernice od 0...10000
komunikacénej zbernice (zodpoveda hodnote 0...100,00 %).
16 Procesné udaje In 3 Procesné udaje In 3 komunika&nej zbernice od 0...10000
komunikacénej zbernice (zodpoveda hodnote 0...100,00 %).
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Tab. 129. Skélovanie signélu AO1

Vyber ‘ Nazov vyberu ‘ Popis

17 Procesné udaje In 4 Procesné udaje In 4 komunika&nej zbernice od 0...10000
komunikaénej zbernice (zodpoveda hodnote 0...100,00 %).

18 Procesné udaje In 5 Procesné udaje In 5 komunikacnej zbernice od 0...10000
komunikacénej zbernice (zodpoveda hodnote 0...100,00 %).

19 Procesné udaje In 6 Procesné udaje In 6 komunikacnej zbernice od 0...10000
komunikacénej zbernice (zodpoveda hodnote 0...100,00 %).

20 Procesné udaje In 7 Procesné udaje In 7 komunikacnej zbernice od 0...10000
komunikaénej zbernice (zodpoveda hodnote 0...100,00 %).

21 Procesné udaje In 8 Procesné udaje In 8 komunikacnej zbernice od 0...10000
komunikacénej zbernice (zodpoveda hodnote 0...100,00 %).

22 Blok 1 vyst. Vystup programovatefného bloku 1 od 0...10000 (zodpoveda

hodnote 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19
Programovanie bloku.

23 Blok 2 vyst. Vystup programovatelného bloku 2 od 0...10000 (zodpoveda
hodnote 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19
Programovanie bloku.

24 Blok 3 vyst. Vystup programovatelného bloku 3 od 0...10000 (zodpoveda
hodnote 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19
Programovanie bloku.

25 Blok 4 vyst. Vystup programovatefného bloku 4 od 0...10000 (zodpoveda
hodnote 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19
Programovanie bloku.

26 Blok 5 vyst. Vystup programovatefného bloku 5 od 0...10000 (zodpoveda
hodnote 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19
Programovanie bloku

27 Blok 6 vyst. Vystup programovatelného bloku 6 od 0...10000 (zodpoveda
hodnote 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19
Programovanie bloku

28 Blok 7 vyst. Vystup programovatefného bloku 7 od 0...10000 (zodpoveda
hodnote 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19
Programovanie bloku

29 Blok 8 vyst. Vystup programovatefného bloku 8 od 0...10000 (zodpoveda
hodnote 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19
Programovanie bloku

30 Blok 9 vyst. Vystup programovatelného bloku 9 od 0...10000 (zodpoveda
hodnote 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19
Programovanie bloku

31 Blok 10 vyst. Vystup programovatelného bloku 10 od 0...10000
(zodpoveda hodnote 0...100,00 %). Pozrite si menu
parametra M3.19 Programovanie bloku

P3.5.4.1.4 MINIMALNA SKALA AO1

P3.5.4.1.5 MAXIMALNA SKALA AO1

Tieto parametre sa daju pouzit na volné nastavenie Skalovania analégového vystupného
signalu. Skala sa definuje v procesnych jednotkach a zavisi od vyberu parametra P3.5.4.1.1.

Priklad: Vystupna frekvencia pohonu sa vybera pre obsah analégového vystupného signalu a
parametre P3.5.4.1.4 a P3.5.4.1.5 su nastavené na 10...40 Hz.
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Ked sa vystupna frekvencia pohonu zmeni medzi hodnotami 10 a 40 Hz, analégovy vystupny

signal sa zmeni medzi hodnotami 0...20 mA.

Signal
analégového
vystupu [%]

100% A

20mA |

50%
10 mA

0%

9249.emf

0mA

AO

0 Hz 10 Hz 40 Hz Max. frek.
Min. 8kala AO Max. Skala referencia

Vystupna
frekvencia
[Hz]

Obr. 53. Skalovanie signalu AO1

P3.7.1 DOLNY LIMIT ZAKAZANE FREKVENCIE 1
P3.7.2 HORNY LIMIT ZAKAZANE FREKVENCIE 1
P3.7.3 DOLNY LIMIT ZAKAZANE FREKVENCIE 2
P3.7.4 HORNY LIMIT ZAKAZANE FREKVENCIE 2

P3.7.5 DOLNY LIMIT ZAKAZANE FREKVENCIE 3
P3.7.6 HORNY LIMIT ZAKAZANE FREKVENCIE 3
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Skuto¢na referencia

A

Horny lim

Dolny lim I “— L

Dolny lim Horny lim Vyziadana referencia

9118.emf

Obr. 54. Zakazané frekvencie

P3.7.7 ZMENA RAMPY PRI PRECHODE ZAKAZANYM PASMOM

Funkcia Zmena rampy pri prechode zakdzanym pasmom definuje &as rozbehu/dobehu, ked je
vystupna frekvencia v zakazanom frekvenénom pasme. Funkcia Zmena rampy pri prechode
zakédzanym pasmom sa nasobi hodnotou parametrov P3.4.1.2/P3.4.1.3 (Cas rampy pri rozbehu a
dobehu). Hodnota 0,1 napriklad zaisti, ze ¢as rozbehu/dobehu bude desatkrat kratsi.

Vystupna frekvencia

A ,
s
s
’
s
s
. s
Horny 4 el M
lim i
/ p 7 Zmena rampy pri
Zmena rampy P prechode
pri prechode s zakazanym
Dolny | |---zakézanym - S o pasmom = 2.5
lim pasmom = 0,3
»
9211.emt Cas [s]

Obr. 55. Zmena rampy pri prechode zakazanym pasmom

P3.9.1.2 REAKCIA NA EXTERNU PORUCHU

Sprava alarmu alebo poruchova &innost a sprava sa generuju pomocou signalu externej
poruchy v jednom z programovatelnych digitalnych vstupov (DI3 ako vychodiskové

Tel. +358 (0) 201 2121 « Fax: +358 (0) 201 212 205




Aplikacia Vacon 100 VACON - 198

nastavenie) pomocou parametrov P3.5.1.11 a P3.5.1.12. Informaciu je tiez mozné
naprogramovat do niektorého z reléovych vystupov.

P3.9.2.3 CHLADIACI FAKTOR NULOVEJ RYCHLOSTI

Stanovuje faktor chladenia pri nulovych otackach vo vztahu k bodu, ked motor bezi pri
menovitych otaCkach bez externého chladenia. Vid 56.

Vychodiskova hodnota sa nastavuje za predpokladu, ze neexistuje Ziaden externy ventilator na
chladenie motora. Ak sa pouzije externy ventilator, tento parameter sa da nastavit na hodnotu
90 % (alebo vysSiu hodnotu).

Ak zmenite parameter P3.1.1.4 (Menovity prad motora), tento parameter sa automaticky
obnovi na predvolenu hodnotu.

Nastavenie tohto parametra neovplyviiuje maximalny vystupny prid pohonu, ktory je
stanoveny len samotnym parametrom P3.1.3.1.

Frekvencia zlomu pre tepelnu ochranu je 70 % menovitej frekvencie motora (P3.1.1.2).

CIadenie A

Oblast pretazenia

100 %

Par.
ID706=40 %

0 Frekvencia  f, f
zlomu

9129.emf

Obr. 56. Krivka tepelného prudu motora It

P3.9.2.4 TEPELNA CASOVA KONSTANTA MOTORA

Toto je termalna ¢asova konstanta motora. Cim vadsi je motor, tym vadsia je asova konstanta.
Casova konstanta je Cas, za ktory vypocitany teplotny stav dosiahne 63 % svojej konecnej
hodnoty.

Tepelny ¢as motora je typicky pre konstrukciu motora a lidi sa v zavislosti od vyrobcu motora.
Vychodiskova hodnota parametra sa lii v zavislosti od velkosti.

Ak je ¢as motora t6 (t6 je Cas v sekundach, pocas ktorého méZze motor bezpeéne pracovat pri
Sesthasobnej hodnote menovitého pradu) znamy (dany vyrobcom motora), parameter Casovej
konstanty je mozné nastavit na jeho zaklade. Na zaklade empirickych hodnét sa tepelna
¢asova konstanta motora v minatach rovna 2 x t6. Ak je pohon v stave Stop ¢asova konstanta
sa okamzite zvySi na trojnasobok nastavenej hodnoty parametra. Chladenie v stave Stop je
zaloZené na konvekcii a Casova konstanta sa zvysi.

Vid' 58.
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Obr. 57. Tepelna ¢asova konStanta motora

P3.9.2.5 FAKTOR TEPLOTNEHO ZATAZENIA MOTORA

Nastavenie hodnoty na 130 % znamena, Ze menovita teplota sa dosiahne pri menovitom prude
motora vo vySke 130 %.

I

Porucha/
vystraha

=
>

N

RS

g
3
-t
N

105% !

9078.emf

v

— — — Zafazitelnost 80 %
Zatazitelnost' 100%
........ Zatazitelnost 130%

Obr. 58. Vypocet teploty motora
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P3.9.3.2 PRUD ZABLOKOVANIA

Prud je mozné nastavit na 0,0...2*IL. Ak sa ma dosiahnut stav zablokovania, prad musi
prekrodit tento limit. Vid' 59. Ak sa zmeni parameter P3.1.3.1 Limit prudu motora, tento
parameter sa automaticky prepocita na 90 % limitu pradu. Vid 122.

UPOZORNENIE! Na zabezpecenie Zelanej prevadzky musi byt tento limit nastaveny na nizSiu
hodnotu, ako je hodnota limitu prudu.

| 9130.emf

Oblast
zablokovania

Par. ID710

\

Par. ID712

Obr. 59. Nastavenie vlastnosti zablokovania

P3.9.3.3 CASOVY LIMIT ZABLOKOVANIA
Tento &as je mozné nastavit’ v rozmedzi od 1,0 do 120,0 s.

Je to maximalny &as povoleny pre trvanie stavu zablokovania. Cas zablokovania sa poéita
internym vzostupnym/zostupnym pocitadiom.

Ak pocitadlo ¢asu zablokovania prekroci tento limit, ochrana vyvola zmenu stavu (pozrite si
P3.9.3.1). Vid 129.

P3.9.4.2 KONTROLA PODPATIA: ZATAZENIE OBLASTI ODBUDZOVANIA
Tocivy moment je mozné nastavit v intervale od 10,0 do 150,0 % X Tphpotor-

Tento parameter poskytuje hodnotu pre minimalny moment povoleny v pripade, ked vystupna
frekvencia prekracuje zaciatok odbudzovania. Vid 60.

Pri zmene parametra P3.1.1.4 (Menovity prid motora) sa tento parameter automaticky obnovi
na vychodiskovu hodnotu. Vid 129.
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Par.
D714 [ T

|

|

|

|

|

|

|

|

|

Par. 1
ID715 Oblast’ odl’ahéenia

|

|

|

|

|

5Hz Zaciatok odbudzovania

9131.emf

Obr. 60. Nastavenie minimalneho zatazenia

P3.9.4.4 KONTROLA PODPATIA: CASOVY LIMIT
Tento ¢as je mozné nastavit v rozmedzi od 2,0 do 600,0 s.

Je to maximalny €as povoleny pre existenciu stavu odlahéenia. Interné vzostupné/zostupné
pocitadlo pocita akumulovany &as odlfahéenia. Ak pocitadlo ¢asu odlah&enia prekroci tento
limit, ochrana vyvola zmenu stavu podfa tohto parametra P3.9.4.1). Ak sa pohon zastavi,
pocitadlo odlah&enia sa resetuje na nulu. Vid 61 a 122.

APocitadlo ¢asu odlahcéenia
Aktivacna oblast’
Par. D716 |
|
|
:Aktivécia/
varovanie
'Par. ID713
|
|
|
|
|
|
| ~
[ Cas
|
Odlahcenieg— -
Ziadne L L L
odhlah. 9132.emf

Obr. 61. Funkcia pocitadla ¢asu odlahéenia
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P3.9.5.1 REZIM RYCHLEHO ZASTAVENIA
P3.5.1.26 AKTIVACIA RYCHLEHO ZASTAVENIA
P3.9.5.3 CAS DOBEHU RYCHLEHO ZASTAVENIA

P3.9.5.4 REAKCIA NA PORUCHU RYCHLEHO ZASTAVENIA

Funkcia Rychle zastavenie predstavuje nastroj na zastavenie pohonu vynimocnym spésobom z
I/0 alebo komunikaénej zbernice vo vynimoénych situaciach. Pohon je mozné spomalit’ alebo
zastavit podla samostatne definovanej metédy, ked sa aktivuje Rychle zastavenie. Odpoved na
vystrahu alebo poruchu, v zavislosti od toho, ¢i je na restart nevyhnutny reset, je tiez mozné
nastavit' tak, aby sa v historii poruch zachoval zaznam o tom, Ze bolo vyZiadané rychle
zastavenie.

POZOR! Rychle zastavenie nepredstavuje nidzové zastavenie ani bezpeénostnu funkciu!
Odporuca sa, aby tiesnové zastavenie fyzicky odpojilo napajanie od motora.

(FB ‘ Riadiace slovo.B12

y i Normalna
1o Rychl. zast. aktiv. I 4

OR
IN1

IN 2

Rychle
zastavenie
aktivované

Ano

v

Spustit’ sekvenciu
zastavenia podla
Jrezimu rychleho
zastavenia“ a ,Casu
dobehu pri rychlom
zastaveni®

Pohon sa
zastavil?

NIE

Ano
v
Pohon vynutene

nastaveny do rezimu

" Nepripravené“ a

vystraha/porucha sa
aktivovala podla

,odpovede na
vystrahu rychleho
zastavenia“

Rychle
zastavenie
aktivované

9124.emf

Obr. 62. Logika rychleho zastavenia
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P3.9.8.1

Tento parameter definuje, €i sa pouziva funkcia ochrany pred poruchou priadového vstupu.

OCHRANA PRED PORUCHOU PRUDOVEHO VSTUPU

Funkcia ochrany pred poruchou pradového vstupu slizi na rozpoznavanie poruch
analégového vstupného signalu, ak vstupny signal pouzivany ako frekvencna referencia alebo
momentova referencia, pripadne regulatory PID/ExtPID, su nakonfigurované na pouzivanie
analogovych signalov.

Pouzivatel mbze zvolit, €i je ochrana povolena len v ¢ase, ked je pohon v prevadzkovom stave,
resp. v stavoch prevadzky a zastavenia. Odpoved na poruchu prudového vstupu je mozné
zvolit pomocou parametra P3.9.8.2 Porucha prudového vstupu.

Tab. 130. Nastavenia ochrany nizkeho Al

vgi)s;:u Nazov vyberu Popis
1 Ochrana vyradena
2 Ochrana povolena v |Ochrana je povolena len v pripade, ked je
stave chodu pohon je v stave chodu
3 Ochrana povolena v |Ochrana je povolena aj v stave chodu, aj v
stave chodu a stave zastavenia
zastavenia

P3.9.8.2

Tento parameter definuje odpoved na F50 - Porucha prudového vstupu (ID poruchy: 1050), ak
je funkcia ochrany pred poruchou prudového vstupu povolena parametrom 3.9.8.1.

PORUCHA PRUDOVEHO VSTUPU

Ochrana pred poruchou prudového vstupu monitoruje uroven signalu analégovych vstupov 1-
6. Porucha alebo vystraha prudového vstupu sa vygeneruje, ak je parameter P3.9.8.1 Porucha
prudového vstupu nastaveny na hodnotu Povolené a analégovy vstupny signal na 3 sekundy
klesne pod 50 % definovaného minimalneho signalového rozsahu.

Tab. 131.
ch::;?u Nazov vyberu ‘ Popis
Alarm

2 Alarm Parameter P3.9.1.13 je nastaveny na
frekvenénu referenciu

3 Alarm Posledna platna frekvencia sa uchovava
ako frekvenéna referencia

4 Porucha Zastavenie podla rezimu zastavenia
P3.2.5

5 Porucha Zastavenie brzdenim motora

UPOZORNENIE: Odpoved na poruchu prudoveho vstupu 3 (vystraha + predchadzajuca frekv.)
sa da pouzit' len v pripade, ak sa ako frekvencna referencia pouziva analégovy vstup 1 alebo
analogovy vstup 2.

P3.10.1 AUTOMATICKY RESET

Ak déjde k poruche s tymto parametrom, aktivujte automaticky reset.
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UPOZORNENIE: Automaticky reset je povoleny len pre uréité poruchy. Priradenim parametrov
P3.10.6 k P3.10.13 hodnote 0 alebo 1 mdzete povolit alebo zakazat automaticky reset po
objaveni sa prislusnych poruch.

P3.10.3 CAS GAKANIA
P3.10.1 AUTOMATICKY RESET: DOBA POKUSOV

P3.10.5 POCET POKUSOV

Funkcia automatického resetu resetuje poruchy, ktoré sa objavia poCas €asu nastaveného
pomocou tohto parametra. Ak po&et poruch pocas trvania pokusu prekro¢i hodnotu parametra
P3.10.5, generuje sa trvala porucha. Inak sa porucha vymaze po vyprsani trvania pokusu a
dalSia porucha spusti pocitanie trvania pokusu znovu.

Parameter P3.10.5 urCuje maximalny poc€et pokusov o automaticky reset poruchy pocas
trvania pokusu nastaveného pomocou tohto parametra. Pocitanie ¢asu sa zacina od prvého
autoresetu. Maximalny pocet nezavisi od typu poruchy.

Cascakania CascCakania Cas Cakania
— D717 ID717 ID717

Spustac poruchy ~ H T

Alarm
Reset 1 Reset 2
Automaticky T T
reset
Trvanie pokusu Trvanie pokusu —
ID718

Porucha aktivna

9096.emf

Pocet pokusov: (ID759 = 2)

Obr. 63. Funkcia automatického resetu

P3.13.1.9 PASMO NECITLIVOSTI

P3.13.1.10 ONESKORENIE PASMA NECITLIVOSTI

Ak aktualna hodnota zostane v ramci oblasti pasma necitlivosti v okoli referencie pocas
preddefinovaného &asu, vystup regulatora PID sa uzamkne. Tato funkcia zabrani zbytonému
pohybu a opotrebovaniu ovladacov, napr. ventilov.
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Pasmo necitlivosti (ID1056) Referencia

#1S

Aktualna hodnota

Oneskorenie pasma
necitlivosti (ID1057):

\

\

Vystup uzamknuty

9097.emf

Obr. 64. Pasmo necitlivosti
P3.13.5.1 LIMIT FREKVENCIE PARKOVANIA 1
P3.13.5.2 ONESKORENIE PARKOVANIA 1

P3.13.5.3 UROVEN RESTARTU 1

Tato funkcia uvedie pohon do rezimu parkovania v pripade, Ze frekvencia zostane pod
hodnotou limitu parkovania dihSi ¢as, ako je ¢as nastaveny v menu Oneskorenie parkovania
(P3.13.5.2). Znamena to, Ze prikaz Start zostane zapnuty, ale poziadavka na chod je vypnuta.
Ked skutona hodnota poklesne pod uroven restartu alebo ju prekroli v zavislosti od
nastaveného rezimu &innosti, pohon aktivuje poZiadavku na chod znovu, ak bude prikaz Start
stale zapnuty.
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Aktualna hodnota
Uroven restartu
(ID1018)
-
Frekvencia | Oneskorenie parkovania
ID1017
. (ID7017)
Limit
parkovania 3
(ID1016) s
3
S
Regulaény rezim Parkovanie Regulaény rezim

Obr. 65. Limit parkovania, oneskorenie parkovania, tGroven reStartu

P3.13.4.1 FUNKCIA DOPREDNEJ VAZBY

Dopredna vazba potrebuje zvy€ajne presné modely procesov, ale v niektorych jednoduchych
pripadoch postaduje zvy$enie doprednej vazby a odchylky doprednej vézby. Cast dopredne;
vazby nevyuZiva ziadne spatné merania skuto¢nej regulovanej procesnej hodnoty (Urovenh
vody v priklade na strane 208). Riadenie doprednej vazby zariadenia Vacon vyuziva iné
merania, ktoré nepriamo ovplyviiuju regulovanu procesnu hodnotu.

Priklad 1:

Kontrola urovne vody v nadrzi pomocou riadenia prietoku. Zelana urove vody bola stanovena
ako referencia a skutocna urovefi ako spatna vazba. Riadiaci signal funguje na zaklade
prichadzajuceho toku.

Odtok je mozné vnimat aj ako odchylku, ktora je meratelna. Na zaklade merani odchylky sa
mdzeme pokusit kompenzovat tuto odchylku jednoduchym riadenim doprednej vazby
(zvysenie a odchylka), ktora sa prida k vystupu PID.

Takto mbzZe regulator reagovat ovela rychlejSie na zmeny odtoku, ako len pri merani arovne.
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Ref.

arovne PID | +*Q<+ 77777 FEW |

@ Riadenie
vytoku

Riadenie urovne

9099.emf

Obr. 66. Riadenie doprednej vdzby

P3.13.6.1 POVOLIT KONTROLU ODOZVY

Tieto parametre definuju rozsah, v ramci ktorého hodnota signalu odozvy PID ma zostat' za
normalnych okolnosti. Ak signal odozvy PID stupne nad alebo klesne pod rozsah kontroly po
dobu dIhSiu ako definuje Oneskorenie, aktivuje sa porucha kontroly PID (F101).

Horny limit | | Aktualna hqdnota ‘
(prse) [T [ |y [
‘ ‘ i Referencia
Dolny limit ‘ ‘
@o7sey | N R e N
\ \
P | | -
— \ \
\ \
\ \
\ \
| |
| |
Oneskorenie (ID737) ‘ ‘
P .
| | s
: : S
| \ B
Regulacny rezim Vystraha alebo

Obr. 67. Kontrola odozvy

Horné a dolné limity okolo referencie su nastavené. Ked skuto¢na hodnota prekroéi tieto limity
alebo klesne pod ne, pocitadlo za¢ne pocitat smerom k oneskoreniu (P3.13.6.4). Ak bude
skuto€na hodnota v ramci povolenej oblasti, to isté pocitadlo zacne naopak pocitat zostupne.
Vzdy, ked bude hodnota pocitadla vyS$Sie ako oneskorenie, vygeneruje sa alarm alebo porucha
(v zavislosti od odozvy zvolenej parametrom P3.13.6.5).
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KOMPENZACIA STRATY TLAKU

Tlak

Ziaden prietok

S prietokom

A\
A\

Dizka potrubia

Poloha 1 Poloha 2
olona A A A /\

9101.emf

Obr. 68. Pozicia snimaca tlaku

Pri natlakovani dlhého potrubia s mnohymi ventilmi je asi najlep§im miestom na umiestnenie
snimaca miesto v polovici potrubia v smere toku (pozicia 2). Snima¢ v8ak mézZe byt napriklad
umiestneny aj priamo za Cerpadlom. Takto sa ziska spravny tlak priamo za Cerpadlom, ale
dalej v potrubi v smere toku bude tlak nizsi v zavislosti od toku.

P3.13.7.1 POVOLIT REFERENCIU 1

P3.13.7.2 MAX. KOMPENZACIA REFERENCIE1

Snimac€ sa nachadza v pozicii 1. Tlak v potrubi zostane konstantny, ak nebudeme mat Ziaden
tok. Pri toku vS8ak tlak bude v smere toku v potrubi klesat. Tento pokles je mozné kompenzovat
zvySovanim referencie so zvySovanim toku. V tomto pripade sa tok odhaduje pomocou
vystupnej frekvencie a referencia sa linearne zvysuje s tokom, ako je to zobrazené na obrazku
nizSie.
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Referencia
Referencia + maximalna kompenzacia
Referéncia
Min. frekv. a prietok Max. frekv. a prietok
Tlak
. S prie
Ziaden prietok Prietokom a kompenzaciog
//

Dizka potrubia

Poloha 1 A A Poloha 2 A A

9102.emf

Obr. 69. Povolenie referencie 1 pre kompenzaciu straty tlaku.
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MAKKE PLNENIE

P3.13.8.1 PovoLIT MAKKE PLNENIE
P3.13.8.2 FREKVENCIA MAKKEHO PLNENIA
P3.13.8.3 UROVEN MAKKEHO PLNENIA
P3.13.8.4 CASOVY LIMIT MAKKEHO PLNENIA

Pohon bezi na frekvencii makkého plnenia (par. P3.13.8.2), kym hodnota odozvy nedosiahne
nastaveny parameter urovne makkého plnenia P3.13.8.3. Ked tento pohon zahaji regulaciu,
narazy sa potlacia podla nastavenia frekvencie makkého plnenia. Ak sa Urovefi makkého
plnenia nedosiahne v ramci ¢asoveého limitu (P3.13.8.4), aktivuje sa vystraha alebo porucha
(podla nastavenia odpovede ¢asového limitu makkého plnenia (P3.9.1.9)).

Referencia
— >
" Aktualna hodnota
Uroveri makkého pinenia
/,./_
-t
/ —
Frekvencia
Frekvencia makkého plnenia
Rezim makkého plnenia Regulaény rezim 9105.emf

Obr. 70. Funkcia mékkého plnenia
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POUZITIE MULTI-CERPADLA

Motor/motory je/su pripojené/odpojené, ak regulator PID nedokaze udrzat’ procesnu hodnotu
ani spatnu vazbu v ramci stanovenej Sirky pasma v okoli referencie.

Kritéria pre pripojenie/pridanie motorov(pozrite si tiez 71):

* hodnota spatnej vazby mimo oblasti Sirky pasma,

* regulovanie chodu motora pri frekvencii blizkej maximalnej frekvencii (- 2 Hz),

* podmienky uvedené vysSie su splnené pocas €asu dlhSieho, ako je oneskorenie Sirky
pasma,

» Kk dispozicii je viac motorov.

Sirka pasma Referencia

A

— 7\

Odozva
eskorenie
ZAP

Motor2 ____ o N i L VYP.
I_ZAP
Motor 3 VYP.

9103.emf

Pohon bezi na maximalnej alebo blizko
maximalnej frekvencie

Obr. 71.

Kritéria pre odpojenie/odstranenie motorov:

* hodnota spatnej vazby mimo oblasti Sirky pasma,

* regulovanie chodu motora pri frekvencii blizkej minimalnej frekvencii (+ 2 Hz),

* podmienky uvedené vysSie su splnené pocas €asu dlhSieho, ako je oneskorenie Sirky
pasma,

* beZi viac motorov ako len regulacny.

P3.15.2 FUNKCIA BLOKOVANIA

Blokacie je mozné pouZit na oznamenie systému multi-Cerpadla, Ze motor nie je k dispozicii
napriklad preto, Zze je motor odstraneny zo systému na udrzbu alebo je vynechany na
manualne riadenie.

Povolte tuto funkciu, ak chcete pouZit blokacie. Vyberte si potrebny stav pre kazdy motor
pomocou digitalnych vstupov (parametre P3.5.1.34 az P3.5.1.37). Ak je vstup zatvoreny
(TRUE), motor je k dispozicii pre systém multi-Cerpadla, v opaénom pripade nebude pripojeny
pomocou logiky multi-Cerpadla.
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PRIKLAD LOGIKY BLOKACIE:

Striedavy pohon

— . >
Poradie Startovania motorov 9193.emf

Obr. 72. Logika blokacie 1

Povedzme, Ze poradie Startovania motorov je
1->2->3->4->5

Teraz sa odstrani blokacia motora 3, teda hodnota parametra P3.5.1.36 je nastavena na
FALSE, poradie sa zmeni na 1->2->4->5.

Striedavy pohon

ID428 = FALSE

Poradie Startovania mo%orov 9194.emf

Obr. 73. Logika blokacie 2

Ak sa za¢ne znovu pouzivat motor 3 (zmenou hodnoty parametra P3.5.1.36 na TRUE), systém
beZi bez zastavenia a motor 3 je zaradeny v poradi ako posledny: 1->2->4->5->3
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Striedavy pohon

ID428 = TRUE

7 . v v
Nové poradie Startovania motorov 9195.emf

Obr. 74. Logika blokacie 3

Hned po zastaveni systému alebo po jeho dalS8om prechode do reZimu parkovania sa poradie
aktualizuje na pdévodné poradie.

1->2->3->4->5

P3.15.3 VRATANE KOMUNIKACNEJ ZBERNICE

Tab. 132.
Vyber ‘ Nazov vyberu ‘ Popis
0 Zakazané Motor 1 (motor pripojeny k striedavému pohonu) je vzdy
riadeny frekvenciou a blokacie nan nemaju vplyv.
1 Povolené VSetky motory je mozné riadit’ a blokacie na ne maju
vplyv.

ROZVOD KABLOV

K dispozicii su dva rézne spbsoby zapojenia v zavislosti od toho, &i je vyber hodnoty 0 alebo 1
nastaveny ako hodnota parametra.

Vyber 0, zablokované:

Striedavy pohon alebo regulaény motor nie su zaradené do logiky automatického striedania
alebo blokacii. Pohon je priamo pripojeny k motoru 1 tak, ako na obrazku 75 nizSie. Ostatné
motory su po pripojeni do siete pomocou relé pomocnymi motormi a su riadené
prostrednictvom relé na pohone.
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Hlavné vedenie

M) M)

Motor 1 Motor 2 Motor 3
Riadenie motora 1 z relé Riadenie motora 2 z relé Riadenie motora 3 z relé
by I I
NEPOUZITE .
2 [] W]
9145.emf
Obr. 75.

Vyber 1, povolené:

Ak je potrebné zaradit' regulacny motor do logiky automatického striedania alebo blokacii,
vykonajte pripojenie podla obrazku 76 nizsie.

Kazdy motor sa riadi pomocou jedného relé, ale logika relé sa postara, aby bol prvy zapojeny
motor vzdy pripojeny k pohonu a dalSi k sieti.
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Hlavné vedenie

Motor 1

Riadenie motora 1 z relé

Motor 2

Riadenie motora 2 z relé

Riadenie motora 3 z relé

K3 K2 K3 K3 K1 K3 K1 K2 K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K11 K2 K21 K3 K3.1
9148.emf
Obr. 76.

Tel. +358 (0) 201 2121 « Fax: +358 (0) 201 212 205



Aplikacia Vacon 100 VACON - 216

P3.15.4 AUTOMATICKE STRIEDANIE

Tab. 133.

Vyber ‘ Nazov vyberu ‘ Popis

0 Zakazané Priorita/poradie Startovania motorov je v normalne;j
prevadzke vzdy 1-2-3-4-5. Po€as chodu sa mbze zmenit,
ak budu blokacie odstranené a znovu pridané, ale
priorita/poradie sa vzdy po zastaveni obnovi.

1 Povolené Priorita sa meni v ur€itych intervaloch v zaujme
zabezpecenia rovnakého

opotrebovania vSetkych motorov. Intervaly automatického
striedania sa m6zu

zmenit (P3.15.5). TaktiezZ mOZete nastavit limit pre pocet
motorov, ktoré mézu bezat (P3.15.7), ako aj pre
maximalnu

frekvenciu regulaéného pohonu , ked' sa

realizuje automatické prepinanie (P3.15.6). Ak interval
automatického prepinania

P3.15.5) vyprsal, ale frekvencia a limity motora

neboli dosiahnuté, automatické prepnutie sa odlozi na
dobu,

ked budu splnené vsetky podmienky (tymto sa
predchadza napr. nahlym poklesom

tlaku z dévodu realizacie automatického prepnutia
systémom

, ked stanica Cerpadla vykazuje vysoké naroky

v ohlade kapacity.

PRIKLAD:

V postupnosti automatického striedania sa po automatickom striedani zaradi motor s
najvy&Sou prioritou ako posledny a ostané motory sa posunu vysSie o jedno miesto:

Poradie Startovania/priorita motorov: 1->2->3->4->5

--> Automatické striedanie -->

Poradie Startovania/priorita motorov: 2->3->4->5->1

--> Automatické striedanie -->

Poradie Startovania/priorita motorov: 3->4->5->1->2

P3.15.16.1 PovoLIT KONTROLU NADMERNEHO TLAKU

Ak je kontrola nadmerného tlaku povolena a signal odozvy PID (tlak) presiahne uroveri kontroly
definovanu parametrom P3.15.16.2, v systéme multiCerpadla sa zastavia vSetky pomocné
motory. Normalnu prevadzku si zachova len regulacny motor. Ked tlak klesne, systém bude
pokracovat’ v normalnej praci a postupne bude po jednom pripajat pomocné motory. Vid 77.

Funkcia kontroly nadmerného tlaku bude monitorovat signal odozvy regulatora PID a ihned
zastavi vSetky pomocné &erpadla, pokial signal presiahne definovanu uroveri nadmerného
tlaku.
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Tlak

A Odozva PID

Urover kontr. (ID21)
vystrahy
ID1699

Referencia PID
ID167

Motor 2 i ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ZAP

Motor 3 : ZAP

9133.emf

Obr. 77.Kontrola nadmerného tlaku

P3.17.1 HESLO POZIARNEHO REZIMU

Tu vyberte prevadzkovy rezim funkcie poziarneho rezimu.

Vyber ‘ Nazov vyberu ‘ Popis
1002 Rezim Povolené Pohon resetuje vSetky nastavajuce poruchy a pokracuje v
prevadzke pri stanovenej rychlosti tak diho, ako je to
mozné.

UPOZORNENIE! VSetky parametre poziarneho rezimu sa
uzamknu, ak sa zada toto heslo. Ak chcete umoznit
zmenu parametrov pozZiarneho rezimu, najskor zmenite
hodnotu tohto parametra na nulu.

1234 Testovaci rezim Nastavajuce chyby sa nebudu automaticky resetovat a
pri vyskyte poruchy sa pohon zastavi.

P3.17.1 FREKVENCIA POZIARNEHO REZIMU

Tento parameter definuje konstantni frekvenénu referenciu, ktora sa pouziva, ked je
aktivovany poziarny rezim a pre funkciu Frekvencia poziarneho rezimu bol zvoleny zdroj
frekvencnej referencie v parametri P3.17.2..

Ak chcete zvolit alebo zmenit smer ota€ania motora v Case aktivacie funkcie poziarneho
rezimu, pozrite si parameter P3.17.6.

P3.17.4 AKTIVACIA POZIARNEHO REZIMU OTVORENA

Pri aktivovani sa zobrazi znak alarmu na paneli a zaruka je neplatna. Na povolenie tejto funkcie
je potrebné zadat heslo do pola popisu pre parameter Heslo poZiarneho rezimu. VSimnite si
typ NC (normalne zatvorené) tohto vstupu.

Poziarny rezim sa da otestovat bez straty platnosti zaruky pomocou hesla, ktoré umozriuje
Poziarny rezim prevadzkovat’ v testovacom stave. V testovacom reZzime sa nastavajuce poruchy
automaticky neresetuju a pohon sa pri vyskyte poruch zastavi.
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UPOZORNENIE! VSetky parametre poziarneho rezimu sa uzamknu, pokial je pozZiarny rezim
povoleny a pre parameter Heslo poZiarneho rezimu sa zvoli spravne heslo. Ak chcete zmenit
parametre poziarneho rezimu, najskér zmente parameter Heslo poZiarneho rezimu na nulu.

Normalny Start
Chod povoleny
Blokacia chodu 1

\

|

|

: | l

Blokacia chodu 2 ‘ I ‘
|

|
|

Aktivacia
poziarneho
rezimu (zavrite
kontakt)

|
|
|
|
|

Rychlost’ motora

Rychlost
poziarneho rezimu

Normalna
rychlost

Zastavené

9138.emf

Obr. 78. Funkcia poZiarneho reZimu

P3.17.5 AKTIVACIA POZIARNEHO REZIMU ZATVORENA

Pozrite vysSie.

P3.17.6 REVERZACIA POZIARNEHO REZIMU

Tento parameter definuje digitalny vstupny signal pre vyber smeru otacania motora s
aktivovanou funkciou poziarneho rezimu. Nema ziaden vplyv na normalnu prevadzku.

Ak ma motor v poziarnom rezime vzdy bezat DOPREDU alebo vzZdy DOZADU, zvolte:
Digln Slot0.1 = vzdy v smere DOPREDU
Digln Slot0.2 = vZdy v smere DOZADU

P3.18.1 FUNKCIA PREDOHREVU MOTORA

Funkcia predohrevu motora ma za ucel udrzat pohon a motor zahriate v stave zastavenia
privadzanim jednosmerneho prudu do motora, napr. za u¢elom predchadzania kondenzacii.

Vyber ‘ Nazov vyberu ‘ Popis

0 Nepouzité Funkcia predohrevu motora je vyradena.

Vzdy v zastavenom stave | Funkcia predohrevu motora sa da aktivovat len v pripade,
ked je pohon je v stave zastavenia.
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Vyber ‘ Nazov vyberu ‘ Popis
2 Ovlada sa prostrednictvom | Funkcia predohrevu motora sa da aktivovat
digitalneho vstupu prostrednictvom signalu digitalneho vstupu, ked je pohon

je v stave zastavenia. DI pre aktivaciu je mozné vybrat
pomocou parametra P3.5.1.18.

3 Limit teploty (chladic) Funkcia predohrevu motora sa aktivuje, ak je pohon v
stave zastavenia a teplota chladi¢a motora klesne pod
limit teploty definovany parametrom P3.18.2.

4 Limit teploty (namerana Funkcia predohrevu motora sa aktivuje, ak je pohon v
teplota motora) stave zastavenia a (namerana) teplota motora klesne pod
limit teploty definovany parametrom P3.18.2.

Signal merania teploty motora sa da zvolit parametrom
P3.18.5.

UPOZORNENIE! Tento prevadzkovy rezim predpoklada,
Ze je nainstalovana volitelna doska na meranie teploty
(napr. OPTBH).

P3.20.1 RIADENIE BRZDY

Ovladanie mechanickej brzdy sa pouziva na ovladanie externej mechanickej brzdy
prostrednictvom signalu digitalneho vystupu. Prikaz otvorit/zatvorit brzdu je mozné zvolit ako
funkciu digitalneho vystupu. Mechanicka brzda sa otvori/zatvori vtedy, ked vystupna
frekvencia pohonu dosiahne definovany limit otvorenia/zatvorenia. Stav mechanickej brzdy sa
tieZz da kontrolovat’ monitorovanim hodnoty Stavové slovo aplikacie 1 v monitorovacej skupine
Doplnky a pokrocilé, ak je signal odozvy brzdy pripojeny k jednému z digitalnych vstupov
pohonu a kontrola je povolena.

Vyber ‘ Nazov vyberu ‘ Popis
0 Zakazané Riadenie mechanickej brzdy sa nepouziva
Povolené Riadenie mechanickej brzdy sa pouZziva, ale stav brzdy
sa nekontroluje.
2 Povolené s kontrolou stavu | Ovladanie mechanickej brzdy sa pouziva a stav brzdy sa
brzdy kontroluje prostrednictvom signdlu digitéalneho vystupu
(P3.5.1.44).

Vystupna frekvencia

A

Oneskorenie
mechanickej brzdy

—Pp
Limit frekvencie zatvorenia |  + ‘

ID1539 !
Limit frekvencie otvorenia | o 4 |
ID1535 3/

Povel na Start _l

Povel na otv. mech. brzdy ‘

(Digitalny vystup)

9134.emf

Obr. 79.Funkcia mechanickej brzdy
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Vystupna frekvencia pohonu nasleduje

1 Vydany je povel na Start. 5 normalnu frekvenénu referenciu.

Na rychle vybudovanie prudu rotorom a
skratenie doby, kedy je motor schopny

2 produkovat menovity vykon, sa odporuc¢a pouzit 6 | Vydany je povel na zastavenie.
Start magnetizacie (vid strana 114).
Ked uplynie doba spustenia magnetizacie, Mechanicka brzda sa uzavrie, ked vystupna
3 |frekvencna referencia sa uvolni na Frekvenény | 7 |referencia klesne pod Frekvencény limit
limit otvorenia brzdy. zatvorenia brzdy.

Mechanicka brzda sa otvori a frekvenéna
referencia sa zachova na Frekvencny limit
4 |otvorenia brzdy, kym doba Oneskorenie
mechanickej brzdy neuplynie a neprijme sa
nalezity signal stavu odozvy brzdy.

v [ Vprevadzke

Vystupné frekvencia ‘

Limit frekv. otv.

RS
NASTAVIT

RESET

Mechanicka brzda

OtMechanickejBrzdy

LE AND OR
M Vystupna frekvencia ‘ IN1 ‘ IN1 IN 1

P Limit frekv. zatv. IN2 IN2 IN2

NOT OR
v‘ V prevadzh IN IN1

IN2
( v ‘ Poziadavka na chod L‘N r
( \'2 ‘ Porucha

IN3
LT
( M ‘ Prad motora IN1 9214.emf
(P | Limitpridu brzdy )—Jm 2 ‘

Obr. 80. Logika otvarania mechanickej brzdy

P3.20.2 ONESKORENIE MECHANICKEJ BRZDY

Po vydani povelu na otvorenie brzdy sa rychlost udrZiava na Frekvencny limit otvorenia brzdy,
kym neuplynie Oneskorenie mechanickej brzdy. Doba zachovania by sa mala nastavit podla
reak&nej doby mechanickej brzdy. Tato funkcia slizi na predchadzanie vrcholom pradu a/alebo
kratiaceho momentu, ¢im sa eliminuje situacia, ked sa motor prevadzkuje pri plnej rychlosti
voCi brzde. Ak sa tento parameter pouziva su€asne so signalom digitalneho vstupu Odozva
mechanickej brzdy, expirované oneskorenie aj signal odozvy su nevyhnutné na uvolnenie
rychlostnej referencie.

P3.20.2 LIMIT FREKVENCIE OTVORENIA BRZDY

Limit vystupnej frekvencie pohonu na otvorenie mechanickej brzdy. Pod polozkou riadenie
otvoreného okruhu sa odporuéa pouzivat hodnotu rovnu menovitému predmykovaniu motora.

Vystupna frekvencia pohonu sa bude udrziavat na tejto urovni, kym neuplynie Oneskorenie
mechanickej brzdy a neprijme sa nalezity signal odozvy brzdy.
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P3.20.2 LIMIT FREKVENCIE ZATVORENIA BRZDY

Limit vystupnej frekvencie na zatvorenie mechanickej brzdy, ked pohon zastavuje a vystupna
frekvencia sa bliZi k nule. Tento parameter sa pouziva pre kladny aj zaporny smer.

P3.20.2 LimIT PRUDU BRZDY

Mechanicka brzda sa zavrie okamzite, ak prud motora klesne pod tento limit. Tuto hodnotu vam
odporu¢ame nastavit na priblizne polovicu magnetizaéného prudu.

Pri prevadzke v oblasti odbudzovania sa limit pradu brzdy interne zniZzi
ako funkcia vystupnej frekvencie.

Prad [Al

Limit prddu brzdy ID1085

Oblast odbudzovania

Vystupna
frekvencia[Hz]

Zaciatok odbudzovania 9215.emf
ID602

Obr. 81. Interné zniZenie limitu prudu brzdy

P3.5.1.44 ODOzVA BRZDY

Vyber digitalneho vstupu pre signal stavu mechanickej brzdy. Signal odozvy brzdy sa pouziva
v pripade, ak je aktivna kontrola stavu mechanickej brzdy (parameter P3.20.1 = 2/povolené,
kontrolované).

Tento digitalny vstupny signal pripojte k pomocnému kontaktu mechanickej brzdy.

Kontakt je otvoreny = brzda je zavreta
Kontakt je uzavrety = brzda je otvorena

Ak sa brzda ovlada za ucelom otvorenia, ale kontakt signalu odozvy brzdy sa v danom Case
neuzavrie, vygeneruje sa Porucha mechanickej brzdy (F58).

P3.21.1.1 FUNKCIA CISTENIA

Ak je funkcia automatického Cistenia povolena parametrom P3.21.1.1, sekvencia
automatickeho Cistenia sa spusti po aktivacii digitalneho vstupného signalu zvoleného
parametrom P3.21.1.2.

P3.21.1.1 AKTIVACIA CISTENIA

Pozrite vysSie.

P3.21.1.1 CYKLY CISTENIA

Poclet opakovani cyklu dopredu/dozadu definuje tento parameter.
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P3.21.1.4 FREKVENCIA CISTENIA DOPREDU

Funkcia automatického Cistenia je zaloZzena na rychlom rozbehu a dobehu Cerpadla.
Pouzivatel méze definovat cyklus dopredu/dozadu nastavenim parametrov P3.21.1.4,
P3.21.1.5, P3.21.1.6 a P3.21.1.7.

P3.21.1.5 CAS CISTENIA DOPREDU

Vid parameter P3.21.1.4 Frekvencia Cistenia dopredu vysSie.

P3.21.1.6 CAS CISTENIA DOPREDU

Vid parameter P3.21.1.4 Frekvencia Cistenia dopredu vysSie.

P3.21.1.7 CAS CISTENIA DOZADU

Vid parameter P3.21.1.4 Frekvencia Cistenia dopredu vysSie.

P3.21.1.8 CAS ROZBEHU GISTENIA

Pouzivatel mbze definovat aj oddelené rampy pre rozbeh a dobeh funkcie automatického

Cistenia, a to parametrami P3.21.1.8 a P3.21.1.9.

P3.21.1.5 CAS DOBEHU GISTENIA

Vid parameter P3.21.1.8 Cas rozbehu &istenia.

Vystupna frekvencia .
Cas cistenia
A : vpred

Frekvencia Cistenia vpred

Nulova frekvencia / \

Frekvencia cistenia vzad | \

i Cas Gistenia
v ' vzad

Cykly Cistenia

Funkcia Gistenia

Aktivacia Cistenia

Cyklus 1

Cyklus 2

A

9139.emf

Obr. 82. Funkcia automatického Cistenia
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P3.21.2.1 FUNKCIA POMOCNEHO CERPADLA

Funkcia pomocného Cerpadla sluzi na regulovanie menSieho pomocného Cerpadla digitalnym
vystupnym signalom. Pomocné Cerpadlo sa da pouZit, ak sa na ovladanie hlavného Cerpadla
pouziva regulator PID. Tato funkcia ma tri prevadzkové rezimy:

Tab. 134.
c,:ISIO Nazov vyberu
vyberu

0 Nepouzité

1 Parkovanie PID Pomocné &erpadlo sa spusti, ked je aktivna funkcia oneskorenia
PID na hlavhom €erpadle a zastavi, ked sa hlavné &erpadlo
prebudi z reZimu parkovania.

2 Parkovanie PID Pomocné &erpadlo sa spusti, ked je aktivna funkcia Parkovanie

(droven) PID a signal odozvy PID klesne pod uroven definovanu

parametrom P3.21.2.2. Pomocné Cerpadlo sa zastavi, ked odozva
presiahne Urover definovanu parametrom P3.21.2.3 alebo sa
hlavné Cerpadlo prebudi z rezimu parkovania.

Odozva PID

Uroveri zastavenia pomocného
Cerpadla

Uroveh spustenia pomocného
Cerpadla

Urovefi prebudenia regulatora
PID

Vystupna frekv.

Oneskorenie
& parkovania PID

Parkovanie PID

Riadenie pomocného ¢erpadla
(Zvolena hodnota = Parkovanie PID)

Riadenie pomocného cerpadla r 1 T i
(Zvolena hodnota = Parkovanie PID

uroven
( ) QL0 e

Obr. 83. Funkcia riadenia pomocného Cerpadla
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P3.21.3.1 FUNKCIA PLNENIA

Umoznuje ovladat externé plniace Cerpadlo cez digitalny vystup, ak bola poloZka Oviadanie
plniaceho ¢erpadla zvolena ako hodnota pozadovaného digitalneho vystupu. Plniace Cerpadlo
bude v prevadzke nepretrzite, kym je v prevadzke hlavné Cerpadlo.

Povel na Start
(Hlavné ¢erpadlo)

Riadenie plniaceho

Cerpadla

(Signal digitalneho
vystupu)

T
|

[

\ } [
I Cas plniac. I
} gerpadla }
| |
|

[

4 —>
\
\
Vystupna frekv. [ /

(Hlavné ¢erpadlo)

9141.emf

Obr. 84.

P3.21.3.2 CAS PLNIACEHO CERPADLA
Definuje ¢as oneskorenia, aby plniace Cerpadlo Startovalo skér ako hlavné Eerpadio.

3.41 PoCiTADLA

Pohon Vacon 100 obsahuje rézne pocitadla v zavislosti od prevadzkovej doby a spotreby
energie pohonu. Niektoré pocitadla meraju celkové hodnoty a niektoré pocitadla moze
pouzivatel resetovat.

Pocitadla energie sa pouzivaju na meranie energie odoberanej z privodnej siete, kym ostatné
pocitadla sliZia na meranie napr. prevadzkovej doby pohonu alebo prevadzkovej doby motora.

VSetky hodnoty na pocitadlach sa daju monitorovat’ bud z po€ita¢a, panelu alebo
komunikacnej zbernice. V pripade monitorovania z panelu alebo pocitaa sa hodnoty na
pocitadle daju monitorovat z menu M4 Diagnostika. V pripade komunikacnej zbernice sa daju
hodnoty pocitadla nacitat prostrednictvom ¢isel ID.

Ugelom tohto dokumentu je popisat hodnoty poéitadiel a identifikacné &isla, ktoré su
nevyhnutné pri nacitavani hodnét z pocitadiel cez komunikaénu zbernicu.

Tento dokument plati pre softvérové baliky FW0065V017.vex a FW0072V003.vex alebo
novsie.

Pocitadlo doby prevadzky

Pocitadlo Casu prevadzky riadiacej jednotky (celkova hodnota). Toto pocitadlo sa neda
vynulovat. Hodnotu pocitadla je mozné nacitat z pohonu nacitanim hodnét nasledujucich
identifikacnych Cisel cez komunikac¢nu zbernicu.

Hodnota pocitadla doby prevadzky pozostava z nasledujucich 16-bitovych (UINT) hodnét.
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ID 1754 Pocitadlo doby prevadzky (roky)

ID 1755 Pocitadlo doby prevadzky (dni)

ID 1756 Pocitadlo doby prevadzky (hodiny)
ID 1757 Pocitadlo doby prevadzky (minuty)
ID 1758 Pocitadlo doby prevadzky (sekundy)

Priklad:

Hodnota pocitadla doby prevadzky ,1a 143d 02:21“sa nacita z komunikacnej zbernice:
ID1754: 1 (rokov)
ID1755: 143 (dni)
ID1756: 2 (hodin)
ID1757: 21 (minut)
ID1758: 0 (sekund)

Vynulovatel'né poéitadlo doby prevadzky

Vynulovatelné pocitadlo ¢asu prevadzky riadiacej jednotky (vynulovatelna hodnota). Toto
pocitadlo sa da vynulovat bud z pocitaca, panelu alebo komunikacnej zbernice. Hodnotu
pocitadla je mozné nacitat z pohonu nacitanim hodnét nasledujucich identifikacnych Cisel cez
komunikacnu zbernicu.

Hodnota vynulovatelného pocitadla doby prevadzky pozostava z nasledujucich 16-bitovych (UINT)
hodnét.

ID 1766 Vynulovatelné poéitadlo doby prevadzky (roky)

ID 1767 Vynulovatelné pocitadlo doby prevadzky (dni)

ID 1768 Vynulovatelné pocitadlo doby prevadzky (hodiny)
ID 1769 Vynulovatelné poéitadlo doby prevadzky (mintty)
ID 1770 Vynulovatelné poéitadlo doby prevadzky (sekundy)

Priklad:

Hodnota na vynulovatelnom pocitadle doby prevadzky ,1a 143d 02:21“ sa nacita z komunikacne;j
Zbernice:
ID1754: 1 (rokov)
ID1755: 143 (dni)
ID1756: 2 (hodin)
ID1757: 21 (minat)
ID1758: 0 (sekund)

ID 2311 Reset vynulovatel'ného pocitadla doby prevadzky

Reset vynulovatelného pocitadla doby prevadzky.

Vynulovatelné pocitadlo doby prevadzky sa da vynulovat bud z poditaca, panelu alebo komunikacnej
zbernice. V pripade pocitaCa alebo panelu sa pocitadlo resetuje z menu M4 Diagnostika.

V pripade komunikacnej zbernice sa vynulovatelné pocCitadlo doby prevadzky da vynulovat zapisom
stupajuceho okraja (0 => 1) pre polozku ID2311 Reset vynulovatelného po¢itadla doby prevadzky.
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Spustenie pocitadla ¢asu

Pocitadlo ¢asu chodu motora (celkova hodnota). Toto pocitadlo sa neda vynulovat. Hodnotu pocitadla je
mozné nacitat z pohonu nacitanim hodnot nasledujucich identifikacnych Cisel cez komunikacnu zbernicu.

Hodnota pocitadla doby chodu pozostava z nasledujucich 16-bitovych (UINT) hodnét.

ID 1772 Pocitadlo doby chodu (roky)
ID 1773 Pocitadlo doby chodu (dni)

ID 1774 Pocitadlo doby chodu (hodiny)
ID 1775 Pocitadlo doby chodu (mindty)
ID 1776 Pocitadlo doby chodu (sekundy)

Priklad:

Hodnota na poditadle doby chodu ,1a 143d 02:21“ sa nalita z komunikaénej zbernice:
ID1754: 1 (rokov)
ID1755: 143 (dni)
ID1756: 2 (hodin)
ID1757: 21 (minut)
ID1758: 0 (sekund)

Pocitadlo ¢asu motora pod napatim

Pocitadlo ¢asu zariadenia pod napatim (celkova hodnota). Toto pocitadlo sa neda vynulovat. Hodnotu
pocitadla je mozné naditat z pohonu nacitanim hodnét nasledujtcich identifikacnych Cisel cez
komunikac¢nu zbernicu.

Hodnota pocitadla ¢asu pod napatim pozostava z nasledujucich 16-bitovych (UINT) hodnét.

ID 1777 Pocitadlo ¢asu pod napatim (roky)

ID 1778 Pocitadlo ¢asu pod napatim (dni)

ID 1779 Pocitadlo ¢asu pod napéatim (hodiny)
ID 1780 Pocitadlo ¢asu pod napatim (minuty)
ID 1781 Pocitadlo ¢asu pod napatim (sekundy)

Priklad:

Hodnota na pocitadle Casu pod napatim ,1a 240d 02:18:00" sa nacita z komunikac¢nej zbernice:
ID1754: 1 (rokov)
ID1755: 240 (dni)
ID1756: 2 (hodin)
ID1757: 18 (minut)
ID1758: 0 (sekund)

Pocitadlo energie

Celkové mnozstvo energie odobratej z rozvodne;j siete. Toto pocitadlo sa neda vynulovat. Hodnotu
pocitadla je mozné nacitat z pohonu nacitanim hodnét nasledujucich identifikacnych Cisel cez
komunika¢nu zbernicu.

Hodnota pocitadla energie pozostava z nasledujucich 16-bitovych (UINT) hodnét.
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ID 2291 Pocitadlo energie

Hodnota tohto pocCitadla ma vzdy Styri vyznamné Cislice. Format a jednotka pocitadia
energie sa bude dynamicky menit' v zavislosti od hodnoty na pocitadle energie (vid
priklad nizSie).

Format a jednotka pocitadla energie sa da monitorovat podla poloziek ID2303 Format
pocitadla energie a ID2305 Jednotka pocitadla energie.

Priklad:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...atd....

Priklad:

Ak sa spod polozky /ID2291 naCita hodnota 4500, spod polozky ID2303 hodnota 42 a spod
polozky 1D2305 hodnota O:
Znamena to 45,00 kWh.

ID2303 Format pocitadla energie
Format pocitadla energie definuje poCet desatinnych miest v hodnote poditadia
energie.

40 = 4 Cislice, 0 zlomkovych Cislic
41 = 4 Cislice, 1 zlomkova ¢islica

42 = 4 Cislice, 2 zlomkovych Eislic
43 = 4 Cislice, 3 zlomkovych Cislic

Priklad:

0,001 kWh (format = 43)
100,0 kWh (format = 41)
10,00 kWh (format = 42)

ID2305 Jednotka pocitadla energie

Jednotka pocitadla energie definuje jednotku pre hodnotu poditadla energie.

0 = kWh
1 =MWh
2=GWh
3=TWh
4 = PWh
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Vynulovatelné pocéitadlo energie

Mnozstvo energie odobratej z rozvodnej siete (vynulovatelna hodnota). Toto pocitadlo sa da
vynulovat bud z pocita¢a, panelu alebo komunikaénej zbernice. Hodnotu poditadla je mozné
nacitat z pohonu nacitanim hodnét nasledujucich identifikacnych Cisel cez komunikaénu
zbernicu.

ID 2296 Vynulovatelné pocitadlo energie

Hodnota tohto pocCitadla ma vzdy Styri vyznamné Cislice. Format a jednotka
vynulovatelného pocitadla energie sa bude dynamicky menit' v zavislosti od hodnoty na
vynulovatelnom pocitadle energie (vid priklad nizSie).

Format a jednotka pocitadla energie sa da monitorovat’ podla poloziek ID2303 Format
vynulovatelného pocitadla energie a ID2305 Jednotka vynulovatelného pocitadla energie.

Priklad:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...atd....

ID2307 Format vynulovatelného po¢itadla energie

Format vynulovatelného pocitadla energie definuje pocet desatinnych miest v hodnote
vynulovatelného pocitadla energie.

40 = 4 Cislice, 0 zZlomkovych Cislic
41 =4 Gislice, 1 zlomkova Cislica

42 = 4 Cislice, 2 zZlomkovych Cislic
43 = 4 Cislice, 3 zlomkovych Cislic

Priklad:

0,001 kWh (format = 43)
100,0 kWh (format = 41)
10,00 kWh (format = 42)

ID2309 Jednotka vynulovatel'ného pocitadla energie

Jednotka vynulovatelného pocitadla energie definuje jednotku pre hodnotu vynulovatelného
pocCitadla energie.
0 =kWh
1=MWh
2=GWh
3=TWh
4 =PWh
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ID2312 Reset vynulovatelného pocitadla energie

Reset vynulovatefného pocitadla energie.
Vynulovatelné pocitadlo energie sa da vynulovat bud z po€itaca, panelu alebo komunikacnej
zbernice. V pripade pocitaca alebo panelu sa pocitadlo resetuje z menu M4 Diagnostika.

V pripade komunikacnej zbernice sa vynulovatelné pocitadlo energie da vynulovat zapisom
stupajuceho okraja (0 => 1) pre poloZku ID2311 Reset vynulovatel'ného pocitadla energie.

3.5 SLEDOVANIE PORUCH

Pri zisteni nezvy€ajnych prevadzkovych podmienok diagnostikou riadenia striedavého pohonu
pohon spusti oznamovanie, ktoré sa zobrazuje napriklad na paneli. Panel zobrazi kéd, nazov
a skrateny popis poruchy alebo alarmu.

Oznamy sa lidia z hladiska délezitosti a poZadovanej €innosti. Poruchy zastavia pohon a
vyzaduju resetovanie pohonu. Vystrahy informuju o nezvy&ajnych prevadzkovych
podmienkach, ale pohon pokracuje vo svojom chode. Informacie mézu vyzadovat resetovanie, ale
neovplyvnuju fungovanie pohonu.

Pre niektoré poruchy mdzete v aplikacii naprogramovat’ rézne reakcie. Pozrite si skupinu
parametrov Ochrany.

Poruchu je mozné resetovat pomocou tlacidla Reset na riadiacom paneli alebo prostrednictvom
terminalu I/0, komunikaénej zbernice alebo PC nastroja. Poruchy sa ukladaju do menu histérie
poruch, ktorl je mozné prehladavat. R6zne kédy poruch najdete v tabulke nizsie.

UPOZORNENIE: Pri kontaktovani distributora alebo vyrobcu z dévodu poruchového stavu si vzdy
Zapiste vSetky texty a kody z displeja panela, kod poruchy, ID poruchy, informacie o zdroji,
zoznam aktivnych poruch a histériu poruch.

Informécie o zdroji signalizuju pouzivatelovi pévod poruchy, €o ju zapri€inilo, kde nastala a
dalSie podrobné informacie.
3.5.1 OBJAVILA SA PORUCHA

Ked sa objavi porucha a pohon prestane skumat pri¢inu chyby, vykonajte kroky odporu¢ané
na tomto mieste a resetujte poruchu bud

1. dlhym (2 s) stla¢enim tlacidla Reset na paneli alebo

2. zvolenim menu Diagnostika (M4), zvolenim menu Resetovanie poruch (M4.2) a vyberom
parametra Resetovanie portch.

ste |G| reoy | | o see |G| reoy | | o see |G| reoy | | o
Main Menu c> Diagnostics Reset faults
D

iD: M4 ID: M4.1 M4.2

Monitor Active faults !
(5) @ E (0) @ » Reset faults

= Parameters 02
(12) Eﬁ‘ Reset faults @ Help

—“ Diagnostics Ij Fault history
N (6 (39)

9152.emf

3. Vyluéne pre textovy panel: vyberom hodnoty Ano pre dany parameter a kliknutim na
tlac¢idlo OK.
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READY RUN S5TOP ALARM FAIIJLT READY RUN S5TOP ALARM FAPLT READY RUN STOP ALARM FAEJLT
a a1 a A& A &1
I OrancT e | occeT coin | LCC T
DITHGHOSTIE @ RESET FHUL @ N
M /
-1 A A .
Vv vV :
i 4 4 4 w g
FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
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3.5.2 HISTORIA PORUCH

V menu M4.3 Histdria poruch najdete najviac 40 zistenych poruch. Pre kazdu poruchu v pamati
najdete aj doplfiujuce informacie. Pozrite nizSie.

soP [C]  ReADY Vo stoP [C]  ReADY Vo stop [&]  rerov | Vo
. Diag::c;stics E . Faul: . ::;.story . Dev'i.:i%3 .:imoved
S R D e o e | D [ =
(81) meset fauies e T roens S 522 -7008||«
(C Foeas e \ () 7ol ™™™ eaomne ooeating Time ek
Zobrazenia na textovom paneli:
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a a a a a a
Tl T |- T MM 1T T
r rful_ i H; i LN Ln’: Lud
ML T @ ML @ - v
o, _ Hi I, _ [ [
4 w | W w i 4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN S5TOP ALARM FAULT READY RUN S5TOP ALARM FAULT
a a a
1T CTOTE
I 1) i l?ll C

v

|
¢
J
C

9155.emf

2q

h_4
REV Vo KEVPAD  BUS

W
REV Vo KEVPAD  BUS
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3.5.3

K&6DY PORUCH

Nadpru,d , Striedavy pohon zistil prili§ vysoky prud (> Skontrolujte zataZenie.
1 (hardvérova - . Skontrolujte motor.
4 x I) v kabli motora: S
porucha) . e . Skontrolujte kable a
1 * nahle zvySenie silnoprudu zapojenia
Nadprud - » skrat v kabloch motora Spustite identifikacny beh.
2 |(softvérova * nevhodny motor Nastavte dlhi ¢as rozbehu
porucha) * nastavenia parametrov nie su spravne (P3.4.1.2/ P3.4.2.2)
Prepatie Nastavte dIhsi ¢as dobehu
10 |(hardvérova (P3.4.1.3/P3.4.2.3).
porucha) g . - Pouzite brzdny strieda¢
Napatie j.s. medziobvodu prekrodcilo . .
stanovené limit alebo brzdny rezistor (k
2 . ovene imiy. dispozicii ako volitelné
Prepétie * prili§ kratky ¢as dobehu moZnosti)
11 | (softvérova + vysoké Spicky prepéatia v dodavke prudu Aktivujte regulétor prepétia.
porucha) Skontrolujte vstupné
napatie.
Porucha
20 uzemnenia
(hardvérova Meranie prudu zistilo, Ze suma pridov faz Y
ha) L ) Skontrolujte kable motora a
poruc motora nie je nulova.
3 + porucha izolacie kéblov alebo motora motor.
Porucha porucha 1z . Skontrolujte filtre.
21 uzemnenia + porucha filtra (du/dt, sinus)
(softvérova
porucha)
Resetujte poruchu a
reStartujte.
Radi¢ ¢lankov je uzavrety a informacie Skontrc_)IUJ_t © S|'gnal odozv.y
odozvy st stale ,OTVORENE* a zapojenie kablov medzi
5 40 | Radi¢ ¢lankov y L ’ riadiacou doskou a doskou
* poruchova prevadzka napéjania
* porucha suciastky Ak sa porucha objavi
znovu, kontaktujte
najblizSieho distributora.
. . . Nie je mozné resetovat z
Rézne pripady: anela
+ IGBT nezah3ji prevadzku (vykazuje {)/ o i
poruchu) ypnltg napajanie.
7 60 | Saturacia . NERESTARTUJTE ani
+ desaturacny skrat v IGBT NEZAPINAJTE
+ skrat alebo pretazenie brzdného NAPAJANIE ZNOVUI
rezistora Kontaktujte vyrobnu.
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600 Komunikacia medzi riadiacim panelom a
601 vykonovym modulom zlyhala.
Porucha komponentu.
602 . g
Chybna operacia.
Porucha komponentu.
Chybna operécia.
603 o ) —
Napéatie pomocného napajania vo
vykonovom module je prili§ nizke. Resetuijte poruchu a
Porucha komponentu. restartujte.
Chybna operacia. Prevezmite a aktualizujte
604 Napétie vystupnej fazy nie je v stlade s najnovsi softvér dostupny
referenciou. na webovej stranke
Porucha odozvy. spolo¢nosti Vacon.
Porucha komponentu Ak sa porucha quavi
605 Chybna operécia ’ znovu, kontaktujte
: najblizSieho distributora.
606 Softvér riadiacej jednotky a softvér

vykonového modulu nie su kompatibilné

Verziu softvéru nie je mozné ¢itat. Vo
vykonovom module nie je ziaden softvér.
607 Porucha komponentu.

Chybna operacia (problém s napajacou
alebo meracou doskou).

8 608 |Porucha systému | pretazenie CPU.
RESETUJTE poruchu a
pohon dvakrat vypnite.
Porucha komponentu. Prevezmite a aktualizujte
609 . . C . ,
Chybna operacia. najnovsi softvér dostupny

na webovej stranke
spolo¢nosti Vacon.

Porucha komponentu.

610 Chybna operacia
y P : Resetujte poruchu a

Chyba konfiguracie restartuijte.

614 Softvérova chyba Prevezmite a aktualizujte
Porucha komponentu (riadiaca doska) najnovsi softvér dostupny
Chybna operacia na webovej stranke

647 Porucha komponentu. spolocnosti Vacon.
Chybna operacia. Ak sa porucha objavi
Chybna operacia znovu, kontaktujte

648 Systémovy softvér a aplikécia nie st najplizsieno distribjtora.

kompatibilné.

Nacitajte predvolené
vyrobné nastavenia.
Prevezmite a aktualizujte
najnovsi softvér dostupny
na webovej stranke
spolocnosti Vacon.

Pretazenie zdroja.
649 Chyba pri nahravani, obnove alebo
ukladani parametra.
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V pripade do€asného
Napatie j.s. medziobvodu je nizSie ako prerygenlav naquameho
stanovené limity napétia napatia restartujte poruchu
P L a reStartujte striedavy
« prili§ nizke napéjacie napatie, :
» porucha suciastky poh(?p. .Skontr?lyjte .
9 80 |Podpatie (porucha) |+ chybna poistka na vstupe, napajacie 'napa!tle: Akje
, v i . , dostato¢né, objavila sa
« externy radi¢ ¢lankov nie je zatvoreny. interna porucha
UPOZORNENIE! T4to porucha je porucha. :
. . . . . Skontrolujte pritomnost
aktivovana len v pripade, ze pohon je v S
stave chodu poruchy v elektrickej sieti.
) Kontaktujte najblizSieho
distributora.
+ problém s napajacim napatim Skontrolujte privadzané
+ zlyhanie poistky alebo zlyhanie napatie, poistky a napajaci
10 91 | Vstupna faza napajacich kablov kabel, rektifikatny most a
Ak ma kontrola fungovat, zatazenie musi | kontrolu brany tyristora
dosahovat’ minimalne 10-20 %. (MR6->).
Meranim prudu sa zistilo, Ze vo faze motora | Skontrolujte kabel motora a
1 100 Kontrola vystupnej | nie je Ziadny prud. motor.
fazy » problém v motore alebo kabloch motora. | Skontrolujte du/dt alebo
+ porucha filtra (du/dt, sinus) sinusovy filter.
Kontrola brzdného Skontrolujte brzdny rezistor
striedaca . . _— _— a kablové rozvody.
110 (hardvérové Nie je naindtalovany Ziaden brzdny rezistor.| , ‘" voriadku, rezistor
12 Brzdny rezistor je pokazeny. SO .
porucha) ; N alebo striedaé je chybny.
— Porucha brzdného striedaca ) D hss
11 Alarm saturacie K.ont.ak’tujte najbliz8ieho
brzdného striedaga distribltora.
. Teplota prostredia je prilis
ngka teplota Prili§ nizka odmerana teplota v chladici nizka pre striedavy pohon.
13 120 |striedavéhopohonu . X . . . g
(porucha) alebo na doske vykonového modulu. Premiestnite striedavy
pohon na teplejSie miesto.
Vysoké teplota . .
130 |striedavéhopohonu 2&1%2?\1???30;’:0%1%
ha, chladic¢ . ;
(poruc’ 3, chladic) vzduchu a jeho prietok.
Vysoka t'eplota Skontrolujte, &i sa v chladiéi
131 | striedavého pohonu| prilig vysoka odmerana teplota v chladici | nenachadza prach.
14 (alarm, chladic) alebo na doske vykonového modulu. Skontrolujte okolitd teplotu.
Vysoka teplota Upozornenie: Limity teploty chladi¢a su Uistite sa, ze frekvencia
132 |striedavého pohonu | Specifické pre konkrétny ram. prepinania nie je prilis
(porucha, doska) VySOké vo vztahu k OkOlitej
VVSoKa teplot teplote a zatazeniu motora.
ysoxa feplota Skontrolujte chladiaci
133 |striedavéhopohonu .
ventilator.
(alarm, doska)
15 140 Zablokovanie Motor je zablokovany. Sk(’)nvtroI.UJte motor a
motora zatazenie.
Znizte zataZenie motora.
Ak motor nie je pretazeny,
16 150 |Prehratie motora Motor je pretazeny. skontrolujte parametre
modelu teploty (parameter
Skupina 3.9: Ochrany).
Skontrolujte zatazenie.
s . s Skontrolujte parametre.
17 160 | Odlah&enie motora | Motor je odlahéeny. Skontrolujte du/dt a
sinusovy filter.
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Pretazenie
napajania
180 (krgtliodobé érlziit(ta zlat.’taZZ.nie. .
19 kontrola) Vykon striedavého pohonu je prili§ vysoky. ontrolujte dimenzovanie

—— pohonu. Je prili§ maly na
Pretazenie dant zataz?

181 |napajania
(dlhodoba kontrola)

Objavuje sa len v aplikaciach Specifickych

pre konkrétneho zdkaznika, ak sa pouziva RevsetUJFe por.uchu ’a
tato funkcia. reStartujte striedavy pohon.

25 | 240 |Porucha riad. Identifikacia podiatodného uhla zlyhala, | 2/YSte droved pridu
identifikacie.

241 |motora . . P
* Rotor sa pohybuje pocas identifikacie o f e s
. oo , ; Viac informacii najdete v
» Novo identifikovany uhol sa nezhoduje s G :
- zdroji histérie poruch.
existujucou hodnotou

Systém zabranil v Starte pohonu. Povel k
spusteniu je ZAPNUTY, ked bol do pohonu | Resetujte poruchu a

Prevencia nahraty novy softvér (firmvér alebo zastavte striedavy pohon.
26 250 . o . e ) .
spustenia aplikacia), nastavenie parametra alebo Nacitajte softvér a spustite
fubovolny iny subor, ktory vplyva na striedavy pohon.

prevadzku pohonu.

Resetujte poruchu.
29 280 | Termistor Atex Termistor Atex zistil prehriatie Skontrolujte termistor a
jeho konektory.

Tel. +358 (0) 201 2121 « Fax: +358 (0) 201 212 205




Aplikacia Vacon 100

VACON - 236

Signal A bezpec¢nostného vypnutia

odpojenie momentu

290 Bezpe:nostne neumoZfuje nastavit striedavy pohon do | Resetujte poruchu a
vypnutie stavu PRIPRAVENE restartUth strlgdavy pohon.
N— _ _ . Skontrolujte signaly z
Bezpeénostné Signal B bezpecnostného vypnutia riadiacej dosky k vykonovej
291 vypnutie neumoziuje nastav’lt striedavy pohon do jednotke a konektoru D.
stavu PRIPRAVENE
Bezpecénostna Zobrazi sa, ked bol nainstalovany spinac Odstravnte Sp"?ac L
500 L - : L bezpec&nostnej konfiguracie
konfiguracia bezpecénostnej konfiguracie S
Z riadiacej dosky.
Odstrarite nadbyto¢né
501 Bezpecnostna V pohone sa rozpoznalo privela volitefnych | volitelné dosky STO.
konfiguracia dosiek STO. Podporuje sa len jedna. Pozrite si bezpe€nostnu
prirucku.
Volitefnu dosku STO
502 Bezpecnostna Volitelna doska STO bola nainstalovana do | umiestnite do spravneho
konfiguracia nespravneho slotu. slotu. Pozrite si
bezpelnostnu prirucku.
Nainstalujte spinac
503 Bezpecnostna Spina¢ bezpeénostnej konfiguracie chyba | bezpeénostnej konfiguracie
30 konfiguracia na riadiacej doske. do riadiacej dosky. Pozrite
si bezpec€nostnu prirucku.
Nainstalujte spinac
. . Spinac¢ bezpeénostnej konfiguracie bol bezpec&nostnej konfiguracie
Bezpecénostna . - . N X ; AN
504 L nespravne nainstalovany do riadiacej na spravne miesto riadiacej
konfiguracia o
dosky. dosky. Pozrite si
bezpelnostnu prirucku.
Skontrolujte inStalaciu
" . Spina¢ bezpecénostnej konfiguracie na spinaga bezpecnostnej
Bezpecénostna e i L o
505 konfiquracia volitelnej doske STO bol nespravne konfiguracie na volitelnej
9 nainstalovany. doske STO. Pozrite si
bezpecénostnu prirucku.
Skontrolujte inStalaciu
Bezpecénostna Komunikacia s doplnkovou doskou STO volitelnej dosky STO.
506 L . L N .
konfiguracia bola stratena. Pozrite si bezpe€nostnu
prirucku.
Resetujte pohon a
507 Bezpecn'o§tna Hardvér nepodporuje volitelni dosku STO res'tar"LUJte. Ak sa P S)rucha
konfiguracia objavi znovu, obratte sa na
najblizSieho distributora.
520 Bezpec€nostna Porucha komponentu na volitelnej doske | Resetujte pohon a
diagnostika STO reStartujte.
N - ) ) ) Ak sa porucha objavi
521 B'ezpecn.ostna Chyt?a diagnostiky termistora ATEX. Vstup znovu, vymetite voliten(
diagnostika termistora ATEX zlyhal. dosku.
Skontrolujte vstupné
pripojenie termistora ATEX.
30 N . — . : o
522 Bezpecnostna Skrat vo vstupnom zapojeni termistora Skontrolujte zapojenia
diagnostika ATEX. externého ATEX.
Skontrolujte termistor
externého ATEX.
Bezpednostné Tlacidlo nudzového zastavenia bolo Ked je aktivovana funkcia
530 P pripojené, pripadne sa aktivovala nejaka STO, pohon je v

ina operacia STO.

bezpeénostnom stave.
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Otacky ventilator sa presne neriadia
Chladenie rychlostnou referenciou. Striedavy pohon | Resetujte poruchu a
311 ventilatorom vSak pracuje spravne. Tato porucha sa reStartujte. Vydcistite alebo
objavuje v pripade modelu MR7 a vacésich |vymeiite ventilator.
32 pohonov.
Chladenie 3 Vymernite ventilator a
312 ventilatorom Zivotnost ventilatora (50 000 hod) uplynula.| resetujte pocitadlo
zivotnosti ventilatora.
Poziarny rezim pohonu j pvc’)vo.lt’any. Skontrolujte nastavenia
Poziarny rezim Ochrany pohonu sa nepouzivajd, parametrov a signaly.
33 320 , UPOZORNENIE: Tato vystraha sa . . e ax
povoleny . . . Niektoré ochrany ovladaca
automaticky resetuje po vyradeni st vyradené
poziarneho rezimu. y ‘
Zariadenie je szﬁ;;\g \r/l?lggsl,ttiml vymeneny za iny Resetujte poruchu.
361 | vymenené (rovnaky pris ] VETKOSTI. ) g UPOZORNENIE! Po resete
typ) Zariadenie je pripravené na pouZitie. sa pohon restartuje
Parametre su uz k dispozicii v pohone. ’
Zariadenie je Doplnkova Fioska v slott,e B vymenena za Resetujte poruchu. Pouziju
. , | dosku, ktora bola predtym pouzita v tom 3 .
362 |vymenené (rovnaky | . . RN . sa staré nastavenia
istom slote. Zariadenie je pripravené na
typ) pouZitie. parametra.
37 Zarladenlg 1° , | Rovnako ako v pripade ID362, ale vztahuje . -~
363 | vymenené (rovnaky Pozrite vysSie.
typ) sa na slot C.
Zanadenlg 1€ . | Rovnako ako v pripade ID362, ale vztahuje . -
364 |vymenené (rovnaky Pozrite vyssie.
typ) sa naslotD.
Zanadem? 1€ . | Rovnako ako v pripade ID362, ale vztahuje . e
365 |vymenené (rovnaky Pozrite vysSie.
typ) sa na slot E.
Volitelna doska pridana do slotu B. Tato . o .
. . . . b N . . Zariadenie je pripravené na
Zariadenie pridané | volitefna doska bola uz v minulosti i N .
372 , . . . .. | pouZitie. PouZiju sa staré
(rovnaky typ) zasunuta do rovnakého slotu. Zariadenie je .
. . i nastavenia parametra.
pripravené na pouzitie.
Zariadenie pridané | Rovnako ako v pripade ID372, ale vztahuje . _—
38 373 (rovnaky typ) sa na slot C. Pozrite vySSie.
Zariadenie pridané | Rovnako ako v pripade ID372, ale vztahuje . Y
374 (rovnaky typ) sa naslot D. Pozrite vySsie.
375 Zariadenie pridané | Rovnako ako v pripade ID372, ale vztahuje Pozrite vvasie
(rovnaky typ) sa na slot E. y ’
382 Zariadenie bolo Doplnkova doska bola odstranena zo slotu
odstranené A alebo B.
383 Zariadenie bolo Rovnako ako v pripade ID380, ale vztahuje ) L
odstranené sa na slot C Zariadenie uZ nie je k
39 . . _ — dispozicii. Resetujte
384 Zariadenie bolo Rovnako ako v pripade ID380, ale vztahuje poruchu.
odstranené sa naslot D.
385 Zariadenie bolo Rovnako ako v pripade ID380, ale vztahuje
odstranené sa na slot E.
Zariadenie uz nie je k
40 390 Zariadenie nebolo | Nezname zariadenie bolo pripojené dispozicii. Ak sa porucha
rozpoznané (vykonovy modul/doplnkova doska) objavi znovu, obratte sa na
najblizSieho distributora.
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Skontrolujte nastavenia
parametrov.
Skontrolujte dostupné
mnozstvo chladiaceho
vzduchu a jeho prietok.
Vypocitana teplota IGBT je prili§ vysoka. Skontrolu!te O,I.(O“tu teplot'uv.'
Privvsoké zatasenie motora Skontrolujte, ¢i sa v chladici
41 400 | Teplota IGBT IVYSOKE . nenachadza prach.
» Privysoka teplota prostredia - N .
. Uistite sa, ze frekvencia
* Porucha hardvéru S
prepinania nie je prilis
vysoka vo vztahu k okolitej
teplote a zatazeniu motora.
Skontrolujte chladiaci
ventilator.
Spustite identifikacny beh.
Resetujte poruchu.
. . VVykonovy modul bol vymeneny za iny. UPOZORNENIE! Po resete
Zariadenie je S L - .
431 vymenené (iny typ) Parametre nie su k dispozicii v sa pohon restartuje.
y yyp nastaveniach. Znova nastavte parametre
vykonovej jednotky.
Doplnkova doska v slote C vymenena za .
. . . . g Resetujte poruchu.
44 Zariadenie je dosku, ktora predtym nebola pouZzita v tom
433 g . MR . | Nastavte parametre
vymenené (iny typ) | istom slote. Neulozili sa ziadne nastavenia .
doplnkovej dosky znovu.
parametra.
434 Zarladenu'e je ' Rovnako ako v pripade 1D433, ale vztahuje Pozrite vy&sie.
vymenené (iny typ) | sa na slot D.
435 Zanademc'a je ] Rovnako ako v pripade 1D433, ale vztahuje Pozrite vy&sie.
vymenené (iny typ) | sa na slot D.
Resetujte poruchu.
. S . | Pridany bol iny typ vykonového modulu. UPOZORNENIE! Po resete
Zariadenie pridané A . - :
441 (iny typ) Parametre nie su k dispozicii v sa pohon restartuje.
yyp nastaveniach. Znova nastavte parametre
vykonovej jednotky.
Zariadenie pridané Volitelna doska nie je pritomna v rovhakom Nastavte parametre
45 443 | P slote pred pridanim do slotu C. Neulozili sa P
(iny typ) < . doplnkovej dosky znovu.
Ziadne nastavenia parametrov.
444 Z.altladenle pridané | Rovnako ako v pripade ID443, ale vztahuje Pozrite vyssie.
(iny typ) sa na slot D.
445 Z.afladenle pridané | Rovnako ako v pripade D443, ale vztahuje Pozrite vysdie.
(iny typ) sa na slot E.
46 662 I:|od|ny realneho Uroygn nabitia bat.erle RT? je nizka. Vymeiite batériu.
¢asu Batériu by ste mali vymenit..
Softvér Softvér pohonu sa aktualizoval (bud cely | Nie je nevyhnutna ziadna
47 663 . , A oo ;
aktualizovany softvérovy balik alebo aplikacia). akcia.
Aspon jeden z dostupnych signalov Vymerite chybné diely.
analégového vstupu klesol pod 50 % Skontrolujte obvod
50 1050 | Porucha nizkeho Al definovaného minimalneho signalového analogovgho ys}upu.
rozsahu. Skontrolujte, &i je
Riadiaci kabel je zlomeny alebo odpojeny. |parameter Rozsah signalu
Zdroj signalu zlyhal. Al1 nastaveny spravne.
Signal digitalneho vstupu definovany Pouzivatelom definovana
Externa porucha parametrom P3.5.1.11 alebo P3.5.1.12 sa | porucha.
51 1051 ) : . . e ) T
zariadenia aktivoval na signalizaciu poruchového Skontrolujte digitélne
stavu externého zariadenia. vstupy/schémy.
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Porucha _— S Skontrolujte spojenie

1052 o, Spojenie medzi riadiacim panelom a o s

52 komunika¢ného . g . . panela a mozny kabel k

1352 striedavym pohonom je pokazené

panela panelu

Porucha Datové spojenie medzi radi¢om Skontrolujte instalaciu a
53 1053 | komunikacnej komunikacnej zbernice a doskou radi€ komunikacnej

zbernice komunikacnej zbernice je poSkodené. zbernice.

1354 | Slot A poruchovy

1454 | Porucha slotu B
Skontrolujte dosku a slot.

54 1554 | Porucha slotu C Poskodena doplnkova doska alebo slot Obratte sa na najblizSieho
distributora.

1654 | Slot D poruchovy

1754 | Slot E poruchovy
Skontrolujte, &i je motor
pripojeny k pohonu.
Uistite sa, Ze na hriadeli

57 | 1057 |ldentifikacia Identifikagny chod zlyhal. motora nie je ziadna zataz.
Uistite sa, Ze povel k
spusteniu sa neodstrani
skor, ako sa dokondi
identifikacny chod.
Skontrolujte stav a
pripojenia mechanickej

Realny stav mechanickej brzdy zostava brzdy.
58 1058 | Mechanicka brzda |odliSny od riadiaceho signalu dihSie ako Pozrite si parameter
definuje parameter P3.20.6. P3.5.1.44 (ID1210) a
skupinu parametrov 3.20:
Mechanicka brzda.
1063 Porucha rychleho Rychle zastavenie aktivované Qveﬂe pricinu aktlya0|e
zastavenia rychleho zastavenia. Po
vyhladani a naprave
resetujte poruchu a

63 Vvstraha rvchleh reStartujte pohon. Pozrite si

ystraha rychleho , . . . -

1363 sastavenia Rychle zastavenie aktivované parameter P3.5.1.26 a
skupinu parametrov
3.4.22.5.

Skontrolujte inStalaciu,
Porucha e I G . o .
oo Datové spojenie medzi pocitatom a kabel a termindly medzi
65 1065 |komunikacie s . . - . e % . .
oo s striedavym pohonom je pokazené pocitatom a striedavym
pocitacom
pohon.
Porucha vstupu Skontrolujte chladenie a
1366 ) s
termistora 1 zatazenie.
Porucha vstupu Skoqtrolujte pripojenie

1466 | ermistora 2 Vstup termistora zistil zvy$enie teplot termistora

66 P ¥ ploty Ak sa vstup termistora

motora i, .
nepouziva, musi byt

1566 Porucha vstupu spojeny kratkym spojenim.

termistora 3 Obratte sa na najblizsieho
distributora.
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Vystraha pocitadla

1301 adrzby 1 Pocitadlo udrzby dosiahlo limit vystrahy.
1302 | Porucha potitadia | 5o 16 adrsby dosiahlo limit poruchy. | Vykonajte potrebnt tdrzbu
68 Udrzby 1 a pogitadlo vynulujte.
Vystraha pogitadla | .. s . o Pozrite si parametre
1303 ué/riby 5 P Pocitadlo udrzby dosiahlo limit vystrahy. B3.16.4 alebo P3.5.1.40.
1304 |Foruchapocitadia | oo 41 drsby dosiahlo limit vystrah
udrzby 2 y ystrany.
Na hodnoty mapovania na datovom Skontrolujte par.ame:tre v
. O . menu mapovania dat
1310 vystupe procesu komunikaénej zbernice S .
bolo pouZité neexistujuce Cislo ID komunikacnej zbernice
P I : (kapitola 3.3.19).
Hodnota, ktora je
mapovana, moze byt
. - C b . hodnotou nedefinovaného
Porucha Nie je mozné previest jednu alebo viac .
O \ R typu. Skontrolujte
69 1311 | komunikacnej hodnét pre datovy vystup procesu
. NI g parametre v menu
zbernice komunikacnej zbernice. C .
mapovania dat
komunikaénej zbernice
(kapitola 3.3.19).
. . . . Skontrolujte parametre v
PreteCenie pri mapovani a konvertovani .
. A menu mapovania dat
1312 hodnét pre datovy vystup procesu S .
komunikacnej zbernice (16 bitovy) komunikacnej zbernice
J y): (kapitola 3.3.19).
. Povel k spusteniu je aktivny a bol Resetlom pohopu obnovte
Spustenie iy e . i normalnu prevadzku.
76 1076 R . zablokovany, aby sa zabranilo nezelanému - e
zabranené v - ) . Potreba restartu zavisi od
ota¢aniu motora pocas prvého zapnutia. ,
nastaveni parametrov.
Presiahol sa maximalnym pocet 5
Lo simultannych aktivnych pripojeni Odstrante nadbyto¢né
” 1077 | >5 pripojent komunikacnej zbernice alebo PC nastroja | aktivne pripojenia.
podporovany aplikaciou.
Na pri¢ine mbze byt
X B Funkcia makkého plnenia na regulatore prasknutg potrubie.
Casovy limit « . . . Skontrolujte proces.
100 1100 i . PID vyprsala. Pozadovana procesna :
makkého plnenia . . Skontrolujte parametre v
hodnota sa nedosiahla v stanovenej dobe. w -
Makké plnenie menu
M3.13.8.
Regulator PID: Hodnota spatnej vazby Skontrolujte proces.
101 1101 Porucha kontroly | mimo limitov kontroly (P3.13.6.2, Skontrolujte nastavenia
odozvy (PID1) P3.13.6.3) a oneskorenia (P3.13.6.4), ak je | parametrov, limity kontroly a
nastavené. oneskorenie.
Externy regulator PID: Hodnota spatnej Skontrolujte proces.
105 1105 Porucha kontroly | vazby mimo limitov kontroly (P3.14.4.2, Skontrolujte nastavenia
odozvy (ExtPID) P3.14.4.3) a oneskorenia (P3.14.4.4), ak je | parametrov, limity kontroly a
nastavené. oneskorenie.
1109 Signal kontroly vstupného tlaku (P3.13.9.2) | Skontrolujte proces.
. klesol pod uroveri vystrahy (P3.13.9.7) . Skontrolujte parametre v
Kontrola vstupného
109 taku . - menu M3.13.9.
1409 Signal kontl"oly v§tupneho tlaku (P3.13.9.2) Skontrolujte senzory a
klesol pod uroveri poruchy (P3.13.9.8) . pripojenia vstupného tlaku.
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Aspon jeden zo zvolenych signalov

1315 teplotného vstupu (P3.9.6.1) dosiahol limit | Vyhladajte pri¢inu narastu
11 p ha teplofy 1 vystrahy (P3.9.6.2). teploty.
orucha teplo : .
Py Aspori jeden zo zvolenych signalov Skontrolujte teplotny
1316 teplotného vstupu (P3.9.6.1) dosiahol limit | SNMac a pripojenia.
poruchy (P3.9.6.3). AK nie je pripojeny Ziaden

snimac, skontrolujte, &i je

Asporn jeden zo zvolenych signalov teplotny vstup pevne

1317 teplotného vstupu (P3.9.6.5) dosiahol limit

hv (P3.9.6.6 napajkovany.
12 Porucha teploty 2 |- orto Y (P3.9.6.6). B Podrobnejsie informacie
Aspon jeden zo zvolenych signalov najdete v prirucke k
1318 teplotného vstupu (P3.9.6.5) dosiahol limit | volitelnej doske.
poruchy (P3.9.6.7).
700 Pouzita nepodporovana aplikacia. Zmente aplikaciu
300 Nepodporuje sa Sz e oA
701 PouZita nepodporovana volitelna doska Odstrante volitelnt dosku

alebo slot.

Tab. 135. Kbdy a popisy poruch
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