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DESPRE ACEST MANUAL

Drepturile de autor asupra acestui manual sunt detinute de Vacon Ltd. Toate drepturile
rezervate. Acest manual este supus modificarii fara notificare prealabila. Limba originala a
acestor instructiuni este engleza.

Tn acest manual puteti citi despre functiile convertizorului de frecventd VACON® si despre
cum se utilizeaza acest convertor de frecventa. Manualul are aceeasi structura ca si meniul
de comanda al variatorului de turatie (capitolele 1 si 4-8).

Capitolul 1, Ghidul de pornire rapida

« Cum seincepe lucrul la panoul de control.
Capitolul 2, Expertii de configurare
» Cum se efectueaza o selectie de configurare a aplicatiilor.

»  Cum se configureaza rapid o aplicatie.
« Diferite aplicatii, insotite de exemple.

Capitolul 3, Interfetele cu utilizatorul
» Tipuride afisare si cum se utilizeaza panoul de control.

* Instrumentul pentru PC denumit VACON® Live.
*  Functiile protocoalelor Fieldbus.

Capitolul 4, Meniul de monitorizare

» Date privind valorile de monitorizare.

Capitolul 5, Meniul de parametri

* O lista a tuturor parametrilor variatorului de turatie.
Capitolul 6, Meniul de diagnosticare
Capitolul 7, Meniul I/0 (Intrare/lesire si echipamente)

Capitolul 8, Setarile, preferintele si meniurile la nivel de utilizator
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Capitolul 9, Descrierile valorilor de monitorizare

Capitolul 10, Descrierile parametrilor

*  Cum se utilizeaza parametrii.
* Programarea intrarilor digitale si analogice.
*  Functii specifice ale aplicatiilor.

Capitolul 11, Identificarea erorilor

» Erorile si cauzele acestora.
* Resetarea erorilor.

Capitolul 12, Anexa

» Date privind diferitele valori implicite ale aplicatiilor.

Acest manual include multe tabele de parametri. Aceste instructiuni va spun cum se citesc
aceste tabele.

R_&8 Y% K XX

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

A. Locatia parametrului in meniu, adica F. Valoarea care a fost setata din fabrica.
numarul parametrului. G. Numarul de ID al parametrului.

B. Numele parametrului. H. O scurta descriere a valorilor

C. Valoarea minima a parametrului. parametrului si/sau a functiilor sale.

D. Valoarea maxima a parametrului.

E. Unitatea valorica a parametrului.

Unitatea indica daca parametrul este
disponibil.
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FUNCTIILE CONVERTIZORULUI DE FRECVENTA VACON®

»  Puteti selecta aplicatia necesara pentru procesul dvs.: Standard, HVAC, Comanda PID,
Pompe multiple (actionare simpla) sau Pompe multiple (actionare multipl&). Variatorul
efectueaza automat setdrile necesare, facand usoara punerea in functiune.

«  Experti de configurare pentru prima pornire si modul Fire (Incendiu).

* Experti de configurare pentru fiecare aplicatie: Standard, HVAC, Comanda PID, Pompe
multiple (actionare simpla) sau Pompe multiple (actionare multipla).

«  Buton FUNCT (Functie) pentru o comutare rapida intre locatia de control locala si cea la
distant3. Locatia de control la distanta poate fi de tip I/0 (Intrare/lesire) sau protocol
Fieldbus. Puteti efectua o selectie a locatiei de control la distanta printr-un parametru.

* 8 frecvente presetate.

*  Functii de potentiometru pentru motor.

* O functie de golire.

« 2timpide urcare pe care ii puteti programa, 2 supravegheri si 3 intervale de frecvente
interzise.

* O oprire fortata.

+ 0 pagina de comanda pentru actionarea si monitorizarea rapida a celor mai importante
valori.

* O mapare a datelor de protocol Fieldbus.

* Oresetare automata.

« Diferite moduri pre-incalzire pentru a preveni problemele de condensare.

* O frecventa maxima de iesire de 320 Hz.

« Un ceasin timp real si functii de cronometru (este necesara o baterie optionala). Este
posibila programarea a 3 canale temporale pentru a obtine functii diferite ale
variatorului de turatie.

«  Este disponibil un controler PID (Proportional, integral, derivativ) extern. Il puteti utiliza,
de exemplu, pentru a controla o supapa cu I/0 (Intrarea/lesirea) variatorului de turatie
pentru motoare CA.

* Un mod repaus care activeaza si dezactiveaza automat functionarea variatorului, pentru
a economisi energie.

« Uncontroler PID cu 2 zone, avand 2 semnale diferite de feedback: control minim si
control maxim.

» 2 surse de valori de referinta pentru controlerul PID. Puteti efectua selectia cu o intrare
digitala.

* O functie pentru amplificarea valorii de referinta PID.

« O functie de reactie pozitiva (feedforward], pentru a imbunatati raspunsul la schimbarile
de proces.

* O supraveghere avalorii de proces.

* 0 comanda pompe multiple pentru sistemele cu actionare simpla si actionare multipla.

«  Moduri multimaster (multi-coordonator] si multifollower (multi-subordonat) in sistemul
multi-variator.

« Un sistem pompe multiple care utilizeaza un ceas in timp real pentru schimbarea
automata a pompelor.

« Un contor de intretinere.

*  Functii comanda pompa: control pompa de amorsare, control pompa de presiune, auto-
curatare rotor de pompa, supraveghere intrare pompa si functie de protectie anti-inghet.
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GHIDUL DE PORNIRE RAPIDA

1

1.1

GHIDUL DE PORNIRE RAPIDA

PANOU DE CONTROL SI TASTATURA

Panoul de control este interfata dintre variatorul de turatie pentru motoare CA si utilizator.
Prin intermediul panoului de control, puteti controla turatia unui motor si puteti monitoriza
starea variatorului de turatie pentru motoare CA. De asemenea, puteti seta parametrii

variatorului de turatie pentru motoare CA.

Fig. 1: Butoanele tastaturii

A.

1.2

Butonul BACK/RESET (inapoi/Resetare).

Utilizati-l pentru a naviga inapoi in
meniu, a pardsi modul Edit (Editare) sau
areseta o eroare.

Butonul sageata UP (Sus). Utilizati-1
pentru a defila Tn sus prin meniu si
pentru a creste o valoare.

Butonul FUNCT (Functie). Utilizati-l
pentru a schimba directia de rotatie a
motorului, a accesa pagina de comanda
si a schimba locatia de control. Puteti
gasi mai multe informatii Tn Capitolul
3.3.3 Butonul FUNCT [Functie).

ECRANELE

Butonul sdgeatd RIGHT (Dreapta).
Butonul START (Pornire].

Butonul sdgeata DOWN (Jos). Utilizati-1
pentru a defila in jos prin meniu si
pentru a descreste o valoare.

Butonul STOP (Oprire).

Butonul sageata LEFT (Stanga). Utilizati-
L pentru a deplasa cursorul la stanga.
Butonul OK. Utilizati-l pentru a accesa
un nivel sau un element activ sau pentru
a accepta o selectie.

Exista 2 tipuri de ecrane: ecranul grafic si ecranul text. Panoul de control are intotdeauna
aceeasi tastatura si aceleasi butoane.

Ecranul afiseaza urmatoarele date:

Starea motorului si a variatorului de turatie.
Erorile motorului si ale variatorului de turatie.

Pozitia curentd in structura meniului.
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Fig. 2: Ecranul grafic

A. Primul cd&mp de stare: OPRIT/IN F. Campul de pozitie: numarul de ID al
FUNCTIUNE parametrului si pozitia curenta in meniu

B. Directia de rotatie a motorului G. Un grup sau un element activat

C. Aldoilea cAmp de stare: PREGATIT/ H. Numarul de elemente din grupul in
NEPREGATIT/EROARE cauzi

D. Campul de alarma: ALARM/- (Alarma/-)

E. Campul locatiei de control: PC/I0/

PANOU DE COMANDA/BUS DE CAMP

P B

"Jz_/u_ HeTY
M |
m 1

_©

v v

FWD REV II0 KEYPAD BUS

RG]

Fig. 3: Ecranul text. Daca textul este prea lung de afisat, acesta defileaza automat pe ecran.

A. Indicatorii de stare D. Pozitia curenta in meniu
B. Indicatorii de alarma si eroare E. Indicatorii locatiei de control
C. Numele grupului sau elementului din F. Indicatorii directiei de rotatie

pozitia actuala

1.3 PRIMA PORNIRE

Dupa ce porniti variatorul de turatie, este initiat expertul de pornire.
Expertul de pornire va solicita furnizarea datelor necesare pentru controlarea procedurii in
care utilizati variatorul de turatie.
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1 Selectare limb3 (P6.1) Selectia este diferitd pentru fiecare pachet
lingvistic in parte
Daylight saving* (Ora de vard) (P5.5.5)
Rusia
2 SUA
UE
OPRIT
3 Org* (P5.5.2) 00:mm:ss
4 An* (P5.5.4) aaaa
5 Dat&* (P5.5.3) zz.l.
* Daca este instalata o baterie, veti vedea acesti pasi
Doriti sa rulati asistentul de pornire?
6 Da
Nu

Selectati Yes (Da) si apasati butonul OK. Daca selectati No (Nu), variatorul de turatie pentru
motoare CA trece peste expertul de pornire.
Pentru a seta manual valorile parametrilor, selectati No (Nu) si apasati butonul OK.

Selectati aplicatia (P1.2 Application, 1D212)
Standard

HVAC

7 PID control (Comanda PID [Proportional,
integral, derivativ])

Pompe multiple (actionare simpl&)
Pompe multiple (actionare multipl3)

Pentru a continua catre expertul aplicatiei selectate la pasul 7, selectati Yes (Da) si apasati
butonul OK. Consultati descrierea expertilor de aplicatie din Capitolul 2 Asistenti.

Dac3 selectati No (Nu) si apasati butonul OK, expertul de pornire se opreste si va trebui s
selectati in mod manual toate valorile parametrilor.

Pentru a porni din nou expertul de pornire, aveti 2 alternative. Accesati parametrul P6.5.1
Restore Factory Defaults (Restabilire valori implicite din fabrica) sau parametrul B1.1.2
Startup Wizard (Expert de pornire). Apoi setati valoarea ca Activate (Activare).

1.4 DESCRIEREA APLICATIILOR

Utilizati parametrul P1.2 Application (Aplicatie) pentru a efectua o selectie a unei aplicatii
pentru variatorul de turatie. Imediat ce parametrul P 1.2 se modifica, un grup de parametri
isi primeste valorile presetate.

1.4.1 APLICATII STANDARD SI HVAC

Utilizati aplicatiile Standard si HVAC (inc3lzire/Ventilatie/Aer conditionat) pentru a controla
pompele sau ventilatoarele, de exemplu.
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Este posibil sa controlati variatorul de turatie de la tastatura, din protocolul Fieldbus sau de
la terminalul I/0 (Intrari/lesiri).

Cand controlati variatorul de turatie prin intermediul terminalului I/0, semnalul de referinta
al frecventei este conectat la Al1 (0...10 V) sau Al2 (4...20 mA). Conexiunea este specificata de
catre tipul semnalului. De asemenea, sunt disponibile 3 frecvente de referinta presetate.
Puteti activa frecventele de referinta presetate prin Dl4 si DI5. Semnalele de pornire si oprire
ale variatorului de turatie sunt conectate la DI1 [pornire pozitiva) si DI2 (pornire Tnapoi.

Este posibila configurarea libera a tuturor iesirilor variatorului de turatie Tn toate aplicatiile.
Exista 1 iesire analogica (Output Frequency [Frecventa de iesire]) si 3 iesiri prin releu (Run,
Fault, Ready [Rulare, eroare, pregatit]) pe placa de baz3 1/0.

Consultati descrierile parametrilor din Capitolul 10 Descrieri parametri.
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Placa I/0 standard
Borni |___semnal | Descriere
_I‘R\_ ‘I_I 1 | | +10 Vref | | Iesire de referinta || |
LA
|
oS \
Referints | _| 2 All+ Intrare analogica 1 H N o
potentiometru Frecventa de referinta
flocoll) 142 I (implicit 0...10 V)
3 All- Intrare analogica 1 -
4 A2+ Intrare analogica 2 + | Frecventd de referint3
(implicit 4...20 mA)
5 Al2- Intrare analogica 2 -
T 6 | 24 V iesire @ | |24 V tensiune auxiliard | | |
5 ) [ 7 ][anD e | [Mass 1/0 || |
R kb {1 8 ||pn | |Intrare digitals 1| | Pornire inainte |
AT {9 ][bp2 | [intrare digitald 2 | [ Pornire fnapoi |
IR, {10 ][ D13 | [intrare digitals 3 | [ Eroare externd |
[11][cm ® | | |comun pentru D11-DI6 | | |
E | 12 | | 24 V iesire ® | |24Vtensiune auxiliara | | |
! r----{ 13 | [GND ¢ | [Mas3 /0 | |
E - : DI4 Referinta frecventa
Lo--t [ — 14 DI4 Intrare digitalé 4 Deschis |Deschis [Intrare analogica 1
! . ! Inchis |Deschis [Frecv. preset. 1
i . ! - Deschis |Inchis [Frecv. t. 2
bo-orl aero---{ 15 | | DI5 | |Intrare digitala 5 | Tnchis linchis _Frecv. preset. 3
E.___/ ---'r-----| 16 | | DI6 | |Intrare digitala 6 | | Resetare eroare
N 1
' ! 17 CM L Comun pentru DI1-DI6
: - ! . .
by “Tro---1 18 || AOL+ lesire analogica 1 + | | Frecvents de iesire
b MA LT (0...20 mA)
DNt 19 | | AO1- ® | |Iesire analogicd 1 -
1 1
! 1
1 : 30 | | +24 Vin 24 V tensiune
' ! auxiliara intrare
5 | A RS485 Bus serial, negativ Modbus RTU,
N 1
! ! B RS485 Bus serial, pozitiv N2, BACnet
. I
'\ FUNCTIUNE ! 21 | | RO1/1 NI jlesire releu 1
5 ooy 22 | | RO1/2 CM IN FUNCTIUNE
®1 ------- 23 | | RO1/3 ND —
! 1
! ! 24 | | RO2/1 NI jlesire releu 2
: EROARE [ 25 ROZ/Z CM EROARE
1
- @ -------- 26 | | RO2/3 ND —
b3
28 T+ Intrare termistor )
29 TI1-
32 RO3/2 CM ~lesire releu 3 PREGATIT **)
33 | [ RO3/3 ND

Fig. 4: Conexiunile de control implicite ale aplicatiilor Standard si HYAC [incalzire/Ventilatie/Aer
conditionat]
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* = Disponibil numai in VACON® 100 X.
** = Pentru configuratii de comutatoare DIP in VACON® 100 X, consultati manualul de
instalare VACON 1009® X.

A
) b
Q
Sl
) Sl | /2
u N © A2
= Q
E o LMuo"a L
- Olllen ] I J
H = i
@ 1
i S
()
H = (N
: ©
Fig. 5: Comutatorul DIP
A. Intrari digitale C. Conectate la GND (implicit)
B. Flotor
Tabel 2: M1.1 Asistenti
Index Parametru Min Max Unitate :’redeflnl ID Descriere
0 = Nu se activeaza
1 =Se activeaza
1.1.1 Activare asistent 0 1 0 1170 |Selectia Activate (Acti-
vare] porneste expertul
de pornire (consultati
Capitolul Tabel T Exper-
tul de pornire).
Selectia Activate (Acti-
vare] porneste expertul
11.2 | Asist. mod incendiu 0 1 0 1672 |modutuiFire (Incendiu)
(consultati Capitolul
2.6 Asistentul pentru
mod incendiu).
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Tabel 3: M1 Configurare rapida

Predefini

Parametru i t Descriere

0 = Standard

1.2 1=HVAC
2=Comanda PID

3 = Pompe multiple
(actionare simpla)
4 = Pompe multiple
(actionare multipla)

0 Aplicatie 0 4 0 212

Refermt.a .freucventa 0.00 P14 Hz 0.0 101 Fr_e(?veun'ga de refevrlnta
minima minima acceptata.

Referinta frecventa P13 320.0 Hy 50.0/ 102 Frecventa de referinta

maxima 60.0 maxima acceptata.

Furnizeaza intervalul
de timp necesar pentru
1.5 Timp accelerare 1 0.1 3000.0 s 5.0 103 |cafrecventa de iesire
sd creasca de la 0 pand
la maxim.

Furnizeaza intervalul
de timp necesar pentru
1.6 Timp decelerare 1 0.1 3000.0 s 5.0 104  |cafrecventa de iesire
sa scada de la maxim
pana la 0.

Curentul motor maxim
de la variatorul de
turatie pentru motoare
CA.

1.7 Limita curent motor IH*0.1 IS A Variabil 107

0=Motor cu inductie
1.8 Tip motor 0 2 0 650 1=Motor cu magneti
permanenti

2 = Motor cu repulsie

Gasiti aceasta valoare
Un pe eticheta motoru-
Lui.

Tensiune nominala

1.9 motor Variabil | Variabil Vv Variabil 110 OBSERVA'“E!

Aflati daca conexiu-
nea motorului este
Delta sau Star.

Gasiti aceasta valoare
8.0 320.0 Hz 50/ 60 M fn pe eticheta motoru-
Lui.

Frecventa nominala

1.10
motor
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VACON - 19

Tabel 3: M1 Configurare rapida

Parametru

Predefini

Descriere

Turatie nominala
motor

24

19200

rot/min

Variabil

112

Gasiti aceastd valoare
nn pe eticheta motoru-
Lui.

1.12

Curent nominal
motor

IH*0.1

IH*2

Variabil

113

Gasiti aceasta valoare
In pe eticheta motoru-
lui.

1.13

Cos Phi Motor (Fac-
tor de putere)

0.30

1.00

Variabil

120

Gasiti aceastd valoare
pe eticheta motorului.

1.14

Optimizarea energiei

666

Variatorul de turatie
gaseste curentul motor
minim pentru a utiliza
mai putind energie si
pentru a reduce zgo-
motul motorului.
Aceasta functie se utili-
zeaza, de exemplu, in
cazul proceselor pen-
tru ventilatoare si
pompe.

0 = Dezactivat
1 = Activat

1.15

|dentificare

631

Rularea de identificare
calculeaza sau
masoara parametrii
motorului care sunt
necesari pentru un bun
control al motorului si
vitezei.

0 = Fara actiune
1=1Inrepaus
2 =In rotatie

Tnainte de a efectua
rularea de identificare,
trebuie s3 setati para-
metrii specificati pe
placuta de identificare
a motorului.

1.16

Functie start

505

0=Rampa
1=Pornire din mers

1.17

Functie stop

506

0 = Rotire inertiala
1=Rampa
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Tabel 3: M1 Configurare rapida

Predefini

Parametru i t Descriere

1.18 Resetare automata 0 1 0 731 0 = Dezactivat
1 = Activat

0 = Fara actiune

1=Alarma

Raspuns la eroare 0 3 2 701 2 = Eroare [oprire con-
externa form modului de

oprire)

3 = Eroare (oprire prin

rotire inertial3)

1.19

0 = Fara actiune
1=Alarma

2 = Alarma + frecventa
presetata eroare
Raspuns la eroare de (P3.9.1.13)

1.20 nivel redus intrare 0 5 0 700 3=Alarma + frecventa
analogica anterioara

4 = Eroare (oprire con-
form modului de
oprire)

5 = Eroare (oprire prin
rotire inertiala)

Selectia locatiei de
control la distanta
(pornire/oprire).

Punct de comanda

1.21 de la distanta 0 ! 0 172

0=Comanda I/0
1=Comanda bus de

camp
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Tabel 3: M1 Configurare rapida

Predefini

Parametru i t Descriere

Selectia sursei frec-
ventei de referinta
atunci cand locatia de
control este 1/0 A.

0=PC

1 = Frecventa prese-
tata 0

2 = Referinta panou de
comanda

3 =Bus de camp
4=Al1

5=AI2
5=Al1+AI2

7 = Referinta PID
0 20 5 117 |8 =Potentiometru
motor

11 =Bloc 1 iesire
12 = Bloc 2 iesire
13 = Bloc 3 iesire
14 = Bloc 4 iesire
15 =Bloc 5 iesire
16 = Bloc 6 iesire
17 = Bloc 7 iesire
18 = Bloc 8 iesire
19 = Bloc 9 iesire
20 =Bloc 10 iesire

Selectare referinta A

1.22 comand3 I/0

Aplicatia pe care o
setati cu parametrul
1.2 furnizeaza valoarea
implicita.

Selectia sursei frec-
Selectare referinta ventei de referinta
1.23 comanda de la panou 0 20 1 121 |atunci cand locatia de
de comanda control este tastatura.
A se vedea P1.22.

Selectia sursei frec-
ventei de referinta
atunci cand locatia de
control este protocolul
Fieldbus.

A se vedea P1.22.

Selectare referinta
1.24 comanda de la bus 0 20 2 122
de camp

1.25 Domeniu semnal Al1 0 1 0 379 0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/ 4..20 mA

1.26 Domeniu semnal Al2 0 1 1 390 0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/ 4..20 mA
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Tabel 3: M1 Configurare rapida

Index Parametru Min Max Unitate :‘-’redeflm ID Descriere
1.27 Functie RO1 0 73 2 11001 |A se vedea P3.5.3.2.1
1.28 Functie RO2 0 73 3 11004 |A se vedea P3.5.3.2.1
1.29 Functie RO3 0 73 1 11007 |[A se vedea P3.5.3.2.1
1.30 Functie AO1 0 31 2 10050 |[A se vedea P3.5.4.1.1

Tabel 4: M1.31 Standard/M1.32 HVAC

Predefini

Index Parametru Min Unitate t ID Descriere

Frecvents presetats Efectuati selectia unei
’ ‘Ip P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 [frecvente presetate cu

intrarea digitala Dl4.

1.31.1

< « Efectuati selectia unei
Frecventa presetata ; ’

1.31.2 2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106 [frecvente presetate cu
intrarea digitala DI5.

Efectuati selectia unei

1313 Frecventa presetata P13 P14 Hz 20.0 126 frecygn;e .pr.esetate cg

3 intrarile digitale Dl4 si

DI5.

1.4.2 APLICATIE COMANDA PID

Puteti utiliza aplicatia de comanda PID in cazul proceselor in cadrul carora controlati
variabila de proces, ca de exemplu presiunea, prin intermediul controlului turatiei motorului.

In cadrul acestei aplicatii, controlerul PID intern al variatorului de turatie este configurat
pentru 1 valoare de referinta si 1 semnal de feedback.

Puteti utiliza 2 locatii de control. Efectuati selectia locatiei de control A sau B prin
intermediul DI16. Cand este activa locatia de control A, DI1 da comenzile de pornire si oprire,
iar controlerul PID da frecventa de referinta. Cand locatia de control B este activa, DI4 da
comenzile de pornire si oprire, iar Al1 da frecventa de referinta.

Puteti configura liber toate iesirile variatorului de turatie in toate aplicatiile. Exista 1 iesire
analogicd (Output Frequency [Frecventa de iesire]) si 3 iesiri prin releu (Run, Fault, Ready
[Rulare, eroare, pregatit]) pe placa de baza I/0.

Consultati descrierile parametrilor din Capitolul Tabel T Expertul de pornire.
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VACON - 23

Placa I/0 standard

Borna |__Semnal _J __Descriere

_rk— 1] 1 || +10 vref | | Iesire de referintd || |
Referinta | Lo 4
OIS | A S All+ Intrare analogicd 1 4 | Loc A: Valoare de referint3
PID locatia B: Frecventa
S de referint3
Transmitator 3 AIl- Intrare analogica 1 -| | (implicit: 0...10 V)
cu doua fire
Xgéagll’ée I A Al2+ Intrare analogicd 2 4 | reedback PID
(valoare reald)
T 5 AI2- Intrare analogicd 2 - (implicit: 4...20 mA)
|
= (?_)4:'30_"‘_A: B ::: B 6 || 24Viesire @ | [24 V tensiune auxiliarg | | |
| ) -] 7 ][cnD ® | [Masi 1/0 || |
1I._ SRR _I 8 | | DIl | |Intrare digitald 1 | Loc A: Porr&ilr&?nainte |
USRS {9 |[D12 | |intrare digitals 2 | [ Eroare externd |
b { 10| [ DI3 | [intrare digitals 3 | [ Resetare eroare |
| 11 ][ cM ® | | |comun pentru DI1-DI6 | | |
s .I 12 | | 24V iesire @ | |24Vtensiune auxiliara | | |
5 r----1 13 | [ GND ® | [Masi 1/0 | |
i e : oy Loc B: Pornire pozitivd
_ -_——— - ShEEEE 14 D14 Intrare digitala 4 (Frecvent3 de referintd P3.3.1.6)
! e 1 T
R R e -| 15 | | DI5 | |Intrare digitala 5 | | Frecventd presetatd 1 |
5- o LL o - -I 16 | | DI6 | |Intrare digitala 6 | | Selectare punct comanda A/B |
1 1
! 17 | |CM ® Comun pentru DI1-DI6
' - - 1 - 2
. A\\_ beee- 18 AOL+ Iesire analogica 1 + Frecventd de iesire
Lo MALT (0...20 mA)
N e B T AO1-/GND ® | (Iesire analogicd 1 -
! 1
, 1
' ! . 24 V tensiune
! | 30 +24 Vin auxiliara intrare
1 1
! E A RS485 Bus ser.ial, neg.a.tiv Modbus RTU
‘ ! B RS485 Bus serial, pozitiv
: iN : 21 | | RO1/1 NI i
| FUNCTIUNE ] > / lesire releu 1 .
' oo RO1/2 CM IN FUNCTIUNE
.@: ------- 23 | | RO1/3 ND —
! 1
! ! 24 RO2/1 NI Iesi leu 2
! X sire releu
' EROARE L____| 25 | [ RO2/2 CM -/ EROARE
X
e () - 26 | | RO2/3 ND —
28 TI1+ .
Intrare termistor *)
29 TI1-
32 RO3/2 CM " lesire releu 3 o
/ 3 PREGATIT **)
33 RO3/3 ND .

Fig. 6: Conexiunile de control implicite ale aplicatiei de control PID

* = Disponibil numai in VACON® 100 X.
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** = Pentru configuratii de comutatoare DIP in VACON® 100 X, consultati manualul de
instalare VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's

(W10}

LOAT
GN

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Fig. 7: Comutatorul DIP

A. Intrari digitale C. Conectate la GND (implicit)
B. Flotor

Tabel 5: M1.1 Asistenti

Index Parametru Min Max Unitate :’redeflm ID Descriere

0 = Nu se activeaza
1 =Se activeaza

1.1.1 Activare asistent 0 1 0 1170 |Selectia Activate (Acti-
vare] porneste expertul
de pornire (consultati
Capitolul 1.3 Prima por-
nire).

Selectia Activate (Acti-
vare] porneste expertul
modului Fire (Incendiu)
(consultati Capitolul
2.6 Asistentul pentru
mod incendiu).

1.1.2 Asist. mod incendiu 0 1 0 1672
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Tabel 6: M1 Configurare rapida

Predefini

Parametru i t Descriere

0 = Standard

1.2 1=HVAC
2=Comanda PID

3 = Pompe multiple
(actionare simpla)
4 = Pompe multiple
(actionare multipla)

0 Aplicatie 0 4 2 212

Refermt.a .freucventa 0.00 P14 Hz 0.0 101 Fr_e(?veun'ga de refevrlnta
minima minima acceptata.

Referinta frecventa P13 320.0 Hy 50.0/ 102 Frecventa de referinta

maxima 60.0 maxima acceptata.

Furnizeaza intervalul
de timp necesar pentru
1.5 Timp accelerare 1 0.1 3000.0 s 5.0 103 |cafrecventa de iesire
sd creasca de la 0 pand
la maxim.

Furnizeaza intervalul
de timp necesar pentru
1.6 Timp decelerare 1 0.1 3000.0 s 5.0 104  |cafrecventa de iesire
sa scada de la maxim
pana la 0.

Curentul motor maxim
de la variatorul de
turatie pentru motoare
CA.

1.7 Limita curent motor IH*0.1 IS A Variabil 107

0=Motor cu inductie
1.8 Tip motor 0 2 0 650 1=Motor cu magneti
permanenti

2 = Motor cu repulsie

Gasiti aceasta valoare
Un pe eticheta motoru-
Lui.

Tensiune nominala

1.9 motor Variabil | Variabil Vv Variabil 110 OBSERVA'“E!

Aflati daca conexiu-
nea motorului este
Delta sau Star.

Gasiti aceasta valoare
fn pe eticheta motoru-
Lui.

Frecventd nominal3 8.0 1200 Hy 50.0/ 111

1.10 motor 60.0
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Tabel 6: M1 Configurare rapida

Predefini

Parametru i t Descriere

. - Gasiti aceastd valoare
Turatie nominala

1.1 24 19200 |rot/min | Variabil 112 |nn pe eticheta motoru-
motor lui

Curent nominal Gasiti aceasta valoare

1.12 IH*0.1 IS A Variabil 113 |[In pe eticheta motoru-

motor .
lui.

Cos Phi Motor (Fac- 0.30 100 Variabil 120 Gasiti aceastd valoare

113 tor de putere) pe eticheta motorului.

Variatorul de turatie
gaseste curentul motor
minim pentru a utiliza
mai putind energie si
pentru a reduce zgo-
motul motorului.
Aceasta functie se utili-
1.14 Optimizarea energiei 0 1 0 666 |zeaza, de exemplu, in
cazul proceselor pen-
tru ventilatoare si
pompe.

0 = Dezactivat
1 = Activat

Rularea de identificare
calculeaza sau
masoara parametrii
motorului care sunt
necesari pentru un bun
control al motorului si
vitezei.

1.15 Identificare 0 2 0 631 0 = Fara actiune
T=1Inrepaus
2 =In rotatie

Tnainte de a efectua
rularea de identificare,
trebuie s3 setati para-
metrii specificati pe
placuta de identificare
a motorului.

1.16 Functie start 0 1 0 505 0=Rampa
1=Pornire din mers

1.17 Functie stop 0 1 0 506 0 = Rotire inertiala
1=Rampa
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Tabel 6: M1 Configurare rapida

Predefini

Parametru i t Descriere

1.18 Resetare automata 0 1 0 731 0 = Dezactivat
1 = Activat

0 = Fara actiune

1=Alarma

Raspuns la eroare 0 3 2 701 2 = Eroare [oprire con-
externa form modului de

oprire)

3 = Eroare (oprire prin

rotire inertial3)

1.19

0 = Fara actiune
1=Alarma

2 = Alarma + frecventa
presetata eroare
Raspuns la eroare de (P3.9.1.13)

1.20 nivel redus intrare 0 5 0 700 3=Alarma + frecventa
analogica anterioara

4 = Eroare (oprire con-
form modului de
oprire)

5 = Eroare (oprire prin
rotire inertiala)

Selectia locatiei de
control la distanta
(pornire/oprire).

Punct de comanda

1.21 de la distanta 0 ! 0 172

0=Comanda I/0
1=Comanda bus de

camp
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Tabel 6: M1 Configurare rapida

Predefini

Parametru i t Descriere

Selectia sursei frec-
ventei de referinta
atunci cand locatia de
control este 1/0 A.

0=PC

1 = Frecventa prese-
tata 0

2 = Referinta panou de
comanda

3 =Bus de camp
4=Al1

5=AI2

6 =Al1+AI2

7 = Referinta PID
1 20 6 117 |8 =Potentiometru
motor

11 =Bloc 1 iesire
12 = Bloc 2 iesire
13 = Bloc 3 iesire
14 = Bloc 4 iesire
15 =Bloc 5 iesire
16 = Bloc 6 iesire
17 = Bloc 7 iesire
18 = Bloc 8 iesire
19 = Bloc 9 iesire
20 =Bloc 10 iesire

Selectare referinta A

1.22 comand3 I/0

Aplicatia pe care o
setati cu parametrul
1.2 furnizeaza valoarea
implicita.

Selectare referinta A se vedea P1.22.
1.23 comanda de la panou 1 20 1 121
de comanda

Selectare referinta A se vedea P1.22.
1.24 comanda de la bus 1 20 2 122
de camp

1.25 Domeniu semnal Al1 0 1 0 379 0=0..10V/0..20mA
1=2..10V/ 4..20 mA

1.26 Domeniu semnal Al2 0 1 1 390 0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/ 4..20 mA

1.27 Functie RO1 0 73 2 11001 |A se vedea P3.5.3.2.1

1.28 Functie RO2 0 73 3 11004 |A sevedea P3.5.3.2.1
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Tabel 6: M1 Configurare rapida

Parametru [ Descriere
1.29 Functie RO3 0 73 1 11007 |[A se vedea P3.5.3.2.1
1.30 Functie AO1 0 31 2 10050 |A sevedea P3.5.4.1.1
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Tabel 7: Comanda PID M1.33

Predefini
t

Parametru

Descriere

1.33.1 Castig PID 0.00 100.00 % 100.00

118

Daca valoarea parame-
trului este setata la 100
%, o modificare de 10
% din valoarea de
eroare determina
modificarea iesirii con-
trolerului cu 10 %.

1.33.2 Durata integrare PID 0.00 600.00 s 1.00

19

Daca acest parametru
este setat la valoarea
1,00 s, o schimbare cu
10% a valorii de eroare
duce la modificarea
iesirii controlerului cu
10,00%/s.

1.33.3 Durata derivativa PID 0.00 100.00 s 0.00

1132

Daca acest parametru
este setat la valoarea
1,00 s, o0 schimbare cu
10% a valorii de eroare
in timpul de 1,00 s
duce la modificarea
iesirii controlerului cu
10,00%.

133.4 Selectare unitate 1 m 1
proces

1036

Selectati unitatea de
proces. A se vedea
P3.13.1.4

1.33.5 Minim unitate proces | Variabil | Variabil Variabil

1033

Valoarea unitatii de
proces este aceeasi cu
0% din semnalul de
feedback PID.

Maxim unitate pro-
ces

1.33.6 Variabil | Variabil Variabil

1034

Valoarea unitatii de
proces este aceeasi cu
100% din semnalul de
feedback PID.

Feedback 1 Source
1.33.7 Selection (Selectare 0 30 2
surs3 feedback 1)

334

A se vedea P3.13.3.3

1338 Selectare sursa 0 32 1
punct de referinta 1

332

A se vedea P3.13.2.6

Punct de referinta 1

1.33.9 <
panou comanda

Variabil | Variabil |Variabil 0

167
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Tabel 7: Comanda PID M1.33

Predefini

Parametru i t Descriere

Variatorul de turatie
intra Tn modul repaus
atunci cand frecventa
iesirii ramane sub

SP1 Sleep Frequency aceasta limita un timp
1.33.10 | Limit (Limit& de frec- 0.0 320.0 Hz 0.0 1016 |maiindelungat decat
venta repaus SP1) este specificat prin

parametrul Sleep
Delay (Amanare
repaus).

0 = Neutilizat

Durata de timp minima
cat frecventa ramane
sub nivelul de repaus
1.33.11 Temp. astept. SP1 0 3000 s 0 1017 [inainte ca variatorul de
frecventd sa se
opreasca.

0 = Neutilizat

Valoarea de reactivare
a supravegherii de

SP1 Wake Up Level feedback PID. Nivelul
1.33.12 (Nivel de reactivare | Variabil | Variabil |Variabil | Variabil 1018 |de reactivare 1 utili-
SP1) zeaza unitatile de pro-
ces selectate.
0 = Neutilizat

Frecventa presetata pe
P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 [care o selecteaza
intrarea digitala DI5.

Frecventa presetata

1.33.12 1

1.4.3 APLICATIE POMPE MULTIPLE (ACTIONARE SIMPLA)

Puteti utiliza aplicatia Pompe multiple (actionare simpl3) in aplicatii, unde 1 unitate de
actionare comanda un sistem care are maxim 8 motoare in paralel, de exemplu, pompe,
ventilatoare sau compresoare. in mod implicit, aplicatia Pompe multiple (actionare simpl3)
este configuratd pentru 3 motoare in paralel.

Variatorul de turatie este conectat la 1 dintre motoare, care devine motorul regulator.
Controlerul PID intern al variatorului de turatie controleaza turatia motorului regulator si
ofera semnale de comanda prin iesirile releu, pentru a porni sau opri motoarele auxiliare.
Contactoarele externe (comutator) cupleazd motoarele auxiliare la reteaua electrica.

Puteti controla o variabila de proces, ca de exemplu presiunea, prin intermediul controlului
turatiei motorului regulator si prin intermediul numarului de motoare care functioneaza.

Consultati descrierile parametrilor din Capitolul 70 Descrieri parametri.
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Fig. 8: Configurarea Pompe multiple (actionare simpla)

Functia de schimbare automata (a ordinii de pornire) face uniforma uzura motoarelor din
sistem. Functia de schimbare automata monitorizeaza orele de functionare si seteaza
ordinea de pornire a fiecarui motor. Motorul cu cele mai putine ore de functionare porneste
primul, iar motorul cu cele mai multe ore de functionare porneste ultimul. Puteti configura
pornirea schimbarii automate pe baza intervalului de schimbare automata setat prin
intermediul ceasului intern in timp real (care necesita o baterie RTC) al variatorului de

turatie.

Puteti configura schimbarea automata pentru toate motoarele din sistem sau doar pentru

motoarele auxiliare.
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%
M3

M1 M2

Fig. 9: Diagrama de control, unde pot fi configurate pentru schimbare automata doar motoarele
auxiliare

K1 K1i.1 K2 | K2.1 K2 | K3.1

Fig. 10: Diagrama de control, unde pot fi configurate pentru schimbare automata toate motoarele

Puteti utiliza 2 locatii de control. Efectuati selectia locatiei de control A sau B prin
intermediul DI6. Efectuati selectia locatiei de control A sau B prin intermediul DI6. Cand este
activa locatia de control A, DI1 da comenzile de pornire si oprire, iar controlerul PID da
frecventa de referinta. Cand locatia de control B este activa, DI4 d& comenzile de pornire si
oprire, iar Al1 da frecventa de referinta.
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Puteti configura liber toate iesirile variatorului de turatie in toate aplicatiile. Exista 1 iesire
analogica (Output Frequency [Frecventd de iesire]) si 3 iesiri prin releu (Run, Fault, Ready
[Rulare, eroare, pregatit]) pe placa de baza I/0.
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Placa I/0 standard

Borna __Semnal ] __Descriere

_l‘k_ ‘l_l 1 | | +10 Vref | | Iesire de referinta | | |
Referintd | [
potentiometru . v
1...10 kQ | ‘] 2 A1+ Intrare analogica 1 4 | | oc A: Neutilizat locatia
: Frecventa de referinta
| B: F tad ferinta
— - — = . (implicit: 0...10 V)
Transmitator 3 All- Intrare analogica 1 -
cu doua fire
Vaéoa:«s - | a4 A2+ Intrare analogica 2 + Feedback PID
Clad e (valoare reald)
+ 77 5 AI2- Intrare analogica 2 -| | (implicit: ...20 mA)
|
1= (|0_)4_---_20_n1A: i [ 24 Viesire @ | [24 v tensiune auxiliars | | |
. -] 7 ][cND @ | [Mass 1/0 || |
| .7 = - -
L { 8 || b1 | [intrare digitalsd 1 | [ [&SiolQr RIS, nainte |
| e . - n
IR EEEE R 19 || b2 | [Intrare digitald 2 | |G &R RLe/0a83.3.1.6) |
Lo . .I 10 | | DI3 | |Intrare digitald 3 | |Se|ectare punct comanda A/B |
| 11 | | CM ® | |Comun pentru DI1-DI6 | | |
o .| 12 | | 24 V iesire @ | |24Vtensiune auxiliara | | |
: r----1 13 || GND ® | [Masi 1/0 | | |
1 P 1
:r P S 14 DIi4 Intrare digitala 4 Interblocare motor 1
1 1
E.___/ ___E.____.I 15 | | DI5 | |Intrare digitala 5 | |Interb|ocare motor 2 |
Lo ---:------| 16 | | DI6 | |Intrare digitala 6 | |Interb|ocare motor 3 |
1 1
E : Ii, CM ® Comun pentru DI1-DI6 |
' PSS 1 . . v
/ mA\\'_ Sk —~| 18 | AO1+ Iesire analogica 1 + Frecvents de iesire
N ;o (implicit 0...20 mA)
' Seoef ok 19 AO1-/GND ® | |Iesire analogica 1 -
. 1
: ) 24 V tensiune
: ! 30 +24 Vin auxiliard intrare
1 1
: ! A RS485 B ial ti
| : us ser.la , neg_a. iv Modbus RTU
‘ ! B RS485 Bus serial, pozitiv
1 1
i ! 21 RO1/1 NI jlesire releu 1
, b Control motor 1
- Al |A2 v 22 RO1/2 CM (contactor multi-pompé K2)
AR I oo 23 | | RO1/3 ND —
1
\ ! 24 RO2/1 NI Iegire releu 2
1
: :_ _____ 25 RO2/2 CM j Control motor 2
Al A2, (contactor multi-pompd K2)
e R Po-oeo- 26 | [ RO2/3 ND —
1
! 1
TI1+
| X 28 Intrare termistor *)
! | 29 TI1- —
1
L A1 A2 F----4 32 RO3/2 CM ~lesire releu 3 || control motor 3 ) s
[ D ____________ 33 RO3/3 ND (contactor multi-pompd K2) )

Fig. 11: Conexiunile de comanda implicite ale aplicatiei Pompe multiple (actionare simpla)

* = Disponibil numai in VACON® 100 X.
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** = Pentru configuratii de comutatoare DIP in VACON® 100 X, consultati manualul de
instalare VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's

(W10}

LOAT
GN

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Fig. 12: Comutatorul DIP

A. Intrari digitale C. Conectate la GND (implicit)
B. Flotor

Tabel 8: M1.1 Asistenti

Index Parametru Min Max Unitate :’redeflm ID Descriere

0 = Nu se activeaza
1 =Se activeaza

1.1.1 Activare asistent 0 1 0 1170 |Selectia Activate (Acti-
vare] porneste expertul
de pornire (consultati
Capitolul 1.3 Prima por-
nire).

Selectia Activate (Acti-
vare] porneste expertul
modului Fire (Incendiu)
(consultati Capitolul
2.6 Asistentul pentru
mod incendiu).

1.1.2 Asist. mod incendiu 0 1 0 1672
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Tabel 9: M1 Configurare rapida

Predefini

Parametru i t Descriere

0 = Standard

1.2 1=HVAC
2=Comanda PID

3 = Pompe multiple
(actionare simpla)
4 = Pompe multiple
(actionare multipla)

0 Aplicatie 0 4 2 212

Refermt.a .freucventa 0.00 P14 Hz 0.0 101 Fr_e(?veun'ga de refevrlnta
minima minima acceptata.

Referinta frecventa P13 320.0 Hy 50.0/ 102 Frecventa de referinta

maxima 60.0 maxima acceptata.

Furnizeaza intervalul
de timp necesar pentru
1.5 Timp accelerare 1 0.1 3000.0 s 5.0 103 |cafrecventa de iesire
sd creasca de la 0 pand
la maxim.

Furnizeaza intervalul
de timp necesar pentru
1.6 Timp decelerare 1 0.1 3000.0 s 5.0 104  |cafrecventa de iesire
sa scada de la maxim
pana la 0.

Curentul motor maxim
de la variatorul de
turatie pentru motoare
CA.

1.7 Limita curent motor IH*0.1 IS A Variabil 107

0=Motor cu inductie
1.8 Tip motor 0 2 0 650 1=Motor cu magneti
permanenti

2 = Motor cu repulsie

Gasiti aceasta valoare
Un pe eticheta motoru-
Lui.

Tensiune nominala

1.9 motor Variabil | Variabil Vv Variabil 110 OBSERVA'“E!

Aflati daca conexiu-
nea motorului este
Delta sau Star.

Gasiti aceasta valoare
fn pe eticheta motoru-
Lui.

Frecventd nominal3 8.0 1200 Hy 50.0/ 111

1.10 motor 60.0
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Tabel 9: M1 Configurare rapida

Predefini

Parametru i t Descriere

. - Gasiti aceastd valoare
Turatie nominala

1.1 24 19200 |rot/min | Variabil 112 |nn pe eticheta motoru-
motor lui

Curent nominal Gasiti aceasta valoare

1.12 IH*0.1 IS A Variabil 113 |[In pe eticheta motoru-

motor .
lui.

Cos Phi Motor (Fac- 0.30 100 Variabil 120 Gasiti aceastd valoare

113 tor de putere) pe eticheta motorului.

Variatorul de turatie
gaseste curentul motor
minim pentru a utiliza
mai putind energie si
pentru a reduce zgo-
motul motorului.
Aceasta functie se utili-
1.14 Optimizarea energiei 0 1 0 666 |zeaza, de exemplu, in
cazul proceselor pen-
tru ventilatoare si
pompe.

0 = Dezactivat
1 = Activat

Rularea de identificare
calculeaza sau
masoara parametrii
motorului care sunt
necesari pentru un bun
control al motorului si
vitezei.

1.15 Identificare 0 2 0 631 0 = Fara actiune
T=1Inrepaus
2 =In rotatie

Tnainte de a efectua
rularea de identificare,
trebuie s3 setati para-
metrii specificati pe
placuta de identificare
a motorului.

1.16 Functie start 0 1 0 505 0=Rampa
1=Pornire din mers

1.17 Functie stop 0 1 0 506 0 = Rotire inertiala
1=Rampa
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Tabel 9: M1 Configurare rapida

Predefini

Parametru i t Descriere

1.18 Resetare automata 0 1 0 731 0 = Dezactivat
1 = Activat

0 = Fara actiune

1=Alarma

Raspuns la eroare 0 3 2 701 2 = Eroare [oprire con-
externa form modului de

oprire)

3 = Eroare (oprire prin

rotire inertial3)

1.19

0 = Fara actiune
1=Alarma

2 = Alarma + frecventa
presetata eroare
Raspuns la eroare de (P3.9.1.13)

1.20 nivel redus intrare 0 5 0 700 3=Alarma + frecventa
analogica anterioara

4 = Eroare (oprire con-
form modului de
oprire)

5 = Eroare (oprire prin
rotire inertiala)

Selectia locatiei de
control la distanta
(pornire/oprire).

Punct de comanda

1.21 de la distanta 0 ! 0 172

0=Comanda I/0
1=Comanda bus de

camp
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Tabel 9: M1 Configurare rapida

Predefini

Parametru i t Descriere

Selectia sursei frec-
ventei de referinta
atunci cand locatia de
control este 1/0 A.

0=PC

1 = Frecventa prese-
tata 0

2 = Referinta panou de
comanda

3 =Bus de camp
4=Al1

5=AI2

6 =Al1+AI2

7 = Referinta PID
1 20 6 117 |8 =Potentiometru
motor

11 =Bloc 1 iesire
12 = Bloc 2 iesire
13 = Bloc 3 iesire
14 = Bloc 4 iesire
15 =Bloc 5 iesire
16 = Bloc 6 iesire
17 = Bloc 7 iesire
18 = Bloc 8 iesire
19 = Bloc 9 iesire
20 =Bloc 10 iesire

Selectare referinta A

1.22 comand3 I/0

Aplicatia pe care o
setati cu parametrul
1.2 furnizeaza valoarea
implicita.

Selectare referinta A se vedea P1.22.
1.23 comanda de la panou 1 20 1 121
de comanda

Selectare referinta A se vedea P1.22.
1.24 comanda de la bus 1 20 2 122
de camp

1.25 Domeniu semnal Al1 0 1 0 379 0=0..10V/0..20mA
1=2..10V/ 4..20 mA

1.26 Domeniu semnal Al2 0 1 1 390 0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/ 4..20 mA

1.27 Functie RO1 0 73 2 11001 |A se vedea P3.5.3.2.1

1.28 Functie RO2 0 73 3 11004 |A sevedea P3.5.3.2.1
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Tabel 9: M1 Configurare rapida

Parametru [ Descriere
1.29 Functie RO3 0 73 1 11007 |[A se vedea P3.5.3.2.1
1.30 Functie AO1 0 31 2 10050 |A sevedea P3.5.4.1.1
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Tabel 10: M1.34 Pompe multiple [actionare simpla)

Min (Minim

Parametru Al . Descriere
utilizat)

Daca valoarea
parametrului este
setata la 100 %, o
modificare de 10 %
1.34.1 Castig PID 0.00 100.00 % 100.00 118 din valoarea de
eroare determind
modificarea iesirii
controlerului cu 10
%.

Daca acest para-
metru este setat la
valoarea 1,00 s, o
Durata integrare 0.00 400.00 . 1.00 119 schimpgre cu 10%
PID a valorii de eroare
duce la modificarea
iesirii controlerului

cu 10,00%/s.

1.34.2

Daca acest para-
metru este setat la
valoarea 1,00 s, o
Durata derivativa schimb”are cu 10%
1.34.3 0.00 100.00 s 0.00 1132 a valorii de eroare
PID .

in timpul de 1,00 s
duce la modificarea
iesirii controlerului
cu 10,00%.

Selectare unitate Selectati unitatea
1.34.4 1 44 1 1036 de proces. A se

proces vedea P3.13.1.4
Valoarea unitatii de
1345 | Minimunitate oy i Variabil Variabil | 1033  |Proces este aceeas
proces cu 0% din semnalul

de feedback PID.

Valoarea unitatii de

Maxim unitate proces este aceeasi

1.34.6 roces Variabil Variabil Variabil 1034 cu 100% din sem-
P nalul de feedback
PID.
Feedback 1 A se vedea
134.7 Source Selectlo? 0 30 2 334 P3.13.3.3
(Selectare sursa
feedback 1)
Selectare sursa A se vedea
1.34.8 punct de refe- 0 32 1 332 P3.13.2.6
rinta 1
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Tabel 10: M1.34 Pompe multiple [actionare simpla)

Min (Minim

Parametru Al
utilizat)

Descriere

Punct de refe-
1.34.9 rinta 1 panou Variabil Variabil Variabil 0 167
comanda

SP1 Sleep Fre-
quency Limit
1.34.10 (Limit3 de frec- 0.0 320.0 Hz 0.0 1016
ventd repaus
SP1)

Variatorul de tura-
tie intra Tn modul
repaus atunci cand
frecventa iesirii
ramane sub
aceasta limita un
timp mai indelun-
gat decét este spe-
cificat prin para-
metrul Sleep Delay
(Amanare repaus).
0 = Neutilizat

Temp. astept.

1.34.11 SP1

0 3000 s 0 1017

Durata de timp
minim3 cat frec-
venta raméane sub
nivelul de repaus
inainte ca variato-
rul de frecventa sa
se opreasca.

0 = Neutilizat

SP1 Wake Up
1.34.12 Level (Nivel de Variabil Variabil Variabil |Variabil 1018
reactivare SP1)

Valoarea de reacti-
vare a supraveghe-
rii de feedback PID.
Nivelul de reacti-
vare 1 utilizeaza
unitatile de proces
selectate.

0 = Neutilizat

Mod pompe mul-

1.34.13 tiple

0 2 0 1785

Selecteaza modul
pompe multiple.

0=0 singura uni-
tate de actionare
1=Unitati secun-
dare multiple
2=Unitati master
multiple

1.34.14 Numar de 1 8 1 1001
pompe

Numar total de
motoare (pompe/
ventilatoare) utili-
zate n sistemul
pompe multiple.
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Tabel 10: M1.34 Pompe multiple [actionare simpla)

Min (Minim

Parametru Al . Descriere
utilizat)

Activare/Dezacti-
vare angrenari.
Angrenarile comu-
nica sistemului
1.34.15 Interblocvare 0 1 1 1032 daca un motor este
pompa sau nu conectat.

0 = Dezactivat
1 = Activat

Dezactiveaza/acti-
veaza rotatia ordinii
de pornire si priori-
tatea motoarelor.
Schimbare auto-

1.34.16 o 0 2 1 1027
mata

0 = Dezactivat

1= Activat (interval)
2= Activat (zilele
saptdmanii)

Ponlpa schim- 0 1 1 1028 Q=?ompa auxi-
batd automat liara
1 = Toate pompele

1.34.17

Cand se utilizeaza
timpul specificat de
acest parametru,
functia de schim-
bare automata por-
Interval schim- neste. Dar schim-
1.34.18 < 0.0 3000.0 h 48.0 1029 barea automata
bare automata <

porneste doar in
cazulin care capa-
citatea este sub
nivelul parametri-
lor P1.34.21 si
P1.34.22.

Domeniu

B0 = Duminica

Autochange Days B1=Luni
1.34.19 (Zile de schim- 0 127 15904 B2 = Marti
bare automat3) B3 = Miercuri
B4 = Joi
B5 = Vineri
B6 = Sambata
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Tabel 10: M1.34 Pompe multiple [actionare simpla)

Min (Minim
Parametru Al Descriere
utilizat)
Autochange Time Domeniu:
13420 | °ofDaylOrade 505004 23:59:59 Ora 15905 |00:00:00-23:59:59
schimbare auto-
mat3)
Schimbare auto- Acesti parametri
13421 |Mats: Frequency |4 44 P3.3.1.2 Hz 25.00 | 1031 |Seteazd nivelulsub
Limit (Limita de care trebuie sa
frecventa) ramana capacita-
tea pentru ca
Schimbare auto- schimbarea auto-
134.22 rT.1at.a: Pume 1 6 1030 mata sa aiba loc.
Limit (Limita
pompa)
Procentajul valorii
de referinta. De
exemplu
Punct de referinta
=5 bari
1.34.23 | Latime de banda 0 100 % 10 1097 Latime de banda =
10%
Cand valoarea de
feedback raméane
intre 4,5 si 5,5 bari,
motorul ramane
conectat.
Cand valoarea de
feedback se afla in
Tern- afara latimii de
1.34.24 o < 0 3600 s 10 1098 banda, intervalul
por.latim.bda y
dupa care sunt
ad3dugate sau
indepartate pompe.
134.25 InterbloEare DigIN 426 DESCHIS = Nu este
pompa 1 Slot0.1 activ
INCHIS = Activ
1.34.26 InterblOSare DigIN 427 Consultati 1.34.25
pompa 2 Slot0.1
134.27 InterbloSare DigIN 428 Consultati 1.34.25
pompa 3 Slot0.1
134.28 InterblOSare DigIN 429 Consultati 1.34.25
pompa 4 Slot0.1
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Tabel 10: M1.34 Pompe multiple [actionare simpla)

Min (Minim

Parametru Al . Descriere
utilizat)

1.34.29 InterblOf:are DigIN 430 Consultati 1.34.25
pompa 5 Slot0.1

1.34.30 InterbloEare DigIN 486 Consultati 1.34.25
pompa 6 Slot0.1

1.34.31 InterblOf:are DigIN 487 Consultati 1.34.25
pompa 7 Slot0.1

134.32 InterbloEare DigIN 488 Consultati 1.34.25
pompa 8 Slot0.1

1.4.4 APLICATIE POMPE MULTIPLE (ACTIONARE MULTIPLA)

Puteti utiliza aplicatia Pompe multiple (actionare multipld) in cadrul unui sistem care are
maximum 8 motoare in paralel cu viteze diferite, de exemplu pompe, ventilatoare sau
compresoare. in mod implicit, aplicatia Pompe multiple (actionare multipl) este configurata
pentru 3 motoare n paralel.

Consultati descrierile parametrilor din Capitolul 10 Descrieri parametri.

Lista de verificare pentru punerea in functiunea a unui sistem Pompe multiple (actionare
multipld) este prezentata in 10.76.1 Lista de verificare pentru punerea in functiune a sistemului
Pompe multiple (actionare multipla).

Fiecare motor are un variator de turatie ce controleaza motorul aplicabil. Variatoarele de
turatie ale sistemului comunica intre ele prin comunicatii Modbus RTU.
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Fig. 13: Configurarea Pompe multiple (actionare multipla)

Puteti controla o variabila de proces, ca de exemplu presiunea, prin intermediul controlului
turatiei motorului regulator si prin intermediul numarului de motoare care functioneaza.
Controlerul PID intern din variatorul de turatie al motorului regulator controleaza viteza,
pornirea si oprirea motoarelor.

Tipul de functionare a sistemului este specificat de catre modul de functionare selectat. in
modul Multifollower (multi-subordonat), motoarele auxiliare urmeaz3a viteza motorului
regulator.

Pompa 1 controleaza, iar pompele 2 si 3 urmeaza viteza pompei 1, dupa cum ilustreaza
curbele A.
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Rot./min.

maxim

minir

Fig. 14: Controlul in modul multi-subordonat

Figura de mai jos prezintd un exemplu al modului Multimaster (multi-coordonator], in cadrul
caruia viteza motorului regulator se stabileste la viteza constanta de productie B atunci cand
porneste motorul urmator. Curbele A indica reglarea pompelor.

Rot./min. B

maxim

minim

) o t
98 48 8
— —
P1 P2 P3

Fig. 15: Controlul in modul multi-coordonator

Functia de schimbare automata (a ordinii de pornire) face uniforma uzura motoarelor din
sistem. Functia de schimbare automata monitorizeaza orele de functionare si seteaza
ordinea de pornire a fiecarui motor. Motorul cu cele mai putine ore de functionare porneste
primul, iar motorul cu cele mai multe ore de functionare porneste ultimul. Puteti configura
pornirea schimbarii automate pe baza intervalului de schimbare automata sau pe baza
ceasului intern in timp real (care necesitd o baterie RTC) al variatorului de turatie.
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VACON - 49

Placa I/0 standard

Borna |__Semnal _J __Descriere

| 1 || +10V,, | | Iesire de referintd || |
2 All+ Intrare analogicd 1 +
Neutilizat in mod
implicit (implicit: 0...10 V)
3 All- Intrare analogica 1 -
Traductor cu doua fire
Valoare —_J a AI2+ Intrare analogicd 2 H | Feedback PID
actuala (valoare reald)
. (implicit 4...20 mA)
- 5 AI2- Intrare analogica 2 -
|
(O o0cV 00 N 6 | 24V, . ® | |24 V tensiune auxiliard | | |
|
-~ [ 7][cenD ® | [Mass 1/0 | |
:————’/ ————— {1 8 || b1t | [intrare digitals 1 | [ Pornire inainte |
IR 19 |[ b2 | [intrare digitald 2 | [ Gare e qe B |
SRREEEEES {10] [oB | [ntrore digtel 3| [ B i
[ 11 ]| c™M ® | | |comun pentru DI1-DI6 | | |
i | 12 | | 24 Vi£§i_re [ J | |24 V tensiune auxiliara | | |
: r-1 13 | [ GND ® | [mas3 1/0 | | |
1 P 1
Lo __.r-] 14 || D14 Intrare digitald 4 Resetare eroare
1 1
' . 1 PR Interblocare pompa . .
ros - - :— - —| 15 | | DI5 | | Intrare dlgltala 5 | | (Deschis = Indlspgnlm, Inchis = DISpOI‘IIbId
LT Lop --| 16 | | DI6 | |Intrare digitald 6 | | Eroare externd |
1 1
E ! 17 CM L] Comun pentru DI1-DI6
1 - 1 . . v
' [N Iesire analogica 1 + o
b o 1 18 | AO1+ s 9 Frecventa de iesire
b MA (0...20 mA)
' Seo-f--k-1 19 AO1- ® | |Iesire analogicd 1 -
! 1
. |
E v 30 || +24Vv 24V ]
' ! n tensiune de intrare auxiliarg
1 1
- i TEE I RS485 Bus serial, negativ Comunicare de la unitate
' | | = — la unitate
! TR --- B RS485 Bus serial, pozitiv (Modbus RTU)
b in 1 [ 21][Ro1/1NI lesi
b ! sire releu 1
;1 FUNCJIUNEL . 77521 ["Ro1/2 M j IN FUNCTIUNE
: @ 23 | [ RO1/3 ND —
Lo |
Cé_tvre E \ 24 RO2/1 NI 7 lesire releu 2 EROARE
terminalul o EROARE L_1 25 RO2/2 CM (0]
A de pe alte] |
unitdti - - —( W ) - - - - - .
de actionare @ 26 RO2/3ND
v 28 || TI1+ *
C3tre terminalul B Intrare termistor )
de pe alte unit3ti 29 TI1-
de actionare -
32 RO3/2 CM " lesire releu 3 PREGATIT *%)
33 RO3/3 ND .

Fig. 16: Conexiunile de comanda implicite ale aplicatiei Pompe multiple (actionare multipla)

* = Disponibil numai in VACON® 100 X.
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** = Pentru configuratii de comutatoare DIP in VACON® X, consultati manualul de instalare
VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Fig. 17: Comutatorul DIP

A. Intrari digitale C. Conectate la GND (implicit)
B. Flotor

Fiecare variator de turatie are un senzor de presiune. Cand nivelul de redundantad este
ridicat, senzorii de turatie si de presiune sunt redundanti.

« Daca existd o defectiune a variatorului de turatie, urmatorul variator de turatie incepe sa
functioneze ca master (coordonator).

« Daca exista o defectiune a senzorului, urmatorul variator de turatie (care are un senzor
separat) incepe sa functioneze ca master (coordonator).

Un comutator individual care are setare automata, oprita si manuala pentru fiecare variator
de turatie.
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100 FL

r UNITATEA 1 UNITATEA 2 UNITATEA 3

;|

UNITATEA 1
TRANSMITATOR VACON 100 FLOW
CU 2 FIRE P12 Aplicatie = Pompe multiple (unitéj de acfionare multiple)

P3.15.3 Numér de ID pompa = 1
P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

P SENZOR
T [PRESIUNE|1

+10 V | Tensiune de referinta
AI2+
AIl-
AI2+
AI2-
+24V |, iesire 24 V tensiune auxiliar
GND Masa 1/0
DIN1 || PORNIRE INAINTE
DIN2 ?P%IFHﬁ'E pozitivé + Frecventa d g{)lire)
10] [ DIN3 [| RGBT R e R R D o e comands sp2)
11 CM ¢|| Comun pentru DI1-DI6
12|24 V ||l iesire 24 V tensiune auxili
13| GND Masa 1/0

14| DIN4 RESETARE EROARE

ANGRENARE POMPA
15[ DINS[[] (0SRRARE A mpiicit)

16| DIN6||| EROARE EXTERNA

17l CM Comun pentru DI1-DI6
18| AO1+ ]FRECVEN]’/‘-’\ DE IESIRE
19| AO1- ¢[J(0...20 mA)

30[ +24V, |intrare 24 V tensiune auxilip

A | RS485 |)Comunicatii de la un variator
de turatie la altul (Modbus RTU

+ -

]FEEDBACK PID (4...20 mA)

1
1

1

1

1

1

1

1
a
1

1

1

1

1
]NEUTILIZAT (0...10V) :
1

1

1
o
9
1

1

(Y]

(o] (oo} ANN [e)} (6, | B [OVH 1 S ) o)

=
Qe

1 S 1 AUTO 0

=

O

B[ RS485

21 RO1 Iesire releu 1
22| RO1 (RULARE)

23] RO1 |—

24) RO2 Iesire releu 2
25| RO2 (EROARE)
26| RO2 ——

" Iegire releu 3
§§ Egg (PREGATIT)

DIO AlL AO
FLOTANT] U || U |
GND | I T_|n
Terminatie
AL2 ROy

T_[m| [ PORN

Fig. 18: Diagrama de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla), exemplul TA
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UNITATEA 3

100 FL

00 FL

UNITATEA 1

UNITATEA 2
TRANSMITATOR VACON 100 FLOW
CU 2 FIRE P12 Aplicatie = Pompe multiple (unité de acfionare multiple)

P3.15.3 Numér de ID pompa =2
P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

P SENZOR
I |PRESIUNE2

1] +10 V_ | Tensiune de referinta
2| A2+
3| AIl-
4 AI2+
5[ AI2-
6
7
8
9

+ -

]NEUTILIZAT (0...10V)

]FEEDBACK PID (4...20 mA)

+24V |, iesire 24 V tensiune auxiliar

GND Masa 1/0

DIN1 || PORNIRE INAINTE
DIN2 ?P%IFHﬁ'E pozitivé + Frecventa d g{)lire)
10] [ DIN3 [| RGBT R e R R D o e comands sp2)
11 CM ¢|| Comun pentru DI1-DI6
12|24 V ||l iesire 24 V tensiune auxili
13| GND Masa 1/0

14| DIN4 RESETARE EROARE

ANGRENARE POMPA
15[ DINS[[] (0SRRARE A mpiicit)

16| DIN6||| EROARE EXTERNA

17l CM Comun pentru DI1-DI6
18| AO1+ ]FRECVEN]’/‘-’\ DE IESIRE
19| AO1- ¢[J(0...20 mA)

30[ +24V, |intrare 24 V tensiune auxilip

A | RS485 |)Comunicatii de la un variator
de turatie la altul (Modbus RTU

(Y]

=
Qe

ZS 1 AUTO 0

=

O

B[ RS485

21 RO1 Iesire releu 1
22| RO1 (RULARE)
23] RO1 |—

24) RO2 Iesire releu 2
25| RO2 (EROARE)
26| RO2 ——

" Iegire releu 3
§§ Egg (PREGATIT)

DIO AlL AO
FLOTANT] U || U |
GND | I T_|n
Terminatie
AL2 ROy

GPRITH
T [PoralT

Fig. 19: Diagrama de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipl], exemplul 1B
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UNITATEA

100 F

00 FL

UNITATEA 1

) 251E""

. R

UNITATEA 3
TRANSMITATOR VACON 100 FLOW
CU 2 FIRE P12 Aplicatie = Pompe multiple (unité de acfionare multiple)

P3.15.3 Numér de ID pompa =3
P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

P SENZOR
I |PRESIUNE3

+10 V | Tensiune de referinta
AI2+
AIl-
AI2+
AI2-
+24V |, iesire 24 V tensiune auxiliar
GND Masa I/0
DIN1 || PORNIRE INAINTE
DIN2 ?P%IFHﬁ'E pozitivé + Frecventa d g{)lire)
10] [ DIN3 [| RGBT R e R R D o e comands sp2)
11 CM ¢|| Comun pentru DI1-DI6
12| %24V Ll iesire 24 V tensiune auxili
13| GND Masd 1/0
14| DIN4 RESETARE EROARE
15[ DINS[]| Nz wod impiicit
16/ DIN6 EROARE EXTERNA
17l CM Comun pentru DI1-DI6
18| AO1+ ]FRECVEN]’/‘-’\ DE IESIRE
19| AO1- ¢[J(0...20 mA)
30[ +24V, |intrare 24 V tensiune auxilip

A | RS485 |)Comunicatii de la un variator
de turatie la altul (Modbus RTU

+ -

]NEUTILIZAT (0...10V)

]FEEDBACK PID (4...20 mA)

[Y]
(o] (oo} ANN [e)} (6, | B [OVH 1 S ) o)

=
Qe

3S 1 AUTO 0

=

O

B[ RS485

21 RO1 Iesire releu 1
22| RO1 (RULARE)
23] RO1 |—

24) RO2 Iesire releu 2
25| RO2 (EROARE)
26| RO2 ——

" Iegire releu 3
§§ Egg (PREGATIT)

DIO AlL AO
FLOTANT] U || U |
GND | I T_|n
Terminatie
AL2 ROy

T_[m| [ PORN

Fig. 20: Diagramd de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla), exemplul 1C
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1 senzor este conectat la toate variatoarele de turatie. Nivelul de redundanta al sistemului
este scazut, deoarece doar variatoarele de turatie sunt redundante.

« Daca exista o defectiune a variatorului de turatie, urmatorul variator de turatie incepe sa
functioneze ca master (coordonator).
» Daca exista o defectiune de senzor, sistemul se opreste.

Un comutator individual care are setare automata, oprita si manuala pentru fiecare variator
de turatie. A
Terminalul 17 conecteaza +24 Vintre variatoarele de turatie 1 si 2. Intre terminalele 1 si 2

sunt conectate diode externe. Semnalele digitale de intrare utilizeaza o logica negativd (ON =
ov).
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ﬂ_,
5
>
m
>
N

UNITATEA 3

'VAGON 100 Fi

UNITATEA

'VACON 100 FL

i l st i

=l

.,
\ 1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
L

|

|

UNITATEA 1 !

TRANSMITATOR !

U2 FIRE VACON 100 FLOW |
P SENZOR P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitatj| dé actionare multiple)

P3.15.3  Numar de ID pompa = 1
P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

I PRESIUNE 1

+10 V| Tensiune de referinta
AI2+
All-
AI2+
AI2-
+24 'V |, iegire 24 V tensiune auxilia
GND ¢| Mas3 I/0

DIN1 || PORNIRE INAINTE
DIN2 ?P%IFLE'% pozitivé + Frecventd Hel golire)

SELECTARE PUNCT DE REFE
10 DIN3 (Deschis = Panou de comanda SPI,RI crYs = Panou de comanda SP2)

11]| CM Comun pentru DI1-DI6 |

12|e+24 V|[]  iesire 24 V tensiune auxiliara
I

13| GND Mas3 1/0

14| DIN4 RESETARE EROARE

15| DINS|[} RGRARR Mod mpiicie

16| DIN6 EROARE EXTERNA

] NEUTILIZAT (0...10 V)

] FEEDBACK PID (4...20 mA

\
O| 0| N[O | AW N

=
>

—
wn

17 CM Comun pentru DI1-DI6

18] AO1+ ] FRECVENTA DE IESIRE

19| AO1- (0...20 mA)

30[ +24 V_| intrare 24 V tensiune auyillarg
A | RS485 Comunicatii de la un variator

B | RS485 de turatie la altul (Modbus RTY)

21 RO1 Iesire releu 1

23| RO1

;45‘ 285 ;‘ Iesire releu 2
e RO2 (EROARE)
32 RO3 L Iesire releu 3
33 RO3 —— (PREGATIT)

DIO AIl AO

FOTANT U_In U

Terminatie

AL2 RS48]
—H|
[T |mf[ PORN

1
1
1
1
1
1
1
1
|
f
1
1
1
|
1
22| RO1
(RULARE) !
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
]
1

Fig. 21: Diagramd de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla), exemplul 2A
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UNITATEA

'VACON 100 FL

2 UNITATEA 3

'VAGON 100 Fi

st B

UNITATEA 2

VACON 100 FLOW |
d

P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitati|d
P3.15.3 Numar de ID pompa = 2
P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

actionare multiple)

+10 V| Tensiune de referintd
AI2+
All-
AI2+
AI2-
+24 'V |, iegire 24 V tensiune auxilia
GND ¢| Mas3 I/0
DIN1 || PORNIRE INAINTE
DIN2 ?P%IFLE'% pozitivé + Frecventd Hel golire)

SELECTARE PUNCT DE REFE
10 DIN3 (Deschis = Panou de comanda SPI,RI crYs = Panou de comanda SP2)

11]| CM Comun pentru DI1-DI6 |
12[e+24 V||| iesire 24 V tensiune auxiliara
13| GND|§| Mmass 1/0 |
14| DIN4 RESETARE EROAVRE

15| DINS||| (NGRARS fod mpicit)
16/ DIN6 EROARE EXTERNA

17 CM Comun pentru DI1-DI6

18] AO1+ ]FRECVEN]’Z\ DE IESIRE

] NEUTILIZAT (0...10 V)

] FEEDBACK PID (4...20 mA

O| 0| N[O | AW N

=
>

19| AO1- ¢|J (0...20 mA)
30| +24 V_ | intrare 24 V tensiune auyillara
A | RS485 Comunicatii de la un variator

B | RS485 de turatie la altul (Modbus RTY)

21 ROL Iesire releu 1

23] RO1

;45‘ 285 ;‘ Iesire releu 2
e RO2 (EROARE)
32 RO3 L Iesire releu 3
33 RO3 —— (PREGATIT)

DIO All AO
F OTANT U_In U

Terminaéie
T

AL2 RS48]
1
[T | [PORNT

1
1
1
1
1
1
1
1
|
f
1
1
1
|
1
22| RO1
(RULARE) !
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
]
1

Fig. 22: Diagramd de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla), exemplul 2B
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UNITATEA 1

'VACON 100 FL

UNITATEA

'VACON 100 FLOW.

UNITATEA 3
VACON 100 FLOW :

P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitatj| dd actionare multiple)
P3.15.3 Numar de ID pompa = 3
P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

+10 V| Tensiune de referintd
AI2+
All-
AI2+
AI2- f
+24V | iesire 24 V tensiune auxiliard
GND y| Mas3 1/0 X
DIN1 || PORNIRE INAINTE !
DIN2 ?P%IFLE'% pozitivé + Frecventd Hel golire)

SELECTARE PUNCT DE REFE
10 DIN3 (Deschis = Panou de comanda SPI,RI crYs = Panou de comanda SP2)

11]| CM Comun pentru DI1-DI6 |

12|e+24 V|[]  iesire 24 V tensiune auxiliara
I

13| GND Mas3 1/0

14| DIN4 RESETARE EROARE

15| DINS|[} RGRARR Mod mpiicie

16| DIN6 EROARE EXTERNA

] NEUTILIZAT (0...10 V)

] FEEDBACK PID (4...20 mA)

[

O| 0| N[O | AW N

=
>

17 CM Comun pentru DI1-DI6

18] AO1+ ] FRECVENTA DE IESIRE

19| AO1- (0...20 mA)

30[ +24 V_| intrare 24 V tensiune auyillarg
A | RS485 Comunicatii de la un variator

B | RS485 de turatie la altul (Modbus RTY)

21 RO1 Iesire releu 1

23| RO1

;45‘ 285 ;‘ Iesire releu 2
e RO2 (EROARE)
32 RO3 L Iesire releu 3
33 RO3 —— (PREGATIT)

DIO All AO
F OTANT U_In U

Terminatie

AL2 RS48]
—H|
[T |mf[ PORN

1
1
1
1
1
1
1
1
|
f
1
1
1
|
1
22| RO1
(RULARE) !
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Fig. 23: Diagramd de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla), exemplul 2C
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2 variatoare de turatie au senzori de presiune individuali. Nivelul de redundanta al sistemului
este mediu, deoarece variatoarele de turatie si senzorii de presiune sunt duplicati.

« Daca exista o defectiune a variatorului de turatie, al doilea variator de turatie incepe sa
functioneze ca master (coordonator).

» Daca exista o defectiune a senzorului, al doilea variator de turatie (care are un senzor
separat) incepe sa functioneze ca master (coordonator).

Un comutator individual care are setare automata, oprita si manuala pentru fiecare variator
de turatie.
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UNITATEA 2 UNITATEA 3

EEan

1

1

1

1

UNITATEA 1 |

1

TRANSMITATOR| !

CU 2 FIRE VACON 100 FLOW |
P SENZOR P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitati de actionare multiple)

P3.15.3 Numér de ID a=1 I

I PRESIUNE 1 P3.15.4 P(Lnjrmn:re ;feegtc:;::ia = Semnale conectate I

1

+ - +10 VreA Tensiune de referintd 1

A2+ X

ATL- ] NEUTILIZAT (0...10 V) ,

A2+ FEEDBACK PID (4...20 AI

Al2- ] (4...20 mA}

=
Qe

+24 'V |, iesire 24 V tensiune auxili
GND Mas3 1/0

DIN1 PORNIRE INAINTE
DIN2

L
C |

O| 0| N[O U AW N =

OLIRE

?Pornire pozitivé + Frecventa de golire)

10| | DIN3 SELECTARE PUNCT DE REFERINTA PI N
(Deschis = Panou de comanda SP1, Incf#is = Panou de comanda SP2)

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

:

: 11]| CM Comun pentru DI1-DI6 X
: 12|e+24 V|l iesire 24 V tensiune auxiligra
| 13| GND Masa 1/0
: 14| DIN4 RESETARE EROARE
\ 15[ DINS ANGRENARE POMP,
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

(Neutilizat in mod iﬁn\plicit)
16| DIN6 EROARE EXTERNA

17 CM Comun pentru DI1-DI6
18] AO1+ ] FRECVENTA DE IESIRE
19| AO1- $]J (0...20 mA)

30| +24 V_ | intrare 24 V tensiune auxi
A | RS485 ] Comunicatii de la un variator

de turatie la altul (Modbus RTU

B | RS485

21 ROL Iesire releu 1
22| RO1

(RULARE)
23 RO1 —

;45‘ 285 ;‘ Iesire releu 2
e RO2 (EROARE)
32 RO3 L Iesire releu 3
33 RO3 —— (PREGATIT)

DIO ALL AO
F
GND T T

Terminatie

AL2 RS48]
—Hi|
[T |mf[_POrN

Fig. 24: Diagramd de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla), exemplul 3A
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UNITATEA 3

UNITATEA 1

TRANSMITATOR
CU 2 FIRE

P

I

VACON 100 FLOW
P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitati df
SENZOR - .
P3.15.3  Numar de ID pompa = 1
PRESTUNE 1 P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate
1| +10V_| Tensiune de referinta
2| AI2+
3T AT ] NEUTILIZAT (0...10 V)
41 AL+ FEEDBACK PID (4...20 mA
B AL ] ..20m
6 [9+24 V |, iesire 24 V tensiune auxili
L 7 || GND Masd 1/0
8 || DIN1 || PORNIRE INAINTE
9 [| DIN2 ?P%IFLE'% pozitivé + Frecventa d
10]| DINS || et AR o o Shr hg
11]| CM Comun pentru DI1-DI6
12[e+24 V(LI iesire 24 V tensiune auxili
13| GND Masa 1/0
14| DIN4 RESETARE EROAVRE
15[ DINS[|| (NERTYATR odmpicit
16| DIN6 EROARE EXTERNA
17 CM Comun pentru DI1-DI6
18] AO1+ ] FRECVENTA DE IESIRE
19[ AO1- (0...20 mA)
30| +24 V_ | intrare 24 V tensiune auxi
A | RS485 Comunicatii de la un variator
B | RS485 de turatie la altul (Modbus RTU
21 ROL Iesire releu 1
22| RO1 (RULARE)
23| RO1
24| RO2 .
25 Ro2 | (eRierese®
I
26/ RO2
32] RO3 - Iesire releu 3
33 RO3 —— (PREGATIT)

DIO

AIl

AO
F
GND T T

Terminaéie
T

AL2 RS48]
1
[T | [PORNT

e e s

actionare multiple)

=
Qe

golire)
A PL

s = Panou de comanda SP2)

Fig. 25: Diagrama de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipld], exemplul 3B
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EEan

UNITATEA 3

VACON 100 FLOW

P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitati df
P3.15.3 Numar de ID pompa = 3

P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

actionare multiple)

+10 V| Tensiune de referintd
AI2+
All-
AI2+
AI2-
+24 'V |, iesire 24 V tensiune auxili
GND Masd 1/0

DIN1 || PORNIRE INAINTE

DIN2

] NEUTILIZAT (0...10 V)

e e s

] FEEDBACK PID (4...20 mA

=
Qe

O| 0| N[O | AW N

OLIRE

?Pornire pozitivé + Frecventa de golire)

10| | DIN3 SELECTARE PUNCT DE REFERINTA PI N
(Deschis = Panou de comanda SP1, Incf#is = Panou de comanda SP2)

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

:

: 11]| CM Comun pentru DI1-DI6 X
: 12|e+24 V|l iesire 24 V tensiune auxiligra
| 13| GND Masa 1/0
: 14| DIN4 RESETARE EROARE
\ 15[ DINS ANGRENARE POMP,
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
L
I
I

(Neutilizat in mod iﬁn\plicit)
16| DIN6 EROARE EXTERNA

17 CM Comun pentru DI1-DI6
18] AO1+ ] FRECVENTA DE IESIRE
19| AO1- $]J (0...20 mA)

30] +24 V, | intrare 24 V tensiune auxili

de turatie la altul (Modbus RTU

A | RS485 ] Comunicatii de la un variator
B | RS485

21 ROL Iesire releu 1
23| RO1

;45‘ 285 ;‘ Iesire releu 2
e RO2 (EROARE)
32 RO3 L Iesire releu 3
33 RO3 —— (PREGATIT)

DIO ALL AO
F
GND T T

Terminatie

AL2 RS48]
—Hi|
[T |mf[_POrN

T
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
!
i
I
I
I
:
I
22[ RO1 (RULARE) !
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

Fig. 26: Diagramd de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla), exemplul 3C
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1 senzor de presiune comuna este conectat la 2 variatoare de turatie. Nivelul de redundanta
al sistemului este scazut, deoarece doar variatoarele de turatie sunt redundante.

« Daca exista o defectiune a variatorului de turatie, al doilea variator de turatie incepe sa
functioneze ca master (coordonator).
» Daca exista o defectiune de senzor, sistemul se opreste.

Un comutator individual care are setare automata, oprita si manuala pentru fiecare variator
de turatie. A
Terminalul 17 conecteaza +24 Vintre variatoarele de turatie 1 si 2. Intre terminalele 1 si 2

sunt conectate diode externe. Semnalele digitale de intrare utilizeaza o logica negativd (ON =
ov).
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UNITAT I:AE I UNITATEA 2 UNITATEA 3

VACON 100 FL W

'VACON 100 FLOW. VAGON 100 Fl o

| A

UNITATEA 1
hpi=iiilhl VACON 100 FLOW
SENZOR

P3.15.3  Numar de ID pompa = 1
P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

I PRESIUNE 1

+10 V| Tensiune de referinta
AI2+
All-
AI2+
AI2-
+24 'V |, iesire 24 V tensiune auxi ia:ré

GND Masa 1/0 :

DIN1 PORNIRE INAINTE 1

OLIRE 1
DIN2 ?Pornire pozitivé + Frecventd e golire)
10| | DIN3 SELECTARE PUNCT DE REFER .
(Deschis = Panou de comanda SP1, Ifchis = Panou de comanda SP2)

11]| CM Comun pentru DI1-DI6 X
12|e+24 V|l iesire 24 V tensiune auxiliara
13| GND Mas3 1/0

14| DIN4 RESETARE EROARE

15| DINS|[} RGRARR Mod mpiicie

16| DIN6 EROARE EXTERNA

] NEUTILIZAT (0...10 V)

I
I
I
I
I
I
P P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitatilde actionare multiple)
I
I
I
I
I
I
I
I

] FEEDBACK PID (4...20 mA}

O| 0| N[O | AW N

_5=
>

17 CM Comun pentru DI1-DI6
18] AO1+ ] FRECVENTA DE IESIRE
19| AO1- ¥]J (0...20 mA)

30[ +24 V_| intrare 24 V tensiune auyiliard
A | RS485 ] Comunicatii de la un variator

de turatie la altul (Modbus RTY)

21 ROL Iesire releu 1
22| RO1

(RULARE)
23 RO1L —

545‘ 285 ;‘ Iesire releu 2
> RO2 (EROARE)
32] RO3 - Iesire releu 3
33 RO3 —! (PREGATIT)

DIO All AO
F OTANT U_In U

Terminatie

AL2 RS48]
s

Fig. 27: Diagramd de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla), exemplul 4A
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UNITATEA 1 UNITATEA 2 UNITATEA 3

'VACON 100 FLOW. VAGON 100 Fl o VACON 100 FL W

UNITATEA 2

VACON 100 FLOW

P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitati de actionare multiplg)
P3.15.3 Numar de ID pompa =2
P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

1 [+10 vref| Tensiune de referintd

AI2+ ]
All-

NEUTILIZAT (0...10 V)

AI2+
Al2- ] FEEDBACK PID (4...20 mA)

2
3
4
5
I: 6 |24 viesire | iesire 24 V tensiune auxiliard
7
8
9

GND Masa 1/0

DIN1 PORNIRE INAINTE

DIN2 GOLIRE (Pornire pozitivéd + Frecventa de golire)

10| | DIN3 SELECTARE PUNCT DE REFERINTA PID

(Deschis = Panou de comanda SP1, Inchis = Panou de comahd SR2)

11]| CM Comun pentru DI1-DI6
12|er2aviesiel | iesire 24 V tensiune auxiliara
13| GND Masa 1/0

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
i
1
1
1
1
14| DIN4 RESETARE EROARE :
15/ DINS ANGRENARE POMPA (Neutilizat in mod implicit) ,
1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

[

16| DIN6|[|| EROARE EXTERNA

17 CM Comun pentru DI1-DI6
18] AO1+ ] FRECVENTA DE IESIRE (0...20 mA)
19[ AO1-

30[+24 Vin| intrare 24 V tensiune auxiliard
A | RS485 ] Comunicatii de la un variator de turatie la altul

(Modbus RTU)

B | RS485

;; Egi P Iesire releu 1 (RULARE)

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Iesire releu 2 (EROARE)

26| rRO2 —
32 RO3 - Iesire releu 3 (PREGATIT)
33 RO3 —

DIO All AO
FLOTAN H U_n [§]
|I|_”I|L|

Terminatie

AL2 RS48
H [OPRIT H
[T [mf[PORNIT

Fig. 28: Diagrama de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla], exemplul 4B

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




GHIDUL DE PORNIRE RAPIDA VACON - 65

____________ -

NITATEAT UNITATEA 2 UNITATEA 3,

VAGON 100 FL oW

st

UNITATEA 3
VACON 100 FLOW :
P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitatj| dd actionare multiple)

P3.15.3 Numar de ID pompa = 3
P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

+10 V| Tensiune de referintd
AI2+
All-
AI2+
AI2-
+24 'V [, iesire 24 V tensiune auxilia
GND Masd 1/0

DIN1 || PORNIRE INAINTE
DIN2

] NEUTILIZAT (0...10 V)

] FEEDBACK PID (4...20 mA

O| 0| N[O | AW N

OLIRE
?Pornire pozitivé + Frecventa Hel golire)
10| | DIN3 SELECTARE PUNCT DE REFER N
(Deschis = Panou de comanda SP1, Ii crYs = Panou de comanda SP2)

1

I

I

I

I

1

1

I

I

I

I

1

1

I

I

I

I

1

1

I

I

I

I

1

1

I

:

X 11| CM Comun pentru DI1-DI6 |
1 12]|e+24 V|l iesire 24 V tensiune auxiliara
: 13| GND || Mmasa 1/0 |
! 14| DIN4 RESETARE EROARE
! 15| DINGS||| ANGRENARE POMP,
1
I
I
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
1
I
I
I
1
1
1
I
I
I
1
1
1
I
I
I
1
1
1
1
I

=
>

351"

(Neutilizat in mod iﬁn\plicit)
16| DIN6 EROARE EXTERNA

17 CM Comun pentru DI1-DI6

18] AO1+ ]FRECVEN]’Z\ DE IESIRE

19| AO1- ¢|J (0...20 mA)
30| +24 V_ | intrare 24 V tensiune auyillara
A | RS485 Comunicatii de la un variator

B | RS485 de turatie la altul (Modbus RTY)

21 ROL Iesire releu 1

23] RO1

;45‘ Eg; ;‘ Iesire releu 2
e RO2 (EROARE)
32 RO3 L Iesire releu 3
33 RO3 —— (PREGATIT)

DIO AIl AO

FOTANT U_In U

Terminatie

AL2 RS48]
—H|
[T |mf[ PORN

1
1
1
1
1
1
1
1
|
f
1
1
1
|
1
22| RO1
(RULARE) !
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Fig. 29: Diagramd de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla), exemplul 4C
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1 senzor de presiune comuna este conectat la primul variator de turatie. Sistemul nu este

redundant, deoarece acesta se opreste daca exista o defectiune de variator de turatie sau de
senzor.
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UNITATEA 2 UNITATEA 3

100 FL

1
1
1
UNITATEA 1 :
1
TRANSMITATOR VACON 100 FLOW :
CU 2 FIRE P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitati de actionare multiple)
P3.15.3 Numér de ID pompa = 1 I
P SENZOR P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate I
1
I |PRESIUNEL 1[ +10V_! Tensiune de referint3 |
CHE 2| A2+ ] \
NEUTILIZAT (0...10 V !
3| AIl- ( ) :
4] AL2+ ]FEEDBACK PID (4...20 mA) !
L_ 5[ AI2- !
6|1+24V |. iesire 24 V tensiune auxili ra
r— 7 GND Masa 1/0 :
X 8 || DIN1 || PORNIRE INAINTE ,
COMANDA
PORNIRE 9 DIN2 ?P%IFHﬁ'E pozitivé + Frecventa d g{)lire)
SISTEM 10 | DIN3 [| @eshe e e R r B Rl ¥ Fonou de comands sp2)
""" OPRIRE i 11 CM ¢|| Comun pentru DI1-DI6 :
1S1 ¢ _PORNIRE | 12[424 v ]| iesire 24 V tensiune auxiliara
' 2 13| GND|$| Mass 1/0
""""""""""""" 14| DIN4 RESETARE EROARE
15[ DINS]]] (REREARE Fod implicit

16| DIN6||| EROARE EXTERNA

17l CM Comun pentru DI1-DI6
18| AO1+ ]FRECVEN]’/‘-’\ DE IESIRE
19| AO1- ¢[J(0...20 mA)

30[ +24V, |intrare 24 V tensiune auxilip

A | RS485 |)Comunicatii de la un variator
de turatie la altul (Modbus RTU

=

O

B[ RS485

21 RO1 Iesire releu 1
22| RO1 (RULARE)
23] RO1 |—

24) RO2 Iesire releu 2
25| RO2 (EROARE)
26| RO2 ——

" Iegire releu 3
§§ Egg (PREGATIT)

DIO AlL AO
FLOTANT] U || U |
GND | I T_|n
Terminatie
AL2 ROy

T_[m| [ PORN

Fig. 30: Diagrama de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla), exemplul 5A
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UNITATEA 1 UNITATEA 3

UNITATEA 2

VACON 100 FLOW

P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitati de agtionare multiple)
P3.15.3 Numar de ID pompa =2
P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

1 |+10 vref | Tensiune de referintd
AI2+ ]

NEUTILIZAT (0...10 V)
All-

AI2+

2

3

4

5| Al2-
6 | %24V iesire
7

8

9

]FEEDBACK PID (4...20 mA)

GND Masa 1/0

DIN1 || PORNIRE INAINTE X
DIN2 GOLIRE (Pornire pozitivéd + Fregventd de golire)

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
iesire 24 V tensiune auxili rél
I
I

10[[DIN3 || SELECTARE PUNCT DE REFERINTA PID

(Deschis = Panou de comanda SP1, Indhis £ Panou de comands SP2)

11| CM Comun pentru DI1-DI6
12| %24 viesicg || iesire 24 V tensiune auxili
13| GND Mas3 1/0

14] DIN4[| RESETARE EROARE

=
Qe

1
1
A 1

ANGRENARE POMPA (Neutilizat[in mod implicit

15| DINS V( eutiliza: |nI od implicit)
16| DIN6 EROARE EXTERNA 1
17 cm Comun pentru DI1-DI6 | ,

18| AO1+ ]FRECVEN]’Z\ DE IESIRE (0 ..20 mA)

19[ AO1- 1

30[+24 Vin| intrare 24 V tensiune auxi ial:é
A | RS485 Comunicatii de la un variator d¢ tyratie la altul
B | RS485 (Modbus RTU) 1

1
21| RO1

I
55 RO P Iesire releu 1 (RULARE)
I
23] RO1 X
;g Eg; b Iesire releu 2 (ER Ai?{E)
26| rRO2 ——
32 RO3 " lesire releu 3 (PREGATIT)

DIO AIl

Termma ie

I
A
I
33[ RO3 —' !
I
I
I
I
I
I
I
I
I

Fig. 31: Diagrama de cablaj electric a sistemului Pompe multiple (actionare multipla], exemplul 5B
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0 FL

UNITATEA 3

VACON 100 FLOW

P1.2 Aplicatie = Pompe multiple (unitati de actionare multiple)
P3.15.3 Numér de ID pompa =3
P3.15.4 Pornire si feedback = Semnale conectate

DIO AIl

FLOTAN] H_I
GND

Termlnastle

[OPRIT |
| PORNIT]

I

I

I

I

I

I

I

I

I I

I I

I I

1 1[+10V_ | Tensiune de referintad 1

I I
2| A2+ ]

! NEUTILIZAT (0...10 V !

: 3| AIl- ( ) :

: 4 Al2+ ]FEEDBACK PID (4...20 mA) '

X 5| AI2- !

\ 6424V . iesire 24 V tensiune auxili ra

: 7 GND Masa I/0 :

! 8 || DIN1 || PORNIRE INAINTE ,

: 9 DIN2 ?P%IFHﬁ'E pozitivé + Frecventa d g?llre)

| 10[ [ DIN3 [| BERSTARR SN DR EEE RN R0 de comanas sp2)

: 11]| CM ¢|| Comun pentru DI1-DI6 :

1 12|+24 V |l| iesire 24 V tensiune auxiliara

: 13[ GND[{| Mass 170 \

! 14| DIN4 RESETARE EROARE 1

I

I 15 DINS f\lll\‘e(fﬁlllglgétﬁ mod |mp||<:|t) :

: 16| DING||| EROARE EXTERNA !

X 17| CcM ¥|| comun pentru DI1-DI6 | |

X 18| AO1+ ]FRECVEN]’/‘-’\ DE IESIRE :

| 19| AO1-¢|J(0...20 mA) \

: 30| +24V, |intrare 24 V tensiune auxiliaréI

: A| RS485 ]E:P%ga%ruga jhjj)e la un variator d¢ turatie la altul

. B| RS485

I

: 21 RO1 Iesire releu 1

! 22| RO1 (RULARE)

, 23] rRO1 —

\ 24] RO2 Iesire releu 2

I

| 25| RO2 (EROARE)

! 26| RO2 ——!

. 32 K03 |— zsa';z;i'f#f

! 33] RO3 |—

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I
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Tabel 11: M1.1 Asistenti

Predefini

Parametru i t Descriere

0 = Nu se activeaza
1 =Se activeaza

1.1.1 Activare asistent 0 1 0 1170 |Selectia Activate (Acti-
vare] porneste expertul
de pornire (consultati
Capitolul 1.3 Prima por-
nire).

Selectia Activate (Acti-
vare] porneste expertul
1.1.2 Asist. mod incendiu 0 1 0 1672 | modului Fire (Incendiu)
(consultati Capitolul
1.3 Prima pornire).
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Tabel 12: M1 Configurare rapida

Predefin

Parametru Descriere

it

0 = Standard
1.2 1=HVAC
2=Comanda PID

0 Aplicatie 0 4 2 212 3 = Pompe multiple
(actionare simpla)
4 = Pompe multiple
(actionare multipla)
Referinta Frecventa de refe-
1.3 frecventa 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 rintd minima accep-
minima tata.
Referinta 50.0/ Frecventa de refe-
1.4 frecventa P1.3 320.0 Hz 6(5 0 102 rintd maxima accep-

maxima tata.

Furnizeaza intervalul
de timp necesar pen-

15 Timp acce- 0.1 3000.0 s 5.0 103 |tru ca frecventa de
lerare 1 trd ) fa
iesire sa creascad de
la 0 pana la maxim.
Furnizeaza intervalul
Timp dece- de timp necesar pen-
1.6 p dece 0.1 3000.0 s 5.0 104 |tru ca frecventa de
lerare 1 S o ¥
iesire sa scada de la
maxim pana la 0.
L Curentul motor
Limita maxim de la variato-
1.7 curent IH*0.1 Is A Variabil 107 .
rul de turatie pentru
motor
motoare CA.
0=Motor cu inductie
1.8 Tip motor 0 2 0 650 1=Motor cu magneti
permanenti
2 = Motor cu repulsie
Gasiti aceasta
valoare Un pe eti-
cheta motorului.
Tensiune
1.9 nominala Variabil Variabil v Variabil 110  |OBSERVATIE!
motor ’

Aflati daca conexiu-
nea motorului este
Delta sau Star.
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Tabel 12: M1 Configurare rapida

Predefin

Parametru Descriere

it

Frecventa 50.0/ Gasiti aceasta

1.10 nominala 8.0 320.0 Hz 600 1111 valoare fn pe eticheta
motor ’ motorului.

Turatie Gasiti aceasta
1.1 nominala 24 19200 rot/min | Variabil 112 valoare nn pe eti-
motor cheta motorului.

Curent Gasiti aceasta
1.12 nominal IH*0.1 IS A Variabil 113 valoare In pe eticheta
motor motorului.

Cos Phi Gasiti aceasta
Motor (Fac- 0.30 1.00 Variabil 120 valoare pe eticheta

tor de motorului.

putere)

1.13

Variatorul de turatie
gaseste curentul
motor minim pentru
a utiliza mai putina
energie si pentru a
reduce zgomotul
motorului. Aceasta
Optimizarea 0 1 0 666 functie se utilizeaza,

energiei de exemplu, n cazul
proceselor pentru
ventilatoare si
pompe.

0 = Dezactivat
1 = Activat

Rularea de identifi-
care calculeaza sau
madsoara parametrii
motorului care sunt
necesari pentru un
bun control al moto-
rului si vitezei.

0 = Fara actiune
1 =Inrepaus
2 =In rotatie

1.15 |dentificare 0 2 0 631

Tnainte de a efectua
rularea de identifi-
care, trebuie sa
setati parametrii
specificati pe placuta
de identificare a
motorului.
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Tabel 12: M1 Configurare rapida

Predefin

Parametru it Descriere
1.16 Functie start 505 0=Rampa
1=Pornire din mers
1.17 Functie stop 506 0 = Rotire inertiala
1=Rampa
118 Resetare 731 |0 = Dezactivat
automata 1 = Activat
0 = Fara actiune
< 1 =Alarma
Raspuns (a 2 = Eroare (oprire
1.19 eroare 701 prire
externs conform modului de
oprire])
3 = Eroare (oprire
prin rotire inertiala)
0 = Fara actiune
1=Alarma
2 = Alarma + frec-
Raspuns la venta presetata
eroare de eroare (P3.9.1.13)
1.20 nivel redus 700 3=Alarma + frec-
intrare ana- venta anterioara
logica 4 = Eroare (oprire
conform modului de
oprire)
5 = Eroare (oprire
prin rotire inertial3)
Selectia locatiei de
control la distanta
Punct de (pornire/oprire).
1.21 comanda de 172
la distanta 0=Comand3 I/0
1=Comanda bus de
camp
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Tabel 12: M1 Configurare rapida

Parametru Descriere
Selectia sursei frec-
ventei de referinta
atunci cand locatia
de control este I/0 A.
0=PC
1 = Frecventa prese-
tata 0
2 = Referinta panou
de comanda
3 =Bus de camp
4=Al
5=AI2
6 = AlT+AI2
Selectare 7 = Referinta PID
1.22 referintd A 1 20 117 8 = Potentiometru
comanda I/0 motor
11 =Bloc 1 iesire
12 = Bloc 2 iesire
13 = Bloc 3 iesire
14 = Bloc 4 iesire
15 =Bloc 5 iesire
16 = Bloc 6 iesire
17 = Bloc 7 iesire
18 = Bloc 8 iesire
19 = Bloc 9 iesire
20 = Bloc 10 iesire
Aplicatia pe care o
setati cu parametrul
1.2 furnizeaza valoa-
rea implicita.
Selectare A se vedea P1.22.
referinta
1.23 comanda de 1 20 121
la panou de
comanda
Selectare A se vedea P1.22.
referinta
1.24 comanda de 1 20 122
la bus de
camp
1.25 Domeniu 0 1 379 |0=0.10V/0.20 mA
semnal All 1=2.10V/ 4.20 mA
1.26 Domeniu 0 1 390 |0=0.10V/0..20 mA
semnal Al2 1=2.10V/ 4..20 mA
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Tabel 12: M1 Configurare rapida

Parametru iF;redefln Descriere
1.27 Functie RO1 0 73 2 11001 |A se vedea P3.5.3.2.1
1.28 Functie RO2 0 73 3 11004 |[A se vedea P3.5.3.2.1
1.29 Functie RO3 0 73 1 11007 |[A se vedea P3.5.3.2.1
1.30 Functie AO1 0 31 2 10050 |A sevedea P3.5.4.1.1
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Tabel 13: M1.35 Pompe multiple (actionare multipla)

Min (Minim

Parametru Al . Descriere
utilizat)

Daca valoarea
parametrului este
setata la 100 %, o
modificare de 10 %
1.35.1 Castig PID 0.00 100.00 % 100.00 118 din valoarea de
eroare determind
modificarea iesirii
controlerului cu 10
%.

Daca acest para-
metru este setat la
valoarea 1,00 s, o
Durata integrare 0.00 400.00 . 1.00 119 schimpgre cu 10%
PID a valorii de eroare
duce la modificarea
iesirii controlerului

cu 10,00%/s.

1.35.2

Daca acest para-
metru este setat la
valoarea 1,00 s, o
Durata derivativa schimb”are cu 10%
1.35.3 0.00 100.00 s 0.00 1132 a valorii de eroare
PID .

in timpul de 1,00 s
duce la modificarea
iesirii controlerului
cu 10,00%.

Selectare unitate Selectati unitatea
1.35.4 1 A 1 1036 de proces. A se

proces vedea P3.13.1.4
Valoarea unitatii de
1355 | Minimunitate oy Variabil Variabil | 1033  |Proces este aceeas
proces cu 0% din semnalul

de feedback PID.

Valoarea unitatii de

Maxim unitate proces este aceeasi

1.35.6 roces Variabil Variabil Variabil 1034 cu 100% din sem-
P nalul de feedback
PID.
Feedback 1 A se vedea
135.7 Source Selectlo? 0 30 2 334 P3.13.3.3
(Selectare sursa
feedback 1)
Selectare sursa A se vedea
1.35.8 punct de refe- 0 32 1 332 P3.13.2.6
rinta 1
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Tabel 13: M1.35 Pompe multiple (actionare multipla)

Min (Minim

Parametru Al
utilizat)

Descriere

Punct de refe-
1.35.9 rinta 1 panou Variabil Variabil Variabil 0 167
comanda

SP1 Sleep Fre-
quency Limit
1.35.10 (Limit3 de frec- 0.0 320.0 Hz 0.0 1016
ventd repaus
SP1)

Variatorul de tura-
tie intra Tn modul
repaus atunci cand
frecventa iesirii
ramane sub
aceasta limita un
timp mai indelun-
gat decét este spe-
cificat prin para-
metrul Sleep Delay
(Amanare repaus).
0 = Neutilizat

Temp. astept.

1.35.11 SP1

0 3000 s 0 1017

Durata de timp
minim3 cat frec-
venta raméane sub
nivelul de repaus
inainte ca variato-
rul de frecventa sa
se opreasca.

0 = Neutilizat

SP1 Wake Up
1.35.12 Level (Nivel de Variabil Variabil Variabil |Variabil 1018
reactivare SP1)

Valoarea de reacti-
vare a supraveghe-
rii de feedback PID.
Nivelul de reacti-
vare 1 utilizeaza
unitatile de proces
selectate.

0 = Neutilizat

Mod pompe mul-

1.35.13 tiple

0 2 0 1785

Selecteaza modul
pompe multiple.

0 = 0 singura uni-
tate de actionare
1 = Unitati secun-
dare multiple

2 = Unitati master
multiple

1.35.14 Numar de 1 8 1 1001
pompe

Numar total de
motoare (pompe/
ventilatoare) utili-
zate n sistemul
pompe multiple.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 78 GHIDUL DE PORNIRE RAPIDA

Tabel 13: M1.35 Pompe multiple (actionare multipla)

Min (Minim

Parametru Al . Descriere
utilizat)

Numarul de ordine
al variatorului de
turatie din sistemul
de pompare. Acest
< parametru este
1.35.15 Numar de D 1 8 1 1500  [folosit doar in
pompa modurile Multifol-
lower (multi-sub-
ordonat] si Multi-
master (multi-
coordonator).

Utilizati acest para-
metru pentru a
selecta semnalul
de pornire si/sau
semnalele raspuns
PID sunt conectate
Semnale de por- la unitatea de
1.35.16 nire si de 0 2 1 1782 actionare.

raspuns

0=Neconectat
1=Numai semnal
de pornire conectat
2= Ambele sem-
nale conectate

Activare/Dezacti-
vare angrenari.
Angrenarile comu-
nica sistemului
Interblocare daca un motor este

1.35.17 9 0 1 1 1032
pompa sau nu conectat.

0 = Dezactivat
1 = Activat

Dezactiveaza/acti-
veaza rotatia ordinii
1.35.18 de pornire si priori-
Schimbare auto- tatea motoarelor.

0 o 0 1 1 1027
mata

0 = Dezactivat
1= Activat (interval)

Pomvpa schim- 0 1 1 1028 O_=Fompa auxi-
batd automat liara
1 =Toate pompele

1.35.19
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Tabel 13: M1.35 Pompe multiple (actionare multipla)

Min (Minim

Parametru Al
utilizat)

Descriere

Interval schim-

Cand se utilizeaza
timpul specificat de
acest parametru,
functia de schim-
bare automata por-
neste. Dar schim-

1.35.20 < 0.0 3000.0 h 48.0 1029 barea automata
bare automata N
porneste doar in
cazulin care capa-
citatea este sub
nivelul parametri-
lor P1.35.23 si
P1.35.24.
Autochange Days Domeniu: De luni
1.35.21 (Zile de schim- 0 127 1786 pana duminica
bare automata)
Autochange Time Domeniu: De la
of Day (Ora de 00:00:00 pana la
13522 | < himbare auto- Ora 1787 123.59:59
mata)
Schimbare auto- Acesti parametri
13503 |Mmats: Frequency |4 44 P3.3.1.2 Hz 25.00 | 1031 |°eteazd nivelulsub
Limit (Limita de care trebuie sa
frecventa) ramana capacita-
tea pentru ca
Schimbare auto- schimbarea auto-
1.35.24 rT.1at.a: Pume 1 6 1030 mata sa aiba loc.
Limit (Limita
pompa)
Cand valoarea de
feedback rdmane
intre 4,5 si 5,5 bari,
motorul ramane
conectat.
Punct de referinta
1.35.25 | Latime de banda 0 100 % 10 1097 =5 bari

Latime de banda =
10%

Cand valoarea de
feedback ramane
intre 4,5 si 5,5 bari,
motorul ramane
conectat.
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Tabel 13: M1.35 Pompe multiple (actionare multipla)

Min (Minim

Parametru Al . Descriere
utilizat)

Cand valoarea de
feedback se afla in
Tern- afara latimii de
1.35.26 .. . 0 3600 s 10 1098 band3, intervalul
por.latim.bda -

dupa care sunt
addugate sau
indepartate pompe.

Furnizeaza turatia
constanta la care
se fixeaza pompa
atunci cand
aceasta trece la
13527 Viteza constgnté 0 100 % 100 1513 frecventa m?ximé.
de productie Pompa urmatoare
porneste regulari-
zarea in modul
multimaster
(multi-coordona-
tor).

Interblocare DigIN 426 DESCHIS = Nu este
pompa 1 Slot0.1 activ

INCHIS = Activ

1.35.28

. . Furnizeaza frec-
Maximum Maximum s
reference reference venta de referin{a
1.35.29 Referinta golire S - HZ 50.00 1239 atunci cand este

’ (Referinta | (Referinta T .
activata functia de

maxima) maxima) .
golire.
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2 ASISTENTI

2.1 EXPERTUL DE APLICATIE STANDARD
Expertul de aplicatie va ajuta sa setati parametrii de baza legati de aplicatie.

Pentru a porni expertul de aplicatie standard, setati valoarea Standard pentru parametrul
P1.2 Application (Aplicatie) (ID 212] din tastatura.

OBSERVATIE!

Daca porniti expertul de aplicatie standard din expertul de pornire, expertul trece
direct la pasul 11.

Setati o valoare pentru P3.1.2.2 Motor Type (Tip
motor) (astfel incat s3 corespunda cu placuta de Motor PM
identificare a motorului) Motor cu inductie

Motor cu repulsie

Setati o valoare pentru P3.1.1.1 Motor Nominal Vol- |Domeniu: Variabil
2 tage (Tensiune nominald motor) (astfel incat sa
corespunda cu plicuta de identificare a motorului

Setati o valoare pentru P3.1.1.2 Motor Nominal Fre- |Domeniu: 8.00-320.00 Hz
3 quency (Frecventd nominald motor) (astfel incat s3
corespunda cu placuta de identificare a motorului)

Setati o valoare pentru P3.1.1.3 Motor Nominal Domeniu: 24 - 19.200 rot./min.
4 Speed (Vitezd nominala motor) (astfel incat s&
corespunda cu placuta de identificare a motorului)

Setati o valoare pentru P3.1.1.4 Motor Nominal Cur- |Domeniu: Variabil
5 rent (Curent nominal motor] (astfel incat sa cores-
pund3 cu placuta de identificare a motorului)

Pasul 6 este afisat doar daca ati selectat Induction Motor (Motor cu inductie) la pasul 1.
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Setati o valoare pentru P3.1.1.5 Motor Cos Phi (Cos [Domeniu: 0.30-1.00

6 fi motor)

7 Setati o valoare pentru P3.3.1.1 Minimum Fre- Domeniu: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
quency Reference (Frecventd de referinta minima)

8 Setati valoarea pentru P3.3.1.2 Referinta frecventa |Domeniu: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
maxima

9 Setati o valoare pentru P3.4.1.2 Acceleration Time 1 |Domeniu: 0,1 - 3.000,0 s

(Timp de accelerare 1)

10 Setati valoarea pentru P3.4.1.3 Timp decelerare 1 Domeniu: 0,1 -3.000,0 s

Selectati locatia de control care furnizeaza variato-
rului de turatie comenzile de pornire sau oprire si Terminal 1/0

n frecventa de referinta. Bus de camp

Panou de comanda

Expertul de aplicatie standard este finalizat.

2.2 EXPERTUL DE APLICATIE HVAC

Expertul de aplicatie va ajuta sa setati parametrii de baza legati de aplicatie.
Pentru a porni expertul de aplicatie HVAC, setati valoarea HVAC pentru parametrul P1.2
Application (Aplicatie] (ID 212) din tastatura.

Selectati tipul sau procesul (ori aplicatia) pe care il
controlati. Compresor
1 Ventilator
Pompa
Altele

Unii parametri au valori presetate, specificate prin selectia efectuata la pasul 1. Consultati
parametrii si valorile acestora la finalul capitolul curent din Tabel 14.

Setati o valoare pentru P3.2.11 Restart Delay (Am&- |Domeniu: 0 - 20 min.
nare repornire).

Pasul 2 este afisat doar dac3 ati selectat Compressor (Compresor] la pasul 1.
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Setati o valoare pentru P3.1.2.2 Motor Type (Tip
motor) (astfel incat s3 corespunda cu placuta de Motor PM

identificare a motorului) Motor cu inductie
Motor cu repulsie

Setati o valoare pentru P3.1.1.1 Motor Nominal Vol- |Domeniu: Variabil
4 tage (Tensiune nominald motor) (astfel incat s3
corespunda cu placuta de identificare a motorului)

Setati o valoare pentru P3.1.1.2 Motor Nominal Fre- |Domeniu: 8.00-320.00 Hz
5 quency (Frecventd nominald motor) (astfel incat sa
corespunda cu placuta de identificare a motorului

Setati o valoare pentru P3.1.1.3 Motor Nominal Domeniu: 24 - 19.200 rot./min.
6 Speed (Viteza nominala motor) (astfel incat s&
corespunda cu plicuta de identificare a motorului

Setati o valoare pentru P3.1.1.4 Motor Nominal Cur- |Domeniu: Variabil
7 rent (Curent nominal motor] (astfel incat s& cores-
pund3 cu placuta de identificare a motorului)

Setati o valoare pentru P3.1.1.5 Motor Cos Phi (Cos |Domeniu: 0.30-1.00
8 fi motor) (astfel incat s& corespunda cu placuta de
identificare a motorului)

Pasul 8 este afisat doar daca ati selectat Induction Motor (Motor cu inductie) la pasul 3.

9 Setati o valoare pentru P3.3.1.1 Minimum Fre- Domeniu: 0.00-3.3.1.2 Hz
quency Reference (Frecventa de referintd minima)
10 Setati o valoare pentru P3.3.1.2 Maximum Fre- Domeniu: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

quency Reference (Frecventd de referinta maxima)

Pasii 11 si 12 sunt afisati doar daca ati selectat Other (Altele) la pasul 1.

Setati o valoare pentru P3.4.1.2 Acceleration Time 1 |Domeniu: 0,1 - 3.000,0 s

" (Timp de accelerare 1)

Setati o valoare pentru P3.4.1.3 Deceleration Time 1 |Domeniu: 0,1 - 3.000,0 s

12 (Timp de decelerare 1)

Apoi expertul trece la pasii care sunt specificati de catre aplicatie.

Selectati locatia de control (de unde furnizati

comenzile de pornire si oprire si frecventa de refe- | Terminal I/O

13 rinta) Bus de camp

Panou de comanda

Expertul de aplicatie HVAC este finalizat.
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Tabel 14: Valori presetate ale parametrilor

Tip de proces

Parametru
P3.1.4.1 Raport U/f Liniar Patratic Liniar
P3.2.4 Functie start Rampa Pornire din mers Rampa
P3.2.5 Functie stop Rampa Rotire inertiala Rampa
P3.4.1.2 Timp de accelerare |5,0s 30,0s 3,0s
P3.4.1.3 Timp de decelerare |[50s 30,0s 3,0s

2.3 ASISTENTUL DE APLICATIE PENTRU COMANDA PID
Expertul de aplicatie va ajuta sa setati parametrii de baza legati de aplicatie.

Pentru a porni expertul aplicatiei de control PID, setati valoarea PID control (Comanda PID)
pentru parametrul P1.2 Application (Aplicatie] (ID 212] din tastatura.

OBSERVATIE!

Daca porniti expertul de aplicatie din expertul de pornire, expertul trece direct la
pasul 11.

Setati o valoare pentru P3.1.2.2 Motor Type (Tip
motor) (astfel incat sa corespundi cu placuta de Motor PM
identificare a motorului) Motor cu inductie

Motor cu repulsie

Setati o valoare pentru P3.1.1.1 Motor Nominal Vol- |Domeniu: Variabil
2 tage (Tensiune nominald motor) (astfel incat sa
corespunda cu plicuta de identificare a motorului

Setati o valoare pentru P3.1.1.2 Motor Nominal Fre- |Domeniu: 8.00...320.00 Hz
3 quency (Frecventd nominald motor) (astfel incat s3
corespunda cu placuta de identificare a motorului)

Setati o valoare pentru P3.1.1.3 Motor Nominal Domeniu: 24...19200 rot/min
4 Speed (Vitezd nominala motor) (astfel incat s&
corespunda cu placuta de identificare a motorului

Setati o valoare pentru P3.1.1.4 Motor Nominal Cur- |Domeniu: Variabil
5 rent (Curent nominal motor] (astfel incit sa cores-
pund3 cu placuta de identificare a motorului)

Pasul 6 este afisat doar daca ati selectat Induction Motor (Motor cu inductie) la pasul 1.
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Setati o valoare pentru P3.1.1.5 Motor Cos Phi (Cos [Domeniu: 0.30-1.00

6 fi motor)

7 Setati o valoare pentru P3.3.1.1 Minimum Fre- Domeniu: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
quency Reference (Frecventd de referinta minima)

8 Setati valoarea pentru P3.3.1.2 Referinta frecventa |Domeniu: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
maxima

9 Setati o valoare pentru P3.4.1.2 Acceleration Time 1 |Domeniu: 0,1 - 3.000,0 s

(Timp de accelerare 1)

10 Setati valoarea pentru P3.4.1.3 Timp decelerare 1 Domeniu: 0,1 -3.000,0 s

Efectuati o selectie a locatiei de control (de unde
furnizati comenzile de pornire si oprire si frecventa | Terminal I/0

n de referinta) Bus de camp
Panou de comanda
12 Setati o valoare pentru P3.13.1.4 Process Unit Mai mult de 1 selectie

Selection (Selectare unitate de proces)

Daca selectia dvs. este alta decat %, veti vedea intrebarile urmatoare. Daca selectia dvs. este
%, expertul trece direct la pasul 16.

13 Setati o valoare pentru P3.13.1.5 Process Unit Min Intervalul este specificat de catre selectia de
(Minimum unitate de proces) la pasul 12.

14 Setati o valoare pentru P3.13.1.6 Process Unit Max |Intervalul este specificat de catre selectia de
(Maximum unitate de proces) la pasul 12.

15 Setati o valoare pentru P3.13.1.7 Process Unit Deci- |Domeniu: 0-4
mals (Zecimale unitate de proces)

16 Setati o valoare pentru P3.13.3.3 Feedback 1 Source |Consultati tabelul Setari feedback din Capito-
Selection (Selectare surs3 feedback 1) lul Tabel 75 Setari semnale de rdspuns

Daca efectuati o selectie a unui semnal analogic de intrare, consultati pasul 18. In cazul altor
selectii, expertul trece la pasul 19.

Setati intervalul de semnal al intrarii analogice

17 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20mA

Setati o valoare pentru P3.13.1.8 Error Inversion

18 (Inversare eroare) 0 = Normal
1 = Inversat
19 Setati o valoare pentru P3.13.2.6 Setpoint Source Consultati tabelul Puncte de referinta din
Selection (Selectare sursa valoare de referinta) Capitolul Tabel 75 Setari semnale de raspuns

Dacd selectati un semnal analogic de intrare, este afisat pasul 21. In cazul altor selectii,
expertul trece la pasul 23.
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Dac3 setati ca valoare Keypad Setpoint 1 (Valoare de referintd tastaturad 1) sau Keypad Setpoint
2 (Valoare de referinta tastatura 2), expertul trece direct la pasul 22.

Setati intervalul de semnal al intrarii analogice
20 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20mA

Setati o valoare pentru P3.13.2.1 (Keypad Setpoint Specificata prin intervalul setat la pasul 20
1) (Valoare de referinta tastaturd 1) si P3.13.2.2

21 (Keypad Setpoint 2) (Valoare de referinta tastatura
2]
Utilizati functia Sleep (Repaus)
22 0=Nu

Daca furnizati valoarea Yes (Da) la intrebarea 22, veti vedea urmatoarele 3 intrebari. Daca
furnizati valoarea No (Nu), expertul este finalizat.

Setati o valoare pentru P3.13.5.1 SP1 Sleep Fre- Domeniu: 0.00-320.00 Hz
23 A )
quency Limit (Limit3 frecventd de asteptare)
2% Setati o valoare pentru P3.13.5.2 SP1 Sleep Delay Domeniu: 0 -3.000 s
(Intarziere mod in asteptare).
25 Setati o valoare pentru P3.13.5.3 SP1 Wake Up Intervalul este specificat de catre unitatea de
Level (Nivel de reactivare) proces setata.

Expertul aplicatiei de comanda PID este finalizat.

2.4 ASISTENT APLICATIE POMPE MULTIPLE (ACTIONARE SIMPLA)
Expertul de aplicatie va ajuta sa setati parametrii de baza legati de aplicatie.

Pentru a porni asistentul aplicatie Pompe multiple (actionare simpla), setati valoarea Pompe
multiple (actionare simpla] pentru parametrul P1.2 Aplicatie (ID 212) din tastatura.

OBSERVATIE!

Daca porniti expertul de aplicatie din expertul de pornire, expertul trece direct la
pasul 11.
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Setati o valoare pentru P3.1.2.2 Motor Type (Tip
motor) (astfel incat s3 corespunda cu placuta de Motor PM
identificare a motorului) Motor cu inductie

Motor cu repulsie

Setati o valoare pentru P3.1.1.1 Motor Nominal Vol- |Domeniu: Variabil
2 tage (Tensiune nominald motor) (astfel incat s3
corespunda cu placuta de identificare a motorului)

Setati o valoare pentru P3.1.1.2 Motor Nominal Fre- |Domeniu: 8.00-320.00 Hz
3 quency (Frecventd nominald motor) (astfel incat sa
corespunda cu placuta de identificare a motorului

Setati o valoare pentru P3.1.1.3 Motor Nominal Domeniu: 24 - 19.200 rot./min.
4 Speed (Viteza nominala motor) (astfel incat s&
corespunda cu plicuta de identificare a motorului

Setati o valoare pentru P3.1.1.4 Motor Nominal Cur- |Domeniu: Variabil
5 rent (Curent nominal motor) (astfel incat s cores-
pund3 cu placuta de identificare a motorului)

Pasul 6 este afisat doar dac3 ati selectat Induction Motor (Motor cu inductie) la pasul 1.

6 Setati o valoare pentru P3.1.1.5 Motor Cos Phi (Cos |[Domeniu: 0.30-1.00
fi motor)

7 Setati o valoare pentru P3.3.1.1 Minimum Fre- Domeniu: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
quency Reference (Frecvent3 de referintd minim3)

8 Setati valoarea pentru P3.3.1.2 Referinta frecventa |Domeniu: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
maxima

9 Setati o valoare pentru P3.4.1.2 Acceleration Time 1 |Domeniu: 0,1 - 3.000,0 s
(Timp de accelerare 1)

10 Setati valoarea pentru P3.4.1.3 Timp decelerare 1 Domeniu: 0,1 -3.000,0 s
Efectuati o selectie a locatiei de control (de unde
furnizati comenzile de pornire si oprire si frecventa | Terminal I/0

11 de referinté] BUS de Cémp

Panou de comanda

Setati o valoare pentru P3.13.1.4 Process Unit Mai mult de 1 selectie

12 . .
Selection (Selectare unitate de proces)

Daca selectia dvs. este alta decat %, veti vedea urmatorii 3 pasi. Daca selectia dvs. este %,
expertul trece direct la pasul 16.
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13 Setati o valoare pentru P3.13.1.5 Process Unit Min Intervalul este specificat de catre selectia de
(Minimum unitate de proces) la pasul 12.

14 Setati o valoare pentru P3.13.1.6 Process Unit Max |Intervalul este specificat de catre selectia de
(Maximum unitate de proces) la pasul 12.

15 Setati o valoare pentru P3.13.1.7 Process Unit Deci- |Domeniu: 0-4
mals (Zecimale unitate de proces])

16 Setati o valoare pentru P3.13.3.3 Feedback 1 Source |Consultati tabelul Setari feedback din Capito-

Selection (Selectare surs3 feedback 1)

lul Tabel 75 Setari semnale de raspuns

Dac3 efectuati o selectie a unui semnal analogic de intrare, consultati pasul 17. Tn cazul altor
selectii, expertul trece la pasul 18.

Setati intervalul de semnal al intrarii analogice

17 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20mA
Setati o valoare pentru P3.13.1.8 Error Inversion
18 (Inversare eroare] 0 = Normal
1 = Inversat
19 Setati o valoare pentru P3.13.2.6 Setpoint Source Consultati tabelul Puncte de referinta din

Selection (Selectare sursa valoare de referinta)

Capitolul Tabel 74 Setarile valorilor de referinta

Daca selectati un semnal analogic de intrare, este afisat mai intai pasul 20, iar apoi pasul 22.
In cazul altor selectii, expertul trece la pasul 21.

Dac3 setati ca valoare Keypad Setpoint 1 (Valoare de referintd tastaturad 1) sau Keypad Setpoint
2 (Valoare de referinta tastatura 2], expertul trece direct la pasul 22.

Setati intervalul de semnal al intrarii analogice

20 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20mA
Setati o valoare pentru P3.13.2.1 (Keypad Setpoint Specificata prin intervalul setat la pasul 19
21 1) (Valoare de referinta tastaturd 1) si P3.13.2.2
(Keypad Setpoint 2) (Valoare de referinta tastatura
Utilizati functia Sleep (Repaus)
22 0=Nu
1=Da

Daca furnizati valoarea Yes (Da) la pasul 22, veti vedea urmatorii 3 pasi. Daca furnizati
valoarea No (Nu), expertul trece la pasul 26.
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Setati o valoare pentru P3.13.5.1 SP1 Sleep Fre- Domeniu: 0.00-320.00 Hz
23 A »
quency Limit (Limit3 frecventa de asteptare)
2% SAetati o valoare pentru P3.13.5.2 SP1 Sleep Delay Domeniu: 0 - 3.000 s
(Intarziere mod in asteptare).
25 Setati o valoare pentru P3.13.5.3 SP1 Wake Up Intervalul este specificat de catre unitatea de
Level (Nivel de reactivare) proces setats.
2 Setati o valoare pentru P3.15.2 Number of pumps Domeniu: 1-8
(Numar de pompe)
Setati o valoare pentru P3.15.5 Pump Interlocking
27  |(Angrenare pompa) 0 = Neutilizat
1 = Activat
Setati o valoare pentru P3.15.6 Autochange (Schim-
bare automata) 0 = Dezactivat
28 1 = Activat (interval)
2 = Activat (timp real)

Daca setati valoarea Enabled (Activat) (Interval sau Real Time [Timp reall) pentru parametrul
Autochange (Schimbare automata), sunt afisati pasii 29 - 34. Daca setati ca valoare Disabled
(Dezactivat) pentru parametrul Autochange (Schimbare automata), expertul trece direct la
pasul 35.

Setati o valoare pentru P3.15.7 Autochanged pumps
29 (Pompe schimbate automat] 0 = Pompe auxiliare

1 =Toate pompele

Pasul 30 este afisat doar daca setati valoarea Enabled (Activat) (Interval] pentru parametrul
Autochange (Schimbare automata) de la pasul 28.

Setati o valoare pentru P3.15.8 Autochange Interval |Domeniu: 0-3000 h

30 (Interval de schimbare automata)

Pasii 31 si 32 sunt afisati doar daca setati valoarea Enabled (Activat) (Real Time [Timp reall)
pentru parametrul Autochange (Schimbare automata) de la pasul 28.
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Setati o valoare pentru P3.15.9 Autochange Days Domeniu: De luni pdnd duminica
31 . . <

(Zile de schimbare automata)

Setati o valoare pentru P3.15.10 Autochange Time Domeniu: De la 00:00:00 pana la 23:59:59
32 < . <

of Day (Ora de schimbare automata)

Setati o valoare pentru P3.15.11 Autochange Fre- Domeniu: P3.3.1.1 - P3.3.1.2 Hz
33 quency Limit (Limit3 de schimbare automat3 frec-

ventd)
34 Setati o valoare pentru P3.15.12 Autochange Pump |Domeniu: 1-8

Limit (Limitd de schimbare automatad pompa)
35 Setati o valoare pentru P3.15.13 Bandwidth (Litime [Domeniu: 0-100%

de banda)

Setati o valoare pentru P3.15.14 Bandwidth Delay
36 (Amanare (3time de band3) )

Domeniu: 0 -3.600 s

Asistentul aplicatie Pompe multiple (actionare simpl3) este finalizat.

2.5 ASISTENT APLICATIE POMPE MULTIPLE (ACTIONARE MULTIPLA)
Expertul de aplicatie va ajuta sa setati parametrii de baza legati de aplicatie.

Pentru a porni asistentul aplicatie Pompe multiple (actionare multipld), setati valoarea
Pompe multiple (actionare multipld) pentru parametrul P1.2 Aplicatie (ID 212) din tastatura.

OBSERVATIE!

Daca porniti expertul de aplicatie din expertul de pornire, expertul trece direct la
pasul 11.

Setati o valoare pentru P3.1.2.2 Motor Type (Tip
motor) (astfel incat s3 corespunda cu placuta de Motor PM
identificare a motorului) Motor cu inductie

Motor cu repulsie

Setati o valoare pentru P3.1.1.1 Motor Nominal Vol- |Domeniu: Variabil
2 tage (Tensiune nominald motor) (astfel incat sa
corespunda cu placuta de identificare a motorului)

Setati o valoare pentru P3.1.1.2 Motor Nominal Fre- |Domeniu: 8.00-320.00 Hz
3 quency (Frecventd nominald motor) (astfel incat sa
corespunda cu placuta de identificare a motorului)

Setati o valoare pentru P3.1.1.3 Motor Nominal Domeniu: 24 - 19.200 rot./min.
4 Speed (Viteza nominala motor) (astfel incat s&
corespunda cu plicuta de identificare a motorului

Setati o valoare pentru P3.1.1.4 Motor Nominal Cur- |Domeniu: Variabil
5 rent (Curent nominal motor) (astfel incat s& cores-
pund3 cu placuta de identificare a motorului)

Pasul 6 este afisat doar dac3 ati selectat Induction Motor (Motor cu inductie) la pasul 1.
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Setati o valoare pentru P3.1.1.5 Motor Cos Phi (Cos

Domeniu: 0.30-1.00

Selection (Selectare unitate de proces)

6 fi motor])

7 Setati o valoare pentru P3.3.1.1 Minimum Fre- Domeniu: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
quency Reference (Frecventd de referinta minima)

8 Setati valoarea pentru P3.3.1.2 Referinta frecventa |Domeniu: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
maxima

9 Setati o valoare pentru P3.4.1.2 Acceleration Time 1 |Domeniu: 0,1 - 3.000,0 s
(Timp de accelerare 1)

10 Setati valoarea pentru P3.4.1.3 Timp decelerare 1 Domeniu: 0,1 -3.000,0 s
Efectuati o selectie a locatiei de control (de unde
furnizati comenzile de pornire si oprire si frecventa | Terminal I/0

n de referinta) Bus de camp

Panou de comanda
12 Setati o valoare pentru P3.13.1.4 Process Unit Mai mult de 1 selectie

Daca selectia dvs. este alta decat %, veti vedea urmatorii 3 pasi. Daca selectia dvs. este %,
expertul trece direct la pasul 16.

Setati o valoare pentru P3.13.1.5 Process Unit Min

Intervalul este specificat de catre selectia de

Selection (Selectare sursa feedback 1)

3 (Minimum unitate de proces) la pasul 12.

14 Setati o valoare pentru P3.13.1.6 Process Unit Max |Intervalul este specificat de catre selectia de
(Maximum unitate de proces) la pasul 12.

15 Setati o valoare pentru P3.13.1.7 Process Unit Deci- |Domeniu: 0-4
mals (Zecimale unitate de proces)

16 Setati o valoare pentru P3.13.3.3 Feedback 1 Source |Consultati tabelul Setari feedback din Capito-

lul Tabel 74 Setarile valorilor de referinta

Daca efectuati o selectie a unui semnal analogic de intrare, consultati pasul 17. In cazul altor
selectii, expertul trece la pasul 18.

Setati intervalul de semnal al intrarii analogice

Selection (Selectare sursa valoare de referinta)

17 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20mA
Setati o valoare pentru P3.13.1.8 Error Inversion
18 (Inversare eroare) 0 = Normal
1 = Inversat
19 Setati o valoare pentru P3.13.2.6 Setpoint Source Consultati tabelul Puncte de referinta din

Capitolul Tabel 74 Setarile valorilor de referinta

Dacd selectati un semnal analogic de intrare, este afisat mai intai pasul 20, iar apoi pasul 22.
In cazul altor selectii, expertul trece la pasul 21.
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Dac3 setati ca valoare Keypad Setpoint 1 (Valoare de referintd tastaturad 1) sau Keypad Setpoint
2 (Valoare de referinta tastatura 2), expertul trece direct la pasul 22.

Setati intervalul de semnal al intrarii analogice

20 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20mA
Setati o valoare pentru P3.13.2.1 (Keypad Setpoint Specificata prin intervalul setat la pasul 19
21 1) (Valoare de referinta tastaturd 1) si P3.13.2.2
(Keypad Setpoint 2) (Valoare de referinta tastatura
2]
Utilizati functia Sleep (Repaus)
22 =Nu
1=Da

Daca furnizati valoarea Yes (Da) la pasul 22, veti vedea urmatorii 3 pasi. Daca furnizati
valoarea No (Nu), expertul trece la pasul 26.

Setati o valoare pentru P3.13.5.1 SP1 Sleep Fre-

Domeniu: 0.00-320.00 Hz

23 quency Limit (Limita frecventd de asteptare)
2% SAetati o valoare pentru P3.13.5.2 SP1 Sleep Delay Domeniu: 0 -3.000 s
(Intarziere mod in asteptare).
25 Setati o valoare pentru P3.13.5.3 SP1 Wake Up Intervalul este specificat de catre unitatea de
Level (Nivel de reactivare) proces setata.
Setarea unei valori pentru P3.15.1 Mod pompe mul-
26 tiple Unitati secundare multiple
Unitati master multiple
Setati o valoare pentru P3.15.3 Pump ID Number Domeniu: 1-8
27 . <
(Num3r de ID pompa)
Setati o valoare pentru P3.15.4 Start and Feedback
(Pornire si feedback) 0=Neconectat
28 . .
1=Numai semnal de pornire conectat
2= Ambele semnale conectate
29 Setati o valoare pentru P3.15.2 Number of pumps Domeniu: 1-8
(Numar de pompe)
Setati o valoare pentru P3.15.5 Pump Interlocking
30 (Angrenare pomp3) 0 = Neutilizat
1 = Activat
Setati o valoare pentru P3.15.6 Autochange (Schim-
2 bare automata) 0 = Dezactivat

1 = Activat (interval]
2 = Activat (zilele saptamaénii)

Dac3 setati valoarea Enabled (Activat) (Interval) pentru parametrul Autochange (Schimbare
automata), este afisat pasul 33. Daca setati valoarea Enabled (Activat) (Weekdays [Zilele
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saptamaniil) pentru parametrul Autochange (Schimbare automata), este afisat pasul 34.
Daca setati ca valoare Disabled (Dezactivat) pentru parametrul Autochange (Schimbare
automata), expertul trece direct la pasul 36.

Setati o valoare pentru P3.15.7 Autochanged pumps
32 (Pompe schimbate automat) 0 = Pompe auxiliare

1 = Toate pompele

Pasul 33 este afisat doar daca setati valoarea Enabled (Activat) (Interval] pentru parametrul
Autochange (Schimbare automata) de la pasul 31.

Setati o valoare pentru P3.15.8 Autochange Interval |Domeniu: 0-3000 h

33 (Interval de schimbare automata)

Pasii 34 si 35 sunt afisati doar daca setati valoarea Enabled (Activat) (Weekdays [Zilele
saptamanii]) pentru parametrul Autochange (Schimbare automata) de la pasul 31.

Setati o valoare pentru P3.15.9 Autochange Days Domeniu: De luni pdna duminica
34 . . <

(Zile de schimbare automata)

Setati o valoare pentru P3.15.10 Autochange Time Domeniu: De la 00:00:00 pana la 23:59:59
35 < . <

of Day (Ora de schimbare automata)
3 Setati o valoare pentru P3.15.13 Bandwidth (Litime [Domeniu: 0-100%

de banda)

Setati o valoare pentru P3.15.14 Bandwidth Delay
37 (Amanare (3time de band3) )

Domeniu: 0 -3.600 s

Asistentul aplicatie Pompe multiple (actionare multipl3) este finalizat.

2.6 ASISTENTUL PENTRU MOD INCENDIU

Pentru a porni expertul modului Fire (Incendiu), selectati Activate (Activare) pentru
parametrul 1.1.2 din meniul de configurare rapida.

C ATENTIE!
Inainte de a continua, cititi informatiile privind parola si garantia din Capitolul 70.78
Modul incendiu.

Setati o valoare pentru parametrul P3.17.2 Fire Mai mult de 1 selectie
1 Mode Frequency Source (Sursa de frecventd mod
incendiu)

Dac3 setati alta valoare decat Fire mode frequency (Frecventd mod incendiu), expertul trece
direct la pasul 3.
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Setati o valoare pentru parametrul P3.17.3 Fire

Domeniu: variaza

2 Mode Frequency (Frecventd mod incendiu)
Activati semnalul atunci cand contactul se deschide
3 sau se inchide 0 = Deschidere contact

1 =Inchidere contact

Dac3 setati valoarea Open contact (Contact deschis) la pasul 3, expertul trece direct la pasul
5. Daca setati valoarea Closed contact (Contact inchis) la pasul 3, pasul 5 nu mai este

necesar.

Setati valoarea Open (DESCHIDERE] pentru para-
metrul 3.17.4 Fire Mode Activation (Activare mod
incendiu) sau valoarea CLOSE (INCHIDERE) pentru
parametrul P3.17.5 Fire Mode Activation (Activare
mod incendiu)

Selectati o intrare digitala pentru activarea
modului Fire (Incendiu). De asemenea, con-
sultati Capitolul 10.6.1 Programarea intrarilor
digitale si analogice.

Setati o valoare pentru parametrul P3.17.6 Fire
Mode Reverse (Inversare mod incendiu])

Selectati o intrare digitala pentru activarea
directiei inverse in modul Fire (Incendiu).

Digln Slot0.1 = FORWARDJTn sens pozitiv)
Digln Slot0.2 = REVERSE (In sens invers)

Setati o valoare pentru parametrul P3.17.1 Fire
Mode Password (Parold mod incendiu)

Setati o parold pentru activarea modului Fire
(Incendiu).

1234 = Activare mod test
1002 = Enable Fire mode (Activare mod
incendiu)

Expertul de aplicatie a modului Fire (Incendiu) este finalizat.
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3 INTERFETELE CU UTILIZATORUL

3.1 NAVIGAREA PE TASTATURA

Datele variatorului de turatie pentru motoare CA sunt ordonate in meniuri si sub-meniuri.
Pentru a va deplasa intre meniuri, utilizati butoanele sdgeata Up (Sus) si Down (Jos). Pentru
a accesa un grup sau un element, apasati butonul OK. Pentru a reveni la nivelul unde va
aflati anterior, apasati butonul Back/Reset (Inapoi/Resetare).

Pe ecran puteti observa pozitia dvs. curenta in meniu, de exemplu M3.2.1. De asemenea,
puteti observa numele grupului sau elementului din pozitia dvs. actuala.
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Fig. 32: Structura de baza a meniului variatorului de turatie pentru motoare CA
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3.2 UTILIZAREA ECRANULUI GRAFIC
stop| (] ReApy| " wo
C e °
ID: M1
ick Set /@
R Ci e
= Monitorw
(5 )/
= Parameters
(12 )
Fig. 33: Meniul principal al ecranului grafic
A. Primul cd&mp de stare: OPRIT/IN F. Campul de pozitie: numarul de ID al
FUNCTIUNE parametrului si pozitia curenta in meniu
B. Directia de rotatie 5 G. Un grup sau un element activat: apasati
C. Aldoilea cdmp de stare: PREGATIT/ OK pentru a accesa
NEPREGATIT/EROARE H. Numarul de elemente din grupul in
D. Cémpul de alarma: ALARM/- (Alarma/-) cauza
E. Locatia de control: PC/I0O/PANOU DE

COMANDA/BUS DE CAMP
3.2.1 EDITAREA VALORILOR
Pe ecranul grafic exista 2 proceduri diferite de editare a valorii unui element.

De requl3, puteti seta doar 1 valoare pentru un parametru. Selectati dintr-o lista de valori
text sau dintr-un interval de valori numerice.

SCHIMBAREA VALORII TEXT A PARAMETRULUI

1 Gasiti parametrul cu butoanele sageata.

STOP‘G READY \ \ 10
Start / Stop Setup
‘:_l ID:172 M3.2.1

,i, Rem Control Place
. I/0 Control

000

KeypadStopButton

Start Function
Ramping

[ele]e]
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2 Pentru a accesa modul Edit (Editare), apasati

butonul OK de 2 ori sau apasati butonul s3geat’ STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Right (Dreapta). = Rem Control Place
g p ID: M3.2.1
3F| Edit

@ Add to favourites

3 Pentru a seta o noua valoare, apasati butoanele

sigeats Up (Sus) si Down (Jos). STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Rem Control Place
m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control¢

4 Pentru a accepta modificarea, apasati butonul OK.
Pentru a ignora modificarea, utilizati butonul Back/
Reset (Inapoi/Resetare).

EDITAREA VALORILOR NUMERICE

1 Gasiti parametrul cu butoanele sageata.

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
o 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
© 320.00 Hz
2 Accesati modul Edit (Editare).
STOP‘C‘ READY ‘ ‘ 110
o MinFregReference
1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 0.00 Hz —
71N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Daca valoarea este numerica, treceti de la o cifra la

alta cu ajutorul butoanelor Left (Stédnga) si Right STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
(Dreaptal. Modificati cifrele cu butoanele sageata MinFreqReference
Up [SUS] Sl DOWn [JOS]. fe) ID:101 P3.3.1.1
A N s
v — 00.00 Hz-
2 BN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Pentru a accepta modificarea, apasati butonul OK.
Pentru a ignora modificarea, reveniti la nivelul STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
unde va aflati anterior apasand butonul Back/Reset MinFreqReference
[|napoi/Resetar‘e]. ID:101 P3.3.1.1
A N s
v —11.00 Hz—
2 RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

SELECTIA MAI MULTOR VALORI

Unii parametri va permit selectarea mai multor valori. Bifati o caseta de selectare la fiecare
valoare necesara.

1 Gasiti parametrul. Exista un simbol pe ecran atunci

cand este posibild bifarea unei casete de selectare. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Iil Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Simbolul de bifare a casetei
de selectare
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2 Pentruava deplasain lista de valori, utilizati
butoanele sdgeata Up (Sus) si Down (Jos). STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3  Pentru a adauga o valoare la selectia dvs., bifati
caseta din dreptul acesteia cu butonul s3geata STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Right (Dreapta). Days

ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 RESETAREA UNEI ERORI

Pentru a reseta o eroare, puteti utiliza butonul Reset (Resetare) sau parametrul Reset Faults
(Resetare erori). Consultati instructiunile din 71.7 Este afisatd o eroare.

3.23 BUTONUL FUNCT (FUNCTIE)
Puteti utiliza butonul FUNCT (Functie) pentru 4 functii.

* Pentru a avea acces la pagina de comanda.

« Pentru a comuta rapid intre locatia de control LOCAL (Local3) si cea Remote (La
distantd).

» Pentru a schimba directia de rotatie.

* Pentru a edita rapid valoarea unui parametru.

Selectia locatiei de control stabileste de unde provin comenzile de pornire si oprire ale
variatorului de turatie. Toate locatiile de control au un parametru pentru selectarea sursei
frecventei de referintd. Locatia de control locald este intotdeauna tastatura. Locatia de
control Remote (La distanta) este de tip I/0 (Intrare/lesire) sau protocol Fieldbus. Puteti
vedea locatia de control curenta pe bara de stare a ecranului.

Este posibil sa utilizati ca locatii de control Remote (La distantd) I/0 A, I/0 B si protocolul
Fieldbus. I/0 A si Fieldbus au cea mai redusa prioritate. Puteti efectua o selectie a acestora
prin parametrul P3.2.1 (Remote Control Place - Locatie de control la distant3). I/0 B poate
ocoli locatiile de control Remote (La distanta) I/0 A si Fieldbus cu o intrare digitala. Puteti
efectua o selectie a intrarii digitale prin parametrul P3.5.1.7 (I/0 B Control Force - Fortare
control I/0 B).

Atunci cand locatia de control este Local (Locald), se utilizeaza intotdeauna tastatura.
Controlul local are o prioritate mai inaltd decat controlul la distanta. De exemplu, cand aveti
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control de la distanta, daca parametrul P3.5.1.7 ocoleste locatia de control cu o intrare
digitala si selectati controlul local, locatia de control devine Keypad (Tastatura). Utilizati
butonul FUNCT (Functie) sau parametrul P3.2.2 Local/Remote (Local/La distant3) pentru a

comuta intre controlul local si cel la distanta.

SCHIMBAREA LOCATIEI DE CONTROL

1 Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura
meniului.

2 Pentru a selecta Local/Remote (Local/La distanta),
utilizati butoanele sdgeata Up (Sus) si Down (Jos).
Apasati butonul OK.

3 Pentru a selecta Local sau Remote (La distanta),
utilizati din nou butoanele sdgeatd Up (Sus) si Down
(Jos). Pentru a accepta selectia, apasati butonul
OK.

4 Daca ati schimbat locatia de control din Remote (La
distanta) n Local, adica spre tastatura, furnizati o
referinta de tastatura.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/

STOP \ (j READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1

Monitor

(12)

S Parameters

Di?ggo)stics

STOP \ (j READY \ \ Keypad

Choose action
ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘C‘ READY \ ‘Keypad
Local/Remote
u ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘G READY \ \ 110

Main Menu
c) ID: M1

® Monitor
(12 )

2 Parameters
(21)
= Diagnostics
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Dupa selectare, ecranul revine la locatia unde era atunci cand ati apasat butonul FUNCT
(Functie).

ACCESAREA PAGINII DE CONTROL

Cele mai importante valori sunt usor de monitorizat prin intermediul paginii de control.

1 Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura
meniului.

stoP| (G| Rerpy /o
c) Main Menu
ID:
= Monitor
(12)

ﬁ Parameters
(21 )

M1

- Diagnostics
(6)

Pentru a selecta pagina de control, apasati

butoanele sdgeatd Up (Sus) si Down (Jos). Accesati STOP|G| READY
cu butonul OK. Se deschide pagina de control.

| Keypad

8i, Choose action
e ID:1805

Change direction

Control page

Local/Remote

A
Y

Daca utilizati locatia de control Local si referinta de

tastatura, puteti seta P3.3.1.8 Keypad Reference STOP|C| READY | Keypad
(Referinta tastatura) cu butonul OK. H‘ Keypad Reference
ID: 184
A
0.00Hz
A\ 4
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%
Pentru a modifica cifrele valorii, apasati butoanele
sigeatsd Up (Sus) si Down (Jos). Acceptati stor| (] READY | Keypad
modificarea apasand butonul OK. Keypad Reference
H‘ ID: 168
N
. ~ 0.00HZ —
/] N\
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%
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Pentru mai multe informatii despre referinta tastaturii, consultati Capitolul 5.3 Grupul 3.3:
Referinte. Daca utilizati alte locatii de control sau alte valori de referinta, ecranul afiseaza
frecventa de referinta, pe care nu o puteti edita. Celelalte valori de pe pagina sunt valori
pentru supraveghere multipla. Puteti efectua o selectie a valorilor care sunt afisate aici
(consultati instructiunile din Capitolul 4.7.7 Multimonitor).

SCHIMBAREA DIRECTIEI DE ROTATIE

Puteti modifica rapid directia de rotatie a motorului, prin intermediul butonului FUNCT
(Functie).

OBSERVATIE!
Comanda Change direction (Schimbare directie) este disponibild in meniu doar

dac3 locatia de control curenta este Local (Locala).
1 Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura

meniului. STOP|(_7| READY e)
Main Menu
ID: M1l
Monitor

(7)
=y Parameters
( 15 )

Diagnostics

EII (6)

2 Pentru a selecta Change direction (Schimbare

directie), ap&sati butoanele sdgeatd Up (Sus) si RUN |C| READY | |Keypad
Down (Jos). Apasati butonul OK. o Choose action
O ID:1805

Change direction A
Control page Y

Local/Remote
3 Efectuati o selectie a noii directii de rotatie. Directia
de rotatie curenta clipeste. Apasati butonul OK. RUN [ READY | | Keypad
8,i, Choose action
) ID:1805

Reverse A
Forward Y
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4 Directia de rotatie se schimba imediat. Puteti vedea

faptul ca sageata de indicatie din campul de stare STOF(D ) READY e}
al ecranului se modifica. Main Menu
G ID: M1
= Monitor
(7)
~ Parameters
( 15 )
= Diagnostics
(6)

FUNCTIA QUICK EDIT (EDITARE RAPIDA)

Prin intermediul functiei Quick (Editare rapidd), puteti avea acces rapid la un parametru
tastand numarul de ID al acestuia.

1 Apasati butonul FUNCTII oriunde Tn structura
meniului.

2 Apdsati butoanele sageatd Up (Sus) si Down (Jos)
pentru a selecta Quick Edit (Editare rapida) si
acceptati cu butonul OK.

3 Tastati numarul de ID al unui parametru sau al
unei valori de monitorizare. Apasati OK. Ecranul
afiseazad valoarea parametrului in modul editare si
valoarea de monitorizare in modul monitorizare.

3.2.4 COPIEREA PARAMETRILOR

OBSERVATIE!
Aceasta functie este disponibild doar in ecranul grafic.

Tnainte de a copia parametrii din panoul de control in variatorul de turatie, trebuie s3 il opriti
pe acesta din urma.

COPIEREA PARAMETRILOR UNUI VARIATOR DE TURATIE PENTRU MOTOARE CA

Utilizati aceasta functie pentru a copia parametrii de la un variator de turatie la altul.

1 Salvati parametrii Tn panoul de control.

2 Detasati panoul de control si atasati-l la un alt
variator de turatie.

3 Descarcati parametrii pe noul variator de turatie,
prin intermediul comenzii de tastatura Restore
(Restabilire).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




INTERFETELE CU UTILIZATORUL VACON - 105
SALVAREA PARAMETRILOR iN PANOUL DE CONTROL
T Accesati meniul User settings (Setari utilizator).

STOP | G] READY Keypad

2 Accesati sub-meniul Parameter backup (Copie de
sigurantad parametri).

3 Utilizati butoanele sageatad Up (Sus) si Down (Jos)
pentru a selecta o functie. Acceptati selectia
apasand butonul OK.

Main Menu
I 1 w6

= I/0 and Hardware
o

(9)
User settings
(4)

@ Favourites
(0)

STOP | G] READY Keypad

User settings
K Ty ue.5

5 Language selection
-
o English

I—i—l Parameter backup

(7)
o Drive name .
ST Drive
STOP|C| READY Keypad
m Parameter backup

iD: M6.5.1

Restore factory defaults
[e]

Save to keypad
[¢]

Restore from keypad

Comanda Restore factory defaults (Restabilire valori implicite din fabrica) restaureaza
setdrile parametrilor care s-au efectuat din fabrica. Prin intermediul comenzii Save to
keypad (Salvare in tastaturad), puteti copia toti parametrii in panoul de control. Comanda de
tastaturd Restore (Restabilire) copiaza toti parametrii din panoul de control in variatorul de

turatie.

3.2.5 COMPARAREA PARAMETRILOR

Prin intermediul acestei functii, puteti compara setul curent de parametri cu unul dintre

aceste 4 seturi.

o Setul 1(P6.5.4 Save to Set 1 [Salvare in setul 1])
e Setul 2 (P6.5.6 Save to Set 2 [Salvare in setul 2])

« Valorile implicite (P6.5.1 Restore Factory Defaults [Restabilire valori implicite din

fabrical)

+  Setul tastaturii (P6.5.2 Save to Keypad [Salvare in tastatura])
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Pentru informatii suplimentare despre acesti parametri, consultati Capitolul Tabel 112
Parametrii copiei de rezerva a parametrilor din meniul User settings (Setari utilizator).

OBSERVATIE!
Daca nu ati salvat setul de parametri cu care doriti sa comparati setul curent,

ecranul afiseazd textul Comparing failed (Comparare nereusita).

UTILIZAREA FUNCTIEI DE COMPARARE A PARAMETRILOR

1 Accesati Parameter Compare (Comparare
parametri) din meniul User settings (Setari
utilizator).

2 Selectati o pereche de seturi. Apasati OK pentru a
accepta selectia.

3 Selectati Active (Activ) si apasati OK.

STOP|C| READY II0
== User Settings
ID: M6.6

Language Selection
= English

El Parameter Backup
(7)

[j Parameter Compare
(4)

STOP|C| READY | /0
Ilz)?rameter C::Eire

@ Active set-Set 1

E‘ Active set-Set 2

El Active set-Defaults

STOP | (j] READY | 10

Active set-Set 1

@ Active
@ Help

(7) Add to Favourites
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4 Examinati comparativ valorile curente si valorile
celuilalt set. STOP|C| READY Ilo

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Valoarea curenta
Valoarea celuilalt set
Valoarea curenta
Valoarea celuilalt set

oWy

3.2.6 TEXTE DE AJUTOR

Ecranul grafic poate afisa texte de ajutor privind multe subiecte. Toti parametrii au un text de
ajutor.

De asemenea, textele de ajutor sunt disponibile pentru erori, alarme si pentru expertul de
pornire.

CITIREA UNUI TEXT DE AJUTOR

1 Gasiti elementul despre care doriti sa cititi.

STOP|C| READY | 110
El Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

Q00
-}

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2 Utilizati butoanele sageatad Up (Sus) si Down (Jos)

pentru a selecta Help (Ajutor). STOP|C| READY Vo
— Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit

@ Add to favourites
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3  Pentru a deschide textul, apasati butonul OK.

STOP|C| READY II0
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

OBSERVATIE!
Textele de ajutor sunt intotdeauna in limba engleza.

3.2.7 UTILIZAREA MENIULUI FAVOURITES (PREFERINTE)

Daca utilizati frecvent aceleasi elemente, le puteti ad3duga la Favourites (Preferinte). Puteti
colecta un set de parametri sau de semnale de monitorizare de la toate meniurile tastaturii.

Puteti gasi informatii suplimentare despre utilizarea meniului Favourites (Preferinte] in
Capitolul 8.2 Preferinte.

3.3 UTILIZAREA ECRANULUI TEXT

Ca interfata cu utilizatorul, puteti folosi, de asemenea, panoul de control cu ecran text.
Ecranul text si ecranul grafic au aproximativ aceleasi functii. Unele functii sunt disponibile
doar in ecranul grafic.

Ecranul afiseaza starea motorului si a variatorului de turatie pentru motoare CA. De
asemenea, acesta afiseaza erorile de functionare a motorului si a variatorului de turatie. Pe
ecran puteti observa pozitia dvs. curentd in meniu. De asemenea, puteti observa numele
grupului sau elementului din pozitia dvs. actuala. Daca textul este prea lung pentru ecran,
acesta defileaza pentru a afisa integral sirul text.
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o

READY STOP ALARM FAULT

A
I-III-/ /©

M |
m 1

FWD REV 110 KEYPAD BUS

RS-

Fig. 34: Meniul principal al ecranului text

A. Indicatorii de stare D. Pozitia curentd in meniu
B. Indicatorii de alarma si eroare E. Indicatorii locatiei de control
C. Numele grupului sau elementului din F. Indicatorii directiei de rotatie

pozitia actuala

3.3.1 EDITAREA VALORILOR

SCHIMBAREA VALORII TEXT A PARAMETRULUI

Setati valoarea unui parametru prin urmatoarea procedura:

1 Gasiti parametrul cu butoanele sageata.

READY  RUN STOP ALARM FAULT
A A
CTﬂUT/lTHI
310917 231 1Jr-
M_J1 _J
i_lJ.

v

FWD  REV /O KEYPAD  BUS

2 Pentru aaccesa modul Edit (Editare), ap3sati
READY RUN STOP ALARM FAULT
butonul OK. A

I M :ﬂ1 I
rsl"m Lorrirgy

Il
L

v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

\
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3 Pentru a seta o noua valoare, apasati butoanele READY RUN  STop  ALARM  FAULT

sageata Up (Sus) si Down (Jos). A\\ A I 7/
! /1 ranTear_
17 1 ' iy

/17 |
L

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

4 Acceptati modificarea apdsand butonul OK. Pentru
a ignora modificarea, reveniti la nivelul unde va
aflati anterior ap&sand butonul Back/Reset (inapoi/
Resetare).

EDITAREA VALORILOR NUMERICE

1 Gasiti parametrul cu butoanele sageata.
2 Accesati modul Edit (Editare).

3 Treceti de la o cifra la alta cu ajutorul butoanelor
Left (Stédnga) si Right (Dreapta). Modificati cifrele cu
butoanele sdgeatd Up (Sus) si Down (Jos).

4 Acceptati modificarea apasand butonul OK. Pentru
a ignora modificarea, reveniti la nivelul unde va
aflati anterior ap&sand butonul Back/Reset (inapoi/
Resetare).

3.3.2 RESETAREA UNEI ERORI

Pentru a reseta o eroare, puteti utiliza butonul Reset (Resetare) sau parametrul Reset Faults
(Resetare erori). Consultati instructiunile din 71.7 Este afisata o eroare.

3.3.3 BUTONUL FUNCT (FUNCTIE)
Puteti utiliza butonul FUNCT (Functie) pentru 4 functii.

» Pentru a avea acces la pagina de comanda.

« Pentru a comuta rapid intre locatia de control LOCAL (Local3) si cea Remote (La
distantd).

» Pentru a schimba directia de rotatie.

* Pentru a edita rapid valoarea unui parametru.

Selectia locatiei de control stabileste de unde provin comenzile de pornire si oprire ale
variatorului de turatie. Toate locatiile de control au un parametru pentru selectarea sursei
frecventei de referinta. Locatia de control locala este Intotdeauna tastatura. Locatia de
control Remote (La distanta) este de tip I/0 (Intrare/lesire) sau protocol Fieldbus. Puteti
vedea locatia de control curenta pe bara de stare a ecranului.

Este posibil sa utilizati ca locatii de control Remote (La distantd) I/0 A, I/0 B si protocolul
Fieldbus. I/0 A si Fieldbus au cea mai redusa prioritate. Puteti efectua o selectie a acestora
prin parametrul P3.2.1 (Remote Control Place - Locatie de control la distant3). I/0 B poate
ocoli locatiile de control Remote (La distanta) I/0 A si Fieldbus cu o intrare digitala. Puteti

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




INTERFETELE CU UTILIZATORUL

VACON - 111

efectua o selectie a intrarii digitale prin parametrul P3.5.1.7 (I/0 B Control Force - Fortare

control I/0 B).

Atunci cand locatia de control este Local (Locald), se utilizeaza intotdeauna tastatura.
Controlul local are o prioritate mai inalta decat controlul la distanta. De exemplu, cand aveti
control de la distanta, daca parametrul P3.5.1.7 ocoleste locatia de control cu o intrare
digitald si selectati controlul local, locatia de control devine Keypad (Tastatura). Utilizati
butonul FUNCT (Functie) sau parametrul P3.2.2 Local/Remote (Local/La distant3) pentru a

comuta intre controlul local si cel la distanta.

SCHIMBAREA LOCATIEI DE CONTROL

1 Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura
meniului.

2 Pentru a selecta Local/Remote (Local/La distanta),
utilizati butoanele sdgeata Up (Sus) si Down (Jos).
Apasati butonul OK.

3 Pentru a selecta Local sau Remote (La distanta),
utilizati din nou butoanele sdgeatd Up (Sus) si Down
(Jos). Pentru a accepta selectia, apasati butonul
OK.

4 Daca ati schimbat locatia de control din Remote (La
distanta) in Local, adicd spre tastatura, furnizati o
referinta de tastatura.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

M T
FHEEME TEHRS
MM T

M _J

v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

REV 1/0 KEYPAD  BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

AL A
e wmhn TE
enygy i cC

- AN

I

|

v v

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

Dupa selectare, ecranul revine la locatia unde era atunci cand ati apasat butonul FUNCT

(Functie).
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ACCESAREA PAGINII DE CONTROL

Cele mai importante valori sunt usor de monitorizat prin intermediul paginii de control.

1 Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura
1 ’ READY  RUN STOP  ALARM  FAULT

meniului. 7'\ A
CICImME T O
r-rirsrinec ll_lLVl_

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2  Pentru a selecta pagina de control, apasati

butoanele s3geatd Up (Sus) si Down (Jos). Accesati | REAPY. RUN STOP  ALARM  FAULT

cu butonul OK. Se deschide pagina de control. \A_ _ _f .
_F R TEIrr EIES
coinrirvge rert g
/_
c
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Daca utilizati locatia de control Local si referinta de
o ‘ . g ! READY RUN STOP ALARM FAULT
tastatura, puteti seta P3.3.1.8 Keypad Reference A
(Referinta tastaturd) cu butonul OK. -

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Pentru mai multe informatii despre referinta tastaturii, consultati Capitolul 5.3 Grupul 3.3:
Referinte). Dac3 utilizati alte locatii de control sau alte valori de referinta, ecranul afiseaza
frecventa de referinta, pe care nu o puteti edita. Celelalte valori de pe pagina sunt valori
pentru supraveghere multipla. Puteti efectua o selectie a valorilor care sunt afisate aici
(consultati instructiunile din Capitolul 4.7.7 Multimonitor).

SCHIMBAREA DIRECTIEI DE ROTATIE

Puteti modifica rapid directia de rotatie a motorului, prin intermediul butonului FUNCT
(Functie).

OBSERVATIE!
Comanda Change direction (Schimbare directie) este disponibila in meniu doar
daca locatia de control curenta este Local (Local).
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1 Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura
meniului.

2 Pentru a selecta Change direction (Schimbare
directie), ap&sati butoanele sigeatd Up (Sus) si
Down (Jos). Apasati butonul OK.

3 Efectuati o selectie a noii directii de rotatie. Directia
de rotatie curenta clipeste. Apasati butonul OK.
Directia de rotatie se schimba imediat, iar sageata
de indicatie din cdmpul de stare al ecranului se
modifica.

FUNCTIA QUICK EDIT (EDITARE RAPIDA)

Prin intermediul functiei Quick (Editare rapidd), puteti avea acces rapid la un parametru
tastand numarul de ID al acestuia.

1 Apasati butonul FUNCTII oriunde in structura
meniului.

2 Apésati butoanele sageatd Up (Sus) si Down (Jos)
pentru a selecta Quick Edit (Editare rapida) si
acceptati cu butonul OK.

3 Tastati numarul de ID al unui parametru sau al
unei valori de monitorizare. Apasati OK. Ecranul
afiseazad valoarea parametrului in modul editare si
valoarea de monitorizare in modul monitorizare.
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3.4 STRUCTURA MENIULUI

Configurarea rapida A se vedea 1.4 Descrierea aplicatiilor.

Monitor Multi-monitor*

Curba de tendinta*

Valori de baza

1/0

Extra/avansate

Functii cronometru

Controler PID

Controler PID extern

Pompe multiple

Contoare de intretinere

Date Fieldbus

Parametri A se vedea 5 Meniu Parametri.

Diagnostic Erori active

Resetare erori

Istoric erori

Contoare totalizatoare

Contoare partiale

Informatii software
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1/0 si hardware Setari utilizator

Slot C

Slot D

Slot E

Ceas in timp real

Setari bloc de alimentare

Panou de comanda

RS-485

Ethernet

Setari utilizator Selectii limba

Copie de rezerva parametri*

Comparare parametri

Nume unitate

Preferinte * A se vedea 8.2 Preferinte.

Niveluri utilizator A se vedea 5 Meniu Parametri.

* = Functia nu este disponibila in panoul de control cu ecran text.

3.4.1 CONFIGURAREA RAPIDA

Grupul de configurare rapida include diversi asistenti si parametri de configurare rapida ai
aplicatiei VACON® 100 FLOW. Puteti gasi informatii mai detaliate despre parametrii acestui
grup in Capitolele 7.3 Prima pornire si 2 Asistenti.

3.4.2 MONITOR

MULTIMONITOR

Prin intermediul functiei Multimonitor (Multi-monitor), puteti colecta de la 4 pana la 9
elemente de monitorizat. A se vedea 4.1.1 Multimonitor.
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OBSERVATIE!
Functia Multimonitor (Multi-monitor) nu este disponibild pe ecranul text.

CURBA DE TENDINTA

Functia Trend curve (Curbd de tendint3) este o reprezentare graficd simultana a 2 valori de
monitorizare. A se vedea 4.1.2 Curba de tendinta.

VALORI DE BAZA

Valorile de monitorizare de baza pot include stari, masuratori si valorile propriu-zise ale
parametrilor si semnalelor. A se vedea 4.1.3 Baza.

I/0

Puteti monitoriza starile si nivelurile valorilor semnalelor de intrare si iesire. A se vedea
4.1.41/0.

INTRARI TEMPERATURA
A se vedea 4.1.5 Intrari temperatura.
EXTRA/AVANSATE

Puteti monitoriza diferite valori complexe, de exemplu valorile de protocol Fieldbus. A se
vedea 4.1.6 Valori suplimentare si avansate.

FUNCTII CRONOMETRU

Puteti monitoriza functiile de cronometru si de Real Time Clock (Ceas in timp real). A se
vedea 4.1.7 Supraveghere functii cronometru.

CONTROLER PID
Puteti monitoriza valorile controlerului PID. A se vedea 4.1.8 Supraveghere regulator PID.
CONTROLER PID EXTERN

Puteti monitoriza valorile referitoare la controlerul PID extern. A se vedea 4.1.9
Supraveghere controler PID extern.

POMPE MULTIPLE

Puteti monitoriza valorile referitoare la functionarea mai multor variatoare de turatie. A se
vedea 4.1.10 Supravegherea pompelor multiple.

CONTOARE DE INTRETINERE

Puteti monitoriza valorile referitoare la contoarele de intretinere. A se vedea 4.1.11 Contoare
de intretinere.

DATE BUS DE CAMP

Puteti vedea datele Fieldbus sub forma de valori de monitorizare. Aceasta functie se
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utilizeaza, de exemplu, Tn timpul punerii in functiune a protocoalelor Fieldbus. A se vedea
4.1.12 Monitorizare date de proces Fieldbus.

3.5 VACON® LIVE

VACON® Live este un instrument pentru PC, destinat punerii in functiune si intretinerii
convertizoarelor de frecventa din familiile VACON® 10, VACON® 20 si VACON® 100. Puteti
descarca VACON® Live de la adresa http://drives.danfoss.com.

Instrumentul pentru PC VACON® Live include urmatoarele functii:

« Parametrizare, supraveghere, informatii unitati de actionare, inregistrator de date etc.

* Instrumentul de descarcare a software-ului VACON® Loader

«  Compatibil cu comunicatiile prin conexiune in serie si Ethernet

»  Compatibil cu Windows XP, Vista, 7 si 8

* 17 limbi: engleza, germana, spaniola, finlandeza, franceza, italiana, rusa, suedezg,
chineza, cehd, daneza, olandez3, poloneza, portughezd, romana, slovaca si turca.

Puteti conecta convertizorul de frecventa la instrumentul pentru PC prin intermediul cablului
pentru comunicatii in serie de la VACON®. Driverele pentru comunicatii in serie sunt
instalate automat in timpul instalarii instrumentului VACON® Live. Dupa instalarea cablului,
VACON® Live gaseste Tn mod automat convertorul de frecventd conectat.

Puteti afla mai multe informatii despre cum se utilizeaza VACON® Live din meniul de ajutor
al programului.

I

VaconLive 1 L60 S —t

Flle Edt View Dvive Tools Help anoN
B I0EBaCIaE
| Drives Parameter Browses X i
-Im ve x . . = = =
R Lb L .0 == W SHAL QM6 sem &
{ Fies 4 e Index VariableText Value Min Max Unit Det: *
4 ¥ 1. Quick Sewp ~) 1. Cuick Setup (29
# 1.31. Standard 2 LEN
4 ® 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiomater Standar
# 2.1, Multimonitor g | P13 MinFreqRelerence 0,00 0,00 50,00 Hz 0,00
¥ 2.3 Basic
o :: Vo . P14 MaxFreqRelerence 50,00 0,00 320,00 Hz 0,00
¥ 2.8, Extras/Advanced P15 Accel Time 1 5.0 01 3000,0 s 50
» F P18 Decel Time 1 50 o1 30000 s 50
P17 Cusment Limit n 0.26 520 A 000
it-Pump P18 Motor Type: Induction Motor Induction Motor  PM Motor Inchuctic
1. Mainten. Coonters P19 Motor Nom Volig 230 160 240 v o
P1.10  Motor Nom Freg 50,00 8,00 320.00 Hz 0,00
P PL1N Motor Nom Speed 13710 24 18200 mm 0O
Fl P1.12  Motor Nom Curmil .80 0.26 520 A 0.00
P113  Molor Cos Phi 0.74 0,30 1,00 0,00
P1.14  Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Désable:
P115  identification No Action No Action With Retation Mo Actic
. P1.16 Start Function Ramping Ramging Flying Starnt Rampin
3.2. San'Sop Setup
4 P 13 Relerences P1.17  Swop Function Coasting Coasting Ramping Coastirs
# 331, Frequency Ref P1.18  Automatic Reset Disabled Disabled Enabled Disables
P -"3 et P 119 Exemal Faul Fault Na Action Faul,Coast Fault
. 5227 Ttcpen Ot Qe Ly P120  AllowFaut No Action No Action Fault Coast No Actik
333 Preset Fregs
3 P121 Rem. Cui Place VO Control VO Control FleldbusCTRL VO Con
P12 VOARsfss Al+A2 PresetFreq0 Bilock Out. 10 AlT+A2
» P12 Keypad Ref Sal Heypad Ref PresetFreqd Block Cut. 10 Keypad
-
P 124 FieldBus Ref Sel Fieldbus PresetFreql Bilock Out. 10 Fieldbus
P125 A Signal Range 0 10VID-20mA, 0-10V/0-20mA.  2-10VI4-20mA o-10vi0
¥ 343 Stan Magnetzat P126 A2SgnalRange  2-10Vi4-20mA 0-10V/A0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10Vi4
# 144, DC Brake
# 345 Flux Braking P 127 RO Function Run Not Used Motor PreHeat Active Run
4 ¥ 35 VO Config el | —
| vo Datalogger (@) | Clockwise Online @ | Reacy @ | Run @[ Fout @] Aaem @] @0

Fig. 35: Instrumentul pentru PC VACON® Lijve
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4 MENIU DE SUPRAVEGHERE

4.1 SUPRAVEGHERE GRUP

Puteti monitoriza valorile reale ale parametrilor si semnalelor. De asemenea, puteti
monitoriza starile si masuratorile. Puteti particulariza unele dintre valorile pe care le puteti
monitoriza.

4.1.1 MULTIMONITOR

Pe pagina Multimonitor (Multi-monitor), puteti colecta de la 4 pana la 9 elemente de
monitorizat. Efectuati o selectie a numarului de elemente cu parametrul 3.11.4 Multimonitor
View (Vizualizare multi-monitor). Puteti gdsi mai multe informatii in Capitolul 5.77 Grupul
3.11: Setari pentru aplicatie.

SCHIMBAREA ELEMENTELOR DE MONITORIZAT

1 Accesati meniul Monitor apasand butonul OK.

STOP | C] READY 110
Main Menu
“3) ID: M1

= Quick Setup
e

Monitor

(12)
= Parameters

2 Accesati Multimonitor (Multi-monitor).

STOP | C] READY | 110

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions
(13)

3 Pentru ainlocui un element vechi, activati-L.
Utilizati butoanele sigeat3. STOP|C| READY o
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

IRV IRV Y  Output Freq Motor Speed

20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre Motor Torque [Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0v

DC-1link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0v 81.9°C 0.0%
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4 Pentru a selecta un element nou din lista, apasati

OK. STOP|C| READY /0
FreqReference
1D:1 M2.1.1.1
7 Output frequency 0.00 Hz
7 FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
\/ Motor Current 0.00 A
|/] Motor Torque 0.00 %

4.1.2 CURBA DE TENDINTA

Trend curve (Curba de tendint3) este o reprezentare graficd a 2 valori de monitorizare.

Cand selectati o valoare, variatorul de turatie incepe sa inregistreze valorile. In sub-meniul
Trend curve (Curb3 de tendint3) puteti examina curba de trend si puteti selecta semnalul. De
asemenea, puteti furniza setarile minime si maxime, intervalul de esantionare si puteti
utiliza Autoscaling (Scalarea automata).

SCHIMBAREA VALORILOR

Schimbati valorile de monitorizare prin urmatoarea procedura:

1 Tn meniul Monitor, g&siti sub-meniul Trend curve
(Curb3 de tendint3) si apsati OK. sTor|(G] READY | o
@ Monitor
ID: M2.2
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)

Basic
(13)
2 Accesati sub-meniul View trend curve (Vizualizare
curba de tendint3) apasand butonul OK. sTor| (] READY | vo
E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve

(2)

Sampling interval
§T 100 ms

Channel 1 min
= -1000
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3 Puteti monitoriza drept curbe de tendinta doar 2
valori in acelasi timp. Selectiile curente,
FreqReference (Frecventd de referinta) si Motor
speed (Vitezd motor], se afla la partea de jos a
ecranului. Pentru a selecta valoarea curenta pe
care doriti sa o schimbati, utilizati butoanele
sageata Up (Sus) si Down (Jos). Ap&sati OK.

4 Cu ajutorul butoanelor sageata, parcurgeti lista
valorilor de monitorizare.

5  Selectati si apasati OK.

OPRIREA PROGRESIEI CURBEI

STOP | C] READY II0

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
stor|(G| READY | o
FreqgReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

STOP|C| READY | 110
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

Functia Trend curve (Curbd de tendint3) va permite, de asemenea, sa opriti curba si sa cititi

valorile curente. Apoi puteti reporni progresia curbei.
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1 Tnvizualizarea Trend curve (Curb3 de tendinta),
puteti face o curba activa cu ajutorul butonului
sageatd Up (Sus). Cadrul ecranului este ingrosat.

2 Apasati OK'in punctul de tinta al curbei.

3  Peecran apare o linie verticala. Valorile de la
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RUN |:)| READY 110

m

|| Motor Current 0.02A

Motor Speed -317rpm
RUN [D)] ReapY 110
MW"’L/-_‘N'W
Il Motor Current 0.02A
Motor Speed -327rpm
RUN [D] ReADY /o
|
|
|
M
|
| |
{
—
|
Il Motor Current 0.01A

Motor Speed
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4 Pentru ava deplasa linia in scopul observarii
valorilor dintr-o altd locatie, utilizati butoanele RUN [D)| READY o
sageata Left (Stanga) si Right (Dreaptal.

T

“W

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Tabel 15: Parametrii curbei de tendinta

Index Parametru Min Max Unitate :‘-’redeflnl ID Descriere
Accesati acest meniu
Vizualizare curba pentru a monitoriza
M2.2.1 e . .
tendinta valorile sub forma unei
curbe.
Interval de esantio-
P2.2.2 ’ 100 432000 ms 100 2368
nare
P2.2.3 Canal 1 min -214748 1000 -1000 2369
P2.2.4 Canal 1 max -1000 214748 1000 2370
P2.2.5 Canal 2 min -214748 1000 -1000 2371
P2.2.6 Canal 2 max -1000 214748 1000 2372
pP2.2.7 Scalare automata 0 1 0 2373 | 0 = Dezactivat
1 = Activat
4.1.3 BAZA

Tn tabelul urmator, puteti observa valorile de monitorizare de baz3 si datele aferente
acestora.

OBSERVATIE!

In meniul Monitor sunt disponibile doar starile placilor I/0 standard. Puteti afla
starile semnalelor tuturor placilor I/0 sub forma de date brute in meniul I/0 and
Hardware (Intrare/lesire si echipamente).

Verificati starile placii I/0 de extindere in meniul I/0 and Hardware (Intrare/lesire si
echipamente) atunci cand sistemul va solicita acest lucru.
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Tabel 16: Elementele din meniul de monitorizare

Valoare Unitate Descriere
supraveghere
V2.3.1 Frecventa Motor Hz 0.01 1
V232 Referlntavfrec— Hy 0.01 25
venta
V2.3.3 Turatie motor rpm 1 2
V2.3.4 Curent motor A Variabil 3
V2.3.5 Cuplu motor % 0.1 4
V2.3.7 Putere la arbore % 01 5

motor

Putere la arbore

V2.3.8 kW/CP | Variabil 73

motor
V2.3.9 Tensiune motor Vv 0.1 6
V2.3.10 Tensiune legatura N 1 7
c.c.
Temperatura uni- °
V2.3.11 C 0.1 8
tate
V2.3.12 Temperatura % 0.1 9
motor
V2.3.13 Preincalzire motor 1 1228 0= AOPI,?H—. . A
1 = Incalzire (alimentare in curent c.c.)
Contor partial
V2.3.15 KWh scizut kWh 1 1054
V2.3.14 Contor partial 1 1067

kWh ridicat
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4.1.4 1/0
Tabel 17: Supraveghere semnal I/0

Valoare

Index supraveghere Unitate Scala ] Descriere
V2.4.1 SlotADIN1,2,3 1 15

V2.42 | SlotADIN4,5,6 1 16

V243 | SltBRO1,2,3 1 17

V2.4 b Intrare a1nalog|ca % 0.01 59 Slot A.1 ca predefinit.
V2.45 Intrare aznalog|ca % 0.01 40 Slot A.2 ca predefinit.
V2.4.6 Intrare asnalogma % 0.0 61 Slot D.1 ca predefinit.
V2.4.7 Intrare aAnalog|ca % 0.01 62 Slot D.2 ca predefinit.
V2.4.8 Intrare a5nalog|ca % 0.01 75 Slot E.1 ca predefinit.
V2.4.9 Intrare aénalog|ca % 0.01 76 Slot E.2 ca predefinit.
V2.4.10 Slot A AO1 % 0.01 81

4.1.5 INTRARI TEMPERATURA
OBSERVATIE!

Acest grup de parametri este vizibil atunci cand aveti o placa optionala pentru
masurarea temperaturii (OPT-BH).
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Tabel 18: Monitorizarea intrarilor de temperatura

Valoare

Unitate Descriere
supraveghere
Intrare 1 tempera- °

V2.5.1 o C 0.1 50
tura

V2.5.2 Intrare 2t€nwpera— oc 01 51
tura

V253 Intrare 3 ttimpera- oc 01 52
tura

V254 Intrare 4 teimpera— oc 01 69
tura

V255 Intrare 5 ttimpera- oc 01 70
tura

V2.5.6 Intrare 6 teimpera— oc 01 71
tura
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4.1.6 VALORI SUPLIMENTARE SI AVANSATE

Tabel 19: Monitorizarea valorilor complexe

Valoare .
Descriere
supraveghere
B1=Pregatit
B2=Functionare
B3=Eroare
Bé6=Activare functionare
Cuvant de stare B7=Activare alarma
v2.6.1 actionare ! 43 B10 = CCin oprire

B11=Frana CC activa
B12=Solicitare functionare
B13=Regulator motor activ
B15 = Chopperul de frana activ

BO = Activ. rulare activa

B1 = Nicio eroare

B2 = intrerupitor de incércare inchis
V2.6.2 Stare pregatita 1 78 B3 = Tensiune CC OK

B4 = Unitate de putere OK

B5 = Start permis (unit.putere)

Bé = Start permis (sistem software)

BO = Executie interblocare 1
B1 = Executie interblocare 2
B2=Rampa 2 activa
B3=Rezervat

B4=Comand3 I/0 A activa
B5 = Comand3 I/0 B activa
Cuvant 1 de stare B6 = C-da bus camp act.ivé
V2.6.3 1 89 B7=Comanda locala activa

aplicatie B8=Comanda PC activa
B9=Frecvente presetate active
B10=Golire activa
B11=Mod incendiu activ
B12=Preincalzire motor activa
B13=0prire rapida activa
B14 = Oprit de la tastatura
BO=Interzis accelerare/decelerare
B1=intrerupator motor deschis
B2 = PID in functiune
B3 = PID in asteptare
B4 = Umplere lentd PID
B5=Curatare automata activa

V2.4 Cuvant 2 dg stare 1 90 Bé6 = Pompé jockey

aplicatie B7 = Pompa de amorsare
B8 = Anti-blocare
B9 = Alarm3 pres. intrare
B10 = Alarma protectie la inghet
B11=Alarma suprapresiune
B14 = Supraveghere 1
B15 = Supraveghere 2

V265 Cuvant 1 stare 1 56

DIN
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Tabel 19: Monitorizarea valorilor complexe

Valoare

alarm3 activ)

Descriere
supraveghere
Cuvant 2 stare
V2.6.6 DIN 1 57
Motor Current 1
V2.6.7 Decimal (Curent 0.1 45
motor 1 zecimala)
0=PC
1=Frecvente presetate
2 = Referinta panou de comanda
3 =Bus de camp
4 =Al1
5=AI2
6 = AlT+AI2
7=Controler PID
8=Potentiometru motor
10=Golire
Frequency Refe- 11 = Bloc 1 iesire
V2.6.8 rence Source 1 1495 |12 =Bloc 2 iesire
(Sursa frecventa 7
de referinta) 13=Bloc3 1esire
’ 14 =Bloc 4 iesire
15 =Bloc 5 iesire
16 = Bloc 6 iesire
17 = Bloc 7 iesire
18 = Bloc 8 iesire
19 = Bloc 9 iesire
20 = Bloc 10 iesire
100=Nedefinit
101=Alarma, frecventa presetata
102=Curatare automata
Last Active Fault
V2.6.9 Code (Ultimul cod 1 37
de eroare activ)
Last Active Fault
V2.6.10 ID (Ultimul ID de 1 95
eroare activ)
Last Active Alarm
V2.6.11 Code (Ultimul cod 1 74
de alarma activ)
Last Active Alarm
V2.6.12 ID (Ultimul ID de 1 94
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Tabel 19: Monitorizarea valorilor complexe

Valoare Unitate Descriere

supraveghere

BO = Limita de curent (motor)
B1 = Limita de curent (generator]
B2 = Limita de cuplu (motor)

Stare regulator B3 = Limita de cuplu (generator)

V2.6.13 motor ! 77 B4 = Control supratensiune
B5 = Control tensiune sub limita
Bé = Limita de putere (motor)
B7 = Limita de putere (generator)
V2.6.14 Decelerare putere KW/CP 98

arbore motor 1

4.1.7 SUPRAVEGHERE FUNCTII CRONOMETRU

Monitorizati valorile functiilor Timer (Cronometru) si Real Time Clock (Ceas in timp real).

Tabel 20: Monitorizarea functiilor cronometrului

sup\:'aa:loeagr:ere Unitate Descriere
V2.7.1 TC1,TC2,TC3 1 1441
V2.7.2 Interval 1 1 1442
V2.7.3 Interval 2 1 1443
V2.7.4 Interval 3 1 1444
V2.7.5 Interval 4 1 1445
V2.7.6 Interval 5 1 1446
V2.7.7 Cronometru 1 s 1 1447
V2.7.8 Cronometru 2 s 1 1448
V2.7.9 Cronometru 3 s 1 1449
V2.7.10 Ceas in timp real 1450
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4.1.8 SUPRAVEGHERE REGULATOR PID

Tabel 21: Monitorizarea valorilor controlerului PID

Valoare .
Descriere

supraveghere

Conform
setarii
Variabil | parame- 20
trului
P3.13.1.7

Punct referinta

V2.8.1 PID

Conform
setarii
Variabil | parame- 21
trului
P3.13.1.7

Semnal raspuns

V2.8.2 PID

Conform
setarii
Variabil | parame- 15541
trului
P3.13.1.7

Semnal raspuns

vV2.8.3 PID (1)

Conform
setarii
Variabil | parame- 15542
trului
P3.13.1.7

Semnal raspuns

V2.8.4 PID (2)

Conform
setarii
V2.8.5 Eroare PID Variabil | parame- 22
trului
P3.13.1.7

V2.8.6 PID lesire % 0.01 23

0=0Oprit

1=in functiune

V2.8.7 Stare PID 1 24 3=Mod de asteptare

4=In band3 inactiva (a se vedea 5.13 Grupul
3.13: Controler PID)
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41.9 SUPRAVEGHERE CONTROLER PID EXTERN
Tabel 22: Monitorizarea valorilor controlerului PID extern

Index Valoare VACON Scala ID Descriere
supraveghere

Conform
setarii
parame-
trului
P3.14.1.1

0 (Con-

v2.9.1 | Punctsetare Ext- |y bt | suttati 83
PID L

Capitolul

5.14 Gru-
pul 3.14:
Contro-
ler PID
extern)

Conform
setarii
parame-
trului
P3.14.1.1
0

V2.9.2 Raspuns ExtPID | Variabil 84

Conform
setarii
parame-
trului
P3.14.1.1
0

V2.9.3 Eroare ExtPID Variabil 85

V2.9.4 lesire ExtPID % 0.01 86

0=0prit

1=in functiune

2=In band3 inactiva (a se vedea 5.74 Grupul
3.14: Controler PID extern)

V2.9.5 Stare ExtPID 1 87

4.1.10 SUPRAVEGHEREA POMPELOR MULTIPLE

Puteti utiliza valorile de monitorizare de la Pompa 2 Interval functionare pana la Pompa 8
Interval functionare in modul Pompe multiple (actionare unica).

Daca utilizati modul Multimaster (multi-coordonator) sau Multifollower (multi-subordonat],
cititi valoarea contorului de rulare a pompei din valoarea de monitorizare Pump 1 Running
Time (Durata de rulare pompa 1). Cititi durata de rulare a pompei de la fiecare variator de
turatie.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




MENIU DE SUPRAVEGHERE VACON - 131

Tabel 23: Supravegherea pompelor multiple

Valoare .
Descriere
supraveghere
V2.10.1 Motoare pornite 1 30
V2.10.2 Auto-permutare 1 1114
v2.103 | Urm-schimbare ore 0.1 1503
automata
0 = Slave (Subordonat)
V2.10.4 Mod De Funct. 1 1505 1 = Master (Coordonator]
0 = Neutilizat
10=0prit

20=in asteptare

30 = Anti-blocare

40 = Auto-curdtare

1 1628  |50=Golire

60 = Umplere lenta
70=Reglare
80=Urmatorul

90 = Productie constanta
200=Necunoscut

Stare pompe mul-

V2.10.5 tiple

0 = Neutilizat (functie Pompe multiple actio-
nare multipla)

10 = Au avut loc erori de comunicare fatale
(sau lipsa comunicarii)

V2.10.6 | Stare comunicatie ore 0.1 1629 11 = Au avut loc erori (trimitere date)

12 = Au avut loc erori (primire date)

20 = Comunicare functionald, nu au avut loc
erori

30 = Stare necunoscuta

Durata functio-

V2.10.7 <
nare pompa (1)

ore 0.1 1620

v2.10.8 | Fompazinterval | 0.1 1621
functionare

Pompa 3 Interval

V2.10.9 .
functionare

ore 0.1 1622

v2.10.10 | Pompa4lnterval | 0.1 1623
functionare

Pompa 5 Interval

V2.10.11 .
functionare

ore 0.1 1624

v2.10.12 | Pompaélnterval | 0.1 1625
functionare

Pompa 7 Interval

V2.10.13 .
functionare

ore 0.1 1626
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Tabel 23: Supravegherea pompelor multiple

Valoare
supraveghere

Descriere

Pompa 8 Interval

V2.10.14
functionare

ore ‘ 0.1 ‘ 1627

4.1.11 CONTOARE DE INTRETINERE
Tabel 24: Supravegherea contoarelor de intretinere

Valoare .
Descriere

1101 | ‘

supraveghere

Contor intretinere

V2.11.1 1

h/ kRot | Variabil
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4.1.12  MONITORIZARE DATE DE PROCES FIELDBUS
Tabel 25: Monitorizare date de proces Fieldbus

Valoare

Index Unitate Scala ID Descriere
supraveghere

V2.12.1 Cuv. comanda FB 1 874

V2.12.2 Val.ref.vitezaFB Variabil 875

v2.12.3 | Datebuscamp 1 876
intrare 1

v2.12.4 | Datebuscamp 1 877
intrare 2

v2.125 | Datebuscamp 1 878
intrare 3

v2.12.4 | Datebuscamp 1 879
intrare 4

v2.12.7 | Datebuscamp 1 880
intrare 5

v2.12. | Datebuscamp 1 881
intrare 6

v2.12.9 | Datebuscamp 1 882
intrare 7

v2.12.10 | Datebuscamp 1 883
intrare 8

V2.12.11 CuvantAstare bus 1 864

camp

V2.12.12 | Vitezs actuals FB 0.01 865

v2.12.13 | Datebuscamp 1 866
iesire 1

v2.12.14 | Datebuscamp 1 867
iesire 2

v2.12.15 | Datebuscamp 1 868
iesire 3

v2.12.16 | Datebuscamp 1 869
iesire 4

v2.12.17 | Datebuscamp 1 870
iesire 5

v2.12.1g | Datebuscamp 1 871
iesire 6
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Tabel 25: Monitorizare date de proces Fieldbus

Valoare

Index Unitate Scala ID Descriere
supraveghere
v2.12.19 | Datebuscamp 1 872
iesire 7
v2.12.00 | Date buscamp 1 873

iesire 8

4.1.13  MONITORIZARE PERSONALIZARE ACTIONARE

Tabel 26: Monitorizare personalizare actionare

Index Valoare VACON Scala Descriere
supraveghere

v2.13.2 | Block Out1 [Bloc 15020
1 iesire)

V2.13.3 Block _OUt,'Z (Bloc 15040
2 iesire)

v2.13.4 | Block Out.3 [Bloc 15060
3iesire)

V2135 Block _OUt,'A (Bloc 15080
4 iesire)

v2.13.6 | Block Out5 [Bloc 15100
5iesire)

V2.13.7 Block .Out‘.é (Bloc 15120
6 iesire)

v2.13.g | Block Out7 [Bloc 15140
7 iesire)

V2.13.9 Block .Out‘.8 (Bloc 15140
8 iesire)

v2.13.10 | Block 0ut9 (Bloc 15180
9 iesire)

V21311 Block O‘ut..10 (Bloc 15200
10 iesire)
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5 MENIU PARAMETRI

Puteti modifica si edita n orice moment parametrii din meniul Parameters (Parametri - M3).
5.1 GRUPUL 3.1: SETARI MOTOR

Tabel 27: Parametri de pe eticheta motorului

Predefini

Index Parametru Min Max Unitate t ID Descriere

p3.1.1.1 | Tensiunenominala 1y b | variabil v Variabil | 110
motor

Frecventa nominala

P3.1.1.2 8.00 | 320.00 Hz 50/ 60 111
motor

p3.1.1.3 | Turatienominald 2% 19200 | rpm | Variabil | 112
motor

P3.1.1.4 Curent nominal H*0.1 | IH*2 A Variabil | 113
motor

p3.1.1.5 | CosPhiMotor(Fac- | 5 1.00 Variabil | 120

tor de putere])

Motor Nominal
P3.1.1.6 | Power (Putere nomi- | Variabil | Variabil kW Variabil 116
nald motor)
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Tabel 28: Setari comanda motor

Min Max
(Minim | (Maxim Predefini

Parametru Descriere

All All t
utilizat) |utilizat)

0 = Motor cu inductie

1 = Motor MP [cu mag-
neti permanentil

2 = Motor cu repulsie

P3.1.2.2 Tip motor 0 1 0 650

Switching Frequency
P3.1.2.3 | (Frecventd de comu- 1.5 Variabil kHz Variabil 601
tare)

0 = Fara actiune
P3.1.2.4 Indentificare 0 2 0 631 T=1Inrepaus
2 =In rotatie

Magnetising Current

P3.1.2.5 | (Curent de magneti- 0.0 2*IH A 0.0 612
zare)
A < 0 = Dezactivat
P3.1.2.6 Intrerupator motor 0 1 0 653 1 = Activat
Overvoltage Control 0 = Dezactivat
P3.1.2.10 | (Control supraten- 0 1 1 607 1 = Activat
siune)
Undervoltage Control 0 = Dezactivat
P3.1.2.11 (Control tensiune 0 1 1 608 1 = Activat
sub limita)
o - 0 = Dezactivat
P3.1.2.12 | Optimizarea energiei 0 1 0 666 1= Activat
p3.1.2.13 | Reglare tensiune 50.0 150.0 % 100.0 659

stator

Tabel 29: Setari limite motor

Min Max
(Minim | (Maxim Predefini

Parametru Descriere

Al Al t
utilizat) |utilizat)

P3.1.3.1 Limita curent motor [H*0.1 IS A Variabil 107

Motor Torque Limit
P3.1.3.2 (Limita de cuplu 0.0 300.0 % 300.0 1287
motor)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




MENIU PARAMETRI

VACON - 137

Tabel 30: Setari bucla deschisa

Min Max
Parametru (Minim | (Maxim Predefini Descriere
Al Al t
utilizat) | utilizat)
O=Liniar
P3.1.4.1 Raport U/f 0 2 0 108 | 1=Patratic
2=Programabil
P3.1.42 | Frecventdpunct 800 |[P33.12 | Hz | variabil | 602
slabire camp
Tensiune la punct de
P3.1.4.3 U 10.00 200.00 % 100.00 603
slabire camp
P3.1.44 |Frecventapuncteen- | g aq fp3 g0 | 4z | Variabil | 604
tral U/f
P3.1.45 |Tensiunepuncteen- | g, 100.0 % 100.0 605
tral U/f
P3.1.4.6 | Tensiunefrecventa | q40 | 4g00 % Variabil | 606
zero
BO = Cautare frecventa
arbore doar din
aceeasi directie cu
frecventa de referinta
B1 = Dezactivare sca-
nare c.a.
B4 = Utilizare frecventa
P3.1.4.7 Optiuni start zbor 0 255 0 1590 |de referinta pentru ghi-
cirea initiala
B5 = Dezactivare
impulsuri c.c.
Bé6 = Crestere flux cu
comanda curent
B7 = Directie inversa
injectie
Flying Start Scan
p3.1.4.g | Current(Curentde g5t ygo0 | o | variabil | 1610
scanare pornire din
mers)
P3.1.4.9 Start Boost [Amplm- 0 1 0 109 O=De;act|vat
care pornire) 1=Activat
M3.1.4.12 Pornire I/f Acest meniu include 3 parametri. Consultati tabelul de mai jos.
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Tabel 31: Parametri pornire I/f

Parametru Descriere

utilizat) |utilizat)

P3.1.4.12.1 Pornire I/f 0 1 0 534 0 = Dezactivat

1 = Activat
« . 0,5* 0,2*
P3.1.4.12.2 | Frecventa pornire I/f 5.0 P3.112 P3.11.2 535
P3.1.4.12.3 Curent pornire I/f 0.0 100.0 % 80.0 536
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5.2 GRUPUL 3.2: CONFIGURARE PORNIRE/OPRIRE

Tabel 32: Meniul de configurare pornire/oprire

Index Parametru Min Max Unitate ::redefln ID Descriere
Punct de comanda 0=Comanda I/0
P3.2.1 . . 0 1 0* 172 1=Comanda bus de
de la distanta A
camp
P3.2.2 Local/Dist. 0 1 0 g1 |9=lLadistania
1=Local
Keypad Stop Button 0=Da
P3.2.3 (Buton de oprire tas- 0 1 0 M4 1=Nu
tatura)
. 0=Rampa
P3.2.4 Tip Start 0 1 0 505 1 = Pornire lansats
. 0 = Rotire inertiala
P3.2.5 Tip Stop 0 1 0 506 1=Ramp3
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Tabel 32: Meniul de configurare pornire/oprire

Predefin

Parametru

it

Descriere

Logica=0

Semnal comanda 1 =
Tnainte
Semnal comanda 2 =
Tnapoi

Logica=1

Semnal comanda 1 =
Tnainte (limit3)
Semnal comanda 2 =
Oprire inversata
Semnal comanda 3 =
Tnapoi (limita)

la distanta la local)

I/0 A Start/Stop Logica=2
P3.2.6 Logic (Logica de por- 0 4 2* 300 .
nire/oprire 1/0 A) Semnal c.on.wavnda 1=
Inainte (limit3)
Semnal comanda 2 =
Inapoi (limita)
Logica=3
Semnal comanda 1 =
Pornire
Semnal comanda 2 =
Invers
Logica=4
Semnal comanda 1 =
Pornire (limit3)
Semnal comanda 2 =
Invers
I/0 B Start/Stop A se vedea mai sus.
P3.2.7 Logic (Logica de por- 0 4 2* 363
nire/oprire /0 B)
Fieldbus Start Logic 0 = Este necesar un
P3.2.8 (Logica de pornire 0 1 0 889 front crescator
Fieldbus) 1=Stare
P3.2.9 Start Delay 0.000 60.000 0.000 524
0 = Continuare functio-
Remote to Local nare
P3.2.10 Function (Functie de 0 2 2 181 1 = Continuare functio-

nare si referinta
2 =0Oprire
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Tabel 32: Meniul de configurare pornire/oprire

Parametru i . Descriere

Restart Delay (Ama- 0 = Neutilizat

P3.2.11 .
nare repornire)

0.0 20.0 min 0.0 15555

* = Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie] da numele
implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 2.1 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.
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5.3 GRUPUL 3.3: REFERINTE

Tabel 33: Parametrii pentru referinta de frecventa

Parametru [ :’redeflm Descriere
p33.1.q | Referintafrecventa | g0 fp3gqo | 4 0.00 101
minim3
p33.1p | Referintafrecventa | oqq4 4 | 39000 | Hz 50.00/ 1 449
maxima 60.00
Positive Frequency
P33.13 | Referencelimit | 500 | 3200 | Mz | 32000 | 1285
(Limita frecventa de
referinta pozitiva)
Negative Frequency
P3.3.1.4 | referencelimit | 500 | 3200 | Hz | -32000 | 1286
(Limita frecventd de
referintad negativa)
0=PC
1 = Frecventd presetata
0
2 = Referinta panou de
comanda
3 =Bus de camp
4=Al
5=AI2
6 = AlN+AI2
7 =PID
P33.15 Selectare referlnta A 0 20 6+ 117 8 = Potentiometru
comanda I/0 motor
11 =Bloc 1 iesire
12 = Bloc 2 iesire
13 = Bloc 3 iesire
14 = Bloc 4 iesire
15 =Bloc 5 iesire
16 = Bloc 6 iesire
17 = Bloc 7 iesire
18 = Bloc 8 iesire
19 = Bloc 9 iesire
20 =Bloc 10 iesire
P3.3.1.6 Selectare referlnta B 0 20 4% 131
comanda I/0
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Tabel 33: Parametrii pentru referinta de frecventa

Predefini

Parametru i t Descriere

0=PC

1 = Frecventd presetata
0

2 = Referinta panou de
comanda

3 =Bus de camp
4=Al

5=AI2

6 = Al1+Al2
7=PID

8 = Potentiometru
motor

11 =Bloc 1 iesire
12 = Bloc 2 iesire
13 = Bloc 3 iesire
14 = Bloc 4 iesire
15 =Bloc 5 iesire
16 = Bloc 6 iesire
17 = Bloc 7 iesire
18 = Bloc 8 iesire
19 = Bloc 9 iesire
20 = Bloc 10 iesire

Selectare referinta
P3.3.1.7 |comanda de la panou 0 20 1* 121
de comanda

P3.3.1.8 Referinta Panel 0.00 P3.3.1.2. Hz 0.00 184

0 =Tnainte

P3.3.1.9 Sens Panel 0 1 0 123
1 =Invers

0=PC

1 = Frecventa presetata
0

2 = Referinta panou de
comanda

3 =Bus de camp
4=Al1

5=AI2

6 = Al1+AI2
7=PID

8 = Potentiometru
motor

11 =Bloc 1 iesire
12 = Bloc 2 iesire
13 = Bloc 3 iesire
14 = Bloc 4 iesire
15 =Bloc 5 iesire
16 = Bloc 6 iesire
17 = Bloc 7 iesire
18 = Bloc 8 iesire
19 = Bloc 9 iesire
20 =Bloc 10 iesire

Selectare referintd
P3.3.1.10 comanda de la bus 0 20 2% 122
de camp

* = Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie] da numele
implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 2.1 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.
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Tabel 34: Parametrii de frecventa presetati

Min Max
(Minim | (Maxim Predefini )
Parametru Al Al t Descriere
utilizat) |utilizat)
P3.33.] Mod frecventd prese- 0 1 0* 182 0 = Codificat binar
B tata 1 =Numar de intrari
P3.33.2 Frecve”taopresetata P33.1.1 |P33.12 | Hz 5.00 180
P3.33.3 Frec"e”ta1pre58tata P33.1.1 |P33.12 | Hz 1000* | 105
P3.3.3.4 Frecve”tazpresetata P33.1.1 |P33.12 | Hz 1500* | 106
P3.335 Frec"e”taapre%tata P33.1.1 |P33.12 | Hz 2000% | 126
P3.3.3.6 Frecve”taAPFGSQtata P33.1.1 |P33.12 | Hz 25.00% | 127
P3.3.3.7 Frec"e”tzpresemta P33.1.1 |P33.12 | Hz 30.00% | 128
P3.3.3.8 Frecve”taépresetata P33.1.1 |P33.12 | Hz 40.00* | 129
P3.3.3.9 Frec"e”t%pres‘*tata P33.1.1 |P33.12 | Hz 50.00* | 130
Preset Frequency
Selection 0 (Selec- DigIN
P3.3.3.10 tare frecventa prese- SlotA.4 419
tata 0)
Preset Frequency
Selection 1 (Selec- DigIN
P3.33.M tare frecventa prese- SlotA.5 420
tata 1)
Preset Frequency
Selection 2 (Selec- DigIN
P3.3.3.12 tare frecventa prese- Slot0.1 421
tatd 2)

* Valoarea implicita a parametrului este specificata de aplicatia pe care o selectati cu
parametrul P1.2 Application (Aplicatie]. Consultati valorile implicite din Capitolul 72.7 Valorile
implicite ale parametrilor in cadrul diferitelor aplicatii.
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Tabel 35: Parametri potentiometru motor

Min Max
(Minim | (Maxim Predefini

Parametru Al Al t Descriere

utilizat) |utilizat)

Motor Potentiometer DiaIN DESCHIS = Nu este
P3.3.4.1 UP (Potentiometru SlogtO 1 418 |activ
motor sus) : INCHIS = Activ
Motor Potentiometer DiaIN DESCHIS = Nu este
P3.3.4.2 | DOWN [Potentiome- SLO%O 1 417 |activ

tru motor jos) INCHIS = Activ

Timp rampa poten-

P3.3.4.3 . 0.1 500.0 Hz/s 10.0 331
tiometru motor
0 = Nu se reseteaza
1 = Se reseteaza daca
Resetare potentio- este oprit
P3.3.4.4 0 2 1 367 < «
metru motor 2 =Se reseteaza daca

se Intrerupe alimenta-
rea

Tabel 36: Golirea parametrilor

Min Max
Parametru (Minim | (Maxim Predefini Descriere
All All t
utilizat) |utilizat)
Flushing Reference DiaIN
P3.3.6.1 Activation (Activare 9 530
e . Slot0.1 *
referinta de golire)

-Refe- Refe-

P3.3.6.2 Referinta golire rinta rinta Hz 0.00 * 1239
maxima |maxima

* Valoarea implicita a parametrului este specificata de aplicatia pe care o selectati cu
parametrul P1.2 Application (Aplicatie). Consultati valorile implicite din Capitolul 72.7 Valorile
implicite ale parametrilor in cadrul diferitelor aplicatii.
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5.4 GRUPUL 3.4: SETARE RAMPE SI FRANE

Tabel 37: Configurare rampa 1

Min Max
Parametru (Minim | (Maxim Predefini Descriere
Al Al t
utilizat) | utilizat)
P3.4.1.1 Forma Rampa 1 0.0 100.0 % 0.0 500
P3.4.1.2 Timp accelerare 1 0.1 3000.0 s 5.0 103
P3.4.1.3 Timp decelerare 1 0.1 3000.0 s 5.0 104

Tabel 38: Configurare rampa 2

Min Max
Parametru (Minim | (Maxim Predefini Descriere
Al Al t
utilizat) |utilizat)
P3.4.2.1 Forma Rampa2 0.0 100.0 % 0.0 501
P3.4.2.2 Timp accelerare 2 0.1 3000.0 s 10.0 502
P3.4.2.3 Timp decelerare 2 0.1 3000.0 s 10.0 503
DESCHIS = Forma
rampei 1, Timpul de
accelerare 1 si Timpul
< - - DigIN de decelerare 1.
P3.4.2.4 Selectare rampd 2 | Variabil | Variabil Slot0.1 408 INCHIS = Forma ram-
pei 2, Timpul de acce-
lerare 2 si Timpul de
decelerare 2.
Ramp 2 Threshold 0 = Neutilizat
P3.4.2.5 Frequency (Prag de 0.0 P3.3.1.2 Hz 0.0 533
frecventa rampa 2)

Tabel 39: Parametrii de magnetizare la pornire

Index Parametru Min Max Unitate :’redeflnl ID Descriere
Start Magnetising 0 = Dezactivat
P3.4.3.1 Current (Curent de 0.00 IL A IH 517

magnetizare pornire)

Start Magnetising
P3.4.3.2 Current (Timp de 0.00 600.00 s 0.00 516
magnetizare pornire)
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Tabel 40: Parametri frana c.c.

Parametru i Descriere
P3.4.4.1 Curent frana c.c. 0 IL A IH 507 0 = Dezactivat
DC Braking Time at 0 = Franarea CC nu
P3.4.4.2 Stop (Timp de fra- 0.00 600.00 3 0.00 508 este utilizata

nare CC la oprire)

Frequency to Start
DC Braking at Ramp
P3.4.4.3 Stop (Frecventd de 0.10 10.00 Hz 1.50 515
pornire franare CC la

oprire rampa)

Tabel 41: Parametri de franare prin flux

Min Max
Parametru (Minim | (Maxim Predefini Descriere
All All t
utilizat) |utilizat)
P3.4.5.1 Franare cu flux 0 1 0 5o0 |0 = Dezactivat
1 = Activat
P3.4.5.2 Curent franare flux 0 IL A IH 519
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5.5 GRUPUL 3.5: CONFIGURARE I/0

Tabel 42: Setari intrare digitala

Index Parametru Predefinit ID Descriere
P3.5.11 Control Signal 1,A (Semnal de DigIN SlotA.1 * 403
comanda 1 A
p35.1 |ControtSignal2 AlSemnatde | 5y gioianx | 404
comanda 2 A)
P3.5.13 ControlS|gnal3uA (Semnal de DigIN Slot0.1 434
comanda 3 A)
P3.5.1.4 Semnal comanda 1 B DigIN Slot0.1 * 423
P3.5.1.5 Semnal comanda 2 B DigIN Slot0.1 424
P3.5.1.6 Semnal comanda 3 B DigIN Slot0.1 435
P3.5.1.7 Fortare comanda I/0 B DigIN Slot0.1 * 425
P3.5.1.8 Fortare referinta I/0 B DigIN Slot0.1 * 343
P3.5.1.9 Fortare comAanda la bus de DigIN Slot0.1 * A1
camp
p3s5.1.10 |Fortare comandade lapanou | i nigioi01 % | 410
de comanda
External Fault Close (Eroare . « DESCHIS = OK
P3.5.1.11 externa inchidere) DigN SlotA 3 405 INCHIS = Eroare extern3
External Fault Open (Eroare . DESCHIS = Eroare externa
P3.5.1.12 externa deschidere) DigIN Slot0.2 406 1iNCHIS = 0K
P3.5.1.13 inchidere resetare eroare Variabil 414 INQHIS = Reseteazd toate erorile
active.
P3.5.1.14 Deschid.reset.eroare DigIN Slot0.1 213 | DESCHIS = Reseteaza toate erorile
P3.5.1.15 Confirmare Start DigIN Slot0.2 407
P3.5.1.16 | Interblocare functionare 1 DigIN Slot0.2 1041 |DESCHIS = Pornire nepermis3
INCHIS = Pornire permisa
P3.5.1.17 Interblocare functionare 2 DigIN Slot0.2 1042 |Ca mai sus.
DESCHIS = Nicio actiune.
TNCHIS = Utilizeaza curentul continuu
p3.5.1.1g | Motor Preheat ON [Pre- DigIN Slot0.1 1044 |de pre-incilzire motor in starea de
incalzire motor pornita) . . AN
oprire. Folosit atunci cand valoarea
P3.18.1 este 2.
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Tabel 42: Setari intrare digitala

Index Parametru Predefinit ID Descriere
DESCHIS = Forma rampei 1, Timpul
de accelerare 1 si Timpul de decele-
< . rare 1.
P3.5.1.19 Selectare rampa 2 DigIN Slot0.1 408 INCHIS = Forma rampei 2, Timpul de
accelerare 2 si Timpul de decelerare
2.
P3.5.1.20 Interzis Acc/Dec DigIN Slot0.1 415
Preset Frequency Selection 0
P3.5.1.21 (Selectare frecventd prese- DigIN SlotA.4 * 419
tatd 0)
Preset Frequency Selection 1
P3.5.1.22 (Selectare frecventd prese- Variabil 420
tatd 1)
Preset Frequency Selection 2
P3.5.1.23 (Selectare frecventd prese- DigIN Slot0.1 * 421
tata 2)
Motor Potentiometer UP . DESCHIS = Nu este activ
P3.5.1.24 (Potentiometru motor sus) DigIN Slot0.1 418 INCHIS = Activ
Motor Potentiometer DOWN . DESCHIS = Nu este activ
P3.5.1.25 (Potentiometru motor jos) DigIN Slot0.1 417 INCHIS = Activ
P3.512 Quick Stop A.ctlvathnV[Actl— Variabil 1213 DESCHIS = Activat
vare oprire rapida)
P3.5.1.27 Cronometru 1 DigIN Slot0.1 447
P3.5.1.28 Cronometru 2 DigIN Slot0.1 448
P3.5.1.29 Cronometru 3 DigIN Slot0.1 449
Amplificare valoare de refe- . DESCHIS = Fara crestere
P3.5.1.30 rint PID DigIN Slot0.1 1046 INCHIS = Crestere
Selectare punct de referinta . * DESCHIS = Punct de referinta 1
P3.5.1.31 PID DigIN Slot0.1 1047 19NCHIS = Punct de referint 2
External PID Start Signal DESCHIS = PID2 in mod oprire
P3.5.1.32 (Semnal extern PID de por- DigIN Slot0.2 1049 |INCHIS = PID2 regleaza
nire)
Selectare valoare de referinta . DESCHIS = Punct de referinta 1
P3.5.1.33 PID extern DigIN Slot0.1 1048 INCHIS = Punct de referinta 2
Reset Maintenance Counter 1 INCHIS = Resetare
P3.5.1.34 (Resetare contor de intreti- DigIN Slot0.1 490
nere 1)
P35.136 Flushing Reference Activation DigIN Slot0.1 * 530

(Activare referinta de golire)
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Tabel 42: Setari intrare digitala

Index Parametru Predefinit ID Descriere
Fire Mode Activation OPEN DESCHIS = Mod incendiu activ
P3.5.1.38 | (Activare mod incendiu DES- DigIN Slot0.2 1596 |INCHIS = Fara actiune
CHIDERE)
Fire Mode Activation CLOSE pESCHIS = Nicio actiune
P3.5.1.39 [ActivAare mod incendiu DigIN Slot0.1 1619 |INCHIS = Mod incendiu activ
INCHIDERE)
Fire Mode Reverse (Inversare . DESCHIS = Tnainte
P3.5.1.40 mod incendiu) DigIN Slot0.1 1618 INCHIS = Inversat
P3.5.1.41 | Auto-cleaningActivation DigIN Slot0.1 1715
(Activare auto-curatare)
. DESCHIS = Nu este activ
< " L
P3.5.1.42 Interblocare pompa 1 DigIN Slot0.1 426 INCHIS = Activ
. DESCHIS = Nu este activ
- *
P3.5.1.43 Interblocare pompa 2 DigIN Slot0.1 427 INCHIS = Activ
. DESCHIS = Nu este activ
< " L
P3.5.1.44 Interblocare pompa 3 DigIN Slot0.1 428 INCHIS = Activ
“ . DESCHIS = Nu este activ
P3.5.1.45 Interblocare pompa 4 DigIN Slot0.1 429 INCHIS = Activ
< . DESCHIS = Nu este activ
P3.5.1.46 Interblocare pompa 5 DigIN Slot0.1 430 INCHIS = Activ
“ . DESCHIS = Nu este activ
P3.5.1.47 Interblocare pompa 6 DigIN Slot0.1 486 INCHIS = Activ
< . DESCHIS = Nu este activ
P3.5.1.48 Interblocare pompa 7 DigIN Slot0.1 487 INCHIS = Activ
“ . DESCHIS = Nu este activ
P3.5.1.49 Interblocare pompa 8 DigIN Slot0.1 488 INCHIS = Activ
Reset kWh Trip Counter .
P3.5.1.52 (Resetare contor partial kWh] DigIN Slot0.1 1053
Parameter Set 1/2 Selection pESCHIS = Set de parametri 1
P3.5.1.53 (Selectare set de parametri DigIN Slot0.1 496  |INCHIS = Set de parametri 2
1/2)
P3.5.1.59 Supratemperaturd AHF DigIN Slot0.1 15513

* = Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie] da numele
implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 72.7 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.
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OBSERVATIE!

Placa dvs. optionala si configurarea placii furnizeaza numarul de intrari analogice

disponibile. Placa I/0 standard are 2 intrari analogice.

Tabel 43: Setari intrare analogica 1

Index Parametru Min Unitate :’redeflnl ID Descriere
AnIN
P3.5.2.1.1 |Selectare semnal Al1 SlotA 1 * 377
Al1 Signal Filter
P3.5.2.1.2 Time (Timp de fil- 0.00 300.00 3 0.1* 378
trare semnal Al1)
. 0=0..10V/0..20 mA
*
P3.5.2.1.3 IA1 PlajaSemnal 0 1 0 379 12210V /4..20 mA
Al1 Custom. Min _ o "
P3.5.2.1.4 (Minim A1 utilizat) 160.00 160.00 %o 0.00 380
Al1 Custom. Max o "
P3.5.2.1.5 (Maxim Al utilizat] -160.00 160.00 % 100.00 381
Inversiune semnal " 0 =Normal
P3.5.2.1.6 Al 0 ! 0 387 1 =Semnal inversat

* = Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie] da numele
implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 2.1 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.

Tabel 44: Setari intrare analogica 2

Predefini

Index Parametru Min Max Unitate t ID Descriere
AnIN A se vedea P3.5.2.1.1.
P3.5.2.2.1 |Selectare semnal Al2 SlotA 2 * 388
Al2 Signal Filter A se vedea P3.5.2.1.2.
P3.5.2.2.2 Time (Timp de fil- 0.00 300.00 s 0.1%* 389
trare semnal Al2)
P3.5.2.2.3 | Domeniu semnal Al2 0 1 1* 390 A se vedea P3.5.2.1.3.
p35.2.2.4 | A2 Custom. Min 40600 1 44000 % 0.00 * 391 |AsevedeaP35.2.1.4.
(Minim AI2 utilizat)
p35.225 | Al2Custom.-Max —f 40600 | 14000 % 100.00* | 392 [AsevedeaP352.15.
(Maxim Al2 utilizat)
P3.5.226 Inversm:lezsemnal 0 1 0* 398 A se vedea P3.5.2.1.6.
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* = Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie) da numele

implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 72.7 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.

Tabel 45: Setari intrare analogica 3

Index Parametru Min Max Unitate Predefini ID Descriere
P3.5.2.3.1 |Selectare semnal AI3 AniN 147 |AsevedeaP3.5.2.1.1.
SlotD.1
AlI3 Signal Filter A se vedea P3.5.2.1.2.
P3.5.2.3.2 Time (Timp de fil- 0.00 300.00 S 0.1 142
trare semnal Al3)
P3.5.2.3.3 Dom. semnal AI3 0 1 0 143 A se vedea P3.5.2.1.3.
P35.23.4 | A Custom. Min 406 00 | 140,00 % 0.00 144 |AsevedeaP3.5.2.1.4.
(Minim AI3 utilizat)
p35.235 | AlSCustom.-Max 40600 | 140,00 % 100.00 145 |AsevedeaP3.5.2.1.5.
(Maxim AI3 utilizat)
P35236 Inver5|uAn|%semnal 0 1 0 151 A se vedea P3.5.2.1.6.

Tabel 46: Setari intrare analogica 4

Predefini

Parametru t Descriere
P3.5.2.4.1 |Selectare semnal Al4 AniN 157 |AsevedeaP3.5.2.1.1.
SlotD.2
Al4 Signal Filter A se vedea P3.5.2.1.2.
P3.5.2.4.2 Time (Timp de fil- 0.00 300.00 3 0.1 153
trare semnal Al4)
P3.5.2.4.3 Dom. semnal Al4 0 1 0 154 A se vedea P3.5.2.1.3.
P35.2.4.4 | A4 Custom Min 400 00 | 140,00 % 0.00 155 |AsevedeaP3.5.2.1.4.
(Minim Al4 utilizat)
p35.2.45 | Al4Custom-Max 40600 | 140,00 % 100.00 156 |AsevedeaP3.5.2.1.5.
(Maxim Al4 utilizat)
P3.5.2 4.6 Inver5|uAnltzsemnal 0 1 0 162 A se vedea P3.5.2.1.6.
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Tabel 47: Setari intrare analogica 5

Index Parametru Min Unitate :’redeflm ID Descriere
P3.5.2.5.1 [Selectare semnal AI5 AniN 189 |AsevedeaP3.5.2.1.1.
SlotE.1
AI5 Signal Filter A se vedea P3.5.2.1.2.
P3.5.2.5.2 Time (Timp de fil- 0.00 300.00 s 0.1 189
trare semnal Al5)
P3.5.2.5.3 Dom. semnal Al5 0 1 0 190 A se vedea P3.5.2.1.3.
P35.25.4 | A Custom. Min 406001 44000 % 0.00 191 |AsevedeaP3.5.2.1.4.
(Minim AI5 utilizat)
P35.255 | AISCustom.-Max 4000 | 140.00 % 100.00 192 |AsevedeaP3.5.2.1.5.
(Maxim AI5 utilizat)
P3.5.25.6 Inversiune semnal 0 1 0 198 A se vedea P3.5.2.1.6.
Al5
Tabel 48: Setari intrare analogica 6
. . Predefini .
Index Parametru Min Max Unitate t ID Descriere
P3.5.2.6.1 |Selectare semnal Al6 AniN 199 |AsevedeaP3.5.2.1.1.
SlotE.2
Al6 Signal Filter A se vedea P3.5.2.1.2.
P3.5.2.6.2 Time (Timp de fil- 0.00 300.00 S 0.1 200
trare semnal Alé)
P3.5.2.6.3 Dom. semnal Alé 0 1 0 201 A se vedea P3.5.2.1.3.
P35.2.6.4 | A6 Custom-Min 40600 | 44000 % 0.00 20p |AsevedeaP3.52.1.4.
(Minim Al6 utilizat)
P35.2.65 | Al6Custom-Max 4000 | 140.00 % 100.00 203 |AsevedeaP352.15.
(Maxim Al6 utilizat)
P3.5.2 6.6 Inversm:le;semnal 0 1 0 209 A se vedea P3.5.2.1.6.
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Tabel 49: Setarile de iesire digitala pe placa I/0 standard, locasul B

Parametru P_redefl Descriere

utilizat) |utilizat)

Selectarea functiei
pentru RO1:

0 = Niciunul

1 = Pregatit

2 = Functionare

3 =Eroare generald

4 = Eroare generald
inversata

5= Alarma generala
6 = Inversat

7 = La turatie

8 = Eroare termistor
9 = Regulator motor
activ

10 = Semnal pornire
activ

11 = Comanda panou
de comanda activa

12 =Comanda I/0 B
activata

13 = Limita suprave-
P3.5.3.2.1 Functie RO1 0 73 Variabil | 11001 |ghere 1

14 = Limita suprave-
ghere 2

15 = Mod incendiu activ
16 = Golire activata
17 = Frecventa prese-
tata activa

18 = Oprire rapida acti-
vata

19 = PID Tn mod astep-
tare

20 = Umplere lina PID
activa

21 = Supraveghere
(limite) feedback PID
22 = Supraveghere
(limite) PID extern

23 = Alarma/eroare
presiune intrare

24 = Alarma/eroare
protectie inghet

25 =Canal de timp 1
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Tabel 49: Setarile de iesire digitala pe placa I/0 standard, locasul B

Max
(Maxim Predefi

Parametru Descriere

All
utilizat) |utilizat)

26 = Canal de timp 2
27 = Canal de timp 3
28 = Cuvant comanda
bus camp B13

29 = FB Comanda
cuvant B13

30 = Cuvant comanda
bus camp B15

31 = Date proces bus
camp 1.B0

32 = Date proces bus
camp 1.B1

33 = Date proces bus
camp 1.B2

34 = Alarma intretinere
35 = Eroare intretinere
36 = lesire bloc 1

37 = lesire bloc 2

38 = lesire bloc 3

39 = lesire bloc 4

40 = lesire bloc 5

41 = lesire bloc 6

42 = lesire bloc 7

43 = lesire bloc 8

44 = lesire bloc 9

45 = lesire bloc 10

46 = Comanda pompa
Jockey

47 = Comanda pompa
amorsare

48 = Curatare auto-
mata activa

49 = Comanda pompe
multiple K1

50 = Comanda pompe
multiple K2

51 = Comanda pompe
multiple K3

52 = Comanda pompe
multiple K&

53 = Comanda pompe
multiple Kb

54 = Comanda pompe
multiple K6

P3.5.3.2.1 Functie RO1 0 73 Variabil | 11001
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Tabel 49: Setarile de iesire digitala pe placa I/0 standard, locasul B

Max
Parametru (Maxim P_redefl Descriere
Al nit
utilizat) |utilizat)
55 = Comanda pompe
multiple K7
56 = Comanda pompe
multiple K8
P3.5.3.2.1 Functie RO1 0 73 Variabil | 11001 |67 = Set deparametri
selectati
72 = Deconectare
capac AHF
73 = Deconectare
capac AHF inv
P3.5.3.2.2 Temporiz. ROT ON 0.00 320.00 s 0.00 11002
RO1 Temporizare
P3.5.3.2.3 DEZACTIVARE 0.00 320.00 s 0.00 11003
P3.5.3.2.4 Functie RO2 0 56 Variabil | 11004 |A se vedea P3.5.3.2.1.
P3.5.3.2.5 Temporiz. RO2 ON 0.00 320.00 s 0.00 11005 |A sevedea M3.5.3.2.2.
RO2 Temporizare A se vedea M3.5.3.2.3.
P3.5.3.2.6 DEZACTIVARE 0.00 320.00 s 0.00 11006
A se vedea P3.5.3.2.1.
P3.5.3.2.7 Functie RO3 0 56 Variabil | 11007 |Indicd dacd sunt insta-
’ late mai multe de 2
relee de iesire.

* = Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie] da numele
implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 2.7 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.

IESIRILE DIGITALE ALE LOCASURILOR DE EXTINDERE C, D SAU E

Arata doar parametrii iesirilor de pe placile optionale din locasurile C, D si E. Efectuati
selectiile ca si in cazul parametrului RO1 Function (Functie RO1) (P3.5.3.2.1).

Acest grup de parametri nu este afisat daca nu exista iesiri digitale in locasurile C, D sau E.
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Tabel 50: Setarile de iesire analogica pe placa I/0 standard, locasul A

Min Max
(Minim | (Maxim Predefini

Parametru Al Al t Descriere

utilizat) |utilizat)

0=TEST 0 % (Nu se uti-
lizeaza)

1=TEST 100%
2=Frecventa de iesire
(0 -fmax)

3=Referinta frecventa
(0-fmax)

4=Turatie motor (0 -
Turatie nominala
motor)

5 = Curent iesire (0 -
InMotor)

6 = Cuplu motor (0 -
TnMotor)

7 = Putere motor (0 -
PnMotor)

8 = Tensiune motor (0 -
UnMotor)

9=Tensiune legatura
c.c. (0-1000 V)
10=Punct de referinta
PID (0-100 %)
11=R&spuns PID (0-100
%)

12=lesire PID1 (0-100
%)

13=lesire PID extern
(0-100 %)

14=Intrare 1 date pro-
ces (0-100 %)
15=Intrare 2 date pro-
ces (0-100 %)
16=Intrare 3 date pro-
ces (0-100 %)

P3.5.4.1.1 Functia AO1 0 31 2* 10050
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Tabel 50: Setarile de iesire analogica pe placa I/0 standard, locasul A

P3.5.4.1.1

Parametru

Functia AO1

Min
(Minim

All
utilizat)

Max
(Maxim
All
utilizat)

31

Predefini

t

2*

10050

Descriere

17=Intrare 4 date pro-
ces (0-100 %)
18=Intrare 5 date pro-
ces (0-100 %)
19=Intrare 6 date pro-
ces (0-100 %)
20=Intrare 7 date pro-
ces (0-100 %)
21=Intrare 8 date pro-
ces (0-100 %)

22 = Bloc 1 iesire (0 -
100%)

23 = Bloc 2 iesire (0 -
100%)

24 = Bloc 3 iesire (0 -
100%)

25 = Bloc 4 iesire (0 -
100%)

26 = Bloc 5 iesire (0 -
100%)

27 = Bloc 6 iesire (0 -
100%)

28 = Bloc 7 iesire (0 -
100%)

29 = Bloc 8 iesire (0 -
100%)

30 =Bloc 9 iesire (0 -
100%)

31 =Bloc 10 iesire (0 -
100%)

P3.5.4.1.2

Timp filtrare AO1

0.0

300.0

1.0*

10051

0 = Nu se filtreaza

P3.5.4.1.3

Minim AO1

10052

0=0mA/0V
1T=4mA/2V

P3.5.4.1.4

Scald minima AO1

-214748.
36

214748.
36

Variabil

0.0*

10053

P3.5.4.1.5

Scald maxima AO1

-214748.
36Varia-
bil

214748.
36

Variabil

0.0*

10054

* = Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie] da numele
implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 12.1 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.

IESIRILE ANALOGICE ALE LOCASURILOR DE EXTINDEREC, D SI E

Arata doar parametrii iesirilor de pe placile optionale din locasurile C, D si E. Efectuati
selectiile ca si in cazul parametrului AO1 Function (Functie AO1) (P3.5.4.1.1).
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Acest grup de parametri nu este afisat daca nu exista iesiri digitale in locasurile C, D sau E.
5.6 GRUPUL 3.6: MAPAREA DATELOR DE PE BUSUL DE CAMP

Tabel 51: Maparea datelor de pe busul de camp

Index Parametru Min Max Unitate :’redeflnl ID Descriere

Fieldbus Data Out 1

Selection (Selectare

iesire date Fieldbus
1)

P3.6.1 0 35000 1 852

Fieldbus Data Out 2

Selection (Selectare

iesire date Fieldbus
2)

P3.6.2 0 35000 2 853

Fieldbus Data Out 3

Selection (Selectare

iesire date Fieldbus
3)

P3.6.3 0 35000 3 854

Fieldbus Data Out 4

Selection (Selectare

iesire date Fieldbus
4)

P3.6.4 0 35000 4 855

Fieldbus Data Out 5

Selection (Selectare

iesire date Fieldbus
5)

P3.6.5 0 35000 5 856

Fieldbus Data Out 6

Selection (Selectare

iesire date Fieldbus
6)

P3.6.6 0 35000 6 857

Fieldbus Data Out 7

Selection (Selectare

iesire date Fieldbus
7)

P3.6.7 0 35000 7 858

Fieldbus Data Out 8

Selection (Selectare

iesire date Fieldbus
8)

P3.6.8 0 35000 37 859
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Tabel 52: Valorile implicite pentru iesire date de proces in Fieldbus

Date Valoarea implicita Scala
lesire date proces 1 Frecventa iesire 0,01 Hz
lesire date proces 2 Turatie motor 1 rot/min
lesire date proces 3 Curent motor 0,1A
lesire date proces 4 Cuplu motor 0.1%
lesire date proces 5 Putere motor 0.1%
lesire date proces 6 Tensiune motor 0,1V
lesire date proces 7 Tensiune legatura c.c. 1V
lesire date proces 8 Ultimul cod de eroare activ 1

De exemplu, valoarea 2.500 aferenta frecventei de iesire este egala cu 25,00 Hz, deoarece
scala este de 0,01. Toate valorile de monitorizare pe care le puteti gasi in Capitolul 4.7
Supraveghere grup au precizata valoarea scalei.
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5.7 GRUPUL 3.7: FRECVENTE INTERZISE

Tabel 53: Frecvente interzise

Min Max
Parametru (Minim | (Maxim Predefini Descriere
Al Al t
utilizat) | utilizat)
Limita inferioara 0 = Neutilizat
P3.7.1 interval frecventd -1.00 320.00 Hz 0.00 509
interzisa 1
Limita superioara 0 = Neutilizat
P3.7.2 interval frecventd 0.00 320.00 Hz 0.00 510
interzisa 1
Limita inferioara 0 = Neutilizat
P3.7.3 interval frecventa 0.00 320.00 Hz 0.00 511
interzisa 2
Limitad superioara 0 = Neutilizat
P3.7.4 interval frecventd 0.00 320.00 Hz 0.00 512
interzisa 2
Limita inferioara 0 = Neutilizat
P3.7.5 interval frecventd 0.00 320.00 Hz 0.00 513
interzisa 3
Limita superioara 0 = Neutilizat
P3.7.6 interval frecventa 0.00 320.00 Hz 0.00 514
interzisa 3
Ramp Time Factor
P3.7.7 (Factor timp de 0.1 10.0 Timpi 1.0 518
urcare)
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5.8 GRUPUL 3.8: SUPRAVEGHERI

Tabel 54: Setari pentru supraveghere

Predefin
it

Parametru

Descriere

Supervision #1 Item
Selection (Selectare

0 = Frecventa iesire

1 = Referinta frecventa
2 = Curent motor

3 = Cuplu motor

4 = Putere motor

5 =Tensiune legatura
c.c.

6 = Intrare analogica 1
7 = Intrare analogica 2
8 = Intrare analogica 3
9 = Intrare analogica 4
10 = Intrare analogica 5

element de suprave-
ghere #2)

P3.8.1 0 17 0 1431 o
element de suprave- 11 = Intrare analogica 6
ghere # 1) 12 = Intrare 1 tempera-
tura
13 = Intrare 2 tempera-
tura
14 = Intrare 3 tempera-
tura
15 = Intrare 4 tempera-
tura
16 = Intrare 5 tempera-
tura
17 = Intrare 6 tempera-
tura
Supervision #1 Mode - gj::lal\llzeagthere limit
P3.8.2 (Mod de suprave- 0 2 0 1432 |. S
inferioara
ghere #1) 2 = Supraveghere limita
superioara
Supervision #1 Limit
P3.8.3 (Limita de suprave- -50.00 50.00 [Variabil | 25.00 1433
ghere #1)
Supervision #1 Limit
pags | Hysteresis (Histere- 1 05 1 5000 |variabit | 500 | 1434
zis limita de supra-
veghere #1)
Supervision #2 Item A se vedea P3.8.1
P3.8.5 Selection (Selectare 0 17 1 1435
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Tabel 54: Setari pentru supraveghere

Parametru i . Descriere

Supervision #2 Mode A se vedea P3.8.2
P3.8.6 (Mod de suprave- 0 2 0 1436
ghere #2)

Supervision #2 Limit
P3.8.7 (Limita de suprave- -50.00 50.00 [ Variabil 40.00 1437
ghere #2)

Supervision #2 Limit

Hysteresis (Histere-

zis limita de supra-
veghere #2)

P3.8.8 0.00 50.00 [ Variabil 5.00 1438
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5.9 GRUPUL 3.9: PROTECTII

Tabel 55: Setari protectii generale

Min Max
(Minim | (Maxim Predefini

Parametru Descriere

All All t
utilizat) |utilizat)

0 = Fara actiune
1=Alarma

Raspuns la eroare 2 = Eroare (oprire con-

P3.9.1.2 < 0 3 2 701 o .
externa form functiei de oprire)
3 = Eroare (oprire prin
rotire inertiala)
Input Phase Fault 0 = Suport trifazat
P3.9.1.3 (Eroare faza de 0 1 0 730 1 = Suport monofazat
intrare)
Undervoltage Fault ?nzisEt:)??cre memorata
P3.9.1.4 | (Eroare tensiune sub 0 1 0 727
. 1 = Eroare nememo-
limita) .
rata in istoric
Response to Output
P3.9.15 | . haseFault 0 3 2 702
(Raspuns la eroare
faza de iesire)
0 = Fara actiune
. 1 =Alarma
Response to Field- < <
S 2 = Alarma + frecventa
bus Communication . :
Fault (Raspuns la presetata eroare
P3.9.1.6 0 4 3 733 [(P3.9.1.13)

eroare de comuni-
care protocol Field-
bus)

3 = Eroare (oprire con-
form functiei de oprire)
4 = Eroare (oprire prin
rotire inertiala)

Slot Communication
P3.9.1.7 Fault (Eroare de 0 3 2 734
comunicare locas)

P3.9.1.8 Eroare termistor 0 3 0 732

PID Soft Fill Fault
P3.9.1.9 (Eroare de umplere 0 3 2 748
lentd PID)

Response to PID

Supervision Fault
(Raspuns la eroare
supraveghere PID)

P3.9.1.10 0 3 2 749
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Tabel 55: Setari protectii generale

Min Max

(Minim | (Maxim Predefini

Parametru Descriere

All All t
utilizat) |utilizat)

Response to External
PID Supervision
P3.9.1.11 Fault (Raspuns la 0 3 2 757
eroare supraveghere
PID extern)

Preset Alarm Fre-
P3.9.1.13 quency (Frecventa P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 183
alarm3 presetata)

Response to Safe 0 = Fara actiune
Torque Off (STO) 1=Alarm3
Faglt (Raspuns la 0 ” ) 775 2 =-Er(.)are !opvrire prin
oprire cuplu pentru rotire inertial3)
neindeplinire conditii
de siguranta)

P3.9.1.14

Tabel 56: Setari pentru protectie termica motor

Predefini

Index Parametru Min Max Unitate t ID Descriere

0 = Fara actiune

1=Alarma
Motor Thermal Pro- 2 = Eroare (oprire con-
P3.9.2.1 tection (Protectie 0 3 2 704 |form modului de
termica motor) oprire)

3 = Eroare (oprire prin
rotire inertiala)

Ambient Tempera-
P3.9.2.2 ture (Temperatura -20.0 100.0 °C 40.0 705
ambiental3)

Zero Speed Cooling
P3.9.2.3 Factor (Factor de 5.0 100.0 % Variabil 706
ricire la viteza zero)

Motor Thermal Time
p3.9.24 | Constant(Constants 1 200 min | Variabil | 707
temporala termica

motor)

Motor Thermal Loa-

dability (Capacitate

de solicitare termica
motor)

P3.9.2.5 10 150 % 100 708
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Tabel 57: Setari pentru protectie la blocare arbore motor

Predefini

Parametru i t Descriere

0 = Fara actiune

1=Alarma
Motor Stall Fault 2 = Eroare (oprire con-
P3.9.3.1 (Eroare de blocare 0 3 0 709  |form modului de
motor) oprire)

3 = Eroare (oprire prin
rotire inertial3)

P3.9.3.2 CurentBlocareMot 0.00 5.2 A 3.7 710
P3.9.3.3 Lim.timp blocare 1.00 120.00 s 15.00 711
Stall Frequency Limit
P3.9.3.4 | (Limit3 de frecventa 1.00 P3.3.1.2 Hz 25.00 712
blocare)

Tabel 58: Setari de protectie motor la sarcina redusa

Predefini

Parametru i t Descriere

0 = Fara actiune

1 =Alarma
Underload Fault 2 = Eroare (oprire con-
P3.9.4.1 (Eroare incdrcare 0 3 0 713 |form modului de
sub limita) oprire)

3 = Eroare (oprire prin
rotire inertial3)

Underload Protec-
tion: Field Weake-
ning Area Load (Pro-
P3.9.4.2 | tectie incarcare sub 10.0 150.0 % 50.0 714
limita: sarcina in
zona de slabire
camp)

Underload Protec-
tion: Zero Frequency
Load (Protectie
incdrcare sub limita:
sarcina de frecventa
zero)

P3.9.4.3 5.0 150.0 % 10.0 715

Underload Protec-
tion: Time Limit
P3.9.4.4 | (Protectie incarcare 2.00 200.00 s 20.00 716
sub limita: limita
temporala)
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Tabel 59: Setari pentru oprire rapida

Parametru

Quick Stop Mode

Min
(Minim

All
utilizat)

Max
(Maxim
All
utilizat)

Predefini
t

Descriere

0 = Rotire inertiala
1 =Timp de decelerare

la eroare oprire
rapida)

P3.9.5.1 (Mod de oprire 0 2 Variabil 1276 |la oprire rapida
rapida) 2 = Oprire conform
functiei oprire (P3.2.5)
Quick Stop Activation DigIN DESCHIS = Activat
P3.9.5.2 (Activare oprire Variabil | Variabil g 1213
e Slot0.2
rapida)
p3.953 | mpdedecelerare |, 300.0 Variabil | 1256
pentru oprire rapida
Response to Quick 0=Fara aftlune
Stop Fault (Raspuns I =Alarmd
P3.9.5.4 0 2 Variabil 744 |2 = Eroare (oprire con-

form modului de oprire
rapida)
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Tabel 60: Setari eroare 1 intrare temperatura

Predefini

Parametru i t Descriere

B0 =Semnal 1 tempe-
ratura
B1=Semnal 2 tempe-
ratura
B2 = Semnal 3 tempe-
0 63 0 739 ratura
B3 = Semnal 4 tempe-
ratura
B4 = Semnal 5 tempe-
ratura
B5 = Semnal 6 tempe-
ratura

Semnal 1 tempera-

P3.9.6.1 <
tura

P3.9.6.2 Limita alarma 1 -30.0 200.0 °C 130.0 741

P3.9.6.3 Limita eroare 1 -30.0 200.0 °C 155.0 742

0 = Fara raspuns
1=Alarma

2 = Eroare (oprire con-
form modului de
oprire)

3 = Eroare (oprire prin
rotire inertial3)

Fault Limit Response
P3.9.6.4 | 1(Raspuns la limita 0 3 2 740
de eroare 1)

OBSERVATIE!

Setarile de intrare temperatura sunt disponibile numai daca este instalata o placa
optionala B8 sau BH.
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Tabel 61: Setari eroare 2 intrare temperatura

Predefini

Parametru i t Descriere

B0 =Semnal 1 tempe-
ratura
B1=Semnal 2 tempe-
ratura
B2 = Semnal 3 tempe-
0 63 0 763 ratura
B3 = Semnal 4 tempe-
ratura
B4 = Semnal 5 tempe-
ratura
B5 = Semnal 6 tempe-
ratura

Semnal 2 tempera-

P3.9.6.5 <
tura

P3.9.6.6 Limita alarma 2 -30.0 200.0 °C 130.0 764

P3.9.6.7 Limita eroare 2 -30.0 200.0 °C 155.0 765

0 = Fara raspuns
1=Alarma

2 = Eroare (oprire con-
form modului de
oprire)

3 = Eroare (oprire prin
rotire inertial3)

Fault Limit Response
P3.9.6.8 | 2 (Raspuns la limita 0 3 2 766
de eroare 2)

OBSERVATIE!

Setarile de intrare temperatura sunt disponibile numai daca este instalata o placa
optionala B8 sau BH.
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Tabel 62: Setari protectie la nivel redus pe Al

Min Max
(Minim | (Maxim Predefini

Parametru Descriere

All All t
utilizat) |utilizat)

0 = Fara protectie

Analogue Input Low 1 = Protectie activata in

Protection (Protectie

P3.9.8.1 . o 0 2 767 starea de functionare
intrare analogica o-p TN
S w = Protectie activata in
scazuta) . : i
starile de functionare
si de oprire
0 = Fara actiune
1 =Alarma
2 = Alarma + frecventa
presetata eroare
Analogue Input Low (P3.9.1.13)
P3.9.8.2 | Fault (Eroare intrare 0 5 0 700 3=Alarma + referinta
analogica scazuti) frecventa anterioara

4 = Eroare (oprire con-
form modului de
oprire)

5 = Eroare (oprire prin
rotire inertial3)
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5.10 GRUPUL 3.10: RESETARE AUTOMATA

Tabel 63: Setari pentru resetare automata

Min Max

Parametru (Minim | (Maxim Predefini Descriere
All All t
utilizat) |utilizat)

P3.10.1 | Resetare automats 0 1 0+ 731 |0 Dezactivat
1 = Activat
0= f’ornire lansata

P3.10.2 Functie reporn. 0 1 1 719 1 =In conformitate cu
P3.2.4.

P3.10.3 TimpAsteptare 0.10 100[?0'0 3 0.50 717

P3.10.4 Timp restartari 0.00 10080'0 s 60.00 718

P3.10.5 Numar restart 1 10 4 759

P3.10.6 Autoresgt: Subten- 0 1 1 790 0=Nu

siune 1=Da

P3.10.7 Autorese.t: Supraten- 0 1 1 791 0=Nu

siune 1=Da

P3.10.8 Autoreset: Supracu- 0 1 1 799 0=Nu

rent 1=Da

P3.10.9 Autoreset: Al scazut 0 1 1 723 ? : g:

Autoreset: Unit Over- 0=Nu
temperature (Rese- 1=Da

P3.10.10 tare automata: 0 1 1 724

supra-temperatura
unitate)
Autoreset: Motor 0=Nu
Overtemperature 1=Da
P3.10.11 | (Resetare automats: 0 1 1 725
supra-temperatura
motor)
P3.10.12 Autoreset: Fault 0 1 0 796 0=Nu
Extern 1=Da
Autoreset: Under- 0=Nu
P3.10.13 load Faultv[Resetare 0 1 0 738 1=Da
automata: eroare
incarcare sub limit3)
Autoreset: Eroare 0=Nu
P3.10.14 supraveghere PID 0 ! 0 776 1=Da
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Tabel 63: Setari pentru resetare automata

Min Max

(Minim | (Maxim Predefini
Parametru

Al Al t Descriere

utilizat) |utilizat)

Autoreset: Eroare

P3.10.15 supraveghere ExtPID

| ;

* Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie) da numele

implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 72.7 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.

5.1 GRUPUL 3.11: SETARI PENTRU APLICATIE
Tabel é4: Setari pentru aplicatie

Predefini

Index Parametru Min Max Unitate t ID Descriere
P3.11.1 Parola 0 9999 0 1806
C/F Selection (Selec- N 0 = Celsius
P3.11.2 tare C/F) 0 ! 0 197 1 = Fahrenheit
kW/hp Selection 0=kw
P3.11.3 (Selectare kW/CP) 0 1 0 198 1y_cp
Multimonitor View 0 = 2x2 sectiuni
P3.11.4 (Vizualizare multi- 0 2 1 1196 |1 =23x2 sectiuni
monitor) 2 = 3x3 sectiuni
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5.12 GRUPUL 3.12: FUNCTII CRONOMETRU

Tabel 65: Interval 1

Index Parametru Min Max Unitate :‘-’redeflm ID Descriere
P3.12.1.1 Ora pornire 00:00:00 [23:59:59 °°:S”S‘m: 00:00:00 | 1464
P3.12.1.2 Ora oprire 00:00:00 [23:59:59 °°’S”;m’ 00:00:00 | 1465
BO = Duminica
B1 = Luni
B2 = Marti
P3.12.1.3 Zile 1466 |B3 = Miercuri
B4 = Joi
B5 = Vineri
B6 = Samb3ta
Assign to Channel BO = Canal de timp 1
P3.12.1.4 (Atribuire catre 1468 |B1=_Canaldetimp2
canal) B2 = Canal de timp 3
Tabel é6: Interval 2
. . Predefini .
Index Parametru Min Max Unitate t ID Descriere
P3.12.2.1 Or3 pornire 00:00:00 |23:59:59 [°%T™ | 00:00:00 | 1469 Consultati Intervalul 1.
P3.12.2.2 Ors oprire 00:00:00 [23:59:59 |°*™ | 00:00:00 | 1470 Consultati Intervalul 1.
P3.12.2.3 Zile 1471 |Consultati Intervalul 1.
Assign to Channel Consultati Intervalul 1.
P3.12.2.4 (Atribuire catre 1473
canal)
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Tabel 67: Interval 3
Parametru i :‘-’redeflm Descriere
P3.12.3.1 Or3 pornire 00:00:00 |23:59:59 [°%T™ | 00:00:00 | 1474 Consultati Intervalul 1.
P3.12.3.2 Ors oprire 00:00:00 [23:59:59 |°*1™ | 00:00:00 | 1475 Consultati Intervalul 1.
P3.12.3.3 Zile 1476 |Consultati Intervalul 1.
Assign to Channel Consultati Intervalul 1.
P3.12.3.4 (Atribuire catre 1478
canal)
Tabel 68: Interval 4
Parametru i :‘-’redeflm Descriere
P3.12.4.1 Or3 pornire 00:00:00 |23:59:59 [°°T™ | 00:00:00 | 1479 Consultati Intervalul 1.
P3.12.4.2 Or3 oprire 00:00:00 [23:59:59 |°*1™ | 00:00:00 | 1480 Consultati Intervalul 1.
P3.12.4.3 Zile 1481 |Consultati Intervalul 1.
Assign to Channel Consultati Intervalul 1.
P3.12.4.4 (Atribuire catre 1483
canal)
Tabel 69: Interval 5
Parametru i :‘-’redeflm Descriere
P3.12.5.1 Or3 pornire 00:00:00 |23:59:59 [°%T™ | 00:00:00 | 1484 Consultati Intervalul 1.
P3.12.5.2 Ors oprire 00:00:00 [23:59:59 |°*1™ | 00:00:00 | 1485 Consultati Intervalul 1.
P3.12.5.3 Zile 1486 |Consultati Intervalul 1.
Assign to Channel Consultati Intervalul 1.
P3.12.5.4 (Atribuire catre 1488
canal)
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Tabel 70: Cronometru 1

Parametru [ Predefini Descriere
P3.12.6.1 Durata 0 72000 s 0 1489
P3.12.6.2 Cronometru 1 D'Q:]Nf“’t 447
Assign to Channel B0 = Canal de timp 1
P3.12.6.3 (Atribuire catre 1490 |B1=_Canaldetimp 2
canal) B2 = Canal de timp 3

Tabel 71: Cronometru 2

Parametru i Descriere

P3.12.7.1 Durats 0 72000 s 0 1491 ﬁtﬁ“ltat' Cronome-
P3.12.7.2 Cronometru 2 DigINSlot 448 Consultati Cronome-
0.1 trul 1.
Assign to Channel Consultati Cronome-
P3.12.7.3 (Atribuire catre 1492 |trul 1.
canal)

Tabel 72: Cronometru 3

Index Parametru Min Max Unitate :’redeflnl ID Descriere
P3.12.8.1 Durats 0 72000 s 0 1493 tcr‘fjﬁ““a“ Cronome-
P3.12.8.2 Cronometru 3 DigINSlot 449 Consultati Cronome-
0.1 trul 1.
Assign to Channel Consultati Cronome-
P3.12.8.3 (Atribuire catre 1494 |trul 1.
canal)
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5.13 GRUPUL 3.13: CONTROLER PID

Tabel 73: Setari de baza controler PID 1

Index Parametru Min Max Unitate :i';edef' ID Descriere
P3.13.1.1 Castig PID 0.00 1000.00 % 100.00 118

P3.13.1.2 | Durata integrare PID 0.00 600.00 s 1.00 119

P3.13.1.3 | Durata derivativa PID 0.00 100.00 s 0.00 132
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Tabel 73: Setari de baza controler PID 1

Index Parametru Min Max Unitate rF:irtedefl ID Descriere

1=%
2=1/min
3=rot/min
4=ppm
5=pps
6=l/s
7=l/min
8=l/h
9=kg/s
10=kg/min
11=kg/h
12 =m3/s
13 = m3/min
14 =m3/h
15=m/s
16=mbar
17=bar
18=Pa
19=kPa
20=mVS
21 =kW
22=°C
P3.13.14 Selectare unitate 1 46 1 1036 23=gal/s .
proces 24=gal/min
25=gal/h
26=lb/s
27=lb/min
28=lb/h
29 = ft3/s
30 = ft3/min
31 =ft3/h
32=ft/s
33=in wg
34=ft wg
35 =S5PI
36 =lb/in2
37=psig
38=CP
39=°F
40=ft
41=inch
42=mm
43=cm
bh=m

45 =gpm
46 = cfm

P3.13.1.5 | Minim unitate proces | Variabil | Variabil |Variabil 0 1033

Maxim unitate pro-
ces

P3.13.1.6 Variabil | Variabil |Variabil 100 1034
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Tabel 73: Setari de baza controler PID 1

Predefi

Parametru i nit Descriere

Process Unit Deci-
P3.13.1.7 mals (Zecimale 0 4 2 1035
unitati de proces)

0 = Normal (Feedback
< Punct de referinta ->
Crestere iesire PID)

P3.13.1.8 Inversare Eroare 0 1 0 340 1 = Inversat (Feedback
< Punct de referinta ->
Descrestere iesire PID)

P3.13.1.9 Banda inactiva 0.00 999;79'9 Variabil 0 1056

P3.13.1.10 Temp.b-d3 inact. 0.00 320.00 s 0.00 1057
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Tabel 74: Setarile valorilor de referinta

Predefi

Parametru

Descriere

o
W
w
N
o
w
N
w
.
Y}
w
.
w
.

Punct de referinta

P3.13.2.1 panou comanda 5 6 A 0 167
P3.13.2.2 Punct de referlntva 2 | P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1 0 168
panou comanda 5 6 A
Setpoint Ramp Time
P3.13.2.3 | (Valoare de referinta 0.00 300.0 s 0.00 1068
timp de urcare)
PID Setpoint Boost DESCHIS = Fara cres-
Activation (Activare i . DigIN tere
P3.13.2.4 amplificare valoare Variabil { Variabil Slot0.1 1046 INCHIS = Crestere
de referinta PID)
DESCHIS = Punct de
Selectare punct de _— _ DigIN referinta 1
P3.13.25 referints PID Variabil | Variabil Stot0.1* | '%7 |INCHIS = Punct de refe-

rintd 2
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Tabel 74: Setarile valorilor de referinta

Max
(Maxim Predefi

Parametru Descriere

All nit
utilizat)

0 = Neutilizat
1 = Punct de referinta 1
panou de comanda
2 = Punct de referinta 2
panou de comanda
3=Al
4 =Al2
5=AI3
6=Al4
7=AlI5
8=Al6
9 = Intrare 1 date proces
10 = Intrare 2 date pro-
ces
11 = Intrare 3 date pro-
ces
12 = Intrare 4 date pro-
ces
13 = Intrare 5 date pro-
ces
14 = Intrare 6 date pro-
ces
15 = Intrare 7 date pro-
Setpoint Source 1 ces
Selection (Selectare 0 13 3 * 437 |16 =Intrare 8 date pro-
sursa 1 valoare de ces
referinta) 17 = Intrare 1 tempera-

tura
18 = Intrare 2 tempera-
tura
19 = Intrare 3 tempera-
tura
20 = Intrare 4 tempera-
tura
21 = Intrare 5 tempera-
tura
22 = Intrare 6 tempera-
tura
23 = Bloc 1 iesire
24 = Bloc 2 iesire
25 = Bloc 3 iesire
26 = Bloc 4 iesire
27 =Bloc 5 iesire
28 = Bloc 6 iesire
29 = Bloc 7 iesire
30 = Bloc 8 iesire
31 =Bloc 9 iesire
32 =Bloc 10 iesire
33 = Valori de referinta
multiple

P3.13.2.6
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Tabel 74: Setarile valorilor de referinta

Max
(Maxim Predefi

Parametru Descriere

All nit
utilizat)

Setpoint 1 Minimum
P3.13.2.7 | (Minimum valoare de | -200.00 | 200.00 % 0.00 1069
referinta 1)

Setpoint 1 Maximum
P3.13.2.8 (Maximum valoare -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1070
de referinta 1)

Setpoint 1 Boost
P3.13.2.9 | (Amplificare valoare -2.0 2.0 X 1.0 1071
de referinta 1)

Setpoint Source 2 A se vedea P3.13.2.6.

Selecyon (Selectare 0 Variabil 9 * 431

sursa 2 valoare de
referinta)

P3.13.2.10

Setpoint 2 Minimum A se vedea P3.13.2.7.
P3.13.2.11 [ (Minimum valoare de | -200.00 | 200.00 % 0.00 1073
referinta 2)

Setpoint 2 Maximum A se vedea P3.13.2.8.
P3.13.2.12 | (Maximum valoare | -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1074
de referinta 2)

Setpoint 2 Boost A se vedea P3.13.2.9.
P3.13.2.13 | (Amplificare valoare -2.0 2.0 X 1.0 1078
de referinta 2)

* = Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie] da numele
implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 712.1 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.
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Tabel 75: Setari semnale de raspuns

Index Parametru Min Unitate ::redefln ID Descriere
1 = Este utilizatd numai
sursa 1
2=SQRT(Sursal);
(Debit=Constant x
SQRT(Presiune))
3 =SQRT (Sursal- Sursa
2)

) 4 =SQRT (Sursa 1) +
P3.13.3.1 | FeedbackFunction 1 9 1% 333 |SQRT (Sursa 2)
(Functie de feedback])
5=Sursa 1+ Sursa 2
6=Sursa 1-Sursa?2
7 = MIN (Sursa 1, Sursa
2)
8 = MAX (Sursa 1, Sursa
2)
9 = MEAN (Sursa 1, Sursa
2)
Feedback Function
P3.13.3.2 | Gain (Castig functie | -1000.0 | 1000.0 % 100.0 1058
de feedback)
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Tabel 75: Setari semnale de raspuns

Parametru

Predefin

Descriere

Feedback 1 Source

0 = Neutilizat

1=AN

2=AI2

3=AI3

4 =Al4

5=AI5

6=Al6

7 = Intrare 1 date proces
8 = Intrare 2 date proces
9 = Intrare 3 date proces
10 = Intrare 4 date proces
11 = Intrare 5 date proces
12 = Intrare 6 date proces
13 = Intrare 7 date proces
14 = Intrare 8 date proces
15 = Intrare 1 tempera-
tura

16 = Intrare 2 tempera-

2)

P3.13.3.3 | Selection (Selectare 0 30 2 334 |turd
sursa feedback 1) 17 = Intrare 3 tempera-
tura
18 = Intrare 4 tempera-
tura
19 = Intrare 5 tempera-
tura
20 = Intrare 6 tempera-
tura
21 =Bloc 1 iesire
22 = Bloc 2 iesire
23 = Bloc 3 iesire
24 = Bloc 4 iesire
25 =Bloc 5 iesire
26 = Bloc 6 iesire
27 = Bloc 7 iesire
28 = Bloc 8 iesire
29 = Bloc 9 iesire
30 =Bloc 10 iesire
Feedback 1 Minimum
P3.13.3.4 | (Minimum feedback | -200.00 | 200.00 % 0.00 336
1)
Feedback 1 Maxi-
P3.13.3.5 mum (Maximum -200.00 | 200.00 % 100.00 337
feedback 1)
Feedback 2 Source A se vedea P3.13.3.3.
P3.13.3.6 | Selection (Selectare 0 30 0 335
sursa feedback 2)
Feedback 2 Minimum A se vedea P3.13.3.4.
P3.13.3.7 | (Minimum feedback | -200.00 | 200.00 % 0.00 338
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Tabel 75: Setari semnale de raspuns

Predefin

Parametru Descriere

it

Feedback 2 Maxi- A se vedea P3.13.3.5.
M3.13.3.8 mum (Maximum -200.00 | 200.00 % 100.00 339
feedback 2)

* = Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie] da numele
implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 72.7 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.

Tabel 76: Setari pentru reglaj anticipativ

Min Max
(Minim | (Maxim Predefini

Parametru Al Al t Descriere

utilizat) |utilizat)

Feedforward Func- A se vedea P3.13.3.1
tion (Functie de feed-
forward [Reactie ! ? 1 1059
pozitiva])

P3.13.4.1

Feedforward Func- A se vedea P3.13.3.2

tion Gain (Castig

P3.13.4.2 functie de feedfor- -1000 1000 % 100.0 1060

ward [Reactie pozi-
tival)

Feedforward 1 A se vedea P3.13.3.3
Source SelectloP 0 30 0 1061
(Selectare sursa

feedforward 1)

P3.13.4.3

Feedforward 1 Mini- A se vedea P3.13.3.4
P3.13.4.4 mum (Minimum -200.00 | 200.00 % 0.00 1062
feedforward 1)

Feedforward 1 Maxi- A se vedea P3.13.3.5
P3.13.4.5 mum (Maximum -200.00 | 200.00 % 100.00 1063
feedforward 1)

Feedforward 2 A se vedea P3.13.3.3
Source Selectlozm 0 30 0 1064
(Selectare surs3

feedforward 2)

P3.13.4.6

Feedforward 2 Min A se vedea P3.13.3.7
P3.13.4.7 (Minimum feedfor- -200.00 | 200.00 % 0.00 1065
ward 2)

Feedforward 2 Min A se vedea M3.13.3.8
P3.13.4.8 | (Maximum feedfor- | -200.00 | 200.00 % 100.00 1066
ward 2)
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Tabel 77: Setari pentru functia de asteptare

amplificare repaus
SP2)

Min Max
(Minim | (Maxim .
Parametru Al Al Descriere
utilizat) [utilizat)
SP1 Sleep Fre- 0 = Neutilizat
P3.13.5.1 quency Limit 0.00 | 320.00 Hz 0.00 1016
(Limit3 de frec-
venta repaus SP1)
P3.13.5.2 Temp. astept. SP1 0 3000 s 0 1017 0 = Neutilizat
SP1 Wake Up Level 0 = Neutilizat
P3.13.5.3 [ (Nivel de reactivare ~214748. | 214748. Variabil 0.0000 1018
36 36
SP1)
0=Nivel absolut
P3.13.5.4 | Mod reactivare SP1 0 1 0 1019 1=Punct de referinta
relativ
SP1 Sleep Boost
P3.13.5.5 [[(Amplificare repaus "99999.9 1 99999.9 P3.13.1.4 0 1793
9 9
SP1)
SP1 Sleep Boost
Maximum Time
P3.13.5.6 (Timp maxim de 1 300 s 30 1795
amplificare repaus
SP1)
P3.13.5.7 Frecventa astep- 0.00 320.00 Hy 0.00 1075 A se vedea P3.13.5.1
tare SP2
P3.13.5.8 Temp. astept. SP2 0 3000 s 0 1076 |A sevedea P3.13.5.2
SP2 Wake Up Level A se vedea P3.13.5.3
P3.13.5.9 [ (Nivel de reactivare ~214748. | 214748. Variabil 0.0 1077
36 36
SP2)
0=Nivel absolut
P3.13.5.10 | Mod reactivare SP2 0 1 0 1020 1=Punct de referinta
relativ
SP2 Sleep Boost A se vedea P3.13.5.5
P3.13.5.11 |(Amplificare repaus "99999.9 1 99999.9 P3.13.1.4 0 1794
9 9
SP2)
SP2 Sleep Boost A se vedea P3.13.5.6
Maximum Time
P3.13.5.12 (Timp maxim de 1 300 s 30 1796
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Tabel 78: Parametri de supraveghere semnal de raspuns

Parametru

Enable Feedback

Min
(Minim

All
utilizat)

Max
(Maxim
All
utilizat)

Predefini
t

Descriere

0 = Dezactivat

(Raspuns la eroare
supraveghere PID)

P3.13.6.1 |Supervision (Activare 0 : . J35 | 1=Activat
supraveghere feed-
back]
P3.13.6.2 Lim. superioara -99?9'9 999;79'9 Variabil | Variabil 736
P3.13.6.3 Lim. inferioara _99?9'9 999;?9'9 Variabil | Variabil 758
P3.13.6.4 Temporizare 0 30000 s 0 737
0 = Fara actiune
Response to PID 1 =Alarmd .
Supervision Fault 2 = Eroare [oprire con-
P3.13.6.5 P 0 3 2 749 | form modului de

oprire)
3 = Eroare (oprire prin
rotire inertial3)

Tabel 79: Parametri de compensare pierdere de presiune

Parametru

Enable Setpoint 1

Min
(Minim

All
utilizat)

Max
(Maxim
All
utilizat)

Predefini
t

Descriere

0 = Dezactivat

P3.13.7.1 | (Activare valoare de 0 1 0 1189 |1 = Activat
referinta 1)
Setpoint 1 Max Com-
pensation (Compen- [-99999.9 | 99999.9 -
P3.13.7.2 care maxims valoare 9 9 Variabil 0.00 1190
de referinta 1)
Enable Setpoint 2 A se vedea P3.13.7.1.
P3.13.7.3 | (Activare valoare de 0 1 0 191
referinta 2)
Setpoint 2 Max Com- A se vedea P3.13.7.2.
p3.13.7.4 | Pensation (Compen- 1-99999.9 1 99999.9 |\ .0 | g0 1192
sare maxima valoare 9 9

de referinta 2)
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Tabel 80: Setari pentru umplere lina

Min Max
(Minim | (Maxim Predefini

Parametru Al Al t Descriere

utilizat) |utilizat)

Soft Fill Function 0 = Dezactivat
P3.13.8.1 | (Functie de umplere 0 2 0 1094 |1 = Activat, nivel
lent3) 2 = Activat, Timeout

Soft Fill Frequency
P3.13.8.2 (Frecventa de 0.00 P3.3.1.2 Hz 20.00 1055
umplere lenta)

Soft Fill Level (Nivel [-99999.9 | 99999.9

P3.13.8.3 de umplere lents) 9 9 Variabil | 0.0000 1095
Soft Fill Timeout 0=Fara timeout, fara
P3.13.8.4 (Expirare umplere 0 30000 s 0 1096 |generare de erori
lentd)
0 = Fara actiune
1 =Alarma
Eroare umplere 2 = Eroare (oprire con-
P3.13.8.5 < 0 3 2 738  |form modului de
lenta .
oprire)

3 = Eroare (oprire prin
rotire inertial3)
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Tabel 81: Parametri de supraveghere presiune intrare

Parametru

Predefi
nit

Descriere

P3.13.9.1

Enable Super-
vision (Activare
supraveghere)

1685

0 = Dezactivat
1 = Activat

P3.13.9.2

Supervision
Signal (Semnal
de suprave-
ghere])

1686

0 = Intrare analogica 1
1 = Intrare analogica 2
2 = Intrare analogica 3
3 =Intrare analogicd 4
4 = Intrare analogica 5
5 = Intrare analogica 6
6=Intrare 1 date proces
(0-100 %)

7=Intrare 2 date proces
(0-100 %)

8=Intrare 3 date proces
(0-100 %)

9=Intrare 4 date proces
(0-100 %)

10=Intrare 5 date pro-
ces (0-100 %)
11=Intrare 6 date pro-
ces (0-100 %)
12=Intrare 7 date pro-
ces (0-100 %)
13=Intrare 8 date pro-
ces (0-100 %)

14 = Bloc 1 iesire

15 = Bloc 2 iesire

16 = Bloc 3 iesire

17 = Bloc 4 iesire

18 = Bloc 5 iesire

19 = Bloc 6 iesire

20 = Bloc 7 iesire

21 =Bloc 8 iesire

22 = Bloc 9 iesire

23 = Bloc 10 iesire

P3.13.9.3

Supervision
Unit Selection
(Selectare uni-
tate de supra-

veghere)

Variabil

1687

1=%
2=mbar
3=bar
4=Pa
5=kPa

6 =PSI
7=mmHg
8=Torr

9 =lb/in2

P3.13.9.4

Supervision
Unit Decimals
(Zecimale
unitati de
supraveghere)

1688
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Tabel 81: Parametri de supraveghere presiune intrare

Parametru

Predefi
nit

Descriere

P3.13.9.5

Supervision
Unit Minimum
Value (Valoare
minim3a unitate

de suprave-

ghere)

-99999.99

99999.99

P3.13.9.3

0.00

1689

P3.13.9.6

Supervision
Unit Maximum
Value (Valoare

maxima uni-
tate de supra-

veghere)

-99999.99

99999.99

P3.13.9.3

10.00

1690

P3.13.9.7

Nivel alarma
supraveghere

P3.13.9.5

P3.13.9.6

P3.13.9.3

Variabil

1691

P3.13.9.8

Nivel eroare
supraveghere

P3.13.9.5

P3.13.9.7

P3.13.9.3

0.10

1692

P3.13.9.9

Temporizare
eroare supra-
veghere

0.00

60.00

5.00

1693

P3.13.9.10

Reducere
punct referinta
PID

0.0

100.0

%

10.0

1694

V3.13.9.11

Presiune
intrare

P3.13.9.5

P3.13.9.6

P3.13.9.3

Variabil

1695

Aceasta valoare de
monitorizare repre-
zinta valoarea reald a
presiunii de intrare a
pompei.
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Tabel 82: Repaus - nicio solicitare detectata

Parametru i Descriere

Sleep No 0=Nu
Demand Detec- 1=Da
tion Enable (Acti-
P3.13.10.1 vare repaus 0 1 0 1649
nedetectarea
niciunei soli-

citari)

SNDD Error Hys-
P3.13.10.2 | teresis (Histere- 0 99999.9 P3.13.1.4 0.5 1658
zis eroare SNDD)

SNDD Frequency
Hysteresis (His-

P3.13.10.3 ; . | 0.00 P3.3.1.2 Hz 3.00 1663
terezis frecventa
SNDD)
SNDD Supervi-
P3.13.104 | Slon Time (Timp | 600 s 120 | 1668

de supraveghere
SNDD)

SNDD Actual Add
P3.13.10.5 | (Addugare SNDD | 0.00 P3.13.10.2 [P3.13.1.4 0.5 1669
propriu-zis)
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Tabel 83: Parametrii multi-punct

Index Parametru Min Unitate :irtedefl ID Descriere

p3.13.12.1 |Multi-punctde | s 0a g5 1 p3q316 | 31314 | 0.0 15560
referinta 0

P3.13.12.2 |[Multi-punctde | s 0a g5 1 p3g316 | P3.1314 | 0.0 15561
referinta 1

p3.13.12.3 |Multi-punctde | s s 05 1 p3q316 [ P3.1314 | 00 | 15562
referinta 2

P3.13.12.4 |Multi-punctde | s 0005 1 p3g316 | P3.1314 | 0.0 15563
referinta 3

p3.13.12,5 |Multi-punctde | s 0a g5 1 p3q316 | P3.1314 | 0.0 15564
referinta 4

P3.13.12.6 |Multi-punctde | s 0005 1 p3g316 | P3.1314 | 0.0 15565
referinta 5

p3.13.12.7 |Multi-punctde | s 0a g5 1 p3g316 | P3.1314 | 0.0 15566
referinta 6

p3.13.12.8 |Multi-punctde | s 0a g5 1 p3g316 | P3.1314 | 0.0 15567
referinta 7

P3.13.12.9 [Multi-punctde | s 0a g5 1 p3g316 | 31314 | 0.0 15568
referinta 8

p3.13.12.10 |Multi-punctde | oaus 05 | p31316 [ P3a3.14 | 00 15569
referinta 9

p3.13.12.11 |Multi-punctde | s ya 05 | p31316 [ P313.14 | 00 15570
referinta 10

P3.13.12.12 |Multi-punctde | s s 0o | p31316 [ P3a3.14 | 00 15571
referinta 11

p3.13.12.13 |Multi-punctde | s ia 05 | p31316 [ P313.14 | 00 15572
referinta 12

P3.13.12.14 |Multi-punctde | s s 0o | p31316 [ P313.14 | 00 15573
referinta 13

p3.13.12.15 |Multi-punctde | s us 05 | p31316 [ P313.14 | 00 15574
referinta 14

P3.13.12.16 |Multi-punctde | s s 05 | p31316 | P313.14 | 00 15575
referinta 15

Multi-Setpoint

Selection 0 DiaIN

P3.13.12.17 (Selectare 9 15576

. Slot0.1
multi-punct
de referinta 0)
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Tabel 83: Parametrii multi-punct

Predefi

Parametru [ nit Descriere

Multi-Setpoint
Selection 1

P3.13.12.18 (Selectare
multi-punct

de referinta 1)

DigIN

Slot0.1 15577

Multi-Setpoint
Selection 2

P3.13.12.19 (Selectare
multi-punct

de referinta 2)

DigIN

Slot0.1 15578

Multi-Setpoint
Selection 3

P3.13.12.20 (Selectare
multi-punct

de referinta 3)

DigIN

Slot0.1 15579
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5.14 GRUPUL 3.14: CONTROLER PID EXTERN

Tabel 84: Setarile de baza pentru controlerul PID extern

Index Parametru Min Max Unitate rF:irtedefl ID Descriere
Enable External PID 0 = Dezactivat
P3.14.1.1 (Activare PID extern) 0 ! 0 1630 1 = Activat
DialN DESCHIS = PID2in
P3.14.1.2 Semnal pornire Slo%[] 9 1049 |mod oprire
' INCHIS = PID2 regleaza
P3.14.1.3 lesire oprita 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.14.1.4 Castig PID 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |Asevedea P3.13.1.1
P3.14.1.5 | Durata integrare PID 0.00 600.00 s 1.00 1632 |Asevedea P3.13.1.2
P3.14.1.6 | Durata derivativa PID 0.00 100.00 s 0.00 1633 |AsevedeaP3.13.1.3
P3.14.1.7 Selectare unitate 0 m 0 1635 A se vedea P3.13.1.4
proces
P3.14.1.8 | Minim unitate proces | Variabil | Variabil |Variabil 0 1664 |Asevedea P3.13.1.5
P3.14.1.9 | Maxim “C”e';ate PO | Variabil | Variabil |Variabil [ 100 1665 |AS€vedeaP3.13.1.6
Process Unit Deci- A se vedea P3.13.1.7
P3.14.1.10 mals (Zecimale 0 4 2 1666
unitati de proces)
P3.14.1.11 Inversare Eroare 0 1 0 1636 |A sevedeaP3.13.1.8
P3.14.1.12 Banda inactiva 0.00 Variabil [ Variabil 0.0 1637 |A sevedea P3.13.1.9
P3.14.1.13 Temp.b-d3d inact. 0.00 320.00 s 0.00 1638 |A sevedea P3.13.1.10
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Tabel 85: Valorile de referinta ale controlerului PID extern

Predefi

Parametru i nit Descriere

<
w
&~
i
<
w
N
~
N

Punct de referinta

P3.14.2.1 panou comanda 8 9

Variabil 0.00 1640

Punct de referinta 2 | P3.14.1. | P3.14.1.

P3.14.2.2 panou comanda 8 9

Variabil 0.00 1641

Setpoint Ramp Time
P3.14.2.3 | (Valoare de referinta 0.00 300.00 s 0.00 1642
timp de urcare)

DESCHIS = Punct de

DigIN referinta 1
P3.14.24 | Selectare pct. ref. Slot0.1 | 1%*8 |INCHIS = Punct de refe-
rinta 2
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Tabel 85: Valorile de referinta ale controlerului PID extern

Parametru i [ . Descriere
0 = Neutilizat
1 = Punct de referinta 1
panou de comanda
2 = Punct de referinta 2
panou de comanda
3=Al
4=Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
8=Al6
9 =Intrare 1 date proces
10 =Intrare 2 date pro-
ces
11 =Intrare 3 date pro-
ces
12 =Intrare 4 date pro-
ces
13 =Intrare 5 date pro-
ces
14 =Intrare 6 date pro-
ces
Setpoint Source 1 15 =Intrare 7 date pro-
Selection (Selectare ces
P3.14.2.5 sursa 1 valoare de 0 32 ! 1643 16 =Intrare 8 date pro-
referinta) ces
17 = Intrare 1 tempera-
tura
18 = Intrare 2 tempera-
tura
19 = Intrare 3 tempera-
tura
20 = Intrare 4 tempera-
tura
21 = Intrare 5 tempera-
tura
22 = Intrare 6 tempera-
tura
23 =Bloc 1 iesire
24 = Bloc 2 iesire
25 = Bloc 3 iesire
26 = Bloc 4 iesire
27 = Bloc 5 iesire
28 = Bloc 6 iesire
29 = Bloc 7 iesire
30 = Bloc 8 iesire
31 =Bloc 9 iesire
32 =Bloc 10 iesire
Setpoint 1 Minimum
P3.14.2.6 | (Minimum valoare de | -200.00 | 200.00 % 0.00 1644
referinta 1)
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Tabel 85: Valorile de referinta ale controlerului PID extern

Index Parametru Min Max Unitate rF:irtedefl ID Descriere

Setpoint 1 Maximum
P3.14.2.7 (Maximum valoare -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1645
de referinta 1)

Setpoint Source 2 A se vedea P3.14.2.5.

SelecEmn (Selectare 0 9 9 1646

sursa 2 valoare de
referinta)

P3.14.2.8

Setpoint 2 Minimum
P3.14.2.9 | (Minimum valoare de | -200.00 | 200.00 % 0.00 1647
referinta 2)

Setpoint 2 Maximum
P3.14.2.10 | (Maximum valoare | -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1648
de referinta 2)

Tabel 86: Feedbackul controlerului PID extern

Index Parametru Min Max Unitate :’redeflnl ID Descriere

Feedback Function A se vedea P3.13.3.1

P3.14.3.1 (Functie de feedback] 1 9 1 1650

Feedback Function A se vedea P3.13.3.2
P3.14.3.2 | Gain (Castig functie | -1000.0 1000.0 % 100.0 1651
de feedback)

Feedback 1 Source A se vedea P3.13.3.3
P3.14.3.3 | Selection (Selectare 0 30 2 1652
surs3 feedback 1)

Feedback 1 Minimum
P3.14.3.4 | (Minimum feedback | -200.00 | 200.00 % 0.00 1653
1)

Feedback 1 Maxi-
P3.14.3.5 mum (Maximum -200.00 | 200.00 % 100.00 1654
feedback 1)

Feedback 2 Source A se vedea P3.13.3.6.
P3.14.3.6 | Selection (Selectare 0 30 0 1655
surs3 feedback 2)

Feedback 2 Minimum
P3.14.3.7 | (Minimum feedback | -200.00 | 200.00 % 0.00 1656
2)

Feedback 2 Maxi-
P3.14.3.8 mum (Maximum -200.00 | 200.00 % 100.00 1657
feedback 2)
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Tabel 87: Supravegherea proceselor controlerului PID extern

Parametru [ :’redeflm Descriere
Enable Supervision 0 = Dezactivat
P3.14.4.1 (Activare suprave- 0 1 0 1659 |1 = Activat
ghere)

P3.14.4.2 Lim. superioara Variabil | Variabil |Variabil 0 1660 |A sevedea P3.13.6.2
P3.14.4.3 Lim. inferioard Variabil | Variabil [Variabil 0 1661 |Asevedea P3.13.6.3
P3.14.4.4 Temporizare 0 30000 s 0 1662

Response to External A se vedea P3.9.1.2

PID Supervision

P3.14.4.5 Fault (Raspuns la 0 3 2 757

eroare supraveghere

PID extern)
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5.15

Tabel 88: Parametri pompe multiple

Parametru

Min
(Minim

All
utilizat)

GRUPUL 3.15: POMPE MULTIPLE

Max
(Maxim
All
utilizat)

Predefini
t

Descriere

0= 0 singura unitate de
actionare
1 = Unitati secundare

(Ora)

H *
P3.15.1 Mod pompe multiple 0 2 0 1785 multiple
2 = Unitati master mul-
tiple
P3.15.2 Numar de pompe 1 8 1* 1001
P3.15.3 Numar de ID pompa 1 8 0 1500
0=Neconectat
Semnale de pornire 1=Numai semnal de
P3.15.4 cide ris puns 0 2 1 1782 |pornire conectat
’ P 2= Ambele semnale
conectate
0 = Neutilizat
= *
P3.15.5 Interblocare pompa 0 1 1 1032 1 = Activat
0 = Dezactivat
1= Activat (interval)
— *
P3.15.6 Auto-permutare 0 2 1 1027 2= Activat [zilele
saptamanii
P3.15.7 Pompe schimbate 0 1 1% 1028 0 = Pompe auxiliare
automat 1 = Toate pompele
p3.15 | IMtervalschimbare 0.0 30000 | ore 48.0% | 1029
automata
BO = Duminica
B1=Luni
Autochange Days B2 = Marti
P3.15.9 (Zile de schimbare 0 127 0 1786 |B3 = Miercuri
automata) B4 = Joi
B5 = Vineri
B6 = Sambata
Schimbare auto-
P3.15.10 mata: Time of Day | 00:00:00 |23:59:59 [ Timp 00:00:00 1787
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Tabel 88: Parametri pompe multiple

Min Max
Parametru (Minim | (Maxim Predefini Descriere
Al Al t
utilizat) [utilizat)
Schimbare auto-
P3.15.11 mata: Frecventa 0.00 P3.3.1.2 Hz 25.00 * 1031
Limita
Schimbare auto-
P3.15.12 matd: Pump Limit 0 8 1* 1030
(Limits pomp3)
Punct de referinta =5
. bari
5 3 0 *
P3.15.13 Latime de banda 0 100 %o 10 1097 L5time de bands =
10%.
P3.15.14 Tempor.latim.bda 0 3600 s 10 * 1098
p3.15.15 | Vitezd constantdde | 4 100.0 % 80.0* | 1513
productie
P3.15.16 | Limitd pompe func- 1 P3.15.2 3% 1187
tionale
Interlock Signals Consultati parametrii semnalului de angrenare de mai jos.
M3.15.17 | (Semnale de angre-
nare)
Overpressure Super- |Consultati parametrii de supraveghere presiune de mai jos.
M3.15.18 |vision (Supraveghere
suprapresiune)
Pump Running Time |Consultati parametrii contorului temporal de functionare a pompei de mai
M3.15.19 [ (Timp de functionare |jos.
pompa)
M3.15.22 Setari avansate Consultati parametrii setarilor complexe de mai jos.

* = Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie] da numele
implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 712.1 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.
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Tabel 89: Semnale de angrenare

Parametru . Descriere

utilizat) |utilizat)

Interblocare pompa DigIN DESCHIS = Nu este
P3.15.17.1 ; POMPA f Variabil | variabil Sl'oﬁo L | 426 factiv
. INCHIS = Activ
Interbl Ny DiaIN DESCHIS = Nu este
P3.15.17.2 | "M€" °°azre POMPA 1 Variabil | Variabil SllgtO | 427 factv
otd. INCHIS = Activ
Interblocare pompa DigIN DESCHIS = Nu este
P3.15.17.3 3 POTPE | Variabil | Variabil o | 428 activ
: INCHIS = Activ
Interblocare pompa DigIN DESCHIS = Nu este
P3.15.17.4 7 POMPA f variabil | variabil suﬁo | 429 [activ
: INCHIS = Activ
Interbl Ny DiaIN DESCHIS = Nu este
P3.15.17.5 | "M€" °°a5re POMPA 1 Variabil | Variabil SllgtO L | 430 factiv
otd. INCHIS = Activ
Interblocare pompa DigIN DESCHIS = Nu este
P3.15.17.6 L POTPE variabil | Variabil o | 486 [activ
: INCHIS = Activ
Interblocare pompa DigIN DESCHIS = Nu este
P3.15.17.7 ; POMPA f variabil | variabil suﬁo | 487 factiv
: INCHIS = Activ
Interbl . DiaIN DESCHIS = Nu este
P3.15.17.8 | ""e" °°a8re POMPA 1 Variabil | Variabil SllgtO .| 488 factiv
otd. INCHIS = Activ

Tabel 90: Parametri de supraveghere suprapresiune

Max
Parametru Lh:lrxm Descriere
utilizat) |utilizat)
Enable Overpressure 0 = Dezactivat
P3.1518.1 Supervision (Activare 0 1 0 1698 1 = Activat
supraveghere supra-
presiune)
P3.15.18.2 | Nivelalarmd supra- . copi | Variabil |Variabil | 0.00 | 1699
veghere
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Tabel 91: Parametri contoare durata functionare pompe

Parametru . Descriere

utilizat) |utilizat)

0 = Fara actiune
1 = Setati valoarea spe-

Set Runtime Counter cificata de parametrul
P3.15.19.1 |(Setare contor durata 0 1 0 1673 |P3.15.19.2 asupra con-
de rulare) torului duratei de
rulare a pompei selec-
tate.

P3.15.19.2 | >¢ctare contor duratd 0 300000 | ore 0 1087
de rulare: Valoare

0 = Toate pompele

1 =Pompa (1)
2 =Pompa 2
Setare contor durata 3 =Pompa3
P3.15.19.3 de rulare: Selectare 0 8 1 1088 |4 =Pompa4
pompa 5=Pompa 5
6 =Pompa 6
7 =Pompa 7
8 = Pompa 8
P3.15.19 4 Limité.alarmé durafé 0 300 000 ore 0 1109 0 = Neutilizat
functionare pompa
Limita eroare durata 0 = Neutilizat

P3.15.19.5 . < 0 300 000 ore 0 1110
functionare pompa

Tabel 92: Setari avansate

Parametru . Descriere

P3.15.22.1 Frecventa de fazare | P3.3.1.1 320.0 Hz 320.0 | 15545
P3.15.22.2 Frec"er;frgedefa' 00 |P3312 | Hz 0.00 | 15546
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5.16

GRUPUL 3.16: CONTOARE DE INTRETINERE

Tabel 93: Contoare de intretinere

Index Parametru Min Max Unitate :’redeflm ID Descriere
0 = Neutilizat
P3.16.1 Mod contor 1 2 0 1104 |1=0re
2 = Rotatii*1000
Counter 1 Alarm 0 = Neutilizat
P3.16.2 Limit (Limit3 de 2147483 h/kRot 0 1105
M 647
alarm3 contor 1)
Counter 1 Fault Limit 0 = Neutilizat
P3.16.3 (Limit3 de eroare 2147483 h/kRot 0 1106
647
contor 1)
P3.16.4 Resetare contor 1 0 1107
Counter 1 DI Reset INCHIS = Resetare
P3.16.5 (Resetare DE contor 0 490

1)
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5.17

Tabel 94: Parametri mod incendiu

Parametru

Fire Mode Password

Min
(Minim

Al

utilizat)

GRUPUL 3.17: MODUL INCENDIU

Max
(Maxim
All
utilizat)

Predefini

t

Descriere

1002 = Activat

incendiu)

P3.17.1 (Parold mod incen- 0 9999 0 1599 |1234 = Mod test
diu)
0 = Frecventa mod
incendiu
1 =Turatii presetate
2 = Panou de comanda
3 =Bus de camp
4=Al
5=AI2
6=Al1+AI2
Fire Mode Frequency 7=PID1 .
Source (Surs3 de 8 = Potentiometru
P3.17.2 - ) 0 18 0 1617 |motor
frecventa mod incen- o
diu) 9 =Bloc 1 iesire
10 = Bloc 2 iesire
11 =Bloc 3 iesire
12 = Bloc 4 iesire
13 =Bloc 5 iesire
14 = Bloc 6 iesire
15 =Bloc 7 iesire
16 = Bloc 8 iesire
17 = Bloc 9 iesire
18 = Bloc 10 iesire
P3.17.3 Frecventa mod 0.00 |[P3.3.1.2 | Hz 50.00 1598
incendiu
Fire Mode Activation DESCHIS = Mod incen-
on OPEN (Activare DigIN diu activ
P3.17.4 mod incendiu la Slot0.2 1596 INCHIS = Far3 actiune
DESCHIDERE)
Fire Mode Activation DESCHIS = Nicio
on CLOSE (Activare DigIN actiune
P3.17.5 mpd incendiu la Slot0.1 1619 INCHIS = Mod incendiu
INCHIDERE) activ
DESCHIS = Tnainte
Fire Mode Reverse DigIN :J,\i‘cIHNBS;JtlgvfisTantsens
P3.17.6 (Inversare mod 9 1618 g T
Slot0.1 pozitiv

DigIN Slot0.2 = In sens
invers
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Tabel 94: Parametri mod incendiu

Parametru

Min
(Minim

All
utilizat)

Max
(Maxim
All
utilizat)

Predefini
t

Descriere

Consultati Tabel 16 Ele-
mentele din meniul de
monitorizare.

0 = Dezactivat

V3.17.7 Stare mod incendiu 0 3 1597 .
1 = Activat
2=Activat (Activat + DI
deschis)
3=Mod test

Fire Mode Counter
V3.17.8 (Contor mod incen- |0 65535 1679
diu)
5.18 GRUPUL 3.18: PARAMETRI PREINCALZIRE MOTOR

Tabel 95: Parametri preincalzire motor

pornita)

Min Max
Parametru (Minim | (Maxim Predefini Descriere
Al Al t
utilizat) |utilizat)
0= I\leutilizat
1 =Intotdeauna in sta-
Functie preincalzire rea oprire
P3.18.1 motor 0 3 0 1225 2 = Comandat de DI
3 = Limita tempera-
tura, radiator
Preheat Tempera-
p3.1g2 | tureLimitlLimitdde | p, 100 | °c/F 0 1226
temperatura pre-
incalzire)
p3.1g.3 | Curent preincdlzire 0 0,5*IL A Variabil | 1227
motor
DESCHIS = Nicio
Motor Preheat ON DigIN actiune
P3.18.4 (Pre-incalzire motor | Variabil | Variabil Slo%(] 1 1044 |INCHIS = Preincalzire

activata in starea de
oprire
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5.19 GRUPUL 3.19: PERSONALIZARE ACTIONARE

Tabel 96: Parametri personalizare actionare

Min Max
(Minim | (Maxim

Parametru Descriere

All All
utilizat) |utilizat)

0 = Executare program

15001 1 =Programare

P3.19.1 | Mod de lucru ‘ 0 ‘ 1 | | 1

OBSERVATIE!

Cand utilizati Personalizare actionare, utilizati instrumentul grafic Personalizare
actionare din VACON® Live.
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5.20 GRUPUL 3.21: COMANDA POMPEI

Tabel 97: Parametri de curatare automata

Min Max
(Minim | (Maxim Predefini

Parametru Al Al t Descriere

utilizat) |utilizat)

0 = Dezactivat

1 = Activat (DIN)
P3.21.1.1 Functie curatare 0 3 0 1714 | 2=Activat (Curent]
3= Activat (zilele
saptamanii
. § DigIN
P3.21.1.2 Activare curatare Slot0.1 1715

Cleaning Current
P3.21.1.3 | Limit (Limitd curent 0.0 200.0 % 120.0 1712
de curatare)

Cleaning Current
P3.21.1.4 Delay (Aménare 0.0 300.0 s 60.0 1713
curent de curatare)

B0 = Duminica

B1=Luni
. B2 = Marti
p3.21.1.5 | Cleaning Weekdays 0 127 0 1723 | B3 = Miercuri
(Zile de curatare]) .
B4 = Joi
B5 = Vineri
B6 = Sambata
P3.21.1.6 |Cleaning Time of Day 45.40.00 [23.59.59 00:00:00 | 1700
(Or3 de curatare)
P3.21.1.7 Cicluri curatare 1 100 5 1716
Clean Forward Fre-
p3.21.1.g |auency (Frecventade | o 50.00 Hz 4500 | 1717
curatare in sens
pozitiv)
P3.21.1.9 | Duratd avans. curat. 0.00 320.00 s 2.00 1718
Clean Reverse Fre-
P3.21.1.1 quency [FreAcventa de 0.00 50.00 Hz 45.00 1719
0 curatare in sens
invers)
P3'211'H Durata invers.curat. 0.00 320.00 s 0.00 1720
P3.21.11 Cleaning Accelera-

tion Time (Ora de 0.1 300.0 s 0.1 1721
accelerare curatare)
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Tabel 97: Parametri de curatare automata

Min Max
(Minim | (Maxim Predefini

Parametru Al Al t Descriere

utilizat) |utilizat)

Cleaning Decelera-
tion Time (Or& de 0.1 300.0 s 0.1 1722
decelerare curatare)

P3.21.1.1
3

Tabel 98: Parametri pentru pompa Jockey

Min Max
Parametru (Minim | (Maxim Predefini Descriere
AN Al t
utilizat) |utilizat)
0 = Neutilizat
. 1 =PID in asteptare
P3.21.2.1 Functie Jockey 0 2 0 1674 2 = PID In asteptare
(nivel)
P3.21.2.2 | Nivel pornire Jockey | Variabil | Variabil [Variabil 0.00 1675
P3.21.2.3 | Nivel oprire Jockey | Variabil | Variabil |Variabil 0.00 1676

Tabel 99: Parametri pompa de amorsare

Min Max
Parametru (Minim | (Maxim Predefini Descriere
All All t
utilizat) |utilizat)
P3.21.3.1 Functie amorsare 0 1 0 1677 0= De;actlvat
’ 1 = Activat
P3.21.3.2 Durata amorsare 0.0 320.00 3 3.0 1678

Tabel 100: Parametri antiblocare

Min Max

(Minim | (Maxim Predefini
All All t

utilizat) |utilizat)

Parametru Descriere

P3.21.4.1 Interval antiblocare 0 96.0 ore 0 1696

P3.21.4.2 | Duratd defunctio- 0 300 s 20 1697
nare antiblocare

p3.21.43 | Frecventdantiblo- s 40 1psags | Hy 15.0 1504

care
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Tabel 101: Parametri de protectie contra inghetului

Parametru i Descriere

0 = Dezactivat

P3.21.5.1 Protectie la inghet 0 1 0 1704 1= Activat

0 = Intrare tempera-
turad 1(-50 -200 C)

1 = Intrare tempera-
tura 2 (-50 -200 C)

2 = Intrare tempera-
tursd 3 (-50 -200 C)

3 = Intrare tempera-
turd 4 (-50 -200 C)

4 = Intrare tempera-
tura 5 (-50 -200 C)

5 = Intrare tempera-
tura 6 (-50 -200 C)

6 = Intrare analogica 1
7 = Intrare analogica 2
8 = Intrare analogica 3
9 = Intrare analogica 4
10 = Intrare analogica 5
11 = Intrare analogica 6
12=Intrare 1 date pro-
ces (0-100 %)
13=Intrare 2 date pro-
ces (0-100 %)
14=Intrare 3 date pro-
ces (0-100 %)
15=Intrare 4 date pro-
ces (0-100 %)
16=Intrare 5 date pro-
ces (0-100 %)
17=Intrare 6 date pro-
ces (0-100 %)
18=Intrare 7 date pro-
ces (0-100 %)
19=Intrare 8 date pro-
ces (0-100 %)

20 = Bloc 1 iesire

21 =Bloc 2 iesire

22 = Bloc 3 iesire

23 = Bloc 4 iesire

24 = Bloc S iesire

25 = Bloc 6 iesire

26 = Bloc 7 iesire

27 = Bloc 8 iesire

28 = Bloc 9 iesire

29 = Bloc 10 iesire

Temperature Signal
P3.21.5.2 (Semnal tempera- 0 29 6 1705
tura)

Temperature Signal
P3.21.5.3 | Minimum (Minimum
semnal temperatura)

-50,0 |P3.21.5.4.

o) . C/°F [-50,0 (°C) | 1706
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Tabel 101: Parametri de protectie contra inghetului

Parametru

Predefini
t

Descriere

Temperature Signal

zare temperatura de
inghet)

P3.21.5.4 | Maximum (Maximum P3'§1'5' 200,0 (°C) | °C/°F |[200,0 (°C) | 1707
semnal temperatura)
Frost Protection
Temperature Limit P3.215
P3.21.5.5 | (Limita de tempera- '3 " | P3.21.5.4 | °C/°F | 5,00 (°C) [ 1708
tura protectie anti-
inghet)
Frecventa protectie
P3.21.5.6 : . 0.0 P3.3.1.2 Hz 10.0 1710
contra inghetului
Aceasta valoare de
Frost Temperature monitorizare repre-
o o zinta valoarea semna-
V321,57 |Monitoring (Monitori- 1\ o b | vakanit | oc/eF 1711 |lului de temperatura

utilizat pentru functia
de protectie anti-
inghet.

5.21 GRUPUL 3.23: FILTRU ARMONIC AVANSAT

Tabel 102: Parametri filtru armonic avansat

Parametru

Predefini
t

Descriere

p3.23q | Limitd deconectare 0 100 % 0 15510
capac
p3.232 | Hister deconectare 0 100 % 0 15511
capac
Supratemperatura DigIN
P3.23.3 AHE Slot0.1 15513
0 = Fara actiune
Raspuns la eroare 1 =Alarma
P3.23.4 AHE 0 3 2 15512 5 - Eroare
3 = Eroare, rotire libera
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6 MENIU DIAGNOSTIC

6.1 FAULT ACTIV

Cand exista o eroare sau mai multe, ecranul indicd numele acesteia/acestora si clipeste.
Apasati OK pentru a reveni la meniul Diagnostics (Diagnosticare). Sub-meniul Active faults
(Erori active) afiseaza numarul de erori. Pentru a vedea datele privind o eroare, efectuati o
selectie a erorii si apasati OK.

Eroarea ramane activa pana cand o resetati. Exista 5 moduri de a reseta o eroare.

»  Apasati butonul Reset (Resetare] timp de 2 secunde.

«  Accesati sub-meniul Reset faults (Resetare erori) si utilizati parametrul Reset Faults
(Resetare erori).

« Datiun semnal de resetare la terminalul I/0.

» Datiun semnal de resetare prin protocolul Fieldbus.
«  Furnizati un semnal de resetare in VACON® Live.

Sub-meniul Active faults (Erori active) poate stoca maximum 10 erori. Sub-meniul indica
erorile Tn succesiunea in care s-au produs.

6.2 RESETARE ERORI

In cadrul acestui meniu puteti reseta erorile. Consultati instructiunile din Capitolul 77.7 Este
afisatd o eroare.

C ATENTIE!
Inainte de a reseta eroarea, indepartati semnalul de control extern, pentru a
preveni repornirea accidentala a variatorului de turatie.

6.3 ISTORIC ERORI
Puteti vedea 40 de erori in Fault history (Istoricul de erori).

Pentru a vedea detaliile unei erori, accesati Fault history (Istoricul de erori), identificati
eroarea si apasati OK.

6.4 CONTOARE TOTALIZATOARE

Daca cititi o valoarea contrara prin protocolul Fieldbus, consultati Capitolul 70.22 intret..
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Tabel 103: Parametrii totali de contorizare din meniul de diagnosticare

Parametru

Predefini
t

Descriere

Cantitatea de energie
de la retea. Nu puteti
reseta acest contor.

Tn ecranul text: cea mai

grafica)

Va4l Enerav Counter mare unitate de ener-
9y . Variabil 2291 |gie pe care o afiseaza
a (Contor de energie] ecranul este MW. Daca
energia contorizata
depaseste 999,9 MW,
ecranul nu afiseaza
nicio unitate.
Operating Time az Timpul de functionare
V4.4.3  |(Timp de functionare) 00-min 2298 |a unit&tii de control.
(la tastatura grafic3) '
Operating Time Timpul de functionare
V4.4.4  |(Timp de functionare) a a unitatii de control in
(la tastatura text) numar total de ani.
Operating Time Timpul de functionare
V4.4.5 |(Timp de functionare) z a unitatii de control in
(la tastatura text) numar total de zile.
. . Timpul de functionare
. Operating T'lme 0o0:min: a unitatii de controlin
V4.4.6  |(Timp de functionare) cs NUM3r de ore. minute
(la tastatura text) <i secunde '
Run Time (Durata de a2z Durata de rulare a
V4.4.7 rulare] (la tastatura 00-min 2293 [ motorului.
grafica) ‘
Run Time (Durata de Durata de rulare in
V4.4.8 rulare] (la tastatura a numar total de ani.
text)
Run Time (Durat3 de Durata de rulare in
V4.4.9 rulare) (la tastatura z numar total de zile.
text)
Run Time (Duratd de 00:min: Durata de rulare a
V4.4.10 rulare] (la tastatura .ss ‘ motorului in numar de
text) ore, minute si secunde.
Power On Time Timpul cat unitatea
(Timp de stare az este in stare activa. Nu
V4.4 activa) (la tastatura 0o:min 2294 puteti reseta acest

contor.
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Tabel 103: Parametrii totali de contorizare din meniul de diagnosticare

Parametru [ Descriere
Power On Time Timpul de stare activa
V4412 [TIIT]p de stare 3 in numar total de ani.
activa) (la tastatura
text)
Power On Time Timpul de stare activa
Vh413 [T|vrnp de stare ; in numar total de zile.
activa) (la tastatura
text)
Power On Time Timpul de stare activa
(Timp de stare 0o:min: in numar de ore,
V444 - . .
activd) (la tastatura Ss minute si secunde.
text)
Start Command Numarul de cate oria
V4.4.15 Counter (Contor 2295 [fost pornita unitatea de
comenzi de pornire) alimentare.

6.5 CONTOARE PARTIALE

Daca cititi o valoarea contrara prin protocolul Fieldbus, consultati Capitolul 70.22 intret..
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Tabel 104: Parametrii partiali de contorizare din meniul de diagnosticare

Predefini

Parametru [ t Descriere
Puteti reseta acest
contor. In ecranul text:
cea mai mare unitate
de energie pe care o
afiseaza ecranul este
MW. Daca energia con-
torizata depdseste
999,9 MW, ecranul nu
afiseaza nicio unitate.
Resetarea conto-
ps5.1 | Contor pgiré'al ener- Variabil 2296 |rului
. Tn ecranul text:
Apasati butonul
OK timp de 4
secunde.
. Pe ecranul grafic:
Apasati OK. Este
afisata o pagina
Reset counter
(Resetare contor).
Apasati din nou
OK.
Puteti reseta acest
Operating Time contor. Consultati
P4.5.3 |[(Timp de functionare) az 2299 |instructiunile privind
(la tastatura grafica) oo:min parametrul P4.5.1 de
mai sus.
Operating Time Timpul de functionare
P4.5.4 |(Timp de functionare) a n numar total de ani.
(la tastatura text)
Operating Time Timpul de functionare
P4.5.5 (Timp de functionare) z in numar total de zile.
(la tastatura text)
Operating Time . Timpul de functionare
P4.5.6 |[(Timp de functionare) oo:min: n numar de ore,
(la tastatura text) 53 minute si secunde.
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6.6 INFORMATII SOFTWARE

Tabel 105: Parametrii de informatii software din meniul de diagnosticare

Predefini

Parametru i t Descriere

Software Package Codul de identificare
V4.6.1 (Pachet software] (la software
tastatura grafica)

Software Package ID
V4.6.2 (ID pachet software)
(la tastatura text)

Software Package
Version (Versiune

V.63 pachet software) (la
tastatura text)
Vbbb . S}/stem Lpad 0 100 % 2300 In.carc.avrgla procesoru-
(Inc3rcare sistem) lui unitatii de control
Application Name Numele aplicatiei
V4.6.5 (Nume aplicatie) (la
tastatura grafica)
V4.6.6 Identificator aplicatie Codul aplicatiei

Application Version

Vé.6.7 (Versiune aplicatie)
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7 MENIU I/0 S| HARDWARE

In meniul 1/0 si hardware, exista diferite setari corela cu optiunile. Valorile din acest meniu
sunt valori brute, adica nescalate de catre aplicatie.

7.1 1/0 DE BAZA

In meniul Basic I/0 (Intrare/lesire de baza) puteti monitoriza starile intrarilor si iesirilor.
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Tabel 106: Parametrii I/0 de baza din meniul I/0 and Hardware (Intrare/lesire si echipamente)

Predefini

Parametru i t Descriere

Starea semnalului digi-

V5.1.1 Intr.digitala 1 0 1 0 2502 tal de intrare

V5.1.2 Intr.digitala 2 0 1 0 g503  [>tarea semnalului digi-
tal de intrare

V5.1.3 Intr.digitals 3 0 1 0 o504  |>tarea semnalului digi-
tal de intrare

V5.1.4 Intr.digitald 4 0 1 0 g505  |>tarea semnalului digi-
tal de intrare

V5.1.5 Intr.digital 5 0 1 0 2506 | >tarea semnalului digi-
tal de intrare

V5.1.6 Intr.digital3 6 0 1 0 g507 | Starea semnaluluidigi-

tal de intrare

Indica modul setat
pentru semnalul
intrarii analogice.

Analogue Input 1 Selectia se face cu un

V5.1.7 | Mode (Mod intrare 1 3 3 2508 |comutator DIP de pe
placa de comanda.

analogica 1)
1=0...20 mA
3=0..10V
V5.1.8 Intrare Analog 1 0 100 % 000 |2509 |°tareasemnaluluiana-

logic de intrare

Indica modul setat
pentru semnalul
intrarii analogice.

Analogue Input 2 Selectia se face cu un

V519 | Mode (Mod intrare 1 3 3 2510 |comutator DIP de pe
placa de comanda.

analogica 2)
1=0...20 mA
3=0..10V
V5.1.10 Intrare Analog 2 0 100 % 000 |2511 |>tareasemnaluluiana-

logic de intrare
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Tabel 106: Parametrii I/0 de baza din meniul I/0 and Hardware (Intrare/lesire si echipamente)

Predefini

Parametru [ t Descriere
Indicd modul setat
pentru semnalul
intrarii analogice.
Analogue Output 1 Selectia se face cu un
V5111 | Mode (Mod iesire 1 3 1 2512  |comutator DIP de pe
analogics 1) placa de comanda.
1=0...20 mA
3=0..10V
V5.1.12 Analogue Output 1 0 100 % 0.00 2513 Starea semnalului ana-
o (lesire analogic& 1) : logic de iesire
V5.1.13 lesire releu 1 0 1 0 2514  |>tareasemnaluluide
’ iesire releu
V5.1.14 lesire releu 2 0 1 0 2515  [>tarea semnaluluide
’ iesire releu
V5.1.15 lesire releu 3 0 1 0 2516  [>tarea semnaluluide
iesire releu

7.2 SLOTURI PLACA OPTIONALA

Parametrii din acest meniu sunt diferiti pentru fiecare placa optionala in parte. Puteti vedea
parametrii placii optionale pe care ati instalat-o. Dacd nu existd o placa optionala in
locasurile C, D sau E, nu puteti vedea parametrii. Puteti gasi informatii suplimentare despre
locatia locasurilor in Capitolul 10.6.7 Programarea intrarilor digitale si analogice.

Cand indepartati o placa optionald, pe ecran sunt afisate codul de eroare 39 si numele de
eroare Device removed (Dispozitiv eliminat). Consultati Capitolul 71.3 Coduri eroare.

Tabel 107: Parametrii referitori la placa optionala

Meniu Functie Descriere
Setari Setarile care au legatura cu placa optionala

Slot C
Supraveghere Monitorizarea datelor care au legatura cu placa optionala
Setari Setarile care au legatura cu placa optionala

Slot D
Supraveghere Monitorizarea datelor care au legatura cu placa optionala
Setari Setdrile care au legatura cu placa optionala

Slot E
Supraveghere Monitorizarea datelor care au legatura cu placa optionala
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7.3 CEAS iN TIMP REAL

Tabel 108: Parametrii ceasului in timp real din meniul I/0 and Hardware (Intrare/lesire si
echipamente)

. Predefini .
Parametru Descriere

t

Starea bateriei.

Battery State (Stare
gaterie] 1 3 2205 |1 = Neinstalat3

2 =Instalata
3 = Inlocuiti bateria

V5.5.1

P5.5.2 Ora oo::swm: 2201 Ora curenta din zi

P5.5.3 Data zz.Il. 2202 |Data curenta

P5.5.4 An aaaa 2203 |Anul curent

Regula privind ora de
vara

1 = Oprit
2=U.E.:Incepein
ultima duminica din
Paylight Saving (Ora | 4 1| 2206 [ duminics din
octombrie
3=S.U.A.:incepeina
doua duminica din
martie, se termina in
prima duminica din
noiembrie

4 = Rusia [permanent]

P5.5.5

7.4 SETARI BLOC DE ALIMENTARE
In cadrul acestui meniu puteti modifica setarile ventilatorului si ale filtrului sinusoidal.

Ventilatorul functioneaz3 in modul optimizat sau in modul pornit permanent. in modul
optimizat, logica interna a variatorului de turatie receptioneaza datele despre temperatura si
controleaza viteza ventilatorului. Cand variatorul de turatie intrd in starea Ready (Pregatit],
ventilatorul se opreste dupa 5 minute. in modul pornit permanent, ventilatorul functioneaza
la viteza maxima si nu se opreste.

Filtrul sinusoidal mentinea profunzimea supra-modulatiei in limitele nominale si nu permite
functiilor de gestionare termica sa scada frecventa de comutare.
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Tabel 109: Setari bloc de alimentare

Parametru i :‘-’redeflm Descriere
Fan Control Mode .
P5.6.1.1 | (Mod control ventila- 0 1 1 2377 |0 =Intotdeauna pornit
tor) 1 = Optimizat
p5.641 | SineFitter [Filtry 0 1 0 0 = Neutilizat
sinusoidal) 1=Tn uz

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 220 MENIU 1/0 S| HARDWARE

7.5 PANOU DE COMANDA

Tabel 110: Parametrii tastaturii din meniul I/0 and Hardware (Intrare/lesire si echipamente)

Predefini

Parametru i t Descriere

Timpul dupa care ecra-
nul revine la pagina
setata prin parametrul

Timeout Time (Timp 0 n min 0 * P57 2

PS.7.1 de expirare)

0 = Neutilizat

Pagina pe care o afi-
seaza ecranul atunci
cand variatorul de
turatie este n stare de
functionare sau atunci
cand trece timpul setat
prin parametrul P5.7.1.
Daca valoarea este
setata la 0, ecranul

0 * prezintd ultima pagina

P5.7.2 Pagina implicita 4 s
> agina impticita 0 care este afisata.

0 = Niciunul

1 = Accesare index
meniu

2 = Meniu principal

3 = Pagina comanda

4 = Supraveghere mul-
tipla

Setati o pagina care sa
reprezinte indexul de
meniu. (Selectia 1 de la
parametrul P5.7.2)

P5.7.3 Index meniu

Setati contrastul ecra-

* % 0,
P5.7.4 Contrast 30 70 4 50 nului (30-70%).

Setati timpul dupa care
se opreste iluminarea
fundalului (0-60

0 60 min 5 minute). Dac3 valoarea
este setata la 0, ilumi-
natul de fundal este
activ permanent.

Backlight Time (Timp

P5.7.5 iluminare fundal)

* = Selectarea aplicatiei prin intermediul parametrului P1.2 Application (Aplicatie) d& numele
implicit. Consultati valorile implicite din Capitolul 72.7 Valorile implicite ale parametrilor in
cadrul diferitelor aplicatii.

** Disponibil doar in cazul tastaturii grafice.
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7.6 BUS DE CAMP

n meniul I/0 and Hardware (Intrare/lesire si echipamente) se gdsesc parametrii referitori la
diferitele placi Fieldbus. Puteti gasi instructiuni despre cum se utilizeaza acesti parametriin
manualul Fieldbus aferent.
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8 SETARILE UTILIZATORULUI, MENIUL DE
FAVORITE SI MENIURILE DE LA NIVELUL
UTILIZATORILOR

8.1 SETARI UTILIZATOR

8.1.1 SETARI UTILIZATOR

Tabel 111: Setarile generale din meniul User settings (Setari utilizator)

Parametru [ :’redeflm Descriere
Lanaquage Selections Selectia este diferita
P6.1 guage seect Variabil | Variabil Variabil | 802 [pentru fiecare pachet
(Selectii limb3) RN
lingvistic Tn parte.
P42 Appl|cat|.on Se.lec.tlon 801 Selectati aplicatia.
(Selectie aplicatie)
Parameter Backup .. - . . . .
. o A se vedea Tabel 112 Parametrii copiei de rezerva a parametrilor din meniul
Mé6.5 (Copie de rezerva . o
. User settings (Setdri utilizator).
parametri)
Mb.6 Compararg parame-
tri
Daca vi se pare a fi
P6.7 Nume unitate necesar, gtrlbum .un
nume variatorului de
turatie.
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VACON - 223

8.1.2 COPIE DE REZERVA PARAMETRI
Tabel 112: Parametrii copiei de rezerva a parametrilor din meniul User settings [(Setari
utilizator)
Parametru :’redeﬁm Descriere
Restabileste valorile
< . implicite ale parame-
P4.5.1 Re"efg'blr?:;ta” 831 |trilor si initiaza Startup
Wizard (Expertul de
pornire).
Salveaza valorile para-
metrilor in panoul de
control, de exemplu
Save to Keypad (Sal- pentru a le copia pe un
P6.5.2 vare pe tastaturd) 0 alt variator de turatie.
*
0=Nu
1=Da
Restore from Keypad Incarca valorile para-
(Restabilire de pe metrilor din panoul de
P6.5.3 < )
tastatura) control pe variatorul de
* turatie.
Stocheazd un set parti-
B6.5.4 Memorare in set 1 culgrlzat .de parame.t.rl
(adic3 toti parametrii
inclusi in aplicatie).
Tncarca setul particula-
B6.5.5 Restaurare din set 1 rizat de parametri pe
variatorul de turatie.
Stocheazd un alt set
particularizat de para-
B6.5.6 Memorare in set 2 metri (adic3 toti para-
metrii inclusi in aplica-
tie).
Tncarca setul particula-
B6.5.7 Restaurare din set 2 rizat de parametri 2 pe
variatorul de turatie.

* Disponibil doar in cazul afisajului grafic.

8.2

PREFERINTE

OBSERVATIE!

Acest meniu este disponibil in panoul de comanda cu afisare grafica, dar nu siin
panoul de comanda cu afisare text.
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OBSERVATIE!
Acest meniu nu este disponibil Tn instrumentul VACON® Live.

Dac3 utilizati frecvent aceleasi elemente, le puteti adduga la Favourites (Preferinte). Puteti
colecta un set de parametri sau de semnale de monitorizare de la toate meniurile tastaturii.
Nu este necesar sa le gasiti in structura meniului unul cate unul. Ca alternativa, le puteti
adauga la folderul Favourites (Preferinte), de unde le puteti regasi cu usurinta.

ADAUGAREA UNUI ELEMENT LA FAVOURITES (PREFERINTE)

1 Gasiti elementul pe care doriti sa il adaugati la

Favourites (Preferinte). Apasati butonul OK. STOPK;I READY Vo
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 Vv
Motor Nom Freq
50.00 Hz
oF Motor Nom Speed
e 1430 rpm
2 Selectati Add to favourites (Addugare la preferinte)
si apasati butonul OK. STOP|C| READY| | Vo
Motor Nom Freq
Edit

@ Help

Q Add to favourites
3 Pasii sunt acum finalizati. Pentru a continua, cititi

instructiunile de pe ecran. STOP|C| READY| | Vo
§i’ Motor Nom Freq

was added to
favourites. Press OK
to continue.

ELIMINAREA UNUI ELEMENT DIN FAVOURITES (PREFERINTE)

1 Accesati Favourites (Preferinte).
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2 Gasiti elementul pe care doriti sa il eliminati.
Apisati butonul OK. stop| (G| READY | o

El Favourites

Motor Nom Freq
5 50.00 Hz

3 Selectati Rem from favourites (Eliminare din

preferinte). stor| (G| Rerpy Vo
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Pentru a elimina elementul, apasati din nou
butonul OK.

8.3 NIVELURI UTILIZATOR

Utilizati User level parameters (Parametrii la nivel de utilizator) pentru a impiedica
personalul fara autorizatie sa modifice parametrii. De asemenea, puteti preveni modificarile
accidentale aduse parametrilor.

Cand selectati un nivel de utilizator, acesta din urma nu poate vedea toti parametrii pe
ecranul panoului de control.
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Tabel 113: Parametrii la nivel de utilizator

Predefini

Parametru i t Descriere

1 =Normal. Toate
meniurile sunt vizibile
in meniul principal.

2 = Monitorizare. Doar
monitorizarea si
meniurile la nivel de
utilizator sunt vizibile
in meniul principal.

3 = Preferinte. Doar
preferintele si meniu-
rile la nivel de utiliza-
tor sunt vizibile in
meniul principal.

4 = Monitorizare si
Favorite. Meniurile
monitorizare, favorite
si nivel utilizator sunt
vizibile Tn meniul prin-
cipal.

P8.1 Nivel utilizator 1 3 1 1194

Daca setati alta valoare
decat 0 Tnainte de a
accesa Monitoring
(Monitorizare), de
exemplu Normal, tre-
buie sa furnizati codul
P8.2 Cod de acces 0 99999 0 2362 |de acces atunci cand
reveniti la Normal.
Aceasta impiedica per-
sonalul fara autorizatie
sa modifice parametrii
de pe panoul de con-
trol.

é ATENTIE!
Nu pierdeti codul de acces. Daca se pierde codul de acces, contactati cel mai
apropiat centru de service sau partener.

SCHIMBAREA CODULUI DE ACCES LA NIVELURILE DE UTILIZATOR

1 Accesati User levels (Niveluri de utilizator).
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2  Identificati elementul Access code (Cod de acces] si
apasati butonul sdgeata Right (Dreapta).

3 Pentru a modifica cifrele codului de acces, utilizati
toate butoanele sageata.

4 Acceptati modificarea apdsand butonul OK.
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9 DESCRIERI VALOARE DE SUPRAVEGHERE

Acest capitol va prezinta descrierile de baza ale tuturor valorilor de monitorizare.

9.1 BAZA

V2.3.1 FRECVENTA IESIRE (ID 1)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta frecventa reala de iesire catre motor.

V2.3.2 REFERINTA FRECVENTA (ID 25)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta referinta curenta de frecventa pentru comanda
motorului.
Aceasta valoare este actualizata la un interval de 10 ms.

V2.3.3 TURATIE MOTOR (ID 2]

Aceastd valoare de monitorizare reprezinta turatia reald a motorului in rpm (valoare
calculatd).

V2.3.4 CURENT MOTOR (ID 3)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta curentul masurat al motorului.
Scalarea valorii este diferita pentru diferite dimensiuni ale unitatilor de actionare.

V2.3.5 CUPLU MOTOR (ID 4]
Aceastd valoare de monitorizare reprezintd cuplul real al motorului (valoare calculatd).
V2.3.7 PUTERE ARBORE MOTOR (ID 5)

Aceastd valoare de monitorizare reprezintd puterea reald a arborelui motorului (valoare
calculatd) ca procent din puterea nominald a motorului.

V2.3.8 PUTERE ARBORE MOTOR (ID 73]

Aceastd valoare de monitorizare reprezintd puterea reald a arborelui motorului (valoare
calculatd).
Unitatea de masurd este kW sau hp, in functie de valoarea parametrului ., Selectare kW/hp”.

Numarul de zecimale din valoarea acestei valori de monitorizare variaza in functie de
dimensiunea convertizorului de frecventa. ID-ul controlului magistralei de date de intrare
15592 poate fi mapat ca date de proces de iesire pentru a stabili numarul de zecimale
utilizat. Ultima cifra semnificativa stabileste numarul de zecimale.

V2.3.9 TENSIUNE MOTOR (ID 6]

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta tensiunea reala de iesire catre motor.
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V2.3.10 TENSIUNE LEGATURA CC (ID 7)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta tensiunea masurata pe conexiunea de CC a
unitatii.

V2.3.11 TEMPERATURA UNITATE (ID 8)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta temperatura unitatii, masurata la radiator.
Unitatea de masura a valorii de monitorizare este grade Celsius sau grade Fahrenheit, in
functie de valoarea parametrului ,Selectare C/F”.

V2.3.12 TEMPERATURA MOTOR (ID 9)

Aceastd valoare de monitorizare reprezinta temperatura calculata a motorului in procente
din temperatura de lucru nominala.
Cand valoarea creste peste 105%, apare o eroare de protectie termica motor.

V2.3.13 PREINCALZIRE MOTOR (ID 1228)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea functiei de preincalzire a motorului.

V2.3.15 CONTOR DEPLASARE KWH REDUS [ID 1054)

Aceastd valoare de monitorizare reprezinta valoarea reald a contorului de kWh (contorul de
energie).
Cand valoarea contorului depaseste 65.535, contorul este repornit de la 0.

V2.3.16 CONTOR DEPLASARE KWH RIDICAT (ID 1067)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta numarul de rotatii ale contorului de kWh
(contorul de energie).

9.2 1/0

V2.4.1 SLOTA DIN 1,2,3 (ID 15)

Aceastd valoare de monitorizare prezinta starea intrarilor digitale 1-3 din slotul A (I/0
standard).

V2.4.2 SLOTA DIN 4,5,6 (ID 16)

Aceastd valoare de monitorizare prezinta starea intrarilor digitale 4-6 din slotul A (I/0
standard).

V2.4.3SLOTB RO 1,2,3(ID 17)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta starea iesirilor releu 1-3 din slotul B.

V2.4.4 INTRARE ANALOG 1 (ID 59)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului analogic de intrare ca
procent din domeniul utilizat.
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V2.4.5 INTRARE ANALOG 2 [ID 60]

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului analogic de intrare ca
procent din domeniul utilizat.

V2.4.6 INTRARE ANALOG 3 (ID 61)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului analogic de intrare ca
procent din domeniul utilizat.

V2.4.7 INTRARE ANALOG 4 [ID 62]

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului analogic de intrare ca
procent din domeniul utilizat.

V2.4.8 INTRARE ANALOG 5 [ID 75]

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului analogic de intrare ca
procent din domeniul utilizat.

V2.4.9 INTRARE ANALOG 6 [ID 76)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului analogic de intrare ca
procent din domeniul utilizat.

V2.4.10 SLOTAAO 1 (ID 81)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului analogic de iesire ca
procent din domeniul utilizat.

9.3 INTRARI TEMPERATURA

Valorile de monitorizare corelate cu setarea intrarii de temperatura sunt disponibile numai
daca este instalata o placa optionala B8 sau BH.

V2.5.1 INTRARE 1 TEMPERATURA (ID 50)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea masurata a temperaturii.
Unitatea de masura a valorii de monitorizare este grade Celsius sau grade Fahrenheit, in
functie de valoarea parametrului .Selectare C/F".

OBSERVATIE!

ﬂ Lista intrarilor de temperatura este alcatuita din primele 6 intrari de temperatura
disponibile. Lista incepe de la locasul A si se termina cu locasul E. Daca o intrare
este disponibild, dar nu este conectat niciun senzor, lista indica valoarea maxima,
deoarece rezistenta masurata este infinita. Pentru a face valoarea sa scada la
minim, echipati intrarea cu senzor.

V2.5.2 INTRARE 2 TEMPERATURA (ID 51)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea masurata a temperaturii.
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Unitatea de masura a valorii de monitorizare este grade Celsius sau grade Fahrenheit, in
functie de valoarea parametrului ,Selectare C/F”.

V2.5.3 INTRARE 3 TEMPERATURA (ID 52)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea masurata a temperaturii.
Unitatea de masura a valorii de monitorizare este grade Celsius sau grade Fahrenheit, in
functie de valoarea parametrului ,Selectare C/F”.

V2.5.4 INTRARE 4 TEMPERATURA (ID 69)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea masurata a temperaturii.
Unitatea de masura a valorii de monitorizare este grade Celsius sau grade Fahrenheit, in
functie de valoarea parametrului ..Selectare C/F".

V2.5.5 INTRARE 5 TEMPERATURA (ID 70)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea masurata a temperaturii.
Unitatea de masura a valorii de monitorizare este grade Celsius sau grade Fahrenheit, in
functie de valoarea parametrului ,Selectare C/F”.

V2.5.6 INTRARE 6 TEMPERATURA (ID 71)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea masurata a temperaturii.
Unitatea de masura a valorii de monitorizare este grade Celsius sau grade Fahrenheit, in
functie de valoarea parametrului ,Selectare C/F".

9.4 VALORI SUPLIMENTARE $1 AVANSATE

V2.6.1 CUVANT STARE UNITATE DE ACTIONARE (ID 43]

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea codata in biti a unitatii.

V2.6.2 STARE PREGATITA (ID 78]

Aceasta valoare de monitorizare reprezintd datele codate in biti privind criteriile de pregatire
ale unitatii.

Aceste date sunt utile pentru monitorizare cand unitatea de actionare nu se afla in starea
Pregatit.

OBSERVATIE!
Valorile sunt vizibile sub forma de casete de selectare pe panoul cu afisare grafica.
Daca o caseta este selectatad, valoarea este activa.

V2.6.3 CUVANT 1 STARE APLICATIE (ID 89)

Aceastad valoare de monitorizare reprezinta starile codate in biti ale aplicatiei.
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OBSERVATIE!
Valorile sunt vizibile sub forma de casete de selectare pe panoul cu afisare grafica.
Daca o caseta este selectatd, valoarea este activa.

V2.6.4 CUVANT 2 STARE APLICATIE (ID 90)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starile codate in biti ale aplicatiei.

OBSERVATIE!
Valorile sunt vizibile sub forma de casete de selectare pe panoul cu afisare grafica.
Daca o caseta este selectatd, valoarea este activa.

V2.6.5 CUVANT 1 STARE DIN (ID 56}

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starile codate in biti ale semnalelor digitale de
intrare.

Valoarea de monitorizare este un cuvant de 16 biti, fiecare bit reprezentand starea unei
intrari digitale. Din fiecare slot sunt citite é intrari digitale. Cuvantul 1 incepe de la intrarea 1
din locasul A (bit0) si se termina cu intrarea 4 din locasul C (bit15).

V2.6.6 CUVANT 2 STARE DIN (ID 57]

Aceastd valoare de monitorizare reprezinta starile codate in biti ale semnalelor digitale de
intrare.

Valoarea de monitorizare este un cuvant de 16 biti, fiecare bit reprezentand starea unei
intrari digitale. Din fiecare slot sunt citite 6 intrari digitale. Cuvantul 2 incepe de la intrarea 5
din locasul C (bit0) si se termina cu intrarea 6 din locasul E (bit13).

V2.6.7 CURENT MOTOR 1 ZECIMALA (ID 45)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta curentul masurat al motorului ca valoare cu
numar fix de zecimale si grad de filtrare mai mic.

Aceasta valoare de monitorizare poate fi utilizata, de exemplu, cu magistrala de date pentru
a obtine valoarea corectd, astfel incat dimensiunea inchiderii sa nu aiba efect, sau pentru
monitorizare, atunci cand este necesar un timp mai redus de filtrare pentru curentul
motorului.

V2.6.8 SURSA REFERINTA FRECVENTA (ID 1495)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea momentana a sursei de referinta
frecventa.

V2.6.9 COD ULTIMA EROARE ACTIVA (ID 37)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta codul ultimei erori activate care nu a fost
resetata.

V2.6.10 ID ULTIMA EROARE ACTIVA (ID 95]

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta ID-ul ultimei erori activate care nu a fost
resetata.
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V2.6.11 COD ULTIMA ALARMA ACTIVA (ID 74)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta codul de alarma al ultimei alarme activate care
nu a fost resetata.

V2.6.12 ID ULTIMA ALARMA ACTIVA (ID 94]

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta ID-ul ultimei alarme activate care nu a fost
resetata.

V2.6.13 STARE REGULATOR MOTOR (ID 77)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starile codate in biti ale limitatoarelor
motoarelor.

OBSERVATIE!
Valorile sunt vizibile sub forma de casete de selectare pe panoul cu afisare grafica.
Daca o caseta este selectata, controlerul de limita este activ.

V2.6.14 PUTERE ARBORE MOTOR 1 ZECIMALA (ID 98]

Aceastd valoare de monitorizare reprezintd puterea reald a arborelui motorului (valoare
calculatd cu o zecimald). Unitatea de masura este kW sau hp, in functie de valoarea
parametrului ,Selectare kW/hp".

9.5 FUNCTII CRONOMETRU

V2.7.1TC1,TC2, TC 3(ID 1441)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea canalelor temporale 1, 2 si 3.

V2.7.2 INTERVAL 1 (ID 1442)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea functiei de interval.

V2.7.3 INTERVAL 2 [ID 1443)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea functiei de interval.

V2.7.4 INTERVAL 3 [ID 1444)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea functiei de interval.

V2.7.5 INTERVAL 4 [ID 1445)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea functiei de interval.

V2.7.6 INTERVAL 5 [ID 1446)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea functiei de interval.
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V2.7.7 CRONOMETRU 1 (ID 1447]

Valoarea de monitorizare prezinta timpul rdmas pe cronometru, daca acesta este activ.

V2.7.8 CRONOMETRU 2 (ID 1448]

Valoarea de monitorizare prezinta timpul rdmas pe cronometru, daca acesta este activ.

V2.7.9 CRONOMETRU 3 (ID 1449

Valoarea de monitorizare prezinta timpul rdmas pe cronometru, daca acesta este activ.

V2.7.10 CEAS TIMP REAL [ID 1450]

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta ora reala a ceasului in timp real, in formatul
hh:mm:ss.

9.6 CONTROLER PID

V2.8.1 VALOARE DE REFERINTA PID (ID 20)
Aceastd valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului punctului de referinta PID in
unitati de proces.

Puteti utiliza parametrul P3.13.1.7 pentru a selecta unitatea de proces. (Consultati 10.74.1
Setari de bazd).

V2.8.2 SEMNAL RASPUNS PID (ID 21)

Aceasta valoare de monitorizare reprezintd valoarea semnalului de raspuns PID Tn unitati de
proces.

Puteti utiliza parametrul P3.13.1.7 pentru a selecta unitatea de proces. (Consultati 70.74.1
Setari de baza).

V2.8.3 SEMNAL RASPUNS PID (1) (ID 15541)

Aceastd valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului de raspuns PID 1 Tn unitati
de proces.

V2.8.4 SEMNAL RASPUNS PID (2) (ID 15542)

Aceastd valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului de raspuns PID 2 Tn unitati
de proces.

V2.8.5 EROARE PID (ID 22}

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea erorii controlerului PID.

V2.8.6 IESIRE PID [(ID 23)

Aceastd valoare de monitorizare reprezinta iesirea controlerului PID ca procent (0-100%).
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V2.8.7 STARE PID [ID 24)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea controlerului PID.

9.7 CONTROLER PID EXTERN

V2.9.1 VALOARE DE REFERINTA EXTPID [ID 83)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului punctului de referinta PID in
unitati de proces.

Puteti utiliza parametrul P3.14.1.10 pentru a selecta unitatea de proces. (Consultati 70.74.1
Setari de bazd).

V2.9.2 SEMNAL RASPUNS EXTPID (ID 84)

Aceastad valoare de monitorizare reprezinta valoarea semnalului de raspuns PID Tn unitati de
proces.

Puteti utiliza parametrul P3.14.1.10 pentru a selecta unitatea de proces. (Consultati 10.74.1
Setdri de bazd).

V2.9.3 EROARE EXTPID [ID 85)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta valoarea erorii controlerului PID.

Valoarea erorii este deviatia semnalului raspuns PID de la valoarea de referinta PID in
unitatea de proces.

Puteti utiliza parametrul P3.14.1.10 pentru a selecta unitatea de proces. (Consultati 70.74.1
Setari de baza).

V2.9.4 IESIRE EXTPID (ID 86)

Aceastd valoare de monitorizare reprezinta iesirea controlerului PID ca procent (0-100%).
Puteti sa atribuiti aceasta valoare, de exemplu, catre iesirea analogica.

V2.9.5 STARE EXTPID (ID 87)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea controlerului PID.

9.8 POMPE MULTIPLE

V2.10.1 MOTOARE PORNITE (ID 30)

Aceastd valoare de monitorizare prezinta numarul real de motoare care functioneaza in
cadrul sistemului Pompe multiple.

V2.10.2 SCHIMBARE AUTOMATA (ID 1114)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea schimbarii automate solicitate.

V2.10.3 URMATOAREA SCHIMBARE AUTOMATA (ID 1503)

Aceastd valoare de monitorizare reprezinta timpul rémas pana la urmatoarea schimbare
automata.
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V2.10.4 MOD DE FUNCTIONARE (ID 1505)

Aceasta valoare de monitorizare prezintd modul de functionare al unitatii de actionare in
cadrul sistemului Pompe multiple.

V2.10.5 STARE POMPE MULTIPLE (ID 1628)

Aceasta valoare de monitorizare prezintd starea unitatii de actionare in cadrul sistemului
Pompe multiple.

V2.10.6 STARE A COMUNICARII [ID 1629)

Aceastd valoare de monitorizare prezinta starea comunicatiei intre unitatile de actionare n
cadrul sistemului Pompe multiple.

V2.10.7 POMPA (1] INTERVAL FUNCTIONARE (ID 1620)

Aceasta valoare de monitorizare prezintd orele de functionare ale pompei in cadrul
sistemului Pompe multiple.

V2.10.8 TIMP DE FUNCTIONARE POMPA 2 (ID 1621)

Aceastd valoare de monitorizare prezinta orele de functionare ale pompei in cadrul
sistemului Pompe multiple.

V2.10.9 DURATA FUNCTIONARE POMPA 3 (ID 1622)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta orele de functionare ale pompei in cadrul
sistemului Pompe multiple.

V2.10.10 TIMP DE FUNCTIONARE POMPA 4 [ID 1623)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta orele de functionare ale pompei in cadrul
sistemului Pompe multiple.

V2.10.11 TIMP DE FUNCTIONARE POMPA 5 [ID 1624)

Aceasta valoare de monitorizare prezintd orele de functionare ale pompei in cadrul
sistemului Pompe multiple.

V2.10.12 TIMP DE FUNCTIONARE POMPA 6 [ID 1625)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta orele de functionare ale pompei in cadrul
sistemului Pompe multiple.

V2.10.13 TIMP DE FUNCTIONARE POMPA 7 [ID 1626)

Aceasta valoare de monitorizare prezintd orele de functionare ale pompei in cadrul
sistemului Pompe multiple.

V2.10.14 TIMP DE FUNCTIONARE POMPA 8 [ID 1627]

Aceastd valoare de monitorizare prezinta orele de functionare ale pompei in cadrul
sistemului Pompe multiple.
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9.9 CONTOARE DE INTRETINERE

V2.11.1 CONTOR INTRETINERE 1 (ID 1101)

Aceasta valoare de monitorizare reprezintad starea contorului de intretinere.

Starea contorului intretinere este prezentatd ca numar de rotatii inmultit cu 1.000 sau sub
forma de ore. Pentru informatii despre configurarea si activarea contorului, consultati
Capitolul 70.77 Contoare de intretinere.

9.10 DATE BUS DE CAMP

V2.12.1 CUVANT COMANDA FB (ID 874)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta starea cuvantului de comanda al magistralei de
date pe care il utilizeaza aplicatia in modul bypass.

Tn functie de tipul sau profilul magistralei de date, datele care sunt receptionate de la
magistrala de date pot fi modificate inainte de transmiterea catre aplicatie.
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Tabel 114: Cuvant comanda bus de camp

Descrieri
Valoare = 0 (FALS) Valoare = 1 (ADEVARAT)
Bit 0 Comanda oprire de la Magistrala de date Comanda pornire de la Magistrala de date
Bit 1 Solicitare directie Tnainte Solicitare directie inversa
. Fara actiune Resetare erori active si alarme (pe front
Bit 2 ’ y ’
crescator 0=>1)
Bit3 Fara actiune Mod oprire fortata cu Rotire libera
Bit 4 Fara actiune Mod oprire fortata cu Rampa
Fara actiune Fortarea unitatii de actionare pentru a uti-
Bit5 (timp normal rampa de decelerare) liza un timp mai rapid al rampei de decele-
rare
(1/3 din timp normal rampa de decelerare)
. Fara actiune Blocare referinta de frecventa pentru uni-
Bit 6 ’ . ’ ’
tate de actionare
. Fara actiune Fortare referinta de frecventa a magistra-
Bit 7 ’ L ’ ’
lei de date pe zero
. Fara actiune Fortare mod comanda unitate de actionare
Bit 8 ’ : ‘ U !
la control pe magistrala de date
Fara actiune Fortare sursa de referinta pentru unitate
Bit 9 de actionare la sursa de referinta de pe
magistrala de date
Rezervat Activare Referinta Jogging 1
Bit 10 OBSERVATIE!
Aceasta va porni unitatea de actionare.
Rezervat Activare Referinta Jogging 2
Bit 11 OBSERVATIE!
Aceasta va porni unitatea de actionare.
Fara actiune Activare functie Oprire rapida
OBSERVATIE!
Bit 12
Aceasta va opri unitatea de actionare in
conformitate cu setarea din meniul de
parametri M3.8.5.
Bit 13 Rezervat Rezervat
Bit 14 Rezervat Rezervat
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Tabel 114: Cuvant comanda bus de camp

Descrieri

Valoare = 0 (FALS) Valoare = 1 (ADEVARAT)

Rezervat |

Bit 15 Rezervat

V2.12.2 VALOARE REFERINTA VITEZA FB (ID 875)

Aceasta valoare de monitorizare reprezinta referinta de frecventa a magistralei de date ca
procent de la frecventa minima la frecventa maxima.

Informatia de referinta viteza este scalata intre frecventa minima si cea maxim3, la
momentul cand aplicatia a receptionat-o. Puteti modifica frecventele minima si maxima dupa
ce aplicatia a primit referinta, fara a exista niciun efect asupra referintei.

V2.12.3 DATE FB INTRARE 1 (ID 876)

Aceasta valoare de monitorizare prezintd valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.4 DATE FB INTRARE 2 [ID 877)

Aceasta valoare de monitorizare prezintd valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.5 DATE FB INTRARE 3 (ID 878]

Aceastd valoare de monitorizare prezinta valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.6 DATE FB INTRARE 4 (ID 879]

Aceastd valoare de monitorizare prezinta valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.7 DATE FB INTRARE 5 (ID 880]

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.8 DATE FB INTRARE 6 (ID 881)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.9 DATE FB INTRARE 7 (ID 882

Aceasta valoare de monitorizare prezintd valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 240 DESCRIERI VALOARE DE SUPRAVEGHERE

V2.12.10 DATE FB INTRARE 8 (ID 883)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.11 CUVANT STARE FB (ID 864)

Aceasta valoare de monitorizare prezintd starea cuvantului de stare al magistralei de date pe
care aplicatia il utilizeaza in modul bypass.

In functie de tipul sau profilul Fieldbus, datele pot fi modificate inainte de a fi trimise catre
Fieldbus.

Tabel 115: Cuvant stare bus de camp

Descrieri

Bit 0 Nu este pregatit de functionare Pregatit de functionare

Bit 1 Nu este in functiune Running

Bit 2 in functiune in directia inainte in functiune in directie inversa

Bit3 Nicio eroare Eroarea este activa

Bit 4 Fara alarma Alarma este activa

Bit5 Turatia solicitata nu a fost atinsa in functiune la turatia solicitata

Bit 6 Turatia actuala a unitatii de actionare nu Turatia actuala a unitatii de actionare este
este zero zero

Bit 7 Motorgl nu este magnetizat (fluxul nu este  [Motor magnetizat (flux pregatit)
pregatit)

Bit 8 Rezervat Rezervat

Bit 9 Rezervat Rezervat

Bit 10 Rezervat Rezervat

Bit 11 Rezervat Rezervat

Bit 12 Rezervat Rezervat

Bit 13 Rezervat Rezervat

Bit 14 Rezervat Rezervat

Bit 15 Rezervat Rezervat

V2.12.12 VITEZA ACTUALA FB (ID 865)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta turatia reala a unitatii de actionare ca procent din
frecventa minima si frecventa maxima.
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Valoarea 0% indica frecventa minima si valoarea 100% indica frecventa maxima. Aceasta
valoare de monitorizare este actualizatd continuu in functie de frecventele minime si maxime
la momentul respectiv si in functie de frecventa de iesire.

V2.12.13 DATE FB IESIRE 1 (ID 866]

Aceasta valoare de monitorizare prezintd valoarea brutd a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.14 DATE FB IESIRE 2 (ID 867]

Aceastd valoare de monitorizare prezinta valoarea brutd a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.15 DATE FB IESIRE 3 (ID 868]

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.16 DATE FB IESIRE 4 (ID 869)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.17 DATE FB IESIRE 5 (ID 870)

Aceasta valoare de monitorizare prezintd valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.18 DATE FB IESIRE 6 (ID 871)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.19 DATE FB IESIRE 7 (ID 872)]

Aceasta valoare de monitorizare prezintd valoarea bruta a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

V2.12.20 DATE FB IESIRE 8 (ID 873]

Aceastd valoare de monitorizare prezinta valoarea brutd a datelor de proces in format cu
semn pe 32 de biti.

9.1 PERSONALIZARE ACTIONARE

V2.13.2 BLOC 1 IESIRE [ID 15020)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea iesirii blocului de functii din functia
Personalizare actionare.
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V2.13.3 BLOC 2 IESIRE (ID 15040]

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea iesirii blocului de functii din functia
Personalizare actionare.

V2.13.4 BLOC 3 IESIRE [ID 15060)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea iesirii blocului de functii din functia
Personalizare actionare.

V2.13.5 BLOC 4 IESIRE [ID 15080)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea iesirii blocului de functii din functia
Personalizare actionare.

V2.13.6 BLOC 5 IESIRE (ID15100)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea iesirii blocului de functii din functia
Personalizare actionare.

V2.13.7 BLOC 6 IESIRE (ID 15120]

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea iesirii blocului de functii din functia
Personalizare actionare.

V2.13.8 BLOC 7 IESIRE (ID 15140]

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea iesirii blocului de functii din functia
Personalizare actionare.

V2.13.9 BLOC 8 IESIRE (ID 15160)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea iesirii blocului de functii din functia
Personalizare actionare.

V2.13.10 BLOC 9 IESIRE (ID 15180)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea iesirii blocului de functii din functia
Personalizare actionare.

V2.13.11 BLOC 10 IESIRE (ID 15200)

Aceasta valoare de monitorizare prezinta valoarea iesirii blocului de functii din functia
Personalizare actionare.
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10 DESCRIERI PARAMETRI

in acest capitol, puteti gasi informatii despre toti parametrii aplicatiei VACON® 100. Dac3
aveti nevoie de alte informatii, consultati capitolul 5 Meniu Parametri sau contactati cel mai
apropiat distribuitor.

P1.2 APLICATIE (ID212)

Utilizati acest parametru pentru a selecta configurarea aplicatiei pentru unitate.
Aplicatiile includ configuratii presetate de aplicatii, adica seturi predefinite de parametri.
Selectarea aplicatiei usureaza punerea in functiune a variatorului de turatie si reduce
activitatea de stabilire manuala a parametrilor.

Cand valoarea acestui parametru se modifica, unui grup de parametri i se atribuie valorile
presetate. Puteti modifica valoarea acestui parametru atunci cand efectuati pornirea sau
punerea in functiune a unitatii de actionare.

Daca utilizati panoul de control pentru a schimba acest parametru, este initiat un expert de
aplicatie, care va ajuta sa setati parametrii de baza legati de aplicatie. Expertul nu porneste
daca folositi instrumentul pentru PC in scopul modificarii acestui parametru. Puteti gasi
informatii despre asistentii aplicatie in Capitolul 2 Asistenti.

Aceste aplicatii sunt disponibile:

0 = Standard

1=HVAC

2 =Comanda PID

3 = Pompe multiple (actionare simpla)
4 = Pompe multiple (actionare multipl3)

OBSERVATIE!
Cand schimbati aplicatia, continutul meniului Quick Setup (Configurare rapida) se
modifica.

10.1 CURBA DE TENDINTA

P2.2.2 INTERVAL DE ESANTIONARE (ID 2368]
Utilizati acest parametru pentru a seta intervalul de esantionare.
P2.2.3 CANAL 1 MIN (ID 2369]

Acest parametru este utilizat implicit pentru scalare.
Pot fi necesare reglaje.

P2.2.4 CANAL 1 MAX (ID 2370)

Acest parametru este utilizat implicit pentru scalare.
Pot fi necesare reglaje.
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P2.2.5 CANAL 2 MIN (ID 2371)

Acest parametru este utilizat implicit pentru scalare.
Pot fi necesare reglaje.

P2.2.6 CANAL 2 MAX [ID 2372)

Acest parametru este utilizat implicit pentru scalare.
Pot fi necesare reglaje.

P2.2.7 SCALARE AUTOMATA (ID 2373]

Utilizati acest parametru pentru a activa sau dezactiva scalarea automata.
Daca este activata scalarea automata, semnalul este scalat automat intre valorile minima si
maxima.

10.2 SETARI MOTOR

10.2.1 PARAMETRI DE PE ETICHETA MOTORULUI

P3.1.1.1 TENSIUNE NOMINALA MOTOR (ID 110}

Puteti gasi valoarea Un pe eticheta motorului.
Identificati tipul conexiunii motorului, Delta sau Star.

P3.1.1.2 FRECVENTA NOMINALA MOTOR (ID 111)

Puteti gasi valoarea fn pe eticheta motorului.

Cand se modifica acest parametru, parametrii P3.1.4.2 Field Weakening Point Frequency
(Frecventa punct de sldbire camp) si P3.1.4.3 Voltage at Field Weakening Point (Tensiune la
punct de sldbire cdmp) pornesc automat. Cei 2 parametri au valori diferite pentru fiecare tip
de motor. Consultati tabelele din Capitolul P3.7.2.2 Tip motor (ID 650).

P3.1.1.3 TURATIE NOMINALA MOTOR (ID 112)

Puteti gasi valoarea nn pe eticheta motorului.

P3.1.1.4 CURENT NOMINAL MOTOR [ID 113]

Puteti gasi valoarea In pe eticheta motorului.

P3.1.1.5 COS FI MOTOR (ID 120)

Puteti gasi valoarea pe placuta de identificare a motorului.

P3.1.1.6 PUTERE NOMINALA MOTOR (ID 116)

Puteti gasi valoarea Pn pe eticheta motorului.
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10.2.2  PARAMETRI DE COMANDA MOTOR

P3.1.2.2 TIP MOTOR [ID é50)

Utilizati acest parametru pentru a seta tipul de motor din procesul dvs.

Numatrieselec- Nume selectie Descriere
0 Motor cu inductie (M) Efectuati aceasta selectie daca utilizati un motor cu inductie.
1 Motor cu magnet permanent | Efectuati aceasta selectie daca utilizati un motor cu magnet
(MP]) permanent.
2 Motor cu repulsie Selectati aceasta optiune daca utilizati un motor cu repulsie.

Cand modificati valoarea parametrului P3.1.2.2 Motor Type (Tip motor), valorile parametrilor
P3.1.4.2 Field Weakening Point Frequency (Frecventa punct de slabire cadmp) si P3.1.4.3
Voltage at Field Weakening Point (Tensiune la punct de slabire cdmp) se modificd automat,
dupa cum arata tabelul de mai jos. Cei 2 parametri au valori diferite pentru fiecare tip de
motor.

Parametru Motor cu inductie (MI) Motor cu magnet permanent (MP)

P3.1.4.2 Field Weakening Point Fre- Calculata intern
quency (Frecvent3 punct de slabire Frecventa nominald motor
camp)

P3.1.4.3 Voltage at Field Weakening Calculata intern
Point (Tensiune la punct de slabire 100.0%
camp)

P3.1.2.3 FRECVENTA COMUTATIE (ID 601)

Utilizati acest parametru pentru a seta frecventa de comutare a unitatii de CA.

Daca mariti frecventa de comutatie, capacitatea unitatii de actionare CA se reduce. Pentru a
reduce curentii capacitivi din cablul motorului, in cazul in care cablul este lung, va
recomandam sa utilizati o frecventa de comutatie joasa. Pentru a reduce zgomotul
motorului, utilizati o frecventa de comutatie inalta.

P3.1.2.4 IDENTIFICARE (ID 631)

Utilizati acest parametru pentru a gasi valorile optime ale parametrilor pentru functionarea
unitatii.

Rularea de identificare calculeaza sau masoara parametrii motorului care sunt necesari
pentru un bun control al motorului si vitezei.

Rularea de identificare va ajuta sa reglati parametrii specifici motorului si variatorului de
turatie. Este un instrument destinat punerii in functiune si efectuarii service-ului asupra
variatorului de turatie.
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OBSERVATIE!

Tnainte de a efectua rularea de identificare, trebuie sa setati parametrii specificati
pe placuta de identificare a motorului.

Numar selec-

Nume selectie Descriere

tie

0 Fara actiune Nicio identificare solicitata.

Variatorul de turatie functioneaza fara viteza atunci cand
efectuati rularea de identificare a parametrilor motorului.

1 Identificare in repaus Motorul primeste curent si tensiune, dar frecventa este zero.
Sunt identificati raportul U/f si parametrii de pornire a mag-
netizarii.

Variatorul de turatie functioneaza cu viteza atunci cand efec-
tuati rularea de identificare a parametrilor motorului. Sunt
identificati raportul U/f, curentul de magnetizare si parame-

2 Identificare cu motor in rotatie trii de pornire a magnetizaril.

Pentru a obtine rezultate exacte, efectuati aceasta rulare de
identificare fara sarcina asupra arborelui motor.

Pentru a activa functia Identification (Identificare), setati parametrul P3.1.2.4 si furnizati
comanda de pornire. Trebuie sa dati comanda de pornire in interval de 20 s. Daca nu exista
comanda de pornire in acest interval, rularea de identificare nu porneste. Parametrul
P3.1.2.4 este resetat la valoarea implicita si se afiseaza o alarma de identificare.

Pentru a opri rularea de identificare Tnainte de finalizare, furnizati comanda de oprire.
Aceasta reseteaza parametrul la valoarea implicita. Daca rularea de identificare nu este
finalizata, se afiseaza o alarma de identificare.

OBSERVATIE!

Pentru a porni variatorul de turatie dupa identificare, este necesara o comanda de
pornire.

P3.1.2.5 CURENT MAGNETIZARE [(ID 612)

Utilizati acest parametru pentru a seta curentul de magnetizare a motorului.

Curentul de magnetizare (curent fara sarcind) al motorului identificd valorile parametrilor
U/f, dac3 acestia sunt furnizati inainte de rularea de identificare. Dacd valoarea este setata
ca fiind 0, curentul de magnetizare este calculat intern.

P3.1.2.6 COMUTATOR MOTOR [ID 653)

Utilizati acest parametru pentru a activa functia de comutare a motorului.

Tn cazulin care cablul care conecteaza motorul si unitatea de actionare dispune de un
comutator motor, puteti utiliza functia Comutator motor. Utilizarea comutatorului de motor
asigura izolarea motorului de sursa de alimentare electrica si faptul ca acesta nu porneste
pe durata operatiunilor de service.
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Pentru a activa functia, setati parametrul P3.1.2.6 la valoarea Enabled (Activat). Variatorul de
turatie se opreste automat atunci cand este deschis comutatorul motorului, iar variatorul de
turatie porneste automat atunci cand comutatorul motorului este inchis. Variatorul de turatie
nu se intrerupe atunci cand utilizati functia Motor switch (Comutator motor).

o

Fig. 36: Comutatorul de motor dintre variatorul de turatie si motor

A. Comutatorul de motor B. Retea

P3.1.2.10 CONTROL SUPRATENSIUNE (ID 607)

Utilizati acest parametru pentru a seta scoaterea din functiune a controlerului de
supratensiune.

Functia este necesara atunci cand

« se modifica tensiunea de alimentare, de exemplu intre -15% si +10%, iar

« procesul pe care in controlati nu detine toleranta la schimbari pe care o impun
controlerul de supratensiune si controlerul de tensiune sub limita asupra frecventei de
iesire a variatorului de tensiune.

Controlerul de supratensiune creste frecventa de iesire a variatorului de turatie

« pentru a mentine tensiunea conexiunii CC in limitele permise, cat si

e pentru a asigura faptul ca variatorul de turatie nu se intrerupe din cauza unei erori de
supratensiune.

OBSERVATIE!
Variatorul de turatie se poate intrerupe atunci cand sunt dezactivati controlerii de

supratensiune si de tensiune sub limita.

P3.1.2.11 CONTROL TENSIUNE SUB LIMITA (ID 608)

Utilizati acest parametru pentru a seta scoaterea din functiune a controlerului de
subtensiune.

Functia este necesara atunci cand
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« se modifica tensiunea de alimentare, de exemplu intre -15% si +10%, iar

« procesul pe care in controlati nu detine toleranta la schimbari pe care o impun
controlerul de supratensiune si controlerul de tensiune sub limita asupra frecventei de
iesire a variatorului de tensiune.

Controlerul de supratensiune descreste frecventa de iesire a variatorului de turatie

* pentru a obtine de la motor energia necesara pentru mentinerea tensiunii conexiunii CC
la un nivel minim atunci cand tensiunea se afla in apropierea celei mai joase limite
permise, cat si

« pentru a asigura faptul ca variatorul de turatie nu se Intrerupe din cauza unei erori de
tensiune sub limita.

OBSERVATIE!
Variatorul de turatie se poate intrerupe atunci cand sunt dezactivati controlerii de
supratensiune si de tensiune sub limita.

P3.1.2.12 OPTIMIZARE ENERGIE (ID 666)

Utilizati acest parametru pentru a activa functia de optimizare a energiei.

Pentru a economisi energie si a reduce zgomotul motorului, unitatea de actionare cauta
curentul minim al motorului. Puteti utiliza aceasta functie, de exemplu, in cazul proceselor
pentru ventilatoare si pompe. Nu utilizati aceasta functie in cazul proceselor rapide
comandate PID.

P3.1.2.13 REGLARE TENSIUNE STATOR (ID 659]

Utilizati acest parametru pentru a regla tensiunea statorului Tn cazul motoarelor cu magneti
permanenti.

OBSERVATIE!
Rularea de identificare stabileste Tn mod automat o valoare pentru acest

parametru. Va recomandam sa efectuati rularea de identificare, daca este posibil.
Puteti efectua rularea de identificare cu ajutorul parametrului P3.1.2.4.

Utilizarea acestui parametru este posibila atunci cand parametrul P3.1.2.2 Tip motor are
valoarea PM motor (Motor PM). Dacd setati motorul cu inductie ca tip de motor, valoarea este
automat setata la 100% si nu puteti modifica valoarea.

Cand modificati valoarea parametrului P3.1.2.2 Motor Type (Tip motor) in PM Motor (Motor
PM], valorile parametrilor P3.1.4.2 Field Weakening Point Frequency (Frecventa punct de
slabire cdmp) si P3.1.4.3 Voltage at Field Weakening Point (Tensiune la punct de slabire
camp) vor creste automat, pentru a fi egale cu tensiunea de iesire a variatorului de turatie.
Raportul U/f setat nu se modifica. Aceasta are loc pentru a impiedica functionarea motorului
PMin zona de slabire a cdmpului. Tensiunea nominald a motorului PM este mult mai scazuta
decat tensiunea completa de iesire a variatorului de turatie.

Tensiunea nominald a motorului PM corespunde cu tensiunea contra-electromotoare (back-
EMF) a motorului la frecventa nominala. Totusi, in cazul altui producator de motoare,
aceasta poate fi egala cu, de exemplu, tensiunea statorului la sarcina nominala.
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Parametrul Stator Voltage Adjust (Reglare tensiune stator) va ajuta sa reglati curba U/f a
variatorului de turatie din apropierea curbei contra-electromotoare (back-EMF]. Nu este
necesar sa modificati valorilor multor parametri ai curbei U/f.

Parametrul P3.1.2.13 furnizeaza tensiunea de iesire a variatorului de turatie ca procentaj din
tensiunea nominald a motorului la frecventa nominala a acestuia. Reglati curba U/f a
variatorului de turatie deasupra curbei contra-electromotoare (back-EMF) a motorului.
Curentul motor creste pe masura ce curba U/f incepe sa difere de curba contra-
electromotoare (back-EMF).

A vVl éo‘;a

Qe
Reglare tensiune a\i‘o\
Tensiune punct stator (50...200%) S
g

slabire camp

Tensiune
nominala motor

Tensiune

frecventd zero f [Hz]

Frecventa Punct slabire
nominala motor camp

Fig. 37: Reglarea tensiunii statorului

10.2.3  LIMITE MOTOR

P3.1.3.1 LIMITA DE CURENT MOTOR (ID 107)

Utilizati acest parametru pentru a seta curentul maxim al motorului de la unitatea de CA.
Intervalul de valori pentru parametru este diferit pentru fiecare dimensiune de inchidere a
unitatii de actionare.

Cand limita de curent este activa, frecventa de iesire a variatorului de turatie descreste.

OBSERVATIE!
Parametrul Motor Current Limit (Limitd de curent motor) nu este o limita de
intrerupere in caz de supracurent.

P3.1.3.2 LIMITA CUPLU MOTOR (ID 1287]
Utilizati acest parametru pentru a seta limita maxima de cuplu pentru partea motorului.

Intervalul de valori pentru parametru este diferit pentru fiecare dimensiune de inchidere a
unitatii de actionare.
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10.2.4 PARAMETRI BUCLA DESCHISA

P3.1.4.1 RAPORT U/F (ID 108)
Utilizati acest parametru pentru a seta tipul curbei U/f intre frecventa zero si punctul de

slabire a campului.

Numar selec-
tie

Nume selectie Descriere

Tensiunea motorului se modifica liniar, ca functie a frecven-
tei de iesire. Tensiunea se modifica de la valoarea parame-
trului P3.1.4.6 (Tensiune frecventa zero) in valoarea parame-
0 Linear trului P3.1.4.3 (Tensiune punct slabire cdmp), conform frec-
ventei setate de parametrul P3.1.4.2 (Frecventa punct slabire
camp). Utilizati aceasta setare implicita daca nu este nece-
sara o setare diferita.

Tensiunea motorului se modifica de la valoarea parametrului
P3.1.4.6 Zero Frequency Voltage (Tensiune frecventd zero) in
valoarea parametrului P3.1.4.2 Field Weakening Point Fre-
quency (Frecventa punct de slabire cdmp), in conditiile unei

1 Patratic rampe patrate. Motorul functioneaza sub-magnetizat dede-
subtul punctului de slabire cdmp si produce un cuplu mai
scazut. Puteti utiliza raportul patrat U/f in aplicatiile unde
necesarul de cuplu este proportional cu patratul vitezei, ca
de exemplu in cazul ventilatoarelor si pompelor centrifuge.

Este posibila programarea curbei U/f cu 3 puncte diferite:
tensiunea de frecventa zero (P1), tensiunea/frecventa
mediana (P2) si punctul de sl3bire a cAmpului (P3). Puteti
2 Programabil utiliza curba U/f programabili la frecvente joase daca este
necesar un cuplu mai ridicat. Puteti gasi in mod automat
setarile optime prin intermediul unei rulari de identificare
(P3.1.2.4).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




DESCRIERI PARAMETRI VACON - 251

f[Hz]
1D602 >
Fig. 38: Schimbarea liniara si schimbarea patrata a tensiunii motorului
A. Predefinit: Tensiune nominala a D. Patratic
motorului E. Predefinit: Frecventda nominala a
B. Punct slabire camp motorului
C. Linear
A U[V]
Unobooo P3
ID603 @ :
ID605 ______ IP2 :
ID606 754 ! :
| ! f[Hz]
ID604 ID602
Fig. 39: Curba U/f programabila
A. Predefinit: Tensiune nominala a C. Predefinit: Frecventa nominala a

motorului motorului
B. Punct slabire camp
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Cand parametrul Motor Type (Tip motor) are valoarea PM motor (Motor PM - cu magnet
permanent), acest parametru este setat automat la valoarea Linear (Liniar).

Cand parametrul Motor Type (Tip motor] are valoarea Induction motor (Motor cu inductie), iar
acest parametru este modificat, urmatorii parametri sunt setati la valorile lor implicite.

« P3.1.4.2 Frecventd punct de slabire camp

« P3.1.4.3 Tensiune la punct de slabire camp

+  P3.1.4.4 Frecventa mediana U/f

« P3.1.4.5 Tensiune mediana U/f

» P3.1.4.6 Tensiune frecventa zero

P3.1.4.2 FRECVENTA PUNCT SLABIRE CAMP (ID 602]

Utilizati acest parametru pentru a seta frecventa de iesire la care tensiunea de iesire atinge
pragul punctului de slabire a campului

P3.1.4.3 TENSIUNE LA PUNCT DE SLABIRE CAMP (ID 603)

Utilizati acest parametru pentru a seta tensiunea la punctul de sldbire a campului ca procent
din tensiunea nominala a motorului.

Peste frecventa existenta la punctul de slabire a campului, tensiunea de iesire ramane la
valoarea setata maxima. Sub frecventa existenta la punctul de slabire a campului, parametrii
curbei U/f controleaza tensiunea de iesire. Consultati parametrii U/f P3.1.4.1, P3.1.4.4 si
P3.1.4.5.

Cand setati parametrii P3.1.1.1 Motor nominal voltage (Tensiune nominald motor) si P3.1.1.2
Motor nominal frequency (Frecventd nominald motor), parametrii P3.1.4.2 si P3.1.4.3
primesc automat valorile asociate. Pentru a avea valori diferite ale parametrilor P3.1.4.2 si
P3.1.4.3, modificati-i doar dupa ce setati parametrii P3.1.1.1 si P3.1.1.2.

P3.1.4.4 FRECVENTA MEDIANA U/F (ID 604)

Utilizati acest parametru pentru a seta frecventa punctului median al curbei U/f.

OBSERVATIE!
Acest parametru furnizeaza frecventa mediana a curbei daca valoarea P3.1.4.1 este
programabila.

P3.1.4.5 TENSIUNE MEDIANA U/F (ID 605)

Utilizati acest parametru pentru a seta tensiunea punctului median al curbei U/f.

OBSERVATIE!
Acest parametru furnizeaza tensiunea mediana a curbei daca valoarea P3.1.4.1

este programabila.

P3.1.4.6 TENSIUNE FRECVENTA ZERO (ID 606)

Utilizati acest parametru pentru a seta tensiunea la frecventa zero a curbei U/f.
Valoarea implicita a acestui parametru este diferita pentru fiecare dimensiune de unitate.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




DESCRIERI PARAMETRI VACON - 253

P3.1.4.7 OPTIUNI PORNIRE DIN MERS (ID 1590]

Utilizati acest parametru pentru a seta optiunile de start din mers.
Selectarea valorilor parametrului Flying Start Options (Optiuni pornire din mers) se face prin
bifare.

Urmatorii boti pot receptiona aceste valori.

o Cautare frecventa arbore doar din aceeasi directie cu frecventa de referinta
* Dezactivare scanare CA

» Utilizare frecventa de referinta pentru o ghicire initiala

* Dezactivare pulsuri CC

» Crestere flux cu comanda curent

Bitul BO controleaza directia de cautare. Cand setati bitul la valoarea 0, frecventa arborelui
este cautata in 2 directii, cea pozitiva si cea negativa. Cand setati bitul la valoarea 1,
frecventa arborelui este cautata doar in directia frecventei de referinta. Aceasta impiedica
miscarile arborelui pentru cealalta directie.

Bitul B1 controleaza scanarea CA care pre-magnetizeazd motorul. In cadrul scandrii CA,
sistemul cauta frecventa de la maximum pana la zero. Scanarea CA se opreste atunci cand
are loc o adaptare a frecventei arborelui. Pentru a dezactiva scanarea CA, setati bitul B1 la
valoarea 1. Daca valoarea parametrului Motor Type (Tip motor) desemneaza un motor cu
magnet permanent, scanarea CA este dezactivata automat.

Cu bitul B5 puteti dezactiva pulsurile CC. Functia principala a pulsurilor CC este aceea de
pre-magnetizare a motorului si de examinare a rotatiei acestuia. Daca pulsurile CC si
scanarea CA sunt activate, frecventa de glisare stabileste care procedura se aplica. Daca
frecventa de glisare este mai mica de 2 Hz sau daca tipul motorului este PM, pulsurile CC
sunt dezactivate automat.

Bitul B7 controleaza directia de rotatie a semnalului de mare frecventa injectat, utilizat la
pornirea din mers a echipamentelor cu repulsie sincronizata. Injectarea semnalului este
utilizata la detectarea frecventei rotorului. Daca rotorul se afla intr-un unghi mort atunci
cand semnalul este injectat, frecventa rotorului este nedetectabild. Inversarea directiei de
rotatie a semnalului injectat rezolva aceasta problema.

P3.1.4.8 CURENT DE SCANARE START DIN MERS (ID 1610]

Utilizati acest parametru pentru a seta curentul de scanare pentru pornirea din mers ca
procent din intensitatea nominala a curentului motorului.

P3.1.4.9 AMPLIFICARE PORNIRE (ID 109)

Utilizati acest parametru in cazul unui proces ce are un cuplu de pornire ridicat din cauza
frecarii.

Puteti utiliza amplificarea pornirii doar atunci cand porniti variatorul de turatie. Amplificarea
pornirii este dezactivatd dupa 10 secunde sau atunci cand frecventa de iesire a variatorului
de turatie reprezinta mai mult de jumatate din frecventa punctului de slabire a campului.

Tensiunea motorului se modifica in raportul cu necesarul de cuplu. Aceasta face motorul sa
furnizeze mai mult cuplu de torsiune la pornire, atunci cand motorul ruleaza la frecvente
joase.
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Amplificarea pornirii are un efect de curba U/f liniara. Puteti obtine cele mai bune rezultate
dupa ce efectuati rularea de identificare si dupa ce activati curba U/f programabila.

10.2.5  FUNCTIA DE PORNIRE I/F

Cand aveti un motor PM, utilizati functia I/f Start (Pornire I/f) pentru a porni motorul avand
un control constant al curentului. Puteti avea cele mai bune rezultate in cazul unui motor de
putere ridicata. In cazul unui astfel de motor, rezistenta este redusa si curba U/f nu este usor
de modificat.

De asemenea, functia I/f Start (Pornire I/f] poate furniza suficient cuplu de torsiune pentru
motor la pornire.

A

&

®

P [s]

O,

A. Curent pornire I/f C. Curent Motor
B. Frecventa Motor D. Frecventa pornire I/f

Fig. 40: Parametrii de pornire I/f

P3.1.4.12.1 PORNIRE I/F [ID 534]

Utilizati acest parametru pentru a activa Functia Start I/f.

Céand activati functia I/f Start (Pornire I/f], variatorul de turatie incepe sa functioneze in
modul de control curent. Un curent constant este directionat catre motor pana cand
frecventa de iesire depaseste nivelul setat prin parametrul P3.1.4.12.2. Cand frecventa de
iesire depdseste nivelul I/f Start Frequency (Frecventei de pornire I/f), modul de functionare
revine la modul de control U/f normal.

P3.1.4.12.2 FRECVENTA DE PORNIRE I/F (ID 535]

Utilizati acest parametru pentru a seta limita frecventei de iesire sub care curentul de
pornire |/f setat este alimentat cdtre motor.

Cand frecventa de iesire a variatorului de turatie este sub limita acestui parametru, se
activeaza functia I/f Start (Pornire I/f). Cand frecventa de iesire depaseste limita, modul de
functionare a variatorului de turatie revine la modul de control U/f normal.
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P3.1.4.12.3 CURENT DE PORNIRE I/F (ID 536)

Utilizati acest parametru pentru a seta intensitatea curentului utilizat atunci cand functia de
pornire |/f este activata.

10.3 CONFIGURARE PORNIRE/OPRIRE

Variatorul de turatie este pornit si oprit dintr-o locatie de control. Fiecare locatie de control
are un parametru diferit pentru selectarea sursei frecventei de referinta. Trebuie sa furnizati
comenzile de pornire si oprire din fiecare locatie de control.

Locatia de control locala este intotdeauna tastatura. Prin intermediul parametrului P3.2.1
Remote Control Place (Locatie de control la distanta), puteti selecta locatia de control la
distantd (I/0 sau Fieldbus). Locatia de control selectat3 este afisata pe bara de stare a
tastaturii.

( P |P3.2.2 Local/la distanta

<I/0 P3.5.1.9 FoArteazé
com. bus camp

P3.5.1.7 Forteaza
<I/0 com. B I/0 G GSEL
INO

p [P3.2.1 Locatie de, )_
control la distanta

(v]jaArro }—

(v | BUs DE cAmp

(v |Bus DE cAmp}—IN 1

( FB | CW.bit8 Forteaza

Comanda
comanda F @ PC activa

Loc
COMAND
FINALA

P3.5.1.10 Fortare locatie
<I/0 de control ca tastaturé;

Fig. 41: Locatie comanda

LOCATIA DE CONTROL LA DISTANTA (1/0 A)

Utilizati parametrii P3.5.1.1 (Semnal de comanda 1 A}, P3.5.1.2 (Semnal de comanda 2 A) si
P3.5.1.3 (Semnal de comanda 3 A pentru a selecta intréarile digitale. Aceste intrari digitale
controleaza comenzile de pornire, oprire si inversare. Apoi selectati logica aferenta acestor
intrari, prin intermediul parametrului P3.2.6 1/0 A Logic (Logica I/0 A).

LOCATIA DE CONTROL LA DISTANTA (1/0 B)

Utilizati parametrii P3.5.1.4 (Semnal de comanda 1 B), P3.5.1.5 (Semnal de comanda 2 B] si
P3.5.1.6 ([Semnal de comanda 3 B] pentru a selecta intrarile digitale. Aceste intrari digitale
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controleaza comenzile de pornire, oprire si inversare. Apoi selectati logica aferenta acestor
intrari, prin intermediul parametrului P3.2.7 I/0 B Logic (Logica 1/0 B).

LOCATIA DE CONTROL LOCALA (TASTATURA)

Comenzile de pornire si oprire provin de butoanele tastaturii. Directia de rotatie este setata
prin intermediul parametrului P3.3.1.9 Keypad direction (Directie tastatura).

LOCATIA DE CONTROL LA DISTANTA (FIELDBUS)

Comenzile de pornire, oprire si inversare provin de la protocolul Fieldbus.

P3.2.1 LOCATIE COMANDA LA DISTANTA (ID 172)

Utilizati acest parametru pentru a selecta locatia de comanda de la distanta (pornire/oprire).
Utilizati acest parametru pentru a reveni la controlul la distanta din VACON® Live, de
exemplu atunci cand panoul de comanda este defect.

P3.2.2 LOCAL/LA DISTANTA (ID 211)

Utilizati acest parametru pentru a comuta intre locatiile de comanda locala si la distanta.
Locatia comenzii locale este intotdeauna comanda de la tastatura. Locatia comanda la
distantd poate fi I/0 sau Magistrala de date, in functie de valoarea parametrului ,Locatie
comanda la distanta”.

P3.2.3 BUTON DE OPRIRE PANOU COMANDA (ID 114)

Utilizati acest parametru pentru a activa butonul de oprire de pe tastatura.

Cand aceasta functie este activata, o apasare a butonului de oprire panou comanda are
intotdeauna ca efect oprirea unitatii de actionare (indiferent de locatia de comanda). Cand
aceasta functie este dezactivata, o apasare a butonului de oprire panou comanda are ca efect
oprirea unitatii de actionare numai in cazul in care este activda comanda locala.

Numatri':elec- Nume selectie Descriere
0 Da Butonul de oprire panou comanda este intotdeauna activat.
1 Nu Functionare limitata a butonului de oprire panou comanda.

P3.2.4 FUNCTIE START (ID 505)

Utilizati acest parametru pentru a selecta tipul functiei de pornire.
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Numar selec-
tie

Nume selectie Descriere

Unitatea de actionare accelereaza de la frecventa 0 la valoa-

0 In Rampa rea de referinta a frecventei.
Unitatea de actionare detecteaza turatia actuala a motorului
1 Pornire din mers si accelereaza de la acea turatie la valoarea de referinta a

frecventei.

P3.2.5 FUNCTIE DE OPRIRE (ID 506)

Utilizati acest parametru pentru a selecta tipul functiei de oprire.

Numat::elec- Nume selectie Descriere
Motorul se opreste din inertie. Cand este furnizatd comanda
. de oprire, controlul exercitat de variatorul de turatie se
0 Motor liber . . . T
opreste, iar curentul provenit de la variatorul de turatie se
reduce la 0.
« Dupa comanda de oprire, viteza motorului scade la zero,
1 Rampa .
conform parametrilor de decelerare.
OBSERVATIE!

Oprirea prin rampa nu poate fi garantata in toate situatiile. Daca este selectata
oprirea prin rampa si tensiunea netd se modifica peste 20%, estimarea tensiunii
esueaza. In acest caz, oprirea prin rampa nu este posibila.

P3.2.6 LOGICA DE PORNIRE/OPRIRE I/0 A (ID 300}

Utilizati acest parametru pentru a controla pornirea si oprirea unitatii cu ajutorul semnalelor
digitale.
Selectiile pot include cuvantul ,edge” pentru a va ajuta sa preveniti o pornire accidentala.

0 pornire accidentala poate avea loc, de exemplu, in urmatoarele conditii

« Cand conectati sursa de alimentare.

« Cand este restabilita alimentarea in urma unei intreruperi a acesteia.

* Dupa ce resetati o eroare.

«  Dupa ce bitul Run Enable (Activare rulare) opreste variatorul de turatie.
« Cand modificati locatia de control intr-una de tip 1/0.

Tnainte de a porni motorul, trebuie s3 deschideti contactul Start/Stop (Pornire/Oprire).

Tn cadrul tuturor exemplelor de pe paginile urmatoare, modul de oprire este prin incetinire
la liber. CS = Semnal comanda.
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Numar selec- . .
tie Nume selectie Descriere

Functiile se activeazd atunci cand sunt inchise contactele.

0 CS1 = Forward [TnAainte]
CS2 = Backward (Inapoi)

INAINTE 4 5
Frecventa de iesire

1%

Frecven%a

setaa""m """""""""""" /_ """""" / """""
0z S T 32
FrecvenEé..-.l ______ ::L:\_ ______ e bl

setata | !
inaPOIVY |

Activare
functionare

Semnpnal l |

comanda 1 !

Sempal ‘
comanrgg 2 '

Buton pornire

panou comanda

Buton oprire
panou comanda

500 000 Do 00

Fig. 42: Logica de pornire/oprire /0 A =0

1. Semnalul de comand3 (CS) 1 se 7. CS1 se activeaza, iar motorul
activeazd si provoaca marirea frecventei accelereaza (FWD [in sens pozitiv]) la
de iesire. Motorul ruleaza pe directia frecventa setata.

Tnainte. 8. Semnalul Run enable (Activare rulare)

2. (CS2 se activeaza, dar nu are efect este setat la valoarea OPEN (Deschis),
asupra frecventei de iesire, deoarece cauzand scaderea frecventei la 0.
directia setata maiintai are prioritatea Configurati semnalul Run enable
cea mai Tnalta. (Activare rulare] cu parametrul

3. CS1 devine inactiva si cauzeaza P3.5.1.15.
inceperea modificarii directiei (din FWD 9. Semnalul Run enable (Activare rulare)
[sens pozitiv] spre REV [sens invers]), este setat la valoarea CLOSED (inchis),
deoarece CS2 este in continuare activa. cauzand cresterea frecventei la valoarea

4. CS2 devine inactiva, iar frecventa setatd, deoarece CS1 este in continuare
alimentata spre motor scade la 0. activa.

5. CS2 se activeaza din nou, facand motorul  10. Dacd este apasat Butonul STOP (Oprire])
sa accelereze (REV [in sens invers]) la de pe tastaturg, frecventa alimentata
frecventa setata. catre motor scade la 0 (Acest semnal

6. CS2 devine inactiva, iar frecventa functioneaza doar daca valoarea
alimentata spre motor scade la 0. parametrului P3.2.3 Keypad Stop Button

(Buton de oprire tastatura) este Yes
[Dal).
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11.

12.

Variatorul de turatie porneste deoarece
este apasat butonul START (Pornire) de
pe tastatura.

Pentru a opri variatorul de turatie, se
apasa din nou butonul STOP (Oprire) de
pe tastatura.

Numar selec-

Nume selectie

13.

Incercarea de a porni variatorul de
turatie cu butonul START (Pornire) nu
reuseste daca CS1 este inactiva.

Descriere

Semnal comanda 1 —I_l
Semnal comanda 2

Semnal comanda 3

Buton oprire
panou comanda

functionare™

tie
Pentru un control cu 3 fire (control puls)
CS1 = Forward (edge) (inainte -
front)
1 CS2 = Inverted stop (Oprire
inversata) A
CS3 = Backward (edge] (Inapoi
- front)
INAINTE
Frecventa de iesire
Frecventa|
setata )
I
|
/ / \ / t
0 Hz -— / r — :
I I I | I I |
o I I I | I I |
Frecventa) | | L 'L:\_ ______ L !
Setaté I I I | 1 I 1 I
A | I | | I | | |
INAPOIV | | : I S |
Activare : I ! R !
T : :
|
|
|

.

—-f----

B o e

® @0

® ©

O

.
® @ ®

Fig. 43: Logica de pornire/oprire /O A =1

1.
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Semnalul de comanda (CS) 1 se
activeaza si provoaca marirea frecventei
de iesire. Motorul ruleaza pe directia
inainte.

CS2 devine inactiva, ducand la scaderea
frecventei la 0.

CS 1 se activeaza, ducand la marirea din
nou a frecventei de iesire. Motorul
ruleaza pe directia inainte.

CS3 devine activa si cauzeaza inceperea
modificarii directiei (din FWD [sens
pozitiv] spre REV [sens invers]).
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5. Semnalul Run enable (Activare rulare)
este setat la valoarea OPEN (Deschis),
cauzand scaderea frecventei la 0.
Configurati semnalul Run enable
(Activare rulare) cu parametrul
P3.5.1.15.

6. Incercarea de a pornicu CS1 nu
reuseste daca semnalul Run enable
(Activare rulare) este in pozitia OPEN
(Deschis).

7. CS1 se activeaza, iar motorul
accelereaza ([FWD - in sens pozitiv] la
frecventa setat3, deoarece semnalul

Run enable (Activare rulare] a fost setat

la valoarea CLOSED (inchis).

Numar selec-
tie

Nume selectie

8.

10.

Dac3 este apdsat Butonul STOP (Oprire)
de pe tastatura, frecventa alimentata
catre motor scade la 0 (Acest semnal
functioneaza doar daca valoarea
parametrului P3.2.3 Keypad Stop Button
(Buton de oprire tastatura) este Yes
[Dal).

CS3 se activeaza, facand motorul sa
porneasca si sa functioneze in directie
inversa.

CS2 devine inactiva, ducand la scaderea
frecventei la 0.

Descriere

CS1 = Forward (edge] (inainte -

Utilizati aceasta functie pentru a impiedica o pornire acci-
dentala. Inainte de a porni din nou motorul, trebuie sa des-

2 front) chideti contactul Start/Stop (Pornire/Oprire).
CS2 = Backward (edge) (inapoi
- front)
INAINTE

Frecventa de iesire

FrecvenEé
seta

v

FrecvenEg
seta

iNAPOI

Activare

N /1 /
\_

functionare

alt T

Sempal

|
1
1
1
1
L
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1

comanda 1

Sempnal

I

comanda 2
Buton oprire

|
1
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1

panou
comanda

OO W6 GO ©)

.
@ @

Fig. 44: Logica de pornire/oprire I/0 A = 2

1. Semnalul de comanda (CS) 1 se
activeaza si provoaca marirea frecventei
de iesire. Motorul ruleaza pe directia
inainte.

CS2 se activeaza, dar nu are efect
asupra frecventei de iesire, deoarece
directia setatd mai intai are prioritatea
cea mai nalta.
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3. CS1 devine inactiva si cauzeaza 9. Semnalul Run enable (Activare rulare)
inceperea modificarii directiei (din FWD este setat la valoarea CLOSED (inchis),
[sens pozitiv] spre REV [sens invers]), ceea ce nu are niciun efect, deoarece
deoarece CS2 este n continuare activa. pentru pornire este necesar un front

4. CS2 devine inactiva, iar frecventa crescator, chiar daca CS1 este activa.
alimentata spre motor scade la 0. 10. Daca este apasat Butonul STOP (Oprire)

5. CS2 se activeaza din nou, facand motorul de pe tastatura, frecventa alimentata
sa accelereze (REV [in sens invers]) la catre motor scade la 0 (Acest semnal
frecventa setata. functioneaza doar daca valoarea

6. CS2devine inactiva, iar frecventa parametrului P3.2.3 Keypad Stop Button
alimentata spre motor scade la 0. (Buton de oprire tastatura) este Yes

7. CS1 se activeaz3, iar motorul [Dal).
accelereaza (FWD [in sens pozitiv]) la 11. CS1 este deschisa siinchisa din nou,
frecventa setata. ducand la pornirea motorului.

8. Semnalul Run enable (Activare rulare) 12. CS1 devine inactiva, iar frecventa
este setat la valoarea OPEN (Deschis), alimentata spre motor scade la 0.

cauzand scaderea frecventei la 0.
Configurati semnalul Run enable
(Activare rulare) cu parametrul
P3.5.1.15.

Numar selec-
tie

Nume selectie Descriere

3 CS1 = Start (Pornire)
CS2 = Reverse (Inversare)
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INAINTE
Frecventa de iesire

FrecvenEé

PRI N/ A /A /A
\_/

FrecvenEa
seta

INAPOI

Activare
functionare

Semnal
comanda 1 _! B I|_
Sempal ‘ |
comanda 2

Buton pornire
panou comanda

Buton oprire '

panou comanda@ @ ®®: @ @ @ ‘ @ @

Fig. 45: Logica de pornire/oprire I/0 A = 3

14

1. Semnalul de comanda (CS) 1 se 8. Semnalul Run enable (Activare rulare]
activeaza si provoaca marirea frecventei este setat la valoarea CLOSED (inchis),
de iesire. Motorul ruleaza pe directia cauzand cresterea frecventei la valoarea
Tnainte. setatd, deoarece CS1 este in continuare

2. (CS2 devine activa si cauzeaza inceperea activa.
modificarii directiei (din FWD [sens 9. Daca este apasat Butonul STOP (Oprire)
pozitiv] spre REV [sens invers]). de pe tastaturd, frecventa alimentata

3. CS2 devine inactiva si cauzeaza catre motor scade la 0 (Acest semnal
inceperea modificarii directiei (din REV functioneaza doar daca valoarea
[sens pozitiv] spre FWD [sens invers]), parametrului P3.2.3 Keypad Stop Button
deoarece CS1 este in continuare activa. (Buton de oprire tastatura) este Yes

4. CS1 devine inactiva, ducand la scaderea [Dal).
frecventei la 0. 10. Variatorul de turatie porneste deoarece

5. CS2 se activeaza, dar motorul nu este apasat butonul START (Pornire) de
porneste, deoarece CS1 este inactiva. pe tastatura.

6. CS 1se activeaza, ducand la marirea din  11. Variatorul de turatie este oprit din nou
nou a frecventei de iesire. Motorul cu butonul STOP (Oprire) de pe
ruleaza pe directia Thainte, deoarece CS2 tastatura.
este inactiva. 12. Tncercarea de a porni variatorul de

7. Semnalul Run enable (Activare rulare) turatie cu butonul START (Pornire) nu
este setat la valoarea OPEN (Deschis), reuseste daca CS1 este inactiva.

cauzand scaderea frecventei la 0.
Configurati semnalul Run enable
(Activare rulare) cu parametrul
P3.5.1.15.
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Numar selec-

tie Nume selectie Descriere
Utilizati aceasta functie pentru a impiedica o pornire acci-
CS1 = Start (edge) (Pornire - dentala. Inainte de a porni din nou motorul, trebuie sa des-
4 front) chideti contactul Start/Stop (Pornire/Oprire).

CS2 = Reverse (Inversare)

INAINTE
Frecventa
de iesire

Frecven’ga

Frecve nta
setata

iNAPOI
Activare

setata | |/| """"" /_ """" /7 """"""" /7 --------
|

0 Hz i >t
|

functionare

t

Semnal _ | | |
comanda 1 | |
Semnal
comanda 2

Buton oprire

panou comanda @ @

Fig. 46: Logica de pornire/oprire I/0 A = 4

1. Semnalul de comanda (CS) 1 se
activeaza si provoaca marirea frecventei
de iesire. Motorul ruleaza pe directia
Tnainte, deoarece CS2 este inactiva.

2. (CS2 devine activa si cauzeaza inceperea
modificarii directiei (din FWD [sens
pozitiv] spre REV [sens invers]).

3. CS2 devine inactiva si cauzeaza
inceperea modificarii directiei (din REV
[sens pozitiv] spre FWD [sens invers]),
deoarece CS1 este in continuare activa.

4. CS1 devine inactiva, ducand la scaderea
frecventei la 0.

5. (CS2 se activeaza, dar motorul nu
porneste, deoarece CS1 este inactiva.
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CS 1 se activeazd, ducand la marirea din
nou a frecventei de iesire. Motorul
ruleaza pe directia inainte, deoarece CS2
este inactiva.

Semnalul Run enable (Activare rulare]
este setat la valoarea OPEN (Deschis),
cauzand scaderea frecventei la 0.
Configurati semnalul Run enable
(Activare rulare) cu parametrul
P3.5.1.15.

Tnainte ca variatorul de turatie s3
porneasca, trebuie sa deschideti si sa
inchideti din nou CS1.
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9. Daca este apasat Butonul STOP (Oprire) 10. Tnainte ca variatorul de turatie s3
de pe tastaturd, frecventa alimentata porneasca, trebuie sa deschideti si sa
catre motor scade la 0 (Acest semnal inchideti din nou CS1.
functioneaza doar daca valoarea 11. CS1 devine inactiva, ducand la scaderea
parametrului P3.2.3 Keypad Stop Button frecventei la 0.
(Buton de oprire tastatura) este Yes
[Dal).

P3.2.7 LOGICA DE PORNIRE/OPRIRE I/0 B (ID 363)

Utilizati acest parametru pentru a controla pornirea si oprirea unitatii cu ajutorul semnalelor
digitale.

Selectiile pot include cuvantul ,.edge” pentru a va ajuta sa preveniti o pornire accidentala.
Consultati P3.2.6 pentru mai multe informatii.

P3.2.8 LOGICA DE PORNIRE MAGISTRALA DE DATE (ID 889]

Utilizati acest parametru pentru a seta logica de pornire a magistralei de date.
Selectiile pot include cuvantul ,.edge” pentru a va ajuta sa preveniti o pornire accidentala.

Numar selec-

tie Nume selectie Descriere
0 Este necesar un front crescator
1 Stare Exp.

P3.2.9 TEMPORIZARE START (ID 524)

Utilizati acest parametru pentru a seta intervalul de temporizare dintre comanda de pornire
si pornirea efectiva a unitatii.

P3.2.10 FUNCTIE DE LA DISTANTA LA LOCAL (ID 181)

Utilizati acest parametru pentru a seta selectia setarilor de copiere cand treceti de la
comanda de la distant3 la cea locala (din tastatura).

Numar selec-

tie Nume selectie Descriere
0 Continuare function.
1 Continuare functionare si refe-
rinta
2 Stop

P3.2.11 AMANARE REPORNIRE [ID 15555]
Utilizati acest parametru pentru a seta intervalul de temporizare in care unitatea nu poate fi

repornita dupa oprirea acesteia.
Parametrul acesta se utilizeaza in aplicatiile pentru compresoare.
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Numar selec- . .
Nume selectie Descriere

tie

Temporizare repornire neutili-
zata

10.4 REFERINTE

10.4.1 REFERINTA FRECVENTA

Este posibila programarea sursei frecventei de referinta in toate locatiile de control, cu
exceptia instrumentului pentru PC. Daca utilizati un PC, acesta va prelua intotdeauna
frecventa de referinta de la instrumentul pentru PC.

LOCATIA DE CONTROL LA DISTANTA (1/0 A)

Pentru a seta sursa frecventei de referinta aferenta I/0 A, utilizati parametrul P3.3.1.5.

LOCATIA DE CONTROL LA DISTANTA (1/0 B)

Pentru a seta sursa frecventei de referinta aferenta 1/0 B, utilizati parametrul P3.3.1.6.

LOCATIA DE CONTROL LOCALA (TASTATURA)

Dac3 utilizati valoarea implicita keypad (tastatura) pentru parametrul P3.3.1.7, se aplica
referinta pe care o setati pentru P3.3.1.8 Keypad Reference (Referinta tastatura).

LOCATIA DE CONTROL LA DISTANTA (FIELDBUS)

Daca pastrati valoarea implicita Fieldbus pentru parametrul P3.3.1.10, frecventa de referinta
provine de la protocolul Fieldbus.

P3.3.1.1 REFERINTA FRECVENTA MINIMA (ID 101)

Utilizati acest parametru pentru a seta referinta minima de frecventa.

P3.3.1.2 REFERINTA FRECVENTA MAXIMA (ID 102)

Utilizati acest parametru pentru a seta referinta maxima de frecventa.

P3.3.1.3 LIMITA REFERINTA FRECVENTA POZITIVA (ID 1285)

Utilizati acest parametru pentru a seta limita finala a referintei de frecventa pentru directia
pozitiva.

P3.3.1.4 LIMITA REFERINTA FRECVENTA NEGATIVA (ID 1286)

Utilizati acest parametru pentru a seta limita finala a referintei de frecventa pentru directia
negativa.

Utilizati acest parametru, de exemplu, pentru a impiedica functionarea motorului in directie
inversa.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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P3.3.1.5 SELECTARE REFERINTA COMANDA I/0 A (ID 117)

Utilizati acest parametru pentru a selecta sursa referintei atunci cand locatia de comanda
este I/0 A.
Aplicatia pe care o setati cu parametrul 1.2 furnizeaza valoarea implicita.

P3.3.1.6 SELECTARE REFERINTA COMANDA 1/0 B (ID 131]

Utilizati acest parametr