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0 TEJTO PRIRUCKE

Vlastnikom autorskych prav suvisiacich s touto priruckou je spolocnost Vacon Ltd. VSetky
prava vyhradené. Text prirucky sa moze zmenit bez predchadzajiceho oznamenia. Pévodnym
jazykom tohto navodu je anglictina.

V tomto manudli su uvedené informacie o funkciach frekvencného menica znacky VACON® a
spOsobe jeho pouzivania. Manual méa rovnaku Struktiru ako menu menica (kapitoly 1 a 4 - 8).

Kapitola 1, Sprievodca rychlym spustenim

« Uvodné kroky pri pouzivani riadiaceho panela.
Kapitola 2, Sprievodcovia
« Vyber poloZiek pri konfigurovani aplikacie.

* Rychle nastavenie aplikacie.
» Rodzne aplikacie s prikladmi.

Kapitola 3, Pouzivatelské rozhrania
« Typy displejov a pokyny na pouZzivanie riadiaceho panela.

« Pocitacovy nastroj VACON® Live.
»  Funkcie komunikacnej zbernice.

Kapitola 4, Menu Monitorovanie

«  Udaje o monitorovacich hodnotach.

Kapitola 5, Menu Parametre

e Zoznam vSetkych parametrov menica.
Kapitola 6, Menu Diagnostika
Kapitola 7, Menu I/0 a hardvér

Kapitola 8, Menu Uzivatelské nastavenia, Oblubené a Uzivatelska Uroven
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Kapitola 9, Popisy monitorovacich hodnot

Kapitola 10, Popisy parametrov

«  Pokyny na pouzivanie parametrov.
Programovanie digitalnych a analégovych vstupov.
« Specifické funkcie aplikacie.

Kapitola 11, Sledovanie poruch
« Poruchy aich priciny.
* Resetovanie poruch.

Kapitola 12, Priloha

«  Udaje o réznych prednastavenych hodnotach aplikéacii.

Tento manual obsahuje velké mnozstvo tabuliek s parametrami. Tieto pokyny uvadzaju
sposob, ako citat tabulky.

R_&8 Y% K XX

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

A. Pozicia parametra v menu, to znamena F. Hodnota nastavena pri vyrobe.
Cislo parametra. G. Cislo ID daného parametra.
B. Nazov parametra. H. Kratky popis hodndt parametra alebo
C. Minimalna hodnota parametra. jeho funkcie.
D. Maximalna hodnota parametra.
E. Jednotka hodnoty parametra. Jednotka

znazornuje, Ci je dostupny.
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FUNKCIE FREKVENCNEHO MENICA VACON®

LOCA

MoZete vybrat aplikaciu potrebnt pre vami pouZivany proces: Standardné, HVAC,
Riadenie PID, Multi-¢erpadlo (so samostatnym menic¢om) alebo Multi-¢erpadlo (s
viacerymi meni¢mi). Meni¢ automaticky vykona niekolko potrebnych nastaveni, ktoré
ulahcia uvedenie do prevadzky.

Sprievodcovia pre prvé spustenie a PozZiarny rezim.

Sprievodcovia pre kazdu aplikaciu: Standardné, HVAC, Riadenie PID, Multi-&erpadlo (so
samostatnym menic¢om) a Multi-erpadlo (s viacerymi meniémi).

Tlacidlo FUNCT na jednoduché prepinanie medzi miestnym a vzdialenym riadiacim
miestom. Vzdialené riadiace miesto moze byt I/0 alebo komunikaéna zbernica. Vzdialené
riadiace miesto mozete vybrat pomocou parametra.

8 prednastavenych frekvenci.

Funkcie potenciometra motora.

Funkcia preplachu.

2 programovatelné ¢asy rampy, 2 kontroly a 3 rozsahy zakazanych frekvencii.
Vynutené zastavenie.

Riadiace menu na rychle ovladanie a monitorovanie najdolezitejSich hodnot.
Mapovanie Udajov komunikacnej zbernice.

Automaticky reset.

Rozne rezimy predhrievania, aby sa predislo problémom s kondenzaciou.

Maximalna vystupna frekvencia 320 Hz.

Realny Cas a funkcie ¢asovacov (vyZaduje sa doplnkova batéria). Je mozné
naprogramovat 3 ¢asové kanaly na dosiahnutie roznych funkcii menica.

Je dostupny externy regulator PID. MoZete ho pouzivat napr. na riadenie ventilu pomocou
rozhrania /0 frekvenéného menica.

Funkcia rezimu parkovania, ktora automaticky povoluje a blokuje prevadzku menica na
Usporu energie.

2-zo6novy regulator PID s 2 roznymi signalmi spatnej vazby: minimalna a maximalna
regulacia.

2 zdroje referencie pre riadenie PID. Vyber moZete vykonat pomocou digitalneho vstupu.
Funkcia na zvysenie referencie PID.

Funkcia doprednej regulacie na zlepsenie reakcii na zmeny procesu.

Kontrola procesnej hodnoty.

Riadenie multi-Cerpadla pre systémy so samostatnym menicom a systémy s viacerymi
menic¢mi.

Rezimy multimaster a multifollower v systéme s viacerymi menic¢mi.

Systém s viacerymi Cerpadlami, ktory vyuziva hodiny s realnym ¢asom na automatické
striedanie Cerpadiel.

Pocitadlo udrzby.

Funkcie riadenia cerpadla: funkcie riadenia plniaceho Cerpadla, riadenia pomocného
Cerpadla, automatického Cistenia rotacného kolesa Cerpadla, kontroly vstupného tlaku
Cerpadla a ochrany pred mrazom.
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SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM

1

1.1

SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM

RIADIACI PANEL A PANEL S TLACIDLAMI

Riadiaci panel je rozhranim medzi frekvenénym menicom a pouzivatelom. Pomocou
riadiaceho panela mozete regulovat otacky motora a monitorovat stav frekvenéného menica.
MozZete tiez nastavovat parametre frekvenéného menica.

Obr. 1: Tlacidla panela

A.

1.2

Tlacidlo BACK/RESET. Slazi na prechod
spat v menu, ukoncenie rezimu Editacia
a resetovanie poruchy.

Tlacidlo so Sipkou NAHOR. Sluzi na
posUvanie v menu smerom nahor a na
zvySovanie hodnoty.

Tlacidlo FUNCT. SldZi na zmenu smeru
otadcania motora, na vstup do riadiaceho
menu a prepinanie riadiaceho miesta.
Dalsie informacie najdete v casti 3.3.3
Tlacidlo FUNCT.

DISPLEJE

Tlacidlo so Sipkou VPRAVO.

Tlacidlo START.

Tlacidlo so Sipkou NADOL. Sluzi na
posUvanie v menu smerom nadol a na
znizovanie hodnoty.

Tlacidlo STOP.

Tlacidlo so Sipkou VLAVO. SluZi na pohyb
kurzora dolava.

Tlacidlo OK. Sluzi na prechod do aktivnej
urovne alebo polozky, pripadne na
potvrdenie vyberu.

Su dostupné 2 typy displejov: graficky displej a textovy displej. Riadiaci panel ma vzdy rovnaky
klavesnicovy panel a tlacidla.

Na displeji sa zobrazuju tieto udaje.

Stav motora a menica.
Poruchy motora a menica.
Vasa pozicia v Struktdre menu.
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Obr. 2: Graficky displej

A. Prvé stavové pole: STOP/CHOD F. Pole s informaciou o pozicii: Cislo ID
B. Smer otadcania motora daného parametra a aktualna pozicia v
C. Druhé stavové pole: PRIPRAVENE/ menu

NEPRIPRAVENE/PORUCHA G. Aktivovana skupina alebo polozka
D. Pole s alarmom: ALARM/- H. Pocet poloziek v prislusnej skupine
E. Pole riadiaceho miesta: POCITAC/I0/

PANEL/KOMUNIKACNA ZBERNICA

& @

READY RUN STOP ALARM FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV II0 KEYPAD BUS

@

Obr. 3: Textovy displej. Ak je text prilis dlhy na zobrazenie, bude automaticky rolovat po displeji.

A. Indikatory stavu D. Aktualna pozicia v menu

B. Indikatory alarmu a poruchy E. Indikatory riadiaceho miesta

C. Nazov skupiny alebo polozky aktualnej F. Indikatory smeru otacania
pozicie

1.3 PRVE SPUSTENIE

Po zapnuti menica sa aktivuje Sprievodca spustenim.
Sprievodca spustenim vam poskytne pokyny na zadanie Udajov potrebnych pre menic na
riadenie daného procesu.
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1 Vyber jazyka (P6.1) MoZnosti vyberu s v kazdom jazykovom
baliku odlisné
Letny ¢as* (P5.5.5)
Rusko
2 U$A
EU
VYP.
3 Cas* (P5.5.2) hh:mm:ss
4 Rok* (P5.5.4) reer
5 Datum* (P5.5.3) dd.mm.
* Tieto kroky sa zobrazia, ak je nainstalovana batéria
Spustit Sprievodcu spustenim?
6 Ano
Nie

Vyberte moznost Ano a stlacte tlacidlo OK. Ak vyberiete moznost Nie, frekvenény menic
ukonci Sprievodcu spustenim.
Ak chcete nastavit hodnoty parametra rucne, vyberte moznost Nie a stlacte tlacidlo OK.

Vyberte aplikaciu (P1.2 Aplikacia, 1D212)
Standardne

HVAC

Riadenie PID

Multi-¢erpadlo (so samostatnym meni¢om)
multi-Cerpadlo (s viacerymi meni¢mi)

Ak chcete pokracovat k sprievodcovi pre aplikaciu zvolend v kroku 7, vyberte moznost Ano a
stlacte tlacidlo OK. Pozrite si popis sprievodcov aplikacii v ¢asti 2 Sprievodcovia.

Ak vyberiete moznost Nie a stlacite tlacidlo OK, Sprievodca spustenim sa ukonci a budete
musiet vybrat vSetky hodnoty parametrov rucne.

Ak chcete znova aktivovat Sprievodcu spustenim, mate 2 alternativy. Prejdite na parameter
P6.5.1 Obnov tovarne nastavenia alebo na parameter B1.1.2 Spriev. spusten. Potom nastavte
hodnotu na Aktivacia.

1.4 OPIS APLIKACII

Pomocou parametra P1.2 (Aplikacia) vyberte aplikaciu pre dany menic. OkamzZite po zmene
parametra P1.2 sa na skupinu parametrov aplikuju prednastavené hodnoty.

1.4.1 STANDARDNA APLIKACIA A APLIKACIA HVAC

Napriklad méZete pomocou aplikacii Standardné a HVAC ovladat ¢erpadla alebo ventilatory.

Menic¢ mozete ovladat prostrednictvom panela, komunikaénej zbernice alebo I/0 svorkovnice.
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SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM VACON - 15

Ak menic ovladate prostrednictvom I/0 svorkovnice, signal referenc¢nej frekvencie je
pripojeny k A1 (0...10 V) alebo Al2 (4...20 mA]. Pripojenie je urcené typom signalu. K dispozicii
sU aj 3 prednastavené referencné frekvencie. Prednastavené referencné frekvencie mozete
aktivovat pomocou Dl4 a DI5. Signaly spustenia a zastavenia menica su pripojené k DI1
(spustenie vpred) a DI2 (reverzné spustenie).

Vo vsetkych aplikaciach je mozné lubovolne nakonfigurovat vSetky vystupy menica. Na
zékladnej doske 1/0 je dostupny 1 analdgovy vystup (vystupna frekvencia) a 3 reléové vystupy
(Chod, Porucha, Pripraveny).

Pozrite si popis parametrov v ¢asti 10 Popisy parametrov.
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VACON - 16 SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM
Standardna karta I/0
| svorka W signal | Popis
_I‘R\_ ‘I_I 1 | | +10 V ref. | | Referenény vystup || |
LA
|
. \
Referenény | —_.| 2 All+ Analégovy vstup 1+ . )
rlJotiracLogeter Frekvencna referencia
l_ _ _ (predvolené 0...10 V)
3 All- Analégovy vstup 1-
4 A2+ Analdgovy vstup 2+ | | Referenénd frekvencia
(predvolené 4...20 mA)
5 Al2- Analégovy vstup 2-
REEEEREEEEE 6 | 24 V, vystup® | |24V pomocné napétie | | |
. | 7 |[onD ® | |Uzemnenie | |
i {1 8 |[pn1 | [Digitalny vstup 1 | [ Start dopredu |
e {1 9 ||b2 | [Digitalny vstup 2 | [ Start dozadu |
booetl s {10 ][ D13 | [Digitalny vstup 3 | [ Externd porucha |
[11][cm ® | | [spoloeny pre b1t - D16 | | |
E | 12 | | 24V, V)'/StU[, | |24V pomocné napatie | | |
r----4 13 | [ GND ® | [Uzemnenie | |
: . | . ref.
5_ .7 _:_ _____ 14 DI4 D|g|té|ny vstup 4 Otvorené |Otvorené | Analdgovy vstup 1
' . ! Zavreté |Otvorené | Prednast. frek. 1
\ ’ ! Otvorené |Zavreté | Prednast. frek. 2
Lo o :_ —— - - -I 15 | | DI5 | | Dlgltalny VStUp 5 | Zav(:e:ge Z:vrztz Przd:::t. fr:k. 3
bo--r" —--p----] 16 || DI6 | [Digitalny vstup 6 | [ Reset poruchy
1 1
! 17 CM L Spoloény pre DI1 - DI6
i -=a ! i, , ,
E / Nobo---1 18 AO1+ Analégovy vystup 1+ Vystupna frekvencia
b MA LT (0...20 mA)
: R il 19 AO1- ® | |Analdgovy vystup 1-
1 1
! 1
! ' ] i
| : 30 +24 V, vstup 24 V pomocné napatie
\ 1
E X A RS485 Sériova zbernica, negativne Modbus RTU,
H 1
! ! B RS485 Sériova zbernica, pozitivne N2, BACnet
' 1
. 21 RO1/1 NC AOVV
! CHOD 1 Reléovy
: hoo--- 22 RO1/2 CM vystup 1 CHOD
®1 ------- 23 | | RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 RO2/1 NC Reléovy
i PORUCHA - __ 25 R02/2 CM vystup 2 PORUCHA
1
- @ -------- 26 | [ R02/3 NO —
28 | | TIl+ Vstup *)
29 TIL- termistora
32 RO3/2 CM | __~Reléovy . * %
vystup 3 PRIPRAVENE )
33 | [ RO3/3 NO

Obr. 4: Prednastavené riadiace pripojenia aplikacii Standardné a HVAC

* = K dispozicii len pre meni¢ VACON® 100 X.
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SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM VACON - 17

** = Informacie o konfiguraciach prepinacov DIP v menici VACON® 100 X najdete v
instalacnom manuali k menicu VACON 100® X.

Al2

[T

DIO's

(W10}

LOAT
GN

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Obr. 5: Prepinac DIP

A. Digitalne vstupy
B. Float (Premenlivé)

Tabulka 2: M1.1 Sprievodcovia

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = neaktivovat
1 = aktivovat
Sprievodca spuste-

nim 0 1 0 1170 |Vyberom polozky Akti-

vacia spustite Sprie-
vodcu spustenim
(pozrite si Tabulka 1
Sprievodca spustenim).

Vyberom polozky Akti-
vacia spustite Sprie-
vodcu poZiarnym rezi-
mom (pozrite si 2.6
Sprievodca Poziarny
rezim).

1.1.2 Spriev. poziar. rez. 0 1 0 1672
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SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM

Tabulka 3: M1 Rychle nastavenie

Parameter

Aplikacia

Predvole
na
hodnota

212

0 = Standardné
1=HVAC

2 =riadenie PID

3 = Multi-¢erpadlo (so
samostatnym meni-
¢om)

4 = Multi-Cerpadlo (s
viacerymi menié¢mi)

Minimalna fre-
kvencna referencia

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Minimalna pripustna
referen¢na frekvencia.

Maximalna fre-
kvencna referencia

P1.3

320.0

Hz

50.0/
60.0

102

Maximalna pripustna
referencna frekvencia.

Cas rozbehu 1

0.1

3000.0

5.0

103

Udava Cas potrebny na
zvySenie vystupnej fre-
kvencie z 0 na maxi-
malnu hodnotu fre-
kvencie.

Cas dobehu 1

0.1

3000.0

5.0

104

Udava Cas potrebny na
znizenie vystupnej fre-
kvencie z maximalnej

hodnoty frekvencie na
0.

Pradové obmedzenie
motora

[H*0.1

meni sa

107

Maximalny prad
motora z frekvenéného
menica.

Typ motora

650

0 = indukcény motor
1 = motor s perma-
nentnymi magnetmi
2 = reluktanc¢ny motor

Menovité napétie
motora

meni sa

meni sa

meni sa

110

Vyhladanie hodnoty Un
na Stitku motora.

POZNAMKA!

Zistite, Ci je motor
zapojeny do trojuhol-
nika alebo hviezdy.

1.10

Menovita frekvencia
motora

8.0

320.0

Hz

50/ 60

1M1

Vyhladanie hodnoty fn
na Stitku motora.
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VACON - 19

Tabulka 3: M1 Rychle nastavenie

Parameter

Menovité otacky
motora

24

Predvole

na
hodnota

19200 |ot./min. | menisa

112

Vyhladanie hodnoty nn
na Stitku motora.

1.12

Menovity prad
motora

IH*0,1

IH*2 A meni sa

113

Vyhladanie hodnoty In
na Stitku motora.

1.13

Cos Fi motora (U¢in-
nik)

0.30

1.00 meni sa

120

Vyhladanie tejto hod-
noty na Stitku motora.

1.14

Optimalizacia ener-
gie

666

Menic najde minimalny
prad motora s cielom
znizit spotrebu energie
a hluk motora. Tato
funkciu mozete pouzi-
vat napriklad pri praci
s ventilatormi a cerpa-
dlami.

0 = zablokované
1 = povolené

1.15

Identifikacia

631

Identifikacny chod
vypocita alebo zmeria
parametre motora,
ktoré su nevyhnutné na
optimalne riadenie
motora a otacok.

0 = ziadna akcia
1 =v pokoji
2 = s otaanim

Pred spustenim identi-
fikacného chodu
musite nastavit para-
metre uvedené na
Stitku motora.

1.16

Funkcia startu

505

0 = pouzitie rampy
1 = letmy Start

1.17

Spobsob zastavenia

506

0 = zastavenie moto-
rom
1 = pouzitie rampy

1.18

Automaticky reset

731

0 = zablokované
1 =povolené

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabulka 3: M1 Rychle nastavenie

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = ziadna akcia

1=alarm
119 Reakcia na externu 0 3 2 701 2_= porL{chav[;astave—
poruchu nie podla rezimu
zastavenia)

3 = porucha (zastave-
nie brzdenim motora)

0 = Ziadna akcia
1=alarm

2 =alarm + vopred
nastavit frekvenciu
portch (P3.9.1.13)

0 5 0 700 |3 =alarm + predcha-
dzajuca frekvencia

4 = porucha (zastave-
nie podla rezimu
zastavenia)

5 = porucha (zastave-
nie brzdenim motora)

Reakcia na poruchu

1.20 nizkeho Al

Vyber vzdialeného ria-
diaceho miesta (Start/
stop).

1.21 Vzdial. riad. miesto 0 1 0 172

0 = riadenie I/0
1 =riadenie pomocou
komunikacnej zbernice
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Tabulka 3: M1 Rychle nastavenie

1.22

Parameter

Vyber referencie pri
ovladani cez I/0 mie-
sto A

20

Predvole
na
hodnota

17

Vyber zdroja referenc-
nej frekvencie, ked'je
riadiacim miestom 1/0
A

0=PC

1 = prednastavena fre-
kvencia 0

2 = referencia z panela
3 = komunikacéna zber-
nica

4=Al

5=AI2

5=Al1+AI2

7 = referencia PID

8 = motor potenciome-
tra

11 = Blok 1 vyst.

12 = Blok 2 vyst.

13 = Blok 3 vyst.

14 = Blok 4 vyst.

15 = Blok 5 vyst.

16 = Blok 6 vyst.

17 = Blok 7 vyst.

18 = Blok 8 vyst.

19 = Blok 9 vyst.

20 = Blok 10 vyst.

Aplikacia, ktord nasta-
vite prostrednictvom
parametra 1.2, posky-
tuje prednastavenu
hodnotu.

1.23

Vyber referencie pri
ovladani cez panel

20

121

Vyber zdroja referenc-
nej frekvencie, ked'je
riadiacim miestom
panel.

Vid P1.22.

1.24

Vyber referencie pri
ovladani cez komuni-
ka¢nu zbernicu

20

122

Vyber zdroja referenc-
nej frekvencie, ked'je
riadiacim miestom
komunikacna zbernica.
Vid' P1.22.

1.25

Rozsah signalu Al1

379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
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Tabulka 3: M1 Rychle nastavenie

Predvole

Parameter in. na
hodnota

1.26 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 Funkcia RO1 0 73 2 11001 |Vid'P3.5.3.2.1
1.28 Funkcia RO2 0 73 3 11004 |Vid'P3.5.3.2.1
1.29 Funkcia RO3 0 73 1 11007 |Vid'P3.5.3.2.1
1.30 Funkcia AO1 0 31 2 10050 |Vid'P3.5.4.1.1

Tabulka 4: M1.31 Standardna/M1.32 HVAC

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Prednastavena fre- Vyber prednastavenej
1.31.1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 |frekvencie pomocou

kvencia 1 digitdlneho vstupu Dl4.

Prednastavena fre- Vyber prednastavenej
1.31.2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106  |frekvencie pomocou

kvencia 2 digitalneho vstupu DI5.

Vyber prednastavenej

Prednastavena fre- frekvencie pomocou
1313 kvencia 3 P13 P14 Hz 20.0 126 digitdlneho vstupu Dl4
a DI5.

1.4.2 APLIKACIA RIADENIE PID

Aplikaciu Riadenie PID mozete pouzivat pri procesoch, v ktorych ovladate premennu daného
procesu (napriklad tlak) prostrednictvom regulacie ota¢ok motora.

V tejto aplikacii je interny regulator PID menica nakonfigurovany pre 1 referenciu a 1 signal
spatnej vazby.

MozZete pouzivat 2 riadiace miesta. Vyber riadiaceho miesta A alebo B prostrednictvom DIé.
Ked'je aktivne riadiace miesto A, prikazy na spustenie a zastavenie vydava DI1 a regulator
PID poskytuje referencnu frekvenciu. Ked'je aktivne riadiace miesto B, prikazy na spustenie a
zastavenie vydava Dl4 a Al1 poskytuje referencnu frekvenciu.

Vo vsetkych aplikacidch mozete lubovolne nakonfigurovat vSetky vystupy menica. Na
zakladnej doske 1/0 je dostupny 1 analdgovy vystup (vystupna frekvencia) a 3 reléové vystupy
(Chod, Porucha, Pripraveny).

Pozrite si popis parametrov v Casti Tabulka 1 Sprievodca spustenim.
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Standardna karta I/0
_rk— 1] 1 || +10Vref. | | Referencny vystup || |
Referenény | Lo 4
;;otelréc:g?eter \ _| 2 All+ Analégovy vstup 1+ Miesto A:_ Refe_rencia PID
| (referencia) Miesto B:
[ Referen¢nd frekvencia
2-vodiovy vysielad 3 All- Analégovy vstup 1- | | (predvolené: 0...10 V)
Aktualna I A Al2+ Analégovy vstup 2+ Spatna vazba PID
hodnot (aktudlna hodnota)
. R AI2— Analégovy vstup 2- (predvolené: 4 - 20 mA)
|
I= (I0_)4_‘_2(_) BIEr — ::: - 6 | 24 V, vystupe | |24V pomocné napétie | | |
I . [ _| 7 | | GND ® | |Uzemnenie | | |
| - T "
oo e {Cs ] [on | [oigainy veop 1 (it ™™
| - 7
USRS { o |[ D12 | | Digitalny vstup 2| [ Externa porucha |
L T { 10][ D13 | [Digitalny vstup 3 | [ Reset poruchy |
| 11 ][ cM ® | | [spoloeny pre D11 - DI6 | | |
e .| 12 | | 24V out © | |24V pomocné napétie | | |
r----41 13 || GND ® | [uzemnenie | | |
s | _— Miesto B: Start dopredu
e 14 | | DI4 Digitalny vstup 4 (frek. referencia P3.3.1.6)
! 7 1 P , .
E.___/ ___:.-----I 15 | | DI5 | |D|g|talny vstup 5 | |Prednastavena frekvencia ]J
Lo ___:______I 16 | | DI6 | |Digité|ny vstup 6 | [Vyber miesta riadenia A/B |
1 1
5 ! 17 | |CM ® Spolo¢ny pre DI1 - DI6
' - - 1 7 RN
v Nobo---1 18 AO1+ Analogovy vystup 1+ Vstupna frekvencia
b MA (0...20 mA)
Seofi-d---- 4 19 AO1-/GND ® | |Analdgovy vystup 1-
! 1
' 1
E E 30 +24Vin 24 VV pomocné napatie
1 1
i E A RS485 Sériovéa zbernica, negativne Modbus RTU
. ! B RS485 Sériova zbernica, pozitivne
1 1
E CHOD ! 21 RO1/1 NC /Reléovy vystup 1
| koo 22 | | RO1/2 CM CHOD
@ ------- 23 | [ RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 RO2/1 NC AOVY VY
| , eléovy vystup 2
: PORUCHA | I — 25 R02/2 CM 7 PORUCHA
1
- @ -------- 26 | | RO2/3 NO —
28 TI1+
Vstup termistora *)
29 TI1-
32 RO3/2 CM _~Reléovy vystup 3 .
/ CEOVYVYSHIP 2 | pRIPRAVENE %)
33 RO3/3 NO L

Obr. 6: Prednastavené riadiace pripojenia aplikacie Riadenie PID

* = K dispozicii len pre meni¢ VACON® 100 X.
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VACON - 24 SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM

** = Informacie o konfiguraciach prepinacov DIP v menici VACON® 100 X najdete v
instalacnom manuali k menicu VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's

(W10}

LOAT
GN

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Obr. 7: Prepinac DIP

A. Digitalne vstupy
B. Float (Premenlivé)

Tabulka 5: M1.1 Sprievodcovia

Predvole
Parameter in. na

hodnota

0 = neaktivovat
1 = aktivovat
Sprievodca spuste-

nim 0 1 0 1170 |Vyberom polozky Akti-

vacia spustite Sprie-
vodcu spustenim
(pozrite si 1.3 Prvé spu-
stenie).

Vyberom polozky Akti-
vacia spustite Sprie-
vodcu poZiarnym rezi-
mom (pozrite si 2.6
Sprievodca Poziarny
rezim).

1.1.2 Spriev. poziar. rez. 0 1 0 1672
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Tabulka é: M1 Rychle nastavenie

Parameter

Aplikacia

Predvole
na
hodnota

212

0 = Standardné
1=HVAC

2 =riadenie PID

3 = Multi-¢erpadlo (so
samostatnym meni-
¢om)

4 = Multi-Cerpadlo (s
viacerymi menié¢mi)

Minimalna fre-
kvencna referencia

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Minimalna pripustna
referen¢na frekvencia.

Maximalna fre-
kvencna referencia

P1.3

320.0

Hz

50.0/
60.0

102

Maximalna pripustna
referencna frekvencia.

Cas rozbehu 1

0.1

3000.0

5.0

103

Udava Cas potrebny na
zvySenie vystupnej fre-
kvencie z 0 na maxi-
malnu hodnotu fre-
kvencie.

Cas dobehu 1

0.1

3000.0

5.0

104

Udava Cas potrebny na
znizenie vystupnej fre-
kvencie z maximalnej

hodnoty frekvencie na
0.

Pradové obmedzenie
motora

[H*0.1

meni sa

107

Maximalny prad
motora z frekvenéného
menica.

Typ motora

650

0 = indukcény motor
1 = motor s perma-
nentnymi magnetmi
2 = reluktanc¢ny motor

Menovité napétie
motora

meni sa

meni sa

meni sa

110

Vyhladanie hodnoty Un
na Stitku motora.

POZNAMKA!

Zistite, Ci je motor
zapojeny do trojuhol-
nika alebo hviezdy.

1.10

Menovita frekvencia
motora

8.0

320.0

Hz

50.0/
60.0

1M1

Vyhladanie hodnoty fn
na Stitku motora.
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SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM

Tabulka é: M1 Rychle nastavenie

Parameter

Menovité otacky
motora

24

ot./min.

Predvole

na
hodnota

meni sa

112

Vyhladanie hodnoty nn
na Stitku motora.

1.12

Menovity prad
motora

IH*0,1

meni sa

113

Vyhladanie hodnoty In
na Stitku motora.

1.13

Cos Fi motora (U¢in-
nik)

0.30

1.00

meni sa

120

Vyhladanie tejto hod-
noty na Stitku motora.

1.14

Optimalizacia ener-
gie

666

Menic najde minimalny
prdd motora s cielom
znizit spotrebu energie
a hluk motora. Tato
funkciu mozete pouzi-
vat napriklad pri praci
s ventilatormi a cerpa-
dlami.

0 = zablokované
1 = povolené

1.15

Identifikacia

631

Identifikacny chod
vypocita alebo zmeria
parametre motora,
ktoré su nevyhnutné na
optimalne riadenie
motora a otacok.

0 = ziadna akcia
1 = v pokoji
2 = s otaanim

Pred spustenim identi-
fikacného chodu
musite nastavit para-
metre uvedené na
Stitku motora.

1.16

Funkcia startu

505

0 = pouzitie rampy
1 = letmy Start

1.17

Spobsob zastavenia

506

0 = zastavenie moto-
rom
1 = pouzitie rampy

1.18

Automaticky reset

731

0 = zablokované
1 =povolené
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Tabulka é: M1 Rychle nastavenie

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = ziadna akcia

1=alarm
119 Reakcia na externu 0 3 2 701 2_= porL{chav[;astave—
poruchu nie podla rezimu
zastavenia)

3 = porucha (zastave-
nie brzdenim motora)

0 = Ziadna akcia
1=alarm

2 =alarm + vopred
nastavit frekvenciu
portch (P3.9.1.13)

0 5 0 700 |3 =alarm + predcha-
dzajuca frekvencia

4 = porucha (zastave-
nie podla

rezimu zastavenia)

5 = porucha (zastave-
nie volnym dobehom)

Reakcia na poruchu

1.20 nizkeho Al

Vyber vzdialeného ria-
diaceho miesta (Start/
stop).

1.21 Vzdial. riad. miesto 0 1 0 172
0 = riadenie I/0

1 =riadenie pomocou
komunikacnej zbernice
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Tabulka é: M1 Rychle nastavenie

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Vyber zdroja referenc-
nej frekvencie, ked'je
riadiacim miestom 1/0
A

0=PC

1 = prednastavena fre-
kvencia 0

2 = referencia z panela
3 = komunikacéna zber-
nica

4=Al

5=AI2

6 = AlM+AI2

7 = referencia PID

8 = motor potenciome-
tra

11 = Blok 1 vyst.

12 = Blok 2 vyst.

13 = Blok 3 vyst.

14 = Blok 4 vyst.

15 = Blok 5 vyst.

16 = Blok 6 vyst.

17 = Blok 7 vyst.

18 = Blok 8 vyst.

19 = Blok 9 vyst.

20 = Blok 10 vyst.

Vyber referencie pri
1.22 ovladani cez I/0 mie- 1 20 6 17
sto A

Aplikacia, ktord nasta-
vite prostrednictvom
parametra 1.2, posky-
tuje prednastavenu
hodnotu.

Vyber referencie pri Vid' P1.22.

1.23 . 1 20 1 121
ovladani cez panel

Vyber referencie pri Vid'P1.22.
1.24 ovladani cez komuni- 1 20 2 122
kacnu zbernicu

1.25 Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 |0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20mA

1.26 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 Funkcia RO1 0 73 2 11001 |Vid'P3.5.3.2.1

1.28 Funkcia RO2 0 73 3 11004 |Vid'P3.5.3.2.1
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Tabulka é: M1 Rychle nastavenie

Predvole
Parameter in. na
hodnota
1.29 Funkcia RO3 0 73 1 11007 |Vid'P3.5.3.2.1
1.30 Funkcia AO1 0 31 2 10050 |Vid'P3.5.4.1.1
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Tabulka 7: M1.33 Riadenie PID

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Ak bude hodnota para-
metra nastavena na
100 %, zmena 10 % v
hodnote chyby sposobi
zmenu vystupu regula-
tora o 10 %.

1.33.1 Zosilnenie PID 0.00 100.00 % 100.00 118

Ak je tento parameter
nastaveny na 1,00 s,
zmena 10 % v hodnote
chyby spdsobi zmenu
vystupu regulatora o
10,00 %/s.

1.33.2 Cas integracie PID 0.00 600.00 s 1.00 19

Ak je tento parameter
nastaveny na 1,00 s,
zmena 10 % za 1,00
1.33.3 Cas derivacie PID 0.00 100.00 s 0.00 1132 |sekundu v hodnote
chyby spdsobi zmenu
vystupu regulatora o
10,00 %.

Vyber procesnej jed- Vyberte jednotku

1.33.4 notk 1 44 1 1036 |[daného procesu. Vid
y P3.13.1.4
Hodnota procesnej jed-
Min. procesnej jed- , . . notky zodpovedajuca
1.33.5 menisa | menisa meni sa 1033 o el
notky 0 % signalu spatnej
vazby PID.
Hodnota procesnej jed-
Max. procesnej jed- , , . notky zodpovedajuca
1.33.6 menisa | menisa meni sa 1034 T o
notky 100 % signalu spatnej
vazby PID.
133.7 Vyber Z(?iII”OJa spatnej 0 30 9 334 Vid'P3.13.3.3
vazby 1
133.8 Volba zdrgja referen- 0 32 1 332 Vid'P3.13.2.6
cie 1
1.33.9 Referencia panela 1 | menisa | menisa [menisa 0 167

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM VACON - 31

Tabulka 7: M1.33 Riadenie PID

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Menic prejde do rezimu
parkovania, ked'
vystupna frekvencia
zostane pod tymto limi-
0.0 320.0 Hz 0.0 1016 [tom dlhSie, ako je doba
definovana parame-
trom Oneskorenie par-
kovania.

0 = nepouzité

Limit parkovacej fre-

1.33.10 kvencie SP1

Minimalna ¢asova
dizka, podas ktorej fre-
kvencia zostane pod

0 3000 s 0 1017 |drovnou parkovania
pred zastavenim
menica.

0 = nepouzité

Oneskorenie parko-

1.33.11 vania SP1

Hodnota restartu kon-

troly spatnej vazby PID.
Uroven redtartu 1 pou-
Ziva vybrané procesné

jednotky.

0 = nepouzité

1.33.12 Uroven redtartu SP1 | menisa | menisa |menisa | menisa 1018

Prednastavena fre-
133.12 Prednasta\{ena fre- P13 P14 Hy 10.0 105 kvenma,, ktora bola .
kvencia 1 vybrana pomocou digi-

talneho vstupu DI5.

1.4.3 APLIKACIA MULTI-CERPADLO (SO SAMOSTATNYM MENICOM)

Aplikaciu Multi-¢erpadlo (so samostatnym menicom) mozete pouzivat v aplikaciach, pri
ktorych 1 menic ovlada systém pozostavajuci z maximalne 8 paralelnych motorov, napriklad
Cerpadla, ventilatory alebo kompresory. Aplikacia Multi-¢erpadlo (so samostatnym menicom)
je predvolene nakonfigurovana pre 3 paralelné motory.

Menic je pripojeny k 1 z motorov, ktory bude sluzit ako regulujidci motor. Interny regulator
PID menica riadi otacky regulujuceho motora a vysiela riadiace signaly cez vystupy relé na
Start alebo zastavenie pomocnych motorov. Externé stykace (spinac) pripajaju pomocné
motory do elektrickej siete.

Premennu daného procesu (napriklad tlak) méZete ovladat regulaciou otacok regulujiceho
motora a poCtom motorov v prevadzke.

Pozrite si popis parametrov v ¢asti 10 Popisy parametrov.
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3[\[

Start/Stop D
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M2
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Obr. 8: Konfiguracia aplikacie Multi-Cerpadlo (so samostatnym menicom)

Funkcia automatického striedania (zmena poradia pri Starte) slizi na dosiahnutie
rovhomerného opotrebovania motorov v systéme. Funkcia automatického striedania

poctom prevadzkovych hodin sa spusti ako prvy a motor s najvyssim poctom prevadzkovych
hodin sa spusti ako posledny. Rezim automatického striedania mozete nakonfigurovat, aby sa
spustal na zaklade Casového intervalu automatického striedania nastaveného
prostrednictvom internych hodin realneho ¢asu (je potrebna batéria RTC) menica.

Automatické striedanie je mozné nakonfigurovat pre vSetky motory v systéme alebo iba pre
pomocné motory.
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%
M3

M1 M2

Obr. 9: Schéma riadenia, v ktorej je automatické striedanie nakonfigurované iba pre pomocné
motory

K1 K1i.1 K2 | K2.1 K2 | K3.1

Obr. 10: Schéma riadenia, v ktorej je automatické striedanie nakonfigurované pre vsetky motory

MozZete pouzivat 2 riadiace miesta. Vyber riadiaceho miesta A alebo B prostrednictvom DIé.
Ked nastavujete riadiace miesto, vyberte riadiace miesto A alebo B prostrednictvom DI6. Ked
je aktivne riadiace miesto A, prikazy na spustenie a zastavenie vydava DI1 a regulator PID
poskytuje referencnu frekvenciu. Ked'je aktivne riadiace miesto B, prikazy na spustenie a
zastavenie vydava Dl4 a Al1 poskytuje referencnu frekvenciu.
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Vo vSetkych aplikaciach mozZete lubovolne nakonfigurovat vsetky vystupy menica. Na

zakladnej doske 1/0 je dostupny 1 analdgovy vystup (vystupna frekvencia) a 3 reléové vystupy
(Chod, Porucha, Pripraveny).
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Standardna karta I/0

_l‘k_ 2] 1 || +10Vref. | | Referengny vystup || |
Referenény [ - S
potenciometer| | \ All+ Analégovy vstup 1+ Miesto A: Nepouzite
Leecll® (2 [ —| 2 Miesto B: Referen¢na
r frekvencia
2-vodiovy vysielad 3 All- Analégovy vstup 1- | |(predvolene: 0 - 10 V)
Aktualna | -___1 4 AI2+ Analégovy vstup 2+ Spatna vazba PID
hodnot (aktualna hodnota)
EEE 5 AI2- Analégovy vstup 2- (predvolené: ...20 mA)
|
_= (IO_)4___29 i)+ ::: - 6 || 24V, vystupe | [24v pomocné napatie | | |
| t--4 7 || GND ® | [uzemnenie | |
I e - -
R { 8 || b1 | |Digitalny vstup 1 | |jfiesto.f: Siars dopredu |
| - — -
(AR 1.9 |[Dbr2 | [Digitéiny vstup 2| [(reiw et 351y |
Lol -| 10 | | DI3 | |Digité|ny vstup 3 | |V3’/ber miesta riadenia A/B |
| 11 | | CM ® | |Spo|oény pre DI1 - DI6 | | |
e .| 12 | | 24 V, vystup® | |24V pomocné napétie | | |
' r-----| 13 || GND [ ] | |Uzemnenie || |
1 P 1
A — 14 | | D14 Digitalny vstup 4 Blokacia motora 1
1 1
E.___/ ___E.____.I 15 | | DI5 | |Digité|ny vstup 5 | |Blokécia motora 2 |
L7 T 1e|[ D6 | [Digitalny vstup 6 | [Blokacia motora 3 |
1 1
: Ii, cM ® Spoloény pre DI1 - DI6 |
' - 1 . ;o
K mA\\'_ Sk ~| 18 | AO1+ Analogovy vystup 1+ Vystupna frekvencia
N ;o (predvolené 0...20 mA)
' Seoef ok 19 AO1-/GND ® | |Analdgovy vystup 1-
. 1
| | 24V
! : 30 +24 V, vstup pomocné napétie
1 1
: ' A || RS485 triova zberni i
! : Sériova zbernica, negativne Modbus RTU
. ! B RS485 Sériova zbernica, pozitivne
1 1
; . 21 | [ RO1/1 NC Reléovy vstup 1
: beo o 22 | [ RO1/2CM /e PR Riagenie motora 1
¢ Al A2 (styka¢ multi-¢erpadla K2)
R I R s 23 | [ RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 RO2/1 NC A0VV WV
| L 25 | [Roa/2 M /Reléovy Wstup 2| | o2 denie motora 2
. A1] A2 / (styka¢ multi-¢erpadla K2)
R RRE I S Fe-e-e- 26 | [ RO2/3 NO —
1
! 1
X ! 28 TIi+ JVstup termistora *
! : 29 | [ Ti1- )
: Al |A2 T 32 RO3/2 CM | Reléovy vystup 3 Riadenie motora 3
on\e D ____________ 33 RO3/3 NO (stykac multi-Cerpadla K2) **)

Obr. 11: Prednastavené riadiace pripojenia aplikacie Multi-cerpadlo [so samostatnym menicom)

* = K dispozicii len pre meni¢ VACON® 100 X.
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** = Informacie o konfiguraciach prepinacov DIP v menici VACON® 100 X najdete v
instalacnom manuali k menicu VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's

(W10}

LOAT
GN

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Obr. 12: Prepinac DIP

A. Digitalne vstupy
B. Float (Premenlivé)

Tabulka 8: M1.1 Sprievodcovia

Predvole
Parameter in. na

hodnota

0 = neaktivovat
1 = aktivovat
Sprievodca spuste-

nim 0 1 0 1170 |Vyberom polozky Akti-

vacia spustite Sprie-
vodcu spustenim
(pozrite si 1.3 Prvé spu-
stenie).

Vyberom polozky Akti-
vacia spustite Sprie-
vodcu poZiarnym rezi-
mom (pozrite si 2.6
Sprievodca Poziarny
rezim).

1.1.2 Spriev. poziar. rez. 0 1 0 1672
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Tabulka 9: M1 Rychle nastavenie

Parameter

Aplikacia

Predvole
na
hodnota

212

0 = Standardné
1=HVAC

2 =riadenie PID

3 = Multi-¢erpadlo (so
samostatnym meni-
¢om)

4 = Multi-Cerpadlo (s
viacerymi menié¢mi)

Minimalna fre-
kvencna referencia

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Minimalna pripustna
referen¢na frekvencia.

Maximalna fre-
kvencna referencia

P1.3

320.0

Hz

50.0/
60.0

102

Maximalna pripustna
referencna frekvencia.

Cas rozbehu 1

0.1

3000.0

5.0

103

Udava Cas potrebny na
zvySenie vystupnej fre-
kvencie z 0 na maxi-
malnu hodnotu fre-
kvencie.

Cas dobehu 1

0.1

3000.0

5.0

104

Udava Cas potrebny na
znizenie vystupnej fre-
kvencie z maximalnej

hodnoty frekvencie na
0.

Pradové obmedzenie
motora

[H*0.1

meni sa

107

Maximalny prad
motora z frekvenéného
menica.

Typ motora

650

0 = indukcény motor
1 = motor s perma-
nentnymi magnetmi
2 = reluktanc¢ny motor

Menovité napétie
motora

meni sa

meni sa

meni sa

110

Vyhladanie hodnoty Un
na Stitku motora.

POZNAMKA!

Zistite, Ci je motor
zapojeny do trojuhol-
nika alebo hviezdy.

1.10

Menovita frekvencia
motora

8.0

320.0

Hz

50.0/
60.0

1M1

Vyhladanie hodnoty fn
na Stitku motora.
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Tabulka 9: M1 Rychle nastavenie

Parameter

Menovité otacky
motora

24

ot./min.

Predvole

na
hodnota

meni sa

112

Vyhladanie hodnoty nn
na Stitku motora.

1.12

Menovity prad
motora

IH*0,1

meni sa

113

Vyhladanie hodnoty In
na Stitku motora.

1.13

Cos Fi motora (U¢in-
nik)

0.30

1.00

meni sa

120

Vyhladanie tejto hod-
noty na Stitku motora.

1.14

Optimalizacia ener-
gie

666

Menic najde minimalny
prdd motora s cielom
znizit spotrebu energie
a hluk motora. Tato
funkciu mozete pouzi-
vat napriklad pri praci
s ventilatormi a cerpa-
dlami.

0 = zablokované
1 = povolené

1.15

Identifikacia

631

Identifikacny chod
vypocita alebo zmeria
parametre motora,
ktoré su nevyhnutné na
optimalne riadenie
motora a otacok.

0 = ziadna akcia
1 = v pokoji
2 = s otaanim

Pred spustenim identi-
fikacného chodu
musite nastavit para-
metre uvedené na
Stitku motora.

1.16

Funkcia startu

505

0 = pouzitie rampy
1 = letmy Start

1.17

Spobsob zastavenia

506

0 = zastavenie moto-
rom
1 = pouzitie rampy

1.18

Automaticky reset

731

0 = zablokované
1 =povolené
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Tabulka 9: M1 Rychle nastavenie

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = ziadna akcia

1=alarm
119 Reakcia na externu 0 3 2 701 2_= porL{chav[;astave—
poruchu nie podla rezimu
zastavenia)

3 = porucha (zastave-
nie brzdenim motora)

0 = Ziadna akcia
1=alarm

2 =alarm + vopred
nastavit frekvenciu
portch (P3.9.1.13)

0 5 0 700 |3 =alarm + predcha-
dzajuca frekvencia

4 = porucha (zastave-
nie podla

rezimu zastavenia)

5 = porucha (zastave-
nie volnym dobehom)

Reakcia na poruchu

1.20 nizkeho Al

Vyber vzdialeného ria-
diaceho miesta (Start/
stop).

1.21 Vzdial. riad. miesto 0 1 0 172
0 = riadenie I/0

1 =riadenie pomocou
komunikacnej zbernice
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Tabulka 9: M1 Rychle nastavenie

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Vyber zdroja referenc-
nej frekvencie, ked'je
riadiacim miestom 1/0
A

0=PC

1 = prednastavena fre-
kvencia 0

2 = referencia z panela
3 = komunikacéna zber-
nica

4=Al

5=AI2

6 = AlM+AI2

7 = referencia PID

8 = motor potenciome-
tra

11 = Blok 1 vyst.

12 = Blok 2 vyst.

13 = Blok 3 vyst.

14 = Blok 4 vyst.

15 = Blok 5 vyst.

16 = Blok 6 vyst.

17 = Blok 7 vyst.

18 = Blok 8 vyst.

19 = Blok 9 vyst.

20 = Blok 10 vyst.

Vyber referencie pri
1.22 ovladani cez I/0 mie- 1 20 6 17
sto A

Aplikacia, ktord nasta-
vite prostrednictvom
parametra 1.2, posky-
tuje prednastavenu
hodnotu.

Vyber referencie pri Vid' P1.22.

1.23 . 1 20 1 121
ovladani cez panel

Vyber referencie pri Vid'P1.22.
1.24 ovladani cez komuni- 1 20 2 122
kacnu zbernicu

1.25 Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 |0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20mA

1.26 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 Funkcia RO1 0 73 2 11001 |Vid'P3.5.3.2.1

1.28 Funkcia RO2 0 73 3 11004 |Vid'P3.5.3.2.1
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Tabulka 9: M1 Rychle nastavenie

Predvole
Parameter in. na
hodnota
1.29 Funkcia RO3 0 73 1 11007 |Vid'P3.5.3.2.1
1.30 Funkcia AO1 0 31 2 10050 |Vid'P3.5.4.1.1
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Tabulka 10: M1.34 Multi-Cerpadlo (so samostatnym menicom)

Parameter

Ak bude hodnota
parametra nasta-
vena na 100 %,

1.34.1 Zosilnenie PID 0.00 100.00 % 100.00 118 zmena 10 % v hod-
note chyby sposobi
zmenu vystupu
regulatora o 10 %.
Ak je tento para-
meter nastaveny na

8as intearacie 1,00 s, zmena 10 %

1.34.2 Plg 0.00 600.00 s 1.00 119 |vhodnote chyby
sposobi zmenu
vystupu regulatora
010,00 %/s.

Ak je tento para-

meter nastaveny na

1,00 s, zmena 10 %
Cas derivacie za 1,00 sekundu v

1.34.3 PID 0.00 100.00 s 0.00 1132 hodnote chyby spé-
sobi zmenu vystupu
regulétora o
10,00 %.

Viber procesnei Viyberte jednotku

1.34.4 y .edpnotk ! 1 4 1 1036 |daného procesu.

J y Vid P3.13.1.4
Hodnota procesnej
1.34.5 Mm.' procesne] meni sa meni sa men 1033 Jed‘rjotky zodpov’e—
jednotky sa dajuca 0 % signalu
spatnej vazby PID.
Hodnota procesnej
Max. procesnej meni Jednotky zodpove-
1.34.6 - P J meni sa meni sa 1034 dajlca 100 % sig-
jednotky sa . e
nalu spatnej vazby
PID.
134.7 V.)I/ber.zq‘rOJa 0 30 2 334 Vid'P3.13.3.3
spatnej vazby 1
134.8 Volba zdrOJa 0 32 1 332 Vid'P3.13.2.6
referencie 1
1.34.9 Referencia meni sa meni sa meni sa 0 167
panela 1
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Tabulka 10: M1.34 Multi-Cerpadlo (so samostatnym menicom)

Parameter

Menic prejde do
rezimu parkovania,
ked vystupna fre-
kvencia zostane
Limit parkovacej pod tymto limitom
frekvencie SP1 0.0 320.0 Hz 00 1016 {ihsie, ako je doba
definovana para-
metrom Oneskore-
nie parkovania.

0 = nepouzité

1.34.10

Minimalna ¢asova
dlzka, pocas ktorej
Oneskorenie frekvencia zostane
1.34.11 . 0 3000 s 0 1017 pod Uroviou parko-
parkovania SP1 .

vania pred zastave-
nim menica.
0 = nepouzité

Hodnota restartu

kontroly spatnej

Urover meni vazby PID. UroveR

1.34.12 . meni sa meni sa meni sa 1018 restartu 1 pouziva
restartu SP1 sa : :

vybrané procesné
jednotky.
0 = nepouzité

Vyberie rezim
Multi-Cerpadla.
13413 Rezim Multi-cer- 0 ’ 0 1785
padla 0 = jeden menic
1 = multifollower
2 = multimaster

Celkovy pocet
motorov (Cerpadiel/
1.34.14 Pocet Cerpadiel 1 8 1 1001 ventilatorov) pouzi-
vanych v systéme
Multi-Cerpadla.

Povolit/Zakazat
blokacie. Blokacie
oznamia systému,

Blokovanie Cer- Ci je motor pripo-

1.34.15 padla 0 1 1 1032 |jeny, alebo nie.

0 = zablokované
1 = povolené
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Tabulka 10: M1.34 Multi-Cerpadlo (so samostatnym menicom)

Parameter

Zakazat/povolit
rotaciu poradia
Startu a priority
motorov.

13416 | Automaticke 0 2 1 1027

striedanie 0 = zablokované

1 = povolené [inter-
val)

2 = povolené (dniv
tyzdni)

Automaticky
1.34.17 striedané Cer- 0 1 1 1028
padlo

0 = pomocné Cer-
padlo
1 =vsSetky Cerpadla

Ked'sa pouzije ¢as
nastaveny pro-
strednictvom tohto
parametra, spusti
sa funkcia automa-
tického striedania.
No automatické
striedanie sa spusti
iba v pripade, ak
kapacita neprekra-
Cuje Uroven defino-
vanu parametrami
P1.34.21 a
P1.34.22.

Interval automa-
1.34.18 tického strieda- 0.0 3000.0 h 48.0 1029
nia

Rozsah

B0 = nedela

. o B1 = pondelok
134.19 Dni automatic 0 127 15904 B2 = utorok

kého striedania

B3 = streda
B4 = Stvrtok
B5 = piatok
B6 = sobota

Doba dna auto- Rozsah:
1.34.20 matického strie- 00:00:00 23:59:59 Cas 15905 ]00:00:00-23:59:59
dania
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VACON - 45

Tabulka 10: M1.34 Multi-Cerpadlo (so samostatnym menicom)

Parameter

Automatické

Tieto parametre

1.34.21 striedanie: Limit 0.00 P3.3.1.2 Hz 25:00 1031 urcuju Uroven,
frekvencie ktord nesmie pre-
krocit pouzita
Automatické kapacita, aby sa
1.34.22 | striedanie: Limit 1 6 1030 spustilo automa-
Cerpadla tické striedanie.
Percento referen-
cie. Napriklad
referencia=>5
barov
1.34.23 Sirka pasma 0 100 % 10 1097 Sirka pasma=10%
Ak hodnota spatnej
vdzby zostane v
rozmedzi 4,5az 5,5
baru, motor
zostane pripojeny.
Ak je spatna vazba
mimo daného roz-
. sahu Sirky pasma -
1.34.24 Oneskorenie 0 3600 s 10 1098 |¢as, po uplynuti
Sirky pasma . e
ktorého sa pridaju
alebo odstrania
Cerpadla.
Blokovanie Cer- DigIN OTVORENE = nie je
1.34.25 padla 1 Slot0.1 426 aktivne
ZAVRETE = aktivne
Blokovanie Cer- DigIN Vid' 1.34.25
1.34.26 padla 2 Slot0.1 427
Blokovanie Cer- DigIN Vid' 1.34.25
1.34.27 padla 3 Slot0.1 428
Blokovanie Cer- DigIN Vid' 1.34.25
1.34.28 padla 4 Slot0.1 429
Blokovanie Cer- DigIN Vid 1.34.25
1.34.29 padla 5 Slot0.1 430
Blokovanie Cer- DigIN Vid' 1.34.25
1:34.30 padla 6 Slot0.1 486
Blokovanie Cer- DigIN Vid 1.34.25
1:34.31 padla 7 Slot0.1 487
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Tabulka 10: M1.34 Multi-Cerpadlo (so samostatnym menicom)

Parameter

Blokovanie cer-
padla 8

DigIN

1:34.32 Slot0.1

488

1.4.4 APLIKACIA MULTI-CERPADLDO (S VIACERYMI MENICMI)

Aplikaciu Multi-cerpadlo (s viacerymi meni¢mi) moZete pouzivat v systéme, ktory obsahuje
maximalne 8 paralelnych motorov s roznymi otackami, napriklad cerpadla, ventilatory alebo
kompresory. Aplikacia Multi-cerpadlo (s viacerymi meni¢mi) je predvolene nakonfigurovana
pre 3 paralelné motory.

Vid' 1.34.25 ‘

Pozrite si popis parametrov v ¢asti 10 Popisy parametrov.

Kontrolny zoznam na uvedenie systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mi) do prevadzky
najdete v Casti 10.16.1 Kontrolny zoznam pre uvedenie do prevadzky Multi-Cerpadla (s viacerymi
frekvencnymi menic¢mi.

Kazdy motor ma menic, ktory slizi na ovladanie daného motora. Menice systému
medzi sebou komunikuju prostrednictvom komunikacie Modbus RTU.

3~

il

Start/Stop

| | | FB_ ||
=R
D) D)= 9=
— N —
M1 M2 M3
S
M2
—> > —>

M3

&,

Obr. 13: Konfiguracia systému Multi-Cerpadla (s viacerymi meni¢mi)
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Premennu daného procesu (napriklad tlak) méZete ovladat regulaciou otacok regulujdceho
motora a poctom motorov v prevadzke. Interny regulator PID v menici regulujuceho motora
riadi otacky motorov a dava pokyn na spustenie a zastavenie motorov.

Obsluha systému je urcena na zaklade zvoleného prevadzkového rezimu. V rezime
Multifollower kopiruju pomocné motory otacky regulujuceho motora.

Cerpadlo 1 riadi a ¢erpadla 2 a 3 kopiruju otacky erpadla 1, ako zobrazuju krivky A.

Obr. 14: Riadenie v reZime Multifollower

Na nizSie uvedenom obrazku je zobrazeny priklad rezimu Multimaster, kde sa otacky
regulujuceho motora uzamknu na konstantnd vyrobnd rychlost B, ked sa spusti dalSi motor.
Krivky A zobrazuju regulaciu cerpadiel.

~+y

""' ==
5 o=
\! Q =

Obr. 15: Riadenie v rezime Multimaster

Funkcia automatického striedania (zmena poradia pri Starte) sliZi na dosiahnutie
rovnomerného opotrebovania motorov v systéme Funkcia automatického striedania

poctom prevadzkovych hodin sa spusti ako prvy a motor s najvyssim poctom prevadzkovych
hodin sa spusti ako posledny. Rezim automatického striedania mozete nakonfigurovat, aby sa
spustal na zaklade Casového intervalu automatického striedania alebo internych hodin
redlneho ¢asu menica (je potrebna batéria RTC).
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SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM

Standardna karta I/0

| 1 | | +10V | | Referencny vystup | | |
2 All+ Analdgovy vstup 1+
V predvolenom nastaveni
sa nepouziva
3 All- Analdgovy vstup 1- (predvolene: 0 - 10 V)
2-vodicovy prevodnik
Aktualna - 1 a AI2+ Analdgovy vstup 2+ Odozva PID
hodnota (skutoénd hodnota)
i ) (predvolené 4...20 mA)
- 5 AI2- Analdgovy vstup 2-
— |
(Ot = 20 e 6 | 24V, o @ | |24V pomocné napétie | | |
. '__| 7 | | GND ® | |Uzemnenie || |
pometl e {1 8 || b1t | | Digitalny vstup 1 | [ Start dopredu |
E" --7 LT To —I 9 | | DI2 | |D|g|té|ny VStUp 2 | P[epla\c,hr + frekv. preplach
R {10 [ DI3 | [Digitlny vstup 3 | [ R referende D ppversr |
[11 || cM ® | | [spolocny pre D11 - DI6 | | |
[ 12 ][ 24V, .. ® | [24V pomocné napatid | |
i r--| 13 | | GND ® | |Uzemnenie || |
1 P 1
L7 __.r-] 14 || D14 Digitalny vstup 4 Reset poruchy
1 1
[ [om | [Digtany vetup 5 ] [ el
t----7 ---1-] 16 || DI6 | [Digitalny vstup 6 | [ Externa porucha |
1 1
E ! 17 CM L] Spoloény pre DI1 - DI6
1 - 1 ’ ’ ’
' [N Analdgovy vystup 1+ 3
LA y 1 18 | AO1+ govy vystup Vstupna frekvencia
P mA T (0...20 mA)
' S.o-%--F-1 19 AO1- ® | |Analégovy vystup 1-
! 1
. 1
' ! 24 V pomocné
' | 30 +24V, up vstupné napétie
1 1
- E-------------}-- A RS485 Sériova zbernica, negativne Komunikacia medzi meni¢mi
! 1 1
E [t aiiaitieiaielt M B RS485 Sériova zbernica, pozitivhe (Modbus RTU)
| HoD . [ 21 | [ ROL/1NC Reléovy
o k- 22 RO1/2 CM vystup 1 CHOD
! @ 23 | [ RO1/3 NO —
| " I
L ! 24 RO2/1 NC Reléovy
K svorke A .
o5 seatnient | PORUCHA L f557] [TRo2/2 CM vystup 2 PORUCHA
meni¢och || _@ _____ 26 R02/3 NO -
v 28 | | TI1+ Vstup *)
K svorke B na termistora
ostatnych menic¢och 29 Ti1- mt :
32 RO3/2 CM " Reléovy . * %
/ Wstupy3 PRIPRAVENE )
33 RO3/3 NO

Obr. 16: Prednastavené riadiace pripojenia aplikacie Multi-Cerpadlo (s viacerymi meni¢mi)

* = K dispozicii len pre meni¢ VACON® 100 X.
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** = Informacie o konfiguraciach prepinacov DIP v menici VACON® X najdete v instalacnom
manuali k menicu VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Obr. 17: Prepinac DIP

A. Digitalne vstupy C. Pripojené k svorke GND (predvolené)
B. Float (Premenlivé)

Kazdy menic je vybaveny snimacom tlaku. Ak je Uroven redundancie vysoka, menic¢ a snimace
tlaku su redundantné.

« Ak dojde k poruche menica, zacne dalSi menic fungovat v rezime Master.
« Ak ddjde k poruche snimaca, zacne dalsi menic¢ (ktory ma vlastny snimac) fungovat v
rezime Master.

Kazdy menic sa ovlada samostatnym spinacom, ktory ma nastavenia Automaticky, Vypnuty a
Rucne.
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___________ - — —

MENIC1 | MENIC 2 MENIC 3

100 FL

;|

MENIC 1

2-VODICOVY VACON 100 FLOW !

VYSIELAé P1.2 Aplikéacia = multi-Cerpadlo (s viacerymi
P3.15.3 Cislo ID ¢erpadla =1
P3.15.4 Start & odozva = signaly pripojené

eniémi)

P SNIMAC
I |Teaku L

+10 V | Referencia panela
AI2+
All-
AI2+ ]
AI2-
+24V | Pomocné napéatie 24 V, vysti
GND Uzemnenie
DIN1 || START DOPREDU
DIN2 F&E’I’}eggd + frekv. preplachu

1
1
1
1
7 1
VYBER REFERENCIE PID
10 DIN3 (otvorené = panel SP1, zatvorené = pahel 5P2)
1
1
1
1
1
1
1

+ -

]NEPOUZITE (0...10 V)

ODOZVA PID (4...20 mA)

(Y]

V0NN |h W[N]+

11 CM ¢|| Spolo¢ny pre DI1 - DI6
1] Pgmocné napétie 24 V,

12[4+24 v]m Vgstup P

13[ GNDJ4| uzemnenie

14| DIN4 RESET PORUCHY

L OKOVANIE CERPADLA
15| DINS ?V predvolenom nastaveni sa n¢pauziva)

16] DIN6|[| EXTERNA PORUCHA

171 CM Spolo¢ny pre DI1 - DI6
18| AO1+ ]VY’STUPN/:\ FREKVENCIA
19| AO1-+|J(0...20 mA)

30[+24 Vv, ..

A | RS485 |]Komunikéacia medzi meni¢mi
B RS485 ](Modbus RTU)

1 S 1 AUTO 0

Pomocné napatie 24 V, vstyp

21| RO1
Reléovy vystup 1
22| RO1 j (CHOD)

23] rRO1 —

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
24) RO2 Reléovy vystup 2 :
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
I

32 Egg (PORUCHA)

" Reléovy vystup 3
§§ Egg (PRIPRAVENY)
Prvky DIO All AO

FLOAT U U
GND |l I .l T l|
AL2 koRnScogka

485
T n| [Z2p ]

Obr. 18: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mil, priklad 1A
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MENIC1 1 MENIC2 ! MENIC 3

00 FL

MENIC 2

2-VODICOVY VACON 100 FLOW !

VYSIELAé P1.2 Aplikéacia = multi-Cerpadlo (s viacerymi
P3.15.3 Cislo ID ¢erpadla =2
P3.15.4 Start & odozva = signaly pripojené

eniémi)

P SNIMAC
I |Taku2

+10 V | Referencia panela
AI2+
All-
AI2+ ]
AI2-
+24V | Pomocné napéatie 24 V, vysti
GND Uzemnenie
DIN1 || START DOPREDU
DIN2 fﬁtgﬁ%ggd + frekv. preplachu

1
1
1
1
7 1
VYBER REFERENCIE PID
10 DIN3 (otvorené = panel SP1, zatvorené = pahel 5P2)
1
1
1
1
1
1
1

+ -

]NEPOUZITE (0...10 V)

ODOZVA PID (4...20 mA)

(Y]

V0NN |h W[N]+

11 CM ¢|| Spolo¢ny pre DI1 - DI6
1] Pgmocné napétie 24 V,

12[4+24 v]m Vgstup P

13[ GNDJ4| uzemnenie

14| DIN4 RESET PORUCHY

L OKOVANIE CERPADLA
15| DINS ?V predvolenom nastaveni sa n¢pauziva)

16] DIN6|[| EXTERNA PORUCHA

171 CM Spolo¢ny pre DI1 - DI6
18| AO1+ ]VY’STUPN/:\ FREKVENCIA
19| AO1-+|J(0...20 mA)

30[+24 Vv, ..

A | RS485 |]Komunikéacia medzi meni¢mi
B RS485 ](Modbus RTU)

ZS 1 AUTO 0

Pomocné napatie 24 V, vstyp

21| RO1
Reléovy vystup 1
22| RO1 j (CHOD)

23] rRO1 —

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
24) RO2 Reléovy vystup 2 :
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
]
I

32 Egg (PORUCHA)

" Reléovy vystup 3
§§ Egg (PRIPRAVENY)
Prvky DIO All AO

FLOAT U U
GND |l I .l T l|
AL2 koRnScogka

485
T n| [Z2p ]

Obr. 19: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mi), priklad 1B
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MENIC 1 MENIC 2

00 FL

) 251E""

| EEEEEEEE R e L

1] Pgmocné napétie 24 V,
12[3+24 v]m Vgstup p
13| GND Uzemnenie

14| DIN4 RESET PORUCHY

L OKOVANIE CERPADLA
15| DINS ?V predvolenom nastaveni sa n¢pauziva)

16] DIN6|[| EXTERNA PORUCHA

171 CM Spolo¢ny pre DI1 - DI6
18| AO1+ ]VY’STUPN/:\ FREKVENCIA
19| AO1-+|J(0...20 mA)

30[+24 Vv, ..

A | RS485 |]Komunikéacia medzi meni¢mi
B RS485 ](Modbus RTU)

3S 1 AUTO 0

1
1
~ 1
MENIC 3 |
1
1
v . 1
2-VODICOyY VACON 100 FLOW ,
VYSIELAC P1.2 Aplikéacia = multi-Cerpadlo (s viacerymi menic¢mi)
P3.15.3 Cislo ID ¢erpadla =3 1
[3) SNIMAS P3.15.4 Start & odozva = signaly pripojené I
1
[|TAKUS 1[ +10 V_} Referencia panela |
I - 2| A2+ ] - '
NEPOUZITE (0...10 V !
3] AIl- ( ) :
4 Al2+ ]ODOZVA PID (4...20 mA) | !
L_ 5[ AI2- !
6[9+24v | Pomocné napéatie 24 V, vy tu:p

r— 71| GND ¢| Uzemnenie :
8[| DIN1 || START DOPREDU |
9 DIN2 F&E%Leggd + frekv. preplachu :

To[[ DIN [] ERATEREICED L
11]| CM ¢|| Spolo¢ny pre DI1 - DI6 :
1
1
1
1
1

Pomocné napatie 24 V, vstyp

21| RO1
Reléovy vystup 1
22| RO1 j (CHOD)

23] rRO1 —

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
24) RO2 Reléovy vystup 2 :
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

32 Egg (PORUCHA)

" Reléovy vystup 3
§§ Egg (PRIPRAVENY)
Prvky DIO All AO

FLOAT U U
GND |l I .l T l|
AL2 koRnScogka

485
T n| [Z2p ]

Obr. 20: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mi), priklad 1C
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Ku vsetkym menicom je pripojeny 1 snimac. Uroven redundancie systému je nizka, pretoze
su redundantné iba menice.

» Ak ddjde k poruche menica, zacne dalsi menic fungovat v rezZime Master.
« Ak dojde k poruche snimaca, systém sa vypne.

Kazdy menic sa ovlada samostatnym spinacom, ktory ma nastavenia Automaticky, Vypnuty a
Rucne.

Svorka 17 pripaja napatie +24 V. medzi menicom 1 a 2. Medzi svorkami 1 a 2 su pripojené
externé diddy. Signaly digitalneho vstupu pouzivajd zapornu logiku (ON = OV).
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SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM

MENIC 1

'VACON 100 FL

=l

st B

T
1

2-vODICOVY
VYSIELAC

P SNIMAC
I| makui

MENIC 1

VACON

P3.154 Start&

P1.2 Aplikacia
P3.15.3 Cislo ID gerpadla =1

100 FLOW

= multi-Eerpadlo (s viacef

odozva = signaly pripojené

+10V ]

Referencia panela

AI2+

All-

] NEPOUZITE (0...10 V)

Al2+

AI2-

] ODOZVA PID (4...20 mA

+24V

Pomocné napétie 24 V, v

s

GND

Uzemnenie

DIN1

START DOPREDU

\
O| 0| N[O U AW N

DIN2

PREPLACH
(sj,ktart vpred + frekv. preplach

VYBER REFERENCIE PID
(otvorené = panel SP1, zatvorené =

—
wn

Spolo¢ny pre DI1 - DI6

Pomocné napétie 24 V, v

Uzemnenie

RESET PORUCHY

L OKOVANIE CERPADLA
V predvolenom nastaveni sa

EXTERNA PORUCHA

Spolo¢ny pre DI1 - DI6

] VYSTUPNA FREKVENCIA

Lu,POmMocné napétie 24 V, v

Komunikécia medzi meni¢mi
(Modbus RTU)

Reléovy vystup 1
(CHOD)

1

24| RO2

25| RO2

;‘ Reléovy vystup 2

26| RO2

(PORUCHA)

32 RO3

- Reléovy vystup 3

33] RO3

(PRIPRAVENY)

Prvky DIO  AIl

A

o
FLOAT |(PREMENLIVE H U_In U
|

koncovka

fymi meni¢mi)

!

an;el SP2)
1

sltup

hepouziva)
a

..20 mA)

Ktip

AL2 RS485
L I |

I
I
1
I
I
I
|
U
I
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
I
I
!
I

Obr. 21: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mil, priklad 2A
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MENIC 1

'VACON 100 FL

1
T
|
v 1
MENIC 2 :
1
1
VACON 100 FLOW |
P1.2 Aplikacia = multi-Cerpadlo (s viace-y'/rﬁi menicémi)
P3.15.3 Cislo ID ¢erpadla =2 !
P3.15.4  Start & odozva = signaly pripojené :
1[+10V ] Referencia panela :
2 AI2+ - 1
3T ATIS ] NEPOUZITE (0...10 V) :
41 AL+ ODOZVA PID (4...20 mA |
5| AlZ- (420 mAT
6 |e+24 sz Pomocné napétie 24 V, vystup
7 || GND Uzemnenie :
8 || DIN1 || START DOPREDU X
9 DIN2 (PéktEEtLeglréd + frekv. preplachp)!
10]| DINS || XBRRRERERFYS Gk iRene - danei sp2)
11]| CM Spolo¢ny pre DI1 - DI6 |

12]é+24 V Pomocné napétie 24 V, vystup
I
13| GND Uzemnenie

14| DIN4 RESET PORUCHY

L OKOVANIE CERPADLA
15| DINS V predvolenom nastaveni sa hepouziva)
a

16| DIN6||| EXTERNA PORUCHA

17 CM Spolo¢ny pre DI1 - DI6

..20 mA)

18| AO1+ ]V\'(STUPNA FREKVENCIA

30[+24 V, | Pomocné napétie 24 V, vt
A | RS485 Komunikécia medzi meni¢mi
B | RS485 (Modbus RTU)

p

22| RO1 j(CHOD)
23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Reléovy vystup 2
e ROS (PORUCHA)

32 RO3 - Reléovy vystup 3
330 RO3 (PRIPRAVENY)

Prvky DIO  AI1l A

o
FLOAT |(PREMENLIVE H U_In U
|

koncovka
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Obr. 22: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mi), priklad 2B
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Obr. 23: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mi), priklad 2C
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2 menice su vybavené samostatnymi snimacmi tlaku. Systém dosahuje strednu Uroven
redundancie, pretoZe su redundantné menice aj snimace tlaku.

» Ak ddjde k poruche menica, zacne druhy menic fungovat v rezime Master.
« Ak ddjde k poruche snimaca, zacne druhy menic¢ (ktory ma vlastny snimac) fungovat v
rezime Master.

Kazdy menic sa ovlada samostatnym spinacom, ktory ma nastavenia Automaticky, Vypnuty a
Rucne.
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Obr. 24: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mil, priklad 3A
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Obr. 25: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mi), priklad 3B
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Obr. 26: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mi), priklad 3C
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K 2 menicom je pripojeny 1 spoloény snimac tlaku. Uroveri redundancie systému je nizka,
pretoZe su redundantné iba menice.

» Ak ddjde k poruche menica, zacne druhy menic fungovat v rezime Master.
« Ak dojde k poruche snimaca, systém sa vypne.

Kazdy menic sa ovlada samostatnym spinacom, ktory ma nastavenia Automaticky, Vypnuty a
Rucne.

Svorka 17 pripaja napatie +24 V. medzi menicom 1 a 2. Medzi svorkami 1 a 2 su pripojené
externé diddy. Signaly digitalneho vstupu pouzivajd zapornu logiku (ON = OV).
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Obr. 27: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mil, priklad 4A
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Obr. 28: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mi), priklad 4B
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Obr. 29: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mi), priklad 4C
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K prvému menicu je pripojeny 1 snimac tlaku. Systém nie je redundantny, pretoZe pri
poruche menica alebo snimaca sa systém vypne.
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Obr. 30: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mil, priklad 5A
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Obr. 31: Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadla (s viacerymi meni¢mi), priklad 5B

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 68 SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM

MENIC 1 MENIC 2 |

0 FL

VYBER REFERENCIE PID
10 DIN3 (otvorené = panel SP1, zatvorené = pafiel

11]| CM ¢|| Spolo¢ny pre DI1 - DI6 X
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1

~ 1
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1

VACON 100 FLOW !
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P3.15.3 Cislo ID Gerpadla =3 I
P3.154  Start & odozva = signaly pripojené I
1
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2| AR+ ] - \
NEPOUZITE (0...10 V !

3| AIl- ( ) :
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5[ AI2- :
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71| GND ¢| Uzemnenie :
8 || DIN1 || START DOPREDU ,
9 DIN2 f&gﬁ%ggd + frekv. preplachu :
§

1

1

1
(V predvolenom nastaveni sa ni pqluiiva)
16| DING6||| EXTERNA PORUCHA
17l CM Spolo¢ny pre DI1 - DI6
18] AO1+ ]VY’STUPN/:\ FREKVENCIA
19| AO1-+|J(0...20 mA)
30[+24V, wstu
A| RS485 ]Komunikécia medzi meni¢mi
B RS485 (Modbus RTU)

Pomocné napatie 24 V, vstyp

21| RO1
Reléovy vystup 1
22| RO1 j (CHOD)

23] rRO1 —

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
24| RO2 P !
Reléovy vystup 2 |
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

25| RO2
(PORUCHA)
26 RO2 |—— Reléovd vetup 3
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§§ Egg (PRIPRAVENY)
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FLOAT U || U |
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Tabulka 11: M1.1 Sprievodcovia

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = neaktivovat

1 = aktivovat
1.1.1 Sprievodca spuste- 0 1 0 1170 | Vyberom polozky Akti-
nim L p .
vacia spustite Sprie-

vodcu spustenim
(pozrite si kapitolu 1.3
Prvé spustenie).

Vyberom polozky Akti-
vacia spustite Sprie-
1.1.2 Spriev. poziar. rez. 0 1 0 1672 |vodcu poziarnym rezi-
mom (pozrite si kapi-
tolu 1.3 Prvé spustenie).
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Tabulka 12: M1 Rychle nastavenie

Parameter

0 = Standardné
19 1 =HVAC

’ 2 =riadenie PID
0 Aplikacia 0 4 2 212 3 = Multi-cerpadlo

(so samostatnym

menicom)
4 = Multi-¢erpadlo (s
viacerymi meni¢mi)

Miniméalna Minimalna pripustna
1.3 frekvencna 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 referenéna frekven-
referencia cia.

Maximalna 50.0/ Maximalna pripustna

1.4 frekvencna P1.3 320.0 Hz 0.0 102 referencna frekven-
referencia ’ cia.

Udava cas potrebny
x na zvySenie vystup-
1.5 Cas r°12beh“ 0.1 3000.0 s 5.0 103 [nej frekvencie z 0 na
maximalnu hodnotu
frekvencie.

Udava cas potrebny
* na znizenie vystupnej
1.6 Cas dfbeh“ 0.1 3000.0 s 5.0 104 |frekvencie z maxi-
malnej hodnoty fre-
kvencie na 0.

Pradové Maximalny prad
1.7 obmedzenie IH*0.1 IS A meni sa 107 motora z frekvenc-
motora ného menica.

0 = indukcny motor
1 = motor s perma-
nentnymi magnetmi
2 = reluktanc¢ny
motor

1.8 Typ motora 0 2 0 650

Vyhladanie hodnoty
Un na Stitku motora.

Menovité POZNAMKA!
1.9 napatie meni sa meni sa \% meni sa 110
motora Zistite, Ci je motor

zapojeny do troju-
holnika alebo
hviezdy.
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Tabulka 12: M1 Rychle nastavenie

Parameter

Menovita 50.0/ Vyhladanie hodnoty
1.10 frekvencia 8.0 320.0 Hz 60’ 0 111 fn na Stitku motora.
motora ’

Menovité Vyhladanie hodnoty
1.1 otacky 24 19200 ot./min. | menisa 112 nn na Stitku motora.
motora

Menovity
prdd motora

Vyhladanie hodnoty

. ,
IH*0,1 Is A meni sa 13 In na $titku motora.

Cos Fi Vyhladanie tejto hod-
1.13 motora 0.30 1.00 meni sa 120 noty na Stitku
(G¢innik) motora.

Menic¢ najde mini-
malny prid motora s
cielom znizit spo-
trebu energie a hluk
motora. Tato funkciu
mozete pouzivat

0 1 0 666 napriklad pri praci s
ventilatormi a Cerpa-
dlami.

Optimaliza-

1.14 : )
cia energie

0 = zablokované
1 = povolené

Identifikacny chod
vypocita alebo zme-
ria parametre
motora, ktoré su
nevyhnutné na opti-
malne riadenie
motora a otacok.

1.15 |dentifikacia 0 2 0 631 0 = ziadna akcia
1 = v pokoji
2 = s otacanim

Pred spustenim
identifikacného
chodu musite nasta-
vit parametre uve-
dené na Stitku
motora.

1.16 Funkcia 0 1 0 505 |0 = pouzitie rampy

startu 1 = letmy Start
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Tabulka 12: M1 Rychle nastavenie

Parameter

Sposob
zastavenia

0 1 0 506

0 = zastavenie moto-
rom
1 = pouzitie rampy

Automaticky
reset

0 1 0 731

0 = zablokované
1 = povolené

Reakcia na
externu
poruchu

0 3 2 701

0 = Ziadna akcia
1=alarm

2 = porucha (zasta-
venie podla rezimu
zastavenia)

3 = porucha (zasta-
venie brzdenim
motora)

1.20

Reakcia na
poruchu niz-
keho Al

0 5 0 700

0 = Ziadna akcia

1 =alarm

2 =alarm + vopred
nastavit frekvenciu
portch (P3.9.1.13)
3 =alarm + predcha-
dzajuca frekvencia
4 = porucha (zasta-
venie podla

rezimu zastavenia)
5 = porucha (zasta-
venie volnym dobe-
hom)

1.21

Vzdial. riad.
miesto

0 1 0 172

Vyber vzdialeného
riadiaceho miesta
(Start/stop).

0 = riadenie 1/0

1 =riadenie pomo-
cou komunikacnej
zbernice
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Tabulka 12: M1 Rychle nastavenie

Parameter

Vyber zdroja refe-
rencnej frekvencie,
ked'je riadiacim mie-
stom I/0 A.

0=PC

1 = prednastavena
frekvencia 0

2 =referencia z
panela

3 = komunikacna
zbernica

4=Al

5=AI2

6 = AlM+AI2

7 = referencia PID
1 20 6 117 8 = motor potencio-
metra

11 = Blok 1 vyst.
12 = Blok 2 vyst.
13 = Blok 3 vyst.
14 = Blok 4 vyst.
15 = Blok 5 vyst.
16 = Blok 6 vyst.
17 = Blok 7 vyst.
18 = Blok 8 vyst.
19 = Blok 9 vyst.
20 = Blok 10 vyst.

Vyber refe-
rencie pri
ovladani cez
I/0 miesto A

1.22

Aplikacia, ktoru

nastavite prostred-
nictvom parametra
1.2, poskytuje pred-
nastavend hodnotu.

Vyber refe- Vid P1.22.

rencie pri 1 20 1 121
ovladani cez

panel

1.23

Vyber refe- Vid' P1.22.
rencie pri
1.24 ovladani cez 1 20 2 122
komuni-
kacnu zber-

nicu

0=0-10V/0-20
0 1 0 379 mA
1=2-10V/4-20
mA

Rozsah sig-

1.25 nalu Al1
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Tabulka 12: M1 Rychle nastavenie

Parameter
R h sig- 0=0-10V/0-20
1.26 °Z,Sla AT|29 0 1 1 390 |mA
nalu 1=2-10V/4-20
mA
1.27 Funkcia RO1 0 73 2 11001 |Vid'P3.5.3.2.1
1.28 Funkcia RO2 0 73 3 11004 |Vid' P3.5.3.2.1
1.29 Funkcia RO3 0 73 1 11007 |Vid P3.5.3.2.1
1.30 Funkcia AO1 0 31 2 10050 |Vid' P3.5.4.1.1
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Tabulka 13: M1.35 Multi-Cerpadlo (s viacerymi menic¢mi)

Parameter

Ak bude hodnota
parametra nasta-
vena na 100 %,

1.35.1 Zosilnenie PID 0.00 100.00 % 100.00 118 zmena 10 % v hod-
note chyby sposobi
zmenu vystupu
regulatora o 10 %.
Ak je tento para-
meter nastaveny na

Cas integracie 1,00 s, zmena 10 %

1.35.2 PID 0.00 600.00 s 1.00 119 v hodnote chyby
sposobi zmenu
vystupu regulatora
010,00 %/s.

Ak je tento para-

meter nastaveny na
3 1,00 s, zmena 10 %
Cas derivacie za 1,00 sekundu v

1.35.3 PID 0.00 100.00 s 0.00 1132 hodnote chyby spé-
sobi zmenu vystupu
regulétora o
10,00 %.

Viber procesnei Viyberte jednotku

1.35.4 yberp ! 1 4 1 1036 |daného procesu.

Jednotky Vid P3.13.1.4
Hodnota procesnej
Min. procesnej ; . meni jednotky zodpove-
1.35.5 . meni sa meni sa 1033 L, A
jednotky sa dajuca 0 % signalu
spatnej vazby PID.
Hodnota procesnej
Max. procesnej meni Jednotky zodpove-
1.35.6 - meni sa meni sa 1034 dajuca 100 % sig-
jednotky sa . e
nalu spatnej vazby
PID.
135.7 V.)?/ber.zq‘roja 0 30 2 334 Vid'P3.13.3.3
spatnej vazby 1
1358 Volba zdroja 0 39 1 332 Vid' P3.13.2.6
referencie 1
1.35.9 Referencia meni sa meni sa meni sa 0 167
panela 1
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Tabulka 13: M1.35 Multi-Cerpadlo (s viacerymi menic¢mi)

1.35.10

Parameter

Limit parkovacej
frekvencie SP1

0.0

320.0

Hz

0.0

1016

Menic prejde do
rezimu parkovania,
ked vystupna fre-
kvencia zostane
pod tymto limitom
dlhsSie, ako je doba
definovana para-
metrom Oneskore-
nie parkovania.

0 = nepouzité

1.35.11

Oneskorenie
parkovania SP1

3000

1017

Minimalna ¢asova
dizka, pocas ktorej
frekvencia zostane
pod Uroviou parko-
vania pred zastave-
nim menica.

0 = nepouzité

1.35.12

Uroven
restartu SP1

meni sa

meni sa

meni sa

meni
sa

1018

Hodnota restartu
kontroly spatnej
vazby PID. Uroveri
restartu 1 pouziva
vybrané procesné
jednotky.

0 = nepouzité

1.35.13

Rezim Multi-Cer-
padla

1785

Vyberie rezim
Multi-Cerpadla.

0 = Jeden menic
1 = multifollower
2 = multimaster

1.35.14

Pocet Cerpadiel

1001

Celkovy pocet
motorov (Cerpadiel/
ventilatorov) pouzi-
vanych v systéme
Multi-Cerpadla.

1.35.15

Cislo ID ¢erpadla

1500

Poradové cCislo
menica v systéme
cerpadla. Tento
parameter sa pou-
Ziva iba v rezimoch
Multifollower alebo
Multimaster.
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Tabulka 13: M1.35 Multi-cerpadlo (s viacerymi menicmi)

1.35.16

Parameter

Signaly Startu a
spatnej vazby

1782

Pomocou tohto
parametra vyberte,
¢i je signal Startu a
spatnej vazby PID
pripojeny signal
Startu k frekvenc-
nému menicu.

0 = nepripojené

1 = pripojeny len
signal Startu

2 = oba signaly pri-
pojené

1.35.17

Blokovanie Cer-
padla

1032

Povolit/Zakazat
blokacie. Blokacie
oznamia systému,
¢i je motor pripo-
jeny, alebo nie.

0 = zablokované
1 = povolené

1.35.18

Automatické
striedanie

1027

Zakazat/povolit
rotaciu poradia
Startu a priority
motorov.

0 = zablokované
1 = povolené (inter-
val)

1.35.19

Automaticky
striedané Cer-
padlo

1028

0 = pomocné cer-
padlo
1 =vSetky Cerpadla
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Tabulka 13: M1.35 Multi-cerpadlo (s viacerymi menicmi)

Parameter

Interval automa-

Ked sa pouzije Cas
nastaveny pro-
strednictvom tohto
parametra, spusti
sa funkcia automa-
tického striedania.
No automatické

1.35.20 tického strieda- 0.0 3000.0 h 48.0 1029 . . .
nia ;trledar?le sa spusti
iba v pripade, ak
kapacita neprekra-
cuje Uroven defino-
vanu parametrami
P1.35.23 a
P1.35.24.
135.21 D’ni auto.matic'- 0 127 1786 Rvozsah:’Pondelok
kého striedania az nedela
Doba dna auto- Rozsah: 00:00:00 az
1.35.22 matického strie- Cas 1787 23:59:59
dania
Automatické Tieto parametre
1.35.23 striedanie: Limit 0.00 P3.3.1.2 Hz 25:00 1031 urcuju Uroven,
frekvencie ktoru nesmie pre-
krocit pouzita
Automatické kapacita, aby sa
1.35.24 | striedanie: Limit 1 6 1030 spustilo automa-
Cerpadla tické striedanie.
Ked hodnota spat-
nej vazby zostane v
rozmedzi 4,5 az
5,5 baru, motor
zostane pripojeny.
1.35.25 Sirka pasma 0 100 % 10 1097 Lefere”“a =°
arov

Sirka pasma =10 %

Ak hodnota spatnej
vazby zostane v
rozmedzi 4,5az 5,5
baru, motor
zostane pripojeny.
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Tabulka 13: M1.35 Multi-cerpadlo (s viacerymi menicmi)

1.35.26

Parameter

Oneskorenie
Sirky pasma

3600

10

1098

Ak je spatna vazba
mimo daného roz-
sahu Sirky pasma -
cas, po uplynuti
ktorého sa pridaju
alebo odstrania
Cerpadla.

1.35.27

Konstantna
vyrobna rychlost

100

%

100

1513

Udéava konstantnu
rychlost, pri ktorej
sa Cerpadlo
uzamkne po tom,
ako dosiahne maxi-
malnu frekvenciu.
Dalsie ¢erpadlo
zacne regulovat v
rezime Multima-
ster.

1.35.28

Blokovanie Cer-
padla 1

DigIN
Slot0.1

426

OTVORENE = nie je
aktivne
ZAVRETE = aktivne

1.35.29

Referencia pre-
plachu

Maxi-
malna refe-
rencia

Maximalna
referencia

Hz

50.00

1239

Udava referenénu
frekvenciu pri akti-
vovanej funkcii pre-
plachu.
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2 SPRIEVODCOVIA

2.1 SPRIEVODCA STANDARDNOU APLIKACIOU

Sprievodca aplikaciou vam pomoze nastavit zakladné parametre suvisiace s danou
aplikaciou.

Ak chcete spustit sprievodcu Standardnou avplika'ciou, na ovladacom paneli nastavte pre
parameter P1.2 Aplikacia (ID 212) hodnotu Standardné.

POZNAMKA!

Ak spustite sprievodcu Standardnou aplikaciou prostrednictvom Sprievodcu
spustenia, sprievodca prejde priamo na krok 11.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.2.2 Typ
motora (aby zodpovedala vyrobnému Stitku motoral | PM motor
Indukény motor
Reluktanény motor

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.1 Menovité [Rozsah: meni sa
2 napéatie motora (aby zodpovedala vyrobnému Stitku
motoral)

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.2 Menovitd |Rozsah: 8.00 - 320.00 Hz
3 frekvencia motora (aby zodpovedala vyrobnému
$titku motora)

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.3 Menovité |Rozsah: 24 - 19 200 1/min
4 otacky motora (aby zodpovedala vyrobnému stitku
motora)

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.4 Menovity [Rozsah: meni sa
5 prid motora (aby zodpovedala vyrobnému Stitku
motoral)

Krok 6 sa zobrazi, iba ak v kroku 1 vyberiete moznost Indukcny motor.
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6 Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.5 Cos Fi Rozsah: 0.30-1.00
motora

7 Nastavte hodnotu pre parameter P3.3.1.1 Mini- Rozsah: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
malna referenc¢nd frekvencia

8 Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.2 Maximalna fre- Rozsah: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
kvencna referencia

9 Nastavte hodnotu pre parameter P3.4.1.2 Cas roz- Rozsah: 0,1 - 3000.0 s
behu 1

10 Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.3 Cas dobehu 1 Rozsah: 0,1 - 3000.0 s
Vyberte riadiace miesto, ktoré poskytuje menicu
prikazy Start alebo stop a referencnd frekvenciu. 1/0 svorkovnica

11 Komunikacna zbernica

Panel

Sprievodca Standardnou aplikaciou sa dokoncil.

2.2 SPRIEVODCA APLIKACIOU HVAC

Sprievodca aplikaciou vam pomoze nastavit zakladné parametre suvisiace s danou
aplikaciou.

Ak chcete spustit sprievodcu aplikaciou HVAC, na ovladacom paneli nastavte pre parameter
P1.2 Aplikéacia (ID 212) hodnotu HVAC.

Vyberte typ alebo proces (pripadne aplikaciu), ktort
budete riadit. Kompresor
1 Ventilator
Cerpadlo
Iné

Niektoré parametre maju prednastavené hodnoty urcené vyberom, ktory ste vykonali v kroku
1. Pozrite si parametre a ich hodnoty na konci tejto kapitoly v Tabulka 14.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.2.11 Oneskore- |Rozsah: 0 - 20 min
nie restartu.

Krok 2 sa zobrazi, iba ak v kroku 1 vyberiete moznost Kompresor.
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Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.2.2 Typ
motora (aby zodpovedala vyrobnému $titku motoral | PM motor

3 Indukény motor
Reluktan¢ny motor
Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.1 Menovité |Rozsah: meni sa
4 napatie motora (aby zodpovedala vyrobnému Stitku

motora)

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.2 Menovita |Rozsah: 8.00 - 320.00 Hz
5 frekvencia motora (aby zodpovedala vyrobnému
$titku motora)

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.3 Menovité [Rozsah: 24 - 19 200 1/min
6 otacky motora (aby zodpovedala vyrobnému $titku
motoral

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.4 Menovity |Rozsah: meni sa

7 prud motora (aby zodpovedala vyrobnému stitku
motoral)
8 Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.5 Cos Fi Rozsah: 0.30-1.00

motora (aby zodpovedala vyrobnému stitku motora)

Krok 8 sa zobrazi, iba ak v kroku 3 vyberiete moznost Indukcny motor.

9 Nastavte hodnotu pre parameter P3.3.1.1 Mini- Rozsah: 0.00 - 3.3.1.2 Hz
malna referencna frekvencia
10 Nastavte hodnotu pre parameter P3.3.1.2 Maxi- Rozsah: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

malna referencna frekvencia

Kroky 11 a 12 sa zobrazia, iba ak v kroku 1 vyberiete moznost Iné.

1 Nastavte hodnotu pre parameter P3.4.1.2 Cas roz- Rozsah: 0,1 - 3000.0 s
behu 1

12 Nastavte hodnotu pre parameter P3.4.1.3 Cas Rozsah: 0,1 - 3000.0 s
dobehu 1

V dalSej faze prejde sprievodca ku krokom, ktoré zavisia od danej aplikacie.

Vyberte riadiace miesto (z ktorého zadavate prikazy
na spustenie a zastavenie a referencnu frekvenciu) | 1/0 svorkovnica
Komunikacna zbernica
Panel

13

Sprievodca aplikaciou HVAC sa dokoncil.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SPRIEVODCOVIA

VACON - 83

Tabulka 14: Prednastavené hodnoty parametrov

Typ procesu

Parameter -
P3.1.4.1 Pomer U/ f Linearne Kvadratické Linearne
P3.2.4 Funkcia Startu Po rampe Letmy Start Po rampe
P3.2.5 Spdsob zastavenia Po rampe Volny dobeh Po rampe
P3.4.1.2 Cas rozbehu 50s 30.0s 3.0s
P3.4.1.3 Cas dobehu 50s 30.0s 3.0s

2.3 SPRIEVODCA APLIKACIOU RIADENIE PID

Sprievodca aplikaciou vam pomoze nastavit zakladné parametre suvisiace s danou
aplikaciou.

Ak chcete spustit sprievodcu aplikaciou Riadenie PID, na ovlddacom paneli nastavte pre
parameter P1.2 Aplikacia (ID 212) hodnotu Riadenie PID.

POZNAMKA!

Ak spustite sprievodcu aplikaciou prostrednictvom Sprievodcu spustenia,
sprievodca prejde priamo na krok 11.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.2.2 Typ
motora (aby zodpovedala vyrobnému $titku motoral | PM motor
Indukény motor
Reluktancny motor

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.1 Menovité |Rozsah: meni sa
2 napéatie motora (aby zodpovedala vyrobnému Stitku
motoral)

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.2 Menovitd |Rozsah: 8,00 - 320,00 Hz
3 frekvencia motora (aby zodpovedala vyrobnému
&titku motora)

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.3 Menovité |Rozsah: 24...19200 ot./min.
4 otacky motora (aby zodpovedala vyrobnému stitku
motora)

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.4 Menovity |Rozsah: meni sa
5 prud motora (aby zodpovedala vyrobnému stitku
motoral)

Krok 6 sa zobrazi, iba ak v kroku 1 vyberiete moznost Indukcny motor.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 84

SPRIEVODCOVIA

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.5 Cos Fi

Rozsah: 0.30-1.00

procesnej jednotky

6
motora

7 Nastavte hodnotu pre parameter P3.3.1.1 Mini- Rozsah: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
malna referenc¢nd frekvencia

8 Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.2 Maximalna fre- Rozsah: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
kvencna referencia

9 Nastavte hodnotu pre parameter P3.4.1.2 Cas roz- Rozsah: 0,1 - 3000.0 s
behu 1

10 Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.3 Cas dobehu 1 Rozsah: 0,1 - 3000.0 s
Vyberte riadiace miesto (z ktorého zadavate prikazy
na spustenie a zastavenie a referen¢nu frekvenciu) | /0 svorkovnica

11 Komunikacna zbernica

Panel
12 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.4 Vyber Viac ako 1 vyber

Ak vyberiete nieco iné ako %, zobrazia sa dalSie otazky. Ak vyberiete %, sprievodca prejde
priamo na krok 16.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.5

Rozsah je definovany vyberom v kroku 12.

zdroja spatnej vazby 1

3 Min. procesnej jednotky

14 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.6 Maxi- Rozsah je definovany vyberom v kroku 12.
mum jednotky

15 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.7 Desiat- Rozsah: 0-4
kové Cislice procesnej jednotky

16 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.3.3 Vyber Pozrite si tabulku Nastavenia spatnej vazby v

Tabulka 75 Nastavenia odozvy

Ak vyberiete signal analdgového vstupu, zobrazi sa krok 18. V pripade iného vyberu prejde
sprievodca na krok 19.

Nastavte rozsah signalu analdégového vstupu

zdroja referencie

17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.8 Inverz.
18 odchylky 0 = normalne
1 =otocené
19 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.2.6 Volba Pozrite si tabulku Referencie v Tabulka 75

Nastavenia odozvy

Ak vyberiete signal analdgového vstupu, zobrazi sa krok 21. V pripade iného vyberu prejde
sprievodca na krok 23.
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Ak ako hodnotu nastavite moznost Referencia panela 1 alebo Referencia panela 2, sprievodca
prejde priamo na krok 22.

Nastavte rozsah signalu analdgového vstupu
20 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20 mA

2 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.2.1 (Refe- Definované rozsahom nastavenym v kroku 20
rencia panela 1) a P3.13.2.2 (Referencia panela 2)
Pouzite funkciu parkovania

22 0 = nie

1=4ano

Ak pre otazku 22 zadate hodnotu Ano, zobrazia sa nasledujlce 3 otazky. Ak zadate hodnotu
Nie, sprievodca sa dokonci.

23 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.5.1 SP1 Rozsah: 0.00 - 320.00 Hz
Limit frekvencie parkovania

2% Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.5.2 SP1 Rozsah: 0 - 3000 s
Oneskorenie parkovania

25 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.5.3 SP1 Uro- |Rozsah je definovany nastavenou procesnou
ven restartu jednotkou.

Sprievodca aplikaciou Riadenie PID sa dokoncil.

2.4 SPRIEVODCA APLIKACIOU MULTI-CERPADLO (SO SAMOSTATNYM
MENICOM)

Sprievodca aplikaciou vam pomoze nastavit zakladné parametre suvisiace s danou
aplikaciou.

Ak chcete spustit sprievodcu aplikaciou Multi-cerpadlo (so samostatnym meni¢om), na
ovladacom paneli nastavte pre parameter P1.2 Aplikacia (ID 212) hodnotu Multi-cerpadlo (s
jednym menic¢om).

POZNAMKA!

Ak spustite sprievodcu aplikaciou prostrednictvom Sprievodcu spustenia,
sprievodca prejde priamo na krok 11.
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Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.2.2 Typ
motora (aby zodpovedala vyrobnému $titku motoral | PM motor
! Indukcny motor
Reluktanény motor
Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.1 Menovité |Rozsah: meni sa
2 napatie motora (aby zodpovedala vyrobnému Stitku
motora)
Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.2 Menovita |Rozsah: 8.00 - 320.00 Hz
3 frekvencia motora (aby zodpovedala vyrobnému
$titku motora)
Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.3 Menovité [Rozsah: 24 - 19 200 1/min
4 otacky motora (aby zodpovedala vyrobnému $titku
motora)
Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.4 Menovity |Rozsah: meni sa
5 prud motora (aby zodpovedala vyrobnému stitku

motora)

Krok 6 sa zobrazi, iba ak v kroku 1 vyberiete moznost Indukcny motor.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.5 Cos Fi

Rozsah: 0.30-1.00

procesnej jednotky

6
motora

7 Nastavte hodnotu pre parameter P3.3.1.1 Mini- Rozsah: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
malna referenc¢na frekvencia

8 Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.2 Maximalna fre- Rozsah: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
kvencna referencia

9 Nastavte hodnotu pre parameter P3.4.1.2 Cas roz- Rozsah: 0,1 - 3000.0 s
behu 1

10 Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.3 Cas dobehu 1 Rozsah: 0,1 - 3000.0 s
Vyberte riadiace miesto (z ktorého zadavate prikazy
na spustenie a zastavenie a referencnu frekvenciu) | 1/0 svorkovnica

n Komunikacna zbernica

Panel
12 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.4 Vyber Viac ako 1 vyber

Ak vyberiete nieco iné ako %, zobrazia sa dalSie 3 kroky. Ak vyberiete %, sprievodca prejde
priamo na krok 16.
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Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.5

Rozsah je definovany vyberom v kroku 12.

3 Min. procesnej jednotky

14 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.6 Maxi- Rozsah je definovany vyberom v kroku 12.
mum jednotky

15 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.7 Desiat- Rozsah: 0-4
kové Cislice procesnej jednotky

16 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.3.3 Vyber Pozrite si tabulku Nastavenia spatnej vazby v

zdroja spatnej vazby 1

Tabulka 75 Nastavenia odozvy

Ak vyberiete signal analdgového vstupu, zobrazi sa krok 17.V pripade iného vyberu prejde
sprievodca na krok 18.

Nastavte rozsah signalu analdgového vstupu

zdroja referencie

17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.8 Inverz.
18 odchylky 0 = normalne
1 = otocené
19 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.2.6 Volba Pozrite si tabulku Referencie v Tabulka 74

Nastavenia referencii

Ak vyberiete signal analégového vstupu, najskor sa zobrazi krok 20 a po fnom krok 22.V
pripade iného vyberu prejde sprievodca na krok 21.

Ak ako hodnotu nastavite moznost Referencia panela 1 alebo Referencia panela 2, sprievodca
prejde priamo na krok 22.

Nastavte rozsah signalu analdgového vstupu

20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20mA
27 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.2.1 (Refe- Definované rozsahom nastavenym v kroku 19
rencia panela 1) a P3.13.2.2 (Referencia panela 2)
Pouzite funkciu parkovania
22 0 = nie
1=4no

Ak v kroku 22 zadate hodnotu Ano, zobrazia sa nasledujuce 3 kroky. Ak zadate hodnotu Nie,
sprievodca prejde na krok 26.
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23 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.5.1 SP1 Rozsah: 0.00 - 320.00 Hz
Limit frekvencie parkovania
2% Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.5.2 SP1 Rozsah: 0 - 3000 s
Oneskorenie parkovania
25 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.5.3 SP1 Uro- |Rozsah je definovany nastavenou procesnou
ven restartu jednotkou.
2 Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.2 Pocet Cer- |Rozsah: 1-8
padiel
Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.5 Blokova-
27 nie cerpadla 0 = nepouzité
1 =povolené
Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.6 Auto-
mat.Stried. 0 = zablokované
28 L[
1 = povolené (interval)
2 = povolené (realny Cas)

Ak pre parameter Automat.Stried. nastavite hodnotu Povolené (Interval alebo Redlny ¢as),
zobrazia sa kroky 29 - 34. Ak pre parameter Automat.Stried. nastavite hodnotu Zakazané,
sprievodca prejde priamo na krok 35.

29

Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.7 Automa-
ticky striedané Cerpadla

0 = pomocné Cerpadla
1 = vSetky Cerpadld

Krok 30 sa zobrazi iba v pripade, ak v kroku 28 nastavite pre parameter Automat.Stried.
hodnotu Povolené (Intervall.

30

Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.8 Interval
automatického striedania

Rozsah: 0 - 3000 h

Kroky 31 a 32 sa zobrazia iba v pripade, ak v kroku 28 nastavite pre parameter
Automat.Stried. hodnotu Povolené [redlny cas).
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3 Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.9 Dni auto- |Rozsah: Pondelok az nedela
matického striedania
32 Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.10 Doba dha |Rozsah: 00:00:00 az 23:59:59
automatického striedania
33 Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.11 Limit fre- [Rozsah: P3.3.1.1 - P3.3.1.2 Hz
kvencie automatického striedania
Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.12 Limit Rozsah: 1-8
34 Y o . .
cerpadla automatického striedania
35 Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.13 Sirka Rozsah: 0-100%
pasma
Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.14
36 Ones.$irky pasma
Rozsah: 0 - 3600 s

Sprievodca aplikaciou Multi-¢erpadlo (so samostatnym menic¢om) sa dokoncil.

2.5 SPRIEVODCA APLIKACIOU MULTI-CERPADLO (S VIACERYMI MENICMI)

Sprievodca aplikaciou vam pomoze nastavit zakladné parametre suvisiace s danou
aplikaciou.

Ak chcete spustit sprievodcu aplikaciou Multi-cerpadlo (s viacerymi meni¢mi), na ovladacom
paneli nastavte pre parameter P1.2 Aplikacia (ID 212) hodnotu Multi-Cerpadlo (s viacerymi
meni¢mi).

POZNAMKA!

Ak spustite sprievodcu aplikaciou prostrednictvom Sprievodcu spustenia,
sprievodca prejde priamo na krok 11.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.2.2 Typ
motora (aby zodpovedala vyrobnému Stitku motora) | PM motor
Indukény motor
Reluktancny motor

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.1 Menovité |Rozsah: meni sa
2 napatie motora (aby zodpovedala vyrobnému stitku
motora)

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.2 Menovitd [Rozsah: 8.00 - 320.00 Hz
3 frekvencia motora (aby zodpovedala vyrobnému
$titku motora)

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.3 Menovité |Rozsah: 24 - 19 200 1/min
4 otacky motora (aby zodpovedala vyrobnému stitku
motora)

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.4 Menovity |Rozsah: meni sa
5 prud motora (aby zodpovedala vyrobnému stitku
motora)
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Krok 6 sa zobrazi, iba ak v kroku 1 vyberiete moznost Indukcny motor.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.1.1.5 Cos Fi

Rozsah: 0.30-1.00

procesnej jednotky

6
motora

7 Nastavte hodnotu pre parameter P3.3.1.1 Mini- Rozsah: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
malna referenc¢na frekvencia

8 Nastavenie hodnoty pre P3.3.1.2 Maximalna fre- Rozsah: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
kvencna referencia

9 Nastavte hodnotu pre parameter P3.4.1.2 Cas roz-  |Rozsah: 0,1 -3000.0 s
behu 1

10 Nastavenie hodnoty pre P3.4.1.3 Cas dobehu 1 Rozsah: 0,1 - 3000.0 s
Vyberte riadiace miesto (z ktorého zadavate prikazy
na spustenie a zastavenie a referen¢nd frekvenciu) | /0 svorkovnica

1 Komunikacéna zbernica

Panel
12 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.4 Vyber Viac ako 1 vyber

Ak vyberiete nieco iné ako %, zobrazia sa dalSie 3 kroky. Ak vyberiete %, sprievodca prejde
priamo na krok 16.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.5

Rozsah je definovany vyberom v kroku 12.

zdroja spatnej vazby 1

3 Min. procesnej jednotky

14 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.6 Maxi- Rozsah je definovany vyberom v kroku 12.
mum jednotky

15 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.7 Desiat-  [Rozsah: 0-4
kové Cislice procesnej jednotky

16 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.3.3 Vyber Pozrite si tabulku Nastavenia spatnej vazby v

kapitole Tabulka 74 Nastavenia referencii

Ak vyberiete signal analégového vstupu, zobrazi sa krok 17. V pripade iného vyberu prejde
sprievodca na krok 18.

Nastavte rozsah signalu analdgového vstupu

zdroja referencie

17 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20mA
Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.1.8 Inverz.
18 odchylky 0 =normalne
1 =otocené
19 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.2.6 Volba Pozrite si tabulku Referencie v kapitole

Tabulka 74 Nastavenia referencii
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Ak vyberiete signal analdgového vstupu, najskor sa zobrazi krok 20 a po nom krok 22.V
pripade iného vyberu prejde sprievodca na krok 21.

Ak ako hodnotu nastavite moznost Referencia panela 1 alebo Referencia panela 2, sprievodca
prejde priamo na krok 22.

Nastavte rozsah signalu analdégového vstupu

20 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20 mA
21 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.2.1 (Refe- Definované rozsahom nastavenym v kroku 19
rencia panela 1) a P3.13.2.2 (Referencia panela 2)
Pouzite funkciu parkovania
22 0 = nie
1=ano

Ak v kroku 22 zadate hodnotu Ano, zobrazia sa nasledujuce 3 kroky. Ak zadate hodnotu Nie,
sprievodca prejde na krok 26.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.5.1 SP1

Rozsah: 0.00 - 320.00 Hz

23 Limit frekvencie parkovania
2% Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.5.2 SP1 Rozsah: 0 - 3000 s
Oneskorenie parkovania
25 Nastavte hodnotu pre parameter P3.13.5.3 SP1 Uro- |Rozsah je definovany nastavenou procesnou
ven restartu jednotkou.
Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.1 ReZim
26 Multi-Cerpadla Multifollower
Multimaster
27 Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.3 Cislo ID Rozsah: 1-8
Cerpadla
Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.4 Start &
odozva 0 = nepripojené
28 N L
1 = pripojeny len signal Startu
2 = oba signaly pripojené
29 Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.2 Pocet Cer- |Rozsah: 1-8
padiel
Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.5 Blokova-
30 nie cerpadla 0 = nepouzité
1 =povolené
Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.6 Auto-
31 mat.Stried. 0 = zablokované

1 = povolené (interval)
2 = povolené (dni v tyzdni)
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Ak pre parameter Automat.Stried. nastavite hodnotu Povolené (Intervall, zobrazi sa krok 33.
Ak pre parameter Automat.Stried. nastavite hodnotu Povolené (Dni v tyZdni), zobrazi sa
krok 34. Ak pre parameter Automat.Stried. nastavite hodnotu Zakdzané, sprievodca prejde
priamo na krok 36.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.7 Automa-
32 ticky striedané Cerpadla 0 = pomocné Cerpadla
1 = vSetky Cerpadla

Krok 33 sa zobrazi iba v pripade, ak v kroku 31 nastavite pre parameter Automat.Stried.
hodnotu Povolené (Intervall.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.8 Interval Rozsah: 0 - 3000 h

33 automatického striedania

Kroky 34 a 35 sa zobrazia iba v pripade, ak v kroku 31 nastavite pre parameter
Automat.Stried. hodnotu Povolené [Dni v tyZdni).

34 Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.9 Dni auto- |Rozsah: Pondelok az nedela
matického striedania

Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.10 Doba dha |Rozsah: 00:00:00 az 23:59:59

35 automatického striedania

36 Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.13 Sirka Rozsah: 0-100%
pasma
Nastavte hodnotu pre parameter P3.15.14

37 Ones.$irky pasma

Rozsah: 0 - 3600 s

Sprievodca aplikaciou Multi-¢erpadlo (s viacerymi meni¢mi) sa dokondi.

2.6 SPRIEVODCA POZIARNY REZIM

Ak chcete spustit Sprievodcu poZiarnym rezimom, vyberte moznost Aktivovat pre parameter
1.1.2 v menu Rychle nastavenie.

c VYSTRAHA!

Skor ako budete pokracovat, precitajte si informacie o hesle a zaruke v kapitole
10.18 Poziarny rezim.

1 Nastavte hodnotu pre parameter P3.17.2 Zdroj fre- |Viac ako 1 vyber
kvencie poziarneho rezimu

Ak nastavite inG hodnotu ako Frekvencia poZiarneho reZzimu, sprievodca prejde priamo na
krok 3.
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2 Nastavte hodnotu pre parameter P3.17.3 Frekven-  |Rozsah: rozne
cia poziarneho rezimu

Signal sa aktivuje pri otvoreni alebo zatvoreni kon-

3 taktu 0 = kontakt otvoreny

1 = kontakt zatvoreny

Ak v kroku 3 vyberiete hodnotu Kontakt otvoreny, sprievodca prejde priamo na krok 5. Ak v
kroku 3 vyberiete hodnotu Kontakt zatvoreny, krok 5 nie je potrebny.

Nastavte hodnotu pre parametre P3.17.4 Aktivacia  |Vyberom digitalneho vstupu aktivujte
4 poZiarneho rezimu pri ROZOPNUTI/P3.17.5 Aktiva-  |PozZiarny rezim. Pozrite si aj kapitolu 70.6.7
cia poziarneho rezimu pri ZOPNUTI Programovanie digitalnych a analégovych vstu-
pov.
Nastavte hodnotu pre parameter P3.17.6 Reverzacia |Vyberom digitalneho vstupu aktivujte
v poziarnom rezime reverzny chod v poziarnom rezime.
5
Digln Slot0.1 = VPRED
Digln Slot0.2 = REVERZ
Nastavte hodnotu pre parameter P3.17.1 Heslo Nastavte heslo na povolenie funkcie poziar-
poziarneho rezimu neho rezimu.
6
1234 = povolit testovaci rezim
1002 = povolit poziarny rezim

Sprievodca poziarnym rezimom sa dokoncil.
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3 POUZIVATELSKE ROZHRANIA

3.1 NAVIGACIA NA PANELI

Udaje frekvenéného menica st usporiadané v menu a podmenu. Cez jednotlivé menu mozete
prechadzat pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol na paneli. Ak chcete prejst na urcitu
skupinu alebo polozku, stlacte tlacidlo OK. Ak sa chcete vratit na predchadzajucu dUroven,
stladte tlac¢idlo Back/Reset.

Na displeji sa zobrazuje vasa aktualna pozicia v menu, napriklad M3.2.1. Zaroven sa
zobrazuje aj nazov skupiny alebo polozky vo vasej aktualnej pozicii.
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3.2 POUZIVANIE GRAFICKEHO DISPLEJA

PPPP P

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110
C e -0

ID: M1l /@
Q1(1i§]7< Setup

= oni Orw
M t /

(3)
= Parameters
(12 )
Obr. 33: Hlavné menu grafického displeja

A. Prvé stavové pole: STOP/CHOD F. Pole s informaciou o pozicii: ¢islo ID

B. Smer otacania parametra a aktualna pozicia v menu

C. Druhé stavové pole: PRIPRAVENE/ G. Aktivovana skupina alebo polozka:
NEPRIPRAVENE/PORUCHA stlacenim OK prejdete do nej

D. Pole s alarmom: ALARM/- H. Pocet poloZiek v prislusnej skupine

E. Riadiace miesto: POCITAC/I0/PANEL/

KOMUNIKACNA ZBERNICA

3.2.1 UPRAVA HODNOT
Na grafickom displeji su dostupné 2 odliSné postupy na Upravu hodnoty danej polozky.

Zvycajne je mozné nastavit pre parameter iba 1 hodnotu. Vyberte si zo zoznamu textovych
hodndt alebo z rozsahu ciselnych hodnot.

ZMENA TEXTOVEJ HODNOTY PARAMETRA

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami najdite parameter.

STOP‘C‘ READY ‘ ‘ 10
Start / Stop Setup
‘:_l ID:172 M3.2.1

i Rem Control Place
. I/0 Control

(e]ee]

000

KeypadStopButton
Yes

g Start Function
oril Ramping
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2 2-krat stlacte tlacidlo OK alebo stlacte tlacidlo so
Sipkou Vpravo a prejdite do rezimu Editacia.

3 Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
nastavte novu hodnotu.

4 Stlacenim tlacidla OK potvrdte zmenu. Ak sa ma
zmena ignorovat, stlacte tlacidlo Back/Reset.

UPRAVA CiSELNYCH HODNOT

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami najdite parameter.

2 Prejdite do rezimu Editacia.
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STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
S| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (G| READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
8.i. MaxFreqReference |
S 0.00 Hz
8,i, MinFreqReference
) 50.00 Hz
PosFreqRefLimit
320.00 Hz
stop| (| ReADY | | o
o MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
N N
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Akide o Ciselnd hodnotu, medzi jednotlivymi

&islicami sa presUvajte pomocou tlacidiel so STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Sipkami Vlavo a Vpravo. Pomocou tlacidiel so MinFreqReference
$ipkami Nahor a Nadol mefite &islice. g Ip:101 P33
N N s
v — 00.00 Hz-
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Stlacenim tlacidla OK potvrdte zmenu. Ak sa ma
zmena ignorovat, pomocou tlagidla Back/Reset STOP‘G READY ‘ ‘ o
prejdite spat na predchadzajicu uroven. MinFreqReference
ID:101 P3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

VYBER VIAC AKO 1 HODNOTY

Pri niektorych parametroch je mozné vybrat viac ako 1 hodnotu. Pri kazdej poZadovane;j
hodnote oznacte zaciarkavacie policko.

1 Najdite parameter. Ked' je mozné vyberat pomocou

zaciarkavacieho policka, na displeji sa zobrazi STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
symbol. Interval 1
Iil ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Symbol oznacenia
zaciarkavacieho policka
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2  Cezzoznam s hodnotami moZete prechadzat
pomocou tlacidiel so dipkami Nahor a Nadol. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Ak chcete vybrat urcitd hodnotu, stlacenim tlacidla
so Sipkou Vpravo oznacte policko ved!(a nej. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 RESETOVANIE PORUCHY

Na resetovanie poruchy mozete pouzit tlacidlo Reset alebo parameter Reset poruch. Pozrite
si pokyny v kapitole 11.7 Zobrazenie poruchy.

3.23 TLACIDLO FUNCT
Tlacidlo FUNCT mozete pouzit na 4 funkcie.

* Na ziskanie pristupu do riadiaceho menu.

* Najednoduché prepinanie medzi miestnymi a vzdialenymi riadiacimi miestami.
« Nazmenu smeru otacania.

« Na rychlu Gpravu hodnoty parametra.

Vyber riadiaceho miesta urcuje, odkial bude frekvencny menic prijimat prikazy na spustenie a
zastavenie. VSetky riadiace miesta maju parameter na vyber zdroja referencnej frekvencie.
Miestnym riadiacim miestom je vzdy panel. Vzdialené riadiace miesto je 1/0 alebo
komunikacna zbernica. Aktualne nastavené riadiace miesto sa zobrazuje v stavovom riadku
displeja.

Ako vzdialené riadiace miesta je mozné pouzivat I/0 A, I/0 B a komunikaénu zbernicu. I/0 A a
(Vzdial. riad. miesto). I/0 B m&Ze obist vzdialené riadiace miesta I/0 A a komunikacnu
zbernicu s digitalnym vstupom. Digitalny vstup mdzete vybrat pomocou parametra P3.5.1.7
(Vynutit ovladanie cez 1/0 B).

Ak je nastavené miestne riadiace miesto, vzdy sa ako riadiace miesto pouziva panel. Miestne
riadenie ma vyssiu prioritu ako vzdialené riadenie. Napriklad, ked'ste v reZime vzdialeného
riadenia a ak parameter P3.5.1.7 obide riadiace miesto s digitalnym vstupom, a vy pritom
vyberiete hodnotu Miestne, ako riadiace miesto sa nastavi Panel. Pomocou tlacidla FUNCT
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alebo parametra P3.2.2 Miestne/Vzdial. moZete prepinat medzi miestnym a vzdialenym

riadenim.

ZMENA RIADIACEHO MIESTA

1 V Struktdre menu stlac¢te na lubovolnom mieste
tlacidlo FUNCT.

2 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol

vyberte polozku Miestne/Vzdial. Stlacte tlacidlo OK.

3 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyberte mozZnost Miestne alebo Vzdialené.
Stlacenim tlacidla OK potvrdte vyber.

4 Ak ste parameter Vzdial. riad. miesto nastavili na
hodnotu Miestne, Cize panel, zadajte referenciu
panela.

STOP \ (j READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)

Y Parameters

Di(aggo)s tics

stor| (G| ReADY | | Keypad

o,i. Choose action

Q
o ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote <>
STOP‘G READY \ \ e

Main Menu
ID: M1l

® Monitor
(12)

Y Parameters
(21)
= Diagnostics

Po vybere sa zobrazenie na displeji vrati na rovnaku poziciu v menu, na ktorej ste boli pri

stlaceni tlac¢idla FUNCT.
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PRECHOD DO RIADIACEHO MENU

Riadiace menu umoznuje jednoduché monitorovanie najdolezitejSich hodnot.

1 V Struktdre menu stlac¢te na lubovolnom mieste

tlacidlo FUNCT. stor|(G| READY Vo

c) Main Menu
ID:

= Monitor

(12 )

Parameters

(21)

e Diagnostics

M1

2 Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol

vyberte poloZku Riadiace menu. Pomocou tladidla STOP|C| READY
OK ju otvorte. Otvori sa riadiace menu.

| Keypad

25 Choose action
O ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

3 Ak pouZivate miestne riadiace miesto a referenciu

panela, mdzete pomocou tlagidla OK nastavit STOP|C| READY

| Keypad
parameter P3.3.1.8 Ref. z panelu. H‘ Keypad Reference
ID: 184
A
0.00Hz
\ 4
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%

4 Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
zmente Cislice v hodnote. Pomocou tlacidla OK STOP|G| READY

| Keypad
potvrdte zmenu. Keypad Reference
H‘ ID: 168
A N
v — 0.00Hz —
/ N\
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%

Dalsie informécie o referencii panela najdete v 5.3 Skupina 3.3: Referencie. Ak pouZivate iné
riadiace miesta alebo hodnoty referencie, displej zobrazi referencnu frekvenciu, ktoru nie je
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mozné upravovat. Ostatné hodnoty na stranke sd hodnoty multimonitorovania. MézZete vybrat
z hodn6t uvedenych v tejto Casti (pozrite si pokyny v 4.1.7 Multi-monitor).
ZMENA SMERU OTACANIA

Pomocou tlacidla FUNCT mozete rychlo zmenit smer otadcania motora.

POZNAMKA!
Prikaz Zmena smeru je v menu dostupny, iba ak je pre aktualne miesto riadenia
nastavena hodnota Miestne.

1 V StruktUre menu stlacte na lubovolnom mieste

tlacidlo FUNCT. stor| (| Rerpy o
Main Menu
G ID: M1
— Monitor
(7)
ey Parameters
( 15 )

Diagnostics

EII (6)

2 Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
RUN [(C] ReaDY |

vyberte polozku Zmena smeru. Stlacte tlacidlo OK. | Keypad

Choose action
ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
3 Vyberte novy smer otacania. Aktualny smer
otatania blik. Stlacte tlacidlo OK, RUN |G| ReaDY | [ Keypad
o Choose action
s
[¢] ID:1805
Reverse

Torward 'y
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4 Smer otacania sa okamzite zmeni. Uvidite, ze

indikacia Sipky v stavovom poli displeja sa tiez STOF(D ) READY e}
zmeni. Main Menu

G ID: M1

= Monitor

(7))

~ Parameters

( 15 )

= Diagnostics

(6)

FUNKCIA RYCHLEHO UPRAVENIA

Pomocou funkcie Rychle upravenie ziskate rychly pristup k parametru zadanim cisla ID
daného parametra.

1 Vstruktdre menu stlacte na lubovolnom mieste
tlacidlo FUNCT.

2 Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyberte polozku Rychle upravenie a vyber potvrdte
stlacenim tlacidla OK.

3 Napiste Cislo ID daného parametra alebo
monitorovacej hodnoty. Stlacte tlacidlo OK. Na
displeji sa zobrazi hodnota parametra v rezime
Uprav alebo monitorovacia hodnota v rezime
monitorovania.

3.2.4 KOPIROVANIE PARAMETROV

POZNAMKA!
Tato funkcia je dostupna iba na grafickom displeji.

Pred kopirovanim parametrov z riadiaceho panela do menica musite najskor zastavit menic.

KOPIROVANIE PARAMETROV FREKVENCNEHO MENICA

Tuto funkciu pouzivajte na kopirovanie parametrov z jedného menica do druhého.

1 Parametre uloZte do riadiaceho panela.

2 Odpojte riadiaci panel a pripojte ho k inému
menicu.

3 Prostrednictvom prikazu Obnov z panelu
prevezmite parametre do nového menica.
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ULOZENIE PARAMETROV DO RIADIACEHO PANELA

1

2 Prejdite do podmenu Zaloha paramet.

(7)
) Drive name
4] Drive
3 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyberte funkciu. Pomocou tlagidla OK potvrdte STOP|C| READY Keypad
vyber. Parameter backup
y El ID: M6.5.1

Prejdite do menu UzZiv. nastavenia.
STOP|G| READY Keypad

Main Menu
K 1 "

= I/0 and Hardware

User settings

Z (4)

@ Favourites
(0)

STOP | G] READY Keypad

User settings
m ID: M6.5
Language selection
Q
o English

I—i—l Parameter backup

Restore factory defaults
[e]

Save to keypad
Restore from keypad
[¢]

Prikaz Obnov tovarne nastavenia obnovi nastavenia parametrov vykonané vo vyrobe.
Pomocou prikazu Uloz do panelu mézete skopirovat vSetky parametre do riadiaceho panela.
Prikazom Obnov z panelu sa skopiruju vSetky parametre z riadiaceho panela do menica.

3.2.5 POROVNAVANIE PARAMETROV

Pomocou tejto funkcie mozete porovnat aktualnu sadu parametrov s 1 z tychto 4 sad.

« Sada 1(Pé.5.4 Uloz do sady 1)

« Sada 2 (P6.5.6 Uloz do sady 2)

« Prednastavené (P6.5.1 Obnov tovarne nastavenia)
« Sada panela (P6.5.2 UloZ do panelu])

Dalgie informécie o tychto parametroch najdete v Tabulka 112 Parametre polozky Zalohovanie
parametrov v menu UZivatelské nastavenia.
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POZNAMKA!

Ak ste neulozili sadu parametrov, s ktorou chcete porovnat aktualnu sadu, na

displeji sa zobrazi text Porovnanie zlyhalo.

POUZIVANIE FUNKCIE POROVNANIE PARAMETROV

1 V.menu UZiv. nastavenia prejdite do polozky
Porovnanie parametrov.

2 Vyberte dve sady parametrov. Stlacenim tlacidla OK
vyber potvrdte.

3 Vyberte polozku Aktivne a stlacte tlacidlo OK.
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STOP|C| READY 10
= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
2 English

D Parameter Backup
(7)

Parameter Compare

(4)

STOP|C| READY | e
IIZ:rameter C::Eire

E Active set-Set 1

El Active set-Set 2

E‘ Active set-Defaults

STOP | C] READY | 110

Active set-Set 1

@ Help

(7) Add to Favourites
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4 Preskumajte vysledky porovnania hodnot aktualne;
sady s hodnotami druhej sady. STOP|G| READY I/O

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Aktualna hodnota
Hodnota druhej sady
Aktualna hodnota
Hodnota druhej sady

oWy

3.2.6 TEXTY POMOCNIKA

Na grafickom displeji je mozné zobrazit texty pomocnika pre vela tém. VSetky parametre
obsahuju text pomocnika.

Texty pomocnika su dostupné aj pre poruchy, alarmy a Sprievodcu spustenim.

CITANIE TEXTU POMOCNIKA

1 Vyhladajte polozku, o ktorej si chcete precitat.

STOP|C| READY | II0
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol

vyberte moznost Pomocnik. sTor|(G] READY Vo
= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit
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3  Text pomocnika otvorte stlacenim tlacidla OK.

STOP|C| READY II0
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

POZNAMKA!
VSetky texty pomocnika su v anglictine.

3.2.7 POUZIVANIE MENU OBLUBENE

Ak velmi Casto pouZivate tie isté polozky, mozete ich pridat medzi Oblubené. MozZete
zhromazdovat sady parametrov alebo monitorovacich signalov zo vSetkych menu panela.

Dalsie informécie o pouZivani menu Oblibené najdete v kapitole 8.2 Obliibené.

3.3 POUZIVANIE TEXTOVEHO DISPLEJA

Ako pouZivatelské rozhranie mozete mat k dispozicii aj riadiaci panel s textovym displejom.
Textovy displej a graficky displej maju takmer rovnaké funkcie. Niektoré funkcie su dostupné
iba na grafickom displeji.

Na displeji sa zobrazuje stav motora a frekvencného menica. Zobrazuje tiez prevadzkové
poruchy motora a menica. Na displeji sa zobrazuje vasa aktualna pozicia v menu. Zaroven sa
zobrazuje aj nazov skupiny alebo polozky vo vase] aktua’lnej pozicii. Ak je text pre dany displej
prilis dlhy, bude text rolovat po displeji, aby sa zobrazil cely textovy retazec.

2 @

READY RUN STOP ALARM FAULT
L_Jz_/ ICK SETY

M |
m 1

_©

FWD REV II0 KEYPAD BUS

Obr. 34: Hlavné menu textového displeja

A. Indikatory stavu C. Nazov skupiny alebo polozky aktualnej
B. Indikatory alarmu a poruchy pozicie
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D. Aktualna pozicia v menu F. Indikatory smeru otacania
E. Indikatory riadiaceho miesta

3.3.1 UPRAVA HODNOT

ZMENA TEXTOVEJ HODNOTY PARAMETRA

Pomocou tohto postupu nastavte hodnotu parametra.

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami najdite parameter.
READY RUN STOP ALARM FAULT

A A
CTOOT 7 TG
irirs 1 s 31 0Jre-

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2  Stlacenim tlacidla OK prejdite do rezimu Editacia.
READY RUN STOP ALARM FAULT

A
II_IVI I~ I-l-l L1
nei Coriry
l_l
h 4 v
FWD  REV /O KEYPAD  BUS

3 i;l:tzev?én:ugt/aaéihd;zlnso?ué|'pkami Nahor a Nadol REAQY RUN  STOP ALARM FAULT
' AN Al 7

/ I~ 7 Firi

1 7 L 1117y

-~
*

/l:

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Pomocou tlacidla OK potvrdte zmenu. Ak sa ma
zmena ignorovat, pomocou tlacidla Back/Reset
prejdite spat na predchadzajlcu Uroven.

UPRAVA CiSELNYCH HODNOT

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami najdite parameter.
2  Prejdite do rezimu Editacia.
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3 Medzijednotlivymi Cislicami sa presuvajte pomocou
tlacidiel so Sipkami Vlavo a Vpravo. Pomocou
tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol mente Cislice.

4 Pomocou tlacidla OK potvrdte zmenu. Ak sa ma
zmena ignorovat, pomocou tlacidla Back/Reset
prejdite spat na predchadzajlcu Uroven.

3.3.2 RESETOVANIE PORUCHY

Na resetovanie poruchy mozete pouZit tlacidlo Reset alebo parameter Reset portch. Pozrite
si pokyny v kapitole 11.7 Zobrazenie poruchy.

3.3.3 TLACIDLO FUNCT
Tlacidlo FUNCT mozete pouzit na 4 funkcie.

« Na ziskanie pristupu do riadiaceho menu.

« Najednoduché prepinanie medzi miestnymi a vzdialenymi riadiacimi miestami.
* Na zmenu smeru otacania.

« Na rychlu Gpravu hodnoty parametra.

Vyber riadiaceho miesta urcuje, odkial bude frekvencny menic prijimat prikazy na spustenie a
zastavenie. VSetky riadiace miesta maju parameter na vyber zdroja referencnej frekvencie.
Miestnym riadiacim miestom je vZdy panel. Vzdialené riadiace miesto je 1/0 alebo
komunikacna zbernica. Aktualne nastavené riadiace miesto sa zobrazuje v stavovom riadku
displeja.

Ako vzdialené riadiace miesta je mozné pouiivat' I/O A, I/O Ba komunikaém] zbernicu. /0 Aa
(Vzdial. riad. miesto). I/0 B moze obist vzd|alene riadiace miesta I/0 A a komunikacnu
zbernicu s digitalnym vstupom. Digitalny vstup mozete vybrat pomocou parametra P3.5.1.7
(Vynutit ovladanie cez 1/0 B).

Ak je nastavené miestne riadiace miesto, vzdy sa ako riadiace miesto pouziva panel. Miestne
riadenie ma vysSiu prioritu ako vzdialené riadenie. Napriklad, ked'ste v rezime vzdialeného
riadenia a ak parameter P3.5.1.7 obide riadiace miesto s digitalnym vstupom, a vy pritom
vyberiete hodnotu Miestne, ako riadiace miesto sa nastavi Panel. Pomocou tlacidla FUNCT
alebo parametra P3.2.2 Miestne/Vzdial. m6Zete prepinat medzi miestnym a vzdialenym
riadenim.

ZMENA RIADIACEHO MIESTA

1 V Struktdre menu stlac¢te na lubovolnom mieste

tlacidlo FUNCT. ALARM  FAULT

[
I"l'7l' I C 1Cr \'L'I

I_l
v
FWD  REV /0  KEYPAD BUS
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2 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
READY RUN STOP ALARM FAULT

vyberte polozku Miestne/Vzdial. Stlacte tlacidlo OK. A A
| I /e M
Locnrnc iy
/
/
v v
FWD  REV /0 KEYPAD BUS

3 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyberte moznost Miestne alebo Vzdialené.
Stlacenim tlacidla OK potvrdte vyber. _

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Ak ste parameter Vzdial. riad. miesto nastavili na
hodnotu Miestne, Cize panel, zadajte referenciu
panela.

Po vybere sa zobrazenie na displeji vrati na rovnaku poziciu v menu, na ktorej ste boli pri
stlaceni tlacidla FUNCT.

PRECHOD DO RIADIACEHO MENU

Riadiace menu umoznuje jednoduché monitorovanie najdolezitejSich hodnot.

1 V Struktire menu stlacte na lubovolnom mieste y AR FAOT
tlagidlo FUNCT. REAAD RUN ST:

A 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS
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2 Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
READY RUN  STOP

ALARM FAULT

vyberte polozku Riadiace menu. Pomocou tlacidla

OK ju otvorte. Otvori sa riadiace menu. \A_ _ _f .
I Tear | N -
coinrirvge rert g
/-
c
h 4 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Ak pouzivate miestne riadiace miesto a referenciu

ALARM FAULT

panela, mozete pomocou tlacidla OK nastavit A A
parameter P3.3.1.8 Ref. z panelu.

FWD REV 1/0

KEYPAD BUS

Dalsie informécie o referencii panela najdete v 5.3 Skupina 3.3: Referencie). Ak po
riadiace miesta alebo hodnoty referencie, displej zobrazi referencnu frekvenciu,
mozné upravovat. Ostatné hodnoty na stranke sd hodnoty multimonitorovania. M
z hodnot uvedenych v tejto Casti (pozrite si pokyny v 4.1.7 Multi-monitor).

ZMENA SMERU OTACANIA

Pomocou tlacidla FUNCT mozete rychlo zmenit smer otadcania motora.

uzivate iné
ktord nie je
0zete vybrat

POZNAMKA!
Prikaz Zmena smeru je v menu dostupny, iba ak je pre aktualne miesto riadenia

nastavena hodnota Miestne.

1 VStruktire menu stlacte na lubovolnom mieste
tlacidlo FUNCT.

2  Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyberte polozku Zmena smeru. Stlacte tlacidlo OK.

3 Vyberte novy smer otacania. Aktualny smer
otacania blika. Stlacte tlacidlo OK. Smer otacania
sa okamzite zmeni a indikacia Sipky v stavovom poli
displeja sa tiez zmeni.

FUNKCIA RYCHLEHO UPRAVENIA

Pomocou funkcie Rychle upravenie ziskate rychly pristup k parametru zadanim cisla ID

daného parametra.

1 V Struktidre menu stlacte na lubovolnom mieste
tlacidlo FUNCT.
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2 Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyberte polozku Rychle upravenie a vyber potvrdte
stlacenim tlacidla OK.

3 Napiste Cislo ID daného parametra alebo
monitorovacej hodnoty. Stlacte tlacidlo OK. Na
displeji sa zobrazi hodnota parametra v rezime
Uprav alebo monitorovacia hodnota v rezime
monitorovania.
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3.4 STRUKTURA MENU

Rychle nastavenie Vid' 1.4 Opis aplikacii.

Monitorovanie Multi-monitor*

Krivka trendu*

Zakladné

1/0

Doplnky/Pokrocilé

Funkcie ¢asovacov

Regulator PID

Externy reguldtor PID

Multi-Cerpadlo

Pocitadla udrzby

Udaje komunikacnej zbernice

Parametre Vid' 5 Menu parametrov.

Diagnostika Aktivne poruchy

Resetovanie portch

Historia portch

Suhrnné pocitadla

Prevadzkové pocitadla

Informacia o softvéri
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1/0 a hardvér Pouzivatelské nastavenia

Slot C

Slot D

Slot E

Hodiny realneho casu

Nastavenia vykonového modulu

Panel

RS-485

Ethernet

Pouzivatelské nastavenia Volba jazyka

Zaloha paramet.*

Porovnanie parametrov

Nazov menica

Obltbeneé * Vid 8.2 Oblibené.

UzZivatelské Urovne Vid' 5 Menu parametrov.

* = Funkcia nie je dostupna v riadiacom paneli s textovym displejom.

3.4.1 RYCHLE NASTAVENIE

Skupina Rychle nastavenie obsahuje roznych sprievodcov a parametre rychleho nastavenia
aplikacie VACON® 100 FLOW. Podrobnejsie informacie o parametroch v tejto skupine najdete
v kapitole 1.3 Prvé spustenie a 2 Sprievodcovia.

3.4.2 MONITOROVANIE

MULTIMONITOROV.

Pomocou funkcie Multi-monitor mozete zhromazdit 4 az 9 poloziek na monitorovanie. Vid
4.1.1 Multi-monitor.
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POZNAMKA!
Menu Multi-monitor nie je dostupné v textovom displeji.

KRIVKA TRENDU

Funkcia Krivka trendu je grafickd prezentacia 2 monitorovanych hodnot sucasne. Vid' 4.1.2
Krivka trendu.

ZAKLADNE

Medzi zakladné monitorovacie hodnoty mozu patrit stavy, merania a skutocné hodnoty
parametrov a signalov. Vid 4.1.3 Zakladné.

I/0
UmozZnuje monitorovat stavy a Grovne hodnot vstupnych a vystupnych signalov. Vid' 4.7.4 1/0.
TEPLOTNE VSTUPY

Vid'4.1.5 Teplotné vstupy.

DOPLNKY/POKROCILE

Umoznuje monitorovat rézne pokrocilé hodnoty, napr. hodnoty komunikacnej zbernice. Vid
4.1.6 Doplnky a pokrocilé.

FUNKCIE CASOVACOV

Umoznuju monitorovat funkcie casovacov a hodiny realneho Casu. Vid' 4.1.7 Monitorovanie
funkcii ¢asovacov.

REGULATOR PID

Umoznuje monitorovat hodnoty regulatora PID. Vid 4.1.8 Monitorovanie regulatora PID.

EXTERNY REGULATOR PID

Umoznuje monitorovat hodnoty suvisiace s externym regulatorom PID. Vid'4.7.9
Monitorovanie externého regulatora PID.

MULTI-CERPADLO

Umoznuje monitorovat hodnoty suvisiace s prevadzkou viac ako 1 menica. Vid' 4.7.10
Monitorovanie multi-Cerpadla.

POCITADLA UDRZBY
Umoznuje monitorovat hodnoty suvisiace s pocitadlami udrzby. Vid' 4.1.11 Pocitadla udrZby.
DATA KOMUNIKACNEJ ZBERNICE

Umoznuje zobrazit tdaje komunikacnej zbernice ako monitorovacie hodnoty. Tato funkciu
pouzivajte, napriklad, poCas uvadzania zbernice do prevadzky. Vid 4.1.12 Monitorovanie udajov
procesu komunikacnej zbernice.
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3.5 VACON® LIVE

VACON® Live je pocitacovy nastroj na uvedenie do prevadzky a udrzbu frekvencnych menicov
radu VACON® 10, VACON® 20 a VACON® 100. Nastroj VACON® Live si mozete prevziat z
lokality http://drives.danfoss.com.

Pocitacovy nastroj VACON® Live obsahuje tieto funkcie.

e parametrizacia, monitorovanie, informéacie o menici, zaznamnik dat, atd.

* Nastroj VACON® Loader na prevzatie softvéru

« Podpora sériového komunikacného kabla a siete Ethernet

« Podpora systémov Windows XP, Vista 7 a 8

« 17 jazykov: anglic¢tina, nemcina, Spanielcina, finc¢ina, franclzstina, taliancina, rustina,
Svédcina, ¢instina, Cestina, dancina, holandcina, polstina, portugalcina, rumuncina,
slovencina a turectina

Frekvencny meni¢ mozete prepojit s pocitacovym nastrojom prostrednictvom sériového
komunikacného kabla VACON®. Ovladace sériovej komunikacie sa nainstaluju automaticky
pocas inStalacie nastroja VACON® Live. Po pripojeni kabla nastroj VACON® Live automaticky
vyhlada pripojeny menic.

Dalsie pokyny na pouZivanie nastroja VACON® Live najdete v menu pomocnika programu.

[ vacon e 1160 S —

File Edt View [Dvive Tools Help

VACON

7B 10E0Eadak
| Drives Parameter Biowser X M
W Dive X . - = = (7 — < .
R Lb .",. (%] == 0 éﬁl—\ﬁﬂ” Search &
( = - m'm “ | index VariableText Vakie Min Max Unit  Dek*
- 1. Quick Setup .
1. Quick Setup |
# 1.31. Stancard )
4 W 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiometer Standar
# 2.1, Multimonitor g | P13 MinFreqRelerence 0,00 0,00 50,00 Hz 0,00
¥ 2.3 Basic
» :: Vo : P14 MaxFreqRelerence 50,00 0,00 320,00 Hz 0,00
# 2.8 Extras/Advanced P15 Acced Time 1 50 01 3000.0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 o1 30000 s 50
# 2.8. PID Controlier i g o .
$ 20 ExPID Conioles P17 Cusrent Limis 3ro 0.26 520 A 000
# 2.10. Mult-Pumg P18 Motor Type Induction Motor Induction Motor  PM Motor Indhuctic
2.11. Mainten. Counters P18  Motor Nom Voltg 30 180 240 vV 0
2. Fieddbus Data P10 MowrNomFreq 50,00 8,00 320,00 Hz 0,00
ive Customizer . = - ar
4 P 3 Paameiers P 111 Moior Nom Speed 1370 24 18200 pm 0
4 ¥ 3.1, Motor Setiings P1.12  Motor Nom Curmil .90 026 520 A 0.00
# 3.1.1. Motor Nameplate P113  Molor Cos Phi 0.74 030 1.00 0.00
« 312 Motor Control
P1.14  Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Disables
P1.15  identification Mo Action No Action With Rotation Mo Actic
P1.16 Start Function Ramping Ramging Flying Starnt Rampin
4 P 13 Relerences P1.17  Swop Function Coasting Coasting Ramping Coastirs
# 331, Frequency Ref P18 Automatic Reset Disabled Diisabled Enabled Dsabie
4 ¥ 332 Torque Rel P1.18  Extemal Fauk Faul No Action Fault Coast Fault
8 5327 Toms Ol Open Lo
. 3327, Yorgeo Ont Opwn Loop P120  AllowFaut No Action No Action Fault Coast No Actik
# 333 Preset Fregs
# 334 Motor Potentiom. P121  Rem. Cul Place VO Control 1O Control FleddbusCTRL VO Con
# 3135 Joystick P12 VOARssd AllsA2 PresetFreq0 Block Out. 10 AltsAL2
¥ 118 Jogging P123  Keypad Ref Sal Keypad Retf Preseffreqd  Block Out.10 Keypad
« ¥ 34 Ramps And Brakes -
¥ 34.1. Ramp 1 P1.24  FieldBus Ref Sel Fiekdbus PresetFreq Biock Out 10 Fiekdbus
# 342 Ramp 2 P125 A Signal Range 0 10VID-20mA, 0-10V/0-20mA.  2-10VI4-20mA o-10vi0
: -:1: 3?;-:1"*'-“? P126 A2Signal Range  2-10V/4-20mA 0-10V/A0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10Vi4
P 345 Fhx E‘ira_:.n.j P 127  RO1 Function Run Not Used Motor PreHeat Active Run
4 ® 35 VO Config o ] L L
‘ vo Datalogger (@) | Clockwise Online @ | Reacy @ | Run @[ Fout @] Aaem @] @0

IObr. 35: Pocitacovy nastroj VACON® Live
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4 MENU MONITOROVANIA

4.1 MONITOROVACIA SKUPINA

Umoznuje monitorovat skutocné hodnoty parametrov a signalov. Umoznuje tiez
monitorovanie stavov a merani. Niektoré z hodnét, ktoré je mozné monitorovat, si mozné
prisposobit.

4.1.1 MULTI-MONITOR

Na strane Multi-Monitor méZete zhromazdit 4 az 9 poloZiek na monitorovanie. Pomocou
parametra 3.11.4 Zobrazenie Multi-monitor vyberte pocet poloZiek. DalSie informacie najdete
v kapitole 5.11 Skupina 3.11: Nastavenie aplikacie.

ZMENA POLOZIEK NA MONITOROVANIE

1 Stlacenim tlacidla OK prejdite do menu Monitor.

STOP | & | READY II0
Main Menu
G ID: M1

= Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
= Parameters
(21)

2 Prejdite do menu Multi-monitor.

STOP | G] READY | 110

@ Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions

(13)
3 Ak chcete nahradit staru polozku, aktivujte ju.
Pouzite tlagidla so Sipkami. STOP|C| READY 1o
T Multimonitor
(L]
HR.J ID:25 FreqReference

JRINC NI LN NN Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Stlacenim tlacidla OK vyberte zo zoznamu novu
poloZzku.

4.1.2 KRIVKA TRENDU

stor| (G| RerpY 10
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

7 Output frequency 0.00 Hz
\/ FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
l Motor Torque 00 &

O K=
[=
(=
oP

Motor Power

Krivka trendu je grafickou prezentaciou 2 monitorovanych hodnét.

Po vybere hodnoty zacne menic¢ zaznamenavat dané hodnoty. V podmenu Krivka trendu
mozete preskimat krivku trendu a vyberat signaly. MoZete tiez zadat minimalne a
maximalne nastavenia a interval vzorkovania a pouzit automatické nastavenie rozsahu.

ZMENA HODNOT

Pomocou tohto postupu je mozné zmenit monitorovacie hodnoty.

1 V.menu Monitor najdite podmenu Krivka trendu a
stlacte tlacidlo OK.

2 Stlacenim tlacidla OK prejdite do podmenu Ukaz
krivku trendu.

STOP | C] READY | 110
L2 [ i
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)
Basic
(13)

STOP | C] READY | 110

E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve I

(2)

Sampling interval
gn 100 ms

8F Channel 1 min
2 -1000
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3 Naraz mozete ako krivky trendu monitorovat iba 2
hodnoty. Aktualne vybery, poloZzky Ref. frekvencie a STOP|C| READY Vo

Otacky motora, sa nachadzaju v spodnej Casti
displeja. Pomocou tlacidiel so Sipkami nahor a
nadol vyberte aktualnu hodnotu, ktoru chcete
zmenit. Stlacte tlacidlo OK.

4  Pomocou tlacidiel so Sipkami prechadzajte
zoznamom monitorovacich hodno6t.

5  Vyberte polozku a stlacte tlacidlo OK.

ZASTAVENIE PRIEBEHU KRIVKY

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
stor|(G| READY | o
FreqgReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

STOP|C| READY | 110
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

Funkcia Krivka trendu umoznuje aj zastavenie krivky a odcitanie aktualnych hodndt. Potom

moZete znova obnovit priebeh krivky.
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1 Vzobrazeni Krivka trendu aktivujte krivku pomocou
tlacidla so Sipkou Nahor. Ordmovanie displeja RUN |D| READY Vo
zhrubne.
|| Motor Current 0.02A
Motor Speed -317rpm
2 Vpozadovanom bode na krivke stlacte tlacidlo OK.
RUN [D)] ReapY 1o
MW"’L/-_‘N'W
Il Motor Current 0.02A
Motor Speed -327rpm
3 Nadispleji sa zobrazi zvisla cCiara. Hodnoty v
spodnej ¢asti displeja zodpovedajd pozicii iary. RUN |D| READY Vo
i
|
|
M
|
" |
1
.
|
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Ak chcete zobrazit hodnoty pre inu poziciu,
pomocou tlacidiel so Sipkami Vlavo a Vpravo RUN [D)| READY o
posuvajte Ciaru.
& ;
. I
; I
1 I
|
M
i I
3 L
T TS
|
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed @

Tabulka 15: Parametre krivky trendu

Predvole
Parameter in. na
Prejdite do tohto menu,
M2.2.1 | Uka krivku trendu v ktorom mozete moni-
torovat hodnoty v pod-
obe krivky.
P2.2.2 Interval vzorkovania 100 432000 ms 100 2368
P2.2.3 Kanal 1 min. -214748 1000 -1000 2369
P2.2.4 Kanal 1 max. -1000 214748 1000 2370
P2.2.5 Kanal 2 min. -214748 1000 -1000 2371
P2.2.6 Kanal 2 max. -1000 214748 1000 2372
P2.2.7 Autostupnica 0 1 0 2373 | 0 =zablokované
1 = povolené

41.3  ZAKLADNE
Zakladné monitorovacie hodnoty a s nimi suvisiace Udaje su uvedené v nasledujucej tabulke.
POZNAMKA!

V menu Monitor st dostupné iba stavy Standardnej karty I/0. Stavy vSetkych
signalov karty I/0 st uvedené ako nespracované Gdaje v menu I/0 a Hardvér.

Ked systém zobrazi vyzvu na vykonanie kontroly, skontrolujte stavy rozsirujicej karty I/0 v
menu |/0 a Hardvér.
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Tabulka 16: PoloZky menu monitorovania

Hodnota Jednotk .
. . Mierka

monitorovania a

V2.3.1 Vystupna. frekven- Hz 0.01 1
cia
v232 | Referencnafre- Hz 0.01 25
kvencia
V2.3.3 Otacky motora ot./min. 1 2
V2.3.4 Prad motora A meni sa 3
V2.3.5 Moment motora % 0.1 4
V2.3.7 Vykon motora % 0.1 5
V2.3.8 Vykon motora kW/hp | menisa 73
V2.3.9 Napatie motora \Y 0.1 6
Napatie j.s.
v2.3.10 medziobvodu v ! 7
V2.3.11 Teplota menica °C 0.1 8
V2.3.12 Teplota motora % 0.1 9
V2.3.13 Predohrev motora 1 1228 0= vyprwute . L ,
1 = ohrievanie (dodavanie j.s. pradu)

v23.15 | KWhpocitadlo kWh 1 1054

energie nizky
v23.14 | KWhpocitadlo 1 1067

energie vysoky
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4.1.4 I/0
Tabulka 17: Monitorovanie signalu I/0

Hodnota Jednotk

Index monitorovania a Mierka ID Popis
V2.4.1 SlotADINT, 2,3 1 15
V2.4.2 Slot ADIN 4,5, 6 1 16
V2.4.3 SlotBRO1,2,3 1 17
V2.4.4 Analdgovy vstup 1 % 0.01 59 Predvoleny je slot A.1.
V2.4.5 Analdgovy vstup 2 % 0.01 60 Predvoleny je slot A.2.
V2.4.6 Analégovy vstup 3 % 0.01 61 Predvoleny je slot D.1.
V2.4.7 Analdgovy vstup 4 % 0.01 62 Predvoleny je slot D.2.
V2.4.8 Analdgovy vstup 5 % 0.01 75 Predvoleny je slot E.1.
V2.4.9 Analégovy vstup 6 % 0.01 76 Predvoleny je slot E.2.
V2.4.10 Slot A AO1 % 0.01 81

4.1.5 TEPLOTNE VSTUPY
POZNAMKA!

Tato skupina parametrov je viditelnd, ak je nainstalovana doplnkova doska na
meranie teploty (OPT-BH]).

Tabulka 18: Monitorovanie teplotnych vstupov

Index mo:i(:g::\t/:nia Jed:0tk Mierka

V2.5.1 Vstup teploty 1 °C 0.1 50
V2.5.2 Vstup teploty 2 °C 0.1 51
V2.5.3 Vstup teploty 3 °C 0.1 52
V2.5.4 Vstup teploty 4 °C 0.1 69
V2.5.5 Vstup teploty 5 °C 0.1 70
V2.5.6 Vstup teploty 6 °C 0.1 71
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41.6  DOPLNKY A POKROCILE
Tabulka 19: Monitorovanie pokrocilych hodnét

Hodnota Jednotk

monitorovania a

B1 = pripravené

B2 = chod
B3 = porucha
B6 = povolenie chodu
Stavové slovo B7 = poplach aktivny
v2.6.1 menica ! 43 B10 = DC prud v Zastaveni

B11 = DC brzda aktivna
B12 = poziadavka chodu
B13=reguldtor motora aktivny
B15 = brzdny striedac aktivny

BO = Chod povoleny aktivny

B1 = Ziadna porucha

B2 = Nabijaci spinac zatvoreny
V2.6.2 Stav pripravenosti 1 78 B3 = Jednosm. napatie OK

B4 = Vykonovy modul OK

B5 = Start povoleny (vyk.jed.)
B6 = Start povoleny (syst. sw.)

B0 = Blokacia chodu 1

B1 = Blokacia chodu 2

B2 = rampa 2 aktivna

B3 = vyhradené

B4 = riadenie 1/0 A aktivne

B5 = spbsob ovladania na I/0 B aktivny
Bé = Riadenie KZ aktivne

1 89 B7 = miestne riadenie aktivne

B8 = riadenie z pocitaca aktivne

B9 = prednastavené frekvencie aktivne
B10 = preplach aktivny

B11 = poziarny rezim je aktivny

B12 = predohrev motora aktivny

B13 = rychle zastavenie aktivne

B14 = Zastavené z panelu

Stav aplikacie -

V2.6.3 slovo 1

B0 = rozbeh/dobeh zakazany
B1 = prepinac¢ motora otvoreny
B2 = PID v prevadzke
B3 = PID v rez. parkovania
B4 = M&kké plnenie PID
B5 = automatické Cistenie aktivne
Stavové slovo apli- B6 = Pomocné cerpadlo

kacie 2 B7 = Plniace cerpadlo
B8 = Protiblokovacia funkcia
B9 = Alarm vstupného tlaku
B10 = Alarm ochrany pred mrazom
B11 = vystraha nadmerného tlaku
B14 = Kontrola limitu 1
B15 = Kontrola limitu 2

V2.6.4

V2,65 Stavové ?lovo DIN 1 56
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Tabulka 19: Monitorovanie pokrocilych hodnét

Hodnota Jednotk Mierka

monitorovania a

V2.6.6 Stavové ;lovo DIN 1 57

V2.6.7 1 desa,tmne mie- 01 45
sto prudu motora

0=PC

1=Prednast. frekv.

2 =referencia z panela
3 = komunikac¢na zbernica
4=Al

5=AI2

6 = Al1+Al2

7 = requlator PID
8=Potenciom. motora
10 = Preplach

11 = Blok 1 vyst.

Zdroj referencnej 1 1495 |12 = Blok 2 wyst.

V2.6.8

frekvencie 13 = Blok 3 wyst.
14 = Blok 4 vyst.
15 = Blok 5 vyst.
16 = Blok 6 vyst.
17 = Blok 7 vyst.
18 = Blok 8 vyst.
19 = Blok 9 vyst.
20 = Blok 10 vyst.
100 = nedefinované
101 = vystraha, prednast. frekv.
102 = automatické Cistenie
V2.6.9 Kod posledne; 1 37
aktivnej poruchy
V2.6.10 ID pos.lednej aktiv- 1 95
nej poruchy
V2.6.11 Kij posledného 1 74
aktivneho alarmu
V2.6.12 ID posledného 1 94
aktivneho alarmu
BO = Pridové obmedzenie (motor)
B1 = Pridové obmedzenie (generator)
B2 = Obmedzenie kratiaceho momentu
(motor)
V2.6.13 Stav regulatora 1 77 B3 = Ol?medzeme krdtiaceho momentu
motora (generator)

B4 = Regulator prepatia

B5 = Regulator podpatia

Bé = Obmedzenie vykonu (motor)

B7 = Obmedzenie vykonu (generator)
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Tabulka 19: Monitorovanie pokrocilych hodnét

Hodnota Jednotk

- . Mierka
monitorovania a
Dobeh vykonu
V2.6.14 | motora na hriadeli | kW/hp 98

1

4.1.7 MONITOROVANIE FUNKCIi CASOVACOV

Monitorovanie hodnét funkcii ¢asovacov a hodin realneho casu.

Tabulka 20: Monitorovanie funkcii ¢asovacov

V2.7.1 TC1,TC2,TC3 1 1441
V2.7.2 Interval 1 1 1442
V2.7.3 Interval 2 1 1443
V2.7.4 Interval 3 1 1444
V2.7.5 Interval 4 1 1445
V2.7.6 Interval 5 1 1446
V2.7.7 Casovat 1 s 1 1447
V2.7.8 Casovac 2 s 1 1448
V2.7.9 Casovac 3 s 1 1449
V2.7.10 Hodin)j realneho 1450
casu
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4.1.8 MONITOROVANIE REGULATORA PID

Tabulka 21: Monitorovanie hodnét regulatora PID

Hodnota Jednotk
monitorovania a
Podla
v2.8.1 Referencia PID meni sa na:it:\\ie- 20
P3.13.1.7
Podla
V2.8.2 OdozvaPID | menisa | "@SYe™ | o1
niav
P3.13.1.7
Podla
V2.8.3 Spéatna vazba PID meni sa nas.tave- 15541
(1) nia v
P3.13.1.7
Podla
V2.8.4 Spéatna vazba PID meni sa nas.tave— 15542
(2) nia v
P3.13.1.7
Podla
V2.8.5 PID odchylka [ meni sa ”alfitaaze' 22
P3.13.1.7
V2.8.6 Vystup PID % 0.01 23
0 = zastavené
1 = beZiace
V2.8.7 Stav PID 1 24 3 =rezim parkovania
4=v pasme necitlivosti (pozrite 5.13 Skupina
3.13: Reguldtor PID)
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4.1.9 MONITOROVANIE EXTERNEHO REGULATORA PID
Tabulka 22: Monitorovanie hodnét externého regulatora PID

Index H_odnota . Jednotk Mierka ID Popis
monitorovania a

Podla
nastave-
niav
P3.14.1.1
0 (Pozri
V2.9.1 Referencia ExtPID | meni sa | 5.74 Sku- 83
pina
3.14:
Externy
regulator
PID)

Podla
nastave-
V2.9.2 Odozva ExtPID meni sa nia 84
v P3.14.1.

10

Podla
nastave-
V2.9.3 Chyba ExtPID meni sa nia 85
v P3.14.1.

10

V2.9.4 Vystup ExtPID % 0.01 86

0 = zastavené

1 = beZiace

2=v pasme necitlivosti (pozrite 5.14 Skupina
3.14: Externy regulator PID)

V2.9.5 Stav ExtPID 1 87

4.1.10  MONITOROVANIE MULTI-CERPADLA

MbZete pouZivat monitorovacie hodnoty z parametrov Cerpadlo 2 Doba behu a# Cerpadlo 8
Doba behu v rezime Multi-cerpadlo (so samostatnym menicom).

Ak pouzivate rezimy Multimaster alebo Multifollower, hodnotu pocitadla doby behu Cerpadla
odcitajte z monitorovacej hodnoty Cerpadlo (1) Doba behu. Od¢itajte dobu behu z kazdého
menica.
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Tabulka 23: Monitorovanie multi-Cerpadla

Hodnota

monitorovania

Jednotk
a

Mierka

v2.10.1 Beziace motory 1 30
V2.10.2 Autom.striedanie 1 1M14
v2.10.3 | Dalsieautoma- h 0.1 1503
tické striedanie
V2.10.4 Prevadzk. rezim 1 1505 0=>Slave
1 = Master
0 = nepouzité
10 = zastavené
20 = parkovanie
30 = Protiblokovacia funkcia
. 40 = Autom. Cistenie
v2.105 | @Y Ma“dllt;'cer' 1 1628 |50 = preplach
P 60 = Makké plnenie
70 = regulacia
80 = nasledujuce
90 = Konst. vyroba
200 = nezname
0 = nepouziva sa (funkcia Multi-¢erpadlo (s
viacerymi meni¢mi))
10 = vyskytla sa kriticka chyba v komunikéacii
(alebo komunikéacia vébec nefunguje)
V2.10.6 Stav komunikacie h 0.1 1629 11 = vyskytli sa chyby (odosielanie (dajov)
12 = vyskytli sa chyby (prijimanie udajov)
20 = komunikacia funguje, nevyskytli sa
Ziadne chyby
30 = neznamy stav
V2107 | Cerpadlo (1) doba h 01 1620
behu
v2.108 | Cerpadlo2doba h 0.1 1621
behu
v2.109 | Cerpadlo3doba h 0.1 1622
behu
v2.10.10 | Cerpadlo 4 doba h 0.1 1623
behu
v2.10.11 | Cerpadlo5doba h 0.1 1624
behu
v2.10.12 | Cerpadlo 6 doba h 0.1 1625
behu
v2.10.13 | Cerpadlo 7doba h 0.1 1626
behu
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Tabulka 23: Monitorovanie multi-cerpadla

Hodnota Jednotk Mierka

monitorovania a

Cerpadlo 8 doba

V2.10.14 behu

h ‘ 0.1 ‘ 1627

4111  POCITADLA UDRZBY
Tabulka 24: Monitorovanie pocitadla udrzby

Hodnota Jednotk

monitorovania a

V2.11.1 Pocitadlo udrzby 1 | h/kRev | menisa
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4.1.12  MONITOROVANIE UDAJOV PROCESU KOMUNIKACNEJ ZBERNICE
Tabulka 25: Monitorovanie udajov procesu komunikacnej zbernice

Hodnota Jednotk

monitorovania a

Riadiace slovo
V2.12.1 komunikacnej 1 874
zbernice

Referencna rych-
V2.12.2 | lost komunikacnej meni sa 875
zbernice

Vstupné data
V2.12.3 komunikacnej 1 876
zbernice 1

Vstupné data
V2.12.4 komunikacnej 1 877
zbernice 2

Vstupné data
V2.12.5 komunikacnej 1 878
zbernice 3

Vstupné data
V2.12.6 komunikacnej 1 879
zbernice 4

Vstupné data
V2.12.7 komunikacnej 1 880
zbernice 5

Vstupné data
V2.12.8 komunikacnej 1 881
zbernice 6

Vstupné data
V2.12.9 komunikacnej 1 882
zbernice 7

Vstupné data
V2.12.10 komunikacnej 1 883
zbernice 8

Stavové slovo
V2.12.11 komunikacnej 1 864
zbernice

Skutocna rychlost
V2.12.12 komunikacnej 0.01 865
zbernice

Vystupné data
V2.12.13 komunikacnej 1 866
zbernice 1
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Tabulka 25: Monitorovanie tudajov procesu komunikacnej zbernice

Hodnota

monitorovania

Jednotk
a

Mierka

V2.12.14

Vystupné data
komunikacnej
zbernice 2

1 867

V2.12.15

Vystupné data
komunikacnej
zbernice 3

1 868

V2.12.16

Vystupné data
komunikacnej
zbernice 4

1 869

V2.12.17

Vystupné data
komunikacnej
zbernice 5

1 870

V2.12.18

Vystupné data
komunikacnej
zbernice 6

1 871

V2.12.19

Vystupné data
komunikacnej
zbernice 7

1 872

V2.12.20

Vystupné data
komunikacnej
zbernice 8

1 873
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4.1.13  MONITOROVANIE PRISPOSOBENIA POHONU
Tabulka 26: Monitorovanie prispésobenia pohonu

Hodnota Jednotk

Index monitorovania a Mierka ID Popis
V2.13.2 Blok 1 vyst. 15020
V2.13.3 Blok 2 vyst. 15040
V2.13.4 Blok 3 vyst. 15060
V2.13.5 Blok 4 vyst. 15080
V2.13.6 Blok 5 vyst. 15100
V2.13.7 Blok 6 vyst. 15120
V2.13.8 Blok 7 vyst. 15140
V2.13.9 Blok 8 vyst. 15160
V2.13.10 Blok 9 vyst. 15180
V2.13.11 Blok 10 vyst. 15200
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5 MENU PARAMETROV

V menu Parametre (M3] je mozné kedykolvek menit a upravovat parametre.

5.1 SKUPINA 3.1: NASTAVENIE MOTORA

Tabulka 27: Parametre stitku motora

Predvole
Parameter in. na
hodnota
Menovité napatie . , ,
P3.1.1.1 meni sa | menisa Vv meni sa 110
motora
p3.1.12 | Menovitafrekvencia | g 05 | 359 g Hz 50/ 60 111
motora
p31.13 | Menovitéotacky 2% 19200 [ot/min. | menisa | 112
motora
P3.1.1.4 Menovity prad H*0,1 | H*2 A menisa | 113
motora
p3115 |CosF m:itﬁra lacin- 4 39 1.00 menisa | 120
Menovity , , ,
P3.1.1.6 , meni sa | menisa kW meni sa 116
vykon motora
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Tabulka 28: Nastavenia na kontrolu motora

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = indukcny motor
P3.1.2.2 Typ motora 0 1 0 650 |1 =motor PM
2 = reluktan¢ny motor

P3.1.2.3 | Spinacia frekvencia 1.5 meni sa kHz meni sa 601

0 = ziadna akcia
P3.1.2.4 Identifikacia 0 2 0 631 1 =v pokoji
2 = s otacanim

P3.1.2.5 Magnet. prad 0.0 2*IH A 0.0 612
P3.1.26 |  Spina& motora 0 1 0 g53 |0 = 2ablokované
1 = povolené
P3.1.2.10 | Kontrola prepétia 0 1 1 g7 |0 2ablokovane
1 =povolené
P3.1.2.11 Kontrola podpatia 0 1 1 608 0= zablokO\{ane
1 = povolené
P3.1212 Optlmallz§C|a ener- 0 1 0 666 0= zablokoyane
gie 1 =povolené

Korekcia napatia sta-

P3.1.2.13
tora

50.0 150.0 % 100.0 659

Tabulka 29: Nastavenia limitu motora

Predvole

Parameter in. na
hodnota

p3.13. |Prudovéobmedzenie |\ . Is A menisa | 107
motora

p3.132 | Limitkrdtiaceho 0.0 300.0 % 3000 | 1287
momentu motora

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 136 MENU PARAMETROV

Tabulka 30: Nastavenia otvorenej slucky

Predvole
Parameter in. na
hodnota
0 = linearny
P3.1.4.1 Pomer U/ f 0 2 0 108 1 = kvadraticky

2 = programovatelny

p3.1.42 | Frekvenciazaciatku | g fpaaqo | py menisa | 602
odbudzovania

Napatie pri zaciatku

P3.1.4.3 . 10.00 200.00 % 100.00 603
odbudzovania

P3.1.4.4 Stred”alj;fk"enc'a 000 |P3.1.4.2. | Hz menisa | 604

P3.1.4.5 Stredné napatie U/f 0.0 100.0 % 100.0 605

P3.1.46 | Napatieprinulovej | o 40.00 % menisa | 606

frekvencii

BO = vyhladanie fre-
kvencie hriadela iba z
rovnakého smeru, ako
je referencna frekven-
cia
B1 = zakazat AC skeno-
vanie

P3.1.4.7 |Mozn. letmého Startu 0 255 0 1590 |B4 = pre Uvodny odhad

sa pouzije referencna
frekvencia

B5 = zakazat DC pulzy
B6 = vytvorenie magne-
tického toku regulaciou
prudu

B7 = Reverzny chod
vstrekovania

p3.1.4g |Pradskenovanialet- g 100.0 % menisa | 1610
meho Startu

0 = zablokované

P3.1.4.9 Zah4j. zosilnenie 0 1 0 109 .
1 =povolené

M3.1.4.12 I/f Start Toto menu obsahuje 3 parametre. Pozrite si nizSie uvedend tabulku.
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Tabulka 31: Parametre Startu I/f

Parameter
P3.1.4.12.1 I/f &tart 0 1 0 53, |0 = Zablokované
1 = povolené
I/f Startovacia fre- 0,5* 0,2*
P3.1.4.12.2 kvencia 5.0 P3.1.1.2 pP3.1.1.2 535
P3.1.4.12.3 I/f $tart. prud 0.0 100.0 % 80.0 536
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5.2 SKUPINA 3.2: NAST. START/STOP

Tabulka 32: Menu nastavenia Start/Stop

Predvol

Parameter in. ena

0 = riadenie /0
P3.2.1 Vzdial. riad. miesto 0 1 0* 172 1 =riadenie pomocou
komunikacnej zbernice

P3.2.2 Miest/Dialk. 0 1 0* g1q |0~ Vedialene

1 = miestne
P3.2.3 Tlacidlo Stop 0 1 0 114 [9=@no
na paneli 1 =nie
P3.2.4 Sposob restartu 0 1 0 505  |° = Pouzitie rampy

1 = letmy Start

0 = zastavenie moto-
P3.2.5 SposobZastavenia 0 1 0 506 rom
1 = pouzitie rampy

Logika=0
Ctrlsgn 1 = posun
dopredu

Ctrl sgn 2 = posun
dozadu
Logika=1

Ctrlsgn 1 = posun
dopredu (okraj)
Ctrl sgn 2 = otoceny
stop

Ctrlsgn 3 = posun
dozadu (okraj)

Start/Stop logika I/0
A 0 4 2* 300 [Logika =2

Ctrl'sgn 1 = posun
dopredu (okraj)
Ctrl sgn 2 = posun
dozadu (okraj)

P3.2.6

Logika=3

Ctrlsgn 1 = sStart
Ctrl sgn 2 = reverzacia

Logika=4
Ctrlsgn 1 = sStart
(okraj)

Ctrl sgn 2 = reverzacia
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Tabulka 32: Menu nastavenia Start/Stop

Predvol
Parameter in. ena
hodnota
P327 Start/StopBloglka 1/0 0 4 9+ 363 Pozrite vyssie.
- 0 = je potrebna
p32g | logikastartukomu- 1 0 889 |nabezna hrana A
nikacnej zbernice
1 =stav
P3.2.9 Start Delay 0.000 60.000 s 0.000 524
0 = udrzat v behu
P3.2.10 Funkcia YZdlalene na 0 2 2 181 1= udrzqt v behua
miestne referenciu
2 = zastavit
P3.2.11 |Oneskorenie restartu 0.0 20.0 min. 0.0 15555 |0 = nepouzité

* = Vlyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavend hodnotu.
Prednastavené hodnoty najdete v kapitole 12.7 Prednastavené hodnoty parametrov v réznych
aplikaciach
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5.3 SKUPINA 3.3: REFERENCIE

Tabulka 33: Parametre referencnej frekvencie

Predvole
Parameter in. na
Minimalna fre-
P3.3.1.1 . . 0.00 P3.3.1.2 Hz 0.00 101
kvencna referencia
p33.12 |  Maximalnafres —fps50 41 32000 | Hz 5000/ 1 g
kvencna referencia 60.00
p33.1.g | Lmitkladnejrefe- | 3500 | 3200 | Mz | 32000 | 1285
rencnej frekvencie
P3.3.1.4 | Hmitzapornejrefes | 4oq4 | 3200 | Hz | -32000 | 1286
rencnej frekvencie
0=PC
1 = prednastavena fre-
kvencia 0
2 =referencia z panela
3 = komunikacna zber-
nica
4=Al
5=AI2
6 = Al1+Al2
Vyber referencie pri Z ; P“tj . ¢
P3.3.1.5 |ovladanicez /0 mie- | 0 20 6 * 17 potenciometra
sto A motora ,
11 = Blok 1 vyst.
12 = Blok 2 vyst.
13 = Blok 3 vyst.
14 = Blok 4 vyst.
15 = Blok 5 vyst.
16 = Blok 6 vyst.
17 = Blok 7 vyst.
18 = Blok 8 vyst.
19 = Blok 9 vyst.
20 = Blok 10 vyst.
Viyber referencie pri
P3.3.1.6 |ovladani cez I/0 mie- 0 20 4* 131
sto B
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Tabulka 33: Parametre referencnej frekvencie

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Vyber referencie pri

P3.3.1.7 ovladani cez panel

0 20 1* 121

0=PC

1 = prednastavena fre-
kvencia 0

2 =referencia z panela
3 = komunikac¢na zber-
nica

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7=PID

8 = potenciometra
motora

11 = Blok 1 vyst.

12 = Blok 2 vyst.

13 = Blok 3 vyst.

14 = Blok 4 vyst.

15 = Blok 5 vyst.

16 = Blok 6 vyst.

17 = Blok 7 vyst.

18 = Blok 8 vyst.

19 = Blok 9 vyst.

20 = Blok 10 vyst.

P3.3.1.8 ReferenciaPanelu 0.00 P3.3.1.2. Hz 0.00 184

P3.3.1.9 Smer z panelu 0 1 0 123

0 = dopredu
1 =reverzacia

Vyber referencie pri
P3.3.1.10 |ovladani cez komuni- 0 20 2* 122
ka¢nu zbernicu

0=PC

1 = prednastavena fre-
kvencia 0

2 = referencia z panela
3 = komunikacéna zber-
nica

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7=PID

8 = potenciometra
motora

11 = Blok 1 vyst.

12 = Blok 2 vyst.

13 = Blok 3 vyst.

14 = Blok 4 vyst.

15 = Blok 5 vyst.

16 = Blok 6 vyst.

17 = Blok 7 vyst.

18 = Blok 8 vyst.

19 = Blok 9 vyst.

20 = Blok 10 vyst.
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* = Vlyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavenu hodnotu.
Prednastavené hodnoty najdete v kapitole 2.7 Prednastavené hodnoty parametrov v réznych
aplikaciach

Tabulka 34: Prednastavené parametre frekvencie

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P333.1 Re2|rr_1 prednast.ave- 0 1 0* 182 0= blnvarne kodované
nej frekvencie 1 = pocCet vstupov
p333p | Prednastavenafre- | a4,y Ip3gqo | He 5.00 180
kvencia 0
p3333 | Frednastavenafre- | poqq4 4 fp3a1s | He 10.00* | 105
kvencia 1
Prednastavena fre-
P3.3.3.4 . P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 15.00 * 106
kvencia 2
Prednastavena fre-
P3.3.3.5 . P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 20.00 * 126
kvencia 3
Prednastavena fre-
P3.3.3.6 . P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 * 127
kvencia 4
Prednastavena fre-
P3.3.3.7 . P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 30.00 * 128
kvencia 5
Prednastavena fre-
P3.3.3.8 . P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 40.00 * 129
kvencia 6
Prednastavena fre-
P3.3.3.9 . P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 50.00 * 130
kvencia 7
Vyber prednastave- DigIN
P3.3.3.10 nej frekvencie 0 SlotA.4 419
Vyber prednastave- DigIN
P3.33.M nej frekvencie 1 SlotA.5 420
Vyber prednastave- DigIN
P3:3.312 nej frekvencie 2 Slot0.1 421

* Prednastavena hodnota parametra je urcena aplikaciou, ktoru ste vybrali prostrednictvom
parametra P1.2 Aplikacia. Prednastavené hodnoty najdete v kapitole 12.1 Prednastavené
hodnoty parametrov v réznych aplikaciach
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Tabulka 35: Parametre potenciometra motora

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.3.4.1 Potenciorvneter DigIN 418 glzt\:\?nZENE =meje
motora ZVYSOVANIE Slot0.1 ZAVRETE = aktivne
P3.3.4.2 Potenciometer DigIN a7 SJX\/OHZENE - nieje
motora ZNIZOVANIE Slot0.1 ZAVRETE = aktivne
P33.43 |C3Srampypotencio- |, 500.0 | Hz/s 10.0 331
metra motora
0 = Ziaden reset
Reset potenciometra 1 = reset pri zastaveni
P3.3.4.4 0 2 1 367 .
motora 2 =reset pri poklese
vykonu

Tabulka 36: Parametre preplachu

Predvole
Parameter in. na
hodnota
Aktivacia referen- DigIN
P3.3.6.1 cie preplachu Slot0.1* 530
P3.3.6.2 Refere”(fr']auprepla' -MaxRef |MaxRef Hz 0.00% | 1239

* Prednastavena hodnota parametra je urcena aplikaciou, ktoru ste vybrali prostrednictvom
parametra P1.2 Aplikacia. Prednastavené hodnoty najdete v kapitole 72.7 Prednastavené
hodnoty parametrov v réznych aplikdciach

5.4 SKUPINA 3.4: NASTAVENIE RAMP A BRZD

Tabulka 37: Nastavenie rampy 1

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.4.1.1 Tvar rampy 1 0.0 100.0 % 0.0 500
P3.4.1.2 Cas rozbehu 1 0.1 3000.0 3 5.0 103
P3.4.1.3 Cas dobehu 1 0.1 3000.0 3 5.0 104
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Tabulka 38: Nastavenie rampy 2

Predvole
Parameter na
hodnota
P3.4.2.1 Tvar rampy 2 0.0 100.0 % 0.0 501
P3.4.2.2 Cas rozbehu 2 0.1 3000.0 s 10.0 502
P3.4.2.3 Cas dobehu 2 0.1 3000.0 3 10.0 503
OTVORENE = tvar
rampy 1, ¢as rozbehu 1
. , ; DigIN a ¢as dobehu 1.
P3.4.2.4 Volba rampy 2 meni sa | meni sa Slot0.1 408 ZAVRETE = tvar
rampy 2, ¢as rozbehu 2
a ¢as dobehu 2.
P3425 Prahova‘hodnota fre- 0.0 P3.3.1.2 Hy 0.0 533 0 = nepouzité
kvencie rampy 2

Tabulka 39: Parametre startu magnetizacie

Parameter

Predvole
na
hodnota

P3.4.3.1

Spustit magnetizacny
prud

0.00

H 517 0 = zablokované

P3.4.3.2

Cas zaciatku magne-
tizacie

0.00

600.00

0.00 516

Tabulka 40: Parametre DC brzdy

Predvole
Parameter na
hodnota
P3.4.4.1 Prad j.s. brzdenia 0 IL A IH 507 |0 =zablokované
P3.4.42 | C3sIs brzdeniapri | g a0 | 5000 s 0.00 50 |0 =S brzdeniesa
zastavovani nepouziva
Frekvencia spustania
P3.4.4.3 J-s. brzdenia pri 0.10 10.00 Hz 1.50 515
zastavovani na
rampe
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Tabulka 41: Parametre brzdenia tokom

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = zablokované

P3.4.5.1 Brzdenie tokom 0 1 0 520 ,
1 = povolené

Prud pri brzdeni

P3.4.5.2 tokom

0 IL A IH 519
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5.5 SKUPINA 3.5: KONFIGURACIA 1/0

Tabulka 42: Nastavenia digitalneho vstupu

Index Parameter Predvolena ID Popis
hodnota
P3.5.1.1 Riadiaci signal 1 A DigIN SlotA.1 * 403
P3.5.1.2 Riadiaci signal 2 A DigIN SlotA.2 * 404
P3.5.1.3 Riadiaci signal 3 A DigIN Slot0.1 434
P3.5.1.4 Riadiaci signal 1 B DigIN Slot0.1* 423
P3.5.1.5 Riadiaci signal 2 B DigIN Slot0.1 424
P3.5.1.6 Riadiaci signal 3 B DigIN Slot0.1 435

Vnatit spésob ovladania na

1 *

P3.5.1.7 /0 B DiglIN Slot0.1 425

P3.5.1.8 Vnutit 1/0 B referenciu DigIN Slot0.1* 343

p35.19 | Vynutenieriadenia komuni- | N gior 1+ 411

kacnej zbernice
P3.5.1.10 Vyndtenie riadenia panela DiglIN Slot0.1* 410
Externa porucha spinaci kon- . . OPEN = 0K
P3.51.1 takt DigN SlotA3 405 ZAVRETE = externa porucha
Externa porucha rozpi- . OPEN = externa porucha

P3.5.1.12 naci kontakt DigIN Slot0.2 406 ZAVRETE = OK

P3.5.1.13 Reset poruchy uzatv. meni sa 414 ZAVRETE = resetuju sa vsetky aktivne
poruchy.

P3.5.1.14 Reset poruchy otvor. DigIN Slot0.1 213 OTYORENE = resetuju sa vsetky
aktivne poruchy.

P3.5.1.15 Pripraveny DigIN Slot0.2 407

OTVORENE = spustenie nie je povo-
P3.5.1.16 Blokacia chodu 1 DigIN Slot0.2 1041 [lené
ZAVRETE = spustenie je povolené

P3.5.1.17 Blokacia chodu 2 DigIN Slot0.2 1042 |Ako vyssie.

OTVORENE = Ziadna akcia.

ZAVRETE = pouZiva jednosmerny
P3.5.1.18 Predohrev motora ZAP DiglIN Slot0.1 1044 |prud predohrevu motora v stave Stop.
Pouziva sa, ked ma parameter
P3.18.1 hodnotu 2.
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Tabulka 42: Nastavenia digitalneho vstupu

Parameter

Predvolena

hodnota

OTVORENE = tvar rampy 1, ¢as roz-
behu 1 a ¢as dobehu 1.

ZAVRETE

P3.5.1.19 Volba rampy 2 DigIN Slot0.1 408 ZAVRETE = tvar rampy 2, &as roz-
behu 2 a ¢as dobehu 2.
P3.5.1.20 Zakaz zrych/spom DigIN Slot0.1 415
P3.5.1.21 | VYberprednastavenejire- DigIN SlotA.4 * [ 419
kvencie 0
P3.5.1.22 Vyber prednas.tavenej fre- meni sa 420
kvencie 1
P3.5.1.23 | Vyberprednastavenejire- DigIN Slot0.1* 421
kvencie 2
Potenciometer motora ZVY- . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.24 SOVANIE DigIN Slot0.1 418 1 7AVRETE = aktivne
Potenciometer motora ZNI- . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.25 SOVANIE DigIN Slot0.1 417 ZAVRETE = aktivne
P3.5.1.26 | Aktivacia rychleho zastavenia meni sa 1213 | OTVORENE = aktivované
P3.5.1.27 Casovac 1 DigIN Slot0.1 447
P3.5.1.28 Casovac 2 DiglIN Slot0.1 JAAS]
P3.5.1.29 Casovac 3 DigIN Slot0.1 449
- . . OTVORENE = Ziadne zosilnenie
P3.5.1.30 Zosilnenie referencie PID DigIN Slot0.1 1046 ZAVRETE = zosilnenie
. . OPEN = referencia 1
' " r
P3.5.1.31 Volba referencie PID DigIN Slot0.1 1047 ZAVRETE < referencia 2
OTVORENE = PID2 v reZime zastave-
P3.5.1.32 Externy PID Start signal DigIN Slot0.2 1049 |nia )
ZAVRETE = regulacny PID2
Vyber referencie pre externy . OPEN = referencia 1
P3.5.1.33 PID DigIN Slot0.1 1048 17 AVRETE = referencia 2
P3.5.1.34 | Resetovat pocitadlo Udrzby 1 DigIN Slot0.1 490 |ZAVRETE = reset
P3.5.1.36 Aktivacia refcerzjnue prepla- DigIN Slot0.1* 530
Aktivacia poziarneho . OTVORENE = poZiarny rezim aktivny
P3.5.1.38 re¥imu OTVORENE DigIN Slot0.2 1596 | 7AVRETE = siadna akcia
P3.5.1.39 Aktivacia poziarneho rezimu DigIN Slot0.1 1619 ROZOPNUTY = Ziadna akcia

ZAVRETE = poZiarny reZim je aktivny
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Tabulka 42: Nastavenia digitalneho vstupu

Index Parameter Predvolena ID Popis
hodnota
Reverzacia v poZiarnom . OTVORENE = dopredu
P3.5.1.40 rezime DigIN Slot0.1 1618 ZAVRETE = spustenie dozadu
P3.5.1.41 Aktivacia automatic- DigINSloto.1 | 1715
kého Cistenia
. . OTVORENE = nie je aktivne
* s
P3.5.1.42 Blokovanie cerpadla 1 DigIN Slot0.1 426 ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je aktivne
* Vi
P3.5.1.43 Blokovanie cerpadla 2 DigIN Slot0.1 427 ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je aktivne
* s
P3.5.1.44 Blokovanie Cerpadla 3 DigIN Slot0.1 428 ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.45 Blokovanie cerpadla 4 DigIN Slot0.1 429 ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.46 Blokovanie Cerpadla 5 DigIN Slot0.1 430 ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.47 Blokovanie cerpadla 6 DigIN Slot0.1 486 ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.48 Blokovanie cerpadla 7 DigIN Slot0.1 487 ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.49 Blokovanie cerpadla 8 DigIN Slot0.1 488 ZAVRETE = aktivne
P3.5.1.52 | Resetovat kWh Cita¢ energie DigIN Slot0.1 1053
, . OTVORENE = sada parametrov 1
P3.5.1.53 Vyber sady parametrov 1/2 DigIN Slot0.1 496 ZAVRETE = sada parametrov 2
P3.5.1.59 Prehriatie AHF DigIN Slot0.1 15513

* = Vlyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavenu hodnotu.
Prednastavené hodnoty najdete v 12.1 Prednastavené hodnoty parametrov v roznych aplikaciach

POZNAMKA!

Pocet dostupnych analdgovych vstupov zavisi od vasej volitelnej dosky a
konfiguracie dosky. Standardna doska I/0 obsahuje 2 analdgové vstupy.
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Tabulka 43: Nastavenia analogového vstupu 1

Predvole
Parameter na
hodnota
, . AnIN
P3.5.2.1.1 Vyber signalu Al SlotA 1 * 377
p3.5.2.1.2 |Casova konstantafil- 1 g 5 | 550 gg s 0.1+ 378
tra Al1
0=0-10V/0-20mA
*
P3.5.2.1.3 Al1 rozsah 0 1 0 379 122-10V/4 - 20 mA
P3.5.2.1.4 | Uzivatelské Al1. Min. | -160.00 160.00 % 0.00 * 380
P3.5.2.1.5 | Uzivatelské Al1. Max | -160.00 160.00 % 100.00 * 381
P3.5.2.1.6 | Inverzia signalu Al 0 1 0* ggy |0=normalne
1 = signal otoceny

* = Vlyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavend hodnotu.
Prednastavené hodnoty najdete v 12.7 Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach

Tabulka 44: Nastavenia analogového vstupu 2

Predvole
Parameter na
hodnota

, ., AnIN Vid'P3.5.2.1.1.
P3.5.2.2.1 Vyber signalu Al2 SlotA 2 * 388
P3.52722 Casova konstanta fil- 0.00 300,00 . o1 289 Vid P3.5.2.1.2.

tra Al2

P3.5.2.2.3 | Rozsah signalu Al2 0 1 1* 390 |Vid'P3.5.2.1.3.
P3.5.2.2.4 | UZivatelské Al2. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 * 391 Vid'P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 | UzZivatelské Al2. Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 * 392  |Vid'P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 | Inverzia signalu Al2 0 1 0* 398 |Vid'P3.5.2.1.6.

* = Vlyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavenu hodnotu.
Prednastavené hodnoty najdete v 12.1 Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach
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Tabulka 45: Nastavenia analdgového vstupu 3

Predvole
Parameter in. na
hodnota
, . AnIN Vid' P3.5.2.1.1.
P3.5.2.3.1 Vyber signalu Al3 SlotD 1 141
P359232 Casova konstanta fil- 0.00 300.00 S 01 142 Vid'P3.5.2.1.2.
tra Al3

P3.5.2.3.3 | Rozsah signalu AI3 0 1 0 143 |Vid'P3.5.2.1.3.
P3.5.2.3.4 | Uzivatelské AI3. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 144 |Vid' P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 | Uzivatelské AI3. Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |Vid' P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 | Inverzia signalu Al3 0 1 0 151 Vid' P3.5.2.1.6.

Tabulka 46: Nastavenia analogového vstupu 4

Predvole
Parameter in. na
hodnota
, . AnIN Vid'P3.5.2.1.1.
P3.5.2.4.1 Vyber signalu Al4 SlotD.2 152
P3.52.4.2 Casova konstanta fil- 0.00 300.00 s 0.1 153 VidP3.5.2.1.2.
tra Al4

P3.5.2.4.3 | Rozsah signalu Al4 0 1 0 154 |Vid'P3.5.2.1.3.
P3.5.2.4.4 | UZivatelské Al4. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 155 |Vid'P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 | UzZivatelské Al4. Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |Vid'P3.5.2.1.5.
P3.5.2.4.6 | Inverzia signalu Al4 0 1 0 162 |Vid'P3.5.2.1.6.
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Tabulka 47: Nastavenia analogového vstupu 5

Predvole
Parameter in. na
hodnota
, . AnIN Vid'P3.5.2.1.1.
P3.5.2.5.1 Vyber signalu Al5 SLotE 1 188
P35252 Casova konstanta fil- 0.00 300.00 S 01 189 Vid'P3.5.2.1.2.
tra Al

P3.5.2.5.3 | Rozsah signalu Al5 0 1 0 190 |Vid'P3.5.2.1.3.
P3.5.2.5.4 | Uzivatelské Al5. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 191 Vid' P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 | Uzivatelské Al5. Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 192  |Vid P3.5.2.1.5.
P3.5.2.5.6 | Inverzia signalu Al5 0 1 0 198 |Vid'P3.5.2.1.6.

Tabulka 48: Nastavenia analogového vstupu 6

Predvole
Parameter in. na
hodnota
, ., AnIN Vid'P3.5.2.1.1.
P3.5.2.6.1 Vyber signalu Alé SlotE 2 199
P3.5.2 6.2 Casova konstanta fil- 0.00 300.00 s 0.1 200 VidP3.5.2.1.2
tra Alé

P3.5.2.6.3 | Rozsah signalu Alé 0 1 0 201 Vid'P3.5.2.1.3.
P3.5.2.6.4 | UZivatelské Al6. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 202 |Vid'P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 | UzZivatelské Al6. Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 203 |Vid'P3.5.2.1.5.
P3.5.2.6.6 | Inverzia signalu Al6 0 1 0 209 |Vid'P3.5.2.1.6.
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Tabulka 49: Nastavenia digitalneho vystupu na standardnej doske 1/0, slot B

Parameter

P3.5.3.2.1

Funkcia RO1

meni sa

11001

Vyber funkcie pre R01:
0 = Ziadne

1 = pripravené

2 = beziace

3 =vseobecna porucha
4 = vSeobecna porucha
otocena

5 = vSeobecny alarm

6 = vratené do povod-
ného stavu

7 = pri rychlosti

8 = porucha termistora
9 = regulator motora
aktivny

10 = signal Start aktivny
11 = riadenie z panela
aktivne

12 = ovladanie na I/0 B
aktivované

13 = kontrola limitov 1
14 = kontrola limitov 2
15 = poziarny rezim je
aktivny

16 = preplach je aktivo-
vany

17 = vyber prednasta-
venej frekvencie je
aktivna

18 = rychle zastavenie
aktivované

19 = PID v rezime par-
kovania

20 = mé&kké plnenie PID
aktivne

21 = kontrola spatnej
véazby PID (limity)

22 = kontrola exter-
ného PID (limity)

23 = vystraha/porucha
vst. tlaku

24 = vystraha/porucha
ochr. pred mrazom

25 = Casovy kanal 1

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/



MENU PARAMETROV

VACON - 153

Tabulka 49: Nastavenia digitalneho vystupu na standardnej doske 1/0, slot B

Parameter

Predvol
ena

P3.5.3.2.1 Funkcia RO1

73

meni sa

11001

26 = Casovy kanal 2

27 = Casovy kanal 3

28 = riadiace slovo
komunikacnej zbernice
B13

29 = riadiace slovo
komunikacnej zbernice
B14

30 = riadiace slovo
komunikacnej zbernice
B15

31 = FB ProcesnéU-
daje1.B0

32 = FB ProcesnéU-
daje1.B1

33 = FB ProcesnéU-
daje1.B2

34 = alarm adrzby

35 = porucha udrzby
36 =blok 1 vyradeny
37 = blok 2 vyradeny
38 = blok 3 vyradeny
39 = blok 4 vyradeny
40 = blok 5 vyradeny
41 = blok 6 vyradeny
42 = blok 7 vyradeny
43 = blok 8 vyradeny
44 = blok 9 vyradeny
45 = blok 10 vyradeny
46 = riadenie pomoc-
ného Cerpadla

47 =riadenie plniaceho
Cerpadla

48 = aktivacia automa-
tického Cistenia

49 = riadenie Multi-
Cerpadla K1

50 = riadenie Multi-
Cerpadla K2

51 = riadenie Multi-
Cerpadla K3

52 = riadenie Multi-
Cerpadla K&

53 = riadenie Multi-
cerpadla Kb

54 = riadenie Multi-
Cerpadla Ké
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Tabulka 49: Nastavenia digitalneho vystupu na standardnej doske 1/0, slot B

Predvol
Parameter in. ena
55 = riadenie Multi-
Cerpadla K7
56 = riadenie Multi-
Cerpadla K8
P3.5.3.2.1 Funkcia RO 0 73 menisa | 11001 |7 = Vybranasada
parametrov
72 = kondenzator AHF
odpojeny
73 = kondenzator AHF
odpojeny - inv.
p3.53.22 | Oneskoreniezopnu- | 4 g0 | 359 gg s 0.00 | 11002
tia RO1
p353.23 | Oneskorenievypnu- | 4 05 | 396 g s 0.00 | 11003
tia RO1
P3.5.3.2.4 Funkcia RO2 0 56 menisa | 11004 |Vid P3.5.3.2.1.
P35.3.25 | Oneskoreniezopnu- | g5 | 390 g9 s 000 |11005 |ViIM353.2.2.
tia RO2
P3.53.2.6 | Oneskorenievypnu- | 4 5 | 35909 s 000 | 11006 |VIIM353.23.
tia RO2
Vid'P3.5.3.2.1. Zobra-
P3.5.3.2.7 Funkcia RO3 0 56 menisa | 11007 [24€ 53 ak su nainsta-
lované viac ako 2
vystupné relé.

* = Vlyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavenu hodnotu.
Prednastavené hodnoty najdete v 12.1 Prednastavené hodnoty parametrov v roznych aplikaciach

DIGITALNE VYSTUPY ROZSIROVACICH SLOTOVC,DAE

Zobrazuje iba parametre pre vystupy na pridavnych kartach v slotoch C, D a E. Vykonajte
vyber ako pri funkcii RO1 (P3.5.3.2.1).

Tato skupina alebo tieto parametre sa nezobrazia, ak v slotoch C, D alebo E nie su Ziadne
digitalne vystupy.
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Tabulka 50: Nastavenia analégového vystupu na standardnej doske 1/0, slot A

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0=TEST 0 % (nepou-
Ziva sa)

1=TEST 100 %

2 = vystupna frekv. (0 -
fmax)

3 = referencia frekv. (0
- fmax)

4 = otacky motora (0 -
menovité otacky
motora)

5 = vystupny prud (0 -
Inmotor)

6 = moment motora (0
- Tnmotor)

7 = vykon motora (0 -
Pnmotor)

8 = napé&tie motora (0 -
Unmotor)

9 = napatie j.s. medzi-
obvodu (0 - 1000 V)

10 = referencia PID (0 -
100 %)

11 = odozva PID (0 -
100 %)

12 = vystup PID1 (0 -
100 %)

13 = vystup ext. PID (0 -
100 %)

14 = ProcessDataln1 (0
- 100 %)

15 = ProcessDataln2 (0
- 100 %)

16 = ProcessDataln3 (0
- 100 %)

P3.5.4.1.1 Funkcia AO1 0 31 2% 10050
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Tabulka 50: Nastavenia analégového vystupu na standardnej doske 1/0, slot A

Predvole

Parameter in. na
hodnota

17 = ProcessDataln4 (0
- 100 %)

18 = ProcessDataln5 (0
- 100 %)

19 = ProcessDatalné (0
- 100 %)

20 = ProcessDataln7 (0
- 100 %)

21 = ProcessDataln8 (0
- 100 %)

22 = Blok 1 vyst. (0 -
100 %)

23 = Blok 2 vyst. (0 -
100 %)

24 = Blok 3 vyst. (0 -
100 %)

25 = Blok 4 vyst. (0 -
100 %)

26 = Blok 5 vyst. (0 -
100 %)

27 = Blok 6 vyst. (0 -
100 %)

28 = Blok 7 vyst. (0 -
100 %)

29 = Blok 8 vyst. (0 -
100 %)

30 = Blok 9 vyst. (0 -
100 %)

31 =Blok 10 vyst. (0 -
100 %)

P3.5.4.1.1 Funkcia AO1 0 31 2% 10050

P3.5.4.1.2 Cas filtra AO1 0.0 300.0 s 1.0* 10051 |0 = ziadne filtrovanie

0=0mA/ 0V

- "
P3.5.4.1.3 Minimum AO1 0 1 0 10052 1=4mA/2V

P35.4.14 | Rozsah AOT min. '21§Z“8' 21@1“8' menisa | 0.0% | 10053

P3.5.4.1.5 Rozsah AO1 max. 214748, 214748. meni sa 0.0* 10054

36 rozne 36

* = Vyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavend hodnotu.
Prednastavené hodnoty najdete v 12.1 Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach

ANALOGOVE VYSTUPY ROZSIROVACICH SLOTOVC,DAE

Zobrazuje iba parametre pre vystupy na pridavnych kartach v slotoch C, D a E. Vykonajte
vyber ako pri funkcii AO1 (P3.5.4.1.1).
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Tato skupina alebo tieto parametre sa nezobrazia, ak v slotoch C, D alebo E nie su ziadne
digitalne vystupy.

5.6 SKUPINA 3.6: MAPOVANIE DAT KOMUNIKACNEJ ZBERNICE

Tabulka 51: Mapovanie dat komunikacnej zbernice

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.6.1 Vyber datového 0 35000 1 852
vystupu 1 zbernice
P3.6.2 Vyber datového 0 35000 2 853
vystupu 2 zbernice
P3.6.3 Vyber datového 0 35000 3 854
vystupu 3 zbernice
P3.6.4 Vyber datového 0 35000 4 855
vystupu 4 zbernice
P3.6.5 Vyber datového 0 35000 5 856
vystupu 5 zbernice
P3.6.6 Vyber datového 0 35000 6 857
vystupu 6 zbernice
P3.6.7 Vyber datového 0 35000 7 858
vystupu 7 zbernice
P3.6.8 Vyber datového 0 35000 37 859
vystupu 8 zbernice

Tabulka 52: Prednastavené hodnoty pre vystup procesnych udajov v
komunikacnej zbernici

l'Jdaj Prednastavena hodnota Mierka
Vystup dat procesu 1 Vystupna frekvencia 0,01 Hz
Vystup dat procesu 2 Otacky motora 1 ot./min.
Vystup dat procesu 3 Prud motora 0,1TA
Vystup dat procesu 4 Moment motora 0.1%
Vystup dat procesu 5 Vykon motora 0.1%
Vystup dat procesu 6 Napétie motora 0,1V
Vystup dat procesu 7 Napatie j.s. medziobvodu 1V
Vystup dat procesu 8 Kod poslednej aktivnej poruchy 1
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Napriklad, hodnota vystupnej frekvencie 2500 sa rovna hodnote 25,00 Hz, pretoze koeficient
rozsahu je 0,01. VSetky hodnoty monitorovania uvedené v kapitole 4.7 Monitorovacia skupina
maju hodnotu prevedenu cez koeficient rozsahu.

5.7 SKUPINA 3.7: ZAKAZANE FREKVENCIE

Tabulka 53: Zakazané frekvencie

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.7.1 Dolny limit zqkazane 1,00 120,00 Ha 0.00 £09 0 = nepougité
frekvencie 1
P3.7.2 Horny limit zgkazane 0.00 320.00 Hy 0.00 510 0 = nepouzité
frekvencie 1
P3.7.3 Dolny limit zqkazane 0.00 120,00 Ha 0.00 - 0 = nepouité
frekvencie 2
P3.7.4 Horny limit zgkazane 0.00 320.00 Hy 0.00 51 0 = nepoufzité
frekvencie 2
P3.75 Dolny limit zqkazane 0.00 120,00 Ha 0.00 613 0 = nepouité
frekvencie 3
P3.7.6 Horny limit zgkazane 0.00 320.00 Hy 0.00 514 0 = nepoufzité
frekvencie 3
Zmena rampy )
P3.7.7 pri prechode zakaza- 0.1 10.0 Casy 1.0 518
nym pasmom
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5.8 SKUPINA 3.8: KONTROLY

Tabulka 54: Nastavenia kontroly

Predvole

Parameter in. na

0 = vystupna frekvencia
1 = referencia frekvencie
2 = prud motora
3 = moment motora
4 = vykon motora
5 = napatie j.s. medziob-
vodu
6 = analdgovy vstup 1

Vyber polo%ky kon- 0 17 0 1431 7= anal(?govg/ vstup 2

troly ¢. 1 8 = analdgovy vstup 3
9 = analdgovy vstup 4
10 = analdgovy vstup 5
11 = analdgovy vstup 6
12 = vstup teploty 1
13 = vstup teploty 2
14 = vstup teploty 3
15 = vstup teploty 4
16 = vstup teploty 5
17 = vstup teploty 6

P3.8.1

0 = nepouzité
1 = nizky limit kontroly
2 = vysoky limit kontroly

P3.8.2 Rezim kontroly ¢. 1 0 2 0 1432

P3.8.3 Limit kontroly ¢. 1 -50.00 50.00 [menisa 25.00 1433

Hysteréza limitu

P3.8.4 . 0.00 50.00 [menisa 5.00 1434
kontroly ¢. 1
P385 Vyber pologky kon- 0 17 1 1435 Vid'P3.8.1
troly €. 2
P3.8.6 Rezim kontroly ¢. 2 0 2 0 1436 |Vid' P3.8.2

P3.8.7 Limit kontroly €. 2 -50.00 50.00 |menisa | 40.00 1437

Hysteréza limitu

P3.8.8 kontroly C. 2

0.00 50.00 |menisa 5.00 1438
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5.9

SKUPINA 3.9: OCHRANY

Tabulka 55: VSeobecné nastavenia ochrany

Parameter

Predvole
na

Reakcia na externu

0 = Ziadna akcia
1=alarm
2 = porucha (zastavenie

kvencia alarmu

P3.9.1.2 poruchu 0 3 2 701 podla funkcie zastave-
nia)
3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)
P39.13 Porucha vstupnej 0 1 0 730 0 = 3-fazova podpora
B fazy 1 =1-fazova podpora
0 = porucha je ulozena
P3.9.1.4 | Porucha podpatia 0 1 0 77 |Vhistorii
1 = porucha nie je ulo-
Zena v historii
P3.9.1.5 | feakciana poruchu 0 3 2 702
vystupnej fazy
0 = Ziadna akcia
1=alarm
2 =alarm + vopred
Reakcia na poruchu nastavit frekvenciu
P3.9.1.6 | komunikacie komu- 0 4 3 733 [Pordch(P39.1.13)
nikanei zbernice 3 = porucha (zastavenie
J podla funkcie zastave-
nia)
4 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)
P3.9.17 Porucha komunika- 0 3 2 734
cie slotu
P3.9.1.8 Porucha termistora 0 3 0 732
p3.9.1.9 | Foruchamakkeho 0 3 2 748
plnenia PID
Reakcia na chybu
P3.9.1.10 kontroly PID 0 3 2 749
Reakcia na poruchu
P3.9.1.11 kontroly exter- 0 3 2 757
ného PID
Prednastavena fre-
P3.9.1.13 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 183
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Tabulka 55: VSeobecné nastavenia ochrany

Predvole
Parameter in. na
hodnota
Reakcia na poruchu 0 = Ziadna akcia
P3.9.114 bezpegnostneho 0 9 ) 275 1=alarm -
odpojenia momentu 2 = porucha (zastavenie
(STO) brzdenim motora)

Tabulka 56: Nastavenia tepelnej ochrany motora

Predvole
Parameter in. na

hodnota

0 = Ziadna akcia
1=alarm

Tepelna ochrana 2 = porucha (zastavenie

P3.9.2.1 0 3 2 704 .. ,
motora rezimom zastavenia)
3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)
P3.9.2.2 Teplota prostredia -20.0 100.0 °C 40.0 705

P393 | Koeficientchladenia 1, 100.0 % menisa | 706
pri nulovej rychlosti

Tepelna Casova kon-

P3.9.2.4 Stanta motora

1 200 min. meni sa 707

Faktor teplotného

P3.9.2.5 s
zatazenia motora

10 150 % 100 708

Tabulka 57: Nastavenia ochrany pred zablokovanim motora

Predvole
Parameter in. na

hodnota

0 = ziadna akcia

1=alarm
Porucha ochrany 2 = porucha (zastavenie
P3.9.3.1 pred zablokovanim 0 3 0 709 | podla rezimu zastave-
motora nia

3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)

P3.9.3.2 Prud zablokovnia 0.00 5.2 A 3.7 710

p3.933 |Casowy limitzabloko- ) 4 120.00 s 15.00 711
vanla

P3.9.3.4 Frekvencny limit 1.00 |P3312 | Hz 25.00 712

zablokovania
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Tabulka 58: Nastavenia ochrany pred odlahcenim motora

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = Ziadna akcia
1=alarm

2 = porucha (zastavenie
P3.9.4.1 Porucha odlahcenia 0 3 0 713 | podla rezimu zastave-
nia

3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)

Ochrana pri odlah-
P3.9.4.2 | Ceni: Zatazenie obla- 10.0 150.0 % 50.0 714
sti odbudzovania

Ochrana pri odlah-
P3.9.4.3 ceni: zatazenie pri 5.0 150.0 % 10.0 715
nulovej frekvencii

Ochrana pri odlah-

P3.9.4.4 X S 2.00 200.00 s 20.00 716
Ceni: Casovy limit

Tabulka 59: Nastavenia rychleho zastavenia

Predvole
Parameter in. na
hodnota
0 = zastavenie moto-
rom
ReZim rich- 1 = ¢as dobehu pri
P3.9.5.1 yen- 0 2 meni sa 1276 |rychlom zastaveni
leho zastavenia . .
2 = zastavenie podla
funkcie sposobu zasta-
venia (P3.2.5)
P39 59 Aktivacia rych- menisa | meni sa DigIN 1213 OTVpRENE = aktivo-
leho zastavenia Slot0.2 vané
p3.9.53 |Casdobehuprirych- | g, 300.0 s menisa | 1256
lom zastaveni
0 = Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1 =alarm
P3.9.5.4 , P . 0 2 meni sa 744 |2 = porucha (zastavenie
rychleho zastavenia . . ;
podla rezimu rychleho
zastavenia)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




MENU PARAMETROV VACON - 163

Tabulka 60: Nastavenia poruchy vstupu teploty 1

Predvole

Parameter in. na
hodnota

B0 = signal teploty 1
B1 = signal teploty 2
P3.9.6.1 Signal teploty 1 0 63 0 739 | B2 =signal teploty 3
B3 =signal teploty 4
B4 = signal teploty 5
B5 = signal teploty 6

P3.9.6.2 Limit alarmu 1 -30.0 200.0 °C 130.0 741
P3.9.6.3 Limit poruchy 1 -30.0 200.0 °C 155.0 742
0 = ziadna odozva
1=alarm
P3.9 6.4 Odozva limitu poru- 0 3 2 740 2.= porL{chav[;astave—
chy 1 nie podla rezimu

zastavenia)
3 = porucha (zastave-
nie brzdenim motora)

POZNAMKA!

Nastavenia vstupu teploty su k dispozicii len v pripade, ak je namontovana volitelna
doska B8 alebo BH.
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Tabulka 61: Nastavenia poruchy vstupu teploty 2

Predvole

Parameter in. na
hodnota

B0 = signal teploty 1
B1 = signal teploty 2
P3.9.6.5 Signal teploty 2 0 63 0 763 | B2 =signal teploty 3
B3 =signal teploty 4
B4 = signal teploty 5
B5 = signal teploty 6

P3.9.6.6 Limit alarmu 2 -30.0 200.0 °C 130.0 764
P3.9.6.7 Limit poruchy 2 -30.0 200.0 °C 155.0 765
0 = ziadna odozva
1=alarm
P3.96.8 Odozva limitu poru- 0 3 2 766 2.= porL{chav[;astave—
chy 2 nie podla rezimu

zastavenia)
3 = porucha (zastave-
nie brzdenim motora)

POZNAMKA!

Nastavenia vstupu teploty su k dispozicii len v pripade, ak je namontovana volitelna
doska B8 alebo BH.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




MENU PARAMETROV

VACON - 165

Tabulka é2: Nastavenia ochrany nizkeho Al

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Ochrana pred pokle-
P3.9.8.1 som analdgového 0 2
vstupu

767

0 = ziadna ochrana

1 = ochrana povolenav
stave chodu

2 = ochrana povolena v
stave chodu a zastave-
nia

Porucha pri poklese

P3.9.8.2 PO
analdgového vstupu

700

0 = Ziadna akcia
1=alarm

2 =alarm + vopred
nastavit frekvenciu
poruch (P3.9.1.13)

3 =alarm + predcha-
dzajuca frekvencna
referencia

4 = porucha (zastave-
nie podla rezimu
zastavenia)

5 = porucha (zastave-
nie brzdenim motora)
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5.10 SKUPINA 3.10: AUTOMATICKY RESET.

Tabulka 63: Nastavenia autoresetu

Predvole
Parameter in. na
P3.10.1 Automaticky reset 0 1 o* 731 0= zablokO\{ane
1 = povolené
R . 0 = letmy Start
P3.10.2 Sposob restartu 0 1 1 719 1= Podla P3.2 4.
P3.10.3 Cas cakania 0.10 10080'0 s 0.50 717
P3.10.4 Trvanie pokusu 0.00 10080'0 s 60.00 718
P3.10.5 Pocet pokusov 1 10 4 759
P3.10.6 | Autoreset: Podpatie 0 1 1 720 [0=7ie
1=4ano
P3.10.7 | Autoreset: Prepatie 0 1 1 721 |97 nie
1=4ano
P3.10.8 | Autoreset: Nadprud 0 1 1 720 [0=1ie
1=4ano
P3.10.9 | Autoreset: Nizky Al 0 1 1 723 |0=nie
1=4ano
P3.10.10 Autorgset: Prehriatie 0 1 1 794 0= r,ne
jednotky 1=4ano
P3.10.11 Autoreset: Prehriatie 0 1 1 795 0= nie
motora 1=4ano
P3.10.12 Autoreset: Externa 0 1 0 796 0= r,ne
porucha 1=4ano
P3.10.13 | Autoreset: Porucha 0 1 0 738 |0=nie
odlahcenia 1=4ano
Autoreset: Porucha 0 =nie
P3.10.14 kontroly PID 0 ! 0 776 1=4ano
Autoreset: Porucha 0 =nie
P3.10.15 kontroly Ext. PID 0 ! 0 777 1=4no

* Vyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavend hodnotu. Prednastavené
hodnoty najdete v 12.1 Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach
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5.11 SKUPINA 3.11: NASTAVENIE APLIKACIE

Tabulka é4: Nastavenie aplikacie

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.11.1 Heslo 0 9999 0 1806
, 0 = Celzius
*
P3.11.2 Vyber C/F 0 1 0 1197 1 = Fahrenheit
P3.11.3 Vyber kW/hp 0 1 0 1198 ?:t\év
. . 0 = 2x2 sekcie
p3.114 | Zobrazenie Multi- 0 2 1 1196 |1 =3x2 sekcie
monitor .
2 = 3x3 sekcie

5.12 SKUPINA 3.12: FUNKCIE CASOVACOV

Tabulka 65: Interval 1

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.12.1.1 ZAP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh::s]m: 00:00:00 1464
P3.12.1.2 VYP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh::;m: 00:00:00 1465
B0 = nedela
B1 = pondelok
B2 = utorok
P3.12.1.3 Dni 1466 |B3 =streda
B4 = Stvrtok
B5 = piatok
B6 = sobota
BO = ¢asovy kanal 1
P3.12.1.4 Priradit ku kanalu 1468 |B1 = casovy kanal 2
B2 = ¢asovy kanal 3
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Tabulka 66: Interval 2

Predvole
Parameter na
hodnota
P3.12.2.1 ZAP Cas 00:00:00 | 23:59:59 hh;”‘;m 00:00:00 | 1469 |Fozritelntervali.
P3.12.2.2 VYP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1470 |PozriteIntervalt.
P3.12.2.3 Dni 1471 Pozrite Interval 1.
P3.12.2.4 Priradit ku kanalu 1473 |Pozrite Interval 1.

Tabulka 67: Interval 3

Predvole
Parameter na
hodnota
P3.12.3.1 ZAP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh:S”S‘m 00:00:00 | 1474 |PozriteIntervali.
P3.12.3.2 VYP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1475 |PozriteIntervalt.
P3.12.3.3 Dni 1476 |Pozrite Interval 1.
P3.12.3.4 Priradit ku kanalu 1478 |Pozrite Interval 1.

Tabulka 68: Interval 4

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.12.4.1 ZAP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh:S”;m 00:00:00 | 1479 |PozriteIntervalt.
P3.12.4.2 VYP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh:s”s‘m: 00:00:00 | 1480 |PoZriteIntervall.
P3.12.4.3 Dni 1481 Pozrite Interval 1.
P3.12.4.4 Priradit ku kanalu 1483 |Pozrite Interval 1.
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Tabulka 69: Interval 5

Predvole
Parameter na
hodnota
P3.12.5.1 ZAP Cas 00:00:00 | 23:59:59 hh;”‘;m 00:00:00 | 1484 |Fozritelntervall.
P3.12.5.2 VYP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1485 |PozriteIntervalt.
P3.12.5.3 Dni 1486 |Pozrite Interval 1.
P3.12.5.4 Priradit ku kanalu 1488 |Pozrite Interval 1.

Tabulka 70: Casovac 1

Predvole
Parameter na
hodnota
P3.12.6.1 Trvanie 0 72000 s 0 1489
P3.12.6.2 Basovag 1 D'Q:]Nf“’t 447
BO = ¢asovy kanal 1
P3.12.6.3 Priradit ku kanalu 1490 |B1 = Casovy kanal 2

B2 = ¢asovy kanal 3

Tabulka 71: Casovac 2

Parameter

Predvole

na
hodnota

P3.12.7.1 Trvanie 0 72000 3 0 1491 |Pozrite Casovad 1.
P3.12.7.2 Easovat 2 Dlg:JN1Slot 448 Pozrite Casovac 1.
P3.12.7.3 Priradit ku kanalu 1492 | Pozrite Casoval 1.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabulka 72: Casovac 3
Predvole
Parameter na
hodnota
P3.12.8.1 Trvanie 0 72000 3 0 1493 | Pozrite Casovad 1.
P3.12.8.2 Easovad 3 Dlg:)N1Slot 449 Pozrite Casovac 1.

P3.12.8.3 Priradit ku kanalu

1494 | Pozrite Casovad 1.
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5.13 SKUPINA 3.13: REGULATOR PID

Tabulka 73: Zakladné nastavenia regulatora PID 1

Predvol
Parameter in. ena
P3.13.1.1 Zosilnenie PID 0.00 1000.00 % 100.00 118
P3.13.1.2 Cas integracie PID 0.00 600.00 s 1.00 119
P3.13.1.3 Cas derivécie PID 0.00 100.00 s 0.00 132
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Tabulka 73: Zakladné nastavenia regulatora PID 1

Predvol

Parameter in. ena

1=%
2 =1/min.
3 =ot./min.
4 =ppm
5=pps
6=1\/s
7 = l/min.
8=1/h
9 =kg/s
10 = kg/min.
11 =kg/h
12 =m3/s
13 = m3/min
14 =m3/h
15=m/s
16 = mbar
17 = mbar
18 = Pa
19 =kPa
20 =mVS
21 =kW
22=°C
Vyber procesnej jed- 23 =gal/s
notky 1 46 ! 1036 24 = gal/min.
25 =gal/h
26 =1b/s
27 = lb/min.
28 = lb/h
29 = ft3/s
30 = ft3/min
31 =ft3/h
32="ft/s
33=inwg
34 =ftwg
35=S5PI
36 = lb/in2
37 = psig
38=hp
39=°F
40 = ft
41 =inch
42 =mm
43 =cm
Lh=m
45 = g/min
46 = cfm

P3.13.1.4

Min. procesnej jed-

menisa | menisa |menisa 0 1033
notky

P3.13.1.5

Max. procesnej jed-

menisa | menisa |[menisa 100 1034
notky

P3.13.1.6

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabulka 73: Zakladné nastavenia regulatora PID 1

Predvol
Parameter in. ena
P3.13.1.7 Desatmn.e. miesta 0 4 2 1035
procesnej jednotky

0 = Normélne (odozva <
referencia -> zvySenie

P3.13.1.8 Inverz. odchylky 0 1 0 340 |Vystupu PID)
1 = Inverzia (odozva <
referencia -> znizenie
vystupu PID)

P3.13.1.9 Pasmo necitlivosti 0.00 999;79'9 meni sa 0 1056

p3.13.1.10 | Oneskoreniepasma | 454 | 394 gg s 0.00 1057

necitlivosti

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabulka 74: Nastavenia referencii

Parameter

P3.13.2.1 Referencia panela 1 L 0 167

P3.13.2.2 Referencia panela 2 0 168

P3.13.2.3 | Cas rampy referencii 0.00 300.0 s 0.00 1068

OTVORENE = ?iadne
1046 |zosilnenie
ZAVRETE = zosilnenie

Aktivacia zvySenia . , DigIN
menisa | menisa

P3.13.24 referencie PID Slot0.1

DigIN 1047 OPEN = referencia 1

P3.13.2.5 | Volba referencie PID | menisa | menisa Slot0.1* ZAVRETE = referencia 2

0 = nepouzité

1 = referencia panela 1
2 =referencia panela 2
3=Al1

4 =Al2

5=AI3

6=Al4

7=Al5

8=Al6

9 = ProcessDataln1
10 = ProcessDataln2
11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDataln5
14 = ProcessDatalné
15 = ProcessDataln7
P3.13.2.6 Volba ref.erencie 0 33 3% 339 16 = ProcessDataln8
zdroja 1 17 = vstup teploty 1
18 = vstup teploty 2
19 = vstup teploty 3
20 = vstup teploty 4
21 = vstup teploty 5
22 = vstup teploty 6
23 = Blok 1 vyst.

24 = Blok 2 vyst.

25 = Blok 3 vyst.

26 = Blok 4 vyst.

27 = Blok 5 vyst.

28 = Blok 6 vyst.

29 = Blok 7 vyst.

30 = Blok 8 vyst.

31 =Blok 9 vyst.

32 = Blok 10 vyst.
33 = multireferencia

P3.13.2.7 M'”'mucri”eqefere”' -200.00 | 200.00 % 0.00 | 1069

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabulka 74: Nastavenia referencii

Parameter

Maximum referen-

Predvol
ena

P3.13.2.8 me 20000 | 20000 | % | 100.00 | 1070
P3.13.2.9 | Zvysenie referencie 1 -2.0 2.0 X 1.0 1071
P3.13.2.10 Vol'bjdrreoszrgncie 0 men sa ) x 431 |VidP3.13.2.6.
P3.13.2.11 Mi”im“g; rzefere”' -200.00 | 20000 | % 000 |[1073 |VidP313.27.
P3.13.2.12 MaXim“CriT; ;efere”' 20000 | 20000 | % | 10000 [1074 |VIdP313:28.
P3.13.2.13 |ZvjZenie referencie 2 | -2.0 2.0 X 1.0 | 1078 [vidP3.13.2.9.

* = Vlyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavend hodnotu.
Prednastavené hodnoty najdete v 12.7 Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 176 MENU PARAMETROV

Tabulka 75: Nastavenia odozvy

Predvole

Parameter in. na
hodnota

1 = pouziva sa len zdroj 1
2 = SQRT(zdroj 1);(prietok
= konstanta x SQRT(tlak])
3 =SQRT (zdroj 1 - zdroj
2]

4 = SQRT (zdroj 1) + SQRT
P3.13.3.1 Funkcia odozvy 1 9 1% 333 |(zdroj 2)

5=zdroj 1+ zdroj 2

6 =zdroj 1 - zdroj 2

7 = MIN (zdroj 1 + zdroj 2)
8 = MAX (zdroj 1 + zdroj 2)
9 = MEAN (zdroj 1 + zdroj
2)

p3.13.3.2 | Zosilneniefunkcie | 45604 1 10000 % 100.0 | 1058
odozvy

0 = nepouzité

1=AN

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

7 = ProcessDataln1
8 = ProcessDataln?2
9 = ProcessDataln3
10 = ProcessDataln4
11 = ProcessDataln5
12 = ProcessDatalné
13 = ProcessDataln7
14 = ProcessDataln8
P3.13.3.3 |Vyber zdroja odozvy 1 0 30 2* 334 |15 =vstup teploty 1
16 = vstup teploty 2
17 = vstup teploty 3
18 = vstup teploty 4
19 = vstup teploty 5
20 = vstup teploty 6
21 =Blok 1 vyst.

22 = Blok 2 vyst.
23 = Blok 3 vyst.
24 = Blok 4 vyst.
25 = Blok 5 vyst.
26 = Blok 6 vyst.
27 = Blok 7 vyst.
28 = Blok 8 vyst.
29 = Blok 9 vyst.
30 = Blok 10 vyst.

P3.13.3.4 | Minimum odozvy 1 -200.00 | 200.00 % 0.00 336

P3.13.3.5 | Maximum odozvy 1 -200.00 | 200.00 % 100.00 337

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabulka 75: Nastavenia odozvy

Predvole
Parameter na
hodnota
P3.13.3.6 |Vyber zdroja odozvy 2 0 30 0 335 |Vid'P3.13.3.3.
P3.13.3.7 Minimum odozvy 2 -200.00 | 200.00 % 0.00 338 |Vid' P3.13.3.4.
M3.13.3.8 | Maximum odozvy 2 | -200.00 | 200.00 % 100.00 339 |Vid' P3.13.3.5.

* = Vlyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavenu hodnotu.
Prednastavené hodnoty najdete v 12.1 Prednastavené hodnoty parametrov v roznych aplikaciach

Tabulka 76: Nastavenia doprednej viazby

Parameter

Predvole
na

vazby 2

P313.4.1 Funkc!a .(.jopred- 1 9 1 1059 Vid'P3.13.3.1
nej vazby
P3.13.4.2 | Zositnenie dopred- | 450, [ 4g0q % 1000 | 1060 [VidP31332
nej vazby
P3.13.4.3 Vyber z@r?Ja dopred- 0 30 0 1061 Vid P3.13.3.3
nej vazby 1
P3.13.4.4 | Minimum doprednej | 50009 | 20000 | % 000 | 1062 [VIIP31334
vazby 1
P3.13.4,5 | Maximum doprednej | 4900 | 20000 | o 100.00 | 1063 |VIdP31335
vazby 1
P313.4.6 Vyber zdr?Ja dopred- 0 30 0 1064 Vid P3.13.3.3
nej vazby 2
P3.13.4.7 | Minimum doprednej | ;4909 | 20000 | o 000 | 1065 |VIIP3.1337
vazby 2
P313.4.8 Maximum doprednej 200.00 | 200.00 % 100.00 1066 Vid M3.13.3.8
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Tabulka 77: Nastavenia funkcie parkovania

Parameter in. Jednotka [ena
P3.13.5.1 | Limitparkovacej | g a4 | a500 | py 0.00 1016 |0 = nepouzité
frekvencie SP1
P3.13.5.2 Oneskorgme par- 0 3000 S 0 1017 0 = nepouzité
kovania SP1
Uroven -214748. | 214748. ) 0 = nepouzité
P3.13.5.3 reitartu SP1 3% 3% meni sa 0.0000 1018
0 = absolutna Uroven
P3.13.5.4 |ReZim restartu SP1 0 1 0 1019 1 = relativna referen-
cia
P3.13.5.5 SP 1 Zosiln. park. _99?9'9 999;9'9 P3.13.1.4 0 1793
P3.13.5.6 Maximalny cas 1 300 s 30 1795
T zosil. park. SP1
p3.13.57 | Frekvenciaparko- |64 | 59009 Hz 0.00 1075  [VidP3.13.51
vania SP2
P3.13.5.8 Oneskorgme par- 0 3000 S 0 1076 Vid'P3.13.5.2
kovania SP2
Urove# -214748. | 214748. , Vid'P3.13.5.3
P3.13.5.9 reitartu SP? 3% 3% meni sa 0.0 1077
0 = absolutna Uroven
P3.13.5.10 |Rezim restartu SP2 0 1 0 1020 1 = relativna referen-
cia
P3.13.5.11 SP 2 Zosiln. park. _99?9'9 999999'9 P3.13.1.4 0 1794 Vid'P3.13.5.5
P3.13.5.12 Ma?(lmalny cas 1 300 S 30 1796 Vid'P3.13.5.6
zosil. park. SP2
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Tabulka 78: Parametre kontroly odozvy

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.13.6.1 Povolit kontrolu 0 1 0 735 0= zablokoYane
odozvy 1 = povolené
P3.13.6.2 Horny limit _99?9'9 999;?9'9 meni sa | menisa 736
P3.13.6.3 Dolny limit -99?9'9 999;79'9 menisa | menisa 758
P3.13.6.4 Oneskorenie 0 30000 s 0 737
0 = Ziadna akcia
1=alarm
. 2 = porucha (zastavenie
P3.13.65 | Reakcianachybu 0 3 2 749 | podta rezimu zastave-
kontroly PID nia)
3 = porucha (zastavenie
brzdenim motoral)

Tabulka 79: Parametre kompenzacie straty tlaku

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.13.7.1 | Povolit referenciu 1 0 1 0 1189 |0 = 2ablokované

1 = povolené

Maximalna kompen- [-99999.9 | 99999.9

P3.13.7.2 .. ) meni sa 0.00 1190
zacia referencie 1 9 9
P3.13.7.3 | Povolit referenciu 2 0 1 0 1191 |Vid'P3.13.7.1.
P3.13.7 4 Mal)(l.malna kom.pen- -99999.9 1 99999.9 meni sa 0.00 1192 Vid'P3.13.7.2.
zacia referencie 2 9 9
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Tabulka 80: Nastavenia makkého plnenia

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = zablokované

P3.13.8.1 Funkcia mak- 0 2 0 1094 | = Povolené, droven
kého plnenia 2 = povolené, casovy
limit

p3.13.8.2 | Frekvenciamak- 000 |P3312 | Hz 20.00 1055
kého plnenia

p3.13.83 | Uroven makkeho [-99999.9 | 99999.9 1 | isa | 0.0000 | 1095
plnenia 9 9

0 = Ziadny Casovy limit,
0 30000 s 0 1096 |ziadne aktivovanie
poruch.

Casovy limit mak-

P3.13.8.4 kého plnenia

0 = ziadna akcia
1=alarm

Porucha mikkého 2 = porucha (zastavenie

P3.13.8.5 ) 0 3 2 738 |podla reZimu zastave-
plnenia nia)

3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)
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Tabulka 81: Parametre kontroly vstupného tlaku

P3.13.9.1

Parameter

Povolit kon-
trolu

Jednotka

1685

0 = zablokované
1 = povolené

P3.13.9.2

Signal kontroly

23

1686

0 = analdgovy vstup 1

1 = analdgovy vstup 2

2 = analégovy vstup 3

3 = analdgovy vstup 4

4 = analdégovy vstup 5

5 = analégovy vstup 6

6 = ProcessDataln1 (0 -
100 %)

7 = ProcessDataln2 (0 -
100 %)

8 = ProcessDataln3 (0 -
100 %)

9 = ProcessDataln4 (0 -
100 %)

10 = ProcessDataln5 (0
- 100 %)

11 = ProcessDatalné (0
- 100 %)

12 = ProcessDataln7 (0
- 100 %]

13 = ProcessDataln8 (0
- 100 %)

14 = Blok 1 vyst.

15 = Blok 2 vyst.

16 = Blok 3 vyst.

17 = Blok 4 vyst.

18 = Blok 5 vyst.

19 = Blok 6 vyst.

20 = Blok 7 vyst.

21 = Blok 8 wyst.

22 = Blok 9 vyst.

23 = Blok 10 vyst.

P3.13.9.3

Vyber jednotiek
kontroly

meni sa

1687

1=%

2 =mbar
3 =mbar
4=Pa
5=kPa

6 = PS|

7 =mmHg
8=Torr
9 =lb/in2

P3.13.9.4

Desatinné mie-
sta jednotiek
kontroly

1688
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Tabulka 81: Parametre kontroly vstupného tlaku

Predvol

Parameter in. Jednotka ena
hodnota

Minimalna
P3.13.9.5 hodnota jed- [ -99999.99 |99999.99 | P3.13.9.3 0.00 1689
notiek kontroly

Maximalna
P3.13.9.6 hodnota jed- |-99999.99 |99999.99 | P3.13.9.3 10.00 1690
notiek kontroly

Uroven kon-
P3.13.9.7 trolného P3.13.9.5 |P3.13.9.6 | P3.13.9.3 | menisa | 1691
alarmu

Uroven poru-

P3.13.9.8 P3.13.9.5 [P3.13.9.7 | P3.13.9.3 0.10 1692
chy kontroly
Oneskorenie
P3.13.9.9 poruchy kon- 0.00 60.00 s 5.00 1693
troly
p3.13.9.10 |Redukcia refe- 0.0 100.0 % 10.0 1694

rencie PID

Tato monitorovacia
hodnota vyjadruje
V3.13.9.11 Vstupny tlak P3.13.9.5 |P3.13.9.6 | P3.13.9.3 | menisa | 1695 |aktualnu hodnotu
vstupného tlaku cer-
padla.

Tabulka 82: Parkovanie - nezistila sa potreba

Parameter in. Jednotka

Povolit funkciu 0 = nie
nezistenej 0 1 0 1649 1=4ano

potreby parkova-
nia

P3.13.10.1

Hysteréza chyby

P3.13.10.2 SNDD

0 99999.9 P3.13.1.4 0.5 1658

Frekvencna
P3.13.10.3 hysteréza SNDD 0.00 P3.3.1.2 Hz 3.00 1663

Cas kon-
P3.13.10.4 troly SNDD 0 600 s 120 1668

SNDD Akual. pri-

P3.13.10.5 daf

0.00 P3.13.10.2 |P3.13.1.4 0.5 1669
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Tabulka 83: Parametre multi-referencie

Predvol

Parameter in. Jednotka |ena
hodnota

Multi-referen-

P3.13.12.1 cia 0 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15560
Multi-referen-

P3.13.12.2 cia 1 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15561
Multi-referen-

P3.13.12.3 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15562

cia 2

P3.13.12.4 M““';ir:;ere”' P3.13.1.5 | P3.13.1.6 [P3.13.14 | 0.0 15563

P3.13.12.5 M““';ir:ffre”' P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.14 | 00 15564

P3.13.12.6 M““';ir:gere”' P3.13.1.5 | P3.13.1.6 [P3.13.14 | 0.0 15565

P3.13.12.7 M““';ir:féere”' P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.14 | 00 15564

Multi-referen-

P3.13.12.8 cia 7 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15567
Multi-referen-

P3.13.12.9 cia 8 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15568
Multi-referen-

P3.13.12.10 cia 9 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15569
Multi-referen-

P3.13.12.11 cia 10 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15570

Multi-referen-

P3.13.12.12 cia 11 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15571
Multi-referen-
P3.13.12.13 cia 12 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15572

Multi-referen-

P3.13.12.14 cia 13 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15573
Multi-referen-
P3.13.12.15 cia 14 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15574

Multi-referen-

P3.13.12.16 cia 15 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15575
Volba multi- DigIN
P3.13.12.17 referencie 0 Slot0.1 15576
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Tabulka 83: Parametre multi-referencie

Predvol
Parameter Jednotka |ena
hodnota
Volba multi- DigIN
P3.13.12.18 referencie 1 Slot0.1 19577
Volba multi- DigIN
P3.13.12.19 referencie 2 Slot0.1 15578
Volba multi- DigIN
P3.13.12.20 referencie 3 Slot0.1 15579
5.14 SKUPINA 3.14: EXTERNY REGULATOR PID

Tabulka 84: Zakladné nastavenia pre externy regulator PID

Parameter

0 = zablokované

necitlivosti

P3.14.1.1 Povolit externy PID 0 1 0 1630 .
1 =povolené
OTVORENE = PID2 v
& . DigIN rezime zastavenia
P3.14.1.2 Start signal Slot0.2 1049 ZAVRETE = regulaény
PID2
P3.14.1.3 | Vystup pri zastaveni 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.14.1.4 Zosilnenie PID 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |Vid'P3.13.1.1
P3.14.1.5 Cas integracie PID 0.00 600.00 s 1.00 1632 |Vid P3.13.1.2
P3.14.1.6 Cas derivacie PID 0.00 100.00 s 0.00 1633 |Vid'P3.13.1.3
P3.14.1.7 | VYber procesnejjed- 0 46 0 1635 |VidP3.13.1.4
notky
P3.14.1.8 Min. procesnej jed- menisa | menisa [menisa 0 1664 Vid'P3.13.1.5
notky
P3.14.1.9 Max. procesnej jed- menisa | menisa |menisa 100 1665 Vid'P3.13.1.6
notky
P3.14.1.10 Desatmn.e. miesta 0 4 2 1666 Vid'P3.13.1.7
procesnej jednotky
P3.14.1.11 Inverz. odchylky 0 1 0 1636 |Vid'P3.13.1.8
P3.14.1.12 Pasmo necitlivosti 0.00 menisa |menisa 0.0 1637 |Vid'P3.13.1.9
P3.14.1.13 | Oneskoreniepasma |4 55 | 350 g9 s 000 | 1638 [VidP3:13.1.10
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Tabulka 85: Referencie externého regulatora PID

Parameter

P3.14.2.1 Referencia panela 1 8 ' 9 menisa | 0.00 1640
P3.14.2.2 Referencia panela 2 P3'184'1' P3'3;4'1' meni sa 0.00 1641
P3.14.2.3 | Cas rampy referencii 0.00 300.00 s 0.00 1642
P3.14.2.4 | Volba referencie s[fé%'ﬁ 1048 g:\I/EIL\IETFIge:(Er;iZ(;Lanlia ,

0 = nepouzité
1 = referencia panela 1
2 = referencia panela 2
3=Al
4=Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
8=Al6
9 = ProcessDataln1
10 = ProcessDataln2
11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDatalnb
14 = ProcessDatalné
Volba referencie 15 = ProcessDataln7
P3.14.2.5 : 0 32 1 1643 |16 = ProcessDataln8
zdroja 1

17 = vstup teploty 1
18 = vstup teploty 2
19 = vstup teploty 3
20 = vstup teploty 4
21 = vstup teploty 5
22 = vstup teploty 6
23 = Blok 1 vyst.
24 = Blok 2 vyst.
25 = Blok 3 vyst.
26 = Blok 4 vyst.
27 = Blok 5 vyst.
28 = Blok 6 vyst.
29 = Blok 7 vyst.
30 = Blok 8 vyst.
31 =Blok 9 vyst.
32 = Blok 10 vyst.

P3.14.2.6 M'”'m“cri“eqefere”' -200.00 | 200.00 % 0.00 | 1644

P3.14.2.7 Max'm‘i?;qefere”' 220000 | 20000 | % 100.00 | 1645
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Tabulka 85: Referencie externého regulatora PID

Predvol
Parameter in. ena
hodnota
P3.14.2.8 Volba ref.erenue 0 3 ) L6t Vid P3.14.2.5.
zdroja 2

P3.14.2.9 M'”'m“cri“erzﬁere”' -200.00 | 200.00 % 0.00 | 1647

P3.14.2.10 Max'm‘i?;;efere”' -200.00 | 20000 | % 100.00 | 1648

Tabulka 86: Odozva externého regulatora PID

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.14.3.1 Funkcia odozvy 1 9 1 1650 |Vid'P3.13.3.1
P3.14.3.2 Zosilnenie funkcie -1000.0 | 1000.0 % 100.0 1651 Vid P3.13.3.2
odozvy
P3.14.3.3 |Vyber zdroja odozvy 1 0 30 2 1652 |Vid'P3.13.3.3
P3.14.3.4 | Minimum odozvy 1 -200.00 | 200.00 % 0.00 1653
P3.14.3.5 | Maximum odozvy 1 -200.00 | 200.00 % 100.00 1654
P3.14.3.6 |Vyber zdroja odozvy 2 0 30 0 1655 |Vid' P3.13.3.6.
P3.14.3.7 Minimum odozvy 2 -200.00 | 200.00 % 0.00 1656
P3.14.3.8 | Maximum odozvy 2 | -200.00 | 200.00 % 100.00 1657

Tabulka 87: Kontrola procesu externého regulatora PID

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.14.4.1 | Povolit kontrolu 0 1 0 1459 |0 =zablokovane
1 =povolené
P3.14.4.2 Horny limit meni sa | menisa |menisa 0 1660 |Vid'P3.13.6.2
P3.14.4.3 Dolny limit menisa | menisa [menisa 0 1661 |Vid'P3.13.6.3
P3.14.4.4 Oneskorenie 0 30000 s 0 1662
Reakcia na poruchu Vid' P3.9.1.2
P3.14.4.5 kontroly exter- 0 3 2 757
ného PID
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5.15 SKUPINA 3.15: MULTI-CERPADLO

Tabulka 88: Parametre multi-cerpadla

Predvole
Parameter na
. . 0 = jeden menic
P3.15.1 Rezim Multi-cer- 0 2 0* 1785 |1 = multifollower
padla .
2 = multimaster
P3.15.2 Pocet Cerpadiel 1 8 1* 1001
P3.15.3 Cislo ID ¢erpadla 1 8 0 1500
0 = nepripojené
T 1 = pripojeny len signal
P3154 | ~l9nalystartua 0 2 1 1782 |3tartu
odozvy L .
2 = oba signaly pripo-
jené
P3.15.5 | Blokovanie erpadla 0 1 1% 1032 |97 nepouzite
1 = povolené
0 = zablokované
P3.15.6 | Autom.striedanie 0 2 1% 1027 |} = povolené (interval
2 = povolené (dniv
tyzdni)
P3.15.7 Autom{aycky str'|e— 0 1 1% 1028 0= pomocné cerpa{dla
dané Cerpadla 1 = vSetky Cerpadla
pa.15g | Inervalautomatic- | g4 | 35090 | 48.0* | 1029
kého striedania
BO = nedela
B1 = pondelok
Dni aut tic- B2 = utorok
P3.15.9 j automatic 0 127 0 1786 [B3 = streda
kého striedania <
B4 = Stvrtok
B5 = piatok
B6 = sobota
p3.15.10 |Automaticke strieda~ g5 5009 | 3.59.50 | cas | 00:00:00 | 1787
nie: Denny Cas
Automatické strieda-
P3.15.11 nie: Obmedz.fre- 0.00 P3.3.1.2 Hz 25.00* 1031
kvenc.
P3.15.12 |Automatické strieda- | 8 1 1030
nie: Limit cerpadla
P3.15.13 Sirka pasma 0 100 % 10 * 1097 |feferencia =5 barov
Sirka pasma =10 %
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Tabulka 88: Parametre multi-cerpadla

Predvole
Parameter in. na
hodnota
p3.15.14 | Oneskorenie sirky 0 3600 s 10 * 1098
pasma
p3.15.15 | Konstantnavyrobna 4 100.0 % 80.0* | 1513
rychlost
P3.15.16 | WMt Ch(;’i‘i‘lj cerpa- 1 P3.15.2 3% 1187

M3.15.17 | Signaly blokovania |Pozrite si parametre signalov blokovania uvedené nizsie.

Kontrola nadmer- [Pozrite si parametre kontroly nadmerného tlaku uvedené nizsie.

M3.15.18 ného tlaku

M3.15.19 [Doba chodu Cerpadla |Pozrite si parametre pocitadla doby chodu cerpadla uvedené nizsie.

M3.15.22 [RozSirené nastavenia |Pozrite si parametre rozSirenych nastaveni uvedené nizsie.

* = Vlyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavenu hodnotu. Pozrite si
prednastavené hodnoty v 12.7 Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach.
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Tabulka 89: Signaly blokovania

Parameter

o . OTVORENE = nie je

P3.15.17.1 Blokovam;a cerpadla menisa | menisa SDlIo%N‘I 426 aktivne
' ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je

P3.15.17.2 Blokovanlze cerpadla menisa | menisa SDllgth1 427 aktivne
ot ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je

P3.15.17.3 Blokovamg cerpadla menisa | menisa SE:(IJgtloN,l 428 aktivne )

' ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je

P3.15.17.4 Blokovam: cerpadla menisa | menisa SDlIo%N‘I 429 aktivne
' ZAVRETE = aktivne
o . OTVORENE = nie je

P3.15.17.5 Blokovan|5e cerpadla menisa | menisa SDllgth1 430 aktivne
ot ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je

P3.15.17.6 Blokovanlg cerpadla menisa | menisa S[::JgtloN1 486 aktivne )

’ ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je

P3.15.17.7 Blokovam; Cerpadla menisa | menisa SDlIo%N‘I 487 aktivne
' ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je

P3.15.17.8 Blokovan|8e cerpadla menisa | menisa SDllgth1 488 aktivne
ot ZAVRETE = aktivne

Tabulka 90: Parametre kontroly nadmerného tlaku

Parameter

P3.15.18.1 Povolit kcl)ntrolu nad- 0 1 0 1698 0= zablokoYane
merného tlaku 1 = povolené

P3.15.18.2 Uroven kontrolneho menisa | menisa |menisa 0.00 1699
alarmu
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Tabulka 91: Parametre pocitadiel doby prevadzky cerpadla

Parameter

0 = Ziadna akcia
1 = Do pocitadla doby

Nastavenie pocitadla chodu zvoleného cer-
P3.15.19.1 doby chodu 0 ! 0 1673 padla sa nastavi hod-
nota uréend parame-
trom P3.15.19.2.
Nastavenie pocitadla
P3.15.19.2 doby prevadzky: 0 300 000 h 0 1087

Hodnota

Setky Cerpadla
erpadlo (1)
erpadlo 2
erpadlo 3

OO U WN = O
1
OO OO OO

Nastavenie pocitadla

P3.15.19.3 doby prevadzky: 0 8 1 1088 erpadlo 4
Vyber. ¢erpadla - Cerpadlo 5

= Cerpadlo 6

= Cerpadlo 7

= Cerpadlo 8

P3.15.19.4 | Limitalarmu doby 0 300000 | h 0 1109 |0 =nepouzité

prevadzky Cerpadla
P3.15.19.5 Limit poruchy doby 0 100 000 h 0 110 0 = nepousité

prevadzky Cerpadla

Tabulka 92: Rozsirené nastavenia

Parameter

P3.15.22.1 Frekvencia fazovania | P3.3.1.1 320.0 Hz 320.0 15545

Frekvencia odfazova-
nia

P3.15.22.2 0.0 P3.3.1.2 Hz 0.00 15546
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5.16 SKUPINA 3.16: POCITADLA UDRZBY

Tabulka 93: Pocitadla udrzby

Predvole
Parameter in. na

0 = nepouzité
P3.16.1 Rezim poditadla 1 0 2 0 1104 |1 =hodiny

2 = otacky*1000
P3.16.2 Limit vystrahy poci- 0 2147483 h/kRev 0 1105 0 = nepouzité

tadla 1 647
Limit poruchy poci- 2147483 0 = nepouzité

P3.16.3 tadla 1 0 647 h/kRev 0 1106
P3.16.4 Reset pocitadla 1 0 1107
P3.16.5 | Reset DI pocitadla 1 0 490 |ZAVRETE = reset
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5.17 SKUPINA 3.17: POZIARNY REZIM

Tabulka 94: Parametre poZiarneho rezimu

Predvole

Parameter in. na

Heslo poziarneho 0 9999 0 1599 1002 = povolené

P3.17.1 rezimu 1234 = testovaci rezim

0 = frekvencia poziar-
neho rezimu

1 = prednastavena
rychlost

2 = panel

3 = komunikacéna zber-
nica

4=Al

5=AI2
6=AI1+AI2

7 =PID1

0 18 0 1617 |8 = potenciometra
motora

9 = Blok 1 vyst.

10 = Blok 2 vyst.
11 = Blok 3 vyst.
12 = Blok 4 vyst.
13 = Blok 5 vyst.
14 = Blok 6 vyst.
15 = Blok 7 vyst.
16 = Blok 8 vyst.
17 = Blok 9 vyst.
18 = Blok 10 vyst.

Zdroj frekvencie

P3.17.2 - .
poziarneho rezimu

Frekvencia poziar-

P3.17.3 o
neho rezimu

0.00 P3.3.1.2 Hz 50.00 1598

ROZOPNUTY = poZiarny
DigIN 1594 rezim je aktivny

Slot0.2 ZAVRETE = Ziadna
akcia

Aktivacia poziarneho
P3.17.4 rezimu pri ROZOP-
NUTY

ROZOPNUTY = Ziadna
Aktivacia poZiarneho DigIN 1619 akcia
rezimu pri ZAVRETE Slot0.1 ZAVRETE = poziarny

rezim je aktivny

P3.17.5

OTVORENE = dopredu
ZAVRETE = spustenie
Reverzacia v poziar- DigIN 1618 dozadu

nom rezime Slot0.1 DigIN Slot0.1 =
dopredu

DigIN Slot0.2 = dozadu

P3.17.6
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Tabulka 94: Parametre poZiarneho rezimu

Predvole
Parameter in. na
hodnota
Pozrite si Tabulka 16
PoloZky menu monitoro-
vania.
V3.17.7 Stav povz.|arneho 0 3 1597 0= zablokoyane
rezimu 1 =povolené
2 = aktivované (povo-
lené + DI otvorené)
3 = testovaci rezim
V3.17.8 Pomtadlovpomarneho 0 65535 1679
rezimu
5.18 SKUPINA 3.18: PARAMETRE PREDOHREVU MOTORA

Tabulka 95: Parametre predohrevu motora

Predvole
Parameter in. na
hodnota
0 = nepouzité
1 =vzdy v zastavenom
. stave
p3.1g.1 | "unkeia predohrevy 0 3 0 1225 |2 = regulované pomo-
motora
cou DI
3 = limit teploty, chla-
di¢
p31g2 | Teplotnylimitpred- |, 100 | °croF 0 1226
ohrevu
p3.1g3 | Frudpredohrevu 0 0.5xIL A menisa | 1227
motora
ROZOPNUTY = Ziadna
. akcia
P3.18.4 Predohrev menisa | menisa DigIN 1044 | ZAVRETE = predohrev
motora ZAP Slot0.1 . ,
aktivovany v stave
zastavenia
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5.19 SKUPINA 3.19: PRISPOSOBENIE POHONU

Tabulka 96: Parametre prispésobenia pohonu

Predvole

Parameter in. na

0 = vykonavanie pro-
P3.19.1 Prevadzkovy rezim 0 1 1 15001 |gramu
1 = programovanie

POZNAMKA!

Ked pouzivate prisposobenie pohonu, vyuzivajte graficky nastroj na prisposobenie
pohonu v programe VACON® Live.
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5.20 SKUPINA 3.21: RIADENIE CERPADLA

Tabulka 97: Parametre automatického Cistenia

Predvole
Parameter in. na
hodnota
0 = zablokované
1 = Povolené (DIN)
P3.21.1.1 Funkcia ¢istenia 0 3 0 1714 |2 = povolené (prid)
3 = povolené (dniv
tyzdni)
e DigIN
P3.21.1.2 Aktivacia Cistenia Slot0.1 1715
P3.21.1.3 | Limit pradu Cistenia 0.0 200.0 % 120.0 1712
P3.21.1.4 | Oneskorenie prudu 0.0 300.0 s 60.0 1713
cistenia
B0 = nedela
B1 = pondelok
B2 = utorok
P3.21.1.5 Dni Cistenia 0 127 0 1723 |B3 =streda
B4 = Stvrtok
B5 = piatok
B6 = sobota
P3.21.1.6 Denny Cas Cistenia |00:00:00 [23:59:59 00:00:00 1700
P3.21.1.7 Cykly Cistenia 1 100 5 1716
p3.21.1.g | Frekvenciacistenia | 4 o 50.00 Hz 45.00 1717
vpred
P3.21.1.9 Cas &ist. vpred 0.00 320.00 s 2.00 1718
P3.21.1.1 Frekvencia Cistenia 0.00 50.00 Hy 4500 1719
0 vzad
P3'211'1'1 Cas Cist. vzad 0.00 320.00 s 0.00 1720
P3'221'1 % Cas rozbehu &istenia 0.1 300.0 3 0.1 1721
P3.23‘I.‘| 3 Cas dobehu &istenia 0.1 300.0 3 0.1 1722
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Tabulka 98: Parametre pomocného cerpadla

Parameter

Predvole

na
hodnota

0 = nepouzité
1 = parkovanie PID

pomocného Cerpadla

P3.21.2.1 Funkcia pom. Cerp. 0 2 0 1674 2 = parkovanie PID
(Groven)
P3.21.2.2 Uroven{ spuvstema menisa | menisa |menisa 0.00 1675
pomocného Cerpadla
P3.21.2.3 Uroven zastavenia menisa | menisa |menisa 0.00 1676

Tabulka 99: Parametre plniaceho cerpadla

Parameter

Predvole

na
hodnota

P3.21.3.1

Fce plniac. cerpadla

1677

0 = zablokované
1 = povolené

P3.21.3.2

Cas plniac. erpadla

0.0

320.00

3.0

1678

Tabulka 100: Protiblokovacie parametre

Parameter

Predvole

na
hodnota

Protiblokovaci inter-

P3.21.4.1 0 96.0 h 0 1696
val
P3.21.4.2 |Protiblokovacia doba 0 300 s 20 1697
prevadzky
p3.21.43 | Protiblokovaciafre- 1 oq 50y 1psags | py 15.0 1504

kvencia
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Tabulka 101: Parametre ochrany pred mrazom

Parameter

Ochrana pred mra- 0 1 0 1704 0 = zablokované

P3.21.5.1 /
zom 1 = povolené

0 = Vstup teploty 1 (-50
-200C])

1 = Vstup teploty 2 (-50
-200C])

2 = Vstup teploty 3 (-50
-200C])

3 = Vstup teploty 4 (-50
-200C])

4 = Vstup teploty 5 (-50
-200C])

5 = Vstup teploty 6 (-50
- 200)

6 = analdgovy vstup 1

7 = analdgovy vstup 2

8 = analdgovy vstup 3

9 = analdgovy vstup 4
10 = analégovy vstup 5
11 = analégovy vstup 6
12 = ProcessDataln1 (0
- 100 %]

13 = ProcessDataln2 (0
- 100 %)

14 = ProcessDataln3 (0
- 100 %)

15 = ProcessDataln4 (0
- 100 %]

16 = ProcessDataln5 (0
- 100 %)

17 = ProcessDatalné (0
- 100 %)

18 = ProcessDataln7 (0
- 100 %]

19 = ProcessDataln8 (0
- 100 %)

20 = Blok 1 vyst.

21 = Blok 2 wyst.

22 = Blok 3 vyst.

23 = Blok 4 vyst.

24 = Blok 5 vyst.

25 = Blok 6 vyst.

26 = Blok 7 vyst.

27 = Blok 8 vyst.

28 = Blok 9 vyst.

29 = Blok 10 vyst.

P3.21.5.2 Signal teploty 0 29 6 1705

Minimum sig- -50,0 P3.21.5.4.

P3.21.5.3 nalu teploty (°C) 4

°C/°F |-50,0(°C) | 1706
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Tabulka 101: Parametre ochrany pred mrazom

Parameter

Maximum signalu P3.21.5.

P3.21.5.4 200,0 (°C) | °C/°F |200,0 (°C) | 1707

teploty 3
p3.21.55 |Limitteplotyochrany | P3.215. | o3 91 54 focser | 500(°c) | 1708
pred mrazom 3
Frekvencia ochrany
P3.21.5.6 0.0 P3.3.1.2 Hz 10.0 1710

pred mrazom

Tato monitorovacia
Monitorovanie hodnota vyjadruje hod-
V3.21.5.7 menisa | menisa |[°C/°F 1711 |notu signalu teploty,
teploty mrazu , - .
ktorud vyuziva funkcia
ochrany pred mrazom.

5.21 SKUPINA 3.23: POKROCILY FILTER HARMONICKYCH ZLOZIEK

Tabulka 102: Parametre pokrocilého filtra harmonickych zloZiek

Predvole
Parameter in. na
hodnota
p3.23.1 |Lmitodpojeniakon- 0 100 % 0 15510
denzatora
Hysteréza odpojenia o
P3.23.2 . 0 100 %o 0 15511
kondenzatora
. DigIN
P3.23.3 Prehriatie AHF Slot0.1 15513
0 = ziadna akcia
Odozva na poruchu 1=alarm
P3.23.4 AHE 0 3 2 15512 2 - Porucha
3 = Porucha, dobeh
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6 MENU DIAGNOSTIKA

6.1 AKTiVNE PORUCHY

Ak dojde k poruche alebo velkému mnozstvu poruch, na displeji sa zobrazi nazov poruchy a
bude blikat. Stlacenim tlacidla OK prejdete spat do menu Diagnostika. V podmenu Aktivne
poruchy sa zobrazi pocCet poruch. Ak chcete zobrazit Casové Udaje poruchy, vyberte poruchu a
stlacte tlacidlo OK.

Porucha zostane aktivna, az kym ju neresetujete. Poruchy sa resetuju 5 spésobmi.
« Stlacte a 2 s podrzte tlacidlo Reset.

« Prejdite do podmenu Reset poruch a pouzite parameter Reset poruch.

«  Vyslite resetovaci signal v I/0 svorkovnici.

« Vyslite resetovaci signal prostrednictvom komunikacnej zbernice.
«  Vyslite resetovaci signal prostrednictvom nastroja VACON® Live.

V podmenu Aktivne poruchy sa ulozi maximalne 10 poruch. V podmenu sa poruchy zobrazuju
v poradi podla ich vzniku.

6.2 RESETOVANIE PORUCH

V tomto menu mozete poruchy resetovat. Pozrite si pokyny v kapitole 77.7 Zobrazenie poruchy.

c VYSTRAHA!
Pred resetovanim poruchy odstrante externy riadiaci signal, aby ste predisli
neumyselnému restartovaniu menica.

6.3 HISTORIA PORUCH
V histérii poruch sa zobrazuje 40 poruch.

Ak chcete zobrazit podrobnosti poruchy, prejdite do historie poruch, vyhladajte poruchu a
stlacte tlacidlo OK.

6.4 SUHRNNE POCITADA

Ak citate hodnotu z pocitadla prostrednictvom komunikacnej zbernice, pozrite si 10.22
Pocitadla.
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Tabulka 103: Parametre polozky Suhrnné pocitadla v menu Diagnostika

Predvole
Parameter na
hodnota
MnoZstvo energie z
elektrickej siete. Poci-
tadlo nie je mozné
resetovat.
Va4 Na. teﬁgvom dlsp¥e1|:l
najvyssia energeticka
0 Pocitadlo energie meni sa 2291 |jednotka zobrazend na
displeji je MW. Ak
namerana energia pre-
kroci hodnotu
999,9 MW, na displeji
sa nezobrazi ziadna
jednotka.
Cas prevadzky (gra- ad Cas prevadzky riadiacej
V443 ficky panel) hh:min 2298 jednotky.
X . ) Cas prevadzky riadiacej
V4.4 4 Cas preyadzky (tex a jednotky v celkovom
tovy panel) Y
pocte rokov.
> . _ Cas prevadzky riadiacej
V4.4.5 Cas preyadzky (tex d jednotky v celkovom
tovy panel) y ,
pocte dni.
x . ) . Cas prevadzky riadiace;
Vise | © fgf?’aizntyu“ex hh'sns“”' jednotky v hodinch,
yp mindtach a sekundach.
V4T Cas chodu (graficky a d. 2993 Cas chodu motora.
panel) hh:min
x , Cas chodu motora
V4.4.8 Cas chodu [textovy a v celkovom pocte
panel
rokov.
VA 4.9 Cas chodu (textovy d Cas chodu motvora ]
panel) v celkovom pocte dni.
x . . Cas chodu motora v
vaso | G2 Cho:n“e[lﬁexm"y hhimin: hodinach, mindtach
P a sekundach.
Mnozstvo Casu, v prie-
Eas pod naps- ad behu ktorého je vyko-
vasl | rgﬂck, panel] e 2294 |novy modul pod napa-
9 yp ' tim. Pocitadlo nie je
mozné resetovat.
Vb b 12 ] Cas pod napa- 5 Cas pod n?pat|m v cel-
tim (textovy panel) kovom pocte rokov.
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Tabulka 103: Parametre polozky Suhrnné pocitadla v menu Diagnostika

Predvole
Parameter in. na
hodnota
V413 ) Cas pod napa- d Cas pod n?patln) v cel-
tim (textovy panel) kovom pocte dni.
* . L Cas pod nap&tim v
Vb.4.14 tirﬁ?tsesfjvr,‘a'[;i'eu hh'sr;"”' hodinach, mindtach a
yPp sekundach.
V4415 | Potitadlo dtartov 2295 |Yvadza pocet spusteni
vykonového modulu.

6.5 PREVADZKOVE POCIiTADLA

Ak citate hodnotu z pocitadla prostrednictvom komunikacnej zbernice, pozrite si kapitolu
10.22 Pocitadla.
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Tabulka 104: Parametre poloZky Citace poriich v menu Diagnostika

Parameter

Predvole
na
hodnota

Vynulovatelné poci-

P4.5.1 tadlo energie

meni sa

2296

Toto pocitadlo je
mozné resetovat. Na
textovom displeji: naj-
vyssia energeticka jed-
notka zobrazena na
displeji je MW. Ak
namerana energia pre-
kro¢i hodnotu

999,9 MW, na displeji
sa nezobrazi ziadna
jednotka.

Resetovanie poci-
tadla

. Na textovom
displeji: Stlacte a
4 s podrzte tla-
c¢idlo OK.

. Na grafickom
displeji: Stlacte
tlacidlo OK.
Zobrazi sa stranka
Reset pocitadla.
Znova stlacte OK.

Cas prevadzky (gra-

P4.5.3 ficky panel)

ad
hh:min

2299

Toto pocitadlo je
mozné resetovat.
Pozrite si pokyny v
Casti P4.5.1 uvedené
vyssie.

Cas prevadzky [tex-

Pa.5.4 tovy panel)

Cas prevadzky v celko-
vom pocte rokov.

Cas prevadzky (tex-

P4.5.5 tovy panel)

Cas prevadzky v celko-
vom pocte dni.

Cas prevadzky [tex-

P4.5.6 tovy panel)

hh:min:
SS

Cas prevadzky v hodi-
nach, mindtach a sek-
undach.
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6.6 INFORMACIA O SOFTVERI

Tabulka 105: Parametre polozky Info o softvéri v menu Diagnostika

Predvole

Parameter in. na

Softvér. balik (gra- Kéd na identifikaciu
V4.6.1 L ,
ficky panel) softvéru
ID softvérového
Va.6.2 balika (textovy panel)
Verzia softvérového
Va.6:3 balika (textovy panel)
oy . Zatazenie procesora
0,
V4.6.4 Zatazenie systému 0 100 % 2300 CPU riadiace] jednotky
V465 Nazov.aplllkaae (gra- Nazov aplikacie
ficky panel)
Vh b6 Identlflkat_or aplika- Kdd aplikacie
cie
V4.6.7 Verzia aplikacie
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7 MENU 1/0 A HARDVER

Menu I/0 a Hardvér obsahuje rézne nastavenia tykajice sa moZnosti. Hodnoty v tomto menu
sU nespracované hodnoty, t. j. ich rozsah nie je nastaveny aplikaciou.

7.1 ZAKLADNY 1/0

V menu Zakladné 1/0 je moZné monitorovat stavy vstupov a vystupov.
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Tabulka 106: Parametre poloZky Zakladné I/0 v menu I/0 a Hardvér

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Stav signalu digital-

V5.1.1 Digitalny vstup 1 0 1 0 2502 neho vstupu

V5.1.2 Digitalny vstup 2 0 1 0 g503  [otavsignalu digital-
neho vstupu

V5.1.3 Digitalny vstup 3 0 1 0 |os04 |St8Vsignaludigital-
neho vstupu

V5.1.4 Digitalny vstup 4 0 1 0 g505  [otav signalu digital-
neho vstupu

V5.1.5 Digitalny vstup 5 0 1 0 2506 | >tavsignalu digital-
neho vstupu

V5.1.6 Digitalny vstup 6 0 1 0 g507  [Otavsignalu digital-

neho vstupu

Zobrazuje rezim nasta-
veny pre signal anald-
gového vstupu. Vyber
sa vykonava prepina-
Rezim analégového 2508 c¢om DIP na riadiacej

Va.1.7 vstupu 1 karte.

1=0-20mA
3=0-10V

Stav signalu analdgo-

V5.1.8 Analog. vstup 1 0 100 % 0.00 2509 .
vého vstupu

Zobrazuje rezim nasta-
veny pre signal anald-
gového vstupu. Vyber
sa vykonava prepina-
ReZim analégového 2510 ¢om DIP na riadiacej

V5.1.9 vstupu 2 karte.

1=0-20mA
3=0-10V

Stav signalu analdgo-

V5.1.10 Analog. vstup 2 0 100 % 0.00 2511 .
vého vstupu
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Tabulka 106: Parametre poloZky Zakladné I/0 v menu I/0 a Hardvér

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Zobrazuje rezim nasta-
veny pre signal anald-
gového vstupu. Vyber
sa vykonava prepina-
Rezim analégového 1 3 1 2512 c¢om DIP na riadiacej

Vo111 vystupu 1 karte.

1=0-20mA
3=0-10V

Stav signalu analdgo-

o, o
V5.1.12 Analégovy vystup 1 0 100 %o 0.00 2513 vého wstupu

Stav signalu reléového

V5.1.13 Reléovy vystup 1 0 1 0 2514 vstupu

Stav signalu reléového

V5.1.14 Reléovy vystup 2 0 1 0 2515 vstupu

Stav signalu reléového

V5.1.15 Reléovy vystup 3 0 1 0 2516 vstupu

7.2 SLOTY PRE DOPLNKOVU DOSKU

Parametre v tomto menu sa pri jednotlivych doplnkovych doskach lisia. Na vasom displeji sa
zobrazia parametre vami nainstalovanej doplnkovej dosky. Ak sa v slotoch C, D alebo E
nenachadza Ziadna doplnkovéa doska, nezobrazia sa Ziadne parametre. Podrobnejsie
informacie o umiestneni slotov najdete v kapitole 10.6.7 Programovanie digitalnych a
analdgovych vstupov.

Pri odstraneni doplnkovej dosky sa na displeji zobrazi kod poruchy 39 a nazov poruchy Zariad.
odstran.. Pozrite si kapitolu 771.3 Kédy portch.

Tabulka 107: Parametre tykajuce sa doplnkovej dosky

Menu Funkcia Popis
Nastavenia Nastavenia tykajlce sa doplnkovej dosky

Slot C
Monitorovanie Monitorovanie Udajov tykajucich sa doplnkovej dosky
Nastavenia Nastavenia tykajuce sa doplnkovej dosky

Slot D
Monitorovanie Monitorovanie Udajov tykajucich sa doplnkovej dosky
Nastavenia Nastavenia tykajuce sa doplnkovej dosky

Slot E
Monitorovanie Monitorovanie Udajov tykajlcich sa doplnkovej dosky
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7.3 HODINY REALNEHO CASU

Tabulka 108: Parametre poloZky Realny cas v menu I/0 a Hardvér

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Stav danej batérie.

V5.5.1 Stav batérie 1 3 2205 1 = nenainstalované
2 = inStalované
3 =vymente batériu

P5.5.2 Cas hhisfzm: o071 |Aktudlny denny cas

P5.5.3 Datum dd.mm. 2202 | Aktualny datum

P5.5.4 Rok rerr 2203 | Aktualny rok

Pravidlo prechodu na
letny cas

1 =vypnuté

2 =EU: zacCina
poslednd nedelu v
P5.5.5 Letny cas 1 4 1 2204 marci, konci pos[ednﬂ
nedelu v oktdbri

3 =US: zacina

2. nedelu v marci,
konc¢i 1. nedelu v
novembri

4 = Rusko (nemenné)

7.4 NASTAVENIA VYKONOVEHO MODULU
V tomto menu je moZné upravit nastavenia ventiladtora a sinusového filtra.

Ventilator pracuje v optimalizovanom alebo nepretrzite zapnutom rezime. V optimalizovanom
rezime prijima interny logicky obvod menica udaje o teplote a reguluje otacky ventilatora.
Ked menic prejde do stavu Pripraveny, ventilator sa zastavi po 5 minutach. V rezime
neustalej prevadzky ventilator pracuje na plné otacky a neprerusovane.

Sinusovy filter udrzuje premodulaént hibku v danych limitoch a zabrani, aby funkcie riadenia
teploty zniZzili spinaciu frekvenciu.
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Tabulka 109: Nastavenia vykonového modulu

Parameter

Predvole

na
hodnota

Rezim riadenia venti-

P5.6.1.1 . 0 1 1 2377 | 0 =Vzdy zapnuté
latora ; . ,
1 = Optimalizované
P5.6.4.1 Sinusovy filter 0 1 0 0 = nepouzité

1 = Pouzité
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7.5 PANEL

Tabulka 110: Parametre panela v menu I/0 a Hardvér

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Cas, po uplynuti kto-
rého sa displej vrati
spat na stranku nasta-
vend pomocou para-

A ’ . . . *
P5.7.1 Casovy limit 0 60 min. 0 metra P5.7 2.

0 = nepouzité

Stranka zobrazend na
displeji, ked sa menic
zapne alebo ked uply-
nie ¢as nastaveny
pomocou P5.7.1. Ak je
hodnota nastavena na
0, na displeji sa zobrazi
Vychodiskova naposledy zobrazena

P5.7.2 stranka stranka.

0 = ziadne

1 = zadajte Cislo menu
2 = hlavné menu

3 = stranka riadenia

4 = multi-monitor

5 Nastavenie strany ako
P5.7.3 Cislo menu ¢isla menu. (Polozka
¢.1vP5.7.2)

Nastavenie kontrastu

* % 0,
P5.7.4 Kontrast 30 70 %o 50 displeja (30 - 70 %).

Nastavenie Casu, po
uplynuti ktorého sa
vypne podsvietenie
P5.7.5 Doba podsvietenia 0 60 min. 5 displeja (0 - 60 min).
Ak je hodnota nasta-
vena na 0, podsvietenie
je vzdy zapnuté.

* = Vyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavend hodnotu.
Prednastavené hodnoty najdete v 12.1 Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach

** Dostupné iba na grafickom paneli.

7.6 KOMUNIKACNA ZBERNICA

Menu I/0 a Hardvér obsahuje parametre tykajuce sa roznych dosiek komunikacnych zbernic.
Pokyny na pouzivanie tychto parametrov najdete v manualoch k prislusnym zberniciam.
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8  UZIVATELSKE NASTAVENIA A MENU
UZIVATELSKYCH UROVNI

8.1 POUZIVATELSKE NASTAVENIA

8.1.1 POUZIVATELSKE NASTAVENIA
Tabulka 111: Vseobecné nastavenia v menu UZivatelské nastavenia

Predvole

Parameter in. na

MoZnosti vyberu sd v
Pé6.1 Volba jazyka menisa | menisa meni sa 802 |kazdom jazykovom
baliku odliSné.

P6.2 Volba aplikacie 801 |Vyber aplikacie.

Vid Tabulka 112 Parametre polozky Zalohovanie parametrov v menu UzZivatel-

Mé.5 Zaloha parametrov ) .
ské nastavenia.

Porovnanie parame-

Mé.6
trov

V pripade potreby
moZete pomocou tohto
parametra pomenovat
menic.

P6.7 Nazov menica
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8.1.2 ZALOHOVANIE PARAMETROV
Tabulka 112: Parametre poloZky Zalohovanie parametrov v menu UZivatelské nastavenia

Predvole

Parameter in. na

Obnovi prednastavené

Obnovenie tovaren- hodnoty parametrov a
P6.5.1 . ; 831 Se
skych nastaveni spusti Sprievodcu spu-
stenim.

UloZzi hodnoty parame-
trov do riadiaceho
panela, napr. na tcely

. ich kopirovania do
P6.5.2 Uloz do panela 0 1 0 iného menica.

0 =nie
1=4ano

Nacita hodnoty para-
metrov z riadiaceho
panela do menica.

P4 5.3 Obnovz*panela

Uchova prispdsobenu
sadu parametrov (¢ize
B6.5.4 UloZ do sady 1 vSetky parametre,
ktoré obsahuje dana
aplikacia).

Nacita prispésobenu
B6.5.5 Obnov zo sady 1 sadu parametrov do
menica.

Uchova in0 prisp6so-
benl sadu parametrov
B6.5.6 UloZ do sady 2 (¢ize vSetky parametre,
ktoré obsahuje dana
aplikacia).

Nacita 2. prispdsobend
B6.5.7 Obnov zo sady 2 sadu parametrov do
menica.

* Dostupné iba na grafickom displeji.

8.2 OBLUBENE
POZNAMKA!

Toto menu je dostupné na riadiacom paneli s grafickym displejom, nie vSak na
riadiacom paneli s textovym displejom.
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POZNAMKA!
Toto menu nie je dostupné v nastroji VACON® Live.

Ak velmi Casto pouzivate tie isté polozky, mozete ich pridat medzi Oblubené. Mozete
zhromazdovat sady parametrov alebo monitorovacich signalov zo vSetkych menu panela. Nie
je potrebné vyhladavat ich po jednom v struktire menu. Pripadne ich mdZete pridat do
priecCinka Oblubené, kde ich lahko najdete.

PRIDANIE POLOZKY MEDZI OBLUBENE

1 Vyhladajte poloZzku, ktoru chcete pridat medzi

Oblibené. Stlaéte tlacidlo OK. stop| (] ReapY /o
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 Vv
Motor Nom Freq
50.00 Hz
oF Motor Nom Speed
e 1430 rpm

2 Vyberte moznost Pridat k obluben. a stlacte tlacidlo
0K stor| (G| RerpY| | wo

Motor Nom Freq
Edit
@ Help

Q Add to favourites
3 Postup je teraz dokonceny. Pokracujte precitanim

si pokynov na displeji. STOP|C| READY| | Vo
oF Motor Nom Freq
(0]

was added to
favourites. Press OK
to continue.

ODSTRANENIE POLOZKY Z PRIECINKA OBLUBENE

1 Prejdite do priecinka Oblubené.
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2 Vyhladajte polozku, ktoru chcete odstranit. Stlacte
tlacidlo OK. stor| (G| RerpY HE

El Favourites

Motor Nom Freq
5 50.00 Hz

3 Vyberte moznost Odobr. z obluben..

stor| (G| Rerpy /o
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Opatovnym stlacenim tlacidla OK odstrante
polozku.

8.3 UZIVATELSKE UROVNE

Pomocou parametrov uzivatelskych Urovni zabranite neautorizovanému personalu vykonavat
zmeny v parametroch. Mozete tiez predist nedmyselnym zmenam parametrov.

Ked pre niekoho nastavite urcitu uzivatelsku uroven, dany uzivatel neuvidi na displeji
riadiaceho panela vSetky parametre.
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Tabulka 113: Parametre polozky UZivatelska uroven

Predvole

Parameter in. na
hodnota

1 =Normalne. VSetky
menu su viditelné v
hlavhom menu.

2 = Monitorovanie. V
hlavnom menu su vidi-
telné iba menu Monito-
rovanie a Uzivatelské
drovne.

P8.1 Uzivatelska Groven 1 3 1 1194 | 3 = 0blubené. V hlav-
nom menu su viditelné
iba menu OblUbené a
UZivatelské Grovne.

4 = Monitorovanie a
oblibené V hlavnom
menu su viditelné
menu monitorovania,
oblGbené a Urovne
pouzivatelov.

Ak pred prechodom do
menu Monitorovanie
napr. z menu Normalne
nastavite hodnotu inu
ako 0, pri navrate do
menu Normalne budete
P8.2 Pristupovy kod 0 99999 0 2362 |musiet zadat pristu-
povy kod. Tymto sposo-
bom zabrénite neauto-
rizovanému personalu
vykonavat zmeny

v parametroch na ria-
diacom paneli.

f VYSTRAHA!
Pristup. kod nesmiete stratit. Ak pristupovy kod stratite, obratte sa na najblizsie
servisné stredisko alebo partnera.

ZMENA PRiISTUPOVEHO KODU UZIVATELSKYCH UROVNI

1 Prejdite do ponuky uzivatelskych urovni.
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2 Prejdite na polozku Pristup. kod a stlacte tlacidlo
so Sipkou Vpravo.

3 Pomocou vsetkych tlacidiel so Sipkami zmente
Cislice v pristupovom kade.

4 Pomocou tlacidla OK potvrdte zmenu.
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9 POPISY MONITOROVACICH HODNOT

Tato kapitola obsahuje zakladné popisy vsetkych monitorovacich hodnot.

9.1 ZAKLADNE

V2.3.1 VYSTUPNA FREKVENCIA (ID 1)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualnu vystupnu frekvenciu motora.

V2.3.2 REFERENCNA FREKVENCIA (ID 25)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje referenént Uroven aktualnej frekvencie riadenia
motora.
Hodnota sa aktualizuje v 10 ms intervale.

V2.3.3 OTACKY MOTORA (ID 2]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualne otacky motora za minGtu (vypocitana
hodnota).

V2.3.4 PRUD MOTORA (ID 3]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje namerany prud motora.
Skalovanie hodnoty je pri roznych velkostiach frekvencnych menicov odlisné.

V2.3.5 MOMENT MOTORA (ID 4]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualny kratiaci moment motora (vypocitana hodnota).

V2.3.7 VYKON MOTORA [ID 5)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualny vykon hriadela motora (vypocitant hodnotul)
ako percento hodnoty menovitého vykonu motora.

V2.3.8 VYKON MOTORA (ID 73]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualny vykon na hriadeli motora (vypocitana
hodnota).
Jednotkou merania je kW alebo hp v zavislosti od hodnoty parametra ,Vyber kW/hp".

Pocet desatinnych miest tejto monitorovacej hodnoty zavisi od velkosti frekvencného menica.
V riadeni komunikacnej zbernice mozno parameter ID 15592 mapovat ako vystup procesnych
Udajov s cielom urcit, kolko desatinnych miest sa pouziva. Posledna platna Cislica udava
pocet desatinnych miest.

V2.3.9 NAPATIE MOTORA (ID 6)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualnu hodnotu vystupného napatia motora.
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V2.3.10 NAPATIE JS MEDZIOBVODU (ID 7)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje namerané napatie j.s. medziobvodu.

V2.3.11 TEPLOTA MENICA (ID 8)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje teplotu chladi¢a menica.
Jednotkou monitorovanej hodnoty su stupne Celzia alebo stupne Fahrenheita v zavislosti od
hodnoty parametra ,Vyber C/F".

V2.3.12 TEPLOTA MOTORA (ID 9]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje vypocitanu teplotu motora v percentach menovitej
prevadzkovej teploty.
Ked hodnota stupne nad 105 %, nastane porucha tepelnej ochrany motora.

V2.3.13 PREDOHREV MOTORA (ID 1228)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie predohrevu motora.

V2.3.15 PREV. POCITADLO KWH L (ID 1054)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualnu hodnotu pocitadla kWh (pocitadlo energie].
Ked'sa hodnota pocitadla zvysi nad hodnotu 65535, pocitadlo zacne znova pocitat od 0.

V2.3.16 PREV. POCITADLO KWH H (ID 1067)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje, kolkokrat sa pocitadlo kWh (pocitadlo energie) otocilo.

9.2 1/0

V2.4.1 SLOTA DIN 1,2,3 (ID 15)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav digitalnych vstupov 1 - 3 v slote A ($tandardny 1/0)
V2.4.2 SLOTA DIN 4,5,6 (ID 16)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav digitalnych vstupov 4 - 6 v slote A ($tandardny 1/0)
V2.4.3SLOTB R0 1,2,3(ID 17)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav vystupov relé 1 - 3 v slote B.

V2.4.4 ANALOGOVY VSTUP 1 (ID 59)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu analégového vstupného signalu ako percento
vyuzivaného rozsahu.

V2.4.5 ANALOGOVY VSTUP 2 (ID 60)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu analégového vstupného signalu ako percento
vyuzivaného rozsahu.
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V2.4.6 ANALOGOVY VSTUP 3 (ID 61)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu analégového vstupného signalu ako percento
vyuzivaného rozsahu.

V2.4.7 ANALOGOVY VSTUP 4 (ID 62)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu analégového vstupného signalu ako percento
vyuzivaného rozsahu.

V2.4.8 ANALOGOVY VSTUP 5 (ID 75)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu analégového vstupného signalu ako percento
vyuzivaného rozsahu.

V2.4.9 ANALOGOVY VSTUP 6 (ID 76)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu analdégového vstupného signalu ako percento
vyuzivaného rozsahu.

V2.4.10 SLOTAAO 1 (ID 81)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu analégového vystupu ako percento
vyuzivaného rozsahu.

9.3 TEPLOTNE VSTUPY

Monitorovacie hodnoty, ktoré sa tykaju su nastaveni vstupu teploty, su dispozicii len v
pripade, ak je namontovana volitelna doska B8 alebo BH.

V2.5.1 VSTUP TEPLOTY 1 (ID 50]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nameranu hodnotu teploty.
Jednotkou monitorovanej hodnoty su stupne Celzia alebo stupne Fahrenheita v zavislosti od
hodnoty parametra ..Vyber C/F".

POZNAMKA!

Zoznam vstupov teploty pozostava z prvych 6 dostupnych vstupov teploty. Zoznam
zacina slotom A a konci slotom E. Ak je k dispozicii vstup, ale nie je pripojeny Ziadny
snimac, v zozname sa zobrazi maximalna hodnota, pretoZze namerany odpor je
nekonecny. Aby hodnota klesla na svoju minimalnu hranicu, vyskratujte vstup
teploty.

V2.5.2 VSTUP TEPLOTY 2 (ID 51)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nameranu hodnotu teploty.
Jednotkou monitorovanej hodnoty st stupne Celzia alebo stupne Fahrenheita v zavislosti od
hodnoty parametra ..Vyber C/F".

V2.5.3 VSTUP TEPLOTY 3 (ID 52

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nameranu hodnotu teploty.
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Jednotkou monitorovanej hodnoty su stupne Celzia alebo stupne Fahrenheita v zavislosti od
hodnoty parametra ,Vyber C/F".

V2.5.4 VSTUP TEPLOTY 4 (ID 69)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nameranu hodnotu teploty.
Jednotkou monitorovanej hodnoty st stupne Celzia alebo stupne Fahrenheita v zavislosti od
hodnoty parametra ,Vyber C/F".

V2.5.5 VSTUP TEPLOTY 5 (ID 70]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nameranu hodnotu teploty.
Jednotkou monitorovanej hodnoty st stupne Celzia alebo stupne Fahrenheita v zavislosti od
hodnoty parametra ,.Vyber C/F".

V2.5.6 VSTUP TEPLOTY 6 (ID 71)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nameranu hodnotu teploty.
Jednotkou monitorovanej hodnoty su stupne Celzia alebo stupne Fahrenheita v zavislosti od
hodnoty parametra ,Vyber C/F".

9.4 DOPLNKY A POKROCILE

V2.6.1 STAVOVE SLOVO MENICA (ID 43)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav menic¢a kédovany v bitoch.

V2.6.2 STAV PRIPRAVENOSTI (ID 78)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje Udaje o pripravenosti menica na prevadzku kodované v
bitoch.
Tieto Udaje slizia na monitorovanie, ked menic nie je v stave pripravenosti.

POZNAMKA!
Hodnoty sa zobrazuju ako zaciarkavacie policka na grafickom displeji. Ak je policko
vybraté, hodnota je aktivna.

V2.6.3 STAVOVE SLOVO APLIKACIE 1 (ID 89)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stavy aplikacie kddované v bitoch.

POZNAMKA!
Hodnoty sa zobrazuju ako zaciarkavacie policka na grafickom displeji. Ak je policko
vybraté, hodnota je aktivna.

V2.6.4 STAVOVE SLOVO APLIKACIE 2 (ID 90)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stavy aplikacie kodované v bitoch.
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POZNAMKA!
Hodnoty sa zobrazuju ako zaciarkavacie policka na grafickom displeji. Ak je policko
vybraté, hodnota je aktivna.

V2.6.5 DIN STAVOVE SLOVO 1 (ID 56)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav digitalnych vstupnych signalov kédovanych v
bitoch.

Monitorovacia hodnota je 16-bitové slovo, v ktorom kazdy bit zndzornuje stav 1 digitalneho
vstupu. Z kazdého slotu sa nacita 6 digitalnych vstupov. Slovo 1 sa zacina vstupom 1 na slote
A (bit0) a konci vstupom 4 na slote C (bit15).

V2.6.6 DIN STAVOVE SLOVO 2 (ID 57)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav digitalnych vstupnych signalov kédovanych v
bitoch.

Monitorovacia hodnota je 16-bitové slovo, v ktorom kazdy bit znazornuje stav 1 digitalneho
vstupu. Z kazdého slotu sa nacita 6 digitalnych vstupov. Slovo 2 sa zacina vstupom 5 na slote
C (bit0) a kon¢i vstupom 6 na slote E (bit13).

V2.6.7 PRUD MOTORA 1 DES. [ID 45)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje merany prid motora s pevnym poctom desatinnych
miest, ktory je menej filtrovany.

Tdto monitorovaciu hodnotu mozno pouzit napr. na ziskanie spravnej hodnoty
prostrednictvom komunikacnej zbernice bez ohladu na velkost skrine alebo na
monitorovanie, ak je potrebny kratsi ¢as filtrovania pre prid motora.

V2.6.8 ZDROJ REFERENCNE.J FREKVENCIE [ID 1495)
Tato monitorovacia hodnota oznacuje zdroj momentalnej referencnej frekvencie.
V2.6.9 KOD POSLEDNEJ AKTIVNEJ PORUCHY (ID 37)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje chybovy kod poslednej aktivovanej chyby, ktora nebola
resetovana.

V2.6.10 ID POSLEDNEJ AKTIVNEJ PORUCHY (ID 95)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje chybovy kdd ID poslednej aktivovanej chyby, ktora
nebola resetovana.

V2.6.11 KOD POSLEDNEHO AKTIVNEHO ALARMU (ID 74)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje kod poslednej aktivovanej vystrahy, ktora nebola
resetovana.

V2.6.12 ID POSLEDNEHO AKTIVNEHO ALARMU (ID 94)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje kod ID poslednej aktivovanej vystrahy, ktora nebola
resetovana.
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V2.6.13 STAV REGULATORA MOTORA (ID 77)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav obmedzovacov motora.

POZNAMKA!
Hodnoty sa zobrazuju ako zaciarkavacie policka na grafickom displeji. Ak je policko
vybraté, regulator obmedzenia je aktivny.

V2.6.14 VYKON MOTORA NA HRIADELI 1, DESATINNE MIESTO (ID 98)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualny vykon na hriadeli motora (vypocitana hodnota
s jednym desatinnym miestom). Jednotkou merania je kW alebo hp v zavislosti od hodnoty
parametra ,.Vyber kW/hp“.

9.5 FUNKCIE CASOVACOV

V2.7.1TC 1, TC2, TC 3(ID 1441)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav ¢asovych kanalov 1, 2 a 3.

V2.7.2 INTERVAL 1 (ID 1442)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie intervalu.

V2.7.3 INTERVAL 2 [ID 1443)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie intervalu.

V2.7.4 INTERVAL 3 [ID 1444]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie intervalu.

V2.7.5 INTERVAL 4 [ID 1445]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie intervalu.

V2.7.6 INTERVAL 5 [ID 1446)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie intervalu.

v2.7.7 CASOVAC 1 (ID 1447)

Monitorovacia hodnota vyjadruje zostavajuci ¢as na ¢asovaci, ak je ¢asovac aktivny.

v2.7.8 CASOVAC 2 (ID 1448)

Monitorovacia hodnota vyjadruje zostavajuci ¢as na ¢asovaci, ak je ¢asovac aktivny.

v2.7.9 CASOVAC 3 (ID 1449)

Monitorovacia hodnota vyjadruje zostavajuci ¢as na ¢asovaci, ak je ¢asovac aktivny.
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V2.7.10 HODINY REALNEHO CASU (ID 1450)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualny ¢as na realnych hodinach vo formate
hh:mm:ss.

9.6 REGULATOR PID

V2.8.1 REFERENCIA PID (ID 20]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu referencného signalu PID v procesnych
jednotkach.

Procesnu jednotku je mozné vybrat pomocou parametra P3.13.1.7 (Pozrite si Cast 10.74.1
Zéakladné nastavenia).

V2.8.2 SPATNA VAZBA PID (ID 21}

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu spatnej vazby signalu PID v procesnych
jednotkach.

Procesnu jednotku je mozné vybrat pomocou parametra P3.13.1.7 (Pozrite si Cast 10.74.1
Zakladné nastavenia).

V2.8.3 SPATNA VAZBA PID (1) (ID 15541)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu spatnej vazby signalu 1 PID v procesnych
jednotkach.

V2.8.4 SPATNA VAZBA PID (2] (ID 15542)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu spatnej vazby signalu 2 PID v procesnych
jednotkach.

V2.8.5 0DCHYLKA PID (ID 22)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu odchylky regulatora PID.

V2.8.6 VYSTUP PID (ID 23)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje vystup reguldtora PID ako percentualnu hodnotu (0 -
100 %).

V2.8.7 STAV PID (ID 24)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav regulatora PID.

9.7 EXTERNY REGULATOR PID

V2.9.1 REFERENCIA EXTPID (ID 83)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu referencného signalu PID v procesnych
jednotkach.

Procesnu jednotku je mozné vybrat pomocou parametra P3.14.1.10 (Pozrite si Cast 10.74.1
Zéakladné nastavenia).
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V2.9.2 SPATNA VAZBA EXTPID (ID 84)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu spatnej vazby signalu PID v procesnych
jednotkach.

Procesnu jednotku je mozné vybrat pomocou parametra P3.14.1.10 (Pozrite si Cast 10.74.1
Zakladné nastavenia).

V2.9.3 ODCHYLKA EXTPID (ID 85]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu odchylky regulatora PID.

Hodnota odchylky predstavuje rozdiel spatnej vazby PID a referencie PID v procesnej
jednotke.

Procesnu jednotku je mozné vybrat pomocou parametra P3.14.1.10 (Pozrite si cast 10.14.1
Zakladné nastavenia).

V2.9.4 VYSTUP EXTPID (ID 86}

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje vystup regulatora PID ako percentualnu hodnotu (0 -
100 %).
Tuto hodnotu moZete odoslat napriklad cez analégovy vystup.

V2.9.5 STAV EXTPID (ID 87)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav regulatora PID.

9.8 MULTI-CERPADLO

V2.10.1 BEZIACE MOTORY (ID 30}

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualny pocet motorov prevadzkovanych v systéme
Multi-Cerpadla.

V2.10.2 AUTOMATICKE STRIEDANIE (ID 1114]
Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav pozadovaného automatického striedania.
V2.10.3 DALSIE AUTOMATICKE STRIEDANIE (ID 1503)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje ¢as zostavajuci do nasledujuceho automatického
striedania.

V2.10.4 REZIM PREVADZKY (ID 1505)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje rezim prevadzky menica v systéme Multi-Cerpadla.

V2.10.5 STAV MULTI-CERPADLA (ID 1628)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav menica v systéme Multi-Cerpadla.

V2.10.6 STAV KOMUNIKACIE (ID 1629)

Tato monitorovacia hodnota zobrazuje stav komunikacie medzi jednotkami v systéme Multi-
Cerpadla.
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V2.10.7 CERPADLO (1) DOBA BEHU (ID 1620)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje prevadzkové hodiny cerpadla v systéme Multi-
Cerpadla.

V2.10.8 CAS CHODU CERPADLA 2 (ID 1621)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje prevadzkové hodiny cerpadla v systéme Multi-
Cerpadla.

V2.10.9 CAS CHODU CERPADLA 3 (ID 1622)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje prevadzkové hodiny cerpadla v systéme Multi-
Cerpadla.

V2.10.10 CAS CHODU CERPADLA 4 (ID 1623)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje prevadzkové hodiny Cerpadla v systéme Multi-
Cerpadla.

V2.10.11 CAS CHODU CERPADLA 5 (ID 1624)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje prevadzkové hodiny cerpadla v systéme Multi-
Cerpadla.

V2.10.12 CAS CHODU CERPADLA 6 (ID 1625)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje prevadzkové hodiny cerpadla v systéme Multi-
Cerpadla.

V2.10.13 CAS CHODU CERPADLA 7 (ID 1626)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje prevadzkové hodiny cerpadla v systéme Multi-
Cerpadla.

V2.10.14 CAS CHODU CERPADLA 8 (ID 1627)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje prevadzkové hodiny cerpadla v systéme Multi-
Cerpadla.

9.9 POCITADLA UDRZBY

V2.11.1 POCITADLO UDRZBY 1 (ID 1101)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav pocitadla udrzby.
Stav pocitadla Udrzby sa zobrazuje v otackach v nasobkoch 1 000, pripadne v hodinach.
Informacie o konfiguracii a aktivacii tohto pocitadla najdete v Casti 10.17 Pocitadla udrzby.
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9.10 DATA KOMUNIKACNEJ ZBERNICE

V2.12.1 RIADIACE SLOVO KZ [ID 874)

Tato monitorovacia hodnota oznacuje riadiace slovo komunikacnej zbernice pouzivané
aplikaciou v reZime premostenia (ByPass).

V zavislosti od typu alebo profilu komunikacnej zbernice je mozné Udaje prijaté z
komunikacnej zbernice pred odoslanim do aplikacie upravit.
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Tabulka 114: Riadiace slovo komunikacnej zbernice

Hodnota = 0 (FALSE) Hodnota = 1 (TRUE)

Bit 0 Ziadost o zastavenie z komunikacnej zber- Ziadost o spustenie z komunikacénej zber-
nice nice
Bit 1 Ziadost o smer dopredu Ziadost o reverzny chod
. Ziadna akcia Vynulovat aktivne poruchy a vystrahy (na
Bit 2 A
nabeznej hrane 0 => 1)
Bit 3 Ziadna akcia Vynutit rezim zastavenia pri volnom dobehu
Bit 4 Ziadna akcia Vynutit rezim zastavenia po rampe
Ziadna akcia Vynutit ¢innost menica na pouzitie rychleho
Bit 5 (normalny ¢as rampy dobehu]) ¢asu rampy dobehu
(1/3 normalneho ¢asu dobehu])
Bit 6 Ziadna akcia Zachovat referen¢nd frekvenciu menica
Bit 7 Ziadna akcia Vynutit vynulovanie referencnej frekvencie
komunikacnej zbernice
Ziadna akcia Vynutit nastavenie spdsobu ovladania
Bit 8 menica na ovladanie komunikacnou zberni-
cou
Ziadna akcia Vynutit nastavenie zdroja referencie
Bit 9 menica na referenciu komunikacnej zber-
nice
Rezervované Aktivacia referencného posuvu 1
Bit 10 POZNAMKA!
Tym sa spusti menic.
Rezervované Aktivacia referencného posuvu 2
Bit 11 POZNAMKA!
Tym sa spusti menic.
Ziadna akcia Aktivovat funkciu rychleho zastavenia
Bit 12 POZNAMKA!
Vdaka tomu sa menic zastavi podla nasta-
venia v menu parametrov M3.8.5.
Bit 13 Rezervované Rezervované
Bit 14 Rezervované Rezervované
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Tabulka 114: Riadiace slovo komunikacnej zbernice

Hodnota = 0 (FALSE) Hodnota = 1 (TRUE)

Rezervované |

Bit 15 Rezervované

V2.12.2 REFEREN. RYCHLOSTI KZ (ID 875)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje referencnu frekvenciu komunikacnej zbernice ako
percentualny pomer minimalnej a maximalnej frekvencie.

Udaj referencnej rychlosti sa nastavi v intervale od minimalnej po maximalnu frekvenciu v
okamihu jej prijatia aplikaciou. Minimalne a maximalne frekvencie je mozné zmenit po prijati
referencie aplikaciou bez toho, aby to ovplyvnilo referenciu.

V2.12.3 VSTUPNE DATA KZ 1 (ID 876)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.4 VSTUPNE DATA KZ 2 (ID 877)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych tdajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.5 VSTUPNE DATA KZ 3 (ID 878)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.6 VSTUPNE DATA KZ 4 (ID 879)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.7 VSTUPNE DATA KZ 5 (ID 880)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych tdajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.8 VSTUPNE DATA KZ 6 (ID 881)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.9 VSTUPNE DATA KZ 7 (ID 882)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych Udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 228

POPISY MONITOROVACiCH HODNOT

V2.12.10 VSTUPNE DATA KZ 8 (ID 883

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych Udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.11 STAVOVE SLOVO KZ (ID 864)

Tato monitorovacia hodnota oznacuje stav stavového slova komunikacnej zbernice
vyuzivaného aplikaciou v reZime vonkajsieho okruhu (ByPass).

V zavislosti od typu alebo profilu komunikacnej zbernice je mozZné Udaje pred odoslanim do
komunikacnej zbernice upravit.

Tabulka 115: Stavové slovo komunikacnej zbernice

Hodnota = 0 (FALSE) Hodnota = 1 (TRUE)

Bit 0 Nepripravené na prevadzku Pripravené na prevadzku

Bit 1 Nie je v prevadzke V prevadzke

Bit 2 Chod v smere dopredu Prevadzka v reverznom chode

Bit 3 Ziadna porucha Porucha je aktivna

Bit 4 Ziadny alarm Alarm je aktivny

Bit 5 Pozadovana rychlost nedosiahnuta Chod pozadovanou rychlostou

Bit 6 Aktualna rychlost menica nie je nulova Aktualna rychlost menica je nulova

Bit 7 Magnetizéciz? motora nevykonana (tok Maqnetizécia motora vykonana (tok pripra-
nepripraveny) veny)

Bit 8 Rezervované Rezervované

Bit 9 Rezervované Rezervované

Bit 10 Rezervované Rezervované

Bit 11 Rezervované Rezervované

Bit 12 Rezervované Rezervované

Bit 13 Rezervované Rezervované

Bit 14 Rezervované Rezervované

Bit 15 Rezervované Rezervované

V2.12.12 AKTUALNA RYCHLOST KZ (ID 865)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualne otacky menica ako percentualny pomer
minimalnej a maximalnej frekvencie.
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Hodnota 0 % zodpoveda minimalnej frekvencii a hodnota 100 % zodpoveda maximalnej
frekvencii. Tato monitorovacia hodnota sa pravidelne aktualizuje v zavislosti od momentalne;
minimalnej a maximalnej frekvencie a vystupnej frekvencie.

V2.12.13 VYSTUPNE DATA KZ 1 (ID 866)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych tdajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.14 VYSTUPNE DATA KZ 2 (ID 867)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.15 VYSTUPNE DATA KZ 3 (ID 868)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych tdajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.16 VYSTUPNE DATA KZ 4 [ID 869)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych Udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.17 VYSTUPNE DATA KZ 5 (ID 870)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.18 VYSTUPNE DATA KZ 6 [ID 871)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych tdajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.19 VYSTUPNE DATA KZ 7 (ID 872)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.12.20 VYSTUPNE DATA KZ 8 (ID 873)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

9.1 PRISPOSOBENIE POHONU

V2.13.2 BLOK 1 VYST. (ID 15020}

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu vystupu bloku funkcii v ramci funkcie
prispdsobenia pohonu.
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V2.13.3 BLOK 2 VYST. (ID 15040]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu vystupu bloku funkcii v ramci funkcie
prispésobenia pohonu.

V2.13.4 BLOK 3 VYST. (ID 15060]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu vystupu bloku funkcii v ramci funkcie
prispdsobenia pohonu.

V2.13.5 BLOK 4 VYST. (ID 15080)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu vystupu bloku funkcii v rdmci funkcie
prispdsobenia pohonu.

V2.13.6 BLOK 5 VYST. (ID 15100)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu vystupu bloku funkcii v ramci funkcie
prispdsobenia pohonu.

V2.13.7 BLOK 6 VYST. (ID 15120)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu vystupu bloku funkcii v ramci funkcie
prispdsobenia pohonu.

V2.13.8 BLOK 7 VYST. (ID 15140)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu vystupu bloku funkcii v ramci funkcie
prispésobenia pohonu.

V2.13.9 BLOK 8 VYST. (ID 15160}

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu vystupu bloku funkcii v ramci funkcie
prispésobenia pohonu.

V2.13.10 BLOK 9 VYST. (ID 15180)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu vystupu bloku funkcii v ramci funkcie
prispdsobenia pohonu.

V2.13.11 BLOK 10 VYST. (ID 15200)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu vystupu bloku funkcii v rdmci funkcie
prispdésobenia pohonu.
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10 POPISY PARAMETROV

V tejto kapitole su uvedené informacie o vSetkych parametroch aplikacie VACON® 100. V
pripade, Ze potrebujete dalSie informacie, pozrite si kapitolu 5 Menu parametrov alebo sa
obratte na najblizSieho distributora.

P1.2 APLIKACIA (ID212)

Tento parameter sluzi na vyber konfiguracie aplikacie menica.

Aplikacie obsahuju prednastavené konfiguracie aplikacii, Cize sady prednastavenych
parametrov. Vyber aplikacie vyrazne ulahcuje uvedenie menica do prevadzky a zniZuje
potrebu manualneho nastavovania parametrov.

Ked'sa hodnota tohto parametra zmeni, na skupinu parametrov sa aplikuju prednastavené
hodnoty. Hodnotu tohto parametra mozete zmenit, ked menic spustate alebo ho uvadzate do
prevadzky.

Ak na zmenu tohto parametra pouzijete riadiaci panel, spusti sa sprievodca aplikaciou, ktory
vam pomoze nastavit zakladné parametre tykajuce sa danej aplikacie. Ak na zmenu tohto
parametra pouZijete pocitaovy nastroj, sprievodca sa nespusti. Udaje o sprievodcoch
aplikaciou najdete v kapitole 2 Sprievodcovia.

Su dostupné tieto aplikacie:
0 = Standardné

1 =HVAC

2 = Riadenie PID

3 = Multi-Cerpadlo (so samostatnym menicom)
4 = Multi-Cerpadlo (s viacerymi meni¢mi)

POZNAMKA!
Pri zmene aplikacie sa zmeni aj obsah menu Rychle nastavenie.

10.1 KRIVKA TRENDU

P2.2.2 INTERVAL VZORKOVANIA (ID 2368]
Tento parameter slUZi na nastavenie intervalu vzorkovania.
P2.2.3 KANAL 1 MIN. (ID 2369)

Tento parameter sa predvolene vyuziva pri Skalovani.
M6zu byt potrebné Upravy.

P2.2.4 KANAL 1 MAX. (ID 2370)

Tento parameter sa predvolene vyuZziva pri Skalovani.
M6zu byt potrebné Upravy.
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P2.2.5 KANAL 2 MIN. (ID 2371)

Tento parameter sa predvolene vyuziva pri sSkalovani.
M6zu byt potrebné Upravy.

P2.2.6 KANAL 2 MAX. (ID 2372)

Tento parameter sa predvolene vyuziva pri Skalovani.
Mo6Zu byt potrebné Upravy.

P2.2.7 AUTO-ROZSAH (ID 2373)

Tento parameter sliZi na zapnutie alebo vypnutie automatického Skalovania.
Ak je auto-rozsah povoleny, automaticky sa nastavi rozsah signalu medzi minimalnou a
maximalnou hodnotou.

10.2 NASTAVENIE MOTORA

10.2.1 PARAMETRE STiTKU MOTORA

P3.1.1.1 MENOVITE NAPATIE MOTORA (ID 110)

Hodnota Un sa nachadza na typovom stitku motora.
Zistite, Ci je motor zapojeny do trojuholnika alebo hviezdy.

P3.1.1.2 MENOVITA FREKVENCIA MOTORA (ID 111)

Hodnota fn sa nachadza na typovom Stitku motora.

Ked sa tento parameter zmeni, parametre P3.1.4.2 Frekvencia zaciatku odbudzovania a
P3.1.4.3 Napatie pri zaciatku odbudzovania sa automaticky spustia. Pre kazdy typ motora
maju oba parametre rozdielne hodnoty. Pozrite si tabulky v P3.1.2.2 Typ motora (ID 650).

P3.1.1.3 MENOVITE OTACKY MOTORA (ID 112)

Hodnota nn sa nachadza na typovom Stitku motora.

P3.1.1.4 MENOVITY PRUD MOTORA (ID 113)

Hodnota In sa nachadza na typovom Stitku motora.

P3.1.1.5 COS FI MOTORA (ID 120}

Hodnota sa nachadza na typovom stitku motora.

P3.1.1.6 MENOVITY VYKON MOTORA (ID 116)

Hodnota Pn sa nachadza na typovom Stitku motora.
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10.2.2 PARAMETRE RIADENIA MOTORA

P3.1.2.2 TYP MOTORA [(ID 650)

Tento parameter slUZi na nastavenie typu motora pouzivaného vo vasom procese.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Indukény motor (IM) Vyberte tato moznost, ak pouzivate indukény motor.

Motor s permanentnymi mag- |Vyberte tito moZnost, ak pouZzivate motor s permanentnymi
netmi (PM) magnetmi.

2 Reluktanény motor Vyberte tGto moznost, ak pouzivate reluktanény motor.

Ked zmenite hodnotu parametra P3.1.2.2 Typ motora, hodnoty parametrov P3.1.4.2
Frekvencia zaciatku odbudzovania a P3.1.4.3 Napatie pri zaciatku odbudzovania sa
automaticky zmenia, ako je znazornené v nizsie uvedenej tabulke. Pre kazdy typ motora maju
oba parametre rozdielne hodnoty.

Parameter Indukény motor (IM) Motor s permanentnym magnetom
(PM)
P3.1.4.2 (Frekvencia zaciatku odbu- s . Interne kalkulované
. Menovita frekvencia motora
dzovania)
P3.1.4.3 (Napétie pri za¢iatku odbu- Interne kalkulované
. 100.0%
dzovania)

P3.1.2.3 SPINACIA FREKVENCIA (ID 601)

Tento parameter sluzi na nastavenie spinacej frekvencie frekvenéného menica.

Ak zvysite spinaciu frekvenciu, znizi sa kapacita frekvencného menica. Ak je kdbel motora
dlhy a chcete znizit kapacitné prudy v kabli motora, odporicame pouzit nizku spinaciu
frekvenciu. Na zniZenie hluku motora pouzite vysoku spinaciu frekvenciu.

P3.1.2.4 IDENTIFIKACIA (ID 631)

Tento parameter sluiZi na vyhladanie hodnot parametrov, ktoré budd optimalne na prevadzku
daného menica.

Identifikacny chod vypocita alebo zmeria parametre motora, ktoré si nevyhnutné na
optimalne riadenie motora a otacok.

Identifikacny chod pomaha upravit parametre Specifické pre dany motor a menic. Ide o
nastroj slUziaci na uvadzanie menica do prevadzky a jeho servisnu Udrzbu.

POZNAMKA!
Pred spustenim identifikacného chodu je potrebné nastavit parametre uvedené na
typovom stitku motora.
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Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Ziadna akcia NevyZiadana ziadna identifikacia.

Pri identifikacnom chode na urcenie parametrov motora pra-
cuje menic bez otacok. Do motora je privadzany prud aj
napatie, frekvencia ma vsak nulovd hodnotu. Urcia sa para-
metre pomeru U/f a spustenia magnetizacie.

1 Identifikacia v pokoji

Pri identifikacnom chode na urcenie parametrov motora pra-
cuje menic s otackami. Urcia sa parametre pomeru U/f,
Identifikacia s otatajicim sa magnetizacného prddu a spustenia magnetizacie.

motorom
V zaujme ziskania presnych vysledkov vykonajte tento identi-
fikacny chod bez zataze na hriadeli motora.

Na aktivovanie funkcie Identifikacia nastavte parameter P3.1.2.4 a vydajte prikaz na
spustenie. Prikaz na spustenie musite zadat do 20 s. Ak v priebehu tohto limitu nevydate
prikaz na spustenie, identifikacny chod sa nespusti. Parameter P3.1.2.4 sa resetuje na
prednastavenu hodnotu a zobrazi sa alarm identifikacie.

Ak chcete identifikacny chod zrusit este pred jeho dokoncenim, vydajte prikaz na zastavenie.
Tymto sa obnovi prednastavena hodnota parametra. Ak sa identifikacny chod nedokonci,
zobrazi sa alarm identifikacie.

POZNAMKA!

Ak chcete po identifikacii spustit menic, je potrebné vydat novy prikaz na spustenie.

P3.1.2.5 MAGNETIZACNY PRUD (ID 612)

Tento parameter sldzi na nastavenie magnetizacného prudu motora.

Magnetizacny prid motora (priad bez zataze) identifikuje hodnoty parametrov U/f, ak sa
zadaju este pred identifikacnym chodom. Ak je hodnota nastavena na 0, magnetizacny prud
sa vypocita interne.

P3.1.2.6 SPINAC MOTORA (ID 653)

Tento parameter slUZi na aktivovanie funkcie spinaca motora.

Funkciu Spinac¢ motora je mozné pouzivat, ak je kabel pripajajuci motor k menicu vybaveny
spinaCom motora. Pouzitim spinac¢a motora zaistite, Ze motor bude odpojeny od zdroja
napatia a pocas udrzby neddjde k jeho spusteniu.

Funkciu aktivujete nastavenim parametra P3.1.2.6 na hodnotu Povolené. Pri rozpojeni
spinaca motora sa menic¢ automaticky vypne a pri zopnuti spinaca motora sa menic
automaticky spusti. Pri pouziti funkcie Spina¢ motora sa menic ndtene nevypne.
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B, =

Obr. 3é: Spinac motora medzi menicom a motorom
A. Spinac motora B. Elektricka siet

P3.1.2.10 REGULATOR PREPATIA (ID 607]

Tento parameter sluiZi na vyradenie regulatora prepatia z prevadzky.

Funkcia je potrebna, ked

« sazmeni napajacie napatie, napriklad v rozsahu -15 % az +10 % a

« vamiriadeny proces nema toleranciu pre zmeny vystupnej frekvencie menica vykonavané
regulatorom podpatia a regulatorom prepatia.

Regulator prepatia zvySuje vystupnu frekvenciu menica
« abyudrzal napatie medziobvodu v rdmci povolenych limitov a
e aby zabranil natenému odpojeniu menica v dosledku poruchy spdsobenej prepatim.

POZNAMKA!
Ak su regulatory prepatia a podpatia zakazané, moze menic vyhlasit poruchu.

P3.1.2.11 KONTROLA PODPATIA (ID 608)]

Tento parameter sluzi na vyradenie regulatora podpatia z prevadzky.

Funkcia je potrebna, ked

« sazmeni napajacie napatie, napriklad v rozsahu -15 % az +10 % a

« vamiriadeny proces nema toleranciu pre zmeny vystupnej frekvencie menica vykonavané
regulatorom podpatia a regulatorom prepatia.

Regulator podpatia zniZuje vystupnu frekvenciu menica
» aby ziskal energiu z motora na udrzanie napatia medziobvodu na minimalnej drovni, ked

fvve

« aby zabranil natenému odpojeniu menica v dosledku poruchy spésobenej podpatim.
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POZNAMKA!
Ak su regulatory prepatia a podpatia zakazané, méze menic vyhlasit poruchu.

P3.1.2.12 OPTIMALIZACIA ENERGIE [ID 666)

Tento parameter sldzi na aktivovanie funkcie optimalizacie energie.

Frekvencny menic hladd minimalny prdd motora s cielom usetrit energiu a znizit hluk
motora. Tuto funkciu mozete pouzivat napriklad v procesoch s ventilatormi a ¢erpadlami.
Tuto funkciu nepouzivajte pri procesoch s rychlym PID riadenim.

P3.1.2.13 UPRAVA NAPATIA STATORA (ID 659)

Tento parameter slUZi na Upravu napatia statora v motoroch s permanentnymi magnetmi.

POZNAMKA!

Hodnota tohto parametra sa automaticky nastavi pocas identifikacného chodu. Ak
je to mozné, odporucame vam vykonat identifikacny chod. Identifikacny chod
mozete vykonat prostrednictvom parametra P3.1.2.4.

Tento parameter je mozné pouzit iba v pripade, ak je pre parameter P3.1.2.2 Typ motora
nastavena hodnota PM Motor. Ak ako typ motora nastavite indukcny motor, hodnota sa
automaticky nastavi na 100 % a nie je ju mozné zmenit.

Ked zmenite hodnotu parametra P3.1.2.2 (Typ motora) na PM Motor, hodnoty parametrov
P3.1.4.2 (Frekvencia zaciatku odbudzovania) a P3.1.4.3 (Napatie pri zaciatku odbudzovania)
sa automaticky zvySia, aby sa vyrovnali vystupnému napatiu menica. Nastaveny pomer U/f sa
nezmeni. Tato funkcia sa pouziva, aby sa zabranilo prevadzke PM motora v oblasti
odbudzovania. Menovité napatie PM motora je ovela nizSie ako Uplné vystupné napatie
menica.

Menovité napatie PM motora sa zhoduje s indukovanym napatim motora pri menovite;
frekvencii. No v zavislosti od vyrobcu motora sa moze tiez rovnat, napriklad, napatiu statora
pri menovitej zatazi.

Korekcia napatia statora pomaha upravit krivku U/f menica v blizkosti krivky indukovaného
napétia. Nie je potrebné menit hodnoty mnohych parametrov krivky U/f.

Parameter P3.1.2.13 udava vystupné napatie menica v percentdch z menovitého napatia
motora pri menovitej frekvencii motora. Upravte krivku U/f menica nad krivkou indukovaného
napatia motora. Cim viac sa krivka U/f odliduje od krivky indukovaného napitia, tym viac sa
zvysSuje prud motora.
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. e X0
Korekcia napétia 02
Napatie zaciatku statora (50...200 %)

odbudzovania

Menovité
napatie motora

Napatie pri
nulovej frekvencii f [Hz]
Menovita Zaciatok >
frekvencia odbudzovania
motora

Obr. 37: Korekcia napdtia statora

10.2.3 OBMEDZENIA MOTORA

P3.1.3.1 PRUDOVE OBMEDZENIE MOTORA (ID 107)

Tento parameter slUZi na nastavenie maximalneho priddu motora z frekvencného menica.
Rozsah hodnot tohto parametra je pri jednotlivych velkostiach menica odlisny.

Pri aktivnom limite prudu sa vystupna frekvencia menica znizuje.

POZNAMKA!
Priddové obmedzenie motora nie je limitom pre nutené odpojenie pri nadprude.

P3.1.3.2 0BMEDZENIE MOMENTU MOTORA [ID 1287)

Tento parameter slUZi na nastavenie limitu maximalneho krdtiaceho momentu na strane
motora.
Rozsah hodnot tohto parametra je pri jednotlivych velkostiach menica odlisny.

10.2.4  PARAMETRE OTVORENEJ SLUCKY

P3.1.4.1 POMER U/F (ID 108]

Tento parameter slUzi na nastavenie typu krivky U/f medzi nulovou frekvenciou a zaciatkom
odbudzovania.
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Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Napétie motora sa linedrne meni ako funkcia vystupnej fre-
kvencie. Napatie sa zmeni z hodnoty parametra P3.1.4.6
(Napétie pri nulovej frekvencii) na hodnotu parametra

0 lineadrny P3.1.4.3 (Napétie pri zaCiatku odbudzovania) pri frekvencii
nastavenej v parametri P3.1.4.2 (Frekvencia zaCiatku odbu-
dzovania). Ak nie je potrebné iné nastavenie, pouZite toto
predvolené nastavenie.

Napétie motora sa meni z hodnoty v parametri P3.1.4.6
(Napétie pri nulovej frekvencii) na hodnotu parametra
P3.1.4.2 (Frekvencia zaciatku odbudzovania) po kvadraticke;
krivke. Motor pracuje podmagnetizovany pod bodom zaciatku
odbudzovania a vytvara mensi kratiaci moment. Kvadraticky
pomer U/f je mozné pouZivat v aplikaciach, kde je poziadavka
na krutiaci moment Gmerna druhej mocnine rychlosti, napr.
v radialnych ventilatoroch a odstredivych cerpadlach.

1 kvadraticky

Krivku U/f je moZné naprogramovat s 3 réznymi bodmi:
napatie pri nulovej frekvencii (P1), stredné napéatie/frekven-
cia (P2) a za¢iatok odbudzovania (P3). Programovateln

2 programovatelny krivku U/f je mozné pouzivat pri nizkych frekvenciach, ak je
potrebné dosiahnut vySsi kratiaci moment. Optimalne nasta-
venia je mozné dosiahnut automaticky pomocou identifikac-
ného chodu (P3.1.2.4).

f[Hz]

Obr. 38: Linearna a kvadraticka zmena napétia motora

A. Predvolena hodnota: Menovité napatie C. Linearna
motora D. Kvadraticka
B. Zaciatok odbudzovania
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E. Predvolend hodnota: Menovita
frekvencia motora

A U[V]
UN-F-cmmmmmm e -

ID603 (:)

ID605

ID606 |

P1 :

@ flHz]
1D604 ID602 g
Obr. 39: Programovatelna krivka U/f
A. Predvolena hodnota: Menovité napatie C. Predvolena hodnota: Menovita
motora frekvencia motora

B. Zaciatok odbudzovania

Ked'je pre parameter Typ motora nastavena hodnota PM motor [motor s permanentnymi
magnetmi], tento parameter sa automaticky nastavi na hodnotu Linedrna.

Ked'je pre parameter Typ motora nastavena hodnota /ndukcny motor a dojde k zmene tohto
parametra, tieto parametre sa nastavia na svoje prednastavené hodnoty.

« P3.1.4.2 Frekvencia zacCiatku odbudzovania

« P3.1.4.3 Napatie pri zaciatku odbudzovania

e P3.1.4.4 Stredna frekvencia U/f

+  P3.1.4.5 Stredné napatie U/f

» P3.1.4.6 Napatie pri nulovej frekvencii

P3.1.4.2 FREKVENCIA ZACIATKU ODBUDZOVANIA (ID 602)

Tento parameter sldzi na nastavenie vystupnej frekvencie, pri ktorej vystupné napatie
dosahuje napatie zaciatku odbudzovania.

P3.1.4.3 NAPATIE PRI ZACIATKU ODBUDZOVANIA (ID 603)

Tento parameter slizi na nastavenie napatia na zaciatku odbudzovania vyjadreného
percentualnou hodnotou menovitého napatia motora.

Nad frekvenciou na zaciatku odbudzovania vystupné napatie zotrva na nastavenej maximalnej
hodnote. Pod frekvenciou na zaciatku odbudzovania je vystupné napatie regulované
parametrami krivky U/f. Pozrite si parametre U/f P3.1.4.1, P3.1.4.4 a P3.1.4.5.

Pri nastaveni parametrov P3.1.1.1 (Menovité napatie motora) a P3.1.1.2 (Menovita frekvencia
motora) sa parametrom P3.1.4.2 a P3.1.4.3 automaticky priradia prislusné hodnoty. Ak
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chcete pre parametre P3.1.4.2 a P3.1.4.3 nastavit iné hodnoty, zmente tieto parametre az po
nastaveni parametrov P3.1.1.1 a P3.1.1.2.

P3.1.4.4 STREDNA FREKVENCIA U/F (ID 604)

Tento parameter slUzi na nastavenie frekvencie stredového bodu na krivke U/f.

POZNAMKA!
Tento parameter udava frekvenciu stredového bodu na krivke, ak je hodnota

parametra P3.1.4.1 programovatelna.

P3.1.4.5 STREDNE NAPATIE U/F (ID 605)

Tento parameter slUzi na nastavenie napétia stredového bodu na krivke U/f.

POZNAMKA!
Tento parameter udava napatie stredového bodu na krivke, ak je hodnota

parametra P3.1.4.1 programovatelna.

P3.1.4.6 NAPATIE PRI NULOVEJ FREKVENCII (ID 606)

Tento parameter slUZi na nastavenie napatia pri nulovej frekvencii na krivke U/f.
Prednastavena hodnota parametra sa liSi pri roznych velkostiach jednotiek.

P3.1.4.7 MOZNOSTI LETMEHO STARTU (ID 1590)

Tento parameter slUZi na nastavenie moznosti letmého Startu.
Pre parameter Moznosti letmého Startu sa na vyber hodndt pouZzivaju zaciarkavacie policka.

Bity mozu ziskat tieto hodnoty.

« Vyhladanie frekvencie hriadela iba z rovnakého smeru, ako je referencna frekvencia
» Zakazat AC skenovanie

« Pre Gvodny odhad sa pouzije referencna frekvencia

« Zakazat DC pulzy

« Vytvorenie magnetického toku regulaciou prudu

Bit BO ovlada smer vyhladavania. Ked'tento bit nastavite na hodnotu 0, frekvencia hriadela sa
vyhladava v 2 smeroch, v kladnom aj zapornom. Ked tento bit nastavite na hodnotu 1,
frekvencia hriadela sa vyhladava iba v smere referencnej frekvencie. Tymto sa zabrani
pohybom hriadela v opacnom smere.

Bit B1 ovlada AC skenovanie, ktorym sa predmagnetizuje motor. Pri AC skenovani systém
prehladava frekvenciu od maximalnej az po nulovu frekvenciu. AC skenovanie sa zastavi, ak
dojde k prisposobeniu sa frekvencii hriadela. Ak chcete AC skenovanie deaktivovat, nastavte
bit B1 na hodnotu 1. Ak je ako Typ motora nastaveny motor s permanentnymi magnetmi, AC
skenovanie je automaticky deaktivované.

Bit B5 sluzi na deaktivovanie DC pulzov. Hlavnou funkciou DC pulzov je predmagnetizovat
motor a zistit otacanie motora. Ak su aktivované DC pulzy aj AC skenovanie, aplikovana
metoda sa nastavi podla sklzovej frekvencie. Ak je sklzova frekvencia nizsia ako 2 Hz alebo je
ako typ motora nastaveny PM motor, DC pulzy sa automaticky deaktivuju.
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Bit B7 riadi smer otacania privadzaného vysokofrekvencného signalu, ktory sa pouziva na
letmy Start synchronnych reluktanénych strojnych zariadeni. Privadzanie signalu sa pouziva
na zistovanie frekvencie rotora. Ak sa v ¢ase privadzania signalu rotor nachadza v mftvom
uhle, frekvenciu nemozno zistit. Reverzacia smeru otacania privadzaného signalu tento
problém vyriesi.

P3.1.4.8 PRUD SKENOVANIA LETMEHO STARTU [ID 1610)

Tento parameter slizi na nastavenie snimacieho prudu letmého Startu, ktory sa vyjadruje
ako percentualna hodnota voc¢i menovitému prddu motora.

P3.1.4.9 ZOSILNENIE STARTU (ID 109)

Tento parameter sa pouziva pri procesoch s vysokym Startovacim momentom v dosledku
trenia.

Zosilnenie Startu je mozné pouzivat iba pri spustani menica. Zosilnenie Startu sa deaktivuje
po 10 sekundach alebo ked vystupna frekvencia menica dosiahne viac ako polovicu hodnoty
frekvencie zaciatku odbudzovania.

Napatie motora sa meni v zavislosti od potrebného krdtiaceho momentu. Tymto sa dosiahne
vysSsi krutiaci moment motora pri Starte a ked motor pracuje pri nizkych frekvenciach.

Zosilnenie Startu sa prejavi na linearnej krivke U/f. NajlepSie vysledky moZete dosiahnut
vykonanim identifikacného chodu a aktivovanim programovatelnej krivky U/f.

10.2.5 FUNKCIA I/F STARTU

Ak pouZivate PM motor, funkcia I/f Startu slUzZi na spustenie motora s konstantnou
reguldciou prudu. Tato funkcia sa najlepsie prejavi pri vysokovykonnych motoroch. Pri
vysokovykonnych motoroch je odpor nizky a nie je jednoduché zmenit krivku U/f.

Funkcia I/f Startu moZe tiez zabezpecit dostatocny kritiaci moment motora pri spustani.

A

¥

®

> [s]

Obr. 40: Parametre I/f Startu

A. |/f Start. prud C. Prud motora
B. Vystupna frekv. D. |/f Startovacia frekvencia

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 242 POPISY PARAMETROV

P3.1.4.12.1 I/F START (ID 534)

Tento parameter slzZi na aktivovanie funkcie I/f Start.

Ked aktivujete funkciu I/f Start, menic zac¢ne fungovat rezime regulacie prudu. Do motora sa
privadza konstantny prud, az kym vystupna frekvencia nestipne nad Uroven nastavenu v
parametri P3.1.4.12.2. Ked vystupna frekvencia stipne nad Uroven Startovacej frekvencie I/f,
prevadzkovy rezim sa zmeni spat na normalny rezim riadenia U/f.

P3.1.4.12.2 STARTOVACIA FREKVENCIA I/F (ID 535)

Tento parameter sluizi na nastavenie hranic¢nej hodnoty vystupnej frekvencie, pod ktorou sa
do motora privadza nastaveny Startovaci prud I/f.

Ked vystupna frekvencia menica klesne pod limit tohto parametra, aktivuje sa funkcia I/f
Startu. Ked vystupna frekvencia prekroci limit, prevadzkovy rezim menica sa zmeni spat na
normalny rezim riadenia U/f.

P3.1.4.12.3 I/F STARTOVACI PRUD [ID 536)

Tento parameter slUzZi na nastavenie prudu, ktory sa pouZzije pri aktivovani funkcie I/f Startu.

10.3 NASTAVENIE START/STOP

Menic sa spusta a vypina z riadiaceho miesta. V kazdom riadiacom mieste sa na vyber zdroja
referencnej frekvencie pouziva iny parameter. V kazdom riadiacom mieste musite zadat
pokyn na spustenie a zastavenie.

Miestnym riadiacim miestom je vzdy panel. Pomocou parametra P3.2.1 Vzdial. riad. miesto je
mozné zvolit vzdialené riadiace miesto (I/0 alebo komunikacna zbernica). Zvolené riadiace
miesto sa zobrazuje v stavovom riadku panela.
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P P3.2.2
Miestne/vzdialené I/0 P3.5.1.9
Vynut. riad. kom. zb.
P3.5.1.7
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- ; INO
< P P3.2.1 Vzdialené ( Vv |KOMUNIKACNA IN 1
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riadenia panela

< v |KOMUNIKACNA
ZBERNICA

Obr. 41: Riadiace miesto

VZDIALENE RIADIACE MIESTO (I/0 A)

Pomocou parametrov P3.5.1.1 (Riadiaci signal 1 A], P3.5.1.2 (Riadiaci signal 2 A) a P3.5.1.3
(Riadiaci signal 3 A) vyberte digitalne vstupy. Pomocou tychto digitdlnych vstupov sa ovladaju
prikazy na spustenie, zastavenie a reverzaciu. Potom pomocou parametra P3.2.6 Logika I/0 A
vyberte logiku pre tieto vstupy.

VZDIALENE RIADIACE MIESTO (I/0 B)

Pomocou parametrov P3.5.1.4 (Riadiaci signal 1 B), P3.5.1.5 (Riadiaci signal 2 B) a P3.5.1.6
(Riadiaci signal 3 B) vyberte digitalne vstupy. Pomocou tychto digitalnych vstupov sa ovladaju
prikazy na spustenie, zastavenie a reverzaciu. Potom pomocou parametra P3.2.7 Logika 1/0
B vyberte logiku pre tieto vstupy.

MIESTNE RIADIACE MIESTO (PANEL)

Prikazy na spustenie a zastavenie sa zadavaju pomocou tlacidiel na paneli. Pomocou
parametra P3.3.1.9 Smer z panelu sa nastavuje smer otacania.

VZDIALENE RIADIACE MIESTO (KOMUNIKACNA ZBERNICA)
Prikazy na spustenie, zastavenie a reverzaciu sa zadavaju z komunikacnej zbernice.
P3.2.1 VZDIALENE RIADIACE MIESTO (ID 172]

Tento parameter slUzi na vyber vzdialeného riadiaceho miesta (Start/stop).
Tento parameter slizi na prepnutie spat na vzdialené riadenie zo softvéru VACON® Live,
napriklad v pripade poskodeného riadiaceho panela.
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P3.2.2 MIESTNE/VZDIALENE (ID 211)

Tento parameter sliZi na prepinanie medzi miestnymi a vzdialenymi riadiacimi miestami.
Miestnym riadiacim miestom je vzdy ovladanie panelom. Vzdialenym riadiacim miestom
moze byt I/0 alebo komunikacna zbernica v zavislosti od hodnoty parametra ,Vzdialené
riadiace miesto”.

P3.2.3 TLACIDLO STOP NA PANELI (ID 114]

Tento parameter sldzi na aktivovanie tlacidla Stop na paneli.

Ked je tato funkcia povolend, stlacenim tlacidla Stop na paneli vzdy zastavite frekvencny
menic¢ (bez ohladu na riadiace miesto). Ked'je tato funkcia zakazana, stlacenim tlacidla Stop
na paneli zastavite frekvencny menic len v rezime miestneho ovladania.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ano Tlacidlo Stop na paneli je vzdy povolené.
1 Nie Obmedzena funkcia tlacidla Stop na paneli.

P3.2.4 SPOSOB STARTU (ID 505)

Tento parameter slUZi na vyber typu funkcie spustenia.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Frekvencny menic zrychli z 0 frekvencie na referencnd fre-

0 Po rampe kvenciu.

Frekvencny menic zisti aktualne otacky motora a zrychli z

! Letmy Start tychto otadcok na referencnd frekvenciu.

P3.2.5 FUNKCIA ZASTAVENIA (ID 506)

Tento parameter sluzi na vyber typu funkcie zastavenia.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Motor sa zastavi vlastnou zotrvacnostou. Po zadani prikazu
0 Volny dobeh na zastavenie sa vypne riadenie menicom a prud z menica
klesne na 0.

Po prikaze na zastavenie sa otdcky motora znizia na nulovu

! Rampa hodnotu podla parametrov na znizenie otacok.

POZNAMKA!

Dobeh nemozno zarucit v kazdej situacii. Ak je dobeh vybraty a sietové napatie sa
zmeni o viac nez 20 %, odhad napatia zlyha. V takom pripade nie je dobeh mozny.
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P3.2.6 1/0 LOGIKA START/STOP A (ID 300]

Tento parameter slUZi na ovladanie spustania a zastavenia menica prostrednictvom
digitalnych signalov.

MozZnosti na vyber mézu zahrnat vyrazovud ,hranu” a pom6zu vam predist nahodnym
spusteniam.

K nahodnému spusteniu moze dojst, napriklad, za tychto podmienok

« Pripripojeni k elektrickému napajaniu.

« Pripripojeni k elektrickému napajaniu po vypadku pradu.
« Poresetovani poruchy.

»  Ked prikaz Chod povoleny vypne menic.

«  Prizmene riadiaceho miesta na Riadenie cez I/0.

Pred spustenim motora je potrebné najskor rozpojit kontakt Start/Stop.

Vo vsetkych prikladoch na nasledujucich stranach je pre rezim zastavenia pouzity volny
dobeh. CS = riadiaci signal.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
Funkcie sa aktivuju pri zopnuti kontaktov.

0 CS1 =Vpred
CS2 = Spat

FWD i i )
Vystupna frekvencia

frekvencia /_:\ """""""""""" /_ /
0 Hz — / - >t
Nastavend |...1....._ ::\_:\_ ______ e bl

frekvencia :
REVY

Chod povoleny

Riad. signal 1 —l. |
Riad. signal 2 _i_i
Tlacidlo Start :
na paneli ; ; ' | |
Tlacidlo Sto? : L A L L [
na paneli
©E O®OO O ©O
Obr. 42: Start/Stop logika I/0 A =0
1. Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje avyvold 2. CS2 sa aktivuje, no vystupnu frekvenciu
zvysenie vystupnej frekvencie. Motor sa to nijako neovplyvni, pretoze smer
otaca dopredu. nastaveny ako prvy ma najvyssiu prioritu.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 246

POPISY PARAMETROV

3. CS1 sa deaktivuje a sposobi zaciatok
zmeny smeru (VPRED na VZAD), pretoze
CS2 je stale aktivny.

4. CS2 sa deaktivuje a frekvencia
privadzana do motora klesne na 0.

5. CS2 sa znovu aktivuje a sposobi rozbeh
motora (VZAD) na nastavenu frekvenciu.

6. CS2 sa deaktivuje a frekvencia
privadzana do motora klesne na 0.

7. CS1 sa aktivuje a motor sa rozbehne
(VPRED) na nastavend frekvenciu.

8. Signal na povolenie chodu sa nastavi na
hodnotu ROZOPNUTY, v ddsledku ¢oho
frekvencia klesne na 0. Pomocou
parametra P3.5.1.15 konfigurujte signal
Chod povoleny.

Cislo vyberu Nazov vyberu

10.

1.

12.

13.

Signal na povolenie chodu sa nastavi na
hodnotu ZAVRETE, v désledku ¢oho sa
frekvencia zvysi na nastavenu
frekvenciu, pretoze CS1 je stale aktivny.
Tlacidlo STOP na paneli je stlacené a
frekvencia privddzana do motora klesne
na 0. (Tento signal funguje, iba ak je pre
parameter P3.2.3 Tlacidlo Stop na paneli
nastavena hodnota Ano.)

Menic sa spusti, pretoze bolo stlacené
tlacidlo START na paneli.

Opéatovnym stlacenim tlacidla STOP na
paneli sa menic vypne.

Pokus o spustenie menica stlacenim
tlacidla START je nelUspesny, pretoze
CS1 je neaktivne.

Pre 3-vodicové riadenie (pulzné riadenie)

CS1 =Vpred (hrana)
CS2 = Invertované zastavenie
CS3 = Spét (hrana)
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Obr. 43: Start/Stop logika I/0 A = 1

1.

Cislo vyberu

Riadiaci signal (CS] 1 sa aktivuje a vyvola
zvysenie vystupnej frekvencie. Motor sa
otaca dopredu.

CS2 sa deaktivuje, v dosledku coho
klesne frekvencia na 0.

CS1 sa aktivuje, pricom vyvola opatovné
zvysenie vystupnej frekvencie. Motor sa
otaca dopredu.

CS3 sa aktivuje, v dosledku ¢oho sa
zacne menit smer (VPRED na VZAD).
Signal na povolenie chodu sa nastavi na
hodnotu ROZOPNUTY, v désledku &oho
frekvencia klesne na 0. Pomocou
parametra 3.5.1.15 konfigurujte signal
Chod povoleny.

Pokus o Start pomocou CS1 je
neuspesny, pretoze signal na povolenie
chodu ma stale hodnotu ROZOPNUTY.

Nazov vyberu

7.

10.

Po aktivovani CS1 sa motor rozbehne
(VPRED) na nastavenu frekvenciu,
pretoze signal na povolenie chodu bol
nastaveny na hodnotu ZAVRETE.
Tlacidlo STOP na paneli je stlacené a
frekvencia privddzana do motora klesne
na 0. (Tento signal funguje, iba ak je pre
parameter P3.2.3 Tlacidlo Stop na paneli
nastavena hodnota Ano.)

Aktivuje sa CS3, v désledku coho sa
spusti motor a bude pracovat v opacnom
smere.

CS2 sa deaktivuje, v dosledku ¢oho
klesne frekvencia na 0.

Tato funkcia sldzi na zabranenie neimyselnému spusteniu.

2 CS1 =Vpred (hrana)
CS2 = Spét (hrana)

Pred opatovnym spustenim motora je potrebné najskor roz-
pojit kontakt Start/stop.
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Obr. 44: Start/Stop logika I/0 A = 2

1.

Cislo vyberu

Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje a vyvola
zvysenie vystupnej frekvencie. Motor sa
otaca dopredu.

CS2 sa aktivuje, no vystupnu frekvenciu
to nijako neovplyvni, pretoze smer

nastaveny ako prvy ma najvyssiu prioritu.

CS1 sa deaktivuje, ¢im spdsobi zaciatok
zmeny smeru (VPRED na VZAD), pretoze
CS2 je stale aktivny.

CS2 sa deaktivuje a frekvencia
privadzana do motora klesne na 0.

CS2 sa znovu aktivuje a spdsobi rozbeh
motora (VZAD) na nastavend frekvenciu.
CS2 sa deaktivuje a frekvencia
privadzana do motora klesne na 0.

CS1 sa aktivuje a motor sa rozbehne
(VPRED] na nastavenu frekvenciu.
Signal na povolenie chodu sa nastavi na
hodnotu ROZOPNUTY, v ddsledku ¢oho
frekvencia klesne na 0. Pomocou
parametra P3.5.1.15 konfigurujte signal
Chod povoleny.

Nazov vyberu

3 CS1 = Start
CS2 = reverzacia

10.

11.

12.

Signal na povolenie chodu sa nastavi na
hodnotu ZAVRETE, ¢o sa nijako
neprejavi, pretoZe na spustenie je
potrebna nabezna hrana, a to aj pri
aktivnom CS1.

Tlacidlo STOP na paneli je stlacené a
frekvencia privddzana do motora klesne
na 0. (Tento signal funguje, iba ak je pre
parameter P3.2.3 Tlacidlo Stop na paneli
nastavena hodnota Ano.)

CS1 sa znovu otvori a zatvori, ¢im dojde k
spusteniu motora.

CS1 sa deaktivuje a frekvencia
privadzana do motora klesne na 0.
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Obr. 45: Start/Stop logika I/0 A = 3

1.
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Riadiaci signal (CS] 1 sa aktivuje a vyvola
zvysenie vystupnej frekvencie. Motor sa
otaca dopredu.

CS2 sa aktivuje, v dosledku ¢oho sa
za¢ne menit smer (VPRED na VZAD].
CS2 sa deaktivuje, v dosledku ¢oho sa
za¢ne menit smer (VZAD na VPRED),
pretoze CS1 je stale aktivny.

CS1 sa deaktivuje a frekvencia klesne na
0.

Aktivuje sa CS2, no motor sa nespusti,
pretoze CS1 je neaktivny.

CS1 sa aktivuje, pricom vyvola opatovné
zvysenie vystupnej frekvencie. Motor sa
otadc¢a smerom dopredu, pretoze CS2 je
deaktivovany.

Signal na povolenie chodu sa nastavi na
hodnotu ROZOPNUTY, v désledku €oho
frekvencia klesne na 0. Pomocou
parametra P3.5.1.15 konfigurujte signal
Chod povoleny.

10.

1.

12.

Signal na povolenie chodu sa nastavi na
hodnotu ZAVRETE, v dbsledku ¢oho sa
frekvencia zvysi na nastavenu
frekvenciu, pretoze CS1 je stale aktivny.
Tlacidlo STOP na paneli je stlacené a
frekvencia privddzana do motora klesne
na 0. (Tento signal funguje, iba ak je pre
parameter P3.2.3 Tlacidlo Stop na paneli
nastavena hodnota Ano.)

Menic sa spusti, pretoze bolo stlacené
tlacidlo START na paneli.

Menic¢ sa znovu vypne stlacenim tlacidla
STOP na paneli.

Pokus o spustenie menica stlacenim
tlacidla START je nelspesSny, pretoze
CS1 je neaktivne.
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Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Tato funkcia slizi na zabranenie neimyselnému spusteniu.
4 CS1 = Start (hrana) Pred op&tovnym spustenim motora je potrebné najskor roz-
CS2 = reverzacia pojit kontakt Start/stop.

FWD
Vystupna
frekvencia

Nastavena

frekvencia] '/I """"" /— -------- /7 ------------- /7 ........
|

0 Hz I >t
|

Nastavena
frekvencia

REV

Chod
povoleny

|
|
]
!
|
|
|
|

Riad. signal 1— |

Riad. signal 2——— - !_I '
L
1

Tlacidlo Sto ' ‘

na paneli @ @

Obr. 46: Start/Stop logika I/0 A = 4
1. Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje a vyvold 7. Signal na povolenie chodu sa nastavi na

zvysenie vystupnej frekvencie. Motor sa hodnotu ROZOPNUTY, v désledku ¢oho
otadc¢a smerom dopredu, pretoze CS2 je frekvencia klesne na 0. Pomocou
deaktivovany. parametra P3.5.1.15 konfigurujte signal
2. (CS2 sa aktivuje, v dosledku ¢oho sa Chod povoleny.
zacne menit smer (VPRED na VZAD). 8. Pred spustenim menica je potrebné
3. CS2 sa deaktivuje, v dosledku ¢oho sa otvorit a znova zatvorit CS1.
zacne menit smer (VZAD na VPRED), 9. Tlacidlo STOP na paneli je stlacené a
pretoze CS1 je stale aktivny. frekvencia privadzana do motora klesne
4. CS1 sa deaktivuje a frekvencia klesne na na 0. (Tento signal funguje, iba ak je pre
0. parameter P3.2.3 Tlacidlo Stop na paneli
5. Aktivuje sa CS2, no motor sa nespusti, nastavena hodnota Ano.)
pretoze CS1 je neaktivny. 10. Pred spustenim menica je potrebné
6. CS1 sa aktivuje, pricom vyvola opatovné otvorit a znova zatvorit CS1.
zvysSenie vystupnej frekvencie. Motor sa 11. CS1 sa deaktivuje a frekvencia klesne na
ota¢a smerom dopredu, pretoze CS2 0.

je deaktivovany.
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P3.2.71/0 LOGIKA START/STOP B (ID 363]

Tento parameter slUZi na ovladanie spustania a zastavenia menica prostrednictvom
digitalnych signalov.

MozZnosti na vyber mézu zahrnat vyrazovud ,hranu” a pom6zu vam predist nahodnym
spusteniam.

Dalsie informécie najdete v &asti P3.2.6.

P3.2.8 LOGIKA STARTU KZ (ID 889]

Tento parameter sluizi na nastavenie logiky startu komunikacnej zbernice.
MoZnosti na vyber mézu zahrnat vyrazovd ,hranu” a pomo6zu vam predist ndhodnym
spusteniam.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Je potrebnd ndbezna hrana A
1 Stav

P3.2.9 ONESKORENIE STARTU (ID 524]

Tento parameter slUZi na nastavenie oneskorenia medzi prikazom Startu a skutocnym
spustenim menica.

P3.2.10 FUNKCIA VZDIALENE NA MIESTNE (ID 181)

Tento parameter slUZi na vyber nastaveni kopirovania pri prechode zo vzdialeného na
miestne (panel] riadenie.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Udrzat v behu
1 Zachovat chod a referenciu
2 Stop

P3.2.11 ONESKORENIE RESTARTU (ID 15555]

Tento parameter slUZi na nastavenie doby oneskorenia, pocas ktorej nemozno po zastaveni
menic restartovat.
Parameter sa pouziva pri aplikacidch s kompresormi.

Cislo vyberu Nazov vyberu

Oneskorenie restartu sa
nepouzije
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10.4 REFERENCIE

10.4.1 REFERENCNA FREKVENCIA

Zdroj referencnej frekvencie je mozné naprogramovat vo vSetkych riadiacich miestach s
vynimkou pocitacového nastroja. Ak pouzijete pocitac, referencna frekvencia sa vzdy
prevezme z pocitacového nastroja.

VZDIALENE RIADIACE MIESTO (I/0 A)

Na nastavenie zdroja referenc¢nej frekvencie pre I/0 A pouZite parameter P3.3.1.5.

VZDIALENE RIADIACE MIESTO (I/0 B)

Na nastavenie zdroja referenc¢nej frekvencie pre I/0 B pouzite parameter P3.3.1.6.

MIESTNE RIADIACE MIESTO (PANEL)

Ak pre parameter P3.3.1.7 pouzijete prednastavenu hodnotu panel, pouzije sa referencna
hodnota nastavena v parametri P3.3.1.8 Ref. z panela.

VZDIALENE RIADIACE MIESTO (KOMUNIKACNA ZBERNICA)

Ak pre parameter P3.3.1.10 ponechate prednastavenu hodnotu komunikacna zbernica,
referencna frekvencia sa prevezme z komunikacnej zbernice.

P3.3.1.1 MINIMALNA REFERENCNA FREKVENCIA (ID 101)

Tento parameter sliZi na nastavenie minimalnej referencnej frekvencie.

P3.3.1.2 MAXIMALNA REFERENCNA FREKVENCIA (ID 102)

Tento parameter slUZi na nastavenie maximalnej referencnej frekvencie.

P3.3.1.3 LIMIT KLADNEJ REFERENCNEJ FREKVENCIE (ID 1285]

Tento parameter slUZi na nastavenie koncového limitu referencnej frekvencie pre kladny
smer.

P3.3.1.4 LIMIT ZAPORNEJ REFERENCNEJ FREKVENCIE [ID 1286)

Tento parameter slUZi na nastavenie koncového limitu referencnej frekvencie pre zaporny
smer.

Tento parameter je mozné pouzivat napriklad na to, aby ste zabranili reverznému chodu
motora.

P3.3.1.5 VYBER OVL. CEZ I/0 MIESTO A REFERENCIE (ID 117)

Tento parameter slUzi na vyber referencného zdroja, ked'je riadiacim miestom 1/0 A.
Aplikacia, ktoru nastavite prostrednictvom parametra 1.2, poskytuje prednastavenu hodnotu.

P3.3.1.6 VYBER OVL. CEZ I/0 MIESTO B REFERENCIE (ID 131)

Tento parameter slUzZi na vyber referencéného zdroja, ked'je riadiacim miestom I/0 B.
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Dalgie informécie najdete v ¢asti P3.3.1.5. Riadiace miesto 1/0 B je moZné aktivovat iba
pomocou digitalneho vstupu (P3.5.1.7).

P3.3.1.7 VYBER REFERENCIE OVLADANIA CEZ PANEL (ID 121)

Tento parameter sluZi na vyber referencného zdroja, ked'je riadiacim miestom panel.

P3.3.1.8 REFERENCIA Z PANELA (ID 184)

Tento parameter slizi na nastavenie referencnej frekvencie na paneli.

P3.3.1.9 SMER Z PANELA (ID 123)

Tento parameter sliZi na nastavenie smeru otacania motora, ked'je riadiacim miestom
panel.

P3.3.1.10 VYBER REFERENCIE PRI OVLADANI CEZ KOMUNIKACNU ZBERNICU (ID 122)

Tento parameter sluzi na vyber referencného zdroja, ked'je riadiacim miestom komunikacna
zbernica.

Vyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavenu hodnotu. Prednastavené
hodnoty najdete v kapitole 72 Priloha 1

10.4.2 PREDNASTAVENE FREKVENCIE

P3.3.3.1 REZIM PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE (ID 182)

Tento parameter slUZi na nastavenie logiky predvolenych frekvencii digitalneho vstupu.
Pomocou tohto parametra je mozné nastavit logiku, podla ktorej sa na pouZzivanie zvoli dana
prednastavena frekvencia. Na vyber st dostupné 2 odliSné logiky.

Pocet digitalnych vstupov prednastavenych otacok, ktoré su aktivne, definuje prednastavenu
frekvenciu.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Kombinovanie vstupov je binarne kédované. Prednastavend
frekvenciu urcuju rézne sady aktivnych digitalnych vstupov.

0 Binarne kodovane Dalsie Gdaje najdete v Tabulka 116 Viyber prednastavenych fre-
kvencii, ak P3.3.3.1 = Bindrne kddované.
1 Poet (pouZitych vstupov) Podla poctu aktivnych vstupov je mozné urcit, ktora predna-

stavena frekvencia sa pouziva: 1, 2 alebo 3.

P3.3.3.2 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 0 (ID 180}

Tento parameter slUZi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.
Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitdlneho vstupu.

P3.3.3.3 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 1 (ID 105]

Tento parameter slUzi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.
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Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitalneho vstupu.

P3.3.3.4 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 2 (ID 106}

Tento parameter slUZi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvenci.
Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitdlneho vstupu.

P3.3.3.5 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 3 (ID 126}

Tento parameter slUzi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.
Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitalneho vstupu.

P3.3.3.6 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 4 (ID 127]

Tento parameter sluzi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.
Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitalneho vstupu.

P3.3.3.7 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 5 (ID 128)

Tento parameter slUZi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.
Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitdlneho vstupu.

P3.3.3.8 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 6 (ID 129]

Tento parameter slUzi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.
Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitalneho vstupu.

P3.3.3.9 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 7 (ID 130}

Tento parameter sluzi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.
Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitalneho vstupu.

HODNOTA 0 ZVOLENA PRE PARAMETER P3.3.3.1:

Ak chcete ako referencnu hodnotu nastavit prednastavenu frekvenciu 0, nastavte pre
parameter P3.3.1.5 (Vyber referencie pri ovladani cez I/0 miesto A) hodnotu 0 Prednastavena
frekvencia 0.

Ak chcete vybrat niektoru z prednastavenych frekvencii 1 az 7, zadajte digitalne vstupy pre
parameter P3.3.3.10 (Vyber prednastavenej frekvencie 0], P3.3.3.11 (Vyber prednastavene;j
frekvencie 1) alebo P3.3.3.12 (Vyber prednastavenej frekvencie 2). Prednastavenu frekvenciu
uréuju rézne sady aktivnych digitalnych vstupov. DalSie Gdaje najdete v nizSie uvedene;
tabulke. Hodnoty prednastavenych frekvencii zostand automaticky v rozsahu minimalnej a
maximalne] frekvencie (P3.3.1.1 a P3.3.1.2).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETROV VACON - 255

Potrebny krok Aktivovana frekvencia

Pre parameter P3.3.1.5 vyberte hodnotu 0. Prednastavena frekvencia 0

Tabulka 116: Vyber prednastavenych frekvencii, ak P3.3.3.1 = Bindrne kédované

Aktivovany signal digitalneho vstupu Aktivovana referencna

frekvencia
Predn.Frekv.2 (P3.3.3.12) |Predn.Frekv.1 (P3.3.3.11) |Predn.Frekv.0 (P3.3.3.10)

Prednastavena frekvencia

0

Iba ak je ako zdroj refe-
rencnej frekvencie nasta-
vend hodnota Pred-
nast.Frekv.0 pomocou
parametra P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 alebo
P3.3.1.10.

Prednastavena frekvencia
1

Prednastavena frekvencia
2

Prednastavena frekvencia
3

Prednastavena frekvencia
4

Prednastavena frekvencia
5

Prednastavena frekvencia
6

Prednastavena frekvencia
7

* = vstup je aktivovany.

HODNOTA 1 ZVOLENA PRE PARAMETER P3.3.3.1:

Prednastavené frekvencie 1 az 3 je mozné pouzivat s roznymi sadami aktivnych digitalnych
vstupov. Podla poctu aktivnych vstupov je mozné urcit, ktora sa pouziva.
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Tabulka 117: Vyber prednastavenych frekvencii, ak P3.3.3.1 = Pocet vstupov

Aktivovany signal digitalneho vstupu Aktivovana referencna

frekvencia
Predn.Frekv.2 (P3.3.3.12) |Predn.Frekv.1 (P3.3.3.11) |Predn.Frekv.0 (P3.3.3.10)

Prednastavena frekvencia
0

Iba ak je ako zdroj refe-
renc¢nej frekvencie nasta-
vend hodnota Pred-
nast.Frekv.0 pomocou
parametra P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 alebo
P3.3.1.10.

" Prednastavena frekvencia
1

% Prednastavena frekvencia
1

* Prednastavena frekvencia
1

* N Prednastavena frekvencia
2

* " Prednastavena frekvencia
2

* % Prednastavena frekvencia
2

* " " Prednastavena frekvencia
3

* = vstup je aktivovany.

P3.3.3.10 VYBER PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE 0 (ID 419)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva na vyber
predvolenych frekvencii.

Tento parameter je binarny prepinac na prednastavené rychlosti (0 - 7). Pozrite si parametre
P3.3.3.2 a7 P3.3.3.9.

P3.3.3.11 VYBER PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE 1 (ID 420)

Tento parameter sliZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva na vyber
predvolenych frekvencii.

Tento parameter je binarny prepinac na prednastavené rychlosti (0 - 7). Pozrite si parametre
P3.3.3.2 a7 P3.3.3.9.
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P3.3.3.12 VYBER PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE 2 (ID 421)

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva na vyber
predvolenych frekvencii.

Tento parameter je binarny prepinac na prednastavené rychlosti (0 - 7). Pozrite si parametre
P3.3.3.2 a7 P3.3.3.9.

Aby bolo mozné aplikovat prednastavené frekvencie 1 az 7, pripojte digitalny vstup k tymto
funkciam podla pokynov v kapitole 10.6.7 Programovanie digitalnych a analdgovych vstupov.
Dalsie Udaje najdete v Tabulka 116 Vyber prednastavenych frekvencii, ak P3.3.3.1 = Bindrne
kddované, ako aj v Tabulka 34 Prednastavené parametre frekvencie a Tabulka 42 Nastavenia
digitalneho vstupu.

10.4.3 PARAMETRE POTENCIOMETRA MOTORA

Referencna frekvencia potenciometra motora je dostupna na vsetkych riadiacich miestach.
Referenciu potenciometra motora je mozné zmenit, iba ked je menic v spustenom stave.

POZNAMKA!

Ak nastavite vystupnu frekvenciu na pomalsiu hodnotu, ako je ¢as rampy
potenciometra motora, bude obmedzena limitmi normalneho ¢asu rozbehu a
dobehu.

P3.3.4.1 POTENCIOMETER MOTORA ZVYSOVANIE (ID 418]

Tento parameter sluzi na zvySovanie vystupnej frekvencie prostrednictvom digitalneho
vstupného signalu.

Pomocou potenciometra motora je mozné zvysovat a znizovat vystupnu frekvenciu. Ak ku
parametru Potenciometer motora ZVYSOVANIE pripojite digitalny vstup a aktivujete signal
digitadlneho vstupu, vystupna frekvencia sa bude zvySovat.

Referencia potenciometra motora SA ZVYSUJE, kym sa kontakt neotvori.

P3.3.4.2 POTENCIOMETER MOTORA ZNIZOVANIE (ID 417)

Tento parameter slUZi na zniZzovanie vystupnej frekvencie prostrednictvom digitalneho
vstupného signalu.

Pomocou potenciometra motora je mozné zvysovat a znizovat vystupnu frekvenciu. Ak ku
parametru Potenciometer motora ZNIZOVANIE pripojite digitalny vstup a aktivujete signal
digitalneho vstupu, vystupna frekvencia sa bude znizZovat.

Referencia potenciometra motora SA ZNIZUJE, a7 kym sa kontakt neotvor.

ZvySovanie alebo znizovanie vystupnej frekvencie pri aktivovanych moznostiach
Potenciometer motora ZVYSOVANIE alebo ZNIZOVANIE ovplyviuju 3 rozne parametre. Ide o
parametre Cas rampy potenciometra motora (P3.3.4.3), Cas rozbehu (P3.4.1.2) a Cas dobehu
(P3.4.1.3].
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Obr. 47: Parametre potenciometra motora

A. Referencna frekvencia E. Cas

B. Max. frekvencia F. Motor potenciometer ZVYSOVANIE
C. Min. frekvencia G. Motor potenciometer ZNIZOVANIE
D. Cas rampy motor potenciometra

P3.3.4.3 DOBA DOBEHU MOTORA POTENCIOMETRA (ID 331)

Tento parameter slUZi na nastavenie miery zmeny referencnej hodnoty potenciometra
motora pri zvySeni alebo znizeni.
Hodnota parametra sa zadava v Hz/s.

P3.3.4.4 RESET POTENCIOMETRA MOTORA (ID 367]

Tento parameter sluzi na nastavenie logiky, podla ktorej sa resetuje referencna frekvencia
potenciometra motora.

Tento parameter urcuje, kedy sa referencna hodnota potenciometra motora nastavi na 0.
V tejto funkcii resetovania su 3 moznosti na vyber: Nenulovat, Reset pri zastaveni menica
alebo Reset pri vypnuti menica.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Posledna referencna frekvencia potenciometra motora sa
0 Ziaden reset uchova aj pocas stavu zastavenia a v pripade vypnutia sa
ulozi v pamati.

Referencna frekvencia potenciometra motora sa nastavi na
1 Stav zastavenia 0, ked menic prejde do stavu zastavenia alebo sa menic
vypne.

Referencna frekvencia potenciometra motora sa nastavi na 0

2 Vypnute iba pri Gplnom vypnuti menica.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETROV VACON - 259

10.4.4 PARAMETRE PREPLACHU

Funkcia preplachu sldzi na okamzité potlacenie normalneho ovlddania. Pomocou funkcie je
napriklad mozné preplachnut potrubie alebo ru¢ne prevadzkovat cerpadlo na prednastavene;
konstantnej rychlosti.

Funkcia preplachu spusti menic na vybratej referencnej hodnote bez prikazu na spustenie, a
to bez ohladu na riadiace miesto.

P3.3.6.1 AKTIVACIA REFERENCIE PREPLACHU (ID 530)

Tento parameter slUzZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
preplachu.

Referencna frekvencia preplachu je dvojsmerna a prikaz na reverzaciu nijako neovplyvni
smer referencie preplachu.

POZNAMKA!
Pri aktivovani digitalneho vstupu sa spusti menic.

P3.3.6.2 REFERENCIA PREPLACHU (ID 1239)

Tento parameter sliZi na nastavenie referencnej frekvencie menica pri pouziti funkcie
preplachu.

Referencia je dvojsmerna a prikaz na reverzaciu nijako neovplyvni smer referencie
preplachu. Referencia pre smer vpred je definovana ako kladna hodnota a pre reverzny smer
ako zaporna hodnota.

10.5 NASTAVENIE RAMP A BRZD

10.5.1 RAMPA 1

P3.4.1.1 TVAR RAMPY 1 (ID 500)

Tento parameter sluZi na zaistenie plynulého zaciatku a konca rozbehovej a dobehove;j
rampy.

Pomocou parametrov Tvar rampy 1 a Tvar rampy 2 je mozné nastavit plynulejsi zaciatok a
koniec ramp pre rozbeh a dobeh. Ak sa hodnota nastavi na 0,0 %, dosiahne sa linearny tvar
rampy. Rozbeh a dobeh okamZite reaguju na zmeny referencného signalu.

Ak sa nastavi hodnota v rozsahu od 1,0 % do 100,0 %, rampa rozbehu a dobehu bude mat tvar
S. Tato funkcia sluzi na znizenie mechanickej erézie dielov a pradovych Spiciek pri zmenach
referencie. Cas rozbehu je moZné upravit pomocou parametrov P3.4.1.2 (Cas rozbehu 1) a
P3.4.1.3 (Cas dobehu 1.
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Obr. 48: Krivka rozbehu/dobehu [v tvare S)

P3.4.1.2 CAS ROZBEHU 1 (ID 103)

Tento parameter slUZi na stanovenie ¢asu potrebného na zvysenie vystupnej frekvencie z
nulovej hodnoty na maximalnu hodnotu frekvencie.

P3.4.1.3 CAS DOBEHU 1 (ID 104)

Tento parameter slUZi na stanovenie ¢asu potrebného na zniZenie vystupnej frekvencie z
maximalnej hodnoty na nulovu hodnotu frekvencie.

10.5.2 RAMPA?2

P3.4.2.1 TVAR RAMPY 2 (ID 501)

Tento parameter sluZi na zaistenie plynulého zaciatku a konca rozbehovej a dobehove;j
rampy.

Pomocou parametrov Tvar rampy 1 a Tvar rampy 2 je mozné nastavit plynulejsi zaciatok a
koniec ramp pre rozbeh a dobeh. Ak sa hodnota nastavi na 0,0 %, dosiahne sa linearny tvar
rampy. Rozbeh a dobeh okamzZite reaguju na zmeny referencného signalu.

Ak sa nastavi hodnota v rozsahu od 1,0 % do 100,0 %, rampa rozbehu a dobehu bude mat tvar
S. Tato funkcia slUzi na znizenie mechanickej erozie dielov a pradovych Spiciek pri zmenach
referencie. Cas rozbehu je moZné upravit pomocou parametrov P3.4.2.2 (Cas rozbehu 2) a
P3.4.2.3 (Cas dobehu 2).
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Obr. 49: Krivka rozbehu/dobehu [v tvare S)

P3.4.2.2 CAS ROZBEHU 2 (ID 502)

Tento parameter slUZi na stanovenie ¢asu potrebného na zvysenie vystupnej frekvencie z
nulovej hodnoty na maximalnu hodnotu frekvencie.

P3.4.2.3 CAS DOBEHU 2 (ID 503)

Tento parameter slUZi na stanovenie ¢asu potrebného na zniZenie vystupnej frekvencie z
maximalnej hodnoty na nulovu hodnotu frekvencie.

P3.4.2.4 AKTIVACIA RAMP 2 (ID 408)

Tento parameter sliZi na aktivaciu ramp 1 alebo 2.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 ROZOPNUTY Tvar rampy 1, ¢as rozbehu 1 a ¢as dobehu 1.
1 ZOPNUTY Tvar rampy 2, ¢as rozbehu 2 a ¢as dobehu 2.

P3.4.2.5 PRAHOVA HODNOTA FREKVENCIE RAMPY 2 (ID 533)

Tento parameter slUzZi na nastavenie hranic¢nej hodnoty vystupnej frekvencie, pri ktorej
prekroceni sa pouzije rampa 2.

Tuto funkciu je mozné pouzivat napriklad pri aplikaciach cerpadla v hlbinnych vrtoch, kde su
pri spustani a zastavovani Cerpadla potrebné rychlejsie ¢asy ramp (prevadzka pod
minimalnou frekvenciou).

Casy druhej rampy sa aktivuju, ked vystupna frekvencia menica prekro¢i limit definovany
tymto parametrom. Funkciu deaktivujete nastavenim parametra na hodnotu 0.
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P3.4.2.2 P3.4.2.3

P3.452 | — - _ T N ___
P3.4.1.3
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Obr. 50: Aktivacia rampy 2, ked'vystupna frekvencia prekroci prahovd droven. [P.3.4;5.2 =
Frekv. prahu rampy, P3.4.1.2 = Cas rozbehu 1, P3.4.2.2 = Cas rozbehu 2, P3.4.1.3 = Cas dobehu T,
P3.4.2.3 = Cas dobehu 2]

10.5.3  ZACIATOK MAGNETIZACIE

P3.4.3.1 SPUSTACI MAGNETIZAGNU PRUD (ID 517)

Tento parameter slizi na nastavenie j.s. prudu privadzaného do motora pri spusteni.
Ak je hodnota tohto parametra nastavena na 0, funkcia spustenia magnetizacie je zakazana.

P3.4.3.2 CAS ZACIATKU MAGNETIZACIE (ID 516)

Tento parameter slUZi na nastavenie Casu, pocas ktorého je pred zaciatkom rozbehu
privadzany do motora jednosmerny prud.

10.5.4 DC BRZDA

P3.4.4.1 PRUD JS BRZDENIA (ID 507)

Tento parameter slUZi na nastavenie prudu privadzaného do motora pocas j.s. brzdenia.
Ak je hodnota tohto parametra nastavena na 0, funkcia JS brzdenia je zakazana.

P3.4.4.2 CAS JS BRZDENIA PRI ZASTAVOVANI (ID 508]

Tento parameter sliZi na zapnutie alebo vypnutie brzdenia a na stanovenie ¢asu brzdenia pri
zastavovani motora.
Ak je hodnota tohto parametra nastavena na 0, funkcia JS brzdenia je zakazana.

P3.4.4.3 FREKVENCIA SPUSTANIA JS BRZDENIA PRI ZASTAVOVANI NA RAMPE (ID 515)

Tento parameter slizi na nastavenie vystupnej frekvencie, pri ktorej sa spusti j.s. brzdenie.
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10.5.5 BRZDENIE TOKOM

P3.4.5.1 BRZDENIE TOKOM (ID 520)

Tento parameter slUZi na aktivovanie brzdenia magnetickym tokom.
Ako alternativu k JS brzdeniu je mozné pouzivat brzdenie magnetickym tokom. Brzdenie
tokom zvysuje brzdiaci vykon v podmienkach, ked nie su potrebné dalSie brzdné rezistory.

Ked'je potrebné brzdenie, systém znizi frekvenciu a zvySi prudenie do motora. Tym sa zvysi
brzdiaci vykon motora. Otacky motora sa pocas brzdenia reguluju.

c VYSTRAHA!
Brzdenie pouzivajte iba v kratkych intervaloch. Brzdenie tokom premiena energiu
na teplo a moze sposobit poSkodenie motora.

P3.4.5.2 PRUD PRI BRZDENI MAGNETICKYM TOKOM (ID 519)

Tento parameter sliZi na nastavenie Urovne prudu pri brzdeni tokom.

10.6 KONFIGURACIA 1/0

10.6.1 PROGRAMOVANIE DIGITALNYCH A ANALOGOVYCH VSTUPQV

Programovanie vstupov frekvencného menica je flexibilné. Dostupné vstupy standardného aj
doplnkového rozhrania I/0 je moZné lubovolne pouzivat na rézne funkcie.

Dostupnu kapacitu rozhrania /0 je mozné rozsirit prostrednictvom doplnkovych dosiek.
Doplnkové dosky je mozné nainstalovat do slotov C, D a E. DalSie Udaje o instalacii
doplnkovych dosiek najdete v instalachom manuali.
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Obr. 51: Sloty a programovatelné vstupy na doplnkovej doske

uf
il
&

A, $tandardné doska v slote A a jej svorky E. Doplnkova doska v slote E
B. Standardna doska v slote B a jej svorky F. Programovatelné digitalne vstupy (DI)
C. Doplnkova doska v slote C G. Programovatelné analégové vstupy (Al)

D. Doplnkova doska v slote D

10.6.1.1 Programovanie digitalnych vstupov

Prislusné funkcie pre digitalne vstupy su uvedené ako parametre v skupine parametrov
M3.5.1. Ak chcete funkcii priradit digitalny vstup, nastavte hodnotu v spravnom parametri.
Zoznam pouzitelnych funkcii je uvedeny v Tabulka 42 Nastavenia digitalneho vstupu.

Priklad

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETROV VACON - 265

STOP|C| READY\ \| 110
|J=*_—| Digital Inputs
ID:405 P3.5\1.11

o Ext Fault 'Close |
DigINSIotA’3

= Ext Fault Open

g1 DigINSlot0.2
Fault Reset Close

o DigINSIotA.6

Obr. 52: Menu Digitalne vstupy na grafickom displeji
A. Graficky displej C. Hodnota parametra, Cize nastaveny

B. Nazov parametra, Cize funkcie digitalny vstup

®

READY \ RUN STOP ALARM FAULT

A A /
l"jll. b II / / /'_'X l’
n 1 LJd _J
4 1 h1
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Obr. 53: Menu Digitalne vstupy na textovom displeji
A. Textovy displej C. Hodnota parametra, CiZze nastaveny

B. Nazov parametra, Cize funkcie digitalny vstup

Pri Standardnej konfiguracii dosky I/0 je dostupnych 6 digitalnych vstupov: svorky 8, 9, 10, 14,
15a 16 v slote A.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 266 POPISY PARAMETROV

Typ vstupu (gra- Typ vstupu C. vstupu Vysvetlenie
ficky displej) (textovy
displej)

DigIN dl A 1 Eit%i;ilgryd\;s;ép;sél.(; I[/s(\J/]o.rka 8) na doske v slote A
DigIN dl A ) Eléitii:]a;jlgg/dﬁs;z%;j I[/58/]0-rka 9) na doske v slote A
DigIN dl A 3 Ei[géittji]r;);\rljtnuépdéc;SSKEas;//%r]l.(a 10) na doske v slote
DigIN dl A 4 2i[géittj:;é\r/ztnuépdéc;SAk[aS}//%r]lfa 14) na doske v slote
DigIN dl A 5 Ei[géittji]r;);\rljtnuépdéc;SSKEas;//%r]l.(a 15) na doske v slote
DigIN dl A 6 2i[géittj:;é\rlztnuépdéc;Sék[asr/%r]lfa 16) na doske v slote

Funkcia Externa porucha spinaci kontakt, ktora sa nachadza v menu M3.5.1, je parametrom
P3.5.1.11. Na grafickom displeji sa zobrazi ako prednastavena hodnota DigIN SlotA.3 a na
textovom displeji ako dl A.3. Ked zvolite tuto polozku, Externa porucha spinaci kontakt je
riadena digitalnym signalom do digitalneho vstupu DI3 (svorka 10).

Parameter Predvolena hod-

nota

Externa porucha

P3.5.1.11 DigIN SlotA.3 405 OPEN = 0K

spinaci kontakt ZAVRETE = externa porucha

Ak chcete na standardnej doske 1/0 zmenit vstup z DI3 na, napriklad, DIé (svorka 16),
podstupujte podla tychto pokynov.

PROGRAMOVANIE NA GRAFICKOM DISPLEJI

1 Vyberte parameter. Stlacenim tlacidla so Sipkou

Vpravo prejdite do rezimu Editacia. STOP|G| READY| | Vo
m Digital inputs
ID:405 P3.5.1.11

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |
Ext Fault Open

o DigINSlot0.2

S Fault Reset Close
gt DigINSlotA6
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2 Vrezime Editacia je hodnota pre slot DigIN SlotA
pod&iarknutd a blika. Ak je na vadej doske 1/0 STOPK;I READY| | Vo
dostupnych viacero digitalnych vstupov, napriklad Ext Fault Close
preto, ze su v slotoch C, D alebo E pripojené - ID:405 $3.5.1.11
doplnkové dosky, vyberte niektory z nich. ~ | -
v —DigIN SlotA.3 —
P RN
Min:
Max:
3 Opéatovnym stlacenim tlacidla so Sipkou Vpravo
aktivujte svorku 3. STOP|C| READY| | Vo
Ext Fault Close
© ID:405 P3.5.1.11
A N
v DigIN SlotA.3 -
VAR TN
Min:
Max:
4 Ak chcete zmenit nastavenie na svorku 6, 3-krat
stlacte tlacidlo so Sipkou Nahor. Pomocou tlaidla STOP|C| READY| | et
OK potvrdte zmenu. gs| Ext Fault Close
ID:405 P3.5.1.11
A N
v DigIN SlotA.6 -
/1 N
Min:
Max:
5 Ak sadigitalny vstup DI6 uz pouziva pre int funkciu,
na displeji sa zobrazi hldsenie. Zmenite niektori z STOP|C| READY| | o
tychto zvolenych moznosti.
ID:
At least one digital input has
been selected to several
operations.
To prevent possible unwanted
operations, please check all
digital input selection parameters.
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POP

ISY PARAMETROV

PROGRAMOVANIE NA TEXTOVOM DISPLEJI

1 Vybervt_e parar_mlatc_er. Stlacenim tlacidla OK prejdite READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
do rezimu Editacia. A A
PIS 111 EXT
1 LJid _J
0 1
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2 Vrezime Editacia l?liké .pfsmenc.J IZ').IAk je navasej READY RUN  STop  ALARM  FAULT
doske 1/0 dostupnych viacero digitalnych vstupov, A A
napriklad preto, Ze su v slotoch C, D alebo E -
N , ; . - 7) Y I Y R V2
pripojené doplnkoveé dosky, vyberte niektory z nich. | r \ﬂ/d I |
o Tl 7
S 4 1.3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Op.':—_itO\_/nYm stlaéem’rp tlacidla so Sipkou Vprayo EADY RUN  STop  ALARM  FAULT
aktivujte svorku 3. Pismeno D prestane blikat.
A A
ID;'{. 5 II [ EX /
n 1 LJ _J
L0
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
4 Ak cvhcete vz_menit' nva,\stavenie na svorku 6, 3—krf1t READY RUN  STop  ALARM  FAULT
stlacte tlacidlo so sipkou Nahor. Pomocou tlacidla A A
OK potvrdte zmenu. A9 1 11 EuT
\V/
l"ll'l’.b. r11 b'/\l
n 1 LJL
L0
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
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5 Ak sa dig.i.télny vstup DI’6 u,i pogil'va pre imj.funkcilu, CEADY RUN  oTor  ALARM  FAULT
na displeji bude rolovat hlasenie. Zmente niektoru z A A
tychto zvolenych moZnosti. _ o
T 'F”" T M
ry o LCrianr o
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Po vykonani tychto krokov bude funkcia Externa porucha spinaci kontakt riadena digitalnym
signalom privadzanym do digitalneho vstupu DIé.

Funkcia mézZe mat hodnotu DigIN Slot0.1 (na grafickom displeji) alebo dl 0.1 (na textovom
displeji). Za tychto podmienok ste funkcii nepriradili svorku alebo bol vstup nastaveny na
M3.5.1.

Na druhej strane niektoré z parametrov majd prednastavent hodnotu vzdy ZAVRETE. Na
grafickom displeji sa ako ich hodnota zobrazi DigIN Slot0.2 a na textovom displeji dl 0.2.

POZNAMKA!
Digitalnym vstupom je tiez mozné priradit ¢asové kanaly. DalSie Gdaje o tejto funkcii
su uvedené v 12.1 Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach.

10.6.1.2 Programovanie analdgovych vstupov

Cielovy vstup pre signal analégovej referencnej frekvencie je mozné vybrat spomedzi
dostupnych analégovych vstupov.

ST6P|G| READY | //o
O] s et/

AIl Signal Sel
= AnINSIotA.1

8‘i’ AIl Filter Time
S 0.10s
AIl Signal Range \
© A

0-10V/0-20m

Obr. 54: Menu Analdgové vstupy na grafickom displeji

A. Graficky displej C. Hodnota parametra, Cize nastaveny
B. Nazov parametra analdégovy vstup
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®

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Obr. 55: Menu Analdgové vstupy na textovom displeji

A. Textovy displej C. Hodnota parametra, Cize nastaveny
B. Nazov parametra analdgovy vstup

Pri Standardnej konfiguracii dosky I/0 st dostupné 2 analdgové vstupy: svorky 2/3 a 4/5v
slote A.

Typ vstupu (gra- Typ vstupu Vysvetlenie

ficky displej) (textovy
displej)

Analégovy vstup ¢. 1 (svorka 2/3) na doske v

AniN Al A 1 slote Slot A (§tandardnd doska 1/0).

Analdgovy vstup €. 2 (svorka 4/5) na doske v

AnIN Al A 2 slote Slot A (§tandardna doska 1/0).

Parameter P3.5.2.1.1 Vyber signalu Al1 sa nachadza v menu M3.5.2.1. Ako prednastavena
hodnota parametra sa zobrazi AnIN SlotA.1 na grafickom displeji alebo Al A.1 na textovom
displeji. Cielovym vstupom pre signal analdgovej referencnej frekvencie Al1 je potom
analogovy vstup v svorkach 2/3. Pomocou prepinacov DIP potom nastavte, ¢i sa ako signal
pouZije napatie, alebo prid. Dalgie Gdaje najdete v indtalanom manuali.

Parameter Predvolena hod-

nota

P3.5.2.1.1 Vyber signalu Al1 AnIN SlotA.1 | 377 |

Ak chcete zmenit vstup z Al1 na, napriklad, analégovy vstup na vasej doplnkovej doske v slote
C, podstupujte podla tychto pokynov.
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PROGRAMOVANIE ANALOGOVYCH VSTUPOV NA GRAFICKOM DISPLEJI
1 Stlacenim tlacidla so Sipkou Vpravo vyberte
parameter. stor| (G| RerpY| | wo
m Analogue Input 1
ID:377 P3.5.2.1.1
o AIl Signal Sel |
@ AnIN SlotA.l

2 Vrezime Editacia je hodnota AnIN SlotA
podciarknuta a blika.

3 Stlacenim tlacidla so Sipkou Nahor zmente hodnotu
na AnIN SlotC. Pomocou tlacidla OK potvrdte
zmenu.

AIl Filter Time
£ 0.10s

AIl Signal Range

(e}
gt 0-10V/0-20mA
STOP|C| READY| | 110
T AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
/\ ‘-)\\\_// \\-’//(__
v SAnIN SlotA.I1
o
Min:
Max:
STOP|C| READY| | 110
8F AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotC.IkC
o
Min:
Max:

PROGRAMOVANIE ANALOGOVYCH VSTUPOV NA TEXTOVOM DISPLEJI

1 Stlacenim tlacidla OK vyberte parameter.
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2 Vrezime Editacia blika pismeno A. DY RUN  STop  ALARM  FAULT
A A
PIRE 11 Al |
DN e B w
5 l§: r1. 1
AN
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

3 Stlacenim tlacidla so Sipkou Nahor zmente hodnotu READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

na C. Pomocou tlacidla OK potvrdte zmenu. A A
PIRL 1Al
DN W g B Y
51 :gl L. |
AN
v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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10.6.1.3 Popisy zdrojov signalu

Zdroj Funkcia

Slot0.# Digitalne vstupy:

Pomocou tejto funkcie je mozné nastavit digitalny signal do stavu vzdy
ROZOPNUTY alebo ZAVRETY. Vyrobca niektoré signaly nastavil tak, aby
boli vidy v stave ZAVRETE, napriklad parameter P3.5.1.15 (Chod povo-
leny). Signal Chod povoleny je vZdy zapnuty, pokial toto nastavenie
nezmenite.

# = 1:Vzdy OPEN

# =2-10: VZdy CLOSED

Analdégové vstupy [pouzivané na testovacie ucely):

# =1: Analdgovy vstup = 0 % intenzity signalu

# = 2: Analdgovy vstup = 20 % intenzity signalu

# = 3: Analégovy vstup = 30 % intenzity signalu atd.

# = 10: Analégovy vstup = 100 % intenzity signalu
SlotA.# Cislo (#) zodpoveda digitalnemu vstupu v slote A.
SlotB.# Cislo (#) zodpoveda digitalnemu vstupu v slote B.
SlotC.# Cislo (#) zodpoveda digitalnemu vstupu v slote C.
SlotD.# Cislo (#) zodpoveda digitalnemu vstupu v slote D.
SlotE.# Cislo (#) zodpoveda digitalnemu vstupu v slote E.
Casovy kanal.# 1 = casovy kanal 1, 2 = ¢asovy kanal 2, 3 = Casovy kanal 3
Riad. sl. kom. zber.# Cislo (#) sa vztahuje na Cislo bitu riadiaceho slova.
PD kom. zbernice.# Cislo (#) sa vztahuje na &islo bitu procesnych Gdajov 1.
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10.6.2 PREDNASTAVENE FUNKCIE PROGRAMOVATELNYCH VSTUPOV

Tabulka 118: Prednastavené funkcie programovatelnych digitalnych a analogovych vstupov

Terminally) Referencia Funkcia Ciselné oznacenie parametra

DI1 8 Al Riadiaci signal 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A2 Riadiaci signal 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Externalporucha spi- |P3.5.1.11
naci kontakt

DI4 14 Ad Vyber predna;tavenej P3.5.1.21
frekvencie 0

DI5 15 A5 Vyber predna;tavenej P3.5.1.22
frekvencie 1

DI6 16 A6 Reset poruchy uzatv. |P3.5.1.13

Al 2/3 Al Vyber signalu Al1 P3.5.2.1.1

Al2 4/5 A2 Vyber signalu Al2 P3.5.2.2.1

10.6.3  DIGITALNE VSTUPY

Parametre su funkcie, ktoré mozete priradit k svorke digitalneho vstupu. Text Dig/n Slot A.2
oznacuje druhy vstup v slote A. Funkcie je tiez mozné priradit k casovym kanalom. Casové
kanaly funguju ako svorky.

Stavy digitalnych vstupov a digitalnych vystupov mozete monitorovat v zobrazeni Multi-
monitorovanie.

P3.5.1.1 RIADIACI SIGNAL 1 A (ID 403)

Tento parameter slUzi na vyber digitdlneho vstupného signalu (Riadiaci signal 1), ktory
spusta a zastavuje menic, ked je riadiacim miestom 1/0 A (FWD).

P3.5.1.2 RIADIACI SIGNAL 2 A (1D 404)

Tento parameter slUzi na vyber digitdlneho vstupného signalu (Riadiaci signal 2), ktory
spusta a zastavuje menic, ked'je riadiacim miestom 1/0 A (REV).

P3.5.1.3 RIADIACI SIGNAL 3 A (ID 434]

Tento parameter slUzi na vyber digitalneho vstupného signalu (Riadiaci signal 3), ktory
spusta a zastavuje menic, ked'je riadiacim miestom 1/0 A.

P3.5.1.4 RIADIACI SIGNAL 1B (ID 423)

Tento parameter slUzi na vyber digitalneho vstupného signalu (Riadiaci signal 1), ktory
spusta a zastavuje menic, ked'je riadiacim miestom 1/0 B.
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P3.5.1.5 RIADIACI SIGNAL 2 B (ID 424)

Tento parameter slUzi na vyber digitalneho vstupného signalu (Riadiaci signal 2), ktory
spusta a zastavuje menic, ked'je riadiacim miestom 1/0 B.

P3.5.1.6 RIADIACI SIGNAL 3 B [ID 435)

Tento parameter slUzi na vyber digitalneho vstupného signalu (Riadiaci signal 3), ktory
spusta a zastavuje menic, ked'je riadiacim miestom 1/0 B.

P3.5.1.7 VNUTIT 1/0 B OVLADANIE [ID 425)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory prepina riadiace miesto
z1/0 Anal/0B.

P3.5.1.8 VNUTIT I/0 B REFERENC. (ID 343]

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory prepina zdroj
referencnej frekvencie z 1/0 A na I/0 B.

P3.5.1.9 VYNUTENIE RIADENIA KZ (ID 411)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory prepina riadiace miesto
a zdroj referencnej frekvencie na komunikacnu zbernicu (z I/0 A, 1/0 B alebo lokalnej
regulacie).

P3.5.1.10 VYNUTENIE RIADENIA PANELA (ID 410]

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory prepina riadiace miesto
a zdroj referencnej frekvencie na panel (z akéhokolvek riadiaceho miesta).

P3.5.1.11 EXTERNA PORUCHA ZOP. (ID 405)

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje externu
poruchu.

P3.5.1.12 EXTERNA PORUCHA ROZ. (ID 406)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje externd
poruchu.

P3.5.1.13 RESET PORUCHY ZOP. (ID 414)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory vynuluje vSetky aktivne
poruchy.

Aktivne poruchy sa vynuluju, ked sa stav digitalneho vstupu zmeni z rozopnutého na zopnuty
(nabezna hrana).

P3.5.1.14 RESET PORUCHY ROZOPNUTY (ID 213}

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory vynuluje vSetky aktivne
poruchy.

Aktivne poruchy sa vynuluju, ked' sa stav digitalneho vstupu zmeni zo zopnutého na rozopnuty
(klesajuca hranal.
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P3.5.1.15 CHOD POVOLENY (ID 407)

Tento parameter sluZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory nastavi menic¢ do stavu
pripravenosti.

Ked'je kontakt ROZOPN}UT\'(, je spustenie motora zakazané.
Ked'je kontakt ZAVRETY, je spustenie motora povolené.

V pripade zastavenia sa menic riadi hodnotou P3.2.5 Funkcia zastavenia.

P3.5.1.16 BLOKACIA CHODU 1 (ID 1041]

Tento parameter sldzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory zabrani spusteniu
menica.

Frekvencny meni¢ moze byt pripraveny, no jeho spustenie nie je mozné, ked je stav signalu
na povolenie chodu ,rozopnuty” (tlmiace blokovanie).

P3.5.1.17 BLOKACIA CHODU 2 (ID 1042)

Tento parameter sliZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory zabrani spusteniu
menica.

Frekvencny meni¢ mdze byt pripraveny, no jeho spustenie nie je mozné, ked'je stav signalu
na povolenie chodu ,rozopnuty” (tlmiace blokovanie).

Ak je aktivna blokacia, menic nie je mozné spustit.

Pomocou tejto funkcie mozete zabranit spusteniu menica, ked'je uzatvoreny timic. Ak
blokaciu aktivujte pocas prevadzky menica, menic sa zastavi.

P3.5.1.18 AKTIVACIA PREDOHREVU MOTORA (ID 1044)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
predohrevu motora.

Funkcia predohrevu motora napdja jednosmernym prudom motor, ked'je frekvenc¢ny menic v
stave Stop.

P3.5.1.19 AKTIVACIA RAMP 2 (ID 408)

Tento parameter sluZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory vybera, aky ¢as rampy
sa ma pouzit.

P3.5.1.20 ZAKAZ ZRYCHL/SPOMAL (ID 415)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory zabranuje rozbehu a
dobehu menica.
Kym sa kontakt neotvori, nie je mozné zrychlenie ani spomalenie.

P3.5.1.21 VYBER PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE 0 (ID 419)

Tento parameter sluZi na nastavenie digitalneho vstupného signalu, ktorym sa vykona vyber
predvolenych frekvencii.
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P3.5.1.22 VYBER PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE 1 (ID 420)

Tento parameter slUZi na nastavenie digitalneho vstupného signalu, ktorym sa vykona vyber
predvolenych frekvencii.

P3.5.1.23 VYBER PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE 2 (ID 421)

Tento parameter sliZi na nastavenie digitalneho vstupného signalu, ktorym sa vykona vyber
predvolenych frekvencii.

P3.5.1.24 POTENCIOMETER MOTORA ZVYSOVANIE (ID 418]

Tento parameter sluZi na zvySovanie vystupnej frekvencie prostrednictvom digitdlneho
vstupného signalu. 5
Referencia potenciometra motora SA ZVYSUJE, kym sa kontakt neotvori.

P3.5.1.25 POTENCIOMETER MOTORA DOLU [(ID 417)

Tento parameter sluzi na zniZzovanie vystupnej frekvencie prostrednictvom digitalneho
vstupného signalu. 5
Referencia potenciometra motora SA ZNIZUJE, kym sa kontakt neotvori.

P3.5.1.26 AKTIVACIA RYCHLEHO ZASTAVENIA (ID 1213)

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
rychleho zastavenia. Funkcia rychleho zastavenia zastavi frekvenény menic bez ohladu na
sposob ovladania lebo stav riadiacich signalov.

P3.5.1.27 CASOVAC 1 [ID 447)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory spusta c¢asovac.
Casovac sa spusti, ked'je tento signal deaktivovany (klesajuca hrana). Vystup sa deaktivujte
po uplynuti casu urceného parametrom trvania.

P3.5.1.28 CASOVAC 2 (ID 448)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory spusta casovac.
Casovac sa spusti, ked'je tento signal deaktivovany (klesajuca hrana). Vystup sa deaktivujte
po uplynuti casu urceného parametrom trvania.

P3.5.1.29 CASOVAC 3 (ID 449)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory spusta casovac.
Casovac sa spusti, ked'je tento signal deaktivovany (klesajuca hrana). Vystup sa deaktivujte
po uplynuti casu urceného parametrom trvania.

P3.5.1.30 ZOSILNENIE REFERENCIE PID [ID 1046)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje zvySenie
referencnej hodnoty PID.

Casovac sa spusti, ked je tento signal deaktivovany (klesajica hrana). Vystup sa deaktivujte
po uplynuti casu ur¢eného parametrom trvania.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 278 POPISY PARAMETROV

P3.5.1.31 VOLBA REFERENCIE PID (ID 1047)

Tento parameter slUZi na nastavenie digitalneho vstupného signalu, ktory vybera, aka
referencna hodnota PID sa ma pouZzit.

P3.5.1.32 EXTERNY PID SIGNALU STARTU (ID 1049)

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory spusta a zastavuje
externy regulator PID.

POZNAMKA!
Tento parameter nebude Ucinny, ak nie je externy regulator PID povoleny v skupine
3.14.

P3.5.1.33 VYBER REFERENCIE PRE EXTERNY PID (ID 1048)

Tento parameter slizi na nastavenie digitalneho vstupného signalu, ktory vybera, aka
referencna hodnota PID sa ma pouzit.

P3.5.1.34 RESETOVAT POCITADLO UDRZBY 1 (ID 490)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory vynuluje hodnotu
pocitadla udrzby.

P3.5.1.36 AKTIVACIA REFERENCIE PREPLACHU (ID 530)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
preplachu.

Referencna frekvencia preplachu je dvojsmerna a prikaz na reverzaciu nijako neovplyvni
smer referencie preplachu.

POZNAMKA!
Pri aktivovani digitalneho vstupu sa spusti menic.

P3.5.1.38 AKTIVACIA POZIARNEHO REZIMU ROZP. (ID 1596)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
poziarneho rezimu.

P3.5.1.39 AKTIVACIA POZIARNEHO REZIMU ZOP. (ID 1619)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
poziarneho rezimu.

P3.5.1.40 REVERZACIA V POZIARNOM REZIME (ID 1618]

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory dava prikaz na zmenu
smeru otacania v poziarnom rezime.
Tato funkcia nema Ziaden vplyv na normalnu prevadzku.
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P3.5.1.41 AKTIVACIA AUTOMATICKEHO CISTENIA (ID 1715)

Tento parameter sluzZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory spusta sekvenciu
automatického cistenia.
Ak sa aktivacny signal pred dokoncenim procesu prerusi, automatické Cistenie sa zastavi.

POZNAMKA!
Ak je vstup aktivovany, menic sa spusti.

P3.5.1.42 BLOKOVANIE CERPADLA 1 (ID 426}

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.
Vyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavenu hodnotu.

P3.5.1.43 BLOKOVANIE CERPADLA 2 (ID 427)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.
Vyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavenu hodnotu.

P3.5.1.44 BLOKOVANIE CERPADLA 3 (ID 428)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.
Vyber aplikacie s parametrom P1.2 Aplikacia udava prednastavenu hodnotu.

P3.5.1.45 BLOKOVANIE CERPADLA 4 (ID 429]

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

P3.5.1.46 BLOKOVANIE CERPADLA 5 (ID 430)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

P3.5.1.47 BLOKOVANIE CERPADLA 6 (ID 486)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

P3.5.1.48 BLOKOVANIE CERPADLA 7 (ID 487)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

P3.5.1.49 BLOKOVANIE CERPADLA 8 (ID 488)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.
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P3.5.1.52 NULOV.PREV.POCIT. KWH (ID 1053)

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory vynuluje prevadzkové
pocitadlo kWh.

P3.5.1.53 VYBER SADY PARAMETROV 1/2 (ID 496)

Parameter udava digitalny vstup pouzivany na vyber sady parametrov 1 alebo 2. Funkcia je
aktivna, ak su pre tento parameter zvolené iné sloty ako Dig/N Slot0. Sadu parametrov je
mozné vybrat a zmenit iba v pripade, ak je menic zastaveny.

« Kontakt otvoreny = sada parametrov 1 je nastavena ako aktivna
« Kontakt zatvoreny = sada parametrov 2 je nastavena ako aktivna

POZNAMKA!

Parametre sa ulozia do sady 1 a sady 2 prostrednictvom parametra B6.5.4 Uloz do
sady 1 a B6.5.4 UloZ do sady 2. Tieto parametre mozete pouzivat prostrednictvom
panela alebo pocitacového nastroja VACON® Live.

10.6.4  ANALOGOVE VSTUPY

P3.5.2.1.1 VOLBA SIGNALU Al1 (ID 377)

Tento parameter sliZi na prepojenie signalu Al k analégovému vstupu podla vasho vyberu.
Tento parameter je programovatelny. Vid Tabulka 118 Prednastavené funkcie
programovatelnych digitalnych a analégovych vstupov.

P3.5.2.1.2 CASOVA KONSTANTA FILTRA Al1 (ID 378)

Tento parameter sluzi na odfiltrovanie ruseni analdgového vstupného signalu.
Na aktivovanie tohto parametra je potrebné zadat hodnotu vySsiu ako 0.

POZNAMKA!
Dlhy cas filtrovania spomaluje regulacnu odozvu.
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Signal
analégového vstupu
A
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Nefiltrovany signal

100% 4----}

Filtrovany signal
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l———>»

Obr. 56: Filtrovanie signalu Al1

P3.5.2.1.3 ROZSAH SIGNALU Al1 (ID 379)

Tento parameter slizi na zmenu rozsahu analégového signalu.
Hodnota tohto parametra sa obide, ak sa pouzivaju vlastné parametre skalovania.

Na nastavenie typu signalu analdégového vstupu (prid alebo napétie) pouzite prepinace DIP
na riadiacej doske. Podrobnejsie informacie najdete v instalacnej prirucke.

Signal analdgového vstupu je mozné pouzivat aj ako referencnu frekvenciu. Vyberom hodnoty
0 alebo 1 sa zmeni nastavenie rozsahu signalu analégového vstupu.

Cislo vyberu Nazov vyberu

Rozsah signalu analégového vstupu 0...10 V alebo 0...20 mA (v
0 0...10V/0...20mA zavislosti od nastaveni prepinaca DIP na riadiacej doske).
Hodnota vstupného signalu je 0...100 %.
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(o)
© 0% 50% 100%™ (©) 1%
0 mA 10 mA 20 mA
Obr. 57: Rozsah signalu analdgového vstupu, vyber 0
A. Referencna frekvencia C. Min. frek. referencia
B. Max. frek. referencia D. Signal analégového vstupu
Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Rozsah signalu analégového vstupu 2...10 V alebo 4...20 mA (v
1 2..10V/4...20mA zavislosti od nastaveni prepinaca DIP na riadiacej doske).
Hodnota vstupného signalu je 20...100 %.

[Hz]

© 5% 36% 50% T OIS
0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Obr. 58: Rozsah signalu analégového vstupu, vyber 1

A. Referencna frekvencia C. Min. frek. referencia
B. Max. frek. referencia D. Signal analédgového vstupu

P3.5.2.1.4 UZIVATELSKE Al1. MIN (ID 380)

Tento parameter slUZi na Upravu rozsahu signalu analégového vstupu v rozmedzi -160 % az
160 %.
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P3.5.2.1.5 UZIVATELSKE Al1. MAX (ID 381)

Tento parameter slUZi na Upravu rozsahu signalu analégového vstupu v rozmedzi -160 % az
160 %.

Mézete, napriklad, pouzit signal analégového vstupu ako referencnt frekvenciu a parametre
P3.5.2.1.4 a P3.5.2.1.5 nastavit v rozmedzi 40 az 80 %. Za takychto podmienok sa referencna
frekvencia meni v rozmedzi minimalnej referencnej frekvencie a maximalnej referencne;j
frekvencie, a signal analégového vstupu sa meni v rozmedzi 8 az 16 mA.

®

[HZz]

A

@ 0% 40% 80% 100%> @ [%]
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA

® ®

Obr. 59: Al1 uZiv. Min/Al1 uZiv. Max

A. Referencna frekvencia D. Signal analégového vstupu
B. Max. frek. referencia E. Al prisposob. min
C. Min. frek. referencia F. Al prispésob. max

P3.5.2.1.6 INVERZIA SIGNALU Al1 (ID 387]

Tento parameter slUZi na inverziu analégového vstupného signalu.
V pripade inverzie signalu analégového vstupu sa tvar krivky signalu zmeni na opacny.

Signal analégového vstupu je mozné pouzivat ako referencnu frekvenciu. Vyberom hodnoty 0
alebo 1 sa zmeni nastavenie rozsahu signalu analégového vstupu.

Cislo vyberu Nazov vyberu

Ziadna inverzia. Hodnota 0 % signalu analégového vstupu
zodpoveda minimalnej referencnej frekvencii. Hodnota 100 %
signalu analégového vstupu zodpoveda maximalnej referenc-
nej frekvencii.

0 Normalne
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o,
© 0% 50% 100% > © 1]
0 mA 10 mA 20 mA
Obr. 60: Inverzia signalu Al, vyber 0
A. Referencna frekvencia C. Min. frek. referencia
B. Max. frek. referencia D. Signal analégového vstupu
Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Inverzia signalu. Hodnota 0 % signalu analégového vstupu

1 Invertovany zodpoveda maximalnej referencnej frekvencii. Hodnota
100 % signalu analégového vstupu zodpoveda minimalnej
referencnej frekvencii.

©

100% > @ [%]
mA

0% 50%
0 mA 10 mA
Obr. 61: Inverzia signalu Al, vyber 1
A. Referenc¢na frekvencia C. Min. frek. referencia
B. Max. frek. referencia D. Signal analégového vstupu
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10.6.5 DIGITALNE VYSTUPY

P3.5.3.2.1 FUNKCIA RO1 (ID 11001)

Tento parameter sluZi na vyber funkcie alebo signalu pripojeného na vystup relé.
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Tabulka 119: Vystupné signaly prostrednictvom RO1

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Nepouzité Vystup sa nepouziva.

1 Pripravené Frekvencny menic je pripraveny na prevadzku.

2 Chod Frekvencny menic je v prevadzke (motor beZi).

3 VSeobecna porucha Doslo k poruche.

4 VSeobecna porucha otocend Nedoslo k prevadzkovej poruche.

5 VSeobecny alarm Vyskytol sa alarm.

6 Reverzné Bol vydany prikaz na reverzaciu.

7 Pri rychlosti Vystupna frekvencia dosiahla hodnotu nastavenej referenc-
nej frekvencie.

8 Porucha termistora Doslo k poruche termistora.

9 Regulator motora je aktivovany. |Jeden z regulatorov obmedzenia (napr. pridového obmedze-
nia alebo obmedzenia kratiaceho momentu) je aktivovany.

10 Startovaci signal aktivny Prikaz na spustenie menica je aktivny.

1" Riadenie z panela aktivne Je zvolené ovladanie z panela (aktivne riadiace miesto je
panel].

12 Sposob ovladania na 1/0 B Je zvolené riadiace miesto I/0 B (aktivne riadiace miesto je

aktivny 1/0 B).

13 Kontrola limitov 1 Aktivuje sa kontrola limitov, ak hodnota signalu prekroci
alebo klesne pod nastaveny limit kontroly (P3.8.3 alebo

14 Kontrola limitov 2 P3.8.7).

15 Poziar. rezim aktiv. Je aktivna funkcia poziarneho rezimu.

16 Preplach je aktivovany Je aktivna funkcia posuvu.

17 Prednastavena frekvencia Prednastavena frekvencia bola zvolend pomocou signalov

aktivna digitdlneho vstupu.

18 Rychle zastavenie aktivne Je aktivna funkcia rychleho zastavenia.

19 PID v reZime parkovania Regulator PID je v reZime parkovania.

20 Makké plnenie PID aktivované | Je aktivovana funkcia Makké plnenie regulatora PID.

21 Kontrola spatnej vazby PID Hodnota spatnej vazby regulatora PID prekrocila limity kon-
troly.

22 Kontrola spatnej vazby ExtPID Hodnota spatnej vazby externého regulatora PID prekrocila

limity kontroly.
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Tabulka 119: Vystupné signaly prostrednictvom RO1

Cislo vyberu

Nazov vyberu

Vystraha vstupného tlaku

Popis

Hodnota vstupného tlaku cerpadla klesla pod hodnotu nasta-

23 venU parametrom P3.13.9.7.
Vystraha ochrany pred mrazom |Namerana teplota ¢erpadla klesla pod Uroven nastavenu
24
parametrom P3.13.10.5.
25 Casovy kanal 1 Stav Casového kanala 1.
26 Casovy kanal 2 Stav Casového kanala 2.
27 Casovy kanal 3 Stav Casového kanala 3.
Bit riadiaceho slova komuni- Ovladanie digitalneho (relé) vystupu z bitu riadiaceho slova
28 L ) IV )
kacnej zbernice 13 komunikacnej zbernice 13.
Bit riadiaceho slova komuni- Ovladanie digitalneho (relé) vystupu z bitu riadiaceho slova
29 Y . VI )
kacnej zbernice 14 komunikacnej zbernice 14.
Bit riadiaceho slova komuni- Ovladanie digitalneho (relé) vystupu z bitu riadiaceho slova
30 L ) N )
kacnej zbernice 15 komunikacnej zbernice 15.
31 Procesné Udaje In1 komunikac- | Ovladanie digitalneho (relé) vystupu z bitu 0 procesnych uda-
nej zbernice, bit 0 jov komunikacnej zbernice In1.
39 Procesné Gdaje In1 komunikac- |Ovladanie digitalneho (relé) vystupu z bitu 1 procesnych uda-
nej zbernice, bit 1 jov komunikacnej zbernice In1.
13 Procesné Udaje In1 komunikac- | Ovladanie digitalneho (relé) vystupu z bitu 2 procesnych uda-
nej zbernice, bit 2 jov komunikacnej zbernice In1.
34 Vystraha pocitadla udrzby 1 Pocitadlo udrzby dosiahlo limit alarmu nastaveny parame-
trom P3.16.2.
Porucha pocitadla udrzby 1 Pocitadlo udrzby dosiahlo limit alarmu nastaveny parame-
35
trom P3.16.3.
3% Blok 1 vyst. Vystup programovatelného bloku 1. Pozrite si menu parame-
tra M3.19 Programovanie bloku.
37 Blok 2 vyst. Vystup programovatelného bloku 2. Pozrite si menu parame-
tra M3.19 Programovanie bloku.
38 Blok 3 vyst. Vystup programovatelného bloku 3. Pozrite si menu parame-
tra M3.19 Programovanie bloku.
39 Blok 4 vyst. Vystup programovatelného bloku 4. Pozrite si menu parame-
tra M3.19 Programovanie bloku.
40 Blok 5 vyst. Vystup programovatelného bloku 5. Pozrite si menu parame-
tra M3.19 Programovanie bloku.
M Blok 6 vyst. Vystup programovatelného bloku 6. Pozrite si menu parame-

tra M3.19 Programovanie bloku.
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Tabulka 119: Vystupné signaly prostrednictvom RO1

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

42 Blok 7 vyst. Vystup programovatelného bloku 7. Pozrite si menu parame-
tra M3.19 Programovanie bloku.

i3 Blok 8 vyst. Vystup programovatelného bloku 8. Pozrite si menu parame-
tra M3.19 Programovanie bloku.

m Blok 9 vyst. Vystup programovatelného bloku 9. Pozrite si menu parame-
tra M3.19 Programovanie bloku.

45 Blok 10 vyst. Vystup programovatelného bloku 10. Pozrite si menu para-
metra M3.19 Programovanie bloku.

46 Riadenie pomocného Cerpadla |Riadiaci signal pre externé pomocné cerpadlo.

47 Riadenie plniaceho Cerpadla Riadiaci signal pre externé plniace cerpadlo.

48 Automatické Cistenie aktivne Je aktivovana funkcia automatického Cistenia cerpadla.

49 Riadenie Multi-cerpadla K1 Reléové riadenie pre funkciu multi-cerpadla.

50 Riadenie Multi-cerpadla K2 Reléové riadenie pre funkciu multi-erpadla.

51 Riadenie Multi-cerpadla K3 Reléové riadenie pre funkciu multi-cerpadla.

52 Riadenie Multi-Cerpadla K4 Reléové riadenie pre funkciu multi-cerpadla.

53 Riadenie Multi-cerpadla K5 Reléové riadenie pre funkciu multi-erpadla.

54 Riadenie Multi-cerpadla K6 Reléové riadenie pre funkciu multi-cerpadla.

55 Riadenie Multi-cerpadla K7 Reléové riadenie pre funkciu multi-cerpadla.

56 Riadenie Multi-cerpadla K8 Reléové riadenie pre funkciu multi-erpadla.
Zobrazuje aktivnu sadu parametrov:

69 Vybrana sada parametrov . ,
OTVORENE = je aktivha sada parametrov 1
ZAVRETE = je aktivna sada parametrov 2

P3.5.3.2.2 ONESKORENIE ZOPNUTIA RO1 (ID 11002)

Tento parameter sliZi na zapnutie oneskorenia vystupu relé.

P3.5.3.2.3 ONESKORENIE VYPNUTIA RO1 (ID 11003)

Tento parameter sliZi na vypnutie oneskorenia vystupu relé.

10.6.6  ANALOGOVE VYSTUPY

P3.5.4.1.1 FUNKCIA AO1 (ID 10050)

Tento parameter sluzi na vyber funkcie alebo signalu pripojeného na analdgovy vystup.
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V tomto parametri je uvedeny obsah signalu 1 analégového vystupu. Nastavenie rozsahu
signalu analégového vystupu zavisi od daného signalu.
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Cislo vyberu

Nazov vyberu

Test 0 % (nepouziva sa)

Popis

Analdgovy vystup je nastaveny na 0 % alebo 20 %, aby sa zho-

kacnej zbernice

0 doval s parametrom P3.5.4.1.3.
1 TEST 100 % Analdégovy vystup je nastaveny na 100 % signalu (10 V/20 mA).
9 Vystupna frekvencia Skutocna vystupna frekvencia od 0 po maximalnu referencnu
frekvenciu.
3 Referencna frekvencia Skutoc¢na referencna frekvencia od 0 po maximalnu refe-
rencnu frekvenciu.
4 Otacky motora Skutocné otacky motora od 0 po menovité otacky motora.
5 Vystupny prud Vystupny prud menica od 0 po menovity prdd motora.
6 Moment motora Skutoc¢ny moment motora od 0 po menovity moment motora
(100 %).
7 Vykon motora Skutocny vykon motora od 0 po menovity vykon motora
(100 %).
8 Napatie motora Skuto¢né napatie motora od 0 po menovité napatie motora.
9 Napatie j.s. medziobvodu Skutocné napétie DC medziobvodu 0...1000 V.
10 Referencia PID Skutoéna referenéna hodnota regulatora PID (0...100 %).
11 Odozva PID Skuto¢na hodnota odozvy regulatora PID (0...100 %).
12 Vystup PID Vystup reguldtora PID (0...100 %).
13 Vystup ExtPID Vystup externého regulatora PID (0...100 %).
14 Procesné Udaje In 1 komuni- Procesné Udaje vstupu 1 komunikacnej zbernice: 0...10 000
kacnej zbernice (to zodpoveda 0...100,00 %].
15 Procesné Udaje In 2 komuni- Procesné Gdaje vstupu 2 komunikacnej zbernice: 0...10 000
kacnej zbernice (to zodpoveda 0...100,00 %].
16 Procesné Udaje In 3 komuni- Procesné Udaje vstupu 3 komunikacnej zbernice: 0...10 000
kacnej zbernice (to zodpoveda 0...100,00 %].
17 Procesné Udaje In 4 komuni- Procesné Gdaje vstupu 4 komunikacnej zbernice: 0...10 000
kacnej zbernice (to zodpoveda 0...100,00 %].
18 Procesné Udaje In 5 komuni- Procesné Udaje vstupu 5 komunikacnej zbernice: 0...10 000
kacnej zbernice (to zodpoveda 0...100,00 %].
19 Procesné Udaje In 6 komuni- Procesné Gdaje vstupu 6 komunikacnej zbernice: 0...10 000
kacnej zbernice (to zodpoveda 0...100,00 %].
20 Procesné Udaje In 7 komuni- Procesné Udaje vstupu 7 komunikacnej zbernice: 0...10 000
kacnej zbernice (to zodpoveda 0...100,00 %].
21 Procesné Udaje In 8 komuni- Procesné Gdaje vstupu 8 komunikacnej zbernice: 0...10 000

(to zodpoveda 0...100,00 %].
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Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Blok 1 vyst. Vystup programovatelného bloku 1: 0...10 000 (to zodpoveda
22 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19 Prispdsobe-
nie menica.

Blok 2 vyst. Vystup programovatelného bloku 2: 0...10 000 (to zodpoveda
23 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19 Prispdsobe-
nie menica.

Blok 3 vyst. Vystup programovatelného bloku 3: 0...10 000 (to zodpoveda
24 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19 Prispdsobe-
nie menica.

Blok 4 vyst. Vystup programovatelného bloku 4: 0...10 000 (to zodpoveda
25 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19 Prispdsobe-
nie menica.

Blok 5 vyst. Vystup programovatelného bloku 5: 0...10 000 (to zodpoveda
26 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19 Prispdsobe-
nie menica.

Blok 6 vyst. Vystup programovatelného bloku 6: 0...10 000 (to zodpoveda
27 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19 Prispdsobe-
nie menica.

Blok 7 vyst. Vystup programovatelného bloku 7: 0...10 000 (to zodpoveda
28 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19 Prispdsobe-
nie menica.

Blok 8 vyst. Vystup programovatelného bloku 8: 0...10 000 (to zodpoveda
29 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19 Prispdsobe-
nie menica.

Blok 9 vyst. Vystup programovatelného bloku 9: 0...10 000 (to zodpoveda
30 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19 Prispdsobe-
nie menica.

Blok 10 vyst. Vystup programovatelného bloku 10: 0...10 000 (to zodpoveda
31 0...100,00 %). Pozrite si menu parametra M3.19 Prispdsobe-
nie menica.

P3.5.4.1.2 CASOVA KONSTANTA FILTRA A01 (ID 10051)

Tento parameter sliZi na nastavenie Casu filtrovania analdgového signalu.
Filtracna funkcia je zakazana, ked je hodnota doby filtrovania nastavena na 0. Pozrite si Cast
P3.5.2.1.2.

P3.5.4.1.3 MINIMUM A01 (ID 10052)

Tento parameter sliZi na zmenu rozsahu analdégového vystupného signalu.

Napriklad, ak sa vyberie hodnota 4 mA, rozsah signalu analdgového vystupu je 4 az 20 mA.
Vyberte typ signalu (prdd/napatie) pomocou prepinacov DIP. Nastavenie rozsahu
analdgového vystupu je odliSné v parametri P3.5.4.1.4. Pozrite si aj P3.5.2.1.3.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 292 POPISY PARAMETROV

P3.5.4.1.4 AO1 MINIMALNY ROZSAH (ID 10053)

Tento parameter sluzi na Skalovanie analdégového vystupného signalu.
Hodnoty Skalovania (min a max) sa stanovia v procesnej jednotke, ktora je uvedena pri vybere
funkcie AO.

P3.5.4.1.5 A01 MAXIMALNY ROZSAH (ID 10054)

Tento parameter sluzi na skalovanie analégového vystupného signalu.
Hodnoty Skalovania (min a max] sa stanovia v procesnej jednotke, ktora je uvedena pri vybere
funkcie AO.

Mézete, napriklad, vybrat vystupnu frekvenciu menica pre obsah signalu analdgového
vystupu a nastavit parametre P3.5.4.1.4 a P3.5.4.1.5 v rozmedzi od 10 do 40 Hz. Tym sa
vystupna frekvencia menica zmeniv rozmedzi 10 az 40 Hz a signal analégového vystupu sa
zmeni v rozmedzi 0 az 20 mA.

®
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20 mA

50%
10 mA

0% > @ [Hz]

0 mA
0 Hz 10 Hz 40 Hz @

©

Obr. 62: Nastavenie rozsahu signalu AO1

A. Signal analégového vystupu D. Max. frek. referencia
B. Min. skala AO E. Vystupna frekvencia
C. Max. skala AO

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETROV VACON - 293

10.7 MAPA UDAJOV KOMUNIKACNEJ ZBERNICE

P3.6.1 VOLBA VYST. DAT KZ 1 (ID 852)

Tento parameter slUZi na vyber Udajov, ktoré sa odoslu na komunikacnu zbernicu pomocou
ID cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuji do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.2 VOLBA VYST. DAT KZ 2 (ID 853)

Tento parameter sluZi na vyber Udajov, ktoré sa odosli na komunikacnu zbernicu pomocou
ID Cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuju do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.3 VOLBA VYST. DAT KZ 3 (ID 854)

Tento parameter slUZi na vyber Udajov, ktoré sa odoslu na komunikacnu zbernicu pomocou
ID cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuji do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.4 VOLBA VYST. DAT KZ 4 (ID 855)

Tento parameter sluZi na vyber Udajov, ktoré sa odosli na komunikacnu zbernicu pomocou
ID Cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuju do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.5 VOLBA VYST. DAT KZ 5 (ID 856)

Tento parameter slUZi na vyber Udajov, ktoré sa odoslu na komunikacnu zbernicu pomocou
ID cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuji do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.6 VOLBA VYST. DAT KZ 6 (ID 857)

Tento parameter sluZi na vyber Udajov, ktoré sa odosli na komunikacnu zbernicu pomocou
ID Cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuju do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.7 VOLBA VYST. DAT KZ 7 (ID 858)

Tento parameter slUZi na vyber Udajov, ktoré sa odoslu na komunikacnu zbernicu pomocou
ID cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuji do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.
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P3.6.8 VOLBA VYST. DAT KZ 8 (ID 859)

Tento parameter slUZi na vyber Udajov, ktoré sa odoslu na komunikacnu zbernicu pomocou
ID cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuji do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

10.8 ZAKAZANE FREKVENCIE

V niektorych procesoch moze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze sposobuju
mechanické rezonancie. Pomocou funkcie Zakazané frekvencie je mozné zabranit pouzivaniu
tychto frekvencii. Ked sa zvysi vstupna referencna frekvencia, interna referencna frekvencia
zostane na dolnom limite, az kym vstupna frekvencia neprekroci horny limit.

P3.7.1 DOLNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 1 (ID 509)

Tento parameter sliZi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.
V niektorych procesoch méze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze spésobuju
mechanickd rezonanciu.

P3.7.2 HORNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 1 (ID 510)

Tento parameter sliZi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.
V niektorych procesoch moze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze sposobuju
mechanickd rezonanciu.

P3.7.3 DOLNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 2 (ID 511)

Tento parameter slUZi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.
V niektorych procesoch mdze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoZze sposobuju
mechanickd rezonanciu.

P3.7.4 HORNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 2 (ID 512)

Tento parameter sliZi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.
V niektorych procesoch méze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze spésobuju
mechanickd rezonanciu.

P3.7.5 DOLNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 3 (ID 513)

Tento parameter sliZi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.
V niektorych procesoch moze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze sposobuju
mechanickd rezonanciu.

P3.7.6 HORNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 3 (ID 514)
Tento parameter slUZi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.

V niektorych procesoch mdze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoZze spdsobuju
mechanickd rezonanciu.
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Obr. 63: Zakazané frekvencie

A. Skutocna referencia C. Dolnylim
B. Hornylim D. VyZiadana referencia

P3.7.7 ZMENA RAMPY PRI PRECHODE ZAKAZANYM PASMOM (ID 518)

Tento parameter sluizi na nastavenie nasobica vybratych ¢asov rdmp, ked' sa vystupna
frekvencia menica nachadza medzi zakazanymi limitmi frekvencie.

Funkcia Zmena rampy pri prechode zakdzanym pasmom nastavuje cas rozbehu a dobehu,
ked'je vystupna frekvencia v zakazanom frekvencnom pasme. Hodnota funkcie Zmena rampy
pri prechode zakdzanym pasmom sa vynasobi hodnotou parametra P3.4.1.2 (Cas rozbehu 1)
alebo P3.4.1.3 (Cas dobehu 1). Napriklad, pri pouZiti hodnoty 0,1 sa ¢as rozbehu/dobehu
skrati desatnasobne.

> (F) s

Obr. 64: Parameter Zmena rampy pri prechode zakdzanym pasmom

A. Vystupna frekv. D. Zmena rampy pri prechode zakazanym
B. Hornylim pasmom = 0.3
C. Dolnylim E. Zmena rampy pri prechode zakazanym

pasmom = 2,5
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F. Cas

10.9 KONTROLY

P3.8.1 VYBER POLOZKY KONTROLY C. 1 (ID 1431)

Tento parameter sliZi na vyber kontrolovanej polozky.
Vystup funkcie kontroly mozno priradit na reléovy vystup.

P3.8.2 REZIM KONTROLY C. 1(ID 1432)

Tento parameter sliZi na nastavenie rezimu kontroly.

Funkcia kontroly sa aktivuje, ked'je hodnota signalu nizSia nez nastaveny limit kontroly a je
vybraty rezim ,Dolny limit".

Funkcia kontroly sa aktivuje, ked'je hodnota signalu vySsSia neZ nastaveny limit kontroly a je
vybraty rezim ,Horny limit”.

P3.8.3 LIMIT KONTROLY C. 1 [ID 1433)

Tento parameter slUZi na nastavenie limitu kontroly vybranej polozky.
Jednotka sa zobrazi automaticky.

P3.8.4 HYSTEREZIA LIMITU KONTROLY C. 1 (ID 1434)

Tento parameter sliZi na nastavenie limitu hysterézy kontroly vybranej polozky.
Jednotka sa zobrazi automaticky.

P3.8.5 VYBER POLOZKY KONTROLY C. 2 (ID 1435)

Tento parameter sluizi na vyber kontrolovanej polozky.
Vystup funkcie kontroly mozno priradit na reléovy vystup.

P3.8.6 REZIM KONTROLY €. 2 (ID 1436}
Tento parameter slizi na nastavenie rezimu kontroly.
P3.8.7 LIMIT KONTROLY €. 2 (ID 1437]

Tento parameter sluzi na nastavenie limitu kontroly vybranej polozky.
Jednotka sa zobrazi automaticky.

P3.8.8 HYSTEREZIA LIMITU KONTROLY C. 2 (ID 1438)

Tento parameter sluzi na nastavenie limitu hysterézy kontroly vybranej polozky.
Jednotka sa zobrazi automaticky.
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10.10 OCHRANY

10.10.1 VSEOBECNE

P3.9.1.2 REAKCIA NA EXTERNU PORUCHU (ID 701)

Tento parameter slUZi na vyber odozvy menica na ,.externu poruchu”.

Ak dojde k poruche, na displeji menica sa mozZe zobrazit upozornenie na tuto poruchu.
Externd porucha sa aktivuje prostrednictvom signalu digitalneho vstupu. Prednastaveny
digitalny vstup je DI3. Udaje pre reakciu je mozné naprogramovat aj do reléového vystupu.

P3.9.1.3 PORUCHA VSTUPNEJ FAZY (ID 730)

Tento parameter sluzi na vyber konfiguracie fazy zdroja menica.

POZNAMKA!
Ak pouzivate 1-fazovy privod, hodnota tohto parametra sa musi nastavit na ,1-

fazovu podporu™.

P3.9.1.4 PORUCHA PODPATIA (ID 727)

Tento parameter sluzi na vyber toho, i sa poruchy v désledku podpatia uloZia do histérie
poruch alebo nie.

P3.9.1.5 REAKCIA NA PORUCHU VYSTUPNEJ FAZY (ID 702)

Tento parameter slUZi na vyber odozvy menica na poruchu ,vystupnej fazy”.

Ak meranie prudu motora odhali, Ze vo faze motora 1 nie je zZiadny prud, doéjde k poruche
vystupnej fazy.

Vid' P3.9.1.2.

P3.9.1.6 REAKCIA NA PORUCHU KOMUNIKACIE KOMUNIKACNEJ ZBERNICE (ID 733)

Tento parameter sldZi na vyber odozvy menica na poruchu ,Casovy limit komunikacnej
zbernice vyprsal”.

Ak doslo k poruche datového pripojenia medzi hlavnym radicom a doskou komunikacne;j
zbernice, nastane porucha komunikacnej zbernice.

P3.9.1.7 PORUCHA KOMUNIKACIE SLOTU (ID 734)

Tento parameter sliZi na vyber odozvy menica na poruchu ,komunikéacie slotu”.
Ak frekvencny menic¢ odhali poruchu pridavnej karty, déjde k poruche komunikacie slotu.
Vid'P3.9.1.2.

P3.9.1.8 PORUCHA TERMISTORA (ID 732)

Tento parameter slizi na vyber odozvy menica na poruchu ,termistora”.
Ak termistor zaregistruje prilis vysoku teplotu, d6jde k poruche termistora.
Vid' P3.9.1.2.
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P3.9.1.9 PORUCHA MAKKEHO PLNENIA PID (ID 748]

Tento parameter sluZi na vyber odozvy menica na poruchu ,makkého plnenia PID".

Ak hodnota spatnej vazby PID nedosiahne nastavenu Uroven v ramci ¢asového limitu, dojde k
poruche makkého plnenia.

Vid'P3.9.1.2.

P3.9.1.10 0DOZVA NA PORUCHU KONTROLY PID (ID 749]

Tento parameter sluzi na vyber odozvy menic¢a na poruchu ,kontroly PID".

Ak hodnota spatnej vazby PID nie je v rdmci limitov kontroly dlhSie nez po dobu oneskorenia
kontroly, nastane porucha kontroly PID.

Vid'P3.9.1.2.

P3.9.1.11 0DOZVA NA PORUCHU KONTROLY EXTERNEHO PID (ID 757]

Tento parameter slUzZi na vyber odozvy menica na poruchu ,kontroly PID”.

Ak hodnota spatnej vazby PID nie je v ramci limitov kontroly dlhSie neZ po dobu oneskorenia
kontroly, nastane porucha kontroly PID.

Vid'P3.9.1.2.

P3.9.1.13 PREDNASTAVENA FREKVENCIA ALARMU (ID 183)

Tento parameter sldzi na nastavenie frekvencie menica pri aktivnej poruche a odozvy na
poruchu, ktora sa nastavi na hodnotu alarmu + prednastavenej frekvencie.

P3.9.1.14 0DOZVA NA PORUCHU BEZPECNEHO ODPOJENIA MOMENTU (STO) (ID 775)

Tento parameter slizi na vyber odozvy menica na ,poruchu STO".

Tento parameter definuje ¢innost menica, ked'sa aktivuje funkcia Bezp. odp. momentu (STO)
(napr. po stlaceni tlac¢idla nGdzového zastavenia alebo aktivovani inej ¢innosti funkcie STO).
Vid' P3.9.1.2.

10.10.2 TEPELNE OCHRANY MOTORA

Tepelna ochrana motora chrani motor pred prehriatim.

Frekvencny menic dokaze dodavat prud, ktory je vySSi ako menovity prad. Vysoky prud moze
byt potrebny pre danu zataz a musi sa pouzivat. V takychto podmienkach hrozi riziko
tepelného pretazenia. Pri nizkych frekvenciach je riziko vyssie. Pri nizkych frekvenciach sa
znizuje ucinok chladenia motora, ako aj jeho kapacita. Ak je motor vybaveny externym
ventilatorom, zniZenie zatazenia pri nizkych frekvenciach je malé.

Tepelnd ochrana motora je zalozena na vypoctoch. Ochranna funkcia vyuziva vystupny prad
menica na zistenie zataZenia motora. Ak je riadiaca doska odpojena od zdroja energie,
vypocCty sa vynuluju.

Na nastavenie tepelnej ochrany motora pouzivajte parametre P3.9.2.1 az P3.9.2.5. Teplotny
stav motora je mozné kontrolovat na displeji riadiaceho panela. Pozrite si kapitolu 3
Pouzivatelské rozhrania.
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POZNAMKA!

Ak s nizkovykonovymi meni¢mi (1,5 kW] pouzivate dlhé kdble motora (max. 100 m),
prud motora namerany menicom moze byt ovela vySsi ako skutoény prud motora.
Toto je sposobené kapacitnymi pradmi v kabli motora.

f VYSTRAHA!
Uistite sa, Ze nie je zablokovany privod vzduchu k motoru. Ak je privod vzduchu
zablokovany, funkcia nechrani motor a moze dojst k prehriatiu motora. Mohlo by to
sposobit poSkodenie motora.

P3.9.2.1 TEPELNA OCHRANA MOTORA (ID 704)

Tento parameter sluzi na vyber odozvy frekvenéného menica na poruchu ,.Prehriatie
motora”.

Ak funkcia tepelnej ochrany motora odhali, Ze je teplota motora prilis vysoka, dojde k
poruche prehriatia motora.

POZNAMKA!
Ak je dostupny termistor motora, pouzite ho na ochranu motora. Hodnotu tohto
parametra nastavte na 0.

P3.9.2.2 TEPLOTA PROSTREDIA (ID 705)

Tento parameter slizi na nastavenie teploty okolia v mieste inStalacie motora.
Hodnota teploty sa uvadza v stupnioch Celzia alebo Fahrenheita.

P3.9.2.3 KOEFICIENT CHLADENIA PRI NULOVEJ RYCHLOSTI (ID 706)

Tento parameter sluzi na nastavenie koeficientu chladenia pri nulovych otackach vzhladom
na bod, v ktorom motor beZi na menovitych otackach bez externého chladenia.

Prednastavena hodnota je nastavena pre podmienky, v ktorych nie je dostupny externy
ventilator. Ak sa pouziva externy ventilator, je mozné nastavit hodnotu vysSsSiu ako v pripade
bez ventilatora, napriklad na 90 %.

Pri zmene parametra P3.1.1.4 (Menovity prud motora) sa parameter P3.9.2.3 automaticky
nastavi na prednastavenu hodnotu.

Aj ked tento parameter upravite, nebude to mat ziadny vplyv na maximalny vystupny prud
menica. Maximalny vystupny prud je mozné zmenit vylu¢ne prostrednictvom parametra
P3.1.3.1 Pradové obmedzenie motora.

Frekvencia zlomu pre tepelnu ochranu je 70 % hodnoty parametra P3.1.1.2 Menovita
frekvencia motora.
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Obr. 65: Krivka tepelného prddu motora It

P3.9.2.4 TEPELNA CASOVA KONSTANTA MOTORA (ID 707)

Tento parameter sldzi na nastavenie tepelnej casovej konStanty motora.

Casova konstanta je ¢as, za ktory vypocitany teplotny stav dosiahne 63 % svojej kone¢nej
hodnoty. Konecna teplotna faza sa rovna nepretrzitému chodu motora pri menovitom
zataZeni a menovitych otackach. Dizka ¢asovej konstanty suvisi s velkostou motora. Cim je
motor vacsi, tym je Casova konstanta dlhSia.

Tepelna ¢asova konstanta motora je pri roznych motoroch odlisna. Jej hodnoty sa liSia aj v
zavislosti od vyrobcu daného motora. Prednastavena hodnota parametra je pri kazde;
velkosti ina.

Hodnota té-Cas uvadza Cas v sekundach, v priebehu ktorého dokaze motor bezpecne
fungovat pri 6-nasobku menovitého priudu. Je mozné, Ze k danému motoru poskytne Udaje
jeho vyrobca. Ak poznate hodnotu t6 motora, moZete pomocou nej nastavit parameter
Casovej konstanty. Tepelna ¢asova konstanta motora v minutach ma zvycajne hodnotu 2*t6.
Ak je menic v stave ZASTAVENIA, ¢asova konstanta sa interne zvysi na 3-nasobok nastavene]
hodnoty parametra, pretoze chladenie sa vykonava formou konvekcie.
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Obr. 66: Tepelna casova konstanta motora
A. Prud B. T=Tepelna casova konstanta motora

P3.9.2.5 FAKTOR TEPELNEJ ZATAZITELNOSTI MOTORA (ID 708)

Tento parameter slUZi na nastavenie teplotného zatazenia motora.
Ak, napriklad, nastavite hodnotu na 130 %, motor dosiahne menovitu teplotu pri 130 %
menovitého prudu motora.
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Obr. 67: Vypocet teploty motora
A. Prud C. Aktivacna oblast
B. Porucha/vystraha D. ZataZenie

10.10.3 OCHRANA PRED ZABLOKOVANIM MOTORA

Funkcia ochrany motora pred zablokovanim poskytuje ochranu motora proti kratkym
pretazeniam. Pretazenie moze byt zapri¢inené napriklad zablokovanym hriadelom. Reakcny
Cas ochrany pred zablokovanim je mozné nastavit na hodnotu kratSiu, ako je tepelna ochrana
motora.

Stav zablokovania motora je urceny parametrami P3.9.3.2 Zablok. pridd a P3.9.3.4
Frekvencny limit zablokovania. Ak prud prekroci dany limit a vystupna frekvencia bude nizsia
ako nastaveny limit, motor je v stave zablokovania.

Ochrana pred zablokovanim je urcitym druhom nadpriddovej ochrany.
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POZNAMKA!

Ak s nizkovykonovymi meni¢mi (1,5 kW] pouzivate dlhé kdble motora (max. 100 m),
prud motora namerany menicom moze byt ovela vySsi ako skutoény prud motora.
Toto je sposobené kapacitnymi pradmi v kabli motora.

P3.9.3.1 PORUCHA ZABLOKOVANIE MOTORA (ID 709)

Tento parameter slUzZi na vyber odozvy menica na poruchu ,Zablokovanie motora”.
Ak ochrana pred zablokovanim motora odhali, Ze sa hriadel motora zablokoval, ddjde k
poruche Zablokovanie motora.

P3.9.3.2 ZABLOK. PRUD (ID 710)

Tento parameter slUZi na nastavenie hranic¢nej hodnoty, nad ktorou sa musi prud motora
udrzat, aby dosSlo k stavu zablokovania.

Ak sa zmeni hodnota parametra obmedzenia pridu motora, tento parameter sa automaticky
nastavi na 90 % hodnoty prudového obmedzenia.

Hodnotu pre tento parameter je mozné nastavit v rozsahu 0,0 az 2*IL. Aby doslo k stavu
zablokovania, musi prud prekrocit tento limit. Ak sa zmeni parameter P3.1.3.1 Pradové
obmedzenie motora, tento parameter sa automaticky prepocita na 90 % obmedzenia prudu.

POZNAMKA!
Hodnota prddu zablokovania musi byt nizsia ako pridové obmedzenie motora.

21

Oblast
zablokovania

ID710

v

ID712

Obr. 68: Nastavenie vlastnosti zablokovania

P3.9.3.3 CASOVY LIMIT ZABLOKOVANIA (ID 711)

Tento parameter sluizi na nastavenie maximalneho Casu trvania stavu zablokovania.

Je to maximalny Cas aktivneho trvania stavu zablokovania pred vyskytom poruchy
Zablokovanie motora.

Hodnotu pre tento parameter je mozné nastavit v rozsahu 1,0 az 120,0 s. Interné pocitadlo
pocita dobu zablokovania.
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Ak hodnota z pocitadla ¢asu zablokovania prekroci tento limit, ochrana vyvola ndtené
odpojenie menica.

P3.9.3.4 FREKVENCIA ZABLOKOVANIA (ID 712)

Tento parameter sliZi na nastavenie hranicnej hodnoty, pod ktorou sa musi vystupna
frekvencia menica udrzat, aby doslo k stavu zablokovania.

POZNAMKA!
Aby sa dosiahol stav zablokovania, vystupna frekvencia musi na urcity ¢as klesnut
pod tento limit.

10.10.4 OCHRANA PRED ODLAHCENIM (SUCHE CERPADLO)

Ochrana pred odlahcenim motora ma za Ulohu zabezpecit, aby bol pri spustenom menici
motor zatazeny. Ak je zataZzenie motora nedostatocné, v procese mozu nastat problémy.
Moze, napriklad, dojst k pretrhnutiu remena alebo zavzdusneniu Cerpadla.

Ochranu motora pred odlahcenim je mozné upravit pomocou parametrov P3.9.4.2 (Ochrana
pred odlahcenim: ZataZenie oblasti odbudzovania) a P3.9.4.3 (Ochrana pred odlahéenim:
Zatazenie pri nulovej frekvenciil. Krivka odlahcenia je kvadraticka krivka medzi nulovou
frekvenciou a zaciatkom odbudzovania. Ochrana sa aktivuje az pri hodnote vyssej ako 5 Hz.
Pocitadlo casu odlahcenia sa zapina az pri hodnote vysSej ako 5 Hz.

Hodnoty parametrov ochrany pred odlahcenim sa nastavuju vo forme percentualnej hodnoty
menovitého krutiaceho momentu motora. Na zistenie pomeru nastavenia rozsahu pre
hodnotu vnutorného momentu pouzite Udaje z typového Stitka motora, menovity prdd motora
a menovity prud menica IH. Ak pouzijete iny druh pridu ako menovity prud motora, znizi sa
presnost vypoctu.

POZNAMKA!

Ak s nizkovykonovymi meni¢mi (1,5 kW] pouzivate dlhé kdble motora (max. 100 m),
prdd motora namerany meni¢om moze byt ovela vyssi ako skutocny prud motora.
Toto je sposobené kapacitnymi pradmi v kabli motora.

P3.9.4.1 PORUCHA ODLAHCENIA (ID 713)

Tento parameter slizZi na vyber odozvy menica na poruchu v désledku ,,odlahcenia”.
Ak funkcia ochrany odlahcenia zisti, Ze motor nie je dostatocne zatazeny, dojde k poruche
odlahcenia.

P3.9.4.2 0CHRANA PRED ODLAHCENIM: ZATAZENIE OBLASTI ODBUDZOVANIA (ID 714)

Tento parameter slizi na nastavenie minimalneho kratiaceho momentu, ktory motor musi
mat, ked'je vystupna frekvencia menica vyssia nez frekvencia zaciatku odbudzovania.
Hodnotu pre tento parameter je mozné nastavit v rozsahu 10,0 az 150,0 % x TnMotora. Tato
hodnota je limitom pre minimalny moment v pripade, ked vystupna frekvencia prekracuje
zaCiatok odbudzovania.

Pri zmene parametra P3.1.1.4 (Menovity prdd motora) sa automaticky obnovi prednastavena
hodnota tohto parametra. Vid 70.70.4 Ochrana pred odlahcenim (Suché cerpadlo).
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Obr. 69: Nastavenie minimalneho zatazZenia

P3.9.4.3 0CHRANA PRED ODLAHCENIM: ZATAZENIE PRI NULOVEJ FREKVENCII (ID 715)

Tento parameter sluiZi na nastavenie logiky, podla ktorej sa resetuje referencna frekvencia
potenciometra motora.

Pri zmene hodnoty parametra P3.1.1.4 sa tento parameter automaticky obnovi na
prednastavenu hodnotu.

P3.9.4.4 OCHRANA PRED ODLAHCENIM: CASOVY LIMIT (ID 716)

Tento parameter slUZi na nastavenie maximalneho ¢asu trvania stavu odlahcenia.
Je to maximalny Cas aktivneho trvania stavu odlahcenia pred vyskytom poruchy odlahcenia.
Casovy limit je mozné nastavit v rozmedzi od 2,0 do 600,0 s.

Cas odlah&enia sa meria internym pocitadlom. Ak hodnota z poditadla prekroéi tento limit,
ochrana vyvola nutené odpojenie menica. Menic¢ sa ndtene odpoji podla nastavenia v
parametri P3.9.4.1 Porucha odlahcenia. Ak sa menic zastavi, pocitadlo odlahcenia sa
vynuluje.
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Obr. 70: Funkcia pocitadla Casu odlahcenia

A. Pocitadlo ¢asu odlahcenia D. Cas

B. Aktivacna oblast E. le’ahéenie

C. Aktivacia/varovanie ID713 F. Ziadne odlahéenie

10.10.5 RYCHLE ZASTAVENIE.

P3.9.5.1 REZIM RYCHLEHO ZASTAVENIA (ID 1276)

Tento parameter slUzi na vyber spésobu zastavenia menica v pripade prikazu na rychle
zastavenie cez DI alebo komunikacnu zbernicu.

P3.9.5.2 AKTIVACIA RYCHLEHO ZASTAVENIA (ID 1213)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
rychleho zastavenia.

Funkcia rychleho zastavenia zastavi frekvencny menic bez ohladu na spdsob ovladania lebo
stav riadiacich signalov.

P3.9.5.3 CAS DOBEHU PRI RYCHLOM ZASTAVENI (ID 1256)

Tento parameter slUZi na stanovenie ¢asu potrebného na zniZenie vystupnej frekvencie z
maximalnej hodnoty na 0 po vydani prikazu na rychle zastavenie.

Hodnota tohto parametra sa aplikuje len v pripade, ked'je parameter rezimu rychleho
zastavenia nastaveny na hodnotu ,,Cas dobehu pri rychlom zastaveni”.

P3.9.5.4 REAKCIA NA PORUCHU RYCHLEHO ZASTAVENIA (ID 744)

Tento parameter sluzi na vyber spatnej vazby menica na poruchu ,.rychleho zastavenia”.
V pripade vydania prikazu na rychle zastavenie z DI alebo zbernice ddjde k poruche rychleho
zastavenia.

Funkcia Rychle zastavenie umoznuje zastavit meni¢ nezvy¢ajnym postupom z rozhrania 1/0
alebo komunikacnej zbernice pri nezvycajnych podmienkach. Ked'je aktivna funkcia rychleho
zastavenia, mozete vyvolat spomalenie a zastavenie menica. Alarm alebo poruchu je mozné
naprogramovat tak, aby sa v historii poruch uloZilo, Ze bolo vyZiadané rychle zastavenie.
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f VYSTRAHA!

Funkciu rychleho zastavenia nepouzivajte na nidzové zastavenie. Pri niGdzovom

zastaveni sa musi motor odpojit od privodu elektrického prudu. Rychle zastavenie
nema takuto funkciu.
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Obr. 71: Logika rychleho zastavenia
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10.10.6 OCHRANA NiZKEHO Al

P3.9.8.1 0OCHRANA PRED POKLESOM ANALOGOVEHO VSTUPU (ID 767)

Tento parameter slUZi na vyber situacie, ked sa povoli kontrola nizkej Urovne signalu Al.
Funkcia Ochrana nizk. Al sluzi na vyhladanie poruch signalov analégovych vstupov. Tato
funkcia poskytuje ochranu iba tym analégovym vstupom, ktoré slizia ako referencna
frekvencia alebo sa pouzivaju v regulatoroch PID/ExtPID.

Ochrana moze byt zapnuta, ked je menic v stave CHOD, pripadne v stavoch CHOD a STOP.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
1 Ochrana vyradena
? Ochrana povolena v stave Ochrana je povolend iba v pripade, ked'je menic v stave
CHOD CHOD.
3 Ochrana povolend v stave Ochrana je povolena v 2 stavoch, CHOD a STOP.
CHOD a STOP

P3.9.8.2 PORUCHA NiZKOUROVNOVEHO ANALOGOVEHO VSTUPU (ID 700)

Tento parameter sluzi na vyber odozvy menic¢a na poruchu ,.nizkej hodnoty Al".
Ak signal analégového vstupu klesne pod 50 % minimalnej hodnoty signalu po dobu 500 ms,
nastane porucha Nizky Al.

Ak je povolena funkcia Ochrana nizk. Al pomocou parametra P3.9.8.1, tento parameter
poskytuje reakciu na kod poruchy 50 (ID poruchy 1050).

Funkcia Ochrana nizk. Al monitoruje Uroven signalu analdégovych vstupov 1 - 6. Ak signal
analdgového vstupu klesne pod 50 % minimalnej hodnoty signalu po dobu 500 ms, zobrazi sa
porucha alebo alarm Nizky Al.

POZNAMKA!
Hodnotu alarm + predchadzajuca frekv. je mozné pouzivat, iba ak ako referencnu
frekvenciu pouZijete analdgovy vstup 1 alebo analdgovy vstup 2.
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Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna akcia Funkcia Ochrana nizk. Al sa nepoufzije.
1 Alarm
2 Alarm, prednas.tavené frekven- Refgrenéné frgkvencia sa nastavi ako v P3.9.1.13 Prednasta-
cia vena frekvencia alarmu.
3 Alarm, predchédzajuca fre- Posle@né platna frekvencia sa uchovava ako referencna fre-
kvencia kvencia.
4 Porucha Menic sa zastavi podla nastavenia v P3.2.5 Rezim zastavenia.
5 Porucha, volny dobeh Menic sa zastavi volnym dobehom.

10.11  AUTOMATICKY RESET.

P3.10.1 AUTOMATICKY RESET (ID 731)

Tento parameter sluzi na aktivovanie funkcie automat. resetovania.
Poruchy, ktoré sa maju resetovat automaticky, vyberiete zadanim hodnoty 0 alebo 7 v
parametroch P3.10.6 az P3.10.13.

POZNAMKA!
Funkcia automatického resetu je dostupna iba pri niektorych typoch portch.

P3.10.2 SPOSOB RESTARTU (ID 719)

Tento parameter sluzi na vyber reZzimu spustania funkcie automatického resetu.

P3.10.3 CAS CAKANIA (ID 717)

Tento parameter sluZi na nastavenie Casu Cakania pred vykonanim prvého resetu.

P3.10.4 TRVANIE POKUSU (ID 718)

Tento parameter sliZi na nastavenie trvania pokusu pre funkciu automatického resetu.
Pocas trvania pokusu sa funkcia automatického resetu pokusi resetovat poruchu, ku ktorej
dosSlo. Odpocitavanie Casu sa zacina od prvého automat. resetu. Pri dalSej poruche sa znova
spusti odpocitavanie trvania pokusu.

P3.10.5 POCET POKUSOV (ID 759]

Tento parameter slizi na nastavenie celkového poctu pokusov o automaticky reset.

Ak pocet pokusov pocas trvania pokusu prekroci hodnotu tohto parametra, zobrazi sa trvala
porucha. Ak nie, porucha sa prestane zobrazovat po uplynuti trvania pokusu.

Druh poruchy nema Ziadny vplyv na maximalny pocet pokusov.
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Cas Cas Cas
c¢akania cakania c¢akania
— ID717 ID717 ID717
Spustacd = > ’7‘ > ’7‘
poruchy
Alarm
Reset 1 Reset 2
Automaticky _‘ _‘
reset
Trvanie =
pokusu Trvanie pokusu L
ID718
Porucha
aktivna
Pocet pokusov: (ID759 = 2)

Obr. 72: Funkcia automatického resetu

P3.10.6 AUTORESET: PODPATIE (ID 720}

Tento parameter sluizi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spésobenej
podpatim.

P3.10.7 AUTORESET: PREPATIE (ID 721)

Tento parameter sluzi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spésobenej
prepatim.

P3.10.8 AUTORESET: NADPRUD (ID 722)

Tento parameter sluZi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spésobenej
nadprudom.

P3.10.9 AUTORESET: NiZKY Al (ID 723)

Tento parameter sliZi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spdsobenej
nizkou Urovnou signalu Al.

P3.10.10 AUTORESET: PREHRIATIE JEDNOTKY (ID 724]

Tento parameter sliZi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spdsobenej
nadmernou teplotou jednotky.
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P3.10.11 AUTORESET: PREHRATIE MOTORA (ID 725)

Tento parameter slUZi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spdsobenej
nadmernou teplotou motora.

P3.10.12 AUTORESET: EXTERNA PORUCHA (ID 726)

Tento parameter sliZi na aktivovanie automatického resetovania po externej poruche.

P3.10.13 AUTORESET: PORUCHA ODLAHCENIA (ID 738)

Tento parameter slUZi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spdsobenej
odlahcenim.

P3.10.14 AUTORESET: PORUCHA KONTROLY PID (ID 776)

Tento parameter sluiZi na aktivovanie automatického resetovania po poruche kontroly PID.

P3.10.15 AUTORESET: PORUCHA KONTROLY EXT. PID (ID 777)

Tento parameter sluiZi na aktivovanie automatického resetovania po poruche kontroly
externého PID.

10.12 NASTAVENIE APLIKACIE

P3.11.1 HESLO (ID 1806)

Tento parameter sluzi na nastavenie hesla spravcu.

P3.11.2 VYBER °C /°F (ID 1197)

Tento parameter slizi na nastavenie jednotky merania teploty.
Systém zobrazi vSetky teplotné parametre a monitorovacie hodnoty v nastavenej jednotke.

P3.11.3 VYBER KW/HP (ID 1198}

Tento parameter slUZi na nastavenie jednotky merania vykonu.
Systém zobrazi vSetky vykonové parametre a monitorovacie hodnoty v nastavenej jednotke.

3.11.4 ZOBRAZENIE MULTIMONITORA (ID 1196)

Tento parameter slUZi na nastavenie rozdelenia displeja riadiaceho panela na sekcie v
zobrazeni Multi-monitor.

10.13 FUNKCIE CASOVACOV

Funkcie ¢asovacov umoznuju pouzivat hodiny RTC (Realny ¢as) na ovladdanie funkcii. Vsetky
funkcie, ktoré je mozné ovladat pomocou digitalneho vstupu, je mozné ovladat aj pomocou
hodin RTC prostrednictvom casovych kanalov 1 - 3. Na ovladanie digitalneho vstupu nie je
potrebné mat k dispozicii externu riadiacu jednotku PLC. Intervaly spinania a rozopinania
vstupu je mozné naprogramovat interne.
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Aby ste dokonale vyuzili funkcie Casovacov, nainstalujte batériu a dokladne nastavte hodiny
realneho casu v sprievodcovi spustenim. Batéria je dostupna ako doplnkové prisluSenstvo.

POZNAMKA!

Funkcie ¢asovacov neodporucame pouzivat bez doplnkovej batérie. Ak sa nepouziva
batéria pre hodiny RTC, nastavenia ¢asu a datumu v menici sa pri kazdom vypnuti
vynuluju.

CASOVE KANALY

Vystup intervalu alebo funkcii ¢asovacov je mozné priradit asovym kanalom 1 - 3. Casové
kanaly je mozné pouzivat na ovladanie zapinacich/vypinacich funkcii, napriklad reléovych
vystupov alebo digitalnych vstupov. Na konfiguraciu logiky zapinania/vypinania ¢asovych
kanalov im priradte intervaly alebo ¢asovace. Casovy kanal je moZné ovladat prostrednictvom
velkého poctu roznych intervalov alebo ¢asovacov.

(P| Ppriraditkandlu )

Interval 1 (”:asovyKanéI 1
Interval 2

Interval 3 |

Interval 4 ) v v 7
Interval 5 ) CasovyKanal 2

|
Casovat 1 J |

Casovac 2 | : —

- = CasovyKanal 3 |

Casovac 3

I

Obr. 73: Intervaly a casovace je mozZné priradit k casovym kanalom flexibilne. KaZdy interval a

casovac ma parameter, pomocou ktorého ho mézete priradit k casovému kanalu.

Y Y Y Y YYS

INTERVALY

Pomocou parametrov zadajte kazdému intervalu hodnotu Cas ZAP a Cas VYP. Ide o ¢as v
priebehu dna, ked bude interval aktivny pocas dni nastavenych pomocou parametrov Odo dna
a Do dna. Napriklad pri nastaveniach parametrov nizsie uvedenych bude interval aktivny od
7:00 do 9:00 od pondelka do piatka. Casovy kanal je v podstate ako digitalny vstup, no vo
virtualnej podobe.
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Cas ZAP: 07:00:00
Cas VYP: 09:00:00
Odo dna: pondelok
Do dna: piatok

CASOVACE

Pomocou Casovacov aktivujete na urcitd dobu casovy kanal prostrednictvom prikazu z
digitalneho vstupu alebo ¢asového kanala.

®

A

®

®— ;
J | @ —®

Obr. 74: Signal na aktivaciu prichadza z digitalneho vstupu alebo virtualneho digitalneho vstupu,
ako napriklad casového kanala. Casovac odpocitava zostupne od klesajucej hrany.

A. Zostavajuci cas D. Cas
B. Aktivacia E. OUT
C. Trvanie

Pomocou parametrov uvedenych nizsie sa aktivuje casovac, ked sa zopne digitalny vstup 1 na
slote A. Zaroven ponechaju casovac aktivny este 30 sekdnd po jeho rozopnuti.

. '[rvanie: 30s
«  Casovac: Digln SlotA.1

Ak chcete potlacit Casovy kanal aktivovany z digitalneho vstupu, mozete pre trvanie nastavit
hodnotu 0 sekund. Po klesajucej hrane nie je dostupné oneskorenie vypnutia.

Priklad:
Problém:

Frekvencny menic sa pouziva v sklade a slizi na ovladanie klimatizacie. Pocas pracovnych
dni musi byt v prevadzke od 7:00 do 17:00 a cez vikendy od 9:00 do 13:00. Ak sa v budove
nachadza personal, musi byt menic v prevadzke aj mimo tychto hodin. Meni¢ musi
pokracovat v prevadzke este 30 minut po odchode personalu.

Riesenie:
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Nastavte 2 intervaly, 1 pre pracovné dni a 1 pre vikendy. Zaroven je potrebné pouzivat
Casovac na aktivaciu procesu aj mimo nastavenych hodin. Pozrite si nizSie uvedenu
konfiguraciu.

Interval 1

P3.12.1.1: Cas ZAP: 07:00:00

P3.12.1.2: Cas VYP: 17:00:00

P3.12.1.3: Dni: Pondelok, Utorok, Streda, étvrtok, Piatok
P3.12.1.4: Priradit ku kanalu: Casovy kanal 1

STOP|C| READY e

m Interval 1
ID:1466 M3.12.1.3

ON Time

S 07:00:00

OFF Time

° 17:00:00

|

< Days

0 0]

Obr. 75: PouZivanie funkcii casovacov na vytvorenie intervalu

STOP | G] READY | 10
Days

O«

D ID: M3.12.1.3
81| Edit

@ Add to favourites

Obr. 76: Prechod do rezimu Editacia

STOP | & | READY | 10

Days

ID: M3.12.1.3.1

[ ] Monday

|| Tuesday
[ ] Wednesday

] Thursday

|| Friday

Obr. 77: Vyber pracovnych dni pomocou zaciarkavacich policok
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Interval 2

P3.12.2.1: Cas ZAP: 09:00:00

P3.12.2.2: Cas VYP: 13:00:00

P3.12.2.3: Dni: Sobota, Nedela

P3.12.2.4: Priradit ku kanalu: Casovy kanal 1

Casovac 1

P3.12.6.1: Trvanie: 1800 s (30 min)

P3.12.6.2: Casovac 1: Digln SlotA.1 (Parameter sa nachadza v menu digitalnych vstupov.)
P3.12.6.3: Priradit ku kanalu: Casovy kanal 1

P3.5.1.1: Riadiaci signal 1 A: Casovy kanal 1 pre prikaz chodu 1/0

Interval 1
Dni = pondelok az piatok ' —
ZAP. = 07:00:00 hod. VYP. = 17:00:00 hod. @ Riad. signal 1)
Interval 2 :
Dni = sobota, nedela 5 . - ! =
ZAP. = 09:00:00 hod. VYP. = 13:00:00 hod. Casovy kanal 1 |---r-- Start/Stop

Digitalny vstup 1 -
na slote A Casovac 1
Trvanie = 1800 s

Obr. 78: Casovy kanal 1 sa pouZije namiesto digitélneho vstupu ako riadiaci signal pre prikaz
spustenia

P3.12.1.1 CAS ZAPNUTIA [ID 1464)

Tento parameter slUZi na nastavenie Casu v priebehu dna, ked'sa aktivuje vystup funkcie
intervalu.

P3.12.1.2 CAS VYPNUTIA (ID 1465)

Tento parameter sliZi na nastavenie Casu v priebehu dna, ked sa deaktivuje vystup funkcie
intervalu.

P3.12.1.3 DNI [ID 1466)
Tento parameter sluzi na vyber dni v tyzdni, ked' je povolena funkcia intervalu.
P3.12.1.4 PRIRADENIE KANALU (ID 1468)

Tento parameter sluzi na vyber casového kanala s pridelenym vystupom funkcie intervalu.
Casové kanaly je mozné pouzivat na ovladanie zapinacich/vypinacich funkcii, napriklad
reléovych vystupov alebo vsetkych funkcii, ktoré mozno riadit signalom DI.

P3.12.6.1 TRVANIE (ID 1489)

Tento parameter slizi na nastavenie doby, ktorad na ¢asovaci uplynie po odstraneni
aktivacného signalu (oneskorené vypnutie).
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P3.12.6.2 CASOVAC 1 (ID 447)

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory spusta casovac.
Vystup ¢asovaca sa aktivuje, ked je tento signal aktivovany. Casova¢ zacne pocitat, ked'je
tento signal deaktivovany (klesajlca hrana). Vystup sa deaktivujte po uplynuti ¢asu
nastaveného parametrom trvania.

Nabezna hrana spusta Casovac 1, ktory je naprogramovany v skupine 3.12.

P3.12.6.3 PRIRADENIE KANALU [ID 1490)

Tento parameter sluzi na vyber casového kanala s pridelenym vystupom funkcie Casovaca.
Casové kanaly je mozné pouzivat na ovladanie zapinacich/vypinacich funkcii, napriklad
reléovych vystupov alebo vSetkych funkcii, ktoré mozno riadit signalom DI.

10.14 REGULATOR PID

10.14.1 ZAKLADNE NASTAVENIA

P3.13.1.1 ZOSILNENIE PID (ID 118)]

Tento parameter sldzi na nastavenie zisku regulatora PID.
Ak je tento parameter nastaveny na 100 %, zmena 10 % v hodnote chyby spdsobi zmenu
vystupu regulatora o 10 %.

P3.13.1.2 INTEGRACNY CAS PID (ID 119)

Tento parameter slizi na nastavenie Casu integracie regulatora PID.
Ak je tento parameter nastaveny na 1,00 s, zmena 10 % v hodnote chyby spdsobi zmenu
vystupu regulétora o 10,00 %/s.

P3.13.1.3 DERIVACNY CAS PID (ID 132)

Tento parameter sliZi na nastavenie Casu derivacie regulatora PID.
Ak je tento parameter nastaveny na 1,00 s, zmena 10 % za 1,00 sekundu v hodnote chyby
sposobi zmenu vystupu regulatora o 10,00 %.

P3.13.1.4 VYBER PROCESNEJ JEDNOTKY (ID 1036]

Tento parameter sluzi na vyber jednotky signalu spatnej vazby a referencného signalu
regulatora PID.
Vyber jednotky pre skutocnd hodnotu.

P3.13.1.5 MIN. PROCESNEJ JEDNOTKY (ID 1033)

Tento parameter slizi na nastavenie minimalnej hodnoty signalu spatnej vazby PID.
Napriklad analdgovy signal 4 az 20 mA zodpoveda tlaku 0 az 10 bar.

Hodnota v procesnych jednotkach pri 0 % odozve alebo referencii. Toto skalovanie sa
realizuje len na Ucely monitorovania. Regulator PID stale vyuZiva percento interne na spatnej
vazby a referencie.
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P3.13.1.6 MAX. PROCESNEJ JEDNOTKY (ID 1034)

Tento parameter sliZi na nastavenie maximalnej hodnoty signalu spatnej vazby PID.
Napriklad analdgovy signal 4 az 20 mA zodpoveda tlaku 0 az 10 bar.

Hodnota v procesnych jednotkach pri 0 % odozve alebo referencii. Toto Skalovanie sa
realizuje len na ucely monitorovania. Regulator PID stale vyuZziva percento interne na spatnej
vazby a referencie.

P3.13.1.7 DESATINNE MIESTA PROCESNEJ JEDNOTKY (ID 1035)

Tento parameter sluzi na nastavenie poctu desatinnych miest hodnét v procesnych
jednotkach.

Napriklad analdgovy signal 4 az 20 mA zodpoveda tlaku 0 az 10 bar.

Hodnota v procesnych jednotkach pri 0 % odozve alebo referencii. Toto skalovanie sa
realizuje len na Ucely monitorovania. Regulator PID stale vyuZiva percento interne na odozvy
a referencie.

P3.13.1.8 INVERZIA ODCHYLKY (ID 340)

Tento parameter sluZi na invertovanie chybovej hodnoty regulatora PID.

P3.13.1.9 PASMO NECITLIVOSTI (ID 1056)

Tento parameter sldzi na nastavenie oblasti mftveho pasma v okoli referencnej hodnoty PID.
Hodnota tohto parametra je stanovena vybratou procesnou jednotkou. Ak hodnota spatne;
vazby zostane v oblasti pAsma necitlivosti poc¢as nastaveného Casu, vystup PID regulatora sa
zablokuje.

P3.13.1.10 ONESKORENIE PASMA NECITLIVOSTI (ID 1057)

Tento parameter slUZi na nastavenie doby, pocas ktorej musi hodnota odozvy zostat v oblasti
pasma necitlivosti pred uzamknutim vystupu regulatora PID.

Ak skutocna hodnota zostane v oblasti pAsma necitlivosti po dobu nastavenud v parametri
Oneskorenie pasma necitlivosti, vystup regulatora PID sa uzamkne. Tato funkcia zabrani
opotrebovaniu a nezelanym pohybom aktivacnych prvkov, napr. ventilov.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 318 POPISY PARAMETROV
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Obr. 79: Funkcia pasma necitlivosti

A. Pasmo necitlivosti (ID1056) D. Aktualna hodnota
B. Oneskorenie pasma necitlivosti (ID1057)  E. Vystup uzamknuty
C. Reference

10.14.2 REFERENCIE

P3.13.2.1 ZIADANA HODNOTA Z PANELA 1 (ID 167)

Tento parameter sluzi na urcenie nastavenej hodnoty regulatora PID, ked je referencnym
zdrojom panel SP.
Hodnota tohto parametra je stanovena vybratou procesnou jednotkou.

P3.13.2.2 ZIADANA HODNOTA Z PANELA 2 (ID 168)

Tento parameter sliZi na urcenie nastavenej hodnoty regulatora PID, ked'je referencnym
zdrojom panel SP.
Hodnota tohto parametra je stanovena vybratou procesnou jednotkou.

P3.13.2.3 RAMPA REFERENCIE (ID 1068]

Tento parameter slizi na nastavenie Casov zvySovania a znizovania rampy pri zmenach
referencnej hodnoty.

Rampa referencie udava ¢as potrebny na zmenu referencnej hodnoty z minimalnej na
maximalnu hodnotu. Ziadne rampy sa nepouzivajd, ak je hodnota tohto parametra nastavena
na 0.
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P3.13.2.4 AKTIVACIA ZVYSENIA REFERENCIE PID [ID 1046)

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje zvysenie
referencnej hodnoty PID.

P3.13.2.5 VOLBA REFERENCIE PID (ID 1047)

Tento parameter slUZi na nastavenie digitalneho vstupného signalu, ktory vybera, aka
referencna hodnota PID sa ma pouzit.

P3.13.2.6 VOLBA ZDROJA REFERENCIE 1 (ID 332)

Tento parameter sliZi na vyber zdroja referenéného signalu PID.
Parametre Al a ProcessDataln sa zadavaju v percentach (0,00 - 100,00 %) a nastavuji sa
podla minimalnej a maximalnej referencie.

POZNAMKA!
Signaly ProcessDataln pouzivaju 2 desatinné miesta.

Ak su zvolené teplotné vstupy, musia sa nastavit hodnoty parametrov P3.13.1.5 Min.
procesnej jednotky a P3.13.1.6 Max. procesnej jednotky tak, aby zodpovedali rozsahu dosky
merania teploty: Min. procesnej jednot. = -50 °C a Max. procesnej jednot. = 200 °C.

P3.13.2.7 REF. 1 MINIMUM (ID 1069)]

Tento parameter slUZi na nastavenie minimalnej hodnoty referencného signalu.

P3.13.2.8 REF. 1 MAXIMUM (ID 1070)]

Tento parameter sliZi na nastavenie maximalnej hodnoty referenéného signalu.

P3.13.2.9 ZOSILNENIE REFERENCIE 1 (ID 1071)

Tento parameter slUZi na nastavenie nasobica funkcie zvysenia referencnej hodnoty.
Po vydani prikazu na zosilnenie referencie sa referencna hodnota vynasobi faktorom, ktory
sa nastavi tymto parametrom.

10.14.3 ODOZVA

P3.13.3.1 FUNKCIA SPATNEJ VAZBY (ID 333)

Tento parameter sluzi na vyber toho, ¢i sa hodnota odozvy ziska z jedného signalu alebo
vznikne kombinaciou dvojice signalov.
Mé6zete vybrat matematickd funkciu, ktora sa pouzite v pripade kombinacie dvoch signalov

spatnej vazby.
P3.13.3.2 ZOSILNENIE FUNKCIE SPATNEJ VAZBY (ID 1058)

Tento parameter slUZi na nastavenie zisku signalu spatnej vazby.
Tento parameter sa pouzije, napriklad s hodnotou 2 vo funkcii spatnej vazby.
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P3.13.3.3 VYBER ZDROJA SPATNEJ VAZBY 1 (ID 334)

Tento parameter slUZi na vyber zdroja signalu spatnej vazby PID.
Parametre Al a ProcessDataln sa zadavaju v percentach (0,00 - 100,00 %) a nastavuju sa
podla minimalnej a maximalnej spatnej vazby.

POZNAMKA!
Signaly ProcessDataln pouzivaju 2 desatinné miesta.

Ak su zvolené teplotné vstupy, musia sa nastavit hodnoty parametrov P3.13.1.5 Min.
procesnej jednotky a P3.13.1.6 Max. procesnej jednotky tak, aby zodpovedali rozsahu dosky
merania teploty: Min. procesnej jednot. = -50 °C a Max. procesnej jednot. = 200 °C.

P3.13.3.4 MINIMUM SPATNEJ VAZBY 1 (ID 336)

Tento parameter sluzi na nastavenie minimalnej hodnoty signalu spatnej vazby.

P3.13.3.5MAXIMUM SPATNEJ VAZBY 1 (ID 337)

Tento parameter sluzi na nastavenie maximalnej hodnoty signalu spatnej vazby.

10.14.4 DOPREDNA VAZBA

P3.13.4.1 FUNKCIA DOPREDNEJ REGUL. (ID 1059)

Tento parameter sluzi na vyber toho, ¢i sa hodnota doprednej regulacie ziska z jedného
signalu alebo vznikne kombinaciou dvojice signalov.

MézZete vybrat matematickd funkciu, ktora sa pouzite v pripade kombinacie dvoch signalov
doprednej regulacie.

Pre funkciu doprednej regul su zvycajne potrebné presné modely procesov. V niektorych
situaciach postacuje aj typ zosilnenia a odchylky doprednej regul. Cast doprednej regul.
nevyuziva spatné meranie skutocne regulovanej procesnej hodnoty. Riadenie doprednej
vazby vyuziva iné merania, ktoré ovplyviuju regulovanu procesnu hodnotu.

PRIKLAD 1:

Pomocou ovladania prietoku mézete regulovat hladinu vody v nadrzi. Cielova hladina vody je
nastavena ako referencia a skuto¢na hladina ako odozva. Riadiaci signal kontroluje pritok.

Odtok je ako odchylka, ktoru je mozné zmerat. Pomocou merani odchylky sa mozete pokusit
upravit tuto odchylku prostrednictvom doprednej regulécie (zvySenie a odchylka), ktord
pridate k vystupu PID. Regulator PID reaguje ovela rychlejSie na zmeny odtoku nez na
meranie hladiny.
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Obr. 80: Regulacia doprednej vazby

A. Ref. Urovne C. Riadenie vytoku
B. Riadenie Urovne

P3.13.4.2 ZOSILNENIE DOPREDNEJ REGULACIE (ID 1060}

Tento parameter sluizi na nastavenie zisku signalu doprednej regulacie.

P3.13.4.3 VYBER ZDROJA DOPREDNEJ REGULACIE 1 (ID 1061)

Tento parameter sluzi na vyber zdroja signalu doprednej regulacie PID.

P3.13.4.4 MINIMUM DOPREDNEJ REGULACIE 1 (ID 1062)

Tento parameter slizi na nastavenie minimalnej hodnoty signalu doprednej regulacie.

P3.13.4.5 MAXIMUM DOPREDNEJ REGULACIE 1 (ID 1063)

Tento parameter sluizi na nastavenie maximalnej hodnoty signalu doprednej regulécie.

10.14.5 FUNKCIA PARKOVANIA

P3.13.5.1 FREKVENCIA PARKOVANIA SP1 (ID 1016)

Tento parameter slizi na nastavenie hranic¢nej hodnoty, pod ktorou sa vystupna frekvencia
menica musi udrzat po stanovenu dobu, aby menic preSiel do stavu parkovania.

Hodnota tohto parametra sa pouziva, ked sa signal referencie regulatora PID prevezme z
referencie zdroja 1.
Kritéria na prechod do rezimu parkovania

« Vystupna frekvencia zostane pod frekvenciou parkovania dlhsie, ako je definovany cas
oneskorenia parkovania
» Signal odozvy PID zostava nad definovanou Urovhou restartu
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Kritéria na restartovanie z rezimu parkovania

» Signal odozvy PID klesne pod definovanu Uroven restartu

POZNAMKA!
Nespravne nastavena uroven restartu moze zabranit prechodu menica do rezimu
parkovania

P3.13.5.2 ONESKORENIE PARKOVANIA SP1(ID 1017)

Tento parameter sluizi na nastavenie minimalnej doby trvania, pocas ktorej sa vystupna
frekvencia meni¢a musi udrzat pod stanovenou hranicou, aby menic presiel do stavu
parkovania.

Hodnota tohto parametra sa pouziva, ked sa signal referencie regulatora PID prevezme z
referencie zdroja 1.

P3.13.5.3 UROVEN RESTARTU SP1 (ID 1018)

Tento parameter slUZi na nastavenie Urovne, ked sa menic restartuje zo stavu parkovania.
Frekvencny menic sa spusti zo stavu parkovania, ked hodnota spatnej vazby PID klesne pod
Uroven stanovenu tymto parametrom. Funkcia tohto parametra sa vyberd pomocou
parametra rezimu restartu.

P3.13.5.4 REZIM RESTARTU SP1 (ID 1019)

Tento parameter sluzi na vyber funkcie parametra urovne restartu.

Menic¢ sa znovu spusti z rezimu parkovania, ked hodnota odozvy PID klesne pod Uroven
restartu.

Tento parameter definuje, ¢i sa Uroven restartu pouzije ako staticka absolutna hodnota,
alebo ako relativna hodnota, ktoréa sa riadi hodnotou referencie PID.

Vyber 0 = absolUtna Uroven (Uroven restartu je staticka Groven, ktora nezavisi od referencnej
hodnoty)

Vyber 1 = relativna referencia (Uroven restartu je odchylka pod aktualnou referencnou
hodnotou. Urover reétartu sa riadi skuto¢nou referenciou.)

Referencia Referencia PID
VA N

Uroven restartu

Obr. 81: ReZim restartu: absolutna droven
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Referencia Referencia PID
A

Uroven reétartu

Obr. 82: Rezim restartu: relativna referencia

P3.13.5.5 ZOSIL. PARK. SP1 (ID 1793]

Tento parameter sluizi na nastavenie hodnoty, o ktord sa zvacsi aktualna referencna hodnota
pri pouziti funkcie zosilneného parkovania.

Pred prechodom menica do rezimu parkovania sa referencia regulacie PID automaticky
zvysi, ¢im sa dosiahne vySsia procesna hodnota. Stav parkovania trva dlhsie, a to aj ked' moze
dochadzat k miernym unikom.

Uroven zosilnenia sa pouZiva, ak je dostupny prah frekvencie a oneskorenie a menic prejde
do stavu parkovania. Ked skuto¢na hodnota dosiahne prirastok referencie, prirastok zvysenia
referencie sa vymaze a menic prejde do stavu parkovania a motor sa pritom zastavi.
Prirastok zvysenia je kladny pri priamej regulacii PID (P3.13.1.8 = Normalny) a zaporny pri
reverznej regulacii PID (P3.13.1.8 = Invertovany).

Ak skutocna hodnota nedosiahne zvysenu referenciu, zvysena hodnota sa vymaze po Case
nastavenom v parametri P3.13.5.5. Menic¢ prejde na normalnu regulaciu s normalnou
referenciou.

V zostave s Multi-Cerpadlom ak sa pocas zosilnenia spusti pomocné ¢erpadlo, sekvencia
zosilnenia sa zastavi a pokracuje normalna regulacia.

P3.13.5.6 REF. 1 MAXIMALNY CAS ZOSILNENIA PARKOVANIA (ID 1795)

Tento parameter slUzZi na nastavenie ¢asového limitu funkcie zosilneného parkovania.

P3.13.5.7 FREKVENCIA PARKOVANIA SP2 (ID 1075]

Tento parameter slUZi na nastavenie hranic¢nej hodnoty, pod ktorou sa vystupna frekvencia
menic¢a musi udrzat po stanovenu dobu, aby menic presSiel do stavu parkovania.

P3.13.5.8 ONESKORENIE PARKOVANIA SP2 (ID 1076)

Tento parameter sliZi na nastavenie minimalnej doby trvania, pocas ktorej sa vystupna
frekvencia meni¢a musi udrzat pod stanovenou hranicou, aby menic presiel do stavu
parkovania.

P3.13.5.9UROVEN RESTARTU SP2 (ID 1077)

Tento parameter sluizi na nastavenie Urovne, ked sa menic restartuje zo stavu parkovania.

P3.13.5.10 REF. 2 REZIM RESTARTU (ID 1020)

Tento parameter sluzi na vyber funkcie parametra urovne restartu.
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P3.13.5.11 ZOSIL. PARK. SP2 (ID 1794)

Tento parameter slUZi na nastavenie hodnoty, o ktoru sa zvacsi aktualna referenéna hodnota
pri pouziti funkcie zosilneného parkovania.

P3.13.5.12 REF. 2 MAXIMALNY CAS ZOSILNENIA PARKOVANIA (ID 1796]
Tento parameter slUZi na nastavenie casového limitu funkcie zosilneného parkovania.

10.14.6 KONTROLA SPATNEJ VAZBY

Kontrola odozvy sluZi na to, aby sa zarucilo, Ze hodnota odozvy PID (procesna hodnota alebo
skuto¢na hodnota) zostane v rdmci nastavenych limitov. Pomocou tejto funkcie mézete,
napriklad, najst prasknutie potrubia a zastavit zatopenie.

Tieto parametre nastavuju rozsah, v ramci ktorého sa za normalnych okolnosti pohybuje
signal odozvy PID. Ak sa signal odozvy PID dostane mimo daného rozsahu a tento stav bude
trvat dlhsie ako Cas oneskorenia, zobrazi sa porucha kontroly odozvy (kdd poruchy 101).

P3.13.6.1 POVOLIT KONTROLU SPATNEJ VAZBY (ID 735)

Tento parameter sluzi na aktivovanie funkcie kontroly spatnej vazby.
Kontrola spatnej vazby slizi na to, aby sa zarucilo, Ze hodnota spatnej vazby PID zostane v
ramci nastavenych limitov.
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Obr. 83: Funkcia kontroly spatnej vdzby

A. Horny limit (ID736)
B. Dolny limit (ID758)
C. Aktualna hodnota

Reference
Oneskorenie (ID737)
Regulacny rezim
Vystraha alebo porucha

©@mmo
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P3.13.6.2 HORNY LIMIT (ID 736)

Tento parameter sliZi na nastavenie hornej hranice signalu spatnej vazby PID.
Ak hodnota signalu spatnej vazby PID presahuje limit dlhSie neZ po nastaveny Cas, dojde k
poruche kontroly spatnej vazby.

P3.13.6.3 DOLNY LIMIT (ID 758)

Tento parameter sluzi na nastavenie dolnej hranice signalu spatnej vazby PID.

Ak je hodnota signalu spatnej vazby PID nizsia nez limit dlhSie neZ po nastaveny cas, dojde k
poruche kontroly spatnej vazby.

Horny a dolny limit je potrebné nastavit okolo referencie. Ked je skutocna hodnota nizsia
alebo vyssia ako limity, pocitadlo zacne odpocitavat vzostupne. Ak bude skutoc¢na hodnota v
ramci danych limitov, pocitadlo zacne odpocitavat zostupne. Ked pocitadlo dosiahne hodnotu
vysSiu, ako je hodnota P3.13.6.4 Oneskorenie, zobrazi sa alarm alebo porucha. Reakciu
mozete vybrat pomocou parametra P3.13.6.5 (Reakcia na chybu kontroly PID1).

P3.13.6.4 ONESKORENIE (ID 737

Tento parameter slUzi na nastavenie maximalneho ¢asu trvania signalu spatnej vazby PID
mimo limitov kontroly pred tym, nez dojde k poruche kontroly spatnej vazby.
Ak sa nedosiahne cielova hodnota v tomto Case, zobrazi sa porucha alebo alarm.

P3.13.6.5 0D0OZVA NA PORUCHU KONTROLY PID (ID 749]

Tento parameter sluzi na vyber odozvy menica na poruchu , kontroly PID".
Ak hodnota spatnej vazby PID nie je v ramci limitov kontroly dlhSie neZ po dobu oneskorenia
kontroly, nastane porucha kontroly PID.

10.14.7 KOMPENZACIA STRATY TLAKU

Pri natlakovani dlhého potrubia s mnohymi vyvodmi je najvhodnejSie umiestnit snimac do
stredu potrubia (pozicia 2 na ndkrese). Snima¢ mozete umiestnit aj bezprostredne za
Cerpadlo. Tymto sa dosiahne spravny tlak priamo za cerpadlom, ale dalej v potrubi sa bude
tlak znizovat v zavislosti od toku.
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Obr. 84: Umiestnenie snimaca tlaku

A. Tlak D. Dizka potrubia
B. Ziaden prietok E. Poloha1
C. S prietokom F. Poloha 2

P3.13.7.1 POVOLIT REFERENCIU 1 (ID 1189]

Tento parameter slizi na povolenie kompenzacie straty tlaku v systéme cerpadla.
V pripade systému s regulovanym tlakom tato funkcia kompenzuje stratu tlaku, ku ktore;
dochadza na konci potrubia v désledku prietoku kvapaliny.

P3.13.7.2 MAXIMALNA KOMPENZACIA REFERENCIE 1 (ID 1190)

Tento parameter slizi na nastavenie maximalnej kompenzacie referencnej hodnoty PID,
ktora sa uplatiuje, ked' ma vystupna frekvencia menica hodnotu maximalnej frekvencie.
0 kompenzacnl hodnotu sa zvacsi aktualna referencna hodnota ako funkcia vystupnej
frekvencie.

Kompenzacia referencie = max. kompenzacia * (FrekvVyst - MinFrekv])/(MaxFrekyv -
MinFrekv).

Snimac je nainstalovany na pozicii 1. Tlak v potrubi zostane konstantny, ak nebude prebiehat
ziaden tok. Pri toku vSak bude tlak v potrubi dalej klesat. Tento pokles je mozné
kompenzovat zvySovanim referencie spolu so zvySujucim sa prietokom. Potom sa pomocou
vystupnej frekvencie odhadne prietok a referencia sa bude spolu s nim linearne zvySovat.
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Referencia
A

Referencia + maximalna kompenzacia

Referencia
Min. frekv. a prietok Max. frekv. a prietok
Tlak
A
e S pri
Ziaden prietok Prietokom a kompenzéc,-ou
//
//

Dizka potrubia

Poloha 1 Poloha 2

Obr. 85: Povolenie referencie 1 pre kompenzaciu straty tlaku.

10.14.8 MAKKE PLNENIE

Funkcia Makké plnenie sluzi na privedenie procesu na nastavenu Uroven pomalou rychlostou
skor, ako sa spusti riadenie reguldtorom PID. Ak proces nedosiahne nastavenu Uroven v
priebehu ¢asového limitu, zobrazi sa porucha.

Tato funkciu je mozné pouzivat na pomalé plnenie prazdneho potrubia a na zabranenie
vzniku silnych prudov vody, ktoré by mohli poskodit potrubie.

Pri pouzivani funkcie Multi-cerpadla vam odporucame vzdy pouzivat funkciu Makké plnenie.
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P3.13.8.1 FUNKCIA MAKKEHO PLNENIA (ID 1094]
Tento parameter sluzZi na povolenie funkcie makkého plnenia. Tuto funkciu je mozné pouzivat

na pomalé plnenie prazdneho potrubia a na zabranenie vzniku silnych prddov kvapaliny,
ktoré by mohli poSkodit potrubie.

Tabulka 120: Tabulka na vyber

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Deaktivované
Povolené (Urover) Menic pracuje pri konstantnej frekvencii (P3.13.8.2 Frekven-

cia makkého plnenial, az kym hodnota signalu spatnej vazby
PID nedosiahne trovert makkého plnenia (P3.13.8.3 Uroven
makkého plnenia). Regulator PID spusti reguléciu.

Navyse, ak signal spatnej vazby PID nedosiahne Uroven méak-
1 kého plnenia v priebehu ¢asového limitu makkého plnenia
(P3.13.8.4 Casovy limit makkého plnenia), zobrazi sa porucha
makkého plnenia (P3.13.8.4 Casovy limit makkého plnenia je
nastaveny na hodnotu vacsiu nez 0).

Rezim makkého plnenia sa pouziva vo vertikalnych instala-
ciach.

Povolené (Casovy limit) Menic pracuje pri konstantnej frekvencii (P3.13.8.2 Frekven-
cia makkého plnenial, az kym neuplynie ¢as mékkého plne-
nia (P3.13.8.4 Casovy limit makkého plnenia). Po uplynuti

2 casu makkého plnenia spusti regulator PID regulaciu.

V tomto rezime nie je dostupna porucha makkého plnenia.
Rezim makkého plnenia sa pouziva v horizontalnych instala-
ciach.

P3.13.8.2 FREKVENCIA MAKKEHO PLNENIA (ID 1055)

Tento parameter sluzi na nastavenie referencnej frekvencie menica pri pouziti funkcie
makkého plnenia.

P3.13.8.3 UROVEN MAKKEHO PLNENIA (ID 1095)

Tento parameter sliZi na nastavenie Urovne, pod ktorou sa aktivuje makké plnenie pri
spustani menica.

Menic pracuje na frekvencii spustenia PID, az kym odozva nedosiahne nastavend hodnotu.
Potom regulator PID zacne regulaciu frekvencného menica.

Tento parameter sa aplikuje, ak je funkcia makkého plnenia nastavena na moznost
.Povolené (Urover)".

P3.13.8.4 CASOVY LIMIT MAKKEHO PLNENIA (ID 1096)

Tento parameter sliZi na nastavenie casového limitu funkcie makkého plnenia. Ak je funkcia
méakkého plnenia nastavena na moznost Povolené (Uroveri), tento parameter obsahuje ¢asovy
limit drovne makkého plnenia, po uplynuti ktorého dojde k poruche makkého plnenia. Ak je
funkcia makkého plnenia nastavena na moznost ,,Povolené, casovy limit”, frekvenény menic
vyuziva frekvenciu makkého plnenia, kym neuplynie ¢as nastaveny tymto parametrom.
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Ak ste vybrali moznost Povolené (ZdrZanie) v parametri P3.13.8.1 Funkcia Makké plnenie,
parameter Casovy limit makkého plnenia udava d{zku ¢asu, pocas ktorého pracuje menic na
konstantnej frekvencii makkého plnenia (P3.13.8.2 Frekvencia makkého plnenial, skor ako
regulator PID spusti regulaciu.

P3.13.8.5 PORUCHA MAKKEHO PLNENIA PID (ID 748)

Tento parameter sluzi na vyber odozvy menic¢a na poruchu makkého plnenia PID. Ak hodnota
spatnej vazby PID nedosiahne nastavend Uroven v ramci casového limitu, dojde k poruche
makkého plnenia.

0 = Ziadna akcia

1 =alarm

2 = porucha (zastavenie podla reZzimu zastavenia)
3 = porucha (zastavenie volnym dobehom]

10.14.9 KONTROLA VSTUPNEHO TLAKU

Pomocou kontroly vstupného tlaku zabezpecite, aby bolo na privode cerpadla dostatocné
mnozstvo vody. Ak je mnoZstvo vody dostatocné, cerpadlo nenasava vzduch a nedochadza ku
kavitacii nasavanim. Na pouZzivanie tejto funkcie je potrebné nainstalovat na privode cerpadla
snimac tlaku.

Ak vstupny tlak cerpadla klesne pod nastaveny limit alarmu, zobrazi sa alarm. Referencna
hodnota regulatora PID sa znizi, a tym sa dosiahne zniZenie vystupného tlaku cerpadla. Ak
tlak klesne pod limit poruchy, ¢erpadlo sa zastavi a zobrazi sa porucha.

]
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Obr. 86: Umiestnenie snimaca tlaku

A. Elektricka siet C. Vystup
B. Vstup
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Obr. 87: Funkcia kontroly vstupného tlaku

P3.13.9.1 POVOLENIE KONTROLY (ID 1685]

Tento parameter slUzi na povolenie funkcie kontroly vstupného tlaku.
Pomocou tejto funkcie zabezpecite, aby bolo na privode Cerpadla dostatocné mnozstvo
kvapaliny.

P3.13.9.2 SIGNAL KONTROLY (ID 1686)
Tento parameter sldzi na vyber zdroja signalu vstupného tlaku.
P3.13.9.3 VYBER JEDNOTKY KONTROLY (ID 1687)

Tento parameter sluzi na vyber jednotky signalu vstupného tlaku.
Kontrolny signal (P3.13.9.2) sa da $kalovat vzhladom na procesné jednotky na paneli.

P3.13.9.4 DESATINNE MIESTA JEDNOTIEK KONTROLY [ID 1688)

Tento parameter slizi na nastavenie poctu desatinnych miest jednotky signalu vstupného
tlaku.
Kontrolny signal (P3.13.9.2) sa da $kalovat vzhladom na procesné jednotky na paneli.

P3.13.9.5 MINIMALNA HODNOTA JEDNOTIEK KONTROLY (ID 1689)

Tento parameter slUZi na nastavenie minimalnej hodnoty signalu vstupného tlaku.
Zadajte hodnotu od vybratej procesnej jednotky. Napriklad analdgovy signal 4 az 20 mA
zodpoveda tlaku 0 az 10 bar.

P3.13.9.6 MAXIMALNA HODNOTA JEDNOTIEK KONTROLY (ID 1690)

Tento parameter slizi na nastavenie maximalnej hodnoty signalu vstupného tlaku.
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Zadajte hodnotu od vybratej procesnej jednotky. Napriklad analdgovy signal 4 az 20 mA
zodpoveda tlaku 0 az 10 bar.

P3.13.9.7 UROVEN ALARMU KONTROLY (ID 1691)

Tento parameter sliZi na nastavenie limitu alarmu vstupného tlaku.
Ak namerany vstupny tlak klesne pod tento limit, spusti sa alarm vstupného tlaku.

P3.13.9.8 UROVEN PORUCHY KONTROLY (ID 1692)

Tento parameter sldzi na nastavenie limitu poruchy spésobenej vstupnym tlakom.
Ak namerany vstupny tlak zostane pod touto Urovnou dlhSie nez po nastavenu dobu, dojde k
poruche vstupného tlaku.

P3.13.9.9 ONESKORENIE PORUCHY KONTROLY (ID 1693)

Tento parameter sluzi na nastavenie maximalnej doby, pocas ktorej je vstupny tlak nizsi nez
hrani¢na hodnota poruchy. Po uplynuti tejto doby dojde k poruche spdsobenej vstupnym
tlakom.

P3.13.9.10 REDUKCIA REFERENCIE PID (ID 1694)

Tento parameter slUZi na nastavenie intenzity znizovania referencnej hodnoty PID, ked'je
namerana hodnota vstupného tlaku nizsia nez limit alarmu.

10.14.10 FUNKCIA PARKOVANIA, KED SA NEZISTi ZIADNA POZIADAVKA

Tato funkcia zabezpedi, aby Cerpadlo nepracovalo na vysokych otackach, ked'to systém
nevyzaduje.

Funkcia sa aktivuje, ked'signaly spatnej vazby PID a vystupna frekvencia menica zostanu v
definovanych oblastiach hysterézy dlhsie, ako je nastavené pomocou parametra P3.13.10.4
Cas kontroly SNDD.

Pre signal spatnej vazby PID a vystupnu frekvenciu su dostupné rozne nastavenia hysterézy.
Hysteréza pre odozvu PID (Hysteréza chyby SNDD P3.13.10.2) je udavana vo zvolenych
procesnych jednotkach okolo hodnoty referencie PID.

Ked'je funkcia aktivna, k hodnote spatnej vazby sa interne pripocita hodnota kratkodobe;j

odchylky (SNDD Aktual. pridat).

* Ak systém nevyda Ziadnu poziadavku, vystup PID a vystupna frekvencia menica klesnu
smerom k hodnote 0. Ak hodnota spatnej vazby PID zostane v oblasti hysterézy, menic
prejde do rezimu parkovania.

« Ak odozva PID nezostane v oblasti hysterézy, funkcia sa deaktivuje a meni¢ pokracuje v
prevadzke.
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®

t
Obr. 88: Parkovanie, nezistila sa poZiadavka
A. Vystupna frekvencia menica H. Hodnota spatnej vazby PID a vystupna
B. Hodnota spatnej vazby PID frekvencia menica zotrvaju v oblasti
C. Hodnota referencie PID hysterézy pocas nastaveného casu (Cas
D. Frekvenéna hysteréza SNDD (P3.13.10.3) kontroly SNDDJ. K hodnote spatnej vazby
E. Hysteréza chyby SNDD (P3.13.10.2) PID sa pripocita hodnota odchylky
Oblast hysterézy okolo hodnoty (Pridanie aktualnej SNDD).
referencie PID. I Cas oneskorenia parkovania SP1
. Pridanie aktualnej SNDD (P3.13.10.5) (P3.13.5.2)
G. +Cas kontroly SNDD (P3.13.10.4) J.  Menic prejde do rezimu parkovania.

K. Procesna jednotka (P3.13.1.4)

P3.13.10.1 POVOLIT DETEKCIU NEZISTENEJ POZIADAVKY PARKOVANIA (ID 1649)

Tento parameter sluzi na aktivaciu funkcie detekcie nezistenej poziadavky parkovania
(DNPP).

P3.13.10.2 HYSTEREZIA ODCHYLKY DNPP (ID 1658)

Tento parameter sluzi na nastavenie hysterézy chybovej hodnoty regulatora PID.
P3.13.10.3 HYSTEREZIA FREKVENCIE DNPP (ID 1663]

Tento parameter sliZi na nastavenie hysterézy vystupnej frekvencie menica.
P3.13.10.4 CAS KONTROLY DNPP [ID 1668)

Tento parameter pouzite na nastavenie casu, pocas ktorého musi vystupna frekvencia
frekvencného menica a hodnota odchylky zostat v oblastiach hysterézie, aby sa aktivovala
funkcia DNPP.

P3.13.10.5 PRIDAT SPATNU VAZBU DNPP (ID 1669)

Tento parameter sliZi na nastavenie hodnoty, o ktoru sa kratkodobo zvacsi aktualna hodnota
odozvy PID, ked je aktivna funkcia SNDD.
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10.15 EXTERNY REGULATOR PID

P3.14.1.1 POVOLIT EXTERNY PID (ID 1630)

Tento parameter slUZi na povolenie regulatora PID.

POZNAMKA!
Tento regulator je len na externé pouzitie. MoZno ho pouzivat s analégovym

vystupom.

P3.14.1.2 SIGNAL STARTU (ID 1049)

Tento parameter slUZi na nastavenie signalu spustenia a zastavenia regulatora PID 2 na
externé pouzitie.

POZNAMKA!
Ak nie je regulator PID2 povoleny v menu Zakladny pre PID2, tento parameter
nebude mat Ziadny vplyv.

P3.14.1.3 VYSTUP V STAVE STOP (ID 1100)

Tento parameter pouzite na nastavenie vystupnej hodnoty regulatora PID ako percentualnej
hodnoty jeho maximalnej vystupnej hodnoty pri jeho zastaveni z digitalneho vstupu.

Ak bude hodnota tohto parametra nastavena na 100 %, zmena hodnoty odchylky o 10 %
sposobi zmenu hodnoty vystupu regulatora o 10 %.

10.16  FUNKCIA MULTI-CERPADLA

Funkcia Multi-Cerpadla umoznuje ovladat systém, ktory pozostava z maximalne 8 paralelne
pracujudcich motorov, napr. Cerpadld, ventilatory alebo kompresory. Interny regulator PID
menica ovlada potrebny pocet motorov a reguluje otacky motorov, ked'sa to vyzaduje.

10.16.1 KONTRQLNY ZOZNAM PRE UVEDENIE DO PREVADZKY MULTI-CERPADLA (S
VIACERYMI FREKVENCNYMI MENICMI)

Kontrolny zoznam vam pomoze pri konfiguracii zakladnych nastaveni systému Multi-
Cerpadla (s viacerymi frekvenénymi meni¢mi). Ak na parametrizaciu pouZzijete panel, pri
zadavani zakladnych nastaveni vdam pomoéze sprievodca aplikaciou.

Pri uvadzani do prevadzky zacnite meni¢mi, ktorych signal spatnej vazby PID (napriklad
snimac tlaku) je pripojeny k analégovému vstupu (Standardne: Al2). Prejdite vSetky menice
systému.
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Krok Akcia

Skontrolujte zapojenie kabelaze.

. Prestudujte si spravne zapojenie kablov (sietovy kabel, kabel motora) menica v instalac-
nom manuali.

. Prestudujte si spravny spdsob zapojenia riadiacej kabelaze (I/0, snimac spatnej vazby

1 PID, komunikacia) na Obr. 18 Schéma elektrického zapojenia systému Multi-cerpadia (s
viacerymi meni¢mi), priklad 1A and na Obr. 16 Prednastavené riadiace pripojenia aplikacie
Multi-&erpadlo [s viacerymi meni¢mi).

+  Akje potrebna redundancia, ubezpecte sa, ze signal spatnej vazby PID (Standardne: Al2)
je pripojeny minimalne k 2 menicom. Pozrite si pokyny o zapojeni kabelaze na Obr. 18
Schéma elektrického zapojenia systému Multi-Cerpadla (s viacerymi meni¢mi), priklad 1A.

Zapnite menic a zacnite s parametrizaciou.

2 . Pri parametrizacii za¢nite menic¢mi, ktoré maju pripojeny signal spatnej vazby PID. Tieto
frekvencéné menice mozu fungovat ako nadradené menice systému Multi-Cerpadla.
. Parametrizaciu mozno vykonat pomocou panela alebo pocitacového nastroja.

Vyberte konfiguraciu aplikacie Multi-¢erpadlo (s viacerymi meni¢mi)
pomocou parametra P1.2.

e V&dsina nastaveni a konfiguracii suvisiacich s Multi-Cerpadlom sa vykona automaticky,

3 ak vyberiete aplikaciu Multi-¢erpadlo (s viacerymi meni¢mi) pomocou parametra P1.2
Aplikacia (ID 212). Pozrite si 2.5 Sprievodca aplikaciou Multi-cerpadlo (s viacerymi
meniémi].

e Ak na parametrizaciu pouzijete panel, sprievodca aplikaciou sa spusti pri zmene para-
metra P1.2 Aplikacia (ID 212). Sprievodca aplikaciou vdam pomdze pri zodpovedani otdzok
suvisiacich s Multi-cerpadlom.

Nastavte parametre motora.

4

. Nastavte parametre Stitku motora uvedené na typovom Stitku motora.

Nastavte celkovy pocet menicov pouzivanych v systéme Multi-cerpadla.
5 . Tato hodnota sa nastavuje pomocou parametra P1.35.14 Menu parametrov rychleho

nastavenia.
. Ten isty parameter sa nachadza v menu Parametre -> skupina 3.15 -> P3.15.2
«  Systém Multi-Cerpadla Standardne obsahuje 3 ¢erpadla (frekvenéné menice).
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Krok Akcia

Vyberte signaly, ktoré su pripojené k menicu.

. Prejdite na parameter P1.35.16 (Menu parametrov rychleho nastavenial.

. Ten isty parameter sa nachadza v menu Parametre -> skupina 3.15 -> P3.15.4.

«  Akje pripojeny signal spatnej vazby PID, meni¢ moze fungovat ako nadradena jednotka
(master) systému Multi-Cerpadla. Ak signal nie je pripojeny, meni¢ funguje ako podra-

6 dend jednotka (slave).

« Ak slUk menicu pripojené signaly Startu a spatnej vazby PID (napriklad snimac tlaku),
vyberte moznost Signaly pripojené.

«  Akje k menicu pripojeny iba signal startu (signal sp&tnej vazby PID nie je pripojeny),
vyberte moznost Len signal Startu.

« Ak k menicu nie je pripojeny signal Startu ani signal spatnej vézby PID, vyberte moznost
Nepripojené.

Nastavte Cislo ID cerpadla.

. Prejdite na parameter P1.35.15 (Menu parametrov rychleho nastavenial.

. Ten isty parameter sa nachadza v menu Parametre -> skupina 3.15 -> P3.15.3.

7 . Kazdy frekvencny menic v systéme Multi-Cerpadla musi mat svoje jedinecné identifi-
kacné Cislo ID, ktoré sliZi na spravnu komunikaciu medzi jednotlivymi meni¢mi. Cisla 1D
musia byt usporiadané v ¢iselnom poradi, zacinajuc Cislom 1.

(napriklad ID 1 a ID 2). Tym sa dosiahne ¢o najkratsie oneskorenie spustenia pri zapinani
systému.

Nakonfigurujte funkciu blokovania.

. Prejdite na parameter P1.35.17 (Menu parametrov rychleho nastavenia).

. Ten isty parameter sa nachadza v menu Parametre -> skupina 3.15 -> P3.15.5.

8 . Funkcia blokovania je Standardne zakazana.

e Ak je blokovaci signal pripojeny k digitalnemu vstupu DI5 menica, vyberte moznost Povo-
lené. Blokovaci signal je digitalny vstupny signal, ktory informuje, ¢i je toto ¢erpadlo
dostupné v systéme Multi-cerpadla.

* Ak blokovaci signal nie je pripojeny k digitadlnemu vstupu DI5 menica, vyberte moznost
Nepouzité. Systém vie, Ze vSetky Cerpadla v systéme Multi-cerpadla su dostupné.

Preverte zdroj signalu referencie PID.

. Standardne sa hodnota referencie PID prevezme z parametra P1.35.9 Referencia

9 panela 1.

e Vpripade potreby je mozné zmenit zdroj signalu referencie PID pomocou parametra
P1.35.8. Mdzete, napriklad, vybrat analdgovy vstup alebo procesné Gdaje komunikacnej
zbernice vstupu 1 - 8.

Zakladné nastavenia systému Multi-Cerpadla su vykonané. Kontrolny zoznam je mozné
pouzivat aj pri konfiguracii dalSich menicov v systéme.
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10.16.2 KONFIGURACIA SYSTEME

Funkcia Multi-Cerpadla ponuka 2 rézne konfiguracie. Konfiguracia je uréena poctom menicov
v danom systéme.

KONFIGURACIA S JEDNYM MENICOM

Rezim jedného menica riadi systém pozostavajuci z 1 Cerpadla s variabilnymi otackami a
maximalne 7 pomocnych cerpadiel. Interny regulator PID menica riadi otacky 1 cerpadla a
cez reléové vystupy poskytuje riadiace signaly na spustenie alebo zastavenie pomocnych
Cerpadiel. Na pripajanie pomocnych Cerpadiel do napajacej elektrickej siete s potrebné
externé stykace.
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Obr. 89: Konfiguracia jedného cerpadla [PT = snimac tlaku)

KONFIGURACIA S VIACERYMI MENICMI

Rezimy s viacerymi meni¢mi (Multimaster a Multifollower) riadia systém pozostavajlci z
maximalne 8 Cerpadiel s variabilnymi otackami. Kazdé Cerpadlo je riadené jednym menicom.
Interny regulator PID menica riadi vSetky cerpadla. Menice pouzivaju na komunikaciu
komunikaénu zbernicu (Modbus RTU).

NizSie uvedeny nakres znazornuje princip konfiguracie s viacerymi meni¢mi. Pozrite si aj
vSeobecnu elektrickl schému zapojenia systému Multi-Cerpadla na Obr. 18 Schéma
elektrického zapojenia systému Multi-Cerpadla (s viacerymi meni¢mil, priklad 1A.
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Obr. 90: Konfiguracia systému s viacerymi menicmi [PT = snimac tlaku)

P3.15.1 REZIM MULTI-CERPADLA (ID 1785)

Tento parameter sluzi na vyber konfiguracie a rezimu riadenia systému Multi-Cerpadla.
Funkcia Multi-¢erpadla umozZiiuje ovladat systém, ktory pozostava z maximalne 8 motorov (to
znamena Cerpadiel, ventilatorov, kompresorov) s regulatorom PID.

0 = JEDEN MENIC

Rezim jedného menica riadi systém pozostavajuci z 1 Cerpadla, ktoré umoznuje menit otacky,
a maximalne 7 pomocnych Cerpadiel. Interny regulator PID menica riadi otacky 1 cerpadla a
cez reléoveé vystupy poskytuje riadiace signaly na spustenie alebo zastavenie pomocnych
Cerpadiel. Na pripajanie pomocnych Cerpadiel do napdajacej elektrickej siete su potrebné
externé stykace.

1 z Cerpadiel je pripojené k menicu a riadi systém. Ked riadiace Cerpadlo zisti potrebu
zvySenia kapacity (pracuje na maximalnej frekvencii], menic poskytne riadiaci signal
prostrednictvom reléového vystupu na spustenie dalSieho pomocného Cerpadla. Ked sa
spusti pomocné Cerpadlo, riadiace Cerpadlo pokracuje v regulacii a zacne od minimalne;j
frekvencie.

Ked cerpadlo riadiace systém zisti nadbytok kapacity (chod pri minimalnej frekvencii,
prikazom vypne aktualne spustené pomocné cerpadlo. Ked riadiace Cerpadlo zisti nadbytok
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kapacity a v chode nie su Ziadne pomocné Cerpadla, prejde cerpadlo do reZimu parkovania
(ak je funkcia Parkovanie povolenad).

ot./min
f 4 %B

max.|

s & o t
5F) b
S o
P1 P2

Obr. 91: Riadenie v reZime s jednym menicom

P1 Cerpadlo, ktoré riadi systém B Pomocné cerpadla pripojené k
elektrickej sieti (priamo online)

1=MULTIFOLLOWER

Rezim Multifollower riadi systém pozostavajlci z maximalne 8 Cerpadiel, ktoré umoznuju
menit otacky. Kazdé Cerpadlo je riadené jednym menic¢om. Interny regulator PID menica riadi
vsSetky Cerpadla.

1 z Cerpadiel vzdy riadi cely systém. Ked riadiace Cerpadlo zisti potrebu zvysenia kapacity
(pracuje na maximalnej frekvencii), ¢erpadlo prikazom cez komunikacnu zbernicu spusti
dalgie ¢erpadlo. Dalgie ¢erpadlo zvysi otacky a zaéne pracovat na rovnakych otackach, ako
ma riadiace Cerpadlo. Pomocné cerpadla pracuju na rovnakych otadckach, ako ma cerpadlo
riadiace systém.

Ked cerpadlo riadiace systém zisti nadbytok kapacity (chod pri minimalnej frekvencii),
prikazom vypne spustené Cerpadlo. Ked riadiace Cerpadlo zisti nadbytok kapacity a v chode
nie su ziadne pomocné Cerpadla, prejde ¢erpadlo do rezimu parkovania (ak je funkcia
Parkovanie povolena).
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Obr. 92: Riadenie v reZime Multifollower
P1 Cerpadlo riadi systém. A Krivka A znazornuje pomocné Cerpadla
P2 Cerpadlo kopiruje otacky ¢erpadla P1. kopirujuce otacky cerpadla 1.

P3 Cerpadlo kopiruje otacky ¢erpadla P1.
1 = MULTIMASTER

Rezim Multimaster riadi systém pozostavajuci z maximalne 8 Cerpadiel, ktoré umoznuju
menit otacky. Kazdé Cerpadlo je riadené jednym menic¢om. Interny regulator PID menica riadi
vsetky Cerpadla.

1 z Cerpadiel vzdy riadi cely systém. Ked riadiace Cerpadlo zisti potrebu zvysenia kapacity
(pracuje na maximalnej frekvencii), jeho otacky sa uzamknu na konstantnej vyrobne;
rychlosti a prikazom spusti dalSie cerpadlo a prideli mu funkciu riadit systém.

Ked cerpadlo riadiace systém zisti nadbytok kapacity (chod pri minimalnej frekvencii), zastavi
sa. Cerpadlo pracujice na konstantnej vyrobnej rychlosti za¢ne znova riadit systém. Ak je v
systéme viacero Cerpadiel pracujucich na konstantnej vyrobnej rychlosti, spustené cerpadlo
zacne riadit systém. Ked riadiace Cerpadlo zisti nadbytok kapacity a Ziadne Cerpadla
nepracuju na konstantnej vyrobnej rychlosti, prejde ¢erpadlo do rezimu parkovania (ak je
funkcia Parkovanie povolena).
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P1 P2 P3
Obr. 93: Riadenie v reZime Multimaster

A. Krivky A zobrazuju riadenie Cerpadiel. B. Cerpadla st uzamknuté na konstantne;
vyrobnej frekvencii

P3.15.2 POCET CERPADIEL (ID 1001)

Tento parameter slUzZi na nastavenie celkového poctu motorov/Cerpadiel pouZivanych
v systéme Multi-Cerpadla. Systém Multi-Cerpadla moze obsahovat maximalne 8 Cerpadiel.

Tento parameter nastavte v danej instalacii. Ak odstranite 1 menic, napriklad, na Gcely
Udrzby Cerpadla, tento parameter nie je potrebné menit.

POZNAMKA!
V rezimoch Multifollower a Multimaster musia mat vSetky menice rovnakd hodnotu
tohto parametra, aby bola medzi meni¢mi zabezpecena spravna komunikacia.

P3.15.3 1D CISLO CERPADLA (ID 1500)

Tento parameter slUZi na nastavenie kodu ID menica. Tento parameter sa pouziva iba v
rezimoch Multifollower a Multimaster.

Kazdy frekvenény menic v systéme Multi-cerpadla musi mat jedine¢né poradové (ID] ¢islo,
ktoré sa vzdy zacina od 1.

Cerpadlo s &islom 1 je vidy primarna nadradend jednotka systému Multi-erpadla. Meni¢
Cislo 1 ovlada proces a regulator PID. Signaly odozvy PID a referencie PID musia byt
pripojené k menicu Cislo 1.

Ak menic cislo 1 nie je v systéme dostupny, napr. lebo je vypnuty, nasledujuci menic zacne
pracovat ako sekundarne nadradené (master) zariadenie systému Multi-Cerpadla.

ﬂ POZNAMKA!

Komunikacia medzi menic¢mi nie je spravna, ak:
+ Cisla ID cerpadiel nie st v ¢iselnom poradi (zac¢inajic od 1) alebo
« 2 menice maju rovnakeé cislo ID.
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P3.15.4 SIGNALY STARTU A SPATNEJ VAZBY (ID 1782)

Tento parameter slUZi na vyber signalov, ktoré su pripojené k menicu.

0 = signaly na spustenie a signaly odozvy PID nie su pripojené k prisluSnému menicu
1 =k prislusnému menicu su pripojené iba signaly na spustenie
2 =k prisluSnému menicu su pripojené signaly na spustenie aj signaly odozvy PID

POZNAMKA!

ﬂ Tento parameter definuje prevadzkovy rezim (nadradeny (master) alebo podradeny
(slave]) menica v systéme Multi-Cerpadla. Menice, ktoré maju pripojené signaly
prikazu na spustenie a signaly odozvy PID, mdzu pracovat ako nadradené menice v
systéme Multi-Cerpadla. Ak je v systéme Multi-Cerpadla viacero menicov, ktoré
maju pripojené vsetky signaly, ako nadradeny menic zacne fungovat menic

avvs

10.16.3 BLOKOVANIA

Povolenia chodu upozornia systém Multi-Cerpadla na to, Ze motor nie je dostupny. K tomuto
moze dojst, ked sa motor odstrani zo systému na Ucely udrzby alebo sa obide z dévodu rucnej
regulacie.

P3.15.5 BLOKOVANIE CERPADLA (ID 1032)

Tento parameter slUZi na povolenie alebo zakazanie blokacii. Signal povolenia chodu
upozorni systém Multi-Cerpadla na to, i je motor dostupny alebo nie. Signaly povolovania sa
vysielaju spolu so signalmi DI.

Ak chcete pouzivat blokacie, povolte parameter P3.15.2. Vyberte stav pre kazdy motor
pomocou digitadlneho vstupu (parametre od P3.5.1.34 do P3.5.1.39]). Ak je hodnota vstupu
nastavena na ZAVRETE, Cize aktivny, logika rezimu Multi-erpadla pripoji motor k systému
Multi-Cerpadla.

10.16.4 PRIPOJENIE SNiIMACA SPATNEJ VAZBY V SYSTEME S VIACERYMI CERPADLAMI

NajlepsSiu presnost a redundanciu v systéme Multi-Cerpadla dosiahnete, ked pre kazdy menic
pouzijete snimace spatnej vazby.
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Meni¢ 1: Standardna doska I/0
I T
AKtuaina - 4 (A12+ Analdgovy vstup 2+
hodnot 5(A12- Analdgovy vstup 2-
(0)4..20 mALE ,_ 6 | 24 V, vystup| 24V pomocné napétie
L 7 | GND Uzemnenie
Meni¢ 2: Standardna doska I/0
| svoka | Signal |
Aktualna . 4 |A12+ Analdgovy vstup 2+
hodnot 5|A12- Analégovy vstup 2-
(0)4..20 mALE ,_ 6 |24 V, vystup| 24V pomocné napatie
L 7 | GND Uzemnenie
Meni¢ 3: Standardna doska I/0
I T
A 1| 4|A12+ | Analdgovy vstup 2+ |
hodnot 5|A12- Analdgovy vstup 2-
(0)4..20 mALE ,_ 6 |24 V, vystup| 24V pomocné napatie
L 7 |GND Uzemnenie

Obr. 94: Zapojenie snimacov spétnej vazby pre jednotlivé menice

MozZete tieZ pouzit rovnaky snimac pre véetky menice. Snimac (prevodnik) mézZe byt napajany
prostrednictvom externého 24 V napdjacieho zdroja alebo z riadiacej dosky menica.
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Meni¢ 1: Standardna doska I/0

I
Aktudlna - 4 a2+ | Analégovy vstup 2+
hodnot A12- Analdgovy vstup 2-
(0)4..20 mAL T 12|24 V, vystup| 24V pomocné napatie

% 13| GND Uzemnenie

S 17|CM Spolo¢ny pre DI1 — DI

Menié 2: Standardna doska 1/0
Svorka

(4 a12+ | Analégovy vstup 2+
( Al12- Analdgovy vstup 2-

12|24 V, vystup| 24V pomocné napatie
13[{GND Uzemnenie
17|CM Spoloc¢ny pre DI1 - DIA

Menié 3: Standardna doska I/0

\V

T T
L [4]a12+4 | Analégovy vstup 2+ |
! 5 |A12- Analdgovy vstup 2-
12|24 V, vystup| 24V pomocné napatie
ﬁ 13| GND Uzemnenie
17|CM Spoloc¢ny pre DI1 - DIA

Obr. 95: Zapojenie jedného spolocného snimaca pre vsetky menice [napajaného z dosky I/0
menical
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Externé 24 V
+ napajanie

Menié 1: Standardna doska I/0

e | s
Aktudlna — |4]a12+ | Analdgovy vstup 2+ |
hodnot —1 5 |A12- Analdgovy vstup 2-
(0)4..20 mA e 6 |24 V, vystup| 24V pomocné napétie
7 |GND Uzemnenie

Menié 2: Standardna doska I/0

“Soia | sow |

L1 4 |A12+ Analdgovy vstup 2+

—1 5 |A12- Analégovy vstup 2-
6 |24 V, vystup| 24V pomocné napatie
7 |GND Uzemnenie

Meni¢ 3: Standardna doska I/0

L 4 |A12+ Analdgovy vstup 2+
5 |A12- Analégovy vstup 2-
6 |24 V, vystup| 24V pomocné napatie
7 | GND Uzemnenie

Obr. 96: Zapojenie jedného spolocného snimaca pre vsetky menice [napajaného z externého 24V
zdroja)

Ak je snimac napajany z dosky I/0 menica a diddy su pripojené medzi svorkami 12 a 17,
digitalne vstupy sa musia odizolovat od zeme. Oddelovaci prepinac DIP nastavte do polohy
Float.

Digitalne vstupy su aktivne, ak su pripojené k svorke GND, Co predstavuje Standardny stav.
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Obr. 97: Izolacny prepinac DIP
A. Digitalne vstupy C. Pripojené k svorke GND (predvolené)

B. Float (Premenlivé)

P3.15.6 AUTOMATICKE STRIEDANIE (ID 1027)

Tento parameter slUzZi na povolenie alebo zakadzanie rotacie poradia spustania a priority
motorov.

Automatické striedanie meni poradie spustania motorov, aby sa zarucilo rovhomerné
opotrebovanie motorov.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Pri normalnej prevadzke je poradie motorov vzdy 1, 2, 3, 4, 5.
Poradie sa mo6ze pocas prevadzky menit v zavislosti od toho,
ako pridavate alebo odstranujete blokacie. Po zastaveni
menica sa poradie vzdy obnovi spét.

0 Deaktivované

Systém meni poradie v intervaloch, aby sa dosiahlo rovno-
merné opotrebovanie motorov. Intervaly funkcie automatic-
1 Povolené (interval) kého striedania je mozné upravit parametrom P3.15.8. Caso-
vac intervalov automatického striedania funguje, iba ak je
systém Multi-cerpadla v prevadzke.

Poradie spustania sa meni podla zvolenych dni a casu. Vyko-
najte vyber pomocou parametrov P3.15.9 a P3.15.10.

2 Povolené (Realny cas)

Aby bolo mozné tento rezim pouzivat, musi byt v menici
nainstalovana batéria RTC.

Priklad
Po automatickom striedani sa prvy motor presunie na poslednu poziciu v poradi. ZvySné
motory sa posunu o 1 poziciu nahor.

Poradie spustania motorov: 1, 2, 3, 4,5
--> Automat. Stried. -->
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Poradie spustania motorov: 2, 3, 4, 5, 1
--> Automat. Stried. -->

Poradie spustania motorov: 3, 4, 5, 1, 2
P3.15.7 AUTOMATICKY STRIEDANE CERPADLA (ID 1028)

Tento parameter sldZi na zaclenenie regulovaného motora/Cerpadla do systému
automatického striedania a zaradenia.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Menic je neustale pripojeny k motoru 1. Blokacie nijako
0 Pomocné Cerpadla neovplyvnia motor 1. Motor 1 nie je sucastou logiky automa-
tického striedania.

Menic je mozné pripojit ku ktorémukolvek motoru v systéme.
1 Vsetky Cerpadla Blokacie maju vplyv na vSetky motory. VSetky motory su
sucastou logiky automatického striedania.

ROZVOD KABLOV
Spdsoby pripojenia su pre hodnoty parametra 0 a 7 odliSné.
VYBER HODNOTY 0, POMOCNE CERPADLA

Menic je priamo pripojeny k motoru 1. Ostatné motory funguji ako pomocné motory. Su
pripojené k elektrickej sieti pomocou stykacov a su riadené prostrednictvom relé menica.
Motor 1 nie je nijako ovplyvneny logikou automatického striedania ani blokacie.

VYBER HODNOTY 7, VSETKY CERPADLA

Na zapojenie regulujuceho motora do logiky automatického striedania alebo blokacii
postupujte podla pokynov uvedenych na nasledujicom obrazku. Kazdy motor je riadeny 1
relé. Logika stykaca vzdy pripoji prvy motor k menicu a dalsie motory v elektrickej sieti.
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Elektrickd siet

Riadenie motora 1 Riadenie motora 2 Riadenie motora 3
Z relé Z relé Z relé
| | |
| | |
| | |
K3 K2 \ K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
Ki.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Obr. 98: Vyber 1

P3.15.8 INTERVAL AUTOMATICKEHO STRIEDANIA (ID 1029]

Tento parameter slUZi na Upravu intervalov automatického striedania.

Interval automatického striedania predstavuje cas, po ktorého uplynuti sa spusti funkcia
automatického striedania, ak je pouzita kapacita nizSia ako nastavena uroven. Hodnota tohto
Casovaca sa nemeni, ak je systém Multi-Cerpadla zastaveny alebo je v rezime parkovania. Ak
chcete pouZzit tento parameter, vyberte hodnotu Povolené [Interval prostrednictvom
parametra P3.15.6 Rezim automatického striedania.

K automatickému striedaniu dojde, ak:
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« jevprevadzke systém Multi-Cerpadla (je aktivny prikaz na spustenie),

« plynie interval automatického striedania,

« Cerpadlo riadiace systém pracuje na frekvencii nizsej, ako je definované parametrom
P3.15.11 Limit frekvencie automatického striedania,

« pocet Cerpadiel v prevadzke je mensi alebo rovnaky ako limit definovany parametrom
P3.15.12 Limit Cerpadla automatického striedania.

P3.15.9 DNI AUTOMATICKEHO STRIEDANIA (ID 1786)

Tento parameter slUZi na nastavenie dni v tyzdni, ked sa spusti funkcia automatického
striedania. Hodnota tohto parametra sa aplikuje, ak je rezim automatického striedania
nastaveny na moznost , Povolené (dni v tyzdni)”.

P3.15.10 DOBA DNA AUTOMATICKEHO STRIEDANIA (ID 1787]

Tento parameter sliZi na nastavenie Casu v ramci dia, ked'sa spusti funkcia automatického
striedania. Hodnota tohto parametra sa aplikuje, ak je rezim automatického striedania
nastaveny na moznost ,,Povolené (dni v tyzdni)".

Ak chcete pouzit tieto parametre, vyberte hodnotu Povolené (Reélny ¢as) prostrednictvom
parametra P3.15.6 Automat.Stried.

K automatickému striedaniu dojde, ak:

« jevprevadzke systém Multi-Cerpadla (je aktivny prikaz na spustenie),

« nastal den a Cas automatického striedania,

« Cerpadlo riadiace systém pracuje na frekvencii nizsej, ako je definované parametrom
P3.15.11 Limit frekvencie automatického striedania,

« pocet Cerpadiel v prevadzke je mensi alebo rovnaky ako limit definovany parametrom
P3.15.12 Limit ¢erpadla automatického striedania.

P3.15.11 LIMIT FREKVENCIE AUTOMATICKEHO STRIEDANIA (ID 1031)

Tento parameter sluzi na nastavenie hranicnej hodnoty frekvencie automatického striedania.
Obmedzenie frekvencie automatického striedania predstavuje hrani¢nd hodnotu, pod ktorou
sa musi vystupna frekvencia regulacného menica udrzat, aby doslo k spusteniu
automatického striedania.

P3.15.12 LIMIT CERPADLA AUTOMATICKEHO STRIEDANIA (ID 1030}

Tento parameter slUZi na nastavenie poctu Cerpadiel pouzivanych v ramci funkcie Multi-
Cerpadla.

Obmedzenie automatického striedania cerpadiel predstavuje hrani¢nd hodnotu, pod ktorou
sa musi udrzat pocet motorov v chode, aby doslo k spusteniu automatického striedania.

Ak je pocet Cerpadiel fungujucich v systéme Multi-Cerpadla nizsi ako limit alebo rovny limitu
definovanému parametrom P3.15.12 a Cerpadlo riadiace systém pracuje pri nizsej frekvencii,
nez je definované parametrom P3.15.11, moZze sa vykonat automatické striedanie.

POZNAMKA!
Tieto parametre sa pouzivaju v rezime s jednym menicom, pretoze automatické
striedanie méZe restartovat systém (v zavislosti od po¢tu motorov v prevadzke).
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V rezimoch Multifollower a Multimaster nastavte tieto parametre na maximalne hodnoty, aby
bolo mozné vykonat automatické striedanie okamzite v Case automatického striedania. V
rezimoch Multifollower a Multimaster pocet ¢erpadiel v prevadzke nijakym spdsobom
neovplyvni automatické striedanie.

P3.15.13 SIRKA PASMA (ID 1097)

Tento parameter sluzi na nastavenie oblasti Sirky pasma okolo referencnej hodnoty PIN na
spustanie a zastavovanie pomocnych motorov.

Ked hodnota spatnej vazby PID zostane v rozsahu Sirky pasma, pomocné motory sa nespustia
ani nezastavia. Hodnota tohto parametra sa stanovi percentom referencnej hodnoty.

P3.15.14 ONESKORENIE SIRKY PASMA (ID 1098)

Tento parameter slUZi na nastavenie doby, po ktorej sa pomocné motory spustia alebo
zastavia.

Ak sa spatna vazba PID nenachadza v ramci Sirky pasma, cas, ktory nastavuje tento
parameter, musi uplynut pred spustenim alebo zastavenim pomocnych motorov. Pocet
Cerpadiel v prevadzke sa zvysi alebo znizi, ak regulator PID nedokaze udrzat procesnu
hodnotu (odozvu) v rdmci definovanej Sirky pasma v okoli referencie.

Oblast Sirky pasma je definovana ako percentualna hodnota referencie PID. Ak hodnota
odozvy PID zostane v ramci oblasti Sirky pasma, nie je potrebné zvysSovat ani zniZovat pocet
Cerpadiel v prevadzke.

Ak hodnota odozvy prekroci oblast Sirky pasma, ¢as definovany parametrom P3.15.14 musi
uplynut skor, ako sa zvysi alebo zniZi pocet Cerpadiel v prevadzke. Musi byt dostupnych viac
Cerpadiel.
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Obr. 99: Spustenie alebo zastavenie pomocnych cerpadiel [P3.15.13 = Sirka pdsma, P3.15.14 =

Oneskorenie sirky pasma)

A. Cerpadlo riadiace systém pracuje na C. Pocet Cerpadiel v prevadzke sa zvysi
frekvencii, ktora je blizko maximalne;j alebo znizi, ak regulator PID nedokaze
hodnoty (-2 Hz). Tym sa zvySuje pocet udrzat procesnu hodnotu odozvy v ramci
Cerpadiel v prevadzke. definovanej Sirky pasma v okoli

B. Cerpadlo riadiace systém pracuje na referencie.
frekvencii, ktora je blizko minimalne; D. Definovana Sirka pasma v okoli
hodnoty (+2 Hz). Tym sa znizuje pocet referencie.

Cerpadiel v prevadzke.

P3.15.15 KONSTANTNA PREVADZKOVA RYCHLOST (ID 1513)

Tento parameter slUZi na nastavenie konstantnych otacok, pri ktorych sa motor zaistia v
systéme Multimaster sa spusti dalsi motor.

Hodnota tohto parametra sa udava ako percentualny pomer minimalnej a maximalnej
frekvencie.

P3.15.16 LIMIT CHODU CERPADIEL (ID 1187)

Tento parameter sluiZi na stanovenie maximalneho poctu motorov, ktoré sd sucasne
spustené v systéme Multi-Cerpadla.

POZNAMKA!
Ak sa zmeni hodnota parametra P3.15.2 Pocet Cerpadiel, rovnaka hodnota sa
automaticky zmeni aj pre tento parameter.

Priklad:

Systém Multi-Cerpadla ma 3 Cerpadla, no sicasne mozu byt spustené iba 2 Cerpadla. Tretie
Cerpadlo je v systéme nainstalované ako nahradné. Pocet Cerpadiel, ktoré mozu byt spustené
sucasne:

« Limit chodu cerpadiel = 2

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETROV VACON - 351

P3.15.17.1 BLOKOVANIE CERPADLA 1 (ID 426)

Tento parameter slUzZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

Kedje povolena funkcia blokovania Cerpadla (P3.15.5), meni¢ nacita stavy digitalnych vstupov
blokacie cerpadla (odozva). Ked je vstup ZAVRETY, je motor dostupny pre systém Multi-
Cerpadla.

Ked'je funkcia blokovania ¢erpadla (P3.15.5) zakdzana, menic nenacita stavy digitalnych
vstupov blokacie Cerpadla (odozva). Systém Multi-Cerpadla povazuje vsetky ¢erpadla v
systéme za dostupné.

« VreZime samostatného menica signal digitalneho vstupu, ktory je vybraty
pomocou tohto parametra, zobrazuje stav blokovania cerpadla 1 v systéme
Multi-Cerpadla.

« Vrezimoch Multifollower a Multimaster signal digitalneho vstupu, ktory je
vybraty pomocou tohto parametra, zobrazuje stav blokovania cerpadla
pripojeného k tomuto menicu.

P3.15.17.2 CERPADLO 2 BLOKOVANIE (ID 427)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

P3.15.17.3 CERPADLO 3 BLOKOVANIE [ID 428)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

P3.15.17.4 CERPADLO 4 BLOKOVANIE (ID 429)

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

P3.15.17.5 CERPADLO 5 BLOKOVANIE (ID 430)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

P3.15.17.6 CERPADLO 6 BLOKOVANIE (ID 486)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

P3.15.17.7 CERPADLO 7 BLOKOVANIE (ID 487)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 352 POPISY PARAMETROV

P3.15.17.8 CERPADLO 8 BLOKOVANIE (ID 488)

Tento parameter slUzZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal
blokovania systému Multi-Cerpadla.

POZNAMKA!
Tieto parametre sa pouZzivaju iba v rezime jedného menica.

Ked je povolena funkcia blokovania Cerpadla (P3.15.5), menic nacita stavy digitalnych vstupov
blokacie Cerpadla. Ked je vstup ZAVRETY, je motor dostupny pre systém Multi-Cerpadla.

Ked'je funkcia blokovania ¢erpadla (P3.15.5) zakazana, menic nenadita stavy digitalnych
vstupov blokacie Cerpadla. Systém Multi-Cerpadla povazuje vSetky cerpadla v systéme za
dostupné.

10.16.5 KONTROLA NADMERNEHO TLAKU

Funkciu kontroly nadmerného tlaku mozno pouzivat v systéme Multi-Cerpadla. Napr. ak
rychlo uzavriete hlavny ventil cerpadlového systému, tlak v potrubiach sa zvysi. Tlak sa moze
zvysit prilis rychlo vzhladom na regulator PID. Aby nedoslo k roztrhnutiu potrubia, kontrola
nadmerného tlaku zastavi pomocné motory v systéme Multi-Cerpadla.

P3.15.18.1 POVOLIT KONTROLU NADMERNEHO TLAKU (ID 1698]

Tento parameter sluzZi na povolenie kontroly nadmerného tlaku.

Kontrola nadmerného tlaku monitoruje signal spatnej vazby z regulatora PID, Cize tlak. Ak
signal prekroci uroven nadmerného tlaku, okamzite zastavi vSetky pomocné cerpadla. V
prevadzke bude pokracovat iba regulujici motor. Kedtlak klesne, systém bude pokracovat v
prevadzke a postupne po jednom znova pripoji pomocné motory.

Odozva PID (ID21)

M3 -®% e —— ZAP
= VYP.

Obr. 100: Funkcia kontroly nadmerného tlaku

P3.15.18.2 UROVEN ALARMU KONTROLY (ID 1699)]

Tento parameter sldzi na nastavenie limitu nadmerného tlaku na kontrolu nadmerného
tlaku.
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Ak spatna vazba PID prekroci Uroven nastaveného nadmerného tlaku, okamzite sa zastavia
vSetky pomocné motory. V prevadzke bude pokracovat iba regulujici motor.

10.16.6 POCITADLA DOBY BEHU CERPADLA

V systéme Multi-¢erpadla sa diZka prevadzky kazdého cerpadla monitoruje pocitadlom doby
behu. Napr. poradie spustania Cerpadiel je definované na zaklade hodnot pocitadiel doby
behu, aby sa dosiahlo rovhomernejsie opotrebovanie Cerpadiel v systéme.

Pocitadla doby behu zaroven upozornia operatora, Ze je potrebné vykonat Udrzbu cerpadla
(parametre P3.15.19.4 - P3.15.19.5 uvedené nizsie).

Pocitadla doby behu sa nachadzaju v menu monitorovania, pozrite si Tabulka 23
Monitorovanie multi-cerpadla.

P3.15.19.1 NASTAVENIE POCITADLA DOBY BEHU (ID 1673)

Tento parameter sluzi na nastavenie hodnoty uvedenej v parametri ,,Nastavenie hodnoty doby
chodu” na pocitadle doby prevadzky vybratého cerpadla.

P3.15.19.2 NASTAVIT POCITADLO DOBY BEHU: HODNOTA (ID 1087)

Tento parameter slizi na nastavenie hodnoty pocitadla doby behu vybratého Cerpadla v
pripade vybratého parametra ,Nastavenie pocitadla doby chodu”.

POZNAMKA!
V rezimoch Multimaster a Multifollower je moZné resetovat alebo nastavit

pozadovanu hodnotu iba pre poéitadlo Cerpadlo (1) Doba behu. V reZimoch
Multimaster a Multifollower zobrazuje monitorovacia hodnota Cerpadlo (1) Doba
behu pocet hodin Cerpadla, ktoré je pripojené k tomuto menicu, a to bez ohladu na
Cislo ID daného cerpadla.

PRIKLAD

V systéme Multi-Cerpadla (so samostatnym menic¢om) sa Cerpadlo Cislo 4 nahradi novym
cerpadlom. Hodnota pocitadla Cerpadlo 4 Doba behu sa musi resetovat.

Pomocou parametra P3.15.19.3 vyberte Cerpadlo 4.
Nastavte parameter P3.15.19.2 na hodnotu 0 h.
Stlacte tlacidlo parametra P3.15.19.1.

Cerpadlo 4 Doba behu sa resetuje.

PN~

P3.15.19.3 NASTAVIT POCITADLO DOBY BEHU: VYBER CERPADLA (ID 1088)

Tento parameter sliZi na vyber Cerpadiel, ktorych hodnotu pocitadla doby behu urcuje
parameter funkcie ,Nastavenie hodnoty doby chodu”.

Ak je vybraty rezim Multi-¢erpadla [so samostatnym meni¢om), st dostupné nasledovné
moznosti vyberu:
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n<

etky Cerpadla
erpadlo (1)
erpadlo 2
erpadlo 3
erpadlo 4
erpadlo 5
erpadlo 6
Cerpadlo 7

8 = Cerpadlo 8

1l
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Ak je zvoleny rezim Multifollower alebo Multimaster, je dostupna iba nasledovna moznost
vyberu:

1 = Cerpadlo (1)

POZNAMKA!
V rezimoch Multimaster a Multifollower je moZné resetovat alebo nastavit

pozadovanu hodnotu iba pre Cerpadlo (1) Doba behu. V reZimoch Multimaster a
Multifollower zobrazuje monitorovacia hodnota Cerpadlo (1) Doba behu pocet hodin
Cerpadla, ktoré je pripojené k tomuto menicu, a to bez ohladu na cislo ID daného
Cerpadla.

PRIKLAD

V systéme Multi-Cerpadla (so samostatnym meni¢om) sa Cerpadlo Cislo 4 nahradi novym
Cerpadlom. Hodnota pocitadla Cerpadlo 4 Doba behu sa musi resetovat.

Pomocou parametra P3.15.19.3 vyberte Cerpadlo 4.
Nastavte parameter P3.15.19.2 na hodnotu 0 h.
Stlacte tlacidlo parametra P3.15.19.1.

Cerpadlo 4 Doba behu sa resetuje.

LN~

P3.15.19.4 LIMIT ALARMU DOBY PREVADZKY CERPADLA (ID 1109]

Tento parameter sliZi na nastavenie limitu alarmu pocitadla doby prevadzky cerpadla.

Ked hodnota pocitadla doby prevadzky cerpadla prekroci tento limit, d6jde k alarmu pocitadla
doby prevadzky.

P3.15.19.5 LIMIT PORUCHY DOBY PREVADZKY CERPADLA (ID 1110)

Tento parameter slUZi na nastavenie limitu poruchy pocitadla doby prevadzky cerpadla.

Ked hodnota pocitadla doby prevadzky cerpadla prekroci tento limit, dojde k poruche
pocitadla doby prevadzky.
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10.16.7 ROZSIRENE NASTAVENIA

P3.15.22.1 FREKVENCIA FAZOVANIA (ID 15545]

Tento parameter sliZi na nastavenie Urovne vystupnej frekvencie, pri ktorej sa v systéme
Multi-cerpadla spusti pomocny motor.

POZNAMKA!
Parameter sa neprejavi, ak sa v iom nastavi hodnota vacsia, ako je hodnota

parametra Maximalna referenc¢na frekvencia(P3.3.1.2).

Pomocné Cerpadlo sa Standardne spusti (fazuje), ked signal spatnej vézby PID klesne pod
zadanu oblast Sirky pasma a Cerpadlo riadiace systém pracuje na maximalnej frekvencii.

Pomocné cerpadlo sa moze spustit pri nizsej frekvencii, aby sa dosiahli lepSie procesné
hodnoty alebo znizila spotreba energie. Potom pouzite parameter na nastavenie frekvencie
Startu pomocného Cerpadla pod maximalnou frekvenciou.

| LT | AN D ONEOSPKNOUREXIE
IN1 IN1 I U V |spustit pomoc. &erpadlo)
IN2 IN2 CAS

(M|Odozva PID D

SuB
IN1
IN2

(M|Referencia PID
(P |Sirka pasma

(M|Vystupna frekv.

(P [Max.ref. frekv.
(P [Frekv. fazovania

( P |Oneskorenie Sirky pasma )‘

Obr. 101: Frekvencia fazovania

P3.15.22.2 FREKVENCIA ODFAZOVANIA (ID 15546)

Tento parameter slUizi na nastavenie Urovne vystupnej frekvencie, pri ktorej sa v systéme
Multi-cerpadla zastavi pomocny motor.

POZNAMKA!
Parameter sa neprejavi, ak sa v iom nastavi hodnota nizsia, ako je hodnota

parametra Minimalna referenc¢na frekvencia (P3.3.1.1).

Pomocné cerpadlo sa Standardne zastavi (vyradi z fazy), ked signal spatnej vazby PID
prekroci zadanu oblast Sirky pasma a Cerpadlo riadiace systém pracuje na minimalnej
frekvencii.

Pomocné Cerpadlo sa moze zastavit pri vyssej frekvencii, aby sa dosiahli lepSie procesné
hodnoty alebo zniZila spotreba energie. Parameter potom pouZite na nastavenie frekvencie
Startu pomocného Cerpadla nad minimalnou frekvenciou.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 356 POPISY PARAMETROV

GT AND O PNULIA
(M]Odozva PID D! IN1 IN1 IN ou V |zastavit pomoc. &erpadid
(M|Referencia PID—{IN1
(P [Sirka pasma )~ UN2 T
(M|Vystupna frekv. @ ———IN1

MAX.jINZ
(P [Min.ref. frekv. —IN1
(P |Frekv. odfézovania—'_M

(P |oneskorenie &irky pasma )-

Obr. 102: Frekvencia odfazovania

10.17 POCITADLA UDRZBY

Pocitadlo udrzby vas upozorni na nutnost vykonania udrzby. Napriklad, ze je nutné vymenit
remen alebo olej v prevodovke. Pre pocitadla udrzby su dostupné 2 rézne rezimy, meranie
hodin alebo otacok*1000. Hodnota na pocitadlach sa zvysuje, iba ked je menic v stave CHOD.

C VAROVANIE!
Nevykonavajte Gdrzbu bez nalezitého opravnenia. Udrzbu smie vykonavat iba
opravneny elektrikar. Hrozi riziko poranenia.

POZNAMKA!
ReZim merania otacok vyuziva otacky motora, ktorych presnost je len priblizna.
Menic¢ meria otacky kazdu sekundu.

Ked hodnota na pocitadle prekroci nastaveny limit, zobrazi sa alarm alebo porucha. Signaly
alarmu alebo poruchy je mozné pripojit k digitdlnemu vystupu alebo reléovému vystupu.

Po dokonceni Udrzby resetujte pocitadlo cez digitalny vstup alebo parameter P3.16.4 Reset
pocitadla 1.

P3.16.1 REZIM POCITADLA 1 (ID 1104)

Tento parameter sliZi na povolenie pocitadla udrzby.
Pocitadlo Udrzby vas upozorni na nutnost vykonania udrzby, ked hodnota pocitadla prekroci
nastaveny limit.

P3.16.2 LIMIT ALARMU POCITADLA 1 (ID 1105]

Tento parameter slizi na nastavenie limitu alarmu pocitadla udrzby.
Ked hodnota pocitadla prekroci tento limit, dojde k alarmu udrzby.

P3.16.3 LIMIT PORUCHY POCITADLA 1 (ID 1106)

Tento parameter sluizi na nastavenie limitu poruchy pocitadla udrzby.
Ked hodnota pocitadla prekroci tento limit, dojde k poruche Udrzby.
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P3.16.4 RESET POCITADLA 1 (ID 1107)

Tento parameter sliZi na vynulovanie pocitadla udrzby.

P3.16.5 RESET PREVADZKOVEHO POCITADLA 1 (ID 490)

Tento parameter slUzZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory vynuluje hodnotu
pocitadla udrzby.

10.18 POZIARNY REZIM

Ked'je aktivny Poziarny rezim, menic resetuje vSetky aktivne poruchy a pokracuje v
prevadzke pri rovnakych otackach tak dlho, ako je to len mozné. Menic ignoruje vSetky
prikazy z panela, komunikacnych zbernic a pocitacového nastroja. Riadi sa iba signalmi
Aktivacia poziarneho rezimu, Reverzacia v poziarnom rezime, Chod povoleny, Blokacia chodu
1 a Blokacia chodu 2 z rozhrania I/0.

Funkcia poziarneho rezimu ma 2 rezimy: Testovaci rezim a rezim Povolené. Pozadovany
rezim vyberiete zadanim hesla do parametra P3.17.1 (Heslo poziarneho rezimu). V
testovacom rezime menic¢ automaticky neresetuje poruchy a pri vyskyte poruchy sa menic
zastavi.

Poziarny rezim je tiez mozné nakonfigurovat pomocou Sprievodcu poziarnym rezimom, ktory
mozno aktivovat v menu Rychle nastavenie pomocou parametra B1.1.4.

Ked aktivujete funkciu Poziarneho rezimu, na displeji sa zobrazi alarm.

c VYSTRAHA!

Pri aktivacii funkcie poZiarneho rezimu strati zaruka platnost! Na otestovanie
funkcie poziarneho rezimu bez straty platnosti zaruky je mozné pouzit Testovaci
rezim.

P3.17.1 HESLO POZIARNEHO REZIMU (ID 1599)

Tento parameter slUzZi na povolenie funkcie poziarneho rezimu.

POZNAMKA!
VSetky ostatné parametre poZiarneho rezimu sa uzamknu, pokial je poZiarny rezim
povoleny a vtomto parametri sa zada spravne heslo.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Menic resetuje vSetky poruchy a pokracuje v prevadzke pri

1002 Rezim Povolene rovnakych otackach tak dlho, ako je to len mozné.

Menic neresetuje automaticky poruchy a pri vyskyte poruchy

1234 Testovaci rezim i ,
sa menic zastavi.

P3.17.2 ZDROJ FREKVENCIE POZIARNEHO REZIMU (ID 1617]

Tento parameter slUZi na vyber zdroja referencnej frekvencie, ked'je aktivny poziarny rezim.
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Tento parameter umoznuje vybrat napr. Al1 alebo Regulator PID ako zdroj referencie, ked
prebieha prevadzka v poZiarnom rezime.

P3.17.3 FREKVENCIA POZIARNEHO REZIMU (ID 1598)

Tento parameter sliZi na nastavenie frekvencie, ktora sa vyuZiva pri aktivovanom poZziarnom
rezime.

Menic pouzije tuto frekvenciu, ked'je parameter P3.17.2 Zdroj frekvencie poziarneho rezimu
nastaveny na hodnotu Frekvencia poZiarneho reZimu.

P3.17.4 AKTIVACIA POZIARNEHO REZIMU OTVORENA (ID 1596)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
poziarneho rezimu.

Ak sa aktivuje tento signal digitadlneho vstupu, na displeji sa zobrazi alarm a zaruka strati
platnost. Typ tohto signalu digitalneho vstupu je NC (normalne zatvorené).

Poziarny rezim je mozné vyskisat pomocou hesla, ktoré aktivuje Testovaci rezim. V tomto
pripade zaruka zostane platna.

POZNAMKA!

Ak je poziarny rezim povoleny a zadate spravne heslo pre parameter Heslo
poziarneho rezimu, vSetky parametre poziarneho rezimu sa uzamknu. Ak chcete
zmenit parametre poziarneho rezimu, najskor zmente hodnotu parametra P3.17.1
Heslo poziarneho rezimu na 0.

Normalny étartJ

Chod povolen)'/J

BIokéciaJ

chodu 1 |

|
|

Blokacia
chodu 2 |

Aktivacia
poziarneho rezimu

Rychlost motora
Rychlost
poziarneho rezimu

Normalna rychlost —

Zastavené

Obr. 103: Funkcia poZiarneho reZimu
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P3.17.5 AKTIVACIA POZIARNEHO REZIMU ZATVORENA (ID 1619)

Tento parameter slUzZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
poZiarneho rezimu.

Typ tohto signalu digitalneho vstupu je NO (normalne otvorené). Pozrite si opis pre
parameter P3.17.4 Aktivacia poZiarneho rezimu otvorena.

P3.17.6 REVERZACIA V POZIARNOM REZIME (ID 1618)

Tento parameter sldzi na vyber digitdlneho vstupného signalu, ktory dava prikaz na zmenu
smeru otacania v poziarnom rezime.
Pocas normalnej prevadzky sa tento parameter nijako neprejavi.

Ak je potrebné, aby sa motor v poziarnom rezime otacal vzdy DOPREDU alebo vzdy DOZADU,
vyberte spravny digitalny vstup.

Digln Slot0.1 = vzdy v smere DOPREDU
Digln Slot0.2 = vzdy v smere DOZADU

V3.17.7 STAV POZIARNEHO REZIMU (ID 1597)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie poziarneho rezimu.

V3.17.8 POCITADLO POZIARNEHO REZIMU (ID 1679)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje pocet aktivacii pozZiarneho rezimu.

POZNAMKA!
Pocitadlo nie je mozné resetovat.

10.19 FUNKCIA PREDOHREVU MOTORA

P3.18.1 FUNKCIA PREDOHREVU MOTORA [ID 1225)

Tento parameter slUZi na povolenie alebo zakazanie funkcie predohrevu motora.

Funkcia predohrevu motora slUzi na udrziavanie pracovnej teploty meni¢a a motora v stave
ZASTAVENIA. Pri predohreve motora privadza systém do motora jednosmerny prud.
Predohrev motora, napriklad, zabrani vzniku kondenzacie.
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Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Nepouzité Funkcia predohrevu motora je zakazana.

Funkcia predohrevu motora je aktivovana vzdy, ked'je menic

1 VZzdy v zastavenom stave :
v stave zastavenia.

Funkcia predohrevu motora sa aktivuje prostrednictvom sig-
Ovlada sa prostrednictvom digi- |nalu digitdlneho vstupu, ked'je menic v stave zastavenia.

talneho vstupu Digitalny vstup, ktory vykona aktivaciu, mozZete vybrat pomo-
cou parametra P3.5.1.18.

Funkcia predohrevu motora sa aktivuje, ak je menic v stave
3 Limit teploty (chladi¢) zastavenia a teplota chladi¢a menica klesne pod limit teploty
nastaveny parametrom P3.18.2.

Funkcia predohrevu motora sa aktivuje, ak je menic v stave
zastavenia a namerana teplota motora klesne pod limit
teploty nastaveny parametrom P3.18.2. Signal merania
teploty motora je mozné nastavit pomocou parametra

Limit teploty (namerand teplota P3.18.5.

motora)

POZNAMKA!

Na pouzivanie tohto prevadzkového reZzimu musi byt nain-
Stalovana doplnkova doska na meranie teploty (napriklad
OPT-BH].

P3.18.2 TEPLOTNY LIMIT PREDOHREVU [ID 1226)

Tento parameter slizi na nastavenie teplotného obmedzenia funkcie predohrevu motora.
Predohrev motora sa aktivuje, ked teplota chladi¢a alebo namerana teplota motora klesne
pod tuto Uroven a ked'je parameter P3.18.1 nastaveny na hodnotu 3 alebo 4.

P3.18.3 PRUD PREDOHREVU MOTORA (ID 1227]

Tento parameter sluzi na nastavenie jednosmerného prudu funkcie predohrevu motora.
Jednosmerny prud na predohrev motora a menica v zastavenom stave. Aktivovany ako v
P3.18.1.

P3.18.4 AKTIVACIA PREDOHREVU MOTORA [ID 1044)

Tento parameter slUzZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
predohrevu motora.
Tento parameter sa pouziva, ked je P3.18.1 nastaveny na hodnotu 2. Ked'je pre parameter

P3.18.1 nastavena hodnota 2, je mozné k tomuto parametru pripojit aj Casové kanaly.

10.20 PRISPOSOBENIE POHONU

P3.19.1 PREVADZKOVY REZIM (ID 15001)

Tento parameter sluzZi na vyber prevadzkového rezimu funkcie prispésobenia pohonu.
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Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Vykonavanie programu Prispésobenia pohonu je v prevadzke. Konfiguracia prispdso-
benia pohonu nie je povolena.

Programovanie Prispdsobenia pohonu nie je v prevadzke. Konfiguracia pri-
sposobenia pohonu je povolena.

10.21  RIADENIE CERPADLA

10.21.1 AUTOMATICKE CISTENIE

Funkcia automatického Cistenia slizi na odstranovanie necistot a inych materialov z rotora
Cerpadla. Funkciu je mozné pouzivat aj na vyCistenie upchaného potrubia alebo ventilu.
Automatické Cistenie je mozné pouzivat, napriklad, v systémoch odpadovych vod na
udrziavanie pozadovaného vykonu cerpadla.

P3.21.1.1 FUNKCIA CISTENIA (ID 1714]

Tento parameter sluzi na povolenie funkcie automatického Cistenia.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Deaktivované
Povolené (DIN] Sekvencia Cistenia sa spusti prostrednictvom signalu digital-
neho vstupu. Nabezna hrana signalu digitalneho vstupu
1 (P3.21.1.2) spusti sekvenciu ¢istenia, ak je aktivny povel spu-

stenia menica. Sekvenciu Cistenia je mozné aktivovat aj
vtedy, ked'je menic v rezime parkovania (Park. PID).

Povolené (prad) Sekvencia Cistenia sa spusti, ked prdd motora prekroci limit
2 prudu (P3.21.1.3) na dlhsie, nez je definované parametrom
P3.21.1.4.
Povolené (realny cas) Sekvencia Cistenia je v stlade s internymi hodinami realneho

¢asu menica.

POZNAMKA!

V hodinach realneho ¢asu musi byt nainstalovana batéria.

Sekvencia Cistenia sa spusti v zvolenych drioch tyzdna (P3.21.1.5) v nastavenom ¢ase daného
dna (P3.21.1.6), ak je povel na spustenie z menica aktivny. Sekvenciu Cistenia je mozné
aktivovat aj vtedy, ked je menic v reZime parkovania (Park. PID).

Sekvenciu Cistenia zastavite deaktivovanim povelu na spustenie z menica.
Ak je zvolena hodnota 0, funkcia Cistenia sa nepoufzije.

P3.21.1.2 AKTIVACIA CISTENIA (ID 1715)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory spusta sekvenciu
automatického Cistenia.
Ak sa aktivacny signal pred dokoncenim sekvencie prerusi, automatické Cistenie sa zastavi.
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POZNAMKA!
Ak je vstup aktivovany, menic sa spusti.

P3.21.1.3 LIMIT PRUDU CISTENIA (ID 1712)

Tento parameter sluizi na nastavenie prudového obmedzenia, pri ktorom sa spusta
automatické Cistenie.

Sekvencia automatického Cistenia sa spusti, ked bude prud motora presahovat tento limit
dlhsSie nez po nastaveny cas.

P3.21.1.4 ONESKORENIE PRUDU CISTENIA (ID 1713)

Tento parameter slUZi na nastavenie Casu, pocas ktorého sa musi prud motora udrzat nad
urovnou limitu, aby sa spustilo automatické Cistenie.

Parametre P3.21.1.3 a P3.21.1.4 sa pouzivaju, iba ked' P3.21.1.1 = 2.

Sekvencia Cistenia sa spusti, ked prdd motora prekro¢i limit pradu (P3.21.1.3) na dlhsie, nez
je definované pomocou parametra P3.21.1.4. Limit prddu sa nastavuje ako percentualna
hodnota menovitého pridu motora.

P3.21.1.5 DNI CISTENIA (ID 1723)

Tento parameter sluizi na nastavenie dni v tyzdni, v ktorych sa vykona automatické Cistenie.
Tento parameter sa vyuziva len v pripade, ze P3.21.1.1 = 3.

P3.21.1.6 DENNY CAS CISTENIA (ID 1700)

Tento parameter sluzi na nastavenie Casu v priebehu dna, ked sa vykona automatické
Cistenie.

Tento parameter sa vyuziva len v pripade, ze P3.21.1.1 = 3.

POZNAMKA!
V hodinach realneho ¢asu musi byt nainstalovana batéria.

P3.21.1.7 CYKLY CISTENIA (ID 1716)

Tento parameter slUZi na nastavenie poctu cyklov Cistenia dopredu alebo dozadu.

P3.21.1.8 FREKVENCIA CISTENIA DOPREDU (ID 1717)

Tento parameter sliZi na nastavenie referencnej frekvencie menica v pripade chodu v smere
dopredu v cykle automatického Cistenia.

Pomocou parametrov P3.21.1.4, P3.21.1.5, P3.21.1.6 a P3.21.1.7 je mozné nastavit frekvenciu
a Cas cyklu Cistenia.

P3.21.1.9 CAS CISTENIA DOPREDU (ID 1718)

Tento parameter slUZi na nastavenie prevadzkového Casu frekvencie v pripade chodu v smere
dopredu v cykle automatického Cistenia.
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Pozrite si parameter P3.21.1.8 Frekvencia Cistenia dopredu.

P3.21.1.10 FREKVENCIA CISTENIA DOZADU (ID 1719)

Tento parameter slUZi na nastavenie referencnej frekvencie menica v pripade reverzného
chodu v cykle automatického Cistenia.
Pozrite si parameter P3.21.1.8 Frekvencia Cistenia dopredu.

P3.21.1.11 CAS CISTENIA DOZADU (ID 1720)

Tento parameter slUzi na nastavenie prevadzkového ¢asu frekvencie v pripade reverzného
chodu v cykle automatického Cistenia.
Pozrite si parameter P3.21.1.8 Frekvencia Cistenia dopredu.

P3.21.1.12 CAS ROZBEHU CISTENIA (ID 1721)

Tento parameter sluzi na nastavenie casu nabehu motora, ked'je aktivne automatické
Cistenie.

Pomocou parametrov P3.21.1.12 a P3.21.1.13 je mozZné nastavit rampy na zrychlenie a
spomalenie pre funkciu automatického Cistenia.

P3.21.1.13 CAS DOBEHU CISTENIA (ID 1722)

Tento parameter sluZi na nastavenie casu dobehu motora, ked'je aktivne automatické
Cistenie.

Pomocou parametrov P3.21.1.12 a P3.21.1.13 je mozné nastavit rampy na zrychlenie a
spomalenie pre funkciu automatického Cistenia.

Vystupna Eas
frek\/fnoa Cistenia
Frekvencia : vpred :

Cistenia vpred
Nulova frekvencia

Frekvencia
Cistenia vzad

PR
Cas !
éistenia!

\4

Cyklus 1 Cyklus 2

Cykly cistenia ------__- -

Funkcia &istenia —

; vzad

Aktivacia Cistenia ——1 L

Obr. 104: Funkcia automatického Cistenia

10.21.2 POMOCNE CERPADLO

P3.21.2.1 FUNKCIA POMOCNEHO CERPADLA (ID 1674)

Tento parameter sliZi na riadenie funkcie pomocného cerpadla.
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Pomocné Cerpadlo je mensie Cerpadlo, ktoré sluzi na udrziavanie tlaku v potrubi, ked'je
hlavné Cerpadlo v rezime parkovania. K tomu mdze dojst napr. v noci.

Funkcia pomocného Cerpadla ovlada pomocné Cerpadlo prostrednictvom signalu digitalneho
vystupu. Pomocné Cerpadlo je mozné pouZivat, ak sa na ovladanie hlavného Cerpadla pouziva
reguladtor PID. Funkcia ma 3 prevadzkové rezimy.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Nepouzité

Pomocné Cerpadlo sa spusti, ked sa aktivuje parkovanie PID
1 Parkovanie PID hlavného cerpadla. Pomocné cerpadlo sa zastavi, ked hlavné
Cerpadlo obnovi svoju prevadzku z rezimu parkovania.

Pomocné Cerpadlo sa spusti, ked sa aktivuje parkovanie PID
a signal spatnej vazby PID klesne pod Uroven nastavenu
parametrom P3.21.2.2.

2 Parkovanie PID (Uroven) Pomocné Cerpadlo sa zastavi, ked signal spatnej vazby PID
prekroCi Uroven nastavenu parametrom P3.21.2.3, pripadne
ked hlavné cerpadlo obnovi svoju prevadzku z rezimu parko-
vania.
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Odozva PID

Urover zastavenia
pomocného Cerpadla

Uroven spustenia
pomocného cerpadla
Uroven prebudenia
regulatora PID

Vystupna i
frekv. ‘Oneskorenie:
A ' parkovania !

PID

Parkovanie PID

Riadenie pomocného Cerpadla 5
(zvolena hodnota = parkovanie PID) !

Riadenie pomocného I_l—,_|—
Cerpadla (zvolena !

hodnota = parkovanie
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Obr. 105: Funkcia pomocného cerpadla

P3.21.2.2 UROVEN SPUSTENIA POMOCNEHO CERPADLA (ID 1675)

Tento parameter sluzi na nastavenie Urovne signalu spatnej vazby PID, pri ktorom sa spusti
pomocné Cerpadlo, ked'je hlavné cerpadlo v rezime parkovania.

Pomocné Cerpadlo sa spusti, ked je aktivne parkovanie PID a signal spatnej vazby PID klesne
pod Uroven nastavenu tymto parametrom.

POZNAMKA!
Tento parameter sa pouziva len v pripade, ak parameter P3.21.2.1 = 2 Parkovanie
PID (aroven)

P3.21.2.3 UROVEN ZASTAVENIA POMOCNEHO CERPADLA (ID 1676)

Tento parameter sliZi na nastavenie Urovne signalu spatnej vazby PID, pri ktorom sa zastavi
pomocné Cerpadlo, ked'je hlavné cerpadlo v rezime parkovania.

Pomocné Cerpadlo sa zastavi, ked'je parkovanie PID aktivne a signal spatnej vazby PID
prekroci Uroven nastavenu tymto parametrom, pripadne ked sa regulator PID aktivuje z
rezimu parkovania.
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POZNAMKA!
Tento parameter sa pouziva len v pripade, ak parameter P3.21.2.1 = 2 Parkovanie
PID (troven)

10.21.3 PLNIACE CERPADLO

Plniace Cerpadlo je menSie Cerpadlo, ktoré sluzi na plnenie privodu hlavného Cerpadla, aby
sa nenasaval vzduch.

Funkcia plniaceho cerpadla ovlada plniace cerpadlo prostrednictvom signalu digitalneho
vystupu. MoZete nastavit ¢as oneskorenia, aby sa plniace Cerpadlo spustilo esSte pred
spustenim hlavného Cerpadla. Plniace Cerpadlo funguje nepretrzite, kym je v prevadzke
hlavné cerpadlo. Ak hlavné Cerpadlo prejde do rezimu parkovania, plniace Cerpadlo sa v tej
chvili tiez zastavi. Pri prechode z rezimu parkovania sa hlavné cerpadlo a plniace Cerpadlo
spustia sucasne.

® | I

® ———
©)

|

-

A. Prikaz na spustenie (hlav. ¢erpadlo) C. Vystupna frekv. (hlav. Cerpadlo]
B. Riadenie plniaceho Cerpadla (Signal D. Cas plniac. c¢erpadla
digitalneho vystupul)

©

Obr. 106: Funkcia plniaceho cerpadla

P3.21.3.1 FUNK. PLNIAC. CERPADLA (ID 1677)

Tento parameter sluzi na povolenie funkcie plniaceho Cerpadla.

Plniace cerpadlo je mensie Cerpadlo, ktoré sluzi na plnenie privodu hlavného cerpadla, aby
sa nenasaval vzduch. Funkcia plniaceho Cerpadla ovlada plniace cerpadlo prostrednictvom
signalu reléového vystupu.

P3.21.3.2 CAS PLNIAC. CERPADLA (ID 1678

Tento parameter slUZi na nastavenie doby, pocas ktorej je pred spustenim hlavného Cerpadla
plniace Cerpadlo v prevadzke.

10.21.4 PROTIBLOKOVACIA FUNKCIA

Protiblokovacia funkcia ma za Ulohu zabranit zaseknutiu Cerpadla, ktoré je dlhodobo
odstavené v rezime parkovania. Ked'je Cerpadlo odstavené v rezime parkovania, bude sa
spustat v urcitych intervaloch. Pre protiblokovaciu funkciu je mozné nakonfigurovat interval,
Cas chodu a otacky.
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P3.21.4.1 PROTIBLOKOVACI INTERVAL (ID 1696)

Tento parameter slUZi na nastavenie intervalu protiblokovacej funkcie.

Tento parameter udava Cas, po uplynuti ktorého sa Cerpadlo spusti s nastavenymi otackami
(P3.21.4.3 Protiblokovacia frekvencia) a bude pracovat po nastavend dobu (P3.21.4.2
Protiblokovacia doba prevadzky).

Protiblokovaciu funkciu mozno pouZzivat v systémoch s jednym a viacerymi meni¢mi iba vtedy,
ked'je ¢erpadlo v rezime parkovania alebo v pohotovostnom reZime (pri systéme s viacerymi
meni¢mi).

Protiblokovacia funkcia je povolena, ked'je tento parameter nastaveny na hodnotu vyssiu ako
0, a zablokovana, ked'je nastavena hodnota 0.

P3.21.4.2 PROTIBLOKOVACIA DOBA PREVADZKY (ID 1697]

Tento parameter sliZi na nastavenie doby, pocas ktorej Cerpadlo pracuje stanovenou
rychlostou v pripade aktivacie protiblokovacej funkcie.

P3.21.4.3 PROTIBLOKOVACIA FREKVENCIA (ID 1504)

Tento parameter sliZi na nastavenie referencnej frekvencie menica, ktora sa vyuziva v
pripade aktivacie protiblokovacej funkcie.

10.21.5 OCHRANA PRED MRAZOM

Funkcia ochrany pred mrazom slizi na ochranu cCerpadla pred poskodenim mrazmi. Ak je
Cerpadlo v reZime parkovania a teplota namerana v Cerpadle klesne pod nastavenu ochrannu
teplotu, cerpadlo nechajte pracovat pri konstantnej frekvencii (nastavenej v parametri
P3.13.10.6 Frekvencia ochrany pred mrazom). Na pouZivanie tejto funkcie musi byt na kryte
Cerpadla alebo na potrubnom vedeni v blizkosti ¢erpadla nainstalovany prevodnik teploty
alebo snimac teploty.

P3.21.5.1 0OCHRANA PRED MRAZOM (ID 1704)

Tento parameter sluzi na povolenie funkcie ochrany proti mrazu.

Ak namerana teplota Cerpadla klesne pod nastavenu Uroven a frekvencny menic je v stave
parkovania, ochrana pred mrazom spusti cerpadlo a necha ho bezat na konstantne;j
frekvencii.

P3.21.5.2 SIGNAL TEPLOTY (ID 1705)

Tento parameter slUZi na vyber zdroja signalu teploty, ktory vyuziva funkcia ochrany pred
mrazom.

P3.21.5.3 MINIMUM SIGNALU TEPLOTY (ID 1706}

Tento parameter sliZi na nastavenie minimalnej hodnoty signalu teploty.
Napriklad rozsah signalu teploty v intervale 4 az 20 mA zodpoveda teplote v rozsahu -50 az
200 °C.

P3.21.5.4 MAXIMUM SIGNALU TEPLOTY (ID 1707)

Tento parameter sluizi na nastavenie maximalnej hodnoty signalu teploty.
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Napriklad rozsah signalu teploty v intervale 4 az 20 mA zodpoveda teplote v rozsahu -50 az
200 °C.

P3.21.5.5 LIMIT TEPLOTY OCHRANY PRED MRAZOM (ID 1708)

Tento parameter sliZi na nastavenie obmedzenia teploty, pri ktorom sa spusta menic.
Ak teplota cerpadla klesne pod tento limit a frekvencny menic je v stave parkovania, funkcia
ochrany pred mrazom spusti frekvencny menic.

P3.21.5.6 FREKVENCIA OCHRANY PRED MRAZOM (ID 1710]

Tento parameter sluzi na nastavenie referencnej frekvencie menica, ktora sa vyuziva v
pripade aktivacie funkcie ochrany pred mrazom.

V3.21.5.7 MONITOROVANIE HODNOTY TEPLOTY OCHRANY (ID 1711)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu signalu teploty, ktoru vyuziva funkcia ochrany
pred mrazom.

10.22 POCITADLA

Frekvencny meni¢ VACON® je vybaveny roznymi pocitadlami v zavislosti od prevadzkovej
doby menica a spotreby energie. Niektoré pocitadld meraju celkové hodnoty a niektoré je
mozné resetovat.

Pocitadla energie meraju mnoZstvo energie odobratej z elektrickej siete. Iné pocitadla sluzia,
napriklad, na meranie prevadzkovej doby menica alebo doby chodu motora.

VSetky hodnoty z pocitadiel je mozné monitorovat prostrednictvom pocitaca, panela alebo
komunikacnej zbernice. Ak pouzivate panel alebo pocitac, hodnoty z pocitadiel je mozné
monitorovat v menu Diagnostika. Ak pouzivate komunikacnu zbernicu, hodnoty z pocitadiel je
mozné nacitat prostrednictvom Cisel ID. V tejto kapitole si uvedené Udaje o tychto Cislach ID.

10.22.1 POCITADLO DOBY PREVADZKY

Pocitadlo doby prevadzky riadiacej jednotky nie je mozné resetovat. Pocitadlo sa nachadza v
podmenu Suhrnné pocitadlad. Hodnota z pocitadla ma 5 roznych 16-bitovych hodnot. Na
nacitanie hodnoty z pocitadla cez komunikacnu zbernicu pouzite tieto ¢isla ID.

+ ID 1754 Pocitadlo doby prevadzky (roky)

« 1D 1755 Pocitadlo doby prevadzky (dni)

+ 1D 1756 Pocitadlo doby prevadzky (hodiny)

+ ID 1757 Pocitadlo doby prevadzky (minuty)

« 1D 1758 Pocitadlo doby prevadzky (sekundy)

Priklad: Prostrednictvom komunikacnej zbernice ziskate z pocitadla doby prevadzky hodnotu
Ta 143d 02:21.

« ID1754: 1 (rokov)
o ID1755: 143 (dni)
« ID1756: 2 (hodin)
e ID1757: 21 (mindt)
+ ID1758: 0 (sekdnd)
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10.22.2 VYNULOVATELNE POCITADLO DOBY PREVADZKY

Vynulovatelné pocitadlo doby prevadzky riadiacej jednotky je mozné resetovat. Nachadza sa v
podmenu Citace portch. Poéitadlo je moZné resetovat pomocou pocitaca, riadiaceho panela
alebo komunikacnej zbernice. Hodnota z pocitadla ma 5 roznych 16-bitovych hodnot. Na
nacitanie hodnoty z pocitadla cez komunikacnu zbernicu pouzite tieto Cisla ID.

+ 1D 1766 Vynulovatelné pocitadlo doby prevadzky (roky)

+ ID 1767 Vynulovatelné pocitadlo doby prevadzky (dni)

+ 1D 1768 Vynulovatelné pocitadlo doby prevadzky (hodiny)

« 1D 1769 Vynulovatelné pocitadlo doby prevadzky (minuty)

+ 1D 1770 Vynulovatelné pocitadlo doby prevadzky (sekundy)

Priklad: Prostrednictvom komunikacnej zbernice ziskate z vynulovatelného pocitadla doby
prevadzky hodnotu Ta 743d 02:21.

«  ID1766: 1 (rokov)
o ID1767: 143 (dni)
e ID1768: 2 (hodin)
e ID1769: 21 (mindt)
e ID1770: 0 (sekdnd)

ID 2311 RESET VYNULOVATELNEHO POCITADLA DOBY PREVADZKY

Vynulovatelné pocitadlo doby prevadzky je mozné resetovat pomocou pocitaca, riadiaceho
panela alebo komunikacnej zbernice. Ak pouZzivate pocitac alebo riadiaci panel, pocitadlo
resetujte v menu Diagnostika.

V pripade pouZivania komunikacnej zbernice sa pocitadlo resetuje nastavenim nabezne;j
hrany (0 => 1) pre ID2311 Reset vynulovatelného pocitadla doby prevadzky.

10.22.3 POCITADLO DOBY CHODU

Pocitadlo doby chodu motora nie je mozné resetovat. Nachadza sa v podmenu Suhrnné
pocitadla. Hodnota z pocitadla ma 5 roznych 16-bitovych hodnét. Na nacitanie hodnoty z
pocitadla cez komunikacnu zbernicu pouzite tieto Cisla ID.

+ 1D 1772 Pocitadlo doby chodu (roky)

+ 1D 1773 Pocitadlo doby chodu (dni)

« 1D 1774 Poéitadlo doby chodu (hodiny)

+ 1D 1775 Pocitadlo doby chodu (minuty)

+ 1D 1776 Pocitadlo doby chodu (sekundy)

Priklad: Prostrednictvom komunikacnej zbernice ziskate z pocitadla doby chodu hodnotu 7a
143d 02:21.

« ID1772: 1 (rokov)
« ID1773: 143 (dni)
« ID1774: 2 (hodin)
« ID1775: 21 (minat)
« ID1776: 0 (sekund)
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10.22.4 POCITADLO CASU POD NAPATIM

Pocitadlo ¢asu pod napatim vykonového modulu sa nachadza v podmenu Suhrnné pocitadla.
Pocitadlo nie je mozné resetovat. Hodnota z pocitadla ma 5 roznych 16-bitovych hodndt. Na
nacitanie hodnoty z pocitadla cez komunikacnu zbernicu pouzite tieto cisla ID.

+ ID 1777 Pocitadlo ¢asu pod napatim (roky)

« 1D 1778 Pocitadlo ¢asu pod napatim (dni)

+ ID 1779 Pocitadlo ¢asu pod napatim (hodiny)

« 1D 1780 Pocitadlo ¢asu pod napatim (minuty)
- ID 1781 Poéitadlo ¢asu pod napitim (sekundy)

Priklad: Prostrednictvom komunikacnej zbernice ziskate z pocitadla ¢asu pod napatim
hodnotu 7a 240d 02:18.

« ID1777: 1 (rokov)
« ID1778: 240 (dni)
« ID1779: 2 (hodin)
« 1D1780: 18 (minut)
« 1D1781: 0 (sekund)

10.22.5 POCITADLO ENERGIE

Pocitadlo energie meria celkové mnozstvo energie, ktord menic odoberie z elektrickej siete.
Toto pocitadlo sa neda vynulovat. Na nacitanie hodnoty z pocitadla cez komunikacnu zbernicu
pouzite tieto Cisla ID.

ID 2291 Pocitadlo energie

Hodnota vzdy obsahuje 4 Cislice. Format a jednotka pocitadla sa menia, aby sa zhodovali s
hodnotou z pocitadla energie. Pozrite si nizSie uvedeny priklad.

Priklad:

« 0,001 KWh
« 0,010 kWh
« 0,700 kKWh
+ 100,0 kWh
« 100,0 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
e atd...

ID2303 Format pocitadla energie

Format pocitadla energie urcuje pocet desatinnych miest v hodnote z pocitadla energie.
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e 40 =4cislice, 0 zlomkovych Cislic
41 =4C¢islice, 1 zlomkova Cislica
e 42 =4 Cislice, 2 zlomkové Cislice
e 43 =4 Cislice, 3 zlomkové Cislice

Priklad:
« 0,001 KWh (format = 43)

« 100,0 kWh (format = 41)
« 10,00 kWh (format = 42)

ID2305 Jednotka pocitadla energie

Jednotka pocitadla energie urcuje jednotku pre hodnotu z pocitadla energie.

+ 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
+ 4=PWh

Priklad: Ak ziskate hodnotu 4500 z polozky ID2291, hodnotu 42 z polozky 1D2303 a hodnotu 0 z
polozky ID2305, vysledok je 45,00 kWh.

10.22.6 VYNULOVATELNE POCITADLO ENERGIE

Vynulovatelné pocitadlo energie meria mnoZzstvo energie, ktord menic odoberie z elektrickej
siete. Po¢itadlo sa nachadza v podmenu Citace portch. Pocitadlo je moZné resetovat
pomocou pocitaca, riadiaceho panela alebo komunikacnej zbernice. Na nacitanie hodnoty z
pocitadla cez komunikacnu zbernicu pouzite tieto Cisla ID.

ID 2296 Vynulovatelné pocitadlo energie

Hodnota vzdy obsahuje 4 Cislice. Format a jednotka pocitadla sa menia, aby sa zhodovali s
hodnotou z vynulovatelného pocitadla energie. Pozrite si nizSie uvedeny priklad. Format a
jednotku pocitadla energie je mozné monitorovat pomocou poloziek ID2307 Format
vynulovatelného pocitadla energie a ID2309 Jednotka vynulovatelného pocitadla energie.

Priklad:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,700 kWh
« 100,0 kWh
« 100,0 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
 atd...

ID2307 Format vynulovatelného pocitadla energie
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Format vynulovatelného pocitadla energie urcuje pocet desatinnych miest v hodnote z
vynulovatelného pocitadla energie.

« 40 =4 Cislice, 0 zlomkovych Cislic
e« 41 =4 Cislice, 1 zlomkova Cislica
o 42 =4 Cislice, 2 zlomkové Cislice
e 43 =4 Cislice, 3 zlomkové Cislice

Priklad:
« 0,001 kWh (format = 43)

« 100,0 kWh (format = 41)
« 10,00 kWh (format = 42)

ID2309 Jednotka vynulovatelného pocitadla energie

Jednotka vynulovatelného pocitadla energie urcuje jednotku pre hodnotu z vynulovatelného
pocitadla energie.

« 0=kWh
+ 1=MWh
+ 2=GWh
« 3=TWh
« 4=PWh

ID2312 Reset vynulovatelného pocitadla energie

Na resetovanie vynulovate(ného pocitadla energie pouzite pocitac, riadiaci panel alebo
komunikacnu zbernicu. Ak pouzivate pocitac alebo riadiaci panel, pocitadlo resetujte v menu
Diagnostika. V pripade pouzivania komunikacnej zbernice nastavte nabeznu hranu pre
ID2312 Reset vynulovatelného pocitadla energie.

10.23 POKROCILY FILTER HARMONICKYCH ZLOZIEK

P3.23.1 LIMIT ODPOJENIA KONDENZATORA (ID 15510)

Tento parameter slUZi na nastavenie limitu odpojenia pokrocilého filtra harmonickych
zloziek. Hodnota sa uvadza v percentach menovitého vykonu menica.

P3.23.2 HYSTEREZA ODPOJENIA KONDENZATORA (ID 15511)

Tento parameter slUZi na nastavenie hysterézy odpojenia pokrocilého filtra harmonickych
zloZiek. Hodnota sa uvadza v percentach menovitého vykonu menica.

P3.23.3 PREHRIATIE AHF (ID 15513)

Tento parameter sliZi na nastavenie digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje prehriatie
AHF (ID poruchy 1118).

P3.23.4 0DOZVA NA PORUCHU AHF (ID 15512)

Tento parameter sldzi na vyber odozvy frekvenéného menica na poruchu prehriatia AHF.
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11  SLEDOVANIE PORUCH

Ak riadiaca diagnostika frekvencného menica zisti v jeho prevadzke nezvycajné udalosti, na
menici sa zobrazi prislusné upozornenie. Upozornenie sa zobrazi na displeji riadiaceho

panela. Na displeji sa zobrazi kdd, ndzov a skrateny popis poruchy alebo alarmu.

Informacie o zdroji vam poskytnu Udaje o povode poruchy, jej pri¢ine, mieste vyskytu, ako aj
dalSie udaje.

Su dostupné 3 rozne typy upozorneni.

« Informacia nijakym sposobom neovplyvni prevadzku menica. Informaciu je nutné
resetovat.

« Alarm vas upozorni na nezvycajnu prevadzku menica. Neprerusi vsak ¢innost menica.
Alarm je nutné resetovat.

e Priporuche dojde k zastaveniu menica. Je nutné resetovat menic a vyriesit dany
problém.

Pre niektoré poruchy je mozné v aplikacii naprogramovat rézne reakcie. Dalsie informacie
najdete v kapitole 5.9 Skupina 3.9: Ochrany.

Poruchu resetujte pomocou tlacidla Reset na paneli alebo prostrednictvom I/0 svorkovnice,
komunikacnej zbernice alebo pocitacového nastroja. Poruchy sa ukladaju do Histérie portch,
ktoru je mozné otvorit a preskimat ich. R6zne kody poruch st uvedené v kapitole 771.3 Kddy
portch.

Skor ako sa z dovodu nezvycajnej prevadzky obratite na distributora alebo vyrobny zavod,
pripravte si urcité Udaje. Zapiste si vSetky texty zobrazené na displeji, kod poruchy, ID
poruchy, informacie o zdroji, zoznam aktivnych poruch a histériu poruch.

11.1 ZOBRAZENIE PORUCHY

Ked sa na menici zobrazi porucha a menic sa zastavi, zistite pri¢inu poruchy a resetujte
poruchu.
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Na resetovanie poruchy su k dispozicii 2 postupy: pomocou tlacidla Reset a prostrednictvom
parametra.

RESETOVANIE POMOCOU TLACIDLA RESET

1 Stlacte a 2 sekundy podrzte tlacidlo Reset na
paneli.

RESETOVANIE PROSTREDNICTVOM PARAMETRA NA GRAFICKOM DISPLEJI

1 Otvorte menu Diagnostika.

STOP|G| READY| | /0

G Main Menu

ID: M4
Monjgtor

( )

S Parameters
( 12)
= Diagnostics
)

2 Otvorte podmenu Reset poruch.

STOP|C| READY| | 110

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

El Fault history
(39)
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| 110

3 Vyberte parameter Reset poruch.
stop|(J] ReADY |
Reset faults

ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

RESETOVANIE PROSTREDNICTVOM PARAMETRA NA TEXTOVOM DISPLEJI

STOP ALARM FA‘ULT

READY  RUN

1 Otvorte menu Diagnostika.
A Py
- rrC T 1
dHGHUSTTL
ML
(YU
h 4 v
/O KEYPAD BUS

FWD REV

READY  RUN STOP ALARM FA‘ULT

2 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyhladajte parameter Reset poruch. A A
OCCET G
YA B | l'/l_ll_
h 4 h 4
FWD  REV /0  KEYPAD BUS
3 Vyberte hodnotu Ano a stlacte OK. READY RUN  STOP ALARM FAULT
A - A
N\ / 0N
- LI -
=N

/
/

h 4 v
KEYPAD  BUS

FWD REV 1/0
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11.2 HISTORIA PORUCH

Historia poruch obsahuje podrobnejsie Udaje o poruchach. V historii poruch je uloZzenych
maximalne 40 poruch.

PREZERANIE HISTORIE PORUCH NA GRAFICKOM DISPLEJI

1 Ak sichcete pozriet podrobnejsie Udaje o poruche,

otvorte histdriu poruch. STOP|G| READY Vo
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)

Reset faults

Ii—l Fault history

(39)

2 Udaje o danej poruche zobrazite stlacenim tlacidla

so Sipkou Vpravo. STOP|C| READY | Vo
Fault history
D ID: M4.3.3
External Fault 51
Fault old 891384s
External Fault 51
- Fault old 871061s
Device removed 39
Info old 862537s
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3 Udaje su uvedené v zozname.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

PREZERANIE HISTORIE PORUCH NA TEXTOVOM DISPLEJI

1 Historiu poruch otvorte stlacenim tlacidla OK.
READY RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS

2 Udaje o danej poruche zobrazite op&tovnym
v ’ v READY RUN STOP ALARM FAULT
stlacenim tlacidla OK. A A

N RIYIYINIEE I-L.'l T
RN Iy
MLJ _ /

H I, _ /

A 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 VsSetky udaje o poruche zobrazite stlacenim tlacidla
v READY RUN STOP ALARM FAULT
so Sipkou Nadol. '\ A

h 4 v

FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

[ T

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071 C

FWD REV 1/0  KEYPAD BUS
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11.3 KODY PORUCH

Nazov poruchy

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

Nadprdd (hardvérova
poruchal)

2 Nadpruad (softvérova
poruchal)

V kabli motora je prilis
vysoky prad (> 4*1 H). Spdso-
bovat to mdze 1 z tychto pri-
cin.

. nahle zvysSenie silno-
prudu

. skrat v kadbloch motora

. pouZiva sa nespravny
typ motora

. nastavenia parametrov
nie su spravne

Skontrolujte zatazenie.
Skontrolujte motor.
Skontrolujte kable a pripojky.
Vykonaijte identifikacny chod.
Nastavte dlhsi ¢as rozbehu
(P3.4.1.2a P3.4.2.2).

. Porucha IGBT

»  desaturacny skrat
v IGBT

. skrat alebo pretazenie
brzdného rezistora

2 10 Prepatie (hardvérova |Napatie j.s. medziobvodu je |Nastavte dlhsi ¢as dobehu (P3.4.1.3
porucha) vysSie ako limity. a P3.4.2.3).
Aktivujte regulator prepatia.
11 Prepétie (softvérova . N Skontrolujte vstupné napatie.
poruchal . cas dobehu je prilis
kratky
*  vysoké Spicky prepatia
v napajani
3 20 Porucha uzemnenia Meranie prudu zistilo, ze Skontrolujte kable motora a motor.
(hardvérova porucha) |sUcet pridu faz motora nie | Skontrolujte filtre.
je 0.
21 Porucha uzemnenia
(softvérova porucha) L,
. porucha izolacie kablov
alebo motora
. porucha filtra (du/dt,
sinus)
5 40 Nabijaci spinac Nabijaci spinac je uzavrety a |Resetujte poruchu a restartujte
ako odozva sa prijala infor- | menic.
macia OTVORENE. Skontrolujte signal spatnej vazby a
zapojenie kdblov medzi riadiacou
, , doskou a doskou napajania.
) prevaqzk?\vlg porucha Ak opat dojde k poruche, poradte
' chybna suciastka sa s vasim miestnym distributo-
rom.
7 60 Saturacia Tlto poruchu nie je moZné reseto-

vat z riadiaceho panela.

Uplne vypnite menic.
NERESTARTUJTE MENIC ani HO
NEPRIPAJAJTE K NAPAJANIU!
Poradte sa s vyrobcom.
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Kod
poruchy

600

601

602

603

604

605

606

607

608

609

Nazov poruchy

Porucha systému

Mozna pricina

Riadiaca doska a vykonovy
modul medzi sebou neko-
munikujd.

Chybna slciastka.
Prevadzkova porucha.

Chybna suciastka.
Prevadzkova porucha.
Napatie pomocného napdja-
nia vo vykonovom module
je prilis nizke.

Chybna suciastka.
Prevadzkova porucha.
Napatie vystupnej fazy sa
nezhoduje s referenciou.
Porucha spatnej vazby.

Chybna suciastka.
Prevadzkova porucha.

Softvér riadiacej jednotky
nie je kompatibilny so sof-
tvérom vykonového modulu.

Nie je mozné Citat verziu
softvéru. Vo vykonovom

module nie je Ziadny softvér.

Chybna suciastka.
Prevadzkovéa porucha (pro-
blém v napajacej alebo
merace] doske).

Pretazenie CPU.

Sposob opravy poruchy

Resetujte poruchu a restartujte
menic.

Prevezmite najnovsi softvér z
webovej lokality spolo¢nosti Dan-
foss Drives. Aktualizujte pomocou
neho menic.

Ak opat dojde k poruche, poradte
sa s vasim miestnym distributo-
rom.

Chybna suciastka.
Prevadzkova porucha.

Resetujte poruchu a dvakrat uplne
vypnite menic.

Prevezmite najnovsi softvér z
webovej lokality spolo¢nosti Dan-
foss Drives. Aktualizujte pomocou
neho menic.
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Kod
poruchy
8 610
614
647
648
649

Nazov poruchy

Porucha systému

Mozna pricina

Chybna suciastka.
Prevadzkova porucha.

Chyba konfiguracie.
Softvérova chyba.

Chybna sudiastka (chybna
riadiaca doska).
Prevadzkova porucha.

Chybna suciastka.
Prevadzkova porucha.

Prevadzkova porucha.
Systémovy softvér nie je
kompatibilny s aplikaciou.

Sposob opravy poruchy

Resetujte poruchu a restartujte.
Prevezmite najnovsi softvér z
webovej lokality spolo¢nosti Dan-
foss Drives. Aktualizujte pomocou
neho menic.

Ak opat dojde k poruche, poradte
sa s vasim miestnym distributo-
rom.

Pretazenie zdroja.

Porucha pri nacitani, obno-
veni alebo ukladani parame-
tra.

Nacitajte predvolené

vyrobné nastavenia.

Prevezmite najnovsi softvér z
webovej lokality spolo¢nosti Dan-
foss Drives. Aktualizujte pomocou
neho menic.
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Kod
poruchy

8 667

670

827

828

829

830

Nazov poruchy

Porucha systému

Mozna pricina

Ethernet PHY nie je rozpoz-
nany alebo je v nespravnom
stave.

Sposob opravy poruchy

Resetujte poruchu a restartujte
menic.

Prevezmite najnovsi softvér z
webovej lokality spolo¢nosti Dan-
foss Drives. Aktualizujte pomocou
neho menic.

Ak opat dojde k poruche, poradte
sa so svojim miestnym distributo-
rom.

Vystupné napétie je prilis
nizke v dosledku pretazenia,
chybného komponentu
alebo skratu.

Vykonajte kontrolu zataZenia
pomocného vystupu.

Resetujte poruchu a restartujte
menic.

Prevezmite najnovsi softvér z
webovej lokality spolo¢nosti Dan-
foss Drives. Aktualizujte pomocou
neho menic.

Ak opat dojde k poruche, poradte
sa so svojim miestnym distributo-
rom.

Zadany neplatny/nespravny
licenény klG¢ (prostrednic-
tvom panela alebo VCX).
Licencny klU¢ je nespravny
alebo nie je urceny pre tento
menic.

Resetujte poruchu a restartujte
menic.

Znova zadajte licen¢ny kliGc do fre-
kvencného menica.

Prevezmite najnovsi softvér z
webovej lokality spolo¢nosti Dan-
foss Drives. Aktualizujte pomocou
neho menic.

Ak opat dojde k poruche, poradte
sa so svojim miestnym distributo-
rom.

Zadany licencny kluc bol pri-
jaty a uloZeny do menica.

Od predchadzajldceho spu-
stenia sa zacali pouzivat
nové licencie.

Licencie boli odstranené z
menica.
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Kod
poruchy

Nazov poruchy

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

(poruchal)

vého modulu alebo na doske
napajania je prilis nizka.

9 80 Podpatie (poruchal) Napétie j.s. medziobvodu je |V pripade docasného prerusenia
nizsie ako limity. napajacieho napétia resetujte
poruchu a restartujte menic.
L L Skontrolujte napdjacie napatie. Ak
' Na’p?Jafne napatie je je napajacie napatie dostatocné,
prilis rj'Zk,ev_ ide o internt poruchu.
*  chybnasuiciastka Skontrolujte, &i v elektrickej sieti
. chybna poistka na nie je porucha.
vstupe, .. . , . |Poradte sasvasim miestnym dis-
©  externy nabIJaC,I spinac |t ipatorom.
nie je zatvoreny
POZNAMKA!
Tato porucha sa aktivuje
iba v pripade, ak je pohonv
stave chodu.
10 91 Vstupna faza Skontrolujte napajacie napétie,
. porucha napéjacieho poistky a napdjaci kabel, usmerfio-
napétia vaci mostik a hradlovu regulaciu
+  chybna poistka alebo tyristora (MRé->).
porucha napéjacich
kablov
Aby kontrola fungovala,
musi zatazenie dosahovat
minimalne 10 - 20 %.
1" 100 Kontrola vystupnej Meranie prudu zistilo, Zze v Skontrolujte kabel motora a motor.
fazy 1 faze motora nie je Ziadny | Skontrolujte du/dt alebo sinusovy
prud. filter.
. porucha v motore alebo
kabloch motora
. porucha filtra (du/dt,
sinus)
13 120 Nizka teplota menica |[Teplota v chladici vykono- Teplota prostredia je prilis nizka

pre menic. Premiestnite menic¢ na
teplejSie miesto.
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polr('zghy Nazov poruchy Mozna pricina Sposob opravy poruchy

14 130 Vysoka teplota Teplota v chladici vykono- Skontrolujte skutocné mnozstvo a
menica (porucha, vého modulu alebo na doske |prudenie chladiaceho vzduchu.
chladic) napajania je prilis nizka. Skontrolujte, ¢i sa v chladici nena-

Limity teploty chladi¢a st vo |chadza prach.
131 Vysoka teplota vsetkych konstrukénych vel- |Skontrolujte teplotu okolitého pro-
menicéa (alarm, chla- |kostiach odligné. stredia.
dic) Uistite sa, ze frekvencia prepinania
nie je prilis vysoka vzhladom

132 Vysoka teplota na teplotu okolitého prostredia a

menica (porucha, zatazenie motora.

doska) Skontrolujte chladiaci ventilator.
133 Vysoka teplota

menica (alarm,

doska)
136 Teplota okruhu na Prilis vysoka vystupna kapa- |Skontrolujte kable a motor.

ochranu pred prepa- [cita alebo porucha uzemne-

tim (alarm) nia v neuzemnene;j sieti.

137 Teplota okruhu na PriliS vysoka vystupna kapa- |Skontrolujte kable a motor.

ochranu pred prepa- |cita alebo porucha uzemne-
tim (porucha) nia v neuzemnenej sieti.
15 140 Zablokovanie motora |Motor sa zablokoval. Skontrolujte motor a zatazenie.
16 150 prehriatie motora Zatazenie motora je prilis Znizte zatazenie motora. Ak motor
vysoké. nie je pretaZeny, skontrolujte para-
metre tepelnej ochrany motora
(skupina parametrov 3.9 Ochrany).
17 160 Odlahcenie motora Zatazenie motora nie je Skontrolujte zatazenie.
dostatocné. Skontrolujte parametre.
Skontrolujte du/dt a sinusové filtre.
19 180 Vykonové pretazenie |Vykon menica je prili§ Znizte zatazenie.
(kratkodoba kontrola) |vysoky. Skontrolujte dimenzovanie menica.
Overte, Ci nie je prilis maly vzhla-
181 Vykonové pretazenie dom na dané zatazenie.
(dlhodoba kontrola)
25 240 Porucha riad. motora |Tato porucha sa vyskytuje Resetujte poruchu a restartujte
iba pri pouziti aplikacii Spe- | menic.

241 cifickych pre konkrétneho Zvyste identifikacny prud.
zakaznika. Porucha priiden- |Dalgie informacie najdete v zdroji
tifikacii pociatocného uhla.  |histdrie poruch.

. Rotor sa pocas identifi-
kacie pohybuje.

. Novy uhol sa nezhoduje
so starou hodnotou.
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Kod

poruchy Nazov poruchy Mozna pricina Sposob opravy poruchy

26 250 Zabranenie spustenia |Nie je mozné vykonat spu- Resetujte poruchu a zastavte
stenie menica. Ked'je pozia- |menic.
davka na spustenie Nacitajte softvér a spustite menic.

ZAPNUTA, do menica sa

nacita novy softvér (firmvér
alebo aplikacial, nastavenie
parametra alebo iny subor,
ktory ovplyviuje prevadzku

menica.
29 280 Termistor Atex Termistor ATEX zistil nad- Resetujte poruchu. Skontrolujte
mernu teplotu. termistor a jeho pripojky.
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Kod

poruchy

30

290

Nazov poruchy

Bezpecné vypnutie

Mozna pricina

Signal A bezpecného vypnu-
tia neumoznuje nastavit
menic¢ do stavu PRIPRA-
VENY.

291

Bezpecné vypnutie

Signal B bezpecného vypnu-
tia neumoznuje nastavit
menic¢ do stavu PRIPRA-
VENY.

Sposob opravy poruchy

Resetujte poruchu a restartujte
menic.

Skontrolujte signaly z riadiacej
dosky do vykonového modulu a
konektora D.

500

Bezpecnostna konfi-
guracia

Bol nainstalovany spinac
bezpecnostnej konfiguracie.

Odstrante spinac bezpecnostnej
konfiguracie z riadiacej dosky.

501

Bezpecnostna konfi-
guracia

Je pouzitych prilis vela
doplnkovych dosiek STO. Je
mozné pouzit iba 1.

Ponechajte pripojenu iba 1 dopln-
kovu dosku STO. Ostatné
odstrante. Pozrite si bezpec-
nostnu prirucku.

502

Bezpecnostna konfi-
guracia

Doplnkova doska STO bola
nainstalovana do nesprav-
neho slotu.

Doplnkovl dosku STO nainstalujte
do spravneho slotu. Pozrite si bez-
pecnostnu prirucku.

503

Bezpecnostna konfi-
guracia

Na riadiacej doske nie je
nainstalovany spinac bez-
pecnostnej konfiguracie.

Nainstalujte na riadiacu dosku spi-
nac bezpecnostnej konfiguracie.
Pozrite si bezpecnostnu prirucku.

504

Bezpecnostna konfi-
guracia

Spinac bezpecnostnej konfi-
guréacie bol nespravne nain-

Stalovany na riadiacu dosku.

Nainstalujte spinac bezpecnostne;j
konfiguracie na spravnu poziciu na
riadiacej doske. Pozrite si bezpec-
nostnuy prirucku.

505

Bezpecnostna konfi-
guracia

Spinac bezpecnostnej konfi-
guracie bol nespravne nain-
Stalovany na doplnkovu
dosku STO.

Skontrolujte instalaciu spinaca
bezpecnostnej konfiguracie na
doplnkovej doske STO. Pozrite si
bezpecnostnu prirucku.

506

Bezpecnostna konfi-
guracia

Nefunguje komunikéacia s
doplnkovou doskou STO.

Skontrolujte inStalaciu doplnkovej
dosky STO. Pozrite si bezpec-
nostnu prirucku.

507

Bezpecnostna konfi-
guracia

Doplnkova doska STO nie je
kompatibilna s hardvérom.

Resetujte menic a restartujte ho.

Ak opat dojde k poruche, poradte

sa so svojim miestnym distributo-
rom.
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Kod
poruchy

Nazov poruchy

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

leny

30 520 Bezpecnostna diag- Vstupy STO maju odlisny Skontrolujte externy bezpecnostny
nostika stav. spinac. Skontrolujte vstupné pripo-

jenie a kabel bezpecnostného spi-
naca.
Resetujte menic a restartujte.
Ak opat dojde k poruche, poradte
sa so svojim miestnym distributo-
rom.

521 Porucha diagnostiky termi- | Resetujte a restartujte menic.
stora ATEX. Vstup termi- Ak znova dojde k poruche, vymente
stora ATEX nie je pripojeny. |doplnkovi dosku.

522 Skrat v pripojeni vstupu ter- [Skontrolujte vstupné pripojenie
mistora ATEX. termistora ATEX.

Skontrolujte externé pripojenie
ATEX.
Skontrolujte externy termistor
ATEX.
530 Bezpecnostné odpo- |Bolo pripojené nudzové Ked je aktivovana funkcia STO,
jenie momentu zastavenie, pripadne sa akti- | menic je v bezpecnostnom stave.
vovala ina operacia STO.
32 311 Chladenie ventilato- Rychlost ventilatora sa Resetujte poruchu a restartujte
rom nezhoduje presne s refe- menic. VyCistite alebo vymente
ren¢nou rychlostou, no ventilator.
menic funguje spravne. Tato
porucha sa zobrazuje iba v
type MR7 a menicoch vac-
sich ako typ MR7.
312 Chladenie ventilato- Dosiahla sa zivotnost venti- |Vymente ventilator a resetujte
rom latora (Cize 50 000 h). pocitadlo Zivotnosti ventilatora.
33 320 PozZiarny rezim povo- |Je aktivovany poZiarny rezim |Skontrolujte nastavenia parame-

menica. Ochrany menica sa
nepouziju.

Tento alarm sa resetuje
automaticky po deaktivovani
poZiarneho rezimu.

trov a signaly. Niektoré ochrany
menica su deaktivované.
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Kod . S e "
poruchy Nazov poruchy Mozna pricina Sposob opravy poruchy
37 361 Zariadenie je vyme- Vykonovy modul bol nahra- | Resetujte poruchu.
nené (rovnaky typ) deny novym modulom s rov- |Po resetovani poruchy sa menic
nakou velkostou. Zariadenie |[restartuje.
je pripravené na pouZivanie.
Parametre su dostupné v
menici.
362 Zariadenie je vyme- Doplnkova doska v slote B Resetujte poruchu. Menic zacne
nené (rovnaky typ) bola nahradena novou pouzivat staré nastavenia parame-
doskou, ktoru ste uz pouzi- |trov.
vali v rovnakom slote. Zaria-
denie je pripravené na pou-
Zivanie.
363 Zariadenie je vyme- Rovnaka pricina ako v ID362,
nené (rovnaky typ) ale vztahuje sa na slot C.
364 Zariadenie je vyme- Rovnaka pricina ako v 1D362,
nené (rovnaky typ) ale vztahuje sa na slot D.
365 Zariadenie je vyme- Rovnaka pricina ako v ID362,
nené (rovnaky typ) ale vztahuje sa na slot E.
38 372 Zariadenie pridané Do slotu B bola vlozena Zariadenie je pripravené na pouzi-
(rovnaky typ) doplnkova doska. Doplnkovu [vanie. Menic zacne pouzivat staré
dosku ste uz pouzivali v rov- |nastavenia parametrov.
nakom slote. Zariadenie je
pripravené na pouzivanie.
373 Zariadenie pridané Rovnaka pricina ako v ID372,
(rovnaky typ) ale vztahuje sa na slot C.
374 Zariadenie pridané Rovnaka pricina ako v ID372,
(rovnaky typ) ale vztahuje sa na slot D.
375 Zariadenie pridané Rovnaka pricina ako v ID372,
(rovnaky typ) ale vztahuje sa na slot E.
39 382 Zariadenie bolo Doplnkova doska bola Zariadenie nie je dostupné. Rese-
odstranené odstranena zo slotu A tujte poruchu.
alebo B.
383 Zariadenie bolo Rovnaka pricina ako v D380,
odstranené ale vztahuje sa na slot C
384 Zariadenie bolo Rovnaka pricina ako v ID380,
odstranené ale vztahuje sa na slot D
385 Zariadenie bolo Rovnaka pricina ako v D380,
odstranené ale vztahuje sa na slot E
40 390 Zariadenie nebolo Bolo pripojené nezname Zariadenie nie je dostupné. Ak opat
rozpoznané zariadenie (vykonovy modul/ |ddjde k poruche, poradte sa so
doplnkovéa doska) svojim miestnym distribdtorom.
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Kod
poruchy

Nazov poruchy

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

nizke.

41 400 Teplota IGBT Vypocitana teplota IGBT je Skontrolujte nastavenia parame-
prilis vysoka. trov.
Skontrolujte skutocné mnozstvo a
L ) prudenie chladiaceho vzduchu.
' zaFggenle m}otora 1€ Skontrolujte teplotu okolitého pro-
prilis vysoké ) stredia.
* teplot.a 9k°“,t?vh° Pro- [skontrolujte, &i sa v chladi¢i nena-
stredia je prlllslvysoka chadza prach.
: porucha hardvéru Uistite sa, ze frekvencia prepinania
nie je prilis vysoka vzhladom
na teplotu okolitého prostredia a
zataZenie motora.
Skontrolujte chladiaci ventilator.
Vykonajte identifikacny chod.
A 431 Zariadenie je vyme- Je dostupny novy vykonovy | Resetujte poruchu.
nené (iny typ) modul odliSného typu. Para- |Po resetovani poruchy sa menic
metre nie su k dispozicii v restartuje.
nastaveniach. Znova nastavte parametre vykono-
vého modulu.
433 Zariadenie je vyme- Doplnkova doska v slote C Resetujte poruchu. Nastavte para-
nené (iny typ) bola nahradena novou metre doplnkovej dosky znovu.
doskou, ktoru ste este
nepouzivali v rovhakom
slote. Neulozili sa Ziadne
nastavenia parametra.
434 Zariadenie je vyme- Rovnaka pricina ako v ID433,
nené (iny typ) ale vztahuje sa na slot D.
435 Zariadenie je vyme- Rovnaka pricina ako v ID433,
nené (iny typ) ale vztahuje sa na slot D.
45 441 Zariadenie pridané Je dostupny novy vykonovy Resetujte poruchu.
(iny typ) modul odliSného typu. Para- |Po resetovani poruchy sa menic
metre nie su k dispozicii v restartuje.
nastaveniach. Znova nastavte parametre vykono-
vého modulu.
443 Zariadenie pridané Do slotu C bola vlozenad nova |Nastavte parametre doplnkove;j
(iny typ) doplnkovéa doska, ktort ste | dosky znovu.
eSte v rovnakom slote
nepouzivali. Neulozia sa
Ziadne nastavenia parame-
trov.
444 Zariadenie pridané Rovnaka pricina ako v ID443,
(iny typ) ale vztahuje sa na slot D.
445 Zariadenie pridané Rovnaka pricina ako v D443,
(iny typ) ale vztahuje sa na slot E.
46 662 Hodiny realneho ¢asu |Napatie batérie RTC je Vymente batériu.
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SLEDOVANIE PORUCH

Kod . S oo v "

poruchy Nazov poruchy Mozna pricina Sposob opravy poruchy

47 663 Softvér aktualizovany |Softvér menica sa aktualizo- |Nie je potrebné vykonat Ziadne
val, bud' cely softvérovy kroky.
balik, alebo aplikacia.

50 1050 Porucha nizkeho Al 1 alebo viacero z dostupnych |Vymente chybné stciastky.
signalov analdgového vstupu |Skontrolujte obvod analégového
je nizsich ako 50 % minimal- |[vstupu.
neho rozsahu signalu. Uistite sa, ze je parameter Rozsah
Riadiaci kabel je chybny signalu Al1 nastaveny spravne.
alebo odpojeny.

Porucha zdroja signalu.
51 1051 Externa porucha Aktivoval sa signal digital- Ide o poruchu tykajldcu sa konkrét-
zariadenia neho vstupu nastaveny pro- |neho pouzivatela.
strednictvom parametra Skontrolujte digitalne vstupy a
P3.5.1.11 alebo P3.5.1.12. schémy zapojenia.
52 1052 Porucha komunika¢- |Doslo k poruche pripojenia | Skontrolujte pripojenie riadiaceho
ného panela medzi riadiacim panelom a |panela a kabel riadiaceho panela,
1352 menicom. ak sa pouziva.
53 1053 Porucha komunika¢- [DosSlo k poruche datového Skontrolujte inStalaciu a hlavny
nej zbernice pripojenia medzi hlavnym radi¢ komunikacnej zbernice.
radicom komunikacnej
zbernice a doskou komuni-
kacnej zbernice.
54 1354 Porucha slotu A Porucha doplnkovej dosky Skontrolujte dosku a slot.
alebo slotu Poradte sa so svojim miestnym
1454 Porucha slotu B distributorom.
1554 Porucha slotu C
1654 Porucha slotu D
1754 Porucha slotu E
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polr('zghy Nazov poruchy Mozna pricina Sposob opravy poruchy
57 1057 Identifikacia Videntifikacnom chode Uistite sa, Ze je motor pripojeny k
doslo k poruche. menicu.
Ubezpecte sa, ze na hriadeli
motora nie je Ziadna zataz.
Uistite sa, Ze prikaz na spustenie
sa neodstrani pred dokonéenim
identifikacného chodu.
1157 Pocas identifikacného chodu |Skontrolujte, ¢i sU minimalna a
sa menicu nepodarilo dosia- |maximalna referencnéa frekvencia
hnut poZzadovanu referencnu |nastavené spravne. Prilis nizka
frekvenciu. maximalna frekvencia moZze zabra-
nit menicu, aby dosiahol pozado-
vanu frekvenciu.
1257 Pocas identifikacného chodu |Skontrolujte, ¢i je ¢as rozbehu
sa menicu nepodarilo dosia- |nastaveny spravne. Prilis dlhy cas
hnut poZzadovanu referenénl |rozbehu moze zabranit menicu, aby
frekvenciu. dosiahol pozadovanu frekvenciu v
priebehu 40 sekund.
1357 Pocas identifikacného chodu |Skontrolujte, ¢i su limity priadu,
sa menicu nepodarilo dosia- |momentu a vykonu nastavené
hnut poZzadovand referenént |[spravne. PriliS nizke nastavenia
frekvenciu. limitov m6Zu zabranit menicu, aby
dosiahol pozadovanu frekvenciu.
63 1063 Porucha rychleho Je aktivovana funkcia rych- | Zistite priCinu aktivovania funkcie
zastavenia leho zastavenia. rychleho zastavenia. Po jej najdeni
ju opravte. Resetujte poruchu a
1363 Vystraha rychleho restartujte menic.
zastavenia Pozrite si parameter P3.5.1.26 a
parametre rychleho nastavenia.
65 1065 Porucha komunikacie |Doslo k poruche datového Skontrolujte instalaciu, kabel a
s pocitacom pripojenia medzi poc¢itacom |svorky medzi poc¢itacom a meni-
a menicom com.
66 1366 Porucha vstupu ter- Zvysila sa teplota motora. Skontrolujte chladenie motora a
mistora 1 zatazenie.
Skontrolujte pripojenie termistora.
1466 Porucha vstupu ter- Ak sa vstup termistora nepouziva,
mistora 2 musite ho skratovat.
Poradte sa so svojim miestnym
1566 Porucha vstupu ter- distribUtorom.
mistora 3
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polr('zghy Nazov poruchy Mozna pricina Sposob opravy poruchy
68 1301 Vystraha pocitadla Hodnota pocitadla udrzby je |Vykonajte potrebnu Udrzbu. Rese-
Udrzby 1 vyssia ako limit alarmu. tujte pocitadlo. Pozrite si parame-
ter B3.16.4 alebo P3.5.1.40.

1302 Porucha pocitadla Hodnota pocitadla udrzby je

Udrzby 1 vyssia ako limit poruchy.

1303 Vystraha pocitadla Hodnota pocitadla udrzby je

udrzby 2 vyssia ako limit alarmu.

1304 Porucha pocitadla Hodnota pocitadla udrzby je

Udrzby 2 vyssia ako limit poruchy.
69 1310 Porucha komunikaé- | Cislo ID sliZiace na mapo- Skontrolujte parametre v menu
nej zbernice vanie hodno6t na vystupe Mapovanie dat komunikacnej zber-
procesnych udajov komuni- |nice.
kacnej zbernice nie je
platné.

1311 Nie je mozné previest 1 Nie je definovany typ hodnoty.
alebo viacero hodnot pre Skontrolujte parametre v menu
vystup procesnych tdajov Mapovanie dat komunikacnej zber-
komunikacnej zbernice. nice.

1312 Pri mapovani a prevadzani | Skontrolujte parametre v menu
hodnot pre vystup proces- Mapovanie dat komunikacnej zber-
nych tUdajov komunikacnej nice.
zbernice (16-bitovy] docha-
dza k preteceniu.

76 1076 Spustenie zabranené |[Prikaz na spustenie je Resetovanim menica spustite
zablokovany, aby sa zabra- |spravnu prevadzku. Nastavenia
nilo neumyselnému otaca- parametrov indikuju, ¢i je potrebné
niu motora pocas prvého reStartovat menic.
zapnutia.

77 1077 > 5 pripojeni Je dostupnych viac ako Ponechajte aktivnych 5 pripojeni.
5 aktivnych pripojeni komu- |ZvySné pripojenia odstrante.
nikacnej zbernice alebo
pocitacového nastroja.
Naraz je mozné pouzivat iba
5 pripojeni.

100 1100 Casovy limit makkého |V regulatore PID uplynul Skontrolujte proces.

plnenia casovy limit funkcie mak- Skontrolujte parametre v menu

kého plnenia. Menic¢ nedo- M3.13.8.
siahol v danom ¢asovom
limite procesnu hodnotu.
Pri¢inou moze byt prasknuté
potrubie.
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101

Nazov poruchy

Porucha kontroly
spatnej vazby (PID1)

Mozna pricina

Regulator PID: hodnota
spatnej vazby prekrocila
limity kontroly (P3.13.6.2 a
P3.13.6.3) a oneskorenie
(P3.13.6.4), ak ste ho nasta-
vili.

Sposob opravy poruchy

Skontrolujte proces.
Skontrolujte nastavenia parame-
trov, limity kontroly a oneskorenie.

prekrocilo 1 alebo viacero
pocitadiel ¢asu chodu cer-
padla limit alarmu defino-
vany pouzivatelom

105 1105 Porucha kontroly Externy regulator PID: hod-
spatnej vazby (ExtPID) [nota sp&tnej vazby prekro-
Cila limity kontroly
(P3.14.4.2 a P3.14.4.3) a
oneskorenie (P3.14.4.4), ak
ste ho nastavili.
109 1109 Kontrola vstupného Signal kontroly vstupného Skontrolujte proces.
tlaku tlaku (P3.13.9.2) je nizéi ako |Skontrolujte parametre v menu
limit alarmu (P3.13.9.7). M3.13.9.
Skontrolujte snimace a pripojky
1409 Signal kontroly vstupného vstupného tlaku.
tlaku (P3.13.9.2) je niz&i ako
limit poruchy (P3.13.9.8).

111 1315 Porucha teploty 1 1 alebo viacero signalov Zistite pri¢inu narastu teploty.
teplotného vstupu (nastave- |Skontrolujte snimac teploty a pri-
nych v P3.9.6.1) je vy$8ich pojky.
ako limit alarmu (P3.9.6.2). | Ak nie je pripojeny Ziadny snimac,

uistite sa, ze je teplotny vstup
1316 1 alebo viacero signalov pevne pripojeny.
teplotného vstupu (nastave- |Dalsie informacie najdete v pri-
nych v P3.9.6.1) je vy$Sich rucke k doplnkovej doske.
ako limit poruchy (P3.9.6.3).

112 1317 Porucha teploty 2 1 alebo viacero signalov
teplotného vstupu (nastave-
nych v P3.9.6.5) je vy$sich
ako limit poruchy (P3.9.6.6).

1318 1 alebo viacero signalov
teplotného vstupu (nastave-
nych v P3.9.6.5) je vy$sich
ako limit poruchy (P3.9.6.7).

113 1113 Cas chodu ¢erpadla V systéme Multi-Cerpadla Vykonajte potrebné Ukony tdrzby,
prekrocilo 1 alebo viacero resetujte pocitadlo casu chodu a
pocitadiel ¢asu chodu cer- resetujte alarm. Pozrite si pocCi-
padla limit alarmu defino- tadla doby chodu Cerpadiel.
vany pouzivatelom.

1313 V systéme Multi-Cerpadla
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Kod . S e "
poruchy Nazov poruchy Mozna pricina Sposob opravy poruchy
118 1118 Prehriatie AHF Funkcia pokrocilého filtra Skontrolujte funkciu pokrocilého
harmonickych zlozZiek sp6- |filtra harmonickych zloZiek.

sobila poruchu prehriatia na
digitdlnom vstupe.

300 700 Nepodporuje sa Aplikacia nie je kompatibilnd [Nahradte aplikaciu.
(nie je podporovana).
701 Doplnkova doska alebo slot | Odstrante doplnkovl dosku.
nie sU kompatibilné (nie su
podporované).
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12 PRILOHA 1

12.1 PREDNASTAVENE HODNOTY PARAMETROV V ROZNYCH APLIKACIACH

Vysvetlenie symbolov v tabulke

A = Standardné aplikacia

B = Aplikacia HVAC

C = Aplikacia riadenia PID

D = aplikacia Multi-cerpadlo (so samostatnym menicom)
E = aplikacia Multi-Cerpadlo (s viacerymi meni¢mi)
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Tabulka 121:

Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach

Parameter

Predvolena hodnota

frekvencia 3

P3.2.1 Vzdial. riad. 0 0 0 0 0 172 0 = riadenie 1/0
miesto
P3.2.2 Miestne/Vzdia- |0 0 0 0 0 211
lene 0 = Vzdialené
P3.2.6 I/0 logika A 2 2 2 0 0 300
Vpred-Vzad
2 = Vpred-Spat
(hr.)
P3.2.7 I/0 logika B 2 2 2 2 2 363
2 =Vpred-Spat
(hr.)
P3.3.1.5 Vyber referencie |6 6 7 7 7 117
I/0 A 6=Al1+AI2
7=PID
P3.3.1.6 Vyber referencie |4 4 4 4 4 131
I/0B 4 =Al1
P3.3.1.7 Vyber referencie |2 2 2 2 2 121
z panela 2 =referencia z
panela
P3.3.1.10 Vyber referencie |3 3 3 3 3 122
z komunikacnej 3 = Referencia
zbernice komunikacnej
zbernice
P3.3.3.1 Rezim predna- |0 0 0 0 0 182
stavenej fre- 0 = Binarne
kvencie kédované
P3.3.3.3 Prednastavend [10.0 |[10.0 ]10.0 |10.0 (10.0 |[Hz 105
frekvencia 1
P3.3.3.4 Prednastavend [15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 Hz 106
frekvencia 2
P3.3.3.5 Prednastavend [20.0 |20.0 ]20.0 |20.0 (20.0 |[Hz 126
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Tabulka 121: Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach

Parameter Predvolena hodnota

P3.3.6.1 Aktivovat refe- 0 0 0 0 101 532
renciu prepla-
chu

P3.3.6.2 Referencia pre- |0 0 0 0 101 530
plachu

P3.3.6.4 Referencia 0.0 0.0 0.0 0.0 50.0 |Hz 1239
posuvu 1

P3.3.6.6 Posuv po rampe [10.0 10.0 10.0 10.0 ]3.0 s 1257

P3.5.1.1 Riad. signal 1A [100 100 100 100 100 403

P3.5.1.2 Riad. signal2 A [101 101 0 0 0 404

P3.5.1.4 Riad. signdl1B |0 0 103 101 0 423

P3.5.1.7 Vnutit sposob 0 0 105 102 0 425
ovladdania na I/0
B

P3.5.1.8 Vnutit I/0 B 0 0 105 102 0 343
referenciu

P3.5.1.9 Vynutenie riade- |0 0 0 0 0 411
nia komunikac-
nej zbernice

P3.5.1.10 Vynutenie riade- |0 0 0 0 0 410
nia panela

P3.5.1.11 Externa porucha [102 102 101 0 105 405
(spinaci kontakt)

P3.5.1.13 Reset poruchy 105 105 102 0 103 414
(zavriet)

P3.5.1.21 Vyber predna- 103 103 104 0 0 419
stavenej frek. 0

P3.5.1.22 Vyber predna- 104 104 0 0 0 420
stavenej frek. 1

P3.5.1.23 Vyber predna- 0 0 0 0 0 421
stavenej frek. 2

P3.5.1.31 Volba referencie |0 0 0 0 102 1047
PID

P3.5.1.35 Povolit DI posuv |0 0 0 0 101 532
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Tabulka 121: Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach

Parameter Predvolena hodnota

P3.5.1.36 Referencia pre- |0 0 0 0 101 530
plachu aktivacie
P3.5.1.42 Blokovanie ¢er- |0 0 0 103 0 426
padla 1
P3.5.1.43 Blokovanie cer- |0 0 0 104 0 427
padla 2
P3.5.1.44 Blokovanie ¢er- |0 0 0 105 0 428
padla 3
P3.5.2.1.1 Vyber signalu 100 100 100 100 100 377
Al1
P3.5.2.1.2 Cas filtra Al1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 s 378
P3.5.2.1.3 Rozsah signalu |0 0 0 0 0 379
Al1 0=0-10V/0-
20 mA
P3.5.2.1.4 Al1 prisposob. 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 380
min.
P3.5.2.1.5 Al1 pouziv.max [100.0 [100.0 [100.0 |[100.0 [100.0 381
P3.5.2.1.6 Inverzia signalu |0 0 0 0 0 387
Al1
P3.5.2.2.1 Vyber signalu 101 101 101 101 101 388
Al2
P3.5.2.2.2 Cas filtra Al2 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 s 389
P3.5.2.2.3 Rozsah signalu |1 1 1 1 1 390
Al2 1=2-10V/4-
20 mA
P3.5.2.2.4 Al2 prisposob. 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 391
min.
P3.5.2.2.5 Al2 prispdsob. 100.0 [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 392
max
P3.5.2.2.6 Inverzia signalu |0 0 0 0 0 398
Al2
P3.5.3.2.1 Funkcia RO1 2 2 2 49 2 11001
2 = beziace
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Tabulka 121: Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach

Parameter Predvolena hodnota

P3.5.3.2.4 Funkcia RO2 3 3 3 50 3 11004
3 =Porucha
P3.5.3.2.7 Funkcia RO3 1 1 1 51 1 11007
1 = pripravené
P3.5.4.1.1 Funkcia AO1 2 2 2 2 2 10050
2 = Vystupna fre-
kvencia
P3.5.4.1.2 Cas filtra AO1 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 s 10051
P3.5.4.1.3 Min. signal AO1 |0 0 0 0 0 10052
P3.5.4.1.4 Min. skala AO1 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10053
P3.5.4.1.5 Max. skala AO1 |0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10054
P3.10.1 Automaticky 0 0 1 1 1 731
reset 0 = zablokované
1 = povolené
P3.13.2.5 Volba referencie |0 0 0 0 102 1047
PID
P3.13.2.6 Vyber zdroja 1 - - 1 1 1 332
referencie PID 1 = referencia
panela 1
P3.13.2.10 Vyber zdroja 2 - - - - 2 431
referencie PID 2 = referencia
panela 2
P3.13.3.1 Funkcia spatnej |- - 1 1 1 333
vazby PID
P3.13.3.3 Zdroj spatnej - - 2 2 2 334
vazby PID
P3.15.1 RezZim Multi- - - - 0 2 1785
Cerpadla
P3.15.2 Pocet Cerpadiel |1 1 1 3 3 1001
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PRILOHA 1

Tabulka 121:

Prednastavené hodnoty parametrov v réznych aplikaciach

Parameter

Predvolena hodnota

stranka

P3.15.5 Blokovanie ¢er- |- - - 1 1 1032
padla

P3.15.6 Automatické - - - 1 1 1027
striedanie

P3.15.7 Automaticky - - - 1 1 1028
striedané cer-
padla

P3.15.8 Interval auto- - - - 48.0 48.0 1029
matického strie-
dania

P3.15.11 Limit frekvencie |- - - 25.0 50.0 Hz 1031
automatického
striedania

P3.15.12 Limit ¢erpadla - - - 1 3 1030
automatického
striedania

P3.15.13 Sirka pasma - - - 10.0 10.0 % 1097

P3.15.14 Oneskorenie - - - 10 10 s 1098
Sirky pasma

P3.15.15 Konstantna - - - - 100.0 |% 1513
vyrobna rychlost

P3.15.16 Limit chodu ¢er- |- - - 3 3 1187
padiel

P5.7.1 Casovy limit 5 5 5 5 5 min. |804

P5.7.2 Vychodiskova 4 5 4 4 4 2318

4 = multi-monitor

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/






VACON

Vacon Ltd

Member of the Danfoss Group

Runsorintie 7
65380 Vaasa
Finland

www.danfoss.com

Document ID:

DPDO01262F
Rev. F

Sales code: DOC-APP100FLOW+DLSK



	Obsah
	Úvod
	Detaily dokumentu
	O tejto príručke
	Funkcie frekvenčného meniča VACON®

	1 Sprievodca rýchlym spustením
	1.1 Riadiaci panel a panel s tlačidlami
	1.2 Displeje
	1.3 Prvé spustenie
	1.4 Opis aplikácií
	1.4.1 Štandardná aplikácia a aplikácia HVAC
	1.4.2 Aplikácia Riadenie PID
	1.4.3 Aplikácia Multi-čerpadlo (so samostatným meničom)
	1.4.4 Aplikácia Multi-čerpadlo (s viacerými meničmi)


	2 Sprievodcovia
	2.1 Sprievodca štandardnou aplikáciou
	2.2 Sprievodca aplikáciou HVAC
	2.3 Sprievodca aplikáciou Riadenie PID
	2.4 Sprievodca aplikáciou Multi-čerpadlo (so samostatným meničom)
	2.5 Sprievodca aplikáciou Multi-čerpadlo (s viacerými meničmi)
	2.6 Sprievodca Požiarny režim

	3 Používateľské rozhrania
	3.1 Navigácia na paneli
	3.2 Používanie grafického displeja
	3.2.1 Úprava hodnôt
	3.2.2 Resetovanie poruchy
	3.2.3 Tlačidlo FUNCT
	3.2.4 Kopírovanie parametrov
	3.2.5 Porovnávanie parametrov
	3.2.6 Texty pomocníka
	3.2.7 Používanie menu Obľúbené

	3.3 Používanie textového displeja
	3.3.1 Úprava hodnôt
	3.3.2 Resetovanie poruchy
	3.3.3 Tlačidlo FUNCT

	3.4 Štruktúra menu
	3.4.1 Rýchle nastavenie
	3.4.2 Monitorovanie

	3.5 VACON® Live

	4 Menu monitorovania
	4.1 Monitorovacia skupina
	4.1.1 Multi-monitor
	4.1.2 Krivka trendu
	4.1.3 Základné
	4.1.4 I/O
	4.1.5 Teplotné vstupy
	4.1.6 Doplnky a pokročilé
	4.1.7 Monitorovanie funkcií časovačov
	4.1.8 Monitorovanie regulátora PID
	4.1.9 Monitorovanie externého regulátora PID
	4.1.10 Monitorovanie multi-čerpadla
	4.1.11 Počítadlá údržby
	4.1.12 Monitorovanie údajov procesu komunikačnej zbernice
	4.1.13 Monitorovanie prispôsobenia pohonu


	5 Menu parametrov
	5.1 Skupina 3.1: Nastavenie motora
	5.2 Skupina 3.2: Nast. Štart/Stop
	5.3 Skupina 3.3: Referencie
	5.4 Skupina 3.4: Nastavenie rámp a bŕzd
	5.5 Skupina 3.5: Konfigurácia I/O
	5.6 Skupina 3.6: Mapovanie dát komunikačnej zbernice
	5.7 Skupina 3.7: Zakázané frekvencie
	5.8 Skupina 3.8: Kontroly
	5.9 Skupina 3.9: Ochrany
	5.10 Skupina 3.10: Automatický reset.
	5.11 Skupina 3.11: Nastavenie aplikácie
	5.12 Skupina 3.12: Funkcie časovačov
	5.13 Skupina 3.13: Regulátor PID
	5.14 Skupina 3.14: Externý regulátor PID
	5.15 Skupina 3.15: Multi-čerpadlo
	5.16 Skupina 3.16: Počítadlá údržby
	5.17 Skupina 3.17: Požiarny režim
	5.18 Skupina 3.18: Parametre predohrevu motora
	5.19 Skupina 3.19: Prispôsobenie pohonu
	5.20 Skupina 3.21: Riadenie čerpadla
	5.21 Skupina 3.23: Pokročilý filter harmonických zložiek

	6 Menu Diagnostika
	6.1 Aktívne poruchy
	6.2 Resetovanie porúch
	6.3 História porúch
	6.4 Súhrnné počítadá
	6.5 Prevádzkové počítadlá
	6.6 Informácia o softvéri

	7 Menu I/O a hardvér
	7.1 Základný I/O
	7.2 Sloty pre doplnkovú dosku
	7.3 Hodiny reálneho času
	7.4 Nastavenia výkonového modulu
	7.5 Panel
	7.6 Komunikačná zbernica

	8 Užívateľské nastavenia a menu užívateľských úrovní
	8.1 Používateľské nastavenia
	8.1.1 Používateľské nastavenia
	8.1.2 Zálohovanie parametrov

	8.2 Obľúbené
	8.2.1 Pridanie položky medzi Obľúbené
	8.2.2 Odstránenie položky z priečinka Obľúbené

	8.3 Užívateľské úrovne
	8.3.1 Zmena prístupového kódu užívateľských úrovní


	9 Popisy monitorovacích hodnôt
	9.1 Základné
	9.2 I/O
	9.3 Teplotné vstupy
	9.4 Doplnky a pokročilé
	9.5 Funkcie časovačov
	9.6 Regulátor PID
	9.7 Externý regulátor PID
	9.8 Multi-čerpadlo
	9.9 Počítadlá údržby
	9.10 Dáta komunikačnej zbernice
	9.11 Prispôsobenie pohonu

	10 Popisy parametrov
	10.1 Krivka trendu
	10.2 Nastavenie motora
	10.2.1 Parametre štítku motora
	10.2.2 Parametre riadenia motora
	10.2.3 Obmedzenia motora
	10.2.4 Parametre otvorenej slučky
	10.2.5 Funkcia I/f štartu

	10.3 Nastavenie Štart/Stop
	10.4 Referencie
	10.4.1 Referenčná frekvencia
	10.4.2 Prednastavené frekvencie
	10.4.3 Parametre potenciometra motora
	10.4.4 Parametre preplachu

	10.5 Nastavenie rámp a bŕzd
	10.5.1 Rampa 1
	10.5.2 Rampa 2
	10.5.3 Začiatok magnetizácie
	10.5.4 DC brzda
	10.5.5 Brzdenie tokom

	10.6 Konfigurácia I/O
	10.6.1 Programovanie digitálnych a analógových vstupov
	10.6.2 Prednastavené funkcie programovateľných vstupov
	10.6.3 Digitálne vstupy
	10.6.4 Analógové vstupy
	10.6.5 Digitálne výstupy
	10.6.6 Analógové výstupy

	10.7 Mapa údajov komunikačnej zbernice
	10.8 Zakázané frekvencie
	10.9 Kontroly
	10.10 Ochrany
	10.10.1 Všeobecne
	10.10.2 Tepelné ochrany motora
	10.10.3 Ochrana pred zablokovaním motora
	10.10.4 Ochrana pred odľahčením (Suché čerpadlo)
	10.10.5 Rýchle zastavenie.
	10.10.6 Ochrana nízkeho AI

	10.11 Automatický reset.
	10.12 Nastavenie aplikácie
	10.13 Funkcie časovačov
	10.14 Regulátor PID
	10.14.1 Základné nastavenia
	10.14.2 Referencie
	10.14.3 Odozva
	10.14.4 Dopredná väzba
	10.14.5 Funkcia parkovania
	10.14.6 Kontrola spätnej väzby
	10.14.7 Kompenzácia straty tlaku
	10.14.8 Mäkké plnenie
	10.14.9 Kontrola vstupného tlaku
	10.14.10 Funkcia parkovania, keď sa nezistí žiadna požiadavka

	10.15 Externý regulátor PID
	10.16 Funkcia Multi-čerpadla
	10.16.1 Kontrolný zoznam pre uvedenie do prevádzky Multi-čerpadla (s viacerými frekvenčnými meničmi)
	10.16.2 Konfigurácia systéme
	10.16.3 Blokovania
	10.16.4 Pripojenie snímača spätnej väzby v systéme s viacerými čerpadlami
	10.16.5 Kontrola nadmerného tlaku
	10.16.6 Počítadlá doby behu čerpadla
	10.16.7 Rozšírené nastavenia

	10.17 Počítadlá údržby
	10.18 Požiarny režim
	10.19 Funkcia predohrevu motora
	10.20 Prispôsobenie pohonu
	10.21 Riadenie čerpadla
	10.21.1 Automatické čistenie
	10.21.2 Pomocné čerpadlo
	10.21.3 Plniace čerpadlo
	10.21.4 Protiblokovacia funkcia
	10.21.5 Ochrana pred mrazom

	10.22 Počítadlá
	10.22.1 Počítadlo doby prevádzky
	10.22.2 Vynulovateľné počítadlo doby prevádzky
	10.22.3 Počítadlo doby chodu
	10.22.4 Počítadlo času pod napätím
	10.22.5 Počítadlo energie
	10.22.6 Vynulovateľné počítadlo energie

	10.23 Pokročilý filter harmonických zložiek

	11 Sledovanie porúch
	11.1 Zobrazenie poruchy
	11.1.1 Resetovanie pomocou tlačidla Reset
	11.1.2 Resetovanie prostredníctvom parametra na grafickom displeji
	11.1.3 Resetovanie prostredníctvom parametra na textovom displeji

	11.2 História porúch
	11.2.1 Prezeranie histórie porúch na grafickom displeji
	11.2.2 Prezeranie histórie porúch na textovom displeji

	11.3 Kódy porúch

	12 Príloha 1
	12.1 Prednastavené hodnoty parametrov v rôznych aplikáciách


