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0 TETO PRIRUCCE

Tato prirucka je chranéna autorskymi pravy spolecnosti Vacon Ltd. VSechna prava vyhrazena.
Zmény v priru¢ce mohou byt provedeny bez predchoziho upozornéni. Originalni pokyny jsou
psany v anglickém jazyce.

V této prirucce se doctete o funkcich frekvenéniho ménice VACON® a o tom, jak jej pouzivat.
Prirucka ma stejnou strukturu jako nabidka funkci frekven¢niho ménice (kapitoly 1 a 4-8).

Kapitola 1, Struény pruvodce spusténim

« Zahdjeni prace s ovladacim panelem.
Kapitola 2, Pruvodci
« Vybér konfigurace aplikace.

* Rychlé nastaveni aplikace.
«  RUzné aplikace s priklady.

Kapitola 3, Uzivatelska rozhrani
« Typy zobrazeni a pouzivani ovladaciho panelu.

« Nastroj VACON® Live pro pocitace.
*  Funkce komunikacni shérnice.

Kapitola 4, Nabidka sledovani

«  Udaje o sledovanych hodnotach.

Kapitola 5, Nabidka parametru

»  Seznam véech parametrt ménice.

Kapitola 6, Nabidka diagnostiky

Kapitola 7, Nabidka vstupl/vystupi a hardwaru

Kapitola 8, Nabidky uzivatelskych nastaveni, oblibenych polozek a uzivatelskych Grovni

Kapitola 9, Popisy monitorovanych hodnot
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Kapitola 10, Popis parametru

«  Pouzivani parametrd.

«  Programovani digitalnich a analogovych vstupd.

«  Specifické funkce jednotlivych aplikaci.
Kapitola 11, Odstranovani poruch

« Poruchy ajejich pFiciny.

» Resetovani poruch.

Kapitola 12, Priloha

«  Udaje o rliznych vychozich hodnotach jednotlivych aplikaci.

Tato prirucka obsahuje velké mnozstvi tabulek s parametry. V téchto pokynech se dozvite, jak

z tabulek vycist potrebné udaje.

R} KK KK X

Index Parameter ax Unit Default | ID Description
A. Umistnéni parametru v nabidce, tzn. F. Vychozi tovarni hodnota.
Cislo parametru. G. Identifikacni Cislo parametru.
B. Nazev parametru. H. Struény popis hodnot parametr( nebo
C. Minimalni hodnota parametru. jejich funkce.
D. Maximalni hodnota parametru.
E. Jednotky, v jakych jsou udany hodnoty

parametru. Jednotky se zobrazuji pouze
tam, kde néjaké jsou.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




uvob

VACON -5

FUNKCE FREKVENCNiIHO MENICE VACON®

LOCA

MaZete zvolit aplikaci pozadovanou pro proces: Standardni, HVAC, PID Fizeni, Multi-
Cerpadlo (se samostatnym ménicem) nebo Multi-cerpadlo (s vlastnimi ménici). Ménic¢
automaticky provede nékterd nezbytna nastaveni, coZ usnadnuje uvedeni do provozu.
Prdvodci prvnim spusténim a pozarnim rezimem.

Prdvodci jednotlivymi aplikacemi: Standardni, HVAC, PID rizeni, Multi-Cerpadlo (se
samostatnym ménicem) a Multi-Cerpadlo (s vlastnimi ménici).

Tlacitko FUNCT pro snadné prepinani mezi mistnim a vzdalenym rizenim. Vzdalené
misto Fizeni mdze byt 1/0 nebo komunikacni sbérnice. Vzdalené misto Fizeni lze vybrat
parametrem.

8 prednastavenych frekvenci.

Funkce motor potenciometru.

Funkce vyplachu.

2 programovatelné casy rampy, 2 kontroly a 3 rozsahy zakazanych frekvenci.
Vynucené vypnuti.

Ridici stranka pro rychlé ovladani a sledovani nejdilezitéjsich hodnot.
Mapovani dat komunikacni sbérnice.

Automaticky reset.

RGzné reZzimy predehrivani pro predchazeni problémd s kondenzaci.

Maximalni vystupni frekvence 320 Hz.

Funkce Hodiny realného ¢asu a ¢asovace (je potreba doplnkova baterie). Lze
naprogramovat 3 ¢asové kanaly pro zajisténi rdznych funkci pohonu.

K dispozici je externi regulator PID. Lze jej pouzit napriklad pro Fizeni ventilu pomoci I/0
frekvencniho ménice.

ReZim parkovani, ktery automaticky povoli nebo zakaze provoz ménice za Ucelem Uspory
energie.

Dvouzdnovy regulator PID se 2 rGznymi signaly zpétné vazby: Fizeni minima a maxima.
Dva zdroje zadanych hodnot pro PID Fizeni. Volba mize byt provedena digitalnim
vstupem.

Funkce pro zvyseni reference PID.

Dopredna vazba pro zlepseni odezvy na zmény procesu.

Dohled nad hodnotami procesu.

Rizeni multi-cerpadla pro systémy se samostatnym méni¢em a s vlastnimi ménici.
Rezimy Multimaster a Multifollower v systému s vlastnimi ménici.

Systém multi-cerpadla, ktery pouziva realny cas k automatickému stridani cerpadel.
Pocitadlo Udrzby.

Funkce Fizeni ¢erpadla: rizeni plniciho cerpadla, rizeni pomocného Cerpadla,
automatické cisténi obézného kola Cerpadla, kontrola vstupniho tlaku ¢erpadla a funkce
ochrany pred mrazem.
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1 STRUCNY PRUVODCE SPUSTENIM

1.1 OVLADACI PANEL A KLAVESNICE

Ovladaci panel tvori rozhrani mezi frekvencnim ménicem a uzivatelem. Pomoci ovladaciho
panelu je mozné nastavovat rychlost motoru a sledovat stav frekvencniho ménice. Dale jim
lze nastavovat parametry frekvencéniho ménice.

Obr. 1: Tlacitka na klavesnici

A. Tlacitko ZPET/RESET. Pfechod zpét D. Tlacitko se Sipkou DOPRAVA.
v nabidce, ukonceni rezimu uprav, E. Tlacitko START.
resetovani poruchy. F. Tladitko se dipkou DOLU. Prochézeni
B. Tlacitko se Sipkou NAHORU. Prochéazeni nabidky smérem dold, sniZzeni hodnoty.
nabidky smérem nahoru, zvyseni G. Tlacitko STOP.
hodnoty. H. Tlacitko se Sipkou DOLEVA. Presunuti
C. Tlacitko FUNCT. Zména sméru otaceni kurzoru doleva.
motoru, otevi‘ené ovladaci stranky, [.  Tlacitko OK. Slouzi k pfechodu na aktivni
zména mista Fizeni. Vice informaci viz uroven nebo polozku nebo k potvrzeni
3.3.3 Tlacitko FUNCT. volby.
1.2 DISPLEJE

K dispozici jsou 2 typy displeji: graficky a textovy. Na ovladacim panelu jsou vzdy stejné
klavesy a tlacitka.

Na displeji se zobrazuji tato data:

Stav motoru a ménice.
Poruchy motoru a ménice.

* Misto, kde se v ramci nabidky pravé nachazite.
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Obr. 2: Graficky displej

A. Prvni stavové pole: STOP/RUN F. Pole umisténi: identifikacni cislo
B. Smér otaceni motoru parametru a aktualni poloha v ramci
C. Druhé stavové pole: READY/NOT READY/ nabidky
FAULT G. Aktivovana skupina nebo polozka
D. Pole alarmu: ALARM/- H. Pocet polozek v dané skupiné
E. Pole mista Fizeni: PC/IO/KEYPAD/
FIELDBUS

& @

READY RUN STOP ALARM FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV II0 KEYPAD BUS

RG]

Obr. 3: Textovy displej. Pokud je text prilis dlouhy, bude se na displeji automaticky posouvat.

A. Kontrolky stavu D. Aktualni poloha v ramci nabidky

B. Kontrolky alarmu a poruchy E. Kontrolky mista rizeni

C. Nazev skupiny nebo polozky aktualniho F. Kontrolky sméru otaceni
umisténi

1.3 PRVNi SPUSTENI

Po zapnuti ménice dojde ke spusténi Privodce spusténim.
Privodce spusténim vas vyzve k zadani dat potrebnych pro postup nastavovani ménice.
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1 Volba jazyka (P6.1) MoZnosti se liSi v zavislosti na jazykovém
balicku.
Letni ¢as* (P5.5.5)
Rusko
2 us
EU
VYP
3 Cas* (P5.5.2) hh:mm:ss
4 Rok* (P5.5.4) reer
5 Datum* (P5.5.3) dd.mm.
* Tyto kroky se zobrazi, pokud je nainstalovana baterie.
Spustit Pravodce spusténim?
6 Ano
Ne

Zvolte moznost Ano a stisknéte tlacitko OK. Pokud zvolite moznost Ne, frekvencni ménic
opusti Privodce spusténim.
Pokud chcete nastavit hodnoty parametrt ru¢né, zvolte moznost Ne a stisknéte tlacitko OK.

Zvolte aplikaci [P1.2 Aplikace, 1D212)
Standardni

HVAC

PID Fizeni

Multi-erpadlo (se samostatnym ménic¢em)
Multi-Eerpadlo (s vlastnimi ménici)

Pokud chcete pokracovat prdvodcem aplikaci, kterou jste zvolili v kroku 7, zvolte moznost
Ano a stisknéte tlacitko OK. Popis pravodcl pro rizné aplikace naleznete v kapitole 2
Privodce.

Pokud zvolite moZnost Ne a stisknete tlac¢itko OK, Prdvodce spusténim bude ukoncen
a budete muset nastavit hodnoty vSech parametrd ru¢né.

Jsou 2 moznosti, jak Pridvodce spusténim spustit znovu. Prejdéte k parametru P6.5.1, Obnov
tovarni nastav., nebo k parametru B1.1.2, Priv. Spusténim. Nasledné vyberte moznost
Aktivovat.

1.4 POPIS APLIKACI

K vybéru aplikace pro méni¢ pouzijte parametr P1.2 (Aplikace). Jakmile se parametr P1.2
zméni, skupina parametrd se nastavi na vychozi hodnoty.

1.4.1 STANDARDNI APLIKACE A APLIKACE HVAC

Aplikace Standardni a HVAC slouzi napriklad k Fizeni cerpadel nebo ventilatord.

Ménic lze ridit pomoci panelu, komunikacni sbérnice nebo I/0 svorkovnice.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




STRUCNY PROVODCE SPUSTENIM VACON - 15

Zvolite-li Fizeni 1/0 svorkovnici, je signal referencni frekvence ménice pripojen do vstupu Al1
(0-10 V] nebo Al2 (4-20 mA). Pripojeni je dano typem signalu. K dispozici jsou rovnéz tfi
prednastavené referenéni frekvence. Pfednastavené referencni frekvence lze aktivovat pres
vstupy DI4 a DI5. Signaly start a stop ménice jsou pripojeny ke vstupdm DI1 (start vpred)

a DI2 (start vzad).

Ve vSech aplikacich lze vSechny vystupy ménice volné upravovat. Na zakladni I/0 desce jsou
k dispozici jeden analogovy vystup (vystupni frekvence) a tfi vystupy relé (Chod, Porucha,
Pripraven).

Popisy parametrd naleznete v kapitole 70 Popisy parametrd.
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VACON - 16 STRUENY PROVODCE SPUSTENIM
Standardni deska I/0
| svorka W signal | Popis
_I‘R\_ ‘I_I 1 | | +10Vref | | Vystupni reference || |
LA
|
. . \
RGN | —| 2 All+ Analogovy vstup 1 +
potenciometn Reference frekvence
1...10kQ I _ (vychozi 0...10 V)
3 All- Analogovy vstup 1 -
4 A2+ Analogovy vstup 2 +| | Reference frekvence
(vychozi 4...20 mA)
5 AI2- Analogovy vstup 2 -
REEEEREEEEE 6 | [ 24vout [ | [24v pomocné napéti | |
5 ) [ 7 |[GND ® | [uzemnéni 1/0 | |
S RMUIEEEEEEEE {1 8 |[bnt | | Digitélni vstup 1| [ Start vpFed |
AT {9 ][bp2 | [Digitlni vstup 2 | [ Start zpét |
booetl s {10 ][ D13 | [Digitalni vstup 3 | [ Externi porucha |
[11][cm ® | | [spoleené pro p11-p16 || |
| 12 || 24vout @ | 24V pomocné napéti | | |
r-----| 13 ||GND O| |Uzemnén|'I/O || |
- ! DI4 | DI5 | Ref. frekv.
[ e — === 4 14 DI4 D|g|ta'|n|' vstup 4 Rozepnuty[Rozepnuty| Analogovy vstup 1
: . I Sepnuty [Rozepnuty| Prednast. frekv. 1
' P 1 Z uty uty Yednast. frekv.
:_ ___ _-— :_ - - 15 | | DIS | | Dlglta’lni VStUp 5 | RSoepe:St;y g:;’:ug EFe:nas:. ;retv.i
bo--r” ——-p----] 16 || DI6 | [DigitaIni vstup 6 | [ Reset poruchy
H 1
' ! 17 CM L Spole¢né pro DI1-DI6
. - 1 ;.
E / Nobo---1 18 AO1+ Analogovy vystup 1+ Vystupni frekvence
b MA LT (0...20mA)
: R il 19 AO1- ® | |Analogovy vystup 1 -
1 1
! 1
1 1 3
' ! 30 +24Vin 24V pomocne
: ' vstupni napeti
| | A RS485 Sbérnice, minus Modbus RTU,
H 1
' ! B RS485 Sbérnice, plus N2, BACnet
' 1
. 21 RO1/1 NC AoVY YV
| CHOD i_ Reléovy vystup 1
! iy 22 RO1/2 CM CHOD
®1 ------- 23 | | RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 RO2/1 NC jReléovy vystup 2
. PORUCHA v« ____ 25 RO2/2 CM PORUCHA
1
- @ -------- 26 | | RO2/3 NO —
28 TI1+ Vstup termistoru *)
29 TI1-
32 RO3/2 CM _Reléovy vystup 3 PRIPRAVEN **)
33 | [ RO3/3 NO

Obr. 4: Vychozi pfipojeni Fizeni pro Standardni aplikaci a aplikaci HVAC

*K dispozici pouze pro ménic VACON® 100 X.
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STRUCNY PRUVODCE SPUSTENIM VACON - 17

** Konfigurace dvoupolohovych prepinac¢t v ménic¢i VACON® 100 X je popsana v Instalaé¢nim
manualu k ménici VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's
LOAT

GN

(W10}

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Obr. 5: Dvoupolohovy prepinac

A. Digitalni vstupy C. Pripojeny k uzemnéni (vychozi nastaveni)
B. Neuzemnéné

Tabulka 2: M1.1 Privodci

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Neaktivovat
1 = Aktivovat

1.1.1 Pravodce spusténim 0 1 0 1170 |Volbou mozZnosti Akti-
vovat spustite Prd-
vodce spusténim (viz
kapitolu Tabutka 1 Prd-
vodce spusténim).

Volbou moZnosti Akti-
vovat spustite Prd-

vodce pozarnim rezi-
mem 0 ! 0 1672 mem (viz kapitolu 2.6
Privodce Pozgrnim
reZimem).

Privodce poZar. rezi-
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VACON - 18 STRUCNY PRUVODCE SPUSTENIM

Tabulka 3: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Standardni

1=HVAC

2 = PID Fizeni

@ Aplikace 0 4 0 212 | 3 =Multi-Cerpadlo (se
samostatnym méni-

cem)

4 = Multi-Cerpadlo

(s vlastnimi ménici

Minimalni pripustna

1.3 Minimalni frekvence 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 . .
referencni frekvence.

1.4 Maximalni frekvence P1.3 320.0 Hz 50.0/ 102 MaX|mavln|l pripustna
60.0 referencni frekvence.

Udava dobu potrebnou
ke zvySeni vystupni
frekvence z 0 na maxi-
mum.

1.5 Cas rozbéhu 1 0.1 3000.0 3 5.0 103

Udava dobu potrebnou
ke snizeni vystupni
frekvence z maxima
na 0.

1.6 Cas dobéhu 1 0.1 3000.0 s 5.0 104

. , Maximalni proud
Proudové omezeni

1.7 IH *0,1 IS A rizné 107 motoru z frekvenéniho
motoru N
ménice.

0 = Indukéni motor
1.8 Typ motoru 0 2 0 650 1 = Motor s perma-
nentnimi magnety

2 = Reluktan¢ni motor

Tuto hodnotu Un nale-
znete na typovém
Stitku motoru.

Jmenovité napéti
motoru

rlizné rlizné v rlizné 110 |POZNAMKA!

Zjistéte, zda je motor
zapojen do trojuhel-
niku nebo do hvézdy.

Jmenovita frekvence Tuto hodnotu fn nale-
1.10 8.0 320.0 Hz 50/ 60 111 znete na typovém

motoru Stitku motoru.

Tuto hodnotu nn nale-
24 19200 | ot./min rizné 112 [znete na typovém
Stitku motoru.

Jmenovité otacky
motoru
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STRUCNY PRUVODCE SPUSTENIM VACON - 19

Tabulka 3: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Tuto hodnotu In nale-
IH*0,1 IH*2 A rdzné 113 |znete na typovém
Stitku motoru.

Jmenovity proud

1.12
motoru

] Tuto hodnotu naleznete
1.13 Ucinik motoru (cos fi) 0.30 1.00 rizné 120 |na typovém Stitku
motoru.

Ménic se snazi

z dlvodu Uspory ener-
gie a snizeni hluku
motoru najit minimalni
proud motoru. Tuto
funkci pouZijte

1.14 Optimalizace energie 0 1 0 666  |napfiklad u procest

s ventilatory a Cerpa-
dly.

0 = Zakazano
1 =Povoleno

Pri identifikacnim béhu
jsou pocitany nebo
méreny parametry
motoru potfebné

k optimalnimu Fizeni
motoru a rychlosti.

1.15 Identifikace 0 2 0 631 0 = Zadna &innost
1 = Bez otaceni
2 =S otacenim

Pred provedenim iden-
tifikacniho béhu je
nutné nastavit parame-
try uvedené na stitku
motoru.

1.16 Start funkce 0 1 0 505 0 = Start po rampé
1 =Letmy start

1.17 Stop funkce 0 1 0 506 0 = Volny dobéh
1 = Stop po rampé

1.18 Automaticky reset 0 1 0 731 0 = Zakazéano
1 =Povoleno
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Tabulka 3: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Zadné &innost
Reak terni 1=Alarm
1.19 eakce na externi 0 3 2 701 2 = Porucha (zastaveni
poruchu .

podle rezimu Stop)
3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)

0 = Zadna &innost
1=Alarm
2 = Alarm + prednasta-
vena frekvence poru-
Reakce na poruchu chy (P3.9.1.13)

Al 0 5 0 700 3 = Alarm + predchozi
frekvence
4 = Porucha (zastaveni
podle rezimu Stop)
5 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)

1.20

Volba vzdaleného mista
rizeni (Start/Stop).

1.21 Vzdalené fidici misto 0 1 0 172 o
0 = fizeni 1/0

1 = rizeni z komuni-
kacni sbérnice
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Tabulka 3: M1 Rychlé nastaveni

Index

1.22

Parametr

Vybér reference I/0 A

Min.

Max. Jedn.

20

Vychozi

ID

17

Popis

Volba zdroje referencni
frekvence, jsou-li
mistem Fizeni I/0 A.

0 = Pocitac

1 = Prednast. frek-
vence 0

2 = Reference z ovla-
daciho panelu

3 = Komunik. sbérnice
4=Al

5=AI2

5= Al1+AI2

7 = Reference PID

8 = Motor potencio-
metr

11 = Vystup bloku 1
12 = Vystup bloku 2
13 = Vystup bloku 3
14 = Vystup bloku 4
15 = Vystup bloku 5
16 = Vystup bloku 6
17 = Vystup bloku 7
18 = Vystup bloku 8
19 = Vystup bloku 9
20 = Vystup bloku 10

Vychozi hodnota zavisi
na aplikaci zvolené
parametrem 1.2.

1.23

Volba reference ovla-
daciho panelu

20

121

Volba zdroje referencni
frekvence, je-li mistem
rizeni klavesnice.

Viz P1.22

1.24

Volba reference kom.
sbérnice

20

122

Volba zdroje referencni
frekvence, je-li mistem
rizeni komunikaéni
sbérnice.

Viz P1.22

1.25

Rozsah signalu Al1

379

0=0.10V/0..20 mA
1=2.10V/4..20 mA

1.26

Rozsah signalu Al2

390

0=0.10V/0..20 mA
1=2..10V/4..20 mA

1.27

Funkce RO1

73

11001

Viz P3.5.3.2.1

1.28

Funkce RO2

73

11004

Viz P3.5.3.2.1
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Tabulka 3: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
1.29 Funkce RO3 0 73 1 11007 |Viz P3.5.3.2.1
1.30 Funkce AO1 0 31 2 10050 |Viz P3.5.4.1.1

Tabulka 4: M1.31 Standardni / M1.32 HVAC

Parametr

PFednast. frekvence Volba prednastavené
1.31.1 ’ v P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 frekvence digitalnim

1 vstupem Dl4.

Prednast. frekvence Volba prednastavené
1.31.2 ) P1.3 P1.4 Hz 15.0 106  [frekvence digitalnim

2 vstupem DI5.

Prednast. frekvence Volba prednastavené
1.31.3 ) P1.3 P1.4 Hz 20.0 126  |frekvence digitalnim

3 vstupem Dl4 a DI5.

1.4.2 APLIKACE PID RiZENi

Aplikaci PID rizeni lze pouZit u procesu, kdy je procesni proménna, napr. tlak, Fizena
prostrednictvim zmény rizeni otacek motoru.

V této aplikaci bude interni regulator PID ménice nakonfigurovan pro 1 Zadanou hodnotu
a 1 zpétnou vazbu.

K dispozici jsou 2 mista rizeni. Misto rizeni A nebo B lze vybirat prostrednictvim vstupu DI6.
Je-li aktivni misto Fizeni A, jsou prikazy start a stop brany ze vstupu DI1 a referencni
frekvence je brana z regulatoru PID. Je-li aktivni misto fizeni B, jsou prikazy start a stop
brany ze vstupu Dl4 a referencni frekvence je brana ze vstupu Al1.

Ve vSech aplikacich lze véechny vystupy ménice volné upravovat. Na zakladni I/0 desce jsou
k dispozici jeden analogovy vystup (vystupni frekvence] a tfi vystupy relé (Chod, Porucha,
Pripraven).

Popisy parametrd naleznete v kapitole Tabulka 1 Privodce spusténim.
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Standardni deska I/0
X
= ] 1 || +10vref | [vystupni reference | | |
Referencni | L - Misto A: Ref PID
potenciometr] \ . IStO A: Reference
1..10kQ | | _| 2 AIl+ Analogovy vstup 1 + (reference)
| F/HSIEO B: Referencni
- - - , rekvence
., . All- Analogovy vstup 1 - ¢ .
2vodi€ovy vysilag 3 (vychozi: 0...10 V)
Skuteéna - ___1 a AI2+ Ana|ogovy Vstup 2 + Zpétné vazba PID
hodnota (skutec¢na hodnota)
(vychozi: 4...20 mA)
1= 4T 5 Al2- Analogovy vstup 2 -
|
(0)‘}:-_29'?'6 S [ 24vout ® | |24V pomocné napéti]| | |
[ [ .| 7 | | GND ® | |Uzemnén|'V/V | | |
;__ el _| P | | DIL | |Digité|n|'vstup 1 | |M|’sto A: Start vpFed (Regultor PID)|
b S T o |[on | [DigitaIni vstup 2 || Externi porucha |
L7 s -| 10 | | DI3 | |Digité|n|'vstup 3 | | Reset poruchy |
[ 11][cm ® | | [spole¢né pro DI1-DI | |
. 1 12 || 2avout o | [24V pomocné napéti| | |
r----1 13 | | GND ® | [uzemnéniv/v | | |
s | L Misto B: Start vpred
e 14 | | bm Digitaini vstup 4 (ref. frekvence P3.3.1.6)
' // ! TR 4 s
E.___/ ___:.-----I 15 | | DI5 | |D|g|taln| vstup 5 | | Prednast. frekvence 1 |
;L---/ ---:r-----| 16 | | DI6 | |DigitaIni vstup 6 | [Volba mista Fizeni A/B_|
! 17 | [CM ® Spole¢né pro DI1-DI6
,""\\__E_____ 18 | | po1+ Analogovy vystup 1 4
oL mA Vystupni frek
N ;o L, stupni frekvence
I Si_f-u---- 1 19 || AO1-/GND ® | Analogovy vystup 1 - Y (0?..20mA)
! 1
\ 1
' ! ) 24V pomocné
' | 30 +24Vin vstupni napéti
1 1
E X A RS485 Sbérnice, minus
I | Modbus RTU
| ! B RS485 Sbérnice, plus
1 1 7 ’
' | 21 RO1/1 Nz Reléovy
: CHOD ! Y,
: R, 22 | [RO1/2 CM / viswp CHOD
@ ------- 23 | [RO1/3 NO —
1
! 24 | [RO2/1 NZ Reléovy
' PORUCHA L ____| 25 | [RO2/2 CM vystup 2 PORUCHA
1
- @ -------- 26 | [ RO2/3 NO —
28 | [ TI1+ Vstup .
29 TI1- termistoru )
32 RO3/2 CM " Reléovy -
/ Vystupy3 PRIPRAVEN %)
33 RO3/3 NO I

Obr. é: Vychozi pfipojeni Fizeni v aplikaci PID Fizeni

*K dispozici pouze pro ménic VACON® 100 X.
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**Konfigurace dvoupolohovych prepinacd v ménici VACON® 100 X je popsana v Instalacnim
manualu k ménici VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's
LOAT

GN

(W10}

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Obr. 7: Dvoupolohovy prepinac

A. Digitalni vstupy C. Pripojeny k uzemnéni (vychozi nastaveni)
B. Neuzemnéné

Tabulka 5: M1.1 Privodci

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Neaktivovat
1 = Aktivovat

1.1.1 Pravodce spusténim 0 1 0 1170 |Volbou mozZnosti Akti-
vovat spustite Prd-
vodce spusténim (viz
kapitolu 1.3 Prvni spu-
sténi).

Volbou moZnosti Akti-
vovat spustite Prd-

vodce pozarnim rezi-
mem 0 ! 0 1672 mem (viz kapitolu 2.6
Privodce PoZzgrnim
reZimem).

Privodce poZar. rezi-
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Tabulka é: M1 Rychlé nastaveni

Index

Parametr

Aplikace

Min.

Max. Jedn.

Vychozi

ID

212

Popis

0 = Standardni
1=HVAC

2 = PID Fizeni

3 = Multi-¢erpadlo (se
samostatnym méni-
cem)

4 = Multi-Cerpadlo

(s vlastnimi ménici

Minimalni frekvence

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Minimalni pripustna
referencni frekvence.

Maximalni frekvence

P1.3

320.0

Hz

50.0/
60.0

102

Maximalni pfipustna
referencni frekvence.

Cas rozbéhu 1

0.1

3000.0

5.0

103

Udava dobu potrebnou
ke zvySeni vystupni
frekvence z 0 na maxi-
mum.

Cas dobéhu 1

0.1

3000.0

5.0

104

Udava dobu potrebnou
ke snizeni vystupni
frekvence z maxima
na 0.

Proudové omezeni
motoru

[H *0,1

o .
ruzne

107

Maximalni proud
motoru z frekvenéniho
ménice.

Typ motoru

650

0 = Indukéni motor

1 = Motor s perma-
nentnimi magnety

2 = Reluktan¢ni motor

Jmenovité napéti
motoru

razné

rizné

o ,
ruzne

110

Tuto hodnotu Un nale-
znete na typovém
Stitku motoru.

POZNAMKA!

Zjistéte, zda je motor
zapojen do trojuhel-
niku nebo do hvézdy.

1.10

Jmenovita frekvence
motoru

8.0

320.0

Hz

50.0/
60.0

m

Tuto hodnotu fn nale-
znete na typovém
Stitku motoru.

Jmenovité otacky
motoru

24

19200

ot./min

o .
ruzne

12

Tuto hodnotu nn nale-
znete na typovém
Stitku motoru.
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Tabulka é: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Tuto hodnotu In nale-
IH*0,1 Is A rdzné 113 |znete na typovém
Stitku motoru.

Jmenovity proud

1.12
motoru

] Tuto hodnotu naleznete
1.13 Uc¢inik motoru (cos fi) 0.30 1.00 rizné 120  |na typovém Stitku
motoru.

Ménic se snazi

z dlvodu Uspory ener-
gie a snizeni hluku
motoru najit minimalni
proud motoru. Tuto
funkci pouZijte

1.14 Optimalizace energie 0 1 0 666 |napfiklad u procest

s ventilatory a Cerpa-
dly.

0 = Zakazano
1 =Povoleno

Pri identifika¢nim béhu
jsou pocitany nebo
méreny parametry
motoru potfebné

k optimalnimu Fizeni
motoru a rychlosti.

1.15 Identifikace 0 2 0 631 0 = Zadna &innost
1 = Bez otaceni
2 =S otadenim

Pred provedenim iden-
tifikacniho béhu je
nutné nastavit parame-
try uvedené na stitku
motoru.

1.16 Start funkce 0 1 0 505 0 = Start po rampé
1 =Letmy start

1.17 Stop funkce 0 1 0 506 0 = Volny dobéh
1 = Stop po rampé

1.18 Automaticky reset 0 1 0 731 0 = Zakazéano
1 =Povoleno
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Tabulka é: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Zadné &innost
Reak terni 1=Alarm
1.19 eakce na externi 0 3 2 701 2 = Porucha (zastaveni
poruchu .

podle rezimu Stop)
3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)

0 = Zadna &innost
1=Alarm
2 = Alarm + prednasta-
vena frekvence poru-
Reakce na poruchu chy (P3.9.1.13)

Al 0 5 0 700 3 = Alarm + predchozi
frekvence
4 = Porucha (zastaveni
podle rezimu Stop)
5 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)

1.20

Volba vzdaleného mista
rizeni (Start/Stop).

1.21 Vzdalené fidici misto 0 1 0 172 o
0 = fizeni 1/0

1 = rizeni z komuni-
kacni sbérnice
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Tabulka é: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Volba zdroje referencni
frekvence, jsou-li
mistem Fizeni I/0 A.

0 = Pocitac

1 = Prednast. frek-
vence 0

2 = Reference z ovla-
daciho panelu

3 = Komunik. sbérnice
4=Al

5=AI2

6 = AlN+AI2

7 = Reference PID
1.22 Vybér reference I/0 A 1 20 6 117 | 8 = Motor potencio-
metr

11 = Vystup bloku 1
12 = Vystup bloku 2
13 = Vystup bloku 3
14 = Vystup bloku 4
15 = Vystup bloku 5
16 = Vystup bloku 6
17 = Vystup bloku 7
18 = Vystup bloku 8
19 = Vystup bloku 9
20 = Vystup bloku 10

Vychozi hodnota zavisi
na aplikaci zvolené
parametrem 1.2.

123 Volba rtlaference ovla- 1 20 1 121 Viz P1.22
daciho panelu
124 Volba ref?repce kom. 1 20 2 122 Viz P1.22
sbérnice
1.25 Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 0=0..10V/0..20 mA

1=2.10V/ 4.20 mA

1.26 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4..20 mA

1.27 Funkce RO1 0 73 2 11001 |Viz P3.5.3.2.1
1.28 Funkce RO2 0 73 3 11004 |Viz P3.5.3.2.1
1.29 Funkce RO3 0 73 1 11007 |Viz P3.5.3.2.1
1.30 Funkce AO1 0 31 2 10050 |Viz P3.5.4.1.1
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Tabulka 7: M1.33 PID Fizeni
Index Parametr Min Max. Jedn. Vychozi ID Popis
Je-li hodnota parame-
tru nastavena na
0, 0, A
1.33.1 Zesileni PID 000 | 10000 | % 10000 | 118|100 %. 10% zmena
odchylky zpusobi
zménu vystupu regula-
toru o 10 %.
Je-li tento parametr
Easovs konst. | nastaven na 1,00 s,
1.33.2 . ' 0.00 600.00 s 1.00 119 110% zména odchylky
slozky PID o L. ;
zpusobi zménu vystupu
regulatoru o 10,00 %/s.
Je-li tento parametr
5 nastaven na 1,00 s,
Casova konst. D 10% zmeéna odchylky
1.33.3 slozky PID 0.00 100.00 s 0.00 1132 bshem 1 s zplisobi
zmeénu vystupu regula-
toru o 10,00 %.
Vybér procesni jed- Zvolte jednotku pro
1.33.4 notky ! 44 1 1036 proces. Viz P3.13.1.4
Hodnota procesni jed-
1.33.5 M'”'m“m procesni rdzné rdzné rdzné 1033 notky., kt(’era odvpovl|da
jednotky 0 % signalu zpétné
vazby PID.
Hodnota procesni jed-
Maximum procesni o o o notky, ktera odpovida
1.33.6 jednotky ruzné ruzné ruzné 1034 100 % signalu zp&tné
vazby PID.
133.7 Volba zdroje zpétné 0 30 2 334 Viz P3.13.3.3
vazby 1
133.8 Volba zdroje refe- 0 32 1 332 Viz P3.13.2.6
rence 1
1.33.9 | Reference z panelu 1 | razné rdzné razné 0 167
Ménic prejde do rezimu
parkovani, pokud
vystupni frekvence
Limit frekven zUstava pod timto limi-
1.33.10 eryence 0.0 320.0 Hz 0.0 1016 |tem po dobu deli, ne?
parkovani SP1 . : 4
je doba definovana
v parametru Zpozdéni
parkovani.
0 = NepouZito
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Tabulka 7: M1.33 PID Fizeni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Minimalni doba, po
kterou musi frekvence
Zpozdéni parkovani 0 3000 S 0 1017 zlstat F,)O(,j L'Jrczvnl'

SP1 parkovani, nez se
meénic zastavi.
0 = Nepouzito

1.33.11

Hodnota pro Groven
restartu ze zpétné
vazby regulatoru PID.
1.33.12 | Urovefi restartu SP1 razné razné rizné rizné 1018 |Uroven restartu 1 pou-
Ziva zvolené procesni
jednotky.

0 = NepouZito

Prednastavena frek-
vence zvolena digital-
nim vstupem DI5.

1.33.12 Pred”aSt'1frek"ence P1.3 P1.4 Hz 10.0 105

1.4.3 APLIKACE MULTI-CERPADLA (SE SAMOSTATNYM MENICEM)

Aplikaci multi-¢erpadla (se samostatnym ménicem) lze pouzit v pripadech, kdy jeden ménic
ridi systém, ktery sestava maximalné z 8 paralelné zapojenych motora, napr. Cerpadel,
ventilatord nebo kompresord. Vychozi konfigurace aplikace multi-cerpadla (se samostatnym
ménicem) zahrnuje 3 paralelné zapojené motory.

Frekvenéni ménic je pripojen k jednomu z motord, ktery slouzi jako regulovany motor. Interni
regulator PID ménice ridi otacky regulovaného motoru a prostrednictvim reléovych vystupl
odesila Fidici signaly, na zakladé kterych se spoustéji a zastavuji pomocné motory.

K pFipojovani pomocnych motord k napajeni ze sité slouzi externi stykace (vypinace).

Procesni proménna, napr. tlak, je Fizena prostrednictvim rizeni otacek regulovaného motoru
a poctu spusténych motora.

Popisy parametrd naleznete v kapitole 70 Popisy parametrd.
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Obr. 8: Konfigurace multi-cerpadla [se samostatnym menicem)

Pro dosazeni rovhomérného opotrebeni véech motord v systému lze vyuzit funkci
automatického stridani (zménu poradi spousténi). Funkce automatického stridani monitoruje
provozni hodiny kazdého motoru, podle kterych upravuje poradi spousténi motord. Motor
provoznich hodin se spousti jako posledni. Spousténi pomoci funkce automatického stridani
muZete konfigurovat na zakladé intervalu automatického stridani nastaveného pomoci
internich hodin redlného ¢asu ménice (musi byt nainstalovana baterie hodin realného ¢asu).

Funkci automatického stridani lze nakonfigurovat tak, aby zahrnovala vsechny motory
v systému nebo pouze pomocné motory.
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%
M3

M1 M2

Obr. 9: Schéma Fizeni, pokud automatické stridani zahrnuje pouze pomocné motory

K1 Ki.1 K2 | K2.1 K2 | K3.1

Obr. 10: Schéma Fizeni, pokud automatické stridani zahrnuje vsechny motory

K dispozici jsou 2 mista rizeni. Misto rizeni A nebo B lze vybirat prostrednictvim vstupu DI6.
Misto rizeni A nebo B lze vybirat prostrednictvim vstupu DIé. Je-li aktivni misto Fizeni A, jsou
prikazy start a stop brany ze vstupu DI1 a referencni frekvence je brana z regulatoru PID. Je-
li aktivni misto Fizeni B, jsou prikazy start a stop brany ze vstupu DI4 a referencni frekvence
je brana ze vstupu Al1.
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Ve véech aplikacich lze vSechny vystupy ménice volné upravovat. Na zakladni I/0 desce jsou

k dispozici jeden analogovy vystup (vystupni frekvence) a tfi vystupy relé (Chod, Porucha,
Pripraven).
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Standardni deska I/0
_[k_ }I 1 | | +10Vref | | Vystupni reference || |
Referencni - > >
potenciometr ' \ All+ Analogovy vstup 1 + Misto A: Nepouzito
1..10kQ | | —| 2 Misto B: Referenéni
I frekvence
2vodicovy vysilac 3 All- Analogovy vstup 1 - | | (vychozi: 0...10 V)
Ek(liltectna L - __ 1 a4 Al2+ Analogovy vstup 2 + Zpétné vazba PID
Sl (skuteéna hodnota)
+ 77 5 AI2- Analogovy vstup 2 - | [ (vychozi: ...20mA)
|
=(0)4...20mA| ~ 71~ 7 6 24Vout ® 24V pomocné napéti
[l -
| ) -] 7 ][cND @ | [uzemnéni 1/0 || |
N { 8 |[p11 | Digitalni vstup 1 | [JHR i StBTbYPTed |
[ -7 — -
I EEEEEEE 1.9 |[ D2 | [Digitaini vstup 2| [THERBESTB5 P |
Loom { 10][ D13 | [Digitalni vstup 3 | [Volba mista Fizeni A/B |
| 11 | | CM ® | |Spo|e(:né pro DI1-DI6 | | |
e 1 12|] 24v0ut @ | [24V pomocné napéti | | |
i r-----| 13 || GND ® | |Uzemnén|'I/O || |
1 P 1
AR S 14 | | DI4 Digitalni vstup 4 Povoleni motoru 1
1 1
E.___/ ___E.____.I 15 | | DI5 | |Digité|n|'vstup 5 | |Povo|en|'motoru 2 |
L7 T 1e|[ D6 | [DigitaIni vstup 6 | [Povoleni motoru 3 |
1 1
E ! 17 CM ® Spole&né pro DI1-DI6 |
' PSS 1 ;o
b mA\\'_ - E. [ ~| 18 | AO1+ Analogovy vystup 1+ Vyst. frekvence
. ; y
[N P (vychozi 0...20mA)
' R ittty 19 AO1-/GND ® | |Analogovy vystup 1 -
: 1
| ) 24V pomocné
: ! 30 +24Vin vstupni napéti
1 1
: ' A RS485 &rni i
| ! Sbf:rnlce, minus Modbus RTU
‘ ! B RS485 Sbérnice, plus
1 1
| ! 21 RO1/1 NC / Reléovy vystup 1
CoA1 A2 :- ----- 22 RO1/2 CM Rizeni motoru 1 ’
5 ______ D____: _______ 23 RO1/3 NO - (stykac K1 pro vice Cerpadel)
! 1
E | 24 RO2/1 NC / Reléovy vystup 2 | Rizeni motoru 2
L A1lIAD e 25 RO2/2 CM (stykac K2 pro vice cerpadel)
1
oo Dr ------ 26 | [ RO2/3 NO —
| ! 28 | | TI1+ | vstup
E ! 29 TIi- termistoru *)
1
E A1l 1A2 F----q 32 RO3/2 CM | Reléovy vystup 3 Iiizeni[notoru 3 %
M2 D ____________ 33 RO3/3 NO (styka K3 pro vice Cerpadel )

Obr. 11: Vychozi pFipojeni Fizeni v aplikaci multi-Cerpadla (se samostatnym ménicem)

*K dispozici pouze pro ménic VACON® 100 X.
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**Konfigurace dvoupolohovych prepinacd v ménici VACON® 100 X je popsana v Instalacnim
manualu k ménici VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's
LOAT

GN

(W10}

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Obr. 12: Dvoupolohovy prepinac

A. Digitalni vstupy C. Pripojeny k uzemnéni (vychozi nastaveni)
B. Neuzemnéné

Tabulka 8: M1.1 Privodci

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Neaktivovat
1 = Aktivovat

1.1.1 Pravodce spusténim 0 1 0 1170 |Volbou mozZnosti Akti-
vovat spustite Prd-
vodce spusténim (viz
kapitolu 1.3 Prvni spu-
sténi).

Volbou moZnosti Akti-
vovat spustite Prd-

vodce pozarnim rezi-
mem 0 ! 0 1672 mem (viz kapitolu 2.6
Privodce PoZzgrnim
reZimem).

Privodce poZar. rezi-
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Tabulka 9: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Standardni

1=HVAC

2 = PID Fizeni

@ Aplikace 0 4 2 212 | 3 =Multi-Cerpadlo (se
samostatnym méni-

cem)

4 = Multi-Cerpadlo

(s vlastnimi ménici

Minimalni pripustna

1.3 Minimalni frekvence 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 . .
referencni frekvence.

1.4 Maximalni frekvence P1.3 320.0 Hz 50.0/ 102 MaX|mavln|l pripustna
60.0 referencni frekvence.

Udava dobu potrebnou
ke zvySeni vystupni
frekvence z 0 na maxi-
mum.

1.5 Cas rozbéhu 1 0.1 3000.0 3 5.0 103

Udava dobu potrebnou
ke snizeni vystupni
frekvence z maxima
na 0.

1.6 Cas dobéhu 1 0.1 3000.0 s 5.0 104

. , Maximalni proud
Proudové omezeni

1.7 IH *0,1 IS A rizné 107 motoru z frekvenéniho
motoru N
ménice.

0 = Indukéni motor
1.8 Typ motoru 0 2 0 650 1 = Motor s perma-
nentnimi magnety

2 = Reluktan¢ni motor

Tuto hodnotu Un nale-
znete na typovém
Stitku motoru.

Jmenovité napéti

1.9 motoru ruzné ruzné \% ruzné 110 |POZNAMKA!
Zjistéte, zda je motor
zapojen do trojuhel-
niku nebo do hvézdy.

o Tuto hodnotu fn nale-

119 |Jmenovita frekvence | g, 320.0 Hz 50.0/ 111 |znete na typovém

motoru 60.0

Stitku motoru.

Tuto hodnotu nn nale-
24 19200 | ot./min rizné 112 [znete na typovém
Stitku motoru.

Jmenovité otacky
motoru

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




STRUCNY PRUVODCE SPUSTENIM VACON - 37

Tabulka 9: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Tuto hodnotu In nale-
IH*0,1 Is A rdzné 113 |znete na typovém
Stitku motoru.

Jmenovity proud

1.12
motoru

] Tuto hodnotu naleznete
1.13 Uc¢inik motoru (cos fi) 0.30 1.00 rizné 120  |na typovém Stitku
motoru.

Ménic se snazi

z dlvodu Uspory ener-
gie a snizeni hluku
motoru najit minimalni
proud motoru. Tuto
funkci pouZijte

1.14 Optimalizace energie 0 1 0 666 |napfiklad u procest

s ventilatory a Cerpa-
dly.

0 = Zakazano
1 =Povoleno

Pri identifika¢nim béhu
jsou pocitany nebo
méreny parametry
motoru potfebné

k optimalnimu Fizeni
motoru a rychlosti.

1.15 Identifikace 0 2 0 631 0 = Zadna &innost
1 = Bez otaceni
2 =S otadenim

Pred provedenim iden-
tifikacniho béhu je
nutné nastavit parame-
try uvedené na stitku
motoru.

1.16 Start funkce 0 1 0 505 0 = Start po rampé
1 =Letmy start

1.17 Stop funkce 0 1 0 506 0 = Volny dobéh
1 = Stop po rampé

1.18 Automaticky reset 0 1 0 731 0 = Zakazéano
1 =Povoleno
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Tabulka 9: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Zadné &innost
Reak terni 1=Alarm
1.19 eakce na externi 0 3 2 701 2 = Porucha (zastaveni
poruchu .

podle rezimu Stop)
3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)

0 = Zadna &innost
1=Alarm
2 = Alarm + prednasta-
vena frekvence poru-
Reakce na poruchu chy (P3.9.1.13)

Al 0 5 0 700 3 = Alarm + predchozi
frekvence
4 = Porucha (zastaveni
podle rezimu Stop)
5 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)

1.20

Volba vzdaleného mista
rizeni (Start/Stop).

1.21 Vzdalené fidici misto 0 1 0 172 o
0 = fizeni 1/0

1 = rizeni z komuni-
kacni sbérnice
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Tabulka 9: M1 Rychlé nastaveni

Index

1.22

Parametr

Vybér reference I/0 A

Min. Max. Jedn.

Vychozi ID

6 17

Popis

Volba zdroje referencni
frekvence, jsou-li
mistem Fizeni I/0 A.

0 = Pocitac

1 = Prednast. frek-
vence 0

2 = Reference z ovla-
daciho panelu

3 = Komunik. sbérnice
4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = Reference PID

8 = Motor potencio-
metr

11 = Vystup bloku 1
12 = Vystup bloku 2
13 = Vystup bloku 3
14 = Vystup bloku 4
15 = Vystup bloku 5
16 = Vystup bloku 6
17 = Vystup bloku 7
18 = Vystup bloku 8
19 = Vystup bloku 9
20 = Vystup bloku 10

Vychozi hodnota zavisi
na aplikaci zvolené
parametrem 1.2.

1.23

Volba reference ovla-
daciho panelu

1 121

Viz P1.22

1.24

Volba reference kom.
sbérnice

2 122

Viz P1.22

1.25

Rozsah signalu Al1

0 379

0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4.20 mA

1.26

Rozsah signalu Al2

1 390

0=0.10V/0..20 mA
1=2.10V/4..20 mA

1.27

Funkce RO1

2 11001

Viz P3.56.3.2.1

1.28

Funkce RO2

3 11004

Viz P3.5.3.2.1

1.29

Funkce RO3

1 11007

Viz P3.5.3.2.1

1.30

Funkce AO1

2 10050

Viz P3.5.4.1.1
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Tabulka 10: M1.34 Multi-Cerpadlo (se samostatnym ménicem)

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Je-li hodnota para-
metru nastavena
na 100 %, 10%
1.34.1 Zesileni PID 0.00 100.00 % 100.00 118 zména odchylky
zpUsobi zménu
vystupu regulatoru
010 %.

Je-li tento para-
metr nastaven na
Casova konst. | 1,00 s, 10% zména
1.34.2 v ’ 0.00 600.00 s 1.00 119 odchylky zpUsobi

slozky PID ! ]

zmenu vystupu

regulatoru
010,00 %/s.

Je-li tento para-
metr nastaven na
Casova konst. D 1,00 s, 10% zména
1.34.3 v ' 0.00 100.00 s 0.00 1132 odchylky béhem 1's

slozky PID chytky bef

zpusobi zménu

vystupu regulatoru
010,00 %.

Vybér procesni Zvolte jednotku pro

1.34.4 : 1 A 1 1036 proces. Viz
Jednothy P3.13.1.4
Hodnota procesni
Minimum pro- jednotky, ktera
1.34.5 num p razné razné razné 1033 odpovida 0 % sig-
cesni jednotky } v
nalu zpétné vazby
PID.
Hodnota procesni
Maximum pro- jednotky, ktera
1.34.6 num p razné razné razné 1034  |odpovida 100 %
cesni jednotky T .
signalu zpétné
vazby PID.
1347 | Volbazdroje 0 30 ) sau  |ViZP3.1333
zpétné vazby 1
1348 | Volbazdroje 0 32 : a3y |ViZP313.26
reference 1
1349 |Referencezpan- rlizné rlizné rlizné 0 167

elu1
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Tabulka 10: M1.34 Multi-Cerpadlo (se samostatnym ménicem)

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Ménic prejde do
rezimu parkovani,
pokud vystupni
frekvence z{stava
Limit frekvence pod timto limitem
1.34.10 parkovani SP1 0.0 320.0 Hz 00 1016 po dobu delsi, nez
je doba definovana
v parametru Zpoz-
déni parkovani.

0 = Nepouzito

Minimalni doba, po
kterou musi frek-
vence zUstat pod

s 0 1017 Urovni parkovani,
nez se meénic
zastavi.

0 = Nepouzito

Zpozdeéni parko- 0 3000

1.34.11 vani SP1

Hodnota pro dro-
ven restartu ze

) zpétné vazby regu-
1.34.12 Urover restartu rdzné rdzné rdzné rdzné 1018 tatoru PID. Urci\l/e,n
SP1 restartu 1 pouziva
zvolené procesni
jednotky.

0 = Nepouzito

Vybira rezim Multi-
cerpadla.

13413 | Redim Multi-Cer- 0 2 0 1785 _
padla 0 = Spolecny ménic
1 = Multifollower

2 = Multimaster

Celkovy pocet
motord (Cerpadel/
1.34.14 Pocet Cerpadel 1 8 1 1001 ventilatord) pouZi-
tych v systému
multi-cerpadla.

Povoleni/zakazani
blokovani. Bloko-
vani informuje
systém, zda je Ci
Povoleni cerpa- 0 1 1 1032 neni motor pripo-

1.34.15 dla jen.

0 = Zakazano
1 = Povoleno
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Tabulka 10: M1.34 Multi-Cerpadlo (se samostatnym ménicem)

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Povoleni/zakazani
zmény poradi star-
tovani a priority

motord.
13416 | Automaticke 0 2 i 1027
stridani 0 = Zakazano
1 = Povoleno
(interval)
2 = Povoleno (pra-
covni dny)
Automaticky 0 = Pomocné Cer-
1.34.17 stfidané Cerpa- 0 1 1 1028 padlo
dlo 1 =Vsechna Cerpa-
dla

Kdyz je pouzita
doba urcena timto
parametrem,
funkce automatic-
kého stridani je
Interval automa- zahajena. K auto-
1.34.18 L Y 0.0 3000.0 h 48.0 1029 matickému stridani
tického stridani v .

vSak dojde pouze
za predpokladu, ze
je vykon pod Urovni
nastavenou para-
metry P1.34.21.

a P1.34.22.
Rozsah
B0 = Nedéle
; B1 = Pondéli
Dny automatic- S
1.34.19 kého stidani 0 127 15904 |B2= Ut?ry
B3 = Streda
B4 = Ctvrtek
B5 = Patek
B6 = Sobota
Denni ¢as auto- Rozsah:
1.34.20 matického 00:00:00 23:59:59 Cas 15905 100:00:00-23:59:59
stridani
Automatické Tyto parametry
1.34.21 stfidani: Limitni 0.00 P3.3.1.2 Hz 25:00 1031 urcuji Uroven, pod
frekvence kterou musi vykon
zUstat, aby bylo
Automatické automatické
1.34.22 stridani: Limit 1 6 1030 stridani zahajeno.
Cerpadel
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Tabulka 10: M1.34 Multi-Cerpadlo (se samostatnym ménicem)
Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
V procentech refe-
rence. Napriklad:
Nastavena hodnota
=5 bar
13423 | &itka pasma 100 % 10 1097 ?(')”j/f pasma =
Dokud zpétna
vazba z{stava
vrozmezi 4,5 az
5,5 baru, motor
zUstava pripojen.
Doba, po které jsou
pridana nebo ode-
1.34.04 | Prodtevasirky 3600 s 10 109g |Prana cerpadla,
pasma kdyz je zpétna
vazba mimo $irku
pasma.
Povoleni cerpa- DigIN OTEVRENO =
1.34.25 dla 1 Slot0.1 426 Nealftivnl'
ZAVRENO = Aktivni
Povoleni cerpa- DigIN Viz 1.34.25
1.34.26 dla 2 Slot0. 1 427
Povoleni cerpa- DigIN Viz 1.34.25
1.34.27 dla3 Slot0.1 428
Povoleni cerpa- DigIN Viz 1.34.25
1.34.28 dla 4 Slot. 1 429
Povoleni cerpa- DigIN Viz 1.34.25
1.34.29 dla b Slot0.1 430
Povoleni cerpa- DigIN Viz 1.34.25
1.34.30 dla 6 Slot0. 1 486
Povoleni cerpa- DigIN Viz 1.34.25
1.34.31 dla7 Slot0.1 487
Povoleni cerpa- DigIN Viz 1.34.25
1.34.32 dla 8 Slot. 1 488
1.44  APLIKACE MULTI-CERPADLA (S VLASTNIMI MENICI)

Aplikaci multi-¢erpadla (s vlastnimi ménici) lze pouzit pro systém, ktery sestava maximalné
z 8 paralelné zapojenych motort s rdznymi rychlostmi, napr. Cerpadel, ventilatord nebo
kompresord. Vychozi konfigurace systému multi-¢erpadla (s vlastnimi ménici) zahrnuje
3 paralelné zapojené motory.
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Popisy parametrd naleznete v kapitole 70 Popisy parametrd.

Kontrolni seznam pro uvadéni systému multi-cerpadla (s vlastnimi ménici) do provozu je
uveden v kapitole 10.76.1 Kontrolni seznam pro uvadéni multi-Cerpadla (s vlastnimi ménici] do
provozu.

Kazdy motor je vybaven ménicem, ktery tento prislusny motor ridi. Ménice systému spolu
komunikuji prostrednictvim komunikacni sbérnice Modbus RTU.

- _3N —
Il il il
Start / Stop

L] L] L]

JOX JOX O,

| | | FB_ ||

D) H)E H)E

— — —

M1 M2 M3

M1

WSV,

—

M3

G

Obr. 13: Konfigurace multi-cerpadla (s vlastnimi ménicil

Procesni proménna, napr. tlak, je Fizena prostrednictvim rizeni otacek regulovaného motoru
a poctu spusténych motoru. Interni regulator PID ménice regulovaného motoru ridi otacky,
spousténi a zastavovani motord.

Cinnost systému je dana zvolenym provoznim rezimem. V rezimu Multifollower sledu;ji
pomocné motory otacky regulovaného motoru.

Cerpadlo 1 fidi a ¢erpadla 2 a 3 sleduji otacky cerpadla 1 podle zndzornéni pomoci kfivek A.
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ot/min

0br. 14: Rizeni v reZimu Multifollower

Nasledujici obrazek znazornuje priklad rezimu Multimaster, ve kterém jsou otacky
regulovaného motoru nastaveny jako konstantni vyrobni otacky B, kdyZ je spustén dalsi
motor. Krivky A znazornuji regulaci cerpadel.

~+y

48 L@ 48
— —
P1 P2

P3

0br. 15: Rizeni v rezimu Multimaster

Pro dosazeni rovhomérného opotrebeni vsech motord v systému lze vyuzit funkci
automatického stridani (zménu poradi spousténi). Funkce automatického stridani monitoruje
provozni hodiny kazdého motoru, podle kterych upravuje poradi spousténi motord. Motor
provoznich hodin se spousti jako posledni. Spousténi pomoci funkce automatického stridani
muZete konfigurovat na zakladé intervalu automatického stridani nebo pomoci internich
hodin realného casu ménice (musi byt nainstalovana baterie hodin realného casul).
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Standardni deska I/0
| 1 || +10v, | | Vystupni reference || |
2 All+ Analogovy vstup 1 +
PFi vychozim nastaveni
se nepouziva
3 All- Analogovy vstup 1 - (vychozi: 0...10 V)
2vodicovy prevodnik
Skuteéna -_ 1 a AI2+ Analogovy vstup 2 +| | zp&tna vazba PID
hodnota (skuteéna hodnota)
) (vychozi 4...20mA)
- 5 AI2- Analogovy vstup 2 -
|
(0)4...20mAl - - {6 | 24v_, ® | [24V pomocné napéti] | |
. L _| 7 | | GND ® | |Uzemnén|' I/0 | | |
:————’/ ————— {1 8 || b1t | [DigitéIni vstup 1 | | Start vpFed |
E' ---7 P 'I 9 | | DI2 | | Digitalni vstup 2 | | }lgtpalﬁtc\k}pl‘ed + frekv. vyplachovani) |
Fo--t oooe- 1 10 || DI3 | [Digitéini vstup 3 | [WBRT 7R (eneprsye = e |
[ 11 || cM ® | | [spoletné pro D11-DI6 | | |
| 12 || 24V, ° | [24V pomocné napéti | | |
: r-1 13 | [ GND ® | [uzemnéni v/v | | |
1 P 1
Lo __.r-] 14 || D14 Digitalni vstup 4 Reset poruchy
1 1
po-or’ {15 ][ oI5 | [Digitalni vstup 5| | LOUIeniEeade. o - s |
t----7 ---1-] 16 || DI6 | [Digitalni vstup 6 | [ Externi porucha |
1 1
E ! 17 CM L] Spole¢né pro DI1-DI6
1 - 1 ’ ’
' NI Analogovy vystup 1+ ; ;
LA .L 1 18 | AO1+ govy Vystup Vystupni frekvence
Py MR (0...20 mA)
' S.o-%--F-1 19 AO1- ® | (Analogovy vystup 1 -
! 1
. 1
' ! 24V pomocné
' | 30 +24V,, vstupni napéti
1 1
S i TEE I RS485 Sbérnice, minus Komunikace mezi ménici
E ,-5— ------------ +:--- B RS485 Sbérnice, plus (Modbus RTU)
' i | .
| E E CHOD ! 21 RO1/1 NC Reléovy
b k-1 22 || RO1/2 CM vystup 1 CHOD
! @ 23 | [ RO1/3 NO —
Lo |
K | ;
A :ast\jl(a)lréciih: i PORUCHA L - 25 RO2/2 CM vystup 2 PORUCHA
ménicich || _@ _____ 26 RO2/3 NO L
. v . 28 TI1+ Vstup *)
n .
d:lésl"::%rcn?éniéiach 29 TI1- termistoru
32 RO3/2 CM _~"Reléovy M * %
/ stop 3 PRIPRAVEN )
33 RO3/3 NO .

Obr. 16: Viychozi pFipojeni Fizeni v aplikaci multi-Cerpadla (s viastnimi ménici

*K dispozici pouze pro ménic VACON® 100 X.
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** Konfigurace dvoupolohovych prepinac¢t v ménic¢i VACON® 100 X je popsana v Instalaé¢nim
manualu k ménici VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR IR )]
DDDDD

Obr. 17: Dvoupolohovy prepinac
A. Digitalni vstupy C. Pripojeny k uzemnéni (vychozi nastaveni)
B. Neuzemnéné

Kazdy ménic je vybaven snimacem tlaku. Kdyz je Uroven redundance vysoka, ménic
a snimace tlaku jsou redundantni.

« Pokud dojde k vypadku ménice, zacne dalSi ménic bézet jako master.
«  Pokud dojde k vypadku snimace, zacne dalsi ménic (s vlastnim snimacem) béZet jako
master.

Kazdy ménic je ovladan vlastnim prepinacem, ktery ma polohy automaticky, manualné a
vypnuto.
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MENIC 1 | MENIC 2 MENIC 3

100 FL

;|

MENIC 1

2 VODICOVY VACON 100 FLOW

VYSfLAé P1.2 Aplikace = Multi-Eerpadlo (s viastnimi ménig)
P3.15.3 ID &islo Cerpadla = 1

[3) SNIMAC P3.15.4 Sig.bstartu azp. =Oba signaly pfipojené
TLAKU 1 B v -
I 1| +10V_.| Referenéni napéti
+ - 2| A2+ ] 5
NEPOUZITO (0...10V
3 AIl- ( )
4] AL2+ ]ZP. VAZBA PID (4...20mA
L_ 5 AI2-
L] 6 |12Vl YEREURERY napet
7 GND Uzemnéni I/O
8[| DIN1 || START VPRED
9 DIN2 YSYthFItM\:/gFed + frekv. vyplacho a'n#)
10[[ DIN3 || YOsARTERNCE i | |
; 5 TR T 11]| CM ¢|| Spolecné pro DI1-DI6 !
1S1 AUTO "MAN [} | ]i 12|24V W . J,
S LY ek VYStup 24V pomocného n3péti
P I ’ i 13] GND|$| UzemnéniI/O :
"""""""""""""""" ! 14 DIN4{|| RESET PORUCHY !
15[ DIN5S F%’Y?&E#Jz%%%ég‘ﬁem se nep ui:’vé)

16| DIN6||| EXTERNI PORUCHA
17l CM Spole¢né pro DI1-DI6
18] AO1+ ]VY’ST. FREKVENCE

19| AO1- ¢[J(0...20mA)

30[ +24V,_ | Vstup 24V pomocného napgti
A| RS485 |]Komunikace mezi ménici

B RS485 ](Modbus RTU)

21| RO1
Reléovy vystup 1
22| RO1 j (CHOD)

23] rRO1 —

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
24) RO2 Reléovy vystup 2 :
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
I

25| RO2
(PORUCHA)

26| RO2 |
" Reléovy vystup 3
32| RO3 (PRIPRAVEN)
33| RO3
DIGITALNE 20
NEUZEMNENE U_n U
GND |l I | T l|
Zakonceni
AI2 RS485

| |2

Obr. 18: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 1A
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MENIC 1 MENIC 3

00 FL

MENIC 2

2 VODICOVY VACON 100 FLOW

VYSfLAé P1.2 Aplikace = Multi-Eerpadlo (s viastnimi ménig)
P3.15.3 ID &islo cerpadla = 2

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
+10V_.| Referenéni napéti 1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

[3) SNIMAC P3.15.4 Sig.bstartu azp. =Oba signaly pfipojené
I |Taku2 1 =
+ - 2| A2+ ] 5
NEPOUZITO (0...10V
3 AIl- ( )
4| A2+ ]ZP. VAZBA PID (4...20mA
L_ 5 AI2-
L] 6 |12Vl YEREURERY napet
7 GND Uzemnéni I/O
8[| DIN1 || START VPRED
9 DIN2 YSYthFItM\:/gFed + frekv. vyplacho a'n#)
10| DIN3 [| VOUBARTTERENGE TR, 1y | |
s INER 11{| CM ¢|| Spolecné pro DI1-DI6 !
251 AUTO "MAN [} | ]i 12|24V W . J,
N L ek VYStup 24V pomocného n3péti
: I ’ : 13 GND|4| uzemnéni 1/0 :
"""""""""""""""" ! 14 DIN4{|| RESET PORUCHY !
15 DINS5| F%’Y?&E#Jz%%%ég‘ﬁem se nep ui:’vé)

16| DIN6||| EXTERNI PORUCHA
17l CM Spole¢né pro DI1-DI6
18] AO1+ ]VY’ST. FREKVENCE

19| AO1- ¢[J(0...20mA)

30[ +24V,_ | Vstup 24V pomocného napgti
A| RS485 |]Komunikace mezi ménici

B RS485 ](Modbus RTU)

21| RO1
Reléovy vystup 1

22| RO1 j (CHOD)

23] RO1 |—

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
24) RO2 Reléovy vystup 2 :
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
]
I

25| RO2
(PORUCHA)

26| RO2 |
" Reléovy vystup 3
32| RO3 (PRIPRAVEN)
33| RO3
DIGITALNE 20
NEUZEMNENE U_n U
GND |l I | T l|
Zakonceni
AI2 RS485

| |2

Obr. 19: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 1B
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MENIC 3

100 F

MENIC 1 MENIC 2

00 FL

) 251E""

| EEEEEEEE R e L

MENIC 3

2 VODICOVY VACON 100 FLOW

VYSfLAé P1.2 Aplikace = Multi-Eerpadlo (s viastnimi ménig)
P3.15.3 ID &islo ¢erpadla = 3

[3) SNIMAC P3.15.4 Sig.bstartu azp. =Oba signaly pfipojené
I |Takus 1 +‘ia(z)\; Y -
¢| Referencni napéti
+ - 2| A2+ ] 5
NEPOUZITO (0...10V
3 AIl- ( )
g 'DAIIZ;— ]ZP. VAZBA PID (4...20mA
I/_ 6 [ 1+24Vi5 \53%3 2y napéti
7 GND Uzemnéni I/O
8[| DIN1 || START VPRED
9 DIN2 YSYthFItM\:/gFed + frekv. vyplacho a'n#)
10| DIN3 [| JOABARTTERNGE M0, |
i 0 138 11| CM ¢|| Spolecné pro DI1-DI6 !
351 AUTO "MAN [} | ]i 12|24V W . J,
S LY ek VYStup 24V pomocného n3péti
P I ’ i 13] GND|$| UzemnéniI/O :
""""""""""""""""" ! 14 DIN4{|| RESET PORUCHY !
15 DINS5| F%’Y?&E#Jz%%%ég‘ﬁem se nep ui:’vé)

16| DIN6||| EXTERNI PORUCHA
171 CM Spole¢né pro DI1-DI6
18] AO1+ ]VY’ST. FREKVENCE

19| AO1- ¢[J(0...20mA)

30[ +24V,_ | Vstup 24V pomocného napgti
A| RS485 |]Komunikace mezi ménici

B RS485 ](Modbus RTU)

21| RO1
Reléovy vystup 1

22| RO1 j (CHOD)

23] RO1 |—

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
24) RO2 Reléovy vystup 2 :
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

25| RO2
(PORUCHA)

26| RO2 |
" Reléovy vystup 3
32| RO3 (PRIPRAVEN)
33| RO3
DIGITALNE 20
NEUZEMNENE U_n U
GND |l I | T l|
Zakonceni
AI2 RS485

| |2

Obr. 20: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 1C
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Jeden snimac je pripojen ke vSéem méni¢im. Uroven redundance systému je nizka, protoze
redundantni jsou pouze ménice.

« Pokud dojde k vypadku ménice, zacne dalSi ménic bézet jako master.
« Pokud dojde k vypadku snimace, systém se zastavi.

Kazdy ménic je ovladan vlastnim prepinacem, ktery ma polohy automaticky, manualné a
vypnuto.

Svorka 17 pripojuje +24 V mezi ménicem 1 a 2. Externi diody jsou pripojeny mezi svorkami 1
a 2. Digitalni vstupni signaly vyuZivaji negativni logiku (Zapnuto = OV).
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MENIC 1

'VACON 100 FL

st B

.,
\ 1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
L

1
|
v v 1
MENIC 1 !
v l
2 VODICOVY l
VYSILAC VACON 100 FLOW 1
. - P1.2 Aplikace = Multi-Cerpadlo (s viastrjirrh ménici)
P SNIMAC P3.153 ID &islo derpadia =1 !
I TLAKU 1 P3.15.4  Sig. startu a zp. = Oba signaly pfipojené !
vazby !
+ - I[+10V_ | Referenéni napéti :
2| A2+ 5 1
3 ATIC ] NEPOUZITO (0...10V) :
oY 4 AI2+ !
r 5 Al2- ] ZP. VAZBA PID (4...20mA):
1
6 |9+24V, 4L, VYstup 24V pomocného napéti
L 7 || GND Uzemnéni I/O :
8 || DIN1 || START VPRED X
9 [| DIN2 YSYthFItM\:/gFed + frekv. vyplachqvdni)

I
(rozepnuto = ref. panelu 1, sepnuto rff. panelu 2)

11]| CM Spole¢né pro DI1-DI6 |

12[e+24V ||| Vystup 24V pomocného napéti
I

13| GND Uzemnéni 1/0 |

14| DIN4 RESET P’OVRUCHY :
15| DIN5 E’PC%'YS)\E-C Nt{z%%%élt)al?/%ni se nepouziva)
16/ DIN6 EXTERNI PORUCHA !
17 CM Spole¢né pro DI1-DI6
18| AO1+ ] VYST. FREKVENCE
(0...20mA)
30| +24V Vstup 24V pomocného nap
A | RS485 ] Komunikace mezi méni¢i

44
( f 10| | DIN3 VOLBA REFERENCE PID.

—
wn

(Modbus RTU)

Reléovy vystup 1
2 ROL (CHOD)
23] RO1 }—

;45‘ 285 ;‘ Reléovy vystup 2
e ROS (PORUCHA)
32| RO3 - Reléovy vystup 3
330 RO3 (PRIPRAVEN)

DIGITALNf I/O  AIL AO

NEUZMNEN VR ] U
|

Zakonceni

AL2 RS485
L I |

e - - -

Obr. 21: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 2A
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MENIC 1

'VAGON 100 FL

MENIC 2

VACON 100 FLOW

P1.2 Aplikace = Multi-Cerpadlo (s vlastn|it

P3.15.3 ID cislo ¢erpadla =2

P3.15.4  Sig. startu a zp. = Oba signaly pfipojené
vazby

+10V .| Referenéni napéti
AI2+
All-
AI2+
Al2-
+24V, . L, VYstup 24V pomocného
GND Uzemnéni I/0
DIN1 || START VPRED

YPLACH
DIN2 k/Start vpred + frekv. vyplach
VOLBA REFERENCE PID.
10 DIN3 ref. panelu 1, sepnuto = ref. pa(r:g\zueg

11]| CM Spole¢né pro DI1-DI6
12[e+24V ||| Vystup 24V pomocného
13| GND Uzemnéni I/0

14| DIN4 RESET RQRUCHY
15| DIN5 E’PC%’YS)\E-C No{z%%%élt)al?/%ni se nep
16/ DIN6 EXTERNI PORUCHA
17 CM Spole¢né pro DI1-DI6

18[ AO1+ ]V\'(ST. FREKVENCE
(0...20mA)

30| +24V,_ | Vstup 24V pomocného n
A | RS485 ] Komunikace mezi méni¢i

[ MU H B

ménici)

] NEPOUZITO (0...10V)

] ZP. VAZBA PID (4...20mA

[
g-——-—-——-=-=-=-=-=

Q
M<
=1

O| 0| N[O | AW N

<
e — — =
g3
S

=
s

Q
=

M<

=4

iva)

______8____

el
(=3

e e - - R

(Modbus RTU)

Reléovy vystup 1
2 ROL (CHOD)
23] rRO1 }—

;45‘ 285 ;‘ Reléovy vystup 2
e RS (PORUCHA)
32| RO3 - Reléovy vystup 3
330 RO3 (PRIPRAVEN)

DIGITALNf I/O  AIL AO

NEUZMNEN VR ] U
|

Zakonceni

AL2 RS485
L I |

Obr. 22: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 2B
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MENIC 1

'VAGON 100 FL

1
1
1
v v 1
MENIC 3 ;
1
1
VACON 100 FLOW |
P1.2 Aplikace = Multi-Cerpadlo (s viastrfim ménici)
P3.15.3 ID cislo ¢erpadla =3 !
P3.15.4  Sig. startu a zp. = Oba signaly pfipojené !
vazby !
1]+10V _ | Referentni napéti X
2| AI2+ N 1
NEPOUZITO (0...10V
3| AIl- ] ( ) X
41 AL+ ZP. VAZBA PID (4...20mA |
5| AlZ- : (4...20mA)
6 |9+24V, oL, VYstup 24V pomocného napéti
7 || GND Uzemnéni 1/0 :
8 || DIN1 || START VPRED X
9 [| DIN2 YSYthFItM\:/gFed + frekv. vyplachqvdni)
10| | DINS |l it = rat patets 1 ™
11]| CM Spole¢né pro DI1-DI6

1

1
12[e+24V ||| Vystup 24V pomocného napéti
13| GND Uzemnéni 1/0

14| DIN4 RESET PORUCHY

i
I
I
POVOLEN{ CERPADLA !

15| DIN5 (lglz'i V\E-C OZI;I:TI nastaveni se nepouziva)
1
!
I
I
1
1

16] DIN6||| EXTERNI PORUCHA
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Obr. 23: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 2C
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2 ménice maji vlastni snimace tlaku. Uroven redundance systému je stredni, protoze ménice
a snimace tlaku jsou duplicitni.

« Pokud dojde k vypadku ménice, zacne druhy ménic bézet jako master.
«  Pokud dojde k vypadku snimace, zacne druhy ménic (s vlastnim snimacem) bézet jako
master.

Kazdy ménic je ovladan vlastnim prepinacem, ktery ma polohy automaticky, manualné a
vypnuto.
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Obr. 24: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 3A
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Obr. 25: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 3B
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Obr. 26: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 3C
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Jeden spole¢ny snimac tlaku je pripojen ke 2 méni¢iim. Uroven redundance systému je
nizka, protoze redundantni jsou pouze ménice.

« Pokud dojde k vypadku ménice, zacne druhy ménic bézet jako master.
« Pokud dojde k vypadku snimace, systém se zastavi.

Kazdy ménic je ovladan vlastnim prepinacem, ktery ma polohy automaticky, manualné a
vypnuto.

Svorka 17 pripojuje +24 V mezi ménicem 1 a 2. Externi diody jsou pripojeny mezi svorkami 1
a 2. Digitalni vstupni signaly vyuZivaji negativni logiku (Zapnuto = OV).
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Obr. 27: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 4A

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




STRUCNY PRUVODCE SPUSTENIM VACON - 61

MENIC 3

VACON 100 FL W

MENIC 2

VAGON 100 F1 W

MENIC 2

VACON 100 FLOW

P1.2 Aplikace = Multi-€erpadlo (s vlastnimi ménici)
P3.15.3 ID &islo ¢erpadla =2
P3.15.4 Sig. startu a zp. = Oba signaly pfipojené
vazby
1 | +10vref| Referencni napéti

2| AI2+
3| AIl-
4 Al2+
5| Al2- ]
I: 6 [e+24vout| Vystup 24V pomocného napéti
7
8
9

] NEPOUZITO (0...10V)

ZP. VAZBA PID (4...20mA)

GND Uzemnéni 1/0
DIN1 || START VPRED
DIN2 VYPLACH (Start vpied + frekv. vyplachovéni)

VOLBA REFERENCE PID. (rozepnuto = ref. panelu 1,
10 DIN3 sepnuto = ref. panelu 2)

11]| CM Spole¢né pro DI1-DI6
12| &+24Vo Vystup 24V pomocného napéti
13| GND Uzemnéni 1/0

14| DIN4 RESET PORUCHY
POVOLENI CERPADLA
15| DINS (PFi vychozim nastaveni se nepouziva)
16| DIN6 EXTERNI PORUCHA
17 CM Spole¢né pro DI1-DI6

18| AO1+ ]V\'(ST. FREKVENCE (0...20mA)

30| +24Vin | Vstup 24V pomocného napéti
A| RS485 Komunikace mezi ménici
B | RS485 (Modbus RTU)

21} RO1 _ Reléovy vystup 1 (CHOD)

22 RO1
23| rRO1 —
24| RO2

25/ RO2 | Reléovy vystup 2 (PORUCHA)
26| rRO2 —

32 RO3 | Reléovy vystup 3 (PRIPRAVEN)
33 RO3 —

DIGITALNf I/O  AIL

AO

NE| ZEMNE (VI | ] V]
|
ni

Zakonte

AL2 RS485
VYP
L I | ZAP

[l

Obr. 28: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 4B
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Obr. 29: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 4C

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANF0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




STRUCNY PRUVODCE SPUSTENIM VACON - 63

Jeden snimac tlaku je pripojen k prvnimu ménici. Systém nema zadnou redundanci
a v pripadé vypadku ménice nebo snimace se zastavi.
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Obr. 30: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 5A
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Obr. 31: Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, priklad 5B
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Tabulka 11: M1.1 Priavodci

Index

Parametr

Pravodce spusténim

Min.

Max. Jedn.

Vychozi

ID

1170

Popis

0 = Neaktivovat
1 = Aktivovat

Volbou moZnosti Akti-
vovat spustite Prd-
vodce spusténim (viz
kapitolu 1.3 Prvni spu-
sténi).

Privodce poZar. rezi-
mem

1672

Vybérem moZznosti
Aktivovat spustite pra-
vodce pozarnim rezi-
mem [viz kapitola 1.3
Prvni spusténi).
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Tabulka 12: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
0 = Standardni
192 1=HVAC
) 2 = PID Fizeni
6 Aplikace 0 4 2 212 3 = Multi-Cerpadlo
(se samostatnym
ménicem)
4 = Multi-Cerpadlo
(s vlastnimi ménici
o Minimalni pFipustna
13 Minimalni 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 [referencni frek-
frekvence
vence.
T Maximalni pripustna
1.4 Maximaln P1.3 320.0 Hz S007 1 102 |referencn frek-
frekvence 60.0
vence.
3 Udava dobu
15 Cas rozbéhu 01 30000 s 50 103 p9trebnf3u ke zvyseni
1 vystupni frekvence
z 0 na maximum.
3 Udava dobu
16 Cas dobéehu 01 30000 S 50 104 pf)trebanu ke snizeni
1 vystupni frekvence
z maxima na 0.
Proudové Maximalni proud
1.7 omezeni IH *0,1 IS A rizné 107 motoru z frekvenc-
motoru niho ménice.
0 = Indukéni motor
1.8 Typ motoru 0 2 0 g50 | ! =Motorsperma-
nentnimi magnety
2 = Reluktancni
motor
Tuto hodnotu Un
naleznete na typo-
vém Stitku motoru.
Jmenovité p
1.9 napéti rdzné rdzné v rdzné 110 |POZNAMKAI
motoru Zjistéte, zda je
motor zapojen do
trojuhelniku nebo
do hvézdy.
Jmenovita 50.0/ Tuto hodnotu fn
1.10 frekvence 8.0 320.0 Hz . 111 naleznete na typo-
60.0 s
motoru vém stitku motoru.
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Tabulka 12: M1 Rychlé nastaveni
Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
Jmenovité Tuto hodnotu nn
1.11 otacky 24 19200 ot./min | rdzné 112 |naleznete na typo-
motoru vém Stitku motoru.
Jmenovity Tuto hodnotu In nale-
1.12 proud IH*0,1 IS A rdzné 113 znete na typovém
motoru Stitku motoru.
Ucinik Tuto hodnotu nale-
1.13 motoru (cos 0.30 1.00 rdzné 120  [znete na typovém
i) titku motoru.
Ménic se snazi
z dlvodu Uspory
energie a snizeni
hluku motoru najit
minimalni proud
Optimali- motoru. Tuto funkci
1.14 0 1 0 666 pouzijte napriklad

zace energie

u procesl s ventila-
tory a Cerpadly.

0 = Zakazano
1 = Povoleno

1.15 Identifikace 0 2 0 631

Pri identifika¢nim
béhu jsou pocitany
nebo méreny para-
metry motoru
potrebné k optimal-
nimu fizeni motoru
a rychlosti.

0 = Z&dné &innost
1 = Bez otaceni
2 =S otacenim

Pred provedenim
identifikacniho béhu
je nutné nastavit
parametry uvedené
na Stitku motoru.

1.16 Start funkce 0 1 0 505

0 = Start po rampé
1 = Letmy start

1.17 Stop funkce 0 1 0 506

0 =Volny dobéh
1 =Stop po rampé
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Tabulka 12: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Automaticky

0 1 0 731 0 = Zakazano
reset

1 =Povoleno

0 = Z&dné &innost
1=Alarm

Reakce na 2 = Porucha (zasta-
1.19 externi 0 3 2 701 veni podle rezimu
poruchu Stop)

3 = Porucha (zasta-
veni volnym dobé-
hem)

0 = Z&dné &innost
1=Alarm

2 = Alarm + predna-
stavena frekvence
poruchy (P3.9.1.13)
Reakce na 3=Alarm +

120 poruchu Al 0 > 0 700 predchozi frekvence
4 = Porucha (zasta-
veni podle rezimu
Stop)

5 = Porucha (zasta-
veni volnym dobé-
hem)

Volba vzdaleného
mista rizeni (Start/
Stop).

Vzdalené

1.21 ridici misto 0 ! 0 172

0 = fizeni 1/0
1 = fizeni z komuni-
kacni sbérnice
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Tabulka 12: M1 Rychlé nastaveni

Index

1.22

Parametr

Vybér refe-
rence I/0 A

Min.

20

Jedn.

Vychozi

ID

117

Popis

Volba zdroje refe-
rencni frekvence,
jsou-li mistem Fizeni
I/0 A.

0 = Pocitac

1 = Prednast. frek-
vence 0

2 = Reference z ovla-
daciho panelu

3 = Komunik. shér-
nice

4 =Al1

5=AI2

6 = AlM+AI2

7 = Reference PID
8 = Motor potencio-
metr

11 = Vystup bloku 1
12 = Vystup bloku 2
13 = Vystup bloku 3
14 = Vystup bloku 4
15 = Vystup bloku 5
16 = Vystup bloku 6
17 = Vystup bloku 7
18 = Vystup bloku 8
19 = Vystup bloku 9
20 = Vystup bloku 10

Vychozi hodnota
zavisi na aplikaci
zvolené parametrem
1.2.

1.23

Volba refe-

rence ovla-

daciho pan-
elu

20

121

Viz P1.22

1.24

Volba refe-
rence kom.
sbérnice

20

122

Viz P1.22

1.25

Rozsah sig-
nalu Al1

379

0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4.20 mA

1.26

Rozsah sig-
nalu Al2

390

0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/4..20 mA

1.27

Funkce RO1

73

11001

Viz P3.5.3.2.1

1.28

Funkce RO2

73

11004

Viz P3.5.3.2.1
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Tabulka 12: M1 Rychlé nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
1.29 Funkce RO3 0 73 1 11007 |Viz P3.5.3.2.1
1.30 Funkce AO1 0 31 2 10050 |Viz P3.5.4.1.1
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Tabulka 13: M1.35 Multi-Cerpadlo (s vlastnimi ménici)

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Je-li hodnota para-
metru nastavena
na 100 %, 10%
1.35.1 Zesileni PID 0.00 100.00 % 100.00 118 zména odchylky
zpUsobi zménu
vystupu regulatoru
010 %.

Je-li tento para-
metr nastaven na
Casova konst. | 1,00 s, 10% zména
1.35.2 v ’ 0.00 600.00 s 1.00 119 odchylky zpUsobi

slozky PID ! ]

zmenu vystupu

regulatoru
010,00 %/s.

Je-li tento para-
metr nastaven na
Casova konst. D 1,00 s, 10% zména
1.35.3 v ' 0.00 100.00 s 0.00 1132 odchylky béhem 1's

slozky PID chytky bef

zpusobi zménu

vystupu regulatoru
010,00 %.

Vybér procesni Zvolte jednotku pro

1.35.4 : 1 A 1 1036 proces. Viz
Jednothy P3.13.1.4
Hodnota procesni
Minimum pro- jednotky, ktera
1.35.5 num p razné razné razné 1033 odpovida 0 % sig-
cesni jednotky } v
nalu zpétné vazby
PID.
Hodnota procesni
Maximum pro- jednotky, ktera
1.35.6 num p razné razné razné 1034  |odpovida 100 %
cesni jednotky T .
signalu zpétné
vazby PID.
1357 Vglbf’ zdroje 0 30 ’ 334 Viz P3.13.3.3
zpétné vazby 1
1358 | Volbazdroje 0 32 : a3y |ViZP313.26
reference 1
1359 |Referencezpan- rlizné rlizné rlizné 0 167

elu1
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Tabulka 13: M1.35 Multi-Cerpadlo (s vlastnimi ménici)

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Ménic prejde do
rezimu parkovani,
pokud vystupni
frekvence z{stava
Limit frekvence pod timto limitem
1.35.10 parkovani SP1 0.0 320.0 Hz 00 1016 po dobu delsi, nez
je doba definovana
v parametru Zpoz-
déni parkovani.

0 = Nepouzito

Minimalni doba, po
kterou musi frek-
vence zUstat pod

0 3000 s 0 1017 Urovni parkovani,
nez se meénic
zastavi.

0 = Nepouzito

Zpozdéni parko-

1.35.11 vani SP1

Hodnota pro dro-
ven restartu ze

) zpétné vazby regu-
1.35.12 Urover restartu rdzné rdzné rdzné rdzné 1018 tatoru PID. Urci\l/e,n
SP1 restartu 1 pouziva
zvolené procesni
jednotky.

0 = Nepouzito

Vybira rezim Multi-
cerpadla.

13513 | Redim Multi-Cer- 0 2 0 1785 _
padla 0 = Spolecny ménic
1 = Multifollower

2 = Multimaster

Celkovy pocet
motord (Cerpadel/
1.35.14 Pocet Cerpadel 1 8 1 1001 ventilatord) pouZi-
tych v systému
multi-cerpadla.

Poradové Cislo
ménice v systému
cerpadel. Tento
1.35.15 | ID Cislo Cerpadla 1 8 1 1500 parametr se pou-
Ziva pouze v rezi-
mech Multifollower
a Multimaster.
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Tabulka 13: M1.35 Multi-Cerpadlo (s vlastnimi ménici)

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Pomoci tohoto
parametru vyberte,
zda je k ménici
pripojen spoustéci
signal, pripadné
signal zpétné vazby

Signaly startu 0 2 1 1782 PID.
a odezvy

1.35.16
0=Nepripojeno
1=Pripojen pouze
spoustéci signal
2=0ba signaly
pripojeny

Povoleni/zakazani
blokovani. Bloko-
vani informuje
systém, zda je ¢i
Povoleni cerpa- 0 1 1 1032 peni motor pripo-

1.35.17 dla jen.

0 = Zakazano
1 =Povoleno

Povoleni/zakazani
zmeény poradi star-
tovani a priority

1.35.1 N
35.18 motoru.

@ Autovnlwaltlc,ke 0 1 1 1027
stridani

0 = Zakazano

1 = Povoleno

(interval)

Automaticky 0 = Pomocné Cer-
1.35.19 stfidané cerpa- 0 1 1 1028 padlo

dlo 1 =VSechna Cerpa-
dla

Kdyz je pouzita
doba urcena timto
parametrem,
funkce automatic-
kého stridani je
Interval automa- zahajena. K auto-
1.35.20 S Yl . 0.0 3000.0 h 48.0 1029 matickému stridani
tického stridani Y .

vSak dojde pouze
za predpokladu, ze
je vykon pod Urovni
nastavenou para-
metry P1.35.23.
a P1.35.24.
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Tabulka 13: M1.35 Multi-Cerpadlo (s vlastnimi ménici)

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

1.35.21

Dny automatic-
kého stridani

127

1786

Rozsah: Pondéli az
Nedéle

1.35.22

Denni ¢as auto-
matického
stridani

1787

Rozsah: 00:00:00 az
23:59:59

1.35.23

Automatické
stridani: Limitni
frekvence

0.00

P3.3.1.2

Hz

25:00

1031

1.35.24

Automatické
stridani: Limit
Cerpadel

1030

Tyto parametry
urcuji droven, pod
kterou musi vykon
zUstat, aby bylo
automatické
stfidani zahajeno.

1.35.25

Sitka pasma

100

%

10

1097

Dokud zpétna
vazba zUstava
vrozmezi 4,5 az
5,5 baru, motor
zUstava pfipojen.

Nastavena hodnota
=5bar

Sitka pasma =

10 %

Dokud zpétna
vazba zUstava

v rozmezi 4,5 az
5,5 baru, motor
zUstava pripojen.

1.35.26

Prodleva Sirky
pasma

3600

10

1098

Doba, po které jsou
pridana nebo ode-
brana Cerpadla,
kdyZ je zpétna
vazba mimo Sirku
pasma.

1.35.27

Konstantni
rychlost vyroby

100

%

100

1513

Urcuje konstantni
otacky, pri kterych
je Cerpadlo zablo-
kovano, kdyz
dosdhne maximalni
frekvence.

V rezimu Multima-
ster zahdji regulaci
dalsi Cerpadlo.

1.35.28

Povoleni cerpa-
dla 1

DigIN
Slot0.1

426

OTEVRENQ =
Neaktivni
ZAVRENO = Aktivni
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Tabulka 13: M1.35 Multi-Cerpadlo (s vlastnimi ménici)

Parametr

Urcuje referencni

1.35.29 Reference vypla- | Maximalni Maximalni Hz 50.00 1239 frekvenu pri laktl-
chu reference reference vaci funkce vypla-
chu.
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PRUVODCE

2

2.1

PRUVODCE

PRUVODCE STANDARDNI APLIKACI

Privodce aplikaci pomaha s nastavenim zakladnich parametru tykajicich se aplikace.

Privodce Standardni aplikaci spustite nastavenim hodnoty Standardni u parametru P1.2,
Aplikace (ID 212), na klavesnici.

POZNAMKA!

Pokud spustite privodce Standardni aplikaci z Privodce spusténim, prejde

privodce primo ke kroku 11.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.2.2, Typ
motoru (podle typového Stitku)

Motor s permanentnimi magnety
Indukéni motor
Reluktanéni motor

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.1, Jmeno-

Rozsah: réizné

proud motoru (podle typového stitku)

2 vité napéti motoru (podle typového Stitku)
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.2, Jmeno- Rozsah: 8.00-320.00 Hz
3 s e
vita frekvence motoru (podle typového Stitku)
4 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.3, Jmeno- Rozsah: 24-19 200 1/min
vité otacky motoru (podle typového Stitku)
5 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.4, Jmenovity |Rozsah: rizné

Krok 6 se zobrazuje pouze tehdy, pokud byl v kroku 1 zvolen Indukcni motor.

6 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.5, Ucinik Rozsah: 0.30-1.00
motoru (cos ¢)

7 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.3.1.1, Minimalni |Rozsah: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
frekvence

8 Nastavte hodnotu pro P3.3.1.2 Maximalni frekvence [Rozsah: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

9 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.4.1.2, Cas roz- | Rozsah: 0,1-3000.0 s
béhu 1

10 Nastavte hodnotu pro P3.4.1.3 Cas dobéhu 1 Rozsah: 0,1-3000.0 s
Zvolte misto Fizeni, odkud budou ménici predavany
prikazy start a stop a referencni frekvence. 1/0 svorkovnice

" Komunikacni sbérnice

Ovladaci panel

Privodce Standardni aplikaci je dokoncen.
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2.2 PRUVODCE APLIKACI HVAC

Privodce aplikaci pomaha s nastavenim zakladnich parametra tykajicich se aplikace.
Prdvodce aplikaci HVAC spustite nastavenim hodnoty HVAC u parametru P1.2 Aplikace (ID
212) na panelu.

Zvolte typ nebo proces [nebo aplikaci) pro fizeni.
Kompresor
1 Ventilator
Cerpadlo
Jiné

Hodnoty nékterych parametrt jsou prednastaveny na zakladé volby v kroku 1. Viz parametry
a jejich hodnoty na konci této kapitoly v tabulce Tabulka 14.

Nastavte hodnotu pro parametr P3.2.11 Zpozdéni Rozsah: 0-20 min
restartu.

Krok 2 se zobrazuje pouze tehdy, pokud byl v kroku 1 zvolen Kompresor.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.2.2, Typ
3 motoru (podle typového Stitku) Motor s permanentnimi magnety
Indukéni motor
Reluktanéni motor
4 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.1, Jmeno- Rozsah: rdzné
vité napéti motoru (podle typového Stitku)
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.2, Jmeno- Rozsah: 8.00-320.00 Hz
5 o e
vita frekvence motoru (podle typového Stitku)
6 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.3, Jmeno- Rozsah: 24-19 200 1/min
vité otacky motoru (podle typového Stitku)
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.4, Jmenovity |Rozsah: rGzné
7 v
proud motoru (podle typového Stitku)
Nastaveni hodnoty pro P3.1.1.5, U¢inik motoru cos  |Rozsah: 0.30-1.00
8 s
¢ [podle typového stitku])

Krok 8 se zobrazuje pouze tehdy, pokud byl v kroku 3 zvolen Indukcni motor.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.3.1.1, Minimalni |Rozsah: 0.00-3.3.1.2 Hz
frekvence

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.3.1.2, Maxi- Rozsah: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

10 malni frekvence

Kroky 11 a 12 se zobrazuji pouze tehdy, pokud byla v kroku 1 zvolena moznost Jiné.
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Nastaveni hodnoty pro parametr P3.4.1.2, Cas roz- | Rozsah: 0,1-3000.0 s

n béhu 1

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.4.1.3, Cas Rozsah: 0,1-3000.0 s

12 dobéhu 1

Privodce poté prejde na kroky, které jsou dany aplikaci.

Volba mista Fizeni (odkud budou ménici predavany

prikazy start a stop a referencni frekvence) I/0 svorkovnice

Komunikacni sbérnice
Ovladaci panel

13

Prdvodce aplikaci HVAC je dokoncen.

Tabulka 14: Piednastavené hodnoty parametru

Typ procesu

Parametr

Cerpadlo Ventilator

P3.1.4.1 U/ f charakt. Linearni Kvadraticka Linearni
P3.2.4 Start funkce Po rampé Letmy start Po rampé
P3.2.5 Stop funkce Po rampé Volny dobéh Po rampé
P3.4.1.2 Doba rozbéhu 50s 30.0s 30s
P3.4.1.3 Doba dobéhu 50s 30.0s 30s

2.3 PRUVODCE APLIKACI PID RiZENi
Privodce aplikaci pomaha s nastavenim zakladnich parametr tykajicich se aplikace.

Privodce aplikaci PID Fizeni spustite nastavenim hodnoty PID Fizeni u parametru P1.2,
Aplikace (ID 212}, na klavesnici.

POZNAMKA!

Pokud spustite privodce aplikaci z Privodce spusténim, prejde privodce primo ke
kroku 11.
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Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.2.2, Typ
motoru (podle typového Stitku)

Motor s permanentnimi magnety

proud motoru (podle typového stitku)

! Indukéni motor
Reluktanéni motor
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.1, Jmeno- Rozsah: rGizné
2 o o o ws
vité napéti motoru (podle typového Stitku)
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.2, Jmeno- Rozsah: 8,00...320,00 Hz
3 o vy
vita frekvence motoru (podle typového Stitku)
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.3, Jmeno- Rozsah: 24...19 200 ot./min
4 e e wpr
vité otacky motoru (podle typového Stitku)
5 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.4, Jmenovity |Rozsah: rizné

Krok 6 se zobrazuje pouze tehdy, pokud byl v kroku 1 zvolen Indukcni motor.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.5, U¢inik

Rozsah: 0.30-1.00

procesni jednotky

6 motoru (cos @)

7 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.3.1.1, Minimalni |Rozsah: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
frekvence

8 Nastavte hodnotu pro P3.3.1.2 Maximalni frekvence |Rozsah: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

9 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.4.1.2, Cas roz- |Rozsah: 0,1-3000.0 s
béhu 1

10 Nastavte hodnotu pro P3.4.1.3 Cas dob&hu 1 Rozsah: 0,1-3000.0 s
Volba mista Fizeni (odkud budou predavany prikazy
start a stop a referenéni frekvence) I/0 svorkovnice

n Komunikacni sbérnice

Ovladaci panel
12 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.4, Vybér Vice nez 1 volba

Pokud zvolite jinou hodnotu nez %, zobrazi se dalSi otazky. Pokud zvolite moznost %, prejde
privodce primo ke kroku 16.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.5, Mini-

Rozsah je dan volbou v kroku 12.

zdroje zpétné vazby 1

Tabulka 75 Nastaveni zpétnych vazeb

13 mum procesni jednotky
14 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.6, Maxi- Rozsah je dan volbou v kroku 12.
mum procesni jednotky
15 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.7, Dese- Rozsah: 0-4
tinnd mista procesni jednotky
16 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.3.3, Volba Viz tabulku nastaveni zpétné vazby v kapitole
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Pokud zvolite analogové vstupni signaly, zobrazi se krok 18. V pripadé jiné volby prejde
pruvodce ke kroku 19.

Nastaveni rozsahu signalu analogového vstupu
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.8, Inverze
18 odchylky 0 = Normalni
1 = Invertovany

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.2.6, Volba Viz tabulku referenci v kapitole Tabulka 75

19 zdroje reference Nastaveni zpetnych vazeb

Pokud zvolite analogovy vstupni signal, zobrazi se krok 21. Pokud zvolite jinou moznost,
prejde privodce ke kroku 23.

Pokud nastavite hodnotu Reference z panelu 1 nebo Reference z panelu 2, prejde pravodce
primo ke kroku 22.

Nastaveni rozsahu signalu analogového vstupu
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

21 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.2.1 (Refe- Rozsah je dan volbou v kroku 20.
rence z panelu 1) a P3.13.2.2 (Reference z panelu 2)
Pouziti funkce parkovani

22 0=Ne

1=Ano

Pokud na otdzku 22 odpovite moznosti Ano, zobrazi se dalsi 3 otazky. Vyberete-li moznost Ne,
privodce se ukondi.

23 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.5.1 SP1, Rozsah: 0.00-320.00 Hz
Limit frekvence parkovani

2% Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.5.2 SP1, Rozsah: 0-3000 s
Zpozdéni parkovani

25 Nastavem’ hodnoty pro parametr P3.13.5.3 SP1, Rozsah je dan nastavenou procesni jednot-
Uroven restartu kou.

Privodce aplikaci PID Fizeni je dokoncen.

2.4 PRUVODCE APLIKACi MULTI-CERPADLA (SE SAMOSTATNYM MENICEM)
Privodce aplikaci pomaha s nastavenim zakladnich parametru tykajicich se aplikace.

Privodce aplikaci multi-¢erpadla (se samostatnym méni¢em) spustite nastavenim hodnoty
Multi-cerpadlo [se samostatnym ménicem) u parametru P1.2 Aplikace (ID 212) na panelu.
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POZNAMKA!

Pokud spustite privodce aplikaci z Privodce spusténim, prejde privodce primo ke

kroku 11.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.2.2, Typ
motoru (podle typového Stitku)

Motor s permanentnimi magnety

! Indukéni motor
Reluktanéni motor
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.1, Jmeno- Rozsah: rGizné
2 o o b
vité napéti motoru (podle typového Stitku)
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.2, Jmeno- Rozsah: 8.00-320.00 Hz
3 s el
vita frekvence motoru (podle typového Stitku)
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.3, Jmeno- Rozsah: 24-19 200 1/min
4 G i v
vité otacky motoru (podle typového Stitku)
5 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.4, Jmenovity |Rozsah: rizné

proud motoru (podle typového stitku)

Krok 6 se zobrazuje pouze tehdy, pokud byl v kroku 1 zvolen Indukcni motor.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.5, U¢inik

Rozsah: 0.30-1.00

6 motoru (cos @)

7 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.3.1.1, Minimalni |Rozsah: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
frekvence

8 Nastavte hodnotu pro P3.3.1.2 Maximalni frekvence [Rozsah: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

9 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.4.1.2, Cas roz- Rozsah: 0,1-3000.0 s
béhu 1

10 Nastavte hodnotu pro P3.4.1.3 Cas dobé&hu 1 Rozsah: 0,1-3000.0 s
Volba mista Fizeni (odkud budou predavany prikazy
start a stop a referenéni frekvence) I/0 svorkovnice

1 Komunikacéni sbérnice

Ovladaci panel
12 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.4, Vybér Vice nez 1 volba

procesni jednotky

Pokud zvolite jinou hodnotu nez %, zobrazi se dalsi 3 kroky. Pokud zvolite moZnost %, prejde
privodce primo ke kroku 16.
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13 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.5, Mini- Rozsah je dan volbou v kroku 12.
mum procesni jednotky
14 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.6, Maxi- Rozsah je dan volbou v kroku 12.
mum procesni jednotky
15 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.7, Dese- Rozsah: 0-4
tinnd mista procesni jednotky
16 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.3.3, Volba Viz tabulku nastaveni zpétné vazby v kapitole

zdroje zpétné vazby 1

Tabulka 75 Nastaveni zpétnych vazeb

Pokud zvolite analogové vstupni signaly, zobrazi se krok 17. V pripadé jiné volby prejde
pravodce ke kroku 18.

Nastaveni rozsahu signalu analogového vstupu

zdroje reference

17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.8, Inverze
18 odchylky 0 = Normalni
1 = Invertovany
19 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.2.6, Volba Viz tabulku referenci v kapitole Tabulka 74

Nastaveni zadanych hodnot

Pokud zvolite analogovy vstupni signal, zobrazi se nejdrive krok 20 a poté krok 22. Pokud
zvolite jinou moznost, prejde privodce ke kroku 21.

Pokud nastavite hodnotu Reference z panelu 1 nebo Reference z panelu 2, prejde pravodce
primo ke kroku 22.

Nastaveni rozsahu signalu analogového vstupu

20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
21 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.2.1 (Refe- Rozsah je dan volbou v kroku 19.
rence z panelu 1) a P3.13.2.2 (Reference z panelu 2)
Pouziti funkce parkovani
22 0=Ne
1=Ano

Pokud v kroku 22 zvolite moznost Ano, zobrazi se dalsi 3 kroky. Pokud zvolite moznost Ne,
privodce prejde ke kroku 26.
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23 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.5.1 SP1, Rozsah: 0.00-320.00 Hz
Limit frekvence parkovani

2% Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.5.2 SP1, Rozsah: 0-3000 s
Zpozdéni parkovani

25 Nastavenf hodnoty pro parametr P3.13.5.3 SP1, Rozsah je dan nastavenou procesni jednot-
Uroven restartu kou.

2 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.2 Pocet cer- |Rozsah: 1-8

padel

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.5 Povolovani
27 Cerpadel 0 = NepouZito
1 = Povoleno

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.6, Automa-
tické stridani 0 = Zakazano

1 = Povoleno (interval)

2 = Povoleno (realny ¢as)

28

Pokud nastavite hodnotu Povoleno (Interval nebo Reélny ¢as) pro parametr Automat. stridani,
zobrazi se kroky 29-34. Pokud pro parametr Automat. stfidani nastavite hodnotu Zakazano,
prejde privodce primo ke kroku 35.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.7 Cerpadla

29 aut. stridani 0 = Pomocné ¢erpadla
1 =VSechna Cerpadla

Krok 30 se zobrazi pouze tehdy, nastavite-li hodnotu Povoleno [Interval] pro parametr
Automat. stridani v kroku 28.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.8, Interval Rozsah: 0-3000 h

30 automatického stridani

Kroky 31 a 32 se zobrazi pouze tehdy, nastavite-li hodnotu Povoleno (Reédlny ¢as] pro parametr
Automat. stridani v kroku 28.
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3 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.9 Dny aut. Rozsah: Pondéli az Nedéle
stridani

32 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.10 Doba dne |Rozsah: 00:00:00 az 23:59:59
aut. stridani

33 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.11 Limit Rozsah: P3.3.1.1 - P3.3.1.2 Hz
frekv. stridani

34 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.12 Limit Rozsah: 1-8
Cerp. stridani

35 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.13, Sirka Rozsah: 0-100%
pasma
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.14, Prodleva

36 $itky pasma

Rozsah: 0-3600 s

Privodce aplikaci multi-¢erpadla (se samostatnym méni¢em) je dokoncen.

2.5 PRUVODCE APLIKACI MULTI-CERPADLA (S VLASTNiMI MENICI)
Privodce aplikaci pomaha s nastavenim zakladnich parametra tykajicich se aplikace.

Privodce aplikaci multi-¢erpadla (s vlastnimi ménici] spustite nastavenim hodnoty Multi-
¢erpadlo (s vlastnimi ménici) u parametru P1.2 Aplikace (ID 212) na panelu.

POZNAMKA!

Pokud spustite privodce aplikaci z Privodce spusténim, prejde privodce primo ke
kroku 11.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.2.2, Typ
motoru (podle typového Stitkul Motor s permanentnimi magnety
Indukéni motor

Reluktanéni motor

2 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.1, Jmeno- Rozsah: rdzné
vité napéti motoru (podle typového Stitku)

3 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.2, Jmeno- Rozsah: 8.00-320.00 Hz
vita frekvence motoru (podle typového Stitku)

4 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.3, Jmeno- Rozsah: 24-19 200 1/min
vité otacky motoru (podle typového Stitku)

5 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.4, Jmenovity |Rozsah: rGzné

proud motoru (podle typového Stitku)

Krok 6 se zobrazuje pouze tehdy, pokud byl v kroku 1 zvolen Indukcni motor.
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Nastaveni hodnoty pro parametr P3.1.1.5, Uinik

Rozsah: 0.30-1.00

é motoru (cos @)

7 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.3.1.1, Minimalni |Rozsah: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
frekvence

8 Nastavte hodnotu pro P3.3.1.2 Maximalni frekvence [Rozsah: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

9 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.4.1.2, Cas roz- |Rozsah: 0,1-3000.0 s
béhu 1

10 Nastavte hodnotu pro P3.4.1.3 Cas dob&hu 1 Rozsah: 0,1-3000.0 s
Volba mista Fizeni (odkud budou predavany prikazy
start a stop a referenéni frekvence) I/0 svorkovnice

1 Komunikacni sbérnice

Ovladaci panel
12 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.4, Vybér Vice nez 1 volba

procesni jednotky

Pokud zvolite jinou hodnotu nez %, zobrazi se dalsi 3 kroky. Pokud zvolite moZnost %, prejde
privodce primo ke kroku 16.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.5, Mini-

Rozsah je dan volbou v kroku 12.

3 mum procesni jednotky
14 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.6, Maxi- Rozsah je dan volbou v kroku 12.
mum procesni jednotky
15 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.7, Dese- Rozsah: 0-4
tinna mista procesni jednotky
16 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.3.3, Volba Viz tabulka nastaveni zpétné vazby v kapitole

zdroje zpétné vazby 1

Tabulka 74 Nastaveni zadanych hodnot

Pokud zvolite analogové vstupni signaly, zobrazi se krok 17. V pripadé jiné volby prejde
privodce ke kroku 18.

Nastaveni rozsahu signalu analogového vstupu

17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.1.8, Inverze
18 odchylky 0 = Normalni
1 = Invertovany
19 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.2.6, Volba Viz tabulka nastavenych hodnot v kapitole

zdroje reference

Tabulka 74 Nastaveni Zadanych hodnot

Pokud zvolite analogovy vstupni signal, zobrazi se nejdrive krok 20 a poté krok 22. Pokud
zvolite jinou moZnost, prejde privodce ke kroku 21.
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Pokud nastavite hodnotu Reference z panelu 1 nebo Reference z panelu 2, prejde privodce
primo ke kroku 22.

Nastaveni rozsahu signalu analogového vstupu

20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
27 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.2.1 (Refe- Rozsah je dan volbou v kroku 19.
rence z panelu 1) a P3.13.2.2 (Reference z panelu 2)
Pouziti funkce parkovani
22 0=Ne
1=Ano

Pokud v kroku 22 zvolite moznost Ano, zobrazi se dalsi 3 kroky. Pokud zvolite mozZnost Ne,
pravodce prejde ke kroku 26.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.5.1 SP1,

Rozsah: 0.00-320.00 Hz

23 Limit frekvence parkovani
2% Nastaveni hodnoty pro parametr P3.13.5.2 SP1, Rozsah: 0-3000 s
Zpozdéni parkovani
25 Nastavem’ hodnoty pro parametr P3.13.5.3 SP1, Rozsah je dan nastavenou procesni jednot-
Uroven restartu kou.
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.1 Rezim
26 Multi-Cerpadla Multifollower
Multimaster
27 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.3 ID ¢islo Rozsah: 1-8
Cerpadla
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.4 Signaly
startu a zpétné vazby O:NepFipojeno
28 1=Pripojen pouze spoustéci signal
2=0ba signaly pripojeny
29 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.2 Pocet ¢er- |Rozsah: 1-8
padel
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.5 Povolovani
30 cerpadel 0 = Nepouzito
1 =Povoleno
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.6, Automa-
. tické stridani 0 = Zakazano

1 = Povoleno (interval)
2 = Povoleno (pracovni dny)

Pokud pro parametr Automat. stfidani nastavite hodnotu Povoleno (Interval), zobrazi se

krok 33. Pokud pro parametr Automat. stridani nastavite hodnotu Povoleno (Dny v tydnu),
zobrazi se krok 34. Pokud pro parametr Automat. stfidani nastavite hodnotu Zakdzano, prejde
privodce primo ke kroku 36.
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32

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.7 Cerpadla
aut. stridani

0 = Pomocna Cerpadla
1 =Vsechna Cerpadla

Krok 33 se zobrazi pouze tehdy, nastavite-li hodnotu Povoleno [Interval] pro parametr
Automat. stridani v kroku 31.

33

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.8, Interval
automatického stridani

Rozsah: 0-3000 h

Kroky 34 a 35 se zobrazi pouze tehdy, nastavite-li hodnotu Povoleno (Dny v tydnu) pro
parametr Automat. stridani v kroku 31.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.9 Dny aut.

Rozsah: Pondéli az Nedéle

3 \stridani

35 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.10 Doba dne |Rozsah: 00:00:00 az 23:59:59
aut. stridani

3% Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.13, Sitka Rozsah: 0-100%
pasma
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.15.14, Prodleva

37 Sirky pasma

Rozsah: 0-3600 s

Privodce aplikaci multi-¢erpadla (s vlastnimi ménici] je dokoncen.

2.6

PRUVODCE POZARNIM REZIMEM

Prdvodce pozarnim rezimem spustite zvolenim moznosti Aktivovat u parametru 1.1.2
v nabidce Rychlé nastaveni.

VAN

VYSTRAHA!

Nez budete pokracovat, prectéte si informace o hesle a problematice zaruky

v kapitole 70.18 PoZarni reZim.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.17.2, Zdroj
frekvence pozarniho rezimu

Vice nez 1 volba

Pokud zvolite jinou hodnotu nez Frekvence pozarniho rezimu, privodce prejde primo ke

kroku 3.
2 Nastaveni hodnoty pro parametr P3.17.3, Frekvence |Rozsah: rGzné
pozarniho rezimu
Aktivovat signal pFi rozpojeni nebo sepnuti kontaktu
3 0 = Kontakt otevren
1 = Kontakt uzavren
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Pokud v kroku 3 nastavite hodnotu Kontakt otevien, prejde privodce primo ke kroku 5. Pokud
v kroku 3 nastavite hodnotu Kontakt uzavien, je krok 5 zbytecny.

Nastaveni hodnoty pro parametry P3.17.4 (Aktivace
4 PoZarniho reZimu - kontakt ROZPOJEN] a P3.17.5
(Aktivace Pozarniho rezimu - kontakt SEPNUT)

Volba digitalniho vstupu pro aktivaci pozar-
niho rezimu. Viz také kapitola 70.6.1 Progra-
movani digitélnich a analogovych vstupd.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.17.6, Reverzace
pozarniho rezimu

Volba digitalniho vstupu pro aktivaci rever-
zniho sméru v pozZarnim reZimu.

5
Digln Slot0.1 = VPRED
Digln Slot0.2 = Reverz
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.17.1, Heslo Nastavte heslo pro povoleni pozarniho
pozarniho rezimu rezimu.
6

1234 = Povolit Test. rezim
1002 = Povolit pozarni rezim

Privodce pozarnim rezimem je dokoncen.
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3 UZIVATELSKA ROZHRANI

3.1 NAVIGACE NA KLAVESNICI

Data o frekvencnim ménici jsou usporadana do nabidek a podnabidek. Mezi nabidkami se lze
pohybovat tlacitky se Sipkami nahoru a doll. Stisknutim tladitka OK vstoupite do skupiny
nebo polozky. Stisknutim tlacitka Zpét/Reset se vratite na Uroven, ve které jste se nachazeli
predtim.

Na displeji se zobrazuje aktualni poloha v ramci nabidky, napriklad M3.2.1. Dale se zobrazuje
také nazev skupiny nebo polozky v aktualnim umisténi.
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Obr. 32: Zékladni struktura nabidek frekvencniho m
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3.2 POUZiVANi GRAFICKEHO DISPLEJE

pp e ®

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110

G MaW%z>
ID: M1

Quick Setup /@

( 17

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )
Obr. 33: Hlavni nabidka grafického displeje

A. Prvni stavové pole: STOP/RUN G. Aktivovana skupina nebo polozka:
B. Smér otaceni stisknutim tlacitka OK vstoupite do
C. Druhé stavové pole: READY/NOT READY/ zvolené nabidky

FAULT H. Pocet polozek v dané skupiné

D. Pole alarmu: ALARM/-

E. Misto rizeni: PC/IO/KEYPAD/FIELDBUS

F. Pole umisténi: identifikacni Cislo
parametru a aktualni poloha v ramci
nabidky

3.2.1  UPRAVY HODNOT
Na grafickém displeji lze hodnotu upravit 2 riznymi postupy.

Zpravidla lze pro jeden parametr nastavit jednu hodnotu. Zvolte nékterou z textovych hodnot
nebo ciselnou hodnotu z daného rozsahu.

ZMENA TEXTOVE HODNOTY PARAMETRU

1 Vyhledejte parametr pomoci tlacitek se Sipkami.

STOP‘G READY \ \ 110
\i_l Start / Stop Setup
ID:172 M3.2.1

000

,i, Rem Control Place
. I/0 Control

KeypadStopButton
Yes

[ele]e]

g Start Function
oril Ramping
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2 Dvojitym stisknutim tlacitka OK nebo stisknutim

tla&itka se Sipkou vpravo prejdéte do reZimu Uprav. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Rem Control Place
m ID: M3.2.1
3F| Edit

@ Add to favourites

3 Novou hodnotu nastavte tlacitky se Sipkami

nahoru/dold. stor| (] ReADY | | o
-E] Rem Control Place
ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
A
I/0 Control
\4

4 Zvolenou hodnotu potvrdte stisknutim tlacitka OK.
Provedené zmény lze zrusit stisknutim tlacitka
Zpét/Reset.

UPRAVA CiSELNYCH HODNOT

1 Vyhledejte parametr pomoci tlacitek se Sipkami.

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
o 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
© 320.00 Hz
2  Prejdéte do rezimu Uprav.
. P stop| (G| READY | B
o MinFregReference
ID:101 P3.3.1.1
N AN
v — 0.00 Hz —
71N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 U numerickych hodnot lze mezi jednotlivymi
Cislicemi prechazet pomoci tlacitek se Sipkou STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
doleva a doprava. Vybranou cislici lze zménit MinFreqReference
pomoci tlacitek se Sipkou nahoru a dold. < 1p:101 F3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
2 BN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Zvolenou hodnotu potvrdte stisknutim tlacitka OK.
Provedené zmény muzete zrusit stisknutim tlacitka STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Zpét/Reset, diky cemuz se vratite na Uroven, ve MinFreqReference
které jste se nachazeli predtim. 1p:101 F3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
2 RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

VYBER ViCE NEZ 1 HODNOTY

U nékterych parametr lze vybrat vice nez 1 hodnotu. Zaskrtnéte policko u kazdé pozadované
hodnoty.

1 Vyhledejte parametr. Parametry s vybérem pomoci

zadkrtavacich poli¢ek jsou oznaceny symbolem. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Iil Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Symbol zaskrtavacich policek
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2 Mezi hodnotamiv seznamu se lze pohybovat
tlacitky se Sipkami nahoru a dold. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

oF Days

Q
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday
Friday

3 Vybranou hodnotu oznacite stisknutim tlacitka se
Sipkou doprava. Pfisludné policko bude zadkrtnuto. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 RESETOVANI PORUCHY

Poruchu lze resetovat tlacitkem Reset nebo parametrem Resetovani poruch. Viz pokyny
v kapitole 71.1 Zobrazeni poruchy.

3.2.3  TLACITKO FUNCT
Tladitko FUNCT mdzete pouzit pro 4 funkce.

« Kpristupu na ridici stranku.

« Ke snadnému prepnuti mezi mistnim a vzdalenym mistem rizeni.
*  Ke zméné sméru otaceni.

« Krychlé Upravé hodnoty parametru.

Volba mista rizeni urcuje, odkud frekvencni ménic prijima prikazy ke spusténi nebo
zastaveni. VSechna mista Fizeni maji parametr, kterym se nastavuje zdroj referencni
frekvence. Mistnim mistem Fizeni je vzdy ovladdaci panel. Vzdalené misto rizeni mohou byt 1/0
nebo komunikacni sbérnice. Aktualni misto Fizeni se zobrazuje na stavovém radku na
displeji.

Jako vzdélené misto Fizeni je mozné pouZit I/0 A, 1/0 B a komunikaéni sbérnici. 1/0 A

misto rizeni). 1/0 B dokaze potlacit vzdalend mista Fizeni I/O A a komunikacni shérnici
digitalnimi vstupy. Digitalni vstup lze vybrat parametrem P3.5.1.7 (Vynucené fizeni |/0 B).

Je-li nastaveno mistni misto Fizeni, je vzdy pouzita klavesnice. Mistni fizeni ma vyssi prioritu
nez vzdalené rizeni. Pokud je napriklad nastaveno vzdalené Fizeni, parametr P3.5.1.7 potlaci
misto Fizeni prostrednictvim digitalniho vstupu a vy zvolite mistni rizeni, nastavi se jako misto
rizeni klavesnice. Ke snadnému prepinani mezi mistnim a vzdalenym Fizenim muzete pouzit
tlacitko FUNCT.
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ZMENA MISTA RIiZENi

1 Bez ohledu na polohu ve struktufe menu stisknéte
tlacitko FUNCT.

2 Hodnotu Mistni nebo Vzdalené zvolte tlacitky se
Sipkami nahoru a dold. Stisknéte tlacitko OK.

3 Kvolbé hodnoty Mistni nebo Vzdalené znovu
pouZijte tlacitka se Sipkami nahoru a dold. Volbu
potvrdte stisknutim tlacitka OK.

4 Pokud zménite vzdalené misto Fizeni na mistni (tzn.
klavesnicel, je nutné nastavit Referenci
z ovladaciho panelu.

stor| (] ReADY | | Keypad
c} Main Menu
ID: M1
[® Monitor
nitox

Y Parameters
( 21 )

Di(aggo)stics

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Choose action
ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
) Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘C‘ READY \ \ 110

Main Menu
c) ID: M1

e Monitor
l!ll ( 12 )

Y Parameters
(21)

= Diagnostics
Iill ( 6 )

Jakmile bude volba dokoncena, zobrazeni na displeji se vrati do stejného stavu, v jakém bylo

pri stisknuti tlacitka FUNCT.
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PRECHOD NA RiDICi STRANKU
Na ridici strance lze snadno sledovat nejdilezitéjsi hodnoty.
1 Bez ohledu na polohu ve strukture menu stisknéte
tlacitko FUNCT. sTop| (G| ReADY /o

c) Main Menu
ID:

= Monitor

(12 )

Parameters

M1

(21)
-— Diagnostics
2 (6)
2 Ridici stranku zvolite tlacitky se ipkami nahoru
a dold. Volbu potvrdte tlagitkem OK. Zobrazi se STOP|C| READY | Keypad
ridici stranka. o7 Choose action
© ID:1805
Change direction
Control page
Local/Remote A
\ 4
3 Pokud je nastaveno mistni misto rizeni a Reference
z ovladaciho panelu, miZete parametr P3.3.1.8, STOP|C| READY | Keypad
Reference klavesnice, nastavit stisknutim tlacitka H‘ Keypad Reference
OK ID: 184
A
0.00Hz
\ 4
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%
4 Cislice lze zménit pomoci tladitek se Sipkou nahoru
a dold. Zmé&nu potvrdite stisknutim tla&itka OK. STOP|C| READY | Keypad
Keypad Reference
H‘ ID: 168
N
. ~ 0.00Hz —
/ N\

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

DalSi informace o Referenci z ovladaciho panelu naleznete v 5.3 Skupina 3.3: Reference.
Pouzivate-li jind mista rizeni nebo referencni hodnoty, na displeji se zobrazi referencéni
frekvence, kterou nelze upravovat. Ostatni hodnoty na strance jsou hodnoty pro
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Multimonitor. Hodnoty, které se zde budou zobrazovat, lze nastavit (viz pokyny v 4.7.1
Multimonitor).

ZMENA SMERU OTACENI

Smér otaceni mizete rychle zménit stisknutim tlacitka FUNCT.

POZNAMKA!
Prikaz Zména sméru je v nabidce dostupny jen v pripadé, Ze je zvoleno mistni misto

rizeni.
1 Bez ohledu na polohu ve strukture menu stisknéte
tlagitko FUNCT. stop|(J] READY o
Main Menu
G ID: M1
= Monitor
(7)
= Parameters
( 15 )
= Diagnostics
Iill (6)
2 Smeér otaceni zvolte tlacitky se Sipkami nahoru
a dold. Stisknéte tlaitko OK. RUN [G] READY | [ Keypad

Choose action
ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
3 Zvolte novy smér otaceni. Aktualni smér otaceni
blika. Stisknéte tlagitko OK. RUN |G| READY | [ Keypad
o Choose action
s
[¢] ID:1805
Reverse

Torward 'y

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 100 UZIVATELSKA ROZHRANI

4 Smeér otaceni se zméni okamzité. Ovérit si to
muzete podle Sipky ve stavovém poli displeje, ktera STOF(D ) READY e}
se zmeni. Main Menu
G ID: M1
= Monitor
(7))
= Parameters
( 15 )
= Diagnostics
( 6)

FUNKCE RYCHLE UPRAVY

Diky funkci rychlé Upravy lze zadanim identifikacniho Cisla parametru rychle pristoupit ke
konkrétnimu parametru.

1 Bez ohledu na polohu ve strukture menu stisknéte
tlacitko FUNCT.

2 Tlacitky se Sipkou nahoru nebo Sipkou dold vyberte
moznost rychlé Upravy a potvrdte ji stisknutim
tlacitka OK.

3 Zadejte identifikacni Cislo parametru nebo
sledované hodnoty. Stisknéte tlacitko OK. Na
displeji se zobrazi pozadovany parametr v rezimu
Uprav nebo pozadovana sledovana hodnota
v rezimu sledovani.

3.2.4 KOPIROVANi PARAMETRU

POZNAMKA!
Tato funkce je dostupna pouze u grafického displeje.

Pred kopirovanim parametra z ovladaciho panelu do ménice je nutné ménic zastavit.

KOPIROVANIi PARAMETRU FREKVENCNIHO MENICE

Tuto funkci pouzijte ke kopirovani parametrd z jednoho ménice do jiného.

1 Do ovladaciho panelu ulozte parametry.

2 Odpojte ovladaci panel a pripojte jej k jinému
meénici.

3  Prikazem Obnoveni z ovladaciho panelu stahnéte
parametry do nového ménice.
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ULOZENI PARAMETRU DO OVLADACIHO PANELU

1 Prejdéte do nabidky UZivatelska nastaveni.

STOP | G] READY Keypad

o Main Menu
ID: M6
= I/0 and Hardware
o

( )
= User settings
Cay ¢

@ Favourites
(0)

2  Prejdéte do podnabidky Zalohovani parametrd.

STOP | G] READY Keypad

User settings
K Ty ue.5

Language selection
Q
[¢]

English
Eij Parameter backup
(7)
Q Drive name
ST Drive
3 Tlacitky se Sipkami nahoru a doll zvolte funkci.
Volbu potvrdte stisknutim tla&itka OK. stor| (G| ReADY Keypad
Ei:l Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[e]

Save to keypad
[¢]

Restore from keypad

Prikaz Obnoveni nastaveni z vyroby vrati parametry na hodnoty nastavené pri vyrobé.
Prikazem Ulozit do ovlddaciho panelu miZete zkopirovat véechny parametry do ovladdaciho
panelu. Prikaz Obnoveni z ovladaciho panelu zkopiruje vSechny parametry z ovladaciho
panelu do ménice.

3.2.5 POROVNANi PARAMETRU

Pomoci této funkce lze porovnat aktualni parametry s jednou z téchto Ctyr sad.

« Sada 1(Pé.5.4, UloZ do Sady 1)

« Sada 2 (P4.5.6, UloZ do Sady 2)

«  Vychozi (P6.5.1, Obnovit vychozi vyrobni nastaveni)

«  Sada ovladaciho panelu (P6.5.2, Ulozit do ovladaciho panelu)

Vice informaci o téchto parametrech naleznete v Tabulka 112 Parametry zélohovani parametrd
v nabidce uZivatelskych nastaveni.
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POZNAMKA!

Pokud sada parametr(, se kterou chcete aktualni sadu porovnat, nebyla dosud
uloZena, zobrazi se na displeji hlaseni: Porovnani selhalo.

POUZITi FUNKCE POROVNANI PARAMETRU
1

V nabidce UZivatelska nastaveni prejdéte do casti
Porovnani parametra.

Zvolte dvojici sad. Volbu potvrdte stisknutim
tlacitka OK.

Zvolte moznost Aktivni a stisknéte tlacitko OK.

STOP|C| READY 10
= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
2 English

D Parameter Backup
(7)

Parameter Compare

(4)

STOP|C| READY | e
IIZ:rameter C::Eire

E Active set-Set 1

El Active set-Set 2

E‘ Active set-Defaults

STOP | C] READY | 110

Active set-Set 1

@ Help

(7) Add to Favourites

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/



UZIVATELSKA ROZHRANI VACON - 103

4 Projdéte porovnani hodnot aktualni a druhé sady.
stor| (G| RerpY 10

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Aktualni hodnota
Hodnota z porovnavané sady
Aktualni hodnota
Hodnota z porovnavané sady

oWy

3.2.6 NAPOVEDA

Na grafickém displeji lze u mnohych témat zobrazit ndpovédu. Napovéda je k dispozici
u véech parametru.

Napovéda je dostupna rovnéz pro poruchy, alarmy a privodce spusténim.

ZOBRAZENi NAPOVEDY
1 Vyhledejte polozku, o niz si chcete precist dalsi
informace. STOP|C| READY | II0
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2 Tlacitky se Sipkami nahoru a doll zvolte moznost

Napovéda. stor|(T| READY IIo
= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit
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3  Text ndpovédy zobrazite stisknutim tlacitka OK.

STOP|C| READY II0
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

POZNAMKA!
Texty napovédy jsou vzdy v anglictiné.

3.2.7 POUZIVANI NABIDKY OBLIBENE POLOZKY

Pokud nékteré polozky pouzivate casto, mdzete je pridat na seznam Oblibené polozky. Do
tohoto seznamu lze umistit parametry i sledované signaly ze vSech nabidek ovladaciho
panelu.

Vice informaci o pouzivani nabidky oblibenych polozek naleznete v kapitole 8.2 Oblibené
poloZky.

3.3 POUZiVANIi TEXTOVEHO DISPLEJE

Jako uZivatelské rozhrani mize slouZit ovladaci panel s textovym displejem. Textovy
a graficky displej maji témér totozné funkce. Nékteré funkce jsou vsak dostupné pouze
u grafického displeje.

Na displeji se zobrazuje stav motoru a frekvencniho ménice. Rovnéz se na ném zobrazuji
poruchy motoru a ménice. Na displeji se zobrazuje aktualni poloha v rémci nabidky. Dale se
zobrazuje také nazev skupiny nebo polozky v aktualnim umisténi. Pokud je text prilis dlouhy
a na displej se nevejde, bude se automaticky posouvat.
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o

READY STOP ALARM FAULT

_A _©

M |
I

FWD REV 110 KEYPAD BUS

oS-

Obr. 34: Hlavni nabidka textového displeje

A. Kontrolky stavu D. Aktualni poloha v ramci nabidky

B. Kontrolky alarmu a poruchy E. Kontrolky mista rizeni

C. Nazev skupiny nebo polozky aktualniho F. Kontrolky sméru otaceni
umisténi

3.3.1 UPRAVY HODNOT

ZMENA TEXTOVE HODNOTY PARAMETRU

Timto postupem nastavite hodnotu parametru.

1 Vyhledejte parametr pomoci tlacitek se sipkami. READY RUN  STop  ALARM  FAULT
A A
CTﬂUT/lTHI
310917 231 1Jr-
M_J _1
i_J.
v
FWD  REV /0 KEYPAD  BUS

2 Stisknutim tlacitka OK prejdéte do rezimu Uprav.
READY  RUN STOP ALARM FAULT

A
Y I-l-l I,

et LUt U

Il
L

v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

\
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3 Novou hodnotu nastavte tlacitky se Sipkami READY RUN  STOP _ ALARM _ FAULT

nahoru/dold. A\\ A I /
1 /F HHTHH_
1 7 U ' o irvy

/17 |
L

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

4 Zménu potvrdite stisknutim tlacitka OK. Provedené
zmény muzete zrusit stisknutim tlacitka Zpét/
Reset, diky cemuz se vratite na Uroven, ve které
jste se nachazeli predtim.

UPRAVA CiSELNYCH HODNOT

1 Vyhledejte parametr pomoci tlacitek se Sipkami.

2  Prejdéte do rezimu Uprav.

3 Mezijednotlivymi Cislicemi lze prechazet pomoci
tlacitek se Sipkou doleva a doprava. Vybranou cislici
lze zménit pomoci tlacitek se Sipkou nahoru a dold.

4 Zménu potvrdite stisknutim tlacitka OK. Provedené
zmény muzete zrusit stisknutim tlacitka Zpét/
Reset, diky Cemuz se vratite na Uroven, ve které
jste se nachazeli predtim.

3.3.2 RESETOVANiI PORUCHY

Poruchu lze resetovat tlacitkem Reset nebo parametrem Resetovani poruch. Viz pokyny
v kapitole 71.1 Zobrazeni poruchy.

3.3.3  TLACITKO FUNCT
Tlacitko FUNCT mdzete pouzit pro 4 funkce.

e K pristupu na fidici stranku.

« Ke snadnému prepnuti mezi mistnim a vzdalenym mistem Fizeni.
*  Ke zméné sméru otaceni.

« Krychlé Upravé hodnoty parametru.

Volba mista rizeni urcuje, odkud frekvencni ménic prijima prikazy ke spusténi nebo
zastaveni. VSechna mista rizeni maji parametr, kterym se nastavuje zdroj referencni
frekvence. Mistnim mistem Fizeni je vzdy ovladdaci panel. Vzdalené misto rizeni mohou byt I/0
nebo komunikacni sbérnice. Aktualni misto Fizeni se zobrazuje na stavovém radku na
displeji.

Jako vzda’lené m|'sto Fizem’je moiné pouil't I/O A, I/O Ba komunikaém’ sbérnici. I/0 A

misto rizeni). 1/0 B dokaze potladit vzdalena m|sta rizeni I/0 A a komunikacni sbern|C|
digitalnimi vstupy. Digitalni vstup lze vybrat parametrem P3.5.1.7 (Vynucené rizeni |/0 B).
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Je-li nastaveno mistni misto Fizeni, je vzdy pouzita kladvesnice. Mistni fizeni ma vyssi prioritu
nez vzdalené fizeni. Pokud je napriklad nastaveno vzdalené fizeni, parametr P3.5.1.7 potlaci
misto Fizeni prostrednictvim digitalniho vstupu a vy zvolite mistni rizeni, nastavi se jako misto
rizeni klavesnice. Ke snadnému prepinani mezi mistnim a vzdalenym fizenim muzete pouzit
tlacitko FUNCT.

ZMENA MISTA RiZENi

1 Bez ohledu na polohu ve strukture menu stisknéte
tlacitko FUNCT.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
L7l M T LI
rrc i Cere
l\/l J
i _l
h 4 h 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS

2 Hodnotu Mistni nebo Vzdalené zvolte tlacitky se

v . o eni - READY  RUN OP  ALARM  FAULT
Sipkami nahoru a dolu. Stisknéte tlacitko OK. SToP

A A
| I 7 M
Lo ric s iy
/
/
A 4 h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 Kvolbé hodnoty Mistni nebo Vzdalené znovu

. v .. . o READY RUN ST
pouzijte tlacitka se sipkami nahoru a dolu. Volbu

o

P ALARM FAULT

potvrdte stisknutim tlacitka OK. - | 7_A
LI MTTE
AN NN
- AN
o
)
v v
FWD  REV /O KEYPAD BUS

4 Pokud zménite vzdalené misto Fizeni na mistni (tzn.
klavesnicel, je nutné nastavit Referenci
z ovladaciho panelu.

Jakmile bude volba dokoncena, zobrazeni na displeji se vrati do stejného stavu, v jakém bylo
pri stisknuti tlacitka FUNCT.

PRECHOD NA RiDICi STRANKU

vvvvvv
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1 Bezohledu na polohu ve strukture menu stisknéte
tlacitko FUNCT READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
. = v

v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
2 Ridici stranku zvolite tladitky se ipkami nahoru
a doll. Volbu potvrdte tlacitkem OK. Zobrazi se REAADY RUN  STOP ALARM  FAULT
ridici stranka. S o= o
T eI LI
Loinrirsge rrt g
/-
c
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 Pokud je nastaveno mistni misto rizeni a Reference READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
A

z ovladaciho panelu, mizZete parametr P3.3.1.8, A
Reference klavesnice, nastavit stisknutim tlacitka VOLUOOT OCC
OK. NCTrriryg recr

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Dalsi informace o Referenci z ovladaciho panelu naleznete v 5.3 Skupina 3.3: Reference).
Pouzivate-li jind mista rizeni nebo referencni hodnoty, na displeji se zobrazi referenc¢ni
frekvence, kterou nelze upravovat. Ostatni hodnoty na strance jsou hodnoty pro
Multimonitor. Hodnoty, které se zde budou zobrazovat, lze nastavit (viz pokyny v 4.7.1

Multimonitor).

ZMENA SMERU OTACENI

Smeér otaceni mlzete rychle zménit stisknutim tlacitka FUNCT.

POZNAMKA!
Prikaz Zména sméru je v nabidce dostupny jen v pripadé, Ze je zvoleno mistni misto
rizeni.

1 Bez ohledu na polohu ve strukture menu stisknéte

tlacitko FUNCT.
2 Smeér otaceni zvolte tlacitky se Sipkami nahoru
a dolU. Stisknéte tlacitko OK.
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3 Zvolte novy smér otaceni. Aktualni smér otaceni
blika. Stisknéte tlacitko OK. Smér otaceni se zméni
okamzité. Indikace Sipkou ve stavovém poli displeje
se zméni.

FUNKCE RYCHLE UPRAVY

Diky funkci rychlé Upravy lze zadanim identifikacniho Cisla parametru rychle pFistoupit ke
konkrétnimu parametru.

1 Bez ohledu na polohu ve strukture menu stisknéte
tlacitko FUNCT.

2 Tlacitky se Sipkou nahoru nebo Sipkou dold vyberte
moznost rychlé Upravy a potvrdte ji stisknutim
tlacitka OK.

3 Zadejte identifikacni Cislo parametru nebo
sledované hodnoty. Stisknéte tlacitko OK. Na
displeji se zobrazi pozadovany parametr v rezimu
Uprav nebo pozadovana sledovana hodnota
v rezimu sledovani.
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3.4 STRUKTURA MENU

Rychlé nastaveni Viz 1.4 Popis aplikaci.

Monitor Multimonitor*

Krivka trendu*

Zakladni

1/0

Doplriky/Pokrocilé

Funkce ¢asovacl

Regulator PID

Externi regulator PID

Vice Cerpadel

Pocitadla udrzby

Data komunikacni sbérnice

Parametry Viz 5 Nabidka Parametry.

Diagnostika Aktivni poruchy

Resetovani poruch

Historie poruch

Souhrnné ¢itace

CitaCe provozu

Informace o softwaru
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Vstupy/vystupy a hardware Uzivatelska nastaveni

Slot C

Slot D

Slot E

Hodiny realného casu

Nastaveni vykonné jednotky

Klavesnice

RS-485

Ethernet

UzZivatelska nastaveni Volba jazyka

Zaloha parametrd*

Porovnani parametrd

Nazev ménice

Oblibené polozky* Viz 8.2 Oblibené poloZky.

UzZiv. Grovné Viz 5 Nabidka Parametry.

* = Tato funkce neni dostupna u ovladaciho panelu s textovym displejem.

3.4.1 RYCHLE NASTAVENI

Skupina Rychlé nastaveni zahrnuje rdzné privodce a parametry rychlého nastaveni aplikace

1.3 Prvni spusténi a 2 Privodce.

3.4.2 MONITOR

MULTIMONITOR

Funkci Multimonitor mdzete vybrat 4 az 9 sledovanych polozek. Viz 4.1.1 Multimonitor.
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POZNAMKA!
Nabidka Multimonitor neni dostupna u textového displeje.

KRIVKA TRENDU

Funkce KFivka trendu je grafické zobrazeni dvou sledovanych hodnot soucasné. Viz 4.1.2
KFivka trendu.

ZAKLADNI

Zakladni sledované hodnoty mohou byt napriklad stav, méreni, aktualni hodnoty parametra
nebo signaly. Viz 4.1.3 Zakladni.

1/0
MdZete sledovat stavy a Urovné hodnot vstupnich a vystupnich signald. Viz 4.1.4 1/0.
TEPLOTNI VSTUPY

Viz 4.1.5 Teplotni vstupy.

DOPLNKY/POKROCILE

Sledovat lze rGzné rozsirené hodnoty, napr. hodnoty na komunikacni sbérnici. Viz 4.1.6
Doplriky a rozsirena nastaveni.

FUNKCE CASOVACU

MdzZete sledovat funkce ¢asovacl a hodiny realného ¢asu. Viz 4.1.7 Monitorovani funkci
casovace.

REGULATOR PID

MdzZete sledovat hodnoty regulatoru PID. Viz 4.1.8 Monitorovani PID reguldtoru.

EXTERNIi REGULATOR PID

Mdzete sledovat hodnoty souvisejici s externim regulatorem PID. Viz 4.1.9 Monitorovani
externiho PID reguldtoru.

ViCE CERPADEL

MUzZete sledovat hodnoty tykajici se provozu vice nez 1 ménice. Viz 4.1.10 Monitorovani multi-
cerpadla.

POCITADLA UDRZBY
Mizete sledovat hodnoty tykajicich se pocitadel udrzby. Viz 4.1.11 Pocitadla ddrzby.
DATA KOMUNIKACNI SBERNICE

MUzete zobrazit data sbérnice jako sledované hodnoty. Tato funkce se pouziva napriklad
béhem uvadéni komunikacni sbérnice do provozu. Viz 4.1.12 Monitorovani procesnich dat
komunikacni sbérnice.
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3.5 VACON® LIVE

VACON® Live je pocitacovy nastroj slouzici k uvadéni do provozu a udrzbé frekvencnich
ménicd rady VACON® 10, VACON® 20 a VACON® 100. Nastroj VACON® Live si mdZete
stahnout ze stranek http://drives.danfoss.com.

Pocitacovy nastroj VACON® Live disponuje nasledujicimi funkcemi.

« Parametrizace, monitorovani, informace o ménici, registrator dat atd.

*  Nastroj VACON® Loader pro stahovani softwaru

« Podpora sériového komunikacniho rozhrani a rozhrani Ethernet

« Podpora systémi Windows XP, Vista, 7 a 8.

« 17 jazyk(: anglictina, némcina, Spanélstina, finstina, francouzstina, italstina, rustina,
Svédstina, ¢instina, Cestina, danstina, nizozemstina, polstina, portugalstina, rumunstina,
slovenstina a turectina.

Spojeni mezi frekvenénim ménicem a pocitaovym nastrojem mdzete navazat pomoci
sériového komunikacniho kabelu VACON®. Pri instalaci nastroje VACON® Live se
automaticky nainstaluji také ovladace sériového komunikaéniho rozhrani. Nastroj VACON®
Live po pripojeni kabelu automaticky vyhleda pripojeny ménic.

Dalsi informace o pouzivani nastroje VACON® Live naleznete v nabidce napovédy
k programu.

[ vacon e 1160 S —

File Edt View [Dvive Tools Help

VACON

7B 10E0Eadak
| Ovives Parameter Browser X i
Drive - = = R "
mm MLk L.O =E=S0 -SAC0eBR6 se -
{ Fles L - Index VariableText Value Min Max Unit Det; *
- 1. Quick Setp
~l L {
# 1.31. Stancard Sick S (20)
4 W 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiometer Standar
# 2.1, Multimonitor gl | P13 MinFreqReference 0,00 0.00 50,00 Hz 0.00
¥ 2.3 Basic
» :: Vo : P14 MaxFreqRelerence 50,00 0,00 320,00 Hz 0,00
# 2.8 Extras/Advanced P15 Acced Time 1 50 01 3000.0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 o1 30000 s 50
» PID Controller Paias -0 - Y
$ 20 ExPID Conioles P17 Cusrent Limis 3ro 0.26 520 A 000
10. Mesti-Pumg Pl Motor Type Induction Motor Induction Motor  PM Modor Inchactio
Mainten. Counters P13 Maotor Nom Volg 230 180 240 v o
weidtus Data P1.10  Motor Nom Freq 50,00 8,00 320,00 Hz 000
ve Customizer a s = s
4 P 3 Paameiers P 111 Moior Nom Speed 1370 24 18200 pm 0
4 ¥ 3.1, Motor Setiings P1.12  Motor Nom Curmil .90 026 520 A 0.00
P113  Molor Cos Phi 0.74 0,30 1,00 0,00
P1.14  Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Disables
P1.15  identification Mo Action No Action With Rotation Mo Actic
P1.16 Start Function Ramping Ramging Flying Starnt Rampin
4 P 13 Relerences P1.17  Swop Function Coasting Coasting Ramping Coastirs
# 331 Frequency Ref P1.18  Automatic Reset Disabled Disabled Enabied Disables
« #1332 Torque Rel P1.19  Extemnal Fauk Faul No Action Faul Coast Fault
. %321 Yorges Okl Opess Lixgy P120 AllLowFaur Mo Action No Action Faut,Coast No At
# 333 Preset Fregs
# 334 Motor Potentiom. P121  Rem. Cul Place VO Control 1O Control FleddbusCTRL VO Con
# 335 Joysick P1.22 VOARelsel Alep2 PresetFreq0 Block Out 10 AlTe A2
¥ 118 Jogging P123  Keypad Ref Sal Keypad Retf Preseffreqd  Block Out.10 Keypad
« ¥ 34 Ramps And Brakes -
¥ 34.1. Ramp 1 P1.24  FieldBus Ref Sel Fiekdbus PresetFreq Biock Out 10 Fiekdbus
# 342 Ramp 2 P125 A Signal Range 0 10VID-20mA, 0-10V/0-20mA.  2-10VI4-20mA o-10vi0
: -:1: 3?;-:1"*'-“? P126 A2Signal Range  2-10V/4-20mA 0-10V/A0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10Vi4
¥ 3,45, Flux Braking P127  RO1Function Run Not Used Motor Preteat Active Run
4 ¥ 35 VO Config et § =
‘ vo Datalogger @ | Clockowise Oniine @ | Reacy @ | Run @) Foun Q| Alam Q] @0

IObr. 35: Nastroj VACON® Live pro pocitace
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A NABIDKA MONITOROVANI

4.1 SKUPINA MONITORU

MiZete sledovat skutec¢né hodnoty parametrl nebo signaly. Také lze sledovat stavy a mérené
hodnoty. Nékteré ze sledovanych hodnot je mozné prizpUsobit.

4.1.1 MULTIMONITOR

Na strance Multimonitor miZete vybrat 4 az 9 sledovanych polozek. Pocet polozek lze zvolit
parametrem 3.11.4, Zobrazeni Multimonitor. Dalsi informace naleznete v kapitole 5.77
Skupina 3.11: Nastaveni aplikace.

ZMENA SLEDOVANYCH POLOZEK

1 Stisknutim tlacitka OK prejdéte do nabidky
sledovani. STOP|C| READY e

Main Menu
c‘) ID: M1
Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
= Parameters
(21)

2 Vstupte do nabidky Multimonitor.

STOP | & | READY | II0

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic

(7)

Timer Functions
(13)

3 Pdvodni polozku, kterou chcete nahradit, aktivujte.
Pouzijte tla¢itka se Sipkami. STOP|C| READY /o
@ Multimonitor

ID:25 FreqReference

JRIN NI IN Y Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Novou polozku ze seznamu zvolte stisknutim

tladitka OK. STOP|C| READY II0
FreqReference
1D:1 M2.1.1.1

7 Output frequency 0.00 Hz
7 FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
\/ Motor Current 0.00 A
|/] Motor Torque 0.00 %

4.1.2 KRIVKA TRENDU

Funkce Krivka trendu je grafické zobrazeni 2 sledovanych hodnot soucasné.

Jakmile zvolite hodnotu, ménic ji zacne zaznamenavat. V podnabidce KFivka trendu midzete
krivku trendu prozkoumat a také zvolit signaly. RovnéZz mUzete upravit nastaveni minima
a maxima a intervalu vzorkovani a vyuzit funkci automatického méritka.

ZMENA HODNOT

Tento postup slouzi ke zméné sledovanych hodnot.

1 Vnabidce Monitor prejdéte k podnabidce Krivka

trendu a stisknéte tlac¢itko OK. STOP|C| READY | Vo
@ Monitor
ID: M2.2
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)
Basic
(13)

2 Stisknutim tlacitka OK prejdéte do podnabidky

Ukazat krivku trendu. STOP|C| READY | Vo

E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve I

(2)

Sampling interval
gn 100 ms

8F Channel 1 min
2 -1000
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3 Jako krivky trendu lze soucasné sledovat pouze dvé
hodnoty. Aktualni hodnoty, referencni frekvence
a otacky motoru, se zobrazuji viditelné v dolni ¢asti
displeje. Tlacitky se Sipkami nahoru a doll vyberte
jednu z aktualnich hodnot, kterou chcete zménit.
Stisknéte tlacitko OK.

4 Mezi hodnotami v seznamu sledovanych hodnot se
lze pohybovat tlacitky se Sipkami.

5  Zvolte pozadovanou hodnotu a stisknéte tlacitko
oK.

ZASTAVENI PRUBEHU KRIVKY

STOP | C] READY II0

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
stor|(G| READY | o
FreqgReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

STOP|C| READY | 110
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

Pribéh krivky trendu lze zastavit a odecist aktualni hodnoty. Poté je mozné prabéh krivky
opétovné spustit.
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1V zobrazeni krivky trendu aktivujte tlacitkem se
Sipkou nahoru danou kiivku. R&mecek displeje se RUN [D)| READY o

zobrazi tu¢né.

2 Nacilovém misté krivky stisknéte tlacitko OK.

3 Nadispleji se zobrazi svisla linka. Ve spodni ¢asti
displeje se zobrazi hodnoty odpovidajici poloze
linky.
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|| Motor Current 0.02A

Motor Speed -317rpm
RUN |:)| READY 110

Il Motor Current 0.02A

Motor Speed -327rpm
RUN [D] ReADY /o
|
|
|
M
|
| |
{
—
|
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Tlacitky se Sipkami vlevo a vpravo lze pohybovat
linkou a zobrazovat hodnoty na dal&ich mistech. RUN |D| READY o

T

quwf

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Tabulka 15: Parametry kFivky trendu

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
Do této nabidky
prejdéte, pokud chcete

M2.2.1 Ukaz kFivku trendu sledované krivky
zobrazit v podobé
krivky.

P2.2.2 Interval vzorkovani 100 432000 ms 100 2368

P2.2.3 Kanal 1 min. -214748 1000 -1000 2369

P2.2.4 Kanal 1 max. -1000 214748 1000 2370

P2.2.5 Kanal 2 min. -214748 1000 -1000 2371

P2.2.6 Kanal 2 max. -1000 214748 1000 2372

P2.2.7 Automéritko 0 1 0 2373 | 0 =Zakazano
1 = Povoleno

413 ZAKLADNI

Zakladni sledované hodnoty a souvisejici data naleznete v nasledujici tabulce.
POZNAMKA!

V nabidce Monitor jsou k dispozici pouze stavy standardni desky I/0. Stavy signalt
pro véechny desky I/0 naleznete jako zdrojova data v nabidce I/0 a hardware.

Pokud systém pozada o kontrolu stavu rozsirujicich desek 1/0, vyuzijte k tomu nabidku I/0
a hardware.
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Tabulka 16: PoloZky v nabidce sledovani

Monitorovana

hodnota Rozsah
v2.3.1 Vystupni frek- Hz 0.01 1
vence
V2.3.2 Referencni frek- Hy 0.01 25
vence
V2.3.3 Otacky motoru 1/mn 1 2
V2.3.4 Proud motoru A rGzné 3
V2.3.5 Moment motoru % 0.1 4
v237 | Vkonmotoruna | g 0.1 5
hrideli
vo3g | VWkenmotoruna 1o | razne 73
hrideli
V2.3.9 Napéti motoru % 0.1 6
V2.3.10 | Napéti DC-obvodu \% 1 7
V2.3.11 Teplota ménice °C 0.1 8
V2.3.12 Teplota motoru % 0.1 9
. wais 0 = Vypnuto
V2.3.13 | Predehrati motoru ! 1228 1 = Pfedehfivani (napajeni DC proudem)
Nizky stav pocita-
V2.3.15 dla kWh pFi kWh 1 1054
poruse
Vysoky stav poci-
V2.3.14 tadla kWh pfi 1 1067
poruse
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4.1.4 1/0
Tabulka 17: I/0 signal monitorovani

Monitorovana

Index hodnota Jedn. Rozsah ID Popis
V2.4.1 SlotADINT, 2,3 1 15
V2.4.2 Slot ADIN 4,5, 6 1 16
V2.4.3 SlotBRO1,2,3 1 17
V2.4.4 Analogovy vstup 1 % 0.01 59 Slot A.1 je vychozi.
V2.4.5 Analogovy vstup 2 % 0.01 60 Slot A.2 je vychozi.
V2.4.6 Analogovy vstup 3 % 0.01 61 Slot D.1 je vychozi.
V2.4.7 Analogovy vstup 4 % 0.01 62 Slot D.2 je vychozi.
V2.4.8 Analogovy vstup 5 % 0.01 75 Slot E.1 je vychozi.
V2.4.9 Analogovy vstup 6 % 0.01 76 Slot E.2 je vychozi.
V2.4.10 Slot A AO1 % 0.01 81

4.1.5 TEPLOTNI VSTUPY
POZNAMKA!

Tato skupina parametrl se zobrazuje pouze tehdy, kdyz je nainstalovana volitelna
deska pro méreni teploty (OPT-BH).

Tabulka 18: Sledovani teplotnich vstupi

Monitorovana

Index hodnota Jedn. Rozsah

V2.5.1 Teplotni vstup 1 °C 0.1 50
V2.5.2 Teplotni vstup 2 °C 0.1 51
V2.5.3 Teplotni vstup 3 °C 0.1 52
V2.5.4 Teplotni vstup 4 °C 0.1 69
V2.5.5 Teplotni vstup 5 °C 0.1 70
V2.5.6 Teplotni vstup 6 °C 0.1 71
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4.1.6 DOPLNKY A ROZSIRENA NASTAVENI

Tabulka 19: Sledovani pokrocilych hodnot

Monitorovana

hodnota

B1 = Pripraven

B2 = Béh
B3 = Porucha
B6 = Béh povolen
V2.6.1 Stavol/eflovo 1 43 B7 = Alarm aktIYHI , 5 ]
meénice B10 = stejnosmeérny proud pri zastaveni

B11 = stejnosmérna brzda aktivni
B12 = Zadost o b&h

B13 = Regulator motoru aktivni
B15 = Brzdny stridac aktivni

BO = Chod povolen aktivni
B1 =Bez poruch

B2 = Nabijeci spinac zavren
V2.6.2 Stav pripraveno 1 78 B3 = DC napéti OK

B4 = Vykon. jednotka OK

B5 = Start povolen (vyk. jed.)
B6 = Start povolen (syst.sw.]

B0 = Blokace chodu 1

B1 = Blokace chodu 2

B2 = Rampa 2 aktivni

B3 = Rezervovano

B4 = Rizeni 1/0 A aktivni

BS = Rizen 1/0 B aktivni

B6 = Rizeni pres KS aktivni

1 89 B7 = Mistni fizeni aktivni

B8 = Rizeni z poéitate aktivni
B9 = Prednastavené frekvence aktivni
B10=Vyplachovani aktivni
B11=Pozarni rezim aktiv.

B12 = Predehr. mot. aktiv.
B13 = Rychlé zastaveni aktivni
B14 = Zastaveno z panelu

Stavové slovo apli-

V2.6.3 kace 1

BO = Zakaz rozbéhu/dobéhu
B1 = Spinac motoru rozpojen
B2 = PID v chodu
B3 = Parkovani PID
B4 = Mékkeé plnéni PID
B5 = Automatické cisténi aktivni
Stavové slovo apli- B6 = Pomocné cerpadlo
kace 2 B7 = Plnici ¢erpadlo
B8 = Protiblokovaci
B9 = Alarm vstupniho tlaku
B10 = Alarm ochrany pred mrazem
B11=Alarm pri pretlaku
B14 = Kontrola 1
B15 = Kontrola 2

V2.6.4

V2.6.5 DIN stav;ave slovo 1 56
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Tabulka 19: Sledovani pokrocilych hodnot

Monitorovana

hodnota Rozsah

V2.6.6 DIN stav;ve slovo 1 57

v2.67 | Proudmotoruf 0.1 45
desetinnd mista

0 = Poditac

1 = Prednastavené frekvence
2 = Reference z ovladaciho panelu
3 = Komunik. shérnice
4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = Regulator PID

8 = Potenciometr motoru
10=Vyplachovani

11 = Vystup bloku 1

1 1495 12 = Vystup bloku 2

13 = Vystup bloku 3

14 = Vystup bloku 4

15 = Vystup bloku 5

16 = Vlystup bloku 6

17 = Vystup bloku 7

18 = Vystup bloku 8

19 = Vystup bloku 9

20 = Vystup bloku 10

100 = Neni definovano

101 = Alarm, prednastavené frekvence
102=Autom. cCisténi

Zdroj referencni

V2.68 frekvence

V2.6.9 Poslledm aktivni 1 37
kod poruchy

ID posledni aktivni

V2.6.10 1 95
poruchy
V2.6.11 Ko.d plosledmho 1 74
aktivniho alarmu
V2.6.12 ID posledniho 1 9%
aktivniho alarmu
B0 = Omezeni proudu (motor)
B1 = Omezeni proudu (generator)
B2 = Omezeni momentu (motor]
V2.6.13 Stav regulatoru 1 77 B3 = Omezeni momentu (generator)
motoru B4 = Regulace prepéti
B5 = Regulace podpéti
B6 = Omezeni vykonu (motor)
B7 = Omezeni vykonu (generator)
Zpomaleni vykonu
V2.6.14 motoru na kW/hp 98

hrideli 1
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4.1.7 MONITOROVANI FUNKCi CASOVACE

Sledovani hodnot ¢asovace a Hodin readlného casu.

Tabulka 20: Sledovani funkci ¢asovace

Monitorovana

Index hodnota Jedn. Rozsah ID Popis
V2.7.1 TC1,TC2,TC3 1 1441
V2.7.2 Interval 1 1 1442
V2.7.3 Interval 2 1 1443
V2.7.4 Interval 3 1 1444
V2.7.5 Interval 4 1 1445
V2.7.6 Interval 5 1 1446
V2.7.7 Casovat 1 s 1 1447
V2.7.8 Casovac 2 s 1 1448
V2.7.9 Casovac 3 s 1 1449
V2.7.10 Hodin)j redlného 1450
casu
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4.1.8 MONITOROVANI PID REGULATORU

Tabulka 21: Sledovani hodnot regulatoru PID.

Monitorovana Jednotk

hodnota a

Podle
nasta-
V2.8.1 Nastavena hod- rizné veni 20
nota PID parame-
tru

P3.13.1.7

Podle
nasta-
V2.8.2 Odezva PID rizné veni 21
parame-
tru

P3.13.1.7

Podle
nasta-
Zpétna vazba PID izné veni 15541
(1) parame-
tru

P3.13.1.7

V2.8.3

Podle
nasta-
Zpétna vazba PID zné veni 15542
(2) parame-
tru

P3.13.1.7

V2.8.4

Podle
nasta-
V2.8.5 PID odchylka rizné ven 22
parame-
tru

P3.13.1.7

V2.8.6 PID vystup % 0.01 23

0 = Zastaveno

1 =Bézi

V2.8.7 Stav PID 1 24 3 = RezZim parkovani

4 =V mrtvém pasmu (viz 5.13 Skupina 3.13:
Regulgtor PID)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




NABIDKA MONITOROVANI VACON - 125

4.1.9 MONITOROVANI EXTERNIHO PID REGULATORU
Tabulka 22: Sledovani hodnot externiho regulatoru PID.

Index Monitorovana Jednotk Rozsah D Popis
hodnota a

Podle
nasta-
veni
parame-
tru
P3.14.1.1
V2.9.1 Reference ExtPID rizné 0 (viz 83
5.14 Sku-
pina
3.14:
Externi
regulator
PID)

Podle
nasta-
veni
V2.9.2 Odezva ExtPID rGzné | parame- 84
tru
P3.14.1.1
0

Podle
nasta-
veni
V2.9.3 Chyba ExtPID rGzné | parame- 85
tru
P3.14.1.1
0

V2.9.4 Vystup ExtPID % 0.01 86

0=Zastaveno

1=Bézi

2=V mrtvém pasmu (viz 5.14 Skupina 3.14:
Externi regulator PID)

V2.9.5 Stav ExtPID 1 87

4.1.10 MONITOROVANI MULTI-CERPADLA

Sledované hodnoty doby béhu cerpadla 2 az 8 se pouzivaji v rezimu Multi-Cerpadla (se
samostatnym ménicem).

Pri pouziti rezima Multimaster nebo Multifollower pouZijte jako hodnotu ¢itace doby béhu
Cerpadla sledovanou hodnotu doby béhu cerpadla (1). Zjistéte dobu béhu cerpadla u kazdého
ménice.
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Tabulka 23: Monitorovani multi-cerpadla

Monitorovana Jednotk

hodnota a Rozsah

v2.10.1 Bézici motory 1 30

V2.10.2 Autom.stridani 1 1114

V2.10.3 Dal&i aut. stridani h 0.1 1503

0 =Slave

V2.10.4 Provoz. rezim 1 1505 1 = Master

0 = Nepouzito

10 = Zastaveno
20=Parkovani

30 = Protiblokovaci

40 = Automatické cisténi
1 1628  [50=Vyplachovani

60 = Mékké plnéni
70=Regulujici
80=Nasledujici

90 = Konstantni vyroba
200=Neznamy

Stav multi-cerpa-

V2.10.5 dla

0 = Nepouzito (funkce multi-Cerpadla s vlast-
nimi ménici)

10 = Doslo k zavaznym chybam komunikace
(nebo komunikace nefunguje)

11 = Doslo k chybam (odesilani dat)

12 = Doslo k chybam (pfijem dat)

20 = Komunikace funguje, zadné chyby

30 = Neznamy stav

V2.10.6 Stav komunikace h 0.1 1629

Doba chodu cer-

V2.10.7 adla (1) h 0.1 1620

v2.10.8 | Doba behu cerpa- h 0.1 1621
dla 2

v2.10,9 | Dobabehu cerpa- h 0.1 1622
dla3

v2.10.10 | Doba behu cerpa- h 0.1 1623
dla 4

v2.10.11 | Dobabehu cerpa- h 0.1 1624
dlas

v2.10.12 | Poba behu cerpa- h 0.1 1625
dla 6

v2.10.13 | Doba behu cerpa- h 0.1 1626
dla 7

v2.10.14 | Doba behu cerpa- h 0.1 1627

dla 8
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4.1.11  POCITADLA UDRZBY

Tabulka 24: Monitorovani pocitadla udrzby

Monitorovana

hodnota

h/

10000t. | "Y#"€

V2.11.1 Pocitadlo udrzby 1
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4.1.12 MONITOROVANi PROCESNICH DAT KOMUNIKACNIi SBERNICE
Tabulka 25: Monitorovani procesnich dat komunikacni shérnice

Monitorovana

Index hodnota Jedn. Rozsah ID Popis
V2.12.1 Ridici slovo KS 1 874
Referenéni o

V2.12.2 rychlost KS ruazné 875

v2.12.3 | Vstupnidata kom. 1 876
shér. 1

V2124 Vstupni gata kom. 1 877
sbér. 2

v2.12.5 | Vstupnidata kom. 1 878
sbhér. 3

V2.12.6 Vstupni gata kom. 1 879
sbhér. 4

v2.12.7 | Vstupni data kom. 1 880
shér. 5

V2128 Vstupni Eiata kom. 1 881
sbhér. 6

v2.12.9 | Vstupnidata kom. 1 882
shér. 7

V2.12.10 Vstupni Eiata kom. 1 883
sbér. 8

V2.12.11 Stavové slovo KS 1 864

V2.12.12 Aktualni rychlost 0.01 865

KS

v2.12.13 | Vyst datakom. 1 866
sbhér 1

v2.12.14 | Vyst datakom. 1 867
shér 2

v2.12.15 | Vyst datakom. 1 868
sbhér 3

v2.12.14 | Vyst datakom. 1 869
shér 4

v2.12.17 | Vyst datakom. 1 870
sbhérb

v2.12.18 | Vyst datakom. 1 871
shér 6
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Tabulka 25: Monitorovani procesnich dat komunikacni shérnice

Monitorovana

Index hodnota Jedn. Rozsah ID Popis
v2.12.19 | Vyst data kom. 1 872
sber 7
v2.12.20 | Vyst data kom. 1 873
shér 8

4.1.13  SLEDOVANIi PRIZPUSOBENi POHONU

Tabulka 26: Sledovani PFizpisobeni pohonu

Monitorovana Jednotk

Index hodnota a Rozsah
V2.13.2 Vyst. bloku 1 15020
V2.13.3 Vyst. bloku 2 15040
V2.13.4 Vyst. bloku 3 15060
V2.13.5 Vyst. bloku 4 15080
V2.13.6 Vyst. bloku 5 15100
V2.13.7 Vyst. bloku 6 15120
V2.13.8 Vyst. bloku 7 15140
V2.13.9 Vyst. bloku 8 15160
V2.13.10 Vyst. bloku 9 15180
V2.13.11 Vyst. bloku 10 15200
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5 NABIDKA PARAMETRY

Parametry v nabidce Parametry (M3) mlzete ménit a upravovat kdykoli.
5.1 SKUPINA 3.1: NASTAVENi MOTORU

Tabulka 27: Parametry stitku motoru

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.1.1.1 Jmenovite napeti rdzné rdzné % razné 110
motoru
Jmenovita frekvence
P3.1.1.2 8.00 320.00 Hz 50/ 60 11
motoru
p3.1.13 | Jmenoviteotacky 2% 19200 | 1/mn | rizné | 112
motoru
Jmenovity proud o
P3.1.1.4 IH*0,1 IH*2 A rizné 113
motoru
P3.1.1.5 |U&inik motoru (cos fi) 0.30 1.00 rGzné 120
Jmenovity vykon o o o
P3.1.1.6 ruzné ruazné kW rizné 116
motoru
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Tabulka 28: Nastaveni Fizeni motoru

Parametr

0 = Indukéni motor

1 = PM motor (s per-
manentnimi magnety)
2 = Reluktanéni motor

P3.1.2.2 Typ motoru 0 1 0 650

P3.1.2.3 Spinaci frekvence 1.5 rizné kHz rizné 601

0 = Zadné &innost
P3.1.2.4 Identifikace 0 2 0 631 1 = Bez otaceni
2 =S otacenim

P3.1.2.5 | Magnetizac¢ni proud 0.0 2*IH A 0.0 612

P3.1.2.6 Vypina¢ motoru 0 1 0 653 [1] : I%’il\(/ilzeé:g
P3.1.2.10 | Kontrola prepéti 0 1 1 607 ? :ézszf::g
P3.1.2.11 Kontrola podpéti 0 1 1 608 [1] : I%’il\(/ilzeé:g
P3.1.2.12 | Optimalizace energie 0 1 0 ses |0 Zakazano

1 =Povoleno

Nastaveni napéti na

50.0 150.0 % 100.0 659
statoru

P3.1.2.13

Tabulka 29: Nastaveni limiti motoru

Parametr

Proudové omezeni

P3.1.3.1 IH 0,1 Is A rozné | 107
motoru

p3.132 | Limitmomentu 00 | 3000 | % 300.0 | 1287
motoru
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Tabulka 30: Nastaveni oteviené smycky

Parametr
O=Linearni
P3.1.4.1 U/ f charakt. 0 2 0 108 | 1=Kvadraticka
2=Programovatelna
P14 | Frekvencezacatku | gnq  Ip33qp | rizné | 602
odbuzovani
P3.1.43 | Napetipfizacatku | 4400 | 99000 | o 100.00 | 603
odbuzovani
P3.1.44 |Stednifrekvencena | g o0 Ip3q .o | g rlizné | 604
U/f krivce
p3.145 |StedninapetinaU/f |4 ) 4g00 | o 1000 | 605
kFivce
P3.1.46 | 'Napetiprinulove 0.00 40.00 % rizné 606
frekvenci
B0 = Vyhledavani frek-
vence hridele pouze ve
stejném sméru jako
referencni frekvence
B1 = Zakaz AC skeno-
vani
B4 = Pouziti referenc¢ni
P3.1.4.7 |Volby Letmého startu 0 255 0 1590 |frekvence pro poca-
tecni odhad
B5 = Zakaz DC pulzd
B6 = Vytvoreni magne-
tického toku s Fizenim
proudu
B7 = Obraceny smér
privedeni
P3.1.4.8 |Skenovaciproudlet- |4 g 100.0 % rizné | 1610
meého startu
P3.1.4.9 | Zahajenizesileni 0 1 0 109 |0-Zakazano
1=Povoleno
M3.1.4.12 I/f start Tato nabidka obsahuje 3 parametry. Viz tabulka nize.
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Tabulka 31: Parametry I/f start

Parametr
P3.1.4.12.1 |/f start 0 1 0 534 0 = Zakazano
1 = Povoleno
0,5 * 0,2 *
P3.1.4.12.2 | |/f start frekvence 5.0 P3.1.1.9 P31 10 535
P3.1.4.12.3 I/f start. proud 0.0 100.0 % 80.0 536

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 134 NABIDKA PARAMETRY

5.2 SKUPINA 3.2: NASTAVENi START/STOP

Tabulka 32: Nabidka nastaveni Start/Stop

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
0 = Fizeni 1/0
P3.2.1 Vzdalené ridici misto 0 1 0* 172 1 = Fizeni z komuni-

kacni sbérnice

P3.2.2 Misti/Dalk. 0 1 0* g1 |0 Vzdalené
1 = Mistni
P32 3 Tlacitko Sto'p.na kla- 0 1 0 14 0=Ano
vesnici 1=Ne
P3.2.4 Zpusob restartu 0 1 0 505 |0 Startporampe
1 = Letmy start
P3.2.5 Zpusob zastaveni 0 1 0 506 |0 Volny dobeh

1 = Stop po rampé

Logika=0

Rid. sig. 1 = Vpred
Rid. sig. 2 = Vzad

Logika =1

Rid. sig. 1 = Vpred
(hrana)

Rid. sig. 2 = Inverzni
Stop

Rid. sig. 3 = Vzad
(hrana)

Logika Start/Stop 1/0
A

Logika=2

Rid. sig. 1 = Vpred
(hrana)
Rid. sig. 2 = Vzad
(hrana)

P3.2.6 0 4 2* 300

Logika=3

I?l'd. sig. 1 = Start
Rid. sig. 2 = Reverz
Logika =4

Rid. sig. 1 = Start
(hrana)
Rid. sig. 2 = Reverz

Logika Start/Stop I/0
B

P3.2.7 0 4 2% 363 |VizVyse
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Tabulka 32: Nabidka nastaveni Start/Stop

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
. . 0 = Je potreba nabézna
p32g |logikaStartkomuni- | g 1 0 889 |hrana
kacni sbérnice
1 = Stav
P3.2.9 Start Delay 0.000 60.000 s 0.000 524
Funkce pFepnuti 0 = Zachovat Chod
P3.2.10 | vzdaleného Fizeni na 0 2 2 181 |1z Zachovat Chod
mistni a Referenci
s 2 = Stop
P3.2.11 Zpozdéni restartu 0.0 20.0 min 0.0 15555 |0 = Nepouzito

*Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Viz tabulka vychozich
hodnot v kapitole 12.7 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.
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5.3 SKUPINA 3.3: REFERENCE

Tabulka 33: Parametry referencni frekvence

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

P3.3.1.1 Minimalni frekvence 0.00 P3.3.1.2 Hz 0.00 101

50.00/

P3.3.1.2 | Maximalni frekvence | P3.3.1.1 320.00 Hz 40.00

102

p33.13 | Hmitkladnérefe- 50045 | 5550 Hz 320.00 | 1285
rencni frekvence

Limit zaporné refe-

P3.3.1.4 "
rencni frekvence

-320.0 320.0 Hz -320.00 1286

0 = Pocitac
1 = Prednast. frek-
vence 0
2 = Reference z ovlada-
ciho panelu
3 = Komunik. sbérnice
4=Al
5=AI2
6 = Al1+AI2
7 =PID
s 8 = Potenciometr

P3.3.1.5 |Vybér reference I/0 A 0 20 6* 117

motoru
11 = Vystup bloku 1
12 = Vystup bloku 2
13 = Vystup bloku 3
14 = Vystup bloku 4
15 = Vystup bloku 5
16 = Vystup bloku 6
17 = Vystup bloku 7
18 = Vystup bloku 8
19 = Vystup bloku 9
20 = Vystup bloku 10

Vybér reference 1/0

P3.3.1.6 B

0 20 4* 131
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Tabulka 33: Parametry referencni frekvence

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Pocitac

1 = PFednast. frek-
vence 0

2 = Reference z ovlada-
ciho panelu

3 = Komunik. sbérnice
4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7=PID

P33.17 Volba r?ference ovla- 0 20 1% 121 8 = Potenciometr
daciho panelu motoru

11 = Vystup bloku 1
12 = Vystup bloku 2
13 = Vystup bloku 3
14 = Vystup bloku 4
15 = Vystup bloku 5
16 = Vystup bloku 6
17 = Vystup bloku 7
18 = Vystup bloku 8
19 = Vystup bloku 9
20 = Vystup bloku 10

P3.3.1.8 Reference panelu 0.00 P3.3.1.2. Hz 0.00 184

0 = Vpred

P3.3.1.9 Smer z panelu 0 1 0 123
1 =Reverz

0 = Pocitac

1 = Prednast. frek-
vence 0

2 = Reference z ovlada-
ciho panelu

3 = Komunik. shérnice
4 =Al1

5=AI2

6 = AlT+AI2

7=PID

P3.3.1.10 Volba refverepce kom. 0 20 9 % 129 8 = Potenciometr
sbérnice motoru

11 = Vystup bloku 1
12 = Vystup bloku 2
13 = Vystup bloku 3
14 = Vystup bloku 4
15 = Vystup bloku 5
16 = Vystup bloku 6
17 = Vystup bloku 7
18 = Vystup bloku 8
19 = Vystup bloku 9
20 = Vystup bloku 10

* = Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Viz tabulka vychozich
hodnot v kapitole 72.7 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.
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Tabulka 34: Parametry prednastavené frekvence

Index Parametr Min. Max. .Ij(zdnot Vychozi Popis
pasar | mprenats || o | e [ozBmioun
P3.3.3.2 Pred”aSt'Ofrek"ence P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 5.00 180
P3.3.3.3 PFed”aSt'1frekvence P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 10.00* | 105
P3.3.3.4 Pred”aSt'Zfrek"ence P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 15.00* | 106
P3.3.3.5 PFed”aSt';rekvence P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 2000% | 126
P3.3.3.6 Pred”aSt'Afrek"ence P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 25.00% | 127

P3.3.3.7 PFed”aSt';rekvence P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 30.00* | 128

P3.3.3.8 Pred”aSt'éfrek"ence P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 4000% | 129

P3.3.3.9 PFed”aSt';rekvence P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 50.00* | 130

3330 [V srenases oo | as

pasan |V pesnastaens oo |

pasany [V srenases o |

* Vychozi hodnota parametru je dana aplikaci, ktera je zvolena pomoci parametru P1.2
Aplikace. Viz tabulka vychozich hodnot v kapitole 72.7 Vychozi hodnoty parametr( pro rizné
aplikace.
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Tabulka 35: Parametry potenciometru motoru

Index Parametr Min. Max. .Ij(zdnot Vychozi Popis
P3.3.4.1 Potenciometr DigIN 418 OTE\!RENO = Neaktivni
T motoru NAHORU Slot0.1 ZAVRENO = Aktivni
Potenciometr DigIN OTEVRENO = Neaktivni
P3.3.4.2 motoru DOLU Slot0.1 a7 ZAVRENO = Aktivn{
P3.3.4,3 | Rampapotenciome- | 4, 500.0 | Hz/s 10.0 331
tru motoru
Reset potenciometru 0=Bezresetu
P3.3.4.4 P 0 2 1 367 |1 =Reset pfi zastaveni

motoru 2 = Reset pfi vypnuti

Tabulka 36é: Parametry vyplachovani

Parametr
Aktivace reference DigIN
P3.3.6.1 vyplachu Slot0.1 * 530
P3.3.6.2 Reference vyplachu [-MaxRef [MaxRef Hz 0.00 * 1239

* Vychozi hodnota parametru je dana aplikaci, ktera je zvolena pomoci parametru P1.2
Aplikace. Viz tabulka vychozich hodnot v kapitole 72.7 Vychozi hodnoty parametr( pro rizné
aplikace.

5.4 SKUPINA 3.4: NASTAVENI RAMP A BRZD

Tabulka 37: Nastaveni rampy 1

Parametr
P3.4.1.1 Tvar rampy 1 0.0 100.0 % 0.0 500
P3.4.1.2 Cas rozbéhu 1 0.1 3000.0 s 5.0 103
P3.4.1.3 Cas dobéhu 1 0.1 3000.0 s 5.0 104
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Tabulka 38: Nastaveni rampy 2

Parametr

P3.4.2.1 Tvar rampy 2 0.0 100.0 % 0.0 501

P3.4.2.2 Cas rozbéhu 2 0.1 3000.0 s 10.0 502

P3.4.2.3 Cas dobéhu 2 0.1 3000.0 s 10.0 503
OTEVRENO = Tvar
rampy 1, ¢as rozbéhu 1

o . o . DigIN a Cas dobéhu 1.

P3.4.2.4 Volba rampy 2 ruzné ruzné Slot0.1 408 ZAVRENO = Tvar
rampy 2, ¢as rozbéhu 2
a ¢as dobéhu 2.

P34.25 Prahova frekvence 0.0 P3.3.1.2 Hy 0.0 533 0 = Nepouzito

rampy 2

Tabulka 39: Parametry spoustéci magnetizace

Parametr
P3.43.1 | Froudspoustec 0.00 IL A IH 517 |0=2Zakézano
magnetizace
P3.432 |Dobaspoustecimag- o450 | 4400 s 0.00 516
netizace

Tabulka 40: Parametry stejnosmérné brzdy

Parametr

P3.4.4.1 Proud DC Brzdéni 0 IL A IH 507 0 = Zakazano

Cas DC brzdéni pfi
zastavovani

0 = Stejnosmérné

P3.4.4.2 brzdéni neni pouZito.

0.00 600.00 s 0.00 508

Frekvence spusténi
P3.4.4.3 | DC brzdéni pri zasta- 0.10 10.00 Hz 1.50 515
vovani po rampé
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Tabulka 41: Parametry magnetického brzdéni

Parametr
P3.4.5.1 Proud br;dgn| mag- 0 1 0 520 0 = Zakazano
netickym 1 =Povoleno
P3.4.5.2 | Froudbrzdénimag- 0 IL A IH 519
netickym tokem
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5.5 SKUPINA 3.5: KONFIGURACE I/0

Tabulka 42: Nastaveni digitalniho vstupu

Index Parametr Vychozi ID Popis
P3.5.1.1 Ridici signal 1 A DigIN SlotA.1 * 403
P3.5.1.2 Ridici signal 2 A DigIN SlotA.2 * 404
P3.5.1.3 Ridici signal 3 A DigIN Slot0.1 434
P3.5.1.4 Ridici signal 1B DigIN Slot0.1 * 423
P3.5.1.5 Ridici signal 2 B DigIN Slot0.1 424
P3.5.1.6 Ridici signal 3 B DigIN Slot0.1 435
P3.5.1.7 Vynutit zplsob ovl. na /0 B DigIN Slot0.1 * 425
P3.5.1.8 Vynutit 1/0 B referenci DigIN Slot0.1 * 343
P3.5.1.9 Vynuc. Fiz. kom. sbér. DigIN Slot0.1 * 411
P3.5.1.10 Vynuc. Fiz. panelu DigIN Slot0.1 * 410
. y . OTEVRENO = OK
* v
P3.5.1.11 Externi porucha uzavrena DigIN SlotA.3 405 ZAVRENO = Externi porucha
, . . OTEVRENO = Externi porucha
P3.5.1.12 Externi porucha otevrena DigIN Slot0.2 406 ZAVRENO = OK
P3.5.1.13 Reset poruchy uzavr. rdzné 414 ZAVREND = Resetuje vsechny aktivni
poruchy.
P3.5.1.14 Reset poruchy otevr. DigIN Slot0.1 213 |OTEVRENO = Resetuje vsechny
aktivni poruchy.
P3.5.1.15 Pripraveny DigIN Slot0.2 407
. OTEVRENO = Start neni povolen.
P3.5.1.16 Blokace Chodu 1 DigIN Slot0.2 1041 ZAVRENO = Start povolen,
P3.5.1.17 Blokace Chodu 2 DigIN Slot0.2 1042 |Stejné jako vyse.
OTEVRENO = Zadn4 Cinnost.
Predehiivani motoru ZAVRENO =V zastaveném stavu pou-
P3.5.1.18 DigIN Slot0.1 1044 | ziva stejnosmeérny proud predehrati
ZAPNUTO ..
motoru. Pouzito, pokud hodnota
parametru P3.18.1 Cini 2.
OTEVRENO = Tvar rampy 1, ¢as roz-
P3.5.1.19 Volba rampy 2 DigIN Slot0.1 408 [BEhu Ta cas dobéhu 1.
T Py g ' ZAVRENO = Tvar rampy 2, ¢as roz-
béhu 2 a ¢as dobéhu 2.
P3.5.1.20 Zakaz zrych/zpom DigIN Slot0.1 415
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Tabulka 42: Nastaveni digitalniho vstupu

Index Parametr Vychozi ID Popis
P3.5.1.2] Volba prednastavené frek- DigIN SlotA 4 * 419
vence 0
P3.5.1 22 Volba prednastavené frek- Fzné 420
vence 1
P3.5.1.23 Volba prednastavené frek- DigIN Slot0.1 * 421
vence 2
Potenciometr motoru . OTEVRENO = Neaktivni
P3.5.1.24 NAHORU DiglIN Slot0.1 418 ZAVRENO = AKtivni
. . . OTEVRENO = Neaktivni
P3.5.1.25 Potenciometr motoru DOLU DigIN Slot0.1 417 ZAVRENO = Aktivni
P3.5.1.26 Aktivace rychlého zastaveni razné 1213 | OTEVRENO = Aktivovano.
P3.5.1.27 Casovac 1 DigIN Slot0.1 447
P3.5.1.28 Casovac 2 DigIN Slot0.1 448
P3.5.1.29 Casovad 3 DigIN Slot0.1 449
Zesileni nastavené hodnoty . OTEVRENO = Zadné zesileni
P3.5.1.30 PID DigIN Slot0.1 1046 ZAVRENO = Zesilen(
Ly . . OTEVRENO = Nastavena hodnota 1
* v
P3.5.1.31 | Vybér nastavené hodnoty PID DigIN Slot0.1 1047 ZAVBENO = Nastavena hodnota 2
Spoustéci signal externiho . OTEVRENO = PID2 v reZimu zastaveni
P3.5.1.32 regulatoru PID DigIN Slot0.2 1049 ZAVRENO = PID2 provadi regulaci
Volba reference externiho . OTEVRENO = Nastavena hodnota 1
P3.5.1.33 PID DigIN Stot0.1 10481 7AVRENO = Nastavend hodnota 2
P3.5.1.34 | Vynulovani pocitadla udrzby 1 DigIN Slot0.1 490 | ZAVRENO = Vynulovani
P3.5.1.36 | Aktivace reference vyplachu DigIN Slot0.1 * 530
Aktivace pozarniho rezimu . OTEVRENO = PoZarni rezim aktivni
P3.5.1.38 OTEVRENA DigIN Slot0.2 19961 7AVRENO = 73dn Einnost
Aktivace pozarniho rezimu . OTEVRENO = Zadna &innost
P3.5.1.39 UZAVRENA DigIN Stot0.1 16191 ZAVRENO = Pozarni rezim aktivni
s .. . OTEVRENO = Vpred
P3.5.1.40 | Reverzace pozarniho rezimu DigIN Slot0.1 1618 ZAVRENO = Zpét
P35.1.41 | Aktivace automatickeho DigIN Slot0.1 1715
cisteni
P3.5.1.42 Povoleni &erpadla 1 DigINSlot0.1* | 426 |CTEVRENO = Neaktivni

ZAVRENO = Aktivni
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Tabulka 42: Nastaveni digitalniho vstupu

Index Parametr Vychozi ID Popis
P3.5.1.43 Blokovani Zerpadia 2 DigIN Slot0.1* | 427 gl%iﬁgilsﬁjnkf“v”"
P3.5.1.44 Blokovani Zerpadla 3 DigIN Slot0.1* | 428 gl\%ss';gj\ﬁfvankf””"
P3.5.1.45 Blokovani Zerpadla 4 DigIN Slot0.1 | 429 gl%iﬁgilsﬁjnkf“v”"
P3.5.1.46 Blokovani Zerpadla 5 DigIN Slot0.1 | 430 gl\%ss';gj\ﬁfvankf””"
P3.5.1.47 Blokovani Zerpadla 6 DigIN Slot0.1 | 486 gl%iﬁgilsﬁjnkf“v”"
P3.5.1.48 Blokovani ¢erpadla 7 DigIN Slot0.1 487 gl&gssgglst?:nlﬁtivni
P3.5.1.49 Blokovani Zerpadla 8 DigIN Slot0.1 | 488 gl%iﬁgilsﬁjnkf“v”"
P3.5157 Vynulovani poEitvadla kWh pri DigIN Slot0.1 1053

poruse
P3.5.1.53 | Volba sady parametr(i 1/2 DigIN Slot0.1 | 496 ggggsg = Jode E:::Qi;ﬂ !
P3.5.1.59 Prehfati AHF DigIN Slot0.1 | 15513

*Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Vychozi hodnoty
naleznete v kapitole 72.7 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.

POZNAMKA!

Pocet dostupnych analogovych vstupl zavisi na vasi dopliikové desce a nastaveni
této desky. Standardni desky I/0 maji 2 analogové vstupy.
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Tabulka 43: Nastaveni Analogového vstupu 1

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
o, AnIN
P3.5.2.1.1 Vybér signalu Al1 SlotA 1 * 377
P3.5.2.1.2 | Dobafiltrovanisig- | g4y | 30999 s 0.1* 378
nalu Al1
0=0..10V/0..20 mA
*
P3.5.2.1.3 Al1 rozsah 0 1 0 379 122.10V/4..20 mA
P3.5.2.1.4 Al1 Vlastni. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 * 380
P3.5.2.1.5 Al1 Vlastni. Max. -160.00 | 160.00 % 100.00 * 381
P3.5.2.1.6 | Inverze signalu Al 0 1 0* 3g7 |9 Normalni
1 =Signal invertovan

*Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Vychozi hodnoty
naleznete v kapitole 72.7 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.

Tabulka 44: Nastaveni Analogového vstupu 2

Parametr

T AnIN Viz P3.5.2.1.1
P3.5.2.2.1 Vybér signalu Al2 SlotA 2 * 388
P3.5227 Doba f|!trovan| sig- 0.00 300.00 S 01 * 389 Viz P3.5.2.1.2

nalu Al2

P3.5.2.2.3 Rozsah Sig. Al2 0 1 1* 390 |VizP3.5.2.1.3
P3.5.2.2.4 Al2 Vlastni. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 * 391 |VizP3.5.2.1.4
P3.5.2.2.5 Al2 Vlastni. Max. -160.00 | 160.00 % 100.00 * 392 |VizP3.5.2.1.5
P3.5.2.2.6 | Inverze signalu Al2 0 1 0* 398 |VizP3.5.2.1.6

* = Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Vychozi hodnoty
naleznete v kapitole 72.7 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.
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Tabulka 45: Nastaveni Analogového vstupu 3

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
e AnIN Viz P3.5.2.1.1
P3.5.2.3.1 Vybér signalu Al3 SlotD. 1 141
P3.523.2 Doba f|!trovan| sig- 0.00 300.00 . 01 142 Viz P3.5.2.1.2
nalu AlI3
P3.5.2.3.3 Rozsah Sig. AI3 0 1 0 143 |VizP3.5.2.1.3
P3.5.2.3.4 Al3 Vlastni. Min. -160.00 160.00 % 0.00 144 |Viz P3.5.2.1.4
P3.5.2.3.5 Al3 Vlastni. Max. -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |VizP3.5.2.1.5
P3.5.2.3.6 | Inverze signalu Al3 0 1 0 151 Viz P3.5.2.1.6
Tabulka 46: Nastaveni Analogového vstupu 4
Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
S AnIN Viz P3.5.2.1.1
P3.5.2.4.1 Vybér signalu Al4 SlotD.2 152
P3.5.2 4. Doba f|!trovan| sig- 0.00 300.00 S 01 153 Viz P3.5.2.1.2
nalu Al4
P3.5.2.4.3 Rozsah Sig. Al4 0 1 0 154 |Viz P3.5.2.1.3
P3.5.2.4.4 Al4 Vlastni. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 155 |VizP3.5.2.1.4
P3.5.2.4.5 Al4 Vlastni. Max. -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |VizP3.5.2.1.5
P3.5.2.4.6 | Inverze signalu Al4 0 1 0 162 |VizP3.5.2.1.6

Tabulka 47: Nastaveni Analogového vstupu 5

Parametr

e AnIN Viz P3.5.2.1.1
P3.5.2.5.1 Vybér signalu Al5 SLotE 1 188
P35952 Doba f|!trovan| sig- 0.00 300.00 S 01 189 Viz P3.5.2.1.2

nalu Al5

P3.5.2.5.3 Rozsah Sig. Al 0 1 0 190 |Viz P3.5.2.1.3
P3.5.2.5.4 Al5 Vlastni. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 191 |VizP3.5.2.1.4
P3.5.2.5.5 AI5 Vlastni. Max. -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |Viz P3.5.2.1.5
P3.5.2.5.6 | Inverze signalu Al5 0 1 0 198 |Viz P3.5.2.1.6
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Tabulka 48: Nastaveni Analogového vstupu 6

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
e, AnIN Viz P3.5.2.1.1

P3.5.2.6.1 Vybér signalu Alé SlotE 2 199

P3.5.2 6.2 Doba f|!trovan| sig- 0.00 300.00 . 01 200 Viz P3.5.2.1.2

nalu Alé

P3.5.2.6.3 Rozsah Sig. Al6 0 1 0 201 |VizP3.5.2.1.3

P3.5.2.6.4 Al6 Vlastni. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 202 |VizP3.5.2.1.4

P3.5.2.6.5 Al6 Vlastni. Max. -160.00 | 160.00 % 100.00 203 |VizP3.5.2.1.5

P3.5.2.6.6 | Inverze signalu Alé 0 1 0 209 |VizP3.5.2.1.6
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Tabulka 49: Nastaveni digitalnich vystupd na standardni desce I/0, slot B

Parametr

Volba funkce pro R01:
0 =Zadny

1 = Pripraven

2 =Chod

3 = 0becna porucha

4 = Invertovana obecna
porucha

5= 0becny alarm

6 = Reverz

7 = Pri otackach

8 = Porucha termistoru
9 = Regulator omezeni
aktivni

10 = Spoustéci signal
aktivni

11 = Rizeni z panelu
aktivni

12 = Rizen{ 1/0 B aktivni
13 = Kontrola limitu 1
14 = Kontrola limitu 2
15 = Pozarni rezim
P3.5.3.2.1 Funkce RO1 0 73 rizné 11001 |aktivni

16 =Vyplachovani akti-
vovano

17 = Prednastavena
frekvence aktivni

18 = Rychlé zastaveni
aktivovano

19 =PID v rezimu
parkovani

20 = Mékké plnéni PID
aktivni

21 = Kontrola zpétné
vazby reguldtoru PID
(omezeni)

22 = Kontrola externiho
regulatoru PID (ome-
zeni)

23 = Alarm/porucha
vstupniho tlaku

24 = Alarm/porucha
ochrany pred mrazem
25 = Casovy kanal 1
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Tabulka 49: Nastaveni digitalnich vystupd na standardni desce I/0, slot B

Parametr

26 = Casovy kanal 2
27 = Casovy kanal 3
28 = Ridici slovo KS
B13

29 = Ridici slovo KS
B14

30 = Ridici slovo KS
B15

31 =FB Process-
Data1.B0

32 =FB Process-
Data1.B1

33 = FB Process-
Data1.B2

34 = Alarm adrzby

35 = Porucha udrzby
36 = Blok 1 vyst.

37 = Blok 2 vyst.

38 = Blok 3 vyst.

39 = Blok 4 vyst.

40 = Blok 5 vyst.

41 = Blok 6 vyst.

42 = Blok 7 vyst.

43 = Blok 8 vyst.

44 = Blok 9 vyst.

45 = Blok 10 vyst.

46 = Rizeni pomocného
Cerpadla

47 = Rizeni plniciho
Cerpadla

48 = Automatické
¢isténi aktivni

49 = Rizeni multi-cer-
padla K1

50 = Rizeni multi-er-
padla K2

51 = Rizeni multi-er-
padla K3

52 = Rizeni multi-er-
padla K4

53 = Rizeni multi-er-
padla K5

54 = Rizeni multi-er-
padla K6

P3.5.3.2.1 Funkce RO1 0 73 rdzné 11001
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Tabulka 49: Nastaveni digitalnich vystupd na standardni desce I/0, slot B

Jednot

Index Parametr Min. Max. ka Vychozi ID Popis
55 = Rizeni multi-¢er-
padla K7
56 = Rizeni multi-Cer-
padla K8
P3.5.3.2.1 Funkce RO1 0 73 razné | 11001 |67 = 2volena sada
parametru
72 = Kondenzator AHF
odpojit
73 = Kondenzator AHF
odpojit - inv.
P3.5.3.2.2 Zp°ZdeR”C'J1sep”““ 0.00 | 320.00 s 0.00 | 11002
P3.5.3.2.3 ZF’OZde%?ZGp”““ 0.00 | 320.00 s 0.00 | 11003
P3.5.3.2.4 Funkce RO2 0 56 rizné | 11004 |Viz P3.5.3.2.1
P3.53.2.5 ZPOZdeR”(');ep”““ 0.00 | 32000 s 0.00 | 11005 |ViZM353.22
P3.5.3.2.6 Zp““%gzer’”““ 0.00 | 320.00 s 000 | 11006 |ViZM35.3.23
Viz P3.5.3.2.1 Zobra-
P3.5.3.2.7 Funkce RO3 0 56 rGzné | 11007 |?4e se. pokudjsou
nalnstalovana vice nez
2 vystupni relé.

* = Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Vychozi hodnoty
naleznete v kapitole 72.1 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.

DIGITALN{ VYSTUPY ROZSIRUJICICH SLOTUC,DAE

Zobrazuje pouze parametry pro vystupy doplinkovych desek umisténych ve slotech C, D a E.
Hodnoty volte stejné jako u parametru funkce RO1 (P3.5.3.2.1).

Tato skupina Ci tyto parametry se nezobrazuji, pokud ve slotech C, D a E nejsou zadné
digitalni vystupy.
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Tabulka 50: Nastaveni analogovych vystupl na standardni desce I/0, slot A

Jednot

Index Parametr Min. Max. ka Vychozi ID Popis

0=TEST 0 % (Neni
pouzito)

1=TEST 100 %

2 = Vystupni frekvence
(0-fmax)

3 = Referencni frek-
vence (0-fmax])

4 = Otacky motoru (0 -
jmenovité otacky

motoru)
5 = Vystupni proud (0 -
Inmotor]
6 = Moment motoru (0
- Tnmotor)
7 = Vykon motoru (0 -
Pnmotor)

P3.5.4.1.1 Funkce AOT 0 31 2 % 10050 |8 =Napétimotoru (0 -
Unmotor])
9 = Napéti DC-obvodu
(0-1000V)
10 = Reference PID (0-
100 %)
11 = Odezva PID (0-
100 %)
12 = Vystup PID1 (0-
100 %)
13 = Vystup externiho
PID (0-100 %]

14 = Vstup procesnich
dat 1 (0-100 %)
15 = Vstup procesnich
dat 2 (0-100 %)
16 = Vstup procesnich
dat 3 (0-100 %)
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Tabulka 50: Nastaveni analogovych vystupl na standardni desce I/0, slot A

Index Parametr Min. Max. .Ij(zdnot Vychozi ID Popis

17 = Vstup procesnich
dat 4 (0-100 %)

18 = Vstup procesnich
dat 5 (0-100 %)

19 = Vstup procesnich
dat 6 (0-100 %)

20 = Vstup procesnich
dat 7 (0-100 %)

21 = Vstup procesnich
dat 8 (0-100 %)

22 = Vystup bloku 1 (0-
100 %)

23 = Vystup bloku 2 (0-
100 %)

24 = Vystup bloku 3 (0-
100 %)

25 = Vystup bloku 4 (0-
100 %)

26 = Vystup bloku 5 (0-
100 %)

27 = Vystup bloku 6 (0-
100 %)

28 = Vystup bloku 7 (0-
100 %)

29 = Vystup bloku 8 (0-
100 %)

30 = Vystup bloku 9 (0-
100 %)

31 = Vystup bloku 10
(0-100 %)

P3.5.4.1.1 Funkce AO1 0 31 2% 10050

P3.5.4.1.2 | Doba filtrovani AO1 0.0 300.0 3 1.0* 10051 |0 = Bez filtrovani

0=0mA/0V

P3.5.4.1.3 Minimalni AO1 0 1 0 10052 1=hmA/2V

Minimalni méritko |-214748. | 214748. o "
P3.5.4.1.4 IS 3% % rdzné 0.0 10053

Maximalni méFitko |-214748. | 214748. o "
P3.5.4.1.5 AOT 36 riizné 3% razné 0.0 10054

*Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Vychozi hodnoty
naleznete v kapitole 72.1 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.

ANALOGOVE VYSTUPY ROZSIRUJiCiCHSLOTUC,DAE

Zobrazuje pouze parametry pro vystupy doplinkovych desek umisténych ve slotech C, D a E.
Hodnoty volte stejné jako u parametru funkce AO1 (P3.5.4.1.1).

Tato skupina Ci tyto parametry se nezobrazuji, pokud ve slotech C, D a E nejsou zadné
digitalni vystupy.
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5.6 SKUPINA 3.6: MAPOVANI DAT KOMUNIKACNi SBERNICE

Tabulka 51: Mapovani dat komunikacni sbérnice

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Volba vystupnich dat
P3.6.1 komunikacni sbér- 0 35000 1 852
nice 1

Volba vystupnich dat
P3.6.2 komunikacni shér- 0 35000 2 853
nice 2

Volba vystupnich dat
P3.6.3 komunikacni sbér- 0 35000 3 854
nice 3

Volba vystupnich dat
P3.6.4 komunikacni sbér- 0 35000 4 855
nice 4

Volba vystupnich dat
P3.6.5 komunikacni shér- 0 35000 5 856
nice 5

Volba vystupnich dat
P3.6.6 komunikacni sbér- 0 35000 6 857
nice 6

Volba vystupnich dat
P3.6.7 komunikacni sbér- 0 35000 7 858
nice 7

Volba vystupnich dat
P3.6.8 komunikacni sbér- 0 35000 37 859
nice 8
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Tabulka 52: Vychozi hodnoty pro vystupni procesni data v komunikacni

sbérnici

Data Vychozi hodnota Rozsah
Viystupni procesni data 1 Vystupni frekvence 0,01 Hz
Vystupni procesni data 2 Otacky motoru 1 ot./min
Vystupni procesni data 3 Proud motoru 0,1TA
Viystupni procesni data 4 Moment motoru 0.1%
Vystupni procesni data 5 Vykon motoru 0.1%
Vystupni procesni data 6 Napéti motoru 0,1V
Vlystupni procesni data 7 Napéti DC-obvodu 1V
Vystupni procesni data 8 Posledni aktivni kod poruchy 1

Napriklad hodnota 2500 pro vystupni frekvenci je rovna 25,00 Hz, protoze méritko ma
hodnotu 0,01. VSechny sledované hodnoty uvedené v kapitole 4.1 Skupina monitoru jsou
zavislé na méritku.

5.7 SKUPINA 3.7: ZAKAZANE FREKVENCE

Tabulka 53: Zakazané frekvence

Parametr

Dolni limit rozsahu 0 = NepouZito
P3.7.1 zakéazanych frek- -1.00 320.00 Hz 0.00 509
venci 1

Horni limit rozsahu 0 = Nepouzito
P3.7.2 |zakazanych frekvenci 0.00 320.00 Hz 0.00 510
1

Dolni limit rozsahu 0 = Nepouzito
P3.7.3 zakazanych frek- 0.00 320.00 Hz 0.00 511
venci 2

Horni limit rozsahu 0 = Nepouzito
P3.7.4  |zakazanych frekvenci 0.00 320.00 Hz 0.00 512
2

Dolni limit rozsahu 0 = Nepouzito
P3.7.5 zakazanych frek- 0.00 320.00 Hz 0.00 513
venci 3

Horni limit rozsahu 0 = Nepouzito
P3.7.6 |zakazanych frekvenci 0.00 320.00 Hz 0.00 514
3

P3.7.7 Faktor doby rampy 0.1 10.0 Doby 1.0 518
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5.8 SKUPINA 3.8: KONTROLY

Tabulka 54: Nastaveni kontrol

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Vystupni frekvence
1 = Referenc¢ni frekvence
2 = Proud motoru
3 = Moment motoru
4 = Vykon motoru
5 = Napéti stejnosmér-
ného meziobvodu
6 = Analogovy vstup 1

P3.8.1 Volba pologky kon- 0 17 0 1431 7= Analogovyl/ vstup 2

troly ¢. 1 8 = Analogovy vstup 3

9 = Analogovy vstup 4
10 = Analogovy vstup 5
11 = Analogovy vstup 6
12 = Teplotni vstup 1
13 = Teplotni vstup 2
14 = Teplotni vstup 3
15 = Teplotni vstup 4
16 = Teplotni vstup 5
17 = Teplotni vstup 6
0 = Nepouzito

P3.8.2 | Regim kontroly & 1 0 2 0 1432 E = Kontrola delniho
imitu
2 = Kontrola horniho
limitu

P3.8.3 Limit kontroly ¢. 1 -50.00 50.00 razné 25.00 1433

Hystereze limitu o
P3.8.4 . 0.00 50.00 rizné 5.00 1434
kontroly ¢. 1
P3.8.5 Volba pologky kon- 0 17 1 1435 Viz P3.8.1
troly €. 2
P3.8.6 Rezim kontroly ¢. 2 0 2 0 1436 |Viz P3.8.2
P3.8.7 Limit kontroly ¢. 2 -50.00 50.00 razné 40.00 1437
Hystereze limitu o o
P3.8.8 N 0.00 50.00 rdzné 5.00 1438
kontroly ¢. 2
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5.9 SKUPINA 3.9: OCHRANY

Tabulka 55: Nastaveni obecnych ochrannych funkci

Parametr
0 = Zadna &innost
1=Alarm
Reakce na externi 2 = Porucha (zastaveni
P3.9.1.2 poruchu 0 3 2 701 podle funkce Stop)
3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)
P3.9.1.3 | Porucha vstupni faze 0 1 0 730 0= Podpora 3 f?ZI
1 =Podpora 1 faze
0 = Porucha uloZena
- v historii
P3.9.1.4 Podpéti (porucha) 0 1 0 727 1 = Porucha nenf ulo-
zena v historii
p3.9.1.5 | Reakcenaporuchu 0 3 2 702
vystupni faze
0 = Zadna &innost
1=Alarm
2 = Alarm + prednasta-
Reakce na poruchu vena frekvence poru-
P3.9.1.6 |komunikace po sbér- 0 4 3 733 |chy (P3.9.1.13)
nici 3 = Porucha (zastaveni
podle funkce Stop)
4 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)
P3917 Porucha komunikace 0 3 2 734
slotu
P3.9.1.8 Porucha termistoru 0 3 0 732
p3.9.1.9 | Poruchamekkeno 0 3 2 748
plnéni PID
Odezva na poruchu
P3.9.1.10 kontroly PID 0 3 2 749
Odezva na poruchu
P3.9.1.11 kontroly externiho 0 3 2 757
regulatoru PID
P3.9.1.13 |Frednastavenairek- | ps a4 [p33qo | py 25.00 183
vence alarmu
Odezva na poruchu 0 = Z4dna &innost
P3.9.1 14 bezvp.etlzneho odpojeni 0 9 2 775 1=Alarm ]
tocivého momentu 2 = Porucha (zastaveni
(STO) volnym dob&hem)
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Tabulka 56: Nastaveni tepelné ochrany motoru

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
0 = Zadna &innost
1=Alarm
P3.9.2 1 Tepelna ochrana 0 3 2 704 2= Ijorucha (zastaveni
motoru v rezimu Stop)
3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)
P3.9.2.2 Okolni teplota -20.0 100.0 °C 40.0 705
p3.9.23 | Faktorchlazenipri 5.0 100.0 % rizné 706
nulovych otackach
Tepelna casova kon- . o
P3.9.2.4 1 200 min ruzne 707
stanta motoru
P3.9.25 |1epelnazatizitelnost | 44 150 % 100 708
motoru

Tabulka 57: Nastaveni ochrany zablokovani motoru

Parametr

0 = Zadna &innost
1=Alarm

P393 1 Porucha zastaveni 0 3 0 709 2= Porugha (zastaveni

motoru podle rezimu Stop)

3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)

P3.9.3.2 ProudZablokovani 0.00 5.2 A 3.7 710

P3.9.3.3 | Limit doby zastaveni 1.00 120.00 s 15.00 711

P393, | Limitnifrekvence 100 |P33.12 | Hz 25.00 712

zastaveni
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Tabulka 58: Nastaveni ochrany odlehceni motoru

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Zadna &innost
1=Alarm

2 = Porucha (zastaveni
podle rezimu Stop)

3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)

P3.9.4.1 Porucha odlehéeni 0 3 0 713

Ochrana odlehceni:
P3.9.4.2 Zatizeni v oblasti 10.0 150.0 % 50.0 714
odbuzovani

Ochrana odlehcent:

P3.9.4.3 | zatizeni pfinulové 5.0 150.0 % 10.0 715
frekvenci

P3.9.44 | Ochranaodlenceni: 2.00 200.00 s 20.00 716
Casovy limit

Tabulka 59: Nastaveni rychlého zastaveni

Parametr
0 = Volny dobéh
ReZim rychlého 1 = Cas dobéhu
P3.9.5.1 yen:e 0 2 razné 1276 |rychlého zastaveni
zastaveni ,
2 = Zastaveni podle
funkce Stop (P3.2.5)
P39 52 Aktivace rych}[eho razné razné DigIN 1213 O:I'EVRENO = Aktivo-
zastaveni Slot0.2 vano.
p3.9.53 |Casdobehurychlého | 4 300.0 s rizné | 1256
zastaveni
0 = Zadna &innost
Reakce na poruchu 1=Alarm
P3.9.5.4 , P , 0 2 rGzné 744 2 = Porucha (zastaveni
rychlého zastaveni . ,
podle rezimu rychlého
zastaveni)
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Tabulka é0: Nastaveni Poruchy vstupu teploty 1

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

BO = Teplotni signal 1
B1 = Teplotni signal 2
P3.9.6.1 Signal teploty 1 0 63 0 739 | B2 =Teplotni signal 3
B3 = Teplotni signal 4
B4 = Teplotni signal 5
B5 = Teplotni signal 6

P3.9.6.2 Limit alarmu 1 -30.0 200.0 °C 130.0 741

P3.9.6.3 Limit poruchy 1 -30.0 200.0 °C 155.0 742

0 = Zadné odezva

0d limit 1=Alarm
P3.9.6.4 ezva mitl poru- 0 3 2 740 |2 =Porucha (zastaveni
chy 1 .
podle rezimu Stop)
3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)
POZNAMKA!

Nastaveni teplotniho vstupu je k dispozici pouze tehdy, pokud je nainstalovana
pridavna deska B8 nebo BH.

Tabulka 61: Nastaveni Poruchy vstupu teploty 2

Parametr

B0 = Teplotni signal 1
B1 =Teplotni signal 2
P3.9.6.5 Signal teploty 2 0 63 0 763 B2 = Teplotni signal 3
B3 = Teplotni signal 4
B4 = Teplotni signal 5
B5 = Teplotni signal 6

P3.9.6.6 Limit alarmu 2 -30.0 200.0 °C 130.0 764
P3.9.6.7 Limit poruchy 2 -30.0 200.0 °C 155.0 765
0 = Zadné odezva
04 limit 1=Alarm
P3.9.6.8 ezva uimitu poru- 0 3 2 766 2 = Porucha (zastaveni

chy 2 podle reZimu Stop)

3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)
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POZNAMKA!

Nastaveni teplotniho vstupu je k dispozici pouze tehdy, pokud je nainstalovana
pridavna deska B8 nebo BH.

Tabulka 62: Nastaveni ochrany nizkého Al

Parametr

0 = Z4dna ochrana

Ochrana proti nizké 1 =0chrana zapnuta
P3.9.8.1 drovni analogového 0 2 767 | vrezimu Chodu
vstupu 2 = Ochrana zapnuta
v rezimech Chodu
a Stop

0 = Zadna &innost
1=Alarm

2 = Alarm + prednasta-
vena frekvence poru-

Porucha pri nizké chy (P3.9.1.13)
P3.9.8.2 | drovni analogového 0 5 0 700 |3 =Alarm + prednasta-
vstupu vena referencni frek-
vence

4 = Porucha (zastaveni
podle rezimu Stop)

5 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)
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5.10 SKUPINA 3.10: AUTOMATICKY RESET

Tabulka 63: Nastaveni autoresetu

Index Parametr Min. Max. .Ij(zdnot Vychozi ID Popis
P3.10.1 | Automaticky reset 0 1 0* 731 |0 =Zakazano
1 = Povoleno
0 = Letmy start
P3.10.2 Funkce Restart 0 1 1 719 1 = Podle parametru
P3.2.4.
P3.10.3 Cas cekani oa0  [190900 1 050 | 717
P3.10.4 Trvani pokusu 0.00 10080'0 s 60.00 718
P3.10.5 Pocet pokusu 1 10 4 759
P3.10.6 Autoreset: Podpeti 0 1 1 720 0=Ne
1=Ano
P3.10.7 Autoreset: Prepeti 0 1 1 721 0=Ne
1=Ano
0=Ne
P3.10.8 | Autoreset: Nadproud 0 1 1 722
1=Ano
Autoreset: Nizka 0=Ne
P3.10.9 |hodnota analogového 0 1 1 723 |[1=Ano
vstupu
Autoreset: Prehrati 0=Ne
P3.10.10 jednotky 0 1 1 724 1= Ano
P3.10.11 Autoreset: Prehrati 0 1 1 795 0=Ne
motoru 1=Ano
P3.10.12 Autoreset: Externi 0 1 0 796 0=Ne
porucha 1=Ano
Autoreset: Porucha 0=Ne
P3.10.13 odlehceni 0 ! 0 738 1=Ano
Autoreset: Porucha 0=Ne
P3.10.14 kontroly PID 0 1 0 776 1=Ano
Autoreset: Porucha 0=Ne
P3.10.15 kontroly externiho 0 1 0 777 1=Ano
regulatoru PID

* Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Vychozi hodnoty
naleznete v kapitole 72.7 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.
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5.11 SKUPINA 3.11: NASTAVENI APLIKACE

Tabulka é4: Nastaveni aplikace

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.11.1 Heslo 0 9999 0 1806
0 = Celsius
*
P3.11.2 Volba C/F 0 1 0 1197 1 = Fahrenheit
P3.11.3 Volba kW/k 0 1 0 1198 ?:EZ}V
, . 0 = 2x2 sekce
p3.11.4 | ZobrazeniMultimo- 0 2 1 1196 |1 = 3x2 sekce
nitor
2 = 3x3 sekce

5.12 SKUPINA 3.12: FUNKCE CASOVACU

Tabulka 65: Interval 1

Parametr
P3.12.1.1 Cas ZAPNUTI 00:00:00 [23:59:59 hh:snswm: 00:00:00 1464
P3.12.1.2 Cas VYPNUTI 00:00:00 [23:59:59 hh::;m: 00:00:00 1465
BO = Nedeéle
B1 = Pondéli
B2 = Utery
P3.12.1.3 dny 1466 |B3 =Streda
B4 = Ctvrtek
B5 = Patek
Bé6 = Sobota
BO = (:Zasovy kanal 1
P3.12.1.4 Prirazeni kanalu 1468 |B1 = Casovy kanal 2
B2 = Casovy kanal 3

Tabulka é6: Interval 2

Parametr
P3.12.2.1 Gas ZAPNUTI  |00:00:00 | 23:59:59 hh:s”g”“ 00:00:00 | 1469 [Vizintervall.
P3.12.2.2 Cas VYPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m: 00:00:00 | 1470 [Vizintervall.
P3.12.2.3 Dny 1471 Viz interval 1.
P3.12.2.4 Prirazeni kanalu 1473 |Vizinterval 1.
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Tabulka é67: Interval 3

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.12.3.1 Cas ZAPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh’srzm: 00:00:00 | 1474 |ViZzintervall.
P3.12.3.2 Cas VYPNUTI 00:00:00 [23:59:59 hh:srzm: 00:00:00 | 1475 |Vizintervall.
P3.12.3.3 Dny 1476 |Vizinterval 1.
P3.12.3.4 Prirazeni kanalu 1478 |Viz interval 1.

Tabulka 68: Interval 4

Parametr

P3.12.4.1 Cas ZAPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh:s”s‘m: 00:00:00 | 1479 [Vizintervall.
P3.12.4.2 Cas VYPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh;rzm: 00:00:00 | 1480 [Vizintervall.
P3.12.4.3 Dny 1481 Viz interval 1.
P3.12.4.4 Prirazeni kanalu 1483 |Vizinterval 1.
Tabulka 69: Interval 5

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.12.5.1 Cas ZAPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh;rzm: 00:00:00 | 1484 [Vizintervall.
P3.12.5.2 Cas VYPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh:s”s‘m: 00:00:00 | 1485 [Vizintervall.
P3.12.5.3 Dny 1486 |Vizinterval 1.
P3.12.5.4 Prirazeni kanalu 1488 |Vizinterval 1.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 164 NABIDKA PARAMETRY

Tabulka 70: Casovac 1

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.12.6.1 Trvani 0 72000 s 0 1489
P3.12.6.2 Casovat 1 PIONSOt | 447

BO = (:Zasovy kanal 1
P3.12.6.3 Prirazeni kanalu 1490 |B1 = Casovy kanal 2

B2 = Casovy kanal 3

Tabulka 71: Casovac 2

Parametr
P3.12.7.1 Trvani 0 72000 s 0 1491 |Viz ¢asovac 1.
P3.12.7.2 Basovat 2 D'gnglOt 4g | Vizcasovact.
P3.12.7.3 Prirazeni kanalu 1492 |Viz ¢asovac 1.

Tabulka 72: Casovac 3

Parametr
P3.12.8.1 Trvani 0 72000 s 0 1493 |Viz ¢asovac 1.
P3.12.8.2 Basovat 3 D'gnglOt 4y | Vizcasovact.
P3.12.8.3 Prirazeni kanalu 1494 |Viz ¢asovac 1.
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5.13 SKUPINA 3.13: REGULATOR PID

Tabulka 73: Zakladni nastaveni Regulatoru PID 1

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.13.1.1 Zesileni PID 0.00 | 1000.00 % 100.00 | 118
3131 | C@sovakonstl 000 | 60000 | s 100 | 119
slozky PID
P3.13.1.3 Casova konst. D 0.00 100.00 s 0.00 132
slozky PID
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Tabulka 73: Zakladni nastaveni Regulatoru PID 1

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

1=%
2=1/min
3=ot/min
4=ppm
5=pps
6=l/s
7=l/min
8=l/h
9=kg/s
10=kg/min
11=kg/h
12 =m3/s
13 = m3/min
14 =m3/h
15=m/s
16=mbar
17=bar
18=Pa
19=kPa
20=mVS
21 = kW
22=°C
Vybér procesni jed- 23=gal/s
notky 1 46 ! 1036 24=gal/min
25=gal/h
26=lb/s
27=lb/min
28=lb/h
29 = ft3/s
30 = ft3/min
31 =ft3/h
32=ft/s
33=in wg
34=ft wg
35 =SPI
36 = lb/in2
37=psig
38=hp
39=°F
40=ft
41=inch
42=mm
43=cm
4bh=m
45 =gpm
46 = cfm

P3.13.1.4

Minimum procesni

jednotky rizné rizné ruzné 0 1033

P3.13.1.5

Maximum procesni

. rGzné rGzné rGzné 100 1034
jednotky

P3.13.1.6

Desetinna mista pro-

P3.13.1.7 cesni jednotky

0 4 2 1035
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Tabulka 73: Zakladni nastaveni Regulatoru PID 1

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Normalni (zpétna
vazba < nastavena hod-
nota -> nardst vystupu
PID)

P3.13.1.8 Inverz. odchylky 0 1 0 340 o xa
1 = Invertovana (zpétna
vazba < nastavena hod-
nota -> pokles vystupu
PID)

P3.13.1.9 Pasmo necitlivosti 0.00 999;?9'9 razné 0 1056

Zpozdéni pasma

P3.13.1.10 necitlivosti

0.00 320.00 s 0.00 1057

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 168 NABIDKA PARAMETRY

Tabulka 74: Nastaveni Zadanych hodnot

Parametr

P3.13.2.1 | Reference z panelu 1 5 6 4 0 167
P3.13.2.2 | Reference z panelu 2 P3.353.1. P3'13'1' P3'13'1 0 168
Doba rampy refe-
P3.13.2.3 0.00 300.0 s 0.00 1068
rence
Aktivace zesileni o o DigIN OTE,VRI,ENO = Zadné
P3.13.2.4 reference PID ruzneé ruzneé Slot0.1 1046 |zesileni
' ZAVRENO = Zesileni
OTEVRENO = Nastavend
Vybér nastavené o o DigIN hodnota 1
P3.13.2.5 hodnoty PID ruzne [ ruzne Stot0.1 * | 1947 [ZAVRENO = Nastavena
hodnota 2
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Tabulka 74: Nastaveni Zadanych hodnot

Parametr

0 = NepouZito

1 = Reference z panelu 1
2 = Reference z panelu 2
3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = Vstup procesnich dat
1
10 = Vstup procesnich
dat 2

11 = Vstup procesnich
dat 3

12 = Vstup procesnich
dat 4

13 = Vstup procesnich
dat 5

14 = Vstup procesnich
Volba zdroje refe- " dat 6

rence 1 0 33 3 332 15 = Vstup procesnich
dat 7

16 = Vstup procesnich
dat 8

17 = Teplotni vstup 1
18 = Teplotni vstup 2
19 = Teplotni vstup 3
20 = Teplotni vstup 4
21 =Teplotni vstup 5
22 = Teplotni vstup 6
23 = Vystup bloku 1
24 = \Vlystup bloku 2
25 = Vystup bloku 3
26 = Vystup bloku 4
27 = Vystup bloku 5
28 = Vlystup bloku 6
29 = Vystup bloku 7
30 = Vystup bloku 8
31 = Vystup bloku 9
32 = Vystup bloku 10
33 = Multireference

P3.13.2.6

P3.13.2.7 Minimumrefe- 1 5500 | 20000 | % 0.00 | 1069
rence 1

P3.13.2.8 Maximum refe- -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1070
rence 1

p3.13.2.9 | Zesileninastavene 2.0 2.0 X 1.0 1071
hodnoty 1

Volba zdroje refe- Viz P3.13.2.6

0 rGzné 2* 431
rence 2

P3.13.2.10
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Tabulka 74: Nastaveni Zadanych hodnot

Jednot

Index Parametr Min. Max. ka Vychozi ID Popis

p3.13.2.11 | Minimumrefe- 1 55000 | 20000 | % 000 |1073 |ViZP313:27
rence 2

p3.13.2.12 | Maximumrefe- 1 4000 | 20000 | % | 10000 | 1074 |Vi2P3-13:28
rence 2

P3.13.2.13 | Zesileni reference 2 -2.0 2.0 X 1.0 1078 |Viz P3.13.2.9

* = Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Vychozi hodnoty
naleznete v kapitole 72.7 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.
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Tabulka 75: Nastaveni zpétnych vazeb

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

1 = Pouziva se pouze
zdroj 1

2 = ODMOCNINA(zdroj 1);
(pratok=konstanta x
ODMOCNINA(tlak])

3 =0DMOCNINA(zdroj 1 -
zdroj 2)

4 = ODMOCNINA(zdroj 1)
P3.13.3.1 | Funkce zpétné vazby 1 9 1* 333 |+ ODMOCNINA(zdroj 2)
5=zdroj 1+ zdroj 2

6 =zdroj 1 - zdroj 2

7 = MINIMUM (zdroj 1,
zdroj 2)

8 = MAXIMUM (zdroj 1,
zdroj 2)

9 = STRED (zdroj 1, zdroj
2]

Zisk funkce zpétné

P3.13.3.2
vazby

-1000.0 | 1000.0 % 100.0 1058
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Tabulka 75: Nastaveni zpétnych vazeb

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Nepouzito

1=Al

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

7 = Vstup procesnich dat
1
8 = Vstup procesnich dat
2

9 = Vstup procesnich dat
3

10 = Vstup procesnich dat
4

11 = Vstup procesnich dat
5

12 = Vstup procesnich dat
6

0 30 2 334 |13 =Vstup procesnich dat
7

14 = Vstup procesnich dat
8

15 = Teplotni vstup 1

16 = Teplotni vstup 2

17 = Teplotni vstup 3

18 = Teplotni vstup 4

19 = Teplotni vstup 5

20 = Teplotni vstup 6

21 = Vystup bloku 1

22 = Vystup bloku 2

23 = Vystup bloku 3

24 = Vystup bloku 4

25 = Vystup bloku 5

26 = Vystup bloku 6

27 = Vystup bloku 7

28 = Vystup bloku 8

29 = Vystup bloku 9

30 = Vystup bloku 10

Volba zdroje zpétné

P3.13.3.3 vazby 1

Minimum zpétné

P3.13.3.4 vazby 1

-200.00 | 200.00 % 0.00 336

Maximum zpétné

-200.00 | 200.00 % 100.00 337
vazby 1

P3.13.3.5

Volba zdroje zpétné Viz P3.13.3.3

P3.13.3.6 0 30 0 335
vazby 2

Minimum zpétné Viz P3.13.3.4

P3.13.3.7 -200.00 | 200.00 % 0.00 338
vazby 2

Maximum zpétné Viz P3.13.3.5

M3.13.3.8 -200.00 | 200.00 % 100.00 339
vazby 2
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*Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Vychozi hodnoty
naleznete v kapitole 72.7 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.

Tabulka 76: Nastaveni dopredné regulace

Parametr
P313.4.1 Funkce dopredné 1 9 : 1059 Viz P3.13.3.1
regulace
P3.13.4.2 Zisk funkce 1000 | 1000 | % 1000 | 1060 |[V2P31332
dopredné regulace
P3.13.4.3 Volba zdroje 0 30 0 1061 |VizP3.1333
dopredné regulace 1
P3.13.4.4 Minimum dopredné 2200.00 | 200.00 % 0.00 1062 Viz P3.13.3.4
regulace 1
P3.13.4.5 | Maximumdopredne | a9 00 | 50000 | o 100.00 | 1063 [ViZP31335
regulace 1
P3.13.4.6 |  Jolbazdroje 0 30 0 t0ss |VizP31333
dopredné regulace 2
P3.13.4.7 | Minimum dopfedné | 4500 | 20000 | o 000 | 1065 |ViZP31337
regulace 2
P3.13.4.8 Maximum dopredne 2200.00 | 200.00 % 100.00 1066 Viz M3.13.3.8
regulace 2
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Tabulka 77: Nastaveni funkce parkovani

Index Parametr Min. Max. Jednotka |Vychozi ID Popis
p3.13.51 | Limitirekvence 0.00 | 320.00 Hz 0.00 1016 |0 =Nepouzito
parkovani SP1
P3.13.5.2 Zpozdenésfrkovanl 0 3000 < 0 1017 0 = Nepouzito
Uroven restartu  |-214748. | 214748. o 0 = NepouZito
P3.13.5.3 Sp1 3% 3% rdzné 0.0000 1018
Nastavena hod- 0=Absolutni Groven
P3.13.5.4 nota 1 rezimu 0 1 0 1019 1=Relativni nasta-
restartu vena hodnota
P3.13.55 Zesileni parkovani [-99999.9 | 99999.9 P3.13.14 0 1793
SP1 9 9
Maximalni doba
P3.13.5.6 zesileni parkovani 1 300 s 30 1795
SP1
Nastavena hod- Viz P3.13.5.1
p3.13.5.7 | nota2frekvence 45 | 3909 Hz 0.00 1075
pred prechodem do
stavu parkovani
P3.13.5.8 Zpozdéni parkovani 0 3000 S 0 1076 Viz P3.13.5.2
SP2
Urovef restartu -214748. | 214748. o Viz P3.13.5.3
P3.13.5.9 sp2 3 3% rizné 0.0 1077
Nastavena hod- 0=Absolutni Groven
P3.13.5.10 nota 2 rezimu 0 1 0 1020 1=Relativni nasta-
restartu vena hodnota
P3.13.5.11 Zesileni parkovani [-99999.9 | 99999.9 P3.13.14 0 1794 Viz P3.13.5.5
SP2 9 9
Maximalni doba Viz P3.13.5.6
P3.13.5.12 | zesileni parkovani 1 300 s 30 1796
SP2
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Tabulka 78: Parametry kontroly zpétné vazby

Parametr

P3.13.6.1 Povczllt kontrolu 0 1 0 735 0 = Zakazano
zpéetné vazby 1 = Povoleno

P3.13.6.2 Horni limit _99?9'9 999:;9'9 rizné rizné 736

P3.13.6.3 Dolni limit _99%99'9 999;)9'9 rGzné rGzné 758

P3.13.6.4 brzdy 0 30000 s 0 737
0 = Zadna &innost
1=Alarm

Odezva na poruchu 2 = Porucha (zastaveni
P3.13.6.5 kontroly PID 0 3 2 749 podle rezimu Stop)

3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)

Tabulka 79: Parametry kompenzace poklesu tlaku

Parametr

Povolit nastavenou 0 = Zakazano
P3.13.7.1 hodnotu 1 0 ! 0 1189 1 = Povoleno

Kompenzace maxima [-99999.9 | 99999.9

P3.13.7.2 nastavené hodnoty 1 9 9 rdzné 0.00 1190

P313.7.3 Povolit nastavenou 0 1 0 1191 Viz P3.13.7.1
hodnotu 2

P3.13.7 4 Kompenzace maxima [-99999.9 | 99999.9 rizné 0.00 1192 Viz P3.13.7.2

nastavené hodnoty 2 9 9
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Tabulka 80: Nastaveni mékkého plnéni

Parametr
0 = Zakazano
P3.13.8.1 Funkce njell(keho 0 2 0 1094 1 =Povoleno, LVJroverlw
plnéni 2 = Povoleno, casovy
limit
p3.13.8.2 | Frekvencemekkeho | g5 fp3aqo |y 20.00 1055
plnéni
P3.13.8.3 Uroven njeII«keho -99999.9 | 99999.9 izné 0.0000 1095
plnéni 9 9
P3.13.8.4 Prodleva [ne,kkeho 0 30000 S 0 1096 0=Bez ciasvov'eho limitu,
plnéni bez spusteni chyby
0 = Zadné &innost
1=Alarm
P3.13.85 Porucha rpgkkeho 0 3 2 738 2= Porusha (zastaveni
plnéni podle rezimu Stop)
3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)
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Tabulka 81: Parametry kontroly vstupniho tlaku

Index

P3.13.9.1

Parametr

Povolit kon-
trolu

Min.

Max. Jedn.

Vychozi

ID

1685

Popis

0 = Zakazano
1 =Povoleno

P3.13.9.2

Signal kontroly

23

1686

0 = Analogovy vstup 1
1 = Analogovy vstup 2
2 = Analogovy vstup 3
3 =Analogovy vstup 4
4 = Analogovy vstup 5
5 = Analogovy vstup 6
6 = Vstup procesnich
dat 1 (0-100 %)

7 = Vstup procesnich
dat 2 (0-100 %)

8 = Vstup procesnich
dat 3 (0-100 %)

9 = Vstup procesnich
dat 4 (0-100 %)

10 = Vstup procesnich
dat 5 (0-100 %)

11 = Vstup procesnich
dat 6 (0-100 %)

12 = Vstup procesnich
dat 7 (0-100 %)

13 = Vstup procesnich
dat 8 (0-100 %)

14 = Vystup bloku 1

15 = Vystup bloku 2
16 = Vystup bloku 3
17 = Vystup bloku 4
18 = Vystup bloku 5
19 = Vystup bloku 6
20 = Vystup bloku 7
21 = Vystup bloku 8
22 = Vystup bloku 9
23 = Vystup bloku 10

P3.13.9.3

Vybér kontrolni
jednotky

o .
ruzne

1687

1=%
2=mbar
3=bar
4=Pa
5=kPa

6 =PSI
7=mmHg
8=Torr

9 = b/in2

P3.13.9.4

Desetinna
mista kontrolni
jednotky

1688

P3.13.9.5

Hodnota
minima kon-
trolni jednotky

-99999.99

99999.99

P3.13.9.3

0.00

1689
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Tabulka 81: Parametry kontroly vstupniho tlaku

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
Hodnota
P3.13.9.6 | maximakon- |[-99999.99 199999.99 | P3.13.9.3 | 10.00 | 1690
trolni jednotky
p313.9.7 [Urovenalarmu | os a0 [p3.13.9.6 | P3.13.93 | razne | 1691
kontroly
P3.13.9.8 | Urovenporu- | o395 [p3.13.97 | P3.13.93 | 0.0 1692
chy kontroly
Prodleva poru-
P3.13.9.9 0.00 60.00 s 500 | 1693
chy kontroly
P3.13.9.10 | Redukee refe- 0.0 100.0 % 10.0 1694
rence PID
Tato sledovana hod-
V3.13.9.11 | Vstupnitlak | P3.13.95 [P3.13.9.6 | P3.13.9.3 | razne | 1695 |nota udavaaktualni
hodnotu vstupniho
tlaku Cerpadla.

Tabulka 82: Parkovani, bez detekce existence poZadavku

Parametr

P3.13.10.1

Povoleni funkce
Parkovani - bez
detekce exi-
stence poza-
davku

1649

0=Ne
1=Ano

P3.13.10.2

Chybna hyste-
reze SNDD

99999.9

P3.13.1.4

0.5

1658

P3.13.10.3

Hystereze frek-
vence SNDD

0.00

P3.3.1.2

Hz

3.00

1663

P3.13.10.4

Doba kontroly
SNDD

600

120

1668

P3.13.10.5

Skutecny prirt-
stek SNDD

0.00

P3.13.10.2

P3.13.1.4

0.5

1669
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Tabulka 83: Parametry multireference

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

P3.13.12.1 Multirefe- 1 oa 4315 | p3.131.6 | P313.14 | 00 15560
rence 0

P3.13.12.2 Multirefe- 1 oa 4315 | p3.13.1.6 | P313.14 | 00 15561
rence 1

p3.13.123 | Mullirefe- | s 95 | p3.1316 | P3.1314 | 0.0 15562
rence 2
Multirefe-

P3.13.12.4 P3.13.15 | P3.13.1.6 [P3.13.14 | 0.0 15563
rence 3

p3.13.125 | Mullirefe- | s 095 | p31316 | P3.1314 | 0.0 15564
rence 4
Multirefe-

P3.13.12.6 P3.13.15 | P3.13.1.6 [P3.13.14 | 0.0 15565
rence 5

p3.13.12.7 | Mullirefe- | s 95 | p31316 | P3.1314 | 0.0 15566
rence 6
Multirefe-

P3.13.12.8 P3.13.15 | P3.13.1.6 [P3.13.14 | 0.0 15567
rence 7

P3.13.12.9 | Mullirefe- | s s 95 | p313.16 | P3.1314 | 0.0 15568
rence 8
Multirefe-

P3.13.12.10 P3.13.15 | P3.13.1.6 [P3.13.14 | 0.0 15569
rence 9

p3.13.12.11 | Multirefe-f s is 15 | P31316 [ P3a314 | 00 15570
rence 10
Multirefe-

P3.13.12.12 P3.13.15 | P3.13.1.6 [P3.13.14 | 0.0 15571
rence 11

p3.13.12.13 | Multirefe- | s s 15 | P31316 [ P3a314 | 00 15572
rence 12
Multirefe-

P3.13.12.14 P3.13.15 | P3.13.1.6 [P3.13.14 | 0.0 15573
rence 13

p3.13.12.15 | Multirefe- | s s 15 | P31316 [ P3a314 | 00 15574
rence 14
Multirefe-

P3.13.12.16 P3.13.15 | P3.13.1.6 [P3.13.14 | 0.0 15575
rence 15
Volba multire- DigIN

P3.13.1217 |00 M0 st | 19576
Volba multire- DigIN

P3.13.12.18 ference 1 Slot0.1 15577
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Tabulka 83: Parametry multireference

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.13.12.19 Voiier:gétizre' S?Lgtlolﬁ 15578

roram [V oo |

5.14 SKUPINA 3.14: EXTERNi REGULATOR PID

Tabulka 84: Zakladni nastaveni pro externi regulator PID

Parametr
Povolit externi regu- 0 = Zakazéano
P3.14.1.1 lator PID 0 ! 0 1630 1 = Povoleno
OTEVRENO = PID2 v
L DigIN rezimu zastaveni
Pa1a12 Start signal Slot0.2 | 197 | ZAVRENO = PID2 pro-
vadi regulaci
P3.14.1.3 | Vystup v rezimu Stop 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.14.1.4 Zesileni PID 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |Viz P3.13.1.1
P3.14.15 Casovva konst. | 0.00 400.00 < 1 00 1632 Viz P3.13.1.2
slozky PID
P3.14.1.6 Casovia konst. D 0.00 100.00 < 0.00 1633 Viz P3.13.1.3
slozky PID
P3.14.1.7 Vybér procesni jed- 0 46 0 1435 Viz P3.13.1.4
notky
P3.14.1.8 | Mimimumeprocesni | o g | rtzns | rtzne | 0 | 1ees |V2P313T3
jednotky
P3.14.1.9 | Maximumprocesni | o o eong | razne | 100 | 1665 |VIEPR13T6
jednotky
P3.14.1.10 Desetmrrg mista pro- 0 4 ’ " Viz P3.13.1.7
cesni jednotky
P3.14.1.11 Inverz. odchylky 0 1 0 1636 |Viz P3.13.1.8
P3.14.1.12 Pasmo necitlivosti 0.00 rdzné rdzné 0.0 1637 |Viz P3.13.1.9
P3.14.113 | Z£Pozdenipasma 0.00 | 320.00 . 0.00 163 |VizP3.13.1.10
necitlivosti
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Tabulka 85: Nastavené hodnoty externiho regulatoru PID

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

P3.14.1. | P3.14.1.

8 9 ruzné 0.00 1640

P3.14.2.1 | Reference z panelu 1

P3.14.1. | P3.14.1.

8 9 ruzné 0.00 1641

P3.14.2.2 | Reference z panelu 2

Doba rampy refe-
rence

P3.14.2.3 0.00 300.00 s 0.00 1642

OTEVRENDO = Nastavené

DigIN hodnota 1
P3.14.2.4 Volba reference S1ot0.1 1048 7AVRENO = Nastavens
hodnota 2
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Tabulka 85: Nastavené hodnoty externiho regulatoru PID

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Nepouzita

1 = Reference z panelu 1
2 = Reference z panelu 2
3=Al

4 =AlI2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = Vstup procesnich dat
1
10 = Vstup procesnich
dat 2

11 = Vstup procesnich
dat3

12 = Vstup procesnich
dat 4

13 = Vstup procesnich
dat 5

14 = Vstup procesnich
0 32 1 1643 |dat 6

15 = Vstup procesnich
dat 7

16 = Vstup procesnich
dat 8

17 = Teplotni vstup 1
18 = Teplotni vstup 2
19 = Teplotni vstup 3
20 = Teplotni vstup 4
21 =Teplotni vstup 5
22 = Teplotni vstup 6
23 = Vystup bloku 1
24 = Vystup bloku 2
25 = Vystup bloku 3
26 = Vystup bloku 4
27 = Vystup bloku 5
28 = Vystup bloku 6
29 = Vystup bloku 7
30 = Vystup bloku 8
31 = Vystup bloku 9
32 = Vystup bloku 10

Volba zdroje refe-

P3.14.2.5
rence 1

P3.14.2.6 Minimum refe- -200.00 | 200.00 % 0.00 | 1644
rence 1

P3.14.2.7 Maximum refe- -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1645
rence 1

Volba zdroje refe- Viz P3.14.2.5

P3.14.2.8 0 32 2 1646
rence 2

P3.14.2.9 Minimum refe- -200.00 | 200.00 % 0.00 | 1647
rence 2
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Tabulka 85: Nastavené hodnoty externiho regulatoru PID

Parametr

Maximum refe-

P3.14.2.10
rence 2

-200.00 | 200.00 % 100.00

Tabulka 86: Zpétna vazba externiho regulatoru PID

Parametr
P3.14.3.1 | Funkce zpétné vazby 1 9 1 1650 |Viz P3.13.3.1
p3.1432 | Ziskfunkeezpétne 4 4604 | 40000 % 100.0 1651 |VizP3.13.32
vazby
P3.14.3.3 Volba zdroje zpétné 0 30 2 1652 Viz P3.13.3.3
vazby 1
p3.143.4 | Mimimumzpetne 1 o6 56 | 900,00 % 0.00 1653
vazby 1
p3.i435 | Maximumzpetne | o656 | 990,00 % 100.00 | 1654
vazby 1
P3.14.3.6 Volba zdroje zpétné 0 30 0 1655 Viz P3.13.3.6
vazby 2
p3.i437 | Minimumazpetne i o6 56 | 200,00 % 0.00 1656
vazby 2
p3.i43g | Maximumzpeiné | o650 | 200,00 % 100.00 | 1657
vazby 2
Tabulka 87: Proces kontroly externiho regulatoru PID
Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.14.4.1 Povolit kontrolu 0 1 0 1659 |0 = Zakazano
1 = Povoleno
P3.14.4.2 Horni limit rizné rizné rdzné 0 1660 |Viz P3.13.6.2
P3.14.4.3 Dolni limit rizné rizné rizné 0 1661 |Viz P3.13.6.3
P3.14.4.4 brzdy 0 30000 s 0 1662
Odezva na poruchu Viz P3.9.1.2
P3.14.4.5 kontroly externiho 0 3 2 757

regulatoru PID
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5.15 SKUPINA 3.15: ViCE CERPADEL

Tabulka 88: Parametry Vice cerpadel

Index Parametr Min. Max. Vychozi ID Popis

.. . 0 = Spolecny ménic
p3.15.1 | Redim Multi-cerpa- 0 2 0* 1785 |1 = Multifollower

dia 2 = Multimaster
P3.15.2 Pocet Cerpadel 1 8 1* 1001
P3.15.3 ID Cislo Cerpadla 1 8 0 1500
0=Nepfripojeno
. ) 1=Pripojen pouze spou-
P3.15.4 |>9nal va’rt“ aode 0 2 1 1782 |2téci signal
y 2=0ba signaly pFipo-
jeny
P3.155 | Povoleni Eerpadla 0 1 1% 1032 |0 Nepouzito
1 = Povoleno
0 = Zakazéano
S 1 = Povoleno (interval)
P3.15.6 Autom.stridani 0 2 1* 1027 ,
2 = Povoleno (pracovni
dny)
P3.15.7 Autom’atjcky prepi- 0 1 1% 1028 0= P?mocnavcerpadla
nana Cerpadla 1 =VsSechna cCerpadla

p3.5g | IMervalautomatic- | o4 | 5500 g h 480* | 1029
kého stridani

B0 = Nedéle
B1 = Pondéli
B2 = Utery

0 127 0 1786 |B3=Streda
B4 = Ctvrtek
B5 = Patek
B6 = Sobota

Dny automatického

P3.15.9 stiidani

P3.15.10 _Automaticke 00:00:00 [23:59:59 | cas | 00:00:00 | 1787
stridani: Denni cas

Automatické
P3.15.11 |stridani: Omedz.frek- 0.00 P3.3.1.2 Hz 25.00 * 1031
venc.

Automatické
P3.15.12 | stfidani: Limit ¢erpa- 0 8 1* 1030
del

; Nastavena hodnota =
P3.15.13 Sirka pasma 0 100 % 10 * 1097 |5 bar
Sitka pasma =10 %.
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Tabulka 88: Parametry Vice cerpadel

Jednot

Index Parametr Min. Max. ka Vychozi ID Popis
P3.15.14 Prodleva Sirky 0 3600 s 10 * 1098
pasma
p3.15.15 | Konstantnirychlost | 100.0 % 80.0* | 1513
vyroby
P3.15.16 Limit béz. Cerpadel 1 P3.15.2 3* 1187
M3.15.17 Blokovaci signaly  [Parametry signall blokovani jsou uvedeny niZe.

M3.15.18 Kontrola pretlaku | Viz parametry kontroly pretlaku nize.

M3.15.19 | Doba b&hu ¢erpadla |Parametry ¢itacl doby béhu ¢erpadel jsou uvedeny niZe.

M3.15.22 | Pokrocila nastaveni |Parametry pokrocilych nastaveni jsou uvedeny nize.

* = Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Vychozi hodnoty
naleznete v kapitole 72.7 Vychozi hodnoty parametra pro rizné aplikace.

Tabulka 89: Blokovaci signaly

Parametr
P3.15.17.1 | Blokovéni ¢erpadla 1 | réizné | rdzné leLgtlolﬁ 426 gAT\%EEI';gZEt?V&‘nﬁ“V”"
P3.15.17.2 | Blokovani ¢erpadla 2 | rozné | rizné S[:;gt'[]“"1 427 gl\%iﬁ'gilstfj‘nﬁ“vm
P3.15.17.3 | Blokovéani ¢erpadla3 | réizné | rdzné le;gtlfm 428 gAT\%EEI'SZZEt?V&‘nﬁ“V”"
P3.15.17.4 | Blokovani cerpadla4 | rozné | rizné S[:;gt'[]“"1 429 gl\%iﬁ'gilstfj‘nﬁ“vm
P3.15.17.5 | Blokovéni ¢erpadla5 | réizné | rdzné S?;%:]N‘I 430 gAT\%EEI'SZZEt?V&‘nﬁ“V”"
P3.15.17.6 | Blokovani cerpadla 6 | rozné | rizné SE:;gt'[]“"1 486 gl\%iﬁ'gilsﬁjnﬁ“vm
P3.15.17.7 | Blokovéni ¢erpadla 7 | réizné | rdzné lefi'o'ﬁ 487 gAT\%EE"SZZEﬁVanﬁ“V”"
P3.15.17.8 | Blokovani cerpadla 8 | rozné | rizné SE:;gt'[]“"1 488 gl%?ﬁ'giﬁﬁjﬂﬁ“"”i
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Tabulka 90: Parametry kontroly pretlaku

Parametr

P3.15.18.1 Povolv|t kontrolu 0 1 0 1698 0 = Zakazano
pretlaku 1 = Povoleno
P3.15.18.2 | Uroven frlglrym“ kon= 1 Lozné | rozné | rozné | 0.00 | 1699

Tabulka 91: Parametry pocitadel doby chodu cerpadel

Parametr

0 = Zadna &innost

1 = Nastavte hodnotu,
Nastaveni Citace ktera je urcena para-

P3.15.19.1 doby béhu 0 1 0 1673 metrem P3.15.19.2, na

¢ita¢ doby béhu zvole-

ného Cerpadla.

Nastaveni ¢itace
P3.15.19.2 doby chodu: Hodnota 0 300 000 h 0 1087

0 = VSechna cCerpadla
1= Cerpadlo (1)
2 = Cerpadlo 2
Nastaveni CitacCe 3 =Cerpadlo 3
P3.15.19.3 doby chodu: Vybér 0 8 1 1088 |4 =Cerpadlo 4
Cerpadla 5= Cerpadlo 5
6 = Cerpadlo 6
7 = Cerpadlo 7
8 = Cerpadlo 8
P3.15.19 4 Limit alavrmu doby 0 300 000 h 0 1109 0 = NepouZzito
chodu cerpadla
P3.15.19.5 Limit poruchy doby 0 300 000 h 0 1110 0 = Nepouzito

chodu Cerpadla

Tabulka 92: Pokrocila nastaveni

Parametr
P3.15.22.1 | Frekv.star.pom.Cerp. | P3.3.1.1 320.0 Hz 320.0 15545
P3.15.22.2 | Frekv.zast.pom.Cerp. 0.0 P3.3.1.2 Hz 0.00 15546
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5.16 SKUPINA 3.16: POCITADLA UDRZBY

Tabulka 93: Pocitadla udrzby

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
0 = Nepouzito
P3.16.1 ReZim pocitadla 1 0 2 0 1104 |1 =Hodiny
2 = 0tacky*1000
Limit alarmu pocita- 2147483 h/ 0 = Nepouzito
P3.16.2 dla 1 0 647 10000t. 0 1105
Limit poruchy pocita- 2147483 h/ 0 = NepouZzito
P3.16.3 dla 1 0 647 10000t. 0 1106
P3.16.4 Resetovan‘ll pocitadla 0 1107
P3.16.5 Dlgltglrln vsvt.up rese- 0 490 ZAVRENO = Vynulovani
tovani pocitadla 1
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5.17 SKUPINA 3.17: POZARNI REZIM

Tabulka 94: Parametry PoZarniho reZzimu

Parametr

Heslo pozarniho 0 9999 0 1599 1002 = Povoleno

P3.17.1 re¥imu 1234 = Testovaci rezim

0 = Frekvence pozar-
niho rezimu

1 = Pfednastavena
rychlost

2 = Ovladaci panel

3 = Komunik. sbérnice
4=Al

5=AI2

6=AI1+AI2

7 =PID1

18 0 1617 |8 = Motor potenciometr
9 = Vystup bloku 1

10 = Vystup bloku 2
11 = Vystup bloku 3
12 = Vystup bloku 4
13 = Vystup bloku 5
14 = Vystup bloku 6
15 = Vystup bloku 7
16 = Vystup bloku 8
17 = Vystup bloku 9
18 = Vystup bloku 10

Zdroj frekvence 0

P3.17.2 ws s ..
pozarniho rezimu

Frekvence pozarniho

P3.17.3 - 0.00 P3.3.1.2 Hz 50.00 1598
rezimu

OTEVRENO = Pozarni
DigIN 1596 rezim aktivni
Slot0.2 ZAVRENO = Z&dnaé &in-

nost

Aktivace pozarniho
P3.17.4 rezimu pfi ROZPO-
JENI

OTEVRENO = Z&dné
Aktivace pozarniho DigIN 1619 cinnost
rezimu pri SPOJENI Slot0.1 ZAVRENO = Pozarni

rezim aktivni

P3.17.5

OTEVRENO = Vpred

Reverzace pozarniho DigIN 1618 ZAVRENO = Zpét
rezimu Slot0.1 DigIN Slot0.1 = Vpred

DigIN Slot0.2 = Reverz

P3.17.6

Viz Tabulka 16 Polozky
v nabidce sledovant.

0 = Zakazéano

Stav pozarniho 1 =Povoleno

rezimu 0 3 1597 2 = Aktivovan (zapnuto
+ digitalni vstup rozpo-
jen)

3 = Testovaci rezim

V3.17.7
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Tabulka 94: Parametry PoZarniho reZimu

Parametr

V3.178 Poatadlcl.pozarmho 0 1679
rezimu

5.18 SKUPINA 3.18: PARAMETRY PREDEHRIVANi MOTORU

Tabulka 95: Parametry predehrFivani motoru

Parametr
0 = Nepouzito
. v 1 = Vzdy ve stavu Stop
P3.18.1 F“”kcemportidrih”va”' 0 3 0 1225 |2 = Rizeno DI
3 =Teplotni limit, chla-
dic¢
P3.18.2 Limitni teplota 220 100 | °c/F 0 1226
predehrivani
p3.1g3 | "roudpredehrivani 0 0,5*IL A rizné | 1227
motoru
OTEVRENO = Zadna
. v, . ¢innost
Predehfivani motoru o o DigIN ™ _
P3.18.4 ZAPNUTO rizné rizné Slot0. 1 1044 ZéVREI\VI’O,— o
Predehrivani aktivo-
vano ve stavu Stop

5.19 SKUPINA 3.19: PRIZPUSOBENiI POHONU

Tabulka 96: Parametry pFizptisobeni pohonu

Parametr

0 = Vykonavani pro-
P3.19.1 Provozni rezim 0 1 1 15001 |gramu
1 = Programovani

POZNAMKA!

Pokud pouzivate prizpldsobeni pohonu, pouzijte graficky nastroj Prizplsobeni
pohonu v nastroji VACON® Live.
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5.20 SKUPINA 3.21: RiZENi CERPADLA

Tabulka 97: Parametry automatického cisténi

Index Parametr Min. Max. .Ij(zdnot Vychozi ID Popis
0 = Zakazéno
1 = Povoleno (DIN)

P3.21.1.1 Funkce cisténi 0 3 0 1714 [2=Povoleno (proud)
3 = Povoleno (pracovni
dny)

. Coviv DigIN
P3.21.1.2 Aktivace Cisténi Slot0.1 1715
p3.21.1.3 | Meznihodnota pro- 0.0 200.0 % 120.0 1712
udu pro cisténi
P3.21.1.4 |ZP0zdeniproudupro | g, 300.0 s 60.0 1713
cisteni
BO = Nedéle
B1= I?ondéll'
Pracovni dny s Cisté- B2 = Utery
P3.21.1.5 Y 0 127 0 1723 B3 =Streda
nm B4 = Ctvrtek

B5 = Patek
Bé6 = Sobota

P3.21.1.6 Denni ¢as Cisténi 00:00:00 |23:59:59 00:00:00 | 1700

P3.21.1.7 Cykly cisténi 1 100 5 1716

Frekvence cisténi
P3.21.1.8 N 0.00 50.00 Hz 45.00 1717
vpred
P3.21.1.9 Cas ¢isténi vpred 0.00 320.00 s 2.00 1718
P3.21.1.1 Frekvence cisténi 0.00 50.00 Hy 4500 1719
0 vzad

P3'211'1 3 Cas cisténi vzad 0.00 320.00 s 0.00 1720

P3'221'1 3 Cas rozb&hu &isténi 0.1 300.0 s 0.1 1721

P3'231'1'1 Cas dobéhu ¢isténi 0.1 300.0 s 0.1 1722
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Tabulka 98: Parametry pomocného cerpadla

Parametr

0 = NepouZito

1=PID v rezimu parko-
P3.21.2.1 Fce Pom. Cerpadla 0 2 0 1674  |vani

2 =PID v rezimu parko-
vani (Groven)

Urov.Spuét.Pom.Cer
p.

P3.21.2.2 rGzné rGzné rGzné 0.00 1675

p3.21.23 | Urovenzastaveni | oo o | ane | rizné 0.00 1676
pomocného cerpadla

Tabulka 99: Parametry plniciho cerpadla

Parametr
P3.21.3.1 | Fce plnic. &erpadla 0 1 0 1677 |° = Zakazano
1 =Povoleno
P3.21.3.2 Cas plnéni 0.0 320.00 s 3.0 1678

Tabulka 100: Parametry ochrany proti blokovani

Parametr

Interval ochrany

P3.21.41 proti blokovani

0 96.0 h 0 1696

Doba chodu ochrany

P3.21.4.2 proti blokovani

0 300 s 20 1697

Frekvence ochrany

P3.21.43 proti blokovani

P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 15.0 1504
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Tabulka 101: Parametry ochrany pied mrazem

Index

P3.21.5.1

Parametr

Ochrana pred mra-
zem

Min.

Max. Jedn.

Vychozi

ID

1704

Popis

0 = Zakazano
1 =Povoleno

P3.21.5.2

Teplotni signal

29

1705

0 = Teplotni vstup 1
(-50-200 °C])

1 =Teplotni vstup 2
(-50-200 °C])

2 =Teplotni vstup 3
(-50-200 °C)

3 =Teplotni vstup 4
(-50-200 °C])

4 =Teplotni vstup 5
(-50-200 °C])

5 = Teplotni vstup 6
(-50-200 °C)

6 = Analogovy vstup 1
7 = Analogovy vstup 2
8 = Analogovy vstup 3
9 = Analogovy vstup 4
10 = Analogovy vstup 5
11 = Analogovy vstup 6
12 = Vstup procesnich
dat 1 (0-100 %)

13 = Vstup procesnich
dat 2 (0-100 %)

14 = Vstup procesnich
dat 3 (0-100 %)

15 = Vstup procesnich
dat 4 (0-100 %)

16 = Vstup procesnich
dat 5 (0-100 %)

17 = Vstup procesnich
dat 6 (0-100 %)

18 = Vstup procesnich
dat 7 (0-100 %)

19 = Vstup procesnich
dat 8 (0-100 %)

20 = Vystup bloku 1

21 = Vystup bloku 2
22 = Vystup bloku 3
23 = Vystup bloku 4
24 = Vystup bloku 5
25 = Vystup bloku 6
26 = Vystup bloku 7
27 = Vystup bloku 8
28 = Vystup bloku 9
29 = Vystup bloku 10

P3.21.5.3

Minimum teplotniho
signalu

-50,0
(°C)

P3.21.5.4.
4

°C/°F

-50,0 (°C)

1706

P3.21.5.4

Maximum teplotniho
signalu

P3.21.5.

200,0 (°C)

OC/OF

200,0 (°C)

1707
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Tabulka 101: Parametry ochrany pied mrazem

Index Parametr Min. Max. Jedn. |Vychozi ID Popis
p3.21.55 |-mitteplotyochrany [P3.21.5. | og 51 5 4 | ocsor | 500 (°c) | 1708
pred mrazem 3
Frekvence ochrany
P3.21.5.6 N 0.0 P3.3.1.2 Hz 10.0 1710
pred mrazem
Tato sledovana hod-
nota udava hodnotu
va2157 | Stedovaniteploty 1o o | gne | ec/oF 1711 |teplotniho signalu,
ochrany ktery je pouzit pro
funkci ochrany pred
mrazem.
5.21 SKUPINA 3.23: POKROCILY FILTR HARMONICKYCH SLOZEK

Tabulka 102: Parametry pokrocilého filtru harmonickych sloZzek

Parametr
p3.23.q | Himitodpojenikon- 0 100 % 0 15510
denzatoru
p3232 | Mystereze odpojen 0 100 % 0 15511
kondenzatoru
—_ DigIN
pP3.23.3 Prehrati AHF Slot0.1 15513
0 = Zadné &innost
Reakce na poruch 1=Alarm
P3.23.4 poruchu 0 3 2 15512 |2 = Porucha
AHF ,
3 = Porucha, volny
dobéh

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 194 NABIDKA DIAGNOSTIKA

6 NABIDKA DIAGNOSTIKA

6.1 AKTIVNi PORUCHY

Dojde-li k poruse (poruchdm), za¢ne na displeji blikat nazev poruchy. Stisknutim tlacitka OK
se vratite do nabidky diagnostiky. V podnabidce Aktivni poruchy se zobrazuje pocet poruch.
Data o Casu poruchy zobrazite vybérem poruchy a stisknutim tlacitka OK.

Porucha zlstane aktivni, dokud ji neresetujete. Existuji 5 zpUsoby resetovani poruchy.
« Na 2 sekundy podrzte tlacitko Reset.

« Prejdéte do podnabidky Resetovani poruch a pouzijte parametr Resetovani poruch.
« Ve l/0 svorkovnici predejte signal restartu.

« Vkomunikacni sbérnici predejte signal restartu.
« Vnastroji VACON® Live predejte resetovaci signal.

V podnabidce Aktivni poruchy se uklada maximalné 10 poruch. V podnabidce se zobrazuje
poradi, vjakém k nim doslo.

6.2 RESETOVANi PORUCH

V této nabidce lze resetovat poruchy. Viz pokyny v kapitole 71.1 Zobrazeni poruchy.

f VYSTRAHA!
Pred resetovanim poruchy odpojte externi Fidici signal, aby nedoslo k nechténému
restartovani ménice.

6.3 HISTORIE PORUCH
V historii poruch se zobrazuje poslednich 40 poruch.

Podrobnosti o poruse miZzete zobrazit otevienim historie poruch, vybérem poruchy
a stisknutim tlacitka OK.

6.4 SOUHRNNE CiTACE

Pokud k odectu hodnoty ¢&itacl pouzivate komunikacni sbérnici, prectéte si kapitolu 10.22
Citace.
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Tabulka 103: Parametry souhrnného pocitadla v nabidce diagnostiky
Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
MnoZstvi energie ode-
brané ze sité. Toto
pocitadlo nelze vynulo-
vat.
Vh 41 Na_tezqt,)\_/em displeji:
nejvyssi jednotka ener-
@ Pocitadlo energie rizné 2291 |gie zobrazovana na dis-
pleji je MW. Pokud
pocitadlo energie
prekroci hodnotu
999,9 MW, nezobrazi se
na displeji zadna jed-
notka.
Doba provozu (gra- ad Doba provozu fidici
VA3 ficky ovladaci panel) hh:min 2298 jednotky.
N Doba provozu (tex- 3 Celkova doba provozu
o tovy ovladaci panel) ridici jednotky v letech.
Doba provozu (tex- Celkova doba provozu
Vb.4.5 b8 provoz d Fidici jednotky ve
tovy ovladaci panel)
dnech.
. Doba provozu Fidici
Vb.4.6 t?)g?f)vpl;%‘;oczf“ gszu hh's”s"”' jednotky v hodinach,
y P minutach a sekundach.
V4T Doba (‘:hOdllJ (graficky a d. 2993 Doba chodu motoru.
ovladaci panel hh:min
Doba chodu (textovy Celkova doba chodu
V4.4.8 o a
ovladaci panel) motoru v letech.
Doba chodu (textovy Celkovéa doba chodu
V4.4.9 o d
ovladaci panel] motoru ve dnech.
, . Doba chodu motoru
Va.4.10 | Doba chodu ltextovy hh:min: v hodinach, minutach
ovladaci panel) ss .
a sekundach.
Doba zapnutého ad napeioc jodnotks
V4411 | napajeni (graficky . 2294 |Mapasect) o
L hh:min zapnuta. Toto pocitadlo
ovladaci panel)
nelze vynulovat.
Doba zapnutého Celkovy pocet let, kdy
V4.4.12 napajeni (textovy a byla jednotka zapnuta.
ovladaci panel)
Doba zapnutého Celkovy pocet dni, kdy
V4.4.13 napajeni (textovy d byla jednotka zapnuta.
ovladaci panel

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 196 NABIDKA DIAGNOSTIKA

Tabulka 103: Parametry souhrnného pocitadla v nabidce diagnostiky

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
Doba zapnutého hh:min: Doba zapnuti v hodi-
V4414 napajeni (textovy 'ss ' nach, minutach

ovladaci panel) a sekundach.

Pocet spusténi napa-

Pocitadlo prikazu 2295 |. 7
jeci jednotky.

V4.4.15 viv s
spusteni

6.5 CiTACE PROVOZU

Pokud k odectu hodnoty pocitadla pouzivate komunikacni sbérnici, prectéte si kapitolu 70.22
Citace.
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Tabulka 104: Parametry pocitadla poruch v nabidce diagnostiky

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Toto pocitadlo lze
vynulovat. Na textovém
displeji: nejvyssi jed-
notka energie zobrazo-
vana na displeji je MW.
Pokud pocitadlo ener-
gie prekroci hodnotu
999,9 MW, nezobrazi se
na displeji zadna jed-
notka.

Vynulovani pocita-

Cita¢ provozni ener- riizné 2296 |dla

gie

P4.5.1

. Na textovém dis-
pleji: Na
4 sekundy podrzte
tlacitko OK.

. Na grafickém dis-
pleji: Stisknéte
tlacitko OK.
Zobrazi se stranka
vynulovani pocita-
dla. Jesté jednou
stisknéte tlacitko
OK.

Toto pocitadlo lze
Doba provozu (gra- ad vynulovat. Viz vySe uve-
P4.5.3 ficky ovladaci panel) hh:min 2299 dené pokyny k parame-

tru P4.5.1.

Doba provozu (tex- Celkova doba provozu
P4.5.4 PN
tovy ovladaci panel) v letech.

Doba provozu (tex- Celkova doba provozu

P4.5.5 tovy ovladaci panel) ve dnech.

Doba provozu v hodi-
nach, minutach
a sekundach.

Doba provozu (tex- hh:min:

P4.5.6 tovy ovladaci panel) ss
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6.6 INFORMACE 0 SOFTWARU

Tabulka 105: Parametry informaci o softwaru v nabidce diagnostiky

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
Softwarova sada Kod pro identifikaci
V4.6.1 (graficky ovladaci softwaru
panel)

ID softwarové sady
V4.6.2 (textovy ovladaci
panel]

Verze softwarové
V4.6.3 sady (textovy ovla-

daci panel)
Vbbb Zatizeni systému 0 100 % 2300 |Z3tizeni procesoru
ridici jednotky

Nazev aplikace (gra- Nazev aplikace.
V4.6.5 e

ficky ovladaci panel)
V4.6.6 ID aplikace Kod aplikace.
V4.6.7 Verze aplikace
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7 NABIDKA 1/0 A HARDWARE

V nabidce I/0 a hardware jsou obsazena rizna nastaveni tykajici se dostupnych moznosti.
Hodnoty v této nabidce jsou nezpracované, tj. nemaji méritko upravené aplikaci.

7.1 ZAKLADNI 1/0

V nabidce zakladnich I/0 lze sledovat stavy vstupl a vystupd.
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Tabulka 106: Zakladni parametry I/0 v nabidce I/0 a hardware

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Stav signalu digitalniho

V5.1.1 Digitalni vstup 1 0 1 0 2502
vstupu

Stav signalu digitalniho

V5.1.2 Digitalni vstup 2 0 1 0 2503
vstupu

Stav signalu digitalniho

V5.1.3 Digitalni vstup 3 0 1 0 2504
vstupu

Stav signalu digitalniho

V5.1.4 Digitalni vstup 4 0 1 0 2505
vstupu

Stav signalu digitalniho

V5.1.5 Digitalni vstup 5 0 1 0 2506
vstupu

Stav signalu digitalniho

V5.1.6 Digitalni vstup 6 0 1 0 2507
vstupu

Ukazuje rezim, ktery je
nastaven pro analogovy
vstupni signal. Volba se
provadi dvoupolohovym
ReZim analogového 1 3 3 2508 spinacem na ovladacim

Vo.1.7 vstupu 1 panelu.

1=0..20mA
3=0..10V

Stav signalu analogo-

V5.1.8 Analog. vstup 1 0 100 % 0.00 2509 .
vého vstupu

Ukazuje rezim, ktery je
nastaven pro analogovy
vstupni signal. Volba se
provadi dvoupolohovym
Rezim analogového 1 3 3 2510 spinacem na ovladacim

Vo1 vstupu 2 panelu.

1=0...20 mA
3=0..10V

Stav signalu analogo-

V5.1.10 Analog. vstup 2 0 100 % 0.00 2511 .
vého vstupu
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Tabulka 106: Zakladni parametry I/0 v nabidce 1/0 a hardware

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Ukazuje rezim, ktery je
nastaven pro analogovy
vstupni signal. Volba se
provadi dvoupolohovym
ReZim analogového 1 3 1 2512 spinacem na ovladacim

V5.1.11 .
vystupu 1 panelu.

1=0..20mA
3=0..10V

Stav signalu analogo-

- o
V5.1.12 Analogovy vystup 1 0 100 %o 0.00 2513 vého vystupu

Stav signalu reléového

V5.1.13 Reléovy vystup 1 0 1 0 ZI iy

Stav signalu reléového

V5.1.14 Reléovy vystup 2 0 1 0 2515 Vstupu

Stav signalu reléového

V5.1.15 Reléovy vystup 3 0 1 0 ZIL I oy

7.2 SLOTY DOPLNKOVYCH DESEK

Parametry v této nabidce se lisi v zavislosti na doplikovych deskach. Zobrazi se parametry
nainstalovanych dopliikovych desek. Neni-li do slotd C, D nebo E vloZena dopliikova deska,
nezobrazi se zaddné parametry. Vice informaci o umisténi slotd naleznete v kapitole 70.6.1
Programovani digitalnich a analogovych vstupd.

Po vyjmuti dopliikové desky se na displeji zobrazi kod poruchy 39 a hlaseniZarizeni
odstranéno. Viz kapitola 17.3 Kddy poruchy.

Tabulka 107: Parametry doplnkové desky

Menu Funkce Popis
Nastaveni Nastaveni tykajici se doplihkové desky

Slot C
Monitorovani Sledovani dat tykajicich se doplikové desky
Nastaveni Nastaveni tykajici se doplinkové desky

Slot D
Monitorovani Sledovani dat tykajicich se doplnkové desky
Nastaveni Nastaveni tykajici se doplikové desky

Slot E
Monitorovani Sledovani dat tykajicich se doplikové desky
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7.3 HODINY REALNEHO CASU

Tabulka 108: Parametry Hodin realného casu v nabidce 1/0 a hardware

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Stav baterie.

V5.5.1 Stav baterie 1 3 2205 |1 = Neni instalovéna

2 = Instalovana
3 = Vyménte baterii

P5.5.2 Cas hh:mm: 2201 Aktualni ¢as

SS

P5.5.3 Datum dd.mm. 2202 |Aktualni datum

P5.5.4 Rok rerr 2203 |Aktualni rok

Pravidlo prechodu na
letni ¢as

1 = Vypnuto

2 = EU: zacina posledni
nedéli v breznu, konci
posledni nedéli v Fijnu
3 =US: zacina druhou
nedéli v breznu, kon¢i
prvni nedéli v listopadu
4 = Rusko (trvale)

P5.5.5 Letni cas 1 4 1 2204

7.4 NASTAVENi VYKONNE JEDNOTKY
V této nabidce mdzete zménit nastaveni ventilatoru a sinusového filtru.

Ventilator pracuje v optimalizovaném rezimu nebo je zapnut trvale. V optimalizovaném
rezimu prijima vnitrni logika ménice data o teploté a na jejich zakladé Fidi rychlost
ventilatoru. Do 5 minut od prechodu ménice do stavu Pripraveno se ventilator zastavi.
V rezimu trvalého zapnuti pracuje ventilator v plné rychlosti a nezastavuje se.

Sinusovy filtr omezuje hloubku premodulace a zabranuje funkci spravy teploty, aby snizila
spinaci frekvenci.
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Tabulka 109: Nastaveni vykonné jednotky

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

P5.6.1.1 Rezim Fizeni ventilu 0 1 1 2377 | 0=Vzdy zapnuto
1 = Optimalizovany

P5.6.4.1 Sinusovy filtr 0 1 0 0 = Nepouzito
1 =Pouzito
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7.5 KLAVESNICE

Tabulka 110: Parametry klavesnice v nabidce 1/0 a hardware

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Doba, po které se dis-
plej vrati na stranku
nastavenou parame-
P5.7.1 Doba prodlevy 0 60 min o* trem P5.7.2.

0 = Nepouzito

Stranka, ktera se
zobrazi na displeji,
pokud je ménic
zapnuty, nebo pokud
vyprsela doba nasta-
vena parametrem
P5.7.1. Je-li nastavena
hodnota 0, zobrazi se
P5.7.2 Vychozi stranka 0 4 0* na displeji posledni
zobrazenad stranka.

0 = Zadny

1 = Otevr. rej. menu
2 = Hlavni menu

3 = stranka Rizeni
4 = Multimonitor

Nastaveni stranky,
ktera ma byt v rejstriku

P5.7.3 Rejstrik nabidek nabidek. (Volba 1
v parametru P5.7.2.)
P5.7.4 Kontrast ** 30 70 % 50 Nastavte kontrast dis-

pleje (30-70 %).

Nastavte dobu, po
které se vypne podsvi-
ceni displeje (0-
P5.7.5 Cas podsvicenf 0 60 min 5 60 min). Je-Lli hodnota
nastavena na 0, bude
podsviceni vzdy
zapnuto.

* = Volba aplikace parametrem P1.2, Aplikace, udava vychozi hodnotu. Vychozi hodnoty
naleznete v kapitole 72.7 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.

** K dispozici pouze u grafického ovladaciho panelu.

7.6 KOMUNIKACNIi SBERNICE

V nabidce I/0 a hardware jsou uvedeny parametry tykajici se riznych desek komunikacnich
sbérnic. Pokyny k pouZiti téchto parametrd naleznete v prisluéné priruc¢ce ke komunikacni
sbérnici.
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8 NABIDKY UZIVATELSKYCH NASTAVENI
OBLIBENYCH POLOZEK A UZIVATELSKYCH
UROVNI

8.1 UZIVATELSKA NASTAVENI

8.1.1 UZIVATELSKA NASTAVENI

Tabulka 111: Obecna nastaveni v nabidce uZivatelskych nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

MozZnosti se liSi v zavi-

P6.1 Volba jazyka rdzné rdzné razné 802 |[slosti na jazykovém
balicku.

P6.2 Volba aplikace 801 Zvolte aplikaci.

M6.5 Z3loha parametrd \v/;zm,Tabulka 112 Parametry zalohovani parametru v nabidce uZivatelskych nasta-

Mé.6 Porovnani parametrd

P6.7 Nazev ménice Vpripadé potreby

ménic pojmenujte.
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8.1.2 ZALOHOVANi PARAMETRU

Tabulka 112: Parametry zalohovani parametru v nabidce uZivatelskych nastaveni

Parametr

Obnovi vychozi hodnoty
831 |parametrl a spusti
pravodce spusténim.

Obnovit vychozi

P6.5.1 ) . .
vyrobni nastaveni

UloZeni hodnot para-
metrt do ovladaciho
panelu, napf. za Gce-
Ulozit do ovladaciho lem zkopirovani do

P6.5.2 panelu 0 1 0 jiného ménice.
*

0=Ne
1=Ano

Obnoveni z ovlada- Nacteni hodnot para-
P6.5.3 ciho panelu metrd z ovladaciho
* panelu do ménice.

Ulozi sadu prizpdsobe-
nych parametrd (tzn.
vSechny parametry
obsazené v aplikaci).

B6.5.4 UloZ do Sady 1

Nacte sadu prizpUso-
B6.5.5 Obnov ze Sady 1 benych parametrd do
ménice.

Ulozi jinou sadu
prizplsobenych para-
B6.5.6 Uloz do Sady 2 metrd (tzn. véechny
parametry obsazené
v aplikaci).

Nacte 2. sadu pFizpl-
B6.5.7 Obnov ze Sady 2 sobenych parametrt
do ménice.

* K dispozici pouze u grafického displeje.

8.2 OBLIBENE POLOZKY

POZNAMKA!

Tato nabidka je dostupna na ovladacim panelu s grafickym displejem, nikoli vSak na
ovladdacim panelu s textovym displejem.

POZNAMKA!

Tato nabidka neni v nastroji VACON® Live dostupna.

Pokud nékteré polozky pouzivate casto, mdzete je pridat na seznam Oblibené polozky. Do
tohoto seznamu lze umistit parametry i sledované signaly ze vSech nabidek ovladaciho
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panelu. Neni nutné je hledat po jednom ve strukture nabidek. Namisto toho je miZete ulozZit
do slozky oblibenych polozek, kde k nim budete mit snadny pristup.

PRIDANI POLOZKY K OBLIBENYM POLOZKAM

1 Vyhledejte polozku, kterou chcete pridat mezi

oblibené. Stisknéte tlacitko OK. STOP|C| READY o
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 Vv
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
o 1430 rpm

2 Zvolte moznost Pridat mezi oblibené a stisknéte

tladitko OK. stor| (] ReADY| [ o
§i’ Motor Nom Freq
Edit

@ Help

Q Add to favourites

na displeji. stor|(G| READY]| HE

3 Postup je nyni dokoncen. Pokracujte podle pokynU

SF Motor Nom Freq
o

was added to
favourites. Press OK
to continue.

ODEBRANI POLOZKY Z OBLIBENYCH POLOZEK

1 Prejdéte k oblibenym polozkam.
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2 Vyhledejte polozku, kterou chcete odebrat

7 oblibenych. Stisknéte tlacitko OK. stop| (] ReapY | o

El Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Zvolte moznost Odebrat z oblibenych.
stor| (G| Rerpy /o
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Odebrani polozky potvrdte opétovnym stisknutim
tlacitka OK.

8.3 UZIV. UROVNE

Parametry Grovné uzivateld mUlzete pouzivat k nastaveni opravnéni k provadéni zmeén
parametrd. Také lze zabranit nechténym zménam parametru.

Jakmile zvolite Uroven uzivatele, nebudou se uzivateli na ovladacim panelu zobrazovat
véechny parametry.
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Tabulka 113: Parametry uzivatelské urovné

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

1 =Normalni. V hlavni
nabidce se zobrazuji
vSechny nabidky.

2 = Sledovani. V hlavni
nabidce se zobrazuje
pouze nabidka sledo-
vani a nabidka uziva-
telskych drovni.

3 = Oblibené. V hlavni
nabidce se zobrazuje
pouze nabidka oblibe-
nych poloZek a nabidka
uzivatelskych Urovni.

4 = Sledovani a Obli-
bené. V hlavni nabidce
se zobrazuji nabidky
sledovani, oblibenych
poloZek a uzivatel-
skych Grovni.

P8.1 UZivatelska Groven 1 3 1 1194

Pokud pred prepnutim
na Uroven Sledovani
napr. z urovné Nor-
malni nastavite para-
metr na jinou hodnotu
nez 0, bude pred
prechodem zpét na
Uroven Normalni nutné
zadat pristupovy kod.
Tim je neopravnénym
zaméstnancim zabra-
néno v provadéni zmén
parametrd na ovlada-
cim panelu.

P8.2 Pristupovy kéd 0 99999 0 2362

f VYSTRAHA!
Pristupovy kod neztratte. Dojde-Lli ke ztraté pristupového kddu, kontaktujte nejblizsi
servisni stfedisko nebo servisniho partnera.

ZMENA PRISTUPOVEHO KODU UZIVATELSKYCH UROVNI

1 Prejdéte do nabidky uzivatelskych Urovni.
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2  Prejdéte k poloZce Pristupovy kdd a stisknéte
tlacitko se Sipkou vpravo.

STOP|C| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

User level

000

Normal

Access code
00000

000!
-}

3 Jednotlivé Cislice pristupového kddu lze zménit

pomoci tlacitek se Sipkami. STOPK;I READY| ALARM | Vo

8i, Access code
() ID:2362 P8.2
A
Y
00000
Min:0
Max:9

4 Zménu potvrdite stisknutim tlacitka OK.
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9 POPISY MONITOROVANYCH HODNOT

Tato kapitola uvadi zakladni popisy vSech monitorovanych hodnot.

9.1 ZAKLADNI

V2.3.1 VYSTUPNI FREKVENCE (ID 1)

Tato sledovana hodnota udava aktualni vystupni frekvenci do motoru.

V2.3.2 REFERENCNI FREKVENCE (ID 25)

Tato sledovana hodnota udava aktualni referencni frekvenci pro Fizeni motoru.
Hodnota je aktualizovana v intervalu po 10 ms.

V2.3.3 OTACKY MOTORU (ID 2]

Tato sledovana hodnota udava aktualni rychlost motoru v otackach za minutu (vypocitana
hodnotal).

V2.3.4 PROUD MOTORU (ID 3]

Tato sledovana hodnota udava naméreny proud motoru.
Nastaveni méritka hodnoty se liSi podle velikosti frekvencniho ménice.

V2.3.5 MOMENT MOTORU [ID 4)

Tato sledovana hodnota udava aktualni tocivy moment motoru (vypocitana hodnota).

V2.3.7 VYKON MOTORU NA HRIDELI (ID 5)

Tato sledovana hodnota udava aktualni vykon hridele motoru (vypocitana hodnota) v podobé
procentniho podilu ve srovnani se jmenovitym vykonem motoru.

V2.3.8 VYKON MOTORU NA HRIDELI (ID 73)

Tato sledovana hodnota udava aktualni vykon hridele motoru (vypocitana hodnota).
Mérnou jednotkou jsou kW nebo hp, v zavislosti na hodnoté parametru ,Volba kW/HP".

Pocet desetinnych mist v této sledované hodnoté zavisi na velikosti frekvencniho ménice.
V Fizeni z komunikacni sbérnice lze ID 15592 namapovat jako vystup procesnich dat k urceni
pocCtu pouzitych desetinnych mist. Posledni platna Cislice udava pocet desetinnych mist.

V2.3.9 NAPETi MOTORU (ID 6)

Tato sledovana hodnota udava aktualni vystupni napéti do motoru.

V2.3.10 NAPETI STEJNOSMERNEHO MEZIOBVODU (ID 7)

Tato sledovana hodnota udava namérené napéti v stejnosmérném obvodu ménice.
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V2.3.11 TEPLOTA MENICE (ID 8)

Tato sledovana hodnota udava nameérenou teplotu chladice ménice.
Jednotkou monitorované hodnoty jsou stupné Celsia nebo Fahrenheita, v zavislosti na
hodnoté parametru ,Volba °C/°F".

V2.3.12 TEPLOTA MOTORU (ID 9)
Tato sledovana hodnota udava vypocitanou teplotu motoru v procentech jmenovité provozni

teploty.
Jestlize se hodnota zvysi nad 105 %, bude ohlasena porucha tepelné ochrany motoru.

V2.3.13 PREDEHRATI MOTORU (ID 1228)
Tato sledovana hodnota udava stav funkce predehrivani motoru.
V2.3.15 NiZKY STAV PROVOZNIHO CITACE KWH (ID 1054)

Tato sledovana hodnota udava aktualni hodnotu citace kWh (Citac energie).
Pokud hodnota citace prekroci hodnotu 65535, citac se vynuluje.

V2.3.16 VYSOKY STAV PROVOZNIHO CITACE KWH (ID 1067)

Tato sledovana hodnota udava, kolik cykll ¢itace kWh (Citace energie) se jiz uskutecnilo.

9.2 1/0

V2.4.1 SLOTA DIN 1,2,3 (ID 15]

Tato monitorovana hodnota udava stav digitalnich vstup 1-3 ve slotu A (standardni 1/0).
V2.4.2 SLOTA DIN 4,5,6 (ID 16)]

Tato monitorovana hodnota udava stav digitalnich vstupl 4-6 ve slotu A (standardni 1/0).
V2.4.3SLOTB RO 1,2,3(ID 17)

Tato monitorovana hodnota udava stav reléovych vystupl 1-3 ve slotu B.

V2.4.4 ANALOGOVY VSTUP 1(ID 59)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu analogového vstupniho signalu v podobé procentniho
podilu pouzitého rozsahu.

V2.4.5 ANALOGOVY VSTUP 2 (ID 60)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu analogového vstupniho signalu v podobé procentniho
podilu pouzitého rozsahu.

V2.4.6 ANALOGOVY VSTUP 3 (ID 61)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu analogového vstupniho signalu v podobé procentniho
podilu pouzitého rozsahu.
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V2.4.7 ANALOGOVY VSTUP 4 (ID 62)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu analogového vstupniho signalu v podobé procentniho
podilu pouzitého rozsahu.

V2.4.8 ANALOGOVY VSTUP 5 (ID 75)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu analogového vstupniho signalu v podobé procentniho
podilu pouzitého rozsahu.

V2.4.9 ANALOGOVY VSTUP 6 (ID 76)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu analogového vstupniho signalu v podobé procentniho
podilu pouzitého rozsahu.

V2.4.10 SLOTAAO 1 (ID 81)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu analogového vystupu v podobé procentniho podilu
pouzitého rozsahu.

9.3 TEPLOTNI VSTUPY

Monitorované hodnoty souvisejici s teplotnim vstupem jsou k dispozici pouze tehdy, pokud je
nainstalovana pridavna deska B8 nebo BH.

V2.5.1 TEPLOTNI VSTUP 1 (ID 50]

Tato sledovana hodnota udava namérenou teplotu.
Jednotkou monitorované hodnoty jsou stupné Celsia nebo Fahrenheita, v zavislosti na
hodnoté parametru ,Volba °C/°F".

POZNAMKA!

Seznam teplotnich vstupd se sklada z prvnich Sesti dostupnych teplotnich vstupd.
Seznam zacina slotem A a konci slotem E. Pokud je vstup k dispozici, ale neni
pripojen snimac, je zobrazena maximalni hodnota, nebot je naméren nekonecny
odpor. Zobrazeni minimalni hodnoty lze vynutit zkratovanim vstupu.

V2.5.2 TEPLOTNI VSTUP 2 (ID 51)

Tato sledovana hodnota udava namérenou teplotu.
Jednotkou monitorované hodnoty jsou stupné Celsia nebo Fahrenheita, v zavislosti na
hodnoté parametru ,Volba °C/°F".

V2.5.3 TEPLOTNI VSTUP 3 (ID 52]

Tato sledovana hodnota udava namérenou teplotu.
Jednotkou monitorované hodnoty jsou stupné Celsia nebo Fahrenheita, v zavislosti na
hodnoté parametru ,Volba °C/°F".

V2.5.4 TEPLOTNI VSTUP 4 (ID 69)

Tato sledovana hodnota udava namérenou teplotu.
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Jednotkou monitorované hodnoty jsou stupné Celsia nebo Fahrenheita, v zavislosti na
hodnoté parametru ,Volba °C/°F".

V2.5.5 TEPLOTNI VSTUP 5 (ID 70)

Tato sledovana hodnota udava namérenou teplotu.
Jednotkou monitorované hodnoty jsou stupné Celsia nebo Fahrenheita, v zavislosti na
hodnoté parametru ,Volba °C/°F".

V2.5.6 TEPLOTNI VSTUP 6 (ID 71)

Tato sledovana hodnota udava namérenou teplotu.
Jednotkou monitorované hodnoty jsou stupné Celsia nebo Fahrenheita, v zavislosti na
hodnoté parametru ,Volba °C/°F".

9.4 DOPLNKY A ROZSIRENA NASTAVENI

V2.6.1 STAVOVE SLOVO MENICE (ID 43)

Tato sledovana hodnota udava bitové kddované stavy ménice.

V2.6.2 STAV PRIPRAVENO (ID 78]

Tato sledovana hodnota udava bitové kddovana data o pripravenosti ménice.
Tato data se hodi ke sledovani, kdyZ se méni¢ nenachazi v pripraveném stavu.

POZNAMKA!
Hodnoty se na grafickém displeji zobrazuji jako zaskrtavaci pole. Je-li pole vybrano,
hodnota je aktivni.

V2.6.3 STAVOVE SLOVO APLIKACE 1 (ID 89)

Tato sledovana hodnota udava bitové kddované stavy aplikace.

POZNAMKA!
Hodnoty se na grafickém displeji zobrazuji jako zaskrtavaci pole. Je-Lli pole vybrano,
hodnota je aktivni.

V2.6.4 STAVOVE SLOVO APLIKACE 2 (ID 90)

Tato sledovana hodnota udava bitové kddované stavy aplikace.

POZNAMKA!
Hodnoty se na grafickém displeji zobrazuji jako zaskrtavaci pole. Je-Lli pole vybrano,
hodnota je aktivni.

V2.6.5 STAVOVE SLOVO DIN 1 (ID 56)

Tato sledovana hodnota udava bitové kédovany stav digitalniho vstupniho signalu.
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Monitorovanou hodnotou je 1ébitové slovo, ve kterém kazdy bit predstavuje stav jednoho
digitalniho vstupu. Z kazdého slotu je nacteno 6 digitalnich vstupd. Slovo 1 zac¢ina vstupem 1
slotu A (bit 0) a konci vstupem 4 slotu C (bit 15).

V2.6.6 STAVOVE SLOVO DIN 2 (ID 57)

Tato sledovana hodnota udava bitové kodovany stav digitalniho vstupniho signalu.
Monitorovanou hodnotou je 16bitové slovo, ve kterém kazdy bit predstavuje stav jednoho
digitalniho vstupu. Z kazdého slotu je nacteno 6 digitalnich vstupd. Slovo 2 zacina vstupem 5
slotu C (bit 0) a konci vstupem 6 slotu E (bit 13).

V2.6.7 PROUD MOTORU, 1 DESETINNE MISTO (ID 45)

Tato sledovana hodnota udava nameéreny proud motoru s pevnym poctem desetinnych mist
a mensim filtrovanim.

Tuto sledovanou hodnotu lze pouzit napriklad k ziskani spravnych hodnot z komunikacni
sbérnice bez ohledu na velikost skriné nebo ke sledovani v pripadé, Ze je pro proud motoru
potreba kratsi cas filtrovani.

V2.6.8 ZDROJ REFERENCNI FREKVENCE (ID 1495)

Tato monitorovana hodnota udava momentalni zdroj referencni frekvence.

V2.6.9 KOD POSLEDNI AKTIVNI PORUCHY (ID 37)

Tato sledovana hodnota udava kdd posledni aktivované poruchy, kterd nebyla resetovana.

V2.6.10 ID POSLEDNI AKTIVNI PORUCHY (ID 95)

Tato sledovana hodnota udava ID posledni aktivované poruchy, ktera nebyla resetovana.

V2.6.11 KOD POSLEDNIHO AKTIVNIHO ALARMU (ID 74)

Tato sledovana hodnota udava kdd posledniho aktivovaného alarmu, ktery nebyl resetovan.

V2.6.12 ID POSLEDNIHO AKTIVNIHO ALARMU (ID 94]

Tato sledovana hodnota udava ID posledniho aktivovaného alarmu, ktery nebyl resetovan.

V2.6.13 STAV REGULATORU MOTORU (ID 77)

Tato sledovana hodnota udava bitové kddovany stav limitd motoru.

POZNAMKA!
Hodnoty se na grafickém displeji zobrazuji jako zaskrtavaci pole. Je-li pole vybrano,
regulator s nastavenymi limity je aktivni.

V2.6.14 VYKON MOTORU NA HRIDELI 1, DESETINNE CISLO (ID 98]

Tato sledovana hodnota udava aktualni vykon motoru na hrideli (vypocitana hodnota s jednim
desetinnym mistem). Mérnou jednotkou jsou kW nebo hp, v zavislosti na hodnoté parametru
.Volba kW/HP".
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9.5 FUNKCE CASOVACU

V2.7.1TC 1, TC2, TC 3(ID 1441)

Tato sledovana hodnota udava stav ¢asovych kanali 1, 2 a 3.

V2.7.2 INTERVAL 1 (ID 1442)

Tato sledovana hodnota udava stav funkce intervalu.

V2.7.3 INTERVAL 2 (ID 1443)

Tato sledovana hodnota udava stav funkce intervalu.

V2.7.4 INTERVAL 3 (ID 1444]

Tato sledovana hodnota udava stav funkce intervalu.

V2.7.5 INTERVAL 4 (ID 1445]

Tato sledovana hodnota udava stav funkce intervalu.

V2.7.6 INTERVAL 5 (ID 1446)

Tato sledovana hodnota udava stav funkce intervalu.

V2.7.7 CASOVAC 1 (ID 1447)

Tato monitorovana hodnota udava zbyvajici ¢as aktivovaného casovace.

V2.7.8 CASOVAC 2 (ID 1448)

Tato monitorovana hodnota udava zbyvajici ¢as aktivovaného casovace.

V2.7.9 CASOVAC 3 (ID 1449)

Tato monitorovana hodnota udava zbyvajici ¢as aktivovaného casovace.

V2.7.10 HODINY REALNEHO CASU (ID 1450)

Tato sledovana hodnota udava aktualni realny cas ve formatu hh:mm:ss.

9.6 REGULATOR PID

V2.8.1 REFERENCE PID (ID 20)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu signalu reference PID v procesnich jednotkach.
Ke zvoleni procesni jednotky mizete pouzit parametr P3.13.1.7 (viz 10.14.1 Zékladni
nastaveni).

V2.8.2 ZPETNA VAZBA PID (ID 21)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu signalu zpétné vazby PID v procesnich jednotkach.
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Ke zvoleni procesni jednotky muZete pouzit parametr P3.13.1.7 (viz 10.14.1 Zékladni
nastaveni).

V2.8.3 ZPETNA VAZBA PID (1) (ID 15541)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu signalu 1 PID zpétné vazby v procesnich jednotkach.

V2.8.4 ZPETNA VAZBA PID (2) (ID 15542)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu signalu 2 zpétné vazby PID v procesnich jednotkach.

V2.8.5 ODCHYLKA PID [ID 22)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu odchylky regulatoru PID.

V2.8.6 VYSTUP PID (ID 23)

Tato sledovana hodnota udava vystup regulatoru PID v podobé procentniho podilu (0-100 %).

V2.8.7 STAV PID [ID 24)

Tato sledovana hodnota udava stav regulatoru PID.

9.7 EXTERNi REGULATOR PID

V2.9.1 REFERENCE EXTPID (ID 83)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu signalu reference PID v procesnich jednotkach.
Ke zvoleni procesni jednotky muZete pouzit parametr P3.14.1.10 (viz 10.14.1 Zakladni
nastaveni).

V2.9.2 ZPETNA VAZBA EXTPID (ID 84)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu signalu zpétné vazby PID v procesnich jednotkach.
Ke zvoleni procesni jednotky muZete pouzit parametr P3.14.1.10 (viz 10.14.1 Zakladni
nastaveni).

V2.9.3 ODCHYLKA EXTPID [ID 85)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu odchylky regulatoru PID.

Chybovou hodnotou je odchylka zpétné vazby PID od nastavené hodnoty PID v procesni
jednotce.

Ke zvoleni procesni jednotky muzZete pouzit parametr P3.14.1.10 (viz 10.14.1 Zakladni
nastaveni).

V2.9.4 VYSTUP EXTPID (ID 86}

Tato sledovana hodnota udava vystup regulatoru PID v podobé procentniho podilu (0-100 %).
Tuto hodnotu mdzete prifazovat napriklad analogovému vystupu.

V2.9.5 STAV EXTPID (ID 87)

Tato sledovana hodnota udava stav regulatoru PID.
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9.8 VicE CERPADEL

v2.10.1 BEZICi MOTORY (ID 30)

Tato monitorovana hodnota udava skutecny pocet motor(, které jsou v provozu v systému
multi-Cerpadla.

V2.10.2 AUTOMATICKE STRIDANI (ID 1114)

Tato sledovana hodnota udava stav zadosti na automatické stridani.

V2.10.3 DALSI AUTOM. STRIDANI (ID 1503)

Tato sledovana hodnota udava Cas zbyvajici do dalSiho automatického stridani.

V2.10.4 PROVOZ. REZIM (ID 1505]

Tato sledovana hodnota udava provozni rezim meénice v systému multi-Cerpadla.

V2.10.5 STAV MULTI-CERPADLA (ID 1628)

Tato sledovana hodnota udava stav ménice v systému multi-cerpadla.

V2.10.6 STAV KOMUNIKACE (ID 1629)

Tato sledovana hodnota udava stav komunikace mezi ménici v systému multi-cerpadla.

V2.10.7 DOBA BEHU CERPADLA (1) (ID 1620)

Tato sledovana hodnota udava provozni hodiny ¢erpadla v systému multi-Cerpadla.

V2.10.8 DOBA BEHU CERPADLA 2 (ID 1621)

Tato sledovana hodnota udava provozni hodiny ¢erpadla v systému multi-Cerpadla.

V2.10.9 DOBA BEHU CERPADLA 3 (ID 1622)

Tato sledovana hodnota udava provozni hodiny ¢erpadla v systému multi-Cerpadla.

V2.10.10 DOBA BEHU CERPADLA 4 (ID 1623)

Tato sledovana hodnota udava provozni hodiny ¢erpadla v systému multi-Cerpadla.

V2.10.11 DOBA BEHU CERPADLA 5 (ID 1624)

Tato sledovana hodnota udava provozni hodiny ¢erpadla v systému multi-Cerpadla.

V2.10.12 DOBA BEHU CERPADLA 6 (ID 1625)

Tato sledovana hodnota udava provozni hodiny ¢erpadla v systému multi-Cerpadla.

V2.10.13 DOBA BEHU CERPADLA 7 (ID 1626)

Tato sledovana hodnota udava provozni hodiny ¢erpadla v systému multi-Cerpadla.
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V2.10.14 DOBA BEHU CERPADLA 8 (ID 1627)

Tato sledovana hodnota udava provozni hodiny ¢erpadla v systému multi-Cerpadla.

9.9 POCITADLA UDRZBY

V2.11.1 POCITADLO UDRZBY 1 (ID 1101)

Tato sledovana hodnota udava stav pocitadla udrzby.
Stav pocitadla udrzby se zobrazuje v otackach nasobenych cCinitelem 1000 nebo v hodinach.
Informace o konfiguraci a aktivaci tohoto pocitadla naleznete v 10.17 Pocitadla udrzby.

9.10 DATA KOMUNIKACNi SBERNICE

V2.12.1 RiDICI SLOVO KS (ID 874)

Tato sledovana hodnota udava stav Fidiciho slova sbérnice, které aplikace pouziva v rezimu
premosténi.

V zavislosti na typu komunikacni sbérnice nebo na profilu lze upravovat data, ktera jsou
prijimana z komunikacni sbérnice, pred jejich odeslanim do aplikace.
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Tabulka 114: Ridici slovo komunikacni sbérnice

Hodnota = 0 (NEPRAVDA) Hodnota =1 (PRAVDA])

Bit 0 Zadost o zastaveni z komunikaéni sbérnice |Zadost o spusténi z komunikaéni sbérnice
Bit 1 Zadost o dopFedny smér Zadost o obraceny smér
. Zadna cinnost Reset aktivnich poruch a alarmd (na nabé-
Bit 2 . <
zné hrané 0 => 1)
. Zadna &innost Vynuceny rezim zastaveni do volného
Bit 3 <
dobéhu
Bit 4 Zadna cinnost Vynuceny rezim zastaveni po rampé
Z4dna Cinnost Vynuceni pouziti rychlého ¢asu rampy
Bit 5 (normalni ¢as rampy dobéhu) dobéhu
(1/3 normalniho ¢asu rampy dobéhu)
Bit 6 Z4dna cinnost Ponechani referencni frekvence ménice
Bit 7 Zadna &innost Vynucené nastaveni referencni frekvence
komunikacni sbérnice na nulu
Bit 8 Zadna ¢innost Vynuceni nastaveni mista fizeni ménice na
rizeni komunikacni sbérnice
Bit 9 Z4dna Cinnost Vynucené nastaveni zdroje reference
meénice na referenci komunikacni sbérnice
Rezervovano Aktivace reference posuvu 1
Bit 10 POZNAMKA!
Dojde ke spusténi ménice.
Rezervovano Aktivace reference posuvu 2
Bit 11 POZNAMKA!
Dojde ke spusténi ménice.
Zadna &innost Aktivace funkce rychlého zastaveni
Bit 12 POZNAMKA!
Dojde k zastaveni ménice podle nastaveni
v nabidce parametrd M3.8.5.
Bit 13 Rezervovano Rezervovano
Bit 14 Rezervovano Rezervovano
Bit 15 Rezervovano Rezervovano
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V2.12.2 REFERENCNI RYCHLOST KS (ID 875)

Tato sledovana hodnota udava referencni frekvenci sbérnice v podobé procentniho podilu
minimalni a maximalni frekvence.

Informace o referencni rychlosti jsou odstupnovany v rozmezi od minimalni do maximalni
frekvence v okamziku, kdy byly pFijaty aplikaci. Minimalni a maximalni frekvence je mozné po
prijeti reference zménit, aniz by se zménila referencni hodnota.

V2.12.3 VSTUPNI DATA KS 1 (ID 876]

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.4 VSTUPNI DATA KS 2 (ID 877)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.5 VSTUPNI DATA KS 3 (ID 878)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.6 VSTUPNI DATA KS 4 (ID 879)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.7 VSTUPNI DATA KS 5 (ID 880)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.8 VSTUPNI DATA KS 6 (ID 881]

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.9 VSTUPNI DATA KS 7 (ID 882]

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.10 VSTUPNI DATA KS 8 (ID 883)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.11 STAVOVE SLOVO KS (ID 864]

Tato monitorovana hodnota udava stav stavového slova sbérnice, které aplikace pouziva

v rezimu premosténi.

V zavislosti na typu komunikacni sbérnice nebo profilu je mozné upravit data pred odeslanim
do komunikacni sbérnice.
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Tabulka 115: Stavové slovo komunikacni shérnice

Hodnota = 0 (NEPRAVDA) Hodnota =1 (PRAVDA])

Bit 0 Neni pripraven k provozu Pripraven k provozu

Bit 1 Neniv chodu Running

Bit 2 V chodu doprednym smérem V chodu obracenym smérem

Bit 3 Z4dna porucha Porucha je aktivni

Bit 4 Neni alarm Alarm je aktivni

Bit 5 Nedosazeno pozadované rychlosti V chodu pri pozadované rychlosti

Bit 6 Aktualni rychlost pohonu neni nulova Aktualni rychlost pohonu je nulova

Bit 7 Motor Qem’ zmagnetizovan (magneticky tok Mgtorje zmagnetizovan (magneticky tok je
neni pripraven) pripraven)

Bit 8 Rezervovano Rezervovano

Bit 9 Rezervovano Rezervovano

Bit 10 Rezervovano Rezervovano

Bit 11 Rezervovano Rezervovano

Bit 12 Rezervovano Rezervovano

Bit 13 Rezervovano Rezervovano

Bit 14 Rezervovano Rezervovano

Bit 15 Rezervovano Rezervovano

V2.12.12 AKTUALNI RYCHLOST KS (ID 865)

Tato monitorovana hodnota udava aktualni rychlost ménice ve formeé procentniho podilu
minimalni a maximalni frekvence.

Hodnota 0 % udava minimalni frekvenci, hodnota 100 % udava maximalni frekvenci. Tato
monitorovana hodnota je pribézné aktualizovana v zavislosti na momentalni minimalni
a maximalni frekvenci a vystupni frekvenci.

V2.12.13 VYSTUPNI DATA KS 1 (ID 866)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.14 VYSTUPNI DATA KS 2 (ID 867)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.
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V2.12.15 VYSTUPNI DATA KS 3 (ID 868)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.16 VYSTUPNI DATA KS 4 (ID 869)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.17 VYSTUPNI DATA KS 5 (ID 870)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.18 VYSTUPNI DATA KS 6 (ID 871)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.19 VYSTUPNI DATA KS 7 (ID 872)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

V2.12.20 VYSTUPNI DATA KS 8 (ID 873)

Tato monitorovana hodnota udava nezpracovanou hodnotu procesnich dat v 32bitovém
formatu se znaménkem.

9.11 PRIZPUSOBENi POHONU

V2.13.2 BLOK 1 VYST. (ID 15020)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu vystupu funkéniho bloku ve funkci Prizplsobeni
pohonu.

V2.13.2 BLOK 2 VYST. (ID 15020)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu vystupu funkéniho bloku ve funkci Prizplsobeni
pohonu.

V2.13.4 BLOK 3 VYST. (ID 15060)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu vystupu funkcniho bloku ve funkci Prizptsobeni
pohonu.

V2.13.5 BLOK 4 VYST. (ID 15080)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu vystupu funkéniho bloku ve funkci Prizptsobeni
pohonu.
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V2.13.6 BLOK 5 VYST. (ID15100)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu vystupu funkéniho bloku ve funkci Prizptsobeni
pohonu.

V2.13.7 BLOK 5 VYST. (ID 15120}

Tato sledovana hodnota udava hodnotu vystupu funkéniho bloku ve funkci Prizptsobeni
pohonu.

V2.13.8 BLOK 7 VYST. (ID 15140)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu vystupu funkéniho bloku ve funkci Prizplsobeni
pohonu.

V2.13.9 BLOK 8 VYST. (ID 15160)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu vystupu funkéniho bloku ve funkci Prizplsobeni
pohonu.

V2.13.10 BLOK 9 VYST. (ID 15180)

Tato sledovand hodnota udava hodnotu vystupu funkcniho bloku ve funkci Prizptsobeni
pohonu.

V2.13.11 BLOK 10 VYST. (ID 15200)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu vystupu funkéniho bloku ve funkci Prizptsobeni
pohonu.
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10  POPISY PARAMETRU

V této kapitole naleznete informace o vSech parametrech pro vasi aplikaci ménice
VACON® 100. Dalsi informace najdete v kapitole 5 Nabidka Parametry nebo kontaktujte
nejblizsiho zastupce.

P1.2 APLIKACE (ID212)

Tento parametr slouzi k vybéru konfigurace aplikace pro ménic.

Soucasti aplikaci jsou i prednastavené konfiguracni sady, tzn. sady preddefinovanych
parametrd. Vybér aplikace usnadriuje uvedeni ménice do provozu a omezuje nutnost ru¢niho
nastavovani parametru.

JestliZze se hodnota tohoto parametru zméni, skupiné parametrl jsou prifazeny prislusné
prednastavené hodnoty. Hodnotu tohoto parametru muzZete zménit pri prvnim spusténi nebo
pri uvadéni ménice do provozu.

Pokud ke zméné tohoto parametru pouZijete ovladaci panel, spusti se pravodce aplikaci,
ktery usnadnuje nastaveni zakladnich parametrd tykajicich se aplikace. PouzZijete-li ke
zméné tohoto parametru nastroj nainstalovany v pocitaci, privodce se nespusti. Informace
o pruvodcich aplikacemi naleznete v kapitole 2 Privodce.

K dispozici jako tyto aplikace:
0 = Standardni

1=HVAC

2 = Rizeni PID

3 = Multi-Cerpadlo (se samostatnym ménicem)
4 = Multi-Cerpadlo (s vlastnimi ménici)

POZNAMKA!
Jakmile zménite aplikaci, zméni se obsah nabidky rychlého nastaveni.

10.1 KRIVKA TRENDU

P2.2.2 INTERVAL VZORKOVANI (ID 2368}
Tento parametr slouzi k nastaveni intervalu vzorkovani.
P2.2.3 KANAL 1 MIN. (ID 2369)

Tento parametr slouZzi k Upravé vychoziho nastaveni skalovani.
Mdze byt nutné upravit nastaveni.

P2.2.4 KANAL 1 MAX. (ID 2370)

Tento parametr slouZzi k Upravée vychoziho nastaveni skalovani.
MdzZe byt nutné upravit nastaveni.
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P2.2.5 KANAL 2 MIN. (ID 2371)

Tento parametr slouZzi k Uprave vychoziho nastaveni skalovani.
MdzZe byt nutné upravit nastaveni.

P2.2.6 KANAL 2 MAX. (ID 2372)

Tento parametr slouZzi k Upravée vychoziho nastaveni skalovani.
MUzZe byt nutné upravit nastaveni.

P2.2.7 AUTO-MERITKO (ID 2373)

Tento parametr slouzi k zapnuti nebo vypnuti automatického méritka.
Je-li aktivovana funkce automatického méritka, jsou pro signal automaticky prizptsobeny
hodnoty minima a maxima.

10.2 NASTAVENi MOTORU

10.2.1 PARAMETRY STiTKU MOTORU

P3.1.1.1 JMENOVITE NAPETi MOTORU (ID 110)

Vyhledejte hodnotu Un na typovém Stitku motoru.
Zjistéte, zda je motor zapojen do trojuhelniku nebo do hvézdy.

P3.1.1.2 JMENOVITA FREKVENCE MOTORU (ID 111]

Vyhledejte hodnotu fn na typovém stitku motoru.

Pri zméné tohoto parametru jsou automaticky spustény parametry P3.1.4.2, Frekvence
zacCatku odbuzovani, a P3.1.4.3, Napéti pri zacatku odbuzovani. Tyto 2 parametry maji
rozdilné hodnoty pro kazdy typ motoru. Viz tabulka v kapitole P3.7.2.2 Typ motoru (ID 650).

P3.1.1.3 JMENOVITE OTACKY MOTORU (ID 112)

Vyhledejte hodnotu nn na typovém Stitku motoru.

P3.1.1.4 JMENOVITY PROUD MOTORU (ID 113)

Vyhledejte hodnotu In na typovém Stitku motoru.

P3.1.1.5 UCINIK MOTORU (ID 120)

Hodnotu naleznete na typovém stitku motoru.

P3.1.1.6 JMENOVITY VYKON MOTORU (ID 116)

Vyhledejte hodnotu Pn na typovém sStitku motoru.
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10.2.2 PARAMETRY RiZENi MOTORU

P3.1.2.2 TYP MOTORU [ID 650]

Tento parametr slouZzi k nastaveni typu motoru pouzivaného v procesu.

Cislo volby Nazev volby Popis

0 Indukéni motor (IM) Tuto moznost zvolte, pouzivate-Li indukéni motor.

Motor s permanentnimi mag- | Tuto mozZnost zvolte, pouzivate-li motor s permanentnim
nety (PM) magnetem.

2 Reluktanéni motor Tento vybér provedte tehdy, pouzivate-li reluktancni motor.

Kdyz zménite hodnotu parametru P3.1.2.2 Typ motoru, hodnoty parametrd P3.1.4.2
Frekvence zacatku odbuzovani a P3.1.4.3 Napéti pri zacatku odbuzovani se automaticky
zméni podle nasledujici tabulky. Tyto 2 parametry maji rozdilné hodnoty pro kazdy typ
motoru.

Parametr Indukéni motor (IM) Motor s permanentnim magnetem
(PM)

P3.1.4.2 (Frekvence za¢atku odbu-
zovani)

o Interné vypoditano
Jmenovita frekvence motoru P

P3.1.4.3 (Napéti pFi zacatku odbu-
zovani)

100.0% Interné vypocitano

P3.1.2.3 SPINACI FREKVENCE (ID 601)

Tento parametr slouzi k nastaveni spinaci frekvence frekvenéniho ménice.

ZvySenim spinaci frekvence dojde ke snizeni vykonu frekvencniho ménice. V pripadé pouziti
dlouhého kabelu doporucujeme pouzit nizsi spinaci frekvenci za Ucelem omezeni kapacitnich
proudl. Vysoka spinaci frekvence snizi hlu¢nost motoru.

P3.1.2.4 IDENTIFIKACE (ID 631)

Tento parametr slouZi k nalezeni optimalnich hodnot parametrd pro provoz ménice.
Pri identifikacnim béhu jsou pocitdny nebo méreny parametry motoru potfebné
k optimalnimu Fizeni motoru a rychlosti.

Identifikacni béh pomaha s nastavenim urcitych parametrd motoru a ménice. Tento nastroj
slouzi k uvedeni ménice do provozu a k servisu ménice.

POZNAMKA!

Pred provedenim identifikacniho béhu je nutné nastavit parametry uvedené na
Stitku motoru.
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Cislo volby Nazev volby Popis

0 Zadna Cinnost Neni vyzadovana zadna identifikace.

Pri provadéni identifikacniho béhu za Ucelem zjiSténi para-
metrd motoru je ménic spustén, aniz by dosahl néjaké

1 Identifikace v klidu rychlosti. Do motoru je privadén proud a napéti, ale frek-
vence je nulova. Provadi se identifikace poméru U/f a spou-
$técich magnetiza¢nich parametrd.

Pri provadéni identifikacniho béhu za Ucelem zjiSténi para-
metrd motoru je ménic spustén v otackach. Provadi se iden-
tifikace poméru U/f, magnetizacniho proudu a spoustécich

) Identifikace pFi otackach magnetizacnich parametru.

motoru

K dosazeni presnych vysledkd je nutné identifikacni béh pro-
vadét bez zatizeni na hfideli motoru.

Funkci identifikace aktivujete nastavenim parametru P3.1.2.4 a zadanim prikazu ke spusténi.
Prikaz ke spusténi je nutné zadat do 20 s. Pokud tak do této doby neucinite, identifikacni béh
se nespusti. Obnovi se vychozi hodnota parametru P3.1.2.4 a zobrazi se identifikacni alarm.

Identifikacni béh lze pred jeho dokoncenim ukoncit zadanim prikazu k zastaveni. Tim dojde
k obnoveni vychozi hodnoty parametru. Pokud nebude identifikacni béh dokoncen, zobrazi se
identifikacni alarm.

POZNAMKA!

Po identifikaci je ke spusténi ménice potreba zadat novy prikaz ke spusténi.

P3.1.2.5 MAGNETIZACGNI PROUD (ID 612)

Tento parametr slouZi k nastaveni magnetizacniho proudu motoru.

Pokud jsou hodnoty parametri U/f zadany pred procesem identifikace, budou urceny
magnetizacnim proudem motoru (proudem nezatizeného motoru). Pokud je tato hodnota
nastavena na 0, bude magnetizacni proud vypocitan interné.

P3.1.2.6 VYPINAG MOTORU (ID 653)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce Spinac¢ motoru.

Funkci vypinace motoru lze pouzit, pokud je kabel mezi motorem a ménicem vybaven
vypinacem motoru. Pomoci vypinace motoru lze zajistit, Ze pri provadéni servisu bude motor
izolovan od zdroje napajeni a nebude mozné jej spustit.

Chcete-li funkci aktivovat, nastavte pro parametr P3.1.2.6 hodnotu Povoleno. Pri rozpojeni
vypinace motoru se ménic automaticky zastavi a pri sepnuti vypinace motoru se ménic
automaticky spusti. Pri pouziti funkce vypinace motoru nedochazi k vypnuti ménice.
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Obr. 3é: Vypinac motoru mezi ménicem a motorem
A. Vypinac motoru B. Elektricka sit

P3.1.2.10 KONTROLA PREPETI (ID 607)

Tento parametr slouzi k nastaveni regulatoru prepéti mimo provoz.

Funkce je nutna, kdyz

« sezméni napajeci napéti, napr. mezi -15% a +10 %, a

«  fizeny proces nema toleranci vi¢i zménam, které regulator podpéti a regulator prepéti
provadi u vystupni frekvence ménice.

Regulator prepéti zvysuje vystupni frekvenci ménice,
« aby zachoval napéti stejnosmérného meziobvodu v pripustnych limitech a
« aby zajistil, Ze ménic nevypne z divodu poruchy prepéti.

POZNAMKA!
Kdyz jsou regulatory podpéti a prepéti zakdzany, mdze ménic vyhlasit poruchu.
P3.1.2.11 KONTROLA PODPETI (ID 608]

Tento parametr slouzi k nastaveni regulatoru podpéti mimo provoz.

Funkce je nutna, kdyz

« sezméni napajeci napéti, napr. mezi -15% a +10 %, a

+  fizeny proces nema toleranci vi¢i zménam, které regulator podpéti a regulator prepéti
provadi u vystupni frekvence ménice.

Regulator podpéti snizuje vystupni frekvenci ménice,
« abyz motoru ziskal energii k zachovani napéti stejnosmérného meziobvodu na minimalni

cvvs

«  aby zajistil, Ze ménic nevypne z ddvodu poruchy podpéti.
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POZNAMKA!
Kdyz jsou regulétory podpéti a prepéti zakazany, mdze ménic vyhlasit poruchu.
P3.1.2.12 OPTIMALIZACE ENERGIE (ID 66¢6)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce optimalizace energie.

Ménic se snazi z divodu Uspory energie a snizeni hluku motoru najit minimalni proud
motoru. Tuto funkci pouzijte napriklad u procesu s ventilatory a Cerpadly. Tuto funkci
nepouzivejte u procesd rizenych PID.

P3.1.2.13 NASTAVENI NAPETi NA STATORU (ID 659)

Tento parametr slouzi k Upravé napéti na statoru u motord s permanentnimi magnety.

POZNAMKA!

Tento parametr bude automaticky nastaven pri identifikacnim béhu. Je-li to mozné,
doporucujeme provést identifikacni béh. Identifikacni béh lze provést parametrem
P3.1.2.4.

Tento parametr lze pouzit pouze v pripadé, Ze je parametr P3.1.2.2, Typ motoru, nastaven na
hodnotu Motor s permanentnim magnetem. Nastavite-Lli jako typ motoru Indukcni motor,
hodnota se automaticky nastavi na 100 % a nebude mozné ji zménit.

Jakmile zménite hodnotu parametru P3.1.2.2 (Typ motoru) na Motor s permanentnim
magnetem, parametry P3.1.4.2 (Frekvence zacatku odbuzovani) a P3.1.4.3 (Napéti pFi zacatku
odbuzovani) se automaticky zvysi na Uroven vystupniho napéti ménice. Pomeér U/f se
nezméni. Toto opatreni predchazi provozu motoru s permanentnim magnetem v oblasti
odbuzovani. Jmenovité napéti motoru s permanentnim magnetem je mnohem nizsi nez
nejvyssi vystupni napéti ménice.

Jmenovité napéti motoru s permanentnim magnetem odpovida indukované napéti motoru pri
jmenovité frekvenci. AvSak u jiného vyrobce motoru maze byt napriklad rovno napéti na
statoru pri jmenovitém zatizeni.

Nastaveni napéti na statoru slouzi k Upravé U/f kiivky ménice pobliz krivky indukovaného
napéti motoru. Neni nutné zménit hodnoty mnoha parametrd U/f krivky.

Parametr P3.1.2.13 udava vystupni napéti ménice v procentech jmenovitého napéti motoru
pri jmenovité frekvenci motoru. U/f kfivku ménice upravte nad krivku indukovaného napéti
motoru. Proud motoru se zvySuje tim vice, ¢im vice se lisi U/f kfivka od krivky indukovaného
napéti.
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Obr. 37: Nastaveni napéti na statoru

10.2.3  LIMITY MOTORU

P3.1.3.1 PROUDOVE OMEZENI MOTORU (ID 107)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalniho proudu motoru z frekvencniho ménice.
Rozsah hodnot tohoto parametru zavisi na konkrétnich rozmérech skriné frekvencniho
ménice.

Je-li proudové omezeni aktivni, snizuje se vystupni frekvence ménice.

POZNAMKA!
Proudové omezeni motoru neni limit nadproudu.

P3.1.3.2 LIMIT MOMENTU MOTORU (ID 1287)

Tento parametr slouZzi k nastaveni maximalniho limitu momentu v motorovém rezimu.
Rozsah hodnot tohoto parametru zavisi na konkrétnich rozmérech skriné frekvencniho
ménice.

10.2.4  PARAMETRY OTEVRENE SMYCKY

P3.1.4.1 POMER U/F (ID 108}

Tento parametr slouZi k nastaveni typu U/f kffivky mezi nulovou frekvenci a zacatkem
odbuzovani.
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Cislo volby Nazev volby Popis

Napéti motoru se méni lineadrné jako funkce vystupni frek-
vence. Napéti motoru se méni z hodnoty parametru P3.1.4.6
(Napéti pfi nulové frekvenci] na hodnotu parametru P3.1.4.3
(Napéti pri zac¢atku odbuzovani) pri frekvenci nastavené
parametrem P3.1.4.2 (Frekvence zacatku odbuzovani). Neni-
li nutné pouzit jiné nastaveni, pouzijte vychozi nastaveni.

0 Linearni

Napéti motoru se méni po kvadratické krivce od hodnoty
parametru P3.1.4.6 (Napéti pfi nulové frekvenci) na hodnotu
parametru P3.1.4.2 (Frekvence zacatku odbuzovani). Motor
béZi podmagnetizovan pod zacatkem odbuzovani a vytvari
mensi toCivy moment. Kvadraticky pomér U/f lze pouzit

v aplikacich, kde je potieba tocivého momentu ve vztahu

s druhou mocninou rychlosti, napr. u odstfedivych ventila-
tord a Cerpadel.

1 Kvadraticka

U/f kFivka mdZe byt naprogramovana pomoci 3 riznych bodd:
Napéti pfi nulové frekvenci (P1), stfedni napéti/frekvence
(P2) a zacatek odbuzovani (P3). Programovatelnou U/f kfivku
muUZete pouZit, potfebujete-li vy$$i moment pfi nizkych frek-
vencich. Optimalniho nastaveni mdze byt dosazeno automa-
ticky pomoci identifikacniho béhu (P3.1.2.4).

2 Programovatelna

f[Hz]
>
Obr. 38: Linearni a kvadraticka zména napéti motoru
A. Vychozi: Jmenovité napéti motoru D. Kvadraticka
B. Zacatek odbuzovani E. Vychozi: Jmenovita frekvence motoru
C. Linearni
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Obr. 39: Programovatelna U/f kiivka
A. Vychozi: Jmenovité napéti motoru C. Vychozi: Jmenovita frekvence motoru

B. Zacatek odbuzovani

Je-li parametr Typ motoru nastaven na hodnotu Motor s permanentnim magnetem, bude tento
parametr automaticky nastaven na hodnotu Linearni.

Pokud je typ motoru nastaven na hodnotu /Indukcni motor a v pripadé, Ze je tento parametr
zménén, nastavi se tyto parametry na vychozi hodnoty.

« P3.1.4.2 Frekvence zacatku odbuzovani

« P3.1.4.3 Napéti pri zacatku odbuzovani

« P3.1.4.4 Stfedni frekvence na U/f kFivce

« P3.1.4.5 Stredni napéti na U/f krivce

« P3.1.4.6 Napéti pri nulové frekvenci

P3.1.4.2 FREKVENCE ZACATKU ODBUZOVANI (ID 602)

Tento parametr slouzi k nastaveni vystupni frekvence, pri které vystupni napéti dosahuje
napéti zaCatku odbuzovani.

P3.1.4.3 NAPETI PRI ZACATKU ODBUZOVANI [ID 603)

Tento parametr slouzi k nastaveni napéti pri zacatku odbuzovani v procentech jmenovitého
napéti motoru.

Nad frekvenci pfi zacatku odbuzovani zUstava vystupni napéti na nastavené maximalni
hodnoté. Pod frekvenci pri za¢atku odbuzovani zavisi vystupni napéti na parametrech U/f
krivky. Viz parametry krivky U/f P3.1.4.1, P3.1.4.4 a P3.1.4.5.

Kdyz nastavite parametry P3.1.1.1 (Jmenovité napéti motoru) a P3.1.1.2 (Jmenovita frekvence
motoru), parametry P3.1.4.2 a P3.1.4.3 se automaticky nastavi na odpovidajici hodnoty.
Chcete-li parametry P3.1.4.2 a P3.1.4.3 nastavit na jiné hodnoty, zménte je az poté, co
nastavite parametry P3.1.1.1 a P3.1.1.2.
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P3.1.4.4 STREDNI FREKVENCE NA U/F KRIVCE [ID 604)

Tento parametr slouZi k nastaveni stredni frekvence krivky U/f.

POZNAMKA!
Pokud je pro parametr P3.1.4.1 nastavena hodnota programovatelny, udava tento
parametr stredni frekvenci kFivky.

P3.1.4.5 STREDNI NAPETI NA U/F KRIVCE (ID 605)

Tento parametr slouzi k nastaveni stfedniho napéti krivky U/f.

POZNAMKA!
Pokud je pro parametr P3.1.4.1 nastavena hodnota programovatelny, udava tento
parametr stredni napéti krivky.

P3.1.4.6 NAPETI PRI NULOVE FREKVENCI (ID 606)

Tento parametr slouzi k nastaveni napéti U/f krivky pri nulové frekvenci.
Vychozi hodnota tohoto parametru se liSi podle velikosti kazdé jednotky.

P3.1.4.7 VOLBY LETMEHO STARTU (ID 1590)

Tento parametr slouzi k nastaveni voleb letmého startu.
U parametru Volby letmého startu lze oznacit rdzna zaskrtavaci pole.

Upravit lze tato nastaveni:

« Vyhledavani frekvence hridele pouze ve stejném smeéru s referencni frekvenci
«  Zakazat stridavé skenovani

« Pouzit referencni frekvence k pocatecnimu odhadu

« Zakazat stejnosmérné pulzy

«  Vytvoreni magnetického toku s rizenim proudu

Bit BO ovlada smér vyhledavani. Je-li bit nastaven na hodnotu 0, je frekvence hridele
vyhledavana jak v pozitivnim, tak v negativnim sméru. Je-li bit nastaven na hodnotu 1, je
frekvence hridele vyhledavana pouze ve sméru referencni frekvence. Tim je zabranéno
pohybu hridele v opacném sméru.

Bit B1 ovlada stridavé skenovani, které predmagnetizuje motor. U stfidavého skenovani
systém prochazi frekvence od maxima smérem k nulové frekvenci. Skenovani je zastaveno,
jakmile dojde k prizplsobeni na frekvenci hridele. Stridavé skenovani mizete zakazat
nastavenim bitu B1 na hodnotu 1. Je-li jako typ motoru vybran motor s permanentnimi
magnety, je stridavé skenovani zakazano automaticky.

Bit B5 slouzi k zakazani stejnosmérnych pulzl. Primarni funkce stejnosmérnych pulzl je
predmagnetizovani motoru a zjiSténi otaceni motoru. Jsou-li zapnuty stejnosmérné pulzy

i stridavé skenovani, je vybér metody provadén na zakladé frekvence skluzu. Je-li frekvence
skluzu mensi nez 2 Hz nebo je jako typ motoru vybran motor s permanentnim magnetem,
jsou stejnosmeérné pulzy zakazany automaticky.
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Bit B7 ridi smér otaceni privadéného vysokofrekvencniho signalu, ktery se pouziva

k letmému startu synchronnich reluktanénich stroji. Privedeni signalu slouzi ke zjisténi
frekvence rotoru. Pokud se rotor pri privedeni signalu nachazi ve slepém uhlu, nelze
frekvenci rotoru zjistit. Tento problém vyresi obraceni sméru otaceni v privedeném signalu.

P3.1.4.8 SKENOVACI PROUD LETMEHO STARTU (ID 1610}

Tento parametr slouzi k nastaveni skenovaciho proudu letmého startu v podobé procentniho
podilu z jmenovitého proudu motoru.

P3.1.4.9 ZAHAJENI ZESILENI (ID 109)

Tento parametr pouzijte v procesu, kde je z dlvodu tfeni potreba vysoky spoustéci moment.
ZvySeni rozbéhového tocivého momentu lze pouzit pouze pri spusténi ménice. Zvyseni
rozbéhového tocivého momentu je deaktivovano po 10 sekundach nebo tehdy, kdyz je
vystupni frekvence ménice vyssi nez polovina frekvence zacatku odbuzovani.

Napéti na motoru se méni v zavislosti na potfrebném momentu. Diky tomu motor dodava pri
spousténi a za chodu pri nizkych frekvencich vysSi moment.

Zvyseni rozbéhového tocivého momentu ma vliv pri linedrnim prabéhu U/f krivky. Nejlepsiho
vysledku dosdhnete provedenim identifikacniho béhu a aktivaci programovatelné U/f krivky.

10.2.5 FUNKCE I/F START

U motorl s permanentnim magnetem pouzivejte funkci I/f start ke spusténi s rizenim
konstantniho proudu. Nejlepsiho efektu dosahnete u motord s vysokym vykonem. Motory
s vysokym vykonem maiji nizky odpor a je u nich obtizné zménit U/f kFivku.

Funkce I/f start mize tedy poskytnout motoru dostatecny moment pri spousténi.

A

&

®

P [s]

Obr. 40: Parametry funkce I/f start

A. |/f start. proud C. Proud motoru
B. Vystupni frekv. D. |/f start frekvence
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P3.1.4.12.1 I/F START [ID 534)

Tento parametr se pouziva k aktivaci funkce I/f start.

Jakmile zapnete funkci I/f start, ménic se prepne do rezimu rizeni proudu. Do motoru je
privadén konstantni proud, dokud se vystupni frekvence nezvysi nad Uroven nastavenou
parametrem P3.1.4.12.2. Pokud se vystupni frekvence zvysi nad Uroven odpovidajici frekvenci
funkce I/f start, provozni rezim se plynule vrati zpét do bézného rezimu rizeni U/f.

P3.1.4.12.2 FREKVENCE FUNKCE I/F START (ID 535]

Tento parametr slouzi k nastaveni limit vystupni frekvence, pod kterym je do motoru
privadén nastaveny startovaci proud I/f.

KdyZ se vystupni frekvence ménice nachazi pod timto parametrem, aktivuje se funkce I/f
start. Pokud vystupni frekvence prekroci limit, provozni rezim ménice se vrati zpét do
béZného rezimu rizeni U/f.

P3.1.4.12.3 PROUD FUNKCE I/F START (ID 536)

Tento parametr slouzi k nastaveni proudu, ktery se pouZije pri aktivaci funkce I/f start.

10.3 NASTAVENIi START/STOP

Ménic se spousti a zastavuje z mista rizeni. Kazdé misto rizeni ma jiny parametr pro volbu
zdroje referencni frekvence. Prikazy ke spusténi a zastaveni musi byt vydany z kazdého mista
rizeni.

Mistnim mistem rizenf je vZdy ovladaci panel. Vzdalené misto rizeni (I/0 nebo Komunikacni
sbérnice) lze zvolit pomoci parametru P3.2.1 Vzdalené fidici misto. Zvolené misto fizeni se
zobrazuje na stavovém radku ovladaciho panelu.
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(P |P3.2.2 Mistni/vzdalené 1/0|P3.5.1.9
Vynuc. fiz. kom. sb.

P3.5.1.7
(I/O Vynutit zpusob ovl. na V/\VB

p |P3.21 . .
Vzdalené ridici misto
(Vv]vwva

)7
(v g

na komunikacéni sbérnici

( FB | cw.bits vynutit fizeni < pc|PC oviadani

aktivni

MiSTN]
V [RIZENI

Vynuc. fiz. panelu

<1/o P3.5.1.10

Obr. 41: Misto ovladani

VZDALENE MiSTO RiZENi (1/0 A)
K volbé digitalnich vstupli pouZijte parametry P3.5.1.1 (Ridici signal 1 A), P3.5.1.2 (Ridici
signal 2 A) a P3.5.1.3 (Ridici signal 3 A). Tyto digitalni vstupy ridi prikazy ke spusténi,

zastaveni a obraceni chodu. Nasledné zvolte logiku pro tyto vstupy, a to prostrednictvim
parametru P3.2.6, Logika I/0 A.

VZDALENE MiSTO RIiZENi (1/0 B)
K volbé digitalnich vstupl pouZijte parametry P3.5.1.4 (Ridici signal 1 B), P3.5.1.5 (Ridici
signal 2 B) a P3.5.1.6 (Ridici signal 3 B). Tyto digitalni vstupy Fidi pfikazy ke spusténi,

zastaveni a obraceni chodu. Nasledné zvolte logiku pro tyto vstupy, a to prostrednictvim
parametru P3.2.7, Logika 1/0 B.

MIiSTNi MiSTO RiZENi (KLAVESNICE)

Prikazy ke spusténi a zastaveni jsou zadavany tlacitky na klavesnici. Smér otaceni motoru se
nastavuje parametrem P3.3.1.9, Smér z ovladaciho panelu.

VZDALENE MiSTO RiZENi (KOMUNIKACNi SBERNICE)
Prikazy ke spusténi a zastaveni jsou zadavany prostrednictvim komunikacni sbérnice.

P3.2.1 VZDALENE RiDICi MISTO (ID 172)

Tento parametr slouzi k vybéru vzdaleného ridiciho mista (start/stop).
Tento parametr se pouziva k prepnuti zpét na vzdalené rizeni z rizeni nastrojem VACON®
Live, napriklad pri poruse ovladaciho panelu.
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P3.2.2 MISTNI/VZDALENE (ID 211)

Tento parametr slouZzi k prepinani mezi mistnim a vzdalenym ridicim mistem.
Mistem mistniho fizeni je vzdy ovladaci panel. Vzdalenym mistem rizeni maze byt I/0 nebo
komunikacni sbérnice, v zavislosti na hodnoté parametru ,Vzdalené ridici misto”.

P3.2.3 TLACITKO STOP NA PANELU (ID 114)

Tento parametr slouZi k zapnuti funkce zastaveni na ovladacim panelu.

Je-li tato funkce aktivovana, stisknutim tlacitka stop na panelu se vzdy zastavi pohon (bez
ohledu na misto Fizeni). Je-li tato funkce deaktivovana, stisknutim tladitka stop na panelu se
pohon zastavuje pouze v rezimu mistniho Fizeni.

Cislo volby Nazev volby Popis
0 Ano Tlacitko stop na panelu je trvale aktivovano.
1 Ne Omezena funkce tlacitka stop na panelu.

P3.2.4 ZPUSOB STARTU (ID 505)

Tento parametr se pouziva k vybéru typu funkce spusténi.

Cislo volby Nazev volby Popis

0 Po rampé Ménic zrychli z nulové frekvence na referencni frekvenci.

Meénic zjisti skutecnou rychlost motoru a zrychli z této

! Letmy start rychlosti na referencni frekvenci.

P3.2.5 FUNKCE STOP (ID 506)

Tento parametr se pouziva k vybéru typu funkce zastaveni.

Cislo volby Nazev volby Popis
Motor mizZe zastavit setrvacnosti. Jakmile je vyslan prikaz
0 Volny dobéh k zastaveni, fizeni ménicem je preruseno a proud ménice
klesa na 0.

Po vydani pfikazu k zastaveni je rychlost motoru snizovana

1 Rampa na nulu podle nastavenych parametrd zpomalovani.

POZNAMKA!

Zastaveni po rampé nelze zarucit ve vsech situacich. Je-li vybrano zastaveni po
rampé a napéti sité se zméni o vice nez 20 %, odhad velikosti napéti bude
neuspésny. V takovém pripadé neni zastaveni po rampé mozné.

P3.2.6 LOGIKA START/STOP 1/0 A (ID 300]

Tento parametr slouZi ke spousténi a zastavovani ménice digitalnimi signaly.
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Vybér mize zahrnovat slovo ,.hrana”, které vam pomuze predejit ndhodnému spusténi.

K nechténému spusténi muze dojit napriklad za téchto okolnosti:
« Po pripojeni napajeni

« Po opétovném pripojeni napajeni po vypadku napajeni

« Poresetovani poruchy

« Po zastaveni ménice funkci Chod povolen
« Pozméné mista fizeni na rizeni 1/0

Kontakt Start/Stop musi byt pred startem motoru otevreny.

ReZim stop u priklad{ na nasledujicich strankach je volny dobéh. CS = Ridici signal.

Cislo volby Nazev volby Popis

Funkce se aktivuji pri zavrenych kontaktech.
0 CS1=Vpred
CS2 =Vzad

VPRED | Vystupni frekvence

Nastavend o oo o ..

frekvence /_\ -------------------- /_ /
b .

S ' — >
Nastavend | 1 ::\_:\_ ______ o o

frekvence REV

Chod povolen

Rid. signal 1 —ll

Rid. signal 2 —¢—‘
Tlacitko Start
na klavesnici i |
Tlacitko Stop i [

na klavesnici @ @@ @@ @ @ @ ®@

Obr. 42: Logika start/stop /0 A =0

1. Ridici signal (CS) 1 je aktivovan a 4. CS2 je deaktivovan a frekvence
zpUsobuje zvyseni vystupni frekvence. privadéna do motoru klesne na 0.
Motor bézi vpred. 5. CS2 je opét aktivovan a zplsobuje

2. CS2je aktivovan, ale nema zadny vliv na akceleraci motoru (REV) na nastavenou
vystupni frekvenci, protoze prvni zvoleny frekvenci.
smér ma nejvyssi prioritu. 6. CS2 je deaktivovan a frekvence

3. CS1 je deaktivovan a vyvola zahajeni privadéna do motoru klesne na 0.
zmény sméru (VPRED na REV), protoze 7. CS1 je aktivovan a motor akceleruje
CS2 je stale aktivni. (VPRED) na nastavenou frekvenci.
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Signal Chod povolen je nastaven na
hodnotu OTEVRENDO, co? zplisobi pokles
frekvence na hodnotu 0. Konfigurace
signalu Chod povolen se provadi pomoci
parametru P3.5.1.15.

Signal Chod povolen je nastaven na
hodnotu ZAVRENO, co? zplsobuje
zvysSeni frekvence na nastavenou
frekvenci, protoze CS1 je stale aktivni.

10. Tlacitko Stop na klavesnici je znovu

stisknuto a frekvence privadéna do
motoru klesne na 0. (Tento signal

funguje pouze tehdy, je-li hodnota

parametru P3.2.3 Tlacitko Stop na

ovlddacim panelu Ano.)

Cislo volby

1.

12.

13.

Ménic je spustén stisknutim tlacitka
START na ovladacim panelu.

Zastaveni ménice se provadi opétovnym
stisknutim tlacitka Stop na ovladacim
panelu.

Pokus o nastartovani ménice stisknutim
tlacitka START je nelUspésny, protoze
CS1 je neaktivni.

Nazev volby

Pro 3vodicové rizeni (pulzni Fizeni)

CS1 =Vpred (hrana)
CS2 = Inverzni Stop
CS3 = Vzad (hrana)
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Chod povolen
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I
I
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|
I
I

[ .

na klavesnici @ @ @ @

O
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Obr. 43: Logika start/stop /0 A =1

1.

Ridici signal (CS) 1 je aktivovan a
zpUsobuje zvyseni vystupni frekvence.
Motor bézi vpred.

CS2 je deaktivovan a zplsobi pokles
frekvence na hodnotu 0.

CS1 je aktivovan a zpUsobi opétovné
zvyseni vystupni frekvence. Motor bézi
vpred.

CS3 je aktivovan a zplsobi zahajeni
zmény sméru (VPRED na REV).

Signal Chod povolen je nastaven na
hodnotu OTEVRENO, co? zpisobi pokles
frekvence na hodnotu 0. Konfigurace
signalu Chod povolen se provadi pomoci
parametru 3.5.1.15.

Pokus o nastartovani s CS1 neni
Uspésny, protoze signal Chod povolen je
stale nastaven na hodnotu OTEVRENO.

Cislo volby Nazev volby

10.

CS1 je aktivovan a motor akceleruje
(FWD)]) k nastavené frekvenci, protoze
signal Chod povolen byl nastaven na
hodnotu ZAVRENO.

Tlacitko Stop na klavesnici je znovu
stisknuto a frekvence privadéna do
motoru klesne na 0. (Tento signal
funguje pouze tehdy, je-li hodnota
parametru P3.2.3 Tlacitko Stop na
ovladacim panelu Ano.)

CS3 je aktivovan a zplsobuje
nastartovani motoru a jeho béh

Vv reverznim sméru.

CS2 je deaktivovan a zpUsobi pokles
frekvence na hodnotu 0.

Tato funkce brani ndhodnému nastartovani. Kontakt start/

2 CS1 = Vpred (hrana)
CS2 =Vzad (hrana)

stop musi byt pred dalSim startem motoru otevrreny.
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VPREDA )
Vystupni frekvence

Nastavena

frekvence 77 /_\ """"""""""""""""""""""""" /_ """"""" / """" / """""""
0 Hz i

Nastavena
frekvence

REV

Chod
povolen

Rid. signal 1 _ |
i

|
1
1
1
L
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1

|| A

Rid. signal 2 _ |
Tladitko Stop |
na kldvesnici T -
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Obr. 44: Logika start/stop I/0 A =2
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1. Ridici signal (CS) 1 je aktivovén a 9. Signal Chod povolen je nastaven na
zpUsobuje zvyseni vystupni frekvence. hodnotu ZAVRENO, co? nema zadny vliv,
Motor bézi vpred. protoze pro nastartovani je zapotrebi

2. (CS2 je aktivovan, ale nema zadny vliv na nabézna hranaiv pripadé, ze je CS1
vystupni frekvenci, protoZe prvni zvoleny stale aktivni.
smér ma nejvyssi prioritu. 10. Tlacitko Stop na klavesnici je znovu

3. CS1 je deaktivovan a vyvola zahjeni stisknuto a frekvence privadéna do
zmény sméru (VPRED na REV), protoze motoru klesne na 0. (Tento signal
CS2 je stale aktivni. funguje pouze tehdy, je-li hodnota

4. CS2 je deaktivovan a frekvence parametru P3.2.3 Tlacitko Stop na
privadéna do motoru klesne na 0. ovladacim panelu Ano.)

5. CS2 je opét aktivovan a zpUsobuje 11. CS1 je otevrfen a znovu zavren, coz
akceleraci motoru (REV) na nastavenou zpUsobi spusténi motoru.
frekvenci. 12. CS1 je deaktivovan a frekvence

6. CS2 je deaktivovan a frekvence privadéna do motoru klesne na 0.

privadéna do motoru klesne na 0.

7. CS1 je aktivovan a motor akceleruje
(VPRED) na nastavenou frekvenci.

8. Signal Chod povolen je nastaven na
hodnotu OTEVRENDO, co? zplisobi pokles
frekvence na hodnotu 0. Konfigurace
signalu Chod povolen se provadi pomoci
parametru P3.5.1.15.
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Rid. signal 1 _!

Cislo volby Nazev volby Popis
3 CS1 = Start
CS2 = Reverz
VPREDA | .
Vystupni frekvence
Nastavena
frekvence /_\ """""" /\ """"" /_ """ /_‘ """ /_ """"""
0 Hz | E
| [ ] | | | T =
, [ | [ [ [ [ [ [
Nastavena I | \—/ \ | ) | | ]
frekvence '"I """" I"" o o o L N R I""
REVY | | (I | | | | |
Chod [ | [ | | [ | | |
povolen == I I
| [ | |
|
|

|

Rid. signdl2 | !
Tlacitko Start I | | :
|

na kldvesnici ' ‘ ‘
Tla¢itko Stop_

RS 58 © 66 06 ©6

!_I
|
!
!
|

Obr. 45: Logika start/stop I/0 A =3

1. Ridici signal (CS) 1 je aktivovan a 7. Signal Chod povolen je nastaven na
zpUsobuje zvyseni vystupni frekvence. hodnotu OTEVRENDO, co? zplisobi pokles
Motor bézi vpred. frekvence na hodnotu 0. Konfigurace

2. CS2 je aktivovan a zpUsobi zahajeni signalu Chod povolen se provadi pomoci
zmény sméru (VPRED na REV). parametru P3.5.1.15.

3. CS2 je deaktivovan, coz vyvola zahajeni 8. Signal Chod povolen je nastaven na
zmény sméru (REV na VPRED), protoze hodnotu ZAVRENO, co? zplsobuje
CS1 je stale aktivni. zvyseni frekvence na nastavenou

4. CS1 je deaktivovan a frekvence poklesne frekvenci, protoze CS1 je stale aktivni.
na hodnotu 0. 9. Tlacitko Stop na klavesnici je znovu

5. CS2 je aktivovan, ale motor nenastartuje, stisknuto a frekvence privadéna do
protoze CS1 je neaktivni. motoru klesne na 0. (Tento signal

6. CS1 je aktivovan a zpUsobi opétovné funguje pouze tehdy, je-li hodnota
zvyseni vystupni frekvence. Motor bézi parametru P3.2.3 Tlacitko Stop na
vpred, protoze CS2 je neaktivni. ovladacim panelu Ano.)

10. Ménic je spustén stisknutim tlacitka
START na ovladacim panelu.

11. Ménic je stisknutim tlacitka STOP na
ovladacim panelu opét zastaven.
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12. Pokus o nastartovani ménice stisknutim

Cislo volby

tlacitka START je nelspésny, protoze
CS1 je neaktivni.

Nazev volby

Popis

Tato funkce brani ndhodnému nastartovani. Kontakt start/

4 CS1 = Start (hrana)
CS2 = Reverz

stop musi byt pred dalSim startem motoru otevrreny.

Nastavena
frekvence

Rid. signal 1
Rid. signal 2 —‘—- I '
Tlacitko Stop

na klavesnici @ @

VPRED T | )
Vystupni frekvence

Nastavena
frekvence

0 Hz

REV

Chod
povolen

Obr. 46: Logika start/stop I/0A =4

1.

Ridici signal (CS) 1 je aktivovan a 6.
zpUsobuje zvySeni vystupni frekvence.

Motor bézi vpred, protoze CS2 je

neaktivni. 7.
CS2 je aktivovan, cozZ zpUsobuje zahajeni
zmény sméru (VPRED na REV).

CS2 je deaktivovan, coz vyvola zahajeni
zmény sméru (REV na VPRED), protoze

CS1 je stale aktivni. 8.
CS1 je deaktivovan a frekvence poklesne

na hodnotu 0.

CS2 je aktivovan, ale motor nenastartuje,
protoze CS1 je neaktivni.

CS1 je aktivovan a zpUsobi opétovné
zvySeni vystupni frekvence. Motor bézi
vpred, protoze CS2 je neaktivni.

Signal Chod povolen je nastaven na
hodnotu OTEVRENDO, co? zplisobi pokles
frekvence na hodnotu 0. Konfigurace
signalu Chod povolen se provadi pomoci
parametru P3.5.1.15.

Predtim, nez je motor mozné
nastartovat, je nutné CS1 otevrit a znovu
zavrit.
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9. Tlacitko Stop na klavesnici je znovu 10. Predtim, nez je motor mozné
stisknuto a frekvence privadéna do nastartovat, je nutné CS1 otevrit a znovu
motoru klesne na 0. (Tento signal zavrit.
funguje pouze tehdy, je-li hodnota 11. CS1 je deaktivovan a frekvence poklesne
parametru P3.2.3 Tlacitko Stop na na hodnotu 0.

ovladacim panelu Ano.)

P3.2.7 LOGIKA START/STOP I/0 B (ID 363
Tento parametr slouzi ke spousténi a zastavovani ménice digitalnimi signaly.

Vybér miZe zahrnovat slovo ,.hrana”, které vam pomuze predejit ndhodnému spusténi.
Viz P3.2.6, kde naleznete vice informaci.

P3.2.8 LOGIKA START KOMUNIKACNI SBERNICE (ID 889)

Tento parametr slouZi k nastaveni start logiky komunikacni sbérnice.
Vybér mdze zahrnovat slovo ,hrana”, které vam pomuze predejit ndhodnému spusténi.

Cislo volby Nazev volby Popis
0 Je nezbytna ndbézna hrana
1 Stav

P3.2.9 ZPOZDENI STARTU [ID 524)

Tento parametr slouZi k nastaveni prodlevy mezi prikazem ke spusténi a skutecnym
spusténim ménice.

P3.2.10 FUNKCE PREPNUTI VZDALENEHO RiZENI NA MISTNI (ID 181)

Tento parametr slouZi k nastaveni vybéru kopirovanych nastaveni pri prechodu ze vzdaleného
rizeni na mistni (ovlddaci panel).

Cislo volby Nazev volby Popis
0 Zachovat chod
1 Zachovat Chod a referenci
2 Stop

P3.2.11 ZPOZDENI RESTARTU (ID 15555)

Tento parametr slouzi k nastaveni casové prodlevy, béhem které nelze ménic po zastaveni
znovu spustit.
Parametr se pouziva u aplikaci pro kompresory.

Cislo volby Nazev volby

0 Zpozdéni restartu neni pouzito.
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10.4 REFERENCE

10.4.1 REFERENCNi FREKVENCE

Zdroj referencni frekvence je mozné programovat pro vSechna fidici mista, kromé nastroje
nainstalovaného v pocitaci. Pokud pouzivate pocitac, referencni frekvence se vzdy bere
z nastroje nainstalovaného v pocitaci.

VZDALENE MiSTO RIiZENi (1/0 A)

Chcete-li nastavit zdroj referencni frekvence pro I/0 A, pouZijte parametr P3.3.1.5.
VZDALENE MiSTO RIiZENi (1/0 B)

Chcete-li nastavit zdroj referencni frekvence pro I/0 B, pouZijte parametr P3.3.1.6.
MISTNi MiSTO RiZENI (KLAVESNICE)

Pokud pro parametr P3.3.1.7 pouzivate vychozi hodnotu ovlddaciho panelu, pouzije se hodnota
nastavena pro parametr P3.3.1.8 Reference z ovladaciho panelu.

VZDALENE MiSTO RiZENi (KOMUNIKACNi SBERNICE)

Pokud ponechate vychozi hodnotu komunikacni sbérnice parametru P3.3.1.10, referencni
frekvence se prevezme z komunikacni sbérnice.

P3.3.1.1 MINIMALNI REFERENCNI FREKVENCE (ID 101)

Tento parametr slouZzi k nastaveni minimalni referenéni frekvence.

P3.3.1.2 MAXIMALNI REFERENCNI FREKVENCE (ID 102)

Tento parametr slouZzi k nastaveni maximalni referencni frekvence.

P3.3.1.3 LIMIT KLADNE REFERENCNI FREKVENCE (ID 1285]

Tento parametr slouZzi k nastaveni limitu finalni referencni frekvence pro kladny smér.

P3.3.1.4 LIMIT ZAPORNE REFERENCNI FREKVENCE (ID 1286)

Tento parametr slouZzi k nastaveni limitu finalni referenéni frekvence pro zaporny smér.
Tento parametr mdze byt napriklad pouzit k zabranéni chodu motoru v opaéném sméru.

P3.3.1.5 VYBER REFERENCE A RIiZENI 1/0 (ID 117)

Tento parametr slouzi k vybéru zdroje referencni frekvence, je-li fidicim mistem I/0 A.
Vychozi hodnota zavisi na aplikaci zvolené parametrem 1.2.

P3.3.1.6 VYBER REFERENCE B RIZENI 1/0 (ID 131)

Tento parametr slouzi k vybéru zdroje referencni frekvence, je-li Fidicim mistem 1/0 B.
Viz P3.3.1.5, kde naleznete vice informaci. Aktivitu mista rizeni I/0 B lze vynutit pouze
prostrednictvim digitalniho vstupu (P3.5.1.7).
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P3.3.1.7 VYBER REFERENCE OVLADANI PANELEM (ID 121)

Tento parametr slouZi k vybéru zdroje referencni frekvence, je-li ridicim mistem ovladaci
panel.

P3.3.1.8 REFERENCE Z PANELU (ID 184)

Tento parametr slouZzi k Upravé referencni frekvence na ovladacim panelu.

P3.3.1.9 SMER Z PANELU (ID 123)

Tento parametr slouZi k nastaveni sméru otaceni motoru, je-li mistem rizeni ovladaci panel.

P3.3.1.10 VYBER REFERENCE RIZENI PRES KS (ID 122)

Tento parametr slouZzi k vybéru zdroje referencni frekvence, je-li ridicim mistem
komunikacni sbérnice.

Vybér aplikace pomoci parametru P1.2 Aplikace udava vychozi hodnotu. Viz tabulka vychozich
hodnot v kapitole 72 Priloha 1.

10.4.2 PREDNASTAVENE FREKVENCE

P3.3.3.1 REZIM PREDNASTAVENE FREKVENCE (ID 182)

Tento parametr slouzi k nastaveni logiky predvolenych frekvenci digitalniho vstupu.
Pomoci tohoto parametru se nastavuje logika, pomoci které se vybere jedna

z prednastavenych frekvenci. K dispozici jsou 2 rozdilné logiky.

Pocet digitalnich vstupd prednastavené rychlosti, které jsou aktivni, urcuje prednastavenou
frekvenci.

Cislo volby Nazev volby Popis

Kombinace vstupC je bindrné kédovana. Rizné sady aktivnich
digitalnich vstupl uréuji pfednastavenou frekvenci. Dalsi

0 Binarni kodovani Udaje naleznete v tabulce Tabulka 116 Volba pfednastavenych
frekvenci'v pFipadé, Ze hodnota parametru P3.3.3.1 = Binarni
kdédovani.

1 Poet (pousitych vstup() Pocet aktivnich vstupu urcuje, ktera prednastavena frek-

vence se pouzije: 1, 2 nebo 3.

P3.3.3.2 PREDNAST. FREKVENCE 0 (ID 180)

Tento parametr slouzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.
Vyberte prednastavené frekvence pomoci signald digitalnich vstupd.

P3.3.3.3 PREDNAST. FREKVENCE 1 (ID 105]

Tento parametr slouZzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.
Vyberte prednastavené frekvence pomoci signall digitalnich vstupd.
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P3.3.3.4 PREDNAST. FREKVENCE 2 (ID 106}

Tento parametr slouZzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.
Vyberte prednastavené frekvence pomoci signall digitalnich vstupd.

P3.3.3.5 PREDNAST. FREKVENCE 3 (ID 126}

Tento parametr slouzi k nastaveni pfednastavené referencni frekvence, kdyz je pouZzita
funkce prednastavenych frekvenci.
Vyberte prednastavené frekvence pomoci signald digitalnich vstupd.

P3.3.3.6 PREDNAST. FREKVENCE 4 (ID 127)

Tento parametr slouzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.
Vyberte prednastavené frekvence pomoci signald digitalnich vstupd.

P3.3.3.7 PREDNAST. FREKVENCE 5 (ID 128]

Tento parametr slouZzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.
Vyberte prednastavené frekvence pomoci signall digitalnich vstupd.

P3.3.3.8 PREDNAST. FREKVENCE 6 (ID 129]

Tento parametr slouzi k nastaveni pfednastavené referencni frekvence, kdyz je pouZzita
funkce prednastavenych frekvenci.
Vyberte prednastavené frekvence pomoci signald digitalnich vstupd.

P3.3.3.9 PREDNAST. FREKVENCE 7 (ID 130)

Tento parametr slouzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.
Vyberte prednastavené frekvence pomoci signald digitalnich vstupd.

VYBER HODNOTY 0 PRO PARAMETR P3.3.3.1:

Chcete-li nastavit prednastavenou frekvenci 0 jako referencni, nastavte hodnotu 0 Prednast.
frekvence 0 pro parametr P3.3.1.5 (volba reference I/0 A).

Chcete-li provést vybér prednastavené frekvence mezi hodnotami 1 az 7, pouzijte digitalni
vstupy pro parametry P3.3.3.10 (Volba prednastavené frekvence 0, P3.3.3.11 (Volba
prednastavené frekvence 1) a/nebo P3.3.3.12 (Volba prednastavené frekvence 2. Rizné sady
aktivnich digitalnich vstupl urcuji prednastavenou frekvenci. Dalsi Gdaje jsou uvedeny

v nasledujici tabulce. Hodnoty prednastavenych frekvenci jsou automaticky omezeny
hodnotami minimalni a maximalni frekvence (P3.3.1.1 a P3.3.1.2).

Nezbytny krok Aktivovana frekvence

Provedte vybér hodnoty 0 pro parametr P3.3.1.5. Prednast. frekvence 0
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Tabulka 116: Volba prednastavenych frekvenci v pripadé, Ze hodnota parametru P3.3.3.1 =
Binarni kédovani

Aktivni signal digitalniho vstupu

Prednast.Frekv.2 Prednast.Frekv.1 Prednast.Frekv.0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

Aktivni referencni
frekvence

Prednast. frekvence 0
Pouze v pFipadé, Ze je jako
zdroj referencni frekvence
nastavena
Prednast.Frekv.0 pomoci
parametru P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 nebo
P3.3.1.10.

* Prednast. frekvence 1

Prednast. frekvence 2

* * Prednast. frekvence 3

Prednast. frekvence 4

* * Prednast. frekvence 5
* * Prednast. frekvence 6
* * *

Prednast. frekvence 7

*Vstup je aktivni.

VYBER HODNOTY 1 PRO PARAMETR P3.3.3.1:

Prednastavené frekvence 1 az 3 lze pouzit s rGznymi sadami aktivnich digitalnich vstupd.
Pocet aktivnich vstupd urcuje, ktera se pouzije.
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Tabulka 117: Vybér prednastavenych frekvenci v pripadé, Ze hodnota parametru P3.3.3.1 =
Pocet vstupl

Aktivni referencni
frekvence

Aktivni signal digitalniho vstupu

Prednast.Frekv.2 Prednast.Frekv.1 Prednast.Frekv.0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

Prednast. frekvence 0
Pouze v pFipadé, Ze je jako
zdroj referencni frekvence
nastavena

Prednast.Frekv.0 pomoci
parametru P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 nebo
P3.3.1.10.

* Prednast. frekvence 1

Prednast. frekvence 1

Prednast. frekvence 1

* * Prednast. frekvence 2

* * Prednast. frekvence 2

* * Prednast. frekvence 2

* * * Prednast. frekvence 3

*Vstup je aktivni.

P3.3.3.10 VYBER PREDNASTAVENE FREKVENCE 0 (ID 419)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouZit k volbé
prednastavenych frekvenci.

Tento parametr je binarni voli¢ pro prednastavené rychlosti (0-7). Viz parametry P3.3.3.2 az
P3.3.3.9.

P3.3.3.11 VYBER PREDNASTAVENE FREKVENCE 1 (ID 420)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit k volbé
prednastavenych frekvenci.

Tento parametr je binarni voli¢ pro prednastavené rychlosti (0-7). Viz parametry P3.3.3.2 az
P3.3.3.9.

P3.3.3.12 VYBER PREDNASTAVENE FREKVENCE 2 (ID 421)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouZit k volbé
prednastavenych frekvenci.

Tento parametr je binarni voli¢ pro prednastavené rychlosti (0-7). Viz parametry P3.3.3.2 az
P3.3.3.9.

Chcete-li pouzit prednastavené frekvence 1 az 7, pripojte k témto funkcim digitalni vstup. Viz
pokyny uvedené v kapitole 70.6.7 Programovani digitalnich a analogovych vstupd. Dalsi (daje
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naleznete v Tabulka 116 Volba prednastavenych frekvenci v pfipadé, Ze hodnota parametru
P3.3.3.1 = Bindrni kédovani a také v Tabulka 34 Parametry pfednastavené frekvence a Tabulka
42 Nastaveni digitalniho vstupu.

10.4.3 PARAMETRY POTENCIOMETRU MOTORU

Referencni frekvence potenciometru motoru je k dispozici na vSech ridicich mistech.
Reference potenciometru motoru mdze byt zménéna pouze v pripadé, Ze je ménic v rezimu
chodu.

POZNAMKA!
Pokud nastavite vystupni frekvenci pomalejsi, nez je doba rampy potenciometru
motoru, bude omezena normalnimi ¢asy rozbéhu a dobéhu.

P3.3.4.1 MOTOR POTENCIOMETR NAHORU [ID 418)

Tento parametr slouzi ke zvySeni vystupni frekvence digitalnim vstupnim signalem.
Prostrednictvim potenciometru motoru je mozné zvySovat a snizovat vystupni frekvenci. Po
pripojeni digitalniho vstupu k parametru Motor potenciometr NAHORU vystupni frekvence
roste, pokud je digitalni signal aktivni.

Reference potenciometru motoru se ZVYSUJE, dokud je kontakt rozpojen.

P3.3.4.2 MOTOR POTENCIOMETR DOLU (ID 417)

Tento parametr slouZi ke snizeni vystupni frekvence digitalnim vstupnim signalem.
Prostrednictvim potenciometru motoru je mozné zvySovat a snizovat vystupni frekvenci. Po
pripojeni digitalniho vstupu k parametru Motor potenciometr DOLU vystupni frekvence klesa,
pokud je digitalni signal aktivni.

Reference potenciometru motoru se SNIZUJE, dokud je kontakt rozpojen.

Na noérfjst nebo pokles vystupni frekvence pri aktivaci potenciometru motoru NAHORU ¢i
DOLU maji vliv 3 rdzné parametry. Jedna se o parametry Rampa potenciometru motoru
(P3.3.4.3), Doba rozbéhu (P3.4.1.2) a Doba dobéhu (P3.4.1.3).
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Obr. 47: Parametry potenciometru motoru

A. Referencni frekvence E. Cas

B. Max. frekvence F. Motor potenciometr NAHORU
C. Min. frekvence G. Motor potenciometr poLU

D. Doba rampy potenciometru motoru

P3.3.4.3 RAMPA REFERENCE POTENCIOMETRU MOTORU (ID 331)

Tento parametr slouzi k nastaveni miry zmény reference motorpotenciometru pri zvyseni
nebo snizeni.
Hodnota parametru se zadava jako Hz/s.

P3.3.4.4 RESET POTENCIOMETRU MOTORU (ID 367)

Tento parametr slouzi k nastaveni logiky pro resetovani referencni frekvence
motorpotenciometru.

Tento parametr definuje, kdy je pro referenci potenciometru motoru nastavena hodnota 0.
Funkce resetovani nabizi 3 volby: Zddné resetovani, resetovani po zastaveni ménice
a resetovani po vypnuti ménice.

Cislo volby Nazev volby Popis
Posledni referencni frekvence potenciometru motoru je
0 Bez resetu udrzovana pri stavu stop a uloZzena do paméti v pripadé
vypnuti.
1 Reset pfi zastaveni Je-li ménic ve stavu stop nebo je vypnut, referencni frek-

vence potenciometru motoru je nastavena na 0.

Po vypnuti napajeni je referencni frekvence potenciometru

2 Reset pfi vypnuti motoru nastavena na 0.
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10.4.4 PARAMETRY VYPLACHOVANI

Pomoci funkce vyplachu lze docasné potlacit normalni rizeni. Tuto funkci lze pouzit napriklad
k vyplachovani potrubi nebo ru¢nimu provozu cerpadla prednastavenou konstantni rychlosti.
Funkce vyplachu spousti ménic pri zvolené referenci bez prikazu pro spusténi bez ohledu na
misto Fizeni.

P3.3.6.1 AKTIVACE REFERENCE VYPLACHU (ID 530]

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci
vyplachovani.

Referencni frekvence vyplachu je obousmérna a prikaz zpétného chodu neovliviiuje smér
reference vyplachu.

POZNAMKA!
Ménic se spousti pri aktivaci digitalniho vstupu.

P3.3.6.2 REFERENCE VYPLACHU (ID 1239]

Tento parametr slouZzi k nastaveni referencni frekvence ménice, kdyz je pouzita funkce
vyplachovani.

Tato reference je obousmérna a prikaz zpétného chodu neovliviiuje smér reference vyplachu.
Reference pro dopredny smér je urcena jako kladna hodnota a pro reverzni smér jako
zaporna hodnota.

10.5 NASTAVENi RAMP A BRZD

10.5.1 PO RAMPE 1

P3.4.1.1 TVAR RAMPY 1 (ID 500)

Tento parametr slouZi k vyhlazeni zacatku a konce zrychlovacich a zpomalovacich ramp.
Pomoci parametrd tvar rampy 1 a tvar rampy 2 je mozné vyhladit zacatek a konec ramp
rozbéhu a dobéhu. Pokud nastavite hodnotu na 0,0 %, bude tvar rampy linearni. Rozbéh
a dobéh reaguji na zmény referencniho signalu okamzité.

Pokud je nastavena hodnota v rozmezi od 1,0 do 100,0 %, ma rampa rozbéhu a dobéhu tvar S.
Tato funkce se pouziva ke sniZzeni mechanického opotrebeni dild a proudovych Spicek pri
zménach referenéni frekvence. Dobu rozbéhu je mozné upravit pomoci parametrt P3.4.1.2
(doba rozbéhu 1) a P3.4.1.3 (doba dobéhu 1).
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Obr. 48: Kfivka rozb8hu/dobéhu (tvar S)

P3.4.1.2 CAS ROZBEHU 1 (ID 103)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, ktera je potfebna ke zvyseni vystupni frekvence
z nulové na maximalni.

P3.4.1.3 CAS DOBEHU 1 [ID 104)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, ktera je potfebna ke snizeni vystupni frekvence
z maximalni na nulovou.

10.5.2 PO RAMPE 2

P3.4.2.1 TVAR RAMPY 2 (ID 501)

Tento parametr slouzi k vyhlazeni zacatku a konce zrychlovacich a zpomalovacich ramp.
Pomoci parametrd tvar rampy 1 a tvar rampy 2 je mozné vyhladit zacatek a konec ramp
rozbéhu a dobéhu. Pokud nastavite hodnotu na 0,0 %, bude tvar rampy linearni. Rozbéh
a dobéh reaguji na zmény referencniho signalu okamzité.

Pokud je nastavena hodnota v rozmezi od 1,0 do 100,0 %, ma rampa rozbéhu a dobéhu tvar S.
Tato funkce se pouziva ke sniZzeni mechanického opotrebeni dild a proudovych Spicek pfri
zménach referencéni frekvence. Dobu rozbéhu je mozné upravit pomoci parametrt P3.4.2.2
(doba rozbéhu 2) a P3.4.2.3 (doba dobéhu 2).
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Obr. 49: Kfivka rozb8hu/dobéhu (tvar S)

P3.4.2.2 CAS ROZBEHU 2 (ID 502)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, ktera je potfebna ke zvyseni vystupni frekvence
z nulové na maximalni.

P3.4.2.3 CAS DOBEHU 2 [ID 503)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, ktera je potfebna ke snizeni vystupni frekvence
z maximalni na nulovou.

P3.4.2.4 AKTIVACE RAMP 2 (ID 408)

Tento parametr se pouziva k vybéru bud rampy 1, nebo rampy 2.

Cislo volby Nazev volby Popis
0 OTEVRENO Tvar rampy 1, ¢as rozbéhu 1 a cas dobéhu 1
1 ZAVRENO Tvar rampy 2, ¢as rozbéhu 2 a ¢as dobéhu 2

P3.4.2.5 PRAHOVA FREKVENCE RAMPY 2 (ID 533]

Tento parametr slouZzi k nastaveni limitu vystupni frekvence, nad kterym se pouzije rampa 2.

Funkci lze pouzivat napr. pro aplikace ¢erpadel pro ¢erpani z hlubokych studni, kdy jsou
potfebné kratsi doby rampy pri rozbéhu nebo zastavovani cerpadla (chod pFi nizsi nez
minimalni frekvenci).

Doby druhé rampy se aktivuji tehdy, jestlize vystupni frekvence ménice prekroci mezni
hodnotu urcenou timto parametrem. Chcete-li funkci zakazat, nastavte pro parametr
hodnotu 0.
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Obr. 50: Rampa 2 se aktivuje tehdy, jestlize vystupni frekvence prekroci prahovou drover. (P.
3.4.5.2 = Prahova frekvence rampy, P3.4.1.2 = Doba rozbéhu 1, P3.4.2.2 = Doba rozbéhu 2, P3.4.1.3
= Doba dobéhu 1, P3.4.2.3 = Doba dobéhu 2)

10.5.3 PREDMAGNETIZACE

P3.4.3.1 PREDMAGNETIZACNI PROUD (ID 517)

Tento parametr slouzi k nastaveni stejnosmérného proudu privadéného do motoru pri
spousténi.

Je-li pro tento parametr nastavena hodnota 0, funkce predmagnetizace je deaktivovana.

P3.4.3.2 CAS PREDMAGNETIZACE (ID 516)

Tento parametr slouZzi k nastaveni doby, po kterou je stejnosmérny proud privadén do motoru
pred zacatkem rozbéhu.

10.5.4 DC BRZDA

P3.4.4.1 PROUD SS BRZDENI (ID 507)

Tento parametr slouzi k nastaveni stejnosmérného proudu privadéného do motoru pri
stejnosmérném brzdéni.
Je-li pro tento parametr nastavena hodnota 0, funkce SS brzdéni je deaktivovana.

P3.4.4.2 CAS SS BRZDENI PRI ZASTAVENI (ID 508)

Tento parametr slouzi k nastaveni, zda je brzdéni ZAPNUTO nebo VYPNUTO, a udava dobu
brzdéni pri zastavovani motoru.
Je-li pro tento parametr nastavena hodnota 0, funkce SS brzdéni je deaktivovana.

P3.4.4.3 FREKVENCE SPUSTENI SS BRZDENI PRI ZASTAVENI PO RAMPE (ID 515)

Tento parametr slouZi k nastaveni vystupni frekvence, pri které zacne stejnosmeérné brzdéni.
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10.5.5 MAGNETICKE BRZDENI

P3.4.5.1 MAGNETICKE BRZDENI (ID 520)

Tento parametr se pouziva k aktivaci brzdéni magnetickym tokem.

Brzdéni magnetickym tokem muzete pouzivat jako alternativu ke stejnosmérnému brzdéni.
Magnetické brzdéni zvysSuje brzdny vykon v pripadech, kdy nejsou zapotrebi dodatecné
brzdné rezistory.

Pokud je zapotrebi brzdéni, systém snizi frekvenci a zvySi magneticky tok v motoru. Tim se
zvysi brzdny vykon motoru. Pri brzdéni se reguluji otacky motoru.

f VYSTRAHA!
Brzdéni pouzivejte pouze prerusované. Magnetické brzdéni prevadi energii na teplo
a muze vést k poskozeni motoru.

P3.4.5.2 PROUD BRZDENI MAGNETICKYM TOKEM (ID 519)

Tento parametr slouzi k nastaveni Grovné proudu pro brzdéni magnetickym tokem.

10.6 KONFIGURACE I/0

10.6.1 PROGRAMOVANI DIGITALNICH A ANALOGOVYCH VSTUPU

Programovani vstupd frekvenéniho ménice je flexibilni. Dostupné vstupy standardnich
a volitelnych 1/0 je mozné volné pouzivat pro rizné funkce.

Dostupnou kapacitu I/0 je mozné rozsirovat pomoci dopliikovych desek. Doplikové desky se

svosos

v Instalaénim manualu.
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Obr. 51: Sloty doplrikovych desek a programovatelné vstupy

uf
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&

A. Standardni deska ve slotu A a jeji svorky ~ E. Doplnkova deska ve slotu E

B. Standardni deska ve slotu B ajeji svorky ~ F. Programovatelné digitalni vstupy (DI)
C. Doplnkova deska ve slotu C G. Programovatelné analogové vstupy (Al)
D. Doplnkova deska ve slotu D

10.6.1.1 Programovani digitalnich vstupl

Pouzitelné funkce pro digitalni vstupy jsou usporadany jako parametry ve skupiné parametrd
M3.5.1. Chcete-li digitalnimu vstupu priradit funkci, nastavte hodnotu patricného parametru.
Seznam pouzitelnych funkci je uveden v Tabulka 42 Nastaveni digitalniho vstupu.

Priklad
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STOP | & | READY\ \ | 110

|J=*_—| Digital Inputs

ID:405 P3.5\1.11
o Ext Fault 'Close |
DigINSIotA’3
= Ext Fault Open
g1 DigINSlot0.2
Fault Reset Close
© DigINSIotA.6

Obr. 52: Menu digitalnich vstupd na grafickém displeji
A. Graficky displej C. Hodnota parametru, tj. nastaveni
B. Nazev parametru, tj. funkce digitalniho vstupu

®

READY \ RUN STOP ALARM FAULT

A A /
,;,j;/. b II / I/ /_'X l’
n 1 LJd _J
4 1 h1
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Obr. 53: Menu digitalnich vstup( na textovém displeji
C. Hodnota parametru, tj. nastaveni

A. Textovy displej
digitalniho vstupu

B. Nazev parametru, tj. funkce

U standardni desky I/0 je k dispozici 6 digitalnich vstupl: svorky slotu A 8, 9, 10, 14, 15 a 16.
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Typ vstupu (gra- Typ vstupu Vysvétleni
ficky displej) (textovy
displej)

DigIN dl A . Ei[gsittaé;r;iavrsdtrt:l’pdée.;kz[asl\//%rll.«a 8) na desce ve slotu
DigIN dl A ) 2i[gsittj:;iavrsatrl:ipdisiésl\;oorll-«a 9) na desce ve slotu
DigIN dl A 3 Ei[gsittaé;r;iavrsdtrt:ipdée.si;sl\//%rll.«a 10) na desce ve slotu
DigIN dl A A 2i[gsittj:;iavrsatrl:ipdislllésl\;oorll-«a 14) na desce ve slotu
DigIN dl A 5 Ei[gsittaé;r;iavrsdtrt:ipdée.si;sl\//%rll.«a 15) na desce ve slotu
DigIN dl A 6 2i[gsittj:;iavrsatrl:ipdisiésl\;oorll-«a 16) na desce ve slotu

Funkce Externi porucha uzavrena, ktera se nachazi v menu M3.5.1, ma parametr P3.5.1.11.
Vychozi hodnota na grafickém displeji je DigIN SlotA.3 a na textovém displeji dl A.3. Po
provedeni této volby je funkce Externi porucha uzavrena fizena digitalnim signalem na
digitalnim vstupu DI3 (svorka 10).

Parametr

P3.5.1.11 Externi porucha DigIN SlotA.3 405 | OTEVRENO=0K
uzavrena ZAVRENO = Externi porucha

Chcete-li pouZit jiny vstup nez DI3, napriklad vstup DIé (svorka 16) standardnich I/0,
postupujte podle nasledujicich pokynd.

PROGRAMOVANiI POMOCi GRAFICKEHO DISPLEJE

1 Provedte vybér parametru. Prejdéte do rezimu

Uprav stisknutim tla&itka se Sipkou vpravo. STOP|G| READY| | Vo
G Digital inputs
ID:405 P3.5.1.11

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
2 DigINSlot0.2

8i' Fault Reset Close
o DigINSlotA6
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2 Vrezimu Uprav je hodnota ve slotu DigIN SlotA

podtrzena a blika. Pokud mate k dispozici vice STOP|G| READY| | Vo
digitalnich vstupd 1/0, které jsou napriklad zajistény Ext Fault Close
pomoci doplnkovych desek ve slotech C, D nebo E, . 1D:405 P3.5.1.11
provedte jejich vybér. A ~ |-

v —DigIN SlotA.3 —

P RN
Min:
Max:

3 Chcete-li aktivovat svorku 3, stisknéte znovu

tlagitko se Sipkou vpravo. STOP|C| READY| | /0
Ext Fault Close
© ID:405 P3.5.1.11
A N
v DigIN SlotA.3 —
VRN
Min:
Max:
4 Chcete-li nastavit svorku na 6, stisknéte trikrat
tla&itko se ipkou nahoru. Zménu potvrdite STOP|C| READY| | et
stisknutim tlacitka OK. ss) Ext Fault Close
ID:405 P3.5.1.11
A N
v DigIN SlotA.6 —
VAN

Min:
Max:

5  Pokud byl jiz digitalni vstup DIé pouzit pro néjakou
jinou funkci, zobrazi se na displeji zprava. Provedte STOP|C| READY| | Vo
zménu jedné z téchto voleb.

ID:

At least one digital input has
been selected to several
operations.

To prevent possible unwanted
operations, please check all
digital input selection parameters.
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PROGRAMOVANi POMOCi TEXTOVEHO DISPLEJE
1 Provedte vybér parametru. Prejdéte do rezimu EADY RUN  STop  ALARM  FAULT
Uprav stisknutim tlacitka OK. A A
PI5 411 EXT
n 1 LJ _J
1 R R B |
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

ALARM FAULT

V rezimu Uprav blika pismeno D. Pokud mate

2
k dispozici vice digitalnich vstupd I/0, které jsou A A
napriklad zajiStény pomoci doplikovych desek ve -
e S [J: 7) co o0 YN
slotech C, D nebo E, provedte jejich vyber. r \ﬂ/d |1 E/s i
o Tl 7
S 4 1.3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Chslete-li abtivovat svorku 3/, stisknéte gnovu READY RUN  STop  ALARM  FAULT
tlacitko se Sipkou vpravo. Pismeno D prestane A A
blikat. 039C 1 11 CwvT
a5 101 eX
n 1 LJ _J
L0
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

ALARM FAULT

4 Chcete-li nastavit svorku na 6, stisknéte trikrat
tlacitko se Sipkou nahoru. Zmeénu potvrdite A A

stisknutim tlacitka OK. AE 1 1 EuT

\/

l"l:l’. 37 r11 L’ N

n 1 LJiL.

I A N |

v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
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5  Pokud byl jiz digitalni vstup DI6 pouzit pro néjakou CEADY RUN  oTor  ALARM  FAULT
jinou funkci, na displeji se pohybuje zprava. A A
Provedte zménu jedné z téchto voleb. _ o
T 'F”" T M
ry o LCrianr o
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Po provedeni tohoto postupu je funkce Externi porucha uzavrena rizena digitalnim signalem
na digitalnim vstupu DI6.

Hodnota funkce muze byt DigIN Slot0.1 (na grafickém displeji) nebo dl 0.1 (na textovém
displeji). V tomto pripadé jste k funkci nepriradili svorku nebo je vstup nastaven jako vzdy
OTEVRENY. Toto je vychozi hodnota pro vétéinu parametré ve skupiné M3.5.1.

U nékterych vstup( je nicméné vychozi hodnotou vzdy ZAVRENY. Jejich hodnota je na
grafickém displeji DigIN Slot0.2 a dI 0.2 na textovém displeji.

POZNAMKA!
Digitalnim vstuplm je dale mozné priradit Casové kanaly. Dalsi souvisejici Udaje

jsou uvedeny v 12.1 Vychozi hodnoty parametrd pro rizné aplikace.

10.6.1.2 Programovani analogovych vstupu

Vstup cile pro signal analogové referencni frekvence maze byt zvolen z dostupnych

analogovych vstupd.
stoP| (G| ReADY | jio

El Analog Input 1
1D:377 P3.5.2.7.1

ATl Signal Sel l
= AnINSIotA.1

AIl Filter Time
0.10s

ATl Signal Range
0-10V/0-20mAl

000

000

Obr. 54: Menu analogovych vstupd na grafickém displeji

A. Graficky displej C. Hodnota parametru, tj. nastaveni
B. Nazev parametru analogového vstupu
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®

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A /
P35 11 AL

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Obr. 55: Menu analogovych vstup( na textovém displeji

A. Textovy displej C. Hodnota parametru, tj. nastaveni
B. Nazev parametru analogového vstupu

U standardni desky 1/0 jsou k dispozici 2 analogové vstupy: svorky slotu A 2/3 a 4/5.

Typ vstupu (gra- Typ vstupu Vysvétleni
ficky displej) (textovy
displej)
Analogovy vstup €. 1 (svorky 2/3) ve slotu A na
AniN Al A ! desce (standardni deska 1/0).
Analogovy vstup €. 2 (svorky 4/5) ve slotu A na
AniN Al A 2 desce (standardni deska 1/0).

Parametr P3.5.2.1.1 Vybér signalu Al1 se nachazi v menu M3.5.2.1. Vychozi hodnota
parametru na grafickém displeji je AnIN SlotA.1 a na textovém displeji Al A.1. Cilovym
vstupem pro signal analogové referencni frekvence Al1 je pak analogovy vstup na svorkach
2/3. Nastaveni napétového nebo proudového signalu provedte pomoci dvoupolohovych
prepinacl. Dalsi Gdaje naleznete v Instalaénim manualu.

Parametr

P3.5.2.1.1 Vybér signalu Al1 AnIN SlotA.1 | 377 |

Chcete-li pouzit jiny vstup nez Al1, napriklad analogovy vstup na doplikové desce ve slotu C,
postupujte podle nasledujicich pokynd.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETRU VACON - 265
PROGRAMOVANi ANALOGOVYCH VSTUPU NA GRAFICKEM DISPLEJI
1 Volbu parametru provedte stisknutim tlacitka se
Sipkou vpravo. STOP|C| READY| | Vo
m Analogue Input 1
ID:377 P3.5.2.1.1
o AIl Signal Sel |
@ AnIN SlotA.1l

2 Vrezimu uprav je hodnota AnIN SlotA podtrzena
a blika.

3 Chcete-li hodnotu AnIN SlotC zménit, stisknéte
tlacitko se Sipkou nahoru. Zménu potvrdite
stisknutim tlacitka OK.

AIl Filter Time
£ 0.10s

AIl Signal Range

(e}
gt 0-10V/0-20mA
STOP|C| READY| | 110
T AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotA.I1
o
Min:
Max:
STOP|C| READY| | 110
8F AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
/\ ‘—)\\\_// \\_,/’C_—
v SAnIN SlotC.IkC
o
Min:
Max:

PROGRAMOVANI ANALOGOVYCH VSTUPU NA TEXTOVEM DISPLEJI

1 Volbu parametru provedte stisknutim tlacitka OK.
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2 Vrezimu Uprav blikd pismeno A. DY RUN  STop  ALARM  FAULT
A A
PIRE 11 Al |
DN e B w
5 l§: r1. 1
AN
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

3 Chcete-li hodnotu zmeénit na C, stisknéte tlacitko se READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

Sipkou nahoru. Zménu potvrdite stisknutim tlacitka A A
OK. - = - =
PIGP 11 Al |
DN W g B Y
51 :gl L. |
2k
v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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10.6.1.3 Popis zdrojd signalu

Zdroj Funkce

Slot0.# Digitalni vstupy:

Pomoci této funkce lze digitalni signal nastavit na staly stav OTEVRENO
nebo ZAVRENO. Nékteré signaly byly vyrobcem nastaveny na staly stav
ZAVRENO, napfiklad parametr 3.5.1.15 (Chod povolen). Pokud signal
Chod povolen nezménite, je vidy zapnuty.

#=1: Vzdy OTEVRENO

# = 2-10: Vzdy ZAVRENO

Analogové vstupy (pouzivané pro ucely testovani):

# =1: Analogovy vstup = 0 % sily signalu
# = 2: Analogovy vstup = 20 % sily signalu
#=3

#=1

: Analogovy vstup = 30 % sily signalu atd.
0: Analogovy vstup = 100 % sily signalu

SlotA.# Cislo (#) odpovida digitalnimu vstupu ve slotu A.
SlotB.# Cislo (#) odpovida digitalnimu vstupu ve slotu B.
SlotC.# Cislo (#) odpovida digitalnimu vstupu ve slotu C.
SlotD.# Cislo (#) odpovida digitalnimu vstupu ve slotu D.
SlotE.# Cislo (#) odpovida digitalnimu vstupu ve slotu E.
TimeChannel.# 1=Casovy kanal1, 2=Casovy kanal2, 3=Casovy kanal3
FieldousCW.# Cislo (#) oznaduje bitové &islo Fidiciho slova.
Fieldbus PD.# Cislo (#) odpovida bitovému ¢islu procesnich dat 1.
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10.6.2  VYCHOZi FUNKCE PROGRAMOVATELNYCH VSTUPU

Tabulka 118: Vychozi funkce programovatelnych digitalnich a analogovych vstupu

Vstup Svorka/svorky Reference Funkce Cislo parametru
DI 8 A Ridici signal 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A2 Ridici signal 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Externi porucha P3.5.1.11

uzavrena

Volba prednastavené |P3.5.1.21

Di4 14 Ak frekvence 0

DI5 15 A5 Volba prednastavené |P3.5.1.22
frekvence 1

DI6 16 Ab Reset poruchy uzavr. [P3.5.1.13

Al 2/3 Al Vybér signalu Al1 P3.5.2.1.1

Al2 4/5 A2 Vybér signalu Al2 P3.5.2.2.1

10.6.3  DIGITALNI VSTUPY

Parametry jsou funkce, které ze pFipojit ke svorce digitalniho vstupu. Text Dig/n Slot A.2
oznacuje druhy vstup ve slotu A. Funkce je také mozné pripojit k casovym kanaldm. Casové
kanaly funguji jako svorky.

Stavy digitalnich vstupl a vystupd lze monitorovat na obrazovce Multimonitor.
P3.5.1.1 RIDICI SIGNAL 1 A (ID 403)

Tento parametr slouZi k vybéru digitalniho vstupniho signalu (Fidici signal 1), ktery spousti
a zastavuje ménic v dobé, kdy je ridici misto nastaveno na I/0 A (VPRED).

P3.5.1.2 RIDICi SIGNAL 2 A [ID 404)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu (Fidici signdl 2], ktery spousti
a zastavuje méni¢ v dobé, kdy je ridici misto nastaveno na I/0 A (VZAD).

P3.5.1.3 RIDICI SIGNAL 3 A [ID 434)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu (Fidici signal 3), ktery spousti
a zastavuje ménic v dobé, kdy je Fidici misto nastaveno na I/0 A.

P3.5.1.4 RIDICi SIGNAL 1 B (ID 423)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu (Fidici signal 1), ktery spousti
a zastavuje ménic v dobé, kdy je Fidici misto nastaveno na I/0 B.
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P3.5.1.5 RIDICi SIGNAL 2 B (ID 424)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu (Fidici signal 2), ktery spousti
a zastavuje ménic v dobé, kdy je Fidici misto nastaveno na I/0 B.

P3.5.1.6 RIDICi SIGNAL 3 B (ID 435)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu (Fidici signal 3), ktery spousti
a zastavuje méni¢ v dobé, kdy je Fidici misto nastaveno na I/0 B.

P3.5.1.7 VYNUTIT I/0 B RIZENI (ID 425)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery prepina ridici misto
z1/0 Anal/0B.

P3.5.1.8 VYNUTIT I/0 B REFERENCI (ID 343)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery prepina zdroj referencni
frekvence z I/0 A na /0 B.

P3.5.1.9 VYNUTIT RiZENI SBERNICI (ID 411)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery prepina ridici misto
a zdroj referencni frekvence na sbérnici (z /0 A, 1/0 B nebo mistniho rizeni).

P3.5.1.10 VYNUTIT RiZENI PANELEM (ID 410)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery prepina ridici misto
a zdroj referencni frekvence na ovladacim panelu (z jakéhokoli Fidiciho mista).

P3.5.1.11 EXTERNI PORUCHA ZAVRENA (ID 405)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje externi poruchu.

P3.5.1.12 EXTERNI PORUCHA OTEVRENA (ID 406}

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje externi poruchu.

P3.5.1.13 RESET PORUCHY ZAVREN (ID 414)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery resetuje vSechny aktivni
poruchy.

Aktivni poruchy se resetuji, je-li stav digitalniho vstupu zménén z otevieného na zavreny
(ndbéZna hranal.

P3.5.1.14 RESET PORUCHY OTEVREN (ID 213)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery resetuje vSechny aktivni
poruchy.

Aktivni poruchy se resetuji, je-li stav digitalniho vstupu zménén ze zavireného na otevreny
(sestupna hrana).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 270 POPISY PARAMETRU

P3.5.1.15 CHOD POVOLEN (ID 407)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery nastavuje ménic do stavu
Pripraven.

Pokud je kontakt ROZEPNUTY, je startovani motoru zakazano.
Pokud je kontakt SEPNUTY, je startovani motoru povoleno.

Pri zastaveni se ménic ridi hodnotou parametru P3.2.5 Funkce Stop.

P3.5.1.16 BLOKOVANI CHODU 1 (ID 1041)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery zabranuje spusténi
ménice.

Ménic¢ muze byt pripraven, avéak start neni mozny, je-li stav povolovaciho signalu ,otevreny”
(tlumici blokovani]).

P3.5.1.17 BLOKOVANI CHODU 2 [ID 1042)

Tento parametr slouZi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery zabranuje spusténi
meénice.

Méni¢ miZe byt pripraven, avsak start neni mozny, je-li stav povolovaciho signalu ,otevieny”
(tlumici blokovani).

Pokud je blokovani aktivni, méni¢ se nemuze spustit.

Pomoci této funkce je mozné zabranit spusténi ménice, pokud je uzavreny tlumic. Pokud se
blokovani aktivuje béhem provozu ménice, ménic se zastavi.

P3.5.1.18 PREDEHRATI MOTORU ZAPNUTO (ID 1044)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Predehrati
motoru.

Funkce predehrati motoru privadi do motoru stejnosmérny proud v dobé, kdy je frekvencni
meénic v zastaveném stavu.

P3.5.1.19 AKTIVACE RAMP 2 [ID 408)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery urcuje pouZzitou dobu
rampy.

P3.5.1.20 ZAKAZ ZRYCHL/ZPOMAL (ID 415)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery zabranuje zrychleni
a zpomaleni ménice.
Dokud je kontakt rozpojen, neni mozné zrychlovani ani zpomalovani.

P3.5.1.21 VYBER PREDNASTAVENE FREKVENCE 0 (ID 419)

Tento parametr slouzi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery vybira prednastavené
frekvence.
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P3.5.1.22 VYBER PREDNASTAVENE FREKVENCE 1 (ID 420)

Tento parametr slouZzi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery vybira prednastavené
frekvence.

P3.5.1.23 VYBER PREDNASTAVENE FREKVENCE 2 (ID 421)

Tento parametr slouZi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery vybira prednastavené
frekvence.

P3.5.1.24 MOTOR POTENCIOMETR NAHORU (ID 418]

Tento parametr slouZzi ke zvySeni vystupni frekvence digitalnim vstupnim signalem.
Reference potenciometru motoru se ZVYSUJE, dokud je kontakt rozpojen.

P3.5.1.25 MOTOR POTENCIOMETR DOLU (ID 417)

Tento parametr slouzi ke snizeni vystupni frekvence digitalnim vstupnim signalem.
Reference potenciometru motoru se SNIZUJE, dokud je kontakt rozpojen.

P3.5.1.26 AKTIVACE RYCHLEHO ZASTAVENI (ID 1213)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Rychlé
zastaveni. Funkce rychlého zastaveni zastavuje pohon bez ohledu na misto Fizeni nebo na
stav Fidicich signald.

P3.5.1.27 CASOVAC 1 (ID 447)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery spousti casovac.
Casovac se spousti tehdy, je-li tento signal deaktivovan (sestupna hrana). Vystup se
deaktivuje tehdy, jestlize uplyne doba definovana v parametru doby trvani.

P3.5.1.28 CASOVAC 2 [ID 448)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery spousti casovac.
Casovac se spousti tehdy, je-li tento signal deaktivovan (sestupna hrana). Vystup se
deaktivuje tehdy, jestlize uplyne doba definovana v parametru doby trvani.

P3.5.1.29 CASOVAC 3 (ID 449)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery spousti casovac.
Casovac se spousti tehdy, je-li tento signal deaktivovan (sestupna hrana). Vystup se
deaktivuje tehdy, jestlize uplyne doba definovana v parametru doby trvani.

P3.5.1.30 ZESILENi NASTAVENE HODNOTY PID [ID 1046)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje zvyseni pro
hodnotu reference PID.

Casovac se spousti tehdy, je-li tento signal deaktivovan (sestupna hrana). Vystup se
deaktivuje tehdy, jestlize uplyne doba definovana v parametru doby trvani.
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P3.5.1.31 VOLBA REFERENCE PID [ID 1047)

Tento parametr slouZi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery urcuje pouzitou
hodnotu reference PID.

P3.5.1.32 SIGNAL STARTU EXTERNIHO REGULATORU PID (ID 1049)

Tento parametr slouZi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery spousti a zastavuje
externi regulator PID.

POZNAMKA!
Tento parametr nebude mit zadny efekt, pokud neni ve skupiné 3.14 povolen externi
regulator PID.

P3.5.1.33 VOLBA EXTERNI REFERENCE PID (ID 1048)

Tento parametr slouzi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery urcuje pouzitou
hodnotu reference PID.

P3.5.1.34 RESET CITACE UDRZBY 1 (ID 490)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery resetuje hodnotu
pocitadla udrzby.

P3.5.1.36 AKTIVACE REFERENCE VYPLACHU (ID 530)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci
vyplachovani.

Referencni frekvence vyplachu je obousmérna a prikaz zpétného chodu neovliviiuje smér
reference vyplachu.

POZNAMKA!
Ménic se spousti pri aktivaci digitalniho vstupu.

P3.5.1.38 AKTIVACE POZARNIHO REZIMU PRI OTEVRENI (ID 1596)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Pozarni
rezim.

P3.5.1.39 AKTIVACE POZARNIHO REZIMU PRI ZAVRENI (ID 1619)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Pozarni
rezim.

P3.5.1.40 REVERZACE POZARNIHO REZIMU (ID 1618)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery dava prikaz pro opacny
smeér otaceni v pozarnim rezimu.

Za normalniho provozu tato funkce nema zadny efekt.
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P3.5.1.41 AKTIVACE AUTOMATICKEHO CISTENI (ID 1715)

Tento parametr slouZzi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery spousti sekvenci
automatického cisténi.

Je-li pred dokoncenim postupu odebran aktivacni signal, automatické Cisténi se zastavi.

POZNAMKA!
Kdyz je vstup aktivovan, ménic se spusti.

P3.5.1.42 BLOKOVANI CERPADLA 1 (ID 426)
Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouZit jako signal

blokovani pro systém multi-cerpadla.
Vybér aplikace pomoci parametru P1.2 Aplikace udava vychozi hodnotu.

P3.5.1.43 BLOKOVANI CERPADLA 2 (ID 427)
Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal

blokovani pro systém multi-cerpadla.
Vybér aplikace pomoci parametru P1.2 Aplikace udava vychozi hodnotu.

P3.5.1.44 BLOKOVANI CERPADLA 3 (ID 428)
Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal

blokovani pro systém multi-cerpadla.
Vybér aplikace pomoci parametru P1.2 Aplikace udava vychozi hodnotu.

P3.5.1.45 BLOKOVANI CERPADLA 4 [ID 429)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.5.1.46 BLOKOVANI CERPADLA 5 (ID 430)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.5.1.47 BLOKOVANI CERPADLA 6 (ID 486)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.5.1.48 BLOKOVANI CERPADLA 7 (ID 487)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.5.1.49 BLOKOVANI CERPADLA 8 (ID 488)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.
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P3.5.1.52 VYNULOVANI PROVOZNIiHO CITACE KWH (ID 1053)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery resetuje provozni citac
kWh.

P3.5.1.53 VOLBA SADY PARAMETRU 1/2 (ID 496)

Tento parametr urcuje digitalni vstup, ktery slouzi pro volbu mezi sadou parametrt 1 a 2.
Funkce je povolena, pokud je pro tento parametr vybran jiny slot nez Dig/N Slot0. Volbu sady
parametrd ze provést a ke zméné dojde pouze tehdy, kdyz je ménic¢ zastaven.

«  Kontakt otevreny = jako aktivni sada je nastavena sada parametra 1.
«  Kontakt zavieny = jako aktivni sada je nastavena sada parametru 2.

POZNAMKA!

Hodnoty parametr( se ukladaji do sady 1 a 2 pomoci parametrl B6.5.4 Ulozit do
sady 1 a B6.5.4 UloZit do sady 2. Tyto parametry lze pouZzit pomoci ovladaciho
panelu nebo nastroje VACON® Live v pocitaci.

10.6.4  ANALOGOVE VSTUPY

P3.5.2.1.1 VYBER SIGNALU Al1 (ID 377)

Tento parametr se pouziva k pripojeni signalu Al k vybranému analogovému vstupu.
Tento parametr je programovatelny. Viz Tabulka 118 Vychozi funkce programovatelnych
digitalnich a analogovych vstupda.

P3.5.2.1.2 DOBA FILTROVANI SIGNALU Al1 (ID 378)

Tento parametr slouZzi k filtrovani ruseni analogového vstupniho signalu.
Chcete-li tento parametr aktivovat, zadejte hodnotu vétsi nez 0.

POZNAMKA!
DelSi doba filtrovani zpomaluje odezvu Fizeni.
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Obr. 56: Filtrovani signalu Al1

P3.5.2.1.3 ROZSAH SIGNALU Al1 (ID 379)

Tento parametr slouzi k Upraveé rozsahu analogového signalu.
Hodnota tohoto parametru se obchazi, pokud se pouZivaji vlastni parametry méritka.

Typ analogového vstupniho signalu (proudovy nebo napétovy) nastavte pomoci
dvoupolohovych prepinacl na ridici desce. Dalsi informace naleznete v Instalaénim manuélu.
Analogovy vstupni signal lze také pouzit jako referencni frekvenci. Vybérem hodnoty 0 nebo 1
se méni méritko analogového vstupniho signalu.

Cislo volby Nazev volby

Rozsah analogového vstupniho signalu je 0-10 V nebo 0-
0 0..10V/0...20 mA 20 mA (podle nastaveni dvoupolohového pFepinace na Fidici
desce). Rozsah vstupniho signalu je 0...100 %.
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(o)
© 0% 50% 100%™ (©) 1%
0 mA 10 mA 20 mA
Obr. 57: Rozsah analogového vstupniho signalu, volba 0
A. Referencni frekvence C. Minimalni referencni frekvence
B. Maximalni referencni frekvence D. Signal analogového vstupu
Cislo volby Nazev volby Popis

Rozsah analogového vstupniho signalu je 2-10 V nebo 4-
1 2..10V/4...20 mA 20 mA (podle nastaveni dvoupolohového prepinace na Fidici
desce). Rozsah vstupniho signalu je 20-100 %.

[Hz]

© 5% 36% 50% T OIS
0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Obr. 58: Rozsah analogového vstupniho signalu, volba 1

A. Referencni frekvence C. Minimalni referencni frekvence
B. Maximalni referencni frekvence D. Signal analogového vstupu

P3.5.2.1.4 UZIVATELSKY Al1 MIN. (ID 380)

Tento parametr slouZi k Upravé rozsahu analogového vstupniho signalu v rozmezi -160 % az
160 %.
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P3.5.2.1.5 UZIVATELSKY Al1 MAX. (ID 381)

Tento parametr slouZi k Upravé rozsahu analogového vstupniho signalu v rozmezi -160 % az
160 %.

MUZete napriklad pouzit analogovy vstupni signal jako referencni frekvenci a nastavit
parametry P3.5.2.1.4 a P3.5.2.1.5 v rozmezi 40 az 80 %. V takovém pripadé se referencni
frekvence méni v rozsahu od minimalni referencni frekvence do maximalni referencni
frekvence a analogovy vstupni signal se méni v rozsahu od 8 do 16 mA.

®

[HZz]

A

@ 0% 40% 80% 100%> @ [%]
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA

® ®

Obr. 59: UzZivatelské minimum/maximum signalu Al1

A. Referencni frekvence D. Signal analogového vstupu
B. Maximalni referenéni frekvence E. Uzivatel. min. Al
C. Minimalni referencni frekvence F. Uzivatel. max. Al

P3.5.2.1.6 INVERZE SIGNALU Al1 (ID 387)

Tento parametr slouZi k invertovani analogového vstupniho signalu.
Inverze analogového vstupniho signalu zméni krivku signalu na opacnou.

Analogovy vstupni signal lze pouzit jako referencni frekvenci. Vybérem hodnoty 0 nebo 1 se
meéni méritko analogového vstupniho signalu.

Cislo volby Nazev volby

Z4dna inverze. Hodnota analogového vstupniho signalu 0 %
odpovida minimalni referencni frekvenci. Hodnota analogo-
vého vstupniho signalu 100 % odpovida maximalni referenc¢ni
frekvenci.

0 Normalni
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@ 0%

0 mA
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50% 100% > @ [%]
10 mA 20 mA

Obr. 60: Inverze signalu Al1, volba 0

A. Referenéni frekvence
B. Maximalni referencni frekvence

Cislo volby Nazev volby

1 Invertovany

C. Minimalni referencni frekvence
D. Signal analogového vstupu

Popis

Inverze signalu. Hodnota analogového vstupniho signalu 0 %
odpovida maximalni referencni frekvenci. Hodnota analogo-
vého vstupniho signalu 100 % odpovida minimalni referencni
frekvenci.

©

0%
0 mA

50%

Ol
100% > 2 1%l
10 mA mA

Obr. 61: Inverze signalu Al1, volba 1

A. Referencni frekvence
B. Maximalni referenéni frekvence

C. Minimalni referenc¢ni frekvence
D. Signal analogového vstupu
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10.6.5  DIGITALNI VYSTUPY

P3.5.3.2.1 FUNKCE RO1 (ID 11001)

Tento parametr slouZzi k vybéru funkce nebo signalu, ktery je pripojen k reléovému vystupu.
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Tabulka 119: Vystupni signaly pFes RO1

Cislo volby Nazev volby Popis

0 Neni pouzit Vystup se nepouziva.

1 Pripraveno Frekvencni ménic je pFipraven k provozu.

2 Chod Frekvencni ménic pracuje (motor bézi).

3 Obecna porucha Doslo k obecné poruse.

4 Invertovana obecna porucha Nedoslo k obecné poruse.

5 Obecny alarm Doslo k alarmu.

6 Reverzace Je vydan prikaz reverz.

- Pri rychlosti Vystupni frekvence bude mit stejnou hodnotu jako nastavena
referencni frekvence.

8 Porucha termistoru Doslo k poruse termistoru.

9 Regulator motoru aktivovan Jeden z limitnich regulatort (napf. proudovy limit, momen-
tovy limit) je aktivovan.

10 Start signal aktivni Prikaz start frekvenéniho ménice je aktivni.

1" Rizeni z panelu aktivni Je zvoleno fizeni z ovladaciho panelu (aktivni Fidici misto je
ovladaci panel].

12 Rizeni 1/0 B aktivni Je zvoleno fidici misto I/0 B (aktivni fidici misto je /0 B).

13 Kontrola limitu 1 Kontrola limitu se aktivuje, pokud hodnota signalu poklesne
pod nebo stoupne nad nastaveny kontrolni limit (P3.8.3 nebo

14 Kontrola limitu 2 P3.8.7).

15 Pozarni rezim aktivni Funkce pozarniho rezimu je aktivni.

16 Vyplachovani aktivni Funkce posuvu je aktivni.

17 Prednastavena frekvence Prednastavena frekvence byla zvolena digitalnimi vstupnimi

aktivni signaly.

18 Rychlé zastaveni aktivni Funkce rychlého zastaveni je aktivovana.

19 PID v rezimu parkovani Regulator PID je v rezimu parkovani.

20 Mékké plnéni PID aktivovano Funkce mékkého plnéni regulatoru PID je aktivovana.

21 Kontrola zpétné vazby PID Hodnota zpétné vazby regulatoru PID se nenachazi v rdmci
kontrolnich limitd.

29 Kontrola zpétné vazby ExtPID Hodnota zpétné vazby externiho reguldtoru PID se nenachazi
v ramci kontrolnich limitQ.

23 Alarm vstupniho tlaku Vstupni tlak Cerpadla je nizSi nez hodnota nastavena pomoci

parametru P3.13.9.7.
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Tabulka 119: Vystupni signaly pFes RO1

Cislo volby Nazev volby Popis
Alarm ochrany pred mrazem Namérena teplota cerpadla je nizSi nez Uroven nastavena
24 ,
pomoci parametru P3.13.10.5.
25 Casovy kanal 1 Stav ¢asového kanalu 1.
26 Casovy kanal 2 Stav Casového kanalu 2.
27 Casovy kanal 3 Stav ¢asového kanalu 3.
Bit Ridiciho slova 13 komuni- Rizeni digitalniho (reléového) vystupu prostitednictvim bitu
28 VI Yo AP
kacni sbérnice ridiciho slova komunikacni sbérnice 13.
Bit Ridiciho slova 14 komuni- Rizeni digitalniho (reléového) vystupu prostiednictvim bitu
29 AV o AV
kacni sbérnice ridiciho slova komunikacni sbérnice 14.
Bit Ridiciho slova 15 komuni- Rizeni digitalniho (reléového) vystupu prostitednictvim bitu
30 SV o AP
kacni sbérnice ridiciho slova komunikacni sbérnice 15.
31 Vstup procesnich dat 1 z komu- |Rizeni digitalniho (reléového) vystupu prostrednictvim
nikac¢ni sbérnice, bit 0 vstupu 1 procesnich dat z komunikacni sbérnice, bit 0.
39 Vstup procesnich dat 1z komu- |Rizeni digitalniho (reléového) vystupu prostitednictvim
nikaéni sbérnice, bit 1 vstupu 1 procesnich dat z komunikacéni sbérnice, bit 1.
33 Vstup procesnich dat 1 z komu- |Rizeni digitalniho (reléového) vystupu prostrednictvim
nikac¢ni sbérnice, bit 2 vstupu 1 procesnich dat z komunikacni sbérnice, bit 2.
34 Alarm pocitadla adrzby 1 Pocitadlo udrzby dosahlo limitu alarmu nastaveného pomoci
parametru P3.16.2.
35 Porucha pocitadla udrzby 1 Pocitadlo udrzby dosahlo limitu alarmu nastaveného pomoci
parametru P3.16.3.
3 Vyst. bloku 1 Vystup programovatelného bloku 1. Viz nabidku parametré
M3.19 Programovani bloku.
Vyst. bloku 2 Vystup programovatelného bloku 2. Viz nabidku parametrd
37 -
M3.19 Programovani bloku.
Vyst. bloku 3 Vystup programovatelného bloku 3. Viz nabidku parametré
38 -
M3.19 Programovani bloku.
Vyst. bloku 4 Vystup programovatelného bloku 4. Viz nabidku parametrd
39 -
M3.19 Programovani bloku.
Vyst. bloku 5 Vystup programovatelného bloku 5. Viz nabidku parametrd
40 -
M3.19 Programovani bloku.
Vyst. bloku 6 Vystup programovatelného bloku 6. Viz nabidku parametrd
41 -
M3.19 Programovani bloku.
42 Vyst. bloku 7 Vystup programovatelného bloku 7. Viz nabidku parametrd

M3.19 Programovani bloku.
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Tabulka 119: Vystupni signaly pFes RO1

Cislo volby Nazev volby Popis
Vyst. bloku 8 Vystup programovatelného bloku 8. Viz nabidku parametrd
43 -
M3.19 Programovani bloku.
Vyst. bloku 9 Vystup programovatelného bloku 9. Viz nabidku parametrd
Lb -
M3.19 Programovani bloku.
Vyst. bloku 10 Vystup programovatelného bloku 10. Viz nabidku parametrd
45 -
M3.19 Programovani bloku.
46 Rizeni pomocného cerpadla Ridici signal pro externi pomocné erpadlo.
47 Rizeni plniciho ¢erpadla Ridici signal pro externi plnici ¢erpadlo.
48 Automatické cisténi aktivni Funkce automatického ¢isténi Cerpadla je aktivovana.
49 Rizeni multi-¢erpadla K1 Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.
50 Rizeni multi-erpadla K2 Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.
51 Rizeni multi-¢erpadla K3 Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.
52 Rizeni multi-cerpadla K4 Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.
53 Rizeni multi-erpadla K5 Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.
54 Rizeni multi-¢erpadla Ké Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.
55 Rizeni multi-cerpadla K7 Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.
56 Rizeni multi-¢erpadla K8 Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.
Zobrazuje aktivni sadu parametra:
69 Zvolena sada parametrQ . . o
OTEVRENO = Sada parametru 1 je aktivni.
ZAVRENO = Sada parametry 2 je aktivni.

P3.5.3.2.2 ZPOZDENI SEPNUTI RO1 (ID 11002)

Tento parametr slouzi k nastaveni zpozdéni zapnuti pro reléovy vystup.
P3.5.3.2.3 ZPOZDENI ROZEPNUTI RO1 (ID 11003)

Tento parametr slouzi k nastaveni zpozdéni vypnuti pro reléovy vystup.

10.6.6  ANALOGOVE VYSTUPY

P3.5.4.1.1 FUNKCE AO1 (ID 10050]

Tento parametr slouZzi k vybéru funkce nebo signalu, ktery je pripojen k analogovému
vystupu.

Tento parametr definuje obsah analogového vystupniho signalu 1. Méritko analogového
vystupniho signalu zavisi na signalu.
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Cislo volby Nazev volby Popis
0 Test 0 % (neni pouzito) Analogovy vystup je nastaven na 0 nebo 20 %, takZe odpovida
parametru P3.5.4.1.3.
1 TEST 100 % Analogovy vystup je nastaven na 100 % signalu (10V /
20 mA).
2 Vystupni frekvence Aktualni vystupni frekvence od 0 do maximalni referencni
frekvence.
3 Referenc¢ni frekvence Aktudlni referencni frekvence od 0 do maximalni referencni
frekvence.
4 Otacky motoru Aktualni otacky motoru od 0 do jmenovitych otacek motoru.
5 Vystupni proud Vystupni proud frekvencniho ménice od 0 do jmenovitého
proudu motoru.
Moment motoru Aktualni moment motoru od 0 do jmenovitého momentu
6
motoru (100 %).
7 Vykon motoru Aktualni vykon motoru od 0 do jmenovitého vykonu motoru
(100 %).
8 Napéti motoru Aktualni napéti motoru od 0 do jmenovitého napéti motoru.
9 Napéti DC-obvodu Aktualni napéti ss meziobvodu 0-1000 V.
10 Reference PID Aktualni nastavena hodnota regulatoru PID (0-100 %].
M Odezva PID Aktualni hodnota zpétné vazby regulatoru PID (0-100 %).
12 Vystup PID Vystup regulatoru PID (0...100 %).
13 Vystup ExtPID Vystup externiho regulatoru PID (0...100 %).
14 Vstup procesnich dat 1 komuni- |Vstup procesnich dat 1 komunikacni sbérnice: 0 az 10 000
kacni sbérnice (odpovida 0...100,00 %).
15 Vstup procesnich dat 2 komuni- |Vstup procesnich dat 2 komunikacni shérnice: 0 az 10 000
kaéni sbérnice (odpovida 0...100,00 %).
16 Vstup procesnich dat 3 komuni- |Vstup procesnich dat 3 komunikacni sbérnice: 0 az 10 000
kacni sbérnice (odpovida 0...100,00 %).
17 Vstup procesnich dat 4 komuni- |Vstup procesnich dat 4 komunikacni sbérnice: 0 az 10 000
kaéni sbérnice (odpovida 0...100,00 %).
18 Vstup procesnich dat 5 komuni- |Vstup procesnich dat 5 komunikacni sbérnice: 0 az 10 000
kacni sbérnice (odpovida 0...100,00 %).
19 Vstup procesnich dat 6 komuni- |Vstup procesnich dat 6 komunikacni shérnice: 0 az 10 000
kaéni sbérnice (odpovida 0...100,00 %).
20 Vstup procesnich dat 7 komuni- |Vstup procesnich dat 7 komunikacni sbérnice: 0 az 10 000

kacni sbérnice

(odpovida 0...100,00 %).
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Cislo volby Nazev volby Popis

Vstup procesnich dat 8 komuni- |Vstup procesnich dat 8 komunikacni sbérnice: 0 az 10 000

21 kaéni sbérnice (odpovida 0...100,00 %).

Vyst. bloku 1 Vystup programovatelného bloku 1: 0 az 10 000 (odpovida
22 0...100,00 %). Viz menu parametru M3.19 Néastroj k pFizpdso-
bovani frekvenénich ménica.

Vyst. bloku 2 Vystup programovatelného bloku 2: 0 az 10 000 (odpovida
23 0...100,00 %). Viz menu parametru M3.19 Nastroj k pFizplso-
bovani frekvenénich ménica.

Vyst. bloku 3 Vystup programovatelného bloku 3: 0 az 10 000 (odpovida
24 0...100,00 %). Viz menu parametru M3.19 Nastroj k prizpdso-
bovani frekvenénich méniéa.

Vyst. bloku 4 Vystup programovatelného bloku 4: 0 az 10 000 (odpovida
25 0...100,00 %). Viz menu parametru M3.19 Néastroj k pFizpdso-
bovani frekvenénich ménica.

Vyst. bloku 5 Vystup programovatelného bloku 5: 0 az 10 000 (odpovida
26 0...100,00 %). Viz menu parametru M3.19 Nastroj k pFizplso-
bovani frekvenénich ménica.

Vyst. bloku 6 Vystup programovatelného bloku 6: 0 az 10 000 (odpovida
27 0...100,00 %). Viz menu parametru M3.19 Nastroj k prizpdso-
bovani frekvenénich méniéa.

Vyst. bloku 7 Vystup programovatelného bloku 7: 0 az 10 000 (odpovida
28 0...100,00 %). Viz menu parametru M3.19 Néastroj k pFizpdso-
bovani frekvenénich ménica.

Vyst. bloku 8 Vystup programovatelného bloku 8: 0 az 10 000 (odpovida
29 0...100,00 %). Viz menu parametru M3.19 Nastroj k pFizplso-
bovani frekvenénich ménica.

Vyst. bloku 9 Vystup programovatelného bloku 9: 0 az 10 000 (odpovida
30 0...100,00 %). Viz menu parametru M3.19 Nastroj k prizpdso-
bovani frekvenénich méniéa.

Vyst. bloku 10 Vystup programovatelného bloku 10: 0 az 10 000 (odpovida
31 0...100,00 %). Viz menu parametru M3.19 Néastroj k pFizpdso-
bovani frekvenénich ménica.

P3.5.4.1.2 CAS FILTRU A01 (ID 10051)

Tento parametr slouzi k nastaveni ¢asu filtrovani pro analogovy signal.
Funkce filtrovani je deaktivovana, je-li pro dobu filtrovani nastavena hodnota 0. Viz P3.5.2.1.2.

P3.5.4.1.3 MINIMALNI A01 (ID 10052)

Tento parametr slouzi k Upraveé rozsahu analogového vystupniho signalu.

Je-li napriklad vybrana moznost ..4mA”, rozsah analogového vystupniho signalu je 4..20mA.
Typ signalu (proud/napéti) vyberte pomoci dvoupolohovych prepinacd. Skalovani analogového
vystupu v parametru P3.5.4.1.4 je rozdilné. Viz také parametr P3.5.2.1.3.
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P3.5.4.1.4 MINIMALNi MERITKO A01 (ID 10053)

Tento parametr slouZzi ke Skalovani analogového vystupniho signalu.
Hodnoty nastaveni méritka (min a max) jsou obsaZzeny v procesni jednotce, ktera je uréena
vybérem funkce AO.

P3.5.4.1.5 MAXIMALNI MERITKO A01 (ID 10054)

Tento parametr slouzi ke Skalovani analogového vystupniho signalu.
Hodnoty nastaveni méritka (min a max) jsou obsaZeny v procesni jednotce, kterd je urcena
vybérem funkce AO.

Napriklad je mozné provést vybér vystupni frekvence frekvencniho ménice pro obsah
analogového vystupniho signalu a nastavit parametry P3.5.4.1.4 a P3.5.4.1.5 v rozmezi od 10
do 40 Hz. Vystupni frekvence frekvenéniho ménice se pak méni v rozsahu od 10 do 40 Hz

a analogovy vystupni signal se méni v rozsahu od 0 do 20 mA.

®

[%]
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20 mA

50%
10 mA

0% > @ [Hz]

0 mA
0 Hz 10 Hz 40 Hz @

©

Obr. 62: Méfitko signalu AO1

A. Analogovy vystupni signal D. Maximalni referencni frekvence
B. Minimum AO E. Vystupni frekvence
C. Maximum AO
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10.7 MAPA DAT KOMUNIKACNIi SBERNICE

P3.6.1 VOLBA VYST. DAT KS 1 (ID 852]

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni sbérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.2 VOLBA VYST. DAT KS 2 (ID 853)

Tento parametr slouzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni sbérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.3 VOLBA VYST. DAT KS 3 (ID 854]

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni shérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.4 VOLBA VYST. DAT KS 4 (ID 855)

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni sbérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.5 VOLBA VYST. DAT KS 5 (ID 856]

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni sbérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.6 VOLBA VYST. DAT KS 6 (ID 857)

Tento parametr slouZi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni sbérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.7 VOLBA VYST. DAT KS 7 (ID 858]

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni sbérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.
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P3.6.8 VOLBA VYST. DAT KS 8 (ID 859]

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, zda maji byt data odesildna na komunikacni sbérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

10.8 ZAKAZANE FREKVENCE

U nékterych procesd mdze byt nutné vyloucit nékteré frekvence z ddvodu problémi se
vznikem mechanické rezonance. Funkce Zakazané frekvence umoznuje zabranit pouziti
téchto frekvenci. Pri narlstu (vstupni) referencni frekvence zGstava vnitfni referenéni
frekvence na spodnim limitu, dokud vstupni referencni frekvence nedosahne hodnoty
presahujici horni limit.

P3.7.1 DOLNJ LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 1 (ID 509)

Tento parametr slouzi k zabranéni provozu ménice v zakazanych frekvencich.
U nékterych procesd mize byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoze zpUsobuji vznik
mechanické rezonance.

P3.7.2 HORNI LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 1 (ID 510)

Tento parametr slouZzi k zabranéni provozu ménice v zakazanych frekvencich.
U nékterych procesd mize byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoze zpUsobuji vznik
mechanické rezonance.

P3.7.3 DOLNI LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 2 (ID 511)

Tento parametr slouzi k zabranéni provozu ménice v zakazanych frekvencich.
U nékterych procest mdze byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoZe zpUsobuji vznik
mechanické rezonance.

P3.7.4 HORNI LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 2 (ID 512)

Tento parametr slouzi k zabranéni provozu ménice v zakadzanych frekvencich.
U nékterych procesd mize byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoze zpUsobuji vznik
mechanické rezonance.

P3.7.5 DOLNI LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 3 (ID 513)

Tento parametr slouZzi k zabranéni provozu ménice v zakazanych frekvencich.
U nékterych procesd mize byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoze zpUsobuji vznik
mechanické rezonance.

P3.7.6 HORNI LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 3 (ID 514)

Tento parametr slouzi k zabranéni provozu ménice v zakazanych frekvencich.
U nékterych procest mdze byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoZe zplsobuji vznik
mechanické rezonance.
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Obr. 63: Zakazané frekvence

A. Aktudlni reference C. Dolni limit
B. Horni limit D. Pozadovana reference

P3.7.7 FAKTOR DOBY RAMPY (ID 518)

Tento parametr slouzi k nastaveni nasobitele zvolené doby rampy, kdyz se vystupni frekvence
ménice nachazi mezi limity zakdzanych frekvenci.

Faktor doby rampy nastavuje ¢as rozbéhu a dobéhu, pokud je vystupni frekvence v rozsahu
zakazanych frekvenci. Hodnota faktoru doby rampy je nasobena hodnotou parametru
P3.4.1.2 (Doba rozbéhu 1) nebo P3.4.1.3 (Doba dobéhu 1). Napriklad hodnota 0,1 desetkrat
zkracuje dobu rozbéhu/dobéhu.

H
[AZ]

©

> (F) s

Obr. 64: Parametr Faktor doby rampy

A. Vystupni frekv. D. Faktor doby rampy =0,3
B. Horni limit E. Faktor doby rampy=2,5
C. Dolni limit F. Cas
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10.9 KONTROLY

P3.8.1 VYBER POLOZKY KONTROLY C. 1 (ID 1431)

Tento parametr slouZzi k vybéru polozky kontroly.
Reléovy vystup mdze byt nastaven jako vystup kontrolni funkce.

P3.8.2 REZIM KONTROLY C. 1 (ID 1432)

Tento parametr se pouziva k nastaveni rezimu kontroly.

Je-livybran rezim ,.Dolni limit", vystup funkce kontroly je aktivni pfi Grovni signalu, ktera je
nizsi nez limit kontroly.

Je-li vybran rezim ,Horni limit", vystup funkce kontroly je aktivni pfi drovni signalu, ktera je
vyssi nez limit kontroly.

P3.8.3 LIMIT KONTROLY €. 1 (ID 1433]

Tento parametr slouzi k nastaveni limitu kontroly pro zvolenou polozku.
Jednotka se zobrazi automaticky.

P3.8.4 HYSTEREZE LIMITU KONTROLY C. 1 (ID 1434)

Tento parametr slouZzi k nastaveni hystereze limitu kontroly pro zvolenou polozku.
Jednotka se zobrazi automaticky.

P3.8.5 VYBER POLOZKY KONTROLY C. 2 (ID 1435)

Tento parametr slouZzi k vybéru polozky kontroly.
Reléovy vystup miZze byt nastaven jako vystup kontrolni funkce.

P3.8.6 REZIM KONTROLY C. 2 (ID 1436)

Tento parametr se pouziva k nastaveni rezimu kontroly.

P3.8.7 LIMIT KONTROLY C. 2 (ID 1437]

Tento parametr slouzi k nastaveni limitu kontroly pro zvolenou polozku.
Jednotka se zobrazi automaticky.

P3.8.8 HYSTEREZE LIMITU KONTROLY C. 2 (ID 1438)

Tento parametr slouzi k nastaveni hystereze limitu kontroly pro zvolenou polozku.
Jednotka se zobrazi automaticky.

10.10 OCHRANY

10.10.1 OBECNE

P3.9.1.2 ODEZVA NA EXTERNI PORUCHU (ID 701)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvenéniho ménice na poruchu ,.Externi porucha”.
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Pokud se vyskytne porucha, frekvenéni méni¢ mlze zobrazit upozornéni na poruchu na
displeji.

Externi porucha se aktivuje pomoci digitalniho vstupniho signalu. Vychozi digitalni vstup je
DI3. Dale lze naprogramovat Udaje o odezvé do reléového vystupu.

P3.9.1.3 PORUCHA VSTUPNI FAZE (ID 730}

Tento parametr slouzi k vybéru konfigurace fazového napajeni ménice.

POZNAMKA!
Pouzivate-Lli jednofazové napajeni, jako hodnota tohoto parametru musi byt

nastavena ,.podpora 1 faze".

P3.9.1.4 PORUCHA ZPUSOBENA PODPETIM (ID 727)

Pomoci tohoto parametru se vybira, zda maji byt vyskyty poruch zplsobenych podpétim
ukladany do historie poruch ¢i nikoli.

P3.9.1.5 REAKCE NA PORUCHU VYSTUPNI FAZE (ID 702]

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,Vystupni faze".
Je-li pri méreni proudu motoru zjisténo, ze v jedné z fazi motoru chybi proud, je ohlasena
porucha vystupni faze.

Viz P3.9.1.2

P3.9.1.6 REAKCE NA PORUCHU KOMUNIKACE PO SBERNICI (ID 733]

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,Vyprsel ¢asovy limit
komunikacni sbérnice”.

Pokud datové spojeni mezi hlavni komunikacni sbérnici a kartou sbérnice nefunguje spravné,
je ohlasena porucha komunikacni sbérnice.

P3.9.1.7 PORUCHA KOMUNIKACE SE SLOTEM (ID 734)

Tento parametr slouZi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,,Komunikace slotu”.
Pokud frekvencni ménic zjisti vadnou pridavnou desku, je ohlasena porucha komunikace se
slotem.

Viz P3.9.1.2

P3.9.1.8 PORUCHA TERMISTORU (ID 732)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvenéniho ménice na poruchu ., Termistor™,
Pokud termistor zjisti priliS vysokou teplotu, je ohlasena porucha termistoru.
Viz P3.9.1.2

P3.9.1.9 PORUCHA MEKKEHO PLNENI PID (ID 748)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,,Mékké plnéni PID".
Pokud hodnota zpétné vazby PID nedosahne nastavené Urovné do uplynuti casového limitu, je
ohlasena porucha mékkého plnéni.

Viz P3.9.1.2
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P3.9.1.10 ODEZVA NA PORUCHU KONTROLY PID (ID 749)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,.Kontrola PID".
Pokud se hodnota zpétné vazby PID nenachazi v rozsahu kontrolnich limitd po dobu, ktera je
delSi nez doba zpozdéni kontroly, je ohldSena porucha kontroly regulatoru PID.

Viz P3.9.1.2

P3.9.1.11 ODEZVA NA PORUCHU KONTROLY EXTERNIHO REGULATORU PID (ID 757)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvenéniho ménice na poruchu . Kontrola PID".
Pokud se hodnota zpétné vazby PID nenachazi v rozsahu kontrolnich limitd po dobu, ktera je
delSi nez doba zpozdéni kontroly, je ohlaSena porucha kontroly regulatoru PID.

Viz P3.9.1.2

P3.9.1.13 PREDNASTAVENA FREKVENCE ALARMU (ID 183]

Tento parametr slouZi k nastaveni frekvence ménice v dobé, kdy je aktivni porucha a kdy je
reakce na poruchu nastavena na ,Alarm + prednastavené frekvence".

P3.9.1.14 ODEZVA NA PORUCHU BEZPECNEHO ODPOJENI TOCIVEHO MOMENTU (STO) (ID 775)

Tento parametr slouZi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu STO.

Tento parametr definuje provoz ménice pri aktivaci funkce Bezpecné odpojeni tocivého
momentu (STO) (napF. bylo stisknuto tladitko bezpeénostniho zastaveni nebo aktivovana jina
funkce STO).

Viz P3.9.1.2

10.10.2 TEPELNA OCHRANA MOTORU

Tepelnd ochrana motoru brani prehrati motoru.

Frekvenéni ménic je schopen do motoru dodavat vy$si nez jmenovity proud. Zatizeni mdze
vyzadovat vysSsi proud a je ho proto nutné pouzit. V takovém pripadé hrozi riziko tepelného
pretizeni. Riziko je vyssi u nizkych frekvenci. Pri nizkych frekvencich je chladici efekt

a kapacita motoru snizena. Je-li motor vybaven externim ventiladtorem, je snizeni zatizeni pri
nizkych frekvencich malé.

Tepelnd ochrana motoru je zaloZena na vypoctu. Funkce ochrany urcuje zatizeni motoru
pomoci vystupniho proudu frekvenéniho ménice. Pokud neni ridici deska pod napétim,
vypocty se vynuluji.

Tepelna ochrana motoru se nastavuje pomoci parametrt P3.9.2.1 az P3.9.2.5. Stav teploty
motoru je mozné monitorovat na displeji ovladaciho panelu. Viz kapitola 3 Uzivatelska
rozhrani.

POZNAMKA!

Pokud u mensich frekvenénich ménica (<1,5 kW) pouzivate dlouhé kabely motoru
(max. 100 m), mdZe byt proud motoru naméreny frekvenénim ménicem vyrazné
vy$&i nez skutedny proud motoru. Divodem jsou vysokokapacitni proudy v kabelu
motoru.
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f VYSTRAHA!
Ujistéte se, ze vzduch proudici k motoru neni blokovany. Pokud je vzduch proudici
k motoru blokovan, funkce nemuZe motor chranit a mize dojit k prehrati. To mdze
vést k poskozeni motoru.

P3.9.2.1 TEPELNA OCHRANA MOTORU (ID 704)

Tento parametr se pouziva k vybéru reakce frekvencéniho ménice na poruchu ,Prehrati
motoru”.

Pokud funkce tepelné ochrany motoru zjisti, Ze teplota motoru je prilis vysoka, je ohlasena
porucha zpUsobena prehratim motoru.

POZNAMKA!
Je-li k dispozici termistor, pouzijte jej k ochrané motoru. Pro tento parametr

nastavte hodnotu 0.

P3.9.2.2 OKOLNI TEPLOTA (ID 705)

Tento parametr slouzi k nastaveni okolni teploty prostredi, ve kterém je motor instalovan.
Hodnota teploty je udavana ve stupnich Celsia nebo Fahrenheita.

P3.9.2.3 FAKTOR CHLAZENI PRI NULOVYCH OTACKACH (ID 706)

Tento parametr slouzi k nastaveni faktoru chlazeni pri nulovych otackach ve vztahu k bodu,
kdy je motor spustén pri jmenovitych otackach bez externiho chlazeni.

Vychozi hodnota je nastavena pro stav bez externiho ventilatoru. Pokud pouzivate externi
ventilator, je mozné nastavit vySsi hodnotu nez bez ventilatoru, napriklad 90 %.

Zménite-li parametr P3.1.1.4 (Jmenovity proud motoru), bude parametr P3.9.2.3 automaticky
nastaven na vychozi hodnotu.

Pripadna zména tohoto parametru nema vliv na maximalni vystupni proud frekvencniho
ménice. Maximalni vystupni proud lze zménit pouze pomoci parametru P3.1.3.1 Proudové
omezeni motoru.

Zlomova frekvence pro tepelnou ochranu je 70 % hodnoty parametru P3.1.1.2 Jmenovita
frekvence motoru.
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Obr. 65: Krivka tepelného proudu motoru It

P3.9.2.4 TEPELNA CASOVA KONSTANTA MOTORU (ID 707)

Tento parametr slouzi k nastaveni tepelné casové konstanty motoru.

Casova konstanta je doba, za kterou vypoctovy teplotni stav dosahne 63 % své celkové
hodnoty. Konecny tepelny stav odpovida nepretrzitému chodu pfi jmenovitém zatizeni

a jmenovitych otackach. Délka ¢asové konstanty souvisi s rozméry motoru. Cim vétsi motor,
tim delSi ¢asova konstanta.

RGzné motory maji odlisnou tepelnou ¢asovou konstantu. Konstanta se dale lisi podle
vyrobce motoru. Vychozi hodnota parametru se méni podle rozmérd.

Doba t6 je doba v sekundach, po kterou mize motor bezpecné pracovat pri Sestindsobku
jmenovitého proudu. Tento Udaj nékteri vyrobci motord pro své motory uvadi. Pokud znate
hodnotu doby t6 motoru, muGzete ji vyuzit pri nastavovani parametru ¢asové konstanty.
Tepelna casova konstanta motoru v minutach se vypocita podle vzorce 2*t6. Pokud je
frekvencni ménic¢ ZASTAVEN, casova konstanta se interné zvySuje na trindsobek nastavené
hodnoty parametru, protoze chlazeni pracuje na principu konvekce.
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Obr. 66: Tepelna casova konstanta motoru

A. Proud B. T=Tepelna casova konstanta motoru

P3.9.2.5 TEPELNA ZATIiZITELNOST MOTORU (ID 708)]

Tento parametr slouZzi k nastaveni tepelné zatizitelnosti motoru.
Pokud napriklad nastavite hodnotu na 130 %, dosdhne motor jmenovité teploty pri 130 %
jmenovitého proudu motoru.
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Obr. 67: Vypocet teploty motoru
A. Proud C. Oblast zastaveni
B. Porucha/Alarm D. Zatizitelnost

10.10.3 OCHRANA ZABLOKOVANIi MOTORU

Funkce ochrany pred zablokovanim motoru chrani motor pred kratkodobym pretizenim.
Pretizeni mUZe byt zplisobeno napriklad zablokovanim hridele. Reak¢éni dobu ochrany pred
zablokovanim motoru je mozné nastavit na nizsi hodnotu nez je tepelna ochrana motoru.

Stav zablokovani motoru je uréen pomoci parametru P3.9.3.2 Zastavovaci proud a P3.9.3.4
Limitni frekvence zablokovani. Pfesahuje-Li proud limit a vystupni frekvence je nizsi nez
nastaveny limit, je motor ve stavu zablokovani.

Ochrana pred zablokovanim predstavuje typ nadproudové ochrany.
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POZNAMKA!

Pokud u mensich frekvenénich ménica (<1,5 kW) pouzivate dlouhé kabely motoru
(max. 100 m), mdZe byt proud motoru naméreny frekvenénim ménicem vyrazné
vy$$i nez skutecny proud motoru. Divodem jsou vysokokapacitni proudy v kabelu
motoru.

P3.9.3.1 PORUCHA ZABLOKOVANI MOTORU (ID 709]

Tento parametr slouZi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,Zablokovani
motoru”.

Pokud funkce ochrany proti zablokovani zjisti, Ze hridel motoru je zablokovan, je ohlasena
porucha zpUsobena zablokovanim motoru.

P3.9.3.2 ZASTAVOVACI PROUD (ID 710)

Tento parametr slouzi k nastaveni omezeni, nad kterym musi proud motoru zlstat, aby doslo
k fazi zastaveni.

Pokud se zméni hodnota parametru proudového omezeni motoru, je tento parametr
automaticky nastaven na 90 % proudového omezeni.

Hodnotu tohoto parametru lze nastavit v rozmezi od 0,0 do 2*IL. Aby nastal stav zablokovani,
musi proud prekrocit tuto mezni hodnotu. Pokud se parametr P3.1.3.1 Proudové omezeni
motoru zmeni, je tento parametr automaticky vypocitan na 90 % proudového omezeni.

POZNAMKA!
Hodnota zastavovaciho proud musi byt nizsi nez proudové omezeni motoru.

?I

Oblast blokovani

ID710

v

ID712

Obr. 68: Nastaveni charakteristik zablokovani

P3.9.3.3 MEZNi DOBA ZASTAVENI PRI PRETIZENI (1D 711)
Tento parametr slouZzi k nastaveni maximalni doby faze zablokovani.

Toto je maximalni doba, po kterou mize byt zablokovany stav aktivni, nez bude ohlasena
porucha zpUsobena zablokovanim motoru.
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Hodnotu tohoto parametru lze nastavit v rozmezi od 1,0 do 120,0 s. Doba zablokovani je
meérena internim citacem.

Pokud hodnota citace doby zastaveni pri pretizeni prekroci tuto mezni hodnotu, ochrana
frekvencni ménic vypne.

P3.9.3.4 LIMIT FREKVENCE ZABLOKOVANI (ID 712)

Tento parametr slouzi k nastaveni omezeni, pod kterym musi vystupni frekvence ménice
zUstat, aby doslo k fazi zastaveni.

POZNAMKA!
Pokud vystupni frekvence zUstane po urcitou dobu pod timto limitem, dojde
k zastaveni motoru.

10.10.4 OCHRANA PROTI ODLEHCENI| (SUCHEMU CHODU CERPADLA)

Ochrana proti odlehceni motoru zajiStuje béhem provozu frekvencniho ménice zatizeni
motoru. Pokud dojde ke ztraté zatizeni, mize vzniknout problém v procesu. Napriklad mize
prasknout remen nebo cerpadlo bézet nasucho.

Ochrana proti odleh¢eni motoru se nastavuje pomoci parametrt P3.9.4.2 (Ochrana proti
odlehéeni: ZatiZeni v oblasti odbuzovani a P.9.4.3 (Ochrana proti odlehleni: ZatiZeni pri
nulové frekvenci). Krivka odlehceni je kvadraticka krivka mezi nulovou frekvenci a frekvenci
zacatku odbuzovani. PFi frekvenci nizsi nez 5 Hz neni ochrana aktivni. Pri frekvenci nizsi nez
5 Hz neni aktivni ¢itac doby odlehceni.

Hodnoty parametr( ochrany odlehéeni motoru jsou nastaveny jako procentualni hodnota
jmenovitého momentu motoru. K urceni méritka hodnoty vnitfniho momentu pouzijte udaje
na oznacovacim Stitku motoru, jmenovity proud motoru a jmenovity proud frekvencniho
meénice IH. Pokud pouZijete jiny nez jmenovity proud motoru, snizi se presnost vypoctu.

POZNAMKA!

Pokud u mensich frekvenénich ménicad (<1,5 kW) pouzivate dlouhé kabely motoru
(max. 100 m), mGze byt proud motoru naméreny frekvenénim méni¢em vyrazné
vy$Si nez skutecny proud motoru. Divodem jsou vysokokapacitni proudy v kabelu
motoru.

P3.9.4.1 PORUCHA ODLEHCENI (ID 713)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,.Odlehceni™.
Pokud funkce ochrany proti odlehceni zjisti, Ze motor neni dostatecné zatizen, je ohlasena
porucha zpUsobena odlehcenim.

P3.9.4.2 0CHRANA ODLEHCENI: ZATIZENI V OBLASTI ODBUZOVANI (ID 714)

Tento parametr slouZzi k nastaveni minimalniho momentu, ktery motor potrebuje, kdyz je
vystupni frekvence ménice vyssi nezZ frekvence zacatku odbuzovani.

Hodnotu tohoto parametru lze nastavit v rozmezi od 10,0 do 150,0% x TnMotor. Tato hodnota
predstavuje omezeni minimalniho momentu, pokud vystupni frekvence prevysuje hodnotu
pro zacatek odbuzovani.
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Zménite-li parametr P3.1.1.4 (Jmenovity proud motoru), bude tento parametr automaticky
nastaven na vychozi hodnotu. Viz 10.10.4 Ochrana proti odlehceni (suchému chodu cerpadla).

. ToCivy moment

ID714 (== :

ID715 0
Oblast podpéti :

v

5 Hz Zalatek
odbuzovani

Obr. 69: Nastaveni minimalni zatéze

P3.9.4.3 0CHRANA ODLEHCENI: ZATIZENI PRI NULOVE FREKVENCI (ID 715)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalniho momentu, ktery motor potrebuje, kdyz je
vystupni frekvence ménice nulova.

Pokud zménite hodnotu parametru P3.1.1.4, bude tento parametr automaticky navracen na
vychozi hodnotu.

P3.9.4.4 OCHRANA ODLEHCENI: MEZNI DOBA (ID 716)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni doby pro odlehceny stav.

Toto je maximalni doba, po kterou mize byt stav odlehcéeni aktivni, nez bude ohlasena
porucha zpUsobena odlehcenim.

Mezni dobu lze nastavit v rozmezi od 2,0 do 600,0 s.

Dobu odlehceni pocita interni ¢itac. Pokud hodnota Citace prekroci tuto mezni hodnotu,
ochrana frekvencni ménic vypne. Vypnuti frekvencniho ménice je nastaveno pomoci
parametru 3.9.4.1 Porucha zplsobena odlehéenim. Pokud se frekvenéni ménic zastavi,
hodnota Citace odlehceni se vynuluje.
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Obr. 70: Funkce citace doby odlehceni

A. Cita¢ doby odleh&enf D. Cas

B. Oblast zastaveni E. Odlehceni

C. Zastaveni/varovani D713 F. Zadné odlehceni

10.10.5 RYCHLE ZASTAVENI

P3.9.5.1 REZIM RYCHLEHO ZASTAVENI (ID 1276)

Tento parametr slouZzi k vybéru zplsobu, jakym se ma ménic zastavit pri prijeti prikazu
rychlého zastaveni z digitalniho vstupu nebo komunikacni sbérnice.

P3.9.5.2 AKTIVACE RYCHLEHO ZASTAVENI (ID 1213]

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Rychlé
zastaveni.

Funkce rychlého zastaveni zastavuje pohon bez ohledu na misto Fizeni nebo na stav ridicich
signald.

P3.9.5.3 DOBA DOBEHU PRI RYCHLEM ZASTAVENI (ID 1256)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, ktera je potfebna ke snizeni vystupni frekvence
z maximalni na nulovou, je-li vydan prikaz k rychlému zastaveni.

Hodnota tohoto parametru se pouziva pouze tehdy, je-li pro parametr rezimu rychlého
zastaveni nastavena moznost ,.Cas dobéhu pfi rychlém zastaveni”.

P3.9.5.4 ODEZVA NA PORUCHU PRI RYCHLEM ZASTAVENI (ID 744)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,,Rychlé zastaveni”.
Je-li vydan prikaz rychlého zastaveni z DI nebo komunikacni sbérnice, je ohlaSena porucha
souvisejici s rychlym zastavenim.

Funkce rychlého zastaveni umoznuje zastavit frekvencni ménic v pripadé neobvyklého
postupu z I/0 nebo neobvyklych podminek komunikacni sbérnice. Aktivaci funkce rychlého
zastaveni je mozné zajistit dobéh a zastaveni frekvencéniho ménice. Je mozné naprogramovat
alarm nebo poruchu, ktera o pozadavku na rychlé zastaveni provede zaznam do historie
poruch.
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f VYSTRAHA!
Funkci rychlého zastaveni nepouzivejte jako nouzové zastaveni. Nouzové zastaveni
musi vypnout napajeni motoru. Funkce rychlého zastaveni napajeni motoru

nevypina.
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Obr. 71: Logika rychlého zastaveni
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10.10.6 OCHRANA NiZKEHO Al

P3.9.8.1 0OCHRANA PROTI NiZKE UROVNI ANALOGOVEHO VSTUPU (ID 767)

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, kdy ma byt kontrolovana nizka dUroven analogového
vstupu.

Ochrana proti nizké Urovni analogového vstupu umoznuje detekci poruch analogovych
vstupnich signall. Tato funkce zajistuje ochranu pouze pro analogové vstupy, které slouzi
jako referencni frekvence, nebo u regulatord PID/ExtPID.

Ochrana muze byt zapnuta v pripadé, ze je frekvenéni méni¢ v chodu nebo v chodu
a zastaveném stavu.

Cislo volby Nazev volby Popis
1 Ochrana vypnuta
2 Ochrana zapnuta v chodu Ochrana je zapnuta pouze, kdyZ je ménic v chodu.
3 Ochrana zapnu,ta v chodu Ochrana je zapnuta ve 2 stavech, v chodu a v zastaveném
a v zastavenem stavu stavu.

P3.9.8.2 PORUCHA PRI NiZKE UROVNI ANALOGOVEHO VSTUPU (ID 700)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,Nizky Al".
Pokud hodnota analogového vstupniho signalu poklesne pod 50 % minimalni hodnoty signalu
po dobu 500 s, je ohlasena porucha zpUsobena nizkou Grovni Al

Pokud je ochrana nizké urovné analogového vstupu pomoci parametru P3.9.8.1 zapnuta,
uréuje parametr odezvu na kod poruchy 50 (ID poruchy 1050).

Funkce ochrany nizké Urovné analogového vstupu monitoruje Uroven analogovych vstupnich
signald 1-6. Pokud hodnota analogového vstupniho signalu poklesne pod 50 % minimalni
hodnoty signalu po dobu 500 s, zobrazi se porucha nebo alarm nizké Urovné analogového
vstupu.

POZNAMKA!
Hodnotu Alarm + pfedchozi frekvence je mozné pouzit pouze pokud analogovy vstup
1 nebo 2 slouzi jako referencni frekvence.
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Cislo volby Nazev volby Popis
0 Z4dna &innost Ochrana nizké Grovné analogového vstupu neni pouzita.
1 Alarm
2 Alarm, prednastavena frek- Referenénivfrekvence je}nastavena pomoci parametru
vence P3.9.1.13 Prednastavena frekvence alarmu.

Posledni platna reference je uchovana jako referencni frek-

3 Alarm, predchozi frekvence

vence.

Frekvencni ménic se zastavi podle nastaveni parametru
4 Porucha .. ,

P3.2.5 Rezim zastaveni.
5 Porucha, dobéh Frekvenéni ménic se zastavi dobéhem.

10.11  AUTOMATICKY RESET

P3.10.1 AUTOMATICKY RESET (ID 731)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu.
Chcete-li provést nastaveni poruch, které se maji automaticky resetovat, zadejte pro
parametry od P3.10.6 do P3.10.13 hodnotu 0 nebo 7.

POZNAMKA!
Funkce automatického resetu neni dostupna pro vsechny typy poruch.

P3.10.2 ZPUSOB RESTARTU (ID 719]

Tento parametr slouzi k vybéru rezimu spousténi pro funkci automatického resetu.

P3.10.3 DOBA CEKANI (ID 717)

Tento parametr se pouziva k nastaveni doby ¢ekani pred provedenim prvniho resetovani.

P3.10.4 DOBA PROVADENI POKUSU (ID 718)

Tento parametr slouzi k nastaveni doby provadéni pokusd u funkce automatického resetu.
Béhem doby provadéni pokust se funkce automatického resetu snazi resetovat vzniklé
poruchy. Odpocet ¢asu zacina prvnim automatickym resetem. Vznik dalSi poruchy spusti
odpocet trvani provadéni pokusl znovu.

P3.10.5 POCET POKUSU [ID 759)

Tento parametr slouzi k nastaveni celkového poctu pokusd o automaticky reset.

Pokud pocet pokust béhem doby provadéni pokust presahne hodnotu nastavenou pomoci
tohoto parametru, zobrazi se permanentni chyba. Pokud nepresahne, neni po uplynuti doby
provadéni pokusl porucha zobrazena.

Typ poruchy nema vliv na maximalni pocet pokusu.
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Obr. 72: Funkce automatického resetu

P3.10.6 AUTORESET: PODPETI (ID 720)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po vyskytu podpéti.
P3.10.7 AUTORESET: PREPETI (ID 721)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po vyskytu prepéti.
P3.10.8 AUTORESET: NADPROUD (ID 722)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po vyskytu nadproudu.
P3.10.9 AUTORESET: NiZKY Al (ID 723)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po poruse zplsobené nizkou
Urovni signalu Al.

P3.10.10 AUTORESET: PREHRATI JEDNOTKY (ID 724)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po poruse zptsobené
prehratim jednotky.

P3.10.11 AUTORESET: PREHRATI MOTORU (ID 725)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po poruse zplsobené
prehratim motoru.
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P3.10.12 AUTORESET: EXTERNI PORUCHA (ID 726)

Tento parametr slouZzi k zapnuti funkce automatického resetu po externi poruse.

P3.10.13 AUTORESET: PORUCHA ODLEHCENI (ID 738)

Tento parametr slouZzi k zapnuti funkce automatického resetu po vyskytu odlehceni.

P3.10.14 AUTORESET: PORUCHA KONTROLY PID (ID 776)

Tento parametr slouZzi k zapnuti funkce automatického resetu po poruse kontroly PID.

P3.10.15 AUTORESET: PORUCHA KONTROLY EXTERNIHO REGULATORU PID (ID 777]

Tento parametr slouZzi k zapnuti funkce automatického resetu po externi poruse kontroly
PID.

10.12 NASTAVENI APLIKACE

P3.11.1 HESLO (ID 1806]

Tento parametr slouzi k nastaveni hesla spravce.

P3.11.2 VOLBA °C/°F (ID 1197)

Tento parametr slouzi k nastaveni jednotky méreni teploty.
VSechny parametry a sledované hodnoty tykajici se teploty se zobrazi v nastavenych
jednotkach.

P3.11.3 VOLBA KW/HP (ID 1198)

Tento parametr slouzi k nastaveni jednotky méreni vykonu.
VSechny parametry a sledované hodnoty tykajici se vykonu se zobrazi v nastavenych
jednotkach.

3.11.4 ZOBRAZENI MULTIMONITORU (ID 1196)

Tento parametr slouzi k nastaveni rozdéleni displeje ovladaciho panelu v zobrazeni
Multimonitor na jednotlivé sekce.

10.13 FUNKCE CASOVACU

Funkce ¢asovacd umoznuji rizeni funkci pomoci Hodin redlného ¢asu (RTC). Veskeré funkce,
které lze Fidit pomoci digitalniho vstupu, je mozné ridit pomoci RTC, s ¢asovymi kanaly 1-3.
Rizeni digitalniho vstupu nevyzaduje pouZiti externi jednotky PLC. Intervaly otevfeni a zavieni
vstupu lze programovat interné.

Chcete-li zajistit nejlepsi fungovani funkci casovace, namontujte baterii a peclivé nastavte
Hodiny realného ¢asu pomoci privodce spusténim. Baterie je k dispozici jako dopliikové
vybaveni.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETRU VACON - 305

POZNAMKA!
Nedoporucujeme pouzivat funkce ¢asovace bez pomocné baterie. Pokud pro hodiny
RTC neni k dispozici baterie, po kazdém vypnuti se vynuluje nastaveni data a Casu.

CASOVE KANALY

Vystup intervalu a/nebo funkce ¢asovace je mozné pFiradit k ¢asovym kanaliim 1-3. Casové
kanaly lze pouzit k rizeni funkci typu zapnuti/vypnuti, napriklad pro reléové nebo digitalni
vstupy. Konfiguraci logiky zapinani/vypinani pro ¢asové kanaly provedte prifazenim intervald
a/nebo ¢asovadl k témto kanallm. Casovy kanal lze Fidit pomoci vétiho mnoZstvi intervald
nebo Casovacd.

CP| Pfifazeni kanalu )

Interval 1 Easovy kandl 1
Interval 2

Interval 3 I

Interval 4 ) _ , ’
Interval 5 ) Casovy kanal 2

Casovat1 ) |

Casovac 2 ! v - ;

= = Casovy kanal 3 |

Casovac 3

|

Obr. 73: PFifazeni intervald a casovacd k ¢asovym kanalam je flexibilni. KaZdy interval a casovac

ma vlastni parametr, pomoci kterého ho lze pfifadit k casovému kanalu.

Y Y Y YYS

INTERVALY

Pomoci parametrd nastavte pro jednotlivé kanaly Cas zapnuti a vypnuti. Jedna se o denni
dobu aktivace intervalu v pribéhu dnd nastavenych pomoci parametrd Ode dne a Do dne.
Napriklad u nasledujicich nastaveni je interval aktivace od 7:00 do 9:00, od pondéli do patku.
Casovy kanal funguje jako virtualni digitalni vstup.

Cas ZAPNUTI: 07:00:00
Cas VYPNUTI: 09:00:00
Pocatecni den: Pondéli
Konecny den: Patek

CASOVACE

Casovace slouzi k aktivaci casového kanalu po ¢asové obdobi pomoci prikazu z digitalniho
vstupu nebo ¢asového kanalu.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 306 POPISY PARAMETRU

©

4, |
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Obr. 74: Aktivacni signdl pfichazi z digitalniho vstupu nebo virtualniho digitalniho vstupu, jako je
casovy kanal. Casovac odpocitava od sestupné hrany.

A. Zbyvajici Cas D. Cas
B. Aktivace E. OUT
C. Trvani

Nasledujici parametry aktivuji casovac, pokud je digitalni vstup 1 ve slotu A zavreny. Po
otevreni dale ponechaji casovac aktivni po dobu 30 s.

« Trvani:30s
« Casovac: Digln SlotA.1

Nastavenim doby 0 sekund lze potlacit Casovy kanal, ktery je aktivovan z digitalniho vstupu.
Po sestupné hrané neni aktivni zadné zpozdéni vypnuti.

Priklad:
Problém:

Frekvencni ménic je ve skladu a ovlada klimatizaci. Musi byt v provozu od 7:00 do 17:00 ve
vSedni dny a od 9:00 do 13:00 o vikendech. Dale musi byt frekvencni méni¢ v provozu mimo
tuto nastavenou dobu, pokud jsou v budové zaméstnanci. Poté, co zaméstnanci opusti
budovu, musi provoz frekvencniho ménice pokracovat jesté 30 minut.

Reseni:

Nastavte 2 intervaly, 1 pro pracovni dny a 1 pro vikendy. Pro aktivaci procesu mimo
nastavenou dobu je zapotrebi ¢asovac. Viz nasledujici konfigurace.

Interval 1

P3.12.1.1: Cas ZAPNUTI: 07:00:00

P3.12.1.2: Cas VYPNUTI: 17:00:00

P3.12.1.3: Dny: Pondéli, Utery, Stieda, Ctvrtek, Patek
P3.12.1.4: PFirazeni kanalu: Casovy kanal 1
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STOP|C| READY e

m Interval 1
ID:1466 M3.12.1.3

ON Time

S 07:00:00

OFF Time

° 17:00:00

|

< Days

0 0]

Obr. 75: Pomoci funkci ¢asovace nastavte interval

STOP | G] READY | /0
Days

O«

D ID: M3.12.1.3
8f] Edit

@ Add to favourites

Obr. 76: Prejdéte do reZimu uprav

STOP | & | READY | 10

Days

ID: M3.12.1.3.1

[ ] Monday

|| Tuesday

Wednesday

] Thursday

|| Friday

Obr. 77: Zaskrtavaci policka pro pracovni dny

Interval 2

P3.12.2.1: Cas ZAPNUTI: 09:00:00
P3.12.2.2: Cas VYPNUTI: 13:00:00
P3.12.2.3: Dny: Sobota, Nedéle

P3.12.2.4: Pfifazeni kanalu: Casovy kanal 1

Casovac 1

P3.12.6.1: Trvani: 1800 s (30 min)

P3.12.6.2: Casovac 1: Digln SlotA.1 (Parametr se nachazi v menu digitalnich vstupd.)
P3.12.6.3: Pfirazeni kanalu: Casovy kanal 1

P3.5.1.1: Ridici signal 1 A: Casovy kanal 1 pro prikaz chodu I/0
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Interval 1
Dny = Pondéli az Patek < p
ZAP = 7:00:00 hod VYP = 17:00:00 hod CP Rid. signal @

Interval 2 |
Dny = Sobota a Nedéle = - . E
ZAP = 9:00:00 hod VYP = 13:00:00 hod Casovy kanal 1 ---r--
Digitalni vstup 1
na Slotu A Doba c¢asovace
1 =1800s

Obr. 78: Casovy kanal 1 je pouZit jako Fidici signal pro pFikaz ke spusténi namisto digitélniho
vstupu

P3.12.1.1 CAS ZAPNUTI (ID 1464)

Tento parametr slouzi k nastaveni casu, ve kterém se aktivuje vystup funkce intervalu.

P3.12.1.1 CAS VYPNUTI (ID 1465)

Tento parametr slouzi k nastaveni ¢asu, ve kterém se deaktivuje vystup funkce intervalu.

P3.12.1.3 DNY (ID 1466)

Tento parametr slouzi k vybéru dni v tydnu, ve kterych bude aktivovana funkce intervalu.

P3.12.1.4 PRIRAZENI KANALU [ID 1468)

Tento parametr slouzi k vybéru ¢asového kanalu, kterému je prifazen vystup funkce
intervalu.

Casové kanaly miiZete pouZivat k Fizeni funkci typu zapnuti/vypnuti, naptiklad pro reléové
vystupy, nebo jakychkoli funkci, které je mozno ridit digitalnim vstupnim signalem.

P3.12.6.1 TRVANI (ID 1489)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, po kterou bude ¢asovac spustén po odstranéni
aktivac¢niho signalu (zpozdéni vypnuti).

P3.12.6.2 CASOVAC 1 [ID 447)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery spousti casovac.

Vystup ¢asovace se aktivuje tehdy, je-li aktivovan tento signal. Casovac zacina pocitat tehdy,
je-li tento signal deaktivovan (sestupna hrana). Vystup se deaktivuje tehdy, jestlize uplyne
doba nastavena v parametru doby trvani.

Nabézna hrana spusti ¢asovac 1 naprogramovany ve skupiné parametrt 3.12.

P3.12.6.3 PRIRAZENI KANALU (ID 1490)

Tento parametr slouzi k vybéru ¢asového kanalu, kterému je prifazen vystup funkce
Casovace.
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Casové kanaly méiZete pouZivat k Fizeni funkci typu zapnuti/vypnuti, napfiklad pro reléové
vystupy, nebo jakychkoli funkci, které je mozno ridit digitalnim vstupnim signalem.

10.14 REGULATORPID

10.14.1 ZAKLADNIi NASTAVENI

P3.13.1.1 ZESILENI PID (ID 118)

Tento parametr slouzi k Upravé zisku regulatoru PID.
Je-li tento parametr nastaven na 100 s, 10% zména hodnoty odchylky zplsobi zménu vystupu
regulatoru o 10 %.

P3.13.1.2 INTEGRACNI CAS PID (ID 119)]

Tento parametr slouZi k Upravé integracniho ¢asu regulatoru PID.
Je-li tento parametr nastaven na 1,00 s, 10% zména odchylky zplsobi zménu vystupu
regulatoru o 10,00 %/s.

P3.13.1.3 DERIVACNI CAS PID (ID 132)

Tento parametr slouzi k Upravé derivac¢niho casu regulatoru PID.
Je-li tento parametr nastaven na 1,00 s, 10% zména odchylky béhem 1 s zplsobi zménu
vystupu regulatoru o 10,00 %.

P3.13.1.4 VYBER PROCESNI JEDNOTKY (ID 1036)

Tento parametr slouzi k vybéru jednotky pro zpétnou vazbu a referen¢niho signalu regulatoru
PID.
Volba jednotky pro skute¢nou hodnotu.

P3.13.1.5 MIN. PROCESNI/ JEDNOTKY (ID 1033)

Tento parametr slouZzi k nastaveni minimalni hodnoty signalu zpétné vazby PID.

Napriklad analogovy signal v rozsahu 4-20 mA odpovida tlaku v rozsahu 0-10 bar.

Hodnota v procesnich jednotkach pri 0% zpétné vazbé nebo nastavené hodnoté. Toto méritko
je vytvoreno pouze pro sledovaci Ucely. Regulator PID pro zpétné vazby a reference interné
stale pouziva procenta.

P3.13.1.6 MAX. PROCESNI JEDNOTKY (ID 1034)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni hodnoty signalu zpétné vazby PID.

Napriklad analogovy signal v rozsahu 4-20 mA odpovida tlaku v rozsahu 0-10 bar.

Hodnota v procesnich jednotkach pri 0% zpétné vazbé nebo nastavené hodnoté. Toto méritko
je vytvoreno pouze pro sledovaci Ucely. Regulator PID pro zpétné vazby a reference interné
stale pouziva procenta.

P3.13.1.7 DESETINNA MiSTA PROCESNI JEDNOTKY (ID 1035)

Tento parametr slouzi k nastaveni poctu desetinnych mist pro hodnoty procesni jednotky.
Napriklad analogovy signal v rozsahu 4-20 mA odpovida tlaku v rozsahu 0-10 bar.
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Hodnota v procesnich jednotkach pri 0% zpétné vazbé nebo nastavené hodnoté. Toto méritko
je vytvoreno pouze pro sledovaci Ucely. Regulator PID pro zpétné vazby a reference interné
stale pouziva procenta.

P3.13.1.8 INVERZE ODCHYLKY (ID 340]

Tento parametr slouZzi k invertovani hodnoty odchylky regulatoru PID.

P3.13.1.9 PASMO NECITLIVOSTI (ID 1056)

Tento parametr slouzi k nastaveni mrtvého pasma kolem hodnoty reference PID.
Hodnota tohoto parametru je uvedena ve vybrané procesni jednotce. Vystup PID regulatoru je
blokovan, pokud hodnota zpétné vazby z{lstava po nastavenou dobu v pasmu necitlivosti.

P3.13.1.10 PRODLEVA PASMA NECITLIVOSTI (ID 1057)

Tento parametr slouzi k nastaveni doby, po kterou musi hodnota zpétné vazby zistat

v mrtvém pasmu, nez se vystup regulatoru PID zablokuje.

Pokud aktualni hodnota zGstava v pasmu necitlivosti po dobu nastavenou pomoci parametru
Prodleva pasma necitlivosti, zablokuje se vystup reguldtoru PID. Funkce brani opotrebeni

a nechténému pohybu akénich ¢lend, napriklad ventild.

t®
a ; o @ S
Fad \\ //\/ /\ A

\
\

\
\

Obr. 79: Funkce pasma necitlivosti

A. Pasmo necitlivosti (ID1056) D. Aktualni hodnota
B. Prodleva pasma necitlivosti (ID1057) E. Vystup uzamcen
C. Reference
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10.14.2 REFERENCE

P3.13.2.1 REFERENCE Z PANELU 1 (ID 167)

Tento parametr slouZi k nastaveni hodnoty reference regulatoru PID, je-li zdrojem reference
.SP ovladaciho panelu”.
Hodnota tohoto parametru je uvedena ve vybrani procesni jednotce.

P3.13.2.2 REFERENCE Z PANELU 2 (ID 168)

Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty reference regulatoru PID, je-li zdrojem reference
.SP ovladaciho panelu”.
Hodnota tohoto parametru je uvedena ve vybrani procesni jednotce.

P3.13.2.3 DOBA RAMPY REFERENCE (ID 1068)

Tento parametr slouzi k nastaveni doby nabézné a klesajici rampy pro zmény v referenci.
Doba rampy je doba, ktera je nezbytna ke zméné nastavené hodnoty z minima na maximum.
Je-li pro tento parametr nastavena hodnota 0, nepouziji se zadné rampy.

P3.13.2.4 AKTIVACE ZESILENI REFERENCE PID (ID 1046]

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje zvyseni pro
hodnotu reference PID.

P3.13.2.5 VOLBA REFERENCE PID (ID 1047)

Tento parametr slouZi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery urcuje pouzitou
hodnotu reference PID.

P3.13.2.6 VOLBA ZDROJE NASTAVENE HODNOTY 1 (ID 332)

Tento parametr slouzi k vybéru zdroje signalu reference PID.
Analogové vstupy a vstupy procesnich dat jsou zpracovavany jako procenta (0,00-100,00 %)
a jejich méritko je upraveno podle minima a maxima nastavené hodnoty.

POZNAMKA!
Signaly vstupu procesnich dat pouzivaji 2 desetinna mista.

Pokud jsou vybrany teplotni vstupy, musite nastavit hodnoty parametrd P3.13.1.5 Minimum
procesni jednotky a P3.13.1.6 Maximum procesni jednotky tak, aby odpovidaly méritku desky
pro méreni teploty: Min. procesni jednotky = ~-50 °C a Max. procesni jednotky = 200 °C.

P3.13.2.7 MINIMUM NASTAVENE HODNOTY 1 (ID 1069)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalni hodnoty signalu reference.

P3.13.2.8 MAXIMUM NASTAVENE HODNOTY 1 (ID 1070)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni hodnoty signalu reference.
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P3.13.2.9 ZESILENi NASTAVENE HODNOTY 1 (ID 1071)

Tento parametr slouZi k nastaveni nasobitele pro funkci zesileni reference.
Je-li vydan prikaz k zesileni nastavené hodnoty, provede se vynasobeni nastavené hodnoty
Cinitelem, ktery je nastaven pomoci tohoto parametru.

10.14.3 ZPETNA VAZBA

P3.13.3.1 FUNKCE ZPETNE VAZBY (ID 333)

Tento parametr slouzi k vybéru toho, zda ma byt hodnota zpétné vazby brana z jednoho
signalu nebo z kombinace dvou signald.

MdZete vybrat matematickou funkci, kterd se pouzije pri kombinovani dvou zpétnovazebnich
signald.

P3.13.3.2 ZESILENI FUNKCE ZPETNE VAZBY (ID 1058)

Tento parametr slouZzi k Upravé zisku signalu zpétné vazby.
Tento parametr se pouziva napriklad s hodnotou 2 ve funkci zpétné vazby.

P3.13.3.3 VYBER ZDROJE ZPETNE VAZBY 1 (ID 334)

Tento parametr slouZi k vybéru zdroje signalu zpétné vazby PID.
Analogové vstupy a vstupy procesnich dat jsou zpracovavany jako procentualni podily (0,00-
100,00 %) a jejich méritko je nastaveno podle minima a maxima hodnoty zpétné vazby.

POZNAMKA!
Signaly vstupu procesnich dat pouzivaji 2 desetinna mista.

Pokud jsou vybrany teplotni vstupy, musite nastavit hodnoty parametrd P3.13.1.5 Minimum
procesni jednotky a P3.13.1.6 Maximum procesni jednotky tak, aby odpovidaly méritku desky
pro méreni teploty: Min. procesni jednotky = -50 °C a Max. procesni jednotky = 200 °C.

P3.13.3.4 MINIMUM ZPETNE VAZBY 1 (ID 336)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalni hodnoty signalu zpétné vazby.

P3.13.3.5 MAXIMUM ZPETNE VAZBY 1 (ID 337)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni hodnoty signalu zpétné vazby.

10.14.4 DOPREDNA REGULACE

P3.13.4.1 FUNKCE DOPREDNE REGULACE (ID 1059)

Tento parametr slouZi k vybéru toho, zda ma byt hodnota dopredné regulace brana z jednoho
signalu nebo z kombinace dvou signald.

MUzZete vybrat matematickou funkci, kterad se pouzije pri kombinovani dvou signald dopredné
regulace.

Dopredna regulace vétsinou vyZzaduje presné modely procesu. V nékterych podminkach
postacuje zisk + typ offsetu dopredné regulace. Dopredna regulace nepouziva zadné méreni
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zpétné vazby aktualni hodnoty Fizeného procesu. Dopredna regulace vyuziva jiné prostredky,
které maji vliv na hodnotu rizeného procesu.

PRIKLAD 1:

MUzZete regulovat hladinu vody v nadrzi pomoci regulace pritoku. Cilova hladina vody
predstavuje nastavenou hodnotu a aktualni hladina zpétnou vazbu. Ridici signal sleduje
pritok.

Odtok predstavuje méritelné ruseni. Méreni ruseni umoznuji upravit toto ruseni pomoci
dopredné regulace (zesilenfi a offset), kterou pridate k vystupu regulatoru PID. Regulator PID
mnohem rychleji reaguje na zmény v odtoku, nez jen na méreni hladiny.

®-- D |- __T..QJL ....... FFW  hoo

Obr. 80: Dopredna regulace

A. Referencni hladina C. Regulace vytoku
B. Regulace hladiny

P3.13.4.2 ZISK DOPREDNE REGULACE (ID 1060)

Tento parametr slouzi k Upravé zisku signalu dopredné regulace.

P3.13.4.3 VOLBA ZDROJE DOPREDNE REGULACE [ID 1061)

Tento parametr slouzi k vybéru zdroje signalu dopredné regulace PID.

P3.13.4.4 MINIMUM DOPREDNE REGULACE 1 (ID 1062)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalni hodnoty signalu dopredné regulace.

P3.13.4.5 MAXIMUM DOPREDNE REGULACE 1 (ID 1063)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni hodnoty signalu dopredné regulace.
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10.14.5 FUNKCE PARKOVANI

P3.13.5.1 NASTAVENA HODNOTA 1 FREKVENCE PRED PRECHODEM DO STAVU PARKOVANI (ID
1016)

Tento parametr slouzi k nastaveni omezeni, pod kterym musi vystupni frekvence ménice
zUstat po nastavenou dobu, nez ménic prejde do zaparkovaného stavu.

Hodnota tohoto parametru se pouzije, kdyZ je prebran signal nastavené hodnoty regulatoru
PID ze zdroje nastavené hodnoty 1.
Kritéria pro prechod rezimu parkovani

«  Vystupni frekvence zUstava pod hodnotou frekvence zaparkovani po delsi nez
definovanou dobu zpozdéni parkovani.
+ Hodnota signalu odezvy PID zUstava nad definovanou Grovni restartu.

Kritéria pro ukonceni rezimu parkovani

« Hodnota signalu zpétné vazby regulatoru PID poklesne pod definovanou Uroven restartu

POZNAMKA!
Nespravné nastavena Uroven restartu neumoznuje frekvencnimu meénici prejit do
zaparkovaného stavu

P3.13.5.2 NASTAVENA HODNOTA 1 ZPOZDENI PARKOVANI (ID 1017)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalni doby, po kterou musi vystupni frekvence
ménice zUstat pod nastavenym limitem, nez ménic prejde do zaparkovaného stavu.
Hodnota tohoto parametru se pouzije, kdyZ je prebran signal nastavené hodnoty regulatoru
PID ze zdroje nastavené hodnoty 1.

P3.13.5.3 NASTAVENA HODNOTA 1 UROVNE RESTARTU (ID 1018)

Tento parametr slouZi k nastaveni Urovné, do které ménic prejde ze stavu parkovani.

Jestlize se hodnota zpétné vazby PID snizi pod Uroven, ktera je nastavena pomoci tohoto
parametru, frekvenéni méni¢ se restartuje ze zaparkovaného stavu. Ucinek tohoto parametru
se vybirad pomoci parametru rezimu restartu.

P3.13.5.4 NASTAVENA HODNOTA 1 REZIMU RESTARTU (ID 1019]

Tento parametr slouzi k vybéru operace pro parametr Urovné restartu.

Frekvencni ménic se restartuje z rezimu parkovani pokud hodnota zpétné vazby regulatoru
PID poklesne pod Uroven pro restart.

Tento parametr urcuje, zda se ma Uroven restartu pouZzit jako staticka absolutni Uroven nebo
jako relativni Uroven, ktera se ridi referenci PID.
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Volba 0 = Absolutni Grovef (Uroveh restartu je staticka uroven, ktera se neridi nastavenou
hodnotou.)

Volba 1 = Relativni nastavena hodnota (Uroven restartu je pod skutec¢nou nastavenou
hodnotu. Uroven restartu se ridi aktualni nastavenou hodnotou.)

Reference Reference PID
vt

Urovef restartu

Obr. 81: ReZim restartu: absolutni Groven

Reference Reference PID
A

Urovef restartu

Obr. 82: ReZim restartu: relativni nastavena hodnota

P3.13.5.5 ZVYSENi NASTAVENE HODNOTY 1 PRED PRECHODEM DO ZAPARKOVANEHO STAVU
(ID 1793)

Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty, kterd se prida k aktualni hodnoté reference, je-li
pouzita funkce zesileni parkovani.

dosazena vyssSi procesni hodnota. Stav parkovani je delSi rovnéz v pripadé, Ze dochazi

k urcitému mirnému uniku.

Uroven zesileni lze pouZit, kdy? je nastavena prahova hodnota frekvence a prodleva a ménic
prejde do stavu parkovani. Po dosazeni skutecné hodnoty odpovidajici nastavené referenci
bude prirtstek, o ktery byla reference zvySena, smazan, ménic prejde do stavu parkovani

a motor se zastavi. Prirdstek, o ktery je hodnota zvySena, je kladny pfi pfimé regulaci PID
(P3.13.1.8 = Normalni) a zaporny pri zpétné regulaci PID (P3.13.1.8 = Inverzni.

Pokud skutecna hodnota nedosahne nastavené reference, zvySena hodnota bude smazana po
uplynuti doby nastavené pomoci parametru P3.13.5.5. Ménic se vrati k normalni regulaci
s normalni hodnotou reference.

Pokud v nastaveni multi-cerpadla dojde pri zvySeni hodnoty ke spusténi pomocného
Cerpadla, zvysena sekvence bude ukoncena a bude pokracovat normalni regulace.

P3.13.5.6 REFERENCE 1 MAXIMALNI DOBY ZESILENIi PARKOVANI (ID 1795)

Tento parametr slouZi k nastaveni casového limitu pro funkci zesileni parkovani.
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P3.13.5.7 NASTAVENA HODNOTA 2 FREKVENCE PRED PRECHODEM DO ZAPARKOVANEHO
STAVU (ID 1075]

Tento parametr slouZzi k nastaveni omezeni, pod kterym musi vystupni frekvence ménice
zUstat po nastavenou dobu, nez ménic prejde do zaparkovaného stavu.

P3.13.5.8 NASTAVENA HODNOTA 2 ZPOZDENI PARKOVANI (ID 1076)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalni doby, po kterou musi vystupni frekvence
ménice zUstat pod nastavenym limitem, nez ménic prejde do zaparkovaného stavu.

P3.13.5.9NASTAVENA HODNOTA 2 UROVNE RESTARTU (ID 1077)

Tento parametr slouzi k nastaveni Urovné, do které ménic prejde ze stavu parkovani.

P3.13.5.10 REFERENCE 2 REZIMU RESTARTU (ID 1020}

Tento parametr slouzi k vybéru operace pro parametr Urovné restartu.

P3.13.5.11 SP2 ZESILENI PARKOVANI [ID 1794)

Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty, kterd se prida k aktualni hodnoté reference, je-li
pouzita funkce zesileni parkovani.

P3.13.5.12 REFERENCE 2 MAXIMALNI DOBY ZESILENI PARKOVANI (ID 1796)

Tento parametr slouzi k nastaveni ¢asového limitu pro funkci zesileni parkovani.

10.14.6 KONTROLA ODEZVY

Kontrola zpétné vazby zajistuje, Ze hodnota odezvy regulatoru PID (hodnota procesu nebo
aktualni hodnota) zUstava v mezich nastavenych limitG. Tato funkce napriklad umoznuje
detekovat prasklé potrubi a zastavit vypousténi.

Tyto parametry nastavuji rozsah, ve kterém signal zpétné vazby requlatoru PID z{stava ve
spravnych podminkach. Pokud signal zpétné vazby regulatoru PID nezlstava v rozsahu a tato
situace trva déle nez doba zpozdéni, zobrazi se porucha kontroly zpétné vazby (kéd poruchy
101).

P3.13.6.1 POVOLENI KONTROLY ZPETNE VAZBY (ID 735)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce kontroly zpétné vazby.
Pouzijte funkci kontroly zpétné vazby, abyste se ujistili, Ze hodnota zpétné vazby PID zUstava
v rozsahu nastavenych limita.
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Obr. 83: Funkce kontroly zpétné vazby

A. Horni limit (ID736) E. Zpozdéni (ID737)
B. Dolni limit (ID758) F. Regulaénirezim
C. Aktualni hodnota G. Alarm nebo porucha

D. Reference

P3.13.6.2 HORNI LIMIT (ID 736]

Tento parametr slouzi k nastaveni horniho limitu pro signal zpétné vazby PID.
Je-li hodnota signalu zpétné vazby PID vyssi nez tento limit po dobu, ktera je delSi nez
nastavena doba, je ohldSena porucha zjisténa kontrolou zpétné vazby.

P3.13.6.3 DOLNI LIMIT (ID 758)

Tento parametr slouZzi k nastaveni dolniho limitu pro signal zpétné vazby PID.

Je-li hodnota signalu zpétné vazby PID nizsi nez tento limit po dobu, ktera je delsi nez
nastavena doba, je ohldSena porucha zjisténa kontrolou zpétné vazby.

Slouzi k nastaveni hornich a dolnich limitd kolem reference. Pokud je aktualni hodnota vy$si
nebo nizsi nez mezni hodnoty, pocitadlo zacne pricitat smérem nahoru. Pokud se aktualni
hodnota nachazi v mezich, pocitadlo zacne naopak odpocitavat smérem dold. Pokud
pocitadlo dosdahne hodnoty, ktera je vyssi nez hodnota parametru P3.13.6.4 Zpozdéni, zobrazi
se alarm nebo porucha. Odezvu lze zvolit parametrem P3.13.6.5 (Odezva na poruchu kontroly
PID1).

P3.13.6.4 ZPOZDENI (ID 737)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni doby, po kterou musi signal zpétné vazby PID
zGstat mimo kontrolni limity, nez dojde k poruse kontroly zpétné vazby.
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Pokud neni cilové hodnoty dosaZeno v této dobé, bude zobrazena porucha nebo alarm.

P3.13.6.5 ODEZVA NA PORUCHU KONTROLY PID [ID 749)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvenéniho ménice na poruchu ,.Kontrola PID".
Pokud se hodnota zpétné vazby PID nenachazi v rozsahu kontrolnich limitl po dobu, ktera je
delSi nez doba zpozdéni kontroly, je ohldSena porucha kontroly regulatoru PID.

10.14.7 KOMPENZACE POKLESU TLAKU

Pri vytvareni tlaku v dlouhém potrubi s mnoha vystupy je nejvhodnéjsi poloha pro snimac

v poloviné potrubi (na obrazku poloha 2). Snimac je dale mozné umistit primo za ¢erpadlo. To
zajistuje skutecény tlak primo za ¢erpadlem, ale dale v potrubi tlak spole¢né s pratokem
klesa.

®
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A\ / /\ A
Obr. 84: Poloha snimace tlaku
A. Tlak D. Délka potrubi
B. Zadny pritok E. Poloha
C. S pratokem F. Poloha2

P3.13.7.1 POVOLENI REFERENCE 1 (ID 1189)

Tento parametr slouzi k aktivaci kompenzace poklesu tlaku v systému Cerpadel.
U systému rizeného tlakem tato funkce kompenzuje ztratu tlaku, ke které dochazi na konci
potrubi v disledku proudéni kapaliny.

P3.13.7.2 MAX. KOMPENZACE NASTAVENE HODNOTY 1 (ID 1190]

Tento parametr slouZzi k nastaveni maximalni kompenzace pro hodnotu reference PID, ktera
se pouzije, kdyZ je vystupni frekvence ménice stejna jako maximalni frekvence.
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Kompenzacni hodnota, ktera se pricita k aktualni nastavené hodnoté, je funkci vystupni
frekvence.

Kompenzace nastavené hodnoty = kompenzace maxima * (FreqOut-MinFreq)/(MaxFreq-
MinFreq].

Snimac je umistén do polohy 1. Pfi nulovém pratoku tlak v potrubi zistava konstantni. Pfi
existujicim pratoku ale bude tlak dale v potrubi klesat. Kompenzaci lze provadét zvySovanim
nastavené hodnoty pri nardstu pratoku. Vystupni frekvence pak odhaduje pritok a nastavena
hodnota se zvySuje linedrné s pritokem.

Reference
A

Reference + Kompenzace maxima

Reference
Min Freq a Pritok Max Freq a Pritok
Tlak
A
A \SO\
Zadny pritok Pritokem a kompenzacy
//
//

Délka potrubi

Poloha 1 Poloha 2

Obr. 85: Zapnuti reference 1 pro kompenzaci poklesu tlaku
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10.14.8 MEKKE PLNENI

Funkce mékkého plnéni slouzi k dosazeni nastavené uUrovné procesu pri nizké rychlosti, nez
rizeni prevezme regulator PID. Pokud proces nedosahne nastavené Grovné v pribéhu
prodlevy, zobrazi se porucha.

Tato funkce muze slouzit k pomalému plnéni prazdného potrubi a zamezeni vzniku silnych
proudd, které by mohly podkodit potrubi.

Pouziti funkce mékkého plnéni je doporuceno vzdy, kdyz je pouzivana funkce multi-cerpadla.
P3.13.8.1 FUNKCE MEKKEHO PLNENI (ID 1094]

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce Mékké plnéni. Tato funkce muaze slouzit k pomalému
plnéni prazdného potrubi a zamezeni vzniku silnych proudd tekutiny, které by mohly poskodit
potrubi.

Tabulka 120: Tabulka voleb

Cislo volby Nazev volby Popis

0 Disabled

Povoleno (Uroven) Ménic¢ pracuje s konstantni frekvenci (P3.13.8.2 Frekvence
mékkého plnéni), dokud hodnota zpétné vazby PID nedo-
sahne Grovné mékkého plnéni (P3.13.8.3 Uroven mékkého
plnéni). Poté zaéne regulator PID regulovat.

1 Pokud navic signal zpétné vazby PID nedosahne Grovné mék-
kého plnéni béhem casového limitu mékkého plnéni
(P3.13.8.4 Casovy limit mékkého plnénil, zobrazi se porucha
mékkého plnéni (je-li pro parametr P3.13.8.4 Casovy limit
mékkého plnéni nastavena hodnota vy$si nez 0).

ReZim mékkého plnéni se pouziva u svislych instalaci.

Povoleno (prodleva) Ménic pracuje s konstantni frekvenci (P3.13.8.2 Frekvence
mékkého plnéni), dokud neuplyne doba mékkého plnéni

’ (P3.13.8.4 Casovy limit mékkého plnénil. Po uplynuti doby
mékkého plnéni zacne requlator PID regulovat.

V tomto rezimu neni porucha mékkého plnéni dostupna.
Rezim mékkého plnéni se pouziva u vodorovnych instalaci.

P3.13.8.2 FREKVENCE MEKKEHO PLNENI (ID 1055)

Tento parametr slouZi k nastaveni referencni frekvence ménice, kdyz je pouzita funkce
meékkého plnéni.

P3.13.8.3 UROVEN MEKKEHO PLNENI (ID 1095)

Tento parametr slouZi k nastaveni Urovné, pod kterou je aktivovano rizeni mékkého plnéni pri
spousténi ménice.

Ménic je spustén pri startovaci frekvenci regulatoru PID, dokud zpétna vazba nedosdhne
nastavené hodnoty. Poté je fizeni frekvencniho ménice prevzato reguladtorem PID.

Tento parametr se pouziva, je-li pro funkci mékkého plnéni vybrano nastaveni ,Povoleno
(Groven)”.
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P3.13.8.4 PRODLEVA MEKKEHO PLNENI (ID 1096)

Tento parametr slouZzi k nastaveni casového limitu pro funkci mékkého plnéni. Je-Lli pro
funkci mékkého plnéni vybrano nastaveni Povoleno [drover), tento parametr udava dobu
prodlevy pro uroven mékkého plnéni, po jejimz uplynuti je ohldSena porucha mékkého plnéni.
Je-li pro funkci mékkého plnéni vybrano nastaveni,.Povoleno, prodleva®, frekvenéni ménic
pracuje s frekvenci odpovidajici mékkému plnéni, dokud neuplyne doba nastavena pomoci
tohoto parametru.

Pokud jste pro parametr P3.13.8.1 Funkce mékkého plnéni zvolili moznost Povoleno (Casovy
limit], uréuje tento parametr dobu, po kterou ménic pracuje s konstantni frekvenci mékkého
plnéni (P3.13.8.2 Frekvence mékkého plnéni) a po jejimZ uplynuti zac¢ina regulator PID
regulovat.

P3.13.8.5 PORUCHA MEKKEHO PLNENI (ID 748)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu mékkého plnéni PID.
Pokud hodnota zpétné vazby PID nedosahne nastavené Urovné do uplynuti casového limitu, je
ohlasena porucha mékkého plnéni.

0 = Zadna &innost

1 =Alarm

2 = Porucha (zastaveni podle rezimu Stop)
3 = Porucha (zastaveni volnym dobéhem)

10.14.9 KONTROLA VSTUPNIHO TLAKU

Kontrola vstupniho tlaku zajistuje, Ze je v sani Cerpadla dostatek vody. Dostatek vody brani
nasavani vzduchu cerpadlem a vzniku kavitace v sani. Chcete-li vyuzivat tuto funkci,
nainstalujte snimac tlaku na sani cerpadla.

Pokud vstupni tlak cerpadla poklesne pod nastavenou mezni hodnotu alarmu, zobrazi se
alarm. Nastavena hodnota regulatoru PID se snizi a zpUsobi pokles vystupniho tlaku
Cerpadla. Pokud tlak v sani poklesne pod mezni hodnotu poruchy, cerpadlo se zastavi

a zobrazi se porucha.
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Obr. 86: Poloha snimace tlaku

A. Elektricka sit C. Vytlak
B. Sani

Vstupni tlak

A

Monitor vstupniho tlaku

Uroveri
alarmu kontroly | N
Uroven| . . S
poruchy kontroly ; 5 5 .
iProdleva! iProdleva
Reference PID ' poruch ! poruch |
A kontroly ikontrolx'

Reference PID b —F8F (O~ ___

[N [ E . -

Alarm vstupniho tlaku
(signal digitalniho vystupu)
Chod motoru

Obr. 87: Funkce kontroly vstupniho tlaku

P3.13.9.1 POVOLIT KONTROLU (ID 1685)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce Kontrola vstupniho tlaku.
Tato funkce se pouziva ke kontrole, zda je ve vstupu Cerpadla dostatek tekutiny.

P3.13.9.2 KONTROLNI SIGNAL (ID 1686)

Tento parametr slouZzi k vybéru zdroje vstupniho tlakového signalu.
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P3.13.9.3 VYBER KONTROLNI JEDNOTKY (ID 1687)

Tento parametr slouZzi k vybéru jednotky pro vstupni tlakovy signal.
Méritko signalu kontroly (P3.13.9.2) mdze byt upraveno pro procesni jednotky na panelu.

P3.13.9.4 DESETINNA MISTA KONTROLNI JEDNOTKY (ID 1688)

Tento parametr slouZi k nastaveni poctu desetinnych mist pro jednotku signalu vstupniho
tlaku.
Méritko signalu kontroly (P3.13.9.2) mdze byt upraveno pro procesni jednotky na panelu.

P3.13.9.5 HODNOTA MINIMA KONTROLNI JEDNOTKY (ID 1689)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalni hodnoty signalu vstupniho tlaku.
Zadejte hodnotu ve vybrané procesni jednotce. Napriklad analogovy signal v rozsahu 4-20
mA odpovida tlaku v rozsahu 0-10 bar.

P3.13.9.6 HODNOTA MAXIMA KONTROLNI JEDNOTKY (ID 1690)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni hodnoty signalu vstupniho tlaku.
Zadejte hodnotu ve vybrané procesni jednotce. Napriklad analogovy signal v rozsahu 4-20
mA odpovida tlaku v rozsahu 0-10 bar.

P3.13.9.7 UROVEN ALARMU KONTROLY (ID 1691)

Tento parametr slouZzi k nastaveni limitu pro alarm vstupniho tlaku.
Pokud se méreny vstupni tlak snizi pod tento limit, aktivuje se alarm vstupniho tlaku.

P3.13.9.8 UROVEN PORUCHY KONTROLY (ID 1692)

Tento parametr slouZi k nastaveni limitu pro poruchu z ddvodu vstupniho tlaku.
Pokud méreny vstupni tlak zlstane pod touto Grovni déle neZ po nastavenou dobu, je
ohlasena porucha vstupniho tlaku.

P3.13.9.9 PRODLEVA PORUCHY KONTROLY (ID 1693)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni doby, po kterou musi vstupni tlak zUstat pod
limitem poruchy, nez dojde k poruse z davodu vstupniho tlaku.

P3.13.9.10 SNIZENi REFERENCE PID (ID 1694)

Tento parametr slouzi k nastaveni miry redukce hodnoty reference PID, kdyZ se naméreny
vstupni tlak nachazi pod limitem alarmu.

10.14.10 FUNKCE PARKOVANI, KDYZ NENi DETEKOVANA EXISTENCE POZADAVKU

Tato funkce zajistuje, Ze Cerpadlo nepracuje s vysokymi otackami, kdyz v systému neexistuje
zadny pozadavek.

Funkce se aktivuje, kdyzZ signal zpétné vazby PID a vystupni frekvence ménice zlstavaji
v urcenych oblastech hystereze po delSi dobu, nez ktera je nastavena parametrem P3.13.10.4
Doba kontroly SNDD.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 324 POPISY PARAMETRU

Pro signal zpétné vazby PID a vystupni frekvenci existuji rizna nastaveni hystereze.
Hystereze pro odezvu PID (Chybna hystereze SNDD P3.13.10.2) je déna ve zvolenych
procesnich jednotkach kolem hodnoty reference PID.

Kdyz je funkce aktivni, je k hodnoté zpétné vazby pridana kratkodoba hodnota regulacni

odchylky (Skutecny prirastek SNDD).

« Pokud v systému neexistuje zadny pozadavek, vystup PID a vystupni frekvence ménice se
snizi smérem k 0. Pokud hodnota zpétné vazby PID zUstava v oblasti hystereze, prejde
ménic¢ do rezimu parkovani.

«  Pokud hodnota zpétné vazby PID nezlstava v oblasti hystereze, funkce je deaktivovana
a ménic pokracuje v ¢innosti.

Hz

®

t
Obr. 88: Parkovani, bez detekce existence poZadavku
A. Vystupni frekvence ménice H. Hodnota zpétné vazby PID a vystupni
B. Hodnota zpétné vazby PID frekvence ménice jsou v oblasti
C. Hodnota reference PID hystereze po nastavenou dobu (Doba
D. Hystereze frekvence SNDD (P3.13.10.3) kontroly SNDDJ. K hodnoté zpétné vazby
E. Chybna hystereze SNDD (P3.13.10.2) PID je pridana hodnota regulacéni
Oblast hystereze kolem hodnoty odchylky (Skutecny prirastek SNDD).
reference PID. |.  Doba zpoZdéni parkovani SP1 (P3.13.5.2)
. Skutecny prirdstek SNDD (P3.13.10.5) J. Ménic prejde do stavu parkovani.
G. Doba kontroly SNDD (P3.13.10.4) K. Procesnijednotka (P3.13.1.4)

P3.13.10.1 POVOLENI FUNKCE PARKOVANI BEZ DETEKCE POZADAVKU (ID 1649)

Tento parametr slouzi k aktivaci funkce Parkovani bez detekce pozadavku (DNPP).

P3.13.10.2 CHYBNA HYSTEREZE DNPP (ID 1658)

Tento parametr slouzi k nastaveni hystereze pro hodnotu chyby regulatoru PID.

P3.13.10.3 HYSTEREZE FREKVENCE DNPP [(ID 1663)

Tento parametr slouzi k nastaveni hystereze pro vystupni frekvenci ménice.
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P3.13.10.4 CAS KONTROLY DNPP (ID 1668)

Tento parametr slouZi k nastaveni casu, po ktery musi vystupni frekvence ménice a chybova
hodnota regulatoru PID zdstat v uréenych oblastech hystereze, nez se aktivuje funkce DNPP.

P3.13.10.5 PRIDAT ZP. VAZBU DNPP (ID 1669]

Tento parametr slouZi k nastaveni hodnoty, ktera se prida k aktualni hodnoté zpétné vazby
PID po kratkou dobu, kdy je aktivni funkce DNPP.

10.15 EXTERNi REGULATOR PID

P3.14.1.1 POVOLIT EXTERNI PID REGULATOR (ID 1630)

Tento parametr se pouziva k aktivaci PID regulatoru.

POZNAMKA!
Tento regulator je urcen pouze k externimu pouziti. Lze jej pouzivat ve spojeni
a analogovym vystupem.

P3.14.1.2 SIGNAL STARTU (ID 1049)

Tento parametr se pouziva k nastaveni signalu pro spousténi a zastavovani PID regulatoru 2
urceného k externimu pouZziti.

POZNAMKA!
Tento parametr nebude mit Zadny efekt, pokud neni regulator PID2 zapnut

v zakladni nabidce pro regulator PID2.

P3.14.1.3 VYSTUP VE STAVU STOP (ID 1100)

Tento parametr se pouziva k nastaveni vystupni hodnoty PID regulatoru v procentech hodnoty
jeho maximalniho vystupu, je-li zastaven z digitalniho vystupu.

Je-li hodnota tohoto parametru nastavena na 100 %, zména odchylky o 10% zpUsobi zménu
vystupu regulatoru o 10 %.

10.16 FUNKCE MULTI-CERPADLA

Funkce Multi-¢erpadlo slouzi k rizeni systému, ve kterém muze byt v paralelnim provozu az
8 motord, napr. Cerpadel, ventilatort nebo kompresoru. Interni regulator PID ménice spousti
nezbytny pocet motord a Fidi jejich otacky v zavislosti na vydaném pozadavku.

10.16.1 KONTROLNi SEZNAM PRO UVADENIi MULTI-CERPADLA (S VLASTNiMI MENICI) DO
PROVOZU

Kontrolni seznam pomaha pri konfiguraci zdkladnich nastaveni systému multi-cerpadla
(s vlastnimi ménici). Pouzivate-li k nastavovani parametrG ovladaci panel, pomUze vam pfFi
provadéni zdkladnich nastaveni privodce aplikaci.

Uvadéni do provozu zahajte s ménici, které maji signal zpétné vazby PID (napr. snimac tlaku)
pripojeny k analogovému vstupu (vychozi vstup: Al2). Projdéte véechny ménice v systému.
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Krok Cinnost

Zkontrolujte zapojeni.

«  Spravné zapojeni silovych kabell (sitového napajeni, kabelld motord) ménice naleznete
v Instalacnim manudlu.
. Spravné zapojeni Fidicich kabeld (I/0, snimace zpétné vazby PID, komunikace) naleznete
1 na Obr. 18 Schéma elektrického zapojeni systému multi-cerpadla (s vlastnimi ménici,
pfiklad 1A a na Obr. 16 Viychozi pFipojeni Fizeni v aplikaci multi-cerpadla (s vlastnimi ménici).
. Je-li potrebné redundantni zapojeni, zajistéte, aby byl signal zpétné vazby PID (ve vycho-
zim nastaveni: Al2) pFipojen minimalné ke 2 ménic¢dm. Pokyny k zapojeni naleznete
v kapitole Obr. 18 Schéma elektrického zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi
meénici), priklad 1A.

Provedte spusténi ménice a zahajte nastavovani parametru.

2 . S nastavovanim parametrd zacnéte u ménicd, ke kterym je pripojen signal zpétné vazby
PID. Tyto ménice dokazou pracovat jako hlavni ménice systému multi-cerpadla.

. Nastavovani parametrd lze provadét pomoci ovlddaciho panelu nebo nastroje nainstalo-
vaného v pocitaci.

Vyberte konfiguraci aplikace Multi-cerpadlo (s vlastnimi ménici) pomoci
parametru P1.2.

- Vétsina nastaveni a konfiguraci souvisejicich s multi-cerpadlem bude provedena auto-

3 maticky, je-li pomoci parametru P1.2 Aplikace vybrana aplikace Multi-¢erpadlo (s vlast-
nimi ménici) (ID 212). Viz 2.5 Privodce aplikaci multi-erpad!a (s vlastnimi ménici].

. Pouzivate-li k nastavovani parametrl ovladaci panel, spusti se pfi zméné parametru
P1.2 Aplikace (ID 212) privodce aplikaci. Privodce aplikaci pomaha nalézt odpovédi na
otazky souvisejici s multi-cerpadlem.

Nastavte parametry motoru.

4
. Nastavte parametry motorl podle jmenovitych hodnot uvedenych na typovych Stitcich
motord.
Nastavte celkovy pocet méniéu pouzity v systému multi-éerpadla.
5 . Tato hodnota se nastavuje pomoci parametru P1.35.14 Nabidka parametrG rychlého

nastaveni.
«  TentyZ parametr lze nalézt v nabidce Parametry -> Skupina 3.15 -> P3.15.2
+  Vychozi konfigurace systému multi-¢erpadla zahrnuje 3 éerpadla (ménice).
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Krok Cinnost

Vyberte signaly, které jsou pripojeny k ménici.

. Prejdéte k parametru P1.35.16 Nabidka parametr( rychlého nastaveni.

«  TentyZ parametr lze nalézt v nabidce Parametry -> Skupina 3.15 -> P3.15.4.

. Pokud je pripojen signal zpétné vazby PID, mdze ménic¢ v systému multi-Cerpadla fungo-
vat jako hlavni (master). Pokud neni signal pFipojen, funguje ménic jako podfizeny

6 (slave).

. Pokud je k ménici pripojen spoustéci signal i signal zpétné vazby PID (napf. snimac
tlaku), zvolte moznost Signaly pFipojeny.

. Pokud je k ménici pripojen pouze spoustéci signal (neni pripojen zadny signal zpétné
vazby PIDJ, zvolte moznost Pouze spoustéci signal.

. Pokud k ménici neni pripojen spoustéci signal ani signal zpétné vazby PID, zvolte
moznost NepFipojeno.

Nastavte Identifikacni Cislo cerpadla.

. Prejdéte k parametru P1.35.15 Nabidka parametra rychlého nastaveni.

»  TentyZ parametr lze nalézt v nabidce Parametry -> Skupina 3.15 -> P3.15.3.

7 «  Aby byla zajiSténa spravna komunikace mezi ménici, musi mit kazdy ménic¢ v systému
multi-cerpadla jedinecné Cislo ID, které nepouziva zadny jiny ménic. Identifikacni ¢isla
musi byt prirazena ve vzestupném poradi a zacinat Cislem 1.

. Ménice, které maji pripojen signal zpétné vazby PID, maji nejnizsi identifikacni Cisla
(napf. ID 1 aID 2. Tim je dosaZena nejkratsi mozna prodleva spusténi pri zapnuti
systému.

Konfigurujte funkci blokovani.

. Prejdéte k parametru P1.35.17 Nabidka parametrl rychlého nastaveni.

»  Tentyz parametr lze nalézt v nabidce Parametry -> Skupina 3.15 -> P3.15.5.

e Ve vychozim stavu je funkce blokovani zakazana.

8 . Pokud je signal blokovani pfipojen k digitalnimu vstupu DI5 ménice, zvolte moznost
Povoleno. Signal blokovani je digitalni vstupni signal, ktery informuje, zda je ¢erpadlo
k dispozici v systému multi-Cerpadla.

. Pokud k digitalnimu vstupu DI5 ménice neni signal blokovani pFipojen, zvolte moznost
Nepouzito. Systém predpoklada, Ze vSechna Cerpadla v systému multi-Cerpadla jsou
dostupna.

Zkontrolujte zdroj signalu reference PID.

9 . Ve vychozim stavu je reference PID pouzita z parametru P1.35.9 Reference z panelu 1.

+  Vpfipadé potifeby mizete zdroj signalu reference PID zménit pomoci parametru P1.35.8.
Muzete napriklad zvolit analogovy vstup nebo Vstup procesnich dat z komunikaéni sbér-
nice 1az8.

Zakladni nastaveni systému multi-¢erpadla je dokonceno. Kontrolni seznam muzete pouzit
rovnéz pri konfiguraci dalSich ménica v systému.
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10.16.2 KONFIGURACE SYSTEMU

Funkce Multi-Cerpadlo ma 2 rizné konfigurace. Konfigurace je dana mnozstvim ménicd
v systému.

KONFIGURACE SE SPOLECNYM MENICEM

RezZim se spoleCnym ménicem je urcen k Fizeni systému zahrnujiciho 1 ¢erpadlo

s proménnymi otackami a az 7 pomocnych cerpadel. Interni regulator PID ménice ridi otacky
1 Cerpadla a prostrednictvim reléovych vystupl odesila Fidici signaly, na zakladé kterych se
spoustéji a zastavuji pomocna Cerpadla. K pripojovani pomocnych cerpadel k napajeni ze sité
jsou potrebné externi stykace.

3N — — e—
I I [l
Start/Stop
RO2
—lllRos \
RO8 ——|F———— A
i N \
D HD Hi .
M1 M2 M3 M8
M@l
2
—> & —>
M@3
| |
M@S

Obr. 89: Konfigurace se spolecnym ménicem [PT = snimac tlaku)
KONFIGURACE S VLASTNIMI MENICI

Rezimy s vlastnimi ménici (Multimaster a Multifollower) jsou uréeny k rizeni systému az

8 Cerpadel s proménnymi otackami. Kazdé Cerpadlo je fizeno vlastnim ménicem. Interni
reguldtor PID ménice ridi vSechna Cerpadla. Méni¢e komunikuji prostfednictvim
komunikaéni sbérnice (Modbus RTU).

Princip konfigurace systému s vlastnimi ménici je znazornén na nasledujicim obrazku. Viz
také vseobecné elektrické schéma systému multi-cerpadla na 0br. 18 Schéma elektrického
zapojeni systému multi-Cerpadla (s vlastnimi ménicil, pfiklad TA.
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Obr. 90: Konfigurace s vlastnimi ménici [PT = snimac tlaku)

P3.15.1 REZIM MULTI-CERPADLA (ID 1785)

Tento parametr slouzi k vybéru konfigurace a rezimu rizeni systému multi-cerpadla. Funkce
Multi-Cerpadlo umoznuje pomoci regulatoru PID Fidit az 8 motord (Cerpadel, ventilatord nebo
kompresord).

0 = SPOLECNY MENIC

Rezim se spoleCnym ménicem je urcen k Fizeni systému zahrnujiciho 1 ¢erpadlo s moznosti
zmeény otacek a az 7 pomocnych cerpadel. Interni regulator PID ménice ridi otacky 1 cerpadla
a prostrednictvim reléovych vystupd odesila ridici signaly, na zakladé kterych se spoustéji

a zastavuji pomocna Cerpadla. K pripojovani pomocnych cerpadel k napajeni ze sité jsou
potrebné externi stykace.

1 z Cerpadel je pFipojeno k ménici a Fidi systém. Kdyz Fidici cerpadlo zaznamena, Ze je nutné
zvySeni vykonu (pracuje s maximalni frekvenci), vydd ménic prostrednictvim reléového
vystupu ridici signal ke spusténi dalSiho pomocného Cerpadla. Po spusténi pomocného
Cerpadla pokracuje ridici Cerpadlo v Fizeni a zacina s minimalni frekvenci.

Jestlize ¢erpadlo, které systém ridi, zaznamena, Ze je dodavan nadmérny vykon (pracuje

s minimalni frekvenci), da signal k zastaveni naposledy spusténého pomocného cerpadla.
Nejsou-Lli v dobé, kdy Fidici cerpadlo zaznamena nadmérny dodavany vykon, v chodu zadna

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 330 POPISY PARAMETRU

pomocna Cerpadla, prejde ¢erpadlo do rezimu parkovani (pokud je funkce parkovani
povolena).

Obr. 91: Rizeni v rezimu se spole¢nym ménicem

P1 Cerpadlo, které fidi systém B Pomocna cerpadla pripojena
k elektrické siti (primé pripojeni)

1=MULTIFOLLOWER

Rezim Multifollower je urcen k Fizeni systému zahrnujiciho az 8 cerpadel, kterd mohou ménit
otacky. Kazdé Cerpadlo je fizeno vlastnim méni¢em. Interni regulator PID ménice ridi
vSechna Cerpadla.

1 Cerpadlo vzdy ridi systém. Kdyz ridici Cerpadlo zaznamena, Ze je nutné zvySeni vykonu
(pracuje s maximalni frekvenci), pozada prostrednictvim komunikacni sbérnice o spusténi
dalSiho pomocného Cerpadla. Nasledujici Cerpadlo zvysi otacky a zaCne pracovat s otackami
ridiciho cerpadla. Pomocna Cerpadla pracuji pfi otackach stejnych jako cerpadlo, které
systém ridi.

Jestlize ¢erpadlo, které systém ridi, zaznamena, Ze je dodavan nadmeérny vykon (pracuje

s minimalni frekvenci), da signal k zastaveni spusténého cerpadla. Nejsou-li v dobé, kdy ridici
Cerpadlo zaznamena nadmeérny dodavany vykon, v chodu Zadna pomocna Cerpadla, prejde
Cerpadlo do rezimu parkovani (pokud je funkce parkovani povolena).
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ot/min

- = -
S8 48
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P1 P2 P3
Obr. 92: Rizeni v reZimu Multifollower
P1 Cerpadlo fidi systém. A Krivka A znazornuje pomocna Cerpadla,
P2 Cerpadlo sleduje otacky cerpadla P1. ktera sleduji otacky cerpadla 1.

P3 Cerpadlo sleduje otacky cerpadla P1.

1 =MULTIMASTER

ReZim Multimaster je urcen k Fizeni systému zahrnujiciho az 8 cerpadel, kterda mohou ménit
otacky. Kazdé Cerpadlo je fizeno vlastnim méni¢em. Interni regulator PID ménice ridi
vSechna Cerpadla.

1 Cerpadlo vzdy ridi systém. Kdyz ridici Cerpadlo zaznamena, Ze je nutné zvySeni vykonu
(pracuje s maximalni frekvenci), zablokuje se v konstantnich otackach a spusti dalsi pomocné
Cerpadlo, které bude systém ridit.

JestliZe ¢erpadlo, které systém ridi, zaznamena, Ze je dodavan nadmeérny vykon (pracuje

s minimalni frekvenci), zastavi se. Cerpadlo, které pracuje s konstantnimi otac¢kami, zacne
ridit systém. Pokud s konstantnimi otackami pracuje vice cerpadel, zacne systém Fidit
spusténé Cerpadlo. Nejsou-Lli v dobé, kdy ridici cerpadlo zaznamena nadmeérny dodavany
vykon, zadna Cerpadla v chodu s konstantnimi otackami, prejde cerpadlo do rezimu
parkovani (pokud je funkce parkovani povolenal).
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max

min

0br. 93: Rizeni v rezimu Multimaster

A. Krivky A znazornuji fizeni Cerpadel. B. Cerpadla maji pevné nastavenou
konstantni vyrobni frekvenci.

P3.15.2 POCET CERPADEL (ID 1001)

Tento parametr slouzi k nastaveni celkového poctu motorl/cerpadel pouzitych v systému
multi-Cerpadla. Maximalni pocet Cerpadel v systému multi-cerpadla je 8.

Tento parametr se nastavuje pfi instalaci. Pokud odeberete 1 méni¢, napr. z ddvodu servisu
Cerpadla, neni nutné tento parametr meénit.

POZNAMKA!

V rezimech Multifollower a Multimaster musi byt u tohoto parametru pro vsechny
meénice nastavena stejna hodnota, aby byla zajisténa spravna komunikace mezi
meénici.

P3.15.3 CISLO ID CERPADLA (ID 1500)

Tento parametr slouZi k nastaveni identifikacniho Cisla ménice. Tento parametr se pouziva
pouze v rezimech Multifollower a Multimaster.

Kazdy ménic¢ v systému multi-cerpadla musi mit jedineéné poradové ¢islo (ID), pricemz
Cislovani zacina vzdy od 1.

Cerpadlo ¢islo 1 je vzdy hlavni nadiazené ¢erpadlo systému multi-cerpadla. Ménic &islo 1 Fidi
proces a regulator PID. K ménici Cislo 1 musi byt pripojeny signaly zpétné vazby PID
a reference PID.

Neni-li ménic ¢islo 1 v systému dostupny, napr. v disledku vypnuti napajeni ménice, zac¢ne
jako sekundarni hlavni Cerpadlo v systému multi-Cerpadla fungovat dalsi cerpadlo.
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ﬂ POZNAMKA!
Komunikace mezi ménici nefunguje spravné v téchto pripadech:

« identifikacni ¢isla Cerpadel nenasleduji po sobé ve vzestupném poradi
(zacinajicim ¢islem 1), nebo
« 2 ménice maji stejné identifikacni Cislo.

P3.15.4 SIGNALY STARTU A ZPETNE VAZBY (ID 1782)

Tento parametr slouzi k vybéru signald, které jsou pripojeny k ménici.

0 = Spoustéci signal a signal zpétné vazby PID nejsou pripojeny pripojen k danému ménici.
1 =K danému ménici je pripojen pouze spoustéci signal.
2 = Spoustéci signal a signal zpétné vazby PID jsou pripojeny k danému ménici.

POZNAMKA!
Tento parametr urcuje provozni rezim ménice (master (hlavni) nebo slave

(podrizeny)) v systému multi-cerpadla. Ménice s pFipojenym signalem prikazu ke
spusténi a signalem zpétné vazby PID mohou v systému multi-cerpadla fungovat
jako hlavni ménice. Pokud je v systému multi-¢erpadla nékolik ménic¢d s obéma

svvs

jako hlavni.

10.16.3 BLOKOVANI

Funkce povoleni motoru sdéluje systému multi-Cerpadla, Ze motor neni dostupny. K této
situaci mze dojit, pokud je motor odebran ze systému kvili Gdrzbé nebo potlacen pro
manualni Fizeni.

P3.15.5 BLOKOVANI CERPADLA (ID 1032)

Tento parametr slouzi k aktivaci/deaktivaci blokovani. Signal povoleni motoru sdéluje
systému multi-Cerpadla, zda je motor dostupny nebo ne. Signaly povoleni motoru jsou
vydavané se signaly DI.

Chcete-Lli pouZzivat blokovani, povolte parametr P3.15.2. Zvolte stav pro kazdy motor pomoci
digitalniho vstupu (parametry P3.5.1.34 a# P3.5.1.39). M&-li vstup hodnotu ZAVRENO, tj. je
aktivni, logika systému multi-Cerpadla pripoji motor k systému.

10.16.4 PRIPOJENi SNIMACE ZPETNE VAZBY V SYSTEMU MULTI-CERPADLA

Nejvétsi presnosti a redundance lze v systému multi-cerpadla dosahnout pouzitim
samostatného snimace zpétné vazby pro kazdy ménic.
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Ménic 1: Standardni V/V deska
I
AKtuaIni - 4 |Al12+ Analogovy vstup 2+
hodnot 5|A12- Analogovy vstup 2-
(©4..20ma | = || 6|24v_, 24V pomocné napéti
L 7 | GND Uzemnéni I/O
Ménic 2: Standardni V/V deska
| svoka | Signal |
Aktualni . 4 |A12+ Analogovy vstup 2+
hodnot 5|A12- Analogovy vstup 2-
(0)4..20mA |+ ,_ 6 |24V, 24V pomocné napéti
L 7 |GND Uzemnéni I/O
Ménic 3: Standardni V/V deska
I T
ET——1—| 4|A12+ | Anslogovy vstup 2+ |
hodnot 5|A12- Analogovy vstup 2-
(0)4..20mA |-+ ,_ 6 | 24Vout 24V pomocné napéti
L 7 |GND Uzemnéni I/O

Obr. 94: Zapojeni snimace zpétné vazby pro kazdy ménic

MUzZete rovnéz pouzit stejny snimac pro véechny ménice. Snimac (prevodnik) lze napéjet
prostrednictvim externiho 24V zdroje napajeni nebo prostrednictvim desky s Fidicimi obvody
ménice.
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Aktualni
hodnot

(0)4..20mA |+

Ménic 1: Standardni V/V deska

B
4 |A12+ Analogovy vstup 2+
Al12- Analogovy vstup 2-

24V

out

24V pomocné napéti

GND

Uzemnéni I/O

12
17

N

CM

Spolec¢né pro DI1-DI6

Ménic 2: Standardni V/V deska

Svorka

Al2+

Analogovy vstup 2+

Al2-

Analogovy vstup 2-

24V

out

24V pomocné napéti

GND

Uzemnéni I/O

5
12
13
17

\V

CM

Spole¢né pro DI1-DI6

Ménic 3: Standardni V/V deska

N T
L [4]a12+ | Analogovy vstup 2+ |
g 5 |A12- Analogovy vstup 2-
ﬁ 12|24V, 24V pomocné napéti
13[{GND Uzemnéni I/O
17| CM Spole¢né pro DI1-DI6
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Externi 24V
+ Napajeni

Svorka

Ménic 1: Standardni V/V deska

AKtUAIni — 4 |A12+ Analogovy vstup 2+
hodnot — 5 |A12- Analogovy vstup 2-
(0)4..20mA [*> 6 |24V, 24V pomocné napéti

7 | GND Uzemnéni I/O

Ménic 2: Standardni V/V deska

o | sow |
L | 4 |A12+ Analogovy vstup 2+
—1 5 |A12- Analogovy vstup 2-
6 |24V, 24V pomocné napéti
7 | GND Uzemnéni I/O

Ménic 3: Standardni V/V deska

| 4 |A12+ Analogovy vstup 2+
5 |A12- Analogovy vstup 2-
6 |24V, 24V pomocné napéti
7 | GND Uzemnéni I/O

Obr. 96: Zapojeni spolecného snimace pro vsechny ménice (napajeného z externiho 24V zdroje)

Pokud je snimac napajen z desky I/0 ménice a mezi svorkami 12 a 17 jsou pripojeny diody, je
nutné digitalni vstupy izolovat od uzemnéni. Nastavte oddélovaci dvoupolohovy prepinac do
polohy Neuzemnéné.

Digitalni vstupy jsou aktivni, kdyZ jsou pripojeny ke svorce GND, coz je vychozi stav.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETRU VACON - 337

H
<) H Al
)
)
e S ;
O N © A2
£ © $
E @ ILOAIIO"‘
- Ollex - I I J
i i
nl
- S)
E S
= |
= ©

Obr. 97: Oddélovaci dvoupolohovy prepinac
A. Digitalni vstupy C. Pripojeny k uzemnéni (vychozi nastaveni)
B. Neuzemnéné

P3.15.6 AUTOMATICKE STRIDANI (ID 1027)

Tento parametr slouZi k povoleni/zakazani zmény poradi spousténi a priority motord.
Automatické stridani méni poradi startovani motord, aby se opotfebovavaly rovhomérné.

Cislo volby Nazev volby Popis

PFi normalnim provozu je poradi motord vzdy 1, 2, 3, 4, 5.
Béhem provozu se poradi mdze zménit pfidanim nebo ode-
branim blokovani. Poté, co se frekvencni ménic zastavi,
poradi se vzdy vrati zpét.

0 Disabled

Systém meéni poradi v takovych intervalech, aby se motory
opotrebovavaly rovnomérné. Intervaly automatického

1 Povoleno (interval) stiidani mazete upravit pomoci parametru P3.15.8. Casovat
intervalu automatického stridani je v ¢innosti pouze tehdy, je-
li spustén systém multi-Cerpadla.

Poradi startovani se méni v urcity denni cas ve zvoleny den
v tydnu. Provedte volbu pomoci parametrt P3.15.9

a P3.15.10.
2 Povoleno (realny ¢as)
Tento rezim vyzaduje, aby v ménici byla nainstalovana bate-
rie RTC.
Priklad

Po provedeni automatického prepnuti je prvni motor umistén na posledni misto poradi.
Ostatni motory se v poradi posunou o 1 misto nahoru.

Poradi startovani motora: 1, 2, 3, 4,5
--> Automatické stridani --»
Poradi startovani motorQ: 2, 3, 4, 5, 1
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--> Automatické stridani -->
Poradi startovani motorG: 3, 4,5, 1, 2
P3.15.7 AUTOMATICKY PREPINANA CERPADLA (ID 1028]
Tento parametr slouzi k zahrnuti fizeného motoru/cerpadla do systému automatického
stridani a blokovani.
Cislo volby Nazev volby Popis
Frekven&ni m&ni¢ je vidy pFipojen k motoru 1. Blokovani

0 Pomocna Cerpadla nema vliv na motor 1. Motor 1 neni zahrnuty v logice automa-
tického prepinani.

Frekvencni ménic lze pFipojit k libovolnému motoru
1 Vsechna Cerpadla v systému. Blokovani ma vliv na vSechny motory. VSechny
motory jsou zahrnuty do logiky automatického prepinani.

INSTALACE

Pripojeni jsou odliSna od hodnot parametru 0 a 7.

VOLBA 0, POMOCNA CERPADLA
Ménic je primo pripojen k motoru 1. Ostatni motory jsou pomocné. Jsou pripojeny

k elektrické siti pres stykace a rizeny prostrednictvim relé frekvenc¢niho ménice. Logika
automatického prepinani a blokovani nema vliv na motor 1.

VOLBA 7, VSECHNA CERPADLA
Chcete-Lli regulacni motor zahrnout do logiky automatického prepinani a blokovani,

postupujte podle pokynl na nasledujicim obrazku. Kazdy motor je rizen 1 relé. Logika
stykacl vzdy pripoji prvni motor k frekvenénimu ménici a dalsi motory k elektrické siti.
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Hlavni vedeni

Motor 1 fizen z relé  Motor 2 fizen z relé Motor 3 fizen z relé

K3 K2 \K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Obr. 98: Volba 1

P3.15.8 INTERVAL AUTOMATICKEHO STRIDANI (ID 1029)

Tento parametr slouzi k Upravé intervall automatického stridani.

Interval automatického stridani je doba, po niz se spusti funkce automatického stridani,
pokud je vyuzity vykon pod nastavenou Urovni. Hodnota tohoto casovace se neméni, jestlize je
systém multi-Cerpadla zastaveny nebo v rezimu parkovani. Chcete-li parametr pouzit,
vyberte pro parametr P3.15.6 ReZim automatického stridani hodnotu Povoleno (interval).

K automatickému stridani dojde v téchto pripadech:
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« systém multi-Cerpadla je v ¢innosti (prikaz ke spusténi je aktivni,

« uplyne interval automatického stridani,

« Cerpadlo, které ridi systém, pracuje s nizsi frekvenci, nez je dana parametrem P3.15.11
Mezni hodnota frekvence pri automatickém stridani,

« pocet bézicich cerpadel je nizsi nez mezni hodnota nebo roven mezni hodnoté urcené
parametrem P3.15.12 Mezni pocet automaticky stridanych cerpadel.

P3.15.9 DNY AUTOMATICKEHO STRIDANI (ID 1786)

Tento parametr slouZzi k nastaveni dni v tydnu, ve kterych bude spusténa funkce
automatického stridani. Tento parametr se pouZije tehdy, je-li rezim automatického stridani
nastaveny na hodnotu ,,Povoleno (dny v tydnu)”.

P3.15.10 CAS AUTOMATICKEHO STRIDANI (ID 1787)

Tento parametr slouzi k nastaveni ¢asu, ve kterém bude spusténa funkce automatického
stridani. Tento parametr se pouzije tehdy, je-li rezim automatického stridani nastaveny na
hodnotu ,,Povoleno (dny v tydnu)”.

Chcete-li tyto parametry pouzit, zvolte pro parametr P3.15.6 Automatické stridani hodnotu
Povoleno (reélny cas).

K automatickému stridani dojde v téchto pripadech:

« systém multi-Cerpadla je v ¢innosti (prikaz ke spusténi je aktivni,

« je pracovni den a denni ¢as pro automatické stridani,

« Cerpadlo, které ridi systém, pracuje s nizsi frekvenci, nez je dana parametrem P3.15.11
Mezni hodnota frekvence pri automatickém stridani,

« pocet bézicich Cerpadel je nizsi nez mezni hodnota nebo roven mezni hodnoté urcené
parametrem P3.15.12 Mezni pocet automaticky stridanych cerpadel.

P3.15.11 MEZNi HODNOTA FREKVENCE PRI AUTOMATICKEM STRIDANI (ID 1031)

Tento parametr se pouziva k nastaveni limitu frekvence automatického stridani.
Limit frekvence automatického stridani je limit, pod kterym musi vystupni frekvence ménice
zUstat, aby se spustilo automatické stridani.

P3.15.12 MEZNi POCET AUTOMATICKY STRIDANYCH CERPADEL (ID 1030)

Tento parametr slouzi k nastaveni poctu Cerpadel pouzitych ve spojeni s funkci Multi-
Cerpadlo.

Limit Cerpadla automatického stridani je limit, pod kterym musi pocet béZicich motora
zUstat, aby se spustilo automatické stridani.

Je-li pocet bézicich Cerpadel v systému s multi-Cerpadla nizsi nez mezni hodnota nebo roven
mezni hodnoté urcené parametrem P3.15.12 a Cerpadlo, které ridi systém, pracuje rychlosti,
kterd je nizsi nez rychlost ur¢ena parametrem P3.15.11, mdZe dojit k automatickému
stridani.

POZNAMKA!
Tyto parametry se pouzivaji v rezimu se spolecnym ménicem, protoze automatické
stfidani maze zpUsobit restartovani systému (v zavislosti na po¢tu bézicich motord).
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V rezimech Multifollower a Multimaster nastavte pro tyto parametry maximalni hodnoty, aby
bylo automatické stridani umoznéno ihned v nastavené dobé automatického stridani.

V rezimech Multifollower a Multimaster nemaji pocty bézicich cerpadel na automatické
stridani vliv.

P3.15.13 SIRKA PASMA (ID 1097)

Tento parametr slouzi k nastaveni oblasti pAsma kolem reference PID pro spousténi

a zastavovani pomocnych motord.

Pokud zpétna vazba PID zUstava v oblasti $irky pAsma, pomocné motory se nespoustéji ani
nezastavuji. Hodnota tohoto parametru se udava jako procentualni ¢ast nastavené hodnoty.

P3.15.14 PRODLEVA MIMO PASMO (ID 1098]

Tento parametr slouZzi k nastaveni doby, nez se pomocné motory spusti nebo zastavi.

Doba nastavena v tomto parametru musi uplynout pred spusténim nebo zastavenim
pomocnych motord, pokud je zpétna vazba PID mimo $ifku pasma. Pocet bézicich Cerpadel
se zvySuje nebo snizuje, pokud regulator PID neni schopen udrzZet procesni hodnotu (zpétnou
vazbu) v definovaném pasmu okolo reference.

Sitka pasma je definovana jako procentualni podil z reference PID. Dokud hodnota zpétné
vazby PID z(stava v oblasti Sirky pasma, neni nutné pocet bézicich cerpadel zvySovat ani
snizovat.

Jestlize se hodnota zpétné vazby vychyli mimo oblast Sifky pasma, musi uplynout doba
definovana parametrem P3.15.14, neZ bude moZzno zvysit nebo snizit pocet bézZicich ¢erpadel.
K dispozici musi byt vice cerpadel.

P3.15.14 P3.15.14 e
I I I [
P3.15.13 |
T I I I I
I I I I
| | | | >
I I I I
[ I I
I I I I
I I I I
I I I I
I I I I
I I I I
| I I I I ®
1 | | | | 2
<. | —+ - - ®
2 9)& ! !
) 1 1 1 1 @
Obr. 99: Spousténi a zastavovani pomocnych cerpadel [P3.15.13 = Sitka pdsma, P3.15.14 =
Prodleva mimo pasmo)
A. Cerpadlo, které Fidi systém, pracuje B. Cerpadlo, které fidi systém, pracuje
s frekvenci blizkou maximu (-2 Hz). Tim s frekvenci blizkou minimu (+2 Hz). Tim
dojde ke zvysSeni poctu bézicich cerpadel. dojde ke snizeni poCtu bézZicich cerpadel.
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C. Pocet bézicich cerpadel se zvysuje nebo D. Definovana Sirka pasma kolem
snizuje, pokud regulator PID neni reference.
schopen udrZet zpétnou vazbu procesni
hodnoty v definovaném pasmu okolo
reference.

P3.15.15 KONSTANTNI RYCHLOST VYROBY (ID 1513)

Tento parametr slouzi k nastaveni konstantni rychlosti, ve které se motor zastavi pri pristim
spusténi v systému Multimaster.

Hodnota tohoto parametru predstavuje procento minimalni rychlosti vaci maximalni
rychlosti.

P3.15.16 LIMIT BEZ. CERPADEL (ID 1187)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalniho po¢tu motord soucasné spusténych
v systému multi-Cerpadla.

POZNAMKA!
Pokud zménite hodnotu parametru P3.15.2 Pocet Cerpadel, dojde ke stejné zméné
hodnoty u tohoto parametru.
Priklad:
Systém multi-cerpadla tvori 3 Cerpadla, ale soubézné mohou béZet nejvyse 2 Cerpadla. Treti
Cerpadlo je v systému nainstalovano pro redundanci. Pocet Cerpadel, ktera mohou bézet
soucasné:

e Limit béz. Cerpadel =2
P3.15.17.1 BLOKOVANI CERPADLA 1 [ID 426)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

Je-li povolena funkce blokovani ¢erpadla (P3.15.5), bude ménic nacitat stavy digitalnich
vstupl blokovani cerpadla (zpétné vazby). Je-li vstup ZAVRENY, motor je pro systém multi-
Cerpadla dostupny.

Je-li funkce blokovani ¢erpadla (P3.15.5) zakazana, méni¢ nebude nacitat stavy digitalnich
vstupl blokovani Cerpadla (zpétné vazby). Systém multi-¢erpadla predpoklada, Ze véechna
Cerpadla v systému jsou dostupna.

« Vrezimu se samostatnym ménicem udava signal digitalniho vstupu vybraného
pomoci tohoto parametru stav blokovani cerpadla 1 v systému multi-cerpadla.

« Vrezimech Multifollower a Multimaster udava signal digitalniho vstupu
zvoleného pomoci tohoto parametru stav blokovani ¢erpadla, které je pripojeno
k danému ménici.
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P3.15.17.2 BLOKOVANI CERPADLA 2 [ID 427)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.15.17.3 BLOKOVANI CERPADLA 3 [ID 428)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.15.17.4 BLOKOVANI CERPADLA 4 [ID 429)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouZit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.15.17.5 BLOKOVANI CERPADLA 5 (ID 430)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouZzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.15.17.6 BLOKOVANI CERPADLA 6 (ID 486)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.15.17.7 BLOKOVANI CERPADLA 7 (ID 487)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.15.17.8 BLOKOVANI CERPADLA 8 [ID 488)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

POZNAMKA!
Tyto parametry se pouzivaji pouze v rezimu se spolecnym ménicem.

Je-li povolena funkce blokovani cerpadla [I?3.153.5], bude ménic nacitat stavy digitalnich
vstupl blokovani cerpadla. Je-li vstup ZAVRENY, motor je pro systém multi-Cerpadla
dostupny.

Je-li funkce blokovani ¢erpadla (P3.15.5) zakazana, méni¢ nebude nacitat stavy digitalnich
vstupl blokovani Cerpadla. Systém multi-¢erpadla predpoklada, Ze véechna cerpadla
v systému jsou dostupna.

10.16.5 KONTROLA PRETLAKU

V systému multi-¢erpadla mdzete pouzivat funkci kontroly pretlaku. Pokud napriklad rychle
zavrete hlavni ventil systému Cerpadel, tlak v potrubi se zvysi. Tlak maze narust pro
regulator PID pFiliS rychle. Aby se zabranilo poSkozeni potrubi, systém kontroly pretlaku
zastavuje pomocné motory v systému multi-Cerpadla.
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P3.15.18.1 POVOLENI KONTROLY PRETLAKU (ID 1698)

Tento parametr slouZzi k zapnuti funkce Kontrola pretlaku.

Kontrola vstupniho pretlaku monitoruje signal zpétné vazby regulatoru PID, ktery odpovida
tlaku. Pokud signal prekroci Uroven pretlaku, dojde k okamzitému zastaveni pomocnych
Cerpadel. Pouze regulacni motor normalné pokracuje v provozu. Po snizZeni tlaku bude
systém pokracovat v normalnim provozu a postupné znovu pripoji pomocné motory.

Tlak Odezva PID
(ID21)
Kontrola
Urover alarmu e
ID1699

Reference
PID ID167

M2 ._j))

—

=
M3 ,_f,))

Obr. 100: Funkce kontroly pretlaku

P3.15.18.2 UROVEN ALARMU KONTROLY (ID 1699)

Tento parametr slouZi k nastaveni limitu pretlaku pro kontrolu pretlaku.

Pokud zpétna vazba PID prekroci nastaveny limit pretlaku, vSechny pomocné motory se
okamzité zastavi. Pouze regulacni motor normalné pokracuje v provozu.

10.16.6 CIiTACE DOBY BEHU CERPADEL

V systému multi-Cerpadla je doba béhu kazdého Cerpadla sledovana citacem provozu. Na
zakladé hodnot ¢itac¢l doby béhu Cerpadel se napriklad nastavuje poradi spousténi Cerpadel,
aby bylo dosazeno rovhomérného opotrebeni vSech cerpadel v systému.

Citace doby béhu &erpadel rovné? informuji obsluhu o nutnosti provedeni Gdrzby cerpadla
(viz parametry P3.15.19.4 - P3.15.19.5 nize).

Citace doby béhu ¢erpadel naleznete v nabidce sledovani, viz Tabulka 23 Monitorovani multi-
cerpadla.

P3.15.19.1 NASTAVENI CITACE DOBY BEHU (ID 1673

Pomoci tohoto parametru nastavte hodnotu stanovenou v parametru ,Nastav.¢itac: hodnota”
pro Citac provozu vybraného Cerpadla.

P3.15.19.2 NASTAVENI CITACE DOBY BEHU: HODNOTA (ID 1087)

Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty Citace provozu vybraného cerpadla, je-li vybran
parametr ,Nastavit Citac provozu”.
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POZNAMKA!

ﬂ V rezimech Multimaster a Multifollower lze vynulovat nebo nastavit na pozadovanou
hodnotu pouze ¢ita¢ Doba béhu cerpadla (1). V rezimech Multimaster
a Multifollower udava sledovana hodnota Doba béhu cerpadla (1) pocet hodin béhu
Cerpadla, které je pripojeno k danému ménici, bez ohledu na identifikacni Cislo
Cerpadla.

PRIKLAD

V systému multi-¢erpadla (se samostatnym méni¢em) je ¢erpadlo 4 nahrazeno novym
Cerpadlem. Hodnotu citace doby béhu cerpadla 4 je nutné vynulovat.

1. Zvolte Cerpadlo 4 pomoci parametru P3.15.19.3.
2. Nastavte hodnotu parametru P3.15.19.2 0 h.

3. Stisknéte parametrické tlacitko P3.15.19.1.

4. Doba béhu cerpadla 4 byla vynulovana.

P3.15.19.3 NASTAVENI CITACE DOBY BEHU: VYBER CERPADLA (ID 1088)

Tento parametr slouzi k vybéru Cerpadla, pro které je hodnota Citace provozu uréena
parametrem ,Nastav. ¢ita¢: hodnota”.

Je-li vybran rezim Multi-cerpadla (se samostatnym ménicem), jsou dostupné nasledujici
moznosti vybéru:

echna Cerpadla
erpadlo (1)
erpadlo 2
erpadlo 3
erpadlo 4
erpadlo 5
erpadlo 6
erpadlo 7

8 = Cerpadlo 8

n<

N OoO~O0OT RN WN—, O
1 I
OO O <<

Je-li zvolen rezim Multifollower nebo Multimaster, jsou dostupné pouze nasledujici mozZnosti
volby:

1= Cerpadlo (1)
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POZNAMKA!

ﬂ V rezimech Multimaster a Multifollower lze vynulovat nebo nastavit na pozadovanou
hodnotu pouze ¢ita¢ Doba béhu cerpadla (1). V rezimech Multimaster
a Multifollower udava sledovana hodnota Doba béhu cerpadla (1) pocet hodin béhu
Cerpadla, které je pripojeno k danému ménici, bez ohledu na identifikacni Cislo
Cerpadla.

PRIKLAD
V systému multi-¢erpadla (se samostatnym méni¢em) je ¢erpadlo 4 nahrazeno novym

Cerpadlem. Hodnotu citace doby béhu cerpadla 4 je nutné vynulovat.

1. Zvolte Cerpadlo 4 pomoci parametru P3.15.19.3.
2. Nastavte hodnotu parametru P3.15.19.2 0 h.

3. Stisknéte parametrické tlacitko P3.15.19.1.

4. Doba béhu cerpadla 4 byla vynulovana.

P3.15.19.4 LIMIT ALARMU PROVOZU CERPADLA (ID 1109)
Tento parametr slouzi k nastaveni limitu alarmu pro ¢itac¢ doby chodu ¢erpadla.

Jestlize se hodnota citace provozu Cerpadla zvysi nad tento limit, aktivuje se alarm citace
provozu.

P3.15.19.5 LIMIT PORUCHY PROVOZU CERPADLA (ID 1110)

Tento parametr slouZzi k nastaveni limitu poruchy pro citac doby chodu cerpadla.

Jestlize se hodnota Citace provozu Cerpadla zvysi nad tento limit, dojde k poruse citace
provozu.

10.16.7 POKROCILA NASTAVENI

P3.15.22.1 FREKV.STAR.POM.CERP. (ID 15545)

Tento parametr slouZi k Upravé urovné vystupni frekvence, pri které je v systému multi-
Cerpadla spustén pomocny motor.

POZNAMKA!

Tento parametr nema zadny vliv, pokud je nastavena hodnota vyssi nez maximalni

referencni frekvence (P3.3.1.2).
Ve vychozim nastaveni se pomocné ¢erpadlo spusti (je zarazeno) tehdy, kdyz signal zpétné
vazby PID klesne pod stanovenou oblast Sirky pasma a Cerpadlo, které ridi systém, pracuje
s maximalni frekvenci.

Pomocné cerpadlo se mize spustit s nizsi frekvenci za G¢elem dosaZeni lepsich procesnich
hodnot nebo nizSi spotreby energie. V takovém pripadé tento parametr slouzi k nastaveni
spoustéci frekvence pomocného Cerpadla, ktera je nizsi nez maximalni frekvence.
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LT [AND ZPOZDENT
(M[Odezva PID D IN1 IN1 IN*™BUTH(V Jspustit pomocné cerpadio )
WJINZ IN2 CAS
( M |Nastavené hodnota PID)—IN]_
(P [Sitka pasma )~ UN2 =
(M|Vystup. frekv. >———IN1

( P |Max. ref. frekvence )_IN 1 J
(P |Rozb&hova frekvenc}rM

(P |[Prodleva $itky pasma)-

Obr. 101: Frekv.star.pom.cCerp.

P3.15.22.2 FREKV.ZAST.POM.CERP. (ID 15546)

Tento parametr slouZi k Upravé urovné vystupni frekvence, pri které je v systému multi-
Cerpadla zastaven pomocny motor.

POZNAMKA!
Tento parametr nema zadny vliv, pokud je nastavena hodnota nizSi nez minimalni
referencni frekvence (P3.3.1.1).
Ve vychozim nastaveni se pomocné Cerpadlo zastavi (je vyrazeno) tehdy, kdyZ signal zpétné
vazby PID prekroci stanovenou oblast Sirky pAsma a Cerpadlo, které ridi systém, pracuje
s minimalni frekvenci.

Pomocné Cerpadlo se mlze zastavit pri vy$si frekvenci za Gcelem dosaZeni lepsich
procesnich hodnot nebo nizsi spotfeby energie. V takovém pripadé tento parametr slouzi
k nastaveni spoustéci frekvence pomocného Cerpadla, ktera je vysSi nez minimalni
frekvence.

| GT | AND APHUTL

( M |Odezva PID ) IN1 IN1 IJ\fAPNUBU V |Zastavit pomocné Eerpadlo)
———— rIN2 IN2 CAS
ADD
( M |Nastavena’ hodnota PID>—IN1

(P [Sitka pasma )~ N2
(M|Vystup. frekv.

MAX
(P |Min. ref. frekvence—1IN1

(P Frekv.zast.pom.éerp}-'_M

(P |Prodleva Sitky pdsma)-

Obr. 102: Frekv.zast.pom.cerp.

10.17 POCITADLA UDRZBY

Pocitadlo Udrzby upozornuje na potrebu provedeni Udrzby. Napr. je-li tfeba vymeénit remen Ci
olej v prevodové skrini. Existuji 2 rGzné rezimy pocitadla udrzby, hodinové nebo otackové
(*1000). Hodnota pocitadel se zvySuje pouze za béhu frekvencniho ménice.
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c VAROVANI!
Neprovadéjte Gdrzbu, pokud nemate povoleni. Udrzbu mdze provadét pouze
autorizovany elektrikar. Hrozi nebezpeci zranéni.

POZNAMKA!
Rezim otacek vyuziva otacky motoru, které se urcuji pouze odhadem. Frekvencni
ménic provadi odecet jednou za sekundu.

Pokud hodnota pocitadla presahne mezni hodnotu, zobrazi se alarm nebo porucha. Signaly
alarmu a poruch lze prFipojit na digitalni nebo reléovy vystup.

Po dokonceni Udrzby vynulujte pocitadlo pomoci digitalniho vstupu nebo parametru P3.16.4
Vynulovani pocitadla 1.

P3.16.1 REZIM CITACE 1 (ID 1104)

Tento parametr slouzi k zapnuti poCitadla udrzby.
Citac udrzby upozornuje na nutnost provedeni udrzby, jestlize se hodnota citace zvysi nad
nastaveny limit.

P3.16.2 LIMIT ALARMU CITACE 1 (ID 1105)

Tento parametr slouZzi k nastaveni limitu alarmu pro pocitadlo udrzby.
Jestlize se hodnota Citace zvysi nad tento limit, aktivuje se alarm udrzby.

P3.16.3 LIMIT PORUCHY CITACE 1 (ID 1106)

Tento parametr slouZzi k nastaveni limitu poruchy pro pocitadlo udrzby.
JestliZze se hodnota Citace zvysi nad tento limit, je ohlaSena porucha udrzby.

P3.16.4 RESET CITACE 1 (ID 1107)

Tento parametr slouzi k resetu pocitadla udrzby.

P3.16.5 DI PRO RESET CITACE 1 (ID 490)

Tento parametr se pouziva k vybéru digitalniho vstupu, ktery resetuje hodnotu citace Udrzby.

10.18 POZARNI REZIM

Pri aktivaci pozarniho rezimu frekvencni ménic resetuje vsechny aktivni poruchy a pokracuje
v provozu pri stejnych otackach dokud je to mozné. Frekvencni ménic ignoruje veskeré
prikazy z ovladaciho panelu, sbérnice i nastroje nainstalovaného v pocitaci. Reaguje pouze na
signaly Aktivace pozarniho rezimu, Reverzace pozarniho rezimu, Chod povolen, Blokovani
chodu 1 a Blokovani chodu 2 z 1/0.

Funkce Pozarni rezim ma 2 provozni rezimy, Test a Zapnuto. Volba rezimu se provadi
zapsanim hesla do parametru P3.17.1 (Heslo pozarniho rezimu). V testovacim rezimu
frekvencni ménic neresetuje poruchy a pri vyskytu poruchy se frekvenéni ménic zastavi.

PoZarni rezim je dale mozné konfigurovat pomoci privodce pozarnim rezimem, ktery se
aktivuje v menu Rychlé nastaveni pomoci parametru B1.1.4.
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Po aktivaci funkce pozarniho alarmu se na displeji zobrazi alarm.

C VYSTRAHA!
Dojde-li k pozarnimu rezimu, je zneplatnéna zaruka! Funkci pozarniho rezimu lze
ovérit pomoci testovaciho rezimu, ktery nevede k zneplatnéni zaruky.

P3.17.1 HESLO POZARNIHO REZIMU (ID 1599)

Tento parametr se pouziva k aktivaci funkce pozarniho rezimu.

POZNAMKA!
Je-li pozarni rezim povolen a vtomto parametru je nastaveno spravné heslo,

vSechny parametry pozarniho rezimu budou uzamknuty.

Cislo volby Nazev volby Popis

Frekvencni ménic resetuje vSechny aktivni poruchy a pokra-

1002 Rezim Zapnuto Cuje v provozu pri stejnych otackach, dokud je to mozné.

Frekvencni méni¢ neresetuje poruchy a pri vyskytu poruchy

1234 Testovaci rezim MR ,
se frekvencni menic zastavi.

P3.17.2 ZDROJ FREKVENCE POZARNIHO REZIMU (ID 1617)

Tento parametr slouzi k vybéru zdroje referencni frekvence, je-li aktivovan pozarni rezim.
Tento parametr umoznuje vybér napriklad vstupu Al1 nebo PID regulatoru jako zdroje
reference pri provozu v pozarnim rezimu.

P3.17.3 FREKVENCE POZARNIHO REZIMU (ID 1598)

Tento parametr slouzi k nastaveni frekvence, ktera se pouzije po aktivaci pozarniho rezimu.
Tuto frekvenci frekvencni ménic pouzije, pokud je hodnota parametru 3.17.2 Zdroj frekvence
pozarniho rezimu nastavena na Frekvence poZarniho rezimu.

P3.17.4 AKTIVACE POZARNIHO REZIMU PRI OTEVRENI [ID 1596)

Tento parametr slouZi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Pozarni
rezim.

Pokud je aktivovan tento digitalni vstupni signal, na displeji se zobrazi alarm a zaruka je
zneplatnéna. Typ tohoto vstupu je NZ [normalné zavreny).

Pozarni rezim je mozné vyzkouset pomoci hesla, které aktivuje testovaci rezim. Tato akce
nevede ke zneplatnéni zaruky.

POZNAMKA!

Pokud je pozarni rezim zapnuty a do parametru Heslo pozarniho rezimu je zadano
spravné heslo, vSechny parametry pozarniho rezimu budou uzamceny. Chcete-li
zménit nastaveni parametrld pozarniho rezimu, je nejprve nutné zménit hodnotu
parametru Heslo pozarniho rezimu na 0.
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Obr. 103: Funkce poZarniho reZimu

P3.17.5 AKTIVACE POZARNIHO REZIMU PRI ZAVRENI (ID 1619]

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Pozarni
rezim.

Typ tohoto vstupu je NO (normalné otevreny). Viz popis parametru P3.17.4 Aktivace pozarniho
rezimu pri otevreni.

P3.17.6 REVERZACE POZARNIHO REZIMU (ID 1618]

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery dava prikaz pro opacny
smeér otaceni v pozarnim rezimu.

Tento parametr nema vliv na normalni provoz.

Pokud je nutné, aby motor v pozarnim rezimu bézel vzdy VPRED nebo vzdy VZAD, provedte

volbu patri¢ného digitalniho vstupu.

Digln Slot0.1 = vzdy VPRED
Digln Slot0.2 = vzdy ZPETNY CHOD

V3.17.7 STAV POZARNIHO REZIMU (ID 1597)

Tato sledovana hodnota udava stav funkce pozarniho rezimu.

V3.17.8 CITAC POZARNIHO REZIMU (ID 1679)

Tato sledovana hodnota udava pocet aktivaci pozarniho rezimu.
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POZNAMKA!

Toto pocitadlo nelze vynulovat.
10.19 FUNKCE PREDEHRIVANi MOTORU

P3.18.1 FUNKCE PREDEHRIVANI MOTORU (ID 1225)

Tento parametr slouzi k povoleni/zakazani funkce predehrati motoru.

Funkce predehrivani udrzuje zastaveny frekvencni ménic a motor zahraty. Pokud je funkce
predehrivani motoru aktivni, systém privadi do motoru ss proud. Funkce predehrivani motoru
napriklad brani kondenzaci.

Cislo volby Nazev volby Popis

0 Neni pouzit Funkce predehrivani motoru je vypnuta.

Funkce predehfivani se aktivuje vzdy, kdyz je frekvencni

! Vady ve stavu Stop ménic zastaveny.

5 Funkce predehrivani motoru se aktivuje signalem digitalniho
2 Rizeno digitalnim vstupem vstupu, pokud je frekvencni ménic zastaveny. Digitalni vstup
pro aktivaci lze vybrat pomoci parametru P3.5.1.18.

Funkce predehrivani motoru je aktivovana, pokud je frek-
vencéni ménic zastaveny a teplota chladice frekvencniho
ménice poklesne pod mezni teplotu nastavenou pomoci
parametru P3.18.2.

3 Limitni teplota (chladic)

Funkce predehFivani motoru je aktivovana, pokud je frek-
vencéni ménic zastaveny a namérena teplota motoru poklesne
pod mezni teplotu nastavenou pomoci parametru P3.18.2.
Signal méreni teploty motoru lze nastavit pomoci parametru
Limitni teplota (mérena teplota [P3.18.5.

motoru)

POZNAMKA!

Pouziti provozniho rezimu vyzaduje doplihkovou desku pro
méreni teploty (napriklad OPT-BH].

P3.18.2 LIMIT TEPLOTY PREDEHRATI (ID 1226)

Tento parametr slouZzi k nastaveni teplotniho limitu funkce Predehrati motoru.
Predehrivani motoru se zapina, kdyz teplota chladice ¢i mérena teplota motoru klesne pod
tuto hodnotu a za predpokladu, Ze je parametr P3.18.1 nastaven na hodnotu 3 nebo 4.

P3.18.3 PROUD PREDEHRATI MOTORU (ID 1227)

Tento parametr slouZi k nastaveni stejnosmérného proudu pro funkci Predehrati motoru.
Stejnosmeérny proud pro predehrivani motoru a ménice v zastaveném stavu. Aktivovan jako
v parametru P3.18.1.
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P3.18.4 PREDEHRATI MOTORU ZAPNUTO (ID 1044)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Predehrati
motoru.

Tento parametr se pouziva tehdy, je-li pro parametr P3.18.1 nastavena hodnota 2. Je-Lli pro
parametr P3.18.1 nastavena hodnota 2, lze k tomuto parametru také pFipojit casové kanaly.

10.20 PRIZPUSOBENi POHONU

P3.19.1 PROVOZNI REZIM (ID 15001)

Tento parametr slouzi k vybéru provozniho rezimu nastroje PrizpGsobeni pohonu.

Cislo volby Nazev volby Popis

Vykonavani programu Prizplsobeni pohonu bézi. U Prizplsobeni pohonu neni povo-
lena konfigurace.

Programovani PFizplsobeni pohonu nebéZi. U PFrizplsobeni pohonu je povo-
lena konfigurace.

10.21 RiZENi CERPADLA

10.21.1 AUTOMATICKE CISTENI

Funkce automatického Cisténi slouzi k odstranéni necistot nebo dalsiho materialu

z obéZného kola Cerpadla. Funkce dale umoznuje Cisténi ucpaného potrubi ¢i ventilu.
Automatické ¢isténi maze byt napriklad pouzivano v systémech Cerpani odpadni vody pro
zvyseni vykonnosti Cerpadla.

P3.21.1.1 FUNKCE CISTENI (ID 1714)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického cisténi.

Cislo volby Nazev volby Popis
0 Disabled
Povoleno (DIN] Sekvence Cisténi se spousti pomoci digitalniho vstupniho sig-
nalu. Nabézna hrana digitalniho vstupniho signalu (P3.21.1.2)
1 spousti sekvenci CiSténi, je-li aktivni pfikaz spusténi ménice.

Sekvenci Cisténi lze aktivovat také tehdy, je-li ménic v rezimu
parkovani (Parkovani PID).

Povoleno (proud) Sekvence Cisténi se spousti tehdy, kdyZ proud motoru
2 prekro¢i mezni hodnotu proudu (P3.21.1.3) na dobu delsi, nez
kterd je definovana parametrem P3.21.1.4.

Povoleno (realny ¢as) Sekvence cCisténi se spousti podle internich hodin realného
¢asu ménice.
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POZNAMKA!
Musi byt nainstalovana baterie pro hodiny realného ¢asu (RTC).

Sekvence Cisténi se spousti ve vybranych pracovnich dnech (P3.21.1.5) a v definovaném
dennim case (P3.21.1.6), pokud je prikaz spusténi ménice aktivni. Sekvenci ¢isténi lze
aktivovat také tehdy, je-li ménic v rezimu parkovani (Parkovani PID).

Chcete-li sekvenci Cisténi zastavit, deaktivujte prikaz spusténi ménice.
Kdyz je zvolena hodnota 0, neni funkce Cisténi pouzita.

P3.21.1.2 AKTIVACE CISTENI (ID 1715)

Tento parametr slouzi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery spousti sekvenci
automatického cisténi.

Je-li pred dokoncenim sekvence odstranén aktivacni signal, bude automatické cisténi
preruseno.

POZNAMKA!
Kdyz je vstup aktivovan, ménic se spusti.

P3.21.1.3 MEZNi HODNOTA PROUDU PRO CISTENI (ID 1712)

Tento parametr slouZi k nastaveni proudového omezeni, pri kterém se spusti automatické
Cisténi.

ZUstava-li proud motoru nad touto mezni hodnotou po dobu delsi, nez ktera je nastavena,
spusti se automaticka Cistici sekvence.

P3.21.1.4 ZPOZDENI PROUDU PRO CISTENI (ID 1713)

Tento parametr slouzi k nastaveni doby, po kterou musi proud motoru zlstat nad limitem,
nez se spusti automatické cisténi.

Parametry P3.21.1.3 a P3.21.1.4 se pouzivaji pouze tehdy, kdyz parametr P3.21.1.1 = 2.

Sekvence cisténi se spousti tehdy, kdyZ proud motoru prekroci mezni hodnotu proudu
(P3.21.1.3) na dobu delsi, nez ktera je definovana parametrem P3.21.1.4. Mezni hodnota
proudu je definovana v procentech jmenovitého proudu motoru.

P3.21.1.5 PRACOVNI DNY S CISTENIM (ID 1723)

Tento parametr slouzi k nastaveni dni v tydnu, ve kterych bude provedena funkce
automatického cisténi.

Tento parametr se pouziva pouze tehdy, je-li P3.21.1.1 = 3.

P3.21.1.6 DENNI CAS CISTENI (1D 1700)

Tento parametr slouzi k nastaveni ¢asu, ve kterém bude provedena funkce automatického
Cisténi.

Tento parametr se pouziva pouze tehdy, je-li P3.21.1.1 = 3.
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POZNAMKA!
Musi byt nainstalovana baterie pro hodiny realného ¢asu (RTC).

P3.21.1.7 CISTICI CYKLY (ID 1716)

Tento parametr se pouZziva k nastaveni po¢tu doprednych a reverznich cykll Cisténi.

P3.21.1.8 FREKVENCE CISTENI VPRED (ID 1717)

Tento parametr slouzi k nastaveni frekvencni reference ménice pro dopredny smér v cyklu
automatického cisténi.

Frekvenci a dobu Cisticiho cyklu lze nastavit pomoci parametrt P3.21.1.4, P3.21.1.5, P3.21.1.6
a P3.21.1.7.

P3.21.1.9 DOBA CISTENI VPRED (ID 1718)

Tento parametr slouZzi k nastaveni doby chodu pro frekvenci dopredného sméru v cyklu
automatického cisténi.
Viz parametr P3.21.1.8 Frekvence Cisténi vpred vyse.

P3.21.1.10 FREKVENCE CISTENI VZAD (ID 1719)

Tento parametr slouzi k nastaveni frekvencni reference ménice pro reverzni smér v cyklu
automatického cisténi.
Viz parametr P3.21.1.8 Frekvence Cisténi vpred vyse.

P3.21.1.11 DOBA CISTENI VZAD (ID 1720)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby chodu pro frekvenci reverzniho sméru v cyklu
automatického cisténi.
Viz parametr P3.21.1.8 Frekvence Cisténi vpred vyse.

P3.21.1.12 DOBA ROZBEHU CISTENI (ID 1721)

Tento parametr slouzi k nastaveni ¢asu rozbéhu motoru, je-li aktivni funkce automatického
cCisténi.

Prostrednictvim parametrd P3.21.1.12 a P3.21.1.13 nastavit rampy rozbéhu a dobéhu pro
funkci automatického cisténi.

P3.21.1.13 DOBA DOBEHU CISTENI (ID 1722)

Tento parametr slouzi k nastaveni ¢asu dobéhu motoru, je-li aktivni funkce automatického
Cisténi.

Prostrednictvim parametrl P3.21.1.12 a P3.21.1.13 nastavit rampy rozbéhu a dobéhu pro
funkci automatického cisténi.
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Obr. 104: Funkce automatického Cisténi

10.21.2 POMOCNE CERPADLO

P3.21.2.1 FUNKCE POMOCNEHO CERPADLA (ID 1674)

Tento parametr se pouziva k rizeni funkce pomocného cerpadla.
Pomocné cerpadlo je mensi Cerpadlo pouzivané pro udrzeni tlaku v potrubi, pokud je hlavni
Cerpadlo v parkovacim rezimu. Napriklad se mGze jednat o provoz v noci.

Funkce pomocného Cerpadla ridi pomocné cerpadlo pomoci digitalniho vstupniho signalu.
Pomocné cerpadlo lze pouzit, pokud je pro Fizeni hlavniho c¢erpadla pouzit regulator PID.
Funkce ma 3 provozni rezimy.

Cislo volby Nazev volby Popis

0 Neni pouzit

Pomocné Cerpadlo se spusti po aktivaci parkovani regulatoru
1 Parkovani PID PID hlavniho cerpadla. Pomocné cerpadlo se zastavi poté, co
se hlavni Cerpadlo restartuje ze zaparkovaného stavu.

Pomocné Cerpadlo se spusti, pokud dojde k aktivaci parko-
vani regulatoru PID a signal zpétné vazby regulatoru PID
poklesne pod Uroven nastavenou parametrem P3.21.2.2.

2 Parkovani PID (Groven) Pomocné Cerpadlo se zastavi poté, co signal zpétné vazby
reguldtoru PID prekroci Uroven nastavenou pomoci parame-
tru P3.21.2.3 nebo se hlavni ¢erpadlo restartuje ze zaparko-
vaného stavu.
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Rizeni pomocného Eerpadia |
(zvolena hodnota = Parkovani PID) :

5 Rizeni pomocného
cerpadla (zvolena hodnota
= Park. PID (Uroven))

Obr. 105: Funkce pomocného Cerpadla

P3.21.2.2 UROVEN SPUSTENI CERPADLA (ID 1675)

Tento parametr slouzi k nastaveni Grovné signalu zpétné vazby PID, pfi které se spusti
pomocné Cerpadlo, nachazi-li se hlavni cerpadlo v zaparkovaném stavu.

Pomocné Cerpadlo se spusti, kdyZ je parkovani regulatoru PID aktivni a signal zpétné vazby
regulatoru PID klesne pod Uroven nastavenou timto parametrem.

POZNAMKA!
Tento parametr je pouzit pouze, kdyzZ je parametr P3.21.2.1 = 2 Parkovani

regulatoru PID (Groven).

P3.21.2.3 UROVEN ZASTAVENI CERPADLA (ID 1676)

Tento parametr slouzi k nastaveni Urovné signalu zpétné vazby PID, pfi které se zastavi
pomocné Cerpadlo, nachazi-li se hlavni ¢erpadlo v zaparkovaném stavu.

Pomocné Cerpadlo se zastavi, kdyz je parkovani regulatoru PID aktivni a signal zpétné vazby
regulatoru PID presahne Uroven nastavenou timto parametrem, nebo pokud regulator PID
prejde z rezimu parkovani.
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POZNAMKA!
Tento parametr je pouzit pouze, kdyz je parametr P3.21.2.1 = 2 Parkovani

regulatoru PID (Groven).

10.21.3 PLNICi CERPADLO

Plnici ¢erpadlo je mensi Cerpadlo, které se pouziva k plnéni sani vétsiho hlavniho ¢erpadla,
aby se zabranilo nasavani vzduchu.

Funkce plniciho Cerpadla Fidi plnici cerpadlo pomoci digitalniho vstupniho signalu. Pro
spusténi plniciho Cerpadla pred spusténim hlavniho cerpadla lze nastavit prodlevu. Plnici
Cerpadlo je v provozu nepretrzité, pokud je v provozu hlavni ¢erpadlo. Pokud hlavni cerpadlo
prejde do rezimu parkovani, plnici cerpadlo se na tuto dobu také zastavi. Pri prechodu

z rezimu parkovani se hlavni ¢erpadlo a plnici ¢erpadlo spusti soucasné.

® | |

® —
©)

|

-

A. Prikaz Start (hlavni ¢erpadlo) C. Vystup. frekv. (hlavni erpadlo)
B. Rizeni plniciho Cerpadla (signal D. Cas plnéni
digitalniho vystupu)

©

Obr. 106: Funkce plniciho cerpadla

P3.21.3.1 FUNKCE PLNICIHO CERPADLA [ID 1677)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce Plnici ¢erpadlo.

Plnici Cerpadlo je mensi cerpadlo, které se pouziva k plnéni saciho vstupu hlavniho Cerpadla,
aby se zabranilo nasavani vzduchu. Funkce plniciho cerpadla ridi plnici cerpadlo pomoci
signalu reléového vystupu.

P3.21.3.2 DOBA PLNENI (ID 1678)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, po kterou je v chodu plnici Cerpadlo, neZ se spusti
hlavni ¢erpadlo.

10.21.4 FUNKCE OCHRANY PROTI BLOKOVANI

Funkce ochrany proti blokovani brani zablokovani cerpadla, pokud je Cerpadlo zastaveno
v rezimu parkovani po delsi dobu. Cerpadlo se béhem rezimu parkovani spousti v urcitych
intervalech. Interval ochrany proti blokovani, dobu chodu a otacky je mozno nakonfigurovat.
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P3.21.4.1 INTERVAL OCHRANY PROTI BLOKOVANI (ID 1696)

Tento parametr slouZi k nastaveni intervalu pro protiblokovaci funkci.

Tento parametr urcuje dobu, po jejimZ uplynuti se Cerpadlo spusti s urcenymi otackami
(P3.21.4.3 Frekvence ochrany proti blokovani) a po uréeny ¢asovy Usek (P3.21.4.2 Doba chodu
ochrany proti blokovani).

Funkci ochrany proti blokovani lze pouzivat u systémU se spole¢nym ménic¢em i s vlastnimi
meénici, a to pouze tehdy, je-li Cerpadlo v rezimu parkovani nebo v pohotovostnim rezimu
(u systému s vlastnimi ménici).

Funkce ochrany proti blokovani je povolena tehdy, je-li hodnota tohoto parametru vétsi nez 0,
a zakazana tehdy, je-li hodnota parametru 0.

P3.21.4.2 DOBA CHODU OCHRANY PROTI BLOKOVANI (ID 1697)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, po kterou je ¢erpadlo v chodu se stanovenymi
otackami, je-li aktivovana protiblokovaci funkce.

P3.21.4.3 FREKVENCE OCHRANY PROTI BLOKOVANI (ID 1504]

Tento parametr slouzi k nastaveni referencni frekvence ménice, ktera se pouzije pri aktivaci
protiblokovaci funkce.

10.21.5 OCHRANA PRED MRAZEM

Funkce ochrany pred mrazem chrani cerpadlo pred poSkozenim mrazem. Je-li cerpadlo
v rezimu parkovani a nameérena teplota Cerpadla klesa pod nastavenou teplotu ochrany,
pracuje Cerpadlo pri konstantni frekvenci (nastavena parametrem P3.13.10.6 Frekvence
ochrany pred mrazem). Chcete-li vyuZivat tuto funkci, nainstalujte vysila¢ nebo snimac
teploty na kryt cerpadla nebo na potrubi v blizkosti cerpadla.

P3.21.5.1 0OCHRANA PRED MRAZEM (ID 1704)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce Ochrana pred mrazem.

Pokud se mérena teplota Cerpadla snizi pod nastavenou Uroven v dobé, kdy se frekvencni
meéni¢ nachazi ve stavu parkovani, funkce ochrany pred mrazem spusti ¢erpadlo tak, aby
béZelo konstantni rychlosti.

P3.21.5.2 SIGNAL TEPLOTY (ID 1705]

Tento parametr se pouziva k vybéru zdroje signalu teploty, ktery je pouzit pro funkci ochrany
pred mrazem.

P3.21.5.3 MINIMUM SIGNALU TEPLOTY (ID 1706}

Tento parametr slouZi k nastaveni minimalni hodnoty signalu teploty.
Napriklad rozsah signalu teploty 4-20 mA odpovida teploté v rozsahu 50-200 °C.

P3.21.5.4 MAXIMUM SIGNALU TEPLOTY (ID 1707)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni hodnoty signalu teploty.
Napriklad rozsah signalu teploty 4-20 mA odpovida teploté v rozsahu 50-200 °C.
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P3.21.5.5 LIMIT TEPLOTY OCHRANY PRED MRAZEM (ID 1708)

Tento parametr slouZzi k nastaveni teplotniho limitu, pri kterém se ménic spusti.
Pokud se teplota Cerpadla snizi pod tento limit v dobé, kdy se frekvencni ménic¢ nachazi ve
stavu parkovani, funkce ochrany pred mrazem spusti frekvencni ménic.

P3.21.5.6 FREKVENCE OCHRANY PRED MRAZEM (ID 1710)

Tento parametr slouZi k nastaveni referencni frekvence ménice, ktera se pouzije pri aktivaci
funkce ochrany pred mrazem.

V3.21.5.7 SLEDOVANI TEPLOTY MRAZU (ID 1711)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu teplotniho signalu, ktery je pouzit pro funkci ochrany
pred mrazem.

10.22 CIiTACE

Frekvenéni méni¢ VACON® je vybaven rtznymi pocitadly zalozenymi na provozni dobé ménice
a spotrebé energie. Néktera pocitadla méri souhrnnou dobu a néktera lze vynulovat.

Citace energie méFi energii odebranou z distribuéni sité. Dal$i ¢itace napriklad méFi provozni
dobu frekvenéniho ménice nebo dobu chodu motoru.

Veskeré hodnoty ¢itacl lze monitorovat prostrednictvim pocitace, ovladaciho panelu nebo
komunikacni sbérnice. Pokud pouzivate ovladaci panel nebo pocitac, hodnoty lze monitorovat
prostrednictvim menu Diagnostika. Pokud pouzivate komunikacni sbérnici, je mozné hodnoty
nacitat pomoci identifikacnich Cisel. V této kapitole jsou uvedeny udaje o identifikacnich
Cislech.

10.22.1 CiTAC PROVOZNi DOBY

Citac provozni doby Fidici jednotky nelze vynulovat. Cita¢ se nachazi v menu Souhrnné &itace.
Hodnota citace se sklada z 5 rlznych 16bitovych hodnot. PFi nacitani hodnoty citace pomoci
komunikacni sbérnice pouzijte nasledujici identifikacni Cisla.

- 1D 1754 Cita¢ provozni doby (roky)

- 1D 1755 Cita¢ provozni doby (dny)

- 1D 1756 Citac provozni doby (hodiny)

« 1D 1757 Cita¢ provozni doby (minuty)

- 1D 1758 Cita¢ provozni doby (sekundy)

Priklad: Z citaCe provozni doby jste pomoci komunikacni sbérnice ziskali hodnotu 7a 743d
02:21.

e ID1754: 1 (rok)

e ID1755: 143 (dnq)
. ID1756: 2 (hodiny)
e ID1757: 21 (minut)
« ID1758: 0 (sekund)

10.22.2 CiTAC PROVOZNIi DOBY PRI PORUSE

Citac provozni doby pFi poruse ridici jednotky je mozné nulovat. Nachazi se v menu Citace
provozu. Citac¢ lze nulovat pomoci pocitace, ovladaciho panelu nebo komunikacni sbérnice.
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Hodnota ¢itace se sklada z 5 riznych 16bitovych hodnot. PFi naditani hodnoty citace pomoci
komunikacni sbérnice pouzijte nasledujici identifikacni Cisla.

- 1D 1766 Citac provozni doby pfi poruse (roky)

- 1D 1767 Citac provozni doby pFi poruse (dny)

- 1D 1768 Cita¢ provozni doby pfi poruse (hodiny)

« 1D 1769 Cita¢ provozni doby pfi poruse (minuty)
1D 1770 Cita¢ provozni doby pfi poruse (sekundy)

Priklad: Z Citace provozni doby jste pomoci komunikacni sbérnice ziskali hodnotu 7a 743d
02:21.

e ID1766: 1 (rok)

e ID1767: 143 (dnq)
- ID1768: 2 (hodiny)
e ID1769: 21 (minut)
« ID1770: 0 (sekund)

ID 2311 RESET CiTACE PROVOZNi DOBY PRI PORUSE

Citac provozni doby pFi poruse lze nulovat pomoci poéitace, ovladaciho panelu nebo
komunikacni sbérnice. Pokud pouzivate pocitac nebo ovladaci panel, provedte nulovani
v menu Diagnostika.

Chcete-li ¢ita¢ vynulovat pomoci komunikaéni sbérnice, nastavte nabéznou hranu (0 => 1) pro
ID2311 Vynulovani ¢itace provozni doby pri poruse.

10.22.3 CIiTAC DOBY CHODU

Cita¢ doby chodu nelze vynulovat. Nachazi se v menu Souhrnné ¢itace. Hodnota ¢itade se
sklada z 5 rdznych 1ébitovych hodnot. Pri nacitani hodnoty ¢itace pomoci komunikaéni
sbérnice pouzijte nasledujici identifikacni Cisla.

1D 1772 Cita¢ doby chodu (roky)
1D 1773 Cita¢ doby chodu (dny)
1D 1774 Cita¢ doby chodu (hodiny)

« 1D 1775 Cita¢ doby chodu [minuty)

« 1D 1776 Cita¢ doby chodu [sekundy)

Priklad: Z Citace doby chodu jste pomoci komunikacni sbérnice ziskali hodnotu 7Ta 743d 02:21.

e« ID1772: 1 (rok)

e ID1773: 143 (dnq)
- ID1774: 2 (hodiny)
e ID1775: 21 (minut)
« ID1776: 0 (sekund)

10.22.4 CiTAC DOBY NAPAJENI

Cita¢ doby napajeni napajeci jednotky se nachazi v menu Souhrnné ¢itace. Citac nelze
vynulovat. Hodnota ¢itace se sklada z 5 rdznych 16bitovych hodnot. PFi nacitani hodnoty
Citace pomoci komunikacni sbérnice pouzijte nasledujici identifikacni Cisla.
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- 1D 1777 Cita¢ doby napajeni (roky)

- 1D 1778 Cita¢ doby napajeni (dny)

- 1D 1779 Cita¢ doby napajeni (hodiny)

- 1D 1780 Cita¢ doby napajeni (minuty)

- 1D 1781 Cita¢ doby napajeni (sekundy)

Priklad: Z Citace doby napajeni jste pomoci komunikacni sbérnice ziskali hodnotu Ta 240d
02:18.

. ID1777: 1 (rok]

- ID1778: 240 (dnd)
. ID1779: 2 (hodiny)
. 1D1780: 18 [minut)
. ID1781: 0 (sekund)

10.22.5 CIiTAC ENERGIE

Citac energie scita celkové mnozstvi energie, kterou frekvencni ménic odebral z rozvodné
sité. Toto pocitadlo nelze nulovat. Pri nacitani hodnoty Citace pomoci komunikacni sbérnice
pouzijte nasledujici identifikacni Cisla.

ID 2291 Cita¢ energie

Hodnota ma vzdy 4 Cislice. Format a jednotka Citace se méni dynamicky v zavislosti na
hodnoté CitaCe energie. Viz nasledujici priklad.

Priklad:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
e atd.

ID2303 Format citace energie

Format citace energie urcuje umisténi desetinné ¢arky v hodnoté citace energie.
e 40 =4 Ccislice, 0 desetinnych Cislic

e 41 =42Zcislice, 1 desetinnd Cislice

o 42 =4 Cislice, 2 desetinné Cislice
o 43 =4 Cislice, 3 desetinné Cislice

Priklad:
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« 0,001 kWh (Format = 43)
« 100,0 kWh (Format = 41)
« 10,00 MWh (Format = 42)

ID2305 Jednotka citace energie

Jednotka citace energie urcuje jednotku hodnoty CitacCe energie.

+ 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
* 4=PWh

Priklad: Pokud je hodnota ID2291 4500, hodnota ID2303 je 42 a hodnota 1D2305 je 0, vysledek
je 45,00 kWh.

10.22.6 CiTAC PROVOZNi ENERGIE

Cita¢ energie s¢itd mnoZstvi energie, kterou frekvencni ménic odebral z rozvodné sité. Citac
se nachazi v menu Citace provozu. Citac lze nulovat pomoci pocitace, ovladaciho panelu nebo
komunikacni sbérnice. Pri nacitani hodnoty ¢itace pomoci komunikacni sbérnice pouzijte
nasledujici identifikacni Cisla.

ID 2296 Cita¢ provozni energie

Hodnota ma vzdy 4 Cislice. Format a jednotka Citace se méni dynamicky v zavislosti na
hodnoté CitaCe provozni energie. Viz nasledujici priklad. Format a jednotku citaCe energie lze

monitorovat pomoci parametrd ID2307 Format citace provozni energie a ID2309 Jednotka
Citace provozni energie.

Priklad:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
e atd.

ID2307 Format citace provozni energie

Format Citace provozni energie urcuje umisténi desetinné carky v hodnoté citaCe energie pri
poruse.
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e 40 =4 Ccislice, 0 desetinnych Cislic
41 =4C¢islice, 1 desetinna Cislice
e 42 =4 Cislice, 2 desetinné Cislice
e 43 =4 Cislice, 3 desetinné Cislice

Priklad:
« 0,001 kWh (Format = 43)

« 100,0 kWh (Format = 41)
« 10,00 MWh (Format = 42)

ID2309 Jednotka citace provozni energie

Jednotka citace provozni energie urcuje jednotku hodnoty citace energie pri poruse.

+ 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
+ 4=PWh

ID2312 Reset citaCe provozni energie

Citac provozni energie lze nulovat pomoci pocitace, ovladaciho panelu nebo komunikaéni
sbérnice. Pokud pouzivate pocitac nebo ovladaci panel, provedte nulovani v menu
Diagnostika. Pokud pouzivate komunikacni sbérnici, nastavte nabéznou hranu na 1D2312
Vynulovani cCitaCe provozni energie.

10.23 POKROCILY FILTR HARMONICKYCH SLOZEK

P3.23.1 LIMIT ODPOJENI KONDENZATORU (ID 15510)

Tento parametr slouzi k nastaveni limitu odpojeni pro pokrocily filtr harmonickych slozek.
Hodnota je procentnim Gdajem jmenovitého vykonu ménice.

P3.23.2 HYSTEREZE ODPOJENI KONDENZATORU (ID 15511]

Tento parametr slouzi k nastaveni hystereze odpojeni pro pokrocily filtr harmonickych
slozek. Hodnota je procentnim Udajem jmenovitého vykonu ménice.

P3.23.3 PREHRATI AHF (ID 15513)

Tento parametr slouzi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje poruchu
Prehrati AHF (porucha ID 1118).

P3.23.4 REAKCE NA PORUCHU AHF (ID 15512)

Tento parametr slouZi k vybéru reakce frekvenéniho ménice na poruchu , Prehrati AHF".
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11 ODSTRANOVANi PORUCH

Pokud ridici diagnostika frekvencniho ménice zjisti neobvyklé podminky pfi provozu, ménic
zobrazi upozornéni. Upozornéni se zobrazuji na displeji ovladaciho panelu. Na displeji se
zobrazi kod, nazev a kratky popis poruchy nebo alarmu.

Informace o zdroji uvadi zdroj poruchy, co ji zpUsobilo, kde se udala a dalsi udaje.

Existuji 3 ruzné typy upozornéni.

« Informace nemaji vliv na provoz ménice. Informace je nutné resetovat.

« Alarm upozornuje na neobvykly provoz ménice. Alarmy nevedou k zastaveni ménice.
Alarm je nutné resetovat.

« Porucha vede k zastaveni ménice. Ménic je nutné resetovat a najit FeSeni problému.

V aplikaci je mozné pro nékteré poruchy naprogramovat rizné odezvy. Dalsi informace
naleznete v kapitole 5.9 Skupina 3.9: Ochrany.

Poruchu lze resetovat tlacitkem Reset na ovladacim panelu nebo prostrednictvim 1/0
svorkovnice, komunikacni sbérnice nebo nastroje nainstalovaného v pocitaci. Poruchy
zUstavaji ulozeny v historii poruch, kde je mozné je analyzovat. Rizné kody poruch jsou
popsany v kapitole 71.3 Kédy poruchy.

Pokud se chystate kontaktovat zastupce ¢i vyrobce z ddvodu neobvyklého provozu, je treba si
pripravit nékteré udaje. OpisSte veskeré texty z displeje, kdd poruchy, ID poruchy, informace
o0 zdroji, seznam aktivnich poruch a historii poruch.

1.1 ZOBRAZENi PORUCHY

Pokud se u ménice vyskytne porucha a ménic se zastavi, prozkoumejte pricinu poruchy
a resetujte ji.

Existuji 2 postupy resetovani poruchy: pomoci tlacitka Reset a pomoci parametru.
RESETOVANI POMOCI TLACITKA RESET

1 Stisknéte a podrzte tlacitko Reset na ovladacim
panelu po dobu 2 sekund.

RESETOVANI POMOCi PARAMETRU NA GRAFICKEM DISPLEJI

1 Prejdéte do menu Diagnostika.

STOP|G| READY| | /0

G Main Menu
ID: M4
Monigtor
( )
Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
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2  Prejdéte dale do menu Resetovani poruch.

3 Provedte vybér parametru Resetovani poruch.

STOP|C| READY| | 10

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
(o]

I‘il Fault history
(39)

STOP|C| READY| | 10

= Reset faults
ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

RESETOVANIi POMOCi PARAMETRU NA TEXTOVEM DISPLEJI

1 Prejdéte do menu Diagnostika.

2 Pomoci tladitek se Sipkou nahoru nebo dold
vyhledejte parametr Resetovani poruch.
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3 Vyberte hodnotu Ano a stisknéte tlacitko OK.

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A
AN / 0N
- LI -
T3
/
/
h 4
FWD  REV /0O KEYPAD BUS
11.2 HISTORIE PORUCH
Dalsi udaje o poruchach jsou uvedeny v historii poruch. V historii poruch je ulozeno
maximalné 40 poruch.
ANALYZA HISTORIE PORUCH POMOCi GRAFICKEHO DISPLEJE
1 Chcete-li zobrazit dalsi Udaje o poruse, prejdéte do
historie poruch. STOP|G| READY Vo
@ Diagnostics
ID: M4.1
Active faults
(0)
Reset faults
Iil Fault history
(39)
2 Udaje o porude zobrazite pomoci tladitka se Sipkou
doprava. stor| (G| READY | wo
D Fault history
ID: M4.3.3
)| External Fault 51
Fault old 891384s
—=) External Fault 51
Fault old 871061s
— Device removed 39
Info old 862537s
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3  Udaje jsou uvedeny v seznamu.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

ANALYZA HISTORIE PORUCH POMOCI TEXTOVEHO DISPLEJE

1 Stisknutim tlacitka OK prejdéte do historie poruch.
READY RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS

2 Udaje o porude zobrazite opétovnym stisknutim
o READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
tlacitka OK. A A

N RIYIYINIEE I-L.'l T
RN Iy
MLJ _ /

H I, _ /

A 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 Veskeré Udaje zobrazite pomoci tlacitka se Sipkou
dolo READY RUN STOP ALARM FAULT
a.
A A

h 4 v

FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

[ T

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071 C

REV 1/0  KEYPAD BUS

!
=
o
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11.3

KODY PORUCHY

Nazev poruchy

Mozna pricina

Postup pro odstranéni poruchy

1 1 Nadproud (hardwa- PFilis vysoky proud (>4*I H) | Zkontrolujte zatéz.
rova porucha) na kabelu motoru. Divodem |Zkontrolujte motor.
muUze byt jedna z nasleduji- | Zkontrolujte kabely a propojeni.
2 Nadproud (softwa- cich pricin. Provedte proces identifikace.
rova porucha) Nastavte delSi dobu rozbéhu
s PV (P3.4.1.2a P3.4.2.2).
. nahlé velké zvyseni
zatéze
. zkrat v kabelech
motoru
. nespravny typ motoru
. nevhodné nastaveni
parametrd
2 10 Prepéti (hardwarova |Napéti ss meziobvodu Nastavte delSi dobu dobéhu
porucha) presahuje limity. (P3.4.1.3a P3.4.2.3).
Aktivujte prepétovy kontrolér.
11 Prepéti (softwarova . Zkontrolujte vstupni napéti.
poruchal . doPa (’iobehu je prilis
kratka,
»  velké vykyvy prepéti
napajeciho napéti
3 20 Zemni zkrat (hardwa- |[Mérenim proudu bylo zji- Zkontrolujte kabely motoru
rova porucha) Sténo, ze suma fazového a motor.
proudu motoru neni 0. Zkontrolujte filtry.
21 Zemni zkrat (softwa-
rova poruchal) . .
. poskozena izolace
kabell nebo motoru
. porucha filtru (du/dt,
sinus)
5 40 Nabijeci spinac Nabijeci spinac je zavreny, Resetujte poruchu a restartujte
ale informace zpétné vazby [frekvencni ménic.
je OTEVRENY. Zkontrolujte signal zpétné vazby
a propojeni kabell mezi Fidici
, deskou a napajeci deskou.
: provozni p?lrucha Pokud se porucha vyskytne znovu,
*  vadna soucast vyzadejte si pokyny od nejbliz&iho
zastupce.
7 60 Saturace Tuto poruchu nelze resetovat
«  Vadny IGBT pomoci ovladaciho panelu.
+  de-saturaéni zkrat Vypnéte ménic.
v IGBT NEPROVADEJTE RESTART
. zkrat nebo petizen MENICE, ANI NEPRIPOJUJTE
brzdného rezistoru NAPAJENI!
VyZzadejte si pokyny od vyrobce.
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Kod
poruchy

600

601

602

603

604

605

606

607

608

609

Nazev poruchy

Systémova porucha

Mozna pricina

Komunikace mezi fidici
deskou a napajenim nepro-
biha.

Vadna soucast.
Provozni porucha.

Vadna soucast.

Provozni porucha.

Napéti pomocného zdroje
v napajeci jednotce je prilis
nizké.

Vadna soucast.

Provozni porucha.

Napéti vystupni faze neod-
povida referenci.

Porucha zpétné vazby.

Vadna soucast.
Provozni porucha.

Software fidici jednotky neni
kompatibilni se softwarem
napajeci jednotky.

Nelze nadist verzi softwaru.
Napajeci jednotka neni
vybavena softwarem.
Vadna soucast.

Provozni porucha (porucha
napajeci jednotky nebo
mérici desky).

PFetizeni procesoru.

Postup pro odstranéni poruchy

Resetujte poruchu a restartujte
frekvencni ménic.

Z internetovych stranek spolec-
nosti Danfoss si stahnéte nejno-
véjSi software. Provedte aktualizaci
frekvencniho ménice.

Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.

Vadna soucast.
Provozni porucha.

Resetujte poruchu a dvakrat
vypnéte frekvencni ménic.

Z internetovych stranek spolec-
nosti Danfoss si stahnéte nejno-
véjSi software. Provedte aktualizaci
frekvencniho ménice.
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Kod
poruchy
8 610
614
647
648
649

Nazev poruchy

Systémova porucha

Mozna pricina

Vadna soucast.
Provozni porucha.

Chyba konfigurace.
Chyba softwaru.

Vadna soucast (vadna Fidici

deska).
Provozni porucha.

Vadna soucast.
Provozni porucha.

Provozni porucha.
Software systému neni
kompatibilni s aplikaci.

Postup pro odstranéni poruchy

Resetujte poruchu a restartujte.

Z internetovych stranek spolec-
nosti Danfoss si stahnéte nejno-
véjsi software. Provedte aktualizaci
frekvencniho ménice.

Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.

Pretizeni zdroje.
Porucha pFi nahravani,
obnoveni nebo ukladani
parametru.

Nahrajte vychozi tovarni nastaveni.
Z internetovych stranek spolec-
nosti Danfoss si stahnéte nejno-
véjsi software. Provedte aktualizaci
frekvencniho ménice.
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ODSTRANOVAN{ PORUCH

Kod
poruchy

667

670

827

828

829

830

Nazev poruchy

Systémova porucha

Mozna pricina

Ethernet PHY neni rozpo-
znan nebo je v chybném
stavu.

Postup pro odstranéni poruchy

Resetujte poruchu a restartujte
frekvencni ménic.

Z internetovych stranek spolec-
nosti Danfoss si stahnéte nejno-
véjSi software. Provedte aktualizaci
frekvencniho ménice.

Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.

Vystupni napéti 24VDC je
priliS nizké, protoze doslo
k pretiZzeni, zavadé soucasti
nebo zkratu.

Zkontrolujte zatizeni pomocného
vystupu.

Resetujte poruchu a restartujte
frekvencni ménic.

Z internetovych stranek spolec-
nosti Danfoss si stahnéte nejno-
véjSi software. Provedte aktualizaci
frekvencniho ménice.

Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.

Zadan neplatny/nespravny
licenéni kli¢ ([pomoci panelu
nebo VCX).

Licencni kli¢ neni spravny
nebo neni urcen pro tento
ménic.

Resetujte poruchu a restartujte
frekven¢ni ménic.

Zadejte licencni klic k frekvenc-
nimu ménici znovu.

Z internetovych stranek spolec-
nosti Danfoss si stahnéte nejno-
véjSi software. Provedte aktualizaci
frekvencniho ménice.

Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.

Zadany licencni klic byl
prijat a ulozen do ménice.

Oproti predchozimu spu-
Sténi byly pouzity nové
licence.

Z ménice byly odstranény
licence.
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polr('zghy Nazev poruchy Mozna pricina Postup pro odstranéni poruchy
9 80 Podpéti (porucha) Napéti stejnosmérného V pripadé docasného preruseni
meziobvodu je nizsi nez napajeciho napéti resetujte poru-
limity. chu a restartujte frekvencni ménic.
Zkontrolujte napajeci napéti. Pokud
o o, ... |ie napajeci napéti dostatecné,
' napajeci napeti je prilis jedna se o interni poruchu.
n'Zke, - Zkontrolujte elektrickou sit.
) vadna} soucas,t .. Vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
. vac,inavvstupnllpo“stk,a Zéstupce.
. spinac externiho nabi-
jeni neni zavreny
POZNAMKA!
Tato porucha se aktivuje
pouze v pripadé, Ze je frek-
vencni ménic ve stavu
Chod.
10 91 Vstupni faze Zkontrolujte napajeci napéti,
. porucha napéajeciho pojistky a napajeci kabely, zemnici
napéti mastek a hradlové fizeni tyristoru
«  vadna pojistka nebo (MR6->).
poskozené napajeci
kabely
Kontrola funguje pouze
v pfipadé, Ze zatizeni je
minimalné 10-20 %.
1" 100 Kontrola vystupni Mérenim proudu bylo zji- Zkontrolujte kabel motoru a motor.
faze $téno, Ze jednou fazi motoru |Zkontrolujte filtr du/dt nebo sinus.
neprochazi proud.
. porucha motoru nebo
poskozené kabely
motoru
. porucha filtru (du/dt,
sinus)
13 120 Nizka teplota frek- PriliS nizka teplota chladice |Okolni teplota je pro frekvencni
vencniho ménice napajeci jednotky nebo ménic prilis nizka. Premistéte
(poruchal) napajeci desky. frekvencni ménic na teplejsi misto.
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polr('zghy Nazev poruchy Mozna pricina Postup pro odstranéni poruchy
14 130 Vysoka teplota frek- Prilis nizka teplota chladice |Zkontrolujte skutecné mnozstvi
venéniho ménice napajeci jednotky nebo a prutok ochlazovaciho vzduchu.
(porucha, chladic) napajeci desky. Teplotni Zkontrolujte chladi¢ na pFitomnost
limity chladi¢e se u rlznych |prachu.
131 Vysoka teplota frek-  [ramd Lisi. Zkontrolujte okolni teplotu.
venéniho ménice Ujistéte se, Ze spinaci frekvence
(alarm, chladi¢) neni prili$ vysoka s ohledem na
okolni teplotu a zatizeni motoru.
132 Vysoka teplota frek- Zkontrolujte chladici ventilator.
venéniho ménice
(porucha, deskal)
133 Vysoka teplota frek-
vencniho ménice
(alarm, deska)
136 Teplota obvodu PFilis vysoka vystupni kapa- | Zkontrolujte kabely a motor.
ochrany pred cita nebo zemni zkrat v neu-
prehratim (alarm) zemnéné siti.
137 Teplota obvodu Prilis vysoka vystupni kapa- |Zkontrolujte kabely a motor.
ochrany pred cita nebo zemni zkrat v neu-
prehratim (porucha) |zemnéné siti.
15 140 Zablokovani motoru Motor je zablokovan. Zkontrolujte motor a zatizeni.
16 150 Prehrati motoru Zatizeni motoru je prilis Snizte zatizeni motoru. Pokud
vysoké. motor neni pretizeny, zkontrolujte
parametry tepelné ochrany motoru
(skupina parametrt 3.9 Ochrany).
17 160 Odlehéeni motoru Motor neni dostatecné zati- | Zkontrolujte zatizeni.
Zeny. Zkontrolujte parametry.
Zkontrolujte filtr du/dt a sinus.
19 180 Pretizeni ménice Vykon frekvencniho méni¢e |Snizte zatizeni.
(kratkodoba kontrola) |je pFilis vysoky. Zkontrolujte parametry ménice.
Ovérte, zda jsou dostatecné pro
181 Pretizeni ménice zatizeni.
(dlouhodoba kontrola)
25 240 Porucha Fizeni Tato porucha je k dispozici Resetujte poruchu a restartujte
motoru pouze pfi pouziti u aplikaci  |frekvencni ménic.
241 upravenych pro zakaznika. Zvyste proud pro identifikaci.
Porucha identifikace Uhlu Dalsi informace naleznete v ¢asti
pro spusténi. o historii poruch.
. Rotor se pohybuje
béhem identifikace.
. Novy thel neodpovida
predchozi hodnoté.
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Nazev poruchy

Zabranéno spusténi

Mozna pricina

Nelze provést spusténi frek-
vencniho ménice. Pri zapnu-
tém pozadavku na spusténi
chodu byl do frekvenéniho
ménice nahran novy soft-
ware (firmware nebo apli-
kace), nastaveni parametru
nebo jiny soubor, ktery ovliv-
nuje provoz frekvenéniho
ménice.

Postup pro odstranéni poruchy

Resetujte poruchu a zastavte frek-
vencni ménic.

Nahrajte software a spustte frek-
venéni ménic.

Kod
poruchy
26 250
29 280

Termistor Atex

Termistor ATEX upozornuje
na prehrivani.

Resetujte poruchu. Zkontrolujte
termistor a jeho pripojeni.
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Kod

poruchy

30

290

Nazev poruchy

Bezpecnostni vypnuti

Mozna pricina

Signal bezpecnostniho
vypnuti A neumoznuje
prepnuti frekvencniho
ménice do stavu PRIPRA-
VEN.

291

Bezpecnostni vypnuti

Signal bezpecnostniho
vypnuti B neumoznuje
prepnuti frekvencniho
ménice do stavu PRIPRA-
VEN.

Postup pro odstranéni poruchy

Resetujte poruchu a restartujte
frekvencni ménic.

Zkontrolujte signaly z ridici desky
do napajeci jednotky a konektor D.

500

Bezpecnostni konfi-
gurace

Je nainstalovan vypinac bez-
pecnostni konfigurace.

Odeberte z Fidici desky vypinac
bezpecénostni konfigurace.

501

Bezpecnostni konfi-
gurace

Je nainstalovano prilis
mnoho doplikovych desek
STO. Pouzivat je mozné
pouze 1 desku.

Ponechte zapojenou 1 z dopliko-
vych desek STO. Odeberte zbyvajici
desky. Viz bezpecnostni manual.

502

Bezpecnostni konfi-
gurace

Doplikova deska STO je
nainstalovana do nesprav-
ného slotu.

Umistéte doplnkovou desku STO do
spravného slotu. Viz bezpecnostni
manual.

503

Bezpecnostni konfi-
gurace

Na ridici desce neni nainsta-
lovan vypinac bezpecnostni
konfigurace.

Nainstalujte na ridici desku vypinac
bezpecnostni konfigurace. Viz bez-
pecnostni manual.

504

Bezpecnostni konfi-
gurace

Vypina¢ bezpecnostni konfi-
gurace byl na Fidici desku
nainstalovan nespravnym
zplsobem.

Nainstalujte vypinac bezpecnostni
konfigurace na spravné misto na
ridici desce. Viz bezpec¢nostni
manual.

505

Bezpecnostni konfi-
gurace

Vypinac bezpecnostni konfi-
gurace byl na doplikovou
desku STO nainstalovan
nespravnym zplsobem.

Zkontrolujte instalaci vypinace bez-
pecnostni konfigurace na
doplikové desce STO. Viz bezpec-
nostni manual.

506

Bezpecnostni konfi-
gurace

Komunikace s doplikovou
deskou STO neprobiha.

Zkontrolujte instalaci doplikové
desky STO. Viz bezpecnostni
manual.

507

Bezpecnostni konfi-
gurace

Doplikova deska STO neni
kompatibilni s hardwarem.

Resetujte frekvencni ménic

a restartujte ho. Pokud se porucha
vyskytne znovu, vyzadejte si pokyny
od nejblizsiho zastupce.
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Kod
poruchy

Nazev poruchy

Mozna pricina

Postup pro odstranéni poruchy

30 520 Bezpecnostni diagno- [Vstupy STO maji rozdilny Zkontrolujte externi bezpecnostni
stika stav. vypinac. Zkontrolujte pripojeni
vstupu a kabel bezpecnostniho
vypinace.
Resetujte ménic a restartujte.
Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.

521 Porucha diagnostiky termi- | Resetujte ménic a restartujte.
storu ATEX. Vstup termi- Pokud se porucha objevi znovu,
storu ATEX neni pFipojeny. vyménte doplikovou desku.

522 Zkrat pripojeni vstupu ter- Zkontrolujte pripojeni vstupu ter-
mistoru ATEX. mistoru ATEX.

Zkontrolujte pFipojeni externiho
termistoru ATEX.
Zkontrolujte externi termistor
ATEX.
530 Bezpecnostni odpo- Doslo k pripojeni nouzového |Je-Lli aktivovana funkce STO, ménic
jeni momentu zastaveni nebo aktivaci jiné |je v bezpec¢ném stavu.
funkce STO.

32 311 Ventilatorové chlazeni |Otacky ventilatoru neodpovi- |Resetujte poruchu a restartujte
daji referencnim otackam, frekvencni ménic. Vycistéte nebo
ale frekvenéni ménic fun- vyménte ventilator.
guje spravné. Tato porucha
se zobrazuje pouze u vel-
ikosti MR7 a frekvencnich
ménica, které jsou vétsi nez
MR7.

312 Ventilatorové chlazeni |Bylo dosaZeno Zivotnosti Vymeénte ventilator a resetujte ¢itac
ventilatoru (tj. 50 000 h). Zivotnosti ventilatoru.

33 320 Pozarni rezim zapnut |Pozarni rezim frekvencniho |Zkontrolujte nastaveni parametru

ménice je zapnuty. Ochrany
frekvencniho ménice nejsou
pouZzivany.

Tento alarm se automaticky
resetuje po vypnuti pozar-
niho rezimu.

a signaly. Nékteré ochrany frek-
vencniho ménice jsou vypnuté.
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Kod . R -
poruchy Nazev poruchy Mozna pricina Postup pro odstranéni poruchy
37 361 Zarizeni vyménéno Napajeci jednotka byla Resetujte poruchu.

(stejny typ) vymeénéna za novou, ktera Po resetovani poruchy se frek-
ma stejnou velikost. Zarizeni |venéni ménic restartuje.
je pfipraveno k pouziti.
Parametry jsou k dispozici
ve frekvenénim ménici.
362 Zarizeni vyménéno Doplikova deska ve slotu B | Resetujte poruchu. Frekvencni
(stejny typ) byla vyménéna za jinou ménic¢ zaCne pouzivat staré nasta-
desku, kterou jste v minu- veni parametrd.
losti pouzivali ve stejném
slotu. Zafizeni je pFipraveno
k pouziti.
363 Zarizeni vyménéno Stejna pricina jako ID362,
(stejny typ) ale tyka se slotu C.
364 Zarizeni vyménéno Stejna pricina jako ID362,
(stejny typ) ale tyka se slotu D.
365 Zarizeni vyménéno Stejna pricina jako ID362,
(stejny typ) ale tyka se slotu E.
38 372 Zarizeni pridano Do slotu B byla vloZena Zarizeni je pripraveno k poufziti.
(stejny typ) doplikova deska. Tuto Frekvencni ménic zacne pouzivat
desku jste v minulosti pouzi- |staré nastaveni parametrd.
vali ve stejném slotu.
Zarizeni je pripraveno
k pouziti.
373 Zarizeni pridano Stejna pricina jako ID372,
(stejny typ) ale tyka se slotu C.
374 Zarizeni pridano Stejna pricina jako ID372,
(stejny typ) ale tyka se slotu D.
375 Zarizeni pridano Stejna pricina jako ID372,
(stejny typ) ale tyka se slotu E.
39 382 Zarizeni odebrano Ze slotu A nebo B byla ode- |ZaFizeni neni dostupné. Resetujte
brana doplikova deska. poruchu.
383 Zarizeni odebrano Stejna pricina jako ID380,
ale tyka se slotu C.
384 Zarizeni odebrano Stejna pricina jako 1D380,
ale tyka se slotu D.
385 Zarizeni odebrano Stejna pricina jako ID380,
ale tyka se slotu E.
40 390 Zarizeni neznamé Bylo pripojeno neznamé Zarizeni neni dostupné. Pokud se
zafizeni (napdjeci jednotka/ |porucha vyskytne znovu, vyZadejte
doplikova deska) si pokyny od nejblizSiho zastupce.
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polr('zghy Nazev poruchy Mozna pricina Postup pro odstranéni poruchy
41 400 Teplota IGBT Vypocitana teplota IGBT je Zkontrolujte nastaveni parametrd.
prilis vysoka. Zkontrolujte skutecné mnozstvi
a prutok ochlazovaciho vzduchu.
L. R Zkontrolujte okolni teplotu.
T zates motoru je prilis Zkontrolujte chladi¢ na pritomnost
vysokla R prachu.
' okolmlteplota je prilis Ujistéte se, Ze spinaci frekvence
vysoka neni prilis vysoka s ohledem na
: porucha hardwaru okolni teplotu a zatizeni motoru.
Zkontrolujte chladici ventilator.
Provedte proces identifikace.
A 431 Zarizeni vyménéno Byla pripojena napdjeci jed- |Resetujte poruchu.
(jiny typ) notka odliSného typu. Para- |Po resetovani poruchy se frek-
metry nejsou v nastaveni vencni ménic restartuje.
k dispozici. Nastavte znovu parametry napajeci
jednotky.
433 Zarizeni vyménéno Doplikova deska ve slotu C | Resetujte poruchu. Nastavte para-
(jiny typ) byla vyménéna za jinou metry doplikové desky znovu.
desku, kterou jste dosud ve
stejném slotu nepouzivali.
Neni uloZeno zadné nasta-
veni parametrd.
434 Zarizeni vyménéno Stejna pricina jako ID433,
(jiny typ) ale tyka se slotu D.
435 Zarizeni vyménéno Stejna pricina jako ID433,
(jiny typ) ale tyka se slotu D.
45 441 Zarizeni pridano (jiny |Byla pFipojena napajeci jed- [Resetujte poruchu.
typ) notka odliSného typu. Para- |Po resetovani poruchy se frek-
metry nejsou v nastaveni vencni ménic restartuje.
k dispozici. Nastavte znovu parametry napdjeci
jednotky.
443 Zarizeni pridano (jiny [Do slotu C byla vloZzena nova |Nastavte parametry dopliikové
typ) doplnkova deska, kterou jste |desky znovu.
dosud ve stejném slotu
nepouzivali. Zadné nastaveni
parametrQ neni uloZzené.
Lbb Zarizeni pridano (jiny |Stejna pri¢ina jako ID443,
typ) ale tyka se slotu D.
445 Zarizeni pridano (jiny [Stejna pricina jako 1D443,
typ) ale tyka se slotu E.
46 662 Hodiny realného casu [Napéti na baterii RTC je Vyménte baterii.
nizké.
47 663 Software aktualizovan [Software ménice byl aktuali- | Neni nutné provadét zadnou akci.
zovan [(cely softwarovy balik
nebo aplikace).
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ODSTRANOVAN{ PORUCH

Kod . R -
poruchy Nazev poruchy Mozna pricina Postup pro odstranéni poruchy
50 1050 Porucha nizkého Al 1 nebo vice dostupnych ana- |Vyménte vadné soucasti.

logovych vstupnich signalld | Zkontrolujte obvod analogového
poklesl pod 50 % rozsahu vstupu.
minimalniho signalu. Ovérte, Ze je spravné nastaven
Ridici kabel je poSkozeny parametr Rozsah signalu Al1.
nebo uvolnény.
Porucha zdroje signalu.
51 1051 Externi porucha Byl aktivovan digitalni Jedna se o uzivatelem definovanou
zarizeni vstupni signal nastaveny poruchu.
pomoci parametru P3.5.1.11 |Zkontrolujte digitalni vstupy
nebo P3.5.1.12. a schémata.
52 1052 Porucha komunikace [Porucha propojeni mezi Zkontrolujte pripojeni ovladaciho
ovladaciho panelu ovladacim panelem a frek- | panelu a kabel ovladaciho panelu
1352 venénim ménicem. (pokud je k dispozici).
53 1053 Porucha komunikace |Datové spojeni mezi hlavni | Zkontrolujte instalaci a hlavni
sbérnice komunikaéni sbérnici komunikacni sbérnici.
a komunikaéni sbérnici
desky nefunguje spravné.
54 1354 Porucha slotu A Vadna doplikova deska Zkontrolujte desku a slot.
nebo slot Vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
1454 Porucha slotu B zastupce.
1554 Porucha slotu C
1654 Porucha slotu D
1754 Porucha slotu E
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polr('zghy Nazev poruchy Mozna pricina Postup pro odstranéni poruchy
57 1057 Identifikace Vyskytla se porucha identifi- |Ujistéte se, Ze je motor pFipojeny
kacniho béhu. k frekvenénimu ménici.
Ujistéte se, ze hridel motoru neni
zatizen.
Ujistéte se, Ze prikaz ke spusténi
neni odebran pred dokoncenim
procesu identifikace.

1157 Méni¢ nebyl v prabéhu iden- |Zkontrolujte, zda je minimalni
tifikacniho béhu schopen a maximalni referencni frekvence
dosdhnout pozadované refe- |spravné nastavena. PFiliS nizka
rencni frekvence. maximalni frekvence mGze ménici

zabranit v dosazeni pozadované
frekvence.

1257 Méni¢ nebyl v pribéhu iden- [Zkontrolujte, zda je ¢as rozbéhu
tifikacniho béhu schopen spravné nastaven. PFilis dlouhy cas
dosahnout pozadované refe- |rozb&hu mdze ménici zabranit
rencni frekvence. v dosazeni pozadované frekvence

do 40 sekund.

1357 Méni¢ nebyl v pribéhu iden- |Zkontrolujte, zda je omezeni pro-
tifikacniho béhu schopen udu, momentu a vykonu spravné
dosahnout poZzadované refe- |nastaveno. PFiliS nizka nastaveni
rencni frekvence. omezeni mohou ménici zabranit

v dosazeni pozadované frekvence.
63 1063 Porucha rezimu Funkce rychlého zastaveni | Najdéte pricinu aktivace rychlého
rychlého zastaveni je aktivovana zastaveni. Po jejim nalezeni ji
opravte. Resetujte poruchu
1363 Alarm rezimu a restartujte frekvenéni ménic.
rychlého zastaveni Viz parametr P3.5.1.26 a parametry
rychlého zastaveni
65 1065 Porucha komunikace |Datové spojeni mezi pocita- |Zkontrolujte instalaci, kabel
PC ¢em a frekvenénim méni- a svorky mezi pocitacem a frek-
¢em nefunguje spravné venénim ménicem.
66 1366 Porucha vstupu ter- Zvysena teplota motoru. Zkontrolujte chlazeni motoru
mistoru 1 a zatizeni.
Zkontrolujte pripojeni termistoru.
1466 Porucha vstupu ter- Neni-Li vstup termistoru pouZit, je
mistoru 2 nutné ho zkratovat.
Vyzadejte si pokyny od nejblizsiho

1566 Porucha vstupu ter- zastupce.

mistoru 3
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ODSTRANOVAN{ PORUCH

polr('zghy Nazev poruchy Mozna pricina Postup pro odstranéni poruchy
68 1301 Alarm pocitadla Hodnota pocitadla Udrzby je |Provedte potrfebnou Gdrzbu. Rese-
Udrzby 1 vyssinez limit pro aktivaci tujte pocitadlo. Viz parametr
alarmu. B3.16.4 nebo P3.5.1.40.

1302 Porucha pocitadla Hodnota pocitadla udrzby je

Udrzby 1 vySSi nez limit pro aktivaci
poruchy.

1303 Alarm pocitadla Hodnota pocitadla udrzby je

Udrzby 2 vysSsi nez limit pro aktivaci
alarmu.

1304 Porucha pocitadla Hodnota pocitadla Udrzby je

udrzby 2 vyssinez limit pro aktivaci
poruchy.

69 1310 Porucha komunikace |[Cislo ID pouzivané k mapo- | Zkontrolujte parametry v menu

sbérnice vani hodnot pro vystupni Mapovani dat komunikaéni sbér-
procesni data komunikacni | nice.
sbérnice neni platné.

1311 Neni mozno prevést 1 nebo | Neni definovan typ hodnoty. Zkon-
vice hodnot pro vystupni trolujte parametry v menu Mapo-
procesni data komunikacni  [vani dat komunikacni sbérnice.
sbérnice.

1312 Pri mapovani a prevodu Zkontrolujte parametry v menu
hodnot pro vystupni pro- Mapovani dat komunikacni shér-
cesni data komunikacni nice.
sbérnice (16bitova) doslo
k preteceni.

76 1076 Zabranéno spusténi Prikaz spusténi je blokovan, |Spravny provoz spustte restartova-
aby se zabranilo ndhodnému [nim frekvencniho ménice. Nasta-
otaceni motoru béhem veni parametru urcuje, zda je
prvniho zapnuti. restartovani frekvenéniho ménice

nutné.

77 1077 > 5 pripojeni Je aktivovano vice nez 5 Zachovejte 5 aktivnich pripojeni.
pripojeni komunikacni sbér- |Ostatni pripojeni odstrante.
nice nebo nastroje nainsta-
lovaného v poditaci. Najed-
nou je mozné pouzivat pouze
5 pFipojeni.

100 1100 Prodleva mékkého Vyprsel limit funkce mék- Zkontrolujte proces.

plnéni kého plnéni regulatoru PID. [Zkontrolujte parametry v menu
Méni¢ nedosahl provozni M3.13.8.
hodnoty v ¢asovém limitu.
PFri¢inou mdze byt posko-
zena trubka.
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101

Nazev poruchy

Porucha kontroly
zpétné vazby (PID1)

Mozna pricina

Regulator PID: hodnota
zpétné vazby se nenachazi
v ramci kontrolnich limitd
(P3.13.6.2a P3.13.6.3)

a zpozdéni (P3.13.6.4), )
pokud je zpozdéni nasta-
vené.

105

1105

Porucha kontroly
zpétné vazby (ExtPID]

Externi regulator PID: hod-
nota zpétné vazby se nena-
chazi v rdmci kontrolnich
limitl (P3.14.4.2 a P3.14.4.3)
a zpozdéni (P3.14.4.4),)
pokud je zpozdéni nasta-
vené.

Postup pro odstranéni poruchy

Zkontrolujte proces.
Zkontrolujte nastaveni parametrd,
kontrolni limity a zpozdéni.

109

1109

1409

Kontrola vstupniho
tlaku

Signal kontroly vstupniho
tlaku (P3.13.9.2) je nizsi nez
limit pro aktivaci alarmu
(P3.13.9.7).

Signal kontroly vstupniho
tlaku (P3.13.9.2) je nizsi nez
limit pro aktivaci poruchy
(P3.13.9.8].

Zkontrolujte proces.
Zkontrolujte parametry v menu
M3.13.9.

Zkontrolujte snimac vstupniho
tlaku a pripojeni.

1

1315

1316

Porucha teploty 1

1 nebo vice vstupnich sig-
nall teploty (nastavené

v parametru P3.9.6.1] je
vySSich nez limit pro aktivaci
alarmu (P3.9.6.2).

1 nebo vice vstupnich sig-
nall teploty (nastavené

v parametru P3.9.6.1] je
vySSinez limit pro aktivaci
poruchy (P3.9.6.3).

12

1317

1318

Porucha teploty 2

1 nebo vice vstupnich sig-
nall teploty (nastavené

v parametru P3.9.6.5] je
vySsinez limit pro aktivaci
poruchy (P3.9.6.6).

1 nebo vice vstupnich sig-
nall teploty (nastavené

v parametru P3.9.6.5] je
vySsinez limit pro aktivaci
poruchy (P3.9.6.7).

Najdéte pric¢inu narlstu teploty.
Zkontrolujte snimac teploty

a pripojeni.

Pokud neni pripojen zadny snimag,
zkontrolujte, zda je vstup teploty
pevné pripojen.

Dalsi informace naleznete

v manualu pro doplikové desky.
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Kod
poruchy

Nazev poruchy Mozna pricina Postup pro odstranéni poruchy

113 1113 Doba chodu cerpadla |V systému multi-Cerpadla Provedte potrebné Ukony Udrzby,
prekroCil 1 nebo vice ¢itacd  [vynulujte ¢itac doby béhu Cerpadla
provozu Cerpadla uzivatelem |a resetujte alarm. Viz Citace doby
definovany limit alarmu. béhu cerpadel.

1313 V systému multi-cerpadla
prrekroCil 1 nebo vice ¢itacl
provozu Cerpadla uzivatelem
definovany limit alarmu.

118 1118 Prehrati AHF Funkce pokrocilého filtru Zkontrolujte funkci pokrocilého fil-
harmonickych slozek zplUso- [tru harmonickych slozek.

bila poruchu (pFehrati)
prostfednictvim digitalniho

vstupu.
300 700 Nepodporovano Aplikace neni kompatibilni | Zménte aplikaci.
(neni podporovana).
701 Doplikova deska nebo slot | Odeberte dopliikovou desku.
neni kompatibilni (neni pod-
porovanal.
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12 PRILOHA 1

12.1 VYCHOZi HODNOTY PARAMETRU PRO RUZNE APLIKACE

Popis symbolu v tabulce

A = Standardni aplikace

B = Aplikace HVAC

C = Aplikace rizeni PID

D = Aplikace multi-Cerpadla (se samostatnym ménicem)
E = Aplikace multi-Cerpadla (s vlastnimi ménici)
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PRILOHA 1

Tabulka 121:

Vychozi hodnoty parametri pro rizné aplikace

Parametr

P3.2.1 Vzdalené ridici 0 0 0 0 0 172 0 = Fizeni /0
misto
P3.2.2 Mistni/Vzdalené |0 0 0 0 0 211
0 =Vzdalené
P3.2.6 Logika I/0 A 2 2 2 0 0 300
Vpred-vzad
2 = Vpred-vzad
(hrana)
P3.2.7 Logika I/0 B 2 2 2 2 2 363
2 = Vpred-vzad
(hrana)
P3.3.1.5 Vybér reference |6 6 7 7 7 117
V/V A 6=Al1+AI2
7 =PID
P3.3.1.6 Vybér reference |4 4 4 4 4 131
V/V B 4= Al
P3.3.1.7 Volba reference |2 2 2 2 2 121
pomoci ovlada- 2 = Reference
ciho panelu z ovladaciho pan-
elu
P3.3.1.10 Volba reference |3 3 3 3 3 122
komunikaéni 3 = Komunikaéni
sbérnice sbérnice
P3.3.3.1 ReZim predna- |0 0 0 0 0 182
stavené 0 = Binarni kédo-
rychlosti vani
P3.3.3.3 Prednast. frek- [10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 Hz 105
vence 1
P3.3.3.4 Prednast. frek- [15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 Hz 106
vence 2
P3.3.3.5 Prednast. frek- [20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 Hz 126
vence 3
P3.3.6.1 Aktivace refe- 0 0 0 0 101 532
rence vyplachu
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Tabulka 121: Vychozi hodnoty parametri pro rizné aplikace

Parametr

P3.3.6.2 Reference 0 0 0 0 101 530
vyplachu

P3.3.6.4 Reference 0.0 0.0 0.0 0.0 50.0 |Hz 1239
posuvu 1

P3.3.6.6 Posuv po rampé [10.0 10.0 10.0 10.0 3.0 s 1257

P3.5.1.1 Ridici signal 1A 100 100 100 100 100 403

P3.5.1.2 Ridici signal 2 A [ 101 101 0 0 0 404

P3.5.1.4 Ridici signal 1B |0 0 103 101 0 423

P3.5.1.7 Vynutit zplsob 0 0 105 102 0 425
ovl.nal/OB

P3.5.1.8 Vynutit I/0 B 0 0 105 102 0 343
referenci

P3.5.1.9 Vynuc. Fiz. kom. |0 0 0 0 0 411
shér.

P3.5.1.10 Vynuc. fiz. pan- |0 0 0 0 0 410
elu

P3.5.1.11 Externi porucha [102 102 101 0 105 405
(uzavr.)

P3.5.1.13 Reset poruchy 105 105 102 0 103 414
(uzavr.)

P3.5.1.21 Vybér predna- 103 103 104 0 0 419
stavené frek-
vence 0

P3.5.1.22 Vybér predna- 104 104 0 0 0 420
stavené frek-
vence 1

P3.5.1.23 Vybér predna- 0 0 0 0 0 421
stavené frek-
vence 2

P3.5.1.31 Vybér nastavené |0 0 0 0 102 1047
hodnoty PID

P3.5.1.35 Povolit DI posuv |0 0 0 0 101 532

P3.5.1.36 Aktivace refe- 0 0 0 0 101 530
rence vyplachu
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PRILOHA 1

Tabulka 121: Vychozi hodnoty parametri pro rizné aplikace

Parametr

P3.5.1.42 Blokovani cer- 0 0 0 103 0 426
padla 1
P3.5.1.43 Blokovani ¢er- |0 0 0 104 0 427
padla 2
P3.5.1.44 Blokovani cer- 0 0 0 105 0 428
padla 3
P3.5.2.1.1 Vybér signalu 100 100 100 100 100 377
Al
P3.5.2.1.2 Doba filtrovani  |0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 378
Al
P3.5.2.1.3 Rozsah Sig. Al1T |0 0 0 0 0 379
0=0..10V/0..20
mA
P3.5.2.1.4 Vlastni min. Al1 [0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 380
P3.5.2.1.5 Vlastni max. Al1 |100.0 [100.0 |100.0 [100.0 |100.0 381
P3.5.2.1.6 Inverze signalu |0 0 0 0 0 387
Al
P3.5.2.2.1 Vybér signalu 101 101 101 101 101 388
Al2
P3.5.2.2.2 Doba filtrovani  |0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 389
Al2
P3.5.2.2.3 Rozsah Sig. Al2 |1 1 1 1 1 390
1=2..10V/4..20
mA
P3.5.2.2.4 Vlastni min. Al2 [0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 391
P3.5.2.2.5 Vlastni max. Al2 |100.0 [100.0 |100.0 [100.0 |100.0 392
P3.5.2.2.6 Inverze signalu |0 0 0 0 0 398
Al2
P3.5.3.2.1 Funkce RO1 2 2 2 49 2 11001
2 =Chod
P3.5.3.2.4 Funkce RO2 3 3 3 50 3 11004
3 =Porucha
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Tabulka 121: Vychozi hodnoty parametri pro rizné aplikace

Parametr

P3.5.3.2.7 Funkce RO3 1 1 1 51 1 11007
1 = Pripraven
P3.5.4.1.1 Funkce AO1 2 2 2 2 2 10050
2 = Vystupni frek-
vence
P3.5.4.1.2 Doba filtrovani  [1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 s 10051
AO1
P3.5.4.1.3 Min. signal AO1 |0 0 0 0 0 10052
P3.5.4.1.4 Min. rozsah AO1 (0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10053
P3.5.4.1.5 Max. rozsah AO1 [0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10054
P3.10.1 Automaticky 0 0 1 1 1 731
reset 0 = Zakazano
1 =Povoleno
P3.13.2.5 Vybér nastavené |0 0 0 0 102 1047
hodnoty PID
P3.13.2.6 Zdroj 1 nasta- - - 1 1 1 332
vené hodnoty 1 = Reference
PID z panelu 1
P3.13.2.10 Zdroj 2 nasta- - - - - 2 431
vené hodnoty 2 = Reference
PID z panelu 2
P3.13.3.1 Funkce zpétné - - 1 1 1 333
vazby PID
P3.13.3.3 Zdroj zpétné - - 2 2 2 334
vazby PID
P3.15.1 Rezim Multi- - - - 0 2 1785
Cerpadla
P3.15.2 Pocet Cerpadel |1 1 1 3 3 1001
P3.15.5 Blokovani cer- - - - 1 1 1032
padla
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Tabulka 121: Vychozi hodnoty parametri pro rizné aplikace

Parametr

P3.15.6 Automatické - - - 1 1 1027
stridani

P3.15.7 Automaticky - - - 1 1 1028
prepinana cer-
padla

P3.15.8 Interval auto- - - - 48.0 48.0 1029
matického
stridani

P3.15.11 Mezni hodnota - - - 25.0 50.0 Hz 1031
frekvence pFi
automatickém
prepinani

P3.15.12 Mezni pocet - - - 1 3 1030
automaticky
prepinanych

Cerpadel

P3.15.13 Sitka pasma - - - 10.0 [10.0 |% 1097

P3.15.14 Prodleva mimo |- - - 10 10 s 1098
pasmo

P3.15.15 Konstantni - - - - 100.0 |% 1513
rychlost vyroby

P3.15.16 Limit béz. Cer- - - - 3 3 1187
padel

P5.7.1 Doba prodlevy 5 5 5 5 5 min 804

P5.7.2 Vychozi stranka |4 5 4 4 4 2318

4 = Multimonitor
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