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hazardous substances

For products including available Safe Torque Off (STO) function according to unit typecode on the
nameplate: X, B or R at character 18 of the typecode.

Machine Directive 2006/42/EC

EN/IEC 61800-5-2:2007
(Safe Stop function conforms with STO - Safe
Torque Off, SIL 2 Capability)

Other standards considered:
ENISO 13849-1:2015
(Safe Stop function, PL d
(MTTFd=14000 years, DC=90%, Category 3)
EN/IEC 61508-1:2011, EN/IEC 61508-2:2011
(Safe Stop function, SIL 2 (PFH = 1E-10/h, 1E-8/h
for specific variants, PFD = 1E-10, 1E-4 for specific
variants, SFF>99%, HFT=0))

EN/IEC 62061:2005 + A1:2013
(Safe Stop function, SILCL 2)

EN/IEC 60204-1:2006 + A1:2009
(Stop Category 0)

Adjustable speed electrical power drive systems —
Part 5-2: Safety requirements — Functional

Safety of machinery - Safety-related parts of control
systems - Part 1: General principles for design

Functional safety of electrical/electronic/
programmable electronic safety-related systems
Part 1: General requirements

Part 2: Requirements for electrical/ electronic /
programmable electronic safety-related systems
Safety of machinery - Functional safety of safety-
related electrical, electronic and programmable
electronic control systems

Safety of machinery - Electrical equipment of
machines - Part 1: General requirements

For products including ATEX option, it requires STO function in the products. The products can have the
VLT PTC Thermistor Card MCB112 installed from factory (2 at character 32 in the typecode), or it can be
separately installed as an additional part.

2014/34/EU - Equipment for explosive atmospheres (ATEX)
Based on EU harmonized standard:
EN 50495: 2010 Safety devices required for safe functioning of

equipment with respect to explosion risks.

Code no: 13021137

MS 220 DA/ MCB112
Motor protection inside

CAUTION: See manual

for additional instruction
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PTB 14 ATEX 3012U

Notified Body:

PTB Physikalisch-Technische Bundesanstalt, Bundesallee 100, 38116 Braunschweig,

has assessed the conformity of the "ATEX certified motor thermal protection systems" of Danfoss FC VLT
Drives with Safe Torque Off function and has issued the certificate PTB 14 ATEX 3009.
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Introduction

VLT® AutomationDrive FC 302

1 Introduction

1.1 Objet de ce manuel

Ce manuel d'utilisation contient des informations sur
I'installation et la mise en service s(ires des variateurs VLT®.

Ce manuel d'utilisation est réservé a du personnel qualifié.
Pour utiliser I'unité de facon sire et professionnelle, lire et
suivre le manuel d'utilisation. Faire particulierement
attention aux consignes de sécurité et aux avertissements
d'ordre général. Garder ce manuel d'utilisation a proximité
du variateur, a tout moment.

VLT® est une marque déposée.

1.2 Ressources supplémentaires

D'autres ressources sont disponibles pour bien comprendre
les fonctions avancées et la programmation des variateurs.

. Le guide de programmation offre de plus amples
détails sur la gestion des paramétres et donne de
nombreux exemples d'applications.

. Le manuel de configuration détaille les possibilités
et les fonctionnalités pour configurer des
systémes de contréle de moteurs.

. Ces instructions fournissent des informations sur
I'utilisation avec les équipements optionnels.

Des publications et des manuels supplémentaires sont
disponibles auprés de Danfoss. Voir drives.danfoss.com/
knowledge-center/technical-documentation/ pour en obtenir
la liste.

1.3 Version de document et de logiciel

Ce manuel est régulierement révisé et mis a jour. Toutes
les suggestions d’amélioration sont les bienvenues. Le
Tableau 1.1 indique la version du manuel et la version
logicielle correspondante.

1.4 Homologations et certifications

€® &

Version de manuel Remarques Version logicielle

MG34U5xx

Remplace MG34U4xx 8.12

Tableau 1.1 Version de manuel et de logiciel

Tableau 1.2 Homologations et certifications

D’autres homologations et certifications sont disponibles.
Contacter le partenaire ou le bureau Danfoss local. Les
variateurs de tension 525-690 V sont homologués UL
uniquement pour 525-600 V.

Le variateur est conforme aux exigences de sauvegarde de
la capacité thermique de la norme UL 61800-5-1. Pour plus
d'informations, se reporter au chapitre Protection thermique
du moteur du Manuel de configuration du produit.

LIMITE FREQUENCE DE SORTIE

Compte tenu des réglementations sur le controle
d’exportation, la fréquence de sortie du variateur est
limitée a 590 Hz. Pour les demandes dépassant les
590 Hz, contacter Danfoss.

1.4.1 Conformité avec ADN

Pour la conformité a I'accord européen relatif au transport
international des marchandises dangereuses par voies de
navigation intérieures (ADN), se reporter a Installation
conforme a ADN dans le Manuel de configuration.

1.5 Mise au rebut

2

Ne pas jeter d'équipement contenant des
composants électriques avec les ordures
ménageéres.

Un tel équipement doit étre collecté
séparément conformément a la Iégislation

locale en vigueur.

4 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés.
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Manuel d'utilisation

2 Sécurité

2.1 Symboles de sécurité

Les symboles suivants sont utilisés dans ce manuel :

AAVERTISSEMENT

Indique une situation potentiellement dangereuse qui
peut entrainer des blessures graves ou le déces.

AATTENTION

Indique une situation potentiellement dangereuse qui
peut entrainer des blessures superficielles a modérées.
Ce signe peut aussi étre utilisé pour mettre en garde
contre des pratiques non sdres.

Fournit des informations importantes, notamment sur les
situations qui peuvent entrainer des dégats matériels.

2.2 Personnel qualifié

Un transport, un stockage, une installation, une exploi-
tation et une maintenance corrects et fiables sont
nécessaires au fonctionnement en toute sécurité et sans
probléme du variateur. Seul du personnel qualifié est
autorisé a installer ou utiliser cet équipement. Seul le
personnel agréé est autorisé a entretenir et a réparer cet
équipement.

Par définition, le personnel qualifié est un personnel formé,
autorisé a installer, mettre en service et maintenir I'équi-
pement, les systémes et les circuits conformément aux lois
et aux réglementations en vigueur. En outre, il doit étre
familiarisé avec les instructions et les mesures de sécurité
décrites dans ce manuel.

Le personnel agréé regroupe le personnel qualifié qui a été
formé par Danfoss a I'entretien de produits Danfoss.

2.3 Précautions de sécurité

AAVERTISSEMENT

HAUTE TENSION

Les variateurs contiennent des tensions élevées lorsqu'ils
sont reliés a I'alimentation secteur CA, a l'alimentation
CC, a la répartition de la charge ou a des moteurs a
aimants permanents. La non-utilisation de personnel
qualifié pour l'installation, le démarrage et la
maintenance du variateur peut entrainer la mort ou des
blessures graves.

. Linstallation, le démarrage et la maintenance
du variateur doivent étre effectués uniquement
par du personnel qualifié.

AAVERTISSEMENT

DEMARRAGE IMPREVU

Lorsque le variateur est connecté au secteur CA, a
I'alimentation CC ou est en répartition de la charge, le
moteur peut démarrer a tout moment. Un démarrage
imprévu pendant la programmation, une opération
d’entretien ou de réparation peut entrainer la mort, des
blessures graves ou des dégats matériels. Le moteur peut
étre démarré par un commutateur externe, un ordre du
bus de terrain, un signal de référence d’'entrée a partir
du LCP ou du LOP, par commande a distance a l'aide du
Logiciel de programmation MCT 10 ou suite a la
suppression d’une condition de panne.

Pour éviter un démarrage imprévu du moteur :
. Activer la touche [Off/Reset] sur le LCP avant de
programmer les paramétres.

. Déconnecter le variateur du secteur.

. Cabler et assembler entierement le variateur, le
moteur et tous les équipements entrainés avant
de connecter le variateur au secteur CA, a
I'alimentation CC ou en répartition de la charge.

MG34U504
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Sécurité

VLT® AutomationDrive FC 302

AAVERTISSEMENT

TEMPS DE DECHARGE

Le variateur contient des condensateurs dans le circuit
intermédiaire qui peuvent rester chargés méme lorsque
le variateur n’est pas alimenté. Une haute tension peut
étre présente méme lorsque les voyants d’avertissement
sont éteints. Le non-respect du temps d’attente spécifié
aprés la mise hors tension avant un entretien ou une
réparation peut entrainer le décés ou des blessures
graves.

. Arréter le moteur.

. Déconnecter le secteur CA et les alimentations a
distance du circuit intermédiaire, y compris les
batteries de secours, les alimentations sans
interruption et les connexions du circuit
intermédiaire aux autres variateurs.

. Déconnecter ou verrouiller le moteur PM.

o Attendre que les condensateurs soient compleé-
tement déchargés. Le temps d’attente minimum
est de 20 minutes.

. Avant tout entretien ou toute réparation, utiliser
un dispositif de mesure de tension approprié
pour s’assurer que les condensateurs sont
complétement déchargés.

AAVERTISSEMENT

RISQUE DE COURANT DE FUITE

Les courants de fuite a la terre dépassent 3,5 mA. Le fait
de ne pas mettre le variateur a la terre peut entrainer le
déces ou des blessures graves.

. Léquipement doit étre correctement mis a la
terre par un installateur électrique certifié.

AAVERTISSEMENT

DANGERS LIES A LEQUIPEMENT

Tout contact avec les arbres tournants et les matériels
électriques peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

° Linstallation, le démarrage et la maintenance
du variateur doivent étre effectués par du
personnel formé et qualifié uniquement.

. Veiller a ce que tous les travaux électriques
soient conformes aux réglementations
électriques locales et nationales.

. Suivre les procédures décrites dans ce manuel.

AAVERTISSEMENT

ROTATION MOTEUR IMPREVUE
FONCTIONNEMENT EN MOULINET

La rotation imprévue des moteurs a aimant permanent
crée des tensions et peut charger l'appareil, ce qui
pourrait entrainer la mort, des blessures ou des
dommages matériels graves.

. Vérifier que les moteurs a magnétisation
permanente sont bien bloqués afin d'empécher
toute rotation imprévue.

AAVERTISSEMENT

DANGER DE PANNE INTERNE

Dans certaines circonstances, une panne interne peut
entrainer I'explosion d'un composant. Le fait de ne pas
laisser le boitier fermé et correctement verrouillé peut
entrainer le décés ou des blessures graves.

. Ne pas utiliser le variateur avec la porte ouverte
ou les panneaux enlevés.

. S'assurer que le boitier est correctement fermé
et verrouillé pendant le fonctionnement.

AATTENTION

SURFACES CHAUDES

Le variateur contient des composants métalliques qui
restent chauds méme aprés la mise hors tension du
variateur. Le non-respect du symbole de température
élevée (triangle jaune) sur le variateur peut entrainer des
bralures graves.

. Garder a l'esprit que les composants internes,
tels que les barres omnibus, peuvent étre
extrémement chauds méme aprés la mise hors
tension du variateur.

. Les zones extérieures marquées par le symbole
de température élevée (triangle jaune) sont
chaudes pendant I'utilisation du variateur et
immédiatement aprés sa mise hors tension.

OPTION DE SECURITE BLINDAGE SECTEUR

Une option de blindage secteur est disponible pour les
boitiers de protection IP21/IP54 (type 1/type 12). Le
blindage secteur est un cache installé dans le boitier en
guise de protection contre le contact involontaire avec
les bornes d’alimentation, conformément a BGV A2,
VBG 4.

6 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés.
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Vue d’ensemble des produits Manuel d’utilisation

3 Vue d’ensemble des produits

3.1 Utilisation prévue

Le variateur est un contréleur de moteur électronique qui convertit I'entrée de secteur CA en une sortie de forme d'onde CA
variable. La fréquence et la tension de la sortie sont régulées pour controdler la vitesse ou le couple du moteur. Le variateur
est destiné a :
. réguler la vitesse du moteur en réagissant au signal de retour du systéme ou a des ordres distants venant de
contrbleurs externes ;

. surveiller le systéme et 'état du moteur ;

. fournir une protection du moteur contre la surcharge.

Le variateur est concu pour des environnements industriels et commerciaux conformément aux lois et normes locales. En
fonction de la configuration, le variateur peut étre utilisé dans des applications autonomes ou intégré a un plus vaste
systéme ou une plus grande installation.

Dans un environnement résidentiel, ce produit peut provoquer des interférences radioélectriques, auquel cas des
mesures d’atténuation supplémentaires sont requises.

Abus prévisible
Ne pas utiliser le variateur dans des applications qui ne sont pas conformes aux conditions d’exploitation et aux environ-
nements spécifiés. Veiller a assurer la conformité avec les conditions stipulées au chapitre 10 Spécifications.

3.2 Dimensionnements puissance, poids et dimensions

Pour les tailles de boitier et les dimensionnements puissance des variateurs, se reporter au Tableau 3.1. Pour d'autres
dimensions, voir le chapitre 10.9 Dimensions du boitier.

Taille de boitier D1h D2h D3h D4h D3h D4h
45-55 kW 75-150 kW 45-55 kW 75-150 kW
(200-240 V) | (200-240 V) (200-240 V) (200-240 V)
i . 90-132 kW | 160-250 kW 90-132 kW 160-250 kW Avec bornes régénératrices ou de
Puissance nominale [kW]
(380-500 V) | (380-500 V) (380-500 V) (380-500 V) répartition de la charge"
90-132 kW | 160-315 kW 37-132 kW 160-315 kW
(525-690 V) | (525-690 V) (525-690 V) (525-690 V)
IP 21/54 21/54 20 20 20 20
NEMA Type 1/12 Type 1/12 Chassis Chassis Chassis Chassis
Dimensions Hauteur 587 (23) 587 (23) 587 (23) 587 (23) 587 (23) 587 (23)
lors de l'expé- |Largeur 997 (39) 1170 (46) 997 (39) 1170 (46) 1230 (48) 1430 (56)
dition [mm
(po)] Profondeur 460 (18) 535 (21) 460 (18) 535 (21) 460 (18) 535 (21)
Dimensions du | Hauteur 893 (35) 1099 (43) 909 (36) 1122 (44) 1004 (40) 1268 (50)
variateur Largeur 325 (13) 420 (17) 250 (10) 350 (14) 250 (10) 350 (14)
[mm (pouce)] |Profondeur 378 (15) 378 (15) 375 (15) 375 (15) 375 (15) 375 (15)
Poids maximal [kg (Ib)] 98 (216) 164 (362) 98 (216) 164 (362) 108 (238) 179 (395)

Tableau 3.1 Dimensionnements puissance, poids et dimensions, boitiers de tailles D1Th-D4h

1) Les options de bornes régén., de répartition de la charge et de freinage ne sont pas disponibles pour les variateurs 200-240 V.

MG34U504 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. 7
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Vue d’ensemble des produits VLT® AutomationDrive FC 302
Taille de boitier D5h D6h D7h D8h
90-132 kW 90-132 kW 160-250 kW 160-250 kW
) X (380-500 V) (380-500 V) (380-500 V) (380-500 V)
Puissance nominale [kW]
90-132 kW 90-132 kW 160-315 kW 160-315 kW
(525-690 V) (525-690 V) (525-690 V) (525-690 V)
IP 21/54 21/54 21/54 21/54
NEMA Type 1/12 Type 1/12 Type 1/12 Type 1/12
Dimensions lors de Hauteur 1805 (71) 1805 (71) 2490 (98) 2490 (98)
l'expédition [mm (po)] |Largeur 510 (20) 510 (20) 585 (23) 585 (23)
Profondeur 635 (25) 635 (25) 640 (25) 640 (25)
Hauteur 1324 (52) 1665 (66) 1978 (78) 2284 (90)
Dimensions du
. Largeur 325 (13) 325 (13) 420 (17) 420 (17)
variateur [mm (pouce)]
Profondeur 381 (15) 381 (15) 386 (15) 406 (16)
Poids maximal [kg (Ib)] 449 (990) 449 (990) 530 (1168) 530 (1168)

Tableau 3.2 Dimensionnements puissance, poids et dimensions, boitiers de tailles D5h-D8h

8 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. MG34U504
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3.3 Vueintérieure du variateur D1h

Llllustration 3.1 montre les composants D1h pertinents pour l'installation et la mise en service. Lintérieur du variateur D1h
est similaire a celui des variateurs D3h, D5h et D6h. Les variateurs avec l'option contacteur contiennent également un bloc
de raccordement pour contacteur (TB6). Pour connaitre I'emplacement du TB6, consulter le chapitre 5.8 Dimensions des
bornes.
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1 LCP (panneau de commande local) 6 Trous de fixation
2 Bornes de commande 7 Relais 1 et 2
3 Bornes d'entrée d'alimentation secteur 91 (L1), 92 (L2), 93 8 Bornes de sortie du moteur 96 (U), 97 (V), 98 (W)
(L3)
4 Bornes de terre pour IP21/54 (type 1/12) 9 Etriers de serrage
5 Anneau de levage 10 Bornes de terre pour IP20 (chassis)

Illustration 3.1 Vue intérieure du variateur D1h (similaire pour les variateurs D3h/D5h/D6h)

MG34U504 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. 9
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Vue d’ensemble des produits VLT® AutomationDrive FC 302

3.4 Vue intérieure du variateur D2h

Llllustration 3.2 montre les composants D2h pertinents pour l'installation et la mise en service. Lintérieur du variateur D2h
est similaire a celui des variateurs D4h, D7h et D8h. Les variateurs avec l'option contacteur contiennent également un bloc
de raccordement pour contacteur (TB6). Pour connaitre I'emplacement du TB6, consulter le chapitre 5.8 Dimensions des
bornes.

=
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1 7 8
(52}
[
2
3
8
9
4 10
"
5
12
1 Kit d'entrée supérieure du bus de terrain (en option) 7 Trou de fixation
2 LCP (panneau de commande local) 8 Relais 1 et 2
3 Bornes de commande 9 Bornier pour chauffage anti-condensation (en option)
4 Bornes d'entrée d'alimentation secteur 91 (L1), 92 (L2), 93 10 Bornes de sortie du moteur 96 (U), 97 (V), 98 (W)
(L3)
5 Etriers de serrage 1 Bornes de terre pour IP21/54 (type 1/12)
Anneau de levage 12 Bornes de terre pour IP20 (chassis)

Illustration 3.2 Vue intérieure du variateur D2h (similaire pour les variateurs D4h/D7h/D8h)

10 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. MG34U504
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3.5 Vuede la platine de contréle des variateurs D1Th-D8h

La platine de contréle comprend le clavier, appelé panneau de commande local ou LCP. La platine de contréle comprend
également les bornes de commande, les relais et divers connecteurs.
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11
o 12
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I —
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1 Panneau de commande local (LCP) 7 Trous de fixation
2 Commutateur de terminaison RS5485 8 Connecteur LCP
3 Connecteur USB 9 Commutateurs analogiques (A53, A54)
4 Presse-étoupe de bus de terrain RS485 10 |Connecteur d’E/S analogiques
5 E/S digitales et alimentation 24 V 11 [Relais 1 (01, 02, 03) sur carte de puissance
6 Anneaux de levage 12 |Relais 2 (04, 05, 06) sur carte de puissance

lllustration 3.3 Vue de la platine de contréle

MG34U504 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. 11
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3.6 Armoires d'options étendues

Si un variateur est commandé avec l'une des options
suivantes, il est fourni avec une armoire d'options étendues
qui contient les composants en option.

. Hacheur de freinage

. Sectionneur secteur

. Contacteur

. Sectionneur secteur avec contacteur
. Disjoncteur

. Bornes régénératrices

. Bornes de répartition de la charge

. Armoire de cablage surdimensionnée
. Kit a fils multiples.

Llllustration 3.4 montre un exemple de variateur avec
armoire d'options. L'Tableau 3.3 répertorie les variantes de
variateur incluant ces options.

Modéle de
variateur

Options disponibles

D5h Frein, sectionneur

D6h Contacteur, contacteur avec sectionneur,
disjoncteur

D7h Frein, sectionneur, kit a fils multiples

D8h Contacteur, contacteur avec sectionneur,

disjoncteur, kit a fils multiples

Tableau 3.3 Apercu des options étendues

Les variateurs D7h et D8h comprennent un socle de
200 mm (7,9 po) pour un montage au sol.

Le cache avant de I'armoire d'options est muni d’un verrou
de sécurité. Si le variateur est muni d'un sectionneur ou
d’un disjoncteur, le verrou de sécurité verrouille la porte de
I'armoire lorsque le variateur est sous tension. Avant
d’ouvrir la porte, ouvrir le sectionneur ou le disjoncteur
pour mettre le variateur hors tension, puis retirer le
couvercle de I'armoire d'options.

Pour les variateurs achetés avec un sectionneur, contacteur
ou disjoncteur, l'étiquette de la plaque signalétique indique
un code type de remplacement n'incluant pas les options.
Le variateur peut étre remplacé indépendamment de
I'armoire d'options, le cas échéant.

e30bg830.10

Boitier du variateur

Armoire d'options étendues

Socle

lllustration 3.4 Variateur avec armoire d'options étendues
(D7h)

12 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés.
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3.7 Panneau de commande local (LCP)

Le panneau de commande local (LCP) correspond a I'ensemble composé d’'un écran et d'un clavier a I'avant du variateur.
Le LCP sert a:

. commander le variateur et le moteur ; . afficher des données d'exploitation, I'état du
variateur et des avertissements.

. accéder aux paramétres du variateur et
programmer celui-ci ;

Un panneau de commande local numérique (NLCP) est disponible en option. Le NLCP fonctionne de la méme maniére que
le LCP, mais avec quelques différences. Pour savoir comment utiliser le NLCP, consulter le guide de programmation spécifique
au produit.

A1.2 —
Status | 1(1)
ALl ORPM 0.00A 0.00 kW A13
0.0Hz A2
0.0% A3
Off Remote S}op
B1 i i B4
Quick Main Alarm
Status ‘ Menu Menu Log
B2 J | B3
(]
C1
_ c3
=1
D1 3
Warn.
D2 - C4
D3 Alarm c5
@) () (&) (=
: \ 5
| R | | 7

lllustration 3.5 Panneau de commande local (LCP)

A. Zone d'affichage
Chaque lecture afficheur a un parametre qui lui est associé. Voir le Tableau 3.4. Linformation affichée sur le LCP peut étre
personnalisée pour des applications spécifiques. Se reporter au chapitre 3.8.1.2 Q1 Mon menu personnel.

Numéro Paramétre Réglage par défaut
Al Paramétre 0-20 Affich. ligne 1.1 petit Vitesse moteur [tr/min]
Al1.2 Paramétre 0-21 Affich. ligne 1.2 petit Courant moteur [A]
A13 Paramétre 0-22 Affich. ligne 1.3 petit Puissance moteur [kW]

A2 Paramétre 0-23 Affich. ligne 2 grand Fréquence [HZ]
A3 Paramétre 0-24 Affich. ligne 3 grand Réf. %

Tableau 3.4 Zone d’affichage du LCP

MG34U504 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. 13
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B. Touches de menu D. Voyants

Les touches de menu permettent d’accéder aux menus Les voyants servent a identifier I'état du variateur et a
servant a la configuration des paramétres, a la navigation fournir une notification visuelle des conditions d'avertis-
parmi les modes d'affichage d'état lors de I'exploitation sement ou de panne.

normale et a la visualisation des données de la mémoire

des défauts. Numéro | Voyant | Couleur [Fonction
du voyant
Numéro Touche Fonction D1 On Vert S'allume lorsque le variateur est
B1 Status Indique les informations d’exploitation. alimenté par la tension secteur
B2 Quick Menu | Permet d'accéder aux paramétres pour ou une alimentation externe
des instructions de configuration initiale. 24 V.
Fournit également les étapes d'appli- D2 Warn. Jaune [S'allume lorsque les conditions
cation détaillées. Se reporter au d'avertissement sont actives. Un
chapitre 3.8.1.1 Quick Menus. texte s'affiche pour identifier le
B3 Main Menu |Permet d’accéder a tous les parametres. probléme.
Se reporter au chapitre 3.8.1.8 Mode D3 Alarm Rouge |S‘allume pendant une condition
Menu principal. de panne. Un texte s'affiche
B4 Alarm Log [ Affiche une liste des avertissements pour identifier le probleme.
actuels et les 10 dernieres alarmes.

Tableau 3.7 Voyants du LCP

Tableau 3.5 Touches de menu du LCP
E. Touches d’exploitation et Reset

C. Touches de navigation Les touches d'exploitation et Reset se trouvent en bas du
Les touches de navigation servent a programmer des panneau de commande local.
fonctions et a déplacer le curseur a I'écran. Elles peuvent
aussi permettre de commander la vitesse en mode local Numéro | Touche |Fonction
(Hand). La luminosité de I'affichage peut étre réglée en E1 Hand On | Démarre le variateur en commande
appuyant sur les touches [Status] et [A]/[V]. locale. Un signal d'arrét externe via une
entrée de commande ou la communi-
Numéro | Touche |Fonction cation série annule la commande locale
C1 Back |Renvoie a I'étape ou a la liste du niveau [Hand On].
précédent de la structure de menu. E2 off Arréte le moteur, mais ne coupe pas la
2 Cancel |Annule la derniére modification ou tension appliquée au variateur.
commande tant que le mode d’affichage n'a E3 Reset  |Réinitialise le variateur manuellement
pas été modifié. aprés qu’une panne a été corrigée.
Cc3 Info | Donne une définition de la fonction E4 Auto On | Met le systéme en mode d’exploitation a
sélectionnée. distance afin qu'il puisse répondre a un
Cc4 OK Donne acces aux groupes de parametres ou ordre de démarrage externe par les
active une option. bornes de commande ou par communi-
cs A v < » [Navigue entre les options du menu. cation série.

Tableau 3.6 Touches de navigation du LCP Tableau 3.8 Touches d’exploitation du LCP et Reset

14 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. MG34U504
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3.8 Menus du LCP
3.8.1.1 Quick Menus

Le mode Quick Menus propose une liste de menus servant
a configurer et a utiliser le variateur. Sélectionner Quick
Menus en appuyant sur la touche [Quick Menul]. L'affichage
correspondant apparait sur I'écran du LCP.

0 RPM 0.00 A 1(1)

|

e30bf243.11

Q2 Quick Setup
Q4 Smart Setup
Q5 Changes Made

Illustration 3.6 Affichage du menu rapide

3.8.1.2 Q1 Mon menu personnel

Utiliser Mon menu personnel pour définir ce qui apparait
dans la zone d’affichage. Se reporter au

chapitre 3.7 Panneau de commande local (LCP). Ce menu
peut aussi afficher jusqu’a 50 parameétres préprogrammeés.
Ces 50 paramétres sont saisis manuellement a l'aide du
paramétre 0-25 Mon menu personnel.

3.8.1.3 Q2 Config. rapide

Les parametres disponibles dans Q2 Config. rapide
comportent les données de base du systeme et du moteur
qui sont toujours nécessaires a la configuration du
variateur. Voir le chapitre 7.2.3 Saisie des informations du
systéeme pour les étapes de configuration.

3.8.1.4 Q4 Smart Setup

Q4 Smart Setup guide l'utilisateur parmi les réglages types
des paramétres utilisés pour configurer I'une des trois
applications suivantes :

. Frein mécanique
. Convoyeur
. Pompe/ventilateur.

La touche [Info] permet d'afficher des informations d'aide
relatives a des sélections, réglages et messages.

3.8.1.5 Q5 Modif. effectuées

Sélectionner Q5 Modif. effectuées pour obtenir des
informations concernant :

. les 10 derniéres modifications ;
. les modifications apportées depuis le réglage par
défaut.

3.8.1.6 Q6 Enregistrements

Utiliser Q6 Enregistrements pour rechercher une erreur.
Sélectionner Enregistrements pour obtenir des informations
concernant les lignes d'affichage. Les informations
apparaissent sous forme graphique. Seuls les paramétres
d'affichage sélectionnés du paramétre 0-20 Affich. ligne 1.1
petit au paramétre 0-24 Affich. ligne 3 grand peuvent étre
visualisés. Il est possible de mémoriser jusqu’a

120 exemples a des fins de référence ultérieure.

Q6 Enregistrements

Paramétre 0-20 Affich. ligne 1.1 petit Vitesse moteur [tr/

min]

Paramétre 0-21 Affich. ligne 1.2 petit Courant moteur

Paramétre 0-22 Affich. ligne 1.3 petit Puissance moteur

[kw]
Paramétre 0-23 Affich. ligne 2 grand Fréquence
Paramétre 0-24 Affich. ligne 3 grand Réf. %

Tableau 3.9 Exemples de paramétre dans Enregistrements

3.8.1.7 Q7 Motor Setup (Config. moteur)

Les paramétres disponibles dans Q7 Motor Setup (Config.
moteur) comportent les données de base et avancées du
moteur qui sont toujours nécessaires a la configuration du
variateur. Cette option inclut également les parametres de
configuration du codeur.

MG34U504
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3.8.1.8 Mode Menu principal

Le mode Menu principal répertorie tous les groupes de
paramétres disponibles pour le variateur. Sélectionner le
mode Menu principal grace a la touche [Main Menul].
L'affichage correspondant apparait sur I'écran du LCP.

0 RPM 0.00 A 1(1)

‘O-** Operation / Display |
1-** Load and Motor

2-** Brakes

3-** Reference / Ramps

lllustration 3.7 Affichage du menu principal

e30bg272.10

Tous les parameétres peuvent étre modifiés dans le menu
principal. Les cartes en option ajoutées a 'unité activent
d'autres parameétres associés au dispositif optionnel.

16 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. MG34U504
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4 Installation mécanique

4.1 Eléments fournis

Les éléments fournis peuvent varier en fonction de la
configuration du produit.

. Vérifier que les éléments fournis et les
informations disponibles sur la plaque
signalétique correspondent a ceux de la confir-
mation de la commande. Llllustration 4.1 et
I'lllustration 4.2 montrent des exemples de
plaques signalétiques pour un variateur de
taille D avec ou sans armoire d'options étendues.

. Vérifier visuellement I'emballage et le variateur
pour s'assurer de I'absence de dommages dus a
une mauvaise manipulation pendant le transport.
Signaler tout dommage auprés du transporteur.
Conserver les pieces endommagées a des fins de
clarification.

VLT® AutomationDrive
www.danfoss.com

| T/C:FC-302N250T5E20H2XGCXXXSXXXXAXBPCXXXXDX

| P/N:136G0205  S/N:123456H058

e30bg282.10

250 kW /350 HP, High Overload

—  IN:3x380-500V 50/60Hz 463/427 A
—  OUT:3x0-Vin 0-590Hz 480/443 A

315 kW /450 HP, Normal Overload

uhw N=
I

IN: 3x380-500V 50/60Hz ~ 567/516 A
OUT: 3x0-Vin 0-590Hz  588/535 A
CHASSIS/IP20

Tamb. 45°C/113° F at Full Output Current

SCCR 100 kA at UL Voltage range 380-500 V
ASSEMBLED IN USA

@ Listed 36U0 E70524 IND. CONT. EQ.
%S UL Voltage range 380-500V

Danfoss A/S
¥ 6430 Nordborg
Denmark
089

A\ CAUTION - ATTENTION:
See manual for special condition / mains fuse
Voir manuel de conditions speciales / fusibles

| /A WARNING - AVERTISSEMENT:

Stored charge, wait 20 min.
Charge résiduelle, attendez 20 min.

Code de type

Référence et numéro de série

Dimensionnement puissance

Tension, fréquence et courant d'entrée

Tension, fréquence et courant de sortie

ajlun|pr|lwW|IN]|—

Temps de décharge

lllustration 4.1 Exemple de plaque signalétique pour variateur
seul (D1h-D4h)

VLT® AutomationDrive
www.danfoss.com

1 ———+  T/C:FC-302N250T5E54H2XGC3XXSXXXXALBXCXXXXDX

2 — | P/N:134L8251 S/N: 123456H123

Use the following Typecode to order Drive-only replacement:
T/C: FC-302N250T5E54H2XGC7XXSXXXXALBXCXXXXDX

— 250 kW /350 HP, High Overload

3
A 1N:3x380-500V 50/60Hz 463/427 A
5 ————  OUT:3x0-Vin 0-590Hz 480/443 A

315 kW /450 HP, Normal Overload

IN: 3x380-500V 50/60Hz  567/516 A
OUT: 3x0-Vin 0-590Hz  588/535 A

Type 12/1P54

Tamb. 45° C/113° F at Full Output Current

SCCR 100 kA at UL Voltage range 380-500V
ASSEMBLED IN USA

@ Listed 36U0 E70524 IND. CONT. EQ.
NS/ UL Voltage range 380-500V

Danfoss A/S
6430 Nordborg
Denmark

A\ CAUTION - ATTENTION:
See manual for special condition / mains fuse
Voir manuel de conditions speciales / fusibles

/\ WARNING - AVERTISSEMENT:
— Stored charge, wait 20 min.
Charge résiduelle, attendez 20 min.

e30bg281.10

Code de type

Référence et numéro de série

Dimensionnement puissance

Tension, fréquence et courant d’entrée

Tension, fréquence et courant de sortie

ol bh|lwlN]| =

Temps de décharge

Illustration 4.2 Exemple de plaque signalétique pour variateur

avec armoire d'options étendues (D5h-D8h)

PERTE DE GARANTIE

Ne pas retirer la plaque signalétique du variateur. Le

retrait de la plaque signalétique est susceptible
d’entrainer une perte de garantie.

MG34U504 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés.
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4.2 Outils requis

Réception/déchargement

. Poutre en | et crochets prévus pour soulever le
poids du variateur. Se reporter au
chapitre 3.2 Dimensionnements puissance, poids et
dimensions.

. Grue ou autre dispositif de levage pour mettre
I'unité en place.

Installation

. Perceuse avec foret de 10 mm (0,39 po) ou de
12 mm (0,47 po)

. Métre-ruban
. Diverses tailles de tournevis cruciformes et plats

. Clé avec douilles métriques (7-17 mm/
0,28-0,67 po)

. Extensions pour clé
. Tournevis Torx (T25 et T50)

. Poingon pour toéle pour conduits ou presse-
étoupe

. Poutre en | et crochets prévus pour soulever le
poids du variateur. Se reporter au
chapitre 3.2 Dimensionnements puissance, poids et
dimensions.

. Grue ou autre dispositif de levage pour mettre le
variateur sur son socle et en place.

4.3 Stockage

Stocker le variateur dans un endroit sec. Garder I'équi-
pement étanche dans son emballage jusqu'a l'installation.
Se reporter au chapitre 10.4 Conditions ambiantes pour la
température ambiante recommandée.

Aucun réveil périodique des condensateurs (charge du
condensateur) n'est nécessaire pendant le stockage tant
qu'il ne dure pas plus de 12 mois.

4.4 Environnements d'installation

Dans des environnements exposés a des liquides, a des
particules ou a des gaz corrosifs en suspension dans l'air,
s'assurer que le type de protection/IP de I'équipement
correspond a lI'environnement d'’installation. En cas de
non-respect des exigences de conditions ambiantes, la
durée de vie du variateur peut étre réduite. S'assurer que
les critéres d’humidité relative de l'air, de température et
d’altitude sont respectés.

Tension Restrictions liées a l'altitude
vl
200-240 A des altitudes supérieures a 3 000 m (9 842 pi),

contacter Danfoss en ce qui concerne la norme
PELV.

380-500 A des altitudes supérieures a 3 000 m (9 842 pi),
contacter Danfoss en ce qui concerne la norme
PELV.

525-690 A des altitudes supérieures a 2 000 m (6 562 pi),

contacter Danfoss en ce qui concerne la norme
PELV.

Tableau 4.1 Installation a haute altitude

Pour connaitre en détail les conditions ambiantes
spécifiées, se reporter au chapitre 10.4 Conditions
ambiantes.

CONDENSATION

L'humidité peut se condenser sur les composants électro-
niques et provoquer des courts-circuits. Eviter toute
installation dans des endroits exposés au gel. Installer un
élément de chauffage optionnel lorsque le variateur est
plus froid que l'air ambiant. Le fonctionnement en mode
veille réduit le risque de condensation tant que la
dissipation de puissance maintient le circuit au sec.

18 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés.
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CONDITIONS AMBIANTES EXTREMES

Des températures hautes ou basses compromettent la
performance et la longévité de l'unité.

. Ne pas utiliser dans des environnements ou la
température ambiante dépasse 55 °C (131 °F).

. Le variateur peut fonctionner a des
températures allant jusqu'a -10 °C (14 °F).
Cependant, le fonctionnement correct a charge
nominale est garanti a 0 °C (32 °F) ou plus
uniquement.

. Si la température dépasse les limites de
température ambiante, une climatisation
supplémentaire de I'armoire ou du site d'instal-
lation est nécessaire.

44,1 Gaz

Les gaz agressifs, tels que le sulfure d’hydrogene, le chlore
ou lI'ammoniac, peuvent endommager les composants
électriques et mécaniques. L'unité utilise des cartes de
circuit tropicalisées pour réduire les effets des gaz agressifs.
Pour connaitre les classes et les spécifications des classes
de tropicalisation conformes, se reporter au

chapitre 10.4 Conditions ambiantes.

4.4.2 Poussiére

Lors de l'installation du variateur dans des environnements
poussiéreux, préter attention aux points suivants :

Maintenance périodique

Lorsque la poussiere s'accumule sur les composants
électroniques, elle crée une couche d'isolation. Cette
couche réduit la capacité de refroidissement des
composants, ils deviennent ainsi plus chauds. Lenviron-
nement plus chaud diminue la durée de vie des
composants électroniques.

Veiller a ce qu'il n'y ait pas d’accumulation de poussiére sur
le dissipateur de chaleur et les ventilateurs. Pour plus
d’informations sur I'entretien et la maintenance, se reporter
au chapitre 9 Maintenance, diagnostics et dépannage.

Ventilateurs de refroidissement

Les ventilateurs font circuler I'air pour refroidir le variateur.
Lorsque les ventilateurs sont exposés a des environ-
nements poussiéreux, la poussiére peut endommager les
paliers et causer une panne prématurée des ventilateurs.
La poussiere peut également s'accumuler sur les pales du
ventilateur et causer un déséquilibre qui empéchera les
ventilateurs de refroidir I'unité correctement.

4.4.3 Atmospheres potentiellement
explosives

AAVERTISSEMENT

ATMOSPHERE EXPLOSIVE

Ne jamais installer le variateur dans une atmosphére
potentiellement explosive. Installer 'unité dans une
armoire située a l'extérieur de cette zone. Le non-respect
de cette consigne augmente le risque de décés ou des
blessures graves.

Les systémes utilisés dans des atmosphéres potentiel-
lement explosives doivent répondre a des conditions
particuliéres. La directive européenne 94/9/CE (ATEX 95)
classe le fonctionnement des dispositifs électroniques dans
des atmosphéres potentiellement explosives.

. La classe d spécifie qu'en cas d’étincelles, elle sera
confinée dans un espace protégé.

. La classe e interdit toute étincelle.

Moteurs avec protection de classe d
Ne nécessite pas d’approbation. Des cablages et un
confinement spéciaux sont nécessaires.

Moteurs avec protection de classe e

Associée a un dispositif de surveillance PTC agréé ATEX tel
que la VLT® PTC Thermistor Card MCB 112, l'installation n'a
pas besoin d’homologation individuelle par un organisme
agréé.

Moteurs avec protection de classe d/e

Le moteur lui-méme présente une classe de protection
contre lI'inflammation e, alors que le cablage du moteur et
I'environnement de connexion sont exécutés en conformité
avec la classe de protection d. Pour atténuer le pic de
tension élevé, utiliser un filtre sinus a la sortie du variateur.

En cas d'utilisation de variateur dans une atmosphére
potentiellement explosive, utiliser les éléments suivants :

. Moteurs avec protection contre l'inflammation de
classe d ou e

. Capteur de température PTC pour surveiller la
température du moteur

. Cables de moteur courts

. Filtres sinus de sortie si des cables de moteur
blindés ne sont pas utilisés

SURVEILLANCE PAR CAPTEUR DE LA
THERMISTANCE DU MOTEUR

Les variateurs équipés d’une option VLT® PTC Thermistor
Card MCB 112 sont certifiés PTB pour les atmosphéres
potentiellement explosives.

MG34U504
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4.5 Criteres d'installation et de
refroidissement

PRECAUTIONS DE MONTAGE

Toute mauvaise installation peut entrainer une
surchauffe et une réduction de la performance.
Respecter tous les critéres d'installation et de refroidis-
sement.

Conditions de l'installation

. Assurer la stabilité de I'unité en la montant
verticalement sur une surface plane et solide.

. Veiller a ce que I'emplacement d'installation soit
suffisamment résistant pour supporter le poids de
I'unité. Se reporter au chapitre 3.2 Dimension-
nements puissance, poids et dimensions.

. Veiller a ce que I'emplacement d'installation offre
un acces suffisant pour ouvrir la porte du boitier.
Voir le chapitre 10.9 Dimensions du boitier.

. S'assurer qu'il y a assez d'espace autour de l'unité
pour permettre la circulation de l'air de refroidis-
sement.

. Placer I'unité le plus prés possible du moteur.
Raccourcir au maximum les cables du moteur.
Voir le chapitre 10.5 Spécifications du cable.

. S'assurer que I'emplacement permet l'entrée des
cables au bas de l'unité.

Exigences en matiére de refroidissement et de circulation
d‘air
. S'assurer qu'un dégagement en haut et en bas

est prévu pour le refroidissement. Exigence
relative au dégagement : 225 mm (9 po).

. Le déclassement doit étre envisagé pour des
températures comprises entre 45 °C (113 °F) et
50 °C (122 °F) et une altitude de 1 000 m
(3 300 pi) au-dessus du niveau de la mer.
Consulter le manuel de configuration spécifique au
produit pour plus de détails.

Le variateur utilise un refroidissement par canal arriére
pour faire circuler l'air de refroidissement du dissipateur de
chaleur. La gaine de refroidissement évacue environ 90 %
de la chaleur du canal arriere du variateur. Rediriger I'air du
canal arriére du panneau ou de l'enceinte en utilisant I'un
des dispositifs ci-dessous :

. Refroidissement par gaine. Des kits de refroidis-
sement par canal arriére sont disponibles pour
évacuer l'air du panneau lorsqu’un variateur a
chassis/IP20 est installé dans un boitier Rittal.
L'utilisation de ce kit réduit la chaleur dans le

panneau et des ventilateurs de porte plus petits
peuvent étre spécifiés pour le boitier.

. Refroidissement arriere (couvercles supérieur et
inférieur). Lair de refroidissement du canal arriére
peut étre ventilé a I'extérieur de l'enceinte de
sorte que la chaleur du canal arriere ne se dissipe
pas dans l'enceinte de commande.

Un ou plusieurs ventilateurs de porte sont nécessaires
sur le boitier pour évacuer la chaleur non prise en
charge par le canal arriére du variateur. lls permettent
aussi d’éliminer les pertes supplémentaires générées par
d’autres composants a l'intérieur du variateur.

S'assurer que les ventilateurs permettent une circulation
d‘air adéquate au-dessus du dissipateur de chaleur. Pour
sélectionner le nombre adéquat de ventilateurs, calculer le
débit d'air total requis. Le débit est indiqué dans le
Tableau 4.2.

Taille de Ventilateur de Puissance |Ventilateur de
boitier porte/ dissipateur de
ventilateur chaleur
supérieur
D1h/D3h 102 m*h 90-110 kW, |420 m’/h
/D5h/D6h (60 CFM) 380-500 V [(250 CFM)
75-132 kW, [ 420 m*h
525-690 V [(250 CFM)
132 kW, | 840 m*h
380-500 V [(500 CFM)
Toutes, 840 m*h
200-240 V [ (500 CFM)
D2h/D4h 204 m*/h 160 kW,  |420 m*/h
/D7h/D8h (120 CFM) 380-500 V [(250 CFM)
160 kW,  |420 m*/h
525-690 V [ (250 CFM)
Toutes, 840 m*/h
200-240 V [ (500 CFM)

Tableau 4.2 Débits d’air nominaux D1h-D8h
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4.6 Levage du variateur

Toujours lever le variateur par les boulons a ceil prévus a
cet effet sur le haut du variateur. Voir I'lllustration 4.3.

AAVERTISSEMENT

CHARGE LOURDE

Des charges en déséquilibre peuvent tomber ou basculer.
Le non-respect des précautions de levage adaptées
augmente les risques de mort, de blessures graves ou de
dommages matériels.

. Déplacer l'unité a I'aide d'un élévateur, d'une
grue, d'un chariot élévateur a fourche ou de
tout autre appareil de levage présentant les
caractéristiques qui conviennent en matiére de
charge. Consulter le chapitre 3.2 Dimension-
nements puissance, poids et dimensions pour le
poids du variateur.

. Le fait de ne pas localiser le centre de gravité et
de ne pas positionner correctement la charge
peut provoquer un basculement inattendu lors
du levage et du transport. Pour connaitre les
mesures et le centre de gravité, se reporter au
chapitre 10.9 Dimensions du boitier.

. L'angle entre le haut du module de variateur et
les cables de levage a un impact sur la force
maximale de charge sur le cable. Cet angle doit
étre supérieur ou égal a 65°. Se reporter a
I'lllustration 4.3. Attacher et dimensionner
correctement les cables de levage.

. Ne jamais marcher sous des charges
suspendues.

. Pour éviter toute blessure, porter un
équipement de protection individuelle tel que
des gants, des lunettes et des chaussures de
sécurité.

130BE566.11

65°min

=

cn
|
|

lllustration 4.3 Levage du variateur

4.7 Montage du variateur

Selon le modele et la configuration du variateur, ce dernier
peut étre monté au sol ou au mur.

Les modéles de variateur D1h-D2h et D5h-D8h peuvent
étre montés au sol. Les variateurs montés au sol requiérent
qu’un espace soit prévu sous ces derniers pour permettre
la circulation de l'air. Les variateurs peuvent étre montés
sur un socle afin de fournir cet espace. Les variateurs D7h
et D8h sont livrés avec un socle standard. Des kits de socle
en option sont disponibles pour les autres variateurs de
taille D.

Les variateurs aux boitiers de tailles D1h-D6h peuvent étre
installés au mur. Les modeéles de variateurs D3h et D4h
sont des variateurs P20/Chassis pouvant étre montés au
mur ou sur une plaque de montage dans une armoire.

Création d'ouvertures pour les cables

Avant de fixer le socle ou de monter le variateur, créer des
ouvertures pour les cables dans la plaque presse-étoupe et
l'installer au bas du variateur. Celle-ci fournit un acces a
I'entrée des cables d'alimentation secteur et du moteur
tout en garantissant les protections nominales 1P21/IP54
(type 1/type 12). Pour les dimensions de la plaque presse-
étoupe, se reporter au chapitre 10.9 Dimensions du boitier.

MG34U504
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. Si la plaque presse-étoupe est une plaque M M o
métallique, percer des orifices d'entrée de cable 1 — == — — = 8
u u u u u u il
dans la plaque a l'aide d'un poingon pour tole. f f f f f f @
's 1a plaq un poingon pot . == R
Insérer les raccords de cable dans les orifices. Voir E a a a 1 a a H -
I'lllustration 4.4. Ak F # \ et Tantanionian I
I J L JU JU JU JU J
, , | L L
. Si la plaque presse-étoupe est en plastique, E P 0 n n n n H
perforer les languettes en plastique pour y placer ‘H H’ y ‘H/ ‘H’ \H’ )
les cables. Voir I'lllustration 4.5. E::\g::\u::\g:' T :ﬁ::ﬂ
E::ﬂ::“::“:..:jﬂ;::ﬂ::ﬂ;zzjﬂ
. u u u u u u
NiNE E JU JU JU JU J\ J\ H
§ \f \Ne \f [ \f \f S
> E\: ) S| ) S | S| S - :/H
_g - \( \ \f \f \f \ N
3 ) G| | U | ) G W
1 Languettes en plastique
2 |Languettes 6tées pour le passage des cables
Illustration 4.5 Ouvertures de cable dans la plaque
; presse-étoupe en plastique
1
2
Fixation du variateur sur le socle
1 |Orifice d'entrée de cable Pour installer un socle standard, procéder comme suit.
2 |Plaque presse-étoupe meétallique Pour installer un kit de socle en option, se reporter aux
instructions fournies avec le kit. Voir I'lllustration 4.6.
lllustration 4.4 Ouvertures de cable dans la plaque 1. Dévisser 4 vis M5 et retirer le couvercle avant du
presse-étoupe en métal socle.

2. Fixer 2 écrous M10 sur les goujons filetés a
I'arriere du socle, en fixant ce dernier au canal de
ventilation arriere du variateur.

3. Fixer 2 vis M5 via la bride arriére du socle dans le
support de fixation du socle sur le variateur.

4, Fixer 4 vis M5 via la bride avant du socle dans les
trous de fixation de la plaque presse-étoupe.
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6 Installation du socle pour les variateurs D7h/D8h

lllustration 4
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Montage au sol du variateur 1
Pour fixer le socle au sol (aprés avoir fixé le variateur au
socle), procéder comme suit.

/
®/
®/

€30bg288.10

=\
=

1. Fixer 4 boulons M10 dans les trous de fixation
situés au bas du socle, en fixant celui-ci au sol. i
Voir I'lllustration 4.7.

0]
NN
NI

Lo,

2. Repositionner le couvercle avant du socle et le
fixer avec 4 vis M5. Voir I'lllustration 4.6.

oo

‘ooods
L

3. Faire glisser l'entretoise murale du socle derriere
la bride de montage située sur le haut du d D
variateur. Voir 'lllustration 4.6.

4, Fixer 2 a 4 boulons M10 dans les trous de fixation
situés sur le haut du variateur, en fixant ce
dernier au mur. Utiliser 1 boulon pour chaque
trou de fixation. Le nombre varie en fonction de
la taille du boitier. Voir I'lllustration 4.6.

it

I

T
!
€30bg289.10

i Sl 2 }L h
(=) ——7—— (=]

K )]

=)
=

1 |Trous de fixation

2 |Bas du socle

1 |Trous de fixation du haut

lllustration 4.7 Trous de fixation du socle au sol 2 |Emplacements de fixation du bas

lllustration 4.8 Trous de fixation du variateur au mur

Montage mural du variateur
Pour monter un variateur sur un mur, procéder comme
suit. Se reporter a l'lllustration 4.8.

1. Fixer 2 boulons M10 dans le mur dans I'axe des
emplacements de fixation situés au bas du
variateur.

2. Faire glisser les emplacements de fixation sur les
boulons M10.

3. Basculer le variateur contre le mur et fixer le haut
a l'aide de 2 boulons M10 dans les trous de
fixation.

24 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. MG34U504



Installation électrique Manuel d’utilisation

5 Installation électrique

5.1 Consignes de sécurité

Voir le chapitre 2 Sécurité pour connaitre les consignes de
sécurité générales.

AAVERTISSEMENT

TENSION INDUITE

La tension induite des cables de sortie moteur de divers
variateurs acheminés ensemble peut charger les conden-
sateurs de I'équipement, méme lorsque ce dernier est
hors tension et verrouillé. Le fait de ne pas acheminer les
cables du moteur de sortie séparément ou de ne pas
utiliser de cables blindés peut entrainer la mort ou des
blessures graves.

. Acheminer séparément les cables du moteur de
sortie ou utiliser des cables blindés.

. Verrouiller tous les variateurs en méme temps.

AAVERTISSEMENT

CHOC ELECTRIQUE

Le variateur peut entrainer un courant CC dans le
conducteur de terre et, par conséquent, mener a des
blessures graves ou la mort.

. Lorsqu'un relais de protection différentielle
(RCD) est utilisé comme protection contre les
chocs électriques, seul un différentiel de type B
est autorisé du coté alimentation de ce produit.

Le non-respect de la recommandation signifie que le
RCD ne peut pas fournir la protection prévue.

Protection contre les surcourants
. Un équipement de protection supplémentaire tel
gu’une protection contre les courts-circuits ou
une protection thermique du moteur entre le
variateur et le moteur est requis pour les
applications a moteurs multiples.

. Des fusibles d'entrée sont nécessaires pour
assurer une protection contre les courts-circuits et
les surcourants. S'ils ne sont pas installés en usine,
les fusibles doivent étre fournis par l'installateur.
Voir les calibres maximaux des fusibles au
chapitre 10.7 Fusibles.

Caractéristiques et types de cables
. L'ensemble du cablage doit étre conforme aux
réglementations nationales et locales en matiére
de sections de cable et de température ambiante.

. Recommandations relatives au raccordement du
cablage de puissance : fil de cuivre prévu pour
75 °C (167 °F) minimum.

Voir le chapitre 10.5 Spécifications du cdble pour connaitre
les tailles et les types de cables recommandés.

AATTENTION

DEGATS MATERIELS

Le réglage par défaut ne prévoit pas de protection
contre la surcharge du moteur. Pour ajouter cette
fonction, régler le paramétre 1-90 Protect. thermique mot.
sur [ETR Avertis.] ou [ETR Alarme]. Pour le marché nord-
américain, la fonction ETR assure la protection de classe
20 contre la surcharge du moteur, en conformité avec
NEC. Si le paramétre 1-90 Protect. thermique mot. n'a pas
pu étre réglé sur [ETR Alarme] ou [ETR Avertis.], cela
implique que la protection du moteur contre la
surcharge n'est pas assurée et que des dommages
matériels peuvent survenir en cas de surchauffe du
moteur.

5.2 Installation selon critéres CEM

Pour exécuter une installation conforme aux criteres de la
CEM, se reporter aux instructions fournies dans les
chapitres suivants :

. Chapitre 5.3 Schéma de cablage.

. Chapitre 5.4 Raccordement a la terre.
. Chapitre 5.5 Raccordement du moteur.

. Chapitre 5.6 Raccordement au secteur CA.

EXTREMITES BLINDEES TORSADEES (QUEUES
DE COCHON)

Les extrémités blindées torsadées (queues de cochon)
augmentent I'impédance du blindage a des fréquences
élevées, ce qui réduit I'effet du blindage et accroit le
courant de fuite. Pour éviter les extrémités blindées
torsadées, utiliser des étriers de blindage intégrés.

. En cas d'utilisation avec des relais, des cables de
commande, une interface signal, un bus de
terrain ou un frein, raccorder le blindage au
boitier aux deux extrémités. Si le chemin de mise
a la terre présente une impédance élevée, est
bruité ou est porteur de courant, rompre le
raccordement du blindage a 1 extrémité pour
éviter des boucles de courant a la terre.

. Réacheminer les courants vers l'unité a l'aide
d'une plague de montage métallique. Assurer un
bon contact électrique a partir de la plaque de
montage a travers les vis de montage et jusqu'au
chassis du variateur.

MG34U504
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. Utiliser des cables blindés pour les cables de
puissance du moteur. Il est aussi possible
d'utiliser des cables de moteur non blindés au
sein d'un conduit métallique.

CABLES BLINDES

Si ni cables blindés ni conduits métalliques ne sont
utilisés, I'unité et l'installation ne satisfont pas aux
limites réglementaires relatives aux niveaux d’émission
de radiofréquence (RF).

. Veiller a utiliser des cables de moteur et de
résistance de freinage aussi courts que possible
pour réduire le niveau d'interférences émises par
le systéeme dans son ensemble.

. Eviter de placer les cables de moteur et de la
résistance de freinage a c6té de cables sensibles
aux perturbations.

. Pour les lignes de communication et de
commande, suivre les normes du protocole de
communication spécifique. Danfoss recommande
I'utilisation de cables blindés.

. S'assurer que toutes les connexions de borne de
commande sont PELV.

INTERFERENCES CEM

Utiliser des cables blindés séparés pour le cablage de
commande et le cablage du moteur, et des cables
séparés pour le cablage secteur, le cablage du moteur et
le cablage de commande. Toute mauvaise isolation des
cablages de I'alimentation, du moteur et de commande
risque de provoquer une baisse de la performance ou un
comportement inattendu. Il faut au moins 200 mm

(7,9 po) d’espace entre les cables secteur, du moteur et
de commande.

INSTALLATION A HAUTE ALTITUDE

Il existe un risque de surtension. Lisolation entre les
composants et les piéces critiques peut s'avérer
insuffisante et ne pas satisfaire aux exigences PELV.
Réduire le risque de surtension en utilisant des
dispositifs de protection externes ou une isolation
galvanique.

Pour les installations au-dessus de 2 000 m (6 500 pi)
d‘altitude, contacter Danfoss concernant la norme PELV.

CONFORMITE PELV

Eviter les électrocutions en utilisant une alimentation
électrique de type PELV (tension extrémement basse) et
en respectant les réglementations PELV locales et
nationales.
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e30bf228.11

1
2
1«
3—mMM
T
T
4
L1
L2 7 T
L3
PE
5
1 PLC 10 Cable secteur (non blindé)
2 Cable d'égalisation de 16 mm? (6 AWG) minimum 1 Contacteur de sortie et options similaires
3 Cables de commande 12 Isolation de céble dénudée
4 Séparation minimale requise : 200 mm (7,9 po) entre les 13 Barre omnibus de mise a la terre commune (respecter les
cables de commande, de moteur et secteur réglementations nationales et locales relatives a la mise a la
terre des boitiers)
5 Alimentation secteur 14 Résistance de freinage
6 Surface nue (non peinte) 15 Boitier métallique
7 Rondelles éventail 16 Raccordement au moteur
8 Cable de la résistance de freinage (blindé) 17 Moteur
9 Cable du moteur (blindé) 18 Presse-étoupe CEM

lllustration 5.1 Exemple d'installation conforme CEM

MG34U504
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5.3 Schéma de cablage

3-phase
power
input

Load share
(optional)

+10V DC

-10VDCto +10V DC
0/4-20 mA

10VDCto+10VDC| T

0/4-20 mA

230VAC
50/60 Hz

»l
>
»l
>
»!
>

e30bf111.12

50 (+10V OUT)
Q

Switch mode
power supply

A53 U-1(5201)

ON=0/4-20 mA
OFF=0to 10V

55 (COM AIN)

12 (+24V OUT)

13 (+24V OUT) P 5-00

| —24V(NPN)
18(DIN) ~—3,0V (PNP)
19 (DIN) — 2o

20 (COMDIN)}

27 (D IN/OUT)

24V

B

29 (D IN/OUT)

- 24V
- ov

11—

1 —

ﬁ/OV(PNP)

— 24V (NPN)

ﬁ/OV(PNP)

—— 24V (NPN)

ﬁov(PNP)

—+—~] — 24V (NPN)
32(DIN) ﬁ/ov(pr)

1| __24V(NPN)
330N T30V (PNP)
37omN? o

(AOUT) 42

S801/Bus Term.

OFF-ON

5V

RS485
interface

ON=Terminated
OFF=0Open

(P RS485) 68

(N RS485) 69

(COMRS485) 61

lllustration 5.2 Schéma de cablage de base

1) Le contacteur TB6 ne se trouve que dans les variateurs D6h et D8h avec contacteur en option.
2) La borne 37 (en option) est utilisée pour la fonction Safe Torque Off. Pour obtenir les instructions d'installation, se reporter au

manuel d'utilisation de la fonction Safe Torque Off de la série FC de VLT®.

[MJ
U

Motor

Brake
resistor
(optional)

] Regen (optional)

240V AC, 2A
400V AC, 2A
240V AC, 2A
400V AC, 2A

/1| Analog output
i /1 0/4-20 mA

il

Brake temperature
(NCO)

(PNP) = Source
(NPN) = Sink

28
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5.4 Raccordement a la terre

AAVERTISSEMENT

RISQUE DE COURANT DE FUITE

Les courants de fuite a la terre dépassent 3,5 mA. Le fait de ne pas mettre le variateur a la terre peut entrainer le déces
ou des blessures graves.

. L'équipement doit étre correctement mis a la terre par un installateur électrique certifié.

Pour la sécurité électrique
. Mettre le variateur a la terre conformément aux normes et directives en vigueur. 5

. Utiliser un fil de terre dédié pour I'alimentation d'entrée, la puissance du moteur et le cablage de commande.
. Ne pas mettre a la terre plusieurs variateurs en guirlande.

. Raccourcir au maximum les liaisons de mise a la terre.

. Respecter les exigences de cablage spécifiées par le fabricant du moteur.

. Section min. du cable : 10 mm? (6 AWG) (ou 2 fils de terre nominaux a la terminaison séparée).

. Serrer les bornes en respectant les informations fournies dans le chapitre 10.8.1 Couples de serrage nominaux.

Pour une installation conforme aux critéres CEM
. Etablir un contact électrique entre le blindage du cable et le boitier du variateur a l'aide de presse-étoupe
métalliques ou des brides fournies avec I'équipement.

. Utiliser un cable a plusieurs brins pour réduire les rafales/transitoires.

. Ne pas utiliser d'extrémités blindées torsadées (queues de cochon).

EGALISATION DE POTENTIEL

Il y a un risque de rafales/transitoires lorsque le potentiel de la terre entre le variateur et le systtme de commande est
différent. Installer des cables d’égalisation entre les composants du systéme. Section de cable recommandée : 16 mm?
(5 AWG).

MG34U504 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. 29
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lllustration 5.3 Bornes de terre (D1h illustré)
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5.5 Raccordement du moteur

AAVERTISSEMENT

TENSION INDUITE

La tension induite des cables moteur de sortie acheminés ensemble peut charger les condensateurs de I'équipement,
méme lorsque I'équipement est hors tension et verrouillé. Le fait de ne pas acheminer les cables du moteur de sortie
séparément ou de ne pas utiliser de cables blindés peut entrainer la mort ou des blessures graves.

Respecter les réglementations locales et nationales pour les sections de cable. Pour les sections de cable
maximales, consulter le chapitre 10.5 Spécifications du cable.

Respecter les exigences de cablage spécifiées par le fabricant du moteur. 5

Des caches amovibles pour cables moteur ou des panneaux d'acces sont prévus en bas des unités IP21 (NEMA
1/12) et supérieures.

Ne pas cabler un dispositif d'amorcage ou a péles commutables (p. ex. un moteur Dahlander ou un moteur
asynchrone a bagues) entre le variateur et le moteur.

Procédure

1.
2.

Dénuder une section de lisolation extérieure du cable.

Placer le fil dénudé sous I'étrier de serrage afin d'établir une fixation mécanique et un contact électrique entre le
blindage du cable et la terre.

Relier le fil de terre a la borne de mise a la terre la plus proche conformément aux instructions de mise a la terre
fournies au chapitre 5.4 Raccordement a la terre. Voir I'lllustration 5.4.

Raccorder le cablage du moteur triphasé aux bornes 96 (U), 97 (V) et 98 (W). Voir I'lllustration 5.4.

Serrer les bornes en respectant les informations fournies dans le chapitre 10.8.1 Couples de serrage nominaux.

MG34U504 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. 31
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lllustration 5.4 Bornes du moteur (D1h illustré)
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5.6 Raccordement au secteur CA

Dimensionner les cables selon le courant d'entrée du variateur. Pour les sections de cable maximales, consulter le
chapitre 10.1 Données électriques.

Respecter les réglementations locales et nationales pour les sections de cable.

Procédure

1.
2.

Dénuder une section de lisolation extérieure du cable.

Placer le fil dénudé sous l'étrier de serrage afin d'établir une fixation mécanique et un contact électrique entre le
blindage du cable et la terre.

Relier le fil de terre a la borne de mise a la terre la plus proche conformément aux instructions de mise a la terre
fournies au chapitre 5.4 Raccordement a la terre. 5

Raccorder I'alimentation d'entrée CA triphasée aux bornes R, S et T. Voir I'lllustration 5.5.
Serrer les bornes en respectant les informations fournies dans le chapitre 10.8.1 Couples de serrage nominaux.

Lorsque I'alimentation provient d’'une source secteur isolée (secteur IT ou triangle isolé de la terre) ou d'un secteur
TT/TN-S avec triangle mis a la terre, s'assurer que le paramétre 14-50 RFI Filter est réglé sur [0] Inactif afin d'éviter
tout dommage au circuit intermédiaire et de réduire les courants a effet de masse.

CONTACTEUR DE SORTIE

Danfoss ne recommande pas d’utiliser un contacteur de sortie pour les variateurs 525-690 V reliés a un réseau IT.
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Illustration 5.5 Bornes du secteur CA (D1h illustré). Pour une vue détaillée des bornes, se reporter au chapitre 5.8 Dimensions des
bornes
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5.7 Ra

ccordement des bornes régén./de répartition de la charge

Les bornes de répartition de la charge/régénération en option se trouvent sur le haut du variateur. Pour les variateurs avec
boitiers IP21/IP54, le cablage est acheminé via un couvercle entourant les bornes. Se reporter a I'lllustration 5.5.

Dimensionner les cables en fonction du courant du variateur. Pour les sections de cable maximales, consulter le
chapitre 10.1 Données électriques.

Respecter les réglementations locales et nationales pour les sections de cable.

Procédure

1. Retirer 2 fiches (pour I'entrée supérieure ou latérale) de la protection borniers.
2 Insérer les raccords de cables dans les orifices de la protection borniers. 5
3 Dénuder une section de lisolation extérieure du cable.
4. Placer le cable dénudé dans les raccords.
5 Brancher le cable CC(+) a la borne CC(+) et le fixer a I'aide d’une fixation M10.
6 Brancher le cable CC(-) a la borne CC(-) et le fixer a I'aide d'une fixation M10.
7 Serrer les bornes en respectant les informations fournies au chapitre 10.8.1 Couples de serrage nominaux.
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lllustration 5.6 Bornes de répartition de la charge/régén. dans un boitier de taille D
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5.8 Dimensions des bornes

5.8.1 Dimensions des bornes D1h
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lllustration 5.7 Dimensions des bornes D1h (vue frontale)
MG34U504 Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés. 37




i

Installation électrique VLT® AutomationDrive FC 302

=
o
<
i
[aa]
o
©
2
g 5 g g
= S
o~ <
~ (o]
o
— M10
O o /
13 13
) (05) ) (0.5)
32 32
=5 e
(13) a3
1 Bornes d’alimentation 2 Bornes du moteur

lllustration 5.8 Dimensions des bornes D1h (vues latérales)
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5.8.2 Dimensions des bornes D2h
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lllustration 5.9 Dimensions des bornes D2h (vue frontale)
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lllustration 5.10 Dimensions des bornes D2h (vues latérales)
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5.8.3 Dimensions des bornes D3h

~ 3
i g
5 ﬂ
m— |
i i @ 292(11.5)
| @l Q]|
1 | o || o ||| ©
G 5 | ® || ’
‘F‘O - ‘OLO[IO ]|~ @)
83 (3.3) 4'{, L 1 O L 1
0 L o
O o |, b
E | ==
|| Al 1 I [infal I ull 1
O 1@ ¢ D e ©
§G DG
s 3 S s 3 y B
NO' 3 T
1 Bornes d’alimentation 3 [Bornes du moteur
2 Bornes de freinage 4 [Bornes de mise a la terre
lllustration 5.11 Dimensions des bornes D3h (vue frontale)
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5.8.4 Dimensions des bornes D4h
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lllustration 5.13 Dimensions des bornes D4h (vue frontale)
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5.8.5 Dimensions des bornes D5h
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lllustration 5.15 Dimensions des bornes D5h avec option sectionneur (vue frontale)
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lllustration 5.16 Dimensions des bornes D5h avec option sectionneur (vues latérales)
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Illustration 5.17 Dimensions des bornes D5h avec option freinage (vue frontale)
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Illustration 5.18 Dimensions des bornes D5h avec option freinage (vues latérales)
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5.8.6 Dimensions des bornes D6h
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Illustration 5.19 Dimensions des bornes D6h avec option contacteur (vue frontale)
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Illustration 5.20 Dimensions des bornes D6h avec option contacteur (vues latérales)
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Illustration 5.21 Dimensions des bornes D6h avec options contacteur et sectionneur (vue frontale)
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Illustration 5.22 Dimensions des bornes D6h avec options contacteur et sectionneur (vues latérales)
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Illustration 5.23 Dimensions des bornes D6h avec option disjoncteur (vue frontale)
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Illustration 5.24 Dimensions des bornes D6h avec option disjoncteur (vues latérales)
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5.8.7 Dimensions des bornes D7h
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lllustration 5.25 Dimensions des bornes D7h avec option sectionneur (vue frontale)
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lllustration 5.26 Dimensions des bornes D7h avec option sectionneur (vues latérales)
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Illustration 5.27 Dimensions des bornes D7h avec option freinage (vue frontale)
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Illustration 5.28 Dimensions des bornes D7h avec option freinage (vues latérales)

58

Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés.

MG34U504



Installation électrique

Manuel d'utilisation

5.8.8 Dimensions des bornes D8h
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Illustration 5.29 Dimensions des bornes D8h avec option contacteur (vue frontale)
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lllustration 5.30 Dimensions des bornes D8h avec option contacteur (vues latérales)
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Illustration 5.31 Dimensions des bornes D8h avec options contacteur et sectionneur (vue frontale)
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5.9 Cablage de commande

Toutes les bornes vers les cables de commande sont a
I'intérieur du variateur sous le LCP. Pour accéder aux
bornes de commande, ouvrir la porte
(D1h/D2h/D5h/D6h/D7h/D8h) ou retirer le panneau avant
(D3h/D4h).

130BF144.10

5.9.1 Passage des cables de commande

. Isoler le cablage de commande des composants
haute puissance du variateur.

. Regrouper tous les fils de commande apres les
avoir acheminés

. Connecter les blindages pour assurer une
immunité électrique optimale.

. Si le variateur est raccordé a une thermistance,
s'assurer que le cablage de commande de la
thermistance est blindé et renforcé/doublement
isolé. Une tension d'alimentation de 24 V CC est
recommandée.

lllustration 5.35 Emplacement des bornes de commande

Connexion du bus de terrain o o OE foooo0o0o0 ﬂ
Les connexions sont faites aux options concernées de la F61 68 69° F39 42 50 53 54 55

carte de commande. Pour plus de détails, voir les ¥

130BF145.10

instructions sur le bus de terrain concerné. Le cable doit 3
étre fixé et acheminé avec les autres fils de commande 5 T 000055000 & g
dans l'unité. P12 13 18 19 27 29 32 33 20 37/
5.9.2 Types de bornes de commande
L'lllustration 5.35 présente les connecteurs de variateur 1 Bornes de communication série
amovibles. Les fonctions des bornes et leurs réglages par 5 Bornes dentrée/sortie digitale
défaut sont résumés dans les tableaux suivants : Bornes dentrée/sortie analogique
Tableau 5.1 — Tableau 5.3.

Illustration 5.36 Numéros des bornes situés sur les

connecteurs

Borne Paramétre Réglage Description
par défaut
61 - - Filtre RC intégré pour

le blindage des
cébles. UNIQUEMENT
pour la connexion du
blindage en vue de
résoudre des
problémes de CEM.
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Borne Parametre Réglage Description
par défaut

68 (+) Groupe de - Interface RS485. Un
parametres 8-3* commutateur (BUS
Réglage Port FC TER.) est prévu sur la

69 (-) Groupe de - carte de commande
parametres 8-3* pour la résistance de
Réglage Port FC terminaison du bus.

Voir I'lllustration 5.40.

Tableau 5.1 Descriptions des bornes de communication série

5 Bornes d'entrée/sortie digitale
Borne Parametre Réglage Description
par défaut
12,13 - +24 V CC |Tension d’alimen-
tation 24 V CC des
entrées digitales et
des transformateurs
externes. Le courant
de sortie maximal est
de 200 mA pour
toutes les charges de
24 V.
18 Paramétre 5-10 8] Entrées digitales.
E.digit.born.18 | Démarrage
19 Paramétre 5-11 [10]
E.digit.born.19 Inversion
32 Paramétre 5-14 | [0] Inactif
E.digit.born.32
33 Paramétre 5-15 | [0] Inactif
E.digit.born.33
27 Paramétre 5-12 | [2] Lachage | Pour entrée ou sortie
E.digit.born.27 digitale. Le réglage
29 Paramétre 5-13 | [14] Jogging | par défaut est Entrée.
E.digit.born.29

20 - - Borne commune pour
les entrées digitales
et potentiel de 0 V
pour l'alimentation
24 V.

37 - STO Lorsque la fonction-
nalité STO en option
n'est pas utilisée, un
cavalier est nécessaire
entre la borne 12 (ou
13) et la borne 37.
Cela permet au
variateur de
fonctionner avec les
valeurs de program-
mation par défaut.

Tableau 5.2 Descriptions des bornes d’‘entrée/sortie digitale

Bornes d’entrée/sortie analogique

Borne Paramétre Réglage Description

par défaut
39 - -

Commune a la sortie
analogique.

42 Paramétre 6-50
S.born.42

[0] Inactif |Sortie analogique
programmable.

0-20 mA ou 4-20 mA
a un maximum de
500 Q.

Tension d'alimen-

+10 V CC
tation analogique de
10 V CC pour un
potentiomeétre ou une
thermistance. 15 mA
maximum.

53 Groupe de Référence |Entrée analogique.

paramétres 6-1* Pour tension ou
Entrée ANA 1

54 Groupe de

courant. Sélectionner

Retour mA ou V par les
commutateurs A53 et

A54.

paramétres 6-2*
Entrée ANA 2
55 - -

Commun des entrées
analogiques

Tableau 5.3 Descriptions des bornes d’entrée/sortie analogique

5.9.3 Cablage vers les bornes de
commande

Les bornes de commande se trouvent prés du LCP. Les
connecteurs des bornes de commande peuvent étre
débranchés du variateur pour faciliter le cablage, comme
indiqué sur l'lllustration 5.35. Des fils solides ou flexibles
peuvent étre branchés aux bornes de commande. Utiliser
les procédures suivantes pour brancher ou débrancher les
fils de commande.

Raccourcir au maximum les fils de commande et les
séparer des cables de puissance élevée afin de minimiser
les interférences.

Raccordement du fil aux bornes de commande

1. Dénuder 10 mm (0,4 po) de couche en plastique
extérieure de l'extrémité du fil.

2. Insérer le fil de commande dans la borne.

66
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. Dans le cas d'un fil solide, enfoncer le fil
dénudé dans le contact. Voir
I'lllustration 5.37.

. Dans le cas d'un fil flexible, ouvrir le
contact en insérant un petit tournevis
dans la fente entre les orifices de la
borne et pousser le tournevis vers
I'intérieur. Voir I'lllustration 5.38. Ensuite,
insérer le fil dénudé dans le contact et
retirer le tournevis.

3. Tirer légérement sur le fil pour s'assurer que le
contact est bien établi. Un cdblage de commande
mal serré peut étre a l'origine de pannes ou
d’une baisse de performance.
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Illustration 5.37 Raccordement de fils de commande solides

e_ @
Max 24 Valr |
12 13 18 19 37 29 52 33
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lllustration 5.38 Raccordement de fils de commande flexibles

Débranchement des fils des bornes de commande

1. Pour ouvrir le contact, insérer un petit tournevis
dans la fente entre les orifices de la borne et
pousser le tournevis vers l'intérieur.

2. Tirer 1égérement sur le fil pour le libérer du
contact de borne de commande.

Voir le chapitre 10.5 Spécifications du cdble pour les tailles
de cable des bornes de commande et le

chapitre 8 Exemples de configuration d'applications pour les
raccordements typiques des cables de commande.

5.9.4 Activation du fonctionnement du
moteur (borne 27)

Un cavalier est nécessaire entre la borne 12 (ou 13) et la
borne 27 pour que le variateur fonctionne si les valeurs de
programmation d’usine par défaut sont utilisées.

. La borne d'entrée digitale 27 est congue pour
recevoir un ordre de verrouillage externe de
24V CC.

. Si aucun dispositif de verrouillage n'est utilisé,
installer un cavalier entre la borne de commande
12 (recommandée) ou 13 et la borne 27. Ce
cavalier fournit un signal 24 V interne sur la
borne 27.

. Lorsque la ligne d'état en bas du LCP affiche
AUTO REMOTE COAST (ROUE LIBRE DISTANTE
AUTO), l'unité est préte a fonctionner, mais il lui
manque un signal d’entrée sur la borne 27.

. Lorsque I'équipement optionnel installé en usine
est raccordé a la borne 27, ne pas retirer ce
cablage.

Le variateur ne peut pas fonctionner sans signal a la
borne 27 a moins que la borne 27 ne soit reprogrammée
a l'aide du paramétre 5-12 E.digit.born.27.

5.9.5 Configuration de la communication
série RS485

RS485 est une interface de bus a deux fils compatible avec
une topologie de réseau multipoints. Elle comporte les
caractéristiques suivantes :
. Les protocoles de communication Danfoss FC ou
Modbus RTU, tous les deux internes au variateur,
peuvent étre utilisés.

. Les fonctions peuvent étre programmées a
distance a l'aide du logiciel de protocole et de la
connexion RS485 ou dans le groupe de paramétres
8-** Comm. et options.

. La sélection d'un protocole de communication
spécifique modifie de nombreux réglages de
paramétres par défaut pour s'adapter aux spécifi-
cations du protocole et rend disponibles des
paramétres spécifiques au protocole supplémen-
taires.

. Il existe des cartes d'option pour le variateur,
offrant des protocoles de communication supplé-
mentaires. Consulter la documentation de la carte
d'option pour connaitre les instructions d'instal-
lation et d'utilisation.

. Un commutateur (BUS TER.) est prévu sur la carte
de commande pour la résistance de terminaison
du bus. Voir I'lllustration 5.40.

MG34U504
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Pour un réglage de base de la communication série,
réaliser les étapes suivantes :
1. Raccorder le cablage de la communication série
RS485 aux bornes (+) 68 et (-) 69.

1a Utiliser un cable de communication série
blindé (recommandé).

1b  Consulter le chapitre 5.4 Raccordement a
la terre pour réaliser correctement la
mise a la terre.

2. Sélectionner les réglages des paramétres
suivants :

2a  Type de protocole au
paramétre 8-30 Protocol.

2b Adresse du variateur au
paramétre 8-31 Address.

ple Vitesse de transmission au
paramétre 8-32 Baud Rate.

130BB489.10

RS485

Illustration 5.39 Schéma de cablage de la communication série

5.9.6 Cablage de Safe Torque Off (STO)

La fonction Safe Torque Off (STO) est un composant du
systéme de contrdle de la sécurité, qui empéche le
variateur de fréquence de générer la tension requise pour
faire tourner le moteur.

Pour activer la fonction STO, un cablage supplémentaire du
variateur est nécessaire. Consulter le Manuel d'utilisation de
Safe Torque Off pour plus d'informations.

5.9.7 Cablage de l'appareil de chauffage

L'appareil de chauffage est une option destinée a
empécher la formation de condensation dans le boitier
lorsque l'unité est éteinte. Il doit étre mis a la terre et
contrélé par un systéme externe.

Spécifications
° Tension nominale : 100-240

. Taille des fils : 12-24 AWG

5.9.8 Cablage des contacts auxiliaires au
sectionneur

Le sectionneur est une option installée en usine. Les
contacts auxiliaires, qui sont des accessoires de signaux
utilisés avec le sectionneur, ne sont pas installés en usine
afin d'offrir plus de flexibilité pendant l'installation. Les
contacts s'emboitent sans qu‘aucun outil ne soit nécessaire.

Les contacts doivent étre installés a des endroits
spécifiques du sectionneur selon leurs fonctions. Se
reporter a la fiche technique comprise dans le sac d'acces-
soires fourni avec le variateur.

Spécifications
° Ui/[V] : 690

. Uimp/[kV] : 4

. Degré de pollution : 3

. ln/[A] : 16

e  Taille de cable : 1..2 x 0,75..2,5 mm?
. Taille maximale des fusibles : 16 A/gG

. NEMA : A600, R300, taille des fils : 18-14 AWG,
1(2)

5.9.9 Cablage de la sonde de température
de la résistance de freinage

Le bornier de la résistance de freinage se trouve sur la
carte de puissance et permet le raccordement d'une sonde
de température de la résistance de freinage externe. Le
commutateur peut étre configuré comme normalement
fermé ou normalement ouvert. Si I'entrée change, un signal
fait disjoncter le variateur et génére une alarme 27, Panne
hacheur de freinage sur I'écran du LCP. En méme temps, le
variateur arréte de freiner et le moteur se met en roue
libre.

1. Repérer le bornier de la résistance de freinage
(bornes 104-106) sur la carte de puissance. Voir
I'Mustration 3.3.

2. Enlever les vis M3 maintenant le cavalier sur la
carte de puissance.

3. Oter le cavalier et connecter la sonde de
température de la résistance de freinage de I'une
des maniéres suivantes :

3a Normalement fermé. Connecter aux
bornes 104 et 106.

3b Normalement ouvert. Connecter aux
bornes 104 et 105.

4, Fixer les cables de la sonde a l'aide des vis M3.
Les serrer au couple de 0,5-0,6 Nm (5 po-lb).
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5.9.10 Sélection de signal de courant/
tension d’entrée

Les bornes d'entrées analogiques 53 et 54 permettent de
régler le signal d’entrée de tension (0-10 V) ou de courant
(0/4-20 mA).

Réglage des parameétres par défaut :
. Borne 53 : signal de référence de vitesse en
boucle ouverte (voir le paramétre 16-61 Terminal
53 Switch Setting).

. Borne 54 : signal de retour en boucle fermée (voir 5
le paramétre 16-63 Terminal 54 Switch Setting).

Couper l'alimentation du variateur avant de changer la
position des commutateurs.

1. Retirer le LCP. Voir I'lllustration 5.40.

2. Retirer tout équipement facultatif couvrant les
commutateurs.

3. Régler les commutateurs A53 et A54 pour
sélectionner le type de signal (U = tension, | =
courant).

130BF146.10

Illustration 5.40 Emplacement des commutateurs des bornes
53 et 54
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6 Liste de vérification avant le démarrage

Avant de terminer l'installation de I'unité, inspecter I'ensemble de l'installation de la fagcon décrite dans le Tableau 6.1. Cocher

les éléments une fois l'inspection finie.

A inspecter Description
Moteur e Controler la continuité du moteur en mesurant les valeurs en ohms aux bornes U-V (96-97), V-W (97-98) et
W-U (98-96).
e Contréler que la tension d'alimentation correspond bien a la tension du variateur et du moteur.
Commutateurs o Veérifier que les parametres du commutateur et du sectionneur sont réglés correctement.
Equipement e Rechercher les équipements auxiliaires, commutateurs, sectionneurs ou fusibles d'entrée/disjoncteurs qui se
auxiliaire trouvent du coté de la puissance d'entrée du variateur ou du c6té sortie du moteur. S'assurer qu'ils sont

préts pour une exploitation a plein régime.
o Vérifier la fonction et l'installation des capteurs utilisés pour transmettre un signal de retour au variateur.
o Retirer les bouchons de correction du facteur de puissance du moteur.

e Ajuster les bouchons de correction du facteur de puissance du coté secteur et s'assurer qu'ils sont
atténués.

Passage des cables

o Vérifier que les cables du moteur, les cables de freinage (le cas échéant) et les cables de commande sont
séparés, blindés ou placés dans 3 conduits métalliques distincts pour obtenir une isolation des interfé-
rences haute fréquence.

Cablage de
commande

e Rechercher d'éventuels fils cassés ou endommagés et des branchements desserrés.
o Vérifier que le cablage de commande est isolé du cablage forte puissance pour I'immunité au bruit.
e Vérifier la source de tension des signaux si nécessaire.

e Utiliser un cable blindé ou une paire torsadée et vérifier que le blindage est correctement terminé.

Cable de puissance
d’entrée et de sortie

e Rechercher d'éventuelles connexions desserrées.

o Veérifier que les cables moteur et secteur passent par des conduits ou des cables blindés séparés.

Mise a la terre

o Veérifier que les mises a la terre sont correctes, étanches et exemptes d'oxydation.

e La mise a la terre vers un conduit ou le montage du panneau arriére sur une surface métallique n'est pas
adaptée.

Fusibles et
disjoncteurs

o Vérifier que les fusibles et les disjoncteurs sont adaptés.

o Veérifier que tous les fusibles sont correctement insérés et en bon état et que tous les disjoncteurs (le cas
échéant) sont en position ouverte.

Dégagement pour
le refroidissement

e Rechercher d'éventuels obstacles dans le circuit de circulation d'air.

o Veiller a ce que le dégagement en haut et en bas du variateur soit adéquat pour assurer la circulation de
I'air a des fins de refroidissement. Voir le chapitre 4.5 Critéres d'installation et de refroidissement.

Conditions o Vérifier que les critéres des conditions ambiantes sont respectés. Voir le chapitre 10.4 Conditions ambiantes.
ambiantes
Intérieur du o Vérifier que l'intérieur de l'unité est exempt de saletés, de particules métalliques, d’humidité et de
variateur corrosion.

e Vérifier qu'aucun des outils utiles a l'installation n'est resté a l'intérieur de l'unité.

e Pour les boitiers D3h et D4h, vérifier que l'unité est montée sur une surface métallique non peinte.
Vibration o Vérifier que 'unité est montée solidement ou que des supports amortisseurs sont utilisés si nécessaire.

o Rechercher tout niveau de vibrations inhabituel.

Tableau 6.1 Liste de vérification avant le démarrage
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7 Mise en service

7.1 Application de l'alimentation

AAVERTISSEMENT

DEMARRAGE IMPREVU

Lorsque le variateur est relié au secteur CA, a I'alimen-
tation CC ou a la répartition de la charge, le moteur peut
démarrer a tout moment, ce qui peut entrainer la mort,
des blessures graves ou des dégats matériels. Le moteur
peut étre démarré en actionnant un commutateur
externe, un ordre du bus de terrain, un signal de
référence d'entrée a partir du LCP ou du LOP, par
commande a distance a l'aide du logiciel de program-
mation MCT 10 ou suite a la suppression d’'une panne.

Pour éviter un démarrage imprévu du moteur :
. Appuyer sur [Off] sur le LCP avant de
programmer les paramétres.

. Débrancher le variateur du secteur si la sécurité
des personnes l'exige, afin d‘éviter un
démarrage imprévu du moteur.

. Vérifier que le variateur, le moteur et tout
équipement entrainé soient préts a fonctionner.

SIGNAL MANQUANT

Si le statut en bas du LCP affiche AUTO REMOTE
COASTING (ROUE LIBRE DISTANTE AUTO) ou si

I'alarme 60 Verrouillage ext. apparait, cela indique que
l'unité est préte a fonctionner, mais qu'il lui manque un
signal d'entrée, par exemple sur la borne 27. Voir le
chapitre 5.9.4 Activation du fonctionnement du moteur
(borne 27).

Appliquer une tension au variateur en procédant comme
suit :

1. S'assurer que la tension d'entrée est équilibrée
avec une marge de 3 %. Si ce n'est pas le cas,
corriger le déséquilibre de la tension d'entrée
avant de continuer. Répéter la procédure apres
avoir corrigé la tension.

2. S'assurer que le cablage des équipements
optionnels est adapté aux exigences de l'instal-
lation.

3. Veiller a ce que tous les dispositifs de l'opérateur

soient réglés sur la position OFF.

4, Fermer et fixer tous les couvercles et toutes les
portes du variateur.

5. Mettre I'unité sous tension, mais ne pas démarrer
le variateur. Pour les unités munies d'un

sectionneur, utiliser la position ON pour mettre le
variateur sous tension.

7.2 Programmation du variateur

7.2.1 Vue d’ensemble des paramétres

Les parametres incluent différents réglages servant a
configurer et a utiliser le variateur et le moteur. Ces
réglages des paramétres sont programmés dans le
panneau de commande local (LCP) a l'aide de différents
menus du LCP. Pour de plus amples informations sur les
paramétres, consulter le guide de programmation spécifique
au produit.

Une valeur par défaut est attribuée a chacun de ces
réglages des parameétres en usine, mais ils peuvent étre
configurés en fonction de chaque application. Chaque
paramétre a un nom et un numéro qui restent les mémes
quel que soit le mode de programmation.

En mode Menu principal, les paramétres sont répartis en
groupes. Le premier chiffre du numéro de parametre (en
partant de la gauche) indique le numéro de groupe de
paramétres. Le groupe de paramétres est ensuite divisé en
sous-groupes, si nécessaire. Par exemple :

0-** Fonction./Affichage Groupe de paramétres

0-0* Réglages de base Sous-groupe de parameétres

Paramétre 0-01 Langue Parametre

Paramétre 0-02 Unité vit. mot. Parametre

Paramétre 0-03 Réglages régionaux |Paramétre

Tableau 7.1 Exemple de hiérarchie de groupe de paramétres

7.2.2 Navigation parmi les différents
parameétres

Utiliser les touches suivantes du LCP pour naviguer parmi
les parameétres :

. Appuyer sur [A] [¥] pour défiler vers le haut ou le
bas.

. Appuyer sur [<] [*] pour se déplacer d'un espace
vers la droite ou la gauche de la virgule décimale
lors de la modification d’une valeur de paramétre
décimale.

. Appuyer sur [OK] pour accepter la modification.

. Appuyer sur [Cancel] pour ignorer le changement
et quitter le mode de modification.

MG34U504
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. Appuyer deux fois sur [Back] pour revenir a
I'écran d'état.

. Appuyer sur [Main Menu] une fois pour revenir au
menu principal.

7.2.3 Saisie des informations du systeme

TELECHARGER LE LOGICIEL

Pour une mise en service par PC, installer le Logiciel de
programmation MCT 10. Le logiciel peut étre téléchargé
(version de base) ou commandé (version avancée,
numéro de code 130B1000). Pour plus d'informations et
pour en savoir plus sur les téléchargements, voir
www.danfoss.com/en/service-and-support/downloads/dds/
vit-motion-control-tool-mct-10/.

Pour saisir les informations de base du systéme dans le
variateur, suivre les étapes ci-apres. Les réglages des
parameétres recommandés sont prévus a des fins de
démarrage et de vérification. Les réglages de I'application
peuvent varier.

Bien que ces étapes supposent l'utilisation d’'un moteur
asynchrone, un moteur a magnétisation permanente
peut étre utilisé. Pour plus d’informations sur les types
de moteur spécifiques, se reporter au guide de program-
mation du produit.

1. Appuyer sur [Main Menu] sur le LCP.

2. Sélectionner 0-** Fonction./Affichage et appuyer

sur [OK].

3. Sélectionner 0-0* Réglages de base et appuyer sur
[OK].

4. Sélectionner le paramétre 0-03 Réglages régionaux

puis appuyer sur [OK].

5. Sélectionner [0] International ou [1] Amérique Nord
en fonction et appuyer sur [OK]. (Cela modifie les
réglages par défaut de plusieurs parametres de
base).

6. Appuyer sur [Quick Menu] sur le LCP, puis
sélectionner Q2 Config. rapide.

7. Modifier les réglages de parametres suivants
répertoriés dans le Tableau 7.2 si nécessaire. Les
données du moteur se trouvent sur la plaque
signalétique du moteur.

Parameétre Réglage par défaut
Paramétre 0-01 Langue Anglais

Paramétre 1-20 Puissance moteur [kW] 4,00 kW

Paramétre 1-22 Tension moteur 400 V

Paramétre 1-23 Fréq. moteur 50 Hz

Paramétre 1-24 Courant moteur 9,00 A

Paramétre 1-25 Vit.nom.moteur 1 420 tr/min
Paramétre 5-12 E.digit.born.27 Lachage

Paramétre 3-02 Référence minimale 0,000 tr/min

Paramétre 3-03 Réf. max.

1 500,000 tr/min

Paramétre 3-41 Temps d'accél. rampe 1

3,00 s

Paramétre 3-42 Temps décél. rampe 1

3,00 s

Paramétre 3-13 Type référence

Mode hand/auto

(AMA)

Paramétre 1-29 Adaptation auto. au moteur

Inactif

Tableau 7.2 Réglages de la configuration rapide

SIGNAL D’ENTREE MANQUANT

Si le LCP affiche AUTO REMOTE COASTING (ROUE LIBRE
DISTANTE AUTO) ou l'alarme 60 Verrouillage ext., I'unité
est préte a fonctionner, mais il lui manque un signal
d’entrée. Voir le chapitre 5.9.4 Activation du fonction-
nement du moteur (borne 27) pour plus de précisions.

7.2.4 Configuration de l'optimisation
automatique de I'énergie

La fonction d'optimisation automatique de Iénergie (AEO)
est une procédure qui minimise la tension du moteur,
réduit la consommation d'énergie, la chaleur et le bruit.

1. Appuyer sur [Main Menul].

2. Sélectionner 1-** Charge et moteur et appuyer sur
[OK].

3. Sélectionner 1-0* Réglages généraux et appuyer
sur [OK].

4. Sélectionner le paramétre 1-03 Caract.couple puis

appuyer sur [OK].

5. Sélectionner [2] Optim.AUTO énergie CT ou [3]
Optim.AUTO énergie VT et appuyer sur [OK].
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7.2.5 Configuration de l'adaptation
automatique au moteur

L'adaptation automatique au moteur est une procédure qui
optimise la compatibilité entre le variateur et le moteur.

Le variateur construit un modele mathématique du moteur
pour la régulation du courant de sortie du moteur. La
procédure teste également I'équilibre de la phase d'entrée
de l'alimentation électrique. Elle compare les caractéris-
tiques du moteur aux données saisies dans les parametres
1-20 a 1-25.

Si des avertissements ou des alarmes se produisent,
consulter le chapitre 9.5 Liste des avertissements et
alarmes. Certains moteurs ne peuvent pas effectuer une
version compléte du test. Si c’est le cas ou si un filtre de
sortie est raccordé au moteur, sélectionner [2] AMA
activée réduite.

Exécuter cette procédure sur un moteur froid pour de
meilleurs résultats.
1. Appuyer sur [Main Menul].

2. Sélectionner 1-** Charge et moteur et appuyer sur
[OK].

3. Sélectionner 1-2* Données moteur et appuyer sur
[OKI.

4. Sélectionner le paramétre 1-29 Adaptation auto. au

moteur (AMA) puis appuyer sur [OK].

5. Sélectionner [1] AMA activée compl. et appuyer sur
[OK].

6. Appuyer sur [Hand On] puis sur [OK].
Le test s'effectue automatiquement, puis un
message indique la fin du test.

7.3 Tests avant le démarrage du systeme

AAVERTISSEMENT

DEMARRAGE DU MOTEUR

Si le moteur, le systéeme et tous les autres équipements
reliés ne sont pas préts a démarrer, les utilisateurs
s'exposent a des risques de blessures ou a des
dommages matériels. Avant le démarrage,

. s'assurer que lI'équipement est prét a
fonctionner dans toutes les conditions ;

. s'assurer que le moteur, le systéme et tous les
équipements rattachés sont préts a démarrer.

7.3.1 Rotation du moteur

Si le moteur tourne dans le mauvais sens, cela peut
endommager I'équipement. Avant de faire fonctionner
l'unité, vérifier la rotation du moteur en le faisant
tourner brievement. Le moteur fonctionne un court
instant a 5 Hz ou a la fréquence minimum réglée au
paramétre 4-12 Vitesse moteur limite basse [Hz].

1. Appuyer sur [Hand On].

2. Déplacer le curseur gauche a gauche de la virgule
décimale a l'aide de la touche fléchée gauche
puis saisir une valeur en tr/min qui permet au
moteur de tourner lentement.

3. Appuyer sur [OK].

4, Si le sens de rotation du moteur est erroné, régler
le paramétre 1-06 Sens horaire sur [1] Inverse.

7.3.2 Rotation du codeur

Si le retour codeur est utilisé, procéder aux étapes
suivantes :
1. Sélectionner [0] Boucle ouverte au
paramétre 1-00 Mode Config..

2. Sélectionner [1] Codeur 24 V au
paramétre 7-00 PID vit.source ret..

3. Appuyer sur [Hand On].

4. Appuyer sur [*] pour définir une référence de
vitesse positive (paramétre 1-06 Sens horaire sur
[0] Normal).

5. Vérifier au paramétre 16-57 Feedback [RPM] que le
signal de retour est positif.

Pour plus d'informations sur l'option codeur, se référer au
manuel de l'option.
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RETOUR NEGATIF

Si le signal de retour est négatif, le raccordement du
codeur est erroné. Utiliser le paramétre 5-71 Sens
cod.born.32 33 ou le paramétre 17-60 Sens de rotation
positif du codeur pour inverser le sens ou les cables du
codeur. Le Paramétre 17-60 Sens de rotation positif du
codeur n'est disponible qu’avec l'option VLT® Encoder
Input MCB 102.

7.4 Démarrage du systéeme

AAVERTISSEMENT

DEMARRAGE DU MOTEUR

Si le moteur, le systéme et tous les autres équipements
reliés ne sont pas préts a démarrer, les utilisateurs
s'exposent a des risques de blessures ou a des
dommages matériels. Avant le démarrage,

. s'assurer que I'équipement est prét a
fonctionner dans toutes les conditions ;

. s'assurer que le moteur, le systeme et tous les
équipements rattachés sont préts a démarrer.

La procédure décrite dans cette partie exige que le
cablage d'installation et la programmation de I'application
soient terminés. La procédure suivante est recommandée
une fois la configuration de I'application terminée.

1. Appuyer sur [Auto On].

2. Appliquer un ordre de marche externe.
Voici des exemples d'ordre de marche externe :
un commutateur, une touche ou un contréleur
logique programmable (PLC).

3. Ajuster la référence de la vitesse dans la plage de
vitesse.

4. Vérifier le niveau sonore et de vibration du
moteur afin de garantir que le systeme
fonctionne comme prévu.

5. Arréter l'ordre de marche externe.

Si des avertissements ou des alarmes se produisent,
consulter le chapitre 9.5 Liste des avertissements et alarmes.

7.5 Réglage des parametres

REGLAGES REGIONAUX

Certains parameétres présentent des réglages par défaut
différents pour l'international ou I'Amérique du Nord.
Pour une liste des valeurs par défaut différentes, voir le
chapitre 11.2 Réglages de paramétres par défaut selon
International/Amérique Nord.

La réalisation d'une programmation correcte des
applications nécessite de régler les fonctions de plusieurs
paramétres. Les détails des paramétres sont indiqués dans
le guide de programmation.

Les réglages des paramétres sont enregistrés en interne
dans le variateur, ce qui offre les avantages suivants :
. Les réglages des paramétres peuvent étre chargés
dans la mémoire du LCP et conservés comme
sauvegarde.

. Il est possible de programmer rapidement
plusieurs unités en raccordant le LCP a l'unité et
en téléchargeant les réglages de parameétres
sauvegardés.

. Les réglages enregistrés dans le LCP ne sont pas
modifiés a la restauration des réglages par défaut.

. Les changements au niveau des réglages par
défaut et la programmation saisie dans les
paramétres sont enregistrés et disponibles pour
une visualisation dans le menu rapide. Voir le
chapitre 3.8 Menus du LCP.

7.5.1 Chargement et téléchargement des
réglages des parameétres

Le variateur fonctionne a l'aide des parametres enregistrés
sur la carte de commande située dans le variateur. Les
fonctions de chargement et téléchargement déplacent les
paramétres entre la carte de commande et le LCP.

1. Appuyer sur [Off].

2. Accéder au paramétre 0-50 Copie LCP et appuyer
sur [OK].

3. Sélectionner l'une des actions suivantes :

3a Pour charger les données de la carte de
commande vers le LCP, sélectionner [1]
Lect.PAR.LCP.

3b  Pour télécharger les données du LCP
vers la carte de commande, sélectionner
[2] Ecrit.PAR.LCP.

4. Appuyer sur [OK]. Une barre de progression
indique I'avancement du chargement ou du
téléchargement.
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5. Appuyer sur [Hand On] ou [Auto On].

7.5.2 Restauration des réglages par défaut
d'usine

PERTE DE DONNEES

La programmation, les données moteur, la localisation et
les dossiers de surveillance sont perdus lors de la restau-
ration des réglages par défaut. Pour réaliser une
sauvegarde, charger les données vers le LCP avant
l'initialisation. Se reporter au chapitre 7.5.1 Chargement et
téléchargement des réglages des parametres.

Restaurer les réglages par défaut des paramétres en initia-
lisant l'unité. Linitialisation peut se faire via le
paramétre 14-22 Mod. exploitation ou manuellement.

Le Paramétre 14-22 Mod. exploitation ne réinitialise pas les
réglages suivants :
. heures de fonctionnement

. options de communication série
. réglages du menu personnel

. mémoire des défauts, journal d’alarme et autres
fonctions de surveillance.

Initialisation recommandée
1. Appuyer deux fois sur [Main Menu] pour accéder
aux parametres.

2. Accéder au paramétre 14-22 Mod. exploitation et
appuyer sur [OK].

3. Aller jusqu'a Restaura® régl.usine puis appuyer sur
[OK].
4, Mettre |'unité hors tension et attendre que

I'affichage s'éteigne.

5. Mettre I'unité sous tension. Les réglages des
paramétres par défaut sont restaurés lors du
démarrage. Le démarrage prend un peu plus de
temps que d’habitude.

6. Apres |'apparition de I'alarme 80, Init. variateur,
appuyer sur [Reset].

Initialisation manuelle
Linitialisation manuelle réinitialise tous les réglages d'usine
a l'exception des suivants :

. Paramétre 15-00 Heures mises ss tension.

. Paramétre 15-03 Mise sous tension.
. Paramétre 15-04 Surtemp..

. Paramétre 15-05 Surtension.

Pour procéder a l'initialisation manuelle :

1.

Mettre |'unité hors tension et attendre que
I'affichage s'éteigne.

Appuyer simultanément sur [Status], [Main Menu]
et [OK] lors de la mise sous tension de 'unité
(environ 5 s ou jusqu’a ce qu'un clic retentisse et
que le ventilateur démarre). Le démarrage prend
un peu plus de temps que d’habitude.
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8 Exemples de configuration d'applications

Les exemples de cette partie servent de référence rapide

o
pour les applications courantes. 5
. Les réglages des paramétres correspondent aux %Dmg =
valeurs régionales par défaut sauf indication &O%OD
contraire (sélection au paramétre 0-03 Regional Oé%o
Settings). ~
. Les parametres associés aux bornes et leurs

réglages sont indiqués a c6té des dessins.

. Le réglage des commutateurs des bornes
analogiques A53 ou A54 est indiqué lorsque c'est I Brake resistor

nécessaire. Mﬂmﬂm

. Pour STO, un cavalier peut étre nécessaire entre la
borne 12 et la borne 37 lorsque les valeurs de T

Transmission

8.1 Programmation d’un systéeme de
variateur en boucle fermée / N Gearbox

Encoder

programmation d'usine par défaut sont utilisées.

. ) ; i L
Un systéme de variateur en boucle fermée comprend les Mechanical brake oad

éléments suivants :
. Moteur

lllustration 8.1 Configuration élémentaire pour la commande
de vitesse en boucle fermée de FC 302

. Variateur

. Codeur comme systeme de retour . .
8.2 Configurations de cablage pour

*  fFreinmecanique I'adaptation automatique au moteur
. Résistance de freinage pour un freinage (AMA)
dynamique
. Transmission Paramétres
. Réducteur E Fonction Réglage
| Paramétre 1-29 |[1] AMA activée
° Charge g Adaptation compl.

Les applications exigeant une commande de frein auto. au moteur

mécanique nécessitent normalement une résistance de (AMA)
freinage. Paramétre 5-12 | [2]* Ldchage
E.digit.born.27

* = valeur par défaut

Remarques/commentaires :
régler le groupe de paramétres
1-2* Données moteur en
fonction de la plaque
signalétique du moteur.

Tableau 8.1 Configuration de cablage pour 'AMA avec
borne 27 connectée
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signalétique du moteur.

A53

Terminal 53
High Ref./Feedb.
Value

Parametres Parameétres
e Fonction Réglage = Fonction Réglage
g Paramétre 1-29 |[1] AMA activée g Paramétre 6-12 |4 mA*
§ Adaptation compl. \ g Terminal 53 Low
| auto. au moteur @ | Current
(AMA) +10V 50 Paramétre 6-13 |20 mA*
Paramétre 5-12 | [0] Inactif AIN 53 + Terminal 53
E.digit.born.27 AIN 54 High Current
* = valeur par défaut com 55 Paramétre 6-14 |0 tr/min
Remarques/commentaires : AOUT 42 " 4-20mA | Terminal 53 Low
régler le groupe de paramétres com 39 Ref./Feedb.
1-2* Données moteur en Ul Value
fonction de la plaque Paramétre 6-15 |1 500 tr/min
]

* = valeur par défaut

Remarques/commentaires :

Tableau 8.2 Configuration de cablage pour 'AMA sans

borne 27 connectée

8.3 Configurations de cablage pour la
référence de vitesse analogique

Tableau 8.4 Configuration de cablage pour la référence de

vitesse analogique (Courant)

8.4 Configurations de cablage pour

Parameétres
= Fonction Réglage
S| Paramétre 6-10 | 0,07 V*
\ g Terminal 53 Low
B Voltage
+10V 50 Paramétre 6-11 |10 V*
AIN 53 + Terminal 53
AIN 54 High Voltage
coM 55 Paramétre 6-14 |0 tr/min
AOUT 42 ’ o_10y | Terminal 53 Low
Ccom 39 Ref./Feedb.
-l Value
E Paramétre 6-15 |1 500 tr/min

Terminal 53
High Ref./Feedb.
Value

* = valeur par défaut

Remarques/commentaires :

marche/arrét
Parametres

T ° Fonction Réglage
124V 12 § Paramétre 5-10 | [8] Démarrage*
$24V 13 § Terminal 18
DIN 18— —< = Digital Input
DIN 19 Paramétre 5-12 |[0] Inactif
com 20 Terminal 27
DIN 27 Digital Input
DIN 29 Paramétre 5-19 |[1] Alarme Safe
DIN 32 Arrét de sécurité | Torque Off
DIN 3 borne 37
PN T * = valeur par défaut
110 50 Remarques/commentaires :
AIN 53 Si le paramétre 5-12 Terminal 27
AIN 54 Digital Input est réglé sur [0]
CoM 55 Inactif, aucun cavalier n'est
AOUT 42 requis sur la borne 27.
CoOM 39

Tableau 8.3 Configuration de cablage pour la référence de

vitesse analogique (Tension)

Tableau 8.5 Configurations de cablage pour ordre de

marche/arrét avec Safe Torque Off
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Speed

130BB805.12

Start/Stop (18)

Illustration 8.2 Démarrage/Arrét avec Safe Torque Off

Paramétres

130BB803.10

Fonction

Réglage

Paramétre 5-10

[9] Impulsion

Terminal 18 démarrage
Digital Input
Paramétre 5-12 | [6] Arrét NF

Terminal 27
Digital Input

* = valeur par défaut

Remarques/commentaires :

Si le paramétre 5-12 Terminal 27

Digital Input est réglé sur [0]

Inactif, aucun cavalier n'est

requis sur la borne 27.

Parameétres
T Fonction Réglage

24V 2 Paramétre 5-10 |[8] Démarrage
124V 13 Terminal 18
DIN 18 > Digital Input
DIN 19 » Paramétre 5-11 |[10] Inversion*
com 20 E.digit.born.19
DIN 27
DIN 29
DIN 32 ) Paramétre 5-12 | [0] Inactif
DIN 33 > Terminal 27

Digital Input

Paramétre 5-14 |[16] Réf
+10V 50 E.digitborn.32 | prédéfinie bit 0
AIN 53 Paramétre 5-15 |[17] Réf
AIN 54 Edigit.born.33 | prédéfinie bit 1
CcoM 55

AOUT

42

130BB934.11

Paramétre 3-10
Réf.prédéfinie

Réf.prédéfinie 0
Réf.prédéfinie 1
Réf.prédéfinie 2
Réf.prédéfinie 3

25%
50%
75%
100%

* = valeur par défaut

Remarques/commentaires :

Tableau 8.6 Configurations de cablage pour impulsion de

démarrage/arrét

Speed

130BB806.10

T

Latched Start (18)

Stop Inverse (27)

lllustration 8.3 Démarrage par impulsion/arrét

I

N

Tableau 8.7 Configurations de cablage pour marche/arrét avec

inversion et quatre vitesses prédéfinies
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8.5 Configurations de cablage pour une
réinitialisation d’alarme externe

Paramétres

Fonction Réglage

Paramétre E-02 |[1] Réinitiali-

Terminal 19 sation alarme
Digital Input
> * = valeur par défaut

Remarques/commentaires :

130BB928.11

Tableau 8.8 Configurations de cablage pour une réinitialisation
d'alarme externe

8.6 Configuration de cablage pour la
référence de vitesse a I'aide d’un
potentiométre manuel

Parameétres
i Fonction Réglage
%[ Paramétre 6-10 (0,07 V*
\ § Terminal 53
3 Low Voltage
+10V 50 Paramétre 6-11 10 V*
AIN S0 =N rerminal 53
AN >4 High Voltage
CcoM 55
AOUT o Paramétre 6-14 |0 tr/min
oM 30 Terminal 53
Low Ref./Feedb.
Value
u-l Paramétre 6-15 |1 500 tr/min
E Terminal 53
A53 High Ref./Feedb.
Value
* = valeur par défaut
Remarques/commentaires :

Tableau 8.9 Configuration de cablage pour la référence de

vitesse (a lI'aide d’un potentiométre manuel)

8.7 Configuration de cablage pour
I'accélération/décélération

Paramétres

e30bb804.12

Fonction

Réglage

Paramétre 5-10
Terminal 18
Digital Input

[8] Démarrage*

Paramétre 5-12
Terminal 27
Digital Input

[19] Gel
référence

Paramétre 5-13
E.digit.born.29

[21] Plus Vite

Paramétre 5-14
E.digit.born.32

[22] Moins Vite

* = valeur par défaut

Remarques/commentaires :

Tableau 8.10 Configuration de cablage pour

I'accélération/décélération
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Speed =
[
Reference t————- : ! : :
i L | | : ! R
| [ T T t t ' >
Start (18) e o
! I I H ' L
Freeze ref (27) : : : : : :
| i
T T

Speed up (29)

I

Speed down (32)

lllustration 8.4 Accélération/décélération

8.8 Configuration de cablage pour le
raccordement du réseau RS485

130BB840.12

Paramétres
o Fonction Réglage
& |Paramétre 830 |FC*
@ Protocol
<[ Paramétre 8-31 | 1%
Address
Paramétre 8-32 | 9600*
Baud Rate

* = valeur par défaut

Remarques/commentaires :
Sélectionner le protocole,
I'adresse et la vitesse de
transmission dans les
parametres.

RS-485

Tableau 8.11 Configuration de cablage pour le raccordement

du réseau RS485

8.9 Configuration de cablage pour une
thermistance moteur

Les thermistances doivent présenter une isolation
renforcée ou double pour satisfaire aux exigences

d’isolation PELV.

130BB686.12

Parameétres
Fonction Réglage
Paramétre 1-90 |[2] Arrét
Motor Thermal | thermistance

Protection

Paramétre 1-93
Thermistor
Source

[1] Entrée ANA
53

* = valeur par défaut

Remarques/commentaires :

Si seul un avertissement est

souhaité, régler le

paramétre 1-90 Motor Thermal

Protection sur [1] Avertis.

Thermist.

Tableau 8.12 Configuration de cablage pour une thermistance

moteur
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8.10 Configuration de cablage pour une

configuration

de relais avec contréleur logique

Parameétres

Fonction

Réglage

Remarques/commentaires :

Si la limite dans la surveillance du signal de retour est dépassée,

I'avertissement 90, Surv. codeur apparait. Le SLC surveille I'avertis-

sement 90, Surv. codeur et s'il devient VRAI, le relais 1 est

déclenché.

L'équipement externe peut nécessiter un entretien. Si l'erreur de

signal de retour redescend sous la limite en moins de 5 s, le

variateur continue a fonctionner et I'avertissement disparait.

Réinitialiser le relais 1 en appuyant sur [Reset] sur le LCP.

avancé
Parametres

° Fonction Réglage
% Paramétre 4-30 |[1] Avertis-
% Fonction perte |sement
| signal de retour

moteur

Paramétre 4-31 | 100 RPM

Erreur vitesse
signal de retour
moteur

(100 tr/min)

Paramétre 4-32
Fonction tempo.
signal de retour
moteur

5s

Tableau 8.13 Configuration de cablage pour une configuration de relais avec

controleur logique avancé

8.11 Configuration de cablage pour
commande de frein mécanique

Paramétre 7-00
PID vit.source
ret.

[2] MCB 102

Paramétre 17-11
Résolution
(PPR)

1024*

Paramétre 13-00
SL Controller
Mode

[1] Actif

Paramétre 13-01
Evénement de
démarrage

[19] Avertis-
sement

Paramétre 13-02
Evénement
d'arrét

[44] Touche
Reset

Paramétre 13-10
Opérande
comparateur

[21] N° avertiss.

Paramétre 13-11
Opérateur
comparateur

[1]= (égal)*

Paramétre 13-12
Comparator
Value

90

Paramétre 13-51
Evénement
contr. log
avancé

[22]
Comparateur 0

Paramétres
e Fonction Réglage
g Paramétre 5-40 |[32] Ctrl frein
% Fonction relais | mécanique

Paramétre 5-10
Terminal 18
Digital Input

[8] Démarrage*

Paramétre 5-11
E.digit.born.19

[11] Démarrage
avec inv.

Paramétre 1-71
Retard démar.

0,2

Paramétre 1-72

[5] WC+/Flux

Fonction au sens hor.

démar.

Paramétre 1-76 |imn

Courant Démar.

Paramétre 2-20 |Dépend de

Activation l'application

courant frein.

Paramétre 2-21 | Moitié du

Activation glissement

vit.frein[tr/mn] | nominal du
moteur

* = valeur par défaut

Remarques/commentaires :

Paramétre 13-52

[32] Déf. sort.

Action contr. dig. A bas
logique avancé

Paramétre 5-40 | [80] Sortie
Fonction relais |digitale A

* = valeur par défaut

Tableau 8.14 Configuration de cablage pour commande de

frein mécanique
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176 pmmgemm——————————————

130BB842.10

— Current

- Speed

Start
reversing (19)

Relay output
Open
Closed —'

Illustration 8.5 Commande de frein mécanique

8.12 Configuration de cablage pour le
codeur

Le sens de rotation du codeur, identifié en regardant
I'extrémité de l'arbre, est déterminé par l'ordre des
impulsions entrant dans le variateur. Voir le lllustration 8.6.

. Le sens horaire (CW) signifie que le canal A est 90
degrés électriques avant le canal B.

. Le sens antihoraire (CCW) signifie que le canal B
est 90 degrés électriques avant A.

130BA646.10

A

B

A

5
5

B LI LIL

Illustration 8.6 Déterminer le sens de rotation du codeur

Longueur max. de cable 5 m (16 pi).

+24V DC
GND

130BA090.12
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]

Codeur 24V ou 10-30V

lllustration 8.7 Configuration de cablage pour le codeur

8.13 Configuration de cablage pour limite
de couple et d'arrét

Dans les applications avec un frein électromécanique
externe, comme les applications de levage, il est possible
d‘arréter le variateur via un ordre d'arrét standard et
d‘activer simultanément le frein électromécanique externe.
Llllustration 8.8 montre la programmation de ces
connexions du variateur.

Lorsqu’un ordre d'arrét est actif via la borne 18 et que le
variateur n'est pas en limite de couple, le moteur suit la
rampe de décélération jusqu'a 0 Hz.

Si le variateur est en limite de couple et qu'un ordre d’arrét
est activé, le systéeme active la sortie de la borne 29
(programmée sur [27] Limite couple & arrét). Le signal
envoyé a la borne 27 passe de 1 logique a 0 logique et le
moteur commence a passer en roue libre. Cela garantit
que l'opération de levage s'arréte, méme si le variateur lui-
méme ne peut pas gérer le couple requis (p. ex. en raison
d’une surcharge excessive).
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Pour programmer l'arrét et la limite de couple, raccorder
aux bornes suivantes :
. Démarrage/arrét avec la borne 18
(Paramétre 5-10 E.digit.born.18 [8] Démarrage).

. Arrét rapide avec la borne 27
(Paramétre 5-12 E.digit.born.27 [2] Ldachage).

. Sortie de borne 29
(Paramétre 5-02 Mode born.29 [1] Mode borne 29
Sortie et paramétre 5-31 S.digit.born.29 [27] Limite
couple & arrét).

. Sortie de relais [0] (Relais 1)
(Paramétre 5-40 Fonction relais [32] Ctrl frein

mécanique).
_ N =
s N 8= 3
> e o prs @
5 A PN 2 <
~N % o
+ o a a o %

T

IT

©©©©©©©©6
12 13 18 19 27 29 32 33

SESEEET

T
jiums

Embrayage
- | hax 0-1 AMp
24VCC Vi
externe
:Jr
P 5-40[0] [32]
o |0
3
Shle

Branchement frein mécanique

€0

O

lllustration 8.8 Configuration de cablage pour limite de couple
et d'arrét
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9 Maintenance, diagnostics et dépannage

Ce chapitre comprend :

. les directives de maintenance et de service ;
. les messages d'état ;

. les avertissements et alarmes ;

. le dépannage de base.

9.1 Maintenance et service

Dans des conditions de fonctionnement normal et avec
des profils de charge normaux, le variateur ne nécessite
aucune maintenance tout au long de sa durée de vie. Pour
éviter pannes, dangers et dommages, examiner le variateur
a intervalles réguliers en fonction des conditions d'exploi-
tation. Remplacer les pieces usées ou endommagées par
des piéces de rechange d'origine ou standard. Pour le
service et l'assistance, consulter www.danfoss.com/en/
contact-us/contacts-list/?filter=type%3Adanfoss-sales-service-
center%2Csegments%3ADDS.

AAVERTISSEMENT

DEMARRAGE IMPREVU

Lorsque le variateur est connecté au secteur CA, a
I'alimentation CC ou est en répartition de la charge, le
moteur peut démarrer a tout moment. Un démarrage
imprévu pendant la programmation, une opération
d’entretien ou de réparation peut entrainer la mort, des
blessures graves ou des dégats matériels. Le moteur peut
étre démarré par un commutateur externe, un ordre du
bus de terrain, un signal de référence d’entrée a partir
du LCP ou du LOP, par commande a distance a lI'aide du
Logiciel de programmation MCT 10 ou suite a la
suppression d’une condition de panne.

Pour éviter un démarrage imprévu du moteur :
. Activer la touche [Off/Reset] sur le LCP avant de
programmer les paramétres.

. Déconnecter le variateur du secteur.

. Cabler et assembler entiérement le variateur, le
moteur et tous les équipements entrainés avant
de connecter le variateur au secteur CA, a
I'alimentation CC ou en répartition de la charge.

9.2 Panneau d'acces au radiateur

9.2.1 Retrait du panneau d’acces au
dissipateur de chaleur

Le variateur peut étre commandé avec un panneau d'accés
en option a l'arriere de I'unité. Ce panneau permet
d‘atteindre le dissipateur de chaleur et de le nettoyer de
toute accumulation de poussiere.

130BD430.10

Illustration 9.1 Panneau d’accés au dissipateur de chaleur

DOMMAGES DU DISSIPATEUR DE CHALEUR
L'utilisation de fixations plus longues que celles fournies
a l'origine avec le panneau du dissipateur de chaleur
risque d'endommager les ailettes de refroidissement du
dissipateur de chaleur.

1. Mettre le variateur hors tension et attendre
20 minutes que les condensateurs soient comple-
tement déchargés. Se reporter au
chapitre 2 Sécurité.

2. Placer le variateur afin que l'arriére du variateur
soit accessible.

3. Retirer les vis (3 mm [0,12 po] a téte hexagonale
interne) raccordant le panneau d’accés a l'arriere
du boitier. Il y a 5 ou 9 vis selon la taille du
variateur.
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4. Inspecter le dissipateur de chaleur a la recherche
de dommages ou de toute accumulation de
poussiéres.

5. Eliminer les poussiéres ou les débris a l'aide d'un
aspirateur.
6. Réinstaller le panneau et le fixer a l'arriére du

boitier a l'aide des vis précédemment retirées.
Serrer les fixations conformément au
chapitre 10.8 Couples de serrage des fixations.

9.3 Messages d'état

Lorsque le variateur est en mode Etat, les messages d'état
apparaissent automatiquement sur la ligne la plus basse de
I'écran du LCP. Se reporter a I'lllustration 9.2. Les messages
d‘état sont définis dans les tableaux suivants : Tableau 9.1-
Tableau 9.3.

[Eu| ol &
799RPM 7.83A 36.4kW | S
0.000 3
53.2% -

Auto A distance Rampe
Manuelf| Local Arret
Inactif Marche
Marche ra...
Stand by
\
1 2 3

1 |Origine de l'ordre de marche/arrét. Se reporter au
Tableau 9.1.

2 | Origine de la commande de vitesse. Se reporter au
Tableau 9.2.

3 |Indique I’état du variateur. Se reporter au Tableau 9.3.

lllustration 9.2 Ecran d'état

En mode auto/distant, le variateur nécessite des ordres
externes pour réaliser les fonctions.

Les tableaux du Tableau 9.1 au Tableau 9.3 donnent la
signification des messages d'état affichés.

Off Le variateur ne réagit a aucun signal de
commande jusqu'a ce que l'on appuie sur
[Auto On] ou [Hand Onl].

Auto Les ordres de démarrage/arrét sont envoyés

via les bornes de commande et/ou la
communication série.

Hand

Les touches de navigation sur le LCP peuvent
servir a commander le variateur. Les ordres
d’arrét, les réinitialisations, l'inversion, le
freinage par injection de courant continu et
d’autres signaux appliqués aux bornes de
commande peuvent annuler la commande
locale.

Tableau 9.1 Mode d’exploitation

A distance La référence de vitesse est fournie par :
o des signaux externes ;
e la communication série ;
o des références prédéfinies internes.
Local Le variateur utilise les valeurs de référence du

LCP.

Tableau 9.2 Type référence

Frein CA Frein CA a été sélectionné au
paramétre 2-10 Fonction Frein et Surtension. Le
freinage CA surmagnétise le moteur pour
obtenir une décélération contrdlée.

Fin AMA OK L'adaptation automatique au moteur (AMA) a
été menée avec succes.

AMA prét LAMA est préte a commencer. Pour
commencer, appuyer sur [Hand On].

AMA active Le processus d’AMA est en cours.

Freinage Le hacheur de freinage est en fonctionnement.

La résistance de freinage absorbe I'énergie
génératrice.

Freinage max.

Le hacheur de freinage est en fonctionnement.
La limite de puissance pour la résistance de
freinage définie au paramétre 2-12 P. kW Frein
Res. est atteinte.

Roue libre

e [2] Ldchage a été sélectionné comme
fonction d’'une entrée digitale (groupe de
parameétres 5-1* Entrées digitales). La borne
correspondante n'est pas raccordée.

e Roue libre activée via la communication
série.

Décélération
ctrlée

[1] Décélération ctrlée a été sélectionné au
paramétre 14-10 Panne secteur.

. La tension secteur est inférieure a la
valeur réglée au
paramétre 14-11 Tension secteur si
panne secteur en cas de panne du
secteur.

. Le variateur fait décélérer le moteur
a l'aide d’'une décélération controlée.

Courant haut

Le courant de sortie du variateur de fréquence
est au-dessus de la limite réglée au

paramétre 4-51 Avertis. courant haut.
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Courant bas

Le courant de sortie du variateur de fréquence
est en dessous de la limite réglée au
paramétre 4-52 Avertis. vitesse basse.

Maintien CC

Maintien CC est sélectionné au

paramétre 1-80 Fonction a l'arrét et un ordre
d’arrét est actif. Le moteur est maintenu par
un courant CC réglé au paramétre 2-00 |
maintien CC.

Arrét inj.CC

Le moteur est maintenu par un courant CC
(paramétre 2-01 Courant frein CC) pendant un
temps spécifié (paramétre 2-02 Temps frein CC).
o Le freinage CC est activé au
paramétre 2-03 Vitesse frein CC [tr/min] et
un ordre d'arrét est actif.

e Frein NF-CC est sélectionné comme
fonction pour une entrée digitale (groupe
de parameétres 5-1* Entrées digitales). La
borne correspondante n'est pas active.

e Le frein CC est activé via la communication
série.

Jogging

Le moteur fonctionne selon la programmation

du paramétre 3-19 Fréq.Jog. [tr/min].

o [14] Jogging a été sélectionné comme
fonction pour une entrée digitale (groupe
de parametres 5-1* Entrées digitales). La
borne correspondante (p. ex. borne 29) est
active.

e La fonction Jogging est activée via la
communication série.

e La fonction Jogging a été sélectionnée en
tant que réaction pour une fonction de
surveillance (p. ex. Pas de signal). La
fonction de surveillance est active.

Test moteur

Au paramétre 1-80 Fonction a l'arrét, la fonction
[2] Test moteur a été sélectionnée. Un ordre
d'arrét est actif. Pour s'assurer qu’un moteur
est connecté au variateur, un courant de test
permanent est appliqué au moteur.

Sign.retour ht

La somme de tous les signaux de retour actifs
est supérieure a la limite des signaux de
retour définie au paramétre 4-57 Avertis.retour
haut.

Sign.retour bs

La somme de tous les signaux de retour actifs
est inférieure a la limite des signaux de retour
définie au paramétre 4-56 Avertis.retour bas.

Ctrl surtens.

Le contrdle de surtension est activé au
paramétre 2-17 Contréle Surtension, [2] Activé.
Le moteur raccordé fournit une énergie
génératrice au variateur. Le controle de
surtension ajuste le rapport V/Hz pour faire
tourner le moteur en mode contrélé et pour
empécher le variateur de s'arréter.

Gel sortie

La référence distante qui maintient la vitesse

actuelle est active.

o [20] Gel sortie a été sélectionné comme
fonction d’'une entrée digitale (groupe de
paramétres 5-1% Entrées digitales). La borne
correspondante est active. La commande
de vitesse n'est possible que via les
fonctions de borne Accélération et Décélé-
ration.

e La rampe de maintien est activée via la
communication série.

Unité hors
tension

(Uniquement pour les variateurs avec alimen-
tation externe 24 V CC installée).
L'alimentation secteur du variateur est coupée,
mais la carte de commande est alimentée par
I'alimentation externe 24 V CC.

Demande gel
sortie

Un ordre de gel sortie a été donné, mais le
moteur reste arrété jusqu'a la réception d'un
signal d'autorisation de marche.

Réf. Gel

[19] Gel référence a été choisi comme fonction
pour une entrée digitale (groupe de paramétres
5-1* Entrées digitales). La borne correspondante
est active. Le variateur enregistre la référence
effective. Le changement de référence n'est
possible que via les fonctions de borne
Accélération et Décélération.

Mode protect.

Le mode de protection est actif. Lunité a

détecté un état critique (surcourant ou

surtension).

e Pour éviter un déclenchement, la
fréquence de commutation est réduite a
1 500 kHz si le paramétre 14-55 Filtre de
sortie est réglé sur [2] Filtre sinus fixe.
Sinon, la fréquence de commutation est
réduite a 1 000 Hz.

o Si cela est possible, le mode de protection
se termine aprés environ 10 s.

e Le mode de protection peut étre restreint
au paramétre 14-26 Temps en U limit..

Demande de
jogging

Un ordre de jogging a été donné, mais le
moteur reste arrété jusqu'a la réception d'un
signal d’autorisation de marche via une entrée
digitale.

Arrét rapide

Le moteur décélere en utilisant le

paramétre 3-81 Temps rampe arrét rapide.

o [4] Arrét rapide NF a été choisi comme
fonction d’'une entrée digitale (groupe de
paramétres 5-1* Entrée digitales). La borne
correspondante n'est pas active.

o La fonction d‘arrét rapide a été activée via
la communication série.
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Marche rampe

Le moteur accélere/décélere a l'aide de la
rampe d'accélération/décélération active. La
référence, une valeur limite ou un arrét n‘a pas
encore été atteint.

Réf. haute

La somme de toutes les références actives est
supérieure a la limite de référence définie au
paramétre 4-55 Avertis. référence haute.

Réf. basse

La somme de toutes les références actives est
inférieure a la limite de référence définie au
paramétre 4-54 Avertis. référence basse.

F.sur réf

Le variateur fonctionne dans la plage de
référence. La valeur du signal de retour
correspond a la valeur de consigne.

Demande de fct

Un ordre de démarrage a été donné, mais le
moteur est arrété jusqu'a la réception d'un
signal d’autorisation de marche via une entrée

digitale.

En fonction. Le variateur entraine le moteur.

Mode veille La fonction d'économie d’énergie est activée.
Cela signifie que le moteur est arrété, mais
qu'il redémarrera automatiquement lorsque
nécessaire.

Vit. haute La vitesse du moteur est supérieure a la valeur
réglée au paramétre 4-53 Avertis. vitesse haute.

Vit. basse La vitesse du moteur est inférieure a la valeur
réglée au paramétre 4-52 Avertis. vitesse basse.

En attente En mode Auto On, le variateur démarre le

moteur avec un signal de démarrage via une
entrée digitale ou la communication série.

Retard démar.

Au paramétre 1-71 Retard démar., une tempori-
sation pour le démarrage est définie. Un ordre
de démarrage est activé et le moteur démarre
une fois que la temporisation de démarrage
expire.

Démar. av./ar.

[12] Marche sens hor. et [13] Marche sens
antihor. ont été sélectionnés comme fonctions
de deux entrées digitales différentes (groupe
de parameétres 5-1* Entrées digitales). Le moteur
démarre en avant ou en arriére selon la borne
correspondante qui est activée.

Arrét

Le variateur a recu un ordre d‘arrét de l'un des
éléments suivants :
e LCP,

o entrée digitale,

e communication série.

Alarme Une alarme s'est produite et le moteur est
arrété. Une fois que la cause de l'alarme est
éliminée, réinitialiser le variateur de l'une des
maniéres suivantes :

e en appuyant sur [Reset] ;
e a distance par les bornes de commande ;
e via la communication série.

En appuyant sur la touche [Reset] ou a
distance via les bornes de commande ou via
la communication série.

Alarme verr. Une alarme s'est produite et le moteur est
arrété. Une fois que la cause de l'alarme est
éliminée, le variateur de fréquence doit étre
éteint puis rallumé. Réinitialiser le variateur
manuellement de l'une des maniéres
suivantes :

e en appuyant sur [Reset] ;
e a distance par les bornes de commande ;

e via la communication série.

Tableau 9.3 Etat d’exploitation

9.4 Types d'avertissement et d'alarme

Le logiciel du variateur émet des avertissements et des
alarmes pour permettre de diagnostiquer les problemes. Le
numéro d’avertissement ou d’alarme s’affiche sur le LCP.

Avertissement

Un avertissement indique que le variateur connait une
condition de fonctionnement anormale qui génére une
alarme. Un avertissement s‘arréte lorsque la condition
anormale est supprimée ou résolue.

Alarme

Une alarme signale une erreur qui nécessite une attention

particuliére immédiatement. La panne déclenche toujours

un arrét ou une alarme verrouillée. Réinitialiser le variateur
aprés une alarme.

Réinitialiser le variateur de I'une des 4 maniéres suivantes :

. appuyer sur [Reset]/[Off/Reset] ;
. ordre de réinitialisation via une entrée digitale ;

. ordre de réinitialisation via la communication
série ;
. reset automatique.

Alarme

En cas de déclenchement, le variateur cesse de fonctionner
afin d'éviter tout endommagement du variateur et des
autres équipements. Lors d'un déclenchement, le moteur
s'arréte en roue libre. La logique du variateur continue a
fonctionner et a surveiller I'état du variateur. Une fois que
la cause de la panne est supprimée, le variateur peut étre
réinitialisé.
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Alarme verrouillée

En cas d' alarme verrouillée, le variateur cesse de
fonctionner afin d'éviter tout endommagement du
variateur et des autres équipements. Lors d'une alarme
verrouillée, le moteur s'arréte en roue libre. La logique du
variateur continue a fonctionner et a surveiller I'état du
variateur. Le variateur lance une alarme verrouillée
seulement lorsque des fautes graves susceptibles
d'endommager le variateur ou d’autres équipements se
produisent. Une fois les pannes réparées, lancer un cycle
de puissance avant de réinitialiser le variateur.

Affichages d’avertissement et d’alarme

. Un avertissement s'affiche sur le LCP avec le
numéro d'avertissement.

9.5 Liste des avertissements et alarmes

Ci-dessous, les informations concernant chaque avertis-
sement et alarme définissent la condition de
I'avertissement et alarme, indiquent la cause probable de
la condition et décrivent une solution ou une procédure de
dépannage.

AVERTISSEMENT 1, 10 V bas

La tension de la carte de commande est inférieure a 10 V a
partir de la borne 50.

Réduire la charge de la borne 50, puisque l'alimentation

10 V est surchargée. Maximum 15 mA ou minimum 590 Q.

Un court-circuit dans un potentiomeétre connecté ou un
cablage incorrect du potentiomeétre peut étre a l'origine de
ce probléme.

. Une alarme clignote avec le numéro d’alarme.
Dépannage
o~
S . Retirer le cable de la borne 50. Si l'avertissement
Status 1 (?)‘ 2 , . : ) e
& s'efface, le probléeme vient du cablage. Si l'avertis-
0.0Hz 0.000kW 0.00A |8 .
0.04 @ sement persiste, remplacer la carte de
'0 z commande.
AVERTISSEMENT/ALARME 2, Déf.zéro signal
Cet avertissement ou cette alarme s'affichent uniquement
s'ils ont été programmés au paramétre 6-01 Live Zero
Timeout Function. Le signal sur l'une des entrées
A Earth Fault [A14] analogiques est inférieur a 50 % de la valeur minimale
Auto Remote Trip programmeée pour cette entrée. Cette condition peut
provenir d'un cablage rompu ou d'un dispositif défectueux
lllustration 9.3 Exemple d'alarme qui envoie le signal.
Dépannage
. Vérifier les connexions de toutes les bornes
Outre le texte et le code d'alarme sur le LCP, 3 voyants secteur analogiques.
d'état sont présents.
- Bornes de la carte de commande 53 et
g 54 pour les signaux, borne 55
3 commune.
o
R
- - Bornes 11 et 12 du VLT® General
Purpose 1/0 MCB 101 pour les signaux,
borne 10 commune.

- Bornes 1, 3 et 5 de l'option E/S
analogique du VLT®MCB 109 pour les
signaux, bornes 2, 4 et 6 communes.

. Vérifier que la programmation du variateur et les
réglages du commutateur correspondent au type
Voyant d’avertissement Voyant d’alarme de signal analogique.
Avertis- Actif Off . i
. Effectuer un test de signal des bornes d'entrée.
sement
Alarme off Allumé (clignotant) AVERTISSEMENT/ALARME 3, Pas de moteur
Alarme Actif Allumé (clignotant) Aucun moteur n'a été connecté a la sortie du variateur. Cet
verrouillée avertissement ou cette alarme s'affichent uniquement s'ils
ont été programmeés au paramétre 1-80 Function at Stop.
lllustration 9.4 Voyants d'état Dépannage
. Vérifier la connexion entre le variateur et le
moteur.
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AVERTISSEMENT/ALARME 4, Perte phase s.

Une phase manque du coté de l'alimentation ou le
déséquilibre de la tension secteur est trop élevé. Ce
message apparait aussi en cas de panne du redresseur
d'entrée. Les options sont programmées au

paramétre 14-12 Function at Mains Imbalance.

Dépannage
. Controler la tension et les courants d‘alimentation
vers le variateur.

AVERTISSEMENT 5, Tens.DC Bus Hte

La tension du circuit intermédiaire (CC) est plus élevée que
la limite d'avertissement haute tension. La limite dépend
de la tension nominale du variateur. Unité encore active.

AVERTISSEMENT 6, Tens.CCbus bas

La tension du circuit intermédiaire (CC) est inférieure a la
limite d’avertissement basse tension. La limite dépend de
la tension nominale du variateur. Unité encore active.

AVERTISSEMENT/ALARME 7, Surtension CC
Si la tension du circuit intermédiaire est supérieure a la
limite, le variateur s'arréte au bout d'un moment.

Dépannage
. Relier une résistance de freinage.

. Prolonger le temps de rampe.
. Modifier le type de rampe.

. Activer les fonctions au paramétre 2-10 Brake
Function.

. Augmenter le paramétre 14-26 Trip Delay at
Inverter Fault.

. Si l'alarme/avertissement survient pendant une
baisse de puissance, utiliser la sauvegarde
cinétique (paramétre 14-10 Panne secteur).

AVERTISSEMENT/ALARME 8, Soustension CC

Si la tension du circuit intermédiaire tombe en dessous de
la limite de sous-tension, le variateur vérifie si une alimen-
tation 24 V CC de secours est connectée. Si aucune
alimentation 24 V CC de secours n'est raccordée, le
variateur disjoncte aprés une durée déterminée. La durée
est fonction de la taille de l'unité.

Dépannage
. Contréler que la tension d'alimentation
correspond a la tension du variateur.

. Effectuer un test de la tension d'entrée.
. Effectuer un test du circuit de faible charge.

AVERTISSEMENT/ALARME 9, Surch.onduleur

La surcharge du variateur est supérieure a 100 % pendant
une durée trop longue ; le variateur est sur le point de
s'arréter. Le compteur de la protection thermique
électronique de l'onduleur émet un avertissement a 98 %
et s'arréte a 100 % avec une alarme. Le variateur ne peut
étre remis a zéro tant que le compteur n'est pas inférieur a
90 %.

Dépannage
. Comparer le courant de sortie indiqué sur le LCP
avec le courant nominal du variateur.

. Comparer le courant de sortie indiqué sur le LCP
avec le courant du moteur mesuré.

. Afficher la charge thermique du variateur sur le
LCP et controler la valeur. Si la valeur dépasse le
courant continu nominal du variateur, le
compteur augmente. Si la valeur est inférieure au
courant continu nominal du variateur, le
compteur diminue.

AVERTISSEMENT/ALARME 10, Surch.ETR mot.
La protection thermique électronique (ETR) signale que le
moteur est trop chaud.

Sélectionner I'une de ces options :

. Le variateur émet un avertissement ou une
alarme lorsque le compteur est > 90 % si le
paramétre 1-90 Motor Thermal Protection est réglé
sur l'option avertissement.

. Le variateur s'arréte lorsque le compteur atteint
100 % si le paramétre 1-90 Motor Thermal
Protection est réglé sur l'option alarme.

La panne survient lors d’'une surcharge de moteur a plus
de 100 % pendant trop longtemps.

Dépannage
. Vérifier si le moteur est en surchauffe.

. Vérifier si le moteur est en surcharge mécanique.

. Vérifier que le courant du moteur réglé dans le
paramétre 1-24 Courant moteur est correct.

. Vérifier que les données du moteur aux
paramétres 1-20 a 1-25 sont correctement réglées.

. Si une ventilation externe est utilisée, vérifier
qu'elle est bien sélectionnée dans le
paramétre 1-91 Motor External Fan.

. L'exécution d'une AMA au
paramétre 1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA)
adapte plus précisément le variateur au moteur
et réduit la charge thermique.

AVERTISSEMENT/ALARME 11, Surt.therm.mot

Vérifier si la thermistance n'est pas déconnectée. Choisir au
paramétre 1-90 Motor Thermal Protection si le variateur
émet un avertissement ou une alarme.

Dépannage
. Vérifier si le moteur est en surchauffe.

. Vérifier si le moteur est en surcharge mécanique.

. En cas d'utilisation de la borne 53 ou 54, vérifier
que la thermistance est correctement connectée
entre la borne 53 ou 54 (entrée de tension
analogique) et la borne 50 (alimentation +10 V).
Vérifier aussi que le commutateur de la borne 53
ou 54 est réglé sur tension. Vérifier que le
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paramétre 1-93 Source Thermistance sélectionne la
borne 53 ou 54.

. En cas d'utilisation des bornes 18, 19, 31, 32 ou
33 (entrées digitales), vérifier que la thermistance
est correctement connectée entre la borne
d'entrée digitale utilisée (seulement PNP entrée
digitale) et la borne 50. Sélectionner la borne a
utiliser au paramétre 1-93 Source Thermistance.

AVERTISSEMENT/ALARME 12, Limite couple

Le couple a dépassé la valeur du paramétre 4-16 Torque
Limit Motor Mode ou du paramétre 4-17 Torque Limit
Generator Mode. Le Paramétre 14-25 Trip Delay at Torque
Limit peut étre utilisé pour modifier cela en passant d'une
condition d'avertissement uniquement a un avertissement
suivi d'une alarme.

Dépannage
. Si la limite du couple du moteur est dépassée
pendant la rampe d'accélération, rallonger le
temps de rampe d'accélération.

. Si la limite du couple générateur est dépassée
pendant la rampe de décélération, rallonger le
temps de rampe de décélération.

. Si la limite de couple est atteinte pendant le
fonctionnement, augmenter la limite de couple.
S'assurer que le systeme peut fonctionner de
maniéere slre a un couple plus élevé.

. Examiner I'application pour chercher d'éventuels
appels de courant excessifs sur le moteur.

AVERTISSEMENT/ALARME 13, Surcourant

La limite de courant de pointe de l'onduleur (environ

200 % du courant nominal) est dépassée. Lavertissement
dure environ 1,5 s, aprés quoi le variateur s'arréte avec une
alarme. Cette panne peut résulter d'une charge dynamique
ou d’'une accélération rapide avec des charges a forte
inertie. Si I'accélération pendant la rampe d'accélération est
rapide, la panne peut également se produire aprés une
sauvegarde cinétique.

Si la commande de frein mécanique étendue est
sélectionnée, le déclenchement peut étre réinitialisé
manuellement.

Dépannage
. Mettre le variateur hors tension.

. Vérifier que l'arbre moteur peut tourner.

. Vérifier que la taille du moteur correspond au
variateur.

. Vérifier que les données du moteur sont correctes
aux parameétres 1-20 a 1-25.

o Pour les systémes de variateur en parallele,
vérifier les déséquilibres de taille et de longueur
des cables de sortie entre les phases et entre les
modules de variateur.

ALARME 14, Défaut terre
Présence d'un courant de la phase de sortie a la terre, dans
le cable entre le variateur et le moteur ou dans le moteur
lui-méme. Les transformateurs de courant détectent le
défaut de mise a la terre en mesurant le courant qui sort
du variateur et le courant qui arrive dans le variateur
depuis le moteur. Un défaut de mise a la terre est émis si
I'écart entre les deux courants est trop important. Le
courant sortant du variateur doit étre identique a celui qui
y entre.
Dépannage

. Mettre le variateur hors tension et réparer le

défaut de mise a la terre.

. Rechercher les défauts de mise a la terre dans le
moteur en mesurant la résistance a la terre des
fils du moteur et du moteur a l'aide d'un
mégohmmeétre.

. Réinitialiser tout décalage potentiel dans les 3
transformateurs de courant du variateur. Lancer
I'initialisation manuelle ou une AMA compléte.
Cette méthode est plus pertinente apres modifi-
cation de la carte de puissance.

ALARME 15, HW incomp.
Une option installée n'est pas compatible avec le matériel
ou le logiciel actuel de la carte de commande.

Noter la valeur des paramétres suivants et contacter
Danfoss :
. Paramétre 15-40 Type. FC.

. Paramétre 15-41 Partie puiss..

. Paramétre 15-42 Tension.

. Paramétre 15-43 Version logiciel.

. Paramétre 15-45 Code composé var.
. Paramétre 15-49 N°logic.carte ctrl..
. Paramétre 15-50 N°logic.carte puis.
. Paramétre 15-60 Option montée.

. Paramétre 15-61 Version logicielle option (pour
chaque emplacement en option).

ALARME 16, Court-circuit
Il'y a un court-circuit dans le moteur ou le cablage du
moteur.

AAVERTISSEMENT

HAUTE TENSION

Les variateurs contiennent des tensions élevées lorsqu'ils
sont reliés a I'alimentation secteur CA, a I'alimentation
CC ou a la répartition de la charge. Le non-respect de la
réalisation de l'installation, du démarrage et de la
maintenance par du personnel qualifié peut entrainer la
mort ou des blessures graves.
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Dépannage
. Mettre le variateur hors tension et réparer le
court-circuit.

. Vérifier que le variateur contient la bonne carte
de mise a l'échelle du courant et comporte le
nombre adéquat de cartes de mise a I'échelle du
courant pour le systéme.

AVERTISSEMENT/ALARME 17, Dép.tps.mot ctrl

Pas de communication avec le variateur.

L'avertissement est uniquement actif si le

paramétre 8-04 Mot de ctrl.Fonct.dépas.tps N'est PAS réglé
sur [0] Inactif.

Si le paramétre 8-04 Mot de ctrl.Fonct.dépas.tps a été réglé
sur [5] Arrét et alarme, un avertissement apparait et le
variateur suit la rampe de décélération jusqu’a ce qu'il
s'arréte, en émettant une alarme.

Dépannage
. Vérifier les connexions sur le cable de communi-
cation série.

. Augmenter le paramétre 8-03 Mot de ctrl.Action
dépas.tps.

. Vérifier le fonctionnement de I'équipement de
communication.

. Vérifier que l'installation a été effectuée confor-
mément aux exigences CEM.

AVERTISSEMENT/ALARME 20, Err. entrée t°
Le capteur de température n'est pas connecté.

AVERTISSEMENT/ALARME 21, Erreur par.
Paramétre hors gamme. Le numéro du paramétre est
affiché a I'écran.

Dépannage
. Régler le parametre concerné sur une valeur
valide.

AVERTISSEMENT/ALARME 22, Pas sur FC 102

La valeur de cet avertissement/alarme indique la cause :
0 = la référence du couple n'a pas été atteinte avant
temporisation (paramétre 2-27 Tps de rampe couple).

1 = retour de frein attendu non recu avant temporisation
(paramétre 2-23 Activation retard frein, paramétre 2-25 Tps
déclchment frein).

AVERTISSEMENT 23, Ventil. int.

La fonction d'avertissement du ventilateur constitue une
protection supplémentaire chargée de vérifier si le
ventilateur fonctionne/est monté. L'avertissement du
ventilateur peut étre désactivé au

paramétre 14-53 Surveillance ventilateur ([0] Désactivé).

Un capteur de signal de retour est monté dans le
ventilateur. Si le ventilateur recoit un ordre de marche et
qu'il n'y a pas de retour du capteur, cette alarme apparait.
Cette alarme indique aussi s'il y a une erreur de communi-
cation entre la carte de puissance du ventilateur et la carte
de commande.

Vérifier dans le journal d’alarme la valeur rapportée
associée a cet avertissement.

Si la valeur rapportée est 2, il s'agit d'un probléeme matériel
avec l'un des ventilateurs. Si la valeur rapportée est 12, il
s'agit d'un probléme de communication entre la carte de
puissance du ventilateur et la carte de commande.

Dépannage du ventilateur
. Mettre le variateur hors tension puis sous tension
et vérifier que le ventilateur fonctionne
briévement au démarrage.

. Vérifier que le ventilateur fonctionne correc-
tement. Utiliser le groupe de paramétres 43-** Unit
Readouts pour afficher la vitesse de chaque
ventilateur.

Dépannage de carte de puissance du ventilateur
. Vérifier le cablage entre la carte de puissance du
ventilateur et la carte de commande.

. Il peut étre nécessaire de remplacer la carte de
puissance du ventilateur.

. Il peut étre nécessaire de remplacer la carte de
commande.

AVERTISSEMENT 24, Ventil. ext.

La fonction d'avertissement du ventilateur constitue une
protection supplémentaire chargée de vérifier si le
ventilateur fonctionne/est monté. Lavertissement du
ventilateur peut étre désactivé au

paramétre 14-53 Surveillance ventilateur ([0] Désactivé).

Un capteur de signal de retour est monté dans le
ventilateur. Si le ventilateur recoit un ordre de marche et
qu'il n'y a pas de retour du capteur, cette alarme apparait.
Cette alarme indique aussi s'il y a une erreur de communi-
cation entre la carte de puissance et la carte de
commande.

Vérifier dans le journal d’alarmes la valeur associée a cet
avertissement.

Si la valeur rapportée est 1, il s'agit d'un probléeme matériel
avec l'un des ventilateurs. Si la valeur rapportée est 11, il
s'agit d’'un probléme de communication entre la carte de
puissance et la carte de commande.

Dépannage du ventilateur
. Mettre le variateur hors tension puis sous tension
et vérifier que le ventilateur fonctionne
brievement au démarrage.

. Vérifier que le ventilateur fonctionne correc-
tement. Utiliser le groupe de parametres 43-** Unit
Readouts pour afficher la vitesse de chaque
ventilateur.

Dépannage de carte de puissance
. Vérifier le cablage entre la carte de puissance et
la carte de commande.

. Il peut étre nécessaire de remplacer la carte de
puissance.
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. Il peut étre nécessaire de remplacer la carte de
commande.

AVERTISSEMENT 25, Résis. freinage

La résistance de freinage est controlée en cours de
fonctionnement. En cas de court-circuit, la fonction de
freinage est désactivée et un avertissement est émis. Le
variateur continue de fonctionner, mais sans la fonction de
freinage.

Dépannage
. Mettre le variateur hors tension et remplacer la
résistance de freinage (voir le
paramétre 2-15 Contréle freinage).

. Dans les systémes de variateur en paralléle,
vérifier les branchements paralleles du frein.

AVERTISSEMENT/ALARME 26, Frein surcharge

La puissance transmise a la résistance de freinage est
calculée comme une valeur moyenne portant sur les 120
dernieres secondes de fonctionnement. Le calcul s'appuie
sur la tension de circuit intermédiaire et sur la valeur de la
résistance de freinage définie au paramétre 2-16 AC brake
Max. Current. Lavertissement est actif lorsque la puissance
de freinage émise est supérieure a 90 % de la puissance de
la résistance de freinage. Si [2] Alarme est sélectionné au
paramétre 2-13 Frein Res Therm, le variateur s'arréte lorsque
la puissance de freinage émise atteint 100 %.

AVERTISSEMENT/ALARME 27, Frein IGBT

Le transistor de freinage est contrélé en cours de fonction-
nement ; en cas de court-circuit, la fonction de freinage est
désactivée et un avertissement est émis. Le variateur est
toujours opérationnel mais puisque le transistor de
freinage a été court-circuité, une puissance élevée sera
transmise a la résistance de freinage méme si elle est
inactive.

AAVERTISSEMENT

RISQUE DE SURCHAUFFE

Une surtension peut causer la surchauffe de la résistance
de freinage, laquelle peut s’enflammer. Si le variateur
n‘est pas mis hors tension et si la résistance de freinage
n'est pas retirée, cela peut endommager I'équipement.

Dépannage
. Mettre le variateur hors tension.

. Retirer la résistance de freinage.
. Réparer le court-circuit.

AVERTISSEMENT/ALARME 28, Test frein
La résistance de freinage n'est pas connectée ou ne
marche pas.

Dépannage
. Controler le paramétre 2-15 Contréle freinage.

ALARME 29, Power Module temp

La température maximum du dissipateur de chaleur a été
dépassée. Lerreur de température ne se réinitialise pas tant
que la température ne tombe pas en dessous d'une
température de dissipateur de chaleur définie. Les points
de déclenchement et de réinitialisation different selon la
puissance du variateur.

Dépannage

Vérifier les conditions suivantes :
. la température ambiante est trop élevée ;
. le cable du moteur est trop long ;

. le dégagement pour le débit d'air au-dessus et en
dessous du variateur est inapproprié ;

. le débit d'air est entravé autour du variateur ;

. le ventilateur du dissipateur de chaleur est
endommagé ;

. le dissipateur de chaleur est sale.

Pour les variateurs avec boitiers de tailles D et E, cette
alarme repose sur la température mesurée par le capteur
du dissipateur de chaleur, monté a l'intérieur des modules
IGBT.

Dépannage
. Controler la résistance des ventilateurs.

. Contréler les fusibles a faible charge.
. Vérifier le capteur thermique IGBT.

ALARME 30, Phase U abs.
La phase U moteur entre le variateur et le moteur est
absente.

AAVERTISSEMENT

HAUTE TENSION

Les variateurs contiennent des tensions élevées lorsqu'ils
sont reliés a I'alimentation secteur CA, a I'alimentation
CC ou a la répartition de la charge. Le non-respect de la
réalisation de l'installation, du démarrage et de la
maintenance par du personnel qualifié peut entrainer la
mort ou des blessures graves.

. Linstallation, le démarrage et la maintenance ne
doivent étre effectués que par du personnel
qualifié.

. Avant tout entretien ou toute réparation, utiliser
un dispositif de mesure de tension approprié
pour s'assurer que les variateurs sont complé-
tement déchargés.

Dépannage
. Mettre le variateur hors tension et vérifier la
phase U moteur.
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ALARME 31, Phase V abs.
La phase V moteur entre le variateur et le moteur est
absente.

AAVERTISSEMENT

HAUTE TENSION

Les variateurs contiennent des tensions élevées lorsqu’ils
sont reliés a I'alimentation secteur CA, a l'alimentation
CC ou a la répartition de la charge. Le non-respect de la
réalisation de l'installation, du démarrage et de la
maintenance par du personnel qualifié peut entrainer la
mort ou des blessures graves.

. Linstallation, le démarrage et la maintenance ne
doivent étre effectués que par du personnel
qualifié.

. Avant tout entretien ou toute réparation, utiliser
un dispositif de mesure de tension approprié
pour s’assurer que les variateurs sont compleé-
tement déchargés.

Dépannage
. Mettre le variateur hors tension et vérifier la
phase V moteur.

ALARME 32, Phase W abs.
La phase W moteur entre le variateur et le moteur est
absente.

AAVERTISSEMENT

HAUTE TENSION

Les variateurs contiennent des tensions élevées lorsqu’ils
sont reliés a I'alimentation secteur CA, a l'alimentation
CC ou a la répartition de la charge. Le non-respect de la
réalisation de l'installation, du démarrage et de la
maintenance par du personnel qualifié peut entrainer la
mort ou des blessures graves.

. Linstallation, le démarrage et la maintenance ne
doivent étre effectués que par du personnel
qualifié.

. Avant tout entretien ou toute réparation, utiliser
un dispositif de mesure de tension approprié
pour s’assurer que les variateurs sont complé-
tement déchargés.

Dépannage
. Mettre le variateur hors tension et vérifier la
phase W moteur.

ALARME 33, Erreur charge
Trop de pointes de puissance se sont produites dans une
courte période.

Dépannage
. Laisser I'unité refroidir jusqu'a la température de
fonctionnement.

. Vérifier les pannes potentielles de mise a la terre
du circuit intermédiaire.

AVERTISSEMENT/ALARME 34, Défaut com.bus
Le bus de terrain sur la carte d'option de communication
ne fonctionne pas.

AVERTISSEMENT/ALARME 35, Erreur option

Une alarme d'option est recue. L'alarme est spécifique a
I'option. La cause la plus vraisemblable de I'alarme est un
défaut de démarrage ou de communication.

AVERTISSEMENT/ALARME 36, Panne secteur

Cet avertissement/alarme n'est actif que si la tension
d‘alimentation du systéme variateur est perdue et si le
paramétre 14-10 Mains Failure n'est pas réglé sur [0] Pas de
fonction.

. Vérifier les fusibles vers le systeme variateur et
I'alimentation secteur vers I'unité.

. Vérifier que la tension secteur est conforme aux
spécifications du produit.

. Vérifier que les conditions suivantes ne sont pas
présentes :
alarme 307, Excessive THD(V) (THD(V) excessif),
alarme 321, Voltage imbalance (Déséquilibre
tension), avertissement 417, Mains undervoltage
(Sous-tension secteur) ou avertissement 418, Mains
overvoltage (Surtension secteur) est signalé si 'une
des conditions ci-aprés est vérifiée :

- L'amplitude de la tension triphasée
chute en dessous de 25 % de la tension
secteur nominale.

- Toute tension monophasée dépasse
10 % de la tension secteur nominale.

- Le pourcentage du déséquilibre de
phase ou d’amplitude dépasse 8 %.

- La tension THD dépasse 10 %.

ALARME 37, Défautphasemot.
Déséquilibre actuel entre les unités de puissance.
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ALARME 38, Déf.chge DC Bus
Lorsqu’une erreur interne se produit, un numéro de code
défini dans le Tableau 9.4 s'affiche.

Dépannage
. Mettre hors tension puis sous tension.

. Vérifier que l'option est correctement installée.

. Rechercher d'éventuels cables desserrés ou
manquants.

Il peut étre nécessaire de contacter le fournisseur Danfoss
ou le service technique. Noter le numéro de code pour
faciliter le dépannage ultérieur.

Numéro |Texte

0 Impossible d'initialiser le port série. Contacter le
fournisseur Danfoss ou le service technique de
Danfoss.

256-259, |[Les données EEPROM de puissance sont
266, 268 |incorrectes ou obsolétes. Remplacer la carte de
puissance.

512-519 [Erreur interne. Contacter le fournisseur Danfoss ou

le service technique de Danfoss.

783 Valeur du parametre hors limites min./max.

1024-1284 |Erreur interne. Contacter le fournisseur Danfoss ou
le service technique de Danfoss.

1299 Logiciel option A trop ancien.

1300 Logiciel option B trop ancien.

1301 Logiciel option CO trop ancien.

1302 Logiciel option C1 trop ancien.

1315 Logiciel option A non pris en charge (non
autorisé).

1316 Logiciel option B non pris en charge (non
autorisé).

1317 Logiciel option CO non pris en charge (non
autorisé).

1318 Logiciel option C1 non pris en charge (non
autorisé).

1360-2819 | Erreur interne. Contacter le fournisseur Danfoss ou
le service technique de Danfoss.

2561 Remplacer la carte de commande.
2820 Dépassement de pile LCP.
2821 Dépassement port série.

2822 Dépassement port USB.

3072-5122 |Valeur de paramétre hors limites.

5123 Option A : matériel incompatible avec celui de la
carte de commande

5124 Option B : matériel incompatible avec celui de la
carte de commande

5125 Option CO : matériel incompatible avec celui de la
carte de commande

5126 Option C1 : matériel incompatible avec celui de la
carte de commande

5127 Combinaison d'options illégales (2 options du
méme type montées ou codeur en EOQ et résolveur
en E1 ou similaires).

Numéro |Texte

5168 Un arrét de sécurité/Safe Torque Off a été détecté
sur une carte de commande ne disposant pas de
la fonction arrét de sécurité/Safe Torque Off.

5376-65535 | Erreur interne. Contacter le fournisseur Danfoss ou
le service technique de Danfoss.

Tableau 9.4 Codes d'erreur interne

ALARME 39, Capteur radiatr
Pas de retour du capteur de température du dissipateur de
chaleur.

Le signal du capteur thermique IGBT n'est pas disponible
sur la carte de puissance.

Dépannage
. Controler le cable plat entre la carte de puissance
et la carte de commande de gachette.

. Rechercher une éventuelle carte de puissance
défectueuse.

. Rechercher une éventuelle carte de commande
de gachette défectueuse.

AVERTISSEMENT 40, Surcharge T27

Vérifier la charge connectée a la borne 27 ou supprimer le
raccordement en court-circuit. Vérifier le

paramétre 5-00 Digital I/0 Mode et le paramétre 5-01 Mode
born.27.

AVERTISSEMENT 41, Surcharge T29

Vérifier la charge connectée a la borne 29 ou supprimer le
raccordement en court-circuit. Vérifier aussi le

paramétre 5-00 Digital /0 Mode et le

paramétre 5-02 Terminal 29 Mode.

AVERTISSEMENT 42, Surcharge X30/6-7

Pour la borne X30/6, vérifier la charge connectée a la
borne X30/6 ou supprimer le raccordement en court-
circuit. Vérifier aussi le paramétre 5-32 S.digit.born. X30/6
(VLT® General Purpose I/O MCB 101).

Pour la borne X30/7, vérifier la charge connectée a la
borne X30/7 ou supprimer le raccordement en court-
circuit. Vérifier aussi le paramétre 5-33 S.digit.born. X30/7
(VLT® General Purpose I/O MCB 101).

ALARME 43, Alim. ext. (opt°)

VLT® Extended Relay Option MCB 113 est montée sans
alimentation externe 24 V CC. Connecter une alimentation
externe 24 V CC ou spécifier qu'aucune alimentation
externe n'est utilisée via le paramétre 14-80 Option
alimentée par 24 V CC ext., [0] Non. Toute modification du
paramétre 14-80 Option alimentée par 24 V CC ext. nécessite
un cycle de puissance.
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ALARME 45, Défaut terre 2
Défaut terre
Dépannage
. S'assurer que la mise a la terre est correcte et
rechercher d'éventuelles connexions desserrées.
. Vérifier que la taille des cables est adaptée.

. Examiner les cables du moteur pour chercher
d'éventuels courts-circuits ou courants de fuite.

ALARME 46, Alim. carte puis.
Alimentation de la carte de puissance hors plage.

Il existe 4 alimentations générées par l'alimentation du
mode de commutation de la carte de puissance :
. 48 V

. 24V
. 5V
. +18V

Lorsque l'alimentation est fournie par I'alimentation du
VLT® 24 V CC Supply MCB 107, seules les alimentations

24 V et 5 V sont contrélées. Lorsquelles sont alimentées
par une tension secteur triphasée, les 4 alimentations sont
surveillées.

Dépannage
. Rechercher une éventuelle carte de puissance
défectueuse.

. Rechercher une éventuelle carte de commande
défectueuse.

. Rechercher une éventuelle carte d'option
défectueuse.

. Si une alimentation 24 V CC est utilisée, vérifier
qu'elle est correcte.

. Controler les variateurs de taille D a la recherche
d’un ventilateur de dissipateur de chaleur, d’'un
ventilateur supérieur ou d'un ventilateur de porte
défectueux.

. Controler les variateurs de taille E a la recherche
d’'un ventilateur de mélange défectueux.

AVERTISSEMENT 47, Alim. 24 V bas
Alimentation de la carte de puissance hors plage.

Il existe 4 alimentations générées par l'alimentation du
mode de commutation (SMPS) de la carte de puissance :
. 48V

AVERTISSEMENT 48, Alim 1,8 V bas

L'alimentation 1,8 V CC utilisée sur la carte de commande
se situe en dehors des limites admissibles. L'alimentation
est mesurée sur la carte de commande.

Dépannage
. Rechercher une éventuelle carte de commande
défectueuse.

. Si une carte d'option est montée, rechercher une
éventuelle surtension.

AVERTISSEMENT 49, Limite Vit.

Cet avertissement apparait lorsque la vitesse n'est pas dans
la plage spécifiée au paramétre 4-11 Motor Speed Low Limit
[RPM] et au paramétre 4-13 Motor Speed High Limit [RPM]. Si
la vitesse est inférieure a la limite spécifiée au

paramétre 1-86 Trip Speed Low [RPM] (sauf lors du
démarrage ou de l'arrét), le variateur se déclenche.

ALARME 50, Etalonnage AMA
Contacter le fournisseur Danfoss ou le service technique
Danfoss.

ALARME 51, AMA Vérif. U et | nom.
Les réglages de la tension, du courant et de la puissance
du moteur sont erronés.

Dépannage
. Vérifier les réglages des paramétres 1-20 a 1-25.

ALARME 52, AMA | nom.bas
Le courant moteur est trop bas.

Dépannage
. Vérifier les réglages au paramétre 1-24 Courant
moteur.

ALARME 53, AMAgrosmoteur
Le moteur est trop gros pour que 'AMA puisse fonctionner.

ALARME 54, AMA-petit mot
Le moteur utilisé est trop petit pour réaliser IAMA.

ALARME 55, AMA hors gam.
LAMA ne peut pas fonctionner car les valeurs des
paramétres du moteur sont hors de la plage admissible.

ALARME 56, Interrup. AMA
LAMA est interrompue manuellement.

ALARME 57, AMA dépas.tps
Essayer de relancer I'AMA. Des tentatives successives
peuvent surchauffer le moteur.

ALARME 58, AMA déf. Int.
Contacter le fournisseur Danfoss.

. 24V
sy AVERTISSEMENT 59, | limite
¢ Le courant est supérieur a la valeur programmée au
. +18V paramétre 4-18 Current Limit. Vérifier que les données du
Dépannage n?otleur aux parametres. 7-?0 a 1-25 sont cFJrrfectemfent
. Rechercher une éventuelle carte de puissance r(-I:‘gIees. Augmenter {a limite de cou.rant si necessa!fe. )
défectueuse. ‘Sassurcj:‘r gue le s’y.steme peut fonctionner de maniére slre
a une limite supérieure.
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AVERTISSEMENT 60, Verrouillage ext.

Un signal d’entrée digitale indique une condition de panne
extérieure au variateur. Un verrouillage externe a ordonné
au variateur de s'arréter. Supprimer la condition de panne
externe. Pour reprendre un fonctionnement normal,
appliquer 24 V CC a la borne programmée pour le
verrouillage ext. et réinitialiser le variateur.

AVERTISSEMENT/ALARME 61, Err. trainée
Une erreur est détectée entre la vitesse calculée et la
mesure de la vitesse provenant du dispositif de retour.

Dépannage
. Vérifier les réglages Avertissement/Alarme/
Désactivé au paramétre 4-30 Fonction perte signal
de retour moteur.

. L'erreur acceptable est définie au
paramétre 4-31 Erreur vitesse signal de retour
moteur.

. Le temps de perte du signal de retour acceptable
est défini au paramétre 4-32 Fonction tempo.
signal de retour moteur.

AVERTISSEMENT 62, Lim.fréq. sortie

Si la fréquence de sortie atteint la valeur définie au
paramétre 4-19 Max Output Frequency, le variateur émet un
avertissement. L'avertissement cesse lorsque la sortie
descend sous la limite maximale. Si le variateur ne peut
pas limiter la fréquence, il se déclenche et émet une
alarme. Cette derniére peut se produire dans le mode flux
si le variateur perd le contréle du moteur.

Dépannage
. Rechercher les causes possibles dans I'application.

. Augmenter la limite de fréquence de sortie.
S'assurer que le systeme peut fonctionner de
maniére s(ire a une fréquence de sortie
supérieure.

ALARME 63, Frein méca. bas

Le courant moteur effectif n'a pas dépassé le courant
d'activation du frein au cours de la temporisation du
démarrage.

AVERTISSEMENT 64, Limite tension

La combinaison charge et vitesse nécessite une tension du
moteur supérieure a la tension du circuit intermédiaire
réelle.

AVERTISSEMENT/ALARME 65, Ctrl T° carte
La température de déclenchement de la carte de
commande est de 85 °C (185 °F).

Dépannage
. Vérifier que la température ambiante de fonction-
nement est dans les limites.

. Rechercher d'éventuels filtres bouchés.
. Vérifier le fonctionnement du ventilateur.

. Vérifier la carte de commande.

AVERTISSEMENT 66, Temp. basse

Le variateur est trop froid pour fonctionner. Cet avertis-
sement repose sur le capteur de température du module
IGBT. Augmenter la température ambiante de I'unité. Une
faible quantité de courant peut également étre fournie au
variateur chaque fois que le moteur est arrété en réglant le
paramétre 2-00 DC Hold/Preheat Current sur 5 % et le
paramétre 1-80 Function at Stop.

ALARME 67, Modif. option

Une ou plusieurs options ont été ajoutées ou supprimées
depuis la derniere mise hors tension. Vérifier que le
changement de configuration est intentionnel et
réinitialiser l'unité.

ALARME 68, Arrét sécurité

La fonction Safe Torque Off (STO) a été activée. Pour
reprendre le fonctionnement normal, appliquer 24 V CC a
la borne 37, puis envoyer un signal de réinitialisation (via
le bus, une E/S digitale ou en appuyant sur [Reset]).

ALARME 69, T° carte puis.
Le capteur de température de la carte de puissance est
trop chaud ou trop froid.

Dépannage
. Vérifier que la température ambiante de fonction-
nement est dans les limites.

. Rechercher d'éventuels filtres bouchés.
. Vérifier le fonctionnement du ventilateur.
. Examiner la carte de puissance.

ALARME 70, ConfigFCprohibé

La carte de commande et la carte de puissance sont
incompatibles. Contacter le fournisseur Danfoss avec le
code de type indiqué sur la plaque signalétique de l'unité
et les références des cartes pour vérifier la compatibilité.

AVERTISSEMENT/ALARME 71, Arrét sécurité PTC 1

La fonction Safe Torque Off (STO) a été activée a partir de
la carte VLT® PTC Thermistor Card MCB 112 (moteur trop
chaud). Une fois le moteur refroidi et I'entrée digitale du
MCB 112 désactivée, le fonctionnement normal peut
reprendre lorsque le MCB 112 applique a nouveau 24 V CC
a la borne 37. Lorsque le moteur est prét a fonctionner
normalement, un signal de reset est envoyé (par communi-
cation série, E/S digitale ou en appuyant sur la touche
[Reset] du LCP). Avec l'activation du redémarrage
automatique, le moteur peut démarrer a la suppression de
la panne.
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ALARME 72, Panne danger

STO avec alarme verrouillée. Une combinaison inattendue
d'ordres de STO s'est produite :
. la carte thermistance PTC MCB 112 du VLT® active
la borne X44/10, mais la fonction STO nest pas
activée ;

. le MCB 112 est le seul dispositif utilisant la
fonction STO (spécifié via le choix [4] Alarme PTC
1 ou [5] Avertissement PTC 1 au
paramétre 5-19 Arrét de sécurité borne 37), la
fonction STO est activée mais la borne X44/10 ne
I'est pas.

AVERTISSEMENT 73, Arrétredém. auto

Fonction Safe Torque Off (STO) activée. Avec l'activation du
redémarrage automatique, le moteur peut démarrer a la
suppression de la panne.

ALARME 74, Thermistance PTC
Alarme liée a la VLT® PTC Thermistor Card MCB 112. La
thermistance PTC ne fonctionne pas.

ALARME 75, Sél. profil illégal

Ne pas écrire la valeur du paramétre lorsque le moteur est
en marche. Arréter le moteur avant d'écrire le profil MCO
au paramétre 8-10 Profil mot contréle.

AVERTISSEMENT 76, Config alim.

Le nombre requis d’unités d'alimentation ne correspond
pas au nombre détecté d’'unités d'alimentation actives. En
cas de perte de connexion de la carte de puissance, l'unité
déclenche aussi cet avertissement.

Dépannage
. Confirmer que la piéce détachée et sa carte de
puissance ont le bon numéro de code.

. S'assurer que les cables a 44 broches entre les
cartes MDCIC et de puissance sont montés
correctement.

AVERTISSEMENT 77, M puiss. réduit

Cette alarme s'applique uniquement aux systemes multi-
variateurs. Le systéme fonctionne en puissance réduite
(c'est-a-dire a un niveau inférieur au nombre autorisé de
modules de variateur). Il est émis et reste actif lors du
cycle de mise hors/sous tension du systeme avec moins de
modules de variateur.

ALARME 78, Err. trainée

La différence entre la valeur de consigne et la valeur
effective dépasse la valeur du paramétre 4-35 Erreur de
trainée.

Dépannage
. Désactiver la fonction ou sélectionner une alarme
ou un avertissement au paramétre 4-34 Fonction
err. trainée.

. Examiner la mécanique autour de la charge et du
moteur. Vérifier les raccordements du signal de
retour du codeur moteur vers le variateur.

. Sélectionner la fonction de signal de retour du
moteur au paramétre 4-30 Fonction perte signal de
retour moteur.

. Ajuster l'intervalle d'erreur de trainée au
parameétre 4-35 Erreur de trainée et au
parameétre 4-37 Erreur de trainée pendant la rampe.

ALARME 79, ConfigPSprohib

Référence incorrecte ou absence de la carte de mise a
I'échelle. De la méme facon, le connecteur MK101 peut ne
pas avoir été installé sur la carte de puissance.

ALARME 80, Init. variateur

Les réglages de paramétres sont initialisés aux réglages par
défaut apres une réinitialisation manuelle. Réinitialiser
I'unité pour supprimer l'alarme.

ALARME 81, CSIV corrompu
Erreurs de syntaxe dans le fichier CSIV.

ALARME 82, Err.par. CSIV
Echec CSIV pour lancer un paramétre.

ALARME 83, Combinaison d'options illégale
Les options installées ne sont pas compatibles.

ALARME 84, No safety option (Pas d’'option de sécurité)
Loption de sécurité a été supprimée sans appliquer de
réinitialisation générale. Reconnecter I'option de sécurité.

ALARME 88, Option detection

Un changement au niveau de la disposition des options a
été détecté. Le Paramétre 14-89 Option Detection est réglé
sur [0] Frozen configuration (Config. gelée) et la disposition
des options a été modifiée.

. Pour appliquer le changement, activer les
changements de disposition des options au
paramétre 14-89 Option Detection.

. Il est aussi possible de restaurer la configuration
correcte des options.

AVERTISSEMENT 89, Frein mécanique coulissant
Le dispositif de surveillance du frein détecte une vitesse de
moteur supérieure a 10 tr/min.

ALARME 90, Surv. codeur

Vérifier la connexion de l'option codeur/résolveur et, le cas
échéant, remplacer le VLT® Encoder Input MCB 102 ou le
VLT® Resolver Input MCB 103.

ALARME 91, Erreur déf.Al54

Désactiver le commutateur 5202 (entrée tension) en
présence d'un capteur KTY connecté a la borne d'entrée
analogique 54.

ALARME 96, Démar. retardé

Le démarrage du moteur a été retardé en raison de la
protection contre les cycles courts. Le

Paramétre 22-76 Interval between Starts est actif.

Dépannage
. Réparer le systéme et réinitialiser le variateur
apres que la panne a été corrigée.
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AVERTISSEMENT 97, Arrét retardé

L'arrét du moteur a été retardé car le moteur a fonctionné
moins de temps que la durée minimum programmée au
paramétre 22-77 Minimum Run Time.

AVERTISSEMENT 98, Déf.horloge
L'heure n'est pas réglée ou I'horloge RTC est en panne.
Réinitialiser I'norloge au paramétre 0-70 Date and Time.

ALARME 99, Rotor verrouill
Le rotor est verrouillé.

AVERTISSEMENT/ALARME 104, Ventil. interne
Le ventilateur ne fonctionne pas. La surveillance du
ventilateur contréle que le ventilateur tourne a la mise
sous tension ou a chaque fois que le ventilateur de
mélange est activé. Lerreur du ventilateur de mélange peut
étre configurée sous la forme d’'un avertissement ou d’'un
déclenchement d’alarme au paramétre 14-53 Fan Monitor.
Dépannage

. Mettre le variateur hors tension, puis sous tension

afin de déterminer si I'avertissement/alarme
revient.

AVERTISSEMENT/ALARME 122, Mot. rotat. unexp.
Le variateur réalise une fonction qui nécessite l'arrét du
moteur, par exemple, maintien CC pour moteurs PM.

ALARME 144, Inrush Supply

Une tension d’alimentation sur la carte d'appel est hors
plage. Voir la valeur rapportée du résultat du champ des
bits pour plus de détails.

. Bit 2 : VCC élevé
. Bit 3 : VCC bas
. Bit 4 : VDD élevé
. Bit 5 : VDD bas

ALARME 145, Ext. SCR disable
L'alarme indique un déséquilibre de la tension du conden-
sateur du circuit intermédiaire de la série.

AVERTISSEMENT/ALARME 146, Mains Voltage

La tension secteur est hors de la plage de fonctionnement
valide. Les valeurs de rapport suivantes fournissent plus de
détails a cet égard.

. Tension trop basse : 0 =R-S, 1 =S-T, 2 =T-R
. Tension trop élevée : 3 =R-S,4 =S-T, 5 =T-R
AVERTISSEMENT/ALARME 147, Mains Frequency
La fréquence secteur est hors de la plage de fonction-

nement valide. La valeur rapportée fournit plus de détails a
cet égard.

. 0 : fréquence trop basse.
. 1 : fréquence trop élevée.

AVERTISSEMENT/ALARME 148, System Temp
Au moins une mesure de la température du systéme est
trop élevée.

AVERTISSEMENT 163, ATEX ETR cur.lim.warning

Le variateur a dépassé la courbe caractéristique pendant
plus de 50 s. Lavertissement est activé a 83 % et désactivé
a 65 % de la surcharge thermique autorisée.

ALARME 164, ATEX ETR cur.lim.alarm

Un fonctionnement au-dessus de la courbe caractéristique
pendant plus de

60 s sur une période de 600 s active I'alarme et fait
disjoncter le variateur.

AVERTISSEMENT 165, ATEX ETR freq.lim.warning

Le variateur a fonctionné plus de 50 s sous la fréquence
minimale autorisée (paramétre 1-98 ATEX ETR interpol. points
freq.).

ALARME 166, ATEX ETR freq.lim.alarm

Le variateur a fonctionné plus de 60 s (sur une période de
600 s) sous la fréquence minimale autorisée

(paramétre 1-98 ATEX ETR interpol. points freq.).

AVERTISSEMENT 200, M incendie actif

Le variateur fonctionne en mode incendie. Lavertissement
s'efface lorsque le mode incendie est supprimé. Voir les
données du mode incendie dans le journal des alarmes.

AVERTISSEMENT 201, M incend. a été actif

Le variateur est passé en mode incendie. Mettre I'unité
hors tension, puis sous tension pour supprimer l'avertis-
sement. Voir les données du mode incendie dans le journal
des alarmes.

AVERTISSEMENT 202, Hors lim.incendi

En cas de fonctionnement en mode incendie, une ou
plusieurs conditions d'alarmes qui auraient d( arréter
I'unité ont été ignorées. Le fonctionnement dans ces
conditions annule la garantie de I'unité. Mettre I'unité hors
tension, puis sous tension pour supprimer l'avertissement.
Voir les données du mode incendie dans le journal des
alarmes.

AVERTISSEMENT 203, Moteur mangnt

Alors que le variateur entraine plusieurs moteurs, une
situation de charge insuffisante a été détectée. Cette
situation peut indiquer un moteur manquant. Vérifier que
le systéme fonctionne correctement.

AVERTISSEMENT 204, Rotor verrouill

Alors que le variateur entraine plusieurs moteurs, une
situation de surcharge a été détectée. Cette situation peut
s'expliquer par un rotor verrouillé. Vérifier si le moteur
fonctionne correctement.

AVERTISSEMENT 219, Verrouill.comp

Au moins un compresseur est verrouillé de facon inverse
via une entrée digitale. Les compresseurs verrouillés sont
visibles au paramétre 25-87 Inverse Interlock.
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ALARME 243, Frein IGBT

L'alarme ne concerne que les systemes multi-variateurs. Elle
est équivalente a 'alarme 27, Frein IGBT. La valeur
rapportée dans le journal d’alarme indique le module
variateur a l'origine de I'alarme. Cette panne d'IGBT peut
étre causée par l'un des points suivants :

. Le fusible CC a grillé.
. Le cavalier de frein n'est pas en position.

. Le commutateur Klixon s'est ouvert en raison
d’'une surchauffe de la résistance de freinage.

La valeur rapportée dans le journal d'alarme indique le
module de puissance a l'origine de I'alarme :

1 = module variateur gauche.

2 = deuxiéme module variateur en partant de la
gauche.

3 = troisieme module variateur en partant de la
gauche (dans les systemes a 4 modules de
variateur).

4 = quatrieme module variateur en partant de la
gauche (dans les systémes a 4 modules de
variateur).

ALARME 245, Capteur radiatr

Pas de retour du capteur de température du dissipateur de
chaleur. Le signal du capteur thermique IGBT n'est pas
disponible sur la carte de puissance. Cette alarme équivaut
a l'alarme 39, Capteur radiatr. La valeur rapportée dans le
journal d'alarme indique le module de puissance a l'origine
de l'alarme :

1 = module variateur gauche.

2 = deuxiéme module variateur en partant de la
gauche.

3 = troisi€me module variateur en partant de la
gauche (dans les systémes a 4 modules de
variateur).

4 = quatriéme module variateur en partant de la
gauche (dans les systémes a 4 modules de
variateur).

Dépannage
Vérifier les points suivants :

. Carte de puissance
. Carte de commande de gachette

. Cable plat entre la carte de puissance et la carte
de commande de gachette.

ALARME 246, Alim. carte puis.

L'alarme ne concerne que les systémes multi-variateurs. Elle
est équivalente a I'alarme 46, Alim.carte puis. La valeur
rapportée dans le journal d’alarme indique le module de
puissance a l'origine de l'alarme :

1 = module variateur gauche.

2 = deuxiéme module variateur en partant de la
gauche.

3 = troisieme module variateur en partant de la
gauche (dans les systémes a 4 modules de
variateur).

4 = quatriéme module variateur en partant de la
gauche (dans les systémes a 4 modules de
variateur).

ALARME 247, T° carte puis.

L'alarme ne concerne que les systemes multi-variateurs. Elle
est équivalente a I'alarme 69, T° carte puis. La valeur
rapportée dans le journal d’alarme indique le module de
puissance a l'origine de l'alarme :

1 = module variateur gauche.

2 = deuxiéme module variateur en partant de la
gauche.

3 = troisiéme module variateur en partant de la
gauche (dans les systémes a 4 modules de
variateur).

4 = quatriéme module variateur en partant de la
gauche (dans les systémes a 4 modules de
variateur).

ALARME 248, ConfigPSprohib

L'alarme ne concerne que les systemes multi-variateurs. Elle
est équivalente a I'alarme 79, ConfigPSprohib. La valeur
rapportée dans le journal d’alarme indique le module de
puissance a l'origine de l'alarme :

1

module variateur gauche.

2 = deuxiéme module variateur en partant de la
gauche.

3 = troisieme module variateur en partant de la
gauche (dans les systémes a 4 modules de
variateur).

4 = quatriéme module variateur en partant de la
gauche (dans les systémes a 4 modules de
variateur).

Dépannage
Vérifier les points suivants :

. Les cartes de mise a I'échelle du courant sur la
MDCIC
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AVERTISSEMENT 250, Nouvelle piéce

Echange de I'alimentation ou du mode de commutation.
Restaurer le code du type de variateur dans I'EEPROM.

Sélectionner le code de type correct au

paramétre 14-23 Typecode Setting conformément a
I'étiquette du variateur. Ne pas oublier de sélectionner

Enregistrer dans EEPROM a la fin.

9.6 Dépannage

AVERTISSEMENT 251, Nouv. code type

Dépannage

La carte de puissance ou d'autres composants ont été
remplacés et le code de type a été modifié.

. Réinitialiser pour éliminer I'avertissement et
reprendre le fonctionnement normal.

Symptome Cause possible

Test

Solution

Affichage
obscur/inactif

Défaut d'alimentation d'entrée

Voir le Tableau 6.1.

Vérifier la source de I'alimentation
d'entrée.

Fusibles ouverts ou manquants

Consulter la section Fusibles de puissance
ouverts dans ce tableau pour connaitre les
causes possibles.

Suivre les recommandations fournies.

LCP non alimenté

Vérifier que le cable du LCP est bien raccordé
et intact.

Remplacer le LCP ou le cable de
connexion défectueux.

Court-circuit de la tension de
commande (borne 12 ou 50)
ou au niveau des bornes de

commande

Vérifier I'alimentation de commande 24 V des
bornes 12/13 a 20-39 ou 10 V pour les bornes
50 a 55.

Cabler les bornes correctement.

LCP incompatible (LCP du VLT®
2800 ou 5000/6000/8000/ FCD
ou FCM)

Utiliser uniquement le LCP 101 (P/N
130B1124) ou le LCP 102 (P/N 130B1107).

Mauvais réglage du contraste

Appuyer sur [Status] et sur les fleches

[A]/[Y] pour ajuster le contraste.

L'affichage (LCP) est défectueux

Faire un test en utilisant un LCP différent.

Remplacer le LCP ou le cable de
connexion défectueux.

Panne de l'alimentation de la
tension interne ou SMPS
défectueuse

Contacter le fournisseur.

Affichage
intermittent

Alimentation (SMPS) en
surcharge en raison d’'un
cablage de commande
incorrect ou d'une panne dans
le variateur de fréquence

Pour remédier a un probléme lié au cablage
de commande, débrancher tous les cables de
commande en retirant les borniers.

Si I'affichage reste allumé, le probleme
provient du cablage de commande.
Inspecter le cablage pour détecter des
courts-circuits ou des branchements
incorrects. Si I'affichage continue a
clignoter, suivre la procédure indiquée

pour Affichage obscur/inactif.
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Symptome Cause possible

Test

Solution

Moteur ne Interrupteur secteur ouvert ou

fonctionnant |raccordement du moteur

Vérifier si le moteur est raccordé et si la
connexion n'est pas interrompue par un

Raccorder le moteur et inspecter l'inter-
rupteur secteur.

tournant dans

moteur est correctement programmé.

pas manquant interrupteur secteur ou un autre dispositif.

Pas d'alimentation secteur avec |Si I'affichage fonctionne mais sans sortie, Appliquer une tension secteur.

la carte d'option 24 V CC vérifier que I'alimentation secteur est bien
appliquée au variateur de fréquence.

Arrét LCP Vérifier si la touche [Off] a été enfoncée. Appuyer sur [Auto On] ou [Hand On]

(selon le mode d'exploitation).

Signal de démarrage absent Vérifier que le paramétre 5-10 E.digit.born.18 | Appliquer un signal de démarrage valide.

(veille) est bien réglé pour la borne 18. Utiliser le
réglage par défaut.

Signal de roue libre du moteur | Vérifier que le paramétre 5-12 E.digit.born.27 | Appliquer 24 V a la borne 27 ou

actif (en roue libre) est bien réglé pour la borne 27 (utiliser le programmer cette borne sur [0] Inactif.
réglage par défaut).

Source du signal de référence | Vérifier le signal de référence : Programmer les réglages corrects.

erronée e Local Controler le paramétre 3-13 Type référence.
e Référence distante ou bus ? Régler la référence prédéfinie active dans

le groupe de parameétres 3-1* Consignes.
* Référence prédéfinie active ? Vérifier que le cablage est correct. Vérifier
e Connexion des bornes correcte ? la mise a I'échelle des bornes. Vérifier le
e Mise a l'échelle des bornes correcte ? signal de référence.
¢ Signal de référence disponible ?
Moteur Limite de rotation du moteur | Vérifier que le paramétre 4-10 Direction vit. Programmer les réglages corrects.

natteignant | réglées

pas la vitesse

paramétre 4-13 Vit.mot., limite supér. [tr/min],
au paramétre 4-14 Vitesse moteur limite haute

le mauvais Signal d'inversion actif Vérifier si un ordre d'inversion est programmé | Désactiver le signal d'inversion.
sens pour la borne au groupe de parameétres 5-1*
Entrées digitales.
Connexion des phases moteur - Voir le chapitre 7.3.1 Avertissement -
incorrecte Démarrage du moteur.
Moteur Limites de fréquence mal Vérifier les limites de sortie au Programmer des limites correctes.

maximale [Hz] et au paramétre 4-19 Frq.sort.lim.hte.
Signal d'entrée de référence Vérifier la mise a I'échelle du signal d’entrée | Programmer les réglages corrects.
incorrectement mis a l'échelle | de référence dans le groupe de paramétres
6-0* Mode E/S ana. et le groupe de paramétres
3-1* Consignes.
Vitesse du Réglages des paramétres Vérifier les réglages de tous les parameétres du | Vérifier les réglages du groupe de
moteur éventuellement incorrects moteur, y compris tous les réglages de parameétres 1-6* Proc.dépend. charge. Pour
instable compensation du moteur. Pour le fonction- le fonctionnement en boucle fermée,
nement en boucle fermée, controler les controbler les réglages du groupe de
réglages du PID. parametres 20-0* Retour.
Le moteur Surmagnétisation possible Rechercher les réglages incorrects du moteur | Vérifier les réglages du moteur dans les
tourne de dans tous les paramétres du moteur. groupes de paramétres 1-2* Données
facon moteur, 1-3* Données av. moteur et 1-5*
irréguliere Proc.indép.charge.

Le moteur ne |Eventuels réglages incorrects

Vérifier les parameétres de freinage. Vérifier les

Vérifier les groupes de paramétres 2-0*

freine pas au niveau des parameétres de réglages du temps de rampe. Frein-CC et 3-0* Limites de réf.
freinage. Il est possible que les
rampes de décélération soient
trop courtes.
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Symptome Cause possible Test Solution
Fusibles de Court-circuit entre phases Court-circuit entre phases du moteur ou du Eliminer les courts-circuits détectés.
puissance panneau. Rechercher de possibles courts-
ouverts circuits sur les phases du moteur et du
panneau.

Surcharge moteur Le moteur est en surcharge pour l'application. | Effectuer un test de démarrage et vérifier
que le courant du moteur figure dans les
spécifications. Si le courant du moteur
dépasse le courant de pleine charge de la
plague signalétique, le moteur ne peut
fonctionner qu'avec une charge réduite.
Examiner les spécifications pour l'appli-
cation.

Connexions desserrées Procéder a une vérification avant le Serrer les connexions desserrées.

démarrage pour rechercher les éventuelles
connexions desserrées.
Déséquilibre  [Probléme lié a I'alimentation Décaler les fils d'alimentation d'entrée d'une | Si le déséquilibre de la colonne suit le fil,
du courant secteur (voir la description de | position : A vers B, B vers C, C vers A. il s'agit d’un probleme de puissance.
secteur I'alarme 4, Perte phase s.) Controler I'alimentation secteur.
supérieur a Probléme lié au variateur de Décaler les fils d'alimentation d'entrée d'une |Si le déséquilibre de colonne reste sur la
3% fréquence position sur le variateur de fréquence : A vers [ méme borne d'entrée, il s'agit d'un
B, B vers C, C vers A. probléme dans le variateur de fréquence.
Contacter le fournisseur.
Déséquilibre | Probleme avec le moteur ou le |Décaler les cables du moteur de sortie d’'une [Si le déséquilibre de la colonne suit le fil,
du courant cablage du moteur position : U vers V, V vers W, W vers U. le probléme se trouve dans le moteur ou
du moteur le cablage du moteur. Vérifier le moteur
supérieur a et le cablage du moteur.
3% Probléme lié au variateur de Décaler les cables du moteur de sortie d’'une |Si le déséquilibre de la colonne reste sur
fréquence position : U vers V, V vers W, W vers U. la méme borne de sortie, il existe un
probléme dans I'unité. Contacter le
fournisseur.
Le variateur [Les données du moteur n'ont  |Si des avertissements ou des alarmes se Augmenter le temps de rampe d'accélé-
de fréquence [pas été correctement saisies produisent, consulter le chapitre 9.5 Liste des |ration au paramétre 3-41 Ramp 1 Ramp Up
présente des avertissements et alarmes. Time. Augmenter la limite de courant au
problemes Vérifier que les données du moteur ont été paramétre 4-18 Current Limit. Augmenter
d’accélération correctement saisies. la limite de couple au
paramétre 4-16 Torque Limit Motor Mode.
Le variateur [Les données du moteur n'ont  |Si des avertissements ou des alarmes se Augmenter le temps de rampe de décélé-
de fréquence [pas été correctement saisies produisent, consulter le chapitre 9.5 Liste des | ration au paramétre 3-42 Ramp 1 Ramp
présente des avertissements et alarmes. Down Time. Activer le contréle de
problemes de Vérifier que les données du moteur ont été surtension au paramétre 2-17 Over-voltage
décélération correctement saisies. Control.

Tableau 9.5 Dépannage
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10 Spécifications

10.1 Données électriques

10.1.1 Données électriques pour les boitiers D1h-D4h, 3 x 200-240 V

VLT® AutomationDrive FC 302

N45K

N55K

Surcharge élevée/normale
(Surcharge élevée (HO) = 150 % du courant pendant 60 s.
Surcharge normale (NO) = 110 % du courant pendant 60 s)

HO NO

HO NO

Sortie d'arbre typique a 230 V [kW]

45 55

55 75

Sortie d'arbre typique a 230 V [HP]

60 75

75 100

Taille de boitier

D1h/D3h

Courant de sortie (triphasé)

Continu (a 230 V) [A]

160 190

190 240

Intermittent (surcharge 60 s) (a 230 V) [A]

240 209

285 264

kVA continu (@ 230 V) [kVA]

64 76

76 96

Courant d’entrée maximal

Continu (a 230 V) [A]

154 183

183 231

Nombre et taille de cables maximum par phase

Secteur, moteur, frein et répartition de la charge [mm? (AWG)]

2 x95 (2 x 3/0)

2 x 95 (2 x 3/0)

Fusibles secteur externes max. [A]V

315

350

Perte de puissance estimée a 230 V [W]? 3

1482 1505

1794 2398

Rendement?

0,97

0,97

Fréquence de sortie [Hz]

0-590

0-590

Arrét surtempérature dissipateur de chaleur [° C (° F)]

110 (230)

110 (230)

Arrét surtempérature carte de commande [° C (° F)]

75 (167)

75 (167)

Tableau 10.1 Données électriques pour les boitiers D1h/D3h, alimentation secteur 3 x 200-240 V CA

1) Pour les calibres des fusibles, voir le chapitre 10.7 Fusibles.

2) La perte de puissance typique, mesurée dans des conditions normales, doit étre de + 15 % (la tolérance est liée a la variété des conditions de

tension et de cdblage). Ces valeurs s‘appuient sur le rendement typique d’un moteur (limite IE2/IE3). Les moteurs de moindre rendement

augmentent la perte de puissance du variateur. S‘applique au dimensionnement du refroidissement du variateur. Si la fréquence de commutation

est supérieure au réglage par défaut, les pertes de puissance peuvent augmenter. Les puissances consommeées par le LCP et la carte de commande

sont incluses. Pour les données des pertes de puissance selon la norme EN 50598-2, consulter www.danfoss.com/vitenergyefficiency. Des options et

la charge client peuvent accroitre les pertes de 30 W max., bien que généralement on compte seulement 4 W pour une carte de commande a

pleine charge ou des options pour les emplacements A et B.

3) Mesuré avec des cables de moteur blindés de 5 m (16,4 pi) a la charge et a la fréquence nominales. Rendement mesuré au courant nominal.

Pour la classe d’efficacité énergétique, voir le chapitre 10.4 Conditions ambiantes.. Pour connaitre les pertes de charge patrtielles, voir

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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VLT® AutomationDrive FC 302

VLT® AutomationDrive FC 302

N75K

N90K

N110

N150

Surcharge élevée/normale

(Surcharge élevée (HO) = 150 % du courant
pendant 60 s.

Surcharge normale (NO) = 110 % du courant
pendant 60 s)

HO NO

HO NO

HO NO

HO NO

Sortie d'arbre typique a 230 V [kW]

75 90

90 110

110 150

150 160

Sortie d'arbre typique a 230 V [HP]

100 120

120 150

150 200

200 215

Taille de boitier

D2h/D4h

Courant de sortie (triphasé)

Continu (a 230 V) [A]

240 302

302 361

361 443

443 535

Intermittent (surcharge 60 s) (a 230 V) [A]

360 332

453 397

542 487

665 589

kVA continu (a 230 V) [kVA]

96 120

120 144

144 176

176 213

Courant d’entrée maximal

Continu (a 230 V) [A]

231 291

291 348 |

348 | 427

427 516

Nombre et taille de cables maximum par phase

[mm? (AWG)]

Secteur, moteur, frein et répartition de la charge

2 x 185
(2 x 400 mcm)

2 x 185
(2 x 400 mcm)

2 x 185
(2 x 400 mcm)

2 x 185
(2 x 400 mcm)

Fusibles secteur externes max. [A]"

400

550

630

800

Perte de puissance estimée a 230 V [W]?" 3

1990 2623

2613 3284

3195 4117

4103 5209

Rendement?

0,97

0,97

0,97

0,97

Fréquence de sortie [Hz]

0-590

0-590

0-590

0-590

Arrét surtempérature dissipateur de chaleur
CCCRI

110 (230)

110 (230)

110 (230)

110 (230)

Arrét surtempérature carte de commande [° C (° F)]

80 (176)

80 (176)

80 (176)

80 (176)

Tableau 10.2 Données électriques pour les boitiers D2h/D4h, alimentation secteur 3 x 200-240 V CA

1) Pour les calibres des fusibles, voir le chapitre 10.7 Fusibles.

2) La perte de puissance typique, mesurée dans des conditions normales, doit étre de + 15 % (la tolérance est liée a la variété des conditions de

tension et de cablage). Ces valeurs s‘appuient sur le rendement typique d'un moteur (limite IE2/IE3). Les moteurs de moindre rendement

augmentent la perte de puissance du variateur. S‘applique au dimensionnement du refroidissement du variateur. Si la fréquence de commutation
est supérieure au réglage par défaut, les pertes de puissance peuvent augmenter. Les puissances consommeées par le LCP et la carte de commande
sont incluses. Pour les données des pertes de puissance selon la norme EN 50598-2, consulter www.danfoss.com/vitenergyefficiency. Des options et

la charge client peuvent accroitre les pertes de 30 W max., bien que généralement on compte seulement 4 W pour une carte de commande a

pleine charge ou des options pour les emplacements A et B.

3) Mesuré avec des cables de moteur blindés de 5 m (16,4 pi) a la charge et a la fréquence nominales. Rendement mesuré au courant nominal.

Pour la classe d'efficacité énergétique, voir le chapitre 10.4 Conditions ambiantes.. Pour connaitre les pertes de charge partielles, voir

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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10.1.2 Données électriques pour les boitiers D1h-D8h, 3 x 380-500 V

VLT® AutomationDrive FC 302 N90K N110 N132
Surcharge élevée/normale HO NO HO NO HO NO
(Surcharge élevée (HO) = 150 % du courant pendant 60 s.

Surcharge normale (NO) = 110 % du courant pendant 60 s)

Sortie d'arbre typique a 400 V [kW] 20 110 110 132 132 160
Sortie d'arbre typique a 460 V [HP] 125 150 150 200 200 250
Sortie d'arbre typique a 500 V [kW] 110 132 132 160 160 200
Taille de boitier D1h/D3h/D5h/D6h

Courant de sortie (triphasé)

Continu (a 400 V) [A] 177 212 212 260 260 315
Intermittent (surcharge 60 s) (a 400 V) [A] 266 233 318 286 390 347
Continu (a 460/500 V) [A] 160 190 190 240 240 302
Intermittent (surcharge 60 s) (a 460/500 V) [kVA] 240 209 285 264 360 332
kVA continu (a 400 V) [kVA] 123 147 147 180 180 218
kVA continu (a 460 V) [kVA] 127 151 151 191 191 241
kVA continu (a 500 V) [kVA] 139 165 165 208 208 262
Courant d’entrée maximal

Continu (a 400 V) [A] 171 204 204 251 251 304
Continu (a 460/500 V) [A] 154 183 183 231 231 291

Nombre et taille de cables maximum par phase

- Secteur, moteur, frein et répartition de la charge

[mm? (AWG)] 2 x 95 (2 x 3/0) 2 x 95 (2 x 3/0) 2 x 95 (2 x 3/0)
Fusibles secteur externes max. [A]" 315 350 400

Perte de puissance estimée a 400 V [W]?" 3 2031 2559 2289 2954 2923 3770
Perte de puissance estimée a 460 V [W]2: 3) 1828 2261 2051 2724 2689 3628
Rendement? 0,98 0,98 0,98
Fréquence de sortie [Hz] 0-590 0-590 0-590

Arrét surtempérature dissipateur de chaleur [° C (° F)] 110 (230) 110 (230) 110 (230)
Arrét surtempérature carte de commande [° C (° F)] 75 (167) 75 (167) 75 (167)

Tableau 10.3 Données électriques pour les boitiers D1h/D3h/D5h/D6h, alimentation secteur 3 x 380-500 V CA

1) Pour les calibres des fusibles, voir le chapitre 10.7 Fusibles.

2) La perte de puissance typique, mesurée dans des conditions normales, doit étre de + 15 % (la tolérance est liée a la variété des conditions de
tension et de cablage). Ces valeurs s‘appuient sur le rendement typique d'un moteur (limite IE2/IE3). Les moteurs de moindre rendement
augmentent la perte de puissance du variateur. S‘applique au dimensionnement du refroidissement du variateur. Si la fréquence de commutation
est supérieure au réglage par défaut, les pertes de puissance peuvent augmenter. Les puissances consommeées par le LCP et la carte de commande
sont incluses. Pour les données des pertes de puissance selon la norme EN 50598-2, consulter www.danfoss.com/vitenergyefficiency. Des options et
la charge client peuvent accroitre les pertes de 30 W max., bien que généralement on compte seulement 4 W pour une carte de commande a
pleine charge ou des options pour les emplacements A et B.

3) Mesuré avec des cables de moteur blindés de 5 m (16,4 pi) a la charge et a la fréquence nominales. Rendement mesuré au courant nominal.
Pour la classe d’efficacité énergétique, voir le chapitre 10.4 Conditions ambiantes.. Pour connaitre les pertes de charge patrtielles, voir
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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VLT® AutomationDrive FC 302 N160 N200 N250
Surcharge élevée/normale HO NO HO NO HO NO
(Surcharge élevée (HO) = 150 % du courant pendant 60 s.

Surcharge normale (NO) = 110 % du courant pendant 60 s)

Sortie d'arbre typique a 400 V [kW] 160 200 200 250 250 315
Sortie d'arbre typique a 460 V [HP] 250 300 300 350 350 450
Sortie d'arbre typique a 500 V [kW] 200 250 250 315 315 355
Taille de boitier D2h/D4h/D7h/D8h

Courant de sortie (triphasé)

Continu (a 400 V) [A] 315 395 395 480 480 588
Intermittent (surcharge 60 s) (a 400 V) [A] 473 435 593 528 720 647
Continu (a 460/500 V) [A] 302 361 361 443 443 535
Intermittent (surcharge 60 s) (a 460/500 V) [kVA] 453 397 542 487 665 589
kVA continu (a 400 V) [kVA] 218 274 274 333 333 407
kVA continu (a 460 V) [kVA] 241 288 288 353 353 426
kVA continu (a 500 V) [kVA] 262 313 313 384 384 463
Courant d’entrée maximal

Continu (a 400 V) [A] 304 381 381 463 463 567
Continu (a 460/500 V) [A] 291 348 348 427 427 516

Nombre et taille de cables maximum par phase

- Secteur, moteur, frein et répartition de la charge

R 2 x 185 (2 x 400 mcm)
[mm* (AWG)]

2 x 185 (2 x 400 mcm) | 2 x 185 (2 x 400 mcm)

Fusibles secteur externes max. [A]" 550 630 800

Perte de puissance estimée a 400 V [W]2: 3 3093 4116 4039 5137 5004 6674
Perte de puissance estimée a 460 V [W]?: 3 2872 3569 3575 4566 4458 5714
Rendement? 0,98 0,98 0,98
Fréquence de sortie [Hz] 0-590 0-590 0-590

Arrét surtempérature dissipateur de chaleur [° C (° F)] 110 (230) 110 (230) 110 (230)
Arrét surtempérature carte de commande [° C (° F)] 80 (176) 80 (176) 80 (176)

Tableau 10.4 Données électriques pour les boitiers D2h/D4h/D7h/D8h, alimentation secteur 3 x 380-500 V CA

1) Pour les calibres des fusibles, voir le chapitre 10.7 Fusibles.

2) La perte de puissance typique, mesurée dans des conditions normales, doit étre de + 15 % (la tolérance est liée a la variété des conditions de
tension et de cablage). Ces valeurs s‘appuient sur le rendement typique d'un moteur (limite IE2/IE3). Les moteurs de moindre rendement
augmentent la perte de puissance du variateur. S‘applique au dimensionnement du refroidissement du variateur. Si la fréquence de commutation
est supérieure au réglage par défaut, les pertes de puissance peuvent augmenter. Les puissances consommeées par le LCP et la carte de commande
sont incluses. Pour les données des pertes de puissance selon la norme EN 50598-2, consulter www.danfoss.com/vitenergyefficiency. Des options et
la charge client peuvent accroitre les pertes de 30 W max., bien que généralement on compte seulement 4 W pour une carte de commande a
pleine charge ou des options pour les emplacements A et B.

3) Mesuré avec des cables de moteur blindés de 5 m (16,4 pi) a la charge et a la fréquence nominales. Rendement mesuré au courant nominal.
Pour la classe d’efficacité énergétique, voir le chapitre 10.4 Conditions ambiantes.. Pour connaitre les pertes de charge patrtielles, voir
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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10.1.3 Données électriques pour les boitiers D1h-D8h, 3 x 525-690 V

VLT® AutomationDrive FC 302 N55K N75K N90K N110 N132
Surcharge élevée/normale HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
(Surcharge élevée (HO) = 150 % du

courant pendant 60 s.

Surcharge normale (NO) = 110 % du

courant pendant 60 s)

Sortie d'arbre typique a 525 V [kW] 45 55 55 75 75 90 920 110 110 132
Sortie d'arbre typique a 575 V [HP] 60 75 75 100 100 125 125 150 150 200
Sortie d'arbre typique a 690 V [kW] 55 75 75 20 90 110 110 132 132 160
Taille de boitier D1h/D3h/D5h/D6h

Courant de sortie (triphasé)

Continu (a 525 V) [A] 76 90 90 113 113 137 137 162 162 201
Intermittent (surcharge 60 s) 114 29 135 124 170 151 206 178 243 221
(@ 525 V) [A]

Continu (a 575/690 V) [A] 73 86 86 108 108 131 131 155 155 192
Intermittent (surcharge 60 s) 110 95 129 119 162 144 197 171 233 211
(a 575/690 V) [A]

kVA continu a 525 V [kVA] 69 82 82 103 103 125 125 147 147 183
kVA continu (a 575 V) [kVA] 73 86 86 108 108 131 131 154 154 191
kVA continu (a 690 V) [kVA] 87 103 103 129 129 157 157 185 185 230
Courant d’entrée maximal

Continu (a 525 V) [A] 74 87 87 109 109 132 132 156 156 193
Continu (a 575/690 V) 70 83 83 104 104 126 126 149 149 185

Nombre et taille de cables maximum par phase

- Secteur, moteur, frein et répartition de

2 2 x 95 (2 x 3/0) 2 x 95 (2 x 3/0) 2 x 95 (2 x 3/0) 2 x 95 (2 x 3/0) 2 x 95 (2 x 3/0)
la charge [mm® (AWG)]

Fusibles secteur externes max. [A]" 160 315 315 315 315
Perte de puissance estimée a 575 V 1098 1162 1162 1428 1430 1740 1742 2101 2080 2649
(w23

Perte de puissance estimée a 690 V 1057 1204 1205 1477 1480 1798 1800 2167 2159 2740
\IRE

Rendement? 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98
Fréquence de sortie [Hz] 0-590 0-590 0-590 0-590 0-590
Arrét surtempérature dissipateur de 110 (230) 110 (230) 110 (230) 110 (230) 110 (230)
chaleur [° C (° F)]

Arrét surtempérature carte de 75 (167) 75 (167) 75 (167) 75 (167) 75 (167)

commande [° C (° F)]

Tableau 10.5 Données électriques pour les boitiers D1h/D3h/D5h/D6h, alimentation secteur 3 x 525-690 V CA

1) Pour les calibres des fusibles, voir le chapitre 10.7 Fusibles.

2) La perte de puissance typique, mesurée dans des conditions normales, doit étre de + 15 % (la tolérance est liée a la variété des conditions de
tension et de cablage). Ces valeurs s‘appuient sur le rendement typique d'un moteur (limite IE2/IE3). Les moteurs de moindre rendement
augmentent la perte de puissance du variateur. S‘applique au dimensionnement du refroidissement du variateur. Si la fréquence de commutation
est supérieure au réglage par défaut, les pertes de puissance peuvent augmenter. Les puissances consommeées par le LCP et la carte de commande
sont incluses. Pour les données des pertes de puissance selon la norme EN 50598-2, consulter www.danfoss.com/vitenergyefficiency. Des options et
la charge client peuvent accroitre les pertes de 30 W max., bien que généralement on compte seulement 4 W pour une carte de commande a
pleine charge ou des options pour les emplacements A et B.

3) Mesuré avec des cables de moteur blindés de 5 m (16,4 pi) a la charge et a la fréquence nominales. Rendement mesuré au courant nominal.
Pour la classe d’efficacité énergétique, voir le chapitre 10.4 Conditions ambiantes.. Pour connaitre les pertes de charge patrtielles, voir
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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VLT® AutomationDrive FC 302 N160 N200 N250 N315
Surcharge élevée/normale HO NO HO NO HO NO HO NO
(Surcharge élevée (HO) = 150 % du courant

pendant 60 s.

Surcharge normale (NO) = 110 % du courant

pendant 60 s)

Sortie d'arbre typique a 525 V [kW] 132 160 160 200 200 250 250 315
Sortie d'arbre typique a 575 V [HP] 200 250 250 300 300 350 350 400
Sortie d'arbre typique a 690 V [kW] 160 200 200 250 250 315 315 400
Taille de boitier D2h/D4h/D7h/D8h

Courant de sortie (triphasé)

Continu (a 525 V) [A] 201 253 253 303 303 360 360 418
Intermittent (surcharge 60 s) (a 525 V) [A] 301 278 380 333 455 396 540 460
Continu (a 575/690 V) [A] 192 242 242 290 290 344 344 400
Intermittent (surcharge 60 s) (a 575/690 V) [A] 288 266 363 319 435 378 516 440
kVA continu a 525 V [kVA] 183 230 230 276 276 327 327 380
kVA continu (a 575 V) [kVA] 191 241 241 289 289 343 343 398
kVA continu (a 575/690 V) [kVA] 229 289 289 347 347 411 411 478
Courant d’entrée maximal

Continu (a 525 V) [A] 193 244 244 292 292 347 347 403
Continu (a 575/690 V) 185 233 233 279 279 332 332 385

Nombre et taille de cables maximum par phase

- Secteur, moteur, frein et répartition de la

charge [mm? (AWG)] 2 x 185 (2 x 400) 2 x 185 (2 x 400) 2 x 185 (2 x 400) 2 x 185 (2 x 400)
Fusibles secteur externes max. [A]" 550 550 550 550

Perte de puissance estimée a 575 V [W]2: 3 2361 3074 3012 3723 3642 4465 4146 5028
Perte de puissance estimée a 690 V [W]2:3) 2446 3175 3123 3851 3771 4614 4258 5155
Rendement? 0,98 0,98 0,98 0,98
Fréquence de sortie [Hz] 0-590 0-590 0-590 0-590
Arrét surtempérature dissipateur de chaleur 110 (230) 110 (230) 110 (230) 110 (230)
CC(CHRI

Arrét surtempérature carte de commande 80 (176) 80 (176) 80 (176) 80 (176)
[°C(C Rl

Tableau 10.6 Données électriques pour les boitiers D2h/D4h/D7h/D8h, alimentation secteur 3 x 525-690 V CA

1) Pour les calibres des fusibles, voir le chapitre 10.7 Fusibles.

2) La perte de puissance typique, mesurée dans des conditions normales, doit étre de + 15 % (la tolérance est liée a la variété des conditions de
tension et de cablage). Ces valeurs s‘appuient sur le rendement typique d'un moteur (limite IE2/IE3). Les moteurs de moindre rendement
augmentent la perte de puissance du variateur. S‘applique au dimensionnement du refroidissement du variateur. Si la fréquence de commutation
est supérieure au réglage par défaut, les pertes de puissance peuvent augmenter. Les puissances consommeées par le LCP et la carte de commande
sont incluses. Pour les données des pertes de puissance selon la norme EN 50598-2, consulter www.danfoss.com/vitenergyefficiency. Des options et
la charge client peuvent accroitre les pertes de 30 W max., bien que généralement on compte seulement 4 W pour une carte de commande a
pleine charge ou des options pour les emplacements A et B.

3) Mesuré avec des cables de moteur blindés de 5 m (16,4 pi) a la charge et a la fréquence nominales. Rendement mesuré au courant nominal.
Pour la classe d’efficacité énergétique, voir le chapitre 10.4 Conditions ambiantes.. Pour connaitre les pertes de charge patrtielles, voir
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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10.2 Alimentation secteur

Alimentation secteur (L1, L2, L3)
Tension d'alimentation 200-240 V, 380-500 V £10 %, 525-690 V +£10 %

Tension secteur faible/chute de tension secteur (pour 380-500 V et 525-690 V uniquement) :

En cas de tension secteur basse ou de chute de la tension secteur, le variateur continue de fonctionner jusqu’a ce que la tension
du circuit intermédiaire descende sous le seuil d‘arrét minimum, qui correspond généralement a 15 % de moins que la tension
nominale d'alimentation la plus basse du variateur. Mise sous tension et couple complet ne sont pas envisageables a une tension
secteur inférieure a 10 % de la tension nominale d’alimentation secteur du variateur.

Fréquence d’alimentation 50/60 Hz + 5 %
Ecart temporaire maximum entre phases secteur 3,0 % de la tension nominale d’alimentation”
Facteur de puissance réelle (\) > 0,9 a charge nominale
Facteur de puissance de déphasage (cos @) a proximité de l'unité (>0,98)
Commutation sur I'entrée d’alimentation L1, L2, L3 (mises sous tension) Maximum 1 fois/2 minutes
Environnement conforme a la norme EN 60664-1 Catégorie de surtension lll/degré de pollution 2

Le variateur peut étre utilisé sur un circuit capable de délivrer un courant nominal de court-circuit (SCCR) allant jusqu’a 100 kA a
240/480/600 V.
1) Les calculs reposent sur la norme UL/CEI 61800-3.

10.3 Puissance et données du moteur

Puissance du moteur (U, V, W)

Tension de sortie 0-100 % de la tension d'alimentation
fréquence sortie 0-590 Hz"
Fréquence de sortie en mode Flux 0-300 Hz
Commutation sur la sortie Illimitée
Temps de rampe 0,01-3 600 s

1) Dépend de la tension et de la puissance

Caractéristiques de couple
Couple de démarrage (couple constant) Maximum 150 % pendant 60 s" 2
Surcouple (couple constant) Maximum 150 % pendant 60 s" 2

1) Le pourcentage se référe au courant nominal du variateur.
2) Une fois toutes les 10 minutes.

10.4 Conditions ambiantes

Environnement

Boitier D1h/D2h/D5h/D6h/D7h/D8h IP21/type 1, IP54/type 12
Boitier D3h/D4h IP20/Chassis
Essai de vibration (standard/renforcé) 0,79/1,049
Humidité relative 5-95 % (CEl 721-3-3 ; classe 3K3 (sans condensation) pendant le fonctionnement)
Environnement agressif (CEl 60068-2-43) test H2S Classe Kd
Gaz agressifs (CEl 60721-3-3) Classe 3C3
Méthode d'essai conforme a CEl 60068-2-43 Ha2S (10 jours)
Température ambiante (en mode de commutation SFAVM)

- avec déclassement Maximum 55 °C (131 °F)V
- avec puissance de sortie totale des moteurs EFF2 typiques (jusqu'a 90 % du courant de sortie)  Maximum 50 °C (122 °F)"
- avec courant de sortie FC continu max. Maximum 45 °C (113 °F)"
Température ambiante min. en pleine exploitation 0°C(32°F)
Température ambiante min. en exploitation réduite -10 °C (14 °F)
Température durant le stockage/transport -25 a +65/70 °C (13 a 149/158 °F)
Altitude max. au-dessus du niveau de la mer sans déclassement 1 000 m (3 281 pi)
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Altitude max. au-dessus du niveau de la mer avec déclassement

3 000 m (9 842 pi)

1) Pour plus d'information sur le déclassement, voir le manuel de configuration.

Normes CEM, Emission EN 61800-3
Normes CEM, Immunité EN 61800-3
Classe de rendement énergétique’ IE2

1) Déterminée d‘aprés la norme EN 50598-2 a :

. Charge nominale

. 90 % de la fréquence nominale

. Fréquence de commutation au réglage d’usine

o Type de modulation au réglage d'usine

10.5 Spécifications du cable

Longueurs et sections des cables de commande"

Longueur max. du cable du moteur, blindé/armé

150 m (492 pi)

Longueur max. du cable du moteur, non blindé/non armé

300 m (984 pi)

Section maximum pour moteur, secteur, répartition de la charge et frein

Voir le chapitre 10.1 Données électriques

Section max. des bornes de commande, fil rigide

1,5 mm?*/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

Section max. des bornes de commande, cable souple

1 mm?/18 AWG

Section max. des bornes de commande, cable avec noyau blindé

0,5 mm*/20 AWG

Section minimale des bornes de commande

0,25 mm?/23 AWG

1) Pour les cables de puissance, voir les tableaux de données électriques au chapitre 10.1 Données électriques.

10.6 Entrée/sortie de commande et données de commande

Entrées digitales

Entrées digitales programmables 4 (6)
N° de borne 18, 19, 27V, 29", 32, 33
Logique PNP ou NPN
Niveau de tension 0-24 V CC
Niveau de tension, 0 logique PNP <5VCC
Niveau de tension, 1 logique PNP > 10V CC
Niveau de tension, 0 logique NPN > 19V CC
Niveau de tension, 1 logique NPN <14V CC
Tension maximale sur l'entrée 28 V CC
Résistance d'entrée, R; Environ 4 kQ
Toutes les entrées digitales sont isolées galvaniquement de la tension d‘alimentation (PELV) et d’autres bornes haute tension.
1) Les bornes 27 et 29 peuvent aussi étre programmées comme sorties.

Entrées analogiques

Nombre d'entrées analogiques 2
N° de borne 53, 54

Modes

Tension ou courant

Sélection du mode

Commutateurs A53 et A54

Mode tension

Commutateur A53/A54 = (U)

Niveau de tension

-10 a +10 V (échelonnable)

Résistance d'entrée, Ri

Environ 10 kQ

Tension maximale

20V

Mode courant

Commutateur A53/A54 = (1)

Niveau de courant

0/4 a 20 mA (échelonnable)

Résistance d'entrée, Ri

Environ 200 Q

Courant maximal

30 mA

Résolution des entrées analogiques

10 bits (signe +)

Précision des entrées analogiques

Erreur max. 0,5 % de I'échelle totale

110
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Largeur de bande 100 Hz
Les entrées analogiques sont isolées galvaniquement de la tension d‘alimentation (PELV) et d’autres bornes haute tension.
130BA117.10 r Isolation PELV
+24V Controle = Secteur
18 — —

i i

! > :

H Haute =

37 — tension — Motor
Isolation > -~ i
fonctionnelle A 4 1
RS485 ] «—> = Réseau CC
lllustration 10.1 Isolation PELV

Entrées impulsions
Entrées impulsions programmables 2
Nombre de bornes impulsion 29, 33
Fréquence maximale aux bornes 29, 33 (activation push-pull) 110 kHz
Fréquence maximale aux bornes 29, 33 (collecteur ouvert) 5 kHz
Fréquence minimale aux bornes 29, 33 4 Hz
Niveau de tension Voir Entrées digitales au chapitre 10.6 Entrée/sortie de commande et données de commande
Tension maximale sur l'entrée 28 V CC
Résistance d'entrée, R; Environ 4 kQ
Précision d'entrée d'impulsions (0,1-1 kHz) Erreur maximale : 0,1 % de I'échelle totale
Sortie analogique
Nombre de sorties analogiques programmables 1
N° de borne 42
Plage de courant de la sortie analogique 0/4-20 mA
Résistance max. a la masse de la sortie analogique 500 Q
Précision de la sortie analogique Erreur maximale : 0,8 % de I'échelle totale
Résolution de la sortie analogique 8 bits

La sortie analogique est isolée galvaniquement de la tension d'alimentation (PELV) et d'autres bornes haute tension.

Carte de commande, communication série RS485
N° de borne 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Borne n° 61 Commun des bornes 68 et 69

Le circuit de communication série RS485 est séparé fonctionnellement des autres circuits centraux et isolé galvaniquement de la
tension d'alimentation (PELV).

Sortie digitale

Sorties digitales/impulsionnelles programmables 2
N° de borne 27, 291
Niveau de tension a la sortie digitale/en fréquence 0-24V
Courant de sortie max. (récepteur ou source) 40 mA
Charge max. a la sortie en fréquence 1 kQ
Charge capacitive max. a la sortie en fréquence 10 nF
Fréquence de sortie min. a la sortie en fréquence 0 Hz
Fréquence de sortie max. a la sortie en fréquence 32 kHz
Précision de la sortie en fréquence Erreur maximale : 0,1 % de ['échelle totale
Résolution des sorties en fréquence 12 bits

1) Les bornes 27 et 29 peuvent aussi étre programmées comme entrées.

La sortie digitale est isolée galvaniquement de la tension d'alimentation (PELV) et d'autres bornes haute tension.
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Carte de commande, sortie 24 V CC
N° de borne 12,13
Charge maximale 200 mA

L'alimentation 24 V CC est isolée galvaniquement de la tension d‘alimentation (PELV) tout en ayant le méme potentiel que les
entrées et sorties analogiques et digitales.

Sorties relais

Sorties relais programmables 2
Section max. des bornes de relais 2,5 mm? (12 AWG)
Section min. des bornes de relais 0,2 mm? (30 AWG)
Longueur de fil dénudé 8 mm (0,3 po)
N° de borne relais 01 1-3 (interruption), 1-2 (établissement)
Charge maximale sur les bornes (CA-1)" sur 1-2 (NO) (charge résistive)?: 3 400V CA 2 A
Charge maximale sur les bornes (CA-15)" sur 1-2 (NO) (charge inductive & cos¢ 0,4) 240 VCA, 02 A
Charge maximale sur les bornes (CC-1)" sur 1-2 (NO) (charge résistive) 80VCC2A
Charge maximale sur les bornes (CC-13)" sur 1-2 (NO) (charge inductive) 24V CC, 0,1 A
Charge maximale sur les bornes (CA-1)" sur 1-3 (NF) (charge résistive) 240V CA 2A
Charge maximale sur les bornes (CA-15)" sur 1-3 (NF) (charge inductive & cos® 0,4) 240V CA, 02 A
Charge maximale sur les bornes (CC-1)" sur 1-3 (NF) (charge résistive) 50VCC2A
Charge maximale sur les bornes (CC-13)" sur 1-3 (NF) (charge inductive) 24V CC, 0,1 A
Charge minimale sur les bornes sur 1-3 (NF), 1-2 (NO) 24V CC10mA, 24VCA2mA
Environnement conforme a la norme EN 60664-1 Catégorie de surtension lll/degré de pollution 2
N° de borne relais 02 4-6 (interruption), 4-5 (établissement)
Charge maximale sur les bornes (CA-1)" sur 4-5 (NO) (charge résistive)? 3 400V CA 2A
Charge maximale sur les bornes (CA-15)" sur 4-5 (NO) (charge inductive & cos® 0,4) 240V CA, 02 A
Charge maximale sur les bornes (CC-1)" sur 4-5 (NO) (charge résistive) 80VCC2A
Charge maximale sur les bornes (CC-13)" sur 4-5 (NO) (charge inductive) 24V CC, 0,1 A
Charge maximale sur les bornes (CA-1)" sur 4-6 (NF) (charge résistive) 240V CA 2A
Charge maximale sur les bornes (CA-15)" sur 4-6 (NF) (charge inductive a cos® 0,4) 240 VCA, 02 A
Charge maximale sur les bornes (CC-1)" sur 4-6 (NF) (charge résistive) 50VCC2A
Charge maximale sur les bornes (CC-13)" sur 4-6 (NF) (charge inductive) 24V CC 0,1 A
Charge minimale sur les bornes sur 4-6 (NF), 4-5 (NO) 24V CC10mA, 24V CA2 mA
Environnement conforme a la norme EN 60664-1 Catégorie de surtension lll/degré de pollution 2

Les contacts de relais sont isolés galvaniquement du reste du circuit par une isolation renforcée (PELV).
1) CEl 60947 parties 4 et 5.

2) Catégorie de surtension Il.

3) Applications UL 300 V CA 2 A.

Carte de commande, sortie +10 V CC

N° de borne 50
Tension de sortie 10,5V 20,5V
Charge maximale 25 mA

Lalimentation 10 V CC est isolée galvaniquement de la tension d'alimentation (PELV) et d'autres bornes haute tension.

Caractéristiques de contréle

Résolution de fréquence de sortie a 0-1 000 Hz + 0,003 Hz
Temps de réponse systeme (bornes 18, 19, 27, 29, 32, 33) £2m/s
Plage de commande de vitesse (boucle ouverte) 1:100 de la vitesse synchrone
Précision de vitesse (boucle ouverte) 30-4 000 tr/min : erreur maximum de % 8 tr/min

Toutes les caractéristiques de contrdle sont basées sur un moteur asynchrone 4 péles.

Performance de la carte de commande
Intervalle de balayage 5 M/S
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Carte de commande, communication série USB
Norme USB 1.1 (pleine vitesse)
Fiche USB Fiche dispositif USB de type B

La connexion au PC est réalisée via un cable USB standard héote/dispositif.

La connexion USB est isolée galvaniquement de la tension d’alimentation (PELV) et d’autres bornes haute tension.

La connexion USB n’est pas isolée galvaniquement de la terre de protection. Utiliser uniquement un ordinateur portable
ou de bureau isolé en tant que connexion au connecteur USB sur le variateur ou un cable/convertisseur USB isolé.

10.7 Fusibles
10.7.1 Sélection de fusibles

Linstallation de fusibles du c6té de I'alimentation garantit que les dommages potentiels sont confinés a l'intérieur du boitier
de variateur en cas de défaillance d'un composant (premiére panne) dans le variateur. Utiliser les fusibles recommandés
pour garantir la conformité a la norme EN 50178. Voir le Tableau 10.7, le Tableau 10.8 et le Tableau 10.9.

L'utilisation de fusibles du c6té alimentation est obligatoire pour les installations conformes aux normes CEl 60364 (CE)
et NEC 2009 (UL).

Fusibles recommandés pour D1h-D8h

Modéle Référence Bussmann
N45K 170M2620
N55K 170M2621
N75K 170M4015
N9OK 170M4015
N110 170M4016
N150 170M4018

Tableau 10.7 Options de fusible semi-conducteur/de ligne pour D1h-D8h, 200-240 V

Modele Référence Bussmann
N90K 170M2619
N110 170M2620
N132 170M2621
N160 170M4015
N200 170M4016
N250 170M4018

Tableau 10.8 Options de fusible semi-conducteur/de ligne pour D1h-D8h, 380-500 V

Modéle Référence Bussmann
N55K 170M2616
N75K 170M2619
N9OK 170M2619
N110 170M2619
N132 170M2619
N160 170M4015
N200 170M4015
N250 170M4015
N315 170M4015

Tableau 10.9 Options de fusible semi-conducteur/de ligne pour D1h-D8h, 525-690 V
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Les fusibles de type aR sont recommandés pour les variateurs dans des boitiers de taille D3h-D4h. Voir le Tableau 10.10.

Modéle 200-240 V 380-500 V 525-690 V
N45K ar-350 - -
N55K ar-400 - ar-160
N75K ar-500 - ar-315
N9OK ar-500 ar-315 ar-315
N110 ar-630 ar-350 ar-315
N132 - ar-400 ar-315
N150 ar-800 - -
N160 - ar-500 ar-550
N200 - ar-630 ar-550
N250 - ar-800 ar-550
N315 - - ar-550
Tableau 10.10 Tailles de fusible semi-conducteur/de ligne pour D3h-D4h

Bussmann Calibre

LPJ-21/2SP 2,5 A, 600V

Tableau 10.11 Recommandation de fusible d’appareil de chauffage pour D1h-D8h

Pour assurer la conformité UL, utiliser les fusibles de la série Bussmann 170M pour les unités fournies sans option de
sectionneur, contacteur ou disjoncteur. Si une option de sectionneur, contacteur ou disjoncteur est fournie avec le variateur,
voir du Tableau 10.12 au Tableau 10.15 pour connaitre les courants nominaux de court-circuit et les criteres des fusibles UL.

10.7.2 Courant nominal de court-circuit (SCCR)

Le courant nominal de court-circuit (SCCR) représente le niveau maximum de courant de court-circuit que le variateur peut
supporter en toute sécurité. Si le variateur n'est pas équipé d'un sectionneur secteur, d'un contacteur ou d'un disjoncteur, le
SCCR du variateur est de 100 000 A a toutes les tensions (200-690 V).

Si le variateur est uniquement équipé d'un sectionneur secteur, le SCCR est de 100 000 A a toutes les tensions (200-600 V).
Voir le Tableau 10.12. Si le variateur est uniquement équipé d'un contacteur, voir le Tableau 10.13 pour le SCCR. Si le
variateur contient a la fois un contacteur et un sectionneur, voir le Tableau 10.14.

Si le variateur est uniquement équipé d’'un disjoncteur, le SCCR dépend de la tension. Se reporter au Tableau 10.15.

Taille de boitier < 600 V CEI/UL
D5h 100 000 A"
D7h 100 000 A2

Tableau 10.12 Variateurs D5h et D7h uniquement équipés d'un sectionneur

" Avec un fusible de classe J de protection de dérivation en amont, avec une valeur nominale maximum de 600 A.

2 Avec un fusible de classe J de protection de dérivation en amont, avec une valeur nominale maximum de 800 A.

Taille de boitier 415V 480 V 600 V 690 V
CEIM uL? uL? CEIV

D6h 100 000 A 100 000 A 100 000 A 100 000 A

D8h (sauf modéle N250 380-500 V) 100 000 A 100 000 A 100 000 A 100 000 A

D8h (modéle N250 380-500 V uniguement) 100 000 A Contacter Danfoss Non applicable Non applicable

Tableau 10.13 Variateurs D6h et D8h uniquement équipés d'un contacteur

") Avec fusibles gL/gG : taille de fusible maximum de 425 A pour D6h, et de 630 A pour D8h.

2 Avec fusibles externes de classe J en amont : taille de fusible maximum de 450 A pour D6h, et de 600 A pour D8h.
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Taille de boitier 415V 480 V 600 V
CEI" uL? uL?

D6h 100 000 A 100 000 A 100 000 A

D8h (sauf modéle N250 380-500 V) 100 000 A 100 000 A 100 000 A

D8h (modéle N250 380-500 V uniguement) 100 000 A Contacter Danfoss Non applicable

Tableau 10.14 Variateurs D6h et D8h équipés d'un sectionneur et d’un contacteur

") Avec fusibles gL/gG : taille de fusible maximum de 425 A pour D6h, et de 630 A pour D8h.

2 Avec fusibles externes de classe J en amont : taille de fusible maximum de 450 A pour D6h, et de 600 A pour D8h.

Taille de boitier 415V 480 V 600 V 690 V
Dé6h 120 000 A 100 000 A 65 000 A 70 000 A
D8h 100 000 A 100 000 A 42 000 A 30 000 A

Tableau 10.15 Variateurs D6h et D8h uniquement équipés d’un disjoncteur

10.8 Couples de serrage des fixations

Appliquer le couple adéquat pour serrer les fixations aux endroits répertoriés dans le Tableau 10.16. Lapplication d’un couple
trop faible ou trop élevé lors du serrage d'une connexion électrique entraine un mauvais raccordement électrique. Pour
garantir un couple correct, utiliser une clé dynamométrique.

Emplacement Taille de boulon Couple [Nm (po-lb)]
Bornes d'alimentation M10/M12 19 (168)/37 (335)
Bornes du moteur M10/M12 19 (168)/37 (335)
Bornes de mise a la terre M8/M10 9,6 (84)/19,1 (169)
Bornes de freinage M8 9,6 (84)

Bornes de répartition de la charge M10/M12 19 (168)/37 (335)
Bornes régénératrices (boitiers D1h/D2h) M8 9,6 (84)

Bornes des relais _ 054

Protection de porte/panneau M5 2,3 (20)

Plaque presse-étoupe M5 2,3 (20)

Panneau d'acces au dissipateur de chaleur M5 3,9 (35)

Cache de communication série M5 2,3 (20)

Tableau 10.16 Couples de serrage nominaux
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11 Annexe
11.1 Abréviations et conventions mV Millivolts
°C Degrés Celsius NEMA National Electrical Manufacturers Association
°F Degrés Fahrenheit NTC Coefficient de température négative
Q Ohm PmN Puissance nominale du moteur
CA Courant alternatif PCB Carte a circuits imprimés
AEO Optimisation automatique de Iénergie PE Protection par mise a la terre
ACP Processeur de controle de I'application PELV Protective extra low voltage (trés basse tension de
AMA Adaptation automatique au moteur protection)
AWG American Wire Gauge (calibre américain des fils) PID Proportionnel intégral dérivé
CPU Unité centrale PLC Controleur logique programmable
csiv Valeurs d'initialisation spécifiques au client P/N Référence
Couple PROM Mémoire morte programmable
Transformateur de courant - -
constant PS Partie puissance
cC Courant continu PTC Coefficient de température positive
DVM Voltmétre numérique PWM Modulation par largeur d'impulsion
EEPROM Mémoire morte programmable effacable électri- Rs Résistance du stator
quement RAM Mémoire a acces aléatoire
CEM Compatibilité électromagnétique RCD Relais de protection différentielle
EMI Interférence électromagnétique Régén. Bornes régénératrices
ESD Décharge électrostatique RFI Interférences de radio fréquence
ETR Relais thermique électronique RMS Valeur efficace (courant électrique alternatif)
fmN Fréquence nominale du moteur Tr/min Tours par minute
HF Fréquence haute SCR Thyristor
HVAC Chauffage, ventilation et air conditionné SMPS Alimentation a découpage
Hz Hertz S/N Numéro de série
lLim Limite de courant STO Safe Torque Off
linv Courant de sortie nominal onduleur Tum Limite couple
IMN Courant nominal du moteur UmN Tension nominale du moteur
Ivirmax Courant de sortie maximal \Y Volt
Ivin Courant nominal de sortie fourni par le variateur wvcr Commande vectorielle de tension
CEl Commission électrotechnique internationale Xh Réactance secteur du moteur
IGBT Transistor bipolaire a grille isolée
E/S Entrées/sorties Tableau 11.1 Abréviations, acronymes et symboles
IP Protection contre les infiltrations .
- Conventions
kHz Kilohertz . C e s
: . Les listes numérotées correspondent a des
kw Kilowatt .
procédures.
Ly Inductance moteur axe d
Lq Inductance moteur axe q . Les listes a puce fournissent d'autres informations
LC Bobine d'induction-condensateur et décrivent les illustrations.
LCP Panneau de commande local . Les textes en italique indiquent :
LED Diode électroluminescente _ Références croisées
LoP Panneau de commande local i
- ien
mA Milliampere
MCB Disjoncteurs miniatures - Notes de bas de page
MCO Option de contréle de mouvement - Nom du paramétre
MCP Processeur de contr6le du moteur .
: . - Nom du groupe de parametres
MCT Outil de contréle du mouvement
MDCIC Carte d'interface de commande multi-variateurs - Option de parametre
. Toutes les dimensions sont en mm (pouces).
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11.2 Réglages de parametres par défaut selon International/Amérique Nord

Le réglage du paramétre 0-03 Regional Settings sur [0] International ou [1] Amérique Nord change les réglages par défaut de
certains paramétres. Le Tableau 11.2 répertorie les paramétres qui sont affectés par ce réglage.

Paramétre Valeur du paramétre par défaut : Interna- | Valeur du paramétre par défaut : Amérique
tional Nord

Paramétre 0-03 Regional Settings International Amérique Nord

Paramétre 0-71 Date Format JJ-MM-AAAA MM/JJ/AAAA

Paramétre 0-72 Time Format 24 h 12 h

Paramétre 1-20 Motor Power [kW]

1)

1)

Paramétre 1-21 Motor Power [HP]

2)

2)

Paramétre 1-22 Motor Voltage

230 V/400 V/575 V

208 V/460 V/575 V

Paramétre 1-23 Motor Frequency 50 Hz 60 Hz
Paramétre 3-03 Maximum Reference 50 Hz 60 Hz
Paramétre 3-04 Reference Function Somme Externe/prédéfinie
Paramétre 4-13 Motor Speed High Limit 1 500 tr/min 1 800 tr/min
[RPM]?)

Paramétre 4-14 Motor Speed High Limit [Hz]® 50 Hz 60 Hz
Paramétre 4-19 Max Output Frequency 100 Hz 120 Hz
Paramétre 4-53 Warning Speed High 1 500 tr/min 1 800 tr/min
Paramétre 5-12 Terminal 27 Digital Input Lachage Verrouillage ext.
Paramétre 5-40 Function Relay Alarme Pas d'alarme
Paramétre 6-15 Terminal 53 High Ref./Feedb. 50 60

Value

Paramétre 6-50 Terminal 42 Output Vitesse Vit. 4-20 mA
Paramétre 14-20 Reset Mode Reset manuel Reset auto. infini
Paramétre 22-85 Speed at Design Point 1 500 tr/min 1 800 tr/min
[RPM]?

Paramétre 22-86 Speed at Design Point [Hz] 50 Hz 60 Hz
Paramétre 24-04 Fire Mode Max Reference 50 Hz 60 Hz

Tableau 11.2 Réglages de paramétres par défaut selon International/Amérique Nord

1) Le Paramétre 1-20 Motor Power [kW] est visible uniquement lorsque le paramétre 0-03 Regional Settings est réglé sur [0] International.

2) Le Paramétre 1-21 Motor Power [HP] est visible uniquement lorsque le paramétre 0-03 Regional Settings est réglé sur [1] Amérique Nord.

3) Ce parameétre n'est visible que si le paramétre 0-02 Motor Speed Unit est défini sur [0] Tr/min.

4) Ce paramétre est visible uniquement lorsque le paramétre 0-02 Motor Speed Unit est réglé sur [1] Hz.

11.3 Structure du menu des paramétres

152

Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits réservés.

MG34U504



Manuel d'utilisation

Annexe

9SSBC 9OUIDYDI "SILSAY
91ney 3SSAA 'SILISAY

9s58Q 9SSIMUA ‘SILIBAY

INeY JURINOD SILIBAY

seq 1UeInNod ‘SILIPAY

*S1JI9AY 62y

1Noswi]| JoJuol pa3ds Jolon

Xe\ Jojluopy paads Jo1op

uofduNy Jo)Nuol paads JI0Jo
Jojuo|y paads

adwels odwa) saide sgujesy ap Inaug
adwes dpuiesy ‘9 odwa|

odwel e| Juepuad dules) ap Inaug
Q9ulel) ap Jnaud odwal

Q9ulel] ap Jnaug

99UleJ] IS UOIdUOS

Inajow

InojaJ ap |eubis -odway uoldUO4
JIN310W IN03aJ 9p |eubis 3SSUA Inaii3
Jna10W Ino13J 3p [eubis a1ad uonduo4
Jn3djow ‘A ‘AINS

92IN0S J01DB4 UBUSD UWIT JSMOJ
92IN0S J01de4 JOJON UWIT JaMOd
J010B4 JWIT XI3YD Syelg

92IN0S J01de4 LWIT }I3YD Syelg
SUWI| 3SSIUA INS1DBY 3JINOS

9|dnod ap auwi| JINS1de) 32IN0S
s9)Jwi| sina1dey

{1y wiuosbiy

1URINOD BUWI

9|dnod aywi| n21esub spopy
9|dno> aywi| Jnd10W Spo

[zH] @1neY 911WI| JNSIOW ISSAUA
[utw/a] u9dns suwi| “JOWIA

[zH] @sseq a)wl| IN3JOW 3SSIUA
[ulw 3] 194Ul WY “I0W UA
Jnajow “UA uondaIIg

Jndlow saywi

*SI}I9AR/S)WIT

adwes ap pieisy

dlewluiw W]

SlewIxew aywi]

9suessind ap uoleinelsay

adwel ap sdwa|

sed ap uoisuawiq

‘Bip a119wonualod

awi] 43314 ssedmo dwey

'|929p uy apides 1p.e § adwes yoddey
‘1999p

ngap apides 19ue § adwes oddey
opides 19u1e adwes adA)

opidel 1211e sdwes sdwa)

‘bor adwes sdj

sadwes sanny

‘1929p uy S adwels yoddey

‘1929p 1NQIP t S odwes 1oddey
‘|922e uy ¢ § adwel poddey

‘|920e INg9p S adwel 1oddey

t odwel “1939p sdwa|

St
v
v

L€

+ adwel ‘|920e,p sdwa|

¢ adwes adA)

¢ adwey

‘|929p uy € S adwes 1oddey
‘[929p NP € S adwes poddey
‘[922e uy € § adwes yoddey
‘19208 INgIp € S adwel yoddey
¢ adwes ‘|929p sdwa]

¢ adwes "[92oe,p sdwal

¢ adwes adA|

¢ adwey

‘|929p uy z S adwes 1oddey
‘1929p INgIpP S odwes poddey
‘[958 uy g S adwels yoddey
"|922€ Inqgep ¢ S adwes poddey
Z odwes “1929p sdwa)

z odwes ‘[92doe,p sdwal

¢ odwes adA|

Z adwey

‘|929p uy | S adwes 1oddey
‘[929p NP | S @dwels poddey
‘1922 uy | § adwel 1oddey
‘|922e 1nqgep | S adwes poddey
| adwel "|929p sdwa]

| adwel ‘|920e,p sdwa|

| dwels adA)

| adwey

[utw/n] “Borbai4

EVGEIEINETEC) [EIURE]

€ J9Y 'ssdy

C 494 'ssod

L J9Y i'ssoy

aAneRIYPRPIA DY

ERVEIETETRETC Y]

ssipusjes/deiiey

[zH] “Borbai4

aluyspa1d oy

saubisuod)

9DUIPJR4 UOIIDUOH
"Xew 9y

ajewluiw 33Uy
Inolal suUN/RY
91 9p abed

*J24 9p saywiI
sadwes / U9y

swi| 43314 ssedmoT ueis gid pssds

awi] |edbayu] ueIS gld paads
ulen jeuontodoid Heis gid paads
ulen) [euonpsodoid 1eiS 4 uonisod
oxelg Yss\ ‘Apy

awi] umoq dwey anbioj

uie6 uonesyijdwe inaydeq

9|dno> adwel ap sd|

9|dnod oy

ulaly uLsWIYdPIP sdj

191e,p pIe1dy

ula1) plelal uoleAndy

[ZH]uIB14 WA UOneANDY
[uw/njuiRiyiA uoneAndY

LL-€ "UISJ) JURINOD UONBAIDY  0Z-C
0/-€ anbiuec>sw upEly  4z-T
*L-€ uoIsUdUNS Ulen  g1-
89-€ ‘ulaly |13 uonipuo)d  8lL-g
19-€ UOISUSMING dJQI0D)  /1-T
99-¢ VD UldJj "Xew jueino) 9l-¢
S9-€ abeulaly 9|QiuU0) G-
79-€ wiayy say ulLl4  €l-T
19-¢ SOy URII MY d CLl-C
09-€ (wyo) say uLi4  LL-T
%9-€ UOISURLING 19 U314 UONdUO{  (L-T
85-€ ‘uRI{’SINg' U0 4L-T
1S-€ Bupped ap sdwal  /0-
96-€ Bupjied ap weino)  90-z
SS-€ Xew Y9y S0-C
5-€ [zH] DD uIaly 9SSAUA  #0-T
LG-€ [utw/n] DO uldl 3SSAUA  €0-C
0S-€ JD uRy sdwal  7o-T
*S-€ DD uldl) ueIno)  10-Z
8Y-¢ DD ushulew | 00-C
Ly-€ JJ-uldly  «0-C
el supid .
S-€ uaund syulod jodiaaul Y13 XAV 66-1
- ‘bayy syuiod odsmur Y13 X3V - 86-L
Ly-¢ ALM [IN3S 9P NEIAIN /671
0ob-€ AL @duelsSiwIsYy| 924N0S  96-1
V€ AL Jnaxded ap adA]  S6-L
61-€ uononpal paads “wilnd Y13 Xy v6-L
8l-€ 9dURISIWIBYJ 92INOS  €6-1
LL-€ J0W IX9 CJIUSA  L6-L
9l-€ 0w anbiwiayy 33014 06-L
Sl-€ ndjow ] 46-1
vl-€ 9559)IA UD 9suadwiod 19uie odwd]  Gg-L
[ spoid dols unaydwod Jnajep H8-L
L-€ spaud dols ap uonduo{  €8-1
L1-€ [zH] 1944e| B "1DUO) JnOd “ulW WA Z8-L
ol-€  [ulwy/a] 194e,| e “1duoy Jnod “utw UA  18-L
*L-€ 194J8,| B UOIDUOH (8-
¥0-€ 191e sabe|by 8-
€0-€ JJew ueinod  9/-|
c0-¢ [ZHI'WDp 3pUA  S/-L
L0-€ [uw/nJwep SpUA - ¥/-L
00-€ 99I0A ewq  £/-1
x0-€ JeWwdp Ne uonduoq  g/-L

Jew9p pielsy  L/-L
€€-C oberiewsdp ap spo  0/-1
[44 ‘wop sabe|bay /-1
Le-¢ slewixew a1IsU|l  69-1
0€-C ‘ulw dnJduUl  89-1
*€-C abieyd ap adAL  /9-1
62-C 9SS91IA 9|qle} B "UIW JURINO)  99-|
87-C soueuosasryowe sdf  Go-|
LT 90URUOSDI "LIOWY  H9-|
92T 'ss)|6rdwod sdi 91s)  €9-1
T4rd 'ss)|6 "dwody  z9-1
YT-7 9999 9ss91IA e dbieyd ap ‘suadwo)  19-|
€T-C 9sseqUA e abseyd>dwo)  9-1
[44r4 abieyd ‘puadapooid  49-1
Lzt 99|OA B| B Lewsp 1531 'baiy  65-L

99|0A “Liewp 1531 s|ndwi Jueinod)
3 - 4/N deie)

N - §/A Peied

dweyd ap 1ssi|qieye ua ,Sus) ,1ONPY
2>uanbayy s9pow ap swabueyd)
[ZH] UIW 9sSAUA djewlou "snaubepy
[Ulw/43] UlW 3SSIUA djewlou ‘sipubepy
9|INU 3SSAYIA B IN30W uonesndubepy
abiey>-dapursoid

‘Ul 3dUeNPUl B JUeIN0D)

U104 “1eS ddURIONPU|

asseqyA e 3jdnod’jel]

uonisod Uo119919p ulen

(1esb7) 1eS 9dURNPU| SIXe-b
(3eSp) "1eS SdUERNPU] SIXe-p
Inajow 3jbue abejedag

‘ulw/11 0001 ©® W3D4

Inalow s394

(b7)b axe soueldnpu|

(p1) p axe a>ueldnpu|

(944) 49} 9p 911ad ddueISISHY

(yx) ojedpund 3duedEeY

(zX) 40101 21N} 3p 3duUeIOLDY

(LX) Jo1e1S 21Ny ddUEIIeY

(1Y) 40101 DdURISISDY

(sy) Jolels ddueISISDY

Jnajow °Ae sauuoq

(VWY) Inalow ne ‘oine uoneidepy
Ina10wW 0> |eujwou 3jdnod
INSJOW WOUIIA

Jnajow jueinod)

inajow ‘baiy

JN310W UOoISUd|

[AD] 4na10W dduUessing

[M3]] Inalow aduessing

Jnajow saguuoqg

peo7 oN 1e usLND Ul

uolsua) A}y ap sdwal Isuod
99A3[9 9559)IA .|y 9p sdwa) IsuUo)
95S31IA 9|qle) 243|y 9p sdwa) “Isuod)
ureb unajdey “Lowy

Inajow S|IpPoW

JN310W UOIDNIISUOD

N3]0\ UONIBDS

1snfpy 195y 3[buy Jolop

aJleloy suas

|e307 apow uoneinbyuod
abieydins ap apopy

3|dno>deie)

JNdj0W 3igJe JNSPOD 3DIN0S
Ina10\ 919auU0D adiduld

‘Byuo) apop

xnespudb sobe|bay

Jnajow 39 abieyd

2In3y 13 dlep 3INI

sngp|al 404 pu3j dwli] JdWWNS
SNQp|3l4 104 1eIS Wi JBWwWng
sngpjal4 104 swiy

‘ddns 19.11e,p sinor

O =N M<< 1N O
et

O N 00 O ¥
SYTYFyYTLLuwuuuwvnnn
—_—

St-L
-l
Ly-1

‘ddns 124 ap sunor

12} 9p sunof

abojioyea

919,p 9Ny uly4

919,p 9In3y 1nqdQg

919,p 2INaH

Joy neasny ed3

2Inay 1ewlo

31ep jewo4

ainaypgalep 13|69y

abojioy ‘|62y

si91oweled

A19jeS JO UONDS10Id pIoMSSed
piomssed sialaweled K1ojes
snq s920e assed ap 104

assed ap Jw ss spides nusw Sy
opides nuaw assed ap 10
assed ap 1w ss dund nuaw sy
Duld nusw assed ap W
assed ap 10

ssado0id a1do)

421 a1dod

apiebannes/aidod

dDJ1 np [ssedAg aAuQ] ayano)
dD1 4ns [39s34/40] 3ydnoL

dD1 4ns [19s9y] aydno|

dD1 4ns [uo oiny] aydnoy
dJ14ns [30] ayanoL

dD1 4ns [uo pueH] aysnoj

dD1 J3iAeD

€ X3} "YPYy

T 91X31 Yoy

L 9IX3} "Ydyy

INopesy pPauysap-19sn J04 32IN0S
Jnaiesijin Jed a1Uy9p ‘Xew ‘|ep
'siin Jedyap 1N UIW[eA
Jnajesinn Jed yap 199 auuUN
dD7 3in1d37

|]ouuosiad nusw uop

pueib ¢ aubi| Yoy

pueib g auby| Yoy

mad | aubll "Yoyy

mad 'L aubll "Yoyy

wmad 'L aubi Yoy

dD7 uen3

dnias [enoe :inopeay

|eued / sabe|bas uonIp3 :2in1397
sjulof sabe|boy :24n1097

e 31| abe|ba1 5

ssac0.d 11p3

|on1de ss9201d

ssad04d uonsen

duewiopad ‘AINg

(ISnuew) uoisus} ss asiw e “jojdxa 1e13
xneuolb3. sabe|bay

“JI0W WA UUN

anbueq

aseq ap sabe|bay

abeydyy/ uonduo4

153

éservés.

Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits r

MG34U504




VLT® AutomationDrive FC 302

Annexe

:s999UU0p'bYU011337/70.d

1S999UUOP BYUOIUIDT/D0Id

sapuuop 2dA1109]9s/04d qId
FETNERTET (]

"10es9p snq'jeA sainydd)| 1dd

san3al sinaue ain1dd| id)

'S|SUeL) SINa1d 21n3d3) A3d)

al DYW

UOISSIWISURI) 9P 3SSIUA B| 9P UONIDIS
ued 3|010)0.d

sunwwod sabe|bay

NYD neasas sng

SNqyold UoIsIAJ Jnaidwo)

(S) sauylpow saipweled

) SSYIpow sasldweled
€) saylpow sandweled
7) Sauylpow saijpweled
1) SPylpow saiiweled
(9) si912WelRd pauyaq
(S) sluyp salnpweled
() sluypp saipweled
Amvm_:cwnmw:wEEma
A
ﬁ

(
(
(
(

7) Sluysp sanaweled
1) SIUYDpP sai1pweled
0@ uoniesynusp|
snqyoid-iep 1959y
snqyoid sauUOoQgANes
dn-135 11p3

L 1e13,p 10N

| 9]QJu0d 3p 10l
jyoid N

Jusodsip -ynuap)
9|994 "suel] “UA
'snqyoid JUSWSSSILISAR,P 10N
49p uonenyis 1dwod
9P oN

J9p 9pod

Jop abessaw 1dwo)
ssadoud Y1D

‘weJsed uonp3

yvd Jnod xneubis
swwelb3[9] uond9IRS
JaquinN wL1sAS uun 3AuQg
uolels 3ssalpy

add 2in1d3) ‘Byuod
ddd 24nudd ‘byuod
9||994 Indjep

'SU0d ap 1d
SALPII0YUd

Z bor sng 9ss21A

L Bor sng assayA

‘6of sng

9AR|2S3 INau1R1dwo)
Qe[S abessawridwo)
snq Jnaudwod

snq abessawidwod
4 3od sopisoubeiq
133|9S €440 dAlpYyold
SALPYOId 7440 139195

neysp Jed Y91 1919
201d"1099S

'SI9AUI'1I9I9S

‘WP 19|95

DD UIB133I9S

opidel 19.41e 129195

21q1| 3N0J129]9S

sng/|enbig

607 J0113 N1G

slo43 wnwixel W1g

W1g 1xew sdwa|

WLg uondesuel 1e13

W1g uondesuel} SpuLWIWOD
add 24n129| "Byuod

ddd 2nud? “byuod

dvd Jnod xneubis
swweib3[9] uondIRS

DDA [020304d 42@

Xew Jeyd-Ialul pielsy

xew asuodal pielsy

‘ulw asuodal pieiay

awisd 394> sd)

194e suq/91ed

D4 Mod 'suei] “UA

ENEY oV

9]020101d

D4 Mod abe|bay

9p0) 1Npoid

piombBujuiepy pue wuely s|qeinbyuod
9|qeinbyuod 9|QIu0d 10|\
9|qeinbyuod 1.1 10N
9]0QJ1U0D JoW |Yoid

*1JU0d 3p J0W °|6Y

abeydyye abenji4

Jnsoubelp uoneANDY

sdwa) "sedop 1959y
'sdy'ssedop uy uonduo4
sdysedapr1ouod 1o ap 10
sdysedap uondy’410 9p 10N
9|QJ1U0D 3P 10W 32INOS
9]0u0d adA|

xneipudb sabe|bay

suondo 19 ‘wwo)

inolas any sdj/ooud gid

494 aay sdj/ooud qid

dpnue |9o9p adwey/doud Qid
‘dpnue |9oe adwey/o0id qid
‘dpnue uien/doid qid

npua1® aid/2oid ald

1l ‘A€ |d SS®>04d

AU['wlIoN 9n4os/20id qid
piemiod pss4 ddd

Auj'wiop “dipnue 3oe4/o01d gid
‘dppue a3unossay/oid gid
"Xew ‘j24 e uteb 3||3yd>3/201d Qld
‘ulw 421 e uteb sjpys3/04d qid
'sod ‘wi| aios/o0id qid

"Bau “wi| anJos/d0id did

| Jn31dey 19s9y/d04d gid

S8
LG-8
0S-8
*S-8
61-8
87-8

ov-£

| "Ae QId ss9201d
24 Ins dpueq ap Inabie

ssadoud Q|d uonediue,p inaioe
@ uteb ywry/oid aid

‘Wip sdi/ooud aid

‘leabyul sdj/ooid qid

d uteny/oud did

‘wapbaid/doud aid

unjes nuy/oud gid
‘AuwioN/0ud gid

‘In62y/201d qld

sinojas g/0ud qid

inoyas |/ooid |d

ano1al [313/201dqld

Qwil| 3sly J3[|0U0D 1UdLIND
1010B4 piemio4 pas |d anbiol
awil] 49314 ssedmoT |4 anbiog
9|dnod |4 163Ul sd)

d uteo/a|dnod |4

924N0S >deqpad |d anbioy

Id 1132 3|dnod spow

dwey /m uondaiio) Joug did paads
9ssalA (ld uonediue,p Inalde
UA Qld194 D1 dinwap Hoddey
a1y sdrua aid

‘633u1 sdyua aid
d utebun gid
dooiqg Qid paads
391 INOSHUA d|d
‘In63.3A aid

$JN9[QJU0D)
€/SbX duioq 21140s 3luypaid odwa)
€/S¥X duioq d110s snq Jed 11D
€/SPX'UloQq's "Xew 3||3yYd29 3sIN
€/SYX'UIog's "uIw 3)|9yd9 3SIN

€/S¥X duioq d110S

¥ VNV @ilos

1/S¥X duioq a1os duyspaad odws)
1/S¥X dulog a1uos snq Jed 11D
L/GpX uloq's "Xew 3|3y asIN
L/SpX'UIog's "uiw 3|9yd9 3SIN

L/S¥X duioq d11i0S

€ VNV 31Jos

8/0€X duioq 210s 3juypaid odwa)
8/0€X duloq ados snq Jed 1)
8/0€X dUI0q "Xew 3[|3Yd9 3SIN
8/0€X dUI0qg "ulW 3[|3Yd9 SSIN
8/0€X duloq °1I0S

T YNV 31Jos

Tt @uI0q 91140s 3P a4

¥ "wioq a1os 99|6a191d odway

TP "uioq B1os snq 41D

Zy'uiog's xew 3||9yd3

TP WIoq's ulw d|13yd3

r'uioq's

L YNV ®nJos

Z1/0€X duioq a4y sd1 ueisuod)

ve-L
€€-L
[4574
LE-£
0€-£
€L
L
0z-L
*CL
6l-L
8l-£
9l-£
€l-L
Cl-L
ol-£
*L-L
60-£
80-L
£0-L
90-£
S0-£
0-£
€0-L
0L
L0-£

00-£ ‘BUR §/3  4x-9

*0-L

9%-9

TL/0EX "UI0qIney oY/ 19l
CL/0EX "UI0q'seqy/ 194 “[eA
TL/0€X "wog/nrxewrys3
CL/0€X "uioq/nrutwrydy

¥ VNV 994u3

LL/0EX duloq 2.y sdi sueisuod
LL/0EX "WogqIneyyoy/1a1 e
LL/0€EX "wiogrseqijpy/ 191 ‘e
LL/0€X "wiog/nxewrydy
LL/0€X "wiog/n uiwrysy

€ VNV 991u3

S uloq’|ysdyisuod

¥S "uloqIneyyoy/areA

¥S§ ‘uIoq'seqpy/ 19 eA

PG ulog/|’xewrydy
P§uiog/ruiwrysy

ys ulog/nxewrydy
§'uiog/nuiwrys3

C VNV 991u3

€5 uloq|y'sdrisuod

€5 "uloqrineypy/ 19X eA

€5 "UIog'seq Y/ a1 eA
€G°uloq/I'xewrysy
€g'woq/ruwrydy
€g°ulog/nxewrysy
€g'ulog/nruiwrysy

L VNV 994u3

090dws| /uonduoy
09/uonesodwa]

‘Bue §/3 3po

9/0€X

suoisjndwi a1140s aluydpaid "odwa)
9/0€X sIndwi 31os snq 143D

6¢ suoisindwy 21140 duypaid ‘odwal
6¢ suoisindwi anJos snq Jed 11D

£T suoisindw a1140s sluydpaid ‘odwal
£T suoisindwy a1140s snq Jed 11D
siejasgbip 91140s snq 141D

snq Jed ajonuo0)

4HV SUSPUOD XdUU0d3J uonesiiodwa]
AN3pod 3I0S

€€ ZE'WI0Q'POd SUIS

€€ TE'WOQPOd 1}/s}d

AVT "pod 39.13u3

9/0€X suois|ndwyi a13140s xew ‘bai4
9/0€X"wioq's/'s|nd"bauy

6¢ suois|ndwi a110s "xew ‘baiy
6z'u0q's/sindbaiy

£z suoisindwi anuos ‘xew ‘baiy

LT’ uwi0q's/s|nd'baiy

suois|indwi anios

cg/sasind any sdy

€€ "ulogIneyyay/Iar|ep

€€ "UJIoq'seqyay/Idr[eA

£€€°uioq d1neyy

€€'uloq seqy

6¢/s9s|nd any sdi

6C ‘ulogineyjod/1ar1ep

Sv-9
-9
L¥-9
0t-9
*¥-9
9€-9
S€-9
€-9
L€-9
0€-9
%€-9
979
SC¢-9
9
€9
9
L9
0Z-9
*C9
91-9
SL-9
14%°]
€1-9
-9
LL-9
0L-9
*L-9
L0-9
00-9
+0-9

86-S
16-S
96-S
$6-S9
6-9
€6-S
06-S
%6-S
08-S
%8-9
L£-S
0/-S
*L-S
89-S
99-S
59-S
€9-9
79-S
09-S
*9-S
65-9
8G9-9
VAN
9S-S9
§S-S
S-S
€5-S

6T "wiogseqjpy/1orep
6C°uloq ey

6¢’uI0q seq

suoisindw aanu3

440 pJelal ‘siejay

NO pieiai ‘siejoy

slejaJ uoldUo4

sie|ay

(LOL 9DW) £/0€X "wioqubip's
(L0L 9DW) 9/0€X "wioqubIp's
6°uI0qUbIP'S

Lz ulogqubip's

sajeubip sanJos

€1/9vX "uioqubIp3

LL/9vX "uioqubip3

6/9vX "u10qUbIP3

L/9%X "ui0qubIp3

S/9vX "uioqubIp3

€/9vX "uioqubIp3

L/9%X ‘woqubip3

/€ 3UIOQ NS IP MY
¥/0€X "u10qubIp3

€/0€X "ui0qubIpg

7/0€X "woqubip3

ggulog’

ce'uioq-

6z ulOq"

LTwioq”

6l°uloq’

gL uloqubipg

sajeybip saanu3

67°uioq aponw

LT'ui0q 3poy

|enbip $/3 apow

sajeibip /3 sSpow
a[eubig s/3

Jwi| anbiol aAneban

1wl anbio] aAnISOd

[zH] Hwi7 paads aAneban
[Wdd] Hwi psads aanebaN
[zH] uwir paads aAnisod
[WdH] Hwir paads aAnIsod
SpoW HwI [euondaiq
sywi [euondang

SpPOA JOJRIBUID) JIWIT JI9MOJ
PO\ JOIOW HWIT J9MOd
SPOIN J101RIBUID dUNZ LWIT JISMOd
SPO\ JOION dun4 HWIT J9Mod
Nwi Jamod

[zH] e 9ssauA assedig
[uw:ny] e 9ssayiA assedig
[zH] ap ossauA assedig
[uwy/13]ap assauA assedig

}A 3ssedig

€3S 1Y I3YD 010

ow aseyd ‘AIng

INeY JN0JDI'SILIdAY

seq JNO0JaI'SILAY

21NeY DU "SILDAY

[4°9]
LS-S
0S-S
%5-9
(4]
L¥-S
0v-S
B
€€-9
[4%)
LE-S
0€-S
%€-9
9¢-S
S-S
Y-S
€S
[44]
Le-s
0¢-S
6L-G
8L-§
L1-S
9L-§
Sl-S
1-9
€l-g
LS
LL-S

SS¥

MG34U504

éservés.

Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits r

154




Manuel d'utilisation

Annexe

suoisindwi Joy
QUIRIXDYDY

PG EYRJEN

1UBINOD 1NBJIP 92IN0S
[(WdY] dwey Jayy Joy paads
JuaLND M dseyd Jolop
uaLND A 3seyd J0I0N
1uaLIND N dseyd Jolop
odwsa} suonoe ey
J93un0) Ho7 IdIAISS
dD1 ‘Jur 1e19,p dubr
2Jmes Juawansibaius uodwe]
‘43> dued ‘dwal

2dueae 6oj 411 1e13
LIAxew |

1IA wou |

Indnpuo anbiwusyy
inaeipes ‘dwa]

ulw z/ “urdif'sind

S/ "uldi4'sing

‘dwal waisAs

sng D@ uolsua|
Jn3jeLieA jerg

2A39 [wN] 31dnod
9oURISISAY J03eIS paleIql|ed
(] 4amod Yeys Jolon
[%] 31dno>

's91 diney [9] ajdnod
inaow 3jbuy

AL Ina1ded np aimespdwa)
Jnajow anbiwuayy
[utw/13] Jn210W 3SSAUA
[WwN] 3|dnod

[9%] @ouanbaiy

Jnajow jueino)
Jnajow dduanbaiy
Indjow uoisuad|
[AD]4na10W ddUESSINg
[M] Jna1ow duessIing
in3jow jeiz
J39weled15a

uonIsod [enidy

[9%] duud 3|1994 In3jep
[adieuiq] 1e39 10\

% J24

[3uun] J9y

9|0J1U0d 10\

|espuab 1e13

S99UUOP 3IN1O
;'wesed sauUOPRIDN
“YYARdAL

SayIpow sadweled
SIUYIP sa1dweled

andweled soju|

J31uno) abueyd uoneinbyuod
Jopaud “|IUSA 3P 124 dP S2INdH
JN1E|IIUSA NP 12} Sp SaINSH

11 "uojdxa sa|qerep

1D uondoibo|siap

1D uondo

0D uondoiboy'siap

0D uondo

g uondoibo|siap

g uondo

y uondoiboysiap

v uondo

uondo augs N

uondo apod N

uondo 3j|a12160| UoISISA
agow uondo

uondojnuap)

J31YdY np WoN

1Ie1S1IWS JI1YdY WON

awep 314 byuod

9ouessind 2yied 3Ys N
JnajeueA aus N

sind a11e>2160|,N

‘432 91e>2160|,N

dD7 UOISISA

9ouessind a11e> 9pod
InajelieA apod

Jen sodwod apo)

9p> apododwo)

1212160] UOISIDA

uolisua|

*ssind a11ied

D4 "adAL

YyARdAL

2IN3y 19 dlep : dwJee |eusnor
9IN3H JIP IOWIN

IN3JeA J9p oW

9pPO0) J9P dIIoWIW

‘J9p Sllowsy

2inay : anbuoisiy jeuinor
Inajep : anbuoisiy jewinor
JUBWURAT @ anbliolsly Jeusnor
anbuolsiy jeusnor
JUSWIBYDUIIZP JUBAR SUO||IURYDT
JuswWalsibalug apo
IN3YDUSIIP JUSWSUIAY
JuaWaIISIBaIUl,P 9)[eAIRIU|
JuswWasIBaIUd,p 324n0S
|leusnof sabe|b6ay

‘uol1duoy 3P saInay 1dwod 1959y
ymy ‘dwod 19say

uolsualNg

‘dwaung

uoIsud} SNos 3SIN

ymy inardwod

‘uoI1dUOoy SINIH

UOISUD} SS SISIW SAINSH
lo0jdxa seauuoq
JndjelieA oju|

auued neaAlN

auued |69y

uone1eg uondo

abei015 eyeq uondo

X9 DD A Pz Jed a9uswie uondo

9/-Sl
S/-Sl

LE-SL
0€-Sl
*€-SL
sl
LSl
0C-SL

08-vL

suondo

LA 161e3 1019 10y

1A NP JUSWISSILIDAE,P 10N
11A Np awuele,p oW

aujiqnedwo)
IN3INPUO™Y2INS'SSeDIP N0
Inajnpuo sbieydins us 1ouo4
2Jnjespdwanns ud uolduUo4
olne jissepPaqg

SIN3INPUO,P JI1D9Y3 IGWON
91140 3P 31}y ddULNpU|
91140s 3p 2.1y dede)
91140s 3p 2.4

JIN31E|1IIUSA dDUB||IBAINS
JI3USA 3]QJ3U0D)

DD snqg uonesusadwod

144 2114

juswidUUOoJIAUg

Jnajow 1yd sod)

dlewluiw O3y dusnbai4
Slewiuiw O3y uonesnaubepy
1A NeaAIN

‘619U uonesiwndo

paads buiusyeamp|al4
uonpuny bujuaseam-pial4
uones||Iqowwi-ljue 391014
21|y sd1 ‘a1
‘633U sdy 9y

d uren ‘a1

jueinod “wij | 41D

92IAI9S 9pOD)

uononpoud sabe|bay

Uwi N ud sdwal

ENWIID/IY steled

DHWA/Y stelpd

9dA) ap apo> abe|bay
uoneyo|dxa ‘poy

‘ojne 19sal sdwid]

19591 PO

awue|e 1959y

ulen dn-ydeg ‘ury

19A97 A1onoday duy dn-ypeg “ury
no-awi] dn-ydeg "ury
neasasinbisap Ins1douo4

IN9129s auued Is INS123S UOISUIL
IN9123s auueq

ainjie sutepy

1ow sdwa} uonesusadwod

MW uonisodiading

uole|npowng
INWwod "bai4
uone|npow adA|
AN3INpuo‘INWIWOD)
n>nJedouoy

plop\ snieis Y
piop Buluiepn vy
PIOM Wiely LBy
synopeay pauyaq Jasn
X9 MR

uondy U3y
196611 1By

Su9|Y pauyaq Jasn

9oueAe anbibo| uod uondy
9dueAR 60| J1U0D JUBWBUIAZ
sie)y

€ auuagjoog anbibo1 ap a6y
z anbibo7 3163y op Jna1esdo
Z duuapjoog anbiboT ap 9|63y
| anbiboq 9163y ap Inaresado
| duuagjoog anbibo7 ap o163y
anbibo ap sa|63y

9oueAe anbibo| ap Inajouododwa)
suonesuodwa)

Y puesado 44-sH

S puesadQ 44-SY

sdoj4 dij3 sy

Inajesedwod Inajep
inajesedwod Jnajesndo
Jnajesedwod apuesndQ
sanajesedwo)

DS 1959y

19.44B,p JUSWIBUIAY

sbeliewap ap JUBWBUPAT
9oueAe 6o| QU0 PO

D15 sabe|6ay

adueae anbiboq

seipaw sina1dwod

9deyI91ul sanadwio)

Aoud soD

uod ‘6yuod

uoisnyip ap 219dwal 21314
uoisnyip ap 319dw) uo310id
9|qed Jnaud Jnanbuo

dWDI ddue|jIdaing

01Nne JUaWasIoD

9|qed dnsoubeiq

9dueAR 1PUIBYI

9juaiedsuel) aydy |eued 1104
DIuo)d 1se7 adv

uo[19319 PIPUOD) SSAIPPY
Wby dWNS

dLINS 931MI8S

dL1H Inanias

FIERLEINEL

19U49Y13 SINISS+

SN1e1S YUITIdMOd 19UIdY1]
$131UN0) dAlRINWIND

SJ191UN0D PloYysaayL

ploysaiyl

NoswWiI| 19uIaYlg diseg
noswil 0ds

dl ®poN

quramod 1auiayl

snexs 1vJiey3

ssaIppy uoleis painbyuod
selly uonels painbyuod
1vd19y13

9Ae|Dsad uondadxs abessaw aberdwo)

aAe|dsd abessaw abeydwod)
1819,p dJ1Weled

dD1 snqpon

SOD =44
1yul pleisy
SA3 a13weled

dI> unpoud spod

dID uoIsiAgy

1IN

JENFEX]

Jedsip Ay

di/A3NI2Y13

J3Xd03s sinofnoj
S99UUOP’|BAYD01S

Jedipuud anew

9715 peay Byuo) eleq ssad0id
9z1S 3\ Byuo) eleq ssed0id
so9uuop'byu0211397/701d
saguuop byuod143/701d

141> ap dduelsu|

ssa>04d ap saauuoQg

IppY dl Josiaiadng

JVW Josiazadng

x3|dnp uar]

udl| 9SSAUA

ojne uonepobaN

ual| 9aInQg

uall 1813

19UIaY13 udl| saldweleq
anbisAyd assaipy

910y,p WoN

aujewop ap WoN

Wou SIN3AISS

audxa |1leg

dDHQ JndAIRS

1nejop Jed ajja19ssed
neasai-snos anbsey

dl 9ssaipy

dl 95sa4pe uonnquny

d| sabe|bay

1PUIBYI
so9uuop'byu0111397/701d
saguuop byuod143/501d

uadonNyD

4 19UIADQ SaAIWRIRY
19N@21A9Q Unpoud apo)

192015 sinofnoj

19ND2IAD(Q UOISIADY

S9UUOp 3P sindjeA sap abexydols
neajqel ap dIpu|

‘wesed saddy

¥ SOD a4

€ S0D a4

SOD sani4
1IN3D
13N32d

Jedsipudny

€1-0l

155

éservés.

Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits r

MG34U504




VLT® AutomationDrive FC 302

Annexe

7/6SX 39 1/6SX sduloq SpoN

0L/LsX "uloq i
6/LSX
8/LSX
L/LSX "
9/LSX
S/LSX
/LSX "
€/LSX
C/LSX

L/£SX "uioqubipg

S/3 uoneinbyuo)
Ell[SIEV ENETRETTIET
9|q1> 241U} W] INSjEA

Cl[e[BICT ENETRETAVEMT]]

aAIde aAnisod 160 951N0d Uy ‘Wi
9A11DE dAeHRU D160] 95IN0D Uy ‘Wi
aAsod 31912160 951N0d 3p Uy W
aAIeHRU 3||310160] 35IN0> Bp UY AW
95IN0d UY JNd1eINWWOD Jwanodwo)
s9)lWI| SIp uonseaDH
ENWEMTRENTT-IEYTTS
MOPUIAN 431{14 AUDOJIA

uoneidepy A1D0J9A plemiod pao4
uonesiuoiyduhs ap adAL

wnwixew Jnanbiew U030
sinanbiew ap aanjy oap sdway
sinanbiew ap anjy np uoneinbyuod
obejedap any sdway

95S9A 24|14

194d 1e19 Jnod sinanbiew a1quoN
Neyap Jnod sinanbiew aiquioN
Jnanbiew

DUAs 4d “uewp Jwsyodwo)

9AB[DSD INanbiew 3dUeIP|0) 119U
aJ)lew Jnanbiew 95ueI|0) BMQUD4
aAe|dsd Inanbiew adA)
aiyew Jnanbiew adA)

9AB|DS3 Inanbiew aduelsiq

aJ1/ew Jnanbiew aduelsig

9Ae|2S3 Inod sinanbiew aiquioN
aJ3jew Jnod sinanbiew aiquioN
SAI1R[2) SAR[ISD SSIUA W
uoisod duAs unod uoisidd a1ua4
uonesiuoiyduAs unod uonisod abejedsq
(S :IN) 9AB|DSS UOIESIUOIYDUAS IN31de4
(S ) 2J1eW UOIIBSIUOIYDUAS INS1de
uonesiuoiyduAs

Quiblo 1AW juepuad Juswsnodwod
2u1blo 1AW Jnod 2ssUA

110 3AW Jnod adwey
suibuo

'sod sindsp 0.9z juiod abejedaqg
992104 duIbLO

auibuo W

sadueAe QDI '169Y

abeboqop a2inos
juswaddojansg
U9 pajwi| 10y umop I3Q

ve-€e

€C-€E
[44i23
Lz-€€
0c-€€
6L-€€
8l-€¢
L1-€€
9l-€€
Sl-€€
14533
€l-€€
[4%33

68-C€

Si9( paywi| 1oy dn 23Qq

43( paywi| 1oy umop 2oy

343[ paywiy Joy dn 0y

neydp Jed uonesgNy

neyap Jed 3ssalA

95S3)A UOIIN|OSDY

adwel ap adA|

21n0d + e| adwey

(AN9PO2) WINWIXeW 9SSAIA

‘[920e 13 3SSIUA

awil J9)|Y Joud uonisod

awi a1y uwi| [ebajul

(‘A112BSDP) 1D 241Uy d|[1eL
(uoneanoe) 141> angusy 3)|lel

sjyoad unajespub id abekejeq sdj
ald 111> sbeuuojjnueyds sdj

9AR|DS3 Unod 9sI9AUL JUBWRIOdWOD)
9949]01 9jewixew uonisod ap Inalg
uones|dde uonedpnuy

95SaUA uofedppuy

dld apueq ap inabie

9eJb21ul SWWOS Sp SUWI| INSJeA
|eab91ul unaldeq

SALIDP IN31de4

]suuoiyiodoid unayoeq

did insjosuo)

J1315e|\ 92IN0S

¢0€ ODW ¥eynos Jsiuieqg

9AB[DSD 92IN0S

InojaJ 924nos

pienb NyD LDu3

al spou 1>ug

Jou0) |Dug

INSpOD uoSIeuIWID|

IN3pPOd 3dUE||IBAING

njosqe INapod 9|qed ap Jnanbuo
njosqge Jnapod np abojioy uonessusn
njosge 1napod np abojioy asusnbaiy
Njosge JN9pPOod $SIUUOP dp JNanHBUOT
anjosge uonn|osdy

njosqe 9]030101d

9]EIUBWIRIOUI UOIIN|OSDY

|eyuawsdul eubis ap adA)

L indpod

pienb NyD zou3

al spou gug

Josuo) zHoug

INa1es||N UN JndjeIPWnN
INa3es||in )un Jndjeujwoudq
uol1e101 BP SUSS

IN9pPOd 3dUE||IBAINS

njosqe INapod 3|qed ap Jnanbuo
njosge JnNapod np 36010y UoeIPUID
njosqe unapod np abojioy aduanbaiy
Njosge JNSpPOod $SIPUUOP dp Jn3nHBUOT
GGX dleipneg J9podug A1N|josqy
anjosge uonn|osay

njosqe 9]020104d

9]eIUBWIRIOUI UOIIN|OSDY

{043

jeubis ap adAL
T indpod
ODIWN 3seq sabe|bay

2ouelsip e assediq UOIBADY
assediq 124 sainaH

assediq 1e19 101

1531 9pOW UONEeAIDY
ssediqydus|d9p pie1sy

assediq Iewsp piersy

assediq spon

assediq uondo

uondy noswil Yim

Mod

ssewqng

ssaippe d|

2dA) A3ndag

piomssed

|]suueyd

aiss

dd7 UM

d ulenydoud aid

d utebun aid

(wyo) say uialy4

(P1) p axe ad>ueNpuU|

(1) supqnedwo)

SPOW Ueq NUIS 1edH
uoneinbyuo) yun

[%] pa3ds peoT 1ybi

[9%] ua1n) peot y6n

[s] Aeja@ peo 1617

[%]

10113 paads uoI12919Q 1010y PaYd0T
[s] enbojq 10101 30319p sd|
“JI9A 10104 33)01d

[9%] 1ua1n) anbiol Bunuels ybiy
9A9J9 "widp 3|dno)

2dueAe “Lewp Isnfy

‘Y29 B 9siw ‘|npow eyap baiq
‘UlW ‘[NPoW Ji01e3|e oney
‘Xew ‘|[npow ai103e|e yoddey
(31990M) ‘|npow ap 1oddey
(319q0M)'[Npow aJ101e9|E 1OUO04
‘Inpow [09p/|2de sd|
uone|npow acuanbgs sd|
uonejnpow 1nes sdj

[%] "Inpow "ba.y sp 1nes

[zH] “Inpow "bauy ap 1neg
‘Inpow ejep "baiy "ysd 92inossay
[%] uonejnpow eyap "bai4
[zH] uonenpow eyap ‘baig
(1990M) ‘Inpow Spow
19]qqOM JndleINPON
saa1ndnedydele)
9dUBUIUIBW XS]
SdUBUIIUIEW 3P 10W 1359Y
ddueUdUIRW 13SdY
9oUeUSIUIEW BINBY 19 d1eq
su9NaUL 7 aud sdws)
ddueululew sdy aseg

00-Z€
%0-CE

6l-l€
LL-L€
olL-L€
€0-L€
0-1€

00-L€

Cl-€T

‘ullulew ap uondYy
nuU3a11US WBW[J
QdueuUIRY

odwa) suonde uoneAnndedy
odwsa) suonoe apoy
odwa) 1oe sap |63y

‘bauy ap x|

191e uodyY

194e aInaH

"Al}OB UOIDY

“Al}OR dINdH

odwsa) suondy

sd} ne s991] 1ou04
"1x@ 9be|[INoLIAA pielay
s1aAIQ

uonedjjdde suonouog

ureb ‘ysy,| e aos/d0ud qid
JI9A "wi| anJos/d0ud gid
anJos/0ud did

Jnaug/Houd gid

aid sabeyyy

JOA D@ 19y1d3y

2duelequi| sulely

Kouanbai4 surepy

z andu |eubig

Z sindinQ % sinduj
s1aquinN bululepy Ay
SI9QWINN Wy 9ANDY
sBujuiep/swaely SANDY
L1/6¥X YNV @140S
6/6¥X YNV 21105

£/6¥X YNY 31105

DJS3 SdPUUOP DN
0L/8¥X o} 9943u3

£/8pX dwa) sa1u3

7/8pX dwa) d91u3

[vw] z/8¥X VNV 9913u3
sinopeay Hojeuy

Jou3 paads 1dQ ajes
paads ‘seapy 1dQ ajes
paads 1153 1dO a4es
synopeay 1010\

2in3y 19 d)ep rudlulew [eunor
2In3y ruslulew |eunor
uollde rusjulew |eudnofr
JUSWIRIP UdUIeW [eulnor
607 >ueudjulely

C S99UUOp 91N1d97

sSPYo U
Jojeujwiousg Hun u

sod
sod

J0ojRJISWINN HUN UORISOd
9]edS JUN UoNISod
HUN UoNISO4

Buijess uonisod

INapod [eubis adue||IBAINS

IN3apod np jiisod uonelol ap susS
dde 15 a>uejjI9nIng

INSA|OSI LI
uolIN|OSaY ‘WIS J9podU]
uoljewlojsuel) ap Joddey
99.13u3,p ddusnbaiy

99J1U,P UOISUD]

s919d

INdAJ0SDI ddeyIRU|

JDV4Y3IdIH uolissiwsuell ap 3SS3UA
|SS S99uUop 1ew.o4

abojioy,p aduanbaiy

ISS Sd9uuop Jnanbuo

SUOIIN|OASY WININ
(4noy/syutod) uonnjosay

9]0d030.4d Bp UOI1IDIS

*pod 3kl "SAY

(4dd) uonnjosgy

|eubis ap adA|

IN3p0od "dul deLIU|

indpod inojas 1do
9dURUSIUIEW IO

¢ 161e3 1039 10y
16119 1839 J0W

Z WUSWISSILIdAR,P 10\
'S1}I9AR 1O\

T dwiele,p 10
swiele,p 10
sansoubeip “yoyyy

piop\ Buluiepy/wiely s|qeinbyuod
Buuiepy/wiely 1nopeay sng
D4 1od 139y

D4 Hod L' 0N
abesrewdp uoisindw
snq uod |9y

snqg L4132 10

snq 13 D4 Hod

[Vw] €/S¥X YNV @110S
[VW] L/SPX YNV 91105
[Vw] 8/0€X VNV 21405
T1/0€X VNV 9943u3
LL/0EX VNV 991u3
spoud dols unardwod

g Jnaydwod

v Jnardwod

[uiq] steja1 snlog

[zH] 6¢ suois|ndwi 213405
[zH] £z suoisindw 213105
[zH] #€€ 291U ‘bayy
[zH] 6z# d9U3 "baiy
[uiq] 3jenbIp 213408

[ew] Z¥ YNV 21405

S VNV 994u3

S uIog INWWOoY' 63y

€5 VNV 994313
£5°uI0gINWWOo’ |69y
‘Bip 99.13u3

S91140S 19 SIIMUJ

[Wdd] »2eqpae4

‘Bip "10d 25UIRY
[®1un] 4no1as ap |eubis

6G-L1
9S-£1

591

MG34U504

éservés.

Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits r

156




Manuel d'utilisation

Annexe

'ON |31 [uuey) A19jes 9ALPIJ0Yd Z2-109

C SAUPI40Yd xx-L09

12JUN0Y UOHENIIS }Ne4 Z5-009
JdquinN 3nedq /#-009

191un0) abessa INned yH-009
P313[3S |91 3)es/3APII0YHd ZZ-009

9Jes|104d xx-009
paads 4 ued Ddd ST-Ev
paads 3 ued Dd4 ¥T-€F
paads g ued Dd4 €C-€F
paads D ueq Ddd TT-EY
paads g ued Dd4 LT-€v
paads v ueq Dd4 0Z-€¥

snjeis piedD’mod ueq ,zZ-€t
pasds D ued Dd SL-€v
paads g ueq Dd tl-€v
paads v ueq Dd €l-€b
myd dwal SH ZL-€¥
Ayd dwsl SH LL-€y
n'yd ‘dwa) SH OL-e¥
snjeis pie) IdMod «L-€F
al MS wauodwo) 70-€
‘dwsy Aeyixny  L0-€
‘dwa) usuodwo) 00-€t
snjejs Jusuodwo)
synopeay Hun

9111N29s 9p uondo ‘wpay 06-

lenads «6-2v

uonesijeuuossad JSIYdY UOISIIA 68-Th
abiey> us asud ‘osiad Ja1ydy UOISISA 88-TH
[onuew 159} jueAe juelsal mQer._. [8-Tv
21N29s ap uondo oju| 98-

SAIDE 1INJJS P U0 §8-TH

9MINOS 9p 1eIP,P IO €8-TF

93ND3S 3P 3|Q4IU0d 3P 10N 78-T¥

T 91nd9s ap uondo .13 18-Th
214Nd3s dp uondo ez

smeis 8-t

uoneunsap ap 3ssalpy  L9-Ch
swweib3[9] uondLRS 09-7H

snqp|al4 djes »9-Tv

uone|9p ap sdws] HS5-zh

vedsp ap adwey €5-zH

921691u1 911UNdIS Ip UoldeY
SHWI| 9SSIUA

191ie,p 9SSAUA

S1s

1999p

e| 9p uy e| e § adwes ap poddey
1999p

e| 9p 1ngdp ne § adwes ap uoddey
adwel ap sdwa|

3|INu 3SSUA

A Bl

UO[1RID|IPP IP ISSUA

1 eyea

uonesuodwsa]

adwel ap |yoid

2dAL

LSS

J24Nng pIlomssed | [9A7

| neaAlu assed ap 104

D4dD-S IndfeA

saJ1oweled ap S|quIasUI,| 9P WON
19591 3P 32IN0S

dUJIXd duued aun e uonoedy
|e4suan

abeirewpal ap Juswnodwod
d|qe1s |eubis ap sdwa|

1ed9,| 9p 3Ing

adAL

91IN29S 3P UOI1dUOS

induj ajes

9|INU 3SS3UA SUWIT

9||nNu 3553 uonesiodwa]
92URJP|O) BP NI

Ino1ai ap a4

inolas ap adA|

uonedidiynwp ap Hoddey
JN3pOod Np UOI1LI0) 3P SUSS
IN3POd NP UOIIN|OSDY

99INSaW ISSIUA P 92INOS
bulioluopy paads

suonpung K1ajes

ulen "0 SSIIOSUIS XN|4

YIYS [SPO SSS|I0SUSS XN|4
sbuias |013u0) padueapy
piop\ snieys :607 3ne4

pJop |0a3u0) 607 1yne4
abeyjop yuIT D 607 yneq
abeyjop 607 3neq

aun) 607 3ney

Aousnbai4 :607 yneq

2duaIaeY 1X7 :607 3neq

607 1jne4 ‘puaix3y

sbuniag |enads

L1/6¥X duioq 313i0s duyapaid odwal
L L/6¥X dulog a1uos snq Jed 11D
LL/6¥X duloq "Xew 3||9y>3
L1/6¥X duioq "ulw 3||3y>3
L1/6¥X duioq YNV 310S
LL/6¥X @105

(44

8¥-Tv
LTy
-ty

%9-9€

6/6X 2u10q 31110s dluyapaid odwa|
6/6%X duloq a10s snq sed 1D
6/6X dUI0q "Xew 3|[3y>3

6/6%X dui0q "ulw 3||3Yd3

6/6%X dUI0q YNV 91140

6/6tX dn10S

£/6¥X du10q 31110s dluyapaid odwa|
£/6tX @u10q 31140s snq Jed 111D
L/6YX dUI0q "Xew 3|[3y>3

L/6kX dui0q "ulw 3||3yd3

L/6%X dUI0q YNV 140

L/6¥X d110S

LL/6bX duioq spon

6/6vX dul0q PO

L/6YX dUl0q 3POW

S/ 3pon

‘weisboud /3 uondo

juesuo) awl IS4 Z/8¥X ‘wisl
anjeA "qpaa4/4ay YBIH 7/8kX wiaL
an|eA ‘qpad4/49y MOT 7/8FX WIdL
waund YbIH 7/8bX "wiaL

uauN) MOT Z/8¥X "WiaL

T/8¥X VNV 991u3

N dwsg YbiH 0L/8vX widL
Nwir dwsl Mo OL/8bX "wiIdL
Joyuopy dwdl 01/8FX WidL
jueIsuo) awi] 4914 OL/8rX "WIs|
0L/8YX o} 9211u3

nwi dwsg Yybiy £/8yX ‘Wil
NI dwsl MOT £/8FX "WISL
Jojuol dwid) //8pX "wiaL
JURISUOD BWIL IB)|14 //8FX “WISL
£/8rX dwa) a9nu3

N dwsl YbIH #/8X "WisL
N dwal MOT +/8FX “WidL
Jojuoy ‘dwa] /8vX WL
JURISUOD WL I3 b/8FX “WISL
¥/8yX dwa) 3a.13u3

o} 9p Jnaided awuele duo4
01/8pX'ui0oq 3913ud 9dAL

Hun ainesdwal QL/8FX WIS
£/8vx’uloq 991U adAL

HuN unesdwid)l //8yX "W
/87X Uioq 99.ud adA|

uun anesadwsa] /8kX "wia)

.. dpow ud 9a.nu3
-ded> asnus 3do

ODW T dwJejep o0/
ODW L dwJejep J0
Jnsoubelp ‘3297
1331uno0) Joug |dS

20€ ODW 3]94u0D

0€ ODW ey
awuweiboud 1e13

oxe,| ap 1e13
uo[1esIuoIYdUAS 1813
SAIIDRY4D dilleW ISSIUA
SAI1D3)J9 9SSIUA
UoI1eSIUOIYDUAS 3P INd1IF

§6-9¢ dguley ap Jnauj
¥5-9¢ 904N0d UoI1ISOd
€6-9¢ aiyew xapul
¢5-9¢ AAR|DSS XSpul UONISOd
0S-9€ 911D d11eW UONISOd
%G-9€ 99UUOPIO UONISOd
St-9¢ 9AI1D3449 UOIISOd
-9¢ ssadoud ap sepuuoq
£€¥-9€ so|enbip sanJos
-9¢ sajenbip sanug
0¥-9€ $31140S 19 s913uz
*b-9€ 0L @dd Jed ODW 2in1da]
S0-9€ 6 dDd Jed 0D 31nda7
¥0-9€ 8 dDd Jed ODW 24n12a]
€0-9¢ £ dDd Jed ODW ain1da7
%0-9€ 9 @Dd Jed QD 21n1da]
S @Dd 4ed QDI 21Md3
op-S€ ¥ @Dd Jed QD 24n1d97]
Sy-S€ € dDd Jed QD 21N
a3 T dDd Jed ODW 21n12a]
£-G€ L @Dd Jed ODW 21N
4213 ddd 24n1d3] led
*V-G€ ODW ns QL dDd 34n3i>3
L€-S€ ODW ns 6 dDd d1n3id3
9€-G¢€ ODW 4Nns 8 dDd 1n3id3
GE-SE ODW Jns £ dDd dinii>3
149513 ODW 4ns 9 dDd =43
%€-G€ ODW 4ns G dDd 2413
£T-S€ ODW Ins ¥ dDd d1n3i>3
9Z-S€ ODW 4ns € dDd a1n3id3
GT-S€ ODW 4Nns T dDd 133
¥T-S€ ODW 4ns | dDd dinii>3
%CS€ ddd 313D ued
ODIN Sd3uuop 1237
91-G€ Sjes pneq [ewss §84¥SY ODW 09X
Sl-S€ uofjeulwal |euss g84SY ODW 09X
Y1-G¢€ 9jel pneq NVD ODW 79X
%L-G€ dl 3POoU NYD ODW 79X
90-5€ 0DW Mod sabejbay
S0-S€ swuee IS 1e1R,p 10N
0-S€ awuele Is dui0q 1e13
€0-G¢ awele Is aulog
20-S¢€ UIBIXd DD A t Jed duawiie ODW
L0-S€ 353 saide Juawaniodwod)
00-S€ Jna.ud saide Juswapiodwod)
+0-S€ INd)elLIeA NP 1B1D ddUE||IBAINS
UoISU3} SNOS 3siw 1813
LL-¥E 9AIDe swweiboid N
0L-v€ xneiauab Jed
*LVE 8/6GX "uloqubip's
99-v€
S9-v€
¥9-v€
9v€
19-v€
09-v¢ 27/6SX "u10qubip's
65-7€ 1/6SX "uloqubIp's
85-v¢€ /656X "uloqubip3
FAwm43 1/6GX "uioqubip3

4%
LS-PE
0S-v¢€
*GVE
Lv-vE
Oob-v€

157

éservés.

Danfoss A/S © 09/2018 Tous droits r

MG34U504




Dt

Indice VLT® AutomationDrive FC 302
Indice Cables
Acheminement 65,70
Avertissement relatif a lI'installation 25
A Blindé 26
Abréviations 151 Longueur et section des cables 110
. . Nombre et taille maximum par phase......c.ccconne. 103, 105
Adaptatllon automatique au moteur (AMA) Ouverture 116, 120, 130, 135, 140, 146
Avertissement % Spécifications 103,105,107, 110
Configuration 73
Configuration de cablage 76  Cartede commande
Avertissement 96
Alarme ) Point de déclenchement surtension.............e.. 103,105
Po!nts pour les var!ateurs 200-240V Spécifications 112
Po!nts pour les var!ateurs 380-500 V..... Spécifications RS485 111
Points pour les variateurs 525-690 V.....
Carte de mise a I'échelle du courant 91
Alarmes
Journal 14,99 Carte de puissance
Liste des 14, 88 Avertissement 96
Types d' 87 Carte de puissance du ventilateur
Alimentation Dépannage el
Connexion 25 CEM 25, 26,27
Fuite 29 Certificati 1
Pertes 103,105,107 ~ Certification U 4
Valeurs nominales 103, 105, 107 Chauffage
Alimentation 24V CC 66 Cablage de.... 68
Schéma de céblage 28
Analogique Utilisation 18
Configuration de cablage pour la référence de vitesse..... 77 cl drefficacité é L 1
Spécifications dentrée 110 asse d'efficacité énergétique 09
Spécifications de sortie 111 Codeur 73
Atmosphere explosive 19 Codeur
Auto On 14,85 anﬁgu’ratlon - 82
Déterminer le sens de rotation du codeur...........cooeveenecerne 82
Avertis. C s -
Liste des 14 ommunication série .
Couple de serrage nominal du cache.........cconeereeceenecees 115
Avertissement haute tension Descriptions et réglages par défaut 66
Avertissements Commutateur de terminaison du bus 68
Liste des 88 c
Types d' 87 ommutateurs
A53 et A54 110
A53/A54 69
B Température de la résistance de freinage......c.comverneeeennens 68
. Terminaison du bus 68
Blindage
Brides 25 Condensation 18
Extrémités torsadées 25 Conditions ambiantes
Secteur 6 Spécifications 109
Bornes Configuration de cablage de réinitialisation d'alarme externe
Borne 37 66, 67 79
Communication série 66
Emplacements de la commande 65 Configurations de cablage pour marche/arrét................... 77,78
Entrée/sortie analogique 66 Conformité avec ADN 4
Entrée/sortie digitale 66 . S
Consignes de sécurité 25
Boucle fermée 76 L
Contacts auxiliaires 68
Bus de terrain 65 )
Contréle
Cablage 29
C Caractéristiques 112
Céblage de commande 65,66, 70 Contréleur logique avancé
Cablage des bornes de commande 66 Configuration de cablage 0.8
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Indice Manuel d’utilisation
Couple Dimensions extérieures
Caractéristique 109 D1h 116
Configuration de cablage pour limite de couple et d'arrét D2h 120
...... 82 D3h 124
de serrage nominal 115 D4h 127
Limite 90, 102 D5h 130
Courant Déh 135
Entrée 69 D7h 140
Limite 102 D8h 146
Courant de fuite 6,29 Dimensions lors de I'expédition 7,8
Courant nominal de court-circuit 114 Dimensions, expédition 7,8
Court-circuit 91 Disjoncteurs 70
Dispositif de verrouillage 67
D Dissipateur de chaleur
i Acces 133,138, 143,149
Decla’ss.eme.nt Alarme 94
Spécifications 110 Avertissement 96
Définitions Couple de serrage nominal du panneau d'accés.............. 115
Messages d'‘état 85 Nettoyage 19
Définitions des messages d'état 85 Point de déclenchement surtension............n. 103, 105
Démarrage imprévu 5,84 E
Dépannage .
Avertissements et alarmes gg  Egalisation de potentiel 29
Fusibles 102
LCP 100 E
Moteur 101
Secteur 102  Entrée
. Alimentation 29
D'g'tél"? . ) Tension 71
Spécifications d'entrée 110
Spécifications de sortie 111 Entrée/sortie analogique
. . Descriptions et réglages par défaut 66
Dimensions
Borne D1h 37 Entrée/sortie de commande
Borne D2h 39 Descriptions et réglages par défaut 65
Borne D3h 41 Entrée/sortie digitale
Borne D4h 43 Descriptions et réglages par défaut 66
Borne D5h 45 .
Borne D6h 49 Environnement 109
Borne D7h 55 Environnement d'installation 18
Borne D8h 59
Extérieures D1h 116 E
Extérieures D2h 120
Extérieures D3h 124 Equipement facultatif 67,71
Extérieures D4h 127
Extérieures D5h 130
Extérieures D6h 135 E
Extérieures D7h 140 Erreur interne 94
Extérieures D8h 146
Espace pour la porte.......eeeceeree 119,123, 134,139, 145,150
Dimensions des bornes . . i
D1h 37 Exigence relative au dégagement : 20
D2h 39
D3h 41 F
D4h 43 ,
D5h 45 Fil de terre 29
D6h 49 Filtre 19
322 gg Fonctionnement en moulinet 6
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Indice VLT® AutomationDrive FC 302
Frein
Controle 20 M
Couple de serrage nominal des bornes.........cvnseenerenne 115 .
Message d'état 85 Maintenance 19, 84
Résistance 89 Manuel
Frein électromécanique 82 Numéro de version 4
Frein mécanique MCT 10 72
Configuration de cablage 81 Mémoire des défauts 14
Freinage Menu
Configuration de cablage pour frein mécanique................ 81 Descriptions du 15
Frein électromécanique 82 Touches 14
Fusibles Menu principal 16
Dépannage 102 . .
Liste de vérification avant le démarrage.........ccemerermnerennns 70 Mode incendie %
Protection contre les surcourants 25 Mode veille 87
Spécifications 113 Montage 20,21, 24
Moteur
G Alimentation 29
Gaz 19 Avertissement 89,92
Cable 25,31
Classe de protection 19
H Configuration 15
Hand On 14, 85 Conﬁgu.ration de cablage pour une thermistance............. 80
Connexion 31
Haute tension 92,93 Couple de serrage nominal des bornes............eenn 115
Homologations et certifications 4 Dépannage 101
L Données 102
Humidité 18 Rotation 73
Rotation imprévue du moteur 6
| Schéma de cablage 28
) Spécifications de sortie 109
Impulsion Surchauffe 89
Configurations de cadblage pour marche/arrét.........ooeccc... 78
Spécifications d'entrée 111 N
Installation
Configuration rapide 72 Numéro de version de logiciel 4
Conforme CEM 27
Démarrage 74 0
Electrique 25
Initialisation 75 Optimisation automatique de I'énergie 72
Llstg de ver_lﬁcatlon 70 Outils 18
Outils requis 18
Personnel qualifié 5
Installation 20,21,22,24 P
Instruction de mise au rebut 4 Panneau de commande local (LCP) 13
Interférences Paramétres 15,74,152
CEM 26 PELV. 111
Radio 7 Personnel agréé 5
Isolation galvanique 11 Personnel qualifié 5
L Perte de phase 89
Plaque presse-étoupe
LCP Couple nominal 115
Afﬁchage 13 Dimensions D1h 119
Dépannage 100 Dimensions D2h 123
Menu 15 Dimensions D5h 134
Voyants 14 Dimensions D6h 139
Levage 18,21 Dimensions D7h 145
. . Dimensions D8h 150
Logiciel de programmation MCT 10 72
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Plaque signalétique 17
Platine de controle 1
Poids 7,8
Potentiomeétre 66,79
Process 14
Programmation 14
Protection contre les surcourants 25
Protection de porte/panneau

Couple nominal 115
Protection thermique 4
Q
Queues de cochon 25
Quick Menu 14,15
R
Rafales/transitoires 29
Recyclage 4
Référence

Entrée de vitesse 77
Refroidissement

Avertissement poussiére 19

Liste de vérification 70
Refroidissement 20
Régén 7,35
Régén.

Bornes 12,35,42,44

Dimensions des bornes 36
Régénération

Couple de serrage nominal des bornes...........cooeeeeneeeernenes 115
Réglages par défaut d’usine 75
Réglages régionaux 74,152
Réinitialisation d'alarme 79
Relais

Spécifications 112
Relais thermique électronique (ETR) 25
Rendement

Spécifications 103, 105, 107
Répartition de la charge

Avertissement 5,93

Bornes 12,35

Couple de serrage nominal des bornes..........ccovevveeererenne 115

Dimensions des bornes 36

Schéma de cablage 28
Répartition de la charge 7,35
Reset 14, 87,90, 96
Résistance de freinage

Avertissement 92

Cablage 68

Schéma de cablage 28
Ressources supplémentaires 4

Réveil périodique 18
RFI 33
Rotor

Avertissement 98
RS485

Configuration 67

Configuration de cablage 80

Description des bornes 66

Schéma de céblage 28
S
Safe Torque Off

Avertissement 96, 97

Cablage de 68

Configuration de cablage 77

Emplacement des bornes 66

Schéma de cablage 28
Schéma de cablage

Exemples d'applications types 76

Variateur 28
Secteur

Avertissement 93

Blindage 6

Couple de serrage nominal des bornes...........cooeeeevereerneees 115

Spécifications de I'alimentation 109
Secteur CA 33

Vvoir aussi Secteur
Sectionneur. 68,71
Service 84
Socle 22
Sortie

Spécifications 111
Spécifications d’entrée 110
Spécifications électriques 103, 105, 107
Spécifications électriques 200-240 V 104
Spécifications électriques 380-500 V. 106
Spécifications électriques 525-690 V. 107
Stockage 18
Stockage condensateur 18
Surcourant 920
Surtension 102
Surveillance ATEX 19
T
Taille des fils 31
Température 19
Temps de décharge 6
Temps de rampe d'accélération 102
Temps de rampe de décélération 102
Tension

Déséquilibre 89

Entrée 69

MG34U504
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Indice VLT® AutomationDrive FC 302
Terre
Avertissement 95
Couple de serrage nominal des bornes.........cvnseenerenne 115
Liste de vérification 70
Mise a la terre 31
Secteur isolé 33
Triangle isolé de la terre 33
Triangle mis a la terre 33
Thermistance
Avertissement 97
Configuration de cablage 80
Emplacement des bornes 66
Passage des cables 65
Touches de navigation 14,71
Transducteur 66
U
USB
Spécifications 113
\
Variateur
Définition 7
Etat 85
Initialisation 75
Levage 21
Ventilateurs
Avertissement 91,98
Entretien 19
Vitesse
Configuration de cablage pour l'accélération/décélération
...... 79
Configuration de cablage pour la référence de vitesse..... 79
Voyants 88
Vue intérieure D1h 9
Vue intérieure D2h 10
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Danfoss VLT Drives Danfoss VLT Drives Danfoss AG, VLT® Antriebstechnik

1 bis Av. Jean d’Alembert, A. Gossetlaan 28, Parkstrasse 6

78990 Elancourt 1702 Groot-Bijgaarden CH-4402 Frenkendorf
France Belgique Tél.: +41 61906 11 11
Tél.: +33 (0) 130 62 50 00 Tél.: +32 (0) 2 5250711 Telefax: +41 61906 11 21
Fax.: +33 (0) 13062 50 26 Fax.: +32 (0) 2 52507 57 www.danfoss.ch

e-mail: Variateurs.vit@danfoss.fr e-mail: drives@danfoss.be

www.drives.danfoss.fr www.danfoss.be/drives/fr

Danfoss décline toute responsabilité quant aux erreurs qui se seraient glissées dans les catalogues, brochures ou autres documentations écrites. Dans un souci constant d'amélioration, Danfoss se
réserve le droit d'apporter sans préavis toutes modifications a ses produits, y compris ceux se trouvant déja en commande, sous réserve, toutefois, que ces modifications n'affectent pas les
caractéristiques déja arrétées en accord avec le client. Toutes les marques de fabrique de cette documentation sont la propriété des sociétés correspondantes. Danfoss et le logotype Danfoss sont
des marques de fabrique de Danfoss A/S. Tous droits réservés.
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