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Uvod VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

1 Uvod

1.1 Ucel ndvodu

Tento ndvod poskytuje informace nezbytné k instalaci
ménice kmitoctu a jeho uvedeni do provozu.

VLT® DriveMotor FCP 106

Dodavka zahrnuje pouze méni¢ kmitoctu. K instalaci je
zapotiebi rovnéz adaptacni deska pro montaz na sténu
nebo adaptacni deska pro montaz na motor a krimpovaci
napdjeci svorky. Sadu pro montaz na sténu nebo adaptacni
desku na motor a krimpovaci napdjeci svorky je nutné
objednat samostatné.

195NA447.10

Obrazek 1.1 FCP 106

VLT® DriveMotor FCM 106
Pfi dodani je méni¢ kmito¢tu namontovan na motoru.

Kombinace méni¢e FCP 106 a motoru se oznacuje VLT®
DriveMotor FCM 106.

195NA419.10

Obrazek 1.2 FCM 106

1.2 Dalsi zdroje

Dostupna literatura:

Ndvod k pouzivdni VLT® DriveMotor FCP 106/FCM
106 obsahuje informace nezbytné k instalaci
ménice kmitoctu a jeho uvedeni do provozu.

PFiru¢ka projektanta VLT® DriveMotor FCP 106/FCM
106 obsahuje informace nezbytné k integraci
ménice kmitoc¢tu do raznych aplikaci.

Priru¢ka programdtora VLT® DriveMotor FCP
106/FCM 106 obsahuje informace o programovani
jednotky a zahrnuje kompletni popis parametr(.

Ndvod pro VLT® LCP obsahuje pokyny k ovladani
ovladaciho panelu (LCP).

Ndvod pro VLT® LOP obsahuje pokyny k ovladani
lokalniho ovladace (LOP).

Ndvod k pouzivdni Modbus RTU a Ndvod k
pouzivdni BACnet VLT® DriveMotor FCP 106/FCM
106 obsahuji informace nezbytné k ovlddani,
sledovani a programovani ménice kmitoctu.

Instalacni pfirucka VLT® PROFIBUS DP MCA 101
obsahuje informace o instalaci sbérnice PROFIBUS
a odstraniovani problémd.
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Uvod Navod k pouzivani

. Prirucka programdtora VLT® PROFIBUS DP MCA 101
obsahuje informace o konfiguraci systému, fizeni
ménice kmitoctu, pfistupu do ménice kmitoctu,
programovani a odstrafiovani probléma. Obsahuje
také nékteré typické pfiklady aplikaci.

. VLT® Motion Control Tool MCT 10 umoziiuje
konfigurovat ménic¢ kmitoc¢tu z prostiedi pocitace
se systémem Windows".

. Software Danfoss VLT® Energy Box slouzi pro
vypocet energie v aplikacich topeni, ventilace a
klimatizace.

Technicka literatura a certifikace jsou k dispozici také
online na adrese vit-drives.danfoss.com/Support/Service/.

Software Danfoss VLT® Energy Box je k dispozici na strance
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutionsv oblasti s
pocitatovym softwarem ke staZeni.

1.3 Popis vyrobku
1.3.1 Zplsob pouziti

Méni¢ kmitoctu je elektronicky regulator motoru urceny
pro:

. regulaci otdc¢ek motoru v zavislosti na zpétné
vazbé systému nebo na délkovych pfikazech z
externich reguldtorl. Pohonny systém se sklada z
nasledujicich komponent:

- Méni¢ kmitoctu

- Motor
- Zatizeni pohanéné motorem
. monitorovani systému a stavu motoru.

Ménic kmitoctu Ize také pouzit k ochrané motoru proti
pretizeni. Méni¢ kmitoctu je povolen pro poufziti v
obytném, primyslovém a komer¢nim prostredi podle
mistnich zakonl a standard.

V zavislosti na konfiguraci Ize méni¢ kmitoctu pouzit v
samostatnych aplikacich nebo jako ¢ast vétsiho zafizeni
nebo instalace.

Pfi pouziti motoru s tepelnou ochranou je méni¢ kmitoctu
povolen pro pouZziti v obytném, priimyslovém a komerénim
prostiedi podle mistnich zakon( a standard(.

Predvidatelné zneuziti

Nepouzivejte méni¢ kmitoctu v aplikacich, které neodpo-
vidaji specifikovanym provoznim podminkdm a prostredi.
Zajistéte shodu s podminkami specifikovanymi v
kapitola 7 Technické udaje.

MGO03L348

Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena. 5


http://vlt-drives.danfoss.com/Support/Service/
http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions

Uvod VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

1.3.2 Schéma el. zapojeni
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Obrazek 1.3 Schéma el. zapojeni
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Uvod Navod k pouzivani

1.4 Certifikace

Certifikace FCP 106 | FCM 106

EU prohlaseni o

) v v
shodé
SplAujici pozadavky p
uL H us -

Schvéleno dle UL CN v -
C-tick 0 v v

EU prohlaseni o shodé je zalozeno na nésledujicich
smérnicich:

. Smérnice pro zafizeni nizkého napéti 2006/95/EC,
zalozend na normé EN 61800-5-1 (2007).

° Elektromagnetickd kompatibilita — predpisy
2004/108/EC, zaloZzena na normé EN 61800-3
(2004).

Spliujici pozadavky UL

Zhodnoceni vyrobku je dokonceno a vyrobek je mozné
instalovat do systému. Systém musi rovnéz splfiovat
pozadavky UL vydané pfislusnym orgdnem.

Schvéleno dle UL

NeZ bude mozné pouzit kombinaci méni¢e kmitoctu a
motoru, bude zapotiebi dal3i zhodnoceni. Systém, do
kterého bude vyrobek instalovan, musi rovnéz splriovat
pozadavky UL vydané pfislusnym organem.

Méni¢ kmitoc¢tu splnuje pozadavky smérnice UL508C na
zachovéni tepelné paméti. Dalsi informace naleznete v &asti
Tepelnd ochrana motoru v Ptiruc¢ce projektanta k vyrobku.

1.5 Pokyny k likvidaci

Zatizeni obsahujici elektrické soucasti nesmi byt
likvidovano spolecné s domacim odpadem.
Musi byt odevzdano do sbéru s elektrickym a
elektronickym odpadem podle aktualné platné

mistni legislativy.

MGO03L348 Danfoss A/S © 11/2015 V3echna prava vyhrazena. 7



Bezpecnost

VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

2 Bezpecnost

V tomto navodu jsou pouzity nésledujici symboly:

AVAROVANI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

AUPOZORNENI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek lehky nebo stredné tézky uraz.
Lze pouzit také k upozornéni na nebezpecné postupy.

OZNAMENI!

Oznacuje dulezité informace, véetné situaci, které mohou
vést k poskozeni zafizeni nebo majetku.

2.1 Kvalifikovany personal

Aby byl zajistén bezproblémovy a bezpecny provoz ménice
kmitoctu, je tfeba zabezpecit spravnou a spolehlivou
prepravu, skladovani, instalaci, provoz a udrzbu. Zafizeni
smi instalovat a obsluhovat pouze kvalifikovany personal.

Kvalifikovany personal je definovéan jako proskoleni
pracovnici, ktefi jsou opravnéni instalovat, uvadét do
provozu a provadét udrzbu zafizeni, systému a obvodu
podle platnych zdkonl a predpisd. Kromé toho musi byt
kvalifikovany personal divérné obezndmen s pokyny a
bezpecnostnimi opatfenimi popsanymi v tomto ndvodu k
pouzivani.

2.2 Bezpelnostni opatreni

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI

Po pfipojeni k el. siti je v ménicich kmitoctu pfitomno
vysoké napéti. Pokud by instalaci, spusténi a udrzbu
neprovadéla kvalifikovana osoba, hrozi nebezpeci smrti
nebo vazného urazu.

. Instalaci, spusténi a idrzbu smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

AVAROVANI

NEUMYSLNY START

Kdyz je méni¢ kmitoctu pfipojen k AC siti, stejnos-
mérnému napdjecimu zdroji nebo sdileni zatéze, motor
se muze kdykoli spustit. Neumyslny start béhem progra-
movani, servisu nebo opravy miize mit za nasledek smrt,
vazny Uraz nebo poskozeni majetku. Motor se mize
spustit pomoci externiho vypinace, pfikazu komunikaéni
sbérnice, pfivedenym signalem zadané hodnoty z LCP
nebo LOP, prostfednictvim dalkového ovladani pomoci
softwarového nastroje nebo po odstranéni chybového
stavu.

Abyste zabranili neimysinému startu motoru:

. Odpojte ménic¢ kmitoctu od sité.

. Pied programovanim parametri stisknéte
tlacitko [Off/Reset] (Vypnout/Reset) na panelu
LCP.

. Pfi pfipojeni ménice kmitoc¢tu k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze
musi jiz byt méni¢ kmitoctu, motor a veskeré
pohdnéné zafizeni plné zapojené a sestavené.

AVAROVANI

DOBA VYBIJENI

Méni¢ kmitoctu obsahuje kondenzatory stejnosmérného
meziobvodu, které mohou zlstat nabité i kdyz ménic
kmitoctu neni napajen. Uvédomte si, Ze vysoké napéti
muze byt piitomno i kdyz kontrolky nesviti. Pokud byste
pfed provadénim servisu nebo oprav nevyckali po
odpojeni napajeni pozadovanou dobu, mohlo by to mit
za nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Zastavte motor.

. Odpojte pripojeni k el. siti a veskeré vzdalené
napdjeni stejnosmérného meziobvodu, véetné
zaloznich baterii, zdroji UPS a pfipojeni k jinym
méni¢im kmitoctu prostiednictvim stejnos-
mérného meziobvodu.

. Odpojte nebo zablokujte motor s
permanentnim magnetem.

. Pockejte, az se kondenzatory Uplné vybiji.
Minimalni doba, po kterou je nutné pockat, je
uvedena v Tabulka 2.1.

. Pred provadénim servisu nebo oprav, pouzijte
vhodny méfi¢ napéti, abyste méli jistotu, ze
kondenzatory jsou plné vybité.

8 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena.
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Bezpecnost Navod k pouzivani
Napéti Rozsah vykonu" Min. ¢ekaci doba A N
vl [kW (hp)] (min) AVAR,OVA N I
T 0557507510 Z NEBEZPECi SVODOVEHO PROUDU

Tabulka 2.1 Doba vybijeni

1) Jmenovité vykony se vztahuji k normdlnimu pretizeni (NO).

AVAROVANI

HROZi NEBEZPECi SMRTI NEBO VAZNEHO
URAZU

Podle smérnice UL 508C nepodporuje VLT® DriveMotor
FCP 106 a VLT® DriveMotor FCM 106 pouziti sité
uzemnéné do trojuhelniku.

P¥i pouziti VLT® DriveMotor FCP 106 nebo VLT®
DriveMotor FCM 106 v siti uzemnéné do trojuhelniku
hrozi smrt nebo vazny uraz.

Abyste zabranili tomuto riziku:

*  Neinstalujte VLT® DriveMotor FCP 106 a VLT®
DriveMotor FCM 106 do sité uzemnéné do
trojuhelniku.

AVAROVANI

NEBEZPECNE ZARIZENIi
Kontakt s rotujicimi hiidelemi a elektrickym zafizenim
muze mit za nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze
proskoleny a kvalifikovany persondl.

. Pti veskerych ¢innostech na elektrickém zafizeni
musi byt dodrzovany pfislusné narodni a mistni
predpisy.

. Dodrzujte postupy uvedené v tomto navodu.

AVAROVANI

NEUMYSLNE OTACENIi MOTORU

ROTUJICi MOTOR

NetimysIné otaceni motorl s permanentnimi magnety
muze vytvofit napéti a nabit jednotku, coz mize mit za
nasledek smrt, vazny uraz nebo poskozeni zafizeni.

. Motory s permanentnimi magnety musi byt
zajistény proti nahodnému otaceni.

Dodrzujte narodni a mistni predpisy tykajici se
ochranného uzemnéni zatizeni se svodovym proudem
pfevysujicim 3,5 mA. Technologie ménice kmitoctu
zajistuje spinani vysokych kmitoc¢ta pfi vysokém vykonu.
Tim vznikaji svodové proudy ve spojeni se zemi. Chybny
proud v ménic¢i kmitoc¢tu na vystupnich vykonovych
svorkach muize obsahovat DC slozku. DC slozka nabiji
kondenzatory filtru a zpisobuje prechodové zemni
proudy. Zemni svodovy proud zavisi na konfiguraci
systému vcetné RFI filtrd, stinénych motorovych kabelech
a vykonu ménice. Zatizeni vyhovujici normé EN/IEC
61800-5-1 (Power Drive System Product Standard)
vyzaduje specialni péci, protoze svodovy proud piekroci
3,5 mA. Dalsi informace naleznete v normé EN
60364-5-54, v sekci 543.7.

. Zajistéte spravné uzemnéni zarizeni
opravnénym elektrikarem.
. Uzemnéni musi byt posileno jednim z nasledu-
jicich zptsob:
- Zemni vodi¢ musi mit minimalni prirez
10 mm? (7 AWG).
- Musi byt pouzity dva samostatné
zemni vodice splnujici pravidla pro
prirezy.

OZNAMENI!

VYSOKE NADMORSKE VYSKY
V pripadé instalace v nadmoiskych vyskach nad 2 000 m
se ohledné PELV obratte na spole¢nost Danfoss.

AVAROVANI

RIZIKO STEJNOSMERNEHO PROUDU

Tento vyrobek muize v ochranném vodic¢i generovat
stejnosmérny proud. Pfi nedodrzeni potfebnych opatieni
muze dojit k trazu nebo poskozeni majetku.

Podniknéte nasledujici opatieni:

. Pokud je jako dalsi ochrana pouzit proudovy
chrani¢, smi byt na napdjeci strané tohoto
vyrobku pouzit pouze chrani¢ typu B (s
casovym zpozdénim).

. Ochranné uzemnéni ménice kmitoctu a pouziti

proudovych chrani¢t musi vzdy vyhovovat
platnym narodnim a mistnim pfedpisiim.

MGO03L348
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Bezpecnost VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

AVAROVANI

NEBEZPECNE UZEMNENI

Z divodu bezpecnosti obsluhy je dalezité ménic¢ spravné
uzemnit podle pfislusnych narodnich a mistnich predpist
a také podle pokynii v tomto navodu. Zemni proudy jsou
vys$si nez 3,5 mA. Pfi nesprdvném uzemnéni ménice hrozi
nebezpedi smrti nebo vazného urazu.

Za zajisténi spravného uzemnéni zafizeni v souladu s
pfislusnymi narodnimi a mistnimi pfedpisy a normami
odpovida uzivatel nebo opravnény elektrikar.

. Uzemnéte spravné elektrické zafizeni podle
viech pfislusnych mistnich a narodnich
predpist.

. Zajistéte spravné ochranné uzemnéni pro
zafizeni s proudem vyssim nez 3,5 mA.

. Pro napajeci, motorové a fidici kabely je tieba
pouzit vyhrazené zemni vodice.

. Ke spravnému uzemnéni vyuzijte svorky na
zafizeni.

. Neuzemnujte jeden méni¢ kmito¢tu pomoci
druhého prostfednictvim ,zietézeni”.

o Zemnici vodi¢ by mél byt co nejkratsi.

. Doporucujeme pouzit pro snizeni elektrického
Sumu staceny kabel.

. Dodrzujte pozadavky na zapojeni vyrobce
motoru.

10 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena. MGO03L348



Mechanicka instalace

Navod k pouzivani

3 Mechanicka instalace

3.1 Rozbaleni

OZNAMENI!!
INSTALACE - NEBEZPECI POSKOZENI ZARIZENI

V pfipadé nespravné instalace mtize dojit k poskozeni
zarizeni.
. Pred instalaci zkontrolujte, zda nedoslo k
poskozeni krytu ventilatoru, hfidele, nohy nebo
upevnéni nebo k uvolnéni spojovacich prvki.

. Zkontrolujte udaje na typovém Stitku.

. Montazni povrch musi byt rovny, zafizeni musi
byt namontovano vyvazené. Zabraiite
chybnému vyrovnani.

. Zkontrolujte spravnou instalaci tésnéni,
tésniciho materialu a krytt.

. Zajistéte spravné napnuti femene.

3.1.1 Obsah baleni, FCP 106

Zkontrolujte, zda baleni obsahuje viechny polozky:
. 1 méni¢ kmito¢tu FCP 106
. 1 sada s prislusenstvim
. 1 VLT® Memory Module MCM 101

. Néavod k pouzivani
3.1.2 Dalsi povinné polozky, FCP 106

. 1 deska adaptéru (deska adaptéru pro montaz na
sténu nebo deska adaptéru pro motor)

o 1 tésnéni, pouZité mezi deskou adaptéru pro
motor a méni¢em kmitoctu

. 1 konektor motoru

. 4 3rouby pro pripevnéni ménic¢e kmitoctu na
desku adaptéru

. 4 3rouby pro pfipevnéni desky adaptéru pro
motor k motoru

. Krimpovaci svorky:

- Samici konektory ¢asovace AMP
standardniho vykonu; objednaci ¢isla
naleznete v kapitola 4.6.1 Pripojeni FCP
106 k motoru.

- 3 kusy pro svorky motoru, U, Va W
- 2 kusy pro termistor (volitelné)
- 1 kus pro uzemnovaci svorku

. 2 vodici ¢epy (volitelné)

3.1.3 Obsah baleni, FCM 106
Zkontrolujte, zda baleni obsahuje viechny polozky:

. 1 ménic¢ kmitoctu s motorem FCM 106
. 1 sada s prislusenstvim

. Navod k pouzivani
3.1.4 Identifikace jednotky
Obsah baleni se mudze lisit podle konfigurace vyrobkd.

. Presvédcte se, zda obsah baleni a informace na
typovém Stitku odpovidaji objedndvce.

. Zkontrolujte vizualné baleni a méni¢ kmitoctu,
zda nedoslo k poskozeni zplisobenému
nevhodnou manipulaci béhem prepravy. Jakékoli
poskozeni nahlaste prepravci. Ponechejte si
poskozené ¢&asti pro pozdéjsi vyjasnéni.

3.1.5 Typové Stitky

2 3

VLT® Drive Motor Enclosure rating: See manual
1 www.danfoss.com | c US E134261 Ind. Contr. Eq.
11 N\ T/C: FCP10GPAKOTACSBHTFSXXAXX
10 P/N:134G2844  S/N:010400G253
9 4.0KW(400V) / 5.0HP(460V)
8 NJIN: 3x380-480V 50/60Hz. 83/6.88

Ce
7\ OUT:3x0-Vin 0-400Hz , 9.0/8.2A OO0 AR e i
\Enclosure:|Pes,Tamb.40'C/104”F \ *13103930010102G290% DENMARK

T95NA484.11

6 5 \4

1 [Typovy kéd

2 |Certifikace

3 | Elektrické kryti

4 | Cérovy kéd pro potreby vyrobce

5 [Certifikace

6 |Vyrobni ¢&islo"

7 |Typ kryti a IP, maximalni teplota okoli bez odleh¢eni

8 Viystupni napéti, kmitocet a proud (pfi nizkych/vysokych
napétich)

9 Vstupni napéti, kmitocet a proud (pfi nizkych/vysokych
napétich)

10 |Jmenovity vykon

11 | Objednaci cislo

Obrazek 3.1 Typovy stitek FCP 106 (pfiklad)

1) Priklad formdtu: Vyrobni cislo ,xxxxx253" oznacuje, ze
vyrobek byl vyroben ve 25. tydnu roku 2013.

MGO03L348
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Mechanicka instalace

VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

2

VLT _—
Drive Motor Listed E347257 c us

www.danfoss.com EP Motors for Ind. Use
1 MADE IN DENMARK Enclosure rating Type 12
—

15 T/C: FCM106P7K5T4C55H1FSXXAXXE4N7K5150B03000
14\@\ P/N: 13414306 S/N: 000000G000
IN: 3X380-480V, 50-60Hz, 15/13A

13— =

3

195NA483.10

Out: 7.5KW(400) / 10HPW60Y) |
12 —Tamb. 40°C/104°F [ipss | puTY Class 51— |
11 —MOTOR REF: HPS112 1500 159 K\ Wt 145 kg
10~—01500 min"'/50Hz |Cos¢/PF:(b&<0.96

| MSV: &OEM4&

DBV: &0OEM3&

el

Typovy koéd

Certifikace

Elektrické kryti

Vyrobni ¢islo"

Trida zatiZzeni motoru

Certifikace

Hmotnost

o|N|j|o|lun]lbr|lw|IN] =

U¢inik motoru

Elektrické kryti - tfida ochrany proti vniknuti (IP — ingress

(o)

protection)

10 |Kmitoc¢tovy rozsah

11 |Referencni ¢islo motoru

12 | Maximalni teplota okoli bez odleh¢eni

13 |Jmenovity vykon

14 Vstupni napéti, proud a kmitocet (pfi nizkych/vysokych
napétich)

15 | Objednaci cislo

Obrazek 3.2 Typovy Stitek FCM 106 (pfiklad)

1) Priklad formdtu: Vyrobni cislo ,xxxxx253" oznacuje, Ze
vyrobek byl vyroben ve 25. tydnu roku 2013.

OZNAMENI!
ZTRATA ZARUKY

Neodstranujte typovy Stitek z ménice kmitoctu.

3.1.6 Zvedani

OZNAMEN!I!
ZVEDANI - NEBEZPECI POSKOZENI ZARIZENI
V pripadé nespravného zvedani mize dojit k poskozeni
zafizeni.
. Pouzijte obé zvedaci oka (jsou-li k dispozici).
. Pfi vertikalnim zvedani zabrarite nekontrolované
rotaci.

. Zvedacim strojem nezvedejte jiné zafizeni
obsahujici pouze body pro zvedani motoru.

Manipulaci s jednotkou a jeji zvedani smi provadét pouze
kvalifikovany persondl. Musi byt splnény nasledujici body:

. Musi byt k dispozici veskerd dokumentace k
vyrobku spolecné s ndstroji a vybavenim
potifebnym k bezpecné praci.

. Jetaby, hevery, zavésy a zvedaci bfevna musi byt
dimenzovény na hmotnost zvedaného zafizeni.
Informace o hmotnosti jednotky najdete v
kapitola 7.1.4 Hmotnost.

. Pfi pouzivani zvedaciho oka musi byt rameno oka
pfed zahajenim zvedani pevné pfipevnéno na
Celni plochu rdmu statoru.

Zvedaci oka nebo zvedaci ¢epy dodané s jednotkou jsou
dimenzovény pouze na hmotnost jednotky, nikoli pro
hmotnost dalsiho pfipojeného pomocného vybaveni.

3.1.7 Skladovani

Musi byt splnény poZadavky pro skladovéni. Podrobnosti
naleznete v kapitola 7.5 Okolni podminky.

3.2 Instala¢ni prostredi

OZNAMENI!

V prostredich s sitenim kapalin, ¢astic nebo korozivnich
plynt vzduchem musi IP/kryti zafizeni odpovidat
prosttedi instalace. Pfi nedodrzeni pozadavkii na okolni
podminky muiZe byt zkracena zivotnost ménic¢e kmitoctu.
Zkontrolujte, zda jsou splnény pozadavky na vihkost
vzduchu, teplotu a nadmoiskou vysku.

Vibrace a razy

Ménic¢ kmitoctu splriuje pozadavky kladené na jednotky
montované na stény a podlahy vyrobnich prostor, a také
na panely pfisroubované na stény nebo podlahy.

Podrobné specifikace okolnich podminek najdete v
kapitola 7.5 Okolni podminky.

3.3 Montaz
3.3.1 Uvod

Existuje nékolik alternativ montéze.

FCM 106

Pfi dodani je méni¢ kmito¢tu namontovan na motoru.
Kombinovana jednotka se oznacuje DriveMotor..
Postup instalace:

1. Namontujte DriveMotor, viz kapitola 3.3.4 Montdz
DriveMotor.
2. Provedte elektrickou instalaci a za¢néte podle

kapitola 4.7.1 Pripojeni k siti.

Prejdéte pfimo na kapitola 3.3.4 MontdZ DriveMotor.

12 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena.
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Mechanicka instalace Navod k pouzivani

FCP 106
Namontujte ménic¢ kmito¢tu na desku adaptéru, ktera je:

. upevnénd na rovny povrch za motorem nebo

. namontovana pfimo na motor. Po sestaveni se
kombinace ménice kmitoctu a motoru oznacuje
DriveMotor.

Postup instalace:

1. Pripravte tésnéni a desku adaptéru, viz
kapitola 3.3.2 Priprava tésnéni a
kapitola 3.3.3 Priprava desky adaptéru.

2. Pfipojte méni¢ kmitoc¢tu k motoru. Viz
kapitola 4.6.1 Pripojeni FCP 106 k motoru.
Kombinovana jednotka se oznacuje DriveMotor.

3. Namontujte DriveMotor, viz kapitola 3.3.4 Montdz
DriveMotor.
4. Provedte zbyvajici elektrickou instalaci, viz

kapitola 4.7.1 Pripojeni k siti.
3.3.2 Priprava tésnéni

Pfiprava tésnéni se vztahuje pouze na ptipad, kdy se ménic
kmitoc¢tu FCP 106 montuje na motor.

K namontovani ménice kmito¢tu FCP 106 na motor je
zapotrebi upravené tésnéni. Tésnéni se vkladd mezi desku
adaptéru pro motor a motor.

S méni¢em FCP 106 se nedodava zadné tésnéni.

Proto pfed instalaci navrhnéte a vyzkousejte tésnéni, aby
byl splnén pozadavek na kryti (napf. IP55, IP54 nebo Type
3R).

Pozadavky na tésnéni:

. Udrzovat spojeni se zemi mezi méni¢em kmitoctu
a motorem. Méni¢ kmitoc¢tu je uzemnén na desku
adaptéru pro motor. Pouzijte vodi¢ové spojeni
mezi motorem a méni¢em kmitoctu a zajistéte
kovovy kontakt mezi deskou adaptéru pro motor
a motorem.

. Pokud musi zkompletovany produkt splfiovat
pozadavky UL, pouzijte pro tésnéni materidl
spliujici pozadavky UL.

3.3.3 Priprava desky adaptéru

Deska adaptéru se dodava s pfedvrtanymi otvory nebo bez
nich.

Desku adaptéru bez predvrtanych otvor(i najdete na
Obrdzek 3.3.

195NA414.10

Oblast 1 Oblast 2

Obrazek 3.3 Deska adaptéru, Sablona pro vyvrtani otvort

Kdyz deska adaptéru neobsahuje otvory, vyvrtejte je
nasledovné:

. 4 otvory v oblasti 1, pro upevnéni desky adaptéru
na motor (vyzadovano).

. 1 otvor v oblasti 2, pro zvedaci oko (volitelné).

. Vytvofte misto pro zapustné Srouby.

U desky adaptéru s pfedvrtanymi otvory neni nutné vrtat
zadné dalsi otvory. Pfedvrtané otvory jsou uréené pouze
pro motory FCM 106.

MGO03L348
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Mechanicka instalace VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

3.3.4 Montaz DriveMotor

195NA411.12
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Obrazek 3.4 Orientace instalace, IP54/UL Type 3R

Namontujte DriveMotor tak, aby kolem zUstal dostatec¢ny prostor pro provadéni bézné udrzby. Dodrzujte doporuceny volny
prostor, viz kapitola 7 Technické udaje. Doporuc¢ujeme ponechat kolem motoru volny prostor minimalné 0,75 m, jednak jako
pracovni prostor a déle kvili zajisténi adekvatniho proudéni vzduchu do sani ventilatoru motoru. Viz také kapitola 7.1 Volny
prostor, rozméry a hmotnosti.

Pokud je v blizkosti namontovan dalsi DriveMotor, dbejte na to, aby nedochézelo k recirkulaci vyfukovaného teplého
vzduchu. Zaklady musi byt pevné, tuhé a vodorovné.

OZNAMENI!

Elektricka instalace
Neodstrarnujte z ménice kmitoctu horni folii, jelikoz je soucasti ochrany.

Upevnéni pastorkd, kladek a spojek
Vyvrtejte pastorky, kladky a spojky podle standardnich limitl a nasadte je krouzivym pohybem na hiidel. Zajistéte radné
zakryti véech pohyblivych soucésti.

OZNAMENI!

Pokud byste natloukali montované prvky na hiidel motoru kladivem nebo palici, doslo by k poskozeni loZisek. Toto
poskozeni by mélo za nasledek zvyseni hlu¢nosti loZisek a vyznamné zkraceni jejich Zivotnosti.

3.3.5 Vyrovnani hfidele

Pokud aplikace vyzaduje piimé spojeni, hiidele musi byt spravné vyrovnany ve viech 3 rovinach. Nespravné vyrovnani maze
byt vyznamnym zdrojem hluku, vibraci a zkraceni zivotnosti loZisek.

Ponechejte vili pro pohyb konce hfidele a tepelné rozpinani v axialnich i vertikalnich rovinach. Preferovany jsou pruzné
spojky pohonu.

14 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena. MGO03L348
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3.3.6 Zivotnost loZisek a mazani

V Tabulka 3.1 a Tabulka 3.2 jsou uvedeny predpokladané Zivotnosti kulickovych lozisek v pfipadé splnéni nasledujicich
podminek:

. Teplota 80 °C.

. Radialni sily v bodé zatizeni odpovidajicim poloviné hiidele neprevysuji hodnoty uvedené v Tabulka 3.1 a

Tabulka 3.2.
Ptipustné radialni sily Pfipustné osové sily Pfipustné osové sily Pfipustné osové sily
(IMB3) (IMV1) (IMV1)
3fazové motory IE2, 50 Hz Oba sméry Sila pasobici smérem Sila pasobici
nahoru smérem doll
20 000 h 40 000 h 20 000 h 40 000 h 20 000 h 40 000 h | 20 000 h | 40 000 h
Velikost . .
motoru Pocet péld Frad[N] | Frad[N] [ Fax[N] | Fax[N] | Fax[N] | FaxI[N] | Fax[N] [ FaxI[N]
2 460 370 230 175 260 205 210 170
7 4 580 465 330 250 350 275 300 240
2 590 475 320 255 340 280 290 220
80 4 830 665 440 350 470 380 410 310
2 670 535 340 260 380 315 310 235
% 4 940 750 480 365 470 385 440 330
2 920 735 480 360 540 460 430 325
100 4 1290 1030 680 530 740 620 620 465
2 930 745 480 380 560 475 400 300
12 4 1300 1040 680 540 750 630 600 450
2 1350 1080 800 625 1000 845 610 460
1325 4 1900 1520 1130 880 1320 1095 930 700
2 1400 1120 780 610 990 835 580 435
132 M 4 1970 1575 1090 850 1300 1080 890 670
2 1550 1240 840 685 1180 975 500 395
160 M 4 2170 1735 1180 950 1520 1245 830 640
2 1580 1265 820 675 1180 980 460 365
1e0 L 4 2220 1775 1150 925 1510 1245 790 610

Tabulka 3.1 Pripustné sily, 3fazové motory IE2, 50 Hz
Pripustné radidlni sily: Bod zatiZeni odpovidd poloviné hridele, pfedpoklddand nulovd osovd sila.
Pripustné osové sily: Pfedpoklddand nulovd radidlni sila.
Pripustné zatizeni pii soucasném plsobeni radidlnich a osovych sil Ize dodat na vyZddani.

MGO03L348 Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena. 15
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Pfipustné radialni Pfipustné osové sily Pfipustné osové sily | Pfipustné osové sily
sily (IMB3) (IMV1) (IMV1)
HPS motory Oba sméry Sila pusobici smérem | Sila pﬁsobl’c:’ smérem
nahoru dolQ
20 000 h [ 40 000 h | 20 000 h [ 40 000 h 20 000 h | 40 000 h Ojgh 40 000 h
Velikost motoru Oté&lfy Frad [N] | Frad [N] | Fax[N] F ax [N] F ax [N] Fax [N] | Fax [N]| F ax[N]
[ot./min]

1500 580 465 330 250 350 275 300 240
1800 520 420 295 225 315 250 270 215
7 3000 460 370 230 175 260 205 210 170
3600 415 335 205 155 235 185 190 150
1500 940 750 480 365 470 385 440 330
1800 845 675 430 330 420 345 395 300
% 3000 670 535 340 260 380 315 310 235
3600 600 480 305 235 340 285 280 210
1500 1300 1040 680 540 750 630 600 450
1800 1170 935 610 485 675 565 540 405
12 3000 930 745 480 380 560 475 400 300
3600 835 670 430 340 505 430 360 270

1500 - - - - - - - -
1800 1710 1370 1015 790 1190 985 835 630
132M 3000 1350 1080 800 625 1000 845 610 460
3600 1215 970 720 565 900 760 550 415
1500 1970 1575 1090 850 1300 1080 890 670

132 XL 1800 _ — — — _ — _ _
3000 1400 1120 780 610 990 835 580 435
3600 1260 1010 700 550 890 750 520 390
1500 1970 1575 1090 850 1300 1080 890 670
1800 1770 1415 980 765 1170 970 800 600
132 XL 3000 1400 1120 780 610 990 835 580 435
3600 1260 1010 700 550 890 750 520 390

Tabulka 3.2 Pripustné sily, HPS motory

Pripustné radidlni sily: Bod zatiZeni odpovidd poloviné hridele, pfedpoklddand nulovd osovd sila.

Pripustné osové sily: Pfedpoklddand nulovd radidlni sila.

Pripustné zatizeni pii soucasném plsobeni radidlnich a osovych sil Ize dodat na vyZddani.

Typ motoru Velikost motoru Typ maziva Rozsah teploty
Asynchronni 80-180 o
Na bézi lithia -40 az +140 °C
PM 71-160

Tabulka 3.3 Mazani

Danfoss A/S © 11/2015 V3echna prava vyhrazena.
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Velikost Otacky Typ loziska, asynchronni motory Typ loziska, motory s permanentnim magnetem
motoru [ot./min] Strana pohonu Opacna strana Strana pohonu Opacna strana
71 1500/3000 - - 6205 2ZC3 6303 2ZC3
80 1500/3000 6204 27C3 6204 2ZC3 - .
90 1500/3000 6205 27C3 6205 2ZC3 6206 2ZC3 6205 2ZC3
100 1500/3000 6206 27C3 6206 2ZC3 - -
112 1500/3000 6306 2ZC3 6306 2ZC3 6208 2ZC3 6306 2ZC3
132 1500/3000 6208 27C3 6208 2ZC3 6309 2ZC3 6208 2ZC3
160 1500/3000 1) 1) - -
180 1500/3000 1) 1) - -

Tabulka 3.4 Standardni lozZiska a olejova tésnéni pro motory

1) Data budou k dispozici v budoucim vyddni.

MGO03L348 Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena. 17



Elektricka instalace

VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

4 Elektricka instalace

4.1 Bezpecnostni pokyny

Obecné bezpecnostni pokyny najdete v
kapitola 2 Bezpecnost.

AVAROVANI

INDUKOVANE NAPETI

Indukované napéti z vystupnich motorovych kabelt
vedenych spole¢né by mohlo nabit kondenzatory
zafizeni i pfi vypnutém a zablokovaném zafizeni. Pokud
by nebyly kabely vedeny samostatné, nebo by nebyly
pouzity stinéné kabely, hrozi nebezpe¢i smrti nebo
vazného urazu.

. Vedte vystupni motorové kabely samostatné
nebo

. Pouzijte stinéné kabely.

AUPOZORNENI

NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM
Méni¢ mize v ochranném vodic¢i generovat stejnosmérny
proud. Pfi nedodrzeni tohoto doporuceni nemusi
proudovy chrani¢ poskytovat predpokladanou ochranu.

. Pokud je jako ochrana proti Urazu elektrickym
proudem pouzit proudovy chrani¢, smi byt
pouzit na strané napajeni pouze chrani¢ typu B.

AUPOZORNENI

NEBEZPECNE ZARIZENI

Oblast desek s plosnymi spoji je citliva na statickou
elektfinu. Nedotykejte se oblasti desek s plosnymi spoji,
protoze by mohlo dojit k poskozeni zafizeni.

. Nedotykejte se oblasti desek s ploSnymi spoji.

195NA516.10

‘1 |Ob|ast desek s plodnymi spoji

Obrazek 4.1 Je zakazano dotykat se oblasti desek s ploSnymi
spoji.

Ochrana proti nadproudu

. Pi pouziti s vice motory jsou zapotiebi dalsi
ochranna zafizeni, napfiklad ochrana proti zkratu
nebo tepelna ochrana motoru mezi méni¢em
kmito¢tu a motorem.

. K zajisténi ochrany proti zkratu a nadproudu jsou
zapotiebi pojistky na vstupu. Jestlize neni ménic
opatfen pojistkami z vyroby, musi je zajistit
montazni firma. Informace o maximalni dimenzaci
pojistek naleznete v Tabulka 7.15, Tabulka 7.16 a
Tabulka 7.17.

Typ a jmenovité hodnoty vodici

OZNAMENI!

Pozadavky na izolaci, MH1
Pro vodice Fidici karty a reléovych karet je minimalni
pozadovana izolace 300 V a 75 °C (167 °F).

. Veskera kabeldz musi vyhovovat platnym
narodnim a mistnim predpisim pro prafezy
kabell a okolni teplotu.

. Doporuceni ohledné napéjeciho kabelu: Médény

vodi¢ dimenzovany minimalné na teplotu 75 °C
(167 °F).

Doporuc¢ené rozméry a typy vodi¢li naleznete v
kapitola 7 Technické udaje a kapitola 7.6 Specifikace kabeld.

18 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena.
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4.2 SitelT

AUPOZORNENI
SITEIT

Instalace s izolovanym sitovym zdrojem, tj. sit IT.

Max. povolené napdjeci napéti pfi pfipojeni k siti: 440 V
(jednotky 3 x 380-480 V).

195NA403.11

Pouze pro provoz v sitich IT:

. Odpojte napdjeni a vyckejte na vybiti. Doba
vybijeni je uvedena v Tabulka 2.1.

. Sejméte kryt, viz Obrdzek 4.7.

. Vypnuti RFI filtru provedete vyjmutim Sroubu
oznaceného RFI switch. Umisténi najdete na

Obrdzek 4.2.
V tomto rezimu jsou interni vysokofrekvenéni filtraéni ‘1 |Vyp|’naé RFl/3roub
kondenzatory mezi kostrou a obvodem RFI filtru odpojeny,
aby se omezily zemni kapacitni proudy. Obrézek 4.2 Umisténi vypinace RFI/Sroubu

AUPOZORNENI

Pro opétovné zapnuti RFl pouzijte vyhradné Sroub
M3,5x20.

MGO03L348 Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena. 19
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4.3 Instalace vyhovujici EMC
4.3.1 Elektricka instalace vyhovujici EMC

8
9
195NA420.10

-
e 3
-
oood
1 ®)

00000000000

6G0H00006060

P
‘--
— N~
ko,\‘a\ (
R\
NNZ
7
{ {
Ty
L1
L2 (
L3
PE
6 5
1 PLC 5 Ridici kabely
2 Motor 6 Sitovy, 3 faze a zesilené PE
3 Méni¢ kmitoc¢tu 7 Izolace kabelu (obnazena)
4 Rozestup minimalné 200 mm mezi fidicim kabelem, sitovym kabelem a sitovym motorovym kabelem.

Obrazek 4.3 Elektricka instalace vyhovujici EMC, FCP 106
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195NA407.10
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\3
L1
L2 (
L3
PE
5 4
1 PLC 4 Ridici kabely
2 DriveMotor 5 Sitovy, 3 faze a zesilené PE
3 Rozestup minimdlné 200 mm mezi fidicim kabelem a 6 I1zolace kabelu (obnazend)
sitovym kabelem.

Obrazek 4.4 Elektricka instalace vyhovujici EMC, FCM 106
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Pro zajisténi elektrické instalace vyhovujici EMC dodrzujte
tyto obecné body:
. Pouzivejte pouze stinéné motorové kabely a
stinéné fidici kabely.
. Stinéni pfipojte na obou koncich k zemi (plo$né).

. Vyvarujte se instalace se skroucenymi konci
stinéni (tzv. pigtails), jelikoz se tim pfi vysokych
frekvencich degraduje stinici ucinek. Pouzijte
misto nich dodané kabelové svorky.

. Udrzujte stejny potencial mezi méni¢em kmitoctu
a zemnim potencidlem PLC.

. Pouzijte véjifové podlozky a galvanicky vodivé
montazni desky.

4.4 Pozadavky na kabely

Veskerd kabeldz musi vyhovovat platnym nérodnim a
mistnim predpisim pro prirezy kabell a teplotu okoli.
Jsou pozadovany médéné nebo hlinikové vodice
(doporucena odolnost do 75 °C (167 °F). Specifikace kabell
jsou uvedeny v kapitola 7.6 Specifikace kabeld.

4.5 Uzemnéni

Pokud pfipojujete FCP 106 k motoru jiného vyrobce,
zajistéte ochranné spojeni:

. Zajistéte kovovy kontakt mezi ménicem kmitoctu
a motorem, viz Obrdzek 4.5.

. Namontujte na desku adaptéru daldi zemnici
vodic.
. Namontujte na motor dalsi zemnici vodic.

4.6 Pripojeni motoru

4.6.1 Pripojeni FCP 106 k motoru

OZNAMENI!

Aby nedoslo k poskozeni zafizeni, pred pfipevnénim FCP
106 k motoru se podivejte na:

. Volny prostor kvuli zajisténi chlazeni uvedeny v
Tabulka 7.1.

. Volny prostor kvuli Sroubdm uvedeny v
Tabulka 7.2.

OZNAMENI!

RIZIKO POSKOZENI

Srouby zasahuijici pfilis hluboko do krytu nebo pfilis
daleko nad desku adaptéru predstavuiji riziko poskozeni
motoru nebo ménice kmitoctu.

Chcete-li pripojit FCP 106 k motoru, postupujte podle
popisu instalace uvedeného v Tabulka 4.1 a Obrdzek 4.5.

Krok |Popis

1 Upevnéte jednotlivé faze motoru a vodice termistoru do
krimpovacich svorek.

Objednaci ¢isla krimpovacich svorek (konektory casovace
AMP standardniho vykonu)":

e 134B0495 (0,2-0,5 mm?) [AWG 24-20].

e 134B0496 (0,5-1 mm?) [AWG 20-17].
o 134B0497 (1-2,5 mm?) [AWG 17-13,5].
e 134B0498 (2,5-4 mm?) [AWG 13-11].
o 134B0499 (4-6 mm?) [AWG 12-10].

2 Upevnéte zemnici svorku do konektoru motoru a pfipojte
krimpovaci PE svorku k vodici.

3 Vlozte tésnéni mezi motor a adaptacni desku. Viz
kapitola 3.3.2 Priprava tésnéni.

4 Protdhnéte faze motoru a vodice termistoru kréckem desky
adaptéru.
5 Pripevnéte desku adaptéru na motor pomoci 4 Sroubul.

e Zasunte vodici kolicky do 2 otvoril pro Srouby a
potom sklopte desku adaptéru do spravné polohy. Pfi
nasroubovani Sroubl odstrarte vodici kolicky.

e Zajistéte pomoci Sroubll kovovy kontakt mezi deskou
adaptéru a motorem.

6 Namontujte tésnéni konektoru motoru na kréek desky
adaptéru.
7 Naklapnéte svorky na konektor motoru.

e Upevnéte 3 faze motoru.

e Upevnéte 2 vodice termistoru.

e Upevnéte PE konektor.

o Cisla svorek jsou vytisténa na konektoru motoru.

OZNAMENI!

Termistor neni galvanicky oddélen. Pii zaméné
vodicli termistoru s vodi¢i motoru muize dojit k
trvalému poskozeni ménic¢e kmitoctu.

Naklapnéte konektor motoru na kréek desky adaptéru.

Umistéte FCP 106 na desku adaptéru.

10 Pripevnéte FCP 106 na desku adaptéru pomoci 4 Sroubd.

Tabulka 4.1 Postup instalace dle Obrdzek 4.5

1) PouZit Ize téz kontakty od jinych vyrobci a kontakty se stejnou
nebo lepsi elektrickou vodivosti a povlakem, pouze pokud splriuji
mechanické a elektrické poZadavky.

FCP 106 je nyni pfipevnén na motor. Kombinovana
jednotka se oznacuje DriveMotor.

22 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena.
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195NA415.11

1 U, V, W (faze motoru) 6 Deska adaptéru

2 Mr1, Mr2 (vodice termistoru motoru) 7 Tésnéni konektoru motoru
3 PE 8 Konektor motoru

4 Tésnéni mezi motorem a drzakem motoru 9 Méni¢ kmitoctu

5 Kabely motoru 10 Upevnovaci sroub

Obrazek 4.5 Pripojeni FCP 106 k motoru

MGO03L348 Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena.
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4.6.2 Vstup termistoru z motoru

Pfipojte termistor motoru ke svorkdam umisténym na
konektoru motoru dle kapitola 4.6.1 Pripojeni FCP 106 k
motoru.

Nastavte parametr 1-90 Motor Thermal Protection podle
pravidel v kapitola 5.4.5 Nastaveni termistoru. Podrobné;jsi
informace naleznete v Pfirucce programdtora VLT®
DriveMotor FCP 106 a FCM 106.

OZNAMENI!

Termistor neni galvanicky oddélen. Pii zaméné vodict
termistoru s vodi¢i motoru muze dojit k trvalému
poskozeni ménice kmitoctu.

4.7 Pripojeni k AC siti
4.7.1 Pripojeni k siti

Méni¢ kmitoctu je urcen pro provoz se véemi standardnimi
tfifdzovymi asynchronnimi motory a motory s
permanentnim magnetem. Maximalni prirez vodicl
naleznete v kapitola 7.2.1 Sitové napdjeni 3 x 380-480 V AC

195NA413.10

Otvor pro kabel rozsiteni LCP

2,3

Otvory pro dalsi kabely: fidici, RS485 a reléové kabely

Otvor pro sitovy kabel

Obrazek 4.6 Umisténi otvord pro kabely, MH1-MH3

normdilni a vysoké pretizeni. i
5
&
FCP 106 montovany na sténu o
. Aby byly splnény pozadavky na elektromagne-
tickou kompatibilitu — emise:
- Pouzijte stinény motorovy kabel,
maximalni délka 0,5 m.
- Pfipojte tento kabel ke kovovému
pouzdru ménice kmito¢tu a motoru.
. Viz také kapitola 4.3 Instalace vyhovujici EMC.
Postup pfipojeni sitového napdjeni
1. Dodrzujte bezpecnostni opatieni, viz
kapitola 2.2 Bezpecnostni opatrent.
2. Povolte Srouby predniho krytu.
3. Sundejte predni kryt, viz Obrdzek 4.7.
4. Namontujte kabelové prichodky spliujici
pozadavky na danou celistvost kryti IP.
5. Pfipojte zemnici vodi¢e do zemnicich svorek
prostfednictvim kabelovych prichodek, viz
Obrdzek 4.8.
6. Zapojte sitovy kabel do svorek L1,L2 a L3 a
utdhnéte $rouby. Viz Obrdzek 4.8. Obrazek 4.7 Sejmuti pfedniho krytu
7. Vratte zpét kryt a utdhnéte Srouby.
8. Informace o utahovacich momentech najdete v
kapitola 7.8 Utahovaci momenty kontaktu.
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1 o 4.8.2 Ridici svorky a relé 3
3
3
% ~
o -
- (=]
<
<<
P4
a
1 Ridici svorky 1 Ridici svorky
2 Relé 2 Reléové svorky
3 Sitovy (L3, L2, L1) 3 UDC+, UDGC-, Line (L3, L2, L1)
4 PE 4 PE
5 RS485 5 LCP konektor
6 Pruzinova svorka pro kabel PROFIBUS 6 VLT® PROFIBUS DP MCA 101
7 VLT® Memory Module MCM 101
Obrazek 4.8 Kabelaz, MH1-MH3
Obrazek 4.9 Umisténi svorek a relé, MH1
4.8 Ridici kabely
4.8.1 Ridici svorky a relé 2
Postup:
1. Zapojte svorku a kabely podle Obrdzek 4.9 a
Obrdzek 4.10.
2. Dalsi podrobnosti o svorkach najdete v
kapitola 4.8.2 Ridici svorky a relé 3.
3. Namontujte pfedni kryt a utdhnéte Srouby.
4, Méni¢ kmitoctu je nyni pfipraven. Informace o
spusténi najdete v kapitola 5.1.2 Spusténi.
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o Cislo Funkce Konfigurace Tovarni
§ svorky nastaveni
<<
§ 12 +24V vystup |- -
- 18 Digitalni *PNP/NPN Start
vstup
19 Digitalni *PNP/NPN Bez funkce
vstup
20 Kom - -
27 Digitalni *PNP/NPN Dobéh, inv.
vstup/vystup
29 Digitalni *PNP/NPN Konstantni
vstup/vystup/ otacky
pulzni vstup
50 +10V vystup |- -
53 Analogovy *0-10 V/0-20 mA/ Ref1
vstup 4-20 mA
54 Analogovy *0-10 V/0-20 mA/ Ref2
1 Ridici svorky vstup 4-20 mA
2 Reléové svorky 55 Kom _ _
3 UDC+, UDC, Line (L3, L2, L1) 42 10 bitd *0-20 mA/4-20 mA/DO | Analogovy
4 PE 45 10 bitd *0-20 mA/4-20 mA/DO | Analogovy
5 LCP konektor 1,2,3  [Relé 1,2NO 1,3 NC [9] Poplach
6 VLT® PROFIBUS DP MCA 101 4,56 |Relé 2 4,5 NO 4, 6 NC [5] Méni¢ v
7 VLT® Memory Module MCM 101 chodu
8 Pruzinova svorka pro kabel PROFIBUS
Tabulka 4.2 Funkce fidicich svorek
Obrazek 4.10 Umisténi svorek a relé, MH2-MH3 * Oznacuje vychozi nastaveni.
Ridici svorky PNP/NPN je spole¢na pro svorky 18, 19, 27 a 29.
BUS TER. =
off [lon & 4.8.3 Sdileni zatéze
o
+ O O 2
280 o1es[es] =
<z =z g~ =z Sdileni zatéZe neni dovoleno.
=
5
2399 2% 2z 30 2 4.8.4 Brzda
88 %3 << <5
2z 9§ 288
o9 23 =3 3 Méni¢ kmitoctu neni vybaven interni brzdou. Externi brzdu
S35 > > > > . . s " . s
o0 zZ z je mozné zapojit mezi svorky UDC+ a UDC-. Omezte napéti
S 3 mezi témito svorkami max. na 768 V.
o o
o o
c C
= 4

OZNAMENI!

Zvyseni napéti nad tento limit zkracuje Zivotnost a mlize
trvale poskodit méni¢ kmitoctu.

Obrazek 4.11 Ridici svorky
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4.9 Kontrolni seznam instalace

Pfed dokoncenim instalace ménice zkontrolujte celou instalaci podle Tabulka 4.3. Dokoncené polozky zaskrtnéte.

Kontrolovana Popis %
polozka
Pomocné vybaveni | e Vyhledejte pomocné vybaveni, prepinace, odpojovace nebo pojistky ¢i jistice na napajeci strané ménice
nebo na vystupu do motoru. Zkontrolujte, zda jsou pripraveny na provoz pfi plnych otackach.
e Zkontrolujte funkci a instalaci ¢idel pouzitych pro zajisténi zpétné vazby ménice kmitoctu.
e Odstrante z motorl veskeré kondenzatory pro korekci Gciniku.
e Nastavte veskeré kondenzétory pro korekci tciniku na strané sité a zajistéte, aby byly tlumeny.
Vedeni kabelQ o Vedte motorové kabely a fidici kabely oddélené ve tfech samostatnych kovovych trubkach kvali zajisténi
izolace vysokofrekvencniho ruseni.
Ridici kabely e Zkontrolujte, zda nejsou poldmané nebo poskozené kabely a uvolnéné konektory.
e Zkontrolujte, zda jsou fidici kabely izolovany od napéjecich a motorovych kabell kvali potlaceni Sumu.
e V pfipadé potieby zkontrolujte napétovy zdroj signald.
Doporucujeme pouzit stinény kabel nebo kroucenou dvoulinku. Zkontrolujte spravné zakonceni stinéni.
Volny prostor pro e Nad a pod méni¢em musi byt dostate¢ny volny prostor pro zajisténi proudéni vzduchu pro chlazeni, viz
zajisténi chlazeni kapitola 7.1 Volny prostor, rozméry a hmotnosti.
Okolni podminky e Zkontrolujte, zda jsou splnény pozadavky na okolni podminky.
Pojistky a jistice e Zkontrolujte spravnost pojistek a jisticu.
o Zkontrolujte, zda jsou viechny pojistky pevné usazeny a jsou provozuschopné, a zda jsou viechny jistice
rozpojené.
Uzemnéni e Zkontrolujte, zda jsou kontakty zemniho vodice tésné dotazené a nejsou zoxidované.
e Pouziti kabelovodu nebo ptipevnéni zadniho panelu ke kovovému povrchu neni povazovano za dostatecné
uzemnéni.
Vstupni a vystupni | e Zkontrolujte dotazenost kontaktu.
kabely e Zkontrolujte, zda jsou motorové a sitové kabely vedeny v samostatnych kabelovodech nebo jako
samostatné stinéné kabely.
Vnitfek panelu o Vnitfek ménice nesmi byt znecistény, zaneseny otfepy, vihky nebo zkorodovany.
e Zkontrolujte, zda je méni¢ namontovan na nenatfeném, kovovém povrchu.
Prepinace e Zkontrolujte, zda jsou viechny prepinace a odpojovace ve spravné pozici.
Vibrace e Méni¢ musi byt pevné pfipevnén, a v pfipadé potifeby musi byt pouzity tlumici podlozky.
o Vsimejte si jakychkoli neobvyklych vibraci.
Tabulka 4.3 Seznam kontrol pfed dokoncenim instalace
POTENCIALNI NEBEZPECI V PRIPADE VNITRNI ZAVADY
Pfi nespravném zavieni ménice kmitoctu hrozi nebezpeci urazu.
. Pred pfipojenim k el. siti zkontrolujte, zda jsou viechny bezpecnostni kryty na misté a pevné utazené.
MGO03L348 Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena. 27
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4.9.1 Doporuceni pro systémy PRGY
spliujici pozadavky UL

AVAROVANI
NEBEZPECI POZARU

U ménice VLT® DriveMotor FCM 106 s asynchronnim
motorem nebo s motorem s permanentnim magnetem,
uvedenym v seznamu systéma UL PRGY, provedte test
teploty se zablokovanym rotorem a test pretizeni za
provozu, abyste zabranili prehiati motoru. Potieba
provést testy je stanovena normou pro koncové
produkty platnou v zemi, kde je VLT® DriveMotor FCM
106 pouzit. Pokud by nebyl proveden test teploty se
zablokovanym rotorem a test pietiZzeni za provozu, nebo
by neprobéhl uspésné, mohlo by to zabranit fungovani
ménice kmitoctu.

. Pred provedenim testu zkontrolujte a nastavte
nasledujici parametry:

- Parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru.
- Parametr 4-18 Proudové om..
- Parametr 14-20 Zpuisob resetu.

- Parametr 14-21 Doba automatického
restartu.

- Parametr 14-90 Uroveri poruchy.

- Parametr 30-22 Locked Rotor Detection
(Detekce zablokovaného rotoru).

. Nesmi byt prekro¢eny mezni hodnoty teploty
uvedené v technickych udajich o motoru
poskytnutych vyrobcem motoru.

28 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena.
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5 Uvedeni do provozu

5.1 Napajeni °
o
s Yl Ve 7. Ve 1 [ 3 E
5.1.1 Zapnuti sitového napajeni T Stetws o] " g
\m%/ 0.00 A 0.00 kW1~ 2
Zapnéte sitové napéjeni ménice kmitoctu. 2/_-,\ 0.0Hz s
/2605 kWh — ]
Vv s 1
5.1.2 Spusteni i
4 — Off Remote Stop
Spustte méni¢ kmitoctu. 6 — — — — 5
Pfi prvnim zapnuti s pfipojenym ovladacim panelem LCP \“; Status Quick Main Alarm |
vyberte jazyk. Po jeho zvoleni se tato obrazovka jiz pfi Menu | | Menu Log
dalsich zapnutich znovu nezobrazi. Pokud budete chtit i
jazyk pozdéji zménit, prejdéte na parametr 0-01 Jazyk. [ ©
O

Select Language

@’ —~ &N e
11
[@] English

Setup1 N v \ 12
|.-On
) I 15— |
Obrazek 5.1 Vybér jazyka | Warn.

130BB628.10

16— | 13
|- Alarm
L yzos , ) , 17"
5.2 Ovladani pomoci ovladaciho panelu b @
LCP ‘ \ ”
/ \ \
OZNAMENI! 18 19 20 21
Méni¢ kmitoétu Ize také naprogramovat z poéitaée pres Obrazek 5.2 Ovladaci panel (LCP)

komunikacni port RS485 pomoci softwaru Software pro
nastavovani MCT 10.

A. Oblast displeje
Ovladaci panel LCP je rozdélen na 4 funkéni skupiny. Oblast displeje se rozsviti, kdyz je do ménice kmitoCtu
pfivedeno sitové napéti nebo kdyz je napdjen prostied-
nictvim svorky stejnosmérné sbérnice nebo externiho 24V

A. Alfanumericky displej DC zdroi
zdroje.

B. Vybér Menu
Informace zobrazené na panelu LCP Ize upravit podle

C. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody) uZivatelské aplikace. Moznosti se voli v Rychlém menu
D. Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED diody). Q3-13 Nastaveni displeje..

Popis | Displej |Cislo Vychozi nastaveni:

ek parametru

1 1.1 0-20 Z&dana hodnota v %

2 1.2 0-21 Proud motoru

3 13 0-22 Vykon [kW]

4 2 0-23 Kmitocet

5 3 0-24 Pocitadlo kWh

Tabulka 5.1 Legenda k Obrdzek 5.2

B. Tla¢itko Menu

Tlac¢itka menu se pouzivaji k nastaveni parametrt
piistupnych pomoci menu, k pfepinani rezimd zobrazeni
stavu béhem normalniho provozu a k zobrazeni udaju z
protokolu chybovych stav(.
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Popise |Tlacitko Funkce
k
6 Status (Stav) Stisknutim zobrazite provozni
informace.
7 Quick Menu (Rychlé |Umoznuje pfistup k programovani
menu) parametrd pro pocatecni

nastaveni a k podrobnym
pokynim pro mnoho aplikaci.

D. Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED diody)
Ovladaci tlacitka jsou umisténa v dolni ¢asti ovladaciho
panelu.

Popisek | Tlacitko Funkce
18 Hand On
(Rucné) kmito¢tu v mistnim rezimu.

Stisknutim tlacitka spustite ménic

e Externi signél pro zastaveni predany
na fidici vstup nebo ze sériové

8 Main Menu (Hlavni  [Umoziuje pfistup ke viem
. . komunikace potlaci mistni rezim.
menu) programovatelnym parametriim.
9 Alarm Log (Pamét Zobrazi seznam aktualnich 19 Off (Vypnuto) | Zastavi motor, ale neodpoji napajeni
poplach) vystrah, poslednich 10 poplachd a ménice kmitoctu.

protokol udrzby.

Tabulka 5.2 Legenda k Obrdzek 5.2

C. Navigacni tla¢itka a kontrolky (LED diody)

Navigacni tlacitka slouzi k programovani funkci a k
pohybovani kurzorem. Navigacni tlac¢itka rovnéz umoznuji
ovlddéni otacek v mistnim ovladani. V této oblasti jsou
také umistény tfi stavové kontrolky ménice kmitoctu.

Popisek |Tlacitko Funkce

10 Back (Zpét) Vrati vas k predchozimu kroku nebo
seznamu ve struktufe menu.

11 Cancel (Storno) |Zrusi posledni zménu nebo pfikaz,
pokud dosud nedoslo ke zméné
zobrazeni.

12 Info Stisknutim zobrazite definici
zobrazené funkce.

13 Naviga¢ni Stisknutim mazete prechdzet mezi

tlacitka polozkami menu.

14 OK Pouziva se pro pfistup ke skupinam

parametrt nebo k provedeni vybéru.

Tabulka 5.3 Legenda k Obrdzek 5.2

Popise |Kontrolka |Barva Funkce
k
15 ON Zelend Kontrolka ON se rozsviti, kdyz je

do ménice kmitoctu pfivedeno
sitové napéti, nebo kdyz je
napdéjen prostifednictvim svorky
stejnosmérné sbérnice, nebo z
externiho 24V zdroje.

16 WARN Zluta Kdyz je splnéna podminka
vystrahy, rozsviti se Zluta
kontrolka WARN a na displeji se
zobrazi zprdva popisujici

problém.

17 ALARM Cervend |Pfi chybovém stavu zaéne blikat

cervena kontrolka poplachu a

zobrazi se text k poplachu.

Tabulka 5.4 Legenda k Obrdzek 5.2

20 Auto On
(Automaticky) [ ¢ Reaguje na externi povel spusténi

Pfepne systém na dalkové ovladani.

predany pomoci fidicich svorek nebo
sériové komunikace.

21 Reset (Reset) [Vynuluje méni¢ kmitoctu ru¢né po

vymazani poplachu.

Tabulka 5.5 Legenda k Obrdzek 5.2

OZNAMENI!

Chcete-li upravit kontrast displeje, stisknéte tlacitko
[Status] (Stav) a [A]/[V].

5.2.1 Pripojeni kabelu ovladaciho panelu
LCP

195NA422.12

1 Ovladaci panel

2 Dvefe panelu

Obrazek 5.3 Oddélena montaz LCP

Chcete-li zobrazit nebo zménit nastaveni ménice kmitoctu,
pfipojte ovladaci panel LCP pomoci kabelu LCP. Viz
Obrdzek 5.3.

Po pouziti odpojte kabel LCP od ménice kmitoctu, aby byla
zachovana tfida kryti.
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Uvedeni do provozu Navod k pouzivani

5.3 Memory Module MCM 101

VLT® Memory Module MCM 101 je maly pamétovy modul
obsahujici data jako:
. Firmware

. Soubor SIVP

. Tabulka ¢erpadel

. Databaze motor(

. Seznamy parametri

Méni¢ kmitoctu je dodavan s modulem instalovanym
béhem vyroby.

195NA501.10

‘1 |VLT® Memory Module MCM 101 |

Obrazek 5.4 Umisténi Memory Module

Pokud dojde v pamétovém modulu k chybé, nezabrani to
ménic¢i kmitoctu ve fungovani. Vystrazna kontrolka na viku
blika a vystraha se zobrazi na ovladacim panelu LCP (je-li

nainstalovan).

Vystraha 206, Pamétovy modul oznacuje, bud’ Ze ménic
kmitoctu pracuje bez pamétového modulu, nebo Ze je
pamétovy modul vadny. Pfesny dlvod vystrahy najdete v
parametr 18-51 Duvod varovdni pamétového modulu.

Novy pamétovy modul Ize objednat jako nahradni dil.
Objednaci ¢islo: 134B0791.

5.3.1 Konfigurace s pamétovym modulem
VLT® Memory Module MCM 101

Pfi vyméné nebo pfidani ménice kmitoctu do systému se
snadno prenesou stavajici data do nového ménice
kmitoctu. Nicméné ménice kmitoc¢tu musi mit stejny vykon
a kompatibilni hardware.

AVAROVANI

PRED PROVADENIM SERVISU ODPOJTE
NAPAJENI!

Pred provadénim oprav odpojte méni¢ kmito¢tu od AC
sité. Po odpojeni od sité pockejte alespon 4 minuty, az se
kondenzatory vybiji. Nedodrzeni téchto kroki by mohlo
mit za nasledek smrt nebo vazny uraz.

—_

Sundejte viko z ménice kmitoc¢tu s pamétovym
modulem.

Odpojte pamétovy modul.
Nasadte viko a utahnéte ho.

Sundejte viko z nového ménice kmitoctu.

vuos WwN

Vlozte pamétovy modul do nového/jiného ménice
kmitoctu a nechte ho v ném.

6. Nasadte viko na novy ménic¢ kmitoctu a utdhnéte
ho.

7. Zapnéte ménic¢ kmitoctu.

OZNAMENI!

Prvni zapnuti trva pfiblizné 3 minuty. BEéhem této doby
se veskera data pfenesou do nového ménic¢e kmitoctu.

5.4 Zakladni programovani

V tomto navodu je vysvétleno pouze pocatecni nastaveni.
Uplny seznam parametrl je uveden v Pfiruéce progra-
mdtora VLT® DriveMotor FCP 106 a FCM 106.

PFi poc¢atecnim spusténi prejde méni¢ kmito¢tu do
PrGivodce spusténim ménice pro aplikace bez zpétné vazby,
viz kapitola 5.4.1 Konfigurace pro aplikace bez zpétné vazby.
Po dokonc¢eni Priivodce spusténim budou k dispozici dalsi
nasledujici privodci spusténim a pokyny:

. Kapitola 5.4.2 Priivodce nastavenim pro aplikace se
zpétnou vazbou.

. Kapitola 5.4.3 Nastaveni motoru pomoci Rychlého
menu.

. Kapitola 5.4.5 Nastaveni termistoru.

Obecné pokyny ke zméné nastaveni parametrd naleznete v
kapitola 5.4.4 Zména nastaveni parametrd.

MGO03L348
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Uvedeni do provozu

VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

5.4.1 Konfigurace pro aplikace bez zpétné

vazby

Tato ¢ast vas provede pfehlednym a strukturovanym
zpUsobem nastavenim ménice kmitoctu pro nastaveni
aplikace s rezimem bez zpétné vazby. Aplikace s rezimem
bez zpétné vazby nevyuziva signal zpétné vazby z procesu.

Obrazek 5.5 Hlavni zapojeni pro aplikace bez zpétné vazby

+24V

DIGVST 18
DIG VST 19 Start
COM DIG VST 20
DIG VST 27

DIG VST 29

+10V 50
AVST 53
AVST 54
com 55 -
AVYST/DVYST 42 0-10V
AVYST/DWST 45

o=

130BB674.10

Press OK to start Wizard
Push Back to skip it
Setup1 v

Obrazek 5.6 Spusténi privodce

130BB629.10

Obrazovka spusténi priivodce se zobrazi po zapnuti a
zlstane zobrazena, dokud se nezméni nastaveni parametru.
Pravodce Ize kdykoli spustit pomoci Rychlého nastaveni.
PrGvodce spustite stisknutim tlac¢itka [OK]. Na stavovou
obrazovku se vratite stisknutim tlac¢itka [Back] (Zpét).
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Uvedeni do provozu

Navod k pouzivani

1-24 Motor current

A

1-25 Motor nominal speed
E] RPM v

1-26 Motor Cont. Rated Torque
Nm

1-30 Stator resistance

Ohms v

1-39 Motor poles
[ 8 ]

1-40 Back EMF at 1000 rpm
\Y v

‘ Motor Type = IPM

‘ PM motor

0-03 Regional Settings
International v

0-06 Grid Type

[{B3] 380-440V/50Hz
v

Asynchronous motor

1-10 Motor Type
Asynchronous

—

1-20 Motor Power

ey

a0
&

1-22 Motor Voltage
v

|
|
-

IPM Type = non-Sat. i

1-38 g-axis Inductance (Lq)

B H

IPM Type = Sat.

v

1-70 PM Start Mode
@] Rotor Detection

‘ 0050 jY

1-23 Motor frequency

0050 [¥M v

1-24 Motor current

L A v

1-25 Motor nominal speed

1420 V] v

1-37 d-axis inductance

mH
1-44 Current at Min Inductance for d-axis
[ 100 B2

4

Current at Min Inductance for g-axis
[ 100 [ v

1-46 Position Detection Gain

I o
100 B3 v

30-22 Locked Rotor Detection

U] Off
(0] v

30-23 Locked Rotor Detection Time[s]

0410 s
v

4-19 Max Output Frequency
Hz v

4-12 Motor Speed low Limit
0000 MzV4

Y

Current

T
4-14 Motor Speed high Limit
() Hz

0003 H

T
3-41 Ramp 1 ramp-up time
[ ]

T
3-42 Ramp 1 ramp-down Time
0003 3

Motor type = Asynchronous

Motor type = PM motor

1-73 Active Flying start?
Disable

v

6-19 T53 Mode
Current

Voltage

6-12T53 Low Current

6- 10 T53 low Voltage ‘

j04.66 I v 0050 [V v
| I
6 - 13 T53 High Current 6-11T53 high Voltage
13.30 Iy v 0220 v
f ]
[
3-02 Min Reference
He W
T
3-03 Max Reference
0050 JiT4 v
T
- 40 Function of Relay 1
No function v
5 - 40 Function of Relay 2
No function v
L
1-29 Automatic Motor Adaption
Off
(Do not perform AMA) v
T
¢ ‘ Perform AMA
Auto Motor Adapt OK AMA runnin i
Wizard completed Press OK pto® | AW 9 AMA Failed
Press OK to accept
v v v
I 4
0.0 Hz ‘
0.0 kW .
v AMA OK AMA failed

Obrazek 5.7 Konfigurace pro aplikace bez zpétné vazby

195NA416.11

MGO03L348
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Uvedeni do provozu VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

5.4.2 Privodce nastavenim pro aplikace se zpétnou vazbou

0-03 Regional Settings
Power kW/50 Hz

195NA417.11

0-06 Grid Type
380-440V/50Hz

Closed Loop

1-10 Motor Type

PM Motor [®] Asynchronous

Asynchronous Motor

‘ 1-00 Configuration Mode ‘
L I

1-20 Motor Power

1-24 Motor Current

1-39 Motor Poles 1-25 Motor nominal speed
E 1220 N

‘ 351 ‘ kw
1-25 Motor Nominal Speed 1-22 Motor Voltage
EE RPM 400 1Y
1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor Frequency
Nm Hz
1-30 Stator Resistance 1-24 Motor Current
[ ohms 04.661

1-40 Back EMF at 1000 RPM Motor Type = IPM [ 1-38 g-axis inductance(Lq) IPM Type = Sat. | 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
1270 mH B+

(1-45) g-axis Inductance Sat. (LqSat)
HnH

(1-48) Current at Min Inductance for d-axis

| 1003

1-49 Current at Min Inductance for g-axis ‘

IPM Type = non-Sat.

1003

[[@ Rotor Detection

‘ (1-70) PM Start Mode ‘
1-46 Position Detection Gain ‘

K %
‘ 30-22 Locked Rotor Detection

[ off

30-23 Locked Rotor Detection Timel[s]
0.1

4-19 Max Ouput Frequency

WH Hz

0016 [a¥4

4-12 Motor speed low limit ‘

4-13 Motor spee‘d high limit
0050 [gF4

3-41 Ramp 1 ramp-up time
0003

3-42 Ramp1 ramp-down time
0003

MotorType = Asynchronous

1-73 Flyi
MotorType = PM Motor ‘ 3Noylng Start

This dialog is set to
[1] Analog input 54

3-16 Reference Source 2 I This dialog is set to
‘ No Operation | * [0] No Operation

3-02 Min Reference

3-03 Max Reference
50.00)
3-10 Preset reference [0]
0.00 K3
Current ‘ 6-29 Terminal 54 Mode ‘ Voltage
‘ Voltage |
6-26 T54 Filter time const.
6-22 T54 Low Current » ‘ ‘ 6-20 T54 low Voltage
04.66)y ‘ i - 005004
[ 20-81 PI Normal/Inverse Control
6-24T54 low Feedback I Normal 6-24 T54 low Feedback
[ Hz 00161aF4
[ 20-83 Pl Normal/Inverse Control T
6-23 T54 high Current ‘ [ Hz 6-21 T54 high Voltage ‘
LEEDN A ‘ 20-93 PI Proportional Gain ‘ 02200 ‘
6-25 T54 high Feedback 6-25 T54 high Feedback
0050 20-94 Pl integral time 0050 J3F4
‘ 0020.001 ‘
1-29 Automatic Motor Adaption
off

v

Obrazek 5.8 Priivodce nastavenim pro aplikace se zpétnou vazbou
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Uvedeni do provozu Navod k pouzivani

5.4.3 Nastaveni motoru pomoci Rychlého menu

Nastaveni motoru pomoci Rychlého menu vas provede nastavenim pozadovanych parametrd motoru.

OZNAMENI!
OCHRANA MOTORU PROTI PRETIZENI

Doporucujeme instalovat tepelnou ochranu motoru. Zvlasté pfi nizkych otackach neni chlazeni z integrovaného
ventilatoru motoru ¢asto dostacuijici.

. Pouzijte PTC nebo Klixon, viz kapitola 4.6.2 Vstup termistoru z motoru, nebo

. Zapnéte tepelnou ochranu motoru nastavenim parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru na hodnotu [4] Vypnuti

ETR 1. 5

0-03 Regional Settings by
[l International §
4
0-06 Grid Type &
[ 380-440V/50Hz
1-00 Configuration Mode
[E] Closed Loop
1-10 Motor Type
PM Motor Asynchngus Asynchronous Motor
1-24 Motor Current 1-20 Motor Power
A kw —
1-25 Motor Nominal Speed 1-22 Motor Voltage
3000 IV 400 Y
1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor Frequency
Nm Hz
1-30 Stator Resistance 1-24 Motor Current
X3 ohms 04.66)Y
1-39 Motor Poles ‘ 1-25 Motor nominal speed ‘
E [Z¥5] RPM
‘ 1-40 Back EMF at 1000 RPM Motor Type = IPM [ 1-38 g-axis inductance(Lq) IPM Type = Sat. | 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
570 mH HmH
(1-45) g-axis Inductance Sat. (LgSat)
HnmH
IPM Type = non-Sat. (1-48) Current at Min Inductance for d-axis
| 10030
1-49 Current at Min Inductance for g-axis
[ 100
(1-70) PM Start Mode
Rotor Detection
1-46 Position Detection Gain
100K
30-22 Locked Rotor Detection
Off
30-23 Locked Rotor Detection Time[s]
01
4-19 Max Ouput Frequency
W Hz

4-12 Motor speed low limit
0016 [3F4
4-13 Motor speed high limit ‘

0050 [g¥4

3-41 Ramp 1 ramp-up time
0003

3-42 Ramp1 ramp-down time _
00038 MotorType = Asynchronous

‘ 1-73 Flying Start

MotorType = PM Motor

@] No

Obrazek 5.9 Nastaveni motoru pomoci Rychlého menu
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Uvedeni do provozu VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

5.4.4 Zména nastaveni parametrU e Parametry, u kterych byly obnoveny vychozi

hodnoty, nejsou uvedeny.

Rychly pfistup ke zméné nastaveni parametri: e Zprava Empty (Prdzdné) oznacuje, e nebyly

1.

Chcete-li otevfit Rychlé menu, stisknéte a drzte
tlac¢itko [Menu] (Menu), dokud se indikator na
displeji nezobrazi na polozce Rychlé menu.

Pomoci tlacitek [4] [¥] vyberte privodce,
nastaveni reZimu se zpétnou vazbou, nastaveni
motoru nebo provedené zmény a stisknéte

zménény zadné parametry.

5.4.5 Nastaveni termistoru

Nastavte parametr 1-90 Motor Thermal Protection na
hodnotu [1] Vystraha termistor. nebo [2] Vypnuti

tlagitko [OK]. termistorem. Podrobnosti najdete v Pfirucce programdtora

VLT® DriveMotor FCP 106 a FCM 106.

K prochdzeni mezi parametry v Rychlém menu
pouzijte tlacitka [A] [V].

Zvolte parametr stisknutim tlacitka [OK].
Ke zméné hodnoty nastaveni parametru pouzijte
tlacitka [4] [V].

Stisknutim tlacitka [>] posunete desetinnou c¢arku,
kdyz upravujete parametr s hodnotou vyjadienou
desetinnym ¢&islem.

Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite zménu.

Bud' stisknéte dvakrat tlacitko [Back] (Zpét) a
zobrazte Stav, nebo stisknéte jednou tlacitko
[Menu] (Menu) a oteviete Hlavni menu.

Hlavni menu umoznuje pfistup ke vsem parametriim:

1.

Stisknéte a podrzte tlacitko [Menu] (Menu), dokud
se indikator na displeji nezobrazi na polozce
Hlavni menu.

K prochazeni mezi skupinami parametr(i pouzijte
tlacitka [4] [V].

Zvolte skupinu parametr( stisknutim tlacitka [OK].

K prochazeni mezi parametry v urcité skupiné
pouzijte tlacitka [A] [V].

Zvolte parametr stisknutim tlacitka [OK].

K nastaveni nebo zméné hodnoty parametru
pouZzijte tlacitka [A] [V].

Provedené zmény:

1.

Stisknéte a drzte tlacitko [Menu] (Menu), dokud
se indikator na displeji nezobrazi na polozce
Rychlé menu.

K prochazeni mezi parametry rychlych menu
pouzijte tlacitka [4] [V].

Vlyberte polozku 05 Provedené zmény stisknutim
tlacitka [OK].

Funkce Provedené zmény zobrazuje viechny
parametry, které byly zménény oproti vychozimu
nastaveni.

V seznamu jsou uvedeny pouze zménéné
parametry aktualni programované sady.

36

Danfoss A/S © 11/2015 V3echna prava vyhrazena.

MGO03L348



Udrzba, diagnostika a odstr... Navod k pouzivani

6 Udrzba, diagnostika a odstrafiovani problém(

6.1 Udrzba

Za normalnich provoznich podminek a profilG zatizeni nevyzaduje méni¢ kmitoc¢tu udrzbu po celou dobu své Zivotnosti.
Abyste predesli poruchdm, nebezpeci a poskozeni, kontrolujte méni¢ kmitoctu v pravidelnych intervalech podle provoznich
podminek. Opotfebované nebo poskozené soucésti nahradte origindlnimi nadhradnimi dily nebo standardnimi dily. Ohledné
servisu a podpory se obratte na svého mistniho dodavatele Danfoss.

1. Prectéte si bezpecnostni varovani v kapitola 2 Bezpecnost.

2. Odpojte méni¢ kmitoc¢tu od sité.

3. Odpojte méni¢ kmitoc¢tu od externiho stejnosmérného napdjeciho zdroje (je-li pouzit).

4, Odpojte méni¢ kmitoctu od motoru, protoze mUze pii zapnuti generovat napéti, napiiklad pomoci rotujiciho
motoru.

5. Vyckejte na vybiti stejnosmérného meziobvodu. Doba vybijeni je uvedena v Tabulka 2.1.

6. Odpojte méni¢ kmitoctu od desky adaptéru pro motor nebo desky pro montaz na sténu.

6.2 Seznam vystrah a poplacht

Cislo
B Zablokov | .
poplachu/ |Text chyby Vystraha Poplach . Pficina potizi
ani
vystrahy
Signdl na svorce 53 nebo 54 je mensi nez 50 % hodnoty nastavené v:
e Parametr 6-10 Svorka 53, nizké napéti.
e Parametr 6-12 Svorka 53, maly proud.
2 Chyba pr. nuly X X o .
e Parametr 6-20 Svorka 54, nizké napéti.
e Parametr 6-22 Svorka 54, maly proud.
Podivejte se také na skupinu parametrl 6-0* Rezim analog. V/V.
3 Bez motoru X K ménici kmitoctu nebyl pfipojen zadny motor.
Na strané napdjeni chybi faze nebo je nesymetrie napajeciho napéti
4 Vypadek s. faze X X X pfilis vysoka. Zkontrolujte napajeci napéti. Viz parametr 14-12 Funkce pri
nesymetrii napdjent.
7 Prepéti v mez. X X Napéti meziobvodu presahuje limit.
. Napéti meziobvodu je niz$i nez mezni hodnota upozornéni na nizké
8 Podp. meziobv. X X L
napéti.
9 Pretizeni sti. X X Vice nez 100% zatizeni po pf¥ilis dlouhou dobu.
Motor je prehtaty kvali vice nez 100% zatizeni po pfilis dlouhou dobu.
10 Poplach ETR m. X X . i
Viz parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru.
Termistor nebo pfipojeni termistoru bylo odpojeno. Viz
1 Poplach term. X X |
parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru.
13 Nadproud X X X Byl prekrocen $pickovy proud stfidace.
14 Zkrat na zem X X X Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi.
16 Zkrat X X Zkrat v motoru nebo na svorkdch motoru.
. Méni¢ kmitoctu nekomunikuje. Viz skupina parametri 8-** Kom. a
17 Prodleva RS X X )
dopliky
24 Externi vent. X X Doslo k chybé externich ventilatord; bud' je vadny hardware, nebo
nejsou ventilatory namontovany.
25 Brzdny odpor X X Zkrat brzdného rezistoru: Brzdny rezistor je béhem provozu sledovan.
Pokud dojde k jeho zkratovani, je funkce brzdéni vypnuta a je vydéna
vystraha. Vypnéte méni¢ kmitoctu a vymérite brzdny rezistor.
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VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

Cislo

poplachu/ |Text chyby Vystraha Poplach Zabllo!(ov Pficina potizi

vystrahy ant

27 Brzda, IGBT X X Chyba brzdného stfidace: V brzdném tranzistoru je zkrat nebo je funkce
brzdy odpojena. V pfipadé zkratovani se podstatna ¢ast energie bude
ztracet v brzdném rezistoru. Vypnéte méni¢ kmitoctu, abyste zabranili
vzniku pozaru.

28 Kontrola brzdy X X Pfi kontrole brzdy byla zjisténa chyba.

., i Chybi motorova faze U. Zkontrolujte fazi. Viz parametr 4-58 Funkce pfi

30 Vypadek faze U X X .
chybéjici fdzi motoru.

| i Chybi motorova faze V. Zkontrolujte fazi. Viz parametr 4-58 Funkce pri

31 Vypadek faze V X X .
chybéjici fdzi motoru.

) i Chybi motorova faze W. Zkontrolujte fazi. Viz parametr 4-58 Funkce pfi

32 Vypadek faze W X X .
chybéjici fazi motoru.

34 Porucha Field. X

35 Chyba dopliku X

36 Porucha napdj. X

38 Vnitini zavada X X Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.

40 PF. sv. T27 X

41 PF. sv. T29

Earth fault
44 DESAT (Zkrat na X X
zem DESAT)

46 Napajeni vyk. k. X

47 N. nap. (24 V) X X X Mohlo dojit k pretizeni zdroje 24 V DC.

Ztejmé je chybné nastaveni napéti motoru, proudu motoru nebo

51 AMA Unom, Inom X , . .
vykonu motoru. Zkontrolujte nastaveni.

52 AMA, m. proud X Proud motoru je piilis maly. Zkontrolujte nastaveni.

53 AMA, v. motor X Motor je ptilis velky na to, aby bylo mozno provést test AMA.

54 AMA, m. motor X Motor je piilis maly na to, aby bylo mozno provést test AMA.

55 AMA, rozsah p. X Hodnoty parametru motoru nalezené pro motor jsou mimo pfipustny
rozsah.

56 AMA preruseno X Test AMA byl prerusen uzivatelem.

Zkuste restartovat AMA nékolikrat znovu, dokud se AMA neprovede.
OZNAMENI!

57 AMA — cas. int. X Opakované spusténi muiize zahifat motor na takovou uroven,
Ze se zvysi odpory Rs a Rr. Zvyseni odporu vsak neni ve
vétsiné pfipadu kritické.

58 AMA vnitini X X Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.

59 Proudové om. X X Proud je vy3$si nez hodnota nastavend v parametr 4-18 Proudové om..
Bylo aktivovano externi zablokovéni. Chcete-li obnovit normalni provoz,
pfivedte na svorku naprogramovanou na externi zablokovani napéti 24

60 Externi zabl. X V DC a potom vynulujte méni¢ (prostfednictvim sériové komunikace,
digitalniho vstupu/vystupu, nebo stisknutim tlacitka [Reset] (Reset) na
ovladacim panelu LCP).

63 Mech. brzda, n. X Nebylo dosazeno minimdlniho proudu pozadovaného pro uvolnéni
mechanické brzdy.

65 Teplota fidici X X X

karty
Byla namérena teplota chladice 0 °C. To mdze znamenat zavadu

66 Nizka teplota X teplotniho cidla. Tato zdvada zpUsobi, ze se otacky ventilatoru zvysi na
maximum, aby doslo k ochlazeni vykonové ¢asti nebo fidici karty.

67 Zména dopliku X

69 Teplota vyk. k. X X X Teplotni cidlo na vykonové karté je pfilis teplé nebo pfilis chladné.
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Cislo 3 Zablokov |

poplachu/ |Text chyby Vystraha Poplach L. Pficina potizi

vystrahy ant

70 Nedov. kon. FC X X Chyba konfigurace velikosti vykonu na vykonové karté.

80 Méni¢ inicializ. X Nastaveni vSech parametr( bylo inicializovano na vychozi nastaveni.
Automatické
brzdéni stejnos- Lo . y . .

87 . X Méni¢ kmitoctu je automaticky brzdén stejnosmérnym proudem.
mérnym
proudem

88 Detelfce X X
doplnku

93 Suché cerpadlo X

94 Konec kfivky X X

Moment je pod Urovni momentu nastaveného pro nulové zatizeni, coz

95 Pretrzeny pas X X znadi pretrzeny pas. Viz skupina parametrl 22-6* Detekce prietrzeného

pdsu.

929 Zablokovany X Méni¢ kmitoctu zjistil zablokovany rotor. Viz parametr 30-22 Locked
rotor Rotor Protection a parametr 30-23 Locked Rotor Detection Time [s].
Flow/pressure
info missing

101 (Chybi X Chybi informace o pratoku/tlaku.
informace o
pratoku/tlaku)

Motor Rotating . - ‘. .
. Vysoké napéti u zpétné elmot. sily. Zastavte rotor motoru s

126 (Otaceni X i

permanentnim magnetem.
motoru)

127 Back EMF too X
high (Prilis
velka zpétna
elektromo-
toricka sila)

200 Pozérni rezim X Byl aktivovan pozarni rezim.

202 Meze poz. r. Pozarni rezim potlacil jeden nebo vice poplachi rusicich zaruku.
Pamétovy

206 X
modul
Poplach

207 pamétového X
modulu

Tabulka 6.1 Vystrahy a poplachy
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7 Technické udaje

7.1 Volny prostor, rozméry a hmotnosti

7.1.1 Volny prostor

Dodrzujte minimalni volny prostor uvedeny v Tabulka 7.1, aby bylo zajisténo dostate¢né proudéni vzduchu kolem ménice
kmitoctu.

Pokud je proudéni vzduchu v blizkosti ménic¢e kmitoc¢tu zablokovano, zajistéte adekvatni pfisun cerstvého vzduchu a odvod
teplého vzduchu od jednotky.

Kryti Vykon" Volny prostor na koncich
[kw] [mm]
Velikost Ochrana . Strana chladiciho
Kryti 3 x 380-480 V Strana piiruby motoru ventilatoru
FCP 106 FCM 106
MH1 IP66/typ 4% IP55/typ 12 0,55-1,5 30 100
MH2 IP66/typ 4X? IP55/typ 12 2,2-4,0 40 100
MH3 IP66/typ 4X? IP55/typ 12 5,5-7,5 50 100

Tabulka 7.1 Minimalni volné misto pro chlazeni

1) Jmenovité vykony se vztahuji k normdinimu pretizeni (NO), viz kapitola 7.2 Elektrické udaje.

2) Uvedené kryti IP a typ plati pouze tehdy, kdyz je FCP 106 instalovdn na desce pro montdZ na sténu nebo na motoru s deskou adaptéru. Tésnéni
mezi deskou adaptéru a motorem musi mit kryti odpovidajici poZadovanému kryti kombinace motoru a meénice kmitoctu. Samostatny ménic¢ md
kryti IPOO a typ Open.

Velikost kryti Maximalni hloubka otvoru do desky adaptéru (A) Maximalni vyska Sroubu nad deskou adaptéru (B)
[mm] [mm]
MH1 3 0,5
MH2 4 0,5
MH3 3,5 0,5

Tabulka 7.2 Informace o Sroubech pro upevnéni desky adaptéru pro motor

195NA494.10

-
— i A |-

Deska adaptéru
Sroub

Maximalni hloubka otvoru do desky adaptéru

R[> =

Maximalni vyska Sroubu nad deskou adaptéru

Obrézek 7.1 Srouby pro upevnéni desky adaptéru pro motor
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7.1.2 Rozméry FCP 106

195NA418.10

Obrazek 7.2 Rozméry FCP 106

Vykon" Délka Sitka Vyska Primér kabelové |Montazni
[kwW (hp)] [mm (palce)] [mm (palce)] [mm (palce)] prachodky otvor
Normalni viko| Vysoké viko pro
Typ kryti doplnék VLT®
PROFIBUS DP MCA
101
3 x 380-480 V A a B C C X Y

MH1 0,55-1,5 (0,75-2,0) 231,4 (9,1) |130 (5,1)| 162,1 (6,4) 106,8 (4,2) 121,4 (4,8) M20 M20 M6
MH2 2,2-4,0 (3,0-5,0) [276,8 (10,9)|166 (6,5)| 187,1 (7,4) 113,2 (4,5) 127,8 (5,0) M20 M20 M6
MH3 5,5-7,5 (7,5-10) |321,7 (12,7)|211 (8,3)| 221,1 (8,7) 123,4 (4,9) 138,1 (5/4) M20 M25 M6

Tabulka 7.3 Rozméry FCP 106

1) Jmenovité vykony se vztahuji k normdlinimu pretizeni (NO), viz kapitola 7.2 Elektrické tdaje.
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7.1.3 Rozméry FCM 106

—0 CooN |
H o/ z
] | F
ED
-2 = @ @ |
L"Lf ‘
L TV VT | )
ED1= - j::: T il i ‘ — %
¢} q
B __ — N ||l
[ [ [ [
[ [ [ [
[ ol Nln [
| 1 [ [
= - ”
. CHn e A
e
BA
o
-— c ‘4 B — BC — A -—
BB
L AB
Velikost motoru 71 80 20S 90L 100S 100L 112M 132S 132M
A [mm (palce)] 112 (4,4) 125 (4,9) 140 (5,5) 140 (5,5) 160 (6,3) 160 (6,3) 190 (7,5) 216 (8,5) [216 (8,5)
B [mm (palce)] 90 (3,5) 100 (4,0) 100 (4,0) 125 (4,9) 140 (5,5) 140 (5,5) 140 (5,5) 140 (5,5) |[178 (7,0)
C [mm (palce)] 45 (1,8) 50 (2,0) 56 (2,2) 56 (2,2) 63 (2,5) 63 (2,5) 70 (2,6) 89 (3,5) 89 (3,5)
H [mm (palce)] 71 (2,8) 80 (3,1) 90 (3,5) 90 (3,5) 100 (4,0) 100 (4,0) 112 (4,4) 132 (52) [132 (5,2)
K [mm (palce)] 8 (0,3) 10 (0,4) 10 (0,4) 10 (0,4) 11 (0,43) 11 (0,43) 12.5(0,5) |12 (047) [12(0,47)
AA [mm (palce)] 31 (1,2) 34,5 (1,4) 37 (1,5) 37 (1,5) 44 (1,7) 44 (1,7) 48 (1,9) 59 (2,3) 59 (2,3)
AB [mm (palce)] 135 (5,3) 153 (6,0) 170 (6,7) 170 (6,7) 192 (7,6) 192 (7,6) 220 (8,7) 256 (10,1) |256 (10,1)
BB [mm (palce)] 108 (4,3) 125 (4,9) 150 (5,9) 150 (5,9) 166 (6,5) 166 (6,5) 176 (6,9) 180 (7,1) |218 (8,6)
BC [mm (palce)] 83 (3,3) 89 (3,5) 116 (4,6) 91 (3,6) 110 (4,3) 144 (5,7) 126 (5,0) 134 (5,3) 136 (54)
L [mm (palce)] 246 (9,7) 272 (10,7) |317 (12,5) (317 (12,5) |366 (14,4) [400 (15,7) |388 (15,3) |445 (17,5) (485 (19,1)
AC [mm (palce)] 139 (5,5) 160 (6,3) 180 (7,1) 180 (7,1) 196 (7,7) 194 (7,6) 225 (8,9) 248 (9,8) 248 (9,8)
E [mm (palce)] 30 (1,2) 40 (1,6) 50 (2,0) 50 (2,0) 60 (2,4) 60 (2,4) 60 (2,4) 80 (3,1) 80 (3,1)
ED [mm (palce)] 20 (0,8) 30 (1,2) 30 (1,2) 40 (1,6) 40 (1,6) 50 (2,0) 50 (2,0) 70 (2,6) 70 (2,6)
EB [mm (palce)] 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16)
HD [mm (palce)] bez VLT® PROFIBUS DP MCA 101
MH1 247 (9,7) |267 (10,5) (286 (11,3) |286 (11,3) |- - - - -
MH2 248 (9,8) 268 (10,6) (287 (11,4) (287 (11,4) |304 (12) 304 (12) 332 (13,1) |- -
MH3 - - 299 (11,8) (299 (11,8) |316 (12,4) |316 (12,4) |344 (13,5) |379 (14,9) (379 (14,9)
HD [mm (palce)] s VLT® PROFIBUS DP MCA 101
MH1/ 262 (10,3) (282 (11,1) (301 (11,9) (301 (11,9) |- - - - -
MH2 263 (10,4) (283 (11,1) (302 (11,9) (302 (11,9) |319 (12,6) |319 (12,6) |347 (13,7) |- -
MH3 - - 314 (124) |314 (12,4) |331 (13,0) |331 (13,0) [359 (14,1) |394 (15,5) |394 (15,5)

Tabulka 7.4 FCM 106 Rozméry: Montaz na patku — B3 asynchronni motor nebo motor s permanentnim magnetem
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H @ 50 L A N

195NA455.11
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— -
Velikost motoru 71 80 90S 90L 100L 112M 132S

M [mm (palce)] 130 (5,1) 165 (6,5) 165 (6,5) 165 (6,5) 215 (8,5) 215 (8,5) 265 (10,4)
N [mm (palce)] 110 (4,3) 130 (5,1) 130 (5,1) 130 (5,1) 180 (7,8) 180 (7,8) 230 (9,1)
P [mm (palce)] 160 (6,3) 200 (7,9) 200 (7,9) 200 (7,9) 250 (9,8) 250 (9,8) 300 (11,8)
S [mm (palce)] M8 M10 M10 M10 M12 M12 M12

T [mm (palce)] 3,5(0,14) 3,5 (0,14) 3,5 (0,14) 3,5(0,14) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16)
LA [mm (palce)] 10 (0,4) 10 (0,4) 12 (0,5) 12 (0,5) 14 (0,6) 14 (0,6) 14 (0,6)
HA [mm (palce)] HA = ACT + vyska ménice kmitoctu.

Rozméry ménic¢e kmitoctu jsou uvedeny v Tabulka 7.3.
HD [mm (palce)] bez VLT® PROFIBUS DP MCA 101

MH1 247 (9,7) 267 (10,5) 286 (11,3) 286 (11,3) - - -

MH2 248 (9,8) 268 (10,6) 287 (11,4) 287 (11,4) 304 (12) 332 (13,1) -

MH3 - - 299 (11,8) 299 (11,8) 316 (12,4) 244 (9,6) 379 (14,9)
HD [mm (palce)] s VLT® PROFIBUS DP MCA 101

MH1 262 (10,3) 282 (11,1) 301 (11,9) 301 (11,9) - - -

MH2 263 (10,4) 283 (11,2) 302 (11,9) 302 (11,9) 319 (12,6) 347 (13,7) -

MH3 - - 314 (12,4) 314 (12,4) 331 (13,1) 359 (14,1) 394 (15,5)

Tabulka 7.5 FCM 106 Rozméry: Montaz na pfirubu - B5, B35 asynchronni motor nebo motor s permanentnim magnetem
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Mala pfiruba B14

Velikost motoru 71 80 90S 100L 112M 132S
M [mm (palce)] 85 (3,3) 100 (4,0) 115 (4,5) 130 (5,1) 130 (5,1) 165 (6,5)
N [mm (palce)] 70 (2,8) 80 (3,1) 95 (3,7) 110 (4,3) 110 (4,3) 130 (5,1)
P [mm (palce)] 105 (4,1) 120 (4,7) 140 (5,5) 160 (6,3) 160 (6,3) 200 (7,9)
S [mm (palce)] M6 M6 M8 M8 M8 M10
T [mm (palce)] 2,5(0,1) 3(0,12) 3(0,12) 3,5(0,14) 3,5(0,14) 3,5(0,14)
LA [mm (palce)] 11 (0,4) 9 (0,35) 9 (0,35) 10 (0,4) 10 (0,4) 30 (0,4)
Velka pfiruba B14

Velikost motoru 71 80 90S 100L 112M 132S
M [mm (palce)] 115 (4,5) 130 (5,1) 130 (5,1) 165 (6,5) 165 (6,5) 215 (8,5)
N [mm (palce)] 95 (3,7) 110 (4,3) 110 (4,3) 130 (5,1) 130 (5,1) 180 (7,1)
P [mm (palce)] 140 (5,5) 160 (6,3) 160 (6,3) 200 (7,9) 200 (7,9) 250 (9,8)
S [mm (palce)] M8 M8 M8 M10 M10 M12
T [mm (palce)] 2,5(0,1) 3,5(0,14) 3,5(0,14) 3,5(0,14) 3,5(0,14) 4 (0,16)
LA [mm (palce)] 8 (0,31) 8,5 (0,33) 9 (0,35) 12 (0,5) 12 (0,5) 12 (0,5)
HA [mm (palce)] HA = ACT + vyska ménice kmitoctu.

Rozméry ménice kmitoctu jsou uvedeny v Tabulka 7.3.
HD [mm (palce)] bez VLT® PROFIBUS DP MCA 101
MH1 247 (9,7) 267 (10,5) 286 (11,3) - - -
MH2 248 (9,8) 268 (10,6) 287 (11,4) 304 (12) 332 (13,1) -
MH3 - - 299 (11,8) 316 (12,4) 244 (9,6) 379 (14,9)
HD [mm (palce)] s VLT® PROFIBUS DP MCA 101
MH1 262 (10,3) 282 (11,1) 301 (11,9) - - -
MH2 263 (10,4) 283 (11,2) 302 (11,9) 319 (12,6) 347 (13,7) -
MH3 - - 314 (12,4) 331 (13) 359 (14,1) 394 (15,5)

Tabulka 7.6 FCM 106 Rozméry: Celni montaz - B14, B34 asynchronni motor nebo motor s permanentnim magnetem

44 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena. MGO03L348



Technické udaje Navod k pouzivani
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M6 DIN 332-DH
FCM 106 s asynchronnim motorem nebo motorem s permanentnim magnetem
Velikost motoru 71 80 920S 100L 112M 1328
D [mm (palce)] 14 (0,6) 19 (0,7) 24 (1,0) 28 (1,1) 28 (1,1) 38 (1,5)
F [mm (palce)] 5(0,2) 6 (0,25) 8(0,3) 8 (0,3) 8 (0,3) 10 (0,4)
G [mm (palce)] 11 (0,4) 15,5 (0,6) 20 (0,8) 24 (1,0) 24 (1,0) 33(1,3)
DH M5 M6 M8 M10 M10 M12

Tabulka 7.7 FCM 106 Rozméry: Hfidel na konci pohonu - asynchronni motor nebo motor s permanentnim magnetem

7.1.4 Hmotnost

Celkovou hmotnost jednotky vypocitate sec¢tenim:

. hmotnosti kombinace ménic¢e kmito¢tu a desky adaptéru, viz Tabulka 7.8.

. hmotnosti motoru, viz Tabulka 7.9.
Hmotnost
Typ kryti FCP 106 |Deska adaptéru pro motor [kg (Ib)] Kombinace FCP 106
[kg (Ib)] a desky adaptéru pro motor [kg (Ib)]

MH1 3,9 (8,6) 0,7 (1,5) 4,6 (10,1)

MH2 58 (12,8) 1,12 (2,5) 6,92 (15,3)

MH3 8,1(17,9) 1,48 (3,3) 9,58 (21,2)

Tabulka 7.8 Hmotnost FCP 106
Motor s permanentnim magnetem Asynchronni motor

Vykon na 1 500 ot./min 3 000 ot./min 1 500 ot./min 3 000 ot./min

[:\;;d(::) \{elik?st Hmotnost \{elikchst Hmotnost \{elikcv)st Hmotnost \{elik?st Hmotnost
ramecku [kg (Ib)] ramecku [kg (Ib)] ramecku [kg (Ib)] ramecku [kg (Ib)]
motoru motoru motoru motoru

0,55 (0,75) 71 4,8 (10,6) - - -

0,75 (1,0) 71 54 (11,9 71 4,8 (10,6) 80S 11 (24,3) 71 9,5 (20,9)
1,1 (1,5) 71 7,0 (154) 71 4,8 (10,6) 90S 16,4 (36,2) 80 11 (24,3)
1,5 (2,0) 71 10 (22) 71 6,0 (13,2) 90L 16,4 (36,2) 80 14 (30,9)
2,2 (3,0) 920 12 (26,5) 71 6,6 (14,6) 100L 22,4 (49,4) 90L 16 (35,3)
3 (4,0 920 14 (30,9) 90S 12 (26,5) 100L 26,5 (58,4) 100L 23 (50,7)
4 (5,0 920 17 (37,5) 90S 14 (30,9) 112M 30,4 (67) 100L 28 (61,7)
5,5 (7,5) 112 30 (66) 90S 16 (35,3) 132S 55 (121,3) 112M 53 (116,8)
7,5 (10) 112 33 (72,8) 112M 26 (57,3) 132M 65 (143,3) 112M 53 (116,8)

Tabulka 7.9 Pfiblizna hmotnost motoru
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7.2 Elektrické udaje

7.2.1 Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC normalni a vysoké pretizeni

Kryti

MH1

MH2

MH3

PK55

PK75

P1K1

P1K5

P2K2

P3Ko0

P4KO

P5K5

Pretizeni

NO

HO

NO

HO

NO

HO

NO

HO

NO

HO

NO

HO

NO

HO

Typicky vystup na
hiideli [kW]

0,55

0,75

1,5

2,2

3,0

4,0

Typicky vykon na
hfideli [HP]

0,75

2,0

3,0

4,0

5,0

Max. prarez kabelu
ve svorkach?
(sitovy, motorovy)
[mm?*/AWG]

4/12

4/12

4/12

4/12

4/12

4/12

4/12

Vystupni proud

Teplota okoli 40 °C

Spojity
(3 x 380-440 V)
[A]

2,2

3,0

3,7

53

7,2

9,0

Pferusovany
(3 x 380-440 V)
(Al

2,7

2,4

35

33

4,8

41

59

58

8,5

79

11,5

9,9

14,4

Spojity
(3 x 440-480 V)
[A]

2,1

2,8

34

4,8

6,3

8,2

Pferusovany
(3 x 440-480 V)
[A]

2,6

23

34

3,1

4,5

3,7

54

53

7,7

6,9

10,1

9,0

13,2

Maximalni vstupni

Spojity
(3 x 380-440 V)
(Al

2,1

24

35

4,7

6,3

83

Pferusovany
(3 x 380-440 V)
[A]

2,0

2,3

2,6

2,6

3,7

39

4,6

5,2

7,0

6,9

9,6

9,1

12,0

Spojity
(3 x 440-480 V)
[A]

2,2

29

39

53

6,8

Pferusovany
(3 x 440-480 V)
[A]

1,9

2,0

2,5

24

3,5

3,2

4,2

4,3

6,3

58

84

7,5

Max. sitové

pojistky

Viz kapitola 7.10 Specifikace pojistek a jistica.

Tabulka 7.10 Sitové napdjeni 3 x 380-480 V AC normalni a vysoké pretizeni: kryti MH1, MH2 a MH3

1) NO: Normdini pretizeni 110 % po dobu 1 minuty. HO: Viysoké pretizeni 160 % po dobu 1 minuty.

Meénic kmitoctu urceny pro vysoké pretizeni vyZzaduje odpovidajici jmenovity vykon motoru. Napfiklad v Tabulka 7.10 je vidét, Ze 1,5kW motor pro

vysoké pretizeni vyZaduje ménic kmitoctu P2K2.

2) Max. priifez kabelu predstavuje nejvétsi prirez kabelu, ktery je moZno pripevnit do svorek. VZdy se fidte ndrodnimi a mistnimi predpisy.

6
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Kryti

MH3

P5K5

P7K5

Pretizeni"

NO

HO

NO

Typicky vystup na hfideli [kW]

55

7,5

Typicky vykon na hrideli [HP]

7,5

10

Max. prirez kabelu ve svorkach?
(sitovy, motorovy)
[mm*AWG]

4/12

4/12

Vystupni proud

Teplota okoli 40 °C

Spojity
(3 x 380-440 V) [A]

15,5

Pferudovany
(3 x 380-440 V) [A]

13,2

19,2

171

Spojity
(3 x 440-480 V) [A]

Pferusovany
(3 x 440-480 V) [A]

13,2

Maximalni vstupni proud

Spojity
(3 x 380-440 V) [A]

Prerusovany
(3 x 380-440 V) [A]

Spojity
(3 x 440-480 V) [A]

PreruSovany
(3 x 440-480 V) [A]

15

Max. sitové pojistky Viz kapitola 7.10 Specifikace pojistek a jistica.

Tabulka 7.11 Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC normalni a vysoké pretizeni: kryti MH3

1) NO: Normdilni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty. HO: Vysoké pretizeni 160 % po dobu 1 minuty.
Meénic kmitoctu urceny pro vysoké pretizeni vyZaduje odpovidajici jmenovity vykon motoru. Napriklad v Tabulka 7.11 je videét, Ze 5,5kW motor pro

vysoké pretizeni vyZaduje ménic¢ kmitoctu P7K5.

2) Max. prirez kabelu predstavuje nejvétsi prirez kabelu, ktery je moZno pripevnit do svorek. VZdy se fidte ndrodnimi a mistnimi predpisy.
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7.3 Sitové napdjeni

Sitové napdjeni (L1, L2, L3)
Napajeci napéti

380-480 V 10 %

Nizké sitové napéti nebo vypadek napdjeni:

. Pti nizkém sitovém napéti nebo vypadku napdjeni pokracuje ménic kmitoctu v ¢innosti, dokud napéti meziobvodu
napétim ménice kmitoctu. Pfi napéti sité pod 10 % nejnizsiho jmenovitého napdjeciho napéti ménice kmitoctu nelze
oclekdvat zapnuti a plny kroutici moment.

Napajeci kmitocet 50/60 Hz
Max. docasnd nesymetrie mezi fazemi elektrické sité 3,0 % jmenovitého napajeciho napéti
Skute¢ny ucinik (A) 20,9 nominalni hodnoty pfi jmenovitém zatiZzeni
Relativni Ucinik (COSo) Témér 1,0 (>0,98)
Spinani na vstupnim napdjeni L1, L2, L3 (zapnuti) Maximalné 2krat/min
Prostfedi v souladu s normou EN 60664-1 a IEC 61800-5-1 Kategorie prepéti lll/stupen znedisténi 2
Jednotka je vhodna pro pouziti v obvodech nedodévajicich vice nez:

. 100 000 A efektivnich (symetricky) a maximélné 480 V, s pojistkami pouzitymi jako ochrana vétve obvodu.

. Informace o pouziti jisticd jako ochrany vétve obvodu jsou uvedeny v Tabulka 7.15 a Tabulka 7.16.

7.4 Ochrana a funkce

Ochrana a funkce

. Elektronicka tepelna ochrana motoru proti pretizeni.

. Sledovani teploty chladice zajistuje, ze ménic¢ kmitoctu vypne, kdyz teplota dosdhne 90 °C (194 °F) 5 °C (41 °F).
Tepelné pretizeni nelze vynulovat, dokud teplota chladi¢em neklesne pod 70 °C (158 °F) 5 °C (41 °F). Nicméné
tyto teploty se mohou lisit pro rlizné vykony, kryti a tak dale. Funkce automatického odlehceni ménic¢e kmitoc¢tu
zajistuje, ze teplota chladic¢e nedoséhne hodnoty 90 °C (194 °F).

. Svorky motoru ménice kmitoc¢tu U, V a W jsou chranény proti zemnimu spojeni pii zapnuti a spusténi motoru.

. Pokud chybi motorové faze, ménic¢ kmitoctu se vypne a ohlasi poplach.

. Pfi vypadku faze sité méni¢ kmitoctu vypne nebo vyda vystrahu (podle zatéze).

. Monitorovani napéti meziobvodu zajistuje, Ze méni¢ kmitoc¢tu vypne, kdyz je napéti meziobvodu pfili$ nizké nebo
pfilis vysoké.

. Méni¢ kmitoctu je chranén proti zemnimu spojeni svorek motoru U, V a W.

. Vsechny fidici svorky a reléové svorky 01-03/04-06 vyhovuji pozadavkim PELV (Protective Extra Low Voltage). Tato

ochrana se nevztahuje na uzemnénou vétev pfi zapojeni do trojuhelniku nad 300 V.

7.5 Okolni podminky

Prostredi

Kryti IP66/typ 4X1)
Kryti FCP 106 mezi vikem a chladi¢em IP66/typ 4X
Kryti FCP 106 mezi chladi¢em a deskou adaptéru IP66/typ 4X
Sada pro montaz FCP 106 na sténu IP66
Stacionarni vibrace IEC61800-5-1 Ed.2 Cl. 5.2.64
Nestacionarni vibrace (IEC 60721-3-3 tfida 3M6) 25049
Relativni vihkost (IEC 60721-3-3; tfida 3K4 (bez kondenzace)) 5-95 % béhem provozu
Agresivni prostredi (IEC 60721-3-3) tfida 3C3

Testovaci metoda podle IEC 60068-2-43

H2S (10 dn()

Teplota okoli

40 °C (104 °F) (24hodinovy priimér)

Minimalni teplota okoli pfi plném provozu

-10 °C (14 °F)
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Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu

-20 °C (-4 °F)

Maximalni teplota okoli pfi snizeném vykonu

50 °C (122 °F)

Teplota pii skladovani

-25 az +65 °C (-13 az +149 °F)

Teplota pfi prepravé

-25 az +70 °C (-13 az +158 °F)

Maximalni nadmofska vyska bez odlehceni

1 000 m (3 280 stop)

Maximalni nadmofska vyska s odleh¢enim

3 000 m (9 842 stop)

Bezpecnostni normy

EN/IEC 60204-1, EN/IEC 61800-5-1, UL 508C

Normy elektromagnetické kompatibility, emise

EN 61000-3-2, EN 61000-3-12, EN 55011, EN 61000-6-4

Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2

Trida energetické G¢innosti, VLT® DriveMotor FCP 1062

IE2

Trida energetické uc¢innosti, VLT® DriveMotor FCM 106

IES

1) Uvedené kryti IP a typ plati pouze tehdy, kdyZ je FCP 106 instalovdn na desce pro montdz na sténu nebo na motoru s deskou
adaptéru. Tésnéni mezi deskou adaptéru a motorem musi mit kryti odpovidajici poZadovanému kryti kombinace motoru a

ménice kmitoctu. Samostatny méni¢ md kryti IPOO a typ Open.
2) NavrZzeno podle normy EN50598-2 pfi:

. jmenovitém zatiZeni
. 90 % jmenovitého kmitoctu
. tovdrnim nastaveni spinaciho kmitoctu

. tovdrnim nastaveni typu spindni

7.6 Specifikace kabell

Délky a prarezy kabell

Max. délka motorového kabelu pro sadu pro montaz na sténu, stinény/pancéfovany

0,5 m (1,64 stop)

Max. prdfez kabelu k motoru, sitového pro MH1-MH3

4 mm?/11 AWG

Maximalni prirez DC svorek na typu kryti MH1-MH3

4 mm?/11 AWG

Maximalni prirez vodicl k fidicim svorkam, neohebny kabel

2,5 mm?/13 AWG

Maximalni prirez vodicl k fidicim svorkam, pruzny kabel

2,5 mm?/13 AWG

Minimalni prafez vodicu k fidicim svorkam

0,05 mm?/30 AWG

Max. prirez kabelu ke vstupu termistoru (na konektoru motoru)

4 mm?/11 AWG

7.7 Ridici vstupy a vystupy a data fizeni

Digitalni vstupy

Programovatelné digitaIni vstupy 4
Cislo svorky 18, 19, 27, 29
Logika PNP nebo NPN
Uroven napéti 0-24 V DC
UroveRn napéti, logickd 0 PNP <5V DC
Uroven napéti, logicka 1 PNP > 10 V DC
Uroven napéti, logicka 0 NPN > 19V DC
Uroven napéti, logickd 1 NPN <14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri Priblizné 4 kQ

DigitaIni vstup 29 jako pulzni vstup

Max. kmito¢et 32 kHz soumérny a 5 kHz (0.C))

Analogové vstupy

Pocet analogovych vstupt

2

Cislo svorky

53, 54

Rezim svorky 53

Parametr 6-19 ReZim svorky 53: 1 = napétovy, 0 = proudovy

Rezim svorky 54

Parametr 6-29 ReZim svorky 54: 1 = napétovy, 0 = proudovy

Uroven napéti 0-10V
Vstupni odpor, Ri Priblizné 10 kQ
Maximalni napéti 20V

Proudovy rozsah

0/4 az 20 mA (3kalovatelny)

MGO03L348
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Vstupni odpor, Ri <500 Q
Maximalni proud 29 mA
Analogovy vystup

Pocet programovatelnych analogovych vystupt 2
Cislo svorky 42, 45V
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4-20 mA
Max. zatizeni proti spole¢nému vedeni na analogovém vystupu 500 Q
Max. napéti na analogovém vystupu 17V
Pfesnost analogového vystupu Maximalni chyba: 0,4 % plného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 10 bitd

1) Svorky 42 a 45 Ize naprogramovat jako digitdlIni vystupy.

Digitalni vystup

Pocet digitalnich vystupt 4
Svorky 27 a 29

Cislo svorky 27, 29"
Uroven napéti na digitalnim vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotiebi¢ nebo zdroj) 40 mA
Svorky 42 a 45

Cislo svorky 42, 452
Uroven napéti na digitalnim vystupu 17V
Max. vystupni proud na digitdlnim vystupu 20 mA
Max. zatizeni na digitalnim vystupu 1 kQ

1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vstup.

2) Svorky 42 a 45 Ize rovnéZ naprogramovat jako analogovy vystup.

Digitdlini vystupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) a ostatnich svorek vysokého napéti.

Ridici karta, sériova komunikace RS485

Cislo svorky

68 (P, TX+, RX4), 69 (N, TX-, RX-)

Cislo svorky

61 Spole¢né pro svorky 68 a 69

Ridici karta, vystup 24 V DC

Cislo svorky 12
Maximalni zatizeni 80 mA
Reléovy vystup
Programovatelny reléovy vystup 2
Relé 01 a 02 01-03 (rozpinaci), 01-02 (spinaci), 04-06 (rozpinaci), 04-05 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 01-02/04-05 (spinaci) (Odporové zatizeni) 250 VAC, 3 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 01-02/04-05 (spinaci) (indukéni zatizeni pfi COS@ 0,4) 250 VAC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 01-02/04-05 (spinaci) (Odporové zatizeni) 30VDGC 2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 01-02/04-05 (spinaci) (Indukéni zatizeni) 24V DC 0,1 A
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 01-03/04-06 (rozpinaci) (Odporové zatizeni) 250 VAC,3 A
Max. zatiZeni svorek (AC-15)" na 01-03/04-06 (rozpinaci) (Indukéni zatizeni pfi COS¢ 0,4) 250 VAC, 02 A
30VDG 2A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 01- Min. zatiZeni svorek na 01-03 (rozpinaci), 01-02 (spinaci) 24 V DC 10 mA, 24 V AC
03/04-06 (rozpinaci) (Odporové zatizeni) 20 mA

Prostfedi v souladu s normou EN 60664-1 Kategorie prepéti lll/stupen znedisténi 2

1) IEC 60947, cdsti 4 a 5.

Ridici karta, vystup 10 V DC:
Cislo svorky 50

Vystupni napéti 105V 20,5V
Maximalni zatizeni 25 mA
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7.8 Utahovaci momenty kontaktU

Umisténi

Typ

Moment
[Nm (palce-lb)]

Srouby predniho krytu

T20 nebo s drazkou

3-3,5 (26,6-31)

Plastové zaslepky kabelu 24mm nebo 28mm zditka 2,2 (19,5)
Ridici karta T10 1,3 (11,5)
Reléova karta T10 1,3 (11,5)
Ridici deska T20 nebo s drazkou 1,5 (13,3)
Pripojeni k desce adaptéru T20 nebo s drazkou 7,0 (62)
Tabulka 7.12 Utahovaci momenty pro méni¢ kmitoctu, externi Srouby
Vykon" Moment
kW (h [Nm (palce-lb)]
Velikost kryti kW (hp)] vp
3 x 380-480 V Sit Motor Stejn. Ridici Zemé Relé Vypina¢ RFI
pfipojeni svorky
MH1 0,55-1,5 (0,75- X
2,0) Krimp,
- 1,4 (12,4) bez 1,4 (12,4) 0,5 (44) 3,0 (26,6) 0,5 (44) 0,9 (8,0)
MH2 2,2-4 (3,0-5,0)
momentu
MH3 5,5-7,5 (7,5-10)
Tabulka 7.13 Utahovaci momenty pro méni¢ kmitoctu, interni Srouby
1) Jmenovité vykony se vztahuji k normdlni pretizeni (NO), viz kapitola 7.2 Elektrické udaje.
Vykon" Typ
kW (h
Velikost kryti L (hp)] —
3 x 380-480 V Sit Motor Stejn. Ridici Zemé Relé Vypinac RFI
pfipojeni svorky
MH1 0,55-1,5 (0,75-
S drazkou . . T20,
2,0) . S drazkou S drazkou L. . T20 nebo
nebo Krimp o ... | s drazkou nebo | S drazkou .
MH2 2,2-4 (3,0-5,0) o nebo kfizovy | nebo kfizovy L s drazkou
kiizovy 10 mm nastrény
MH3 5,5-7,5 (7,5-10)

Tabulka 7.14 Typy Sroubl pro méni¢ kmitoctu, interni Srouby

1) Jmenovité vykony se vztahuji k normdlni pretizeni (NO), viz kapitola 7.2 Elektrické tdaje.

7.9 Specifikace motoru FCM 106

Vystupni vykon motoru (U, V, W)

Vystupni napéti

0-100 % napdjeciho napéti

Vystupni kmitocet, asynchronni motor

0-200 Hz (VVC*), 0-400 Hz (u/f)

Vystupni kmitocet, motor s permanentnim magnetem

0-390 Hz (VVC* PM)

Spindni na vystupu

Neomezeno

Doby rozbéhu ¢i dobéhu

0,05-3 600 s

Vstup termistoru (na konektoru motoru)

Vstupni podminky

Chyba: >2,9 kQ, bez chyby: <800 Q

MGO03L348
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7.10 Specifikace pojistek a jistic(

Ochrana proti nadproudu

Zajistéte ochranu proti pfetizeni, abyste zamezili riziku pfehfati kabeld v instalaci. Vzdy provedte ochranu proti nadproudu
podle mistnich a narodnich piedpist. Pojistky musi byt uréeny pro jisténi v obvodu dodavajicim maximalné 100 000 Arms
(symetricky), maximdlné 480 V. V Tabulka 7.15 a Tabulka 7.16 je uvedena brzdnd kapacita pro jisti¢ Danfoss CTI25M pii max.
napéti 480 V.

UL/nesoulad s UL

Aby byla zajisténa shoda s UL 508C nebo IEC 61800-5-1, pouzijte jistiCe nebo pojistky uvedené v Tabulka 7.15, Tabulka 7.16 a
Tabulka 7.17.

OZNAMENI!
POSKOZENI ZARIZENI

V pfipadé poruchy miize nedodrzeni doporuceni ohledné ochrany zplsobit poskozeni ménice kmitoctu.

Jisti¢
Kryti Vykon? [kW (hp)] Brzdna . Brzdna
3 x 380-480 V Doporuceni UL i Maximalni UL i
kapacita kapacita
0,55 (0,75) CTI25M - 47B3146 100000 CTI25M - 047B3149 50000
MH1 0,75 (1,0) CTI25M - 47B3147 100000 CTI25M - 047B3149 50000
1,1 (1,5) CTI25M - 47B3147 100000 CTI25M - 047B3150 6000
1,5 (2,0) CTI25M - 47B3148 100000 CTI25M - 047B3150 6000
2,2 (3,0) CTI25M - 47B3149 50000 CTI25M - 047B3151 6000
MH2 3,0 (4,0) CTI25M - 47B3149 50000 CTI25M - 047B3151 6000
4,0 (5,0 CTI25M - 47B3150 6000 CTI25M - 047B3151 6000
MH3 55 (7,5) CTI25M - 47B3150 6000 CTI25M - 047B3151 6000
7,5 (10) CTI25M - 47B3151 6000 CTI25M - 047B3151 6000
Tabulka 7.15 Jisti¢e, UL
Jisti¢
Kryti Vykon” [kW (hp)] Doporucené Brzdna oL, Brzdna
3 x 380-480 V i Maximalni bez UL i
bez schvaleni UL kapacita kapacita
0,55 (0,75) CTI25M - 47B3146 100000 CTI25M - 47B3149 100000
MH1 0,75 (1,0) CTI25M - 47B3147 100000 CTI25M - 47B3149 100000
1,1 (1,5) CTI25M - 47B3147 100000 CTI25M - 47B3150 50000
1,5 (2,0) CTI25M - 47B3148 100000 CTI25M - 47B3150 50000
2,2 (3,0) CTI25M - 47B3149 100000 CTI25M - 047B3151 15000
MH2 3,0 (4,0) CTI25M - 47B3149 100000 CTI25M - 047B3151 15000
4,0 (5,0 CTI25M - 47B3150 50000 CTI25M - 047B3102" 15000
5,5 (7,5) CTI25M - 47B3150 50000 CTI25M - 047B3102" 15000
MH3 7,5 (10) CTI25M - 47B3151 15000 CTI25M - 047B3102" 15000

Tabulka 7.16 lJistice, bez UL

1) Maximdlni droven vypnuti nastavena na 32 A.
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Pojistka
L oL Doporuceni | Maximalni
Kryti Vykon" [kW] Doporuceni UL Maximalni UL bez UL bez UL
3 x 380-480 V
Typ

RK5, RK1, J, T, CC RK5 RK1 J T ccC gG gG
0,55 (0,75) 6 6 6 6 6 6 10 10
MHT 0,75 (1,0) 6 6 6 6 6 6 10 10
1,1 (1,5 6 10 10 10 10 10 10 10
1,5 (2,0) 6 10 10 10 10 10 10 10
2,2 (3,0 6 20 20 20 20 20 16 20
MH2 3,0 (4,0) 15 25 25 25 25 25 16 25
4,0 (5,0) 15 30 30 30 30 30 16 32
MH3 55 (7,5) 20 30 30 30 30 30 25 32
7,5 (10) 25 30 30 30 30 30 25 32

Tabulka 7.17 Pojistky

1) Jmenovité vykony se vztahuji k normdlinimu pretiZeni (NO), viz kapitola 7.2 Elektrické tdaje.
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8 Dodatek

8.1 Zkratky a konvence . Vsechny rozméry jsou v milimetrech (palcich).
Stupen Stupen ochrany je standardizovana specifikace 8.2 Struktura menu parametru
ochrany pro elektrickd zafizeni, kterd popisuje ochranu
proti vniknuti cizich objektd a vody (pfiklad:
1P20).
DIx DI1: Digitalni vstup 1.
DI2: Digitalni vstup 2.
EMC Elektromagneticka kompatibilita.
Chyba Rozdil mezi vypoctenou, pozorovanou nebo

naméfenou hodnotou nebo stavem, a specifi-
kovanou nebo teoreticky spravnou hodnotou
nebo stavem.

Tovarni Tovérni nastaveni pfi dodani vyrobku.
nastaveni
Chyba Chyba muze zpusobit chybovy stav.

Reset chyby |Funkce se pouziva k obnoveni méni¢e kmitoctu
do provozniho stavu po smazéani detekované
chyby odstranénim pfic¢iny chyby. Chyba jiz neni

dale aktivni.
MM Pamétovy modul
MMP Programovaci nastroj pro pamétovy modul.
Parametr Data a hodnoty zafizeni, které Ize odecist a

nastavit (do urcité miry).

PELV Ochranné, velmi nizké napéti, nizké napéti s
oddélenim. Dalsi informace naleznete v IEC
60364-4-41 nebo IEC 60204-1.

PLC Programovatelny logicky regulator.

RS485 Rozhrani Fieldbus dle popisu sbérnice v
EIA-422/485, které umoziiuje sériovy prenos dat s
vice zafizenimi.

Viystraha Pokud je tento termin pouzit mimo kontext
bezpecnostnich pokynd, vystraha upozornuje na
potencialni problém, ktery zjistila monitorovaci
funkce. Vystraha neni chyba a nezpusobi zménu
provozniho stavu.

Tabulka 8.1 Zkratky

Konvence
. Cislované seznamy oznacuji postupy.

. Seznamy s odrazkami oznacuji jiné informace a
popis obrazkd.

. Kurziva oznacuje:
- Kfizovy odkaz
- Odkaz
- Poznamku pod ¢arou
- Nazev parametru
- Nazev skupiny parametr(

- Moznost parametru
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...... 7 viz téz Sit, pripojeni k

EN 55011 49 Pfipojeni napdjeni 18

EN 60364-5-54 9 v -

EN 60664-1 48 50 Pfipojeni zemnéni 27

EN 61000-3-12 49 Prislusenstvi

EN 61000-3-2 49 Oddélena montaz LCP 30

EN 61000-6-1/2 49

EN 61000-6-4 49 PROFIBUS 4

EN 61800-3 49 Programovaci nastroj pro pamétovy modul............eee 54

EN 61800-3 (2004) 7 Prostredi 48

EN 61800-5-1 (2007) 7

EN/IEC 60204-1 49 Prouo! o

EN/IEC 61800-5-1 9,49 Stejnosmérny proud 18

IEC 60068-2-43 48 Pproudovy chrani¢ 9

IEC 60204-1 54 . M

IEC 60364-4-41 54 Provedené zmény 36

IEC 60721-3-3 48 PrGvodce nastavenim pro aplikace se zpétnou vazbou......... 34

IEC 60721-3-3; tfida 3K4 48

IEC 60947 50 R

IEC 61800-5-1 48,52

IEC61800-5-1 Ed.2 48 Relé

Smérnice pro zafizeni nizkého napéti (2006/95/EQ)............. 7 Relé 25

UL 508C 49 Reléovy vystup 50

Svorka relé 48
0] Reset 54
Oblast desek s ploinymi spoji 18 RFIfiltr 19
Obsah baleni. 11 .
Ochrana 52,54 R
Ochrana a funkce 48 Ridici karta, sériova komunikace RS485 50
Ochrana proti nadproudu 18,52  Ridicikarta, vystup 10V DC: 50
Ochranné, velmi nizké napéti 48,54  Ridicikarta, vystup 24V DC 50
Odchylka 54 R
Odleh¢eni

Funkce automatického odlehceni 48 Rotujici motor. 9
Ovladaci panel 29 Rozbaleni 11
Ovladaci tlacitko 30 Rozméry 42,43, 44, 45
Ovladani Rozmeéry s asynchronnim motorem a motorem s permanent-

Ridici kabely 27 nim magnetem...... 42
Oznaceni 11 Rozméry, FCM 106 42

Rozméry, FCP 106 41
P Rychlé menu 35,36
Pamétovy modul 54
PELV 9,48,54 O
Pojistky 18,27,53 Schéma el. zapojeni. 6
Pomocné vybaveni 27 Sdileni zatéze 26
Poplachy, seznam 37 Servis 37
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Rejstrik

Navod k pouzivani

Seznam vystrah a poplacht 37
viz téz Vystrahy, seznam U
Sit Uzemnéni 27
Nesymetrie sité 37
Sit, pfipojeni k 24
Sitové napajeni 29 v
Sitové napajeni (L1, L2, L3) 48 Vedeni 27
Sitové napdjeni 3 x 380-480 V AC normalni a vysoké preti-
o Velikosti kabelQ 18
zeni...... 46
Vypadek napéjeni 48  Vibrace 12
Vypadek sitové faze 37 Vice ménicd kmitoctu 18
SitIT. 19
! Volny prostor 20,40
Skladovan 12 Volny prostor pro zajisténi chlazeni 27
Soulad se smérnicemi UL 52 .
Vstup termistoru (na konektoru Motoru)........eeeneeeenesennens 51
Spindni na vstupnim napdjenti 8 Vstupy
Spusténi 29 Analogovy vstup 50
Stinény kabel 22,24,27 Digitalni vstup 49, 54
Struktura menu parametr(i 55  VypinacRFI 19
Svodovy proud 9 Viyrobni ¢islo 11
Svorky Vlyrovnani hfidele 14
DC svorka 49 Vysoka nadmoiska vyska 9
Fu'nkce Fl’dilcich svorek 26 Vysoké DC nap 37
Krimpovaci svorka 1
Ridici svorka 25,48,49  Vysoké napéti 8,31
Svorka 12 50 Viystrahy, seznam 37
Svorka 18 26,49 ] )
Svorka 19 26,49  Vystupnikabely 27
Svorka 27 26,49 vystupy
Svorka 29 49 Analogovy vystup 50
Svorka 42 50 Digitalni vystup 50
Svorka 45 50 Reléovy vystup 50
Svorka 50 50
Svorka 53 49
Svorka 54 49 Z
Svorka 68 (P, TX+, RX+) 50 Zapnutl' 29
Svorka 69 (N, TX-, RX-) 50 S
Svorka relé 48  Zemnispojeni 37
Svorka UDC- 26 Zkrat 37
Svorkf UPCJC 26 Zkrat na zem 37
pro pfipojeni motoru 11,48
Zkratky 54
T Zpétna vazba 27
Tepelnd ochrana 7 Zpétna vazba systému 5
Tepelné pretizeni 37 Zplsob pouziti 5
Termistor 24,37  Zvedani 12
Tésnéni 13
Tlacitko Menu 29
Typ Sroubu 51
Typovy Stitek 11,12
U
Uinik 27
Udrzba 37
Udrzba
Bezpecnost 37
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