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Introduccién

VLT® DriveMotor FCP 106 / FCM 106

1 Introduccién

1.1 Objetivo de este manual

Este manual proporciona la informaciéon necesaria para
instalar y poner en marcha el convertidor de frecuencia.

VLT® DriveMotor FCP 106

La entrega incluye Unicamente el convertidor de
frecuencia. Para la instalacion, también se necesita una
placa de adaptador de montaje en pared o una placa de
adaptador de motor y terminales de doblado de alimen-
tacion. Encargue por separado el conjunto de montaje en
pared o la placa de adaptador de motor y los terminales
de doblado de alimentacién.

llustracién 1.1 FCP 106

VLT® DriveMotor FCM 106

El convertidor de frecuencia estd montado en el motor en
el momento de la entrega. La combinacion del FCP 106 y
el motor se conoce como VLT® DriveMotor FCM 106.

195NA447.10

195NA419.10

llustraciéon 1.2 FCM 106

1.2 Recursos adicionales

Documentacion disponible:

. Manual de funcionamiento del VLT® DriveMotor FCP
106 y el FCM 106, con la informacién necesaria
para la instalaciéon y puesta en marcha del
convertidor de frecuencia.

. La Guia de disefio del VLT® DriveMotor FCP 106 y el
FCM 106 proporciona la informacion necesaria
para integrar el convertidor de frecuencia en
diversas aplicaciones.

. La Guia de programacién del VLT® DriveMotor FCP
106 y el FCM 106, con informacion acerca de
como programar la unidad, incluidas descrip-
ciones completas de los parametros.

. Las Instrucciones del VLT® LCP, que explican el
funcionamiento del panel de control local (LCP).

. Las Instrucciones del VLT® LOP. que explican el
funcionamiento del panel de funcionamiento
local (LOP).

. El Manual de funcionamiento de Modbus RTU y el
Manual de funcionamiento de BACnet para los
convertidores VLT® DriveMotor FCP 106 / FCM 106
proporcionan la informacién necesaria para
controlar, supervisar y programar el convertidor
de frecuencia.

4 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos. MGO3L305
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. La Guia de instalacién del VLT® PROFIBUS DP MCA
101 facilita informacion sobre la instalacion de la
opcion PROFIBUS y la resolucion de problemas.

. La Guia de programacién del VLT® PROFIBUS DP
MCA 1017 facilita informacién sobre la configu-
raciéon del sistema, el control del convertidor de
frecuencia y el acceso al mismo, la programacién
y la resolucién de problemas. También contiene
algunos ejemplos de aplicacién tipicos.

. VLT® Motion Control Tool MCT 10 permite
configurar el convertidor de frecuencia desde un
ordenador con sistema operativo Windows™.

. El software VLT® Energy Box de Danfoss, para
calculos energéticos en aplicaciones HVAC.

La documentacién técnica y las homologaciones se
encuentran disponibles en linea en vlt-drives.danfoss.com/
Support/Service/.

El software VLT® Energy Box de Danfoss esta disponible en
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions, zona de
descarga de software para PC.

1.3 Vista general del producto

1.3.1 Uso previsto

El convertidor de frecuencia es un controlador electrénico
del motor disefiado para:

. Regular la velocidad del motor en respuesta a la
realimentacion del sistema o a comandos
remotos de controladores externos. Un sistema
power drive consiste en:

- El convertidor de frecuencia.

- El motor.
- El equipo accionado por el motor.
. Supervision del estado del motor y el sistema.

El convertidor de frecuencia también puede utilizarse para
la proteccion de sobrecarga del motor. El convertidor de
frecuencia es apto para su uso en entornos residenciales,
industriales y comerciales, de acuerdo con la legislacion y
la normativa locales.

En funcion de la configuracién, el convertidor de
frecuencia puede utilizarse en aplicaciones independientes
o formar parte de una aplicacion o instalaciéon de mayor
tamano.

Cuando se utilice un motor con proteccién térmica, el
convertidor de frecuencia sera apto para su uso en
entornos residenciales, industriales y comerciales, de
acuerdo con la legislacion y las normativas locales.

Posible uso indebido

No utilice el convertidor de frecuencia en aplicaciones que
no cumplan con los entornos y condiciones de funciona-
miento especificados. Garantice la conformidad con las
condiciones especificadas en el capétulo 7 Especificaciones.

MGO3L305
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1.3.2 Descripcion general del sistema eléctrico
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llustracion 1.3 Descripcion general del sistema eléctrico
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1.4 Homologaciones

Certificacion FCP 106 | FCM 106

Declaraciéon CE de v v
conformidad
Listado como UL c @ us - v

Reconocido por UL CN v -
C-tick 0 v v

La declaracion CE de conformidad se fundamenta en las
siguientes directivas:

. Directiva sobre baja tension 2006/95/CE,
fundamentada en la norma EN 61800-5-1 (2007)

° Directiva CEM 2004/108/CE, fundamentada en la
norma EN 61800-3 (2004)

Listado como UL

La evaluaciéon del producto es completa y el producto
puede instalarse en un sistema. El sistema debe contar con
homologacién de UL proporcionada por la parte adecuada.

Reconocido por UL

Es necesaria una evaluacién complementaria antes de que
se pueda poner en marcha la combinacién del convertidor
de frecuencia y el motor. Ademas, el sistema en el que se
instale el producto debe contar con homologacién de UL
proporcionada por la parte adecuada.

El convertidor de frecuencia cumple los requisitos de la
norma UL 508C de retencién de memoria térmica. Si desea
obtener mas informacién, consulte el apartado Proteccion
térmica del motor en la Guia de disefio especifica del
producto.

1.5 Instrucciones de eliminacion

Los equipos que contienen componentes
eléctricos no deben desecharse junto con los
desperdicios domésticos.

Deben recogerse de forma independiente con
los residuos electronicos y eléctricos de acuerdo

con la legislacién local actualmente vigente.

MGO3L305 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos. 7



Seguridad

VLT® DriveMotor FCP 106 / FCM 106

2 Seqguridad

En este manual se utilizan los siguientes simbolos:

AADVERTENCIA

Indica situaciones potencialmente peligrosas que pueden
producir lesiones graves o incluso la muerte.

APRECAUCION

Indica una situacion potencialmente peligrosa que puede
producir lesiones leves o moderadas. También puede
utilizarse para alertar contra practicas no seguras.

AVISO!

Indica informacién importante, entre la que se incluyen
situaciones que pueden producir dafos en el equipo u
otros bienes.

2.1 Personal cualificado

Se precisan un transporte, un almacenamiento, una
instalacién, un funcionamiento y un mantenimiento
correctos y fiables para que el convertidor de frecuencia
funcione de un modo seguro y sin ningun tipo de
problemas. Este equipo Unicamente puede ser instalado y
manejado por personal cualificado.

El personal cualificado es aquel personal formado que esta
autorizado para realizar la instalacién, la puesta en marcha
y el mantenimiento de equipos, sistemas y circuitos
conforme a la legislacion y la regulacion vigentes.
Asimismo, el personal cualificado debe estar familiarizado
con las instrucciones y medidas de seguridad descritas en
este manual de funcionamiento.

2.2 Medidas de seguridad
AADVERTENCIA

TENSION ALTA

Los convertidores de frecuencia contienen tension alta
cuando estan conectados a una potencia de entrada de
red de CA. En caso de que la instalacion, el arranque y el
mantenimiento no fueran efectuados por personal
cualificado, podrian causarse lesiones graves o incluso la
muerte.

. Solo el personal cualificado esta autorizado a
llevar a cabo la instalacién, el arranque y el
mantenimiento.

AADVERTENCIA

ARRANQUE ACCIDENTAL

Cuando el convertidor de frecuencia se conecta a una
red de CA, a un suministro de CC o a una carga
compartida, el motor puede arrancar en cualquier
momento. Un arranque accidental durante la progra-
macién, el mantenimiento o los trabajos de reparacion
puede causar la muerte, lesiones graves o dafos
materiales. El motor puede arrancar mediante un
interruptor externo, un comando de bus de campo, una
sefal de referencia de entrada desde el LCP o el LOP, por
funcionamiento remoto con una herramienta de software
o por la eliminaciéon de una condicién de fallo.

Para evitar un arranque accidental del motor:

. Desconecte el convertidor de frecuencia de la
red.

. Pulse [Off/Reset] en el LCP antes de programar
cualquier parametro.

. Asegurese de que el convertidor de frecuencia,
el motor y cualquier equipo accionado estén
totalmente cableados y montados cuando se
conecte el convertidor de frecuencia a la red de
CA, al suministro de CC o a la carga compartida.

8 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos.
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AADVERTENCIA

TIEMPO DE DESCARGA

El convertidor de frecuencia contiene condensadores de
enlace de CC que pueden seguir cargados incluso si el
convertidor de frecuencia esta apagado. Puede haber
tension alta presente aunque las luces del indicador LED
de advertencia estén apagadas. Si, después de
desconectar la alimentacién, no espera el tiempo especi-
ficado antes de realizar cualquier trabajo de reparacion o
tarea de mantenimiento, pueden producirse lesiones
graves o incluso la muerte.

. Pare el motor.

. Desconecte la red de CA y las fuentes de
alimentacion de enlace de CC remotas, entre las
que se incluyen baterias de emergencia, SAl y
conexiones de enlace de CC a otros conver-
tidores de frecuencia.

. Desconecte o bloquee el motor PM.

. Espere a que los condensadores se descarguen
por completo. El tiempo de espera minimo se
especifica en la Tabla 2.1.

. Antes de realizar cualquier trabajo de
reparacion o mantenimiento, utilice un
dispositivo de medicion de tensién adecuado
para asegurarse de que los condensadores se
han descargado por completo.

AADVERTENCIA

PELIGRO DEL EQUIPO

El contacto con ejes de rotacién y equipos eléctricos
puede provocar lesiones graves o la muerte.

. Asegurese de que la instalacién, el arranque y
el mantenimiento sean realizados Unicamente
por personal formado y cualificado.

. Asegurese de que los trabajos eléctricos
cumplan con los cédigos eléctricos nacionales y
locales.

. Siga los procedimientos indicados en esta guia.

AADVERTENCIA

3 Tiempo de espera
Caida Gama de potencias” L.
minimo
vl kW (cv)] .
(minutos)
3 % 400 0,55-7,5 (0,75-10) 4

Tabla 2.1 Tiempo de descarga

1) Las potencias de salida estdn relacionadas con la sobrecarga
normal (NO,).

AADVERTENCIA
RIESGO DE MUERTE O LESIONES GRAVES

Segun la norma UL 508C, el VLT® DriveMotor FCP 106 y
el VLT® DriveMotor FCM 106 no permiten el uso de una
red conectada a tierra en tridngulo.

Utilizar el VLT® DriveMotor FCP 106 o el VLT® DriveMotor
FCM 106 en una red conectada a tierra en triangulo
puede producir la muerte o lesiones graves.

Para evitar este riesgo:

. No instale el VLT® DriveMotor FCP 106 ni el
VLT® DriveMotor FCM 106 en una red conectada
a tierra en triangulo.

GIRO ACCIDENTAL DEL MOTOR
AUTORROTACION

El giro accidental de los motores de magnetizacion
permanente puede crear tensién y cargar la unidad,
dando lugar a lesiones graves, dafios materiales o
incluso la muerte.

. Asegurese de que los motores de magneti-
zacion permanente estén bloqueados para
evitar un giro accidental.

MGO3L305
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Seguridad

VLT® DriveMotor FCP 106 / FCM 106

AADVERTENCIA

PELIGRO DE CORRIENTE DE FUGA

Siga las normas locales y nacionales sobre la conexion
protectora a tierra (PE) de equipos con una corriente de
fuga superior a 3,5 mA. La tecnologia del convertidor de
frecuencia implica una conmutacién de alta frecuencia
con alta potencia. Esta conmutacion genera una
corriente de fuga en la conexion a tierra. Es posible que
una intensidad a tierra en los terminales de potencia de
salida del convertidor de frecuencia contenga un
componente de CC. Dicho componente de CC podria
cargar los condensadores de filtro y provocar una
corriente a tierra transitoria. La corriente de fuga a tierra
depende de las diversas configuraciones del sistema,
incluidos el filtro RFI, los cables de motor apantallados y
la potencia del convertidor de frecuencia. La norma
EN/CEI 61800-5-1 (estandar de producto de sistemas
Power Drive) requiere una atencion especial dado que la
corriente de fuga supera los 3,5 mA. Para obtener mas
informacion, consulte el apartado 543.7 de la norma EN
60364-5-54.

. La correcta conexion a tierra del equipo debe
estar garantizada por un instalador eléctrico
certificado.

. La conexidn a tierra debe reforzarse de una de
las siguientes maneras:

- Asegurese de que el cable de conexion
a toma de tierra tenga una seccion
transversal de al menos 10 mm?

(7 AWG).

- Asegurese de que se utilizan dos
cables de conexiéon a toma de tierra
independientes conformes con las
normas de dimensionamiento.

AVISO!
ALTITUDES ELEVADAS
Para la instalacion en altitudes superiores a 2000 m

(6562 ft), pongase en contacto con Danfoss en relacion
con los requisitos de PELV.

AADVERTENCIA

RIESGO DE INTENSIDAD DE CC

Este producto puede originar corriente CC en el
conductor de proteccion. No seguir las precauciones
podria provocar lesiones personales o dafos materiales.
Tome las siguientes precauciones:

. Cuando se utilice un dispositivo de corriente
diferencial (RCD) como proteccion adicional, use
Unicamente un RCD de tipo B (retardo de
tiempo) en el lado de la fuente de alimentacion
del producto.

. La conexion protectora a tierra (PE) del
convertidor de frecuencia y el uso de RCD debe
realizarse siempre siguiendo las normativas
nacionales y locales.

AADVERTENCIA

PELIGRO DE CONEXION A TIERRA

Para la seguridad del usuario, es importante realizar
correctamente la conexion a tierra del convertidor de
frecuencia, de acuerdo con los cédigos eléctricos
nacionales y locales y segun las instrucciones de este
manual. Las corrientes de conexién a toma de tierra son
superiores a 3,5 mA. No efectuar la toma de tierra
correcta del convertidor de frecuencia podria ser causa
de lesiones graves e incluso muerte.

Es responsabilidad del usuario o del instalador eléctrico
certificado garantizar la conexién a tierra correcta del
equipo de acuerdo con las normas y los cédigos
eléctricos locales y nacionales.

. Siga todas las normas eléctricas locales y
nacionales para una conexion a toma de tierra
adecuada de los equipos eléctricos.

. Establezca una conexion a tierra de proteccion
correcta para equipos con intensidades
superiores a 3,5 mA.

. Se necesita un cable de conexién a toma de
tierra especifico para el cableado de control, de
la potencia de entrada y de potencia del motor.

. Utilice las abrazaderas suministradas con el
equipo para una correcta conexion a tierra.

. No conecte a tierra un convertidor de
frecuencia unido a otro en un sistema de
cadena.

. Los cables de conexion a toma de tierra deben
ser lo mas cortos posible.

. Utilice un cable con muchos hilos para reducir
el ruido eléctrico.

. Observe los requisitos de cableado del
fabricante del motor.

10 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos.
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3 Instalacidén mecanica

3.1 Desembalaje

AVISO!
INSTALACION: RIESGO DE DANOS AL EQUIPO

Una instalacion incorrecta podria provocar daiios al
equipo.

. Antes de la instalacién, compruebe si hay dafos
en la cubierta del ventilador, en el eje y en el
soporte o montaje, y si hay fijadores sueltos.

. Compruebe la informacién de la placa de
caracteristicas.

. Asegurese de que la superficie de montaje esta
nivelada y de que el montaje esta equilibrado.
Evite una alineacién incorrecta.

. Asegurese de que las juntas, los selladores y los
dispositivos de seguridad estén correctamente
ajustados.

. Asegurese de que la tension de la correa sea
correcta.

3.1.1 Elementos suministrados, FCP 106

Compruebe que no falte ninguno de los siguientes
elementos:

. 1 convertidor de frecuencia FCP 106
. 1 bolsa de accesorios.
. 1 médulo de memoria VLT® MCM 101

. Manual de funcionamiento.

3.1.2 Elementos adicionales necesarios, FCP
106

. 1 placa de adaptador (placa de adaptador de
montaje en pared o placa de adaptador de
motor)

. 1 junta, utilizada entre la placa de adaptador de
motor y el convertidor de frecuencia.

o 1 conector para el motor.

. 4 tornillos para fijar el convertidor de frecuencia a
la placa del adaptador.

. 4 tornillos para fijar la placa del adaptador de
motor al motor.

. Terminales de doblado:

- Contactos hembra de temporizador de
alimentacién estandar AMP, consulte el
capétulo 4.6.1 Conexion del FCP 106 al
motor para obtener los nimeros de
pedido.

- 3 unidades para terminales de motor: U,
VyW.

- 2 unidades para el termistor
(opcionales).

- 1 unidad para el terminal de conexién a

tierra.

. 2 espigas guia (opcionales).
3.1.3 Elementos suministrados, FCM 106

Compruebe que no falte ninguno de los siguientes
elementos:

. 1 convertidor de frecuencia FCM 106 con motor
. 1 bolsa de accesorios.

. Manual de funcionamiento.

3.1.4 ldentificacion de la unidad

Los elementos suministrados pueden variar en funcion de
la configuracion del producto.

. Asegurese de que los elementos suministrados y
la informacion de la placa de caracteristicas
corresponden con la confirmacién del pedido.

. Compruebe visualmente el embalaje y el
convertidor de frecuencia en busca de dafos
provocados por una manipulacién inadecuada
durante el envio. En caso de existir dafios,
presente la reclamacién al transportista y
conserve las piezas dafadas para poder esclarecer
el conflicto.

MGO3L305
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3.1.5 Placas de caracteristicas

o
2 5
VLT — g
®
- Drive Motor Listed E347257 c s . =
2 3 p www.danfoss.com EP Motors for Ind. Use &
® | / | £ 1 MADE IN DENMARK Enclosure rating Type 12
VLT Drive Motor Encosurer:atmgl:"sreemanua < ~— 4
! | § 08 E1ada6 ind. Contefe.___ 55 15 T/C: FCM106P7K5T4C55H1FSXXAXXE4N7K5 150803000
"|I(1) \T/C: FCP106P4K0T4C66H1FSXXAXX o g\
P/N:134G2844  S/N:010400G253 . .
& souwison, souracon E by 14\@\ P/N: 134L4306 S/N: 000000G000 Q
8 IN: 3x380-480V 50/60Hz , 8.3/6.8A . - -
AN LT D RS 13em IN: 3X380-480V, 50-60Hz, 15/13A 5
nelosue: P66, Tamb. N Out: 7.5KW(400) / 10HP(460V) |
12 B
6 5 4 T—Tamb. 40°C/104°F [IPS5 |  DUTY Class S1
6
" "~ MOTOR REF: HPS112 1500 159 \|\Wt 14.5 kg 0/
1 |Codigo descriptivo 10
9 P TT—0-1500 min"' /50Hz | Cos ¢/PF: @&40.96
2 |Certificados
DBV: &ROEM3& | MSV: &ROEM4&
3 |Clasificaciéon de proteccion 0 AN
4 [Codigo de barras para utilizacion por parte del fabricante
5 |Certificados — —
. 1 [Cddigo descriptivo
6 |NUmero de serie -
2 |Certificados
Tipo de proteccion y clasificacion IP, temperatura ambiente - — —
7 p ) p. y ) P 3 |Clasificacién de proteccion
maxima sin reduccién de potencia - -
- - — - — - 4 [Numero de serie?
Intensidad, frecuencia y tension de salida (con tensién baja/ —
8 5 |Clase de servicio del motor
alta)
- - = = 6 |Certificados
Intensidad, frecuencia y tensién de entrada (con tension
9 ) 7 |Peso
baja/alta)
- - 8 |Factor de potencia del motor
10 |Potencia de salida P
17 [Numero de pedido 9 |Clasificacién de proteccién: clase de proteccion Ingress (IP)

10 |Rango de frecuencia

llustracién 3.1 Placa de caracteristicas de FCP 106 (ejemplo) 11 |Referencia del motor

12 [Temperatura ambiente maxima sin reduccion de potencia

13 [Potencia de salida

Frecuencia, intensidad y tension de entrada (con tension
baja/alta)

1) Ejemplo de formato: el nimero de serie «xxxxx253» indica 14
la fabricacién en la 25.9 semana del afio 2013.

15 [NUmero de pedido

llustracién 3.2 Placa de caracteristicas de FCM 106 (ejemplo)

1) Ejemplo de formato: el niimero de serie «xxxxx253» indica
la fabricacién en la 25.9 semana del afio 2013.

AVISO!
PERDIDA DE LA GARANTIA

No retire la placa de caracteristicas del convertidor de
frecuencia.

12 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos. MGO3L305
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3.1.6 Elevacion

AVISO!
ELEVACION: RIESGO DE DANOS AL EQUIPO
La elevacion incorrecta puede provocar dainos al equipo.

. Utilice ambos terminales de elevacion cuando
se suministren.

. Para la elevacion vertical, evite la rotacion
incontrolada.

. Para la maquina elevadora, no eleve otros
equipos que solo tengan puntos de elevaciéon
motorizados.

Solo el personal cualificado debe ocuparse del manejo y la
elevacion de la unidad. Asegurese de que:

. se disponga de toda la documentacién del
producto, junto con las herramientas y los
equipos necesarios para garantizar un trabajo
seguro.

. las gruas, gatos, cadenas y barras de elevacion
tengan capacidad suficiente para levantar el peso
del equipo. Para conocer el peso de la unidad,
consulte capétulo 7.1.4 Peso.

. cuando se utilice un cancamo, su soporte se
apriete firmemente contra la parte frontal del
bastidor del estator antes de la elevacion.

Los cdncamos o soportes de elevacidon suministrados con
la unidad son aptos para soportar Unicamente el peso de
la unidad, sin incluir el peso adicional de los equipos
auxiliares que pueda tener conectados.

3.1.7 Almacenamiento

Asegurese de que se cumplen los requisitos de almacena-
miento. Consulte el capétulo 7.5 Condiciones ambientales
para mas informacién.

3.2 Entorno de instalacion

AVISO!

En entornos con liquidos, particulas o gases corrosivos
transmitidos por el aire, asegurese de que la clasificaciéon
IP / de tipo del equipo se corresponde con el entorno de
instalacion. No cumplir los requisitos de las condiciones
ambientales puede reducir la vida util del convertidor de
frecuencia. Asegurese de que se cumplan todos los
requisitos de humedad atmosférica, temperatura y
altitud.

Vibracion y golpes

El convertidor de frecuencia cumple los requisitos relativos
a estas condiciones cuando se monta en las paredes y
suelos de instalaciones de produccién o en paneles atorni-
llados a paredes o suelos.

Para obtener informacion detallada sobre las especifica-
ciones de las condiciones ambientales, consulte el
capétulo 7.5 Condiciones ambientales.

3.3 Montaje

3.3.1 Introduccion
Existen diversas alternativas de montaje.

FCM 106

El convertidor de frecuencia estd montado en el motor en
el momento de la entrega. La unidad combinada se
conoce como DriveMotor..

Procedimiento de instalacion:

1. Monte el DriveMotor, consulte el apartado
capétulo 3.3.4 Monte el DriveMotor.

2. Realice la instalacién eléctrica, empezando por
capétulo 4.7.1 Conexién a la red.

Vaya directamente al apartado capétulo 3.3.4 Monte el
DriveMotor.

FCP 106
Monte el convertidor de frecuencia en la placa del
adaptador, que esta:

. fijada a una superficie plana al lado del motor o

. montada directamente en el motor. Cuando se
monta, la combinacién del convertidor de
frecuencia y el motor se conoce como
DriveMotor.

Procedimiento de instalacion:

1. Prepare la junta y la placa del adaptador, consulte
capétulo 3.3.2 Preparacion de la junta y
capétulo 3.3.3 Preparacion de la placa del
adaptador.

2. Conecte el convertidor de frecuencia al motor.
Consulte el capétulo 4.6.1 Conexién del FCP 106 al
motor. La unidad combinada se conoce como
DriveMotor.

3. Monte el DriveMotor, consulte el apartado
capétulo 3.3.4 Monte el DriveMotor.

4, Realice la instalacién eléctrica restante. Consulte
el capétulo 4.7.1 Conexidn a la red.

MGO3L305

Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos. 13
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3.3.2 Preparacion de la junta

Solo se tiene que preparar una junta cuando se monta el
FCP 106 en un motor.

Montar el FCP 106 en un motor requiere la utilizacién de
una junta personalizada. La junta se ajusta entre la placa
del adaptador de motor y el motor.

No se suministra ninguna junta con el FCP 106.

Por tanto, antes de la instalacién, disefie y pruebe una
junta que cumpla con los requisitos de proteccién Ingress
(por ejemplo IP55, IP54 o Tipo 3R).

Requisitos para la junta:

. Mantenga la conexién a tierra entre el
convertidor de frecuencia y el motor. El
convertidor de frecuencia estd conectado a tierra
a la placa del adaptador del motor. Utilice una
conexion de cable entre el motor y el convertidor
de frecuencia y asegurese de que haya un
contacto metalico entre la placa del adaptador de
motor y el motor.

. Utilice para la junta un material que cumpla con
las normas UL cuando se necesite un certificado
o reconocimiento UL para el producto montado.

3.3.3 Preparacion de la placa del adaptador

La placa del adaptador estd disponible con orificios
perforados o sin ellos.

Para la placa del adaptador sin orificios perforados,
consulte la llustracion 3.3.

=
<
<
<<
=
A
£
i
/// Area 1 w Area 2
/) N
llustracién 3.3 Placa del adaptador, guia para perforar los
orificios
Cuando la placa del adaptador no disponga de orificios,
perférelos del siguiente modo:
. 4 orificios en el drea 1, para fijar la placa del
adaptador al motor (necesarios)
. 1 orificio en el drea 2, para terminal de elevacion

(opcional)

. Deje margen para los tornillos de cabeza
avellanada.

En el caso de una placa del adaptador con orificios
perforados, no se requieren orificios adicionales. Los
orificios perforados son especificos para los motores FCM
106.

14 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos.
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3.3.4 Monte el DriveMotor

195NA411.12

1T
©
T
T
©
]

=] == nr=="u
T
1

llustracion 3.4 Orientacion de la instalacion, IP54/UL tipo 3R

Monte el DriveMotor con el acceso adecuado para realizar su mantenimiento habitual. Respete las separaciones
recomendadas, consulte el capitulo capétulo 7 Especificaciones. Se recomienda una separacion minima de 0,75 m alrededor
del motor, tanto para el acceso de trabajo como para que en la entrada del ventilador del motor haya un flujo de aire
adecuado. Consulte también el capétulo 7.1 Separaciones, dimensiones y pesos.

Cuando se monten dos o mds DriveMotor préximos, asegurese de que no haya una recirculacion del aire caliente de salida.
La base de instalacion debera ser sélida, rigida y nivelada.

AVISO!

Instalacion eléctrica
No retire la pelicula superior del convertidor de frecuencia, ya que es una de las medidas de proteccion.

Instalacion de pifiones, poleas y acoplamientos
Perfore los pifiones, las poleas y los acoplamientos segun los limites estandar y ajustelos en el eje con un movimiento de
roscado. Asegurese de que se protejan adecuadamente todas las piezas moviles.

AVISO!

La instalacion de componentes en el eje del motor con un martillo o mazo causara dafos a los cojinetes. Dichos dafos
daran lugar a un mayor ruido proveniente de los rodamientos y a una considerable reduccién de su vida util.

3.3.5 Alineacion del eje

Cuando la aplicacién requiera un acoplamiento directo, los ejes se deberan alinear correctamente en los tres planos. Una
alineacién incorrecta puede causar un elevado nivel de ruido y vibraciones, asi como reducir la vida util de los rodamientos.

Deben tomarse precauciones para la suspensiéon del extremo del eje y la expansién térmica en los planos axial y vertical.
Son preferibles los acoplamientos flexibles para ejes.

MGO3L305 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos. 15
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3.3.6 Vida util y lubricacién de los cojinetes

Los rodamientos de bola tendran una vida util potencial conforme a la Tabla 3.1 y la Tabla 3.2, siempre que se cumplan las
siguientes condiciones:

. Temperatura de 80 °C.

. Las fuerzas radiales en el punto de carga correspondiente a la mitad de extension del eje son inferiores a los
valores especificados en la Tabla 3.1 y la Tabla 3.2.

Fuerzas radiales Fuerzas axiales Fuerzas axiales Fuerzas axiales

admisibles admisibles (IMB3) admisibles (IMV1) admisibles (IMV1)
Motores trifasicos IE2 de 50 Hz Ambos sentidos Fuerzas ascendentes Fuerzas descen-

dentes
20 000 h 40 000 h 20 000 h 40 000 h 20 000 h 40 000 h | 20 000 h [ 40 000 h
Tamano de .,

motor Numero de polos | F rad [N] F rad [N] F ax [N] F ax [N] F ax [N] F ax [N] F ax [N] | F ax [N]
2 460 370 230 175 260 205 210 170
7 4 580 465 330 250 350 275 300 240
2 590 475 320 255 340 280 290 220
80 4 830 665 440 350 470 380 410 310
2 670 535 340 260 380 315 310 235
% 4 940 750 480 365 470 385 440 330
2 920 735 480 360 540 460 430 325
100 4 1290 1030 680 530 740 620 620 465
2 930 745 480 380 560 475 400 300
12 4 1300 1040 680 540 750 630 600 450
2 1350 1080 800 625 1000 845 610 460
1325 4 1900 1520 1130 880 1320 1095 930 700
2 1400 1120 780 610 990 835 580 435
132M 4 1970 1575 1090 850 1300 1080 890 670
2 1550 1240 840 685 1180 975 500 395
160 M 4 2170 1735 1180 950 1520 1245 830 640
2 1580 1265 820 675 1180 980 460 365
1e0L 4 2220 1775 1150 925 1510 1245 790 610

Tabla 3.1 Fuerzas admisibles, motores trifasicos IE2 de 50 Hz

Fuerzas radiales admisibles: punto de carga correspondiente a la mitad de extension del eje, presuponiendo una fuerza axial 0.
Fuerzas axiales admisibles: presuponiendo fuerza radial 0.
Pueden suministrarse bajo demanda cargas admisibles de fuerzas radiales y axiales simultdneas.

Fuerzas radiales Fuerzas axiales Fuerzas axiales Fuerzas axiales
admisibles admisibles (IMB3) admisibles (IMV1) admisibles (IMV1)
Ambos sentidos Fuerzas ascendentes Fuerzas descen-
Motores HPS
dentes
20 000
20 000 h | 40 000 h | 20 000 h 40 000 h 20 000 h | 40 000 h h 40 000 h
. Velocidad
Tamano de motor (RPM] Frad [N] | Frad [N] | Fax[N] F ax [N] F ax [N] Fax [N] | Fax[N]| F ax[N]
1500 580 465 330 250 350 275 300 240
7 1800 520 420 295 225 315 250 270 215
3000 460 370 230 175 260 205 210 170
3600 415 335 205 155 235 185 190 150
16 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos. MGO3L305
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Fuerzas radiales Fuerzas axiales Fuerzas axiales Fuerzas axiales
admisibles admisibles (IMB3) admisibles (IMV1) admisibles (IMV1)
Motores HPS Ambos sentidos Fuerzas ascendentes Fuerzas descen-
dentes
20 000 h [ 40 000 h [ 20 000 h [ 40 000 h 20 000 h | 40 000 h 20 gOO 40 000 h
Tamaio de motor Ve[I:;:\:]ad Frad [N] | Frad [N] | Fax[N] F ax [N] F ax [N] Fax[N] | Fax[N]| Fax/[N]
1500 940 750 480 365 470 385 440 330
1800 845 675 430 330 420 345 395 300
% 3000 670 535 340 260 380 315 310 235
3600 600 480 305 235 340 285 280 210
1500 1300 1040 680 540 750 630 600 450
1800 1170 935 610 485 675 565 540 405
12 3000 930 745 480 380 560 475 400 300
3600 835 670 430 340 505 430 360 270
1500 - - - - - - - -
1800 1710 1370 1015 790 1190 985 835 630
132M 3000 1350 1080 800 625 1000 845 610 460
3600 1215 970 720 565 900 760 550 415
1500 1970 1575 1090 850 1300 1080 890 670
132 XL 1800 _ _ _ _ _ _ _ _
3000 1400 1120 780 610 990 835 580 435
3600 1260 1010 700 550 890 750 520 390
1500 1970 1575 1090 850 1300 1080 890 670
1800 1770 1415 980 765 1170 970 800 600
132 XXt 3000 1400 1120 780 610 990 835 580 435
3600 1260 1010 700 550 890 750 520 390
Tabla 3.2 Fuerzas admisibles, motores HPS
Fuerzas radiales admisibles: punto de carga correspondiente a la mitad de extension del eje, presuponiendo una fuerza axial 0.
Fuerzas axiales admisibles: presuponiendo fuerza radial 0.
Pueden suministrarse bajo demanda cargas admisibles de fuerzas radiales y axiales simultdneas.
Tipo de motor Tamafno del bastidor del Tipo de lubricacion Intervalo de temperaturas
motor
Asincrono 80-180 .
o 1760 Base de litio De -40 a +140 °C
Tabla 3.3 Lubricacion
Tamano del Velocidad Tipo de rodamientos, motores asincronos Tipo de rodamientos, motores PM
bastidor del [R/MIN] Extremo del eje Extremo opuesto al eje Extremo del eje Extremo opuesto al eje
motor
71 1500/3000 - - 6205 2ZC3 6303 2ZC3
80 1500/3000 6204 27C3 6204 2ZC3 - -
90 1500/3000 6205 27C3 6205 2ZC3 6206 2ZC3 6205 2ZC3
100 1500/3000 6206 27C3 6206 27C3 - -
112 1500/3000 6306 2ZC3 6306 2ZC3 6208 2ZC3 6306 27C3
132 1500/3000 6208 27C3 6208 27C3 6309 27C3 6208 27C3
160 1500/3000 1) 1) - -
180 1500/3000 1) 1) - -

Tabla 3.4 Juntas de aceite y referencias de rodamientos estandar para motores

1) Datos disponibles en una futura publicacion.

MGO3L305 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos. 17



Instalacion eléctrica

VLT® DriveMotor FCP 106 / FCM 106

4 Instalacion eléctrica

4.1 Instrucciones de seguridad

Consulte el capétulo 2 Seguridad para conocer las instruc-
ciones de seguridad generales.

AADVERTENCIA

TENSION INDUCIDA

La tension inducida desde los cables de motor de salida
que estan juntos puede cargar los condensadores del
equipo, incluso si este esta apagado y bloqueado. No
colocar los cables del motor de salida separados o no
utilizar cables apantallados puede provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

. Coloque los cables de motor de salida
separados o

. Utilice cables apantallados.

APRECAUCION

RIESGO DE DESCARGA

El convertidor de frecuencia puede generar una
intensidad de CC en los conductores de PE. Si no se
sigue la recomendacion, es posible que el RCD no
proporcione la proteccion prevista.

. Cuando se utilice un dispositivo de proteccion
de corriente residual (RCD) como proteccion
antidescargas eléctricas, este solo podra ser de
tipo B en el lado de la fuente de alimentacion.

APRECAUCION

PELIGRO DEL EQUIPO

La superficie de la placa de circuito impreso (PCB) es
sensible a las descargas electrostaticas. Tocar la
superficie de la PCB puede causar daiios al equipo.

. No toque la superficie de la PCB.

195NA516.10

‘1 |Superﬁcie de la PCB

llustracién 4.1 Evite tocar la superficie de la PCB.

Proteccién de sobreintensidad

. En aplicaciones con varios motores, es necesario
un equipo de proteccién adicional entre el
convertidor de frecuencia y el motor, como
proteccién contra cortocircuitos o proteccion
térmica del motor.

. Se necesita un fusible de entrada para propor-
cionar proteccién de sobreintensidad y contra
cortocircuitos. Si no vienen instalados de fabrica,
los fusibles deben ser suministrados por el
instalador. Consulte las clasificaciones méximas de
los fusibles en la Tabla 7.15, la Tabla 7.16 y la
Tabla 7.17.

Tipo de cable y clasificaciones

AVISO!

Requisitos de aislamiento, MH1
Para los cables de la tarjeta de control y de la tarjeta de
relé, el aislamiento minimo necesario corresponde a
300 V and 75 °C (167 °F).
. Todos los cableados deben cumplir las normas
nacionales y locales sobre los requisitos de
seccion transversal y temperatura ambiente.

. Recomendacion de conexion de cable de alimen-
tacién: cable de cobre con una temperatura
nominal minima de 75 °C (167 °F).

Consulte el capétulo 7 Especificaciones y el
capétulo 7.6 Especificaciones del cable para obtener
informacién sobre los tamafos y tipos de cable
recomendados.

18 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos.
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4.2 Red aislada de tierra (IT)

APRECAUCION

RED AISLADA DE TIERRA (IT)

Instalacion con una fuente aislada, es decir, red IT.
Maxima tensidn de alimentaciéon permitida al estar
conectado a la red: 440 V (unidades 3 x 380-480 V).

195NA403.11

Unicamente para el funcionamiento de la red IT:

. Desconecte la alimentacion y espere a que se
descargue. Consulte el tiempo de descarga en
Tabla 2.1.

o Retire la tapa. Consulte la llustracion 4.7.

. Desactive el filtro RFI retirando el tornillo/
interruptor RFI. Para ver la ubicaciéon, consulte la

Ilustracion 4.2. ‘ 1 |Interruptor/torni||o RFI
En este modo, se desactivan los condensadores internos
del filtro RFI entre la carcasa y el circuito del filtro RFI de la llustracion 4.2 Ubicacion del interruptor/tornillo RFI
red para reducir las intensidades de capacidad de puesta a
tierra.

APRECAUCION

Para reinsertarlo, utilice solo un tornillo M3,5 x 20.

MGO3L305 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos. 19
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4.3 Instalacion conforme a EMC

4.3.1 Instalacion eléctrica conforme a CEM

8
9
195NA420.10
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1 PLC 5 Los cables de control
2 Motor 6 Red, trifasica y PE reforzada
3 Convertidor de frecuencia 7 Aislamiento de cable (pelado)
4 Se requiere un espacio libre minimo de 200 mm (7,87 in) entre el cable de control, el cable de red y el cable de motor de red.

llustraciéon 4.3 Instalacion eléctrica conforme a EMC, FCP 106
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1 PLC 4 Los cables de control
2 DriveMotor 5 Red, trifasica y PE reforzada
3 Se requiere un espacio libre minimo de 200 mm 6 Aislamiento de cable (pelado)
(7,87 in) entre el cable de control y el cable de red.

llustracion 4.4 Instalacion eléctrica conforme a EMC, FCM 106
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Para garantizar una instalacion eléctrica conforme a EMC,
siga estos puntos generales:
. Utilice unicamente cables de motor y de control
apantallados.

. Conecte la pantalla a tierra en ambos extremos.

. Evite una instalacion con extremos de apantalla-
miento trenzados (cables de pantalla retorcidos y
embornados), ya que dicha instalaciéon anulard el
efecto de apantallamiento a altas frecuencias.
Utilice en su lugar las abrazaderas de cable
suministradas.

. Asegurese de que haya el mismo potencial entre
el convertidor de frecuencia y el potencial de
tierra del PLC.

. Utilice arandelas de seguridad y placas de
instalacién conductoras galvanicamente.

4.4 Requisitos de cableado

Todo el cableado debe cumplir las normas locales y
nacionales sobre secciones transversales de cables y
temperatura ambiente. Se necesitan conductores de cobre
o aluminio (recomendados para 75 °C [167 °F]). Para
conocer las especificaciones de cableado, consulte el
capétulo 7.6 Especificaciones del cable.

4.5 Toma de tierra

Al conectar el FCP 106 a un motor de terceros, asegurese
de que exista una conexion de proteccién:

. Compruebe que exista contacto metalico entre el
convertidor de frecuencia y el motor. Consulte la
llustracién 4.5.

. Monte un cable de puesta a tierra adicional en la
placa del adaptador.

. Monte un cable de puesta a tierra adicional en el
motor.

4.6 Conexion del motor

4.6.1 Conexion del FCP 106 al motor

AVISO!

Para evitar daios al equipo, antes de montar el FCP 106
en el motor:

. Respete las separaciones para refrigeracion
especificadas en la Tabla 7.1.

. Respete las separaciones para tornillos
indicadas en la Tabla 7.2.

AVISO!

RIESGO DE DANOS

Si los tornillos se colocan a demasiada profundidad en la
proteccion o demasiado por encima de la placa del
adaptador, existira un riesgo de dafos al motor o al
convertidor de frecuencia.

Para conectar el FCP 106 al motor, siga los pasos de
instalacién mostrados en la Tabla 4.1 y la llustracion 4.5.

Paso |Descripcion

1 Monte el cableado del termistor y las fases del motor en
los terminales de doblado.

Numeros de pedido de terminales de doblado (contactos
de temporizador de alimentacién estandar AMP)":

* 134B0495 (0,2-0,5 mm?2) [AWG 24-20].

* 134B0496 (0,5-1 mm?) [AWG 20-17].
* 134B0497 (1-2,5 mm?) [AWG 17-13,5].
* 134B0498 (2,5-4 mm?) [AWG 13-11].

* 134B0499 (4-6 mm?) [AWG 12-10].

2 Monte la abrazadera PE al conector del motor y conecte
el terminal PE de doblado al cable.

3 Monte la junta entre el motor y la placa del adaptador.
Consulte el capétulo 3.3.2 Preparacién de la junta.

4 Pase el cableado del termistor y las fases del motor a
través del cuello de la placa del adaptador.

5 Monte la placa del adaptador al motor con 4 tornillos.

e Introduzca las espigas guia en dos de los orificios para
tornillos antes de bajar la placa del adaptador hasta su
posicion. Retire las espigas guia al montar los tornillos.

e Asegurese mediante los tornillos de que se establezca
contacto metalico entre la placa del adaptador y el
motor.

6 Monte las juntas del conector del motor en el cuello de la
placa del adaptador.

7 Encaje los terminales en el conector del motor.
e Monte las 3 fases del motor.

e Monte los 2 cables del termistor.
e Montaje del conector PE.

e Para una instalacion correcta, consulte los nimeros de
terminal impresos en el conector del motor.

AVISO!

El termistor no esta galvanicamente aislado.
Intercambiar los cables del termistor con los
cables del motor puede danar permanente el
convertidor de frecuencia.
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Paso | Descripcion
8 Encaje el conector del motor en el cuello de la placa del

adaptador.
9 Coloque el FCP 106 en la placa del adaptador.
10 Fije el FCP 106 a la placa del adaptador con 4 tornillos.

Tabla 4.1 Pasos de instalacion mostrados en la llustracion 4.5

1) También serdn vdlidos los contactos de otros fabricantes y
aquellos contactos realizados con enchapado y una conductividad
eléctrica igual o superior, si cumplen los requisitos mecdnicos y

eléctricos.

El FCP 106 esta montado en el motor. La unidad
combinada se conoce como DriveMotor.
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195NA415.11

1 U, Vy W (fases del motor) 6 Plato adaptador

2 M1 y Mr2 (cableado del termistor del motor) 7 Junta del conector del motor
3 PE 8 Conector del motor

4 Junta entre el motor y el soporte 9 Convertidor de frecuencia

5 Cables de motor 10 Tornillo de sujecion

llustracion 4.5 Conexion del FCP 106 al motor
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4.6.2 Entrada del termistor del motor

Conecte el termistor del motor a los terminales ubicados
en el conector del motor, tal y como se indica en el
capétulo 4.6.1 Conexién del FCP 106 al motor.

Configure pardmetro 1-90 Motor Thermal Protection de
acuerdo con las directrices de capétulo 5.4.5 Configuracién
del termistor. Si desea mas informacién, consulte la Guia de
programacién del VLT® DriveMotor FCP 106 y FCM 106.

AVISO!

El termistor no esta galvanicamente aislado. Intercambiar
los cables del termistor con los cables del motor puede
dafnar permanente el convertidor de frecuencia.

4.7 Conexion de red de CA

4.7.1 Conexioén a la red

El convertidor de frecuencia esta disefiado para controlar
todos los motores PM y motores asincronos trifasicos
estandar. Para conocer la seccion transversal maxima de los
cables, consulte el capétulo 7.2.1 Alimentacion de red

3 x 380-480 V CA, sobrecarga normal y alta.

Montaje en pared del FCP 106

8. Para los pares de apriete, consulte
capétulo 7.8 Pares de apriete de conexion.

195NA413.10

1 Entrada del cable de extension del LCP

2,3 Entradas para otros cables: cables de relé, RS485 y
control

4 Entrada del cable de red

llustracién 4.6 Ubicacion de las entradas de cables, MH1-MH3

. Para cumplir con los requisitos de emisiones CEM: é
<
<

- Utilice un cable de motor apantallado §
con una longitud maxima de 0,5 m -
(1,64 ft).
- Conecte este cable a la carcasa metalica
del convertidor de frecuencia y del
motor.
. Consulte también el capétulo 4.3 Instalacion
conforme a EMC.
Procedimiento para la conexion de la red de alimen-
tacion
1. Respete las medidas de seguridad, consulte
capétulo 2.2 Medidas de seguridad.

2. Afloje los tornillos de la tapa frontal.

3. Retire la tapa frontal, consulte la /lustracién 4.7.

4, Monte prensacables que cumplan los requisitos

de integridad necesarios para la proteccion.
5. Conecte los cables de puesta a tierra a los
terminales de toma de tierra mediante los prensa-
cables. Consulte la llustracion 4.8.
6. Conecte el cable de red a los terminales L1, L2 y
L3 y apriete los tornillos. Consulte el llustracién 4.7 Retirada de la tapa frontal
Ilustracién 4.8.

7. Vuelva a montar la tapa y apriete los tornillos.
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4.8.2 Terminales de control y relés 3

195NA405.12

195NA458.12

1 Terminales de control 1 Terminales de control
2 Relés 2 Terminales de relé
3 Red (L3, L2 y L1) 3 UDC+, UDC-, Linea (L3, L2 y L1)
4 PE 4 PE
5 RS485 5 Conector LCP
6 Abrazadera de muelle para cable PROFIBUS 6 VLT® PROFIBUS DP MCA 101
7

Médulo de memoria VLT® MCM 101

llustracion 4.8 Cableado, MH1-MH3

llustracion 4.9 Ubicacion de los terminales y los relés, MH1

4.8 Cableado de control

4.8.1 Terminales de control y relés 2

Procedimiento:

1. Conecte el terminal y los cables en los lugares
indicados en la llustracion 4.9 y la llustracion 4.10.

2. Para obtener informacién adicional sobre el
terminal, consulte el capétulo 4.8.2 Terminales de
control y relés 3.

3. Monte la tapa frontal y apriete los tornillos.

4. El convertidor de frecuencia ya esta listo. Para el
arranque, consulte el capétulo 5.1.2 Arranque.
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o Numero |Funcién Configuracion Ajustes de
% de fabrica
§ terminal
- 12 Salida de - -
+24 V

18 Entrada *PNP / NPN Arranque

digital

19 Entrada *PNP / NPN Sin funcién

digital

20 Com - -

27 Entrada/ *PNP / NPN Inercia

salida digital

29 Entrada *PNP / NPN Velocidad fija

digital / salid
a
digital / entr
ada de
1 Terminales de control pulsos
2 Terminales de relé 50 Salida de - -
3 UDC+, UDC-, Linea (L3, L2 y L1) +10 V
4 PE 53 Entrada *0-10 V/0-20 mA/ Ref1
5 Conector LCP analdgica 4-20 mA
6 VLT® PROFIBUS DP MCA 101 54 Entrada *0-10 V/0-20 mA/ Ref2
7 Médulo de memoria VLT® MCM 101 analégica  |4-20 mA
8 Abrazadera de muelle para cable PROFIBUS 23 Com _ _

42 10 bits *0-20 mA/4-20 mA/DO | Analdgica
llustracion 4.10 Ubicacién de los terminales y los relés, MH2- 45 10 bits *0-20 mA/4-20 mA/DO | Analogica
-MH3 1,2, 3 Relé 1 1,2 NO 1, 3 NC [9] Alarma

4,56 Relé 2 4,5 NO 4, 6 NC [5] Funciona-

miento

Terminales de control

Avz+ [ 5
Nioia | B |
NIoIa | B |

ano[ 3]

1NO/NIIDIA m

g2 5% g
= NN <
= o o ]
< 3 3 c
e = > -
c
S

o O

c c

3 3

4 d

9 9

oo

o O

c c

]

NI YW 0Z/A0L
NI YW 0Z/A0L

[
o
v
w
[
N
w
[0

AND "WWO:!

[e\D)

llustracion 4.11 Terminales de control

BUSTER.

off [_[]] oN
[61]68 69

D
d
N

130BB625.11

Tabla 4.2 Funciones del terminal de control

* Indica los ajustes predeterminados.

AVISO!

PNP/NPN es comun para los terminales 18,19, 27 y 29.

4.8.3 Carga compartida

No se permite la carga compartida.

4.8.4 Freno

El convertidor de frecuencia no dispone de freno interno.
Puede conectarse un freno externo entre los terminales
UDC+ y UDC-. Limite la tension entre estos terminales a un

maximo de 768 V.

AVISO!

El aumento de la tension por encima del limite
disminuye la vida util del convertidor de frecuencia y
puede danarlo de forma permanente.

MGO3L305
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4.9 Lista de verificacion de la instalacion

Antes de completar

la instalacién la unidad, inspeccione toda la instalacién tal y como se indica en la Tabla 4.3. Compruebe

y marque los elementos una vez completados.

Inspeccién

Descripcion a

Equipo auxiliar

e Busque los equipos auxiliares, interruptores, desconectores, fusibles de entrada o magnetotérmicos que
pueda haber en el lado de potencia de entrada del convertidor de frecuencia o en el de salida al motor.
Asegurese de que estan listos para un funcionamiento a maxima velocidad.

e Compruebe el funcionamiento y la instalacion de los sensores utilizados para la realimentacion del
convertidor de frecuencia.

e Retire los condensadores de correccion del factor de potencia del motor.

e Ajuste los condensadores de correccion del factor de potencia del lado de la red y asegurese de que estén
amortiguados.

Recorrido de los
cables

e Asegurese de que el cableado del motor y el cableado de control estén separados, apantallados o vayan
por tres conductos metalicos independientes para el aislamiento de interferencias de alta frecuencia.

Cableado de control

e Compruebe que no existan cables rotos o dafados ni conexiones flojas.

e Compruebe que el cableado de control esta aislado del cableado del motor y de potencia para protegerlo
del ruido.

e Compruebe la fuente de tensidon de las sefales, si fuera necesario.

Se recomienda el uso de un cable apantallado o de par trenzado. Asegurese de que la pantalla estd correc-
tamente terminada.

Espacio libre para la
refrigeracion

e Compruebe que la zona despejada por encima y por debajo es adecuada para garantizar el flujo de aire
correcto para la refrigeracion, consulte el capétulo 7.1 Separaciones, dimensiones y pesos.

Condiciones
ambientales

e Compruebe que se cumplen los requisitos sobre las condiciones ambientales.

Fusibles y magneto-
térmicos

e Compruebe si los fusibles o magnetotérmicos son los adecuados.

e Compruebe que todos los fusibles estén bien insertados y en buen estado de funcionamiento, y que todos
los magnetotérmicos estén en la posicion abierta.

Conexidn a tierra

e Compruebe que existan suficientes conexiones a tierra y que estén bien apretadas y sin éxido.

e La conexion a tierra a un conducto o el montaje del panel posterior en una superficie metalica no se
consideran una toma de tierra adecuada.

Cableado de
entrada y salida de
alimentacion

e Revise posibles conexiones sueltas.

e Compruebe que los cables de red y del motor estan en conductos separados o en cables apantallados
separados.

Panel interior

e Compruebe que el interior de la unidad estd libre de suciedad, virutas metalicas, humedad y corrosion.

e Compruebe que la unidad esté montada en una superficie metalica sin pintar.

Interruptores e Asegurese de que todos los ajustes de conmutacidn y desconexidn se encuentren en las posiciones
correctas.
Vibracién e Compruebe que la unidad esté montada de manera sélida o bien sobre soportes amortiguadores, si fuese

necesario.

o Compruebe que no exista ninguna vibracion excesiva.

Tabla 4.3 Lista de verificacion de la instalacion
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APRECAUCION

POSIBLE PELIGRO EN CASO DE FALLO INTERNO
Existe el riesgo de sufrir lesiones si el convertidor de
frecuencia no esta correctamente cerrado.

. Antes de suministrar electricidad, asegurese de
que todas las cubiertas de seguridad estén
colocadas y fijadas de forma segura.

4.9.1 Recomendaciones para sistemas PRGY
listados como UL

AADVERTENCIA

RIESGO DE INCENDIO

En VLT® DriveMotor FCM 106 con motores de magneti-
zacion permanente o asincrona registrados como
sistemas UL PRGY, realice una prueba de temperatura de
rotor bloqueado y una prueba de funcionamiento en
sobrecarga para evitar el sobrecalentamiento del motor.
La necesidad de efectuar dichas pruebas viene
determinada por la norma del producto final en el que
se usa el VLT® DriveMotor FCM 106. Si no se efecttian/
superan las pruebas de temperatura de rotor bloqueado
y de funcionamiento en sobrecarga, el convertidor de
frecuencia podria no funcionar.

. Compruebe y ajuste los siguientes parametros
antes de realizar las pruebas:

- Pardmetro 1-90 Proteccion térmica
motor.

- Pardmetro 4-18 Limite intensidad.
- Pardmetro 14-20 Modo Reset.

- Pardmetro 14-21 Tiempo de reinicio
automadtico.

- Pardmetro 14-90 Nivel de fallos.

- Pardmetro 30-22 Protecc. rotor
bloqueado.

. No supere los limites de temperatura especi-
ficados en los datos del motor facilitados por el
fabricante.
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5 Puesta en marcha

5.1 Conexidn de potencia

5.1.1 Encendido de la potencia de red

Active la potencia de red para encender el convertidor de
frecuencia.

5.1.2 Arranque

Arranque el convertidor de frecuencia.

Durante el primer arranque con el LCP conectado,
seleccione el idioma. Una vez seleccionado, esta pantalla
no volverd a aparecer durante los arranques posteriores.
Para cambiar el idioma a posteriori, vaya a

pardmetro 0-01 Idioma.

Seleccionar idioma
[[®] English
Ajustel N v

130BB628.10

llustracion 5.1 Seleccion del idioma

5.2 Funcionamiento del panel de control
local

AVISO!

El convertidor de frecuencia también puede programarse
desde un PC a través del puerto de comunicaciones
RS485, instalando el Software de configuracién MCT 10.

El LCP se divide en cuatro grupos funcionales.

A. Display alfanumérico
B. Seleccion de menu

C. Teclas de navegacioén y luces indicadoras (LED).

=
o~
1 3 n
\\\ Status m) | — é
TTo.0% 0.00A 0.00 k1] 2
/ —
2— 0.0Hz
A s
" a605kWh ——
////
4 Off Remote Stop
6 — —— — —
\\ | —9
™ Status Quick Main Alarm ]
B Menu Menu Log
77— ° il
¢} ’ \ o ™~ 8
o %
11
10/' c \
—12
|.-On
15— |
|l Warn.
16— | 13
|- Alarm
17 —
\ 14
/ \ \
18 19 20 21

llustraciéon 5.2 Panel de control local (LCP)

A. Area del display

El drea del display se activa cuando el convertidor de
frecuencia recibe potencia de la tensién de red, a través de
un terminal de bus de CC o de un suministro externo de
24V CC.

La informacién visualizada en el LCP puede personalizarse
para la aplicacion del usuario. Seleccione las opciones en el
Menu rapido Q3-13 Ajustes de display del LCP.

D. Teclas de funcionamiento y luces indicadoras Llam | Display |Nimero de | Ajustes predeterminados

(LED) ada parametro
1 1.1 0-20 Referencia %
2 1.2 0-21 Intensidad motor
3 1.3 0-22 Potencia [kW]
4 2 0-23 Frecuencia
5 3 0-24 Contador kWh
Tabla 5.1 Leyenda de la llustracion 5.2
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B. Tecla de menu del display

Las teclas del menu se utilizan para acceder al menu de
ajuste de pardmetros, para cambiar entre los modos del
display de estado durante el funcionamiento normal y para
visualizar los datos del registro de fallos.

Llama [Tecla Funcién

da

6 Status Muestra la informacion de funcio-

namiento.

7 Quick Menu Permite acceder a parametros de
programacién para obtener

instrucciones de ajuste inicial, asi
como muchas otras instrucciones

detalladas sobre la aplicacion.

8 Main Menu Permite el acceso a todos los

parametros de programacion.

9 Alarm Log Muestra una relacién de
advertencias actuales, las ultimas
10 alarmas y el registro de

mantenimiento.

Tabla 5.2 Leyenda de la llustracion 5.2

C. Teclas de navegacion y luces indicadoras (LED)

Las teclas de navegacidn se utilizan para programar
funciones y desplazar el cursor del display. Las teclas de
navegacion también permiten el control de velocidad en
funcionamiento local. También hay tres luces indicadoras
del estado del convertidor de frecuencia en esta area.

Llamada | Tecla Funcion

10 Back Vuelve al paso o lista anterior en la
estructura del menu.

1 Cancel Cancela el ultimo cambio o
comando, siempre y cuando el modo
display no haya cambiado.

12 Info Pulsela para obtener una definicién
de la funcién que se esta
visualizando.

13 Teclas de Utilicelas para desplazarse entre los

navegacion elementos del menu.

14 OK Pulse para acceder a grupos de
pardmetros o para activar una
seleccion.

Tabla 5.3 Leyenda de la llustracion 5.2

Llamad |Indicacié |Luz Funcion
a n

15 ON Verde

La luz de encendido se activa
cuando el convertidor de
frecuencia recibe potencia de la
tension de red, a través de un
terminal de bus de CC o de una
fuente de alimentacion externa
de 24 V.

Cuando se cumplen las

16 WARN Amarillo
condiciones de advertencia, la
luz de advertencia amarilla se
enciende y aparece un texto en
la pantalla que identifica el

problema.

17 ALARM Rojo Un fallo hace que la luz de

alarma roja parpadee y

aparezca un texto de alarma.

Tabla 5.4 Leyenda de la llustracion 5.2

D. Teclas de funcionamiento y luces indicadoras (LED)
Las teclas de funcionamiento estan en la parte inferior del
LCP.

Llamad | Tecla Funcion
a

18 Hand On

Arranca el convertidor de frecuencia en

control local.

e Una sefal de parada externa emitida
por la entrada de control o por
comunicacién serie invalida la tecla
[Hand on] local.

Detiene el motor pero no desconecta la
potencia del convertidor de frecuencia.

20 Auto On Pone el sistema en modo de funciona-

miento remoto.

e Responde a un comando de
arranque externo emitido por los
terminales de control o por comuni-

cacion serie.

21 Reset Reinicia el convertidor de frecuencia
manualmente una vez se ha eliminado

un alarma.

Tabla 5.5 Leyenda de la llustracion 5.2

AVISO!

Para ajustar el contraste de la pantalla, pulse las teclas
[Status] y [A1/[V].

MGO3L305
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5.2.1 Conexioén del cable del LCP

195NA422.12

1 Panel de control

2 Puerta de panel

llustracién 5.3 Montaje remoto del LCP

Para ver o cambiar los ajustes del convertidor de
frecuencia, conecte el LCP mediante el cable del LCP.
Consulte el llustracién 5.3.

Después de su uso, retire el cable del LCP del convertidor
de frecuencia para mantener la clase de protecciéon Ingress
del alojamiento.

5.3 Modulo de memoria MCM 101

El médulo de memoria VLT® MCM 101 es un pequefio
conector de memoria que contiene datos como:
. Firmware.

. Archivo SIVP.

. Tabla de bombas.

. Base de datos del motor.
. Listas de pardmetros.

El convertidor de frecuencia se facilita con el médulo
instalado de fabrica.

195NA501.10

|1 [Médulo de memoria VLT® MCM 101

llustracién 5.4 Ubicacion del médulo de memoria

Aunque se averie el médulo de memoria, esto no impedird
el funcionamiento del convertidor de frecuencia.
Parpadeard el LED de advertencia de la cubierta y se
mostrard un aviso en el LCP (si estd instalado).

La advertencia 206, Memory module indica que un
convertidor de frecuencia estd funcionando sin médulo de
memoria o que el médulo de memoria estd averiado. Para
consultar el motivo exacto de la advertencia, consulte el
pardmetro 18-51 Motivo advert. médulo de memoria.

Se puede pedir un nuevo médulo de memoria como pieza
de recambio.
Numero de pedido: 134B0791.

5.3.1 Configuracién con VLT® Memory
Module MCM 101

Al sustituir o anadir un convertidor de frecuencia a un
sistema, resulta facil transferir los datos existentes al nuevo
convertidor de frecuencia. Sin embargo, los convertidores
de frecuencia deberan tener la misma magnitud de
potencia y un hardware compatible.

AADVERTENCIA

{DESCONECTE LA ALIMENTACION ANTES DE
REALIZAR EL MANTENIMIENTO!

Antes de realizar trabajos de reparacion, desconecte el
convertidor de frecuencia de la red de CA. Una vez
desconectada la red, espere cuatro minutos para que se
descarguen los condensadores. Si no se siguen estos
pasos, pueden producirse lesiones graves e incluso la
muerte.
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1. Retire la tapa de un convertidor de frecuencia
con médulo de memoria.

2. Desconecte el médulo de memoria.

3. Coloque la tapa y apriétela.

4. Retire la tapa del nuevo convertidor de
frecuencia.

5. Inserte el médulo de memoria en el nuevo

convertidor de frecuencia y déjelo en el mismo.

6. Coloque la tapa del nuevo convertidor de
frecuencia y apriétela.

7 Encienda el convertidor de frecuencia.

AVISO!
El primer encendido tarda unos tres minutos. Durante

este tiempo, se transfieren todos los datos al nuevo
convertidor de frecuencia.

5.4 Programacion basica

En este manual se explica Unicamente el ajuste inicial. Si
desea conocer la lista de pardmetros completa, consulte la
Guia de programacién del VLT® DriveMotor FCP 106 y FCM
106.

En el arranque inicial, el convertidor de frecuencia entra en
el asistente de inicio para aplicaciones de lazo abierto.
Consulte el capétulo 5.4.1 Asistente de inicio para aplica-
ciones de lazo abierto.

Una vez se haya completado el asistente de inicio, estaran
disponibles las instrucciones y asistentes de configuracion
adicionales siguientes:

. Capétulo 5.4.2 Asistente de configuracién para
aplicaciones de lazo cerrado.

. Capétulo 5.4.3 Menu rdpido ajuste del motor.
. Capétulo 5.4.5 Configuracién del termistor.

Para ver las instrucciones generales sobre la modificacion
de ajustes de parametros, consulte el capétulo 5.4.4 Cambio
de los ajustes de pardmetros.

5.4.1 Asistente de inicio para aplicaciones
de lazo abierto

El asistente de inicio guia al instalador durante la configu-
racion del convertidor de frecuencia de una manera clara y
estructurada para configurar una aplicacion de lazo abierto.
Una aplicacion de lazo abierto no utiliza ninguna sefal de
realimentacion del proceso.

=
124V 2 NS
ENTDIG  186— ~—r 3
ENTDIG 199 Amanque ?
COMENTDIG 20 -
ENT DIG 27
ENT DIG 29
+10V 0
EN¥ ﬁ“ gi Referencia
com 55 =
SALAN/SALDIG 42 0-10V
SALAN/SALDIG 45

llustracién 5.5 Cableado principal para el asistente de inicio de
lazo abierto

Pulse [OK] para iniciar el asistente
Pulse [Back] para ignorarlo
Ajuste1 v

130BB629.10

llustracién 5.6 Visualizacion inicial del asistente

La visualizacién inicial del asistente aparece tras el
encendido y permanece hasta que se ha modificado algun
ajuste de parametro. Siempre se puede volver a acceder al
asistente posteriormente a través del menu rapido. Para
iniciar el asistente, pulse [OK]. Para volver a la pantalla de
estado, pulse [Back].

MGO3L305
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0-03 Regional Settings }2
International v :E
=4
0-06 Grid Type kS
[{P3] 380-440V/50Hz -
v Asynchronous motor
1-24 Motor current PMmotor 1-10 Motor Type 1-20 Motor Power
A [l Asynchronous kw v
‘ 1-25 Motor nominal speed ‘ T35 Motorvort
- otor Voltage
3000 LIV} v ‘ 0050 Y v ‘
12 Motor Cont. Rated Torque @ 733 Motor frequency
B 0050 i v
1-30 Stator resistance @ ‘ 1-24 Motor current ‘
& ohms
v [04.66 I v
1-39 Motor poles 1-25 Motor nominal speed
B RPM v
1-40 Back EMF at 1000 rpm - B _axis i
‘ v v P! ‘ Motor Type = IPM 1-38 g-axis Inductance (Lq) | PM Type =Sat. nt::xw inductance
mH v
1-44 Current at Min Inductance for d-axis
IPM Type = non-Sat. % -
1-70 PM Start Moge Current at Min Inductance for g-axis
@] Rotor Detection 100 [ v
1-46 Position Detection Gain
- [0[0] %
v
30-22 Locked Rotor Detection
@j off
v
30-23 Locked Rotor Detection Time[s]
0410 S
v
4-19 Max Output Frequency o | 4-12 Motor Speed low Limit
65 gl 0000 3P4
- Hz v
T
4-14 Motor Speed high Limit
() Hz
T
3-41 Ramp 1 ramp-up time
0003 § .
T =
3-42 Ramp 1 ramp-down Time Motor type = Asynchronous
0003 3
[
1-73 Active Flying start?
Motor type = PM motor Disable
v
Current 6-19 T53 Mode Voltage
Current
6-12T53 Low Current 6- 10 T53 low Voltage
04.66 | v ‘ ‘ 0050 RV v
| I
6 - 13 T53 High Current 6-11T53 high Voltage
13.30 Iy v 0220 v
f ]
[
3-02 Min Reference
He W
T
3-03 Max Reference
0050 JiT4 v
T
- 40 Function of Relay 1
No function v
5 - 40 Function of Relay 2
No function v
L
1-29 Automatic Motor Adaption
Off
(Do not perform AMA) v
T
¢ ‘ Perform AMA
Auto Motor Adapt OK AMA runnin i
Wizard completed Press OK pto® | AW 9 AMA Failed
Press OK to accept
v v v
I 4
0.0 Hz ‘
0.0 kW .
v AMA OK AMA failed
llustracién 5.7 Asistente de inicio para aplicaciones de lazo abierto
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5.4.2 Asistente de configuracién para aplicaciones de lazo cerrado

0-03 Regional Settings 2
International N
Setup1 ¥ v s
0-06 Grid Type <
380-440V/50Hz n
Setup1 vy v o
1-00 Configuration Mode
Closed Loop
Setup1 ¥y \4
1-10 Motor Type
Asynchronous
PM motor Setup1 ~y \4 Asynchronous Motor
1-24 Motor Current 1-20 Motor Power
A kw
Setup1 ¥ v Setup 1 v
1-25 Motor nominal speed 1-22 Motor Voltage
El0[eR RPM 0050 Y
Setup1 vy v Setup1 v
1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor frequency
Nm 0050 [gF
Setup1 ~y v Setup 1 ~y v
1-30 Stator resistance 1-24 Motor current
@& Ohms J04.66 1Y
Setup1 ¥ v Setup 1 y v
1-39 Motor poles 1 25 Motor nominal speed
18] RPM
Setup1 -~y v Setup 1y \ 4
1-40 Back EMF at 1000 rpm
57\
Setup1 ~y v
1-37 d-axis inductance(Ld)
mH
Setup1 ~y v
4- 19 Max Ouput Frequency
Hz
Setup 1y v
4 12 Motor speed low limit
Setup 1 v
4 14 Motorspeed high limit
etup 1 v
3 41 Ramp 1 ramp-up time
Setup 1 v
3 42 Ramp1 ramp-down time ‘ MotorType = Asynchronous
Setup 1 VY | ‘
MotorType = PM Motor 1-73 Flying Start
yp Ry
Setup1 ~y v
I
|7 20.00 Feedbackl source
| Ana?oeg "?;u[ souree Resource This dialog is forced to be set to
_Setupl ¥y _ _V A\ [1] Analog input 54
3-02 Min Reference
0,00 |
Setup1 ~y v
3-03 Max Reference
Setup1 ~y v
3-10 Preset reference [0]
0.00 K2
Setup1 ~y v
6-29 Terminal 54 Mode
Current ‘ Voltage ‘ Voltage
| Setup1 7w \ A
6-26 T54 Filter time const.
6-22 T54 Low Current — ! 51 v 6-20 T54 low Voltage
= -t -
[ A 2?) :’1) PI Nq i Control ol
- ormal/Inverse Contro Setup 1
Setup1 ~y ‘ v ‘ Lo ‘ etup1 ~y ‘ v
6-24 T54 low Feedback Setup1 v v 6-24 T54 low Feedback
Hz 20- 83 Pl Normal/Inverse Control Hz
Setup1 ~y A4 [0050 (34 Setup1 ry v
_ [ Setup 1 ry v
6Ah'9h Current 20-93 Pl Proportional Gain 621754 hlgh Voltage
Setup 1~y v 00.50 | 0220 1}
‘ Setup 1y v Setup1 ¥y v
= ; 20-04 Plintegral time \
6-25 754 high Feedback P g 625754 Figh Feadback
Hz
Setup 1 v v Setup 1~y v S Hz
‘ 1-29 Automatic Motor Adaption etup1 v A4
Off
Setup1 ~y \4
llustracion 5.8 Asistente de configuracion de lazo cerrado
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5.4.3 Menu rapido ajuste del motor

El Menu rapido de configuracion del motor guia al instalador a través del ajuste de los pardmetros del motor necesarios.

AVISO!

PROTECCION DE SOBRECARGA DEL MOTOR

Se recomienda la proteccion térmica del motor. Especialmente durante el funcionamiento a velocidad lenta, la refrige-
racion proveniente de los ventiladores integrados del motor no es suficiente.

. Utilice PTC o Klixon (consulte capétulo 4.6.2 Entrada del termistor del motor) o

. Active la proteccién térmica del motor ajustando el pardmetro 1-90 Proteccién térmica motor a [4] Descon. ETR 1.

0-03 Regional Settings

o
[l International §
4
0-06 Grid Type &
[ 380-440V/50Hz
1-00 Configuration Mode
[E] Closed Loop
1-10 Motor Type
PM Motor Asynchngus Asynchronous Motor
1-24 Motor Current 1-20 Motor Power
A kw
1-25 Motor Nominal Speed 1-22 Motor Voltage
3000 IV 400 Y
1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor Frequency
Nm Hz
1-30 Stator Resistance 1-24 Motor Current
X3 ohms 04.66)Y
1-39 Motor Poles ‘ 1-25 Motor nominal speed ‘
E [Z%0 RPM
‘ 1-40 Back EMF at 1000 RPM Motor Type = IPM [ 1-38 g-axis inductance(Lq) IPM Type = Sat. | 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
570 mH HmH
(1-45) g-axis Inductance Sat. (LgSat)
HnmH
IPM Type = non-Sat. (1-48) Current at Min Inductance for d-axis
| 10030
1-49 Current at Min Inductance for g-axis
[ 100
(1-70) PM Start Mode
Rotor Detection
1-46 Position Detection Gain
100K
30-22 Locked Rotor Detection
Off
30-23 Locked Rotor Detection Time[s]
01
4-19 Max Ouput Frequency
0065 Nab4

4-12 Motor speed low limit
[E Hz

4-13 Motor speed high limit

0050 [gF4

3-41 Ramp 1 ramp-up time

0003

3-42 Ramp1 ramp-down time

0003

MotorType = Asynchronous

MotorType = PM Motor

llustraciéon 5.9 Ment rapido ajuste del motor

1-73 Flying Start
No
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5.4.4 Cambio de los ajustes de parametros

Acceso rapido para cambiar los ajustes de parametros:

1. Para entrar en el Menu rdpido, pulse [Menu] hasta
que el indicador de la pantalla se coloque sobre
Menu rdpido.

2. Pulse [A] [¥] para seleccionar el asistente, el

ajuste de lazo cerrado, los ajustes del motor o los
cambios realizados. Después pulse [OK].

3. Pulse [A] [Y] para desplazarse por los parametros
del Mend rdpido.

4, Para seleccionar un parametro, pulse [OK].

5. Pulse [A] [¥] para cambiar el valor de ajuste de
un parametro.

6. Pulse [>] para saltarse un digito cuando se esta
editando un parametro decimal.

7. Para aceptar los cambios, pulse [OK].

8. Pulse [Back] dos veces para entrar en Estado, o
bien pulse [Menu] una vez para entrar en Menu
principal.

El Menu principal proporciona acceso a todos los
parametros:

1. Pulse [Menu] hasta que el indicador de la pantalla

se coloque sobre Ment principal.

2. Pulse [A] [Y] para desplazarse por los grupos de
pardmetros.

3. Para seleccionar un grupo de pardmetros, pulse
[OK].

4. Pulse [4] [¥] para desplazarse por los parametros

de ese grupo en concreto.

5. Para seleccionar el parametro, pulse [OK]
6. Pulse [4] [¥] para ajustar / cambiar el valor del
parametro.

Cambios realizados:

1. Pulse [Menu] hasta que el indicador de la pantalla

se coloque sobre Mend rdpido.

2. Pulse [A] [Y] para navegar a través de los menus
rapidos.
3. Para seleccionar 05 Cambios realiz, pulse [OK].

. En «Cambios realizados» se enumeran todos los
pardmetros modificados desde los ajustes
predeterminados.

. La lista muestra Unicamente los pardmetros que
se han cambiado en el ajuste de edicién actual.

. No se indican los pardmetros que se han
restablecido a los valores predeterminados.

. El mensaje Vacio indica que no se ha cambiado
ningun parametro.

5.4.5 Configuracion del termistor

Establezca el pardmetro 1-90 Motor Thermal Protection en
[1] Advert. termistor o [2] Descon. termistor. Para obtener
informacion detallada, consulte la Guia de programacién del
VLT® DriveMotor FCP 106 y FCM 106.

MGO3L305

Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos. 37



Mantenimiento, diagnéstico ...

VLT® DriveMotor FCP 106 / FCM 106

6 Mantenimiento, diagndstico y resoluciéon de problemas

6.1

Mantenimiento

En condiciones de funcionamiento y con perfiles de carga normales, el convertidor de frecuencia no necesita mantenimiento
durante su vida util. Deberan examinarse los convertidores de frecuencia a intervalos periédicos, segun las condiciones de
funcionamiento, para evitar averias, riesgos o danos. Sustituya las piezas desgastadas o dafadas por piezas de repuesto
originales o piezas estandar. Para necesidades de mantenimiento y asistencia, pédngase en contacto con el proveedor local

de Danfoss.

1. Lea las advertencias de seguridad del capétulo 2 Seguridad.

Desconecte el convertidor de frecuencia de la red.

2
3. Desconecte el convertidor de frecuencia del suministro de CC externo, si lo hubiese.
4

Desconecte el convertidor de frecuencia del motor, ya que puede generar tensién al girar, por ejemplo, por
autorrotacion.

u

Espere a que se descargue el enlace de CC. Consulte el tiempo de descarga en la Tabla 2.1.

6. Retire el convertidor de frecuencia de la placa del adaptador de motor o de la placa de montaje en pared.

6.2 Lista de Advertencias y Alarmas

Numero
de Bloqueo
alarma / Texto de fallo Advertencia | Alarma por Causa del problema
advertenci alarma
a
La sefal del terminal 53 o 54 es inferior al 50 % del valor establecido
en:
e Pardmetro 6-10 Terminal 53 escala baja V.
2 Error cero X X e Pardmetro 6-12 Terminal 53 escala baja mA.
activo
e Pardmetro 6-20 Terminal 54 escala baja V.
e Pardmetro 6-22 Terminal 54 escala baja mA.
Consulte también el grupo de parametros 6-0* Modo E/S analdgico.
3 No motor X Un motor no se ha conectado al convertidor de frecuencia.
Falta una fase en el lado de la fuente de alimentacion o el desequi-
4 Pérd. fase alim. X X X librio de tensién es excesivo. Compruebe la tensién de alimentacion.
Consulte el pardmetro 14-12 Funcién desequil. alimentacion.
7 Sobretens. CC X X La tension del enlace de CC supera el limite.
. . La tension del enlace de CC es inferior al limite de advertencia de
8 Tensién baja CC X X o, .
tensiéon baja.
9 Sobrecarga inv. X X Carga superior al 100 % durante demasiado tiempo.
El motor se ha sobrecalentado debido a una carga de mas del 100 %
10 Sobrt ETR mot X X durante demasiado tiempo. Consulte el pardmetro 1-90 Proteccion
térmica motor.
1 Sobrt termi X X El termistor (o su conexion) esta desconectado. Consulte el
mot pardmetro 1-90 Proteccién térmica motor.
13 Sobrecorriente X X X Se ha sobrepasado el limite de intensidad pico del inversor.
14 Fallo Tierra X Descarga desde las fases de salida a tierra.
16 Cortocircuito X X Cortocircuito en el motor o en sus terminales.
i No hay comunicacién con el convertidor de frecuencia. Consulte el
17 Céd. ctrl TO X X i . .
grupo de pardmetros 8-0* Comunic. y opciones.
24 Fall vent X X Los ventiladores externos han fallado por defectos en el equipo o por
la ausencia de ventiladores.
38 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos. MGO3L305
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Numero

de Bloqueo

alarma / Texto de fallo Advertencia | Alarma por Causa del problema

advertenci alarma

a

25 Cortocirc. res. X X Resist. freno cortocircuitada: La resistencia de freno se controla durante

fre. el funcionamiento. Si se cortocircuita, la funcion de freno se desconecta
y se muestra una advertencia. Apague el convertidor de frecuencia y
sustituya la resistencia de freno.

27 Short circuited X X Fallo chopper freno: Transistor de freno cortocircuitado o funcién de
freno desconectada. Si hay cortocircuito, se disipa mucha energia en la
resistencia de freno. Apague el convertidor de frecuencia para evitar
incendio.

28 Comprob. freno X X Freno comprobado y fallo detectado

oo Falta la fase U del motor. Compruebe la fase. Consulte el

30 Pérdida fase U X X j o
pardmetro 4-58 Funcién Fallo Fase Motor.

oo Falta la fase V del motor. Compruebe la fase. Consulte el

31 Pérdida fase V X X j o
pardmetro 4-58 Funcién Fallo Fase Motor.

oo Falta la fase W del motor. Compruebe la fase. Consulte el

32 Pérdida fase W X X j o
pardmetro 4-58 Funcién Fallo Fase Motor.

34 Fallo Fieldbus X

35 Fallo de opcion X

36 Fallo aliment. X

38 Fa. corr. carga X X Pdngase en contacto con el distribuidor local de Danfoss.

40 Sobrecarga T27 X

41 Sobrecarga T29

Earth fault
44 X X
DESAT
Gate drive
46 X X
voltage fault
Fallo tension
47 X X X 24 V CC puede estar sobrecargada.
control
51 Unom,Inom X Es posible que los ajustes de tension, intensidad y potencia del motor
AMA sean erréneos. Compruebe los ajustes.
52 Fa. AMA In baja X La intensidad del motor es demasiado baja. Compruebe los ajustes.
Motor AMA
53 demasiado X El motor es demasiado grande para efectuar el AMA.
grande
Motor AMA
54 demasiado X El motor es demasiado pequefo para efectuar el AMA.
pequefio
Pardmetro del i i .
Los valores de parametros del motor estan fuera del intervalo

55 AMA fuera de X

aceptable.

rango

AMA

56 interrumpido X El usuario ha interrumpido el procedimiento AMA.

por usuario
Pruebe a reiniciar el procedimiento AMA varias veces hasta que se
complete.
AVISO!

57 T lim. AMA X Si se‘ejecuta repetidamente se po‘drla c'alentar el m?tor hasta
un nivel en que aumenten las resistencias Rs y Rr. Sin
embargo, en la mayoria de los casos este aumento de las
resistencias no es grave.
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Numero
de Bloqueo
alarma / Texto de fallo Advertencia | Alarma por Causa del problema
advertenci alarma
a
58 AMA interno X X Péngase en contacto con el distribuidor local de Danfoss.
Limite de . . . i o .
59 . . X X La intensidad es superior al valor del pardmetro 4-18 Limite intensidad.
intensidad
Se ha activado la parada externa. Para reanudar el funcionamiento
normal, aplique 24 V CC al terminal programado para parada externa y
60 Parada externa X . . . T . L
reinicie el convertidor de frecuencia. Reinicio mediante comunicacion
serie, E/S digital o pulsando [Reset] en el LCP.
63 Fr. mecén. bajo X No se ha alcanzado la intensidad minima necesaria para abrir el freno
mecénico.
65 Temp. tarj. ctrl X X X
La temperatura del disipador térmico indica 0 °C. Esto puede significar
66 Temp. baja X que el sensor de temperatura no funciona correctamente. Este fallo
disipador térm. hace que aumente al maximo la velocidad del ventilador a fin de
enfriar la secciéon de potencia o la tarjeta de control.
67 Cambio opcion X
. El sensor de temperatura de la tarjeta de potencia esta demasiado
69 Temp. tarj. pot. X X X . . |
caliente o demasiado frio.
. Error de configuracién del tamafio de potencia de la tarjeta de
70 Conf. FC incor. X X .
potencia
L Todos los ajustes de pardmetros se inicializan con los ajustes predeter-
80 Equ. inicializado X .
minados.
El convertidor de frecuencia estd efectuando un frenado de CC
87 Frenado CC aut. X .
automatico.
Option
88 . X X
detection
93 Bomba seca X X
94 Fin de curva X
El par es inferior al nivel de par ajustado para condicion de ausencia de
95 Correa rota X X carga, lo que indica una correa rota. Consulte el grupo de pardmetros
22-6* Deteccion correa rota.
929 Rotor X El convertidor de frecuencia ha detectado una situacion de rotor
bloqueado bloqueado. Consulte pardmetro 30-22 Locked Rotor Protection y
pardmetro 30-23 Locked Rotor Detection Time [s].
Flow/pressure
101 . p. . X Falta informacion sobre el flujo / la presion.
info missing
. Alta tension de fuerza contraelectromotriz. Detenga el rotor del motor
126 Motor Rotating X
PM.
127 Back EMF too X
high
200 Modo incendio X Se ha activado el modo incendio.
202 Fire Mode X El modo incendio ha suprimido una o mas alarmas de anulacién de
Limits Exceeded garantia.
Memory
206 X
module
Memory
207 X X
module alarm

Tabla 6.1 Advertencias y alarmas
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7 Especificaciones

7.1 Separaciones, dimensiones y pesos

7.1.1 Separaciones

Para garantizar un flujo de aire suficiente para el convertidor de frecuencia, respete las separaciones minimas indicadas en la
Tabla 7.1.

Cuando el flujo de aire estd obstruido cerca del convertidor de frecuencia, garantice una entrada de aire de refrigeracion
adecuada vy la salida de aire caliente de la unidad.

Proteccion Potencia’ Separacion en los extremos
[kw] [mm]
Tamaiio de Clasificacion de proteccion . Extremo del
Extremo de la brida . )
la 3 % 380-480 V ventilador de refrige-
. del motor .,
proteccion racion
FCP 106 FCM 106

MH1 IP66/Tipo 4X? IP55 / Tipo 12 0,55-1,5 30 100
MH2 IP66/Tipo 4X? IP55 / Tipo 12 2,2-4,0 40 100
MH3 IP66/Tipo 4X? IP55 / Tipo 12 5.5-7,5 50 100

Tabla 7.1 Espacio libre minimo para refrigeracion

1) Las potencias de salida estdn relacionadas con la sobrecarga normal (NO). Consulte el capétulo 7.2 Datos eléctricos.

2) La clasificacion de tipo e IP sélo se aplica cuando el FCP 106 estd montado en un placa de montaje en pared o en un motor con placa de
adaptador. Asegurese de que la junta utilizada entre la placa del adaptador y el motor tenga la clasificacion de proteccién requerida para la
combinacion del motor y el convertidor de frecuencia. Como unidad independiente, la clasificacién de proteccion es IP00 y de tipo abierto.

Tamaiio de la Profundidad maxima del orificio en la placa del Altura maxima del tornillo por encima de la placa del
proteccion adaptador (A) [mm] adaptador (B) [mm]
MH1 3 0,5
MH2 4 0,5
MH3 3,5 0,5

Tabla 7.2 Informacién sobre los tornillos para fijar de la placa del adaptador de motor

195NA494.10

-
— i A |-

Plato adaptador

Tornillo

Profundidad maxima del orificio en la placa del adaptador

R[> =

Altura méaxima del tornillo por encima de la placa del adaptador

llustracién 7.1 Tornillos para fijar la placa del adaptador de motor
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7.1.2 Dimensiones de FCP 106

195NA418.10

llustraciéon 7.2 Dimensiones del FCP 106

Potencia" Longitud Anchura Altura Diametro del Orificio
[kW (CV)] [mm (in)] [mm (in)] [mm (in)] prensacables |de montaje
Tapa Tapa alta para
Tipo de L.
L. normal la opcién
proteccion
VLT® PROFIBUS DP
MCA 101
3 x 380-480 V A a B C C X Y
MH1 0,55-1,5 (0,75-2,0) 231,4 (9,1) |130 (5,1)[162,1 (6,4)| 106,8 (4,2) 121,4 (4,8) M20 M20 M6
MH2 2,2-4,0 (3,0-5,0) 276,8 166 (6,5)]187,1 (7,4)| 113,2 (4,5) 127,8 (5,0) M20 M20 M6
(10,9)
MH3 5.5-7,5 (7,5-10) 321,7 211 (8,3)]221,1 (8,7) 123,4 (4,9) 138,1 (5,4) M20 M25 M6
(12,7)

Tabla 7.3 Dimensiones del FCP 106

1) Las potencias de salida estdn relacionadas con la sobrecarga normal (NO). Consulte el capétulo 7.2 Datos eléctricos.
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7.1.3 Dimensiones de FCM 106

—0 © 0o !
H N\ z
i | F
ED
-2 = | 9 @ |
L"L/{* ‘
L VT [V | Yy
ED1 - jﬂ: T il T ‘ \T) %
o @]
M= = g
| == == R LN
1 I
1 I —
ol 1l T —
| 1 [ [
i . :
: Beayid 1 A
P
BA
E—
— c ‘4 B —— BC — A —
BB
L AB
Tamano del bastidor del |71 80 20S 90L 100S 100L 112M 132S 132M
motor
A [mm (in)] 112 (4,4) 125 (4,9) 140 (5,5) 140 (5,5) 160 (6,3) 160 (6,3) 190 (7,5) 216 (8,5) [216 (8,5)
B [mm (in)] 90 (3,5) 100 (4,0) 100 (4,0) 125 (4,9) 140 (5,5) 140 (5,5) 140 (5,5) 140 (5,5) 178 (7,0)
C [mm (in)] 45 (1,8) 50 (2,0 56 (2,2) 56 (2,2) 63 (2,5) 63 (2,5) 70 (2,6) 89 (3,5) 89 (3,5)
H [mm (in)] 71 (2,8) 80 (3,1) 90 (3,5) 90 (3,5) 100 (4,0) 100 (4,0) 112 (4,4) 132 (5,2) 132 (5,2)
K [mm (in)] 8 (0,3) 10 (0,4) 10 (0,4) 10 (0,4) 11 (0,43) 11 (0,43) 12,5 (0,5) 12 (0,47) 12 (0,47)
AA [mm (in)] 31 (1,2) 34,5 (1,4) 37 (1,5) 37 (1,5) 44 (1,7) 44 (1,7) 48 (1,9) 59 (2,3) 59 (2,3)
AB [mm (in)] 135 (5,3) 153 (6,0) 170 (6,7) 170 (6,7) 192 (7,6) 192 (7,6) 220 (8,7) 256 (10,1) |256 (10,1)
BB [mm (in)] 108 (4,3) 125 (4,9) 150 (5,9) 150 (5,9) 166 (6,5) 166 (6,5) 176 (6,9) 180 (7,1) |218 (8,6)
BC [mm (in)] 83 (3,3) 89 (3,5) 116 (4,6) 91 (3,6) 110 (4,3) 144 (5,7) 126 (5,0) 134 (5,3) 136 (5,4)
L [mm (in)] 246 (9,7) 272 (10,7) |317 (12,5) (317 (12,5) |366 (14,4) [400 (15,7) |388 (15,3) |445 (17,5) (485 (19,1)
AC [mm (in)] 139 (5,5) 160 (6,3) 180 (7,1) 180 (7,1) 196 (7,7) 194 (7,6) 225 (8,9) 248 (9,8) 248 (9,8)
E [mm (in)] 30 (1,2) 40 (1,6) 50 (2,0 50 (2,0) 60 (2,4) 60 (2,4) 60 (2,4) 80 (3,1) 80 (3,1)
ED [mm (in)] 20 (0,8) 30 (1,2) 30 (1,2) 40 (1,6) 40 (1,6) 50 (2,0 50 (2,0 70 (2,6) 70 (2,6)
EB [mm (in)] 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16)
HD [mm (in)] sin VLT® PROFIBUS DP MCA 101
MH1 247 (9,7) 267 (10,5) [286 (11,3) (286 (11,3) |- - - - -
MH2 248 (9,8) 268 (10,6) (287 (11,4) (287 (11,4) |304 (12) 304 (12) 332 (13,1) |- -
MH3 - - 299 (11,8) (299 (11,8) |316 (12,4) |316 (12,4) |344 (13,5) |379 (14,9) (379 (14,9)
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Tamano del bastidor del |71 80 90S 90L 100S 100L 112M 1328 132M
motor
HD [mm (in)] sin VLT® PROFIBUS DP MCA 101
MH1/ 262 (10,3) (282 (11,1) (301 (11,9) (301 (11,9) |- - - - -
MH2 263 (10,4) |283 (11,1) [302 (11,9) |302 (11,9) (319 (12,6) |319 (12,6) (347 (13,7) |- -
MH3 - - 314 (124) |314 (12,4) |331 (13,0) |331 (13,00 (359 (14,1) |394 (15,5) |394 (15,5)

Tabla 7.4 Dimensiones del FCM 106 Montaje con patas: B3 para motor PM y asincrono
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Tamaiio del bastidor del |71 80 90S 90L 100L 112M 132S
motor
M [mm (in)] 130 (5,1) 165 (6,5) 165 (6,5) 165 (6,5) 215 (8,5) 215 (8,5) 265 (10,4)
N [mm (in)] 110 (4,3) 130 (5,1) 130 (5,1) 130 (5,1) 180 (7,8) 180 (7,8) 230 (9,1)
P [mm (in)] 160 (6,3) 200 (7,9) 200 (7,9) 200 (7,9) 250 (9,8) 250 (9,8) 300 (11,8)
S [mm (in)] M8 M10 M10 M10 M12 M12 M12
T [mm (in)] 3,5 (0,14) 3,5 (0,14) 3,5 (0,14) 3,5(0,14) 4 (0,16) 4 (0,16) 4 (0,16)
LA [mm (in)] 10 (0,4) 10 (0,4) 12 (0,5) 12 (0,5) 14 (0,6) 14 (0,6) 14 (0,6)
HA [mm (in)] HA = AC1 + altura del convertidor de frecuencia.
Para conocer las dimensiones del convertidor de frecuencia, consulte la Tabla 7.3.
HD [mm (in)] sin VLT® PROFIBUS DP MCA 101
MH1 247 (9,7) 267 (10,5) 286 (11,3) 286 (11,3) - - -
MH2 248 (9,8) 268 (10,6) 287 (11,4) 287 (11,4) 304 (12) 332 (13,1) -
MH3 - - 299 (11,8) 299 (11,8) 316 (12,4) 244 (9,6) 379 (14,9)
HD [mm (in)] sin VLT® PROFIBUS DP MCA 101
MH1 262 (10,3) 282 (11,1) 301 (11,9) 301 (11,9) - - -
MH2 263 (10,4) 283 (11,2) 302 (11,9) 302 (11,9) 319 (12,6) 347 (13,7) -
MH3 - - 314 (12,4) 314 (124) 331 (13,1) 359 (14,1) 394 (15,5)

Tabla 7.5 Dimensiones del FCM 106 montaje con brida, B5, B35 para motor PM y asincrono
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Brida pequena B14
Tamaiio del bastidor del |71 80 90S 100L 112M 132S
motor
M [mm (in)] 85 (3,3) 100 (4,0) 115 (4,5) 130 (5,1) 130 (5,1) 165 (6,5)
N [mm (in)] 70 (2,8) 80 (3,1) 95 (3,7) 110 (4,3) 110 (4,3) 130 (5,1)
P [mm (in)] 105 (4,1) 120 (4,7) 140 (5,5) 160 (6,3) 160 (6,3) 200 (7,9)
S [mm (in)] M6 M6 M8 M8 M8 M10
T [mm (in)] 2,5(0,1) 3(0,12) 3(0,12) 3,5(0,14) 3,5(0,14) 3,5(0,14)
LA [mm (in)] 11 (0,4) 9 (0,35) 9 (0,35) 10 (0,4) 10 (0,4) 30 (0,4)
Brida grande B14
Tamano del bastidor del |71 80 90S 100L 112M 132S
motor
M [mm (in)] 115 (4,5) 130 (5,1) 130 (5,1) 165 (6,5) 165 (6,5) 215 (8,5)
N [mm (in)] 95 (3,7) 110 (4,3) 110 (4,3) 130 (5,1) 130 (5,1) 180 (7,1)
P [mm (in)] 140 (5,5) 160 (6,3) 160 (6,3) 200 (7,9) 200 (7,9) 250 (9,8)
S [mm (in)] M8 M8 M8 M10 M10 M12
T [mm (in)] 2,5(0,1) 3,5(0,14) 3,5(0,14) 3,5(0,14) 3,5(0,14) 4 (0,16)
LA [mm (in)] 8 (0,31) 8,5 (0,33) 9 (0,35) 12 (0,5) 12 (0,5) 12 (0,5)
HA [mm (in)] HA = AC1 + altura del convertidor de frecuencia.
Para conocer las dimensiones del convertidor de frecuencia, consulte la Tabla 7.3.
HD [mm (in)] sin VLT® PROFIBUS DP MCA 101
MH1 247 (9,7) 267 (10,5) 286 (11,3) - - -
MH2 248 (9,8) 268 (10,6) 287 (11,4) 304 (12) 332 (13,1) -
MH3 - - 299 (11,8) 316 (12,4) 244 (9,6) 379 (14,9)
HD [mm (in)] sin VLT® PROFIBUS DP MCA 101
MH1 262 (10,3) 282 (11,1) 301 (11,9) - - -
MH2 263 (10,4) 283 (11,2) 302 (11,9) 319 (12,6) 347 (13,7) -
MH3 - - 314 (12,4) 331 (13) 359 (14,1) 394 (15,5)

Tabla 7.6 Dimensiones del FCM 106 Montaje frontal: B14, B34 para motor PM y asincrono
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M6 DIN 332-DH
FCM 106 con motor PM y asincrono
Tamaiio del bastidor del |71 80 90S 100L 112M 132S
motor
D [mm (in)] 14 (0,6) 19 (0,7) 24 (1,0) 28 (1,1) 28 (1,1) 38 (1,5)
F [mm (in)] 5(0,2) 6 (0,25) 8(0,3) 8(0,3) 8(0,3) 10 (0,4)
G [mm (in)] 11 (0,4) 15,5 (0,6) 20 (0,8) 24 (1,0 24 (1,0) 33 (1,3)
DH M5 M6 M8 M10 M10 M12
Tabla 7.7 Dimensiones del FCM 106 Extremo de accionamiento del eje: motor PM y asincrono
7.1.4 Peso
Para calcular el peso total de la unidad, afada:
. El peso combinado del convertidor de frecuencia y la placa del adaptador. Consulte la Tabla 7.8.
. El peso del motor. Consulte la Tabla 7.9.
Peso
Tipo de proteccién FCP 106 |Placa del adaptador de motor [kg (Ib)] Conjunto del FCP 106
[kg (Ib)] y la placa del adaptador de motor [kg (Ib)]
MH1 3,9 (8,6) 0,7 (1,5) 4,6 (10,1)
MH2 58 (12,8) 1,12 (2,5) 6,92 (15,3)
MH3 8,1 (17,9 1,48 (3,3) 9,58 (21,2)
Tabla 7.8 Peso del FCP 106
Motor PM Motor asincrono
Potencia del eje 1500 RPM 3000 r/min 1500 RPM 3000 r/min
[kW (CV)] Tamano Peso Tamano Peso Tamano Peso Tamano Peso
del bastidor [kg (Ib)] | del bastidor | [kg (Ib)] del bastidor [kg (Ib)] del bastidor [kg (Ib)]
del motor del motor del motor del motor
0,55 (0,75) 71 4,8 (10,6) - - -
0,75 (1,0) 71 54 (11,9 71 4,8 (10,6) 80S 11 (24,3) 71 9,5 (20,9)
1,1 (1,5) 71 7,0 (154) 71 4,8 (10,6) 90S 16,4 (36,2) 80 11 (24,3)
1,5 (2,0) 71 10 (22) 71 6,0 (13,2) 90L 16,4 (36,2) 80 14 (30,9)
2,2 (3,0) 920 12 (26,5) 71 6,6 (14,6) 100L 22,4 (49,4) 90L 16 (35,3)
3 (4,0 920 14 (30,9) 90S 12 (26,5) 100L 26,5 (58,4) 100L 23 (50,7)
4 (5,0) 920 17 (37,5) 90S 14 (30,9) 112M 30,4 (67) 100L 28 (61,7)
5,5 (7,5) 112 30 (66) 90S 16 (35,3) 132S 55 (121,3) 112M 53 (116,8)
7,5 (10) 112 33 (72,8) 112M 26 (57,3) 132M 65 (143,3) 112M 53 (116,8)

Tabla 7.9 Peso aproximado del motor
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7.2 Datos eléctricos

7.2.1 Alimentacion de red 3 x 380-480 V CA, sobrecarga normal y alta

MH1 MH2 MH3
PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3Ko0 P4Ko0 P5K5
Sobrecarga NO HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO HO
Eje de salida tipico
kW]
Eje de salida tipico
[CV]
Seccioén transversal

Proteccion

0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0

0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 4,0 50

méxima del cable
en los terminales? 4/12 4/12 4/12 4/12 4/12 4/12 4/12
(red, motor)
[mm?2/AWG]
Intensidad de salida

Temperatura ambiente de 40 °C

Continua

(3 x 380-440 V) [A]
Intermitente

(3 x 380-440 V) [A]
Continua

(3 x 440-480 V) [A]
Intermitente

(3 x 440-480 V) [A]
Intensidad de entrada maxima

1,7 2,2 3,0 3,7 53 7,2 9,0

1,9 2,7 24 3,5 33 4,8 41 59 58 85 79 11,5 9,9 14,4

1,8 2,6 2,3 34 31 4,5 3,7 54 53 7,7 6,9 10,1 9,0 13,2

Continua

(3 x 380-440 V) [A]
Intermitente

(3 x 380-440 V) [A]
Continua

(3 x 440-480 V) [A]
Intermitente

(3 x 440-480 V) [A]
Fusibles de red

1.3 2,1 24 35 4,7 6,3 8,3

1,4 2,0 2,3 2,6 2,6 3,7 39 4,6 5,2 7,0 6,9 9,6 9,1 12,0

1.3 1,9 2,0 2,5 24 3,5 3,2 4,2 4,3 6,3 58 84 7,5 11,0

. Consulte el capétulo 7.10 Especificaciones de los magnetotérmicos y los fusibles.
maximos

Tabla 7.10 Alimentaciéon de red 3 x 380-480 V CA, sobrecarga normal y alta: protecciones MH1, MH2 y MH3

1) NO: sobrecarga normal, 110 % durante 1 minuto. HO: sobrecarga elevada, 160 % durante 1 minuto.
Un convertidor de frecuencia disefiado para HO necesita una clasificacion de motor correspondiente. Por ejemplo, la Tabla 7.10 muestra que un
motor de 1,5 kW para HO necesita un convertidor de frecuencia P2K2.

2) La seccién transversal mdxima del cable es el mayor didmetro de cable que puede conectarse a los terminales. Cumpla siempre los
reglamentos locales y nacionales.
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. MH3
Proteccion
P5K5 P7K5
Sobrecarga" NO HO NO
Eje de salida tipico [kW] 55 7,5
Eje de salida tipico [CV] 7,5 10
Seccién transversal maxima del cable en los terminales?
(red, motor) 4/12 4/12
[mm2Z/AWG]
Intensidad de salida
Temperatura ambiente de 40 °C
Continua
12 15,5
(3 x 380-440 V) [A]
Intermitente
13,2 19,2 171
(3 x 380-440 V) [A]
Continua
1 14
(3 x 440-480 V) [A]
Intermitente
12,1 13,2 15,4
(3 x 440-480 V) [A]
Intensidad de entrada maxima
Continua
11 15
(3 x 380-440 V) [A]
Intermitente
12 17 17
(3 x 380-440 V) [A]
Continua
9,4 13
(3 x 440-480 V) [A]
Intermitente
10 15 14
(3 x 440-480 V) [A]
Fusibles de red maximos Consulte el capétulo 7.10 Especificaciones de los magnetotérmicos y los fusibles.

Tabla 7.11 Fuente de alimentacion de red 3 x 380-480 V CA, sobrecarga normal y alta: proteccion MH3

1) NO: sobrecarga normal, 110 % durante 1 minuto. HO: sobrecarga elevada, 160 % durante 1 minuto.
Un convertidor de frecuencia disefiado para HO necesita una clasificacion de motor correspondiente. Por ejemplo, la Tabla 7.11 muestra que un
motor de 5,5 kW para HO necesita un convertidor de frecuencia P7K5.

2) La seccién transversal mdxima del cable es el mayor didmetro de cable que puede conectarse a los terminales. Cumpla siempre los
reglamentos locales y nacionales.
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7.3 Alimentacion de red

Fuente de alimentacién de red (L1, L2 y L3)
Tension de alimentacion 380-480 V +10%

Tension de red baja / corte de red:

. Durante un episodio de tensién de red baja o un corte de red, el convertidor de frecuencia sigue funcionando hasta
que la tension del circuito intermedio desciende por debajo del nivel de parada minimo. Dicho nivel es normalmente
un 15 % inferior a la tensién de alimentacién nominal mds baja del convertidor de frecuencia. No se puede esperar un
arranque y un par completo con una tension de red inferior al 10 % por debajo de la tensién de alimentacién nominal
mds baja del convertidor de frecuencia.

Frecuencia de alimentacién 50/60 Hz
Maximo desequilibrio transitorio entre fases de red 3,0 % de la tensién de alimentaciéon nominal
Factor de potencia real (A) 20,9 nominal con carga nominal
Factor de potencia de desplazamiento (COS®) Practicamente uno (>0,98)
Conmutacion a la entrada de la fuente de alimentacién L1, L2 y L3 (arranques) Dos veces por minuto, como maximo
Entorno conforme a las normas EN 60664-1 y CEl 61800-5-1 Categoria de sobretension Il / grado de contaminacién 2

Esta unidad es adecuada para utilizarse en un circuito capaz de proporcionar hasta:

. 100 000 amperios simétricos RMS, 480 V como maximo, con fusibles empleados como proteccién de circuito
derivado.

. Consulte la Tabla 7.15 y la Tabla 7.16 cuando utilice magnetotérmicos como proteccion de circuito derivado.

7.4 Protecciony funciones

Proteccion y funciones

. Proteccion termoelectrénica del motor contra sobrecargas.

. El control de la temperatura del disipador térmico garantiza que el convertidor de frecuencia se desconecte si la
temperatura alcanza 90 °C (194 °F) £5 °C (41 °F). Una temperatura de sobrecarga no podra reiniciarse mientras la
temperatura del disipador no se encuentre por debajo de 70 °C (158 °F) 5 °C (41 °F). Sin embargo, estas
temperaturas pueden variar para diferentes potencias, protecciones, etc. La funcion de reduccién automatica de la
potencia del convertidor de frecuencia garantiza que la temperatura del disipador térmico no alcance los 90 °C
(194 °F).

. Los terminales U, V y W del motor del convertidor de frecuencia estan protegidos contra fallos a tierra durante el
encendido y arranque del motor.

. Cuando falte una fase del motor, el convertidor de frecuencia se desconectard y generarad una alarma.

. Cuando falte una fase de red, el convertidor de frecuencia se desconectara o emitird una advertencia (en funcion
de la carga).

. El control de la tension del enlace de CC garantiza que el convertidor de frecuencia se desconecte si la tensién de
enlace de CC es demasiado baja o demasiado elevada.

. El convertidor de frecuencia estd protegido contra fallos a tierra en los terminales U, V' y W del motor.

. Todos los terminales de control y de relé 01-03/04-06 cumplen con los requisitos de PELV (tensidn de proteccion
muy baja). Sin embargo, esto no se aplica a la conexién a tierra en triangulo por encima de 300 V.

7.5 Condiciones ambientales

Entorno

Clasificacién de proteccién del alojamiento IP66/Tipo 4X1)
Clasificacion de proteccion del alojamiento del FCP 106 entre la tapa y el disipador IP66 / Tipo 4X
Clasificacién de proteccién del alojamiento del FCP 106 entre el disipador y la placa del adaptador IP66 / Tipo 4X
Conjunto de montaje en pared del FCP 106 IP66
Vibracion estacionaria CEl 61800-5-1 Ed. 2 Cl. 5264
Vibracién no estacionaria (CElI 60721-3-3 Clase 3M6) 25049
Humedad relativa (CEl 60721-3-3 Clase 3K4, sin condensacion) Del 5 al 95 % durante el funcionamiento
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Entorno agresivo (CEl 60721-3-3) Clase 3C3
Método de prueba conforme a CEl 60068-2-43 H2S (10 dias)
Temperatura ambiente 40 °C (104 °F) (promedio de 24 horas)
Temperatura ambiente minima durante el funcionamiento a escala completa -10 °C (14 °F)
Temperatura ambiente minima con rendimiento reducido -20 °C (-4 °F)
Temperatura ambiente maxima con rendimiento reducido 50 °C (122 °F)
Temperatura durante el almacenamiento De -25 a +65 °C (de -13 a +149 °F)
Temperatura durante el transporte De -25 a +70 °C (de -13 a +158 °F)
Altitud méaxima sobre el nivel del mar sin reduccién de potencia 1000 m (3280 ft)
Altitud maxima sobre el nivel del mar con reduccién de potencia 3000 m (9842 ft)
Estandares de seguridad EN/CEI 60204-1, EN/CEI 61800-5-1, UL 508C
Normas CEM, emisién EN 61000-3-2, EN 61000-3-12, EN 55011 y EN 61000-6-4
Normas CEM, inmunidad EN 61800-3, EN 61000-6-1/2
Clase de rendimiento energético, VLT® DriveMotor FCP 1062 IE2
Clase de rendimiento energético, VLT® DriveMotor FCM 106 IES

1) La clasificacion de tipo e IP sélo se aplica cuando el FCP 106 estd montado en un placa de montaje en pared o en un motor
con placa de adaptador. Asegurese de que la junta utilizada entre la placa del adaptador y el motor tenga la clasificacion de
proteccion requerida para la combinacién del motor y el convertidor de frecuencia. Como convertidor de frecuencia indepen-
diente, la clasificacién de proteccidn es IP0O0 y de tipo abierto.

2) Determinada conforme a la norma EN50598-2 en:

. Carga nominal.
o 90 % de la frecuencia nominal.
. Ajustes de fdbrica de la frecuencia de conmutacion.

. Ajustes de fdbrica del patrén de conmutacion.

7.6 Especificaciones del cable

Longitudes y secciones transversales de cable

Maxima longitud del cable de motor para kit de montaje en pared, apantallado/blindado 0,5 m (1,64 ft)
Seccién transversal maxima al motor, red para MH1-MH3. 4 mm?/ 11 AWG
Seccion transversal méxima de terminales de CC para tipos de proteccion MH1-MH3 4 mm?2/ 11 AWG
Seccion transversal maxima para los terminales de control (cable rigido) 2,5 mm?/ 13 AWG
Seccién transversal maxima para los terminales de control (cable flexible) 2,5 mm?/ 13 AWG
Seccion transversal minima para los terminales de control 0,05 mm?2/ 30 AWG
Seccion transversal maxima a la entrada del termistor (en el conector del motor) 4 mm?/ 11 AWG

7.7 Entrada/salida de control y datos de control

Entradas digitales

Entradas digitales programables 4
Numero de terminal 18, 19, 27, 29
Logica PNP o NPN
Nivel de tension 0-24 V CC
Nivel de tension, 0 I6gico PNP <5V CC
Nivel de tensién, 1 I6gico PNP >10 V CC
Nivel de tension, 0 l6gico NPN >19V CC
Nivel de tensién, 1 I6gico NPN <14V CC
Tension maxima de entrada 28 'V CC
Resistencia de entrada, Ri Aproximadamente 4 kQ
Entrada digital 29 como entrada de pulsos Frecuencia maxima de 32 kHz en contrafase y 5 kHz (O.C.)
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Entradas analdgicas

N.c de entradas analégicas

2

Numero de terminal

53, 54

Terminal 53 mode

Pardmetro 6-19 Terminal 53 mode: 1 = tension, 0 = intensidad

Modo terminal 54

Pardmetro 6-29 Modo terminal 54: 1 = tensién, 0 = intensidad

Nivel de tension 0-10V
Resistencia de entrada, Ri Aproximadamente 10 kQ
Tension maxima 20V
Nivel de intensidad De 0/4 a 20 mA (escalable)
Resistencia de entrada, Ri <500 Q
Intensidad méaxima 29 mA
Salida analdgica

Numero de salidas analégicas programables 2
Numero de terminal 42, 45"
Rango de intensidad en la salida analégica De 0/4 a 20 mA
Carga méaxima en comun de la salida analdgica 500 Q
Méxima tensién en salidas analégicas 17V
Precisiéon en la salida analdgica Error maximo: 0,4 % de escala total
Resolucién en la salida analdgica 10 bits

1) Los terminales 42 y 45 también pueden programarse como salidas digitales.

Salidas digitales
Ndmero de salidas digitales 4
Terminales 27 y 29

Numero de terminal 27, 29"
Nivel de tension en salida digital 0-24V
Intensidad de salida maxima (disipador y fuente) 40 mA
Terminales 42 y 45

Numero de terminal 42, 45?
Nivel de tension en salida digital 17V
Intensidad de salida maxima en la salida digital 20 mA
Carga maxima en la salida digital 1 kQ

1) Los terminales 27 y 29 también pueden programarse como entradas.

2) Los terminales 42 y 45 también pueden programarse como salida analdgica.

Las salidas digitales estdn aisladas galvdnicamente de la tensién de alimentacién (PELV) y de los demds terminales de tensién
alta.

Tarjeta de control, comunicacién serie RS485

Numero de terminal

68 (P, TX+, RX4), 69 (N, TX-, RX-)

Numero de terminal

61 Comun para los terminales 68 y 69

Tarjeta de control, salida de 24 V CC

Numero de terminal 12
Carga maxima 80 mA
Salida de relé

Salida de relé programable 2

Relé 01 y 02 01-03 (NC), 01-02 (NO), 04-06 (NC), 04-05 (NO)
Carga maxima del terminal (CA-1)" en 01-02/04-05 (NO) (Carga resistiva) 250 VCA 3 A
Carga méxima del terminal (CA-15 )" en 01-02/04-05 (NO) (Carga inductiva a cos® 0,4) 250 VCA, 02 A
Carga maxima del terminal (CC-1)" en 01-02/04-05 (NO) (Carga resistiva) 30VCC 2A
Carga maxima del terminal (CC-13)" en 01-02/04-05 (NO) (Carga inductiva) 24V CC, 0,1 A
Carga maxima del terminal (CA-1)V en 01-03/04-06 (NC) (Carga resistiva) 250 VCA 3 A
Méxima carga del terminal (CA-15)" en 01-03/04-06 (NC) (carga inductiva a cos@ 0,4) 250 VCA, 02 A
Carga maxima del terminal (CC-1)" en

01-03/04-06 (NC) (Carga resistiva) 30VCG 2A
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Carga minima del terminal en 01-03 (NC), 01-02 (NO) 24 V CC 10 mA, 24 V CA

20 mA
Ambiente conforme a la norma EN 60664-1 Categoria de sobretension Il / grado de contaminacién 2
1) CEl 60947, secciones 4 y 5.
Tarjeta de control, salida de 10 V CC
Numero de terminal 50
Tensién de salida 10,5V 0,5V
Carga maxima 25 mA
7.8 Pares de apriete de conexion
Situacion Tipo Par
[Nm (in-1b)]
Tornillos de la tapa frontal T20 o ranura 3-3,5 (26,6-31)
Conectores ciegos de cable de plastico Zbcalo de 24 mm o 28 mm 2,2 (19,5)
Tarjeta de control T10 1,3 (11,5)
Tarjeta de relé T10 1,3 (11,5)
Placa de control T20 o ranura 1,5 (13,3)
Conexion a la placa del adaptador T20 o ranura 7,0 (62)
Tabla 7.12 Pares de apriete de los tornillos externos del convertidor de frecuencia
Potencia" Par
Tamano de la [kW (CV)] [Nm (in-lb)]
proteccién 3 x 380-480 V Red Motor Conexion de | Terminales Tierra Relé Interruptor
cc de control RFI
MH1 0,55-1,5 (0,75-2,0) Doblado,
MH2 2,2-4 (3,0-5,0) 1,4 (124) par no 1,4 (124) 0,5 (4,4) 3,0 (26,6) 0,5 (44) 0,9 (8,0)
MH3 5,5-7,5 (7,5-10) aplicado
Tabla 7.13 Pares de apriete de los tornillos internos del convertidor de frecuencia
1) Las potencias de salida estdn relacionadas con la sobrecarga normal (NO). Consulte el capétulo 7.2 Datos eléctricos.
Potencia® Tipo
Tamano de la [kW (CV)]
proteccién 3 x 380-480 V Red Motor Conexion de| Terminales Tierra Relé Interruptor
Ccc de control RFI
MH1 0,55-1,5 (0,75-2,0) T20,
MH2 2,2-4 (3,0-5,0) Ranura o Ranura o Ranura o ranura o T20 o
. Doblado . . i Ranura
MH3 5,5-7,5 (7,5-10) Phillips Phillips Phillips z6calo de 10 ranura
mm
Tabla 7.14 Tipos de tornillos internos para el convertidor de frecuencia
1) Las potencias de salida estdn relacionadas con la sobrecarga normal (NO). Consulte el capétulo 7.2 Datos eléctricos.
7.9 Especificaciones del motor del FCM 106
Salida del motor (U, Vy W)
Tensién de salida 0-100 % de la tensién de alimentacion
Frecuencia de salida, motor asincrono 0-200 Hz (VVC*), 0-400 Hz (u/f)
Frecuencia de salida, motor PM 0-390 Hz (VVC* PM)
Interruptor en la salida Ilimitada
Tiempos de rampa 0,05-3600 s
Entrada del termistor (en el conector del motor)
Condiciones de entrada Fallo: >2,9 kQ, sin fallo: <800 Q
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7.10 Especificaciones de los magnetotérmicos y los fusibles

Proteccién de sobreintensidad

Proporciona proteccion de sobrecarga para evitar el sobrecalentamiento de los cables en la instalacién. Aplicar siempre
proteccidon de sobreintensidad conforme a la normativa local y nacional vigente. Los fusibles deben estar disefiados para
aportar proteccion a un circuito capaz de suministrar un maximo de 100 000 Ams (simétricos), 480 V max. Consulte la
Tabla 7.15 y la Tabla 7.16 para conocer la capacidad de ruptura del magnetotérmico CTI25M de Danfoss a un maximo de
480 V.

Conformidad / no conformidad con UL
Para garantizar la conformidad con las normas UL 508C o CEI 61800-5-1, utilice los magnetotérmicos o fusibles indicados en
la Tabla 7.15, la Tabla 7.16 y la Tabla 7.17.

AVISO!
DANOS MATERIALES

En caso de mal funcionamiento, el incumplimiento de la recomendacion de proteccion podria provocar daiios en el
convertidor de frecuencia.

. Magnetotérmico
Tamaiio de Potencia" [kW (CV)] - -
L, Capacidad L. Capacidad
proteccion 3 % 380-480 V Recomendados UL Maximo UL
de ruptura de ruptura
0,55 (0,75) CTI25M - 47B3146 100000 CTI25M - 047B3149 50000
MH1 0,75 (1,0) CTI25M - 47B3147 100000 CTI25M - 047B3149 50000
1,1 (1,5) CTI25M - 47B3147 100000 CTI25M - 047B3150 6000
1,5 (2,0) CTI25M - 47B3148 100000 CTI25M - 047B3150 6000
2,2 (3,0) CTI25M - 47B3149 50000 CTI25M - 047B3151 6000
MH2 3,0 (4,0 CTI25M - 47B3149 50000 CTI25M - 047B3151 6000
4,0 (5,0) CTI25M - 47B3150 6000 CTI25M - 047B3151 6000
MH3 55 (7,5) CTI25M - 47B3150 6000 CTI25M - 047B3151 6000
7,5 (10) CTI25M - 47B3151 6000 CTI25M - 047B3151 6000

Tabla 7.15 Magnetotérmicos, UL

N Magnetotérmico
Tamafio de Potencia" [kW (CV)] - -
L, Recomendado Capacidad L. Capacidad
proteccion 3 x 380-480 V Maximo no UL
no UL de ruptura de ruptura
0,55 (0,75) CTI25M - 47B3146 100000 CTI25M - 47B3149 100000
MH1 0,75 (1,0) CTI25M - 47B3147 100000 CTI25M - 47B3149 100000
1,1 (1,5) CTI25M - 47B3147 100000 CTI25M - 47B3150 50000
1,5 (2,0) CTI25M - 47B3148 100000 CTI25M - 47B3150 50000
2,2 (3,0) CTI25M - 47B3149 100000 CTI25M - 047B3151 15000
MH2 3,0 (4,0) CTI25M - 47B3149 100000 CTI25M - 047B3151 15000
4,0 (5,0 CTI25M - 47B3150 50000 CTI25M - 047B3102" 15000
NS 5,5 (7,5) CTI25M - 47B3150 50000 CTI25M - 047B3102" 15000
7,5 (10) CTI25M - 47B3151 15000 CTI25M - 047B3102" 15000

Tabla 7.16 Magnetotérmicos, no UL

1) Nivel de desconexién mdximo ajustado a 32 A.
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Fusible
Recomenda- L.
Tamafio de | Potencia’ [kW] | Recomendados UL Maéximo UL dos Maximos
proteccion | 3 x 380-480 V no UL no UL
Tipo
RK5, RK1, J, Ty CC RK5 RK1 J T cC gG gG
0,55 (0,75) 6 6 6 6 6 6 10 10
0,75 (1,0) 6 6 6 6 6 6 10 10
MH1

1,1 (1,5 6 10 10 10 10 10 10 10
1,5 (2,0) 6 10 10 10 10 10 10 10
2,2 (3,0 6 20 20 20 20 20 16 20
MH2 3,0 (4,0) 15 25 25 25 25 25 16 25
4,0 (5,0) 15 30 30 30 30 30 16 32
MH3 55 (7.5) 20 30 30 30 30 30 25 32
7,5 (10) 25 30 30 30 30 30 25 32

Tabla 7.17 Fusibles

1) Las potencias de salida estdn relacionadas con la sobrecarga normal (NO). Consulte el capétulo 7.2 Datos eléctricos.
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8 Anexo
8.1 Abreviaturas y convenciones Convenciones
_ . o Las listas numeradas indican procedimientos.

Grado de El grado de proteccidn es una especificacion
proteccién estandarizada para equipos eléctricos que . Las listas de vifietas indican otra informacion y

describe la proteccién contra la entrada de descripcion de ilustraciones.

objetos extrafos y agua (por ejemplo: IP20). . El texto en cursiva indica:
DIx DI1: Entrada digital 1. .

.g. - Referencia cruzada.

DI2: Entrada digital 2.
CEM Compatibilidad electromagnética. - Vinculo.
Error Discrepancia entre un valor o condicién - Nota al pie.

computado, observado o medido y el valor o ,
o . L - Nombre del pardmetro.
condicién especificado o tedricamente correcto.

Ajustes de Ajustes de fabrica cuando se envia el producto. - Nombre del grupo de parametros.
fabrica - Opcién de parametro.
Fallo Un error puede producir una situacion de fallo. . . .

— - . Todas las dimensiones se indican en mm
Reset fallo Funcion utilizada para restaurar el convertidor de

. ] ] (pulgadas).
frecuencia a un estado operativo tras solucionar

un error detectado eliminando la causa de dicho 8.2 Estructura de menu de parametros
error. El error dejaré de estar activo.

MM Médulo de memoria.
MMP Programador del médulo de memoria.
Parametro Datos y valores del dispositivo que pueden leerse

y ajustarse (en cierta medida).

PELV Tension de proteccion muy baja, tension baja
con aislamiento. Para obtener mas informacion,
consulte las normas CEl 60364-4-41 o CEl

60204-1.
PLC Controlador légico programable.
RS485 Interfaz de bus de campo segun la descripcion

de bus EIA-422/485, que permite la transmision
de datos en serie con varios dispositivos.

Advertencia [Si el término se utiliza fuera del contexto de las
instrucciones de seguridad, una advertencia
avisara de un problema potencial detectado por
una funcién de seguimiento. Una advertencias
Nno es un error y no provoca una transicion del

estado de funcionamiento.

Tabla 8.1 Abreviaturas

56 Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos. MGO3L305



to

ionamien

Manual de func

Anexo

pepiun Jepjuiay
solep ap SaIOjeA Jeqeln
dn-195 up3

L opeiss "‘pod

L |043U03 "Po)

snquold |ysad osswnN
OAnIsodsip ugIdeIYIIUSP|
uolsiwsuel] 0[S\

snquold "MIApEe 3p PO
O[|e} UQIdENIS JOPERIUOD)
O||e) 9p OJWNN

oj|ey ap 0b61poD

o||e} 9p safesusw Jopeuod)
osad0ud ap |0uU0)
sosaweled Jeyp3

sajeuss esed ‘weieqd
ewelba]a1 9p UOIDIDIS
JaquinN widsAs 1un 9AuQg
opou ap ugId3IIQ

ddd ean1d?| ‘byuo)

dDd eimudse ‘byuo)

lojep

eubisuod

SALPIJ0Yd

| snq 9p "wieay

z bor sng d0j9p

L Bor sng dojap

Lsnq efy ‘|aA

D4 ouand ‘ubeiq 1959y
OAe|2$d "W odwian ap saiou3
SOPRIAUS OAR[ISD 3p Safesud|y
OAB|DSD 3P SDI04ID JOpeIo)
SOpIqIdal OAB|DSD 9p Salesuspy
SN 9P S2I0.I3 JIOPRIUOD
snq ap safesusw Jopejuod)
D4 ouand odnsoubeig
UOISISA SJeMWl{ |02010id
‘Jez||eniul euasesuo)

Jwe | dnyess,

d1/SIN Ojul sewely "Xe
dL/SW "1seewl Xey

19UDVyg edueISU|

_uUdYe

UoQI333]3S €440 dANPYOId
uoI333|3S 7440 dAHpYoid
eUISIUI BIDUSISYDI I9|9S
a15nfe 9as

OSJISAUI Op1IUS *
snbueue

sng/|eubliq

add einyda) byuod

aDd BiMdsa ap ugeInbyuod
ewelb3]91 9p UOIDIDIS

DI D4 20304d ‘juo)
*DBJRDISIUI OWIXRW OpJeIdY
‘Xew e1sandsas opielay

59-6
¥9-6
€9-6
€56
56

9€-8

‘ujw eysandsal opielay
epesed slg / peplied
solpneq us pepiojaA

uodalg

0]0>030.d

54 oyand axsnly

9p0) 1oNpoid

MLD d]geinbyuod j01uod ap obipod
|0J3U0D ewel]

‘112 'pod Iy

odnsoubelp Jopeuoldny

‘1432 9ywy| odwisn ugUNy
‘412 3w odwian ap Jojep
|0JIU0D Bp dudN4

|0JU0d 9p 0159Nd

s9jesauab saysnfy

sauoido A dunwo)

TP [eUIWILS) epljes SN |0J1U0D
TP [eUIWIS) epljes Xew '3s3
TP [eUIWIA) eplfes “ulw IS
ndinQ [enbiq ¢y [eutwisL
edibojeue epljes gi [euIlwId]
SPOW ¥ [eulwis]

T "MbIp / “|eue epljes

Si [RUIWIS) epIjes SN |0J1U0D
Gi [UIWIDY epljes Xew e|eds3
St |eulwR) epl
St |euiwd) |ey

St |euiw) edibojeue epljes
SP [eUIWIS) OPON

S¥ "uBIp / ‘|eue epijes

S |eulwial opop

9jueISUOD 0Ajy odwaN S [eUIWID]
‘wi[eal/Jo] O)je JOJeA S "WiISL
‘wijeal/Ja1 ofeq ojeA 4G ‘Wi
YW ejje ejedss G |euluia]
VW efeq e[esss G [eulwisl

A Blje B[eISd G [eUIWID]

A eleq ejedss 4§ [eurwa)

16 eodibojeue epenug

dpow €6 [eulwId]

9jueISUOD 0Ajy odwaN €S [eUIWIDL
"wi[eal/Jo] O)je JOJeA €G "WIIL
‘wijeas/Ja1 ofeq Jojea €6 ‘w3
YW ejje ejedss ¢g |eulwia]
yw efeq ejedss €6 [eulwia]

A Blje B[EISD €6 [eUIWID]

A eleq ejedss €6 [eurwia)

€5 edibojeue epesug

OAI12Y 049D uQIduUN4

OAIDY 043D aNwy] odwial]
odibgjeue s/3 opo
eibojeue g/3

924 ap A |eubip snq ap |043U0D)
snq Jod opejonuod
‘wi[eal/Jol O)e JOJeA 6T “WIDL
‘wijeas/Jai ofeq Jojea 67 ‘Wi

BIDUINDRIY BY[R 67 WIS

epuUaNdaly eleq 67 "Wl

sos|nd ap epenuy

9J3J ‘Xau0dsap opielsy
991 ‘Xau0d opieIdY
uoiduny op I3y

S99y

ndinQ |eubiq ‘Aejag Yo
ndinQ |eubiq ‘Aejag uo
[euBIp epijes 67 [eutwid)
[exBip epijes /g |eutwid)
sajeybip sepijes

|eubip epenu3 67 |eulwia)
|enbip epenu3 /g |eulwisl
|eubip epenud 61 [eulwlal
|eubip epenug g1 |eulwia]
sajeybip sepesug

S/3 opow 67 |eulwial

S/3 opow /T |eulwial
[enbip S/3 opon

1e1Bip 5/3 opon

olnejwas ssedAq aisnly

[zH] eisey ssedAq "DoJ9A

[zH] apsap ssedAq pepojap
20]9A ssedAg

J0JO|\ 9Seq Of|e4 uoPUN4
elje UQIDRIUBWI[ED) BIDUSLISAPY
efeq UQIDEIUSWIRII BIDUSLISAPY
e]je BIDUSIS)3J BIDUSLISAPY
efeq eDUIDYDI BIDUSILIDAPY
elje ‘SUdIU| LIBAPY

efeq sualu| "LSAPY

*MAAPY dlsnfy

ybiH "bai4 Bujusepy

moT “baig buiuiep

T sbuiwep ‘fpy

"Xew epljes eipuandaly
pepisusjul 9w

[zH] J010W ">0[9A O} W]
[zH] 4030W *D0JaA ofeq auwI]
JoJ0W "D0JdA UQIdIAIIQ
Jojow sayw]

“HIAPY/ Wi

[zH] paads pu3 dwey aajeA >23yD
awi] dwey anjep ¥9yD

epides epesed edwes odwsai]

efy oA edwel odwsai)

sedwes senQ

edwey ‘[9desap odwsan g edwey
edwey ‘|9oe odwsan gz edwey

Z edwey

edwey ‘[9desap odwsan | edwey
edwey ‘|9oe odwsan | edwey

| edwey

U3I3)34 9P € udn4
U194 9P ¢ 31uan4
eIDUIYRI 3P | djudN4

BAIIR[9] BUJIDIUI BIDUIIDYRY
ofeqe-equue/ayduebua ap Jojep
[zH] efy pepiojap

%S-S eUJIIUI BPDURIAPRY  OL-€ (SY) 403L1ISD BIPUL)SISDY
w-s Senualsey  «l-€ Jojow ‘zueae jeq
1¥-S ewixew epUAIRRY  £0-€ (YY)
ov-S eWIUJW BPUIAPRY  Z0-€ Jojow |9p ediewolne uopeidepy
S eDUDIDYAI SAUWIT  40-€ ONUIUOD [eUIWOU Jed
Ge-S sedwes/J9y JOJOW [BUIWOU D09\
vE-S [ZH] OuRJ) PEPIDOA JBAIDY  7T-C Jojow pepisualu|
L€-S '19ql| OuUa4) pepisusiul  0Z-C Jojow epuUsndaly
0€-S 0dlURDAW OUBMY  4T-T Jojow UQIsud|
€S UQISUDIDIQOS 3P |0IUOD  /L|-T Jol0W 104
€1-S VD Oualj "Xew pepisuaiu|  9|-g Jojow ap sojeq
LS 0oudJj 3P UQPDUN{  (QL-Z UQISUS) dp 04y [9p odwial} Ip “ISU0D
LL-S oudyy ‘Bisud DuUNy  41- pepIdojaA elje e oy odwan ISU0D
oL-S ojudlweuoldelss odwal]  £0-Z  PepIdojaA efeq e oiyy odwsan 1suod
*L-9 OJUSIWEUOIDRISD PepISUdlU| 90-Z ugenbiiowe ap epueueb ap Joide
20-S [zH] Joyow "pod
10-S DD OU3lJ 9P UQIXdUOD 3P PEPIOIBA  +0-T Jojow dp uQIddIISS
00-S DD opeuayy ap odwal]  Z0-Z JOJOW [9p UQIIINIISUOD
%0-S DD oudly 'SUAU|  L0-T Jojow 3p uoIdIBS
‘Judjedaid/eplusluew D) pepisusiul  00-C yipimpueg |011uU0D J0I0N
94 DD oudld 40-T oleioy opluas uj
o sowdd ] sed 3p sedpspaeie)
19-% JOIOW BOIWIDY UOPIAI0Nd  06-1 Jojow |osu0d oiddulld
*9 Jojow eamesddwad]  46-L uopeinbyuod) opop
851 ulen ayeig Dy 88-1 sajesauab saisnfy
/S [zH] epesed Duny esed ‘ujw ‘|9 78-1L
951 epeied ap uopun4  08-1 ledipuud nuaw euasesuod)
5S- epesed ap saisnly 8- eudsesjuod
Y57 oilb us JIo1o  €/-1L a1snfe ap eidod
1S anbueue ap uopund  7/-L dD17 uod eido)
05+ e opieydy  L/-L Jepsenp/ieidod
xS Id obdIul 3p 0OpoW  0/-L dD7 Ud [19594/40] ejpaL
v anbuese saisnly /-1 dD1 ua aAe|| ['AldR 0InY]
ov-¥ "J0[3A efeq e ujw ‘Suul  99-L dD7 ue (UQ pueH) uolog
v eIDURUOS3) dD1 opepaL
6l ap "enbiowe odwsai ISUO)  G9-| ¢ Ae|dsip o1xa)
8Lt e|dURUOSI 3p ugpenbiowy  $9-1 C Ke(dsip oixal
l-p 91ueIsuod ‘wezjjsap ‘suadwod odwall  €9-| | Aejdsip o1xa|
4 ‘wez||sap uoesuadwo) 79-| epezijeuosiad ein1dd| 9P OWIXew Iojep
oLt pep1dojaA eye ebied ugpesuadwo)  |9-| epezijeuossad eiNdS| Sp Owlujw IOjep
*L-¥ 20|9A efeq ebied ugpesuadwod  (09-1 epezijeuosiad ein1d9| ap peplun
ebied ‘puadap ‘fy 491 dD1 eana
/8-€ 4 - J/n ednsualdeIR)  96-| € apueib ejeyued ap eaus]
G8-¢ N - J/n eonsualdeie)  6g-| Z 9pueib ejejued ap eaus
18-€ [ZH] "ulw DO[3A |ewJoU uoeziRdUbe  7S-L €'| euanbad ejjeyued ap eaus]
08-€ 0192 "DOJ9A B Jojow 1dubely G- Z'L euanbad ejjeyued ap eaur]
%8-€ ebaed ‘dopul [y 4G-1 1'1 euanbad ejjejued ap eaul]
5-€ "UJW BIDUBIONPUI UD 3USLIO)  6h-1 dd1 Aeydsig
LG-€  SIXe-p 1oy dueNpU| Ul 1B JUdunD  gh-| e opeze|ud |ende dsnfy
%G-€ uoIIsod 3p D33P 3P eppuUBURD  Op-| uopewesboid ap aisnly
w-€ (1esb7) 185 9dUERNPU| St-1 oAde A1snly
Ly-€ (3eSpP7) "1BS ddURPNPU| S| -1l dlsnfe ap desadp
<€ WdY 000L & Wad} Ob-L 11 "Ine DD dp opeuaiq
/L1-€ Il "Ae Jojow soleq yb-L pas odi
9l-€ J0l0W SO[0d  6€-1 anbueue us ugpesado opeisy
SL-€ (b7) b afe epuednpu;  ge-| sojeuolbal saisnly
v1-€ (P1) p afe epuewnpu|  Ze-L ewolp|
453 (4x) Duud epuepesy  Ge-L sodiseq saisnfy
LL-€ (LX) 101p159 eBNy EPURIIEAY  £€-| Kejdsig/Hung

57

Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos.

MGO3L305




VLT® DriveMotor FCP 106 / FCM 106

Anexo

[s] opeanbojq 10104 >3319p odwal]
opeanbojq 10301 23331014

[9%] 1ua1un) anbiol Bunuels ybiy
o}je anbuese Jed odwsai]

‘Ae *bueuise asnfy

sajeradsa sedispialdeie)

‘Au0d ssedAq op.ejas ap odwal]
1op1aAuod ssedAq uguN4

‘AUOD ssedAg

olpuadul opow sewJele ofauepy
OIpUadU| OPOW U BUJSIUI BIDUISRY
Olpuadul OPOW UYdUNY

olpuadul opol

¢ sauopedijde ap sauolduny
|eUILIOU PEPIDOJAA B |epned)

ouasip ap ownd us [epne)
|eulwou PepIdO[dA B UQISald
|epned uls PepIdojaA B UQIsald
[zH] ouasip oyund pepidojaA
[zH] |epned uls pepidojap
ofeqesy ap ound ojndjed
|esul|-epespend eAInd ugewixoldy
|epned ap uolesuadwo)
lepne> ->esuadwo)

©]0J £31I0D OpIRIdY

©]0J B91I0D Jed

©]0J B91I0D Dun4

©10J B3LI0D UQIDIDDQ

eAIND 3P UY Opiel1dYy

eAIND 9P Uy Dun4

BAIND 3p ulg

awi Kejpg dn-axem

awi] Aejag das|s

[zH] osodai ap pepIojaA
‘Xew oziangal odwal]
eubisuod ap ozianjay

‘wijeas yig/iersadsap sy
[zH] oIdIUIRI 09\

‘ujw osodas odwsai)

‘ulw ugPNd3fd odwall
osodai opopy

[M] e1je “0J9A epu0d
|epned ap ejjey 1od Aasnfy
©J95 eqUIOQ OpIe1dY

©J95 BQWOQ UQIDUN

|epned ap eljej uodARQ
SPO |013u0D 1D dpowdasls
epuajod ap oy ap odwal]
Solep

uopedijde ap sauodUNy
0id 9p did "IudWije 012a.1p J01de4
ald [e4631u1 odwia]

dld »Jodoid epueuen

dld 3p uoideinles

Id ‘pejouod

eIdUIIRY UJ epueq oyduy
[zH] QId enbueuse >0j9A

dld 3P OSISAUI/|EWIOU “[11D
Id sodiseq saysnly
SS9]I0SUDS UQIdEeWIO)U]
SS9]10SUSS peplun
SS3[IOSUDS

| eubisuod ap Jojep
wjodiasypeqpasy
uQIdRIUBWIEY PePIUN/eIDUDIDRY
| "WI[eaJ UQISISAUOD

| "wieas ajusn4
uoneudWIjedy

OpelIad oze| 9p JOPIIIBAUOD
eLIOWAW 3p OjNPOW Dun4
eLIOWAW 9P ONPOW PO
2LIOWSW 9P OJNPOW “1ISAPE OANO
[pepiun] ss9j40SUSS eIN1dST
‘wipeas £ Joy

0-TC
L0-¢C
%0-CC

£6-0C
¥6-0C

¥8-0C
€8-0C
18-0C
%8-0C
69-0C
09-0C

O]JUSA] :0IpUadUl Opow 0J1sibay
olpuaduj opow o43sibay
sojep ap '199] K oju]

€ piom wiely

T '|dwe opeisa ap obipod
dwe opeisa ‘pod

T elpusuIaApe ap ob1pod
eIdUSLIdAPE 3p 06IPOD

T ewueje ap ob1pod
ewuele ap obipo)
odnsoubelp ‘31397

L 434 D4 oudnd

L M1D D4 ouand

MILS ‘unwod uopdo

| 434 odwed sng

L M1D odwed sng

D4 ouand £ ‘qpjaiy
SyOv edlbojeue “jes

g Jopeiuod

Y Jopeiuod

[wiq] 919y epijes

[ZH] 6C# elDUSNdaIy Sp epesu]
[uiq] [enbip epijes

[vw] zp edibojeue epijes
S edibojeue epenul
‘'X9U0d dsnfe G |eulwId]
€6 eoibojeue epenug
’X3U0d d1snfe €6 |eulwId]
[eubip epeinu3

sepijes A sepesjug

[uun] ugelUsWIesY
BUJIIXD BIDUBI9JRY
‘wijeasr i Joy

jo11u0d e1afiey "dws)

7S Jope1d opeisy

"AUL UL XN

"AU| "WON "]

JOSISAUI ODIULID]
Jopedisip "dwa)

DD sng uolsusp

9ALIQ opels3

[AD] epesyjy epuslod
[M] epenjy epualod
[%] 1ed

Jojow 0dIWIR)

[WN] sed

[9%)] epuandaI4

Jojow pepisuaiu|

[RIVE LEYE|

Jojow uQIsud|

[dy] epualod

[M] epual0d

1ojow opels3
epezijeuosiad eIN1I
[9%] uud |eas Jojep
opeysa 0bipod

% eIDUI99Y

[pepiun] eduaiayay
|os3u0d ap 0bIpod)

oL-8L
%1-8L

1691
S6-91
¥6-91
€691
7691
16-91
0691
%x6-9L
98-91
G891
¥8-91
7891
08-91L
%8-9L
6491

19-91
09-9L
%991
7591
0S-91
%991
6€-91
8€-91
LE-91
9€-91
SE-91L
€91
0€-91L
€91
£T91
991
9l
8L-91
91-91
SL-91L
v1-91
€1-91

‘weuouNy seioy ap Jopeuod ol

|esauab opeisy
sojep ap seun)dd|

oAisodsip ‘p|

uopedide odi]

Sopluyap sosdweied
osnawesed “wioyu|

V einues us uodo ap S UOISISA
V einues ud uopdo
uodo alas oN

uodo opipad oN

uoPdo S UOISISA
epejeisul uondQ

uopdo ap *dynuap|
OAlYdJe 3P IqWION

OAIYDIE 'SI9A

eppualod e1afiel auss o'N
W30 uolewoju|
2IDUINDRUY 1ISAUOD BLISS oN
MS p! enpualod elafiep

MS P! |013u0d eiafie|

dD1 P! ON

BIDUINDDY 1I9AUOD opIpad oN
0b1pod ap euspe)

opipad “1sap D

21eM)JOS 3P UQISIIA

epuajod ap ug

19395
D4 odiL

oAnisodsip ‘p|

JojeA :ewuele "bay

o||ej ap 06ipod 607 wiely
euwuele ‘bay

194
UMY Jopeuod Jepiuiay
[VJHIEIE[eTe]N

esodwalaiqos

sanbuesy

Ymd Jopejuo)

‘wieuoluny seloH

0luSIWeUOoIdUNY 3P SBIOH

Juny sojeq

SALIP UQIDEWIOU|

SO|[e} 9P [9AIN

oj|ej ap saisnfy

uoneeg uondo

sauondo

uoles

-uadwo) awi) peaq esaq paads
[ELEa

Z1-91 WauND 0197 uoiesuadwo) awi] peaq

L1-91
oL-9L
%L-9L
60-9L
S0-91
€0-91
2091
10-91
00-9L

"UjW UQIDBINWILOD "Jdl4
‘61e291q0S

JOSI3AUI UOD O}USIWRUOIDUNS
uoONpPaY oIny

epljes ap oaji4

2D 9p

9De[UD [9p UQISUR) 3P uQIdesUadwo)
sjuaIquy

WdI 104 uoneziwido juaund sixe-p

o-vl
€9-vL

L9-vL
£9vl
SSvL

LS-vL
*S L
vl

03V uopeziaubew ewiup

1A I9AIN
*6aaud dezjwndo
o11|y odwial} “SUIUL “Wy| [04U0D

Jeibaul odwdl] “sualul “wyj| |04U0D
2j0doid epueuen “susyul “wy| D
'suajul ‘wi| |1

oIdIAIRS 3p 0bIpoD

uopdnpoud “fyy

1OSISAUI 3P Of|B} U UQIDDY
oljualweuolduny opo

odl3ewolne oplulRl ap odwal]
1953y OpPON

19594 9p sauopuny

uopeludWIe ‘|Inbasap ugpun4

PaJ 9P O|[e} U PaJ AP UQISUIL
‘juswije ojje4

Ho/uo “wiy

|9A97 3UB1IN) selg awi] peaq
uoienbiowe ap epueueb ap Joldeq
|9A97 uonesuadwo) awl] pesaq
uoidR|INPOWICOS

UQIDRINWIUOD BIDUSNIBIS

JOSJI9AUI “JnWuo)

s9|eadsa dung

S 1ope|o1uod uoPdY

7S Jope|osauo) OuBAg
sopelsg

€ eueajooq ed169| e|bay
Z e2169] e|bal sopeladQ
Z eued|ooq ed160| e|bay

| e2169| e|bas sopesado

| eueajooq ed169| e|6ay
sednibo| sejbay

J13]j]013u0) 21607 1ews Jopezuodwa]
sajopezuodwa)
Jopesedwod Jojep
Jopesedwod sopesadQ
Jopesedwod opuesadQ
saiopesedwo)

1S Jepiuipy

epejed ojuang

anbueue ojusang

7S Jopejosauo) opoly
1S saisnly

?juabijaul ex1607
SNQyoId dp UOISIAI JopeuoD)
(G) sopeiqued soslPweled
() sopelqued soslaweled
(g) sopeiquwied soslaweled
(7) sopeiqued soslPweled
(1) sopelqued soslaweled
(9) sis1@WeIRd pPauyaq
(G) sopiuyap soidweled
(¥) sopluyap sonsweled
(€) sopiuyap sollsweled
(7) sopiuyap sosjdweled
(1) sopluysap sossweled
0OQ uol>esynusp|

Lr-€lL
ov-€1
*V-€L
0z-€1L
*C€L
4%

S/-6

MGO3L305

Danfoss A/S © 11/2015 Reservados todos los derechos.

58




Dt

indice Manual de funcionamiento
Indice Conmutacion a la entrada de la fuente de alimentacion....... 50
Control
A Cableado de control 28
Abreviaturas 56 Controladores externos 5
Accesorios Convencion 56
Montaje remoto del LCP 32 Correa rota 40
Adaptacién automatica del motor 39,40 Corriente de fuga 10
Aislamiento de interferencias 28 Cortocircuito 38
Ajustes de parametros 37
Alineacion del eje 15 D
Almacenamiento 13 Descripcion general del sistema eléctrico.......oouwumeeeereurecernnees 6
Altitudes elevadas 10  Desembalaje 1
AMA 39,40 DeviceNet 4
Aplicaciones de lazo abierto 33  Dimensiones 0 ,44,45,46,47
Arranque 30 Dimensiones con motor PM y asinCronO..........ceeceecunennns 43
Arranque accidental 8 Dimensiones del FCM 106 43
Asistente de configuracion de 1azo cerrado........eernins 35  Dimensiones del FCP 106 42
Asistente de inicio 33  Discrepancia 56
Asistente de inicio de lazo abierto 33 Display
» Display. 30
Autorrotacién 9
Dispositivo de corriente diferencial 10
C Documento 4
consulte también Manual
Cable DriveM 13,15
de motor 18 riveMotor !
Longitudes y secciones transversales de cable..........cueuuuu. 51
Recorrido de los cables 28 E
Requisitos de cableado 22 . :
Seccién transversal de cable 48, 49 Elementos adicionales necesarios 1
Seccioén transversal del cable 22 Elementos suministrados 1
Cable apantallado 22,25,28 Elevacion 13
Cable del LCP 32 Encendido 30
Cableado de potencia de entrada 28 Entorno 50
Cableado de potencia de salida 28 Entornos agresivos 51
Cambios realizados 37 Entrada del termistor (en el conector del motor)..........cocceun.... 53
Carga compartida 27 Entradas
CEM Entrada analdgica 52
Instalacion conforme a CEM 20 Entrada digital 51,56
Instalacion eléctrica conforme a CEM 20 Equipo auxiliar 28
Certificacion 7 Espacio libre para la refrigeracién 28
Circuito intermedio 50 Estructura del menu de parametros 57
Clasificacion de proteccion 56 ETR 38
Cédigo de semana y afio 12
Comandos remotos 5 F
Conector LCP 26,27  Factor de potencia 28
Conexion alared 25 Fallo a tierra 38
consulte también Conexién a la red Fallo Tierra 38
Conexibn a tierra 28 Filtro RFI 19
Conexion eléctrica 18 Freno interno 27
Conformidad con Ul 54
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indice VLT® DriveMotor FCP 106 / FCM 106
Fusibles 18, 28,55 Modbus 4
Modo Incendio 40
G Montaje 28
Giro accidental del motor 9 Motor
Golpe 13 Cableado del motor 28
Configuracién del motor 36
Estado del motor 5
H Proteccion contra sobrecarga del motor..........occeeccenneceee 50
Homologaciones 7 Proteccion de sobrecarga del motor........ocveceenneceenecenne 5,36
Proteccién térmica del motor 18,36
Salida del motor (U, Vy W) 53
I Terminales de motor 11,50
Identificaciéon 11,12
Instalaciéon N
Entorno de instalacién 13 Normas y directivas
conforme a CEM 20 CEl 60068-2-43 51
del DriveMotor 15 CEl 60204-1 56
eléctrica 13, 18, 22 CEl 60364-4-41 56
eléctrica conforme a CEM 20 CE1 60721-3-3 51
Instalacion, mecénica 22 CEl 60721-3-3; clase 3K4 50
Lista de verificacion 28 CEl 60947 53
Pasos de instalacion 0 B 23 CEl 61800-5-1 50’ 54
Procedimiento de instalacion 13 CEl 61800-5-1 Ed. 2 50
Instalacion eléctrica 13,18,22 Cl.5.2.6.4 50
consulte también Instalacién eléctrica Directiva CEM 2004/108/CE 7
L . Directiva sobre baja tension (2006/95/CE).......ccccovveeemnecerreeees 7
Instalacién mecanica 22 EIA-422/485 56
consulte también Instalacion, mecdnica EN 55011 51
Intensidad EN 60364-5-54 10
de CC 18 EN 60664-1 50,53
Interruptor RFI 19 Es 21888'3'17 g:
EN 61000-6-1/2 51
J EN 61000-6-4 51
EN 61800-3 51
Junt 14
unta EN 61800-3 (2004) 7
EN 61800-5-1 (2007) 7
L EN/CEI 60204-1 51
EN/CEI 61800-5-1 10,51
LcP 30 ULsosc 51
Lista de advertencias 38 Ndmero de serie 12
Lista de advertencias y alarmas 38
consulte también Lista de advertencias p
Lista de alarmas 38
Panel de control local 30
Lubricacion 17
o Par
Luces indicadoras 31 de apriete, conexiones externas, placa del adaptador....... 53
de apriete, conexiones internas 53
M Parada externa 40
Magnetotérmico 28,50, 54 PELV 10, 50, 56
Mantenimiento 38 Personal cualificado 8
Mantenimiento Placa de caracteristicas 12
idad
Segurida 38 Plato adaptador 14,22,24
Manual = 4 Posible uso indebido 5
consulte también Documento
i d
Memory module 56 Potencia de entrada 28
Men principal 37 Potencial 22
S
Menu rapido 36,37 PROFIBU 4
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indice Manual de funcionamiento
Programador del médulo de memoria 56 Teclas de funcionamiento 31
Proteccién 54,56 Teclas de navegacion 31
Proteccién de sobreintensidad 18,54 Temp. tarj.alim 40
Proteccion térmica 7 Tension alta 8,32
Proteccién y funciones 50 Tensién baja CC 38
Tension de proteccion muy baja 50, 56
R Terminales
Realimentacién 28 Funciones del terminal de control 27
. » . Terminal 12 52
Realimentacion del sistema 5 Terminal 18 27,51
Realizar 28 Terminal 19 27,51
Terminal 27 27,51
Red Terminal 29 51
Alimentacion de red 3 x 380-480 V CA, sobrecarga normal .
Terminal 42 52
y alta...... 48 .
L Terminal 45 52
Conexioén a la red 25 .
Terminal 50 53
Corte de red 50 .
S Terminal 53 52
Desequilibrio de red 38 .
) L Terminal 54 52
Fuente de alimentacion de red (L1, L2 y L3)...cceerecernecernecns 50 .
1 . Terminal 68 (P, TX+, RX+) 52
Pérdida de fase de alim 38 .
Potencia de red 30 Terminal 69 (N, TX-, RX-) 52
Terminal CC 51
Red aislada de tierra (IT) 19 Terminal de control 26,50, 51
Reduccién de potencia Terminal de doblado 1
Funciones de reduccién automatica de la potencia........... 50 Terminal relé 50
) » Terminal UDC- 27
Refrigeracion 41 Terminal UDC+ 27
Reinicio 56 de motor 11,50
Relés Termistor 25,38
Relé 26 Tiempo de descarga 9
Salida de relé 52 ) .
Terminal relé 50 Tipo de tornillo 53
Residuos electrénicos 7 U
Rodamiento 16
Uso previsto 5
> Vv
Salidas
Salida analdgica 52 Varios convertidores de frecuencia 18
Salida de relé 52 Vibracién 13
digitales 52
Separacion 20,41
Servicio 38
Sobrecarga inv. 38
Sobrecarga térmica 38
Sobreintensidad 38
Sobretens. CC 38
Superficie de la PCB 18
T
Tamaro de cable 18
Tarjeta de control, comunicacion serie RS485.........ocovvveerevenns 52
Tarjeta de control, salida de 10V CC 53
Tarjeta de control, salida de 24 V CC 52
Tecla Menu 31
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Danfoss no acepta ninguna responsabilidad por posibles errores que pudieran aparecer en sus catalogos, folletos o cualquier otro material impreso y se reserva el derecho de alterar sus productos
sin previo aviso, incluidos los que estén bajo pedido, si estas modificaciones no afectan las caracteristicas convenidas con el cliente. Todas las marcas comerciales de este material son propiedad de
las respectivas companias. Danfoss y el logotipo Danfoss son marcas comerciales de Danfoss A/S. Reservados todos los derechos.
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