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Wprowadzenie Instrukcja obstugi

1 Wprowadzenie

1.1 Przeznaczenie niniejszej instrukcji

Niniejsza instrukcja instalacji zawiera informacje dotyczace
instalacji modutu opcji EtherNet/IP dla softstarteréw VLT®
Compact Starter MCD 201/MCD 202 i VLT® Soft Starter
MCD 500.

Instrukcja instalacji jest przeznaczona dla wykwalifiko-
wanego personelu. Uzytkownicy powinni by¢ zaznajomieni
z

. softstarterami VLT®,
. technologiag EtherNet/IP,

. komputerem lub PLC uzywanym jako naped
master w systemie.

Nalezy zapozna¢ sie z instrukcjami przed przystapieniem
do instalacji i zapewni¢ przestrzeganie instrukcji
dotyczacych bezpiecznej instalacji.

VLT® to zastrzezony znak towarowy.

EtherNet/IP™ to znak towarowy firmy ODVA, Inc.

1.2 Materiaty dodatkowe

Materialy dostepne dla softstartera i urzadzen
opcjonalnych:
. Instrukcja obstugi softstartera VLT® Compact Starter
MCD 200 zawiera informacje niezbedne do
rozpoczecia korzystania z softstartera.

. Instrukcja obstugi softstartera VLT® Soft Starter MCD
500 zawiera informacje niezbedne do rozpoczecia
korzystania z softstartera.

Firma Danfoss udostepnia dodatkowe publikacje i
instrukcje. Patrz drives.danfoss.com/knowledge-center/
technical-documentation/ w celu zapoznania sie z lista.

1.3 Opis produktu

1.3.1 Uzytkowanie zgodnie z
przeznaczeniem

Niniejsza instrukcja instalacji dotyczy modutu EtherNet/IP
dla softstarterow VLT®.

Interfejs EtherNet/IP jest zaprojektowany do komunikacji z
dowolnym systemem zgodnym ze standardem EtherNet/IP
protokotu CIP. EtherNet/IP dostarcza uzytkownikom
narzedzia sieciowe do wdrazania technologii w standardzie
Ethernet w aplikacjach produkcyjnych, umozliwiajac
tacznos¢ internetowq i facznos¢ w przedsiebiorstwie
(Enterprise Connectivity).

Modut EtherNet/IP jest przeznaczony do uzytku z nastepu-
jacymi starterami:
®  VLT® Compact Starter MCD 201/MCD 202,
24 V AC/V DC, z napieciem sterowania
110/240 V AC.

®  VLT® Soft Starter MCD 500, wszystkie modele.

NOTYFIKACJA

Modut EtherNet/IP NIE jest przeznaczony do uzytku z
produktami Compact Starter MCD 201/MCD 202
uzywajacymi napiecia sterowania 380/440 V AC.

NOTYFIKACJA

UTRATA GWARANCIJI

Modut EtherNet/IP obstuguje funkcje aktualizacji dla
swojego wewnetrznego oprogramowania. Ta funkcja jest
przeznaczona tylko dla autoryzowanego personelu
serwisowego. Jej niewlasciwe uzycie moze spowodowac
trwata awarie modutu. Nieautoryzowane uzycie tej
funkcji uniewaznia gwarancje.

Modut EtherNet/IP umozliwia softstarterowi Danfoss
nawigzanie potaczenia z siecig Ethernet i umozliwia
sterowanie nim oraz monitorowanie go przy uzyciu
modelu komunikacji Ethernet.

Modut EtherNet/IP pracuje jako warstwa aplikacji.

Do pomysinej eksploatacji modutu EtherNet/IP wymagana
jest znajomos¢ protokotéw i sieci Ethernet. W razie
napotkania trudnosci podczas uzywania tego urzadzenia z
produktami innych firm, w tym produktami PLC, skanerami
i narzedziami uruchomieniowymi, nalezy skontaktowac sie
z ich dostawca.

1.4 Zezwolenia i certyfikaty

€ &

Dostepne sa dodatkowe zezwolenia i certyfikaty. Aby
uzyskac wiecej informacji, nalezy skontaktowac sie z
partnerem Danfoss.

EtherNetvIP

conformance tested
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1.5 Utylizacja

Urzadzen zawierajacych podzespoty
elektryczne nie nalezy usuwac wraz z
odpadkami domowymi.

Nalezy je zbiera¢ oddzielnie, zgodnie z
waznymi i aktualnie obowiazujacymi

_ lokalnymi przepisami prawa.

1.6 Symbole, skroty i konwencje

Skrét Objasnienie

cip™ Common Industrial Protocol, protokét CIP

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol, protokoét
DHCP

EMC Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

P Internet Protocol, protokét internetowy

LCP Lokalny panel sterowania

LED Dioda LED

PC Komputer PC

PLC Programowalny sterownik zdarzen

Tabela 1.1 Symbole i skréty

Konwencje

Listy numerowane oznaczaja procedury.

Listy punktowane oznaczaja inne informacje oraz opisy
ilustracji.

Tekst zapisany kursywga oznacza:

. odniesienie,

. tacze,

. nazwa parametru,

. nazwa grupy parametrow,

. opcje parametru.
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Bezpieczenstwo

Instrukcja obstugi

2 Bezpieczenstwo

W niniejszej instrukcji wykorzystano nastepujace symbole:

AOSTRZEZENIE

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra moze
skutkowac $miercig lub powaznymi obrazeniami.

AUWAGA

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra moze
skutkowa¢ niewielkimi lub umiarkowanymi obrazeniami.
Moze réwniez przestrzegac przed niebezpiecznymi
dziataniami.

NOTYFIKACJA

Wskazuje wazne informacje, w tym informacje o
sytuacjach, ktére moga skutkowaé uszkodzeniem
urzadzen lub mienia.

Przyktady i schematy w niniejszej instrukcji s3 podane
jedynie w celach orientacyjnych. Informacje zawarte w
niniejszej instrukcji moga podlega¢ zmianom w dowolnej
chwili i bez wczes$niejszego powiadomienia. W zadnym
przypadku nie ponosi sie odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajace bezposrednio, posrednio lub
bedace konsekwencja uzywania lub stosowania opisanego
sprzetu.

NOTYFIKACJA

Przed zmiana jakichkolwiek ustawien parametréw nalezy
zapisa¢ biezacy parametr w pliku przy uzyciu oprogra-
mowania PC MCD lub funkcji Zapisz zestaw uzytkownika.

AOSTRZEZENIE
ZAGROZENIE PORAZENIEM ELEKTRYCZNYM

Wewnatrz softstarteréw VLT® Soft Starter MCD 500
wystepuja niebezpieczne napiecia, gdy sa podtaczone do
zasilania. Tylko wykwalifikowany elektryk powinien
wykonywac¢ instalacje elektryczna. Nieprawidtowa
instalacja silnika lub softstartera moze spowodowa¢
awarie sprzetu, powazne obrazenia lub $mier¢. Nalezy
postepowac zgodnie z zaleceniami zawartymi w
niniejszej instrukcji oraz lokalnymi przepisami bezpie-
czenstwa dotyczacymi urzadzen elektrycznych.

Modele MCD5-0360C ~ MCD5-1600C:

Szyne zbiorczg i radiator nalezy traktowac tak, jakby
jednostka byta pod napieciem, zawsze gdy jest
podtaczone do niej zasilanie (takze gdy softstarter zostat
wylaczony awaryjnie lub oczekuje na polecenie).

AOSTRZEZENIE

ODPOWIEDNIE UZIEMIENIE

Odlaczyc¢ softstarter od napiecia zasilania przed wykony-
waniem napraw.

Do obowiazkéw instalatora softstartera nalezy
zapewnienie odpowiedniego uziemienia oraz zabezpie-
czenia obwodu odgatezionego zgodnie z lokalnymi
przepisami bezpieczenstwa dotyczacymi urzadzen
elektrycznych.

Nie nalezy podtacza¢ kondensatorow do korekgcji
wspotczynnika mocy do wyjscia urzadzenia VLT® Soft
Starter MCD 500. Jesli uzywana jest indywidualna
korekcja wspotczynnika mocy, nalezy wykona¢
podtaczenie po stronie zasilania softstartera.

AOSTRZEZENIE

NATYCHMIASTOWY START

W trybie Auto On silnikiem mozna sterowac zdalnie (przy
uzyciu wejs¢ zdalnych), gdy softstarter jest podtgczony
do zasilania.

MCD5-0021B ~ MCD5-961B:

Transport, wstrzasy mechaniczne lub nieprawidtowe
obchodzenie sie z urzadzeniem moga spowodowag, ze
stycznik obejscia zablokuje sie w potozeniu wiaczonym.
Aby zapobiec natychmiastowemu rozruchowi silnika
podczas oddawania do eksploatacji lub pracy po
transporcie nalezy zawsze upewnic sig, ze zasilanie
sterowania jest wlaczane przed zasilaniem gtéwnym.
Wiaczenie zasilania sterowania przed zasilaniem
gtéwnym umozliwia zainicjowanie stanu stycznika.

MG17M149
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AOSTRZEZENIE

BEZPIECZENSTWO PERSONELU

Softstarter nie jest urzadzeniem zabezpieczajacym i nie
stuzy do odtaczania obwodéw elektrycznych ani
odcinania instalacji od zasilania.

. Jezeli instalacja wymaga urzadzenia odcina-
jacego, softstarter nalezy zainstalowac z
gtéwnym stycznikiem.

. Funkcje wiaczenia i wylaczenia (start i stop)
softstartera nie zapewniajg bezpieczenstwa
personelu. Btedy wystepujace w sieci zasilajacej,
podtaczeniu silnika lub elektronice softstartera
moga spowodowaé niezamierzony rozruch
silnika lub niezamierzone zatrzymanie silnika.

. Jesli wystapia btedy elektroniki softstartera,
moze nastapic rozruch zatrzymanego silnika.
Rozruch zatrzymanego silnika moze tez
spowodowac¢ tymczasowy biad sieci zasilajacej
lub utrata podtaczenia silnika.

Aby zagwarantowa¢ bezpieczenstwo urzadzen i
personelu, urzadzenie odcinajace powinno by¢ sterowane
za pomoca zewnetrznego (niezaleznego) systemu bezpie-
czenstwa.

NOTYFIKACJA

Nalezy uzywa¢ funkcji auto start ostroznie. Przeczytac
wszystkie uwagi dotyczace funkgcji auto start przed praca.

6 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. MG17M149
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3 Instalacja

3.1 Procedura instalacji Odtaczy¢ modut od softstartera:
1. Odtaczy¢ napiecie sterowania i odtaczyc

AUWAGA softstarter od zasilania.
USZKODZENIE SPRZETU 2. Odtaczy¢ wszystkie zewnetrzne przewody od
Nalezy odtaczy¢ softstarter od zasilania i odtgczy¢ modutu.
napiecie sterowania przed przystapieniem do 3. Wyciagna¢ do oporu goérny i dolny zatrzask
podtaczania lub demontazu akcesoriéw. W przeciwnym mocujacy modutu (A).
razie moze dojs¢ do uszkodzenia sprzetu. 4. Wyciagna¢ modut z softstartera.
Instalowanie opcji EtherNet/IP: @ §

1. Odtaczy¢ napiecie sterowania i odtaczyc %

softstarter od zasilania. R

2. Wyciagna¢ do oporu goérny i dolny zatrzask
mocujacy modutu (A).

3. Wpasowac modut do gniazda portu komunikacji
(B).

4. Wcisnag¢ gorny i dolny zatrzask mocujacy, aby
przymocowac¢ modut do softstartera (C).

5. Podfaczy¢ port Ethernet 1 lub 2 na module do
sieci.

6. Podtaczy¢ zasilanie sterowania do softstartera.

©

177HA528.13

llustracja 3.2 Usuwanie opcji EtherNet/IP

llustracja 3.1 Instalowanie opcji EtherNet/IP

MG17M149 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 7



Potaczenie

EtherNet/IP Module

4 Potaczenie

4.1 Podftaczenie softstartera

Modut EtherNet/IP jest zasilany z softstartera.

VLT® Compact Starter MCD 201/MCD 202

Aby modut EtherNet/IP akceptowat polecenia magistrali
komunikacyjnej, nalezy zamontowa¢ pofgczenie na
zaciskach N1-N2 na softstarterze.

VLT® Soft Starter MCD 500

Jesli softstarter MCD 500 musi by¢ obstugiwany w trybie
resetowania, wymagane sg pofaczenia wejsciowe na
zaciskach 17 i 25 do zacisku 18. W trybie Hand On
pofaczenia nie s wymagane.

Potaczenia modutu EtherNet/IP

NOTYFIKACJA
TYLKO DLA MCD 500

Sterowanie przez sie¢ komunikacji magistrali komunika-
cyjnej jest zawsze aktywne w trybie sterowania
lokalnego i moze by¢ aktywne lub nieaktywne w trybie
zdalnego sterowania (parametr 3-2 Polec. w zdalnym).
Szczeg6ty parametréw zawiera instrukcja obstugi
odpowiedniego softstartera.

MCD 201/202 MCD 500
ol o
0 o 17 N
Lo N1 : <
IN o 18 E
toN2 - -
o 25
1 N1, N2: Wejscie stopu (tryb Auto On)
17, 18: Wejscie stopu
25, 18: Wejscie resetu
2 EtherNet/IP Module EtherNet/IP Module
3 Porty Ethernet RJ45 Porty Ethernet RJ45

Tabela 4.1 Schematy potaczen

4.2 Podfaczenie sieci

4.2.1 Porty Ethernet

Modut EtherNet/IP ma dwa porty Ethernet. Jedli potrzebne

jest tylko jedno potaczenie, mozna uzy¢ dowolnego z nich.

4.2.2 Kable

Odpowiednie kable dla pofaczenia modutu EtherNet/IP:
. Kategoria 5

. Kategoria 5e

. Kategoria 6

Kategoria 6e

4.2.3 Srodki ostroznosci EMC

W celu zminimalizowania zaktécen elektromagnetycznych
kable Ethernet powinny by¢ poprowadzone w odlegtosci
200 mm od kabli silnika i przewodéw zasilania.

Kabel Ethernet musi krzyzowac sie kablami silnika i
zasilania pod katem 90°.

8 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone.

MG17M149



i

Potaczenie Instrukcja obstugi

So &

&

\ 6<z°‘“' 6@2 @2\?‘5@ §:§d
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llustracja 4.2 Lokalizacja MAC ID

@ e
||
| —|
1
S S
1 Zasilanie tréjfazowe
2 Kabel Ethernet

llustracja 4.1 Prawidtowe poprowadzenie kabli Ethernet

4.2.4 Ustanowienie sieci

Sterownik musi ustanowi¢ i nawigza¢ komunikacje
bezposrednio z kazdym urzadzeniem, zanim urzadzenie
bedzie mogto by¢ czescia sieci.

4.3 Adresowanie

Kazde urzadzenie w sieci jest adresowane przy uzyciu
adresu MAC i adresu IP i moze mie¢ przypisang nazwe
symboliczng skojarzona z adresem MAC.

. Nastawa fabryczna jest statyczny adres IP
(192.168.1.2). Modut obstuguje réwniez
adresowanie BootP i DHCP.

. Nazwa symboliczna jest opcjonalna i musi zosta¢
skonfigurowana na urzadzeniu.

. Adres MAC jest staty dla urzadzenia i
wydrukowany na ptytce/etykiecie z przodu
urzadzenia.

MG17M149 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 9
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5 Konfiguracja urzadzenia

5.1 Przeglad konfiguracji

Modut EtherNet/IP jest domyslnie skonfigurowany ze
statycznym adresem IP. Aby unikna¢ konfliktu adresu IP i
zapewni¢ pomyslne wdrozenie, nalezy podfaczy¢ modut
bezposrednio do komputera PC lub laptopa w celu skonfi-
gurowania adresu IP przed pofgczeniem z siecig. Aby
skonfigurowac adres IP albo wiaczy¢ adresowanie BootP
lub DHCP, nalezy uzy¢ wbudowanego serwera interne-
towego.

NOTYFIKACJA

Lampka sygnalizacyjna (LED) btedu (Error) pulsuje, kiedy
urzadzenie otrzymuje zasilanie, ale nie jest potaczone z
siecig. Lampka sygnalizacyjna btedu pulsuje podczas
procesu konfiguracji.

5.2 Wbudowany serwer internetowy

Atrybuty sieci Ethernet mozna skonfigurowac bezposrednio
w module EtherNet/IP, korzystajac z wbudowanego serwera
internetowego.

NOTYFIKACJA

Serwer internetowy akceptuje potaczenia tylko z tej
samej domeny podsieci.

Aby skonfigurowac urzadzenie przy uzyciu wbudowanego
serwera internetowego:

1. Dotacz modut do softstartera.

2. Podfacz port Ethernet 1 lub 2 na module do sieci.
3. Podfacz zasilanie sterowania do softstartera.

4, Uruchom przegladarke na komputerze i

wprowadz adres urzadzenia, po ktérym nastepuje
ciag /ipconfig. Domysiny adres IP dla nowego
modutu EtherNet/IP to 192.168.1.2.

177HA640.11

llustracja 5.1 Wprowadzanie ustawien sieci

5. Zmodyfikuj ustawienia odpowiednio do potrzeb.

6. Kliknij przycisk Submit (Prze$lij), aby zapisa¢ nowe
ustawienia.

7. Jesli zostanie wyswietlony monit, podaj nazwe
uzytkownika i hasto.

7a Nazwa uzytkownika: danfoss
7b  Hasto: danfoss
NOTYFIKACJA

Jesli adres IP zostat zmieniony i jego rekord zostat
utracony, nalezy uzy¢ narzedzia Ethernet Device Configu-
ration Tool w celu przeskanowania sieci i identyfikacji
modutu.

NOTYFIKACJA

W przypadku zmiany maski podsieci serwer nie jest w
stanie komunikowac¢ sie z modutem po zapisaniu nowych
ustawien.

5.3 Ethernet Device Configuration Tool

Jesli adres IP jest nieznany lub maska podsieci serwera
internetowego nie jest zgodna, nalezy uzy¢ narzedzia
Ethernet Device Configuration Tool do nawiazania
pofaczenia z modutem EtherNet/IP.

Zmian dokonanych za pomoca narzedzia Ethernet Device
Configuration Tool nie mozna zapisa¢ trwale w module i
zostang one utracone po wylaczeniu i wigczeniu zasilania
sterowania. Narzedzia Ethernet Device Configuration Tool
nalezy uzy¢ do tymczasowej zmiany ustawien adresu IP, a
nastepnie uzy¢ nowego adresu do nawigzania pofaczenia z
modutem za pomoca wbudowanego serwera interne-
towego, aby trwale zapisa¢ ustawienia.

Nalezy pobra¢ narzedzie Ethernet Device Configuration
Tool. Aby zainstalowa¢ oprogramowanie, wymagane sa
uprawnienia administratora na komputerze PC.

Pobieranie narzedzia:
1. Przejdz do witryny drives.danfoss.com/services/pc-
tools i odszukaj narzedzie.

2. Przed uruchomieniem instalacji upewnij sie, ze
masz uprawnienia administratora na komputerze.

3. Zaakceptuj warunki Umowy Licencyjnej
Uzytkownika Oprogramowania.

4. Kliknij pozycje Yes (Tak) w oknie dialogowym
kontroli konta uzytkownika.

Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone.
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NOTYFIKACJA 6.

Jesli na komputerze jest wiaczona zapora, nalezy dodac
narzedzie do listy autoryzowanych programoéw.

Aby ustawi¢ statyczny adres IP, kliknij przycisk
Configure (Konfiguruj) i wybierz pozycje Set IP
address (Ustaw adres IP).

o
Konfigurowanie urzadzenia za pomoca narzedzia IP. Configuration for 00-02-A2-25-DC-B3 @ S
. . 3
Ethernet Device Configuration Tool: <
1. Dotacz modut do softstartera. R
IP Address: [ 192 . 168 . 1 . 2
2. Podfacz port Ethernet 1 lub 2 na module do sieci.
3. Podfacz zasilanie sterowania do softstartera. Subnet mask: l E - - .
4. Uruchom narzedzie Ethernet Device Configuration

Tool. 5

° | oK | Cancel
o
Eile Options 2 %
Devices Onine Find: E
WACAdess | Devics . | Device Name | P Addvess | Protocal | pevic. | vendo. [0 ~ llustracja 5.4 Ustawianie statycznego adresu IP

Search Devices

llustracja 5.2 Uruchamianie narzedzia

5. Kliknij przycisk Search Devices (Szukaj urzadzen).

5a  Oprogramowanie wyszuka podfgczone

urzadzenia.

— o
P& Ethernet Device Configuration E]‘ ;\@ =
File  Options 2. 3
<<
Devices Online Find: next previous FS
= B S
MAC Address Device ... | Device Name | IP Address I Protocol | Devic... I\Iend... [D| -

00-02-A2-25-DC-B3  NETICS0  netIC[SN=... 192.168.1.2 Netld... - = <

Search Devices |

llustracja 5.3 Narzedzie wyswietla podiaczone urzadzenia
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6 Eksploatacja

Modut EtherNet/IP jest przetestowany pod katem zgodnosci z ODVA. Aby zapewni¢ prawidtowga prace, skaner musi réwniez
obstugiwac wszystkie funkgcje i interfejsy opisane w niniejszej instrukgji.

6.1 Konfiguracja skanera

6.1.1 Plik EDS

Nalezy pobra¢ plik EDS ze strony drives.danfoss.com/services/pc-tools. Plik EDS zawiera wszystkie wymagane atrybuty modutu
EtherNet/IP.

Po zatadowaniu pliku EDS musi zosta¢ zdefiniowany indywidualny modut EtherNet/IP.

6.2 Lampki sygnalizacyjne (diody LED)

Nazwa lampki Stan lampki Opis
sygnalizacyjnej sygnalizacyjnej
° Wytaczona Modut nie jest podfaczony do zasilania.
2 [Power
O @ Wiaczona Modut pobiera moc.
f%@ ’3‘\: Wytaczona Modut nie jest podiaczony do zasilania lub nie ma adresu IP.
& = [Error Pulsuje Time out potaczenia.
Wiaczona Powielony adres IP.
Wytaczona Modut nie jest podiaczony do zasilania lub nie ma adresu IP.
Status Pulsuje Modut uzyskat adres IP, ale nie ustanowit zadnych pofaczen
sieciowych.
O~ Wiaczona Komunikacja zostata ustanowiona.
O\&ﬁo" Link x Wylgczona Brak pofaczenia sieciowego.
J}éy Wiaczona Potaczony z siecia.
rO\(/ % TX/RX x Pulsuje Przesytanie lub otrzymywanie danych.
o %
%
O,
Lo~
K
)

Tabela 6.1 Lampki sygnalizacyjne sprzezenia zwrotnego
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7 Struktury pakietu

7.1 Zapewnianie bezpiecznego i
skutecznego sterowania

Dane zapisywane w module EtherNet/IP pozostaja w jego
rejestrze, dopoki nie zostang nadpisane lub dopdki modut
nie zostanie ponownie zainicjowany. Modut EtherNet/IP nie
przekazuje kolejnych powielonych polecen do softstartera.

. Jesdli softstarter jest uruchamiany za pomoca
komunikacji magistrali komunikacyjnej, ale zatrzy-
mywany za pomocg LCP lub zdalnego sygnatu
wejsciowego, nie mozna uzy¢ identycznego
polecenia startu do zrestartowania softstartera.

. Jesli sterowanie softstarterem odbywa sie za
pomoca LCP lub wejs¢ zdalnych (i za pomoca
komunikacji magistrali komunikacyjnej), po
poleceniu sterujgcym powinno natychmiast
nastepowac zapytanie o stan, aby potwierdzi¢, ze
polecenie zostato wykonane.

NOTYFIKACJA

Funkcje dostepne tylko w softstarterze VLT® Soft Starter
MCD 500:

. Zarzadzanie parametrami

. Podwdjne sterowanie silnikiem
. Wejscia cyfrowe

. Jog - praca manewrowa

. Pomiar pradu w amperach

. Informacje o mocy

. Ostrzezenia

NOTYFIKACJA

Softstartery VLT® Compact Starter MCD 201 z petla
otwartg nie obstuguja informacji o pradzie silnika i
temperaturze silnika.

7.2 Praca cykliczna

W tej sekgcji przedstawiono wymogi zwigzane z ustugami
cyklicznymi dla modutu EtherNet/IP. Modut EtherNet/IP
korzysta z jawnego (We/Wy) i niejawnego przesyfania
komunikatéw, z cyklicznym wyzwalaniem (minimalny
interwat cykliczny = 1 ms).

7.2.1 Obiekty montazu

Modut EtherNet/IP obstuguje obiekty montazu wymienione
w Tabela 7.1.

Opcje Opis Maksymalny rozmiar | Typ

montazu

104 Inicjator=cel | 2 (4) bajty Liczba
catkowita

154 Cel=inicjator |6 (12) bajtow Liczba
catkowita

Tabela 7.1 Obiekty montazu
7.2.2 Polecenia sterujace

7.2.2.1 Odbieranie danych sterowania od
sterownika

Modut EtherNet/IP wykorzystuje opcje montazu wyjscia
104d w klasie montazu 0x04 do odbierania danych
sterowania od sterownika. Jest to jedyna prawidtowa opcja
montazu.

Bajt | Funkcja" Szczegotly

0 [Stowo sterujace [ Szczegdtowe informacje zawiera

1 rozdziat 7.2.2.2 Stowo sterujqce (tylko do
zapisu).

2 Zarezerwowane | Musi mie¢ wartosc 0.

Tabela 7.2 Prawidlowa opcja montazu

1) Wszystkie pola sq w formacie littleendian.

7.2.2.2 Stowo sterujace (tylko do zapisu)

Tabela 7.3 przedstawia strukture, ktérej nalezy uzy¢ w celu
wystania polecenia sterujacego do softstartera.

Bajt | Bit | Funkcja
0-5 | Zarezer- Musi mie¢ wartos¢ 0.
wowane
0 6 |Praca 0 = Polecenie Stop
1 = Polecenie Start
7 |Reset Zmiana tego bitu z 0 na 1 resetuje
wylaczenie awaryjne.
0-4 | Zarezer- Musi mie¢ warto$¢ 0.
wowane
5 |Wybor 0 = Uzywanie podstawowych ustawien
: ustawien silnika przy rozruchu?
silnika 1 = Uzywanie drugorzednych ustawien
silnika przy rozruchu®
6-7 | Zarezer- Musi mie¢ wartos¢ 0.
wowane

Tabela 7.3 Struktura stowa sterujacego

1) Nalezy sie upewnic, ze wejscie programowalne nie jest ustawione
na wybdr ustawien silnika przed korzystaniem z tej funkgji.

MG17M149
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7.2.2.3 Przyktady polecen

Bajt | Wartos¢ | Opis

Polecenie: Uruchom softstarter

0 e 0b11000000 (0XCO)|0bX1000000, gdzie X reprezentuje 0 lub T w polu Reset.

lub
e 0b01000000 (0X40)

Polecenie: Wybierz podstawowe lub drugorzedne ustawienia silnika

1 e 0b00000000 (0X0) |Wybdr podstawowych ustawien silnika.
lub Wybdr drugorzednych ustawien silnika.

e 0b00100000 (0X20)

Polecenie: Zresetuj softstarter

0 e 0b11000000 (0XCO) | Reset jest wykonywany tylko w przypadku, gdy poprzedni bit resetu ma wartos¢ 0. W przeciwnym razie
lub wartos$¢ 1 jest ignorowana.

e 0b10000000 (0X80)

Polecenie: Zatrzymaj softstarter
0 [0bX0000000 |

Tabela 7.4 Polecenia sterujace

7.2.3 Informacje o statusie
7.2.3.1 Odczytywanie informacji o statusie z softstartera

Modut EtherNet/IP wykorzystuje opcje montazu wyjscia 154d w klasie montazu 0x04 do wysytania informacji o statusie do
sterownika. Jest to jedyna prawidtowa opcja montazu.

Bajt | Funkcja Szczegoty

0 Szczegdtowe informacje zawiera rozdziat 7.2.3.2 Stowo statusowe (tylko do odczytu).
. Stowo statusowe

2 Musi mie¢ wartos¢ 0.

3 Zarezerwowane

4 Zmierzony prad jest reprezentowany jako 32-bitowa wartos$¢ z dokfadnoscig do dwdch miejsc dziesietnych.
5 Lo simic 0000001 hex = 0,01 A

5 | radstinika 0000064 hex = 1,00 A

7 0010D47 hex = 689,35 A

8 Kod wylaczenia Patrz rozdziat 7.2.3.3 Kody wytqczenia awaryjnego.

9 awaryjnego

10 Musi mie¢ warto$¢ 0.

P Zarezerwowane

Tabela 7.5 Informacje o statusie
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7.2.3.2 Stowo statusowe (tylko do odczytu)

Tabela 7.6 przedstawia strukture uzywana do zapytania o status softstartera.

Bit | Funkcja Szczegoty MCD 201 | MCD 202 | MCD 500

0 [Gotowy 0 = Polecenie start lub stop niedopuszczalne v v v
1 = Polecenie start lub stop dopuszczalne

1 |Sterowanie z sieci 0 = Tryb programow. v
1 = Sterowanie z sieci

2 [Wybieg silnika 0 = Z wybiegiem v v v
1 = Zataczone

3 | Wylaczenie awaryjne 0 = Brak wyfgczenia awaryjnego v v v
1 = Wytaczenie awaryjne

4 |Zarezerwowane Musi mie¢ warto$¢ 0

5 |Zarezerwowane Musi mie¢ warto$¢ 0

6 |Zarezerwowane Musi mie¢ warto$¢ 0

7 | Ostrzezenie 0 = Brak ostrzezenia v
1 = Ostrzezenie

8 |Rozpedzanie/zwalnianie [0 = Nie przy petnym napieciu (bez obejscia) v v v
1 = Pracuje (petne napiecie na silniku)

9 [Lokalne/zdalne 0 = Sterowanie lokalne v
1 = Zdalne sterowanie

10 | Zarezerwowane Musi mie¢ wartos¢ 0

11 | Whaczona 0 = Nieznany, niegotowy, gotowy do uruchomienia lub wylaczony awaryjnie | v/ v v
1 = Uruchamianie, praca, zatrzymywanie lub jog - praca manewrowa

12 | Zarezerwowane Musi mie¢ warto$¢ 0

13 | Zarezerwowane Musi mie¢ wartos¢ 0

14 | Zarezerwowane Musi mie¢ wartos¢ 0

15 | Ograniczenie 0 = Silnik pracuje ponizej normalnej temperatury roboczej v v v

temperatury 1 = Silnik pracuje powyzej normalnej temperatury roboczej

Tabela 7.6 Polecenia statusu
7.2.3.3 Kody wyfaczenia awaryjnego

Kod wytaczenia awaryjnego jest raportowany w bajtach 2-3 i 17 sfowa statusowego.

Kod wylaczenia Opis MCD 201 | MCD 202 | MCD 500
awaryjnego

0 Brak wytaczenia awaryjnego v v v
1 Wylaczenie awaryjne z wejscia A v
20 Przecigzenie silnika v v
21 Nadmierna temperatura radiatora v
23 Utrata fazy L1 v
24 Utrata fazy L2 v
25 Utrata fazy L3 v
26 Niezréwnowazenie pradu v v
28 Chwilowe przetezenie v
29 Zbyt niski prad v
50 Straty mocy v v v
54 Kolejnos¢ faz v v
55 Czestotliwosc v v v
60 Nieobstugiwana opcja (funkcja nie jest dostepna w przypadku potaczenia v

wewnatrz tréjkata)
61 Zbyt wysoki prad petnego obcigzenia v
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Kod wylaczenia Opis MCD 201 | MCD 202 | MCD 500
awaryjnego
62 Parametr poza zakresem v
70 Pozostate, w tym: v

Btad odczytu pradu Lx

UWAGA! Odtaczy¢ napiecia zasilania

Podtaczenie silnika Tx

Bfad zwarcia Px

Bfad VZC Px

Niskie napiecia sterowania
75 Termistor silnika v v
101 Nadmierny czas rozruchu v v
102 Podtaczenie silnika v
103 Zwarcie tyrystora v
113 Komunikacja startera (miedzy modutem i softstarterem) v v v
114 Komunikacja sieciowa (miedzy modutem i siecig) v v v
115 L1-T1 zwarte v
116 L2-T2 zwarte v
117 L3-T3 zwarte v
118 Przeciazenie silnika 2 v
1191 Przetezenie czasowe (przecigzenie obejscia) v v
121 Bateria/zegar v
122 Obwdd termistora v

Tabela 7.7 Kody wytaczenia awaryjnego
1) W przypadku softstarteréw VLT® Soft Starter MCD 500, ochrona przed przetezeniem czasowym jest dostepna tylko w modelach z wewnetrznym

obejsciem.

7.3 Praca acykliczna 7.3.2.1 Obiekty klasy 100 (odczyt/zapis)

Ta sekcja zawiera informacje dotyczace obiektdw, opcji i

Nazwa obiektu Klasa | Opcja | Atrybut
atrybutéw dla pracy acyklicznej. Zawiera réwniez wymogi Prad pelnego obciazenia silnika 100 11011100
zwigzane z ustugami acyklicznymi dla modutu EtherNet/IP. Czas blokowania wirnika 100 1102 1100
X . .. Tryb rozruchu 100 (103 [100
7.3.1 Obiekt tozsamosci klasy 0x01 Ograniczenie pradu 100 T02 1100
Prad poczatkowy 100 (105 [100
Modut EtherNet/IP obstuguje atrybuty dla obiektow Czas rozpedzania przy rozruchu 100 1106|100
tozsamosci wymienionych w Tabela 7.8. Poziom rozruchu ze zwigkszonym 100 |107 |100
momentem
Atrybut | Funkcja Opis Czas rozruchu ze zwiekszonym 100 |108 100
1 Dostawca Obstugiwane momentem
2 Typ urzadzenia Wartoscig atrybutu jest 12d Nadmierny czas rozruchu 100 |109 [100
3 Kod produktu Obstugiwane Tryb zatrzymania 100 |110 [100
4 Wersja: gtéwna, Warto$¢ wersji ustawiona w Czas zatrzymania 100 [111 100

pomocnicza pliku EDS Wzmocnienie sterowania adaptacyjnego (100 112 (100
5 Status Status modutu netlC Profil rozruchu adaptacyjnego 100 (113 [100
Numer seryjny Numer seryjny modutu netiC Profil zatrzymania adaptacyjnego 100 |114 [100
Nazwa produktu Obstugiwane Moment hamowania 100 [115 [100
) i L. Czas hamowania 100 |116 [100
Tabela 7.8 Atrybuty obiektu tozsamosci

Kolejnos¢ faz 100 (117 [100
. Niezréwnowazenie pradu 100 (118 [100
7.3.2 Obiekty specyficzne dla dostawcy Opoznienie niezréwnowazenia pradu 100 |119 100
Modut EtherNet/IP obstuguie obiekty ki . dl Zbyt niski prad 100 |120 [100
odut EtherNet/IP o SU'QUJE obiekty klasy specyficzne dia Opodznienie zbyt niskiego pradu 100 (121 [100

dostawcy 100, 101, 103 i 104. - —
Chwilowe przetezenie 100 (122 |100
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Nazwa obiektu Klasa | Opcja | Atrybut Nazwa obiektu Klasa | Opcja | Atrybut
Opdznienie chwilowego przetezenia 100 (123 (100 Profil rozruchu adaptacyjnego-2 100 (173 [100
Sprawdzenie czestotliwosci 100 (124 (100 Profil zatrzymania adaptacyjnego-2 100 (174 [100
Wahania czestotliwosci 100 |125 |100 Moment hamowania-2 100 (175 |100
Opodznienie czestotliwosci 100 |126 |100 Czas hamowania-2 100 (176 |100
Opodznienie restartu 100 |127 |100 Jezyk 100 (177 |100
Sprawdzanie temperatury silnika 100 |128 |100 Ekran uzytkownika - géra lewa 100 (178 |100
Lokalne/zdalne 100 |129 |100 Ekran uzytkownika - géra prawa 100 (179 |100
Polec. w zdalnym 100 |130 |100 Ekran uzytkownika - dét lewa 100 |180 |100
Funkcja wejscia A 100 (131 (100 Ekran uzytkownika - dét prawa 100 (181 [100
Nazwa wejscia A 100 (132 (100 Podstawa czasu wykresu 100 (182 [100
Wytaczenie awaryjne z wejscia A 100 133 |100 Maksymalna nastawa wykresu 100 |183 |100
Opdznienie wylaczenia awaryjnego z 100 |134 100 Minimalna nastawa wykresu 100 |184 100
wejscia A Napiecie odniesienia zasilania 100 (185 [100
Opoznienie poczatkowe z wejscia A 100 |135 |100 Kod dostepu 100 (186 |100
Logika zdalnego resetu 100 |136 |100 Blokada regulagji 100 |187 |100
Funkcja przekaznika A 100 |137 |100 Praca awaryjna 100 |188 |100
Opodznienie wiaczenia przekaznika A 100 |138 |100 Kalibracja pradu 100 |189 |100
Opdznienie wylaczenia przekaznika A 100 (139 (100 Czas gtéwnego stycznika 100 (190 [100
Funkcja przekaznika B 100 (140 [100 Czas stycznika obejscia 100 |191 [100
Opdznienie wigczenia przekaznika B 100 |141 100 Podfaczenie silnika 100 (192 |100
Opdznienie wylaczenia przekaznika B 100 (142 (100 Moment pracy manewrowej 100 (193 [100
Funkcja przekaznika C 100 (143|100 Przecigzenie silnika 100 |194 [100
Opdznienie wigczenia przekaznika C 100 (144 (100 Niezrébwnowazenie pradu 100 (195 [100
Opdznienie wylaczenia przekaznika C 100 (145 (100 Zbyt niski prad 100 (196 [100
Flaga matego pradu 100 |146 (100 Chwilowe przetezenie 100 (197 (100
Flaga duzego pradu 100 | 147 (100 Czestotliwos¢ 100 (198 (100
Flaga temperatury silnika 100 | 148 (100 Nadmierna temperatura radiatora 100 (199 (100
Wyjscie analogowe A 100 |149 |100

Skala analogowa A 100 |150 |100 Tabela 7.9 Obiekty klasy 100

Reg. maks. analogowego A 100 |151 100

Regulacja minimum analogowego A 100 [152 |100 73.2.2 Obiekty k|aSy 101 (OdCZyt/ZapiS)
Typ autom. rozruchu 100 |153 (100

Czas autom. rozruchu 100 |154 [100 Nazwa obiektu Klasa |Opcja |Atrybut
Rodzaj autom. zatrzymania 100 [155 |100 Nadmierny czas rozruchu 101|100 100
Czas autom. zatrzymania 100 |156 |100 Wylaczenie awaryjne z wejscia A 101 101 100
Dziatanie autom. resetu 100 |157 |100 Termistor silnika 101 102 100
Maksymalna liczba resetéw 100 (158 [100 Komunikacja startera 101 103 100
Opdznienie resetu grupy A i B 100 [159 |100 Komunikacja sieciowa 101 104 100
Opoznienie resetu grupy C 100 |160 [100 Bateria/zegar 101 105 100
FLC silnika-2 100 |161 100 Niskie napiecia sterowania 101 106 100
Czas blokowania wirnika 2 100 [162 [100 Time-out komunik. 101 (107 100
Tryb rozruchu-2 100 (163 [100 Wzmocn. sledzenia 101 108 100
Ograniczenie pradu-2 100 (164 [100 Wzmocn. $ledzenia 2 101 109 100
Prad poczatkowy-2 100 [165 [100 Wykryw. czestotliwosci 101 110 100
Rozpedzanie przy rozruchu-2 100 [166 |100 Zabezpieczenie obejscia 101 |11 100
Poziom rozruchu ze zwigkszonym 100 |167 [100 Wykrywanie podstawy 101 [112 100
momentem-2

Czas rozruchu ze zwiekszonym 100 (168 (100 Tabela 7.10 Obiekty klasy 101

momentem-2

Nadmierny czas rozruchu-2 100 (169 (100

Tryb zatrzymania-2 100 (170 (100

Czas zatrzymania-2 100 (171 100

Wzmocnienie sterowania adaptacyjnego-2 |100 [172 |100
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7.3.2.3 Obiekty klasy 103 (odczyt/zapis) Nazwa obiektu Klasa [Opcja [Atrybut
Wariant sterowania 104 (110 100

Nazwa obiektu Klasa [ Opcja | Atrybut Wariant ptyty bazowej 104|111 100

Wersja protokotu binarnego 103 |[100 |100 Rzeczywisty prad silnika 104|112 100

Typ kodu produktu 103 (101 [100 Wysoki bajt wariantu 104 (113 100

Pomocnicza wersja oprogramowania 103 (102 (100 Klient 104 114 100

Gtéwna wersja oprogramowania 103 (103 (100

Model softstartera 103 |104 (100 Tabela 7.12 Obiekty klasy 104

Zmieniony parametr 103 |105 |100

Parametr liczbowy 103 106 1100 7.3.3 Obstugiwane ustugi dla obiektow

Wartos¢ parametru 103 |107 |100 SpecyﬁcznyCh dla dOStawcy

Typ dostepu 103 |108 |100

Stan startera 103 1109 1100 W tej sekcji zawarto instrukcje obstugi dotyczace ustug

Ostrzezenie 103 1110 oo acyklicznych na obiektach klasy 100, 101, 103, | 104.

Zainicjowano 103 |11 100

Zarezerwowane 103 1112 1100 Tabela 7.13 zawiera ustugi dla obiektéw specyficznych dla

Parametry zostaly zmienione 103 1113 oo dostawcy obstugiwane przez modut EtherNet/IP.

Kolejnos¢ faz 103 (114 (100

Kod wylgczenia awaryjnego/ostrzezenia 103 (115 (100 Kod serwisowy | Funkcja Opis

Prad 103 1116|100 0x01 Get attribute all Obstugiwane tylko dla

Prad (% FLC) 103 117 100 obiektu tozsamosci klasy

Temperatura silnika 1 103 (118 (100 0x01

Temperatura silnika 2 103 1119 T100 0x10 Set attribute single | Obstugiwane

Moc (W) 103 1120 100 0xOE Get attribute single [ Obstugiwane

Skala mocy 103|121 [100 Tabela 7.13 Obstugiwane ustugi

% wspdtczynnik mocy 103 (122 (100

Napiecie (odnosi sie do napiecia 103 [123 |100 7.3.3.1 Set Attribute Sing]e

odniesienia zasilania)

Prad fazy 1 103 |124 |100 Aby ustawi¢ atrybut, nalezy uzy¢ kodu serwisowego 0x10

Prad fazy 2 103 1125 [100 (set attribute single). Aby uzyska¢ szczegotowe informacje

Prad fazy 3 103 1126 (100 na temat zwracanych kodéw, patrz rozdziat 7.3.3.3 Kody

Napiecie fazy 1 (odnosi sie do napiecia 103 |127 |100 statusu dla ustug acyklicznych. llustracja 7.1 przedstawia

odniesienia zasilania) pomyslny zapis parametru 1-01 Prqd petnego obciqzenia

Napiecie fazy 2 (odnosi sie do napiecia 103 |128 [100 silnika (klasa 100, opcja 101).

odniesienia zasilania)

Napiecie fazy 3 (odnosi sie do napiecia 103 |129 |100

odniesienia zasilania)

Niewielka aktualizacja 103 (130 (100

Duza aktualizacja 103 |131 100

Tabela 7.11 Obiekty klasy 103

7.3.2.4 Obiekty klasy 104 (tylko odczyt)

Nazwa obiektu Klasa |Opcja |Atrybut

Gtéwna wersja oprogramowania 104 (101 100

Pomocnicza wersja oprogramowania 104 (102 100

Gléwna wersja oprogramowania 104 (103 100

Pomocnicza wersja oprogramowania 104 104 100

Gléwna wersja oprogramowania 104 (105 100

Pomocnicza wersja oprogramowania 104 (106 100

Gléwna wersja oprogramowania 104 (107 100

Pomocnicza wersja oprogramowania 104 (108 100

Model 104 109 100
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NOTYFIKACJA

7.3.3.2 Get Attribute Single

Klasa | kod serwisowy sg zapisywane jako wartosci

szesnastkowe, natomiast opcja jest wartoscia dziesietna. Aby pobrac atrybut, nalezy uzy¢ kodu serwisowego 0xOE

(get attribute single). Aby uzyskac szczegotowe informacje
na temat zwracanych kodéw, patrz rozdziat 7.3.3.3 Kody

==

Message Configuration - MSG_W = . . .
i statusu dla ustug acyklicznych. llustracja 7.3 przedstawia
c I [Tag | X . .
% pomysiny odczyt parametru 1-09 Nadmierny czas rozruchu
Message Type. .
R (klasa 100, opcja 109).
ﬁemce setamrinwe Single v‘ Source Elemant MSG_\Wiitealug -
W Swcslgew T E] @yen NOTYFIKACJA
533;.“9 0 (Hex) Class: 84 (Hex) - X . . L.
- s o] (e Klasa | kod serwisowy sg zapisywane jako wartosci
’ - Nex Tag f L . i
szesnastkowe, natomiast opcja jest wartoscig dziesietna.
Message Configuration - MSG_R @ =
O Enable O Enable Waiting O Start © Done Done Length: 0 o
= c = |T1ag | S
O Error Code: Extended Error Code: [CITimed Out * 1 ! 2
Error Path Message Type: [cIP Generic - IS
Error Text ~
ok | [ cancel | [ mppy |[ Hep | ﬁ:;\;‘t& [Getatibute Single - e
0
[ controller Tags - MCDS00_EthemetIP_Test(controller) E=n ECE % e Hex) Class: B4 | (10 poginefion Elernent MSG_Result =
Scope:  EWMCDS00_EthemetlF « Shawe All Tags v s [ A6 He) NewTag
Name =zl | Value €| Style = j-
+ Locall:C {...1 By
+ Local:1:l Hopot ki
+ Local:1:0 Te--} 5
: ggszgs‘o : - -1 & Enable 3 Enable Waiting O Start ® Done Done Length: 2
+ MSG_Par R - 0 |Decimal | O Error Code: Extended Error Code: [ Timed Out +
+ MSG_Par W 101 |Decimal | E”“’:E‘h
+ MIG_R o rror Text
+MSG_W lee.l
+ MEG_WriteValue 100 Pecimal 3 e
Tesl R —; S— [B controller Tags - MCDS00_EthernetIP_Test(controller) == k3
TestW 0 |Decimal _ ~ Scope:  RMCDE00_Ethemetlf v Show Al Tags - v -
<[ » '\ Monitor Tags { Edit Tags <1 I »
: Name =zle | Value | Sede o =
. L L. X + Local1.C oot o
llustracja 7.1 Przyktad: Ustawianie wartosci klasy 0x64 opcja + Local] oo £
+ Lacal1:0 f...1 B
101 — udane + MCDS500: G =
+ MCD500:0 {---1
+MSG_Par_R 109 |Decimal |
+ MSG_Par W 113 |Decimal |
. . .. .. . FNEER iorl
Zapisywanie do parametru, ktéry nie istnieje (lub jest tylko * M3G Pesul 20]oecimal
. + MSG_W {---1
do odczytu) skutkuje btedem. s wievae 100 gl
Test R 0 |Decimal
llustracja 7.2 przedstawia przyktad préby zapisu do nieist- TesLw 1 |pesimal -
<[+ |\ Monitor Tags { Edit Tags ]« I »

niejgcego parametru (klasa 101, opcja 113).
llustracja 7.3 Przykfad: Pobieranie wartosci klasy 0x64, opcja

===

Message Configuration - MSG_W -
; P— o 109 — udane

C le | Tag | 2

<<
Message Type: |cIP Generic - '3\:

~
ﬁENE‘CE [setatrbute Single v| SourceElemen;  MSG_WiiteValue - - X A L . .

o —— & e Odczytywanie parametru, ktéry nie istnieje, skutkuje
BT W e Cess g (e 5 btedem. llustracja 7.4 przedstawia przykiad préby odczytu
Instance: 113 Aftribute: 54 (Hex) .. . . .
[tenTea. | nieistniejacego parametru (klasa 101, opcja 113).

® Enable 2 Enable Waiting Q Start 2 Done Done Length: 0

® Error Code: 1640005 Extended Eror Code: [C]Timed Out *

Error Path: MCD500
Error Text  Class or instance not supported

llustracja 7.2 Przyktad: Ustawianie wartosci klasy 0x65 opcja
113 — btad
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Struktury pakietu EtherNet/IP Module
Message Configuration - MSG_R ] =
- - - =]
Configuration | Communication | Tag | 2
<<
Message Type CIP Generic - T
IN
Service |Gt Atiibute Single ~] -
Type
0
Service
Code: ° (S0 Clsss: {85 Fe peginstion Element MSG_Result 5
Instance: 11§ Aftributs: 54 (Hex) PR
® Enable O Enable Waiting O Start < Done Done Length: 0
® Error Code: 1640005 Extended Emor Code: Timed Out €
Error Path. MCD500
Error Text  Class or instance not supported

llustracja 7.4 Przyktad: Pobieranie wartosci klasy 0x65 opcja
113 — btad

7.3.3.3 Kody statusu dla ustug acyklicznych

Kod statusu [ Nazwa statusu Uwagi
0x00 Sukces Ten kod jest zwracany po udanym wykonaniu ustugi, tzn.:
o Gdy rejestr mapowany dla ustugi Get attribute single zostat pomyslnie odczytany.
o Gdy rejestr mapowany dla ustugi Set attribute single zostat pomysinie ustawiony.
0x03 Nieprawidtowa wartos¢ -
parametru
0x05 Nieznany obiekt docelowy Mapowany rejestr nie istnieje.
Sciezki
0x08 Ustuga nie jest obstugiwana Zadana ustuga nie jest dostepna dla tej klasy obiektu/opcji.
0x09 Nieprawidtowa wartos¢ Ten kod dotyczy wyfacznie ustugi Set attribute single. Jest zwracany, jesli wartos¢ jest poza
atrybutu zakresem dla mapowanego rejestru.
O0xOE Atrybut nieustawialny Ten kod dotyczy wyfacznie ustugi Set attribute single. Jest zwracany, jesli mapowany rejestr
jest tylko do odczytu.
0x14 Atrybut nie jest obstugiwany Atrybut okreslony w Zzadaniu nie jest obstugiwany.
0x16 Obiekt nie istnieje Okreslony obiekt nie istnieje w urzadzeniu.

Tabela 7.14 Kody statusu, Get/Set Attribute Single
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Projekt sieci Instrukcja obstugi

8 Projekt sieci

Modut EtherNet/IP obstuguje topologie gwiazdy, pierscienia NOTYFIKACJA

i liniowa. Modut EtherNet/IP jest wyposazony w zintegrowany
8.1 Topologia gwiazdy przetacznik umozliwiajacy przekazywanie danych w
topologii liniowej. Aby przetacznik dziatat, modut
W sieci o topologii gwiazdy wszystkie sterowniki i EtherNet/IP musi otrzymywac zasilanie sterowania z
urzadzenia sg podtaczone do centralnego przetacznika softstartera.
sieciowego.
NOTYFIKACJA

Jesli potaczenie miedzy dwoma urzadzeniami jest
przerwane, sterownik nie moze komunikowac¢ sie z
urzadzeniami znajdujacymi sie za punktem przerwania.

177HA628.10

NOTYFIKACJA

Kazde potaczenie dodaje opdznienie do komunikacji z
nastepnym modutem. Maksymalna liczba urzadzen w
sieci liniowej wynosi 32. Przekroczenie tej liczby
urzadzen moze zmniejszy¢ niezawodnos¢ sieci.

8.3 Topologia pierscienia

W sieci o topologii pierscienia sterownik jest podtaczony
do pierwszego modutu EtherNet/IP za posrednictwem
przetacznika sieciowego. Drugi port Ethernet modutu
llustracja 8.1 Sie¢ o topologii gwiazdy EtherNet/IP jest podtaczony do kolejnego modutu, ktéry z
kolei taczy sie z nastepnym modutem, dopdki wszystkie
urzadzenia nie zostang podtgczone. Ostatni modut jest
8.2 Topologia liniowa podtaczony z powrotem do przefgcznika.

W sieci o topologii liniowej sterownik jest podtaczony
bezposrednio do portu 1 modutu EtherNet/IP. Drugi port
Ethernet modutu EtherNet/IP jest podfaczony do kolejnego
modutu, ktéry z kolei taczy sie z innym modutem, dopoki
wszystkie urzadzenia nie zostang podtaczone.

Modut EtherNet/IP obstuguje konfiguracje wezta pierscienia
na podstawie sygnatéw nawigacyjnych.

177HA630.10

177HA629.10

llustracja 8.2 Sie¢ o topologii liniowej
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Projekt sieci EtherNet/IP Module
NOTYFIKACJA

Przelacznik sieciowy musi obstugiwa¢ wykrywanie utraty

linii.

8.4 Topologie mieszane

Jedna sie¢ moze zawiera¢ komponenty topologii gwiazdy i
liniowej.

177HA631.10

i
s

llustracja 8.4 Sie¢ o mieszanej topologii gwiazda/linia
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Dane techniczne Instrukcja obstugi

9 Dane techniczne

Obudowa

Wymiary, S x W x G [mm (cale)] 40 x 166 x 90 (1,6 x 6,5 x 3,5)
Ciezar 250 g (8,8 Oz)
Zabezpieczenie IP20
Montaz

Sprezynowe plastikowe zatrzaski mocujace 2
Pofaczenia

Softstarter 6-drogowy zespot wtyku
Styki Gold flash
Sieci RJ45
Ustawienia

Adres IP BootP, automatycznie przypisywany, konfigurowalny
Nazwa urzadzenia Konfigurowalna
Siec

Predkos¢ potaczenia 10 Mbps, 100 Mbps (autowykrywanie)
Full Duplex

Auto crossover

Moc

Pobor (stan ustalony, maksimum) 35 mA przy 24 V DC
Zabezpieczenie przed zmiana biegunowosci

Izolowane galwanicznie

Certyfikat

RCM IEC 60947-4-2
CE IEC 60947-4-2
ODVA Przetestowana zgodno$¢ EtherNet/IP
Srodowisko

Temperatura robocza -10 do +60°C (14-140°F), powyzej 40°C (104°F) z obnizaniem wartosci znamionowych
Temperatura przechowywania -25 do +60°C (-13 do +140°F)
Wilgotnosc Wilgotnos¢ wzgledna 5-95%
Stopien zanieczyszczenia Stopien zanieczyszczenia 3
Drgania IEC 60068-2-6
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Indeks EtherNet/IP Module
Indeks Polecenie startu 13
Polecenie statusu 15
A Polecenie sterujace 13,14
Adres IP 9,10,12,23 Polecenie Stop 13,15
Adres MAC 9
Atrybut sieci Ethernet 10 R
Radiator 5
C
Certyfikaty 3 S
Ciezar 23 Serwis acykliczny 16
Serwis cykliczny 13
| Sie¢
. " Auto crossover 23
Instalowanie opcji EtherNet/IP 7
pe) Full Duplex 23
Gwiazda 21
K Linia 21
Ethernet 3 redkos¢ potaczenia
Kategoria kabla 8 Silnik
Klasa montazu 13,14 Podtaczenie silnika 6
Kondensatory Skroty 4
Kondensator do korekgji wspdtczynnika mocy........cceveceenneee 5 Stowo statusowe 14
Konflikt adresu IP 10 Stowo sterujace 13
Konwencje 4 Struktura stowa sterujacego 13
Styczniki
L Gtéwny stycznik 6
) Stycznik obejscia 5
Lampka sygnalizacyjna
Nazwa 12 Symbole 4
Opis 12 Szynazbiorcza 5
Status 12
LED T
LED 4
Tryb Auto On 5
M Tryb resetowania 8
Maska podsieci 10 U
Materiaty dodatkowe 3
Usuwanie opcji EtherNet/IP 7
0] Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem..........eeeseecerseeeenns 3
Obiekt klas 16
g w
Obiekt montazu 13
. . o Wejscia
Obiekt tozsamosci 16 Zdalny 5
Opcja montazu 14 Wykwalifikowany personel 3
Wymiary. 23
P
Potaczenia 23 Z
Polecenia Zaciski
Start 13,15 N1 8
Status - 15 N2 8
Sterowanie 13,14
Stop 13,15 Zaktocenia elektromagnetyczne 8
Polecenie Start 15 Zasilanie 56
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Indeks Instrukcja obstugi
Zezwolenia 3
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