ENGINEERING
TOMORROW

Fiche technique

H1 Bent Axis Variable Displacement Motor
Taille 080 cm®

Depuis plus de 40 ans, Danfoss développe des
composants et des systémes de pointe pour les
machines mobiles utilisées dans les opérations hors
route dans le monde entier.

Nous sommes devenus un fournisseur privilégié en
offrant le meilleur de ce qui compte vraiment : Le
matériel a I'intérieur de votre application de véhicule.

Les pompes hydrostatiques a servocommande et les
moteurs a cylindrée variable a axe brisé H1 ne font
pas exception.

Le produit H1 s’articule autour d’'une commande
avancée. |l est disponible dans une large gamme de
cylindrées. Il est congu pour assurer qualité et fiabilité
et offre des fonctionnalités étendues, une efficacité
totale accrue et une installation facile.

Toutes les options de commande et de capteur de H1
sont conformes PLUS+1® . PLUS+1® vous permet de
développer et de personnaliser rapidement la
commande électronique de la machine. Il ouvre
I'avenir en combinant les commandes et les
diagnostics de la machine dans un réseau
d’exploitation intégré.

Fonctionnalités

Conception garantissant qualité et Meilleur rendement total * Option d'annulation de la pression de

fiabilité * Réduction des pertes fcrelnage g . "

* Groupe rotatif a 9 pistons éprouvé et * Amélioration dans des conditions de dorlnman es (;ommunes surlensemble
optimisé débit élevé e la gamme de moteurs

* Options de capteur et de commande

* Boitier monobloc ®
conformes PLUS+1

* Composants électriques avec indice de Large gamme de commandes

protection IP67 et IP69K , . -,
* Commande électrique deux positions Fonctionnalités étendues

X . * Commande proportionnelle électrique L i
Avantages de l'installation et du * Capacité zéro degré avec un angle

. * Commande hydraulique deux positions . )
conditionnement . maximal de 32 degrés haute
* Commande proportionnelle

performance

* Optimisé pour la longueur la plus courte hydraulique . Fonctionsd d flioré
. onctions de commande améliorées

* Interface de connecteur standardisée * Contournement du compensateur de .

R - . . avec commandes proportionnelles
Dispositif de vidange de boucle pression mises hors tension & la cylindrée
intégrée * Contournement du compensateur de inimal imal

* Orifices haute pression radiaux ou i i Il minimare ot maximare

P pression proportionnelle * Capteur de vitesse intégré en option
axiaux P E P

avec
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Fiche technique
Moteur a cylindrée variable a axe brisé H1 080 cm?

— Détection de vitesse a double redondance
Indication de direction

Détection de température

— Détection des défaillances du cablage

L'ensemble de la documentation technique est disponible en
ligne sur le site www.danfoss.com
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https://www.danfoss.com/en/search/?filter=type%3Adocumentation%2Csegment%3Adps

Caractéristiques techniques

ENGINEERING
TOMORROW

Exemple schématique

Poids

SAE SO 3019/1

348 kg [76.7 Ib]

DIN ISO 3019/2

34.4kg [75.8 b]

Cartouche

33.0kg [72.6 Ib]

(Hors tension = cylindrée max.)

Moteur a axe brisé H1 avec commande proportionnelle électrique

Vitesse de sortie Cylindrée max. 3200 min”! (tr/min) A TLZ MAL N

nominale Cylindrée min. (6°) 5300 min™ (tr/min) =
Cylindrée a 0° 5950 min! (tr/min)

Vitesse de sortie Cylindrée max. 4100 min' (tr/min)

max. Cylindrée min. (6°) 6600 min~! (tr/min) J%
Cylindrée a 0° 7200 min™' (tr/min) X

Pression systeme En fonctionnement 450 bar [6527 psi] max i min 2
Maximum 480 bar [6962 psi] . -
Faible boucle min. 7.5 bar [109 psi] BI

Pression de carter Nominal 3 bar [44 psi] M4 MS M8
Max. 5 bar [73 psil
Min. 0,3 bar [4 psi]

SAEISO 3019L/ 1 Z]vil;h Elelctric proportional control (de-energized = max. displacement)
0op flushing valve Servo pressure 78 78

System pressure “A "
Gauge port "MA"+
0.5625-18UNF-2B
[%/16-18UNF-2B]

180

171

Loop flushing
shuttle spool

Gauge port “M4”
< 0.5625-18UNF-2B
[°/16-18UNF-2B]

1245

[0.49]

2127
[4.999]

stop adjustment

DIN ISO 3019/2 with Electric proportio

Split flange boss “A"+"B"

290
[11.42]

DN 25 typ | 40MPa series
per SO 6162

thread: M12x1.75
21.5[0.85] full thread depth

Servo pressure
Gauge port “M4”
0.5625-18UNF-2B
[?/16-18UNF-2B]

119

Speed sensor connector:
Deutsch DTM04-6P

1425
[5.61]

Solenoid connector:

Deutsch DT04-2P

2140
[5512]

Loop flushing valve

stop adjustment
259
[10.2

Speed sensor connector:
Deutsch DTM04-6P

nal control (de-energized = min. displacement)

50

[3.07] [3.07]
I —‘ I

[1.97]

4x14.3

[0.563]
View X

75

‘ \ Split flange boss “A"+"B"
DN 25 typ | 40MPa series
per 150 6162
thread: M12x1.75
21.5[0.85] full thread depth

view Y

75

12.95] ﬁ[zss]
-

50
[1.97]

[2.506]

8x 63.65

4x13.5
[0.532]

Cartridge with Electric two-position control (de-energized = min. displacement)
Pressure compensator override, Brake pressure defeat

205
[8.07]

Loop flushing valve

Gauge port "MA"+ “MB”
0.5625-18UNF-2B
[*/16-18UNF-2B]

Loop flushing
shuttle spool

!/ p E h

Servo pressure
Gauge port “M5”
0.5625-18UNF-2B
[%/16-18UNF-2B]

@190

min. angle
stop adjustment

Speed sensor connector:

Deutsch DTM04-6P

Servo pressure

System pressure “A"+“B"
Gauge port "MA"+ “MB”
1.0625-12UN-28B
[1'/16-12UN-2B]

View Y

Gauge port “M4” 13

0.5625-18UNF-2B [4.45]

[°/16-18UNF-2B] 78
[3.071

Solenoid connector:

Deutsch DT04-2P
2x 21
[0.83]

50

Split flange boss “A"+"B"
DN 25 typ | 40MPa series
per 150 6162

thread: M12x1.75
21.5[0.85] full thread deg

[1.971

5
[.

0
971 View Y
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Danfoss can accept no responsibility for possible errors in catalogues, brochures and other printed material. Danfoss reserves the right to alter its products without notice. This also applies to products
already on order provided that such alterations can be made without subsequent changes being necessary in specifications already agreed.
L'ensemble des marques commerciales reprises dans ce document sont la propriété des sociétés respectives. Danfoss et le logo Danfoss sont des marques commerciales de Danfoss A/S. Tous droits

réservés.
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