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Fisa tehnica

Danifi

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Descriere

NovoCon®S

NovoCon® S este un servomotor multifunctional

de inalta precizie, cu magistrald de comunicatii,
conceput special pentru a fi utilizat in combinatie

cu vana de reglare independentad de presiune

de tip AB-QM in dimensiunile DN 10 - 32.

Debitul este controlat prin modulatie de vana de
reglare independenta de presiune AB-QM pentru

a evita debitul excesiv si scaderea eficientei cazanului
si/sau racitorului.

Servomotorul cu AB-QM este utilizat pentru a controla
alimentarea cu apa la ventiloconvectoare, grinzile

de racire, unitatile de inductie, preincalzitoarele mici,
racitoare, unitatile de tratare a apei si la alte unitati
terminale pentru controlul zonal, in care apa incalzita/
racita este agentul de lucru controlat. Datorita
preciziei, functiilor la distanta si caracteristicilor

de indicare a fluxului, acest produs contribuie

la accelerarea procesului de punere in functiune,

este usor de intretinut, creste confortul interior,
reduce consumul de energie si permite alocarea
corecta a costurilor pentru energia de incalzire/racire.

NovoCon® S poate fi utilizat ca indicator de debit,
datorita preciziei inalte a servomotorului si vanei AB-QM
independente de presiune, cu caracteristica liniara.
Configurarea servomotorului si a parametrilor vanei se
realizeaza prin magistrala de comunicatie. Controlul se
realizeaza prin intermediul magistralei de comunicatie
sau prin intrarile analogice ale NovoCon® S.
Aplicatiile tipice sunt:
. Panouri radiante de tavan, alimentate de 4
conducte (tur si retur incalzire, tur si retur racire).
-« Ventiloconvectoare, cu o singurd serpentina
alimentata de 4 conducte (tur si retur incdlzire,
tur si retur racire).

Caracteristici generale:

« Caracteristici de punere in functiune
de la distanta/presetare/spalare

«  Citire debit, emisii de putere si energie

+ Rezolutie inalta si precizie

+ Algoritmi de management al consumului
de energie

+ Aplicatii ChangeOver conducta 4/2

+  Aplicatiide I/0

+ Bara cu LED-uri de indicare a starii si alarmelor

« Nusunt necesare scule pentru montaj

+ Nu necesitd intretinere pe intreaga durata de viata

+  Proces de pozitionare automata

+  Functionare cu emisie redusa de zgomot

+  Cabluri de conectare fara halogeni

« Autoadresare MAC pentru BACnet

+ Detectare viteza Baud automata

« Raportare intrinsecd a alarmelor pentru BACnet

+ Alarma de blocare a vanei

« Detectarea cablurilor defecte la controlul analogic
si la semnalul de impamantare

+  Optiune intre BACnet MS/TP sau Modbus RTU
in cadrul aceluiasi produs

+  Protectie la cablare incorecta pe orice cablu
panala3oVv

Impreuna cu servomotorul NovoCon® ChangeOver?,
NovoCon® S ofera o solutie unica pentru a controla
atat vana AB-QM, cat si robinetul cu obturator sferic
cu 6 porturi motorizate, care realizeaza o functie

de distributie intre doua circuite de apa in cadrul
sistemelor de comutare cu 4 conducte.

Functia de distributie, utilizata in special pentru
panourile radiante, permite cresterea capacitatii

de racire si incdlzire a ventiloconectorului pentru
aceeasi dimensiune compacta comparativ cu modelul
cu doua serpentine, unde circuitele de apa de incalzire
si racire dispun fiecare de propria serpentina.

Vana de distributie cu 6 porturi si servomotorul
functioneaza in combinatie cu vana AB-QM PIBCV

si cu servomotorul NovoCon® S cu magistrala.

Vana AB-QM echilibreaza debitul, iar servomotorul
NovoCon® S cu magistrala controleaza debitul.

De asemenea, NovoCon® S controleaza servomotorul
cu vana de distributie cu 6 porturi, care comuta

intre incalzire si racire. Aceasta functie unica are
urmatoarele caracteristici:

+  Exista o singurd magistrala de comunicatie
si un singur cablu de alimentare conectate
la servomotorul NovoCon®S. Acesta alimenteaza
NovoCon® S si controleazd servomotorul cu
6 porturi. In plus, se trimite feedback de la
servomotorul cu 6 porturi catre NovoCon® S.

« Servomotorul NovoCon® S detecteaza automat
erorile comparand semnalele de pozitie si control
de 0-10V; astfel, poate detecta daca servomotorul
cu 6 porturi este in modul de operare manuala,
dacd este scos de pe vana sau daca vana cu
6 porturi este blocata.

+  Servomotorul NovoCon® S are doua presetari
pentru debitul proiectat: una pentru incalzire,
cealalta pentru racire.

+  Servomotorul NovoCon® S indicd emisiile
de putere si inregistreaza in jurnal consumul
de energie de incalzire si racire pe baza debitului
si a masuratorilor de temperatura in conductele
de tur si retur.

«In modul de intretinere, servomotorul cu 6 porturi
are capacitatea de a inchide complet vana si
de a preveni pierderile de fluid, protejand astfel
vanele de oprire.

+ Programul logic din cadrul servomotorului
NovoCon® S asigura actiunea unui singur
servomotor din fiecare pereche (NovoCon® S
si servomotorul vanei cu 6 porturi). In acest fel,
2 servomotoare din pereche nu vor actiona
niciodata in acelasi timp. Astfel, se reduc
solicitarile de amplificare a tensiunii in cadrul
conexiunilor in cascada.

«  Servomotorul NovoCon® S detecteaza daca este
deconectat cablul servomotorului cu 6 porturi.
Daca da, se declanseaza o alarma.

Caracteristici CO6:

+ Servomotorul NovoCon® S + ChangeOver®
reprezinta doar UN aparat din reteaua magistralei
de comunicatie, care nu necesita I/0 fizic

+ Fara debit incrucisat intre incalzire si racire

+  Conexiuni si control simplu de realizat

+ Feedback pentru starea si alarmele de pozitie

+  Functionare silentioasa si sigura

+ Faraintretinere

» Etansare de teflon si obturator sferic
din crom finisat pentru
prevenirea blocarii vanei

+ Alarma de blocare a vanei

+  Control manual
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Descriere (continuare)

NovoCon®S (continuare)

NovoCon®M

NovoCon®L, XL

Energie caracteristici:
+  Masurdtori de temperaturd tur si retur
- Citiri de putere/emisii
+  Functie de management al consumului
de energie pentru incalzire si racire,
de ex., managementul Delta T minim
«Jurnal de energie pentru incélzire si racire

1/0 caracteristici:

- Conectare la alte aparate si prezentarea acestora
in magistrala de comunicatie; de ex., termostat
de camera, contact de fereastra, senzor de CO,,
senzori de umiditate, controlul ventilatorului,
servomotorde 0 - 10V etc.

Selectarea unitatilor de temperatura, Ohmi
sau utilizare ca si contacte fara potential.
Circuit inchis < 900 Q, circuit deschis 100 kQ.
Conexiuni disponibile: 1 iesire analogica (V),
1 intrare analogica (V/mA) si 2 intrari pe baza
de rezistenta (°C/°F/Ohmi)

Rosu Citire/scriere prin magistrala Citire/scriere prin magistrala
3 de comunicatie de comunicatie
Neg ru Obiect BACnet/registru Modbus Obiect BACnet/registru Modbus
Albastru
Gri
Alb A0:0/33286 A0:0/33286
Galben ) Al:1/33218 Al:1/33218
Portocaliu AI2/33220 : AI2/33220

NovoCon® M este un servomotor multifunctional de
inalta precizie, cu magistrala de comunicatie, conceput
special pentru a fi utilizat in combinatie cu vana de
reglare independenta de presiune AB-QM NovoCon®,
cu dimensiunile DN 40 - 100; se foloseste in centralele
de tratare a aerului, racitoare si statii de distributie.
NovoCon® M poate fi folosit ca indicator de debit,
deoarece este un servomotor de mare precizie,
prevazut cu o vana AB-QM independentad de presiune,
cu caracteristica liniara.

Configurarea servomotorului si a parametrilor vanei se
realizeaza prin magistrala de comunicatie. Controlul se
realizeaza prin intermediul magistralei de comunicatie
sau prin intrarile analogice ale NovoCon® M.

Caracteristici generale:

+ Caracteristici de punere in functiune de la distantd/
presetare/spalare

- Citire debit, emisii de putere si energie

+  Rezolutie inalta si precizie

- Algoritmi de management al consumului
de energie

+ Intrari/lesiri
- 3x intrari de rezistenta (Pt1000, PT500, PT100,

NTC 10k Tip 2 5i 3)

- Ixintrare analogica (0 - 10 V sau 0/4 — 20 mA),
- Ixiesire analogica (0 - 10 V)

+ LED deindicare a starii si alarmelor

+ Nusunt necesare scule pentru montajul vanei

+ Nu necesitd intretinere pe intreaga durata de viata

+ Functionare cu emisie redusa de zgomot

« Autoadresare MAC pentru BACnet

- Detectare viteza Baud automata

« Raportare intrinsecad a alarmelor pentru BACnet

- Alarma de blocare a vanei

+  Optiune intre BACnet MS/TP sau Modbus RTU
in cadrul aceluiasi produs

+  Protectie la cablare incorectd pe orice cablu
panala30oVv

NovoCon® L/XL este un servomotor multifunctional

de inalta precizie, cu magistrala de comunicatie,
conceput special pentru a fi utilizat in combinatie cu
vana de reglare independenta de presiune tip AB-QM,
cu dimensiunile DN 125 - 250; se foloseste in centralele
de tratare a aerului, racitoare si statii de distributie.
NovoCon® L/XL poate fi utilizat ca indicator de debit,
datorita preciziei inalte a servomotorului si vanei AB-QM
independente de presiune, cu caracteristica liniara.
Configurarea servomotorului si a parametrilor vanei se
realizeaza prin magistrala de comunicatie. Controlul se
realizeaza prin intermediul magistralei de comunicatie
sau prin intrarile analogice ale NovoCon® L/XL.

Caracteristici generale:

+ Caracteristici de punere in functiune de la distanta/
presetare/spalare

- Citire debit, emisii de putere si energie

+ Rezolutie inalta si precizie

+ Algoritmi de management al consumului
de energie

+ Intrari/lesiri
- 3xintrari de rezistenta (Pt1000, PT500, PT100,

NTC 10k Tip 2 5i 3)

- Ixintrare analogica (0 - 10 V sau 0/4 — 20 mA),
- Ixiesire analogicd (0 - 10V)

+ LED deindicare a starii si alarmelor

+ Nu necesitd intretinere pe intreaga durata de viata

+ Functionare cu emisie redusa de zgomot

« Autoadresare MAC pentru BACnet

- Detectare viteza Baud automata

« Raportare intrinsecad a alarmelor pentru BACnet

- Alarma de blocare a vanei

+  Optiune intre BACnet MS/TP sau Modbus RTU
in cadrul aceluiasi produs

+  Protectie la cablare incorectd pe orice cablu
panala30Vv
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Fisa tehnica

Danifi

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Mod de comandare

NovoCon®S

Tip Cod

NovoCon® S 003Z8504
Accesorii

Tip Lungime Racorduri Material cablu Cod
Cablu digital NovoCon® 1,5m magistrala/alimentare Fara halogeni 003Z8600
Cablu digital NovoCon® 5m magistrald/alimentare Féra halogeni 003Z8601
Cablu digital NovoCon® 10m magistrala/alimentare Fara halogeni 00378602
iqi ®
Cablu digital lh\lovoConv 0,5m servomotor/servomotor Fara halogeni 003Z8609
cu conectare in cascada
— o

Cablu digital IA\lovoConv 1,5m servomotor/servomotor Fara halogeni 00328603
cu conectare in cascada

Cablu digital [\lovoConv 5m servomotor/servomotor Fara halogeni 003Z8604
cu conectare in cascada

Cablu digital [\lovoConv 10m servomotor/servomotor Fara halogeni 00328605
cu conectare in cascada

Cablu analogic NovoCon® 1,5m 0 - 10 V/alimentare/amplificator de tensiune Fara halogeni 003Z8606
Cablu analogic NovoCon® 5m 0 - 10 V/alimentare/amplificator de tensiune Féra halogeni 003Z8607
Cablu analogic NovoCon® 10m 0 - 10 V/alimentare/amplificator de tensiune Fara halogeni 00328608
Cablu NovoCon® I/0 1,5m servomotor/fire fara tensiune Fara halogeni 003Z8612
Nota! Cablurile nu sunt incluse in pachetul cu servomotor; trebuie comandate separat.

Cablu NovoCon 15m Cablu de coPectare cu senzori de temperaturd PVC 00328610
Energy de suprafata Pt1000

Cablu NovoCon® Cablu de conectare cu senzori de temperatura

Energy Lom imersati/universali Pt1000 (@ 5,8 mm) PVC 00328611

Cablu de conectare cu senzori de temperatura de ‘s .
®
Cablu NovoCon“ 1 m/senzor suprafata Pt1000 si fire fard tensiune pentru intrare, Fara.halogem. 00328613
1/0 temperatura temp.1,5m | 5 Cabluri senzor PVC
iesire si alimentare

Nota! Dacd este nevoie de senzori de temperaturd Pt1000 separati, Danfoss dispune de o gamd de senzori Pt1000 ce pot fi utilizati

cu NovoCon®S.

A se vedea senzorii Danfoss Pt1000 ESMT, ESM-10, ESM-11, ESMB-12, ESMC, ESMU si codul 187F3418.

Servomotoare ChangeOver6

Servomotor NovoCon ChangeOver® m Conectare Fara halogeni 00328520
Servomotor NovoCon ChangeOver® m Conectare incl. senzor Fara halogeni

Energy Senzor temp. 1,5m de temperatura Cabluri senzor PVC 00328521

C de suprafatd Pt1000
6
ig}\(/i%rlgotor NovoCon ChangeOver 1,5m Servomotor/fire deschise Fard halogeni 00328522
Clasa de sarcina Set de service - combinatie cu AB-QM vechi
Tip DN lerx Cod "
combustibila” Tip Cod
Izolatie ChangeOver® | 15 B2 003Z3159 Adaptor NovoCon® pentru AB-QM, DN 10-32 | 003Z0239
5 buc.
" Conform cu D/N 4102 ( )
Accesorii (Cablu NovoCon® Energy)
Tip DN (rrll(;’/sh) Racord Cod Tip Descriere Cod
. Teci de alama pentru
5] 24 Rp %2 00323150 Tecipentru cablu |, 0 10 mm
Vand ChangeOver® NovoCon® Energy ’ ' 087G6061
20 4,0 Rp % 00323151 (00328611) @ 6,0, pereche.
Pentru conducte DN 25/32.
Software-ul NovoCon® Configuration Tool
Tip Lungime | Racorduri Material cablu Cod
Cablu NovoCon® Configuration Tool 5m Use/ Fara halogeni. Convertor USB, PVC 00328620
servomotor

Este disponibil pe www.novocon.com
Senzori de temperatura Accesorii

Tip Cod Descriere Cod

Pt 1000 imersat/f 5,2 mm/cablu de 1,5 m, Teci din alama pentru imersie, pentru

pereche, MID 187F3418 187F3418,35 mm, @ 5,2, pereche, MID. 087G6053

Pentru conducte DN 15 - 32
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Danifi

Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL
Mod de comandare (continuare) Servomotor Vane
NovoCon®M Tip Tensiune de alimentare Cod Tip Cod
NovoCon®M 24V c.a./cc. 003Z8540 AB-QM NovoCon DN 40 PN 16 3TP 00321770
X . AB-QM NovoCon DN 50 PN 16 3TP 00321771
Senzori de temperatura AB-QM NovoCon DN 50 PN 16 - Flansa 3TP 00321772
Tip Cod AB-QM NovoCon DN 65 PN 16 3TP 00321773
gz:gf:e"mgat/ @ 5,2 mm/cablu de 1,5 m, 187F3418 AB-QM NovoCon DN 65 PN 16 3TP HF 00321793
Pt 1000 imersat/@ 5,2 mm/cablu de 3,0 m, AB-QM NovoCon DN 80 PN 16 3TP 003z1774
pereche, MID 187F3419 AB-QM NovoCon DN 80 PN 16 3TP HF 00321794
AB-QM NovoCon DN 100 PN 16 3TP 003Z1775
Accesorii AB-QM NovoCon DN 100 PN 16 3TP HF 00321795
Descriere Cod Notd: Vanele NovoCon AB-QM mentionate mai sus trebuie sd se utilizeze
Teci din alama pentru imersie, 52 mm, @ 5,2, cuNovoCon®M.
pereche, MID. Pentru conducte DN 40 - 65 087G6054
Teci din alamd pentru imersie, 85 mm, @ 5,2,
pereche, MID. Pentru conducte DN 80 - 125 087G6055
Software-ul NovoCon® Configuration Tool
Tip Lungime Racorduri Material cablu Cod
Cablu NovoCon® Configuration Tool 5m USB/servomotor Fara halogeni. Convertor USB, PVC 003Z8620
Este disponibil pe www.novocon.com
NovoCon®L, XL Servomotoare Accesorii
Imagine Tip Tip de vana Cod Descriere Cod
AB-QM Teci din alama pentru imersie, 85 mm, @ 5,2,
NovoCon®L DN125-150 | 00378560 pereche, MID. Pentru conducte DN 80 - 125 087G6055
AB-QM Teci din alama pentru imersie, 120 mm, @ 5,2,
NovoCon®L SU DN125-150 | 00328561 pereche, MID. Pentru conducte DN 150 - 200 087G6056
AB-QM Teci din otel inoxidabil pentru imersie, 155 mm,
NovoCon® L SD DN125-150 | 00328562 @ 5,2, pereche, MID. Pentru conducte DN 250 087G6059
R AB-QM
NovoCon® XL DN 200 - 250 00328563
Senzori de temperatura
Tip Cod
Pt 1000 imersat/@ 5,2 mm/cablu de 3,0 m, 187F3419
pereche, MID
NovoCon® Configuration Tool
Tip Lungime Racorduri Material cablu Cod
Cablu NovoCon® Configuration Tool 5m USB/servomotor Fard halogeni. Convertor USB, PVC 00378620

Software disponibil pe www.novocon.com
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Tabel de referinta comparativ AB-QM - Senzor de debit - NovoCon®:

Cod Conexiune Cod senzor .
< < Racord Cod Nume . Cablu < Cod teci
Cod vana Nume vana vana servomotor | servomotor | S€NZ°r Nume senzor de debit senzor NovoCon S temperatura deimersie
de debit de debit (Pt1000)
00328613* / /
00328220 | AB-OM4.0DN15LF02m¥h | filet | 00328504 | NovoConS |187F3771 Sono S30 DN 15Qp 0,6 m¥h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613+ / /
00328221 AB-QM4.0DN150,65m%h | filet | 00328504 | NovoConS |187F3771 Sono $30 DN 15Qp 0,6 m¥h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613* / /
00378222 | AB-QM4.0DN15HF1,2m¥/h | filet | 003Z8504 | NovoConS | 187F3772 Sono $30 DN 15Qp 1,5 m¥/h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613* / /
00328223 | AB-QM4.0DN 20 1,1 m¥%h filet | 00328504 | NovoConS | 187F3772 Sono S30 DN 15Qp 1,5 m¥/h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613+ / /
00328224 | AB-QM4.0DN20HF1,9m¥%h | filet | 00328504 | NovoConS | 187F3772 Sono $30 DN 15Qp 1,5 m¥/h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613* / /
00328320 | AB-QM4.0DN 15LF0,2m¥h | filetint. | 00328504 | NovoConS |187F3771 So0no $30 DN 15Qp 0,6 m¥h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613* / /
0038321 | AB-QM4.0DN150,65m¥h | filetint. | 00328504 | NovoConS |187F3771 S0no 530 DN 15Qp 0,6 m¥/h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613* / /
00328322 | AB-QM4.0DN 15HF 1,2m%h | filetint. | 00328504 | NovoConS | 187F3772 Sono S30 DN 15Qp 1,5 m¥/h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613+ / /
00328323 | AB-QM4.0DN2011m¥h | filetint. | 00328504 | NovoCon | 187F3772 Sono $30 DN 15Qp 1,5 m¥/h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613+ / /
00328324 | AB-QM 4.0 DN 20 HF 1,9 m¥h | filetint. | 00328504 | NovoConS | 187F3772 Sono $30 DN 15Qp 1,5 m¥h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613+ / /
00328205 | AB-QM4.0DN2522m%h | filet | 003Z8504 | NovoConS |187F3773 Sono 530 DN 20 Qp 2,5 m¥/h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613* / /
00328206 | AB-QM4.0DN25HF3,8m¥h | filet | 00328504 | NovoConS | 187F3773 Sono 530 DN 20 Qp 2,5 m¥/h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613+ / /
00328207 | AB-QM4.0DN323,6m%h filet | 00328504 | NovoConS | 187F3774 Sono $30 DN 25 Qp 3,5 m*/h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
00328613* / /
00328208 | AB-QM4.0DN32HF50m¥h | filet | 00328504 | NovoConS | 187F3775 Sono $30 DN 25 Qp 6,0 m*/h filet
00328612 | 187F3418 | 087G6053
003z1770 | "M N°‘::3C/‘;n DN 4075 filet | 00328540 | NovoConM | 187F3776 Sono 530 DN 40 Qp 10,0 m¥h filet / 187F3418 | 087G6054
o03zizz1| ABQOM 1’;";’;5;:‘ DN 50 filet | 00328540 | NovoConM | 187F3776 Sono $30 DN 40 Qp 10,0 m¥h filet / 187F3418 | 087G6054
AB-QM NovoCon DN 65
00321773 Q 20"(;’;3;’: flansa | 00328540 | NovoConM | 187F3777 Sono $30 DN 50 Qp 15,0 m*/h flansa / 187F3419 | 087G6054
AB-QM NovoCon DN 65 HF
00321793 Q 2‘;"8 r:;/’h flansa | 00328540 | NovoConM | 187F3778 Sono S30 DN 65 Qp 25,0 m¥/h flansa / 187F3419 | 087G6054
AB-QMN N
00321774 B-Q 5 8°(;’ Zgj’: DN 8o flansd | 00328540 | NovoConM | 187F3778 |  SonoS$30 DN 65Qp 25,0 m¥h flansa / 187F3419 | 087G6055
AB-QM NovoCon DN 80 HF
00321794 Q 4‘:)"; nf;;h flansa | 003Z8540 | NovoConM | 187F3779 Sono $30 DN 80 Qp 40,0 m¥/h flansa / 187F3419 | 087G6055
AB-QM NovoCon DN 100
00321775 Q 3;;°m§?1 flansa | 00328540 | NovoConM | 187F3779 Sono 530 DN 80 Qp 40,0 m*/h flansa / 187F3419 | 087G6055
AB-QM N N 100 HF
003z179s | ABQ :;%c,:?/ﬁ 0o flansi | 00328540 | NovoConM | 187F3780 |  SonoS$30 DN 100 Qp 60,0 m*/h flansa / 187F3419 | 087G6055
00320705 | AB-QMDN12590,0m*h | flansa | 003Z8560 | NovoConl |187F3530 | SONO 3500 CT DN 100 Qp 60,0 m*h flansa / 187F3419 | 087G6055
00320715 | AB-QM DN 125 HF 110,0m¥h | flansa | 00328560 | NovoConl | 187F3530 | SONO 3500 CT DN 100 Qp 60,0 m*/h flansa / 187F3419 | 087G6055
0030706 | AB-QMDN150150,0m¥h | flansi | 003Z8560 | NovoConL |187F3531 | SONO 3500 CTDN 125Qp100,0m¥/h |  flansa / 187F3419 | 087G6056
00320716 | AB-QM DN 150 HF 190,0m/h | flanss | 003Z8560 | NovoConlL | 187F3531 | SONO 3500 CTDN 125Qp100,0m¥h | flansd / 187F3419 | 087G6056
00320707 | AB-QMDN200220,0m*h | flansi | 003Z8563 | NovoConXL | 187F3531 | SONO 3500 CTDN 125Qp 100,0m¥/h |  flansa / 187F3419 | 087G6056
00320717 | AB-QM DN 200 HF 2850 m*/h | flanss | 003Z8563 | NovoCon XL | 187F3532 | SONO 3500 CTDN 150 Qp 150,0m*h |  flansd / 187F3419 | 087G6056
0030708 | AB-QMDN2503000m¥h | flansi | 003Z8563 | NovoConXL | 187F3532 | SONO 3500 CT DN 150 Qp 150,0m¥/h |  flansa / 187F3419 | 087G6059
00320718 | AB-QM DN 250 HF 370,0m¥h | flanss | 003Z8563 |NovoCon XL | 187F3532 | SONO 3500 CTDN 150 Qp 150,0m*h |  flansd / 187F3419 | 087G6059

*Cablu 10 cu senzor de suprafatd (Pt1000)
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Fisa tehnica

Darifi

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Date tehnice

NovoCon®S

NovoCon®°M

Domeniu de alimentare cu energie

24V c.a./c.c., 50/60 Hz*

Putere consumata

Functionare: 2,7 VAla24Vc.a./1,2Wla24Vc.c.
Standby: 1,8 VAla 24V c.a./0,7Wla 24V c.c.

Clasé de protectie

Il Tensiune de siguranta foarte mica

Semnal de comanda NovoCon® S

BACnet MS/TP, Modbus RTU
0-10Vcc,0-5Vcc,2-10Vcec,5-10Vcec,
2-6Vcc,6-10Vcc,0-20mA,4-20mA

Impedanta

Rin Al: 0 > 100 kQ (V); 500 Q (mA)

Rout AO: 1.500 O

Selectii viteza servomotor (de la deschis la inchis)

3 sec/mm, 6 sec/mm, 12 sec/mm, 24 sec/mm, timp constant

Cursa 7 mm
Forta 90N
Precizia pozitiei +0,05 mm

Domeniu temp. ambianta

-10°C panala50°C

Umiditate ambianta

Umid. rel. 98%, fara condens (conform cu EN 60730-1)

Temp. max. agent de lucru 120°C

Domeniu de temp., depozitare -40-70°C

Grad de protectie IP 54 (IP 40 in pozitie rasturnatd)
Greutate 0,4kg

*NovoCon®S este proiectat sd functioneze la deviatii de putere de pand la +25%.

Date BACnet

Tip

Descriere

Profil aparat BACnet

Regulator special pentru aplicatii BACnet (B-ASC)

Protocol BACnet

BACnet Master Slave/trecere token (MS/TP)

Viteze Baud acceptate de BACnet Detectarea automata a vitezei Baud*/9.600 bps/19.200 bps/38.400 bps/56.700 bps/

76.800 bps/115.200 bps

Date Modbus RTU

Viteze Baud acceptate

Detectarea automata a vitezei Baud*/9.600 bps/19.200 bps/38.400 bps/56.700 bps/

76.800 bps/115.200 bps

Moduri de transmisie acceptate Paritate: Fara (1-8-N-2)/Impar (1-8-O-1)/Par (1-8-E-1)/Fara (1-8-N-1)/Paritate automatd*
Format date: Paritate (Bit pornire - Biti date — Paritate - Biti oprire)

*Implicit

Alimentare cu energie \ 24 +25% c.a./c.c.

. in functionare VA <3,5la24Vca/<20la24Vcc.
Putere consumata n
in standby W 2,0c.a./09c.c.
Frecventa Hz 50/60 +10%
Vc.c. BACnet MS/TP, Modbus RTU,0-10,0-5,2-10,5-10,2-6,6-10
Semnal de comanda
mA 0-20,4-20
B Rin 90 kQ (V). 500 Q (mA)
Impedanta
Rout 250 Q

Forta de inchidere N 550

Cursa maxima mm 20

Precizia pozitiei mm +0,2

Selectii viteza servomotor .

(de la deschis la inchis) s/mm 3,6, 12, 24, Timp constant
Temperatura max. agent de lucru 120

Temperatura ambianta °C -10...50

Temperatura de depozitare si transport -40...70

Umiditate ambianta

Umid. rel. 5 - 95%, fara condens (conform cu EN 60730-1)

Clasa de protectie

Grad de protectie

IP 54

Greutate kg

0,5

© Danfoss | 2024.01
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Danifi

Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL
Date tehnice (continuare) Tip servomotor NovoCon°L | NovoCon®LSD NovoCon®L SU NovoCon® XL
NovoCon®L, XL Alimentare cu energie \ 24; +10 ... -15%; c.a./c.c.
Functionare 96VAla24Vca./ 14,4VAla24Vca./ 144VAla24Vca./ | 139VAla24Vca./
Putere consumati ; 72Wla24Vcc. 12Wla24Vc.c. 12Wla24Vc.c. 10,8 Wla24Vc.c.
Mod standby 1,7VAla24Vc.a./0,7Wla24Vc.c.
Frecventd Hz 50/60
. Ve BACnet MS/TP, Modbus RTU,0-10,0-5,2-10,5-10,2-6,6-10
Semnal de comanda
mA 0-20,4-20
3 Rin 90 kQ (V). 500 Q (MA)
Impedanta
Rout 250 Q

Precizia pozitiei mm +1 +1,8

Selectii vitezd servomotor X

(de la deschis la inchis) s/mm 3,6, 12,24, Timp constant

Temperatura

120

max. agent de lucru

Temperatura ambianta °C -10...50

Temperaturd de o Lo .

depozitare si transport -40 ... 70 (peste 50 °C, mai putin de 3 zile)

Umiditate ambianta Umid. rel. 5 - 95%, fara condens (conform cu EN 60730-1)

Forta de inchidere N 2.000 4.000

Cursa maxima mm 50 80

Clasa de protectie 1]

Grad de protectie IP 54
Greutate kg 54 9,6 89 6,3
Functie de siguranta - Da -

Functie de siguranta
in timpul executiei/ s - 120 -
Cursa de 32 mm

Functionare manuala Electrica si mecanica | Electrica simecanica | Electrica si mecanica | Electrica si mecanica

Functie de siguranta
Deschis, trage
tijain sus

Tijaramane Functie de siguranta
n ultima pozitie Jos, impinge tija in jos

Tijardmane

Raspuns la pand de curent in ultima pozitie

8| Al368140926963r0-000108 © Danfoss | 2024.01



Danifi

Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL
Design 1. Capac detasabil
o 2. Racorduri magistrald si alimentare
NovoCon®S 3. LED de stare
4.Inel de blocare
5. Control manual
6. Buton de resetare
7. Comutatoare DIP
o 7
NovoCon®M . LED comunicatie

Buton cu functionare manuala
. Butoane si LED de stare

. Conector vana

. Indicator de pozitie

. Comutatoare DIP (sub capac)
Capac de service

. Suport demontabil presetupa

ONOURWN=

MQ.M.025.1/01

NovoCon®L, XL . Buton cu functionare manuala
. Butoane si LED de stare

Capac de service

. Suport demontabil presetupa
.Inel de indicare a pozitiei finale
. Conector tija

7. Conector vana

1
oOUunhwWN=
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Instalare si orientare

NovoCon®S

Nu trebuie efectuata nicio
presetare pentru vanele AB-QM.
Vana trebuie setata la pozitia
complet deschisa (10 = AB-QM 4,0,
100% = AB-QM)

NovoCon®M

NovoCon® S poate fi montat in orice pozitie.
Ins&, orientarea de montaj influenteaza clasa IP.
Utilizarea NovoCon® S rasturnat in aplicatiile

de racire nu este recomandata din cauza lipsei
de rezistenta la patrunderea lichidului (se poate
obtine numai IP40). Consultati imaginea.

Nota!
Clasificare IP valabild numai atunci cand cablul
sau fisele sunt prezente in toate conexiunile.

DN 15-32 T
FARA presetare!

DN 15, 20 DN 25, 32
3 o )

0-10% 0-100%

IP 54

1R/

N

Pentru montarea servomotorului pe vana nu

sunt necesare scule. Este permisa montarea vanei
cu servomotorul in pozitie orizontala sau orientata
in sus. Nu este permisa montarea vanei cu
servomotorul orientat in jos.

Servomotorul nu trebuie instalat intr-o atmosferd
exploziva, la o temperatura ambianta mai mica

de 0 °C sau mai mare de 50 °C. Nu trebuie supus
jeturilor de aburi, de apa sau lichidului care picura.

Notd: Servomotorul poate fi rotit cu pana la 360°
fata de tija vanei, prin sldbirea elementului de fixare.
Dupa ce servomotorul a fost amplasat, strangeti

la loc elementul de fixare.

Nota: Cablul si presetupa/garnitura utilizata nu
trebuie sa compromitd gradul de protectie IP al
servomotorului. Nu trebuie sa se formeze presiune
mecanica pe conectori.

Garnitura de cauciuc pentru etansarea cablului
furnizata din fabrica nu compromite gradul de
protectie IP, insa nu asigura eliberarea completa
de tensiuni mecanice conform directivei pentru
tensiuni joase (LVD).

Respectati regulile si reglementarile locale.

DN 40-100

FARA presetare!

P.5.036.1/02

Pso0.102

10 | AI368140926963r0-000108
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Montarea (continuare)

NovoCon®L, XL

Mecanica

Verificati pozitiile de instalare permise pentru vana
si servomotor. Servomotorul poate fi instalat in toate

pozitiile (a se vedea mai jos).

Instalarea ansamblului servomotorului este certificata
pentru amplasare in interiorul plenului de aer.

Pentru montarea servomotorului pe corpul vanei,
utilizati o cheie imbus M8/SW13 (nu este inclusad). Lasati
spatiu suficient pentru efectuarea intretinerii. Pentru

a conecta vana si tijele servomotorului, utilizati cheia
imbus de 4 mm (nu este inclusa). Servomotorul este

Conexiuni electrice

NovoCon® L/XL

Exista patru intrari pentru cablu

- (1) M16x1,5

-(M»%"

prevazut cu inele de indicare a pozitiei, care trebuie
apropiate inainte de conectarea electricd; dupa ciclul
de calibrare, acestea indica pozitiile de capat de cursa.

- (2) M20x1,5

Conexiunile electrice pot fi accesate prin scoaterea
capacului de service.

Nota: pentru a mentine clasificarea carcasei,
trebuie instalati conectori electrici corespunzatori.
Respectati regulile si reglementarile locale.

DN 125 -250

FARA presetare!

NovoCon®L

NovoCon® XL

Comutatoarele DIP

Setarile comutatorului DIP

NovoCon®S, L, XL

Comutatoarele DIP situate sub carcasa se folosesc pentru atribuirea manuala a adresei.
Suntul electric de langa conectori se foloseste pentru setarea rezistorului bornei.

BACnet: Functia autoadresare MAC este implicitd. Pentru atribuirea manuald a adresei MAC,

folositi comutatoarele DIP.

Modbus: Atribuirea manuald a adresei MAC este implicita. Autoadresarea nu este disponibila pentru Modbus.
Cu toate acestea, daca a fost atribuita o adresa in BACnet inainte de a comuta la Modbus, adresa
va fi utilizata si in Modbus, in cazul in care comutatoarele DIP sunt lasate in pozitiile implicite.

Comutator DIP

Nume configuratie

Stare OPRIT (implicit)

Stare PORNIT

2 3 45 6 7 8 9 10

Adresa BACnet/ID unitate

1
1. H } } } } } } } } } PC())PR;:lTT Modbus bit 0 Logic ,0” Logic,1”
5 123 [ 4 [ 2 [ 6 [ ’ [ 8 [ 2 ‘10‘ PORNIT Adresa BACnet/ID unitate Logic ,0" Logic 1"
e Modbusbit ' '
3. | ! [ 2.3 4 [ > 6 [ ? [ 8 [ g ‘10‘ PORNIT Adresd BACnet/ID unitate Logic .0" Logic 1"
’ ] T [T [ | oerr Modbus bit 2 gic 9icn
4. | ! [ 2 [ 3.4 56 [ 7 [ 8 [ g ‘10‘ PORNIT Adresa BACnet/ID unitate Logic .0" Logic 1"
’ 1 T [ | ] oprr Modbus bit 3 gic. 9icn
s | ! [ 2 [ 3 [ 456 [ 7 [ 8 [ g ‘10‘ PORNIT Adresa BACnet/ID unitate Logic .0" Logic 1"
’ T [ [ | oerrT Modbus bit 4 gic. 9ic,
1 2 3 45 6 7 8 9 10
Adresa BACnet/ID unitate L -
6. } } } } } } } } } PgmlTT odbus bit 5 Logic ,0 Logic 1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
Adresa BACnet/ID unitate L P
R o Modbus bit 6 Logic,0 Logic.1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
8. } } } } } } } } } PORNIT Rezistor terminatie (120 Q) Nu terminatie Rezistor terminatie activat”
OPRIT
1 2 3 45 6 7 8 9 10
o L LT T[] 1] PORNIT Neutilizat
[ N OPRIT
1 2 3 45 6 7 8 9 10
10. } } } } } } } } } PORNIT - BACnet MS/TP 2 Modbus RTU 2
OPRIT

 Servomotorul are un rezistor, comutatorul DIP nr. 8, care poate fi activat la ultimul servomotor al magistralei pentru terminatia

corectd a magistralei.

2 Daca protocolul se schimbd pe comutatorul DIP nr. 10, este nevoie de un ciclu de putere pentru ca servomotorul sd adopte

protocolul nou selectat.

© Danfoss | 2024.01
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Setarile comutatorului DIP

(continuare)

NovoCon®M

BACnet: Functia autoadresare MAC este implicita. Pentru atribuirea manuala a adresei MAC,
folositi intrerupatoarele DIP.
Modbus: Atribuirea manuala a adresei MAC este implicita. Autoadresarea nu este disponibila pentru Modbus.
Cu toate acestea, daca a fost atribuita o adresa in BACnet inainte de a comuta la Modbus, adresa
va fi utilizata si in Modbus, in cazul in care comutatoarele DIP sunt lasate in pozitiile implicite.

Comutator DIP Nume configuratie Stare OPRIT (implicit) Stare PORNIT
12345678 R Adresa BACnet/ID unitate - s
1. PORNIT Modbus bit 0 Logic ,0 Logic,1
OPRIT
12345678 R Adresa BACnet/ID unitate L s
2. PORNIT Modbus bit 1 Logic,0 Logic ,1
OPRIT
123 45 6 7 8 R Adresd BACnet/ID unitate I s
3. ] I PORNIT Vodbus bit 2 Logic ,0 Logic ,1
L [ OPRIT
1 2 3 4 5 6 7 8 R « .
4, \ \ \ \ PORNIT Adres;;mB;\dC;::Q:lt);nltate Logic 0" Logic 1"
LT \ OPRIT
123 45 6 7 8 R Adresd BACnet/ID unitate I s
s 1 T ] PORNIT Vodbue bit 4 Logic ,0 Logic ,1
LT OPRIT
1 2 3 4 5 6 7 8 R . .
6. [ [ [ | PORNIT Ad'esaMBézcg‘j:ﬂg;‘"'tate Logic 0" Logic 1"
T T T OPRIT
1.2 3 45 6 7 8 R
Adresd BACnet/ID unitate oo -
7. PORNIT Modbus bit 6 Logic ,0 Logic ,1
OPRIT
1 2 3 45 6 7 8
8. PORNIT - BACnet MS/TP 2 Modbus RTU 2
OPRIT
12345678 R Rezistor terminatie
R [T T T T 11 | PORNIT | Rezistor terminatie (120 Q) Férd terminatie astor erminat
Cr OPRIT activat

 Servomotorul are un rezistor aflat intre conectori, comutatorul DIP nr. 9 R pornit/oprit, care poate fi activat la ultimul servomotor
al magistralei pentru terminatia corectd a magistralei.
2)Dacd protocolul se schimbd pe comutatorul DIP nr. 8, este nevoie de un ciclu de putere pentru ca servomotorul sd adopte protocolul

nou selectat.

Setarile comutatorului DIP

- adresare manuala

Adresa MAC BACnet/ID-ul slave Modbus se seteaza de la comutatorul DIP 1 -7.
0=OPRIT, 1 =PORNIT

Comutator DIP
1,2,3,4 Comutator
0000 | 1000 | 0100 | 1100 | 0010 | 1010 ] 0110 | 1110 | 0001 | 1001 | o101 | 1101 | oon1 | 1011 | ori1 |t | O %7
0* 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 000
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 100
32 33 34 35 36 37 38 39 40 4 42 43 44 45 46 47 010
48 49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 110
64 65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 001
80 81 82 83 84 85 86 87 88 89 90 91 92 93 94 95 101
9% 97 98 99 | 100 101 | 102 103 | 104 105 | 106 107 | 108 109 | 110 1M on
M2 M3 | M4 M5 | M6 M7 | M8 19 | 120 121 | 122 123 | 124 125 | 126 127° 1
* Adresele nr. 0 si 127 nu trebuie sd fie utilizate.
Exemplu |:|
Setarea adresei MAC la 37: DIP 1 DIP 2 DIP 3 DIP 4 DIP5 DIP 6 DIP7
PORNIT OPRIT PORNIT OPRIT OPRIT PORNIT OPRIT

12 | AI368140926963r0-000108
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Fisa tehnica

Danfi

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Cablarea

N

NovoCon®S

Pentru BACnet MS/TP sau Modbus RTU (R5485)
cablarea trebuie realizata in conformitate cu

standardul aplicabil ANSI/TIA/EIA-485-A-1998. Port digital
Se varealiza separarea galvanica pentru
segmentele care trec prin cladiri. Port

Se va folosi 0o masa comuna pentru toate
aparatele din aceeasi retea, inclusiv routere,
gateway-uri etc.

Toate conexiunile la magistrald din interiorul
cablurilor sunt realizat cu fire rasucite.

multifunctional

Port digital

Tipul de cablu folosit pentru cablurile NovoCon® analogice, digitale si de I/O este AWG22/0,32 mm?.

Daca se folosesc alte cabluri pentru a extinde lungimea, utilizati un cablu cu pereche de 2 fire rasucite pentru
semnalul de magistrala si includeti un cablu de impamantare pentru semnalul de magistrald. Tipul de cablu
recomandat este AWG22/0,32 mm?. Pentru distante mari, folositi un cablu AWG20/0,5 mm? sau AWG18/0,75 mm?.
Caracteristica de impedanta a cablului va fi intre 100 - 130 Q. Capacitatea electrica intre conductori va fi mai
mica de 100 pf per metru.

Lungimea cablurilor influenteaza viteza de comunicare. Cablurile mai lungi au viteze Baud mai mici.

Lungimea maxima totald a cablului permisa in retea este de 1.200 m.

Lasati o distanta de cel putin 20 cm intre cablurile de linie electrica de 110 /230 V/400 V si cablurile magistralei.
NovoCon® S detine protectie contra cabldrii incorecte de pana la 30 V c.a./c.c. pentru toate cablurile, insa retineti
cd, in cazul conectarii unui cablu de 30 V c.a. la intrarea analogicd, sursa externa de alimentare cu energie

va considera acest lucru drept un scurtcircuit si va face sa sara siguranta fuzibila.

Cablu digital NovoCon’ cu conectare in cascada
Garnitura Garnitura
O-ring neagra O-ring neagra

.
™

Cablul digital cu conectare in cascada se foloseste pentru a conecta sursa de alimentare si BACnet/Modbus
intre doua Aparate NovoCon®S.

Cablu digital NovoCon®

Rosu:  Alimentare

Garnitura Negru: Masd comund pentru cablul de

O-ring alba 9 alimentare si de semnal catre magistrala
Verde: ,+"cablu de semnal fdrd inversare
X%fk/ »~"cablu de semnal cu inversare

Cablul digital se foloseste pentru a conecta NovoCon® la alte aparate BAChet/Modbus. De asemenea,
se foloseste pentru a conecta NovoCon la un cablu de alimentare/comunicare cu lungime mai mare,
diferit de cele corespunzatoare codurilor de vanzare standard.

Cablu analogic NovoCon®

Rosu: Alimentare
Garnitura N .
. . Negru:  Impamantare alimentare
O-ring rosie
Gri: Intrare analogicd

Albastru: Impdmantare intrare analogica

Cablul analogic se foloseste pentru a conecta semnalul de comanda de alimentare si analogic.
Cablul analogic se poate folosi si ca un amplificator de tensiune pentru NovoCon® S in retea.

Cablu NovoCon® Energy cu senzor de suprafata Pt1000

Cablu NovoCon® Energy - senzori de suprafatd Pt1000

" Garniturs
O-ring verde

© Danfoss | 2024.01
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Fisa tehnica

Danifi

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Cablarea (continuare)

NovoCon®S (continuare)

Aspecte privind cablarea

NovoCon®S

Cablu NovoCon® Energy cu senzor de temperatura Pt1000 universal

Cablu NovoCon® Energy - senzori imersati Pt1000

T

Garnitura
O-ring verde

Cablu NovoCon®1/0

Rosu Alimentare 24 V (intrare/iesire)
Negru Imp&mantare alimentare (intrare/iesire)
Albastru  Impdmantare T1, T2, semnal de intrare V/mA si semnal de iesire V

Gri Semnal de intrare V/mA

. < Alb Semnal de iesire V
Garnitura ’

O-ring galbena

Galben  T1sauintrare rezistenta

Portocaliu T2 sau intrare rezistenta

Firul rosu si firul negru se pot folosi pentru a amplifica puterea de alimentare pe linie. De asemenea,
se pot folosi pentru a alimenta aparate externe; trebuie sa se realizeze un calcul separat pentru
a se stabili puterea disponibila.

Pentru a evita scurtcircuitul electric, capetele libere ale cablului trebuie sé fie conectate sau izolate
inainte de a introduce conectorul de racord in servomotorul NovoCon® S.

Cablu NovoCon® I/O temperatura

Rosu Alimentare 24V (intrare/iesire)

Negru  Impamantare alimentare (intrare/iesire)
Albastru Impamantare T1, T2, semnal de intrare V/mA si semnal de iesire V

Gri Semnal de intrare V/mA

. . Alb Semnal de iesire V
Garnitura

O-ring albastra

Factorii importanti in acest caz sunt: - daca se folosesc mai multe surse de alimentare cu

- masa comuna; energie de 24V c.a., separati sursele de alimentare

- se recomandd o sursa de alimentare cu energie de 24V c.a., in cazul in care sursele de alimentare cu
de24Vcc,; energie sunt diferite si/sau se folosesc faze diferite.

230/110V c.a.
L1L2L3 0 MASA

Cablarea cu sursa de alimentare de c.c.: (solutie recomandatad)

Aplicatie digitald — 24 V c.c. - PSU cu capacitate de partajare a puterii, ambele pe aceeasi faza sau pe faze diferite.

24V c.c.

Masa

24Vc.c.

Comutatorul

PSU

DIP nr. 8 PORNIT
pentru terminatia

magistralei aferenta
ultimei unitati
de pe magistrala.

24Vc.c.

14 | A1368140926963r0-000108
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Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Cablarea cu sursa de alimentare de c.c. sau c.a.:

230/110V c.a. Aplicatie digitald - Un transformator
L1L2L3 0 MASA

Comutatorul

DIP nr. 8 PORNIT
pentru terminatia
magistralei aferenta
ultimei unitati

de pe magistrala.

24Vc.c./ca.

Masa Cablu analogic NovoCon®

24Vc.c./ca.

PSU Cablu NovoCon®
Digital

230/10Vca. Aplicatie de control analogic - Un transformator Conectati
L1L2L3 0 MASA cablul de

- T AT fmpdmantare

Camera 1 si cablul
deintrare
analogica

la regulator.

|

Magistralade

comunicatje
I

DDC 1|Regulator
24V c.c./ca. ]

|
|
|
:
1 ! )
T
|
|
|
|

Masa
\)
24V c.c./ca.

PSU Cablu digital NovoCon®
I

camera c Sursa de
alimentare de
24V poate fi
conectata la
NovoCon® S
si prin cablul
analogic,
insa acest
lucru nu este
obligatoriu.

Xi/ X& Cablu analogic

NovoCon® Cablu analogic NovoCon®

—
Cabluri pentru
conectarea in cascada
intre NovoCon® S

i

Comutatorul DIP nr. 8 PORNIT pentru terminatia magistralei aferenta ultimei unitéti de pe magistrala.

Cablarea cu surse de alimentare de c.a.:

230/110V ca. Aplicatie digitald — Transformatori identici, aceeasi faza

< 24V c.a.
L1 L2L3 0 MASA
1Y =13 1 1 I
24Vca. Comutatorul

PSU DIP nr.8 PORNIT
pentru terminatia
magistralei aferenta
ultimei unitati
de pe magistrala.

24V ca.

Daca reteaua NovoCon® S este prevazuta cu doua sau mai multe amplificatoare de curent alternativ, procedati cu atentie cand deconectati
% unul dintre transformatori de la linia de inalta tensiune. Deoarece servomotoarele NovoCon sunt conectate in cascada, poate sa apara tensiune
inalta in circuitul primar al sursei de alimentare deconectate. Deconectati atat circuitul primar, cat si circuitul secundar ale transformatorului.
Amplificatoarele de curent trebuie sa fie protejate contra suprasarcinii, in caz contrar amplificatorul se poate defecta daca se deconecteaza unul dintre
celelalte amplificatoare din retea.

Firele care se termind in ,X” trebuie sd aibd o terminatie corectd.

© Danfoss | 2024.01 Al368140926963r0-000108 | 15



tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Danifi

230/110V c.a.
L1L2L3 0 MASA

Cablarea cu sursa de alimentare de c.a.: (continuare)

Aplicatie digitala — transformatori identici sau diferiti, cu faze diferite, dar aceeasi masa

Comutatorul

scadd intre NovoCon® S .

DIP nr. 8 PORNIT
pentru terminatia
magistralei aferenta
ultimei unitati

de pe magistrala.

Cablu digital
X

)lzlovoCon@' Cablu analogic NovoCon®
|

Deconectati
alimentarea
cuenergie 24V,

dar NU impamantarea.

- ﬁ:|r_]_[_1_r_]ﬁ[j

,
[ [ |
\ \ ) ) \

Firele care se termind in ,X" trebuie sd aibd o terminatie corectd.

230/110V c.a.
L1L2L3 0 MASA

Cablu NovoCon® I/0

Aplicatia NovoCon® S ChangeOver®

230/110V c.a.
L1L2L3 0 MASA

24V c.a./cc.

24V ca./cc.
PSU

Cablu digital
NovoCon®

Cablarea pentru modul CO6 analogic

Alimentare

24V c.a./c.c.

Garnitura
O-ring galbena

O

Regulator de camera

Cablarea pentru aplicatii de 1/0

Exemplu de utilizare a amplificatorului de tensiune si a senzorilor

Aplicatia NovoCon® S ChangeOver®

Produse suplimentare
pentru conectarea in
cascadd, daca sunt necesare

=

Servomotor NovoCon®
ChangeOver6 Flexible

de temperatura pe acelasi aparat NovoCon® S

Magistrald de

comunicatie

24V c.c./c.a.

Cablu NovoCon I/0

24Vc.c/ca.
PSU

Cablu digital
NovoCon®

Produse suplimentare
pentru conectarea in
cascadd, daca sunt necesare

16 | A1368140926963r0-000108
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Fisa tehnica

Danfi

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Cablarea (continuare)

NovoCon®M

NovoCon®L, XL

Pentru BACnet MS/TP sau Modbus RTU (RS485) cablarea trebuie realizatd in conformitate cu standardul aplicabil
ANSI/TIA/EIA-485-A-1998. Se va realiza separarea galvanicd pentru segmentele care trec prin cladiri. Conexiunea
,A" la magistrald este conductorul cu semnal de neinversare, iar ,B” este conductorul cu semnal de inversare.

Se va folosi 0 masa comuna pentru toate aparatele din aceeasi retea, inclusiv routere, gateway-uri etc.

Tipul de cablu recomandat este AWG22/0,32 mm?pereche cu 2 fire rasucite. Pentru distante mari, folositi

un cablu AWG20/0,5 mm? sau AWG18/0,75 mm?. Caracteristica de impedanta a cablului va fi intre 100 - 130 Q.
Capacitatea electrica intre conductori va fi mai mica de 100 pf per metru. Lungimea cablurilor influenteaza
viteza de comunicare. Cablurile mai lungi au viteze Baud mai mici. Lungimea maxima total a cablului permisa
in retea este de 1.200 m.

Lasati o distanta de separare de cel putin 20 cm intre cablurile de linie electrica de 110 V/230 V/400 V si cablurile
magistralei. NovoCon® M detine protectie contra cabldrii incorecte de pana la 30 V c.a./c.c. pentru toate cablurile,
insa retineti cd, in cazul conectarii unui cablu de 30 V c.a. la intrarea analogica, sursa externa de alimentare

cu energie va considera acest lucru drept un scurtcircuit si va face sa sara siguranta fuzibila.

5| (SZ 24V } 24V c.a./cc.
©n oV
lil A+ ~
6 : o0& BACnet MS/TP sau
S B Modbus RTU
o } Senzor de
! (&l temperatura 3
; o |
b @u
3 IS T } Senzor de Senzor de
Al elen MASA  ————— | temperatura 1 temperatura 2
4 e MASA lesire
= | @80 AO 1 analogics Intrare analogicé
|l o i Al

MASA este comund pentru toate semnalele.

Pentru performante optime, Danfoss recomanda folosirea NovoCon® M in cadrul propriei sale
retele secundare.

Cerinte si recomandari generale:
- folositi rezistorul de terminatie (intre 2 conectori) la capatul fiecarui cablu cu conectare in cascada;
« In general, se preferi o singura sursd de alimentare cu energie;
- daca se folosesc doua surse de alimentare cu energie, acestea trebuie sa aiba aceeasi polaritate
si aceeasi masa comuna;
- seva folosi o masa comuna pentru toate aparatele din aceeasi retea secundara, inclusiv routere
si gateway-uri;
+ sevarealiza separarea galvanica pentru segmentele care trec prin cladiri;
- lungimea maxima totald a cablului retelei secundare este de 1.200 m.

Pentru BACnet MS/TP sau Modbus RTU (RS485) cablarea trebuie realizata in conformitate cu standardul
aplicabil ANSI/TIA/EIA-485-A-1998. Conexiunea ,A” la magistrala este conductorul cu semnal de neinversare,
iar ,B” este conductorul cu semnal de inversare.

NovoCon® L/XL are o sursa de alimentare separata galvanic, dar se recomanda utilizarea unei mase comune
pentru toate aparatele din aceeasi retea, inclusiv routere, gateway-uri etc.
Caracteristica de impedanta a cablului pentru comunicare va fi intre 100 - 130 Q. Capacitatea electrica

intre conductori va fi mai mica de 100 pf pe metru. Lungimea cablurilor influenteaza viteza de comunicare.

Cablurile mai lungi au viteze Baud mai mici. Lungimea maxima total a cablului permisa in retea este de 1.200 m.

Lasati o distanta de separare de cel putin 20 cm intre cablurile de linie electrica de 110 V/230 V/400 V si cablurile
magistralei. NovoCon® L/XL detine protectie contra cablarii incorecte de pana la 30 V c.a./c.c. pentru toate
cablurile, insa retineti cd, in cazul conectarii unui cablu de 30 V c.a. la intrarea analogica, sursa externa

de alimentare cu energie va considera acest lucru drept un scurtcircuit si va face sa sard siguranta fuzibila.

© Danfoss | 2024.01
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Cablarea (continuare)

NovoCon®L, XL (continuare)

+24V | OV A+ | B- |GND | T3 T2 T1 | GND |GND | AO Al
w/ T1
f:r:\iyoerrgteuré 1 L
IESIRE
T3 T2 ANALOGICA
L | | L -ﬁ- ﬁ |_|_,
24V MODBUS Senzorde Senzorde INTRARE
AC/DC BACnet temperaturd 3 temperaturad 2 ANALOGICA

MASA este comund pentru toate semnalele.

Pentru performante optime, Danfoss recomanda folosirea NovoCon® L/XL in cadrul propriei sale
retele secundare.

Cerinte si recomandari generale:
+ Folositi rezistorul de terminatie (comutatorul DIP nr. 8) la capdtul cablului de conectare in cascadd.
- Lungimea maxima totala a cablului retelei secundare este de 1.200 m.

Conectarea in cascada
si amplificatorul de curent

NovoCon®S

RacordurileinT

Conexiunile prin racord in T (ramificatii) nu sunt recomandate.

In cazul in care se folosesc conexiuni prin racord in T, trebuie sa se respecte urméatoarele limite:

- lungimea maxima a cablului de racord in T: 1,5 m (cel mai scurt cablu digital standard);

- lungimea maxima totala a retelei: 640 m (+100 m lungime ramificatii);

- viteza Baud maxima 76 kb/s ";

- numar maxim de aparate in retea: 64 ";

- cablul principal trebuie sa fie standard RS485 pentru magistrala, cu pereche de 2 fire rasucite,
grosime minimd AWG22/0,32 mm?2.

Y Daca folositi mai putin de 32 de aparate, puteti incerca sa cresteti viteza la 115 kb/s.

Topologie in stea
Topologia in stea nu se realizeaza conform standardului RS485, de aceea, nu trebuie aplicata pentru
NovoCon®S, M si L/XL.

Sursa de alimentare cu energie de c.c. Sursa de alimentare de c.a.

(recomandat) Cand se realizeaza conectarea in cascadd cu 10 m
Cand se realizeaza conectarea in cascadd cu 10 m de cablu NovoCon® si daca se foloseste o sursa

de cablu NovoCon® si daca se foloseste o sursa de alimentare cu energie de 24 V c.a., este nevoie
de alimentare cu energie de 24 V c.c., este nevoie de amplificatoare de tensiune/surse de alimentare
de amplificatoare de tensiune/surse de alimentare suplimentare dacd se depasesc 7 servomotoare
suplimentare dacd se depasesc 12 servomotoare NovoCon in serie. Consultati tabelul de mai jos.
NovoCon in serie. Consultati tabelul de mai jos. Important: Sursa de alimentare cu energie trebuie

sa poata livra cu 60% mai multa putere decat
clasa nominald a NovoCon®S.

;{ Regulator si alimentare cu energie 24 V c.a. sau c.c. |

Nu uitati sa activati comutatorul DIP nr. 8 pentru Amplificator de tensiune/alimentare cu
terminatia magistralei pentru ultimul aparat energie, senzori de temperatura adaugati
NovoCon® S din sistemul de conectare in cascada direct sau prin cablul NovoCon® I/0

18 | AI368140926963r0-000108
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Conectarea in cascada
si amplificatorul de curent
(continuare)

NovoCon®S (continuare)

Daca toate aparatele din reteaua secundara sunt NovoCon® S, consultati exemplele de mai jos pentru instructiuni.

24Vcc.

24Vcc.

24Vcec.

24Vcec.

24vee | T

24Vc.a.

24Vc.a.

24Vc.a.

IIIIH H H H H
24vea | [T

ulator
Alimentare cu energie cu conectare in cascada de la regulator
Utilizarea cablului analogic ca amplificator de tensiune

NovoCon®S

Dacd NovoCon®S este utilizat pentru a alimenta aparate externe, trebuie sd se efectueze un calcul separat pentru
a se stabili cantitatea si locatia amplificatorului.

Racordin T

Daca tensiunea de alimentare la primul aparat din sistemul de conectare in cascadd este mai micd de 24V c.a./c.c.
sau daca se utilizeaza alte cabluri lungi, subtiri decat cablurile NovoCon®, este posibil ca si numarul de aparate
din sistemul de conectare in cascada sa trebuiasca sa fie redus.

Numadrul maxim recomandat de aparate NovoCon® S este 64 buc. intr-un singur sistem de conectare in cascada.
Daca se adauga alte aparate BACnet cu NovoCon® S in acelasi sistem de conectare in cascada, Danfoss recomanda
sa se utilizeze maximum 32 de buc. pentru a se asigura o viteza suficienta in retea.

Pentru performante optime, Danfoss recomanda folosirea NovoCon® S in cadrul propriei sale retele secundare.

Cerinte si recomandari generale:
« folositi cabluri Danfoss de conectare in cascadd pentru a racorda doud aparate NovoCon® S;
- folositi cabluri digitale Danfoss pentru a conecta NovoCon®S la un alt aparat BACnet;
curentul din cabluri nu trebuie sa depédseasca 3 Arms la 30 °C;
folositi rezistorul de terminatie (comutatorul DIP nr. 8) la capatul cablului de conectare in cascada;
amplificarea tensiunii se poate face prin orice port;
in general, se preferd o singurd sursa de alimentare cu energie;
dacé se folosesc doua surse de alimentare cu energie, acestea trebuie sa aiba aceeasi polaritate
si aceeasi masa comuna;
se va folosi 0 masa comuna pentru toate aparatele din aceeasi retea secundard, inclusiv routere
si gateway-uri;
se va realiza separarea galvanica pentru segmentele care trec prin cladiri;
- lungimea maxima totala a cablului retelei secundare este de 1.200 m.

© Danfoss | 2024.01
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Danifi

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Conectarea in cascada
si amplificatorul de curent
(continuare)

NovoCon®M

Sursa de alimentare cu energie de c.c. (recomandat)
Daca se realizeazd conectarea in cascadd cu 10 m

de cablu in pereche de 2 fire rasucite AWG20/0,5 mm?
si daca se foloseste o sursa de alimentare cu energie
de 24V c.c,, este nevoie de amplificatoare de tensiune/
surse de alimentare suplimentare dacd se depasesc

12 servomotoare NovoCon in serie.

Sursa de alimentare de c.a.

Daca se realizeaza conectarea in cascada cu un
cablu in pereche de 2 fire rasucite AWG20/0,5 mm?
si daca se foloseste o sursa de alimentare cu energie
de 24V c.a., este nevoie de amplificatoare de
tensiune/surse de alimentare suplimentare daca

se depasesc 7 servomotoare NovoCon in serie.
Important: Sursa de alimentare cu energie trebuie
sa poata livra cu 60% mai multa putere decat clasa
nominala a NovoCon® M.

Asigurati:

« Masa comuna

« Serecomanda o sursa de alimentare cu energie
de24Vcec.

« Daca se folosesc mai multe surse de alimentare cu
energie de 24V c.a., separati sursele de alimentare
de 24V c.a., in cazul in care sursele de alimentare cu
energie sunt diferite si/sau se folosesc faze diferite.

NovoCon® M cu conectare in cascada

+24V

MB.025.1/01

BACnet
MS/TP sau
Modbus

MASA
T3

R pornit

T2

T
MASA 5\
MASA

AO
Al

MASA este comund pentru toate semnalele.

NovoCon® M cu conectare in cascada cu NovoCon® S

NovoCon® S

+24V

MB.025.1/01

MASA
T3

R pornit
T2

T

MASA
MASA
AO NovoCon® S
Al

cu atentie cdnd deconectati unul dintre transformatori de la linia de inaltd tensiune. Deoarece servomotoarele

C Dacd reteaua NovoCon®M este prevdzutd cu doud sau mai multe amplificatoare de curent alternativ, procedati

NovoCon sunt conectate in cascadd, poate sd apard tensiune inaltd in circuitul primar al sursei de alimentare
deconectate. Deconectati atdt circuitul primar, cat si circuitul secundar ale transformatorului. Amplificatoarele
de curent trebuie sd fie protejate contra suprasarcinii, in caz contrar amplificatorul se poate defecta dacd

se deconecteazd unul dintre celelalte amplificatoare din retea.

sle k) N
=2 b
ofx
s N B
@IS S
z= N |A
c
E er +24V 24V ca./cc. - 0N
8] ov T _Maxism S g
0 + om
S B- m s o
= MASA BACnet MS/TP ®
@I] T sau Modbus RTU
° oo
0 T2 2|z R
|3 <
; @ @I] T1 g o 3
=15] e[Sn MASA I >
elen MASA =3 A
7 | elen AO < (
| | o 1i Al
MASA este comund pentru toate semnalele.
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Danfi

Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL
Conectarea in cascada Sursa de alimentare de c.a. Asigurati:
si amplificatorul de curent Important: Sursa de alimentare cu energie trebuie - Daca se folosesc mai multe surse de alimentare cu
(continuare) sd poata livra cu 60% mai multa putere decat clasa energie de 24V c.a., separati sursele de alimentare

° nominala a NovoCon® L/XL. de 24V c.a., in cazul in care sursele de alimentare cu
NovoCon®L, XL . e o

energie sunt diferite si/sau se folosesc faze diferite.
NovoCon® L/XL cu conectare in cascada
+z4v‘ ov ‘ A+ | B- |MASA‘ T3 ‘ ’ T2 ‘ T ‘MASA‘MASA‘ AO ‘ Al ‘

MASA
— A
BACne 1\,'\’,\’,\, A

Modbus RTU

MASA este comund pentru toate semnalele.

cu atentie cdnd deconectati unul dintre transformatori de la linia de inaltd tensiune. Deoarece servomotoarele
NovoCon sunt conectate in cascadd, poate sd apard tensiune inalta in circuitul primar al sursei de alimentare
deconectate. Deconectati atdt circuitul primar, cdt si circuitul secundar ale transformatorului. Amplificatoarele
de curent trebuie sd fie protejate contra suprasarcinii, in caz contrar amplificatorul se poate defecta daca

se deconecteazd unul dintre celelalte amplificatoare din retea.

2 Dacd reteaua NovoCon®L/XL este prevdzutd cu doud sau mai multe amplificatoare de curent alternativ, procedati

24V c.a./c.c. 24V c.a./c.c.

Cutie de racord

2 OO

BACnet MS/TP sau BACnet MS/TP sau
Modbus RTU Modbus RTU

>
. ja
] o c
(9] )
; GE n
U =T~
> o 3 X
Ke)
& 53| 2
P-4 (e}
( o=
+24v‘ oV ‘ A+ | B- |MASA‘ T3 ‘ ’ T2 ‘ T1 ‘MASA‘MASA‘ AO ‘ Al ‘

MASA este comund pentru toate semnalele.
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Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Afisarea LED-urilor

NovoCon®S

Activitate BACnet/Modbus (RS485)

——  Activitate BACnet/Modbus (RS485)
LED-urile nu lumineaza: servomotorul nu detecteaza nicio activitate in retea.
Ooo000om ¢> OOoOoOOl  LED-urile se aprind si se sting des, de 10 ori/secunda:
functionarea normala a retelei - comunicarea este OK.
LED-urile se aprind si se sting rar, de 3 ori/secundd, cu lumina verde: Functionarea

normala a retelei — comunicare de duratd mai mare direct cu acest servomotor.

| Activitate BACnet/Modbus (RS485) cu ERORI
LED-urile se aprind si se sting rar, de 1 ori/secundd, cu lumina ROSIE: Servomotorul
poooUm & DOOUU  detecteazs activitatea, dar cu erori.
LED-urile se aprind si se sting des, de 10 ori/secundd, cu lumind ROSIE: Conflict de
magistrala, este posibil ca un alt aparat sa utilizeze aceeasi adresa MAC.

Pozitia vanei/servomotorului

oog D; Vana AB-QM este complet inchisa.

mog D; AB-QM este deschisa la 1 - 24% din debitul proiectat.

EE0 D; AB-QM este deschisi la 25 — 49% din debitul proiectat.
AB-QM este deschisa la 50 - 74% din debitul proiectat.

AB-QM este deschisa la 75 - 99% din debitul proiectat.

Vana AB-QM este deschisa la 100% din debitul proiectat.

ooooo Functia de spalare este activa

oooOog
¢> Toate LED-urile se aprind/se sting la anumite intervale.

22| AI368140926963r0-000108
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Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Afisarea LED-urilor (continuare) Miscarea vanei/servomotorului

_—

NovoCon®S (continuare)

0 NovoCon®Sinchide vana
Toate LED-urile verzi SE APRIND, apoi SE STING pe rand (in mod repetat).

NovoCon® S deschide vana
moooH = BEOO0 Toate LED-urile verzi SE STING, apoi SE APRIND pe rand (in mod repetat).

BEOO0O0O NovoCon® S se calibreaza
Lumina verde se deplaseaza pas cu pas inainte si inapoi.

ooooo ¢> ooooOo|  Purjarea aerului este activa
LED-urile galbene SE APRIND pe rand, apoi SE STING pe rand (in mod repetat).

Informatii de la servomotor

Functie de clipire, toate LED-urile verzi se aprind/se sting. Aceasta functie se foloseste
pentru a identifica fiecare servomotor din cadrul magistralei.

Eroare lainchidere
moooo Este posibil sa fi ramas reziduuri sub conul vanei AB-QM. Spalarea poate rezolva
problema.

Temperatura din reteaua NovoCon® S depaseste domeniul recomandat
L L JEu(m LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale.
Este posibil ca temperatura ambianta sa fi depasit 60 °C.

Eroare interna NovoCon® S

LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale. Incercati:
A: sé recalibrati.

B: sa opriti si sa porniti alimentarea cu energie.

C: dacé eroarea nu dispare, este posibil sa fie nevoie s inlocuiti servomotorul.

Eroare la calibrarea NovoCon® S
LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale.
Verificati daca NovoCon® S este conectat corect la vana si recalibrati.

Alimentarea cu energie depdseste limitele
LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale.
Folositi cabluri analogice ca amplificatoare de tensiune.

Fara semnal de comanda

In modul de control analogic s-a detectat un fir de control defect.

In modul CO6 sau in modul CO6 inversat, servomotorul ChangeOver®
nu este conectat sau este defect.

Servomotorul ChangeOver®
moomn Servomotorul ChangeOver® se afla in modul de control manual sau nu poate
atinge pozitia.

LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functiondrii normale.
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Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL
Afisarea LED-urilor (continuare) Apasarea butonului de mod in timpul functionarii normale
NovoCon®S (continuare) | |

mEOO0O0 = EECOO0D Caljbr§re/resetare/spélare ) )
Apasati butonul de resetare. Toate LED-urile se sting.

Tineti apasat butonul de resetare timp de

1 secunda: 1 LED APRINS

2 secunde: 2 LED-uri APRINSE = Pornire calibrare (resetare).
3 secunde: 3 LED-uri APRINSE

4 secunde: 4 LED-uri APRINSE = Pornire spalare.

5 secunde sau mai mult = Revenire la functionarea normala.

Resetarea la valorile din fabrica - resetare la setarile implicite

BEO0O00O0O =N O  Apasatisitineti apasat butonul de resetare, apoi porniti servomotorul; la inceput,
toate LED-urile se sting.

Tineti apasat butonul de resetare pana cand se aprind 4 LED-uri = Resetare la setérile
implicite.

Efectuarea resetarii la valorile din fabrica este indicata astfel:

ooooo 1 clipire scurta a tuturor LED-urilor galbene de pozitie.

Retineti cd, dupa resetarea la valorile de fabrica, calibrarea se va efectua automat
si toate valorile vor reveni la setarile de fabrica.

NovoCon®°M Activitate BACnet/Modbus (RS485)

Activitate BACnet/Modbus (RS485)
* LED-urile nu lumineaza: Servomotorul nu detecteaza nicio activitate in retea.
LED-urile se aprind si se sting des, de 10 ori/secunda:
Functionarea normala a retelei - comunicarea este OK.
0000 LED-urile se aprind si se sting rar, de 3 ori/secundd, cu lumina verde: Functionarea
normala a retelei - comunicare de durata mai mare direct cu acest servomotor.

Activitate BACnet/Modbus (RS485) cu ERORI

-* LED-urile se aprind si se sting rar, de 1 ori/secundd, cu lumina ROSIE: Servomotorul
detecteaza activitatea, dar cu erori.
O000 LED-urile se aprind si se sting des, de 10 ori/secundd, cu lumind ROSIE: Conflict de

magistrald, este posibil ca un alt aparat sa utilizeze aceeasi adresa MAC.

Pozitia vanei/servomotorului

{:}O OC Vana AB-QM este complet inchisa.

*O OC AB-QM este deschisa la 1 - 24% din debitul proiectat.
“O C AB-QM este deschisa la 25 - 49% din debitul proiectat.
mc AB-QM este deschisa la 50 - 74% din debitul proiectat.
W AB-QM este deschisa la 75 - 99% din debitul proiectat.
*m Vana AB-QM este deschisa la 100% din debitul proiectat.

m ¢> 000C Functia de spalare este activa

Toate LED-urile se aprind/se sting la anumite intervale.

Miscarea vanei/servomotorului

NovoCon® inchide vana
w = mo Toate LED-urile verzi SE APRIND, apoi SE STING pe rand (in mod repetat).

NovoCon® deschide vana
*O O O = “O O Toate LED-urile verzi SE STING, apoi SE APRIND pe rand (in mod repetat).

4444

000 NovoCon® se calibreaza
‘ < < 4 Lumina verde se deplaseazd pas cu pas inainte si inapoi.

m I:} Purjarea aerului este activa
00 ¢> mo LED-urile galbene SE APRIND pe rand, apoi SE STING pe rand (in mod repetat).
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Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Afisarea LED-urilor (continuare) Informatii de la servomotor
NovoCon®M (continuare) m Functie de clipire, toate LED-urile verzi se aprind/se sting. Aceasta functie
se foloseste pentru a identifica fiecare servomotor din cadrul magistralei.
*O 00 Eroare lainchidere
Este posibil sa fi ramas reziduuri sub conul vanei AB-QM. Spalarea poate rezolva
problema.

Temperatura din reteaua NovoCon® depdseste domeniul recomandat
“O @) LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale.
Este posibil ca temperatura ambianta sa fi depasit 60 °C.

Eroare interna NovoCon®

LED-urile comuts intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale. Incercati:
mo A: sé recalibrati.

B: sa opriti si sa porniti alimentarea cu energie.

C: daca eroarea nu dispare, este posibil sa fie nevoie sa inlocuiti servomotorul.

Eroare la calibrarea NovoCon®
w LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale.
Verificati daca NovoCon® M este conectat corect la vana si recalibrati.

Alimentarea cu energie depaseste limitele
2 OHH o dovcis

LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale.

”O*‘ Fara semnal de comanda
In modul de control analogic s-a detectat un fir de control defect.

LED-urile comutd intre indicarea alarmelor si indicarea functiondrii normale.

Apaésarea butonului de mod in timpul functionarii normale

Calibrare/resetare/spalare

Apdsati butonul de resetare. Toate LED-urile se sting.
*‘O 00 ”O O Tineti apdsat butonul de resetare timp de

1 secunda: 1 LED APRINS

2 secunde: 2 LED-uri APRINSE = Pornire calibrare (resetare).
FEIEHO = HBYEYEYE 3 secunde: 3 LED-uri APRINSE

4 secunde: 4 LED-uri APRINSE = Pornire spalare.

5 secunde sau mai mult = Revenire la functionarea normala.

Resetarea la valorile din fabrica - resetare la setarile implicite
Apadsati si tineti apasat butonul de resetare, apoi porniti servomotorul; la inceput,

*‘O OO0 m toate LED-urile se sting.

Tineti apasat butonul de resetare pana cand se aprind 4 LED-uri = Resetare la setarile
implicite.

Efectuarea resetarii la valorile din fabrica este indicata astfel:
m 1 clipire scurtd a tuturor LED-urilor galbene de pozitie.
Retineti ca, dupa resetarea la valorile de fabricd, calibrarea se va efectua automat

si toate valorile vor reveni la setarile de fabrica.
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Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Afisarea LED-urilor (continuare) Activitate BACnet/Modbus (RS485)

NovoCon®L, XL Activitate BACnet/Modbus (RS485)
O LED-urile nu lumineazd: Servomotorul nu detecteaza nicio activitate in retea.
O LED-urile se aprind si se sting des, de 10 ori/secunda:
Functionarea normald a retelei — comunicarea este OK.
*‘ LED-urile se aprind si se sting rar, de 3 ori/secundd, cu luminad verde: Functionarea normala a retelei

- comunicare de durata mai mare direct cu acest servomotor.

e Activitate BACnet/Modbus (RS485) cu ERORI
LED-urile se aprind si se sting rar, de 1 ori/secundd, cu lumina ROSIE: Servomotorul detecteaza
O activitatea, dar cu erori.
*_ LED-urile se aprind si se sting des, de 10 ori/secundd, cu lumind ROSIE: Conflict de magistrald, este

posibil ca un alt aparat sa utilizeze aceeasi adresa MAC.

Pozitia vanei/servomotorului

Vana AB-QM este complet inchisa.

AB-QM este deschisa la 1 - 49% din debitul proiectat.

AB-QM este deschisa la 50 - 99% din debitul proiectat.

Vana AB-QM este deschisa la 100% din debitul proiectat.

Functia de spélare este activa
Toate LED-urile se aprind/se sting la anumite intervale.

OXFLH| |OWELE| |OBER| OB O| |OFXO

Miscarea vanei/servomotorului

NovoCon® inchide vana
Toate LED-urile verzi SE APRIND, apoi SE STING pe rand (in mod repetat).

NovoCon® deschide vana
Toate LED-urile verzi SE STING, apoi SE APRIND pe rand (in mod repetat).

O¥O| |00

WO e NovoCon® se calibreass
ovoCon® se calibreaza
v O * - LED-ul verde clipeste alternativ.
O O
y S Purjarea aerului este activa

LED-urile galbene clipesc alternativ.

44
OO

OO

Mod standby

OLHLx

Informatii de la servomotor

Functie de clipire, toate LED-urile verzi se aprind/se sting. Aceastd functie se foloseste pentru
aidentifica fiecare servomotor din cadrul magistralei.

of 2
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Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Afisarea LED-urilor (continuare) Informatii de la servomotor (continuare)

NovoCon®L, XL (continuare) Eroare la inchidere

Este posibil sa fi ramas reziduuri sub conul vanei AB-QM. Spalarea poate rezolva problema.
Eroare la calibrarea NovoCon®

LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale. Verificati daca

NovoCon® L/XL este conectat corect la vana si recalibrati.

oJel §

Temperatura din reteaua NovoCon® depaseste domeniul recomandat

LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale. Este posibil
ca temperatura ambianta sa fi depasit 60 °C.

Eroare internd NovoCon®

LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale. incercati:
A: sé recalibrati.

B: sd opriti si sa porniti alimentarea cu energie.

C: daca eroarea nu dispare, este posibil sa fie nevoie sa inlocuiti servomotorul.
Alimentarea cu energie depaseste limitele

LED-urile comuta intre indicarea alarmelor si indicarea functionarii normale.

OB

O
*_ Fara semnal de comanda
) In modul de control analogic s-a detectat un fir de control defect.

LED-urile comutd intre indicarea alarmelor si indicarea functiondrii normale.

Apaésarea butonului de mod in timpul functionarii normale

Calibrare/resetare/spalare
Apasati butonul MODE (MOD). Toate LED-urile se sting.
Tineti apasat butonul de resetare timp de

OO # 1secundé: 1 LED APRINS = Mod standby.
O

2 secunde: 2 LED-uri APRINSE = Pornire calibrare (resetare).

O * O 3 secunde: 1 LED APRINS

OO O 4 secunde: Porniti spalarea. Daca spalarea trebuie opritd inainte de expirarea timpului implicit
de 1 ord, apasati din nou pentru 1 secunda.

Resetarea la valorile din fabrica - resetare la setarile implicite
OO O Apasati si tineti apasat butonul MODE (MOD), apoi porniti servomotorul; la inceput,
toate LED-urile se sting.
Continuati sé apasati butonul MODE (MOD) timp de 4 secunde = Resetare la setarile implicite.

Efectuarea resetarii la valorile din fabrica este indicata astfel:

e QQ 1 clipire scurtd a tuturor LED-urilor galbene de pozitie.
Retineti cd, dupd resetarea la valorile de fabrica, calibrarea se va efectua automat si toate valorile
vor reveni la setarile de fabrica.
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Principiul de aplicare
NovoCon®S1/0

Principiul de aplicare
pentru NovoCon® I/O
si multiplexoare/relee

Principiul de aplicare:
Comutare instalatie centrala
- sistem cu 2 conducte

Cand combinati NovoCon® S si cablul NovoCon® I/0 sunt posibile numeroase optiuni.

Exemplu de functionare (comanda DDC)

Obiect/Registru Val?are Descriere
scriere

AV:1/33280 85

DDC scrie valoarea de deschidere in % a vanei AB-QM

DDC scrie nivelul de tensiune la intrarea analogica
NovoCon® S, ce va fi trimis la aparatul conectat la distanta

A0:0/33286 55

NovoCon®S  Citire pe exemplul BMS

Valoare

Obiect/Registru de citi Descriere
e citire
Intm’,ﬂe pe baza de ’eZ'Ste,n[a A0:0/33286 55 lesire de tensiune de la NovoCon® S la aparatul la distanta
pot fi, de asemenea, folosite ca - - - ” —
intrri cu izolatie aalvanicd pentru AL:0/33216 65 Nivelul de tensiune la intrarea de comanda analogica,
Z,t " )t gt i fp ‘ : ! masurat de servomotor (poate fi si mA)
etectarea contactului cu fereastra,

aco a u ! Al:1/33218 1160 Valoarea rezistentei (ohm) primita de la aparatul la distanta 1
a comutatorului de condens etc. - - — - -
Conectat: < 900 Ohm. Al:2/33220 1263 Valoarea rezistentei (ohm) primita de la aparatul la distanta 2

Deconectat: 100 kOhm.

Se pot folosit multiplexoare si relee (convertoare analogic-digital-analogic) in combinatie cu NovoCon® S pentru
a colecta informatii despre sau a controla aparatele de pornire/oprire.

Folosind semnalul de iesire (AO:0/33286) de 0 - 10 V al NovoCon, releele multiplexorului transforma acest
semnal pentru a comuta aparatele in pozitia pornit sau oprit; de exemplu, semnalul de 7 V de la NovoCon® S
este transformat in interiorul multiplexorului, astfel incat aparat 1 = pornit, aparat 2 = pornit, aparat 3 = oprit.
De exemplu, semnalul de 4 V de la NovoCon® S este transformat in multiplexor, astfel incat aparat 1 = pornit,
aparat 2 = oprit, aparat 3 = oprit.

Folosind semnalul de intrare (Al:0/33216) de 0 - 10 V al NovoCon primit de la multiplexoare, DDC poate descifra
sensul semnalului de tensiune; de exemplu, semnalul de 7 V catre NovoCon® S de la multiplexor este descifrat
de DDC cainsemnand aparat 1 = pornit, aparat 2 = pornit, aparat 3 = =oprit. Semnalul de 4 V catre NovoCon® S
de la multiplexor este descifrat de DDC ca insemnand aparat 1 = pornit, aparat 2 = oprit, aparat 3 = oprit.

Amortizor Contact uRs

N
Sservomotor [{|
v r Contact fereastra [([L

Intréri digitale

'
leiri digitale 1

Ventiloconvector

Multiplexor/Relee multiplexor —

Multiplexor/Relee multiplexor

Tem|

Condens

Obiect/ Valoare
Registru | citire/scriere

MsV:9/ Digital/ Se pot folosi valorile de mai jos pentru
32810 analogic debitul proiectat de incélzire si racire.

Vana IS0 selectata = I/h, °C, kW si kg/m?.
Vana ANSl selectatd = GPM, °F, kBTU

Descriere

MsSV:3/ | Tipdevana
32802 selectat

si lb/ft?
AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru
32796 incalzire, de ex., 250 I/h
AV:31/ 400 Setarea debitului proiectat pentru récire,
32798 deex., 4001/h
Atunci cand sistemul trece de la incélzire
Magistrald de MsV:10/ Racire centrald la racire centrald, aparatele
¢ _comunicatie 32811 NovoCon afectate pot fi scrise astfel incat
7

<
7

sd se adopte debitul proiectat corect.
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Principiul de aplicare
pentru ChangeOver®
- sistem cu 4 conducte

Principiul de aplicare
ChangeOver® Energy

Principiul de aplicare
Mod CO6 analogic

S_

ChangeOvers

Panouri radiante

Mag e
omunicatie

Presetare separata de debit maxim pentru incalzire si racire

Configurare

Obiect/ Valoare
Registru | citire/scriere

Descriere

In modul CO6, se folosesc semnalele
Mod CO6 de intrare si de iesire V/mA doar pentru
a controla servomotorul cu vana cu 6 porturi

MSV:3/ | Tipdevana |VanalSO selectatd=1I/h,°C, kW si kg/m?.

MsV:9/
32810

NovoCon® S

32802 selectat Vana ANSI selectatd = g/min, °F, kBTU si Ib/ft?
AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru incalzire,
32796 deex, 2501/h

AvV:31/ 200 Setarea debitului proiectat pentru racire,
32798 deex, 4001/h

ChangeOver®

=-A

|
ol
1l
[
41
S

NovoCon® S

Configurare

Obiect/Registru | Valoare citire/scriere | Descriere

in modul CO6, se folosesc semnalele de intrare si
MSV:9/32810 Mod CO6 de iesire V/mA doar pentru a controla servomotorul
cu vand cu 6 porturi

Calculeaza energia pe baza valorilor de la feedbackul

AV:32/33288 Emisii de putere de debit (AV:2) si de temperatura (Al:1 si Al:2)

Contor energie

AV:33/33290 P
deincalzire

Index energie pentru incalzire

Contor energie

AV:34/33292 .
deracire

Index energie pentru racire

Vana ISO selectata = I/h, °C, kW si kg/m?.

MsV:3/32802 | Tipdevanaselectat |\, - aNq celectata = g/min, °F, kBTU si Ib/ft

Al:1/33218 Temperatura Selectati intre unitati de temperatura sau ohmi
Al:2/33220 Temperatura Selectati intre unitati de temperatura sau ohmi
. Setarea debitului proiectat pentru incélzire,
AV:30/32796 250 de ex,, 250 I/h
AV:31/32798 400 Setarea debitului proiectat pentru récire, de ex., 400 I/h

Cu obiectul MSV:9/registrul 32810 starea 7 sau 8, atdt NovoCon® S, cat si NovoCon® ChangeOver® pot fi controlate
de o singuré iesire de tensiune de la un regulator de camera.

NovoCon® S poate fi particularizat pentru a corespunde cu valorile de tensiune de la iesirea oricarui regulator

de camera atat pentru comutare, cét si pentru controlul debitului. Acest lucru se face prin configurarea obiectului
AV:50 - 53/registrului 32848 — 32854.

Q
400 1/h
NovoCon® S
200 I/h
ChangeOver®
0l/h
ov 5V 1ov
Configurare
Obiect/Registru | Valoare citire/scriere | Descriere
MSV:9/32810 Mod CO6 analogic | Semnalul de debit si de comutare este controlat de o singura intrare analogica.
. ; Vani ISO selectatd = I/h, °C, kW si kg/m®
MsSV:3/32802 Tip devana - - - - 3
Vana ANSI selectatd = g/min, °F, kBTU si Ib/ft
AV:30/32796 200 Setarea debitului proiectat pentru incélzire, de ex., 200 I/h
AV:31/32798 400 Setarea debitului proiectat pentru racire, de ex., 400 I/h
. . Folosit pentru a comuta semnalul de comanda pentru incalzire si racire de la regulatorul de camera.
BV:2/32786 Direct Trebuie setat inainte de AV:50 - 53/registrul 32848 - 32854,
AV:50/32848 0 Semnalul de comanda (V) pentru incalzire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:51/32850 33 Semnalul de comanda (V) pentru incalzire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:52/32852 6,7 Semnalul de comanda (V) pentru racire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:53/32854 10 Semnalul de comanda (V) pentru racire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Principiul de aplicare
Mod CO6 analogic (continuare)

ChangeOvers

NovoCon® S

Q
400 I/h

2001/h

0l/h

ov 5V 1ov

Configurare
Obiect/Registru | Valoare citire/scriere | Descriere
MSV:9/32810 Mod CO6 analogic | Semnalul de debit si de comutare este controlat de o singurd intrare analogica.
Vana ISO selectatd = I/h, °C, kW si kg/m?®
MSV:3/32802 Tip devana
Vand ANSI selectata = g/min, °F, kBTU si lb/ft®
AV:30/32796 200 Setarea debitului proiectat pentru incalzire, de ex., 200 I/h
AV:31/32798 400 Setarea debitului proiectat pentru récire, de ex., 400 I/h
BV:2/32786 Invers Trebuls setat it AVS0- 53 regrarel 32048 - 2850, o el decamerd
AV:50/32848 10 Semnalul de comanda (V) pentru incélzire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:51/32850 6,7 Semnalul de comanda (V) pentru incélzire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:52/32852 33 Semnalul de comanda (V) pentru racire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:53/32854 0 Semnalul de comanda (V) pentru racire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.

ChangeOvers

NovoCon® S

Q
4001/h

2001/h

0l/h

ov 5v 1ov

Configurare
Obiect/Registru | Valoare citire/scriere | Descriere
MsSV:9/32810 Mod iCnC\),ZIir;iloglc Semnalul de debit si de comutare este controlat de o singurd intrare analogica.
) . Van3 ISO selectatd = I/h, °C, kW si kg/m’
MSV:3/32802 Tip de vana — - - - 3
Vana ANSI selectata = g/min, °F, kBTU si Ib/ft

AV:30/32796 200 Setarea debitului proiectat pentru incalzire, de ex., 200 I/h
AV:31/32798 400 Setarea debitului proiectat pentru racire, de ex., 400 I/h

. . Folosit pentru a comuta semnalul de comanda pentru incélzire si racire de la regulatorul de camera.

BV:2/32786 Direct Trebuie setat inainte de AV:50 - 53/registrul 32848 - 32854.

AV:50/32848 0 Semnalul de comanda (V) pentru incalzire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:51/32850 33 Semnalul de comanda (V) pentru incélzire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:52/32852 6,7 Semnalul de comanda (V) pentru racire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:53/32854 10 Semnalul de comanda (V) pentru racire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Principiul de aplicare
Mod CO6 analogic (continuare)

Principiul de aplicare
ChangeOver®

Cerinte antiblocare:

Pentru a reduce riscul de blocare
a robinetului cu obturator sferic
din cauza calitdtii apei, vana
trebuie sé fie rotitd partial cel
putin o datd la 7 zile. Aceasta
este o setare implicita din fabrica
si este gestionatd de obiectul
MSV:11/registrul 32812.

Configurare

ChangeOver®

NovoCon® S

Q
400 1/h

2001/h

0l/h

ov 5V ov

Obiect/Registru

Valoare citire/scriere

Descriere

Mod CO6 analogic

MSV:9/32810 inversat Semnalul de debit si de comutare este controlat de o singurd intrare analogica.

) Vani ISO selectatd = I/h, °C, kW si kg/m’
MSV:3/32802 Tip devana - -

Vani ANSI selectatd = g/min, °F, kBTU si lb/ft?

AV:30/32796 200 Setarea debitului proiectat pentru incalzire, de ex., 200 I/h
AV:31/32798 400 Setarea debitului proiectat pentru récire, de ex., 400 I/h
AV:50/32848 10 Semnalul de comanda (V) pentru incélzire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:51/32850 6,7 Semnalul de comanda (V) pentru incélzire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:52/32852 3,3 Semnalul de comanda (V) pentru racire 0% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.
AV:53/32854 0 Semnalul de comanda (V) pentru réacire 100% deschis cand MSV:9/registrul 32810 = Stare 7 sau 8.

The ChangeOver® este o vana cu 6 porturi, cu un servomotor rotativ care comuta debitul intre incélzire si racire.
Vana AB-QM de reglare si echilibrare independenta de presiune cu servomotor se foloseste pentru a echilibra
sistemul si a controla debitul prin modulatie. Daca se utilizeaza NovoCon® S pentru controlul debitului,

atat NovoCon® S, cét si servomotorul NovoCon® ChangeOver® sunt reprezentate in reteaua magistralei

de comunicatie si nu necesitd I/O fizic pentru a realiza controlul.

Racire:

incalzire:
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Fara amestec siinchidere

Sursa 1 deschisa Inchidere Sursa 2 deschisa

De obicei, functia de racire este conectata la porturile 1 si 4, iar functia de incalzire este conectata
la porturile 5 si 6. Daca, indiferent de motiv, situatia este diferitd, trebuie sa se utilizeze in schimb
modul CO6 inversat (MSV:9/32810).

Spre deosebire de alti robineti cu obturator sferic, CO6 include o functie de inchidere. Aceastd functie
trebuie folosita numai in timpul intretinerii, nu si pe durata de functionare. Aceasta inlocuieste necesitatea
folosirii a patru robineti cu obturator sferic.

Comanda de inchidere se poate executa numai daca valoarea de referinta a debitului (AV:1/33280) este 0.

Mod aplicatie Stare 3: Mod CO6

De obicei, functia de racire

este conectata la porturile

15i 4, iar functia de incalzire

este conectata la porturile 5 si 6.
Daca acest lucru nu este posibil,
acesta poate fi comutat, iar starea
4: Modul CO6 inversat trebuie
sa fie selectat.

NovoCon® S si servomotorul ChangeOver® comunica cu controlul de tensiune si cu semnalul de pozitie. Functia
in intregime poate fi accesata prin comenzi simple catre magistrald. Pentru intelegerea datelor tehnice, consultati
explicatiile detaliate de mai jos, referitoare la comunicarea intre NovoCon® S si servomotorul ChangeOver®.

Mod CO6
8,5V 85V
55V Racire Incélzire
25V — [ lnc‘h's 25V —m—
0° Sursa 1 45°+6° Sursa 2 90° De colt

Functie de réacire conectatad la porturile 1 si 4 Functie de incdlzire conectata la porturile 5 5i 6

Mod CO6 inversat
8,5V 85V
55V Incalzire - Racire
25V — [ Inc‘h's 2.5V ——
0° Sursa 1 45°+6° Sursa 2 90° De colt

Functie de incdlzire conectata la porturile 1 si 4 Functie de racire conectatd la porturile 5si 6

Semnal de la NovoCon® S la servomotorul NovoCon® ChangeOver®

Oprire motor Racire inchidere incalzire
Mod CO6 1,0V 2,5V 55V 8,5V
Mod CO6 inversat 1,0V 8,5V 55V 2,5V

Semnal de pozitie de la servomotorul NovoCon® ChangeOver®

Imposibil de miscat Racire D‘lr.ecpe de!“'i‘a.’e‘ Inchidere Plr?q,e da migcare: Incélzire
7 racire spre incalzire incalzire spre racire
1.0V 2,5V 4,0 55V 70V 8,5V
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Utilizarea obiectelor BACnet Generalitati

si a registrelor Modbus Exista setari BACnet si Modbus simple, care sunt esentiale pentru configuratia de baza a retelei NovoCon®

- Reglarea debitului proiectat in scopul comunicarii si controlului. Acestea sunt incluse in obiectele BACnet sau in registrele Modbus
cu format zecimal.

NovoCon®S
Configuratie initiala
Mod aplicatie:
MSV:9/32810
4 Copteidloital ('mPhC't)’ Selectare Selectare Debit proiectat . .
%< Control analogic, HEBRT aplicatie AV:30/32796 Activare calibrare
s $ Vi y
¢ bodicCey = | Mmsvi3/32802 || Msviio2snl | incalzire 5 GBS
o Mod CO6 inversat, . Ao e Ty stare 2 sau folositi
2 < (implicit AB-QM 4.0 Incalzire (implicit) AV:31/32798 " o
2 CO6 fara alarme, 150 DN 15) racir Récire calibrarea manuala
CO6 inversat fard alarme, acire
Mod CO6 analogic,
Mod CO6 analogic inversat
@ . . ey >
NovoCon°M Configuratie initiala
= Mod aplicatie: Selectare Selectare Activare calibrare
% MSV:9/32810 tip de vana aplicatie Debit proiectat MSV:0/33284
G |2»| Controldigital || MSV:3/32802 || MSV:10/32811 DD | AV:30/32796 Incalzire |5 : -
o . g A T (R L . stare 2 sau folositi
3 (implicit), (implicit AB-QM Incalzire (implicit) AV:31/32798 Racire  ——
=4 control analogic NovoCon® DN 40) racire
® . . e s e ~
NovoCon®L, XL Configuratia initiala NovoCon® L
< Mod aplicatie: Selectare Selectare Activare calibrare
5 MSV:9/3?§10 tip de vana aplicatie Debit prolectvat' MSV:0/33284
Q|=p| Contoldigital S|  MsV:3/32802 (5D MSV:10/32811 5| AV:30/32796 Incalzire |5 "
[} S Y e . stare 2 sau folositi
3 (implicit), (AB-QM implicit Incalzire (implicit) AV:31/32798 Racire it p—— |
=z control analogic DN 125) racire
Configuratia initiala a NovoCon® XL
= Mod aplicatie: Selectare Selectare oD
< MSV:9/32810 tip de vana aplicatie Debit proiectat .
S| controldigital (|  msv:3/z2802 || Msv:10/32811 [ AV30/32796 Incalzire [ NV
<} Rt T At fTee et 3 oy stare 2 sau folositi
> (implicit), (AB-QM implicit Incalzire (implicit) AV:31/32798 Racire " M
o . . calibrarea manuala
z control analogic DN 200) racire
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Utilizarea obiectelor BACnet
si aregistrelor Modbus
(continuare)

- Configuratie avansata
si caracteristici

In cazul in care configuratia implicitd a servomotorului nu este adecvata, trebuie sa se acorde atentie speciald
urméatoarelor obiecte:

MSV:9/32810 Mod aplicatie

MSV:3/32802 Tip de vand selectat

MSV:10/32811 Comanda si stare aplicatie

AV:30/32796 Debit proiectat pentru incalzire

AV:31/32798 Debit proiectat pentru racire

MSV:0/33284 Modul servomotor si caracteristici speciale
Al:1/33218 Valoare T1, temperatura sau intrare rezistenta
Al:2/33220 Valoare T2, temperaturd sau intrare rezistenta
Al:3/33222 Valoare T3, temperatura sau intrare rezistenta
AV:32/33288 Emisii de putere

MSV:13/32815 Managementul energiei

Mod aplicatie:

Modul de aplicatie implicit este controlul digital. In acest mod, reteaua NovoCon® M este controlata prin
magistrala de comunicatie, iar intrarile si iesirile de tensiune sunt disponibile pentru a conecta alte aparate.

De asemenea, in modul de control analogic, NovoCon asteapta un semnal de comanda analogic.

Selectarea tipului de vana AB-QM:

Dupa ce ati selectat modul de aplicatie (a se vedea mai sus), va trebui sa selectati tipul de vana AB-QM pe care va
fi montat servomotorul. Acest lucru se realizeaza cu obiectul MSV:3/32802 Tip de vana selectat. Valoarea actuala
a obiectului MSV:3/32802 poate fi setata la valori cuprinse intre 1 si 9. Fiecare cifrd reprezinta un anumit tip de
vand AB-QM, care se regaseste in tabelul: Selectarea tipului de vana. Valoarea implicitd pentru MSV:3/32802 este 1,
adicd vana AB-QM ISO DN 40.

Selectarea si setarea unitatilor de masura:

Daca este nevoie sa modificati unitatile de masurd implicite, acest lucru se va efectua in BACnet prin intermediul
proprietatii pentru unitatile de masura ale obiectului sau in obiecte separate, iar in Modbus se va efectua prin
intermediul unor registre separate. Pentru mai multe detalii, consultati tabelele privind BACnet si Modbus.
Setarea debitului proiectat:

Debitul maxim proiectat al sistemului controlat trebuie setat daca debitul nominal al vanei nu corespunde

cu debitul maxim proiectat. Debitul proiectat este setat prin modificarea valorii actuale pentru:

+ AV:30/32796 Debitul proiectat pentru aplicatii de incalzire

+ AV:31/32798 Debitul proiectat pentru aplicatii de racire

Masuratorile de temperatura:

Al:1/33218 Temperatura T1 sau intrarea de rezistentd, Al:2/33220 Temperatura T2 sau intrarea de rezistenta

si Al:3/33222 Temperatura T3 sau intrarea de rezistenta se folosesc pentru a mdsura temperatura cu senzori

de temperatura. Valoarea de rezistenta poate fi afisata si in mod direct, daca se selecteaza acest lucru, situatie
in care aceste intrari vor fi utilizate in alt scop decat pentru masurarea temperaturii, de exemplu, pentru
contacte de fereastra sau pentru alte contacte fara potential. Circuit inchis < 900 Q, circuit deschis 100 kQ.
Emisii de putere:

AV:32/33288 Emisiile de putere se folosesc pentru a indica emisiile actuale de putere hidraulicd ale unitatii
terminale, pe baza calculelor obtinute de la debitul de apa si diferenta de temperatura dintre conductele

de tur si retur.

Contor de energie:

Se contorizeaza consumul de energie termica fie de racire, fie de incélzire, apoi se inregistreaza in AV:33/33290
sau AV:34/33292. Aceasta functie este activata si dezactivatd cu MSV:12/32814.

Spalarea unui sistem:

Modul servomotor si caracteristici speciale MSV:0/33284 are o optiune prin care utilizatorul poate spala sistemul
prin intermediul magistralei de comunicatie. Pentru a incepe spalarea sistemului, setati MSV:0/33284 la 3, Spdlare.
Dupa aceea, servomotorul va deschide complet vana AB-QM. Spalarea se va incheia atunci cand:

+  MSV:0/33284 este setat inapoila 1 = Functionare normalg;

. alimentarea se realizeaza in ciclu;

+ sau functia de spélare expira dupa 1 ora.

Cand se termina spalarea, servomotorul revine la functionarea normala.

Purjarea aerului unui sistem:

Cu MSV:0/33284 puteti sa porniti functia de purjare a aerului in servomotor. Aceasta functie va deschide siva
inchide vana AB-QM de cateva ori, contribuind la evacuarea aerului blocat in sistemul hidraulic. Porniti functia
de purjare a aerului setand MSV:0/33284 la 4. Functia de purjare a aerului va rula fard intrerupere pana cand

va inceta. Atunci starea servomotorului va reveni la functionarea normala, adica MSV:0/33284 = 1, Normal.
Controlul servomotorului:

In cursul functionarii normale (control digital) a servomotorului, cand se controleaza debitul prin vana AB-QM,
se foloseste obiectul Valoare de referinta debit AV:1/33280. Setarea implicita pentru unitatea de masura Valoarea
de referinta a debitului este %.

Aceasta este setarea cea mai potrivitd, deoarece regulatorul nu trebuie sa stie nimic despre setarea Debit
proiectat a servomotorului. Semnalul de iesire de la regulator trebuie sa fie configurat pentru a regla de la 0

la 100% debitul proiectat de incalzire AV:30/32796 sau debitul proiectat de racire AV:31/32798. Se poate folosi,
de asemenea, debitul proiectat AV:0/32768.

Pentru a modifica debitul prin vana, valoarea actuala a AV:1/33280 este scrisa in domeniul 0 — 100%.

Daca unitatea de masurd selectata pentru AV:1/33280 trebuie sa fie I/h, valoarea de referinta pentru debitul prin
vand trebuie sd fie scrisa in numere intregi care reprezinta I/h. Un exemplu in acest sens poate fi un regulator
care scrie valori pentru servomotor in domeniul 0 - 7.500 I/h pentru o vand DN 40.

Alarme si avertizari:

Problemele legate de sistem pot fi detectate folosind valorile de obiect BACnet BV:10 — BV:24 sau registrul
Modbus 33536; pentru mai multe detalii, consultati tabelele pentru BACnet si Modbus.
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Optimizarea vitezei retelei
BACnet

Reducerea traficului PollforMaster inutil

Valoarea MAX_MASTER in NovoCon® S poate fi setata peste numarul pentru cea mai mare adresa MAC utilizata
in reteaua secundara MS/TP. Proprietatea MAX_MASTER se afla in obiectul Aparat, iar valoarea sa implicita
este 127. Daca se foloseste, trebuie sa retineti ca valoarea proprietatii MAX_MASTER trebuie reglata ulterior in
mod corespunzator, inainte de a adduga mai multe aparate in retea, dacd cea mai mare adresa MAC depdseste
valoarea proprietatii MAX_MASTER.

Important: inainte de a putea seta proprietatea MAX_MASTER, asigurati-va ca TOATE adresele MAC ale
aparatelor din retea se aflad sub valoarea proprietatii MAX_MASTER. Dacd nu procedati astfel, este posibil
sd apara probleme legate de comunicatia in cadrul retelei.

Alocarea valorilor INFO_FRAMES corecte

Setarile pentru regulator:

Routerele si regulatoarele din retea care transporta traficul in reteaua MS/TP necesitd un numar mai mare de valori
INFO_FRAMES decat NovoCon® S. De aceea, aceste aparate trebuie sa aiba o valoare mai mare decat NovoCon®S.
Conform unei metode empirice generale pentru reteaua secundara, valoarea proprietatii MAX_INFO_FRAMES a
routerului este egala cu numarul de aparate MS/TP din reteaua secundara a routerului. Proprietatea MAX_INFO_
FRAMES se afla in obiectul Aparat al aparatelor MS/TP. Valoarea MAX_INFO_FRAMES implicita a NovoCon este 1.

Managementul consumului
de energie MSV:13/32815

Manager de putere

Informatii generale - starile de limitare a energiei:

Pentru toate starile de ,limitare” din MSV:13/32815, se va activa o avertizare care va fi vizibila in magistrala,
informand utilizatorul despre faptul ca NovoCon® a preluat controlul asupra debitului prin intermediul vanei
AB-QM. Cat timp se afla sub controlul NovoCon®, vana nu se va inchide deloc, cu alte cuvinte, restrictiile privind
procentul de inchidere sunt incluse in algoritmii sai, cu toate ca semnalul de comanda al unui aparat extern

va avea intotdeauna capacitatea de a inchide vana. Daca setdrile de limitare a energiei nu se pot obtine in

lipsa inchiderii NovoCon®, se va activa o avertizare pentru a informa utilizatorul cu privire la faptul ca valoarea
punctului de referintd este ,in afara domeniului”. Retineti cd NovoCon® nu va renunta in mod automat la controlul
asupra debitului imediat ce a fost atinsa valoarea punctului de referinta, daca debitul/procentul de deschidere
calculat al NovoCon® difera mult de cel al aparatului extern, precum DDC. SFAT: Aceste informatii pot fi folosite
de utilizator pentru a imbunatati valoarea PID a aparatului de control extern.

Informatii generale - starile de control al energiei:

Pentru toate starile de ,control” din MSV:13/32815, exceptand functia Control putere, NovoCon® preia controlul
total asupra debitului prin intermediul vanei AB-QM si nu va accepta un semnal de comandd de la un aparat
extern. Cat timp se afla sub controlul NovoCon®, vana nu se va inchide complet in niciun moment, cu alte cuvinte,
restrictiile privind procentul de inchidere sunt incluse in algoritmii sdi. Daca setdrile de control al energiei

nu se pot obtine in lipsa inchiderii sau deschiderii complete a NovoCon®, se va activa o avertizare pentru
ainforma utilizatorul cu privire la faptul ca valoarea punctului de referintd este ,in afara domeniului”.

Daca MSV:13 (aplicatia de energie) este comutata de la ,neutilizat” la:

- limitd/control putere sau limitd/control temp. delta: Functia T1 si functia T2 sunt blocate la temperatura
de tur/retur - acestea nu pot fi modificate pana cand aplicatia nu este dezactivata.

— limité/control temp. retur: Borna corespunzatoare ,functiei de temperatura de retur” este blocata si nu
poate fi modificata pana cand aplicatia de energie nu este dezactivata.

Starea 1: Dezactivat
Aplicatiile de management al consumului de energie sunt dezactivate.

Starea 2: Limita de putere (exemplu cu apa racita)

NovoCon® calculeaza puterea termica instantanee folosita, apoi, cand este necesar, suprascrie semnalul de
comanda DDC si limiteaza puterea termica in conformitate cu valorile definite de utilizator in obiectul/registrul
AV:35 sau 36/32832 sau 32834. Puterea termica este limitata prin inchiderea vanei pana cand valoarea kW
masuratd scade din nou sub limita definitd. Exista limite definite de utilizator atat pentru puterea de racire, cat si
pentru puterea de incalzire. Cand aceastd limita este activd, obiectul de avertizare

BV:23/bitul 23 din registrul 33536 va fi setat la ,pornit”.

Exemplu de aplicatie: Cand ,puterea” este limitata in acest mod, putem sa prevenim supraconsumul

(in perioada sarcinilor de varf) pentru a echilibra distribuirea puterii proiectate.

Obiect/ Valoare

kw Registru | citire/scriere e
MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
32810 9 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA

limita 40 k\
Setore Imita 40KW MSV:3/ | Tipdevana |Vana ISO selectata = I/h, °C, KW si kg/m?.

Economie de energie

32802 selectat Vana ANSI selectatd = g/min, °F si kBTU
AV:31/ Racire Setarea debitului proiectat pentru racire,
: : 32798 deex.,, 4001/h
! ' Timp m—) . - Valoarea puterii hidraulice maxime de
! ! ) g/lzsg\qga/ deLIrTJltt:re racire pe care NovoCon nu o va depasi,
o | Perioada control NovoCon P! de ex., 2 kW
AV:36/ Valoare NovoCon trebuie sa se asigure ca aceasta
32834 putere valoare nu va fi depasita de emisiile

Control DDC Control Novo€on ControlDDC max. racire |de putere calculate, de ex., 4 kW

Debitul minim pentru managementul
consumului de energie ca procent din
debitul proiectat

=

Starea 3: Control putere

Puterea termica este controlata direct in kW, kBTU sau % si nu in I/h/GPM. Puterea termicd prin vana este
controlata de valoarea de referinta pentru debit AV:1 in kW sau kBTU/h (selectat in MSV:21/32788) si se bazeaza
pe senzorii de debit si temperatura folositi pentru a calcula puterea consumata. Exemplu de aplicatie: stabilirea
temperaturii unui spatiu (cum ar fi o hala de depozitare), unde puterea termica se poate seta si mentine la valori
constante.
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Managementul consumului
de energie MSV:13/32815
(continuare)

Manager Delta T

Starea 4: Limita minima pentru Delta T (exemplu cu apa incalzita)
Cand este necesar, NovoCon® suprascrie semnalul de comanda DDC si mentine o diferentd minima de
temperaturad intre temperaturile de tur si retur, incepand sa inchidd vana daca nu este atinsa valoarea setatd de
utilizator pentru Delta T minima. In acest fel se asigura in permanenta un transfer de putere minim céatre FCU,
indiferent de temperatura pe tur. Aceasta stare se va folosi si in modul CO6 si va aplica valoarea adecvata in modul
racire/incalzire. Pentruincélzire, valoarea Delta T este setata in obiectul/registrul AV:37/32836. In cazul in care
conditiile permit ca aceasta limita sa fie activa, obiectul de avertizare BV:23/bitul 23 din registrul 33536 va fi setat

la ,pornit”.
Exemplu de aplicatie: daca dorim cresterea eficientei unui cazan/récitor, putem defini valoarea Delta T minima in
sistem.
Obiect/ Valoare q
| Registru | scriere/citire T
°c MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
32810 9 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA
Tur AC MSV:3/ Tipdevana |VandISO selectatd = I/h, °C si kW.
I PrTTSN 32802 selectat Vana ANSI selectata = GPM, °F si kBTU
om0, MSV:10/ incalzire  |Algoritmii de control se folosesc
' . : " ) T 32811 avand in vedere Al:1 > Al:2
! dZ";‘,?e",‘g'?e H : d?en:e":;e ! AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru
H 0 : — " 32796 incalzire, de ex., 250 I/h
! H 3 P ! Asigurd in permanenta o diferenta
' H . ! MSV:13/ | Limita minima |intre temperatura pe tur si temperatura
i : | ! 32815 | pentruDeltaT |de retur care sa nu scadd sub o valoare
I/h . ! . ' specificata
Control E Control | Control ! Contral ! Control AV:37/ D l\{al$areat Valoarea Delta T pe care NovoCon
DDC + NovoCon . bbc { NovoCon 1 DDC 32836 einacélrz)ﬁg " hu o va scadea sub 20 °C, de exemplu
e
imp AV:46/ Debitul minim pentru managementul
32862 10% consumului de energie ca procent din

debitul proiectat

Starea 4: Limita minima pentru Delta T (exemplu cu apa racita)
Exemplu de aplicatie: daca dorim cresterea eficientei unui sistem, putem defini valoarea Delta T minima in sistem.

retur (@ —
— Economie de energie — Economie de
Valoare - _ _ - ~ energie
AT min. - )
tur
Timp m—
I/h
Control DDC NovoCon Control NovoCon
Limita pentru AT min. activats DDC Lim. AT min. activ.

Timp ==

Obiect/ Valoare q
Registru | citire/scriere IR
MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
32810 9 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA
. " < |Vana SO selectata = I/h, °C, kW si kg/m?.
MSV:3/ Tip de vana < AR A
32802 selectat \{ana A}NSI selectata = g/min, °F, kBTU
si Ib/ft
MSV:10/ Ricire Algoritmii de control se folosesc avand
32811 in vedere Al:1 > Al:2.
AV:31/ 400 Setarea debitului proiectat pentru racire,
32798 deex., 4001/h
Asigura in permanenta o diferenta
MSV:13/ | Limita minima |intre temperatura pe tur si temperatura
32815 | pentruDelta T |de retur care sd nu scada sub o valoare
specificata.
AV:38/ | Valoarea Delta |Valoarea Delta T pe care NovoCon
32838 | T pentru racire [nu o va scadea sub 5 °C, de exemplu
AV:46/ Debitul minim pentru managementul
32862 10% consumului de energie ca procent
din debitul proiectat

Starea 5: Control Delta T (exemplu cu apa incalzita)

NovoCon® mentine o diferenta de temperatura constanta intre temperaturile de tur si retur prin deschiderea si
inchiderea vanei. Daca temperatura pe tur creste/scade, acelasi lucru se va intampla si cu valoarea de referinta
calculatd pentru Delta T pentru temperatura de retur. In acest fel se asigurd in permanent3 o valoare Delta T
constantd in FCU, indiferent de temperatura pe tur. Aceasta stare se va folosi si in modul CO6 si va aplica valoarea

adecvata in modul racire/incalzire.

Valoarea Delta T constanta pentru incalzire este configurata in obiectul/registrul AV:37/32836, iar pentru racire

in AV:38/32838.

Exemplu de aplicatie: stabilirea temperaturii unui spatiu (cum ar fi o hala de depozitare), unde valoarea Delta T

se poate seta si mentine la valori constante.

I/h

Obiect/ Valoare q
Registru | citire/scriere S0
MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
32810 9 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA
MSV:3/ Tipdevana |VanalSO selectata =1/h, °Csi kW.
32802 selectat Vana ANS| selectata = GPM, °F si kBTU.
Setare valori AT MSV:10/ Incslzire  |Algoritmii de control se folosesc avand
o 32811 in vedere Al:1 > Al:2
etur
AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru
32796 incalzire, de ex., 250 I/h
Timp m—) Asigura in permanenta o diferenta
MSV:13/ Control intre temperatura pe tur si temperatura
32815 DeltaT de retur care sa nu se abata delao
valoare specificata.
AV:37/ Valoarea Valoarea Delta T pe care NovoCon
NovoCon actioneazé ca un regulator DDC . Delta T pentru |o va utiliza ca valoare de referintd,
(control digital direct) si mentine AT constants 32836 incalzire deex. 20°C
Timp. m—) AV-46/ Debitul minim pentru managementul
32862 10% consumului de energie ca procent din
debitul proiectat

Cand aceasta limita este activa, obiectul de avertizare BV:23/bitul 23 din registrul 33536 va fi setat la ,pornit”.
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Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Managementul consumului
de energie MSV:13/32815
(continuare)

Starea 6: Limita T retur (exemplu cu apa racita)

NovoCon® asigurd temperatura de retur minima setatd in registrul/obiectul AV:40/32842.

Aceastad functie se va utiliza in special pentru aplicatiile de racire, in care temperatura de retur este mai mare
decat temperatura pe tur. NovoCon® suprascrie semnalul de comanda DDC, cand este activat, si mentine

o temperatura de retur minimd, incepand sa inchida vana daca nu este atinsa valoarea setata de utilizator
pentru temperatura de retur minima. In cazul in care conditiile permit ca aceasta limita sa fie activa, obiectul
de avertizare BV:23/bitul 23 din registrul 33536 va fi setat la ,pornit”.

Exemplu de aplicatie:

Pentru a creste eficienta racitorului si a asigura temperatura pe tur adecvata pentru sistemele de racire, putem
specifica o temperatura de retur minima pentru a evita reducerea COP si sindromul valorii Delta T scazute.

Obiect/ Valoare "
. P - 3 Descriere
c Registru | citire/scriere
MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschidere
Retur min. °C 32810 9 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA

! ' MSV:3/ Tipdevana |VanaISO selectata =1/h, °C si kW.

: ' 32802 selectat Vana ANSI selectatd = GPM, °F si kBTU

' ' MSV:10/ Ricire Algoritmii de control se folosesc avand

' H 32811 in vedere Al:1 < Al:2

) T AV:31/ Setarea debitului proiectat pentru racire,

' 1 Timp ‘

: : 32798 400 |4e ex, 400 /h

H H MSV:13/ Limita min. [Asigura o temperatura de retur care
h H H 32815 Tretur sd nu scada sub o valoare specificatd

2 H AV:40/ ValoareaT2 |Valoarea sub care NovoCon se va asigura

;;"C‘m' f‘omr:\ H Control 32842 de racire ca T2 nu va scadea, de ex., 13°C
il oo Debitul minim pentru managementul
Timp. AV:46/ . N
10% consumului de energie ca procent
32862 X . .
din debitul proiectat

Starea 6: Limita T retur (exemplu cu apa incalzita)

NovoCon® asigurd temperatura de retur maxima setatd in registrul/obiectul AV:39/32840.

Aceastad functie se va utiliza in special pentru aplicatiile de incalzire, in care temperatura de retur este mai
mica decat temperatura pe tur. NovoCon® suprascrie semnalul de comanda DDC, cand este activat, si mentine
o temperaturd de retur maxima, incepand sa inchida vana daca nu este atinsa valoarea setatd de utilizator
pentru temperatura de retur maxima. In cazul in care conditiile permit ca aceasta limita sa fie activa, obiectul
de avertizare BV:23/bitul 23 din registrul 33536 va fi setat la ,pornit”.

Exemplu de aplicatie: sistemele de incalzire care necesitd o temperatura de retur maxima pentru generarea
unei surse eficiente de incalzire, precum cazanele in condensatie si pompele de incélzire.

Obiect/ Valoare

°C Registru | citire/scriere
Tur AC MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschic_iere

M 32810 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA

_ ==~ "Economie MSV:3/ Tipdevana |VanalISO selectata =I/h, °C si kW.

Descriere

PEL SR P de energie 32802 selectat Vana ANSI selectata = GPM, °F si kBTU
Retur AC Retur max. MSV:10/ Incalzire Algoritmii de control se folosesc avand
32811 in vedere Al:1 > Al:2
Timp — AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru
32796 incalzire, de ex., 250 I/h
MSV:13/ Limita max. [Asigura o temperatura de retur care sa
32815 Tretur nu creasca peste o valoare specificata

I/h
/ W_\/\/\ AV:39/ Valoare T2 | Valoarea peste care NovoCon se va
c%rbtéol NCDnt(I;Dl C%nDt(r:0| NCont(r:oI 32840 |[pentruincalzire|asigura ca T2 nu va creste, de ex., 60 °C
ovoron ovoron Debitul minim pentru managementul

consumului de energie ca procent din
debitul proiectat

- AV:46/
Ti — 0,
‘mp 32862 10%

Starea 7: Control T retur (exemplu cu apa incalzita)

Valoarea T2 constanta pentru temperatura de retur este setata in obiectul/registrul AV:39/32840 (Incalzire)

sau AV:40/32842 (Racire). NovoCon® mentine o temperatura de retur constantd prin modularea vanei pe baza unei
bucle PID interne in NovoCon®. Daca temperatura pe tur creste/scade, punctul de referinta pentru T retur

va ramane neschimbat. In acest fel se va asigura o temperatura de retur constanta inapoi la sursa de energie.
Exemplu de aplicatie: cand dorim sa folosim apa de retur pentru utilizéri secundare, precum preincalzirea unei
unitati AHU (unitate de tratare a aerului) sau a unei unitati terminale autonome, in care valoarea T2 se foloseste
pentru a mentine valoarea punctului de referinta pentru temperatura.

Obiect/ Valoare

p - a Descriere
Registru | citire/scriere

c MSV:9/ Digital Comanda privind gradul de deschiqere
32810 NovoCon/AB-QM prin MAGISTRALA
Tur AC MSV:3/ Tipdevana |Vand|SO selectatd = I/h, °C si kW.
32802 selectat Vana ANSl selectata = GPM, °F si kBTU
Retur AC MSV:10/ Incalzire Algoritmii de control se folosesc avand
32811 in vedere Al:1 > Al:2
AV:30/ 250 Setarea debitului proiectat pentru
[— 32796 Tnsélzille: deex., 2501/h _
MSV:13/ Asigura in mod constant o temperatura

Control Tretur |de retur care sa nu se abata de

32815 e o
la o valoare specificata

AV:39/ Valoare Valoarea pentru T retur pe care
NovoCon nu accepts controlul debitului prin DDC 32640 T2 pentru NovoCon o va utiliza ca valoare
(control digital direct) 5i mentine valoarea T retur constantd incalzire de referinta, de ex., 40 °C

Timp m—p AV:46/ Debitul minim pentru managementul
. 10% consumului de energie ca procent
32862 glecap

din debitul proiectat
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Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Managementul

consumului de energie
MSV:13/32815 (continuare)

Starea 8: Reglare temperatura T3
NovoCon asigura reglarea autonoma a temperaturii cu senzor de camera (T3). Datorita acestei functii,
NovoCon actioneaza ca un aparat independent si utilizeaza T3 pentru mdsurarea temperaturii.

NovoCon S:

Puteti conecta senzorul la conexiunea de intrare analogicd de pe NovoCon S. Trebuie s fie un senzor activ,
cu semnal de tensiune (0 - 10 V) sau de curent (0 - 20, 4 - 20 mA). Pe MSV:1/32800 trebuie sa selectati tipul
de semnal delasenzor (0-10V,0-5V,0-20mA, 4 - 20 mA etc.).

NovoCon M, L & XL:
Senzorul pentru controlul temperaturii camerei trebuie sa fie pe intrarea T3.

Configurari comune:

In Comanda si stare aplicatie, trebuie selectata starea 8. Starea 8 (valoarea MSV:13/32815) inseamna ca NovoCon va
controla temperatura la senzorul T3.

Domeniul senzorului de temperatura masurata trebuie setat la AV:55/3 2866 si AV:56/32868 (limitd inferioara

si limitd superioara).

Punctele de referinta pentru temperaturile dorite sunt in obiectele AV:39/32840 (incalzire) si AV:40/req:32842
(racire). Nu uitati sa alegeti aplicatia corectd (MSV:10/32811): incilzire sau racire, deoarece acest lucru este
important pentru procesul de reglare.

Intrare 2 term. NovoCon S: Intrare analogica

NovoCon M/L/XL: Intrare termistor Obiect/ Valoare
______________________________ - . citire/ |Descriere

H ) Registru A

H H scriere i

: : MSV:1/ Tipde |Tipde §emnald§ la senzorul

| semnal |analogic (humai pentru

! ! 32800 .

1 I analogic_|NovoCon S)

| : MSV:13/ s Functie de reglare a temperaturii

: 32815 peT3

1 | AV:55/ 0 Domeniu minim de actiune

| 32866 a senzorului
AV:56/ 120 Domeniu maxim de actiune
32868 a senzorului
AV:39/ D
32840 21 Punct de referinta incélzire
AV:40/ PR
32842 24 Punct de referinta racire

Punerea in functiune/
conectarea senzorului
de debit la:

NovoCon®S

NovoCon® S accepta conectarea senzorului de debit direct la cablul NovoCon® I/0. Senzorul de debit trebuie
conectat la terminalul Al si AO. NovoCon trebuie setat la modul digital (MSV:9/32810 = 2), functionalitatea
de iesire setata la Inactiv (BV:3/32817 = 0) si valoarea de iesire (AO:0/33286 = 10) la 10 V. De asemenea,
trebuie sd selectati Al (MSV:41/32821) pentru a conecta senzorul de debit.

Pentru a obtine valoarea corectd a senzorului de debit, este foarte important sa setati valoarea corecta

a litrilor per impuls pe NovoCon® (AV:43/32864). De obicei, acest lucru este specificat in fisa cu specificatii
pentru senzorul de debit. Daca dorim sa folosim senzorul de debit pentru a calcula energia, trebuie sa setam
si registrul MSV12/32814*.

Al

SonoSensor 30

19
18

Cablu NovoCon® 1/0

Garnitura O-ring galbena Nr.borna | Descriere
18 lesire impuls volum (+)
Rosu f\limentare 24V (intrare/iesire) 19 Masa (-)
Negru Impamantare alimentare (intrare/iesire)

Albastru  Tmpamantare T1, T2, semnal de intrare
V/mA si semnal de iesire V

Gri Semnal de intrare V/mA
Alb Semnal de iesire V
Galben T1 sau intrare rezistenta

Portocaliu T2 sau intrare rezistenta
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Punerea in functiune/
conectarea senzorului
de debit la: (continuare)

NovoCon®S (continuare)

Obiect/Registru Valoare citire/scriere Descriere

MSV:9/32810 2: Mod digital Mod aplicatie

BV:3/32817 0: Inactiv Feedback iesire

AO:0/33286 10 Valoare la iesire

MSV:41/32821 3:Senzor de debit Intrare Al

AV:43/32864 0,04 (depinde de senzorul de debit) Volum impuls (I/impuls)
MSV:12/32814 3: Pornit, senzor de debit pe conducta de retur Metoda de contorizare a energiei*

*Metoda de contorizare a energiei

MSV:12/32814

Starea 1: Oprit

NovoCon® S nu calculeaza energia.

Starea 2: Pornit, debit indicat

NovoCon® S calculeaza energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 si T2 si utilizand debitul indicat.
Starea 3: Pornit, senzor de debit pe conducta de retur

NovoCon® S calculeaza energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 si T2 si a debitului de la senzorul
de debit instalat pe conducta de retur.

Starea 4: Pornit, senzor de debit pe conducta de alimentare

NovoCon® S calculeaza energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 si T2 si a debitului de la senzorul
de debit instalat pe conducta de alimentare.

Punerea in functiune/
conectarea senzorului
de debit la: (continuare)

NovoCon®M

NovoCon® M accepta conectarea senzorului de debit direct la intrarile NovoCon®. Senzorul de debit trebuie
sa fie conectat la bornele T3 si GND. Prin urmare, MSV:44/32824 trebuie schimbat la valoarea 3. In acest caz,
intrarea T3 va detecta impulsuri in locul temperaturii.

Pentru a obtine valoarea corectd a senzorului de debit, este foarte important sa setati valoarea corecta

a litrilor per impuls pe NovoCon® (AV:43/32864). De obicei, acest lucru este specificat in fisa cu specificatii
pentru senzorul de debit. Daca dorim sa folosim senzorul de debit pentru a calcula energia, trebuie sa setam
si registrul MSV12/32814*.

T3
NovoCon M SonoSensor 30
s T (= 124V
= @ﬂ
li
gﬂ 19
(El
b
] o |
b @u = Nr.borna | Descriere
; ® eu IR 18 lesire impuls volum (+)
A 19 Masa (-
olH| @lSr MASA 0)
1] @& MASA
7 | @©Sn AO
| | F—~-@En ) Al
Obiect/Registru Valoare citire/scriere Descriere
MSV:41/32824 3:Senzor de debit Intrare T3
AV:43/32864 0,04 (depinde de senzorul de debit) Volum impuls (I/impuls)
MSV:12/32814 3: Pornit, senzor de debit pe conducta de retur Metoda de contorizare a energiei*

*Metoda de contorizare a energiei

MSV:12/32814

Starea 1: Oprit

NovoCon® M nu calculeaza energia.

Starea 2: Pornit, debit indicat

NovoCon® M calculeaza energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 si T2 si utilizand debitul indicat.
Starea 3: Pornit, senzor de debit pe conducta de retur

NovoCon® M calculeaza energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 si T2 si a debitului de la senzorul
de debit instalat pe conducta de retur.

Starea 4: Pornit, senzor de debit pe conducta de alimentare

NovoCon® M calculeaza energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 si T2 si a debitului de la senzorul
de debit instalat pe conducta de alimentare.
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Punerea in functiune/ NovoCon® L/XL accepta conectarea senzorului de debit direct la intrarile NovoCon®. Senzorul de debit trebuie
conectarea senzorului sa fie conectat la bornele T3 si GND. Prin urmare, MSV:44/32824 trebuie schimbat la valoarea 3. In acest caz,

de debit la: (continuare) intrarea T3 va detecta impulsuri in locul temperaturii.

NovoCon®L, XL Pentru a obtine valoarea corectd a senzorului de debit, este foarte important sa setati valoarea corecta a litrilor

per impuls pe NovoCon® (AV:43/32864). De obicei, acest lucru este specificat in fisa cu specificatii pentru senzorul
de debit. Daca dorim sa folosim senzorul de debit pentru a calcula energia, trebuie s schimbam si registrul

MSV12/32814*.
T3 NovoCon L/XL
+24V‘ oV ‘ A+ | B- |GND‘ T3 ‘ ’ T2 ‘ T1 ‘GND‘GND‘AO ‘ Al ‘
SONO 3500 CT Nr.borna | Descriere
56 56 lesire impuls volum (+)

MASA este comuna 57 57 Mas3 ()

pentru toate semnalele.
Obiect/Registru Valoare citire/scriere Descriere
MSV:41/32824 3:Senzor de debit Intrare T3
AV:43/32864 0,04 (depinde de senzorul de debit) Volum impuls (I/impuls)
MSV:12/32814 3: Pornit, senzor de debit pe conducta de retur Metoda de contorizare a energiei*

*Metoda de contorizare a energiei

MSV:12/32814

Starea 1: Oprit

NovoCon® L/XL nu calculeazd energia.

Starea 2: Pornit, debit indicat

NovoCon® L/XL calculeazé energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 si T2 si utilizand debitul indicat.
Starea 3: Pornit, senzor de debit pe conducta de retur

NovoCon® L/XL calculeazd energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 si T2 si a debitului de la senzorul
de debit instalat pe conducta de retur.

Starea 4: Pornit, senzor de debit pe conducta de alimentare

NovoCon® L/XL calculeaza energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 si T2 si a debitului de la senzorul
de debit instalat pe conducta de alimentare.

Setari pentru senzorul de debit (NovoCon S/M/L/XL):

Daca borna de intrare ohmica T1 sau T2 pentru senzorul de debit este utilizata sau dezactivata:
aplicatia pentru energie nu poate fi comutata la limita/control putere sau la limita/control temp. delta,
dar poate fi comutata pe limita/control temp. retur.

Ultima optiune depinde daca functia de temperatura de retur este selectata la cealalta borng, care nu este
utilizata pentru conectarea senzorului de debit.

Daca functia bornei de intrare analogica este utilizata pentru senzorul de debit sau este dezactivata,
urmatoarele moduri de aplicatie din MSV:9 nu sunt disponibile:

1: Control analogic - Al utilizat pentru semnalul de comanda
3: Mod CO6 - Al utilizat pentru starea CO6
4: Mod CO6 inversat - Al utilizat pentru starea CO6
7: Mod CO6 analogic - Al utilizat pentru semnalul de comanda

8: Mod CO6 analogic inversat - Al utilizat pentru semnalul de comanda
Cu alte cuvinte, MSV:9 nu poate fi comutat in modurile ,Control analogic” sau in modurile CO6 cu exceptia
modului 5 si 6 (CO6 fara alarme).

Daca se utilizeaza modul aplicatie MSV:9 in ,Control analogic” sau in combinatie cu CO6 cu exceptia
starilor 5 si 6 (CO6 fara alarme):
Functia bornei Al este blocata la starea 2 ,Intrare analogica (tensiune sau curent)” si nu poate fi modificata.
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Viteza Baud automata

NovoCon®nu trebuie sd fie
conectat dupd sau simultan cu
alte aparate BACnet. NovoCon®
seva adapta apoi automat

la viteza Baud din reteaua sa.

Viteza Baud MSV:6/32804 trebuie sa fie setata la 1 (implicit).

Daca NovoCon® observa activitate in magistrald in interval de 45 de secunde de la pornire, va adopta viteza Baud
folosita in retea de celelalte aparate BACnet. Daca servomotorul nu observa activitate in retea in acest interval,
va genera un token pe care il va trimite la viteza Baud implicita de 38.400 bps.

Viteza Baud
automata

Atrecut
intervalul aleatoriu
de 45 - 60 secunde?

Activitate in
magistrala?

Da

v

Y

Generare token
la 38.400 bps

Datele se primesc
corect, fara erori
de cadru?

Utilizare viteza
Baud curentd

\4

Da

Nu

¢ Y

Modificare Incetare viteza
viteza Baud Baud automata

Autoadresare MAC
- numai BACnet

Parametrul Metoda de atribuire adresa MAC MSV:5 trebuie sa fie setat la 1 (implicit).

Servomotorul NovoCon® observa adresele MAC ocupate din reteaua secundara si atribuie automat
servomotorului o adresa MAC disponibila numai la prima pornire. Presupunand ca adresa nu a fost deja
selectatd manual cu ajutorul comutatoarelor DIP. Daca se produce un conflict intre adresele MAC,

se activeaza functia de autoadresare MAC. Aceastad functie va initia 0 noua cautare a unei adrese MAC
disponibile. Cand se gaseste o adresa MAC disponibil3, se va trimite o notificare ,| am” (Exist) prin BACnet.
Retineti ca este posibil sa nu se atribuie de fiecare data adrese MAC consecutive.

Conflict intre
adresele MAC

S-adetectatun
conflict intre adresele
MAC?

( Autoadresare MAC )

v

Observare Poll for Master si
Réspuns catre Poll For Master

Setare adresa MAC =1
Nu-—»| Incepere generare
Token

S-a gasitun alt aparat
master in retea

Da

Da ——

Functie de

autoadresare MAC —Nu—>|
Asteptare Poll For Master si activata?
raspuns catre Poll For Master.
Generare tabel cu posibilele Nu
adrese MAC libere Da

Nu +

Pornire functie
autoadresare MAC

S-a asteptat Poll for Master
intr-un ciclu complet?

4

Y

Da = -

+ ( Incetare conflict )
intre adresele MAC

Selectati aleatoriu una dintre adresele
MAC libere si trimiteti o notificare

,lam” (Exist) cu adresa M selectata
T

Incetare functie
autoadresare MAC.
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Obiecte BACnet - Valoare analogica

Ident.

Obiect/nume parametru

Unitate

scriere

Stare
a

Rezolutie

Descriere

Persistent
Da/Nu

AV:0

Debit proiectat

98:%
136:1/h
89:GPM

R/W

AB-QM 4,0 DN 15 - 32:
10% din debitul nominal
AB-QM DN 10 - 32: 20%

din debitul nominal
AB-QM DN 40 - 250: 40%
din debitul nominal

Domeniu de reglare
maxim din tabelul
referitor la vana

Valoare
nominala
din tabelul
referitor la
vanainl/h

Recomandat sa se utilizeze AV:30 pentru incalzire si/sau AV:31 pentru racire.

Valoare presetata pentru debitul proiectat cand semnalul de comanda este
la 100%, dacd modul aplicatiei este Control analogic sau Control digital,

in caz contrar, nu se foloseste.

Unitatile pot fi schimbate cu ajutorul proprietatii unitatilor de masura

ale obiectului si/sau prin MSV:20. Unitatile I/h (vanele ISO) sau GPM

(vanele ANSI) provin din obiectul MSV:3 Tip de vana selectat.

AV:1

Valoare de referinta
pentru debit

98: %
136:1/h
89: GPM
48: kW
157:kBTU/h

R/W

100% sau valoarea
debitului proiectat

100%

Valoarea de referinta pentru debit (debit max.) prin vana AB-QM.
Unitatile pot fi schimbate cu ajutorul proprietatii unitatilor de masura

ale obiectului si/sau prin MSV:21.

Daca functiile Management consum de energie sunt active, valoarea de
referinta pentru debit va respecta valoarea actuala controlata de functia
Management consum de energie.

NOTA: Pentru ca unitatile kW sau kBTU/h s& devind active, trebuie selectat

MSV:13 Regulator putere (stare:3).

Av:2

Feedback debit

%, I/h, GPM

Daca selectati I/h (GPM),
debitul vanei va fi setat
la valoarea maxima

(MSV:3) a vanei selectate.

in caz contrar 100%

I/h sau
GPM,
in functie
devana
selectatd

0,001

Nu

Citirea debitului pe baza pozitiei tijei servomotorului. Unitatile pot fi
schimbate cu ajutorul proprietatii unitatilor de masura ale obiectului
si/sau prin MSV:22.

Acest obiect este acceptat de COV.

Nu

Timp revenire control

72: Minute

R/W

60

10

Timpul inainte ca servomotorul sa reactioneze la un semnal de comanda
analogic lipsa, cu alte cuvinte, dacd MSV:9 = 1 Control analogic, dar nu
primeste niciun semnal de comanda analogic.

Av:4

Valoare alpha

95: Nicio unitate

R/W

0,05

0,01

Valoare folosita pentru trasarea graficului in modul Functie definita manual
(MDF) pentru a corespunde cu graficul caracteristic al unui schimbator

de céldura. Setare liniara: MDF = 1. A se vedea tabelul cu graficul de mai
jos. Daca AV:1 este in I/h in modul digital, setarea alpha este ignorata.
Consultati diagrama cu valoarea alpha.

AV:5

Timp de inchidere sau
deschidere a vanei

73:Secunde

R/W

700

Timpul de care servomotorul are nevoie pentru a trece de la un debit
proiectat de 0% la unul de 100%. Se foloseste cu MSV:4.

AV:6

Tensiunea alimentarii
interne cu energie

Volti

0,01

Tensiunea rectificata care actioneaza servomotorul.

Tensiune prea mica: 16,1 - 17,5 V.

Tensiune prea mare: 38,3 -43,4 V.

Se foloseste pentru a verifica numarul amplificatoarelor de curent
din configuratie.

Nu

Adresa MAC

95: Nicio unitate

R/W

Adresa MAC utilizatd pentru comunicarea prin BACnet.

Temperaturd din servomotor

°C,°F

Temperatura masuratd in servomotor.
Unitatile pot fi schimbate cu ajutorul proprietatii unitatilor de masura
ale obiectului.

Nu

AV:9

Ore totale de functionare

AV:10

Ore

Ore totale de functionare a servomotorului.

Minute de la ultima pornire

Minute

Da

Minute de la ultima pornire a servomotorului.

Nu

AV:11

Minute de la ultima calibrare

Minute

Minute de la ultima calibrare a servomotorului pe o vana AB-QM.

Da

AV:12

Minute de lainchiderea
completd

Minute

o |»|=|=

Minute de la ultima inchidere completd a servomotorului pe vana AB-QM.

Da

AV:13

Minute de la deschiderea
completa

Minute

Minute de la ultima deschidere completa a servomotorului pe vana AB-QM.

Da

Durata de viata estimata

n/a

=)

0,01

Procentul calculat al duratei de viata extinse. La 100% vana si servomotorul
au atins durata de viata minima estimata. Se recomanda inlocuirea vanei
si servomotorului.

Numadr mesaje server

Numar mesaje server

Mesaje server primite

Mesaje server primite

Numdr erori server

Numar erori server

Mesaje server trimise

MAX

Mesaje server trimise

Eroare expirare server

ololo|o|e

Eroare expirare server

Numar de serie servomotor

o |»|n|=|=|=

Descrierea acestui obiect include numérul de serie al servomotorului,
programat la momentul fabricatiei.

AV:21

Numele vanei selectate
este afisat aici

I/h sau GPM, tipul
de unitate provine
din MSV:3 Tip de
vana selectat.

Debitul nominal al vanei AB-QM selectate este afisat in vana curenta.

AV:22

Pozitia vanei la debit
nominal

Milimetru

n/a

Pozitia in mm la debitul nominal al vanei AB-QM selectate.

AV:23

Valoare maxima pentru
debitul proiectat

%

Domeniu de reglare
maxim din tabelul
referitor la vana

Nivelul maxim péna la care debitul proiectat poate fi crescut pentru
vana AB-QM selectata.

AV:24

Numele vanei stabilite de
utilizator este afisat aici

136:1/h sau 89: GPM.
Tipul de unitate scris
aici va fi copiat
in tabelul referitor
la vana. Implicit: I/h

R/W

NovoCon S: 5000
NovoCon M: 90000
NovoCon L/XL:

600

Numele si debitul nominal pentru vana definita de utilizator.
Acest obiect se utilizeaza numai daca NovoCon® nu se foloseste cu
o vana AB-QM. Contactati reprezentantul Danfoss pentru a verifica
daca este posibila conexiunea dorita.

AV:25

Pozitia vanei la debit
nominal pentru vana
definita de utilizator

30: Milimetru

R/W

Pozitia in mm la debitul nominal al vanei definite de utilizator.
Acest obiect se utilizeaza numai dacd NovoCon® nu se foloseste cu
o vana AB-QM. Contactati reprezentantul Danfoss pentru a verifica

Da

daca este posibila ce dorita.

AV:26

Valoarea maxima pentru
debitul proiectat al vanei
definite de utilizator

98: %

R/W

100

150

100

Nivelul maxim péana la care debitul proiectat poate fi crescut pentru vana
definita de utilizator. Acest obiect se utilizeazd numai daca NovoCon®

nu se foloseste cu o vana AB-QM. Contactati reprezentantul Danfoss
pentru a verifica daca este posibila conexiunea dorita.

AV:27

Numar rezumate alarme

Nicio unitate

n/a

n/a

n/a

Prezentarea numerica a erorilor in asteptare detectate.
Codificarea pentru AV:27 Numdr rezumate alarme este:
Daca BV:10 este activ, atunci AV:27 este 1.0.

Daca BV:11 este activ, atunci AV:27 este 2.0.

Daca BV:12 este activ, atunci AV:27 este 4.0.

Dacd BV:13 este activ, atunci AV:27 este 8.0.

Dacd BV:14 este activ, atunci AV:27 este 16.0.

Dacd BV:15 este activ, atunci AV:27 este 32.0.

Dacd BV:16 este activ, atunci AV:27 este 64.0.

Dacd BV:17 este activ, atunci AV:27 este 128.0.

Daca BV:18 este activ, atunci AV:27 este 256.0.

Daca BV:19 este activ, atunci AV:27 este 512.0.

Daca BV:20 este activ, atunci AV:27 este 1024.0.

Daca BV:21 este activ, atunci AV:27 este 2048.0.

Daca BV:22 este activ, atunci AV:27 este 4096.0.

Daca BV:23 este activ, atunci AV:27 este 8192.0.

Daca BV:24 este activ, atunci AV:27 este 16384.0.

Daca BV:25 este activ, atunci AV:27 este 32768.0.

Dacéd BV:26 este activ, atunci AV:27 este 65536.0.

de ex., daca atat BV:11, cat si BV:12 sunt active, atunci AV:27 este 6.0.
Acest obiect este acceptat de COV.

AV:30

Debitul proiectat
pentruincalzire

98:%
136:1/h
89:GPM

R/W

AB-QM 4,0 DN 15 - 32:
10% din debitul nominal
AB-QM DN 10 - 32: 20%

din debitul nominal
AB-QM DN 40 - 250: 40%
din debitul nominal

Domeniu de reglare
maxim din tabelul
referitor la vana

Valoare
nominala
din tabelul
referitor la
vanainl/h

Valoare presetata pentru debitul proiectat in modul de incalzire, cand
semnalul de comand este la 100%. MSV:10 trebuie sa fie setat la incalzire.
Unitatile I/h (vanele ISO) sau GPM (vanele ANSI) provin din obiectul MSV:3
Tip de vana selectat.

Da

AV:31

Debit proiectat
pentruracire

98:%
136:1/h
89:GPM

R/W

AB-QM 4,0DN 15 - 32:
10% din debitul nominal
AB-QM DN 10 - 32: 20%

din debitul nominal
AB-QM DN 40 - 250: 40%
din debitul nominal

Domeniu de reglare
maxim din tabelul
referitor la vana

Valoare
nominala
din tabelul
referitor la
vanainl/h

Valoare presetata pentru debitul proiectat in modul de racire, cand
semnalul de comanda este la 100%. MSV:10 trebuie sa fie setat la Racire.
Unitatile I/h (vanele ISO) sau GPM (vanele ANSI) provin din obiectul MSV:3
Tip de vana selectat.

Da

AV:32

Emisii de putere

48: kW
157:kBTU/h

0,01

Emisiile de putere hidraulica ale unitatii terminale, pe baza calculelor
obtinute de la debitul de apa si diferenta de temperatura dintre conductele
de tur (Al:1) si retur (Al:2). Daca se utilizeaza AV:41 Corectie glicol, emisiile
de putere vor fi ajustate in mod corespunzator.

Unitatile pot fi schimbate cu ajutorul proprietatii unitatilor de masura

ale obiectului.
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Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Obiecte BACnet - Valoare analogica (continuare)

Obiect/nume " Citire/ . Stare 5 " Persistent
Ident. parametru Unitate scriere | Min | Max implicita Descriere Informatii Da/Nu
Contor energie 19: kWh Activat/dezactivat prin MSV:12. Unitati setate prin MSV:27.
Av:33 de incélzirg 126: MJ R 0 n/a n/a Index energie pentru incalzire. Daca se utilizeaza AV:41 Corectie glicol, Contor energie de incalzire va fi ajustat Da
147:kBTU in mod corespunzator.
Contor energie 19: kWh Activat/dezactivat prin MSV:12. Unitati setate prin MSV:27.
AV:34 de récireg 126: MJ R 0 n/a n/a Index energie pentru racire. Daca se utilizeaza AV:41 Corectie glicol, Contor energie de racire va fi ajustat Da
147:kBTU in mod corespunzitor.
2 PR 48: kW Valoare presetata pentru debitul proiectat Cand se utilizeaza starea MSV:13 Limitator putere, aceasta este puterea hidraulica maxima
AV:35 | Putere max. incalzire 157: kBTU/h Rw 0 n/a 0 in modul de incalzire. permisa. Aceasta valoare are scopul de a limita puterea de incalzire in unitatea terminala. Da
g 5 48: kW Valoare presetata pentru debitul proiectat Cand se utilizeaza starea MSV:13 Limitator putere, aceasta este puterea hidraulica maxima
AV:36 | Putere max. ricire 157: kBTU/h R/iW 0 n/a 0 in modul de récire. permisa. Aceasta valoare are scopul de a limita puterea de récire in unitatea terminala. Da
o i 8 Daca sunt activate functiile Management consum de energie (MSV:13) (limita min. Delta T
2 Delta T pentru 62:°C Valoare punct de referinta pentru diferenta de : p, P P
AV:37 incalzire 64:°F R/W n/a n/a 15 temperatura intre conductele de tur si retur. :;le):ta::‘izgf;?égierjzaél i)), aceasta valoare este valoarea de referinta (punctul de referint&) Da
o P " Daca sunt activate functiile Management consum de energie (MSV:13) (limita min. Delta T
B elta T pentru racire o n/a n/a oy - sau control Delta , aceasta valoare este valoarea de referinta (punctul de referinta a
AV:38 | DeltaT . 62:°C RIW / Y 5 Valoare punct de referinta pentru diferenta de @ | Delta T (5)) 3val I de referinta ( | de referint3) b
64:°F temperatura intre conductele de tur si retur. pentru reglarea racirii
.o, Daca sunt activate functiile Management consum de energie (MSV:13) (limita max. T retur
AV:39 T2 incélzire gi g'c: R/W n/a n/a 35 Valoare punct de referinta pentru T2 incalzire |(6), control T retur (7) sau reglare temperatura T3 (8)), aceasta valoare este valoarea de Da
. referinta (punctul de referinta) pentru reglarea incalzirii.
5 . 62:°C — . Pentru starea MSV:13 Management T retur min. si Setare control T retur, aceasta este
AV:40 T2 racire 64-°F R/W n/a n/a 13 Valoare punct de referinta pentru T2 racire. valoarea pe care se bazeazi controlul pentru ricire. Da
AV:41 Factor glicol 95: nicio unitate R/W 0,5 2 1 Factor de corectie cu glicol Selectati factorul adecvat intre 0,5 si 2 daca se foloseste un amestec cu glicol. Da
AV:42 | Feedback de pozitie 98: % R 0 100 n/a Citirea debitului in procente Citirea debitului in procente pe baza pozitiei tijei servomotorului. Nu
e adapteazd automat la vana AB-QM selectata, dar poate fi suprascris manual. Daca este
Sead a I AB-QM sel a d fi i I. Daca
. . I/impuls : n " setat la 0, se iau in calcul doar impulsurile si nu se masoara debitul pe baza impulsurilor
: P primite. Acest lucru permite, de exemplu, conectarea contorului de apa sau a contorului
Av:43 Volum impuls (17p) R/W 0 n/a 0 Volum impuls al senzorului de debit conectat imite. A | ite. d \ lui d X lui Da
de energie.
AV: 44 Contor volum m R 0 n/a 0 Volumul total de apa acumulata \:/gth;inlﬂlrt;ctiflegeapa acumulata care trece prin vana, combinat atat cu incalzirea, Da
AV:45 Contorimpulsuri impuls R 0 n/a 0 Numar total de impulsuri acumulate Numar total de impulsuri primite de la senzorul de debit Da
Debitul minim permis in timp ce functia Management consum de energie MSV:13 este activa,|
Debit min. Debitul minim pentru managementul Exceptii, obiectul nu are efect daca:
AV:46 management 98: % R/W 0 100 10 consumului de energie ca procent din limita de energie este inactivé sau este selectata functia Management consum de energie Da
consum de energie ebitul proiectat AV:30 sau AV:31. pentru controlul de putere. In acest caz, limita debitului minim este setata la in
d I debitul proi AV:30 sau AV:31 luld [ limita debitului mini dla2%di
debitul proiectat.
AV:47 P control-aport 95: nicio unitate R/IW n/a n/a 7 Setare parte proportionala pentru control Seteaza partea pr_oporglonala pentru controlul obiectului MSV:13 Functii management Da
consum de energie.
. - - . : < Seteaza partea integrala pentru controlul obiectului MSV:13 Functii management
AV:48 | Control-aport 95: nicio unitate R/W n/a n/a 0,35 Setare parte integrala pentru control consum de energie. Parametru | in sec. = (Paport/laport)* 2 s Implicit: 7/0,35 * 25 = 40's Da
CO6 analogic Punct " N " Semnalul de comanda pentru incélzire 100% deschis cand MSV:9 = Stare 7 sau 8.
.50% X
AV50 deincalzire 100% 95: nicio unitate R/IW 0 10 0 Punct de semnal pentru modul CO6 analogic Nu se accepta grafice suprapuse pentru controlul la incalzire si racire. Da
CO6 analogic Punct o = . Semnalul de comanda pentru incélzire 0% deschis cand MSV:9 = Stare 7 sau 8.
.51% X
AV:51 deincalzire 0% 95: nicio unitate RIw 0 10 33 Punct de semnal pentru modul CO6 analogic Nu se accepta grafice suprapuse pentru controlul la incalzire si racire. Da
.c-« | CO6 analogic Punct S o " Semnalul de comanda pentru racire 0% deschis cand MSV:9 = Stare 7 sau 8.
AVi52 de racire 0% 95: nicio unitate Rw 0 10 67 Punct de semnal pentru modul CO6 analogic Nu se accepta grafice suprapuse pentru controlul la incalzire si récire. Da
y CO6 analogic Punct . N .| Semnalul de comanda pentru racire 100% deschis cand MSV:9 = Stare 7 sau 8.
AV:53 de racire 100% 95: nicio unitate Riw 0 10 10 Punct de semnal pentru modul CO6 analogic Nu se accepta grafice suprapuse pentru controlul la incélzire si récire. Da
AV:55 Dom%\lsucs;r‘]:or Al 62:°C/64:°F R/W n/a n/a 0 Senzor de temperatura Al: limita minima Limita minima de temperatura din intervalul de masurare al senzorului Da
AV:56 Dom%e?l:\:aui;iecr;ztorAl 62:°C/64:°F R/W n/a n/a 0 Senzor de temperatura Al: limita maxima Limita maxima de temperatura din intervalul de masurare al senzorului Da
AV:57 Timp de spalare 72: minute R/W 1 99999 60 Timp de spalare in minute Timp de spalare in minute Da

" Numai pentru NovoCon S

AV:4/32772 Grafic valoare alpha BV:2/32786 Mod de operare directa sau inversa
A s
: +
09 2
07
g o 577
o 05 o %
D
04 Z s
d
03 Z % )
02 %
-
01 2 B
o1 01 02 03 04 05 06 07 08 09 1 - 0 10 v 0 10 v
V(%) 0 200 mA 0 20 mA
Obiecte BACnet Obiect/nume ; Persistent
y | t' h |t' | Ident. e etiere Text stare Descriere Da/nu
— Valoare stari multiple .
P v | sttt TR, [shuioaet | yomor [ modulactalatsersomotorutl Fancile de calbrare | %K
speciale 3 Flush 5: Alarma spalare si purjare a aerului pot fi pornite de aici. starilor 3,4 si5
P " 1:0-5Vcc 5:2-6Vcc.
Tip si domeniu . N " : " ——
MsV:1 | pentrd semnalulde | R/W gzg—lgvcc, 6:6—10V%c. 2:0-10Vec. FoI05|tIplentr\|Ja§electa tipul si domeniul intrarii pentru Da
comanda analogic 12— c.c. 7:0-20m semnalul analogic.
4:5-10Vcc. 8:4-20mA
Lipsa semnal 1: Nicio actiune
MSV:2 analogic sau RIW 2:INCHIS 1:Nicio Pozitie dupa lipsa semnalului analogic sau pozitie dupa Da
b actiune laresetarea 3: DESCHIS actiune resetarea alimentarii in modul digital.
alimentarii 4: 50% din debitul proiectat
. . - Consultati tabelul Legat de tipul | Acesta este tipul de vana AB-QM pe care servomotorul
MSV:3 |Tip devana selectat| R/W »Selectarea tipului de vana”. NovoCon _|este configurat sa il controleze. Da
1:3 s/mm Timpul de care servomotorul are nevoie pentru a se deplasa
. S " 4:24 s/mm . 1 mm sau, alternativ, o functie specificata cu timp constant
MSV:4 | Viteza servomotor R/W gi ?zslsr/\:;nm 5: Timp constant 4:24 s/mm (a se vedea AV:5). Da
. Domeniul valorii Timp constant este de 18 - 700 de secunde.
. Catari 1: Setari Metoda folosita pentru a seta adresa MAC prin BACnet.
MSV:5 Metoda de atribuire RIW ;‘_ zzt:fri' Cl?rr;‘i“;alfgll}gltziﬂru?ui?:gfér?: comutator |Daca adresa MAC nu este setata de la comutatorul DIP, Da
b adresa MAC “sau agtoaéresare p DIP sau servomotorul isi va atribui automat o adresa MAC
autoadresare |disponibild.
1: Detectare viteza Baud automata
2:9.600 bps
3:19.200 bps 1: Detectare
MSV:6 Viteza Baud R/W |4:38.400 bps viteza Baud |Viteza Baud folosita pentru comunicarea prin BACnet. Da
5:57.600 bps automata
6:76.800 bps
7:115.200 bps
1:Mod LED normal
. 2: Numai afisare alarme 1:Mod LED g . :
MSV:7 Control LED R/W 3 Toate LED-urile STINSE normal Utilizat pentru a selecta afisajul cu LED-uri necesar. Da
4: Clipire

" Deschide complet vana pentru timpul setat in obiectul AV: 57 sau pand cand este selectatd o stare noud.
2 Deschide siinchide vana de 5 ori la vitezd maxima.
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Obiecte BACnet - Valoare stari multiple (continuare)

Obiect/nume Stare : Persistent
Ident. parametru Text stare implicita Descriere Da/Nu
Selectare protocol 1: Comutator DIP 1: Comu- Selectarea protocolului pentru magistrala de comunicatie.
MSV:8 magistrala de R/W  [2:BACnet tator DIP Consultati, de asemenea, sectiunea Setarile comutatorului DIP din fisa tehnica. Da
comunicatie 3: Modbus Daca protocolul se schimba, este nevoie de un ciclu de putere pentru ca servomotorul sa adopte protocolul nou selectat.
Selectati modul de aplicatie pentru servomotor.
Starea 1: Control analogic. Debitul este controlat printr-un semnal analogic, de ex., 0 - 10 V. Debitul proiectat este setat prin
AV:30 Incélzire si/sau AV:31 Racire. De asemenea, se poate folosi AV:0. R
Starea 2: Control digital. AV:1 este utilizat pentru a controla debitul. Debitul proiectat este setat prin AV:30 Incalzire si/sau A
V:31 Récire. De asemenea, se poate folosi AV:0.
Starea 3*: Mod CO6. AV:1 este utilizat pentru a controla debitul. Debit proiectat de incalzire setat prin AV:30 si debit proiectat
de récire setat prin AV:31. Functia de incalzire este conectaté la vana CO6 la porturile 5 5i 6, iar cea de racire la porturile 1si 4.
1: Control analogic Starea 4*: Mod CO6 inversat. AV:1 este utilizat pentru a controla debitul. Debit proiectat de incalzire setat prin AV:30 si debit
2: Control digital proiectat de racire setat prin AV:31. Porturile sunt inversate fata de Starea 3.
3:Mod CO6* Starea 5*: COG6 fara alarme. AV:1 este utilizat pentru a controla debitul. Debit proiectat de incalzire setat prin AV:30 si debit
MSV:9 Mod aplicatie RIW 4:Mod CO6 inversat* 2: Control | proiectat de racire setat prin AV:31. Aceasta stare poate fi utilizatd daca intrarea analogica trebuie folosita in alt scop decat Da
® plical 5:CO6 fara alarme* digital pentru feedback CO6. Retineti ca, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este afisata.
6: CO6 inversat fara alarme* Starea 6*: CO6 inversat fara alarme. AV:1 este utilizat pentru a controla debitul. Debit proiectat de incalzire setat prin AV:30
7:Mod CO6 analogic* si debit proiectat de racire setat prin AV:31. Porturile sunt inversate fata de Starea 3. Aceasta stare poate fi utilizata daca intrarea
8: Mod CO6 analogic inversat* analogica trebuie folosita in alt scop decat pentru feedback CO6. Retineti ca, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este afisata.
Starea 7*: Mod CO6 analogic. Debitul este controlat de la regulatorul de camera prin semnalul de intrare analogica. Debit
proiectat de incalzire setat prin AV:30 si debit proiectat de racire setat prin AV:31. In acest caz, BV:2 se utilizeaza pentru a comuta
semnalul de comanda. Retineti ca, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este afisata.
Starea 8*: Mod CO6 analogic inversat. Debitul este controlat de la regulatorul de camera prin semnalul de intrare analogica.
Debit proiectat de incalzire setat prin AV:30 si debit proiectat de racire setat prin AV:31. In aceasta stare, functiile de racire si de
incalzire sunt conectate opus fata de starea 7. Cand comutati la aceasta stare, valorile din AV:50 - 53 sunt inversate. In acest caz,
BV:2 se utilizeaza pentru a comuta semnalul de comanda. Retineti c3, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este afisata.
1:incélzire
2:Racire Starile 1 5i 4 sunt comenzi pentru servomotorul NovoCon® ChangeOver® si afecteaza MSV:13 Aplicatie management consum
3:CO6 inchis*"z 5 de energie.
MSV:10 Comanda si stare RQ\(IS(I’S;‘) 4:CO6 Pornire exerciti 1:Incalzire Starile 5 si 8 constituie feedback de la servomotorul NovoCon® ChangeOver®. Da
. aplicatie 5:CO6 Trecere catre racire* . Starea 3, Mod inchidere, se poate utiliza numai pentru intretinere si este posibila numai cand valoarea de referinta
6: CO6 Trecere catre incalzire* pentru debit este 0%.
7:CO6 Alarma* In aplicatiile de comutare centrald, stérile 1 si 2 se folosesc pentru a comanda incalzirea sau racirea.
8: CO6 Efectuare exercitii*
1: PORNIT PORNIT: Vana ChangeOver® va trece din pozitia curentd in cea de inchidere si inapoi o datd pe saptamana pentru a mentine
MSV:11* | Exercitiu automat CO6 R/W 21 OPRIT 1:PORNIT | miscarea liberd, daca este selectat modul CO6. Da
3 OPRIT: Operarea vanei trebuie manevrata de BMS.
Starea 1: Oprit
NovoCon® nu calculeaza energia.
1: Oprit Starea 2: Pornit, debit indicat
2: Pornit, debit indicat NovoCon® calculeazé energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 i T2 si a debitului indicat.
MSV:12 Metoda de RIW 3: Pornit, senzor de debit 1: Oprit Starea 3: Pornit, senzor de debit pe conducta de retur Da
. contorizare a energiei pe conducta de retur : NovoCon® calculeaza energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 i T2 si a debitului de la senzorul de debit instalat
4: Pornit, senzor de debit pe conducta de retur.
pe conducta de alimentare Starea 4: Pornit, senzor de debit pe conducta de alimentare
NovoCon® calculeaza energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 i T2 si a debitului de la senzorul de debit instalat
pe conducta de alimentare.
Activati functii pentru a optimiza performanta sistemului. Debitul calculat pe baza functiilor active de control al consumului
de energie este limitat la debitul min. pentru managementul consumului de energie AV:46, exceptand functia Control putere,
care are limita de min. 2% din debitul proiectat.
Daca este nevoie, valorile Pl pot fi ajustate in obiectele AV:47 si AV:48.
1: Dezactivat Starea 1: Inactiva
Manager de putere: Starea 2: Daca puterea este peste valoarea reglata in AV:35/36, NovoCon va ajusta la limita specificata in AV:35 si/sau AV:36.
2: Limita de putere Cand aceasta limita este activa, obiectul de avertizare BV:23 va fi setat la ,pornit”.
Managementul 3: Control putere Starea 3: Debitul prin vana este controlat de AV:1in %, kW sau kBTU/h (selectat in MSV:26) si se bazeaza pe intrérile de debit
MsV:13 consumului RIW "’,“"."a.‘—‘e"’.e.'et"""a‘“"a’l 1: Neutilizat | § lemperaturd. o Tin AV3T 50 . denssits N S inchids 405 cand se ati Da
de energie 4:Limita minima pentru Delta T Starga4. Dacaval oarea DeltaTin Ay.37 §|/sauf\\{.3_8 §ste epa_ma,N_ovoCon vaincepe sd inchida vana pana cand se ating
5:Control Delta T valorile pentru AV:37 si/sau AV:38. Cand aceasta limitd este activa, obiectul de avertizare BV:23 va fi setat la ,pornit”.
6: Limita T retur Starea 5: Valoarea constanta Delta T este setatd in AV:37 si/sau AV:38, iar NovoCon va efectua ajustari in cadrul acestor limite.
7: Control T retur Cand acest control este activ, avertizarea BV:23 va fi setata la ,pornit”. N
8:Reglare temperatura Starea 6: NovoCon asigura temperatura de retur minima sau maxima. T2 setat in AV:39 si AV:40. In MSV:10 trebuie selectata
aplicatia de incélzire/racire. Cand aceastd limita este activa, avertizarea BV:23 va fi setata la ,pornit”.
Starea 7: O valoare T2 constanta este setata in AV:39 si/sau AV:40. NovoCon va efectua ajustari pentru a mentine aceste valori constante.
Starea 8: Reglarea temperaturii (bucla de control Pl), in functie de informatiile de la senzorul T3. Punctul de referinta pentru aplicatia
de incélzire este pe AV: 39, iar pentru racire pe AV: 40.
Selectare tip de senzor de
temperatura:
Tip de senzor 1:NTC10k Tip 2
MSV:14 » R/W 2:NTC10k Tip 3 3:Pt1000 |Selectati tipul de senzor de temperatura conectat la T1 i T2. Da
temperatura T1, T2 3:Pt1000
4:PT500%*
5:PT100**
Selectare tip de senzor de
temperatura:
X 1:NTC10k Tip 2
MSV:15%* Tipde senzor R/W 2:NTC10k Tip 3 3:Pt1000 |Selectati tipul de senzor de temperatura conectat la T3. Da
temperatura T3 3:Pt1000 4
4:PT500
5:PT100
1: Urmeaza tipul de intrare analogica, MSV: 1.
. . e - Urmeaza MSV: 1 1:Urmeaza [Daca intrarea este 0 - 10 V/0 - 20 mA, iesirea este 0 - 10 V. Daca intrarea este 2 - 10 V/4 - 20 mA, iesirea este 2 - 10 V. Dacd
MSV:16 | tip de iesire analogica RIW 2:0-10V MSV: 1 intrarea este 5- 10V, iesirea este 5 - 10 V. 2: Intotdeauna tipul 0 - 10 V (urmeaza feedbackul pentru debit AV:2) Da
Msv:20 | Unitati de debit Rw | 1Vh 3:GPM 1:/h | Unitati de mésura utilizate pentru debitul proiectat AV:0, AV:30 si AV:31 Da
proiectat 2:% 4
MSV:21 Unitatile valorii de RIW 1:1/h 2:% 4: kW 2.9 Unitati de masura utilizate pentru debitul dorit AV:1. Da
) referinta pentru debit 3:GPM 5:kBTU/h . NOTA: Daca se selecteazd kW sau kBTU/h, atunci se activeaza si MSV:13 Regulator putere (stare:3).
. Unitati de feedback 1:1/h 2:% ) s R .
MsV:22 debit real R/W 3:GPM 1:1/h Unitati de masura utilizate pentru AV:2 Da
MsV:23 Unitétide rw [1C 1:°C | Unitati de masura utilizate pentru AV:8, AV:37 - 40 Da
temperatura 2:°F 4
MSV:24 Unitatile T1 R/W ; .,E 3:0hm 1:°C Unitati de masura utilizate pentru Al:1 Da
MSV:25 Unitatile T2 R/W ; .,E 3:0hm 1:°C Unitati de masura utilizate pentru Al:2 Da
MSV:26 | Unitati de alimentare R/W ; t\éVTU/h 1. kW Unitati de masura utilizate pentru AV:32 Da
MSV:27 | Unitéti contor energie R/W 1 l,ijh 3:kBTU 1:kWh | Unitati de masura utilizate pentru AV:33 si AV:34 Da
MSV:28 Unitatile T3 R/W ; ag 3:Ohm** 1:°C Unitati de masura utilizate pentru Al:3 Da
1: Dezactivat 2: Intrare
MSV:41 Intrare Al R/W 2:Intrare analogica (tensiune/curent) aﬁalogicé Diferite optiuni pentru borna de intrare analogica Da
3: Senzor de debit***
1: Dezactivat
. 2: Temperatura tur 2:Temp. | Diferite optiuni pentru borna T1
msvi42 Intrare T1 Rw 3: Temperatura retur tur Daca MSV:24 are valoarea 3, atunci valoarea este pentru rezistentd, nu pentru temperatura. Da
4: Senzor de debit
1: Dezactivat
5 2: Temperatura tur 3:Temp. |Diferite optiuni pentru borna T2
Msv:43 Intrare T2 RW 3:Temperatura retur retur Daca MSV:25 are valoarea 3, atunci valoarea este pentru rezistenta, nu pentru temperatura. Da
4: Senzor de debit
1: Dezactivat o -
oy " " 2: Temp. de | Diferite optiuni pentru borna T3
M5v:44 Intrare T3 RW 2: Temperatura d_e control control [ Daca MSV:27 are valoarea 3, atunci valoarea este pentru rezistenta, nu pentru temperatura. Da
3:Senzor de debit 4
*Numai pentru NovoCon S

** Numai pentru NovoCon M, L/XL

*** Nu este adecvat pentru NovoCon M, L/XL.

! Comanda (AV:1) cu valoarea de referintd pentru debit zero inchide vana AB-QM, prin urmare, nu va exista nici incdlzire, nici récire. Nu folositi functia de inchidere pentru intretinere

avanei CO6 in acest scop.

JA

sila posibila deteriorare a unitatii terminale.

Functia de inchidere a vanei CO6 trebuie folosita numai pentru intretinere si numai dacd temperatura apei din unitatea terminald este egald cu temperatura
ambiantd sau dacd unitatea terminald nu este montatd. Modificarea temperaturii apei in interiorul unei serpentine inchise poate duce la cresterea presiunii
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Obiecte BACnet - Valoare binara

Text Text A
z o 5 S Stare . Persistent
Ident. Obiect/nume parametru aﬁ;v |n?:)t|v implicita Descriere Da/Nu
Selectati intre modul de operare directa sau inversa. Consultati diagrama Direct/Invers.
BV:2 |Mod de operare directd sauinversa| R/W Invers | Direct Direct | Pentru stérile Mod CO6 analogic si Mod CO6 analogic inversat, acest obiect este folosit Da
pentru a comuta semnalul de comanda.
Prin activarea acestei caracteristici, sesmnalul de iesire analogic (AO:0) si pozitia deschiderii vanei
devin conectate. Tipul si domeniul iesirii de tensiune sunt conectate la valoarea actuala pentru
MSV:1. Aceastad caracteristica se poate utiliza pentru controlul ventilatorului FCU, de exemplu,
fiind disponibild numai cand MSV:9 Mod aplicatie se afla in Starea 1: Control analogic sau Starea
BV:3 Semnal de pozitie analogic R/W Activ | Inactiv Inactiv | 2: Control digital. Da
Daca BV:3 este activ, iar semnalul de iesire analogic (AO:0) este scris manual, acesta trebuie
sa fie abandonat, adicd, scrieti ,NULL" pentru a reveni la setarea originala pentru BV:3. In cazul
controlului analogic 0 - 10 V/0 — 20 mA, semnalul de pozitie AO:0 va fi 0 - 10 V. In cazul controlului
analogic 2 - 10 V/4 - 20 mA, semnalul de pozitie AO:0O vafi2 - 10 V.
Avertizare: Temperatura
BV:10 servomotorului depaseste R PORNIT | OPRIT n/a Temperatura din servomotor depédseste domeniul recomandat. Nu
domeniul recomandat
BV:11 | Alarma: Fara semnal de comanda R PORNIT [ OPRIT n/a Servomotorul a detectat ca nu are semnal de comanda analogic. Nu
BV:12 Alarma: Eroare la inchidere R PORNIT | OPRIT n/a Servomotorul nu poate sa atingd pozitia de inchidere dorita. Verificati daca vana este blocata. Nu
Conflict intre setarea vanei mecanice AB-QM si NovoCon®. Setarea vanei mecanice trebuie sa fie
BV:13 Avertizare: Conflict presetare R PORNIT | OPRIT n/a 100% sau mai mare. Avertizarea se va activa, de asemenea, daca tipul de vana selectat are o cursa Nu
diferita fata de vana utilizata, aprobata la calibrare.
. . . . < S-a masurat tensiunea alimentarii cu energie si este prea mare.
BV:14 Avecrblzeanree; 'I'ieenes;LtJé\ear:ahm:petarll R PORNIT | OPRIT n/a Daca tensiunea masuratd depaseste 43,4 V, va PORNI alarma declansata de tensiunea prea mare. Nu
9 p Cand tensiunea masurata este din nou sub 38,3V, alarma se va OPRI.
S-a masurat tensiunea alimentarii cu energie si este prea mica.
Daca tensiunea scade sub 14,5V (NovoCon S) sau la 19,0 (NovoCon M/L/XL), alarma este activata.
. Avertizare: Tensiunea alimentarii Daca tensiunea scade sub 14,0 V (NovoCon S) sau 13,0 (NovoCon M/L/XL), alarma este activata
BV15 cu energie este prea micd R PORNIT | OPRIT n/a si motorul este dezactivat. Nu
Daca tensiunea depaseste 15,5 V (NovoCon S) sau 18,2 V (NovoCon M/L/XL), alarma se
dezactiveaza si motorul este activat.
. .. " A aparut o eroare in timpul calibrarii servomotorului. De exemplu, servomotorul NovoCon®
BV:16 Alarma: Eroare la calibrare R PORNIT [ OPRIT n/a nu este montat pe vana sau vana este blocata. Nu
. Avertizare: S-a detectat un < . . . M . M
BVI17 | onflict la adresa MAC in BAChet R PORNIT | OPRIT n/a Doua sau mai multe aparate din aceeasi retea secundard BACnet au aceeasi adresa MAC. Nu
. Avertizare: S-au detectat . N .
BV:18 erori in BAChet R PORNIT [ OPRIT n/a Au fost detectate probleme legate de comunicarea in cadrul retelei. Nu
. Alarma: S-a detectat Recalibrati sau rulati servomotorul in ciclu pentru a reseta; poate fi nevoie sa inlocuiti
Bv:19 o eroare interna R PORNIT | OPRIT n/a servomotorul. Nu
. N Servomotorul ChangeOver® se afld in modul de control manual sau nu poate atinge pozitia.
BV:20* Alarma: CO6 in control mgnual R PORNIT | OPRIT n/a Dupa ce motivul alarmei a fost indepartat, poate dura pana la 2 minute inainte ca alarma Nu
sau CO6 nu se poate misca A
sa fie eliminata.
BV:21* Alarma: Servomotorul CO6 nu R PORNIT [ OPRIT n/a Servomotorul ChangeOver® nu este conectat sau este defect. Nu
- este conectat sau este defect :
Avertizare: Senzorii de
BV:22 temperatura lipsesc sau R PORNIT [ OPRIT n/a Senzorii de temperatura lipsesc sau au fost interschimbati Nu
au fost interschimbati
2 Avertizare: Limita Limita este activd. De exemplu, limita de management pentru limita de putere,
Bv:23 de energie este activd R PORNIT | OPRIT n/a Delta T min. sau T retur min./max. Nu
Avertizare: Regulatorul de . s N P —
N Valorile de referinta pentru putere, Delta T sau T retur sunt in afara domeniului sau nu pot fi atinse.
BV:24 management al consumului de R PORNIT [ OPRIT n/a s \erifieat M A A e » Nu
energie este in afara domeniului Actiune: Verificati daca valoarea de referinta poate fi atinsa la debiturile si temperaturile date.
BV:25 Avertlzaasrtee:;gﬁiglrn afara R PORNIT | OPRIT n/a Avertisment pentru debit mai mic sau mai mare decat cel asteptat Nu
BV:26 | Avertizare: Niciun debit detectat R PORNIT | OPRIT n/a Niciun debit detectat cu senzorul de debit Nu
*Numai pentru NovoCon S
Obiecte BACnet - Obiect Aparat  Lista cu anumite proprietati importante selectate pentru obiectul Aparat.
q Citire/ q Persistent
Proprietate Valoare P s Descriere Da/Nu
D obiect Domeniu instanta: 0~ 4194302 | R/W De ob|ce|j aceastd proprietate se numeste Numar instanta Da
sau ID unic aparat.
Nume obiect Comblpagle Iptre »NovoCon R/W | Denumire produs. Max. 25 de caractere. Da
+ Tip si ID obiect
Versiune firmware Versiune firmware curenta R Revizuire software BACnet. Da
Versiune SW aplicatie Versiune SW aplicatie curentd R Versiunea software-ului pentru aplicatia servomotorului. Da
Locatie Acest sir este gol cand RIW Se poate folosi text fara restrictii pentru a descrie locatia etc. Da
servomotorul este nou. Max. 50 de caractere.
. Servomotor Danfoss NovoCon ) )
. . X D
Descriere <u BAChet MS/TP R/W | Descrierea produsului. Max. 50 de caractere, a
Segmentare acceptatd SEGMENTARE R Poate sa transmita si sa primeasca mesaje segmentate. Da
L Valoarea MAX_master in NovoCon® poate fi setata peste cea
a X .0- _ b
Max-master Implicit: 127 Interval: 0 - 127 Rw mai mare adresd MAC utilizatd in reteaua secundara MS/TP. e
Lungime max. ADPU 480 R Lungimea ADPU maxima permisa. Da
Segmente max. acceptate | 5 R Segmente max. acceptate Da
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Obiecte BACnet Obiect/nume Citire/ Unitati Persistent
— Intrare ana|ogic5 Identy parametru JliEss scriere Min piax implicite et Da/Nu
Nivelul de tensiune (V) sau Curent (mA) la intrarea
. de control analogica, masurat de servomotor.
Tensiune sau . o - b K
. h 5: Volti v N Unitatile provin din MSV:1 Tip si domeniu
Al:0 glrJ\raelcr)]t I!gélntrarea 2:mA R 0 20 mA Volti pentru semnalul de comanda analogic. Nu
9 Acest obiect este acceptat de COV.
In modurile CO6 nu se poate selecta mA.
Temperatura/rezistenta masurata de la senzorii
Al:1 | Valoare T1 conectati. Pentru Emisii de putere AV:32,
Al:1 este temperatura in conducta de tur,
iar Al:2 este temperatura in conducta de retur.
Daca se folosesc in calitate de contacte fara potential:
Al:2 | Valoare T2 Circuit inchis < 900 Q, circuit deschis 100 kQ.
Lungime max. cablu recomandata 3 m.
Unitatile pot fi schimbate cu ajutorul proprietatii
62:°C -10°C | 120°C unitatilor de masura ale obiectului si/sau prin
64:°F R 10°F | 250°F °C obiectele MSV:24 si MSV:25. Nu
4: Ohm** 900Q | 10kQ Limita superioara de temperatura pentru senzorii
NTC tip 2 de 10k este de 90 °C/194 °F. Limita
superioara de temperatura pentru senzorul
Al:3 | Valoare T3 NTC tip 3 de 10k este de 95 °C/203 °F.
Acest obiect este acceptat de COV.
NovoCon S utilizeaza un senzor analogic activ,
cu semnal de tensiune (la intrarea analogica)
pentru detectarea temperaturii, iar domeniul
depinde de modelul senzorului.
** Numai pentru NovoCon M, L/XL
Obiecte BACnet Obiect/nume Citire/ Unitati Persistent
- lesire ana|ogic5 Ident. parametru Unitate | o iere | Min = implicite EroaEitn Da/Nu
. - Valoarea tensiunii de iesire. Tip selectabil in MSV:16.
AO:0 Tens;l:]r;leolailce;lrea Volti R/W 0 10 Volt Nota: in modurile CO6 valoarea prezenta Nu
9 nu poate fi scrisa.
Obiecte BACnet Ident. | Obiect/nume parametru Descriere
- Clasa de notificare NC:0 Instrument de notificare alarme, Abonare aici pentru alarme Abonati aparatele pentru a primi alarme

NC:0 este un obiect unde alte aparate BACnet se pot abona pentru a fi informate direct de la acest aparat dacd o alarma sau o avertizare
este activatd sau eliminatd. Maximum 4 aparate se pot abona la acest serviciu. Aparatele abonate la acest obiect vor fi informate daca

vreo avertizare sau alarmd de la BV:10 la BV:24 este activatd sau eliminata.

Dacd se va folosi clasa de notificdri NC:0 pentru a anunta modificdrile cu starea Avertizadri si Alarme (BV:10 - BV:24), trebuie sd vd abonati
la notificari pentru intreaga zi si pentru toatd sdptdmdna: de la 00:00:00:00 la 23:59:59:99 si pentru toate cele 7 zile ale sdptdmanii.
Acest lucru este necesar deoarece servomotorul nu are ceas integrat, de aceea, nu va putea gestiona notificdrile referitoare la timp.

Obiecte BACnet - Medie Ident Obiect/ Valoare | Valoare Valoare Interval Esantion PesEieo Persistent
. nume parametru min. medie max. fereastra | fereastra Da/nu
" Tensiunea alimentarii Actualizare conform . Tensiunea rectificatda medie
AVO:0 interne cu energie cu masuratorile actuale 1z 24 care actioneaza servomotorul Nu
Serviciile BIBBs BACnet Service BIBBs Init/Exe Service BIBBs | Init/Exe
ReadProperty (ProprietateCitire) DS-RP-B exe GetAIarmSummary AE-ASUM-B exe
y - - (ObtinereRezumatAlarme)
WriteProperty (ProprietateScriere) DS-WP-B exe
" — GetEnrollmentSummar
Who-Is (Cine-este) DM-DDB-A init (ObtinereRezumatTnscrlyere) AE-ESUM-B exe
Who-Is (Cine-este) DM-DDB-B exe AddListElement (AddugareElementLista) DM-LM-B exe
I-Am (Eu-sunt) DM-DDB-B init ;
:RsetmoveLllEsltElemtel?tt' DM-LM-B exe
I-Am (Eu-sunt) DM-DDB-A exe StergereElementLista)
- ine- N N ReadPropertyMultiple X .
Who-Has (Cine-are) DM-DOB-B exe (ProprietateCitireMultipl3) DS-RPM-B exe
I-Have (Eu-am) DM-DOB-B init WritePropertyMultiple DS WPNLE I
DeviceCommunicationControl (ProprietateScriereMultipla)
(ControlComunicatiiAparat) DM-DCC-B exe
z SubscribeCOV (COVAbonare) ? DS-COV-B exe
ReinitializeDevice (ReinitializareAparat)” DM-RD-B exe -
Restart (Repornire) DM-R-B exe
ConfirmedEventNotification AE-N-I-B s IRV . N .
(NotificareEvenimentConfirmat) -N-1- init AtomicWriteFile (FisierScriereAtomic) n/a exe
UnconfirmedEventNotification AE-N-1-B init ' NovoCon®acceptd resetarea la cald in BACnet (ciclu putere)
(NotificareEvenimentNeconfirmat) . . . L. B .
siresetarea la rece (resetare la valorile din fabrica). Retineti cd,
AcknowledgeAlarm (ConfirmareAlarmad) | AE-ACK-B exe dupd resetarea la rece/la valorile de fabricd, calibrarea se va
GetEventinformation AE-INFO-B exe efectua automat si toate setdrile vor revenila valorile de fabricd.
(ObtinerelnformatiiEveniment) 2 COV se implementeazd pentru urmdtoarele: Intrdrile analogice

Al:0, Al:1 si Al:2 si pentru valorile analogice AV:2 si AV:27.
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Fisa tehnica Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Registre Modbus - Configurare

Hegist scc':l';ﬁé Functicy ipideldate o::;:'/‘::'::e Descriere I"s'tpal:_:“ Unitate | Descrierea utilizarii PeDr:'/s,:z"t
Recomandat sa se utilizeze 32796 pentru Valoare
0x8000 incalzire si/sau 32798 pentru racire. nominala AB-QM 4,0 DN 15 - 32: 10% din debitul nominal
32768 R/W | 3,4si16 | PLUTIRE Debit proiectat | Valoare presetatd pentru debitul dintabelul | %,/h, GPM | AB-QM DN 10 - 32: 20% din debitul nominal Da
proiectat cand semnalul de comanda referitor la AB-QM DN 40 - 250: 40% din debitul nominal
este la 100%. Unitatea urmeaza 32787. vanainl/h
. . Timpul inainte ca servomotorul sa " . P -
0x8002 . A Timp revenire h . . Timp revenire control in minute, adica,
32770 R/W 3,45i6 CUVANT control reactioneze I? un semnal de comanda 10 Minute 0...60 corespunde cu 0 ... 60 minute Da
analogic lipsa
Valoare folosita pentru trasarea graficului
in modul Functie definitd manual Graficul valorii alpha, adica, 0,05 ... 1,00
0x8004 . (MDF) pentru a corespunde cu graficul corespunde cu 0,05 ... 1,00. Alpha = 1,00 este
32772 R/W | 3.45i16 | PLUTIRE Valoare alpha caracteristic al unui schimbator de 1.0 n/a liniar. Alpha = 0,2 este egal cu functia JURNAL. Da
caldura. Daca 33280 este in I/h in modul Consultati diagrama cu valoarea Alpha.
digital, setarea alpha este ignorata.
Timp de Timpul de care servomotorul are nevoie
0x8006 . inchidere sau | pentru a trece de la un debit proiectat Timp de inchidere sau deschidere a vanei, adica,
32774 R/W | 3,45i16 | CUVANT deschidere de 0% la unul de 100%. Se foloseste n/a Secunde 18 ... 700 corespunde cu 18 ... 700 secunde Da
avanei cu 32803.
Debitul nominal al vanei definite I/h sau
. : de utilizator este afisat aici. GPM, tipul
Debit nominal p N < . < b
Acest obiect se utilizeaza numai daca de unitate . . P PR
0;(28707068 R 3,45i6 PLUTIRE %eer}?;‘i’tgzr;a NovoCon® nu se foloseste cu o vana n/a provine geb'égggpeil' ﬂf]g:"chn(;'m 285’{7}1 adica, Da
utilizator AB-QM. Contactati reprezentantul din tabelul P
Danfoss pentru a verifica daca este referitor
posibild conexiunea dorita. lavana
Pozitia in mm la debitul nominal
Pozitia vaneila | al vanei definite de utilizator.
debit nominal | Acest obiect se utilizeaza numai daca - . . FEUETSR. A
03)(;707(? R 3si4 PLUTIRE pentruvana NovoCon® nu se foloseste cu o vana 4 Milimetru g%z't'asvgzi'rleas dS:gené)J\})lr;_al |n5n;|Ir:1niw“ent1ré,t?id|ca, Da
definita de AB-QM. Contactati reprezentantul o P e .
utilizator Danfoss pentru a verifica daca este
posibild conexiunea dorita.
Nivelul maxim pana la care debitul Tipul de
Valoarea proiectat poate fi crescut pentru ur':itate
maxima vana definita de utilizator. urmeazi
0x800C : pentru debitul | Acest obiect se utilizeaza numai daca : -
32780 R/W | 3,4si6 PLUTIRE proiectat al NovoCon® nu se foloseste cu o vana 100 sg%t;.a Adicd, 100 ... 150 corespunde cu 100 ... 150%. Da
vanei definite | AB-QM. Contactati reprezentantul % sau (I'/h
de utilizator Danfoss pentru a verifica daca este sl;u GPM)
posibild conexiunea dorita.
Mod de operare | Selectatiintre modul de operare directd . . " N
0x8012 . " X AR TR " . 0: Direct Selectati intre modul de operare directd sau
32786 R/W 3,45i6 CUVANT directa sau sau inversa. Consultati diagrama Direct/ 0: Direct 1 Invers inversa. Consultati diagrama Direct/Invers. Da
inversa Invers. ’
Unitati si afisare | Unitati utilizate pentru setarea si afisarea 0:1/h sl S s N
O8O3 | RAwW | 3,456 | CUVANT | pentrudebitul | debitului proiectat. Unitatile pentru/h 0:1/h 1.9 | Unitafide masurd utilizate pentru debitul Da
proiectat si GPM provin din Tipul de vana selectat. 2:GPM P .
Unitati si afisare 0{,'52 Unitati de masura utilizate pentru debitul
0x8014 . A pentru valoarea | Unitati utilizate pentru setarea si afisarea . L dorit 33280.
32788 RIW 3,45i6 CUVANT de referinta valorii de referintd pentru debit T:% 23ka Nota: Daca se selecteaza kW sau kBTU/h, atunci Da
pentru debit o se activeaza si 32815 Regulator putere (stare:3).
4:kBTU/h
Unitati si 0:1/h
0x8015 " A afisare pentru | Unitati utilizate pentru setarea si afisarea . "o . PR
32789 R/W 3,45i6 CUVANT faedbackul feedbackului pentru debit 0:1/h 21G§M Unitati de masura utilizate pentru 33282. Da
pentru debit
0x8016 . Unitati de Selectati intre °C sau °F pentru a seta .o :°C Unitéti de masura pentru 33796, 32836, 32838,
32790 RIW 3,45i6 CUVANT temperatura si a afisa temperatura. 0:°C 1:°F 32840 & 32842. Da
OB | R/w | 3.45i6 | CUVANT | Unitatile Tt Unitéti de masura utilizate pentru 33218.
[T, . 0:°C
0x8018 " A s Unitati utilizate pentru citirea Lo, o . PO
32792 R/W 3,45i6 CUVANT Unitatile T2 temperaturii sau a valorii rezistentei. 0:°C N (1)hrf'\** Unitati de masura utilizate pentru 33220. Da
OB032 | RW | 3,45i6 | CUVANT | UnitatileT3 Unitati de masur utilizate pentru 33222.
0x8019 " i Unitati de Unitati utilizate pentru citirea consumului . 0: kW, . N
32793 R/W 3,4si6 CUVANT alimentare de putere. 0: kw 1. kKBTU/h Unitati de mdsura pentru 33288. Da
0x801A . " . Ordonarea cuvintelor pentru tipurile . 0: Mare Tip Endian utilizat pentru registrele Plutire
32794 R/W | 3,45i6 | CUVANT Tip Endian LUNG si PLUTIRE 0: Mare 1: Mic siLung. Da
Debitul Val a debitul Val
0x801C . proiectat aloare presetata pentru debitu aloare
32796 R/W | 3,45i16 PLUTIRE pentru proiectat cand semnalul de comanda nominala AB-QM 4,0 DN 15 - 32: 10% din debitul nominal
incalzire este la 100%. dintabelul | %,1/h, GPM | AB-QM DN 10 - 32: 20% din debitul nominal Da
OxBOTE Debit projectat 32811 trebuie setat sa incélzire sau rdcire. | referitor la AB-QM DN 40 - 250: 40% din debitul nominal
X : ebit prolectat | Unitatea urmeaza 32787. vanainl/h
32798 R/W 13,4516 | PLUTIRE pentru réacire

** Numai pentru NovoCon M, L/XL
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Registre Modbus - Configurare (continuare)

Registru Functie | Tip dedate | Obiect/nume : Stare : s Persistent
Mogdbus Modbus l\ﬁodbus parametru Descrlers) implicita Descrierealutilizarii Da/Nu
Selectati modul de aplicatie pentru servomotor.
Starea 1: Control analogic. Debitul este controlat printr-un semnal analogic,
de ex., 0 - 10 V. Debitul proiectat este setat prin registrul 32796 Incalzire si/sau
32798 Racire. De asemenea, se poate folosi 32738.
Starea 2: Control digital. Registrul 33280 este utilizat pentru a controla debitul.
Debitul proiectat este setat prin registrul 32796 Incalzire si/sau 32798 Racire.
De asemenea, se poate folosi 32738.
Starea 3*: Mod CO6. Registrul 33280 este utilizat pentru a controla debitul.
Debit proiectat de incélzire setat prin registrul 32796 si debit proiectat de
racire setat prin registrul 32798. Functia de incalzire este conectata la vana
CO6 la porturile 5 5i 6, iar cea de racire la porturile 1si 4.
Starea 4*: Mod CO6 inversat. Registrul 33280 este utilizat pentru a controla debitul.
Debit proiectat de incélzire setat prin registrul 32796 si debit proiectat de racire
setat prin registrul 32798. Porturile sunt inversate fata de Starea 3.*
1: Control analogic Starea 5*: CO6 fér§ alarme. Registrul 33280 este utilizat pentru a controla debitul.
2 Control digital Debit proiectat de incalzire setat prin registrul 32796 si debit proiectat de racire
3 Mod CO6* setat prin registrul 32798. Aceasta stare poate fi utilizatd dacd intrarea analogica
0x802A N 4 Mod CO6 inversat* trebuie folosita in alt scop decat pentru feedback CO6. Retineti ca, in aceasta stare,
32810 R/W | 3,45i6 CUVANT Mod aplicatie 5:CO6 fira alarme* 2:Digital starea vanei CO6 nu este afisata.” Da
6 CO6 inversat fara alarme* Starea 6*: Mod CO6 inversat fard alarme. Registrul 33280 este utilizat pentru
7 Mod CO6 analogic* a controla debitul. Debit proiectat de incalzire setat prin registrul 32796 si debit
8" Mod CO6 analogic inversat* proiectat de racire setat prin registrul 32798. Porturile sunt inversate fata de
. Starea 3. Aceasta stare poate fi utilizata daca intrarea analogica trebuie folosita
in alt scop decat pentru feedback CO6. Retineti ca, in aceasta stare, starea vanei
CO6 nu este afisata.*
Starea 7*: Mod CO6 analogic. Debitul este controlat de la regulatorul de camera
prin semnalul de intrare analogica. Debit proiectat de incélzire setat prin registrul
32796 si debit proiectat de racire setat prin registrul 32798. Registrul 32786 este
utilizat in acest caz pentru a comuta semnalul de comanda.
Retineti ca, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este afisata.*
Starea 8*: Mod CO6 analogic inversat. Debitul este controlat de la regulatorul
de camera prin semnalul de intrare analogica. Debit proiectat de incalzire setat
prin registrul 32796 si debit proiectat de rdcire setat prin registrul 32798.
In aceasta stare, functiile de récire si de incalzire sunt conectate opus faté de starea 7.
Cand comutati la aceasta stare, valorile din registrul 32848 — 32854 sunt inversate.
Registrul 32786 este utilizat in acest caz pentru a comuta semnalul de comanda.
Retineti ca, in aceasta stare, starea vanei CO6 nu este afisata.*
;'_ g‘;cailré"e Starile 1si 4 sunt comenzi pentru servomotorul NovoCon® ChangeOver6
3 CO6 inchis *0& ;Sitgfglctsea;g regist[{ul}ZfSlZé\pchg;iei managemtent Icansur(w:\ de@ecnhergieo o
. N N - arile 5 si 8 constituie feedback de la servomotorul NovoCon® ChangeOver6.
0;:&218 R/W | 3,45i6 CUVANT stca‘:'e“aanl(i’:ailie gj Egg %E‘;: i;te:'r’é'ﬁire* 1:Incalzire Starea 3, Mod inchidere, se poate utiliza numai pentruintretinere si Da
P 4 6: CO6 Trecere Citre incalzire* este posibila numai cand valoarea de referinta pentru debit este 0%.
7-CO6 Alarma* In anIi_catiiIe dchqmutare centrala, starile 1 si 2 se folosesc pentru a comanda
8: CO6 Efectuare exercitii* incalzirea sau racirea.
1: PORNIT: Vana ChangeOver6 va trece din pozitia curentd in cea de inchidere
0x802C N A Exercitiu 1: PORNIT siinapoi o daté pe saptamana pentru a mentine miscarea libera, daca este
32812* RIW | 3,45i6 CUVANT automat CO6 | 2: OPRIT T:PORNIT éelectpat modul EOGA i P ’ ’ Da
2: OPRIT: Operarea vanei trebuie manevrata de BMS.
Starea 1: Oprit
NovoCon® nu calculeaza energia.
1: Oprit Starea 2: Pornit, debit indicat
2 Pornit, debit indicat NovoCon® calculeazé energia pe baza diferentei de temperaturd dintre T1 5i T2
0x802E RW | 3,45i A Metoda de 3: Pornit, senzor de debit Onri siadebitului indicat. .
32814 , 4516 CUVANT contorizare pe conducta de retur 1: Oprit Starea 3: Pornit, senzor de c}eblt pe con;iucta dgretur o ) Da
aenergiei 4: Pornit, senzor de debit NovoCon® calculeazd energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 5i T2
: pe conducta de alimentare si a debitului de la senzorul de debit instalat pe conducta de retur.
Starea 4: Pornit, senzor de debit pe conducta de alimentare
NovoCon® calculeaza energia pe baza diferentei de temperatura dintre T1 5i T2
si a debitului de la senzorul de debit instalat pe conducta de alimentare.
Activati functii pentru a optimiza performanta sistemului. Debitul calculat pe
baza functiilor active de control al consumului de energie este limitat la debitul
min. pentru managementul consumului de energie pentru registrul 32862,
exceptand functia Control putere, care are limita de min. 2% din debitul proiectat.
Daca este nevoie, valorile Pl pot fi ajustate in registrele 32856 si 32858.
Starea 1: Dezactivat
Starea 2: Dacd puterea este peste valoarea reglata in registrul 32832 sau in registrul
32834, NovoCon va ajusta la limita specificata in registrul 32832 si/sau 32834.
Cand aceastd limita este activa, bitul de avertizare 23 din registrul 33536 va fi
1: Dezactivat setatla ,pornit”.
Manager de putere: Starea 3: Debitul prin vana este controlat de registrul 33280 in %, kW sau kBTU/h
2: Limita de putere (selectat in 32793) si se bazeaza pe calculul realizat pe baza intrarilor de debit
3: Control putere §i temperaturd. . ) . I
0x802F . N Managementul Manager de temperatura: » Starea 4: Daca valoarea Delta Tin registrul 32836 si/sau 32838 este depasita,
32815 R/W | 3,45i6 CUVANT consumului 4: Limita minima pentru Delta T 1:Neutilizat | NovoCon va incepe sa inchida vana pana cand se ating valorile din registrul 32836 Da
de energie . a a pentru Delta si/sau 32838. Cand aceasta limita este activa, bitul de avertizare 23 din registrul
5 CP“V?' Delta T 33536 va fi setat la ,pornit”.
6: Limita T retur Starea 5: Valoarea constanta Delta T este setata in registrul 32836 si/sau 32838, iar
7: Control T retur NovoCon va efectua ajustari in cadrul acestor limite. Cand acest control este activ,
8.Reglare temperatura bitul de avertizare 23 din registrul 33536 va fi setat la ,pornit”.
Starea 6: NovoCon asigura temperatura de retur minima sau maxima. T2 setat
in 32840 i 32842. In registrul 32811 trebuie selectatd aplicatia de incélzire/racire.
Cand aceasta limita este activa, bitul de avertizare 23 din registrul 33536 va fi setat
la ,pornit”.
Starea 7: O valoare T2 constantad este setata in 32840 si/sau 32842. NovoCon
va efectua ajustari pentru a mentine aceste valori constante.
Starea 8: Reglarea temperaturii (bucla de control Pl), in functie de informatiile
de la senzorul T3. Punctul de referinta pentru aplicatia de incalzire este pe 32840,
iar pentru racire pe 32842.
Tip %gﬂ:ﬁmu Folosit pentru a selecta tipul si Selectati 1, 2, sau... pe baza tabelului de mai jos: gj g : ;%Vcccc
03)(288%2(? R/W | 3,4si6 CUVANT semnalul de | domeniul intrérii pentru semnalul \Z/COC_ 10 ;g:?g\f:c 6:6-10Vc.c. Da
comanda de comanda analogic - 32_10Vcc 7:0-20mA
analogic . - 8:4-20mA
Lipsa semnal Selectati 1, 2, sau... pe baza tabelului de mai jos:
0x8021 . N analogic Pozitie dupd lipsa semnalului 1: Nicio 1: Nicio actiune
32801 R/W 3,456 CUVANT sau actiune analogic sau pozitie dupa resetarea a’c(iune 2:INCHIS Da
laresetarea alimentarii in modul digital. > 3: DESCHIS
alimentarii 4: Treceti la 50% din debitul proiectat
. s |Acesta este tipul de vana AB-QM pe |,
03)(28:0222 R/W | 3,4s5i6 CUVANT T'gef:c‘t'::'a care servomotorul este configurat IZSOABD',\?QAS‘W Consultati tabelul ,Selectarea tipului de vana”. Da
sa il controleze
* Numai pentru NovoCon S

 Comanda (33280) cu valoarea de referintd pentru debit zero inchide vana AB-QM, prin urmare, nu va exista nici incdlzire, nici récire. Nu folositi functia de inchidere pentru intretinere

CO6in acest scop.

Functia de inchidere a vanei CO6 trebuie folosita numai pentru intretinere si numai dacd temperatura apei din unitatea terminald este egald cu temperatura

s

td sau dacad

tatea ter

sila posibila deteriorare a unitatii terminale.

d nu este montatd. Modificarea temperaturii apei in interiorul unei serpentine inchise poate duce la cresterea presiunii
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Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Registre Modbus - Configurare (continuare)

q o . Tipde . n
Registru | Citire/ | Functie Obiect/nume : . 1otex . a T Persistent
Modbus | scriere | Modbus Mgadfus parametru Descriere Stare implicita | Unitate Descrierea utilizarii Da/Nu

Timpul de care servomotorul are ne}/oie pentru Selectati 1, 2, sau... pe baza tabelului de mai jos:
N A asedeplasa 1 mm sau, alternativ, o functie . .
03)(288%233 R/W 3,45i6 | CUVANT ser\\//gﬁfgtor specificata cu timp constant (a se vedea 32774). 4:24 s/mm n/a ;2:72:‘,\ i: 12% iﬁm Da
Domeniul valorii Timp constant este de . 4
18 - 700 de secunde. 5: Timp constant (setat de registrul 0x8006)
Selectati 1, 2, sau... pe baza tabelului de mai jos:
i it3 icat 1: Detectare 1: Detectare vitezd Baud
0x8024 | g/ | 3,45i6 | CUVANT | VitezaBaud | VitezaBaudfolosita pentru comunicatie viteza Baud n/a |automata Da
32804 ’ prin magistrald. automats 2:9.600 bps 5:57.600 bps
3:19.200 bps 6:76.800 bps
4:38.400 bps 7:115.200 bps
Selectati 1, 2, 3 sau 4 pe baza tabelului de mai jos:
Pari 1:1-8-N-2 4:1-8-N-1
0_,:(288%255 R/W 3,456 | CUVANT r?‘ilgﬂike-r Moduri de transmisie acceptate. g'u':g"mtgg n/a % }-3:507—11 5: Paritate automata Da
Format date: (Bit pornire - Biti date - Paritate - Biti oprire)
%);88%266 R/W 3,45i6 | CUVANT ID slave ID slave se foloseste pentru comunicatii. n/a n/a ID slave se foloseste pentru comunicatii. Da
1 Setéfrile comutatorului DIP
N Metoda Catkei ~ 2: Configuratia utilizatorului prin Modbus
03)(288%277 R/W 3,45i6 | CUVANT deatribuire | Metoda de selectie a adresei pentru ID slave. 1‘?5531'&?313" n/a In cazulin care comutatoarele DIP se afla in pozitie nevalidd, Da
ID slave servomotorul va verifica in mod automat daca ID slave se afld
in configuratia realizata de utilizator.
Selectati protocolul ce va fi utilizat pentru
magistrala de comunicatii. " . R
0x8028 N Protocol Consultati, de asemenea, sectiunea Setarile ?,eéicrf,\ajgtﬁr' sDaIg 3 pe baza tabelului de mai jos:
32808 R/W 3,45i6 | CUVANT MAGISTRALA comutatorului DIP din fisa tehnica. 1: Comutator DIP n/a 2" BACnet Da
Daca protocolul se schimbd, este nevoie de 3: Modbus
un ciclu de putere pentru ca servomotorul .
sa adopte protocolul nou selectat.
Selectati 1, 2, sau... pe baza tabelului de mai jos:
. . " . 1: Mod LED normal
%388%299 R/W 3,45i6 | CUVANT | Control LED g;lg:atrpentru aselectaafisajul cu LED-uri 1'm’°rg1ljD n/a 2:Numai afisare alarme Da
. 3:Toate LED-urile STINSE
4: Clipire (se poate utiliza pentru a identifica servomotorul)
0x8030 i Unitati pentru Unitati utilizate pentru setarea contorului 0:kWh
32816 R/W 3,45i6 | CUVANT | contorulde | cfe o P 0: kWh 1:MJ  [Unitati de masurd utilizate pentru 33290 si 33292. Da
energie setat gle. 2:kBTU
0: Inactiv
1: Activ
Prin activarea acestei caracteristici, semnalul de iesire analogic
(33286) si pozitia deschiderii vanei devin conectate. Tipul si
domeniuliesirii de tensiune sunt conectate la valoarea actuala
pentru 32800. Aceasta caracteristica se pofate utiliza pentru
R L Lo . . controlul ventilatorului FCU, de exemplu, fiind disponibila
03:(28801?’71 R/W 3,45i6 | CUVANT ogieﬁrggzla?g ic \Slgt\aetil iesirea analogica in functie de pozitia 0: Inactiv n/a numai cand 32810 Mod aplicatie se afla in Starea 1: Control Da
pozit 9 : analogic sau Starea 2: Control digital.
Daca 32817 este activ, iar semnalul de iesire analogic (33286)
trebuie sa fie scris manual, va trebui sa modificati setarea pentru
32817 lainactiv. In cazul controlului analogic 0 - 10 V/0 - 20 mA,
semnalul de pozitie din registrul 33286 va fi 0- 10 V. In cazul
controlului analogic 2 - 10 V/4 - 20 mA, semnalul de pozitie din
registrul 33286 vafi2-10V.
Tip de senzor . < Selectare tip de senzor . " .
0x8033 " « |Selectati tipul de senzor de temperatura . x. 2:NTC10kTip3  4:PT500
32819 R/W 3,456 CUVANT temperatura conectatlaT1siT2. 3:Pt1000 n/a dg temperatura: 3:Pt1000 5:PT100 Da
, ? 1:NTC10k Tip 2
Selectare tip de senzor 3:Pt1000
0x8034 : i Tip desenzor |Selectati tipul de senzor de temperatura . de temperatura: .
32820** RW 3,4516 | CUVANT temperaturd T3 |conectat la T3. 3: Pt1000 n/a 1:NTC10k Tip 2 gj E-IT-?gg Da
2:NTC10k Tip 3 .
. - . ) 1: Dezactivat
0;28532315 R/W | 3,4&6 | CUVANT Intrare Al Diferite optiuni pentru borna de intrare 2:Intrare n/a  |2:Intrare analogica (tensiune/curent) Da
analogica. analogica 3:Senzor de debit***
0x8036 o o ) 1: Dezactivat 3: Temperatura retur
32822 R/W 3,4&6 | CUVANT Intrare T1 Diferite optiuni pentru borna T1 2:Temp. tur n/a 2: Temperatur tur 2+ Senzor de debit Da
0x8037 A iart - 1:D tivat 3: T tura reti
3)(2823 R/W 3,4&6 | CUVANT Intrare T2 Diferite optiuni pentru borna T2 3: Temp. retur n/a 2 Teerf'\apcelr\;:uré tur 2 Szrr?z%errgeucgglgiet ur Da
. 1: Dezactivat
0X803*8* R/W 3,4&6 | CUVANT Intrare T3 Diferite optiuni pentru borna T3 2: Temp. n/a 2: Senzor de temperatura 3:Senzor de debit Da
32824 4 de control de reglare
1: Urmeaza tipul de intrare analogica, registru 32800. Daca
0x8039 Tip iesire intrarea este 0 — 10 V/0 - 20 mA, iesirea este 0 - 10 V. Daca
32825 R/W 3,4&6 | CUVANT anglo dica Tip semnal de pozitie iesire analogica 1 n/a intrarea este 2 - 10 V/4 - 20 mA, iesirea este 2 - 10 V. Daca Da
9 intrarea este 5 - 10V, iesirea este 5- 10 V. 2: Intotdeauna 0 - 10V
(urmeaza feedbackul pentru debit 33282)
03)(28é)‘:14C R/W 3,4&16 | PLUTIRE Factor glicol  [Factor de corectie cu glicol 1 n/a ﬁilgfrt‘ztsllfeaccgrslliggfcvat intre 0,5 51 2 dacé se foloseste Da
0x8050 CO6 analogic Semnalul de comanda pentru incalzire 100% deschis cand
32848* R/W | 3,45si16 | PLUTIRE Punctde Punct de semnal pentru modul CO6 analogic* 0 n/a registrul 32810 = Stare 7 sau 8. Nu se accepta grafice suprapuse Da
incalzire 100% pentru controlul la incalzire si récire.
0x8052 CO6 analogic Semnalul de comanda pentru incalzire 0% deschis cand
32850* R/W | 3,45i16 | PLUTIRE Punctde Punct de semnal pentru modul CO6 analogic* 33 n/a registrul 32810 = Stare 7 sau 8. Nu se accepta grafice suprapuse Da
incalzire 0% pentru controlul la incalzire si récire.
0x8054 CO6 analogic Semnalul de comanda pentru racire 0% deschis cand registrul
37850* R/W | 3,45i16 | PLUTIRE Punctde Punct de semnal pentru modul CO6 analogic* 6,7 n/a 32810 = Stare 7 sau 8. Nu se accepta grafice suprapuse pentru Da
racire 0% controlul la incalzire si racire.
0x8056 CO6 analogic Semnalul de comanda pentru racire 100% deschis cand registrul
32854* R/W | 3,45si16 | PLUTIRE Punctde Punct de semnal pentru modul CO6 analogic* 10 n/a 32810 = Stare 7 sau 8. Nu se accepta grafice suprapuse pentru Da
racire 100% controlul la incalzire si racire.
0x8058 . . 5 Seteaza part ionald t trolul registrului
3X2856 R/W 3,45i16 | PLUTIRE | P control-aport |Setare parte proportionala pentru control 7 n/a 33891?52&%12“9?"2"“0;0&'[22:?caoﬁiamrud?:n;?gl;;eg'5 rulul Da
0x805A Seteaza partea integrala pentru controlul registrului 32815
32858 R/W 3,45i16 | PLUTIRE | I Control-aport |Setare parte integrala pentru control 0,35 n/a Functii management consum de energie. Parametru | in sec. Da
= (Paport/laport)* 2 s Implicit: 7/0,35*2s=40s
Debitul minim permis in timp ce registrul 32815 functii
Management consum de energie este activ.
Debit min. . s Exceptii, obiectul nu are efect daca:
Debitul minim pentru managementul FANL I - ! i < .
0x805E " management H : h . limita de energie este inactiva sau este selectata functia
32862 R/W | 3,45116 | PLUTIRE consum de c?giseucrgtélule(ri“erﬁr:grgi;?rial g(;;gr;taglgzt;egtéltul 10 % Management consum de energie pentru controlul de putere. Da
energie P P 9 . In acest caz, limita debitului minim este setata la 2% din
debitul proiectat.
0...100 corespunde cu 0 ... 100%.
Se adapteaza automat la vana AB-QM selectata, dar poate
0x8060 fi suprascris manual. Dacé este setat la 0, se iau in calcul doar
32864 R/W | 3,4&16 | PLUTIRE | Volumimpuls |Volum impuls al senzorului de debit conectat 0 I/impuls |impulsurile si nu se masoara debitul pe baza impulsurilor Da
primite. Acest lucru permite, de exemplu, conectarea contorului
de apa sau a contorului de energie.
Resetare la cald = ciclu de putere
Resetare la rece = resetare valorile din fabrica. .
B0 | w 6 | CUVANT| Resetare  |Retinetica, dupa resetarea la valorile de fabrica, n/a na  |QC7AN2233T: resetarela cald n/a
calibrarea se va efectua automat si toate valorile .
vor reveni la setarile de fabrica.
0x8062 Temp. . = o /o) Limita minima de temperatura din intervalul de masurare
32866 R/W | 3,4&16 | FLOAT Scazuta Al Domeniu senzor T Al Scazut 0 C/°F al senzorului Da
0x8064 Temp. : i o¢ /o) Limita maxima de temperatura din intervalul de masurare
32868 R/W | 3,4&16 | FLOAT Ridicats Al Domeniu senzor T Al Ridicat 0 C/I°F |3l senzorului Da
0;28807606 R/W 3,4&6 LONG | Timp de spélare [Timp de spalare in minute 60 Minute [Timp de spélare in minute Da

* Numai pentru NovoCon S ** Numai pentru NovoCon M, L/XL *** Nu este adecvat pentru NovoCon M, L/XL.
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Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Registre Modbus - Functionare

Registru | Citire/| Functie |Tipdedate| Obiect/nume . Stare a q ATeem Persistent
| Modbus_|scriere| Modbus | Modbus parametru Descriere implicits Unitate Descrierea utilizarii Da/Nu
Valoarea de referinta pentru debit prin vana AB-QM.
Unitatea urmeaza 32788. A .
0x8200 . Valoal:e < Daca functiile Management consum de energie o % I/h, Yaloarea de referintd pentru debit
R/W | 3,45i16 PLUTIRE de referinta A 0 7 100% |GPM, kW, |in procente, Nu
33280 entru debit sunt active, valoarea de referinta pentru debit KBTU/h | adica, 0... 100 corespunde cu 0 ... 100%
P va respecta valoarea actuala controlata de functia e P
Management consum de energie.
Feedbackul despre debit in procente,
. . . ISR . adica 0... 100 corespunde cu 0 ... 100%.
0x8202 | R 3514 | PLUTIRE | Feedbackdebit |Giirea debitului pe baza pozifiei tijei servomotorului. | /5 | 9% Iihv | pacg seiectati /h (GPM)in 32787, debitui Nu
: vanei va fi setat la valoarea maxima 32776
a vanei selectate. In caz contrar 100%.
Selectati 1, 2, sau... pe baza tabelului
de mai jos:
Modul . . " Da,
. |Indica modul actual al servomotorului. Functiile 1:Normal /s
03)(38228? R/W | 3,4si6 CUVANT scearr‘;zn(:itsot:c;il de calibrare, spalare si purjare a aerului pot fi 1:Normal n/a 2:Calibrare EXEteaF;tealand
speciale pornite de aici. 3:Spalare. Timp setat in registrul 328704: 3455
P Purjare aer e
5: Alarma
" Valoarea de tensiune la iesire in modul digital . .
Tensiune oy : 2 it Nivel de tensiune
0x8206 N gy siin modul analogic 32810. Tip selectabil in 32825 . e
33286 RIW | 3,45i16 PLUTIRE .-::53"&2 Nota: In modurile CO6 si CO6 inversat, valoarea n/a Volti 33'8%8’001'6'Jg§o corespunde Nu
9 actuala nu poate fi scrisa. e
Emisiile de putere hidraulica ale unitatii terminale, Putere in kW sau kBTU/h.
pe baza calculelor obtinute de la debitul de apa Daca se utilizeaza registrul 32844 Corectie
si diferenta de temperatura dintre conductele glicol, emisiile de putere vor fi ajustate
0x8208 de tur (33218) si retur (33220). KW in mod corespunzator.
33288 R 3,45i16 | PLUTIRE | Emisiide putere |Valorile pozitive reflecta emisiile de putere n/a KBTU/h adica, -1.000,00 ... 1.000,00 corespunde Nu
deincalzire. cu-1.000,00 ... 1.000,00 kW
Valorile negative reflectd emisiile de putere de racire. sau in kBTU/h,
Unitatile pot fi schimbate cu ajutorul proprietatii adica, -1.000,00 ... 1.000,00 corespunde
unitatilor de masura ale obiectului. cu-1.000,00 ... 1.000,00 kBTU/h
Contor energie acumulata pentru incalzire.
Adicd, 0,00 ... 1.000,00 corespunde cu
0,00 ... 1.000,00 kWh.
0x820A . Contor energie . R kWh, |Daca se utilizeaza registrul 32844 Corectie
33290 R 3,45i16 PLUTIRE deincalzire Contor energie pentruincalzire n/a MJ, kBTU | glicol, emisiile contorului de energie Da
pentru incélzire vor fi ajustate in mod
corespunzator.
Activat/dezactivat prin registrul 32814.
Contor energie acumulata pentru récire.
Adica, 0,00 ... 1.000,00 corespunde cu
i 0,00 ... 1.000,00 kWh.
0;(??22902C R 3,45i16 | PLUTIRE Cor:jtgiéecril?ergle Contor de energie pentru racire n/a MfVIYI;‘TU Daca se utilizeaza registrul 32844 Corectie Da
’ glicol, emisiile contorului de energie de
racire vor fi ajustate in mod corespunztor.
Activat/dezactivat prin registrul 32814.
0x820E ) Feedback - R, Citirea debitului in procente pe baza
33704 R 3si4 PLUTIRE de pozitie Citirea debitului in procente n/a % pozitiei tijei servomotorului. Nu
0x8210 Volumul total de apa acumulata care trece
33206 R 3,4 PLUTIRE Contorvolum  [Volumul total de apa acumulata 0 L prin vand, combinat atat cu incalzirea, Da
cat si cu racirea
0x8212 . N < . " . Numar total de impulsuri primite
33208 R 3,4 PLUTIRE | Contorimpulsuri |Numar total de impulsuri acumulate 0 impuls de la senzorul de debit Da
Cand se utilizeaza registrul 32815 Limitator
putere, aceasta este puterea hidraulica
0x8040 RW | 3.4si16 | PLUTIRE Putere max. Valoare presetata pentru puterea proiectata, in modul 0 kW,  [maxima permisa. Aceasta valoare are scopul Da
32832 v incalzire deincalzire, cand semnalul de comanda este la 100%. kBTU/h |de alimita puterea de incélzire in unitatea
terminala. Adicd, 0,00 ... 10,00 corespunde
cu 0,00... 10,00 kW.
Cand se utilizeaza registrul 32815 Limitator
putere, aceasta este puterea hidraulica
0x8042 . < . _ |Valoare presetata pentru puterea proiectata, in modul kW,  [maxima permisa. Aceasta valoare are scopul
32834 R/W | 3,45i16 | PLUTIRE | Putere max. racire de récire, cand semnalul de comanda este la 100%. 0 kBTU/h |de a limita puterea de racire in unitatea Pa
terminala. Adicd, 0,00 ... 10,00 corespunde
cu 0,00... 10,00 kW.
Daca sunt activate functiile Management
consum de energie (32815) (limita min.
0x8044 N Delta T pentru |Valoare punct de referinta pentru diferenta o or [DeltaT (4) sau
32836 RIW | 3,45i16 PLUTIRE incalzire de temperatura intre conductele de tur si retur. 15 Csau°F control Delta T (5)), aceasta valoare este Da
valoarea de referinta (punctul de referintd)
pentru reglarea incalzirii.
Daca sunt activate functiile Management
- . consum de energie (32815) (limita min.
03)(28803‘:36 R/W | 3,45i16 | PLUTIRE Delt;:é'l;ipr:ntru legsgqepz‘::tﬁrg?nﬁfeeémzEcetr;tlreuddelftirresr:t;tur 5 °Csau °F [Delta T (4) sau control Delta T (5)), Da
? . aceasta valoare este valoarea de referinta
(punct de referintd) pentru reglarea racirii.
Daca sunt activate functiile Management
consum de energie (32815) (limita max.
0x8048 . P . NI o o | Tretur (6), control T retur (7) sau reglare
32840 R/W | 3,45i16 PLUTIRE T2incalzire Valoare punct de referinta pentru T2 incélzire 35 Csau °F temperatura T3 (8)), aceastd valoare este Da
valoarea de referinta (punct de referintd)
pentru reglarea incalzirii.
Daca sunt activate functiile Management
consum de energie (32815) (limita max.
0x804A . %0 A . e o o | Tretur (6), control T retur (7) sau reglare
32842 R/W | 3,45i16 PLUTIRE T2 racire Valoare punct de referinta pentru T2 racire 13 Csau°F temperatura T3 (8)), aceasta valoare este Da
valoarea de referinta (punct de referintd)
pentru reglarea racirii.
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Registre Modbus - Informatii

A A q Tipde B A
Registru | Citire/ | Functie Obiect/nume : Stare . . P, Persistent
Modbus |scriere| Modbus Mgad;::us parametru Descrlere implicita Unitate Re=culerealutiizenl Da/Nu

I/h sau GPM,
Debit nominal . . . tipul de unitate . . P <
0x8100 . : Debit nominal pentru tipul N : Debit nominal, de ex. in litri pe ord
33024 R 3si4 PLUTIRE pfan;gusgl’;zige de vana selectat 450 tagg?lnl?:fg:iqor adica, 0 ... 450 corespunde cu 0 ... 450 I/h. n/a
la vana.
0x8102 . Pozitia vaneila [Pozitia in mm la debitul nominal . Pozitia vanei la debit nominal in milimetri, adica,
33026 R 35i4 PLUTIRE debit nominal |al vanei selectate. n/a Milimetru 0,5 ... 5,8 corespunde cu 0,5 ... 5,8 milimetri. n/a
Domeniu
AN PN . dereglare
Valoare maxima |[Nivelul maxim péna la care debitul 2 . . 5 Lo N
0x8104 . » N " maxim din Nivelul maxim al debitului proiectat in procente,
33028 R 3si4 PLUTIRE pentru debitul |proiectat poate fi crescut pentru tabelul % adicé, 20 ... 100 corespunde cu 20 ... 100%. n/a
proiectat vana selectata. -
referitor
lavana
03)%15260 R/W 3si4 SIR Nume aparat  |Denumire produs NovoCon S n/a SIR codificat in ASCII Da
03)3888480 R 3si4 SIR Denumire model |Tip de servomotor Co6 n/a SIR codificat in ASCII Da
0;38112600 R 3si4 SIR Nume furnizor [Denumire fabrica Danfoss A/S n/a SIR codificat in ASCII Da
0x8180 Se poate folosi text fara restrictii
33152 R/W | 3,4&16 SIR Descriere locatie [pentru a descrie locatia etc. n/a n/a SIR codificat in ASCII. Max. 50 de caractere. Da
De exemplu, Camera 1
0x81A0 Descrierea acestui obiect include numarul de
33184 R 3,4 SIR Numar de serie |Numar de serie servomotor n/a 1 serie al servomotorului, programat la momentul Da
fabricatiei.
%x;g;zs R 3,4 LUNG ID produs Numar de serie servomotor n/a 1 ID produs unic. Ultima parte a numarului de serie. Da
O3X38013('T R 3si4 CUVANT Versiune SW | Versiune de software a servomotorului n/a n/a CUVANT codificat in ASCII Da
0x810B . N " Versiune de hardware A P
33035 R 3si4 CUVANT Versiune HW | ¢ L omotorului n/a n/a CUVANT codificat in ASCII Da
. ) Nivel mésurat de tensiune
0x81C0 Tensiune sau m‘;\e)lf; ﬁ,etrt:r'g‘é';ecgﬂéi?acr,‘;ﬁ"tica Adicd, 0,00 ... 10,00 corespunde cu
R 3si4 PLUTIRE | curentlaintrarea | . H gica, n/a Volti/mA 10,00 ... 10,00 V sau in mA, Nu
33216 analogica masurat de servomotor. In modurile adica, 0,00 ... 20,00 corespunde cu
CO6 nu se poate selecta mA. 0,00 ... 20,00 mA.
Temperatura masurata in °C, adica, -10 °C... 120 °C
0x81C2 R 3si4 PLUTIRE Valoare T1 sau rezistenta masurata, adica, 900 Q) ... 10 kQ.
33218 ’ Limita superioara de temperatura pentru
senzorii NTC tip 2 de 10k este de 90 °C/194 °F.
0x81C4 Temperatura/rezistenta masurata Limita superioara de temperatura pentru
3x3220 R 3si4 PLUTIRE Valoare T2 de la senzorii Pt1000 conectati. senzorul NTC tip 3 de 10k este de 95 °C/203 °F.
Pentru Emisii de putere 33288, oC °C °F Ohm Daca se folosesc in calitate de contacte fara Nu
registrul 33218 este temperatura v potential: Circuit inchis < 900 Q, circuit deschis
in conducta de tur, iar 33220 este 100 kQ.
temperatura in conducta de retur. Limita superioara de temperatura pentru
0x81C6 R 3si4 PLUTIRE Valoare T3 senzorii NTC tip 2 de 10k este de 90 °C/194 °F.
33222 ’ Limita superioara de temperatura pentru
senzorul NTC tip 3 de 10k este de 95 °C/203 °F.
Lungime max. cablu recomandata 3 m.
Tensiunea Tensiunea rectificatd care actioneaza
0x8402 . - P Tensiunea rectificata masurata care . servomotorul.
33794%* R 35i4 PLUTIRE inte?l::enceﬁgmrgr ie actioneazd servomotorul. n/a Volti Tensiune prea mica: 16,1 - 17,5 V. Nu
9 Tensiune prea mare: 38,3 - 43,4 .
0x8404 . Temperatura 5 < Temperatura masurata in servomotor.
33796 R 3si4 PLUTIRE din servomotor | l€MPeratura masurata in servomotor. n/a n/a Unitatea este decis3 de 32790. Nu
0x8406 n Oretotalede |Ore totale de functionare . .
33798 R 3si4 LUNG functionare a servomotorului Ore Ore Ore totale de functionare a servomotorului Da
. . La 100% vana si servomotorul au atins durata de
03)(38;0%8 R 3si4 LUNG Dureasttair?]:'(\/éla';a Zreo\fieE]r’(\;LJelxc’(?Lcstélat al duratei % n/a viatd minima estimata. Se recomanda inlocuirea Da
4 vanei si servomotorului.
0x8410 . Minutedela [Minute de la ultima pornire : . . . . .
33808 R 3si4 LUNG ultima pornire | servomotorului Minute Minute Minute de la ultima pornire a servomotorului Nu
0x8412 : Minutedela  [Minute de la ultima calibrare . . Minute de la ultima calibrare a servomotorului
33810 R 35i4 LUNG ultima calibrare [a servomotorului pe o vand AB-QM Minute Minute pe ovana Da
0x8414 R 3si4 LUNG '\glriirgr\itsg':;a Minute de la ultima inchidere Minute Minute Minute de la ultima inchidere completa a vanei Da
33812 2 complets completa a vanei AB-QM P
Minute de la . . .
0x8416 : N Minute de la ultima deschidere : . . . . N .
33814 R 3si4 LUNG ds;?:;)dlgéea completa a vanei AB-OM Minute Minute Minute de la ultima deschidere completd a vanei Da
* Numai pentru NovoCon S

** Numai pentru NovoCon M, L/XL
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Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Alarme si avertizari

';:g:’sbt;: sccl:::é &l:::fg:‘es T',ags:::e Obiect/nume parametru Descriere I';'Fal::'t Descrierea utilizarii Pes:nlsr:int
Alarma: Fara semnal de comandéd | Servomotorul a detectat ca nu are semnal de comanda analogic. | 0: OPRIT | Bit 0: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
.. P Servomotorul nu poate sa atingd pozitia de inchidere dorita. . . -
Alarma: Eroare la inchidere Verificati dacé vana este blocats. 0: OPRIT | Bit 1: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
A aparut o eroare in timpul calibrarii servomotorului.
Alarma: Eroare la calibrare De exemplu, servomotorul NovoCon® nu este montat 0: OPRIT | Bit 2: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
pe vana sau vana este blocata.
Alarma: S-a detectat Recalibrati sau rulati servomotorul in ciclu pentru a reseta; . an. -
o eroare interna poate fi nevoie sa inlocuiti servomotorul. 0:OPRIT | Bit 3: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
Servomotorul ChangeOver® se afld in modul de control manual
Alarma: CO6 in control manual sau nu poate atinge pozitia. . a0 1.
sau CO6 nu se poate misca* Dupa ce motivul alarmei a fost indepartat, poate dura pana 0:OPRIT | Bit 4: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
la 2 minute inainte ca alarma sé fie eliminata.
Alarma: Servomotorul CO6 nu 6 . e, -
este conectat sau este defect* Servomotorul ChangeOver® nu este conectat sau este defect. 0: OPRIT | Bit 5:0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
Alarma: Senzorii de temperatura - . : h n . e O L 1.
lipsesc sau au fost interschimbati Senzorii de temperatura lipsesc sau au fost interschimbati 0: OPRIT | Bit 6: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
Avertizare: Temperatura
servomotorului depaseste Temperatura din servomotor depaseste domeniul recomandat 0: OPRIT | Bit 16: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
domeniul recomandat.
Avertizare: Conflict intre setarea vanei mecanice AB-QM si
NovoCon®. Setarea vanei mecanice trebuie sa fie 100% sau
Avertizare: Conflict presetare mai mare. Avertizarea se va activa, de asemenea, daca tipul 0: OPRIT | Bit 17: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
0x8300 R . G de vana selectat are o cursa diferita fata de vana utilizata,
33536 3si4 LUN aprobati la calibrare.
S-a masurat tensiunea alimentarii cu energie si este prea mare.
Avertizare: Tensiunea alimentarii | Daca tensiunea masurata depaseste 43,4V, va PORNI alarma . PP -
cu energie este prea mare declansata de tensiunea prea mare. Cand tensiunea masurata 0:OPRIT | Bit 18: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
este sub 38,3V, alarma se va OPRI.
S-amasurat tensiunea alimentarii cu energie si este prea mica.
Daca tensiunea scade sub 14,5V (NovoCon S) sau la 19,0
. . . . - (NovoCon M/L/XL), alarma este activata. Daca tensiunea
’C\l‘;ee'r:'ezra’i‘: ;et”es'“r’;gamai'c'?e"tar“ scade sub 14,0 V (NovoCon S) sau 13,0 (NovoCon M/L/XL), 0: OPRIT |Bit 19:0: OPRIT; 1: PORNIT|  Nu
9 P alarma este activata si motorul este dezactivat.
Daca tensiunea depaseste 15,5 V (NovoCon S) sau 18,2 V
(NovoCon M/L/XL), alarma se dezactiveaza si motorul este activat.
Avertizare: S-au detectat erori Au fost detectate probleme legate de comunicarea in cadrul . . -
de comunicare retelei. 0: OPRIT | Bit 21: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
Avertizare: Setare ID slave nevalida | ID-ul slave a fost atribuit in mod incorect fie la 0, fie la 127 0: OPRIT | Bit 22: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
Avertizare: Limita de energie Limita este activd. De exemplu, limita de management . . A, -
este activa pentru limita de putere, Delta T min. sau T retur min./max. 0: OPRIT | Bit 23: 0: OPRIT; 1: PORNIT Nu
Prertzae Regultonlde o, | ferscomentutsoun potfsinse. | oo oo opameomr| e
ener ?e este in afara domeniului Actiune: Verificati dacd valoarea de referinta poate fi atinsa . i r
9 la debiturile si temperaturile date.
g\svteer;ltz;”rleo:rDeblt in afara Avertisment pentru debit mai mic sau mai mare decat cel asteptat | 0: OPRIT | Bit 25 0: OPRIT 1: PORNIT Nu
Avertizare: Niciun debit detectat _[Senzorul de debit nu recunoaste niciun flux prin senzorul de debit | 0: OPRIT | Bit 26 0: OPRIT 1: PORNIT Nu
* Numai pentru NovoCon S
Actualizare firmware Actualizare manuala
Prin BACnet MS/TP
Ident. CLE e c't."EI Text stare . Sta.r? . Descriere
parametru | scriere implicita
Comenzile si starile pentru actualizarea de firmware.
1: Normal Metoda folosita pentru actualizarea firmware-ului:
2: Pregatire - Trimiteti comanda ,Pregétire” catre MSV:19. NovoCon ° se va pregati pentru
. Actualizare 3: Pregatit . actualizarea firmware-ului si isi va modifica starea in ,Pregatit”.
MSV:19 firmware R/w 4: Eroare 1:Normal - Trimiteti fisierul catre FIL:0. Daca actiunea s-a realizat cu succes, starea trebuie
5: Primit sa devina ,Primit”.
6: Actualizare « Trimiteti comanda ,Actualizare”. NovoCon ® va reporni si va actualiza firmware-ul.
Dupa actualizarea cu succes a firmware-ului, starea trebuie sa fie ,Normal”.
Ident. Clectums c“."el Text stare N Sta.r? M Descriere
parametru | scriere implicita
FIL:0 Fisier W Fisier f}olosn}pentm . n/a Folosit pentru a transfera noul firmware catre NovoCon °.
actualizare firmware-ului
Utilizarea Modbus RTU
Registru | Citire/ | Functie | Tip de date (Obiect/nume Descriere Stare Descrierea utilizirii
Modbus | scriere | Modbus | Modbus parametru implicita
Comenzile si starile pentru actualizarea de firmware.
Metoda folosita pentru actualizarea firmware-ului:
1: Normal « Trimiteti comanda ,Pregatire” catre 34049. NovoCon °©
. o se va pregati pentru actualizarea firmware-ului si isi va
2: Pregatire o - <pin
0x8501 N Actualizare | 3:Pregatit modifica stareain ,Pregatit”.
R/W 3,486 CUVANT X . 1:Normal |« Trimiteti fisierul folosind functia 21 din Modbus.
34049 firmware | 4:Eroare o . .
5. Primit Daca actiunea s-a realizat cu succes, starea trebuie
6: Actualizare sa devina ,Primit”.
. « Trimiteti comanda ,Actualizare”. NovoCon ° va reporni
si va actualiza software-ul. Dupa actualizarea cu succes
a software-ului, starea trebuie sa fie ,Normal”.

Daca folositi functia 21 (0x15) pentru a actualiza firmware-ul in NovoCon®, va trebui sa efectuati incarcarea in sectiuni
mai mici din cauza limitelor Modbus privind dimensiunea fisierului; pentru mai multe detalii, consultati standardul

pentru Modbus.

Modbus accepta transmiterea catre si actualizarea mai multor servomotoare NovoCon® prin trimiterea firmware-ului
catre Slave ID 0. Insd, fiecare servomotor NovoCon® trebuie sa fie pregdtit inainte de incdrcarea firmware-ului.

Instrumentul de configurare Danfoss NovoCon®
Cu ajutorul instrumentului de configurare Danfoss veti realiza cu usurinta configurarea, punerea in functiune
si actualizarea firmware-ului. Consultati manualul de functionare separat.
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Fisa tehnica

Servomotoare digitale NovoCon® S, M, L si XL

Selectarea tipului de vana

Valorile pentru
debit sunt valabile
in cazul aplicatiilor
pe baza de apa.
Pentru amestecurile
cu glicol, utilizati un
factor de corectie.

NovoCon®S

NovoCon® M

NovoCon®L, XL

Index Nume Debit nominal Unitati Pozitia vanei la debit nominal [mm] | Domeniu de reglare maxim [%]
1 AB-QM 4.0 ISO DN 15LF 200 I/h 4 100
2" AB-QM 4.0ISODN 15 650 I/h 4 100
3 AB-QM 4.0 1SO DN 15HF 1200 I/h 4 100
4 AB-QM 4.0 SO DN 20 1.100 I/h 4 100
5 AB-QM 4.0 ISO DN 20HF 1.900 I/h 4 100
6 AB-QM 4.0 SO DN 25 2.200 I/h 4 100
7 AB-QM 4.0 1SO DN 25HF 3.800 I/h 4 100
8 AB-QM 4.0 ISO DN 32 3.600 I/h 4 100
9 AB-QM 4.0 1SO DN 32HF 5.000 I/h 4 100
10 AB-QM ISO DN 10LF 150 I/h 2,25 120
" AB-QM ISODN 10 275 I/h 2,25 120
12 AB-QM ISO DN 15LF 275 I/h 2,25 120
13 AB-QM ISO DN 15 450 I/h 2,25 120
14 AB-QM ISO DN 15HF 1135 I/h 4 110
15 AB-QM ISO DN 20 900 I/h 2,25 120
16 AB-QM ISO DN 20HF 1.700 I/h 4 110
17 AB-QM SO DN 25 1.700 I/h 4,5 110
18 AB-QM ISO DN 25HF 2.700 I/h 4,5 110
19 AB-QM ISO DN 32 3.200 I/h 4,5 110
20 AB-QM ISO DN 32HF 4.000 I/h 4,5 110
21 AB-QM ANSI 2" LF 1,2 GPM 2,25 100
22 AB-QM ANSI 2" 2 GPM 2,25 100
23 AB-QM ANSI V2" HF 5 GPM 4 100
24 AB-QM ANSI %" 4 GPM 2,25 100
25 AB-QM ANSI %" HF 7,5 GPM 4 100
26 AB-QM ANSI 1" 7.5 GPM 4,5 100
27 AB-QM ANSI 1" HF 12 GPM 4,5 100
28 AB-QM ANSI 1%" 14,1 GPM 4,5 100
29 AB-QM ANSI 1%" HF 17,5 GPM 4,5 100
302 Vana definita de utilizator NF UF VPNF SRM
" Implicit

2 Parametrul ,Vana definitd de utilizator” se foloseste numai dacd NovoCon® S nu se utilizeaza cu o vand AB-QM. Contactati reprezentantul Danfoss pentru
a verifica daca este posibild conexiunea doritd.
Dacd este selectatd o vand ANSI, unitdtile pentru debit si temperaturd se modificd implicit din I/h in GPM, din Celsius in Fahrenheit si viceversa dacd este

selectatd o vand ISO.
Index Nume Debit nominal Unitati Poz:l;ia’n\li:r;le:::]ebit Dom:‘nai:i:‘e[;]glare
1 AB-QM NovoCon DN 40 PN 16 3TP 7.500 I/h 10 100
2 AB-QM NovoCon DN 50 PN 16 3TP 12.500 I/h 10 100
3 AB-QM NovoCon DN 65 PN 16 3TP 20.000 I/h 15 100
4 AB-QM NovoCon DN 65 PN 16 3TP HF 25.000 I/h 15 100
5 AB-QM NovoCon DN 80 PN 16 3TP 28.000 I/h 15 100
6 AB-QM NovoCon DN 80 PN 16 3TP HF 40.000 I/h 15 100
7 AB-QM NovoCon DN 100 PN 16 3TP 38.000 I/h 15 100
8 AB-QM NovoCon DN 100 PN 16 3TP HF 59.000 I/h 15 100
97 Vana definita de utilizator NF UF VPNF SRMax
" Implicit
2 Parametrul ,Vand definitd de utilizator” se utilizeaza numai dacd NovoCon®M nu se foloseste cu o vand AB-QM NovoCon®.
Contactati reprezentantul Danfoss pentru a verifica dacd este posibild conexiunea doritd.
Pozitia vanei Domeniu
Index Nume Debit nominal Unitati la debit nominal dereglare maxim
(mm) (%)
1" AB-QM DN 125 PN 16 3TP 90.000 I/h 30 110
2 AB-QM DN 125 PN 16 3TP HF 110.000 I/h 30 110
3 AB-QM DN 150 PN 16 3TP 145.000 I/h 30 110
4 AB-QM DN 150 PN 16 3TP HF 190.000 I/h 30 110
52 AB-QM DN 200 PN 16 3TP 200.000 I/h 30 110
6 AB-QM DN 200 PN 16 3TP HF 270.000 I/h 30 110
7 AB-QM DN 250 PN 16 3TP 300.000 I/h 30 110
8 AB-QM DN 250 PN 16 3TP HF 370.000 I/h 30 110
9% Vana definita de utilizator NF UF VPNF SRMax

'Vand implicitd pentru NovoCon®L (vanele cu nr. 5 - 8 nu pot fi selectate).

2 Vana implicita pentru NovoCon® XL (vanele cu nr. 1 -4 nu pot fi selectate).

% Parametrul ,Vand definita de utilizator” se foloseste numai dacd NovoCon® L/XL nu se utilizeaza cu o vand AB-QM. Contactati reprezentantul
Danfoss pentru a verifica dacd este posibild conexiunea dorita.
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Senzori de temperatura

NovoCon®S

Descrierea functiilor

Senzorul este alcatuit dintr-un element de plating,
a carui rezistenta se modifica proportional
cu temperatura.

Senzor Pt 1.000 ohmi (1.000 ohmi la 0 °C).

Senzorul este ajustat si indeplineste cerintele

de tolerantd ale EN 60751 Clasa B.

Precizia masuratorii de temperatura este de aproxi-
mativ 0,5° in domeniul de functionare caracteristic.
Este putin probabil ca deviatia ambilor senzori

sa se cumuleze in timpul calculdrii valorii AT. Senzor de temperatura de suprafaté
De aceea, se estimeaza ca precizia de masurare a
valorii AT este de 0,5° daca senzorii sunt montati corect.
Nu se recomanda folosirea unor cabluri pentru senzorii
de temperatura mai lungi de 3 m, din cauza riscului

de aparitie a interferentelor electromagnetice.

Daca se folosesc cabluri lungi sau subtiri, poate

fi necesar sa se efectueze o compensare a citirii DL
temperaturii in sistemul BMS. e — | e Y S
R (Tip.) Temp. Temp. Toleranta. ?47 L 4"
Ohm °C °F °C
1.117 30 86 0,45 - -
1.078 20 68 0,40 Montare Tip DI';;':‘;:T‘]')'“ '-'I'_"(‘rg';;e
1.039 10 50 0,35
1.000 0 32 0,30 Imersat (direct) sau Pt 252 45
961 10 14 0,35 in teaca (indirect) 1000 25,8 40
922 20 -4 0,40
882 -30 22 0,45

Text oferta

NovoCon®S

Servomotor de mare precizie, cu reglare prin modulatie si conexiune la magistrala de comunicatie (BACnet
MS/TP si Modbus RTU) folosita pentru controlul vanelor de reglare si echilibrare, independente de presiune,
de tip AB-QM DN 10 - 250.
Semnal de comanda digital: BACnet MS/TP, Modbus RTU. Semnal de comanda analogic:
0-10V/2-10V,0-20mA/4-20mA.
Conexiune directa la servomotorul cu robinet cu obturator sferic cu 6 porturi, cu semnal de feedback de pozitie "
Conexiune directa la 2 senzori PT1000 de suprafata/imersati si la citirile de emisii de putere ?
1/0 conexiune directa: 2 rezistente, AO si Al ¥
Functiile servomotorului pot fi accesate de la distantd prin magistrala de comunicatie:

- Presetarea debitului proiectat

- Spalarea vanei si a unitatii terminale

- Raportarea intrinseca a alarmelor de eroare la inchidere

- Declansarea alarmei daca servomotorul CO6 cu robinet cu obturator sferic si 6 porturi este blocat,

in modul de control manual sau deconectat "

- Citiri de temperatura de tur si retur, citiri de emisii de putere 2

- Contor de energie (kWh, MJ, kBTU) ?

- Declansarea alarmei la deconectarea senzorilor de temperatura si a celor pentru valorile ridicate/scazute

pentru DeltaT ?

- Setarea caracteristicilor alpha

- Selectia vitezei de 3/6/12/24 s/mm

- Selectia timpului de deschidere/inchidere dela 18 sla 700 s

- Autoadresare MAC (numai BACnet)

- Detectarea automatd a vitezei Baud

- Citirea debitului pe baza cursei masurate in I/h

Interschimbabilitate eu.bac aprobatd in combinatie cu vana PIBCV

Tensiune de alimentare: 24 V c.c./c.a. 50/60Hz

Precizia pozitiei axului: £0,05 mm

Cabluri: cabluri de conectare fard halogeni, cu lungimide 1,5m, 5m si 10m

Senzori de temperaturd: conectati 2x Pt1000 suprafatd sau imersati 1,5 m lungime

64 de servomotoare pot fi conectate la aceeasi retea

Accepta serviciul BACnet de comutare a valorii (Change of Value - COV)

Accepta actualizdrile firmware-ului de la distantd

Clasa IP: 54

Cursd: 7 mm

Aparat cu magistrald de comunicatie BACnet MS/TP validat de BACnet Testing Laboratories (BTL)

Functie de control manual

Instrument de configurare disponibil pentru a realiza cu usurintd configurarea, punerea in functiune si actualizdrile
firmware-ului

Instrument de punere in functiune disponibil pentru adresare, parametrizare si punere in functiune continud prin
activare hidraulicd

" Aplicatie CO6

2 Aplicatie pentru energie

3 Aplicatie I/O de la distantd
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Text oferta (continuare) Un servomotor modulant, de mare precizie, cu conexiune prin magistrald, folosit pentru a controla vanele
o de reglare independente de presiune de tip AB-QM NovoCon® DN 40 - 100.

NovoCon°M Semnal de comanda digital: BACnet MS/TP, Modbus RTU. Semnal de comanda analogic:0-10V/2-10V,

0-20 mA/4 - 20 mA Functiile servomotorului pot fi accesate de la distantd prin magistrala de comunicatie:
- presetarea debitului proiectat
- spalarea vanei si a unitatii terminale
- alarma la eroare de inchidere/deschidere/calibrare
- setdri caracteristici LIN/LOG/setare a
- viteza selectabila
- selectarea timpului de deschidere/inchidere
- autoadresare MAC (BACnet)
- detectarea automata a paritatii (Modbus)
- detectarea automata a vitezei Baud
- citire debit si energie

Tensiune de alimentare: 24 V c.a./c.c.

64 de servomotoare pot fi conectate la aceeasi retea

Clasa IP: 54

Cursd: 20 mm

Functie de control manual

Montare prin fixare cu clic

Citire stare LED

Aparat cu magistrald de comunicatie BACnet MS/TP validat de BACnet Testing Laboratories (BTL)

NovoCon®L, XL Un servomotor modulant, de mare precizie, cu conexiune prin magistrald, folosit pentru a controla vanele
de reglare independente de presiune de tip AB-QM NovoCon® DN 125 - 250.
Semnal de comanda digital: BACnet MS/TP, Modbus RTU. Semnal de comanda analogic:
0-10V/2-10V,0-20mA/4-20 mA
Functiile servomotorului pot fi accesate de la distantd prin magistrala de comunicatie:
- presetarea debitului proiectat
- spalarea vanei si a unitatii terminale
- alarma la eroare de inchidere/deschidere/calibrare
- setari caracteristici LIN/LOG/setare a
- viteza selectabila
- selectarea timpului de deschidere/inchidere
- autoadresare MAC (BACnet)
- detectarea automata a paritatii (Modbus)
- detectarea automata a vitezei Baud
- citire debit si energie
- Functie de siguranta in NovoCon® L SU/SD. Arc pentru urcare sau arc pentru coborare pentru vanele
AB-QM DN125 - 150.

Tensiune de alimentare: 24 V c.a./c.c.

64 de servomotoare pot fi conectate la aceeasi retea
Clasa IP: 54

Cursd: 50 mm

Functie de control manual

Citire stare LED
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Depanarea

Verificarea magistralei de comunicatie BACnet:

Puteti verifica starea magistralei de comunicatie, examinand mesajele de eroare referitoare la servomotor

cu scopul de a verifica existenta comunicatiei si de a detecta din timp posibilele probleme legate de magistrala
de comunicatie. Puteti face acest lucru folosind valorile de obiect de la AV:15 la AV:19.

Calitatea retelei BACnet:

Un factor important pentru buna functionare a servomotorului constd in buna functionare a retelei. Anumite
valori care aratd calitatea retelei se regasesc in obiectele AV:15 — AV:19. Cele mai importante valori sunt AV:17
Numar erori server si AV:19 Eroare expirare server. Aceste doud valori trebuie sd fie mult mai scazute decat cele
pentru AV:15, AV:16 si AV:18. Ca reguld generala, este important ca AV:17 si AV:19 sa nu creasca in mod constant
ca numar.

Calitatea sursei de alimentare cu energie:

Obiectul/registrul AV:6/33794 poate fi utilizat pentru a verifica daca alimentarea cu energie si cablurile folosite
pentru a alimenta servomotorul respecta cerintele specificatiilor. Valoarea actuald a AV:6/33794 reprezinta
tensiunea curenta masurata in interiorul servomotorului. Aceasta este tensiunea pe care servomotorul

0 monitorizeaza in permanentd si la care reactioneaza in cazul in care depaseste domeniul recomandat.
Consultati tabelul de mai jos privind modul in care servomotorul reactioneaza la diverse niveluri de tensiune.

Tensiune (valoarea actuala a AV:6/33794) | Reactie
Tensiune sub 14,5 V (NovoCon S) sau 19,0 LED-urile incep sa indice o alarma. Pornire alarma BV:15/33536 Bit 19, declansata
(NovoCon M/L/XL) de tensiunea de alimentare prea scdzuta.

Tensiune sub 14,0V (NovoCon S) sau 13,0 Motorul se opreste. LED-urile indica o alarmd, iar servomotorul initiaza alarma
(NovoCon M/L/XL) BV:15/33535 Bit 19 dacd tensiunea nu a scazut prea mult.

Daca tensiunea creste din nou peste 15,5 Motorul poate functiona din nou. Alarma prin LED-uri se opreste si se revine la
V(NovoCon S) sau 18,2V (NovoCon M/L/XL) |functionarea normald. Alarma BV:15/33536 Bit 19 revine la functionarea normala.

Céand tensiunea creste peste 43,4V LED-urile incep sa indice o alarma. Se initiaza o alarma BV:14/33536 Bit 18.

Alarma prin LED-uri se opreste si se revine la functionarea normala.
Alarma BV:14/33536 Bit 18 revine la functionarea normala.

Cand tensiunea scade din nou sub 38,3V

NB: nivelul de tensiune se va modifica mereu in functie de functionarea intregului grup de servomotoare
si a altor aparate conectate. Valoarea tensiunii de alimentare va creste si va scadea daca:

- alimentarea cu energie nu este puternica si stabild;

- sefolosesc cabluri in configuratie de conectare in cascada.

Daca un numar mare de servomotoare functioneaza simultan, tensiunea de alimentare se va reduce
(mai ales pentru ultimele aparate racordate la un cablu de conectare in cascada).

Tensiunea servomotorului este considerata corecta atunci cand toate valorile pentru AV:6/33794 sunt peste 18V,
cand toate servomotoarele misca motorul/functioneaza. Pentru ca tensiunea din fiecare aparat sa inregistreze
valori corecte in cele mai proaste conditii de functionare, se recomanda urmatoarele:

- Utilizati simultan toate servomotoarele conectate la cablul de conectare in cascada. In timp ce toate acestea
functioneaza, verificati fiecare valoare a AV:6/32794. Aceste valori ar trebui sa fie peste 18 V; alarmele
mentionate anterior, declansate de nivelul de tensiune, nu ar trebui sa fie initiate sau indicate. Daca LED-urile
indicd o stare de alarma sau se declanseaza o alarma BACnet/Modbus sau daca se observa o valoare mai
mica de 18V, este necesar sa examinati cablurile.

- Verificati valorile pentru AVO:0. Acest obiect BACnet are 3 valori: tensiune masurata medie, tensiune masurata
maxima si tensiune masurata minima. Cea mai importanta valoare de aici este tensiunea masuratd minima.
Aceasta poate indica tensiunea cea mai mica masurata in cursul functionarii servomotorului.

Actualizare firmware

Folositi servomotoarele digitale NovoCon® la capacitatea lor maxima si actualizati firmware-ul cu cea mai recenta
versiune, pe care o puteti descérca de la www.novocon.com selectand fila: fisiere suport.
Avertizare: Calibrarea trebuie efectuata dupa actualizarea cu succes a firmware-ului.

Date BACnet

Tip Descriere

Profil aparat BACnet Regulator special pentru aplicatii BACnet (B-ASC)
Protocol BACnet BACnet Master Slave/trecere token (MS/TP)

Viteze Baud acceptate de BACnet | Detectarea automata a vitezei Baud*/9.600 bps/19.200 bps/38.400 bps/56.700 bps/
76.800 bps/115.200 bps

Date Modbus RTU

Tip Descriere

Viteze Baud acceptate Detectarea automata a vitezei Baud*/9.600 bps/19.200 bps/38.400 bps/56.700 bps/
76.800 bps/115.200 bps

Moduri de transmisie acceptate Paritate: Fara (1-8-N-2)/Impar (1-8-0-1)/Par (1-8-E-1)/Fara (1-8-N-1)/Paritate automata*
Format date: Paritate (Bit pornire - Biti date - Paritate - Biti oprire)

*Implicit
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Functionare manuala

Functionarea mecanica
si electrica nu trebuie sa
aiba loc in acelasi timp!

Servomotoarele poate fi pozitionate manual cand sunt in modul standby sau cand nu exista alimentare cu energie

(mecanic).

DESCHIS

INCHIS

NovoCon® S

Functionare manuala mecanica

Functionarea manuala este posibild atunci cand
NovoCon nu este alimentat cu energie. Capacul
NovoCon trebuie ridicat pentru a ajunge la transmisia
manuald. Angrenajul rotativ spre stanga va deschide
vana montata, iar rotirea spre dreapta o va inchide.

Jos

MQ.M.025.1/01

NovoCon® M

Functionare manuala mecanica

Functionarea manuald este posibila atunci cand
NovoCon nu este alimentat cu energie. Butonul
rotit spre stanga va ridica axul vanei in SUS,

iar rotit spre dreapta va impinge axul in JOS.

NovoCon®L, XL

Functionare manuala mecanica

Servomotorul are un buton si o manivela

in partea superioara a carcasei, care permit
pozitionarea manuala a servomotorului.

Utilizati functionarea manuala mecanica numai
atunci cand alimentarea este deconectata.

Functionare manuala electrica

Servomotoarele sunt prevazute cu doua butoane

in partea superioara a carcasei, care sunt utilizate
pentru pozitionare manuala electrica (sus sau jos) daca
servomotorul este in modul standby. Mai intai, apasati
butonul MODE (MOD) pana cand servomotorul intra in
modul standby (LED-ul rosu se aprinde). Prin apasarea
butonului superior &=}, tija va fi extinsa, iar prin
apdsarea butonului inferiordﬂ@, tija va fi retrasa.
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Dimensiuni

NovoCon®S

DN 25, 32

DN 15,20
NovoConS
DN
H (mm)

15 130,1

20 131,3

25 153

32 164
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Dimensiuni (continuare)
NovoCon®°M 147 )
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DN 40, 50 NovoCon® M + AB-QM NovoCon®
o
®
° E
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50 130 | 141,5 | 141 | 247,5 G2%
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e rtoa © SW, 70 82
BINd  OWNG SINd | O¥Na
d 48,3 60,3
o - L, mm 200 244
L, 204 234
H, 141,5 141
L, L, H, 141,5 141
g
Eﬁ |
g >
-
' ro-N3 CO-N3
&] © ‘&]
= =
T L =)
T T 1 ]
L
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Dimensiuni (continuare)

NovoCon®L, XL

NovoCon®L

191

369

353
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NovoCon® XL

191

493
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min. 575

M.D.073.2/01

.
=
L
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S.C. Danfoss SRL

Bd. Tudor Vladimirescu nr. 22, Green Gate Office Building, et. 10 » Sector 5, 050883 - Bucuresti, Romania Nr. Inreg. Registrul Comertului:
J40/9253/2020 - C.U.l.: RO8127710

Climate Solutions - danfoss.ro « +40 31 630 98 88 - suport-ro@danfoss.com

Orice informatii, inclusiv, dar fara a se limita la informatii despre selectarea produsului, despre aplicatia sau utilizarea acestuia, despre designul, greutatea, dimensiunile, capacitatea produsului sau
orice alte date tehnice din manualele produselor, descrierile din cataloage, reclame etc., fie ca sunt puse la dispozitie in scris, verbal, in format electronic, online sau prin descarcare, vor avea caracter
informativ si sunt obligatorii numai daca si in masura in care se face referire explicita la acestea in oferta si/sau in confirmarea comenzii. Danfoss nu isi asuma responsabilitatea pentru posibilele erori
din cataloage, brosuri, videoclipuri si alte materiale.

Danfoss isi rezerva dreptul de a modifica produsele fara notificare. Acest lucru este valabil si pentru produsele comandate, dar nelivrate, cu conditia ca aceste modificari sa poata fi efectuate fara
schimbari in ceea ce priveste forma, potrivirea sau functia produsului.

Toate marcile comerciale din acest material sunt proprietatea companiilor din grupul Danfoss A/S sau Danfoss. Danfoss si sigla Danfoss sunt marci comerciale ale Danfoss A/S. Toate drepturile sunt
rezervate.
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