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Danifi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL
Beskrivelse NovoCon® S er en multifunktionel fieldbus- Kombineret med NovoCon® ChangeOver®-
NovoCon®S motor med hgj ngjagtighed, som er specielt motoren udger NovoCon® S en unik Igsning

designet til brug i kombination med den
trykuafhaengige reguleringsventil type AB-QM
i storrelser fra DN 10-32. Flowet moduleres af
den trykuafhaengige AB-QM-reguleringsventil
for at undga overlgb og reduceret kedel-
og/eller koglereffektivitet.

Motoren med AB-QM bruges til at regulere

flow til fancoils, kelelofter, varmeflader,
ventilationsanleeg og andre varme/kgle-enheder
til zoneregulering, hvor opvarmet/afkelet

vand er det regulerede medie. Takket vaere
produktets ngjagtighed, fjernstyringsmulighed
og flowindikationsfunktioner giver det

en hurtigere idriftseetning, muligger let
vedligeholdelse, forbedrer komforten indenders,
oger energibesparelserne og muligger en ligelig
omkostningsfordeling af varme-/kgleenergi.

Takket veere motorens hgje positionsngjagtighed
sammen med AB-QM-ventilens trykuafhaengige
og lineaere karakteristik er det muligt at bruge
NovoCon® S som en flowindikator.
Konfigurationen af motor- og ventilparametrene
foretages via fieldbus. Reguleringen sker via
fieldbus eller via analoge indgange til NovoCon® S.

Typlske applikationer omfatter:
Straleloftspaneler, der forsynes via
4-rorssystemer (varmefremlgb og -retur
samt kolefremlgb og -retur).

- Fancoils med enkeltspiraler, der forsynes
af 4-rgrssystemer (varmefremlgb og -retur
samt kolefremlab og -retur).

Generelle funktioner:

+ Funktioner til fjernidriftsaetning, forindstilling

og gennemskylning

Indikation af flow, effektafgivelse og energi

Hej positionsoplasning og ngjagtighed

Energistyringsalgoritmer

4/2-rgrs changeover-applikationer

I/0-applikationer

Lysdioder, der viser status og alarmer

Intet behov for vaerktgj til montering

Vedligeholdelsesfri i hele levetiden

Auto-kalibrering

Stejsvag drift

Halogenfrie plug-in-kabler

Automatisk MAC-adressering for BACnet

Automatisk registrering af baudhastighed

Indbygget alarmrapportering via BACnet

Ventilblokeringsalarm

Registrering af defekte forbindelser

pa analog regulerings- og stelforbindelse

+ Vzlg mellem BACnet MS/TP eller Modbus RTU
i det samme produkt

- Beskyttelse mod forkerte el-tilslutninger
pa alle ledninger op til 30 V

til requlering af bade AB-QM-ventilen og en
6-ports motoriseret kugleventil, der udfgrer
en fordelerfunktion mellem to vandkredse

i 4-rgrs omskiftersystemer.

Denne fordelerfunktion, som primaert bruges
til stralepaneler, muligger ogs3, at fancoilens
kole- og varmekapacitet kan gges for den
samme kompakte storrelse sammenlignet
med en model med dobbeltspiral, hvor varme-
og kelekredsene hver har deres egen spiral.

6-ports skifteventilen anvendes sammen med
en AB-QM-ventil og NovoCon® S-bus-motor.
AB-QM’en begraenser flowet, og NovoCon®
S-busaktuatoren skifter flowet. NovoCon® S
styrer ogsa 6-ports skifteventilen, som skifter
mellem varme og keling. Denne unikke
funktionalitet er karakteriseret ved folgende:

« Derer kun ét enkelt fieldbus- og
forsyningskabel til NovoCon® S-motoren.
Kablet stremforsyner NovoCon® S og styrer
6-ports omskifteren Desuden er der feedback
fra 6-ports omskifteren til NovoCon® S.

- NovoCon® S-aktuatoren fejlregistrerer
automatisk ved at sammenligne 0-10 V
styre- og tilbagefgringssignaler, hvis 6-ports
aktuatoren er i manuel driftstilstand eller
fiernet fra ventilen, eller hvis 6-ports ventilen
er blokeret.

« NovoCon® S-motoren har to forindstillinger
af flow: én til opvarmning og én til keling.

+ NovoCon® S-motoren indikerer effektafgivelse
og logger energiforbruget for varme- og
koleenergi baseret pa flow-, fremlgbs- og
returrgrtemperaturmaling.

+ Mens 6-ports aktuatoren er
i vedligeholdelsestilstand, kan den lukke
ventilen helt og forhindre uteetheder,
hvorved det er muligt at undvaere kuglehaner.

« Logikken i NovoCon® S-motoren sikrer,
at kun én motor i hvert par (NovoCon® S
og 6-ports omskifteren) karer. Det sikrer,
at to motorer i seettet aldrig kerer pa
samme tid. Det reducerer behovet for
spaendingsboostere i serieforbindelsen.

«  NovoCon® S-motoren registrerer,
hvis kablet til 6-ports omskifteren
frakobles. | s fald aktiveres en alarm.

CO6-funktioner:

» NovoCon®S + ChangeOver®-motorerne
repraesenterer kun én enhed pa fieldbus-
netvaerket, sa der ikke er behov for en fysisk 1/0
Ingen krydsstramning mellem varme og keling
Enkel tilslutning og regulering

Feedback for position og alarmer

Stejsvag og palidelig drift

Vedligeholdelsesfri

Teflontaetning og ventilkugle af poleret

krom forhindrer, at ventilen haenger

- Alarm for blokeret ventil

«  Manuel overstyring
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Beskrivelse (fortsat)
NovoCon®S (fortsat)

NovoCon®M

NovoCon®L, XL

Energifunktioner:

+ Fremlgbs- og returtemperaturmaling

- Indikation af effektafgivelse

+ Energistyringsfunktionalitet til bade varme
og keling, f.eks. minimum Delta T-styring

- Energilogning af bade varme og keling

1/0-funktioner:

« Tilslutning til andre enheder og visning
pa fieldbussen, f.eks. rumtermostat,
vindueskontakt, CO2-fgler, fugtighedsfalere,
ventilatorstyring, 0-10 V motorer osv.

» Veelg temperaturenheder og ohm,

eller brug som potentialfri kontakter.
Lukket kreds <900 Q, dben kreds 100 kQ.

+ Tilgengelige tilslutninger: 1 x analog
udgang (V), 1 x analog indgang (V/mA) og 2 x
modstandsbaserede indgange (°C/°F/Ohm)

Rﬁd Laesbar/skrivbar via fieldk

Laesbar/skrivbar via fieldbus

Sort
Bla
Gra
Hvid
Gul

Al:0/33216

BACnet-objekt/Modbus-register

BACnet-objekt/Modbus-register

=

A0:0/33286

Al:1/33218 Al:1/33218

Orange

[
Al:2/33220 Al:2/33220

NovoCon® M er en multifunktionel fieldbus-
motor med hgj ngjagtighed, som er specielt
designet til brug i kombination med den
trykuafhaengige reguleringsventil type
AB-QM NovoCon?® i starrelser fra DN40-100,
der anvendes i ventilationsanlaeg (AHU'er),
kolere og distributionsstationsapplikationer.
Takket veere motorens hgje positions-
ngjagtighed, sammen med AB-QM-ventilens
trykuafhaengige og lineaere karakteristik,

er det muligt at bruge NovoCon® M som

en flowindikator.

Konfigurationen af motor- og ventilparametrene
foretages via fieldbus. Reguleringen sker

via fieldbus eller via analoge indgange

til NovoCon® M.

Generelle funktioner:

+ Funktioner til fjernidriftseetning,

forindstilling og gennemskylning

Indikation af flow, effektafgivelse og energi

Hgj positionsoplasning og ngjagtighed

Energistyringsalgoritmer

Indgange/udgange

- 3 x modstandsindgange (PT1000, PT500,
PT100, NTC 10k Type 2 og 3)

- 1 xanalog indgang (0-10 V eller 0/4-20 mA)

- 1 xanalog udgang (0-10 V)

+ Lysdiode, der viser status og alarmer

+ Der er ikke behov for veerktgj til montering

pa ventil

Vedligeholdelsesfri i hele levetiden

Stejsvag drift

Automatisk MAC-adressering for BACnet

Automatisk registrering af baudhastighed

Indbygget alarmrapportering via BACnet

Ventilblokeringsalarm

Veelg mellem BACnet MS/TP eller Modbus RTU

i det samme produkt

« Beskyttelse mod forkerte el-tilslutninger

pa alle ledninger op til 30 V

NovoCon® L/XL er en multifunktionel fieldbus-
motor med hgj ngjagtighed, som er specielt
designet til brug i kombination med den
trykuafhaengige reguleringsventil type

AB-QM i stgrrelser fra DN125-250,

der anvendes i ventilationsanlaeg (AHU'er),
kolere og distributionsstationsapplikationer.
Takket vaere motorens hgje positionsngjagtighed
sammen med AB-QM-ventilens trykuafhaengige
og linezere karakteristik er det muligt at bruge
NovoCon® L/XL som en flowindikator.
Konfigurationen af motor- og ventilparametrene
foretages via fieldbus. Reguleringen sker

via fieldbus eller via analoge indgange

til NovoCon® L/XL.

Generelle funktioner:
« Funktioner til fjernidriftsaetning, forindstilling
og gennemskylning
Indikation af flow, effektafgivelse og energi
Hgj positionsoplasning og ngjagtighed
Energistyringsalgoritmer
Indgange/udgange
- 3 x modstandsindgange (PT1000, PT500,

PT100, NTC 10k Type 2 og 3)
- 1 xanalog indgang (0-10 V eller 0/4-20 mA)
- 1 xanalog udgang (0-10 V)
Lysdiode, der viser status og alarmer
Vedligeholdelsesfrii hele levetiden
Stejsvag drift
Automatisk MAC-adressering for BACnet
Automatisk registrering af baudhastighed
Indbygget alarmrapportering via BACnet
Ventilblokeringsalarm
Veelg mellem BACnet MS/TP eller Modbus RTU
i det samme produkt
« Beskyttelse mod forkerte el-tilslutninger

pa alle ledninger op til 30 V
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Danifi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL
Bestilling ) Type Best.nr.
NovoCon®S NovoCon®$ 00328504
Tilbehor
Type Laengde Tilslutninger Kabelmateriale | Best.nr.
Kabel NovoCon® digitalt 1,5m bus/strom Halogenfri 003Z8600
Kabel NovoCon® digitalt 5m bus/strem Halogenfri 00328601
Kabel NovoCon® digitalt 10m bus/strom Halogenfri 003Z8602
e Kabel NovoCon® digitalt, serieforbundet 0,5m motor/motor Halogenfri 00328609
Kabel NovoCon® digitalt, serieforbundet 1,5m motor/motor Halogenfri 003Z8603
Kabel NovoCon® digitalt, serieforbundet 5m motor/motor Halogenfri 00328604
Kabel NovoCon® digitalt, serieforbundet 10m motor/motor Halogenfri 003Z8605
Kabel NovoCon® analogt 1,5m 0-10 V/strem/spaendingsbooster Halogenfri 00328606
Kabel NovoCon® analogt 5m 0-10 V/strem/spaendingsbooster Halogenfri 003Z8607
Kabel NovoCon® analogt 10m 0-10 V/strem/spaendingsbooster Halogenfri 00328608
Kabel NovoCon® I/0 1,5m motor/frie ledninger Halogenfri 003Z8612
Bemaerk: Kabler leveres ikke sammen med motoren og skal bestilles separat.
@
Ezg:};;\lovoCOn 1,5m Plug-in-kabel med Pt1000-paspeaendingsfelere PVC 003Z8610
®
' Esgf;;""mcm 1,5m Plug-in-kabel med Pt1000-dykrarsfolere (@ 5,8 mm) PVC 00328611
4 Kabel NovoCon® | 1 m/temperaturfgler | Plug-in-kabel med PT1000-paspaendingsfalere Halogenfri. 00328613
temperatur 1/0 1,5m og frie ledninger til indgang, udgang og strem Folerkabler, PVC
Bemeerk: Hvis der er behov for separate PT1000-temperaturfalere, har Danfoss et udvalg
af PT1000-folere, der kan bruges sammen med NovoCon®S.
Se Danfoss Pt1000-falere ESMT, ESM-10, ESM-11, ESMB-12, ESMC, ESMU og best.nr. 187F3418.
ChangeOveré-motorer
& Motor NovoCon ChangeOvers Tm Plug-in Halogenfri 00328520
m Plug-in inkl. Pt1000- Halogenffri
6
Motor NovoCon ChangeOver* Energy Temperaturfgler 1,5m paspandingsfelere Folerkabler, PVC 00328521
Motor NovoCon ChangeOver® Flexible 1,5m Motor/Igse ledninger Halogenfri 003Z8522
Type DN | Brandklasse” | Best.nr. Servicekit - kombination med gammel AB-QM
ChangeOvers-isolering | 15 B2 00323159 Type Best.nr.
NovoCon®-adapter til AB-QM, DN10-32 (5 stk.) | 003Z0239
" [ henhold til D/N 4102
Kk ] . Tilbehor (kabel NovoCon® Energy)
Type DN Vs | | Tilslutning | Best.nr.
(m?/h) Type Betegnelse Best.nr.
15 | 24 Rp %2 003Z3150 Dykror til kabel Dvkrori ing. 40
ChangeOvers-ventil NovoCon® Energy | o or I Messing, 49 MM. | 653G6061
20 4,0 Rp % 003Z3151 (003Z8611) @ 6,0 par. Til DN25/32-rer.
NovoCon®-konfigurationsveerktgjet
Type Laengde | Tilslutninger Kabelmateriale Best.nr.
Kabel til NovoCon®- 5m | USB/motor Halogenfri, USB-omformer, PVC 00328620
konfigurationsvaerktoj
Software tilgaengelig pG www.novocon.com
Temperaturfolere Tilbehor
Type Best.nr. Betegnelse Best.nr.
Dykrersfgler Pt 1000/f 5,2 mm/1,5 m kabel, Dykrer i messing, til 187F3418 35 mm, @ 5,2
par, MID 187F3418 par, MID. Til DN15-32-ror 087G6053
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Danifi

Bestilling (fortsat)

NovoCon®M

NovoCon®L, XL

Motor Ventiler
Type Forsyningsspaending Best.nr. Type Best.nr.
NovoCon®M 24V AC/DC 003Z8540 AB-QM NovoCon DN40 PN16 3TP 00321770
AB-QM NovoCon DN50 PN16 3TP 00321771
Temperaturfglere AB-QM NovoCon DN50 PN16 — flange 3TP 00321772
Type Best.nr. AB-QM NovoCon DN65 PN16 3TP 00321773
g;’mg”'e' Pt1000/@5,2mm/1,5mkabel, | 457F3418 AB-QM NovoCon DN65 PN16 3TP HF 00321793
Dykrersfaler Pt 1000/@ 5,2 mm/3,0 m kabel, 187F3419 AB-QM NovoCon DN80 PN16 3TP 0031774
par, MID AB-QM NovoCon DN80 PN16 3TP HF 00321794
AB-QM NovoCon DN100 PN16 3TP 003Z1775
Tilbehor AB-QM NovoCon DN100 PN16 3TP HF 00321795
Betegnelse - - Best.nr. Bemaerk: Ovennzevnte AB-QM NovoCon-ventiler skal bruges sammen
f_ﬁl;;\l&gﬁgﬁr;ﬂessmg, 52 mm, @ 5,2 par, MID. 087G6054 med NovoCon® M.
?.{gﬁ;:)ﬂ;?,ﬂ;? 85 mm, @ 5,2 par, MID. 087G6055

NovoCon®-konfigurationsveerktgjet

Type Laengde | Tilslutninger Kabelmateriale Best.nr.
- o
Kabe_l il N(.)VOCO“ . 5m USB/motor Halogenfri. USB-omformer, PVC 00328620
konfigurationsvaerktoj
Software tilgeengelig pd www.novocon.com
Motorer Tilbehor
Billede Type Ventiltype Best.nr. Betegnelse Best.nr.
NovoCon®L | AB-QM DN125-150 | 00328560 Dykrar i messing, 85 mm, @ 5,2 par, MID. 087G6055
NovoCon® LSU | AB-QMDN125-150 | 003z8s61|  [omnoo-125mer
ovoron Q _ Dykrer i messing, 120 mm, @ 5,2 par, MID. 087G6056
NovoCon®L SD | AB-QM DN125-150 | 003Z8562 Til DN150-200-ror
NovoCon® XL | AB-QM DN200-250 | 003Z8563 Dykrer i rustfrit stal, 155 mm, @ 5,2 par, MID. 087G6059
Til DN250-rer
Temperaturfglere
Type Best.nr.
Dykrorsfeler Pt 1000/@ 5,2 mm/3,0 m kabel, 187F3419
par, MID
Kabel til NovoCon®-konfigurationsvaerktgj
Type Laengde Tilslutninger Kabelmateriale Best.nr.
Kabel til NovoCon®- 5m USB/motor Halogenfri. USB-omformer, PVC 00378620

konfigurationsvaerktgj

Software tilgeengelig pd www.novocon.com
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Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Krydsreferencetabel AB-QM - Flowfaler - NovoCon®:

Ventilkode Ventilnavn Ventiltilslutning | Motorkode | Motornavn | Flowfglerkode Flowfglernavn :illsztzli?\; NS?‘I::E:IH fal:rekr:::ﬁtt“llgoo) Dykrgrskode
00328220 ABLSZ} 24 ':15:15 gevind 00328504 | NovoConS | 187F3771 S‘g‘:gzom'zj“h“ gevind (::)332;23: 187FI3418 087616053
00328221 AB'SQAS‘::%MS gevind 00328504 | NovoConS | 187F3771 chm:oslzosz;\l;s gevind 1‘;3:;2113: 187F13418 0876/6053
00328222 AB}:‘?\: : ':130/:1 5 gevind 00328504 | NovoConS | 187F3772 5%";’ fi—om'zth gevind 1?:;23: 187F/3418 0876/6053
00328223 AB_?Y\:‘ :].?/ENzO gevind 00328504 | NovoConS 187F3772 S‘g‘s 15’2-0mD;;\‘h15 gevind ‘:)‘:)33228821132* 187FI3418 087GI6053
003z8224 | AB-OM40 ? N20 gevind 00328504 | NovoConS | 187F3772 50no 530 DN15 gevind 00328613" ! !

HF 1,9m*h Qp 1,5m’/h 00328612 187F3418 087G6053

00328320 ABLS':: 24 ':]5::”5 indv. gevind 00328504 | NovoConS | 187F3771 S‘g‘:ézom'ffhw gevind 1‘;3:;23: 187:3418 0876/6053

00328321 Asfggnsigzms indv. gevind 00328504 | NovoConS | 187F3771 S‘g‘:ézom'f;“hw gevind 123:2223: 187F/3418 0876/6053

00328322 AB':‘C;':A’;fq?/Ew indv. gevind 00328504 | NovoConS 187F3772 S(g:) 15,?50mD3;\‘h15 gevind (:)(:):'332288?1:*32* 187FI3418 087GI6053
003zs323 | "B 4'? DN20 indv. gevind 00328504 | NovoConS | 187F3772 50no 530 DN15 gevind 00328613" ! !

11 m’/h Qp 1,5m%h 00328612 187F3418 087G6053

00328324 ABAQFT’;}:?/EZO indv. gevind 00328504 | NovoConS | 187F3772 S‘g‘;izome;“hw gevind (LZB:ZZ?: 187:3418 0876/6053
00328205 AB’?'\; 40DN25 gevind 00328504 | NovoConS | 187F3773 Sono 530 DN20 gevind 003z8613" ! !

,2m3/h Qp2,5m’/h 00328612 187F3418 087G6053

00328206 ABA?';:fq?/ﬁzs gevind 00328504 | NovoConS 187F3773 5%1;25’?;0#7;0 gevind ‘:)‘:)33228:61132* 187FI3418 087GI6053
003zg207 | AB-QV4.0DN32 gevind 00328504 | NovoConS | 187F3774 Sono 530 DN25 gevind 00328613" ! !

3,6m3/h Qp3,5mh 00328612 187F3418 087G6053

00328208 | \B-QM4.0DN32HF gevind 00328504 | NovoConS | 187F3775 Sono 530 DN25 gevind 003z8613" ! !

50m3/h Qp 6,0m*h 00328612 187F3418 087G6053
00321770 AS"N%' ?;:E/En gevind 00328540 | NovoConM | 187F3776 Sg;"iigrg}’\/‘ﬁo gevind / 187F3418 087G6054
00321771 A;&?g"g;":}f;\" gevind 00328540 | NovoConM | 187F3776 Sg:)]?,?g rzl\/'ﬁo gevind / 187F3418 087G6054
00321773 A;;gg";;g";f/"h" flange 00328540 | NovoConM | 187F3777 Sg';"é?g r:!jﬁo flange / 187F3419 087G6054
00321793 D/:\‘BASQAF’;ZY;;"% flange 00328540 | NovoConM |  187F3778 Sg'r‘)"z?g oo flange / 187F3419 087G6054
00321774 A;’:‘gyzzgvif;’hn flange 00328540 | NovoConM | 187F3778 582";8 g}rx;ﬁs flange / 187F3419 087G6055
00321794 D%Bésm'i%‘,’g;?h flange 00328540 | NovoConM | 187F3779 58204%?8 rzj’\}ﬁo flange / 187F3419 087G6055
00321775 ADE';%';' ;}"(‘)":ﬂi‘;; flange 00328540 | NovoConM | 187F3779 58:‘)"4%?8 r:gﬁo flange / 187F3419 087G6055
00321795 D:‘?;)Q(]T'g:;gi:’;h flange 00328540 | NovoConM | 187F3780 S‘g‘: 203’% Dm'f;ﬁ 0 flange / 187F3419 087G6055
00320705 ABQ’S(';AH?;\/‘;H flange 00328560 | NovoConlL | 187F3530 SONg sgg?ocnri/Dtho flange / 187F3419 087G6055
00320715 ﬁi‘ﬁ'&ggliﬁ flange 00328560 | NovoConlL | 187F3530 SONg szg?ocn:ghmoo flange / 187F3419 087G6055
00320706 A?;_%Zl 22'/115 0 flange 00328560 | NovoConl | 187F3531 SON§p315:O?§;5E125 flange / 187F3419 087G6056
00320716 :5109'\(;[’5:13?: flange 00328560 | NovoConlL 187F3531 SONQO:]S(;)O(),OC;gEDS flange / 187F3419 087G6056
00320707 ABZ;%% S:;‘fhoo flange 00328563 | NovoConXL |  187F3531 SON(?;]S(;)O%C;SEQS flange / 187F3419 087G6056
00320717 ﬁi’g‘;g%gﬁ flange 00328563 | NovoConXL | 187F3532 so&s;og)y;;g::nso flange / 187F3419 087G6056
00320708 AB3-0%,M0 21'3/2!]50 flange 00328563 | NovoConXL | 187F3532 SONS;’E:&;;S::” 50 flange / 187F3419 087G6059
00320718 AHE;’S;\(’)"E':j/S: flange 00328563 | NovoConXL | 187F3532 SOngg'fSOO?OC;Bl’:”SO flange / 187F3419 087G6059

*10-kabel med paspaendingstfeler (Pt1000)
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Darifi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL
Tekniske data Forsyningsspaending 24V AC/DC, 50/60 Hz *
NovoCon®s Stromforbrug Standy: 18 VA ved 24 ACI0 W e 24V DC
Beskyttelsesklasse Il sikkerhed ekstra-lav spaending
Styresignal til NovoCon® S BACnet MS/TP, Modbus RTU
0-10V DC, 0-5VDC, 2-10V DC, 5-10 VDC, 2-6 V DC, 6-10 V DC, 0-20 mA, 4-20 mA
Ring Al:0 >100 kQ (V); 500 Q (mA)
Impedans
Ruda AO: 1.500 O
Valg af motorhastighed (dben til lukket) 3 sek./mm, 6 sek./mm, 12 sek./mm, 24 sek./mm, fast tid
Spindelvandring 7 mm
Lukkekraft 90N
Positionsngjagtighed +0,05 mm
Omgivende temperaturomrade -10°Ctil 50 °C
Omgivelsesfugtighed 98 % relativ luftfugtighed, ikke-kondenserende (iht. EN 60730-1)
Maks. medietemperatur. 120 °C
Opbevaringstemperaturomrade -40til 70 °C
Kapsling IP54 (IP40 pa hovedet)
Vaegt 0,4kg
*NovoCon®S er designet til drift ved spaendingsafvigelser pa op til £25 %.
BACnet-data
Type Beskrivelse
BACnet enhedsprofil BACnet Application Specific Controller (B-ASC)
BACnet protokol BACnet Master Slave/Token Passing (MS/TP)
Understottede BACnet- Automatisk registrering af baudhastighed*/9.600 bps/19.200 bps/38.400 bps/
baudhastigheder 56.700 bps/76.800 bps/115.200 bps
Modbus RTU-data
Understottede Automatisk registrering af baudhastighed*/9.600 bps/19.200 bps/38.400 bps/
baudhastigheder 56.700 bps/76.800 bps/115.200 bps
Understgttede Paritet: Ingen (1-8-N-2)/Ulige (1-8-0-1)/Lige (1-8-E-1)/Ingen (1-8-N-1)/Automatisk paritet*
transmissionstilstande Dataformat: Paritet (Startbit — Databits - Paritet — Stopbits)
*Standard
NovoCon®M Forsyningsspaending \Y 24 +25 % AC/DC
| drift VA <3,5ved 24V AC/<2,0 ved 24V DC
Stremforbrug
Standby w 2,0AC/0,9DC
Frekvens Hz 50/60 +10 %
. VDC BACnet MS/TP, Modbus RTU, 0-10, 0-5, 2-10, 5-10, 2-6, 6-10
Styresignal
mA 0-20, 4-20
Rin 90 kO (V). 500 O (mA)
Impedans
Rout 250 O
Lukkekraft N 550
Maks. spindelvandring mm 20
Positionsngjagtighed mm +0,2
Valg af motorhastighed (dben til lukket) s/mm 3,6, 12, 24, fast tid
Maks. medietemperatur 120
Omagivelsestemperatur °C -10...50
Opbevarings- og transporttemperatur -40...70
Omgivelsesfugtighed 5-95 % relativ luftfugtighed, ikke-kondenserende (iht. EN 60730-1)
Beskyttelsesklasse 1
Kapsling P54
Vaegt kg 0,5

© Danfoss | 2024.01
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Danifi

Tekniske data (fortsat)
NovoCon®L, XL

Motortype NovoCon®L | NovoCon®L SD NovoCon®L SU NovoCon® XL
Forsyningsspaending " 24; 410 ... -15 %; AC/DC
Drift: 9,6 VAved 24V AC/ | 14,4VAved24VAC/ | 144VAved 24V AC/ | 13,9VAved 24V AC/
Stremforbrug | 72Wved24VDC 12 W ved 24V DC 12 W ved 24V DC 10,8 W ved 24V DC
Standby: 1,7 VA ved 24V AC/0,7 W ved 24 V DC
Frekvens Hz 50/60
. VvV DC BACnet MS/TP, Modbus RTU, 0-10, 0-5, 2-10, 5-10, 2-6, 6-10
Styresignal
mA 0-20, 4-20
Rin 90 kQ (V). 500 Q (mA)
Impedans
Rout 250 Q
Positionsngjagtighed mm +1 +1,8
Valg af motorhastighed .
(ben til lukket) s/mm 3,6, 12, 24, fast tid
Maks. medietemperatur 120
Omgivelsestemperatur oC -10...50
Opbevarings- og -40 ... 70 (over 50 °C, mindre end 3 dage)
transporttemperatur
Omygivelsesfugtighed 5-95 % relativ luftfugtighed, ikke-kondenserende (iht. EN 60730-1)
Lukkekraft N 2.000 4.000
Maks. spindelvandring mm 50 80
Beskyttelsesklasse 1]
Kapsling IP54
Veegt kg 54 9,6 8,9 6,3
Sikkerhedsfunktion - Ja -
Sikkerhedsfunktion s . 120 .
driftstid/32 mm vandring
Manuel betienin Elektrisk Elektrisk Elektrisk Elektrisk
) 9 og mekanisk og mekanisk og mekanisk og mekanisk

Reaktion ved forsyningssvigt

Spindel forbliver
i sidste position

Sikkerhedsfunktion
Lukke, skubber
spindel ned

Sikkerhedsfunktion
Aben, traekker
spindel op

Spindel forbliver
i sidste position

8| Al368140926963da-000108
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Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL
Design 1. Aftageligt lag
o g 2. Bus- og stremtilslutninger
NovoCon®S 3. Status-LED
4, Lasering
5. Manuel overstyring
6. Nulstillingsknap
7. DIP switches
NovoCon®°M . Kommunikations-LED

. Knap til manuel betjening

Knapper og status-LED

. Ventiltilslutning

. Positionsindikator

. DIP switches (under daeksel)

. Servicedaeksel

. Aftageligt kabelforskrunings-beslag

ONOURWN=

MQ.M.025.1/01

NovoCon®L, XL . Knap til manuel betjening

Knapper og status-LED

. Servicedaeksel

. Aftageligt kabelforskrunings-beslag
. Slutpositions-indikatorring

. Spindeltilslutning

7. Ventiltilslutning

1
oOUunhwWN=
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Installation og orientering

NovoCon®S

Der ma ikke foretages
nogen forindstilling pa
AB-QM-ventiler. Ventilen
skal indstilles til helt aben
(10 =AB-QM 4,0,

100 % = AB-QM)

NovoCon®M

NovoCon® S kan monteres i enhver

position. Monteringsretningen pavirker

dog IP-klassificeringen. Det frarddes at

bruge NovoCon® S med bunden i vejret i
koleapplikationer pa grund af manglende
modstandsdygtighed over for veeskeindtraengen
(kun IP40 kan opnas). Se illustration.

Bemaerk:
IP-klassificering er kun gyldig, ndr der sidder
kabler eller propper i alle tilslutninger.

PN15-32 " INGEN forindstilling!

DN?15, 20 @ DN25, 32

0-10 0-100 %

IP54

IP54

1P40

radl

Der er ikke behov for veerktej for at montere
montoren pa ventilen. Motoren skal monteres
pa ventilen med ventilspindlen vandret eller
pegende opad. Spindelen ma ikke pege nedad.
Motoren ma ikke installeres i en eksplosionsfarlig
atmosfaere, ved omgivelsestemperatur lavere
end 0 °C eller omgivelsestemperatur hgjere end
50 °C. Den ma ikke udseettes for dampstraler,
vandstraler eller dryppende vaeske.

Bemaerk: Bemaerk, at motoren kan roteres
360° i forhold til ventilspindlen ved at lgsne
fastspaendingsfikseringen/omlgberen.

Nar motoren er pa plads, spaendes
fastspaendingsfikseringen igen.

Bemeerk: Det anvendte kabel og kabelpakdasen/
-pakningen ma ikke pavirke aktuatorens
IP-klassificering. Der ma ikke vaere nogen
belastning pa tilslutningerne. De gummi-
kabelpakninger, der leveres fra fabrikken,
kompromitterer ikke IP-klassificeringen,

men de giver ikke fuld belastningsaflastning

i henhold til lavspaendingsdirektivet.

Overhold altid lokale love og bestemmelser.

DN40-100
INGEN forindstilling!

10 | AI368140926963da-000108
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Danfi

Installation (fortsat)
NovoCon®L, XL

Mekanisk

Kontrollér de tilladte monteringspositioner for
ventilen og motoren. Motoren kan installeres
i alle positioner (se nedenfor).

Motoren er certificeret til placering

i mellemrummet mellem konstruktionsloft

og nedsaenket loft. Der skal anvendes en M8/
SW13-nggle (medfelger ikke) til fastspaending af
pa motoren pa ventilhuset. Serg for tilstreekkelig
plads til vedligeholdelse. Brug en 4 mm-
unbrakonggle (medfglger ikke) til at sammenkoble
ventilen og motorspindlen. Motoren har ringe
til positionsindikation, som bar skubbes
sammen for el-tilslutning. Efter kalibrering
indikerer de slutpositioner for vandringen.

El-tilslutning
Elektriske forbindelser kan tilgas ved at fjerne
servicedaekslet.

NovoCon® L/XL

Der er fire kabelindgange

- (1) M16x1,5

- (2) M20x1,5

-(M2"

Bemaerk, at der skal installeres passende
elektriske forbindelser for at opretholde
kapslingens klassificering.

Overhold altid lokale love og bestemmelser.

DN125-250
INGEN forindstilling!

PBOILI02

NovoCon®L

NovoCon® XL

DIP switches

DIP switch-indstillinger
NovoCon®S, L, XL

De DIP switches, der sidder under daekslet, anvendes til manuel adressering.
Jumperen ved siden af konnektorerne bruges til indstilling af terminalmodstand.

BACnet: Automatisk MAC-adressering er standard. Brug DIP switches til manuel MAC-adressering.

Modbus: Manuel MAC-adressering er standard. Automatisk adressering er ikke tilgaengelig for
Modbus. Hvis en adresse er blevet tildelt i BACnet, for der blev skiftet til Modbus, vil adressen
ogsa blive brugt i Modbus, hvis DIP switchene forbliver i standardindstillingerne.

DIP switch Konfigurationsnavn FRA-tilstand (standard) TIL-tilstand
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
BACnet-adresse/Modbus S o
B H } } } } } } } } } FTrlz; enheds-ID bit 0 Logisk 0 Logisk 1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
5. T T T 1T T 1m BACnet—adresse/Modbus Logisk 0’ Logisk 1’
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ FRA enheds-ID bit 1
1.2 3 45 6 7 8 910
BACnet-adresse/Modbus el Ty el
3 } } } } } } } } } JAIZ\ enheds-ID bit 2 Logisk ‘0 Logisk 1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-adresse/Modbus S o
4 } } } } } } } } } JAIZ\ enheds-ID bit 3 Logisk ‘0 Logisk "1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-adresse/Modbus S o
> } } } } } } } } } ;;IA enheds-ID bit 4 Logisk ‘0 Logisk "1
12 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-adresse/Modbus S o
6. } } } } } } } } } I;I;IA enheds D bite Logisk ‘0! Logisk '1
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
BACnet-adresse/Modbus S o
7 } } } } } } } } } :;IA enheds-ID bit 6 Logisk 0 Logisk 1
8. | ! [ 2 [ 3 [ 4 [ > [ 6 [ 789 ‘10‘ TIL Termineringsmodstand Ingen Termineringsmodstand
: (120Q) terminering aktiveret "
I I | ] Fra
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
o L L [T 1T [ ] TIL Bruges ikke
[ I O I B H FRA
1 2 3 45 6 7 8 9 10
o [ T T T T T T TIL - BACnet MS/TP 2 Modbus RTU 2
I FRA

” Motoren har en modstand, DIP switch nr. 8, som kan aktiveres i den sidste motor péd bussen for at opnd korrekt terminering af bussen.
2 Ndr protokollen aendres pa DIP switch nr. 10, er en genstart nedvendig for at fG motoren til at anvende den nyvalgte protokol.

© Danfoss | 2024.01
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Danifi

Indstilling af DIP switch
(fortsat)

NovoCon®M

BACnet: Automatisk MAC-adressering er standard. Brug DIP switches til manuel MAC-adressering
Modbus: Manuel MAC-adressering er standard. Automatisk adressering er ikke tilgeengelig for
Modbus. Hvis en adresse er blevet tildelt i BACnet, for der blev skiftet til Modbus, vil adressen
0gsa blive brugt i Modbus, hvis DIP switchene forbliver i standardindstillingerne.

TIL
FRA

(12000)

DIP switch Konfigurationsnavn FRA-tilstand (standard) TIL-tilstand
] 12345678 R TIL BACnet-adresse/Modbus Logisk ‘0’ Logisk "1’
. EI FRA enheds-ID bit 0 9 9
12345678 R BACnet-adresse/Modbus S -
2. TIL N Logisk ‘0 Logisk "1
FRA enheds-ID bit 1
123 4567 8 R BACnet-adresse/Modbus . U
3. \ \ TIL N Logisk ‘0 Logisk "1
] T T 1 FRA enheds-ID bit 2
12345678 R BACnet-adresse/Modbus S S
a [ ] ] L [T ] TIL ) Logisk ‘0 Logisk "1
1] T FRA enheds-ID bit 3
1 2 3 45 6 7 8 R
BACnet-adresse/Modbus el el
5. } } } } } } } EI };I;I,_A enheds-ID bit 4 Logisk ‘0 Logisk "1
1T 2 4 5 7 R
6 ‘ ‘ ‘ 3 ‘ 6 ‘ 8 ‘ TIL BACnet-adresse/Modbus Logisk ‘0’ Logisk 1’
: ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ FRA enheds-ID bit 5
7 12345678 R TIL BACnet-adresse/Modbus Logisk ‘0’ Logisk 1’
: EI FRA enheds-ID bit 6 9 9
1 2 3 45 6 7 8 R
8. TIL - BACnet MS/TP 2 Modbus RTU 2
FRA
1,23 45678 R Termineringsmodstand A Termineringsmodstand
R. Ingen terminering

aktiveret ?

” Motoren har en modstand, der er placeret mellem konnektorerne, DIP switch nr. 9 R til/fra, som kan aktiveres i den sidste motor
pd bussen for at opnd korrekt terminering af bussen.
2 Ndr protokollen aendres pd DIP switch nr.8, er en genstart nadvendig for at fG motoren til at anvende den nyvalgte protokol.

DIP switch-indstillinger
- Manuel adressering

BACnet MAC-adresse/Modbus Slave-ID indstilles med DIP switch 1 til 7.

0=FRA, 1=TIL
DIP switch
1,2,3,4 DIP switch
0000 | 1.000 | 0100 | 1.100 | 0010 | 1.010 | 0110 | 1.110 | 0001 | 1.001 | 0101 | 1.101 | 0011 | 1.011 | 0111 | 1.111 >67
0% 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 000
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 100
32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 010
48 49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 110
64 65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 001
80 81 82 83 84 85 86 87 88 89 90 91 92 93 94 95 101
9 97 98 99 100 101 | 102 103 | 104 105 | 106 107 [ 108 109 | 110 1M 011
112 n3 | M4 M5 | M6 17 | 118 19 | 120 121 122 123 | 124 125 | 126 1277 11
* Adresse nr. 0 og 127 ma ikke anvendes.
Eksempel |:|
Indstilling af MAC-adressen til 37: DIP 1 DIP 2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP 6 DIP7
TIL FRA TIL FRA FRA TIL FRA

12 | AI368140926963da-000108
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Danfi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

El-tilslutninger El-tilslutningerne til BACnet MS/TP eller Modbus
RTU (RS485) skal udfgres i overensstemmelse med
gaeldende standard ANSI/TIA/EIA-485-A-1998.
Der skal veaere galvanisk adskillelse til
segmenter, der gar pa tveers af bygninger.

NovoCon®S Der skal benyttes feelles jord til alle
enheder pa samme netveerk, herunder
router, gateways osv.

Alle bustilslutninger i kablerne
foretages med snoede ledninger.
Den kabeltype, der bruges til NovoCon® analoge, digitale og I/0-kabler, er AWG22/0,32 mm?.

Hvis andre kabler bruges til at ge leengden, skal der altid anvendes en parsnoet ledning til
bussignalet, og den skal omfatte jord til bussignalet. Den anbefalede kabeltype er AWG22/0,32 mm?.
Hvis det bruges til laengere afstande, skal der bruges et AWG20/0,5 mm? eller AWG18/0,75 mm? kabel.
Kablets impedanskarakteristik skal veere mellem 100-130 Q. Kapacitansen mellem ledere skal vaere
mindre end 100 pf pr. meter.

Kablernes laengde pavirker kommunikationshastigheden. Laengere kabelleengder giver lavere
baudhastigheder. Den samlede maksimale kabellaengde, der er tilladt pr. netvaerk, er 1.200 m.

Brug en afstand pa minimum 20 cm mellem 110 V/230 V/400 V stremkablerne og buskablerne.
NovoCon® S har beskyttelse mod forkerte el-tilslutninger pa op til 30 V AC/DC pa alle ledninger.

Men veer opmaerksom p3, at hvis 30 V AC er tilsluttet den analoge indgang, opfatter den

eksterne forsyningsspaending dette som en kortslutning og springer sikringen i den eksterne
forsyningsspaending.

Digital port

Multifunktionel
port

Digital port

NovoCon® digitalt serieforbindelseskabel
Sort O-ring o — Sort O-ring

Det digitale serieforbundne kabel bruges til at tilslutte stremmen og BACnet/Modbus mellem
to NovoCon® S-enheder.

Digitalt NovoCon®-kabel

Rad: Strom
Sort: Feelles jord for strom-
’ og bussignalledning
. "+ ikke-inverterende
Gran: signalledning
Gron/Hvid: "-'inverterende signalledning

Det digitale kabel bruges til at tilslutte NovoCon® til andre BACnet/Modbus-enheder.
Det bruges ogsa til at tilslutte NovoCon til et strem-/kommunikationskabel, der er laengere
end standard bestillingsnumrene.

Hvid O-ring

Analogt NovoCon®-kabel

Red:  Strem

Sort:  Jord

Grd:  Analog indgang

Bla:  Analog indgang, jord

Det analoge kabel bruges til at tilslutte strammen og det analoge styresignal.
Det analoge kabel kan ogsa bruges som spaendingsbooster til NovoCon® S pa netvzerket.

Red O-ring

Kabel NovoCon® Energy med Pt1000-paspaendingsfalere

© Danfoss | 2024.01 Al368140926963da-000108 | 13



Danifi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL
El-tilslutninger (fortsat)
Kabel NovoCon® Energy med universel PT1000-temperaturfeler
NovoCon®S (fortsat) 9y P
NovoCon® Energy-kabel - Pt1000-dykfglere
m——)
I
Kabel NovoCon® 1/0
Rad Strem 24V (ind/ud)
Sort Strem jord (ind/ud)
Bla Jord T1, T2 V/mA indgang og V udgangssignal
Gra V/mA indgangssignal
....... . Hvid V udgangssignal
Gul O-ring Gul T1 eller modstandsindgang
Orange T2 eller modstandsindgang
De rgde og sorte ledninger kan bruges til at booste strammen i ledningen. De kan ogsa
bruges til at stremforsyne eksterne enheder. Der skal udferes en separat beregning for
den tilgeengelige effekt.
A For at undga elektrisk kortslutning skal det sikres, at lase kabelender er blevet tilsluttet
eller isoleret, inden tilslutningsstikket til NovoCon® S-motoren tilsluttes.
Kabel NovoCon® temperatur I/0
Strgm 24V (ind/ud)
Strem jord (ind/ud)
Jord T1, T2 V/mA indgang og V udgangssignal
V/mA indgangssignal
V udgangssignal
Betingelser for De vigtige faktorer her er:
ledningsfering - Feelles jord
- 24V DC-forsyningsspaending anbefales
NovoCon®S

- Hvis flere 24 V AC-forsyningsspaendinger
anvendes, skal 24 V AC-forsyningsspaendingerne
altid separeres, hvis der anvendes forskellige
typer forsyningsspaendinger og/eller
forskellige faser.

El-tilslutninger med DC-forsyningsspaending: (anbefalet losning)

Digital applikation — 24 V DC - PSU med effektdelingsfunktion bade pa samme eller forskellige faser.

230/110V AC

L1L2L3 0 GND 24VDC

Jord

24V DC
PSU |
D

24V DC

Jord
24V DC
PSU Kabel NovoCon®
) digitalt
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Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

El-tilslutninger med DC- eller AC-forsyningsspaending:

230/10V AC Digital applikation — én transformer
L1L2L3 0 GND

Teend for DIP switch
nr. 8 for at opna
busterminering

af den sidste
enhed pé bussen.

24V DC/AC
Jord
24V DC/AC
PSU
—
230/110 V AC

L1L2L3 0 GND

Tilslut
Strom jord
og Analog

indgang
jord til
regulatoren.

Bus

DDC
24V DC/AC ]

I

Jord
or W/
24V DC/AC

PSU Kabel NovoCon® digitalt

Rum-
regulator

kan ogsa
tilsluttes til
NovoCon® S
gennem det
analoge kabel,
men det er
ikke pakraevet.

X& X& Kabel NovoCon® X\l b
/ analogt /' Kabel NovoCon® analogt

Serieforbundne kabler
mellem NovoCon® S

1|24V effekt

| Teend for DIP switch nr. 8 for at opné busterminering af den sidste enhed pa bussen.

El-tilslutninger med AC-forsyningsspeendinger:

Digital applikation — identiske transformere, samme fase

230/110 V AC 24V AC
L1L2L3 0 GND
Lo 1 L
24V AC

PSU Teend for DIP switch
nr. 8 for at opna
busterminering
af den sidste
enhed pa bussen.

24V AC

Jord
24V AC
PSU
) digitalt

Hvis NovoCon® S-netvaerket forsynes med to eller flere AC-effektboostere, skal der udvises forsigtighed, nar en af transformerne
kobles fra forsyningsspaendingen. Da NovoCon-enhederne er serieforbundne, kan der vaere forsyningsspaending pa den frakoblede

stramforsynings primaerside. Frakobl altid bade transformerens primaer- og sekundaerside.

Effektboosterne skal beskyttes mod overbelastning, da effektboosteren ellers kan blive beskadiget, hvis en af de andre effektboostere
i netveerket frakobles.

Ledninger, der slutter med et "X", skal termineres korrekt.
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Danifi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

El-tilslutninger med AC-forsyningsspaending: (fortsat)

Digital applikation — identiske eller forskellige transformere med forskellige faser, men samme jord

230/110 V AC 24V AC

L1L2L3 0 GND

Jord

Teend for DIP switch
nr. 8 for at opna
busterminering

af den sidste
enhed pa bussen.

Kabel N ® digital
Jord 4 serieforbundne kabl llem NovoC @Sabe 0)\2(;)(:0;; digitalt Kabel NovoCon® analogt
24V AC erieforbundne kabler mellem NovoCon ) '
PSU |  kabelNovoCon® & & & & & & 4 4 & 4 & & & 4 ===
Kabel NovoCon® B Ak
[ digitalt & = Y\ = Strom 24V, | X 2~ ) S

I
| men IKKE jord
I

Ledninger, der slutter med et "X", skal termineres korrekt.

NovoCon® S ChangeOver®-applikation

230/110 V AC

111213 0 GND NovoCon® S ChangeOvert-applikation

24V AC/DC

Yderligere serieforbundne
Kabel NovoCon® produkter om nedvendigt

digitalt

El-tilslutninger ved analog CO6-tilstand

Effekt
24V AC/DC

Motor NovoCon®

Kabel NovoCon® I/0
~ ChangeOver* Flexible

O

Rumregulator

El-tilslutninger ved I/O-applikation

230/110 V AC

LTL2L3 0 GND Eksempel pa brug af spaendingsbooster og temperaturfelere pad samme NovoCon® S

Kabel NovoCon I/0

[Jord
24V DC/AC Yderligere serieforbundne
PSU Kabel NovoCon® produkter om ngdvendigt

digitalt

16 | A1368140926963da-000108 © Danfoss | 2024.01



Datablad

Danfi

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

El-tilslutninger (fortsat)
NovoCon®M

NovoCon®L, XL

El-tilslutningerne til BACnet MS/TP eller Modbus RTU (RS485) skal udfgres i overensstemmelse

med geeldende standard ANSI/TIA/EIA-485-A-1998. Der skal veere galvanisk adskillelse til segmenter,
der gér pa tvaers af bygninger. Busforbindelse "A+" er det ikke-inverterede signal, og "B-" er den
inverterede signalledning.

Der skal benyttes feelles jord til alle enheder pa samme netvaerk, herunder routere, gateways osv.
Den anbefalede kabeltype er AWG22/0,32 mm?2parsnoet. Hvis det bruges til leengere afstande,

skal der bruges et AWG20/0,5 mm?- eller AWG18/0,75 mm?2-kabel. Kablets impedans skal veere

mellem 100-130 Q. Kapacitansen mellem ledere skal veere mindre end 100 pf pr. meter. Kablernes
leengde pavirker kommunikationshastigheden. Laeengere kabellaengder giver lavere baudhastigheder.
Den samlede maksimale kabellaengde, der er tilladt pr. netveerk, er 1.200 m.

Brug en afstand pa minimum 20 cm mellem 110 V/230 V/400 V stremkablerne og buskablerne.
NovoCon® M har beskyttelse mod forkerte el-tilslutninger pa op til 30 V AC/DC pa alle ledninger.
Men veer opmaerksom pa, at hvis 30 V AC er tilsluttet den analoge indgang, opfatter den
eksterne forsyningsspaending dette som en kortslutning og springer sikringen i den eksterne
forsyningsspaending.

B 24V } 24V AC/DC
(S oV —
er A+ ~ BACnet MS/TP
Su B- /m eller Modbus RTU
(S GND E—
Temperaturfoler 3
(EL T3 _— ]‘ P
=0
g So T2
e|&n T }
% H P @" GND Temperaturfeler 1 Temperaturfoler 2
1] @|&n GND - py—
7| oS AO J_ nalog udgang Analog indgang
| | F—=®@|Ern Al
GND er feelles for alle signaler

Danfoss anbefaler, at NovoCon® M bruges pa sit eget undernetvzerk for at opna optimal ydeevne.

Generelle krav og anbefalinger:

+ Brug termineringsmodstanden (mellem de to konnektorer) i enden af hver serieforbindelse.

+ Der foretraekkes generelt én forsyningsspaending.

- Hvis der anvendes to forsyningsspaendinger, skal de have samme polaritet og samme fzelles jord.

- Der skal benyttes felles jord til alle enheder pa samme undernetvaerk, herunder routere og gateways.
- Der skal vaere galvanisk adskillelse for segmenter, der gar pa tveers af bygninger.

- Den samlede maksimale kabellzengde for undernetvaerk er 1.200 m.

El-tilslutningerne til BACnet MS/TP eller Modbus RTU (RS485) skal udferes i overensstemmelse med
geeldende standard ANSI/TIA/EIA-485-A-1998. Busforbindelse "A+" er det ikke-inverterede signal,
og "B-" er den inverterede signalledning.

NovoCon® L/XL har en galvanisk adskilt stremforsyning, men fzlles jord anbefales til brug for
alle enheder pa samme netvaerk, herunder router, gateways osv.

Kablets impedans for kommunikation skal veere mellem 100-130 Q. Kapacitansen mellem lederne
skal vaere mindre end 100 pf pr. meter. Kablernes laengde pavirker kommunikationshastigheden.
Laengere kabelleengder giver lavere baudhastigheder. Den samlede maksimale kabellzengde,

der er tilladt pr. netveerk, er 1.200 m.

Brug en afstand pa minimum 20 cm mellem 110 V/230 V/400 V stremkablerne og buskablerne.
NovoCon® L/XL har beskyttelse mod forkerte el-tilslutninger pa op til 30 V AC/DC pa alle ledninger.
Men veer opmaerksom pa, at hvis 30 V AC er tilsluttet den analoge indgang, opfatter den eksterne
forsyningsspaending det som en kortslutning og springer sikringen i den eksterne forsyningsspaending.

© Danfoss | 2024.01
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

El-tilslutninger (fortsat)
NovoCon®L, XL (fortsat)

GND er feelles for alle signaler

+24V| OV A+ | B- |[GND | T3 T2 T1 GND |GND | AO Al
/ m
Temperaturfoler 1 L
ANALOG
T3 ™ UDGANG
L L -ﬁ— ﬁ
24V AC/DC BACnet Temperaturfaler 3 Temperaturfoler 2 ANALOG
MODBUS INDGANG

Danfoss anbefaler, at NovoCon® L/XL bruges pa sit eget undernetvaerk

for at opna optimal ydeevne.
Generelle krav og anbefalinger:

+ Brug termineringsmodstanden (DIP switch 8) i enden af hver serieforbindelse.
« Den samlede maksimale kabellzengde for undernetveerk er 1.200 m.

Serieforbindelse
og effektbooster

NovoCon®S

T-tilslutninger
T-tilslutninger anbefales ikke.

Hvis der anvendes T-tilslutningsforbindelser, skal felgende begraensninger overholdes:
- Maks. T-tilslutningskabellzengde er 1,5 m (korteste digitale standardkabel)
- Samlet leengde pa netveaerket er maks. 640 m (+ 100 m stikledningslaengde)

- Maks. baudhastighed er 76 kb/s "
- Maks. antal enheder pa netveerket er 64 "

- Hovedkablet skal veere standard RS485-bus, parsnoet, min. tykkelse pa AWG22/0,32mm?.
Y Nér der anvendes fzerre end 32 enheder, kan du forsgge at @ge hastigheden til 115 kb/s.

Stjernetopologi

Stjernetopologi er ikke i overensstemmelse med RS485-standarden og ber ikke bruges

med NovoCon® S, M og L/XL.

DC-forsyningsspaending (anbefalet)
Nar der serieforbindes med 10 m
NovoCon® kabler og der anvendes

en 24V DC-forsyningsspaending, er der
behov for yderligere spaendingsboostere/
forsyningsspaending, nar der er flere end
12 NovoCons i serie. Se tabellen herunder.

AC-forsyningsspaending

Nar der serieforbindes med 10 m NovoCon®
kabler og der anvendes en 24 V AC-forsynings-
spaending, er der behov for yderligere spaendings-
boostere/forsyningsspaending, nér der er flere
end 7 NovoCons i serie. Se tabellen herunder.
Vigtigt: Den anvendte forsyningsspaending skal
kunne levere 60 % mere effekt end NovoCon® S's
nominelle effekt.

;{ Regulator og 24 V AC- eller DC-forsyningsspaending |

Husk at aktivere DIP switch 8 for busterminering

pa den sidste NovoCon® S i serieforbindelsen.

Spaendingsbooster/forsyningsspaending,
temperaturfolere tilfgjet direkte til eller
via Kabel NovoCon® I/0

18 | AI1368140926963da-000108
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Darifi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Serieforbindelse Nar alle enheder pa undernetvaerket er NovoCon® S, henvises der til eksemplerne herunder for vejledning.

og effektbooster 1[2[3]4[5]6[7[8[o[to[11[12l1314[15[16[17]18[19]20[21[22]23p4]2526[27)28)29B 313233343 5363 71383 9fa 0fa 1]a2la3a dlasfaela7afacls 05 1[52[53[5 4[5 5[5 65 7[5 8596 A6 116 26 36

(fortsat) ((rfrrrrrrrfrrrrrrrrrfrrrrrrr e T T P T
24V DC

NovoCon®S (fortsat)

S S o e nas ma et nan nes ae s cA NI

24V DC

24V DC

2avoc [T

24V AC

24V AC

24V AC

IIIIH H H H H
2avac | 11T

Buskommunikation fra regulatoren
Forsyningsspaending med serieforbindelse fra requlatoren
Brug af analogt kabel som speendingsbooster

NovoCon®S

Hvis NovoCon® S bruges til at stramforsyne eksterne enheder, skal der udfores en separat beregning for nedvendig
effektboost og -placering.

T-tilslutning

Serieforbindelse

Hvis forsyningsspeaendingen til den forste enhed i serieforbindelsen er lavere end 24 V AC/DC, eller der
anvendes leengere tynde kabler end NovoCon® kabler, sa skal antallet af enheder i serieforbindelsen
muligvis reduceres.

Det anbefalede maksimale antal NovoCon® S er 64 stk. i en serieforbindelse. Hvis andre BACnet-
enheder tilfgjes til NovoCon® S i samme serieforbindelse, anbefaler Danfoss et maksimum
pa 32 stk. for at sikre tilstraekkelig netvaerkshastighed.

Danfoss anbefaler, at NovoCon® S bruges pa sit eget undernetvaerk for optimal ydeevne.

Generelle krav og anbefalinger:
« Brug Danfoss’ serieforbindelseskabel til at tilslutte to NovoCon® S-enheder.
- Brug Danfoss’ digitale kabel til at tilslutte NovoCon® S til en anden BACnet-enhed.
- Strommen i kablerne ma ikke overstige 3 A ved 30 °C.
« Brug termineringsmodstanden (DIP switch 8) i enden af serieforbindelsen.
« Spaendingsboost kan opnas via en hvilken som helst port.
- Der foretraekkes generelt én streamforsyning.
+ Hvis der anvendes to streamforsyninger, skal de have samme polaritet og samme fzelles jord.
- Der skal benyttes feelles jord til alle enheder pa samme undernetvaerk, herunder routere
0g gateways.
« Der skal veere galvanisk adskillelse for segmenter, der gar pa tveers af bygninger.
- Den samlede maksimale kabelleengde for undernetvaerk er 1.200 m.
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Danifi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL
Serieforbindelse DC-forsyningsspaending (anbefalet) Sorg for folgende:
og effektbooster Nar der serieforbindes med 10 m AWG20/0,5 mm? - Fzelles jord
(fortsat) parsnoet kabel og der anvendes en 24V DC- « 24V DC-forsyningsspaending anbefales
NovoCon®M forsyningsspeaending, er der behov for yderligere ~ « Huvis flere 24 V AC-forsyningsspaendinger
— spaendingsboostere/forsyningsspaending, anvendes, skal 24 V AC-forsynings-

nar der er flere end 12 NovoCons i serie. spaendingerne altid separeres, hvis der

anvendes forskellige typer forsynings-

AC-forsyningsspanding spaendinger og/eller forskellige faser.

Nar der serieforbindes med AWG20/0,5 mm?
parsnoet kabel og der anvendes en 24 V AC-
forsyningsspaending, er der behov for yderligere
spaendingsboostere/forsyningsspaending, hvis
der er flere end syv NovoCon-enheder i serie.
Vigtigt: Den anvendte forsyningsspaending

skal kunne levere 60 % mere effekt end
NovoCon® M’s nominelle effekt.

NovoCon® Mi serieforbindelse NovoCon® M serieforbundet med NovoCon® S

NovoCon® S

- +24V A +24V
ov /-/7) ov
= A+ L/ / BACnet A+
MS/TP eller
B— Modbus RTU B—
GND GND
T3 T3
Rtil [Rfr
T2 T2
T1 T1
GND ( GND
GND GND
AO J AO NovoCon®S
Al Al

GND er feelles for alle signaler

ndr en af transformerne frakobles fra forsyningsspaendingen. Da NovoCon-enhederne er serieforbundne,
kan der vaere forsyningsspanding pa den frakoblede stromforsynings primeerside. Frakobl altid bade
transformerens primaer- og sekundzerside.

Effektboosterne skal beskyttes mod overbelastning, da effektboosteren ellers kan blive beskadiget,

hvis en af de andre effektboostere i netvaerket frakobles.

2 Hvis NovoCon® M netvarket forsynes med to eller flere AC-effektboostere, skal der udvises forsigtighed,

gl®
53 R
] <
£ z
cl3 Q
o ]
z(
: B =l
| 0 +24V 24V AC/DC z
g" iv __Maks. 1,5m E
0 + >
Q@
(Sl B— \_[ 2
@I] GND BACnet MS/TP eller 2_
@I] T Modbus RTU v
=lo =l
n N
s : O
== >
% ol el GND = S
@ GND ° A
P | @& AO ) (
i o 0| Al
GND er feelles for alle signaler
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Datablad

Danfi

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Serieforbindelse
og effektbooster
(fortsat)

NovoCon®L, XL

AC-forsyningsspaending Sorg for folgende:

Vigtigt: Den anvendte stremforsyning + Huvis flere 24 V AC-forsyningsspaendinger
skal kunne levere 60 % mere effekt end anvendes, skal 24 V AC-forsynings-
NovoCon® L/XLs nominelle effekt. spaendingerne altid separeres, hvis der

anvendes forskellige typer forsynings-
spaendinger og/eller forskellige faser.

NovoCon® L/XL i serieforbindelse

B—|GND‘T3 ‘ ’TZ ‘T1 ‘GND‘GND‘AO‘AI ‘

+24\/‘ oV ‘ A+

GND

MS/TP euel'm o

Modbus RTU

° —coof

GND

GND er feelles for alle signaler

ndr en af transformerne frakobles fra forsyning dii Da NovoCon-enhederne er serieforbundne,
kan der vaere forsyningsspanding pa den fmkoblede stmmforsynmgs primaerside. Frakobl altid bade
transformerens primeer- og sekundaerside.

Effektboosterne skal beskyttes mod overbelastning, da effektboosteren ellers kan blive beskadiget,

hvis en af de andre effektboostere i netvaerket frakobles.

2 Hvis NovoCon® L/XL-netveerket forsynes med to eller flere AC-effektboostere, skal der udvises forsigtighed,

24V AC/DC 24V AC/DC

Tilslutningsboks

2 O Oo&

BACnet MS/TP BACnet MS/TP
eller Modbus RTU eller Modbus RTU
) 2
a S acxl g
g i
<C s :
> ~ ol L
< V=S| ™
N Szl =
(K 33
(]
+z4v‘ ov A+ | B- |GND‘ 3 ‘ ’ ™ ‘ T ‘GND‘GND‘ AO ‘ Al ‘

GND er feelles for alle signaler
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Danifi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL
Lysdiodevisning BACnet/Modbus-aktivitet (RS485)
NovoCon®S

1 BACnet/Modbus-aktivitet (RS485)
Intet lys fra lysdioden: Motoren registrerer ingen aktivitet i netvaerket.
Ooo000om ¢> OOOOgO Lysdioden teender og slukker hurtigt — 10 gange pr. sekund:
Normal drift i netveerket, kommunikation er OK.
Lysdioden teender og slukker langsomt med grent lys — 3 gange pr. sekund:

Normal drift i netvaerket - kommunikation over laengere tid direkte med denne motor

| BACnet/Modbus-aktivitet (RS485) med FEJL
Lysdioden taender og slukker langsomt - 1 gange pr. sekund - med R@DT lys:
ooodm ¢> D000 Motoren registrerer aktivitet, men med fejl.
Lysdioden teender og slukker hurtigt - 10 gange pr. sekund - med R@DT lys:
Buskonflikt, en anden enhed bruger muligvis den samme MAC-adresse.

Ventil-/motorposition

ooo D; AB-QM-ventilen er helt lukket.

mO0 D; AB-QM er 8ben med 1-24 % af designflowet.

EE0 D; AB-QM er dben med 25-49 % af designflowet.
AB-QM er aben med 50-74 % af designflowet.

AB-QM er dben med 75-99 % af designflowet.

AB-QM er dben med 100 % af designflowet.

Gennemskylning er aktiv
R ¢> Doooo Alle lysdioder teender og slukker med et specifikt indstillet tidsrum.
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Datablad

Darifi

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Lysdiodevisning (fortsat)
NovoCon®S (fortsat)

Bevaegelse af ventil/motor

_—

O

NovoCon® S lukker ventilen
Alle grenne lysdioder er TANDTE, og herefter SLUKKES de én ad gangen (gentagne gange).

EOOOO = EEOO

NovoCon® S abner ventilen
Alle grenne lysdioder er SLUKKEDE, og herefter TENDES de én ad gangen (gentagne gange).

NovoCon® S kalibrerer
Det grenne lys bevaeger sig fremad og tilbage én efter én.

ooOooo @ ooooo

Udluftning er aktiv
De gule lysdioder TANDES én efter én, og herefter SLUKKES de én efter én (gentagne gange).

Information fra motor

Blinkefunktion, alle gronne lysdioder teender og slukker. Bruges til fysisk at identificere
den enkelte motor pa bussen.

Fejl under lukning
Der kan sidde snavs fast under AB-QM-ventilkeglen. Gennemskylning kan lgse problemet.

Temperaturen i NovoCon® S er ikke inden for det anbefalede omrade
Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift.
Omgivelsestemperaturen er sandsynligvis over 60 °C.

Intern NovoCon® S-fejl

Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift. Prgv at:

A: Rekalibrere.

B: Sla stremmen fra og til.

C: Hvis fejlen ikke forsvinder, kan det veaere nedvendigt at udskifte motoren.

Fejl under kalibrering af NovoCon® S
Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift. Kontrollér,
om NovoCon® S er korrekt fastgjort til ventilen, og rekalibrer herefter.

Forsyningsspandingen er uden for graenserne
Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift.
Brug analoge kabler som spaendingsbooster.

Intet styresignal

| analog regulering registreres der en defekt styreledning.

| CO6-tilstand eller omvendt CO6-tilstand er ChangeOver®-motoren ikke tilsluttet,
eller den er beskadiget.

EOOmO

ChangeOver®-motoren
ChangeOver®-motoren er i manuel overstyring eller kan ikke na sin position.

Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift.
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Lysdiodevisning (fortsat)
NovoCon®S (fortsat)

NovoCon®M

Tryk pa tilstandsknappen under normal drift

_—

EO000O0 = EEOO

_—

|

Kalibrering/Nulstilling/Gennemskylning

Tryk pa nulstillingsknappen. Alle lysdioder er slukkede.
Fortseet med at trykke pa nulstillingsknappen i

1 sekund: 1 lysdiode teendt

2 sekunder: 2 lysdioder teendt = Start kalibrering (nulstil).
3 sekunder: 3 lysdioder teendt

4 sekunder: 4 lysdioder teendt = Start gennemskylning.

5 sekunder eller mere = Vend tilbage til normal drift.

EO0O00O0O =

oooOoO

Fabriksnulstilling - nulstil til standardindstillinger

Tryk pé og hold nulstillingsknappen nede, og teend derefter motoren.

Alle lysdioder er til at starte med slukkede.

Bliv ved med at trykke pé nulstillingsknappen, indtil de fire lysdioder teendes
= Nulstil til standardindstillinger.

Nar fabriksnulstillingen udferes, vises det med:

1 kort blink med alle gule positionslysdioder.

Bemaerk, at efter fabriksnulstillingen udfgres der automatisk en kalibrering,
og alle indstillinger vender tilbage til fabriksindstillingerne.

BACnet/Modbus-aktivitet (RS485)

B

0000

BACnet/Modbus-aktivitet (RS485)

Intet lys fra lysdioden: Motoren registrerer ingen aktivitet i netvaerket.

Lysdioden teender og slukker hurtigt — 10 gange pr. sekund:

Normal drift i netveerket, kommunikation er OK.

Lysdioden taender og slukker langsomt med grent lys — 3 gange pr. sekund:

Normal drift i netvaerket - kommunikation over lzengere tid direkte med denne motor

»

0000

BACnet/Modbus-aktivitet (RS485) med FEJL

Lysdioden teender og slukker langsomt - 1 gange pr. sekund — med R@DT lys:
Motoren registrerer aktivitet, men med fejl.

Lysdioden teender og slukker hurtigt — 10 gange pr. sekund - med R@DT lys:
Buskonflikt, en anden enhed bruger muligvis den samme MAC-adresse.

Ventil-/motorposition

POOO

AB-QM-ventilen er helt lukket.

PWOOO

AB-QM er aben med 1-24 % af designflowet.

¥HOO

AB-QM er aben med 25-49 % af designflowet.

FEIBRO

AB-QM er aben med 50-74 % af designflowet.

Eababaaban

AB-QM er dben med 75-99 % af designflowet.

bl

AB-QM er aben med 100 % af designflowet.

THEEE & 0000

Gennemskylning er aktiv
Alle lysdioder teender og slukker med et specifikt indstillet tidsrum.

Bevagelse af ventil/motor

OISR o HEEO

NovoCon® lukker ventilen
Alle grenne lysdioder er TENDTE, og herefter SLUKKES de én ad gangen (gentagne gange).

POOO D PO O

NovoCon® dbner ventilen
Alle grenne lysdioder er SLUKKEDE, og herefter TANDES de én ad gangen
(gentagne gange).

4344

WARA

NovoCon® kalibrerer
Det grenne lys bevaeger sig fremad og tilbage én efter én.

LHEO O O BHREO

Udluftning er aktiv
De gule lysdioder TANDES én efter én, og herefter SLUKKES de én efter én
(gentagne gange).
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Datablad

Danifi

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Lysdiodevisning (fortsat)
NovoCon®M (fortsat)

Information fra motor

BEIE

Blinkefunktion, alle grenne lysdioder taender og slukker. Bruges til fysisk at
identificere den enkelte motor pa bussen.

POOO

Fejl under lukning
Der kan sidde snavs fast under AB-QM-ventilkeglen. Gennemskylning kan lgse problemet.

HWOO

Temperaturen i NovoCon® er ikke inden for det anbefalede omrade
Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift.
Omgivelsestemperaturen er sandsynligvis over 60 °C.

HOIO

Intern NovoCon®-fejl

Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift. Prgv at:

A: Rekalibrere.

B: Sla stremmen fra og til.

C: Hvis fejlen ikke forsvinder, kan det veere nadvendigt at udskifte motoren.

FOIk

Fejl under kalibrering af NovoCon®
Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift. Kontrollér,
om NovoCon® M er korrekt fastgjort til ventilen, og rekalibrer herefter.

BOWHE

Forsyningsspandingen er uden for graenserne
Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift.

FORO M

Intet styresignal
I analog reguleringstilstand registreres der en gdelagt styreledning.

Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift.

Tryk pa tilstandsknappen under normal drift

POOO D> PO O
FEHRO = R

Kalibrering/Nulstilling/Gennemskylning

Tryk pé nulstillingsknappen. Alle lysdioder er slukkede.
Fortseaet med at trykke pa nulstillingsknappen i

1 sekund: 1 lysdiode teendt

2 sekunder: 2 lysdioder teendt = Start kalibrering (nulstil).
3 sekunder: 3 lysdioder teendt

4 sekunder: 4 lysdioder taendt = Start gennemskylIning.

5 sekunder eller mere = Vend tilbage til normal drift.

O OO o RHIHRt

Fabriksnulstilling - nulstil til standardindstillinger

Tryk pé og hold nulstillingsknappen nede, og teend derefter motoren.

Alle lysdioder er til at starte med slukkede.

Bliv ved med at trykke pé nulstillingsknappen, indtil de fire lysdioder teendes
= Nulstil til standardindstillinger.

Nar fabriksnulstillingen udferes, vises det med:

1 kort blink med alle gule positionslysdioder.

Bemaerk, at efter fabriksnulstillingen udfgres der automatisk en kalibrering,
og alle indstillinger vender tilbage til fabriksindstillingerne.
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Lysdiodevisning (fortsat)
NovoCon®L, XL

BACnet/Modbus-aktivitet (RS485)

BACnet/Modbus-aktivitet (RS485)

O Intet lys fra lysdioden: Motoren registrerer ingen aktivitet i netvaerket.
O Lysdioden taender og slukker hurtigt - 10 gange pr. sekund:
Normal drift i netvaerket, kommunikation er OK.
*‘ Lysdioden teender og slukker langsomt med grent lys — 3 gange pr. sekund:

Normal drift i netveerket - kommunikation over leengere tid direkte med denne motor

e BACnet/Modbus-aktivitet (RS485) med FEJL

Lysdioden teender og slukker langsomt — 1 gange pr. sekund - med R@DT lys:
O Motoren registrerer aktivitet, men med fejl.
*_ Lysdioden teender og slukker hurtigt - 10 gange pr. sekund - med R@DT lys:

Buskonflikt, en anden enhed bruger muligvis den samme MAC-adresse.

Ventil-/motorposition

AB-QM-ventilen er helt lukket.

AB-QM er aben med 1-49 % af designflowet.

AB-QM er dben med 50-99 % af designflowet.

AB-QM er aben med 100 % af designflowet.

Gennemskylning er aktiv
Alle lysdioder taender og slukker med et specifikt indstillet tidsrum.

OXFLH| |OWELE| |OBER| OB O| |OFXO

Bevaegelse af ventil/motor

NovoCon® lukker ventilen
Alle grenne lysdioder er TENDTE, og herefter SLUKKES de én ad gangen (gentagne gange).

NovoCon® abner ventilen
Alle grenne lysdioder er SLUKKEDE, og herefter TENDES de én ad gangen (gentagne gange).

O¥O| |00

O A alb
ovoCon® kalibrerer
v O * - Gren lampe blinker skiftevis.
O O
P N . .
oS Udluftning er aktiv

Gule lysdioder blinker skiftevis.

44
OO

OO

Standby-funktion

OLHLx

Information fra motor

Blinkefunktion, alle grgnne lysdioder teender og slukker. Bruges til fysisk at identificere
den enkelte motor pa bussen.

of 2
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Danifi

Lysdiodevisning (fortsat)
NovoCon®L, XL (fortsat)

Information fra aktuator (fortsat)

3
O

O

Fejl under lukning

Der kan sidde snavs fast under AB-QM-ventilkeglen. Gennemskylning kan lgse problemet.

Fejl under kalibrering af NovoCon®

Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift. Kontrollér, om NovoCon® L/XL

er korrekt fastgjort til ventilen, og genkalibrer derefter.

-
»
O

Temperaturen i NovoCon® er ikke inden for det anbefalede omrade
Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift.
Omgivelsestemperaturen er sandsynligvis over 60 °C.

Intern NovoCon®-fejl

Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift. Prgv at:
A: Rekalibrere.

B: Sla stremmen fra og til.

C: Hvis fejlen ikke forsvinder, kan det veere nedvendigt at udskifte motoren.

Forsyningsspaendingen er uden for graenserne
Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift.

O

*

O

Intet styresignal
I analog reguleringstilstand registreres der en gdelagt styreledning.

Lysdioderne skifter mellem at vise alarmer og vise normal drift.

Tryk pa tilstandsknappen under normal drift

OXON®

Kalibrering/Nulstilling/Gennemskylning
Tryk pa knappen MODE. Alle lysdioder er slukkede.
Fortsaet med at trykke pa nulstillingsknappen i

1 sekund: 1 LED ON = Standbytilstand

2 sekunder: 2 lysdioder teendt = Start kalibrering (nulstil).

3 sekunder: 1 lysdiode teendt

4 sekunder: Start gennemskylning. Hvis gennemskylningen skal stoppes
for standard-timeout pa 1 time, skal der trykkes igen i 1 sek.

Fabriksnulstilling - nulstil til standardindstillinger

Tryk pa og hold knappen MODE nede, og teend derefter for aktuatoren.

Alle lysdioder er til at starte med slukkede.
Hold knappen MODE nede i 4 sekunder = Nulstil til standardindstillinger.

Nar fabriksnulstillingen udferes, vises det med:

1 kort blink med alle gule positionslysdioder.

Bemaerk, at efter fabriksnulstillingen udfgres der automatisk en kalibrering,
og alle indstillinger vender tilbage til fabriksindstillingerne.
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Datablad

Danifi

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Applikationsprincip
NovoCon®S1/0

Applikationsprincipper
for NovoCon® 1/0 og
Multiplexere/releeer

Applikationsprincip:
Central anlaegsomskifter
- 2-rgrs system

Der er mange tilgaengelige muligheder, nar NovoCon® S og Kabel NovoCon® I/0 kombineres

Eksempel (DDC-kommando)
Objekt/register | Skriv-vaerdi | Beskrivelse
AV:1/33280 85 DDC skriver % abningsvaerdi for AB-QM-ventilen

DDC skriver spandingsniveauet pa den analoge udgang
pa NovoCon® S, som sendes til den tilsluttede fjernenhed

A0:0/33286 55

NovoCon® S
Afleesning pa BMS-eksemplet
Objekt/register | Laes-veerdi | Beskrivelse
A0:0/33286 55 Spaendingsudgang fra NovoCon® S til fijernenhed
Speendingsniveau pa den analoge reguleringsindgang,

Modstandsindgange kan ogsa
bruges som galvanisk isolerede
digitale indgange til registrering af Al:0/33216 6.5

B som aktuatoren har malt (kan ogsé vaere mA)
vindueskontakt, dugpunktssensor osv. FYRTEET) . Modstandsveerdi Oh " P hed
Tilsluttet: <900 Ohm. :1/33218 160 odstandsveerdi (Ohm) modtaget fra fjernenhe

Frakoblet: 100 kOhm. Al:2/33220 1.263 Modstandsvaerdi (Ohm) modtaget fra fjernenhed 2

Multiplexere og releeer (analog-digital-analog-omformere) kan sammen med NovoCon® S bruges
til at indsamle oplysninger om eller styre taend-/sluk-enheder.

Ved hjaelp af NovoCons 0-10 V udgangssignal (AO:0/33286) konverterer multiplexer-relaeer

dette signal for at teende eller slukke for enheder, f.eks. konverteres 7 V-signalet fra NovoCon® S

i multiplexeren, sa enhed1 = teendt, enhed2 = teendt, enhed3 = slukket. Eksempelvis konverteres

4 V-signalet fra NovoCon® S i multiplexeren, s enhed1 = teendt, enhed2 = slukket, enhed3 = slukket.

Ved hjeelp af NovoCons 0-10 V-indgangssignal (Al:0/33216), som modtages fra multiplexerne, kan
DDC'’en afkode betydningen af spaendingssignalet, for eksempel afkodes 7 V-signal til NovoCon® S fra
multiplexeren af DDC som vaerende enhed1 = teendt, enhed2 = teendt, enhed3 = slukket. 4 V-signalet
til NovoCon® S fra multiplexeren afkodes af DDC'en som vaerende enhed1 = taeendt, enhed 2 = slukket,
enhed3 = slukket.

Spjaeld

takt
N\
Aktuator [
D Vindueskontakt
o F—d

H
Digitale |
indgange !

H
h

.
Moliloser s e ? ? ? ?  MulileerMltpleser e

Kondensering

Objekt/ Skriv/

A . | Beskrivelse
register | laes-veerdi

MsV:9/ Digital/ | Designflowhastighedsveerdierne for
32810 analog varme og keling herunder kan bruges

MsV:3/ Valgt 1SO-ventil valgt = I/h, °C, kW og kg/m?
32802 | ventiltype | ANSI-ventil valgt = GPM, °F, kBTU og Ib/ft*

AV:30/

Designflowindstilling for varme,

32796 | 20 | feks 2501/h
AvV:31/ 200 Designflowindstilling for keling,
32798 f.eks.4001/h
Nér anlaegget &ndres fra centralvarme
MSV:10/ Kolin til centralkeling, kan der skrives til de
32811 9 bergrte NovoCons, sa det korrekte

¢ Fieldbus
7

N

designflow tages i brug
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Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Applikationsprincip o ]
for ChangeOver‘ S Separat ma.ks. flowforindstilling for varme og for keling
- 4-rgrs system Opseetning
Obj.Ektl ShiY . | Beskrivelse
register | laes-veerdi
MSV:9/ Co6- Mens fjedn eri CO6—tiI;tand, aqvenrlies
. 32810 tilstand V/mA indgangs- og udgangssignalerne
S_ Fieldbus udelukkende til at regulere 6-ports motoren
NovoCon® S MsV:3/ Valgt ISO-ventil valgt = I/h, °C, kW og kg/m?
ovoten 32802 | ventiltype | ANSI-ventil valgt = g/min, °F, kBTU og Ib/ft?
ChangeOver® AV:30/ ) —
32796 250 Designflowindstilling for varme, f.eks. 250 I/h
Av:31/ . . s .
32798 400 Designflowindstilling for keling, f.eks. 400 I/h
Applikationsprincip
ChangeOver® Energy .
Opsaetning
Objekt/register Skriv/laes-veerdi Beskrivelse
Mens den er i CO6-tilstand, anvendes V/mA
MSV:9/32810 CO6-tilstand indgangs- og udgangssignalerne udelukkende
til at regulere 6-ports motoren
- . . Beregner energi baseret pa vaerdier fra
| AvV:32/33288 Effektafgivelse flowfeedback (AV:2) og temperatur (Al:1 og Al:2)
o ! AV:33/33290 Teeller for varmeenergi | Teeller for akkumuleret energi for varme
1l
[ AV:34/33292 Teeller for koleenergi | Teeller for akkumuleret energi for keling
4 N
. . 1SO-ventil valgt =I/h, °C, kW og kg/m?
- - MSV:3/32802 Valgtventiltype | ;o) ventil valgt = g/min, °F, kBTU og Ib/ft*
NovoCon® S
Al:1/33218 Temperatur Vzelg mellem temperaturenheder eller ohm
ChangeOvers Al:2/33220 Temperatur Vzelg mellem temperaturenheder eller ohm
AV:30/32796 250 Designflowindstilling for varme, f.eks. 250 I/h
AV:31/32798 400 Designflowindstilling for keling, f.eks. 400 I/h
Applikationsprincip Med objekt MSV:9/register 32810 tilstand 7 eller 8 kan NovoCon® S og NovoCon® ChangeOver®
Analog CO6-tilstand reguleres af en enkelt spaendingsudgang fra en rumregulator.

NovoCon® S kan tilpasses, sa den matcher spaendingsvaerdierne fra enhver rumregulator til bade
omskiftning og regulering af flowet. Det geres ved at konfigurere objekterne AV:50-53/register
32848-32854.

Q
400 1/h
NovoCon® S
200 I/h
ChangeOver®
0l/h
ov 5V 1ov
Opsaetning
Objekt/register Skriv/laes-veerdi Beskrivelse
MSV:9/32810 Analog CO6-tilstand | Flow- og omskiftersignalet styres af en enkelt analog indgang
. ISO-ventil valgt = I/h, °C, kW og kg/m?
MSV:3/32802 Ventiltype - -
ANSI-ventil valgt = g/min, °F, kBTU og Ib/ft?
AV:30/32796 200 Designflowindstilling for varme, f.eks. 200 I/h
AV:31/32798 400 Designflowindstilling for keling, f.eks. 400 I/h
. . Bruges til at skifte mellem varme- og kelestyresignalet fra rumregulatoren.
BV:2/32786 Direkte Skal indstilles for AV:50-53/register 32848-32854
AV:50/32848 0 Styresignalet (V) for varme 100 % &ben, nar MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8
AV:51/32850 33 Styresignalet (V) for varme 0 % aben, nar MSV:9/register 32810 =Tilstand 7 eller 8
AV:52/32852 6,7 Styresignalet (V) for keling 0 % aben, nar MSV:9/register 32810 =Tilstand 7 eller 8
AV:53/32854 10 Styresignalet (V) for keling 100 % aben, nar MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8
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Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Applikationsprincip
Analog CO6-tilstand (fortsat)

Q
400 I/h

NovoCon® S

2001/h

ChangeOvers

0l/h

ov 5V 1ov

Opsaetning
Objekt/register Skriv/laes-veerdi Beskrivelse
MSV:9/32810 Analog CO6-tilstand | Flow- og omskiftersignalet styres af en enkelt analog indgang
. ISO-ventil valgt = I/h, °C, kW og kg/m?
MSV:3/32802 Ventiltype - -
ANSI-ventil valgt = g/min, °F, kBTU og Ib/ft?
AV:30/32796 200 Designflowindstilling for varme, f.eks. 200 I/h
AV:31/32798 400 Designflowindstilling for keling, f.eks. 400 I/h
BV:2/32786 Omuendt |G e for AV S3regietr S204nTagse
AV:50/32848 10 Styresignalet (V) for varme 100 % &ben, nar MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8
AV:51/32850 6,7 Styresignalet (V) for varme 0 % aben, nar MSV:9/register 32810 =Tilstand 7 eller 8
AV:52/32852 33 Styresignalet (V) for keling 0 % aben, nar MSV:9/register 32810 =Tilstand 7 eller 8
AV:53/32854 0 Styresignalet (V) for keling 100 % aben, nar MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8

Q
NovoCon® S 4001/h

2001/h
ChangeOvers

0l/h
) o ™ oV

Opseetning

Objekt/register | Skriv/laes-vaerdi | Beskrivelse
MSV:9/32810 Argl)c;gjtﬁggﬁgdt Flow- og omskiftersignalet styres af en enkelt analog indgang.
1SO-ventil valgt = I/h, °C, kW og kg/m?
MSV:3/32802 Ventiltype
ANSI-ventil valgt = g/min, °F, kBTU og Ib/ft?
AV:30/32796 200 Designflowindstilling for varme, f.eks. 200 I/h
AV:31/32798 400 Designflowindstilling for keling, f.eks. 400 I/h
BV:2/32786 Direkte |G stlen for A0 S3register 2648 39854
AV:50/32848 0 Styresignalet (V) for varme 100 % aben, ndr MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8
AV:51/32850 3,3 Styresignalet (V) for varme 0 % aben, nar MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8
AV:52/32852 6,7 Styresignalet (V) for keling 0 % aben, nar MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8
AV:53/32854 10 Styresignalet (V) for keling 100 % aben, ndr MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Applikationsprincip
Analog CO6-tilstand (fortsat)

Applikationsprincip
ChangeOver®

Krav til forhindring

af haengende ventiler:

For at reducere risikoen

for haengende kugleventiler
pga. vandkvaliteten skal
ventilen roteres delvist
mindst hver 7. dag. Dette er
en fabriksstandardindstilling
og hdndteres af objektet
MSV:11/register 32812.

Q
NovoCon® S 4001/h
2001/h
ChangeOver®
0l/h
) o ~ o
Opsaetning
Objekt/register | Skriv/laes-vaerdi | Beskrivelse
. Analog omvendt . - K
MsSV:9/32810 CO6-tilstand Flow- og omskiftersignalet styres af en enkelt analog indgang.
1SO-ventil valgt = I/h, °C, kW og kg/m?
MSV:3/32802 Ventiltype
ANSI-ventil valgt = g/min, °F, kBTU og Ib/ft?
AV:30/32796 200 Designflowindstilling for varme, f.eks. 200 I/h
AV:31/32798 400 Designflowindstilling for keling, f.eks. 400 I/h
. Bruges til at skifte mellem varme- og kelestyresignalet fra rumregulatoren.
BV:2/32786 Omvendt Skal indstilles for AV:50-53/register 32848-32854
AV:50/32848 10 Styresignalet (V) for varme 100 % aben, ndr MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8
AV:51/32850 6,7 Styresignalet (V) for varme 0 % aben, nar MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8
AV:52/32852 3,3 Styresignalet (V) for keling 0 % aben, nar MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8
AV:53/32854 0 Styresignalet (V) for keling 100 % aben, ndr MSV:9/register 32810 = Tilstand 7 eller 8

ChangeOver® er en 6-ports ventil med en drejemotor, der skifter flowet mellem varme og kgling.
En AB-QM trykuafhaengig indregulerings- og reguleringsventil med motor bruges til at indregulere
anlegget og modulere flowet. Nar NovoCon® S bruges til flowregulering, er bade NovoCon® S

og NovoCon® ChangeOver® reprasenteret pa fieldbusnetvaerket og har ikke behov for nogen
fysisk 1/0 til regulering.

Kgling:

Varme:
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Ingen opblanding
og afspaerring

Forsyning 1 aben Afspaerring Forsyning 2 Gben

Normalt er kgling tilsluttet port 1 og 4 og varme tilsluttet port 5 og 6. Hvis dette af en eller
anden grund ikke er tilfeeldet, skal den omvendte CO6-tilstand (MSV:9/32810) bruges i stedet.

CO6 har, i modsaetning til andre kugleventiler, en afspaerringsfunktion. Denne funktion ma
kun benyttes under vedligeholdelse og ikke under drift. Det betyder, at der ikke er behov

for fire kugleventiler.

Afspaerringskommandoen kan kun anvendes, nar flowhastighedssaetpunktet (AV:1/33280) er 0.

Applikationstilstand
Tilstand 3: CO6-tilstand

Normalt er kgling tilsluttet
portene 1 0og 4 og varme
tilsluttet portene 5 0g 6
Hvis det ikke er muligt,

kan dette skiftes, og tilstand
4: Omvendt CO6-tilstand
skal vaelges.

NovoCon® S og ChangeOvert-aktuatoren kommunikerer med spaendingsstyrings-

og tilbagefgringssignalet. Alle funktionaliteter er tilgaengelige ved hjzelp af enkle
buskommandoer. For lettere teknisk forstaelse henvises der til nedenstaende detaljerede
beskrivelse af kommunikationen mellem NovoCon® S og ChangeOver®-motoren.

CO6-tilstand

85V 85V
55V Keling ] Varme
25— LTk'/ 2,5V ——
oo Kilde1 45°+6° Kilde 2 90° Vinkel
Keling tilsluttet port 1 og 4 Varme tilsluttet port 5 0og 6

Omvendt CO6-tilstand

85V 85V
55V Varme o Keling
7k
2,5V ‘ ‘ 2,5V —m—
oo Kilde 1 45°+6° Kilde 2 90° Vinkel
Varme tilsluttet port 1 og 4 Keling tilsluttet port 5 og 6

Signal fra NovoCon® S til NovoCon® ChangeOveré-motoren

Stop motoren Koling Afspaerring Varme
CO6-tilstand 1,0V 2,5V 55V 8,5V
Omvendt CO6-tilstand 1,0V 8,5V 55V 2,5V

Tilbageferingssignal fra NovoCon® ChangeOver®-motoren

A n A Bevaegelsesretning: q Bevagelsesretning:
Kan ikke bevaege sig Koling Koligng til varmeg Afspaerring Varg1e til kwlingg Varme
1,0V 2,5V 4,0 55V 70V 8,5V
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Danifi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Brug af BACnet-objekter
og Modbus-registre

- Indstilling af designflow

Generelt
Der findes enkle BACnet- og Modbus-indstillinger, som er afggrende for den grundlzeggende
opsaetningskonfiguration af NovoCon® S i forhold til kommunikation og regulering. De findes

i BACnet-objekterne eller i Modbus-registrene i decimalformat.
NovoCon®S

Indledende konfiguration

Applikationstilstand:
MSV:9/32810
Digital regulering
(standard),

Analog regulering, I:>
CO6-tilstand,
Omvendt CO6-tilstand,
CO6 uden alarmer,
Omvendt CO6 uden alarmer,
Analog CO6-tilstand,
Analog omvendt
CO6-tilstand

Valg ventiltype
MSV:3/32802
(standard |:>
AB-QM 4.0
1SO DN15)

Designflow

AV:30/32796
Varme I:>

AV:31/32798
Koling

Aktivér
kalibrering
MSV:0/33284
tilstand 2 eller brug
manuel kalibrering

Valg applikation

MSV:10/32811 I:>
Varme (standard)

Keling

NovoCon® S

NovoCon°M Indledende konfiguration

Applikationstilstand:
MSV:9/32810

I:> Digital regulering
(standard),

Analog regulering

Vaelg ventiltype
I:> MSV:3/32802 I:>
(standard er AB-QM
NovoCon® DN40)

Vaelg applikation

MSV:10/32811 I:>
Varme (standard)

Koling

Aktivér kalibrering
MSV:0/33284
tilstand 2 eller brug
manuel kalibrering

Designflow
AV:30/32796 Varme |
AV:31/32798 Koling

NovoCon®M

NovoCon®L, XL

Indledende konfiguration NovoCon® L

< Applikationstilstand: Vaelg ventiltype Vaelg applikation Aktivér

[5 MSV:9/32810 Designflow kalibrering

S n A MSV:3/32802 MSV:10/32811

v] . ’

22| Do (D M 5] vame tanaury [P A0S (D M
2 ! AB-QM DN125) Koling :

Analog regulering manuel kalibrering

Indledende konfiguration NovoCon® XL

o At q e

< Applikationstilstand: a Thehl Aktivér
Vaelg ventiltype Vaelg applikation q n n

= MsV:9/32810 ” . Designflow kalibrering

S :> Digital regulering :> Msv.3/gzt;oz :> MSV.10/32ds11d :> AV:30/32796 Varme MSV:0/33284

S (standard), Standal falnslstandaic AV:31/32798 Keling tilstand 2 eller brug

3 - AB-QM DN200) Keling ) . .

z Analog regulering manuel kalibrering
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Datablad

Danifi

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Brug af BACnet-objekter
og Modbus-registre (fortsat)

- Avanceret konfiguration
og funktioner

Hvis standardopsaetningen af aktuatoren ikke er passende, skal der tages saerligt hgjde
for felgende objekter:

MSV:9/32810 Applikationstilstand

MSV:3/32802 Valgt ventiltype

MSV:10/32811 Applikationskommando og -status

AV:30/32796 Designflow varme

AV:31/32798 Designflow keling

MSV:0/33284 Aktuatortilstand og specielle funktioner
Al:1/33218 T1-veerdi, temperatur- eller modstandsindgang
Al:2/33220 T2-veerdi, temperatur- eller modstandsindgang
Al:3/33222 T3-veerdi, temperatur- eller modstandsindgang
AV:32/33288 Effektafgivelse

MSV:13/32815 Energistyring

Applikationstilstand:

Standardapplikationstilstanden er Digital regulering. | denne tilstand styres NovoCon® M via
fieldbussen, og der er spaendingsindgange og -udgange tilgaengelige til tilslutning af andre

enheder. Alternativt forventer NovoCon i analog reguleringstilstand et analogt styresignal.

Valg af AB-QM-ventiltype:

Nar applikationstilstanden er valgt (se herover), skal den AB-QM-ventiltype, som motoren er monteret
pa, herefter vaelges. Det gores med objektet MSV:3/32802 Valgt ventiltype. Den aktuelle veerdi for
MSV:3/32802 kan indstilles til veerdier mellem 1 og 9. Hvert nummer repraesenterer en bestemt AB-QM-
ventiltype, som kan findes i tabellen: Valg af ventiltype. Standardveerdien for MSV:3/32802 er 1,

dvs. ABQM ISO DN40-ventil.

Valg og indstilling af enheder:

Hvis der er behov for at endre standardenhederne, gores dette i BACnet via objektets egenskab

for enheder eller i separate objekter samt i Modbus via separate registre. Se BACnet- og Modbus-
tabellerne for flere oplysninger.

Indstilling af designflow:

Den maksimale designflowhastighed for det regulerede anlaeg skal indstilles, hvis ventilens nominelle
flow ikke svarer til den maksimale designflowhastighed. Designflowhastigheden indstilles ved

at eendre den aktuelle veerdi for:

+ AV:30/32796 Designflow for varmeapplikationer

« AV:31/32798 Designflow for keleapplikationer

Temperaturmalinger:

Al:1/33218 Temperatur T1 eller modstandsindgang, Al:2/33220 Temperatur T2 eller modstandsindgang
og Al:3/33222 Temperatur T3 eller modstandsindgang bruges til at male temperaturen med
temperaturfolere. Modstandsveerdien kan ogsa vises direkte, hvis den er valgt, sa disse indgange kan
bruges til andre formal end maling af temperatur, f.eks. til vindueskontakter eller andre potentialfrie
kontakter. Lukket kreds <900 Q, aben kreds 100 kQ.

Effektafgivelse:

AV:32/33288 Effektafgivelse bruges til at vise den aktuelle effektafgivelse for varme/kale-unitten,
baseret pa beregninger fra vandflow og temperaturforskellen mellem fremlgb og retur.
Energimaler:

Den anvendte energi til enten kegling eller varme males og logges under AV:33/33290 eller AV:34/33292.
Denne funktion aktiveres og deaktiveres med MSV:12/32814.

Gennemskylning af et anlaeg:

Motortilstand og seerlige funktioner MSV:0/33284 har en valgmulighed, som tillader, at brugeren

kan gennemskylle anlaegget via fieldbussen. For at starte gennemskylning af anleegget indstilles
MSV:0/33284 til 3, Gennemskylning. Motoren dbner herefter AB-QM-ventilen helt. Gennemskylningen
slutter, ndr:

+  MSV:0/33284 stilles tilbage til 1 = Normal drift.

« Eller strammen slas fra og til.

- Eller gennemskylningsfunktionen far timeout efter 1 time.

Nar gennemskylningen slutter, vender motoren tilbage til normal drift.

Udluftning af et anlzeg:

Med MSV:0/33284 er det ogsa muligt at starte udluftningsfunktionen i aktuatoren. Denne funktion
abner og lukker AB-QM-ventilen et antal gange, hvilket bidrager til at fjerne indelukket luft

i vandsystemet. Start udluftning ved at indstille MSV:0/33284 til 4. Udluftning kerer uforstyrret, indtil
den afslutter. Motortilstanden vender derefter tilbage til normal drift, dvs. MSV:0/33284 = 1, Normal.
Regulering af motoren:

Under motorens normale drift (digital regulering), hvor flowet gennem AB-QM-ventilen skal reguleres,
anvendes objektet Flowsaetpunkt AV:1/33280. Standardindstillingen for flowhastighedssaetpunktets
enhed er %.

Dette er den mest egnede indstilling, da regulatoren ikke har brug for at kende til motorens indstilling
af designflow. Udgangssignalet fra regulatoren skal kun konfigureres, sa det regulerer fra 0 til 100 % af
designflow for varme AV:30/32796 eller designflow for keling AV:31/32798. Alternativt kan designflow
AV:0/32768 anvendes.

For at eendre designflow gennem ventilen skrives den aktuelle veerdi til for AV:1/33280 i omradet 0-100 %.
Hvis enheden, der er valgt for AV:1/33280, skal vaere I/h, skal flowsaetpunket gennem ventilen skrives

i heltal, der repraesenterer I/h. Et eksempel pa dette kunne veere en regulator, der skriver vaerdier

til motoren i omradet 0 til 7.500 I/h for en DN40-ventil.

Alarmer og advarsler:

Anlzaegsproblemer kan registreres ved hjzelp af BACnet-objektvaerdierne BV:10 til BV:24 eller Modbus-
register 33536. Se BACnet- og Modbus-tabellerne for flere oplysninger.
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Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Optimer BACnet-netvaerkets
hastighed

Reduktion af unedvendig PollforMaster-trafik

Indstillingen MAX_MASTER i NovoCon® S kan indstilles over tallet for den hgjeste anvendte
MAC-adresse i MS/TP-undernetvaerket. Egenskaben MAX_MASTER findes i enhedsobjektet og har
en standardvaerdi pa 127. Hvis den bruges, skal det bemaerkes, at egenskabsvaerdien MAX_MASTER
skal tilpasses i overensstemmelse hermed pa et senere tidspunkt, inden der tilfgjes flere enheder
til netveerket, ndr den hgjeste MAC-adresse overstiger MAX_MASTER-egenskabsvaerdien.

Vigtigt: Inden MAX_MASTER kan konfigureres, skal det sikres, at ALLE netvaerksenheders
MAC-adresser er under den tilsigtede MAX_MASTER-egenskabsvaerdi. Hvis man ikke gor det,
kan det medfere problemer med netvaerkskommunikationen.

Allokering af korrekte INFO_FRAMES

Indstilling for regulator:

Netvaerksroutere og regulatorenheder, der sender trafik i MS/TP-netveerket kreever et hgjere antal
INFO_FRAMES end NovoCon® S. Derfor skal disse enheder have en hgjere vaerdi end NovoCon® S.
En generel tommelfingerregel for undernetvaerksrouterens MAX_INFO_FRAMES-egenskabsvaerdi
er lig med antallet af MS/TP-enheder i routerens undernetvaerk. Egenskaben MAX_INFO_FRAMES
findes i enhedsobjektet for MS/TP-enheder. NovoCons standardvaerdi for MAX_INFO_FRAMES er 1.

Energistyring
MSV:13/32815

Effektstyring

Generelle oplysninger - Energibegraensningstilstande:

For alle "begraensningstilstande” i MSV:13/32815 aktiveres en advarsel, som kan ses pa bussen, for

at informere brugeren om, at NovoCon® har taget kontrol over flowhastigheden gennem AB-QM-
ventilen. Mens ventilen er under NovoCon®’s kontrol, lukkes ventilen ikke pa noget tidspunkt, dvs.
begraensninger for luknings-% er indeholdt i dens algoritmer, selvom en ekstern enheds styresignal
altid vil kunne lukke ventilen. Hvis energibegraensningsindstillingerne ikke kan indstilles, uden at
NovoCon® lukker sig selv, aktiveres en advarsel, der informerer brugeren om, at seetpunktsveerdien er
"uden for omrade”. Bemaerk, at NovoCon® ikke automatisk stopper reguleringen af flowhastigheden,
sd snart seetpunktet opnas, hvis den eksterne enhed f.eks. DDC i hgj grad afviger fra seetpunktet

for NovoCon®’s beregnede flowhastighed/abnings-%. TIP: Brugeren kan bruge disse oplysninger

til at forbedre den eksterne reguleringsenheds PID.

Generelle oplysninger - Energistyringstilstande:

For alle "reguleringstilstande”, bortset fra effektregulering, i MSV:13/32815 tager NovoCon®

fuld kontrol over flowhastigheden gennem AB-QM-ventilen og accepterer ikke et styresignal

fra en ekstern enhed. Mens ventilen er under NovoCon®’s kontrol, lukkes ventilen ikke helt

pa noget tidspunkt, dvs. begraensninger for luknings-% er indeholdt i dens algoritmer. Hvis
energistyringsindstillingerne ikke kan indstilles, uden at NovoCon® lukker eller dbner sig selv fuldt,
aktiveres en advarsel, der informerer brugeren om, at seetpunktsveerdien er "uden for omrade”.

Hvis MSV:13 (energiapplikation) skiftes fra “ikke anvendt” til:

- effektbegraensning/-styring eller deltatemp. graense/kontrol: T1-funktionen og T2-funktionen
er last til fremlgbs-/returtemperatur - disse kan ikke aendres, for appen er deaktiveret.

- returtemp. begraensning/regulering: Terminalen, der svarer til "returtemperaturfunktion”,
er last og kan ikke a&endres, far energi-appen er deaktiveret.

Tilstand 1: Ikke aktiv
Energistyringsapplikationer er deaktiverede.

Tilstand 2: Effektbegraensning (eksempel med kglevand)

NovoCon® beregner den gjeblikkeligt anvendte varmekraft og vil derefter om nedvendigt tilsidesaette
DDG-styresignalet og begraense varmemaengden i overensstemmelse med de brugerdefinerede
veerdier i objekt/register AV:35 eller 36/32832 eller 32834. Varmekraften begraenses ved at

lukke ventilen, indtil den malte kW-veerdi igen falder ned under den definerede graense.Der er
brugerdefinerede graenser for bade kgleeffekt og varmeeffekt. Nar denne graense

er aktiv, vil advarselsobjektet BV:23/bit 23 i register 33536 blive sat til "on”.

Applikationseksempel: Nar "Effekt” begraenses pa denne made, kan man forhindre overforbrug
(under spidsbelastning) og opna balance i gnsket effektfordeling.

'Obj.ektl Skriv/laes-vaerdi | Beskrivelse

MSV:9/ Digital Abningsgradkommando for

32810 9 NovoCon/AB-QM via BUS

MSV:3/ ISO-ventil valgt =1/h, °C, kW og kg/m?*

32802 | Valgtventiltype | Nsiventil valgt = g/min, °F og kBTU
AV:31/ Designflowindstilling for keling,

Tid m—) 32798 f.eks. 400 I/h

MSV:13/ . |Maks. vandeffektvaerdi for keling, som
32815 Effektbegraensning NovoCon ikke overstiger, f.eks. 2 kW

Den veerdi, hvor NovoCon vil sikre,

Keling

| NovoCon overstyringsperiode
'

I/h

AV:36/ | Maks. effektveerdi

) at den beregnede effektafgivelse
oDC NovoCon DDC‘ ) 32834 for keling ikke vil overstige, for eksempel 4 kW
regulering Leeylering| feeuerne AV:46/ 10% Energistyring, minimumflow

Tid m—) 32862 i procent af designflo.

Tilstand 3: Effektregulering

Varmekraften reguleres direkte i kW, kBTU eller %, og ikke i I/hr / GPM. Varmekraften gennem
ventilen reguleres af objektets flowhastighedssaetpunkt AV:1 i kW eller kBTU/h (valgt i MSV:21/32788)
og er baseret pa flowhastighed og temperaturfglere, som bruges til at beregne stremforbruget.
Applikationseksempel: Regulering af et rum (f.eks. en lagerhal), hvor vi kan indstille og holde en
konstant varmekraft.
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Energistyring
MSV:13/32815 (fortsat)

Delta T-styring

Tilstand 4: Min. Delta T-graense (eksempel pa opvarmning)

Nar det er nedvendigt, tilsidesaetter NovoCon® DDC-styresignalet og opretholder en
minimumstemperaturforskel mellem flow- og returtemperaturerne ved at begynde at

lukke ventilen, nar den brugerdefinerede, minimale Delta T ikke opnas. Dette sikrer altid en
minimumsenergioverforsel til fancoil-enheden uanset gennemstremningstemperatur. Denne tilstand
kan ogsa bruges i CO6-tilstand og anvender den passende vardi, mens den er i kgle-/varmetilstand.
Til opvarmning indstilles Delta T-vaerdien i objekt/register AV:37/32836. Nar betingelserne tillader, at
denne greaense aktiveres, vil advarselsobjektet BV:23/bit 23 i register 33536 blive indstillet til "til".
Applikationseksempel: Nar man gerne vil forbedre kedlens/kglerens effektivitet, kan man definere
Minimum Delta Ti systemet.

Objekt/ Skriv/ .
A . | Beskrivelse
c | register | lees-veerdi
Varmtvand MSV:9/ Digital Abnlngsgradkommando for
fremlgh 32810 NovoCon/AB-QM via BUS
MSV:3/ Valgt 1SO-ventil valgt = I/h, °C og kW.
""" 32802 ventiltype [ANSI-ventil valgt = GPM, °F og kBTU
Voo ! Energ- ' g : MSV:10/ Varme Eventuelle anvendte reguleringsalgoritmer
retur | besparelse ! 1 32811 er med Al:1>Al:2 i tankerne
! 1 T Tid ) 1 AV:30/ 250 Designflowindstilling for varme,
! : : ' 32796 f.eks. 250 I/h
E : E 3 MsV:13/ | Min. Delta Sikrer konstant, at frem-og'
I/h | ! ! : 32815 T-graense returtemperaturforskellen ikke
i : 1 falder under en specificeret veerdi
E ?‘e"‘:ﬁgz;‘ ] 1 0 AV:37/ | Delta T-vaerdi |Delta T-veerdien, som NovoCon
Tid m—) 32836 forvarme |ikke kommer under, f.eks. 20 °C
AV:46/ 10% Energistyring, minimumflow
32862 i procent af designflow

Tilstand 4: Min. Delta T-graense (eksempel med kgling)
Applikationseksempel: Nar man gerne vil forbedre anlaeeggets effektivitet, kan man definere min.
Delta T-veerdien i anleegget.

Objekt/ Skriv/ .
d . | Beskrivelse
register | laes-veerdi
< MSV:9/ Digital Abningsgradkommando for
ewr [0 — 32810 9 NovoCon/AB-QM via BUS
= Energibe- 7  Energibe- MSV:3/ Valgt 1SO-ventil valgt = I/h, °C, kW og kg/m?
i == = - | 32802 ventiltype |ANSI-ventil valgt = g/min, °F, kBTU og Ib/ft?
frem- MSV:10/ Kolin Eventuelle anvendte reguleringsalgoritmer
32811 9 |ermed Al1>Al:2 i tankerne
AV:31/ 200 Designflowindstilling for keling,
" Tid  — 32798 f.eks. 400 1/h
MSV:13/ Min. Delta Sikrer konstant, at frem-og'
returtemperaturforskellen ikke
32815 T-greense fald d ifi di
ooc Noven e S alder under en specificeret veerdi
regul- Min. AT-begraensning regul- Min. & AV:38/ | Delta T-veerdi [Delta T-vaerdien, som NovoCon
Tid  — 32838 for kgling [ikke kommer under, f.eks. 5 °C
AV:46/ 10 % Energistyring, minimumflow
32862 ° i procent af designflow

Tilstand 5: Delta T-regulering (eksempel med opvarmning)

NovoCon® opretholder en konstant temperaturforskel mellem flow- og returtemperaturerne ved at
abne og lukke ventilen. Nar fremlgbstemperaturen stiger/falder, vil det beregnede Delta T-seetpunkt
for returtemperaturen ogsa gere det. Dette sikrer altid en konstant Delta T over fancoil-enheden
uanset gennemstrgmningstemperatur. Denne tilstand kan ogsa bruges i CO6-tilstand og anvender
den passende veerdi, mens den er i kgle-/varmetilstand.

Fast Delta T ved opvarmning indstilles i objekt/register AV:37/32836 og for keling AV:38/32838
Applikationseksempel: Temperering af et rum (f.eks. en lagerhal), hvor vi kan indstille og holde

en konstant Delta T.

Obl.ekt/ Skiiv . | Beskrivelse
c register | lees-vaerdi
MSV:9/ Digital Abningsgradkommando for
Varmtvand fremlob 32810 9 NovoCon/AB-QM via BUS
] MSV:3/ Valgt 1SO-ventil valgt = I/h, °C og kW
nd:tiletay 32802 ventiltype | ANSI-ventil valgt = GPM, °F og kBTU
Varmtvand retur Msv:10/ Varme Eventuelle anvendte reguleringsalgoritmer
32811 er med Al:1>Al:2 i tankerne
AV:30/ Designflowindstilling for varme,
T4 — 32796 250 lfeks.2501/h
MSV:13/ Delta Sikrer konstant, at flow- og‘
. returtemperaturforskellen ikke
Ih 32815 | T-regulering N . "
afviger fra en specificeret veerdi
NovoCon fungerer som DDC-regulator AV:37/ | Delta T-veerdi |Delta T-veerdien, som NovoCon
OO 32836 forvarme _|vil bruge som seetpunkt, f.eks. 20 °C
Tid m—)p AV:46/ 10 % Energistyring, minimumflow
32862 ° i procent af designflow
Nar denne graense er aktiv, vil advarselsobjektet BV:23/bit 23 i register 33536 blive sat til “on”.
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Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL
Energistyring Tilstand 6: Retur T-graense (eksempelvis med koling)
MSV:13/32815 (fortsat) NovoCon® sikrer minimum returtemp., som er indstillet i register/objekt AV:40/32842.

Denne funktion vil primaert blive brugt til en keleapplikation, hvor returtemperaturen er hojere
end flowtemperaturen. NovoCon® overstyrer DDC-styresignalet, nar den aktiveres, og opretholder
en minimumsreturtemperaturforskel ved at begynde at lukke ventilen, ndr den brugerdefinerede
minimumsreturtemperatur ikke opnas. Nar betingelserne tillader, at denne graense aktiveres,

vil advarselsobjektet BV:23/bit 23 i register 33536 blive indstillet til "on”.

Applikationseksempel:

For at forbedre kolereffektiviteten og sikre korrekt flowtemperatur i kgleanlaeg kan vi fastsaette

en minimumsreturtemperatur for at undga COP-reduktion samt lavt Delta T-syndrom.

Objekt/ Skriv/

°c A . | Beskrivelse
register | lses-vaerdi
MSV:9/ . Abningsgradkommando for
g reter VAN M 32810 Digital I\ ovoCon/AB-QM via BUS
Koldtvand fremisb MSV:3/ Valgt 1SO-ventil valgt = I/h, °C og kW

32802 ventiltype [ANSI-ventil valgt = GPM, °F og kBTU

MSV:10/ Koling Eventuelle anvendte reguleringsalgoritmer
32811 er med Al:1<Al:2 i tankerne
Tid  m—)p AV:31/ 200 Designflowindstilling for keling,
32798 f.eks.4001/h

MSV:13/ Min. Retur |Sikrer, at returtemperaturen ikke

I/h 32815 T-greense |falder under en specificeret veerdi
DDC regulering Novacon o AV:40/ | T2-veerdifor [Veerdien, som NovoCon vil sikre,
regulering regulering 32842 koling at T2 ikke falder under, f.eks. 13 °C

Tid  m—p AV:46/ 10% Energistyring, minimumflow
32862 i procent af designflow

Tilstand 6: Retur T-greense (eksempelvis med opvarmning)

NovoCon® sikrer maksimum returtemp., som er indstillet i register/objekt AV:39/32840.

Denne funktion vil primaert blive brugt til en varmeapplikation, hvor returtemperaturen er lavere
end flowtemperaturen. NovoCon® overstyrer DDC-styresignalet, nar den aktiveres, og opretholder
en maksimumsreturtemperaturforskel ved at begynde at lukke ventilen, nar den brugerdefinerede
maksimumsreturtemperatur ikke opnas. Nar betingelserne tillader, at denne graense aktiveres,

vil advarselsobjektet BV:23/bit 23 i register 33536 blive indstillet til "on”.

Applikationseksempel: Varmeanlaeg, der kraever en maks. returtemperatur for effektiv
varmekildeproduktion, f.eks. kondenseringskedler og varmepumper.

Objekt/ Skriv/ .
A . | Beskrivelse
Varmtvand register | lees-vaerdi

fremlgb /T — ~ . MSV:9/ Digital Abningsgradkommando for

32810 NovoCon/AB-QM via BUS

PVLEEES .. - “Energibesparelse MSV:3/ Valgt 1SO-ventil valgt = I/h, °C og kW
Maks. Retur 32802 ventiltype |ANSI-ventil valgt = GPM, °F og kBTU
Varmtvand retur ’ MSV:10/ Varme Eventuelle anvendte reguleringsalgoritmer
- 32811 er med Al:1>Al:2 i tankerne
Tid m— AV:30/ 250 Designflowindstilling for varme,
32796 f.eks. 250 I/h
MSV:13/ | Maks. Retur |Sikrer, at returtemperaturen ikke
32815 T-graense |overstiger en specificeret veerdi
AV:39/ T2-veerdi |Veerdien, som NovoCon vil sikre,
regﬂﬂfmg fégﬁi’e?%"g regElDe%ng rﬁgﬁi’ecr?n“g 32840 forvarme |at T2 ikke overstiger, f.eks. 60 °C
Tid m— AV:46/ 10% Fnergistyring, minimumflow
32862 i procent af designflow

Tilstand 7: Retur T-regulering (eksempelvis med opvarmning)

En konstant returtemperatur T2-vaerdi indstilles i objekt/register AV:39/32840 (opvarmning) eller
AV:40/32842 (kgling). NovoCon® opretholder en konstant returtemperatur ved at modulere ventilen
baseret pa en intern PID-slgjfe i NovoCon®.

Nar flowtemperaturen stiger/falder, forbliver Retur T-saetpunktet det samme. Dette sikrer en konstant
returtemperatur tilbage til energikilden.

Applikationseksempel: Nar vi vil bruge returvandet til sekundaer brug, eksempelvis forvarmning i en
AHU eller en selvstaendig varme/kegle-unit, hvori T2-vaerdien bruges som det temperatursaetpunkt,
der skal opretholdes.

Objekt/ Skriv/ .
.c A . | Beskrivelse
register | lses-veerdi
Varmtvand fremiob MSV:9/ Digital Abningsgradkommando for
32810 NovoCon/AB-QM via BUS
Varmtvand retur MSV:3/ Valgt 1SO-ventil valgt = I/h, °C og kW
32802 ventiltype |[ANSI-ventil valgt = GPM, °F og kBTU
MSV:10/ Varme Eventuelle anvendte reguleringsalgoritmer
32811 er med Al:1>Al:2 i tankerne
Tid m— AV:30/ 250 Designflowindstilling for varme,
32796 f.eks. 2501/h
MSV:13/ Retur Sikrer konstant, at returtemperaturen
I/h 32815 | T-regulering |ikke afviger fra en specificeret veerdi
. . AV:39/ | T2-veerdifor [Retur T-vaerdien, som NovoCon vil
NovoC t ikke DDCf leri o
e ) 2840 | varme bruge som sstpunk, feks.0°C
AV:46 Energistyring, minimumflow
Tid 0
g 32862 10% i procent af designflow
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Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL
Energistyring Tilstand 8: T3-temperaturregulering
MSV:13/32815 (fortsat) NovoCon tilbyder separat temperaturregulering med rumfgler (T3). | denne funktion fungerer

NovoCon som en separat enhed og bruger T3 til at male temperaturen.

NovoCon S:

Du kan tilslutte foleren til en analog indgangstilslutning pa NovoCon S. Den skal veere en aktiv
foler med spaendingssignal (0-10 V) eller stramsignal (0-20, 4-20 mA). Pa MSV:1/32800 skal du vaelge
signaltype fra foler (0-10V, 0-5V, 0-20 mA, 4-20 mA,..).

NovoCon M, L & XL:
Foler til requlering af rumtemperaturen skal veere pa T3-indgang.

Generelle indstillinger:

Under Applikationskommando og -status skal tilstand 8 vaelges. Tilstand 8 (veerdi for MSV:13/32815)
betyder, at NovoCon regulerer temperaturen pa T3-feleren.

Omradet for den malte temperaturfgler skal indstilles pa AV:55/3 2866 og AV:56/32868

(lavt og hgjt punkt).

Saetpunkterne for de gnskede temperaturer er i objekterne AV:39/32840 (opvarmning) og AV:40/
reg:32842 (kgling). Husk at veelge den rigtige applikation (MSV:10/32811): Opvarmning eller kaling,
da dette er vigtigt for reguleringsprocessen.

;I’Fi!whimmmlz_‘ NovoCon S: Analog inplgtafVgor mA)
:Termistorindgang1 NovoCon M/L/XL: Termistorindgang Objekt/ Skriv/ -
e T e a , . |Beskrivelse
1 | 1 Register | laes-vaerdi
: : : MSV:1/ Analog [Signaltype fra analog foler
: 1 32800 | signaltype |(geelder kun for NovoCon S)
@ ! H MSV:13/ s Funktion for
: | 32815 temperaturregulering pa T3
1 AV:55/ 4 .
' : 32866 0 Mindste omréde for foler
1 AV:56/ .
H .
@ >>> 32868 120 Maksimale omréde for foler
AV:39/ .
32840 21 Satpunkt for opvarmning
AV:40/ .
32842 24 Saetpunkt for keling
Idriftsaettelse/tilslutning NovoCon® S understotter tilslutning af flowfaler direkte til NovoCon® |0-kabel. Flowfeleren
af flowfoler til: skal tilsluttes Al- og AO-klemmen. NovoCon skal indstilles til digital tilstand (MSV:9/32810 = 2),

udgangsfunktionen skal indstilles til Inaktiv (BV:3/32817 = 0), og veerdien for udgangen (A0:0/33286
= 10) skal indstilles til 10 V. Du skal ogsa veelge Al-indgang (MSV:41/32821) for tilslutning af flowfgler.

For at fa den rigtige flowfglerveerdi er det meget vigtigt at indstille den rigtige literveerdi pr.
impuls pa NovoCon® (AV:43/32864). Veerdien er normalt angivet pa flowfglerens specifikationsark.
Hvis man vil bruge flowfgler til beregning af energi, skal man ogsa indstille register MSV:12/32814*.

NovoCon®S

Al
Kabel NovoCon® /0 SonoSensor 30
19
18
Gul O-ring Klemmenr. | Beskrivelse
18 Volumenimpulsudgang (+)
Red Strom 24V (ind/ud) 19 Jord ()
Sort Strem jord (ind/ud)
Bla Jord T1, T2 V/mA indgang og V udgangssignal
Gra V/mA indgangssignal
Hvid V udgangssignal
Gul T1 eller modstandsindgang
Orange T2 eller modstandsindgang
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Datablad

Danifi

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Idriftsaettelse/tilslutning Objekt/register Skriv/les-vaerdi Beskrivelse
af flowfeler til: (fortsat) MSV:9/32810 2: Digital tilstand Applikationstilstand
NovoCon®S (fOI'tSGt) BV:3/32817 0: Inaktiv Udgangsfeedback
AO:0/33286 10 Veerdi pa udgang
MSV:41/32821 3:Flowfoler Al-indgang
AV:43/32864 0,04 (afhaenger af flowfgler) Pulsveerdivolumen (I/impuls)
MSV:10/32814 3:ON, flowfgler pa returrer Energiteellingsmetode*
* Energiteellingsmetode
MSV:12/32814
Tilstand 1: Off
NovoCon® S beregner ikke energi.
Tilstand 2: On, angivet flow
NovoCon® S beregner energi baseret pd temperaturforskellen mellem T1 og T2 og ved hjzelp
af det beregnede flow.
Tilstand 3: On, flowfoler pa returrer
NovoCon® S beregner energi baseret pd temperaturforskel mellem T1 og T2 og ved hjzelp
af flow fra flowfoler, der er installeret pa returrer.
Tilstand 4: On, flowfaler pa fremlgbsror
NovoCon® S beregner energi baseret pd temperaturforskel mellem T1 og T2 og ved hjzelp
af flow fra flowfeler, der er installeret pa fremlgbsrer.
NovoCon®°M NovoCon® M understgtter tilslutning af flowfeler direkte til NovoCon®-indgange. Flowfgleren

skal tilsluttes til klemme T3 og GND-klemmen. Derfor skal MSV:44/32824 zendres til veerdi 3.
| dette tilfaelde registrerer T3-indgangen impulser i stedet for temperatur.

For at fa den rigtige flowfelerveerdi er det meget vigtigt at indstille den rigtige literveerdi pr.
impuls pa NovoCon® (AV:43/32864). Veerdien er normalt angivet pa flowfglerens specifikationsark.
Hvis man vil bruge flowfgler til beregning af energi, skal man ogsa indstille register MSV:12/32814*.

T3
NovoCon M SonoSensor 30
ERnl ©n +24V
B ©o ov
(Sl A+ o
(Sl B—
=y GND 18
Er T3
b =0
b eﬂ 2 Klemmenr. | Beskrivelse
; - ® @I] e 18 Volumenimpulsudgang (+)
BE e(er GND 19 Jord (-)
1] @|&n GND
7 | ®En AO
| —=@|Sn Al

Objekt/register Skriv/laes-vaerdi Beskrivelse

MSV:41/32824 3:Flowfoler T3-indgang

AV:43/32864 0,04 (afhaenger af flowfgler) Pulsveerdivolumen (I/impuls)

MSV:10/32814 3:ON, flowfgler pa returrer Energiteellingsmetode*

* Energiteellingsmetode

MSV:12/32814

Tilstand 1: Off

NovoCon® M beregner ikke energi.

Tilstand 2: On, angivet flow

NovoCon® M beregner energi baseret pa temperaturforskel mellem T1 og T2 og ved hjaelp
af beregnet flow.

Tilstand 3: On, flowfgler pa returrgr

NovoCon® M beregner energi baseret pa temperaturforskel mellem T1 og T2 og ved hjelp
af flow fra flowfoler, der er installeret pa returrer.

Tilstand 4: On, flowfgler pa fremlgbsror

NovoCon® M beregner energi baseret pa temperaturforskel mellem T1 og T2 og ved hjelp
af flow fra flowfeler, der er installeret pa fremlgbsrer.
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Datablad

Danifi

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Idriftsaettelse/tilslutning
af flowfeler til: (fortsat)

NovoCon®L, XL

NovoCon® L/XL understatter tilslutning af flowfgler direkte til NovoCon®-indgange. Flowfgleren
skal tilsluttes til klemme T3 og GND-klemmen. Derfor skal MSV:44/32824 zendres til veerdi 3.
| dette tilfaelde registrerer T3-indgangen impulser i stedet for temperatur.

For at fa den rigtige flowfglerveerdi er det meget vigtigt at indstille den rigtige literveerdi pr.
impuls pa NovoCon® (AV:43/32864). Veerdien er normalt angivet pa flowfelerens specifikationsark.
Hvis man vil bruge flowfgler til beregning af energi, skal man ogsa sendre register MSV:12/32814*.

T3 NovoCon L/XL

B—|GND‘T3 ‘ ’TZ ‘T1 ‘GND‘GND‘AO‘AI ‘

+24V‘ oV ‘ A+

SONO 3500 CT Klemmenr. | Beskrivelse

56 56 Volumenimpulsudgang (+)
GND er feelles for alle signaler 57 57 Jord ()
Objekt/register Skriv/lees-vaerdi Beskrivelse
MSV:41/32824 3: Flowfaler T3-indgang
AV:43/32864 0,04 (afhaenger af flowfgler) Pulsvaerdivolumen (I/impuls)
MSV:10/32814 3: ON, flowfgler pa returrgr Energiteellingsmetode*

* Energiteellingsmetode

MSV:12/32814

Tilstand 1: Off

NovoCon® L/XL beregner ikke energi.

Tilstand 2: On, angivet flow

NovoCon® L/XL beregner energi baseret pa temperaturforskel mellem T1 og T2 og ved hjeelp

af angivet flow.

Tilstand 3: On, flowfgler pa returrgr

NovoCon® L/XL beregner energi baseret pa temperaturforskellen mellem T1 og T2 og ved hjaelp
af flow fra flowfgler, der er installeret pa returreret.

Tilstand 4: On, flowfoler pa fremlgbsror

NovoCon® L/XL beregner energi baseret pa temperaturforskellen mellem T1 og T2 og ved hjeelp
af flow fra flowfeler, der er installeret pa fremlgbsror.

Indstillinger i forbindelse med flowfaler (NovoCon S/M/L/XL):

Hvis enten T1 eller T2 ohmsk indgangsklemme anvendes til flowfgler eller er deaktiveret:
Energi-app kan ikke skiftes til effektbegraensning/styring eller delta temp.graense/styring,

men kan skiftes til returtemp.graense/styring.

Forstnaevnte afhaenger af, om returtemperaturfunktionen er valgt pa den anden klemme,

som ikke bruges til flowfglertilslutning.

Hvis den analoge indgangsklemmefunktion anvendes til flowfgler eller deaktiveres,
er felgende applikationstilstande i MSV:9 ikke tilgeengelige:

1: Analog styring — Al bruges til styresignal
3: CO6-tilstand - Al bruges til CO6-status
4: Omvendt CO6-tilstand — Al bruges til CO6-status
7: Analog CO6-tilstand - Al bruges til styresignal

8: Omvendt analog CO6-tilstand - Al bruges til styresignal
Med andre ord kan MSV:9 ikke skiftes til "Analog styring” eller til CO6-tilstande, undtagen tilstand
50g 6 (CO6 uden alarmer).

Hvis MSV:9-applikationstilstand anvendes i “Analog styring” eller i kombination med CO6,
undtagen tilstand 5 og 6 (CO6 uden alarmer):
Al-klemmefunktionen er last til tilstand 2 "Analog indgang (spaending eller stram)” og kan ikke andres.
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Datablad

Danifi

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Automatisk baudhastighed
NovoCon® skal tilsluttes efter
eller pd samme tid som andre
enheder. NovoCon® S tilpasser
sig derefter automatisk
netveerkets baudhastighed.

Baudhastighed MSV:6/32804 skal indstilles til 1 (standard).

Hvis NovoCon® S observerer aktivitet pa bussen inden for 45 sekunder efter opstart, indstilles
enheden til den baudhastighed, som allerede bruges i netvaerket af andre BACnet-enheder.
Hvis motoren ikke observerer aktivitet pa netvaerket inden for dette tidsrum, genererer

den en token og sender denne token ud med en standardbaudhastighed pa 38.400 bps.

Automatis!
baudhastighed

Y

Aktivitet
pa bussen?

Er der gdet

Ja 45 til 60 sekunder?

Nej

Ja

v

Y

Generer token

ved 38.400 bps
Y
Modtager data korrekt Ja Brug aktuel >
- ingen rammefejl? baudhastighed

Nej

¢ Y

Skift Afslut automatisk
baudhastighed baudhastighed

Automatisk MAC-
adressering
- Kun BACnet

MAC-adressetildelingsmetoden MSV:5 skal indstilles til 1 (standard).

NovoCon®-motoren sgger efter brugte MAC-adresser i undernetvaerket og tildeler automatisk

en tilgeengelig MAC-adresse til motoren, forste gang den teendes. Det antages, at adressen ikke
allerede er blevet valgt manuelt af DIP switches. Hvis der opstar et sammenfald mellem MAC-adresser,
aktiveres en automatisk MAC-adressering. Denne funktion starter en sagning efter en tilgeengelig
MAC-adresse igen. Nar en tilgeengelig MAC-adresse findes, sendes en "I-Am"-notifikation ud via
BACnet. Bemaerk, at der muligvis ikke altid tildeles fortlabende MAC-adresser.

Sammenfald af
MAC-adresser

Sammenfald
af MAC-adresser
registreret?

( Automatisk MAC-adressering )

v

Lyt efter Poll For Master
og Svar til Poll For Master

Fandt en anden
master i netveerket

Indstil MAC-adresse = 1
Start generering af token Ja

Er automatisk

MAC-adressering — Nej |
Lyt efter Poll For Master aktiveret?
og Svar til Poll For Master.
Generer oversigt med mulige Nej
ledige MAC-adresser Ja

Start automatisk
MAC-adresseringsfunktion

Lyttede efter Poll for Master
i en komplet cyklus?

4

Y

Ji ( Afslut sammenfald )
af MAC-adresser
Veelg tilfeeldigt en af de ledige
MAC-adresser, og udsend en "l Am”

med den valgte MAC-adresse
T

Afslutning af automatisk
MAC-adressering
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

BACnet-objekter - analog veerdi

- Lees/ . Standard . B Vedvarende
Ident.| Objekt-/parameternavn Enhed Tl Min. Maks. Tilstand Oplesning | Beskrivelse Jalnej
" ~ . Det anbefales at bruge AV:30 til varme og/eller AV:31 til keling.
AB-QM 4.0 DN15-DN32: . Forindstillet veerdi for designflowhastighed, nér styresignalet er pa
. 10 % af nominelt flow Nominel N A > i N
98:% . Maks. " 100 %, hvis applikationstilstanden er analog eller digital regulering,
. N AB-QM DN10-DN32: . e 2 veerdifra 4
AV:0 Designflow 136:L/h R/W . indstillingsomrade N 0,1 ellers bruges det ikke. Ja
. 20 % af nominelt flow : Ventiltabellen . . .
89:GPM fra Ventiltabel : Enheder kan aendres via objektets enhedsegenskab og/eller MSV:20.
AB-QM DN40-DN250: ih Enhederne /h (1SO-ventiler) eller GPM (ANSI-ventilen) ki fi
40% af nominelt flow nhederne I/h (| —ventle_r)e er ( -ventiler) kommer fra
objektet MSV:3 Valgt ventiltype.
98:% Indstillingsveerdi for flow (maks. flow) gennem AB-QM-ventilen.
o Enheder kan sendres via objektets enhedsegenskab og/eller MSV:21.
136:L/h 100 % eller Hvis energistyringsfunktionerne er aktive, vil indstillingsvaerdien for
Av:1 @nsket flow 89: GPM R/W 0 : " 100 % 0,01 P e ! Lo N Nej
48: kW designflowvaerdi flow folge den faktiske indstilling, der styres af energistyringsfunktionen.
" BEMARK: For at kW eller kBTU/h skal blive aktiv skal MSV:13 Stremregulator
157: kBTU/h N
(tilstand: 3) veelges.
Hvis I/h (GPM)
ventil‘;ﬂls:;'siikafl\eden V:fﬁlal:r: ?PL\A Beregnet flow baseret pa ventilspindlens position. Enheder kan aendres
AV:2 Flowfeedback %, I/h, GPM R 0 indstilles tilder?val te afdegng 0,001 via objektets enhedsegenskab og/eller MSV:22. Nej
N . 9 N Dette objekt understottes af COV.
ventils (MSV:3) maks. | valgte ventil
veerdi. Ellers 100 %
. . : : A Tid far motoren reagerer pa et manglende analogt styresignal, dvs. nar
AV:3 | Reguler tilbageferingstiden 72: minutter R/W 0 60 10 1 MSV:9 = 1 Analog regulering og ikke modtager et analogt styresignal. Ja
Veerdi, som bruges til at forme kurven i tilstanden Manual Defined Function
. " . (MDF), sa den passer til en varmevekslers karakteristikkurve. Linezer
AV:4 Alfaveerdi 95:Ingen enheder | R/W 005 1.0 1.0 0,01 indstilling: MDF = 1. Se kurven i nedenstdende tabel. Hvis AV:1 eril/h Ja
i Digital tilstand, ignoreres alfaindstillingen. Se Alfavaerdidiagrammet.
AV:S Abnings- eller Iu_knlngstld 73: sekunder RIW 18 700 na 1 Den tid, som mloioren har brug for, for at ga fra 0 % til 100 % af designflow. Ja
for ventil Brug med MSV:4.
Korrigeret spaending, som stremforsyner motoren.
3 Spaending pa intern For lav spaending: 16,1-17,5 V. n
AV:6 stremforsyning Volt R 12 50 na 001 For hgj spaending: 38,3-43,4 V. Nej
Bruges til at kontrollere effektboosternumre i layoutet.
Av:7 MAC-adresse 95:Ingen enheder | R/W 1 126 na 1 MAC-adresse, der bruges til BAChet-kommunikation. Ja
. B o o o Temperatur maltinde i motoren. .
AV Temperaturi motoren G R 20 100 c 05 Enheder kan zendres via objektets enhedsegenskab. Nej
AV:9 Samlet antal driftstimer Timer R 0 MAKS. na 1 Samlet antal driftstimer for motoren. Ja
AV:10 | Minutter siden sidste opstart minutter R 0 MAKS. na 1 Minutter siden sidste opstart af motoren. Nej
AV AM'"u"e,r slde_n minutter R 0 MAKS. na 1 Minutter siden sidste gang motoren blev kalibreret til en AB-QM-ventil. Ja
sidste kalibrering
AV:12 | Minutter siden helt lukket minutter R 0 MAKS. na 1 Minutter siden sidste gang AB-QM-ventilen blev helt lukket. Ja
AV:13 | Minutter siden helt d&ben minutter R 0 MAKS. na 1 Minutter siden sidste gang AB-QM-ventilen blev helt &bnet. Ja
Beregnet procentdel af forventet levetid. Ved 100 % har ventilen
AV:14 Estimat af levetid na R 0 MAKS. na 0,01 og motoren naet den estimerede minimumslevetid. Udskiftning Ja
af ventil og motor anbefales.
AV:15 | Teelling af serverbeskeder na R 0 MAKS na 1 Teelling af serverbeskeder Nej
AV:16 Modtaget serverbesked na R 0 MAKS. na 1 Modtaget serverbesked Nej
AV:17 Teelling af serverfejl na R 0 MAKS. na 1 Teelling af serverfejl Nej
AV:18 Sendte serverbeskeder na R 0 MAKS. na 1 Sendte serverbeskeder Nej
AV:19 Servertimeoutfejl na R 0 MAKS. na 1 Servertimeoutfejl Nej
. . Indeholder motorens serienummer, som blev udtaget
AV:20 Motorens serienummer na R na na na 1 pa produktionstidspunktet. na
L/h eller GPM. Spunk
Navnet pé den valgte Enhedstypen . M tene i "
AV:21 i . R na na na 1 Nominelt flow for den valgte AB-QM-ventil vises i den aktuelle vaerdi. na
ventil vises her kommer fra MSV:3
Valgt ventiltype
AV:22 Ventilposition ved Millimeter R na na na 1 Position i mm for nominelt flow for den valgte AB-QM-ventil. na
nominelt flow
" Maks. " . . . N
wvas| ~Maks. vaerdi for % R na indstillingsomrade % 1 Det maksimale niveau, designflowhastigheden kan eges til for den valgte na
esignflowhastigheden. : AB-QM-ventil.
fra Ventiltabel
136:1/h eller
Engziiflpy%-en NovoCon S: 5.000 Navn og nominelt flow for den brugerdefinerede ventil.
s " , 0 5. f i ©i _OM-venti
e Nomepapraersenere | SRS, | 1 Nowconhsoooo | e | on  [Beeabisesiun hishowcon Weebrvae meder s vent|
kopieres til NovoCon L/XL N N N P plyst,
. tilslutning er mulig.
Ventiltabellen.
Standard: L/h
Ventilposition ved Position i mm for nominelt flow for den brugerdefinerede ventil.
. . T Dette objekt bruges kun, hvis NovoCon® ikke bruges med en AB-QM-ventil.
AV:2S nomme!t flow for " 30: Millimeter RIW 15 58 4 001 Kontakt din Danfoss-repraesentant for at fa oplyst, om den enskede Ja
brugerdefineret ventil : " -
tilslutning er mulig.
Maks. vaerdi for Det maksimale niveau, designflowet kan eges til, for den brugerdefinerede
3 N . N e
AV:26 designflowet i den 98:% RIW 100 150 100 1 ventil. Deﬂepb]ekt brug‘es kun, hvis NovoCon® ikke brugues med en Ja
" " AB-QM-ventil. Kontakt din Danfoss-repraesentant for at fa oplyst,
brugerdefinerede ventil . N "
om den gnskede tilslutning er mulig.
Numerisk oversigt over afventende registrerede fejl.
Kodning for AV:27 Teelling af alarmoversigt er:
Hvis BV:10 er aktiv, sa er AV:27 1,0.
Hvis BV:11 er aktiv, s& er AV:27 2,0.
Hvis BV:12 er aktiv, sa er AV:27 4,0.
Hvis BV:13 er aktiv, sa er AV:27 8,0.
Hvis BV:14 er aktiv, sa er AV:27 16,0.
Hvis BV:15 er aktiv, sd er AV:27 32,0.
Hvis BV:16 er aktiv, sd er AV:27 64,0.
Hvis BV:17 er aktiv, s& er AV:27 128,0.
AV:27 Teelling af alarmoversigt Ingen enheder R na na 0 na Hvis BV:18 er aktiv, s& er AV:27 256,0. Nej
Hvis BV:19 er aktiv, sa er AV:27 512,0.
Hvis BV:20 er aktiv, sa er AV:27 1.024,0.
Hvis BV:21 er aktiv, s& er AV:27 2.048,0.
Hvis BV:22 er aktiv, sa er AV:27 4.096,0.
Hvis BV:23 er aktiv, sa er AV:27 8.192,0.
Hvis BV:24 er aktiv, sa er AV:27 16.384,0.
Hvis BV:25 er aktiv, sa er AV:27 32.768,0.
Hvis BV:26 er aktiv, sa er AV:27 65.536,0.
Hvis for eksempel bade BV:11 og BV:12 er aktive, s& er AV:27 6,0.
Dette objekt understgttes af COV.
AB-QM 4.0 DN15-DN32:
98:% 10 % af nominelt flow Maks Nominel Forindstillet veerdi for designflowhastigheden i varmetilstand,
. " AB-QM DN10-DN32: N e N veerdifra nar styresignalet er pa 100 %. MSV:10 skal veere indstillet til varme.
Av:30|  Onsket flow for varme ;266%3/'3‘ RiwW 20 % af nominelt flow lm:::ug:ﬁ?ﬁ;?":lde Ventiltabellen 01 Enhederne I/h (ISO-ventiler) eller GPM (ANSI-ventiler) kommer Ja
N AB-QM DN40-DN250: il/h fra objektet MSV:3 Valgt ventiltype.
40 % af nominelt flow
AB-QM 4.0 DN15-DN32:
98:% 10 % af nominelt flow Maks Nominel Forindstillet veerdi for designflowhastigheden i koletilstand,
" . " AB-QM DN10-DN32: N e N veerdifra nar styresignalet er pa 100 %. MSV:10 skal veere indstillet til keling.
Av:31 Onsket flow forkeling ;ZEGII’/I\"/‘\ RiwW 20 % af nominelt flow |nt:rs::}g1rg?|?:;’r:lde Ventiltabellen 01 Enhederne I/h (ISO-ventiler) eller GPM (ANSI-ventiler) kommer Ja
N AB-QM DN40-DN250: il/h fra objektet MSV:3 Valgt ventiltype.
40 % af nominelt flow
Effektafgivelsen for varme/kele-unit, baseret pa beregninger fra vandflow
. og temperaturforskellen mellem fremlabs- (Al:1) og returtemperatur (Al:2).
AV:32 Effektafgivelse i R 0 na na 0,01 Hvis AV:41 glykolkorrektion anvendes, tilpasses effektafgivelsen Nej
157:kBTU/h :
i overensstemmelse hermed.
Enheder kan zndres via objektets enhedsegenskab.
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

BACnet-objekter - analog veerdi (fortsat)

Objekt-/ Laes/ A q q a Vedvarende
Ident. parameternavn Enhed il Min. | Maks. |Standardtilstand [ Beskrivelse Oplysninger Ja/nej
Taeller for 19:kWh Aktiveret/deaktiveret via MSV:12. Enheder indstillet via MSV:27.
AV:33 : 126:MJ R 0 na na Teeller for akkumuleret energi for varme. |Hvis AV:41 glykolkorrektion anvendes, tilpasses teeller for varmeenergi Ja
varmeenergi N :
147: kBTU i overensstemmelse hermed.
19:kWh Aktiveret/deaktiveret via MSV:12. Enheder indstillet via MSV:27.
AV:34 | Teller for koleenergi 126: MJ R 0 na na Teeller for akkumuleret energi for keling. | Hvis AV:41 glykolkorrektion anvendes, tilpasses teller for keleenergi Ja
147:kBTU io nelse hermed.
48: KW Forindstillet vaerdi for Nar MSV:13-tilstanden Effektbegraenser anvendes, er dette den maksimalt tilladte
AV:35 | Varme maks. Effekt . L R/W 0 na 0 : : . " vandenergiproduktion. Denne veerdi er beregnet til at begraense varmeeffekten Ja
157:kBTU/h designflowhastigheden i varmetilstand. b
gennem varme/kele-unitten.
. : . " Nar MSV:13-tilstanden Effektbegraenser anvendes, er dette den maksimalt tilladte
AV:36 | Maks. effekt for kaling 15;-8I;Bl('\rlle/h R/W 0 na 0 zzgin?msfltg:;;:ii’dlque%ren i koletilstand vandenergiproduktion. Denne veerdi er beregnet til at begraense koleeffekten Ja
. 9 9 *__|gennem varme/kegle-unitten.
. 62:°C Satpunktsvaerdi for temperatur- Hvis energistyringsfunktioner (MSV:13) er slaet til (min. Delta T-graense (4) eller Delta
AV37 Delta T for varme 64:°F RIW na na 5 forskellen mellem fremlgbs- og returrer. | T-regulering (5)) er denne veerdi referencepunktet (seetpunktet) for varmeregulering. Ja
. . 62:°C Seetpunktsvaerdi for temperatur- Hvis energistyringsfunktioner (MSV:13) er sléet til (min. Delta T-greense (4) eller Delta
AV:38 DeltaTfor koling 64: °F RIW na na 5 forskellen mellem fremlgbs- og returrer. | T-regulering (5)) er denne vzerdi referencepunktet (saetpunktet) for keleregulering. Ja
62:°C Hvis energistyringsfunktioner (MSV:13) er slaet til (maks. Retur T-graense (6), Retur
AV:39 T2 forvarme 64-°F R/W na na 35 Seetpunktsvaerdi for T2 for varme T-regulering (7) eller T3-temperaturregulering (8)), er denne vaerdi referencepunktet Ja
. (szetpunktet) for varmeregulering.
5 . 62:°C " " For MSV:13-tilstanden Min. Ved differens.temp.regulering og Returtemp.regulering
AV:40 T2 for keling 64:°F R/W na na 13 Seetpunktsvaerdi for T2 for keling er dette vzerdien, som reguleringen er baseret pé for kaling. Ja
AV:41 Glykolfaktor 9;;:‘23:? R/W 0,5 2 1 Glykolkorrektionsfaktor Vaelg en passende faktor fra 0,5-2, hvis der anvendes en glykolblanding. Ja
AV:42 Positionsfeedback 98: % R 0 100 na Flowindikation i procent Flowindikation i procent baseret pa ventilspindlens position. Nej
Tilpasser sig automatisk til den valgte AB-QM-ventil, men kan overskrives
. Liter/impuls . manuelt. Hvis den er indstillet til 0, taeller NovoCon kun impulser og udferer
AV:43 Impulsvolumen /) R/W 0 na 0 Impulsvolumen for tilsluttet flowfaler ikke flowmalinger baseret p4 modtagne Impulser. Dette kan bruges til at Ja
tilslutte f.eks. vandmaler eller energimaler.
Av:44 Volumentzeller m? R 0 na 0 Samlet akkumuleret vandvolumen Samletakku.mulerel vand_volumen,_derer passeret gennem ventilen, Ja
samlet for bdde opvarmning og keling.
AV:45 IMPULSTALLER impuls R 0 na 0 Samlet akkumuleret antal impulser Samlet akkumuleret antal impulser modtaget fra flowfoler. Ja
Mindste tilladte flow, nar energistyringsfunktionen MSV:13 er aktiv.
5 Min. flow for . Energistyring, minimumflow i procent | Undtagelser, objektet har ingen effekt, hvis:
AVi46 energistyring 98:% RiW 0 100 10 af AV:30 eller AV:31 Designflow. Energibegraensningen er inaktiv eller effektstyringens energistyringsfunktion a
ervalgt. | sa fald indstilles min. flowgraensen til 2 % af designflow.
. Proportional del for 95:Ingen " N : Indstiller den proportionale del for regulering af objektet
AV:47 regulering enheder R/W na na 7 Indstil proportional del for regulering MSV:13 Energistyringsfunktioner. Ja
Integral del for 95: Ingen Indstiller den integrerede del til styring af objektet MSV:13 Energistyringsfunktioner.
AV:48 regulerin er{heger R/W na na 0,35 Indstil integral del for regulering I-parameter i sek. = (Pgain/Igain) * 2 sek. Ja
9 9 Standard: 7/0,35 * 2 sek. = 40 sek.
. Analog CO6- 95:Ingen . o Styresignalet for varme 100 % &ben, nar MSV:9 = Tilstand 7 eller 8.
AV:50% varmepunkt 100 % enheder RW 0 10 0 Signalpunkt foranalog CO6-tilstand Overlappende varme- og kelereguleringskurver accepteres ikke. Ja
% Analog CO6- 95:Ingen . - Styresignalet for varme 0 % aben, nar MSV:9 = Tilstand 7 eller 8.
AV:S1 varmepunkt 0 % enheder Riw 0 10 33 Signalpunkt for analog CO6-tilstand Overlappende varme- og kelereguleringskurver accepteres ikke. Ja
" Analog CO6- 95:Ingen . o Styresignalet for keling 0 % aben, nar MSV:9 = Tilstand 7 eller 8.
AV:52* kolepunkt 0 % enheder RIW 0 10 67 Signalpunkt foranalog COG6-tilstand Overlappende varme- og kelereguleringskurver accepteres ikke. Ja
- Analog CO6- 95:Ingen . - Styresignalet for keling 100 % aben, nar MSV:9 = Tilstand 7 eller 8.
AV:53 kolepunkt 100 % enheder Riw 0 10 10 Signalpunkt for analog CO6-tilstand Overlappende varme- og kelereguleringskurver accepteres ikke. Ja
AV:55 | Al T-foleromrade lavt | 62:°C/64:°F R/W na na 0 Al-temperaturfoler: Lavt punkt Laveste temp.maleomrade for foler Ja
AV:56 Al T3—fgr:;;;)mrade 62:°C/ 64:°F R/W na na 0 Al-temperaturfoler: Hojt punkt Hojeste temp.méleomréade for foler Ja
AV:57 Skylletid 72: Minutter R/W 1 99999 60 Skylletid i minutter Skylletid i minutter Ja

" Kun for NovoCon S

AV:4/32772 Alfaveerdikurve
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BACnet-objekter Objekt-/ Lees/ o q q Vedvarende
M It't'l tj d d . Ident. T ity Tilstandstekst Standardtilstand | Beskrivelse e
- (1] nasveerdi :
u sta svee MSV:0 Motortilstand og RIW ;', E:ﬁm‘yﬁn 4: Udluftning ? 1: Normal Viser motorens aktuelle tilstand. Kalibrering, gennemskylning Jﬁi;;ﬂ??i"
*" | specielle funktioner 3j Gennemsl? Ining " 5: Alarm : og udluftning kan startes herfra. 095 "
Analog 1:0-5VDC 5:2-6VDC
. . 2:0-10VDC 6:6-10V DC . 0 Bruges til at vaelge det analoge signals indgangstype
MSV | styresignaltype | RAW 131510V DC 7:0-20 mA 2:0-10VDC | 5 omrade. Ja
9 4:5-10V DC 8:4-20mA
1:Ingen handling
Manglende analogt . . . .
MSV:2 | signal eller handling | R/W 2j LUK 1:Ingen handling Position efter manglende analagt signal eller position Ja
ved stramnulstillin. 3:ABN efter stremnulstilling i digital tilstand.
° 9 4:50 % af designflowet
X " w " " Relateret til Dette er AB-QM-ventiltypen, som motoren er indstillet
MsV:3 Valgt ventiltype R/W |Se tabellen "Valg af ventiltype’ NovoCon-type | til at requlere. Ja
1:3 sek./mm 4:24 sek./mm Den tid, som det tager motoren at bevaege sig 1 mm,
MSV:4 Motorhastighed R/W |2:6sek./mm 5: Fast ti& 4:24 sek./mm  |eller alternativt en specificeret fast tidsfunktion (se AV:5). Ja
3:12 sek./mm i Vaerdiomréadet for fast tid er 18-700 sekunder.
1: DIP switch-indstillinger eller 1: DIP switch- . N
g Tildelingsmetode automatisk adressering indstillinger Me_tode, som bruge_s til a_tmd_sulle l_BACnet MAC-adre_ssen
MSV:5 R/W |,. . : . Hvis MAC-adressen ikke indstilles via DIP switchen, tildeler Ja
for MAC-adresse 2: Brugerkonfiguration over BACnet eller automatisk b . "
N : . motoren automatisk sig selv en tilgeengelig MAC-adresse.
eller automatisk adressering adressering
1: Automatisk registrering
af baudhastighed
§ ?'gé(z)gobgss 1: Automatisk
MSV:6 Baudhastighed R/W 4:38.400 bps registrering af [ Baudhastighed, som bruges til BACnet-kommunikation. Ja
5: 57600 bgs baudhastighed
6:76.800 bps
7:115.200 bps
1: Normal lysdiodetilstand
Msv:7 Lysdiodestyring R/W 2:Vis kun alarmer 1z Normal Bruges til at veelge den pakrzaevede lysdiodevisning. Ja

lysdiodetilstand

" Abner ventilen helt i den tid, der er indstillet i objektet AV: 57, eller inditil der veelges en ny tilstand

2 Abner og lukker ventilen 5 gange ved maksimal hastighed
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

BACnet-objekter - Multitilstandsveerdi (fortsat)

Ident. araonk:]eett:;/avn ;‘zfé Tilstandstekst Standardtilstand | Beskrivelse Vec}\ara;;:pde
parameternavn__| -ame) |
1: DIP switch Valg af fieldbusprotokol.
MSV:8 | Veelg fieldbusprotokol | R/W |2:BACnet 1: DIP switch Se ogsa afsnittet om DIP switch-indstillinger i databladet. Ja
3:Modbus Nar protokollen andres, er en genstart ngdvendig for at fa motoren til at anvende den nyvalgte protokol.
Vzelg motorens applikationstilstand.
Tilstand 1: Analog regulering. Flow reguleres med et analogt signal, f.eks. 0-10 V. Designflowhastigheden indstilles via
AV:30 varme og/eller AV:31 koling. Alternativt kan AV:0 bruges.
Tilstand 2: Digital regulering. AV:1 bruges til at regulere flowet. Designflowhastigheden indstilles via AV:30 varme og/eller
AV:31 keling. Alternativt kan AV:0 bruges.
Tilstand 3*: CO6-tilstand. AV:1 bruges til at regulere flowet. Designflowhastigheden for varme indstilles via AV:30 og AV:31
for designflowhastigheden for keling. Varme er tilsluttet til CO6-ventilen til portene 5 og 6 og keling til portene 1 og 4.
1: Analog regulering Tilstand 4*: Omvendt CO6-tilstand. AV:1 bruges til at regulere flowet. Designflowhastigheden for varme indstilles via AV:30
2: Digital regulering og AV:31 for designflowhastigheden for keling. Portene omvendes i forhold til Tilstand 3.
3:CO6-tilstand* Tilstand 5%: CO6 uden alarmer. AV:1 bruges til at regulere flowet. Designflowhastigheden for varme indstilles via AV:30
4: Omvendt CO6-tilstand* og AV:31 for designflowhastigheden for keling. Denne tilstand kan bruges, hvis analog indgang skal bruges ud over
MSV:9 | Applikationstilstand | R/W |[5:CO6 uden alarmer* 2: Digital regulering |CO6-feedback. Vaer opmaerksom pa, at i denne tilstand vises status for CO6-ventilen ikke. Ja
6: Omvendt CO6 uden alarmer* Tilstand 6*: Omvendt CO6 uden alarmer. AV:1 bruges til at regulere flowet. Designflowhastigheden for varme indstilles
7: Analog CO6-tilstand* via AV:30 og AV:31 for designflowhastigheden for kaling. Portene omvendes i forhold til Tilstand 3. Denne tilstand kan
8: Analog omvendt bruges, hvis analog indgang skal bruges ud over CO6-feedback. Vaer opmaerksom pd, at i denne tilstand vises status
CO6-tilstand* for CO6-ventilen ikke.
Tilstand 7*: Analog CO6-tilstand. Flowet reguleres fra rumregulatoren via det analoge indgangssignal.
Designflowhastigheden for varme indstilles via AV:30 og AV:31 for designflowhastigheden for keling. BV:2 bruges
i dette tilfaelde til at skifte styresignalet. Veer opmaerksom pa, at i denne tilstand vises status for CO6-ventilen ikke.
Tilstand 8*: Analog omvendt CO6-tilstand. Flowet reguleres fra rumregulatoren via det analoge indgangssignal.
Designflowhastigheden for varme indstilles via AV:30 og AV:31 for designflowhastigheden for keling. | denne tilstand
er koling og varme tilsluttet modsat tilstand 7. Nar der skiftes til denne tilstand, er vaerdierne i AV:50-53 omvendte. BV:2
bruges i dette tilfaelde til at skifte styresignalet. Veer opmaerksom p4, at i denne tilstand vises status for CO6-ventilen ikke.
1:Varme
2:Keling y Ny y P P
: Tilstandene 1 til 4 er kommandoer til NovoCon® ChangeOver®-aktuatoren og har ir pa MSV:13 Energistyrir
- CO6-. 1)
g Riw 3:C06 afsp;emn_g - A* Tilstand 5 til 8 er feedback fra NovoCon® ChangeOver®-aktuatoren.
g Applikationskommando | (1-4) |4: CO6 Start motionering . . " - 2 Al b Al Al . 1 PR -
MSV:10 0g -status (5-8) | 5+ CO6 Bevaeger sig mod koling* 1:Varme Tilstand 3 afspaerringstilstand ma kun bruges til ogerkun nar Ja
X . for flowhastighed er 0 %.
" *
?_’ ggg l?\le;are;‘%er sig mod varme | centrale ChangeOver-applikationer bruges tilstand 1 0g 2 til at styre varme eller keling.
8: CO6 Motionering*
: . TIL: ChangeOvert-ventilen flyttes fra den aktuelle position til afspzerring og tilbage igen én gang om ugen,
MSV:11* C?nsoiil:)t:emriantISk R/W ;Zlg_A T:TIL sa den stadig kan bevaege sig frit, hvis CO6-tilstand veelges. Ja
9 . FRA: Motionering af ventilen skal handteres af BMS.
Tilstand 1: Fra
NovoCon® beregner ikke energi.
Tilstand 2: Til, angivet flow
1: Off NovoCon® beregner energi baseret pa temperaturforskel mellem T1 og T2 og ved hjzlp af angivet flow.
. L 2:0n, angivet flow . Tilstand 3: Til, flowfoler pé returrer
MsvA2 | Energitaellingsmetode | R/W 3:0n, flowfoler pa returrer 1:0ff NovoCon® beregner energi baseret pa temperaturforskel mellem T1 og T2 og ved hjelp af flow fra flowfgler, Ja
4:0n, flowfoler pa fremlobsror der erinstalleret pa returror.
Tilstand 4: Til, flowfoler pé fremlgbsror
NovoCon® beregner energi baseret pa temperaturforskel mellem T1 og T2 og ved hjeelp af flow fra flowfoler,
der erinstalleret pa fremlgbsror.
Aktivér funktioner for at optimere anlaegsydeevnen. Det beregnede flow fra de aktiverede energifunktioner er begraenset
til AV:46 Energistyring, min. flow, undtagen funktionen Effektstyring, der har en begraensning ved min. 2 % af designflow.
Hvis der er behov for det, kan Pl-vaerdierne finjusteres i objekterne AV:47 og AV:48.
1: Ikke aktiv Tilstand 1: Ikke aktiv
E'ffektst ring: Tilstand 2: Hvis effekten er over den indstillede veerdii AV:35/36, vil NovoCon regulere til den specificerede greense
- Effekt yrangs.e AV:35 og/eller AV:36. Nar denne graense er aktiv, vil advarslen BV:23 blive indstillet til “on”.
3 Effekt?egulering Tilstand 3: Flowhastigheden gennem ventilen reguleres af AV:1 i %, kW eller kBTU/h (valgt i MSV:26) og er baseret
sV o Temperaturstyring: ) . pa flowhastlgheds— og temperatqrlnqgangsberegn!ng. . . o
13 Energistyring R/W | 4"Min. Delta T-graense 1:Bruges ikke Tilstand 4: Hvis Delta T-vaerdien i AV:37 og/eller AV:38 overskrides, vil NovoCon begynde at lukke ventilen, indtil Ja
5: Delta T-re ulgerin AV:37- og/eller AV:38-veerdierne er néet. Nar denne graense er aktiv, vil advarslen BV:23 blive indstillet til "til".
61 Retur T- rgaense 9 Tilstand 5: Fast Delta T er indstillet i AV:37 og/eller AV:38, og NovoCon vil regulere inden for disse graenser.
7j ReturT—?e ulerin Nar denne regulering er aktiv, vil advarslen BV:23 blive indstillet til “til".
8: Tem eratgrre ulgrin Tilstand 6: NovoCon sikrer min. og maks. returtemp. T2 indstillet i AV:39 og AV:40. | MSV:10 Varme eller koleapplikationen
" P 9 9 skal vaelges. Nar denne greaense er aktiv, vil advarslen BV:23 blive sat til "on”.
Tilstand 7: En fast T2-veerdi indstilles i AV:39 og/eller AV:40. NovoCon regulerer for at holde disse vardier konstante.
Tilstand 8: Temperaturregulering (Pl-reguleringsslgjfe), baseret pa T3-folerindgang. Seetpunkt for varmeapplikation
er pa AV:39 og for keling pa AV:40.
Vaelg temperaturfolertype:
1:NTC10k Type 2
MSV:14 T1,Tf20|tee::\;:eratur R/W % g;coh%kType3 3:Pt1000 Veelg den type temperaturfoler, der er tilsluttet T1 og T2. Ja
4: PT500%*
5:PT100**
Veelg temperaturfolertype:
1:NTC10k Type 2
MSV:15%* T3ft;|:rg;;wr R/W § :;‘;%L%k Type3 3:Pt1000 Vaelg den type temperaturfoler, der er tilsluttet T3. Ja
4:PT500
5:PT100
1: Folger MSV: 1 1: Felger analog indgangstype, MSV: 1.
MSV:16 | Analog udgangstype | R/W 2:0-10V . 1:Folger MSV: 1 Hvis 0-10 V/0-20 mA indgang, udgang 0-10 V. Hvis 2-10 V/4-20 mA, udgang 2-10 V. Hvis 5-10 V indgang, udgang 5-10 V. 2: Ja
. Altid 0-10 V-type (folger flowfeedback AV:2)
MSV:20 [ Enheder for designflow | R/W ; I;/ih 3:GPM 1:L/h Enheder, der bruges til designflowet AV:0, AV:30 og AV:31. Ja
Enheder for 1:L/h .
» . e " . 4: kW . Enheder, der bruges til det enskede flow AV:1.
MSV21 | indstlingsvaerdi | RIW 2% 5:kBTU/h 2:% BEM/ERK: Hvis kW eller KBTU/h er valgt, bliver MSV:13 Effektregulator (tilstand: 3) ogs3 aktiv. Ja
Enheder for feedback LL/h
MSV:22 pa aktuelt flow R/W [2:% 1:L/h Enheder, der bruges til AV:2 Ja
3:GPM
MSV:23 | Temperaturenheder R/W ; é 1:°C Enheder, der bruges til AV:8, AV:37-40 Ja
MSV:24 Enheder for T1 R/W ; :E 3:0hm 1:°C Enheder, der bruges til Al:1 Ja
MSV:25 Enheder for T2 R/W ; .,E 3:0hm 1:°C Enheder, der bruges til Al:2 Ja
MSV:26 Enheder for effekt R/W ; t‘éVTU/h 1:kwW Enheder, der bruges til AV:32 Ja
Msv:27 gr""e‘f‘f;'afl"e" Rw [lNn 3. kBTU 1:kWh Enheder, der bruges til AV:33 og AV:34 Ja
MSV:28 Enheder for T3 R/W ; :E 3:Ohm** 1:°C Enheder, der bruges til Al:3 Ja
1: Deaktiveret
MSV:41 Al-indgang rw [ é:aal;]%i':g/g:tpggm) 2:Analogindgang |Forskellige valgmuligheder for analog indgang Ja
3: Flowfoler***
1: Deaktiveret
. " 2: Forsyningstemperatur . . Forskellige valgmuligheder for T1-indgang
Msv:42 Ti-indgang RiW 3:Returtemperatur 2:Forsyningstemp, Hvis MSV:24 er pa veerdi 3, s& er indgang sat til modstand, ikke temperatur. Ja
4: Flowfoler
1: Deaktiveret
. . 2:Forsyningstemperatur . Forskellige valgmuligheder for T2-indgang
Msvi43 T2-indgang RW 3:Returtemperatur 3:Returtemp. Hvis MSV:24 er pa vaerdi 3, s er indgang sat til modstand, ikke temperatur. Ja
4: Flowfoler
1: Deaktiveret " " ‘
5 " " N . . Forskellige valgmuligheder for T3-indgang
MsV:44+ T3-indgang RW %j E{eo%‘nljflslrérr\gstemperatur 2:Reguleringstemp. Hvis MSV:24 er pa veerdi 3, sa er indgang sat til modstand, ikke temperatur. Ja

*Kun for NovoCon S

**Kun for NovoCon M, L/XL

*** [kke egnet til NovoCon M, L/XL
" En kommando for intet flowsaetpunkt (AV:1) lukker AB-QM-ventilen, s der hverken er varme eller kaling. Brug ikke CO6-vedligeholdelsesafspaerringsfunktionen til dette formdl.

JAN

CO6-ventilafspaerringsfunktionen ma kun bruges til vedligeholdelse og kun ndr vandtemperaturen i varme/kole-unitten er den samme som omgivelses-
temperaturen, eller ndr varme/kgle-unitten ikke er monteret. En &endring af vandtemperaturen i et lukket system kan medfore, at trykket stiger,
og at varme/kole-unitten eventuelt beskadiges.

44 | AI368140926963da-000108
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

BACnet-objekter - binzer vaerdi

A Laes/ Aktiv Inaktiv | Standard q Vedvarende
Ident. Objekt-/parameternavn skriv | tekst(1) | tekst(0) | Tilstand Beskrivelse Jalnej
Direkte eller omvendt Valg mellem direkte eller omvendt driftstilstand. Se diagrammet for direkte/omvendt drift.

BV:2 driftstilstand R/W | Omvendt | Direkte Direkte | For tilstandene Analog CO6-tilstand og Omvendt analog CO6-tilstand bruges dette objekt Ja
til at skifte styresignalet.
Nér denne funktion aktiveres, sammenkades det analoge udgangssignal (AO:0)
og ventilabningens position. Spaeendingsudgangstypen og -omradet sammenkades
med den aktuelle MSV:1 vaerdi. Denne funktion kan eksempelvis bruges til blaeserstyring
i fancoils og er kun tilgaengelig, nar MSV:9 Applikationstilstand er i Tilstand 1: Analog

BV:3 Analogt tilbagefgringssignal R/W Aktiv Inaktiv Inaktiv | regulering eller Tilstand 2: Digital regulering. Ja
Hvis BV:3 er aktiv, og det analoge udgangssignal (AO:0) skrives til manuelt, skal den opgives,
dvs. skriv “NULL", for at vende tilbage til den oprindelige indstilling for BV:3. Ved analog
styring 0-10 V/0-20 mA vil AO:0-tilbagefgringssignalet veaere 0-10 V. Ved analog styring 2-10
V/4-20 mA vil AO:0-tilbagefgringssignalet veere 2-10 V.

Advarsel: Motorens interne
BV:10 temperatur er ikke inden R TIL FRA na Motorens interne temperatur er ikke inden for det anbefalede omrade Nej
for det anbefalede omrade

BV:11 Alarm: Intet styresignal R TIL FRA na Motoren har registreret, at der ikke leengere er et analogt styresignal. Nej

BV:12 Alarm: Fejl under lukning R TIL FRA na Motoren kan ikke né sin tilsigtede lukkeposition. Kontrollér for ventilblokeringer. Nej
Konflikt mellem den mekaniske AB-QM-ventilindstilling og NovoCon®. Den mekaniske

. . . " ventilindstilling skal vaere 100 % eller derover. Advarslen aktiveres ogsa, hvis Valgt h

Bv:13 Advarsel: Forindstil konflikt R L FRA na ventiltype har en anden spindelvandring, end den ventil, der faktisk bruges, og som Nej
blev valideret under kalibreringen.
. . . Forsyningsspaendingens spaending er malt til at vaere for hgj.
BV:14 Advarse;I. ;or:é)i/:megrs;sﬁgqmgens R TIL FRA na Né&r den mélte spaending overstiger 43,4 V, aktiveres alarmen for en for hgj spanding. Nej
P 9 ) Né&r den mélte spaending igen er under 38,3 V, deaktiveres alarmen.
Forsyningsspandingens spaending er malt til at vaere for lav.
Hvis spaendingen falder til under 14,5 V (NovoCon S) eller 19,0 V (NovoCon M/L/XL),
. . . aktiveres alarmen.
BV:15 Advarsesl. ;’;Z);R'ngf?gﬁ:\’d'ngens R TIL FRA na Hvis spaendingen falder til under 14,0 V (NovoCon S) eller 13,0 V (NovoCon M/L/XL), Nej
P 9 aktiveres alarmen, og motoren deaktiveres.
Hvis spandingen kommer over 15,5V (NovoCon S) eller 18,2 V (NovoCon M/L/XL),
deaktiveres alarmen, og motoren aktiveres.

. . " . Der opstod en fejl under kalibreringen af motoren. F.eks. er NovoCon® S-motoren h
Bv:16 Alarm: Fejl under kalibrering R TiL FRA na ikke monteret pa ventilen, eller ventilen sidder fast. Nej
BV:17 eﬁ%‘//\%zzt l\.alirci?laedvréisgei?(t;re\;ﬁ}(t R TIL FRA na To eller flere enheder pa samme BACnet-undernetvaerk har den samme MAC-adresse. Nej

. Advarsel: . . o .
BV:18 Der blev registreret fejl p4 BACnet R TIL FRA na Der er registreret kommunikationsproblemer pa netvaeerket. Nej

3 Alarm: Rekalibrer eller genstart motoren for at nulstille - det kan veere nedvendigt .
Bv:19 Der er registreret en intern fejl R L FRA na at udskifte motoren. Nej

BV:20* Alarm: CO6 i manuel overstyring R TIiL FRA na ChangeOvers-motoren er i manuel overstyring eller kan ikke na sin position. Neij

- eller CO6 kan ikke bevaege sig Nér arsagen til alarmen fjernes, kan det tage op til 2 minutter, for alarmen ryddes. )
BV:21* AIarm:ecla?;rpg;z;rk‘ialgézzitlsluttet R TIL FRA na ChangeOveré-motoren er ikke tilsluttet eller er beskadiget. Nej

2 Advarsel: Temperaturfglerne .
BV:22 mangler eller er byttet om R TIL FRA na Temperaturfelerne mangler eller er byttet om. Nej

. . . . Graensen er aktiv. Eksempelvis F.eks. Effektgraense, min. Delta T eller min./maks. .
BV:23 | Advarsel: Energigraensen er aktiv R TIL FRA na Retur T-styringsgraense. Nej

. R Effekt-, Delta T- eller Retur T-seetpunkt uden for omréade, eller seetpunkt kan ikke opnas.
BV:24 Advarsetszre;r%?g/rg?g;éegulator R TIL FRA na Handling: Kontrollér, at seetpunktet kan nés med de anforte flowhastigheder Nej
og temperaturer.

2 Advarsel: Flow afviger . .
BV:25 fra forventninger R TIL FRA na Advarsel om lavere eller hgjere flow end forventet. Nej
BV:26 Advarsel: Intet flow registreret R TIL FRA na Intet flow registreret med flowfoler. Nej

* Kun for NovoCon S

BACnet-objekter Liste over nogle udvalgte vigtige enhedsobjektegenskaber.

- Enhedsobjekt A Laes/ q Vedvarende
Egenskab Vaerdi Pl Beskrivelse Ja/nej

ot Forekomstomréde: 0 til Denne egenskab kaldes normalt enhedsforekomstnummer
Objekt-ID 4194302 RIW | eller unikt D, a
. Kombination af “"NovoCon” + Produktnavn.
Objektnavn type og objekt-1D RIW Maks. 25 tegn. Ja
Firmwareversion Aktuel firmwareversion R BACnet-softwareversion. Ja
Applikationens Aktuel softwareversion for I .
softwareversion applikationen R Motorapplikationens softwareversion. Ja
. Denne streng er tom, nar Der kan anvendes fritekst til at beskrive placering osv.
Placering motoren er ny. RIW Maks. 50 tegn. Ja
. Danfoss NovoCon-motor Produktbeskrivelse.
Beskrivelse med BACnet MS/TP R/W | Maks. 50 tegn. Ja
Understgtter segmentering | SEGMENTERING R Kan sende og modtage segmenterede beskeder. Ja
Standard: 127- Indstillingen MAX_MASTER i NovoCon® kan indstilles over

Max-master serien: 0-127 RIW den hojest anvendte MAC-adresse i MS/TP-undernetvaerket. Ja
Maks. ADPU-lzengde 480 R Maksimalt tilladt ADPU-laengde. Ja
Maks. antal segmenter
godkendt 5 R Maks. antal segmenter godkendt Ja

© Danfoss | 2024.01

Al368140926963da-000108 | 45




Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

BACnet-objekter
- Analog indgang

Ident.

Objekt-/ Laes/ A
parameternavn Enhed skriv Min,

Vedvarende

Maks. | Standardenheder | Beskrivelse Ja/nej

Al:0

Spaending
eller strom ved
analogindgang

5:Volt
2:mA

Speendingsniveau (V) eller stramniveau
(mA) pé den analoge reguleringsindgang,
10V som aktuatoren har malt. )
20 mA Volt Enheder kommer fra MSV:1 analog Nej
styresignaltype og -omrade.
Dette objekt understottes af COV.
1 CO6-tilstande kan mA ikke vaelges.

Al

T1-veerdi

Al:2

T2-veerdi
62:°C -10°C

Al:3

64: °F, R 10°F
4: Ohm** 900 Q)

T3-veerdi

Temperatur/modstand malt af tilsluttede folere.
For effektafgivelse AV:32 er Al:1 temperaturen pa
flowrgret og Al:2 er temperaturen pa returraret.
Ved anvendelse som potentialfrie kontakter:
Lukket kreds <900 Q, &ben kreds 100 kQ.
Anbefalet maks. kabelleengde er 3 m.

Enheder kan sendres via objektets

120°C enhedsegenskab eller via objekterne

250 °F °C MSV:24 og MSV:25. Nej
10kQ Den gvre temperaturgraense for NTC 10k

Type 2-folere er 90 °C/194 °F. Den gvre
temperaturgraense for NTC-faler 10k Type 3
er95°C/203 °F.

Dette objekt understattes af COV.

NovoCon S bruger analog faler med aktiv
spanding (pé analog indgang) til registrering

af temperatur. Omradet afhaenger af folermodel.

** Geelder kun for NovoCon M, L/XL

B:cnlet-o"djekter Ident. pargr:jeett:-r{avn Enhed ::ws\i Min. | Maks. | Standardenheder | Beskrivelse Vetj\s;:;\de
- Analog udgan
9 9 9 Udgangsspaendingsvaerdi. Type valgbar i
. Speending pa MSV:16. .
AO:0 analog udgang Volt R/W 0 10 Volt Bemaerk: | CO6-tilstande er den aktuelle Nej
veerdi ikke skrivbar.
BACnet-objekter Ident. | Objekt-/parameternavn Beskrivelse
- Notifi kationsklasse NC:0 Alarmunderrettelse. Tilmeld her for alarmer Tilmeld enheder til modtagelse af alarmer

NC:0 er et objekt, hvor andre BACnet-enheder kan tilmelde sig, sa de far direkte besked fra denne enhed, hvis en alarm eller advarsel
aktiveres eller ryddes. Der kan maks. vaere 4 enheder tilmeldt denne service. De, der er tilmeldt dette objekt, far besked, hvis en eller
flere af advarslerne eller alarmerne BV:10 til BV:24 aktiveres eller ryddes.

Nar notifikationsklasse NC:0 skal bruges til at give besked om andringer af status pd Advarsler og Alarmer (BV:10-BV:24),
er det nadvendigt at veere tilmeldt notifikationer for hele dagen og ugen: Fra 00:00:00:00 til 23:59:59:99 og alle ugens syv dage.
Det skyldes, at motoren ikke har et indbygget ur, og at den er derfor ikke i stand til at handtere notifikationer i forhold til tid.

BACnet-objekter Objekt-/ Min. " | Maks. : Ant. veerdier i q Vedvarende
) - Ident. parameternavn Vardi Gennemsnitsvardi Veerdi Intervalvindue O T Beskrivelse Jalnej
- Gennemsnit .
Gennemsnit
. s Opdateret i overensstemmelse af korrigeret
AVO:0 Sp:terr;%?grsar:ﬂ]tern med faktiske 1dag 24 spaending, der Nej
yning malinger stromforsyner
motoren.
BACnet BIBBs-services Service BIBBs Init/Exe Service BIBBs Init/Exe
ReadProperty DS-RP-B exe GetAlarmSummary AE-ASUM-B exe
WriteProperty DS-WP-B exe GetEnrollmentSummary AE-ESUM-B exe
Who-Is DM-DDB-A init AddListElement DM-LM-B exe
Who-Is DM-DDB-B exe RemovelListElement DM-LM-B exe
I-Am DM-DDB-B init ReadPropertyMultiple DS-RPM-B exe
I-Am DM-DDB-A exe WritePropertyMultiple DS-WPM-B exe
Who-Has DM-DOB-B exe SubscribeCOV 2 DS-COV-B exe
I-Have DM-DOB-B init Restart DM-R-B exe
DeviceCommunicationControl DM-DCC-B exe AtomicWriteFile na exe
ReinitializeDevice ” DM-RD-B exe ) . o R
ConfirmedEventNotification AENIB init Novo'C(.)n unde'rsmtter'b'lzd nulstilling (genstart) og hdrd
UnconfirmedEventNotification AENIE it nulstilling (fabriksnulstilling) af BACnet. Bemaerk, at efter
en hard nulstilling/fabriksnulstilling udfares der automatisk
AcknowledgeAlarm AE-ACKB exe en kalibrering, og alle indstillinger vender tilbage til
GetEventInformation AE-INFO-B exe fabriksindstillingerne.

2 COV implementeres for folgende: Analoge indgange Al:0,
Al:1 0g Al:2, og for falgende analoge veerdier AV:2 og AV:27.
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Modbus-registre — Konfiguration

40 % af nominelt flow

Modb Las/ | Modb Modb Objekt-/ q Standard q Vedvarende
register | skriv | funktion | datatype | parameternavn Cedidialbe Tilstand il (e Gl Baeay ja/nej
AB-QM 4.0 DN15-DN32:
G varme oa/cler 32555 tl keling Nominel 10% afnominelt flow
0;287%%0 R/W 3,4&16 FLOAT | Designflowhastighed | Forindstillet veerdi for designflow, v vaglrdlt)frﬁ %, 1/h, GPM ég;/QMf DN1Q-D|N?|2: Ja
nar styresignalet er pa 100 %. entiltabellen 0 af nominelt flow
Enhed folger 32787 il/h AB-QM DN40-DN250:
9 40 % af nominelt flow
0x8002 Reguler Tid, for motoren reagerer pa et . Regulerer tilbagefgringstiden i minutter,
32770 RIW 348&6 WORD tilbageferingstiden | manglende analogt styresignal 10 minutter dvs.0... 60 svarer til 0 ... 60 minutter. Ja
Veerdi, som bruges til at forme .
kurven i tilstanden Manual Defined Alfavzerdikurven, .
0x8004 Function (MDF), s den passer til dvs. 0,05 ... 1,00 svarer til 0,05 ... 1,00.
R/W | 3,4&16 FLOAT Alfaveerdi ! S 1,0 na Alfa=1,00er linear. Ja
32772 en varmevekslers karakteristikkurve. - . .
A PN " Alfa=0,2 er lig med funktionen LOG.
Hvis 33280 eriI/h i Digital tilstand, 2
N . o Se Alfavaerdidiagrammet.
ignoreres alfaindstillingen.
n Den tid, som motoren skal bruge ~ . .
0x8006 R/W 3,4&16 WORD AAbmnAgs’ eller . | for at ga fra 0 % til 100 % af designflow. na sekunder Abne- eller Iukketldfgrventll i sekunder, Ja
32774 lukningstid for ventil dvs. 18 ... 700 svarer til 18 ... 700 sekunder.
Brug med 32803.
Det nominelle flow for den
. brugerdefinerede ventil vises her.
0x8008 flg\slrpc;?zletn Dette objekt bruges kun, hvis lEE/rl'\‘heilde;tggeMr{ Nominelt flow, f.eks. i liter pr. time,
32776 R 348&6 FLOAT brugerdefinerede NovoCon® ikke bruges med en na kommerfra |dvs.0...600 s;/a'rer.til 0 660 I/h' Ja
9 i AB-QM-ventil. Kontakt din Danfoss- ; I :
ventil N Ventiltabellen
repraesentant for at fa oplyst,
om den onskede tilslutning er mulig.
Position i mm for nominelt flow
Ventilposition ved for den brugerdefinerede ventil.
P Dette objekt bruges kun, hvis Ventilposition for nominelt flow
0x800A nominelt flow for o o S
32778 R 3&4 FLOAT brugerdefineret NovoCon® ikke bruges med en 4 Millimeter | imillimeter, dvs. 0.5 ... 5.8 svarer Ja
. AB-QM-ventil. Kontakt din Danfoss- til 0.5 ... 5,8 millimeter.
ventil N
repraesentant for at fa oplyst,
om den onskede tilslutning er mulig.
Det maksimale niveau, designflow
kan gges til for den valgte
Maks. veerdi for brugerdefinerede ventil. Enhedstype
0x800C designflowetiden | Dette objekt bruges kun, hvis folger 32787-
R/W 3,4&6 FLOAT " o 4 100 valg: % eller [dvs. 100 ... 150 svarer til 100 ... 150 %. Ja
32780 brugerdefinerede | NovoCon® ikke bruges med en
" . R (L/h eller
ventil AB-QM-ventil. Kontakt din Danfoss-
o GPM)
repraesentant for at fa oplyst,
om den gnskede tilslutning er mulig.
0x8012 Direkte eller Valg mellem direkte eller omvendt 0: Direkte Valg mellem direkte eller omvendt
32786 R/W 3486 WORD omvendt driftstilstand. Se diagrammet for 0: Direkte 1'bmvendt driftstilstand. Se diagrammet for Ja
driftstilstand direkte/omvendt drift. i direkte/omvendt drift.
Enheder, der bruges til at indstille 0:L/h .
0335‘7%173 R/W | 34&6 | WORD visrfi’r:headf%g;’i’ 09 | 09 vise designflow. Enheder for L/h 0:L/h 1:% gzgieiﬁ{sevfazzfg:;gn Ja
9 9 og GPM kommer fra Valgt ventiltype. 2: GPM 9 9 .
Enheder 0: Lo/h Enheder, der bruges til det gnskede
0x8014 for og visning Enheder, der bruges til at indstille 1:9% flow 33280.
32788 R/W 3486 WORD afindstillingsvaerdi | og vise slaet unktet for flow 1:% 2:GPM Bemaerk: Hvis kW eller kBTU/h er valgt, Ja
forflowsae?( unkt 9 P 3:kW bliver 32815 Effektregulator (tilstand 3)
P 4:kBTU/h | ogsa aktiv.
Enheder for S . 0:L/h
03"287%195 R/W | 34&6 | WORD 0g visning af Enr:figeef'ié’;;:e'gg:;f” atindstille 0:L/h 1:% Enheder, der bruges til 33282. Ja
flowfeedback 9 2:GPM
0x8016 Veelg mellem °C eller °F for at indstille o 0:°C Enheder for 33796, 32836. 32838,
32700 | R/W | 34&6 [ WORD | Temperaturenheder | /i omperatur 0:°C 1:°F 32840 0g 32842. Ja
03?7%117 R/W | 34&6 | WORD Enheder for T1 Enheder, der bruges til 33218.
. 0:°C
0x8018 | ¢y | 3486 | WORD EnhederforT2 | Enheder, derbrugestil af afleese 0:°C 1:°F | Enheder, der bruges til 33220. Ja
32792 temperatur- eller modstandsvaerdi. 2. Ohm**
080k | rw | 3486 | worD Enheder for T3 Enheder, der bruges til 33222.
0x8019 Enheder, der bruges til af aflese . 0: kW, .
32793 R/W 3486 WORD Enheder for effekt stromforbrug. 0: kW 1:KBTU/h Enheder til 33288. Ja
0x801A . Ordrzekkefolge for typerne . 0: Stor Bruge endiantype for registrene
32794 | R/W | 34&6 | WORD Endiantype LONG og FLOAT 0: Stor T:Lile  |floatoglong. Ja
0x801C @nsket flow " " . AB-QM 4.0 DN15-DN32:
32796 RIW | 348&16 FLOAT for varme zz;lin?\sfw\l;giirdégren nar Nominel 10 % af nominelt flow
an ghecen, veerdi fra AB-QM DN10-DN32:
styresignalet er pa 100 %. N %, I/h, GPM o N Ja
0x801E W | 34816 FLOAT @nsket flow 33811 skal indstilles til varme Ventl!tabellen 20 % af nominelt flow
32798 ' forkeling eller keling. Enhed folger 32787 iVh AB-QM DN40-DN250:

** Kun for NovoCon M, L/XL
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Modbus-registre - Konfiguration (fortsat)
Medh Las/ | Modb Madh | ) ) R Vedvarende
register | skriv | funktion | datatype Objekt-/parameternavn | Beskrivelse Standardtilstand | Beskrivelse af brug jalnej

Vaelg motorens applikationstilstand.

Analog regulering. Flow reguleres med et analogt signal, f.eks. 0-10 V.

Designflowhastigheden indstilles via register 32796 varme og/eller 32798 koling.

Alternativt kan 32738 bruges.

Tilstand 2: Digital regulering. Register 33280 bruges til at regulere flowet.

Designflowhastigheden indstilles via register 32796 varme og/eller 32798 koling.

Alternativt kan 32738 bruges.

Tilstand 3*: CO6-tilstand. Register 33280 bruges til at regulere flowet.

Designflowhastigheden for varme indstilles via register 32796 og register

32798 for designflowhastigheden for keling. Varme er tilsluttet til CO6-ventilen

til port 5 0g 6 og keling til port 1 0g 4.

Tilstand 4*: Omvendt CO6-tilstand. Register 33280 bruges til at regulere flowet.

Designflowhastigheden for varme indstilles via register 32796 og 32798 for

1: Analog regulering designflowhastigheden for keling. Portene omvendes i forhold til Tilstand 3.

2: Digital regulering Tilstand 5*: CO6 uden alarmer. Register 33280 bruges til at regulere flowet.

3: CO6-tilstand* Designflowhastigheden for varme indstilles via register 32796 og 32798 for

4: Omvendt CO6-tilstand* designflowhastigheden for keling. Denne tilstand kan bruges, hvis analog

0x802A P N 5:CO6 uden alarmer* i indgang skal bruges ud over CO6-feedback. Veer opmaerksom pa, at i denne
32810 | /W | 34&6 WORD Applikationstilstand 6: Omvendt CO6 uden 2 Digital tilstand vises status for CO6-ventilen ikke. Ja

alarmer* Tilstand 6*: Omvendt CO6 uden alarmer. Register 33280 bruges til at regulere

7: Analog CO6-tilstand* flowet. Designflowhastigheden for varme indstilles via register 32796 og 32798

8: Analog omvendt for designflowhastigheden for keling. Portene omvendes i forhold til Tilstand 3.
CO6-tilstand* Denne tilstand kan bruges, hvis analog indgang skal bruges ud over CO6-feedback.

Veer opmaerksom pa, at i denne tilstand vises status for CO6-ventilen ikke.*

Tilstand 7*: Analog CO6-tilstand. Flowet reguleres fra rumregulatoren via det

analoge indgangssignal. Designflowhastigheden for varme indstilles via register

32796 og 32798 for designflowhastigheden for kaling. Register 32786 bruges i

dette tilfelde til at skifte styresignalet.

Vaer opmaerksom p3, at i denne tilstand vises status for CO6-ventilen ikke.*

Tilstand 8*: Analog omvendt CO6-tilstand. Flowet reguleres fra rumregulatoren

via det analoge indgangssignal. Designflowhastigheden for varme indstilles

via register 32796 og 32798 for designflowhastigheden for keling.

I denne tilstand er keling og varme tilsluttet modsat tilstand 7.

Nar der skiftes til denne tilstand, er vaerdierne i register 32848-32854 omvendte.

Register 32786 bruges i dette tilfaelde til at skifte styresignalet. Veer opmaerksom

pa, ati denne tilstand vises status for CO6-ventilen ikke.*

1:Varme
2:Koling Ti . . ° 6
. i gl ilstandene 1 til 4 er kommandoer til NovoCon® ChangeOver®-motoren
3: CO6-afspaerring har indflydel A A likati : 281
4 CO6 Start motionering* og harindflydelse pa energistyringsapplikationregister 32815.
I N Tilstandene 5 til 8 er feedback fra NovoCon® ChangeOvert-aktuatoren.
0x802B Applikationskommando | 5: CO6 Bevaeger X " . - < d .
32811 | MW | 34&6 WORD 0 -status sig mod kaling* 1:Varme Tilstand 3 afspaerringstilstand ma kun bruges til vedligeholdelse og Ja
9 | 9 9 er kun tilgaengelig, nar indstillingsvaerdien for flowhastighed er 0 %.
6: CO6 Bevaeger I centrale ChangeO likationer bruges tilstand 1 og 2 til at st
sig mod varme* cen raﬁ kagr;_ge ver-applikationer bruges tilstand 1 og 2 til at styre
7:CO6 Alarm* varme eller ing.
8:CO6 Motionering*

1: TIL: ChangeOver®-ventilen flyttes fra den aktuelle position til afspaerring
0x802C CO6 automatisk 1:TIL . og tilbage igen én gang om ugen, sa ventilen stadig kan bevaege sig frit,
32812+ | KW | 34&6 | WORD motionering 2:FRA LTI hvis CO6-tilstand vaelges. Ja

2: FRA: Motionering af ventilen skal handteres af BMS.

Tilstand 1: Fra

NovoCon® beregner ikke energi.

1:Off Tilstand 2:Til, angivet flow
" . NovoCon® beregner energi baseret pa temperaturforskel mellem T1 og T2
2:0n, angivet flow A s
OX802E 3-0n, flowfoler og ved hjeelp af angivet flow.
32814 | MW | 34&6 WORD Energiteellingsmetode ey 1: Off Tilstand 3: Til, flowfoler pé returror Ja
pa returror ® N N
. NovoCon® beregner energi baseret pa temperaturforskel mellem T1 0og T2
4:0n, flowfoler d hizelp af flow fra flowfaler, d "+ M A
3 fremlobsror og ved hjlp af flow fra flow oler, der erinstalleret pa returrer.
P Tilstand 4:Til, flowfoler pa fremlobsror

NovoCon® beregner energi baseret pa temperaturforskel mellem T1 og T2

og ved hjzlp af flow fra flowfoler, der erinstalleret pa fremlobsror.

Aktivér funktioner for at optimere anleegsydeevnen. Det beregnede flow fra

de aktiverede energifunktioner er begraenset til register 32862 Energistyring,

min. flow, undtagen funktionen Effektstyring, der har en begraensning ved

min. 2 % af designflowhastigheden.

Hvis der er behov for det, kan Pl-vardierne finjusteres i register 32856 og 32858.

Tilstand 1: [kke aktiv.

Tilstand 2: Hvis effekten er over den indstillede veerdi i register 32832 eller

register 32834, vil NovoCon regulere til det specificerede graenseregister 32832

1: Ikke aktiv og/eller 32834. Nar denne graense er aktiv, vil advarselsbit 23 i register 33536
E}fektst ring: blive indstillet til “on”.
2: Effekt yraengs'e Tilstand 3: Flowhastigheden gennem ventilen reguleres af register 33280 %,
3j Effekt?e ulerin kW eller kBTU/h (valgt i 32793) og er baseret pé flowhastigheds- og
0x802F Témperat?lrstyri?lg' temperaturindgange.
R/W | 348&6 WORD Energistyring v y 1: Bruges ikke Tilstand 4: Hvis Delta T-veerdien i register 32836 og/eller 32838 overskrides, Ja
32815 4: Min. Delta T-greense il NovoCon b de at lukk tilen, indtil register 32836- og/ell
5:Delta T-regulering Vil Novo! on. egyn eua u ﬂeven fien, iInati I'EQIS.EI' > - 0g/e! 4€f
3 32838-veerdierne er ndet. Nar denne graense er aktiv, vil advarselsbit 23
6: Retur T-graense R 33536 blive indstillet til "on’”
7:Retur T-regulering iregister ive indstillet til fon”.
8 Temperaturregulerin Tilstand 5: Fast Delta T er indstillet i register 32836 og/eller 32838, og NovoCon
: P 9 9 vil regulere inden for disse graenser. Nar denne kontrol er aktiv, vil advarselsbit 23
iregister 33536 blive indstillet til "on”.

Tilstand 6: NovoCon sikrer min. og maks. returtemp. T2 indstillet i 32840

0g 32842. | register 32811 skal varme-/keleapplikationen valges. Nar denne

graense er aktiv, vil advarselsbit 23 i register 33536 blive indstillet til "on”.

Tilstand 7: En fast T2-vaerdi indstilles i 32840 og/eller 32842. NovoCon regulerer

for konstant at opretholde disse veerdier.

Tilstand 8: Temperaturregulering (Pl-reguleringsslgjfe), baseret pa T3-

folerindgang. Saetpunkt for varmeapplikation er pa 32840 og for keling pa 32842.

Bruges til at veelge det Veelg 1,2 eller... baseret pa tabellen herunder: 435'10VDC
0x8020 RIW 3486 WORD Analog styresignaltype | analoge styresignals 2:0-10V DC 1:0-5VDC g: é:?O\/VDI;:C Ja
32800 4 og-omrade indgangstype og ' 2:0-10VDC 7j 0-20 mA

-omrade. 3:2-10VDC .

8:4-20 mA
Manalend | nal Position efter manglende \ﬁelg 1,2helledr|._N baseret pa tabellen herunder:
0x8021 anglende analogt signa analogt signal eller . : ngen handling
32801 R/W | 348&6 WORD eller handling ition ef I 1:Ingen handling | 2: LUK Ja
ved stremnulstilling pgﬁ]tlop; ter 7“?"‘"3‘ 3:ABN

stilling i digital tilstand. 4: Ga til 50 % af designflowhastighed

Dette er AB-QM- AR
03)(288":)222 R/W 34&6 WORD Valgt ventiltype ventiltypen, som motoren 2 IAS%%’;\/:1450 Se tabellen Valg af ventiltype Ja

erindstillet til at regulere.

*Kun for NovoCon S
 En kommando for intet flowhastighedssaetpunkt (33280) lukker AB-QM-ventilen, sa der hverken er varme eller kaling. Brug ikke CO6-vedligeholdelsesafspaerringsfunktionen
til dette formal.

CO6-ventilafspeerringsfunktionen md kun bruges til vedligeholdelse og kun nar vandtemperaturen i varme/kole-unitten er den samme som
omgivelsestemperaturen, eller ndr varme/kole-unitten ikke er monteret. En @ndring af vandtemperaturen i et lukket system kan medfore,
at trykket stiger, og at varme/kole-unitten eventuelt beskadiges.
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Modbus-registre - Konfiguration (fortsat)

Modb Laes/ | Modb Modb Objekt-/ 3 Standard 5 Vedvarende
register | skriv | funktion | datatype | parameternavn Seedisoalo Tilstand it | Fodioiel el ja/nej
Den tid, som det tager motoren at bevaege Velg 1,2 eller... baseret pa tabellen herunder:
0x8023 . sig 1 mm, eller alternativt en specificeret . 1:3 sek./mm 3:12 sek./mm
32803 R/W 348&6 WORD Motorhastighed fast tidsfunktion (se 32774). 4:24 sek./mm na 2:6 sek./mm 4:24 sek./mm Ja
Vaerdiomradet for fast tid er 18-700 sekunder. 5: Fast tid (indstillet af register 0x8006)
Velg 1,2 eller... baseret pa tabellen herunder:
: 1: Automatisk 1: Automatisk registrerin: 4:38.400 bps
03)(2%%2: R/W 34&6 WORD Baudhastighed 3?332;:;?25%’;;?;:"“9“ registrering af na af baudhastigﬁed 9 5:57.600 bps Ja
) baudhastighed 2:9.600 bps 6:76.800 bps
3:19.200 bps 7:115.200 bps
Vaelg 1,2, 3 eller 4 baseret pa tabellen herunder:
0x8025 5: Automatisk 1:1-8-N-2 41-8-N-1
R/W 3,486 WORD Vaelg UART-tilstand |Understottede transmissionstilstande. . f na 2:1-8-0-1 5: Automatisk paritet Ja
32805 paritet 3 18-E1
Dataformat: (Startbit — Databits - Paritet - Stopbits)
03)(288%266 R/W 3,4&6 WORD Slave-ID Slave-ID, der bruges til kommunikation. na na Slave-ID, der bruges til kommunikation Ja
1: DIP switch-indstillinger
P . o 2: Brugerkonfiguration over Modbus
%(28800277 R/W 3,486 WORD tildeslilzvinl’\[;tode Slave-ID-adressevalgmetode 1i}1[c)ilsr’ti?l\;¥:tc(er‘r na Hvis DIP switchene er i en ugyldig position, vil motoren Ja
9 9 automatisk kontrollere, om der er et slave-ID til stede
i brugerkonfigurationen.
Vaelg den fieldbusprotokol, der skal bruges.
Se ogsa afsnittet om DIP switch-indstillinger Vaelg 1, 2 eller 3 baseret pa tabellen herunder:
0x8028 i databladet. . . 1: DIP switch
32808 RW 3486 WORD BUS-protokol Nér protokollen aendres, er en genstart 1: DIP switch na 2:BACnet Ja
nedvendig for at fa motoren til at anvende 3:Modbus
den nyvalgte protokol.
Veelg 1,2 eller... baseret pa tabellen herunder:
. o . 1: Normal lysdiodetilstand
OB029 | R/wW | 34&6 | WORD | Lysdiodestyring Fy’s“d?g;g",f’s‘n‘i’fg'ge den pakreevede Iys JiNormal na  |2:Viskun alarmer Ja
. 3: Alle lysdioder er slukkede
4:Blink (kan bruges til at lokalisere motoren)
. " o " 0:kWh
0x8030 Enheder for indstillet | Enheder, der bruges til at indstille . : .
32816 R/W 348&6 WORD energitaeller energitaeller. 0:kWh ;'. ,l\(ABJTU Enheder, der bruges til 33290 og 33292. Ja
0: Inaktiv
1: Aktiv
Nér denne funktion aktiveres, ssmmenkaedes det analoge
udgangssignal (33286) og ventildbningens position.
Spaendingsudgangstypen og -omradet er sammenkaedet
med den aktuelle 32800-vzerdi. Denne funktion kan
. . eksempelvis bruges til blaeserstyring i fancoils og er kun
OBl | Rw | 3486 | woRD |- Analogt - indstilanalog udgangioverensstemmelse 0: Inaktiv na |tilgeengelig, nar 32810 Applikationstilstand er i Tilstand 1: Ja
9 9559 P : Analog regulering eller Tilstand 2: Digital regulering.
Hvis 32817 er aktiv, og det analoge udgangssignal (33286)
skal skrives til manuelt, er det nedvendigt at eendre
indstillingen for 32817 til inaktiv. Ved analog styring 0-10
V/0-20 mA vil register 33286-tilbagefaringssignalet veere
0-10 V. Ved analog styring 2-10 V//4-20 mA vil register
33286-tilbageferingssignalet veere 2-10 V.
Veelg temperaturfolertype: 3:Pt1000
0x8033 | g/ | 3486 | worD | T'T2temperatur |Veelgden typetemperaturfoler, 3:Pt1000 na  [1:NTC10k Type 2 2:PT500 Ja
32819 folertype derer tilsluttet T1 og T2. 2:NTC10k Type 3 5:PT100
Veelg temperaturfolertype: 3:Pt1000
B0 | Rw | 3486 | wORD T3ft:|’;‘r§;§’;‘“' Vel den type temperaturfoler, 3:Pt1000 na  [1:NTC10kType 2 2:PT500 Ja
: 2: NTC10k Type 3 5:PT100
. . 1: Deaktiveret
0x8035 n Forskellige valgmuligheder ) . . h .
32821 R/W | 3,4&6 WORD Al-indgang for analog indgang. 2: Analog indgang na gzar;l’cf)gller:ggang (speending/strom) Ja
0x8036 . . . . . . 1: Deaktiveret 3:Returtemperatur
32822 R/W 3,4&6 WORD T1-indgang Forskellige valgmuligheder for T1-indgang 2: Forsyningstemp, na 2: Forsyningstemperatur 4 Flowfoler Ja
03)(28802337 R/W | 3,4&6 WORD T2-indgang Forskellige valgmuligheder for T2-indgang 3: Returtemp. na ; chrasl;tr:\i’r?;esttemperatur i Ele;xrf;elrenrperatur Ja
22)(382043*% R/W 3,4&6 m T3-indgang Forskellige valgmuligheder for T3-indgang 2:Reguleringstemp. na ; [Fz:;tfievrierzztstemperaturfmler 3:Flowfoler Ja
1: Folger analog indgangstype, register 32800. Hvis 0-10
03)(28802359 R/W | 3,4&6 3,4&6 | Analogudgangstype |Analog udgangstype for tilbageferingssignal 1 na Yu{jo;g;ﬁ{g%?ﬁc%;?g?/ni%g;aon\; ﬂéz;;os\{%%ozm/ﬁlnd Ja
0-10V (fglger flowfeedback 33282)
0x804C . Veelg en passende faktor fra 0,5-2, hvis der anvendes
32844 R/W | 3,4&16 FLOAT Glykolfaktor Glykolkorrektionsfaktor 1 na en glykolblanding. Ja
. Styresignalet for varme 100 % aben, nar register
%ggg? R/W | 3,4&16 FLOAT var‘r?ealﬁgliqgo % Signalpunkt for analog CO6-tilstand* 0 na 32810 =Tilstand 7 eller 8. Overlappende varme- Ja
P ° og kelereguleringskurver accepteres ikke.
. Styresignalet for varme 0 % aben, nér register
OXSOSZ R/W | 3,4&16 FLOAT Analog CO6 o Signalpunkt for analog CO6-tilstand* 33 na 32810 =Tilstand 7 eller 8. Overlappende varme- Ja
32850 varmepunkt 0 % h -
og kelereguleringskurver accepteres ikke.
~ Styresignalet for kaling 0 % aben, nér register
OXBOSZ‘ R/W | 3,4&16 FLOAT Analog COGU Signalpunkt for analog CO6-tilstand* 6,7 na 32810 =Tilstand 7 eller 8. Overlappende varme- Ja
32852 kolepunkt 0 % A A
og kelereguleringskurver accepteres ikke.
~ Styresignalet for kaling 100 % aben, nar register
g’z‘ggii R/W | 3,4&16 FLOAT kg/?:a‘lﬁ‘%f%%g/ Signalpunkt for analog CO6-tilstand* 10 na 32810 =Tilstand 7 eller 8 Overlappende varme- Ja
P ° og kelereguleringskurver accepteres ikke.
0x8058 RW | 34816 FLOAT Proportional Indstil proportional del for regulerin 7 na Indstiller den proportionale del for regulering Ja
32856 4 del for requlering prop 9 9 af register 32815 Energistyringsfunktioner.
Indstiller integral til styring af register
0x805A Integral del for - . 32815 Energistyringsfunktioner.
32858 R/W | 34&16 FLOAT regulering Indstil integral del for regulering 0,35 na I-parameter i sek. = (Pgain/lgain) * 2 sek. Ja
Standard: 7/0,35 * 2 sek. = 40 sek.
Mindste tilladte flow, mens
energistyringsfunktionsregister 32815 er aktivt.
. R . . Undtagelser, objektet har ingen effekt, hvis:
O0xB0SE | p/w | 34&16 FLOAT Min. flow for EPerg]styrlng, minimumflow i pr_ocefnt 10 %  |Energibegraensningen er inaktiv eller effektstyringens Ja
32862 energistyring af register 32796 eller 32798 Designflow. energistyringsfunktion er valgt. I s fald indstilles
min. flowgraensen til 2 % af designflow.
0...100svarer til 0 ... 100 %.
Tilpasser sig automatisk til den valgte AB-QM-ventil,
0x8060 Litery |Men kan overskrives manuelt. Hvis den er indstillet
32864 R/W | 3,4&16 FLOAT Impulsvolumen Impulsvolumen for tilsluttet flowfgler. 0 impuls til 0, teeller NovoCon kun impulser og udferer ikke Ja
P flowmalinger baseret pa modtagne impulser. Dette kan
bruges til at tilslutte f.eks. vandmaler eller energimaler.
Blad nulstilling = genstart.
Hard nulstilling = fabriksnulstilling. . .
%’fgfg w 6 WORD Nulstil Bemaerk, at efter fabriksnulstilling udferes der na na gii;ﬂﬁgg? El:;(é rr‘nk\ljllittlilllllirr‘ng' na
automatisk en kalibrering, og alle indstillinger : 9-
vender tilbage til fabriksindstillingerne.
03)(28806662 R/W | 3,4&16 FLOAT Allav temp Al T-foleromréde lavt 0 °C/°F [Laveste temp.méleomréade for foler Ja
OBoes | Rw | 3,4816 | FLOAT Alhgjtemp | Al T-foleromrade hojt 0 “C/F | Hojeste temp.maleomrade for foler Ja
OB0SS | Rw | 3,486 | LONG Skylletid Skylletid i minutter 60 Minutter | Skylletid i minutter Ja

*Kun for NovoCon S
** Kun for NovoCon M, L/XL
*** |kke egnet til NovoCon M, L/XL
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Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Modbus-registre - Drift

Modhb Modb Modb f
e Lae§/ P Objekt-/ Beskrivelse Standardtilstand | Enhed |Beskrivelse af brug Vec!varepde
register | skriv | funktion| datatype | parameternavn ja/nej
Flowsatpunktet for AB-QM-ventilen.
Enhed folger 32788 %, I/h
0x8200 Hvis energistyringsfunktionerne !0 | Seetpunkt for flow i procent, n
33280 R/W | 34&16 FLOAT Pnsket flow er aktive, vil ixdstillingsvaerdien for 100 % GkPM' kw, dvs.0... 100 svarertil 0... 100 % Nej
flow folge den faktiske indstillin: BTU/h
9 9,
der styres af energistyringsfunktionen.
Flowhastighedsfeedback i procent,
0x8202 Beregnet flow baseret %, I/h f.eks.0... 100 svarer til 0 ... 100 %.
33282 R 3&4 FLOAT Flowfeedback | pa ventilspindlens position. na G'PM{ Hvis I/h (GPM) vaelges i 32787, skal Nej
Enhed folger 32789 flow indstilles til den valgte ventils
32776 maks. veerdi. Ellers 100 %
Velg 1, 2 eller... baseret pa tabellen
herunder:
. ; . 1:Normal Ja
Motortilstand | Viser motorens aktuelle tilstand. . . !
03)(:228(;4 R/W 3486 WORD og specielle Kalibrering, gennemskylning 1: Normal na gj galr']t:er:,"nl? Ining. Tid indstillet i register utrzld;agrg‘zn
funktioner og udluftning kan startes herfra. : aennemskyining. stiletiregiste sta
32870 3,4&5
4: Udluftning
5: Alarm
Udgangsspandingsvaerdi i digital
og analog tilstand 32810.
0x8206 Spandingpa | Type kan veelgesi32825 Speendingsniveau .
33286 RIW | 3,48&16 FLOAT analogudgang | Bemaerk:1CO6- og Omvendt na Volt dvs. 0,00 ... 10,00 svarer til 0,00 ... 10,00 V Nej
CO6-tilstand er den aktuelle
veerdi ikke skrivbar.
Vandeffektafgivelsen for varme/
kole-unitten, som er baseret Effekt i kW eller kBTU/h.
pé beregninger fra flow og Hvis register 32844 glykolkorrektion
temperaturforskellen mellem anvendes, tilpasses effektafgivelsen
0x8208 fremlgbs- (33218) og returrer (33220). KW, i overensstemmelse hermed.
33288 R 34&16 FLOAT Effektafgivelse [ Positive vaerdier afspejler na kBTU'/h dvs.-1000,00 ... 1000,00 svarer Nej
varmeeffektafgivelsen. til-1000,00 ... 1000,00 kW
Negative vaerdier afspejler ellerikBTU/h,
koleeffektafgivelsen. dvs.-1000,00 ... 1000,00 svarer
Enheder kan @ndres via objektets til -1000,00 ... 1000,00 kBTU/h
enhedsegenskab.
Teeller for akkumuleret energi for varme,
dvs. 0,00 ... 1000,00 svarer
til 0,00 ... 1000,00 kWh.
0x820A Teeller for B kWh, MJ, | Hvis register 32844 glykolkorrektion
33290 R 348&16 FLOAT varmeenergi Energitzeller for varme na kBTU anvendes, tilpasses energitaelleren Ja
for varmeudledning i overensstemmelse
hermed.
Aktiveret/deaktiveret via register 32814.
Teeller for akkumuleret energi for keling,
dvs. 0,00 ... 1000,00 svarer
til 0,00 ... 1000,00 kWh.
0x820C Teeller for . " kWh, MJ, | Hvis register 32844 glykolkorrektion
33292 R 34816 FLOAT keleenergi Energitaeller for koling na kBTU | anvendes, tilpasses energitzelleren Ja
for keleudledning i overensstemmelse
hermed.
Aktiveret/deaktiveret via register 32814.
0x820E R 38&4 FLOAT Positionsfeedback | Flowindikation i procent na % FIPW|n<:!|kaF|on i procent baseret Nej
33294 pé ventilspindlens position.
0x8210 Samlet akkumuleret vandvolymen,
33296 R 3,4 FLOAT Volumentzller Samlet akkumuleret vandvolumen 0 L der er passeret gennem ventilen, Ja
samlet for bade opvarmning og keling.
03"382291; R 3,4 FLOAT | IMPULSTALLER |Samletakkumuleret antal impulser 0 impuls rsnag:,'te;gaektkf‘:;“f‘l‘éi;?;lae’r‘_ta' impulser Ja
Nér register 32815-tilstanden
. . " Effektbegraenser anvendes, er dette den
Forindstillet vaerdi for den beregnede N ¥ . N
0x8040 N N 2 o kw, maksimalt tilladte vandenergiproduktion.
32832 R/W | 3,4&16 FLOAT Varme maks. Effekt effel§t1b\6al:/metllstand, ndr styresignalet 0 KBTU/h | Denne vaerdi er beregnet til at begranse Ja
erpa °: varmeeffekten gennem varme/kgle-unitten,
dvs. 0,00 ... 10,00 svarer til 0,00 ... 10,00 kW.
Nér register 32815-tilstanden
Forindstillet vaerdi for den beregnede Effektbegraenser anvendes, er dette den
0x8042 RW | 348716 FLOAT Maks. effekt for effekt i koletilstand, nar styresignalet 0 kw, maksimalt tilladte vandenergiproduktion. Ja
32834 ! keling er p3 100 % ! yresig kBTU/h | Denne veerdi er beregnet til at begreense
P . koleeffekten gennem varme/kgle-unitten,
dvs. 0,00 ... 10,00 svarer til 0,00 ... 10,00 kW.
Hvis energistyringsfunktionerne (32815)
0x8044 Seaetpunktsveerdi for er slaet til (min. Delta T-begraensning (4)
R/W | 3,4&16 FLOAT Delta T forvarme |temperaturforskellen mellem 15 °Celler °F |eller Delta T-regulering (5)), er denne Ja
32836 f lobs- "
remlgbs- og returror. vardi referencepunktet (seetpunktet)
for varmeregulering.
Hvis energistyringsfunktionerne (32815)
0x8046 Seaetpunktsveerdi for er slaet til (min. Delta T-begraensning (4)
R/W | 3,4&16 FLOAT Delta T for keling | temperaturforskellen mellem 5 °Celler °F |eller Delta T-regulering (5)), er denne Ja
32838 f \obs- "
remlgbs- og returror. veerdi referencepunktet (seetpunktet)
for keleregulering.
Hvis energistyringsfunktionerne (32815)
er slaet til (maks. Retur T-graense (6),
03)(288(1::)8 R/W | 3,4&16 FLOAT T2 forvarme Seetpunktsvaerdi for T2 for varme 35 °Celler °F Eﬁ;l:;.; tr:?nuplzraqar(zggulering @), er denne Ja
vardi referencepunktet (seetpunktet) for
varmeregulering.
Hvis energistyringsfunktionerne (32815)
er slaet til (maks. Retur T-graense (6),
0;28&‘; R/W | 3,4&16 FLOAT T2 for keling Saetpunktsvaerdi for T2 for keling 13 °Celler °F Eﬁ;l:;:g tr:?nupl(:i';age)gulering @), er denne Ja
vardi referencepunktet (seetpunktet) for
kgleregulering.
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Modbus-registre - Oplysninger

Modbus- [ Les/ ( Modbus- | Modbus- Objekt-/ Beskrivelse Standardtilstand Enhed Beskrivelse af brug Vedvarende
register | skriv | funktion | datatype parameternavn ja/nej
I/h eller GPM.
0x8100 Nominelt flow for | Nominelt flow for den valgte Enhedstypen | Nominelt flow, f.eks. i liter pr. time,
33024 R 384 FLOAT den valgte ventiltype | ventiltype. 450 kommerfra | dvs.0...450svarertil0...4501I/h. na
Ventiltabellen
0x8102 Ventilposition ved | Position i mm for nominelt - Ventilposition for nominelt flow i millimeter,
33026 R 3&4 FLOAT nominelt flow flow for den valgte ventil. na Millimeter dvs.0,5... 5,8 svarer til 0,5 ... 5,8 millimeter. na
. Det maksimale niveau, Maks. Maks. niveau for designflowhastighed
03)%120; R 3&4 FLOAT desr;/lankfslézvaliradsltro;\ed designflowhastigheden kan indstillingsomréade % i procent, na
9 9 oges til for den valgte ventil. fra Ventiltabel dvs. 20 ... 100 svarer til 20 ... 100 %.
e | Rw | 384 | STRING Enhedsnavn | Produktnavn NovoCon S na ASCll-kodet STRING Ja
0x8140
33088 R 3&4 STRING Modelnavn Motortype co6 na ASClI-kodet STRING Ja
0;38112600 R 3&4 STRING Leverandgrnavn Navn pé producenten Danfoss A/S na ASClI-kodet STRING Ja
0x8180 Der kan anvendes fritekst
33152 R/W | 3,4&16 | STRING | Placeringsbeskrivelse | til at beskrive placering osv. na na ASClI-kodet STRING. Maks. 50 tegn. Ja
Eksempelvis Rum 1
0x81A0 . . Indeholder motorens serienummer, som
33184 R 3,4 STRING Serienummer Motorens serienummer na 1 blev udtaget pa produktionstidspunktet. Ja
0x8108 R 3,4 LONG Produkt-ID Motorens serienummer na 1 Unikt prqukt_'d‘ Den sidste Ja
33032 del af serienummeret.
03)(3801??‘{\ R 38&4 WORD Softwareversion Motorens softwareversion na na ASClI-kodet WORD Ja
%XSSJ;)SB R 3&4 WORD Hardwareversion | Motorens hardwareversion na na ASClI-kodet WORD Ja
Spaendingsniveau (V) eller N . .
" B A Malt spaendingsniveau
0x81C0 Spaendingeller | stramniveau (mA) pa den dvs. 0,00 ... 10,00 svarer til 10,00 ... 10,00 V )
33216 R 38&4 FLOAT strom vedanalog |analoge regulerlngsmggang, na Volt/mA ellerimA, Nej
indgang som aktuatoren har malt. | CO6- dvs. 0,00 ... 20,00 svarer til 0,00 ... 20,00 mA
tilstande kan mA ikke veelges.
0x81C2 Temperatur malti°C, dvs.-10°C....120°C
33218 R 3&4 FLOAT T1-veerdi eller malt modstand, dvs. 900 Q ... 10 kQ.
Den gvre temperaturgraense for NTC 10k
2 Type 2-fglere er 90 °C/194 °F. Den gvre
Temperatur/modstand malt
03)(38215: R 3&4 FLOAT T2-vaerdi fra tilsluttede Pt1000-folere. ’grgg)oecr%%;g::ense for NTC-foler 10k Type 3
fe()rii:f;gt;;?lsvteekr): 3:@?322 °C °C,°F,Ohm | Ved anvendelse som potentialfrie kontakter: Nej
égflowmret o 33220 er Lukket kreds <900 Q, dben kreds 100 kQ.
femperatureln gé returraret Den gvre temperaturgraense for NTC 10k
0x81C6 - . ) Type 2-folere er 90 °C/194 °F. Den ovre
33222 R 3&4 FLOAT T3-veerdi temperaturgraense for NTC-faoler 10k Type 3
er95°C/203 °F.
Anbefalet maks. kabelleengde er 3 m.
Korrigeret spaending, som stremforsyner
0x8402 Spaending paintern | Malt og korrigeret spaending, motoren. h
33794 R 3&4 FLOAT stremforsyning som stremforsyner motoren. na Volt For lav spaending: 16,1-17,5 V Nej
For hoj spaending: 38,3-43,4V
0x8404 Temperatur internt i s . Temperatur maltinde i motoren. .
33796 R 3&4 FLOAT motoren Temperatur maltinde i motoren. na na Enhed bestemmes af 32790. Nej
0x8406 R 3&4 LONG Sar'nlet'antal Samlet antal driftstimer Timer Timer Samlet antal driftstimer for motoren. Ja
33798 driftstimer for motoren.
Ved 100 % har ventilen og motoren
0x8408 R 3&4 LONG Estimat af levetid Beregnet procent'del % na naet den estimerede minimumslevetid. Ja
33800 af forventet levetid. o .
Udskiftning af ventil og motor anbefales.
0x8410 Minutter siden Minutter siden sidste . . . . . h
33808 R 3&4 LONG sidste opstart opstart af motoren, minutter minutter Minutter siden sidste opstart af motoren. Nej
n . Minutter siden sidste gang . . .
0xga12 R 38&4 LONG _Mlnutte_r S'de.n motoren blev kalibreret til minutter minutter Mmutte_r siden S.'dSte gang motoren Ja
33810 sidste kalibrering N blev kalibreret til en ventil.
en AB-QM-ventil.
0x8414 Minutter siden Minutter siden sidste gang . . Minutter siden sidste gang ventilen
3312 | R | 3&4 | LONG helt lukket AB-QM-ventilen blev helt lukket. minutter minutter | ey helt lukket. a
0x8416 Minutter siden Minutter siden sidste gang . . Minutter siden sidste gang ventilen
33814 R 384 LONG helt dben AB-QM-ventilen blev helt dbnet minutter minutter blev helt abnet. s

* Kun for NovoCon S
** Kun for NovoCon M, L/XL
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Alarmer og advarsler

Modbus-| Lees/ (Modbus-| Modbus- " " Standard Beskrivelse Vedvarende
register | skriv | funktion | datatype Objekt-/parameternavn Beskrivelse Tilstand af brug ja/nej
Alarm: Intet styresignal Motoren har registreret, at der ikke leengere er et analogt styresignal. 0: FRA Bit 0: 0: Off; 1: On Nej
. . Motoren kan ikke na sin tilsigtede lukkeposition. Kontrollér for N . AT .
Alarm: Fejl under lukning ventilblokeringer. 0: FRA Bit 1: 0: Off; 1: On Nej
. " . Der opstod en fejl under kalibreringen af motoren. F.eks. er NovoCon® . oA AT .
Alarm: Fejl under kalibrering S-motoren ikke monteret pa ventilen, eller ventilen sidder fast. O:FRA | Bit 2:0: Off;1: On Nej
X . . . Rekalibrer eller genstart motoren for at nulstille - det kan veere . a1 .
Alarm: Der er registreret en intern fejl nedvendigt at udskifte motoren. 0: FRA Bit 3:0: Off; 1: On Nej
ChangeOver®-motoren er i manuel overstyring eller kan ikke
Alarm: CO6 i manuel overstyring na sin position. . A AT .
eller CO6 kan ikke bevaege sig* Nar arsagen til alarmen fjernes, kan det tage op til 2 minutter, 0:FRA Bit4:0: Off; 1:On Nej
for alarmen ryddes.
é\lllaerrrre\:rcb(gfl;;r(\j?;zrtikke tilsluttet ChangeOveré-motoren er ikke tilsluttet eller er beskadiget. 0: FRA Bit 5: 0: Off; 1: On Nej
Alarm: Temperaturfalerne mangler . it 6:0: Off 1- i
eller er byttet om Temperaturfelerne mangler eller er byttet om. 0: FRA Bit 6: 0: Off; 1: On Nej
Advarsel: Motorens interne temperatur . . . % . 160 OFf 1+ i
erikke inden for det anbefalede omrade Temperaturen i motoren er ikke inden for det anbefalede omrade. 0:FRA  [Bit 16: 0: Off; 1: On Nej
Advarsel: Konflikt mellem den mekaniske AB-QM-ventilindstilling
og NovoCon®. Den mekaniske ventilindstilling skal vaere 100 % eller
Advarsel: Forindstil konflikt derover. Advarslen aktiveres ogsa, hvis Valgt ventiltype har en anden 0:FRA | Bit 17:0: Off; 1: On Nej
0x8300 spindelvandring, end den ventil, der faktisk bruges, og som blev
3)(3536 R 3&4 LONG valideret under kalibreringen.
Forsyningsspandingens spaending er malt til at vaere for hgj.
Advarsel: Forsyningsspaendingens Nér den malte spaending overstiger 43,4 V, aktiveres alarmen N 100 0 (VEF 1. .
spanding er for hoj for en for hgj spaending. Nar den malte spaending er under 38,3V, 0:FRA | Bit 18:0: Off; 1:On Nej
deaktiveres alarmen.
Forsyningsspandingens spaending er malt til at veere for lav.
Hvis spandingen falder til under 14,5V (NovoCon S) eller 19,0
. . . (NovoCon M/L/XL), aktiveres alarmen. Hvis spandingen falder
Advarsel: Forsyningsspandingens | under 14,0V (NovoCon S) eller 13,0 (NovoCon M/L/XL), 0:FRA |Bit19:0:Off; 1:0n Nej
p 9 aktiveres alarmen, og motoren deaktiveres.
Hvis spandingen kommer over 15,5V (NovoCon S) eller 18,2V
(NovoCon M/L/XL), deaktiveres alarmen, og motoren aktiveres.
fAe?I\’ial(r;ﬁfrESrr‘ﬁJ:t‘i’Jﬁg:ftreret Der er registreret kommunikationsproblemer pa netvaerket. 0:FRA | Bit 21:0: Off; 1: On Nej
Advarsel: Ugyldig indstilling af slave-ID |Slave-ID-tildelingen blev udfgrt forkert til enten 0 eller 127 0:FRA |Bit 22:0: Off; 1: On Nej
i . . Greensen er aktiv. Eksempelvis F.eks. Effektgraense, min. Delta T N 92 (e (V. 1. .
Advarsel: Energigraensen er aktiv eller min./maks. Retur T-styringsgranse. 0:FRA  |[Bit23:0:Off; 1: On Nej
Effekt-, Delta T- eller Retur T-saetpunkt er uden for omrade,
Advarsel: Energistyringsregulator eller seetpunkt kan ikke opnés. . oA (V1. .
uden for omrade Handling: Kontrollér, at seetpunktet kan nés med de anforte 0:FRA | Bit 24: 0: Off; 1: On Nej
flowhastigheder og temperaturer.
Advarsel: Flow afviger fra forventninger |Advarsel om lavere eller hgjere flow end forventet. 0:FRA _|Bit 25: 0: Off; 1: On Nej
Advarsel: Intet flow registreret Flowfgleren registrerer ikke noget flow gennem flowfgleren. 0:FRA | Bit 26: 0: Off; 1: On Nej
*Kun for NovoCon S
Firmwareopdatering Manuel opdatering
Brug af BACnet MS/TP
Objekt-/ Laes/ A . .
Ident. parameternavn Fai Tilstandstekst | Standardtilstand Beskrivelse
Kommandoer og status for firmwareopdatering.
1: Normal Metode til opdatering af firmwaren:
2:Klarger « Send kommandoen “Klarger” til MSV:19. NovoCon®
% s : 3:Klar . gor klar til firmwareopdateringen og andrer status til "Klar”.
MSV:19 | Firmwareopdatering(  R/W 4: Fejl 1:Normal « Send fil til FIL:0. Status skal veere "Modtaget”, hvis den er vellykket.
5: Modtaget - Send kommandoen "Opdater”. NovoCon® genstarter
6: Opdater og opdaterer firmwaren. Status skal veere "Normal”
efter en vellykket firmwareopdatering.
Objekt-/ Laes/ . " q
Ident. parameternavn dii Tilstandstekst | Standardtilstand Beskrivelse
Fil, der bruges
FIL:0 Fil w til at opdatere na Bruges til at overfgre den nye firmware til NovoCon®.
firmwaren
Brug af Modbus RTU
Modbus- | Lzs/ | Modbus- | Modbus- Objekt-/ : q N
| register | skriv | funktion | datatype | parameternavn Beskrivelse |Standardtilstand Beskrivelse af brug
Kommandoer og status
for firmwareopdatering.
Metode til opdatering af firmwaren:
1: Normal - Send kommandoen “Klarger” til 34049.
2:Klarger NovoCon® ger klar til firmwareopdateringen
0x8501 3:Klar og aendrer status til "Klar”.
34049 R/W 3,486 WORD  |Firmwareopdatering | 4: Fejl 1:Normal - Send fil ved hjaelp af Modbus-funktion 21.
5:Modtaget Status skal veere "Modtaget”, hvis den
6: Opdater ervellykket.
«Send kommandoen "Opdater”. NovoCon®
genstarter og opdaterer softwaren.
Status skal veere “Normal” efter en
vellykket softwareopdatering.

Danfoss NovoCon®-
Nem konfiguration, idriftseetning og firmwareopdatering kan udfgres med Danfoss’
konfigurationsvaerktgj. Se den saerskilte betjeningsvejledning.

konfigurationsvaerktgj

Nar Modbus-funktion 21 (0x15) bruges til at opdatere firmwaren i NovoCon®, er det ngdvendigt
at uploade den i mindre dele pga. Modbus-begraensninger i filstarrelsen. Se Modbus-standarden
for at fa flere oplysninger.

Transmisison, hvor flere NovoCon®-enheder opdateres ved at sende firmwaren til slave-id 0,
understgttes i Modbus. Men hver enkelt NovoCon® skal vaere klargjort, for firmwaren uploades.
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Datablad Digitale motorer: NovoCon®S, M, L og XL
Valg af ventiltype Indeks Navn Nominelt flow | Enheder Ventilposition for nominelt flow [mm] | Indstillingsomrade maks. [%]
Flowvardierne galder 1 AB-QM 4.0 ISO DN15 LF 200 L/h 4 100
for vandapplikationer. 2 AB-QM 4.01S0 DN15 650 L/h 4 100
Ved glykolblandinger 3 AB-QM 4.0 1SO DN15 HF 1.200 L/h 4 100
skal korrektionsfaktoren [ AB-QM 4.0 150 DN20 1100 L/h 4 100
bruQes' 5 AB-QM 4.0 ISO DN20 HF 1.900 L/h 4 100
IVOVO—COH®S 6 AB-QM 4.0 1SO DN25 2.200 L/h 4 100
7 AB-QM 4.0 1SO DN25 HF 3.800 L/h 4 100
8 AB-QM 4.0 1SO DN32 3.600 L/h 4 100
9 AB-QM 4.0 ISO DN32 HF 5.000 L/h 4 100
10 AB-QM ISO DN10 LF 150 L/h 2,25 120
" AB-QM ISO DN10 275 L/h 2,25 120
12 AB-QM SO DN15 LF 275 L/h 2,25 120
13 AB-QM ISO DN15 450 L/h 2,25 120
14 AB-QM ISO DN15 HF 1135 L/h 4 110
15 AB-QM ISO DN20 900 L/h 2,25 120
16 AB-QM ISO DN20 HF 1.700 L/h 4 110
17 AB-QM ISO DN25 1.700 L/h 4,5 110
18 AB-QM ISO DN25 HF 2.700 L/h 4,5 110
19 AB-QM ISO DN32 3.200 L/h 4,5 110
20 AB-QM ISO DN32 HF 4.000 L/h 4,5 110
21 AB-QM ANSI 2" LF 1,2 GPM 2,25 100
22 AB-QM ANSI 2" 2 GPM 2,25 100
23 AB-QM ANSI V2" HF 5 GPM 4 100
24 AB-QM ANSI 3" 4 GPM 2,25 100
25 AB-QM ANSI %" HF 7,5 GPM 4 100
26 AB-QM ANSI 1" 75 GPM 4,5 100
27 AB-QM ANSI 1" HF 12 GPM 4,5 100
28 AB-QM ANSI 1%" 14,1 GPM 4,5 100
29 AB-QM ANSI 1%" HF 17,5 GPM 4,5 100
302 Brugerdefineret ventil NF UF VPNF SRM
! Standard
2 Den "brugerdefinerede ventil” bruges kun, hvis NovoCon® S ikke bruges med en AB-QM-ventil. Kontakt din Danfoss-repraesentant for at fa oplyst,
om den gnskede tilslutning er mulig.
Ndr en ANSI-ventil veelges, skiftes enhederne for flow og temperatur som standard fra I/h til GPM og fra celsius til fahrenheit, og omvendt,
ndren ISO-ventil veelges.
—NovoCon® M Indeks Navn Nominelt flow Enheder "‘;?:;LPI:::;:T::] Ind“:'::gfﬁ,z]"éde
I AB-QM NovoCon DN40 PN16 3TP 7,500 L/h 10 100
2 AB-QM NovoCon DN50 PN16 3TP 12,500 L/h 10 100
3 AB-QM NovoCon DN65 PN16 3TP 20,000 L/h 15 100
4 AB-QM NovoCon DN65 PN16 3TP HF 25,000 L/h 15 100
5 AB-QM NovoCon DN80 PN16 3TP 28,000 L/h 15 100
6 AB-QM NovoCon DN80 PN16 3TP HF 40,000 L/h 15 100
7 AB-QM NovoCon DN100 PN16 3TP 38,000 L/h 15 100
8 AB-QM NovoCon DN100 PN16 3TP HF 59,000 L/h 15 100
92 Brugerdefineret ventil NF UF VPNF SRMax
! Standard

NovoCon® L, XL

2 Den "brugerdefinerede ventil” bruges kun, hvis NovoCon® M ikke bruges med en AB-QM NovoCon®-ventil. Kontakt din Danfoss-repraesentant for at fa oplyst,
om den gnskede tilslutning er mulig.

Indeks Navn Nominelt flow Enheder n‘z::;';:::::?:::ﬂ Indst'irlllai:is;/:r]\réde
1 AB-QM DN125 PN16 3TP 90,000 L/h 30 110
2 AB-QM DN125 PN16 3TP HF 110,000 L/h 30 110
3 AB-QM DN150 PN16 3TP 145,000 L/h 30 110
4 AB-QM DN150 PN16 3TP HF 190,000 L/h 30 110
52 AB-QM DN200 PN16 3TP 200,000 L/h 30 110
6 AB-QM DN200 PN16 3TP HF 270,000 L/h 30 110
7 AB-QM DN250 PN16 3TP 300,000 L/h 30 110
8 AB-QM DN250 PN16 3TP HF 370,000 L/h 30 110
93 Brugerdefineret ventil NF UF VPNF SRMax

! Standardventil til NovoCon® L (ventiler med indeksnr. 5-8 kan ikke veelges).

2 Standardventil til NovoCon® XL (ventiler med indeksnr. 1-4 kan ikke veelges).

¥ Den "brugerdefinerede ventil” bruges kun, hvis NovoCon® L/XL ikke bruges med en AB-QM-ventil. Kontakt din Danfoss-repreesentant for at fG oplyst,
om den enskede tilslutning er mulig.
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Temperaturfolere

NovoCon®S

Funktionsbeskrivelse

Folerenheden bestar af et platinelement,
hvis modstandsveerdi sendrer sig proportionalt

med temperaturen. —5 =
" e

Pt 1000 ohmfgler (1.000 ohm ved 0 °C).

Foleren er tilpasset og overholder

tolerancekravene i EN 60751 klasse B.

Ngjagtigheden af temperaturmalingen

erca. 0,5 °i et typisk driftsomrade.

Det er usandsynligt, at afvigelsen for

begge falere ville blive lagt sammen Overfladetemperaturfeler

under beregningen af AT.

Derfor vurderes det, at AT-malengjagtigheden

er 0,5 °, ndr folerne er monteret korrekt.

Det anbefales ikke at bruge ledninger pa

temperaturfolere, der er leengere end 3 m,

da der er risiko for elektromagnetisk interferens. QL
}7

8,7
12,5

Hvis der anvendes lange eller tynde ledninger,
kan det veere ngdvendigt at foretage et offset
af temperaturafleesningen i BMS-systemet.

e — | L e
<7L4>‘

R (Typ.) Temp. Temp. Tolerance.

Ohm °C °F °C

1117 30 86 0,45

1.078 20 68 0,40

1.039 10 50 035 Installation Type Diameter | Leengde
1.000 0 32 0,30 D (mm) L (mm)
961 -10 14 0,35 Nedsaenket (direkte) Pt 25,2 45
922 -20 -4 0,40 elleridykrer (indirekte) | 1000 @58 40
882 -30 -22 0,45

Tilbudstekst

NovoCon®S

Modulerende motor med hgj ngjagtighed og med bustilslutning (BACnhet MS/TP og Modbus RTU),
der anvendes til at regulere trykuafhaengige indregulerings- og reguleringsventiler af typen
AB-QM DN10-32.

Digitalt styresignal: BACnet MS/TP, Modbus RTU. Analogt styresignal: 0-10 V/2-10 V, 0-20 mA/4-20 mA
Direkte tilslutning til 6-ports kugleventilaktuator med positionsfeedbacksignal "
Direkte tilslutning til 2 x Pt1000 overfladefglere/nedsaenkede falere og indikation af effektafgivelse ?
Direkte I/O-forbindelse: 2 x modstand, AO og Al
Der er fjernadgang til motorens funktioner via fieldbussen:

- Forindstilling af designflow

- Gennemskylning af ventilen og varme/kgle-unitten

- Fejl under lukning med indbygget alarmrapportering

- Alarm, hvis CO6 6-ports kugleventilaktuatoren er blokeret, er i manuel overstyring eller er afbrudt ”

- Fremlgbs- og returlobstemperaturmaling, effektafgivelsesindikation ?

- Energiteaeller (kWh, MJ, kBTU) ?

- Alarm for hgj/lav delta T og afbrudte temperaturfolere

- Indstilling af alfakarakteristik

- Hastighedsvalg 3/6/12/24 sek./mm

- Valg af dbne-/lukketid fra 18 til 700 sek.

- Automatisk MAC-adressering (kun BACnet)

- Automatisk registrering af baudhastighed

- Flowindikation baseret pa malt spindelvandring i I/h

Eu.bac godkendt i kombination med PIBCV-ventil

Forsyningsspaending: 24 V DC/AC, 50/60 Hz

Ngjagtighed for spindelposition: £0,05 mm

Kabler: Halogenfri plug-in fas i leengderne 1,5m, 5mog 10 m

Temperaturfalere: plug-in 2x Pt1000 overflade eller nedsaenket 1,5 m laengde

64 aktuatorer kan tilsluttes det samme netvaerk

Understatter BACnet-servicen Change of Value (COV)

Understatter fiernopdatering af firmware

IP-klasse: 54

Spindelvandring: 7 mm

BACnet MS/TP-fieldbusenhed, anfart hos BACnet Testing Laboratories (BTL)

Manuel overstyringsfunktion

Konfigurationsvaerktaj muligger nem konfiguration, idriftsaetning og firmwareopdatering
Idriftsaeetningsveerktej muligger adressering, parameterindstilling og lobende idriftsaetning og efterjustering

) CO6-applikation
2 Energiapplikation
¥ 1/0-fjernapplikation
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Danfi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Udbudstekst (fortsat) Modulerende motor med hgj ngjagtighed og bustilslutning, der anvendes til at regulere
trykuafhaengige reguleringsventiler af typen AB-QM NovoCon® DN40-100.

NovoCon™M Digitalt styresignal: BACnet MS/TP, Modbus RTU. Analogt styresignal: 0-10 V/2-10 V, 0-20 mA/4-20 mA
Der er fjernadgang til aktuatorens funktioner via fieldbussen:
- forindstilling af designflow
- gennemskylning af ventilen og varme/kgle-unitten
- alarm ved luknings-, 3bnings- eller kalibreringsalarm
- indstilling af LIN/LOG/a-indstillingskarakteristik
- indstillelig motorhastighed
- valg af abne- og lukketid
- automatisk MAC-adressering (BACnet)
- automatisk paritetsregistrering (Modbus)
- automatisk registrering af baudhastighed
- flow- og energiindikation
Forsyningsspaending 24 V AC/DC
64 aktuatorer kan tilsluttes det samme netveerk
IP-klasse: 54
Spindelvandring: 20 mm
Manuel overstyringsfunktion
Klikmontering
Lysdiode-statusindikator
BACnet MS/TP-fieldbusenhed, anfart hos BACnet Testing Laboratories (BTL)
NovoCon®L, XL Modulerende motor med hgj ngjagtighed og bustilslutning, der anvendes til at regulere

trykuafhaengige reguleringsventiler af typen AB-QM DN125-250.
Digitalt styresignal: BACnet MS/TP, Modbus RTU. Analogt styresignal: 0-10 V/2-10 V, 0-20 mA/4-20 mA
Der er fjernadgang til motorens funktioner via fieldbussen:

- forindstilling af designflow

- gennemskylning af ventilen og varme/kgle-unitten

- alarm ved luknings-, abnings- eller kalibreringsalarm

- indstilling af LIN/LOG/a-indstillingskarakteristik

- indstillelig motorhastighed

- valg af abne- og lukketid

- automatisk MAC-adressering (BACnet)

- automatisk paritetsregistrering (Modbus)

- automatisk registrering af baudhastighed

- flow- og energiindikation

- Sikkerhedsfunktion i NovoCon® L SU/SD. Sikkerhedsfunktion

abne eller lukke til AB-QM DN125-150-ventiler.

Forsyningsspaending 24 V AC/DC

64 aktuatorer kan tilsluttes det samme netveerk
IP-klasse: 54

Spindelvandring: 50 mm

Manuel overstyringsfunktion
Lysdiode-statusindikator
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Danifi

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Fejlfinding Kontrol af BACnet-fieldbus:
Det er muligt at kontrollere fieldbussens tilstand ved at laese fejlbeskeden, der er relateret til motoren,
for at bekraefte kommunikationen og registrere potentielle fieldbus-relaterede problemer tidligt.
Dette gores med objektvaerdierne AV:15 til AV:19.
Kvaliteten af BACnet-netvaerket:
Et velfungerende netvaerk er vigtigt, sd der opnas god drift af motoren. Nogle veerdier, der forteeller
dig om netvaerkets kvalitet, kan findes i objekterne AV:15 til AV:19. De vigtigste veerdier er AV:17
Teelling af serverfejl og AV:19 Servertimeoutfejl. Disse to veerdier ber ikke veere meget lavere end
AV:15, AV:16 og AV:18. Som en generel tommelfingerregel er det vigtigt, at AV:17 og AV:19 ikke
konstant gger teellingen.
Kvaliteten af forsyningsspaendingen:
Objektet/registeret AV:6/33794 kan bruges til at kontrollere, om forsyningsspaendingen og
kabelfgringen, der stremforsyner motoren, er i overensstemmelse med specifikationskravene.
Den aktuelle veerdi for AV:6/33794 repraesenterer den aktuelle spaeending, som males i motoren.
Det er den spaending, som motoren hele tiden overvager og efterfelgende reagerer p3, hvis
den er uden for det anbefalede omrade. Se tabellen herunder for at fa indblik i, hvordan motoren
reagerer ved de forskellige spaendingsniveauer.

Speanding (aktuel veerdi for AV:6/33794) | Reaktion
Spaending under 14,5 V (NovoCon S) eller Starter alarmindikation med lysdiode. Aktivering af en alarm BV:15/33536

19,0 (NovoCon M/L/XL) Bit 19 og at forsyningsspaendingen er for lav.
Spaending under 14,0 V (NovoCon S) eller Motoren er stoppet. Lysdioderne indikerer en alarm, og motoren aktiverer stadig
13,0 (NovoCon M/L/XL) alarm BV:15/33535 Bit 19, hvis spaendingen ikke faldet til et for lavt niveau.

Nar spaendingen stiger til over . . T .
15,5V (NovoCon S) eller Motoren kan kere igen. Lysdiodealarmindikationen stopper og vender tilbage

18,2V (NovoCon M/L/XL) igen til normal drift. Alarm BV:15/33536 Bit 19 vender tilbage til normal drift.

Nar spaendingen stiger til over 43,4V Starter alarmindikation med lysdiode. Aktivering af en alarm BV:14/33536 Bit 18.

Lysdiodealarmindikationen stopper og vender tilbage til normal drift.
Alarm BV:14/33536 Bit 18 vender tilbage til normal drift.

Nar spaendingen falder til under 38,3 Vigen

NB! Spaendingsniveauet aendrer sig konstant afhaengigt af hele motorgruppens og andre tilsluttede
enheders driftsaktivitet. Forsyningsspaendingsveerdien vil stige og falde, hvis:

- Forsyningsspaendingen ikke er steerk og stabil

- Deranvendes lange kabler i en serieforbindelseskonfiguration

Et storre antal motorer i drift pa samme tid vil reducere forsyningsspaendingen
(isaer for de sidste enheder med et serieforbindelseskabel).

Motorens spaendinger anses for at veere OK, nar alle vaerdier for AV:6/33794 er over 18 V, nar alle
motorer korer. Felgende anbefales for at sikre, at speendingen i hver enhed er OK under de darligste
driftsbetingelser:
- Kor alle motorer pa serieforbindelseskablet pa samme tid. Mens alle motorer kerer, skal du
kontrollere hver veerdi for AV:6/32794. Disse veerdier ber stadig veere over 18 V, og ingen af
de tidligere naevnte spaendingsniveaualarmer bar aktiveres eller indikeres. Hvis lysdioderne
indikerer en alarmtilstand, eller en BACnet/Modbus-alarm aktiveres, eller der observeres
en veerdi, der er lavere end 18 V, skal kabelfgringen gennemgas.
- Kontrollér vaerdierne for AVO:0. Dette BACnet-objekt indeholder 3 vaerdier: Gennemsnitlig malt
spaending, maks. malt spaeending og min. malt spaending. Den vigtigste vaerdi her er min. malt
spaending. Den viser dig den laveste spaending, som er blevet malt under driften af motoren.

Firmwareopdatering Fa mest muligt ud af dine digitale NovoCon®-aktuatorer, og hold firmwaren opdateret med den nyeste
firmwareversion, som kan downloades pa www.novocon.com under fanen: Support files (supportfiler).
Advarsel: Kalibrering skal udferes, nar firmwaren er opgraderet korrekt.

BACnet-data Type Beskrivelse
BACnet enhedsprofil BACnet Application Specific Controller (B-ASC)
BACnet protokol BACnet Master Slave/Token Passing (MS/TP)
Understottede BACnet- Automatisk registrering af baudhastighed*/9.600 bps/19.200 bps/38.400 bps/56.700 bps/7
baudhastigheder 6.800 bps/115.200 bps
Modbus RTU-data Type Beskrivelse
Understottede Automatisk registrering af baudhastighed*/9.600 bps/19.200 bps/38.400 bps/56.700 bps/
baudhastigheder 76.800 bps/115.200 bps
Understgttede Paritet: Ingen (1-8-N-2)/Ulige (1-8-O-1)/Lige (1-8-E-1)/Ingen (1-8-N-1)/Automatisk paritet*
transmissionstilstande Dataformat: Paritet (Startbit — Databits - Paritet — Stopbits)
*Standard
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Danfi

Manuel betjening

Elektrisk og Mekanisk/
Manuel betjening er ikke
tilladt pa samme tid!

Aktuatorerne kan positioneres manuelt i standby-tilstand eller nar der ikke er nogen

forsyningsspaending (mekanisk).

NovoCon®S

Mekanisk/Manuel betjening

Manuel betjening er mulig, nar NovoCon
ikke er stramforsynet. Daekslet pa NovoCon
skal loftes for at nd det manuelle gear. Drej
gearet til venstre for at ABNE den monterede
ventil og til hgjre for at lukke den.

NovoCon® M

Mekanisk/Manuel betjening

Manuel betjening er mulig, nar NovoCon

ikke er stramforsynet. Drej knappen til venstre
for at lofte spindel pa ventil OP, og dre;j til
hgjre for at seenke spindel pa ventil NED.

NovoCon®L, XL

Mekanisk/Manuel betjening

Motoren har et greb og handsving

pa toppen af huset, hvilket muligger
manuel positionering af motoren.

Brug kun mekanisk/manuel betjening,
nar stremmen er afbrudt.

Elektrisk manuel betjening

Aktuatorerne har to knapper oven pa huset,

der bruges til elektrisk manuel positionering

(op eller ned), hvis motoren er i standby-tilstand.
Tryk forst pa knappen MODE, indtil motoren

gar i standby-tilstand (red lysdiode er teendt).
Tryk pé den gverste knap di=} for at forleenge
spindlen, og tryk pa den nederste knap >

for at traekke spindlen tilbage.
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Mmal
NovoCon®S

DN25, 32

DN15, 20
NovoConS
DN
H (mm)
15 130,1
20 131,3
25 153
32 164
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Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL
Mal (fortsat)
NovoCon®M 147 )
L
5 3
S
o
(o))
0
-
£ 2
S
=
iz
82
NovoCon® M + AB-QM NovoCon®
o
®
£
€
H H H b
Tilalmlw
g mm 1SO 228/1
40 | 110 |141,5| 141 | 2475 G2
50 | 130 |141,5| 141 |[2475| G2%
S s, | S osw, DN 40 50
= ‘ T R % 2
! SW, 64 80
e rtoa © SW, 70 82
BINd  OWNG SINd | O¥Na
d 48,3 60,3
= - L, |[mm| 200 244
L, 204 234
H, 141,5 141
L, L, H, 141,5 141
g
Eﬁ |
>
-
' ro-Na ro-Na
&] © ‘&]
= =
IN 1]
l = ! =
L
DN50-100 NovoCon® M + AB-QM NovoCon®
L [H [ H [H a
DN
mm (EN 1092-2)
50 | 230 | 141,5| 141 | 2475 165
65 200 | 187 | 132 | 293 185
80 310 | 190 | 139,5 | 296 200
100 | 350 | 202 | 152 | 308 220
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Datablad

Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Mal (fortsat)
NovoCon®L, XL

NovoCon®L
191
0000
2 3 T 11
Q—@ }g—g
NovoCon® XL
191
\
0000
\H | //]
1 _L|
\J_ T 1

min. 575

450

186

M.D.073.2/01
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Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL
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ENGINEERING
TOMORROW

Datablad Digitale motorer: NovoCon® S, M, L og XL

Danfoss A/S
Climate Solutions, Salg Denmark - danfoss.dk « +45 6991 8080 - kundeservice.dk@danfoss.com

Enhver produktinformation, herunder, men ikke begraenset til, information om valg af produkter, deres applikation eller brug, produktdesign, veegt, dimensioner, kapacitet eller andre tekniske data i
kataloger, beskrivelser, prospekter, annoncer m.v., og uanset om informationen er givet i skrift, mundtligt, elektronisk, online eller via download, er at betragte som orienterende, og er kun
forpligtende i det omfang, Danfoss udtrykkeligt henviser hertil i tilbud eller ordrebekraeftelse. Danfoss patager sig intet ansvar for mulige fejl i kataloger, brochurer, videoer og andet materiale.
Danfoss forbeholder sig ret til uden varsel at foretage andringer i sine produkter, safremt dette kan ske uden vaesentligt at &ndre produkternes form eller funktion. Alle varemaerker i dette materiale
tilhorer Danfoss A/S eller selskaber i Danfoss-koncernen. Danfoss og alle Danfoss logoer er varemaerker tilhgrende Danfoss A/S. Alle rettigheder forbeholdes.
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