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Datenblatt

Danifi

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Beschreibung

NovoCon®S

Beim NovoCon® S handelt es sich um einen
multifunktionalen Hochgenauigkeits-Stellantrieb

mit Feldbus. Er wurde speziell fir die Verwendung

mit dem druckunabhéngigen Regelventil AB-QM

in den Nennweiten von DN 10 bis DN 32 konzipiert.
Der Durchfluss wird durch das druckunabhéngige
Regelventil AB-QM geregelt, um eine Uberversorgung
und einen damit verbundenen geringeren Wirkungsgrad
des Kessels oder der Kdltemaschine zu vermeiden.

Der Stellantrieb wird in Kombination mit einem
AB-QM fiir die Regelung des Durchflusses von
Gebldsekonvektoren, Deckenkiihlkonvektoren,
Induktionsgerdten, kompakten Zwischenulberhitzern,
Zwischenkiihlern, Heiz-/Kiihldecken, Klimageraten
und anderen Endgeréten fir die Zonenregelung

mit warmem oder kaltem Wasser als geregeltem
Fordermedium eingesetzt. Seine Genauigkeit,

seine Fahigkeit zur Regelung per Fernzugriff und

die Durchflussanzeige tragen wesentlich zu einer
zeitsparenden Inbetriebnahme, einer einfach

en Wartung, einem verbesserten Raumkomfort,

einer gerechten Kostenverteilung von Warme-/
Kalteenergie und zu héheren Energieeinsparungen bei.

Die hohe Positionsgenauigkeit des Stellantriebs

und die lineare Charakteristik des druckunabhéngigen
Ventils AB-QM sorgen dafiir, dass der NovoCon® S

als Durchflussanzeiger eingesetzt werden kann.

Das Einstellen der Stellantriebs- und Ventilparameter
erfolgt Giber einen Feldbus. Die Regelung erfolgt tiber
Feldbus oder analoge Eingdnge beim NovoCon®S.

Typische Anwendungen sind:

+ Heiz- und Kiihidecken im 4-Rohr-System.

+  Gebldsekonvektoren mit einem Warmetauscher
zum Heizen und Kiihlen im 4-Rohr-System.

Allgemeine Eigenschaften:

+ Fern-Inbetriebnahme/Voreinstellung/Spiilung

«  Durchfluss-, Leistungs- und Energieanzeige

+ Hohe Positionsauflésung und -genauigkeit

- Energiemanagement-Algorithmen

+ 4/2-Rohr-ChangeOver-Anwendungen

+ |/O-Anwendungen

« LED-Anzeige fir Status und Alarme

-+ Fur die Montage wird kein Werkzeug benétigt

+  Wahrend der gesamten Lebensdauer wartungsfrei

+ Automatische Anpassung an den Ventilhub

+ Gerduscharmer Betrieb

- Halogenfreie Kabel mit Stecker

«  Automatische MAC-Adressierung fuir das BACnet

+ Automatische Baudraten-Erkennung

+ Intrinsische Alarmmeldung fiir das BACnet

«  Ventilblockierungsalarm

« Kabelbrucherkennung bei analogem Regel-
sowie Massesignal

+ Auswahlmdglichkeit von BACnet MS/TP
oder Modbus RTU in einem Produkt

+ Schutz gegen Fehlverkabelung bei jedem
Kabel bis zu 30 V

In Kombination mit dem Stellantrieb NovoCon®
ChangeOver®ist der NovoCon® S eine einzigartige
Losung fir die Regelung von AB-QM und einem
6-Wege-Motorkugelhahn, der fiir Umschaltfunktion
zwischen zwei Wasserkreisen in einem 4-Rohr-
ChangeOver-System sorgt.

Diese hauptsachlich fir Flachenheizungen verwendete
Umschaltfunktion ermdéglicht die Erhohung der Kiihl-
und Heizleistung eines Geblasekonvektors bei gleicher
kompakter GroBe im Vergleich zu einem Modell mit
zwei Spulen, in dem die Heiz- und Kiihlwasserkreislaufe
jeweils tiber ihre eigene Spule verfligen.

Das 6-Wege-Umschaltventil und der Stellantrieb
arbeiten zusammen mit einem Ventil AB-QM (PIBCV)
und einem Stellantrieb NovoCon® S mit Feldbus.
Das AB-QM stellt den Durchfluss hydraulisch

ein und der Stellantrieb NovoCon® S regelt

den Durchfluss. Der NovoCon® S kann auch fur

die Regelung eines Stellantriebs fiir ein 6-Wege-
Umschaltventil verwendet werden, das zwischen
Heizen und Kiihlen umschaltet. Diese einzigartige
Funktionalitat zeichnet sich durch Folgendes aus:

« Es gibt nur ein einziges Kabel fiir Feldbus
und Spannungsversorgung des Stellantriebs
NovoCon® S. Uber dieses Kabel wird der
NovoCon® S mit Spannung versorgt und der
6-Wege-Stellantrieb geregelt. Zudem sendet
der 6-Wege-Stellantrieb Giber das Kabel an den
NovoCon® S ein Stellungs-Rickmeldesignal.

- Der Stellantrieb NovoCon® S erfasst automatisch
Uber einen Vergleich des 0-10 V Riickmeldesignals,
ob sich der 6-Wege-Stellantrieb im Handbetrieb
befindet, ob er vom Ventil demontiert wurde
oder ob das 6-Wege-Ventil blockiert ist.

- Der Stellantrieb NovoCon® S verfigt
Uber zwei Voreinstellungen fir den
Auslegungsvolumenstrom: eine fur
die Beheizung und eine fiir die Kiihlung.

« Der Stellantrieb NovoCon® S zeigt die
Leistungsabgabe fiir Heizung und Kiihlung
auf Grundlage von Durchfluss sowie Vorlauf-
und Ricklauftemperaturmessungen
an und protokolliert den entsprechenden
Energieverbrauch.

«  Wenn sich der 6-Wege-Stellantrieb im
Wartungsbetrieb befindet, kann er das Ventil
vollstandig schlieBen und Leckagen verhindern.
So sind weniger Absperrventile erforderlich.

+  Durch die Logik im Stellantrieb NovoCon® S
wird sichergestellt, dass immer nur jeweils ein
Stellantrieb in jedem Paar (NovoCon® S und
6-Wege-Stellantrieb) in Betrieb ist. Dadurch
wird wiederum sichergestellt, dass niemals beide
Stellantriebe in einem Paar gleichzeitig in Betrieb
sind. Dadurch kénnen in Daisy-Chain-Verkettungen
die Anzahl von Spannungsverstarkungsanfragen
verringert werden.

- Der Stellantrieb NovoCon® S erfasst, ob das
Kabel des 6-Wege-Stellantriebs getrennt ist.
Ist dies der Fall, wird ein Alarm ausgelost.

Eigenschaften CO6:

+ NovoCon®S + ChangeOver®-Stellantrieb stellen im
Feldbus-Netzwerk nur EIN Gerat dar und brauchen
keine physikalischen Ein-/Ausgéange (I/0)

«  Kein Querstrom zwischen Heizen und Kihlen

- Einfacher Anschluss und einfache Umschaltung

- Ruckmeldesignal fiir die Position sowie Alarme

« Leiser und zuverldssiger Betrieb

« Wartungsfrei

- Teflon-Dichtung (kohlefaserverstarktes PTFE)
und Ventilkugel aus poliertem Chrom gegen
ein Festsetzen des Ventils

+ Alarm bei blockiertem Ventil

« Handverstellung
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Beschreibung (Fortsetzung)

NovoCon®S (Fortsetzung)

NovoCon®M

NovoCon®L, XL

Eigenschaften Energie:

+Messung von Vorlauf- und Riicklauftemperatur

« Anzeige der Leistungsabgabe

+ Energiemanagement-Funktionalitat fiir Heizen und
Kuhlen, z. B. Management von Minimum Delta T

- Energieprotokollierung fiir Heizen und Kiihlen

Eigenschaften 1/0:

+ Anschluss an andere Gerédte und Darstellung
Uiber den Feldbus moglich: z. B. Raumthermostat,
Fensterkontakt, CO2-Fiihler, Feuchtefiihler,
Lifterregler, 0-10 V Stellantrieb usw.

«+ Einstellung von Temperatureinheiten,
Widerstandswerten oder ob die Eingdnge
als potenzialfreie Kontakte verwendet

werden sollen. Geschlossener Schaltkreis <900 Q,
offener Schaltkreis >100 kQ.

Verfligbare Anschliisse: 1 x Analogausgang (V),

1 x Analogeingang (V/mA) und

2 x widerstandsbasierte Eingange (°C/°F/Ohm)

Schwarz
Blau
Grau
Weil3
Gelb

A0:0/33286

Rot Lesen/Schreiben iiber Feldbus
BACnet-Objekt/Modbus-Register

Lesen/Schreiben iiber Feldbus
BACnet-Objekt/Modbus-Register

A0:0/33286

Al:1/33218

Al:1/33218

Orange

Al:2/33220 Al:2/33220

Beim NovoCon® M handelt es sich um einen
multifunktionalen Hochgenauigkeits-Stellantrieb
mit Feldbus. Er wurde speziell fir die Verwendung
mit dem druckunabhéngigen Regelventil AB-QM
NovoCon® in den Nennweiten von DN 40 bis

DN 100 konzipiert und eignet sich flr den

Einsatz in Klimageréaten, Kaltwassersatzen und
Verteilersystemen.Die hohe Positionsgenauigkeit
des Stellantriebs und die lineare Charakteristik
des druckunabhéngigen Ventils AB-QM sorgen
dafiir, dass sich der NovoCon® M fiir den Einsatz
als Durchflussanzeiger eignet. Das Einstellen der
Stellantriebs- und Ventilparameter erfolgt tiber
einen Feldbus. Die Regelung erfolgt tiber Feldbus
oder analoge Eingdnge beim NovoCon® M.

Allgemeine Eigenschaften:

Fern-Inbetriebnahme/Voreinstellung/Spilung

Durchfluss-, Leistungs- und Energieanzeige

Hohe Positionsauflésung und -genauigkeit

Energiemanagement-Algorithmen

Ein-/Ausgange

- 3x Widerstandseingédnge (Pt1000, PT500,
PT100, NTC 10k Typ 2 und 3)

+ 1x Analogeingang (0-10 V oder 0/4-20 mA)

+ 1x Analogausgang (0-10 V)

LED zur Anzeige von Status und Alarmen

Fir die Montage am Ventil ist kein Werkzeug

erforderlich

Wahrend der gesamten Lebensdauer wartungsfrei

Gerduscharmer Betrieb

Automatische MAC-Adressierung fiir das BACnet

Automatische Baudraten-Erkennung

Intrinsische Alarmmeldung fiir das BACnet

Ventilblockierungsalarm

Auswahlméglichkeit von BACnet MS/TP

oder Modbus RTU in einem Produkt

Schutz gegen Fehlverkabelung bei jedem

Kabel bis zu 30 V

Beim NovoCon® L/XL handelt es sich um einen
multifunktionalen Hochgenauigkeits-Stellantrieb

mit Feldbus. Er wurde speziell fir die Verwendung

mit dem druckunabhéngigen Regelventil AB-QM

in den Nennweiten von DN 125 bis DN 250 konzipiert
und eignet sich flr den Einsatz in Klimageraten,
Kaltwassersatzen und Verteilersystemen.

Die hohe Positionsgenauigkeit des Stellantriebs

und die lineare Charakteristik des druckunabhangigen
Ventils AB-QM sorgen daftir, dass sich der NovoCon® L/
XL fur den Einsatz als Durchflussanzeiger eignet.

Das Einstellen der Stellantriebs- und Ventilparameter
erfolgt Uiber einen Feldbus. Die Regelung erfolgt tiber
Feldbus oder analoge Eingdange beim NovoCon® L/XL.

Allgemeine Eigenschaften:

Fern-Inbetriebnahme/Voreinstellung/Spiilung

Durchfluss-, Leistungs- und Energieanzeige

Hohe Positionsauflésung und -genauigkeit

Energiemanagement-Algorithmen

Ein-/Ausgange

- 3x Widerstandseingange (Pt1000, PT500,
PT100, NTC 10k Typ 2 und 3)

+ 1x Analogeingang (0-10 V oder 0/4-20 mA)

+ 1x Analogausgang (0-10 V)

LED zur Anzeige von Status und Alarmen

Wahrend der gesamten Lebensdauer wartungsfrei

Gerduscharmer Betrieb

Automatische MAC-Adressierung fiir das BACnet

Automatische Baudraten-Erkennung

Intrinsische Alarmmeldung fiir das BACnet

Ventilblockierungsalarm

Auswahlmdglichkeit von BACnet MS/TP

oder Modbus RTU in einem Produkt

Schutz gegen Fehlverkabelung bei jedem

Kabel bis zu 30 V
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Danifi

Bestellung:

NovoCon®S

Typ Bestellnummer
NovoCon® S 00328504
Zubehor
Typ Linge Anschliisse Kabelwerkstoff | Bestellnummer
Digitalkabel NovoCon® 1,5m Feldbus/Spannung Halogenfrei 003Z8600
Digitalkabel NovoCon® 5m Feldbus/Spannung Halogenfrei 00328601
Digitalkabel NovoCon® 10m Feldbus/Spannung Halogenfrei 003Z8602
Digitales Daisy-Chain-Kabel NovoCon® 0,5m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 003Z8609
Digitales Daisy-Chain-Kabel NovoCon® 1,5m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 003Z8603
Digitales Daisy-Chain-Kabel NovoCon® 5m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 003Z8604
Digitales Daisy-Chain-Kabel NovoCon® 10m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 003Z8605
Analogkabel NovoCon® 1,5m 0-10 V/Spanmfng/ Halogenfrei 003Z8606
Spannungsverstarkung
Analogkabel NovoCon® 5m 0-10 V/Spannl_J'ng/ Halogenfrei 00328607
Spannungsverstarkung
Analogkabel NovoCon® 10m 0-10V/Spannung/ Halogenfrei 00328608
Spannungsverstarkung
Kabel NovoCon® I/0 1,5m Stellantrieb/Offenes Ende Halogenfrei 00328612
Hinweis! Die Kabel sind nicht im Lieferumfang des Stellantriebs enthalten und miissen separat bestellt werden.
° Steckbares Kabel mit Pt1000-
Kabel NovoCon® Energy 1,5m Oberflachentemperaturfiihlern PVC 00328610
Steckbares Kabel mit Tauch-/
@
Kabel NovoCon® Energy 15m Universaltemperaturfiihlern Pt1000 (@ 5,8 mm) PvC 00328611
° 1Tm/ Steckbares Kabel mit Oberflichentemperatur- Halogenfrei.
Kabel NovoCon . ) . -
Temp.-Fuhler |Sensoren Pt1000 und freien Leitungen fir Sensorkabel, 00328613
Temperatur 1/0 n
1,5m Eingang, Ausgang und Stromversorgung PVC

Hinweis! Falls separate Temperaturfiihler Pt1000 benétigt werden: Danfoss bietet eine grofSe Auswahl an Pt1000-Fiihlern,
die mit dem NovoCon®S verwendet werden kénnen.
Siehe Danfoss Pt1000-Fiihler ESMT, ESM-10, ESM-11, ESMB-12, ESMC, ESMU und Bestellnummer 187F3418.

ChangeOvers¢-Stellantriebe

‘ Stellantrieb NovoCon ChangeOver® m Mit Stecker Halogenfrei 003Z8520
m Mit Stecker inkl. Halogenfrei
Stellantrieb NovoCon ChangeOver® Energy Temp.-Fihler | Oberflaichentemperatur- Sensorkabel, 00328521
1,5m Sensoren Pt1000 PVC
Stellantrieb NovoCon ChangeOver® Flexible 1,5m Stellantrieb/Offenes Ende Halogenfrei 00378522
Bestell- Servicesatz - Kombination mit dlteren AB-QM
Typ DN | Brandschutzklasse”
nummer Typ Bestellnummer
Warmedammung NovoCon®-Adapter fiir AB-QM, DN 10-32 00320239
fiir ChangeOver®- | 15 B2 003Z3159 (5 Stck.)
Ventil
" GemdfB DIN 4102
" ®
. oN Ks Anschluss Bestell- Zubehor (Kabel NovoCon® Energy)
yp (m*/h) nummer Typ Bezeichnung Bestellnummer
Tauchhdlsen
15 24 Rp %2 00323150 fur Kabel Messing-Tauchhiilsen,
ChangeOver®- ®
Ventil NovoCon 40 mm, @ 6,0 Paar. 087G6061
20 40 Rp % 00323151 Energy Fir Rohrweite DN25/32.
(003Z8611)
NovoCon® Konfigurationstool
Typ Lange | Anschliisse Kabelwerkstoff Bestellnummer
NovoCon® Konfigurationstool-Kabel 5m USB/. Halogenfrei. USB-Konverter, PVC 00328620
Stellantrieb
Software verfiigbar auf www.novocon.com
Temperaturfiihler Temperaturfiihler
Typ Bestell- Bezeichnung Bestell-
nummer nummer
Tauchkabel Pt 1000/f 5,2 mm/1,5 m, Paar, MID Messing-Tauchhiilsen, fiir 187F3418, 35 mm,
187F308 @ 5,2 Paar, MID. Filr Rohrweite DN15-32 087G6053

4| AI368140926963de-000108

© Danfoss | 2024.01




Datenblatt

Danifi

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Bestellung (Fortsetzung)

NovoCon®°M

NovoCon®L, XL

Stellantrieb Ventile
Bestell- Bestell-
Typ Netzspannung nummer Typ nummer
NovoCon®M 24V AC/DC 00328540 AB-QM NovoCon DN40 PN16 3TP 00321770
. AB-QM NovoCon DN50 PN16 3TP 00321771
Temperaturfiihler — AB-QM NovoCon DN50 PN16 - Flansch 3TP 00321772
estell-
Typ nummer AB-QM NovoCon DN65 PN16 3TP 00321773
Tauchkabel Pt 1000/@ 5,2 mm/1,5 m, Paar, MID | 187F3418 AB-QM NovoCon DN65 PN16 3TP HF 00321793
Tauchkabel Pt 1000/@ 5,2 mm/3,0 m, Paar, MID | 187F3419 AB-QM NovoCon DN80 PN16 3TP 00321774
AB-QM NovoCon DN80 PN16 3TP HF 00321794
Zubehér AB-QM NovoCon DN100 PN16 3TP 00321775
Bezeichnung Bestell- AB-QM NovoCon DN100 PN16 3TP HF 00321795
nummer
K - Hinweis: Die oben genannten AB-QM NovoCon-Ventile sind
Messing-Tauchhiilsen, 52 mm, @ 5,2 Paar, MID. ) o
Fiir Rohre DN40-65 087G6054 mit NovoCon®M zu verwenden.
Messing-Tauchhtilsen, 85 mm, @ 5,2 Paar, MID.
Fiir Rohre DN80-125 087G6055
NovoCon® Konfigurationstool
Typ Linge | Anschliisse Kabelwerkstoff Bestell-
nummer
NovoCon® Konfigurationstool-Kabel | 5m | USB/Stellantrieb Halogenfrei. USB-Konverter, PVC 00378620
Software verfligbar auf www.novocon.com
Stellantriebe Zubehor
. . Bestell- . Bestell-
Abbildung Typ Ventiltyp nummer Bezeichnung nummer
AB-QM Messing-Tauchhtilsen, 85 mm, @ 5,2 Paar, MID.
®
NovoCon® L DN125-150 00328560 Fiir Rohre DN80-125 087G6055
° AB-QM Messing-Tauchhiilsen, 120 mm, @ 5,2 Paar, MID.
NovoCon® L SU DN125-150 003Z8561 Fiir Rohre DN150-200 087G6056
° AB-QM Edelstahl-Tauchhiilsen, 155 mm, @ 5,2 Paar, MID.
NovoCon® L SD DN125-150 00328562 Fiir Rohrweite DN250 087G6059
AB-QM
®
NovoCon® XL DN200-250 003Z8563
Temperaturfiihler
Typ Bestell-
nummer
Tauchkabel Pt 1000/@ 5,2 mm/3,0 m, Paar, MID | 187F3419
NovoCon® Konfigurationstool
Typ Linge Anschlisse Kabelwerkstoff Bestell-
nummer
®
Novoon . 5m USB/Stellantrieb Halogenfrei. USB-Konverter, PVC 00378620
Konfigurationstool-Kabel

Software verfiigbar auf www.novocon.com
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Querverweistabelle AB-QM - Durchflusssensor - NovoCon®:

Ventil Bezeichnung Ventil- Stellantrieb| Bezeichnung | Durchflusssensor | Bezeichnungdes | Fiihleranschlussdes | NovoCon | Temperaturfiihler | Tauchhiilsen
Best.-Nr. des Ventils anschluss Best.-Nr. | des Stellantriebs Best.-Nr. Durchfl s | Durchfl s S-Kabel (Pt1000) Best.-Nr. Best.-Nr.
00328613* / /
AB-QM 4.0.0 ' Sono 530 DN15 )
003Z8220 Gewinde 003Z8504 NovoCon S 187F3771 Gewinde
DN15LF0,2m?/h Qp 0,6 m*/h 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM 4.0.0 ' Sono 530 DN15 ) 00378613* / /
00328221 Gewinde 00328504 NovoCon S 187F3771 Gewinde
DN150,65m/h Qp 0,6 m*h 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM 4.0.0 ' Sono $30 DN15 ) 00328613* / /
00328222 Gewinde | 00328504 NovoCon S 187F3772 Gewinde
DN15HF 1,2m?/h Qp1,5m¥h 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM 4.0.0 . Sono 530 DN15 ) 00328613 / /
00328223 Gewinde 00328504 NovoCon S 187F3772 Gewinde
DN20 1,1 m*h Qp1,5m¥h 00328612 187F3418 087G6053
00328613* / /
AB-QM 4.0.0 ' Sono 530 DN15 )
00328224 Gewinde 003Z8504 NovoCon S 187F3772 Gewinde
DN20 HF 1,9 m*/h Qp1,5m¥h 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM 4.0.0 ' Sono 530 DN15 ) 00378613* / /
00328320 Innengewinde | 003Z8504 NovoCon S 187F3771 Gewinde
DN15LF0,2m?h 9 Qp 0,6 m*h 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM 4.0.0 ' Sono $30 DN15 ) 00328613* / /
00328321 Innengewinde | 003Z8504 NovoCon S 187F3771 Gewinde
DN150,65m/h 9 Qp 0,6 m*/h 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM 4.0.0 ) Sono 530 DN15 ) 00328613* / /
00328322 Innengewinde | 003Z8504 NovoCon S 187F3772 Gewinde
DNISHF 1,2m?h 9 Qp1,5m¥h 00328612 187F3418 087G6053
00328613* / /
AB-QM 4.0.0 A Sono 530 DN15 )
00328323 Innengewinde | 003Z8504 NovoCon S 187F3772 Gewinde
DN20 1,1 m%h 9 Qp1,5m’h 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM 4.0.0 00328613* / /
00328324 |  DN20HF Innengewinde | 00328504 |  NovoCon'S 187F3772 S°"°15§° [Z}\'}JS Gewinde
1,9 m¥/h Qp15m 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM 4.0 ) Sono 530 DN20 ) 00328613* / /
003Z8205 Gewinde 003Z8504 NovoCon S 187F3773 Gewinde
DN25 2,2 m3/h Qp25m’h 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM 4.0 00328613* / /
00328206 | DN25 HF 3,8 Gewinde | 00328504 |  NovoConS 187F3773 Sono 530 DN20 Gewinde
m3/h Qp2,5m/h 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM 4.0 ) Sono 530 DN25 ) 00328613* / /
00328207 Gewinde | 00328504 NovoCon S 187F3774 Gewinde
DN323,6 m3/h Qp3,5mh 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM 4.0 00328613* / /
00328208 | DN32HF5,0 Gewinde | 003Z8504 | NovoCon S 187F3775 Sono 530 DN25 Gewinde
m3/h Qp 6,0m*/h 00328612 187F3418 087G6053
AB-QM Sono 530 DN40
00321770 | NovoCon DN40 Gewinde 003Z8540 NovoCon M 187F3776 3 Gewinde / 187F3418 087G6054
7,5 m*/h Qp 10,0m*/h
AB-QM Sono $30 DN40
003Z1771 | NovoCon DN50 Gewinde 003Z8540 NovoCon M 187F3776 3 Gewinde / 187F3418 087G6054
12,5 m¥h Qp 10,0m*/h
AB-QM Sono S30 DN50
00321773 | NovoCon DN65 Flansch 00328540 NovoCon M 187F3777 s Flansch / 187F3419 087G6054
20,0 m*/h Qp 15,0 m*/h
AB-QM Sono 530 DN65
00321793 | NovoCon DN65 Flansch 00328540 NovoCon M 187F3778 3 Flansch / 187F3419 087G6054
3 Qp 25,0 m*h
HF 25,0 m¥/h
AB-QM Sono 530 DN65
00321774 | NovoCon DN80 Flansch 00328540 NovoCon M 187F3778 3 Flansch / 187F3419 087G6055
28,0 m*/h Qp 25,0 m*/h
AB-QM Sono S30 DN80
003Z1794 | NovoCon DN80 Flansch 003Z8540 NovoCon M 187F3779 3 Flansch / 187F3419 087G6055
3 Qp 40,0 m*/h
HF 40,0 m*/h
AB-QM Sono 530 DN8O
00321775 | NovoCon DN100 Flansch 00328540 NovoCon M 187F3779 3 Flansch / 187F3419 087G6055
38,0 m*/h Qp 40,0 m*/h
AB-QM Sono 530 DN100
00321795 | NovoCon DN100 Flansch 00328540 NovoCon M 187F3780 ) Flansch / 187F3419 087G6055
> Qp 60,0 m*/h
HF 59,0 m*/h
AB-QM DN125 SONO 3500 CT
00320705 3 Flansch 00328560 NovoCon L 187F3530 DN100 Qp Flansch / 187F3419 087G6055
90,0 m*/h b
60,0 m*/h
AB-QM DN125 SONO 3500 CT
00320715 5 Flansch 00328560 NovoCon L 187F3530 DN100 Qp Flansch / 187F3419 087G6055
HF 110,0 m*/h 60,0 m*/h
AB-QM DN150 SONO 3500 CT
00320706 A Flansch 00328560 NovoCon L 187F3531 DN125Qp Flansch / 187F3419 087G6056
150,0 m¥h 5
100,0 m¥/h
AB-QM DN150 SONO 3500 CT
00320716 5 Flansch 00328560 NovoCon L 187F3531 DN125Qp Flansch / 187F3419 087G6056
HF 190,0 m*/h S
100,0 m¥/h
AB-QM DN200 SONO 3500 CT
00320707 3 Flansch 00328563 NovoCon XL 187F3531 DN125Qp Flansch / 187F3419 087G6056
220,0m¥/h B
100,0 m¥/h
AB-QM DN200 SONO 3500 CT
00320717 7 Flansch 00328563 NovoCon XL 187F3532 DN150 Qp Flansch / 187F3419 087G6056
HF 285,0 m*/h 5
150,0 m*/h
AB-QM DN250 SONO 3500 CT
00320708 Flansch 00328563 NovoCon XL 187F3532 DN150 Qp Flansch / 187F3419 087G6059
300,0 m3/h 150,0 m¥/h
AB-QM DN250 SONO 3500 CT
00320718 3 Flansch 00328563 NovoCon XL 187F3532 DN150 Qp Flansch / 187F3419 087G6059
HF 370,0 m*/h 150,0 mi/h

*1/0O-Kabel mit Anlegefiihler (Pt1000)
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Darifi

Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL
Technische Daten Spannungsversorgung 24V AC/DC, 50/60 Hz*
NovoCon®S . Betrieb: 2,7 VA bei 24 V AC/1,2 W bei 24 V DC
o Leistungsaufnahme Im Standby: 1,8 VA bei 24 V AC/0,7 W bei 24 V DC
Schutzart Klasse lll SELV (Sicherheitskleinspannung)
Regelsignal NovoCon® S BACnet MS/TP, Modbus RTU
gelslg 0-10V DC, 0-5 V DC, 2-10V DC, 5-10 V DC, 2-6 V DC, 6-10 V DC, 0-20 mA, 4-20 mA
Rin Al:0 > 100 kQ (V); 500 Q (mA)
Impedanz
Rout AO: 1500 Q
StelIant_rlebs-GescthndlngItswahl 3's/mm, 6 s/mm, 12 s/mm, 24 s/mm, Zeitkonstante
(offen bis geschlossen)
Hub 7 mm
Stellkraft 90N
Positionsgenauigkeit +0,05 mm
Umgebungstemperaturbereich —10°C bis 50 °C
Umgebungsfeuchte 98 % rF, nicht kondensierend (gemdf EN 60730-1)
Max. Férdermediumstemp. 120°C
Lagertemperaturbereich -40 °C bis 70 °C
Schutzklasse IP54 (IP40 nach unten gerichtet)
Gewicht 0,4 kg
*NovoCon® S ist fiir den Betrieb mit Spannungsabweichungen von bis zu +25 % ausgelegt.
BACnet-Daten
Typ Beschreibung
BACnet-Gerateprofil BACnet Application Specific Controller (B-ASC)
BACnet-Protokoll BACnet Master Slave/Token Passing (MS/TP)
BACnet-unterstiitzte Baudraten Automatische Baudraten-Erkennung*, 9.600 Bit/s, 19.200 Bit/s, 38.400 Bit/s,
56.700 Bit/s, 76.800 Bit/s, 115.200 Bit/s
Modbus RTU Daten
Unterstutzte Baudraten Automatische Baudraten-Erkennung*, 9.600 Bit/s, 19.200 Bit/s, 38.400 Bit/s,
56.700 Bit/s, 76.800 Bit/s, 115.200 Bit/s
Unterstiitzte Ubertragungsarten Paritat: Keine (1-8-N-2), ungerade (1-8-0-1), gerade (1-8-E-1), keine (1-8-N-1), automatisch*
Datenformat: Paritat (Startbit - Datenbits — Paritatsbit — Stoppbits)
*Standardwert
NovoCon°M Spannungsversorgun v 24 +25 9% AC/DC
9 gung
. im Betrieb VA <3,5 bei 24V AC/<2,0 bei 24V DC
Leistungsaufnahme -
im Standby W 2,0 AC/0,9DC
Frequenz Hz 50/60+10 %
. VDC BACnet MS/TP, Modbus RTU, 0-10, 0-5, 2-10, 5-10, 2-6, 6-10
Regelsignal
mA 0-20,4-20
Rin 90 kQ (V). 500 O (mA)
Impedanz
Rout 250 Q
Stellkraft N 550
Max. Hub mm 20
Positionsgenauigkeit mm +0,2
Stellantr'lebs—GeschwmdlgkeltswahI s/mm 3,6,12, 24, Zeitkonstante
(offen bis geschlossen)
Max. Medientemperatur 120
Umgebungstemperatur °C -10-50
Lager- und Transporttemperatur -40-70
Umgebungsfeuchte 5-95 % rF, nicht kondensierend (gemaf EN 60730-1)
Schutzart 1]
Schutzklasse P54
Gewicht kg 0,5

© Danfoss | 2024.01
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Danifi

Technische Daten (Fortsetzung)

NovoCon®L, XL

Typ NovoCon®L | NovoCon®L SD NovoCon®L SU NovoCon® XL
Spannungsversorgung " 24;+10 ... =15 %; AC/DC
9,6 VA bei 14,4 VA bei 14,4 VA bei 13,9 VA bei
. Betrieb: 24V AC/72W 24V AC/12 W 24V AC/12 W 24V AC/10,8 W
Leistungsaufnahme bei 24V DC bei 24V DC bei 24V DC bei 24V DC
Im Standby: 1,7 VA bei 24 V AC/0,7 W bei 24 V DC
Frequenz Hz 50/60
. VDC BACnet MS/TP, Modbus RTU, 0-10, 0-5, 2-10, 5-10, 2-6, 6-10
Regelsignal
mA 0-20,4-20
Rin 90 kQ (V). 500 O (mA)
Impedanz
Rout 250 Q
Positionsgenauigkeit mm +1 +1,8
Auswahl der Stellzeit .
(von Offnen zu SchlieBen) s/mm 3,6, 12, 24, Zeitkonstante
Max. Medientemperatur 120
Umgebungstemperatur o -10-50
Lager-und . o .
Transporttemperatur 40-70 (tiber 50 °C, weniger als 3 Tage)
Umgebungsfeuchte 5-95 % rF, nicht kondensierend (gemaf EN 60730-1)
Stellkraft N 2000 4000
Max. Hub mm 50 80
Schutzart 1]
Schutzklasse IP54
Gewicht kg 54 9,6 89 6,3
Sicherheitsfunktion - Ja -
Laufzeit
Sicherheitsfunktion/ s - 120 -
32 mm Hub
Handbetrieb Elektrisch Elektrisch Elektrisch Elektrisch
und mechanisch und mechanisch und mechanisch und mechanisch
Antriebsstange S|cherhe|_tsfunkt|on Sicherheitsfunktion Antriebsstange
. . s SchlieBen, Offnen, s
Reaktion bei Stromausfall bleibt in letzter . . . . bleibt in letzter
. die Antriebsstange die Antriebsstange .
Position " " N Position
fahrt aus fahrt ein

8| Al368140926963de-000108
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Danifi

Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

. Abnehmbarer Deckel

. Feldbus- und Spannungsanschluss
. Status-LED

. Blockierring

. Manuelle Ubersteuerung

. Ruckstelltaste

. DIP-Schalter

Aufbau

NovoCon®S

OV WN=

N

NovoCon®°M 1. Kommunikations-LED

2. Drehknopf fiir den Handbetrieb
3. Schaltflachen und Status-LED
4. Ventilanschluss

5. Positionsanzeige

6. DIP-Schalter (unter dem Deckel)
7. Wartungsdeckel

8. Abnehmbare Kabeleinfiihrung

MQ.M.025.1/01

1. Drehknopf fiir den Handbetrieb
2. Schaltflachen und Status-LED

3. Wartungsdeckel

5 4. Abnehmbare Kabeleinfiihrung

g 5. Ring fur die Endpositionsanzeige
6. Kupplungsstiick

7. Ventilanschluss

NovoCon®L, XL

© Danfoss | 2024.01 Al368140926963de-000108 | 9



Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Einbau und Ausrichtung

NovoCon®S

An AB-QM-Ventilen sollte keine
Voreinstellung vorgenommen
werden. Das Ventil muss
vollstandig geodffnet sein

(10 = AB-QM 4.0, 100 % = AB-QM)

NovoCon®°M

Der NovoCon® S kann in jeder Lage eingebaut werden.
Die Einbaulage beeinflusst jedoch die IP-Schutzart.

Es wird davon abgeraten, den NovoCon® S kopfliber

in Kithlapplikationen zu verwenden, da er nicht
bestandig gegen das Eindringen von Flissigkeit ist
(nur IP40 war umsetzbar). Siehe Abbildung.

Hinweis!
Die IP-Schutzart gilt nur, wenn in allen Anschliissen
Kabel oder Stecker eingesetzt sind.

DN 15-32
KEINE Voreinstellung!

@ DN 25,32

0-100 %

IP54

IP54

1P40

radl

Flr die Montage des Stellantriebs auf dem Ventil

ist kein Werkzeug erforderlich. Der Einbau des
Stellantriebs darf nur seitlich (horizontal) oder

nach oben gerichtet erfolgen. Der Einbau mit nach
unten hdangendem Stellantrieb ist nicht zulassig!
Eine Installation des Stellantriebs in einer explosiven
Atmosphére, bei einer Umgebungstemperatur unter
0 °C oder bei einer Umgebungstemperatur tiber 50 °C
ist nicht zuldssig. Er darf nicht mit Dampfstrahlen,
Wasserstrahlen oder tropfender Fliissigkeit in
Bertihrung kommen.

Hinweis: Nach dem Losen des Befestigungssystems
ist es moglich, den Stellantrieb radial zur Kegelstange
um bis zu 360° zu drehen. Ziehen Sie die
Befestigungsschelle nach der Positionierung

des Stellantriebs wieder fest.

Hinweis: Das verwendete Kabel und die
Kabelverschraubung/Tille diirfen die Schutzart

des Stellantriebs nicht beeintrachtigen. Die
Steckverbinder diirfen nicht belastet werden.

Ab Werk gelieferte Gummikabeltillen beeintrachtigen
die IP-Schutzart nicht, bieten aber keine vollstandige
Zugentlastung nach der Niederspannungs-Richtlinie.
Bitte beachten Sie die lokalen Normen und Vorschriften.

MQ.M.001.1/02

g
S
=
g
=

DN 40-100

KEINE Voreinstellung!

10 | AI368140926963de-000108
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Datenblatt

Danfi

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Installation (Fortsetzung)

NovoCon®L, XL

Mechanisch Elektrischer Anschluss
Fir den elektrischen Anschluss ist die Abdeckung

Bitte Uberprufen Sie die zulassigen Einbaulagen U entfernen.

flr das Ventil und den Antrieb. Der Stellantrieb kann
in beliebiger Lage installiert werden (siehe unten). NovoCon® L/XL

Die Stellantriebsbaugruppe ist fir den Einbau in einem Es stehen vier Kabeleingange zur Verfligung:

Luftzirkulationsraum (plenum airspace) zertifiziert. : g)) ,\;\//||12%)§(1155
Die Montage des Stellantriebs am Ventilgehause S 172" !

erfolgt mit einem M8/SW13-Schlissel (nicht im
Lieferumfang enthalten). Gentigend Platz zum
Abnehmen des Gehdusedeckels vorsehen.

Die Verbindung der Antriebsstangen von Ventil und
Stellantrieb erfolgt mit einem 4-mm-Inbusschlissel
(nicht im Lieferumfang enthalten). Der Stellantrieb hat
Ringe zur Positionsanzeige, die vor dem elektrischen
Anschluss zusammenzuschieben sind. Nach der
Kalibrierung zeigen sie die Endlagen des Hubs an.

Um die IP-Schutzart des Gehauses zu gewdbhrleisten,
missen geeignete Kabelverschraubungen installiert
werden.

Bitte beachten Sie die lokalen Normen und Vorschriften.

DN 125-250
KEINE Voreinstellung!

PEOILIO02

F=]

NovoCon®L NovoCon® XL

DIP-Schalter

DIP-Schalter-Einstellungen
NovoCon®S, L, XL

Die DIP-Schalter unter dem Gehdusedeckel dienen zur manuellen Adressierung.
Die Steckbriicke neben den Steckverbindern dient zur Einstellung des Abschlusswiderstandes.

BACnet: Automatische MAC-Adressierung ist Standard. Fiir die manuelle MAC-Adressierung sind DIP-Schalter
zu verwenden.

Modbus: Die manuelle MAC-Adressierung ist standardmaBig eingestellt. Eine automatische Adressierung steht
fur den Modbus nicht zur Verfiigung. Wurde jedoch im BACnet eine Adresse zugewiesen, bevor zum
Modbus gewechselt wird, wird die Adresse auch beim Modbus verwendet, wenn die DIP-Schalter nicht
umgestellt werden.

DIP-Schalter Konfigurati Zustand AUS (Standard) Zustand EIN
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- S P
I H } } } } } } } } }ELNS Einheit-1D Bit 0 Logik,0 Logik,,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- S U
2 k:H } } } } } } } }ELNS Einheit-ID Bit 1 Logik,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- S S
3 } } } ‘ } } } } }ELNS Einheit-1D Bit 2 Logik,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- [ o
4 } } } i } } } } }ELNS Einheit-ID Bit 3 Logik,,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- [ o
5 } } } } } } } } }ELNS Einheit-ID Bit 4 Logik,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- L S
6. } } } } } } } } }ELNS Einheit-1D Bit 5 Logik,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- [ S
7 } } } } } } } } }EL’\; Einheit-ID Bit 6 Logik,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 910 . .
s. [ [ [ T 111 [ ] EIN | Abschlusswiderstand (120 Q) bNer:T Ab“h'ﬁs?".”'de,f“a”d
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ \AUS Abschluss aktiviert
1.2 3 45 6 7 8 910
9. } } } } } } } } EIN Nicht verwendet
H AUS
1 2 3 45 6 7 8 9 10
10. } } } } } } } } } H EIN - BACnet MS/TP2 Modbus RTU 2
AUS

" Die Stellantriebe weisen einen Widerstand auf (DIP-Schalter Nr. 8). Dieser kann im letzten Stellantrieb im Kommunikationsbus
fiir den ordnungsgemdiBen Abschluss des Feldbusses aktiviert werden.

2)Wenn das Protokoll bei DIP-Schalter Nr. 10 gedindert wird, ist ein Aus- und Einschalten notwendig, damit der Stellantrieb
das neu ausgewdihlte Protokoll iibernimmt.

© Danfoss | 2024.01

Al368140926963de-000108 | 11



Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

DIP-Schalter Einstellungen
(Fortsetzung)

NovoCon®M

BACnet:

Modbus:

Automatische MAC-Adressierung ist Standard. Fur die manuelle MAC-Adressierung sind die DIP-Schalter
zu verwenden.
Die manuelle MAC-Adressierung ist standardmaBig eingestellt. Eine automatische Adressierung steht

fur den Modbus nicht zur Verfigung. Wurde jedoch im BACnet eine Adresse zugewiesen, bevor zum
Modbus gewechselt wird, wird die Adresse auch beim Modbus verwendet, wenn die DIP-Schalter nicht
umgestellt werden.

EIN
AUS

DIP-Schalter Konfigurationsname Zustand AUS (Standard) Zustand EIN
1 123 45678 L EIN BACnet-Adresse/Modbus- Logik 0" Logik .1
) Einheit-ID Bit O gk o9k
AUS
2 123 45678 L EIN BACnet-Adresse/Modbus- Logik 0" Logik 1
’ Einheit-ID Bit 1 gi o9k,
AUS
. 1 ‘ 2 3 4 | 5 | 6 7 8 EI o | BACnet-Adresse/Modbus- Logik 0 Logik 1"
) Einheit-1D Bit 2 " "
L] [ AUS
4 | ! [ 2 [ 345 [ 6 7 8 EI EIN BACnet-Adresse/Modbus- Logik 0" Logik 1"
. Einheit-ID Bit 3 ! !
L1 | AUS
1 2 3 45 6 7 8 L
s [ [ ] EIN BACnet-Adresse/Modbus- Loaik 0" Logik 1"
: Einheit-ID Bit 4 gk 9tk
LT AUS
1.2 3 4 5 6 7 8
6. [ | [ | EIN BACnet-Adresse/Modbus- Logik .0" Logik 1"
) Einheit-ID Bit 5 Qs gtk
LT AUS
7 123 45678 EIN BACnet-Adresse/Modbus- Logik .0" Logik .1
’ Einheit-ID Bit 6 Ehy gtk
AUS
1 2 3 45 6 7 8
8. EIN - BACnet MS/TP 2 Modbus RTU 2
AUS
1 2 3 45 6 7 8 L .
R. [ [ 1 [ T 1 Abschlusswiderstand (120 Q) Kein Abschluss Abschlusswiderstand

aktiviert ?

" Dje Stellantriebe weisen zwischen den Steckverbindern einen Widerstand auf (DIP-Schalter Nr. 9 R ein/aus). Dieser kann
im letzten Stellantrieb im Kommunikationsbus fiir den ordnungsgemdfBen Abschluss des Feldbusses aktiviert werden.
2 Wenn das Protokoll bei DIP-Schalter Nr. 8 gedindert wird, ist ein Aus- und Einschalten notwendig, damit der Stellantrieb

das neu ausgewdihlte Protokoll iibernimmt.

DIP-Schalter-Einstellungen
- Manuelle Adressierung

Die BACnet-MAC-Adresse/Modbus-Slave-ID kann tiber die DIP-Schalter 1 bis 7 eingestellt werden.

0=AUS, 1=EIN
DIP-Schalter DIP-
1,2,3,4 Schalter
0000 | 1000 | 0100 | 1100 | 0010 | 1010 | 0110 1110 | 0001 | 1001 | 0101 1101 0011 | 1011 0111 mnm 5,6,7
0¥ 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 " 12 13 14 15 000
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 100
32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 010
48 49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 110
64 65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 001
80 81 82 83 84 85 86 87 88 89 90 91 92 93 94 95 101
96 97 98 929 100 101 102 103 104 105 106 107 108 109 110 m 011
112 113 14 115 116 117 118 119 120 121 122 123 | 124 125 126 1277 m
* Die Adressen 0 und 127 diirfen nicht verwendet werden.
Beispiel |:|
Einstellen der MAC-Adresse auf 37: DIP 1 DIP 2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP 6 DIP 7
EIN AUS EIN AUS AUS EIN AUS

12 | AI1368140926963de-000108
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Danfi

Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL
Verdrahtung Die Verdrahtung von BACnet MS/TP oder Modbus
RTU (RS485) muss in Ubereinstimmung mit der
gliltigen Norm ANSI/TIA/EIA-485-A-1998 erfolgen. Digitaleingang
Fiir gebaudeiibergreifende Segmente muss
fiir eine galvanische Trennung gesorgt werden.
Fiir alle Gerite im selben Netzwerk (einschlieBlich Multifunktionaler
NovoCon®S Router, Gateways usw.) muss eine gemeinsame Eingang

Masse verwendet werden.

Alle Feldbus-Anschlisse in den Kabeln bestehen
aus verdrillten Dréahten.

Die fir den NovoCon® verwendeten Analog-,

Digital- und I/0-Kabel sind vom Typ AWG22/0,32mm?.
Wenn zur VergroBBerung der Reichweite andere Kabel verwendet werden, sollte flr das Bussignal immer

ein Twisted-Pair-Kabel eingesetzt werden, das einen Masseleiter aufweist. Hierfiir wird ein Kabel vom Typ
AWG22/0,32 mm?empfohlen. Fiir langere Strecken ist ein Kabel vom Typ AWG20/0,5 mm? oder AWG18/0,75 mm?
zu verwenden. Die charakteristische Impedanz der Kabel muss zwischen 100 und 130 Q liegen. Die Kapazitat
zwischen zwei Leitern muss niedriger sein als 100 pf pro Meter.

Die Linge der Kabel beeinflusst die Ubertragungsgeschwindigkeit. Bei lingeren Kabelldngen ist eine
niedrigere Baudrate zu verwenden. Die maximal zuldssige Kabelgesamtlange pro Netzwerk betragt 1.200 m.
Der Abstand zwischen 110-/230-/400-V-Stromkabeln und Buskabeln sollte mindestens 20 cm betragen.

Der NovoCon® S hat einen Schutz gegen Fehlverdrahtung von bis zu 30 V AC/DC an allen Dréhten. Es wird
darauf hingewiesen, dass, wenn 30 V AC an den Analogeingang angeschlossen werden, dies von der externen
Spannungsversorgung als ein Kurzschluss angesehen und die Sicherung in der externen Spannungsversorgung
durchbrennen wird.

Digitaleingang

NovoCon® digitales Daisy-Chain-Kabel

Schwarzer O-Ring Schwarzer O-Ring

Das digitale Daisy-Chain-Kabel wird verwendet, um Spannungsversorgung und BACnet/Modbus zwischen
zwei NovoCon® S-Geraten anzuschlieen.

Digitalkabel NovoCon®

WeiBer O Ring Rot: Spannungsversorgung
Gemeinsame Masse fiir das
Spannungs- und Feldbussignal

Nicht invertiertes
Signal (,+")

Schwarz:

Griin:

Griin/Weif3:  Invertiertes Signal (,-")

Das Digitalkabel wird verwendet, um den Stellantrieb NovoCon® an andere BACnet-/Modbus-
Geréte anzuschlieBen. Es wird darliber hinaus verwendet, um den NovoCon an ein langeres Netz-/
Kommunikationskabel, das keine standardmaBigen Vertriebsnummern hat, anzuschlieBen.

Analogkabel NovoCon®

Rot: Spannungsversorgung
Roter O-Ring Schwarz: Betriebserdung

Grau: Analoger Eingang

Blau: Masse analoger Eingang

Das Analogkabel wird fuir den Anschluss an die Spannungsversorgung und fur ein analoges Regelsignal
verwendet. Das Analogkabel kann auch als ein Spannungsverstarker fiir den NovoCon® S im Netzwerk
verwendet werden.

Kabel NovoCon® Energy mit Pt1000-Anlegefiihler

Kabel NovoCon® Energy - Pt1000-Anlegefihler

© Danfoss | 2024.01
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Verdrahtung (Fortsetzung)

NovoCon®S (Fortsetzung)

Hinweise zur Verdrahtung

NovoCon®S

Kabel NovoCon® Energy mit Pt1000-Universaltemperaturfiihler

Kabel NovoCon® Energy - Pt1000-Tauchfihler

T

Kabel NovoCon® 1/0

Rot Spannung 24V (Ein/Aus)

Schwarz  Betriebserdung (Ein/Aus)

Blau Masse T1-, T2-, V/mA-Eingangs- und V-Ausgangssignal
Grau V-/mA-Eingangssignal

Weil3 V-Ausgangssignal
Gelb T1- oder Widerstandseingang
Orange  T2- oder Widerstandseingang

Roter und schwarzer Draht kdnnen verwendet werden, um die Spannung in der Leitung zu verstarken.
Sie konnen auch fir die Versorgung externer Gerate verwendet werden. Die verfligbare Spannung muss
in einer separaten Berechnung ermittelt werden.

Um elektrische Kurzschliisse zu vermeiden, muss sichergestellt werden, dass lose Kabelenden
angeschlossen oder Isoliert wurden, bevor der Steckverbinder in den Stellantrieb NovoCon® S
eingefihrt wird.

Kabel NovoCon® Temperatur /O

Rot Spannung 24V (Ein/Aus)

Schwarz Betriebserdung (Ein/Aus)

Blau Masse T1-, T2-, V/mA-Eingangs- und V-Ausgangssignal
Grau V-/mA-Eingangssignal

Weil3 V-Ausgangssignal

Die wichtigsten Faktoren hierbei sind:

- Eine gemeinsame Masse

- Eine 24-V-DC-Spannungsversorgung
(wird empfohlen)

- Bei Verwendung einer 24-V-AC-Spannungs-
versorgung: Wenn verschiedene Arten der
Spannungsversorgung und/oder verschiedene
Phasen verwendet werden, trennen Sie immer die
24-V-AC-Spannungsversorgungen voneinander.

230/110V AC
L1L2L3 0 GND

Verdrahtung mit Gleichspannungsversorgung: (empfohlene Lésung)

Digitale Anwendung — 24 V DC - Netzgerat mit Spannungsteiler, beide gleiche oder unterschiedliche Phasen.

Busabschluss der
letzten Buseinheit

24V DC
Masse S T
Raum 1 ' Raum 2
24V DC | Schalten Sie
Netzgerat " den DIP-Schalter
! Nr. 8 fir den

in die EIN-Stellung.
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Verdrahtung mit Gleich- oder Wechselspannungsversorgung:

230/110 VAC Digitale Anwendung - ein Transformator
L1L2L3 0 GND
Raum 1 Raum 2
Schalten Sie
den DIP-Schalter
Nr. 8 fiir den

Busabschluss der

letzten Buseinheit
in die EIN-Stellung.
24V DC/AC

Masse

24V DC/AC %
Netzgerdt Digitalkabel
NovoCon®

230/110VAC Analoge Regelungsanwendung - ein Transformator
L1L2L3 0 GND

Verbinden Sie
die allgemeine
Masse und die
Masse des Regler-
Analogeingangs
miteinander.

Bus

DDC
24V DC/AC ]

I

Masse W/
24V DC/AC

Netzgerat Digitalkabel NovoCon®

Raum-
Regler

i Uber das
! Analogkabel kann

der NovoCon® S
auch an eine
24-V-Spannungs-
versorgung
angeschlossen
werden. Dies
istjedoch nicht
erforderlich.

Analogkabel NovoCon®

Daisy-Chain-Kabel zwischen
NovoCon® S ‘

| Schalten Sie den DIP-Schalter Nr. 8 fiir den Busabschluss der letzten Buseinheit in die EIN-Stellung.

Verdrahtung mit Wechselspannungsversorgung:

Digitale Anwendung - identische Transformatoren, gleiche Phase

230/110 V AC 24V AC
L1L2L3 0 GND
1= 3 < et I
24V AC Schalten Sie
Netzgerét den DIP-Schalter
| Nr. 8 fir den
Busabschluss der
letzten Buseinheit
in die EIN-Stellung.

24V AC
Netzgerat

Digitalkabel
NovoCon®

Wenn das NovoCon® S-Netzwerk von zwei oder mehreren AC-Spannungsverstarkern versorgt wird, muss beim Trennen einer der
% Transformatoren vom Hochspannungsnetzkabel besonders vorsichtig vorgegangen werden. Da die NovoCons iiber eine Daisy-Chain-
Verkettung verbunden sind, kann es sein, dass Hochspannung auf der Primérseite der getrennten Spannungsversorgung vorliegt.

Trennen Sie immer sowohl die Primér- als auch die Sekundarseite des Transformators.

Die Spannungsverstirker miissen vor Uberlast geschiitzt werden. Andernfalls werden sie ggf. beschiddigt, wenn ein oder mehrere Spannungsverstirker
vom Netzwerk getrennt werden.

Kabel, die in einem ,X” enden, miissen ordnungsgemdl3 terminiert werden.
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Verdrahtung mit Wechselspannungsversorgung: (Fortsetzung)

Digitale Anwendung - identische oder unterschiedliche Transformatoren

24V AC
Netzgerat P
J Digitalkabel

NovoCon®

230/110 V AC und verschiedenen Phasen, jedoch gleiche Masse
24V AC
L1L2L3 0 GND
Masse I Raum 1 ! [ Raum 2
I I I
24VAC | 11 Schalten Sie
Netzgerat " T den DIP-Schalter
| ! 1 Nr. 8 fiir den
! 10 Busabschluss der
! 1l letzten Buseinheit
! | in die EIN-Stellung.
\ i
|
I
I
]

T
24-V-Spannungs-
versorgung trennen,
aber NICHT Masse
abklemmen

Kabel, die in einem ,X” enden, miissen ordnungsgemdl terminiert werden.

NovoCon® S-ChangeOver¢-Anwendung

230/110 V AC
L1L2L3 0 GND

24V AC/DC

NovoCon® S-ChangeOver®-Anwendung

24V AC/DC
Netzgerat

Digitalkabel
NovoCon®

Verdrahtung analoger CO6-Betrieb
Spannungs-
Kabel NovoCon® I/O versorgung
24V AC/DC

ChangeOver®

Gelber O-Ring

O

Verdrahtung I/0 Anwendung

230/110 V AC
L1L2L3 0 GND

Raum-Regler

Zusatzliche Produkte in Daisy-Chain,
falls erforderlich

=

Stellantrieb NovoCon®
ChangeOver® Flexible

Im Beispiel sind ein Spannungsverstarker und Temperaturfiihler am selben NovoCon® S angeschlossen

24V DC/AC

Masse

Kabel NovoCon I/0

24V DC/AC ’
Netzgerdt Digitalkabel
) NovoCon®

Zusatzliche Produkte
in Daisy-Chain,
falls erforderlich
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Datenblatt

Danfi

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Verdrahtung (Fortsetzung)

NovoCon®M

NovoCon®L, XL

Die Verdrahtung von BACnet MS/TP oder Modbus RTU (RS485) muss in Ubereinstimmung mit der giiltigen Norm
ANSI/TIA/EIA-485-A-1998 erfolgen. Fiir gebaudeibergreifende Segmente muss fiir eine galvanische Trennung
gesorgt werden. Der Busanschluss ,A+" ist das nicht invertierte Signalkabel und ,B-“ das invertierte Signalkabel.

Alle Gerate im selben Netzwerk (einschlieBlich Router, Gateways usw.) missen eine gemeinsame Masse verwenden.
Hierflr wird ein Kabel vom Typ AWG22/0,32 mm? twisted pair” empfohlen. Fiir langere Strecken ist ein Kabel

vom Typ AWG20/0,5 mm? oder AWG18/0,75 mm? zu verwenden. Die charakteristische Impedanz der Kabel sollte
zwischen 100 und 130 Q liegen. Die Kapazitat zwischen zwei Leitern sollte niedriger sein als 100 pf pro Meter.

Die Linge der Kabel beeinflusst die Ubertragungsgeschwindigkeit. Bei lingeren Kabelldngen ist eine niedrigere
Baudrate zu verwenden. Die maximal zuldssige Kabelgesamtlange pro Netzwerk betragt 1.200 m.

Der Abstand zwischen 110-/230-/400-V-Stromkabeln und Buskabeln sollte mindestens 20 cm betragen. Der
NovoCon® M hat einen Schutz gegen Fehlverdrahtung von bis zu 30 V AC/DC an allen Dréhten. Es ist zu beachten,
dass, wenn eine Spannungsversorgung von 30 V AC an den Analogeingang angeschlossen wird, dies als ein
Kurzschluss eingestuft wird und die Sicherung in der externen Spannungsversorgung durchbrennen wird.

s || S 24V } 24V AC/DC
S ov —
G A+ > BACnet MS/TP
(S B- /m } oder Modbus RTU
@I] GND Té fuhl
@u T emperaturfihler 3
p =lo [Rein R aus|
F =% T2
; on o n } Temperaturfihler 1 Temperaturfiihler 2
I © S GND _—
4 ocn GND 1 Analoger
7| oS AO —_— Ausgagng Analoger Eingang
| —=@|En Al
GND ist fiir alle Signale gleich

Danfoss empfiehlt, fiir eine optimale Leistung den NovoCon® M nur in seinem eigenen Teilnetzwerk
zu verwenden.

Allgemeine Anforderungen und Empfehlungen:
+ Verwenden Sie am Ende jeder Daisy-Chain-Verkettung einen Abschlusswiderstand
(zwischen den beiden Steckverbindungen).
+ Im Allgemeinen ist nur eine Spannungsversorgung zu bevorzugen.
- BeiVerwendung von zwei Spannungsversorgungen missen diese die gleiche Polaritdt und Masse aufweisen.
- Alle Gerdte im selben Teilnetzwerk (einschlieBlich Router, Gateways usw.) miissen eine gemeinsame
Masse verwenden.
- Fir gebdudelibergreifende Segmente muss fiir eine galvanische Trennung gesorgt werden.
» Die maximale Kabelgesamtlange des Teilnetzwerks betragt 1200 m.

Die Verdrahtung von BACnet MS/TP oder Modbus RTU (RS485) muss in Ubereinstimmung mit der giiltigen
Norm ANSI/TIA/EIA-485-A-1998 erfolgen. Der Busanschluss ,A+" ist das nicht invertierte Signalkabel und
,B-" das invertierte Signalkabel.

Der NovoCon® L/XL verfligt Gber eine galvanisch getrennte Spannungsversorgung; es wird jedoch empfohlen,
eine gemeinsame Masse fiir alle Gerdte im gleichen Netzwerk zu verwenden, einschlieBlich Router, Gateways usw.
Die charakteristische Impedanz zur Ubertragung der Kabel sollte zwischen 100 und 130 Q liegen. Die Kapazitat
zwischen zwei Leitern sollte niedriger sein als 100 pf pro Meter. Die Linge der Kabel beeinflusst die Ubertragungs-
geschwindigkeit. Bei langeren Kabelldngen ist eine niedrigere Baudrate zu verwenden. Die maximal zuldssige
Kabelgesamtlange pro Netzwerk betragt 1.200 m.

Der Abstand zwischen 110-/230-/400-V-Stromkabeln und Buskabeln sollte mindestens 20 cm betragen.

Der NovoCon® L/XL hat einen Schutz gegen Fehlverdrahtung von bis zu 30 V AC/DC an allen Drahten.

Es ist zu beachten, dass, wenn eine Spannungsversorgung von 30 V AC an den Analogeingang angeschlossen
wird, dies als ein Kurzschluss eingestuft wird und die Sicherung in der externen Spannungsversorgung
durchbrennen wird.
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Verdrahtung (Fortsetzung)

NovoCon®L, XL (Fortsetzung)

+24V| OV A+ | B- |GND | T3 T2 T1 | GND [GND | AO Al
/ m
Temperaturfihler 1 L_l_,
ANALOGER
T3 T2 AUSGANG
RN L —ﬁ— ﬁ
24V AC/DC BACnet Temperaturfiihler 3 Temperaturfiihler 2 ANALOGER
MODBUS EINGANG
GND ist fiir alle Signale gleich

Danfoss empfiehlt, fiir eine optimale Leistung den NovoCon® L/XL nur in seinem eigenen Teilnetzwerk
zu verwenden.

Allgemeine Anforderungen und Empfehlungen:
+ Verwenden Sie am Ende jeder Daisy-Chain-Verkettung einen Abschlusswiderstand (DIP-Schalter 8).
-+ Die maximale Kabelgesamtlange des Teilnetzwerks betrdagt 1200 m.

Daisy-Chain und Power Booster

NovoCon®S

T-Verzweigungen

Auch T-Verzweigungen (Stichleitungen) werden nicht empfohlen.

Bei der Verwendung von T-Verzweigungsverbindungen sind die folgenden Einschrankungen zu beachten:

- Kabelldnge von T-Verzweigungen: max. 1,5 m (kiirzestes Standarddigitalkabel)

- Gesamtlange des Netzwerks: max. 640 m (+ 100 m Stichleitung)

- Baudrate: max. 76 kb/s "

- Anzahl der Geréte im Netzwerk: max. 64 "

- Hauptkabel: standardmaéBiges RS485-Buskabel mit verdrillten Adernpaaren, min. Starke: AWG 22 (0,32 mm?).

) Werden weniger als 32 Gerdte eingesetzt, kann versucht werden, die Geschwindigkeit auf 115 kb/s zu erh6hen.

Sterntopologie
Die Sterntopologie entspricht nicht dem RS485-Standard und sollte nicht mit NovoCon® S, M und L/XL verwendet
werden.

DC-Spannungsversorgung (empfohlen) AC-Wechselspannungsversorgung

Wenn eine Daisy-Chain-Verkettung mit 10 m Wenn eine Daisy-Chain-Schaltung mit 10 m

langen NovoCon®-Kabeln erfolgt und eine langen NovoCon®-Kabeln erfolgt und eine
Spannungsversorgung von 24 V DC verwendet Spannungsversorgung von 24 V AC verwendet wird,
wird, sind zusatzliche Spannungsverstarker sind zusatzliche Spannungsverstarker bzw. eine
bzw. eine zusétzliche Spannungsversorgung zusatzliche Spannungsversorgung notwendig,
notwendig, wenn mehr als zwolf NovoCons in wenn mehr als sieben NovoCons in Reihe geschaltet
Reihe geschaltet werden. Siehe die Tabelle unten. werden. Siehe die Tabelle unten.

Wichtig: Die verwendete Spannungsversorgung
muss eine Spannung liefern kénnen, die 60 %
hoher ist als die Nennspannung des NovoCon®S.

;{ Regler und Spannungsversorgung (24 V AC oder DC) |

el el e e e e e
NsaF N NSaF NS SaF SaF SaF
Spannungsverstarker/Spannungsversorgung,
Denken Sie daran, den DIP-Schalter 8 fiir den Busabschluss Temperaturfihler direkt oder Gber das Kabel
am letzten NovoCon® S in der Daisy-Chain zu aktivieren NovoCon® I/0 hinzugefiigt
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Datenblatt

Darifi

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Daisy-Chain und Power Booster
(Fortsetzung)

NovoCon®S (Fortsetzung)

Wenn es sich bei allen Geraten im Teilnetzwerk um Stellantriebe vom Typ NovoCon® S handelt,
ziehen Sie furr weitere Informationen die Beispiele unten zurate.

112[3]4]5]6]7]8]oTio[tii2fi31afis[e[718[1ofoop12223R4Rspel7Re23d31R2R 3R 4RsBe 38R Jao 23l daskela7lsldlsal51[5 2 3[5455]56l5 7585966 162636
ENEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE
24V DC
24V DC

24V DC

24V DC

2avoc | T T

24V AC
24V AC

24V AC

2avac | [T

Buskommunikation vom Regler

Spannungsversorgung mit Daisy-Chain-Kabel vom Regler mit
Verwendung des Analogkabels als Spannungsverstérker
NovoCon®S

Wenn der NovoCon® S verwendet wird, um externe Gerdite zu betreiben, muss eine separate Berechnung fir Bedarf
und Standort des Spannungsverstdrkers gemacht werden.

T-Verzweigung

Max.
1,5m

Daisy-Chain

Wenn die Versorgungsspannung des ersten Geréts in der Daisy-Chain-Verkettung niedriger ist als 24 V AC/DC
oder andere Kabel als die NovoCon®-Kabel verwendet werden, muss ggf. die Anzahl der Geréte in der
Daisy-Chain-Verkettung verringert werden.

Die empfohlene Hochstanzahl von Stellantrieben NovoCon® S in einer Daisy-Chain-Verkettung betragt
64 Stlick. Wenn zu einer Daisy-Chain-Verkettung mit Stellantrieben vom Typ NovoCon® S andere BACnet-
Gerate hinzugefligt werden, empfiehlt Danfoss eine Hochstanzahl von 32 Gerdten, um eine angemessene
Netzwerkgeschwindigkeit zu erzielen.

Danfoss empfiehlt, flr eine optimale Leistung den NovoCon® S nur in seinem eigenen Teilnetzwerk zu verwenden.

Allgemeine Anforderungen und Empfehlungen:

« Verwenden Sie ein Daisy-Chain-Kabel von Danfoss, um zwei NovoCon® S-Gerate anzuschlieBen.

- Verwenden Sie ein Digitalkabel von Danfoss, um einen NovoCon® S an ein anderes BACnet-Gerat
anzuschlieBen.

« Der Strom durch die Kabel sollte bei 30 °C 3 Aeff nicht Gberschreiten.

« Verwenden Sie am Ende der Daisy-Chain-Verkettung einen Abschlusswiderstand (DIP-Schalter 8).

- Die Spannungsverstarkung kann tber jeden Anschluss erfolgen.

+ Im Allgemeinen ist nur eine Spannungsversorgung zu bevorzugen.

- Bei Verwendung von zwei Spannungsversorgungen missen diese die gleiche Polaritdt und Masse aufweisen.

- Alle Gerate im selben Teilnetzwerk (einschlief3lich Router, Gateways usw.) miissen eine gemeinsame
Masse verwenden.

- Fur gebdudeibergreifende Segmente muss fiir eine galvanische Trennung gesorgt werden.

- Die maximale Kabelgesamtlange des Teilnetzwerks betragt 1200 m.
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Datenblatt

Danifi

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Daisy-Chain und Power Booster

(Fortsetzung)

NovoCon®°M

DC-Spannungsversorgung (empfohlen) Bitte sicherstellen:

Wenn eine Daisy-Chain-Verkettung mit 10 m langen - Eine gemeinsame Masse

Kabeln des Typs AWG20/0,5 mm? mit verdrillten « Eine 24-V-DC-Spannungsversorgung (wird empfohlen)
Adernpaaren erfolgt und eine Spannungsversorgung « Bei Verwendung einer 24-V-AC-Spannungs-

von 24V DC verwendet wird, sind zusatzliche
Spannungsverstarker bzw. eine zusatzliche
Spannungsversorgung notwendig, wenn mehr
als zwolf NovoCons in Reihe geschaltet werden.

versorgung: Wenn verschiedene Arten der
Spannungsversorgung und/oder verschiedene
Phasen verwendet werden, trennen Sie immer die
24-V-AC-Spannungsversorgungen voneinander.

AC-Wechselspannungsversorgung

Wenn eine Daisy-Chain-Verkettung mit Kabeln des
Typs AWG20/0,5 mm? mit verdrillten Adernpaaren
erfolgt und eine Spannungsversorgung von 24 V AC
verwendet wird, sind zusatzliche Spannungsverstarker
bzw. eine zusatzliche Spannungsversorgung
notwendig, wenn mehr als sieben NovoCons

in Reihe geschaltet werden.

Wichtig: Die verwendete Spannungsversorgung
muss eine Spannung liefern kdnnen, die 60 %
hoéher ist als die Nennspannung des NovoCon® S.

NovoCon® M in Daisy-Chain-Verkettung NovoCon® M in Daisy-Chain-Verkettung mit NovoCon® S

NovoCon® S

- 24V +24V
ov ov
E A+ BACnet A+
MS/TP oder
B— Modbus B—
RTU
GND GND
T3 T3
Rein|Ra
T2 T2
T1 T1
GND GND
GND GND
AO = AO NovoCon®S
Al Al

GND ist fiir alle Signale gleich

Trennen einer der Transformatoren vom Hochsp g kabel b ders vorsichtig vorgegangen werden.
Da die NovoCons iiber eine Daisy-Chain-Verkettung verbunden sind, kann es sein, dass Hochspannung auf

der Primdrseite der getrennten Spannungsversorgung vorliegt. Tr Siei hl die Primdir- als

auch die Sekunddrseite des Transformators.

Die Spannungsverstirker miissen vor Uberlast geschiitzt werden. Andernfalls werden sie ggf. beschddigt,
wenn ein oder mehrere Spannungsverstdrker vom Netzwerk getrennt werden.

2 Wenn das NovoCon® M-Netzwerk von zwei oder mehreren AC-Spannungsverstdrkern versorgt wird, muss beim

e \ N
BN
z[z <
22N &
250 g
H gﬁ c
& Bl >
E ©r +24V 24V AC/DC g
gz 2\/ L Max. 1,5 m %
+ o}
= B- DO e
= GND BACnet MS/TP 2
S 3 oder Modbus RTU ™
o Rous e
=Y T2 &[5 E
3 SYSh T SE >
=10] e[Sn GND g2 8
ISl GND %= A
? | @& AO a2 (
| —®En Al
GND ist fiir alle Signale gleich
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Datenblatt

Danfi

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Daisy-Chain und Power Booster
(Fortsetzung)

NovoCon®L, XL

AC-Wechselspannungsversorgung Bitte sicherstellen:

Wichtig: Die verwendete Spannungsversorgung + BeiVerwendung einer 24-V-AC-Spannungs-
muss eine Spannung liefern kdnnen, die um 60 % versorgung: Wenn verschiedene Arten der
hoher ist als die Nennspannung des NovoCon® L/XL. Spannungsversorgung und/oder verschiedene

Phasen verwendet werden, trennen Sie immer die
24-V-AC-Spannungsversorgungen voneinander.

NovoCon® L/XL in Daisy-Chain-Verkettung

+24V‘ oV | A+ | B- |GND‘ T3 ‘ ’ T2 ‘ T ‘GND‘GND‘AO ‘ Al ‘

’&

GND
B ?/:/:/:/:ff TS o el\‘,\’,\’,\f pt

GND Modbus RTU

GND st fir alle Signale gleich

Trennen eines der Transformatoren vom Hochsp gsnetzkabel b ders vorsichtig vorgegangen werden.
Da die NovoCons iiber eine Daisy-Chain-Verkettung angeschlossen sind, kann es sein, dass Hochspannung
aufder Primdrseite der getrennten Spannungsversorgung vorliegt. Trennen Sie immer sowohl die Primér-

als auch die Sekunddrseite des Transformators.

Die Spannungsverstdrker miissen vor Uberlast geschiitzt werden. Andernfalls werden sie ggf. beschddigt,
wenn ein oder mehrere Spannungsverstirker vom Netzwerk getrennt werden.

C Wenn das NovoCon®L/XL-Netzwerk von zwei oder mehr AC-Spannungsverstdrkern versorgt wird, muss beim

24V AC/DC 24V AC/DC

Abzweigdose

DO Y ooo&

BACnet MS/TP BACnet MS/TP
oder Modbus RTU oder Modbus RTU

-
(@]
[a) &g S
~ S~
J w n
< =3 | <
> — .
5 g“é% 5
o | =
< T
( o O
+24V‘ oV A+ | B- |GND‘ T3 ‘ ’ T2 ‘ T1 ‘GND‘GND‘ AO ‘ Al ‘

GND ist fiir alle Signale gleich

© Danfoss | 2024.01

Al368140926963de-000108 | 21



Datenblatt

Danifi

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

LED-Anzeige

NovoCon®S

BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)

——  BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)
LED leuchtet nicht: Der Stellantrieb registriert im Netzwerk keine Aktivitat.
Ooo000om ¢> OOO0OO LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde):
Netzwerkkommunikation findet statt und ist nicht fehlerhaft.
LED blinkt langsam (3-mal pro Sekunde) in Griin: Netzwerkkommunikation findet

statt und erfolgt tiber einen ldngeren Zeitraum direkt mit diesem Stellantrieb.

| FEHLERHAFTE BACnet-/Modbus-Aktivitit (RS485)
LED blinkt langsam (1-mal pro Sekunde) in ROT: Der Stellantrieb registriert Aktivitat,
poooUm & ooood die jedoch fehlerhaft ist.
LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde) in ROT: Buskonflikt, ein anderes Gerat verwendet
moglicherweise dieselbe MAC-Adresse.

Stellung des Ventils/Stellantriebs

oog D; Das AB-QM ist vollstdndig geschlossen.

mog D; AB-QM ist zu 1-24 % des Auslegungsdurchflusses gedffnet.

mEE0 D; AB-QM ist zu 25-49 % des Auslegungsdurchflusses gesffnet.
AB-QM ist zu 50-74 % des Auslegungsdurchflusses geoffnet.

AB-QM ist zu 75-99 % des Auslegungsdurchflusses gedffnet.

Das AB-QM-Ventil ist zu 100 % des Auslegungsdurchflusses gedffnet.

Spiilung ist aktiv
R ¢> Doooo Fir eine bestimmte Zeit gehen alle LEDs an und aus.
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Darifi

Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

LED-Anzeige (Fortsetzung) Bewegung des Ventils/Stellantriebs

_—

NovoCon®S (Fortsetzung)

| NovoCon®S schlieBt das Ventil
Alle LEDs leuchten griin und gehen dann einzeln nacheinander aus (wiederholter Vorgang).

/ NovoCon® S 6ffnet das Ventil
EOO0O0 = EECOO

Alle griinen LEDs gehen aus und leuchten dann einzeln nacheinander auf
(wiederholter Vorgang).

0000 Kalibriervorgang des NovoCon® S
LEDs leuchten nacheinander griin und gehen dann nacheinander aus.

Entliiftung ist aktiv
oooop ¢> BO0O00  LEDs leuchten nacheinander gelb und gehen dann nacheinander aus
(wiederholter Vorgang).

Informationen vom Stellantrieb

Blink-Funktion, alle griinen LEDs gehen an und aus. Die Funktion wird verwendet,
um einzelne Stellantriebe im Feldbus zu identifizieren.

Fehler beim SchlieBen
moooo Unter dem Ventilkegel des AB-QM haben sich mdglicherweise Ablagerungen
angesammelt. Diese kdnnen ggf. durch Spulen beseitigt werden.

Die Temperatur im NovoCon® S liegt auBBerhalb des empfohlenen Grenzwertbereichs
L L ujnim LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den
Normalbetrieb. Die Umgebungstemperatur ist wahrscheinlich hoher als 60 °C.

Interner Fehler beim NovoCon® S

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme

und den Normalbetrieb. Folgendes versuchen:

A: Rekalibrierung.

B: Stromversorgung aus und wieder einschalten.

C: Wenn der Fehler nicht behoben wurde, kann es notwendig sein,
den Stellantrieb auszutauschen.

Fehler wéhrend der Kalibrierung des NovoCon® S

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fir Alarme und
den Normalbetrieb. Uberpriifen Sie, ob der NovoCon® S ordnungsgemaf
an das Ventil angeschlossen ist. Kalibrieren Sie den Stellantrieb neu.

Spannungsversorgung unterschreitet einen Grenzwert
LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und
den Normalbetrieb. Verwenden Sie Analogkabel als Spannungsverstarker.

Kein Regelsignal

Im Analogregelbetrieb wurde erkannt, dass das Steuerkabel beschadigt ist.

Im CO6-Betrieb oder im invertierten CO6-Betrieb ist der ChangeOver®-Stellantrieb
nicht angeschlossen oder beschadigt.

]

ChangeOvers-Stellantrieb
Der ChangeOver®-Stellantrieb befindet sich in manueller Ubersteuerung
oder ist nicht in der Lage, die Position zu erreichen.

]

LEDs leuchten abwechselnd rot und grtin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.
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Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

LED-Anzeige (Fortsetzung)

NovoCon®S (Fortsetzung)

NovoCon®°M

Driicken der Modus-Taste im Normalbetrieb

_—

EO000O0 =

EEOO

_—

|

Kalibrieren/Zuriicksetzen/Spiilen

Driicken Sie die Reset-Taste. Alle LEDs gehen aus.

Driicken der Reset-Taste fiir

eine Sekunde: eine LED leuchtet

zwei Sekunden: zwei LEDs leuchten = Beginn der Kalibrierung (Reset)
drei Sekunden: drei LEDs leuchten

vier Sekunden: vier LEDs leuchten = Aktivierung der Spiilung

funf Sekunden oder ldanger = Riickkehr zum Normalbetrieb.

EO0O00O0O =

oooOoO

Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen

Driicken Sie die Reset-Taste, halten Sie sie gedriickt und schalten Sie dann

den Stellantrieb ein: Alle LEDs gehen zunachst aus.

Halten Sie die Reset-Taste gedriickt, bis alle vier LEDs aufleuchten = Zuriicksetzen
auf Standardeinstellungen.

Anzeige bei Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen:

1 x kurzes Aufleuchten aller Positions-LEDs in Gelb.

Bitte beachten Sie, dass nach einem Zurlicksetzen auf die Werkseinstellungen
automatisch eine Kalibrierung durchgefiihrt wird.

BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)

»

0000

BACnet-/Modbus-Aktivitdt (RS485)

LED leuchtet nicht: Der Stellantrieb registriert im Netzwerk keine Aktivitat.

LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde):

Netzwerkkommunikation findet statt und ist nicht fehlerhaft.

LED blinkt langsam (3-mal pro Sekunde) in Griin: Netzwerkkommunikation findet
statt und erfolgt tiber einen langeren Zeitraum direkt mit diesem Stellantrieb.

*

0000

FEHLERHAFTE BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)

LED blinkt langsam (1-mal pro Sekunde) in ROT: Der Stellantrieb registriert Aktivitat,
die jedoch fehlerhaft ist.

LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde) in ROT: Buskonflikt, ein anderes Gerat
verwendet moglicherweise dieselbe MAC-Adresse.

Stellung des Ventils/Stellantriebs

POOO

Das AB-QM ist vollstandig geschlossen.

POOO

AB-QM ist zu 1-24 % des Auslegungsdurchflusses gedffnet.

¥EOO

AB-QM ist zu 25-49 % des Auslegungsdurchflusses geoffnet.

FHERO

AB-QM ist zu 50-74 % des Auslegungsdurchflusses gedffnet.

THREN

AB-QM ist zu 75-99 % des Auslegungsdurchflusses gedffnet.

bl

Das AB-QM-Ventil ist zu 100 % des Auslegungsdurchflusses gedffnet.

THEHI® 0000

Spilung ist aktiv
Fir eine bestimmte Zeit gehen alle LEDs an und aus.

Bewegung des Ventils/Stellantriebs

NovoCon® schlief3t das Ventil

w = mo Alle LEDs leuchten griin und gehen dann einzeln nacheinander aus

(wiederholter Vorgang).

NovoCon® 6ffnet das Ventil

-‘-O OO0 ”O (O Alle griinen LEDs gehen aus und leuchten dann einzeln nacheinander auf

(wiederholter Vorgang).

>>>>

P}OOO

WARA

Kalibriervorgang des NovoCon®
LEDs leuchten nacheinander griin und gehen dann nacheinander aus.

LHEO O © THHEO

Entliftung ist aktiv
LEDs leuchten nacheinander gelb und gehen dann nacheinander aus
(wiederholter Vorgang).
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

LED-Anzeige (Fortsetzung) Informationen vom Stellantrieb

NovoCon®M (Fortsetzung) % Blink-Funktion, alle griinen LEDs gehen an und aus. Die Funktion wird verwendet,
um einzelne Stellantriebe im Feldbus zu identifizieren.

Fehler beim SchlieBen
‘*’O OO Unter dem Ventilkegel des AB-QM haben sich méglicherweise Ablagerungen
angesammelt. Diese kénnen ggf. durch Spiilen beseitigt werden.

Die Temperatur im NovoCon® liegt auBBerhalb des empfohlenen Grenzwertbereichs
“O O LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den
Normalbetrieb. Die Umgebungstemperatur ist wahrscheinlich hoher als 60 °C.

Interner Fehler beim NovoCon®
LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme
und den Normalbetrieb. Folgendes versuchen:
mo A: Rekalibrierung.
B: Stromversorgung aus und wieder einschalten.
C: Wenn der Fehler nicht behoben wurde, kann es notwendig sein,
den Stellantrieb auszutauschen.

Fehler wahrend der Kalibrierung des NovoCon®

w LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und
den Normalbetrieb. Uberpriifen Sie, ob der NovoCon® M ordnungsgemaR
an das Ventil angeschlossen ist. Kalibrieren Sie den Stellantrieb neu.

Spannungsversorgung unterschreitet einen Grenzwert
"O“ LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme
und den Normalbetrieb.

”O*‘ Kein Regelsignal
Im Analogregelbetrieb wurde erkannt, dass das Steuerkabel beschadigt ist.

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.

Driicken der Modus-Taste im Normalbetrieb

Kalibrieren/Zuriicksetzen/Spiilen

Driicken Sie die Reset-Taste. Alle LEDs gehen aus.
*O OO0 ”O O Driicken der Reset-Taste fiir

eine Sekunde: eine LED leuchtet

zwei Sekunden: zwei LEDs leuchten = Beginn der Kalibrierung (Reset)
mo = w drei Sekunden: drei LEDs leuchten

vier Sekunden: vier LEDs leuchten = Aktivierung der Spilung

finf Sekunden oder lénger = Riickkehr zum Normalbetrieb.

Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen
Driicken Sie die Reset-Taste, halten Sie sie gedriickt und schalten Sie

*O OO0 m dann den Stellantrieb ein: Alle LEDs gehen zunéchst aus.

Halten Sie die Reset-Taste gedriickt, bis alle vier LEDs aufleuchten
= Zurlicksetzen auf Standardeinstellungen.

Anzeige bei Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen:
m 1 x kurzes Aufleuchten aller Positions-LEDs in Gelb.
Bitte beachten Sie, dass nach einem Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen

automatisch eine Kalibrierung durchgefiihrt wird.
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL
LED-Anzeige (Fortsetzung) BACnet-/Modbus-Aktivitdt (RS485)
NovoCon®L, XL BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)
O LED leuchtet nicht: Der Stellantrieb registriert im Netzwerk keine Aktivitat.
O LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde):
Netzwerkkommunikation findet statt und ist nicht fehlerhaft.
*‘ LED blinkt langsam (3-mal pro Sekunde) in Griin: Netzwerkkommunikation findet statt

und erfolgt Giber einen langeren Zeitraum direkt mit diesem Stellantrieb.

®) FEHLERHAFTE BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)

LED blinkt langsam (1-mal pro Sekunde) in ROT: Der Stellantrieb registriert eine Aktivitat,
O die jedoch fehlerhaft ist.
*_ LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde) in ROT: Buskonflikt, ein anderes Gerat verwendet

moglicherweise dieselbe MAC-Adresse.

Stellung des Ventils/Stellantriebs

Das AB-QM ist vollstandig geschlossen.

AB-QM ist zu 1-49 % des Auslegungsdurchflusses gedffnet.

AB-QM ist zu 50-99 % des Auslegungsdurchflusses geoffnet.

Das AB-QM-Ventil ist zu 100 % des Auslegungsdurchflusses gedffnet.

Spulung ist aktiv
Fir eine bestimmte Zeit gehen alle LEDs an und aus.

OXFLH| |OWELE| |OBER| OB O| |OFXO

Bewegung des Ventils/Stellantriebs

NovoCon® schlieBt das Ventil
Alle LEDs leuchten griin und gehen dann einzeln nacheinander aus (wiederholter Vorgang).

NovoCon® 6ffnet das Ventil
Alle griinen LEDs gehen aus und leuchten dann einzeln nacheinander auf (wiederholter Vorgang).

O¥O| |00

hd * O A& Kalibri des NovoCon®
alibriervorgang des NovoCon
v O * - Griine LEDs blinken abwechselnd.
O O
P Entliiftung ist aktiv

Gelbe LEDs blinken abwechselnd.

44
OO

OO

Standby-Modus

OLHLx

Informationen vom Stellantrieb

Blink-Funktion, alle griinen LEDs gehen an und aus. Die Funktion wird verwendet,
um einzelne Stellantriebe im Feldbus zu identifizieren.

of 2
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL
LED-Anzeige (Fortsetzung) Informationen vom Stellantrieb (Fortsetzung)
NovoCon®L, XL (Fortsetzung) Fehler beim SchlieBen
Unter dem Ventilkegel des AB-QM haben sich méglicherweise Ablagerungen angesammelt.
*’ Diese kdnnen ggf. durch Spiilen beseitigt werden.
O Fehler wahrend der Kalibrierung des NovoCon®
O LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.

Uberpriifen Sie, ob der NovoCon® L/XL ordnungsgemaR an das Ventil angeschlossen ist.
Kalibrieren Sie den Stellantrieb neu.

Die Temperatur im NovoCon® liegt auBerhalb des empfohlenen Grenzwertbereichs

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.
Die Umgebungstemperatur ist wahrscheinlich héher als 60 °C.

Interner Fehler beim NovoCon®

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.
Folgendes versuchen:

A: Rekalibrierung.

B: Stromversorgung aus und wieder einschalten.

C: Wenn der Fehler nicht behoben wurde, kann es notwendig sein, den Stellantrieb auszutauschen.
Spannungsversorgung unterschreitet einen Grenzwert

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.

OB

O
*_ Kein Regelsignal
o Im Analogregelbetrieb wurde erkannt, dass das Steuerkabel beschadigt ist.

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.

Driicken der Modus-Taste im Normalbetrieb

Kalibrieren/Zuriicksetzen/Spilen
Driicken Sie die MODE-Taste. Alle LEDs gehen aus.
Driicken der Reset-Taste fiir

OO ‘ eine Sekunde: eine LED leuchtet = Stand-by-Betrieb

O ** zwei Sekunden: zwei LEDs leuchten = Beginn der Kalibrierung (Reset)

O * O drei Sekunden: eine LED leuchtet

OO O vier Sekunden: Aktivierung der Spiilung. Wenn die Spiilung vor Ablauf des Standard-Timeouts

von 1 Stunde gestoppt werden soll, driicken Sie nochmals 1 Sek. lang

Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen

Driicken Sie die MODE-Taste, halten Sie sie gedrtickt und schalten Sie dann den Stellantrieb ein:
00O Alle LEDs gehen zunéchst aus.

Halten Sie die MODE-Taste 4 Sekunden lang gedriickt = Zurlicksetzen auf Standardeinstellungen.

Anzeige bei Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen:

0O QQ 1 x kurzes Aufleuchten aller Positions-LEDs in Gelb.
Bitte beachten Sie, dass nach einem Zurlicksetzen auf die Werkseinstellungen automatisch
eine Kalibrierung durchgefiihrt wird.
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Anwendungsbeispiel Wenn NovoCon® S und das Kabel NovoCon® I/O miteinander kombiniert werden, ergeben sich viele Optionen
NovoCon®S1/0

Betriebsbeispiel (DDC-Befehl)
Objekt/Register | Einstellwert | Beschreibung

AV:1/33280 85 DDC stellt den Offnungswert (in %) des Ventils AB-QM ein
DDC stellt das Spannungsniveau am Analogausgang
A0:0/33286 55 des NovoCon® S ein, das an die angeschlossene

Fernschnittstelle gesendet wird

Anzeigewerte beim BMS-Beispiel
Objekt/Register | Anzeigewert | Beschreibung

NovoCon® S

Spannungsausgang vom NovoCon® S

A0:0/33286 55 N
Die Widerstandseingdnge kénnen zur Fernschnittstelle
auch als galvanisch getrennte Al:0/33216 6,5 Spannungsniyeau am analog?n Regeleingar?g, das A
digitale Eingénge verwendet werden, vom Stellantrieb gemessen wird (kann auch in mA sein)
um z. B. einen Fensterkontakt, Al:1/33218 1160 Widerstandswert‘(ohm), empfangen
Taupunktfiihler usw. zu erfassen. von der Femschnittstelle 1
Angeschlossen: < 900 Ohm. Al:2/33220 1263 Widerstandswert (Ohm), empfangen

von der Fernschnittstelle 2

Getrennt: 100 kOhm.

Anwendungsbeispiel NovoCon®  Multiplexer und Relais (Analog-Digital-Analog-Wandler) kdnnen in Kombination mit einem NovoCon® S
1/0 und Multiplexer/Relais verwendet werden, um Informationen tiber Ein/Aus-Gerate zu sammeln oder um diese zu regeln.

Mit Hilfe des NovoCon-0-10-V-Ausgangssignals (AO:0/33286) wandeln die Multiplexer-Relais dieses Signal
um, um Geréte ein oder auszuschalten. So wird z. B. ein 7-V-Signal vom NovoCon® S im Multiplexer-Inneren
so umgewandelt, dass Gerdt 1 = ein, Gerat 2 = ein, Gerat 3 = aus ist. Beispiel: Ein 4-V-Signal vom NovoCon® S
wird im Multiplexer-Inneren so umgewandelt, dass Gerat 1 = ein, Geréat 2 = aus, Gerat 3 = aus ist.

Mit dem von den Multiplexern empfangenen NovoCon-0-10-V-Eingangssignal (Al:0/33216) kann der DDC-Regler
die Bedeutung des Spannungssignals entschliisseln. So wird z. B. ein 7-V-Signal vom Multiplexer zum NovoCon® S
vom DDC-Regler als Gerét 1 = ein, Gerat 2 = ein, Gerat 3 = aus entschlisselt. Ein 4-V-Signal vom Multiplexer zum
NovoCon® S wird vom DDC-Regler als Gerdt 1 = ein, Gerat 2 = aus, Gerat 3 = aus entschlisselt.

Klappe Turkontakt
N
Fensterkontakt
'J—El

Digitale Ausgange E Digitale
N - Eings
Gebldsekonvekto nonoe

Multiplexer/Multiplexer-Relais

Kondensation

Anwendungsbeispiel:
Umschalten Zentralanlage Objekt/ | Einstell-/ .
- 2-Rohr-System 9 Regjiester An;:isgzwert Beschreibung

Es konnen die folgenden
Auslegungsdurchflusswerte fiir Heizen
und Kiihlen verwendet werden

1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C, kW
MSV:3/ | Ausgewahlter | und kg/m?

32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewdhlt = gpm, °F,
kBTU und Ib/ft?

MSV:9/ Digital/
32810 Analog

AV:30/ 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
32796 fir Heizen, z.B. 250 I/h
AvV:31/ 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
32798 fir Kihlung, z. B. 400 I/h
Wenn das System von Zentralheizung
auf Zentralkiihlung umgestellt wird,
MSV:10/ Kiihlen konnen die betreffenden NovoCon-
S Feldbus < 32811 Stellantriebe eingestellt werden, sodass

der korrekte Auslegungsdurchfluss
angenommen wird
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Anwendungsbeispiel
ChangeOver®- 4-Rohr-System

Anwendungsbeispiel
ChangeOver Energy

Anwendungsbeispiel
Analoger CO6-Betrieb

Separate maximale Durchflussvoreinstellung fiir Heizung und Kihlung
Fldchenheizungen
Aufbau
Objekt/ Einstell-/ s
Register | Anzeigewert Beschreibung
MSV:9/ Im CO6-Betrieb werden das V/mA-Eingangssignal
: CO6-Betrieb | und -Ausgangssignal nur fiir die Regelung des
Feldb 32810 ?
5_ Saous 6-Wege-Stellantriebs verwendet
. MSV:3/ | Ausgewahlter | ISO-Ventil ausgewdhlt = I/h, °C, kW und kg/m?
NovoCon®S | 32802 Ventiltyp | ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F, kBTU und Ib/ft?
ChangeQvere AV:30/ 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Heizen,
ﬁ ﬁ 32796 z.B.2501/h
AV:31/ 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
32798 fur Kiihlung, z. B. 400 I/h
Aufbau
ij.e'“l A Einstell-/ ¢ |Beschreibung
Im CO6-Betrieb werden das V/mA-Eingangssignal
MSV:9/32810 CO6-Betrieb und -Ausgangssignal nur fir die Regelung des
6-Wege-Stellantriebs verwendet
. . Berechnung der Energie auf Grundlage der Werte von der
- ': AV:32/33288 | Leistungsabgabe Durchflussriickmeldung (AV:2) und Temperatur (Al:1 und Al:2)
a1 AV:33/33290 |Heizenergiezahler | Energiezéhler fiir Heizung summieren
[ AV:34/33292 |Kilteenergiezéhler| Energiezéhler fiir Kiihlung summieren
11
. Ausgewdhlter | ISO-Ventil ausgewahlt =1/h, °C, kW und kg/m?
_J_ ! MSV:3/32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F, kBTU und Ib/ft®
NovoCon®S . Auswdhlen zwischen Temperatureinheiten oder
Al:1/33218 Temperatur Widerstandswerten
ChangeOvers . Auswahlen zwischen Temperatureinheiten oder
geQver Al:2/33220 Temperatur Widerstandswerten
AV:30/32796 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Heizen, z. B. 250 I/h
AV:31/32798 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Kiihlung, z. B. 400 I/h

Mit dem Objekt MSV:9/Register 32810 Zustand 7 oder 8 kdnnen sowohl der NovoCon® S als auch der NovoCon®
ChangeOver® liber einen einzigen Spannungsausgang von einem Raumregler aus gesteuert werden.
NovoCon® S kann an die von jedem beliebigen Raumregler ausgegebenen Spannungswerte sowohl

zur Umschaltung als auch zur Regelung des Durchflusses angepasst werden. Dies geschieht durch

die Konfiguration der Objekte AV:50-53/Register 32848-32854.

Q
400 1/h
NovoCon® S
200 I/h
ChangeOver®
0l/h
ov 5V 1ov
Aufbau
Objekt/Register | Einstell-/Anzeigewert | Beschreibung
MSV:9/32810 Analoger CO6-Betrieb | Das Durchfluss- und Umschaltsignal wird tiber einen einzigen Analogeingang gesteuert
1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C, kW und kg/m?
MSV:3/32802 Ventiltyp -
ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F, kBTU und Ib/ft?
AV:30/32796 200 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Heizen, z. B. 450 I/h
AV:31/32798 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Kiihlung, z. B. 400 I/h
. . Dient zum Schalten des Heiz- und Kiihlregelsignals vom Raumregler
BV:2/32786 Direkt Muss vor AV:50-53/Register 32848-32854 eingestellt werden
AV:50/32848 0 Das Regelsignal (V) fiir Heizung 100 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8
AV:51/32850 33 Das Regelsignal (V) fiir Heizung 0 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8
AV:52/32852 6,7 Das Regelsignal (V) fiir Kiihlung 0 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8
AV:53/32854 10 Das Regelsignal (V) fiir Kithlung 100 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8

© Danfoss | 2024.01

Al368140926963de-000108 | 29



Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Anwendungsbeispiel
Analoger CO6-Betrieb
(Fortsetzung)

ChangeOvers

NovoCon® S

Q
400 I/h

2001/h

0l/h

ov 5V 1ov

Aufbau
Objekt/Register | Einstell-/Anzeigewert | Beschreibung
MSV:9/32810 Analoger CO6-Betrieb | Das Durchfluss- und Umschaltsignal wird tiber einen einzigen Analogeingang gesteuert
X 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C, kW und kg/m?
MSV:3/32802 Ventiltyp - - -
ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F, kBTU und lb/ft*
AV:30/32796 200 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Heizen, z. B. 450 I/h
AV:31/32798 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Kihlung, z. B. 400 I/h
AV:50/32848 10 Das Regelsignal (V) fiir Heizung 100 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8
AV:51/32850 6,7 Das Regelsignal (V) fiir Heizung 0 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8
AV:52/32852 33 Das Regelsignal (V) fiir Kiihlung 0 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8
AV:53/32854 0 Das Regelsignal (V) fiir Kiihlung 100 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8

ChangeOvers

NovoCon® S

Q
4001/h

2001/h

0l/h

ov 5v 1ov

Aufbau
Objekt/Register | Einstell-/Anzeigewert | Beschreibung

MSV:9/32810 Analgg:[ér;\;:ret'igerter Das Durchfluss- und Umschaltsignal wird tiber einen einzigen Analogeingang gesteuert
1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C, kW und kg/m?

MSV:3/32802 Ventiltyp
ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F, kBTU und Ib/ft?

AV:30/32796 200 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Heizen, z. B. 450 I/h

AV:31/32798 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Kihlung, z. B. 400 I/h

BV:2/32786 Direkt ssvor AVSD-53/Register 32648 32854 eingestellwerden

AV:50/32848 0 Das Regelsignal (V) fiir Heizung 100 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8

AV:51/32850 33 Das Regelsignal (V) fiir Heizung 0 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8

AV:52/32852 6,7 Das Regelsignal (V) fiir Kithlung 0 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8

AV:53/32854 10 Das Regelsignal (V) fiir Kiihlung 100 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8
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Anwendungsbeispiel
Analoger CO6-Betrieb
(Fortsetzung)
Q
NovoCon® S 4001/h
2001/h
ChangeOver®
0l/h
) o ~ o
Aufbau
Objekt/Register | Einstell-/Anzeigewert | Beschreibung
MSV:9/32810 Analoger |nvgrt|erter Das Durchfluss- und Umschaltsignal wird Giber einen einzigen Analogeingang gesteuert
CO6-Betrieb
1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C, kW und kg/m?*
MSV:3/32802 Ventiltyp
ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F, kBTU und Ib/ft?
AV:30/32796 200 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Heizen, z. B. 450 I/h
AV:31/32798 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Kiihlung, z. B. 400 I/h
. Dient zum Schalten des Heiz- und Kuhlregelsignals vom Raumregler
BV:2/32786 Invers Muss vor AV:50-53/Register 32848-32854 eingestellt werden
AV:50/32848 10 Das Regelsignal (V) fir Heizung 100 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8
AV:51/32850 6,7 Das Regelsignal (V) fir Heizung 0 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8
AV:52/32852 33 Das Regelsignal (V) fir Kithlung 0 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8
AV:53/32854 0 Das Regelsignal (V) fur Kithlung 100 % offen bei MSV:9/Register 32810 = Zustand 7 oder 8
Anwendungsbeispiel Das ChangeOver® ist ein 6-Wege-Ventil mit einem Drehantrieb und schaltet den Durchfluss zwischen Heizen
ChangeOver® und Kiithlen um. Ein druckunabhéngiges Abgleich- und Regelventil Typ AB-QM mit einem Stellantrieb wird fiir

Anforderungen gegen

ein Festsetzen des Ventils:
Um das Risiko zu mindern,

dass sich der Kugelhahn aufgrund
der Wasserqualitat festsetzt,
muss das Ventil mindestens
einmal pro Woche teilweise
gedreht werden. Dabei handelt
es sich um eine Werkseinstellung
(Objekt: MSV:11/Register: 32812).

den hydraulischen Abgleich des Systems und zum Regeln des Durchflusses eingesetzt. Wenn der NovoCon® S
fur die Durchflussregelung benutzt wird, werden NovoCon® S und der Stellantrieb NovoCon® ChangeOver® im
Feldbus-Netzwerk dargestellt und es ist kein physikalischer I/O fir die Regelung notwendig.

Kiihlen:

Heizung:
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Danifi

Absperrung und
keine Vermischung

Versorgungsanschluss 1 offen

Absperrung

Versorgungsanschluss 2 offen

In der Regel erfolgt Kiihlung tiber die Anschlisse 1 und 4 und Heizen tiber die Anschlisse 5 und 6.
Wenn dies aus irgendeinem Grund nicht méglich ist, muss stattdessen der invertierte CO6-Betrieb
(MSV:9/32810) verwendet werden.

Das CO6-Ventil verfiigt im Gegensatz zu anderen Kugelhdhnen tber eine Absperrfunktion. Diese sollte nur
bei Wartungsarbeiten und nicht im Betrieb eingesetzt werden. Durch diese Funktion sind keine zusatzlichen

vier Kugelhdhne erforderlich.

Der Absperrbefehl kann nur ausgefiihrt werden, wenn der Volumenstrom-Sollwert (AV:1/33280) = 0 ist.

Anwendungsbetrieb
Zustand 3: CO6-Betrieb

In der Regel erfolgt Kiihlen
Uber die Anschlisse 1

und 4 und Heizen tber

die Anschlisse 5 und 6.
Wenn das nicht mdéglich ist,
kann dies gewechselt werden
und Zustand 4: Invertierter
CO6-Betrieb muss
ausgewahlt werden.

NovoCon® S und der Stellantrieb NovoCon ChangeOver® kommunizieren tiber das Spannungsregelsignal

und das Riickmeldesignal. Alle Funktionen kénnen liber einfache Busbefehle aktiviert werden. Zum einfacheren
technischen Verstandnis ist unten eine detaillierte Erlauterung der Kommunikation zwischen NovoCon® S

und dem Stellantrieb NovoCon ChangeOver® dargestellt.

Ktihlung Gber Anschluss 1 und 4

CO6-Betrieb
8,5V 85V
55V Kihlen Heizen
SchlieBen”
2,5V i - "’ - 2,5V —m—
0 Quelle 1 45°+6° Quelle 2 90° Winkel

Heizung tber Anschluss 5 und 6

Invertierter CO6-Betrieb

Heizung tber Anschluss 1 und 4

85V 85V
55V Heizen 577# Kihlen
SchlieBen
25V ‘ ‘ - 2,5V ——
0° Quelle 1 45°+6° Quelle 2 90° Winkel

Kiihlung Gber Anschluss 5 und 6

Signal vom NovoCon® S zum Stellantrieb NovoCon® ChangeOver®

Motor ausschalten Kiihlen Absperrung Heizen
CO6-Betrieb 1,0V 2,5V 55V 8,5V
Invertierter CO6-Betrieb 1,0V 8,5V 55V 2,5V
Riickmeldesignal vom Stellantrieb NovoCon® ChangeOver®
Keine Bewegung " Bewegungsrichtung: Bewegungsrichtung: N
moglich (it Von Kiihlen zu Heizen ab=peiung Von Heizen zu Kiihlen feizen
1,0V 2,5V 4,0 55V 70V 8,5V
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Verwendung von
BACnet-Objekten
und Modbus-Registern

Allgemeine Hinweise

Es existieren einfache BACnet- und Modbus-Einstellungen, die wichtig fiir die grundlegende Konfiguration
des NovoCon® sind, damit eine Kommunikation und Regelung erfolgen kann. Diese Einstellungen sind

- Einstellung des in den BACnet-Objekten oder in Modbus-Registern mit Dezimalformat enthalten.
Auslegungsvolumenstroms

NovoCon®S Erstkonfiguration
ovoCon
Anwendungsbetrieb:
MSV:9/32810 5 Kalibrierung
:’ Digitale Regelung Ausgewahlter Anwendung v:r::eg:s':?:m aktivieren
5 (Standard), Ventiltyp auswahlen AV:30/32796 MSV:0/33284
O || AnalogeRegelung, || MSV:3/32802 || Msv:10/32811 | . = Zustand 2
° . Heizen
3 CO6-Betrieb, (Standard AB-QM Heizen (Standard) AV:31/32798 oder manuelle
z Invertierter CO6-Betrieb, 4.01SODN 15) Kiihlen k(lhlen Kalibrierung
CO6-Betrieb ohne Alarme, verwenden
Invertierter CO6-Betrieb
ohne Alarme,
Analoger CO6-Betrieb,
Analoger invertierter
CO6-Betrieb
@ . .
NovoCon°M Erstkonfiguration
= A dungsbetrieb: Ausgewahlter Anwendung Kalibrierung
= MSV:9/32810 Ventiltyp auswahlen sleoun Sy aktivieren
S|2>| Digitale Regelung || Msv:3/32802 || Msveio/z2s11 || Volumenstrom |l yicyi0/33584 zustand 2
° . Heizen: AV:30/32796
3 (Standard), (Standard AB-QM Heizen (Standard) Kiihlen: AV-31/32798 oder manuelle
= Analoge Regelung NovoCon® DN40) Kihlen T Kalibrierung verwenden

NovoCon®L, XL

Erstkonfiguration des NovoCon® L

Kalibrierung
g A d betrieb: Ausgewdhlter Anwendung Auslegungs- aktivieren
< MSV:9/32810 Ventiltyp auswéhlen MSV:0/33284
5]
S |:> Digitale Regelung |:> MSV:3/32802 |:> MSV:10/32811 |:> He‘i’:e::xf/?ss(:;;zr;% I:> Zustand 2
3 (Standard), (standardmaBig Heizen (Standard) KUhIen: AV:31/32798 oder manuelle
< Analoge Regelung AB-QM DN 125) Kiihlen o Kalibrierung
verwenden

Erstkonfiguration des NovoCon® XL

Kalibrierung
=< A dungsbetrieb: Ausgewahlter Anwendung AT aktivieren
= MSV:9/32810 Ventiltyp auswahlen MSV:0/33284
3 |:> Digitale Regelung |:> MSV:3/32802 |:> MSV:10/32811 |:> He‘i’:e';':“;f,:‘;;/';z';‘% |:> Zustand 2
2 (Standard), (standardmaBig Helzen“(Standard) Kiihlen: AV:31/32798 oderménuelle
z Analoge Regelung AB-QM DN 200) Kiihlen Kalibrierung

verwenden
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Verwendung von
BACnet-Objekten

und Modbus-Registern
(Fortsetzung)

- Erweiterte Konfiguration
und Funktionen

Wenn die Standardeinstellung des Stellantriebs nicht ordnungsgemag ist, ist den folgenden Objekten besondere
Aufmerksamkeit zu widmen:

MSV:9/32810 Anwendungsbetrieb

MSV:3 /32802 Ausgewahlter Ventiltyp

MSV:10/32811 Anwendungsbefehl und -status

AV:30/32796 Auslegungsvolumenstrom Heizen

AV:31/32798 Auslegungsvolumenstrom Kiihlen

MSV:0/33284 Betriebsart des Stellantriebs und spezielle Funktionen
Al:1/33218 T1-Wert, Temperatur- oder Widerstandseingang
Al:2/33220 T2 Wert, Temperatur- oder Widerstandseingang
Al:3/33222 T3-Wert, Temperatur- oder Widerstandseingang
AV:32/33288 Leistungsabgabe

MSV:13/32815 Energiemanagement

Anwendungsbetrieb:

Der standardmafige Anwendungsbetrieb ist ,Digitale Regelung”. In dieser Betriebsart wird der NovoCon® M
Uber Feldbus geregelt und die Spannungsein- und -ausgédnge sind verfiigbar, um andere Geréate anzuschlieBen.
Alternativ erwartet der NovoCon im Analogregelbetrieb ein analoges Regelsignal.

Auswahl des AB-QM Ventiltyps:

Nachdem der Anwendungsbetrieb (siehe oben) ausgewahlt wurde, ist es erforderlich, den AB-QM-Ventiltyp
auszuwahlen, auf dem der Stellantrieb montiert ist. Dies erfolgt mit dem Objekt/Register MSV:3/32802
(Ausgewabhlter Ventiltyp). Der aktuelle Wert von MSV:3/32802 kann auf 1 bis 9 eingestellt werden. Jede Zahl steht
fur einen bestimmten AB-QM-Ventiltyp, der in folgender Tabelle gefunden werden kann: Auswahl des Ventiltyps.
Der Standardwert fiir MSV:3/32802 ist 1, d. h. ISO-Ventil AB-QM DN 40.

Auswahlen und Einstellen von MaBeinheiten:

Wenn die standardméfBigen MaBeinheiten gedndert werden sollen, kann dies im BACnet Uber die
MaBeinheitseigenschaft des Objekts/der Objekte oder liber die einzelnen Register (Modbus) erfolgen.

Weitere Informationen sind den Tabellen fir BACnet und Modbus zu entnehmen.

Einstellung des Auslegungsvolumenstroms:

Der maximale Auslegungsvolumenstrom des geregelten Systems ist anzupassen, wenn der Nenndurchfluss
des Ventils dem maximalen Auslegungsvolumenstrom nicht entspricht. Der Auslegungsvolumenstrom

wird eingestellt, indem der aktuelle Wert von Folgendem verandert wird:

« AV:30/32796 Auslegungsvolumenstrom fiir Heizungsanwendungen

+ AV:31/32798 Auslegungsvolumenstrom fir Kiihlanwendungen

Temperaturmessungen:

Al:1/33218 (Temperatureingang T1 oder Widerstandseingang) und Al:2/33220 (Temperatureingang T2 oder
Widerstandseingang) und Al:3/33222 (Temperatureingang T3 oder Widerstandseingang) dienen dazu, um mit
Temperaturflihlern die Temperatur zu messen. Eine direkte Anzeige des Widerstandswerts ist (bei Auswahl)
ebenfalls méglich, wodurch diese Eingange sich fir andere Zwecke als die Temperaturmessung (z. B. als
Fensterkontakte oder andere potenzialfreie Kontakte) einsetzen lassen. Geschlossener Schaltkreis <900 Q,
offener Schaltkreis >100 kQ.

Leistungsabgabe:

AV:32/33288 (Leistungsabgabe) wird verwendet, um die aktuell abgegebene Leistung des Endgerdts anzuzeigen.
Sie basiert auf den Messungen des Volumenstroms des Wassers und der Temperaturdifferenz zwischen Vor- und
Rucklauf.

Energiezahler:

Die fur Kiihlung und Heizung verbrauchte thermische Energie wird unter AV:33/33290 bzw. AV:34/33292
gemessen und protokolliert. Diese Funktion wird mit MSV:12/32814 aktiviert und deaktiviert.

Spiilen eines Systems:

Das Objekt/Register MSV:0/33284 (Betriebsart des Stellantriebs und spezielle Funktionen) verfugt Gber eine
Option auf, die es dem Benutzer erlaubt, die Systemspilung tber den Feldbus einzuleiten. Die Spilung eines
Systems wird eingeleitet, indem MSV:0/33284 auf 3 (Spiilen) eingestellt wird. Dadurch wird das Ventil AB-QM
vollstandig vom Stellantrieb geoffnet. Die Spiilung wird beendet, wenn:

+ MSV:0/33284 wird zurlickgesetzt auf 1 = Normaler Betrieb.

« Die Spannungsversorgung wird eingeschaltet.

+ Die Spulfunktion wird nach einer Stunde gestoppt.

Nachdem die Spllung beendet ist, kehrt der Stellantrieb in den Normalbetrieb zurlick.

Entliiftung eines Systems:

Mit MSV:0/33284 ist es auch moglich, Uiber den Stellantrieb eine Entliiftung einzuleiten. Das Ventil AB-QM

wird mehrere Male ge&ffnet und geschlossen, damit die im Hydrauliksystem eingeschlossene Luft entweichen
kann. Die Entliiftung wird eingeleitet, indem MSV:0/33284 auf ,4" eingestellt wird. Die Entliftung lduft

ohne Unterbrechungen bis zum Ende ab. Der Stellantrieb kehrt dann in den Normalbetrieb zurlick,

d. h. MSV:0/33284 = 1 (Normal).

Regeln des Stellantriebs:

Im Normalbetrieb des Stellantriebs (Digitalregelung), bei dem der Durchfluss durch ein AB-QM-Ventil geregelt
werden soll, wird das Objekt ,Gewtinschter Durchfluss” (AV:1/33280) verwendet. Die standardmaBige Einstellung
fur die Mal3einheit des Volumenstromsollwerts ist ,%".

Hierbei handelt es sich um die am besten geeignete Einstellung, da Informationen tber die Einstellung

des Auslegungsvolumenstroms am Stellantrieb fiir den Regler nicht erforderlich sind. Das Ausgangssignal

des Reglers muss nur so eingestellt werden, dass es den Auslegungsvolumenstrom fiir Heizen (AV:30/32796)
oder den Auslegungsvolumenstrom fiir Kithlen (AV:31/32798) von 0 bis 100 % regelt. Alternativ kann der
Auslegungsvolumenstrom AV:0/32768 verwendet werden.

Zum Verandern des Durchflusses durch das Ventil wird der aktuelle Wert von AV:1/33280 im Bereich 0 bis 100 %
Ubermittelt.

Wenn die flr AV:1/33280 ausgewdhlte MaBeinheit ,I/h* sein soll, muss der Volumenstrom-Sollwert durch

das Ventil in ganzen Zahlen Gibermittelt werden, die fiir I/h stehen. Ein Beispiel hierfiir ware ein Regler,

der Werte im Bereich 0 bis 7500 I/h fur ein Ventil mit der Nennweite DN 40 an den Stellantrieb Gbermittelt.
Alarme und Warnungen:

Systemfehler kénnen mithilfe der BACnet-Objekte BV:10 bis BV:24 oder mithilfe des Modbus-Registers 33536
erfasst werden. Siehe flr weitere Informationen die BACnet- und Modbus-Tabellen.
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Optimierung der BACnet-
Netzwerkgeschwindigkeit

Unnétigen ,Poll for Master“-Datenverkehr reduzieren

Im NovoCon® S kann die Einstellung ,MAX_MASTER” héher als die Nummer der hochsten verwendeten
MAC-Adresse im MS/TP-Teilnetzwerk eingestellt werden. Die Eigenschaft ,MAX_MASTER" kann im Gerateobjekt
gefunden werden und weist den Standardwert 127 auf. Bei Verwendung ist zu beachten, dass der Eigenschaftswert
+MAX_MASTER" zu einem spdteren Zeitpunkt entsprechend anzupassen ist, bevor mehr Gerdte zum Netzwerk
hinzugefiigt und die hochste MAC-Adresse den Eigenschaftswert ,MAX_MASTER” Giberschreitet.

Wichtig: Bevor ,MAX_MASTER" eingestellt werden kann, muss gewébhrleistet werden, dass ALLE MAC-Adressen
in den Netzwerkgerateeinstellungen unter dem geplanten ,MAX_MASTER"-Wert liegen. Andernfalls kann
es zu Problemen bei der Netzwerkkommunikation kommen.

Korrekte ,,INFO_FRAMES"” zuteilen

Einstellung fir den Regler:

Netzwerk-Router und Reglergeréte, die Datenverkehr im MS/TP-Netzwerk transportieren, erfordern eine
héhere Anzahl an ,INFO_FRAMES" als NovoCon® S. Deshalb miissen diese Gerdte einen hoheren Wert haben

als der NovoCon® S. Als allgemeine Faustregel gilt: Der Eigenschaftswert von ,MAX_INFO_FRAMES"” des Routers
ist gleich der Anzahl der MS/TP-Geréte im Teilnetzwerk des Routers. Die Eigenschaft ,MAX_INFO_FRAMES"
kann im Gerateobjekt von MS/TP-Geraten gefunden werden. Der NovoCon hat standardmafig einen
,MAX_INFO_FRAMES"-Wert von 1.

Energiemanagement
MSV:13/32815

Leistungsmanager

Allgemeines - Zustande der Energiebegrenzung:

Fir alle ,Begrenzungszustande” innerhalb von MSV:13/32815 wird eine Warnung aktiviert und auf dem Bus
angezeigt, um den Benutzer dariiber zu informieren, dass NovoCon® die Regelung des Durchflusses durch
das AB-QM-Ventil Gbernommen hat. Wahrend der NovoCon®-Regelung wird das Ventil zu keinem Zeitpunkt
geschlossen, d. h. der Algorithmus enthalt Beschrankungen in Bezug auf die SchlieBungsprozentsatze,
obwohl das Ventil immer iber das Regelsignal eines externen Gerats geschlossen werden kann. Wenn

die Energiebegrenzungseinstellungen nicht moglich sind, ohne dass der NovoCon® sich schlief3t, wird eine
Warnung aktiviert, die den Benutzer dariber informiert, dass der Sollwert aulerhalb des vorgegebenen
Bereichs liegt. Bitte beachten Sie, dass der NovoCon® bei Erreichen des Sollwerts automatisch die Regelung
des Durchflusses unterldsst, wenn das externe Gerat, z. B. DDC, stark von dem von NovoCon® berechneten
Durchfluss-/Offnungsprozentsatz abweicht. Hinweis: Diese Informationen kénnen vom Benutzer verwendet
werden, um das PID des externen Regelgerats zu verbessern.

Allgemeines - Zustdnde der Energieregelung:

Fir alle Regelzustande innerhalb von MSV:13/32815 mit Ausnahme der Leistungsregelung tibernimmt

NovoCon® die volle Kontrolle Giber den Volumenstrom durch das AB-QM-Ventil und nimmt kein Regelsignal

von externen Gerdten an. Wahrend der NovoCon®-Regelung wird das Ventil zu keinem Zeitpunkt geschlossen,

d. h., der Algorithmus enthélt Beschrankungen in Bezug auf die SchlieBungsprozentsatze. Wenn die Energie-
regelungseinstellungen nicht moglich sind, ohne dass der NovoCon® sich vollstandig schliet, wird eine Warnung
aktiviert, die den Benutzer dariiber informiert, dass der Sollwert auBerhalb des vorgegebenen Bereichs liegt.

Wenn MSV:13 (Energieanwendung) von ,nicht verwendet” auf:

- Leistungsbegrenzung/-regelung oder Delta-Temp. begr./-regelung: Die Funktionen T1 und T2 sind fiir die
Vorlauf-/Ricklauftemperatur gesperrt — diese kdnnen erst gedandert werden, wenn die App deaktiviert ist.

- Riicklauftemperaturbegrenzer/Regelung: Die Klemme fiir die ,Riicklauftemperaturfunktion” ist gesperrt
und kann erst gedndert werden, wenn die Energie-Anw. deaktiviert wird.

Zustand 1: Nicht aktiv
Energiemanagement-Anwendungen sind deaktiviert.

Zustand 2: Leistungsbegrenzung (Beispiel Kiihlwasser)

NovoCon® berechnet die momentan verbrauchte Warmeleistung, tibersteuert bei Bedarf das DDC-Regelsignal
und begrenzt die thermische Leistung entsprechend den benutzerdefinierten Werten im Objekt/Register AV:35
oder 36/32832 oder 32834. Die Warmeleistung wird durch Schlieen des Ventils begrenzt, bis der gemessene kW-
Wert wieder unter den definierten Grenzwert fallt.

Es gibt benutzerdefinierte Grenzwerte sowohl fiir die Kihl- als auch fir die Heizleistung. Wenn diese

Begrenzung aktiviert ist, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Anwendungsbeispiele: Wenn die ,Leistung” auf diese Weise begrenzt wird, ist es moglich, einen Mehrverbrauch
(bei Spitzenlast) zu verhindern und die Verteilung der Auslegungsleistung im Gleichgewicht zu halten.

Objekt/ Einstell-/

Register | Anzeigewert
MSV:9/ -

32810 Digital

Beschreibung

NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
Gber BUS

1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C, kW
MSV:3/ | Ausgewahlter |und kg/m?

32802 Ventiltyp  |ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F
und kBTU

kw

ung_40-kW-

. - AV:31/ - Einstellen des Auslegungsdurchflusses
; T e = 32708 | KUhlem  |firkahlung, 7. B. 400 I/h
: NovoCon- Der max. Wert fiir die Kiihlleistung,

H | Ubersteuerungszeitraum MSV:13/ Leistungs- ur cie " .
I/h ' ' 32815 begrenzung ;jeBn 2ch)onCan nicht tiberschreiten wird,

DDC-Regel AV:36/ Max. Der Hochstwert fiir den Leistungswert,
DDC-Regelung  NovoCon-Regelung “Regelung 32834 | Leistungswert der durch den NovoCon sichergestellt
fir Kiihlung |wird, z. B. 4 kW
Energiemanagement Mindestdurchfluss
in Prozent vom Auslegungsvolumenstrom

zeit = AV:46/

32862

10%

Zustand 3: Leistungsregelung

Die Warmeleistung wird direkt in kW, kBTU oder % und nichtin I/h oder gpm geregelt. Die Warmeleistung

durch das Ventil wird durch das Objekt Durchfluss-Sollwert AV:1 in kW oder kBTU/h (ausgewahlt in

MSV:21/32788) geregelt und basiert auf den Volumenstrom- und Temperatursensoren, die zur Berechnung der
Leistungsaufnahme verwendet werden. Anwendungsbeispiel: Temperierung eines Raumes (z. B. einer Lagerhalle),
wobei die Warmeleistung eingestellt und konstant gehalten werden kann.
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Energiemanagement
MSV:13/32815 (Fortsetzung)

Delta-T-Manager

Zustand 4: Min. Delta-T-Begrenzung (Beispiel Heizwasser)

NovoCon® Ubersteuert bei Bedarf das DDC-Regelsignal und halt eine Mindesttemperaturdifferenz

zwischen Vorlauf- und Riicklauftemperatur aufrecht, indem er bei Unterschreiten des benutzerdefinierten
Mindest-Delta-T das Ventil schlief3t. Dadurch wird unabhéngig von der Vorlauftemperatur immer eine
Mindestleistungstibertragung an den Gebladsekonvektor gewdhrleistet. Dieser Zustand kann auch im CO6-Betrieb
genutzt werden, dadurch wird dann der passende Wert im Kiihl- bzw. Heizbetrieb sichergestellt. Zum Heizen
wird der Delta-T-Wert wird in Objekt/Register AV:37/32836 eingestellt. Wenn die Bedingungen die Aktivierung
dieser Begrenzung zulassen, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 im Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Anwendungsbeispiel: Wenn die Effizienz von Kessel/Kaltwassersatz verbessert werden soll, kann der Wert fiir
Minimum Delta T im System definiert werden.

q Wert
'?b’?kt/ schreiben/ |Beschreibung
c egister lezen
MSV:9/ . NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
WW-Vorlaut 32810 | D9t Jiberpus
Min. AT-Einstellung, __ - MSV:3/ | Ausgewahlter |ISO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C und kW
32802 Ventiltyp | ANSI-Ventil ausgewéhlt = gpm, °F und kBTU
\ -
\WW-Ricklauf!  Energie- Energie- 2 Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
1 einsparung einsparung M3$2\g11$/ Heizen werden unter Berticksichtigung von
Zeit mm=p Al:1 > Al:2 angewendet
AV:30/ 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
32796 fiir Heizen, z. B. 250 I/h
MSV:13/ Min. Stellt permanent sicher, dass die
32815 Begrenzung |Temperaturdifferenz von Vor- und Riicklauf
DeltaT nicht unter einen festgelegten Wert féllt
AV:37/ | Delta-T-Wert |Der Mindestwert fiir Delta T, der durch
32836 Heizen den NovoCon sichergestellt wird, z. B. 20 °C
AV:46/ 10% Energiemanagement Mindestdurchfluss
32862 in Prozent vom Auslegungsvolumenstrom

Zustand 4: Min. Delta-T-Begrenzung (Beispiel Kithlwasser)
Anwendungsbeispiele: Wenn die Effizienz im System verbessert werden soll, kann der Wert fir Minimum Delta T
im System definiert werden.

Objekt/ [ Einstell-/ :
| Register | Anzeigewert Beschreibung
. MSV:9/ Digital NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
< 32810 9 iiber BUS
Riicklauf |8 P B ISO-Ventil ausgewdhlt =1/h, °C, kW
t  Energieeinsparung 7 Erageamparns. | MSV:3/ | Ausgewdhlt |und kg/m* . .
Min. 8T -~_ _ _- ~ — | 32802 Ventiltyp  [ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F,
- 'Emstellung kBTU und Ib/ft?
o MSV:10/ Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
32811 Kiihlen werden unter Berticksichtigung von
Al:1 > Al:2 angewendet
i it = AV:31/ 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
32798 fur Kihlung, z. B. 400 I/h
MSV:13/ Min. Stellt permanent sicher, dass die
obC T opc.  Nowdl ’ Begrenzung |Temperaturdifferenz von Vor- und Ricklauf
Min. AT- 32815 N n ~
Regelung __ Min. AT-Begrenzung aktiviert Regelung_ Begrenzung aktiv Delta T nicht unter einen festgelegten Wert fallt
Zeit —) AV:38/ | Delta-T-Wert |Der Mindestwert fiir Delta T, der durch
32838 Kiihlung den NovoCon sichergestellt wird, z. B. 5 °C
AV:46/ 10% Energiemanagement Mindestdurchfluss
32862 in Prozent vom Auslegungsvolumenstrom

Zustand 5: Delta-T Regelung (Beispiel Heizwasser)

NovoCon® hilt durch Offnen und SchlieBen des Ventils die Temperaturdifferenz zwischen Vor- und Riicklauf
konstant. Mit dem Anstieg/Absinken der Vorlaufflusstemperatur steigt oder sinkt auch der berechnete Delta-
T-Sollwert fur die Riicklauftemperatur. Auf diese Weise wird immer ein konstanter Delta-T-Wert tiber dem
Geblasekonvektor unabhangig der Vorlauftemperatur sichergestellt. Dieser Zustand kann auch im CO6-Betrieb
genutzt werden, dadurch wird dann der passende Wert im Kiihl- bzw. Heizbetrieb sichergestellt.

Der konstante Delta-T-Wert zum Heizen wird in Objekt/Register AV:37/32836 und zum Kihlen in AV:38/32838
eingestellt.

Anwendungsbeispiele: Einen Raum temperieren (z. B. eine Lagerhalle), wo ein Delta-T-Wert eingestellt

und konstant gehalten werden kann.

Objekt/ | Einstell-/ .
A 5 Beschreibung
« Register [ Anzeigewert _
MSV:9/ Digital NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
ot 32810 9! iiber BUS
Vorlau
. " 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C und kW
Vornehmen der ,\3A252\3/03£/ Au\s;gevylahlter ANSI-Ventil ausgewahlt = gpm, °F
AT-Einstellung entiltyp und kBTU
WW-Ricklauf MSV:10/ Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
30811 Heizen werden unter Beriicksichtigung von
- Al:1 > Al:2 angewendet
zet =) AV:30/ 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
32796 flr Heizen, z. B. 250 I/h
3 1 |Stellt permanent sicher, dass die Differenz
I7h N_l'sz\é:_;j'/ ngeletFuE von Vor- und Riicklauftemperatur nicht
NovoCon tbernimmt die DOCRegel 9 9 |von einem festgelegten Wert abweicht
o S e 1 N AV:37/ | Delta-T-Wert |Der Delta-T-Wert, der vom NovoCon
- 32836 Heizen als Sollwert verwendet wird, z. B. 20 °C
zeit ) AV:46/ 10% Energiemanagement Mindestdurchfluss
32862 ° in Prozent vom Auslegungsvolumenstrom
Wenn diese Begrenzung aktiviert ist, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
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Energiemanagement
MSV:13/32815 (Fortsetzung)

Zustand 6: Riicklauftemperatur-Begrenzung (Beispiel Kithlwasser)

NovoCon® stellt die mininmale Riicklauftemperatur sicher, die in Register/Objekt AV:40/32842 eingestellt wird.
Diese Funktion wird hauptsachlich bei einer Kihlanwendung eingesetzt, bei der die Riicklauftemperatur héher
als die Vorlauftemperatur ist. Der NovoCon® liberschreibt bei Aktivierung das DDC-Regelsignal und hélt eine
Mindestricklauftemperatur aufrecht, indem er beginnt, das Ventil zu schlieBen, wenn der benutzerdefinierte
Mindestwert flr die Riicklauftemperatur nicht erreicht wird. Wenn die Bedingungen die Aktivierung dieser
Begrenzung zulassen, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Anwendungsbeispiele:

Um die Kaltwassersatz-Effizienz zu verbessern und die richtige Vorlauftemperatur fir Kiihlungsanlagen
sicherzustellen, kann eine Mindestrlicklauftemperatur vorgeschrieben werden, um einen Abfall des COP

und so das Syndrom eines geringen Delta-T zu verhindern.

Objekt/ Einstell-/
Register | Anzeigewert
< MSV:9/

Beschreibung
NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl

Min. Begrenzung [Stellt sicher, dass die Riicklauf-

32810 Digital  Juperus
KW-Riicklauf Min. Riicklauf °C . 1SO-Ventil ausgewdhlt = I/h, °C und kW
-------- s SRR MSV:3/ | Ausgewahlter ) PN
KW-Vorlauf : : 32802 Ventiltyp ‘{\FNuSrll-l:I/Egrl'lll.Jausgewahlt opm
: H MSV:10/ Alle verwendeten Regelungs-
H T 32811 Kiithlen algorithmen werden unter Bertick-
! ' sichtigung von Al:1 < Al:2 angewendet
' H Zeit ) AV:31/ 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
' ' 32798 fuir Kiihlung, z. B. 400 I/h
' '
'
'

' '\gsz\é:;’/ der Ricklauf-  |temperatur nicht unter einen
temperatur__|festgelegten Wert féllt
DDCRegelung R DDCRegelung AV:40/ - Der Mindestwert fiir T2, der durch den
Regelung 32842 T2-Wert Kihlung NovoCon sichergestellt wird, z. B. 13 °C
zeit mm—) AV:46/ Energiemanagement
32862 10 % Mindestdurchfluss in Prozent

vom Auslegungsvolumenstrom

Zustand 6: Riicklauftemperatur-Begrenzung (Beispiel Heizwasser)

NovoCon® stellt die maximale Riicklauftemperatur sicher, die in Register/Objekt AV:39/32840 eingestellt wird.
Diese Funktion wird hauptsachlich bei einer Heizanwendung eingesetzt, bei der die Riicklauftemperatur
niedriger als die Vorlauftemperatur ist. Der NovoCon® tUiberschreibt bei Aktivierung das DDC-Regelsignal und halt
eine Hochstriicklauftemperatur aufrecht, indem er beginnt, das Ventil zu schlieBen, wenn der benutzerdefinierte
Hochstwert fir die Ricklauftemperatur nicht erreicht wird. Wenn die Bedingungen die Aktivierung dieser
Begrenzung zulassen, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Anwendungsbeispiele: Heizsysteme, die zur effizienten Warmequellenerzeugung eine maximale
Rucklauftemperatur bendtigen, z. B. Brennwertkessel und Warmepumpen.

Objekt/ Einstell-/

Register | Anzeigewert
o X
Msv:9/ Digital

R N v

MSV:3/ Ausgewdhlter

Beschreibung
NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
tber BUS

1SO-Ventil ausgewdhlt =1/h, °Cund kW
ANSI-Ventil ausgewahlt = gpm,

Er:e_rg:ge_lgs.pfring - —EnéFg?e—einsparung 32802 Ventiltyp °F und kBTU
- Max. Riicklauf MSV:10/ Alle verwendeten Regelungs-
WW-Riicklauf 32811 Heizen algorithmen werden unter Bertick-
- sichtigung von Al:1 > Al:2 angewendet
Zeit = AV:30/ 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
32796 fuir Heizen, z. B. 250 I/h

MSV:13/ Max. Begrenzung | Stellt sicher, dass die Ruicklauf-
’ der Rucklauf- ~ [temperatur nicht Gber einen

I/h
/ .V_\/\/\ 32815 temperatur __|festgelegten Wert steigt
DD NovoCon- NovoCon- AV:39/ Der Hoéchstwert fiir T2, der durch den

C- DDC- .
Regelung Regelung Regelung Regelung 32840 | T2WertHeizen |0\ ocon sichergestellt wird, z. B. 60 °C
Zeit m—) AV:46/ qurgiemanagemept
32862 10% Mindestdurchfluss in Prozent

vom Auslegungsvolumenstrom

Zustand 7: Riicklauftemperatur-Regelung (Beispiel Heizwasser)

Ein konstanter Wert fiir die Riicklauftemperatur T2 wird im Objekt/Register AV:39/32840 (Heizung) oder
AV:40/32842 (Kiihlung) eingestellt. NovoCon® halt die Riicklauftemperatur konstant, indem das Ventil auf Basis
eines internen PID-Regelkreises in NovoCon® moduliert wird.

Wenn die Vorlauftemperatur steigt oder sinkt, bleibt der Sollwert fiir die Riicklauftemperatur gleich.Auf diese
Weise wird eine konstante Rucklauftemperatur zurlick zur Energiequelle sichergestellt.

Anwendungsbeispiele: Wenn das Ricklaufwasser fiir die Nutzung in einem Sekundérkreis verwendet werden
soll, z. B. Vorheizen an einem Klimagerat oder unabhdngigen Endgerat, in dem der T2-Wert als der zu erhaltende
Temperatursollwert gilt.

Objekt/ Einstell-/

Register | Anzeigewert Beschreibung

MSV:9/ Digital NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
WW-Vorlauf 32810 9 iiber BUS
MSV:3/ | Ausgewahlter [ISO-Ventil ausgewahlt =1/h, °Cund kW
WW-RacKiauf 32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewdhlt = gpm, °F und kBTU
MSV:10/ Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
32811 Heizen werden unter Berlicksichtigung von
Al:1 > Al:2 angewendet
" AV:30/ Einstellen des Auslegungsdurchflusses
o — 32796 250 fir Heizen, z. B. 250 i/h
MSV:13/ Ricklauf-  [Stellt permanent sicher, dass

32815 temperatur- |die Ricklauftemperatur nicht von
Regelung |einem festgelegten Wert abweicht
Der Riicklauftemperaturwert, der vom

DoC bantstmepdongund hltnen s | (it NovoConals Sollwert verwendet wird,
Z.D.
Zeit q
! AV:46/ 10% Energiemanagement Mindestdurchfluss
32862 in Prozent vom Auslegungsvolumenstrom
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Energiemanagement
MSV:13/32815 (Fortsetzung)

Zustand 8: T3-Temperaturregelung
Der NovoCon bietet eine eigenstandige Temperaturregelung mit Raumfihler (T3). In dieser Funktion arbeitet
der NovoCon als eigenstandiges Gerat und verwendet T3 zur Messung der Temperatur.

NovoCon S:

Sie konnen den Fiihler an den analogen Eingang des NovoCon S anschlieBen. Es muss sich dabei um einen aktiven
Flhler mit Spannungs- (0-10 V) oder Stromsignal (0-20, 4-20 mA) handeln. Beim MSV:1/32800 miissen Sie den Typ
des Fuihlersignals auswahlen (0-10 V, 0-5 V, 0-20 mA, 4-20 mA ...).

NovoCon M, L & XL:
Der Fuhler zur Raumtemperaturregelung muss an den T3-Eingang angeschlossen werden.

Allgemeine Einstellungen:

Unter Anwendungsbefehl und -status muss Status 8 ausgewahlt werden. Status 8 (Wert vom MSV:13/32815)
bedeutet, dass der NovoCon die Temperaturregelung am T3-Fihler ibernimmt.

Der Messbereich des Temperaturfiihlers muss bei AV:55/32866 und AV:56/32868 eingestellt werden
(unterer und oberer Messbereichsgrenzwert).

Die Sollwerte fiir die gewlinschten Temperaturen befinden sich in den Objekten AV:39/32840 (Heizung)
und AV:40/reg:32842 (Kiihlung). Denken Sie daran, die richtige Anwendung auszuwahlen (MSV:10/32811):
Heizung oder Kiihlung, da dies flir den Regelungsprozess von Bedeutung ist.

Ih_er_m_.—fifg_a_ng_;z NovoCon S: Analoger Eingang
H NovoCon M/L/XL:Thermistoreingang Objekt/ Einstell-/ A
A A Beschreibung
——————————————————————————————————— T Register | Anzeigewert
: MSV:T/ Analoger Typ des Signals vom
1 32800 Signaltyp analogen Sensor
\ (Gilt nur fiir den NovoCon S)
: MSV:13/ s Funktion zur
| 32815 Temperaturregelung an T3
! AV:55/ . . p
1
1 32866 0 Mindestbereich des Fiihlers
AV:56/ . . .
@ 32868 120 Maximalbereich des Fuhlers
AV:39/ .
32840 21 Heizungssollwert
AV:40/ "
32842 24 Kithlungssollwert

Inbetriebnahme/Anschluss
des Durchflusssensors an:

NovoCon®S

Der NovoCon® S unterstiitzt den direkten Anschluss des Durchflusssensors an das NovoCon®-1/0-Kabel.
Der Durchflusssensor muss an die Klemmen Al und AO angeschlossen werden. Der NovoCon muss auf
Digitalbetrieb (MSV:9/32810 = 2), die Ausgangsfunktionalitat auf Inaktiv (BV:3/32817 = 0) und der Wert
des Ausgangs (A0:0/33286 = 10) auf 10 V eingestellt sein. Sie miissen auch den Al-Eingang (MSV:41/32821)
fr den Anschluss des Durchflusssensors auswahlen.

Um den richtigen Wert flir den Durchflusssensor zu erhalten, ist es sehr wichtig, den richtigen Wert fir Liter
pro Impuls am NovoCon® einzustellen (AV:43/32864). In der Regel wird dies auf dem Spezifikationsblatt des
Durchflusssensors vermerkt. Wenn wir den Durchflusssensor zur Energieberechnung verwenden mochten,
missen wir auch das Register MSV:12/32814* einstellen.

Al
Kabel NovoCon® 1/0 SonoSensor 30
19
18
Gelber O-Ring Klemme Nr. | Beschreibung
18 Volumenimpuls Ausgang (+)
X 19 Masse (-)

Rot Spannung 24V (Ein/Aus)

Schwarz Betriebserdung (Ein/Aus)

Blau Masse T1-, T2-, V/mA-Eingangs- und V-Ausgangssignal

Grau V-/mA-Eingangssignal

Weil3 V-Ausgangssignal

Gelb T1- oder Widerstandseingang

Orange  T2- oder Widerstandseingang
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL
Inbetriebnahme/Anschluss Objekt/Register Einstell-/Anzeigewert Beschreibung
g:?)srtls)elgzlrzgl)usssensors an: MSV:9/32810 2: Digitalbetrieb Anwendungsbetrieb
BV:3/32817 0: Inaktiv Ausgangsrickmeldung
NovoCon®S (Fortsetzung) AO:0/33286 10 Wert am Ausgang
MSV:41/32821 3: Durchflusssensor Al-Eingang
AV:43/32864 0,04 (abhangig vom Durchflusssensor) Impulsvolumen (Liter/Impuls)
MSV:12/32814 3:EIN, Durchflusssensor an Riicklaufleitung Energiezdhlmethode*

* Energiezahlmethode

MSV:12/32814

Zustand 1: Aus

NovoCon® S berechnet keine Energie.

Zustand 2: Ein, angezeigter Durchfluss

Der NovoCon® S berechnet die Energie basierend auf der Temperaturdifferenz zwischen T1 und T2
und anhand des angezeigten Durchflusses.

Zustand 3: Ein, Durchflusssensor an Rucklaufleitung

Der NovoCon® S berechnet die Energie basierend auf der Temperaturdifferenz zwischen T1 und T2
und anhand des Durchflusses vom Durchflusssensor, der an der Ruicklaufleitung installiert ist.
Zustand 4: Ein, Durchflusssensor an Vorlaufleitung

Der NovoCon® S berechnet die Energie basierend auf der Temperaturdifferenz zwischen T1 und T2
und anhand des Durchflusses vom Durchflusssensor, der an der Vorlaufleitung installiert ist.

NovoCon®M Der NovoCon® M unterstiitzt den direkten Anschluss des Durchflusssensors an die NovoCon®-Eingédnge.
Der Durchflusssensor muss an die Klemmen T3 und GND angeschlossen werden. Daher muss MSV:44/32824

auf den Wert 3 gedndert werden. In diesem Fall erfasst der T3-Eingang Impulse anstelle der Temperatur.

Um den richtigen Wert fiir den Durchflusssensor zu erhalten, ist es sehr wichtig, den richtigen Wert fir Liter
pro Impuls am NovoCon® einzustellen (AV:43/32864). In der Regel wird dies auf dem Spezifikationsblatt des
Durchflusssensors vermerkt. Wenn wir den Durchflusssensor zur Energieberechnung verwenden mochten,
missen wir auch das Register MSV:12/32814* einstellen.

T3
NovoCon M SonoSensor 30
s T (= 124V
: e ov
A+
@I] 19
©n B-
=) GND 18
(Sl T3
b
: o|
b @I] = Klemme Nr. Beschrelt.)ung
; ® eu IR 18 Volumenimpuls Ausgang (+)
il =l GND 19 Masse (-)
1] @S GND
= | @&u AO
| F—-@En Al
Objekt/Register Einstell-/Anzeigewert Beschreibung
MSV:41/32824 3: Durchflusssensor T3-Eingang
AV:43/32864 0,04 (abhéngig vom Durchflusssensor) Impulsvolumen (Liter/Impuls)
MSV:12/32814 3: EIN, Durchflusssensor an Riicklaufleitung Energiezdhlmethode*

* Energiezdahlmethode

MSV:12/32814

Zustand 1: Aus

Der NovoCon® M berechnet keine Energie.

Zustand 2: Ein, angezeigter Durchfluss

Der NovoCon® M berechnet die Energie basierend auf der Temperaturdifferenz zwischen T1 und T2
und anhand des angezeigten Durchflusses.

Zustand 3: Ein, Durchflusssensor an Riicklaufleitung

Der NovoCon® M berechnet die Energie basierend auf der Temperaturdifferenz zwischen T1 und T2
und anhand des Durchflusses vom Durchflusssensor, der an der Riicklaufleitung installiert ist.
Zustand 4: Ein, Durchflusssensor an Vorlaufleitung

Der NovoCon® M berechnet die Energie basierend auf der Temperaturdifferenz zwischen T1 und T2
und anhand des Durchflusses vom Durchflusssensor, der an der Vorlaufleitung installiert ist.
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Inbetriebnahme/Anschluss
des Durchflusssensors an:
(Fortsetzung)

NovoCon®L, XL

Der NovoCon® L/XL unterstitzt den direkten Anschluss des Durchflusssensors an die NovoCon®-Eingdnge.
Der Durchflusssensor muss an die Klemmen T3 und GND angeschlossen werden. Daher muss MSV:44/32824
auf den Wert 3 gedndert werden. In diesem Fall erfasst der T3-Eingang Impulse anstelle der Temperatur.

Um den richtigen Wert flir den Durchflusssensor zu erhalten, ist es sehr wichtig, den richtigen Wert fir Liter
pro Impuls am NovoCon® einzustellen (AV:43/32864). In der Regel wird dies auf dem Spezifikationsblatt des
Durchflusssensors vermerkt. Wenn wir den Durchflusssensor zur Energieberechnung verwenden mochten,
missen wir auch das Register MSV:12/32814* @ndern.

T3 NovoCon L/XL
+24V‘ oV ‘ A+ | B- |GND ‘ T3 ‘ ’ T2 ‘ T1 ‘GND ‘GND ‘ AO ‘ Al ‘
SONO 3500 CT Klemme Nr. | Beschreibung
56 56 Volumenimpuls Ausgang (+)

GND ist fur alle Signale gemeinsam 57 57 Masse ()
Objekt/Register Einstell-/Anzeig t Beschreibung
MSV:41/32824 3: Durchflusssensor T3-Eingang
AV:43/32864 0,04 (abhangig vom Durchflusssensor) Impulsvolumen (Liter/Impuls)
MSV:12/32814 3:EIN, Durchflusssensor an Riicklaufleitung Energiezdhlmethode*

* Energiezdhlmethode

MSV:12/32814

Zustand 1: Aus

Der NovoCon® L/XL berechnet keine Energie.

Zustand 2: Ein, angezeigter Durchfluss

Der NovoCon® L/XL berechnet die Energie basierend auf der Temperaturdifferenz zwischen T1 und T2
und anhand des angezeigten Durchflusses.

Zustand 3: Ein, Durchflusssensor an Riicklaufleitung

Der NovoCon® L/XL berechnet die Energie basierend auf der Temperaturdifferenz zwischen T1 und T2
und anhand des Durchflusses vom Durchflusssensor, der an der Riicklaufleitung installiert ist.
Zustand 4: Ein, Durchflusssensor an Vorlaufleitung

Der NovoCon® L/XL berechnet die Energie basierend auf der Temperaturdifferenz zwischen T1 und T2
und anhand des Durchflusses vom Durchflusssensor, der an der Vorlaufleitung installiert ist.

Einstellungen angeschlossen am Durchflusssensor (NovoCon S/M/L/XL):

Wenn entweder die ohmsche Eingangsklemme T1 oder T2 fiir den Durchflusssensor verwendet
wird oder deaktiviert ist:

Energie-Anwendung kann nicht auf Leistungsbegrenzung/-regelung oder Delta-Temp.begr./-regelung
umgeschaltet werden, kann aber auf Riicklauftemp.begrenzung/-regelung umgeschaltet werden.
Ersteres hdangt davon ab, ob die Ricklauftemperaturfunktion an der anderen Klemme ausgewahlt ist,
die nicht fiir den Anschluss des Durchflusssensors verwendet wird.

Wenn die Klemmenfunktion des Analogeingangs fiir den Durchflusssensor verwendet wird
oder deaktiviert ist, sind die folgenden Anwendungsbetriebsarten in MSV:9 nicht verfiigbar:

1: Analoge Regelung - Al fir Regelsignal verwendet
3: CO6-Betrieb - Al fiir CO6-Zustand verwendet
4: Invertierter CO6-Betrieb - Al fiir CO6-Zustand verwendet
7: Analoger CO6-Betrieb - Al fir Regelsignal verwendet

8: Invertierter analoger CO6-Betrieb - Al fuir Regelsignal verwendet
Mit anderen Worten: MSV:9 kann nicht auf ,Analoge Regelung” oder auf die CO6-Modi umgeschaltet werden,
auBBer Modus 5 und 6 (CO6 ohne Alarme).

Wenn MSV:9 im Anwendungsbetrieb ,,Analoge Regelung” oder in Kombination mit CO6 verwendet wird,
mit Ausnahme der Zustande 5 und 6 (CO6 ohne Alarme):

Die Al-Klemmenfunktion ist fir Zustand 2 ,Analogeingang (Spannung oder Strom)“ gesperrt und kann nicht
gedndert werden.
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Automatische Baudrate

Der NovoCon® sollte zur selben
Zeit wie die anderen Gercite

oder aber danach angeschlossen
werden. Der NovoCon® passt
sich dann automatisch an die
Baudrate des Netzwerks an.

MSV:6/32804 (Baudrate) muss auf 1 eingestellt werden (Standard).

Wenn der NovoCon® innerhalb von 45 Sekunden nach dem Einschalten eine Aktivitdt im Feldbus registriert,
Ubernimmt er die im Netzwerk von anderen BACnet-Geraten verwendete Baudrate. Registriert der Stellantrieb
innerhalb dieser Zeit keine Aktivitat, generiert er ein Token und Ubertragt dies mit einer standardmafigen

Baudrate von 38.400 Bit/s.
Automatische
Baudrate

Y

Ist eine zufallige
Zeit zwischen 45
und 60 Sekunden
abgelaufen?

Nein

Ja Aktivitat im Bus? Nein

Ja

v

Generiere Token
bei 38.400 Bit/s

Y

Empfangene Daten Verwende
sind korrekt - Keine Ja aktuelle >
Framing-Fehler? Baudrate

Nein

¢ Y

Verdndere Ende automatische
Baudrate Baudrate

Automatische
MAC-Adressierung
- nur BACnet

Fiir das automatische Zuweisen einer MAC-Adresse muss MSV:5 auf ,1" eingestellt werden (Standard).
Der Stellantrieb NovoCon® Uberpriift bereits im Teilnetzwerk besetzte MAC-Adressen. Er weist sich dann selbst
beim ersten Einschalten automatisch eine freie MAC-Adresse zu. Vorausgesetzt, die Adresse wurde nicht bereits
manuell Giber DIP-Schalter ausgewahlt. Wenn eine Kollision der MAC-Adresse auftritt, wird eine automatische
Zuweisung der MAC-Adresse aktiviert. Diese Funktion startet die Suche nach einer verfligbaren MAC-Adresse
erneut. Hat der Stellantrieb eine freie MAC-Adresse gefunden, sendet er tiber das BACnet eine Benachrichtigung
(I-Am”).

Bitte beachten Sie, dass aufeinanderfolgende MAC-Adressen nicht immer zugewiesen werden kdnnen.

Q\utomatische MAC-Adressierung) MAC-Adressenkollision

v

,Poll for Master” empfangen und
auf ,Poll for Master” antworten

MAC-Adressenkollision
erkannt?

Wurde ein
anderer Master im
Netzwerk gefunden?

Stelle MAC-Adresse = 1
Token erstellen starten Ja

Nein—3

Ja €——
v

Empfange ,Poll for Master” und
antworte auf ,Poll for Master”.
Erstelle Tabelle mit méglichen,

freien MAC-Adressen Ja

Nein *
Automatische
MAC-Adressierung
starten

Ist die automatische
MAC-Adressierung
aktiviert?

Nein |

Nein

urde ,Poll for Master’
in einem kompletten Zyklus
empfangen?

<
<

\ 4

Ji < MAC-Adressenkollision )
beenden
Wahle zuféllig eine der freien
MAC-Adressen aus und sende mit der

ausgewdhlten MAC-Adresse ein ,I-Am”
T

v

Ende automatische
MAC-Adressierung
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

BACnet-Objekte - Analogwert

. Standard- q
. Objekt-/ . . Lesen/ " " Persistent
ident ey Parametername Elnbeic Schreiben it LIS Ja/Nein
Zustand
AB-QM 4.0 DN15-DN32: 10 % \E/s wird emplflohlw A\/f30dzumAHellzen und/oder AV:31 zum Kuh\:n zu verwenden
des Nenndurchflusses Maximaler Nennwertin I/h oreingesteliter Wert flir den A om, wenn
Auslegungs- 98:% AB-QM DN10-DN32: 20 % Einstellbereich aus der Tabelle 100 % betrégt, sofern die Anwendungsbetriebsart Analog ist oder die Digitale
AV:0 gung 136:1/h L/s . 01 Regelung andernfalls nicht verwendet wird. Ja
volumenstrom des Nenndurchflusses aus Tabelle ,Auswahl »Auswahl des "
89:gpm " i " " " Die Einheiten kénnen Gber die MaBeinheitseigenschaft des Objekts und/oder
AB-QM DN40-DN250: 40 % des Ventiltyps' Ventiltyps’ MSV- 4nd den. Die Einheiten I/h (ISO-Ventile) o\ ANSI-Ventil
‘des Nenndurchflusses 20 gedndert werden. Die Einheiten I (ISO-Ventile) oder gpm (ANSI-Ventile)
gemaB Objekt MSV:3 Ausgewabhlter Ventiltyp.
Der Durchfluss-Sollwert (max. Durchfluss) durch das AB-QM-Ventil.
98:9% Die Einheiten kénnen verédndert werden iiber die MaBeinheitseigenschaft
1361 1/h des Objekts und/oder MSV:21.
» Volumenstrom- L 100 % oder Auslegungs- Wenn die Energiemanagementfunktionen aktiviert sind, folgt der Volumenstrom- "
AVl 89:gpm L/s 0 100 % 0,01 2o N N A : Nein
Sollwert 48 KW durchflusswert Sollwert der tatsdchlichen Einstellung, die von der Energiemanagementfunktion
157:KBTU/h gesteuert wird.
HINWEIS: Um kW oder kBTU/h zu aktivieren, muss MSV:13 Leistungsregler
(Zustand:3) gewéhlt werden.
Ist1/h (gpm) ausgewahlt,
wird der Ventildurchfluss | Einheit I/h oder Durchflussanzeige auf Grundlage der Position der Stellantriebsstange.
. Volumenstrom- auf den Maximalwert gpm, je nach Die Einheiten konnen tber die MaBeinheitseigenschaft des Objekts .
Avz2 Riickmeldung %:1/h, gpm t ° des ausgewshiten | ausgewshitem [ ©%%" | und/oder MSV:22 geandert werden. Nein
Ventils (MSV:3) Ventil Dieses Objekt wird durch COV unterstitzt.
eingestellt. Sonst: 100 %
g Zeit Regelungs- . Die Zeit, blsder Stellantrieb auf ein fehlendes analoges Regelsignal reagiert, d. h.
Av3 wiederaufnahme 72: Minuten Ls ° 60 10 ! wenn MSV:9 = 1 analoge Regelung und kein analoges Regelsignal empfangen wird. s
Der Wert W|rd fur die Gestaltung der Kurve im Betrieb ,Manuell definierte
Funktion” (MDF) verwendet, um die Charakteristik eines Warmetibertragers
Av:4 Alpha-Wert 95: Keine Einheiten L/s 0,05 10 1,0 0,01 anzupassen. Lineare Einstellung: MDF = 1. Siehe Kurve nach dieser Tabelle. Ja
Wenn bei AV:1 im digitalen Betrieb I/h eingestellt ist, wird der eingestellte
Alpha-Wert ignoriert. Siehe Alpha-Wert-Diagramm.
" Zeit Ventiloffnung/- . Zeit, die der Stellantrieb benotigt, um den Auslegungsvolumenstrom von 0 %
AVS schlieBung 73: Sekunden LS ' 700 A ! auf 100 % einzustellen. Verwendung mit MSV:d. 2
Gleichgerichtete Spannung, die den Stellantrieb antreibt.
y Spannung der internen Zu niedrige Spannung: 16,1-17,5 V. .
AV:6 Spannungsversorgung Volt L 12 50 N/A 001 Zu hohe Spannung: 38,3-43,4 V. Nein
Wird verwendet, um die Leistungsverstérkeranzahl im Layout zu Gberprifen.
AV:7 MAC-Adresse 95: Keine Einheiten L/s 1 126 N/A 1 Fir die BACnet-Kommunikation verwendete MAC-Adresse. Ja
Temperatur im Im Stellantrieb gemessene Temperatur.
AV:8 P . °C,°F L -20 100 °C 0,5 Die Einheiten kénnen iiber die MaBeinheitseigenschaft des Objekts Nein
Stellantrieb -
gedndert werden.
AV:9 Betriebsstunden Stunden L 0 Max N/A 1 Gesamtzahl der Betriebsstunden des Stellantriebs. Ja
insgesamt
" Minuten seit letzter " " " . " "
AV:10 Einschaltun. Minuten L 0 Max N/A 1 Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte Mal eingeschaltet wurde. Nein
. Minuten seit letzter . Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte Mal kalibriert wurde
Avill Kalibrierung Minuten L 0 Max N/A ! (Anpassung an das Ventil AB-QM). s
AV:12 Mlnuten;ilr:“euen Minuten L [ Max. N/A 1 Minuten, seitdem das Ventil AB-QM das letzte Mal vollsténdig geschlossen wurde. Ja
AVA3 Minuten seft Minuten L 0 Max N/A 1 Minuten, seitdem das Ventil AB-QM das letzte Mal vollstindig geoffnet wurde Ja
3 vollstandigem Offnen " :
Geschitzte Berechneter Prozentsatz der erwarteten Lebensdauer. Bei 100 % haben Ventil
AV:14 N/A L [ Max. N/A 0,01 und Stellantrieb die geschatzte Mindestlebensdauer erreicht. Es wird empfohlen, Ja
Lebensdauer : N
Ventil und Stellantrieb auszutauschen.
i Zahlung . ) i
AV:15 Server-Nachricht N/A L 0 Max N/A 1 Zahlung Server-Nachricht Nein
. Server-Nachricht . .
AV:16 empfangen N/A L 0 Max. N/A 1 Server-Nachricht empfangen Nein
AV:7 Zahlung Server-Fehler N/A L 0 Max. N/A 1 Zahlung Server-Fehler Nein
AV:18 server-Nachricht N/A L 0 Max N/A 1 Server-Nachricht gesendet Nein
gesendet
AV:19 Fehler Server-Timeout N/A L 0 Max N/A 1 Fehler Server-Timeout Nein
AV:20 Serlennum@erdes N/A L N/A N/A N/A f Die Bes(hre\‘bung(‘!leses Objekt.s umfasst die Seriennummer des Stellantriebs N/A
Stellantriebs (zur Produktionszeit programmiert).
Nenndurchfluss des Einheit (I/h oder gpm)
AV:21 - " gemaB MSV:3 L N/A N/A N/A 1 Der Nenndurchfluss des ausgewahlten AB-QM-Ventils wird im Istwert angezeigt. N/A
ausgewahlten Ventils
Ausgewihlter Ventiltyp
AV:22 Ventilstellung bei Millimeter L N/A N/A N/A 1 Stellung in mm beim Nenndurchfluss des ausgewshlten AB-QM-Ventils. N/A
Nenndurchfluss
Maximalwert Maximaler
% _ Einstellbereich t, den der | bei ausgewéhltem AB-QM-Ventil
AV:23 Auslegungs: % L N/A aus Tabelle ,Auswahl % ! erreichen kann. N/A
volumenstrom : "
des Ventiltyps'
]Sise: ti/:r?ai:r Z\gr;éghﬁtme' Bezeichnung und Nenndurchfluss des benutzerdefinierten Ventils
Hier wird Name des Einheit wnrgd in die NovoCon S: 5000 Dieses Objekt wird nur verwendet, wenn der NovoCon® nicht mit einem
AV:24 benutzerdefinierten L/S 1 NovoCon M: 90000 600 01 AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt wird. Setzen Sie sich mit Ihrem Danfoss- Ja
. " Tabelle ,Auswahl des . : . o
Ventils angezeigt Ventiltyps" eingefigt NovoCon L/XL Ansprechpartner in Verbindung, um sicherzustellen, dass der gewiinschte
Stondarc: Anschluss maglich ist.
Stellung des Stellung in mm beim Nenndurchfluss des benutzerdefinierten Ventils
benutserdefiniorten Dieses Objekt wird nur verwendet, wenn der NovoCon® nicht mit einem
AV:25 Ventils bei 30: Millimeter L/s 15 58 4 0,01 AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt wird. Setzen Sie sich mit Ihrem Danfoss- Ja
Nenndurchiluss Ansprechpartner in Verbindung, um sicherzustellen, dass der gewiinschte
Anschluss moglich ist.
Maximalwert t, den der hfluss bei benutzerdefiniertem Ventil
Auslegungsdurchfluss erreichen kann Dieses Objekt wird nur verwendet, wenn der NovoCon® nicht
Avi26 | b eIungsCuel 98:% us 100 150 100 1 mit einem AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt wird. Setzen Sie sich mit Ihrem Ja
im benutzerdefinierten D. h
Venti c partner in Vert um sic dass der
gewiinschte Anschluss méglich ist.
Numerische Ubersicht iiber erkannte anstehende Fehler.
Kodierung fiir AV:27 (Z&hlung Alarmibersicht):
Wenn BV:10 aktiv ist, betragt AV:27 1,0.
Wenn BV:11 aktiv ist, betrdgt AV:27 2,0.
Wenn BV:12 aktiv ist, betragt AV:27 4,0.
Wenn BV:13 aktiv ist, betragt AV:27 8,0.
Wenn BV:14 aktiv ist, betragt AV:27 16,0.
Wenn BV:15 aktiv ist, betragt AV:27 32,0.
Wenn BV:16 aktiv ist, betragt AV:27 64,0.
Zihlun Wenn BV:17 aktiv ist, betrdgt AV:27 128,0.
AV:27 Alarmuberg'cht Keine Einheiten L N/A N/A 0 N/A Wenn BV:18 aktiv ist, betragt AV:27 256,0. Nein
. Wenn BV:19 aktiv ist, betragt AV:27 512,0.
Wenn BV:20 aktiv ist, betragt AV:27 1024,0.
Wenn BV:21 aktiv ist, betrdgt AV:27 2.048,0.
Wenn BV:22 aktiv ist, betragt AV:27 4.096,0.
Wenn BV:23 aktiv ist, betragt AV:27 8.192,0.
Wenn BV:24 aktiv ist, betragt AV:27 16.384,0.
Wenn BV:25 aktiv ist, betragt AV:27 32768,0.
Wenn BV:26 aktiv ist, betrdgt AV:27 65536,0.
Wenn z. B. BV:11 und BV:12 aktiv sind, betragt AV:27 6,0.
Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt
AB-QM 4.0 DN15-DN32: 10 %
98:% des Nenndurchflusses Maximaler Nennwertin I/h Voreingestellter Wert fiir den Auslegungsvolumenstrom im Heizbetrieb,
Avizo | Auslegungsdurchfluss 136Uk Us AB-QM DN10-DN32: 20 % Einstellbereich aus der Tabelle o1 wenn das Regelsignal 100 % betragt. MSV:10 muss auf Heizung eingestellt werden. "
- eizen 89: . m des Nenndurchflusses aus Tabelle , Auswahl +Auswahl des ’ Die Einheiten I/h (ISO-Ventile) oder gpm (ANSI-Ventile) gemaB Objekt MSV:3
- 9P| AB-QM DN40-DN250: 40 % des Ventiltyps” Ventiltyps” Ausgewahlter Ventiltyp
des Nenndurchflusses
AB-QM 4.0 DN15-DN32: 10 %
98:% des Nenndurchflusses Maximaler NennwertinI/h Voreingestellter Wert fiir den im
Avia1 | Auslegungsdurchfluss 136.h Us AB-QM DN10-DN32: 20 % Einstellbereich aus der Tabelle o1 wenn das Regelsignal 100 % betrégt. MSV:10 muss auf Kihlung eingestellt werden. 1
- Kiihlen 89: . m des Nenndurchflusses aus Tabelle , Auswahl +Auswahl des ’ Die Einheiten I/h (ISO-Ventile) oder gpm (ANSI-Ventile) gemaB Objekt MSV:3
- 9P AB-QM DN40-DN250: 40 % des Ventiltyps" Ventiltyps"” Ausgewahlter Ventiltyp.
des Nenndurchflusses
Abgegebene Leistung des Endgerats aufGrundIage der Messungen des
hflusses und des zwischen Vorlauf (Al:1)
. " 48: kW und Riicklauf (Al:2). Wenn die AV:41 Glykolkorrektur verwendet wird,
Av:s2 Leistungsabgabe 157: kBTU/h L 0 N/A NA 001 | wird die Leistungsausgabe entsprechend angepasst. Nein
Die Einheiten kénnen (iber die MaBeinheitseigenschaft des Objekts
geéandert werden.
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

BACnet-Objekte - Analogwerte (Fortsetzung)

Identifier Objekt-/ Einheit Lesgn/ Min. Max. Standardzustand | Beschreibung Information Persistent
Parametername Schreiben Ja/Nein
19:kWh Aktiviert, iviert iber MSV:12. Ei Einheiten tiber MSV:. 27
AV:33 Heizenergiezahler 126: M) L 0 N/A N/A Summierter Energiezahler fir Heizen Wenn die AV:41 tur verwendet wird, wird der Hei: giezd Ja
147: kBTU entsprechend angepasst.
19:kWh Aktiviert, iviert Giber MSV:12. Ei Einheiten liber MSV:27.
Av:34 Kalteenergiezahler 126:MJ L 0 N/A N/A Summierter Energiezahler fiir Kiihlen Wenn die AV:41 Glykolkorrektur verwendet wird, wird der Kélteenergiezahler Ja
147: kBTU entsprechend angepasst.
AV:35 Heizen max. 48: kW s 0 N/A 0 Voreingestellter Wert fir den Wenn MSV 13 Zustand Leistungsbegrenzer verwendet wird, ist dies die max. zulassige Ja
N Spannungsversorgung | 157:kBTU/h im Hei; i it diesem Wert soll die Heizleistung durch das Endgerét begrenzt werden.
AV36 Max. Leistung 48: kW Us o A o Voreingestellter Wert fiir den Wenn MSV:13 Zustand Leistungsbegrenzer verwendet wird, ist dies die max. zulassige 1
N fur Kihlung 157:kBTU/h Auslegungsvolumenstrom im Kiihlbetrieb | Energieabgabe. Mit diesem Wert soll die Kihlleistung durch das Endgerdt begrenzt werden.
62:°C Sollwert fir die Temperaturdifferenz Wenn die Funktionen des Energiemanagements (MSV:13) aktiviert sind (Min. Delta-T-
AV:37 Delta-T Wert Heizen o L/s N/A N/A 15 i P Begrenzung (4) oder Delta-T-Regelung (5), stellt dieser Wert den Referenzpunkt (Sollwert) Ja
64:°F zwischen Vor- und Riicklaufrohren T "
fur die Heizungsregelung dar.
o T~ N Wenn die Funktionen des Energiemanagements (MSV:13) aktiviert sind (Min. Delta-T-
y i, 62:°C Sollwert fiir die Temperaturdifferenz es Energien !
AV:38 Delta-T Wert Kiihlen 64:°F L/s N/A N/A 5 Zwischen Vor- und Ricklaufrohren egrenzu (4) oder Delta-T- (5), stellt dieser Wert den Referenzpunkt (Sollwert) Ja
fiir die Kiihlungsregelung dar.
62:°C Wenn die Funktionen des Energi (MSV:13) aktiviert sind (Max. Begrenzung
AV:39 T2 Heizen 64: of L/s N/A N/A 35 Sollwert fiir Heizen T2 der Riicklauft (6), R -Regell (7) oder T3 regelung Ja
: (8)), stellt dieser Wert den Referenzpunk( (Sollwert) fiir die Heizungsregelung dar.
. " 62:°C . Fiir MSV:13 Zustand Min. Riicklauf -Mar und Ei Riicklauf-
AV:40 T2-Wert Kihlen 64:°F L5 N/A NA B Sollwert fiir Kithlung T2 Regel ist dies der Wert, auf dem die Regelung fiir die Kiihlung basiert. a
AVl Glykolfaktor 95: Keine Us 05 R ] Glykolkorrekturfaktor Falls eine Glykolmischung verwendet wird, ist ein entsprechender Faktor zwischen 0,5 1
Einheiten und 2 auszuwahlen.
AV:42 Positionriickmeldung 98: % L 0 100 N/A Volumenstromanzeige in Prozent Volumenstromanzeige in Prozent auf Grundlage der Position der Stellantriebsstange. Nein
Passt sich automatisch an das ausgewahite AB-QM-Ventil an, kann aber manuell
y Liter/Impuls Impulsvolumen des angeschlossenen {iberschrieben werden. Wenn auf 0 eingestellt, zihlt der NovoCon nur die Impulse
Av:a3 Impulsvolumen (/p) L5 0 N/A 0 Durchflusssensors und fhrt keine Durchflussmessungen baslerend auf empfangenen Impulsen durch. Ja
Damit kdnnen z. B. Wasserzahler oder Energiezahler angeschlossen werden.
AV:44 Volumenzihler m L 0 N/A 0 Gesamtes akkumuliertes Wasservolumen Ge_samtesakkumuliertes Wasservolumen, das durch das Ventil stromt, kombiniert aus Ja
Heizung und Kiihlung
AV:45 Impulszéhler Impuls L 0 N/A 0 Gesamte akkumulierte Anzahl der Impulse | Gesamte akkumulierte Anzahl der vom Durchflusssensor empfangenen Impulse Ja
E . " irchfluss Minimal zulassiger Durchfluss, wahrend die Energiemanagementfunktion MSV:13 aktiviert ist.
AV:46 Ene_rglemanagement 98:% s 0 100 10 in Prozent von AV:30 oder AV:31 h Das Objekt hat keine Auswukur\g, wenn die Enevglebegrenzung inaktiv ist Ja
Mindestdurchfluss Auslegungsvolumenstrom oder die Funktion L ist. In diesem
gung - Fall wird die Mi auf 2% des hflusses ei
. . 95: Keine : e " Legt den proportionalen Anteil fir die Regelung des Objekts
AV:47 Regelungsverstarkung P Einheiten L/S N/A N/A 7 Proportionalanteil fir Regelung einstellen MSV:13 Energiemanagementfunktionen” fest. Ja
Legt den integralen Anteil fiir die Regelung des Objekts
. ) 95: Keine . N MSV:13 Energiemanagementfunktionen fest.
Av:48 Regelungsverstarkung | Einheiten L/s N/A N/A 0,35 Integralen Anteil fir Regelung einstellen | Parameter in Sek. = (Pgain/Igain) * 2 Sek. Ja
Standardwert: 7/0,35 * 2 Sek. = 40 Sek.
- Analoger CO6 Punkt 95: Keine . - ¥ : Das Regelsignal fir Heizung 100 % offen bei MSV:9 = Zustand 7 oder 8.
Av:s0 Heizen 100 % Einheiten Ls ° 10 ° Signalpunkt iir den analogen CO6-Betrieb | p,oy15ppende Heiz- und Kiihiregelkurven werden nicht akzeptiert. s
- Analoger CO6 Punkt 95: Keine § N . | DasRegelsignal fir Heizung 0 % offen bei MSV:9 = Zustand 7 oder 8.
AViST Heizen 0% Einheiten LS 0 10 33 Signalpunkt flir den analogen CO6-Betrieb | yp,eyjappende Heiz- und Kiihiregelkurven werden nicht akzeptiert. s
Analoger CO6 Punkt 95: Keine . . . Das Regelsignal fiir Kithlung 0 % offen bei MSV:9= Zustand 7 oder 8.
AV:52 Kiihlen 0 % Einheiten L/s 0 0 67 Signalpunkt fiir den analogen CO6-Betrieb Uberlappende Heiz- und KiihIregelkurven werden nicht akzeptiert. Ja
cax Analoger CO6 Punkt 95: Keine § N .. |DasRegelsignal fiir Kiihlung 100 % offen bei MSV:9= Zustand 7 oder 8.
AV:53 Kiihlen 100 % Einheiten L/s 0 0 0 Signalpunkt fiir den analogen CO6-Betrieb | i (120 ende Heiz- und Kuhiregelkurven werden nicht akzeptiert. Ja
AV:55 AlT3-Fihlerbereich 62:°C/64:F /s N/A N/A 0 Al fiihler: U iedri des Fiihler ich Ja
niedrig
Al T3-Fiihlerbereich o o) " s .
AV:56 hoch 62:°C/64:F L/s N/A N/A 0 Al-Temperaturfiihler: Obergrenze Hochste Temperatur des Filhlermessbereichs Ja
AV:57 Spuldauer 72: Minuten L/S 1 99999 60 Spildauer in Minuten Spildauer in Minuten Ja
* -
Nur fiir NovoCon S
Kurve Alpha-Wert (AV:4/32772) Direkte oder inverse Betriebsart (BV:2/32786)
A
0
il
» / i:\cs:!
07 21
g o S
o s o
04 5
7 %
B
01 02 03 04 05 06 07 08 09 1 0 0 V0 0 Vv
V (%) 0 20 mA 0 20 mA
- j Objekt-/ Lesen/ A Persistent
BACnet Ob_Jekte Parametername | Schreiben Zostancsie 9 Ja/Nein
- Mehrstufiger Wert Betriebsart des T Normalbetrieb | oo Zeigt die aktuelle Betriebsart des Stellantriebs an. Ja, aufier
MsV:0 Stellantriebs und L/s 2:Kalibrierung 5: Al 9 1:Normalbetrieb Hier kdnnen die Kalibrierung, Spiilung und Entliftung [ Zustand 3, 4
. : e : Alarm .
spezielle Funktionen 3:Spiilung” aktiviert werden. und 5
1:0-5VDC 5:2-6VDC
" Artund Bereich 2:0-10VDC 6:6-10V DC . Dient zur Auswahl von Art und Bereich des analogen
MV | analoges Regelsignal Us |32:10vDC 7:0-20mA 2:0-10vDC Eingangssignaltyps. Ja
4:5-10VDC 8:4-20 mA
Fehlendes Analogsignal 1:Keine Aktion - .
oder ausbleibende 2: SCHLIESSEN . X Pos!l!on r\ach fehlendem A‘nalogslgnal oder fehlender
MSV:2 . " L/s A 1:Keine Aktion Position im Anschluss an einen Stromaus- und Ja
Aktion beim Aus- und 3 OFFNEN einschaltvorgang im Digitalmodus
Einschalten des Stroms 4:50 % des Auslegungsdurchflusses )
) Ausgewihlter N . § Eingestellter Typ des Ventils AB-QM,
MsV:3 Ventiltyp L/S Siehe Tabelle ,Auswahl des Ventiltyps' Bezogen auf NovoCon-Typ das der Stellantrieb regelt. Ja
Dauer, die der Stellantrieb benétigt, um sich 1 mm
1:3s/mm 2:24s/mm zu bewegen, oder alternativ eine spezifizierte
MSV:4 Stellzeit L/S 2:6s/mm 5: Zeitkonstante 4:24s/mm Zeitkonstante (siehe AV:5). Ja
3:12s/mm : Der Wertebereich der Zeitkonstante betragt
18 bis 700
1: DIP-Schaltereinstellungen 1: DIP-Schaltereinstellungen Methode zum Einstellen der BACnet MAC-Adresse.
MSV:S Zuweisungsmethode s oder automatische Adressierung O der automatischa 981 | Wenn die MAC-Adresse nicht Giber einen 1
N MAC-Adresse 2:Benutzerkonfiguration iiber BACnet oder N DIP-Schalter eingestellt wird, weist sich der Stellantrieb
" > Adressierung rerel ¢
automatische Adressierung automatisch eine freie MAC-Adresse zu.
1: Automatische Baudraten-Erkennung
2:9.600 Bit/s
3:19.2008it/s 1: Automatische
MSV:6 Baudrate L/s 4:38.400 Bit/s Bauératen—Erkennun Fiir die BACnet-Kommunikation verwendete Baudrate. Ja
5:57.600 Bit/s 9
6:76.800 Bit/s
7:115.200 Bit/s
1:LED-Normalbetrieb
MsV:7 LED-Betrieb us 2 Nur Alarme anzeigen 1:LED-Normalbetrieb Dient zur Auswahl der erforderlichen LED-Anzeige. Ja
3:Alle LEDs AUS
4:Blinken

" Offnet das Ventil vollstcindig fiir die im Objekt AV eingestellte Dauer: 57 oder bis ein neuer Zustand ausgewdhlt wird
2 Offnet und schlieB3t das Ventil fiinfmal bei maximaler Drehzahl
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

BACnet-Objekte - Mehrstufiger Wert (Fortsetzung)

Identifier P Objekt-/ Lese‘n/ Zustandstext Standardzustand | Beschreibung Perslstgnt
arametername Schreiben Ja/Nein
1: DIP-Schalter Auswahl des Feldbusprotokolls
Msv:g Auswahl s " ACnet 1: DIP-Schalter Siehe auch den Abschnitt zu den DIP-Schaltereinstellungen im Datenblatt. Ja
: Feldbusprotokoll 3 Modbus N Wenn das Protokoll geéndert wird, ist ein Aus- und Einschalten notwendig, damit der Stellantrieb das neu ausgewéhlte
: Protokoll tibernimmt.
Auswahl des Anwendungsbetriebs fiir den Stellantrieb.
Zustand 1: Analoge Regelung. Der Durchfluss wird iber ein analoges Signal, z. B. 0-10 V, geregelt. Einstellung
des Auslegungsdurchflusses Giber AV:30 Heizen und/oder AV:31 Kiihlen. Alternativ kann AV:0 verwendet werden.
Zustand 2: Digitale Regelung. AV:1 wird fiir die Regelung des Durchflusses verwendet. Ei des Auslegungsdurchflusse
(iber AV:30 Heizen und/oder AV:31 Kiihlen. Alternativ kann AV:0 verwendet werden.
Zustand 3*: CO6-Betrieb. AV:1 wird fiir die Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des Auslegungsdurchflusses
fiir Heizen Giber AV:30 oder AV:31 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlen. Heizen erfolgt tiber die Anschliisse 5 und 6 und Kiihlen
iiber die Anschliisse 1 und 4 des CO6-Ventils.
Zustand 4*: Invertierter CO6-Betrieb. AV:1 wird fiir die Regelung des Durchflusses verwendet. Ei des hflusse:
1: Analoge Regelung flir Heizen tiber AV:30 oder AV:31 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlen. Im Verhaltnis zu Zustand 3 sind die Anschllisse umgekehrt.
Digitale Regelung Zustand 5*: CO6-Betrieb ohne Alarme. AV:1 wird fiir die Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
3. CO6-Betrieb* Auslegungsdurchflusses fiir Heizen iber AV:30 oder AV:31 fir Auslegungsdurchfluss Kiihlen. Dieser Zustand kann verwendet
X 2 Invertierter CO6-Betrieb* 2: Digitale werden, wenn derAnangelngang bgnutzt Werdgn mpss,auﬁer fiir CO6-Riickmeldung. Es wird darauf hingewiesen, dass in diesem
MsV:9 Anwendungsbetrieb L/s 06-Betrieb ohne Alarme* Regel Zustand der Status des CO6-Ventils nicht angezeigt wird. Ja
gelung Zustand 6*: Invertierter CO6-Betrieb ohne Alarme. AV:1 wird filr die Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
6: Invertierter CO6-Betrieb ohne Alarme* " o sener . ge und ; e 9
7: Analoger CO6-Betrieb* Ayslegung§durchflusses fur Helzen uber AV:30 oder AV:31 fiir Auslegungsdurchfluss Kuhlen. Im Verhaltnis zu Zustand 3 sind
gers f : die Anschliisse umgekehrt. Dieser Zustand kann verwendet werden, wenn der Analogeingang benutzt werden muss, auBer
8: Analoger invertierter CO6-Betrieb* ! i 9 ; ? r et i 9eingang tztw 5 aulb
fiir CO6-Riickmeldung. Es wird darauf hingewiesen, dass in diesem Zustand der Status des CO6-Ventils nicht angezeigt wird.
Zustand 7*: Analoger CO6-Betrieb. Der Durchfluss wird vom Raumregler iiber das analoge Eingangssignal gesteuert. Einstellung
des Auslegungsdurchflusses fiir Heizen Giber AV:30 oder AV:31 fiir Auslegungsdurchfluss Kithlen. BV:2 wird in diesem Fall zum
Schalten des Regelsignals verwendet.
Es wird darauf hingewiesen, dass in diesem Zustand der Status des CO6-Ventils nicht angezeigt wird.
Zustand 8*: Analoger invertierter CO6-Betrieb. Der Durchfluss wird vom Raumregler tiber das analoge Eingangssignal gesteuert.
Einstellung des Auslegungsdurchflusses fiir Heizen tiber AV:30 oder AV:31 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlen. In diesem Zustand
sind Kiihlung und Heizung im Vergleich zu Zustand 7 umgekehrt angeschlossen. Beim Wechsel in diesen Zustand werden
die Werte in AV:50-53 invertiert. BV:2 wird in diesem Fall zum Schalten des Regelsignals verwendet. Es wird darauf hingewiesen,
dass in diesem Zustand der Status des CO6-Ventils nicht angezeigt wird.
1:Heizen
ihlen Die Zustande 1 bis 4 sind Befehle fiir den Stellantrieb NovoCon® ChangeOver® und haben Auswirkung
LS (1-4) 06-Absperrung /N auf die Energiemanagement-Anwendung MSV:13.
MSVT0 Anwendungsbefehl L5.8) 06-Bewegung beginnen* 1:Heizen Die Zustande 5 bis 8 sind das Riickmeldesignal vom Stellantrieb NovoCon® ChangeOver®., T
: und -status 5:CO6-Bewegung in Richtung Kiihlen* : Der Zustand 3 (Absperrung) sollte nur fiir Wartungsarbeiten verwendet werden und ist nur méglich,
6: CO6-Bewegung in Richtung Heizen* wenn der Durchfluss-Sollwert 0 % betragt.
7:CO6-Alarm* In zentralen ChangeOver-Anwendungen werden die Zustande 1 und 2 verwendet, um Heizen oder Kiihlen anzuordnen.
8:CO6-Bewegung*
Automatische 1:ON (EIN) EIN: Wenn der CO6-Betrieb ausgewahlt wurde, wird das ChangeOveré-Ventil einmal in der Woche von der aktuellen Stellung
MSV:11* CO6-Bewegun. L/s 2-AUS 1:ON (EIN) in die Absperrstellung und wieder zuriick bewegt, um ein Festsetzen zu verhindern. Ja
gung - AUS: Das Bewegen des Ventils ibernimmt das BMS.
Zustand 1: Aus
Der NovoCon® berechnet keine Energie.
Zustand 2: Ein, angezeigter Durchfluss
1:Aus Der NovoCon® berechnet die Energie auf der ifferenz zwischen T1 und T2 und anhand des angezeigten
2:Ein, angezeigter Durchfluss Durchflusses.
MSV:12 Energiezéhimethode L/s 3:Ein, Durchflusssensor 1:Aus Zustand 3: Ein, Durchflusssensor an Rucklauﬂemmg Ja
an Riicklaufleitung Der NovoCon® berechnet die Energie k da ifferenz zwischen T1 und T2 und anhand des Durchflusses
4:Ein, Durchflusssensor an Vorlaufleitung vom Durchflusssensor, der an der Ru(klaufleltung mstalllerl ist.
Zustand 4: Ein, Durchflusssensor an Vor\aufle\tung
Der NovoCon® berechnet die Energie auf der ifferenz zwischen T1 und T2 und anhand des Durchflusses
vom Durc der an der Vorlaufleitung installiert ist.
Funktionen aktivieren, um die Systemleistung zu optimieren. Der berechnete Durchfluss aus den aktivierten Energiefunktionen
istauf AV:46 E \agement — hfluss begrenzt, mit hme der Funktion L egelung, die auf min.
2% des Auslegungsvolumenstroms begrenzt ist.
Bei Bedarf konnen die PI-Werte in den Objekten AV:47 und AV:48 fein abgestimmt werden.
1: Nicht aktiv Zustand 1: Nicht aktiv
Leistungsmanager: Zustand 2: Wenn die Leistung tiber dem in AV:35/36 eingestellten Wert liegt, wird der NovoCon diese auf den in AV:35 und/oder
2: Leistungsbegrenzung AV:36 festgelegten Grenzwert regeln. Wenn diese Begrenzung aktiviert ist, wird die Warnung BV:23 auf ,ein” geschaltet.
3:Leistungsregelung Zustand 3: Der Volumenstrom durch das Ventll wird durch AV:1in %, kW oder kBTU/h (ausgewahlt in MSV:26) geregelt und basiert
MsV:3 Energiemanagement /s |Temperaturmanager: 1:Nicht verwendet | 2ufden und ten. Ja
: 4:Min. Begrenzung Delta T : Zustand 4: Wenn der Delta-T-Wert in AV:37 und/oder AV:38 iiberschritten wird, beginnt der NovoCon, das Ventil zu schlieBen, bis
5: Delta-T-Regelung die Werte in AV:37 und/oder AV:38 erreicht sind. Wenn diese Begrenzung aktiviert ist, wird die Warnung BV:23 auf ,ein” geschaltet.
6: Begrenzung der Riicklauftemperatur Zustand 5: Der konstante Delta-T-Wert wird in AV:37 und/oder AV:38 eingestellt und der NovoCon wird die Temperatur innerhalb
7:Riicklauftemperatur-Regelung dieser Grenzwerte regeln. Wenn diese Regelung aktiviert ist, wird die Warnung BV:23 auf ,ein” geschaltet.
8:Temperaturregelung Zustand 6: NovoCon stellt die min. oder max. Riicklauf-Temperatur sicher. T2 wird in AV:39 und AV:40 eingestellt. In MSV:10 muss die
Anwendung Heizen/Kiihlen ausgewéhlit werden. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird die Warnung BV:23 auf ein” geschaltet.
Zustand 7: In AV:39 und/oderAV 40 wud ein konstantevTZ Wert eingestellt. Der NovoCon regelt so, dass diese Werte konstant bleiben.
Zustand 8: P d auf dem Eingangswert des T3-Fiihlers. Der Sollwert fur die
Heizungsanwendung ist in AV:39 feslgeleg( und der Sollwert fiir die Kiihlung in AV:40.
Temperaturfiihlertyp auswahlen:
1:NTC10k Typ 2
MsV:14 n'TgJ}fl':r‘t’;;‘“" s |? N;%L%"Typ 3 3:Pt1000 Wihlen Sie den Typ des an T1 und T2 angeschlossenen Temperaturfihlers aus. Ja
T500%*
5:PT100%*
Temperaturfiihlertyp auswahlen:
MSV:15%% I ;Emgi’ya;”’ 3 3:Pt1000 Wihlen Sie den Typ des an T3 angeschlossenen Temperaturfiihlers aus. Ja
1: Entspricht Analogeingangstyp, MSV: 1.
MsV:16 Analogausgangstyp L/s 1:Entspricht MSV: 1 | Bei 0-10 V/0-20 mA Eingang, Ausgang 0-10 V. Bei 2-10 V/4-20 mA, Ausgang 2-10 V. Bei 5-10 V Eingang, Ausgang 5-10 V. 2: Immer Ja
0-10 V Typ (richtet sich nach Volumenstrom-Feedback AV:2)
Msv:20 | Einheiten des Ls 3:gpm 1k MaBeinheiten fiir den Auslegungsdurchfluss AV:0, AV:30 und AV:31 Ja
uslegungsvolumenstroms
MSV:21 Einheiten des s 4: kW 2.9 MaBeinheiten fiir den gewiinschten Durchfluss AV:1. Ja
N Volumenstrom-Sollwerts 5:kBTU/h B HINWEIS: Wenn kW oder kBTU/h ausgewahlt werden, wird auch MSV:13 Leistungsregler (Zustand:3) aktiviert
Einheiten
MSV:22 | der Riickmeldung aktueller L/S 1:1/h MaBeinheiten fiir AV:2 Ja
Durchfluss
MSV:23 Temperatureinheiten L/s 1:°C MaBeinheiten fiir AV:8, AV:37-40 Ja
MSV:24 Einheitenvon T1 L/S 3:0hm 1:°C MaBeinheiten fiir Al:1 Ja
MsV:25 Einheiten von T2 Ls 3:0hm 1:°C MaBeinheiten fiir Al:2 Ja
MSV:26 Leistungseinheiten L/S 1 kW MaBeinheiten fiir AV:32 Ja
Msv:27 Einheiten Energiezahler L/s 3:kBTU 1:kWh MaBeinheiten fiir AV:33 and AV:34 Ja
MSV:28 Einheiten von T3 L/s 3:0hm** 1:°C MaBeinheiten fiir Al:3 Ja
1: Deaktiviert 2: Analoger
MSV:41 Al-Eingang L/S 2: Analogeingang (Spannung/Strom) AEin ang Verschiedene Optionen fiir Analogeingangsklemme Ja
3: Durchflusssensor** 9ang
eaktiviert
. . lorlauftemperatur . Verschiedene Optionen fiir T1-Klemme
MsV:42 Ti-Eingang LS |3 Ricklauftemperatur 2:Vorlauftemp. |y MSV:24 auf Wert 3 eingestelltist, gilt der Wert fir den Widerstand und nicht fiir die Temperatur. Ja
4: Durchflusssensor
1: Deaktiviert
y . 2:Vorlauftemperatur o Verschiedene Optionen fiir T2-Klemme
Msv:43 T2-Eingang us licklauftemperatur 3: Ricklauftemp. |y MSV:24 auf Wert 3 eingestellt ist, gilt der Wert fir den Widerstand und nicht fiir die Temperatur. Ja
urchflusssensor
1: Deaktiviert . N .
ApE . ) Verschiedene Optionen fiir T3-Klemme
MsV:a4 T3-Eingang Ls " egelungstemperatur 2:Regelungstemp. Wenn MSV:24 auf Wert 3 eingestellt ist, gilt der Wert fiir den Widerstand und nicht fiir die Temperatur. Ja
3: Durchflusssensor
*Nur fiir NovoCon S

** Nur fiir NovoCon M, L/XL

***Nijcht geeignet fiir NovoCon M, L/XL
" Ein Nulldurchfluss-Sollwert-Befehl (AV:1) schlie8t das AB-QM, sodass weder Heizung noch Kiihlung stattfindet. Verwenden Sie fiir diesen Zweck auf keinen Fall
die Wartungsabsperrfunktion des CO6.

Die Absperrfunktion des C06 Ventils sollte nur bei Wartungsarbeiten und auch nur dann eingesetzt werden, wenn die Wassertemperatur

im Endgerdt der U

peratur entspricht oder wenn kein Endgerdt montiert ist. Eine Verdnderung der Wassertemperatur
ineinem geschlossenen Endgerat kann zu einem Druckanstieg und ggf. zu Beschddigungen des Endgeriits fiihren.
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

BACnet-Objekte - Bindrwert

A 8 Standard- :
o N Lesen/ Aktiver | Inaktiver | = q Persistent
Identifier Objekt-/Parametername Schreiben | Text(1) | Text(0) Einstellung | Beschreibung Ja/Nein
Zustand
Auswahl der direkten oder inversen Betriebsart. Siehe Direkt/Invers-Diagramm.

BV:2 Direkte oder inverse Betriebsart L/s Invers Direkt Direkt Fiir die Zustdnde Analoger CO6-Betrieb und Invertierter analoger CO6-Betrieb Ja

wird dieses Objekt zum Schalten des Regelsignals verwendet.

Durch die Aktivierung dieser Funktion werden analoges Ausgangssignal (AO:0)

und Stellung der Ventil6ffnung miteinander verkntipft. Art und Bereich

des Spannungsausgangs werden mit dem aktuellen Wert (MSV:1) verkniipft.

Diese Funktion kann z. B. fir Gebldseregelung im Geblasekonvektor verwendet
werden und ist nur verfligbar, wenn MSV:9 Anwendungsbetriebsart in Zustand 1 ist:

BV:3 Analoges Riickmeldesignal L/s Aktiv Inaktiv Inaktiv Analoge Regelung oder Zustand 2: Digitale Regelung. Ja
Wenn BV:3 aktiviert und das analoge Ausgangssignal (AO:0) auf manuellen Betrieb
eingestelltist, muss es zunachst aufgegeben werden, d. h. NULL einstellen,
um zur Originaleinstellung von BV:3 zuriickkehren zu kénnen. Bei analoger Regelung
von 0-10 V/0-20 mA betragt das AO:0 Feedbacksignal 0-10 V. Bei analoger Regelung
von 2-10 V/4-20 mA betrdgt das AO:0 Feedbacksignal 2-10 V.

Warnung: Temperatur

BV:10 im Stellantrieb liegt auBerhalb L EIN AUS N/A Die Temperatur im Stellantrieb liegt auBerhalb des empfohlenen Bereichs. Nein

des empfohlenen Bereichs

BV:11 Alarm: Kein Regelsignal L EIN AUS N/A Der Stellantrieb hat erkannt, dass kein analoges Regelsignal vorliegt. Nein

. X . . Der Stellantrieb kann die vorgesehene SchlieBstellung nicht erreichen. .
BV:12 Alarm: Fehler beim SchlieBen L EIN AUS N/A Uberpriifen Sie, ob die Ventile blockiert sind. Nein

Konflikt zwischen der mechanischen AB-QM-Ventileinstellung und dem NovoCon®.

. . " . Die mechanische Ventileinstellung muss 100 % oder hoher sein. Die Warnung wird .

Bv:13 Warnung: Voreinstellungskonflikt L EIN AUS N/A auch aktiviert, wenn der ausgewahlte Ventiltyp einen anderen Hub hat als das Nein
tatsdchlich verwendete Ventil, das bei der Kalibrierung validiert wurde.
Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung ist zu hoch.

. Wenn die gemessene Spannung héher ist als 43,4 V, wird der Alarm
BV:14 s, anﬂljrr\msj\r/‘gfsi':anzur;sgt(iﬁrhoch L EIN AUS N/A fiir eine zu hohe Spannung aktiviert. Nein
P 9 gung Wenn die gemessene Spannung wieder niedriger ist als 38,3V,

wird der Alarm deaktiviert.
Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung ist zu niedrig.
Wenn die Spannung unter 14,5V (NovoCon S) oder 19,0 V (NovoCon M/L/XL) fallt,
wird ein Alarm ausgeldst.

BV:15 Warnung: Zu niedrige Spannung L EIN AUS N/A Wenn die Spannung unter 14,0 V (NovoCon S) oder 13,0 V (NovoCon M/L/XL) fallt, Nein
wird ein Alarm ausgeldst.

Wenn die Spannung tber 15,5 V (NovoCon S) oder 18,2 V (NovoCon M/L/XL) steigt,
wird der Alarm deaktiviert und der Motor aktiviert.

. i . - Bei der Kalibrierung des Stellantriebs ist ein Fehler aufgetreten. Wenn z. B. der .
BV:16 Alarm: Fehler bei der Kalibrierung L EIN AUS N/A Stellantrieb NovoCon® nicht auf das Ventil montiert wurde oder das Ventil klemmt. Nein
. Warnung: MAC-Adressen-Konflikt Zwei oder mehrere Geréte verwenden im selben BACnet-Teilnetzwerk dieselbe "
Bva7 im BACnet wurde erkannt - EIN AUS N/A MAC-Adresse. Nein
. Warnung: Fehlerhafte BACnet- n [T .
BV:18 Kommunikation wurde erkannt L EIN AUS N/A Es wurden Probleme bei der Kommunikation im Netzwerk erkannt. Nein
2 Alarm: Interner Fehler Zum Zuriicksetzen den Stellantrieb neu kalibrieren oder aus- und wieder einschalten, .
Bv:19 wurde erkannt L EIN AUS N/A ggf. muss er ausgetauscht werden Nein

Der ChangeverStelanrip befindet fch i manelr berstuerung oder

0% 3 . .

BV:20 Ubiircs:]e#iirhtinbgesvdeereﬁann L EIN AUS N/A Wenn der Grund fir den Alarm beseitigt ist, kann es bis zu 2 Minuten dauern, Nein
9 bis der Alarm gel6scht wird.

. Alarm: CO6-Stellantrieb nicht . L . - .
BV:21* angeschlossen oder beschadigt L EIN AUS N/A Der Stellantrieb ChangeOver®ist nicht angeschlossen oder er ist beschadigt. Nein
BV:22 Wafgnh‘iggjgjé?egisgﬂgi‘mler L EIN AUS N/A Temperaturfihler fehlen oder vertauscht. Nein

. Warnung: Eine Begrenzung ist aktiviert, Beispiel: Leistungsbegrenzung, Begrenzung .
Bv:23 Energiebegrenzung aktiviert L EIN AUS N/A von Delta-T oder min./max. Riicklauftemperatur. Nein

Warnung: Sollwert fur Leistung, Delta T oder Ricklauftemperatur liegen auBBerhalb

. " o des Bereichs oder der Sollwert kann nicht erreicht werden. .
Bv:24 Regl:&ég:ﬁ:ﬂgf;gae?:gi?em L EIN AUS N/A Aktion: Uberpriifen Sie, ob der Sollwert mit den angegebenen Durchfluss- Nein

und Temperaturwerten erreichbar ist.

3 Warnung: Durchfluss - . . .
BV:25 nicht erwartungsgemas L EIN AUS N/A Warnung fiir geringeren oder hoheren Durchfluss als erwartet. Nein
BV:26 Warnung: Kein Durchfluss erkannt L EIN AUS N/A Kein Durchfluss mit Durchflusssensor erkannt. Nein

*Nur fiir NovoCon S

BACnet-Objekte Tabelle mit einigen ausgewahlten, wichtigen Eigenschaften des Gerateobjekts.

- Gerét (Device Object) L ;

q esen/ q Persistent
Eigenschaft Wert Gaelen Beschreibung Ja/Nein
okt ~ A Diese Eigenschaft wird in der Regel ,Gerateinstanznummer”
Objekt-ID Instanz-Bereich: 0 bis 4194302 L/s oder ,eindeutige ID-Nummer” genannt. Ja
. Kombination aus Produktname.
Objektname »NovoCon” + Typ und Objekt-ID L/s Max. 25 Zeichen Ja
Firmware-Revision Aktuelle Firmware-Version L BACnet-Software-Vision. Ja
Anwendungssoftware- | Aktuelle Anwendungssoftware- R . .
Version Version L Anwendungssoftware-Version des Stellantriebs. Ja
. Bei einem neuen Stellantrieb Der Einbauort usw. kann durch Freitext beschrieben werden.
Einbauort ist diese Zeichenfolge leer. L/s Max. 50 Zeichen Ja
. Danfoss NovoCon-Stellantrieb Produktbeschreibung.
Beschreibung mit BACnet MS/TP L/S | Max. 50 Zeichen Ja
Unterstiitzte Segmentierte Nachrichten kénnen libertragen
Segmentierung SEGMENTIERUNG L und empfangen werden. Ja
Standard: 127 Im NovoCon® kann die Einstellung ,MAX_MASTER"
Max Master Bereich: 0-127 L/s auf die am hochsten verwendete MAC-Adresse Ja
) im MS/TP-Teilnetzwerk eingestellt werden.

Max. ADPU-Lange 480 L Maximal zuldssige ADPU-Ladnge. Ja
Max. zuldssige Segmente | 5 L Max. zuldssige Segmente. Ja
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL
BACnet-Objekte Objekt- B i
. jekt-/ . A Lesen/ . Standard . Persistent
- Analoger Eingang el Parametername (el Schreiben | Min- | Max. | Gioeiten HEEIELAIG, Ja/Nein
Spannungs- (V) oder Stromniveau (mA) am
analogen Regeleingang, das vom Stellantrieb
Analoger 5:Volt 10V gemessen wird.
Al:0 Spannungs- oder 5 mA L 0 20 mA Volt Einheiten gem&RB MSV:1 Typ und -Bereich Nein
Stromeingang . des analogen Regelsignals.
Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt.
Im CO6-Betrieb kann mA nicht ausgewdhlt werden.
Temperatur/Widerstand, gemessen von
Al:1 T1-Wert den angeschlossenen Fiihlern. Fiir AV:32
(Leistungsabgabe) ist Al:1 die Temperatur im
Vorlauf und Al:2 die Temperatur im Riicklauf.
Bei Nutzung als potenzialfreie Kontakte gilt:
R X Geschlossener Schaltkreis <900 Q, offener
A2 T2 Wert Schaltkreis >100 kQ.
Empfohlene max. Kabelldinge: 3 m.
62:°C -10°C | 120°C Die Einheiten konnen tiber die
64:°F L 10°F | 250 °F °C MaBeinheitseigenschaft des Objekts oder Nein
4: Ohm** 900Q | 10kQ MSV:24 und MSV:25 gedndert werden.
Die Hochsttemperatur fiir Fiihler NTC 10k Typ 2
betragt 90 °C/194 °F. Die Hochsttemperatur
Al:3 T3-Wert fur Fihler NTC 10k Typ 3 betragt 95 °C/203 °F.
Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt.
Der NovoCon S verwendet einen aktiven
analogen Spannungsfihler (am Analogeingang)
zur Ermittlung der Temperatur, wobei der
Temperaturbereich vom Fiihlermodell abhédngt.
**Nur fiir NovoCon M, L/XL
BACnet-Objekte Objekt- b i
ige jekt-/ A Lesen/ : Standard : Persistent
- Analoger Ausgang Identifier | b, ametername | EIN€it | scpreiben | M- | Max. | Giheiten | Beschreibung Ja/Nein
Wert der Ausgangsspannung.
. Spannung am Typ wéhlbar in MSV:16. .
AO:0 analogen Ausgang Volt L/s 0 10 Volt Hinweis: Im CO6-Betrieb kann der aktuelle Wert Nein
nicht eingestellt werden.

BACnet-Objekte

Identifier

Objekt-/Parametername

Beschreibung

- Benachrichtigung NCO

Alarm-Notifier; Tragen Sie hier Gerate fir Alarme ein

Tragen Sie Gerate ein, die Alarme empfangen sollen

(Notification Class)

NC:0ist ein Objekt, das andere BACnet-Gerdte abonnieren kénnen. Dadurch werden die Abonnenten direkt informiert, wenn ein Alarm
oder eine Warnung aktiviert bzw. deaktiviert wurde. Diesen Service kénnen maximal vier Gerdte in Anspruch nehmen. Die Abonnenten
dieses Objekts werden informiert, wenn eine der Warnungen oder einer der Alarme BV:10 bis BV:24 aktiviert oder deaktiviert wurde.

Wenn die Benachrichtigung NC:0 verwendet wird, um (ber Statusdnderungen von Warnungen und Alarmen (BV:10 bis BV:24)

zu informieren, ist es erforderlich, Benachrichtigungen fiir den ganzen Tag und die ganze Woche zu abonnieren: Von 00:00:00:00
bis 23:59:59:99 Uhr und an allen sieben Tagen der Woche. Dies liegt daran, dass der Stellantrieb (iber keine integrierte Uhr verfiigt
und daher in Bezug auf die Zeit keine Benachrichtigungen verarbeiten kann.

BACnet-Objekte Objekt- i i - [ zei - i
o jekt-/ Min. . Max. Zeitfenster- | Zeitfenster: q Persistent
- Mittelwert (Averaging) Identifier Parametername Wert | Mittelwert | o Intervall Beispiel Eesdircll gy Ja/Nein
. L . Mittelwert der
. Spannung der internen Aktualisierung erfolgt gemaf : . .
AVO:0 1Tag 24 gleichgerichteten Spannung, Nein
Spannungsversorgung aktueller Messungen die den Stellantrieb antreibt.
BACnet-BIBBs-Services - Initiieren/ - Initiieren/
Service BIBBs T Service BIBBs Ausfiihren
ReadProperty DS-RP-B Ausfihren GetAlarmSummary AE-ASUM-B | Ausfiihren
WriteProperty DS-WP-B Ausfihren GetEnrollmentSummary AE-ESUM-B | Ausfiihren
Who-Is DM-DDB-A Initiileren AddListElement DM-LM-B | Ausfiihren
Who-Is DM-DDB-B | Ausflihren RemovelListElement DM-LM-B | Ausfiihren
I-Am DM-DDB-B Initiileren ReadPropertyMultiple DS-RPM-B | Ausflhren
1-Am DM-DDB-A | Ausfihren WritePropertyMultiple DS-WPM-B | Ausfiihren
Who-Has DM-DOB-B | Ausfiihren SubscribeCOV 2 DS-COV-B | Ausfiihren
I-Have DM-DOB-B Initiieren Restart DM-R-B Ausfiihren
DeviceCommunicationControl DM-DCC-B Ausfiihren AtomicWriteFile N/A Ausfiihren
ReinitializeDevice ” DM-RD-B Ausfiihren
ConfirmedEventNotification AE-N-I-B Initiieren ! Der NovoCon® untersttitzt Warm-Reset (aus-/einschalten)
UnconfirmedEventNotification AE-N-I-B Initiieren und Kalt-Reset (Zurticksetzen auf Werkseinstellung) vom
AcknowledgeAlarm AE-ACK-B Ausfiihren BACnet. Bitte beachten Sie, dass nach einem Kalt-Reset/
GetEventinformation AE-INFO-B | Ausfiihren Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen automatisch

eine Kalibrierung durchgefiihrt wird.

2 COV wird fiir Folgendes implementiert: Analoge Eingédnge
Al:0, Al:1 und Al:2 sowie analoge Werte AV:2 und AV:27.
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL
Modbus-Register - Konfiguration
Standard- q
Modbus-| Lesen/ | Modbus- [ Modbus- . q S A q B Persistent
Register | Schreiben | Funktion | Datentyp Objekt-/Parametername | Beschreibung E|;:::;I:‘r;g Einheit Beschreibung der Verwendung Ja/Nein
Es wird empfohlen, 32796 AB-QM 4.0 DN15-DN32:
zum Heizen und/oder 32798 Nennwert 10 % des Nenndurchflusses
0x8000 34 zum Kiihlen zu verwenden. inl/h aus AB-QM DN10-DN32:
32768 L/s unc'i 16 FLOAT | Auslegungsvolumenstrom | Voreinstellwert fiir den der Tabelle %, 1/h,gpm | 20 % des Nenndurchflusses Ja
Auslegungsvolumenstrom, ,Auswahl des AB-QM DN40-DN250:
wenn das Regelsignal 100 % Ventiltyps” 40 % des Nenndurchflusses
betragt. Einheit gemaf 32787 Durchfluss
0x8002 Zeit Zeit, bis der Stellantrieb auf ein Zeit bis Regelungswiederaufnahme
L/s 3,4und6 [ WORD - fehlendes analoges Regelsignal 10 Minuten in Minuten, d. h. 0 bis 60 entspricht Ja
32770 Regelungswiederaufnahme reagiert 0 bis 60 Minuten
Der Wert wird fir die Gestaltung der
Kurve im Betrieb ,Manuell definierte AIpha-Wert_—Kurve, .
o . d. h., 0,05 bis 1,00 entspricht
0x8004 3,4 Funktion” (MDF) verwendet, um die 0,05 bis 1,00. Aipha = 1,00 ist linear.
L/s ! FLOAT Alpha-Wert Kennlinie eines Warmelbertragers 1,0 N/A ( A pha =1, . Ja
32772 und 16 ; i Alpha = 0,2 entspricht der
anzupassen. Wenn bei 33280 im LOG-Funktion. Siehe Alpha-
Digitalbetrieb I/h eingestellt ist, wird Wert-Diagramm P
der eingestellte Alpha-Wert ignoriert. 9 .
Zeit, die der Stellantrieb benétigt, Zeit bis zur Ventil6ffnung/-
0x8006 3,4 Zeit Ventiloffnung/- um den Auslegungsvolumenstrom schlieBung in Sekunden,
32774 L/s und 16 WORD schlieBung von 0 % auf 100 % einzustellen. N/A Sekunden d. h. 18 bis 700 entspricht Ja
Verwendung mit 32803. 18 bis 700 Sekunden
Hier wird der Nenndurchfluss des
benutzerdefinierten Ventils angezeigt.
Bezeichnung und a?:ssdg?ﬁg\t/xggg‘unri\c'ﬁ;vr\::';?det’ Einheit Nenndurchfluss
0x8008 Nenndurchfluss des " CAM ; (I/h oder gpm) | z.B.in Litern pro Stunde,
32776 L 3,4und6 | FLOAT benutzerdefinierten einem AB-QM-Ventl zusqmnje}]n ) N/A gemiR d. h. 0 bis 600 entspricht Ja
Ventils eingesetzt wird, Setzen Sie sich mit Ventil-Tabelle | 0'bis 600 I/h
Ihrem Danfoss-Ansprechpartner in
Verbindung, um sicherzustellen, dass
der gewiinschte Anschluss moglich ist.
Stellung in mm beim Nenndurchfluss
des benutzerdefinierten Ventils
Dieses Objekt wird nur verwendet, " "
OX800A Stellung des wenn der NovoCon® nicht mit \l\/leerr]\trglétjerlclﬁ?lgsf:;ndl\e/l?lIimeter
32778 L 3und4 FLOAT benutzerdefinierten einem AB-QM-Ventil zusammen 4 Millimeter d.h.0,5 bis 5.8 entspricht ' Ja
Ventils bei Nenndurchfluss | eingesetzt wird. Setzen Sie sich mit 05 blS’ 58 o P
lhrem Danfoss-Ansprechpartner in ’ ,
Verbindung, um sicherzustellen, dass
der gewtinschte Anschluss moglich ist.
Maximalwert, den der
Auslegungsvolumenstrom
beim benutzerdefinierten
Ventil erreichen kann. S .
. N . N Einheit gemaB
Maximalwert Dieses Objekt wird nur verwendet, . .
0;(2870;)0C L/S 3,4und 6 FLOAT Auslegungsdurchflussim | wenn der NovoCon® nicht mit 100 32;\;75,&321’9r ?Ogtqugésu/lso entspricht Ja
benutzerdefinierten Ventil | einem AB-QM-Ventil zusammen (/h oder m)
eingesetzt wird. Setzen Sie sich mit 9P
lhrem Danfoss-Ansprechpartner in
Verbindung, um sicherzustellen, dass
der gewtinschte Anschluss moglich ist.
. K Auswahl der direkten . Auswahl der direkten
03)(2%%162 L/S 3,4und6 | WORD Dlrelg:tzggggr:;/erse oder inversen Betriebsart. 0: Direkt (1): :?]I\;:L(St oder inversen Betriebsart. Ja
Siehe Direkt/Invers-Diagramm. . Siehe Direkt/Invers-Diagramm.
L . Einheiten zum Einstellen und Anzeigen .
0x8013 s 3 4und6| WORD Ean:lstirasulzdlﬁ]nz:lge des Auslegungsvolumenstroms. 0:1/h 01'_|({/h MaRBeinheiten fiir den Ja
32787 ' volumengtrorgws Einheiten fiir I/h und gpm gemaR . 2:6 Um Auslegungsvolumenstrom.
Ausgewdhlter Ventiltyp. ‘9P
0:1/h MaRBeinheiten fur den
1% gewiinschten Durchfluss 33280.
0x8014 Einheiten und Anzeige des | Einheiten zum Einstellen und Anzeigen . o Hinweis: Wenn kW oder kBTU/h
32788 L/s 3,4und6 WORD Volumenstrom-Sollwerts | des Volumenstrom-Sollwerts 1:% 23',9ka”‘ ausgewdahlt werden, wird Ja
4 kETU/h auch 32815 Leistungsregler
. (Zustand:3) aktiviert.
Einheiten und Anzeige o . . 0:1/h
%);%()81; L/s 3,4und6 | WORD der Volumenstrom- Elenthelt;ec%?Iursns-Eer'?f:ier:i?du?\d Anzeigen 0:1/h 1:% MaBeinheiten fiir 33282. Ja
Rickmeldung u u u ung 2:gpm
Auswahl zwischen °C oder °F . "
0x8016 R " ¥ 0:°C MaBeinheiten fiir 33796, 32836.
L/s 3,4und6 | WORD Temperatureinheiten zum Einstellen und Anzeigen 0:°C o y Ja
32790 der Temperatur 1:°F 32838, 32840 und 32842.
0x8017 1 /s |3,4und6| WORD Einhei m MaBeinheiten far 33218
32791 , 4 un: inheiten von alseinhelten fur .
0x8018 Einheiten zum Einstellen 0:°C
32792 L/s 3,4und6 | WORD Einheiten von T2 und Anzeigen des Temperatur- 0:°C 1:°F MaRBeinheiten fiir 33220. Ja
oder des Widerstandswerts. 2: Ohm**
OB | s [34unds | WORD Einheiten von T3 MaBeinheiten fiir 33222,
0x8019 . L Verwendete Einheiten zum Einstellen . 0: kW . "
32793 L/S 3,4und6 WORD Leistungseinheiten und Anzeigen der Leistungsaufnahme 0: kw 1:kBTU/h MaBeinheiten flir 33288. Ja
0x801A ; - . 0: GroB3 Verwendeter Endian-Typ fiir
32794 L/S 3,4und6 | WORD Endian-Typ Wortfolge fiir LONG- und FLOAT-Typen 0: Gro3 1-Klein LONG- und FLOAT-Register Ja
0x801C 3,4 Auslegungsdurchfluss " . AB-QM 4.0 DN15-DN32:
32796 L/s und 16 FLOAT Heizen Voreingestellter Wert flir den Nennwert 10 % des Nenndurchflusses
Auslegungsvolumenstrom, inI/h aus AB-QM DN10-DN32:
ernn das Regeflls_{lgpal 10g % betragt. der Tabelle %, 1/h, gpm | 20 % des Nenndurchflusses Ja
0x801E Us 3,4 FLOAT | Auslegungsdurchfluss |32811 muss auftieizen oder Auswahl des AB-QM DN40-DN250:
32798 und 16 Kiihlen Kithlen eingestellt werden. Ventiltyps” 40 % des Nenndurchflusses

Einheit gemalR 32787

Durchfluss

** Nur fiir NovoCon M, L/XL
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Modbus-Register - Konfiguration (Fortsetzung)

Standard-
zustand

Persistent

Modbus- | Lesen/ | Modbus- [ Modbus- Objekt-/
Ja/Nein

Register |Schreiben | Funktion | Datentyp | Parametername Beschreibung

Beschreibung der Verwendung

Auswahl des Anwendungsbetriebs fiir den Stellantrieb.
Zustand 1: Analoge Regelung. Der Durchfluss wird {iber ein analoges Signal,
z.B.0-10V, geregelt. Einstellung des Auslegungsdurchflusses tiber Register 32796
Heizung und/oder 32798 Kiihlung. Alternativ kann 32738 verwendet werden.
Zustand 2: Digitale Regelung. Register 33280 wird fiir die Regelung des Durchflusses
verwendet. Einstellung des Auslegungsdurchflusses tiber Register 32796 Heizung
und/oder 32798 Kiihlung. Alternativ kann 32738 verwendet werden.
Zustand 3*: CO6-Betrieb. Register 33280 wird fiir die Regelung des Durchflusses
verwendet. Einstellung des Auslegungsdurchflusses fiir Heizung Gber Register 32796
und Register 32798 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlung. Heizen erfolgt tiber
die Anschlisse 5 und 6 und Kiihlen tber die Anschliisse 1 und 4 des CO6-Ventils.
Zustand 4*: Invertierter CO6-Betrieb. Register 33280 wird fiir die Regelung des
Durchflusses verwendet. Einstellung des Auslegungsdurchflusses fiir Heizung
tiber Register 32796 und Register 32798 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlung.
Im Verhdltnis zu Zustand 3 sind die Anschliisse umgekehrt.*
Zustand 5*: CO6-Betrieb ohne Alarme. Register 33280 wird fiir die Regelung des
1: Analoge Regelung Durchflusses verwendet. Einstellung des Auslegungsdurchflusses fiir Heizung
2: Digitale Regelung iber Register 32796 und Register 32798 fiir Auslegungsdurchfluss Kihlung. Dieser
3:CO6-Betrieb* Zustand kann verwendet werden, wenn der Analogeingang benutzt werden muss,
4: Invertierter CO6-Betrieb* auBer fiir CO6-Riickmeldung. Es wird darauf hingewiesen, dass in diesem Zustand
WORD Anwendungs- |5: CO6-Betrieb ohne Alarme* 2. Digital der Status des CO6-Ventils nicht angezeigt wird.* Ja
betrieb 6: Invertierter CO6-Betrieb :Dig Zustand 6*: Invertierter CO6-Betrieb ohne Alarme. Register 33280 wird fiir die
ohne Alarme* Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des Auslegungsdurchflusses fur
7: Analoger CO6-Betrieb* Heizung tiber Register 32796 und Register 32798 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlung.
8: Analoger invertierter Im Verhaltnis zu Zustand 3 sind die Anschliisse umgekehrt. Dieser Zustand kann
CO6-Betrieb* verwendet werden, wenn der Analogeingang benutzt werden muss, auBer fir
CO6-Ruckmeldung. Es wird darauf hingewiesen, dass in diesem Zustand der Status
des CO6-Ventils nicht angezeigt wird.*
Zustand 7*: Analoger CO6-Betrieb. Der Durchfluss wird vom Raumregler Giber
das analoge Eingangssignal gesteuert. Einstellung des Auslegungsdurchflusses fiir
Heizung tber Register 32796 und Register 32798 fiir Auslegungsdurchfluss Kithlung.
Das Register 32786 wird in diesem Fall zum Schalten des Regelsignals verwendet.
Es wird darauf hingewiesen, dass in diesem Zustand der Status des CO6-Ventils
nicht angezeigt wird.*
Zustand 8*: Analoger invertierter CO6-Betrieb. Der Durchfluss wird vom Raumregler
tiber das analoge Eingangssignal gesteuert. Einstellung des Auslegungsdurchflusses
fir Heizung tiber Register 32796 und Register 32798 fir Auslegungsdurchfluss
Kiihlung. In diesem Zustand sind Kiihlung und Heizung im Vergleich zu Zustand
7 umgekehrt angeschlossen. Beim Wechsel in diesen Zustand werden die Werte
im Register 32848-32854 umgekehrt. Das Register 32786 wird in diesem Fall zum
Schalten des Regelsignals verwendet. Es wird darauf hingewiesen, dass in diesem
Zustand der Status des CO6-Ventils nicht angezeigt wird.*

0x802A

32810 L/s 3,4und6

1:Heizen
2:Kuhlen Die Zustande 1 bis 4 sind Befehle fiir den Stellantrieb NovoCon® ChangeOver®
3:CO6-Absperrung *”A und haben Auswirkung auf die Energiemanagement-Anwendung Register 32815.
A q 4: CO6-Bewegung beginnen* Die Zustande 5 bis 8 sind das Riickmeldesignal vom Stellantrieb NovoCon®
5:CO6-B gung in Richtung ChangeOver®.
L/s 3,4und6 WORD be_fs‘::::s"d Kihlen* Der Zustand 3 (Absperrung) sollte nur fiir Wartungsarbeiten verwendet
6: CO6-Bewegung in Richtung werden und ist nur méglich, wenn der Durchfluss-Sollwert 0 % betrigt.

Heizen* In zentralen ChangeOver-Anwendungen werden die Zustande 1 und 2 verwendet,
7: CO6-Alarm* um Heizen oder Kithlen anzuordnen.
8: CO6-Bewegung*

0x802B

32811 1:Heizen

1: EIN: Wenn der CO6-Betrieb ausgewahlt wurde, wird das ChangeOver®-Ventil

1: ON (EIN) 1: ON (EIN) einmal in der Woche von der aktuellen Stellung in die Absperrstellung und wieder
: zuriick bewegt, um ein Festsetzen zu verhindern.

2: AUS: Das Bewegen des Ventils tibernimmt das BMS.

0x802C

Automatische
32812% L/s 3,4und 6 WORD

CO6-Bewegung |2: AUS

Zustand 1: Aus
Der NovoCon® berechnet keine Energie.
Zustand 2: Ein, angezeigter Durchfluss
1: Aus Der Nﬁvo@r?n“‘ t()je_ll:gchn:t dLe Er(\je(;gie basierend auéderh'glemperaturdifferenz
e . zwischen T1 un und anhand des angezeigten Durchflusses.
Energie- gj E:z' E’Lgrséﬁ'ugstsesrea‘;ghﬂuss Zustand 3: Ein, Durchflusssensor an Riicklaufleitung
L/S 3,4und 6 WORD zéhlme%hode ‘an hﬂcklaufleitun 1: Aus Der NovoCon® berechnet die Energie basierend auf der Temperaturdifferenz Ja
4Ein Durchflusssengsor zwischen T1 und T2 und anhand des Durchflusses vom Durchflusssensor,
" an Vorlaufleitun der an der Ricklaufleitung installiert ist.
9 Zustand 4: Ein, Durchflusssensor an Vorlaufleitung
Der NovoCon® berechnet die Energie basierend auf der Temperaturdifferenz
zwischen T1 und T2 und anhand des Durchflusses vom Durchflusssensor,
der an der Vorlaufleitung installiert ist.

0x802E
32814

Funktionen aktivieren, um die Systemleistung zu optimieren. Der berechnete
Durchfluss aus den aktivierten Energiefunktionen ist auf Register 32862
Energiemanagement - Mindestdurchfluss begrenzt, mit Ausnahme der Funktion
Leistungsregelung, die auf min. 2 % des Auslegungsvolumenstroms begrenzt ist.
Bei Bedarf konnen die PI-Werte in Register 32856 und 32858 fein abgestimmt werden.
Zustand 1: Nicht aktiv
Zustand 2: Wenn die Leistung tiber dem in Register 32832 oder Register 32834
eingestellten Wert liegt, wird der NovoCon diese auf den in Register 32832 und/oder
32834 festgelegten Grenzwert regeln. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das
Warnungs-Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
. . Zustand 3: Die Volumenstrommenge durch das Ventil wird durch Register 33280
Iz-élise‘i:t:%?;?k)aeng?g:;hng in °§,TkW oder kBTU/h (ausgewdhlt in 32793) geregelt und basiert auf Volumenstrom

e und Temperatureingéangen.
?_élﬁlsteur:?::e"%;::‘ing;er' Zustand 4: Wenn der Delta-T-Wert in Register 32836 und/oder 32838 tiberschritten
s 3 4und6 WORD Energie- 4 Miz Begrenzun gDe]ta T 1: Nicht wird, beginnt der NovoCon, das Ventil zu schlieBen, bis die Werte in Register 32836

4 management |- DeIfa—T—gRegelun% verwendet |und/oder 32838 erreicht sind. Wenn diese Begrenzung aktiviert ist, wird das
& Begrenzung der Warnungs-Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

: Rugklaufter?w eratur Zustand 5: Der konstante Delta-T-Wert wird in Register 32836 und/oder 32838
7. Ru:klauftemperatur-Re elun eingestellt und der NovoCon wird die Temperatur innerhalb dieser Grenzwerte
8 Temperaturrsgelung 9 9 regeln. Wenn diese Regelung aktiviert ist, wird das Warnungs-Bit 23 in Register

. 33536 auf ,ein” geschaltet.
Zustand 6: NovoCon stellt die min. oder max. Riicklauf-Temperatur sicher. T2 wird in
32840 und 32842 eingestellt. Im Register 32811 muss die Anwendung Heizen/Kiihlen
ausgewahlt werden. Wenn diese Begrenzung aktiviert ist, wird das Warnungs-Bit 23
in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Zustand 7: Ein konstanter T2-Wert wird in 32840 und/oder 32842 eingestellt.
Der NovoCon regelt so, dass diese Werte konstant bleiben.
Zustand 8: Temperaturregelung (Pl-Regelkreis), basierend auf dem Eingangswert
des T3-Fiihlers. Der Sollwert fiir die Heizungsanwendung ist in 32840 festgelegt,
und der Sollwert fiir die Kiihlung in 32842.

1: Nicht aktiv

0x802F
32815

Auswahl von 1 oder 2 oder ... auf Grundlage  |4:5
Artund Bereich |Dient zur Auswahl von Art der Tabelle unten: 5:2-6VDC
L/S 3,4und 6 WORD analoges und Bereich des analogen 2:0-10VDC|1:0-5V DC 6:6

Regelsignal Regelsignals 2:0-10V DC 7:0-20 mA
3:2-10VDC 8:4-20 mA

0x8020
32800

Anall:oeg;]sl%mda?soder Position nach fehlendem Auswahl von 1 oder 2 oder ... auf Grundlage der Tabelle unten:
ausbleibende Analogsignal oder fehlender 1: Keine 1: Keine Aktion
L/s 3,4und6 WORD Aktion beim Aus- | Positionim Anschluss an einen " Aktion 2: SCHLIESSEN Ja
und Einschalten | Stromaus- und einschaltvorgang 3: OFFNEN
im Digitalmodus. 4: Auslegungsvolumenstrom 50 %

0x8021
32801

des Stroms
2: AB-QM

Ausgewdhlter |Eingestellter Typ des Ventils . . "
Ventiltyp AB-QM, das der Stellantrieb regelt é,?l 1'?_;0 Siehe Tabelle ,Auswahl des Ventiltyps Ja

0x8022

32802 L/s 3,4und6 WORD

*Nur fiir NovoCon S
" Ein Nulldurchfluss-Sollwert-Befehl (33280) schlie3t das AB-QM, sodass weder Heizen noch Kiihlen stattfindet. Verwenden Sie fiir diesen Zweck auf keinen Fall
die Wartungsabsperrfunktion des CO6.

im Endgerdit der Umgeb atur entspncht oder wenn kein Endgerdt montiert ist. Eine Verdnderung der Wassertemperatur

p

/\ Die Absperrfunktion des C06 Ventils sollte nur bei Wartungsarbeiten und auch nur dann eingesetzt werden, wenn die Wassertemperatur
2 in geschl Endgerat kann zu einem Druckanstieg und ggf. zu Beschddigungen des Endgeriits fiihren.
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Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Modbus-Register - Konfiguration (Fortsetzung)

q Standard- q
Modbus-| Lesen/ [Modbus-| Modbus- Objekt-/ . . . A Persistent
Register |Schreiben|Funktion| Datentyp | Parametername Beschreibung El;:ﬁﬂl:gg Einheit Beschreibung der Verwendung Ja/Nein
Dauerﬁjle der Stekl)lantrleb begotl t, Auswahlvon 1 oder 2 oder ... auf Grundlage der Tabelle unten:
um sich T mm zu bewegen, oder alternativ . .
();(288%233 L/S 3,4und6| WORD Stellzeit eine spezifizierte Zeitkonstante (siehe 32774). [4:24 s/mm N/A ;giﬁmnn:\\ 2: ;‘21 gr':nn: Ja
Der Wertebereich der Zeitkonstante betragt . .
18 bis 700 Sekunden. 5: Zeitkonstante (Einstellung tiber Register 0x8006)
Auswahlvon 1 oder 2 oder ... auf Grundlage der Tabelle unten:
ardi ikati 1: Automatische 1: Automatische
08024 | /s |3,4und6| WORD Baudrate | FUr die Bus-Kommunikation Baudraten- N/A | Baudraten-Erkennung 5:57.600 Bit/s Ja
verwendete Baudrate. Erkennung 2:9.600 Bit/s 6:76.800 Bit/s
3:19.200 Bit/s 7:115.200 Bit/s
4:38.400 Bit/s
Auswahl von 1, 2, 3 oder 4 oder auf Grundlage der Tabelle unten:
1:1-8-N-2
0x8025 Ausgewahlter " 0] . - . 4:1-8-N-1
32805 L/s 3,4und6| WORD UART-Betrieb Unterstiitzte Ubertragungsarten. 5: Autoparitét N/A §: }:8-8:11 5. Autoparitét Ja
Datenformat: (Startbit - Datenbits - Paritatsbit — Stoppbits)
%)(288%266 L/s 3,4und6| WORD Slave-ID Fiir die Kommunikation verwendete Slave-ID. N/A N/A  |Fir die Kommunikation verwendete Slave-ID. Ja
1: DIP-Schalter-Einstellungen
0x8027 Slave-ID 1: DIP-Schalter- 2: Benutzerkonfiguration tiber Modbus
32807 L/s 3,4und6| WORD Zuweisungs- Auswahlmethode der Slave-ID-Adresse. "Einstellungen N/A | Wenn die DIP-Schalter falsch eingestellt sind, Ja
methode 9 prift der Stellantrieb automatisch, ob durch die
Benutzerkonfiguration eine Slave- 'ID vorhanden ist.
Auswahl Feldbusprotokoll.
0x8028 SDllePhS ahuclh den A ﬁchnltt zu dsn bl Ausr;a?lr\lloln 1,2 oder 3 oder auf Grundlage der Tabelle unten:
X g chaltereinstellungen im Datenblatt. . DIP- 1: DIP-Schalter
32808 L/s 3,4und6| WORD Bus-Protokoll | \yenn das Protokoll geandert wird, ist ein Aus- 1: DIP-Schalter N/A 2. BACet Ja
und Einschalten notwendig, damit der Stellantrieb 3:Modbus
das neu ausgewdhlte Protokoll Gbernimmt.
Auswahl von 1 oder 2 oder ... auf Grundlage der Tabelle unten:
o A hid forderlich D 1 INEDA\llormaIbetrleb
0x8029 Rt ient zur Auswahl der erforderlichen :LED- 2:Nur Alarme anzeigen
32809 | S |34und6| WORD LED-Betrieb || Fp_Anzeige. Normalbetrieb | NA  |5: Alle LEDs AUS Ja
4: Blinkt (kann verwendet werden, um die Position
des Stellantriebs zu ermitteln)
0x8030 Einheiten des o . e 0:kWh o .
32816 L/s 3,4und6| WORD eingestellten Einheiten zum Einstellen des Energiezahlers. |0:kWh 1 MaBeinheiten fir 33290 und 33292. Ja
Energiezahlers 2: kBTU
0 Inaktiv
1: Aktiv
Durch die Aktivierung dieser Funktion werden
analoges Ausgangssignal (33286) und Stellung der
Ventiloffnung miteinander verkntpft. Art und Bereich des
Spannungsausgangs werden mit dem aktuellen Wert (32800)
éeril;lnﬂplzt Dieﬁe Funktionld<ann z. g.f(jr ngléseregelfun im
5 ebldsekonvektor verwendet werden und ist nur verfiigbar,
0;28801371 L/S 3,4und6| WORD Rl'.iclfr?\aellgzgis nal ogs{ﬁgz“f#s%?ggeglfen;as 0: Inaktiv N/A |wenn 32810 Anwendungsbetriebsart in Zustand 1 ist: Ja
9 9 . Analoge Regelung oder Zustand 2: Digitale Regelung.
Wenn 32817 aktiviert ist und das analoge Ausgangssignal
(33286) manuell eingestellt werden muss, muss die
Einstellung von 32817 auf inaktiv umgeschaltet werden.
Bei analoger Regelung von 0-10 V/0-20 mA betréagt das
Feedbacksignal'im Register 33286 0-10 V. Bei analoger
Regelung von 2-10 V/4-20 mA betragt das Feedbacksignal im
Register 33286 2-10 V.
0x8033 T1, T2 Temperatur- [Wahlen Sie den Typ desan T1 und T2 ) Temperaturfiihlertyp auswahlen:  2:NTC10k Typ 3 4: PT500
32819 Lis 3,4und6| WORD Fiihlertyp angeschlossenen Temperaturfiihlers aus. 3:Pt1000 NA -4 NTC10k Typ 2 3:Pt1000 5:PT100 Ja
B . Temperaturfiihlertyp auswahlen:  3:Pt1000
0x8034 T3 Temperatur- |Wahlen Sie den Typ desan T3 ) N .
32820%* L/s 3,4und6| WORD Fhlertyp angeschlossenen Temperaturfiihlers aus. 3:Pt1000 N/A ; N‘{E}gt‘rygg g Eﬁgg Ja
. . 1: Deaktiviert
0x8035 3 Verschiedene Optionen 2: Analoger
L/s 3,4und6| WORD Al-Eingang N H + N/A | 2:Analogeingang (Spannung/Strom) Ja
32821 fiir Analogeingangsklemme. Eingang 3 Durchflusssensor*
0x8036 N ; i i . 1: Deaktiviert 3: Rucklauftemperatur
32822 L/s 3,4und6| WORD T1-Eingang Verschiedene Optionen fiir T1-Klemme 2:Vorlauftemp. N/A 2: Vorlauftemperatur 2: Durchflusssensor Ja
0x8037 N . . - LRIl 1: Deaktiviert 3: Rucklauftemperatur
32823 L/S 3,4und6| WORD T2-Eingang Verschiedene Optionen fiir T2-Klemme 3:Ruicklauftemp. N/A 2: Vorlauftemperatur 2: Durchflusssensor Ja
;);gz()fg L/S 3,4und6| WORD T3-Eingang Verschiedene Optionen fiir T3-Klemme 2: Regelungstemp. N/A ; E;Sléﬂ_lvr:;rsttemperaturf[jhler 3: Durchflusssensor Ja
1: Entspricht Analogeingangstyp, Register 32800. Bei 0-10
0x8039 ~ . V/0-20 mA Eingang, Ausgang 0-10 V. Bei 2-10 V/4-20 mA,
32825 L/s 3,4und6| WORD |Analogausgangstyp|An alogausgangs-Feedbacksignaltyp 1 N/A Ausgang 2-10 V., Bei 5-10'V Eingang, Ausgang 5-10 V. 2: Immer Ja
0-10 V (entspricht Volumenstrom-Feedback 33282)
0x804C 3,4 Falls eine Glykolmischung verwendet wird, ist ein
32844 L/s und 16 FLOAT Glykolfaktor Glykolkorrekturfaktor 1 N/A entsprechender Faktor zwischen 0,5 und 2 auszuwahlen. Ja
0x8050 34 Analoger CO6 Das Regelsignal fiir Heizung 100 % offen bei Register
32848% L/S und 16 FLOAT Punkt Heizen Signalpunkt fir den analogen CO6-Betrieb* 0 N/A  |32810 = Zustand 7 oder 8. Uberlaﬁpende Heiz- Ja
100 % und Kiihlregelkurven werden nicht akzeptiert.
Das Regelsignal fiir Heizung 0 % offen bei Reglster
g;ggg% L/S ul?(’f'lG FLOAT Analﬂgelezre%%Go/Sunkt Signalpunkt fir den analogen CO6-Betrieb* 33 N/A  |32810 = Zustand 7 oder 8. Uberlaﬁpende eiz- Ja
und Kiihlregelkurven werden nicht akzeptiert.
Das Regelsignal fir Kiihlung 0 % offen bei Register
gégggf} L/s ur?('j416 FLOAT Ana'ﬁgﬁ{e(r:‘%éo/su"kl Signalpunkt fir den analogen CO6-Betrieb* 6,7 N/A  |32810 = Zustand 7 oder 8. Uberlaﬁpende Heiz- Ja
und Kiihlregelkurven werden nicht akzeptiert.
0x8056 34 Analoger CO6 Das Regelsignal fiir Kiihlung 100 % offen bei Register
32854* L/s und 16 FLOAT PunktKiihlen  |Signalpunkt fiir den analogen CO6-Betrieb* 10 N/A 32810:Zustand7oder8AUberIaﬁpende Heiz- Ja
100 % und Kiihlregelkurven werden nicht akzeptiert.
0x8058 3,4 Regelungs- : e : Legt den proportionalen Anteil fiir die Regelung des
32856 L/s und 16 FLOAT verstarkung P Proportionalanteil fiir Regelung einstellen 7 N/A Registers 32815 , Energiemanagementfunktionen” fest. Ja
0x805A 3 Regel éggt dEn integralen Anteil fif]r dli<e Regel}mg des Registers
X805 , 4 egelungs- e : 15 Energiemanagementfunktionen fest.
32858 L/s und 16 FLOAT verstarkung | Integralen Anteil fir Regelung einstellen 035 N/A [ Parameter in Sek. = (Pgain/Igain) * 2 Sek. Ja
Standardwert: 7/0,35 * 2 Sek. = 40 Sek.
Minimal zuldssiger Durchfluss, wahrend das Register 32815
der Enﬁrgiemanagimintgun|l<<tion aktivieLt ist. d
. . " Ausnahmen: Das Objekt hat keine Auswirkung, wenn die
0x805E 3,4 Energie Energiemanagement Mindestdurchfluss o Energiebegrenzung inaktiv ist oder die Energiemanagement-
L/s FLOAT management in Prozent von Register 32796 oder 32798 10 % : : u PR : Ja
32862 und 16 Mindestdurchfluss | Auslegungsvolumenstrom Funktion ,Leistungsregelung” ausgewahlt ist. In diesem
! urchfluss | Auslegungsvolu . Fall wird die Mindestdurchflussgrenze auf 2 %
des Auslegungsvolumenstroms eingestellt.
0 bis 100 entspricht 0 bis 100 %.
Passt sich automatisch an das ausgewahlte AB-QM-Ventil an,
svol d hl kann aber IrlnanuhelII(ij]berschrieben wedrdenA Welnn aud fih
0x8060 3,4 Impulsvolumen des angeschlossenen Liter/ |0 eingestellt, zahlt der NovoCon nur die Impulse und fiihrt
32864 L/s und 16 FLOAT Impulsvolumen Durchflusssensors N Impuls |keine Durchflussmessungen basierend auf empfangenen Ja
Impulsen durch. Damit kdnnen z. B. Wasserzahler oder
Energiezdhler angeschlossen werden.
Warme-Reset = Aus- und Einschalten.
Kélte-Reset = Zuriicksetzen
EufW;ejrlésemsftﬁllungen d n ) W R
0x8500 s wird darauf hingewiesen, dass nac 0x5741/22337: Warm-Reset.
34048 s 6 WORD Reset einem Zuriicksetzen auf Werkseinstellung N/A N/A 0x434F/17231: Kalt-Reset. N/A
automatisch eine Kallbnerun?
durchgefiihrt und alle Einstellungen auf die
Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden.
()3)(28806662 L/S 3 41;nd FLOAT Al niedrige Temp. | Al T-Fiihlerbereich niedrig 0 °C/°F |Niedrigste Temperatur des Fiihlermessbereichs Ja
03)(28806684 L/s 3 412nd FLOAT Alhohe Temp. |AlT-Fiihlerbereich hoch 0 °C/°F |Hochste Temperatur des Fiihlermessbereichs Ja
03)(28807606 L/s 3,4und6| LONG Spiildauer Sptldauer in Minuten 60 Minuten|Spuldauer in Minuten Ja

* Nur fiir NovoCon S ** Nur fiir NovoCon M, L/XL *** Nicht geeignet fiir NovoCon M, L/XL
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Modbus-Register - Betrieb

Modbus- Lesen/ Modbus- | Modbus- Objekt-/ P Standard- | . q q Persistent
Register | Schreiben | Funktion | Datentyp Parametername Basdivalng, zustand e (Eeschre oungCer e encing Ja/Nein
Der Volumenstrom-Sollwert
durch das AB-QM-Ventil.
Einheit gemaf 32788
~ Wenn die Energiemanagement- %, I/h, - .
il s 3 ‘ﬁg"d FLOAT V°";':|T:,se‘r’t°"‘ funktionen aktiv sind, folgt 100% | gpm, kW, Xﬂ“’gﬂ:ﬁ'@g’gg""gﬁﬁ;g Prozent, Nein
der Durchfluss-Sollwert der kBTU/h o P
tatsdchlichen Einstellung, die von
der Energiemanagementfunktion
gesteuert wird.
Riickmeldung Volumenstrom in Prozent,
Volumenstrom-Anzeige d. h. 0 bis 100 entspricht 0 bis 100 %.
0x8202 Volumenstrom- auf Grundlage der Position %, I/h, | Ist1/h (gpm)in 32787 ausgewahlt, wird der .
33282 L 3und4 FLOAT Riickmeldung der Stellantriebsstange. N/A gpm | Ventilvolumenstrom auf den Maximalwert Nein
Einheit gemaf 32789. des ausgewdhlten Ventils (32776) eingestellt.
Sonst: 100 %
Auswahl von 1 oder 2 oder ... auf Grundlage
der Tabelle unten:
. Zeigt die aktuelle Betriebsart 1: Normalbetrieb Ja
Betriebsart des N I it g
0x8204 H des Stellantriebs an. Hier kdnnen . 2: Kalibrierung auBer
33284 L/s 3,4und6 WORD s ?:igfl:tghenblaronntien die Kalibrierung, Spulung und 1:Normal N/A 3: Spuilung. Die Dauer wird im Register 32870 Zustand
P Entliftung aktiviert werden. eingestellt 3,4&5
4: Entltftung
5:Alarm
Wert der Ausgangsspannung im
Digital- oder Analogbetrieb (32810).
Der Typ kann in 32825 ausgewdhlt
0x8206 3,4 Spannung am werden. Spannungsniveau, .
33286 L/s und 16 FLOAT analogen Ausgang | Hinweis: Im CO6-Betrieb und N/A Volt d. h., 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00 V Nein
im invertierten CO6-Betrieb
kann der aktuelle Wert nicht
eingestellt werden.
Abgegebene Leistung des Endgerats
auf Grundlage der Messungen . .
des Wasser-Volumenstroms und \Iﬁlstur&g 'anW ‘:deg;g;{gg‘l‘ volkorrekt
der Temperaturdifferenz zwischen enn das Register 32844 Glykolkorrektur
Vorlauf (33218) und Riicklauf (33220) verwendet wird, wird die Leistungsausgabe
0x8208 L 3,4 FLOAT Leistungsabgabe | POsitive Werte stehen flr die N/A kw, znrt]sp_qeocohoeggbair;%%%%sg% entspricht Nein
33288 und 16 gsabg abgegebene Warmeleistung. kBTU/h 1000,00 bis 1000,00 kW P
Negative Werte stehen fiir oderin kBTU/h,
‘[‘)'ieeaEE’ngﬁgfeb:L‘gnK:éf'&‘:r“"g' d.h,, -1000,00 bis 1000,00 entspricht
die MaBeinheitseigenschaft -1000,00 bis 1000,00 kBTU/h
des Objekts geandert werden.
Summierter Energiezéhler fur Heizen.
d. h., 0,00 bis 1000,00 entspricht
0,00 bis 1000,00 kWh.
03)(3822906A L ur?(l21416 FLOAT Heizenergiezéhler Energiezéhler fur Heizen N/A leYQ’TMJ’ Wenn das Register 32844 Glykolkorrektur Ja
verwendet wird, wird die Heizenergie-
zéhlausgabe entsprechend angepasst.
Aktiviert/deaktiviert iber Register 32814.
Summierter Energiezéhler fur Kiihlen.
d. h., 0,00 bis 1000,00 entspricht
0,00 bis 1000,00 kWh.
03)(3?22;); L ur?(lj416 FLOAT Kélteenergiezahler | Energiezéhler fiir Kiihlen N/A kvl!STMJ Wenn das Register 32844 Glykolkorrektur Ja
verwendet wird, wird die Kélteenergie-
zéhlausgabe entsprechend angepasst.
Aktiviert/deaktiviert iiber Register 32814.
0x820E - - Volumenstromanzeige in Prozent auf X
33294 L 3und4 FLOAT Positionriickmeldung | Volumenstromanzeige in Prozent N/A % Grundlage der Position der Stellantriebsstange. Nein
. Gesamtes akkumuliertes Wasservolumen,
03)(3822;60 L 3,4 FLOAT Volumenzéhler Sveassasztveoslﬁlr(nk:rr]nullertes 0 L das durch das Ventil strémt, kombiniert Ja
aus Heizung und Kiihlung.
0x8212 . Gesamte akkumulierte Gesamte akkumulierte Anzahl der vom
33298 L 3,4 FLOAT Impulszhler Anzahl der Impulse 0 Impuls Durchflusssensor empfangenen Impulse. Ja
Wenn Register 32815 Zustand
. - Leistungsbegrenzer verwendet wird,
0x8040 s 3,4 FLOAT Heizen max. X?J;?én?Jisusél”etiitruvxeritrrflultlgilz%etrieb 0 kw, ist dies die max. zuldssige Energieabgabe. Ja
32832 und 16 Spannungsversorgung enn%ange elsi r%al 100 % betri ’t kBTU/h | Mit diesem Wert soll die Heizleistung
W gelsig ° 9 durch das Endgerat begrenzt werden.
d. h., 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00 kW
Wenn Register 32815 Zustand
. - Leistungsbegrenzer verwendet wird,
0x8042 Ls 3,4 FLOAT Max. Leistung Xﬁ;?elzn?Jer\StilleI:tiitruwneritr:]ulzi?rI\?betrieb 0 kw, ist dies die max. zuldssige Energieabgabe. Ja
32834 und 16 fiir Kiihlung wenn%ange olsi gal 100 % betraas kBTU/h | Mit diesem Wert soll die Kiihlleistung
gelsig ° 9 durch das Endgerdt begrenzt werden.
d. h., 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00 kW
Wenn die Funktionen des Energiemanagements
(32815) aktiviert sind (Min. Delta-T-Begrenzung
0x8044 3,4 . Sollwert fur die Temperaturdifferenz °Coder |(4) oder
32836 L/s und 16 FLOAT Delta-T Wert Heizen zwischen Vor- und Rucklaufrohren 15 °F Delta-T-Regelung (5), stellt dieser Wert Ja
den Referenzpunkt (Sollwert) fiir die
Heizungsregelung dar.
Wenn die Funktionen des Energiemanagements
(32815) aktiviert sind (Min. Delta-T-Begrenzung
0x8046 3,4 - . Sollwert fir die Temperaturdifferenz °Coder |(4) oder
32838 L/s und 16 FLOAT Delta-T Wert Kiihlen zwischen Vor- und Riicklaufrohren 5 °F Delta-T-Regelung (5), stellt dieser Wert Ja
den Referenzpunkt (Sollwert) fur die
Kiihlungsregelung dar.
Wenn die Funktionen des Energiemanagements
(32815) aktiviert sind (Max. Begrenzung der
o Rucklauftemperatur (6), Rucklauftemperatur-
0xB0ss /s woihe | FLoaT T2 Heizen Sollwert fiir Heizen T2 35 c ?,?e' Regelung (7) Ja
oder T3-Temperaturregelung (8)), stellt dieser
Wert den Referenzpunkt (Sollwert) fur die
Heizungsregelung dar.
Wenn die Funktionen des Energiemanagements
(32815) aktiviert sind (Max. Begrenzung der
o Ruicklauftemperatur (6), Riicklauftemperatur-
03)(285:; L/s ur?(lj416 FLOAT T2-Wert Kiihlen Sollwert fiir Kithlung T2 13 c 9Eier Regelung (7) Ja
oder T3-Temperaturregelung (8)), stellt dieser
Wert den Referenzpunkt (Sollwert) fiir die
Kiihlungsregelung dar.
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Modbus-Register - Information

Modbus-| Lesen/ | Modbus- | Modbus- Objekt-/ A q a q Persistent
Register | Schreiben | Funktion | Datentyp P e T e Beschreibung Standardzustand Einheit Beschreibung der Verwendung Ja/Nein
Einheit (I/h oder -
0x8100 Nenndurchfluss des Nenndurchfluss des W Nenndurchfluss z. B.in Liter pro Stunde,
33024 L 3und4 FLOAT ausgewahlten Ventiltyps | ausgewahlten Ventiltyps 430 \?epnrz)l—gl':g]eeilﬁe d. h. 0 bis 450 entspricht 0 bis 450 I/h. N/A
" . Stellung in mm beim Ventilstellung fiir den Nenndurchfluss
08102 L 3und4 | FLOAT ventilstellung bei | Nepndurchfluss des N/A Millimeter | in Millimeter, N/A
ausgewadhlten Ventils d.h., 0,5 bis 5,8 entspricht 0,5 bis 5,8 mm
. Maximaler
Maximalwert, den der . N .
33028 Auslegungsvolumenstrom gﬁg?ﬁgs\g:gem Ventil L+Auswahl des d. h. 20 bis 100 entspricht 20 bis 100 %
Ventiltyps”
03);%15260 L/s 3und4 STRING Geratebezeichnung Produktbezeichnung NovoCon S N/A GemaB ASCIl kodierte STRING-Daten Ja
ey L 3und4 | STRING | Modellbezeichnung  |Typ des Stellantriebs o6 N/A GemaB ASCll kodierte STRING-Daten Ja
0_,2(38112600 L 3und4 STRING Name des Anbieters Name des Herstellers Danfoss A/S N/A GemaB ASCIl kodierte STRING-Daten Ja
0x8180 3,4 Der Einbauort usw. kann GemiB ASCIl kodierte STRING-Daten
33152 L/S und 16 STRING | Beschreibung Einbauort | durch Freitext beschrieben N/A N/A Max. 50 Zeichen . Ja
werden. Beispiel: Raum 1 .
. Die Beschreibung dieses Objekts umfasst
0;;11&0 L 3,4 STRING Seriennummer zzgszarm:[as N/A 1 die Seriennummer des Stellantriebs Ja
(zur Produktionszeit programmiert).
0x8108 y Seriennummer Einzigartige Produkt-ID. Der letzte
33032 L 3.4 LONG Produkt-ID des Stellantriebs N/A ! Teil der Seriennummer. Ja
0x810A . Software-Version . .
33034 L 3und4 WORD Software-Version des Stellantriebs N/A N/A GemaB ASCIl kodierte WORD-Daten Ja
0x8108 L 3und4 | WORD Hardware-Version | Hardware-Version N/A N/A GemaB ASCIl kodierte WORD-Daten Ja
33035 des Stellantriebs
Spannungs- (V) oder .
Stomnieay () am Gt Seaungerea
0x81C0 Analoger Spannungs- analogen Regeleingang, 0.0(jlbi's 10, OOV'
L 3und4 | FLOAT 9eropannungs- | yasyom Stellantrieb N/A V/mA D0 BIs 10 Nein
33216 oder Stromeingang : oderin mA,
gemessen wird. Im CO6- d. h. 0,00 bis 20,00 entspricht
Betrieb kann mA nicht 0,00 bis 20,00 MA
ausgewdhlt werden. . .
0x81C2 Gemessene Temperaturin °C,
518 L 3und4 | FLOAT T1-Wert d.h.-10°Cbis 120°C
oder gemessener Widerstand,
. d. h.900 Q bis 10 kQ.
0x81C4 Temperatur/ngerstand, Die Hochsttemperatur fur Fihler
L 3und4 FLOAT T2-Wert gemessen von den NTC 10k Typ 2 betragt 90 °C/194 °F.
33220 angeschlossenen S g
Pt1000-Fiihlern. Fiir Die Hochsttemperatur fiir Fihler
33288 (Leistungsabgabe) °C °C,°F,0hm | NTC 10kTyp 3 betragt 95 °C/203 °F. Nein
ist Register 33218 v Bei Nutzung als potenzialfreie Kontakte
die Tegm eratur im gilt: Geschlossener Schaltkreis <900 Q,
0x81C6 Vorlauf Snd 33220 die offener Schaltkreis >10? kQ.
X Pty Die Hochsttemperatur fir Fiihler
L 3und4 FLOAT T3-Wert P
33222 Temperaturim Riicklauf. NTC 10k Typ 2 betragt 90 °C/194 °F.
Die Hochsttemperatur fur Fihler
NTC 10k Typ 3 betragt 95 °C/203 °F.
Empfohlene max. Kabellange: 3 m.
Gemessene, Gleichgerichtete Spannung,
0x8402 Spannung der internen | gleichgerichtete die den Stellantrieb antreibt. .
33794** L 3und4 FLOAT Spannungsversorgung | Spannung, die den N/A Volt Zu niedrige Spannung: 16,1-17,5V Nein
Stellantrieb antreibt Zu hohe Spannung: 38,3-43,4V
0x8404 Temperaturim Im Stellantrieb Im Stellantrieb gemessene Temperatur. .
33796 L 3und4 FLOAT Stellantrieb gemessene Temperatur N/A N/A Einheit gemal 32790. Nein
: Gesamtzahl der .
0_,2(38749086 L 3und4 LONG Betirll‘ibzsstaur:;ien Betriebsstunden Stunden Stunden S:ssasr:;t”z:rl;ntlngje%femebsstunden Ja
9 des Stellantriebs
Bei 100 % haben Ventil und Stellantrieb
0x8408 L 3und4 LONG Geschétzte g::eecrfxlaer';:rt:rrjozentsatz o N/A die geschéatzte Mindestlebensdauer Ja
33800 Lebensdauer Lebensdauer ° erreicht. Es wird empfohlen, Ventil
und Stellantrieb auszutauschen.
. . Minuten, seitdem der n . .
0x8410 Minuten seit letzter : ) . Minuten, seitdem der Stellantrieb .
L 3und4 LONG " Stellantrieb das letzte Minuten Minuten g . Nein
33808 Einschaltung Mal eingeschaltet wurde das letzte Mal eingeschaltet wurde
Minuten, seitdem der
. . Stellantrieb das letzte . B .
0x8412 Minuten seit letzter prigi) . . Minuten, seitdem der Stellantrieb
L 3und4 LONG P Mal kalibriert wurde Minuten Minuten ’ e Ja
33810 Kalibrierung (Anpassung an das das letzte Mal kalibriert wurde
Ventil AB-QM)
Minuten, seitdem
0x8414 Minuten seit das Ventil AB-QM das . . Minuten, seitdem das Ventil
33812 L 3und4 LONG vollsténdigem SchlieBen | letzte Mal vollstandig Minuten Minuten vollsténdig geschlossen wurde Ja
geschlossen wurde
Minuten, seitdem
0x8416 Minuten seit das Ventil AB-QM das . . Minuten, seitdem das Ventil
33814 o 3und4 LONG vollstandigem Offnen | letzte Mal vollstandig Minuten Minuten vollsténdig gedffnet wurde Ja
geoffnet wurde
* Nur fiir NovoCon S

** Nur fiir NovoCon M, L/XL
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Alarme und Warnungen

Standard- q p
Modbus- | Lesen/ | Modbus-| Modbus- okt : . m Beschreibung | Persistent
Register [Schreiben| Funktion | Datentyp GBISKE/ESIRmEtEhame (e EIZustand der Ver dung | Ja/Nein
Alarm: Kein Regelsignal Der Stellantrieb hat erkannt, dass kein analoges Regelsignal vorliegt 0: AUS Bit 0: 0: AUS; 1: EIN Nein
Alarm: Fehler beim SchlieRen Bg';;fﬂ?e”n“;: kann die vorgesehene Schliefistellung nicht erreichen. 0:AUS | Bit1:0:AUS; 1:EIN |  Nein
Bei der Kalibrierung des Stellantriebs ist ein Fehler aufgetreten.
Alarm: Fehler bei der Kalibrierung Wenn z. B. der Stellantrieb NovoCon® nicht auf das Ventil montiert 0: AUS Bit 2: 0: AUS; 1: EIN Nein
wurde oder das Ventil klemmt
Alarm: Interner Fehler wurde erkannt 5ﬁ?v%ilje?ecl!(:iergcef?a(ljtee?\Sézl}av:tlzlsesbe?:35‘?&2{:?51?\225(;:#} 0: AUS Bit 3: 0: AUS; 1: EIN Nein
. Der ChangeOver®-Stellantrieb befindet sich in manueller
Alarm: CO6 in manueller ) Fopieived . o .
“ Ubersteuerung oder ist nicht in der Lage, die Position zu erreichen. h . ™ .
E:nenrssﬁecﬁenri‘éa?sgﬁecgf* Wenn der Grund fiir den Alarm beseitigt ist, kann es bis 0:AUS Bit 4: 0: AUS; 1: EIN Nein
9 zu 2 Minuten dauern, bis der Alarm geléscht wird.
:kgremsjcﬁlc;és;sef!znetrri;:sgig:}igt* Der Stellantrieb ChangeOver®ist nicht angeschlossen oder er ist beschadigt. 0: AUS Bit 5:0: AUS; 1: EIN Nein
fAelf‘lr::; Zzgpve;raéulggmer Temperaturfihler fehlen oder vertauscht. 0: AUS Bit 6: 0: AUS; 1: EIN Nein
Warnung: Temperatur im Stellantrieb
liegt auBerhalb des empfohlenen Die Temperatur im Stellantrieb liegt auBerhalb des empfohlenen Bereichs. 0: AUS Bit 16: 0: AUS; 1: EIN Nein
Bereichs
Warnung: Konflikt zwischen der mechanischen AB-QM-Ventileinstellung
und dem NovoCon®. Die mechanische Ventileinstellung muss 100 %
Warnung: Voreinstellungskonflikt oder héher sein. Die Warnung wird auch aktiviert, wenn der ausgewdhlte 0: AUS Bit 17:0: AUS; 1: EIN Nein
0x8300 L 3und4 LONG Ventiltyp einen anderen Hub hat als das tatsachlich verwendete Ventil,
33536 das bei der Kalibrierung validiert wurde.
Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung ist zu hoch.
Warnung: Spannung der Wenn die gemessene Spannung hoher ist als 43,4 V, wird der Alarm . gl .. h
Spannungsversorgung ist zu hoch flir eine zu hohe Spannung aktiviert. Wenn die gemessene Spannung 0:AUS Bit 18:0: AUS; 1:EIN Nein
niedriger ist als 38,3 V, wird der Alarm deaktiviert.
Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung ist zu niedrig.
Wenn die Spannung unter 14,5 V (NovoCon S) oder 19,0 V (NovoCon
X Lo M/L/XL) féllt, wird ein Alarm ausgel6st. Wenn die Spannung unter 14,0 V h 0.0 - .
Warnung: Zu niedrige Spannung (NovoCon S) oder 13,0 V (NovoCon M/L/XL) fallt, wird ein Alarm ausgelost. 0:AUS Bit 19: 0: AUS; 1:EIN Nein
Wenn die Spannung tiber 15,5 V (NovoCon S) oder 18,2 V (NovoCon
M/L/XL) steigt, wird der Alarm deaktiviert und der Motor aktiviert.
K\Er:-nnmuﬂg%lfae}?éenr:/ajfceje erkannt Es wurden Probleme bei der Kommunikation im Netzwerk erkannt. 0: AUS Bit 21: 0: AUS; 1: EIN Nein
‘;‘I’:\’Ig}‘l[‘)?gﬂ]’;?e”l:fjgg Als Slave-ID wurde falschlicherweise 0 oder 127 ausgewahlt. 0:AUS | Bit22:0:AUS; 1:EIN |  Nein
Warnung: Energiebegrenzung Eine Begrenzung ist aktiviert, Beispiel: Leistungsbegrenzung, . . 1. :
aktiviert Begrenzung von Delta-T oder min./max. Riicklauftemperatur. 0:AUS Bit 23:0: AUS; 1: EIN Nein
" Sollwert fur Leistung, Delta T oder Riicklauftemperatur liegen
Warnung: Regler fiir auBerhalb des Bereichs oder der Sollwert kann nicht erreicht werden
EEEL?LZngggggz?ghs Aktion: Uberpriifen Sie, ob der Sollwert mit den angegebenen 0:AUS Bit 24: 0: AUS; 1:EIN Nein
Durchfluss- und Temperaturwerten erreichbar ist.
‘rl\\??l[\rt]:?\?/:a?t‘:ir:ggguesr;éﬂ Warnung flir geringeren oder hoheren Durchfluss als erwartet. 0: AUS Bit 25: 0: AUS; 1:EIN Nein
Warnung: Kein Durchfluss erkannt Durchflusssensor erkennt keinen Durchfluss, durch den Durchflusssensor. 0: AUS Bit 26: 0: AUS; 1:EIN Nein
* Nur fiir NovoCon S
Firmware-Update Manuelles Update
Mit BACnet MS/TP
o Objekt-/ Lesen/ |, q Standard d f
Identifier [ ;. . metername |Schreiben ext U Beschreibung
Befehle und Status fur das Firmware-Update.
Fur das Update der Firmware verwendete Methoden:
1: Normalbetrieb - Vorbereiten”-Befehl an MSV:19 senden. Der NovoCon®
2:Vorbereiten bereitet sich auf das Firmware-Update vor und dndert
. . 3: Bereit . . den Status in ,Bereit”.
Msv:19 Firmware-Update L/s 4: Fehler 1:Normalbetrieb |, Datei an FIL:0 senden. Bei Erfolg sollte der Status
5:Empfangen ,Empfangen” sein.
6: Update « ,Update”-Befehl senden. Der NovoCon ® fiihrt einen Neustart
durch und aktualisiert die Firmware. Nach einem erfolgreichen
Firmware-Update sollte der Status ,Normal” sein.
o Objekt-/ Lesen/ |, q < fard d i
Identifier | b, ametername |Schreiben ext an ey
Fiir das Update g .
FIL:0 Datei W | derFirmware N/A Wird fur die Ubertragung der neuen Firmware
verwendete Datei .
Mit Modbus RTU
Modbus-| Lesen/ | Modbus- [ Modbus- Objekt-/ q .
Register | Schreiben | Funktion | Datentyp |Parametername Beschreibung | Standardzustand Beschreibung der Verwendung

Befehle und Status fiir

das Firmware-Update.

Fiir das Update der Firmware

verwendete Methoden:

. . - Vorbereiten”-Befehl an 34049 senden.
;.' \,\;g:tr;‘earlet?tet:seb Der NovoCon® bereitet sich auf das
3j Bereit Firmware-Update vor und dndert
0x8501 Firmware- . . . den Status in ,Bereit”.
34049 L/s 3,4und6 WORD Update gj Efnhl?arn en 1:Normalbetrieb Datei mit Modbus-Funktion
6 U gateg 21 senden. Bei Erfolg sollte
VP der Status ,Empfangen” sein.

« ,Update”-Befehl senden. Der NovoCon
® fuhrt einen Neustart durch und
aktualisiert die Software. Nach einem
erfolgreichen Software-Update sollte
der Status ,Normal” sein.

Wenn die Modbus-Funktion 21 (0x15) zum Aktualisieren der Firmware im NovoCon® verwendet wird,
ist es notwendig, das Upload in kleinere Abschnitte zu unterteilen, da im Modbus nur Dateien bis zu einer
bestimmten Grof3e verarbeitet werden konnen. Weitere Details sind dem Modbus-Standard zu entnehmen.

Im Modbus werden Ubertragung und Update mehrerer NovoCon® durch Senden der Firmware an die Slave-ID
0 untersttzt. Hierfir muss jeder NovoCon® jedoch vorbereitet sein, bevor die Firmware hochgeladen wird.

Danfoss NovoCon® Konfigurationstool
Mit dem Konfigurationstool von Danfoss kdnnen die Konfiguration, Inbetriebnahme und Firmware-Updates
einfach durchgefiihrt werden. Weitere Informationen dazu befinden sich in der separaten Betriebsanleitung.
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL
Auswahl des Ventiltyps Index Bezeichnung N durchflu Einheit: Ventilstellung fiir Nenndurchfluss [mm] | Max. Einstellbereich [%]
Die Durchflusswerte 1 AB-QM 4.0, ISO, DN 15LF 200 I/h 4 100
gelten nur fir 2 AB-QM 4.0, 150, DN 15 650 I/h 4 100
Anwendungen mit 3 AB-QM 4.0, 1SO, DN 15HF 1200 I/h 4 100
Wasser. Verwenden 4 AB-QM 4.0, SO, DN 20 1100 I/h 4 100
Sie bei Wasser-Glykol-
Gemischen bitte 5 AB-QM 4.0, ISO, DN 20HF 1900 I/h 4 100
einen Korrekturfaktor. 6 AB-QM 4.0, ISO, DN 25 2200 I/h 4 100
NovoCon®S 7 AB-QM 4.0, I1SO, DN 25HF 3800 I/h 4 100
8 AB-QM 4.0, ISO, DN 32 3600 I/h 4 100
9 AB-QM 4.0, ISO, DN 32HF 5000 I/h 4 100
10 AB-QM, ISO, DN 10 LF 150 I/h 2,25 120
" AB-QM, ISO,DN 10 275 I/h 2,25 120
12 AB-QM, ISO, DN 15 LF 275 I/h 2,25 120
13 AB-QM, ISO, DN 15 450 I/h 2,25 120
14 AB-QM, ISO, DN 15 HF 1135 I/h 4 110
15 AB-QM, ISO, DN 20 900 I/h 2,25 120
16 AB-QM, ISO, DN 20 HF 1700 I/h 4 110
17 AB-QM, ISO, DN 25 1700 I/h 4,5 110
18 AB-QM, ISO, DN 25 HF 2700 I/h 4,5 110
19 AB-QM, ISO, DN 32 3200 I/h 4,5 110
20 AB-QM, ISO, DN 32 HF 4000 I/h 4,5 110
21 AB-QM ANSI Y2 Zoll LF 1,2 gpm 2,25 100
22 AB-QM, ANSI 7 Zoll 2 gpm 2,25 100
23 AB-QM, ANSI 2 Zoll HF 5 gpm 4 100
24 AB-QM, ANSI 3 Zoll 4 gpm 2,25 100
25 AB-QM, ANSI % Zoll HF 7,5 gpm 4 100
26 AB-QM, ANSI 1 Zoll 7.5 gpm 4,5 100
27 AB-QM, ANSI 1 Zoll HF 12 gpm 4,5 100
28 AB-QM, ANSI 1% Zoll 14,1 gpm 4,5 100
29 AB-QM, ANSI 1% Zoll HF 17,5 gpm 4,5 100
302 Benutzerdefiniertes Ventil | Nenndurchfluss Einheiten Ventilstellung fiir Nenndurchfluss Max. Einstellbereich
! Standard
2 Das ,benutzerdefinierte Ventil” wird nur verwendet, wenn der NovoCon® S nicht mit einem AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt wird.
Setzen Sie sich mit lhrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung, um sicherzustellen, dass der gewtinschte Anschluss méglich ist.
Wenn eine ANSI-Ventil ausgewdhlt wurde, werden die Einheiten fiir Durchfluss und Temperatur standardmdBig von I/h in gpm
und Celsius in Fahrenheit gedndert, bzw. umgekehrt bei der Wahl eines ISO-Ventils.
NovoCon® M Tt Bezeichnung N hflu Einheit Ventilstellung fiir Max. Einstellbereich
Nenndurchfluss [mm] [%]
1 AB-QM NovoCon DN40 PN16 3TP 7,500 I/h 10 100
2 AB-QM NovoCon DN50 PN16 3TP 12,500 I/h 10 100
3 AB-QM NovoCon DN65 PN16 3TP 20,000 I/h 15 100
4 AB-QM NovoCon DN65 PN16 3TP HF 25,000 I/h 15 100
5 AB-QM NovoCon DN80 PN16 3TP 28,000 I/h 15 100
6 AB-QM NovoCon DN80 PN16 3TP HF 40,000 I/h 15 100
7 AB-QM NovoCon DN100 PN16 3TP 38,000 I/h 15 100
8 AB-QM NovoCon DN100 PN16 3TP HF 59,000 I/h 15 100
9? Benutzerdefiniertes Ventil Nenndurchfluss Einheiten Vﬁ:ﬁ:ﬁsyshnf?uiir SRMax
! Standard

NovoCon®L, XL

2 Das ,benutzerdefinierte Ventil” wird nur verwendet, wenn der NovoCon® M nicht in Verbindung mit einem AB-QM-NovoCon®-Ventil eingesetzt wird.
Setzen Sie sich mit Ihrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung, um sicherzustellen, dass der gewiinschte Anschluss méglich ist.

N Al Ventilstellung bei Max. Einstellbereich

Index Bezeichnung Nenndurchfluss Einheiten e T LSS ] %]
1 AB-QM DN125 PN16 3TP 90,000 I/h 30 10
2 AB-QM DN125 PN16 3TP HF 110,000 I/h 30 10
3 AB-QM DN150 PN16 3TP 145,000 I/h 30 110
4 AB-QM DN150 PN16 3TP HF 190,000 I/h 30 110
52 AB-QM DN200 PN16 3TP 200,000 I/h 30 110
6 AB-QM DN200 PN16 3TP HF 270,000 I/h 30 110
7 AB-QM DN250 PN16 3TP 300,000 I/h 30 110
8 AB-QM DN250 PN16 3TP HF 370,000 I/h 30 110
9% Benutzerdefiniertes Ventil Nenndurchfluss Einheiten Ventilstellung fir SRMax

Nenndurchfluss

! Standardventil fiir NovoCon® L (Ventile mit Index-Nr. 5-8 kénnen nicht ausgewdhlt werden).
2Standardventil fiir NovoCon® XL (Ventile mit Index-Nr. 1-4 kénnen nicht ausgewdhlt werden).
¥ Das ,benutzerdefinierte Ventil” wird nur verwendet, wenn der NovoCon® L/XL nicht mit einem AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt wird.
Setzen Sie sich mit lhrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung, um sicherzustellen, dass der gewtinschte Anschluss méglich ist.
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Datenblatt

Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Temperaturfiihler

NovoCon®S

Funktionsbeschreibung

Die Fuhlereinheit umfasst ein Element aus Platin,
dessen Widerstandswert sich proportional zur
Temperatur veréndert.

PT1000-Fuhler (1000 Ohm bei 0 °C).
Der Fuhler ist eingestellt und erfillt die -
Toleranzanforderungen der Klasse B gemaf EN 60751.
Die Genauigkeit der Temperaturmessung betragt 1 2,5
bei einem typischen Messbereich etwa 0,5°.
Es ist unwahrscheinlich, dass bei der Berechnung 39,5 —=
der Temperaturdifferenz AT eine Messabweichung .
beider Fiihler eingerechnet wird. Oberflachentemperatur-Sensor
Aus diesem Grund wird erwartet, dass bei der
Messung von AT eine Genauigkeit von 0,5° vorliegt,
wenn die Fihler ordnungsgemaf montiert sind.
Aufgrund elektromagnetischer Interferenzen wird
empfohlen, die Temperaturfiihler mit einem Kabel
von max. 3 m Lange anzuschlieBen. Wenn lange oder DL
}7

diinne Kabel verwendet werden, ist es ggf. notwendig,
ein Offset der Temperaturablesung im BMS-System

— e

zu machen.
R (typ.) Temp. Temp. Toleranz. L

Ohm G °F G

117 30 86 0,45

1078 20 68 0,40 o
Installation Typ Durchmesser | Ldnge

1039 10 50 0,35 D (mm) L (mm)

1000 0 32 0,30 N .

o m a 035 Eingetaucht (direkt) Pt ?5,2 45

- d oder in Tauchhiilse 1000
922 -20 -4 0,40 (indirekt) 25,8 40
882 -30 -22 0,45

Ausschreibungstext

NovoCon®S

Modulierender motorischer Hochgenauigkeits-Stellantrieb mit Feldbusanbindung (BACnet MS/TP und Modbus
RTU) zur Regelung von druckunabhdngigen Abgleich- und Regelventilen des Typs AB-QM mit den Nennweiten
DN 10 bis 250.
Digitales Regelsignal: BACnet MS/TP, Modbus RTU. Analoges Regelsignal: 0-10 V/2-10 V, 0-20 mA/4-20 mA
Direkter Anschluss an einen Stellantrieb fur einen 6-Wege-Umschaltventil mit Positions-Riickmeldesignal”
Direkter Anschluss an zwei Pt1000-Oberflachen-/Tauchfiihler und an eine Leistungsabgabeanzeige ?
Direkter Anschluss an Ein-/Ausgdnge: zwei Widerstande, AO und Al ¥
Die Funktionen des Stellantriebs konnen per Fernzugriff Giber den Feldbus eingestellt werden:

- Voreinstellung des Auslegungsvolumenstroms

- Spulung des Ventils und des Endgerats

- Intrinsische Alarmmeldung: Fehler beim SchlieBen

- Alarm, wenn der 6-Wege-Stellantrieb CO6 blockiert oder nicht angeschlossen ist oder sich in manueller

Ubersteuerung befindet”

- Vor- und Riicklauftemperaturanzeigen, Energieemissionsanzeige ?

- Energiezéhler (kWh, MJ, kBTU) 2

- Alarmauslésung: hohe/niedrige Temperaturdifferenz und nicht angeschlossene Temperaturfiihler ?

- Alpha-Wert-Einstellung

— Auswabhl der Stellzeit (3/6/12/24 s/mm)

- Auswahl der Offnungs-/SchlieBdauer (von 18 s bis 700 s)

- Automatische MAC-Adressierung (nur BACnet)

- Automatische Baudraten-Erkennung

- Durchflussanzeige in I/h auf Grundlage des gemessenen Hubs

Austauschbarkeit gemdl eu.bac in Kombination mit Ventil (PIBCV) AB-QM

Netzspannung: 24 V DC/AC, 50/60 Hz

Spindelpositionsgenauigkeit: £0,05 mm

Kabel: Halogenfreie Kabel mit Stecker (1,5m, 5 m, 10 m)

Temperaturfiihler: 2 Pt1000-Oberfldchenfiihler oder -Tauchfiihler (1,5-m-Kabel mit Stecker)

64 Stellantriebe kénnen im selben Netzwerk angeschlossen sein

Unterstlitzt BACnet-Dienst Change of Value (COV)

Unterstlitzt Remote-Firmware-Updates

IP-Schutzart: 54

Hub: 7mm

Bei BACnet Testing Laboratories (BTL) gelisteter Feldbus (BACnet MS/TP)

Funktion fiir die manuelle Ubersteuerung

Konfigurationstool erhdiltlich fiir einfache Konfiguration, Inbetriebnahme und Firmware-Updates
Inbetriebnahme-Tool fiir die Adressierung, Parametrierung und hydraulische kontinuierliche Inbetriebnahme verfiigbar
! CO6-Anwendung

2 Energieanwendung

3 Anwendung mit Fernein- und ausgdngen (1/0)
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL
Ausschreibungstext Modulierender motorischer Hochgenauigkeits-Stellantrieb mit Feldbusanbindung zur Regelung
(Fortsetzung) von druckunabhdngigen Regelventilen des Typs AB-QM NovoCon® DN 40-100.

o Digitales Regelsignal: BACnet MS/TP, Modbus RTU. Analoges Regelsignal: Die Funktionen des Stellantriebs
NovoCon®M 0-10V/2-10 V, 0-20 mA/4-20 mA kénnen per Fernzugriff iber den Feldbus eingestellt werden:

- Voreinstellung des Auslegungsvolumenstroms

- Spulung des Ventils und des Endgerats

- Alarmmeldung bei Fehlern beim SchlieBen/Offnen/Kalibrieren
- LIN/LOG/a-Einstellung

- Wahlbare Geschwindigkeit

- Auswahl der Offnungs-/SchlieBdauer

- Automatische MAC-Adressierung (BACnet)

- Automatische Paritatserkennung (Modbus)

- Automatische Baudraten-Erkennung

- Durchfluss- und Energieanzeige

Versorgungsspannung 24 V AC/DC

64 Stellantriebe kénnen im selben Netzwerk angeschlossen sein
IP-Schutzart: 54

Hub: 20 mm

Funktion fiir die manuelle Ubersteuerung

Klickmontage

LED-Statusanzeige

Bei BACnet Testing Laboratories (BTL) gelisteter Feldbus (BACnet MS/TP)

NovoCon®L, XL Modulierender motorischer Hochgenauigkeits-Stellantrieb mit Feldbusanbindung zur Regelung

von druckunabhéngigen Regelventilen des Typs AB-QM DN125-250.
Digitales Regelsignal: BACnet MS/TP, Modbus RTU. Analoges Regelsignal: 0-10 V/2-10 V, 0-20 mA/4-20 mA
Die Funktionen des Stellantriebs konnen per Fernzugriff Giber den Feldbus eingestellt werden:

- Voreinstellung des Auslegungsvolumenstroms

- Spulung des Ventils und des Endgerats

- Alarmmeldung bei Fehlern beim SchlieBen/Offnen/Kalibrieren

- LIN/LOG/a-Einstellung

- Wahlbare Geschwindigkeit

- Auswahl der Offnungs-/SchlieBdauer

- Automatische MAC-Adressierung (BACnet)

- Automatische Paritatserkennung (Modbus)

- Automatische Baudraten-Erkennung

- Durchfluss- und Energieanzeige

- Sicherheitsfunktion in NovoCon® L SU/SD. Antriebsstange

einfahren oder ausfahren bei Ventilen AB-QM DN125-150

Versorgungsspannung 24 V AC/DC

64 Stellantriebe kbnnen im selben Netzwerk angeschlossen sein
IP-Schutzart: 54

Hub: 50 mm

Funktion fiir die manuelle Ubersteuerung

LED-Statusanzeige
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL

Fehlersuche Priifung des BACnet-Feldbusses:
Es ist moglich, den Zustand des Feldbusses zu iberprifen, indem Fehlermeldungen in Bezug auf den Stellantrieb
begutachtet werden. So kdnnen die Kommunikation gepriift und mégliche Feldbus-Probleme friihzeitig erkannt
werden. Das Priifen erfolgt Gber die Objektwerte AV:15 bis AV:19.

Funktion des BACnet-Netzwerks:

Ein wichtiger Aspekt fiir den ordnungsgeméBen Betrieb des Stellantriebs ist ein gut funktionierendes Netzwerk.
Einige Werte, die Sie tiber die Funktion des Netzwerks informieren, finden Sie in den Objekten AV:15 bis AV:19.
Die wichtigsten Werte sind AV:17 (Zéhlung Server-Fehler) und AV:19 (Fehler Server-Timeout). Diese beiden Werte
sollten deutlich niedriger sein als die von AV:15, AV:16 und AV:18. Im Allgemeinen ist es wichtig, dass die Werte
von AV:17 und AV:19 nicht stetig erhoht werden.

Funktion der Spannungsversorgung:

Das Objekt/Register AV:6/33794 kann verwendet werden, um zu priifen, ob die fiir den Antrieb des Stellantriebs

verwendete Spannungsversorgung und Verkabelung den Spezifikationsanforderungen entspricht. Der Wert von
AV:6/33794 steht fiir die aktuell im Stellantrieb gemessene Spannung. Dies ist die Spannung, die der Stellantrieb

zu jeder Zeit Uberwacht. Er reagiert, wenn die Spannung au3erhalb eines empfohlenen Bereichs liegt.

Die folgende Tabelle zeigt, wie der Stellantrieb bei verschiedenen Spannungswerten reagiert.

Spannung Reaktion
(aktueller Wert von AV:6/33794)
Spannung unter 14,5V (NovoCon S) | Die LED-Alarmanzeige wird aktiviert. Die Warnung BV:15/33536 Bit 19 wird ausgegeben
oder 19,0 V (NovoCon M/L/XL) und es wird angezeigt, dass die Versorgungsspannung zu niedrig ist.
Spannung unter 14,0 V (NovoCon S) Der Motor wird ausgeschaltet. Die LED-Alarmanzeige wird aktiviert und der Stellantrieb
oder 13,0 V (NovoCon M/L/XL) glbt}mr’r_\er noch die Warnung BV:15/33535 Bit 19 aus, sofern die Spannung nicht
zu niedrig ist.

zvifer}nélg\i%?lzcgggr\:vsl?gzrer Der Motor wird eingeschaltet. Die LED-Alarmanzeige wird deaktiviert und kehrt zum
18,2V (NovoCon M/L/XL) steigt Normalbetrieb zurlick. Die Warnung BV:15/33536 Bit 19 kehrt zum Normalbetrieb zuriick.
Spannung steigt Gber 43,4V Die LED-Alarmanzeige wird aktiviert. Die Warnung BV:14/33536 Bit 18 wird ausgegeben.
Spannuna fallt dann unter 38.3 V Die LED-Alarmanzeige wird deaktiviert und kehrt zum Normalbetrieb zuriick.

p 9 ! Die Warnung BV:14/33536 Bit 18 kehrt zum Normalbetrieb zuriick.

Hinweis: Die Spannung @ndert sich stetig in Abhangigkeit des Betriebs aller angeschlossenen Stellantriebe
und anderen Gerdte. Die Versorgungsspannung steigt und sinkt, wenn:

- die Spannungsversorgung nicht belastbar und stabil ist

- inder Daisy-Chain-Verkettung lange Kabel verwendet werden

Wenn eine groBBere Anzahl an Stellantrieben zur gleichen Zeit in Betrieb ist, wird die Versorgungsspannung
reduziert (vor allem bei den letzten Geraten einer Daisy-Chain-Verkettung).

Die Spannungen der Stellantriebe sind ordnungsgemag, wenn alle Werte von AV:6/33794 bei Betrieb aller
Stellantriebe Uber 18 V liegen. Um sicherzustellen, dass die Spannung in jedem Gerat auch bei sehr schlechten
Betriebsbedingungen ordnungsgema ist, wird Folgendes empfohlen:

- Schalten Sie alle Stellantriebe in der Daisy-Chain-Verkettung zur gleichen Zeit ein. Wahrend alle in Betrieb sind,
priifen Sie jeden Wert von AV:6/32794. Diese Werte sollten immer noch tiber 18 V liegen und es sollten
wie zuvor erwahnt keine Alarme in Bezug auf die Versorgungsspannung ausgelost oder angezeigt werden.
Wenn die LED-Alarmanzeige aktiviert, ein BACnet-/Modbus-Alarm ausgeldst oder ein Wert niedriger als 18 V
ist, sollte die Verkabelung tiberpriift werden.

- Prifen Sie die Werte von AVO:0. Dieses BACnet-Objekt umfasst drei Werte: Gemessene
Durchschnittsspannung, Gemessene Maximalspannung und Gemessene Minimalspannung. Der wichtigste
Wert ist ,Gemessene Minimalspannung”. Er weist auf die wahrend des Betriebs des Stellantriebs gemessene
niedrigste Spannung hin.

Firmware-Update Holen Sie das beste aus Ihren digitalen NovoCon® Stellantrieben heraus und halten Sie die Firmware auf
dem aktuellen Stand. Die neueste Firmware-Version finden Sie auf www.novocon.com auf der Registerkarte:
Support-Dateien.
Warnung: Die Kalibrierung muss nach einem erfolgreichen Firmware-Upgrade durchgefiihrt werden.

BACnet-Daten

Typ Beschreibung
BACnet-Gerateprofil BACnet Application Specific Controller (B-ASC)
BACnet-Protokoll BACnet Master Slave/Token Passing (MS/TP)

BACnet-unterstitzte Baudraten Automatische Baudraten-Erkennung*, 9.600 Bit/s, 19.200 Bit/s, 38.400 Bit/s, 56.700 Bit/s,
76.800 Bit/s, 115.200 Bit/s

Modbus RTU Daten Typ Beschreibung

Unterstiuitzte Baudraten Automatische Baudraten-Erkennung?*, 9.600 Bit/s, 19.200 Bit/s, 38.400 Bit/s, 56.700 Bit/s,
76.800 Bit/s, 115.200 Bit/s

Unterstiitzte Ubertragungsarten | Paritét: Keine (1-8-N-2), ungerade (1-8-O-1), gerade (1-8-E-1), keine (1-8-N-1), automatisch*
Datenformat: Paritat (Startbit — Datenbits — Paritatsbit — Stoppbits)

*Standardwert
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Handbetrieb Die Stellantriebe kdnnen von Hand (mechanisch) eingestellt werden, wenn sie sich im Stand-By Betrieb befinden
oder wenn keine Spannung vorhanden ist.

NovoCon® S

Mechanischer Handbetrieb

Der Handbetrieb ist moglich, wenn der NovoCon
nicht mit Strom versorgt wird. Der Deckel des
NovoCon muss angehoben werden, um das manuelle
Getriebe zu erreichen. Durch Drehen des Getriebes
nach links wird das montierte Ventil GEOFFNET

und durch Drehen nach rechts wird es geschlossen.

Der gleichzeitige Einsatz des
mechanischen und elektrischen
Handbetriebs ist unzuléssig!

SCHLIESSEN

NovoCon® M

Mechanischer Handbetrieb

Der Handbetrieb ist moglich, wenn der NovoCon
nicht mit Strom versorgt wird. Durch Drehen

des Knopfes nach links wird die Ventilspindel
nach OBEN gezogen und durch Drehen nach

rechts wird die Ventilspindel nach UNTEN gedruickt.
NACH UNTEN

NovoCon®L, XL Elektrischer Handbetrieb

. . Auf dem Gehéuse der Stellantriebe befinden sich
'/;n:fc(;‘;n/\l;szecir:ng:re;::;ll:ntriebe befindet zwei Tasten fur die elektrische Handverstellung
sich ein Kno fmit?(urbel fiir die mechanische (einfahrend oder ausfahrend). Diese Option ist nur
Handversteliljun im Standby Betrieb verfiigbar. Driicken Sie zunachst
Der mechanisc%e Handbetrieb darf nur die MODE-Taste, bis der Stellantrieb in den Standby-

s Betrieb schaltet (die rote LED leuchtet). Durch Driicken
bei untsrbrochener Spannungsversorgung der oberen Taste ¢f#=} wird die Antriebsstange
ausgefiihrt werden. ausgefahren. Durch Driicken der unteren Taste dE>
wird die Antriebsstange eingefahren.
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Abmessungen

NovoCon®S

DN 25, 32

DN 15,20
NovoConS
DN
H (mm)
15 130,1
20 131,3
25 153
32 164
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Datenblatt Digitale Stellantriebe NovoCon® S, M, L und XL
Abmessungen (Fortsetzung)
NovoCon®°M 147 )
L
5 3
3
o
(o))
L)
-
£ 2
=
=
Tz
82
DN 40, 50 NovoCon® M + AB-QM NovoCon®
o
«
£
€
H H H b
e lalwmw
g mm 1SO 228/1
40 10 | 141,5 | 141 | 2475 G2
50 130 | 141,5 | 141 | 2475 G2%
g sw, | § sw, DN 40 50
b= : T L 1% 2
! SW, 64 80
- rtoa © SW, 70 82
BINd  OPNG SINd | O¥Na
d 48,3 60,3
o o~ L, mm 200 244
L, 204 234
H, 141,5 141
L, L, H, 141,5 141
g
allk :
T .
' ro-N3 CO-N3
&] © ‘&]
= =
T L =)
T T 1 ]
L
DN 50-100 NovoCon® M + AB-QM NovoCon®
L [H [ H [H a
DN
mm (EN 1092-2)
50 230 | 141,5 | 141 | 2475 165
65 290 | 187 | 132 | 293 185
80 310 190 | 139,5 | 296 200
100 350 | 202 | 152 | 308 220
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Abmessungen (Fortsetzung)

NovoCon®L, XL

NovoCon®L
191
0000
2 3 L 1]
LA—Q\ fgg
NovoCon® XL
191
\
0000
\H | //}
L L
N

Min. 575

450

186

M.D.073.2/01
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Danfoss GmbH, Deutschland: Climate Solutions - danfoss.de « +49 69 8088 5400 - cs@danfoss.de
Danfoss Ges.m.b.H., Osterreich: Climate Solutions - danfoss.at - +43 720548000 - cs@danfoss.at

Alle Informationen, einschlieBlich, aber nicht beschrénkt auf Informationen zur Auswahl von Produkten, ihrer Anwendung bzw. ihrem Einsatz, zur Produktgestaltung, zum Gewicht, den Abmessungen,
der Kapazitat oder zu allen anderen technischen Daten von Produkten in Produkthandbiichern, Katalogbeschreibungen, Werbungen usw., die schriftlich, miindlich, elektronisch, online oder via
Download erteilt werden, sind als rein informativ zu betrachten, und sind nur dann und in dem AusmaR verbindlich, als auf diese in einem Kostenvoranschlag oder in einer Auftragsbestatigung explizit
Bezug genommen wird. Danfoss tibernimmt keine Verantwortung fiir mogliche Fehler in Katalogen, Broschiiren, Videos und anderen Drucksachen. Danfoss behélt sich das Recht vor, ohne vorherige
Bekanntmachung Anderungen an seinen Produkten vorzunehmen. Dies gilt auch fiir bereits in Auftrag genommene, aber nicht gelieferte Produkte, sofern solche Anpassungen ohne substanzielle
Anderungen der Form, Tauglichkeit oder Funktion des Produkts méglich sind.

Alle in dieser Publikation enthaltenen Warenzeichen sind Eigentum von Danfoss A/S oder Danfoss-Gruppenunternehmen. Danfoss und das Danfoss Logo sind Warenzeichen der Danfoss A/S. Alle
Rechte vorbehalten.
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