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Przetwornice czestotliwosci iC2-Micro 130R1215

1 Wprowadzenie

Niniejsza Instrukcja obstugi zawiera informacje, ktore sa niezbedne wykwalifikowanemu personelowi do wykonania
instalacji i uruchomienia przetwornicy czestotliwosci. Nalezy jg przeczytac i postepowac zgodnie z nia, aby eksploatowac
przetwornice czestotliwosci w sposéb bezpieczny i profesjonalny.

3.4 Zaciski sterowania

« Wszystkie zaciski przewodoéw sterowniczych znajduja sie pod ostona
zaciskéw z przodu przetwornicy.

«+ Po wewnetrznej stronie ostony zaciskéw znajduja sie schematy zaciskéw
sterowania oraz przetacznikéw.

Sposéb zdejmowania ostony zaciskéw uzywajac wkretaka, patrz ilustracja 2.

E Sprzetu zawierajacego podzespoty elektryczne nie mozna usuwac wraz z odpadami domowymi.
Sprzet taki nalezy oddzieli¢ od innych odpadéw, zgodnie z obowiazujacymi przepisami lokalnymi.

2 Bezpieczenstwo
Aby uniknac ryzyka poniesienia smierci, doznania powaznych obrazen ciafa, uszkodzenia sprzetu oraz strat na mieniu,
szczegdlna uwage nalezy poswiecic instrukcjom dotyczacym bezpieczeristwa oraz ostrzezeniom ogdlnym.

WYSOKIE NAPIECIE
Po podtaczeniu zasilania wejsciowego AC, zasilania DC lub podziatu obcigzenia w przetwornicach czestotliwosci
wystepuje wysokie napigcie.

PRZYPADKOWY ROZRUCH

Przetwornica podtaczona do zasilania AC, zasilania DC lub wspélnej szyny DC, bedzie stwarzata ryzyko
niespodziewanego uruchomienia silnika z poziomu panelu sterujacego, wejs¢ We/Wy, magistrali komunikacyjnej
lub MyDrive® Insight w dowolnym momencie.

CZAS WYLADOWANIA

Przetwornica czestotliwosci zawiera kondensatory obwodu posredniego DC, ktére pozostaja naladowane nawet

po odigczeniu zasilania od przetwornicy. Wysokie napiecie moze wystepowac nawet wtedy, gdy ostrzegawcze

lampki sygnalizacyjne nie swieca.

- Nalezy wytaczy¢ silnik i odtaczyc zasilanie AC, silniki elektryczne z magnesami trwalymi oraz zdalne zrédta
zasilania obwodu posredniego DC, w tym rezerwowe zasilanie akumulatorowe, UPS i obwody posrednie DC
pofaczone z innymi przetwornicami czestotliwosci.

- Przed przystapieniem do wykonywania czynnosci serwisowych lub napraw odczekac, az kondensatory
w pelni sie roztaduja, a nastepnie dokona¢ pomiaru sprawdzajacego.

- Minimalny czas oczekiwania wynosi 4 minuty w przypadku przetwornic MAO1c, MAO2¢c, MAO1a, MAO2a i MAO3a
oraz 15 minut w przypadku przetwornic MAO4a i MAO5a.

PRAD UPLYWU

Prady uptywowe przetwornicy czestotliwosci przekraczaja 3,5 mA. Prosimy upewnic sig, czy minimalny rozmiar
przewodu uziomowedgo jest zgodny z lokalnymi przepisami bezpieczernstwa dotyczacymi urzadzen o wysokim
pradzie razeniowym.

3 Instalacja
3.1 Wymiary mechaniczne

. Wysokosé Szerokos¢ Glebokos¢ | Otwory
oRbol‘Z(;‘:)':v; [mm (cale)] [mm (cale)] [mm (cale)]? ?‘n?%t?czﬁg’ﬁ

A AW a B b C D

MAO1c | 150(5,9) | 216(8,5) |140,4(5,5) 70(2,8) | 55(2,2) 143 (5,6) 4,5(0,18)
MAO2c | 176 (6,9) | 232,2(9,1) | 150,5 (5,9)| 75 (3,0) | 59 (2,3) 157 (6,2) 4,5(0,18)
MAO1a | 150(5,9) | 202,5(8,0) |140,4 (5,5)| 70 (2,8) | 55(2,2) 158 (6,2) 4,5(0,18)
MAO2a | 186 (7,3) | 240(9,4) |176,4(6,9)| 75(3,0) | 59 (2,3) 175 (6,9) 4,5(0,18)
MAO3a
MAO4a |Dane dotyczace modeli od MAO3a do MAO5a beda dostepne w kolejnej wersji.
MAO5a

Rozmiar Moc [kW (KM)] Ciezar maksymalny®
obudowy 1x 200-240V 3x380-480V kg (funty)]
MAO1c 0,37-0,75 (0,5-1,0) - 1,0(2,4)
MAO2c 1,5(2,0) - 1,3(29)
MAO1a - 0,37-1,5(0,5-2,0) 1,1(2,4)
MAO2a 2,2(3,0) 2,2-4,0(3,0-5,5) 1,6 (3,5)
MAO03a
migga Dane dotyczace modeli od MAO3a do MAO5a beda dostepne w kolejnej wersji.
a

Uwaga: (1) Zawiera ptyte odsprzegajaca. (2) Potencjometr na lokalnym panelu sterowania wystaje poza obreb
przetwornicy na dtugosc 6,5 mm (0,26 cala). (3) Bez ptytki odsprzegajacej.

3.2 Podtaczanie do zasilania i silnika

« Podtaczy¢ przewody uziemienia do zacisku uziemienia.

« Podfaczyc¢ silnik do zaciskéw U, Vi W.

« Podtaczyc zasilanie do zaciskéw L1/L, L2, and L3/N (3 fazy) lub L1/L
iL3/N (jedna faza) i dokrecic.

+ Wymagany maksymalny moment obrotowy dokrecania podano z tytu ostony zaciskow.

3.3 Podgziat obcigzenia/hamulec
Tablica 1: Podtaczanie zaciskow

Podziat obcigzenia -UDCi+UDC/+BR
Hamulec -BRi+UDC/+BR

+ W przypadku przetwornic MAO1a, MAO2a i MAO3a okablowanie nalezy
wykonywac przy uzyciu zalecanego ztacza (w petni izolowanych gniazd
i uchwytéw Ultra-Pod Fully-Insulated FASTON, 521366-2, potaczenie TE).

+ W przypadku innych rozmiaréw obudowy, przewody nalezy podfaczy¢
do odpowiedniego zacisku, a nastepnie dokreci¢. Wymagany maksymalny
moment obrotowy dokrecania podano z tytu ostony zaciskow.

« Aby uzyskac¢ wiecej informacji, skontaktuj sie z firma Danfoss lub zapoznaj
sie z Zaleceniami Projektowymi przetwornicy czestotliwosci.

llustracja 1: Montaz kabla uziemienia,
zasilania i przewodow silnika

Miedzy zaciskami +UDC/+BR i -UDC moga wystapic poziomy napiecia siegajace 850 V DC. Brak zabezpieczenia przeciwzwarciowego.

+24V (WY)
DI1 (P 9.4.1.2)
DI2 (P 9.4.1.3)
DIO (P 9.4.1.4)
DI3 (P 9.4.1.5)
DI4 (P 9.4.1.6)
AO1(G9.5.1)
Al1(G9.5.2)
Al2(G9.5.3)
COM RS 485

@
@
@

SESEESEESEESSY @00

12 13 14 15 17 18 20 31 32 33 34 35 61 68 69

+24V (WY)
UZIEM.

Czestotliwos¢ Warto$¢ zadana Funkgja: Btad
wyjscie

praca manewrowa

T
I}
=
@

Zm.ki.obr.
Reset (DI)
Jog—

llustracja 3: Przeglad zaciskéw sterowania w konfiguracji PNP z nastawami fabrycznymi (tryb regulacji predkosci)

3.5 Zigcze RJ45 i przetacznik zamykajacy RS485 Przefacznik terminacji RS485

Przetwornica czgstotliwosci zostata wyposazona Ztacze RJA5 (WL =RS485 zamknigte, WYL. = otwarte)
w port RJ45 zgodny z protokotem Modbus 485.

Ztacze RJ45 stuzy do podiaczania:

« Zewnetrzny panel sterujacy.”

« Oprogramowanie konfiguracyjne (MyDrive® Insight)
— wymagany dodatkowy konwerter.”

« Narzedzie do konfiguracji offline przeznaczone
do konfigurowania parametréw, gdy przetwornica
nie jest wiaczona.”

Uwaga: (1) Narzedzie to jest obecnie niedostepne.

[® @ ©l

llustracja 4: Ztacze RJ45 i mikroprzetacznik
zamykajacy obwoéd RS485

- Port RJ45 obstuguje kabel ekranowany CAT5e do 3 m (9,8 stopy) dtugosci, ktéry NIE jest wykorzystywany do bezpo-
sredniego podigczania przetwornicy do komputera. Zignorowanie tej uwagi spowoduje uszkodzenie komputera.

- Jezeli przetwornica znajduje sie na koficu magistrali komunikacyjnej, mikroprzetacznik zamykajacy obwéd terminacji
RS485 powinien znajdowac sie w pozycji ON.

- Nie uzywa¢ mikroprzetacznika zamykajacego obwdd terminacji RS485, gdy przetwornica jest wiaczona.

4. Programowanie
Tabela 2: Przyciski funkcyjne i potencjometr

4.1 Panel sterujacy Nazwa Funkgja

Ekran gtéwny (1) Przetgczanie pomiedzy wyswietla-

czem stanu a menu gtéwnym.® Diugie

Status/ | pacigniecie powoduje przejécie do menu
Menu | skrétow w celu dokonania szybkiego
odczytu i edycji parametrow.”

Wskazniki _[ ||~ nonle C L0120 wskazniki _ |Zmienia status/grupe parametréw/
statusu || “rople | f Lo ofsro <[] statusu Goéra/dét | numery parametréw i pozwala
Kontrolki edytowac wartosci parametrow.
ontroiki WARN  READY FAULT -
stanu pracy f E ? Lewo Przesuwa kursor o 1 bit w lewo.
=1 Potencjo- Przejscie do poprzedniego kroku w
Strona —A metr Wstecz | strukturze menu lub anulowanie zmiany
Qﬁgr"‘j/ T OK podczas edycji wartosci parametrow.
< REM Zdalne/ OK Potwierdza operacje.
Lewo < @ (__) @ iokalne pA )€
4 Wt Zdalne/ |Przetacza pomiedzy trybem
/ steez lokalne |zdalnym i lokalnym.
Stop/Reset @ &\/ @ Start Start Uruchamia przetwornice w trybie
R:N ar sterowania lokalnego.
i Zatrzymuje przetwornice czestotliwosci
| ] I Stop/Reset | w trybie lokalnym lub resetuje
Wgére Wdét Kontrolka pracy biezacy btad.

. Lo . . Potencjo- |Zmienia warto$¢ zadana, gdy jako
llustracja 5: Wskazniki i przyciski funkcyjne metr wartos¢ zadana wybrano potencjometr.

PN . Uwaga: (1) Skrécone menu nie jest obecnie dostepne.
Tabela 3: Wskazniki stanu i pracy 9 ! i

Nazwa Funkcja Nazwa Funkcja
MON Wt Status przetwornicy czestotliwosci. Wt Przetwornica pracuje w kierunku wstecznym.
PGM Wt. Przetwornica jest w trybie programowania. ReV Wyt Przetwornica pracuje do przodu.
WH. Przetwornica jest w trybie zadawania momentu. ST2 Wiecej informacji mozna znalez¢ w Tabeli 5 Kontrolki wielu par.
TOR Wyt. | Przetwornica jest w trybie zadawania predkosci. | WARN | W przypadku ostrzezenia $wieci $wiattem statym.
Wi Przetwornica jest w trybie lokalnym. READY | Swieci $wiattem statym, gdy przetwornica jest gotowa.
toc Wyt | Przetwornica jest w trybie zdalnym. FAULT | Miga w przypadku usterki.

Tabela 4: Wskazniki stanéw pracy przetwornicy  Tabela 5: Wskaznik pracy wielosetupowej

Nazwa Funkcja ST2 Wyt Wi, Pulsuje | Szybkie miganie

Wt Przetwornica w trybie pracy normalnej. Aktywny setup” Zestaw par. 1| Zestaw par. 2 | Zestaw par. 1| Zestaw par. 2

Programowalny setup® | Zestaw par. 1| Zestaw par. 2 |Zestaw par.2| Zestaw par. 1

Wyt | Przetwornica zostata zatrzymana.

RUN
Przetwornica jest w trybie zatrzymywania Uwaga:
Pulsuje lub przetwornica otrzymata polecenie (1) W parametrze P6.6.1 Active Setup nalezy wybra¢ aktywny setup.
START, ale nie generuje czgstotliwosci (2) W parametrze P6.6.2 Programming Setup nalezy wybra¢ setup,

na zaciskach wyjsciowych. ktory chcemy programowac.

4.2 Obstuga za pomoca panelu sterujacego

Po wiaczeniu zasilania przetwornicy czestotliwosci nalezy nacisna¢ przycisk Home/Menu, aby przetaczac sie pomiedzy
ekranem stanu a menu gtéwnym. Za pomoca przyciskéw w gére/w doét wybierz pozycje i nacisnij przycisk OK,

aby potwierdzi¢ wybdr.

Wyswietlanie statusu Menu gtéwne

(wskaznik statusu MON jest Wt.) (Wskaznik statusu PGM jest W)
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‘ ‘ P4.2.2.3 Nominal Current P4.2.3.7 Motor Cont.
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; Q2:
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‘ [21] Process Control Mode ‘

[22] Multi Speed Control Mode
[23] 3-wire Control Mode
[24] Torque Control Mode ‘
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| |

o

P5.5.3.3 Reference Maximum
P5.5.3.4 Reference Minimum
P5.5.4.2 Ramp 1 Accel. Time

‘ Wartosé q 3 P5.5.4.3 Ramp 1 Decel. Time
zadana r F [,' Silnik P2.3.14 Max Output Frequency
%) ‘  rerowanie | P82 Motor Speed High Limit
‘ ‘ Petne
menu ‘

Grupa parametréw 1. poziom:

‘ Odczyt ‘ ‘ G1 Sie¢ zasilajaca
niestan- | [ [" % G2 Przetwarzanie mocy ‘

dardowy Lr i obwéd posredni DC
‘ (Jednostka)® ‘ ‘ G3 Filtry i czopper hamulca
Informacje o G4 Silnik
zdarzeniach G5 Aplikacja ‘
‘ o ‘ ‘ G6 Konserwacja i serwis
Sprzezenie F h ":l' ,‘ n F o G8 Parametry wg wiasnej
zwrotne konfiguracji ‘

‘(Jednostka)““” ‘ ‘ G9 We/Wy
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Lo -

Uwaga: (1) Tylko tryb lokalny. (2) Tylko tryb zdalny. (3) Ten stan wyswietlany jest tylko wtedy, gdy wtaczona jest odpowiednia funkcja.
(4) Procedura AMA zostata opisana w rozdziale Automatyczne dopasowanie do silnika (AMA). Jedli parametr P5.4.3 Motor Control Principle
zostat ustawiony [0] U/f, nie ma potrzeby wykonywania AMA.

llustracja 6: Obstuga za pomoca panelu sterujacego

4.3 Automatyczne Dopasowanie do Silnika (AMA)

« Poprzez uruchomienie AMA w trybie VVC+ przetwornica czestotliwosci wykorzystuje matematyczny model silnika
pozwalajacy optymalizowac kompatybilnos¢ pracy pomiedzy przetwornicg czestotliwosci a silnikiem,
co w rezultacie zwigksza precyzje sterowania silnikiem.
« Niektore typy silnikow nie moga przejs¢ petnej wersji testu. W takim przypadku nalezy w parametrze
P4.2.1.3 AMA Mode wybrac [2] Enable Reduced AMA.
« AMA zostanie ukoriczone w ciggu 5 minut. Najlepsze wyniki uzyskuje sie, przeprowadzajac te procedure
na zimnym silniku.

Procedura:

1. Ustawi¢ dane silnika zgodnie z informacjami znajdujacymi sie na tabliczce znamionowej silnika.

2. W razie potrzeby ustawi¢ dtugos¢ kabla silnika w parametrze P4.2.1.4 Motor Cable Length.

3. W parametrze P4.2.1.3 AMA Mode ustawi¢ [1] Enable Complete AMA lub [2] Enable Reduced AMA.
Na ekranie gtéwnym wyswietlone zostanie Uruchom AMA, patrz ilustracja 7.

4. Nacisniecie przycisku Start spowoduje automatyczne wykonanie testu, po czym na ekranie gléwnym
wyswietlona zostanie informacja dotyczaca ukonczenia testu.

5. Po ukoriczeniu AMA, aby powréci¢ do normalnego trybu pracy wystarczy nacisngé dowolny przycisk.

AMA w toku AMA ukoriczone
llustracja 7: Wskazniki statusu AMA

Aby uruchomi¢ AMA
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5 Szukanie usterek
Tabela 6: Podsumowanie zdarzen dotyczacych ostrzezen i bledéw

6 Dane techniczne

Tabela 7: Zasilanie 1 x 200-240 V AC

Normalna przecigzalnos¢ wynoszaca 150% przez 1 minute

Przetwornica czestotliwosci

02A2

04A2

06A8

09A6

Typowa moc na wale [kW (KM)]

0,37 (0,5)

0,75(1,0)

1,5 (2,0)

2,2(3,0)

9 Kompatybilno$¢ EMC i dlugos¢ kabla silnika

Mozliwe sa 2 warianty wykonania przetwornicy ze wzgledu na rézne typy filtrow EMC:
(1) Przetwornica czestotliwosci z wbudowanym filtrem EMC. (2) Przetwornica czestotliwosci bez wbudowanego filtru EMC.

Tabela 11: Dlugos¢ kabla silnika zgodna z wymogami
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)

Tabela 12: Maksymalna dtugosc kabli silnika

Klasa ochrony obudowy IP20

MAO1c

MAO1c

MAO02c

MAO2a

Prad wyjsciowy

Ciagly (3 x 200-240 V) [A]

2,2

4,2

6,8

9,6

Przerywany (3 x 200-240 V) [A]

33

6,3

10,2

14,4

Przetwornica ) -
cze;toéliwoéci Maksymalna dtugos¢ kabla silnika (ekranowanego), przy 4 kHz
lowanym
énw,el,jn EKAVC 4 C1 (zaktécenia przewodzone) | C2 (zaktécenia przewodzone) | | Maksymalna
dtugosc kabli
1% 200-240V 16,4 _ s
X 200-240 5m (16,4 stopy) silnika
3 x400-480V - 15 m (49,2 stopy)

Ekranowany

50 m (164 stopy)

Nieekranowany | 75

m (246 stop)

Maksymalny rozmiar kabla
(Zasilanie, silnik) [mm?/AWG]

4/10

Maksymalny prad wejsciowy

Ciagty (1 x 200-240 V) [A]

6,1

11,6

18,7

26,4

Przerywany (1 x 200-240 V) [A]

83

15,6

26,4

37

« Przetwornica czestotliwosci z wbudowanym filtrem EMC spetnia limity emisji promieniowania C2.
« Przetwornica czestotliwosci z wbudowanym filtrem EMC spetnia wymogi emisji przewodzonej/promieniowanej C4.
« Przetwornica czestotliwosci zostata zaprojektowana do pracy z optymalng wydajnoscia przy maksymalnej

dtugosci kabla silnika okreslonej w Tabeli 12 Maksymalna dfugos¢ kabla silnika.

10 Bezpieczniki i wytgczniki

Tabela 8: Zasilanie 3 x 380-480 V AC MAO1a-MAO2a

Normalna przecigzalnos$¢ wynoszaca 150% przez 1 minute

Przetwornica czestotliwosci

01A2

02A2

03A7

05A3

07A2

09A0

Typowa moc na wale [kW (KM)]

0,37 (0,5)

0,75 (1,0)

1,5 (2,0)

2,2(3,0)

3,0 (4,0)

4,0 (5,5)

Klasa ochrony obudowy IP20

MAO1a

MAO1a

MAO1a

MAO2a

MAO2a

MAO02a

Prad wyjsciowy

Ciagly (3 x 380-440 V) [A]

1,2

2,2

3,7

53

7,2

9,0

Przerywany (3 x 380-440 V) [A]

1,8

33

56

8,0

10,8

13,7

Ciagly (3 x 440-480 V) [A]

1,1

2,1

34

4,8

6,3

82

Przerywany (3 x 440-480 V) [A]

1,7

3,2

51

7,2

9,5

12,3

Maksymalny rozmiar kabla
(Zasilanie, silnik) [mm*AWG]

4/10

Maksymalny prad wejsciowy

Ciagly (3 x 380-440 V) [A]

19

3,5

59

8,5

11,5

14,4

Przerywany (3 x 380-440 V) [A]

2,6

4,7

8,7

12,6

16,8

20,2

Ciagly (3 x 440-480 V) [A]

1,7

30

51

73

9,9

12,4

Przerywany (3 x 440-480 V) [A]

2,3

4,0

7,5

10,8

14,4

17,5

Tabela 9: Zasilanie 3 x 380-480 V AC MA03a-MAO5a

Normalna przecigzalnos$¢ wynoszaca 150% przez

1 minute

Przetwornica czestotliwosci

12A0

15A5

23A0

31A0

37A0

43A0

Typowa moc na wale [kW (KM)]

5,5(7,5)

7,5(10)

11(15)

15 (20)

18,5 (25)

22(30)

Klasa ochrony obudowy IP20

MAO3a

MAO3a

MAO4a

MAO4a

MAO5a

MAO5a

Prad wyjsciowy

Ciagty (3 x 380-440 V) [A]

Przerywany (3 x 380-440 V) [A]

Ciagly (3 x 440-480 V) [A]

Przerywany (3 x 440-480 V) [A]

Maksymalny rozmiar kabla
(Zasilanie, silnik) [mm2/AWG]

Maksymalny prad wejsciowy

Ciagly (3 x 380-440 V) [A]

Przerywany (3 x 380-440 V) [A]

Ciagly (3 x 440-480 V) [A]

Przerywany (3 x 440-480 V) [A]

Dane dotyczace modeli od MAO3a do MAO5a beda dostepne w kolejnej wersji.

7 Warunki otoczenia

Klasa ochrony

1P20/typ otwarty (opcjonalny zestaw do konwers;ji IP21/typ 1).

Temperatura podczas pracy

0Od -10 do 50°C (od 14 do 122°F), do 55°C (131°F) z obnizaniem wartosci znamionowych.

Temperatura podczas magazynowania/transportu

-25do 65/70°C (-13 do 149/158°F).

Wilgotnos¢ wzgledna

5-95% bez kondensacji podczas pracy.

Wysokos¢ n.p.m.

0-1000 m (3280 stop) bez redukgji wartosci znamionowych.

1000-3000 m (3280-9243 st6p) z redukcja wartosci znamionowych o 1%/100 m (328 stép).

Magazynowanie

IEC 60721-3-1, klasa 1C2 (gazy agresywne), klasa 1511 (pyt/piasek).

Stopien zanieczyszczenia

Transport

IEC 60721-3-2, klasa 2C2 (gazy agresywne), klasa 2S5 (pyt/piasek).

Praca

IEC 60721-3-3, klasa C3 (gazy agresywne), klasa 356 (pyt/piasek).

Magazynowanie

IEC 60721-3-1, klasa 1TM11.

Wariant bez szary sterujacej Wariant wraz z szafg sterujaca
iC2-Micro Bezpiecznik u Bezpie- Wytacznik Wytacznik
ezplecznik zg.z cznik CE zgodny z UL zgodny z CE L
Rozmiar y
Maksymalny Maksymalny | do zabudowy
poziom, poziom, iC2wrazz Minimalna
kW (KM) RK1 T J («d 9G wylaczenia wquc;enla | . L
awaryjnego awaryjnego HI N
ABBMS165 | Eaton PKZM4 | [wysokos¢ x szafy
standard , szerokos$¢ x sterujacej [L]
[andardow! It 2z
Zaktbceniony SCeR| 5 KA SkA 5KA 5KkA 5kA glebokosd]
[mm (cale)]
Wysoki prad
zaktéceniowy SCCR - 100 kA - 65 kA -
1x200-240V
0,37 (0,5)
25A 25A 25A 25A
0,75 (1,0) 500 x 400 x 260 52
15(20) 35A 35A 24 32A (19.7x15.7x102)
2,2(3,0 40A 50A 42A 50A
3x380-480V
0,37 (0,5)
0,75(1,0) 15A 16A 16A 16A
1,520 500 x 400 x 260
2230 (19,7x15,7x10,2) 52
3,0 (4,0 30A 40A 32A 32A
4,0 (5.5
5,5(7.,5)
7,5(10)
11(15) . . "
Dane dotyczace modeli od MAO3a do MAO5a beda dostepne w kolejnej wersji.
15(20)
18,5 (25)
22(30)
11 Akcesoria i czesci zamienne
Akcesoria Numer kodu Akcesoria Numer kodu
Zestaw do konwersji IP21/Typ 1, MAO1c 132G0188 Zestaw do konwersji NEMA 1, MAO5a"" 132G0201
Zestaw do konwersji IP21/Typ 1, MAO2c 132G0189 Zestaw montazu ptytki odsprzeg., MAO1c 132G0202
Zestaw do konwersji IP21/Typ 1, MAO1a 132G0190 Zestaw montazu ptytki odsprzeg., MAO2c 132G0203
Zestaw do konwersji IP21/Typ 1, MAO2a 132G0191 Zestaw montazu plytki odsprzeg., MAO1a 132G0204
Zestaw do konwersji IP21/Typ 1, MAO3a"" 132G0192 Zestaw montazu plytki odsprzeg., MA02/03a 132G0205
Zestaw do konwersji IP21/Typ 1, MAO4a"™ 132G0193 Zestaw montazu plytki odsprzeg., MA04/05a"" 132G0206
Zestaw do konwersji IP21/Typ 1, MAO5a‘" 132G0194 Ztacze wspolnego rezystora DC/hamowania 132G0207
Zestaw do konwersji NEMA 1, MAOTc 132G0195 Panel sterujacy 2.0 OP2"" 132G0234
Zestaw do konwersji NEMA 1, MAO2c 132G0196 Zestaw montazu natynkowego OA2" 132G0235
Zestaw do konwersji NEMA 1, MAO1a 132G0197 Zestaw do montazu podtynkowego OA2" 132G0236
Zestaw do konwersji NEMA 1, MAO2a 132G0198 Kabel panelu sterujacego 1,5 m OA2" 132G0237
Zestaw do konwersji NEMA 1, MAO3a™ 132G0199 Kabel panelu sterujgcego 3 m OA2" 132G0238
Zestaw do konwersji NEMA 1, MAO4a"" 132G0200 Uwaga: (1) Obecnie niedostepne.
Czeséci zamienne Numer kodu
Wentylatory chtodzenia
Prosimy zapoznac sie z zaleceniami projektowymi.
Zestawy czesci zamiennych

Warunki mechaniczne

Transport

IEC 60721-3-2, klasa 2M4.

Praca

IEC 60721-3-3, klasa 3M11.

8 Odlegtosci montazowe

Tabela 10: Minimalna odlegtos¢ montazowa

Rozmiar obudowy

Minimalna odlegtos¢ montazowa [temperatura maks. 50°C (122°F)]

Numer Opis Ostrze- | gy 3"\?’,3),:-1 Przyczyna
P zenie Q blokada yezy!
Sygnat na zacisku 33 lub 34 nie przekracza 50% wartosci ustawionej
2 Btad Live zero X X —  |wparametrze P9.5.2.3 T33 Low Voltage, w parametrze P9.5.2.5 T33 Low Current,
w parametrze P9.5.3.3 T34 Low Voltage i w parametrze P9.5.3.5 T34 Low Current.
3 Brak silnika X - - | Do wyjscia przetwornicy czestotliwosci nie podtaczono zadnego silnika.
I Brak fazy po stronie zasilania lub zbyt wysokie niezréwnowazenie
4 Utrata fazy zasilajacej X X X' | napie¢ zasilajacych. Nalezy sprawdzi¢ napiecie zasilania.
7 Przepiecie DC" X X - | Napiecie obwodu posredniego DC przekracza ograniczenie.
8 Napigcie DC ponizej X X _ | Napiecie obwodu posredniego DC spadto ponizej ograniczenia ostrzezenia
dolnego limitu™ o niskim napiegciu.
9 Przeciazenie inwertera X X - | Obcigzenie powyzej 100% trwato zbyt dtugo.
10 Przekroczenie temperatury X X _ | Silnik jest zbyt rozgrzany, poniewaz jego obciazenie powyzej 100%
ETR silnika trwato zbyt dtugo.
Przekroczenie temperatur:
1 termistora silnika P y X X - |Termistor lub ztacze termistora jest odfaczone albo silnik jest zbyt goracy.
. . _ |Moment obrotowy przekracza warto$¢ ustawiona w parametrze
2 Ograniczenie momentu X X P5.10.1 Motor Torque Limit lub w parametrze P5.10.2 Regenerative Torque Limit.
Ograniczenie pradu szczytowego inwertera zostato przekroczone.
- W przypadku wystapienia tego btedu podczas zataczenia zasilania,
3 Przetezenie X X X nalezy sprawdzi¢, czy przewody silnopragdowe nie zostaty btednie
podfaczone do zaciskdw silnika.
14 Btad doziemienia - X Przebicie miedzy faza wyjsciowa a uziemieniem.
16 Zwarcie - X Zwarcie w silniku lub na zaciskach silnika.
17 | Time-out stowa sterujagcego X X - | Brak komunikacji z przetwornicg czestotliwosci.
25 Zwarcie rezystora _ X X Nastapito zwarcie rezystora hamowania, co spowodowato odtaczenie
hamowania funkcji hamulca.
Moc przesytana do rezystora hamowania przez ostatnie 120 s przekracza
26 Przecigzenie hamulca X X - | ograniczenie. Mozliwe korekty: Obnizenie energii hamowania przez
zmniejszenie predkosci lub wydtuzenie czasu redukgji predkosci.
7 Zwarcie w hamulcu IGBT/ _ X X Nastgpito zwarcie tranzystora czopera hamulca, co spowodowato
czopperze (IGBT) hamulca odtaczenie funkcji hamulca.
28 Kontrola hamulca - X - |Rezystor hamowania nie jest podtagczony/nie dziata.
30 Utrata fazy U - X X |Brakfazy U silnika. Sprawdzic faze.
31 Utrata fazy V - X X |Brakfazy V silnika. Sprawdzic faze.
32 Utrata fazy W - X X |Brak fazy W silnika. Sprawdzi¢ faze.
To ostrzezenie/usterka zostanie aktywowana pod warunkiem, ze napiecie
. L zasilania przetwornicy bedzie nizsze od wartosci progowej ustawionej
36 | Awaria zasilania X X ~ | w parametrze P2.3.7 Power Loss Controller Limit a parametr P2.3.6 Power Loss
Action NIE jest ustawiony na [0] No Function.
38 Btad wewnetrzny - X X |Prosimy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy.
L Sprawdzi¢ obciazenie podtaczone do zacisku 15 lub usunac potaczenie
40 Przeciazenie T15 X - - powodujace zwarcie.
46 Blad napiecia sterownika bramek - X - -
47 Niskie zasilanie 24 V X X X |24V DC moze by¢ przecigzone.
50 Kalibracja AMA nie powiodta sig - X - |Wystapit btad kalibracji.
51 AMA sprawdzenie Unom Oraz Inom - X - | Btedne ustawienie napiecia silnika i/lub pradu silnika.
52 AMA: Diski lnom - X - | Prad silnika jest zbyt niski. Sprawdzi¢ ustawienia.
53 AMA: Duzy siln. - X - |Mocsilnika jest zbyt duza, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.
54 AMA maty silnik - X - Moc silnika jest zbyt mata, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.
55 Parametr AMA _ X _ | Wartosci parametréw silnika sa poza dopuszczalnym zakresem.
poza zakresem AMA nie uruchamia sie.
56 Przerw. AMA - X - AMA zostato przerwane.
57 AMA: Time-out - X - -
58 AMA: Wewn. - X - |Prosimy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy.
59 Ograniczenie pradu X X - |Przetwornica jest przecigzona.
60 Blokada zewn. - X - |Zostata wtaczona blokada zewnetrzna.
61 Btad sprzezenia zwrotnego X X - |-
63 Staby hamulec _ X _ |Rzeczywisty prad silnika nie przekroczyt pradu zwalniania hamulca
mechaniczny w oknie czasowym opdznienia startu.
69 Przegrzanie karty mocy X X X | Temperatura odcigcia karty mocy przekroczyta gorne ograniczenie.
80 Sszrszwa%an(;zcdzg f:f;trlt'&(é?c' _ X _ Wszystkig qstawiepia parametréw zostaty sprowadzone
domyélnej do wartosci domysinych.
Moze by¢ wykorzystywane w sieci IT, kiedy przetwornica czestotliwosci
wykonuje wybieg silnika, a napigcie DC przekracza 830V dla urzadzen
87 Auto hamowanie DC X - - |400Vi425V dla urzadzen 200 V. Silnik zuzywa energie w obwodzie
posrednim DC. Te funkcje mozna wtaczy¢/wytaczy¢ w parametrze
P2.3.13 Auto DC Braking.
95 Wykryto utrate obciazenia X - |-
99 Wirnik zablokowany - - | Wirnik jest zablokowany.
126 | Silnik obraca sie - - |Silnik PM obraca sie podczas wykonywania AMA.
127 | Zbyt wysoka indukowana X - — |Indukowana sita elektromotoryczna (EMF) silnika PM jest zbyt wysoka
sita elektromotoryczna (EMF) przed uruchomieniem.
Err.89 | Parametr tylko do odczytu - - - Parametr tylko do odczytu, nie jest mozliwa jego edycja.
Err. 95 | Nie podczas pracy - - - Parametry mozna zmieni¢ tylko wtedy, gdy silnik jest zatrzymany.
Er.96 | Wpisano btedne hasto _ _ _ |Nastgpuje, gdy podczas zmieniania parametru zabezpieczonego hastem

wpisano btedne hasto.

Wszystkie rozmiary obudowy

Powyzej i ponizej: 100 mm (3,9 cala).

MAO1a-MA05a, MAO2c

Strony: 0 mm (O cali).

12 Dokumentacja techniczna

Zeskanuj kod QR, aby uzyskac¢ dostep do pozostatej dokumentacji technicznej dotyczacej omawianej

przetwornicy czestotliwosci. Albo, po zeskanowaniu kodu QR, w witrynie internetowej, do ktérej

zostaniesz przekierowany, kliknij Global English w celu przejscia na strone internetowa swojego regionu,

po czym wyszukaj iC2, aby znalez¢ dokumentacje sporzadzong w Twoim jezyku.

Danfoss A/S

Firma Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne btedy w katalogach, broszurach oraz pozostatych

materiatach drukowanych. Danfoss zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w swoich produktach bez

Ulsnaes 1
DK-6300 Graasten
drives.danfoss.com

powiadomienia. Dotyczy to réwniez juz zamoéwionych produktéw pod warunkiem, ze wprowadzenie tych

zmian nie spowoduje koniecznosci pézniejszych modyfikacji w juz uzgodnionych specyfikacjach. Wszystkie
znaki towarowe w niniejszych materiatach sa wtasnoscia odpowiednich przedsigbiorstw. Danfoss oraz logo
Danfoss sg znakami towarowymi firmy Danfoss A/S. Wszelkie prawa zastrzezone.

Uwaga: (1) Bledy te moga by¢ powodowane przez odksztatcenia napiecia zasilania. Problem ten moze zostac rozwigzany poprzez zastosowanie odpowiedniego filtra firmy Danfoss.

MAO1c (chtodzenie naturalne)

Strony: 0 mm (0 cali) dla 40°C (104°F), 10 mm (0,39 cala) i wiecej dla 50°C (122°F).
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