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Dla ufatwienia wyboru i modernizacji istniejgcych przetwornic podajemy poréwnanie
kilku kluczowych funkgji i specyfikacji modeli iC2-Micro i VLT® Micro Drive FC 51.
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Ogdlne poréwnanie przetwornic iC2-Micro
| VLT® Micro Drive FC 51

Specyfikacje podstawowe

Cecha

3-fazowa 380-480 V
1-fazowa 200-240 V
3-fazowa 200-240 V
1-fazowa 100-120 V
Obudowa

Typ silnika
Identyfikacja silnika

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Czas rozpedzania/zatrzymania

Odpornos¢ na przecigzenia

Moment przecigzenia przy rozruchu

Maksymalna dtugosc kabli silnika
(nieekranowanych)

Filtr EMC

Wentylator chtodzacy

Temperatura otoczenia

Naturalne chtodzenie

HMI

Narzedzia PC

Konfiguracja offline

Regulacja momentu

Regulator procesu

Sterownik logiczny

Szybkos¢ transmisji portu RS485
Dodatkowy port RJ45

Normy bezpieczenstwa

Certyfikat UL LZGH2/8

Nowe funkcje

"'Wersja 5,5-11 kW dostepna juz wkrétce

iC2-Micro

0,37-22 kW

0,37-2,2 kW

0,37-11 kw1

0,37-1,1 kW

IP20/Typ otwarty

IM, PM (SPM i IPM)
Automatyczne dopasowanie do silnika (AMA)
Silnik indukcyjny

+ 0-200 Hz (tryb WC+)
+ 0-500 Hz (tryb U/f)

Silnik PM
- 0-400 Hz (tryb WC+)

0,01-3600 s

150% przez 1 min

200%/1 s

75 m (246 stép)

Dwie wersje:

+ Z wbudowanym filtrem EMC

- Bez wbudowanego filtra EMC

Wymienny wentylator ze sterowaniem wt./wyt.
50°C (122°F) przy petnym obcigzeniu

Maks. 55°C (131°F) z obnizaniem wartosci

znamionowych

Rozmiar obudowy MAO1c

Whbudowany panel sterujacy z potencjometrem.

Panel sterujacy 2.0 OP2 jako opcjonalny panel
zewnetrzny:
- Wielojezyczny wyswietlacz tekstowy
« tatwe uruchomienie
- Ustawianie i kopiowanie parametréw
- Dwa rodzaje zestawdw do montazu
w szafie sterujacej

[Z' Szczegdtowe informacje na temat panelu
sterujacego znajduja sie w Przewodniku
programowania aplikacji

MyDrive® Insight

Opcjonalny adapter umozliwiajacy
konfiguracje offline

Regulacja momentu w otwartej petli
Regulator PID

Logiczny sterownik zdarzen (SLC)

Maks. predkos¢ komunikacji 115 000 boddw

Oparty na RS485 i uzywany do podtaczania
zewnetrznego panelu sterujgcego i komputera

EN/IEC 61800-5-1, UL 61800-5-1

Certyfikat zgodnosci z UL/IEC 60335-2-40
i CSA C22.2 nr 0335-2-40

« Podtrzymywanie kinetyczne

- Ograniczenie kierunku obrotow

- Start impulsowy ze zmiang kierunku obrotéw
- Wylaczenie z powodu utraty fazy wejsciowej
- Kreator konfiguracji z wyborem aplikacji

- Sterowanie strefg martwa

- Tryb udpienia

VLT® Micro Drive FC 51

0,37-22 kW

0,18-2,2 kW

0,25-3,7 kW

ND.

IP20/Typ otwarty

Tylko IM

Automatyczne dopasowanie silnika (AMT)
Silnik indukcyjny

+ 0-200 Hz (tryb WWC+)
+ 0-400 Hz (tryb U/f)

0,05-3600 s
150% przez 1 min
ND.

50 m (164 stopy)

Whbudowany filtr EMC

Wentylator niewymienny bez sterowania

40°C (104°F) przy petnym obciazeniu

Maks. 50°C (122°F) z obnizaniem wartosci

znamionowych

ND.

Opcjonalny wyjmowany numeryczny

panel sterujacy:

« Panel sterujacy VLT® Control Panel LCP 11
bez potencjometru

« Panel sterujacy VLT® Control Panel LCP12
Z potencjometrem

@ Szczegdtowe informacje na temat panelu

sterujacego znajduija sie w Przewodniku
programowania

VLT® Motion Control Tool MCT 10
ND.

ND.

Regulator P

Logiczny sterownik zdarzen (SLC)

Maks. predkos¢ komunikacji 38 400 boddw
ND.

EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
ND.

ND.
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Porownanie kodu modelu i kodu typu

Definicja kodu modelu iC2-Micro

Grupa *Wartosci
produktow znamionowe pradu
iC2-30 *Patrz wartos¢
znamionowa prqdu
o na stronie 6
Kategoria produktéw Kompatybilnos$¢
FA Przetwornica czestotliwosci elektrom. (EMC)
chtodzona powietrzem F4 Kategoria C4
F2 Kategoria C2
FO Kategoria C1
=] =] o s]
Typ produktu Napiecie zasilania Klasa ochrony Czopper hamulca
3N Trzy fazy 04 380-480V AC E20 IP20/Typ otwarty +ACXX Brak
1N Jedna faza 02 200-240V AC +ACBC Zintegrowany

01 100-120V AC

Definicja kodu typu przetwornicy VLT® Micro Drive FC 51

X X

|

SXXX Standardowe
oprogramowanie

Wariant sprzetowy,
dopasowanie B
X Bez dopasowania

Wariant sprzetowy,

Seria produktéw
VLT® Micro Drive FC51

l l dopasowanie A
*Rozmiar mocy Klasa ochrony ° X Bez dopasowania
* Patrz moc znamionowa na stronie 6 E20 IP20/Chassis Wariant sprzetowy, opcja

zasilania sieciowego
& X Bez zasilania sieciowego

Wariant sprzetowy, powloka
C PCB z powtoka

Napiecie zasilania Filtr RFI @
52 Jednofazowe 200-240V AC H3 RFl klasa A1/B Wyswietlacz
T2 Tréjfazowe 200-240V AC HX Bez filtra RF (X) Bez wyswietlacza

T4 Trojfazowe 380-480V AC

Czopper hamulca
X Bez czoppera hamulca
B Czopper hamulca

Danfoss Drives - AD423936930805pl-000401
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Porownanie modeli produktow

Napiecie 1 x 100-120V AC

Wartosc iC2-Micro

q Znamio-
zZnamio-
LIS Poziom
nowa
[KW/KM] pr[:z\(]:lu e el hamulca
c4

VLT® Micro Drive FC 51

Poziom
o typu pamtics
ND.

Moc

0,37/0,5 24 iC2-30FATNO1-02A4E20F4+ACXX MAO1c Nie
1,1/1,5 4,8 iC2-30FATNO1-04A8E20F4+ACXX |  MAO2c c4 Nie ND.
Napiecie 1 x 200-240V AC
Moc Wartosc iC2-Micro VLT® Micro Drive FC 51

: znamio-
zZnamio-
nowa Poziom | Czopper Poziom | Czopper
nowa
[kW/KM] pr{z«}iu Kod modelu EMC [hamulca Kod typu hamulca
ND. M1

0,18/024] 1,2 FC-51PK1852E20H3XXCXXXSXXX C1 Nie
037/05 | 22 |3 30PAINOo0oASIOROTACKY | MAOTC | CTiC4 | Nie | FC-51PK37S2E20H3XXCXXXSXXX | M1 C1 Nie
075M1,0 | 42 |30 OANSEIORO AL | MADTC | CTiC4 | Nie | FC-51PK7SSIE20H3XXCXXXSXXX | M1 CI Nie

iC2-30FATNO2-06A8E20FO+ACXX . A A
1520 | 68 |33 a NSy oen B0 ACKy | MAO2C | CTiC4 | Nie | FC-51PIKSS2E20H3BXCXXXSXXX | M2 ci Nie
2230 | 96 |30 INOSOONCEIOROHACKN | MAO2a | CTiC4| Nie | FC-51P2K2S2E20H3BXOXXXSXXX | M3 C1 Nie

Danfoss Drives - AD423936930805pl-000401



Napiecie 3 x 200-240V AC™"
Wartosc iC2-Micro VLT® Micro Drive FC 51

: | znamio-
zZnamio-
nowa Poziom | Czopper Poziom
nowa
ND. M1 (@)

Moc

0,18/0,24 1,2 FC-51PK25T2E20H3XXCXXXSXXX Nie
0,37/0,5 24 iC2-30FA3N02-02A4E20F4+ACXX | MAOTa C4 Nie FC-51PK37T2E20H3XXCXXXSXXX M1 C2 Nie
0,75/1,0 4,2 iC2-30FA3N02-04A4E20F4+ACXX | MAOTa Cc4 Nie FC-51PK75T2E20H3XXCXXXSXXX M1 2 Nie
1,5/2,0 7,8 iC2-30FA3N02-07A8E20F4+ACBC | MAO02a C4 Tak FC-51P1K5T2E20H3BXCXXXSXXX M2 (@] Nie
2,2/3,0 11 iC2-30FA3N02-11A8E20F4+ACBC | MAO3a C4 Tak FC-51P2K2T2E20H3BXCXXXSXXX M3 2 Nie
3,7/5,0 15,2 iC2-30FA3N02-15A8E20F4+ACBC | MAO3a C4 Tak FC-51P3K7T2E20H3BXCXXXSXXX M3 2 Nie
5,5/7,5 24,2 iC2-30FA3N02-24A2E20F4+ACBC | MAO4a Cc4 Tak
7,5/10 31,0 iC2-30FA3N02-31AOE20F4+ACBC | MAO4a C4 Tak ND.
11/15 46,2 iC2-30FA3N02-46A2E20F4+ACBC |  MAO5a C4 Tak

"Wersja 5,5-11 kW dostepna juz wkrdtce

Napiecie 3 x 380-480V AC

Moc Wartosc

iC2-Micro

znamio- Z:ZTVLO' bori c
ES oziom | Czopper
kw/kmy | P Kod modelu Obudowa | “Emc ™ | hamulea

VLT® Micro Drive FC 51

Poziom | Czopper
o typu pamtice
M1

037/0,5 | 12 | IS330MIN0OINIEIEIHACKR | MAOTa | C21C4 | Nie | FC-51PK37TAE20H3XXCXXXSXXX @ Nie
0751,0 | 22 | 330FASN0OAIEIORIHACKR | MAOTa | C2iC4 | Nie | FC51PK7STAE2OH3XXCXXXSXXX | M1 @ Nie
1520 | 37 | IS3300SN0OSAEIORIHACKR | MAOTa | C2iC4 | Nie | FC-5IPIKSTAE20H3BXOXXXSXXX | M2 e Tak
2230 | 53 |ISO30MASNOVOMSENDEIACEC | MAO2a | C2iC4 | Tok | FC-STP2K2TAE20H3BXCXXXSXXX | M2 Q Tak
3040 | 72 | IS3IOASNOVONEINIHACEC | MA02a | C2iC4 | Tak | FC-51P3KOTAE20H3BXOXXXSXXX | M3 @ Tak
a0/55 | 90 |ISo30MAIONOIMOESOPIHACEC | MAO2a | C2iC4 | Tak | FC-STPAKOTAE20H3BXCXXXSXXX | M3 e Tak
5575 | 12,0 |IC3I0MIN0IIAOLI0NIHACEC | MA3a | C2iC4 | Tak | FC-51PSKSTAE20H3BXOXXXSXXX | M3 @ Tak
7510 | 155 | o 0HSNONISOESOEAHACEC | MAO3a | C2iCa | Tak | FC-STP7KSTAE20H3BXCXXXSXXX | M3 @ Tak
115 | 23,0 | (o 30HNONIINOEOPAHICEC | MA0da | C2iCa | Tek | FC-STPTIKT4E20H3BXOXKXSXXX | Md Q Tak
1520 | 31,0 | oo 30HNO3NOEOPIHICEC | MAO4a | C2iCa | Tek | FC-STPTSKT4E20H3BKOXKXSXXX | Mé Q Tak
18525 | 370 | (3N oA e C2iC4 | Tak | FC-5T1PISKTAE20H3BXOXXXSXXX | MS @ Tak
2230 | 430 | (3o IO e C2iC4 | Tak | FC-51P22KTAE20H3BXOXXXSXXX | M5 Q Tak

Danfoss Drives - AD423936930805pl-000401 | 7
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Porownanie wymiarow
| odlegtosci montazowych

roc iC2-Micro
Napiecie | Znamionowa

zasilania [KW/KM]

0,37/0,5
1x100V

1,1/1,5

0,18/0,24

0,37/0,5

1x220V 0,75/1,0

1,5/2,0 69 (3,0) 6,2)

(5,9)

23)

VLT® Micro Drive FC 51
Wys. Szer. Gleb. Wys. Szer. ETE]
[H] (W] [D] [H1] [W1] [kl

ND.

150 70 148 1404 55
(59) (2,8) (58) (5,5) (2,2)

11

150 70 148 1404 55

(59) 238) 58) (5.5) 22 1

176 75 168 1664 59

©69) 30) 66) 66) 23) 16

186 75 175 | 1764 | 59 2385 | 90 194 | 226 69
2,2/3,0 73 | 6o | 69 | 69 | @3 | " | ea | 65 | 06 | 8 | @7 ’
0,18/0,24 ND. 150 70 148 | 1404 | 55
0,37/0,5 150 70 158 1404 55 (5.9) 2.8) (5.8) (5.9) 2.2) [l
0,75/1,0 59 | @9 | 62 | 65 | @2 1 ’ ’ ’ ’ ’
186 75 175 | 1764 | 59 176 75 168 | 1664 | 59
15/2,0 73 | 6o | 69 | 69 | ey | " | ©9) | 6o | 66 | 68 | @3 | 'O
%220V S mAa M
2,213,0 2385 | 90 200 | 226 69 50 | 285 | 194 | 226 69 20
3,7/5,0 04 | 65 | @9 | 89 | @7 ' 04 | 65 | e | ©) | @n /
5,5/7,5 292 125 | 2445 | 2724 | 97 o
75010 | (15 | 49 | ©8 | (07 | G® :
- mmsa ND'
s 335 165 | 248 | 315 140 94
32 | 65 | 08 | (124 | G5 | @07
0,37/0,5 150 70 158 | 1404 | 55 . 150 70 148 | 1404 | 55 .
07510 | 69 | 28 | 62 | 65 | 22 | " | 69 | @y | 68 | 55 | @2 | "
15/2.0 150 70 158 | 1404 | 55 ; 176 75 168 | 1664 | 59 s
i (59) (2,8) 6,2) (5,5) 22) ' 6,9) (3,0) (6,6) (6,6) 23) '
186 75 175 | 1764 | 59 176 75 168 | 1664 | 59
22/3,0 73 | 6o | 69 | 69 | ey | " | ©9) | 60 | 66 | 66 | 03 | O
ST 3.0/4,0 186 75 175 | 1764 | 59 6 | 285 | 2 194 | 226 69 20
4,0/5,5 73) (3,0 6.9) 6,9) 23) ' 94) (3.5) (7,6) (89) 27) '
5,5/7,5 2385 | 90 200 | 226 69 50 | 2385 | 194 | 226 69 20
7,5/10 (94) (3,5 (7.9 89) 27) ' 94) (3.5) (7,6) 89) 2.7) '
11715 292 125 2445 2724 97 60 292 125 241 2724 97 60
15/20 (11,5) 49) 96) (10,7) (3.8) ' (11,5) (5,0) 9.5) (10,7) 3.8) '
18,5/25 335 165 | 248 | 315 140 94 335 165 | 248 | 315 140 o5
22/30 132 | 65 | 08 | 24 | 65 | @7 | (32 | 65 | 08 | 124 | 5 '

H = wysokos¢ [mm (cale)], W = szerokos¢ [mm (cale)], D = gtebokos¢ [mm (cale)], H1 = wysokos¢ [mm (cale)], W1 = szerokos¢ [mm (cale)]

Uwaga
+ Wartosci H, Wi D to wymiary catkowite
« Wartosci H1 i W1 to wymiary otworéw montazowych

Potencjometr umieszczony na lokalnym panelu sterujgcym wystaje poza obreb przetwornicy na dtugosci 6,5 mm (0,26 cala)

Danfoss Drives - AD423936930805pl-000401
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iC2-Micro VLT® Micro Drive FC 51

tatwa
modernizacja

Przetwornica iC2-Micro
zostata zaprojektowana
tak, aby byta kompaty-
bilna z przetwornica
VLT® Micro Drive FC 51,
zapewniajac szybka

i prosta modernizacje

Odlegtosci montazowe

Kierunek Rozmiar obudowy Minimalne odlegtosci montazowe Rozmiar obudowy Minimalne odlegtosci montazowe

Nad i pod obudowa (A) \é\/géésg\ljvli rozmiary 100 mm (3,9 cala) przy 50°C (122°F) \é\/géésg\ljvli rozmiary 100 mm (3,9 cala) przy 40°C (104°F)

MAOTa do MAO5a, MAO2c | 0 mm (0 cali) przy 50°C (122°F)

; ) 0 mm (0 cali) przy 40°C (104°F Wszystkie rozmiary
il MAO1C (chiodzenie 10 mm( ( 39I)cpalza>)/i vviec(ej prZ; obudowy
naturalne) 0 o

50°C (122°F)

0 mm (0 cali) przy 40°C (104°F)

Danfoss Drives - AD423936930805pl-000401 | 9



o\ JM



Porownanie zaciskow

Zaciski

Typ zacisku

Zaciski sterowania /0

Wyjscie cyfrowe

Wejscie impulsowe

Wyjscie impulsowe

Przelgczanie trybu
wejscia analogowego

Przetaczanie PNP i NPN

llustracja

Sprezynowy

Srubowy

T12 24V T12 24V
T13 DI T18 Dh
T14 DI2 T19 DI2
T15 DIO T20 GND
T17 DI3 127 DI3
T18 Dl4 T29 Dl4
T20 GND T33 DI5
T31 AO1 T42 AO1
T32 0V T50 0V
T33 All T53 All
T34 Al2 T55 GND
T35 GND T60 Al2
01,02,03 Przekaznik 01,02,03 Przekaznik

Programowalny zacisk T15 moze zosta¢ ustawiony
jako wyjscie cyfrowe
Maks. prad wyjsciowy wynosi 40 mA

Programowalny zacisk T18 moze zosta¢ ustawiony
jako wejscie impulsowe (4-32 kHz)

Programowalny zacisk T15 moze zosta¢ ustawiony
jako wyjscie impulsowe (4-32 kHz)

Za pomocg parametru

Za pomoca parametru

12 13 14 15 17 18 20 31 32 33 34 35

DI
D
Dl
D
D
N

AO1

+24VOUT
+10VOUT

Programowalny zacisk T42 moze zostac ustawiony
jako wyjscie cyfrowe
Maks. prad wyjsciowy wynosi 20 mA

Programowalny zacisk T33 moze zostac ustawiony
jako wejscie impulsowe (20-5000 Hz)

ND.

Za pomocg przetacznika sprzetowego

Za pomocg przetacznika sprzetowego

Q00O ODDDD DD
2 18 19 20 27 29 33 42 50 53 55 60
HBHEEHEHEHEEEEEHHH

Sposob sktadania zamoéwien

Zamodwienia mozna sktadac na stronie = store.danfoss.com po wybraniu odpowiedniego kraju/regionu.

Danfoss Drives - AD423936930805pl-000401
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ENGINEERING
TOMORROW

iC2-Micro to kompaktowa przetwornica zapewniajgca nowy sposéb optymalizadji
wydajnosci i kosztow. Dzieki zwartej konstrukcji pozwala zaoszczedzi¢ miejsce
w szafie oraz obnizy¢ koszty systemu. Jest kompatybilna z réznymi rodzajami
silnikow, takimi jak silniki indukcyjne, IPM i SPM. Mozesz zastosowac dowolny silnik,
ktéry bedzie najlepiej pasowat do Twojej aplikacji. Rbwniez uruchomienie jest
bardzo tatwe, dzieki kreatorom rozruchu i grupom parametréw dostosowanych
do okreslonej aplikacji. Na co wiec jeszcze czekasz? Oto kompaktowa
przetwornica czestotliwosci, ktéra jest niezawodna i wszechstronna,
gotowa do zasilania pomp, wentylatorow, przenosnikow, mieszadet,
urzadzen wtokienniczych, paletyzatorow i maszyn pakujacych.

.Q
Obserwuj nas, aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat przetwornic czestotliwosci AC

AD423936930805pl-000401 | © Copyright Danfoss Drives | 2024.05

Wszelkie informacje, w tym dotyczace wyboru produktu, jego zastosowania lub uzycia, konstrukcji, wagi, wymiaréw, pojemnosci lub inne dane techniczne zawarte w instrukcjach obstugi, opisach
katalogowych, reklamach itp. oraz udostepnione w formie pisemnej, ustnej, elektronicznej, online lub poprzez pobranie, sa traktowane jako informacyjne oraz sa wigzace tylko wtedy oraz tylko w takim

zakresie, w jakim zostaty wyraznie wskazane w ofercie lub potwierdzeniu zaméwienia. Firma Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne btedy w katalogach, broszurach, filmach oraz innych
materiatach. Firma Danfoss zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w swoich produktach bez wczesniejszego powiadamiania. Dotyczy to réwniez produktéw zamoéwionych, ktére nie zostaty
dostarczone, pod warunkiem, ze zmiany te moga zosta¢ dokonane bez zmiany formy, dopasowania lub funkcji produktu.

Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sa wtasnoscia firmy Danfoss A/S lub spétek grupy Danfoss. Nazwa oraz logo Danfoss sa znakami towarowymi firmy Danfoss A/S. Wszelkie prawa zastrzezone.
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