M Guia de Operacao

VLT® AutomationDrive FC 360
0,37-90 kW, tamanhos de gabinete J1-J7

1 Introducao

Este guia de operagao fornece informagdes necessarias para que o pessoal qualificado instale e coloque em funcionamento
o conversor de frequéncia. Leia e siga as instrucdes para usar o conversor profissionalmente e com seguranca.
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N&o descarte equipamentos que contenham componentes elétricos junto com lixo doméstico.
Colete-os separadamente em conformidade com a legislacdo local e vigente.
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2 Seguranga

Preste atencgao especial as instru¢des de seguranca e adverténcias gerais para evitar riscos de morte, lesdes graves e danos
ao equipamento ou a propriedade.

ALTATENSAO
Os conversores de frequéncia contém alta tensao quando estao conectados a entrada da rede elétrica CA,
alimentacédo CC ou divisao de carga.

PARTIDA ACIDENTAL
O motor pode dar partida a partir do painel de controle, entradas E/S ou fieldbus a qualquer momento quando
o conversor estiver conectado a rede elétrica CA, alimentacdo CC ou divisdo da carga.

TEMPO DE DESCARGA

O conversor contém capacitores no barramento CC, que podem permanecer carregados até mesmo quando

o conversor nao estiver ligado. Pode haver alta tensao presente mesmo quando as luzes indicadoras de adverténcia
estiverem apagadas.

- Pare o motor e desconecte a rede elétrica CA dos motores de ima permanente e remova as fontes de alimentagao

do barramento CC, incluindo backups de bateria, UPS e conexdes do barramento CC com outros conversores.

- Aguarde os capacitores se descarregarem totalmente e mega confirmando isso antes de realizar qualquer servico

de manutencao ou reparo.

- O tempo de espera minimo é de 4 minutos para conversores de 0,37-7,5 kW (0,5-10 hp) e 15 minutos para conversores
de 11-90 kW (15-125 hp).

CORRENTE DE FUGA
As correntes de fuga do conversor excedem 3,5 mA. Certifique-se de que o tamanho minimo do condutor de aterramento
cumpra as normas de seguranca locais para equipamentos de corrente de fuga elevada.

3 Instalacdao
3.1 Dimensdes Mecanicas
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llustragao 1: Dimensdes mecanicas, gabinetes de tamanho J1-J7

Tabela 1: Valores nominais da poténcia e dimensoes para gabinete metalico tamanhos J1-J7

Tamanho
do gabinete J J2 J3 Ja J5 J6 J7
380-480V
Poténcia 0,37-2,2 3,0-5,5 7,5 11-15 18,5-22 30-45 55-90?
KW (hp)] (0,5-3) (4,0-7,5) (10) (15-20) (25-30) (40-60) (75-125)
Altura A[mm (pol)] | 210(83) | 2725(10,7) | 272,5(10,7) | 317,5(125) | 410(16,1) 515(20,3) 550 (21,7)
Largura B [mm (pol)] | 75 (3,0) 90 (3,5) 115 (4,5) 133(5,2) 150 (5,9) 233(9,2) 308(12,1)
Prodioans © 168(6,6) | 168(6,6) 168 (6,6) 245 (9,6) 245 (9,6) 241 (9,5) 323(12,7)
H (1)
Pro s © 17368 | 173(68) 173(6,8) 250 (9,8) 250 (9,8) 24195 | 3230127)
D [mm (pol)] 180 (7,1) 240 (9,4) 240 (9,4) 270(10,6) 364,7 (14,4) 452(17,8) 484,5 (19,0)
Orificio para montagem
a[mm (pol)] 198 (7,8) 260 (10,2) 260(10,2) | 297,5(11,5 | 390(154) 495 (19,5) 521 (20,5)
b [mm (pol)] 60 (2,4) 70(2,8) 90 (3,5) 105 (4,1) 120 (4,7) 200 (7,9) 270 (10,6)
Parafuso de montagem M4 M5 M5 M6 M6 M8 M8

Observacdo: (1) Com opcional B. (2) 90 kW (125 hp) é somente para sobrecarga normal.

3.2 Remocao da tampa frontal
Procedimento:

Remova a tampa frontal com uma chave de fenda.
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llustragao 2: Remogao da tampa frontal

3.3 Conexao a rede elétrica, motor, terminais de controle e relés
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llustracao 3: Conexdes do relé e terminais de controle

(Tamanhos de gabinete J1-J5)

llustragao 5: Conexdes de rede elétrica, motor e do terra

(Tamanhos de gabinete J1-J5)

3.4 Terminais de Controle
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llustracao 4: Conexdes do relé e terminais de controle

Interruptor de terminagao RS485
(ON=RS485 c/ terminacéo,

llustragao 7: Terminais de controle
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llustragao 6: Conexdes de rede elétrica, motor e do terra
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4 Especificagoes

Tabela 2: Dados elétricos para tamanhos de gabinete J1-J3, alimentagao de rede elétrica 3x380-480 V CA

Sobrecarqa alta/sobrecarga normal HK37/| HK55/| HK75/ | H1K1/ | H1K5/ | H2K2/ | H3KO/ | H4KO/ | H5K5/| H7K5/
9 9 QK37 | QK55 | QK75 | Q1K1 | Q1K5 | Q2K2 | Q3KO | Q4KO | Q5K5 | Q7K5
Tamanho do gabinete Bl n n n n n J2 J2 J2 J3
Sobrecarga alta = 160% da corrente durante 60 s; sobrecarga normal = 110% da corrente durante 60 s
Poténcia no eixo tipica [kW] 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3 4 55 7,5
Poténcia no eixo tipica [hp] 0,5 0,75 1 1,5 2 3 4 55 7,5 10
Corrente de saida (trifasica)
Constante (3x380-440V) [A] 1,2 1,7 2,2 3 3,7 53 7.2 9 12 15,5
Continua (3x441-480V) [A] 1.1 1,6 2,1 2,8 34 4,8 6,3 8,2 1 14
. 1,9/ 2,7/ 35/ | 48/ | 59/ | 85/ | 115/ | 144/ | 192/ | 24,8/
Intermitente (sobrecarga 60 s) [A] 13 19 24 33 a1 58 79 9,9 132 171
Continua kVA (400 V CA) [kVA] 0,84 1,18 1,53 2,08 2,57 3,68 4,99 6,24 8,32 10,74
Continua kVA (480 V CA) [kVA] 0,9 13 1,7 25 2,8 4,0 52 6,8 9,1 11,6
Corrente de entrada maxima
Constante (3x380-440V) [A] 1.2 1,6 2,1 2,6 3,5 4,7 6,3 83 11,2 15,1
Continua (3x441-480V) [A] 1,0 1,2 1,8 2,0 2,9 39 4,3 6,8 9,4 12,6
Intermitente (sobrecarga 60 ) 19/ | 26/ | 34/ | 42/ | 56/ | 75/ | 101/ | 133/ | 17,9/ | 242/
13 1,8 2,3 2,9 39 5.2 6,9 9,1 12,3 16,6
Tamanho maximo do cabo (rede elétrica, 4(12)
motor, freio e divisdo da carga) [mm? (AWG)]
Perda de energia estimada
3 carga nominal maxima [W] 20,88 | 25,16 | 30,01 | 40,01 | 52,91 | 73,97 | 94,81 | 1155 | 157,54 | 192,83
Peso [kg (Ib)] 2,3 23 23 23 23 2,5 3,6 3,6 3,6 41
(Grau de protecéo do gabinete IP20) | (5,1) | (5,1) 51 | GV | 51 | (55 | 79 | (79 | (79 | (90)
Eficiéncia [%] 96,2 97,0 97,2 97,4 97,4 97,6 97,5 97,6 97,7 98,0
Tabela 3: Dados elétricos para tamanhos de gabinete J4-J7, alimentacao de rede elétrica 3x380-480 V CA
Sobrecarga alta/sobrecarga normal H11K/| H15K/| H18K/ | H22K/| H30K/| H37K/| H45K/| H55K/ | H75K/ Q90K
Q11K | Q15K | Q18K | Q22K | Q30K | Q37K | Q45K | Q55K | Q75K
Tamanho do gabinete J4 Ja J5 J5 J6 J6 J6 J7 J7 J7
Sobrecarga alta = 150% da corrente durante 60 s; sobrecarga normal = 110% da corrente durante 60 s
Poténcia no eixo tipica [kW] 11 15 18,5 22 30 37 45 55 75 90
Poténcia no eixo tipica [hp] 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125
Corrente de saida (trifasica)
Constante (3x380-440 V) [A] 23 31 37 42,5 61 73 90 106 147 177
Continua (3x441-480V) [A] 21 27 34 40 52 65 77 96 124 160
. 34,5/ | 46,5/ | 555/ | 63,8/ | 91,5/|109,5/| 135/ | 159/ | 220,5/
2 2 § i /, ) , 194,7
Intermitente (sobrecarga 60 s) [Al 253 | 341 | 407 | 468 | 67,1 |803 | 99 | 1166 | 1617
Continua kVA (400 V CA) [kVA] 1594 | 21,48 | 25,64 | 2945 | 423 | 50,6 | 624 | 734 | 101,8 | 1226
Continua kVA (480 V CA) [kVA] 17,5 224 | 283 | 333 | 432 | 540 | 640 | 798 | 1031 133
Corrente de entrada méxima
Constante (3x380-440 V) [A] 22,1 299 | 352 | 415 57 70,3 | 842 | 102,9 | 1403 | 1656
Continua (3x441-480V) [A] 184 24,7 29,3 34,6 49,3 60,8 72,7 88,8 121,1 | 142,7
] 33,2/ | 449/ | 528/ | 62,3/ | 855/ |105,5/| 126,3/| 154,4/| 210,5/
i g 1! % r- G g "’ g 182,2
Intermitente (sobrecarga 60's) 243 | 329 | 387 | 457 | 627 |773 | 926 | 113.2 | 1543
Tamanho méximo do cabo (rede elétrica, 120
motor, freio e divisdo da carga) [mm? (AWG)] 16(6) 50(1/0) 95 (3/0) (4/0)
Perda de energia estimada
& carga nominal méxima [W] 289,53 | 393,36 | 402,83 | 467,52| 630 848 | 1175 | 1250 | 1507 | 1781
Peso [kg (Ib)] 9,4 9,5 12,3 12,5 22,4 22,5 22,6 373 38,7 40,7
(Grau de protecao do gabinete IP20) | (20,7) | (20,9) | (27,1) | (27,6) | (49,4) | (49,6) | (49,8) | (82,2) | (85,3) | (89,7)
Eficiéncia [%] 97,8 | 978 | 98,1 97,9 | 981 | 980 | 97,7 | 980 | 982 | 983
5 Condi¢ées Ambientais
Tamanho do gabinete J1-J7 1P20
Teste de vibragdo 1,09
Umidade relativa 5%-95% (IEC 721-3-3; Classe 3K3 (ndo condensante) durante a operagao)
Ambiente agressivo (IEC 60068-2-43) teste com H2S | Classe Kd
Método de teste de acordo com IEC 60068-2-43 H2S (10 dias)
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Temperatura ambiente (no modo de chaveamento 60 AVM)

- com dera

ting

- em corrente de saida continua plena

Maxima 55 °C (131 °F)
Maximo 45 °C (113 °F)V

Tabela 6:

Teclas de navegacao

Temperatura ambiente minima, durante operacao plena

-15°C(5°F)

Temperatura ambiente minima em desempenho reduzido

-20°C (-4 °F)

Temperatura durante a armazenagem/transporte

-25a+465/70°C(-13 a +149/158 °F)

Altitude méxima acima do nivel do mar, sem derating

1.000 m (3.281 pés)

Numero Tecla Funcéo
913 Para cima/ | (1) Alterna entre gru'pos' de parametros, parémetros e dentro dos par?mgtros.
Para baixo | (2) Aumenta ou diminui os valores dos parametros. (3) Define a referéncia local.
10 [Back] Retorna a etapa ou camada anterior na estrutura de navegacao.
1 Direita Move da esquerda para a direita dentro do valor do pardmetro para alterar cada digito individualmente.
12 [OK] Seleciona um parametro e confirma modificagdes nas programacdes dos parametros.

Altitude méxima acima do nivel do mar, sem derating

3.000 m (9.842 pés)

Observagdo: (1) O conversor de 90 kW (125 hp) sobrecarga normal opera a 40 °C (104 °F).

6 Espaco Livre para Montagem

Secao funcional D: Teclas de operacéo e luzes indicadoras (LEDs)

Tamanho do gabinete

J1-J5

J6-J7

Espaco livre acima e abaixo da unidade [mm (pol)]

100 (3,94)

200 (7,87)

7 Compatibilidade EMC e Comprimento de Cabo de Motor

Norma de EMC, Emissées/Imunidade

Categoria C3/EN/IEC 61800-3

Tabela 7: Teclas de operacéo e luzes indicadoras (LEDs)
Numero Tecla Funcao
14 [Hand On] (1) Inicia o'conyersor no cont.ro!e local. (2) Um sinal de parz':da externo via entrada de controle
ou comunicagao serial substitui o comando local manual ligado.
15 [Off/Reset] (1) Parao motor, mas nao remove a energia do conversor"(z) leipic'iaIiza o conversor manu'aI[’nente apos
uma falha ser eliminada. (3) No modo de alarme, o alarme é reinicializado ao remover a condigéo de alarme.
16 [Auto On] Coloca o sistema em modo de operagao remota, no qual o conversor sé responde a um

comando de partida externo via terminais de controle ou comunicagao de barramento.

Comprimento de cabo de motor maximo, blindado

50 m (164 pés)

Comprimento méximo de cabo de motor,

blindado com categoria EMC C3

0,37-22 kW (0,5-30 hp) 5m (16,4 pés)

30-90 kW (40-125 hp) 25 m (82 pés)

Comprimento de cabo de motor maximo,

ndo blindado

0,37-22 kW (0,5-30 hp) 75 m (246 pés)

30-90 kW (40-125 hp) 100 m (328 pés)

Secdo transversal méaxima para terminais de controle, fio flexivel/rigido

2,5 mm?/14 AWG

Secéo transversal maxima para terminais de controle

0,55 mm?/30 AWG

8 Programacao
8.1 Painel de controle local (LCP)
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llustragao 8: Painel de controle local (LCP 21 e LCP 23)
Secéo funcional A: Display
Tabela 4: Funcao do display
Numero Fungao
O numero do setup mostra o setup ativo e o setup de edicao.
«Para LCP 21: O numero do setup mostra o setup ativo e o setup de edi¢ao. Caso o0 mesmo setup atue tanto
1 como setup ativo e como setup de edi¢do, somente o nimero desse setup é mostrado (configuracao de fabrica).

« Para LCP 23, o nimero do setup é mostrado no canto superior direito no modo status. Por exemplo,
“1(2)"indica que o setup ativo € 0“1” e o setup de edicdo é 0 "2".

+ O LCP 21 mostra somente o numero do parametro.

2 + O LCP 23 mostra o nimero e o nome do parametro.

3 Valor do parametro.

4 Sentido do motor indicado por uma pequena seta apontando sentido horério ou anti-horario. Para LCP 23,
mostra somente no menu de status no canto superior direito da tela.

5 O triangulo indica se o LCP esta em Status, Quick Menu ou Menu Principal.

Secéo funcional B: Tecla Menu
Pressione [Menu] para selecionar entre Status, Quick Menu ou Menu Principal.
Secdo funcional C: Luzes indicadoras (LEDs) e teclas de navegacéao

Tabela 5: Luzes indicadoras (LEDs)

Numero | Indicador Luz Funcao

6 Aceso Verde E ativada quando o conversor recebe energia da tensao de rede, dos terminais
de barramento CC ou de uma fonte de alimentagao externa de 24 V.
E ativada quando as condicées de adverténcia sao atendidas. O texto é exibido

7 Warn. Amarelo . : : N -
na érea do display, identificando a adverténcia.

8 Alarme Vermelho !’ISC& ‘quando ocorre uma condicao de falha. O texto € mostrado na area do display,
identificando o alarme.

[2] Parada/inérc.inversa é o opcional padrdo para o pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada Digital. Se nado houver
alimentacdo de 24 V para o terminal 27, [Hand On] nao liga o motor. Conecte o terminal 12 ao terminal 27.

8.2 Adaptacao Automatica do Motor (AMA)

» Rodando a AMA no modo VVC+, o conversor constr6i um modelo matemético do motor para otimizar
a compatibilidade entre o conversor e 0 motor, melhorando o desempenho do controle do motor.

« Alguns motores poderao nao conseguir executar a versao completa do teste. Nesse caso, selecione [2]
Ativar AMA reduzida no parametro 1-29 Adaptag¢édo Automdtica do Motor (AMA).

- Para melhores resultados, execute o procedimento a seguir com o motor frio.

Procedimento:
1. Programe os dados do motor no grupo do parametro 1-** Carga e Motor de acordo com a plaqueta

de identificacdo do motor.

2. Conecte o terminal 27 ao 12 (tensao de 24 V) ou selecione [0] Sem operagdo no parametro 5-12 Terminal
27 Entrada Digital.
3. Programe [1] Ativar AMA Completa ou [2] Ativar AMA Reduzida nos pardmetros 1-29 Adaptagdo Automdtica
do Motor (AMA).
4, Pressione a tecla [Hand On]; o teste é executado automaticamente, e a tela principal indica quando
ele esta concluido.

9 Resolucao de Problemas
Tabela 8: Lista de Codigos de Adverténcia e Alarme

. . Adver- Bloqueio
Numero Descricao téncia Alarme LS Causa
35 Falha de opcional - X - |Ofieldbus ou a opgdo B detecta defeitos internos.
Essa adverténcia/alarme estara ativa apenas se a tenséo de alimentacao
36 Falha de rede elétrica X X _ |do conversor for perdida e o pardmetro 14-10 Falh red elétr NAO estiver
programado para [0] Sem Fungdo.
38 Defeito interno - X X |Entre em contato com seu fornecedor local.
Verifique a carga conectada ao terminal 27 ou remova a conexao
40 | SobrecargaT27 X - = |de curto-circuito.
Verifique a carga conectada ao terminal 29 ou remova a conexao
4 SobrecargaT29 X = |de curto-circuito.
46 Falha de tensao - X X |-
de drive do gate
47 Alimentacao 24V baixa X X X |Afonte de 24V CC pode estar sobrecarregada.
50 Calibracdo AMA - X - |-
51 AMA, verificar Upom € lom| = X - | Configuragao incorreta da tensdo do motor e/ou da corrente do motor.
52 AMA |, baixa - X - | Corrente do motor é muito baixa. Verifique as configuragoes.
53 Motor grande para AMA| - X - | A poténcia do motor é muito grande para a AMA operar.
54 Motor pequeno para AMA - X - | A poténcia do motor é muito pequena para a AMA operar.
. Os valores de parametro do motor estdo fora da faixa aceitavel.
55 | Faixa par. AMA - X ~ |A AMA nio funciona.
56 Interrupgao da AMA - X - | A AMA foi interrompida.
57 Timeout da AMA - X - |-
58 AMA interna - X - | Entre em contato com seu fornecedor local.
59 Limite de corrente X X - | O conversor esta sobrecarregado.
60 Blogueio Externo - X - |-
61 Perda do Encoder X X - |-
63 Frei anico bai X A corrente do motor real ndo excedeu a corrente de liberacao do freio
reio mecanico baixo - = |dentro do intervalo de tempo de retardo da partida.
65 Temp do cartdo de controle| X X X | Atemperatura de corte do cartao de controle é de 80 °C (176 °F).
Configuragdo do médulo X Um ou mais opcionais foi acrescentado ou removido, desde o tltimo
67 opcional foi alterada - ~ | desligamento.
69 Temp do cartao X X X |-
de poténcia
70 Config ilegal FC - X X |-
Drive inicializado com os X Todas as programagdes dos parametros serao inicializadas
80 valores padrao de fabrica| ~ ~ |com a configuragdo padrao.
Ocorre em rede elétrica isolada quando o conversor para por inércia
e atensao CC é superior a 830 V. A energia no barramento CC
87 Freio CC automatico X - - | é consumida pelo motor. Essa funcao pode ser ativada/desativada
no parametro 0-07 Frenagem CC Automdtica.
Uma modificagao no layout do opcional foi detectada. Pardmetro
14-89 Detec¢do de Opcionais esta programado para [0] Configuragdo
congelada e o layout opcional foi alterado.
88 Deteccao de opcionais - X _ |+ Paraaplicar a mudanca, ative as mudangas no layout opcional
no parametro 14-89 Detecgdo de Opcionais.
- Como alternativa, restaure a configuragao correta do opcional.
90 Monitor de feedback X X - |Uma falha de feedback for detectada pelo opcional B.
95 Correia partida X X - |-
99 Rotor bloqueado - X - |-
Inform de fluxo/
101 press ausente - X X |-
120 | Falha do controle - X - |-
de posicao
124 | Limite de tenséo - X - |-
126 | Motor em rotacao - X - |-
127 | Forca Contra Eletromotriz| X - - |Tente dar partida no motor PM que esta girando a uma alta velocidade
muito alta? anormal.
250 | Nova peca de reposicao - X X |-
251 Novo cédigo do tipo - X X |-

Observagao: (1) Essas falhas podem ser causadas por distor¢des na rede elétrica. A instalagdo de um filtro de linha Danfoss pode corrigir esse problema.
(2) Para o tamanho do gabinete J7, a adverténcia também pode ser causada por alta tensdo UDC. (3) Um (X) marcado na tabela acima indica que ocorreu
adverténcia ou alarme. Uma adverténcia precede um alarme. (4) A Tabela 8 indica a adverténcia principal e o cddigo do alarme do conversor; consulte

o Guia de Programacao para obter a lista completa.

10 Acessoérios e Pecas de Reposicao

Acessorios e pecas de reposicao Codigo Acessorios e pegas de reposicao Codigo
(1) | VLT® Encoder Input MCB 102 132B0282 (6) |Kit para montagem remota do LCP com cabo,3m | 132B0102
(2) | VLT® Resolver Input MCB 103 132B0283 (7) |Cabo de montagem remota do LCP, 3 m 132B0132
(3) | VLT® 24V DC supply MCB 106 132B0368 (8) |Cassete de controle padrdao 132B0255
(4) | VLT® Graphical Control Panel LCP 23 132B0801 (9) |Cassete de controle (com Profibus) 132B0256
(5) | VLT® Numeric Control Panel LCP 21 132B0254 (10) |Cassete de controle (com ProfiNet) 132B2183

Observagao: (1)-(7) sao acessorios e (8)-(10) sao pegas de reposicao. Para ver mais acessorios e pecas de reposicdo,

consulte o Guia de Design.

11 Documentacao Técnica

Leia o cédigo QR para acessar mais documentos técnicos referentes ao conversor.
Ou, depois de ler o codigo QR, clique em Global English no site para selecionar o site da
sua regido e pesquise por FC 360 para encontrar os documentos no seu préprio idioma.
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A Danfoss ndo se responsabiliza por possiveis erros em catalogos, folhetos e outros materiais impressos. A Danfoss
reserva-se o direito de alterar seus produtos sem aviso prévio. Isto também se aplica a produtos ja encomendados
desde que tais alteragbes possam ser executadas sem que seja necessario mudar, subsequentemente,
especificagoes ja acordadas. Todas as marcas registradas, neste material, sao propriedades das respectivas
empresas. Danfoss e a logomarca da Danfoss sao marcas registradas da Danfoss A/S. Todos os direitos reservados.

. - Adver- Bloqueio
Numero Descricao téncia Alarme 2o Causa
O sinal no terminal 53 ou 54 é inferior a 50% dos valores programados
. no pardmetro 6-10 Terminal 53 Tensao Baixa, no parametro 6-12 Terminal
2 Erro de live zero X X ~ |53 Corrente Baixa, no parémetro 6-20 Terminal 54 Tenséo Baixa e no
parametro 6-22 Terminal 54 Corrente Baixa.
Néo ha nenhum motor conectado a saida do conversor ou hd uma
3 Sem Motor X - ~ |fase ausente do motor.
4 Perda de fase X X X Fase ausente no lado da alimentacao ou desbalanceamento
da rede elétrica®” de tensdo muito grande. Verifique a tensdo de alimentagao.
7 Sobretensao CC!" X X - |Tensao do barramento CC excede o limite.
8 Subtensio CC X X _|Atensdo do barramento CC cai abaixo do limite inferior
de adverténcia de tenséo.
9 Sobrecarga do inversor X X - |Mais de 100% de carga durante tempo demasiadamente longo.
10 Superaquecimento X X _ | O motor esta muito quente devido a mais de 100%
do ETR do Motor de carga durante tempo demasiadamente longo.
Superaquecimento O termistor ou a conexao do termistor foi desconectada ou o motor
n do termistor do motor X X ~ |estd muito quente.
- Torque excede o valor ajustado em qualquer parametro 4-16 Limite de
12 Limite de torque X X = |Torque Modo Motor ou pardmetro 4-17 Limite de Torque Modo Gerador.
O limite de corrente de pico do inversor foi excedido. Para as unidades
13 Sobrecarga de corrente X X X |J1-J6, se este alarme ocorrer na energizacao, verifique se os cabos de
energia estdo conectados por engano aos terminais do motor.
14 Falha de Aterramento - X X |Descarga das fases de saida para terra.
Curto-circuito no motor ou nos terminais do motor. Para as unidades J7,
16 Curto-circuito - X X |se este alarme ocorrer na energizacéo, verifique se os cabos de energia
estdo conectados por engano aos terminais do motor.
17 Timeout da palavra X X - |Nao ha comunicagéo com o drive.
de controle
18 Partida falhou - X - |-
Curto-circuito no O resistor de frenagem estd em curto-circuito, por isso a fungao
2 resistor de frenagem - X X lde frenagem esté desconectada.
A energia transmitida ao resistor de frenagem nos ultimos 120 s
26 Sobrecarga do freio X X _ |excede o limite. Corregdes possiveis: Diminuir a energia de frenagem
reduzindo a velocidade ou aumentando o tempo de rampa.
IGBT do freio/Chopper Transistor do freio esta em curto-circuito, portanto a fungéo
z de frenagem em curto - X X |de frenagem estd desconectada.
28 Verificacao do freio - X - |Resistor de frenagem néo conectado/nao funcionando.
30 Perda de fase U - X X |Perda de fase U do motor. Verifique a fase.
31 Perda de fase V - X X | Afase do motor V esta ausente. Verifique a fase.
32 Perda de fase W - X X |Perda de fase W do motor. Verifique a fase.
34 Falha de fieldbus X X - |Ocorreu um problema de comunicagao do PROFIBUS.
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