Datenblatt

NovoCon® S

Beschreibung

Beim NovoCon® S handelt es sich um einen
multifunktionalen Hochgenauigkeits-
Stellantrieb mit Feldbus. Er wurde speziell fir
die Verwendung mit dem druckunabhdngigen
Strangventil AB-QM in den Nennweiten von
DN 10 bis DN 32 konzipiert.

Der Durchfluss wird durch das druck-
unabhangige Regelventil AB-QM geregelt,
um eine Uberversorgung und einen damit
verbundenen geringeren Wirkungsgrad des
Kessels oder der Kaltemaschine zu vermeiden.

Der Stellantrieb wird in Kombination mit einem
AB-QM fir die Regelung des Durchflusses von
Gebldsekonvektoren, Deckenkiihlkonvektoren,
Induktionsgeraten, kompakten Zwischen-
Uberhitzern, Zwischenkihlern, Heiz-/Kiihldecken,
Klimageréaten und anderen Endgeréten fir die
Zonenregelung mit warmem oder kaltem Wasser
als geregeltem Férdermedium eingesetzt.

Seine Genauigkeit, seine Fahigkeit zur Regelung
per Fernzugriff und die Durchflussanzeige
tragen wesentlich zu einer zeitsparenden
Inbetriebnahme, einer einfachen Wartung,
einem verbesserten Raumkomfort, einer
gerechten Kostenverteilung von Warme-/
Kélteenergie und zu héheren Energie-
einsparungen bei.

Die hohe Positionsgenauigkeit des Stellantriebs
und die lineare Charakteristik des druck-
unabhangigen Ventils AB-QM sorgen dafiir,
dass der NovoCon® S als Durchflussanzeiger
eingesetzt werden kann.

Das Einstellen der Stellantriebs- und
Ventilparameter erfolgt Giber einen Feldbus.
Die Regelung erfolgt tiber Feldbus oder
analoge Eingdnge beim NovoCon®S.

Typische Anwendungen sind:

+ Heiz- und Kiihldecken im 4-Rohr-System.

+ Gebldsekonvektoren mit einem
Warmetauscher zum Heizen und Kiihlen
im 2- oder 4-Rohr-System.

ENGINEERING
TOMORROW

Allgemeine Eigenschaften:

+ Inbetriebnahme, Voreinstellung,
Sptlen per Fernzugriff

« Durchflussanzeige

+ Hohe Positionsgenauigkeit

« Energiemanagement-Anwendungen

+ 4/2-Rohr-ChangeOver-Anwendungen

« 1/0-Anwendungen

« LED-Statusanzeige

« Fur die Montage wird kein Werkzeug benétigt

+  Wadhrend der gesamten Lebensdauer
wartungsfrei

+ Automatische Anpassung an den Ventilhub

+ Gerduscharmer Betrieb

- Halogenfreie Kabel mit Stecker

« Automatische MAC-Adressierung fiir das
BACnet

+ Automatische Baudraten-Erkennung

+ Intrinsische Alarmmeldung fiir das BACnet

« Ventilblockierungsalarm

« Kabelbrucherkennung bei analogem
Regel- sowie Massesignal

+ Auswahlmadglichkeit von BACnet MS/TP
oder Modbus RTU in einem Produkt

« Schutz gegen Fehlverkabelung bei jedem
Kabel bis zu 30 V

In Kombination mit dem Stellantrieb NovoCon®

ChangeOvertist der NovoCon® S eine

einzigartige Losung fiir die Regelung von AB-QM

und einem 6-Wege-Motorkugelhahn, der fir

Umschaltfunktion zwischen zwei Wasserkreisen

in einem 4-Rohr-ChangeOver-System sorgt.

Die Umschaltfunktion ermdglicht bei
Anwendung mit einer Heiz-/KiihIdecke oder
einem Gebldsekonvektor die Realisierung
unterschiedlicher Heiz- und Kihlleistungen
und damit unterschiedlicher Durchflisse.

Das 6-Wege-Umschaltventil und der Stellantrieb
arbeiten zusammen mit einem Ventil AB-QM
(PIBCV) und einem Stellantrieb NovoCon® S

mit Feldbus. Das AB-QM stellt den Durchfluss

hydraulisch ein und der Stellantrieb NovoCon® S

regelt den Durchfluss. Der NovoCon® S kann

auch fir die Regelung eines Stellantriebs fir

ein 6-Wege-Umschaltventil verwendet werden,

das zwischen Heizen und Kiihlen umschaltet.

Diese einzigartige Funktionalitdt zeichnet sich

durch Folgendes aus:

-+ Es gibt nur ein einziges Kabel fiir Feldbus
und Spannungsversorgung des Stellantriebs
NovoCon® S. Uber dieses Kabel wird der
NovoCon® S mit Spannung versorgt und
der 6-Wege-Stellantrieb geregelt. Zudem
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sendet der 6-Wege-Stellantrieb tber das .
Kabel an den NovoCon® S ein Stellungs-
Rickmeldesignal.

- Der Stellantrieb NovoCon® S erfasst
automatisch tiber einen Vergleich des
0-10 V Riickmeldesignals, ob sich der 6-Wege-  «
Stellantrieb im Handbetrieb befindet, ob er
vom Ventil demontiert wurde oder ob das
6-Wege-Ventil blockiert ist.

- Der Stellantrieb NovoCon® S verfligt
Uber zwei Voreinstellungen fir den
Auslegungsdurchfluss: eine fiir die Heizung
und eine fir die Kihlung.

» Der Stellantrieb NovoCon® S zeigt die
Leistungsabgabe flir Heizung und Kiihlung .
auf Grundlage von Durchfluss sowie Vorlauf-
und Rucklauftemperaturmessungen an
und protokolliert den entsprechenden
Energieverbrauch.

Wenn sich der 6-Wege-Stellantrieb im
Wartungsbetrieb befindet, kann er das
Ventil vollstandig schlieBen und Leckagen
verhindern. So sind weniger Absperrventile
erforderlich.

Durch die Logik im Stellantrieb NovoCon® S
wird sichergestellt, dass immer nur jeweils
ein Stellantrieb in jedem Paar (NovoCon® S
und 6-Wege-Stellantrieb) in Betrieb ist.
Dadurch wird wiederum sichergestellt, dass
niemals beide Stellantriebe in einem Paar
gleichzeitig in Betrieb sind. Dadurch kénnen
in Daisy-Chain-Verkettungen die Anzahl von
Spannungsverstarkungen verringert werden.

Der Stellantrieb NovoCon® S erfasst, ob das
Kabel des 6-Wege-Stellantriebs getrennt ist.
Ist dies der Fall, wird ein Alarm ausgel0st.

Beschreibung (Fortsetzung) Eigenschaften CO6:

« NovoCon®S + ChangeOvers-Stellantrieb
stellen im Feldbus-Netzwerk nur EIN Gerat
dar und brauchen keine physikalischen Ein-/
Ausgénge (I/0)

+ Kein Querstrom zwischen Heizen und Kihlen

- Einfacher Anschluss und leichte Regelung

« Rickmeldesignal fiir die Position sowie
Alarme

» Leiser und zuverldssiger Betrieb

+ Wartungsfrei

« Teflon-Dichtung und Ventilkugel aus

poliertem Chrom gegen ein Festsetzen
des Ventils

+ Alarm bei blockiertem Ventil

« Handverstellung méglich

Eigenschaften Energie:

« Messung von Vorlauf- und
Rucklauftemperatur

+ Anzeige von Leistung/Leistungsabgabe

« Energiemanagement-Funktionalitat fr
Heizen und Kiihlen, z. B. Management von
Minimum Delta T

« Energieprotokollierung fiir Heizen und Kiihlen

Eigenschaften 1/0:

« Anschluss an andere Gerdte und
Darstellung tiber den Feldbus moglich:
z. B. Raumthermostat, Fensterkontakt, .
CO2-Fiihler, Feuchtefiihler, Lifterregler,
0-10V Stellantrieb usw.

+ Einstellung von Temperatureinheiten,
Widerstandswerten oder ob die Eingdnge als

potenzialfreie Kontakte verwendet werden
sollen. Geschlossener Schaltkreis < 900 Q,
offener Schaltkreis > 100 kQ.

Verfligbare Anschliisse: 1 x Analogausgang
(V), 1 x Analogeingang (V/mA) und

2 x widerstandsbasierte Eingange (°C/°F/Ohm)

R d Read / writeable via fieldbus Read / writeable via fieldbus
e BACnet object / Modbus register BACnet object / Modbus register

Black

Blue

-20m,
Grey @
! Al0/33216 Al0/33216
——

Wh Ite A0:0/33286 AO0:0/33286

YeIIOW Al:1/33218 Al:1/33218

Orange AR2 /33220 : AR2/33220
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Datenblatt NovoCon®S
Bestellung Typ Bestellnummer
w NovoCon® S 003Z8504
Zubehor
Typ Linge Anschliisse Kabelwerkstoff | Bestellnummer
Digitalkabel NovoCon® 1,5m Feldbus/Spannung Halogenfrei 003Z8600
Digitalkabel NovoCon® 5m Feldbus/Spannung Halogenfrei 003Z8601
Digitalkabel NovoCon® 10m Feldbus/Spannung Halogenfrei 00378602
Digitales Ealsy—cham—Kabel 0,5m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 00328609
NovoCon
Digitales @Daisy-Chain—KabeI 1,5m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 00328603
NovoCon
Digitales Ealsy—Cham—Kabel 5m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 00328604
NovoCon
Digitales @Dalsy-Chaln-Kabel 10m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 003Z8605
NovoCon
Analogkabel NovoCon® 1,5m 0-10 V/Spanmfng/ Halogenfrei 003Z8606
Spannungsverstarkung
Analogkabel NovoCon® 5m 0-10 V/Spannlfng/ Halogenfrei 00328607
Spannungsverstarkung
Analogkabel NovoCon® 10m 0-10 V/Spannlfng/ Halogenfrei 00328608
Spannungsverstarkung
Kabel NovoCon® I/0 1,5m Stellantrieb/Offenes Ende Halogenfrei 00328612
Steckbares Kabel mit
Kabel NovoCon® Energy 1,5m Oberflachentemperaturfiihlern PVC 00328610
PT1000
Steckbares Kabel mit Tauch-/
Kabel NovoCon® Energy 1,5m Universaltemperaturfiihler PVC 00328611
PT1000
ChangeOver®Stellantriebe
éthellantrleb l;lovoCon m Mit Stecker Halogenfrei 00328520
‘ angeOver
} Kabel mit Stecker inkl. )
stellantrieb l:lovoCon 1“m Oberflachentemperaturfiihlern Haloggpfrel, 00328521
ChangeOver® Energy Temp.-Fihler 1,5m PT1000 PVC-Fuihler
Stellantrieb T°"°C.°” 2m Stellantrieb/Offenes Ende PVC 00328522
ChangeOver® Flexible

Hinweis: Die Kabel sind nicht im Lieferumfang des Stellantriebs enthalten und miissen separat bestellt werden.
Falls separate Temperaturfiihler PT1000 benétigt werden: Danfoss bietet eine grof3e Anzahl an PT1000-Fiihler, die mit dem NovoCon®$

verwendet werden kénnen.

Siehe die PT1000-Fiihler ESMT, ESM-10, ESM-11, ESMB-12, ESMC und ESMU von Danfoss.

Bestellung (Fortsetzung)

Zubehor und Ersatzteile (Kabel NovoCon® Energy)

T DN Brandschutz- Bestell-
ypP klasse 1) nummer i Bestell-
Typ Bezeichnung nummer
Isolierung fir
Tauch- Rostfreier Edelstahl, 100 mm, fiir
Ch Overe- 15 B2 003Z3159 ! .
ar\w/geiﬁ}/er hiilse Kabel NovoCon® Energy (00328611) 08781192
Warmeleitpaste 3,5 cm? 041E0110
1) Gemdl3 D/N 4102
K Bestell- Servicesatz - Kombination mit dlteren AB-QM
Typ DN A Anschluss
(m?3/h) nummer Typ Bestell-
ChangeOvers | 15 2,4 Rp 2 00323150 nummer
Ventil 20 | 38 Rp % 00323151 Adapter NovoCon® fiir AB-QM, DN 10-32 00320239
(5 Stuick)
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Zulassungen

c € EMV-Richtlinie 2014/30/EU, EN 60730-2-14:1997, EN 60730-2-14/A1:2001, EN 60730-1:2011

RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

Technische Daten

Spannungsversorgung

24V AC/DC, 50/60 Hz*

Energieverbrauch

3,3 VA bei 24 VAC/1,4 W bei 24 VDC, im Standby: 0,9 W

Schutzart

Klasse Il SELV (Sicherheitskleinspannung)

Regelsignal NovoCon® S

BACnet MS/TP, Modbus RTU
0-10V DC, 0-5V DG, 2-10V DC, 5-10V DC, 2-6 V DC, 6-10 V DC, 0-20 mA,
4-20 mA

Stellantriebs-Geschwindigkeitswahl (offen
bis geschlossen)

3's/mm, 6 s/mm, 12 s/mm, 24 s/mm, Zeitkonstante

Hub 7 mm
Stellkraft 90N
Positionsgenauigkeit +0,05 mm

Umgebungstemperaturbereich

—-10°C bis 50 °C

Umgebungsfeuchte 98 % rF, nicht kondensierend (gemdf EN 60730-1)
Max. Férdermediumstemp. 120 °C
Lagertemperaturbereich -40°C bis 70 °C

Schutzklasse IP 54 (IP40 nach unten gerichtet)
Gewicht 0,4 kg

* NovoCon® S ist fiir den Betrieb mit Spannungsabweichungen von bis zu +25 % ausgelegt.

BACnet-Daten

Typ

Linge

BACnet-Gerateprofil

BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

BACnet-Protokoll

BACnet Master Slave/Token Passing (MS/TP)

BACnet-unterstitzte
Baudraten

Automatische Baudraten-Erkennung*, 9.600 Bit/s, 19.200 Bit/s, 38.400 Bit/s, 56.700 Bit/s,

76.800 Bit/s, 115.200 Bit/s

Modbus RTU Daten

Unterstutzte Baudraten

Automatische Baudraten-Erkennung?, 9.600 Bit/s, 19.200 Bit/s, 38.400 Bit/s, 56.700 Bit/s,

76.800 Bit/s, 115.200 Bit/s

Unterstitzte Paritat: Keine (1-8-N-2), ungerade (1-8-0-1), gerade (1-8-E-1), keine (1-8-N-1), automatisch*
Ubertragungsarten Datenformat: Paritat (Startbit — Datenbits — Paritatsbit — Stoppbits)
*Standard

Abmessungen

112
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Voreinstellung

Der Durchfluss (max. zuldssiger Durchfluss
durch die Ventile) kann beim Stellantrieb
NovoCon® S elektronisch voreingestellt werden.
Die Voreinstellskala des Ventils AB-QM wird im
Normalbetrieb nicht verwendet.

Normalbetrieb

Die standardmafige Werksvoreinstellung des
Ventils AB-QM (100 %) wird beibehalten.

Betrieb mit hohem Durchfluss

Um eine effizientere Spulung und eine
Ventilvoreinstellung von mehr als 100 %

zu erreichen, wird empfohlen, dass Ventil
AB-QM manuell auf den Maximaldurchfluss
voreinzustellen. Dies erfolgt durch Drehen
der Voreinstellskala gegen den Uhrzeigersinn
bis zum Anschlag.

Siehe Abbildung.

Fur weitere Informationen zum Voreinstellen
des AB-QM siehe das AB-QM-Datenblatt.

Aufbau

® Abnehmbarer Deckel

@ Feldbus- und Spannungsanschluss
@ LED-Fenster

@ Blockierring

@ Manuelle Hubverstellung

@ Reset-Taste

@ DIP-Schalter

- //'1.4

L

> \“"Lﬂ" g
< .\J

Einbaulage

Der NovoCon® S kann in jeder Lage eingebaut
werden. Die Einbaulage beeinflusst jedoch die
IP-Klassifizierung. Siehe Abbildung.

Hinweis:
Die IP-Klassifizierung gilt nur, wenn in allen Anschliissen
Kabel oder Stecker eingesetzt sind.

IP 54

IP 54

14X

IP 40

VD.HU.X1.03
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Anwendung
NovoCon®S 1/0

Wenn NovoCon® S und das Kabel NovoCon® I/O miteinander kombiniert werden,

ergeben sich viele Optionen

alt

NovoCon® S

Die Widerstandseingdnge kénnen
auch als galvanisch getrennte digitale
Eingdnge verwendet werden, um z. B.
einen Fensterkontakt, Taupunktfiihler
usw. zu erfassen.

Angeschlossen: 900 Ohm.

Getrennt: > 100 kOhm.

Betriebsbeispiel (DDC-Befehl)

Objekt/Register | Einstellwert Beschreibung
AV:1/33280 85 DDC stellt den Offnungswert (in %) des Ventils AB-QM ein
DDC stellt das Spannungsniveau am Analogausgang
AO:0/33286 5,5 des NovoCon® S ein, das an die angeschlossene

Fernschnittstelle gesendet wird

Anzeigewerte beim BMS-Beispiel

Objekt/Register | Anzeigewert

Beschreibung

Spannungsausgang vom NovoCon® S zur

RAO:/s3286 55 Fernschnittstelle
Spannungsniveau am analogen Regeleingang,
Al:o/33216 6,5 das vom Stellantrieb gemessen wird
(kann auch in mA sein)
. Widerstandswert (Ohm), empfangen von
Aliv/ssane 1160 der Fernschnittstelle 1
Alia/ssaz0 1263 Widerstandswert (Ohm), empfangen von

der Fernschnittstelle 2

Anwendung NovoCon® /O
und Multiplexer/Relais

Multiplexer und Relais (Analog-Digital-Analog-Wandler) kdnnen in Kombination mit einem
NovoCon® S verwendet werden, um Informationen Gber Ein/Aus-Gerate zu sammeln oder

um diese zu regeln.

Mit Hilfe des NovoCon-0-10-V-Ausgangssignals (AO:0 / 33286) wandeln die Multiplexer-Relais
dieses Signal um, um Gerate ein oder auszuschalten. So wird z. B. ein 7-V-Signal vom NovoCon®

S im Multiplexer-Inneren so umgewandelt, dass Gerdt 1 = ein, Gerédt 2 = ein, Gerdt 3 = aus ist.
Oder ein 4-V-Signal vom NovoCon® S im Multiplexer-Inneren so umgewandelt, dass Gerét 1 = ein,

Gerat 2 = aus, Gerat 3 = aus ist.

Mit dem von den Multiplexern empfangenen NovoCon-0-10-V-Eingangssignal (Al:0/33216) kann
der DDC-Regler die Bedeutung des Spannungssignals entschliisseln. So wird z. B. ein 7-V-Signal vom
Multiplexer zum NovoCon® S vom DDC-Regler als Gerdt 1 = ein, Gerat 2 = ein, Gerat 3 = aus und z. B.
ein 4-V-Signal vom Multiplexer zum NovoCon® S vom DDC-Regler als Gerat 1 = ein, Gerdt 2 = aus,

Gerat 3 = aus entschlusselt.

Multiplexer/Multiplexer relays

Damper

N\
Actuator [
%
v
! .
Digital Outputs |

Geblasekonvektor

Condensation

Door Contact

Window Contact (ﬂ]

'
| Digital Inputs

| Multiplexer/Multiplexer relays

Anwendungsprinzipien:
Umschalten Zentral-
anlage - 2-Rohr-System

< Fieldbus
7

Objekt/ Einstell-/ Beschreibun
Register | Anzeigewert 9
MSV: CO6-Betrieb Es kénnen die folgend?n )
Auslegungsdurchflusswerte fiir Heizen
9/32810 | ohne Alarme >
und Kiihlen verwendet werden.
1SO-Ventil ausgewéhlt = I/h, °C,
MSV: Ausgewdhlter kW und kg/m>.
3/32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewéhlt = gpm, °F,
kBTU und Ib/ft*
AV: 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
30/32796 fur Heizen, z. B. 450 I/h
AV: 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
31/32798 fur Kthlen, z.B. 250 I/h
. Wenn das System von Zentralheizung auf
) MSV: Zentralkiihlung umgestellt wird, konnen
10/328'11 Kiihlen die betreffenden NovoCon-Stellantriebe
eingestellt werden, sodass der korrekte
Auslegungsdurchfluss angenommen wird.

6 | © Danfoss | 2018.06
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Datenblatt NovoCon® S
Anwendun% Separate maximale Durchflussvoreinstellung fur Heizung und Kiihlung
Changeover - Radiant Panels Konfiguration
4-Rohr-System Objekt/ | Einstell-/ .
3 A Beschreibung
Register | Anzeigewert
Im CO6-Betrieb werden das V/mA-Eingangssignal
MsvV: . . -
CO6-Betrieb und -Ausgangssignal nur fiir die Regelung
9132810 des 6-Wege-Stellantrieb d
S_ Fieldbus es 6-Wege-Stellantriebs verwendet
MsV: Ausgewdhlter 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C, kW und kg/m’.
NovoCon® S 3/32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F, kBTU und Ib/ft®
. AvV: Einstellen des Auslegungsdurchflusses
ChangeOver 30/32796 400 fir Heizen, z. B. 400 I/h
AvV: 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
31/32798 fiir Kiihlen, z. B. 250 I/h

Anwendung
ChangeOver® Energy

Anwendung ChangeOver®

Anforderungen gegen ein
Festsetzen des Ventils:

Um das Risiko zu mindern,
dass sich der das ChangeOver6
Ventil aufgrund der Wasser-
qualitat festsetzt, muss das
Ventil mindestens einmal
pro Woche teilweise gedreht
werden. Dabei handelt

es sich um eine Werks-
einstellung (Objekt: MSV:11/
Register: 32812).

Konfiguration
Objekt/Register | Einstell-/Anzeigewert Beschreibung
Im CO6-Betrieb werden das V/mA-Eingangssignal
MsSV:9/32810 CO6-Betrieb und -Ausgangssignal nur fiir die Regelung
des 6-Wege-Stellantriebs verwendet
. . Berechnung der Energie auf Grundlage der Werte von der
Av:32/33288 Leistungsabgabe Durchflussriickmeldung (AV:2) und Temperatur (Al:1 und Al:2)
AV:33/33290 Heizenergiezahler Energiezahler fiir Heizung summieren
AV:34/33292 Kalteenergiezahler Energiezahler fur Kihlung summieren
. . . 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C, kW und kg/m°.
NovoCon® S MSV:3/32802 Ausgewahiter Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewédhlt = g/min, °F, kBTU und Ib/ft?
ChangeOvers AL:1/33218 Temperatur Auswahlen ZW|then Temperatureinheiten oder
Widerstandswerten
Al1:2/33220 Temperatur Auswahlen zwnthen Temperatureinheiten oder
Widerstandswerten
AV:30/32796 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fir Heizen, z. B. 400 I/h
AV:31/32798 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fir Kiihlen, z. B. 250 I/h

Das ChangeOver?® ist ein 6-Wege-Ventil mit einem Drehantrieb, das den Durchfluss zwischen Heizen
und Kiihlen umschaltet. Ein druckunabhdngiges Abgleich- und Regelventil Typ AB-QM mit einem
Stellantrieb wird fiir den hydraulischen Abgleich des Systems und zum Regeln des Durchflusses
eingesetzt. Wenn der NovoCon® S fiir die Durchflussregelung benutzt wird, werden NovoCon® S
und der Stellantrieb NovoCon® ChangeOver® im Feldbus-Netzwerk dargestellt und es ist kein
physikalischer E/A furr die Regelung notwendig.

Kiihlen:

Heizen:

VD.HU.X1.03
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Absperrung und
keine Vermischung

Quelle 1 offen

Absperrung

In der Regel erfolgt Kiihlung tiber die Anschlisse 1 und 4 und Heizen (iber die Anschlisse 5 und 6.
Wenn dies aus irgendeinem Grund nicht méglich ist, muss stattdessen der invertierte CO6-Betrieb
(MSV:9/32810) verwendet werden.

Quelle 2 offen

Das CO6-Ventil verfligt im Gegensatz zu anderen Kugelhdhnen tber eine Absperrfunktion.
Diese sollte nur bei Wartungsarbeiten und nicht im Betrieb eingesetzt werden. Durch diese
Funktion sind keine vier Kugelhdhne erforderlich.
Der Absperrbefehl kann nur ausgefiihrt werden, wenn der Volumenstrom-Sollwert

(AV:1/33280) = 0 ist.

Anwendungs-Modus
MSV:9/32810

Zustand 3: CO6-Betrieb

In der Regel erfolgt Kiihlen
Uber die Anschliisse 1 und
4 und Heizen Uber die
Anschlisse 5 und 6.

Wenn dies nicht moglich
ist, muss der CO6-Betrieb

umgestellt/invertiert werden.

4: Invertierter CO6-Betrieb
muss ausgewdhlt werden.

NovoCon® S und der Stellantrieb NovoCon ChangeOver® kommunizieren tiber das Spannungs-
regelsignal und das Riickmeldesignal. Alle Funktionen konnen tiber einfache Busbefehle aktiviert
werden. Zum einfacheren technischen Verstandnis ist unten eine detaillierte Erlauterung der
Kommunikation zwischen NovoCon® S und dem Stellantrieb NovoCon ChangeOver® dargestellt.

85V

Kuhlung tiber Anschluss 1 und 4

CO6-Betrieb
8.5V
55V Cooling Heating
gchlie,ﬂen
25V i
0 Quelle 1 45° + 6° Quelle 2

Heizung Gber Anschluss 5 und 6

25V —m—

90° Winkel

Invertierter CO6-Betrieb

85V

Heizung Gber Anschluss 1 und 4

85V
55V Heizen - Kihlen
SchlieBen
25V ‘
0 Quelle1 45°+ 6° Quelle 2

Kuihlung tiber Anschluss 5 und 6

25V —m—

90° Winkel

Signal vom NovoCon® S zum Stellantrieb NovoCon® ChangeOver®

Motor ausgeschaltet Kiihlen Absperrung Heizen
CO6-Betrieb 1,0V 2,5V 55V 8,5V
Invertierter CO6-Betrieb 1,0V 8,5V 55V 2,5V

Ruckmeldesignal vom Stellantrieb NovoCon® ChangeOver®

Keine Bewegun Bewegungsrichtung: Bewegungsrichtung:
mé Iichg 9 Kiihlen Kiihlung nach Absperrung Heizung nach Heizen
9 Heizung Kiihlung
1,0V 2,5V 40V 55V 70V 8,5V

8| © Danfoss | 2018.06
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Datenblatt

Danifi

NovoCon® S

Automatische Baudrate

Der NovoCon® S sollte zur
selben Zeit wie die anderen
BACnet-Gerdte oder aber
danach angeschlossen werden.
Der NovoCon® S passt sich dann
automatisch an die Baudrate
des Netzwerks an.

MSV:6/32804 (Baudrate) muss (standardmaBig) auf 1 eingestellt werden.

Wenn der NovoCon® S innerhalb von 45 Sekunden nach dem Einschalten eine Aktivitat im Feldbus
registriert, Gbernimmt er die im Netzwerk von anderen BACnet-Gerdten verwendete Baudrate.
Registriert der Stellantrieb innerhalb dieser Zeit keine Aktivitat, generiert er ein Token und Gbertragt
dies mit einer standardmafigen Baudrate von 38.400 Bit/s.

Automatische
Baudrate

A

Ist eine zufillige
Zeit zwischen
45 und 60 Sekunden
abgelaufen?

Aktivitatim
Bus?

Ja

v

Generiere Token
bei 38.400 Bit/s

Empfangene Daten
sind korrekt - Keine
Framing-Fehler?

Verwende
aktuelle Baudrate

Nein

A4

Verdndere Ende automatische
Baudrate Baudrate

VD.HU.X1.03
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Datenblatt NovoCon® S
Automatische Fiir das automatische Zuweisen einer MAC-Adresse muss MSV:5 (standardmafig)
MAC-Adressierung - auf 1 eingestellt werden.
nur BACnhet Der Stellantrieb NovoCon® S erfasst, welche MAC-Adressen im Teilnetzwerk bereits verwendet
werden und weist sich dann automatisch bei der ersten Einschaltung eine freie MAC-Adresse zu,
sofern die Adresse noch nicht manuell per DIP-Schalter ausgewahlt wurde. Wenn spater dieselbe
MAC-Adresse verwendet wird (Adressenkollision) und die automatische MAC-Adressierung aktiviert
ist, sucht der Stellantrieb erneut nach einer freien MAC-Adresse. Hat der Stellantrieb eine freie
MAC-Adresse gefunden, sendet er liber das BACnet eine Benachrichtigung (,I-Am*“).
Automatische MAC-
MAC-Adressierung Adressenkollision
Beobachte Abfrage
fir Master und
antworte auf Abfrage MAC- .
fir Master Adressenkollision
% erkannt?
Wurde ein anderer Stelle MAC-Adresse = 1 Ja
Master im Netzwerk Neinf Beginne mit dem Generieren
gefunden? eines Tokens
Ist die automatische .
MAC-Adressierung Nein
J; D I— aktiviert?
Empfange ,Poll for Nein
Master” und antworte Ja
auf ,Poll for Master”, *
Erstelle Tabelle mit - -
maglichen, freien Nein zi%;nmn:tgghi:
MAC-Adressen MAC-Adressierung
. MWurde”,.,PoI-I Ende MAC-
Er aster”in einem Adressenkollision
ompletten Zyklus
empfangen?
Ja
Wiabhle zuféllig eine der
freien MAC-Adressen
aus und sende mit
der ausgewéhlten
MAC-Adresse ein ,I-Am”.
I
A\
Ende automatische
MAC-Adressierung.
Verdrahtung Die Verdrahtung von BACnet MS/TP oder
Modbus RTU (RS485) muss in Ubereinstimmung o
Digitaleingang

AN

mit der gultigen Norm ANSI/TIA/EIA-485-A-1998
erfolgen.

Fiir gebaudeiibergreifende Segmente

muss fiir eine galvanische Trennung

gesorgt werden.

Fiir alle Gerdte im selben Netzwerk
(einschlieBlich Router, Gateways usw.) muss
eine gemeinsame Masse verwendet werden.

Alle BACnet-Feldbus-Anschlisse in den Kabeln
bestehen aus verdrillten Drahten.

TYY

Multifunktionaler
Eingang

Digitaleingang

Die fuir den NovoCon® verwendeten Analog-, Digital- und E/A-Kabel sind vom Typ AWG22/0,32mm?.
Wenn zur Vergré3erung der Reichweite andere Kabel verwendet werden, sollte fiir das Bussignal
immer ein Twisted-Pair-Kabel eingesetzt werden, das einen Masseleiter aufweist. Hierfiir wird

ein Kabel vom Typ AWG22/0,32 mm?empfohlen. Fiir ldngere Strecken sollte ein Kabel vom Typ
AWG20/0,5mm? oder AWG18/0,75mm? verwendet werden. Die charakteristische Impedanz

der Kabel sollte zwischen 100 und 130 Q liegen. Die Kapazitat zwischen zwei Leitern sollte

niedriger sein als 100 pf pro Meter.

Hinweis: Die Lange der Kabel beeinflusst die Ubertragungsgeschwindigkeit. Bei lingeren
Kabelldngen sollte eine niedrigere Baudrate verwendet werden. Die maximal zuldssige

Kabelldnge betrdagt 1200 m.

10 | © Danfoss | 2018.06
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Danifi

NovoCon® S

Der Abstand zwischen 110-/230-/400-V-Stromkabeln und Buskabeln sollte mindestens

20 cm betragen.

Der NovoCon® S hat einen Schutz gegen Fehlverdrahtung von bis zu 30 V AC/DC an allen Dréhten.
Es wird darauf hingewiesen, dass, wenn 30 V AC an den Analogeingang angeschlossen werden,
dies von der externen Spannungsversorgung als ein Kurzschluss angesehen und die Sicherung

in der externen Spannungsversorgung durchbrennen wird.

Digitales Daisy-Chain-Kabel NovoCon’

Schwarzer O-Ring

Das digitale Daisy-Chain-Kabel wird verwendet, um Spannungsversorgung und BACnet/Modbus
zwischen zwei NovoCon® S-Gerédte anzuschlieBen.

Digitalkabel NovoCon®

) ) Rot: Spannungsversorgung
Weiler O-Ring Gemeinsame Masse
Schwarz:  fiir das Spannungs-
und Feldbussignal
.. Nicht invertiertes
Griin: signal (,+*)
Griin/

Weil: Invertiertes Signal (,~")

Das Digitalkabel wird verwendet, um den Stellantrieb NovoCon® an andere BACnet-/Modbus-
Gerédte anzuschlieBen. Es wird dariiber hinaus verwendet, um den NovoCon an ein ldngeres Netz-/
Kommunikationskabel, das keine standardméBigen Vertriebsnummern hat, anzuschlie3en.

Analogkabel NovoCon®

Rot: Spannungsversorgung
Schwarz: Betriebserdung

Grau: Analoger Eingang

Blau: Masse analoger Eingang

Das Analogkabel wird fiir den Anschluss an die Spannungsversorgung und fiir ein analoges
Regelsignal verwendet.

Das Analogkabel kann auch als ein Spannungsverstarker fir den NovoCon® S im Netzwerk

verwendet werden.

,Betriebserdung” und ,Masse analoger Eingang” sollten am Regler an denselben Masseanschluss
angeschlossen werden.

Roter O-Ring

Kabel NovoCon® Energy mit PT1000-Anlegefiihler

Kabel NovoCon® Energy - PT1000-Anlegefihler

VD.HU.X1.03
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Datenblatt NovoCon® S

Verdrahtung (Fortsetzung)
Kabel NovoCon® Energy mit PT1000-Universaltemperaturfiihler

Kabel NovoCon® Energy - PT1000-Tauchfihler

m——

111 —

Kabel NovoCon® I/0

Rot: Spannung 24V (Ein/Aus)
Schwarz ~ Masse (Ein/Aus)

Blau Masse T1-, T2-, V/mA-Eingangs- und V-Ausgangssignal
Grau V-/mA-Eingangssignal

Weil3 V-Ausgangssignal

Gelb T1- oder Widerstandseingang

Orange T2- oder Widerstandseingang

Roter und schwarzer Draht kdnnen verwendet werden, um die Spannung in der Leitung zu verstarken.
Sie kénnen auch fiir die Versorgung externer Gerdte verwendet werden. Die verfligbare Spannung
muss in einer separaten Berechnung ermittelt werden.

& Um elektrische Kurzschliisse zu vermeiden, muss sichergestellt werden, dass lose
Kabelenden angeschlossen oder Isoliert wurden, bevor der Steckverbinder in den
Stellantrieb NovoCon® S eingefiihrt wird.

Hinweise zur Die wichtigsten Faktoren sind: Spannungsversorgung: Wenn verschiedene
Verdrahtung - Eine gemeinsame Masse Spannungsversorgungen und/oder Phasen
- Eine 24-V-DC-Spannungsversorgung vorliegen, trennen Sie immer die 24-V-AC-
(wird empfohlen) Spannungsversorgungen voneinander.

- Bei Verwendung einer 24-V-AC-

Verdrahtung mit Gleichspannungsversorgung:

(Empfohlene L6sung)
Digitale Anwendung — 24 V DC - Netzgerat mit Slﬁ?nnungsteiler, beide gleiche oder unterschiedliche
230/110V AC v DC asen.
L1L2L3 0 GND
Masse 5. . o TTToTTrTrrerrTmrTrr T e ST e

Schalten Sie den
DIP-Schalter Nr. 8

fir den Busabschluss
der letzten Bus-
einheitin die
EIN-Stellung.

24V DC
Netzgerat

24V DC
Netzgerat

12 | © Danfoss | 2018.06 VD.HU.X1.03



Datenblatt NovoCon® S

Verdrahtung mit Gleich- oder Wechselspannungsversorgung:

230/110 VAC Digitale Anwendung - ein Transformator
L1L2L3 0 GND

Schalten Sie den
DIP-Schalter Nr. 8

fr den Busabschluss
der letzten Buseinheit

in die EIN-Stellung.
24V DC/AC

Masse

24V DC/AC
Netzgerat

230/110 V AC
L1L2L3 0 GND

Verbinden Sie
die allgemeine
Masse und die
Masse des Regler-
Analogeingangs
miteinander.

Bus

DDC
24V DC/AC ]

I

Masse W/
24V DC/AC

Netzgerat Digitalkabel NovoCon® Daisy-Chain-Kabel
zwischen den NovoCon® S

Raum-
regler

Raum-
Regler

regler

i
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

i

I

! Uber das
! Analogkabel kann
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

der NovoCon® S
auch an eine
24-V-Spannungs-
versorgung
angeschlossen
werden. Dies
ist jedoch nicht
erforderlich.

Analogkabel NovoCon®

Schalten Sie den DIP-Schalter Nr. 8 fiir den Busabschluss der letzten Buseinheit in die EIN-Stellung.

Verdrahtung mit Wechselspannungsversorgung:

230/110 V AC v ac Digitale Anwendung - identische Transformatoren, gleiche Phase

L1L2L3 0 GND

Schalten Sie den
DIP-Schalter Nr. 8
fir den Busabschluss
der letzten Bus-
einheitin die
EIN-Stellung.

Wenn das NovoCon® S-Netzwerk von zwei oder mehreren AC-Spannungsverstarkern versorgt wird, muss beim Trennen einer der
Transformatoren vom Hochspannungsnetzkabel besonders vorsichtig vorgegangen werden. Da die NovoCons iiber eine Daisy-Chain-
Verkettung angeschlossen sind, kann es sein, dass Hochspannung auf der Primérseite der getrennten Spannungsversorgung vorliegt. Trennen

Sie immer sowohl die Primér- als auch die Sekundarseite des Transformators.

Die Spannungsverstirker miissen vor Uberlast geschiitzt werden. Andernfalls werden sie ggf. beschadigt, wenn ein oder mehrere Spannungsverstirker
vom Netzwerk getrennt werden.

Kabel, die in einem ,X” enden, miissen ordnungsgemdl3 terminiert werden.

VD.HU.X1.03 © Danfoss | 2018.06 | 13
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Danifi

230/110V AC
L1L2L3 0 GND

Verdrahtung mit Wechselspannungsversorgung: (Fortsetzung)

Digitale Anwendung - identische oder unterschiedliche Transformatoren und verschiedenen Phasen, jedoch gleiche Masse

24V AC

Digitalkabel
Daisy-Chain-Kabel zwischen den NovoCon®S X'

Digitalkabel

NovoCon®
|

NovoCon®

I
1 abklemmen

24-V-Spannungs-
versorgung trennen,
aber NICHT Masse

Schalten Sie den
DIP-Schalter Nr. 8

flr den Busabschluss
der letzten Buseinheit
in die EIN-Stellung.

Kabel, die in einem ,X” enden, miissen ordnungsgemdl terminiert werden.

230/110 V AC
L1L2L3 0 GND

24V AC/DC

24V AC/DC
Netzgerat

NovoCon® S-ChangeOveré-Anwendung

NovoCon® S-ChangeOver®-Anwendung

ChangeOver®

Zusétzliche Produkte in Daisy-Chain,
Digitalkabel falls erforderlich

NovoCon®

230/110 V AC
L1L2L3 0 GND

Verdrahtung I/0 Anwendung

Im Beispiel sind ein Spannungsverstarker und Temperaturfiihler am selben NovoCon® S angeschlossen

24V DC/AC
Netzgerat

Kabel NovoCon I/0

Digitalkabel
NovoCon®

Zusatzliche Produkte in Daisy-Chain,
falls erforderlich

14 | © Danfoss | 2018.06
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Danifi

Daisy-Chain

DC-Spannungsversorgung (empfohlen)

Wenn eine Daisy-Chain-Verkettung mit 10 m
langen NovoCon®-Kabeln erfolgt und eine
Spannungsversorgung von 24 V DC verwendet
wird, sind zuséatzliche Spannungsverstarker bzw.
eine zusatzliche Spannungsversorgung notwendig,
wenn mehr als zwolf NovoCons in Reihe geschaltet
werden. Siehe die Tabelle unten.

AC-Wechselstromversorgung

Wenn eine Daisy-Chain-Schaltung mit 10 m

langen NovoCon®-Kabeln erfolgt und eine
Spannungsversorgung von 24 V AC verwendet
wird, sind zusatzliche Spannungsverstarker bzw.
eine zusatzliche Spannungsversorgung notwendig,
wenn mehr als sieben NovoCons in Reihe geschaltet
werden. Siehe die Tabelle unten.

Wichtig: Die verwendete Spannungsversorgung
muss eine Spannung liefern kénnen, die 60 % hoher
ist als die Nennspannung des NovoCon® S.

= = =/ [u=24v]

Denken Sie daran, den DIP-Schalter 8 fiir den Busabschluss
am letzten NovoCon® S in der Daisy-Chain zu aktivieren

Spannungsverstarker/Spannungs-
versorgung, Temperaturfiihler direkt oder
tiber das Kabel NovoCon® I/0 hinzugefiigt

Wenn es sich bei allen Geraten im Teilnetzwerk um Stellantriebe vom Typ NovoCon® S handelt,
ziehen Sie flr weitere Informationen die Beispiele unten zurate.

130131|32133]34135|36/37|38|39}40/41{42{43] 47| 151/52|53|54155|56/57|58|59160/6 1|6 2{63[64]

24V DC

12345s7s910111213141516171819';02122232425262728';21 Fgl gllggllg F&Fslg_sl F§F9|§f_>| A_sl §| FF
24VDC T T T T T T TP T P P P T T T T T T T T P T TP T P T P PP T T T T T T T T T T T I T T TT

24V DC

24V DC

IIIIIIIIIH H H
2avoc | T T

24V AC

24V AC

24V AC

||||H H H H H
2avac | T

Buskommunikation vom Regler

Spannungsversorgung mit Daisy-Chain-Kabel vom Regler
Verwendung des Analogkabels als Spannungsverstarker
NovoCon® S

Wenn der NovoCon® S verwendet wird, um externe Gerdte zu betreiben, muss eine separate Berechnung fiir Bedarf

und Standort des Spannungsverstdrkers gemacht werden.

VD.HU.X1.03
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NovoCon® S

Daisy-Chain (Fortsetzung)

Verwenden Sie einen Daisy-Chain-Anschluss fiir den NovoCon® S. Danfoss empfiehlt, den NovoCon® S
NIEMALS in einer Sterntopologie anzuschlieen, weil dann Fehlersuche und -beseitigung
(debugging) im System sehr schwierig werden. Auch T-Verzweigungen (Stichleitungen) werden
nicht empfohlen. Falls dennoch T-Verzweigungen auftreten, libernimmt Danfoss keine
Verantwortung. Es wird allerdings empfohlen, die folgenden Grenzwerte immer einzuhalten:
- Kabelldnge von T-Verzweigungen: max. 1,5 m (kiirzestes Standarddigitalkabel)
- Gesamtléange des Netzwerks: max. 640 m (+ 100 m Stichleitung)
- Baudrate: max. 76 kb/s"
- Anzahl der Gerate im Netzwerk: max. 64"
- Hauptkabel: standardméfBiges RS485-Buskabel mit verdrillten Adernpaaren,

min. Starke: AWG22/0,32mm?.
YWerden weniger als 32 Gerate eingesetzt, kann versucht werden, die Geschwindigkeit

auf 115 kb/s zu erhéhen.

T-junction

Daisy chain

Wenn die Versorgungsspannung des ersten Gerdts in der Daisy-Chain-Verkettung niedriger ist
als 24 V AC/DC oder andere Kabel als die NovoCon®-Kabel verwendet werden, muss ggf. die Anzahl
der Geréte in der Daisy-Chain-Verkettung verringert werden.

Die empfohlene Hochstanzahl von Stellantrieben NovoCon® S in einer Daisy-Chain-Verkettung
betragt 64 Stiick. Wenn zu einer Daisy-Chain-Verkettung mit Stellantrieben vom Typ NovoCon® S
andere BACnet-Geréte hinzugefligt werden, empfiehlt Danfoss eine Hochstanzahl von 32 Geréten,
um eine angemessene Netzwerkgeschwindigkeit zu erzielen.

Danfoss empfiehlt, fir eine optimale Leistung den NovoCon® S nur in seinem eigenen Teilnetzwerk
zu verwenden.

Allgemeine Anforderungen und Empfehlungen:

® \/erwenden Sie ein Daisy-Chain-Kabel von Danfoss, um zwei NovoCon® S-Gerate anzuschlie3en.

¢ \Verwenden Sie ein Digitalkabel von Danfoss, um einen NovoCon® S an ein anderes
BACnet-Gerdt anzuschlief3en.

® Der Strom durch die Kabel sollte bei 30 °C 3 Aeff nicht tberschreiten.

® Verwenden Sie am Ende der Daisy-Chain-Verkettung einen Abschlusswiderstand (DIP-Schalter 8).

® Die Spannungsverstarkung kann tber jeden Anschluss erfolgen.

® Im Allgemeinen sollten Sie typgleiche Spannungsversorgungen einsetzen.

® Wenn Sie zwei Spannungsversorgungen verwenden, miissen diese die gleiche Polaritat
und Masse aufweisen.

® Fir alle Gerdte im selben Teilnetzwerk (einschlieBlich Router, Gateways usw.) missen Sie eine
gemeinsame Masse verwenden.

® Fiir gebdudeibergreifende Segmente muss eine galvanische Trennung vorgesehen werden.

® Maximale Kabelgesamtlange des Teilnetzwerks: 1.200 m.

Optimierung der BACnet-
Netzwerkgeschwindigkeit

Unnétigen ,Poll for Master”-Datenverkehr reduzieren

Einstellung fir den letzten NovoCon® in einer Daisy-Chain-Verkettung:

Im NovoCon® S muss die Einstellung ,MAX_MASTER" auf die Nummer der am héchsten verwendeten
MAC-Adresse im MS/TP-Teilnetzwerk eingestellt werden. Die Eigenschaft ,MAX_MASTER" kann

im Gerateobjekt gefunden werden und weist den Standardwert 127 auf. Es ist zu beachten,

dass der Eigenschaftswert ,MAX_MASTER” zu einem spateren Zeitpunkt entsprechend angepasst
werden muss, wenn mehr Gerate zum Netzwerk hinzugefligt und die hochste MAC-Adresse den
Eigenschaftswert ,MAX_MASTER” Gberschreitet.

Bevor ,MAX_MASTER" eingestellt werden kann, muss gewahrleistet werden, dass alle
Gerateeinstellungen zum ,MAX_MASTER"-Wert passen. Wenn ,MAX_MASTER" auf 20 eingestellt ist,
erfolgt mit einem Gerét, das die MAC-Adresse 22 aufweist, keine Kommunikation, auch wenn z. B.
die MAC-Adresse 15 nicht verwendet wird.

16 | © Danfoss | 2018.06

VD.HU.X1.03



Danifi

Datenblatt NovoCon® S

Korrekte , Info Frames” zuteilen

Einstellung fiir den Regler:

Netzwerk-Router und Reglergerate, die Datenverkehr im MS/TP-Netzwerk transportieren, erfordern
eine hohere Anzahl an ,INFO_FRAMES" als NovoCon® S. Deshalb mussen diese Gerdte einen hoheren
Wert haben als beispielsweise der NovoCon® S. Als allgemeine Faustregel gilt: Der Eigenschaftswert
von ,MAX_INFO_FRAMES" des Routers ist gleich der Anzahl der MS/TP-Geréate im Teilnetzwerk des
Routers. Die Eigenschaft ,MAX_INFO_FRAMES" kann im Gerateobjekt von MS/TP-Geraten gefunden
werden. Der NovoCon hat standardmaBig einen ,MAX_INFO_FRAMES"-Wert von 1.

LED-Anzeige BACnet-/Modbus-Aktivitdt (RS485)

BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)

LED leuchtet nicht: Der Stellantrieb registriert im Netzwerk keine Aktivitét.
00008 & | 00000 LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde):

Netzwerkkommunikation findet statt und ist nicht fehlerhaft.

LED blinkt langsam (3-mal pro Sekunde) in Griin: Netzwerkkommunikation findet

statt und erfolgt tiber einen langeren Zeitraum direkt mit diesem Stellantrieb.

FEHLERHAFTE BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)

LED blinkt langsam (3-mal pro Sekunde) in ROT: Der Stellantrieb registriert eine Aktivitat,
ooodm ¢> oooo die jedoch fehlerhaft ist.

LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde) in ROT: Netzwerkkommunikation ist nicht

fehlerhaft, ABER ein anderes Gerdt verwendet moglicherweise dieselbe MAC-Adresse.

Stellung des Ventils/Stellantriebs

oood D; Das AB-QM ist vollstandig geschlossen.
BO0O D; Das AB-QM ist zu 1-24 % gedffnet.
EEO D; Das AB-QM ist zu 25-49 % gedffnet.

Das AB-QM ist zu 50-74 % geoffnet

Das AB-QM ist zu 75-99 % geoffnet.

Das AB-QM ist vollstandig geoffnet.

Spilung ist aktiv
BaBaEm0 ¢> 0ooaon Fiir eine bestimmte Zeit gehen alle LEDs an und aus.
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LED-Anzeige (Fortsetzung)

Bewegung des Ventils/Stellantriebs

_—

NovoCon® S schlieBt das Ventil
Alle LEDs leuchten griin und gehen dann einzeln nacheinander aus (wiederholter Vorgang).

EOOOO

= EEOO0

NovoCon® S 6ffnet das Ventil
Alle griinen LEDs gehen aus und leuchten dann einzeln nacheinander auf
(wiederholter Vorgang).

v
v
v
v
\

5]
|
|
|
]

144

V'S

Kalibriervorgang des NovoCon® S
LEDs leuchten nacheinander griin und gehen dann nacheinander aus.

ooOonoo

@ ooooo

Entliftung ist aktiv
LEDs leuchten nacheinander gelb und gehen dann nacheinander aus
(wiederholter Vorgang).

Informationen vom Stellantrieb

Blink-Funktion: Alle griinen LEDs gehen an und aus. Die Funktion wird verwendet,
um einzelne Stellantriebe im Feldbus zu identifizieren.

EEOO0

Fehler beim SchlieBen
mooon Unter dem Ventilkegel des AB-QM haben sich moglicherweise Ablagerungen
angesammelt. Diese kénnen ggf. durch Spiilen beseitigt werden.

Die Temperatur im NovoCon® S liegt auBBerhalb des empfohlenen Grenzwertbereichs
LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den
Normalbetrieb. Die Umgebungstemperatur ist wahrscheinlich héher als 60 °C.

Interner Fehler beim NovoCon® S

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.

Folgendes versuchen:

A: Rekalibrierung.

B: Stromversorgung aus und wieder einschalten.

C: Wenn der Fehler nicht behoben wurde, kann es notwendig sein, den Stellantrieb auszutauschen.

Fehler wahrend der Kalibrierung des NovoCon® S

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den
Normalbetrieb. Uberpriifen Sie, ob der NovoCon® S ordnungsgemaig an das Ventil
angeschlossen ist. Kalibrieren Sie den Stellantrieb neu.

Spannungsversorgung unterschreitet einen Grenzwert
LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und
den Normalbetrieb. Verwenden Sie Analogkabel als Spannungsverstarker.

Kein Regelsignal

Im Analogbetrieb wurde erkannt, dass das Steuerkabel beschadigt ist.

Im CO6-Betrieb oder im invertierten CO6-Betrieb ist der ChangeOver®-Stellantrieb
nicht angeschlossen oder beschadigt.

EOOmO

Stellantrieb ChangeOver®
Der ChangeOver®-Stellantrieb ist in manueller Ubersteuerung oder nicht in der Lage,
die Position zu erreichen.

LEDs leuchten abwechselnd rot und grtin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.
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LED-Anzeige (Fortsetzung)

Driicken der Reset-Taste im Normalbetrieb

— —

Kalibrieren/Zuriicksetzen/Spiilen
e ':> mEOOo Driicken Sie die Reset-Taste. Alle LEDs gehen aus.

Driicken der Reset-Taste fiir

eine Sekunde: eine LED leuchtet

zwei Sekunden: zwei LEDs leuchten = Beginn der Kalibrierung (Reset).
drei Sekunden: drei LEDs leuchten

vier Sekunden: vier LEDs leuchten = Aktivierung der Spiilung.

flinf Sekunden oder lénger = Riickkehr zum Normalbetrieb.

EEEO

Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen

Driicken Sie die Reset-Taste, halten Sie sie gedriickt und schalten Sie dann den Stellantrieb ein:
Alle LEDs gehen zundchst aus.

Halten Sie die Reset-Taste gedrlickt, bis alle vier LEDs aufleuchten = Zurticksetzen auf
Standardeinstellungen.

EO0O0O

\

Anzeige bei Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen:

1 x kurzes Aufleuchten aller Positions-LEDs in Gelb.

Bitte beachten Sie, dass nach einem Zurticksetzen auf die Werkseinstellungen automatisch
eine Kalibrierung durchgefiihrt wird.

OoooOoo

Verwendung von
BACnet-Objekten und
Modbus-Registern -
Auslegungsdurchfluss
einstellen

Allgemeine Hinweise

Es existieren einfache BACnet- und Modbus-Einstellungen, die wichtig fiir die grundlegende
Konfiguration des NovoCon® S sind, damit eine Kommunikation und Regelung erfolgen kann. Diese
Einstellungen sind in den BACnet-Objekten oder in Modbus-Registern mit Dezimalformat enthalten.

Erstkonfiguration
Anwendungsbetrieb:
MSV:9/32810
(;f;;a;fd?EE:Lnge Au\;::rillatl;:er Auwendungauswiblen Auslegungsdurchfluss
. ! MSV:10/33811 .
NovoCon® S I:> Regelung, CO6-Betrieb, I:> MSV:3/32802 |:> Heizen (Standard) I:> Heizen: AV:30/32796
Invertierter CO6-Betrieb, (standardmaBig Kiihlen Kuhlen: AV:31/32798
CO6-Betrieb ohne Alarme, AB-QM DN 15)
Invertierter CO6-Betrieb
ohne Alarme

Verwendung von
BACnet-Objekten und

Wenn die Standardeinstellung des Stellantriebs nicht ordnungsgemaB ist, ist den folgenden Objekten
besondere Aufmerksamkeit zu widmen:

Modbus-Registern MSV:9/32810 Anwendungsbetrieb
MSV:3/32802 Ausgewabhlter Ventiltyp

- Erweiterte AV:30/32796 Auslegungsdurchfluss Heizen

Konfiguration und AV:31/32798 Auslegungsdurchfluss Kiihlen
Funktionen MSV:10/33811 Anwendungsbefehl und -status

Al:1/32791 Temperatureingang T1 oder Widerstandseingang
Al:2/32792 Temperatureingang T2 oder Widerstandseingang
AV:32/33288 Leistungsabgabe
MSV:13/32814 Energiemanagement
Anwendungsbetrieb:
Der standardmafige Anwendungsbetrieb ist ,Digitale Regelung®”. In dieser Betriebsart wird
der NovoCon® S tiber Feldbus geregelt und die Spannungsein- und -ausgange sind verfligbar,
um andere Gerate anzuschlieBen.
Wenn die CO6-Funktionalitat gebraucht wird, muss die Betriebsart auf CO6-Betrieb umgestellt
werden. In dieser Betriebsart kann der Stellantrieb NovoCon® S nun zusammen mit dem Stellantrieb
NovoCon® ChangeOver® verwendet werden. Wenn die Warme- und Kalteleitungen umgekehrt zu
der im Datenblatt gezeigten Konfiguration angeschlossen wurden, muss der invertierte CO6-Betrieb
ausgewadhlt werden. Fir diese Auswahl wird das Objekt/Register MSV:9/32810 (Anwendungsbetrieb)
verwendet. Die analoge Regelung ist ebenfalls moglich, falls erforderlich.
Wahlen Sie, wenn die Anwendung Heizen, Kiihlen oder CO6 ist, im Anwendungsbefehl
und -status MSV:10/33811.
Auswahl des AB-QM Ventiltyps:
Nachdem der Anwendungsbetrieb (siehe oben) ausgewahlt wurde, ist es erforderlich, den
AB-QM-Ventiltyp auszuwéhlen, auf dem der Stellantrieb montiert ist. Dies erfolgt mit dem Objekt/
Register MSV:3/32802 (Ausgewahlter Ventiltyp). Der aktuelle Wert von MSV:3/32802 kann auf 1 bis 17
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Verwendung von
BACnet-Objekten und
Modbus-Registern

- Erweiterte
Konfiguration und
Funktionen (Fortsetzung)

eingestellt werden. Jede Zahl steht fiir einen bestimmten AB-QM-Ventiltyp, der in folgender
Tabelle gefunden werden kann: Auswahl des Ventiltyps. Der Standardwert fiir MSV:3/32802 ist 4,
d. h.1SO-Ventil AB-QM DN 15.

Auswdéhlen und Einstellen von MaBeinheiten:

Wenn die standardmaéfBigen Maf3einheiten gedndert werden sollen, kann dies im BACnet tiber
die Maf3einheitseigenschaft des Objekts/der Objekte oder tiber die einzelnen Register (Modbus)
erfolgen. Weitere Informationen befinden sich in den Tabellen fiir BACnet und Modbus.

Einstellung des Auslegungsdurchflusses:

Unter Umstdnden muss der maximale Auslegungsdurchfluss des geregelten Systems angepasst
werden, wenn der Nenndurchfluss des Ventils nicht diesem maximalen Auslegungsdurchfluss
entspricht. Der Auslegungsdurchfluss wird eingestellt, indem der aktuelle Wert von Folgendem
verdndert wird:

«  MSV:30/32796 Auslegungsdurchfluss fiir Heizen
«  MSV:31/32798 Auslegungsdurchfluss fiir Kiihlen

Hinweis: Wenn der Auslegungsdurchfluss auf einen hoheren Wert als der Nenndurchfluss des Ventils
eingestellt wurde, sollte die mechanische Voreinstellung des Ventils auf ,maximal getffnet” gesetzt
sein, d. h., vollstindige Offnung des mechanischen Voreinstellungsrads auf dem AB-QM-Ventil

(die mechanische Voreinstellung ist werkseitig auf ,100 % geoffnet” eingestellt).

Umschalten von Heizen auf Kiihlen im CO6- und invertiertem CO6-Betrieb:

Das Objekt/Register MSV:10/32811 (CO6-Befehl und -Status) kann verwendet werden, um von

der Heiz- auf die KiihIfunktion umzuschalten sowie um eine Riickmeldung tiber die Stellung

des CO6 zu geben. Mehr Informationen hierzu finden Sie in den Tabellen fiir die BACnet-Objekte/
Modbus-Register.

Temperaturmessungen:

Al:1/32791 (Temperatureingang T1 oder Widerstandseingang) und Al:2/32792 (Temperatureingang
T2 oder Widerstandseingang) werden verwendet, um mit Pt1000-Temperaturfiihlern die Temperatur
zu messen. Auch der Widerstandswert kann (bei Auswahl) direkt angezeigt werden, wodurch diese
Eingange fur andere Zwecke als die Temperaturmessung (z. B. als Fensterkontakte oder andere
potenzialfreie Kontakte) eingesetzt werden kdnnen. Geschlossener Schaltkreis < 900 Q, offener
Schaltkreis > 100 kQ.

Leistungsabgabe:

AV:32/33288 (Leistungsabgabe) wird verwendet, um die aktuell abgegebene Leistung des Endgerdts
anzuzeigen. Sie basiert auf den Messungen des Durchflusses und der Temperaturdifferenz zwischen
Vor- und Rucklauf.

Energiezdhler:
Die verbrauchte Energie fiir die Kiihlung als auch die fiir Heizung werden unter AV:33/33290
bzw. AV:34/33292 gezahlt und protokolliert. Diese Funktion wird mit MSV:12/32813 aktiviert
und deaktiviert.

Spiilen eines Systems:

Das Objekt/Register MSV:0/33284 (Betriebsart des Stellantriebs und spezielle Funktionen) weist eine
Option auf, die es dem Benutzer erlaubt, die Systemspiilung Gber den Feldbus einzuleiten. Die Spilung
eines Systems wird eingeleitet, indem MSV:0/33284 auf 3 (Spiilen) eingestellt wird. Dadurch wird

das Ventil AB-QM vollstandig vom Stellantrieb geodffnet. Die Spiilung wird beendet, wenn:

«  MSV:0/33284 wird zurilickgesetzt auf 1 = Normaler Betrieb
- Die Spannungsversorgung ist eingeschaltet.
«  Oder die Splfunktion wird nach einer Stunde gestoppt.

Nachdem die Spiilung beendet ist, kehrt der Stellantrieb in den Normalbetrieb zurtick.

Entliftung eines Systems:

Mit MSV:0/33284 ist es auch moglich, Gber den Stellantrieb eine Entliiftung einzuleiten. Das Ventil
AB-QM wird mehrere Male gedffnet und geschlossen, damit die im Hydrauliksystem eingeschlossene
Luft entweichen kann. Die Entlliftung wird eingeleitet, indem MSV:0/33284 auf ,4” eingestellt wird.
Die Entluftung lauft ohne Unterbrechungen bis zum Ende ab. Der Stellantrieb kehrt dann in den
Normalbetrieb zurtick, d. h. MSV:0/33284 = 1 (Normal).

Regeln des Stellantriebs:

Bei Normalbetrieb des Stellantriebs (MSV:9/32810 — Anwendungsbetrieb als CO6-Betrieb, invertierter
CO6-Betrieb oder Digitalbetrieb), in dem der Durchfluss durch das Ventil AB-QM geregelt wird,

kann das Objekt/Register AV:1/33280 (Durchflusssollwert) verwendet werden. Die standardmafige
Einstellung fir die MaBBeinheit des Durchflusssollwerts ist ,%".

Hierbei handelt es sich um die am besten geeignete Einstellung, da Informationen tiber die
Einstellung des Auslegungsdurchflusses am Stellantrieb fiir den Regler nicht erforderlich sind.
Das Ausgangssignal des Reglers muss nur so eingestellt werden, dass es den Auslegungsdurchfluss
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fur Heizen (AV:30/32796) oder den Auslegungsdurchfluss fir Kiihlen (AV:31/32798) von 0 bis 100 %
regelt. Alternativ kann der Auslegungsdurchfluss AV:0/32768 verwendet werden.
Zum Verandern des Durchflusses durch das Ventil wird der aktuelle Wert von AV:1/33280 im
Bereich 0 bis 100 % Ubermittelt.
Wenn die fiir AV:1/33280 ausgewahlte Maf3einheit ,I/h” sein soll, muss der Durchfluss-Sollwert
durch das Ventil in ganzen Zahlen Gbermittelt werden, die fiir I/h stehen. Ein Beispiel hierfir
ware ein Regler, der Werte im Bereich 0 bis 450 I/h fur ein Ventil mit der Nennweite DN 15 an
den Stellantrieb tibermittelt.
Alarme und Warnungen:
Systemfehler kdnnen mithilfe der BACnet-Objekte BV:10 bis BV:24 oder mithilfe des Modbus-Registers
33536 erfasst werden. Siehe flr weitere Informationen die BACnet- und Modbus-Tabellen.
MSV:9/32810 hat auch einen Zustand namens ,CO6-Betrieb ohne Alarme”, was bedeutet, dass im
Wesentlichen dieselbe CO6-Funktionalitat (2 Auslegungsdurchfliisse und das ChangeOver-Signal)
ohne Alarme vorliegt, sodass das analoge Eingangssignal genutzt werden kann, um ggf. andere
Gerédte anzuschlief3en.
Energiemanagement Zustand 1: Nicht aktiv
MSV:13/32814 Energiemanagement-Anwendungen sind deaktiviert.
Leistungsmanager Zustand 2: Leistungsbegrenzung (Beispiel Kiihlwasser)
Der NovoCon® S berechnet die momentan verbrauchte Leistung, Giberschreibt dann das
DDC-Regelsignal und begrenzt die Durchflussmenge bzw. die Leistung entsprechend den
benutzerdefinierten Werten im Objekt/Register AV:35 oder 36/32832 oder 32834. Die Leistung
wird begrenzt, indem das Ventil geschlossen wird, bis der gemessene kW-Wert erneut unter
den definierten Grenzwert fallt. Es gibt benutzerdefinierte Grenzwerte sowohl fiir die Kiihl- als
auch fur die Heizleistung. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23
in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Anwendungsbeispiele: Wenn die ,Leistung” auf diese Weise begrenzt wird, ist es moglich,
einen Mehrverbrauch (bei Spitzenlast) zu verhindern und Geld zu sparen.
- Objekt] . Einstell] o Beschreibung
M5V:9/32810 Digital g?f\;\%cnc;:g\rg;j%g-ehl iiber BUS
it e ISO-Ventil ausgewdhlt = 1/h, °C,
usgewahl kW und kg/m?.
MSv:3/32802 A \igvftililypter A\zsl—r]Ven?i1r:usgewéhlt =g/min,
°F und kBTU.
| P
" i Av0azr9s | 400 | e et icht berschretet
DDC Ngxz‘;?“ pDC istungs- Dermax.Wertherig Kuhlleist_ung,
Control c — ;omml MSV:13/32814 bLeeg?;nr;sls'\g ‘(:I?:\d[\l;\éégtl)(r\}vmcht tiberschreiten
Leistungsmanager Zustand 3: Leistungsregelung
Die Leistungsabgabe wird direkt in kW or kBTU/h 100
und nicht in %, I/h oder gpm geregelt. Die 90
Durchflussmenge durch das Ventil wird durch z;g
den Auslegungsdurchfluss AV:1 in kW oder g 60
kBTU/h (ausgewahlt in MSV:26 / 0x8200/33280) S50
geregelt und basiert auf Durchflussmenge und é 40
Temperatureingangen, die verwendet werden, w3
um den Energieverbrauch zu berechnen. 20
Anwendungsbeispiele: Einen Raum temperieren 10
(g. B. eine Lagerhalle), wo die Energieabgabe 0 10 2030 20 50 60 70 80 90100
eingestellt und konstant gehalten werden kann. Power (%)
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Delta-T-Manager

Energiemanagement
MSV:13/32814 (Fortsetzung)

Zustand 4: Min. Delta-T-Begrenzung (Beispiel Heizwasser)

Der NovoCon® S Uiberschreibt das DDC-Regelsignal und hélt eine Mindesttemperaturdifferenz zwischen
Vor- und Ricklauftemperatur aufrecht, indem er das Ventil schlief3t, wenn der benutzerdefinierte
Delta-T-Wert nicht erreicht wird. Bei Anstieg/Absinken der Vorlauftemperatur steigt oder sinkt

auch der berechnete Mindestsollwert flr die Rlicklauftemperatur. Auf diese Weise wird immer eine
Mindestenergielibertragung auf den Gebldsekonvektor unabhangig von der Vorlauftemperatur
sichergestellt. Dieser Zustand kann auch im CO6-Betrieb genutzt werden, dadurch wird dann der
passende Wert im Kiihl- bzw. Heizbetrieb sichergestellt.

Der Delta-T-Wert wird in Objekt/Register AV:37/32836 und/oder AV:38/32838 eingestellt. Wenn die
Begrenzung aktiviert ist, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Anwendungsbeispiele: Wenn die Effizienz von Kessel/Kaltwassersatz verbessert werden soll,
kann der Wert fiir Minimum Delta T im System definiert werden.

Objekt/ Einstell-/ .
c Register Anzeigewert Heschrelbung
. - NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
v MSV:9/32810 Digital GherBUS
o= . 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C und kW.
Min ATSEIE o Msv:3/32802 | Ausgewahlter | ans| ventil ausgewahlt = gpm,
! ‘ Ventiltyp | of (nd kBTU.
eturn ' 1 1 !
Hwhen ' ' ! | Alle verwendeten
t T 2 : Regelungsalgorithmen werden unter
: | H Time. - 1 MSV:10/32811 Heizen Berticksichtigung von Al:1 > Al:2
, I ' ! angewendet
' i | ! -
| I ' ! 2 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
: ; ' : AV:30/32796 250 fr Heizen, 2. B. 250 I/h
! I
bDC ‘ i P f an ! | — | bDC Min _?_tellt pertmag?fnt sicher, dslss die J
control p o \ contro 1 Novocon J control . . emperaturdifferenz von Vor- un
- . r— — MSV:13/32814 Be%reel?az#ng Riicklauf nicht unter einen festgelegten
— Wert fallt
Der Mindestwert fiir Delta T, der durch
AV:37/32836 DEI:‘Z}I;V:en den NovoCon sichergestellt wird,
z.B.20°C

Zustand 5: Eingestellte Delta-T Regelung (Beispiel Heizwasser)
Der NovoCon® S Uiberschreibt das DDC-Regelsignal und hélt eine konstante Temperaturdifferenz
zwischen Vor- und Riicklauftemperaturen aufrecht, indem er das Ventil 6ffnet, wenn der
benutzerdefinierte Delta-T-Wert erreicht oder Gberschritten wird. Mit dem Anstieg/Absinken
der Vorlaufflusstemperatur steigt oder sinkt auch der berechnete Delta-T-Sollwert fir die
Ricklauftemperatur. Auf diese Weise wird immer ein konstanter Delta-T-Wert tiber dem
Geblasekonvektor unabhangig der Vorlauftemperatur sichergestellt. Dieser Zustand kann

auch im CO6-Betrieb genutzt werden, dadurch wird dann der passende Wert im Kiihl- bzw.

Heizbetrieb sichergestellt.

Der konstante Delta-T-Wert wird in Objekt/Register AV:37/32836 und/oder AV:38/32838 eingestellt.
Anwendungsbeispiele: Einen Raum temperieren (z. B. eine Lagerhalle), wo ein Delta-T-Wert eingestellt

und konstant gehalten werden kann.

Objekt/ Einstell-/ q
Register Anzeigewert Beschreibung
°c 1
MSV:9/32810 Digital Elg;/géﬁg/AB-QM»Offnungsgradbefehl
" 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °Cund kW.
2 Ausgewdhlter A ap =
Set AT setting MSV:3/32802 Ventiltyp ﬁé\lTSlIJ-Ventll ausgewahlt = gpm, °F und
HW Return Alle verwendeten
. . Regelungsalgorithmen werden
Tme MSV:10/32811 Heizen unter Berlcksichtigung von Al:1 > Al:2
— angewendet
. Einstellen des Auslegungsdurchflusses
n AV:30/32796 250 fr Heizen, z.B. 250 I/h
N Stellt permanent sicher, dass
NovoCon doesnt accept DDC flow control . Eingestellte | 5.0 Di?ferenzvon Vor-und
and maintains constant AT MSV:13/32814 Delta-T Riicklauftemperatur nicht von einem
Time mmm)p Regelung festgelegten Wert abweicht
. Delta-T-Wert | Der Delta-T-Wert, der vom NovoCon
AV:37/32836 Heizen als Sollwert verwendet wird, z. B. 20 °C
Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Zustand 6: Min. Riicklauftemperatur-Begrenzung (Beispiel Kiihlwasser)
NovoCon® S stellt die mininmale Ricklauftemperatur sicher, die in Register/Objekt AV:40/32842

eingestellt wird.

Diese Funktion wird hauptsachlich bei einer Kiihlanwendung eingesetzt, bei der die
Riicklauftemperatur héher als die Vorlauftemperatur ist. Der NovoCon® S tiberschreibt das DDC-

Regelsignal und halt eine Mindestriicklauftemperatur aufrecht, indem er das Ventil schlie8t, wenn der
benutzerdefinierte Mindestwert fiir die Riicklauftemperatur nicht erreicht wird. Wenn die Begrenzung
aktiviert ist, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Anwendungsbeispiele:

Um die Kaltwassersatz-Effizienz zu verbessern und die richtige Vorlauftemperatur fiir Kihlungsanlagen
sicherzustellen, kann eine Mindestriicklauftemperatur vorgeschrieben werden, um einen Abfall des
COP und so das Syndrom eines geringen Delta-T zu verhindern.
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Objekt/ Einstell-/ q
< Register Anzeigewert Beschreibung
cWhetm PP MSV:9/32810 Digital NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
: H " 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °Cund kW.
H H MSV:3/32802 A“jgﬁ;’i”lfh"e’ ANSI-Ventil ausgewahlt = gpm, °F
: : yp und kBTU.
E l: Alle verwendeten
il ' Time m—) . - Regelungsalgorithmen werden unter
H H MSV:10/32811 Kahlen Berticksichtigung von Al:1 < Al:2
H H angewendet
Ih H X Einstellen des Auslegungsdurchflusses
: AV30/32796 400 fiir Kithlung, 2. B. 400 I/h
ooc H -
control l:&f;’ cDanfrow Be xlr:‘z'un Stellt sicher, dass die Rucklauf-
Time. mm MSV:13/32814 dergRﬂckIaugf]- temperatur nicht unter einen
temperatur festgelegten Wert féllt
. T2-Wert Der Mindestwert fir T2, der durch den
AV:40/32842 Kiihlung NovoCon sichergestellt wird, z. B. 13 °C
Energiemanagement Zustand 7: Max. Riicklauftemperatur-Begrenzung (Beispiel Heizwasser)

MSV:13/32814 (Fortsetzung)

NovoCon® S stellt die maximale Riicklauftemperatur sicher, die in Register/Objekt AV:39/32840

eingestellt wird.

Diese Funktion wird hauptsachlich bei einer Heizanwendung eingesetzt, bei der die
Rucklauftemperatur niedriger als die Vorlauftemperatur ist. Der NovoCon® S iberschreibt das
DDC-Regelsignal und halt eine maximale Ricklauftemperatur aufrecht, indem er das Ventil schlief3t,
wenn der benutzerdefinierte Hochstwert furr die Riicklauftemperatur nicht erreicht wird. Wenn die
Begrenzung aktiviert ist, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Anwendungsbeispiele: Freie Kiihlung (z. B. aus einem Fluss), bei der es gilt, eine Uberhitzung

zu vermeiden.

Max. Retiirn °C

HW Return I I |

Time m—p

DDC
control

NovoCon
control

DDC NovoCon
control control

Time ﬂ

Objekt/ Einstell-/ A
Register Anzeigewert Beschreibung
. . NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
MSV:9/32810 Digital Gber BUS
. 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °Cund kW.
MsV:3/32802 | Ausgewahlter | Nq) ventil ausgewshlt = gpm, °F und
Ventiltyp KBTU
Alle verwendeten
. . Regelungsalgorithmen werden unter
MSV:10/32811 Heizen Berlicksichtigung von Al:1 > Al:2
angewendet
. Einstellen des Auslegungsdurchflusses
AV:30/32796 250 fiir Heizen, 2. B. 250 I/h
Max. " .
Stellt sicher, dass die
MSV:13/32814 g:ﬂ{ﬁ?ig’:]% Riicklauftemperatur nicht iiber einen
temperatur festgelegten Wert steigt
. T2-Wert Der Héchstwert fiir T2, der durch den
AV:39/32840 Heizen NovoCon sichergestellt wird, z. B. 60 °C

Zustand 8: Eingestellte Riicklauftemperatur-Regelung (Beispiel Heizwasser)

Ein konstanter Ruicklauftemperatur-T2-Wert wird in Objekt/Register AV:37/32836 und/oder
AV:38/32838 eingestellt. Der NovoCon® S liberschreibt das DDC-Regelsignal und halt eine konstante
Rucklauftemperatur aufrecht, indem er das Ventil 6ffnet und schlie3t, wenn der benutzerdefinierte
Ricklauftemperaturwert tiberschritten oder nicht erreicht wird. Wenn die Vorlauftemperatur
steigt oder sinkt, bleibt der Sollwert fiir die Riicklauftemperatur gleich. Auf diese Weise wird

eine konstante Rucklauftemperatur zuriick zum Kessel/Kaltwassersatz sichergestellt, wenn alle
Endgerate (Gebldasekonvektoren, Fldichenheizungen usw.) mit denselben Parametern eingestellt
sind. Anwendungsbeispiele: Wenn das Ricklaufwasser fiir die Nutzung in einem Sekundérkreis
(z.B. FuBbodenheizung) mit einer konstanten Eintrittstemperatur genutzt werden soll, dann sollte
das primare Heizwasser auf eine konstante Ricklauftemperatur eingestellt sein.

Objekt/ Einstell-/ q
. Register Anzeigewert Beschreibung
. - NovoCon/AB-QM-
HW Flow M5V:9/32810 Digital Offnungsgradbefehl tiber BUS
1SO-Ventil ausgewéhlt = I/h,
HW Return . Ausgewdhlter | °Cund kW.
MSV:3/32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewahlt = gpm,
°F und kBTU.
= Alle verwendeten Regelungs-
ime mm—) . . algorithmen werden unter
MSV:10/32811 Heizen Berticksichtigung von Al:1 > Al:2
angewendet
I/h 2 Einstellen des Auslegungs-
AV:30/32796 250 durchflusses fiir Heizen, z. B. 250 I/h
NovoCon doesnt accept DDC flow control and N
maintains constant Return T Einstellung | g0t permanent sicher, dass die
Time m—)p MSV:13/32814 teRmUCEI;‘;L-r- Ricklauftemperatur nicht von
Regelung einem festgelegten Wert abweicht
T2-Wert Der Riicklauftemperaturwert, der vom
AV:37/32836 Heizen NovoCon als Sollwert verwendet wird,

z.B.40°C
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Datenblatt

NovoCon® S

BACnet-Objekte - Analogwert

Identifier

Objekt-/
Parametername

Einheit

Lesen/
Schreiben

Max.

Standard-
Einstellung

Auflésung

Beschreibung

Persistent
Ja/Nein

Auslegungsdurchfluss

98: %
136:1/h
89:gpm

L/s

Empfohlen:
20 % des Nenn-
Durchfluss

Maximaler Einstellbereich
aus Tabelle “Auswahl des
Ventiltyps”

Nennwert
inl/haus
der Tabelle
“Auswahl des
Ventiltyps”

Voreingestellter Wert fiir den Auslegungsdurchfluss,
wenn das Regelsignal 100 % betragt, sofern die
Anwendungsbetriebsart Analog ist oder die Digitale
Regelung nicht anderweitig verwendet wird.

Die Einheiten konnen tiber die MaBeinheits-
eigenschaft des Objekts und/oder MSV:20 gedndert
werden. Die Einheiten I/h (ISO-Ventile) oder gpm
(ANSI-Ventile) gemaB Objekt MSV:3 Ausgewdhlter
Ventiltyp.

Av:1

Durchfluss-Sollwert

98: %
136:1/h
89:gpm
48: kW
157:kBTU/h

L/s

100 % oder
Auslegungsdurchflusswert

100 %

Der Durchfluss-Sollwert (max. Durchfluss) durch
das AB-QM-Ventil.

Die Einheiten konnen verandert werden iiber die
MaBeinheitseigenschaft des Objekts und/oder MSV:
21 geéndert werden.

HINWEIS: Um kW oder kBTU/h zu aktivieren, muss

MSV:13 Leistungsregler (Zustand:3) gewahlt werden.

Nein

AV:2

Riickmeldung aktueller
Durchfluss

%, I/h, gpm

Ist1/h (gpm) ausgewahlt, wird
der Ventildurchfluss auf den
Maximalwert des ausgewahlten
Ventils (MSV:3) eingestellt.
Sonst: 100 %

Einheit1/h
oder gpm,
je nach
ausgewahltem
Ventil

0,001

Durchflussanzeige auf Grundlage der Positions

der Stellantriebsstange. Die Einheiten kénnen tiber
die MaBeinheitseigenschaft des Objekts und/oder
MSV:22 gedndert werden.

Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt.

Nein

Zeit
Regelungswiederaufnahme

72: Minuten

L/s

60

10

Die Zeit, bis der Stellantrieb auf ein fehlendes
analoges Regelsignal reagiert, d. h. wenn MSV:9 = 1
analoge Regelung und kein analoges Regelsignal
empfangen wird.

AV:4

Alpha-Wert

95: Keine Einheiten

L/s

0,05

0,01

Der Wert wird fiir die Gestaltung der Kurve im Betrieb
»,Manuell definierte Funktion” (MDF) verwendet, um die
Charakteristik eines Warmeiibertragers anzupassen.
Lineare Einstellung: MDF = 1. Siehe Kurve nach dieser
Tabelle. Wenn bei AV:1im digitalen Betrieb I/h eingestellt
ist, wird der eingestellte Alpha-Wert ignoriert. Siehe
Alpha-Wert-Diagramm.

AV:5

Zeit Ventiloffnung/-
schlieBung

73:Sekunden

L/s

700

N/A

Zeit, die der Stellantrieb benétigt, um den
Auslegungsdurchfluss von 0 % auf 100 %
einzustellen. Verwendung mit MSV:4.

Gleichgerichtete Spannung,
gemessen vom Stellantrieb

Volt

50

N/A

Gleichgerichtete Spannung, die den Stellantrieb
antreibt.

Zu niedrige Spannung: 16,1-17,5 V.

Zu hohe Spannung: 38,3-43,4 V.

Zum Uberpriifen von Leistungsverstérkeranzahl
und Layout.

Nein

Av:7

MAC-Adresse

95: Keine Einheiten

L/s

126

N/A

Fiir die BACnet-Kommunikation verwendete
MAC-Adresse.

Temperatur im Stellantrieb

°C,°F

100

Im Stellantrieb gemessene Temperatur.
Die Einheiten kdnnen tiber die
MaBeinheitseigenschaft des Objekts
geandert werden.

Nein

AV:9

Betriebsstunden insgesamt

Stunden

N/A

Gesamtzahl der Betriebsstunden des Stellantriebs.

AV:10

Minuten seit letzter
Einschaltung

Minuten

N/A

Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte Mal
eingeschaltet wurde.

AV

Minuten seit letzter
Kalibrierung

Minuten

N/A

Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte Mal
kalibriert wurde (Anpassung an das Ventil AB-QM).

AV:12

Minuten seit vollstindigem
SchlieBen

Minuten

N/A

Minuten, seitdem das Ventil AB-QM das letzte Mal
vollsténdig geschlossen wurde.

AV:13

Minuten seit vollstéindigem
Offnen

Minuten

N/A

Minuten, seitdem das Ventil AB-QM das letzte Mal
vollstéandig gedffnet wurde.

AV:14

Geschatzte Lebensdauer

N/A

N/A

0,01

Berechneter Prozentsatz der erwarteten Lebensdauer.
Bei 100 % haben Ventil und Stellantrieb die geschétzte
Mindestlebensdauer erreicht. Es wird empfohlen,
Ventil und Stellantrieb auszutauschen.

AV:15

Zahlung Server-Nachricht

N/A

N/A

Zahlung Server-Nachricht

Nein

AV:16

Server-Nachricht empfangen

N/A

N/A

Server-Nachricht empfangen

Nein

Av:a7

Zidhlung Server-Fehler

N/A

N/A

Zahlung Server-Fehler

Nein

AV:18

Server-Nachricht gesendet

N/A

N/A

Server-Nachricht gesendet

Nein

AV:19

Fehler Server-Timeout

N/A

o il K e

olo|o|o|e

N/A

Fehler Server-Timeout

Nein

AV:20

Seriennummer des
Stellantriebs

N/A

N/A

N/A

Die Beschreibung dieses Objekts umfasst
die Seriennummer des Stellantriebs
(zur Produktionszeit programmiert).

N/A

AV:21

Nenndurchfluss des
ausgewahlten Ventils

Einheit (I/h oder
gpm) gemaB MSV:3
Ausgewahlter
Ventiltyp

N/A

N/A

N/A

Nenndurchfluss des ausgewéhlten
AB-QM-Ventiltyps.

N/A

AV:22

Ventilstellung bei
Nenndurchfluss

Millimeter

N/A

N/A

N/A

Stellung in mm beim Nenndurchfluss
des ausgewahlten AB-QM-Ventils.

N/A

AV:23

Maximalwert
Auslegungsdurchfluss

%

N/A

Maximaler Einstellbereich
aus Tabelle “Auswahl des
Ventiltyps”

t, den der AL irchfluss bei
ausgewahltem AB-QM-Ventil erreichen kann.

N/A

Av:24

Hier wird Name des
benutzerdefinierten Ventils
angezeigt

136: L/h oder 89: gpm.

Die hier ausgewahlte
Einheit wird in die
Tabelle ,Auswahl des

Ventiltyps” eingefiigt.

Standard: I/h

L/s

5000

450

Bezeichnung und Nenndurchfluss des benutzer-
definierten Ventils.

Dieses Objekt wird nur verwendet, wenn der
NovoCon® S nicht mit einem AB-QM-Ventil
zusammen eingesetzt wird. Setzen Sie sich mit
Ihrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung,
um sicherzustellen, dass der gewiinschte
Anschluss méglich ist.

AV:25

Stellung des
benutzerdefinierten Ventils
bei Nenndurchfluss

30: Millimeter

L/s

Stellung in mm beim Nenndurchfluss des
benutzerdefinierten Ventils.

Dieses Objekt wird nur verwendet, wenn der
NovoCon® S nicht mit einem AB-QM-Ventil
zusammen eingesetzt wird. Setzen Sie sich mit
Ihrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung,
um sicherzustellen, dass der gewlinschte
Anschluss moglich ist.

24| © Danfoss | 2018.06
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®
Datenblatt NovoCon® S
o Objekt-/ . . Lesen/ " Standard- " . Persistent
Identifier Parametername Einheit Schreiben Min Max. Einstellung Auflésung Beschreibung Ja/Nein
Maximalwert, den der Auslegungsdurchfluss
bei benutzerdefiniertem Ventil erreichen kann.
Maximalwert Dieses Objekt wird nur verwendet, wenn der
AV:26 Auslegungsdurchflussim 98:% Ls 100 150 120 1 NovoCon® $ nicht mit cinem AB QM ventil Ja
benutzerdefinierten Ventil zusammen eingesetzt wird. Setzen Sie sich mit
Y Ihrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung,
um sicherzustellen, dass der gewiinschte
Anschluss moglich ist.
Numerische Ubersicht iiber erkannte anstehende
Fehler.
Kodierung fiir AV:27 (Zahlung Alarmbersicht):
Wenn BV:10 aktiv ist, betragt AV:27 1,0.
Wenn BV:11 aktiv ist, betragt AV:27 2,0
Wenn BV:12 aktiv ist, betragt AV:27 4,0.
Wenn BV:13 aktiv ist, betragt AV:27 8,0.
Wenn BV:14 aktiv ist, betragt AV:27 16,0.
Wenn BV:15 aktiv ist, betragt AV:27 32,0.
Wenn BV:16 aktiv ist, betragt AV:27 64,0.
Av:27 Zéhlung Alarmiibersicht 95: Keine Einheiten L N/A N/A 0 N/A Wenn BV:17 aktiv ist, betragt AV:27 128,0. Nein
Wenn BV:18 aktiv ist, betragt AV:27 256,0.
Wenn BV:19 aktiv ist, betragt AV:27 512,0.
Wenn BV:20 aktiv ist, betragt AV:27 1.024,0.
Wenn BV:21 aktiv ist, betragt AV:27 2.048,
Wenn BV:22 aktiv ist, betragt AV:27 4.096,
Wenn BV:23 aktiv ist, betragt AV:27 8.192,0.
Wenn BV:24 aktiv ist, betragt AV:27 16.384,0.
Wenn z. B. BV:11 und BV:12 aktiv sind, betrédgt
AV:27 6,0.
Dieses Objekt wird durch COV unterstutzt.
Empfohlen: Nennwert Voreingestellter Wert fiir den Auslegungsdurchfluss
98: % P : Maximaler Einstellbereich inl/haus im Heizbetrieb, wenn das Regelsignal 100 % betragt.
Auslegungsdurchfluss 20 % des B P . .
AV:30 Heizen 136:1/h L/S Nenndurch- aus Tabelle “Auswahl des der Tabelle 0,1 Die Einheiten I/h (ISO-Ventile) oder gpm (ANSI- Ja
89:gpm Ventiltyps” “Auswahl des Ventile) gemaR Objekt MSV:3 Ausgewéhlter
flusses " " i
Ventiltyps Ventiltyp
Empfohlen: Nennwert Voreingestellter Wert fiir den Auslegungsdurchfluss
98: % P! : Maximaler Einstellbereich inl/haus im KiihIbetrieb, wenn das Regelsignal 100 % betrégt.
Auslegungsdurchfluss 20 9% des B P . !
Av:31 Kiihlen 136:1/h L/s Nenndurch- aus Tabelle “Auswahl des der Tabelle 0,1 Die Einheiten I/h (ISO-Ventile) oder gpm (ANSI- Ja
89:gpm Ventiltyps” “Auswahl des Ventile) gemaR Objekt MSV:3 Ausgewahlter
flusses : " i
Ventiltyps' Ventiltyp.
Abgegebene Leistung des Endgerits auf Grundlage
der Messungen des Wasserdurchflusses und der
48 kW Temperaturdifferenz zwischen Vorlauf (Al:1) und
AV:32 Leistungsabgabe y L 0 N/A kw 0,01 Riicklauf (Al:2). Nein
157:kBTU/h - - P " .
Die Einheiten konnen iber die
MaBeinheitseigenschaft des Objekts gedndert
werden.
BACnet-Objekte — Analogwerte (Fortsetzung)
Identifier Sy Einheit Lese.n/ Min. Max. S.tandard- Beschreibung Information Perslst?nt
Parametername Schreiben Einstellung Ja/Nein
Heizenergie- 19:kWh
AV:33 ﬁhlerg 126: MJ L/s 0 N/A 19:kWh Summierter Energiezahler fiir Heizen. Aktiviert/deaktiviert Gber MSV:12. Einstellung Einheiten Gber MSV:27 Ja
= 147: kBTU
" . 19:kWh
Kaélteenergie- . _— L . - . R
AV:34 N 126: MJ L/s 0 N/A 19:kWh Summierter Energiezéhler fiir Kithlen. Aktiviert/deaktiviert iiber MSV:12. Einstellung Einheiten tiber MSV:27 Ja
zdhler
147: kBTU
Max. Leistung 48: KW Voreingestellter Wert fir den Wenn MSY:]B Zustc'fnd Lelstung.sbe.grenzer verwenc!et wn.rd, }st dies die max.
AV:35 " N L/s 0 N/A 48: kW . N . zuldssige Energieabgabe. Mit diesem Wert soll die Heizleistung durch Ja
fiir Heizen 157:kBTU/h Auslegungsdurchfluss im Heizbetrieb. .
das Endgerat begrenzt werden.
We MSV:13 Z Lei ird, ist di i .
Max. Leistung 48: kW Voreingestellter Wert fiir den enn " S. 3 usténd elstungvsbe.grenzer verwenqet v‘\.nrd, ,ISt dies die max
AV:36 I L/S 0 N/A 48: kW P . zulassige Energieabgabe. Mit diesem Wert soll die Kiihlleistung durch Ja
fiir Kiihlung 157:kBTU/h Auslegungsdurchfluss im Kiihlbetrieb. N
das Endgerat begrenzt werden.
. Delta-T Wert 62:°C o N " Fir MSV:13 Zustand Min. Delta-T-Management und Eingestellte Delta-T-Regelung
Av:37 Heizen 64 °F Ls N/A N/A 62:°C Eingestellter Wert fiir Delta T ist dies der Wert, auf dem die Regelung fiir Heizen basiert. Ja
Delta-T Wert 62:°C N " Fir MSV:13 Zustand Min. Delta-T-Management und Eingestellte Delta-T-Regelung
Av:38 L/s N/A N/A 62:°C Ei tellter Wert fiir Delta T J
Kiihlen 64 °F / / / ingestellter Wert fur Delta ist dies der Wert, auf dem die Regelung fiir die Kiihlung basiert. 2
o . S Fiir MSV:13 Zustand Max. Riicklauftemperatur-Management und Eingestellte
AV:39 T2 Heizen 62 Qc L/s N/A N/A 62:°C Elngestellfer Wer{fur HeizenT2 Rucklauftemperatur-Regelung ist dies der Wert, auf dem die Regelung Ja
64 °F (Heizungsriicklauf) " B N
fiir Heizen basiert.
. L Fiir MSV:13 Zustand Min. Riicklauftemperatur-Management und Eingestellte
2: ° Ei liter Wert fiir Kiihl T2
AV:40 T2-WertKiihlen 6 DC L/s N/A N/A 62:°C ingeste "ter ert“ur unung Riicklauftemperatur-Regelung ist dies der Wert, auf dem die Regelung Ja
64°F (Kiihlungsriicklauf) e .
fur die Kithlung basiert.

A

Kurve Alpha-Wert (AV:4/32772)

09

V.G114.1/01

08

07

06

05

Q (%)

04

03

02

01

01

02 03

\J

04 05 06 07 08 09 1

V(%)

Direkte oder inverse Betriebsart (BV:2/32786)

0

0 VvV 0
20 mA 0

0 VvV
20 mA
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®
Datenblatt NovoCon® S
.
BAcnet-Objekte - Identifier S Lese.nl Zustandstext Standary Beschreibung Pem“?m
. Parametername | Schreiben zustand Ja/Nein
Mehrstufiger Wert - T:Normalbetrieb
Betriebsart des 2: Kalibrierun Ja, auBer
Stellantriebs : Ratibrierung 1:Normal- Zeigt die aktuelle Betriebsart des Stellantriebs an. Hier kénnen - au
MSV:0 . L/s 3:Spilung” N N - A . . Zustand 3,
und spezielle o betrieb die Kalibrierung, Spiilung und Entliftung aktiviert werden.
N 4: Entliiftung? 4und5
Funktionen
5: Alarm
1:0-5VDC
2:0-10VDC
3:2-10VDC
Artund Bereich . .
MSVA1 analoges s 4:5-10VDC 2:0-10VDC Dlentz.urAuswathon Art und Bereich des analogen Ja
Reoelsional 5:2-6VDC Regelsignals.
gelsig 6:6-10V DC
7:0-20mA
8:4-20 mA
1: Keine Aktion
MSV:2 Aktion fehlendes s 2: SCHLIESSEN 1:Keine Die Aktion, die der Stellantrieb bei einem fehlenden analogen Ja
N Regelsignal 3: OFFNEN Aktion Regelsignal einleitet, wenn MSV:9 = 1.
4:50 % des Auslegungsdurchflusses
Ausgewidhlter Siehe Tabelle ,Auswahl des 4:AB-QM Eingestellter Typ des Ventils AB-QM, das der Stellantrieb
MSV:3 N L/s . " Ja
Ventiltyp Ventiltyps DN 15 regelt.
1:35/mm Dauer, die der Stellantrieb benétigt, um sich 1 mm zu bewegen,
2:6s/mm oder alternativ eine spezifizierte Zeitkonstante (siehe AV:5)
MSV:4 Stellzeit us  |3:12s/mm 4:245/mm cine spezt 2 ek Ja
Der Wertebereich der Zeitkonstante betrégt 18 bis
4:24 s/mm 700 Sekunden.
5: Zeitkonstante )
1:DIP-
Zuweisungs- 1: DIP-Schaltereinstellungen oder Schaltere- Zuweisungsmethode der MAC-Adresse.
MSV:5 methode N?AC- s automatische Adressierung instellungen | Wenn die MAC-Adresse nicht tiber einen DIP-Schalter Ja
- Adresse 2:Benutzerkonfiguration tiber BACnet | oder eingestellt wird, weist sich der Stellantrieb automatisch
oder automatische Adressierung automatische | eine freie MAC-Adresse zu.
Adressierung
1: Automatische Baudraten-
Erkennung
2:9.600 Bit/s 1
. 3:19.200 Bit/s Automatische | . . -
MSV:6 Baudrate L/S 2+ 38.400 Bit/s Baudraten- Fir die BACnet-Kommunikation verwendete Baudrate. Ja
5:57.600 Bit/s Erkennung
6:76.800 Bit/s
7:115.200 Bit/s
1: LED-Normalbetrieb
2:Nur Alarme anzeigen 1:LED-
MSv:7 LED-Betrieb L/s 3. Alle LEDs AUS Normal- Die LED-Anzeigeoptionen. Ja
: betrieb
4: Blinken
Auswahl des Feldbusprotokolls.
Siehe auch den Abschnitt zu den DIP-Schaltereinstellungen
Auswahl 1:DIP-Schalter im Datenblatt
Msv:8 Feldbusprotokoll Ls ; rl\a/l;:;cdr:)e:s 1:DIP-Schalter Wenn das Protokoll gedndert wird, ist ein Aus- und Ja
B Einschalten notwendig, damit der Stellantrieb das neu
ausgewdhlte Protokoll tibernimmt.
Auswahl des Anwendungsbetriebs fir den Stellantrieb.
Zustand 1: Analoge Regelung. Der Durchfluss wird Giber
ein analoges Signal, z. B. 0-10 V, geregelt. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses tiber AV:30 Heizen und/oder AV:31
Kiihlen. Alternativ kann AV:0 verwendet werden.
Zustand 2: Digitale Regelung. AV:1 wird fiir die
Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses tiber AV:30 Heizen und/oder AV:31
Kiihlen. Alternativ kann AV:0 verwendet werden.
Zustand 3: CO6-Betrieb. AV:1 wird fiir die Regelung
des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses fiir Heizen Giber AV:30 oder AV:31
fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlen. Heizen erfolgt tiber
die Anschliisse 5 und 6 und Kiihlen tiber die Anschliisse
1und 4 des CO6-Ventils.
1: Analoge Regelung Zustand 4: Invertierter CO6-Betrieb. AV:1 wird fiir die
2: Digitale Regelung Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Anwendungs- 3:CO6-Betrieb 2: Digitale Auslegungsdurchflusses fiir Heizen Giber AV:30 oder AV:31
MsV:9 betriebg L/s 4: Invertierter CO6-Betrieb . Rg elun fuir Auslegungsdurchfluss Kiihlen. Im Verhaltnis zu Zustand Ja
5:CO6-Betrieb ohne Alarme g 9 3 sind die Anschliisse umgekehrt.
6: Invertierter CO6-Betrieb ohne Zustand 5: CO6-Betrieb ohne Alarme. AV:1 wird fiir die
Alarme Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses fiir Heizen Giber AV:30 oder AV:31
fur Auslegungsdurchfluss Kithlen. Dieser Zustand kann
verwendet werden, wenn der Analogeingang benutzt
werden muss, auBer fiir CO6-Riickmeldung. Es wird
darauf hingewiesen, dass in diesem Zustand der Status
des CO6-Ventils nicht angezeigt wird.
Zustand 6: Invertierter CO6-Betrieb ohne Alarme. AV:1 wird
fur die Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung
des Auslegungsdurchflusses fir Heizen Giber AV:30 oder
AV:31 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlen. Im Verhaltnis zu
Zustand 3 sind die Anschliisse umgekehrt. Dieser Zustand
kann verwendet werden, wenn der Analogeingang benutzt
werden muss, auBer fiir CO6-Riickmeldung. Es wird darauf
hingewiesen, dass in diesem Zustand der Status des
CO6-Ventils nicht angezeigt wird.
1: Heizen Zustande 1 bis 4 sind Befehle fiir den Stellantrieb
o NovoCon® ChangeOver® und haben Auswirkung auf die
2:Kuhlen Energiemanagement-Anwendung MSV:13.
. - 0] ! el
3: CO6-Absperrung A Die Zustadnde 5 bis 9 sind eine Riickmeldung vom Stellantrieb
4: CO6-Bewegung beginnen .
Anwendungs- L/S(1-4) | 5:CO6-Bewegung in Richtun NovoCon® ChangeOver®.
MSV:10 befehl und L (5-9) Kﬁhlen gung 9 1:Heizen Der Zustand 3 (Absperrung) sollte nur fiir Ja
-status 6: CO6-Beweqgung in Richtun Wartungsarbeiten verwendet werden und ist nur méglich,
-~ gung 9 wenn der Durchfluss-Sollwert 0 % betragt.
Heizen .
In zentralen ChangeOver-Anwendungen werden die
7:CO6-Alarm 5 . "
Zustande 1 und 2 verwendet, um Heizen oder Kiihlen
8:CO6-Bewegung
anzuordnen.
EIN: Wenn der CO6-Betrieb ausgewahlt wurde, wird das
Automatische 1-EIN ChangeOver®-Ventil einmal in der Woche von der aktuellen
MSV:11 L/s ) 1:EIN Stellung in die Absperrstellung und wieder zuriick bewegt, Ja
CO6-Bewegung 2:AUS ! B
um ein Festsetzen zu verhindern.
AUS: Das Bewegen des Ventils (ibernimmt das BMS.
MSV:12 Aktlv]lereng L/s T:Aus 1:Aus Energiezahler aktivieren/deaktivieren Ja
Energiezahler 2:An

" Offnet das Ventil eine Stunde lang vollsténdig oder solange, bis ein neuer Zustand ausgewdihlt wird
2 Offnet und schliefSt das Ventil fiinfmal bei maximaler Stellzeit
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Datenblatt NovoCon® S
BAcnet-Objekte - Identifier Y Lese.n/ Zustandstext Sk Beschreibung Persistfnt
. Parametername | Schreiben zustand Ja/Nein
Meh rSthlger wert Funktionen aktivieren, um die Systemleistung zu optimieren.
Zustand 1: Nicht aktiv
(FortSEtzung) Zustand 2: Wenn die Leistung tiber dem in AV:35/36
eingestellten Wert liegt, wird der NovoCon diese auf den in
AV:35 und/oder AV:36 festgelegten Grenzwert regeln. Wenn
die Begrenzung aktiviert ist, wird die Warnung
BV:23 auf ,ein” geschaltet.
Zustand 3: Die Durchflussmenge durch das Ventil wird durch
AV:1 in kW oder kBTU/h (ausgewahlt in MSV:26) geregelt und
basiert auf Durchflussmenge und Temperatureingange, die
1: Nicht aktiv verwendet werden, um den Energieverbrauch zu berechnen.
Leistungsmanager: Zustand 4: Wenn der Delta-T-Wert in AV:37 und/oder AV:38
2: Leistungsbegrenzung uberschritten wird, beginnt der NovoCon, das Ventil zu
3: Leistungsregelung schlieBen, bis die Werte in AV:37 und/oder AV:38 erreicht sind.
Delta-T-Manager: Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird die Warnung BV:23 auf
Energie- 4: Min. Begrenzung Delta T 1: Nicht «ein” geschaltet.
MsV:13 management L/s 5: Eingestellte Delta-T Regelung vérwendet Zustand 5: Der konstante Delta-T-Wert wird in AV:37 und/ Ja
6: Min. Begrenzung der oder AV:38 eingestellt und der NovoCon wird die Temperatur
Riicklauftemperatur innerhalb dieser Grenzwerte regeln. Wenn die Begrenzung
7: Max. Begrenzung der aktiviert ist, wird die Warnung BV:23 auf ,ein” geschaltet.
Riicklauftemperatur Zustand 6: Der NovoCon stellt die min. Riicklauftemperatur
8: Einstellung Ricklauftemperatur- sicher, die in AV:39 und AV:40 eingestellt wird. Der Zustand
Regelung wird hauptséchlich fiir Kiihlanwendungen verwendet. Wenn
die Begrenzung aktiviert ist, wird die Warnung BV:23 auf ,ein”
er NovoCon stellt die max. Riicklauftemperatur
sicher, die in AV:39 und AV:40 eingestellt wird. Der Zustand
wird hauptséchlich fiir Heizanwendungen verwendet.Wenn
die Begrenzung aktiviert ist, wird die Warnung BV:23 auf ,ein”
geschaltet.
Zustand 8:In AV:39 und/oder AV:40 wird ein konstanter
T2-Wert eingestellt. Der NovoCon regelt so, dass diese Werte
konstant bleiben.
Einheiten zum 1 1/h
MSV:20 Einstellen des s 2:9% 1:1/h MaBeinheiten fir den Auslegungsdurchfluss AV:0, AV:30 Ja
Auslegungs- 3 und AV:31
durchflusses :9pm
Einheiten zum 1:Vh P - -
Einstellen des 2:% MaBeinheiten fiir den gewiinschten Durchfluss AV:1.
MsV:21 Durchfluss- L/s 3:gpm 2:% HINWEIS: Wenn kW oder kBTU/h ausgewahlt werden, Ja
Sollwerts 4:kw wird auch MSV:13 Leistungsregler (Zustand:3) aktiviert
5:kBTU/h
Einheiten zum
Einstellen 1/h
MSV:22 der aktuellen L/s 2:% 1:1/h MaBeinheiten fiir AV:2 Ja
Durchfluss- 3:gpm
riickmeldung
Einheiten zum 1eoC
MSV:23 Einstellen der L/S 2: oF 1:°C MaBeinheiten fir AV:8, AV:37-40 Ja
Temperatur B
Einheiten zum 1.°C
MSV:24 Einstellen L/s 2:°F 1.°C MaBeinheiten fiir Al:1 Ja
vonT1 3:0hm
Einheiten zum 1.°C
MsV:25 Einstellen L/s 2:°F 1:°C MaBeinheiten fiir Al:2 Ja
von T2 3:0hm
Einheiten zum kW
MSV:26 Einstellen der L/s ' 1kw MaBeinheiten fir AV:32 Ja
. 2:kBTU/h
Leistung
Einheiten zum 1:kWh
Msv:27 Einstellen des L/s 2:MJ 1:kWh MaBeinheiten fiir AV:33 and AV:34 Ja
Energiezéhlers 3:kBTU

" Ein Nulldurchfluss-Sollwert-Befehl (AV:1) schlieBt das AB-QM, sodass weder eine Hei.

diesen Zweck auf keinen Fall die Wartungsabsperrfunktion des CO6.

g noch eine Kiihl\

Die Absperrfunktion des CO6-Ventils sollte nur bei Wartungsarbeiten und auch nur dann eingesetzt werden, wenn die
Wassertemperaturim Endgerdit der Umgebungstemperatur entspricht oder wenn kein Endgerdt montiert ist. Eine Verdnderung der
Wassertemperatur in einem geschlossenen Endgerit kann zu einem Druckanstieg und ggf. zu Beschddigungen des Endgeriits fiihren.

stattfindet. Verwenden Sie fiir

BACnet-Objekte
- Binarwert

Identifier Objekt-/Parametername

Lesen/
Schreiben

Aktiver
Text (1)

Inaktiver
Text (0)

Standard-
Einstellung

Beschreibung

Persistent
Ja/Nein

BV:2 Direkte oder inverse Betriebsart

L/S

Invers

Direkt

Direkt

Auswahl der direkten oder inversen Betriebsart. Siehe Direkt/Invers-Diagramm.

Ja

BV:3 Analoges Riickmeldesignal

L/s

Aktiv

Inaktiv

Inaktiv

Durch die Aktivierung dieser Funktion werden analoges Ausgangssignal (AO:0) und
Stellung der Ventil6ffnung miteinander verkntipft. Art und Bereich des Spannungsausgangs
werden mit dem aktuellen Wert (MSV:1) verkniipft. Diese Funktion kann z. B. fur
Geblaseregelung im Gebldsekonvektor verwendet werden und ist nur verfligbar, wenn
MSV:9 Anwendungsbetriebsart in Zustand 1 ist. Analoge Regelung oder Zustand 2: Digitale

Regelung.

Wenn BV:3 aktiviert und das analoge Ausgangssignal (AO:0) auf manuellen Betrieb eingestellt
ist, muss es zundchst aufgegeben werden (NULL), um zur Originaleinstellung von BV:3

zuriickkehren zu kdnnen.

Warnung: Temperatur im Stellantrieb
liegt auBerhalb des empfohlenen
Bereichs

BV:10

EIN

AUS

N/A

Die Temperatur im Stellantrieb liegt auBerhalb des empfohlenen Bereichs.

Nein

BV:11 Alarm: Kein Regelsignal

EIN

AUS

N/A

Der Stellantrieb hat erkannt, dass kein analoges Regelsignal vorliegt.

Nein

BV:12 Alarm: Fehler beim SchlieBen

EIN

AUS

N/A

Der Stellantrieb kann das Ventil AB-QM nicht vollstandig schlieBen.

Nein

BV:13 Warnung: Voreinstellungskonflikt

EIN

AUS

N/A

Konflikt zwischen der mechanischen AB-QM-Ventileinstellung und dem NovoCon® S. Die
mechanische Ventileinstellung muss 100 % oder mehr sein. Die Warnung wird auch aktiviert,
wenn der ausgewahlte Ventiltyp einen anderen Hub als das tatsachlich verwendete Ventil hat.

Validierung bei der Kalibrierung.

Nein

Warnung: Spannung der

Bv:14 Spannungsversorgung ist zu hoch

EIN

N/A

Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung ist zu hoch.
Wenn die gemessene Spannung héher ist als 43,4 V, wird der Alarm fiir eine zu hohe Spannung

aktiviert.

Wenn die gemessene Spannung wieder niedriger ist als 38,3 V, wird der Alarm deaktiviert.

Nein

BV:15 Warnung: Zu niedrige Spannung

EIN

AUS

N/A

Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung ist zu niedrig.
Wenn die gemessene Spannung niedriger ist als 16,5 V, wird der Alarm fiir eine zu niedrige

Spannung aktiviert.

Wenn die gemessene Spannung niedriger ist als 16,1 V, wird der Motor ausgeschaltet.
Wenn die gemessene Spannung wieder héher ist als 17,5 V, wird der Motor erneut

eingeschaltet.

Nein
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e . Lesen/ Aktiver | Inaktiver Standard- f Persistent
Identifier Objekt-/Parametername Schreiben | Text (1) Text (0) Einstellung Beschreibung Ja/Nein
’ X . - Bei der Kalibrierung des Stellantriebs ist ein Fehler aufgetreten. Wenn z. B. der Stellantrieb .
Bv:16 Alarm: Fehler bei der Kalibrierung t EIN AUS N/A NovoCon® S nicht auf das Ventil montiert wurde oder das Ventil klemmt. Nein
BV:17 Warnung: MAC-Adressen-Konflikt L EIN AUS N/A Zwei oder mehrere Geréte verwenden im selben BACnet-Teilnetzwerk dieselbe MAC-Adresse Nein
. im BACnet wurde erkannt .
BV:18 gﬁm;ﬂkﬁiﬂﬁuzﬁfﬁ:ﬁ;‘::{t L EIN AUS N/A Es wurden Probleme bei der Kommunikation im Netzwerk erkannt. Nein
BV:19 Alarm: Interner Fehler wurde L EIN AUS N/A Zum Zuriicksetzen den Stellantrieb neu kalibrieren oder aus- und wieder einschalten, ggf. Nein
erkannt muss er ausgetauscht werden
Al :CO6ist i I e i . .
BV:20 Uberstaertjn;rung (')Sde'?g?]:ujc::ﬂcht L EIN AUS N/A Der ChangeOvelr"—StelIantrleb istin manueller Ubersteuerung oder nichtin der Lage, die Nein
b Stellung zu erreichen.
ewegen
BV:21 Alarm: CO6-Stellantrieb n_i_cht L EIN AUS N/A Der Stellantrieb ChangeOver®ist nicht angeschlossen oder beschadigt. Nein
angeschlossen oder beschadigt
BV:22 Warnung: Temperaturfihler fehlen L EIN AUS N/A Temperaturfiihler fehlen oder falsch angeschlossen Nein
oder falsch angeschlossen
BV:23 Warnung:Ene(g_iebegrenzung L EIN AUS N/A Eine Be__grenzung ist aktiviert, z. B. Leistungsbegrenzung, Begrenzung von Delta-T oder min./ Nein
aktiviert max. Rucklauftemperatur.
BV:24 Energ;,e\’:'::::gge:;eeilte;lfjiflirerhalb L EIN AUS N/A gollwert fiir Leistung, Delta T oder Riicklauftemperatur liegen auBerhalb des Bereichs oder der Nein
. ollwert kann nicht erreicht werden.
des Bereichs
BACnet-Objekte - Tabelle mit einigen ausgewdhlten, wichtigen Eigenschaften des Gerédteobjekts.
Gerateobjekt Eigenschaft Wert Lese'nl Beschreibung Pems‘?"‘
Schreiben Ja/Nein
Objekt-ID Instanz-Bereich: 0 bis 4194302 Us Diese Elgenschaft‘ wird |r\ der Regel ,,Gerﬂatemstanznummer Ja
oder ,eindeutige ID-Nummer” genannt.
Kombination aus Produktname
Objektname »NovoCon S” + Typ und L/s Max. 25 Zeichel.n Ja
Objekt-ID i .
Firmware-Revision Aktuelle Firmware-Version L BACnet-Software-Vision. Ja
Anwendungssoftware— Aktuelle . L Anwendungssoftware-Version des Stellantriebs. Ja
Version Anwendungssoftware-Version
. . . Der Einbauort usw. kann durch Freitext beschrieben
. Diese Zeichenfolge ist leer,
Einbauort - . L/s werden. Ja
wenn der Stellantrieb neu ist. )
Max. 50 Zeichen
. Danfoss NovoCon-Stellantrieb Produktbeschreibung.
Beschreibung mit BACnet MS/TP Ls Max. 50 Zeichen b
Unterstutzte KEINE SEGMENTIERUNG L Der Stellantrieb unterstiitzt die Segmentierung nicht. Ja
Segmentierung
Im NovoCon® S muss die Einstellung ,MAX_master” auf
Max Master Standard: 127 Us die Anzahl der Geréte (oder die Nummer der am héchsten Ja
Bereich: 0-127 verwendeten MAC-Adresse) im MS/TP-Teilnetzwerk
eingestellt werden.
BACnet-Objekte - . Objekt-/ Ay Lesen/ 8 Standard- . Persistent
Analo ein an Identifier Parametername Einheit Schreiben (il Rax einheiten Beschreibung Ja/Nein
9 9 9 Spannungs- (V) oder Stromniveau (mA)
am analogen Regeleingang, das vom
Stellantrieb gemessen wird.
Analoger 5 Volt 10V Einheiten gemaB MSV:1 Typ und -Bereich
Al:0 Spannungs- oder 2 mA L 0 20mA Volt des analogen Regelsignals. Nein
Stromeingang : Dieses Objekt wird durch COV unterstitzt.
Im CO6-Betrieb und im invertierten
CO6-Betrieb kann mA nicht
ausgewdhlt werden.
T1- oder Temperatur/Widerstand, gemessen von
R i _ den angeschlossenen PT1000-Fiihlern.
Al:1 Widerstands PR : : -
eingang Fiir AV:32 (Lelsftungsabgabe) ist Al:T.
die Temperatur im Vorlauf und Al:2 die
Temperatur im Ruicklauf.
62:°C -10°C [ 120°C Bei Nutzung als potenzialfreie Kontakte
64: °F, L 10°F 250°F °C gilt: Geschlossener Schaltkreis < 900 Q, Nein
T2- oder 4:0hm 900Q | 10kQ offener Schaltkreis > 100 kQ.
Al:2 Widerstands- Empfohlene max. Kabelldnge: 2 m.
eingang Die Einheiten kénnen iber die
MaBeinheitseigenschaft des Objekts
gedndert werden.
Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt.
BAChet-Objekte - dentifer | poppmarername | 7t | simveien | Min | Max. | SR ey
Analogausgang
Wert der Ausgangsspannung im Digital-
A0:0 anpanlogon | ol s 0 10 Volt oder Analogbetrieb (MSV:9). Nein
. Aus ang Hinweis: Im CO6-Betrieb kann der
9ang aktuelle Wert nicht eingestellt werden.
BACnet-Objekte - Identifier | Objekt-/Parametername Beschreibung
Benachrichtigung NC:0 Alarm-Notifier, Tragen Sie hier Gerate fiir Alarme ein Tragen Sie Gerate ein, die Alarme empfangen sollen
(Notlflcatlon Class) NC:0ist ein Objekt, das andere BACnet-Gerdte abonnieren kénnen. Dadurch werden die Abonnenten direkt informiert, wenn ein

Alarm oder eine Warnung aktiviert bzw. deaktiviert wurde. Es k6nnen maximal vier Gerdite diesen Service in Anspruch nehmen.
Die Abonnenten dieses Objekts werden informiert, wenn eine der Warnungen oder einer der Alarme BV:10 bis BV:24 aktiviert
oder deaktiviert wurde.

Wenn die Benachrichtigung NC:0 verwendet wird, um (iber Statusdnderungen von Warnungen und Alarmen (BV:10 bis BV:24)

zu informieren, ist es erforderlich, Benachrichtigungen fiir den ganzen Tag und die ganze Woche zu abonnieren: von 00:00:00:00
bis 23:59:59:99 Uhr und an allen sieben Tagen der Woche. Dies liegt daran, dass der Stellantrieb (iber keine integrierte Uhr verfligt
und daher in Bezug auf die Zeit keine Benachrichtigungen verarbeiten kann.
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BAC“ft'ObJekte - entifer | . OBIEKET | i wert | Mitetwert | Max. Wer | Zeifenster. | Zeltfenster- | gy gipyng | Porden
Mittelwert
Mittelwert der vom - . Mittelwert der
1l . Aktualisierung erfolgt gemaR leichaerich
AVO:0 Stellantrieb gemessen aktueller 1Tag 2 gleichgerichteten Nein
: gleichgerichteten Messunaen Spannung, die den
Spannung 9 Stellantrieb antreibt.
Auswahl des Ventlltyps Index | Bezeichnung Nenndurchfluss | Einheiten | " ”[f:";n] i Max. Einstellbereich [%]
Die Durchflusswerte 1 AB-QM, ISO, DN 10 LF 150 I/h 2,25 120
gelten nur fur
Anwendungen mit 2 AB-QM, ISO, DN 10 275 I/h 2,25 120
Wasser. Verwenden 3 AB-QM, ISO, DN 15 LF 275 I/h 2,25 120
Sie bei Wasser-Glykol- 4 AB-QM, ISO, DN 15 450 I/h 2,25 120
Gemischen bitte einen
Korrekturfaktor. 5 AB-QM, ISO, DN 20 900 I/h 2,25 120
6 AB-QM, ISO, DN 25 1700 I/h 4,5 110
7 AB-QM, ISO, DN 32 3200 I/h 4,5 110
8 AB-QM, ISO, DN 15 HF 1135 I/h 4 110
9 AB-QM, ISO, DN 20 HF 1700 I/h 4 110
10 AB-QM, ISO, DN 25 HF 2700 I/h 4,5 110
i AB-QM, ISO, DN 32 HF 4000 I/h 4,5 110
AB-QM, ANSI,
12 DN 7 Zoll LF 1,2 gpm 2,25 100
13 AB-QM, ANSI, DN ¥z Zoll 2 gpm 2,25 100
AB-QM, ANSI,
14 DN % Zoll HF 5 gpm 4 100
15 AB-QM, ANSI, DN % Zoll 4 gpm 2,25 100
AB-QM, ANSI,
16 DN % Zoll HF 75 gpm 4 100
17 AB-QM, ANSI, DN 1 Zoll 75 gpm 4,5 100
AB-QM, ANSI,
18 DN 1 Zoll HE 12 gpm 4,5 100
19 AB-QM, ANSI, DN 1% Zoll 141 gpm 4,5 100
20 AB- 17,5 m 45 100
QM, ANSI, DN 1% Zoll HF ' 9P '
212 S:Etjiltzerdeflnlertes Nenndurchfluss Einheiten Ventilstellung fiir Nenndurchfluss Max. Einstellbereich
" Standard

2Das ,benutzerdefinierte Ventil” wird nur verwendet, wenn der NovoCon® S nicht mit einem AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt wird.
Setzen Sie sich mit Ihrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung, um sicherzustellen, dass der gewiinschte Anschluss maglich ist.

Wenn eine ANSI-Ventil ausgewahlt wurde, werden die Einheiten fiir Durchfluss und Temperatur standardmaBig von I/h in gpm und Celsius

in Fahrenheit gedndert, bzw. umgekehrt bei der Wahl eines ISO-Ventils.

BACnet-BIBBs-Services

A Initiieren/ q
Service BIBBs T Service BIBBs e
ReadProperty DS-RP-B Ausfiihren GetAlarmSummary AE-ASUM-B Ausfihren
WriteProperty DS-WP-B Ausfiihren GetEnrollmentSummary AE-ESUM-B Ausfithren
Who-Is DM-DDB-A Initiieren AddListElement DM-LM-B Ausfiihren
Who-Is DM-DDB-B Ausfiihren RemovelistElement DM-LM-B Ausfiihren
I-Am DM-DDB-B Initiieren ReadPropertyMultiple DS-RPM-B Ausfihren
I-Am DM-DDB-A Ausfihren WritePropertyMultiple DS-WPM-B Ausfihren
Who-Has DM-DOB-B Ausfiihren SubscribeCOV ? DS-COV-B Ausfiihren
|I-Have DM-DOB-B Initiieren Restart DM-R-B Ausfuhren
DeviceCommunicationControl DM-DCC-B Ausfiihren AtomicWriteFile N/A Ausfiihren
Reinitiali ice” DM-RD-B Ausfiihren . .
einitializeDevice ust " Der NovoCon® S untersttitzt Warm-Reset (aus-/einschalten) und
ConfirmedEventNotification AE-N-1-B Initiieren Kalt-Reset (Zuriicksetzen auf Werkseinstellung) vom BACnet.
UnconfirmedEventNotification AE-N-I-B Initiieren Bitte beachten Sie, dass nach einem Kalt-Reset/Zurticksetzen
AcknowledgeAlarm AE-ACK-B Ausfiihren aufdie Wﬁ’rkselr‘rstellungen automatisch eine Kalibrierung
- — durchgefiihrt wird.
GetEventinformation AE-INFO-B Ausflihren 2 COV wird fiir Folgendes implementiert: analoge Eingénge Al:0,

Al:1und Al:2 sowie analoge Werte AV:2 und AV:27.
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DIP-Schalter- BACnet: Automatische MAC-Adressierung ist Standard. Fiir die manuelle MAC-Adressierung
Einstellungen Uber die DIP-Schalter muss MSV:5 auf -,DIP-Schalter-Einstellungen” eingestellt werden.

Modbus: Die manuelle MAC-Adressierung ist standardmafig eingestellt. Eine automatische
Adressierung steht fiir den Modbus nicht zur Verfligung. Wurde jedoch im BACnet
eine Adresse zugewiesen, bevor zum Modbus gewechselt wird, wird die Adresse
auch beim Modbus verwendet, wenn die DIP-Schalter nicht umgestellt werden.

DIP-Schalter o a Zustand AUS
Konfigurationsname (standardmaBig) Zustand EIN
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- S o
1. H } } } } } } } } }ELNS Einheit-1D Bit 0 Logik,0 Logik,,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- S o
2 l:H } } } } } } } }ELNS Einheit-1D Bit 1 Logik,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- S o
3. } } } } } } } } }ELNS Einheit-ID Bit 2 Logik,0 Logik 1
1 2 3 45 6 7 8 910
BACnet-Adresse/Modbus- S o
4 } } } } } } } } }ELNS Einheit-ID Bit 3 Logik,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- o o
5 } } } } } } } } }ELNS Einheit-ID Bit 4 Logik,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- R A
6. } } } } } } } } }ELNS Einheit-ID Bit 5 Logik,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- . " P
7 } } } } } } } } }E:JNS Einheit-ID Bit 6 Logik,0 Logik.1
1 2 3 45 6 7 8 910 . .
. [T [ T[T H [ ] EIN | Abschlusswiderstand (120 Q) Ao Abschiusswiderstand
schluss aktiviert 1)
LTI | lAus
1.2 3 45 6 7 8 910
9. ‘ ‘ ‘ ‘ } ‘ ‘ ‘ EIN Nicht verwendet
H AUS
1 2 3 45 6 7 8 9 10
10. } } } } } } } } } H EIN - BACnet MS/TP 2) Modbus RTU 2)
AUS

" Die Stellantriebe weisen einen Widerstand auf (DIP-Schalter Nr-8- Dieser kann im letzten Stellantrieb im Kommunikationsbus
fiir den ordnungsgemdBen Abschluss des Feldbusses aktiviert werden:

2 Wenn das Protokoll bei DIP-Schalter Nr-° gecindert wird- ist ein Ausund Einschalten notwendig- damit der Stellantrieb
das neu ausgewdihlte Protokoll iibernimmt:

DIP-Schalter- Die BACnet-MAC-Adresse/Modbus-Slave-ID kann tber die DIP-Schalter 1 bis 7 eingestellt werden.

einstellungen - Manuelle 0=AUS, 1=EIN

AdreSSierung D"::if';,a!:er DIP-Schalter

0000 | 1000 | 0100 | 1100 [ 0010 | 1010 | 0110 | 1110 | 0001 | 1001 [ 0101 | 1101 [ 0011 [ 1011 | 0111 [ 1m >67

0* 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 n 12 13 14 15 000
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 100
32 33 34 35 36 37 38 39 40 4 42 43 44 45 46 47 010
48 49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 110
64 65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 001
80 81 82 83 84 85 86 87 88 89 90 91 92 93 94 95 101
96 97 98 929 100 101 102 103 104 105 106 107 108 109 110 m 011
112 13 14 115 116 17 18 119 120 121 122 123 124 125 126 127* 1

*Die Adressen 0 und 127 diirfen nicht verwendet werden.

Beispiel |:|
Einstellen der MAC-Adresse auf 37: DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP 6 DIP7
EIN AUS EIN AUS AUS EIN AUS
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Modbus-Register — Konfiguration

Modbus- | Lesen/ |Modbus-| Modbus- Objekt-/ BecehTeibun Standard- Einheit Beschreibung der Verwendun Persistent
Register | Schreiben |Funktion| Datentyp Parametername 9 Einstellung 9 9 Ja/Nein
Auslegungsdurchfluss in Liter pro
Voreinstellwert fiir den Nennwert Stunde, d. h. 150 bis 450 entspricht 150
inl/haus bis 450 I/h, oder in Prozent:
0x8000 L/s 3,4und | g ot Auslegungs- Auslegungsdurchfluss, wenn das der Tabelle %.1/h, | 4 h 50 bis 100 entspricht 20 bis 100 %. Ja
32768 16 durchfluss Regelsignal 100 % betragt. Einheit " hid gpm imale Ei lIbereich hi
emiR 32787 Auswa es Der maxima ?Elnste ereich hangt
9 Ventiltyps” vom ausgewdhlten Ventil ab. Siehe
Auswahl des Ventiltyps.
. ~ Zeit, bis der Stellantrieb auf Zeit bis Regelungswiederaufnahme
0528707%2 L/s u3n'd46 WORD vfieelégli%ef:'\ual%ie ein fehlendes analoges 10 Minuten | in Minuten, d. h. 0 bis 60 entspricht Ja
Regelsignal reagiert 0 bis 60 Minuten
Der Wert wird fiir die Gestaltung der
Kurve im Betrieb ,Manuell definierte .
Funktion” (MDF) verwendet, um die AIpha-_Wert-Kurv_e, d.h.0,05 b'i1'00 .
0x8004 3,4und R o . entspricht 0,05 bis 1,00. Alpha = 1,00 ist
L/s FLOAT Alpha-Wert Kennlinie eines Warmeiibertragers 1,0 N/A " = X Ja
32772 16 anzupassen. Wenn bei 33280 im linear. Alpha = 0,2 entspricht der LOG-
Digitalbetrieb I/h eingestellt ist, wird Funktion. Siehe Alpha-Wert-Diagramm.
der eingestellte Alpha-Wert ignoriert.
Zeit, die der Stellantrieb benétigt . o .
. L 3 . ! Zeit bis zur Ventil6ffnung/-schlieBung
0;28707(:‘6 L/S 3 412nd WORD Zeit \slce|?|ti:g£f::ng/ um gi/: :&ﬂ%%%zgfg;&gghf: von N/A Sekunden | in Sgkunden, d. h. 18 bis 700 entspricht Ja
Verwendung mit 32803. 18 bis 700 Sekunden
Hier wird der Nenndurchfluss des
benutzerdefinierten Ventils angezeigt.
) Dieses Objekt wird nur verwendet, Einheit (I/h
Bezeichnung und oo oo
0x8008 L 3,4 FLOAT Nenndurchfluss des V\I’AQB"‘_B(:Ae_rV’:%?ZCOS’;n?r:';nh;m't:;gtezrtn N/A Odeern?’a")f?) Nenndurchfluss z. B. in Liter pro Stunde, Ja
32776 und 6 benutzerdefinierten ird ey h mit I 9 f 9 il d. h. 0 bis 450 entspricht 0 bis 450 I/h
Ventils wird. Setzen Sie sich mit | rem Danfoss- Ventil-
Ansprechpartner in Verbindung, um Tabelle
sicherzustellen, dass der gewlinschte
Anschluss moglich ist.
Stellung in mm beim Nenndurchfluss
des benutzerdefinierten Ventils.
Dieses Objekt wird nur verwendet, . .
0X800A Stellung des benutzer- [ wenn der NovoCon® S nicht mit einem i\{’\el?lltillll?:ﬁ!tuer:g fur den Nenndurchfluss
32778 L 3und4 FLOAT definierten Ventils bei AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt 2,25 Millimeter d.h. 0.5 bis 5’ 8 entspricht 0.5 bis Ja
Nenndurchfluss wird. Setzen Sie sich mit Ihrem Danfoss- 5 8mn11 ! P !
Ansprechpartner in Verbindung, um ’
sicherzustellen, dass der gewlinschte
Anschluss moglich ist.
Maximalwert, den der
Auslegungsdurchfluss bei
benutzerdefiniertem Ventil erreichen Einheit
Maximalwert kann. gema
0x800C 34 Auslegunasdurchfluss Dieses Objekt wird nur verwendet, Auswahl
32780 L/s und 6 FLOAT ir% begnutzer— wenn der NovoCon® S nicht mit einem 120 32787: d. h.0bis 150 entspricht 0 bis 150 % Ja
definierten Ventil AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt % oder
wird. Setzen Sie sich mit lhrem Danfoss- (I/h oder
Ansprechpartner in Verbindung, um gpm),
sicherzustellen, dass der gewlinschte
Anschluss moglich ist.
. . Auswahl der direkten oder inversen . Auswahl der direkten oder
03)(287%162 L/S ui\ld46 WORD Dlrelét:tzceizrslar:;/erse Betriebsart. Siehe Direkt/Invers- 0: Direkt ?: Pnl\r/:Ir(: inversen Betriebsart. Siehe Direkt/ Ja
Diagramm. : Invers-Diagramm.
E::?teelltlzr;ﬂ:\rg Einheiten zum Einstellen und Anzeigen 0:l/h
0x8013 s 3,4 WORD Anzeigen des des Auslegungsdurchflusses. Einheiten 0:1/h 1',0/ MaBeinheiten fiir den Ja
32787 und 6 Ausleg ungs- fiir I/hund gpm geméaB Ausgewahlter . 2 . °m Auslegungsdurchfluss.
gung Ventiltyp. 9P
durchflusses
Einheiten zum 0:1/h MaBeinheiten fiir den gewiinschten
- N X . 1:% Durchfluss 33280.
0x8014 s 3,4 WORD Elnstgllen und Einheiten zum Einstellen und Anzeigen 1% 2:gpm Hinweis: Wenn kW oder kBTU/h Ja
32788 und 6 Anzeigen des des Durchfluss-Sollwerts 3TKW Shl d ird auch 32814
Durchfluss-Sollwerts y ausgewa twerden, wird auc o
4:kBTU/h | Leistungsregler (Zustand:3) aktiviert.
Einheiten zum
Einstellen und S . . 0:1/h
03"287%195 /s uf" d46 WORD Anzeigen des E"égi';ek?uze‘jl’;‘f\%‘jﬁguﬁ:;’;ﬁéﬁgﬁ'&e” 0:1/h 1:% | MaBeinheiten fiir 33282. s
aktuellen Durchfluss- 2:gpm
feedbacks
Einheiten zum Auswahl zwischen °C oder °F . . "
0x8016 3,4 N " . o, 0:°C MaBeinheiten fiir 33796, 32836. 32838,
32790 L/s und 6 WORD Einstellen der zum Einstellen und Anzeigen der 0:°C 1o oF 32840 und 32842. Ja
Temperatur Temperatur
Einheiten zum
03);%(217 L/S u3n'd46 WORD Einstellen und MaBeinheiten fiir 33218.
Anzeigen von T1 Einheiten zum Einstellen und 0:°C
Anzeigen des Temperatur- oder des 0:°C 1:°F Ja
X801 4 Einheiten zum Widerstandswerts. 2:Ohm
3X2792 L/S unld6 WORD Einstellen und MaBeinheiten fiir 33220.
Anzeigen von T2
0x8019 3,4 Einheiten zum Einheiten zum Einstellen und Anzeigen . 0: kw L -
32793 Lis und 6 WORD Einstellen der Leistung der Leistungsaufnahme. O:kw 1:kBTU/h MaBeinheiten fiir 33288. .
0x801A 3,4 _ Byte-Reihenfolge fiir die Typen LONG . 0: Gro3 Verwendeter Endian-Typ fiir LONG- und
32794 L/s unde | WORD Endian-Typ und FLOAT 0:GroB T:Klein | FLOAT-Register .
~ Auslegungsdurchfluss in Liter pro
0x801C s 3,4und FLOAT Auslegung§ Stunde,
32796 16 durchfluss Heizen . . )
Voreingestellter Wert fiir den Ner/r[\]wert gngﬁo bis 450 entspricht 150 bis
inl/haus ,
Auﬁzgzg?;g:ﬁggg/:z:ﬁ;gntdas der Tabelle O/SPI:: oder in Prozent: Ja
0x801E Us 3,4und FLOAT Auslegungs- Einheit gemaB 32787 . “Auswahl dss d.h. 20 bis 100 entspricht 20 bis 100 %.
32798 16 durchfluss Kiihlen Ventiltyps Der maximale Einstellbereich hangt
vom ausgewdhlten Ventil ab. Siehe
Auswahl des Ventiltyps.
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Modbus-Register — Konfiguration (Fortsetzung)

Modb Modb

Lesen/

Modbus-

brail i
g Schreiber tion

Datentyp

Objekt-/
Parametername

Beschreibung

Standard-
Einstellung

Beschreibung der Verwendung

Persistent
Ja/Nein

0x802A
32810

3,4

L/s und 6

WORD

Anwendungs-
betrieb

1: Analoge Regelung
2: Digitale Regelung
3:CO6-Betrieb
4: Invertierter CO6-Betrieb
5:CO6-Betrieb ohne Alarme
6: Invertierter CO6-Betrieb ohne
Alarme

2: Digital

Auswahl des Anwendungsbetriebs fir den Stellantrieb.
Zustand 1: Analoge Regelung. Der Durchfluss wird tiber

ein analoges Signal, z. B. 0-10 V, geregelt. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses Gber Register 32796 Heizung und/oder
32798 Kiihlung. Alternativ kann 32738 verwendet werden.
Zustand 2: Digitale Regelung. Register 33280 wird fiir die
Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses Gber Register 32796 Heizung und/oder
32798 Kiihlung. Alternativ kann 32738 verwendet werden.
Zustand 3: CO6-Betrieb. Register 33280 wird fur die

Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses fiir Heizung Gber Register 32796 und
Register 32798 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlung. Heizen erfolgt
tiber die Anschliisse 5 und 6 und Kiihlen tiber die Anschlisse 1
und 4 des CO6-Ventils.

Zustand 4: Invertierter CO6-Betrieb. Register 33280 wird fur

die Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses fiir Heizung Gber Register 32796 und
Register 32798 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlung. Im Verhaltnis
zu Zustand 3 sind die Anschliisse umgekehrt.

Zustand 5: CO6-Betrieb ohne Alarme. Register 33280 wird

fur die Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung

des Auslegungsdurchflusses fir Heizung Uber Register 32796
und Register 32798 flr Auslegungsdurchfluss Kiihlung. Dieser
Zustand kann verwendet werden, wenn der Analogeingang
benutzt werden muss, auBer fur CO6-Riickmeldung. Es wird
darauf hingewiesen, dass in diesem Zustand der Status des CO6-
Ventils nicht angezeigt wird.

Zustand 6: Invertierter CO6-Betrieb ohne Alarme. Register 33280
wird fiir die Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung
des Auslegungsdurchflusses fiir Heizung Gber Register 32796 und
Register 32798 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlung. Im Verhaltnis
zu Zustand 3 sind die Anschliisse umgekehrt. Dieser Zustand
kann verwendet werden, wenn der Analogeingang benutzt
werden muss, auBer fiir CO6-Riickmeldung. Es wird darauf
hingewiesen, dass in diesem Zustand der Status des CO6-Ventils
nicht angezeigt wird.

0x802B
32811

3,4

L/s und 6

WORD

Anwendungs-
befehlund
-status

1: Heizen
2:Kihlen

3: CO6-Absperrung ”A

4: CO6-Bewegung beginnen
5:CO6-Bewegung in Richtung
Kiihlen
6: CO6-Bewegung in Richtung
Heizen
7:CO6-Alarm
8: CO6-Bewegung

1:Heizen

Zustande 1 bis 4 sind Befehle fiir den Stellantrieb

NovoCon® ChangeOver6 und haben Auswirkung auf die
Energiemanagement-Anwendung 32814.

Die Zustande 5 bis 8 sind Feedback vom Stellantrieb NovoCon®
ChangeOver6.

Der Zustand 3 (Absperrung) sollte nur fiir Wartungsarbeiten
verwendet werden und ist nur méglich, wenn der Durchfluss-
Sollwert 0 % betragt.

In zentralen ChangeOver-Anwendungen werden die Zusténde 1
und 2 verwendet, um Heizen oder Kiihlen anzuordnen.

0x802C
32812

3,4

L/s und 6

WORD

Automatische
CO6-Bewegung

1:EIN
2: AUS

1:EIN

1: EIN: Wenn der CO6-Betrieb ausgewahlt wurde, wird das
ChangeOver6-Ventil einmal in der Woche von der aktuellen
Stellung in die Absperrstellung und wieder zurtick bewegt, um ein
Festsetzen zu verhindern.

2: AUS: Das Bewegen des Ventils ibernimmt das BMS.

0x802D
32813

3,4

L/s und 6

WORD

Aktivierung
Energiezahler

1: Aus
2:An

1:Aus

Energiezéhler aktivieren/deaktivieren

0x802E
32814

3,4

L/s und 6

WORD

Energie-
management

1: Nicht aktiv
Leistungsmanager:
2: Leistungsbegrenzung
3: Leistungsregelung
Delta-T-Manager:

4: Min. Begrenzung Delta T
5:Eingestellte Delta-T Regelung
6: Min. Begrenzung der
Rucklauftemperatur
7:Max. Begrenzung der
Rucklauftemperatur
8: Einstellung Riicklauftemperatur-
Regelung

1: Nicht
verwendet

Funktionen aktivieren, um die Systemleistung zu optimieren.
Zustand 1: Nicht aktiv.

Zustand 2: Wenn die Leistung tiber dem in Register 32832 oder
Register 32834 eingestellten Wert liegt, wird der NovoCon diese
auf den in Register 32832 und/oder 32834 festgelegten Grenzwert
regeln. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das Warnungs-
Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Zustand 3: Die Durchflussmenge durch das Ventil wird durch
Register 33280 in kW oder kBTU/h (ausgewahlt in 32793) geregelt
und basiert auf Durchflussmenge und Temperatureingénge.
Zustand 4: Wenn der Delta-T-Wert in Register 32836 und/

oder 32838 liberschritten wird, beginnt der NovoCon, das

Ventil zu schlieBen, bis die Werte in Register 32836 und/oder
32838 erreicht sind. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das
Warnungs-Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Zustand 5: Der konstante Delta-T-Wert wird in Register 32836
und/oder 32838 eingestellt und der NovoCon wird die Temperatur
innerhalb dieser Grenzwerte regeln. Wenn die Begrenzung
aktiviert ist, wird das Warnungs-Bit 23 in Register 33536 auf ,ein”
geschaltet.

Zustand 6: NovoCon stellt die min. Riicklauftemperatur sicher,
die in den Registern 32840 und 32842 eingestellt wird. Der
Zustand wird hauptséchlich fir Kihlanwendungen verwendet.
Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das Warnungs-Bit 23 in
Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Zustand 7: NovoCon stellt die max. Ricklauftemperatur sicher,
die in den Registern 32840 und 32842 eingestellt wird. Der
Zustand wird hauptséchlich fir Heizanwendungen verwendet.
Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das Warnungs-Bit 23 in
Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Zustand 8: Ein konstanter T2-Wert wird in Register 32840 und/
oder 32842 eingestellt. Der NovoCon regelt so, dass diese Werte
konstant bleiben.
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Modbus- Lesen/ [Modb Modbus- Objekt-/ q Standard- q Persistent
Regi Schreiber ktion|Datentyp Paramétername Beschrelbung Einstellung BeschrelbunglcegVeriencung Ja/Nein
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage der Tabelle unten:
1:0-5VDC
2:0-10VDC
0x8020 34 Artund Bereich Dient zur'AuswahI von Art 3:2-10VDC
32800 L/s unld 6 WORD analoges und Bereich des analogen 2:0-10VDC | 4:5-10VDC Ja
Regelsignal Regelsignals 5:2-6VDC
6:6-10V DC
7:0-20 mA
8:4-20 mA
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage der Tabelle unten:
] Aktion, die der Stellantrieb bei . 1: Keine Aktion
st us | 24 | woro Akgg;efﬁ'i‘g'i':ﬁes einem fehlenden analogen Lkeine | 2:SCHLIESSEN s
Regelsignal einleitet. 3: OFFNEN
4: Auslegungsdurchfluss 50 %

" Ein Nulldurchfluss-Sollwert-Befehl 33289 schlief3t das AB-QM- sodass weder Heizen noch Kiihlen stattfindet Verwenden Sie fiir diesen Zweck auf keinen Fall die
Wartungsabsperrfunktion des CO5-

Umgeb atur entspricht oder wenn kein Endgerdit montiert ist. Eine Verdnderung der Wassertemperatur in einem geschlossenen Endgerdt kann

P

& Die Absperrfunktlon des CO6-Ventils sollte nur bei Wartungsarbeiten und auch nur dann eingesetzt werden, wenn die Wassertemperatur im Endgerdit der

zu einem Druckanstieg und ggf. zu Beschddigungen des Endgeriits fiihren.

Modbus-Register - Konfiguration (Fortsetzung)

Modbusgl MLezeng(ModbusgijModbusg CLIEG) Beschreibun Standard- | poopoiren Beschreibung der Verwendun. Persistent
Register [Schreiben|Funktion | Datentyp | Parametername 9 Einstellung 9 9 Ja/Nein
0x8022 3,4 Ausgewaihlter Eingestellter Typ des Ventils AB-QM, 4: AB-QM . ) _qgu
32802 L/S und 6 WORD Ventiltyp das der Stellantrieb regelt DN 15 N/A Siehe Tabelle ,Auswahl des Ventiltyps 1-17 Ja
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage
Dauer, die der Stellantrieb benétigt, der Tabelle unten:
um sich T mm zu bewegen, oder 1:3s/mm
0x8023 3,4 B alternativ eine spezifizierte . 2:6s/mm
32803 L/s und 6 WORD Stellzeit Zeitkonstante (siehe 32774). 424 s/mm N/A 3:12s/mm a
Der Wertebereich der Zeitkonstante 4:24 s/mm
betragt 18 bis 700 Sekunden. 5: Zeitkonstante (Einstellung tber Register
0x8006)
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage
der Tabelle unten:
. 1: Automatische Baudraten-Erkennung
- . L 2:9.600 Bit/s
0x8024 s 3,4 WORD Baudrate Fur die Bus-Kommunikation Automatische N/A 3:19.200 Bit/s Ja
32804 und 6 verwendete Baudrate Baudraten- . R
Erkennung 4:38.400 Bit/s
5:57.600 Bit/s
6:76.800 Bit/s
7:115.200 Bit/s
Auswahlvon 1, 2, 3 oder 4 oder auf
Grundlage der Tabelle unten:
1:1-8-N-2
. 2:1-8-0-1
0x8025 3,4 Ausgewahlter - ~- . e o
32805 L/s und 6 WORD UART-Betrieb Unterstiitzte Ubertragungsarten 5: Autoparitat N/A 431 12&11 Ja
5: Autoparitat
Datenformat: (Startbit — Datenbits —
Paritétsbit - Stoppbits)
0x8026 3,4 Fir die Kommunikation verwendete Fur die Kommunikation verwendete
32806 Ls unde | WORD Slave-ID Slave-ID. N/A NA | Slave-ID e
1: DIP-Schalter-Einstellungen
Slave- 1:DIP- 2: Benutzerkonfiguration tiber Modbus
0x8027 L/s 3.4 WORD ID Zuweisungs- | Auswahlmethode der Slave-ID-Adresse. Schalter- N/A Wenn die DIP-Schalter falsch eingestellt Ja
32807 und 6 . sind, prift der Stellantrieb automatisch,
methode Einstellungen h - N N
ob durch die Benutzerkonfiguration eine
Slave-ID vorhanden ist.
Auswahl Feldbusprotokoll.
Siehe auch den Abschnitt zu den DIP- Auswahlvon 1, 2 oder 3 oder auf Grundlage
0x8028 3,4 Schaltereinstellungen im Datenblatt. der Tabelle unten:
32808 L/s und 6 WORD Bus-Protokoll Wenn das Protokoll gedndert wird, ist | 1: DIP-Schalter N/A 1: DIP-Schalter Ja
ein Aus- und Einschalten notwendig, 2:BACnet
damit der Stellantrieb das neu 3:Modbus
ausgewdhlte Protokoll ibernimmt.
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage
der Tabelle unten:
. ~ 1: LED-Normalbetrieb
0x8029 s 3,4 WORD LED-Betrieb Die LED-Anzeigeoptionen. 1:LED- N/A | 2:Nur Alarme anzeigen s
32809 und 6 Normalbetrieb
3:Alle LEDs AUS
4: Blinkt (kann verwendet werden, um die
Position des Stellantriebs zu ermitteln)
Einheiten zum S . 0:kWh
0x8030 Ls 34 | WORD | Einstellen des Einheiten zum Einstellen des 0:kWh 1:MJ | MaBeinheiten fiir 33290 und 33292. 5
32816 und 6 P Energiezéhlers
Energiezdhlers 2:kBTU
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Modbus- Lesen/ |Modbus-| Modbus- Objekt-/ q Standard- A n . Persistent
Register [Schreiben|Funktion| Datentyp | Parametername Beschreibung Einstellung Einheiten Beschieibungdenvenvendung Ja/Nein
0: Inaktiv
1: Aktiv
Durch die Aktivierung dieser Funktion
werden analoges Ausgangssignal
(33286) und Stellung der Ventil6ffnung
miteinander verkntipft. Art und Bereich
des Spannungsausgangs werden mit dem
aktuellen Wert (32800) verkniipft. Diese
0x8031 3,4 Analoges Analogen Ausgang gemaf . . Funktion kann z. B. fir Gebldseregelung
32817 Lis und 6 WORD Riickmeldesignal Ventilstellung einstellen O:Inaktiv N/A im Geblasekonvektor verwendet werden .
und ist nur verfiigbar, wenn 32810
Anwendungsbetriebsart in Zustand 1 ist:
Analoge Regelung oder Zustand 2: Digitale
Regelung.
Wenn 32817 aktiviert ist und das analoge
Ausgangssignal (33286) manuell eingestellt
werden muss, muss die Einstellung von
32817 auf inaktiv umgeschaltet werden.
Waérme-Reset = Aus- und Einschalten.
Kélte-Reset = Zurticksetzen auf
Werkseinstellungen.
Es wird darauf hingewiesen, dass
0x8500 nach einem Zuriicksetzen auf 0x5741/22337: Warm-Reset
34048 w 6 WORD Reset Werkseinstellung automatisch N/A N/A 0x434F/17231: Kalt-Reset. A
eine Kalibrierung durchgefihrt
und alle Einstellungen auf die
Werkseinstellungen
zuriickgesetzt werden.
Modbus-Register — Betrieb
Modbus- Lesen/ Modbus- | Modbus- Objekt-/ q Standard- Al A Persistent
Register Schreiben | Funktion | Datentyp | Parametername Beschreibung Einstellung Einheit Bescheibungidenverwendung Ja/Nein
Der Durchfluss-Sollwert durch %, 1/h, .
oXs200 /S |3,4undis| FLOAT Durehfluss- das AB-QM-Ventil. 100%  [gpmkw, | DurchflussSollwertin Prozent, Nein
33280 Einheit gemaf 32788 kBTU/h - P °
Auslegungsdurchfluss-Feedback in Prozent,
Riickmeldung Durchflussanzeige auf d. h. 0 bis 100 entspricht 0 bis 100 %.
0x8202 L 3und4 FLOAT aktueller Grundlage (:!er Position der N/A %, 1/h, Ist I/h (gpm) in 32787 ausgewghlt, wird der Nein
33282 Durchfluss Stellantriebsstange. gpm Ventildurchfluss auf den Maximalwert des
Einheit gemaR 32788 ausgewahlten Ventils (32776) eingestellt.
Sonst: 100 %
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage
Betriebsart des Zeigt die aktuelle Betriebsart d?rTabeIIe untgn:
0x8204 s 3,4und6 WORD Stellantriebs des Stellantriebs an. Hier kdnnen 1 N/A 1'2’.\‘;;{?;{22?:::% ;j:;ze;
33284 ' und spezielle die Kalibrierung, Spilung und Normalbetrieb '3' Spiilun 9 aunds '
Funktionen Entliftung aktiviert werden Tr puiung
4: Entltftung
5: Alarm
Wert der Ausgangsspannung
im Digital- oder Analogbetrieb
Spannung (32810). .
0x8206 . . ~ . . Spannungsniveau, .
33286 L/S 3,4und 16 FLOAT am analogen Hlnwe|§.lm COo6 Betrlgb undim \ Volt d. h. 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00 V. Nein
Ausgang invertierten CO6-Betrieb kann
der aktuelle Wert nicht eingestellt
werden
Abgegebene Leistung des
Endgeréts auf Grundlage
der Messungen des
Wasserdurchflusses und der
Temperaturdifferenz zwischen Leistung in kW oder kBTU/h,
Vorlauf (33218) und Riicklauf d. h.-1000,00 bis 1000,00 entspricht
0x8208 . (33220). kw, -1000,00 bis 1000,00 kW .
33288 L/s 3,4und16 FLOAT Leistungsabgabe Positive Werte stehen fir die kw kBTU/h oderin kBTU/h, Nein
abgegebene Warmeleistung. d. h.-1000,00 bis 1000,00 entspricht
Negative Werte stehen fiir die -1000,00 bis 1000,00 kBTU/h
abgegebene Kalteleistung.
Die Einheiten kdnnen iber die
MaBeinheitseigenschaft des
Objekts gedndert werden.
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Modbus-Register - Betrieb (Fortsetzung)

Modbus- Lesen/ Modbus- Modbus- Objekt-/ . Standard- A A A Persistent
Register | Schreiben | Funktion | Datentyp | Parametername Cosdiraliy Einstellung Elbelt Beschreibungidenyverwendung Ja/Nein
oXs20A . _— _— " . kWh, MJ, Summierter Energiezahler fiir Heizen.
J
3200 L/S 3,4und 16 FLOAT Heizenergiezéhler | Energiezahler fiir Heizen kWh KBTU d. h. 0,00 bis 100,00 entspricht 0,00 bis 100,00 kWh a
0x820C . N - e kWh, MJ, Summierter Energiezéhler fur Kithlen.
33202 L/S 3,4und 16 FLOAT Kélteenergiezahler | Energiezéhler fiir Kiihlen kWh KBTU d. h. 0,00 bis 1000,00 entspricht 0,00 bis 1000,00 kWh Ja
Voreingestellter Wert far Wenn Register 32'814'Zus.tand.Le|stungsl}egrenzer
0x8040 Max. Leistung fiir die Auslegungsleistung kW, verwendet wird, ist dies die max. zulassige
L/s 3,4und 16 FLOAT e . X N kw / Energieabgabe. Mit diesem Wert soll die Heizleistung Ja
32832 Heizen im Heizbetrieb, wenn das kBTU/h .
Regelsignal 100 % betrigt durch das Endgerat begrenzt werden.
D. h. 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00 kW
Voreingestellter Wert fiir Wenn Reglséer 32‘8;4.Zu§'tang'LE|stungsllf)legrenzer
0x8042 Max. Leistung fiir die Auslegungsleistung kW, verwendet wird, ist dies die max. zulassige
L/s 3,4und 16 FLOAT . I N kw / Energieabgabe. Mit diesem Wert soll die Kiihlleistung Ja
32834 Kiihlung im Kiihlbetrieb, wenn das kBTU/h h .
Regelsignal 100 % betrigt durch das Endgerat begrenzt werden.
D. h. 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00 kW
Flr Register 32814 Zustand Min. Delta-T-Management
0x8044 Delta-T Wert ’ . o o .| und Eingestellte Delta-T-Regelung ist dies der Wert, auf
J
32836 L/s 3,4und 16 FLOAT Heizen Eingestellter Wert fiir Delta T C Coder °F dem die Regelung fir Heizen basiert. a
D. h. 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
Flr Register 32814 Zustand Min. Delta-T-Management
0x8046 Delta-T Wert . " o o .| und Eingestellte Delta-T-Regelung ist dies der Wert, auf
32838 L/s 3,4und 16 FLOAT Kiihlen Eingestellter Wert fiir Delta T C Coder °F dem die Regelung far Kihlen basiert. Ja
D. h. 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
Flr Register 32814 Zustand Max. Ruicklauftemperatur-
X . Management und Eingestellte Riicklauftemperatur-
0x8048 L/S 3,4und 16 FLOAT T2 Heizen Emgestellter Wert fir T2 °C °Coder °F Regelung ist dies der Wert, auf dem die Regelung Ja
32840 (Ricklauf) " . .
flir Heizen basiert.
D. h. 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
Fir Register 32814 Zustand Min. Riicklauftemperatur-
X - Management und Eingestellte Riicklauftemperatur-
0x804A L/S 3,4und 16 FLOAT T2-Wert Kiihlen ElngesteI!Fer Wert fr T2 °C °C oder °F Regelung ist dies der Wert, auf dem die Regelung Ja
32842 (Ricklauf) e .
fiir Kiihlen basiert.
D. h. 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
Modbus-Register - Information
Modbus- Lesen/ Modbus- | Modbus- Objekt-/ . Standard- N N A Persistent
Register | Schreiben | Funktion | Datentyp | Parametername (e ey Einstellung ElRb=iC BeschielbungCenVenvencung Ja/Nein
Nenndurchfluss Einheit (I/h oder -
0x8100 " Nenndurchfluss des A Nenndurchfluss z. B. in Liter pro Stunde,
N/A
33024 t 3und4 FLOAT des ausg.ewahlten ausgewdhlten Ventiltyps 450 gpm) gemaf d. h. 0 bis 450 entspricht 0 bis 450 I/h. &
Ventiltyps Ventil-Tabelle
. . Stellung in mm beim Ventilstellung fir den Nenndurchfluss in
03X3%12062 L 3und4 FLOAT Vﬁ::rl‘s(;ilrlsﬁf?ut;? Nenndurchfluss des N/A Millimeter Millimeter, N/A
ausgewdhlten Ventils d. h.0,5 bis 5,8 entspricht 0,5 bis 5,8 mm.
Maximalwert, den der Maximaler
Maximalwert ! Einstellbereich Maximalwert Auslegungsdurchfluss
0x8104 Auslegungsdurchfluss N
33028 L 3und4 FLOAT Auslegungs- bei ausgewahltem Ventil aus Tabelle % oder in Prozent, N/A
durchfluss ge “Auswahl des d. h. 20 bis 100 entspricht 20 bis 100 %.
erreichen kann . ”
Ventiltyps'
(;288560 L/s 3und 4 STRING | Geratebezeichnung Produktbezeichnung NovoCon S N/A Gemal ASClI kodierte STRING-Daten Ja
03)(3801;; L 3und4 STRING | Modellbezeichnung Typ des Stellantriebs Co6 N/A GemaB ASCIl kodierte STRING-Daten Ja
03)(38112600 L 3und4 STRING | Name des Anbieters Name des Herstellers Danfoss A/S N/A GemaB ASCIl kodierte STRING-Daten Ja
. Der Einbauort usw. kann N .
0x8180 L/s 3,4und 16 | STRING Beschreibung |y, ch Freitext beschrieben N/A N/A GemaB ASCllkodierte STRING-Daten. Max. |,
33152 Einbauort 50 Zeichen
werden. Z.B.Raum 1
0x81A0 Seriennummer des Die Beschreibung dieses Objekts umfasst
L 3,4 STRING Seriennummer . N/A 1 die Seriennummer des Stellantriebs (zur Ja
33184 Stellantriebs ; R K
Produktionszeit programmiert).
0x8108 L 3,4 LONG Produkt-ID Serlennumrperdes N/A 1 Einzigartige Prodykt—lD. Der letzte Teil der Ja
33032 Stellantriebs Seriennummer.
0xB10A L 3und4 | WORD | Software-Version Software-Version des N/A N/A GeméB ASCIl kodierte WORD-Daten Ja
33034 Stellantriebs
0xB108 L 3und4 | WORD | Hardware-Version | Hardware-Version des N/A N/A GemaB ASCIl kodierte WORD-Daten It
33035 Stellantriebs
Sifg;:::cg:; ((\rgl_%d:nrq Gemessenes Spannungsniveau,
| | lei d d.h. 0,00 bis 10,00 entspricht 1,00 bis
0x81C0 Analoger analogen Regeleingang, das 10,00V
L 3und4 FLOAT Spannungs- oder | vom Stellantrieb gemessen N/A V/mA ' Nein
33216 Stromeingan: wird. Im CO6-Betrieb kann oderinmA,
gang M " d. h.0,00 bis 20,00 entspricht 0,00 bis
mA nicht ausgewahlt
20,00 mA
werden.
Temperatur/Widerstand, Gemessene Temperatur in °C, d. h.-10 °C
gemessen von den bis 120 °C
angesch.l.ossenerl oder gemessener Widerstand, d. h. 900 Q
0x81C2 T1- oder PT1000-Fiihler. Fir bis 10 kQ
L 3und4 FLOAT . . 33288 (Leistungsabgabe) °C °C,°F,Ohm . o . Nein
33218 Widerstandseingang ; ) . Bei Nutzung als potenzialfreie Kontakte gilt:
ist Register 33218 die .
: Geschlossener Schaltkreis < 900 Q, offener
Temperatur im Vorlauf und )
. - Schaltkreis > 100 kQ.
33220 die Temperatur im .
. Empfohlene max. Kabelldnge: 2 m.
Riicklauf.
Temperatur/Widerstand, Gemessene Temperatur in °C, d. h.-10 °C
gemessen von den bis 120 °C
angesch»l.ossenen" oder gemessener Widerstand, d. h. 900 Q
0x81C4 T2- oder PT1000-Fihlern. Fir bis 10 kO
L 3und4 FLOAT . . 33288 (Leistungsabgabe) °C °C,°F,Ohm . o . Nein
33220 Widerstandseingang . X . Bei Nutzung als potenzialfreie Kontakte gilt:
ist Register 33218 die .
: Geschlossener Schaltkreis < 900 Q, offener
Temperatur im Vorlauf und .
X X Schaltkreis > 100 kQ.
33220 die Temperaturim P
. Empfohlene max. Kabelldnge: 2 m.
Riicklauf.
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Modbus- Lesen/ Modbus- | Modbus- Objekt-/ q Standard- A A . Persistent
Register | Schreiben | Funktion | Datentyp | Parametername Clesdiralmg Einstellung Elnheit Beschielbunolenienvendung Ja/Nein
Gleichgerichtete Gleichgerichtete Spannung, die den
0x8402 Spannung, Gemessene, Stellantrieb antreibt
L 3und4 FLOAT ! gleichgerichtete Spannung, N/A Volt - : Nein
33794 gemessen vom die den Stellantrieb antreibt Zu niedrige Spannung: 16,1-17,5V
Stellantrieb Zu hohe Spannung: 38,3-43,4V
0x8404 Temperaturim Im Stellantrieb gemessene Im Stellantrieb gemessene Temperatur. .
N
33796 L 3und4 FLOAT Stellantrieb Temperatur N/A N/A Einheit gemaR 32790. en
. Gesamtzahl der .
0x8406 L 3und4 LONG BetAnebsstunden Betriebsstunden des Stunden Stunden Gesamtzahl der Betrl_ebsstunden des s
33798 insgesamt . Stellantriebs
Stellantriebs
Bei 100 % haben Ventil und Stellantrieb die
0x8408 Geschatzte Berechneter Prozentsatz der 5 geschéatzte Mindestlebensdauer erreicht.
33800 L 3und4 LONG Lebensdauer erwarteten Lebensdauer % N/A Es wird empfohlen, Ventil und Stellantrieb e
auszutauschen.
0x8410 Minuten seit letzter Minuten, seitdem der Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte
L 3und4 LONG v Stellantrieb das letzte Mal Minuten Minuten uten X Nein
33808 Einschaltung . Mal eingeschaltet wurde
eingeschaltet wurde
Minuten, seitdem der
0x8412 Minuten seit letzter | Stellantrieb das letzte Mal . . Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte
33810 - 3und4 LONG Kalibrierung kalibriert wurde (Anpassung Minuten Minuten Mal kalibriert wurde a
an das Ventil AB-QM)
Minuten seit Minuten, seitdem das
0x8414 L 3und4 LONG vollstandigem Ventil AﬂB—QM das letzte Mal Minuten Minuten Minuten, seitdem das Ventil vollstandig 1
33812 . vollstandig geschlossen geschlossen wurde
SchlieBen
wurde
Minuten seit Minuten, seitdem das . . . .
0x8416 L 3und4 LONG vollstandigem Ventil AB-QM das letzte Mal Minuten Minuten Minuten, seltdgm das Ventil vollstandig Ja
33814 - . . geoffnet wurde
Offnen vollstdndig gedffnet wurde
Alarme und Warnungen
Modbus- Lesen/ Modbus- | Modbus- A . Standard- Beschreibung Persistent
Register | Schreiben | Funktion | Datentyp Objekt-/Parametername Beschreibung Ei llung | derVer dung | Ja/Nein
ks . Der Stellantrieb hat erkannt, dass kein analoges . . . .
Alarm: Kein Regelsignal Regelsignal vorliegt 0: AUS Bit 0: 0:AUS, T:EIN Nein
N . . Der Stellantrieb kann das Ventil AB-QM . 1o, . .
Alarm: Fehler beim SchlieBen nicht vollstandig schlieen 0: AUS Bit 1: 0:AUS, 1:EIN Nein
Bei der Kalibrierung des Stellantriebs ist ein Fehler
Alarm: Fehler bei der Kalibrierung | aufgetreten. Wenn z. B. der Stellantrieb NovoCon® S nicht 0: AUS Bit 2: 0:AUS, 1:EIN Nein
auf das Ventil montiert wurde oder das Ventil klemmt
e Zum Zurlcksetzen den Stellantrieb neu kalibrieren oder
Alarmwﬁ|rrzj!1;?£ra1§:1lt:ehler aus- und wieder einschalten, ggf. muss er ausgetauscht 0: AUS Bit 3: 0:AUS, 1:EIN Nein
werden
_Alarm: CO6 ist in manueller _ Der ChangeOver-Stellantrieb ist in manueller
Ubersteuerung oder kann sich Ubersteuerung oder nichtin der Lage, die Stellung 0: AUS Bit 4: 0:AUS, 1:EIN Nein
nicht bewegen zu erreichen.
Alarm: CO6-Stellantrieb nicht Der Stellantrieb ChangeOver®ist nicht angeschlossen . e . .
angeschlossen oder beschadigt oder beschadigt. 0:AUS Bit 5:0:AUS, 1:EIN Nein
Alarm: Temperaturfihler fehlen . . . . .
oder falsch angeschlossen Temperaturfiihler fehlen oder falsch angeschlossen 0: AUS Bit 6: 0: AUS, 1:EIN Nein
Warnung: Temperatur im . . -
Stellantrieb liegt auBerhalb des Die Tempedrea:uernl‘mfzﬁle!?\r;tr:lEgrléeizggsauﬁerhaIb 0: AUS Bit 16: 0:AUS, 1:EIN Nein
empfohlenen Bereichs P
Warnung: Konflikt zwischen der mechanischen
AB-QM-Ventileinstellung und dem NovoCon® S.
Die mechanische Ventileinstellung muss 100 % oder
0x8300 Warnung: Voreinstellungskonflikt mehr sein. Die Warnung wird auch aktiviert, wenn 0: AUS Bit 17: 0: AUS, 1:EIN Nein
L 3und4 LONG . . !
33536 der ausgewahlte Ventiltyp einen anderen Hub als
das tatsachlich verwendete Ventil hat.
Validierung bei der Kalibrierung.
Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung
. ist zu hoch. Wenn die gemessene Spannung héher ist
s an\lflvl?r:msjcgr's%eaE:ur;sgt(:lejrhoch als 43,4V, wird der Alarm fiir eine zu hohe Spannung 0: AUS Bit 18: 0:AUS, 1:EIN Nein
P 9 gung aktiviert. Wenn die gemessene Spannung niedriger ist
als 38,3V, wird der Alarm deaktiviert.
Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung
ist zu niedrig. Wenn die gemessene Spannung niedriger
istals 16,5V, wird der Alarm fiir eine zu niedrige
Warnung: Zu niedrige Spannung Spannung aktiviert. Wenn die gemessene Spannung 0: AUS Bit 19: 0:AUS, 1:EIN Nein
niedriger st als 16,1 V, wird der Motor ausgeschaltet.
Wenn die gemessene Spannung wieder hoher ist
als 17,5 V, wird der Motor erneut eingeschaltet.
Warnung: Fehlerhafte Es wurden Probleme bei der Kommunikation ' S ore 0 . .
Kommunikation wurde erkannt im Netzwerk erkannt 0:AUS Bit 21: 0:AUS, 1:EIN Nein
Warnung: Ungiiltige Slave-ID- Als Slave-ID wurde félschlicherweise 0 oder 127 . 99 . . .
Einstellung ausgewahlt 0: AUS Bit 22: 0:AUS, 1:EIN Nein
. . Eine Begrenzung ist aktiviert, z. B. Leistungsbegrenzung,
Warnung: Eanki?\?il:rbtegrenzung Begrenzung von Delta-T oder min./max. 0: AUS Bit 23: 0: AUS, T:EIN Nein
Rucklauftemperatur.
Warnung: Regler fiir Sollwert fiir Leistung, Delta T oder Ricklauftemperatur
Energiemanagement auBBerhalb liegen auBerhalb des Bereichs oder der Sollwert kann 0: AUS Bit 24: 0: AUS, 1:EIN Nein
des Bereichs nicht erreicht werden.
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Firmware-Update Manuelles Update
Mit BACnet MS/TP
Identifier ORJekLy e Zustandstext | Standard- Beschreibung
Parametername | Schreiben zustand
Befehle und Status fiir das Firmware-Update.
Firr das Update der Firmware verwendete Methoden:
1: Normalbetrieb - Vorbereiten“-Befehl an MSV:19 senden. Der NovoCon ® S
) - bereitet sich auf das Firmware-Update vor und dndert den
2:Vorbereiten - P
3: Bereit 1: Normal- Status in ,Bereit”.
MSV:19 Firmware-Update L/S : ’ . - Datei an FIL:0 senden. Bei Erfolg sollte der Status
4: Fehler betrieb .
5. Emofangen +Empfangen” sein.
‘6' Up datge - ,Update”-Befehl senden. Der NovoCon ° S fiihrt einen
e Neustart durch und aktualisiert die Firmware. Nach
einem erfolgreichen Firmware-Update sollte der Status
,Normal” sein.
- Objekt-/ Lesen/ Standard- .
Identifier Parametername | Schreiben Zustandstext zustand Beschreibung
Fir das Update .
FIL:0 Datei w der Firmware N/A Wird fiir die Ubertragung der neuen Firmware auf
verwendete den NovoCon ® S verwendet.
Datei
Mit Modbus RTU
Modbus- Lesen/ Modbus- Modbus- Objekt-/ Standard-

Beschreibung Beschreibung der Verwendung

Register | Schreiben | Funktion Datentyp | Parametername Einstellung

Befehle und Status fur

das Firmware-Update.

Fir das Update der Firmware
verwendete Methoden:

- Vorbereiten“-Befehl an 34049
senden. Der NovoCon ® S bereitet
sich auf das Firmware-Update vor
und dndert den Status in ,Bereit”.

1: Normalbetrieb
2:Vorbereiten

0x8501 L/s 3,4und6 WORD | Firmware-Update 3: Bereit T:Normal- | 1y ei mit Modbus-Funktion 21
34049 4:Fehler betrieb .
senden. Bei Erfolg sollte der Status
5:Empfangen Empfangen” sein
6: Update »EMptang .

- ,Update“-Befehl senden. Der
NovoCon ®S fiihrt einen Neustart
durch und aktualisiert die Software.
Nach einem erfolgreichen
Software-Update sollte der
Status ,Normal” sein

Wenn die Modbus-Funktion 21 (0x15) zum Aktualisieren der Firmware im NovoCon® S verwendet

wird, ist es notwendig, das Upload in kleinere Abschnitte zu unterteilen, da im Modbus nur Dateien

bis zu einer bestimmten GroRe verarbeitet werden konnen. Weitere Details sind dem Modbus-Standard
zu entnehmen.

Im Modbus werden Ubertragung und Update mehrerer NovoCon® S durch Senden der Firmware
an die Slave-ID 0 unterstitzt. Hierfiir muss jedoch jeder NovoCon® S im ,Vorbereiten”-Zustand sein,
bevor die Firmware hochgeladen werden kann.

Automatisches Update mit dem Konfigurationstool von Danfoss

Mit dem Konfigurationstool von Danfoss kdnnen die Konfiguration, Inbetriebnahme und
Firmware-Updates einfach durchgefiihrt werden. Weitere Informationen dazu befinden
sich in der separaten Betriebsanleitung.
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Temperaturfiihler

Funktionsbeschreibung

Die Fuhlereinheit umfasst ein Element aus Platin,
dessen Widerstandswert sich proportional zur
Temperatur verandert.

PT1000-Fiihler (1000 Ohm bei 0 °C):

Der Fihler ist eingestellt und erfiillt die
Toleranzanforderungen der Klasse B gemaf3
EN 60751.

Die Genauigkeit der Temperaturmessung
betrdgt bei einem typischen Messbereich
etwa 0,5°.

Es ist unwahrscheinlich, dass bei der
Berechnung der Temperaturdifferenz AT

eine Messabweichung beider Flhler
eingerechnet wird.

Aus diesem Grund wird erwartet, dass bei

der Messung von AT eine Genauigkeit von 0,5°
vorliegt, wenn die Fiihler ordnungsgemaf}
montiert sind.

Aufgrund elektromagnetischer Interferenzen
wird empfohlen, die Temperaturfiihler mit ) .
einem Kabel von max. 2 m Lange anzuschlieBen. Tauch-/Universaltemperaturfiihler
Wenn lange oder diinne Kabel verwendet
werden, ist es ggf. notwendig, ein Offset
der Temperaturablesung im BMS-System

12.5

¢4,8»@
M
il

* L 5.8

zu machen.
R (typ.) Temp. Temp. Toleranz

Ohm °C °F °C
1117 30 86 0,45
1078 20 68 0,40
1039 10 50 0,35
1000 0 32 0,30
961 -10 14 0,35
922 -20 -4 0,40
882 -30 -22 0,45

Ausschreibungstext

Der Stellantrieb NovoCon® S

Modulierender Stellantrieb mit Feldbusanbindung (BACnet MS/TP und Modbus RTU) fiir die
Regelung von druckunabhangigen Strang- und Regelventilen mit den Nennweiten DN 10 bis 32.
Regelsignal: BACnet MS/TP, Modbus RTU, 0-10 V/2-10 V, 0-20 mA/4-20 mA

Direkter Anschluss an einen Stellantrieb fiir einen 6-Wege-Kugelhahn mit Positionsriickmeldesignal”
Direkter Anschluss an zwei PT1000-Anlege-/Tauchfiihler zur Energieverbrauchs-Anzeigei

Direkter Anschluss an Ein-/Ausgdnge: zwei Widerstdnde, AO und Al

Die Funktionen des Stellantriebs kénnen per Fernzugriff (iber den Feldbus eingestellt werden:

- Voreinstellung des Auslegungsdurchflusses

- Spiilung des Ventils und des Endgerdits

- Intrinsische Alarmmeldung: Fehler beim Schlief3en

- Alarm, wenn der 6-Wege CO6-Stellantrieb blockiert oder nicht angeschlossen ist oder sich in manueller
Hubverstellung befindet”

- Vorlauf- und Riicklauftemperaturwerte und Energieverbrauchs-Anzeige?

- Energiezdhler (kWh, MJ, kBTU) ?

- Alarmausl6sung: hohe/niedrige Temperaturdifferenz und nicht angeschlossene Temperaturfiihler?
- Alpha-Wert-Einstellung

- Auswabhl der Stellzeit (3/6/12/24s/mm)

- Auswahl der Offnungs-/SchlieBdauer (von 18 s bis 700 s)

- Automatische MAC-Adressierung (nur BACnet)

- Automatische Baudraten-Erkennung

- Durchflussanzeige in I/h auf Grundlage des gemessenen Hubs

Austauschbarkeit gemdl eu.bac in Kombination mit Ventil (PIBCV) AB-QM

Versorgungsspannung: 24 V DC/AC, 50/60 Hz

Spindelpositionsgenauigkeit: £0,05 mm

Kabel: Halogenfreie Kabel mit Stecker (1,5m, 5 m, 10 m)

Temperaturfiihler: 2 Pt1000-Oberfldchenfiihler oder -Tauchfiihler (1,5-m-Kabel mit Stecker)

64 Stellantriebe kbnnen im selben Netzwerk angeschlossen sein
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IP-Schutzart: 54

Hub: 7 mm

Bei BACnet Testing Laboratories (BTL) gelisteter Feldbus (BACnet MS/TP)

Funktion fiir die manuelle Ubersteuerung

Inbetriebnahme-Tool fiir die Adressierung, Parametrierung und hydraulische kontinuierliche
Inbetriebnahme verfiigbar

' CO6-Anwendung

2 Energieanwendung

3 Anwendung mit Fernein- und ausgdngen (1/0)
4 Zertifizierung beantragt

Fehlersuche

Priifung des BACnet-Feldbusses:

Es ist moglich, den Zustand des Feldbusses zu tberprifen, indem Fehlermeldungen in Bezug
auf den Stellantrieb begutachtet werden. So kdnnen die Kommunikation geprift und mégliche
Feldbus-Probleme friihzeitig erkannt werden. Das Priifen erfolgt Gber die Objektwerte AV:15
bis AV:19.

Funktion des BACnet-Netzwerks:

Ein wichtiger Aspekt fiir den ordnungsgemafen Betrieb des Stellantriebs ist ein gut funktionierendes
Netzwerk. Einige Werte, die Sie Gber die Funktion des Netzwerks informieren, finden Sie in den
Objekten AV:15 bis AV:19. Die wichtigsten Werte sind AV:17 (Zahlung Server-Fehler) und AV:19 (Fehler
Server-Timeout). Diese beiden Werte sollten deutlich niedriger sein als die von AV:15, AV:16 und AV:18.
Im Allgemeinen ist es wichtig, dass die Werte von AV:17 und AV:19 nicht stetig erhdht werden.

Funktion der Spannungsversorgung:

Das Objekt/Register AV:6/33794 kann verwendet werden, um zu priifen, ob die fiir den Antrieb des
Stellantriebs verwendete Spannungsversorgung und Verkabelung den Spezifikationsanforderungen
entspricht. Der Wert von AV:6/33794 steht fir die aktuell im Stellantrieb gemessene Spannung.

Dies ist die Spannung, die der Stellantrieb zu jeder Zeit iberwacht. Er reagiert, wenn die Spannung
auflerhalb eines empfohlenen Bereichs liegt. Die folgende Tabelle zeigt, wie der Stellantrieb bei
verschiedenen Spannungswerten reagiert.

Spannung (aktueller Wert von Reaktion
AV:6/33794)

Die LED-Alarmanzeige wird aktiviert. Die Warnung BV: 15/33536 Bit 19 wird
ausgegeben und es wird angezeigt, dass die Versorgungsspannung zu niedrig ist.
Der Motor wird ausgeschaltet. Die LED-Alarmanzeige wird aktiviert und der
Spannung unter 16,1V Stellantrieb gibt immer noch die Warnung BV:15/33535 Bit 19 aus, sofern die
Spannung nicht zu niedrig ist.

Der Motor wird eingeschaltet. Die LED-Alarmanzeige wird deaktiviert und
Spannung steigt dann tGber 17,5V kehrt zum Normalbetrieb zuriick. Die Warnung BV:15/33536 Bit 19 kehrt zum
Normalbetrieb zuriick.

Die LED-Alarmanzeige wird aktiviert. Die Warnung BV:14/33536 Bit 18 wird
ausgegeben.

Die LED-Alarmanzeige wird deaktiviert und kehrt zum Normalbetrieb zurick.
Die Warnung BV:14/33536 Bit 18 kehrt zum Normalbetrieb zurtick.

Spannung unter 16,5V

Spannung steigt Gber 43,4V

Spannung fallt dann unter 38,3 V

HINWEIS: Die Spannung andert sich stetig in Abhangigkeit des Betriebs aller angeschlossenen
Stellantriebe und anderen Gerate. Die Versorgungsspannung steigt und sinkt, wenn:

- die Spannungsversorgung nicht belastbar und stabil ist

- in der Daisy-Chain-Verkettung lange Kabel verwendet werden

Wenn eine gréBere Anzahl an Stellantrieben zur gleichen Zeit in Betrieb ist, wird die
Versorgungsspannung reduziert (vor allem bei den letzten Geraten einer Daisy-Chain-Verkettung).

Die Spannungen der Stellantriebe sind ordnungsgemaR, wenn alle Werte von AV:6/33794 bei Betrieb
aller Stellantriebe tiber 18 V liegen. Um sicherzustellen, dass die Spannung in jedem Gerat auch bei
sehr schlechten Betriebsbedingungen ordnungsgemal ist, wird Folgendes empfohlen:

- Schalten Sie alle Stellantriebe in der Daisy-Chain-Verkettung zur gleichen Zeit ein. Wahrend alle
in Betrieb sind, priifen Sie jeden Wert von AV:6/32794. Diese Werte sollten immer noch tiber 18 V
liegen und es sollten wie zuvor erwdhnt keine Alarme in Bezug auf die Versorgungsspannung
ausgeldst oder angezeigt werden. Wenn die LED-Alarmanzeige aktiviert, ein BACnet-/Modbus-
Alarm ausgel6st oder ein Wert niedriger als 18 V ist, sollte die Verkabelung Gberprift werden.

- Prifen Sie die Werte von AVO:0. Dieses BACnet-Objekt umfasst drei Werte: Gemessene
Durchschnittsspannung, Gemessene Maximalspannung und Gemessene Minimalspannung.
Der wichtigste Wert ist ,Gemessene Minimalspannung®. Er weist auf die wahrend des Betriebs
des Stellantriebs gemessene niedrigste Spannung hin.

VD.HU.X1.03

© Danfoss | 2018.06 | 39



ENGINEERING
TOMORROW

Datenblatt NovoCon® S

Danfoss GmbH
heating.danfoss.de ¢ +49 69 97 53 30 44  E-Mail: CS@danfoss.de

Die in Katalogen, Prospekten und anderen schriftlichen Unterlagen, wie z.B. Zeichnungen und Vorschldgen enthaltenen Angaben und technischen Daten sind vom Kéufer vor Ubernahme und
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