Datenblatt

Digitaler Stellantrieb NovoCon® S

Beschreibung

Beim NovoCon® S handelt es sich um einen
multifunktionalen Hochgenauigkeits-Stellantrieb mit
Feldbus. Er wurde speziell fiir die Verwendung mit
dem druckunabhéngigen Strangventil AB-QM in den
Nennweiten von DN 10 bis DN 32 konzipiert.

Der Durchfluss wird durch das druckunabhangige
Regelventil AB-QM geregelt, um eine Uberversorgung
und einen damit verbundenen geringeren
Wirkungsgrad des Kessels oder der Kaltemaschine zu
vermeiden.

Der Stellantrieb wird in Kombination mit einem
AB-QM fiir die Regelung des Durchflusses von
Gebldsekonvektoren, Deckenkihlkonvektoren,
Induktionsgeraten, kompakten Zwischeniberhitzern,
Zwischenkiihlern, Heiz-/Kiihldecken, Klimageraten
und anderen Endgeraten flr die Zonenregelung

mit warmem oder kaltem Wasser als geregeltem
Fordermedium eingesetzt. Seine Genauigkeit,

seine Fahigkeit zur Regelung per Fernzugriff und

die Durchflussanzeige tragen wesentlich zu einer
zeitsparenden Inbetriebnahme, einer einfachen
Wartung, einem verbesserten Raumkomfort, einer
gerechten Kostenverteilung von Warme-/Kalteenergie
und zu héheren Energieeinsparungen bei.

Die hohe Positionsgenauigkeit des Stellantriebs und
die lineare Charakteristik des druckunabhangigen
Ventils AB-QM sorgen dafiir, dass der NovoCon® S als
Durchflussanzeiger eingesetzt werden kann.

Das Einstellen der Stellantriebs- und Ventilparameter
erfolgt tiber einen Feldbus. Die Regelung erfolgt beim
NovoCon® S liber Feldbus oder analoge Eingédnge.

Typische Anwendungen sind:

+ Heiz- und Kiihldecken im 4-Rohr-System.

+ Gebldsekonvektoren mit einem Warmetauscher
zum Heizen und Kiihlen im 4-Rohr-System

Allgemeine Eigenschaften:

+ Inbetriebnahme, Voreinstellung, Spilen per
Fernzugriff

Durchflussanzeige

Hohe Positionsgenauigkeit
Energiemanagement-Anwendungen
4/2-Rohr-ChangeOver-Anwendungen
1/0-Anwendungen

LED-Statusanzeige

Fur die Montage wird kein Werkzeug bendotigt
Wahrend der gesamten Lebensdauer wartungsfrei
Automatische Anpassung an den Ventilhub
Gerduscharmer Betrieb

Halogenfreie Kabel mit Stecker

Automatische MAC-Adressierung fiir das BACnet
Automatische Baudraten-Erkennung
Intrinsische Alarmmeldung fiir das BACnet
Ventilblockierungsalarm
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« Kabelbrucherkennung bei analogem Regel- sowie
Massesignal

+ Auswahlmdglichkeit von BACnhet MS/TP oder
Modbus RTU in einem Produkt

« Schutz gegen Fehlverkabelung bei jedem Kabel bis
zu30V

In Kombination mit dem Stellantrieb NovoCon®
ChangeOver® ist der NovoCon® S eine einzigartige
Losung fir die Regelung von AB-QM und

einem 6-Wege-Motorkugelhahn, der fiir die
Umschaltfunktion zwischen zwei Wasserkreisen in
einem 4-Rohr-ChangeOver-System sorgt.

Diese hauptsachlich fir Flachenheizungen verwendete
Umschaltfunktion ermdglicht die Erhohung der

Kihl- und Heizleistung eines Gebldsekonvektors

bei gleicher kompakter GréBe im Vergleich zu

einem Modell mit zwei Spulen, in dem die Heiz- und
Kuhlwasserkreislaufe jeweils Gber ihre eigene Spule
verfligen.

Das 6-Wege-Umschaltventil und der Stellantrieb
arbeiten zusammen mit einem Ventil AB-QM (PIBCV)
und einem Stellantrieb NovoCon® S mit Feldbus. Das
AB-QM stellt den Durchfluss hydraulisch ein, und

der Stellantrieb NovoCon® S regelt den Durchfluss.

Der NovoCon® S kann auch fiir die Regelung eines
Stellantriebs fur ein 6-Wege-Umschaltventil verwendet
werden, das zwischen Heizen und Kithlen umschaltet.
Diese einzigartige Funktionalitdt zeichnet sich durch
Folgendes aus:

« Es gibt nur ein einziges Kabel fiir Feldbus
und Spannungsversorgung des Stellantriebs
NovoCon®S. Uber dieses Kabel wird der
NovoCon® S mit Spannung versorgt und der
6-Wege-Stellantrieb geregelt. Zudem sendet der
6-Wege-Stellantrieb ein Stellungs-Riickmeldesignal
Uiber das Kabel an den NovoCon® S.

+  Der Stellantrieb NovoCon® S erfasst automatisch
Uiber einen Vergleich des 0-10 V Riickmeldesignals,
ob sich der 6-Wege-Stellantrieb im Handbetrieb
befindet, ob er vom Ventil demontiert wurde oder
ob das 6-Wege-Umschaltventil blockiert ist.

- Der Stellantrieb NovoCon® S verfligt tiber zwei
Voreinstellungen fiir den Auslegungsdurchfluss:
eine fur die Heizung und eine fir die Kiihlung.

+ Der Stellantrieb NovoCon® S zeigt die
Leistungsabgabe fiir Heizung und Kiihlung
auf Grundlage von Durchfluss sowie Vorlauf-
und Ricklauftemperaturmessungen an
und protokolliert den entsprechenden
Energieverbrauch.

« Wenn sich der 6-Wege-Stellantrieb im
Wartungsbetrieb befindet, kann er das Ventil
vollstandig schlieBen und Leckagen verhindern.
So sind weniger Absperrventile erforderlich.

« Durch die Logik im Stellantrieb NovoCon® S
wird sichergestellt, dass immer nur jeweils ein
Stellantrieb in jedem Paar (NovoCon® S und
6-Wege-Stellantrieb) in Betrieb ist. Dadurch wird
wiederum sichergestellt, dass niemals beide
Stellantriebe in einem Paar gleichzeitig in Betrieb
sind. Dadurch kénnen in Daisy-Chain-Verkettungen
die Anzahl von Spannungsverstarkungen
verringert werden.

. Der Stellantrieb NovoCon® S erfasst, ob das Kabel
des 6-Wege-Stellantriebs getrennt ist. Ist dies der
Fall, wird ein Alarm ausgelost.
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Datenblatt NovoCon®S
Beschreibung (Fortsetzung) Eigenschaften CO6:

NovoCon® S + ChangeOver®-Stellantrieb stellen im
Feldbus-Netzwerk nur EIN Gerat dar und brauchen
keine physikalischen Ein-/Ausgéange (I/0)

+  Kein Querstrom zwischen Heizen und Kiihlen

« Einfacher Anschluss und leichte Regelung

- Ruckmeldesignal fiir die Position sowie Alarme

« Leiser und zuverlassiger Betrieb

- Wartungsfrei

» Teflon-Dichtung und Ventilkugel aus poliertem
Chrom gegen ein Festsetzen des Ventils

+ Alarm bei blockiertem Ventil

« Handverstellung moglich

Eigenschaften Energie:

«  Messung von Vorlauf- und Riicklauftemperatur

+ Anzeige von Leistung/Leistungsabgabe

+ Energiemanagement-Funktionalitat fiir Heizen und
Kuhlen, z. B. Management von Minimum Delta T

+ Energieprotokollierung fiir Heizen und Kiihlen

Eigenschaften 1/0O:

+ Anschluss an andere Gerédte und Darstellung
Uber den Feldbus mdéglich: z. B. Raumthermostat,
Fensterkontakt, CO2-Fhler, Feuchtefiihler,
Lufterregler, 0-10 V Stellantrieb usw.

+ Einstellung von Temperatureinheiten,
Widerstandswerten oder ob die Eingdnge als

potenzialfreie Kontakte verwendet werden
sollen. Geschlossener Schaltkreis < 900 Q, offener
Schaltkreis > 100 kQ.

- Verfugbare Anschlisse: 1 x Analogausgang (V),
1 x Analogeingang (V/mA) und 2 x widerstands-
basierte Eingange (°C/°F/Ohm)

R t: Lesen/Schreiben iiber Feldbus Lesen/Schreiben liber Feldbus
ot BACnet-Objekt/Modbus-Register BACnet-Objekt/Modbus-Register
Schwarz
Blau
Grau
A Al:0/33216 Al:0/33216
We I B A0:0/33286 A0:0/33286
GE|b Al:1/33218 AL:1/33218
Orange : Al:2/33220 Al:2/33220
Bestellung ) Typ Bestellnummer
NovoCon® S 003Z8504
Zubehor
Typ Lange Anschliisse Kabelwerkstoff | Bestellnummer
Digitalkabel NovoCon® 1,5m Feldbus/Spannung Halogenfrei 00328600
Digitalkabel NovoCon® 5m Feldbus/Spannung Halogenfrei 003Z8601
Digitalkabel NovoCon® 10m Feldbus/Spannung Halogenfrei 00328602
N Digitales Daisy-Chain-Kabel NovoCon® 0,5m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 00328609
Digitales Daisy-Chain-Kabel NovoCon® 1,5m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 00328603
Digitales Daisy-Chain-Kabel NovoCon® 5m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 00328604
Digitales Daisy-Chain-Kabel NovoCon® 10m Stellantrieb/Stellantrieb Halogenfrei 003Z8605
Analogkabel NovoCon® 1,5m s 0-10 V/Spannqng/ Halogenfrei 00328606
pannungsverstarkung
Analogkabel NovoCon® 5m 0-10 V/Spannl_J_ng/ Halogenfrei 00328607
Spannungsverstarkung
Analogkabel NovoCon® 10m 0—10V/Spanntfng/ Halogenfrei 00328608
Spannungsverstarkung
Kabel NovoCon® I/0 1,5m Stellantrieb/Offenes Ende Halogenfrei 00328612
Hinweis: Die Kabel sind nicht im Lieferumfang des Stellantriebs enthalten und miissen separat bestellt werden.
Kabel NovoCon® Energy 1,5m Steckbares Kabel mit Oberflachentemperatur-Sensoren PT1000 PVC 00328610
Kabel NovoCon® Energy 1,5m Steckbares Kabel mit Tauch-/Universaltemperaturfiihler PT1000 PVC 003Z8611
g Kabel NovoCon® 1m/Temp.- Steckbares Kabel mit Oberflachentemperatur-Sensoren PT1000 Halogenfrei. 00328613
Temperatur 1/0O Fuhler 1,5m | und freien Leitungen fir Eingang, Ausgang und Stromversorgung | Sensorkabel, PVC

-

Hinweis: Falls separate Temperaturfiihler PT1000 benétigt werden: Danfoss bietet eine groSe Anzahl an PT1000-Fiihlern, die mit dem NovoCon® S verwendet
werden kdnnen.
Siehe die PT1000-Fiihler ESMT, ESM-10, ESM-11, ESMB-12, ESMC und ESMU von Danfoss.

ChangeOvers-Stellantriebe

Stellantrieb NovoCon ChangeOver® m Mit Stecker Halogenfrei 00328520
. 6 m Kabel mit Stecker inkl. Halogenfrei.
Stellantrieb NovoCon ChangeOver® Energy Temp.-Fuhler 1,5m | Oberflachentemperatur-Sensoren PT1000 | Sensorkabel, PVC 00328521
Stellantrieb NovoCon ChangeOver® Flexible 2m Stellantrieb/Offenes Ende PVC 00328522
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Datenblatt NovoCon®S
Bestellung (Fortsetzung) Typ DN Brandschutzklasse” |Bestell Zubehor und Ersatzteile (Kabel NovoCon® Energy)
Isolierung fiir Typ Bezeichnung Bestellnummer
ChangeOver® 15 B2 00323159 . Tauchbar, Edelstahl 100 mm, fiir Kabel
g Tauchhilse NovoCon® Energy (003Z8611) 08781192
) GemdB DIN 4102 Warmeleitpaste 3,5 cm? 041E0110
K Servicesatz - Kombination mit dlteren AB-QM
vp DN (mijh) | Anschluss -Best Typ Bestellnummer
ChangeOver® 15 2,4 Rp %2 00323150 Adapter NovoCon® fiir AB-QM, DN 10-32 (5 Stiick) 00320239
Ventil 20 3,8 Rp % 00323151
Zulassungen C € EMV-Richtlinie 2014/30/EU, EN 60730-2-14:1997, EN 60730-2-14/A1:2001, EN 60730-1:2011
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU
Technische Daten Spannungsversorgung 24V AC/DC, 50/60 Hz*

Energieverbrauch

3,3 VA bei 24 VAC/1,4 W bei 24 VDC, im Standby: 0,9 W

Schutzart

Klasse Il SELV (Sicherheitskleinspannung)

Regelsignal NovoCon® S

BACnet MS/TP, Modbus RTU
0-10VDC, 0-5VDC, 2-10VDC, 5-10V DC, 2-6 V DC, 6-10 V DC, 0-20 mA, 4-20 mA

Impedanz

Rin AL:0 > 100 kQ (V); 500 Q (mA)

Rout AO: 1500 O

Auswahl Stellgeschwindigkeit des Antriebs
(offen bis geschlossen)

3 s/mm, 6 s/mm, 12 s/mm, 24 s/mm, Zeitkonstante

Hub 7mm
Stellkraft 90N
Positionsgenauigkeit +0,05 mm

Umgebungstemperaturbereich

—-10°Cbis 50 °C

Umgebungsfeuchte

98 % rF, nicht kondensierend (gemdB EN 60730-1)

Max. Férdermediumstemp.

120°C

Lagertemperaturbereich

-40 °C bis 70 °C

Schutzklasse

IP54 (IP40 nach unten gerichtet)

Gewicht

0,4 kg

*NovoCon®Sist fiir den Betrieb mit Spannungsabweichungen von bis zu +25 % ausgelegt.

BACnet-Daten

Typ

Lénge

BACnet-Gerateprofil

BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

BACnet-Protokoll

BACnet Master Slave/Token Passing (MS/TP)

BACnet-unterstiitzte Baudraten

Automatische Baudraten-Erkennung?, 9.600 Bit/s, 19.200 Bit/s, 38.400 Bit/s, 56.700 Bit/s, 76.800 Bit/s, 115.200 Bit/s

Modbus RTU Daten

Unterstiitzte Baudraten

Automatische Baudraten-Erkennung?, 9.600 Bit/s, 19.200 Bit/s, 38.400 Bit/s, 56.700 Bit/s, 76.800 Bit/s, 115.200 Bit/s

Unterstiitzte Ubertragungsarten

Paritat: Keine (1-8-N-2), ungerade (1-8-0-1), gerade (1-8-E-1), keine (1-8-N-1), automatisch*

Datenformat: Paritat (Startbit — Datenbits — Paritatsbit - Stoppbits)

*Standard

Abmessungen
94
X~
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Datenblatt

NovoCon® S

Voreinstellung

Der Durchfluss (max. zuldssiger Durchfluss durch

die Ventile) kann beim Stellantrieb NovoCon® S
elektronisch voreingestellt werden. Die Voreinstellskala
des Ventils AB-QM wird im Normalbetrieb nicht
verwendet.

Normalbetrieb

Die standardmafige Werksvoreinstellung des Ventils
AB-QM (100 %) wird beibehalten.

Betrieb mit hohem Durchfluss

Um eine effizientere Spulung und eine
Ventilvoreinstellung von mehr als 100 % zu erreichen,
wird empfohlen, dass Ventil AB-QM manuell auf den
Maximaldurchfluss voreinzustellen. Dies erfolgt durch
Drehen der Voreinstellskala gegen den Uhrzeigersinn
bis zum Anschlag.

Siehe Abbildung.

Fir weitere Informationen zum Voreinstellen
des AB-QM siehe das AB-QM-Datenblatt.

Aufbau

® Abnehmbarer Deckel
@ Feldbus- und Spannungsanschluss

@ LED-Fenster
@ Blockierring
@ Manuelle Hubverstellung
@ Reset-Taste
@ DIP-Schalter

Einbaulage

Der NovoCon® S kann in jeder Lage eingebaut
werden. Die Einbaulage beeinflusst jedoch die
IP-Schutzart. Der Einsatz von NovoCon® S kopfliber
in Kihlanwendungen ist aufgrund der Gefahr der
Kondensation nicht zu empfehlen. Siehe Abbildung.

Hinweis:
Die IP-Schutzart gilt nur, wenn in allen Anschltissen Kabel
oder Stecker eingesetzt sind.

IP54

IP54
radl

IP 40
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Datenblatt NovoCon® S

Anwendungsbeispiel Wenn NovoCon® S und das Kabel NovoCon® I/O miteinander kombiniert werden, ergeben sich viele Optionen
NovoCon®S1/0

Betriebsbeispiel (DDC-Befehl)

Objekt/Register | Einstellwert Beschreibung
AV:1/33280 85 DDC stellt den Offnungswert (in %) des Ventils AB-QM ein
DDC stellt das Spannungsniveau am Analogausgang
A0:0/33286 55 des NovoCon® S ein, das an die angeschlossene
Fernschnittstelle gesendet wird

Anzeigewerte beim BMS-Beispiel
NovoCon®S

Objekt/Register | Anzeigewert Beschreibung
Spannungsausgang vom NovoCon® S
A0:0/33286 55 .

Die Widerstandseingcdnge kénnen zur Fernschnittstelle
auch als galvanisch getrennte digitale Spannungsniveau am analogen Regeleingang, das vom
Eingdnge verwendet werden, um z. B. Al:0/33216 6.5 Stellantrieb gemessen wird (kann auch in mA sein)
einen Fensterkontakt, Taupunktfiihler -
usw. zu erfassen. Al:1/33218 1160 Widerstandswert (Ohm), empfangen
Angeschlossen: < 900 Ohm. von der Fernschnittstelle 1
Getrennt: 100 kOhm. Widerstandswert (Ohm), empfangen

Al:2/33220 1263

von der Fernschnittstelle 2

Anwendungsbeispiel NovoCon®  Multiplexer und Relais (Analog-Digital-Analog-Wandler) kénnen in Kombination mit einem NovoCon® S
1/0 und Multiplexer/Relais verwendet werden, um Informationen liber Ein/Aus-Geréte zu sammeln oder um diese zu regeln.

Mit Hilfe des NovoCon-0-10-V-Ausgangssignals (AO:0/33286) wandeln die Multiplexer-Relais dieses Signal um,
um Gerate ein- oder auszuschalten. So wird z. B. ein 7-V-Signal vom NovoCon® S im Multiplexer so umgewandelt,
dass Gerdt 1 = ein, Gerat 2 = ein, Gerat 3 = aus ist. Oder ein 4-V-Signal vom NovoCon® S wird im Multiplexer so
umgewandelt, dass Gerat 1 = ein, Gerat 2 = aus, Gerat 3 = aus ist.

Mit dem von den Multiplexern empfangenen NovoCon-0-10-V-Eingangssignal (Al:0/33216) kann der DDC-Regler
die Bedeutung des Spannungssignals entschliisseln. So wird z. B. ein 7-V-Signal vom Multiplexer zum NovoCon® S
vom DDC-Regler als Gerét 1 = ein, Gerat 2 = ein, Gerat 3 = aus und z. B. ein 4-V-Signal vom Multiplexer zum
NovoCon® S vom DDC-Regler als Gerat 1 = ein, Gerdt 2 = aus, Gerdt 3 = aus entschlisselt.

Klappe Trkontakt
\|

Stellantrieb (<
) > Fensterkontakt
- [I [I

:
Digitale '
Eingéinge |
:
:
\

Multiplexer/
Multiplexer-Relais

| Multiplexer/
+ Multiplexer-Relais

Kondensation

Anwendungsbeispiel:
Umschalten Zentralanlage -
2-Rohr-System

Objekt/ Einstell-/

Register | Anzeigewert Beschreibung

Es konnen die folgenden
CO6-Betrieb Auslegungsdurchflusswerte fiir

MSV:9/32810 ohne Alarme Heizen und Kiihlen verwendet
werden.
1SO-Ventil ausgewahlt =1/h, °C,
Ausgewahlter kW und kg/m?.

MsV:3/32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewahlt = gpm,

°F, kBTU und Ib/ft*

Einstellen des
AV:30/32796 250 Auslegungsdurchflusses
fur Heizen, z. B. 250 I/h

Einstellen des
AV:31/32798 400 Auslegungsdurchflusses
fr Kihlen, z. B. 400 I/h

Wenn das System von
Zentralheizung auf Zentralkiihlung
umgestellt wird, konnen die
MsSV:10/32811 Kiihlen betreffenden NovoCon-Stellantriebe|
eingestellt werden, sodass der
korrekte Auslegungsdurchfluss
angenommen wird.

< Feldbus
7

N
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Datenblatt

NovoCon® S

Anwendungsbeispiel
ChangeOver® - 4-Rohr-System

Separate maximale Durchflussvoreinstellung fir Heizung und Kiihlung

Flichenheizungen Konfiguration
Objekt/ Einstell-/ A
Register | Anzeigewert Besdiralbung
Im CO6-Betrieb werden das V/mA-
. " . Eingangssignal und -Ausgangssignal nur
Feldbus MSV:9/32810| COG6-Betrieb fiir die Regelung des 6-Wege-Stellantriebs
S— verwendet
NovoCon* 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C,
. Ausgewahlter kW und kg/m?.
ChangeOvers MSV:3/32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F,
kBTU und Ib/ft*
. Einstellen des Auslegungsdurchflusses
' B AV:30/32796 | 400 fir Heizen, z. B. 400 I/h
. Einstellen des Auslegungsdurchflusses
AV:31/32798 250 fiir Kiihlen, z. B.400 I/h
Anwendungibelsplel Konfiguration
ChangeOver® Energy
.?bj.ekt/ a Einstelel . Beschreibung
Im CO6-Betrieb werden das V/mA-Eingangssignal und
MSV:9/32810 CO6-Betrieb -Ausgangssignal nur fuir die Regelung des 6-Wege-
Stellantriebs verwendet
= . . Berechnung der Energie auf Grundlage der Werte von der
: AV:32/33288 | Leistungsabgabe Durchflussriickmeldung (AV:2) und Temperatur (Al:1 und Al:2)
': | AV:33/33290 | Heizenergiezéhler Energiezahler fir Heizung summieren
! : AV:34/33292 |Kilteenergiezahler, Energiezahler fiir Kithlung summieren
- -2 . Ausgewahlter 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C, kW und kg/m?>.
NovoCones | MSVi3/32802] yeniiityp ANSI-Ventil ausgewéhit = g/min, °F, kBTU und Ib/ft
ChangeOvers . Auswahlen zwischen Temperatureinheiten oder
9 Al:1/33218 Temperatur Widerstandswerten
. Auswahlen zwischen Temperatureinheiten oder
Al:2/33220 Temperatur Widerstandswerten
AV:30/32796 400 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Heizen, z. B. 400 I/h
AV:31/32798 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fiir Kiihlen, z. B. 400 I/h
Anwendungsbeispiel Das ChangeOver?® ist ein 6-Wege-Umschaltventil mit einem Drehantrieb, das den Durchfluss zwischen Heizen und
ChangeOver® Kiihlen umschaltet. Ein druckunabhéngiges Abgleich- und Regelventil Typ AB-QM mit einem Stellantrieb wird

Anforderungen gegen ein
Festsetzen des Ventils:

Um das Risiko zu mindern, dass
sich der Kugelhahn aufgrund der
Wasserqualitat festsetzt, muss
das Ventil mindestens einmal pro
Woche teilweise gedreht werden.
Dabei handelt es sich um eine
Werkseinstellung (Objekt: MSV:11/
Register: 32812).

fuir den hydraulischen Abgleich des Systems und zum Regeln des Durchflusses eingesetzt. Wenn der NovoCon® S
fuir die Durchflussregelung benutzt wird, werden NovoCon® S und der Stellantrieb NovoCon® ChangeOver® im
Feldbus-Netzwerk dargestellt und es ist kein physikalischer E/A fiir die Regelung notwendig.

Kiihlen:

Heizen:

6 | © Danfoss | 2019.03
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Datenblatt

NovoCon® S

Absperrung und keine
Vermischung

Quelle 1 offen Absperrung Quelle 2 offen

In der Regel erfolgt Kithlung tiber die Anschliisse 1 und 4 und Heizen liber die Anschliisse 5 und 6. Wenn dies
aus irgendeinem Grund nicht moglich ist, muss stattdessen der invertierte CO6-Betrieb (MSV:9/32810)

verwendet werden.

Das CO6-Ventil verfiigt im Gegensatz zu anderen Kugelhdhnen tiber eine Absperrfunktion. Diese sollte nur bei
Wartungsarbeiten und nicht im Betrieb eingesetzt werden. Durch diese Funktion sind keine vier Kugelhdhne
erforderlich.

Der Absperrbefehl kann nur ausgefiihrt werden, wenn der Volumenstrom-Sollwert (AV:1/33280) = 0 ist.

Anwendungs-Modus
MSV:9/32810

Zustand 3: CO6-Betrieb

In der Regel erfolgt Kiihlen

Uber die Anschliisse 1 und 4

und Heizen tber die Anschlisse 5
und 6.

Wenn das nicht moglich ist, kann
dies gewechselt werden und
Zustand

4: Invertierter CO6-Betrieb
muss ausgewdhlt werden.

NovoCon® S und der Stellantrieb NovoCon® ChangeOver® kommunizieren tUber das Spannungsregelsignal und
das Riickmeldesignal. Alle Funktionen kdnnen Uber einfache Busbefehle aktiviert werden. Zum einfacheren
technischen Verstandnis ist unten eine detaillierte Erlduterung der Kommunikation zwischen NovoCon® S

und dem Stellantrieb NovoCon® ChangeOver® dargestellt.

CO6-Betrieb
SV 85V
SV Kihlen Heizen
SchlieBen
sV f 2,5y—=—

\
0° Quelle 1 45°+6° Quelle 2 90° Winkel

Kuihlung Gber Anschluss 1 und 4 Heizung Uber Anschluss 5 und 6

Invertierter CO6-Betrieb

5V 85V
5V Heizen Kihlen
SchlieBen.
SV ‘ 2,5 V—=—
o Quelle1 45°+6° Quelle 2 90° Winkel

Heizung tber Anschluss 1 und 4 Kuihlung Gber Anschluss 5 und 6

Signal vom NovoCon® S zum Stellantrieb NovoCon® ChangeOver®

Motor ausgeschaltet Kiihlen Absperrung Heizen
CO6-Betrieb 1,0V 2,5V 55V 8,5V
Invertierter CO6-Betrieb 1,0V 8,5V 55V 2,5V
Ruckmeldesignal vom Stellantrieb NovoCon® ChangeOver®
A Bewegungsrichtung: Bewegungsrichtung:
Keing Ee\n.legung Kithlen Kithlung nach Absperrung Heizung nach Heizen
maoglich " "
Heizung Kiihlung
1,0V 2,5V 4,0 55V 70V 85V

VD.HU.X3.03
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Datenblatt

NovoCon® S

Automatische Baudrate

Der NovoCon®S sollte zur selben
Zeit wie die anderen BACnet-Gerdte
oder aber danach angeschlossen
werden. Der NovoCon® S passt sich
dann automatisch an die Baudrate
des Netzwerks an.

MSV:6/32804 (Baudrate) muss (standardmiBig) auf 1 eingestellt werden.
Wenn der NovoCon® S innerhalb von 45 Sekunden nach dem Einschalten eine Aktivitat im Feldbus registriert, ibernimmt
er die im Netzwerk von anderen BACnet-Geraten verwendete Baudrate. Registriert der Stellantrieb innerhalb dieser Zeit
keine Aktivitat, generiert er ein Token und Ubertragt dies mit einer standardmaBigen Baudrate von 38.400 Bit/s.

Automatische
Baudrate

Ja

Empfangene Daten
sind korrekt — Keine
Framing-Fehler?

Nein

<
<

Y

Aktivitat
im Bus?

Ja

Verdndere
Baudrate

Ja

v

Ist eine zufillige
Zeit zwischen 45
und 60 Sekunden
abgelaufen?

Generiere Token
bei 38.400 Bit/s

Verwende
aktuelle >
Baudrate
\ 4

Ende automatische
Baudrate

Automatische MAC-
Adressierung
- nur BACnet

Fiir das automatische Zuweisen einer MAC-Adresse muss MSV:5 (standardmaBig) auf 1 eingestellt werden.
Der Stellantrieb NovoCon® S tiberpriift bereits im Teilnetzwerk besetzte MAC-Adressen. Er weist sich dann selbst
beim ersten Einschalten automatisch eine freie MAC-Adresse zu. Vorausgesetzt, die Adresse wurde nicht bereits
manuell Gber DIP-Schalter ausgewéhlt. Wenn eine Kollision der MAC-Adresse auftritt, wird eine automatische
Zuweisung der MAC-Adresse aktiviert. Diese Funktion startet die Suche nach einer verfligbaren MAC-Adresse
erneut. Hat der Stellantrieb eine freie MAC-Adresse gefunden, sendet er liber das BACnet eine Benachrichtigung

Bitte beachten Sie, dass aufeinanderfolgende MAC-Adressen nicht immer zugewiesen werden kdnnen.

Automatische
MAC-Adressierung

Empfange ,Poll for
Master” und antworte
auf,Poll for
Master”

Wurde ein anderer
Master im Netzwerk
gefunden?

Ja €—

Empfange ,Poll for
Master” und antworte
auf ,Poll for Master”.
Erstelle Tabelle mit
maglichen, freien
MAC-Adressen

Wurde

Poll for Master” in einen®

kompletten Zyklus
empfangen?

Ja

v

Wihle zufallig
eine der freien
MAC-Adressen aus
und sende mit der
ausgewdhlten MAC-
Adresse ein ,I-Am".

I

Nein >

Stelle MAC-
Adresse =1
Beginne mit dem
Generieren
eines Tokens

Nein

Ende automatische
MAC-Adressierung.

MAC-
Adressenkollision

MAC-Adressenkollision

Ende MAC-
Adressenkollision

erkannt?

Ist die automatische
MAC-Adressierung
aktiviert?

Ja

v

Beginne mit der
automatischen
MAC-Adressierung

Nein

8| © Danfoss | 2019.03
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Datenblatt

Danifi

NovoCon® S

Verdrahtung

VAN

Die Verdrahtung von BACnet MS/TP oder Modbus RTU
(RS485) muss in Ubereinstimmung mit der giiltigen
Norm ANSI/TIA/EIA-485-A-1998 erfolgen.

Fiir gebdudeiibergreifende Segmente muss fiir
eine galvanische Trennung gesorgt werden.

Fiir alle Gerdte im selben Netzwerk (einschlielich
Router, Gateways usw.) muss eine gemeinsame
Masse verwendet werden.

Alle BACnet-Feldbus-Anschlisse in den Kabeln
bestehen aus verdrillten Dréhten.Die fur den
NovoCon® verwendeten Analog-, Digital- und E/A-
Kabel sind vom Typ AWG22/0,32mm?.

Wenn zur VergroBBerung der Reichweite andere Kabel verwendet werden, sollte flr das Bussignal immer

ein Twisted-Pair-Kabel eingesetzt werden, das einen Masseleiter aufweist. Hierfiir wird ein Kabel vom

Typ AWG22/0,32 mm2empfohlen. Fiir langere Strecken sollte ein Kabel vom Typ AWG20/0,5mm? oder
AWG18/0,75mm? verwendet werden. Die charakteristische Impedanz der Kabel sollte zwischen 100 und 130 Q
liegen. Die Kapazitat zwischen zwei Leitern sollte niedriger sein als 100 pf pro Meter.

Hinweis: Die Lange der Kabel beeinflusst die Ubertragungsgeschwindigkeit. Bei lingeren Kabelldngen sollte
eine niedrigere Baudrate verwendet werden. Die maximal zuldssige Kabelldnge betragt 1200 m.

Der Abstand zwischen 110-/230-/400-V-Stromkabeln und Buskabeln sollte mindestens 20 cm betragen.

Der NovoCon® S hat einen Schutz gegen Fehlverdrahtung von bis zu 30 V AC/DC an allen Drahten. Es wird
darauf hingewiesen, dass, wenn 30 V AC an den Analogeingang angeschlossen werden, dies von der externen
Spannungsversorgung als ein Kurzschluss angesehen und die Sicherung in der externen Spannungsversorgung
durchbrennen wird.

Digitaleingang

Multifunktionaler
Eingang

L

Digitaleingang

Digitales Daisy-Chain-Kabel NovoCon®
Schwarzer
O-Ring

.
™

Das digitale Daisy-Chain-Kabel wird verwendet, um zwei Stellantriebe NovoCon® S an die
Spannungsversorgung und das BACnet/Modbus anzuschlieBen.

Digitalkabel NovoCon®

Rot: Spannungsversorgung
Schwarz: Gemeinsame Masse fiir dqs

Spannungs- und Feldbussignal
Griin: Nicht invertiertes Signal (,+")
Griin/

WeiB: Invertiertes Signal (,-")
Das Digitalkabel wird verwendet, um den Stellantrieb NovoCon® an andere BACnet-/Modbus-Gerate
anzuschlieBen. Es wird darlber hinaus verwendet, um den NovoCon an ein ldngeres Netz-/Kommunikationskabel,
das keine standardmaéBigen Vertriebsnummern hat, anzuschlieen.

Analogkabel NovoCon®

Rot: Spannungsversorgung
Roter O-Ring Schwarz: Betriebserdung

Grau: Analoger Eingang

Blau: Masse analoger Eingang

Das Analogkabel wird fiir den Anschluss an die Spannungsversorgung und fir ein analoges Regelsignal
verwendet.

Das Analogkabel kann auch als ein Spannungsverstérker fiir den NovoCon® S im Netzwerk verwendet werden.
,Betriebserdung” und ,Masse analoger Eingang"” sollten am Regler an denselben Masseanschluss
angeschlossen werden.

Kabel NovoCon® Energy mit PT1000-Anlegefiihler

Kabel NovoCon® Energy - PT1000-Anlegefihler

VD.HU.X3.03

© Danfoss | 2019.03 | 9



Datenblatt

NovoCon® S

Verdrahtung (Fortsetzung)

Kabel NovoCon® Energy mit PT1000-Universaltemperaturfiihler

Kabel NovoCon® Energy - PT1000-Tauchfuhler

T

Kabel NovoCon® 1/0
Rot: Spannung 24V (Ein/Aus)

Schwarz Masse (Ein/Aus)

Grau V-/mA-Eingangssignal

Weil3 V-Ausgangssignal

Gelb T1- oder Widerstandseingang
Orange T2-oder Widerstandseingang

Blau Masse T1-, T2-, V/mA-Eingangs- und V-Ausgangssignal

Berechnung ermittelt werden.

Roter und schwarzer Draht konnen verwendet werden, um die Spannung in der Leitung zu verstarken. Sie kénnen
auch fir die Versorgung externer Gerate verwendet werden. Die verfligbare Spannung muss in einer separaten

Um elektrische Kurzschliisse zu vermeiden, muss sichergestellt werden, dass lose Kabelenden
angeschlossen oder isoliert wurden, bevor der Steckverbinder in den Stellantrieb NovoCon® S
eingefiihrt wird.

Kabel NovoCon® Temperatur 1/0

— Rot: Spannung 24V (Ein/Aus)
Masse (Ein/Aus)

V-/mA-Eingangssignal
V-Ausgangssignal

Blau Masse T1-, T2-, V/mA-Eingangs- und V-Ausgangssignal

T
T2

Hinweise zur Verdrahtung Die wichtigsten Faktoren sind:

- Eine gemeinsame Masse

- Eine 24-V-DC-Spannungsversorgung (wird empfohlen)

- Bei Verwendung einer 24-V-AC-
Spannungsversorgung: Wenn verschiedene Arten
der Spannungsversorgung und/oder verschiedene
Phasen verwendet werden, trennen Sie immer die

24-V-AC-Spannungsversorgungen voneinander.

Verdrahtung mit Gleichspannungsversorgung: (Empfohlene Lésung)

230/110V AC

L112L3 0 GND 24VDC

Digitale Anwendung — 24 V DC - Netzgerat mit Spannungsteiler, beide gleiche oder unterschiedliche Phasen.

Masse

Schalten Sie

den DIP-Schalter
Nr. 8 fiir den
Busabschluss der
letzten Buseinheit
in die EIN-Stellung.

10 | © Danfoss | 2019.03

VD.HU.X3.03



Datenblatt

NovoCon® S

230/110 V AC
L1L2L3 0 GND

Verdrahtung mit Gleich- oder Wechselspannungsversorgung:

Digitale Anwendung - ein Transformator

Schalten Sie den

24V DC/AC

DIP-Schalter

Nr. 8 fir den
Busabschluss der
letzten Buseinheit
in die EIN-Stellung.

Masse

24V DC/AC
Netzgerat

230/110 V AC
L1L2L3 0 GND

Analogkabel NovoCon®

Digitalkabel
NovoCon®

Verbinden Sie
die allgemeine
Masse und die

Bus

DDC
24V DC/AC ]

Masse des Regler-
Analogeingangs
miteinander.

Uber das

Analogkabel

! kann der

Masse

24V DC/AC

Netzgerdt

; —
Digitalkabel NovoCon® Daisy-Chain-Kabel agg;zgﬁs;%n
‘ .
zwischen den werden. Dies

NovoCon® S
auch an eine
24-V-Spannungs-

Analogkabel NovoCon®

\)

NovoCon®$ ist jedoch nicht

erforderlich.

Schalten Sie den DIP-Schalter Nr. 8 fiir den Busabschluss der letzten Buseinheit in die EIN-Stellung.

230/110 V AC
L1L2L3 0 GND

Verdrahtung mit Wechselspannungsversorgung:

24V AC

Digitale Anwendung - identische Transformatoren, gleiche Phase

Masse

Schalten Sie den

24V AC
Netzgerat |

DIP-Schalter
Nr. 8 fir den

Busabschluss der
letzten Buseinheit
in die EIN-Stellung.

Wenn das NovoCon® S-Netzwerk von zwei oder mehreren AC-Spannungsverstarkern versorgt wird, muss beim Trennen einer der
Transformatoren vom Hochspannungsnetzkabel besonders vorsichtig vorgegangen werden. Da die NovoCons iiber eine Daisy-Chain-
Verkettung angeschlossen sind, kann es sein, dass Hochspannung auf der Primarseite der getrennten Spannungsversorgung vorliegt.
Trennen Sie immer sowohl die Primér- als auch die Sekundarseite des Transformators.

Die Spannungsverstirker miissen vor Uberlast geschiitzt werden. Andernfalls werden sie ggf. beschadigt, wenn ein oder mehrere Spannungsverstérker
vom Netzwerk getrennt werden.

Kabel, die in einem ,X” enden, miissen ordnungsgemdl3 terminiert werden.

VD.HU.X3.03
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Datenblatt NovoCon® S

Verdrahtung mit Wechselspannungsversorgung: (Fortsetzung)

Digitale Anwendung - identische oder unterschiedliche Transformatoren
230/110V AC und verschiedenen Phasen, jedoch gleiche Masse
L1L2L3 0 GND

Schalten Sie den
DIP-Schalter

Nr. 8 fiir den
Busabschluss der
letzten Buseinheit
in die EIN-Stellung.

Thermostat

Digitalkabel
Daisy-Chain-Kabel zwischen den NovoCon® S X! |
....... 7 )
24-V-Spannungs-
versorgung trennen,
aber NICHT Masse
abklemmen

N

l;l(ovoCon@’ Analogkabel NovoCon®
|

Digitalkabel
NovoCon®

Kabel, die in einem ,X” enden, miissen ordnungsgemdl terminiert werden.

NovoCon® S ChangeOvers-Anwendung

230/110 V AC

111213 0 GND NovoCon® S ChangeOvert-Anwendung

24V AC/DC

ChangeOver®

24V AC/DC
Netzgerat

Zusatzliche Produkte
in Daisy-Chain, falls

Digitalkabel
erforderlich

NovoCon®

Verdrahtung I/0 Anwendung

230/110 V AC

111213 0 GND Im Beispiel sind ein Spannungsverstarker und Temperaturfiihler am selben NovoCon® S angeschlossen

Kabel NovoCon I/0

24V DC/AC
Netzgerat

Zusatzliche Produkte
in Daisy-Chain, falls
erforderlich

Digitalkabel
NovoCon®

12| © Danfoss | 2019.03 VD.HU.X3.03



Datenblatt NovoCon® S

Daisy-Chain DC-Spannungsversorgung (empfohlen) AC-Wechselstromversorgung
Wenn eine Daisy-Chain-Verkettung mit 10 m Wenn eine Daisy-Chain-Schaltung mit 10 m
langen NovoCon®-Kabeln erfolgt und eine langen NovoCon®-Kabeln erfolgt und eine
Spannungsversorgung von 24V DC verwendet wird, Spannungsversorgung von 24 V AC verwendet wird,
sind zusatzliche Spannungsverstdrker bzw. eine sind zusatzliche Spannungsverstdrker bzw. eine
zusatzliche Spannungsversorgung notwendig, wenn zusatzliche Spannungsversorgung notwendig, wenn
mebhr als zwolf NovoCons in Reihe geschaltet werden. mehr als sieben NovoCons in Reihe geschaltet werden.
Siehe die Tabelle unten. Siehe die Tabelle unten.

Wichtig: Die verwendete Spannungsversorgung muss
eine Spannung liefern kdnnen, die 60 % hoher ist als
die Nennspannung des NovoCon® S.

;{ Regler und Spannungsversorgung (24 V AC oder DC) |

= = = - - = = | U=24v |
== == = = = N N
Spannungsverstarker/
Denken Sie daran, den DIP-Schalter 8 fiir den Busabschluss am letzten SPa""U"QS‘_’_ETSOFQU”g: Temperaturf:hler
NovoCon® S in der Daisy-Chain zu aktivieren direkt oder iber das Kabel NovoCon® 1/0
hinzugefiigt

Wenn es sich bei allen Geraten im Teilnetzwerk um Stellantriebe vom Typ NovoCon® S handelt,
ziehen Sie hinsichtlich weiterer Informationen die Beispiele unten zurate.

24VDC
24VDC

24V DC

24VDC
IIIIIIIIIH H H

24voc |

24VAC

24V AC

24V AC

IIIIH H H H H
24vac | [T

Buskommunikation vom Regler

Spannungsversorgung mit Daisy-Chain-Kabel vom Regler
Verwendung des Analogkabels als Spannungsverstérker
NovoCon® S

Wenn der NovoCon® S verwendet wird, um externe Gerdte zu betreiben, muss eine separate Berechnung fiir Bedarf
und Standort des Spannungsverstdrkers gemacht werden.

VD.HU.X3.03 © Danfoss | 2019.03 | 13
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Datenblatt NovoCon® S

Daisy-Chain (Fortsetzung) T-Verzweigungen
Auch T-Verzweigungen (Stichleitungen) werden nicht empfohlen.
Bei der Verwendung von T-Verzweigungsverbindungen sind die folgenden Einschrankungen zu beachten:
- Kabellange von T-Verzweigungen: max. 1,5 m (kiirzestes Standarddigitalkabel)
- Gesamtlange des Netzwerks: max. 640 m (+ 100 m Stichleitung)
- Baudrate: max. 76 kb/s"
- Anzahl der Geréte im Netzwerk: max. 64"
- Hauptkabel: standardmaéBiges RS485-Buskabel mit verdrillten Adernpaaren, min. Starke: AWG22/0,32mm?2.
Y Werden weniger als 32 Geréate eingesetzt, kann versucht werden, die Geschwindigkeit auf 115 kb/s zu erh6hen.

Sterntopologie
Die Sterntopologie entspricht nicht dem RS485-Standard und sollte nicht mit NovoCon® S verwendet werden.

T-junction

Max.
1.5m

Daisy chain

Wenn die Versorgungsspannung des ersten Geréts in der Daisy-Chain-Verkettung niedriger ist als 24 V AC/DC
oder andere Kabel als die NovoCon®-Kabel verwendet werden, muss ggf. die Anzahl der Geréte in der Daisy-
Chain-Verkettung verringert werden.

Die empfohlene Hochstanzahl von Stellantrieben NovoCon® S in einer Daisy-Chain-Verkettung betragt
64 Stlick. Wenn zu einer Daisy-Chain-Verkettung mit Stellantrieben vom Typ NovoCon® S andere BACnet-
Gerate hinzugefligt werden, empfiehlt Danfoss eine Hochstanzahl von 32 Gerdten, um eine angemessene
Netzwerkgeschwindigkeit zu erzielen.

Danfoss empfiehlt, fir eine optimale Leistung den NovoCon® S nur in seinem eigenen Teilnetzwerk
zu verwenden.

Allgemeine Anforderungen und Empfehlungen:

® Verwenden Sie ein Daisy-Chain-Kabel von Danfoss, um zwei NovoCon® S-Gerédte anzuschlieBen.

® \Verwenden Sie ein Digitalkabel von Danfoss, um einen NovoCon® S an ein anderes BACnet-Gerat anzuschlieBen.

® Der Strom durch die Kabel sollte bei 30 °C 3 Aeff nicht tiberschreiten.

® Verwenden Sie am Ende der Daisy-Chain-Verkettung einen Abschlusswiderstand (DIP-Schalter 8).

® Die Spannungsverstarkung kann tber jeden Anschluss erfolgen.

® Im Allgemeinen sollten Sie typgleiche Spannungsversorgungen einsetzen.

® Wenn Sie zwei Spannungsversorgungen verwenden, missen diese die gleiche Polaritdt und Masse aufweisen.

® Fiir alle Gerdte im selben Teilnetzwerk (einschlief3lich Router, Gateways usw.) missen Sie eine gemeinsame
Masse verwenden.

® Fiir gebaudetibergreifende Segmente muss eine galvanische Trennung vorgesehen werden.

® Maximale Kabelgesamtlange des Teilnetzwerks: 1.200 m.

Optimierung der BACnet- Unnétigen ,Poll for Master”-Datenverkehr reduzieren

Netzwerkgeschwindigkeit Im NovoCon® S kann die Einstellung ,MAX_MASTER" hoher als die Nummer der héchsten verwendeten MAC-
Adresse im MS/TP-Teilnetzwerk eingestellt werden. Die Eigenschaft ,MAX_MASTER” kann im Gerdteobjekt
gefunden werden und weist den Standardwert 127 auf. Es ist zu beachten, dass der Eigenschaftswert ,MAX_
MASTER” zu einem spédteren Zeitpunkt entsprechend angepasst werden muss, bevor mehr Gerédte zum Netzwerk
hinzugefuigt werden, wenn die hochste MAC-Adresse den Eigenschaftswert ,MAX_MASTER” Giberschreitet.

Bevor ,MAX_MASTER" eingestellt werden kann, muss gewahrleistet werden, dass alle MAC-Adressen des Geréts
unter dem ,MAX_MASTER"-Wert liegen.

Korrekte , Info Frames” zuteilen

Einstellung fur den Regler:

Netzwerk-Router und Reglergerate, die Datenverkehr im MS/TP-Netzwerk transportieren, erfordern eine
hohere Anzahl an ,INFO_FRAMES" als NovoCon® S. Deshalb miissen diese Gerate einen hoheren Wert haben als
beispielsweise der NovoCon® S. Als allgemeine Faustregel gilt: Der Eigenschaftswert von ,MAX_INFO_FRAMES”
des Routers ist gleich der Anzahl der MS/TP-Gerate im Teilnetzwerk des Routers. Die Eigenschaft ,MAX_INFO_
FRAMES" kann im Gerdteobjekt von MS/TP-Geraten gefunden werden. Der NovoCon hat standardmafig einen
+MAX_INFO_FRAMES"-Wert von 1.
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Datenblatt NovoCon® S

LED-Anzeige BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)

BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)
LED leuchtet nicht: Der Stellantrieb registriert im Netzwerk keine Aktivitat.
Oooogm ¢> (OO OO LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde):
Netzwerkkommunikation findet statt und ist nicht fehlerhaft.
LED blinkt langsam (3-mal pro Sekunde) in Griin: Netzwerkkommunikation findet statt und erfolgt
(iber einen ldngeren Zeitraum direkt mit diesem Stellantrieb.
FEHLERHAFTE BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)
LED blinkt langsam (3-mal pro Sekunde) in ROT: Der Stellantrieb registriert eine Aktivitat, die jedoch
DOOUOE & | PUDUE fehlerhaftist.
LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde) in ROT: Netzwerkkommunikation ist nicht fehlerhaft,
ABER ein anderes Gerét verwendet méglicherweise dieselbe MAC-Adresse.

Stellung des Ventils/Stellantriebs

-
oooop Das AB-QM ist vollstandig geschlossen.
-
Booos Das AB-QM ist zu 1-24 % gedffnet.
-
Emoon Das AB-QM ist zu 25-49 % gedffnet.
Das AB-QM ist zu 50-74 % gedffnet.

Das AB-QM ist zu 75-99 % geoffnet.

Das AB-QM ist vollstandig gedffnet.

Oooogo ¢> OO Speilungist aktiv
Fr eine bestimmte Zeit gehen alle LEDs an und aus.

VD.HU.X3.03 © Danfoss | 2019.03 | 15



Datenblatt

NovoCon® S

LED-Anzeige (Fortsetzung)

Bewegung des Ventils/Stellantriebs

_—

0 NovoCon® S schlieBt das Ventil
Alle LEDs leuchten griin und gehen dann einzeln nacheinander aus (wiederholter Vorgang).

NovoCon® S 6ffnet das Ventil
moooo I:> EmEOoOo Alle griinen LEDs gehen aus und leuchten dann einzeln nacheinander auf (wiederholter Vorgang).

Kalibriervorgang des NovoCon® S
LEDs leuchten nacheinander griin und gehen dann nacheinander aus.

v
v
v
v
\

5]
|
|
|
]

144

Entliftung ist aktiv
L JEI= = @ L == LEDs leuchten nacheinander gelb und gehen dann nacheinander aus (wiederholter Vorgang).

Informationen vom Stellantrieb

V'S

Blink-Funktion: Alle griinen LEDs gehen an und aus. Die Funktion wird verwendet, um einzelne
Stellantriebe im Feldbus zu identifizieren.
_—
Fehler beim SchlieBen
mooon Unter dem Ventilkegel des AB-QM haben sich moglicherweise Ablagerungen angesammelt.
Diese konnen ggf. durch Spiilen beseitigt werden.
_—
Die Temperatur im NovoCon® S liegt auBerhalb des empfohlenen Grenzwertbereichs
EECOOO LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.
Die Umgebungstemperatur ist wahrscheinlich héher als 60 °C.

Interner Fehler beim NovoCon® S

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.

Folgendes versuchen:

A: Rekalibrierung.

B: Stromversorgung aus und wieder einschalten.

C: Wenn der Fehler nicht behoben wurde, kann es notwendig sein, den Stellantrieb auszutauschen.

Fehler wéhrend der Kalibrierung des NovoCon® S

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.
Uberpriifen Sie, ob der NovoCon® S ordnungsgemag an das Ventil angeschlossen ist.
Kalibrieren Sie den Stellantrieb neu.

Spannungsversorgung unterschreitet einen Grenzwert
LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.
Verwenden Sie Analogkabel als Spannungsverstarker.

Kein Regelsignal

Im Analogbetrieb wurde erkannt, dass das Steuerkabel beschadigt ist.

Im CO6-Betrieb oder im invertierten CO6-Betrieb ist der ChangeOver®-Stellantrieb nicht angeschlossen
oder beschadigt.

Stellantrieb ChangeOver® R
moomo Der ChangeOver®-Stellantrieb ist in manueller Ubersteuerung oder nicht in der Lage, die Position
zu erreichen.

LEDs leuchten abwechselnd rot und grtin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.
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Datenblatt

NovoCon® S

LED-Anzeige (Fortsetzung)

Driicken der Reset-Taste im Normalbetrieb

— —

mEOO0O0 = EECOO0D Ka!Aibrierep/Z}JrUcksetzen/Spﬁlen
Driicken Sie die Reset-Taste. Alle LEDs gehen aus.
Driicken der Reset-Taste fiir
eine Sekunde: eine LED leuchtet
zwei Sekunden: zwei LEDs leuchten = Beginn der Kalibrierung (Reset).
drei Sekunden: drei LEDs leuchten
vier Sekunden: vier LEDs leuchten = Aktivierung der Spulung.
funf Sekunden oder ldnger = Riickkehr zum Normalbetrieb.

EEEO

Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen

Driicken Sie die Reset-Taste, halten Sie sie gedriickt und schalten Sie dann

den Stellantrieb ein: Alle LEDs gehen zunachst aus.

Halten Sie die Reset-Taste gedriickt, bis alle vier LEDs aufleuchten = Zurlicksetzen
auf Standardeinstellungen.

EO0O0O

\

Anzeige bei Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen:

ooooo 1 x kurzes Aufleuchten aller Positions-LEDs in Gelb.

Bitte beachten Sie, dass nach einem Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen
automatisch eine Kalibrierung durchgefiihrt wird.

Verwendung von BACnet-
Objekten und Modbus-
Registern

- Einstellung des
Auslegungsdurchflusses

Allgemeine Hinweise

Es existieren einfache BACnet- und Modbus-Einstellungen, die wichtig fir die grundlegende Konfiguration des
NovoCon® S sind, damit eine Kommunikation und Regelung erfolgen kann. Diese Einstellungen sind in den
BACnet-Objekten oder in Modbus-Registern mit Dezimalformat enthalten.

Erstkonfiguration

Anwendungsbetrieb:

MSV:9/32810
Dlgl(tsatlaenlziigr];)lung Ausgewihlter Anwendung
Analoge Re ellun Ventiltyp auswihlen Auslegungsdurchfluss
NovoCon® S o o b | o> | msviazse2 | MSV:10/33811 DD | Heizen: AV:30/32796
. . (standardméaBig AB-QM| Heizen (Standard) Kuhlen: AV:31/32798
Invertierter CO6-Betrieb A
DN 15) Kiihlen

ICO6-Betrieb ohne Alarme,|
Invertierter CO6-Betrieb
ohne Alarme

Verwendung von BACnet-
Objekten und Modbus-
Registern

- Erweiterte Konfiguration und
Funktionen

Wenn die Standardeinstellung des Stellantriebs nicht ordnungsgemag ist, ist den folgenden Objekten besondere
Aufmerksamkeit zu widmen:

MSV:9/32810 Anwendungsbetrieb
MSV:3/32802 Ausgewahlter Ventiltyp
AV:30/32796 Auslegungsdurchfluss Heizen
AV:31/32798 Auslegungsdurchfluss Kiihlen
MSV:10/33811 Anwendungsbefehl und -status

Al:1/32791 Temperatureingang T1 oder Widerstandseingang
Al:2/32792 Temperatureingang T2 oder Widerstandseingang
AV:32/33288 Leistungsabgabe

MSV:13/32814 Energiemanagement

Anwendungsbetrieb:

Der standardmafBige Anwendungsbetrieb ist ,Digitale Regelung”. In dieser Betriebsart wird der NovoCon® S Gber
Feldbus geregelt und die Spannungsein- und -ausgange sind verfligbar, um andere Gerate anzuschlieen.

Wenn die CO6-Funktionalitat gebraucht wird, muss die Betriebsart auf CO6-Betrieb umgestellt werden. In dieser
Betriebsart kann der Stellantrieb NovoCon® S nun zusammen mit dem Stellantrieb NovoCon® ChangeOver®
verwendet werden. Wenn die Warme- und Kélteleitungen umgekehrt zu der im Datenblatt gezeigten
Konfiguration angeschlossen wurden, muss der invertierte CO6-Betrieb ausgewahlt werden. Fiir diese Auswahl
wird das Objekt/Register MSV:9/32810 (Anwendungsbetrieb) verwendet. Die analoge Regelung ist ebenfalls
maoglich, falls erforderlich.

Wahlen Sie, wenn die Anwendung Heizen, Kiihlen oder CO6 ist, im Anwendungsbefehl und -status MSV:10/33811.

Auswahl des AB-QM Ventiltyps:

Nachdem der Anwendungsbetrieb (siehe oben) ausgewéhlt wurde, ist es erforderlich, den AB-QM-Ventiltyp
auszuwahlen, auf dem der Stellantrieb montiert ist. Dies erfolgt mit dem Objekt/Register MSV:3/32802
(Ausgewabhlter Ventiltyp). Der aktuelle Wert von MSV:3/32802 kann auf 1 bis 17 eingestellt werden. Jede Zahl steht
flr einen bestimmten AB-QM-Ventiltyp, der in folgender Tabelle gefunden werden kann: Auswahl des Ventiltyps.
Der Standardwert fiir MSV:3/32802 ist 4, d. h. 1SO-Ventil AB-QM DN 15.

Auswahlen und Einstellen von MaBeinheiten:

Wenn die standardmaBigen Maf3einheiten gedndert werden sollen, kann dies im BACnet tiber die
MaBeinheitseigenschaft des Objekts/der Objekte oder tiber die einzelnen Register (Modbus) erfolgen. Weitere
Informationen befinden sich in den Tabellen fiir BACnet und Modbus.
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NovoCon® S

Verwendung von BACnet-
Objekten und Modbus-
Registern

- Erweiterte Konfiguration und
Funktionen (Fortsetzung)

Einstellung des Auslegungsdurchflusses:

Unter Umsténden muss der maximale Auslegungsdurchfluss des geregelten Systems angepasst werden,
wenn der Nenndurchfluss des Ventils nicht diesem maximalen Auslegungsdurchfluss entspricht.

Der Auslegungsdurchfluss wird eingestellt, indem der aktuelle Wert von Folgendem veréndert wird:

« MSV:30/32796 Auslegungsdurchfluss fir Heizen
+ MSV:31/32798 Auslegungsdurchfluss fiir Kiihlen

Hinweis: Wenn der Auslegungsdurchfluss auf einen hoheren Wert als der Nenndurchfluss des Ventils eingestellt
wurde, sollte die mechanische Voreinstellung des Ventils auf ,maximal gedffnet” gesetzt sein, d. h., vollstandige
Offnung des mechanischen Voreinstellungsrads auf dem AB-QM-Ventil (die mechanische Voreinstellung ist
werkseitig auf ,100 % geoffnet” eingestellt).

Umschalten von Heizen auf Kiihlen im CO6- und invertiertem CO6-Betrieb:

Das Objekt/Register MSV:10/32811 (CO6-Befehl und -Status) kann verwendet werden, um von der Heiz- auf
die Kuihlfunktion umzuschalten sowie um eine Riickmeldung tiber die Stellung des CO6 zu geben. Mehr
Informationen hierzu finden Sie in den Tabellen fiir die BACnet-Objekte/Modbus-Register.

Temperaturmessungen:

Al:1/32791 (Temperatureingang T1 oder Widerstandseingang) und Al:2/32792 (Temperatureingang T2 oder
Widerstandseingang) werden verwendet, um mit Temperaturfihlern die Temperatur zu messen. Auch der
Widerstandswert kann (bei Auswabhl) direkt angezeigt werden, wodurch diese Eingange fiir andere Zwecke als die
Temperaturmessung (z. B. als Fensterkontakte oder andere potenzialfreie Kontakte) eingesetzt werden kénnen.
Geschlossener Schaltkreis < 900 Q, offener Schaltkreis > 100 kQ.

Leistungsabgabe:
AV:32/33288 (Leistungsabgabe) wird verwendet, um die aktuell abgegebene Leistung des Endgerats anzuzeigen.
Sie basiert auf den Messungen des Durchflusses und der Temperaturdifferenz zwischen Vor- und Ricklauf.

Energiezahler:
Die verbrauchte Energie flr die Kiihlung als auch die fiir Heizung werden unter AV:33/33290 bzw. AV:34/33292
gezahlt und protokolliert. Diese Funktion wird mit MSV:12/32813 aktiviert und deaktiviert.

Spiilen eines Systems:

Das Objekt/Register MSV:0/33284 (Betriebsart des Stellantriebs und spezielle Funktionen) weist eine Option auf, die es
dem Benutzer erlaubt, die Systemspllung tiber den Feldbus einzuleiten. Die Spiilung eines Systems wird eingeleitet,
indem MSV:0/33284 auf 3 (Spiilen) eingestellt wird. Dadurch wird das Ventil AB-QM vollstdndig vom Stellantrieb
geoffnet. Die Spllung wird beendet, wenn:

+ MSV:0/33284 wird zurlickgesetzt auf 1 = Normaler Betrieb
- Die Spannungsversorgung ist eingeschaltet.
- Oder die Spulfunktion wird nach einer Stunde gestoppt.

Nachdem die Spillung beendet ist, kehrt der Stellantrieb in den Normalbetrieb zurlick.

Entliiftung eines Systems:

Mit MSV:0/33284 ist es auch moglich, Giber den Stellantrieb eine Entliiftung einzuleiten. Das Ventil AB-QM wird
mehrere Male gedffnet und geschlossen, damit die im Hydrauliksystem eingeschlossene Luft entweichen
kann. Die Entlliftung wird eingeleitet, indem MSV:0/33284 auf ,4" eingestellt wird. Die Entliftung lauft ohne
Unterbrechungen bis zum Ende ab. Der Stellantrieb kehrt dann in den Normalbetrieb zurtick,

d. h. MSV:0/33284 = 1 (Normal).

Regeln des Stellantriebs:

Bei Normalbetrieb des Stellantriebs (MSV:9/32810 - Anwendungsbetrieb als CO6-Betrieb, invertierter CO6-Betrieb
oder Digitalbetrieb), in dem der Durchfluss durch das Ventil AB-QM geregelt wird, kann das Objekt/Register
AV:1/33280 (Durchflusssollwert) verwendet werden. Die standardmaBige Einstellung fiir die Ma3einheit des
Durchflusssollwerts ist ,%".

Hierbei handelt es sich um die am besten geeignete Einstellung, da Informationen tber die Einstellung

des Auslegungsdurchflusses am Stellantrieb fiir den Regler nicht erforderlich sind. Das Ausgangssignal des
Reglers muss nur so eingestellt werden, dass es den Auslegungsdurchfluss fiir Heizen (AV:30/32796) oder den
Auslegungsdurchfluss fiir Kithlen (AV:31/32798) von 0 bis 100 % regelt. Alternativ kann der Auslegungsdurchfluss
AV:0/32768 verwendet werden.

Zum Verandern des Durchflusses durch das Ventil wird der aktuelle Wert von AV:1/33280 im Bereich 0 bis 100 %
Ubermittelt.

Wenn die fiir AV:1/33280 ausgewahlte Maleinheit ,I/h” sein soll, muss der Durchfluss-Sollwert durch
das Ventil in ganzen Zahlen Gibermittelt werden, die fur I/h stehen. Ein Beispiel hierfiir wére ein Regler,
der Werte im Bereich 0 bis 450 I/h fiir ein Ventil mit der Nennweite DN 15 an den Stellantrieb Gbermittelt.

Alarme und Warnungen:
Systemfehler kdnnen mithilfe der BACnet-Objekte BV:10 bis BV:24 oder mithilfe des Modbus-Registers 33536 erfasst
werden. Siehe fiir weitere Informationen die BACnet- und Modbus-Tabellen.

MSV:9/32810 hat auch einen Zustand namens ,CO6-Betrieb ohne Alarme”, was bedeutet, dass im Wesentlichen
dieselbe CO6-Funktionalitat (2 Auslegungsdurchfliisse und das ChangeOver-Signal) ohne Alarme vorliegt, sodass
das analoge Eingangssignal genutzt werden kann, um ggf. andere Gerate anzuschlieBen.

18 | © Danfoss | 2019.03

VD.HU.X3.03



Datenblatt

Danifi

NovoCon® S

Energiemanagement
MSV:13/32814

Leistungsmanager

Leistungsmanager

Delta-T-Manager

Allgemeines - Zustidnde der Energiebegrenzung:

Fir alle ,Begrenzungszustande” innerhalb von MSV:13/32814 wird eine Warnung aktiviert und auf dem Bus
angezeigt, um den Benutzer darliber zu informieren, dass NovoCon® die Regelung des Durchflusses durch

das AB-QM-Ventil tibernommen hat. Wahrend der NovoCon®-Regelung wird das Ventil zu keinem Zeitpunkt
geschlossen, d. h. der Algorithmus enthélt Beschrankungen in Bezug auf die SchlieBungsprozentsatze,
obwohl das Ventil immer Giber das Regelsignal eines externen Geréts geschlossen werden kann. Wenn die
Energiebegrenzungseinstellungen nicht moglich sind, ohne dass der NovoCon® sich schlief3t, wird eine Warnung
aktiviert, die den Benutzer darlber informiert, dass der Sollwert auBerhalb des vorgegebenen Bereichs liegt.
Bitte beachten Sie, dass der NovoCon® bei Erreichen des Sollwerts automatisch die Regelung des Durchflusses
unterldsst, wenn das externe Gerét, z. B. DDC, stark von dem von NovoCon® berechneten Durchfluss-/
Offnungsprozentsatz abweicht. Hinweis: Diese Informationen kénnen vom Benutzer verwendet werden,

um das PID des externen Regelgerats zu verbessern.

Allgemeines - Zustande der Energieregelung:

Fir alle Regelzustande innerhalb von MSV:13/32814 (ibernimmt NovoCon® die volle Kontrolle tiber den Durchfluss
durch das AB-QM-Ventil und nimmt kein Regelsignal von externen Geraten an. Wahrend der NovoCon®-Regelung
wird das Ventil zu keinem Zeitpunkt geschlossen, d. h. der Algorithmus enthélt Beschrankungen in Bezug auf die
SchlieBungsprozentsatze. Wenn die Energieregelungseinstellungen nicht méglich sind, ohne dass der NovoCon®
sich vollstandig schlieBt, wird eine Warnung aktiviert, die den Benutzer dartiber informiert, dass der Sollwert
auflerhalb des vorgegebenen Bereichs liegt.

Zustand 1: Nicht aktiv
Energiemanagement-Anwendungen sind deaktiviert.

Zustand 2: Leistungsbegrenzung (Beispiel Kithlwasser)

Der NovoCon® S berechnet die momentan verbrauchte Leistung, Uiberschreibt dann das DDC-Regelsignal und
begrenzt die Durchflussmenge bzw. die Leistung entsprechend den benutzerdefinierten Werten im Objekt/
Register AV:35 oder 36/32832 oder 32834. Die Leistung wird begrenzt, indem das Ventil geschlossen wird, bis der
gemessene kW-Wert erneut unter den definierten Grenzwert fallt. Es gibt benutzerdefinierte Grenzwerte sowohl
fur die Kiihl- als auch fiir die Heizleistung. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23
in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Anwendungsbeispiele: Wenn die ,Leistung” auf diese Weise begrenzt wird, ist es moglich, einen Mehrverbrauch
(bei Spitzenlast) zu verhindern und Geld zu sparen.

kw Objekt/ Einstell-/

Register Anzeigewert Beschreibung

Zkw- NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl

(iber BUS

1SO-Ventil ausgewahlt =1/h, °C,

. Ausgewahlter kW und kg/m?.

MSV:3/32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewéhlt = g/min, °F
Zeit mm—) und kBTU.

NovoCon- . " Einstellen des Auslegungsdurchflusses
Ubersteuerungszeitraum AV:31/32798 Kihlen fiir Kihlung, 2. B. 400 1/h

Der max. Wert fiir die Kiihlleistung,
MSV:13/32814 | Leistungsbegrenzung | den NovoCon nicht tiberschreiten wird,
z.B.2 kW

Max. Leistungswert | Der Mindestwert fiir T2, der durch den
fur Kihlung NovoCon sichergestellt wird, z. B. 13 °C

MSV:9/32810 Digital

I/h

DDC- NovoCon- DDC-
Regelung Regelung Regelung

Zeit m—) AV:36/32834

Zustand 3: Leistungsregelung

Die Leistungsabgabe wird direkt in kW or kBTU und nicht in %, I/h oder gpm geregelt. Die Durchflussmenge durch
das Ventil wird durch den Durchflusssollwert AV:1 in kW oder kBTU/h (ausgewahlt in MSV:21/32788) geregelt und
basiert auf Durchflussmenge und Temperatureingangen, die verwendet werden, um den Energieverbrauch zu
berechnen.

Anwendungsbeispiele: Einen Raum temperieren (z. B. eine Lagerhalle), wo die Energieabgabe eingestellt und
konstant gehalten werden kann.

Zustand 4: Min. Delta-T-Begrenzung (Beispiel Heizwasser)

Der NovoCon® S tiberschreibt das DDC-Regelsignal und halt eine Mindesttemperaturdifferenz zwischen Vor-

und Rucklauftemperatur aufrecht, indem er beginnt, das Ventil zu schlieBen, wenn der benutzerdefinierte Delta-
T-Wert nicht erreicht wird. Bei Anstieg/Absinken der Vorlauftemperatur steigt oder sinkt auch der berechnete
Mindestsollwert fiir die Riicklauftemperatur. Auf diese Weise wird immer eine Mindestenergielibertragung auf den
Geblasekonvektor unabhédngig von der Vorlauftemperatur sichergestellt. Dieser Zustand kann auch im CO6-Betrieb
genutzt werden, dadurch wird dann der passende Wert im Kiihl- bzw. Heizbetrieb sichergestellt.

Der Delta-T-Wert wird in Objekt/Register AV:37/32836 und/oder AV:38/32838 eingestellt. Wenn die Bedingungen
die Aktivierung dieser Begrenzung zulassen, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein”
geschaltet.

Anwendungsbeispiele: Wenn die Effizienz von Kessel/Kaltwassersatz verbessert werden soll, kann der Wert

fur Minimum Delta T im System definiert werden.

Objekt/ Einstell-/ B aehreibin
°c Register Anzeigewert 9
\WW-Vorlauf MSV:0/32810 Digital NovoCon/AB-QM»Offnungsgradbefehl
e iber BUS
e E'"Ste"”—"‘"'u\ Msv3/32807 | Ausgewd 150-Ventil ahit = 1/h, °C und kW.
' T ) Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewéhlt = gpm, °F und kBTU.
WW-Riicklauf Energieeinsparung ' Energieeinsparung | -
' ! | ' Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
' | Zeit ) H MSV:10/32811 Heizen werden unter Berticksichtigung von Al:1 > Al:2
H ! ' angewendet
' H '
' | N -
' i ' AV:30/32796 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fir
' ' '
'
1
'
.

I/h Heizen, z.B. 250 1/h
| I Min. Stellt permanent sicher, dass die
Egg(:e"ung :ggggﬁ?‘g' EE;E',ung :ggggﬁ‘g' EE;;,ung MSV:13/32814 | Begrenzung | Temperaturdifferenz von Vor- und Riicklauf
Zeit ‘ﬂ DeltaT nicht unter einen festgelegten Wert fallt

Delta-T-Wert | Der Mindestwert fiir Delta T, der durch den

AV:37/32836 Heizen NovoCon sichergestellt wird, z. B. 20 °C
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Energiemanagement
MSV:13/32814 (Fortsetzung)

Zustand 4: Min. Delta-Begrenzung (Beispiel Kiihlwasser)
Anwendungsbeispiele: Wenn die Effizienz im System verbessert werden soll, kann der Wert fir Minimum Delta T
im System definiert werden.

Objekt/ Einstell-/

Register Anzeigewert Beschreibung

Temperatur (*C)

NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl

. MSV:9/32810 Digital Gber BUS
= - Energieeinsparung 7 ~ Energieeinsparung 1SO-Ventil ausgewahlt =1/h, °C, kW und kg/m?.
M Tl =7 = — . | MSV:3/32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F, kBTU
T-Einstellung und |b/ft3

Alle verwendeten Regelungsalgorithmen

MSV:10/32811 Khlen werden unter Berlicksichtigung von Al:1 > Al:2
Zeit w— angewendet
Durchfluss (1/h) Emetalion des Aua p— ;
. instellen des Auslegungsdurchflusses fiir
AVi30/32796 400 Kiihlung, z. B. 400 /h
DDC- NovoCon DDC- NovoCor Min. Delta-T- Stellt permanent sicher, dass die
Regelung Min. AT-Begrenzung aktiviert Regelung Min. AT-Begrenzung akti MSV:13/32814 y Temperaturdifferenz von Vor- und Riicklauf

Management

Zeit m— nicht unter einen festgelegten Wert fallt

Delta-T-Wert | Der Mindestwert fiir Delta T, der durch den

Av:38/32838 Kiithlung NovoCon sichergestellt wird, z. B. 5 °C

Zustand 5: Eingestellte Delta-T Regelung (Beispiel Heizwasser)

Der NovoCon® S iiberschreibt das DDC-Regelsignal bei Aktivierung kontinuierlich und hélt eine konstante
Temperaturdifferenz zwischen Vor- und Ricklauftemperaturen aufrecht, indem er das Ventil 6ffnet,

wenn der benutzerdefinierte Delta-T-Wert iberschritten oder nicht erreicht wird. Mit dem Anstieg/
Absinken der Vorlaufflusstemperatur steigt oder sinkt auch der berechnete Delta-T-Sollwert fiir die
Rucklauftemperatur. Auf diese Weise wird immer ein konstanter Delta-T-Wert Giber dem Geblasekonvektor
unabhangig der Vorlauftemperatur sichergestellt. Dieser Zustand kann auch im CO6-Betrieb genutzt werden,
dadurch wird dann der passende Wert im Kihl- bzw. Heizbetrieb sichergestellt.

Der konstante Delta-T-Wert wird in Objekt/Register AV:37/32836 und/oder AV:38/32838 eingestellt.
Anwendungsbeispiele: Einen Raum temperieren (z. B. eine Lagerhalle), wo ein Delta-T-Wert eingestellt

und konstant gehalten werden kann.

Objekt/ Einstell-/ Besehrelbtn
Register Anzeigewert 9
o
C o
MSV:9/32810 Digital NovoCon/AB QM-Offnungsgradbefehl
tiber BUS
WW-Durchfluss
. Ausg 1SO-Ventil ahlt =1/h, °Cund kW.
e — MSVi3/32802 | " entiltyp | ANSI-Ventil ausgewahit = gpm, °F und kBTU.
der AT-Einstellung
Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
WW-Riicklauf MSV:10/32811 Heizen werden unter Beriicksichtigung von Al1 > Al:2
angewendet
zeit ) AV:30/32796 250 Einstellen des Auslegungsdurchflusses fir
: Heizen, z.B. 250 I/h
Eingestellte | Stellt permanent sicher, dass die Differenz von
I/h MSV:13/32814 Delta-T Vor- und Riicklauftemperatur nicht von einem
NovoCon Keine DDC-Durc Regelung festgelegten Wert abweicht
)l i g it AT i Delta-T-Wert | Der Delta-T-Wert, der vom NovoCon als
AV:37/32836 " . o
Zeit  mm—l Heizen Sollwert verwendet wird, z. B. 20 °C

Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Zustand 6: Min. Riicklauftemperatur-Begrenzung (Beispiel Kithlwasser)

NovoCon® S stellt die minimale Riicklauftemperatur sicher, die in Register/Objekt AV:40/32842 eingestellt ist.
Diese Funktion wird hauptséchlich bei einer Kithlanwendung eingesetzt, bei der die Riicklauftemperatur hoher
als die Vorlauftemperatur ist. Der NovoCon® S liberschreibt bei Aktivierung das DDC-Regelsignal und hélt eine
Mindestriicklauftemperatur aufrecht, indem er beginnt, das Ventil zu schlieBen, wenn der benutzerdefinierte
Mindestwert fir die Riicklauftemperatur nicht erreicht wird. Wenn die Bedingungen die Aktivierung dieser
Begrenzung zulassen, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Anwendungsbeispiele:

Um die Kaltwassersatz-Effizienz zu verbessern und die richtige Vorlauftemperatur fir Kithlungsanlagen
sicherzustellen, kann eine Mindestriicklauftemperatur vorgeschrieben werden, um einen Abfall des COP

und so das Syndrom eines geringen Delta-T zu verhindern.

Objekt/ Einstell-/ SO
°c Register Anzeigewert Y
KW-Rickiauf [y— MSV:9/32810 Digital EE;’:’;S;‘/ AB-QM-Offnungsgradbefehl
' '
KW-Vorlauf ' ' N 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °Cund kW.
H H Msvi3/aag0z | Ausgewahlter 1 \c) Ventil ausgewahlt = gpm, °F
: : Ventiltyp und kBTU.
' '
T T Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
! ' Zeit ‘ MSV:10/32811 Kiihlen werden unter Berticksichtigung von
' ' Al:1 < Al:2 angewendet
' '
H H Einstellen des Auslegungsdurchflusses
' ' .
i : : AV:30/32796 400 fiir Kithlung, z. B. 400 I/h
'
pbC ' Min. . P
Regel NovoCon- [ DpDC- . Stellt sicher, dass die Riicklauftemperatur
egelung Regelung Regelung MSv:13/32814 R Bekglarelf’\zur\g der nicht unter einen festgelegten Wert fallt
et " tcklauftemperatur
. Der Mindestwert fiir T2, der durch den
AV:40/32842 | T2-WertKhlung | 0\ ocon sichergestellt wird, z. B. 13 °C
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Energiemanagement
MSV:13/32814 (Fortsetzung)

Zustand 7: Max. Riicklauftemperatur-Begrenzung (Beispiel Heizwasser)
NovoCon® S stellt die maximale Riicklauftemperatur sicher, die in Register/Objekt AV:39/32840 eingestellt ist.
Diese Funktion wird hauptséchlich bei einer Heizanwendung eingesetzt, bei der die Riicklauftemperatur niedriger
als die Vorlauftemperatur ist. Der NovoCon® S lberschreibt bei Aktivierung das DDC-Regelsignal und hélt eine
Hochstricklauftemperatur aufrecht, indem er beginnt, das Ventil zu schlieBen, wenn der benutzerdefinierte
Hochstwert flr die Ricklauftemperatur nicht erreicht wird. Wenn die Bedingungen die Aktivierung dieser
Begrenzung zulassen, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Anwendungsbeispiele: Heizsysteme, die zur effizienten Warmequellenerzeugung eine maximale
Rucklauftemperatur benétigen, z. B. Brennwertkessel und Warmepumpen.

°C
WW-Vorlauf
Energieeinsparung .- 'an-e?gie-
PN L--" einsparung
Max. Riicklauf
WW-Riicklauf
Zeit w—)
I/h m
DDC- NovoCon- DDC- NovoCon-
Regelung Regelung Regelung Regelung
Zeit m—)

Objekt/ Einstell-/ Besehreibun
Register Anzeigewert 9
MSV:0/32810 Digital NovoCon/AB—QM—Offnungsgradbefehl
tber BUS
Ausgewshlter 1SO-Ventil ausgewéhlt = I/h, °C und kW.
MSV:3/32802 J N ANSI-Ventil ausgewahlt = gpm, °F und
Ventiltyp
kBTU.
Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
MSV:10/32811 Heizen werden unter Berlicksichtigung von
Al:1 > Al:22 angewendet
’ Einstellen des Auslegungsdurchflusses
AV:30/32796 250 fur Heizen, z. B. 250 I/h
Max. Stellt sicher, dass die Riicklauftemperatur
MSV:13/32814 | Begrenzungder | >t tsichen perat
" nicht Giber einen festgelegten Wert steigt
Riicklauftemperatur
AV:39/32840 T2-Wert Heizen Der Hochstwert fiir T2, der durch den

NovoCon sichergestellt wird, z. B. 60 °C

Zustand 8: Eingestellte Riicklauftemperatur-Regelung (Beispiel Heizwasser)
Ein konstanter Rlcklauftemperatur-T2-Wert wird in Objekt/Register AV:37/32836 und/oder AV:38/32838
eingestellt. Der NovoCon® S Uiberschreibt das DDC-Regelsignal kontinuierlich und halt eine konstante
Riicklauftemperatur aufrecht, indem er das Ventil 6ffnet und zu schlieBen beginnt, wenn der benutzerdefinierte
Rucklauftemperaturwert Gberschritten oder nicht erreicht wird. Wenn die Vorlauftemperatur steigt oder sinkt,
bleibt der Sollwert fir die Riicklauftemperatur gleich. Auf diese Weise wird eine konstante Ricklauftemperatur
zurlick zum Kessel/Kaltwassersatz sichergestellt, wenn alle Endgerate (Geblasekonvektoren, Fldchenheizungen

usw.) mit denselben Parametern eingestellt sind.

Anwendungsbeispiele: Wenn das Ricklaufwasser fiir die Nutzung in einem Sekundarkreis verwendet werden
soll, z. B. Vorheizen an einem Klimagerat oder unabhéngigen Endgerat, in dem der T2-Wert als der zu erhaltende

Temperatursollwert gilt.

Objekt/ Einstell-/ Besehreibun
Register Anzeigewert 9
MSV:9/32810 Digital Ngvogsg/AB—QMfOffnungsgradbefehl
WW-Durchfluss uber
Ausgewshlter 1SO-Ventil ausgewahlt = 1/h, °C und kW.
MSV:3/32802 " ANSI-Ventil ausgewéhlt = gpm, °F
WW-Riicklauf
Ventiltyp und kBTU.
Alle verwendeten
MSV:10/32811 Heizen Re??':r'.gza.'9°r"hme” werden unter
Zeit m— Berlicksichtigung von Al:1 > Al:2
angewendet
’ Einstellen des Auslegungsdurchflusses
AV:30/32796 250 fiir Heizen, z. B. 250 I/h
Einstellung Stellt permanent sicher, dass die
NovaCon keine DDC-D anel MSV:13/32814 | Riicklauftemperatur- | Ricklauftemperatur nicht von einem
halt einen konstanten Riicklauftemperaturwert aufrecht Regelung festgelegten Wert abweicht
Zeit m—p Der Riicklauftemperaturwert, der vom
AV:37/32836 T2-Wert Heizen NovoCon als Sollwert verwendet wird,

z.B.40°C
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®
Datenblatt NovoCon® S
BACnet-Objekte - Analogwert
Objekt-/ Frefr i Lesen/ B Standard- m q Persistent
Einheit Schreiben Min Max. Einstellung Auflésung Beschreibung Ja/Nein
Es wird empfohlen, AV:30 zum Heizen und/oder AV:31 zum
Kiihlen zu verwenden.
Voreingestellter Wert fiir den Auslegungsdurchfluss,
. . . Nennwertin |/h wenn das Regelsignal 100 % betrégt, sofern die
98: % Empfohlen: 20 % |Maximaler Einstellbereich ? h HaE
. | . aus der Tabelle Anwendungsbetriebsart Analog ist oder die Digitale
AV:0 | Auslegungsdurchfluss ;36 I/t‘n Ls gs:(’}‘im‘ss SgiJT(bEHj ~Auswahl des +Auswahl des 01 Regelung nicht anderweitig verwendet wird. Ja
‘9P yP Ventiltyps” Die Einheiten kdnnen tiber die MaBeinheitseigenschaft des
Objekts und/oder MSV:20 gedndert werden. Die Einheiten I/h
(1SO-Ventile) oder gpm (ANSI-Ventile) gemaR Objekt MSV:3
Ausgewadhlter Ventiltyp.
. Der Durchfluss-Sollwert (max. Durchfluss) durch das AB-
98: % M-Ventil
136:\/h 100 % oder giekiﬁﬂziien konnen verandert werden iiber die
Av: Durchfluss-Sollwert 89 gpm Ls 0 Auslegungsdurchflusswert 100% 001 MaBeinheitseigenschaft des Objekts und/oder MSV: 21. Nein
157 KBTU/h HINWEIS: Um kW oder kBTU/h zu aktivieren, muss MSV:13
Leistungsregler (Zustand:3) gewéhlt werden.
Ist1/h (gpm) ausgewahlt, wird Einheit I/h oder Durchflussanzeige auf Grundlage der Position
Riickmeldung aktueller der Ventildurchfluss auf den m. je nach der Stellantriebsstange. Die Einheiten kénnen tber die
AV:2 D rehfluss 9 %, I/h, gpm L 0 Maximalwert des ausgewéhlten gpm, J 0,001 Reinheitseigenschaft des Objekts und/oder MSV:22 Nein
Ventils (MSV:3) eingestellt. Sonst: geéandert werden.
100 % Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt.
Zeit Die Zeit, bis der Stellantrieb auf ein fehlendes analoges
Av:3 . 72: Minuten L/s 0 60 10 1 Regelsignal reagiert, d. h. wenn MSV:9 = 1 analoge Regelung Ja
Regelungswiederaufnahme und kein analoges Regelsignal empfangen wird.
Der Wert wird fiir die Gestaltung der Kurve im Betrieb ,Manuell
definierte Funktion” (MDF) verwendet, um die Charakteristik
y . i E eines Warmeubertragers anzupassen. Lineare Einstellung:
AV:4 | Alpha-Wert 95: Keine Einheiten L/s 0,05 1.0 10 0,01 MDE = 1. Siehe Kurve nach dieser Tabelle. Wenn bei AV:1 im Ja
digitalen Betrieb I/h eingestellt ist, wird der eingestellte Alpha-
Wert ignoriert. Siehe Alpha-Wert-Diagramm.
. Zeit Ventil6ffnung/- . Zeit, die der Stellantrieb benétigt, um den Auslegungsdurchfluss
AV:S schlieBung 73: Sekunden Ls 8 700 N/A ! von 0 % auf 100 % einzustellen. Verwendung mit MSV:4. Ja
Gleichgerichtete Spannung, die den Stellantrieb antreibt.
’ Gleichgerichtete Spannung, Zu niedrige Spannung: 16,1-17,5 V. "
AVS gemessen vom Stellantrieb Volt L 12 50 N/A 001 Zu hohe Spannung: 38,3-43,4 V. Nein
Zum Uberpriifen von Le|stungsverstarkeranzahl und Layout.
AV:7  |MAC-Adresse 95: Keine Einheiten L/S 1 126 N/A 1 Fiir die BACnet-Kommunikation verwendete MAC-Adresse. Ja
Im Stellantrieb gemessene Temperatur.
AvV:8 Temperatur im Stellantrieb |°C, °F L -20 100 °C 0,5 Die Einheiten konnen iiber die MaBeinheitseigenschaft des Nein
Objekts gedndert werden.
AV:9 Betriebsstunden insgesamt | Stunden L 0 Max. N/A 1 Gesamtzahl der Betriebsstunden des Stellantriebs. Ja
Av:l0  |Minuten seit letzter Minuten L 0 Max N/A ] Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte Mal Nein
Einschaltung eingeschaltet wurde.
. Minuten seit letzter . Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte Mal kalibriert
AV Kalibrierung Mindten L N Max N/A ! wurde (Anpassung an das Ventil AB-QM). da
. Minuten seit vollstandigem | ,,: Minuten, seitdem das Ventil AB-QM das letzte Mal vollstandig
AVT2 SchlieBen Minuten L 0 Max N/A ! geschlossen wurde. Ja
AV13 Minuten seit vollstéandigem Minuten L 0 Max N/A 1 iju(en,se\\dem das Ventil AB-QM das letzte Mal vollstandig Ja
Offnen geoffnet wurde.
Berechneter Prozentsatz der erwarteten Lebensdauer. Bei 100 %
AV:14 Geschatzte Lebensdauer N/A L 0 Max. N/A 0,01 haben Ventil und Stellantrieb die geschatzte Mindestlebensdauer Ja
erreicht. Es wird empfohlen, Ventil und Stellantrieb auszutauschen.
AV:15 | Zé&hlung Server-Nachricht  |N/A L 0 Max. N/A 1 Zahlung Server-Nachricht Nein
AV:16 2;%?;:\191(”"”(“ N/A L 0 Max. N/A 1 Server-Nachricht empfangen Nein
AV:17 | Z&hlung Server-Fehler N/A L 0 Max. N/A 1 Zahlung Server-Fehler Nein
AV:18 Server-Nachricht gesendet [N/A L 0 Max. N/A 1 Server-Nachricht gesendet Nein
AV:19 Fehler Server-Timeout N/A L 0 Max. N/A 1 Fehler Server-Timeout Nein
2 Seriennummer des Die Beschreibung dieses Objekts umfasst die Seriennummer
AV:20 Stellantriebs N/A L N/A N/A N/A ! des Stellantriebs (zur Produktionszeit programmiert). N/A
Einheit (I/h oder
. Nenndurchfluss des L . " oM .
AV:21 ausgewhlten Ventils gpm) ge_rnfli .M\/Se\#tsiltyp L N/A N/A N/A 1 Nenndurchfluss des ausgewahlten AB-QM-Ventiltyps. N/A
2 Ventilstellung bei - Stellung in mm beim Nenndurchfluss des ausgewahlten
AV:22 Nenndurchfluss Millimeter L N/A N/A N/A 1 AB-QM-Ventils. N/A
: Maximaler Einstellbereich " "
. Maximalwert Maximalwert, den der Auslegungsdurchfluss bei
AV:23 Auslegungsdurchfluss % L N/A 3:;2}?5%'? #Auswahl des % ! ausgewahltem AB-QM-Ventil erreichen kann. N/A
136: L/h oder 89: gpm. \B/:‘?‘cshnung und Nenndurchfluss des benutzerdefinierten
Hier wird Name des Die hier ausgewahlte . . .
. S . 8 . A Dieses Objekt wird nur verwendet, wenn der NovoCon® S nicht
AV:24 | benutzerdefinierten Ventils | Einheit wird in d\eTabeH”e L/s 1 5000 450 0,1 mit einem AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt wird. Setzen Ja
angezeigt »Auswahl des Ventiltyps’ Sie sich mit Inrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung, um
eingefiigt. Standard: I/h . pawalisd
sicherzustellen, dass der gewiinschte Anschluss moglich ist.
Stellung in mm beim Nenndurchfluss des
Stellung des benutzerdefinierten Ventils.
. . . By Dieses Objekt wird nur verwendet, wenn der NovoCon® S nicht
AV:25 | benutzerdefinierten Ventils | 30: Millimeter L/s 15 58 2,25 0,01 mit einem AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt wird. Setzen Ja
bei Nenndurchfluss : . - .
Sie sich mit Inrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung, um
sicherzustellen, dass der gewiinschte Anschluss moglich ist.
Maximalwert, den der Auslegungsdurchfluss bei
Maximalwert benutzeLdeEnieréem \/emilerrde'\chen kazn. N
. . o/, Dieses Objekt wird nur verwendet, wenn der NovoCon® S nicht
AV:26 Q:;lfg:?g;g#{;ngﬁs\zmn 98:% Ls 100 150 120 ! mit einem AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt wird. Setzen Ja
Sie sich mit Ihrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung, um
sicherzustellen, dass der gewiinschte Anschluss méglich ist.
Numerische Ubersicht iiber erkannte anstehende Fehler.
Kodierung fiir AV:27 (Zahlung Alarmiibersicht):
ist, betragt AV:27 1,0.
tiv ist, betragt AV:27 2,0
Wenn BV:12 aktiv ist, betréagt AV:27 4,0.
Wenn BV:13 aktiv ist, betréagt AV:27 8,0.
Wenn BV:14 aktiv ist, betragt AV:27 16,0.
Wenn BV:15 aktiv ist, betragt AV:27 32,0.
Wenn BV:16 aktiv ist, betragt AV:27 64,0.
AV:27 | Zahlung Alarmibersicht 95: Keine Einheiten L N/A N/A 0 N/A Wenn BV:17 aktiv ist, betragt AV:27 128,0. Nein
Wenn BV:18 aktiv ist, betragt AV:27 256,0.
Wenn BV:19 aktiv ist, betragt AV:27 512,0.
Wenn BV:20 aktiv ist, betragt AV:27 1.024,0.
Wenn BV:21 aktiv ist, betragt AV:27 2.048,0.
Wenn BV:22 aktiv ist, betragt AV:27 4.096,0.
Wenn BV:23 aktiv ist, betragt AV:27 8.192,0.
Wenn BV:24 aktiv ist, betragt AV:27 16.384,0.
Wenn z. B. BV:11 und BV:12 aktiv sind, betragt AV:27 6,0.
Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt.
. . : " : Nennwertin I/h Voreingestellter Wert fir den Auslegungsdurchfluss im
AV:30 Auslegungsdurchfluss ?gﬁu/?/h s Er;g&gin. ?S:!rr;‘gl:ﬁeﬂzﬁse‘”:ﬁ[a'g? aus der Tabelle 01 Heizbetrieb, wenn das Regelsignal 100 % betréagt. Ja
- Heizen 89" m Nenndurchflusses Venti’lt S +Auswahl des ' Die Einheiten I/h (ISO-Ventile) oder gpm (ANSI-Ventile)
-9p VP! Ventiltyps” gemalB Objekt MSV:3 Ausgewdhlter Ventiltyp
. X . . ; Nennwertin I/h Voreingestellter Wert fiir den Auslegungsdurchfluss im
AV:31 Auslegungsdurchfluss 132: T//Dh s Erznop;(o)zleesn. 'rs:#:gﬁ{j'zzzﬁu:ﬁﬁ;? aus der Tabelle o1 Kiihlbetrieb, wenn das Regelsignal 100 % betragt. Ja
* Kiihlen 89: . m Nenndurchflusses Ventglt S »Auswahl des ' Die Einheiten I/h (ISO-Ventile) oder gpm (ANSI-Ventile)
- 9P yP Ventiltyps” gemaB Objekt MSV:3 Ausgewahlter Ventiltyp.
Abgegebene Leistung des Endgerdts auf Grundlage
der Messungen des Wasserdurchflusses und der
48: kW Temperaturdifferenz zwischen Vorlauf (Al:1) und Riicklauf (Al:2).
AV:32 |Leistungsabgabe 157: RBTU/h L 0 N/A N/A 0,01 Wenn die AV:41 Glykolkorrektur verwendet wird, wird die Nein
. Leistungsausgabe entsprechend angepasst.
Die Einheiten kénnen tiber die MaBeinheitseigenschaft
des Objekts gedndert werden.
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Datenblatt

NovoCon® S

BACnet-Objekte - Analogwerte (Fortsetzung)

o~ Objekt-/ 5 N Lesen/ A Standard- A N Persistent
Identifier P e Einheit T Min. | Max. Einstellung Beschreibung Information Ja/Nein
19:kWh Aktiviert/deaktiviert liber MSV:12. Einstellung Einheiten ber MSV:27.
AvV:33 Heizenergiezdhler |126: MJ L/s 0 N/A N/A Summierter Energiezéhler fir Heizen. | Wenn die AV:41 Glykolkorrektur verwendet wird, wird der Heizenergiezéhler entsprechend Ja
147: kBTU angepasst.
19:kWh Aktiviert/deaktiviert Giber MSV:12. Einstellung Einheiten Gber MSV:27.
AV:34 |Kilteenergiezahler |126: MJ L/s 0 N/A N/A Summierter Energiezéhler fir Kithlen. | Wenn die AV:41 Glykolkorrektur verwendet wird, wird der Kélteenergiezéhler entsprechend Ja
147: kBTU angepasst.
AV:35 Max. Leistung 48: kW s 0 N/A 0 Voreingestellter Wert fiir den Wenn MSV:13 Zustand Leistungsbegrenzer verwendet wird, ist dies die max. zuldssige Ja
° fiir Heizen 157: kBTU/h Auslegungsdurchfluss im Heizbetrieb. |Energieabgabe. Mit diesem Wert soll die Heizleistung durch das Endgerat begrenzt werden.
AV:36 Max. Leistung 48: kW s o N/A 0 Voreingestellter Wert fiir den Wenn MSV:13 Zustand Leistungsbegrenzer verwendet wird, ist dies die max. zuldssige Ja
° fiir Kiihlung 157:kBTU/h Auslegungsdurchfluss im Kiihlbetrieb. |Energieabgabe. Mit diesem Wert soll die Kiihlleistung durch das Endgerat begrenzt werden.
AV:37 Delta-T Wert 62:°C s N/A N/A 15 Sollwert fir die Temperaturdifferenz Flir MSV:13 Zustand Min. Delta-T-M. rent und Eir lite Delta-T-Regelung ist dies Ja
° Heizen 64 °F zwischen Vor- und Riicklaufrohren der Wert, auf dem die Regelung fir Heizen basiert.
AV:38 Delta-T Wert 62:°C s N/A N/A 5 Sollwert fuir die Temperaturdifferenz Fur MSV:13 Zustand Min. Delta-T- 1ent und Eingestellte Delta-T-Regelung ist dies Ja
N Kiihlen 64 °F zwischen Vor- und Riicklaufrohren der Wert, auf dem die Regelung fiir die Kiihlung basiert.
. . 62:°C Sollwert fiir Heizen T2 Fur MSV:13 Zustand Max. Riicklauftemperatur-Management und Eingestellte
AV:39 T2Heizen 64 °F Ls /A /A 3 (Temperatur Heizungsriicklaufrohr) Rucklauftemperatur-Regelung ist dies der Wert, auf dem die Regelung fiir Heizen basiert. Ja
. g o 62:°C Sollwert fiir Kiihlung T2 Fur MSV:13 Zustand Min. Riicklauftemperatur-Management und Eingestellte
Av:40 T2-Wert Kiihlen 64 °F Ls N/A N/A 13 (Temperatur Kiihlungsriicklaufrohr) Riicklauftemperatur-Regelung ist dies der Wert, auf dem die Regelung fiir die Kithlung basiert. Ja
AV:41 Glykolfaktor N/A s 05 5 ] Glykolkorrekturfaktor Falls eine Gkaf)Imlschung verwendet wird, ist ein entsprechender Faktor zwischen 0,5 Ja
und 2 auszuwahlen.
Kurve Al pha-Wert (AV:4/32772) Direkte oder inverse Betriebsart (BV:2/32786)
A =
g
10 b
Ie]
09 =
08 A B
07 —
g " SN
= o5 £
(S P
04 Ay
Z %
03 ~ -
£
- 0 0 Vo0 0 v
‘ 0 20 mA 0 20 mA
0 01 02 03 04 05 06 07 08 09 1
V (%)
BACnet-Objekte Identifier Objekt-/ Lesen/ d Beschreibung Persistent
H Parametername | Schreiben Ja/Nein
- Mehrstufiger Wert - TNeIeen
gf;ﬁ':&ﬁ;:":es 2:Kalibrierung Zeigt die aktuelle Betriebsart des Stellantriebs Ja, auBer
MSV:0 |1 spezielle L/S 3:Spiilung” 1:Normalbetrieb an. Hier kénnen die Kalibrierung, Spiilung und Zustand 3,
P 4: Entliftung? Entliiftung aktiviert werden. 4und5
Funktionen i
5:Alarm
1:0-5VDC
2:0-10VDC
3:2-10VDC
y Artund Bereich 4:5-10V DC . 0 Dient zur Auswahl von Art und Bereich des analogen
Msvi1 analoges Regelsignal Ls 5:2-6VDC 2:0-10VDC Regelsignals. Ja
6:6-10V DC
7:0-20 mA
8:4-20 mA
1:Keine Aktion
. Aktion fehlendes 2: SCHLIESSEN ke . Die Aktion, die der Stellantrieb bei einem fehlenden
msv:2 Regelsignal L/s 3: OFFNEN LS analogen Regelsignal einleitet, wenn MSV:9 = 1. Ja
4: 50 % des Auslegungsdurchflusses
. Ausgewahlter . . v |4 AR Eingestellter Typ des Ventils AB-QM, das der
MsvV:3 Ventiltyp L/S Siehe Tabelle ,Auswahl des Ventiltyps” |4: AB-QM DN 15 Stellantrieb regelt. Ja
1:3s/mm Dauer, die der Stellantrieb benétigt, um sich T mm
2:6s/mm zu bewegen, oder alternativ eine spezifizierte
MSv:4 | Stellzeit L/s 3:12s/mm 4:24 s/mm Zeitkonstante (siehe AV:5). Ja
4:24 s/mm Der Wertebereich der Zeitkonstante betragt 18 bis
5: Zeitkonstante 700 Sekunden.
1: DIP-Schaltereinstellungen oder 1: DIP- Methode zum Einstellen der BACnet MAC-Adresse.
MSV:5 Zuweisungsmethode s automatische Adressierung Schaltereinstellungen | Wenn die MAC-Adresse nicht Giber einen DIP- Ja
: MAC-Adresse 2: Benutzerkonfiguration tiber BACnet oder automatische | Schalter eingestellt wird, weist sich der Stellantrieb
oder automatische Adressierung Adressierung automatisch eine freie MAC-Adresse zu.
1: Automatische Baudraten-Erkennung
2:9.600 Bit/s
3:19.200 Bit/s 1: Automatische A ast
MsV:6  |Baudrate /s [4:38:4008Bit/s Baudraten- Flr die BACnet-Kommunikation verwendete Ja
5:57.600 Bit/s Erkennung N
6:76.800 Bit/s
7:115.200 Bit/s
1:LED-Normalbetrieb
MSV:7 | LED-Betrieb L/s g;xﬁéﬁ&?‘:&;ze'gen :\;ol_fneélbelrieb Dient zur Auswahl der erforderlichen LED-Anzeige. Ja
4: Blinken
Auswahl des Feldbusprotokolls.
Siehe auch den Abschnitt zu den DIP-
1: DIP-Schalter . A
. Auswahl . . g Schaltereinstellungen im Datenblatt.
msv: Feldbusprotokoll Ls §: ?/C)%T)elfs 1: DIP-Schalter Wenn das Protokoll geandert wird, ist ein Aus- und Ja
. Einschalten notwendig, damit der Stellantrieb das
neu ausgewdhlte Protokoll iibernimmt.

" Offnet das Ventil eine Stunde lang vollstdndig oder solange, bis ein neuer Zustand ausgewdhlt wird
2 Offnet und schlieBt das Ventil fiinfmal bei maximaler Stellzeit
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Datenblatt NovoCon® S
BAcnet'Ob.Jekte Identifier Paraonlz:g:;/ame ScLherseei:Ln Zustandstext Standardzustand Beschreibung Pf;?ﬁ;f:t
Meh rSthlge r Wert Auswahl des Anwendungsbetriebs fiir den Stellantrieb.
(Fortsetzung) Zustand 1: Analoge Regelung. Der Durchfluss wird
uber ein analoges Signal, z. B. 0-10 V, geregelt.
Einstellung des Auslegungsdurchflusses tiber AV:30
Heizen und/oder AV:31 Kiihlen. Alternativ kann AV:0
verwendet werden.
Zustand 2: Digitale Regelung. AV:1 wird fiir die
Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses tiber AV:30 Heizen und/oder
AV:31 Kiihlen. Alternativ kann AV:0 verwendet werden.
Zustand 3: CO6-Betrieb. AV:1 wird fir die Regelung
des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses fiir Heizen tiber AV:30 oder
AV:31 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlen. Heizen
erfolgt Giber die Anschliisse 5 und 6 und Kiihlen tiber
die Ansahlijsse1 und 4 des COé—VeEtiIs. dfird
Zustand 4: Invertierter CO6-Betrieb. AV:1 wird fiir die
;‘_ g?ailtc;?:;:g;tl:g Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
3:Cogszetrie% 9 Auslegungsdurchflusses fiir Heizen tiber AV:30 oder
MSV:9 | Anwendungsbetrieb L/s 2 Invertierter CO6-Betrieb 2:Digitale Regelung | AV:31 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlen. Im Verhdltnis Ja
5J CO6-Betrieb ohne Alarme zu Zustand 3 sind die Anschliisse umgekehrt. ~
6: Invertierter CO6-Betrieb ohne Alarme Zustand 5: CO6-Betrieb ohne Alarme. AV:1 wird fiir die
. Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses fiir Heizen tiber AV:30 oder
AV:31 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlen. Dieser Zustand
kann verwendet werden, wenn der Analogeingang
benutzt werden muss, auBer fiir CO6-Riickmeldung.
Es wird darauf hingewiesen, dass in diesem Zustand
der Status des CO6-Ventils nicht angezeigt wird.
Zustand 6: Invertierter CO6-Betrieb ohne Alarme. AV:1
wird fur die Regelung des Durchflusses verwendet.
Einstellung des Auslegungsdurchflusses fiir Heizen
iber AV:30 oder AV:31 fiir Auslegungsdurchfluss
Kuhlen. Im Verhéltnis zu Zustand 3 sind die Anschliisse
umgekehrt. Dieser Zustand kann verwendet werden,
wenn der Analogeingang benutzt werden muss, auRer
fiir CO6-Riickmeldung. Es wird darauf hingewiesen,
dass in diesem Zustand der Status des CO6-Ventils
nicht angezeigt wird.
Zustande 1 bis 4 sind Befehle fiir den Stellantrieb
1: Heizen NovoCon® ChangeOver® und haben Auswirkung auf
2 Kiihlen die Energiemanagement-Anwendung MSV:13.
3 COG—Absperrung”A sDie”Zustﬁnt;:IES biscs sjsnéihdas Rﬁockmseldesignal vom
: - tellantrieb NovoCon® ChangeOver®.
Msviio  [Anwendungsbefehl ( L/S (1-4) 14:CO6-Bewegungbeginnen 1: Heizen Der Zustand 3 (Absperrung) sollte nur fiir Ja
und -status L(5-9) |5:CO6-Bewegung in Richtung Kiihlen Wartungsarbeiten verwendet werden und ist nur
6: CO6-Bewegung in Richtung Heizen artung n
7:CO6-Alarm méglich, wenn der Durchfluss-Sollwert 0 % betrégt.
8 CO6-Bewegung In zentralen ChangeOver-Anwendungen werden die
. Zustande 1 und 2 verwendet, um Heizen oder Kithlen
anzuordnen.
EIN: Wenn der CO6-Betrieb ausgewdhlt wurde, wird
. . das ChangeOvers-Ventil einmal in der Woche von der
MSV:11 é:‘;?emztr:SCheCOG L/s ;‘, EL’]‘S 1:EIN aktuellen Stellung in die Absperrstellung und wieder Ja
gung : zuriick bewegt, um ein Festsetzen zu verhindern.
AUS: Das Bewegen des Ventils tibernimmt das BMS.
MSV:12 érl:gr\:':?er;]a!’]rﬂer L/s ;‘_ ﬁt:s 1: Aus Energiezahler aktivieren/deaktivieren Ja
Funktionen aktivieren, um die Systemleistung zu
optimieren.
Zustand 1: Nicht aktiv
Zustand 2: Wenn die Leistung (iber dem in AV:35/36
eingestellten Wert liegt, wird der NovoCon diese auf
denin AV:35 und/oder AV:36 festgelegten Grenzwert
regeln. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird die
Warnung BV:23 auf ,ein” geschaltet.
Zustand 3: Die Durchflussmenge durch das Ventil
wird durch AV:1 in kW oder kBTU/h (ausgewihlt in
MSV:26) geregelt und basiert auf Durchflussmenge
und Temperatureingénge, die verwendet werden,
1: Nicht aktiv um den Energieverbrauch zu berechnen.
Leistungsmanager: Zustand 4: Wenn der Delta-T-Wert in AV:37 und/oder
2 Leistu?]gsbegrse’nz;mg AV:38 Uberschritten v_/ird, beginng der NovoCon, das
3; Leistungsregelung Ventil zu sghlief_&en, bis die Werte in AV:37 und/o_der
D’elta»T»Manager' AV:38 erreicht sind. Wenn die Begrenzung aktiviert
4: Min Begrenzuné DeltaT izst, Wirddd;e gVarEUng BV:ZSI'Da?lf,,?i?A;geschadltetAv .
. e : ustand 5: Der konstante Delta-T-Wert wird in AV:.
MSV:13 | Energiemanagement L/s g: ’Eﬂl?r?el;etelrléizDueAta;I'esegelung 1: Nicht verwendet und/oder AV:38 eingestellt und der NovoCon wird Ja
. uci(laugftemperg\ur die Temperatur innerhalb dieser Grenzwerte regeln.
7: Max. Begrenzung der \é\(/eg; di? Be_grenzu?]glaktiviert ist, wird die Warnung
Ry :23 auf ,ein” geschaltet.
s E;lncslilealr\f;erg%i;algﬂrﬂem eratur- Zustand 6: Der NovoCon stellt die min.
.Re elun. 9 P Ruicklauftemperatur sicher, die in AV:39 und AV:40
9 9 eingestellt wird. Der Zustand wird hauptsachlich
fur Kihlanwendungen verwendet. Wenn die
Begrenzung aktiviert ist, wird die Warnung BV:23 auf
,€in” geschaltet.
Zustand 7: Der NovoCon stellt die max.
Ruicklauftemperatur sicher, die in AV:39 und AV:40
eingestellt wird. Der Zustand wird hauptsachlich
fur Heizanwendungen verwendet. Wenn die
Begrenzung aktiviert ist, wird die Warnung BV:23 auf
,€in” geschaltet.
Zustand 8: In AV:39 und/oder AV:40 wird ein
konstanter T2-Wert eingestellt. Der NovoCon regelt
5o, dass diese Werte konstant bleiben.
JNTCI0kTyp 2 Wahlen Sie den T
. " . . yp des angeschlossenen
MSV:14 | Temperaturfiihlertyp L/s §: l};l;’%g‘l;Typ 3 3:PT1000 Temperaturfiihlers aus. Ja
Einheiten zum 1:1/h
. Einstellen des o . MaBeinheiten fiir den Auslegungsdurchfluss AV:0,
Msv:20 Auslegungsdurch- Ls gj % m T:h AV:30 und AV:31 Ja
flusses : 9P
Einheiten zum ;‘, L;uh m?\‘[ﬁialge‘;\t/en fukrv?/erl’gergj_lplj/c:ten Durcnr';flluss A;/:L
. - : X : Wenn kW oder ausgewahlt werden,
Msv:21 gz:éﬁlflﬁjr;g;llwens L/s ij Evpvm 2% Wkir’d auch MSV:13 Leistungsregler (Zustand:3) Ja
5:kBTU/h aktiviert
Einheiten zum 1 1/h
Msvzy |Enstelender 1 us [2% 1:1/h MaBeinheiten fiir AV:2 Ja
riickmeldung 3:gpm
Einheiten zum 1:oC
MSV:23 | Einstellen der L/s 2', °F 1:°C MaBeinheiten fir AV:8, AV:37-40 Ja
Temperatur .
Msv:24 | Einheiten zum us |z 1:°C MaBeinheiten fiir Al:1 Ja
Einstellenvon T1 3:0hm
Msv:2s | Einheiten zum us |z 1:°C MaBeinheiten fiir Al:2 Ja
Einstellen von T2 3:0hm
Einheiten zum
MSV:26  |Einstellen der L/s 2:kBTU/h 1kw MaBeinheiten fiir AV:32 Ja
Leistung
Einheiten zum 1:kWh
MSV:27  |[Einstellen des L/s 2:MJ) 1:kWh MaBeinheiten fiir AV:33 and AV:34 Ja
Energiezéhlers 3:kBTU
" Ein Nulldurchfluss-Sollwert-Befehl (AV:1) schlieBt das AB-QM, sodass weder eine Heizung noch eine Kiihl\ stattfindet. Ver den Sie fiir

diesen Zweck auf keinen Fall die Wartungsabsperrfunktion des CO6.

Die Absperrfunktion des CO6-Ventils sollte nur bei Wartungsarbeiten und auch nur dann eingesetzt werden, wenn die
Wassertemperaturim Endgerdt der Umgebungstemperatur entspricht oder wenn kein Endgerdt montiert ist. Eine Verdnderung der
Wassertemperatur in einem geschlossenen Endgerdt kann zu einem Druckanstieg und ggf. zu Beschddigungen des Endgeriits fiihren.
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BACnet-Objekte
- Bindrwert

\dentifier Objekt-/ Lesen/ | Aktiver [Inaktiver| Standard- Betenreibun Persistent
Parametername Schreiben| Text (1) | Text(0) Einstellung 9 Ja/Nein

BV:2 Direkte oder inverse Betriebsart L/S Invers Direkt Direkt |Auswahl der direkten oder inversen Betriebsart. Siehe Direkt/Invers-Diagramm. Ja
Durch die Aktivierung dieser Funktion werden analoges Ausgangssignal (AO:0) und Stellung der
Ventil6ffnung miteinander verkniipft. Art und Bereich des Spannungsausgangs werden mit dem aktuellen
Wert (MSV:1) verknUpft. Diese Funktion kann z. B. fiir Gebladseregelung im Gebléasekonvektor verwendet

BV:3 Analoges Riickmeldesignal L/S Aktiv Inaktiv Inaktiv  [werden und ist nur verfiigbar, wenn MSV:9 Anwendungsbetriebsart in Zustand 1 ist. Analoge Regelung oder Ja
Zustand 2: Digitale Regelung.
Wenn BV:3 aktiviert und das analoge Ausgangssignal (AO:0) auf manuellen Betrieb eingestellt ist, muss es zu-
néachst aufgegeben werden, d. h. NULL einstellen, um zur Originaleinstellung von BV:3 zuriickkehren zu kénnen.

Warnung: Temperatur im
BV:10 Stellantrieb liegt auBerhalb des L EIN AUS N/A Die Temperatur im Stellantrieb liegt auBerhalb des empfohlenen Bereichs. Nein
empfohlenen Bereichs

BV:11 Alarm: Kein Regelsignal L EIN AUS N/A Der Stellantrieb hat erkannt, dass kein analoges Regelsignal vorliegt. Nein

BV:12 Alarm: Fehler beim SchlieRen L EIN AUS N/A Eleorcitiilrlta;glijeb kann die vorgesehene SchlieBstellung nicht erreichen. Uberpriifen Sie, ob die Ventile Nein
Konflikt zwischen der mechanischen AB-QM-Ventileinstellung und dem NovoCon® S. Die mechanische

. . . . Ventileinstellung muss 100 % oder mehr sein. Die Warnung wird auch aktiviert, wenn der ausgewéhlte "

BVA3 | Warnung: Voreinstellungskonflikt L EIN AUS N/A Ventiltyp einen anderen Hub als das tatsachlich verwendete Ventil hat. Nein
Validierung bei der Kalibrierung.
Warnung: Spannung der Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung ist zu hoch.
BV:14 Spannungsversorgung ist zu L EIN AUS N/A Wenn die gemessene Spannung héher ist als 43,4 V, wird der Alarm fiir eine zu hohe Spannung aktiviert. Nein
hoc Wenn die gemessene Spannung wieder niedriger ist als 38,3 V, wird der Alarm deaktiviert.
Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung ist zu niedrig.

» . Lo Wenn die gemessene Spannung niedriger ist als 16,5 V, wird der Alarm fiir eine zu niedrige Spannung aktiviert. .

BVi15 Warnung: Zu niedrige Spannung L EIN AUS N/A Wenn die gemessene Spannung niedriger ist als 16,1 V, wird der Motor ausgeschaltet. Nein
Wenn die gemessene Spannung wieder héher ist als 17,5 V, wird der Motor erneut eingeschaltet.

BV:16 | Alarm: Fehler bei der Kalibrierung L EIN AUS N/A Beider Kallb_nerung_ des Stellantriebs ist ein [—‘ehler aufgetreten. Wenn z. B. der Stellantrieb NovoCon® S nicht Nein
auf das Ventil montiert wurde oder das Ventil klemmt

. Warnung: MAC-Adressen-Konflikt . . . . . .
BV:17 : L EIN AUS N/A Zwei oder mehrere Gerate verwenden im selben BACnet-Teilnetzwerk dieselbe MAC-Adresse. Nein

im BACnet wurde erkannt

. Warnung: Fehlerhafte BACnet- . I .
BV:18 Kommunikation wurde erkannt L EIN AUS N/A Es wurden Probleme bei der Kommunikation im Netzwerk erkannt. Nein
BV:19 Alarm: Interner Fehler wurde L EIN AUS N/A Zum Zurticksetzen den Stellantrieb neu kalibrieren oder aus- und wieder einschalten, ggf. muss er Nein

erkannt ausgetauscht werden
_Alarm: CO6 ist in manueller Der ChangeOvers-Stellantrieb befindet sich in manueller Ubersteuerung oder ist nicht in der Lage, die
BV:20 Ubersteuerung oder kann sich L EIN AUS N/A Stellung zu erreichen. Nein
nicht bewegen Wenn der Grund fiir den Alarm beseitigt ist, kann es bis zu 2 Minuten dauern, bis der Alarm geléscht wird.

2 Alarm: CO6-Stellantrieb nicht . brer - .
BV:21 angeschlossen oder beschadigt L EIN AUS N/A Der Stellantrieb ChangeOver®ist nicht angeschlossen oder beschadigt. Nein
BV:22 Warnung: Temperaturfihler L EIN AUS N/A Temperaturfiihler fehlen oder vertauscht Nein

fehlen oder vertauscht
BV:23 Warnung: Enel.'g‘iebegrenzung L EIN AUS N/A Eipe Begrenzung ist aktiviert, z. B. Leistungsbegrenzung, Begrenzung von Delta-T oder min./max. Nein
aktiviert Rucklauftemperatur.
Warnung: Regler fir Sollwert fiir Leistung, Delta T oder Riicklauftemperatur liegen auBerhalb des Bereichs oder der Sollwert kann
BV:24 Energiemanagement auBerhalb L EIN AUS N/A nicht erreicht werden. Nein
des Bereichs Aktion: Uberpriifen Sie, ob der Sollwert mit den angegebenen Durchfluss- und Temperaturwerten erreichbar ist.
BACnet-Objekte Tabelle mit einigen ausgewahlten, wichtigen Eigenschaften des Gerateobjekts.
- Gerat (Device ObjeCt) Eigenschaft Wert Fesen/ Beschreibung pesistent
Schreiben Ja/Nein
Objekt-ID Instanz-Bereich: 0 bis 4194302 s Digse Eig_enschaft wird |n der Regel ,Gerateinstanznummer” oder Ja
»eindeutige ID-Nummer” genannt.
. Kombination aus Produktname.
Objektname ,NovoCon §" + Typ und Objekt-ID L/s Max. 25 Zeichen. Ja
Firmware-Revision Aktuelle Firmware-Version L BACnet-Software-Vision. Ja
Anwvendungssoftwaref Aktl{elle Anwendungssoftware- L Anwendungssoftware-Version des Stellantriebs. Ja
Version Version
Einbauort Diese Zeichenfolge ist leer, wenn s Der Einbauort usw. kann durch Freitext beschrieben werden. Ja
der Stellantrieb neu ist. Max. 50 Zeichen
" Danfoss NovoCon-Stellantrieb mit Produktbeschreibung.
Beschreibung BACnet MS/TP Ls Max. 50 Zeichen Ja
Unterstiitzte Segmentierung | SEGMENTIERUNG L aeegr?eenntlerte Nachrichten konnen tbertragen und empfangen Ja
Standard: 127 Im NovoCon® S kann die Einstellung ,MAX_MASTER" héher als
Max Master . . L/S die héchste verwendete MAC-Adresse im MS/TP-Teilnetzwerk Ja
Bereich: 0-127 .
eingestellt werden.
Max. ADPU-Lénge 480 L Maximal zuldssige ADPU-Lange. Ja
BACnet-Objekte Identifier Oblekty Einheit | 2" | Min. | Max. |Standardeinheiten Beschreibung Relsistent
- Ana|°ger Elngang Parametername Schreiben Ja/Nein
Spannungs- (V) oder Stromniveau (mA) am analogen
Regeleingang, das vom Stellantrieb gemessen wird.
Analoger 5:Volt 10V Einheiten gem&B MSV:1 Typ und -Bereich des analogen
Al:0 Spannungs- oder i’mA L 0 20mA Volt Regelsignals. Nein
Stromeingang : Dieses Objekt wird durch COV unterstitzt.
Im CO6-Betrieb und im invertierten CO6-Betrieb kann
mA nicht ausgewahlt werden.
Temperatur/Widerstand, gemessen von den
Al T1-oder angeschlossenen Fiihlern. Fiir AV:32 (Leistungsabgabe)
1 Widerstandseingang ist Al:1 die Temperatur im Vorlauf und Al:2 die
Temperatur im Riicklauf.
Bei Nutzung als potenzialfreie Kontakte gilt:
62:°C a0°c| 120°C Sﬁzcohtgsener Schaltkreis < 900 Q, offener Schaltkreis
64:°F, L 10°F | 250 °F °C ) x Nein
4:0hm 9000| 10kQ Empfohlene max. Kabelldnge: 2 m.
T2- oder . Die Einheiten kénnen tiber die MaBeinheitseigenschaft
Al:2 Widerstandseingang des Objekts oder MSV:24 und MSV:25 gedndert werden.
Die Hochsttemperatur fur Fiihler NTC 10k Typ 2 betragt
90 °C. Die Hochsttemperatur fir Fihler NTC 10k Typ 3
betragt 95 °C.
Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt.
BACnet-Objekte Identifier ObJekey Einheit Lesgnl Min. | Max. |Standardeinheiten Beschreibung Pers|st_ent
- Analoger Ausgang Parametername Schreiben Ja/Nein
Wert der Ausgangsspannung im Digital- oder
g Spannung am Analogbetrieb (MSV:9). .
AC:0 analogen Ausgang Volt Lis 0 10 Volt Hinweis: Im CO6-Betrieb kann der aktuelle Wert nicht Nein
eingestellt werden.
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BACnet-Objekte
- Benachrichtigung
(Notification Class)

Identifier

Objekt-/Parametername

Beschreibung

NC:0

Alarm-Notifier, Tragen Sie hier Gerate fur Alarme ein

Tragen Sie Gerate ein, die Alarme empfangen sollen

NC:0ist ein Objekt, das andere BACnet-Gerdte abonnieren kénnen. Dadurch werden die Abonnenten direkt informiert, wenn ein Alarm oder eine Warnung
aktiviert bzw. deaktiviert wurde. Es kbnnen maximal vier Gerdte diesen Service in Anspruch nehmen. Die Abonnenten dieses Objekts werden informiert, wenn
eine der Warnungen oder einer der Alarme BV:10 bis BV:24 aktiviert oder deaktiviert wurde.

Wenn die Benachrichtigung NC:0 verwendet wird, um ber Statusédnderungen von Warnungen und Alarmen (BV:10 bis BV:24) zu informieren, ist es
erforderlich, Benachrichtigungen fiir den ganzen Tag und die ganze Woche zu abonnieren: von 00:00:00:00 bis 23:59:59:99 Uhr und an allen sieben Tagen der
Woche. Dies liegt daran, dass der Stellantrieb tiber keine integrierte Uhr verfiigt und daher in Bezug auf die Zeit keine Benachrichtigungen verarbeiten kann.

BACnet-Objekte Obj i i i
- . o jekt-/ . . Zeitfenster- | Zeitfenster- . Persistent
- Mittelwert (Averaging) Identifier | b, ametername | Min-Wert | Mittelwert | Max. Wert | =\ ) Beispiel ey Ja/Nein
Mittelwert der vom Mittelwert der
i Stellantrieb gemessen | Aktualisierung erfolgt gemaf gleichgerichteten .
AVO:0 gleichgerichteten aktueller Messungen 1Tag 24 Spannung, die den Nein
Spannung Stellantrieb antreibt.
Auswahl des Ventiltyps - "
yP Index Bezeichnung Nenndurchfluss | Einheiten Ventllstellung{;rn:‘;enndurchfluss Max. Einstellbereich [%]
Die Durchflusswerte 1 AB-QM, ISO, DN 10 LF 150 I/h 2,25 120
gelten nur fur
Anwendungen mit AB-QM, ISO, DN 10 275 I/h 2,25 120
Wasser. Verwenden 3 AB-QM, ISO, DN 15 LF 275 I/h 2,25 120
éie bei \{\Vassgr-Glykol- a AB-QM, 150, DN 15 450 I/h 2,25 120
emischen bitte einen
5 AB-QM, ISO, DN 20 900 I/h 2,25 120
Korrekturfaktor. Q
6 AB-QM, ISO, DN 25 1700 I/h 4,5 110
7 AB-QM, ISO, DN 32 3200 I/h 4,5 110
8 AB-QM, ISO, DN 15 HF 1135 I/h 4 110
9 AB-QM, ISO, DN 20 HF 1700 I/h 4 110
10 AB-QM, ISO, DN 25 HF 2700 I/h 4,5 110
il AB-QM, ISO, DN 32 HF 4000 I/h 4,5 110
AB-QM, ANSI,
12 DN 7 Zoll LF 1,2 gpm 2,25 100
13 AB-QM, ANSI, DN ¥z Zoll 2 gpm 2,25 100
AB-QM, ANSI,
1 DN 7 Zoll HF 5 gpm 4 100
15 AB-QM, ANSI, DN % Zoll 4 gpm 2,25 100
AB-QM, ANSI,
16 DN % Zoll HF 75 gpm 4 100
17 AB-QM, ANSI, DN 1 Zoll 7,5 gpm 4,5 100
AB-QM, ANSI,
18 DN 1 Zoll HF 12 gpm 4,5 100
19 AB-QM, ANSI, DN 1% Zoll 14,1 gpm 4,5 100
20 AB- 17,5 m 45 100
QM, ANSI, DN 1% Zoll HF ' 9P '
212 5::tjiltzerdeflnlertes Nenndurchfluss Einheiten Ventilstellung fiir Nenndurchfluss Max. Einstellbereich
" Standard

2 Das ,benutzerdefinierte Ventil” wird nur verwendet, wenn der NovoCon® S nicht mit einem AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt wird. Setzen Sie
sich mit Inrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung, um sicherzustellen, dass der gewiinschte Anschluss moglich ist.

Wenn eine ANSI-Ventil ausgewahlt wurde, werden die Einheiten fiir Durchfluss und Temperatur standardmaBig von I/h in gpm und Celsius in

Fahrenheit gedndert, bzw. umgekehrt bei der Wahl eines ISO-Ventils.

BACnet-BIBBs-Services

n Initiieren/ q Initiieren/
Service BIBBs Ausfiihren Service BIBBs Ausfithren
ReadProperty DS-RP-B Ausflihren GetAlarmSummary AE-ASUM-B Ausfiihren
WriteProperty DS-WP-B Ausfihren GetEnrollmentSummary AE-ESUM-B Ausfihren
Who-Is DM-DDB-A Initiieren AddListElement DM-LM-B Ausfiihren
Who-Is DM-DDB-B Ausflihren RemovelistElement DM-LM-B Ausfiihren
I-Am DM-DDB-B Initiieren ReadPropertyMultiple DS-RPM-B Ausfihren
I-Am DM-DDB-A Ausfihren WritePropertyMultiple DS-WPM-B Ausfihren
Who-Has DM-DOB-B Ausflihren SubscribeCOV ? DS-COV-B Ausfiihren
I-Have DM-DOB-B Initiieren Restart DM-R-B Ausfihren
DeviceCommunicationControl DM-DCC-B Ausfiihren AtomicWriteFile N/A Ausfiihren
ReinitializeDevice” DM-RD-8 Ausfiihren " Der NovoCon® S unterstiitzt Warm-Reset (aus-/einschalten) und Kalt-Reset
ConfirmedEventNotification AE-N-1-B Initiieren (Zuriicksetzen auf Werkseinstellung) vom BACnet. Bitte beachten Sie,

N — — dass nach einem Kalt-Reset/Zurticksetzen auf die Werkseinstellungen
UnconfirmedEventNotification AE-N-I-B Initiieren automatisch eine Kalibrierung durchgefiihrt wird.
AcknowledgeAlarm AE-ACK-B Ausfiihren 2 COVwirdl fiir Folgendes implementiert: analoge Eingdnge Al:0, Al:1 und

Al:2 sowie analoge Werte AV:2 und AV:27.
GetEventinformation AE-INFO-B Ausfiihren
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DIP-Schalter-Einstellungen

BACnet: Automatische MAC-Adressierung ist Standard. Fur die manuelle MAC-Adressierung sind die DIP-Schalter

zu verwenden.

Modbus: Die manuelle MAC-Adressierung ist standardmafig eingestellt. Eine automatische Adressierung steht
fur den Modbus nicht zur Verfligung. Wurde jedoch im BACnet eine Adresse zugewiesen, bevor zum
Modbus gewechselt wird, wird die Adresse auch beim Modbus verwendet, wenn die DIP-Schalter nicht

umgestellt werden.

DIP-Schalter Konfigurationsname (S‘Zat:‘s;::\:’:;.:!sig) Zustand EIN
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- S o g
B H } } } | } } } } }/ELNS Einheit-ID Bit 0 Logik,0 Logik.1
1. 2 3 45 6 7 8 910
BACnet-Adresse/Modbus- S o u
2 } } } } } } } }ELNS Einheit-ID Bit 1 Logik,0 Logik.1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- S A
3 } } H } } } } } } }E'UNS Einheit-ID Bit 2 Logik,0 togik.1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- R o w
4 } } } H } } } } } }/E:JNS Einheit-ID Bit 3 Logik,0 togik.1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- S o w
5 } } } } H } } } } }ELNS Einheit-ID Bit 4 Logik,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
BACnet-Adresse/Modbus- S e qu
6. } } } } } H } } } }ELNS Einheit-ID Bit 5 Logik,0 Logik,1
1 2 3 45 6 7 8 9 10
7. } - = }EIN BACher Adresse/Modbus- Logik ,0" Logik 1"
AUS
1 2 3 45 6 7 8 9 10 . .
. [ [ [ [ ] [ [ | EIN | Abschlusswiderstand (120 Q) Nein AbSChlus,S\'.wde,rStand
C T [ aus Abschluss aktiviert ”
1 2 3 45 6 7 8 9 10
9. } } } } } | } } H:‘ EIN Nicht verwendet
AUS
1 2 3 45 6 7 8 9 10
10. | } HH H EIN - BACnet MS/TP ? Modbus RTU 2
AUS

! Die Stellantriebe weisen einen Widerstand auf (DIP-Schalter Nr-8- Dieser kann im letzten Stellantrieb im Kommunikationsbus fiir den ordnungsgemdfen

Abschluss des Feldbusses aktiviert werden-

2 Wenn das Protokoll bei DIP-Schalter Nr-1° gedindert wird- ist ein Aus-und Einschalten notwendig- damit der Stellantrieb das neu ausgewcdhlte Protokoll

tbernimmt-

DIP-Schalter-Einstellungen
- Manuelle Adressierung

Die BACnet-MAC-Adresse/Modbus-Slave-ID kann (ber die DIP-Schalter 1 bis 7 eingestellt werden.

0=AUS, 1=EIN
DIP-Schalter
1,2,3,4 DIP-Schalter

0000 | 1000 | 0100 | 1100 | 0010 | 1010 | 0110 | 1110 | 0001 | 1001 | o101 | 1101 | o011 | 1omt [omt | v | %
0* 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 000
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 100
32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 010
48 49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 110
64 65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 001
80 81 82 83 84 85 86 87 88 89 90 91 92 93 94 95 101
9 97 98 99 100 101 102 103 | 104 105 | 106 107 | 108 109 | 110 11 o1
112 13 | 4 15 16 117 | 118 119 | 120 121 122 123 | 124 125 | 126 127° 1

* Die Adressen 0 und 127 dlirfen nicht verwendet werden.

Beispiel |:|

Einstellen der MAC-Adresse auf 37: DIP 1 DIP 2 DIP3 DIP 4 DIP5 DIP6 DIP7

EIN AUS EIN AUS AUS EIN AUS
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Datenblatt

NovoCon® S

Modbus-Register - Konfiguration

Modbus- [ Lesen/ | Modbus- | Modbus- q . Standard- Ay q Persistent
Register |Schreiben | Funktion | Datentyp Objekt-/Parametername Beschreibung Einstellung Einheit Beschreibung der Verwendung Ja/Nein
. . Auslegungsdurchfluss in Litern pro Stunde,
Es wird empfohlen, 32796 zum Heizen und/ ) d. h. 150 bis 450 entspricht 150 bis 450 I/h, oder
oder 32798 zum Kiihlen zu verwenden. Nennwertin I/h . .
. . als Prozentsatz, d. h. 20 bis 100 entspricht 20
0x8000 Voreinstellwert fiir den aus der Tabelle .
L/S 3,4&16 FLOAT Auslegungsdurchfluss %, 1/h, gpm | bis 100 %. Ja
32768 Auslegungsdurchfluss, wenn das +Auswahl des . . . .
A . . . . . Y Der maximale Einstellbereich hangt vom
Regelsignal 100 % betréagt. Einheit gemaB | Ventiltyps . . X
ausgewahlten Ventil ab. Siehe Auswahl des
32787 .
Ventiltyps.
. - . . Zeit bis Regelungswiederaufnahme in
0x8002 Ls 3486 | worp |Z° ) Zelt, bis der Stellantrieb auf ein fehlendes 10 Minuten [ Minuten, d. h. 0 bis 60 entspricht 0 bis Ja
32770 Regelungswiederaufnahme|analoges Regelsignal reagiert X
60 Minuten
Der Wert wird fuir die Gestaltung der Kurve
im Betrieb ,Manuell definierte Funktion” Alpha-Wert-Kurve, d. h. 0,05 bis 1,00 entspricht
0x8004 ~ (MDF) verwendet, um die Kennlinie eines 0,05 bis 1,00. Alpha = 1,00 ist linear. Alpha = 0,2
32772 L/s 34816 FLOAT | Alpha-Wert Warmelibertragers anzupassen. Wenn bei 0 N/A entspricht der LOG-Funktion. Siehe Alpha- Ja
33280 im Digitalbetrieb I/h eingestellt ist, Wert-Diagramm.
wird der eingestellte Alpha-Wert ignoriert.
. L 2 Zeit, die der Stellantrieb benétigt, um den Zeit bis zur Ventil6ffnung/-schlieBung in
03)(28707(16 L/s 34816 WORD fcerﬁi\é?;:wo“nung/ Auslegungsdurchfluss von 0 % auf 100 % N/A Sekunden |Sekunden, d. h. 18 bis 700 entspricht 18 bis Ja
9 einzustellen. Verwendung mit 32803. 700 Sekunden
Hier wird der Nenndurchfluss des
benutzerdefinierten Ventils angezeigt.
Dieses Objekt wird nur verwendet, R
0x8008 Bezeichnung und wenn der NovoCon® S nicht mit einem E‘Shelt(l/? Nenndurchfl B.inLit Stunde, d. h.0
X L 3,4&6 FLOAT Nenndurchfluss des AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt N/A odergpm) enndurcniiuss z. B. In Liter pro Stunde, d. . Ja
32776 . . . o B gemaB Ventil- [ bis 450 entspricht 0 bis 450 I/h
benutzerdefinierten Ventils | wird. Setzen Sie sich mit Ihrem Danfoss-
. . Tabelle
Ansprechpartner in Verbindung, um
sicherzustellen, dass der gewlinschte
Anschluss méglich ist.
Stellung in mm beim Nenndurchfluss des
benutzerdefinierten Ventils.
Dieses Objekt wird nur verwendet,
OX800A Stellung des wenn der NovoCon® S nicht mit einem Ventilstellung fiir den Nenndurchfluss in
32778 L 3&4 FLOAT benutzerdefinierten Ventils | AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt 2,25 Millimeter [ Millimeter, Ja
bei Nenndurchfluss wird. Setzen Sie sich mit Ihrem Danfoss- d. h.0,5 bis 5,8 entspricht 0,5 bis 5,8 mm
Ansprechpartner in Verbindung, um
sicherzustellen, dass der gewiinschte
Anschluss méglich ist.
Maximalwert, den der
Auslegungsdurchfluss bei
benutzerdefiniertem Ventil erreichen kann. R .
. . . Einheit gemaf
. Dieses Objekt wird nur verwendet,
0x800C Maximalwert wenn der NovoCon® S nicht mit einem Auswahl
L/s 3,486 FLOAT  [Auslegungsdurchflussim . . 120 32787:% |d.h.0bis 150 entspricht 0 bis 150 % Ja
32780 L .. | AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt
benutzerdefinierten Ventil X . . oder (I/h oder
wird. Setzen Sie sich mit lhrem Danfoss- )
Ansprechpartner in Verbindung, um gpm)
sicherzustellen, dass der gewiinschte
Anschluss méglich ist.
0x8012 Direkte oder inverse Auswahl der direkten oder inversen . 0:Direkt  |Auswahl der direkten oder inversen
32786 Ls 3486 WORD Betriebsart Betriebsart. Siehe Direkt/Invers-Diagramm. 0: Direkt 1:Invers Betriebsart. Siehe Direkt/Invers-Diagramm. Ja
0x8013 Einheiten zum Einstellen  |Einheiten zum Einstellen und Anzeigen des 0:1/h
32787 L/s 34&6 WORD  |und Anzeigen des Auslegungsdurchflusses. Einheiten fir I/h 0:1/h 1:% MaBeinheiten fiir den Auslegungsdurchfluss. Ja
Auslegungsdurchflusses  [und gpm gemaR Ausgewahlter Ventiltyp. 2:gpm
0:1/h MaBeinheiten fiir den gewlinschten
Einheiten zum Einstellen N . . 1:% Durchfluss 33280.
03)(287081; L/s 3486 WORD  |und Anzeigen des g:z?;ﬁ;::mla’r;ii"en und Anzeigen des 1:% 2:gpm Hinweis: Wenn kW oder kBTU/h ausgewdhlt Ja
Durchfluss-Sollwerts 3:kw werden, wird auch 32814 Leistungsregler
4:kBTU/h | (Zustand:3) aktiviert.
Einheiten zum Einstellen N . . 0:1/h
0x8015 L/s 3486 WORD  |und Anzeigen der aktuellen| EP€iten zum Einstellen und Anzeigen der 0:1/h 1:% MaBeinheiten fiir 33282. Ja
32789 - aktuellen Durchfluss-Riickmeldung
Durchfluss-Riickmeldung 2:gpm
0x8016 s 3486 WORD Einheiten zum Einstellen Auswahl zwischen °C oder °F zum 0:°C 0:°C MaBeinheiten fiir 33796, 32836. 32838, 32840 Ja
32790 ' der Temperatur Einstellen und Anzeigen der Temperatur . 1:°F und 32842.
0x8017 Einheiten zum Einstellen . -
32791 L/s 34&6 WORD und Anzeigen von T1 MaBeinheiten fiir 33218.
Einheiten zum Einstellen und Anzeigen des N o uC
. 0:°C 1:°F Ja
Temperatur- oder des Widerstandswerts.
2:0hm
0x8018 Einheiten zum Einstellen I -
32792 L/s 3,486 WORD und Anzeigen von T2 MaBeinheiten fir 33220.
0x8019 Einheiten zum Einstellen Einheiten zum Einstellen und Anzeigen der . 0: kW - -
32793 L/s 348&6 WORD der Leistung Leistungsaufnahme. 0:kw 1:kBTU/h MaBeinheiten fiir 33288. Ja
0x801A . Byte-Reihenfolge fiir die Typen LONG . 0: Grof Verwendeter Endian-Typ fiir LONG- und
32794 L5 3486 WORD  |Endian-Typ und FLOAT 0:Grof 1:Klein | FLOAT-Register Ja
Auslegungsdurchfluss in Liter pro Stunde,
0x801C Auslegungsdurchfluss o . X
32796 L/s 348&16 FLOAT Heizen Voreingestellter Wert fiir den Nennwertin I/h d.h. 1.50 bis 459 entspricht 150 bis 4501/h,
Auslegungsdurchfluss, wenn das aus der Tabelle oderin Prozent:
o %, 1/h, gpm |d. h. 20 bis 100 entspricht 20 bis 100 %. Ja
0x801E Ausl durchfl Regelsignal 100 % betragt. vAuswahl des Der maximale Einstellbereich hangt vom
X uslegungsdurchfluss inhei 5 i 9
32798 L/s 34&16 FLOAT Kiihlen Einheit gema; 32787 Ventiltyps ausgewahlten Ventil ab. Siehe Auswahl des
Ventiltyps.
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Datenblatt NovoCon® S

Modbus-Register - Konfiguration (Fortsetzung)

Standard-
Einstellung

Persistent
Ja/Nein

Modb Lesen/ |Modb Modb Objekt-/

Register [Schreiben [Funktion| Datentyp| Parametername Beschreibung

Beschreibung der Verwendung

Auswahl des Anwendungsbetriebs fiir den Stellantrieb.

Zustand 1: Analoge Regelung. Der Durchfluss wird tiber ein analoges
Signal, z. B. 0-10V, geregelt. Einstellung des Auslegungsdurchflusses tiber
Register 32796 Heizung und/oder 32798 Kiihlung. Alternativ kann 32738
verwendet werden.

Zustand 2: Digitale Regelung. Register 33280 wird fur die Regelung des
Durchflusses verwendet. Einstellung des Auslegungsdurchflusses tiber
Register 32796 Heizung und/oder 32798 Kiihlung. Alternativ kann 32738
verwendet werden.

Zustand 3: CO6-Betrieb. Register 33280 wird fur die Regelung des
Durchflusses verwendet. Einstellung des Auslegungsdurchflusses

flir Heizung tber Register 32796 und Register 32798 fur
Auslegungsdurchfluss Kiihlung. Heizen erfolgt tiber die Anschliisse 5 und
6 und Kithlen tiber die Anschliisse 1 und 4 des CO6-Ventils.

2 Digitale Regelung Zustand 4: Invertierter CO6-Betrieb. Register 33280 wird fiir die Regelung
3. CO6-Betrieb des Durchflusses verwendet. Einstellung des Auslegungsdurchflusses

0x802A . . N Rt i fiir Heizung Uber Register 32796 und Register 32798 fiir
32810 L/s 3486 WORD | Anwendungsbetrieb 4: Invertierter CO6-Betrieb 2 Digital Auslegungsdurchfluss Kiihlung. Im Verhaltnis zu Zustand 3 sind die

5:CO6-Betrieb ohne Alarme Anschlisse umgekehrt.

& Lnl\::r:;erter CO6-Betrieb ohne Zustand 5: CO6-Betrieb ohne Alarme. Register 33280 wird fir

die Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses fiir Heizung tiber Register 32796 und
Register 32798 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlung. Dieser Zustand kann
verwendet werden, wenn der Analogeingang benutzt werden muss,
auBer fur CO6-Riickmeldung. Es wird darauf hingewiesen, dass in diesem
Zustand der Status des CO6-Ventils nicht angezeigt wird.
Zustand 6: Invertierter CO6-Betrieb ohne Alarme. Register 33280
wird fir die Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung
des Auslegungsdurchflusses fiir Heizung Gber Register 32796 und
Register 32798 fiir Auslegungsdurchfluss Kiihlung. Im Verhéltnis
zu Zustand 3 sind die Anschlisse umgekehrt. Dieser Zustand kann
verwendet werden, wenn der Analogeingang benutzt werden muss,
auBer fir CO6-Riickmeldung. Es wird darauf hingewiesen, dass in diesem
Zustand der Status des CO6-Ventils nicht angezeigt wird.

1: Analoge Regelung

1:Heizen

- Zusténde 1 bis 4 sind Befehle fiir den Stellantrieb NovoCon® ChangeOver®
2:Kihlen

und haben Auswirkung auf die Energiemanagement-Anwendung 32814.
3:CO6-Absperrung ‘)A Die Zusténde 5 bis 8 sind das Riickmeldesignal vom Stellantrieb NovoCon®
: ChangeOver®.

1:Heizen Der Zustand 3 (Absperrung) sollte nur fiir Wartungsarbeiten Ja
verwendet werden und ist nur méglich, wenn der Durchfluss-
Sollwert 0 % betrégt.

In zentralen ChangeOver-Anwendungen werden die Zustdnde 1 und 2
verwendet, um Heizen oder Kithlen anzuordnen.

0x802B Anwendungsbefehl
32811 L/s 3486 \WORD und -status 4:CO6-Bewegung beginnen

5:CO6-Bewegung in Richtung Kiihlen

6: CO6-Bewegung in Richtung Heizen

7:CO6-Alarm

8:CO6-Bewegung

1: EIN: Wenn der CO6-Betrieb ausgewahlt wurde, wird das ChangeOvere-
. . Ventil einmal in der Woche von der aktuellen Stellung in die

0x802¢ L/s 34&6 WORD Automatische CO6- ]Z EIN 1:EIN Absperrstellung und wieder zuriick bewegt, um ein Festsetzen zu Ja

32812 Bewegung 2: AUS verhindern

2: AUS: Das Bewegen des Ventils tibernimmt das BMS.

0x802E Aktivierung 1: Aus

32814 L/S 34&6 WORD Energiezihler 2:An 1: Aus Energiezahler aktivieren/deaktivieren Y

Funktionen aktivieren, um die Systemleistung zu optimieren.

Zustand 1: Nicht aktiv.

Zustand 2: Wenn die Leistung iber dem in Register 32832 oder

Register 32834 eingestellten Wert liegt, wird der NovoCon diese auf den

in Register 32832 und/oder 32834 festgelegten Grenzwert regeln. Wenn

die Begrenzung aktiviert ist, wird das Warnungs-Bit 23 in Register 33536

auf ,ein” geschaltet.

Zustand 3: Die Durchflussmenge durch das Ventil wird durch

Register 33280 in kW oder kBTU/h (ausgewahlt in 32793) geregelt und

1: Nicht aktiv basiert auf Durchflussmenge und Temperatureingange.

Leistungsmanager: Zustand 4: Wenn der Delta-T-Wert in Register 32836 und/oder 32838

2: Leistungsbegrenzung uberschritten wird, beginnt der NovoCon, das Ventil zu schlieBen, bis

3: Leistungsregelung die Werte in Register 32836 und/oder 32838 erreicht sind. Wenn die

Delta-T-Manager: Begrenzung aktiviert ist, wird das Warnungs-Bit 23 in Register 33536 auf

4:Min. Begrenzung Delta T 1: Nicht ,ein” geschaltet.

L/s 3,486 WORD |Energiemanagement |5: Eingestellte Delta-T Regelung vérwendet Zustand 5: Der konstante Delta-T-Wert wird in Register 32836 und/ Y

6: Min. Begrenzung der oder 32838 eingestellt und der NovoCon wird die Temperatur innerhalb
Riicklauftemperatur dieser Grenzwerte regeln. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das

7:Max. Begrenzung der Warnungs-Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Rucklauftemperatur Zustand 6: NovoCon stellt die min. Riicklauftemperatur sicher, die

8: Einstellung Riicklauftemperatur- in den Registern 32840 und 32842 eingestellt wird. Der Zustand wird
Regelung hauptséchlich fiir Kithlanwendungen verwendet. Wenn die Begrenzung

aktiviert ist, wird das Warnungs-Bit 23 in Register 33536 auf ,ein”

geschaltet.

Zustand 7: NovoCon stellt die max. Riicklauftemperatur sicher, die

in den Registern 32840 und 32842 eingestellt wird. Der Zustand wird

hauptséchlich fiir Heizanwendungen verwendet. Wenn die Begrenzung

aktiviert ist, wird das Warnungs-Bit 23 in Register 33536 auf ,ein”

geschaltet.

Zustand 8: Ein konstanter T2-Wert wird in Register 32840 und/oder 32842

eingestellt. Der NovoCon regelt so, dass diese Werte konstant bleiben.

0x802F
32815

Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage der Tabelle unten:
1:0-5VDC
2:0-10VDC

. " . 3:2-10VDC
0x8020 s 3486 WORD Artund Berelch_ DlentzurAuswahlvqn Art und Bereich 2:0-10V DC 25-10V DC Ja
32800 analoges Regelsignal |des analogen Regelsignals .

5:2-6VDC

6:6-10V DC
7:0-20 mA
8:4-20mA

Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage der Tabelle unten:
Aktion, die der Stellantrieb bei einem 1: Keine Aktion

fehlenden analogen Regelsignal 1:Keine Aktion  [2: SCHLIESSEN Ja
einleitet. 3: OFFNEN

4: Auslegungsdurchfluss 50 %

0x8021 Aktion fehlendes
32801 L/s 3486 WORD Regelsignal

" Ein Nulldurchfluss-Sollwert-Befehl (33280) schlie8t das AB-QM- sodass weder Heizen noch Kiihlen stattfindet- Verwenden Sie fiir diesen Zweck auf keinen Fall die Wartungsabsperrfunktion des COS-

' Die Absperrfunktion des CO6-Ventils sollte nur bei Wartungsarbeiten und auch nur dann eingesetzt werden, wenn die Wassertemperatur im Endgerdt der Umgebungstemperatur
entspricht oder wenn kein Endgerdit montiert ist. Eine Verdnderung der Wassertemperatur in einem geschlossenen Endgeriit kann zu einem Druckanstieg und ggf. zu
Beschddi des Endgeriits fiihren.
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Modbus-Register - Konfiguration (Fortsetzung)

Modbus- [ Lesen/ | Modbus- | Modbus- Objekt-/ : Standard- A : Persistent
Register |Schreiben| Funktion | Datentyp | Parametername Beschieloung Einstellung el (e e O Gl ARGl () Ja/Nein
0x8022 Ausgewihlter Eingestellter Typ des Ventils AB-QM, das der  4: AB-QM - ; w
32802 L/S 3,4&6 WORD Ventiltyp Stellantrieb regelt DN 15 N/A  [Siehe Tabelle ,Auswahl des Ventiltyps 1-17 Ja
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage der Tabelle
Dauer, die der Stellantrieb bendtigt, um unten:
0x8023 sich 1 mm zu bewegen, oder alternativ eine 1:3s/mm
32803 L/s 3486 WORD  (Stellzeit spezifizierte Zeitkonstante (siehe 32774). 4:24 s/mm N/A [2:6 s/mm Ja
Der Wertebereich der Zeitkonstante betragt 18 3:12s/mm
bis 700 Sekunden. 4:24 s/mm
5: Zeitkonstante (Einstellung tiber Register 0x8006)
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage der Tabelle
unten:
. 1: Automatische Baudraten-Erkennung
0x8024 Fiir die Bus-Kommunikation verwendete kutomatische 2:9.600 Bit/s
L/s 3,48&6 WORD  |Baudrate N/A [3:19.200 Bit/s Ja
32804 Baudrate Baudraten- 2 38.400 Bit/s
Erkennung 5:57.600 Bit/s
6:76.800 Bit/s
7:115.200 Bit/s
Auswahlvon 1,2, 3 oder 4 oder auf Grundlage der Tabelle
unten:
1:1-8-N-2
. 2:1-8-0-1
03388%2; L/s 3486 WORD G:;%?;v;?il;ir Unterstiitzte Ubertragungsarten 5: Autoparitdt N/A i 1:3:’5‘—}1 Ja
5: Autoparitat
Datenformat: (Startbit — Datenbits - Paritatsbit —
Stoppbits)
%388%266 L/S 34&6 WORD  |Slave-ID Fur die Kommunikation verwendete Slave-ID. N/A N/A  [Fur die Kommunikation verwendete Slave-ID Ja
1: DIP-Schalter-Einstellungen
Slave- X 2: Benutzerkonfiguration tiber Modbus
%)(28800277 L/S 34&6 WORD ID Auswahlmethode der Slave-ID-Adresse. éiﬂ{;ﬁsgagip N/A  |Wenn die DIP-Schalter falsch eingestellt sind, Ja
Zuweisungsmethode 9 pruft der Stellantrieb automatisch, ob durch die
Benutzerkonfiguration eine Slave-ID vorhanden ist.
Auswahl Feldbusprotokoll.
Siehe auch den Abschnitt zu den DIP- Auswahl von 1, 2 oder 3 oder auf Grundlage der Tabelle
0x8028 Schaltereinstellungen im Datenblatt. unten:
32808 L/S 34&6 WORD Bus-Protokoll Wenn das Protokoll gedndert wird, ist ein 1: DIP-Schalter N/A  [1:DIP-Schalter Ja
Aus- und Einschalten notwendig, damit der 2:BACnet
Stellantrieb das neu ausgewdhlte Protokoll 3:Modbus
libernimmt.
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage der Tabelle
unten:
. . 1: LED-Normalbetrieb
0x8029 N Dient zur Auswahl der erforderlichen LED- 1: LED- "
L/S 3,4&6 WORD LED-Betrieb N . N/A [2:Nur Alarme anzeigen Ja
32809 Anzeige. Normalbetrieb 3: Alle LEDs AUS
4: Blinkt (kann verwendet werden, um die Position des
Stellantriebs zu ermitteln)
0x8030 Einheiten zum 0:kWh
32816 L/S 34&6 WORD Einstellen des Einheiten zum Einstellen des Energiezahlers 0:kWh 1:MJ MaRBeinheiten fiir 33290 und 33292. Ja
Energiezahlers 2: kBTU
0: Inaktiv
1: Aktiv
Durch die Aktivierung dieser Funktion werden
analoges Ausgangssignal (33286) und Stellung
der Ventil6ffnung miteinander verkniipft. Art und
Bereich des Spannungsausgangs werden mit dem
0x8031 Analoges Analogen Ausgang gemaR Ventilstellung . . aktuellen Wert (32800) verkniipft. Diese Funktion
32817 L/s 34846 WORD Riickmeldesignal einstellen 0:Inaktiv N/A kann z. B. fir Geblaseregelung im Geblasekonvektor Ja
verwendet werden und ist nur verfligbar, wenn 32810
Anwendungsbetriebsart in Zustand 1 ist: Analoge
Regelung oder Zustand 2: Digitale Regelung.
Wenn 32817 aktiviert ist und das analoge Ausgangssignal
(33286) manuell eingestellt werden muss, muss die
Einstellung von 32817 auf inaktiv umgeschaltet werden.
Temperaturfiihlertyp auswahlen:
0x8033 . Wahlen Sie den Typ des angeschlossenen . 1:NTC10k Typ 2
32819 L/S 34&6 WORD  |Temperaturfiihlertyp Temperaturfihlers aus. 3:PT1000 N/A 2:NTC10k Typ 3 Ja
3:PT1000
0x804C Falls eine Glykolmischung verwendet wird, ist ein
32844 L/s 3,4&16 FLOAT  |Glykolfaktor Glykolkorrekturfaktor 1 N/A entsprechender Faktor zwischen 0,5 und 2 auszuwahlen. Ja
Waérme-Reset = Aus- und Einschalten.
Kalte-Reset = Zuriicksetzen auf
Werkseinstellungen.
0x8500 Es wird darauf hingewiesen, dass nach 0x5741/22337: Warm-Reset
34048 w 6 WORD  |Reset einem Zurticksetzen auf Werkseinstellung N/A N/A 0x434F/17231: Kalt-Reset. N/A
automatisch eine Kalibrierung
durchgefiihrt und alle Einstellungen auf die
Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden.

Modbus-Register - Betrieb

Lesen/ | Modbus- | Modbus- Objekt-/ q Standard- e 5 Persistent
Schreiben| Funktion | Datentyp | Parametername e el Einstellung i e e O ARG g Ja/Nein
i %, I/h .
0x8200 Durchfluss- Der Durchfluss-Sollwert durch das AB-QM-Ventil. v Durchfluss-Sollwert in Prozent, n
33280 L/s 34&16 | FLOAT goiwert Einheit gemaB 32788 100% gpm. KW, 4.0 bis 100 entspricht 0 bis 100 % Nein
Auslegungsdurchfluss-Rickmeldesignal in
" . . Prozent, d. h. 0 bis 100 entspricht 0 bis 100 %.
0x8202 Riickmeldung Durchflussanzeige auf Grundlage der Position der %, I/h, Ist I/h (gpm) in 32787 ausgewahlt, wird der )
L 3&4 FLOAT |aktueller Stellantriebsstange. N/A - N Nein
33282 Durchfluss Einheit gem4R 32788 gpm Ventildurchfluss auf den Maximalwert des
9 ausgewadhlten Ventils (32776) eingestellt.
Sonst: 100 %
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage
N der Tabelle unten:
0x8204 gf:ﬁ:'?‘s?;zges Zeigt die aktuelle Betriebsart des Stellantriebs an. 1:Normalbetrieb ad?&’er
L/s 3486 WORD : Hier kénnen die Kalibrierung, Spilung und Entliftung 1:Normalbetrieb N/A 2:Kalibrierung
33284 und spezielle o oo Zustand
Funktionen aktiviert werden 3:Spilung 3485
4: Entliftung 4
5:Alarm
Spannung Wert der Ausgangsspannung im Digital- oder
0x8206 Analogbetrieb (32810). Spannungsniveau, .
33286 L/s 34816 | FLOAT |amanalogen |ijinyeis: Im COG-Betrieb und im invertierten CO6-Betrieb N/A Volt 1 4"h. 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00V |  Nein
gang kann der aktuelle Wert nicht eingestellt werden
Abgegebene Leistung des Endgerats auf Grundlage Leistung in kW oder kBTU/h.
der Messungen des Wasserdurchflusses und der Wenn das Register 32844 Glykolkorrektur
Temperaturdifferenz zwischen Vorlauf (33218) und verwendet wird, wird die Leistungsausgabe
0x8208 Riicklauf (33220). KW, entsprechend angepasst.
33288 L/s 34816 FLOAT |Leistungsabgabe|Positive Werte stehen fiir die abgegebene N/A KBTU/h d. h.-1000,00 bis 1000,00 entspricht -1000,00 Nein
Warmeleistung. bis 1000,00 kW
Negative Werte stehen fiir die abgegebene Kalteleistung. oder in kBTU/h,
Die Einheiten kénnen tber die MaBeinheitseigenschaft d. h.-1000,00 bis 1000,00 entspricht -1000,00
des Objekts geandert werden. bis 1000,00 kBTU/h
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Modbus-Register - Betrieb (Fortsetzung)

Modb Lesen/ | Modb Modb Objekt-/ : Standard- e . Persistent
| Register |Schreiben | Funktion | Datentyp | Parametername Beschreibung Einstellung| Einheit Beschreibung der Verwendung Ja/Nein
Summierter Energiezahler fur Heizen.
0X820A . - -~ T kWh, MJ,  [d.h.0,00 bis 1000,00 entspricht 0,00 bis 1000,00 kWh
33290 L/s 34816 FLOAT  |Heizenergiezahler |Energiezahler fiir Heizen N/A kBTU Wenn das Register 32844 Glykolkorrektur verwendet wird, wird die Ja
Heizenergiezahlausgabe entsprechend angepasst.
Summierter Energiezahler fiir Kiihlen.
0x820C x - - - kWh, MJ, |d.h.0,00 bis 1000,00 entspricht 0,00 bis 1000,00 kWh
33292 L/s 348&16 FLOAT  |Kalteenergiezahler |Energiezahler fir Kiihlen N/A kBTU Wenn das Register 32844 Glykolkorrektur verwendet wird, wird die Ja
Kalteenergiezahlausgabe entsprechend angepasst.
Voreingestellter Wert fiir Wenn Register 32814 Zustand Leistungsbegrenzer verwendet wird,
0x8040 Ls 34816 FLOAT Max. Leistung fir |die Auslegungsleistung im 0 kw, ist dies die max. zuldssige Energieabgabe. Mit diesem Wert soll die Ja
32832 . Heizen Heizbetrieb, wenn das Regelsignal kBTU/h Heizleistung durch das Endgerat begrenzt werden.
100 % betragt D. h. 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00 kW
Voreingestellter Wert fiir Wenn Register 32814 Zustand Leistungsbegrenzer verwendet wird,
0x8042 s 34816 FLOAT Max. Leistung fir | die Auslegungsleistung im 0 kW, ist dies die max. zuldssige Energieabgabe. Mit diesem Wert soll die Ja
32834 . Kihlung Kihlbetrieb, wenn das Regelsignal kBTU/h Kihlleistung durch das Endgerét begrenzt werden.
100 % betragt D. h. 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00 kW
Sollwert fiir die Fur Register 32814.Zus.tand Min. DeIta—T—Manqgement und _[Einge;tellte
03)(28803464 L/s 34816 FLOAT BE!Z}T Wert Temperatq_rdifferenzzwischen 15 °C oder °F E:SI%;I'—Regelung ist dies der Wert, auf dem die Regelung fiir Heizen Ja
Vor-und Riicklaufrohren D. h. 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
Sollwert fiir die Fur Register 32814 Zustand Min. Delta-T-Management und Eingestellte
0;288031;6 s 34816 FLOAT Eal]tlae-r‘:'Wert Temperaturdifferenz zwischen 5 °C oder °F E:SIES;I-RegeIung ist dies der Wert, auf dem die Regelung fiir Kiihlen Ja
Vor-und Riicklaufrohren D. . 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
Fur Register 32814 Zustand Max. Riicklauftemperatur-Management und
0x8048 . Sollwert fur Heizen T2 (Temperatur o o |Eingestellte Riicklauftemperatur-Regelung ist dies der Wert, auf dem
32840 L/s 34&16 FLOAT | T2 Heizen Heizungsriicklaufrohr) 35 Coder°F die Regelung fiir Heizen basiert. Ja
D. h. 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
Fur Register 32814 Zustand Min. Riicklauftemperatur-Management und
0x804A g o Sollwert fur Kihlung T2 o o |Eingestellte Ricklauftemperatur-Regelung ist dies der Wert, auf dem
32842 L/s 34&16 FLOAT  [T2-WertKihlen (Temperatur KuhIricklaufrohr) 3 Coder°F die Regelung fiir Kithlen basiert. Ja
D. h. 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
Modbus-Register - Information
Modb Lesen/ | Modb dk Objekt-/ " Standard- b " Persistent
Register |Schreiben| Funktion | Datentyp Parametername oediveih Einstellung Ciliticifé B ngdenV e anding Ja/Nein
Nenndurchfluss = Einheit (I/h oder S
0x8100 « Nenndurchfluss des ausgewahlten i Nenndurchfluss z. B. in Liter pro Stunde,
L 3&4 FLOAT |desausgewahlten N 450 gpm) gemaf : h T N/A
33024 Ventiltyps Ventiltyps Ventil-Tabelle d. h. 0 bis 450 entspricht 0 bis 450 I/h.
0x8102 Ventilstellung bei Stellung in mm beim Nenndurchfluss des o Ventilstellung fiir den Nenndurchfluss in Millimeter,
33026 t 384 FLOAT | Nenndurchfluss ausgewahlten Ventils N/A Millimeter d. h. 0,5 bis 5,8 entspricht 0,5 bis 5,8 mm. N/A
Maximaler
. Maximalwert, den der Einstellbereich Maximalwert Auslegungsdurchfluss
03)(380120; L 3&4 FLOAT L\\/I:s)ilemlall-‘nlvigurchfluss Auslegungsdurchfluss bei ausgewéhltem |aus Tabelle % oder in Prozent, N/A
gung Ventil erreichen kann +Auswahl des d. h. 20 bis 100 entspricht 20 bis 100 %.
Ventiltyps”
08120 /s 384 STRING |Geritebezeichnung |Produktbezeichnung NovoCon S N/A Gemal ASCII kodierte STRING-Daten Ja
03)(3801;80 L 3&4 STRING |Modellbezeichnung [Typ des Stellantriebs Co6 N/A GemaB ASCll kodierte STRING-Daten Ja
0.;;‘12600 L 3&4 STRING [Name des Anbieters |Name des Herstellers Danfoss A/S N/A GemaB ASCII kodierte STRING-Daten Ja
0x8180 Beschreibung Der Einbauort usw. kann durch Freitext . . .
33152 L/S 3,4&16 STRING Einbauort beschrieben werden. Z. B. Raum 1 N/A N/A Gemal ASCIl kodierte STRING-Daten. Max. 50 Zeichen Ja
0x81A0 Die Beschreibung dieses Objekts umfasst die
33184 L 3,4 STRING |Seriennummer Seriennummer des Stellantriebs N/A 1 Seriennummer des Stellantriebs (zur Produktionszeit Ja
programmiert).
0x8108 . - ; Einzigartige Produkt-ID. Der letzte Teil der
33032 L 3,4 LONG Produkt-ID Seriennummer des Stellantriebs N/A 1 Seriennummer. Ja
OB lon L 384 WORD  |Software-Version |Software-Version des Stellantriebs N/A N/A GemaB ASCII kodierte WORD-Daten Ja
03);8013053 L 3&4 WORD  |Hardware-Version Hardware-Version des Stellantriebs N/A N/A GemaB ASCII kodierte WORD-Daten Ja
Spannungs- (V) oder Stromniveau G s, K
_|(mA) am analogen Regeleingang, das emessenes spannungsniveau, -
0;38211%0 L 3&4 FLOAT OAQZ:,%%S;Z?:S::QQS vom Stellgntrieb gemessen wird. Im__ N/A V/mA gazhr?;'?r(:lgls 10,00 entspricht 1,00 bis 10,00V Nein
€06 Betrieb kann mA nicht ausgewahit d. h. 0,00 bis 20,00 entspricht 0,00 bis 20,00 mA
Gemessene Temperatur in °C, d. h.-10 °C bis 120 °C
oder gemessener Widerstand, d. h. 900 Q bis 10 kQ.
Die Hochsttemperatur fiir Fiihler NTC 10k Typ 2
Temperatur/Widerstand, gemessen ?glt(r_?;,gpt g%eﬁr?glf ;iso“cé\sttemperatur fur Fhler NTC
0x81C2 T1- oder von den angeschlossenen PT1000- Bei Nutzung als potenzialfreie Kontakte gilt: )
L 3&4 FLOAT ’ . Fuhlern. Fiir 33288 (Leistungsabgabe) ist °C °C, °F,Ohm f . Nein
33218 Widerstandseingang Register 33218 die Temperatur im Vorlauf Se]socgll((gsener Schaltkreis < 900 Q, offener Schaltkreis
und 33220 die Temperatur im Ricklauf. Die Hochsttemperatur fiir Fiihler NTC 10k Typ 2
betragt 90 °C. Die Hochsttemperatur fur Fithler NTC
10k Typ 3 betrdagt 95 °C.
Empfohlene max. Kabelldnge: 2 m.
Gemessene Temperatur in °C, d. h.-10 °C bis 120 °C
oder gemessener Widerstand, d. h. 900 Q bis 10 kQ.
Die Hochsttemperatur fiir Fihler NTC 10k Typ 2
Temperatur/Widerstand, gemessen ?gf(r%?g gobect.réli)glf;Iso°cchsttemperatur furFihler NTC
0x81C4 T2- oder von den aﬂgeschlosser\en PT1000- Bei Nutzung als poteniialfreie Kontakte gilt: .
L 3&4 FLOAT X . Fihlern. Fiir 33288 (Leistungsabgabe) ist °C °C,°F,Ohm " . Nein
33220 Widerstandseingang Register 332]8dieTemperqturip1 Vorlauf Ee]%cohll:gsener Schaltkreis < 900 Q, offener Schaltkreis
und 33220 die Temperatur im Riicklauf. Die Hchsttemperatur fiir Fiihler NTC 10k Typ 2
betragt 90 °C. Die Hochsttemperatur fir Fiihler NTC
10k Typ 3 betragt 95 °C.
Empfohlene max. Kabelldnge: 2 m.
. . Gleichgerichtete Spannung, die den Stellantrieb
Gleichgerichtete : . ’
0x8402 Gemessene, gleichgerichtete Spannung, antreibt. .
33794 t 3&4 FLOAT ag?nngtléﬂg,n%rei;nbessen die den Stellantrieb antreibt N/A Volt Zu niedrige Spannung: 16,1-17,5V Nein
Zu hohe Spannung: 38,3-43,4V
0x8404 Temperaturim . Im Stellantrieb gemessene Temperatur. .
33796 L 3&4 FLOAT Stellantrieb Im Stellantrieb gemessene Temperatur N/A N/A Einheit gemaR 32790. Nein
0;38749086 L 3&4 LONG :Snestésszsws]ttunden gteesuaa?:fiaeft\j\sder Betriebsstunden des Stunden Stunden Gesamtzahl der Betriebsstunden des Stellantriebs Ja
. Bei 100 % haben Ventil und Stellantrieb die
03X38840008 L 3&4 LONG Eeebsg‘sézatﬁer Esgee%f;réeaheerrProzentsatz der erwarteten % N/A geschatzte Mindestlebensdauer erreicht. Es wird Ja
empfohlen, Ventil und Stellantrieb auszutauschen.
0x8410 L 384 LONG Minuten seit letzter | Minuten, seitdem der Stellantrieb das Minuten Minuten Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte Mal Nein
33808 Einschaltung letzte Mal eingeschaltet wurde ute ute eingeschaltet wurde €
. . Minuten, seitdem der Stellantrieb das . . .
03288‘?02 L 3&4 LONG ral\ri]l;lﬁieer:js“ letzter letzte Mal kalibriert wurde (Anpassung an Minuten Minuten a’;‘l?g:ii?t' ‘sNelljtrziieem der Stellantrieb das letzte Mal Ja
9 das Ventil AB-QM)
Minuten seit . . . B . .
0x8414 P Minuten, seitdem das Ventil AB-QM das . . Minuten, seitdem das Ventil vollstéandig geschlossen
33812 L 3&4 LONG \S/?u‘si;agnednlgem letzte Mal vollstandig geschlossen wurde Minuten Minuten wurde Ja
Minuten seit . . . . . . .
0x8416 N Minuten, seitdem das Ventil AB-QM das . . Minuten, seitdem das Ventil vollstandig geoffnet
33814 L 384 LONG \_/O?Iflzteanndlgem letzte Mal vollstéandig ged6ffnet wurde Minuten Minuten wurde Ja
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Alarme und Warnungen

Modbus- Lesen/ | Modbus- [ Modbus- e, : Standard- Beschreibung | Persistent
Register | Schreiben | Funktion | Datentyp L AT e e eliuig) Eii llung | der Ver dung [ Ja/Nein
Alarm: Kein Regelsignal Der Stellantrieb hat erkannt, dass kein analoges Regelsignal vorliegt 0: AUS Bit 0: 0:AUS, 1:EIN Nein
s . . Der Stellantrieb kann die vorgesehene SchlieBstellung nicht erreichen. . 1. . .
Alarm: Fehler beim SchlieBen Uberpriifen Sie, ob die Ventile blockiert sind. 0: AUS Bit 1: 0:AUS, T:EIN Nein
Bei der Kalibrierung des Stellantriebs ist ein Fehler aufgetreten. Wenn
Alarm: Fehler bei der Kalibrierung z.B. der Stellantrieb NovoCon® S nicht auf das Ventil montiert wurde 0: AUS Bit 2: 0:AUS, 1:EIN Nein
oder das Ventil klemmt
Alarm: Ein interner Fehler Zum Zurlicksetzen den Stellantrieb neu kalibrieren oder aus- und . . . .
wurde erkannt wieder einschalten, ggf. muss er ausgetauscht werden 0:AUS Bit 3: 0:AUS, T:EIN Nein
P Der ChangeOver®-Stellantrieb befindet sich in manueller Ubersteuerung
Alarm: CO6 ist in manueller e P N h
-- " . oder ist nicht in der Lage, die Stellung zu erreichen. . A . .
gsvevr:tgtr,l]erung oder kann sich nicht Wenn der Grund fiir den Alarm beseitigt ist, kann es bis zu 2 Minuten 0:AUS Bit 4:0:AUS, 1:EIN Nein
9 dauern, bis der Alarm geléscht wird.
Alarm: CO6-Stellantrieb nicht . Sict i s g . e, . .
angeschlossen oder beschadigt Der Stellantrieb ChangeOver®ist nicht angeschlossen oder beschadigt. 0: AUS Bit 5: 0:AUS, 1:EIN Nein
Alarm: Temperaturfihler fehlen oder Temperaturfiihler fehlen oder vertauscht 0: AUS Bit 6: 0: AUS, T:EIN Nein
vertauscht
Warnung: Temperatur im Stellantrieb " . A
liegt auBerhalb des empfohlenen g;er;i:;peratur im Stellantrieb liegt auBerhalb des empfohlenen 0: AUS Bit 16: 0:AUS, 1:EIN Nein
Bereichs
Warnung: Konflikt zwischen der mechanischen AB-QM-Ventileinstellung
0x8300 L 384 LONG und dem NovoCon® S. Die mechanische Ventileinstellung muss 100 %
33536 Warnung: Voreinstellungskonflikt oder mehr sein. Die Warnung wird auch aktiviert, wenn der ausgewahlte 0: AUS Bit 17: 0: AUS, 1:EIN Nein
Ventiltyp einen anderen Hub als das tatsachlich verwendete Ventil hat.
Validierung bei der Kalibrierung.
Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung ist zu hoch. Wenn
Warnung: Spannung der die gemessene Spannung hoéher ist als 43,4 V, wird der Alarm fiir eine zu . . A ! N
Spannungsversorgung ist zu hoch hohe Spannung aktiviert. Wenn die gemessene Spannung niedriger ist 0:AUS Bit 18: 0:AUS, 1:EIN Nein
als 38,3 V, wird der Alarm deaktiviert.
Die gemessene Spannung der Spannungsversorgung ist zu niedrig.
Wenn die gemessene Spannung niedriger ist als 16,5V, wird der
. - Alarm fir eine zu niedrige Spannung aktiviert. Wenn die gemessene . 100N, . .
Warnung: Zu niedrige Spannung Spannung niedriger ist als 16,1 V, wird der Motor ausgeschaltet. Wenn 0:AUS Bit 19: 0:AUS, 1:EIN Nein
die gemessene Spannung wieder héher ist als 17,5 V, wird der Motor
erneut eingeschaltet.
Warnung: Fehlerhafte Kommunikation : Kation i . i£91:0- . i
wurde erkannt Es wurden Probleme bei der Kommunikation im Netzwerk erkannt 0: AUS Bit 21: 0:AUS, 1:EIN Nein
\E/\ilrc‘:;?eulrugn:;ngﬂltige Slave-ID- Als Slave-ID wurde félschlicherweise 0 oder 127 ausgewahlt 0: AUS Bit 22: 0:AUS, 1:EIN Nein
i . - Eine Begrenzung ist aktiviert, z. B. Leistungsbegrenzung, Begrenzung . Bit 23:0: AUS, .
Warnung: Energiebegrenzung aktiviert von Delta-T oder min./max. Riicklauftemperatur. 0:AUS T:EIN Nein
. Sollwert fiir Leistung, Delta T oder Riicklauftemperatur liegen auBerhalb
Warnung: Regler fiir d h : X
y es Bereichs oder der Sollwert kann nicht erreicht werden. . oA : .
Ezferigclﬁgnanagement auBerhalb des Aktion: Uberpriifen Sie, ob der Sollwert mit den angegebenen 0:AUS Bit 24: 0: AUS, 1:EIN Nein
Durchfluss- und Temperaturwerten erreichbar ist.
Firmware-Update Manuelles Update
Mit BACnet MS/TP
. Objekt-/ Lesen/ q Ctandard q :
Dk Parametername Schreiben “ k Cesdinalb

Befehle und Status fur das Firmware-Update.

Fur das Update der Firmware verwendete Methoden:
1:Normalbetrieb - Vorbereiten“-Befehl an MSV:19 senden. Der NovoCon ° S bereitet
2:Vorbereiten sich auf das Firmware-Update vor und é@ndert den Status in

MSV:19 Firmware-Update L/s 3: Bereit 1: Normalbetrieb oBereit”.
. 4: Fehler . « Datei an FIL:0 senden. Bei Erfolg sollte der Status ,Empfangen”
5:Empfangen sein.
6: Update « ,Update”-Befehl senden. Der NovoCon °® S fiihrt einen Neustart
durch und aktualisiert die Firmware. Nach einem erfolgreichen
Firmware-Update sollte der Status ,Normal” sein.
P Objekt-/ Lesen/ q Standard. d .
aoentificn Parametername Schreiben Z L Beschicibing
Fir das Update .
. . der Firmware Wird fiir die Ubertragung der neuen Firmware auf den NovoCon ® S
FILo Datei w verwendete N/A verwendet.
Datei
Mit Modbus RTU
Modbus- Lesen/ Modbus- Modbus- Objekt-/ : Standard- q
Register | Schreiben | Funktion Datentyp | Parametername Beschreibung Einstellung Beschreibung derVerwendung
Befehle und Status fiir das Firmware-Update.
Fur das Update der Firmware verwendete
Methoden:
) . - Vorbereiten”-Befehl an 34049 senden. Der
;,- Ugrrtr;\ez:let?teet;ueb NovoCon °® S bereitet sich auf das Firmware-
0x8501 Firmware- 3: Bereit 1. Update vor und dndert den Status in ,Bereit”.
34049 L/S 3,486 WORD Update 4j Fehler Normalbetrieb « Datei mit Modbus-Funktion 21 senden. Bei
p 5-Empfangen Erfolg sollte der Status ,Empfangen” sein.
6: ] (F:I)a(eg « ,Update”-Befehl senden. Der NovoCon ® S
FUP fiihrt einen Neustart durch und aktualisiert
die Software. Nach einem erfolgreichen
Software-Update sollte der Status ,Normal”
sein

Wenn die Modbus-Funktion 21 (0x15) zum Aktualisieren der Firmware im NovoCon® S verwendet wird, ist es
notwendig, das Upload in kleinere Abschnitte zu unterteilen, da im Modbus nur Dateien bis zu einer bestimmten
Grofe verarbeitet werden konnen. Weitere Details sind dem Modbus-Standard zu entnehmen.

Im Modbus werden Ubertragung und Update mehrerer NovoCon® S durch Senden der Firmware an die Slave-1D 0
unterstltzt. Hierflr muss jeder NovoCon® S jedoch vorbereitet sein, bevor die Firmware hochgeladen wird.

Danfoss NovoCon® Konfigurationstool

Mit dem Konfigurationstool von Danfoss kdnnen die Konfiguration, Inbetriebnahme und Firmware-Updates
einfach durchgefiihrt werden. Weitere Informationen dazu befinden sich in der separaten Betriebsanleitung.
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Temperaturfiihler

Funktionsbeschreibung
Die Fuhlereinheit umfasst ein Element aus Platin,
dessen Widerstandswert sich proportional zur
Temperatur verandert.
PT1000-Fuhler (1000 Ohm bei 0 °C):
Der Fuhler ist eingestellt und erfillt die
Toleranzanforderungen der Klasse B gemaf3 EN 60751.
Die Genauigkeit der Temperaturmessung betrdagt bei
einem typischen Messbereich etwa 0,5°.
Es ist unwahrscheinlich, dass bei der Berechnung der 9.5
Temperaturdifferenz AT eine Messabweichung beider ; 0
Flhler eingerechnet wird. o
Aus diesem Grund wird erwartet, dass bei der Messung .
von AT eine Genauigkeit von 0,5° vorliegt, wenn die Oberflachentemperatur-Sensor
Fuhler ordnungsgemaf montiert sind.
Aufgrund elektromagnetischer Interferenzen wird
empfohlen, die Temperaturfiihler mit einem Kabel
von max. 2 m Lange anzuschlieBen. Wenn lange oder
diinne Kabel verwendet werden, ist es ggf. notwendig, 2
ein Offset der Temperaturablesung im BMS-System zu T S
machen. (i —) J
=1 ]
R (typ.) Temp. Temp. Toleranz j
Ohm @ °F °C o | 40 =
m7 30 86 0,45 32
1078 20 68 0,40
1039 10 50 035 Tauch-/Universaltemperaturfiihler
1000 0 32 0,30
961 -10 14 0,35
922 -20 -4 0,40
882 -30 -22 0,45

Ausschreibungstext

Stellantrieb NovoCon® S

Modulierender Stellantrieb mit Feldbusanbindung (BACnet MS/TP und Modbus RTU) fiir die Regelung

von druckunabhéngigen Strang- und Regelventilen mit den Nennweiten DN 10 bis 32.

Regelsignal: BACnet MS/TP, Modbus RTU, 0-10 V/2-10 V, 0-20 mA/4-20 mA

Direkter Anschluss an einen Stellantrieb fiir einen 6-Wege-Umschaltventil mit Positions-Rtickmeldesignal”

Direkter Anschluss an zwei PT1000-Oberflédchen-/Tauchfiihler und an eine Leistungsabgabeanzeige

Direkter Anschluss an Ein-/Ausgdnge: zwei Widerstdnde, AO und Al¥

Die Funktionen des Stellantriebs kénnen per Fernzugriff iiber den Feldbus eingestellt werden:

- Voreinstellung des Auslegungsdurchflusses

- Spiilung des Ventils und des Endgeriits

- Intrinsische Alarmmeldung: Fehler beim Schliel3en

- Alarm, wenn der 6-Wege-Stellantrieb CO6 blockiert oder nicht angeschlossen ist oder sich in manueller Hubverstellung
befindet”

- Vorlauf- und Riicklauftemperaturablesungen, Leistungsabgabeanzeige?

- Energiezdhler (kWh, MJ, kBTU) ?

- Alarmauslosung: hohe/niedrige Temperaturdifferenz und nicht angeschlossene Temperaturfiihler?

- Alpha-Wert-Einstellung

- Auswahl der Stellzeit (3/6/12/24s/mm)

- Auswahl der Offnungs-/SchliefSdauer (von 18 s bis 700 s)

- Automatische MAC-Adressierung (nur BACnet)

- Automatische Baudraten-Erkennung

- Durchflussanzeige in I/h auf Grundlage des gemessenen Hubs

Austauschbarkeit gemdl eu.bac in Kombination mit Ventil (PIBCV) AB-QM

Versorgungsspannung: 24V DC/AC, 50/60 Hz

Spindelpositionsgenauigkeit: £0,05 mm

Kabel: Halogenfreie Kabel mit Stecker (1,5m, 5 m, 10 m)

Temperaturfiihler: 2 Pt1000-Oberfldchenfiihler oder -Tauchfiihler (1,5-m-Kabel mit Stecker)

64 Stellantriebe kénnen im selben Netzwerk angeschlossen sein

Unterstiitzt BACnet-Dienst Change of Value (COV)

Unterstiitzt Remote-Firmware-Updates

IP-Schutzart: 54

Hub: 7 mm

Bei BACnet Testing Laboratories (BTL) gelisteter Feldbus (BACnet MS/TP) ¥

Funktion fiir die manuelle Ubersteuerung

Konfigurationstool erhdltlich fiir problemlose Konfiguration, Inbetriebnahme und Firmware-Updates

Inbetriebnahme-Tool fiir die Adressierung, Parametrierung und hydraulische kontinuierliche Inbetriebnahme verfiigbar

) CO6-Anwendung

2) Energieanwendung

3 Anwendung mit Fernein- und ausgdngen (1/0)
4 Zertifizierung beantragt
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Fehlersuche

Priifung des BACnet-Feldbusses:

Es ist moglich, den Zustand des Feldbusses zu iberprifen, indem Fehlermeldungen in Bezug auf den Stellantrieb
begutachtet werden. So kdnnen die Kommunikation gepriift und mégliche Feldbus-Probleme friihzeitig erkannt
werden. Das Priifen erfolgt Gber die Objektwerte AV:15 bis AV:19.

Funktion des BACnet-Netzwerks:

Ein wichtiger Aspekt fiir den ordnungsgeméBen Betrieb des Stellantriebs ist ein gut funktionierendes Netzwerk.
Einige Werte, die Sie tiber die Funktion des Netzwerks informieren, finden Sie in den Objekten AV:15 bis AV:19.
Die wichtigsten Werte sind AV:17 (Zéhlung Server-Fehler) und AV:19 (Fehler Server-Timeout). Diese beiden Werte
sollten deutlich niedriger sein als die von AV:15, AV:16 und AV:18. Im Allgemeinen ist es wichtig, dass die Werte
von AV:17 und AV:19 nicht stetig erhoht werden.

Funktion der Spannungsversorgung:

Das Objekt/Register AV:6/33794 kann verwendet werden, um zu priifen, ob die fiir den Antrieb des Stellantriebs

verwendete Spannungsversorgung und Verkabelung den Spezifikationsanforderungen entspricht. Der Wert von
AV:6/33794 steht fiir die aktuell im Stellantrieb gemessene Spannung. Dies ist die Spannung, die der Stellantrieb
zu jeder Zeit Uberwacht. Er reagiert, wenn die Spannung au3erhalb eines empfohlenen Bereichs liegt.

Die folgende Tabelle zeigt, wie der Stellantrieb bei verschiedenen Spannungswerten reagiert.

Spannung (aktueller Wert von AV:6/33794) Reaktion

Die LED-Alarmanzeige wird aktiviert. Die Warnung BV: 15/33536 Bit 19 wird ausgegeben
und es wird angezeigt, dass die Versorgungsspannung zu niedrig ist.

Der Motor wird ausgeschaltet. Die LED-Alarmanzeige wird aktiviert und der Stellantrieb gibt
immer noch die Warnung BV:15/33535 Bit 19 aus, sofern die Spannung nicht zu niedrig ist.

Der Motor wird eingeschaltet. Die LED-Alarmanzeige wird deaktiviert und kehrt zum
Normalbetrieb zuriick. Die Warnung BV:15/33536 Bit 19 kehrt zum Normalbetrieb zuriick.

Spannung steigt tiber 43,4V Die LED-Alarmanzeige wird aktiviert. Die Warnung BV:14/33536 Bit 18 wird ausgegeben.

Die LED-Alarmanzeige wird deaktiviert und kehrt zum Normalbetrieb zurtick. Die Warnung
BV:14/33536 Bit 18 kehrt zum Normalbetrieb zuriick.

Spannung unter 16,5V

Spannung unter 16,1V

Spannung steigt dann tber 17,5V

Spannung féllt dann unter 38,3 V

HINWEIS: Die Spannung dndert sich stetig in Abhdngigkeit des Betriebs aller angeschlossenen Stellantriebe und
anderen Gerdte. Die Versorgungsspannung steigt und sinkt, wenn:

- die Spannungsversorgung nicht belastbar und stabil ist

- in der Daisy-Chain-Verkettung lange Kabel verwendet werden

Wenn eine groBBere Anzahl an Stellantrieben zur gleichen Zeit in Betrieb ist, wird die Versorgungsspannung
reduziert (vor allem bei den letzten Geraten einer Daisy-Chain-Verkettung).

Die Spannungen der Stellantriebe sind ordnungsgemag, wenn alle Werte von AV:6/33794 bei Betrieb aller
Stellantriebe Uber 18 V liegen. Um sicherzustellen, dass die Spannung in jedem Gerat auch bei sehr schlechten
Betriebsbedingungen ordnungsgemaf ist, wird Folgendes empfohlen:

- Schalten Sie alle Stellantriebe in der Daisy-Chain-Verkettung zur gleichen Zeit ein. Wahrend alle in Betrieb
sind, priifen Sie jeden Wert von AV:6/32794. Diese Werte sollten immer noch tber 18 V liegen und es sollten
wie zuvor erwahnt keine Alarme in Bezug auf die Versorgungsspannung ausgeldst oder angezeigt werden.
Wenn die LED-Alarmanzeige aktiviert, ein BACnet-/Modbus-Alarm ausgeldst oder ein Wert niedriger als 18 V
ist, sollte die Verkabelung tiberprift werden.

- Prifen Sie die Werte von AVO:0. Dieses BACnet-Objekt umfasst drei Werte: Gemessene
Durchschnittsspannung, Gemessene Maximalspannung und Gemessene Minimalspannung. Der wichtigste
Wert ist ,Gemessene Minimalspannung”. Er weist auf die wahrend des Betriebs des Stellantriebs gemessene
niedrigste Spannung hin.
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