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NovoCon® S - 高精度驱动器
参数表

说明

NovoCon® S 是一款高精度多功能现场总线驱动
器，适用于搭配 AB-QM  DN 10-32 的压力无关型
控制阀使用。流量通过 AB-QM 压力无关型控制
阀进行调节，以避免流量过大，降低锅炉和/或制
冷主机效率。
使用 AB-QM 的驱动器用于为风机盘管、冷管、诱
导器、小型再热器、再冷却器、AHU 以及以热水/
冷水为受控介质的其他区域控制末端设备控制供
水量。由于其精确性、远程功能和流量指示功能，
因此可加快调试过程，实现轻松维护，提高室内
舒适度，节能，实现热/冷量的合理分配。
凭借驱动器高度精确的定位功能，外加 AB-QM 阀
门与压力无关的线性特性，NovoCon® S 可用作流
量指示器。
可通过现场总线设置驱动器和阀门参数。可通过
现场总线或 NovoCon® S 的模拟输入进行控制。
常见应用：
• 辐射吊顶，4 管（采暖供水和回水以及制冷供
水和回水）。

• 风机盘管，每个盘管 4 根管道（采暖供水和回
水以及制冷供水和回水）。

主要特性：
• 远程调试/预设定/冲洗功能 
• 流量、能量和能源指示 
• 高定位精度
• 能源管理
• 4/2 管转换应用
• I/O 应用 
• LED 条显示状态与报警 
• 安装时无需工具 
• 终身免维护 
• 自动定位功能 
• 运行低噪声 
• 插拔式无卤素线缆 

• BACnet 的自动 MAC 寻址 
• 自动波特率检测 
• 内置报警功能 
• 阀门堵塞报警 
• 模拟控制和接地信号的断线检测 
• BACnet MS/TP 或 Modbus RTU 可选
• 任何线路中最高 30 V 的断线保护

NovoCon® S 结合驱动器 NovoCon® ChangeOver6 
提供了一个独有的解决方案，可用于同时控制  
AB-QM 阀门以及在四管转换系统的两个水回路 
之间起分流功能的六阀口电动球阀。

这种分流功能主要用于辐射吊顶，与相同紧凑尺
寸的、供暖和制冷水回路均具有自己盘管的双盘
管型号相比，还能提高风机盘管的制冷和供暖 
能力。

这种六通转换阀和驱动器配合 AB-QM PIBCV 阀
门以及 NovoCon® S 总线驱动器使用。AB-QM 用
于平衡流量，NovoCon® S 总线驱动器则控制流
量。NovoCon® S 还可控制进行供暖制冷切换的 
六通转向阀。这种独特功能具有以下特点：
• NovoCon® S 驱动器仅有一个现场总线和电源
连接线。该线缆为 NovoCon® S 供电，同时控制
六通转向阀驱动器。另外，还有从六通转向阀
驱动器到 NovoCon® S 的反馈。

• 如果六通转向阀驱动器处于手动操作模式、 
从阀门拆除，或者六通转向阀发生堵塞， 
NovoCon® S 驱动器则会通过将 0-10V 控制信
号与反馈信号进行比较的方式来自动进行故 
障检测。

• NovoCon® S 驱动器具有两种设计流量预设
定：一个用于供暖，一个用于制冷。

• NovoCon® S 驱动器会指示功率消耗，基于流
量、供水和回水管道温度测量值记录供暖和制
冷能量的使用情况。

• 处于维护模式时，六通转向阀驱动器能够完全
关闭阀门，防止出现任何泄漏，因此节省了关断
阀费用。

• NovoCon® S 驱动器中的逻辑可确保每对
（NovoCon® S 和六同转向阀门驱动器）驱动装
置中只有一个驱动器。因此确保了这对组合中
的 2 个驱动器绝不会同时驱动， 降低了菊花链
中的升压要求。

• NovoCon® S 驱动器会检测六通转换阀驱动器
线缆是否已断开。如果已断开则发出报警。
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订购 类型 产品代码

NovoCon® S 003Z8504

附件
类型 长度 连接 电缆材料 产品代码

NovoCon® 数字电缆 1.5 m 总线/电源 不含卤素 003Z8600

NovoCon® 数字电缆 5 m 总线/电源 不含卤素 003Z8601

NovoCon® 数字电缆 10 m 总线/电源 不含卤素 003Z8602

NovoCon® 数字菊花链电缆 0.5 m 驱动器/驱动器 不含卤素 003Z8609

NovoCon® 数字菊花链电缆 1.5 m 驱动器/驱动器 不含卤素 003Z8603

NovoCon® 数字菊花链电缆 5 m 驱动器/驱动器 不含卤素 003Z8604

NovoCon® 数字菊花链电缆 10 m 驱动器/驱动器 不含卤素 003Z8605

NovoCon® 模拟电缆 1.5 m 0-10 V / 电源 / 升压器 不含卤素 003Z8606

NovoCon® 模拟电缆 5 m 0-10 V / 电源 / 升压器 不含卤素 003Z8607

NovoCon® 模拟电缆 10 m 0-10 V / 电源 / 升压器 不含卤素 003Z8608

NovoCon I/O 电缆 1.5 m 驱动器 / 自由线缆 不含卤素 003Z8612

注意！驱动器不含电缆，必须另行订购。

NovoCon®  
能量电缆

1.5 m 带 PT1000 表面温度传感器的插拔式电缆 PVC 003Z8610

NovoCon®  
能量电缆

1.5 m 带 PT1000 浸入式/通用型温度传感器的插拔式电缆 PVC 003Z8611

NovoCon®  
温度 I/O 电缆

1 m / 
 温度传感器 1.5m

带 PT1000 表面温度传感器的插拔式电缆，以及用于 
输入、输出和电源的自由线缆

不含卤素。
传感器电缆 PVC

003Z8613

注意！如果需要单独的 PT1000 温度传感器，丹佛斯具有一系列 PT1000 传感器可配合 NovoCon® S 使用。
参见丹佛斯 PT1000 传感器 ESMT、 ESM-10、 ESM-11、 ESMB-12、 ESMC 和 ESMU。

ChangeOver6 驱动器
NovoCon ChangeOver6 驱动器 1 m 插拔式 不含卤素 003Z8520

NovoCon ChangeOver6 能量驱动器
1 m

温度传感器 1.5m
插拔式电缆，包括 PT1000 

表面温度传感器
不含卤素

传感器电缆 PVC
003Z8521

NovoCon ChangeOver6 灵活型驱动器 1.5 m 驱动器/开放式线缆 不含卤素 003Z8522

CO6 功能：
• NovoCon® S + ChangeOver6 驱动器是唯一一
个基于现场总线网络而无需物理 I/O 的设备 

• 供暖和制冷之间无交叉流量
• 连接和控制简单
• 位置状态反馈和报警
• 低噪音可靠运行
• 免维护
• 特氟龙密封和镀铬阀球可防止阀门粘滞
• 阀门堵塞报警
• 手动操作 

说明（续）

能量功能：
• 供水和回水温度测量
• 功率/消耗指示读数
• 用于供暖和制冷的能量管理功能，即最小温差
管理

• 供暖和制冷的能量记录

I/O 功能：
• 连接其他设备并呈现在现场总线上，如室内温
度调节器、窗触点、CO2 传感器、湿度传感器、
风机控制、0-10V 驱动器等。

• 选择温度单位、电阻或用作零电势触点。闭合
回路 <900Ω，开式回路 100kΩ。

• 可用连接：1 x 模拟输出 (V)，1 x 模拟输入  
(V/mA) 以及 2 x 基于阻抗输入 (°C/°F/Ohms)

1
0

k
Ω

1
0

k
Ω

AO:0 / 33286

AI:0 / 33216

AI:1 / 33218

AI:2 / 33220

/

BACnet  / Modbus 

/

BACnet  / Modbus 

AI:1 / 33218

AI:2 / 33220

0-10V
0-20mA

AO:0 / 33286

AI:0 / 33216

0-10V

0-10V
0-20mA

0-10V0-10V
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认证 EMC 指令 2014/30/EU，EN 60730-2-14:1997，EN 60730-2-14/A1:2001，EN60730-1:2011
RoHS 指令 2011/65/EU

技术参数 电源范围 24 V AC/DC，50 / 60 Hz * 

功耗
运行：2.7 VA@24VAC / 1.2 W@24VDC 
待机：1.8 VA@24VAC / 0.7 W@24VDC 

防护级别 III 安全超低电压

NovoCon® S 控制信号
BACnet MS/TP，Modbus RTU

0-10 VDC，0-5 VDC，2-10 VDC，5-10 VDC，2-6 VDC，6-10 VDC，0-20 mA，4-20 mA

阻抗
Rin AI:0 >100 kΩ (V)； 500 Ω (mA) 

Rout AO：1500 Ω

驱动器速度选择（打开至关闭） 3 sec/mm，6 sec/mm，12 sec/mm，24 sec/mm，恒定时间

行程 7 mm

驱动力 90 N

位置精确度 ± 0.05 mm

外界温度范围 −10°C 至 50°C

环境湿度 98% 的相对湿度，无冷凝（符合 EN 60730-1）

最高介质温度 120° C

储存温度范围 –40 至 70 °C

防护等级 IP 54（IP 40 倒置）

重量 0.4 kg

* NovoCon® S 可在最高 ±25% 的功率偏差内运行。

BACnet 数据
类型 说明

BACnet 设备配置 BACnet 应用特定控制器 (B-ASC)

BACnet 协议 BACnet 主从设备 / 令牌传递 (MS/TP)

支持的 BACnet 波特率 自动检测波特率* / 9600 bps / 19200 bps / 38400 bps / 56700 bps / 76800 bps / 115200bps

Modbus RTU 数据
支持的波特率 自动检测波特率* / 9600 bps / 19200 bps / 38400 bps / 56700 bps / 76800 bps / 115200bps 

支持的传输模式 奇偶性：无 (1-8-N-2) / 奇数 (1-8-O-1) / 偶数 (1-8-E-1) / 无 (1-8-N-1) / 自动校验*
数据格式：奇偶性（起始位 - 数据位 - 校验位 - 停止位）

* 默认

尺寸
94

1
1
2

8094

11
2

80

类型 DN
kVS 

(m3/h)
连接 产品代码

ChangeOver6 阀门
15 2,4 Rp ½ 003Z3150

20 3,8 Rp ¾ 003Z3151

类型 DN 防火级别1) 产品代码

ChangeOver6 绝缘 15 B2 003Z3159

1) 根据 D/N 4102

附件和备件（NovoCon® 能量电缆）
类型 名称 产品代码

NovoCon®  
能量电缆套管 

(003Z8611) 

浸入式黄铜套管，40 mm， 
t6.0 对

087G6061

浸入式黄铜套管，85 mm， 
t6.0 对

087G6062

导热膏，3.5 cm2 041E0110

配合套件 - 组合使用旧式 AB-QM

类型 产品代码

NovoCon® 适配器，用于 AB-QM，DN 10-32
（5 件）

003Z0239

订购（续）
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预设定

设计

安装定位

使用 NovoCon® S 驱动器可以电子形式达到预设
定的流量（允许通过阀门的最大流量）。AB-QM 
阀门上的预设定刻度在正常运行时不使用。

正常工作

让阀门保持在默认出厂预设定 (100 %)。

高流量运行

为了实现更高效的冲洗，达到高于 100% 的阀门
预设定，建议将 AB-QM 阀门手动预设定为最大
流量。逆时针预设定刻度直到停止位置，即可进
行此设定。
参见图纸。

有关 AB-QM 预设定的细节，请参考 AB-QM 参 
数表。

NovoCon® S 可安装在任何位置。但是，安装定位
影响 IP 等级。建议不要在制冷应用中倒置使用 
NovoCon® S，因为冷凝会带来风险。参见图示。

注意！
IP 等级仅适用于所有连接中的电缆或插头均到位的 
情况。

①

③

②

④

⑦

⑤

⑥

① 可拆卸盖
② 总线和电源连接
③ LED 窗口

④ 锁定环
⑤ 手动操作
⑥ 复位按钮
⑦ DIP 拨动开关

① ② ③

④

IP 40

IP 54

IP
 5

4

IP
 5

4
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运行示例（DDC 命令）
对象/寄存器 写入值 说明

AV:1 / 33280 85 DDC 写入 AB-QM 阀门的 % 开度值

AO:0 / 33286 5.5
DDC 写入 NovoCon® S 模拟输出上的电压水平，该值发送

到连接的远程设备

读取 BMS 示例
对象/寄存器 读取值 说明

AO:0 / 33286 5.5 从 NovoCon® S 到远程设备的电压输出

AI:0 / 33216 6.5 驱动器测得的模拟控制输入的电压水平（也可能是 mA）

AI:1 / 33218 1160 从远程设备 1 接收的电阻值 (Ohm)

AI:2 / 33220 1263 从远程设备 2 接收的电阻值 (Ohm)

应用原理：集中设备转换 -  
2 管系统 对象/寄

存器
写入/读
取值 说明

MSV:9 / 

32810

数字 / 
模拟

可以使用以下供暖和制冷设计流量值。

MSV:3 / 

32802

已选定的
阀门类型

已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C、kW 和 kg/m3。
已选定的 ANSI 阀门 = GPMn、°F、kBTU  

和 lb/ft3

AV:30 / 

32796
250 供暖的设计流量设定，如 250 l/h

AV:31 / 

32798
400 冷水设计流量设定，如 400 l/h

MSV:10 / 

32811
制冷

系统从集中供暖转换为集中制冷时，受影响
的 NovoCons 可能会被写入为采用正确的

设计流量。

/

应用原理 NovoCon® S  I/O

应用原理 NovoCon® I/O 和 
多路器/继电器

//

PIR

D/AA/DA/DD/A

NovoCon® S

风机盘管

将 NovoCon® S 配合使用 NovoCon® I/O 电缆时，有很多选项

NovoCon® S

电阻输入也可用作窗触点、冷凝卡管
等的电绝缘数字输入。
连接时：<900 Ohm。
断开时：100 kOhm。

多路器和继电器（模拟-数字-模拟转换器）结合 NovoCon® S，可用作收集开关设备信息或控制开关 
设备。

使用 NovoCon 的 0-10V 输出信号 (AO:0 / 33286)，多路器继电器可转换此信号，以便打开或关闭设备，
例如，来自 NovoCon® S 的 7V 信号会在多路器中进行转换，以便设备 1=打开，设备 2=打开，设备 3= 
关闭。例如，来自 NovoCon® S 的 4V 信号会在多路器中进行转换，以便设备 1=打开，设备 2=关闭， 
设备 3=关闭。

使用从多路器接收的 NovoCon 的 0-10V 输入信号 (AI:0 / 33216)，DDC 可以破译电压信号的含义，例
如，从多路器到 NovoCon® S 的 7V 信号会被 DDC 破译为设备 1=打开，设备 2=打开，设备 3=关闭。 
从多路器到 NovoCon® S 的 4V 信号会被 DDC 破译为设备 1=打开，设备 2=关闭，设备 3=关闭。
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设置
对象/寄存器 写入/读取值 说明

MSV:9 / 32810 CO6 模式
处于 CO6 模式时，V/mA 输入和输出信号仅用于控

制六阀口阀门驱动器

AV:32 / 33288 功率消耗
基于来自流量反馈 (AV:2) 和温度（AI:1 和 AI:2）的

值计算能量

AV:33 / 33290 供暖能量计算 供暖累计能量计算

AV:34 / 33292 制冷能量计算 制冷用累计能量计算

MSV:3 / 32802 已选定的阀门类型
已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C、kW 和 kg/m3。
已选定的 ANSI 阀门 = g/min、°F、kBTU 和 lb/ft3

AI:1 / 33218 温度 选择温度单位或欧姆

AI:2 / 33220 温度 选择温度单位或欧姆

AV:30 / 32796 250 供暖的设计流量设定，如 250 l/h

AV:31 / 32798 400 冷水设计流量设定，如 400 l/h

应用原理  
ChangeOver6 - 4 管系统

设置
对象/寄
存器

写入/读
取值 说明

MSV:9 / 

32810
CO6 模式

处于 CO6 模式时，V/mA 输入和输出信号仅用于
控制六阀口阀门驱动器

MSV:3 / 

32802

已选定的
阀门类型

已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C、kW 和 kg/m3。
已选定的 ANSI 阀门 = g/min、°F、kBTU 和 lb/ft3

AV:30 / 

32796
250 供暖的设计流量设定，如 250 l/h

AV:31 / 

32798
400 冷水设计流量设定，如 400 l/h

供暖和制冷最大流量单独预设定

设置
对象/寄存器 写入/读取值 说明

MSV:9 / 32810 模拟 CO6 模式 流量和转换信号通过一个模拟输入控制。

MSV:3 / 32802 阀门型号
已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C、kW 和 kg/m3。

已选定的 ANSI 阀门 = g/min、°F、kBTU 和 lb/ft3

AV:30 / 32796 200 供暖的设计流量设定，如 200 l/h 

AV:31 / 32798 400 冷水设计流量设定，如 400 l/h 

AV:50 / 32848 0 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，供暖 100% 开度的控制信号 (V)。

AV:51 / 32850 3.3 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，供暖 0% 开度的控制信号 (V)。

AV:52 / 32852 6.7 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，制冷 0% 开度的控制信号 (V)。

AV:53 / 32854 10 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，制冷 100% 开度的控制信号 (V)。

应用原理
ChangeOver6  能量

ChangeOver6

NovoCon® S

ChangeOver6

NovoCon® S

DDC

Q

100%

0%

0V 10V5V

50%

ChangeOver6

NovoCon® S

应用原理
模拟 CO6 模式

对象 MSV:9 / 寄存器 32810 状态为 7 或 8 时，NovoCon® S 和 NovoCon® ChangeOver6 均能通过室内控制
器的一个电压输出进行控制。
NovoCon® S 可进行定制，以匹配任何室内控制器输出的电压值，进行流量转换和控制。通过配置对象 
AV:50-53 / 寄存器 32848-32854 可以实现此目标。
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设置
对象/寄存器 写入/读取值 说明

MSV:9 / 32810 模拟 CO6 模式 流量和转换信号通过一个模拟输入控制。

MSV:3 / 32802 阀门型号
已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C、kW 和 kg/m3。

已选定的 ANSI 阀门 = g/min、°F、kBTU 和 lb/ft3

AV:30 / 32796 200 供暖的设计流量设定，如 200 l/h 

AV:31 / 32798 400 冷水设计流量设定，如 400 l/h 

BV:2 / 32786 反向
用于切换来自室内控制器的供暖和制冷控制信号。
必须在 AV:50-53 / 寄存器 32484-32554 之前设置。

AV:50 / 32848 10 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，供暖 100% 开度的控制信号 (V)。

AV:51 / 32850 6.7 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，供暖 0% 开度的控制信号 (V)。

AV:52 / 32852 3.3 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，制冷 0% 开度的控制信号 (V)。

AV:53 / 32854 0 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，制冷 100% 开度的控制信号 (V)。

设置
对象/寄存器 写入/读取值 说明

MSV:9 / 32810 模拟反向 CO6 模式 流量和转换信号通过一个模拟输入控制。

MSV:3 / 32802 阀门型号
已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C、kW 和 kg/m3。

已选定的 ANSI 阀门 = g/min、°F、kBTU 和 lb/ft3

AV:30 / 32796 200 供暖的设计流量设定，如 200 l/h 

AV:31 / 32798 400 冷水设计流量设定，如 400 l/h 

BV:2 / 32786 正向
用于切换来自室内控制器的供暖和制冷控制信号。
必须在 AV:50-53 / 寄存器 32484-32554 之前设置。

AV:50 / 32848 10 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，供暖 100% 开度的控制信号 (V)。

AV:51 / 32850 6.7 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，供暖 0% 开度的控制信号 (V)。

AV:52 / 32852 3.3 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，制冷 0% 开度的控制信号 (V)。

AV:53 / 32854 0 当 MSV:9 / 寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，制冷 100% 开度的控制信号 (V)。

应用原理
模拟 CO6 模式（续）

Q

100%

0%

0V 10V5V

50%

ChangeOver6

NovoCon® S

Q

100%

0%

0V 10V5V

50%

ChangeOver6

NovoCon® S



参数表 NovoCon® S - 高精度驱动器

8 | VD.HU.X4.41 © 丹佛斯 | 2019.05

制冷：

供暖：

应用原理 
ChangeOver6

防粘滞要求：
为了降低由于水质导致的球 
阀粘滞风险，阀门必须至少 
每 7 天部分旋转一次。这是 
出厂默认设定，通过对象 
MSV:11 / 寄存器 32812 处理。

ChangeOver6 是一种六通转向阀门，带有一个切换供暖和制冷流量的旋转式驱动器。带有驱动器的  
AB-QM 压力无关型平衡和控制阀用于平衡系统和调节流量。使用 NovoCon® S 进行流量控制时， 
NovoCon® S 和驱动器 NovoCon® ChangeOver6 均呈现在现场总线网络上，无需物理 I/O 进行控制。
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CO6 模式

反向 CO6 模式

从 NovoCon® S 到驱动器 NovoCon® ChangeOver6 的信号
停止电机 制冷 关断 供暖

CO6 模式 1.0 V 2.5 V 5.5 V 8.5 V

反向 CO6 模式 1.0 V 8.5 V 5.5 V 2.5 V

来自驱动器 NovoCon® ChangeOver6 的反馈信号
无法移动 制冷 移动方向：制冷到供暖 关断 移动方向：供暖到制冷 供暖

1.0 V 2.5 V 4.0 5.5 V 7.0 V 8.5 V

MSV:9 / 32810 应用模式
状态 3：CO6 模式 

正常情况下，制冷连接阀口 1 
和 4，供暖连接阀口 5 和 6。
如果不能这样连接，则可以切
换，并且必须选择状态
4: 反向 CO6 模式。

NovoCon® S 和 ChangeOver6 驱动器与电压控制和反馈信号通信。整个功能通过简单的总线命令提
供。为了更简单地理解技术，请参见下面 NovoCon® S 和 ChangeOver6 驱动器之间通信的详细解释。

制冷连接阀口 1 和 4 供暖连接阀口 5 和 6

源 1 源 2 角度

8.5 V

5.5 V

2.5 V

8.5 V

2.5 V
关闭

供暖连接阀口 1 和 4 制冷连接阀口 5 和 6

8.5 V

5.5 V

2.5 V

8.5 V

2.5 V

制冷供暖

源 1 源 2 角度

关闭

无混合和关断

正常情况下，制冷连接阀口 1 和 4，供暖连接阀口 5 和 6。如果由于某些原因不是这样连接的， 
则必须改用 CO6 模式 (MSV:9/32810)。

CO6 与其他球阀不同，它包含了关断功能。此功能仅应在维护期间使用，在运行期间不能使用。 
因此不再需要四个球阀。
只有流量设定点 (AV:1/33280) 为 0 时，才能执行关断命令。

源 1 打开 关断 源 2 打开
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自动波特率 波特率 MSV:6 / 32804 必须设为 1（默认值）。
如果 NovoCon® S 在通电后的 45 秒内检测到总线活动，则其将采用其他 BACnet 设备目前在网络中使用的波
特率。如果驱动器在此时间内未检测到网络活动，则其会生成一个令牌并以 38400bps 的默认波特率将令牌
发送出去。

应在连接其他 BACnet 设备的
同时或之后连接 NovoCon® S。
随后，NovoCon® S 将自动使用
其网络的波特率。

自动波特率

总线上是否出
现活动？

否

是

是否经过了 45 至 60 秒
之间的任意时间？

生成标记@ 
38400bps

结束自动波特率

是

是否接收正确数据 — 
无数据错误？

使用当前波
特率

改变传输速率

否

是 否

自动 MAC 寻址 — 仅 BACnet MAC 地址分配方法 MSV:5 必须设为 1（默认值）。
NovoCon® S 驱动器发现子网中的 MAC 地址已被占用，然后仅在首次通电时自动向驱动器分配一个
可用的 MAC 地址。假设尚未通过 DIP 拨动开关手动选择地址。如果 MAC 地址发生冲突，则启动自动 
MAC 寻址。此功能将重新开始搜索可用的 MAC 地址。找到可用的 MAC 地址后，将通过 BACnet 发送 
“I-Am”通知。
请注意，可能无法始终分配连续的 MAC 地址。

自动 MAC 
寻址

观察主设备轮
询并回复主设
备轮询

在网络上找到另一个
主设备

设定 MAC 地址 = 1
开始生成
标记

否

是

听取主设备轮询
并回复主设备轮
询。利用可能闲
置的 MAC 地址生

成表格

是否在一个完整的
周期内听取主设备

轮询？

随机选择一个闲置
的 MAC 地址，并用
选定 MAC 地址发出
一个 lam 模块。

结束自动 MAC 
寻址。

是

MAC 地址
冲突

是否检测到 MAC  
地址冲突？

否

是

是否启用自动 MAC 
地址？

开始自动 
MAC 地址
功能

结束 MAC 地
址冲突

是
否

否
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NovoCon® 数字电缆

该数字电缆用于连接  NovoCon® 与其他 BACnet/Modbus 设备。它还用于将 NovoCon 连接非标准销售
代码的更长电源/通信电缆。

红色： 电源

黑色： 电源和总线信号线缆的 
共用接地

绿色： ‘+’ 非反向信号线
绿色/
白色： ‘-‘ 反向信号线

白色 O 形圈

NovoCon® 模拟电缆

该模拟电缆用于连接电源和模拟控制信号。
该模拟电缆还可用作网络上 NovoCon® S 的升压器。
“电源接地”和“模拟输入接地”应连接控制器上的同一个接地。

红色： 电源

黑色： 电源接地

灰色： 模拟输入

蓝色： 模拟输入接地

红色 O 形圈

接线 必须根据适用标准 ANSI/TIA/EIA-485-A-1998 连
接 BACnet MS/TP 或 Modbus RTU (RS485) 接线。
对于跨越建筑物的接线部分必须使用电流阻断。
同一网络中的所有设备应使用同一接地，包括路
由器、网关等。
电缆中的所有 BACnet 总线连接均采用双绞线。

数字端口

多功能端口

数字端口

NovoCon® 数字菊花链电缆

数字菊花链电缆用于连接两个 NovoCon® S 设备之间的电源和 BACnet/Modbus。

黑色 O 形圈 黑色 O 形圈 

用于 NovoCon® 模拟、数字和 I/O 的电缆类型为 AWG22/0.32mm2。
如果使用其他电缆延长长度，则务必对于总线信号使用双绞线，并包括用于总线信号的接地。推荐使
用的电缆类型为 AWG22/0.32 mm2。如用于较长的距离，请使用 AWG20/0.5mm2 或 AWG18/0.75mm2 
电缆。电缆的阻抗特性应在 100-130Ω 之间。导体之间的电容应当小于 100 pf/m。
电缆长度会影响通信速度。更长的电缆长度意味着更低的波特率。允许的最大电缆长度为1200m。
110V/230V/400V 电源电缆和总线电缆之间至少保持 20 cm 的距离。
NovoCon® S 的所有线缆均具有高达 30 V AC/DC 的误接线保护，但请注意，如果模拟输入连接 30V AC 
的电源，则外部电源会将其视为短路，并断开外部电源的保险丝。

绿色 O 形圈

NovoCon® 能量电缆 - PT1000 表面传感器

带 PT1000 表面传感器的 NovoCon® 能量电缆
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绿色 O 形圈

NovoCon® 能量电缆 - PT1000 浸入式传感器

带通用 PT1000 温度传感器的 NovoCon® 能量电缆

接线考虑事项 此处的重要因素如下：
- 共用接地 
- 推荐 24VDC 电源
- 如果使用多个 24VAC 电源，并且使用多种电源
类型和/或不同相位，则务必隔离这些 24VAC  
电源。

连接直流电源：（推荐解决方案）

L1 L2 L3 0 GND

24V DC
PSU

DDC 室内 
控制器

恒温控制器

24V DC

接地

总线

NovoCon® 数字电缆

NovoCon® S 之间的菊花链电缆

室内 
控制器

恒温控制器

X X

房间 1 房间 2

数字应用 – 24V DC – PSU 带电源共享功能，均基于相同或不同相位。

24V DC

接地

24V DC
PSU

NovoCon® 模拟电缆

打开 8 号 DIP 拨动
开关，进行总线上
最后一个设备的总
线端接。

230/110V AC 

红色和黑色线缆可用于提高线路上的功率。它们可用于为外部设备供电，可用功率必须单独计算。

为了避免电气短路，将插拔式插头插入 NovoCon® S 驱动器之前应确保松动的电缆端头已
经连接或隔离。

接线（续）

黄色 O 形圈

红色 电源 24V（输入/输出）
黑色 电源接地（输入/输出）
蓝色 接地 T1，T2，V/mA 输入和 V 输出信号
灰色 V/mA 输入信号
白色 V 输出信号
黄色 T1 或阻抗输入
橙色  T2 或阻抗输入

NovoCon I/O 电缆

蓝色 O 形圈

NovoCon® 温度 I/O 电缆

红色 电源 24V（输入/输出）
黑色 电源接地（输入/输出）
蓝色 接地 T1，T2，V/mA 输入和 V 输出信号
灰色 V/mA 输入信号
白色 V 输出信号
T1
T2
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末端为“X”的线缆必须正确端接。

230/110V AC

L1 L2 L3 0 GND

24V AC
PSU

DDC 室内 
控制器

恒温控制器

24V AC

接地

总线

NovoCon®  
数字电缆

NovoCon® S 之间的菊花链电缆

室内温度
控制器

恒温控制器

X X

房间 1 房间 2

24V AC

接地

24V AC
PSU

NovoCon® 模拟电缆

数字应用 - 相同变压器，相同相位

打开 8 号 DIP 拨动
开关，进行总线上
最后一个设备的总
线端接。

连接交流电源：

连接直流或交流电源：

230/110V AC

L1 L2 L3 0 GND

24V DC / AC
PSU

DDC 室内 
控制器

恒温控制器

24V DC / AC

接地

总线

NovoCon® 数字
电缆

NovoCon® S 之间的菊花链电缆

室内 
控制器

恒温控制器

X X

房间 1 房间 2

数字应用 - 一个变压器

NovoCon® 模拟电缆

打开 8 号 DIP 拨动
开关，进行总线上
最后一个设备的总
线端接。

还可通过模
拟电缆将 

24V 电源连接 
NovoCon® S，
但不是必 
需的。

230/110V AC

L1 L2 L3 0 GND

DDC 室内 
控制器

恒温控制器

接地

总线

NovoCon® 数字电缆 NovoCon® S 之间的 
菊花链电缆

室内 
控制器

恒温控制器

X X

房间 1 房间 2

模拟控制应用 - 一个变压器

室内 
控制器

X X X

房间 3

恒温控制器

NovoCon® 模拟电缆 NovoCon® 模拟电缆

连接控制器上
的电源接地和
模拟输入 
接地。

打开 8 号 DIP 拨动开关，进行总线上最后一个设备的总线端接。

24V DC / AC

24V DC / AC
PSU

如果 NovoCon® S 网络由两个或多个交流电源升压器提供电源，则将其中一个变压器与高压电源线断开连接时，必须非常小心。当 NovoCons 连接在菊花
链中时，在断开电源的一次侧可能存在高压。务必断开变压器的一次侧和二次侧。

必须为电源升压器提供超负荷保护，否则当网络中的其他某个电源升压器断开时，该电源升压器可能会损坏。
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末端为“X”的线缆必须正确端接。

连接交流电源：（续）

230/110V AC

L1 L2 L3 0 GND

24V AC
PSU

DDC 室内 
控制器

恒温控制器

24V AC

接地

总线

NovoCon®  
数字电缆

NovoCon® S 之间的菊花链电缆

室内 
控制器

恒温控制器

X X

房间 1 房间 2

数字应用 – 带有不同相位，但相同接地的相同或不同变压器
24V AC

接地

24V AC
PSU

X X

断开电源 24V，
但不断开接地

NovoCon® 模拟电缆NovoCon® 数字电缆

打开 8 号 DIP 拨动
开关，进行总线上
最后一个设备的总
线端接。

NovoCon® S ChangeOver6 应用
230/110V AC

L1 L2 L3 0 GND

24V AC/DC
PSU

DDC

24V AC/DC

接地

NovoCon®  
数字电缆

菊花链中的附加产品 
（如果需要）

ChangeOver6

NovoCon® S ChangeOver6 应用 

连接 I/O 应用

在同一个 NovoCon® S 上使用升压器和温度传感器的示例

230/110V AC

L1 L2 L3 0 GND

24V DC/AC
PSU

DDC

24V DC/AC

接地

NovoCon®  
数字电缆

T1 T2 T1 T2 T1 T2 T1 T2 T1 T2

X

XX

X X

XX

X X

XX

X

XX

X

XX总线

N
o

vo
C

o
n

 I/
O

 电
缆

X

T1 T2

X

XX

X

菊花链中的附加产品 
（如果需要）

连接模拟 CO6 模式 

NovoCon I/O 电缆 电源
24V AC/DC

室内控制器

NovoCon ChangeOver6 
灵活型驱动器

黄色 O 形圈

X

X
X

X



参数表 NovoCon® S - 高精度驱动器

VD.HU.X4.41 | 15© 丹佛斯 | 2019.05

菊花链

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

24 V 直流

24 V 直流

24 V 直流

24 V 直流

24 V 直流

24 V 交流

24 V 交流

24 V 交流

24 V 交流

来自控制器的总线通信
带有来自控制器的菊花链的电源
使用模拟电缆作为升压器
NovoCon® S

如果该子网上的所有设备均为 NovoCon® S，请参考下面的示例作为指导。

交流电源 
使用 10m NovoCon® 电缆进行菊花链连接和 24V 
交流电源时，如果该系列中超过 7 个 NovoCons，
则需要附加的升压器/电源。参见下表。
重要提示：提供的电源必须能够提供超过 
NovoCon® S 额定值 60% 的功率。

直流电源（推荐）
使用 10m NovoCon® 电缆进行菊花链连接
和 24V 直流电源时，如果该系列中超过 12 个 
NovoCons，则需要附加的升压器/电源。 
参见下表。

记得启用菊花链中最后一个 NovoCon® S 上总线短接的 DIP 
拨动开关 8

直接增加或通过 NovoCon® I/O 电缆
增加的升压器/电源

U=24V

控制器和 24 V 交流或直流电源

如果使用 NovoCon®  S 为外部设备供电，则必须单独计算电源升压器数量和位置。
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如果菊花链中第一个设备的供应电压低于 24V AC/DC，或者使用非 NovoCon® 的长细电缆，则可能必
须减少菊花链中的设备数量。

推荐的 NovoCon® S 最大数量是一个菊花链连接中 64 个。如果在同一个菊花链连接中使用 NovoCon® 
S 增加了其他  BACnet 设备，丹佛斯则建议最多 32 个来确保足够高的网络速度。

丹佛斯建议，在自有子网中使用 NovoCon® S，以便保持最佳性能。

一般要求和建议：

 使用丹佛斯菊花链电缆连接两个 NovoCon® S 设备。
 使用丹佛斯数字电缆连接 NovoCon® S 与另一个 BACnet 设备。
 电缆中的电流在 30°C 时不应超过 3 安培。
 在菊花链末端使用端接电阻器（DIP 拨动开关 8）。
 通过任何端口都可能实现升压。
 通常而言，首选一个电源。
 如要使用两个电源，则电源必须保持相同奇偶性并使用同一接地。
 同一子网中的所有设备应使用相同接地，包括路由器和网关。
 对于跨越建筑物的接线部分必须使用电流阻断。
 子网电缆的最大总长度为 1200m。

菊花链（续） T-接头
不推荐 T-接头接线（短截线）。
如果使用 T-接头接线，则必须遵循以下限制要求：
- T 接头的最大电缆长度为 1.5m（最短标准数字电缆） 
- 网络电缆总长最大为 640m（+ 100m 的短截线长度） 
- 最大波特率为 76 kb/s 1) 

- 网络中的设备数量最多为 64 1) 

- 电源电缆为标准 RS485 总线、双绞线，最小厚度为 AWG22 / 0.32mm2。
1) 当使用的设备数不到 32 时，可尝试将速度提升至 115 kb/s。

星形拓扑结构
星形拓扑结构不符合 RS485 标准，不应用于 NovoCon® S。

优化 BACnet 网络速度 减少不必要的 PollforMaster 流量
可将 NovoCon® S 的 MAX_MASTER 设置设定为高于 MS/TP 子网中使用频率最高的 MAC 地址数量
的数值。可在设备对象中找到 MAX_MASTER 属性，默认值为 127。如果使用默认值，应注意，当最
高 MAC 地址数大于 MAX_MASTER 属性值时，在网络中添加更多设备之前，应在后期相应地调整 
MAX_MASTER 属性值。

重要提示：在设置 MAX_MASTER 之前，确保所有网络设备的 MAC 地址小于预期的 MAX_MASTER  
属性值。否则将导致网络通信出现问题。

分配正确的 INFO_FRAMES

设置控制器：

在 MS/TP 网络中传输流量的网络路由器和控制器设备比 NovoCon® S 需要更多的 INFO_FRAMES。 
因此，这些设备的值应高于 NovoCon® S。子网路由器 MAX_INFO_FRAMES 属性值的通用规则是等 
于该路由器子网中的 MS/TP 设备数量。可在 MS/TP 设备的设备对象中查看 MAX_INFO_FRAMES  
属性。NovoCon 的 MAX_INFO_FRAMES 默认值为 1。

 bok

最长 
1.5m

Daisy chain

T-junction
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LED 显示 BACnet/Modbus (RS485) 活动

BACnet/Modbus (RS485) 活动
LED 未亮起：驱动器未发现网络中有任何活动。
LED 指示灯快速开关，10x/分钟：
网络通信运行正常。
LED 指示灯亮绿灯，且缓慢开关，3x/秒：网络操作正常 - 通过更长的时间直接与该驱动器进
行通信。

阀门/驱动器位置

AB-QM 阀门完全关闭。

AB-QM 1-24% 开度。

AB-QM 25-49% 开度。

AB-QM 50-74% 开度。

AB-QM 75-99% 开度。

AB-QM 阀门全开。

冲洗功能开启
所有 LED 指示灯按特定时间开/关。

BACnet/Modbus (RS485) 活动，且出现了错误
LED 指示灯缓慢开关，并亮为红色，3x/秒：驱动器检测到了活动，但出现了错误。
LED 指示灯快速开关，并亮为红色，10x/秒：通信正常，同时有其他设备正在使用同一 MAC 
地址。






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LED 显示（续）

NovoCon® S 正在关闭阀门
所有绿色 LED 指示灯亮起，然后每次关闭一个 LED 指示灯（重复）。

NovoCon® S 正在打开阀门
所有绿色 LED 指示灯关闭，然后每次开启一个 LED 指示灯（重复）。

NovoCon® S 正在执行校准
绿色指示灯逐一前后移动。

进行除气
黄色 LED 指示灯逐一亮起，然后逐一关闭（重复）。

闪烁功能，所有绿色 LED 指示灯开/关。用于物理识别总线上的独立驱动器。

在关闭期间出现错误
杂物可能会堵在阀锥中 可进行冲洗，以解决此问题。

NovoCon® S 内部温度超出推荐范围
LED 指示灯在报警和正常操作之间切换显示。环境温度可能已超过 60°C。

内部 NovoCon® S 错误
LED 指示灯在报警和正常操作之间切换显示。尝试：
A：重新校准。
B：关断电源再开启。
C：如果仍存在错误，有必要更换驱动器。

驱动器信息





电源超出限值
LED 指示灯在报警和正常操作之间切换显示。使用模拟电缆作为升压器。

无控制信号
在模拟控制中，检测到了破损控制线。
在 CO6 模式或反向 CO6 模式，ChangeOver6 驱动器未连接或已损坏。

在 NovoCon® S 校准过程中出现错误
LED 指示灯在报警和正常操作之间切换显示。检查 NovoCon® S 是否已正确连接阀门， 
然后重新校准。



阀门/驱动器移动

LED 指示灯在报警和正常操作之间切换显示。

ChangeOver6 驱动器
ChangeOver6 驱动器为手动操作，或者无法到达位置。
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LED 显示（续）

恢复出厂设定 - 重置为默认设定 
按住重置按钮，然后给驱动器通电，开始时所有 LED 指示灯将关闭。
继续按住重置按钮直至 4 个 LED 指示灯亮起 = 重置为默认设定。

在恢复为出厂设定时：
所有黄色位置 LED 指示灯将短暂闪烁 1 下。
注意，在恢复为出厂设定后，将自动执行校准，所有设定将恢复为出厂设置。



BACnet 对象和 Modbus  
寄存器的使用

- 设计流量设定

常规
有些简单的 BACnet 和 Modbus 设定对于 NovoCon® S 基本设定配置而言非常重要，以便实现通信和
控制。这些设定包含在 BACnet 对象或十进制格式的 Modbus 寄存器中。

初始配置

BACnet 对象和 Modbus  
寄存器的使用

- 高级配置和功能

如果驱动器的默认设定不适用，则必须注意以下对象：
MSV:9 / 32810 应用模式 
MSV:3 / 32802 已选定的阀门类型 
AV:30 / 32796 设计流量（供暖）
AV:31 / 32798 设计流量（制冷）
MSV:10 / 32811 应用命令与状态
AI:1 / 33218 温度 T1 或阻抗输入
AI:2 / 33220 温度 T2 或阻抗输入
AV:32 / 33288 功率消耗
MSV:13 / 32815 能量管理

应用模式：
默认应用模式为数字控制。在此模式中，可通过现场总线控制 NovoCon® S，电压输入和输出可用于连
接其他设备。此外，在模拟控制模式中，NovoCon® S 等待的是模拟控制信号。

如果需要 CO6 功能，应用模式则必须更改为 CO6 模式。这是 NovoCon® S 驱动器要与 NovoCon® 
ChangeOver6 驱动器一起使用的模式。如果供暖和制冷管道反向连接参数表上显示的内容，则必须选
择 CO6 反向模式。对象/寄存器 MSV:9 / 32810 应用模式用于选择此模式。如果需要，还可以进行模拟
控制。

在应用命令和状态 MSV:10 / 32811 中选择应用为供暖、制冷还是 CO6。

选择 AB-QM 阀门类型：
在选择应用模式（请见上文）后，必须选择安装驱动器的 AB-QM 阀门类型。可使用对象 MSV:3 / 32802 
选定阀门类型来完成此操作。可将 MSV:3 / 32802 的显示数值设定为 1 到 30 之间的数值。每个数字
代表了特定的 AB-QM 阀门类型，详情请参见下表：阀门类型选择。MSV:3 / 32802 的默认值为 2，即 
ABQM 4.0 ISO DN15 阀门。

在正常操作期间按下重置按钮

校准/重置/冲洗
按下重置按钮。所有 LED 指示灯关闭。
按住重置按钮 
1 秒：1 个 LED 指示灯亮起 
2 秒：2 个 LED 指示灯亮起 = 开始校准（重置）。
3 秒：3 个 LED 指示灯亮起 
4 秒：4 个 LED 指示灯亮起 = 开始冲洗。
5 秒或以上 = 恢复正常操作。





NovoCon® S

应用模式：
MSV:9 / 32810

数字控制（默认）， 
模拟控制， 
CO6 模式， 

反向 CO6 模式，
CO6 无报警，

反向 CO6 无报警，
模拟 CO6 模式，
模拟反向 CO6 模式

选择阀门类型
MSV:3 / 32802

（默认 AB-QM 4.0 
ISO DN 15）

设计流量 
AV:30 / 32796 供暖 
AV:31 / 32798 制冷

  
选择应用 

MSV:10 / 32811 
供暖（默认）
制冷


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选择和设定工程单位：
如需更改默认工程单位，则可通过对象的工程单位属性在 BACnet 中，或在独立对象中，或通过独立寄
存器在 Modbus 中来完成此操作。请参阅 BACnet 和 Modbus 表了解详情。

设定设计流量：
如阀门的标称流量与最大设计流量不匹配，则应设定为控制系统的最大设计流量。可通过更改以下对
象的当前值来设定设计流量：

• MSV:30 / 32796 设计流量（供暖）
• MSV:31 / 32798 设计流量（制冷）

注意：如果设计流量设置为高于阀门的标称流量值，阀门上的机械预设定则必须设置为最大开度，即
完全打开 AB-QM 阀门上的机械预设定轮（100% 开度是出厂的默认机械预设定）。

在 CO6 和反向 CO6 模式中从供暖转换为制冷
对象/寄存器 MSV:10 / 32811 CO6 命令和状态用于从供暖转换为制冷供暖，也用于为球位置状态提供
反馈。有关详细描述，请参考 BACnet 对象/Modbus 寄存器的表。

温度测量值：
AI:1 / 33218 温度 T1 或电阻输入以及 AI:2 / 33220 温度 T2 或电阻输入用于使用温度传感器测量温度。
如已选择阻抗值，则也会直接显示该值，准许这些输入用于测量温度之外的其他目的，例如窗口触点
或其他零电势触点。闭合回路 <900Ω，开式回路 100kΩ。

功率消耗：
AV:32 / 33288 功率消耗用于根据水流量和供水及回水管道的温差来显示终端单元的当前液体循环功
率消耗量。

能量计量器：
在 AV:33 / 33290 或 AV:34 / 33292 中计算和记录使用的冷却或供暖液体循环能量。可使用 MSV:12 / 
32814 启用和禁用此功能。

冲洗系统：
驱动器模式和特殊功能 MSV:0 / 33284 具有一个选项，准许用户通过现场总线冲洗系统。如要冲洗系统，请
将 MSV:0 / 33284 设定为 3，冲洗。驱动器将完全打开 AB-QM 阀门。执行以下操作时冲洗结束：

• 将 MSV:0 / 33284 重新设定为 1 = 正常操作 
• 或循环电力。
• 或冲洗功能在 1 小时后超时。

当冲洗结束时，驱动器将返回正常操作。

系统排气：
使用 MSV:0 / 33284 时，也可以启用驱动器的排气功能。此功能可打开和关闭 AB-QM 阀门数次，帮助
排出循环系统中残留的空气。将 MSV:0 / 33284 设定为 4 以开始排气。将持续进行排气，直至排气结
束。然后驱动器将返回正常操作状态，即 MSV:0 / 33284 = 1，正常。

驱动器的控制：
在驱动器采用正常操作模式时，可控制 AB-QM 阀门流量，并使用对象流量设定点 AV:1 / 33280。流量
设定点工程单位的默认设定为 %。

% 为最适用的设定，因为控制器无需了解驱动器设计流量的设定情况。须设定控制器的输出信号，以
便在供暖设计流量 AV:30 / 32796 或制冷设计流量 AV:31 /32798 的 0 -100% 之间调节。此外可使用设
计流量 AV:0 / 32768。
要更改阀门流量，须写入 AV:1 / 33280 当前值，范围为 0-100%。

如果 AV:1 / 33280 选定的工程单位必须为 l/h，则阀门的流量设定点必须是以 l/h 表示的整数。例如，
对于 DN15 阀门来说，控制器可将驱动器的数值范围写为 0 到 450 l/h。

报警与警告：
可使用 BACnet 对象值 BV:10 至 BV:24 或 Modbus 寄存器 33536 检测系统问题，详情请参见 BACnet 和 
Modbus 表格。

MSV:9 / 32810 还有一个状态称为“CO6 无报警”，即基本上存在相同的 CO6 功能（2 个设计流量和转
换信号）而无报警，因此如果需要可使用模拟输入信号连接其他设备。

BACnet 对象和 Modbus  
寄存器的使用

- 高级配置和功能（续）
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能量管理
MSV:13 / 32815

一般信息 — 能量限制状态：
对于 MSV:13/32815 内的所有“限制”状态，将激活警告并显示在总线中，以通知用户 NovoCon® 已通过 
AB-QM 阀门控制流量。在 NovoCon® 的控制下，阀门将始终保持开启，即其算法中包含关闭的百分比限
制，尽管外部设备的控制信号可随时关闭此阀门。如果在 NovoCon® 没有自行关闭的情况下无法获取
能量限制设置，则将激活警告以通知客户设定点值“超出范围”。请注意，如果外部设备（如 DDC） 与 
NovoCon® 计算的流量/开启百分比差别很大，在达到设定点时，NovoCon® 不会立即自动停止对流量的
控制。提示：用户可使用此信息来改进外部控制设备的 PID。

一般信息 — 能量控制状态：
对于 MSV:13/32815 内的所有“控制”状态，NovoCon® 可完全控制 AB-QM 阀门流量，并且不会接收外
部设备的信号。在 NovoCon® 的控制下，阀门不会完全关闭，即其算法中包含关闭的百分比限制。如果
在 NovoCon® 没有完全关闭或打开的情况下无法获取能量控制设置，则将激活警告以通知客户设定点
值“超出范围”。

功率管理器

kW

2kW 

l/h
NovoCon 

NovoCon DDC DDC 

对象/ 
寄存器

写入/ 
读取值 说明

MSV:9 / 
32810 电缆 通过 BUS 的 NovoCon/AB-QM 开放程度指令 

MSV:3 / 
32802

已选定的阀
门类型

已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C、kW 和 kg/m3。
已选定的 ANSI 阀门 = g/min、°F 和 kBTU。

AV:31 / 
32798 制冷 冷水设计流量设定，如 400 l/h 

MSV:13 
/32815 功率限制 NovoCon 不会超过的最大制冷水力功率值， 

如 2kW

AV:36 
/32834

最大制冷功
率值 NovoCon 可确保 T2 不会低于的值，如 13°C

状态 4：最小 Delta T 限制（以热水为例）
在需要时，NovoCon® S 可覆盖 DDC 控制信号，在达不到用户定义的最低 delta T 时开始关闭阀门，确保
供水和回水温度之间保持最低温差。随着供水温度的增加/降低，计算的回水温度的最小设定点也会随
之增加/降低。如此可始终确保最大限度降低转移到风机盘管的能量，且与供水温度无关。此状态也可
在 CO6 模式中使用，在制冷/供暖模式中将应用相应的值。
对于供暖，可在对象 / 寄存器 AV:37 / 32836 中设定 delta T 值。当满足激活此限制的条件时，寄存器 
33536 中的警告对象 BV:23 / 位 23 将设为“开启”。
应用示例：当我们想提高锅炉/制冷机的效率时，我们可根据户外温度在系统中定义最小 Delta T。

Delta T 管理器

状态 3：功率控制
直接以 kW、kBTU 或 %  控制功率消耗，而不是 l/hr / GPM。阀门流量由流量设定点 AV:1（以 kW 或 
kBTU/h 为单位，在 MSV:21 / 32788 中选定），并根据用于计算功耗的流量和温度输入进行控制。
应用示例：留出一个空间（例如在储藏室内）以便设定并保持能量输出常数。

功率管理器

°C

 ∆T 

l/h

NovoCon NovoConDDC DDCDDC NovoCon NovoCon

 ∆T  

对象/ 
寄存器

写入/
读取值 说明

MSV:9 / 
32810 电缆 通过 BUS 的 NovoCon/AB-QM 开放程度指令  

MSV:3 / 
32802

已选定的
阀门类型

已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C 和 kW。
已选定的 ANSI 阀门 = GPM、°F 和 kBTU。

MSV:10 / 
32811 供暖 使用任何控制算法均需考虑 AI:1>AI:2

AV:30 / 
32796 250 供暖的设计流量设定，如 250 l/h 

MSV:13 / 
32815

最小 Delta 
T 限制 持续确保供水和回水温度差不低于指定值

AV:37 / 
32836

供暖 Delta 
T 值 NovoCon 不会低于的 delta T，如 20°C

状态 1：未激活
已禁用能量管理应用。

状态 2：功率限制（以冷却水为例） 
NovoCon® S 将计算使用的瞬时水力功率，然后在需要时，根据对象/寄存器 AV:35 或 36 / 32832 或 
32834 中用户定义的值重写 DDC 控制信号并限制流量/水力功率。通过关闭阀门来限制水力功率，直
到测量的 kW 值再次低于定义的限值。制冷功率和供暖功率均有用户定义的限值。当激活此限值时，寄
存器 33536 中的警告对象 BV:23 / 位 23 将设为“开启”。
应用示例：当以此种方式限制“功率”时，我们可以防止过度消耗（峰值负载期间）并节省资金。
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状态 5：设定 Delta T 控制（以热水为例）
NovoCon® S 在启动后会持续覆盖 DDC 控制信号，并通过开启和关闭阀门来确保供水和回水温度之间的
温差不变。随着供水温度的增加/降低，计算的回水温度的 delta T 设定点也会随之增加/降低。这可始终
确保风机盘管的 delta T 保持不变，且与供水温度无关。此状态也可在 CO6 模式中使用，在制冷/供暖模
式中将应用相应的值。
可在对象 / 寄存器 AV:37 / 32836 内设定恒定的供暖 delta T，对于制冷，则可在对象 / 寄存器 AV:38 / 
32838 内设定。
应用示例：留出一个空间（例如在储藏室内）以便设定并保持恒定的 Delta T。

状态 4：最小 Delta T 限制（以冷却水为例）
应用示例：当我们想提高系统的效率时，我们可在系统中定义最小 Delta T。

当激活此限值时，寄存器 33536 中的警告对象 BV:23 / 位 23 将设为“开启”。

状态 6：最小 回水 T 限制（以冷却水为例）
NovoCon® S 可确保保持在寄存器 / 对象 AV:40 / 32842 中设定的最低回水温度。
此功能主要用于回水温度高于供水温度的制冷应用。NovoCon® S 在开启后会覆盖 DDC 控制信号，并在
未达到用户定义的最低回水温度时开始关闭阀门，以保持最低的回水温度。当满足激活此限制的条件
时，寄存器 33536 中的警告对象 BV:23 / 位 23 将设为“开启”。
应用示例：
为了提高制冷机效率，确保制冷系统的供水温度适宜，我们可以指定最小回水温度，避免出现 COP 减少
以及 Delta T 偏低等现象。

Time

°C

Time

l/h

HW Flow

HW Return

NovoCon doesnt accept DDC flow control 

and maintains constant ∆T

Set ∆T se�ng

NovoCon doesnt accept DDC flow control

and maintains constant ∆T

°C

l/h

DDCNovoCon
DDC

°C

对象/ 

寄存器
写入/ 

读取值 说明

MSV:9 / 
32810

电缆 通过 BUS 的 NovoCon/AB-QM 开放程度指令 

MSV:3 / 
32802

已选定的
阀门类型

已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C 和 kW。
已选定的 ANSI 阀门 = GPM、°F 和 kBTU。

MSV:10 / 
32811

供暖 使用任何控制算法均需考虑 AI:1>AI:2

AV:30 / 
32796

250 供暖的设计流量设定，如 250 l/h 

MSV:13 / 
32815

设定 Delta 
T 控制

始终确保供水和回水温度差不会偏离指定值

AV:37 / 
32836

供暖 Delta 
T 值

NovoCon 将用作设定点的 delta T 值，如 20°C

对象/ 

寄存器
写入/ 

读取值 说明

MSV:9 / 
32810

电缆 通过 BUS 的 NovoCon/AB-QM 开放程度指令 

MSV:3 / 
32802

阀门型号
已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C、kW 和 kg/m3。
已选定的 ANSI 阀门 = g/min、°F、kBTU 和 
lb/ft3 

MSV:10 / 
32811

制冷 使用任何控制算法均需考虑 AI:1>AI:2

AV:31 / 
32798

400 冷水设计流量设定，如 400 l/h 

MSV:13 / 
32815

最小 delta 
T 管理

持续确保供水和回水温度差不低于指定值

AV:38 / 
32838

制冷 Delta 
T 值

NovoCon 不会低于的 delta T 值，如 5°C

对象/ 

寄存器
写入/ 

读取值 说明

MSV:9 / 
32810

电缆 通过 BUS 的 NovoCon/AB-QM 开放程度指令 

MSV:3 / 
32802

已选定的 
阀门类型

已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C 和 kW。
已选定的 ANSI 阀门 = GPM、°F 和 kBTU。

MSV:10 / 
32811

制冷 使用任何控制算法均需考虑 AI:1<AI:2

AV:31 / 
32798

400 冷水设计流量设定，如 400 l/h 

MSV:13 / 
32815

最小 回水 
T 限制

确保回水温度不低于指定值

AV:40 / 
32842

制冷 T2 值 NovoCon 可确保 T2 不会低于的值，如 13°C

能量管理
MSV:13 / 32815（续）

 (°C)

 (l/h)

DDC DDC NovoCon

 ∆T 

NovoCon

 ∆T 

 ∆T 
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能量管理
MSV:13 / 32815（续）

状态 6：回水 T 限制（以热水为例） 
NovoCon® S 可确保保持在寄存器 / 对象 AV:39 / 32840 中设定的最高回水温度。
此功能主要用于回水温度低于供水温度的供暖应用。NovoCon® S 在开启后会覆盖 DDC 控制信号，并
在未达到用户定义的最高回水温度时开始关闭阀门，以保持最高的回水温度。当满足激活此限制的条件
时，寄存器 33536 中的警告对象 BV:23 / 位 23 将设为“开启”。
应用示例：要求回水温度保持最高以便形成有效热源的供暖系统，如冷凝锅炉和热泵。

对象/ 

寄存器
写入/ 

读取值 说明

MSV:9 / 
32810

电缆 通过 BUS 的 NovoCon/AB-QM 开放程度指令 

MSV:3 / 
32802

已选定的
阀门类型

已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C 和 kW。
已选定的 ANSI 阀门 = GPM、°F 和 kBTU。

MSV:10 / 
32811

供暖 使用任何控制算法均需考虑 AI:1>AI:2

AV:30 / 
32796

250 供暖的设计流量设定，如 250 l/h 

MSV:13 / 
32815

最大 回水 
T 限制

确保回水温度不高于指定值

AV:39 / 
32840

供暖 T2 值 NovoCon 可确保 T2 不会高于的值，如 60°C

°C

l/h

DDC 

 

NovoCon NovoConDDC 

状态 7：设定回水 T 控制（以供暖水为例）
在对象 / 寄存器 AV:37 / 32836 和/或 AV:38 / 32838 内设定恒定回水温度 T2 值。NovoCon® S 可持续覆盖 
DDC 控制信号，并在超出或未达到用户定义的回水 T 时打开和开始关闭阀门，以保持恒定的回水温度。
当供水温度增加/降低时，回水 T 设定点将保持不变。这将确保返回热源的回水温度恒定。
应用示例：当我们打算二次利用回水时，例如，在 AHU 或独立设备上进行预热，其中 T2 值将作为恒定的温
度设定点。

对象/ 

寄存器
写入/ 

读取值 说明

MSV:9 / 
32810

电缆 通过 BUS 的 NovoCon/AB-QM 开放程度指令 

MSV:3 / 
32802

已选定的
阀门类型

已选定的 ISO 阀门 = l/h、°C 和 kW。
已选定的 ANSI 阀门 = GPM、°F 和 kBTU。

MSV:10 / 
32811

供暖 使用任何控制算法均需考虑 AI:1>AI:2

AV:30 / 
32796

250 供暖的设计流量设定，如 250 l/h 

MSV:13 / 
32815

设定回水 
T 控制

持续确保回水温度不会偏离指定值

AV:37 / 
32836

供暖 T2 值 NovoCon 将用作设定点的回水 T 值，如 40°C

Time

°C

Time

l/h

HW Flow

HW Return

NovoCon doesnt accept DDC flow control and 

maintains constant Return T

NovoCon doesnt accept DDC flow control and

maintains constant Return T
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BACnet 对象 — 模拟值

标识
对象 /

参数名称
单位

读取/

写入
最小 最大 默认 误差 说明

持久性
是/否

AV:0 设计流量
98: %
136: L/h
89: GPM

R/W
建议流量为标
称流量的 20%

根据阀门表格设定范围最大值
阀门表中的
标称值（单
位：L/h）

0.1

建议 AV:30 用于供暖和/或 AV:31 用于制冷。
如果应用模式为模拟，或者不使用数字控制，则预设定控制信号为 
100% 时的设计流量值。
可通过对象的工程单位属性和/或 MSV:20 更改单位。单位 L/h（ISO 阀
门）或 GPM（ANSI 阀门）来自对象 MSV:3 已选定阀门类型。

是

AV:1 流量设定点 

98: % 
136: L/h
89: GPM
48: kW
157: kBTU/h  

R/W 0 100% 或设计流量值 100% 0.01
AB-QM 阀门流量设定点（最大流量）。
可通过对象的工程单位属性和/或 MSV: 21. 
注意：要启用 kW 或 kBTU/h，必须选择 MSV:13 功率控制器（状态：3）。

否

AV:2 实际流量反馈 %、L/h、GPM R 0
如果已选定 L/h (GPM)，则阀门流
量设为已选定阀门的 (MSV:3) 最
大值。否则为 100%

L/h 或 GPM 取
决于已选定的
阀门

0.001
根据驱动器阀杆的位置指示流量。可通过对象的工程单位属性和/或 
MSV:22 更改单位。
COV 支持此对象。

否

AV:3 控制反馈时间 72: 分钟 R/W 0 60 10 1
驱动器对缺失模拟控制信号作出反应之前的时间。即当 MSV:9=1 模拟
控制且未接收模拟控制信号。

是

AV:4 Alpha 值 95: 无单位 R/W 0.05 1.0 1,0 0.01
该值用于在手动定义功能 (MDF) 模式下绘制曲线，以拟合换热器的特性曲线。线
性设置：MDF=1。参见下表中的曲线。如果在数字模式中 AV:1 单位为 L/h，则忽
略 alpha 设置。参见 Alpha 值曲线。

是

AV:5 阀门关闭或开启时间 73: 秒 R/W 18 700 na 1 驱动器从设计流量的 0% 变至 100% 所需的时间。搭配 MSV:4 使用。 是

AV:6 驱动器测得的整流电压 伏特 R 12 50 na 0.01

为驱动器供电的整流电压。
过低电压：16.1-17.5V
过高电压：38.3-43.4V
用于检查升压器数量和布局。

否

AV:7 MAC 地址 95: 无单位 R/W 1 126 na 1 用于 BACnet 通信的 MAC 地址。 是

AV:8 驱动器内的温度 °C、°F  R -20 100 °C 0.5
测得的驱动器内部温度。
单位属性可更改。

否

AV:9 总运行时数 小时 R 0 最高 na 1 驱动器的总运行时数。 是

AV:10 自上次通电后的分钟数 分钟 R 0 最高 na 1 自驱动器上次通电后的分钟数。 否

AV:11 自上次校准后的分钟数 分钟 R 0 最高 na 1 自上次根据 AB-QM 阀门校准驱动器后的分钟数。 是

AV:12 完全关闭后的分钟数 分钟 R 0 最高 na 1 自 AB-QM 阀门上次完全关闭后的分钟数。 是

AV:13 自完全开启后的分钟数 分钟 R 0 最高 na 1 自 AB-QM 阀门上次完全开启后的分钟数。 是

AV:14 使用寿命评估 na R 0 最高 na 0.01
计算所延长使用寿命的百分比。达到 100% 时，说明阀门和驱动器已达到预
估的最短使用寿命。建议更换阀门和驱动器。

是

AV:15 服务器消息数 na R 0 最高 na 1 服务器消息数 否

AV:16 已接收的服务器消息 na R 0 最高 na 1 已接收的服务器消息 否

AV:17 服务器错误数 na R 0 最高 na 1 服务器错误数 否

AV:18 已发送的服务器消息 na R 0 最高 na 1 已发送的服务器消息 否

AV:19 服务器超时错误 na R 0 最高 na 1 服务器超时错误 否

AV:20 驱动器的序列号 na R na na na 1 本对象的说明保留了生产时设定的驱动器序列号。 na

AV:21
此处显示的为已选定阀门
的名称

L/h 或 GPM，单位类
型来自 MSV:3 已选
定的阀门类型 

R na na na 1 显示的当前值为已选定 AB-QM 阀门的标称流量。 na

AV:22 达到标称流量时的阀门位置 毫米 R na na na 1 已选定 AB-QM 阀门达到标称流量时的位置（单位：mm）。 na

AV:23 设计流量的最大值 % R na 根据阀门表格设定范围最大值 % 1 对于已选定的 AB-QM 阀门，设计流量可增加到的最高水平。 na

AV:24
此处显示的为用户定义阀
门的名称

136: L/h 或 89：GPM。
将写在此处的单位
类型复制到阀门表格
中。默认：L/h

R/W 1 5000 600 0.1
用户定义阀门的名称和标称流量。
只有当 NovoCon® S 未搭配使用 AB-QM 阀门时，才使用此对象。请联系
您的丹佛斯代表，以验证所需的连接是否可行。

是

AV:25
用户定义阀门达到标称流量时
的阀门位置

30: 毫米 R/W 1.5 5.8 4 0.01
用户定义阀门达到标称流量时的位置（单位：mm）。
只有当 NovoCon® S 未搭配使用 AB-QM 阀门时，才使用此对象。请联系
您的丹佛斯代表，以验证所需的连接是否可行。

是

AV:26
用户定义阀门设计流量的
最大值

98: % R/W 100 150 100 1
对于用户定义阀门，设计流量可增加到的最高水平。
只有当 NovoCon® S 未搭配使用 AB-QM 阀门时，才使用此对象。请联系
您的丹佛斯代表，以验证所需的连接是否可行。

是

AV:27 报警汇总计数 95: 无单位 R na na 0 na

关于检测到的待处理错误数量的概览。
AV:27 报警汇总计数代码为：
如果 BV:10 处于活动状态，则 AV:27 为 1.0。
如果 BV:11 处于活动状态，则 AV:27 为 2.0。
如果 BV:12 处于活动状态，则 AV:27 为 4.0。
如果 BV:13 处于活动状态，则 AV:27 为 8.0。
如果 BV:14 处于活动状态，则 AV:27 为 16.0。
如果 BV:15 处于活动状态，则 AV:27 为 32.0。
如果 BV:16 处于活动状态，则 AV:27 为 64.0。
如果 BV:17 处于活动状态，则 AV:27 为 128.0。
如果 BV:18 处于活动状态，则 AV:27 为 256.0。
如果 BV:19 处于活动状态，则 AV:27 为 512.0。
如果 BV:20 处于活动状态，则 AV:27 为 1024.0。
如果 BV:21 处于活动状态，则 AV:27 为 2048.0。
如果 BV:22 处于活动状态，则 AV:27 为 4096.0。
如果 BV:23 处于活动状态，则 AV:27 为 8192.0。
如果 BV:24 处于活动状态，则 AV:27 为 16384.0。
例如，如果 BV:11 与 BV:12 都处于活动状态，则 AV:27 为 6.0。
COV 支持此对象。

否

AV:30 供暖设计流量
98: %
136: L/h
89: GPM

R/W
建议流量为
标称流量的 

20% 
根据阀门表格设定范围最大值

阀门表中的
标称值（单
位：L/h）

0.1

当控制信号为 100% 时，供暖模式下设计流量的预设值。MSV:10 必须
设为“供暖”。
单位 L/h（ISO 阀门）或 GPM（ANSI 阀门）来自对象 MSV:3 已选定阀
门类型

是

AV:31 制冷设计流量
98: %
136: L/h
89: GPM

R/W
建议流量为
标称流量的 

20% 
根据阀门表格设定范围最大值

阀门表中的
标称值（单
位：L/h）

0.1

当控制信号为 100% 时，制冷模式下设计流量的预设值。MSV:10 必须
设为“制冷”。
单位 L/h（ISO 阀门）或 GPM（ANSI 阀门）来自对象 MSV:3 已选定阀
门类型。

是

AV:32 功率消耗
48: kW
157: kBTU/h 

R  0 na na 0.01

末端设备的水力功率消耗取决于计算的水流量以及供水 (AI:1) 和回水 
(AI:2) 管道温差。
如果使用 AV:41 乙二醇修正，则相应地调整功率消耗。
单位属性可更改。

否
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BACnet 对象 — 模拟值（续）

标识
对象 /

参数名称
单位

读取/

写入
最小 最大 默认 说明 信息

持久性
是/否

AV:33 供暖能量计算
19: kWh 

126: MJ 

147: kBTU

R/W 0 na na 供暖用累计能量计算。
通过 MSV:12 激活/禁用。通过 MSV:27 设置单位。
如果使用 AV:41 乙二醇修正，则相应地调节供暖能量计算。

是

AV:34 制冷能量计算
19: kWh 

126: MJ 

147: kBTU

R/W 0 na na 制冷用累计能量计算。
通过 MSV:12 激活/禁用。通过 MSV:27 设置单位。
如果使用 AV:41 乙二醇修正，则相应地调节制冷能量计算。

是

AV:35 供暖最大功率
48: kW 

157: kBTU/h
R/W 0 na 0 供暖模式下设计流量的预设值。

当使用 MSV:13 状态功率限制器时，这是允许的最大水力能量输出。此值用于限制末端设
备的供暖功率。

是

AV:36 最大制冷功率
48: kW 

157: kBTU/h
R/W 0 na 0 制冷模式下设计流量的预设值。

当使用 MSV:13 状态功率限制器时，这是允许的最大水力能量输出。此值用于限制末端设
备的制冷功率。

是

AV:37 供暖 Delta T
62: °C  

64 °F 
R/W na na 15 供水和回水管道之间的温差设定点值 对于 MSV:13 状态 delta T 最小值管理和设定 Delta T 控制，这是供暖控制所依据的值。 是

AV:38 制冷 Delta T
62: °C  

64 °F 
R/W na na 5 供水和回水管道之间的温差设定点值 对于 MSV:13 状态 delta T 最小值管理和设定 Delta T 控制，这是制冷控制所依据的值。 是

AV:39 供暖 T2
62: °C  

64 °F 
R/W na na 35

供暖 T2 的设定点值
（供暖回水管道温度）

对于 MSV:13 状态回水 T 最大值管理和设定回水 T 控制，这是供暖控制所依据的值。 是

AV:40 制冷 T2
62: °C  

64 °F 
R/W na na 13

制冷 T2 的设定点值
（制冷回水管道温度）

对于 MSV:13 状态回水 T 最小值管理和设定回水 T 控制，这是制冷控制所依据的值。 是

AV:41 乙二醇因数 na R/W 0.5 2 1 乙二醇修正系数 如果使用的是乙二醇混合物，则在 0.5-2 之间选择合适的系数。 是

AV:50
模拟 CO6 供暖点 

100%
95: 无单位 R/W 0 10 0 模拟 CO6 模式的信号点

当 MSV:9 = 状态 7 或 8 时，供暖 100% 开度的控制信号。不接受重叠的供暖和制冷控制
曲线。

是

AV:51 模拟 CO6 供暖点 0% 95: 无单位 R/W 0 10 3.3 模拟 CO6 模式的信号点 当 MSV:9 = 状态 7 或 8 时，供暖 0% 开度的控制信号。不接受重叠的供暖和制冷控制曲线。 是

AV:52 模拟 CO6 制冷点 0% 95: 无单位 R/W 0 10 6.7 模拟 CO6 模式的信号点 当 MSV:9 = 状态 7 或 8 时，制冷 0% 开度的控制信号。不接受重叠的供暖和制冷控制曲线。 是

AV:53
模拟 CO6 制冷点 

100%
95: 无单位 R/W 0 10 10 模拟 CO6 模式的信号点

当 MSV:9 = 状态 7 或 8 时，制冷 100% 开度的控制信号。不接受重叠的供暖和制冷控制
曲线。

是

BV:2 / 32786 正向或反向工作模式

标识
对象 /

参数名称
读取/

写入
状态文本 默认状态 说明

持久性
是/否

MSV:0
驱动器模式和特
殊功能

R/W

1: 常态
2: 校准
3: 冲洗 1)

4: 排气 2)

5: 警报

1: 常态 显示驱动器的当前模式。可在此启动校准、冲洗和排气。
是，除了
状态 3、4 

和 5

MSV:1
模拟控制信号类
型和范围

R/W

1: 0-5 VDC

2: 0-10 VDC

3: 2-10 VDC

4: 5-10 VDC

5: 2-6 VDC

6: 6-10 VDC

7: 0-20 mA

8: 4-20 mA

2: 0-10 VDC 用于选择模拟控制信号输入类型和范围。 是

MSV:2
丢失控制信号回
退操作

R/W

1: 无操作
2: 关闭
3: 打开
4: 设计流量的 50%

1: 无操作 当 MSV:9=1 时，驱动器对丢失模拟控制信号开始执行的操作。 是

MSV:3
已选定的阀门
类型

R/W 参见表“阀门选型”
2: AB-QM 4.0 

ISO DN 15
这是驱动器控制的 AB-QM 阀门类型。 是

MSV:4 驱动器速度 R/W

1: 3 sec/mm

2: 6 sec/mm

3: 12 sec/mm

4: 24 sec/mm

5: 恒定时间

4: 24 sec/mm
驱动器移动 1mm 所需的时间或指定的恒定时间函数（见 AV:5）。
恒定时间值的范围为 18-700 秒。

是

MSV:5
MAC 地址分
配方法

R/W
1: DIP 拨动开关的设置或自动寻址
2: BACnet 或自动寻址的用户配置

1: DIP 拨动开
关的设置或自
动寻址

设置 BACnet MAC 地址的方法。
如果没有通过 DIP 拨动开关设置 MAC 地址，则驱动器将自动给自己分配
一个可用的 MAC 地址。

是

MSV:6 波特率 R/W

1: 自动波特率检测
2: 9600 bps

3: 19200 bps

4: 38400 bps

5: 57600 bps

6: 76800 bps

7: 115200 bps

1: 自动波特率
检测

用于 BACnet 通信的波特率。 是

MSV:7 LED 控制 R/W

1: 标准 LED 模式
2: 只显示报警
3: 所有 LED 指示灯关闭
4: 闪烁

1: 标准 LED 模式 用于选择所需的 LED 显示器。 是

BACnet 对象
- 多状态值

AV:4 / 32772 Alpha 值曲线

1) 将阀门完全开启一小时或直到选择新的状态
2) 以最大速度打开和关闭阀门 5 次 
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标识
对象 /

参数名称
读取/

写入
状态文本 默认状态 说明

持久性
是/否

MSV:8
选择现场总线
协议

R/W

1: DIP 拨动开关
2: BACnet

3: Modbus

1: DIP 拨动开关
选择现场总线协议。
另请参见参数表的 DIP 拨动开关设置部分。
当协议发生改变时，须进行电力循环，以确保驱动器采用新选定的协议。

是

MSV:9 应用模式 R/W

1: 模拟控制
2: 数字控制
3: CO6 模式
4: 反向 CO6 模式
5: CO6 无报警
6: 反向 CO6 无报警
7: 模拟 CO6 模式
8: 模拟反向 CO6 模式

2: 数字控制  

选择驱动器应用模式。
状态 1：模拟控制。用模拟信号控制流量，如 0-10V。通过 AV:30 供暖和/或 AV:31 制
冷设置设计流量。也可使用 AV:0。
状态 2：数字控制。AV:1 用于控制流量。通过 AV:30 供暖和/或 AV:31 制冷设置设计
流量。也可使用 AV:0。
状态 3：CO6 模式。AV:1 用于控制流量。通过 AV:30 设置供暖设计流量，通过 AV:31 

设置制冷设计流量。供暖连接 CO6 阀门的阀口 5 和 6，制冷连接阀口 1 和 4。
状态 4：反向 CO6 模式。AV:1 用于控制流量。通过 AV:30 设置供暖设计流量，通过 

AV:31 设置制冷设计流量。端口与状态 3 正好相反。
状态 5：CO6 无报警。AV:1 用于控制流量。通过 AV:30 设置供暖设计流量，通过 

AV:31 设置制冷设计流量。如果需要使用模拟输入，而非 CO6 反馈，则可以使用此
状态。请注意，在此状态下不显示 CO6 阀门的状态。
状态 6：反向 CO6 无报警。AV:1 用于控制流量。通过 AV:30 设置供暖设计流量，通过 

AV:31 设置制冷设计流量。端口与状态 3 正好相反。如果需要使用模拟输入，而非 

CO6 反馈，则可以使用此状态。请注意，在此状态下不显示 CO6 阀门的状态。
状态 7：模拟 CO6 模式。此流量通过模拟输入信号，在室内控制器进行控制。通
过 AV:30 设置供暖设计流量，通过 AV:31 设置制冷设计流量。这种情况下，BV:2 用
于切换控制信号。
请注意，在此状态下不显示 CO6 阀门的状态。
状态 8：模拟反向 CO6 模式。此流量通过模拟输入信号，在室内控制器进行控制。
通过 AV:30 设置供暖设计流量，通过 AV:31 设置制冷设计流量。
在此状态下，制冷和供暖的连接与状态 7 相反。
切换到此状态时，AV:50-53 的值将反向。
这种情况下，BV:2 用于切换控制信号。请注意，在此状态下不显示 CO6 阀门的
状态。

是

MSV:10 应用命令与状态
R/W 

(1-4)

R (5-9)

1: 供暖
2: 制冷
3: CO6 关断 1) 

4: CO6 启动练习
5: CO6 正在朝制冷移动
6: CO6 正在朝供暖移动
7: CO6 报警
8: CO6 正在练习

1: 供暖

状态 1 到 4 是驱动器 NovoCon® ChangeOver6 的命令，影响能量管理应
用 MSV:13。
状态 5 到 8 是来自驱动器 NovoCon® ChangeOver6 的反馈。
状态 3，即关断模式尽可用于维护，只有流量设定点为 0% 时才可能实现。
在集中切换应用中，状态 1 和 2 用于下发供暖或制冷命令。

是

MSV:11 CO6 自动练习 R/W
1: 开
2: 关

1: 开
开：如果选择了 CO6 模式，ChangeOver6 阀门则会每周一次从当前位置移
动到关断，然后再移动到当前位置，以便保持自由移动。
关：练习阀门应由 BMS 处理。

是

MSV:12 能量计数器启用 R/W
1: 关 

2: 开
1: 关 启用或禁用能量计数器 是

MSV:13 能量管理 R/W

1: 未激活
功率管理器：
2: 功率限制
3: 功率控制
Delta T 管理器：
4: 最小 Delta T 限制
5: 设定 Delta T 控制
6: 回水 T 限制
7: 设定回水 T 控制

1: 不使用

启用功能以优化系统性能。 

状态 1：未激活 

状态 2：如果功率高于 AV:35/36 中的设定值，则 NovoCon 将调节为指定的
限制 AV:35 和/或 AV:36。当激活此限制时，警告 BV:23 将设为“开启”。 

状态 3：阀门流量由 AV:1（以 %、kW 或 kBTU/h 为单位，在 MSV:26 中选
定）根据流量和温度输入计算进行控制。 

状态 4：如果超出 AV:37 和/或 AV:38 中的 delta T 值，则 NovoCon 将开始
关闭阀门，直到达到 AV:37 和/或 AV:38 值。当激活此限制时，警告 BV:23 

将设为“开启”。 

状态 5：已在 AV:37 和/或 AV:38 中设定常数 delta T，NovoCon 将在这些限
值范围内进行调节。当激活此限制时，警告 BV:23 将设为“开启”。
状态 6：NovoCon 可确保保持在 在 AV:39 和 AV:40 中设置的最低或最高回
水温度 T2。必须在 MSV:10 / 32811 中选择供暖/制冷应用。当激活此限制
时，警告 BV:23 将设为“开启”。
状态 7：在 AV:39 和/或 AV:40 中设置常数 T2 值。NovoCon 将进行调节以
保持这些值不变。

是

MSV:14 温度传感器类型 R/W
1: NTC10k 2 型
2: NTC10k 3 型
3: PT1000

3: PT1000 选择所连接温度传感器的类型。 是

MSV:20
设置设计流量使
用的单位

R/W
1: L/h 
2: % 
3: GPM

1: L/h 设计流量 AV:0、AV:30 和 AV:31 使用的工程单位 是

MSV:21
设置流量设定点
使用的单位

R/W

1: L/h 
2: % 
3: GPM 
4: kW 
5: kBTU/h

2: %

所需流量 AV:1 使用的工程单位。
注意：如果选择 kW 或 kBTU/h，则 MSV:13 功率控制器（状态：3）也会
被启用

是

MSV:22
设定实际流量反
馈使用的单位

R/W
1: L/h 
2: % 
3: GPM

1: L/h AV:2 使用的工程单位 是

MSV:23
设定温度使用
的单位

R/W
1: °C 
2: °F 

1: °C AV:8、AV:37-40 使用的工程单位 是

MSV:24
设定 T1 使用
的单位

R/W
1: °C 
2: °F 
3: Ohm

1: °C AI:1 使用的工程单位 是

MSV:25
设定 T2 使用
的单位

R/W
1: °C 
2: °F 
3: Ohm

1: °C AI:2 使用的工程单位 是

MSV:26
设定功率使用
的单位

R/W
1: kW 
2: kBTU/h

1: kW AV:32 使用的工程单位 是

MSV:27
设定能量计数器
使用的单位

R/W
1: kWh 
2: MJ 
3: kBTU

1: kWh AV:33 和 AV:34 使用的工程单位 是

1) 零流量设定点命令 (AV:1) 关闭 AB-QM，因此没有供暖，也没有制冷。请勿使用 CO6 维护关断供暖用于此目的。

CO6 阀门关断供暖仅应用于维护，且仅在末端设备水温等于环境温度或未安装终端时使用。闭合回路内部的水温变化可
能导致压力增加，从而损坏末端设备。

BACnet 对象
- 多状态值（续）
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BACnet 对象
- 模拟输入

标识 对象 / 
参数名称 单位 读取/

写入 最小 最大 默认单
位 说明 持久性

是/否

AI:0 模拟输入的电压
或电流 

5: 伏特
2: mA R 0 10V

20mA 伏特

驱动器测得的模拟控制输入的电压 (V) 或电流 (mA) 水平。
MSV:1 模拟控制信号类型和范围的单位。
COV 支持此对象。
在 CO6 和反向 CO6 模式中无法选择 mA。

否

AI:1 T1 或阻抗输入

62: °C
64: °F，
4: Ohms

R
-10°C
10°F

900Ω

120°C
250°F
10kΩ

°C

使用已连接的传感器测得的温度/电阻。对于功率消耗 AV:32， 
AI:1 是供水管道温度，而 AI:2 是回水管道温度。
当用作零电势触点时：闭合回路 <900Ω，开式回路 100kΩ。
建议的最大电缆长度为 2m。
可通过对象的工程单位属性或对象 MSV:24 和 MSV:25 更改 
单位。
NTC 10k 2 型传感器的温度上限为 90°C/194°F。NTC 10k 3 型传
感器的温度上限为 95°C/203°F。
COV 支持此对象。

否

AI:2 T2 或阻抗输入

BACnet 对象
- 设备对象 属性 值 读取/写入 说明

持久性
是/否

对象 ID 实例范围：0 到 4194302 R/W 该属性通常被称为设备实例编号或唯一 ID。 是

对象名称
“NovoCon S” + 类型和对象 
ID 的组合

R/W
产品名称。 
最多 25 个字符。

是

固件版本 当前固件版本 R BACnet 软件版本。 是

应用 S/W 版本 当前应用 SW 版本 R 驱动器应用软件版本。 是

地点
如果是新的驱动器，则该字符
串为空。

R/W
自由文本可用于描述位置等。 
最多 50 个字符。

是

说明
丹佛斯 NovoCon 驱动器，配备 
BACnet MS/TP

R/W
产品描述。 
最多 50 个字符。

是

支持分段 分段 R 可发送和接收分段消息。 是

最多的主设备数
默认：127 
范围: 0-127

R/W
NovoCon® S 中的 MAX_master 设置可设为高于 MS/TP 子网中
使用频率最高的 MAC 地址数量的数值。

是

最大 ADPU 长度 480 R 允许的最大 ADPU 长度。 是

已接受的最大段数 5 R 已接受的最大段数 是

BACnet 对象 — 二进制值

标识 对象 /
参数名称

读取/
写入

激活文
本 (1)

未激活文
本 (0)

默认 说明 持久性
是/否

BV:2 正向或反向工作模式 R/W 反向 正向 正向 此时可在正向和反向工作模式之间进行选择。参见正向/反向曲线。
对于模拟 CO6 模式和反向模拟 CO6 模式下的状态，此对象用于切换控制信号。 是

BV:3 模拟反馈信号 R/W 激活 未激活 未激活

通过激活此功能，模拟输出信号 (AO:0) 和阀门开启位置将发生关联。电压输出类型和范围与 MSV:1 当
前值有关。例如，此功能可用于 FCU 风机控制，只能在 MSV:9 应用模式为状态 1：模拟控制或状态 2： 
数字控制时可用。
如果 BV:3 处于活动状态且已手动写入模拟输出信号 (AO:0)，则必须将其作废，即写入“NULL”以恢复 
BV:3 的原始设置。

是

BV:10 警告：驱动器温度超出建议范围 R 开 关 na 驱动器内部温度超出建议范围。 否

BV:11 报警：无控制信号 R 开 关 na 驱动器检测到其无模拟控制信号。 否

BV:12 报警：在关闭期间出现错误 R 开 关 na 驱动器无法达到其预定的关闭位置。检查阀门堵塞情况。 否

BV:13 警告：预设冲突 R 开 关 na
机械 AB-QM 阀门设置和 NovoCon® S 之间存在冲突。机械阀门设置必须为 100% 或以上。如果已选定
阀门类型与实际使用阀门的行程不同，也将激活警告。
已在校准过程中执行验证。

否

BV:14 警告：电源电压过高 R 开 关 na
测得的电源电压过高。
测得的电压超过 43.4V 时，会由于电压过高而打开报警。
测得的电压再次低于 38.3V 时，报警关闭。

否

BV:15 警告：电源电压过低 R 开 关 na

测得的电源电压过低。
测得的电压将至 16.5V 以下时，会由于电压过低而激活报警。
当测得的电压将至 16.1V 以下时，电机也会关闭。
当测得的电压再次高于 17.5V 时，电机再次激活。

否

BV:16 报警：校准过程中出现错误 R 开 关 na 在驱动器校准过程中出现了错误。例如，无法将 NovoCon® S 驱动器安装在阀门上或者阀门被卡住。 否

BV:17 警告：检测到 BACnet MAC 地址冲突 R 开 关 na 同一个 BACnet 子网上的两个或以上的设备拥有相同的 MAC 地址。 否

BV:18 警告：检测到 BACnet 出现故障 R 开 关 na 检测到存在网络通信问题。 否

BV:19 报警：检测到内部故障 R 开 关 na 重新校正或重启驱动器以重置 — 必要时可能需要更换驱动器 否

BV:20 报警：CO6 为手动操作，或者 CO6 
无法移动 R 开 关 na ChangeOver6 驱动器为手动操作，或者无法到达位置。

当报警原因消失后，可能要 2 分钟之后才会清除报警。 否

BV:21 报警：CO6 驱动器未连接或已损坏 R 开 关 na ChangeOver6 驱动器未连接或已损坏。 否

BV:22 警告：温度传感器缺失或已互换 R 开 关 na 温度传感器缺失或已互换 否

BV:23 警告：能量限制处于活动状态 R 开 关 na 限制处于活动状态。例如，功率限制、最小 delta T 或最小/最大回水 T 管理限制。 否

BV:24 警告：能量管理控制器超出范围 R 开 关 na 功率、delta T 或回水 T 设定点超出范围或未达到设定点。
操作：检查在给定流量和温度条件下是否可达到设定点。 否

一些已选定的重要设备对象属性的列表。

BACnet 对象
- 模拟输出

标识 对象 / 
参数名称 单位 读取/

写入 最小 最大 默认 

单位 说明
持久性
是/否

AO:0 模拟输出电压  伏特 R/W 0 10 伏特
输出电压值。
注意：在 CO6 模式下，现有值无法写入。

否
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BACnet 对象
- 通知类

标识 对象/参数名称 说明

NC:0 报警通知，在此处订阅报警 订阅接收报警的设备

NC:0 是一个对象，如果激活或清除报警或警告，则可订阅其他 BACnet 设备直接从此设备获得通知。最多允许 4 台设备订阅此服
务。如果激活或清除警告或报警 BV:10 到 BV:24，则会向该对象的订阅人发出通知。

当通知类 NC:0 用于通知警告和报警 (BV:10 – BV24) 状态相关变更时, 需要订阅整周或整天的通知：从 00:00:00:00 到 23:59:59:99 以及
一周 7 天。这是因为驱动器没有内置时钟，因此无法处理与时间有关的通知。

BACnet 对象
- 平均值

标识 对象/参数名称 最小值 平均值 最大值 窗口间隔 窗口采样 说明
持久性
是/否

AVO:0
驱动器测得的平均整
流电压

根据实际测量值
更新

1 天 24
为驱动器供电的整流电压
平均值。

否

索引 名称 标称流量 单位 标称流量时的阀门位置 [mm] 设定范围最大值 [%]

1 AB-QM 4.0 ISO DN 15LF 200 L/h 4 100

21) AB-QM 4.0 ISO DN 15 600 L/h 4 100

3 AB-QM 4.0 ISO DN 15HF 1200 L/h 4 100

4 AB-QM 4.0 ISO DN 20 1200 L/h 4 100

5 AB-QM 4.0 ISO DN 20HF 2200 L/h 4 100

6 AB-QM 4.0 ISO DN 25 2200 L/h 4 100

7 AB-QM 4.0 ISO DN 25HF 4200 L/h 4 100

8 AB-QM 4.0 ISO DN 32 4200 L/h 4 100

9 AB-QM 4.0 ISO DN 32HF 6000 L/h 4 100

10 AB-QM ISO DN 10LF 150 L/h 2.25 120

11 AB-QM ISO DN 10 275 L/h 2.25 120

12 AB-QM ISO DN 15LF 275 L/h 2.25 120

13 AB-QM ISO DN 15 450 L/h 2.25 120

14 AB-QM ISO DN 15HF 1135 L/h 4 110

15 AB-QM ISO DN 20 900 L/h 2.25 120

16 AB-QM ISO DN 20HF 1700 L/h 4 110

17 AB-QM ISO DN 25 1700 L/h 4.5 110

18 AB-QM ISO DN 25HF 2700 L/h 4.5 110

19 AB-QM ISO DN 32 3200 L/h 4.5 110

20 AB-QM ISO DN 32HF 4000 L/h 4.5 110

21 AB-QM ANSI ½" LF 1.2 GPM 2.25 100

22 AB-QM ANSI ½" 2 GPM 2.25 100

23 AB-QM ANSI ½" HF 5 GPM 4 100

24 AB-QM ANSI ¾" 4 GPM 2.25 100

25 AB-QM ANSI ¾" HF 7.5 GPM 4 100

26 AB-QM ANSI 1" 7.5 GPM 4.5 100

27 AB-QM ANSI 1" HF 12 GPM 4.5 100

28 AB-QM ANSI 1¼" 14.1 GPM 4.5 100

29 AB-QM ANSI 1¼" HF 17.5 GPM 4.5 100

302) 用户定义阀门 NF UF VPNF SRM

1) 默认
2) 仅在 NovoCon® S 未搭配使用 AB-QM 阀门时，才使用“用户定义阀门”。请联系您的丹佛斯代表，以验证所需的连接是否可行。
如果选择了 ANSI 阀门，流量和温度单位在默认情况下会分别从 l/h 更改为 GPM，摄氏度更改为华氏度；选择了 ISO 阀门后，单位也会发生反向变化。

阀门类型选择

适用于水应用的流量
值。对于乙二醇混合
物，请使用修正系数。

BACnet BIBBs 检修 服务 BIBBs Init/Exe

ReadProperty DS-RP-B exe

WriteProperty DS-WP-B exe

Who-Is DM-DDB-A init

Who-Is DM-DDB-B exe

I-Am DM-DDB-B init

I-Am DM-DDB-A exe

Who-Has DM-DOB-B exe

I-Have DM-DOB-B init

DeviceCommunicationControl DM-DCC-B exe

ReinitializeDevice1) DM-RD-B exe

ConfirmedEventNotification AE-N-I-B init

UnconfirmedEventNotification AE-N-I-B init

AcknowledgeAlarm AE-ACK-B exe

GetEventInformation AE-INFO-B exe

1) NovoCon® S 支持 BACnet  热复位（重启）和冷复位（恢复出厂
设置）。注意，在冷/恢复出厂复位后，将自动执行校准，所有
设定将恢复为出厂设置。

2) 根据以下内容来执行 COV：模拟输入 AI:0、AI:1 和 AI:2，适用于
以下模拟值 AV:2 和 AV:27。

服务 BIBBs Init/Exe

GetAlarmSummary AE-ASUM-B exe

GetEnrollmentSummary AE-ESUM-B exe

AddListElement DM-LM-B exe

RemoveListElement DM-LM-B exe

ReadPropertyMultiple DS-RPM-B exe

WritePropertyMultiple DS-WPM-B exe

SubscribeCOV 2) DS-COV-B exe

Restart DM-R-B exe

AtomicWriteFile na exe
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DIP 拨动开关的设定 BACnet： 默认设置为自动 MAC 寻址。对于手动 MAC 寻址，可使用 DIP 拨动开关。
Modbus： 默认设置手动 MAC 寻址。自动寻址不适用于 Modbus。但是，如在切换为 Modbus 之前已 

 向 BACnet 分配地址，且 DIP 拨动开关位于默认位置，则该地址也可用于 Modbus。
DIP 拨动开关 配置名称 关闭状态（默认） 开启状态

1.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

开
关

BACnet 地址 / Modbus 单
元 ID 位 0

逻辑 ‘0’ 逻辑 ‘1’

2.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

开
关

BACnet 地址 / Modbus 单
元 ID 位 1

逻辑 ‘0’ 逻辑 ‘1’

3.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

开
关

BACnet 地址 / Modbus 单
元 ID 位 2

逻辑 ‘0’ 逻辑 ‘1’

4.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

开
关

BACnet 地址 / Modbus 单
元 ID 位 3

逻辑 ‘0’ 逻辑 ‘1’

5.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

开
关

BACnet 地址 / Modbus 单
元 ID 位 4

逻辑 ‘0’ 逻辑 ‘1’

6.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

开
关

BACnet 地址 / Modbus 单
元 ID 位 5

逻辑 ‘0’ 逻辑 ‘1’

7.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

开
关

BACnet 地址 / Modbus 单
元 ID 位 6

逻辑 ‘0’ 逻辑 ‘1’

8.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
开
关

终端电阻器 (120Ω)
否
终止

终端电阻器已启用 1)

9.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

开
关

不使用

10.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

开
关

- BACnet MS/TP 2) Modbus RTU 2)

1) 驱动器包含电阻器、8 号 DIP 拨动开关，可以在总线上的最后一个驱动器中激活以实现总线的正确端接。
2) 当 10 号 DIP 拨动开关的协议发生改变时，须进行电力循环，以确保驱动器采用新选定的协议。

DIP 拨动开关的设定
- 手动寻址

BACnet MAC 地址/Modbus 从设备 ID 由 DIP 拨动开关 1 - 7 设定。
0 = 关，1 = 开

DIP 拨动开关
1, 2, 3, 4 DIP 拨动开关 

5,6,7
0000 1000 0100 1100 0010 1010 0110 1110 0001 1001 0101 1101 0011 1011 0111 1111

0* 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 000

16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 100

32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 010

48 49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 110

64 65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 001

80 81 82 83 84 85 86 87 88 89 90 91 92 93 94 95 101

96 97 98 99 100 101 102 103 104 105 106 107 108 109 110 111 011

112 113 114 115 116 117 118 119 120 121 122 123 124 125 126 127* 111

* 不得使用 0 和 127 号地址。

示例 

将 MAC 地址设置为 37： DIP 1 DIP 2 DIP 3 DIP 4 DIP 5 DIP 6 DIP 7

开 关 开 关 关 开 关
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Modbus 寄存器 — 配置
Modbus 
寄存器

读取/
写入

Modbus 
功能

Modbus 数
据类型 对象/参数名称 说明 默认 单位 使用说明

持久性 

是/否

0x8000
32768

R/W 3,4 & 16 FLOAT 设计流量

建议 32796 用于供暖和/或 32798 用于
制冷。
当控制信号为 100% 时设计流量的预设
值。单位遵照 32787

阀门表中的
标称值（单
位：L/h）

%、L/h、GPM

设计流量单位：升/小时
即 150 ..450 对应于 150 …450 L/h
或以百分比为单位，
即 20 … 100 对应于 20 … 100%。
最大设定范围取决于已选定的阀门。参见阀
门选型。

是

0x8002 
32770

R/W 3,4 & 6 WORD 控制反馈时间 驱动器对丢失的模拟控制信号作出反应
之前的时间 10 分钟 控制反馈时间，单位：分钟，即 0 … 60 对应

于 0 … 60 分钟
是

0x8004 
32772

R/W 3,4 & 16 FLOAT Alpha 值

该值用于在手动定义功能 (MDF) 模式下绘
制曲线，以拟合换热器的特性曲线。如果
在数字模式中 33280 单位为 L/h，则忽略 
alpha 设置。

1.0 na
Alpha 值曲线，即 0.05 … 1.00 对应于 0.05 … 
1.00。Alpha = 1.00 为直线。Alpha = 0.2 相当
于 LOG 函数。参见 Alpha 值曲线。

是

0x8006 
32774

R/W 3,4 & 16 WORD
阀门关闭或开
启时间

驱动器从设计流量的 0% 变至 100% 所需
的时间。搭配使用 32803。 na 秒 阀门关闭或开启时间，单位：秒，即 18 … 700 

对应于 18 … 700 秒
是

0x8008 
32776

R 3,4 & 6 FLOAT
用户定义阀门的
标称流量

此处显示的为用户定义阀门的标称流量。
只有当 NovoCon® S 未搭配使用 AB-QM 阀
门时，才使用此对象。请联系您的丹佛斯
代表，以验证所需的连接是否可行。

na
L/h 或 GPM，
单位类型来自
阀门表

标称流量，单位：升/小时，即 0 ... 600 对应于 
0 … 600 L/h

是

0x800A 
32778

R 3 & 4 FLOAT
用户定义阀门达
到标称流量时的
阀门位置

用户定义阀门达到标称流量时的位置（单
位：mm）。
只有当 NovoCon® S 未搭配使用 AB-QM 阀
门时，才使用此对象。请联系您的丹佛斯
代表，以验证所需的连接是否可行。

4 毫米 标称流量时的阀门位置，单位：毫米，
 即 0.5 … 5.8 对应于 0.5 … 5.8 毫米

是

0x800C 
32780

R/W 3,4 & 6 FLOAT
用户定义阀门
设计流量的最
大值

对于用户定义阀门，设计流量可增加的
最高水平。
只有当 NovoCon® S 未搭配使用 AB-QM 阀
门时，才使用此对象。请联系您的丹佛斯
代表，以验证所需的连接是否可行。

100

单位类型取决
于 32787 选
择：% 或（L/h 
或 GPM）

即 100 ..150 对应于 100 …150 % 是

0x8012 
32786

R/W 3,4 & 6 WORD
正向或反向工
作模式

此时可在正向和反向工作模式之间进行选
择。参见正向/反向曲线。 0: 正向 

0: 正向   
1: 反向

此时可在正向和反向工作模式之间进行选择。
参见正向/反向曲线。

是

0x8013 
32787

R/W 3,4 & 6 WORD
设定和显示设
计流量使用的
单位

设定和显示设计流量使用的单位。L/h 和 
GPM 的单位来自已选定阀门类型。 0: L/h

0: L/h
1: %

2: GPM  
设计流量使用的工程单位。 是

0x8014 
32788

R/W 3,4 & 6 WORD
设定和显示流
量设定点使用
的单位

设定和显示流量设定点使用的单位 1: %

0: L/h
1: %

2: GPM
3: kW

4: kBTU/h  

所需流量 33280 使用的工程单位。
注意：如果选择 kW 或 kBTU/h，则 32815 功率
控制器（状态：3）也会被启用。

是

0x8015 
32789

R/W 3,4 & 6 WORD
设定和显示实际
流量反馈使用
的单位

设定和显示实际流量反馈使用的单位 0: L/h
0: L/h
1: %

2: GPM
33282 使用的工程单位。 是

0x8016 
32790

R/W 3,4 & 6 WORD
设定温度使用
的单位 选择 °C 或 °F 以设定和显示温度 0: °C 

0: °C 
1: °F  

33796、32836、32838、32840 和 32842 的工
程单位。

是

0x8017
32791

R/W 3,4 & 6 WORD
设定和显示 T1 
使用的单位

读取温度或电阻值使用的单位。 0: °C
0: °C 
1: °F 

2: Ohms

33218 使用的工程单位。

是

0x8018
32792

R/W 3,4 & 6 WORD
设定和显示 T2 
使用的单位

33220 使用的工程单位。

0x8019
32793

R/W 3,4 & 6 WORD
设定功率使用
的单位 读取功率消耗量使用的单位。 0: kW

0: kW， 
1: kBTU/h

33288 使用的工程单位。 是

0x801A 
32794

R/W 3,4 & 6 WORD 字节序类型 LONG 和 FLOAT 类型的字节排序 0: 大 0: 大 
1: 小 

浮动和长寄存器使用的字节序类型 是

0x801C
32796

R/W 3,4 & 16 FLOAT 供暖设计流量 当控制信号为 100% 时设计流量的预
设值。
32810 必须设置为“供暖”或“制冷”。
单位遵照 32787

阀门表中的
标称值（单
位：L/h）

%、L/h、GPM

设计流量单位：升/小时
即 150 ..450 对应于 150 …450 L/h
或以百分比为单位，
即 20 … 100 对应于 20 … 100%。
最大设定范围取决于已选定的阀门。参见阀
门选型。

是

0x801E
32798

R/W 3,4 & 16 FLOAT 制冷设计流量
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Modbus 寄存器 — 配置（续）
Modbus 
寄存器

读取/
写入

Modbus 
功能

Modbus 
数据类型 对象/参数名称 说明 默认 使用说明 持久性 是/否

0x802A 
32810

R/W 3,4 & 6 WORD 应用模式

1: 模拟控制 
2: 数字控制 
3: CO6 模式 
4: 反向 CO6 模式 
5: CO6 无报警 
6: 反向 CO6 无报警：
7: 模拟 CO6 模式
8: 模拟反向 CO6 模式

2: 电缆

选择驱动器应用模式。 
状态 1：模拟控制。用模拟信号控制流量，如 0-10V。通过寄存器 32796 供
暖和/或 32798 制冷设定设计流量。也可使用 32738。
状态 2：数字控制。寄存器 33280 用于控制流量。通过寄存器 32796 供暖
和/或 32798 制冷设定设计流量。也可使用 32738。 
状态 3：CO6 模式。寄存器 33280 用于控制流量。通过寄存器 32796 设置
供暖设计流量，通过寄存器 32798 设置制冷设计流量。供暖连接 CO6 阀门
的阀口 5 和 6，制冷连接阀口 1 和 4。 
状态 4：反向 CO6 模式。寄存器 33280 用于控制流量。通过寄存器 32796 
设置供暖设计流量，通过寄存器 32798 设置制冷设计流量。端口与状态 3 
正好相反。 
状态 5：CO6 无报警。寄存器 33280 用于控制流量。通过寄存器 32796 设
置供暖设计流量，通过寄存器 32798 设置制冷设计流量。如果需要使用模
拟输入，而非 CO6 反馈，则可以使用此状态。请注意，在此状态下不显示 
CO6 阀门的状态。 
状态 6：反向 CO6 无报警。寄存器 33280 用于控制流量。通过寄存器 32796 
设置供暖设计流量，通过寄存器 32798 设置制冷设计流量。端口与状态 3 
正好相反。如果需要使用模拟输入，而非 CO6 反馈，则可以使用此状态。请
注意，在此状态下不显示 CO6 阀门的状态。
状态 7：模拟 CO6 模式。此流量通过模拟输入信号，在室内控制器进行控
制。通过寄存器 32796 设置供暖设计流量，通过寄存器 32798 设置制冷设
计流量。这种情况下，寄存器 32786 用于切换控制信号。
请注意，在此状态下不显示 CO6 阀门的状态。
状态 8：模拟反向 CO6 模式。此流量通过模拟输入信号，在室内控制器进
行控制。通过寄存器 32796 设置供暖设计流量，通过寄存器 32798 设置制
冷设计流量。
在此状态下，制冷和供暖的连接与状态 7 相反。
切换到此状态时，寄存器 32848-32854 的值将反向。
这种情况下，寄存器 32786 用于切换控制信号。请注意，在此状态下不显
示 CO6 阀门的状态。

是

0x802B
32811

R/W 3,4 & 6 WORD
应用命令与
状态

1: 供暖
2: 制冷
 
3: CO6 关断 1) 

4: CO6 启动练习 
5: CO6 正在朝制冷移动 
6: CO6 正在朝供暖移动 
7: CO6 报警 
8: CO6 正在练习 

1: 供暖

状态 1 到 4 是驱动器 NovoCon® ChangeOver6 的命令，影响能量管理应用
寄存器 32815。
状态 5 到 8 是来自驱动器 NovoCon® ChangeOver6 的反馈。
状态 3，即关断模式尽可用于维护，只有流量设定点为 0% 时才可能实现。
在集中切换应用中，状态 1 和 2 用于下发供暖或制冷命令。

是

0x802C
32812

R/W 3,4 & 6 WORD CO6 自动练习 1: 开
2: 关 1: 开

1: 开：如果选择了 CO6 模式，ChangeOver6 阀门则会每周一次从当前位置
移动到关断，然后再移动到当前位置，以便保持自由移动。
2: 关：练习阀门应由 BMS 处理。

是

0x802E
32814

R/W 3,4 & 6 WORD
能量计数器
启用

1: 关 
2: 开 1: 关 启用或禁用能量计数器 是

0x802F
32815

R/W 3,4 & 6 WORD 能量管理

1: 未激活
功率管理器：
2: 功率限制
3: 功率控制
Delta T 管理器：
4: 最小 Delta T 限制
5: 设定 Delta T 控制
6: 回水 T 限制 
7: 设定回水 T 控制 

1: 不使用

启用功能以优化系统性能。 
状态 1：未激活。 
状态 2：如果功率高于寄存器 32832 或 32834 的设定值，则 NovoCon 将调
节为指定的限制寄存器 32832 和/或 32834。当激活此限制时，寄存器 33536 
中的警告位 23 将设为“开启”。 
状态 3：阀门流量由寄存器 33280（以 %、kW 或 kBTU/h 为单位，在 32793 
中选定）根据流量和温度输入进行控制。 
状态 4：如果超出寄存器 32836 和/或 32838 中的 delta T 值，则 NovoCon 
将开始关闭阀门，直到达到寄存器 32836 和/或 32838 值。当激活此限制
时，寄存器 33536 中的警告位 23 将设为“开启”。 
状态 5：已在寄存器 32836 和/或 32838 中设定常数 delta T，NovoCon 将在
这些限值范围内进行调节。当激活此限制时，寄存器 33536 中的警告位 23 
将设为“开启”。
状态 6：NovoCon 可确保保持在 在 32840 和 32842 中设置的最低或最高回
水温度 T2。在寄存器 32811 中，必须选择供暖/制冷应用。
当激活此限制时，寄存器 33536 中的警告位 23 将设为“开启”。
状态 7：在 32840 和/或 32842 中设置常数 T2 值。NovoCon 将进行调节以
保持这些值不变。

是

0x8020 
32800

R/W 3,4 & 6 WORD
模拟控制信号
类型和范围

用于选择模拟控制信号输入类
型和范围 2: 0-10 VDC

根据下表选择 1、2 或…：
1: 0-5 VDC
2: 0-10 VDC
3: 2-10 VDC 
4: 5-10 VDC
5: 2-6 VDC
6: 6-10 VDC 
7: 0-20 mA
8: 4-20 mA 

是

0x8021 
32801

R/W 3,4 & 6 WORD
丢失控制信号
回退操作

驱动器对丢失的模拟控制信号开始
执行的操作。 1: 无操作

根据下表选择 1、2 或…：
1: 无操作
2: 关闭
3: 打开
4: 转至设计流量的 50%

是

1) 零流量设定点命令 (33280) 关闭 AB-QM，因此没有供暖，也没有制冷，请不要将 CO6 维护关断功能用于此目的。

CO6 阀门关断供暖仅应用于维护，且仅在末端设备水温等于环境温度或未安装终端时使用。闭合回路内部的水温变化可能导致压力增加，从而损坏末端设备。
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Modbus 寄存器 — 操作
Modbus 
寄存器

读取/
写入

Modbus 
功能

Modbus 数
据类型 对象/参数名称 说明 默认 单位 使用说明 持久性 

是/否
0x8200   
33280 R/W 3,4 & 16 FLOAT 流量设定点 AB-QM 阀门的流量设定点。

单位遵照 32788 100% %、L/h、GPM、 
kW、kBTU/h

流量设定点单位：百分比， 
即 0 … 100 对应于 0 … 100% 否

0x8202 
33282 R 3 & 4 FLOAT 实际流量反馈 根据驱动器阀杆的位置指示流量。

单位遵照 32788 na %、L/h、GPM

设计流量反馈单位：百分比，即 0 … 100 对
应于 0 … 100%。
如果在 32787 中已选定 L/h (GPM)，则阀门
流量设为已选定阀门的 32776 最大值。否
则为 100%

否

0x8204 
33284 R/W 3,4 & 6 WORD 驱动器模式和特

殊功能
显示驱动器的当前模式。可在此启动校准、冲洗和
排气 1: 常态 na

根据下表选择 1、2 或…：
1: 常态
2: 校准
3: 冲洗
4: 排气
5: 警报

是， 
除了状态

3,4 & 5

0x8206 
33286 R/W 3,4 & 16 FLOAT 模拟输出电压 数字和模拟模式 32810 的输出电压值。

注意：在 CO6 和反向 CO6 模式下，现有值无法写入 na 伏特 电压水平
即 0.00 … 10.00 对应于 0.00 … 10.00 V 否

0x8208
33288 R/W 3,4 & 16 FLOAT 功率消耗

末端设备的水力功率消耗取决于计算的水流量以及
供水 (33218) 和回水 (33220) 管道温差。
正值表示供暖功率消耗。
负值表示制冷功率消耗。
单位属性可更改。

na kW、kBTU/h

功率，单位：kW 或 kBTU/h。
如果使用寄存器 32844 乙二醇修正，则相应
地调整功率消耗。
即 -1000.00 … 1000.00 对应于 -1000.00 … 
1000.00 kW 
或以 kBTU/h 为单位， 
即 -1000.00 … 1000.00 对应于 -1000.00 … 
1000.00 kBTU/h

否

Modbus 寄存器 — 配置（续）
Modbus 
寄存器

读取/
写入

Modbus 
功能

Modbus 
数据类型 对象/参数名称 说明 默认 单位 使用说明 持久性 

是/否
0x8022 
32802 R/W 3,4 & 6 WORD 已选定的阀门

类型 这是驱动器控制的 AB-QM 阀门型号 2: AB-QM 4.0 
ISO DN 15 na 参见表“阀门选型” 是

0x8023 
32803 R/W 3,4 & 6 WORD 驱动器速度

驱动器移动 1mm 所需的时间或指定的恒定
时间函数（见 32774）。
恒定时间值的范围为 18-700 秒。

4: 24 sec/mm na

根据下表选择 1、2 或…：
1: 3 sec/mm
2: 6 sec/mm
3: 12 sec/mm
4: 24 sec/mm
5: 恒定时间（由寄存器 0x8006 设置）

是

0x8024  
32804 R/W 3,4 & 6 WORD 波特率 用于总线通信的波特率 1: 自动波特率

检测 na

根据下表选择 1、2 或…：
1: 自动波特率检测
2: 9600 bps
3: 19200 bps
4: 38400 bps
5: 57600 bps
6: 76800 bps
7: 115200 bps

是

0x8025 
32805 R/W 3,4 & 6 WORD 选择 UART 

模式 支持的传输模式 5: 自动校验位 na

根据下表选择 1、2、3 或 4：
1: 1-8-N-2
2: 1-8-O-1
3: 1-8-E-1
4: 1-8-N-1   
5: 自动校验位
数据格式：（起始位 - 数据位 - 校验位 - 停止位）

是

0x8026 
32806 R/W 3,4 & 6 WORD 从设备 ID 用于通信的从设备 ID。 na na 用于通信的从设备 ID 是

0x8027 
32807 R/W 3,4 & 6 WORD 从设备

 ID 分配方法 从设备 ID 地址选择方法。 1: DIP 拨动开
关的设定 na

1: DIP 拨动开关的设定
2: Modbus 用户配置
如果 DIP 拨动开关处于无效位置，则驱动器将自动检
查用户配置中是否存在从设备 ID。

是

0x8028 
32808 R/W 3,4 & 6 WORD BUS 协议

选择要使用的现场总线协议。
另请参见参数表的 DIP 拨动开关设置部分。
当协议发生改变时，须进行电力循环，以确
保驱动器采用新选定的协议。

1: DIP 拨动
开关 na

根据下表选择 1、2 或 3：
1: DIP 拨动开关
2: BACnet
3: Modbus

是

0x8029 
32809 R/W 3,4 & 6 WORD LED 控制 用于选择所需的 LED 显示器。 1: 标准 LED 

模式 na

根据下表选择 1、2 或…：
1: 标准 LED 模式
2: 只显示报警
3: 所有 LED 指示灯关闭
4: 闪烁（可用于定位驱动器）

是

0x8030 
32816 R/W 3,4 & 6 WORD 设定能量计数

器使用的单位 设定能量计数器使用的单位 0: kWh
0: kWh
1: MJ
2: kBTU

33290 和 33292 使用的工程单位。 是

0x8031
32817 R/W 3,4 & 6 WORD 模拟反馈信号 根据阀门位置设定模拟输出 0: 未激活 na

0: 未激活 
1: 激活
通过激活此功能，模拟输出信号 (33286) 和阀门开启
位置将发生关联。电压输出类型和范围与 32800 当
前值有关。例如，此功能可用于 FCU 风机控制，只能
在 32810 应用模式为状态 1：模拟控制或状态 2：数
字控制时可用。
如果 32817 处于活动状态且必须手动写入模拟输出信
号 (33286 )，则必须将 32817 设置更改为未激活。

是

0x8033
32819 R/W 3,4 & 6 WORD 温度传感器

类型 选择所连接温度传感器的类型。 3: PT1000 na

选择温度传感器类型：
1: NTC10k 2 型
2: NTC10k 3 型
3: PT1000

是

0x804C
32844 R/W 3, 4 & 16 FLOAT 乙二醇因数 乙二醇修正系数 1 na 如果使用的是乙二醇混合物，则在 0.5-2 之间选择合

适的系数。 是

0x8050 
32848 R/W 3,4 & 16 FLOAT 模拟 CO6 供暖

点 100% 模拟 CO6 模式的信号点 0 na 当寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，供暖 100% 开度的
控制信号。不接受重叠的供暖和制冷控制曲线。 是

0x8052 
32850 R/W 3,4 & 16 FLOAT 模拟 CO6 供暖

点 0% 模拟 CO6 模式的信号点 3.3 na 当寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，供暖 0% 开度的控
制信号。不接受重叠的供暖和制冷控制曲线。 是

0x8054 
32852 R/W 3,4 & 16 FLOAT 模拟 CO6 制冷

点 0% 模拟 CO6 模式的信号点 6.7 na 当寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，制冷 0% 开度的控
制信号。不接受重叠的供暖和制冷控制曲线。 是

0x8056 
32854 R/W 3,4 & 16 FLOAT 模拟 CO6 制冷

点 100% 模拟 CO6 模式的信号点 10 na 当寄存器 32810 = 状态 7 或 8 时，制冷 100% 开度的
控制信号。不接受重叠的供暖和制冷控制曲线。 是

0x8500
34048 W 6 WORD 复位

热复位 = 重启。
冷复位 = 恢复出厂设置。
注意，在恢复出厂设置后，将自动执行校准，
所有设定将恢复为出厂设置。

na na 0x5741 / 22337：热复位
0x434F / 17231：冷复位。 na
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Modbus 寄存器 — 工作（续）
Modbus 
寄存器

读取/
写入

Modbus 
功能

Modbus 
数据类型 对象/参数名称 说明 默认 单位 使用说明 持久性 

是/否

0x820A 
33290 R/W 3,4 & 16 FLOAT 供暖能量计算 供暖能量计算 na kWh、MJ、kBTU

供暖用累计能量计算。 
即 0.00 … 1000.00 对应于 0.00 … 1000.00 kWh。
如果使用寄存器 32844 乙二醇修正，则相应地调节供暖能量计
数器消耗。
通过寄存器 32814 激活/禁用。

是

0x820C 
33292 R/W 3,4 & 16 FLOAT 制冷能量计算 制冷用能量计数器 na kWh、MJ、kBTU

制冷用累计能量计算。 
即 0.00 … 1000.00 对应于 0.00 … 1000.00 kWh。
如果使用寄存器 32844 乙二醇修正，则相应地调节制冷能量计
数器消耗。
通过寄存器 32814 激活/禁用。

是

0x8040 
32832 R/W 3,4 & 16 FLOAT 供暖最大功率 当控制信号为 100% 时，供暖

模式下设计流量的预设值 0 kW、kBTU/h
当使用寄存器 32815 状态功率限制器时，这是允许的最大水力能
量输出。此值用于限制末端设备的供暖功率。 
即 0.00 … 10.00 对应于 0.00 … 10.00 kW

是

0x8042 
32834 R/W 3,4 & 16 FLOAT 最大制冷功率 当控制信号为 100% 时，制冷

模式下设计流量的预设值 0 kW、kBTU/h
当使用寄存器 32815 状态功率限制器时，这是允许的最大水力能
量输出。此值用于限制末端设备的制冷功率。 
即 0.00 … 10.00 对应于 0.00 … 10.00 kW

是

0x8044 
32836 R/W 3,4 & 16 FLOAT 供暖 Delta T 供水和回水管道之间的温差

设定点值 15 °C 或 °F 
对于寄存器 32815 状态 Delta T 最小值管理和设定 Delta T 控制，
这是供暖控制所依据的值。 
即 5 … 50 对应于 5°C … 50°C

是

0x8046 
32838 R/W 3,4 & 16 FLOAT 制冷 Delta T 供水和回水管道之间的温差

设定点值 5 °C 或 °F 
对于寄存器 32815 状态 Delta T 最小值管理和设定 Delta T 控制，
这是制冷控制所依据的值。 
即 5 … 50 对应于 5°C … 50°

是

0x8048 
32840 R/W 3,4 & 16 FLOAT 供暖 T2 供暖 T2（供暖回水管道温度）

的设定点值 35 °C 或 °F 
对于寄存器 32815 状态回水 T 最大值管理和设定回水 T 控制，这
是供暖控制所依据的值。 
即 5 … 50 对应于 5°C … 50°

是

0x804A 
32842 R/W 3,4 & 16 FLOAT 制冷 T2 制冷 T2（制冷回水管道温度）

的设定点值 13 °C 或 °F 
对于寄存器 32815 状态回水 T 最小值管理和设定回水 T 控制，这
是制冷控制所依据的值。 
即 5 … 50 对应于 5°C … 50°

是

Modbus 寄存器 — 信息
Modbus 
寄存器

读取/
写入

Modbus 
功能

Modbus  
数据类型 对象/参数名称 说明 默认 单位 使用说明 持久性 

是/否
0x8100 
33024 R 3 & 4 FLOAT 已选定阀门类型

的标称流量 已选定阀门类型的标称流量 450 L/h 或 GPM，单位
类型来自阀门表

标称流量，单位：升/小时，即 0 ... 450 对应于  
0 … 450 L/h。 na

0x8102 
33026 R 3 & 4 FLOAT 达到标称流量时

的阀门位置
已选定阀门达到标称流量时的位置（
单位：mm） na 毫米 标称流量时的阀门位置，单位：毫米， 即 0.5 … 5.8 

对应于 0.5 … 5.8 毫米。 na

0x8104 
33028 R 3 & 4 FLOAT 设计流量的最

大值
对于已选定阀门，设计流量可增加到
的最高水平

根据阀门表
格设定范围
最大值   

% 设计流量最高百分比，即 20 … 100 对应于 20 … 
100%。 na

0x8120 
33056 R/W 3 & 4 字符串 设备名称 产品名称 NovoCon S na ASCII 编码的字符串 是

0x8140 
33088 R 3 & 4 字符串 型号名称 驱动器的类型 CO6 na ASCII 编码的字符串 是

0x8160 
33120 R 3 & 4 字符串 供应商名称 制造商名称 丹佛斯公司 na ASCII 编码的字符串 是

0x8180 
33152 R/W 3, 4 & 16 字符串 位置描述 自由文本可用于描述位置等。如房间 1 na na ASCII 编码的字符串。最多 50 个字符。 是

0x81A0 
33184 R 3, 4 字符串 序列号 驱动器的序列号 na 1 本对象的说明保留了生产时设定的驱动器序列号。 是

0x8108 
33032 R 3, 4 LONG 产品 ID 驱动器的序列号 na 1 唯一产品 id。序列号的最后部分。 是

0x810A 
33034 R 3 & 4 WORD SW 版本 驱动器的软件版本 na na ASCII 编码的字 是

0x810B 
33035 R 3 & 4 WORD HW 版本 驱动器的硬件版本 na na ASCII 编码的字 是

0x81C0
33216 R 3 & 4 FLOAT 模拟输入的电压

或电流

驱动器测得的模拟控制输入的电压 (V) 
或电流 (mA) 水平。在 CO6 模式中无法
选择 mA。

na V / mA
测得的电压水平，即 0.00 … 10.00 对应于 0.00 … 
10.00 V，或电流水平即 0.00 … 20.00 对应于 0.00 
… 20.00 mA；

否

0x81C2
33218 R 3 & 4 FLOAT T1 或阻抗输入

使用已连接的 PT1000 传感器测得的
温度/电阻。对于功率消耗 33288，寄存
器 33218 是供水管道温度，而寄存器 
33220 是回水管道温度。

°C °C、°F、Ohms

测得的温度，单位为 °C，即 -10°C … . 120°C；或测得
的电阻，即 900Ω … 10kΩ。
NTC 10k 2 型传感器的温度上限为 90°C/194°F。NTC 
10k 3 型传感器的温度上限为 95°C/203°F。
当用作零电势触点时：闭合回路 <900Ω，开式回
路 100kΩ。
NTC 10k 2 型传感器的温度上限为 90°C/194°F。NTC 
10k 3 型传感器的温度上限为 95°C/203°F。
建议的最大电缆长度为 2m。

否

0x81C4 
33220 R 3 & 4 FLOAT T2 或阻抗输入

使用已连接的 PT1000 传感器测得的
温度/电阻。对于功率消耗 33288，寄存
器 33218 是供水管道温度，而寄存器 
33220 是回水管道温度。

°C °C、°F、Ohms

测得的温度，单位为 °C，即 -10°C … . 120°C；或测得
的电阻，即 900Ω … 10kΩ。
NTC 10k 2 型传感器的温度上限为 90°C/194°F。NTC 
10k 3 型传感器的温度上限为 95°C/203°F。
当用作零电势触点时：闭合回路 <900Ω，开式回
路 100kΩ。
NTC 10k 2 型传感器的温度上限为 90°C/194°F。NTC 
10k 3 型传感器的温度上限为 95°C/203°F。
建议的最大电缆长度为 2m。

否

0x8402 
33794 R 3 & 4 FLOAT 驱动器测得的整

流电压 测得的整流电压（为驱动器供电）  na 伏特
为驱动器供电的整流电压。
过低电压：16.1-17.5V 
过高电压：38.3-43.4V 

否

0x8404 
33796 R 3 & 4 FLOAT 驱动器内的温度 测得的驱动器内部温度 na na 测得的驱动器内部温度。

单位取决于 32790。 否

0x8406 
33798 R 3 & 4 LONG 总运行时数 驱动器的总运行时数 小时 小时 驱动器的总运行时数 是

0x8408 
33800 R 3 & 4 LONG 使用寿命评估 计算所延长的使用寿命的百分比 % na 达到 100% 时，说明阀门和驱动器已达到预估的最

短使用寿命。建议更换阀门和驱动器。 是

0x8410 
33808 R 3 & 4 LONG 自上次通电后的

分钟数 自驱动器上次通电后的分钟数 分钟 分钟 自驱动器上次通电后的分钟数 否

0x8412 
33810 R 3 & 4 LONG 自上次校准后的

分钟数
自上次根据 AB-QM 阀门校准驱动器
后的分钟数 分钟 分钟 自上次根据阀门校准驱动器后的分钟数 是

0x8414 
33812 R 3 & 4 LONG 完全关闭后的

分钟数 自 AB-QM 阀上次完全关闭后的分钟数 分钟 分钟 自阀门上次完全关闭后的分钟数 是

0x8416 
33814 R 3 & 4 LONG 自完全开启后的

分钟数
自 AB-QM 阀门上次完全开启后的
分钟数 分钟 分钟 自阀门上次完全开启后的分钟数 是
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报警与警告
Modbus 
寄存器

读取/
写入

Modbus 
功能

Modbus 数
据类型 对象/参数名称 说明 默认 使用 

说明
持久性 
是/否

0x8300
33536 R 3&4 LONG

报警：无控制信号 驱动器检测到无模拟控制信号 0: 关 位 0：0：关； 1：开 否

报警：在关闭期间出现错误 驱动器无法达到其预定的关闭位置。检查阀门堵塞情况。 0: 关 位 1：0：关； 1：开 否

报警：校准过程中出现错误 在驱动器校准过程中出现了错误。例如，无法将 NovoCon® S 驱动器安
装在阀门上或者阀门被卡住 0: 关 位 2：0：关； 1：开 否

报警：检测到 
内部错误 重新校正或重启驱动器以重置 — 必要时可能需要更换驱动器 0: 关 位 3：0：关； 1：开 否

报警：CO6 为手动操作，或者 CO6 
无法移动

ChangeOver6 驱动器为手动操作，或者无法到达位置。
当报警原因消失后，可能要 2 分钟之后才会清除报警。 0: 关 位 4：0：关； 1：开 否

报警：CO6 驱动器未连接或已损坏 ChangeOver6 驱动器未连接或已损坏。 0: 关 位 5：0：关； 1：开 否

报警：温度传感器缺失或已互换 温度传感器缺失或已互换 0: 关 位 6：0: 关； 1：开 否

警告：驱动器温度超出建议范围 驱动器内部温度超出建议范围 0: 关 位 16：0：关； 
1：开 否

警告：预设冲突

警告：机械 AB-QM 阀门设置和 NovoCon® S 之间存在冲突。机械阀门设
置必须为 100% 或以上。如果已选定阀门类型与实际使用阀门的行程不
同，也将激活警告。
已在校准过程中执行验证。

0: 关 位 17：0: 关； 1：开 否

警告：电源电压过高 测得的电源电压过高。测得的电压超过 43.4V 时，会由于电压过高而打
开报警。测得的电压低于 38.3V 时，报警关闭。 0: 关 位 18：0：关； 

1：开 否

警告：电源电压过低
测得的电源电压过低。测得的电压将至 16.5V 以下时，会由于电压过低
而激活报警。当测得的电压将至 16.1V 以下时，电机也会关闭。当测得的
电压再次高于 17.5V 时，电机激活。

0: 关 位 19：0：关； 1
：开 否

警告：检测到通信故障 检测到存在网络通信问题 0: 关 位 21：0：关； 1
：开 否

警告：从设备 ID 设置无效 从设备 ID 错误分配为 0 或 127 0: 关 位 22：0：关； 
1：开 否

警告：能量限制处于活动状态 限制处于活动状态。例如，功率限制、最小 delta T 或最小/最大回水 T 
管理限制。 0: 关 位 23：0: 关； 1：开 否

警告：能量管理控制器超出范围 功率、delta T 或回水 T 设定点超出范围或未达到设定点。
操作：检查在给定流量和温度条件下是否可达到设定点。 0: 关 位 24：0: 关； 1：开 否

手动更新

使用 BACnet MS/TP
标识 对象/参数名称 读取/写入 状态文本 默认状态 说明

MSV:19 固件更新 R/W

1: 常态
2: 准备
3: 就绪
4: 错误
5: 已接收
6: 更新

1: 常态

固件更新命令与状态。
更新固件的方法：
• 发送“准备”命令至 MSV:19。NovoCon ® S  将准备固件更新并更改
状态为“就绪”。

• 发送文件至 FIL:0。如果成功，状态应为“已接收”。
• 发送“更新”命令。NovoCon ® S 将重启并更新固件。成功更新固
件后状态应为“常态”。

标识 对象/参数名称 读取/写入 状态文本 默认状态 说明

FIL:0 文件 W
更新固件用的
文件

na 用于发送新固件到 NovoCon ® S。

使用 Modbus RTU
Modbus 
寄存器

读取/

写入
Modbus 

功能
Modbus 数
据类型

对象/参数
名称 说明 默认 使用说明

0x8501 
34049

R/W 3, 4 & 6 WORD 固件更新

1: 常态
2: 准备
3: 就绪
4: 错误
5: 已接收
6: 更新

1: 常态

固件更新命令与状态。
更新固件的方法：
• 发送“准备”命令至 34049。NovoCon ® S  将准备固
件更新并更改状态为“就绪”。

• 使用 Modbus 功能 21 发送文件。如果成功，状态应
为“已接收”。

• 发送“更新”命令。NovoCon ® S 将重启并更新软件。
成功更新软件后状态应为“常态”

在使用 modbus 功能 21 (0x15) 更新 NovoCon® S 中的固件时，由于 modbus 文件大小限制，必须以较小
部分执行上传，更多详情请参见 modbus 标准。

Modbus 支持通过将固件发送到从设备 Id 0 来传送、更新多个 NovoCon® S。但是，必须在上传固件之
前准备好每个 NovoCon® S。

丹佛斯 NovoCon® 配置工具 

借助丹佛斯配置工具可轻松配置、调试和更新固件。请参阅单独的操作手册。

固件更新
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带现场总线（BACnet MS/TP 和 Modbus RTU）连接的高精度调节型齿轮驱动器，用于控制压力无关型平衡和控制阀
门 AB-QM DN10-32。
控制信号数字：BACnet MS/TP、Modbus RTUControl 信号模拟：0-10V/2-10V，0-20mA/4-20mA 
直接连接带有位置反馈信号的六阀口球阀驱动器 1) 

直接连接 2x PT1000 表面/浸入式传感器和消耗功率指示 2)  

直接连接 I/O：2x 电阻，AO 和 AI 3) 

可通过现场总线远程访问驱动器功能：
- 设计流量预设值 

- 冲洗阀门和末端设备 

- 关闭内部报警时出错 

- 如果在手动操作或断开时 CO6 六阀口球阀驱动器发生堵塞则报警 1) 

- 供水和回水温度读数，消耗功率指示 2) 

- 能量计算（kWh，MJ，kBTU）2)

- deltaT 过高/过高以及温度传感器断开时报警 2)

- Alpha 特性设定 

- 速度选择 3/6/12/24 s/mm 

- 打开/关闭时间选择，从 18s 到 700s 

- 自动 MAC 寻址（仅 BACnet） 

- 自动波特率检测 

- 基于测量冲程的流量指示，单位为 l/h 

组合使用 PIBCV 阀门时警告认证的 Eu.bac 可互换性 

电源电压：24V DC/AC 50/60Hz 

阀杆位置精确度：±0.05mm 

电缆：无卤素插拔式，长度 1.5m，5m 和 10m 

温度传感器：插拔式 2x PT1000 表面或浸入式 1.5m 

64 个驱动器可连接至同一个网络 

支持 BACnet 服务：等值更换 (COV) 

支持远程固件更新 

IP 等级：54 

行程：7mm 

BACnet 测试实验室 (BTL) 列出了 BACnet MS/TP 现场总线设备
手动操控功能 
配置工具可实现轻松配置、调试和固件更新 

调试工具可实现寻址、参数设置和水力连续调试 
1) CO6 应用 
2) 能量应用 
3) 远程 I/O 应用 

NovoCon® S 标书文本

R（典型）
Ohm

温度
°C

温度
°F

误差
°C

1117 30 86 0.45

1078 20 68 0.40

1039 10 50 0.35

1000 0 32 0.30

961 −10 14 0.35

922 −20 −4 0.40

882 −30 −22 0.45

温度传感器 功能描述
该传感器设备包含一个铂金元件，其电阻值将随
着温度变化进行比例变化。

Pt 1000 ohm 传感器（0°C 时为 1000 ohm）。
传感器进行调整，符合 EN 60751 B 级误差要求。
在典型工作范围内，温度测量的准确性大约为 
0.5°。
在 ΔT 计算期间，两个传感器的偏差不太可能 
相加。
因此，如果传感器安装正确，则 ΔT 测量准确性
估计为 0.5°。
建议在温度传感器上不要使用超过 2 米的线缆，
因为这样存在电磁干扰风险。如果使用较长或较
细的线缆，则可能需要在 BMS 系统上设置温度
读数偏移。

表面温度传感器

浸入式/通用型温度传感器
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BACnet 现场总线检查：
可以通过检查与驱动器相关的错误消息检查现场总线状态，以验证通信，以及提前检测潜在的现场总
线问题。这是通过对象值 AV:15 到 AV:19 实现的。

BACnet 网络的质量：
驱动器正常运行的一个重要事项是功能良好的网络。表示网络质量的一些值位于对象 AV:15 至 AV:19 
中。最重要的值为 AV:17 服务器错误数目和 AV:19 服务器超时错误。这两个值应大大低于 AV:15、AV:16 
和 AV:18。作为一般规则，AV:17 和 AV:19 的数目一定不能一直增加。

电源的质量：
对象/寄存器 AV:6 / 33794 可用于检查为驱动器供电的电源和接线是否符合规格要求。AV:6 / 33794 的
现有值表示在驱动器测量的当前电压。这是驱动器一直监测的电压，因此超出推荐范围时会做出反
应。参见下表了解驱动器在不同电压水平下的反应。

电压（AV:6 / 33794 的现有值） 反应
电压低于 16.5V 启动报警，并带有 LED 指示。启动报警 BV: 15 / 33536 位 19，供电电压过低。
电压低于 16.1V 电机停止。如果电压尚未降至过低值，报警 LED 和驱动器仍然启动报警 BV:15 / 33535 位 19。

电压再次升至 17.5V 时
电机可能重新运行。报警 LED 指示停止，然后返回正常运行状态。报警 BV:15 / 33536 位 19 返
回正常运行。

电压升至 43.4V 以上时 启动报警，并带有 LED 指示。启动报警 BV:14 / 33536 位 18。
电压再次降至 38.3V 以下时 报警 LED 指示停止，然后返回正常运行状态。报警 BV:14 / 33536 位 18 返回正常运行。

NB：电压水平将一直随着整组驱动器和所连接其他设备的运行活动而变化。在以下情况下供电电压将
发生升降：
- 电源不强，不稳定
- 在菊花链设置中使用长电缆

同时运行大量驱动器将降低供电电压（尤其对于菊花链电缆上的最后设备）。

当 AV:6 / 33794 的所有值高于 18V，且所有驱动器正在驱动电机/运行时，驱动器电压被视为正常。为了
确保在最差运行条件下每个设备中的电压正常，建议：
-  同时运行菊花链电缆上的所有驱动器。所有驱动器均在运行时，检查每个 AV:6 / 32794 的值。这些
值应该仍然高于 18V，不应启动或发出上面提到的电压水平报警。如果 LED 表明报警状态，或者启
动了 BACnet/Modbus 报警，或者观测到了低于 18V 的值，则应该检查接线。

-  检查 AVO:0 的值。此 BACnet 对象包含 3 个值：平均电压测量值，最高电压测量值和最低电压测量
值。此处最重要的值为最低电压测量值。此值表示驱动器运行期间测量的最低电压值。

故障排除
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