M UZivatelska pfirucka

Frekvenéni ménice iC2-Micro
1 Uvod

Tato uzivatelska prirucka poskytuje informace pro instalaci a uvedeni frekven¢niho ménice do provozu
nezbytné pro kvalifikovany persondl. Prectéte si pokyny a dodrzujte je, abyste pouzivali méni¢ bezpe¢nym
a profesionalnim zptsobem.

i

2 Bezpecnost
Vénujte zvlastni pozornost bezpec¢nostnim pokyntim a obecnym varovanim, abyste predesli riziku smrti,
vazného Urazu a poskozeni zafizeni nebo majetku.
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Zafizeni obsahujici elektrické soucasti nesmi byt likvidovéno spole¢né s domacim odpadem.
Musi byt shromazdéno samostatné v souladu s aktudlné platnou mistni legislativou.

VYSOKE NAPETI

Frekvencni ménice obsahuji vysoké napéti po pfipojeni k AC siti, stejnosmérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze.
NEUMYSLNY START

Kdyz je ménic pfipojen k el. siti, stejnosmérnému napéjeni nebo sdileni zatéze, motor se mlze kdykoli spustit

z ovlddaciho panelu, vstupt I/0, sbérnice Fieldbus nebo MyDrive® Insight.

DOBA VYBIJENI

Ménic¢ obsahuje kondenzatory DC meziobvodu, které mohou z(stat nabité, i kdyz ménic¢ neni napajen.

Vysoké napéti mlize byt pfitomno, i kdyz varovné kontrolky nesuviti.

- Zastavte motor, odpojte pfipojeni k el. siti, veSkeré motory s permanentnim magnetem a veskeré napajeni DC
meziobvodu véetné zéloznich baterii, zdrojd UPS a pfipojeni k jinym méni¢dim prostfednictvim DC meziobvodu.
- Pred provéddénim servisu nebo oprav pockejte, az se kondenzatory Uplné vybiji.

- Minimalni ¢ekaci doba je 4 minuty pro méni¢e MAO1c, MAO2¢c, MAO1a, MAO2a a MAO3a a 15 minut pro ménice
MAO4a a MAO5a.

3.5 Ridici svorky
« VSechny svorky pro fidici kabely jsou umistény pod krytem
svorek na predni strané ménice.
+ Na zadni strané krytu svorek naleznete pfehled fidicich
svorek a pfepinacu.
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Sundejte kryt svorek pomoci Sroubovéku, viz obrdzek 2.

SVODOVY PROUD
Svodové proudy ménice jsou vyssi nez 3,5 mA. Ujistéte se, Ze minimalni velikost ochranného vodice odpovida
mistnim bezpec¢nostnim predpisim pro zafizeni s vysokym dotykovym proudem.

3 Instalace
3.1 Mechanické rozméry

3 Vyska Sitka Hloubka |Montéazni otvory 2D
. Kryti [mm (palce)] [mm (palce)] |[mm (palce)]?| [mm (palce)] _
Sroubu

A A a B b C D
MAO1c | 150(59) | 216(8,5) | 140,4(55)|70(2,8) | 55(2,2) 143 (5,6) 4,5(0,18)
MAO2c | 176(6,9) | 232,2(9,1) | 150,5(5,9) | 75(3,0) | 59 (2,3) 157 (6,2) 4,5(0,18) A
MAO1a | 150(5,9) | 202,5(8,0) | 140,4(5,5) | 70(2,8) | 55(2,2) 158 (6,2) 4,5(0,18)
MAO2a | 186(7,3) | 240(94) |176,/4(6,9)| 75(3,0) | 59(2,3) 175(6,9) 4,5(0,18)
MAO3a |238,5(9,4)| 291(11,5) | 226(8,9) | 90(3,5) | 69(2,7) 200(7,9) 5,5(0,22)
MAO4a |292(11,5)|365,5(14,4) |272,4(10,7)[125(4,9)| 97 (3,8) | 244,5(9,6) 7,0(0,28)
MAO5a |335(13,2)|396,5(15,6) | 315(12,4) |165 (6,5)|140(5,5)| 248(9,8) 7,0(0,28) “e30bv012.10
Poznamka: (1) V¢etné oddélovaci desky. (2) Potenciometr na ovladacim panelu LCP vy¢niva z ménice 6,5 mm (0,26").

3.2 Volny prostor pro montaz
Tabulka 1: Minimalni volny prostor pro montaz

Minimalni volny prostor pro montaz [maximalni teplota 50 °C (122 °F)]
Nahofe a dole: 100 mm (3,9").

Konstrukéni velikost

Vsechny konstruké¢ni velikosti
MAO1a-MAO5a, MAO2c
MAO1c (pfirozené chlazeni)

Po stranach: 0 mm (0").
Po stranach: 0 mm (0" pro 40 °C (104 °F), 10 mm (0,39") a vice pro 50 °C (122 °F).

3.3 Pfipojeni k siti a k motoru

« Zapojte zemnici vodice do zemnici svorky.

« Pfipojte motor ke svorkdam U,V a W.

« Pfipojte sitové napajeni do svorek L1/L, L2 a L3/N (tfifazové) nebo L1/La L3/N
(jednofazové) a svorky dotahnéte.

« Pozadovany maximalni utahovaci moment naleznete na zadni strané krytu svorek.

3.4 Sdileni zatéze/Brzda

Tabulka 2: Pfipojeni do svorek
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-UDCa +UDC/+BR
-BRa +UDC/+BR

Sdileni zatéze
Brzda

+ Pro méni¢e MAOTa, MAO2a a MAO3a pouzijte kabel s doporu¢enym
konektorem (pIné izolované zasuvky a zastrcky Ultra-Pod FASTON,
521366-2, pfipojeni TE).

« U jinych konstrukénich velikosti pripojte vodice k pfislusné svorce
a utdhnéte je. Pozadovany maximalni utahovaci moment naleznete
na zadni strané krytu svorek.

- Dalsi informace ziskéte u spolec¢nosti Danfoss nebo v pfiru¢ce
projektanta ménice.

Obrazek 1: Instalace zemniciho
kabelu, sitovych vodict
a motorovych vodict

Mezi svorkami +UDC/+BR a -UDC se mize objevit stejnosmérné napéti az do hodnoty 850 V. Nejsou chranény proti zkratu.

+24V OUT

+10V OUT
G9.5.2
G953

COM RS 485

N RS 485
e30bv010.10
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Obrazek 3: Piehled fidicich svorek v konfiguraci PNP a podle tovarniho nastaveni (rezim regulace rychlosti)

3.6 Port RJ45 Port a zakon¢ovaci spina¢ RS485

Méni¢ ma port RJ45, ktery je kompatibilni

Port RJ45 (ON = RS485 ukonceno, OFF = rozpojeno)

Zakoncovaci spina¢ RS485

s protokolem Modbus 485.

Port RJ45 se pouziva pro pfipojeni:

« Externi ovlddaci panel (ovlddaci panel 2.0 OP2).
« Pocitacovy néstroj (MyDrive® Insight)
prostfednictvim volitelného adaptéru
(adaptér USB-C/RJ45 OAX00).

e30bv050.11
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Obrazek 4: Port RJ45 Port a zakoncovaci spina¢ RS485

- Port RJ45 podporuje stinény kabel CAT5e délky az 3 m, ktery se NEPOUZIVA k pfimému pfipojeni ménice k po¢itai.
V pfipadé nedodrzeni tohoto pravidla maze dojit k poskozeni pocitace.

- Pokud je méni¢ na konci komunika¢ni sbérnice, nastavte zakoncovaci spina¢ RS485 do polohy ON (ZAP).

- Kdyz je ménic¢ zapnuty, neovladejte zakoncovaci spina¢ RS485.

4 Programovani

Tabulka 3: Ovladaci tlacitka a potenciometr

4.1 Ovladaci panel
Ovladaci pane Nazev Funkce
e 2 (1) Pfepina mezi zobrazenim stavu
Hlavni displej ~ . .
o . a hlavnim menu. (2) Dlouhym
o) Dom0/Menu | _. . N .
2 stisknutim oteviete rychlé menu pro
‘ M ‘ % rychly odecet a Upravu parametrd.
— Slouzi k pfepinani stavu/skupiny
Stavové | e L- - i olir 11 Stavové  |Nahoru/Doli| parametri/cisel parametri
kontrolky LIT _rorle | | 0 e os: = kontrolky a k nastaveni hodnot parametrii.
Provozni WARN READY FAULT Doleva |Presune kurzor o 1 bit doleva.
kontrolky -1 m. Potencio- Prejde na predchozi krok ve strukture
. @ ~_A [ metr Zpét menu nebo zrudi nastaveni béhem
Domid/ || ladéni hodnot parametra.
Menu o oK Potvrzuje akci
Yy REM Délkovy/ otvrzuje akci.
Doleva N @ ?) LOC mistni Dalkovy/ |Pfepinani mezi reZimem dalkového
Zpét mistni ovladéni a mistnim rezimem.
gtopi @ @5/ @ start Start Spusti rne?if:vv mistnim rezivr'nu.
ese R:N Ston/Reset Zastavi méni¢ v mistnim rezimu,
A P nebo ho resetuje a odstrani chybu.
. ) Potencio- | 2MéniZddanou hodnotu, kdyz
Nahoru Dolt Kontrolka béhu ety je jako zadané hodnota zvoleny
Obrazek 5: Indikatory a ovladaci tlacitka potenciometr.
Tabulka 4: Stavové a provozni kontrolky
Nazev Funkce Nazev Funkce
MON | Sviti | Zobrazuje stav ménice. REV Sviti Ménic pracuje v opa¢ném sméru.
PGM | Sviti | Ménic je ve stavu programovani. Nesviti | Ménic pracuje ve sméru dopiedu.
TOR Sviti | Ménic pracuje v rezimu fizeni momentu. ST2 | Viz tabulka 6 Kontrolky riiznych nastaveni.
Nesviti | Méni¢ pracuje v rezZimu regulace rychlosti. WARN | Sviti trvale, kdyZz se vyskytne varovani.
Loc Sviti | Ménic pracuje v mistnim rezimu. READY | Trvale sviti, kdyz je ménic pfipraven.
Nesviti | Ménic pracuje v rezimu dalkového ovladéani.| FAULT | Blika pfi vyskytu chyby.

Tabulka 5: Kontrolky spusténi Tabulka 6: Kontrolky riznych nastaveni

Nazev Funkce ST2 Nesviti| Sviti | Blika |Rychle blika
Sviti | Ménic je v normélnim provozu. Aktivni sada parametr®” Sada 1|Sada2|Sada1| Sada2
Nesviti| Méni¢ se zastavil. Programovana sada parametrd® | Sada 1 |Sada 2|Sada 2| Sada1

RUN -
V procesu zastaveni motoru, nebo

méni¢ obdrzel prikaz RUN (BEH), ale
neposkytuje zadny frekvencni vystup.

Poznamka:
(1) Vyberte aktivni sadu parametr( v parametru P6.6.1 Aktivni sada parametru.
(2) Vyberte nastaveni programovani v parametru P6.6.2 Nastaveni programovdni.

Blika

4.2 Ovladéani pomoci ovladaciho panelu

Po zapnuti ménice stisknéte tlacitko Domti/Menu pro piepinani mezi zobrazenim stavu a hlavnim menu.
Pomoci tlacitek Nahoru/Doli vyberte polozky a vybér potvrdte tlacitkem OK.

Zobrazeni stavu Hlavni menu
(stavova kontrolka MON sviti) (stavova kontrolka PGM sviti) e30bv048.11
- — 7 - /0 ‘
‘ Nastaveni ‘ ‘ g1 P4.2.1.1 Typ motoru
;jg:gfy rF 5 Un_r:‘ Q1: Data motoru ‘
‘ (HZ)(|) ‘ ‘ l
< Motor s PM ‘
| Wstupni | | (0} IM motor [11SPM nebo [3] IPM
ystupni
frekvence | F r 56’8 l ‘
‘ (Hz) ‘ P4.2.2.1 Jmenovity vykon| | P4.2.2.3 Jmenovity proud
P4.2.2.2 Jmenovité napéti| | P4.2.2.5 Jmenovité otacky
P4.2.2.3 Jmenovity proud| | P4.2.3.7 Jmenovity
‘ Proud = ‘ ‘ P4.2.2.4 Jmenovita moment motoru
motoru |1 o u Rychly frekvence P4.2.4.1 Elektromotoricka
‘ (A) ‘ pHstup P4.2.2.5 Jmenovité otacky sila (BEMF) ‘
‘ P4.2.1.2 Pocet pdli P4.2.1.2 Pocet pdlt

~=
=

‘Moment r ‘ EH ‘ ‘
(Nm) E 0 ‘ '

‘ ‘ P4.2.1.3 Rezim AMA® ‘

|

P5.4.1 Vybér aplikace

‘ Napéti ‘ Whé l ‘
M C . vyber
Udc @5 2] {=\ ‘)" Qz aplikace *[20] Rezim regulace rychlosti
‘ (V) ‘ = [21] Rezim fizeni procesu ‘
[22] Rezim vicenasobné
‘ regulace rychlosti
‘ Vykon ~ ‘ [23] 3vodicovy fidici rezim ‘
T 24] Rezim fizeni momentu
ww [Po__ O | el
‘ ‘ P5.5.3.3 MaximélIni zddana hodnota ‘
B ‘ P5.5.3.4 Minimélni zadana hodnota
Zadana ‘ — 9 3 P5.5.4.2 Rampa 1, doba zrychleni
hodnota |~ n P P5.5.4.3 Rampa 1, doba zpomaleni ‘
(%)@ ! F E ‘ Q3: Ovladani P2.3.14 Max. vystupni frekvence
‘ ‘ Vsechny motoru P5.8.2 Maximalni otacky motoru
i parametry ‘
‘ 'Vla.stm ‘ ‘ W\ Skupina parametrq, 1. droven:
udaje na |:,— :|,—, l: - G1 Sit
displeji Lk r u G2 Konverze energie ‘
Tjednotka)“’ ‘ ‘ a DC meziobvod
Informace G3 Filtry a brzdny stfida¢
o udalostech G4 Motor ‘
At s G5 Aplikace
‘ Zpétna F,'J ,':,' ‘ ‘ [P I} G6 Udrzba a servis
vazba G8 Prizplsobeni ‘
‘(jednotka)‘m’ T; ‘ ‘ 41 G9 1/0

G10 Moznosti pripojeni ‘
L

Poznamka:

_ [

(1) Pouze mistnirezim. (2) Pouze rezim dalkového ovladani. (3) Stav se zobrazi pouze v pfipadé, Ze je pfislusna funkce zapnuta.
(4) Informace o provedeni AMA naleznete v kapitole Automatické prizptisobeni motoru (AMA). Pokud je parametr P5.4.3 Princip
ovldddni motoru nastaven na hodnotu [0] U/f, neni nutné provadét AMA.

Obrazek 6: Ovladani pomoci ovladaciho panelu
4.3 Automatické prizplsobeni motoru (AMA)

« Spusténim testu AMA v reZzimu VVC+ vytvoii méni¢ matematicky model motoru, ktery optimalizuje kompatibilitu
mezi ménicem a motorem a zlepsi tak vykon fizeni motoru.

+ U nékterych motord neni mozné provést kompletni verzi testu. V takovém pfipadé zvolte v parametru P4.2.1.3
Rezim AMA hodnotu [2] Zapnout omez. AMA.

« Test AMA se dokonci do 5 minut. K dosazeni nejlepsich vysledkd pouzijte nasledujici postup na studeném motoru.

Postup:
1. Nastavte udaje o motoru podle typového stitku motoru.
2.V pfipadé potieby nastavte délku motorového kabelu v parametru P4.2.1.4 Délka motorového kabelu.
3. Nastavte parametr P4.2.1.3 Rezim AMA na hodnotu [1] Zapnout kompl. AMA nebo [2] Zapnout omez. AMA.
Na hlavnim displeji se zobrazi zprava Spusténi AMA, viz obrdzek 7.
4. Stisknéte tlacitko Start. Test se spusti automaticky a po jeho dokonceni se zobrazi zprava na hlavnim displeji.
5. Po dokon¢eni testu AMA stisknéte libovolné tlacitko a vratte se do rezimu normalniho provozu.

AMA dokon¢eno

Spusténi AMA AMA je spusténo

Obrazek 7: Indikace stavu AMA

e30bv055.10
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5 Odstranovani problémua
Tabulka 7: Souhrn udalosti varovani a chyb

6 Specifikace

Tabulka 8: Sitové napajeni 1 x 100-120 V AC (normalni pfetizeni 150 % po dobu 1 minuty)

Maximalni vstupni proud

Frekvencni ménic

02A4

04A8

Typicky vykon na hiideli [kW (HP)]

0,37 (0,5)

1,1(1,5)

Konstrukéni velikost

MAO1c

MAO02c

Vystupni proud

Spojity (3 x 200-240 V) [A]

24

4,8

Prerusovany (3 x 200-240 V) [A]

3,6

72

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 19,2 24,8 33 42 34,7 41,2
Prerusovany (3 x 380-440 V) [A] 274 36,3 47,5 60 49 57,6
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 16,6 214 29 36 31,5 37,5
Prerusovany (3 x 440-480 V) [A] 23,6 30,1 41 52 44 53
Typ EMC filtru C2/C4

7 Okolni podminky
Trida ochrany IP20/otevieny typ (IP21/typ 1, volitelnd sada pro pfestavbu).

Max. velikost kabelu
(sitovy, motorovy) [mm*AWG]

4/10

Teplota pfi provozu

-20az55°C (-4 az 131 °F),-10az 50 °C (14 az 131 °F) bez odlehceni.

Maximalni vstupni proud

Teplota pfi skladovani/pfepravé

-25az65/70°C (-13 az 149/158 °F).

Spajity (1 x 100-120 V) [A]

11,6

25,6

Relativni vihkost

5-95%, bez kondenzace béhem provozu.

Pferusovany (1 x 100-120 V) [A]

17,4

384

Nadmofska vyska™

Bez odlehceni: 1 000 m (3 280 ft). S odlehcenim: 1 000 m (3 280 ft) az 4 000 m
(13 123 ft), odlehcete vystupni proud o 1 % na kazdych 100 m (328 ft).

Typ EMC filtru

c4

Tabulka 9: Sitové napajeni 1 x

200-240 V AC (normalni pretizeni 150 % po dobu 1 minuty)

Frekvencni ménic

02A2

04A2

06A8

09A6

Typicky vykon na hiideli [kW (HP)]

0,37 (0,5)

0,75 (1,0)

1,5 (2,0)

2,2(3,0)

Konstrukéni velikost

MAO1c

MAO1c

MAO02c

MAO02a

Vystupni proud

. Skladovani IEC 60721-3-1, tfida 1C2 (agresivni plyny), tfida 1511 (prach/pisek).
;Jr::ziei?énl' Preprava IEC 60721-3-2, tfida 2C2 (agresivni plyny), tfida 2S5 (prach/pisek).
Ovladani IEC 60721-3-3, tfida C4 (agresivni plyny), tfida 356 (prach/pisek).
. Skladovani IEC 60721-3-1, tfida TM11.
gl:;':::;f;e Preprava IEC 60721-3-2, tfida 2M4.
Ovladani IEC 60721-3-3, tfida 3M11.

Spojity (3 x 200-240 V) [A]

2,2

4,2

6,8

9,6

Prerusovany (3 x 200-240 V) [A]

33

6,3

10,2

14,4

Max. velikost kabelu
(sitovy, motorovy) [mm*AWG]

4/10

Maximalni vstupni proud

Spojity (1 x 200-240 V) [A]

6,1

11,6

18,7

26,4

Pferusovany (1 x 200-240 V) [A]

83

15,6

26,4

37

Poznamka: (1) Pokud jde o shodu s normou IEC 61800-5-1, vychozi maximalni nadmofska vyska je 2 000 m (6 562 ft). Pokud se misto instalace
nachazi v nadmoiské vysce 2 000 m (6 562 ft) az 4 000 m (1 3123 ft), obratte se na spolecnost Danfoss a pozédejte o dalsi informace.

8 EMC kompatibilita a délka motorového kabelu

+ Ménic s vestavénym EMC filtrem spliiuje limity vyzafovanych emisi tfidy C2.

+ Méni¢ bez vestavéného EMC filtru spliiuje poZadavky na emise $ifené vedenim/vyzafovanim ttidy C4.

+ Ménic je navrzen tak, aby pracoval s optimalnim vykonem v rdmci maximalnich délek motorového kabelu definovanych
v tabulce 14 Maximdini délka motorového kabelu.

Tabulka 13: EMC kompatibilita, délka motorového kabelu

Tabulka 14: Maximalni délka motorového kabelu

Typ EMC filtru

C1/c4

Tabulka 10: Sitové napajeni 3 x 200-240 V AC (normalni pietizeni 150 % po dobu 1 minuty)

Frekven¢ni ménic

02A4

04A2 07A8

11A0

15A2

24A2

31A0

46A2

Typicky vykon na hiideli (kW (HP)]

0,37 (0,5)

0,75 (1,0)

1,5 (2,0)

2,2(3,0) | 3

,7 (5,0)

5,5(7,5)

7,5(10)

11(15)

Konstrukéni velikost

MAO1a

MAO1a MAO2a

MAO3

a MAO3a

MAO4a

MAO4a

MAO5a

Vystupni proud

Spojity (3 x 200-240 V) [A]

24

4,2 7,8

11,0

15,2

24,2

31,0

46,2

Pferusovany (3 x 200-240V) [A]

3,6

6,3 11,7

16,5

22,8

36,3

46,5

69,3

Max. velikost kabelu
(sitovy, motorovy) [mm*/AWG]

4/10

16/6

Maximalni vstupni proud

Spajity (3 x 200-240 V) [A]

3,8

6,7 12,5

17,7

24,3

33,0

42,0

42,0

Prerusovany (3 x 200-240 V) [A]

57

83 18,8

26,6

353

49,5

63,0

63,0

Typ EMC filtru

c4

Tabulka 11: Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC (normalni pietizeni 150 % po dobu 1 minuty)

Frekven¢ni ménic

01A2

02A2

03A7

05A3

07A2

09A0

Typicky vykon na hiideli (kW (HP)]

0,37 (0,5)

0,75 (1,0)

1,5(2,0)

2,2(3,0)

3,0 (4,0)

4,0 (5,5)

Konstrukéni velikost

MAO1a

MAO1a

MAO1a

MAO2a

MAO2a

MAO2a

Vystupni proud

Spojity (3 x 380-440 V) [A]

1,2

2,2

3,7

53

7,2

9,0

Pferusovany (3 x 380-440V) [A]

1,8

33

56

8,0

10,8

13,7

Spojity (3 x 440-480 V) [A]

1,1

2,1

34

4,8

6,3

8,2

Prerudovany (3 x 440-480 V) [A]

1,7

32

5,1

7,2

9,5

12,3

Max. velikost kabelu
(sitovy, motorovy) [mm*AWG]
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Maximalni vstupni proud

Spojity (3 x 380-440 V) [A]

19

3,5

59

8,5

11,5

14,4

Prerusovany (3 x 380-440 V) [A]

2,6

4,7

8,7

12,6

16,8

20,2

Spojity (3 x 440-480 V) [A]

1,7

3,0

51

73

9,9

12,4

Pferusovany (3 x 440-480 V) [A]

23

4,0

7,5

10,8

14,4

17,5

Typ EMC filtru

C2/C4

MéniE , Max. délka motorového kabelu (stinény), pfi 4 kHz L.
s integrovanym Maximalni délka Stinéné 50 m (164 ft)
EMC filtrem C1 (Sifené vedenim) C2 (sifené vedenim) .
motorového
1% 200-240V AC 5m (16,4 ft) - kabelu Nestindné 75 m (246 )
3 x400-480V AC - 15 m (49,2 ft)
9 Pojistky a jistice
Bez rozvadéce Skin
iC2-Micro i M ey
Pojistka v souladu s UL s::ff:;tas& Jisti¢ UL Jisti¢ CE
Velikost Minimalni
ABB MS165 Eaton i i
kW (HP) RK1 T CcC gG Maximalni Maximalni testm:ja'c!ho objen:jv M
Groveii vypnuti | Groven vypnuti {ozyli ecvewk [ﬁzva ece
Standardni poruchovy Vvyska X sitka
proud SCCR 5kA 5kA 5kA 5kA 5kA E( hloszlia])]
Vysoky poruchovy _ _ m _ mm {palce,
proud SCCR 100 kA 65 kA
1x100-120V AC
0,37 (0,5) 25A 25A 25A PKZM4-25 | 500 x 400 x 260
19,7 x15,7x10,2 52
1,1(1,5) 35A 50A 42A PKZM4-50 [(19.7 X157 x10,2)
1x200-240V AC
0,37-0,75 (0,5-1,0) 25A 25A 25A PKZM4-25
500 x 400 x 260
1,5(2,0) 35A 35A 32A PKZM4-32 (197 % 15.7 X 10,2) 52
2,2(3,0) 40 A 50A 42A PKZM4-50
3 x200-240V AC
0,37-0,75 (0,5-1,0) 15A 16 A 16 A PKZMO-16
500 x 400 x 260
1,5(2,0) 30A 32A 32A PKZM4-32 (197 % 15.7 X 10,2) 52
2,2-3,7 (3,0-5,0) 40A 40A 42 A PKZM4-40
5,5-7,5(7,5-10) 60 A 63A 65A PKZM4-63 | 800 x 400 x 300
96
11(15) 60 A 80A 80A NZMN1-A80((31,5x 15,7 x 11,8)
3 X 380-480V AC
0,37-1,5(0,5-2,0) 15A 16 A 16 A PKZMO0-16
2,2-4,0 (3,0-5,5) 30A 40A 32A PKZM4-32 | 200 x 400 x 260 52
(19,7 x 15,7 X 10,2)
5,5-7,5(7,5-10) 40 A 40 A 42 A PKZM4-40
11-15 (15-20) 60 A 63 A 65A PKZM4-63 | 800 x 400 x 300 %
18,5-22 (25-30) 60 A 80 A 80A  |NZMN1-A80[(31,5X 157 x11,8)

Tabulka 12: Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC (normalni pietizeni 150 % po dobu 1 minuty)

Frekven¢ni ménic

12A0

15A5

23A0

31A0

37A0

43A0

Typicky vykon na hiideli (kW (HP)]

5,5(7,5)

7,5(10)

11(15)

15(20)

18,5 (25)

22(30)

Konstrukéni velikost

MAO3a

MAO3a

MAO4a

MAO4a

MAO5a

MAO5a

Vystupni proud

Spojity (3 x 380-440 V) [A]

12

15,5

23

31

37

43

Prerusovany (3 x 380-440V) [A]

18

23,5

34,5

46,5

55,5

64,5

Spojity (3 x 440-480 V) [A]

"

14

21

27

34

40

. . Varo- Zablo- .
Cislo | Popis vani |Chyba|,oue s Pfi¢ina
Signél na svorce 33 nebo 34 ¢ini méné nez 50 % hodnoty nastavené
2 Chyba pracovni nuly X X _ v parametru P9,'5'2'3 Svorka 33, nizké napéti, parametn{ P?'5'2'5, )
Svorka 33, maly proud, parametru P9.5.3.3 Svorka 34, nizké napéti
nebo parametru P9.5.3.5 Svorka 34, maly proud.
3 Bez motoru X X - K vystupu ménice nebyl pfipojen zadny motor.
4 Vypadek faze® X X X Na strané papéjerjlichybifzvézle, nebo je nesymetrie napéti pfilis vysoka.
Zkontrolujte napéjeci napéti.
7 Prepéti v meziobvodu® X X - Napéti DC meziobvodu pfesahuje limit.
s Podpéti v meziobvodu® X X B Stejnosmverlne nalpeFl mezpbvodwe nizsi nez mezni hodnota
upozornéni na nizké napéti.
9 Pretizeni sti. X X - Vice nez 100% zatizeni po pfilis dlouhou dobu.
10 Pretizeni ETR motoru X X - Motor je piilis horky kvUli vice nez 100% zatizeni po pfilis dlouhou dobu.
1 Tepelné pretizeni motoru | X X _ Tejr_r)lstor rjebo pripojeni termistoru bylo odpojeno, nebo je motor
piili$ horky.
Moment prekracuje hodnotu nastavenou v parametru P5.10.1
12 | Mezni hodnota momentu| X X - Momentovy limit motoru nebo v parametru P5.10.2 Momentovy limit
regenerativniho rezimu.
Byl prekrocen 3pickovy proud sttidace. Pokud je tato chyba nahlasena
13 Nadproud X X X pfi zapnuti, zkontrolujte, nejsou-li napéjeci kabely omylem zapojeny
do svorek motoru.
14 | Zemni zkrat X X Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi.
16 | Zkrat - X X | Zkrat v motoru nebo na svorkach motoru.
17 Prodleva fidiciho slova X X - Zadna komunikace s méni¢em.
18 Chyba pfi startu - X - Muze se jednat o zablokovany motor.
25 | Zkrat brzdného rezistoru | - X X | Vbrzdném rezistoru je zkrat, funkce brzdy je tudiz odpojena.
Vykon dodavany brzdnému rezistoru béhem poslednich 120 s prekrocil
26 | Pretizeni brzdy X X - | mezni hodnotu. Napravy: SniZeni brzdné energie prostfednictvim
nizsich otacek nebo del3i doby rozbéhu nebo dobéhu.
Zkrat brzdného IGBT/ V brzdném tranzistoru je zkrat a funkce brzdy je tudiz odpojena.
27 A PN - X X
brzdného stridace
28 | Kontrola brzdy - X X Brzdny rezistor neni pfipojen/nepracuje.
30 | VypadekfazeU - X X | Chybi motorova faze U. Zkontrolujte fazi.
31 Vypadek faze V - X X Chybi motorova faze V. Zkontrolujte fazi.
32 Vypadek faze W - X X Chybi motorova faze W. Zkontrolujte fazi.
Toto varovéni/chyba je aktivni pouze tehdy, kdyz je napéjeci napéti
36 P h -, X X meénice nizsi nez hodnota nastavena v parametru P2.3.7 Limit requldtoru
orucha napaj. - vykonové ztrdty a parametru P2.3.6 Akce pti ztrdté vykonu NENI nastaven
na hodnotu [0] Bez funkce.
38 | Vnitinizavada - X X Obratte se na mistniho dodavatele.
40 Pretizeni sv. 15 X - - Zkontrolujte zatéz pfipojenou ke svorce 15 nebo odstrante zkratové spojeni.
46 Chyba napéti budice hradla| - X X -
47 | N.nap. (24V) X X X | Mohlo dojit k petizeni zdroje 24 V DC.
50 Kalibrace AMA se nepodafila| - X - Doslo k chybé kalibrace.
51 AMA Unom/Inom - X - Chybné nastaveni napéti motoru nebo proudu motoru.
52 AMA low Inom - X - Proud motoru je pfilis maly. Zkontrolujte nastaveni.
53 AMA - prilis velky motor - X - Motor je pfilis velky na to, aby bylo mozno provést test AMA.
54 | AMA - piili$ maly motor - X - | Motor je pfilis maly na to, aby bylo mozno provést test AMA.
55 AMA, rozsah par. _ X _ Hodnoty parametru moltoru jsou mimo pfipustny
rozsah. AMA se nespusti.
56 AMA - preruseni - X - Test AMA byl prerusen.
57 | AMA - ¢asovy limit - X - |-
58 | AMA - vnitini - X - Obratte se na mistniho dodavatele.
59 | Proudové omezeni X X - Méni¢ je pretizeny.
60 | Externizablokovani - X - Bylo aktivovano externi zablokovani.
61 Chyba zp. v. X X - _
Nizka hodnota pro Skute¢nd hodnota proudu motoru nepiesahla v casovém
63 . - X - : o« s -
mechanickou brzdu intervalu zpozdéni startu proud uvolnéni brzdy.
69 | Teplota vykonové karty X X | Vypinaci teplota vykonové karty piekrocila horni mez.
80 | Inicializace ménice - X - Viechna nastaveni parametr( byla inicializovana na vychozi nastaveni.
Objevuje se v sitich IT, kdyz frekven¢ni ménic volné dobiha
a stejnosmeérné napéti je vyssi nez 830 V pro 400V ménice a 425V
87 | Automaticka DC brzda X - - | pro 200V ménice. Motor spotiebovéavé energii ze stejnosmérného
meziobvodu. Tuto funkci Ize zapnout nebo vypnout v parametru
P2.3.13 Automatické DC brzdéni.
95 | Zjisténa ztrata zatizeni X X - -
99 | Zablokovany rotor - X - Rotor je zablokovany.
126 | Otaceni motoru - X - Motor s permanentnim magnetem se pfi testu AMA otaci.
Zpétné indukované napéti Zpétna elektromotoricka sila motoru s permanentnim magnetem
127 Sy . X - - S vex : <
(BEMF) je prilis vysoké je pred spusténim piilis velka.
Err. 89 | Pouze ke cteni - - - Parametry nelze zménit.
Err. 95 | Ne béhem chodu - - - Parametry Ize ménit pouze pfi zastaveném motoru.
Tato chyb. brazi, kdyz Zijete chybné hesl &
Err.96 | Heslo odmitnuto ~ ~ B ato chyba se zobrazi, kdyz pouzijete chybné heslo pro zménu

parametru chranéného heslem.

Prerusovany (3 x 440-480 V) [A]

16,5

21,3

31,5

40,5

51

60

Poznamka: (1) Tyto chyby mohou byt zplisobeny zkreslenim sité.

Max. velikost kabelu
(sitovy, motorovy) [mm*AWG]

4/10

16/6

Poznamka: (1) Zkratova odolnost frekvenénich ménica iC2-Micro do 15 kW (20 HP) je pfi

ochrané typu E CMC 65 kA, a u ménicd 18,5 kW (25 HP) a 22 kW (30 HP) je to 50 kA.

10 Technicka dokumentace
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