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Convertizoare de frecventa iC2-Micro 130R1215

1 Introducere

Acest ghid de operare ofera informatiile necesare personalului calificat pentru instalarea si punerea in functiune

a convertizorului de frecventa. Cititi si respectati instructiunile pentru a utiliza convertizorul de frecventa in conditii
de sigurantd si in mod profesional.

ﬁ Nu aruncati echipamentul ce contine piese electrice impreuna cu gunoiul menajer.
Colectati-l separat in conformitate cu legislatia locala in vigoare in prezent.

2 Siguranta
Pentru a evita riscul de deces, vatamare corporala grava si de deteriorare a echipamentului sau de pagube materiale,
acordati o atentie deosebita instructiunilor de siguranta si avertismentelor generale.

TENSIUNE RIDICATA
Convertizoarele de frecventa au tensiune ridicatd cand sunt conectate la reteaua de alimentare de c.a.,
la sursa de alimentare in c.c. sau la distribuirea de sarcina.

PORNIRE ACCIDENTALA

Motorul poate porni de la panoul de comanda, de la intrarile I/O, de la magistrala de comunicatie sau de la MyDrive®
Insight in orice moment, atunci cand convertizorul de frecventa este conectat la reteaua de alimentare de c.a., la sursa
de alimentare in c.c. sau la distribuirea sarcinii.

TIMP DE DESCARCARE

Convertizorul de frecventa include condensatoare in circuitul intermediar, care pot ramane incarcate chiar si atunci cand
convertizorul de frecventa nu este alimentat. Poate exista tensiune inalta chiar si atunci cand indicatoarele luminoase

de avertizare sunt stinse.

- Opriti motorul, deconectati reteaua de alimentare de c.a. si motoarele cu magneti permanenti si decuplati sursele de
alimentare ale circuitului intermediar, inclusiv bateriile de rezerva, conexiunile UPS si conexiunile circuitului intermediar
catre alte convertizoare de frecventa.

- Lasati condensatorii sa se descarce complet si masurati inainte de a efectua orice lucrdri de intretinere sau de reparatie.
- Timpul de asteptare minim este de 4 minute pentru convertizoarele de frecventa MAO1¢c, MAO2¢c, MAO1a, MAO2a

si MAO3a si de 15 minute pentru convertizoarele de frecventd MAO4a si MAO5a.

CURENT DE DISPERSIE

Curentii de dispersie de la convertizorul de frecventa depésesc 3,5 mA. Asigurati-va ca dimensiunea minima

a conductorului de impamantare este conforma cu reglementérile locale privind siguranta pentru echipamentele
cu curent de inalta tensiune.

3 Instalarea
3.1 Dimensiunile mecanice

X i inélgime Latime Adancime | Orificii de fixare 2D
Dlmensuine [mm (in)] [mm (in)] [mm (in)]@ [mm (in)] .

carcasa

A A a B b C D

MAO1c | 150(59) | 216(8,5) | 140,4(55)| 70(2,8) | 55(2,2) 143 (5,6) 4,5(0,18)

MAO2c | 176(6,9) | 232,2(9,1) | 150,5(5,9) | 75(3,0) | 59(2,3) 157 (6,2) 4,5(0,18) aA

MAO1a | 150(5,9) | 202,5(8,0) | 140,4(5,5) | 70(2,8) | 55(2,2) 158(6,2) 4,5(0,18)

MAO2a | 186(7,3) | 240(94) |176/4(6,9)| 75(3,0) | 59(2,3) 175 (6,9) 4,5(0,18)

MAO3a [238,5(9,4)| 291 (11,5) 226 (8,9) | 90(3,5) | 69(2,7) 200(7,9) 5,5(0,22)

MAO4a |292(11,5)|365,5(14,4) |272,4(10,7)[ 125 (4,9) | 97 (3,8) | 244,5(9,6) 7,0(0,28) -

MAO5a |335(13,2) [396,5(15,6) | 315(12,4) | 165 (6,5) | 140 (5,5) | 248(9,8) 7,0(0,28) ” e30bv012.10

Nota: (1) Inclusiv placa de cuplaj. (2) Potentiometrul de pe panoul de comanda local se extinde cu 6,5 mm (0,26 in) fata de convertizorul de frecventa.

3.2 Distanta de montare

Tabelul 1: Distanta minima de montare

Dimensiune carcasa Distanta minima de montare [temperatura maxima 50 °C (122 °F)]

Toate dimensiunile de carcasa | Sus sijos: 100 mm (3,9 in).
MAO1a - MAO5a, MAO2c

MAO1c (racire naturala)

Laterale: 0 mm (0 in).
Laterale: 0 mm (0 in) pentru 40 °C (104 °F), 10 mm (0,39 in) si peste pentru 50 °C (122 °F).

3.3 Conectarea la reteaua de alimentare si la motor

» Montati conductorii de impamantare la borna de impamantare.

« Conectati motorul la bornele U, V si W.

+ Montati alimentarea de la retea la bornele L1/L, L2 i L3/N (trifazat) sau L1/L si L3/N
(monofazat) si strangeti.

« Pentru cuplul maxim de insurubare necesar, consultati partea din spate a capacului
de protectie a bornelor.

3.4 Distribuirea sarcinii/frana
Tabelul 2: Borne de conectare

e30bv011.10

Distribuire de sarcina -UDCsi +UDC/+BR
Frana -BR si +UDC/+BR

« Pentru convertizoarele de frecventd MAO1a, MA0O2a si MAO3a, cablati cu conectorul 4
recomandat (prize si fise FASTON Ultra-Pod complet izolate, 521366-2, conectivitate TE).

« Pentru alte dimensiuni de carcasa, montati firele la borna corespunzatoare si strangeti.
Pentru cuplul maxim de insurubare necesar, consultati partea din spate a capacului
de protectie a bornelor. de impamantare, a retelei de

« Pentru mai multe detalii, contactati Danfoss sau consultati Ghidul de proiectare alimentare si a conductorilor
al convertizorului de frecventa. motorului

llustratia 1: Montarea cablului

Intre bornele +UDC/+BR si -UDC pot si apara tensiuni de pana la 850 V c.c. Fira protectie la scurtcircuit.

3.5 Bornele de control e
(o)}
«Toate bornele cablurilor de comanda sunt pozitionate sub capacul S
de protectie a bornelor de pe panoul frontal al convertizorului de frecventa. 3
. . o
« Pentru prezentarea bornelor de control si a comutatoarelor, consultati 2
partea din spate a capacului de protectie a bornelor.
Indepartati capacul de protectie a bornelor cu ajutorul unei surubelnite;
consultati ilustratia 2. o < .
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llustratia 3: Prezentarea generala a bornelor de control in configuratia PNP cu setarile din fabrica (Modul control viteza)
3.6 Portul RJ45 si comutatorul
de terminatie RS485

Convertizorul de frecventa are un port RJ45
conform cu protocolul Modbus 485.

Comutator terminatie RS485
Port RJ45 (PORNIT=RS485 terminat, OPRIT=Deschis)

e30bv050.11

Portul RJ45 este utilizat pentru a conecta:

« Panoul de comanda extern (Panou de comanda 2.0 OP2).
« Instrumentul pentru PC (MyDrive® Insight)

prin intermediul unei optiuni de adaptor

(Adaptor rapid USB-C/RJ45 OAX00).

llustratia 4: Portul RJ45 si comutatorul de terminatie RS485

- Portul RJ45 acceptd pana la 3 m (9,8 ft) de cablu ecranat CAT5e care NU este utilizat pentru conectarea directa

a convertizorului de frecventa la un computer. Nerespectarea acestei indicatii va cauza deteriorarea computerului.
~In cazul in care convertizorul de frecventa se afla la capatul magistralei de comunicatie, setati comutatorul

de terminatie RS485 in pozitia ON (Pornit).
- Nu actionati comutatorul de terminatie R5485 cand convertizorul de frecventa este pornit.

4 Programarea Tabelul 3: Butoane de operare si potentiometru

4.1 Panou de comanda Denumire Functie
o (1) Comuta intre afisajul de stare
o - Acasa/ si meniul principal. (2) Apasati lung
Afisaj principal o Meniu pentru a accesa meniul rapid pentru
@ citirea si editarea rapida a parametrilor.
a Comutd starea/grupul de parametri/
] Sus/Jos numerele parametrilor si regleaza
,_ — valorile parametrilor.
Indicatori | MON| @ 02~ Indicatori A - ’ A
de stare ~| [ %M . '. '- -' ERT] | REV=—— 1 ctare Stanga Muté cursorul cu 1 bit spre stanga.
= [ -t LIty o|ST2 = N N N N
Indicatori de Navigheaza la pasul anterior din
¢ WARN READY FAULT N . structura meniului sau anuleaza
fi P o "
unctionare a = » Potentio- Inapoi setarea in timpul reglarii valorilor
metru arametrilor.
Acasd/ —N i
Meniu Tl oK OK Confirmd operatiunea.
. v REM Ladistantd/ | La distanta/ | Comuta intre modul la distanta
stanga N @ <? LoC Local Local si modul local.
/ Tnapoi Pornire Porneste convertizorul de frecventa
i / i .
Rgs’;rtgfe/ \j @ Pornire in modul local : -
o Oprire/ Opreste convertizorul de frecventd
RN Resetare | in modul local sau il reseteazd pentru
I a sterge o eroare.
Sus Jos Indicator de functionare Modifica valoarea de referintd atunci
X . . Potentiometru| cand valoarea de referinta este
llustratia 5: Indicatori si butoane de operare selectatd ca potentiometru.

Tabelul 4: Indicatori luminosi de stare si de functionare

Denumire Functie Denumire Functie
MON Aprins | Indica starea convertizorului de frecventa. Aprins|Convertizorul de frecventa se deplaseaza in sens invers.
PGM Aprins | Convertizorul de frecventd se afla in starea de programare. Rev Stins |Convertizorul de frecventa se deplaseaza in directia inainte.
o Aprins | Convertizorul de frecventa functioneaza in modul cuplu. ST2 Consultati Tabelul 6 Indicatori luminosi pentru configuratii multiple.

Stins | Convertizorul de frecventa functioneaza in modul viteza.| WARN | Lumineaza continuu cand apare un avertisment.

Aprins | Convertizorul de frecventa functioneaza in modul local.| READY | Lumineaza continuu cand convertizorul de frecventa este pregatit.

LoC

Stins | Convertizorul de frecventa functioneazd in modul ladistanta.|  FAULT | Clipeste atunci cand apare o eroare.

Tabelul 5: Indicatori luminosi de functionare Tabelul 6: Indicatori luminosi pentru configuratii multiple

Denumire Functie ST2 Stins Aprins Intermitent Interm_i‘tient
Aprins Convertizorul de frecventa se afla fap!
P in stare de functionare normala. Configurare activa” | Configurare 1| Configurare 2 | Configurare 1|Configurare 2
Stins Convertizorul de frecventa s-a oprit. Configurare
RUN = >
in procesul de oprire a motorului; de programare® Configurare 1| Configurare 2 | Configurare 2| Configurare 1
sau convertizorul de frecventa .
Intermitent|a primit o comanda de RUN Nota:

(FUNCTIONARE), dar nicio iesire (1) Selectati configurarea activa in parametrul P6.6.1 Configurare activd.
de frecventa. (2) Selectati configurarea de programare in parametrul P6.6.2 Configurare programare.

4.2 Functionarea cu panoul de comanda
Dupd pornirea convertizorului de frecventd, apasati butonul Acasa/Meniu pentru a comuta intre afisajul de stare si meniul
principal. Utilizati butoanele sus/jos pentru a selecta elementul dorit si apasati butonul OK pentru a confirma selectia.

Afisarea starii Meniu principal

(Indicatorul de stare MON este aprins) (Indicatorul de stare PGM este aprins) e30bv048.11
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‘ V) ‘ = [21] Mod control proces ‘
[22] Mod control viteza multipla

‘ [23] Mod control cu 3 fire

[24] Mod control cuplu ‘

S P 0|
| |

P5.5.3.3 Referinta maxima

P5.5.3.4 Referinta minima ‘

a P5.5.4.2 Timp accelerare rampa 1
! 3 P5.5.4.3 Timp decelerare rampa 1

‘ Referinta ]
(%)@ EE Q3 Control P2.3.14 Frecventa max. de iesire
‘ ‘ ‘ Toti " motor P5.8.2 Limitd superioara vitezé motor
Afisare ‘ parametrii Grup de parametri nivelul 1: ‘
> G1 Retea
ersona- [ ‘ PARr > .
P lizata Lr [l' EQ G2 Conversie putere ‘
(Unitate)® ‘ si circuit intermediar
‘ nitate ‘ Informatii G3 Filtre si chopper de franare
evenimente G4 Motor ‘
‘ Reactie ‘ ‘ T G5 Aplicatie
(Unitaté)‘”‘” Fh 0 I nfo G6 Intretinere si service
T T G8 particularizare
‘ ‘ ‘ G9 1/0
G10 Conectivitate ‘
L _
Nota: (1) Doar modul local. (2) Doar modul la distanta. (3) Starea este afisatd numai atunci cand functia corespunzatoare este activata.

(4) Pentru rularea AMA, consultati capitolul Adaptarea automatd a motorului (AMA). Daca parametrul P5.4.3 Principiul de control
al motorului este setat la [0] U/f, nu este necesara rularea AMA.

llustratia 6: Operarea cu panoul de comanda

4.3 Adaptarea automata a motorului (AMA)

« Prin rularea AMA in modul VVC+, convertizorul de frecventa construieste un model matematic al motorului pentru
a optimiza compatibilitatea intre convertizorul de frecventa si motor, imbunétatind astfel controlul motorului.
« Este posibil ca anumite motoare si nu poata rula versiunea complets a acestui test. In acest caz, selectati
[2] Activare AMA redusd in parametrul P4.2.1.3 Mod AMA.
+ AMA se finalizeaza in 5 minute. Pentru a obtine cele mai bune rezultate, executati urmatoarea procedura pe un motor rece.

Procedura:
1. Setati datele motorului conform placutei de identificare a motorului.
2. Daca este necesar, setati lungimea cablului de motor in parametrul P4.2.1.4 Lungime cablu motor.
3. Setati [1] Activare AMA completd sau [2] Activare AMA redusd pentru parametrul P4.2.1.3 Mod AMA;
afisajul principal va afisa To start AMA (Pornire AMA); consultati ilustratia 7.
4. Apasati butonul Pornire, testul ruleaza automat, iar afisajul principal indicd momentul finalizarii acestuia.
5. Dupa finalizarea AMA, apasati orice buton pentru a iesi si a reveni la modul de functionare normala.

AMA ruleaza AMA s-a incheiat
llustratia 7: Indicatori de stare AMA

Pentru a porni AMA

e30bv055.10
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5 Depanarea

Tabelul 7: Lista evenimentelor de avertisment si eroare

6 Specificatii

Tabelul 8: Retea de alimentare 1 x 100 - 120 V c.a. (Suprasarcina normala 150% timp de 1 minut)

Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 19,2 24,8 33 42 34,7 41,2
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 274 36,3 47,5 60 49 57,6
Continuu (3 X 440 - 480 V) [A] 16,6 214 29 36 31,5 37,5
Intermitent (3 x 440 - 480 V) [A] 23,6 30,1 41 52 44 53
Tip de filtru EMC C2/C4

7 Mediul ambiant

Protectie nominala IP20/tip deschis (set de conversie IP21/tip 1 ca optiune).

Temperatura de functionare -20 pana la 55 °C (-4 pana la 131 °F), -10 pana la 50 °C (14 pana la 131 °F) fara devaluare.

Temperatura de depozitare/transport -25 pand la 65/70 °C (-13 péand la 149/158 °F).

Umiditate relativa 5-95%, fara condens in timpul functionarii.

Fara devaluare. 1.000 m (3.280 ft). Cu devaluare: 1.000 m (3.280 ft) pana la 4.000 m

Convertizor de frecventa 02A4 04A8
Putere caracteristica la arbore [kW (CP)] 0,37 (0,5) 1,1(1,5)
Dimensiune carcasa MAOQ1c MAO2c
Curent de iesire

Continuu (3 x 200 - 240 V) [A] 24 4,8
Intermitent (3 x 200 - 240 V) [A] 3,6 7.2
Dimensiune maxima cablu

(Retea de alimentare, motor) [nm¥AWG] 4/10

Curent maxim de intrare

Continuu (1 x 100 - 120 V) [A] 11,6 25,6
Intermitent (1 x 100 - 120 V) [A] 17,4 384
Tip de filtru EMC c4

Tabelul 9: Retea de alimentare 1 x 200 - 240 V c.a. (Suprasarcina normala 150% timp de 1 minut)

T H (1)
Altitudine (13.123 ft), devaluarea curentului de iesire cu 1% la fiecare 100 m (328 ft).
Depozitare IEC 60721-3-1, clasa 1C2 (gaze agresive), clasa 1511 (praf/nisip).
Nivel de Transport IEC 60721-3-2, clasa 2C2 (gaze agresive), clasa 2S5 (praf/nisip).

contaminare

Functionare IEC 60721-3-3, clasa C4 (gaze agresive), clasa 356 (praf/nisip).

Depozitare IEC 60721-3-1, Clasa TM11.
IEC 60721-3-2, Clasa 2M4.

IEC 60721-3-3, Clasa 3M11.

Conditii

mecanice Transport

Functionare

Nota: (1) In ceea ce priveste conformitatea cu IEC 61800-5-1, altitudinea maxima implicita este de 2.000 m (6.562 ft). Daca locul de instalare
se afla la o altitudine intre 2.000 m (6.562 ft) 5i 4.000 m (13.123 ft), contactati Danfoss pentru informatii suplimentare.

8 Compatibilitatea EMC si lungimea cablului de motor

« Convertizorul de frecventa cu filtru EMC incorporat indeplineste limitele de emisii radiate clasa C2.
- Convertizorul de frecventa cu filtru EMC neincorporat indeplineste cerintele clasa C4 privind emisiile conduse/radiate.
- Convertizorul de frecventa este proiectat sa functioneze cu performante optime cu lungimile maxime ale cablului

de motor definite in Tabelul 14 Lungimea maximd a cablului de motor.

Tabelul 13: Lungimea cablului de motor pentru compatibilitate EMC  Tabelul 14: Lungimea maxima a cablului de motor

Convertizor de Lungime maxima cablu motor (ecranat), la 4 kHz
frecventa cu filtru Ecranat 50 m (164 ft)
EMC incorporat C1 (condus) C2 (condus) Lungime maxima
cablu motor
1% 200-240V ca. 5 16,4 ft; -
ca m{ ) Neecranat 75 m (246 ft)
3Xx400-480Vca. - 15 m (49,2 ft)
9 Sigurantele fuzibile si intrerupatoarele
Fara cabinet Cabinet
iC2-Micro Sigurantd conforma Siguranta | Intrerupator |intrerupator
cu standardele UL CE conform UL | conform CE
ABB MS165 Nivel maxim Dim.enSiune Vo'lu.m
kW (hp) RK1 T J cc 9G Nivel maxim dedecuplare | cabinet de testare | minim
de decuplare Eaton [Indltime x cabinet [I]
Curent de avarie Latime x
standard SCCR 5 kA SkA 5 kA 5kA 5kA  |Adancime
Carentd - [mm (in)]
uren e avarie
ridicat SCCR - 100kA - 65 kAt -
1x100-120Vc.a.
0,37 (0,5) 25A 25A 25A PKZM4-25 500 x 400 X 260 )
5
11015 35A 50A 42 PKzMa-s | (197 % 157x102)
1x200-240Vc.a.
0,37-0,75(0,5-1,0) 25A 25A 25A PKZM4-25
500 x 400 x 260
1520 35A 35A 32A PKZM4-32 | (197x157x102)| 52
2,2(3,0) 40A 50A 42A PKZM4-50
3x200-240V c.a.
0,37-0,75(0,5-1,0) 15A 16 A 16A PKZMO-16
500 x 400 x 260
1520 30A 32A 32A PKZM4-32 | (197x157x102)| 52
2,2-3,7(3,0-5,0) 40 A 40 A 42 A PKZM4-40
55-7,5(75-10) 60 A 63 A 65A PKZM4-63 800 X 400 X 300 %
11(15) 60 A 80A 80 A NZMN1-Ag0 | 31.5% 15,7 x 11,8)
3x380-480Vca.
0,37-1,5(0,5-2,0) 15A 16 A 16 A PKZMO0-16
500 x 400 x 260
2,2-4,0(3,0-5,5) 30A 40 A 32A PKZM4-32 (19,7 %157 x 10,2) 52
55-7,5(75-10) 40 A 40 A 42 A PKZM4-40
11-15(15-20) 60 A 63 A 65A PKZM4-63 800 x 400 x 300 %
18,5-22 (25 -30) 60 A 80A 80A | NZMN1-ago | 312X 157 x118)

. . Avertis- Deconec- .
Numar | Descriere ment |Eroare éféi;rue Cauza
Semnalul de pe borna 33 sau 34 este mai scazut decat 50% din valoarea
P Eroare valoare zero X X _ |configurata in param§trul P9.5.2.3 T33 Tensiune scdzuté, parar{)etn{l
P9.5.2.5 T33 Curent scdzut, parametrul P9.5.3.3 T34 Tensiune scdzutd
sau parametrul P9.5.3.5 T34 Curent scdzut.
3 Fara motor X X — | Nu este conectat niciun motor la iesirea convertizorului de frecventa.
. « Lipseste o faza din sursa de alimentare sau diferenta de tensiune
0} $ t
4 Lipsa det. faza X X X este prea mare. Verificati tensiunea de alimentare.
7 Supratensiune c.c.” X X - | Tensiunea din circuitul intermediar depaseste limita.
3 . " X X _|Tensiunea din circuitul intermediar scade sub limita de avertizare
Subtensiune c.c. pentru tensiune scizuta.
9 Suprasarcina invertor X X - |Sarcina peste 100% pe o perioada de timp prea lunga.

10 | Suprasarcing ETR motor X X _ Motorul'este'prea ﬁerbinte din cauza unei sarcini mai mari de 100%
pe o perioada de timp prea lunga.

- Termistorul sau conexiunea termistorului este deconectata sau motorul

1" Suprasarcind term. motor X X = |este supraincilzit.

. Cuplul depéseste valoarea setata in parametrul P5.10.1 Limitd cuplu

12 |Limita de cuplu X X ~  |motor sau in parametrul P5.10.2 Limitd cuplu regenerativ.

Limita curentului de varf al invertorului este depasita. Daca apare

13 | Supracurent X X X |aceastd eroare la punerea sub tensiune, verificati daca nu cumva
cablurile de putere sunt conectate incorect la bornele motorului.

14 | Defectiune impamantare X X Descarcare intre fazele de iesire si impamantare.

16 | Scurtcircuit - X X |Scurtcircuit in motor sau la bornele motorului.

17 | Timeout cuvant de control| X X - | Fard comunicatie cu convertizorul de frecventa.

18 | Porn. nereusita - X - |Acest lucru poate fi cauzat de un motor blocat.

25 Scurtcircuit rezistor _ X X  |Rezistorul de franare este scurtcircuitat, de aceea functia de franare

de franare este deconectata.
Puterea transmisa catre rezistorul de franare in ultimele 120 s

26 | Suprasarcina frana X X - |depaseste limita. Remedieri posibile: Reduceti energia de franare prin
intermediul unei viteze mai mici sau al unui timp in rampa mai lung.

27 IGBT frana/Scurtcircuit X X Tranzistorul de franare este scurtcircuitat, de aceea functia de franare

chopper de franare B este deconectata.

28 | Verificare frana - X X |Rezistorul de franare nu este conectat/nu functioneaza.

30 |LipsafazaU - X X |Lipseste faza U a motorului. Verificati faza.

31 |LipsafazaV - X X |Lipseste faza V a motorului. Verificati faza.

32 |LipsafazaW - X X |Lipseste faza W a motorului. Verificati faza.

Acest avertisment/aceasta eroare se activeaza numai dacd tensiunea
de alimentare a convertizorului de frecventd este mai mica decat

36 | Defectiune retea alim. X X — |valoarea setata in parametrul P2.3.7 Limita controler pierdere de putere,
iar parametrul P2.3.6 Actiune pierdere de putere NU este setat la [0] Fdrd
functie.

38 | Defectiune internd - X X |Luati legétura cu furnizorul local.

. Verificati sarcina conectatad la borna 15 sau indepartati legatura

40 | Suprasarcina T15 X - = |scurtcircuitats.

Eroare tensiune la conv.

46 fr. poarta X X

47 | Tensiune scazuta 24 V X X X |Este posibil ca sursa de 24V c.c. sa fie supraincarcata.

50 | Calibrare AMA nereusita - X A aparut o eroare de calibrare.

51 [AMA U, /loom _ X _ Conﬁgurare‘greglta a tensiunii motorului si/sau a curentului de sarcina
al motorului.

52 | AMA:1,,, redus - X - |Curentul de sarcina al motorului este prea scazut. Verificati setarile.

53 | Motor mare pentru AMA - X - |Puterea motorului este prea mare pentru ca AMA sd poata functiona.

54 | Motor mic pentru AMA - X - |Puterea motorului este prea mica pentru ca AMA sa poata functiona.
Valorile parametrilor motorului sunt in afara limitelor

55 | Gama par. AMA B X ~  |acceptate. AMA nu functioneaza.

56 | AMAintrerupt - X - |AMA se intrerupe.

57 | Time-out AMA - X - |-

58 |AMAintern - X - |Luati legatura cu furnizorul local.

59 | Limitd de curent X X - | Convertizorul de frecventd este supraincarcat.

60 | Interblocare externa - X - |Interblocarea externa a fost activata.

61 Eroare reactie X X - |-

63 L L Curentul de sarcina real al motorului nu a depasit curentul de eliberare

Frand mec. joasa - X ~ |afranei pe durata intérzierii la pornire.
Temperatura de decuplare a modulului de putere a depasit limita

69 | Temp. modul de putere X X X superioara.

80 | Conv.fr.initializat - X - |Toate setarile parametrilor sunt initializate la configurarile implicite.
Apare in reteaua de alimentare IT cand convertizorul de frecventa se
roteste din inertie si tensiunea c.c. este mai mare de 830V la unitatile

87 |Franac.c.automata X - - |de 400V side 425V la unitétile de 200 V. Motorul consuma energie
pe circuitul intermediar. Aceasta functie poate fi activata/dezactivata
in parametrul P2.3.13 Franare c.c. automata.

95 | Sarcina pierdutd detectata| X X - |-

99 | Rotor blocat - X - |Rotorul este blocat.

126 |Rotire motor - X - |Motorul cu magneti permanenti se roteste la executarea AMA.

127 |EMF indusa prea mare X _ _ |Tensiunea e.lectromagnetlcaA |n'dusa (EMF) a motorului cu magneti
permanenti este prea mare inainte de a incepe.

Er.89 | Numai citire - - - |Parametrii nu pot fi modificati.

Er.95 | Nu in timpul functionarii - - - |Parametrii pot fi modificati numai cdnd motorul este oprit.
Survine cand utilizati o parold incorecta pentru a modifica un

Er. 96 | Parold respinsa - - - o P

parametru protejat cu parola.

Noté: (1) Aceste defectiuni pot fi cauzate de distorsiunile retelei de alimentare.

Convertizor de frecventa 02A2 04A2 06A8 09A6
Putere caracteristica la arbore [kW (CP)] 0,37 (0,5) 0,75 (1,0) 1,5(2,0) 2,2(3,0)
Dimensiune carcasa MAOQTc MAO1c MAO2c MAO2a
Curent de iesire
Continuu (3 x 200 - 240 V) [A] 2,2 4,2 6,8 9,6
Intermitent (3 x 200 - 240 V) [A] 33 6,3 10,2 14,4
Dimensiune maxima cablu
(Retea de alimentare, motor) [nm7AWG] 4/10
Curent maxim de intrare
Continuu (1 x 200 - 240 V) [A] 6,1 11,6 18,7 26,4
Intermitent (1 x 200 - 240 V) [A] 83 15,6 26,4 37
Tip de filtru EMC c1/ca
Tabelul 10: Retea de alimentare 3 x 200 - 240 V c.a. (Suprasarcina normald 150% timp de 1 minut)
Convertizor de frecventa 02A4 04A2 07A8 11A0 15A2 24A2 31A0 46A2
Putere caracteristica la arbore [kW (CP)] | 0,37 (0,5) | 0,75 (1,0) 1,5(2,0) 2,2(3,0) 3,7(5,0) 5,5(7,5) 7,5(10) 11(15)
Dimensiune carcasa MAO1a MAO1a MAO2a MAO3a MAO3a MAO4a MAO4a MAO5a
Curent de iesire
Continuu (3 X 200 - 240 V) [A] 24 42 78 11,0 15,2 24,2 31,0 46,2
Intermitent (3 x 200 - 240 V) [A] 3,6 6,3 11,7 16,5 22,8 36,3 46,5 69,3
Dimensiune maxima cablu
(Retea de alimentare, motor) [nm7AWG] 4710 16/6
Curent maxim de intrare
Continuu (3 x 200 - 240 V) [A] 38 6,7 12,5 17,7 24,3 33,0 42,0 42,0
Intermitent (3 x 200 - 240 V) [A] 57 83 18,8 26,6 353 49,5 63,0 63,0
Tip de filtru EMC c4
Tabelul 11: Retea de alimentare 3 x 380 - 480 V c.a. (Suprasarcina normald 150% timp de 1 minut)
Convertizor de frecventa 01A2 02A2 03A7 05A3 07A2 09A0
Putere caracteristica la arbore [kW (CP)] 0,37 (0,5) 0,75(1,0) 1,5(2,0) 2,2(3,0) 3,0(4,0) 4,0 (5,5)
Dimensiune carcasa MAOTa MAOTa MAOTa MAO2a MAO2a MAO2a
Curent de iesire
Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1.2 2,2 37 53 72 9,0
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 1,8 33 5,6 8,0 10,8 13,7
Continuu (3 x 440 - 480 V) [A] 11 2,1 34 4,8 6,3 8,2
Intermitent (3 x 440 - 480 V) [A] 17 32 51 72 9,5 12,3
Dimensiune maxima cablu 410
(Retea de alimentare, motor) [nm¥AWG]
Curent maxim de intrare
Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1.9 35 59 8,5 11,5 144
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 2,6 47 8,7 12,6 16,8 202
Continuu (3 x 440 - 480 V) [A] 1,7 3,0 5,1 73 9,9 12,4
Intermitent (3 x 440 - 480 V) [A] 23 4,0 7.5 10,8 144 17,5
Tip de filtru EMC C2/Ca
Tabelul 12: Retea de alimentare 3 x 380 - 480 V c.a. (Suprasarcina normald 150% timp de 1 minut)
Convertizor de frecventa 12A0 15A5 23A0 31A0 37A0 43A0
Putere caracteristica la arbore [kW (CP)] 5,5(7,5) 7,5(10) 11 (15) 15(20) 18,5(25) 22(30)
Dimensiune carcasa MAO3a MAO3a MAO4a MAO4a MAO5a MAO5a
Curent de iesire
Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 12 15,5 23 31 37 43
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 18 235 34,5 46,5 55,5 64,5
Continuu (3 x 440 - 480 V) [A] 11 14 21 27 34 40
Intermitent (3 x 440 - 480 V) [A] 16,5 21,3 31,5 40,5 51 60
Dimensiune maxima cablu
(Retea de alimentare, motor) [nm¥AWG] 410 16/6

Nota: (1) Puterea nominald a convertizoarelor de frecventa iC2-Micro pana la 15 kW (20 CP) este de 65 kA daca
sunt protejate de carcasa tip E CMC; pentru convertizoarele de frecventa pana la 18,5 kW (25 CP) si 22 kW (30 CP),
puterea nominala este de 50 kA dacd sunt protejate de carcasa tip E CMC.

10 Documentatie tehnica

Scanati codul QR pentru a accesa mai multe documente tehnice referitoare la convertizorul
de frecventa. Sau, dupd scanarea codului QR, dati clic pe Global English pe site-ul web pentru
a selecta site-ul web pentru regiunea dvs., cautati iC2 pentru a gasi documentele in limba dvs.
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