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001: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P
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0-01 |ldioma Espafol [4]
0-03  [Ajustes regionales Internacional [0]
1-20  |Potencia motor Segun motor |KW
1-22 | Tensién motor Segun motor |V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor |Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor| RPM
1-90 |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima 0|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz

*SAP Ejem. 100
3-10.0 [Ref. interna 0 0% = P3-02 / 100% = P3-03|%
3-15 [Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 [Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41  |Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
5-40 [Relé funcion Alarma [9]
14-52 |Reg. velocidad ventilador Auto [8]

*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC280

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

26-05-2016

FC280_001

AM

AM




001b:LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con proteccion termistor

.7
Alarma

Oes
© 69

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
- 1-20  |Potencia motor Segun motor |kW
PE— - — -7 -1 -~ — - — - 1-22 | Tensiéon motor Segun motor|V
- D D D \ 1-23  |Frecuencia motor Seguin motor|Hz
‘ 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
KA ﬁ% ﬁ[ 1 1-25 Velocidgsi nqm. .motor Segu.n motor | RPM
| 1-90 |Proteccién térmica motor Des. Termistor [2]
‘ 1-93 |Fuente de termistor Entrada digital 19 [4]
O O 0 0@ 3-02_|Ref. minima 0[Hz
e 91 9 93 95  (+10Vouh -
1 @2 L3 PE —550 3-03 |Ref. maxima . 50|Hz
530 *SAP Ejem. 100
o 3-10.0 |Ref. interna 0 0% = P3-02/100% = P3-03|%
54 3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
55 3-16 |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
(+24V out)12 C%—\ 3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10]s
FC280(+24V out)13 © /M/P 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
18 O 5-11  |T19 DI Sin funcién [0]
19O 5-12  |T27 DI Sin funcién [0]
970 5-40 |Relé funcion Alarma [9]
09O 14-52 |Reg. velocidad ventilador Auto [8]
29O *SAP = SEGUN APLICACION
33C
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC280
LAZO ABIERTO DE PROCESQO. Ref. interna M/P con proteccion termistor

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

30-05-2016

FC280_001b

AM

AM




002: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores (DIGI POT)

PR
Alarma

L377777¢77777
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0-01 |ldioma Espariol [4]
0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 | Potencia motor Segun motor | KW
1-22 | Tensién motor Seguin motor|V
1-23  |Frecuencia motor Seguin motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Seguin motor| A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor| RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR1 [4]
302 |Ref. minima O|Hz
303 |Ref. maxima 50{Hz
315 |Fuente referencia 1 Pot. digital [20]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [Q]
3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
341 |Rampa 1 aceleracion *SAP Eiem. 10|s
342 |Rampa 1 deceleracion *SAP Eiem. 10[s
390 |Tamafio del paso *SAP 1%
\ 392  |Rest. Alimentacion *SAP Reset Power Up [O]

DIS. 512 |T27 DI Sin funcién[0]
514 |T32Dl Incremento DIGIPOT [55]
515 |T33DI Disminucién DIGIPOT [56]
540 |Reléfuncién Alarma [9]
14-52 |Reg. velocidad ventilador Auto [8]

*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC280
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores (DIGI POT)

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

30-05-2016

FC280_002

AM

AM




003: LAZO ABIERTO DE PROCESQO. Ref. externa con potenciometro

L1 0-01 |Idioma Espafiol [4]
L2 0-03 [Ajustes regionales Internacional [0]
E N R R (O 1-20 Poter.1’c:|a motor Segl:m motor | kW
PE — « |- - 1-22  [Tensiéon motor Segun motor [V
| 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D | 1-24  |Intensidad motor Seguin motor |A
| 1-25 [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
K1 ﬁ% —7 ! 1-90 | Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02_|Ref. minima 0[Hz
O O 0 O 3-03 _|Ref. maxima 50|Hz
relé 91 9 93 95 (+10V out) 3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analégica 53 [1]
.| 03 L1 22 L3 PE 50 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
Alarma M 53] 1-5 kOhm. 3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
o 54 © 3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
559 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
(+24V out) 12 w—‘ 4-14 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
o 5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
FC2802#vouwss WP 540 |Relé funcion Alarma [9]
1897 ,
o 6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
5 s 6-11_|T53 escala alta 10[V
42 27 6-14 | T53 REF/REAL minima 0|Hz
29© 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
Oes 32O 6-19 |T53 Modo Tension [1]
Ogo 330 14-52 [Reg. velocidad ventilador Auto [8]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC280
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa con potenciémetro

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

06-06-2016

FC280_003

AM

AM




003-4: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V o0 4-20mA

.7
Alarma
o

0-01 Idioma Espaniol [4]
L1 0-03 |Ajustes regionales Internancional [0]
L2 0-10 [Ajuste activo Ajuste activo [9]
L3 | - 1-20 |Potencia motor Segun motor |kW
PE—-—-~—-~T-~"—"~—~—~— - 1-22 | Tensién motor Segun motor |V
| 1-23 _ |Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D ! 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
\ 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor| RPM
K ﬁ% ﬁ[ ! 1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02_|Ref. minima 0[Hz
O 0O O 03 3-03 |Ref. maxima 50|Hz
relé 91 9 93 95 (+10Vout) 3-15  |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
03 L1 22 L3 PE 50 3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10[s
%F va 5397 1 kOhm. 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
o1 54 O 4-12 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
550 °« : . — - 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
] 4-20mA 5-11  |T19 DI Reinicio[1]
L, 512|127 DI Sin funcien [0]
(+24V out)12 | Y 514 |T32DI Cambio ajuste LSB [23]
FC 2 80(+24v out)13 © ﬂA/P 6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
18© -r/ Reinicio / Reset 6-11 | T53 escala alta 10|V
19© 6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
o , _ 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
42 272 Cambio fuente de referencia 6-19 1753 Modo Tension [1]
29 5-40 |Relé funcién Alarma [9]
© 68 14-52 |Reg. velocidad ventilador Auto [8]
Ogg 320 0-51 |Copia de ajuste Copiar al ajuste 2 [2]
330 0-11  [Ajuste de programacion Ajuste activo 2 [2]
3-15 [Fuente referencia 1 Entrada analdgica 54 [2]
6-22 |T54 escala baja *SAP Ejem. 4|mA
6-23 | T54 escala alta *SAP Ejem. 20|mA
6-24 | T54 REF/REAL minima 0|Hz
6-25 |T54 REF/REAL maxima 50|Hz
6-29 |T54 Modo Intensidad [0]
0-12 |[Enlazar ajuste Enlazado [20]
0-11  [Ajuste de programacion Ajuste activo [9]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC280
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V o 4-20mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

22-06-2016

FC280_003-4

AM

AM




003b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V

.7
Alarma
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relé 91 9 03 95 (+10V out)
Q@ L1 2 L3 PE 50
me 53
01 54 ©
55

(+24V out)12 O

FC280(+24Vout)13O

189

19©

© 42 27
29 ©

O 68 32©
© 69 33©

0-01 |ldioma Espanol [4]
0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-20  |Potencia motor Segun motor |KW
- 1-22 | Tensién motor Segun motor |V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor |A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02  |Ref. minima 0|Hz
3-03  |Ref. maxima 50|Hz
3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analégica 53 [1]
a7 |, 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcioén [0]
! ‘] ! | 0-10V 3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcioén [0]
i | 3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
P 3-42 |Rampa 1 deceleracién *SAP Ejem. 10[s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
] 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
[ MP 540 |Relé funcion Alarma [9]
6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 |T53 escala alta 10|V
6-14 |T53 REF/REAL minima 0[Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
6-19 |T53 Modo Tension [1]
14-52 |Reg. velocidad ventilador Auto [8]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC280
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefal 0 - 10V

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

06-06-2016

FC280_003b

AM

AM




003c:LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V con cambio sentido

.7
Alarma

L1 0-01 Idioma Espanol [4]
L2 0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
I R R (P 1-20 | Potencia motor Segun motor| kW
PE — « |- —f - o 1-22 |Tensién motor Segun motor|V
‘ 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D w 1-24 _|Intensidad motor Segun motor|A
\ 1-25  |Velocidad nom. motor Segun motor| RPM
K % ﬁ[ # ‘ 1-90 |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02_|Ref. minima 0[Hz
o 0 O O 3-03 |Ref. maxima 50|Hz
relé 91 92 93 95 (+10v ouct) 3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analégica 53 [1]
03 L1 L2 L3 PE 5 oamn [y 3-16  [Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
@%@ 53 . v 3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
01 54 © (\ ) ‘l ,J 0-10 3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
559 25| 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
4-10 |Direccioén velocidad motor Ambos sentidos [2]
(+24V out)12 9| 4-12 _ |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
FC280 (+24V out)13 © M/P 4-14 _ |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
180 . _ 511 |T19 DI Cambio sentido [10]
160 ¢~ Cambio de sentido 5-12 |T27 DI Sin funcion [0]
o o 5-40 [Relé funcién Alarma [9]
42 27 6-10 |T53 escala baja 020,07 |V
29 6-11 |53 escala alta 10|V
“ 8 32© 6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
69 330 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
6-19 [T53 Modo Tension [1]
14-52 |Reg. velocidad ventilador Auto [8]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC280
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V con cambio sentido

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO|

VISADO

22-06-2016

FC280_003c

AM

AM




003d: LAZO ABIERTO DE PROCESQO. Ref. externa senal 0 - 10V con proteccién termistor

0-01 Idioma Espanol [4]
L1 0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
L2 1-20  |Potencia motor Segun motor |kW
LB e 1-22 | Tensidon motor Segun motor |V

-t - T — - — - — - — - 1-23 |Frecuencia motor Segun motor|Hz

Segun motor|A
F D D D Segun motor|RPM
Des. Termistor [2]

Entrada digital 19 [4]

1-24  |Intensidad motor

1-25 |Velocidad nom. motor
1-90 |Proteccion térmica motor
1-93  |Fuente de termistor

\
\
\
O O 0O 0
9

3-02 |Ref. minima 0[Hz
i M o 93 95 (+10V out) 3-03  |Ref. maxima . __ 50|Hz
03 1 @2 L3 PE —50 3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
o~ O o S o R 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
Alarma | @ﬂ@ BT 6-tov 317 |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
01 54 [ . - X
V] 3-41  |Rampa 1 aceleracion SAP Ejem. 10(s
55 LY 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
(+24V out)12 C%—\ 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
FC280(+24V out)13 © /M/P 5-11  |T19 DI Sin funcién [0]
18 O 5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
4-20mA —1—O55 190 5-40  |Relé funcion Alarma [9]
/0-1Imax | 42 970 6-10 | T53 escala baja 0a0,07 |V
09O 6-11 |T53 escala alta 10V
o o 6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
- 68 32 - 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
69 33 6-19 |T53 Modo Tension [1]

6-90 |Modo terminal 42 Salida 4 - 20 mA [1]

6-91 |Terminal 42 sal analdgica Intensidad motor [103]
6-93 |Terminal 42 escala minima 0%
6-94 |Terminal 42 escala maxima 100|%
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC280
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V con proteccién termistor

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

21-07-2016

FC280_003d

AM

AM




004: LAZO ABIERTO DE PROCESQO. Ref. externa senal 4 - 20mA

Alarma

L1 0-01 |ldioma Espanol [4]
L2 0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
TS S R GO 1-20  |Potencia motor Segun motor| kW
PE— — -~ -+ —(—  — — — — — - 1-22 | Tensién motor Segun motor |V
o1 D D D \ 1-23 Frecugncia motor SegL:m motor |Hz
; L e s ol
- elocidad nom. motor egun motor
K1 L) | 1-90 | Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
} 3-02  |Ref. minima 0|Hz
0 0 008 Y 3-03_|Ref. maxima 50| Hz
5 relé El 32 Eg gg ( 5%“ 3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 54 [2]
o« Oy 530 i 3-16 |Fuente referenc!a 2 S!n func!c')n [0]
Hﬂ_F@ ol an [y 3-17 _ |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
o1 54 o “ 4-20mA 3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
o 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
550 Ty L 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
(+24V out)12 C%—‘ 4-14 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
FC280(+24V out)13© /M/P 5-12 T27’DI _ Sin funcién [0]
1801 5-40 |Relé funcion Alarma [9]
190 6-22 |T54 escala baja *SAP Ejem. 4|mA
O 42 570 6-23 |T54 escala alta *SAP Ejem. 20|mA
o 6-24 |T54 REF/REAL minima 0[Hz
5 29@ 6-25 |T54 REF/REAL maxima 50| Hz
68 32 6-29 |T54 Modo Intensidad [0]
© 69 33© 14-52 |Reg. velocidad ventilador Auto [8]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC280
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seial 4 - 20mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

21-07-2016

FC280_004

AM

AM




004b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 4-20mA con cambio de sentido

.7
Alarma

L1 0-01 |ldioma Espafiol [4]
L2 0-03  |Ajustes regionales Internacional [0]
N R N S 1-20  [Potencia motor Segun motor |kW
PE—- — -+ -4+ - —- — - — - —- 1-22 | Tension motor Segun motor |V
\ 1-23  |Frecuencia motor Segun motor |Hz
F1 D D D w 1-24  |Intensidad motor Segun motor [A
\ 1-25 |[Velocidad nhom. motor Segun motor |RPM
K1 % ﬁ[ # ‘ 1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
! 3-02 |Ref. minima 0[Hz
S0 0o = (+10V out 3-03 _|Ref. maxima 50|Hz
03 relé L1 822 Eg gg o 3-15 |Fuente referenc!a 1 Entrada ana.lloglca.§4 [2]
- 50 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
@%ﬁ 53 Rt 3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
01 540 fh * 3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
‘1 j‘\ J 4-20mA 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
S5O 77 - 4-10 |Direccion velocidad motor Ambos sentidos [2]
(+24V out)12 O 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
FC280(+24V out)13 © M/P 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
180 . . 5-11 T19 DI Cambio sentido [10]
e0—1— Cambio de sentido 515 {127 DI Sin funcion [0]
O 4z 970 5-40 [Relé funcion Alarma [9]
6-22 [T54 escala baja *SAP Ejem. 4|mA
20© 6-23 | T54 escala alta *SAP Ejem. 20| mA
“ 8 32° 6-24 _|T54 REF/REAL minima 0[Hz
© 69 33© 6-25 |T54 REF/REAL maxima 50|Hz
6-19 |T53 Modo Intensidad [0]
14-52 |Reg. velocidad ventilador Auto [8]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC280
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 4-20mA con cambio de sentido

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO|

VISADO

21-07-2016

FC280_004b

AM

AM




008:LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presién pasivo 4 - 20 mA

Alarma

L1
L2
L3 I R 7*7 -
PE—-—-—+-+-—-—-—-—
\
= [ )L |
K1 ﬁjﬁ — |
|
O O O O
relé 91 g9 93 95 (+10V out)
Oﬂos 11 2 L3 PE — 5°
—C02 f@ 53
01 54 ©
55
(+24V out)12 ©
FC280(+24V out)13 ©
18 O
19©
O 42 27
29©
COes 320
O69 33O

0-01 Idioma Espafol [4]
0-03 [Ajustes regionales Internacional [0]
1-00 Modo de configuracion Lazo cerrado proceso [3]
1-20 |Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
3-15 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
-9 *SAP (16% i.e para 16 bar
consigna, si escala sensor
MBS 3-10.0 |Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
+1 3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20(Hz
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 |T27 DI Sin Funcion [0]
5-40 [Relé funcién Alarma [9]
6-22 | T54 escala baja *SAP Ejem. 4|mA
6-23 | T54 escala alta *SAP Ejem. 20|mA
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor |Bar
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
6-29 |T54 Modo Intensidad [0]
7-20  |Fuente realimentacion 1 Entrada analogica 54 [2]
7-30 |Control PID Normal [0]
7-32  |Velocidad de arranque PID *SAP welocidad min en rpms|RPM
7-33 |Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34  |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
7-39  |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1%
0-20 [Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
0-24 [Linea pantalla 3 Realimen. unidad [1652]
*SAP = SEGUN APLICACION
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008b:LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presion activo 4 - 20 mA

Alarma

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
L1 1-00 Modo de configuracion Lazo cerrado proceso [3]
L2 1-20 |Potencia motor Segun motor[kW
L3 ——— 1-22  [Tension motor Segun motor|V
e I e 1-23  [Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D \ 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
‘ 1-25 [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
KA1 % — } 1-90  [Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
‘ 3-03 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
81 g? 83 85 (+10V out) 3-15 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
@ﬁm'e 1 2 L3 PE —55© 3-16 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
| o 3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
Coz 53 - ,
@Jm 5 eI SAP (16% i.e para 16 bar
01 54 I ( | consigna, si escala sensor
‘l ,‘ ‘\ | MBS 3-10.0 |Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
550 YT 2 3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
(+24V out) 12 C%ﬁ 3-42 Rampa 1 deceleracién *SAP Ejem. 10|s
FC28O(+24V out)43 O M/P 4-12 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20(Hz
180~ 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50(Hz
o 5-12 |T27 DI Sin Funcién [0]
5 19 - 540 |Relé funcion Alarma [9]
42 27 6-22 |T54 escala baja *SAP Ejem. 4|mA
29© 6-23 |T54 escala alta *SAP Ejem. 20|mA
Oe8 32© 6-24 T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor |Bar
Ogo 330 6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
6-29 |T54 Modo Intensidad [0]
7-20 |Fuente realimentacion 1 Entrada analogica 54 [2]
7-30 |Control PID Normal [0]
7-32  |Velocidad de arranque PID *SAP welocidad min en rpms|RPM
7-33 |Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34  |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2(s
7-39  |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
0-20 Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
0-24 Linea pantalla 3 Realimen. unidad [1652]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.
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009:LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor de presion pasivo 4 - 20 mA

Alarma

L1
L2
L3 77777*77777
PE—- —-—4-+-—-—-—-—-
=000
R
\
O O 0 O
relé 91 9 93 95 (+10V out)
03 L1 2 L3 PE — 5°
Oz 53
01 54 ©
55
(+24V out)12 ©
FC280(+24VOU'()13©
1897
19©
O42 27¢
29 ©
C68 320
“ 69 330

-2
MBS
+1

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-00  |Modo de configuracion Lazo cerrado proceso [3]
1-20 |Potencia motor Segun motor(kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
3-15  [Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
3-16  [Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
*SAP (16% i.e para 16 bar
consigna, si escala sensor
3-10.0 |Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
4-14 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 |T27 DI Sin Funcién [0]
5-40 [Relé funcién Alarma [9]
6-22 |T54 escala baja *SAP Ejem. 4|mA
6-23 |T54 escala alta *SAP Ejem. 20|mA
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
6-29 |T54 Modo Intensidad [0]
7-20 Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
7-30 |Control PID Inversa [1]
7-32 |Velocidad de arranque PID *SAP welocidad min en rpms|RPM
7-33 |Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34  [Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
7-39  [Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1(%
0-20 |Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
0-24 |Linea pantalla 3 Realimen. unidad [1652]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.
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009b: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor de presion activo 4 - 20 mA

Alarma

0-01 Idioma Espariol [4]
0-03 [Ajustes regionales Internacional [0]
L1 1-00 Modo de configuracién Lazo cerrado proceso [3]
L2 1-20 |Potencia motor Segun motor(kW
L3 — e — — — — 1-22 | Tensién motor Segun motor|V
e I e e 1-23  [Frecuencia motor Segun motor|{Hz
F1 D D D } 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
KA1 ﬁ% ﬁz # 1 1-90 |[Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02 [Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor(Bar
| 3-03 |Ref. méaxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
, 81 S 83 85 (+10V out) 3-15  [Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
Oﬁrele 1 @2 L3 PE — 550 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
O 530 3-17  [Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
@_F@ 5T, *SAP (16% i.e para 16 bar
01 54 © f + consigna, si escala sensor
\\ ) o MBS 3-10.0 |Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
550 T2 3-41 |Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
(+24V out) 12 (%ﬁ 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
FC28O(+24V out) 13O M/P 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
o 4-14 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
18- 512|127 DI Sin Funcion [0]
5 19 - 540 |Relé funcion Alarma [9]
42 27 6-22 |T54 escala baja *SAP Ejem. 4|mA
29 © 6-23 |T54 escala alta *SAP Ejem. 20|mA
Ogs 320 6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
Og9 330 6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
6-29 |T54 Modo Intensidad [0]
7-20 Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
7-30 [Control PID Inversa [1]
7-32 |Velocidad de arranque PID *SAP welocidad min en rpms|RPM
7-33 |Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34  [Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
7-39  [Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1(%
0-20 [Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
0-24 [Linea pantalla 3 Realimen. unidad [1652]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301
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011a: 2 ESCALONES DE VELOCIDAD

.7
Alarma

77777¢77777

< 00

Oes
© 69

\

\

\
O O O 0&
91 9 93 95 (+10V out)
L1 2 L3 PE — 5°
53
54 ©
55

(+24V out)12 © |
FC280(+24Vout)13; /P
18

19©
27
29©

32

33C

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 |Potencia motor Segun motor |kW
1-22  |Tensién motor Segun motor |V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
5-12 [T27 DI Sin funcién [0]
5-15 |T33 DI Ref. interna bit 0 [16]
3-02 |Ref. minima 0[Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10]s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10]|s
3-10 *SAP Programacion de 2 referencias de velocidad
0%=P3-02; 100%=P3-03 %
3-10.0 |Ref. interna 0 *SAP velocidad 0|%
\ 3-10.1 [Ref. interna 1 *SAP velocidad 1|%
LSB 1-73  |Motor en giro Activado [1] sélo ventil.
5-40 |Relé funcién Alarma [9]
*SAP = SEGUN APLICACION
LSB v
33
0 0
1 1
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC280
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011b: 4 ESCALONES DE VELOCIDAD

.7
Alarma
.7

< 00

relé
03

Oes
© 69

\
\
\
O 0 0 0
9

91 9 93 95 (+10V out)
L1 2 L3 PE 50
53
54 ©
55

(+24V out)12 ©
FC280(+24V out)13 ©
189

19©
27©
29©

{ M/P

32©

33C

0-01 Idioma Espariol [4]
0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 |Potencia motor Segun motor | kW
1-22 | Tensién motor Segun motor |V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor| RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
5-12  |T27 DI Sin funcién [0]
5-14 |T32 DI Ref. interna bit 1 [17]
5-15 |T33 DI Ref. interna bit 0 [16]
3-02 |Ref. minima 0|Hz
3-03 |Ref. maxima 50(Hz
3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-10 *SAP Programacion de 4 referencias de velocidad %
\ 0%=P3-02 ; 100%=P3-03
MSB( LSB 3-10.0 |Ref. interna 0 *SAP Velocidad 0%
3-10.1 |Ref. interna 1 *SAP Velocidad 1|%
3-10.2 |Ref. interna 2 *SAP Velocidad 2(%
3-10.3 |Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3|%
1-73  |Motor en giro Activado [1] solo ventil.
5-40 |Relé funcion Alarma [9]
*SAP = SEGUN APLICACION
MSB | LSB Vv
32 33
0 0 0
0 1 1
1 0 2
1 1 3
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC280
4 ESCALONES DE VELOCIDAD
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011c: 8 ESCALONES DE VELOCIDAD

o
Alarma

L2
L3 7777&7777
PE—- —-—+-+-—-—-—-—-
\
[
K1 ﬁjﬁ# 1
|
O 0 0 0
relé 91 9 093 95 (+10V out)
Oﬁ L1 2 L3 PE 50
—C02 F@ 53©
01 54 ©
55

(+24V out)13 ©
FC2802veus” |

(+24V out)12 ©

199

27©
29©

JM

/P (EXB

32©

33©

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 Potencia motor Segun motor | kW
1-22  |Tensién motor Segun motor |V
1-23 Frecuencia motor Segun motor |Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor |A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
5-12  |T27 DI Sin funcion [0]
5-11 T19 DI Ref. interna bit 2[18]
5-14 T32 DI Ref. interna bit 1 [17]
5-15 |T33 DI Ref. interna bit 0 [16]
3-02 Ref. minima 0|Hz
3-03 Ref. maxima 50|Hz
3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10]|s
3-42 Rampa 1 deceleracién *SAP Ejem. 10|s
3-10 *SAP Programacion 8 referencias de velocidad %
0%=P3-02 ; 100%=P3-03
| 3-10.0 |Ref. interna 0 *SAP Velocidad 0|%
3-10.1 |Ref. interna 1 *SAP Velocidad 1|%
MSB(LSB  13710.2 [Ref. interna 2 *SAP Velocidad 2|%
3-10.3 |Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3|%
3-10.4 |Ref. interna 4 *SAP Velocidad 4|%
3-10.5 |Ref. interna 5 *SAP Velocidad 5|%
3-10.6 |Ref. interna 6 *SAP Velocidad 6|%
3-10.7 |Ref. interna 7 *SAP Velocidad 7|%
1-73 Motor en giro Activado [1] sdlo ventil.
5-40 Relé funcion Alarma [9]
SAP = SEGUN APLICACION =6 1 wss T 136 y
19 32 33
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 3
1 0 0 4
1 0 1 5
1 1 0 6
1 1 1 7
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC280
8 ESCALONES DE VELOCIDAD
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013: LAZO CERRADO DE VELOCIDAD. Referencia velocidad externa, encoder 24V

L1
L2
N N S S
PE—- - - —-—-—- — - — -
= [0
\
N ﬁﬁ‘ — 7
\
O O 0 O
relé 91 92 93 95 (+10V out)
03 L1 L2 L3 PE 507 |
Narma | 02 53 O 1 kOhm.
101
550 GND encoder
Alimentacion encoder +24V
(+24V out)12 © t
FC280(+24V out)13 © M/P
18 ot—
19©
O42 270
27©
“68 39 O~ Canal A encoder 24V
69 33 O~ Canal B encoder 24V

0-01 |ldioma Espafiol [4]
0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-00 |Modo de configuracion Lazo cerrado velocidad [1]
1-20 |Potencia motor Segun motor |kW
1-22 | Tensién motor Segun motor |V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor| RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima 0|Hz
3-03  |Ref. maxima 50|Hz
3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
3-16  [Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10]s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
4-14 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 |T27 DI Sin Funcion [0]
5-70 |T32/33 Resolucién encoder *SAP Ejem. 1024
5-71 |T32/33 Direccion encoder *SAP Izquierda - Derecha [0]
5-40 [Relé funcién Alarma [9]
6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 |T53 escala alta 10V
6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
6-19 [T53 Modo Tension [1]
7-00 |Fuente realim. PID velocidad Encoder 24V [1]
7-02 a

7-08 [Ajustes PID velocidad *SAP

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.
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LAZO CERRADO DE VELOCIDAD. Referencia velocidad externa, encoder 24V
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