Datenblatt

ENGINEERING
TOMORROW

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und
AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Beschreibung Allgemeine Eigenschaften:
+ Inbetriebnahme, Voreinstellung, Spiilen per
Fernzugriff
«  Durchfluss-, Leistungs- und Energieanzeige
+  Hohe Positionsauflésung und -genauigkeit
« Energiemanagement-Algorithmen
+ Ein-/Ausgange
- 3x Widerstandseingdnge (PT1000, PT500,
PT100, NTC 10k Typ 2 und 3)
- 1x Analogeingang (0-10 V oder 0/4-20 mA)
- 1x Analogausgang (0-10 V)
Beim NovoCon® M handelt es sich um einen multi- « LED zur Anzeige von Status und Alarmen
funktionalen Hochgenauigkeits-Stellantrieb mit Feldbus.  «  Fir die Montage am Ventil ist kein Werkzeug
Er wurde speziell fiir die Verwendung mit dem druck- erforderlich
unabhéngigen Regelventil AB-QM NovoCon® in den - Wahrend der gesamten Lebensdauer wartungsfrei
Nennweiten von DN 40 bis DN 100 konzipiertund eignet -  Gerduscharmer Betrieb
sich fiir den Einsatz in Klimageréaten, Kaltwassersatzen - Automatische MAC-Adressierung fiir das BACnet
und Verteilersystemen. + Automatische Baudraten-Erkennung:
Die hohe Positionsgenauigkeit des Stellantriebs und - Intrinsische Alarmmeldung fir das BACnet
die lineare Charakteristik des druckunabhdngigen - Ventilblockierungsalarm
Ventils AB-QM sorgen dafiir, dass sich der NovoCon® M - Auswahlmoglichkeit von BACnet MS/TP oder
fuir den Einsatz als Durchflussanzeiger eignet. Modbus RTU in einem Produkt
Das Einstellen der Stellantriebs- und Ventilparameter
erfolgt Uber einen Feldbus. Die Regelung erfolgt tiber
Feldbus oder analoge Eingdnge beim NovoCon® M.
Bestellung Stellantrieb Ventile
Typ Versorgungssy g Bestell Typ Bestellnummer
NovoCon® M 24V AC/DC 00328540 AB-QM NovoCon DN40 PN16 3TP 00321770
AB-QM NovoCon DN50 PN16 3TP 00321771
Temperaturﬁjhler AB-QM NovoCon DN50 PN16 - Flansch 3TP 00321772
Tvp Bostell AB-QM NovoCon DN65 PN16 3TP 00321773
ESMB-12, Universaltemp.-Fahler, PT 1000; 087B1184 AB-OM NovoCon DN65 PN16 3TP HF 00321793
2,5-Meter-Kabel AB-QM NovoCon DN80 PN16 3TP 00321774
- AB-QM NovoCon DN80 PN16 3TP HF 00321794
Zubehsr AB-QM NovoCon DN100 PN16 3TP 00321775
Bezeichnung Bestellnummer AB-QM NovoCon DN100 PN16 3TP HF 00321795
Messing-Tauchhilsen, 40 mm, @6,0 mm, Paar 087G6061 Hinweis: Die oben genannten AB-QM NovoCon-Ventile sind mit NovoCon®
Messing-Tauchhiilsen, 85 mm, @6,0 mm, Paar 087G6062 Mzu verwenden.
Technische Daten NovoCon® M
Spannungsversorgung \ 24 +25 % AC/DC
im Betrieb VA <3,5 bei 24V AC/<2,0 bei 24 V DC
Energieverbrauch
im Standby w 2,0 AC/0,9 DC
Frequenz Hz 50/60£10 %
vDC BACnet MS/TP, Modbus RTU, 0-10, 0-5, 2-10, 5-10, 2-6, 6-10
Steuersignal
mA 0-20,4-20
Rin 90 kQ (V). 500 Q (mA)
Impedanz
Rout 250 Q
Stellkraft N 550
Max. Hub mm 20
Positionsgenauigkeit mm +0,2
Stellantriebs-Geschwindigkeitswahl s/mm 3,6, 12, 24, Zeitkonstante
(offen bis geschlossen)
Max. Medientemperatur 120
Umgebungstemperatur °C -10...50
Lager- und Transporttemperatur -40...70
Umgebungsfeuchte 5-95 % rF, nicht kondensierend (gemaR EN 60730-1)
Schutzart 1]
Schutzklasse IP 54
Gewicht kg 0,5
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Datenblatt NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Technische Daten (Fortsetzung) AB-QM NovoCon® DN 40-100

Nennweite DN 40 50 50 65 65 HF 80 80 HF 100 100 HF

Durchflussbereich | Venn (100 %) ¥ I/h 7,500 12,500 12,500 20,000 25,000 28,000 40,000 38,000 59,000

Volumenstrom-Einstellbereich "2 % 40-100

Differenzdruck ¥ 2P kPa * | %0 | * | % | i | %0
AP,y 600

Druckstufe PN 16

Regelbereich GemaB Standard IEC 534 ist der Regelbereich hoch, da die Cv-Charakteristik linear ist (1:1000).

Regelventil-Charakteristik Linear (kann tiber Stellantrieb auf gleichprozentige Charakteristik umgestellt werden)

Leckrate mit empfohlenen Stellantrieben max. 0,05 % von V.

Absperrfunktion GemaB ISO 5208, Klasse A - keine sichtbare Leckage

Wasser und Wassergemische fiir geschlossene Heiz-/KiihIsysteme gemaf Anlagentyp I nach
Fordermedium DIN EN 14868. Bei Verwendung in einer Anlage Typ Il nach DIN EN 14868 sind geeignete
SchutzmaBnahmen zu treffen. Die Anforderungen von VDI 2035, Teil 1 + 2 missen beachtet werden.

Medientemperatur . —-10...+120
Lager- und Transporttemperatur ¢ -40...70
Hub mm 10 15
AuBengewinde (ISO 228-1) G2A G2%2A
Anschluss Flansch - - PN 16
Stellantrieb Danfoss-Standard

Medienberiihrte Werkstoffe

Ventilgehduse Grauguss EN-GJL-250 (GG25)
Membranen/Balg EPDM
O-Ringe EPDM
Federn W.-Nr. 1.4568, W.-Nr. 1.4310
Kegel (Pc) CuZn40Pb3 - CW614N, W.-Nr. 1.4305
Sitz (Pc) W.-Nr. 1.4305
. . Kegel (Regelventil) CuZn40Pb3 - CW614N

l\ljill:.“#elzl:efra tur2°C Sitz (Cv) W.-Nr. 1.4305

ohne Kegelstangenheizung. Schraube Edelstahl (A2)

Min. Temperatur -10 °C Flachdichtung NBR

mit Kegelstangenheizung.
Wasser fiir Heizsysteme nach VDI 2035,

tofffreie Syst 7<pH<10 " Die Werkseinstellung des Ventils erfolgt im Nenneinstellbereich.
sauerstofilreie systeme, / < pii < 10, 2 Die Stellantriebseinstellung tibernimmt die Regelung- Ungeachtet der Einstellung kann das Ventil den Durchfluss unter 1 % des eingestellten
Ammoniak/Sulfidfreies Wasser. Durchflusses modulieren-

3) Bei Mindestdifferenzdruck erzielt das Ventil mindesten 90 % des Nenndurchflusses: Eine Leistungserkldrung ist auf Anfrage erhdiltlich-

Hinsichtlich der Eignung fiir und Verwendung in nicht sauerstoffdichten Anlagen miissen unbedingt die Anweisungen des Kaltemittelherstellers
beachtet werden:

Pc - Teil des Druckreglers

Cv - Teil des Regelventils

Installation Fur die Montage des Stellantriebs auf dem Ventil ist
kein Werkzeug erforderlich. Der Einbau des Stellantriebs
darf nur seitlich (horizontal) oder nach oben gerichtet
erfolgen. Der Einbau mit nach unten hdangendem
Stellantrieb ist nicht zuldssig!

Eine Installation des Stellantriebs in einer explosiven
Atmosphare, bei einer Umgebungstemperatur unter
0 °C oder bei einer Umgebungstemperatur tiber 50 °C
ist nicht zuldssig. Er darf nicht mit Dampfstrahlen,
Wasserstrahlen oder tropfender Flissigkeit in
Beriihrung kommen.

g
g
=
g
=

Hinweis: Nach dem Losen des Befestigungssystems
ist es moglich, den Stellantrieb radial zur
Kegelstange um bis zu 360° zu drehen. Ziehen Sie
die Befestigungsschelle nach der Positionierung des
Stellantriebs wieder fest.

Hinweis: Das verwendete Kabel und die
Kabelverschraubung/Tiille diirfen die Schutzart

des Stellantriebs nicht beeintrachtigen.

Die Steckverbinder diirfen nicht belastet werden.

Ab Werk gelieferte Gummikabeltiillen beeintrachtigen
die IP-Schutzart nicht, bieten aber keine vollstandige
Zugentlastung nach der LVD-Richtlinie.

Bitte beachten Sie die lokalen Normen

und Vorschriften.

2| Al296453648398de-000502 © Danfoss | 2020.04



Datenblatt

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Installation (Fortsetzung)

/
/
s
BACnet-Daten Typ Beschreibung
BACnet-Geréateprofil BACnet Application Specific Controller (B-ASC)
BACnet-Protokoll BACnet Master Slave/Token Passing (MS/TP)

Modbus RTU Daten

BACnet-unterstiitzte Baudraten Automatische Baudraten-Erkennung*, 9.600 Bit/s, 19.200 Bit/s, 38.400 Bit/s, 56.700 Bit/s, 76.800 Bit/s, 115.200 Bit/s

Typ Beschreibung
Unterstiitzte Baudraten Automatische Baudraten-Erkennung?, 9.600 Bit/s, 19.200 Bit/s, 38.400 Bit/s, 56.700 Bit/s, 76.800 Bit/s, 115.200 Bit/s
Unterstiitzte Ubertragungsarten Paritat: Keine (1-8-N-2), ungerade (1-8-0-1), gerade (1-8-E-1), keine (1-8-N-1), automatisch*

Datenformat: Paritat (Startbit - Datenbits — Paritatsbit - Stoppbits)

*Standardwert

DIP-Schalter

DIP-Schalter-Einstellungen

Die DIP-Schalter unter dem Gehdusedeckel dienen zur manuellen Adressierung.
Die Steckbriicke neben den Steckverbindern dient zur Einstellung des Abschlusswiderstandes.

BACnet: Automatische MAC-Adressierung ist Standard. Furr die manuelle MAC-Adressierung sind die DIP-Schalter
zu verwenden.

Modbus: Die manuelle MAC-Adressierung ist standardmafig eingestellt. Eine automatische Adressierung steht
fur den Modbus nicht zur Verfligung. Wurde jedoch im BACnet eine Adresse zugewiesen, bevor zum
Modbus gewechselt wird, wird die Adresse auch beim Modbus verwendet, wenn die DIP-Schalter nicht
umgestellt werden.

DIP-Schater Konfigurationsname Zustand AUS Zustand EIN
(standardmaBig)
1 A R EIN BACnet-Adresse/Modbus- Loaik 0" Lodik 1"
' Einheit-1D Bit 0 gik,, ogik,,
AUS
2 12345678 R EIN BACnet-Adresse/Modbus- Loaik 0" Logik 1"
’ Einheit-1D Bit 1 gik,, ogik,,
AUS
- 1 ‘ 2 3 4 ‘ 5 6 7 8 é £ | BACnet-Adresse/Modbus- Logik 0" Logik1*
’ Einheit-ID Bit 2 ” ;
L] [ ] AUS
4 | 1 | 2 | 3 Q 5 | 6 7 8 é e | BACnet-Adresse/Modbus- Logik 0° Logik1*
’ Einheit-ID Bit 3 ” y
L] | AUS
1 2 3 45 6 7 8 R
s [ [ 1 EIN BACnet-Adresse/Modbus- Logik 0" Logik 1"
) Einheit-ID Bit 4 gik gik,
LT AUS
1.2 3 4 5 6 7 8 R
6 [ [ [ [ 1 BACnet-Adresse/Modbus- Logik 0" Logik 1"
T B Einheit-ID Bit 5 gik., gik ,
7. R A R BACnet-Adresse/Modbus- Logik .0" Lodik 1"
’ B Einheit-ID Bit 6 gik,, gik.,
1 2 3 45 6 7 8
8. EIN - BACnet MS/TP2 Modbus RTU 2
AUS
1 2 3 45 6 7 8 R i
S I I I O EIN | Abschlusswiderstand (120 Q) Kein Abschluss AbSChlus.svlwde‘:stand
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ AUS aktiviert

" Die Stellantriebe weisen zwischen den Steckverbindern einen Widerstand auf (DIP-Schalter Nr. 9 R an/aus). Dieser kann im letzten Stellantrieb
im Kommunikationsbus fiir den ordnungsgemdfen Abschluss des Feldbusses aktiviert werden.

2 Nach dem Aindern des Protokolls bei DIP-Schalter Nr. 8 ist ein Aus- und Einschalten notwendig, damit der Stellantrieb das neu ausgewdhlte
Protokoll tibernimmt.

© Danfoss | 2020.04

Al296453648398de-000502 | 3



Datenblatt

Danifi

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

DIP-Schalter-Einstellungen

- Manuelle Adressierung

Die BACnet-MAC-Adresse/Modbus-Slave-ID kann tber die DIP-Schalter 1 bis 7 eingestellt werden.
0=AUS, 1=EIN

DIP-Schalter
1,2,3,4 DIP-Schalter
0000 | 1000 | 0100 | 1100 | 0010 | 1010 | 0110 | 1110 | 0001 | 1001 | 0101 [ 1101 | 0011 | 1011 | 0111 | 1111 567
0* 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 000
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 100
32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 010
48 49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 110
64 65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 001
80 81 82 83 84 85 86 87 88 89 90 91 92 93 94 95 101
9% 97 98 99 100 101 102 103 | 104 105 | 106 107 | 108 109 | 110 m 011
112 113 114 115 116 117 118 119 | 120 121 122 123 | 124 125 | 126 127 m
* Die Adressen 0 und 127 dlirfen nicht verwendet werden.
Beispiel |:|
Einstellen der MAC-Adresse auf 37: DIP1 DIP2 DIP3 DIP 4 DIP5 DIP6 DIP7
EIN AUS EIN AUS AUS EIN AUS

Verdrahtung

AN

Die Verdrahtung von BACnet MS/TP oder Modbus RTU (R5485) muss in Ubereinstimmung mit der giiltigen
Norm ANSI/TIA/EIA-485-A-1998 erfolgen. Fiir gebdudeiibergreifende Segmente muss fiir eine galvanische
Trennung gesorgt werden. Der Busanschluss ,A+" ist das nicht invertierte Signalkabel und ,B-“ das invertierte
Signalkabel.

Alle Gerate im selben Netzwerk (einschlieBlich Router, Gateways usw.) miissen eine gemeinsame Masse

verwenden. Hierflr wird ein Kabel vom Typ AWG22/0,32 mm?mit verdrillten Adernpaaren empfohlen. Fiir langere
Strecken ist ein Kabel vom Typ AWG20/0,5 mm? oder AWG18/0,75 mm? zu verwenden. Die charakteristische
Impedanz der Kabel muss zwischen 100 und 130 Q liegen. Die Kapazitat zwischen zwei Leitern muss niedriger sein
als 100 pf pro Meter. Die Linge der Kabel beeinflusst die Ubertragungsgeschwindigkeit. Bei lingeren Kabelldngen
ist eine niedrigere Baudrate zu verwenden. Die maximal zuldssige Kabelgesamtlange pro Netzwerk betrdagt 1.200 m.

Der Abstand zwischen 110-/230-/400-V-Stromkabeln und Buskabeln sollte mindestens 20 cm betragen. Der
NovoCon® M hat einen Schutz gegen Fehlverdrahtung von bis zu 30 V AC/DC an allen Dréahten. Es ist zu beachten,
dass, wenn eine Spannungsversorgung von 30 V AC an den Analogeingang angeschlossen wird, dies als ein
Kurzschluss eingestuft wird und die Sicherung in der externen Spannungsversorgung durchbrennen wird.

3 || 81 X +24V } 24V AC/DC
0 oV
0 A+ =
S DOOOS BACnet MS/TP oder
S B- Modbus RTU
@I] GND Temperaturfihler 3
S T3
b
; Q [Rein [Raus
f =Y T2
J ® @I] T1 [ | Temperaturfiihler 1 Temperaturfiihler 2
elen GN\D | ———
al?
ClZl GND —
. J— Analoger :
@ gﬂ ) AO | Ausgang Analoger Eingang
L0l o 0 Al

GND ist fiir alle Signale gleich

Danfoss empfiehlt, fiir eine optimale Leistung den NovoCon® M nur in seinem eigenen Teilnetzwerk
zu verwenden.

Allgemeine Anforderungen und Empfehlungen:

« Verwenden Sie am Ende jeder Daisy-Chain-Verkettung einen Abschlusswiderstand (zwischen den beiden
Steckverbindungen).

- Im Allgemeinen ist nur eine Spannungsversorgung zu bevorzugen.

+ BeiVerwendung von zwei Spannungsversorgungen missen diese die gleiche Polaritdt und Masse aufweisen.

« Alle Gerdte im selben Teilnetzwerk (einschlieBlich Router, Gateways usw.) miissen eine gemeinsame
Masse verwenden.

- Fir gebdudeiibergreifende Segmente muss fiir eine galvanische Trennung gesorgt werden.

+ Die maximale Kabelgesamtlange des Teilnetzwerks betrdagt 1.200 m.

4| AI296453648398de-000502
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Datenblatt

Danifi

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Daisy-Chain und Power Booster

DC-Spannungsversorgung (empfohlen)

Wenn eine Daisy-Chain-Verkettung mit 10 m langen
Kabeln des Typs AWG20/0,5 mm? mit verdrillten
Adernpaaren erfolgt und eine Spannungsversorgung
von 24V DC verwendet wird, sind zusatzliche
Spannungsverstarker bzw. eine zusétzliche
Spannungsversorgung notwendig, wenn mehr

als zwolf NovoCons in Reihe geschaltet werden.

AC-Wechselstromversorgung

Wenn eine Daisy-Chain-Verkettung mit Kabeln des
Typs AWG20/0,5 mm? mit verdrillten Adernpaaren
erfolgt und eine Spannungsversorgung von 24 V AC
verwendet wird, sind zusatzliche Spannungsverstarker
bzw. eine zusétzliche Spannungsversorgung
notwendig, wenn mehr als sieben NovoCons in Reihe
geschaltet werden.

Wichtig: Die verwendete Spannungsversorgung
muss eine Spannung liefern kénnen, die 60 % hoher
ist als die Nennspannung des NovoCon® M.

Bitte sicherstellen:

» Eine gemeinsame Masse

+ Eine 24-V-DC-Spannungsversorgung
(wird empfohlen)

- BeiVerwendung einer 24-V-AC-
Spannungsversorgung: Wenn verschiedene Arten
der Spannungsversorgung und/oder verschiedene
Phasen verwendet werden, trennen Sie immer
die 24-V-AC-Spannungsversorgungen voneinander.

NovoCon® M in Daisy-Chain-Verkettung

+24V

M.B.025.1/01

A+ BACnet
MS/TP oder
Modbus

GND st fiir alle Signale gleich

NovoCon® M in Daisy-Chain-Verkettung

mit NovoCon®S
NovoCon® S

+24V

GND

GND
AO
Al

NovoCon®S

kahol b, d

s vorsichtig vorgegangen werden. Da die NovoCons

Wenn das NovoCon® M-Netzwerk von zwei oder mehreren AC-Spannungsverstdrkern versorgt wird, muss beim Trennen
einer der Transformatoren vom Hochsp

liber eine Daisy-Chain-Verkettung angeschlossen smd kann es sein, dass Hochspannung auf der Primdrseite
der getrennten Spannungsversorgung vorliegt. Trennen Sie immer sowohl die Primdr- als auch die Sekundiirseite

des Transformators.
Die Sp g

.y
starker

vor Uberlast geschiitzt werden. Andernfalls werden sie ggf.

beschddigt, wenn ein oder mehrere Spannungsverstdrker vom Netzwerk getrennt werden.
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Danifi

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

T-Verzweigungen

Allgemeine Anforderungen und Empfehlungen:

T-Verzweigungen (Stichleitungen):

+ Kabelldnge von T-Verzweigungen: max. 1,5 m

+ Gesamtlange des Netzwerks: max. 640 m (+ 100 m Stichleitung)

- Baudrate: max. 76 kb/s"

- Anzahl der Gerate im Netzwerk: max. 64"

« Hauptkabel: standardmaBiges RS485-Buskabel mit verdrillten Adernpaaren, min. Starke: AWG22/0,32 mm?.
! Werden weniger als 32 Gerdte eingesetzt, kann versucht werden, die Geschwindigkeit auf 115 kb/s zu erhhen.

J 5
el
o
v &l-
5 2l&
SIBNEE
® x 2
; B
E . +24V 24V AC/DC
g" ov Max. 1,5 m Verteilerk
0 A+ »’ erteilerkasten
& S Yoooa
@I] GND BACnet MS/TP oder
@I] T3 Modbus RTU }
s o \ 3
P S T2 v S
Il © So m S 2l
<C -
| @ S GND < g é
i] @|&rn GND S g2
P |le @u AO { ®
|| = @S0 Al
=
GND st fiir alle Signale gleich

Sterntopologie

Die Sterntopologie entspricht nicht dem RS485-Standard und sollte nicht mit NovoCon® M verwendet werden.

LED

Optionen

- Normale Verwendung: Die LEDs zeigen die Position
und eventuelle Alarme an.

- Nur Alarme: Die LEDs leuchten nur, wenn Alarme
vorhanden sind.

- LED leuchtet nicht: Wahrend des normalen Betriebs
und bei vorhandenen Alarmen leuchten keine LEDs.

Hinweis: Die linke LED in den nachstehenden Informationen
ist die LED, die den Kabelverbindungen am ndichsten liegt.

6 | Al296453648398de-000502
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Datenblatt NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

LED-Anzeige BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)

BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)
* LED leuchtet nicht: Der Stellantrieb registriert im Netzwerk keine Aktivitat.
LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde):
Netzwerkkommunikation findet statt und ist nicht fehlerhaft.
O O O O LED blinkt langsam (3-mal pro Sekunde) in Griin: Netzwerkkommunikation findet statt
und erfolgt Giber einen ldngeren Zeitraum direkt mit diesem Stellantrieb.

FEHLERHAFTE BACnet-/Modbus-Aktivitat (RS485)
* LED blinkt langsam (3-mal pro Sekunde) in ROT: Der Stellantrieb registriert eine Aktivitat,
die jedoch fehlerhaft ist.
O O O O LED blinkt schnell (10-mal pro Sekunde) in ROT: Netzwerkkommunikation ist nicht fehlerhaft,
ABER ein anderes Gerat verwendet moglicherweise dieselbe MAC-Adresse.

Stellung des Ventils/Stellantriebs

{:I'O O O Das AB-QM ist vollsténdig geschlossen.

*O OO AB-QM ist offen 1-24 % vom Auslegungsdurchfluss.

“O O AB-QM ist offen 25-49 % vom Auslegungsdurchfluss.
mo AB-QM ist offen 50-74 % vom Auslegungsdurchfluss.

M AB-QM ist offen 75-99 % vom Auslegungsdurchfluss.
m Das AB-QM-Ventil ist offen 100 % vom Auslegungsdurchfluss.

m ¢> 0000 Spiilung ist aktiv
Fir eine bestimmte Zeit gehen alle LEDs an und aus.

Bewegung des Ventils/Stellantriebs

m I:> mo NovoCon® schlieBt das Ventil
Alle LEDs leuchten griin und gehen dann einzeln nacheinander aus (wiederholter Vorgang).

'*'O OO0 “O (O NovoCon® sffnet das Ventil

Alle griinen LEDs gehen aus und leuchten dann einzeln nacheinander auf (wiederholter Vorgang).

Kalibriervorgang des NovoCon®
LEDs leuchten nacheinander griin und gehen dann nacheinander aus.

4
O
<

o

4
O
|

o~
40wV

Q‘I}O O @ mo Entliiftung ist aktiv
LEDs leuchten nacheinander gelb und gehen dann nacheinander aus (wiederholter Vorgang).
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Datenblatt NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Informationen vom Stellantrieb

TEIERt

LED-Anzeige (Fortsetzung)

Blink-Funktion: Alle griinen LEDs gehen an und aus. Die Funktion wird verwendet, um einzelne
Stellantriebe im Feldbus zu identifizieren.

Fehler beim SchlieBen
Unter dem Ventilkegel des AB-QM haben sich méglicherweise Ablagerungen angesammelt.
Diese konnen ggf. durch Spiilen beseitigt werden.

PHOOO

Die Temperatur im NovoCon® liegt auBBerhalb des empfohlenen Grenzwertbereichs
LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.
Die Umgebungstemperatur ist wahrscheinlich héher als 60 °C.

¥HO O

Interner Fehler beim NovoCon®

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.

Folgendes versuchen:

A: Rekalibrierung.

B: Stromversorgung aus und wieder einschalten.

C: Wenn der Fehler nicht behoben wurde, kann es notwendig sein, den Stellantrieb auszutauschen.

HEHRO

Fehler wahrend der Kalibrierung des NovoCon®

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.
Uberpriifen Sie, ob der NovoCon® M ordnungsgeméR an das Ventil angeschlossen ist.
Kalibrieren Sie den Stellantrieb neu.

HCROK

Spannungsversorgung unterschreitet einen Grenzwert
LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.

FOR

Kein Regelsignal
Im Analogregelbetrieb wurde erkannt, dass das Steuerkabel beschadigt ist.

FOHOW

LEDs leuchten abwechselnd rot und griin und stehen so fiir Alarme und den Normalbetrieb.

Driicken der Reset-Taste im Normalbetrieb

Kalibrieren/Zuriicksetzen/Spiilen

Driicken Sie die Reset-Taste. Alle LEDs gehen aus.

Driicken der Reset-Taste fiir

eine Sekunde: eine LED leuchtet

zwei Sekunden: zwei LEDs leuchten = Beginn der Kalibrierung (Reset).
drei Sekunden: drei LEDs leuchten

vier Sekunden: vier LEDs leuchten = Aktivierung der Spilung.

flinf Sekunden oder langer = Riickkehr zum Normalbetrieb.

PFOOO D> PPO O
RO = Rk

Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen

Driicken Sie die Reset-Taste, halten Sie sie gedriickt und schalten Sie dann den Stellantrieb ein:
Alle LEDs gehen zunédchst aus.

Halten Sie die Reset-Taste gedrtickt, bis alle vier LEDs aufleuchten = Zurlicksetzen auf
Standardeinstellungen.

O O O o RHIBH

Anzeige bei Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen:

1 x kurzes Aufleuchten aller Positions-LEDs in Gelb.

Bitte beachten Sie, dass nach einem Zurlicksetzen auf die Werkseinstellungen automatisch
eine Kalibrierung durchgefiihrt wird.

THBHRE

Verwendung von
BACnet-Objekten

und Modbus-Registern
- Auslegungsdurchfluss
einstellen

Allgemeine Hinweise

Es existieren einfache BACnet- und Modbus-Einstellungen, die wichtig fiir die grundlegende Konfiguration
des NovoCon® M sind, damit eine Kommunikation und Regelung erfolgen kann. Diese Einstellungen sind in
den BACnet-Objekten oder in Modbus-Registern mit Dezimalformat enthalten.

Erstkonfiguration

A dungsbetrieb: Ausgewahlter Anwendung
MSV:9/32810 Ventiltyp auswahlen Auslegung chfluss|
NovoCon® M I:> Digitale Regelung I:> MSV:3/32802 MSV:10/32811 I:> Heizen: AV:30/32796
(Standard), Analoge (Standard AB-QM Heizen (Standard) Kuhlen: AV:31/32798
Regelung NovoCon® DN40) Kuhlen
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Datenblatt

Danifi

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Verwendung von BACnet-
Objekten und Modbus-
Registern

- Erweiterte Konfiguration
und Funktionen

Wenn die Standardeinstellung des Stellantriebs nicht ordnungsgemag ist, ist den folgenden Objekten besondere
Aufmerksamkeit zu widmen:

MSV:9/32810 Anwendungsbetrieb

MSV:3/32802 Ausgewahlter Ventiltyp

AV:30/32796 Auslegungsdurchfluss Heizen

AV:31/32798 Auslegungsdurchfluss Kiihlen

MSV:10/32811 Anwendungsbefehl und -status

Al:1/33218 Temperatureingang T1 oder Widerstandseingang
Al:2/33220 Temperatureingang T2 oder Widerstandseingang
Al:3/33222 Temperatureingang T3 oder Widerstandseingang
AV:32/33288 Leistungsabgabe

MSV:13/32815 Energiemanagement

Anwendungsbetrieb:

Der standardmafBige Anwendungsbetrieb ist ,Digitale Regelung”. In dieser Betriebsart wird der NovoCon® M
Uber Feldbus geregelt und die Spannungsein- und -ausgédnge sind verfiigbar, um andere Geréte anzuschlieBen.
Alternativ erwartet der NovoCon im Analogregelbetrieb ein analoges Regelsignal.

Auswahl des AB-QM Ventiltyps:

Nachdem der Anwendungsbetrieb (siehe oben) ausgewéhlt wurde, ist es erforderlich, den AB-QM-Ventiltyp
auszuwahlen, auf dem der Stellantrieb montiert ist. Dies erfolgt mit dem Objekt/Register MSV:3/32802
(Ausgewabhlter Ventiltyp). Der aktuelle Wert von MSV:3/32802 kann auf 1 bis 9 eingestellt werden. Jede Zahl
steht fur einen bestimmten AB-QM-Ventiltyp, der in folgender Tabelle gefunden werden kann: Auswahl des
Ventiltyps. Der Standardwert fiir MSV:3/32802 ist 1, d. h. 1ISO-Ventil AB-QM DN 40

Auswadhlen und Einstellen von MaBeinheiten:

Wenn die standardmaBigen Maf3einheiten gedndert werden sollen, kann dies im BACnet tber die
MaBeinheitseigenschaft des Objekts/der Objekte oder liber die einzelnen Register (Modbus) erfolgen.

Weitere Informationen sind den Tabellen fiir BACnet und Modbus zu entnehmen.

Einstellung des Auslegungsdurchflusses:

Der maximale Auslegungsdurchfluss des geregelten Systems ist anzupassen, wenn der Nenndurchfluss des
Ventils dem maximalen Auslegungsdurchflusswert nicht entspricht. Der Auslegungsdurchfluss wird eingestellt,
indem der aktuelle Wert von Folgendem verdndert wird:

+ MSV:30/32796 Auslegungsdurchfluss fiir Heizungsanwendungen

+ MSV:31/32798 Auslegungsdurchfluss fiir Kiihlanwendungen

Temperaturmessungen:

Al:1/33218 (Temperatureingang T1 oder Widerstandseingang) und Al:2/33220 (Temperatureingang T2 oder
Widerstandseingang) und Al:3/33222 (Temperatureingang T3 oder Widerstandseingang) dienen dazu, um mit
Temperaturfiihlern die Temperatur zu messen. Eine direkte Anzeige des Widerstandswerts ist (bei Auswahl) eben-
falls moglich, wodurch diese Eingdnge sich fiir andere Zwecke als die Temperaturmessung (z. B. als Fensterkontakte
oder andere potenzialfreie Kontakte) einsetzen lassen. Geschlossener Schaltkreis <900 Q, offener Schaltkreis 100 kQ.
Leistungsabgabe:

AV:32/33288 (Leistungsabgabe) wird verwendet, um die aktuell abgegebene Leistung des Endgerats anzuzeigen.
Sie basiert auf den Messungen des Durchflusses und der Temperaturdifferenz zwischen Vor- und Ricklauf.
Energiezdhler:

Die fiir Kiihlung und Heizung verbrauchte Energie wird unter AV:33/33290 bzw. AV:34/33292 gemessen und
protokolliert. Diese Funktion wird mit MSV:12/32814 aktiviert und deaktiviert.

Spiilen eines Systems:

Das Objekt/Register MSV:0/33284 (Betriebsart des Stellantriebs und spezielle Funktionen) verfiigt Gber eine
Option auf, die es dem Benutzer erlaubt, die Systemspilung tber den Feldbus einzuleiten. Die Spuilung eines
Systems wird eingeleitet, indem MSV:0/33284 auf 3 (Spiilen) eingestellt wird. Dadurch wird das Ventil AB-QM
vollstandig vom Stellantrieb geoffnet. Die Spiilung wird beendet, wenn:

+  MSV:0/33284 wird zurlickgesetzt auf 1 = Normaler Betrieb

«  Entweder ist die Spannungsversorgung eingeschaltet.

«  Oder die Spulfunktion wird nach einer Stunde gestoppt.

Nachdem die Spilung beendet ist, kehrt der Stellantrieb in den Normalbetrieb zurtick.

Entliiftung eines Systems:

Mit MSV:0/33284 ist es auch moglich, Gber den Stellantrieb eine Entliftung einzuleiten. Das Ventil AB-QM wird
mehrere Male gedffnet und geschlossen, damit die im Hydrauliksystem eingeschlossene Luft entweichen kann. Die
Entliftung wird eingeleitet, indem MSV:0/33284 auf ,4" eingestellt wird. Die Entliiftung lauft ohne Unterbrechungen
bis zum Ende ab. Der Stellantrieb kehrt dann in den Normalbetrieb zurtick, d. h. MSV:0/33284 = 1 (Normal).

Regeln des Stellantriebs:

Im Normalbetrieb des Stellantriebs (Digitalregelung), bei dem der Durchfluss durch ein AB-QM-Ventil geregelt
werden soll, wird das Objekt ,Gewiinschter Durchfluss” (AV:1/33280) verwendet. Die standardmaBige Einstellung
fur die MaBBeinheit des Durchflusssollwerts ist ,%".

Hierbei handelt es sich um die am besten geeignete Einstellung, da Informationen tber die Einstellung

des Auslegungsdurchflusses am Stellantrieb fiir den Regler nicht erforderlich sind. Das Ausgangssignal des
Reglers muss nur so eingestellt werden, dass es den Auslegungsdurchfluss fiir Heizen (AV:30/32796) oder den
Auslegungsdurchfluss fiir Kiihlen (AV:31/32798) von 0 bis 100 % regelt. Alternativ kann der Auslegungsdurchfluss
AV:0/32768 verwendet werden.

Zum Verandern des Durchflusses durch das Ventil wird der aktuelle Wert von AV:1/33280 im Bereich 0 bis 100 %
Ubermittelt.

Wenn die flr AV:1/33280 ausgewdhlte MaBeinheit ,I/h* sein soll, muss der Durchfluss-Sollwert durch das Ventil

in ganzen Zahlen tGbermittelt werden, die fiir I/h stehen. Ein Beispiel hierfiir ware ein Regler, der Werte im Bereich
0 bis 7500 I/h fir ein Ventil mit der Nennweite DN 40 an den Stellantrieb tibermittelt.

Alarme und Warnungen:

Systemfehler konnen mithilfe der BACnet-Objekte BV:10 bis BV:24 oder mithilfe des Modbus-Registers 33536 erfasst
werden. Siehe fiir weitere Informationen die BACnet- und Modbus-Tabellen.
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Datenblatt

Danifi

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Optimierung der BACnet-
Netzwerkgeschwindigkeit

Energiemanagement
MSV:13/32815

Leistungsmanager

Unnétigen ,Poll for Master“-Datenverkehr reduzieren

Im NovoCon® M kann die Einstellung ,MAX_MASTER" auf die Nummer der héchsten verwendeten MAC-Adresse
im MS/TP-Teilnetzwerk eingestellt werden. Die Eigenschaft ,MAX_MASTER” kann im Gerateobjekt gefunden
werden und weist den Standardwert 127 auf. Bei Verwendung ist zu beachten, dass der Eigenschaftswert
+MAX_MASTER" zu einem spdteren Zeitpunkt entsprechend anzupassen ist, bevor mehr Gerate zum Netzwerk
hinzugefugt und die hchste MAC-Adresse den Eigenschaftswert ,MAX_MASTER" Giberschreitet.

Wichtig: Bevor ,MAX_MASTER" eingestellt werden kann, muss gewahrleistet werden, dass ALLE MAC-Adressen
in den Netzwerkgerateeinstellungen unter dem geplanten ,MAX_MASTER"-Wert liegen. Andernfalls kann es zu
Problemen bei der Netzwerkkommunikation kommen.

Korrekte ,Info Frames” zuteilen

Einstellung fiir den Regler:

Netzwerk-Router und Reglergeréte, die Datenverkehr im MS/TP-Netzwerk transportieren, erfordern eine héhere
Anzahl an ,INFO_FRAMES" als NovoCon® M. Deshalb miissen diese Gerdte einen héheren Wert haben als der
NovoCon® M. Als allgemeine Faustregel gilt: Der Eigenschaftswert von ,MAX_INFO_FRAMES" des Routers ist gleich der
Anzahl der MS/TP-Geréate im Teilnetzwerk des Routers. Die Eigenschaft ,MAX_INFO_FRAMES" kann im Gerateobjekt
von MS/TP-Gerdaten gefunden werden. Der NovoCon hat standardmaBig einen ,MAX_INFO_FRAMES"-Wert von 1.

Allgemeines - Zustdande der Energiebegrenzung:

Fir alle ,Begrenzungszustande” innerhalb von MSV:13/32815 wird eine Warnung aktiviert und auf dem Bus
angezeigt, um den Benutzer darliber zu informieren, dass NovoCon® die Regelung des Durchflusses durch
das AB-QM-Ventil Gbernommen hat. Wahrend der NovoCon®-Regelung wird das Ventil zu keinem Zeitpunkt
geschlossen, d. h., der Algorithmus enthalt Beschrankungen in Bezug auf die SchlieBungsprozentsatze,
obwohl das Ventil immer tiber das Regelsignal eines externen Geréts geschlossen werden kann. Wenn die
Energiebegrenzungseinstellungen nicht maglich sind, ohne dass der NovoCon® sich schlief3t, wird eine
Warnung aktiviert, die den Benutzer dartiber informiert, dass der Sollwert au3erhalb des vorgegebenen
Bereichs liegt. Bitte beachten Sie, dass der NovoCon® bei Erreichen des Sollwerts automatisch die Regelung
des Durchflusses unterlasst, wenn das externe Gerat, z. B. DDC, stark von dem von NovoCon® berechneten
Durchfluss-/Offnungsprozentsatz abweicht. Hinweis: Diese Informationen kénnen vom Benutzer verwendet
werden, um das PID des externen Regelgeréts zu verbessern.

Allgemeines - Zustiande der Energieregelung:

Fir alle Regelzusténde innerhalb von MSV:13/32815 Gibernimmt NovoCon® die volle Kontrolle Giber den Durchfluss
durch das AB-QM-Ventil und nimmt kein Regelsignal von externen Geraten an. Wahrend der NovoCon®-Regelung
wird das Ventil zu keinem Zeitpunkt geschlossen, d. h., der Algorithmus enthélt Beschrankungen in Bezug auf die
SchlieBungsprozentsatze. Wenn die Energieregelungseinstellungen nicht moglich sind, ohne dass der NovoCon®
sich vollstandig schlief3t, wird eine Warnung aktiviert, die den Benutzer dartiber informiert, dass der Sollwert
aufBlerhalb des vorgegebenen Bereichs liegt.

Zustand 1: Nicht aktiv
Energiemanagement-Anwendungen sind deaktiviert.

Zustand 2: Leistungsbegrenzung (Beispiel Kiihlwasser)

Der NovoCon® M berechnet die momentan verbrauchte Leistung, liberschreibt dann bei Bedarf das DDC-
Regelsignal und begrenzt die Durchflussmenge bzw. die Leistung entsprechend den benutzerdefinierten

Werten im Objekt/Register AV:35 oder 36/32832 oder 32834. Die Leistung wird begrenzt, indem das Ventil
geschlossen wird, bis der gemessene kW-Wert erneut unter den definierten Grenzwert féllt. Es gibt benutzerdefinierte
Grenzwerte sowohl fiur die Kuihl- als auch fir die Heizleistung. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das
Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Anwendungsbeispiele: Wenn die ,Leistung” auf diese Weise begrenzt wird, ist es moglich, einen Mehrverbrauch
(bei Spitzenlast) zu verhindern und Geld zu sparen.

kw Objekt/ Einstell-/

Register | Anzeigewert Beschrelbung

,,,,,,,,,,, Energiecinsparung 40-kW-Grenzwerteinstellung MSV:9/
32810

NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
ber BUS

1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C, kW
MSV:3/ Ausgewihlter | und kg/m?.

Zeit ) 32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewahlt = g/min, °F
und kBTU.

Digital

' '
1 i NovoCon-
' '
I/h '
'

Ubersteuerungszeitraum AV:31/ Einstellen des Auslegungsdurchflusses

iv/\//%é\/ 32798 7500 far Kiihlen, z. B. 7.500 I/h
DDC NovoCon DDC . . ~ Der max. Wert fiir die Kihlleistung,
Regelung Regelung Regelung '?\,/‘258\1;3/ b":g;??:;ﬁ;g den NovoCon nicht tiberschreiten

Zeit m—) wird, z. B. 40 kW
AV:36/ Max. Der Hoéchstwert fiir den Leistungswert,
32834 Leistungswert | der durch den NovoCon sichergestellt

fur Kihlung | wird, z. B. 40 kW
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Datenblatt NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Energiemanagement
MSV:13/32815 (Fortsetzung)

Leistungsmanager Zustand 3: Leistungsregelung
Die Leistungsabgabe wird direkt in kW oder kBTU oder in % und nicht in I/h oder gpm geregelt. Die Durchflussmenge
durch das Ventil wird durch den Durchfluss-Sollwert AV:1 in kW oder kBTU/h (ausgewahlt in MSV:21/32788) geregelt
und basiert auf Durchflussmenge und Temperatureingangen, die verwendet werden, um den Energieverbrauch
zu berechnen.
Anwendungsbeispiele: Einen Raum temperieren (z. B. eine Lagerhalle), wo die Energieabgabe eingestellt und
konstant gehalten werden kann.

Delta-T-Manager Zustand 4: Min. Delta-T-Begrenzung (Beispiel Heizwasser)
Der NovoCon® M uiberschreibt bei Bedarf das DDC-Regelsignal und hélt eine Mindesttemperaturdifferenz zwischen
Vor- und Rucklauftemperatur aufrecht, indem er das SchlieBen des Ventils einleitet, wenn der benutzerdefinierte
Delta-T-Wert nicht erreicht wird. Bei Anstieg/Absinken der Vorlauftemperatur steigt oder sinkt auch der berechnete
Mindestsollwert fir die Riicklauftemperatur. Auf diese Weise wird immer eine Mindestenergietibertragung auf das
Endgerat unabhangig von der Vorlauftemperatur sichergestellt.
Zum Heizen wird der Delta-T-Wert wird in Objekt/Register AV:37/32836 eingestellt. Wenn die Bedingungen die
Aktivierung dieser Begrenzung zulassen, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 im Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Anwendungsbeispiele: Wenn die Effizienz von Kessel/Kaltwassersatz verbessert werden soll, kann der Wert fiir
Minimum Delta T im System in Bezug auf die AuBentemperaturen definiert werden.

Al:1 > Al:2 angewendet

q Wert
°c gebjiesl::/r Schreiben/ Beschreibung
9 Lesen
WW-Vorlauf "
—/\/\N MSV:9/ Digital NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
Min. AT-Einstellung- - . _ NN 32810 9 uber BUS
| - . 1SO-Ventil ausgewéhlt = I/h, °C und kW.
— | . { o MSV:3/ Ausgewahlter R A A s
WW- Rucklauf: eiEnr;f:;%ILemg ; Energieeinsparung 32802 Ventiltyp Cé\l_I_SlIJ Ventil ausgewahlt = gpm, °F und
| Zeit mm—)p
' MSV:10/ Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
! ¥ Heizen werden unter Beriicksichtigung von

; 32811

AV:30/3 7500 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
DDC- | NovoCon= DDC- 1 NovoCol DDC- 2796 fiir Heizen, z. B. 7.500 I/h
Regelung | Regelung Regelung ! Regelung Regelung
Zeit mmmp . Min. Stellt permanent sicher, dass die Tempe-
g/\zsg\q.;y Begrenzung | raturdifferenz von Vor- und Riicklauf
DeltaT nicht unter einen festgelegten Wert féllt
AV:37/3 Delta-T-Wert | Der Mindestwert fiir Delta T, der durch
2836 Heizen den NovoCon sichergestellt wird, z. B. 20 °C

Zustand 4: Min. Delta-T-Begrenzung (Beispiel Kiihlwasser) (Beispiel Kiihlwasser)
Anwendungsbeispiele: Wenn die Effizienz im System verbessert werden soll, kann der Wert fir Minimum Delta T
in den Endgeraten definiert werden.

Objekt/ Einstell-/

Register | Anzeigewert Bescireiung

MSV:9/ Digital NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
Temperatur ('€) 32810 igita {iber BUS
ok —__ - —~— ISO-Ventil ausgewihlt = I/h, °C,
b - _ Enigweei_nsuazng/ 7 Enenzieg\spfmgh MSV:3/ Ventiltyp kW und kg/m3. ) .
Einstellung 32802 ANSI-Ventil ausgewdhlt = g/min, °F,
Vorlauf kBTU und Ib/ft3
X Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
MSV:10/ . At
Zeit m— 32811 Kiihlen werden unter Berticksichtigung von
Durchfluss (I/h) Al:1 < Al:2 angewendet
AV:31/ 7500 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
M 32798 far Kahlen, z. B. 7.500 I/h
DDC- NovoCon DDC Min.
Regelung Min. AT-Begrenzung aktiviert Regelung Begrenzung aktiv MSV:13/ | Min. Delta-T- Stellt permanent sicher, dass die Tem-

zeit = 32815 M ¢ peraturdifferenz von Vor- und Riicklauf
anagement | hicht unter einen festgelegten Wert fallt

AV:38/3 | Delta-T-Wert | Der Mindestwert fiir Delta T, der durch
2838 Kiihlung das Endgerét sichergestellt wird, z. B. 5 °C
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Datenblatt

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Energiemanagement
MSV:13/32815 (Fortsetzung)

Zustand 5: Eingestellte Delta-T Regelung (Beispiel Heizwasser)

Der NovoCon® M liberschreibt das DDC-Regelsignal bei Aktivierung kontinuierlich und hélt eine konstante
Temperaturdifferenz zwischen Vor- und Riicklauftemperaturen aufrecht, indem er das Ventil 6ffnet und
schlieBt. Mit dem Anstieg/Absinken der Vorlaufflusstemperatur steigt oder sinkt auch der berechnete
Delta-T-Sollwert fiir die Riicklauftemperatur. Auf diese Weise wird immer ein konstanter Delta-T-Wert Giber
dem Endgerat unabhéngig der Vorlauftemperatur sichergestellt.

Der konstante Delta-T-Wert zum Heizen wird in Objekt/Register AV:37/32836 und zum Kiihlen in AV:38/32838
eingestellt.

Anwendungsbeispiele: Einen Raum temperieren (z. B. eine Lagerhalle), wo ein Delta-T-Wert eingestellt und
konstant gehalten werden kann. Vorheizspule an einem Klimagerat.

Objekt/ Einstell-/ BeeehTeibtn
Register | Anzeigewert 9
°c
MSV:9/ Digital NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
W vorlaut 32810 9 iber BUS

X?E;ZEES:‘;’ MSV:3/ Ausgewshlter ISO-VennI‘ausgewahlt =I/h,°C \ind kW.

32802 Ventilt ANSI-Ventil ausgewdhlt = gpm, °F und
ww-Ricklauf yP kBTU.
MSV:10/ Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
zeit  m—l 3281-1 Heizen werden unter Beriicksichtigung von
Al:1 > Al:2 angewendet
AV:30/3 7500 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
2796 fiir Heizen, z. B. 7.500 I/h
NovoCon tibernimmt keine DDC-Durchflusskontrolle " Stellt permanent sicher, dass die
und hélt einen konstanten AT-Wert aufrecht. MSV:13/ Elr::)gel:t?_:_lte Differenz von Vor- und RUckIauftempe-
Zeit  m—) 32815 N Ia ratur nicht von einem festgelegten
Regelung | wert abweicht
AV:37/ Delta-T-Wert | Der Delta-T-Wert, der vom NovoCon
32836 Heizen als Sollwert verwendet wird, z. B. 10 °C
Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Zustand 6: Riicklauftemperatur-Begrenzung (Beispiel Kithlwasser)

NovoCon® M stellt die minimale Riicklauftemperatur sicher, die in Register/Objekt AV:40/32842 eingestellt wird.
Diese Funktion wird hauptséchlich bei einer Kiihlanwendung eingesetzt, bei der die Riicklauftemperatur hoher
als die Vorlauftemperatur ist. Der NovoCon® M tiberschreibt bei Aktivierung das DDC-Regelsignal und hélt eine
Mindestriicklauftemperatur aufrecht, indem er das Schlieen des Ventils einleitet, wenn der benutzerdefinierte
Mindestwert fur die Ruicklauftemperatur nicht erreicht wird. Wenn die Bedingungen die Aktivierung dieser
Begrenzung zulassen, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 im Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Anwendungsbeispiele:

Um die Kaltwassersatz-Effizienz zu verbessern und die richtige Vorlauftemperatur fir Kiihlungsanlagen
sicherzustellen, kann eine Mindestrlicklauftemperatur vorgeschrieben werden, um einen Abfall des COP und
so das Syndrom eines geringen Delta-T zu verhindern.

. Objekt/ Einstell-/ e e T
< Register | Anzeigewert 9
KW-Riicklauf i, Rocklagf -C MSV:9/ Digital NovoCon/AB-QM-0Offnungsgradbefehl
""""" H H 32810 tiber BUS
KW-Vorlauf H H K X e o
' ' MSV:3/ Ausgewihlter ISO Ventlléusgewahlt —_I/h, C lind kw.
32802 Ventiltyp ANSI-Ventil ausgewahlt = gpm, °F
H H und kBTU.
H H zit w—) 2 Alle verwendeten Regelungsalgorith-
' ' MSV:10/ . L 202
' ' 32811 Kithlen men werden unter Berlcksichtigung
' ' von Al:1 < Al:2 angewendet
h H E AV:31/ 7500 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
oo o ! - 32798 flir Kiihlen, z. B. 7.500 I/h
Regalung i, Regelung - —
- x Begrenzung | stellt sicher, dass die Riicklauftempe-
et m—)p ?':/258\1;3/ der Rucklauf- | ratur nicht unter einen festgelegten
temperatur | Wert fallt
AV:40/ T2-Wert Der Mindestwert fiir T2, der durch den
32842 Kiihlung NovoCon sichergestellt wird, z. B. 13 °C
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Datenblatt

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Energiemanagement
MSV:13/32815 (Fortsetzung)

Zustand 6: Riicklauftemperatur-Begrenzung (Beispiel Heizwasser)

NovoCon® M stellt die maximale Ricklauftemperatur sicher, die in Register/Objekt AV:39/32840 eingestellt wird.
Diese Funktion wird hauptséchlich bei einer Heizanwendung eingesetzt, bei der die Riicklauftemperatur niedriger
als die Vorlauftemperatur ist. Der NovoCon® M tiberschreibt bei Aktivierung das DDC-Regelsignal und hélt eine
maximale Riicklauftemperatur aufrecht, indem er das SchlieBen des Ventils einleitet, wenn der benutzerdefinierte
Hochstwert flr die Riicklauftemperatur nicht erreicht wird. Wenn die Bedingungen die Aktivierung dieser Begrenzung
zulassen, wird das Warn-Objekt BV:23/Bit 23 im Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Anwendungsbeispiele: Heizsysteme, die zur effizienten Warmequellenerzeugung eine maximale
Rucklauftemperatur benétigen, z. B. Brennwertkessel und Warmepumpen.

. Objekt/ Einstell-/ Beothraihan
¢ Register | Anzeigewert 9
lWW’VOf'a“f / ~—— S~ MSV:9/ - NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
_____ Digital iiber BUS
Energieeinsparung ey, .- 32810 tber
.2’ RLFY -- Encrgieeinsparung " 1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C und kW.
Max. Riicklauf MSV:3/ | Ausgewahlter | j\iq) v ausgewdhlt=gpm, °F und
WW-Riicklauf 32802 Ventiltyp !
kBTU.
Zeit m— . Alle verwendeten Regelungsalgorithmen
MSV:10/ . LA,
32811 Heizen werden unter Berlicksichtigung von
Al:1 > Al:2 angewendet
I/h W AV:30/ 7500 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
. DDF I&ovolcon— - DDIC— héovof:on— 32796 fiir Heizen, z. B. 7.500 I/h
egelung egelung egelung egelung B
Zeit m— MSV:13/ d:rglﬁ:lfl‘;rsng- Stellt sicher, dass die Riicklauftemperatur
32815 nicht Gber einen festgelegten Wert steigt
temperatur
AV:39/ T2-Wert Der Héchstwert fir T2, der durch den
32840 Heizen NovoCon sichergestellt wird, z. B. 60 °C

Zustand 7: Eingestellte Riicklauftemperatur-Regelung (Beispiel Heizwasser)

Ein konstanter Riicklauftemperatur-T2-Wert wird in Objekt/Register AV:37/32836 und/oder AV:38/32838 eingestellt.
Der NovoCon® M Uiberschreibt das DDC-Regelsignal kontinuierlich und halt eine konstante Riicklauftemperatur
aufrecht, indem er das Ventil 6ffnet und schlieBt, wenn der benutzerdefinierte Riicklauftemperaturwert Gberschritten
oder nicht erreicht wird. Wenn die Vorlauftemperatur steigt oder sinkt, bleibt der Sollwert fiir die Riicklauftemperatur
gleich. Auf diese Weise wird eine konstante Riicklauftemperatur zurlick zur Energiequelle sichergestellt.
Anwendungsbeispiele: Wenn das Riicklaufwasser fiir die Nutzung in einem Sekundarkreis verwendet werden soll,
z.B. zum Vorheizen an einem Klimagerat oder unabhéngigen Endgerét, in dem der T2-Wert als der zu erhaltende
Temperatursollwert gilt.

Objekt/ Einstell-/
Register | Anzeigewert

MSV:9/
32810

Beschreibung

NovoCon/AB-QM-Offnungsgradbefehl
liber BUS

1SO-Ventil ausgewahlt = I/h, °C und kW.
ANSI-Ventil ausgewdhlt = gpm, °F und

Digital

WW-Vorlauf

WW-Riicklauf

MSV:3/ | Ausgewahlter
32802 Ventiltyp

kBTU.
: > X Alle verwendeten Regelungsalgorith-
et N;SZ\Q?/ Heizen men werden unter Beriicksichtigung

von Al:1 > Al:2 angewendet

AV:30/ 7500 Einstellen des Auslegungsdurchflusses
32796 fiir Heizen, z. B. 7.500 I/h

NovoCon dbernimmt keine DDC-Durchflusskontrolle
und halt den Riicklauftemperaturwert konstant.

Einstellun
MSV:13/ RUckIauf—g Stellt permanent sicher, dass die

Zeit m— 39815 ¢ " Riicklauftemperatur nicht von einem
emperatur- | festgelegten Wert abweicht
Regelung
AV:37/ T2-Wert Der Riicklauftemperaturwert, der vom
. . NovoCon als Sollwert verwendet wird,
32836 Heizen 2.B.40°C

© Danfoss | 2020.04
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Datenblatt NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Automatische Baudrate MSV:6/32804 (Baudrate) muss (standardmaBig) auf 1 eingestellt werden.

Wenn der NovoCon® M innerhalb von 45 Sekunden nach dem Einschalten eine Aktivitdt im Feldbus registriert,
Ubernimmt er die im Netzwerk von anderen BACnet-Geraten verwendete Baudrate. Registriert der Stellantrieb
innerhalb dieser Zeit keine Aktivitat, generiert er ein Token und Ubertragt dies mit einer standardmafigen
Baudrate von 38.400 Bit/s.

Der NovoCon®M muss zur selben
Zeit wie die anderen BACnet-Gerdte
oder aber danach angeschlossen
werden. Der NovoCon®M passt sich
dann automatisch an die Baudrate
des Netzwerks an.

Automatische
Baudrate

A

Ist eine zuféllige
Zeit zwischen 45 und
60 Sekunden
abgelaufen?

Aktivitat im
Bus?

Ja

Ja

v

Generiere Token
bei 38.400 Bit/s

Y

Empfangene Daten Verwende
sind korrekt — Keine Ja aktuelle >
Framing-Fehler? Baudrate

Nein

+ A

Veréndere Ende automatische
Baudrate Baudrate

14 | Al296453648398de-000502 © Danfoss | 2020.04
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NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Automatische MAC-
Adressierung - nur BACnet

Fiir das automatische Zuweisen einer MAC-Adresse muss MSV:5 (standardmaBig) auf 1 eingestellt werden.
Der Stellantrieb NovoCon® M achtet auf bereits im Netzwerk und Teilnetzwerk verwendete MAC-Adressen.
Er weist bereits beim ersten Einschalten dem Stellantrieb automatisch eine freie MAC-Adresse zu. Vorausgesetzt,
die Adresse wurde nicht bereits manuell Giber DIP-Schalter ausgewadhlt. Wenn eine Kollision der MAC-Adresse
auftritt, wird eine automatische Zuweisung der MAC-Adresse aktiviert. Diese Funktion startet die Suche nach
einer verfligbaren MAC-Adresse erneut. Hat der Stellantrieb eine freie MAC-Adresse gefunden, sendet er Giber
das BACnet eine Benachrichtigung (,I-Am”).
Bitte beachten Sie, dass nicht immer aufeinanderfolgende MAC-Adressen zugewiesen werden kénnen.

Automatische
MAC-Adressierung

Empfange
4Poll for Master”
und antworte auf
,Poll for Master”

Wurde ein anderer
Master im Netzwerk
gefunden?

Ja € —

v

Empfange
,Poll for Master”
und antworte auf
4Poll for Master”. Erstelle
Tabelle mit méglichen,
freien MAC-Adressen

Y

,Poll for Master”
in einem kompletten
Zyklus empfangen?

Ja

v

Wahle zuféllig
eine der freien
MAC-Adressen aus
und sende mit der
ausgewahlten MAC-
Adresse ein ,I-Am”.

Nein—»>|

Stelle MAC-Adresse =1
Beginne mit dem
Generieren
eines Tokens

Nein

Ende automatische
MAC-Adressierung.

MAC-
Adressenkollision

MAC-
Adressenkollision
erkannt?

Ja

Ist die
automatische
MAC-Adressierung
aktiviert?

Ja

v

Beginne mit
der automatischen
MAC-Adressierung

Nein—3

Nein

A

A

Ende MAC-
Adressenkollision

© Danfoss | 2020.04
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Datenblatt

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

BACnet-Objekte - Analogwert

Lesen/ 1
h.’e‘"- Objekt-/Parametername Einheit Schrei- Min. Max. S.tandard- Auflésung Beschreibung Perslst.ent
tifier T Einstellung Ja/Nein
Nennwert Es wird empfohlen, AV:30 zum Heizen und/oder AV:31 zum Kiihlen
98:% Empfohlen: Maximaler Einstellbereich inI/h aus zu verwenden. Voreinstellwert fir den Auslegungsdurchfluss,
Py 40 % des wenn das Regelsignal 100 % betrégt. Die Einheiten kénnen
AV:0 | Auslegungsdurchfluss 136:1/h L/s aus Tabelle ,Auswahl des der Tabelle 0,1 - " y P " » Ja
. Nenndurch- . u iber die MaBeinheitseigenschaft des Objekts und/oder MSV:20
89:gpm f Ventiltyps’ »Auswahl des N S f
lusses Ventiltyps” geandert werden. Die Einheiten I/h (ISO-Ventile) oder gpm
(ANSI-Ventile) gemaB Objekt MSV:3 Ausgewahlter Ventiltyp.
98: % Der Durchfluss-Sollwert (max. Durchfluss) durch das AB-QM-Ventil.
136:1/h 100 % oder Die Einheiten konnen verandert werden tber die MaBeinheits-
AV:1 | Durchfluss-Sollwert 89:gpm L/s 0 Auslegungsdurchflusswert 100 % 0,01 eigenschaft des Objekts und/oder MSV: 21. Nein
48: kW 9ung HINWEIS: Um kW oder kBTU/h zu aktivieren, muss MSV:13 Leis-
157:kBTU/h tungsregler (Zustand:3) gewéhlt werden.
Ist1/h (gpm) ausgewahlt, wird der | Einheit I/h oder Durchflussanzeige auf Grundlage der Position der
.- | Riickmeldung aktueller Ventildurchfluss auf den Maximal- | gpm, je nach Stellantriebsstange. Die Einheiten kénnen tber die "
Avi2 Durchfluss % 1/h, gpm R 0 wert des at ahlten Ventils au ahltem 0,001 MaBeinheitseigenschaft des Objekts und/oder MSV:22 geandert Nein
(MSV:3) eingestellt. Sonst: 100 % Ventil werden. Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt.
Zeit Die Zeit, bis der Stellantrieb auf ein fehlendes analoges
AV:3 Regelungswiederaufnahme 72: Minuten L/S 0 60 10 1 Regelsignal reagiert, d. h. wenn MSV:9 = 1 analoge Regelung und Ja
9 9 kein analoges Regelsignal empfangen wird.
Der Wert wird fur die Gestaltung der Kurve im Betrieb ,Manuell
definierte Funktion” (MDF) verwendet, um die Charakteristik
. . CKai eines Warmelbertragers anzupassen. Lineare Einstellung:
AV:4 | Alpha-Wert 95: Keine Einheiten L/s 0,05 1.0 1.0 0,01 MDF = 1. Siehe Kurve nach dieser Tabelle. Wenn bei AV:1 im Ja
digitalen Betrieb I/h eingestellt ist, wird der eingestellte Alpha-
Wert ignoriert. Siehe Alpha-Wert-Diagramm.
" Zeit Ventiloffnung/- . Zeit, die der Stellantrieb benétigt, um den Auslegungsdurchfluss
AV:S schlieBung 73: Sekunden L/s 30 700 N/A 1 von 0 % auf 100 % einzustellen. Verwendung mit MSV:4. Ja
Avsg | Oleichgerichtete Spannung, | oy R 12 50 N/A 001 | Nichtverwendet Nein
gemessen vom Stellantrieb
AV:7 | MAC-Adresse 95: Keine Einheiten L/S 1 126 N/A 1 Fiir die BACnet-Kommunikation verwendete MAC-Adresse. Ja
Im Stellantrieb gemessene Temperatur.
AV:8 | Temperatur im Stellantrieb °C,°F R -20 100 °C 0,5 Die Einheiten konnen tiber die MaBeinheitseigenschaft Nein
des Objekts geandert werden.
AV:9 | Betriebsstunden insgesamt Stunden R 0 Max. N/A 1 Gesamtzahl der Betriebsstunden des Stellantriebs. Ja
AV:10 | Minuten seit letzter Minuten R 0 Max N/A i Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte Mal eingeschaltet Nein
Einschaltung wurde.
» Minuten seit letzter N Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte Mal kalibriert wurde
AV Kalibrierung Minuten R 0 Max N/A ! (Anpassung an das Ventil AB-QM). Ja
AV:T2 Minuten seit vollstandigem Minuten R 0 Max N/A 1 Minuten, seitdem das Ventil AB-QM das letzte Mal vollstandig Ja
. SchlieBen geschlossen wurde.
. Minuten seit vollstdndigem N Minuten, seitdem das Ventil AB-QM das letzte Mal vollstandig
AV:13 Offnen Minuten R 0 Max N/A 1 gedffnet wurde. Ja
Berechneter Prozentsatz der erwarteten Lebensdauer. Bei 100 %
AV:14 | Geschatzte Lebensdauer N/A R 0 Max N/A 0,01 haben Ventil und Stellantrieb die geschatzte Mindestlebensdauer Ja
erreicht. Es wird empfohlen, Ventil und Stellantrieb auszutauschen.
AV:15 | Zahlung Server-Nachricht N/A R 0 Max N/A 1 Zahlung Server-Nachricht Nein
AV:16 | Server-Nachrichtempfangen | N/A R 0 Max. N/A 1 Server-Nachricht empfangen Nein
AV:17 | Z&hlung Server-Fehler N/A R 0 Max N/A 1 Zé&hlung Server-Fehler Nein
AV:18 | Server-Nachricht gesendet N/A R 0 Max. N/A 1 Server-Nachricht gesendet Nein
AV:19 | Fehler Server-Timeout N/A R 0 Max. N/A 1 Fehler Server-Timeout Nein
: Seriennummer des Die Beschreibung dieses Objekts umfasst die Seriennummer des
AV20 | Stellantriebs N/A R N/A N/A N/A ! Stellantriebs (zur Produktionszeit programmiert). N/A
Einheit (I/h oder
AV:21 Nenndurchfluss des gpm) gemal MSV:3 R N/A N/A N/A f Der Nenndurchfluss des ausgewéhlten AB-QM-Ventils wird im N/A
- ausgewdhlten Ventils Ausgewdhlter Istwert angezeigt.
Ventiltyp
. Ventilstellung bei . Stellung in mm beim Nenndurchfluss des ausgewéhlten AB-
Av:22 Nenndurchfluss Millimeter R N/A N/A N/A 1 QM-Ventils. N/A
AV:23 Maximalwert % R N/A Maximaler Einstellbereich aus % 1 Maximalwert, den der Auslegungsdurchfluss bei ausgewahltem N/A
- Auslegungsdurchfluss Tabelle ,Auswahl des Ventiltyps” AB-QM-Ventil erreichen kann.
I133i2:hLi/er: :S:r:v?,;?‘ﬁ?' Bezeichnung und Nenndurchfluss des benutzerdefinierten Ventils.
Hier wird Name des Einheit wirdgin die Dieses Objekt wird nur verwendet, wenn der NovoCon® nicht
AV:24 | benutzerdefinierten Tabelle , Auswahl des L/s 1 90000 7500 0,1 mit einem AB-QM-Ventil zusammen eingesetzt wird. Setzen Ja
Ventils angezeigt Ventilt " < eingefiiqt. Sie sich mit Ihrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung, um
yp‘ getugt. sicherzustellen, dass der gewlinschte Anschluss méglich ist.
Standard: I/h
Stellung in mm beim Nenndurchfluss des benutzerdefinierten
Stellung des benutzer- Ventils. Dieses Objekt wird nur verwendet, wenn der NovoCon® M
AV:25 | definierten Ventils bei 30: Millimeter L/s 5 20 10 0,01 nichtin Verbindung mit einem AB-QM-Ventil eingesetzt wird. Ja
Nenndurchfluss Setzen Sie sich mit lhrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung,
um sicherzustellen, dass der gewiinschte Anschluss méglich ist.
Maximalwert, den der Auslegungsdurchfluss bei benutzerdefi-
Maximalwert niertem Ventil erreichen kann. Dieses Objekt wird normalerweise
P . N
AV:26 | Auslegungsdurchfluss im 98:% Us 100 150 120 1 nur verwendet, wenn der NovoCon® M nicht in Verbindung mit Ja
benutzerdefinierten Ventil einem AB-QM-Venti elnge_setzt wird. etzen ie sicl mit lhrem
Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung, um sicherzustellen,
dass der gewiinschte Anschluss moglich ist.
Numerische Ubersicht tiber erkannte anstehende Fehler.
Kodierung fiir AV:27 (Zahlung Alarmubersicht):
Wenn BV:10 aktiv ist, betragt AV:27 1,0.
Wenn BV:11 aktiv ist, betragt AV:27 2,0
Wenn BV:12 aktiv ist, betragt AV:27 4,0.
Wenn BV:13 aktiv ist, betragt AV:27 8,0.
Wenn BV:14 aktiv ist, betragt AV:27 16,0.
Wenn BV:15 aktiv ist, betragt AV:27 32,0.
Wenn BV:16 aktiv ist, betragt AV:27 64,0.
AV:27 | Zéhlung Alarmibersicht 95: Keine Einheiten R N/A N/A 0 N/A Wenn BV:17 aktiv ist, betragt AV:27 128,0. Nein
Wenn BV:18 aktiv ist, betragt AV:27 256,0.
Wenn BV:19 aktiv ist, betragt AV:27 512,0.
Wenn BV:20 aktiv ist, betragt AV:27 1.024,0.
Wenn BV:21 aktiv ist, betragt AV:27 2.048,0.
Wenn BV:22 aktiv ist, betragt AV:27 4.096,0.
Wenn BV:23 aktiv ist, betragt AV:27 8.192,0.
Wenn BV:24 aktiv ist, betragt AV:27 16.384,0.
Wenn z. B. BV:11 und BV:12 aktiv sind, betrdgt AV:27 6,0.
Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt.
98: % Empfohlen: Maximaler Nennwertin I/h Voreingestellter Wert fiir den Auslegungsdurchfluss im Heizbetrieb,
. N P 40 % des . N aus der Tabelle wenn das Regelsignal 100 % betragt. MSV:10 muss auf Heizung
AV:30 | Auslegungsdurchfluss Heizen | 136:1/h L/s Einstellbereich aus Tabelle 0,1 " i : Ja
89: gpm Nenndurch- Auswahl des Ventiltyps" ,,Auswahl des eingestellt .werden.nDle E!nhelten I/h (ISO-VgntlIe) oder‘gprn
: flusses " Ventiltyps” (ANSI-Ventile) gemaB Objekt MSV:3 Ausgewahlter Ventiltyp.
98: % Empfohlen: Maximaler NennwertinI/h Voreingestellter Wert fiir den Auslegungsdurchfluss im Kiihlbetrieb,
AV:31 | Auslegungsdurchfluss Kiihlen | 136:1/h L/s N40 /;desh Einstellbereich aus Tabelle af der'IEIbdelle 0,1 wenn dalsl Rege(ljslgngl_10£l_)°ﬁb_etralgl:. 'Y;S(;/\]/o m.TSS aduf Kihlung Ja
89: gpm enndurch- Auswahl des Ventiltyps* »Auswahl des eingestellt werden. Die Einheiten I/ (1SO- enti e) o er gpm
. flusses " Ventiltyps” (ANSI-Ventile) gemaB Objekt MSV:3 Ausgewahlter Ventiltyp.
Abgegebene Leistung des Endgerits auf Grundlage der
Messungen des Wasserdurchflusses und der Temperaturdifferenz
. . 48: kW zwischen Vorlauf (Al:1) und Rucklauf (Al:2). Wenn die AV:41 N
AV:32 | Leistungsabgabe 157:kBTU/h R 0 N/A N/A 001 Glykolkorrektur verwendet wird, wird der Kalteenergiezahler Nein
entsprechend angepasst. Die Einheiten konnen iiber die
MaBeinheitseigenschaft des Objekts geandert werden.

16 | AI296453648398de-000502

© Danfoss | 2020.04




Datenblatt NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

BACnet-Objekte - Analogwerte (Fortsetzung)

Iden- Objekt-/ N N Lesen/ . Standard- . N Persistent
tifier Parametername (it Schreiben LA (s Einstellung i Sisticn Ja/Nein
19: kWh Aktiviert/deaktiviert iber MSV:12. Einstellung der Einheiten tiber MSV:27. MSV:10
. " P . . _— L muss auf Heizung eingestellt werden.
AV:33 Heizenergiezahler :‘213 ﬁI:TU L/s 0 [ N/A N/A Summierter Energiezahler fiir Heizen. Wenn die AV:41 Glykolkorrektur verwendet wird, wird der Heizenergiezahler Ja
) entsprechend angepasst.
19: kWh Aktiviert/deaktiviert iber MSV:12. Einstellung der Einheiten iber MSV:27. MSV:10
. 4 P . . _— . muss auf Kithlung eingestellt werden
AV:34 Kélteenergiezahler 1‘2‘? Z\;JTU L/s 0 [ N/A N/A Summierter Energiezéhler fir Kiihlen. Wenn die AV:41 Glykolkorrektur verwendet wird, wird der Kalteenergiezahler Ja
) entsprechend angepasst.
AV:35 Max. Leistung 48: kW s 0 N/A 0 Voreingestellter Wert fiir den Wenn MSV:13 Zustand Leistungsbegrenzer verwendet wird, ist dies die max. zulassige Ja
- fiir Heizen 157:kBTU/h Auslegungsdurchfluss im Heizbetrieb. Energieabgabe. Mit diesem Wert soll die Heizleistung durch das Endgerét begrenzt werden.
AV:36 Max. Leistung fiir 48: kW s 0 N/A 0 Voreingestellter Wert fiir den Wenn MSV:13 Zustand Leistungsbegrenzer verwendet wird, ist dies die max. zuléssige Ja
° Kiihlung 157:kBTU/h Auslegungsdurchfluss im Kiihlbetrieb. Energieabgabe. Mit diesem Wert soll die Kiihlleistung durch das Endgerét begrenzt werden.
. - B 62:°C Sollwert fiir die Temperaturdifferenz Fir MSV:13 Zustand Min. Delta-T-Management und Eingestellte Delta-T-Regelung ist dies
Av:37 Delta-T Wert Heizen 64 °F L/s N/A | N/A 15 zwischen Vor- und Ricklaufleitungen der Wert, auf dem die Regelung fiir Heizen basiert. Ja
. " 62:°C Sollwert fiir die Temperaturdifferenz Fiir MSV:13 Zustand Min. Delta-T-Management und Eingestellte Delta-T-Regelung ist dies
Av:38 Delta-T Wert Kithlen 64 °F L/s NA | NA 5 zwischen Vor- und Riicklaufleitungen der Wert, auf dem die Regelung fiir die Kiihlung basiert. Ja
62:°C Sollwert fiir Heizen T2 Fiir MSV:13 Zustand Max. Riicklauft 1t und Eir I
AV:. T2 Hei L N/A | N/A - . . " R " " " :
39 eizen 64 °F /s / / 3 (Temperatur Riicklaufleitung Heizen) Ricklauftemperatur-Regelung ist dies der Wert, auf dem die Regelung fiir Heizen basiert. Ja
. g " 62:°C Sollwert fiir Kithlung T2 Fiir MSV:13 Zustand Min. Riicklauftemperatur-Management und Eingestellte Riicklauf-
AV:40 T2-WertKiihlen 64 °F Ls N/A | VA 3 (Temperatur Riicklaufleitung Kiihlen) temperatur-Regelung ist dies der Wert, auf dem die I fiir die Kiihlung basiert. a
AV:41 Glykolfaktor N/A s 05 5 5 Glykol-Korrekturfaktor Falls eine Glykolmulschung verwendet wird, ist ein entsprechender Faktor zwischen Ja
0,5 und 2 auszuwahlen.
AV:42 Positionriickmeldung | 98:% L 0 100 N/A Position der Stellantriebsstange in Prozent | Volumenstromanzeige in Prozent auf Grundlage der Position der Stellantriebsstange. Nein
AV:47 | Regelungsverstarkung P | 95: Keine L/S N/A | N/A 7 Proportionalanteil fiir Regelung einstellen | Legt den proportionalen Anteil fir die Regelung des Objekts ,MSV:13 Ja
Einheiten Energiemanagementfunktionen” fest.
AV:48 | Regelungsverstarkung | |95:Keine L/s N/A | N/A 0,35 Integralen Anteil fir Regelung einstellen | Legt den integralen Anteil fir die Regelung des Objekts ,MSV:13 Ja
Einheiten Energiemanagementfunktionen” fest.
I-Parameter in Sek. = (Pgain/Igain) * 2 Sek. Standard: 7/0,35 * 2 Sek. = 40 Sek.
Kurve Al p ha-Wert (AV:4/32772) Direkte oder inverse Betriebsart (BV:2/32786)
b 5
10 ‘ §
. +
09 - >
7
08 7 L
j /
07 — - /
8 o S
9 s N /
04 -
03 &
o
02 & B
. 0 0 v o 0 v
> 0 20 mA 0 20 mA
01 02 03 04 05 06 07 08 09 1
V (%)
BACnet-Objekte - Mehrstufiger Iden- Objekt-/ Lesen/ Standard- . Persistent
e o Zustandstext Beschreibung 5
Wert tifier | Parametername | Schreiben zustand Ja/Nein
" 1:Normalbetrieb
Betriebsart des o
" 2:Kalibrierung . . N . o Ja, auBer
MSV:0 Stellantr{ebs s 3 Spilung? 1:Normalbetrieb Zeigt c{legktuelle Be__mebsart des SSeIIantrleb_s an. Hier koénnen Zustand 3,
und spezielle o 5 die Kalibrierung, Spiilung und Entliftung aktiviert werden.
" 4: Entliftung? 4und5
Funktionen )
5:Alarm
1:0-5VDC
2:0-10VDC
. 3:2-10VDC
Artund Bereich N . .
MsV:1 | analoges s t;;—'léOVVDDCC 2:0-10VDC RDlentIz_ur Aluswahlvon Artund Bereich des analogen Ja
Regelsignal v egelsignals.
6:6-10V DC
7:0-20 mA
8:4-20 mA
1:Keine Aktion
N 2: SCHLIESSEN " . . N .
wsua | Adonfenendes | 5| Saiehen biinepkion |2 Ao, deder el bl e ehendenonalogen |
geisg 4:50%des gelsig : 9= 1.
Auslegungsdurchflusses
.» | Ausgewahlter Siehe Tabelle ,Auswahl des . AR . . " .
MSV:3 Ventiltyp L/s Ventiltyps” 4: AB-QM DN 40 Eingestellter Typ des Ventils AB-QM, das der Stellantrieb regelt. Ja
1:3s/mm
2:6s/mm Dauer, die der Stellantrieb bengtigt, um sich 1 mm zu bewegen,
MSV:4 | Stellzeit L/S 3:12s/mm 3:12s/mm oder alternativ eine spezifizierte Zeitkonstante (sieche AV:5). Ja
4:24 s/mm Der Wertebereich der Zeitkonstante betragt 18 bis 700 Sekunden.
5: Zeitkonstante
1: DIP-Schalter-Einstellungen P ~ N -
Zuweisungs- oder automatische Adressierung 1: DIP-Schalter. Methode zum Einstellen der BACnet MAC-Adresse.
" A Einstellungen Wenn die MAC-Adresse nicht tiber einen DIP-Schalter
MSV:5 | methode L/s 2:Benutzerkonfiguration tiber N " . N . N Ja
N oder automatische | eingestellt wird, weist sich der Stellantrieb automatisch
MAC-Adresse BACnet oder automatische . : :
N Adressierung eine freie MAC-Adresse zu.
Adressierung
1: Automatische Baudraten-
Erkennung
; 199631())05;/(5/5 1: Automatische
MSV:6 | Baudrate L/s 2g " Baudraten- Fiir die BACnet-Kommunikation verwendete . Ja
4:38.400 Bit/s Erkennun
5:57.600 Bit/s 9
6:76.800 Bit/s
7:115.200 Bit/s
1:LED-Normalbetrieb
: _Botri 2:Nur Alarme anzeigen 1:LED- . . _ :
MSV:7 | LED-Betrieb L/s 3: Alle LEDs AUS Normalbetrieb Dient zur Auswahl der erforderlichen LED-Anzeige. Ja
4: Blinken
! Offnet das Ventil eine Stunde lang Auswahl des Feldbusprotokolls.
vollstiindig oder so/ange, bis ein 1: DIP-Schalter Siehe auch den Abschnitt zu den DIP-Schalter-Einstellungen
neuer Zustand ausgewdhit wird Msvzg | Auswahl s | 2:BACnet 1:DIP-Schalter | '™ Datenblatt. Ja
uerzu. usgew: wii *® | Feldbusprotokoll 3+ Modbus : Wenn das Protokoll gedndert wird, ist ein Aus- und Einschalten
2 Offnet und schlie3t das Ventil : Y notwendig, damit der Stellantrieb das neu ausgewahite Protokoll
fiinfmal bei maximaler Stellzeit iibernimmt.
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NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

BACnet-Objekte - Mehrstufiger

Wert (Fortsetzung)

Iden- Objekt-/ Lesen/ Zustandstext Standard- Beschreibun: Persistent
tifier | Parametername | Schreiben zustand g Ja/Nein
Auswahl des Anwendungsbetriebs fir den Stellantrieb.
Zustand 1: Analoge Regelung. Der Durchfluss wird iiber ein analoges Signal,
Anwendungs- 1: Analoge Regelung 2: Digitale 2.B.0-10V, geregelt. Einstellung des Auslegungsdurchflusses tiber AV:30
MsV:9 betrieb L/s 2'_ Digitale Regelung . Regelung Heizen oder AV:31 Kiihlen. Alternativ kann AV:0 verwendet werden. Ja
" Zustand 2: Digitale Regelung. AV:1 wird fiir die Regelung des Durchflusses
verwendet. Einstellung des Auslegungsdurchflusses tiber AV:30 Heizen oder
AV:31 Kiihlen. Alternativ kann AV:0 verwendet werden.
1: Heizen Auswahl, ob die Anwendung Heizen oder Kiihlen ist. Alle temperatur-
MSV:10 | Anwendung L/s 2 Kiihl 1:Heizen flihlerbezogenen kW/h-Werte und Energiefunktionen werden von dieser Ja
: Kiihlen "
Wahl beeinflusst.
MSV:12 é:g:gieer:;ﬂer L/s ; 2?‘5 1:Aus Energiezéhler aktivieren/deaktivieren Ja
Funktionen aktivieren, um die Systemleistung zu optimieren.
Zustand 1: Nicht aktiv
Zustand 2: Wenn die Leistung iiber dem in AV:35/36 eingestellten Wert
liegt, wird der NovoCon diese auf den in AV:35 und/oder AV:36 festgelegten
Grenzwert regeln. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird die Warnung
BV:23 auf ,ein” geschaltet. Die Sensoren T1 und T2 werden verwendet.
1: Nicht aktiv Zustand 3: Die Durchflussmenge durch das Ventil wird durch AV:1in %,
Leistungsmanager: kW oder kBTU/h (ausgewahlt in MSV:26) geregelt und basiert auf Durch-
2: Leistungsbegrenzung flussmenge und Temperatureingdnge, die verwendet werden, um den
3: Leistungsregelung Energieverbrauch zu berechnen. Die Sensoren T1 und T2 werden verwendet.
Delta-T-Manager: Zustand 4: Wenn der Delta-T-Wert in AV:37 und/oder AV:38 liberschritten
MSV:3 Energiemanage- s 4: Min. Begrenzung Delta T 1: Nicht aktiv wird, beginnt der NovoCon, das Ventil zu schlieBen, bis die Werte in AV:37 Ja
©7 | ment 5: Eingestellte Delta-T : und/oder AV:38 erreicht sind. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird die
Regelung Warnung BV:23 auf ,ein” geschaltet. Die Sensoren T1 und T2 werden verwendet.
6: Begrenzung der Zustand 5: Der konstante Delta-T-Wert wird in AV:37 und/oder AV:38
Riicklauftemperatur eingestellt und der NovoCon wird die Temperatur innerhalb dieser
7: Einstellung Riicklauf- Grenzwerte regeln. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird die Warnung
temperatur-Regelung BV:23 auf ,ein” geschaltet. Die Sensoren T1 und T2 werden verwendet.
Zustand 6: NovoCon stellt die min. oder max. Rucklauftemperatur sicher.
T2 wird in AV:39 und AV:40 eingestellt. In MSV:10/32811 muss die Anwendung
Heizen/Kiihlen ausgewahlt werden. Wenn die Begrenzung aktiviert ist,
wird die Warnung BV:23 auf ,ein” geschaltet.
Zustand 7: In AV:39 und/oder AV:40 wird ein konstanter T2-Wert eingestellt.
Der NovoCon regelt so, dass diese Werte konstant bleiben.
1:NTC10k Typ 2
Temperatur- 2:NTC10k Typ 3
Msv:14 fi L/s 3:PT1000 3:PT1000 Wabhlen Sie den Typ des angeschlossenen Temperaturfihlers aus. Ja
thlertyp 2:PT500
5:PT100
Einheiten zum
Einstellen des l:lh S -
MSV:20 Auslegungs- L/S 2:% 1:1/h MaRBeinheiten fir den Auslegungsdurchfluss AV:0, AV:30 und AV:31 Ja
d 3:gpm
urchflusses
Einheiten zum Llh S - "
Einstellen des 2:% MaBeinheiten fiir den gewiinschten Durchfluss AV:1.
MSV:21 Durchfluss- L/s 3:gpm 2:% HINWEIS: Wenn kW oder kBTU/h ausgewéhlt werden, wird auch MSV:13 Ja
urchfluss . L
Sollwerts 4: kW Leistungsregler (Zustand:3) aktiviert
5:kBTU/h
Einheiten zum
Einstellen der Lln
MSV:22 L/s 2:% Tk MaBeinheiten fiir AV:2 Ja
aktuellen Durch- 3
flussriickmeldung 9pm
Einheiten zum 1.oC
MSV:23 | Einstellen der L/S 2', °F 1:°C MaBeinheiten fiir AV:8, AV:37-40 Ja
Temperatur B
Einheiten zum 1oc S -
Msv:24 | L/s 2:°F 1:°C MaBeinheiten fiir Al:1 Ja
instellen von T1
3:0hm
. Einheiten zum 1:,:(: o inheiten fiir Al:
MSV:25 | i crellen von T2 L/s 2:°F 1:°C MaBeinheiten fir Al:2 Ja
3:0hm
Einheiten zum 1 kW
MSV:26 | Einstellen der L/s " 1:kw MaBeinheiten fiir AV:32 Ja
. 2:kBTU/h
Leistung
Einheiten zum 1:kWh
MSV:27 | Einstellen des L/s 2:MJ 1:kWh MaBeinheiten fiir AV:33 und AV:34 Ja
Energiezdhlers 3:kBTU
Einheiten zum 1oc S -
Msv:28 | o L/s 2:°F 1:°C MaBeinheiten fiir Al:3 Ja
instellen von T3 3-Ohm
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Datenblatt NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

BACnet-Objekte
- Bindrwert

Iden- . Lesen/ Aktiver Inaktiver Standard- . Persistent
tifier O aameteiname Schreiben Text (1) Text (0) Einstellung e and Ja/Nein
BV:2 Direkte oder inverse Betriebsart L/S Invers Direkt Direkt Auswahl der direkten oder inversen Betriebsart. Siehe Direkt/Invers-Diagramm. Ja
Durch die Aktivierung dieser Funktion werden analoges Ausgangssignal (AO:0)
und Stellung der Ventil6ffnung miteinander verkniipft. Art und Bereich des
. . . . . . Spannungsausgangs werden mit dem aktuellen Wert (MSV:1) verknupft.
Bv:3 Analoges Riickmeldesignal L/s Aktiv Inaktiv Inaktiv Wenn BV:3 aktiviert und das analoge Ausgangssignal (AO:0) auf manuellen Betrieb Ja
eingestelltist, muss es zunachst aufgegeben werden (d. h., Schreiben von NULL),
um zur Originaleinstellung von BV:3 zuriickkehren zu kénnen.
Warnung: Temperatur im
BV:10 Stellantrieb liegt auBerhalb R EIN AUS N/A Die Temperatur im Stellantrieb liegt auBerhalb des empfohlenen Bereichs. Nein
des empfohlenen Bereichs
BV:11 Alarm: Kein Regelsignal R EIN AUS N/A Der Stellantrieb hat erkannt, dass kein analoges Regelsignal vorliegt. Nein

: X . . Der Stellantrieb kann die vorgesehene SchlieBstellung nicht erreichen. Uberpriifen Sie, :

BV:12 Alarm: Fehler beim SchlieBen R EIN AUS N/A ob die Ventile blockiert sind. Nein
Konflikt zwischen der mechanischen AB-QM-Ventileinstellung und dem NovoCon®.

% . : " Die mechanische Ventileinstellung muss 100 % oder mehr sein. Die Warnung wird .
BV:13 | Warnung: Voreinstellungskonflikt R EIN AUS N/A auch aktiviert, wenn der ausgewdhlte Ventiltyp einen anderen Hub als das tatsachlich Nein

verwendete Ventil hat. Validierung bei der Kalibrierung.

. Warnung: Spannung der . .
BV:14 Spannungsversorgung ist zu hoch R EIN AUS N/A Nicht verwendet Nein
BV:15 | Warnung: Zu niedrige Spannung R EIN AUS N/A Nicht verwendet Nein

. i . - Bei der Kalibrierung des Stellantriebs ist ein Fehler aufgetreten. Wenn z. B. der .
BV:16 | Alarm: Fehler bei der Kalibrierung R EIN AUS N/A Stellantrieb NovoCon® M nicht auf das Ventil montiert wurde oder das Ventil klemmt. Nein

’ Warnung: MAC-Adressen-Konflikt Zwei oder mehrere Gerate verwenden im selben BACnet-Teilnetzwerk dieselbe .
Bv:17 im BACnet wurde erkannt R EIN AUS N/A MAC-Adresse. Nein

. Warnung: Fehlerhafte BACnet- . T .
BV:18 Kommunikation wurde erkannt R EIN AUS N/A Es wurden Probleme bei der Kommunikation im Netzwerk erkannt. Nein

. Alarm: Interner Fehler wurde Zum Zurucksetzen den Stellantrieb neu kalibrieren oder aus- und wieder einschalten, .
Bv:19 erkannt R EIN AUS N/A ggf. muss er ausgetauscht werden Nein

2 Warnung: Temperaturfiihler fehlen . - .
BV:22 oder wurden vertauscht R EIN AUS N/A Temperaturfiihler fir T1 und/oder T2 fehlen oder wurden vertauscht Nein

x Warnung: Energiebegrenzung Eine Begrenzung ist aktiviert, z. B. Leistungsbegrenzung, Begrenzung von Delta-T :
Bv:23 aktiviert R EIN AUS N/A oder min./max. Riicklauftemperatur. Nein

. . . Sollwert fiir Leistung, Delta T oder Riicklauftemperatur liegen auBerhalb des Bereichs
BV:24 manvga;r:\r‘\l:r?f;{:r?éfrzglljbr ggggge:reeichs R EIN AUS N/A oder der Sollwert kann nicht erreicht werden. Aktion: Uberpriifen Sie, ob der Sollwert Nein
9 mit den angegebenen Durchfluss- und Temperaturwerten erreichbar ist. T1 und T2.
BACnet-Objekte - Tabelle mit einigen ausgewahlten, wichtigen Eigenschaften des Gerateobjekts.
Gerateobjekt L Persi
) Eigenschaft Wert Schers:i:gn Beschreibung f;;;:::t
Objekt-ID Instanz-Bereich: 0 bis 4194302 s Diese E[genscl_waft wird in der lll?egel 4Gerdteinstanznummer Ja
oder ,eindeutige ID-Nummer” genannt.
. Kombination aus ,NovoCon M” Produktname.
Objektname + Typ und Objekt-1D L/s Max. 25 Zeichen. Ja
Firmware-Revision | Aktuelle Firmware-Version R BACnet-Software-Vision. Ja
Anwendungs-' Aktuelle Anwe'ndungs- R Anwendungssoftware-Version des Stellantriebs. Ja
software-Version | software-Version
Einbauort Bei einem neuen Stellantrieb s Der Einbauort usw. kann durch Freitext beschrieben werden. Ja
ist diese Zeichenfolge leer. Max. 50 Zeichen
Beschreibun Danfoss NovoCon-Stellantrieb s Produktbeschreibung. Ja
9 mit BACnet MS/TP Max. 50 Zeichen
Unterstut‘zte SEGMENTIERUNG R Segmentierte Nachrichten konnen Gibertragen und empfangen Ja
Segmentierung werden.
Max Master Standard: 127 s Im NovoCon® M kann die Einstellung ,MAX_MASTER" auf die am hochsten Ja
Bereich: 0-127 verwendete MAC-Adresse im MS/TP-Teilnetzwerk eingestellt werden.
Max. ADPU-Lange |480 R Maximal zuldssige ADPU-Lange. Ja
Max. zuléssige 5 R Max. zuldssige Segmente Ja
Segmente
BACnet-Objekte - Iden- Objekt-/ RIS Lesen/ . Standard- . Persistent
. s Einheit q Min. Max. PP Beschreibung ;
Analogelngang tifier Parametername Schreiben einheiten Ja/Nein
Analoger Spannungs- (V) oder Stromniveau (mA) am analogen
S, anngun . 5 Volt 10V Regeleingang, das vom Stellantrieb gemessen wird.
Al:0 oger 9 5 mA R 0 20mA Volt Einheiten gemaR MSV:1 Typ und -Bereich des analogen Nein
. . Regelsignals.
Stromeingang Dieses Objekt wird durch COV unterstitzt.
Al T1- oder Wider- Temperatur/Widerstand, gemessen von den angeschlossenen
: standseingang Flhlern. Fiir AV:32 (Leistungsabgabe) ist Al:1 die Temperatur
" im Vorlauf und Al:2 die Temperatur im Riicklauf.
Al:2 | T2-oder Wider- 62:°C -10°C | 120°C Bei Nutzung als potenzialfreie Kontakte gilt: Geschlossener
standseingang 64:°F, R 10°F | 250°F °C Schaltkreis <900 Q, offener Schaltkreis >100 kQ. Nein
4:0hm 9000 | 10kQ Empfohlene max. Kabelldnge: 2 m.
. T3 oder Wider- Die Einheiten kdnnen tiber die MaBeinheitseigenschaft
Al:3 standseingang des Objekts gedndert werden.
Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt.
BACnet-Objekte - Iden- Objekt-/ L Lesen/ . Standard- . Persistent
o Einheit = Min. | Max. PP Beschreibung q
Analogausgang tifier Parametername Schreiben einheiten Ja/Nein
Spannung
AO:0 | am analogen Volt L/s 0 10 Volt Wert der Ausgangsspannung Nein
Ausgang
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Datenblatt NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

BACnet-Objekte - Identifier | Objekt-/Parametername Beschreibung

Benachrlchtlgung NC:0 Alarm-Notifier, Tragen Sie hier Geréte fuir Alarme ein Tragen Sie Gerate ein, die Alarme empfangen sollen

(Notification Class)
NC:0ist ein Objekt, das andere BACnet-Gerdte abonnieren kénnen. Dadurch werden die Abonnenten direkt informiert, wenn ein Alarm oder eine
Warnung aktiviert bzw. deaktiviert wurde. Es kbnnen maximal vier Gerdte diesen Service in Anspruch nehmen. Die Abonnenten dieses Objekts
werden informiert, wenn eine der Warnungen oder einer der Alarme BV:10 bis BV:24 aktiviert oder deaktiviert wurde.

Wenn die Benachrichtigung NC:0 verwendet wird, um (iber Statusdnderungen von Warnungen und Alarmen (BV:10 bis BV:24) zu informieren,
ist es erforderlich, Benachrichtigungen fiir den ganzen Tag und die ganze Woche zu abonnieren: von 00:00:00:00 bis 23:59:59:99 Uhr und an
allen sieben Tagen der Woche. Dies liegt daran, dass der Stellantrieb tiber keine integrierte Uhr verfiigt und daher in Bezug auf die Zeit keine
Benachrichtigungen verarbeiten kann.

BACnet-Objekte - Mittelwert i iekt- i | zei ; ;
) Ide.ntl Objekt-/ Min. Wert | Mittelwert | Max. Wert Zeitfenster: Zeltf.en§ter Beschrelbung Perslst.ent
fier Parametername Intervall Beispiel Ja/Nein

Mittelwert der vom
Stellantrieb gemessen Aktualisierung erfolgt gemaB aktueller

i . Nei
AVO:0 gleichgerichteten Messungen 1Tag 24 Nicht verwendet. ein
Spannung
Auswahl des Ventiltyps i i i i
yp Index Bezeichnung Nenndurchfluss Einheiten entitellunoifiiy M in STl eI
Nenndurchfluss [mm] [%]
Die Durchflusswerte
fii 1 ALl 7,500 I/h 10 100
%elten gur ar DN40 PN16 3TP '
nwendungen mit
Wasser. Verwenden 2 AB-QM NovoCon 12,500 I/h 10 100
. N DN50 PN16 3TP
Sie bei Wasser-Glykol-
Gemischen bitte einen 3 S;'\"g"’;’[‘“f’s"gg;” 20,000 I/h 15 100
Korrekturfaktor.
AB-QM NovoCon
4 DNG65 PN16 3TP HF 25,000 I/h 15 100
AB-QM NovoCon
5 DN8O PN16 3TP 28,000 I/h 15 100
AB-QM NovoCon
6 DN8O PN16 3TP HF 40,000 I/h 15 100
AB-QM NovoCon
7 DN100 PN16 3TP 38,000 I/h 15 100
AB-QM NovoCon
8 DN100 PN16 3TP HF 59,000 Vh 15 100
Benutzerdefiniertes S Ventilstellung fiir
2)
9 Ventil Nenndurchfluss Einheiten Nenndurchfluss SRMax
" Standard
2 Das ,benutzerdefinierte Ventil” wird nur verwendet, wenn der NovoCon® M nicht in Verbindung mit einem AB-QM-NovoCon®-Ventil eingesetzt
wird. Setzen Sie sich mit Ihrem Danfoss-Ansprechpartner in Verbindung, um sicherzustellen, dass der gewiinschte Anschluss moglich ist.
BACnet-BIBBs-Services f itii
Service BIBBs o |§ren/ Service BIBBs Inltusren/
Ausfiihren Ausfiihren
ReadProperty DS-RP-B Ausflihren GetAlarmSummary AE-ASUM-B Ausfiihren
WriteProperty DS-WP-B Ausfihren GetEnrollmentSummary AE-ESUM-B Ausfihren
Who-Is DM-DDB-A Initiieren AddListElement DM-LM-B Ausfihren
Who-Is DM-DDB-B Ausfiihren RemovelistElement DM-LM-B Ausfiihren
I-Am DM-DDB-B Initiieren ReadPropertyMultiple DS-RPM-B Ausfihren
I-Am DM-DDB-A Ausfiihren WritePropertyMultiple DS-WPM-B Ausfihren
Who-Has DM-DOB-B Ausfiihren SubscribeCOV? DS-COV-B Ausfiihren
I-Have DM-DOB-B Initiieren Restart DM-R-B Ausfihren
DeviceCommunicationControl DM-DCC-B Ausflihren AtomicWriteFile N/A Ausfiihren
P, c ) _RD- i}
ReinitializeDevice DM-RD-B Ausfiihren " Der NovoCon®M unterstiitzt Warm-Reset (aus-/einschalten) und
ConfirmedEventNotification AE-N-I-B Initiieren Kalt-Reset (Zurticksetzen auf Werkseinstellung) vom BACnet. Bitte
UnconfirmedEventNotification AE-N-I-B Initiieren beachtgn Sie, dass nach einem Kalr—Resef/Zurucksetzen auf“dle )
— Werkseinstellungen automatisch eine Kalibrierung durchgefiihrt wird.
AcknowledgeAlarm AE-ACK-B Ausfiihren 2 COV wird fiir Folgendes implementiert: analoge Eingcinge Al:0,
GetEventInformation AE-INFO-B Ausfiihren Al:1 und Al:2 sowie analoge Werte AV:2 und AV:27.
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NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Modbus-Register - Konfiguration

Modh Lesen/ | \\ . AT Objekt-/ q .
. A Standard- Aoy Beschreibung der Persistent
Register Scbhrel- Funktion | Datentyp Harametery Beschreloung Einstellung ElnEl Verwendung Ja/Nein
en name
Als Auslegungsdurchfluss wird 32796 Auslegungsdurchfluss in Liter pro Stunde,
fur die Heizung und 32798 fuir die Nennwertin d. h. 150 bis 450 entspricht 150 bis 450 I/h,
Kiihlung empfohlen. I/h aus der oder in Prozent:
03)(28706080 L/S 3,4&16 FLOAT Q:f:igl":;;gs' Voreinstellwert fir den Auslegungs- Tabelle ,Aus- %, I/h, gpm d. h., 40 bis 100 entspricht 40 bis 100 %. Ja
durchfluss, wenn das Regelsignal wahl des Der maximale Einstellbereich hangt vom
100 % betragt. Ventiltyps” ausgewdhlten Ventil ab. Siehe Auswahl des
Einheit gemal 32787. Ventiltyps.
Zeit Regelungs- | Zeit, bis der Stellantrieb auf ein o . -
0x8002 - 3 H . Zeit bis Regelungswiederaufnahme in Minu-
32770 L/S 3,486 WORD wiederauf fehlendes analoges Regelsignal 10 Minuten ten, d. h. 0 bis 60 entspricht 0 bis 60 Minuten Ja
nahme reagiert
Der Wert wird flr die Gestaltung der
Kurve im Betrieb ,Manuell definierte | . . ~
0x8004 Funktion” (MDF) verwendet, um die A S SN
L/S 34&16 FLOAT Alpha-Wert Kennlinie eines Warmelbertragers 1,0 N/A P A 08 Alp ! : : Ja
32772 N ¢ . Alpha = 0,2 entspricht der LOG-Funktion.
anzupassen. Wenn bei 33280 im Digital- Siehe Alpha-Wert-Diagramm
betrieb I/h eingestellt ist, wird der p 9 .
eingestellte Alpha-Wert ignoriert.
. Zeit, die der Stellantrieb benétigt . . .
Zeit ’ ¢ Zeit bis zur Ventil6ffnung/-schlieBung
0;287079‘6 L/S 34&16 WORD Ventil6ffnung/- :LT; ?ggo/ﬁisiffu‘ggﬁs#rs:ilwu:i‘ézzO % N/A Sekunden in Sekunden, d. h., 30 bis 700 entspricht Ja
schlieBung : . 9 30 bis 700 Sekunden
mit 32803.
Hier wird der Nenndurchfluss des
benutzerdefinierten Ventils angezeigt.
Bezeichnung Dieses Objekt wird nur verwendet, Einheit
und Nenndurch- | wenn der NovoCon® M nichtin P
OB008 | ® 3486 | FLOAT |flussdesbenut- | Verbindung mit einem AB-QM-Ventil N/A (/hoder gpm) | Menndurchflussz B.in Liter prostunded.h |
zerdefinierten | eingesetzt wird. Setzen Sie sich mit VengtiI»TabeIIe . P h
Ventils Ihrem Danfoss-Ansprechpartner in
Verbindung, um sicherzustellen, dass
der gewiinschte Anschluss moglich ist.
Stellung in mm beim Nenndurchfluss
des benutzerdefinierten Ventils.
Stellung des Dieses Objekt wird nur verwendet,
Ox800A benutzerdefi- wenn der NovoCon® M nicht in Ventilstellung fiir den Nenndurchfluss
32778 R 3&4 FLOAT nierten Verbindung mit einem AB-QM-Ventil 10 Millimeter in Millimeter, d. h., 5 bis 20 entspricht Ja
Ventils bei eingesetzt wird. Setzen Sie sich mit 5 bis 20 mm
Nenndurchfluss | lhrem Danfoss-Ansprechpartnerin
Verbindung, um sicherzustellen, dass
der gewiinschte Anschluss moglich ist.
Maximalwert, den der Auslegungs-
durchfluss bei benutzerdefiniertem Einheit
; Ventil erreichen kann. S
Maximalwert Dieses Objekt wird nur verwendet, gemaf
0B00C | | 3406 | FLOAT | darcifeci | wenn der NovoCon® Mrichtin 120 Ao | d.h.obis 150 entspricht obis 150 % I
32780 4 benutzerdefi- Verbindung mit einem AB-QM-Ventil % odei' s p °
nierten Ventil eingesetzt wird. Setzen Sie sich mit (I/Oh oder
lhrem Danfoss-Ansprechpartner in m)
Verbindung, um sicherzustellen, dass gpm),
der gewiinschte Anschluss moglich ist.
Direkte Auswahl der direkten oder inversen . . .
0x8012 By ' - A . 0: Direkt Auswahl der direkten oder inversen Be-
L/S 34&6 WORD oder inverse Betriebsart. Siehe Direkt/Invers- 0: Direkt . ; - ) N Ja
32786 Betriebsart Diagramm. 1:Invers triebsart. Siehe Direkt/Invers-Diagramm.
E:R?tee'ﬁi?]ﬂ:]? Einheiten zum Einstellen und Anzeigen 0:1/h
0x8013 ; des Auslegungsdurchflusses. Einheiten . " S -
32787 L/S 3486 WORD Anzeigen des fiir I/h und gpm geméB Ausgewahliter 0:1/h A1.% MaBeinheiten fiir den Auslegungsdurchfluss. Ja
Auslegungs- Ventilt 2:gpm
durchflusses YP-
Einheiten 0:1/h MaBeinheiten fiir den gewiinschten
zum Einstellen - X ) 1:% Durchfluss 33280.
03)(287%184 L/s 34&6 WORD und Anzeigen ggsh[?:}recr;éltr?silglsﬁ!ir; und Anzeigen 1:% 2:gpm Hinweis: Wenn kW oder kBTU/h ausgewahlt Ja
des Durchfluss- 3:kw werden, wird auch 32814 Leistungsregler
Sollwerts 4:kBTU/h (Zustand:3) aktiviert.
Einheiten
zum Einstellen 0:1/h
0x8015 und Anzeigen Einheiten zum Einstellen und Anzeigen N . N -
32789 L/s 3486 WORD des aktuellen des aktuellen Durchflussfeedbacks 0:l/h 2'1'%m MaBeinheiten fiir 33282. a
Durchflussfeed- 9P
backs
0x8016 | o | 3406 | worp | mheiten o |Auswahizwischen °Coder °F zum 0oC 0:°C | MaBeinheiten fir 33796, 32836. 32638, "
32790 der Temperatur Einstellen und Anzeigen der Temperatur 1:°F 32840 und 32842.
Einheiten
0x8017 zum Einstellen . . -
32791 L/s 34&6 WORD und Anzeigen MaBeinheiten fiir 33218.
vonT1
h Ja
Einheiten " . )
" Einheiten zum Einstellen und 0:°C
%X287091§ L/s 34&6 WORD fngﬁhnzsetielf: Anzeigen des Temperatur- oder 0:°C 1:°F MaBeinheiten fiir 33220.
9 des Widerstandswerts. 2:0Ohm
vonT2
Einheiten
0x8032 zum Einstellen - -
32818 L/s 348&6 WORD und Anzeigen MaRBeinheiten fuir 33222.
vonT3
Einheiten S . .
0x8019 " Einheiten zum Einstellen und Anzeigen . 0: kW - -
32793 L/s 34&6 WORD zum El_nstellen der Leistungsaufnahme. 0:kw 1: kBTU/h MaBeinheiten fiir 33288. Ja
der Leistung
0x801A . Byte-Reihenfolge fiir die Typen LONG . 0: Grof3 Verwendeter Endian-Typ fiir LONG- und
32794 | LS | 34&6 | WORD | Endian-Typ und FLOAT 0:Grof 1:Klein | FLOAT-Register s
0x801C Auslegungs- Auslegungsdurchfluss in Liter pro Stunde,
32796 L/S 3,4&16 FLOAT durchfluss Voreingestellter Wert fiir den Nennwert d. h., 750 bis 79.000 entspricht 750 bis
Heizen Auslegungsdurchfluss, wenn inl/h aus 79.000 I/h
das Regelsignal 100 % betragt. der Tabelle 9%, I/h, gpm oder in Prozent: Ja
Auslegungs- 32810 muss auf Heizen oder LAuswahl - /0. gp! d. h., 40 bis 100 entspricht 40 bis 100 %.
0x801E Kiihlen eingestellt werden. des Der maximale Einstellbereich hingt vom
L/S 348&16 FLOAT durchfluss " N s . " " N H
32798 Kihlen Einheit gemaR 32787 Ventiltyps ausgewdhlten Ventil ab. Siehe Auswahl des
Ventiltyps.
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Datenblatt

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Modbus-Register - Konfiguration (Fortsetzung)

Lesen/
Schreiben

Modbus- Modbus- | Modbus- Objekt-/
Register Funktion | Datentyp

Parametername

Beschreibung

Standard-
Einstellung

Beschreibung der Verwendung

Persistent
Ja/Nein

0x802A

32810 L/s 3,4&6

WORD betrieb

Anwendungs-

1: Analoge Regelung
2: Digitale Regelung

2: Digital

Auswahl des Anwendungsbetriebs fiir den Stellantrieb. Alle
temperaturfiihlerbezogenen kW/h-Werte und Energiefunktionen
werden von dieser Wahl beeinflusst.

Zustand 1: Analoge Regelung. Der Durchfluss wird tiber
ein analoges Signal, z. B. 0-10V, geregelt. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses tGiber Register 32796 Heizung oder
32798 Kuihlung. Alternativ kann 32738 verwendet werden.
Zustand 2: Digitale Regelung. Register 33280 wird fiir die
Regelung des Durchflusses verwendet. Einstellung des
Auslegungsdurchflusses tiber Register 32796 Heizung oder
32798 Kuihlung. Alternativ kann 32738 verwendet werden.

0x802B

32811 L/s 3486

WORD | Anwendung

1: Heizen
2:Kiihlen

1:Heizen

Auswahl des Anwendungsbetriebs fiir den Stellantrieb.

0x802E
32814

Aktivierung

L/s 3486 Energiezahler

WORD

1: Aus
2:An

1:Aus

Energiezéhler aktivieren/deaktivieren

0x802F

32815 L/s 3486

WORD
ment

Energiemanage-

1: Nicht aktiv
Leistungsmanager:

2: Leistungsbegrenzung
3: Leistungsregelung
Delta-T-Manager:

4: Min. Begrenzung Delta T
5: Eingestellte Delta-T
Regelung

6: Begrenzung der
Ruicklauftemperatur

7: Einstellung Rucklauf-
temperatur-Regelung

1: Nicht aktiv

Funktionen aktivieren, um die Systemleistung zu optimieren.
Die Energiefunktionen haben eine Begrenzung auf min. 10 %
des Auslegungsdurchflusses, mit Ausnahme der Funktion
JLeistungsregelung”, die unabhéngig vom Alpha-Wert eine
Begrenzung auf min. 2 % des Auslegungsdurchflusses hat.

Bei Bedarf kdnnen die PI-Werte in Register 32856 und 32858 fein
abgestimmt werden.

Zustand 1: Nicht aktiv.

Zustand 2: Wenn die Leistung Gber dem in Register 32832

oder Register 32834 eingestellten Wert liegt, wird der NovoCon
diese auf den in Register 32832 und/oder 32834 festgelegten
Grenzwert regeln. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das
Warnungs-Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.
Zustand 3: Die Durchflussmenge durch das Ventil wird durch
Register 33280 in %, kW oder kBTU/h (ausgewdhlt in 32793)
geregelt und basiert auf Durchflussmenge und Temperaturein-
gange. Die Sensoren T1 und T2 werden verwendet.

Zustand 4: Wenn der Delta-T-Wert in Register 32836 und/

oder 32838 Uberschritten wird, beginnt der NovoCon, das Ventil
zu schlieBen, bis die Werte in Register 32836 und/oder 32838
erreicht sind. Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das
Warnungs-Bit 23 in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Die Sensoren T1 und T2 werden verwendet.

Zustand 5: Der konstante Delta-T-Wert wird in Register 32836
und/oder 32838 eingestellt und der NovoCon wird die Temperatur
innerhalb dieser Grenzwerte regeln. Wenn die Begrenzung
aktiviert ist, wird das Warnungs-Bit 23 in Register 33536 auf
~ein” geschaltet. Die Sensoren T1 und T2 werden verwendet.
Zustand 6: NovoCon stellt die min. oder max. Rucklauftemperatur
sicher. T2 wird in 32840 und 32842 eingestellt. Im Register 32811
muss die Anwendung Heizen/Kiihlen ausgewahlt werden.
Wenn die Begrenzung aktiviert ist, wird das Warnungs-Bit 23

in Register 33536 auf ,ein” geschaltet.

Zustand 7: Ein konstanter T2-Wert wird in 32840 und/oder 32842
eingestellt. Der NovoCon regelt so, dass diese Werte konstant
bleiben.

0x8020

32800 L/s 3,4&6

WORD | analoges

Regelsignal

Artund Bereich

Dient zur Auswahl von Art
und Bereich des analogen
Regelsignals

2:0-10VDC

Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage der Tabelle unten:
1:0-5VDC

2:0-10VDC

3:2-10VDC

4:5-10V DC

5:2-6VDC

6:6-10V DC

7:0-20 mA

8:4-20 mA

0x8021

32801 L/s 3,4&6

WORD .
Regelsignal

Aktion fehlendes

Aktion, die der Stellantrieb
bei einem fehlenden
analogen Regelsignal
einleitet.

1:Keine
Aktion

Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage der Tabelle unten:
1: Keine Aktion

2: SCHLIESSEN

3: OFFNEN

4: Auslegungsdurchfluss 50 %
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Datenblatt

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Modbus-Register - Konfiguration (Fortsetzung)

Modbus-| Lesen/ Modbus- | Modbus- Objekt-/ f Standard- q n q Persistent
egister chreiben unktion atentyp | Parametername instellung a/Nein
Regist Schreib. Funkti Datent P t Beschreibung Einstell Einheit Beschreibung der Verwendung Ja/Nei
0x8022 Ausgewahlter Eingestellter Typ des Ventils AB-QM, 1: AB-QM . N ¥
32802 L/s 34&6 WORD Ventiltyp das der Stellantrieb regelt NovoCon DN40 N/A  [Siehe Tabelle ,Auswahl des Ventiltyps 1-9 Ja
Auswahlvon 1 oder 2 oder auf Grundlage der
Dauer, die der Stellantrieb benétigt, Tabelle unten:
0x8023 um sich T mm zu bewegen, oder alternativ 1:3s/mm
32803 L/S 34&6 WORD Stellzeit eine spezifizierte Zeitkonstante (siehe 32774). |3:12s/mm N/A  [2:6 s/mm Ja
Der Wertebereich der Zeitkonstante 3:12s/mm
betragt 30 bis 700 Sekunden. 4:24 s/mm
5: Zeitkonstante (Einstellung liber Register 0x8006)
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage der
Tabelle unten:
1: Automatische Baudraten-Erkennung
- - 1: Automatische 2:9.600 Bit/s
OxBo2 us 3486 | WORD [Baudrate Fur die Bus-Kommunikation verwendete Baudraten- N/A |3:19.200Bit/s Ja
Erkennung 4:38.400 Bit/s
5:57.600 Bit/s
6:76.800 Bit/s
7:115.200 Bit/s
Auswahlvon 1,2, 3 oder 4 oder auf Grundlage der
Tabelle unten:
1:1-8-N-2
0x8025 Ausgewahlter - ‘i . . 2 1-8-041
32805 L/S 3,4&6 WORD UART-Betrieb Unterstutzte Ubertragungsarten 5: Autoparitat N/A  [3:1-8-E-1 Ja
4:1-8-N-1
5: Autoparitat
Datenformat: (Startbit - Datenbits - Paritatsbit -
Stoppbits)
03)(288%256 L/s 348&6 WORD  |Slave-ID Fiir die Kommunikation verwendete Slave-ID. N/A N/A | Fiir die Kommunikation verwendete Slave-1D Ja
1: DIP-Schalter-Einstellungen
Slave-ID- . DIp- - 2: Benutzerkonfiguration tiber Modbus
Oxg0zy s 3486 WORD  |Zuweisungsme-  |Auswahlmethode der Slave-ID-Adresse. LDl schalter- | \ya | Wenn die DIP-Schalter falsch eingestellt sind, prift Ja
thode 9 der Stellantrieb automatisch, ob durch die Benutzer-
konfiguration eine Slave-ID vorhanden ist.
Auswahl des zu verwendenden Feldbus-
protokolls. Auswahlvon 1,2 oder 3 oder auf Grundlage
Siehe auch den Abschnitt zu den DIP-Schalter- der Tabelle un{en~ 9
0x8028 Einstellungen im Datenblatt. . 3 .
32808 L/S 34&6 WORD Bus-Protokoll Wenn das Protokoll gedndert wird, ist ein Aus- 1: DIP-Schalter N/A ;: Ig)\l’c-igl\alter Ja
und Einschalten notwendig, damit der 3:Modbus
Stellantrieb das neu ausgewahlte Protokoll :
tibernimmt.
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage
der Tabelle unten:
" " . 1: LED-Normalbetrieb
B2y s 3486 WORD | LED-Betrieb Pient zur Auswahl der erforderlichen L LEDNormal- | \ya |2 Nur Alarme anzeigen Ja
g€ 3: Alle LEDs AUS
4:Blinkt (kann verwendet werden, um die Position
des Stellantriebs zu ermitteln)
Einheiten L X 0:kWh
0xB030 Ls 3486 | WORD |zumeEinstellendes |Enheiten zum Einstellen des 0:kWh M) [MaBeinheiten fiir 33200 und 33292. Ja
Energiezahlers 9 2: kBTU
0: Inaktiv
1: Aktiv
Durch die Aktivierung dieser Funktion werden
analoges Ausgangssignal (33286) und Stellung
. " der Ventil6ffnung miteinander verkniipft.
0;2889|3'71 L/s 3,486 WORD égcaL(;’?eeliiesi nal sir;iltoeslllgz Ausgang gemaf Ventilstellung 0: Inaktiv N/A  [Artund Bereich des Spannungsausgangs werden Ja
9 mit dem aktuellen Wert (32800) verkniipft.
Wenn 32817 aktiviert ist und das analoge
Ausgangssignal (33286) manuell eingestellt
werden muss, muss die Einstellung von 32817
aufinaktiv umgeschaltet werden.
Temperaturfihlertyp auswéhlen:
1:NTC10k Typ 2
0x8033 Temperaturfiih- Wahlen Sie den Typ des angeschlossenen X 2:NTC10k Typ 3
32819 L/s 348&6 WORD lertyp Temperaturfiihlers aus. 3:PT1000 N/A 3:PT1000 Ja
4:PT500
5:PT100
0x804C Falls eine Glykolmischung verwendet wird,
32844 L/S 3,4&16 FLOAT | Glykolfaktor Glykol-Korrekturfaktor 1 N/A  |ist emgntsprechenhclier Faktor zwischen Ja
0,5 und 2 auszuwahlen.
0x8058 L/s 34816 FLOAT  [Regelungs- Proportionalanteil fir Regelung einstellen 7 N/A  |Legt den proportionalen Anteil fir Ja
32856 verstarkung P die Regelung des Registers 32815,
Energiemanagementfunktionen” fest.
0x805A L/s 3,4&16 FLOAT  [Regelungs- Integralen Anteil fiir Regelung einstellen 0,35 N/A  |Legtden integralen Anteil fir Ja
32858 verstarkung | die Regelung des Registers 38215
,Energiemanagementfunktionen” fest.
|-Parameter in Sek. = (Pgain/Igain) * 2 Sek.
Standard: 7/0,35 * 2 Sek. = 40 Sek.
Warme-Reset = Aus- und Einschalten.
Kélte-Reset = Zurlicksetzen auf Werksein-
stellungen.
0x8500 Es wird darauf hingewiesen, dass nach einem 0x5741/22337: Warm-Reset
34048 w 6 WORD  |Reset Zurlcksetzen auf Werkseinstellung automatisch N/A N/A 0x434F/17231: Kalt-Reset. N/A
eine Kalibrierung durchgefiihrt und alle
Einstellungen auf die Werkseinstellungen
zuriickgesetzt werden.
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Datenblatt

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Modbus-Register - Betrieb

Modbus-| Lesen/ Modbus- | Modbus- |Objekt-/Para- q Standard- A q q Persistent
Register | Schreiben | Funktion | Datentyp | metername e ebung Einstellung Elnhel B e banoldeny erendng Ja/Nein
. %, I/h, .
0x8200 Durchfluss- Der Durchfluss-Sollwert durch das AB-QM-Ventil. ) Durchfluss-Sollwert in Prozent, .
33280 L/s 34&16 FLOAT <o liwert Einheit gemaR 32788 100% Jape kW, |4 h.0 bis 100 entspricht 0 bis 100 % Nein
Auslegungsdurchfluss-Feedback in Prozent,
. . . d. h. 0 bis 100 entspricht 0 bis 100 %.
0x8202 Rickmeldung Durchflussar_\zelge auf Grundlage der Position %, I/h, Ist 1/h (gpm) in 32787 ausgewahlt, wird der .
33282 R 3&4 FLOAT  |aktueller der Stellantriebsstange. N/A Ventildurchfl £ den Maximalwert d Nein
Durchfluss Einheit gemaf 32788 gpm entildurcniiuss auf den Vlaximalwert ¢es
ausgewahlten Ventils (32776) eingestellt.
Sonst: 100 %
Auswahl von 1 oder 2 oder auf Grundlage der
. Tabelle unten:
0x8204 gteetlrlf:tsﬁééges Zeigt die aktuelle Betriebsart des Stellantriebs 1. 1: Normalbetrieb adaler
L/s 34&6 WORD h an. Hier konnen die Kalibrierung, Spiilung und ¥ : N/A 2:Kalibrierung
33284 und spezielle Entliiftung aktiviert werden Normalbetrieb 3: Spalun Zustand
Funktionen 9 2 il 9 3,4und5
5:Alarm
Spannung .
0x8206 Spannungsniveau, .
33286 L/s 3,4&16 FLOAT 2r:szr;5:‘|ggen Wert der Ausgangsspannung N/A Volt d. h. 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00V Nein
Abgegebene Leistung des Endgeréts auf Grundlage
der Messungen des Wasserdurchflusses und der Leistung in kW oder kBTU/h.
Temperaturdifferenz zwischen Vorlauf (33218) und Wenn die Glykolkorrektur 32844 verwendet
Ruicklauf (33220). wird, erfolgt eine entsprechende Anpassung der
. ~ Positive Werte stehen fiir die abgegebene Leistungsemission.
OxB208 s 348&16 FLOAT ;ﬁ'“a‘l‘;égs Warmeleistung. N/A mfu /h|d- h.-1000,00 bis 1000,00 entspricht 100,00 bis Nein
9 Negative Werte stehen fiir die abgegebene 1000,00 kW
Kalteleistung. oderin kBTU/h,
Die Einheiten kénnen tber die d. h.-1000,00 bis 1000,00 entspricht -1000,00 bis
MaBeinheitseigenschaft des Objekts gedndert 1000,00 kBTU/h
werden.
Summierter Energiezéhler fiir Heizen.
d. h., 0,00 bis 1000,00 entspricht 0,00 bis
0x820A Heizenergie- _— " . kWh, MJ, |1000,00 kWh
33290 L/s 34&16 FLOAT | 4hler Energiezéhler fir Heizen N/A kBTU Wenn die Glykolkorrektur 32844 verwendet Ja
wird, erfolgt eine entsprechende Anpassung der
Emission des Heizenergiezahlers.
Summierter Energiezéhler fur Kihlen.
d. h., 0,00 bis 1000,00 entspricht 0,00 bis
0x820C Kalteenergie- — - kWh, MJ, [1000,00 kWh
33292 L/s 348&16 FLOAT zahler Energiezihler fiir Kiihlen N/A kBTU Wenn die Glykolkorrektur 32844 verwendet Ja
wird, erfolgt eine entsprechende Anpassung der
Emission des Kélteenergiezahlers.
0x820E Position- . . . Auslegungsvolumenstromriickmeldung in Prozent, .
33294 R 3&4 FLOAT riickmeldung Position der Stellantriebsstange in Prozent N/A % 0 bis 100 entspricht 0 bis 100 %. Nein
Wenn Register 32814 Zustand Leistungsbegrenzer
verwendet o .
0x8040 Ls 34816 FLOAT Max. peistung VOfeinggsteIIterWert fir die Auslegungsleistqu im 0 kw, m;ddi'esggfs die max. zuléssige Energieabgabe. Ja
32832 fur Heizen Heizbetrieb, wenn das Regelsignal 100 % betragt kBTU/h Wert soll die Heizleistung durch das Endgeréit
begrenzt werden.
D. h. 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00 kW
Wenn Register 32814 Zustand Leistungsbegrenzer
verwendet i )
0x8042 L/s 34816 FLOAT Max. Leistung  |Voreingestellter Wert fiir die Auslegungsleistung im 0 kW, m;d&i'esgedr':s die max. zulassige Energieabgabe. Ja
32834 fir Kiihlung Kiihlbetrieb, wenn das Regelsignal 100 % betragt kBTU/h Wert soll die Kiihlleistung durch das Endgeréit
begrenzt werden.
D. h. 0,00 bis 10,00 entspricht 0,00 bis 10,00 kW
Fir Register 32814 Zustand Min. Delta-T-
Management und
0x8044 Delta-T Wert Sollwert fiir die Temperaturdifferenz zwischen Vor- o or |Eingestellte Delta-T-Regelung ist dies der Wert,
32836 L/s 348&16 FLOAT Heizen und Riicklaufleitungen 15 Coder°F auf dem die Ja
Regelung fiir Heizen basiert.
D. h. 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
Fiir Register 32814 Zustand Min. Delta-T-
Management und
0x8046 Delta-T Wert Sollwert fur die Temperaturdifferenz zwischen Vor- o o |Eingestellte Delta-T-Regelung ist dies der Wert,
32838 Ls 34&16 FLOAT | kiihlen und Ricklaufleitungen 5 Coder°F auf dem die Ja
Regelung fur Kihlen basiert.
D. h. 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
Fir Register 32814 Zustand Max.
Rucklauftemperatur-
" . Management und Eingestellte
03)(288%08 L/S 34&16 FLOAT  [T2Heizen a‘;li%irt:fdc?zﬁ?{élﬁr(]Te)mperamr 35 °C oder °F |Rucklauftemperatur-Regelung Ja
9 9 ist dies der Wert, auf dem die Regelung fiir Heizen
basiert.
D. h. 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
Fiir Register 32814 Zustand Min.
Ruicklauftemperatur-
S Management und Eingestellte
OxBoun s 34816 | FLOAT [T2-WertKihlen |pomvert fur Kiblen )2 (Temperatur 13 °Coder°F |Riicklauftemperatur-Regelun Ja
9. ist dies der Wert, auf dem die Regelung fiir Kithlen
basiert.
D. h. 5 bis 50 entspricht 5 °C bis 50 °C
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NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Modbus-Register - Information

Modbus- | Lesen/ |Modbus-| Modbus- Objekt-/ q Standard- q q q Persistent
| Register |Schreiben| Funktion | Datentyp | Parametername Beschreibung Einstellun Einheit Beschreibung der Verwendung Ja/Nein
Einheit
Nenndurchfluss Der Nenndurchfluss des (I/h oder P
03);80120‘? R 3&4 FLOAT |desausgewdhlten ausgewahlten Ventils wird 7500 gpm) gemaR ,\(‘je:n(:)uk;icsh;lf:‘los(s)Ze.nB(;Inr:_cI;\e(rop[;iosgt‘Sjggle/h N/A
Ventiltyps im Istwert angezeigt. Ventil- o - P - :
Tabelle
" . Stellung in mm beim " " S
0x8102 Ventilstellung bei L Ventilstellung fiir den Nenndurchfluss in Millimeter,
33026 R 3&4 FLOAT Nenndurchfluss g:%ne?;gmfeh;s\s/:netsils N/A Millimeter d. h.0,5 bis 5,8 entspricht 0,5 bis 5,8 mm. N/A
" Maximaler
Maximalwert, den der n . .
0x8104 Maximalwert Auslegungsdurchfluss Einstellbereich Maxlmalwert Auslegungsdurchfluss
33028 R 3&4 FLOAT Auslegungsdurchfluss| bei ausgewéhltem Ventil aus Tabelle % oder in Prozent, N/A
gung erreichgn kann »Auswahl des d. h. 20 bis 100 entspricht 20 bis 100 %.
Ventiltyps”
%)(38015260 L/s 3&4 STRING |Gerétebezeichnung |Produktbezeichnung NovoCon M N/A GemaR ASCll kodierte STRING-Daten Ja
03)(3%15?80 R 3&4 STRING |Modellbezeichnung |Typ des Stellantriebs Drl:,‘r;giflljl::sf N/A GemaB ASCll kodierte STRING-Daten Ja
0xg1c0 R 384 | STRING |Name desAnbieters |Name des Herstellers Danfoss A/S N/A  |GemaB ASCll kodierte STRING-Daten Ja
" Der Einbauort usw. kann
08180 us 34816 | STRING |Beschreibung durch Freitext beschrieben N/A N/A  |GemiB ASCIl kodierte STRING-Daten. Max. 50 Zeichen Ja
werden. Z. B.Raum 1
0x81A0 : Seriennummer des Die Beschreibung dieses Objekts umfasst die Seriennummer
33184 R 3.4 STRING | Seriennummer Stellantriebs N/A 1 des Stellantriebs (zur Produktionszeit programmiert). Ja
03)(38(;3028 R 3,4 LONG Produkt-ID gteerhe;r:]r:?i?br:erdes N/A 1 Einzigartige Produkt-ID. Der letzte Teil der Seriennummer. Ja
OxB1oR R 384 WORD  [Software-Version | 20ftWare-Version des N/A N/A  |GemaB ASCIl kodierte WORD-Daten Ja
08108 R 384 WORD  |Hardware-Version | Hardware-Version des N/A N/A  |GemaB ASCIl kodierte WORD-Daten Ja
Spannungs- (V) oder
Stromniveau (mA) am B
- Gemessenes Spannungsniveau,
_|analogen Regeleingang, das - . .
0x81C0 R 384 FLOAT AnalogerSpgnnungs vom Stellantrieb gemessen N/A V/mA d.h.O_,OO bis 10,00 entspricht 1,00 bis 10,00 V Nein
33216 oder Stromeingang wird. Im CO6-Betrieb kann oderin mA,
mA ﬁicht ausgewahlt d. h. 0,00 bis 20,00 entspricht 0,00 bis 20,00 mA
werden.
0x81C2 T1- oder Temperatur/Widerstand, Nein
33218 Widerstandseingang |gemessen von den .
angeschlossenen Tgmperanfr/W|dersta.nd, gemessen von den apgeschlossenen
PT1000-Fiihlern. Fiir Fiihlern. Fiir AV:32 (Leistungsabgabe) ist Al:1 die Temperatur
33288 (Leistung;abgabe) im Vorlauf und Al:2 die Temperatur im Riicklauf.
0x81C4 T2- oder ist Register 33218 die Bei Nutzung als potenzialfreie Kontakte gilt: Geschlossener Nein
33220 R 3&4 FLOAT |Widerstandseingang Temperatur im Vorlauf und °C °C, °F, Ohm |Schaltkreis <900 Q, offener Schaltkreis >100 kQ.
33220 die Temperatur im Empfohlene max. Kabelldnge: 2 m.
Rucklauf Die Einheiten kénnen tiber die MaBeinheitseigenschaft des
- q 3 Objekts gedndert werden.
0x81C6 T3 oder Temperatur/Widerstand, Dieses Objekt wird durch COV unterstiitzt. .
emessen von den Nein
33222 Widerstandseingang g -
angeschlossenen Fiihlern.
0x8402 Gleichgerichtete Gemessene,
33794 R 3&4 FLOAT  [Spannung, gemessen |gleichgerichtete Spannung, N/A Volt Nicht verwendet. Nein
vom Stellantrieb die den Stellantrieb antreibt
0x8404 Temperatur im Im Stellantrieb gemessene Im Stellantrieb gemessene Temperatur. "
33796 R 3&4 FLOAT Stellantrieb Temperatur N/A N/A Einheit gemaR 32790. Nein
0538;49086 R 3&4 LONG _Fne;tgneesl;snittunden gif(?g;zgzlsdsigﬁae;?ﬁgg; Stunden Stunden |Gesamtzahl der Betriebsstunden des Stellantriebs Ja
N Bei 100 % haben Ventil und Stellantrieb die geschatzte
03);88%008 R 3&4 LONG E:;;hiézatjer zf&zﬁ?:f;:i:rboez:srggﬂgder % N/A Mindestlebensdauer erreicht. Es wird empfohlen, Ventil und Ja
Stellantrieb auszutauschen.
0x8410 R 384 LONG Minuten seit letzter ,S\Qler}ll:at:t?fessléiirlzgﬂ Mal Minuten Minuten Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte Mal eingeschaltet Nein
33808 Einschaltung eingeschaltet wurde wurde
. . Minuten, seitdem der
03"388?02 R 3&4 LONG AKA;{:;:E?LT:S letzter i;?iltlzar?etrr'ltev?u‘f'gsel(eliﬁt:a'izlng Minuten Minuten  [Minuten, seitdem der Stellantrieb das letzte Mal kalibriert wurde Ja
an das Ventil AB-QM)
. . Minuten, seitdem das
Minuten seit AR
0x8414 w0 Ventil AB-QM das letzte Mal . . N . . -
R 3&4 LONG vollstandigem . Minuten Minuten |Minuten, seitdem das Ventil vollstandig geschlossen wurde Ja
33812 > vollstandig geschlossen
SchlieBen wurde
. . Minuten, seitdem das
%’(38841146 R 3&4 LONG wﬂ;t;nndsiegm Offnen Ventil AB-QM das letzte Mal Minuten Minuten |Minuten, seitdem das Ventil vollstandig ge6ffnet wurde Ja
9 vollstandig gesffnet wurde
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Datenblatt

NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile

Alarme und Warnungen

Modbus- | Lesen/ |Modbus-| Modbus- a . Standard- | Beschreibung der | Persistent
Register | Schreiben | Funktion | Datentyp Objekt-/Parametername Beschreibung Ei llung Ver dung Ja/Nein
Alarm: Kein Regelsignal Der Stellantrieb hat erkannt, dass kein analoges Regelsignal vorliegt 0: AUS Bit 0: 0:AUS, 1:EIN Nein
. . . Der Stellantrieb kann die vorgesehene SchlieBstellung nicht . A . .
Alarm: Fehler beim SchlieBen erreichen. Uberpriifen Sie, ob die Ventile blockiert sind. 0: AUS Bit 1: 0:AUS, 1:EIN Nein
Bei der Kalibrierung des Stellantriebs ist ein Fehler aufgetreten.
Alarm: Fehler bei der Kalibrierung Wenn z. B. der Stellantrieb NovoCon® M nicht auf das Ventil montiert 0: AUS Bit 2: 0:AUS, 1:EIN Nein
wurde oder das Ventil klemmt.
. Zum Zurucksetzen den Stellantrieb neu kalibrieren oder aus- . 2 . .
Alarm: Interner Fehler wurde erkannt und wieder einschalten, ggf. muss er ausgetauscht werden 0: AUS Bit 3: 0:AUS, 1:EIN Nein
Alar‘%;ewlﬂzrear:wrggglﬂcfﬁpIen Temperaturfihler fiir T1 und/oder T2 fehlen oder wurden vertauscht 0: AUS Bit 6: 0: AUS, 1:EIN Nein
Warnung: Temperatur im Stellantrieb " . -
liegt auBerhalb des empfohlenen Eéere'ltirg\speratur im Stellantrieb liegt auBerhalb des empfohlenen 0: AUS Bit 16: 0:AUS, 1:EIN Nein
Bereichs !
Warnung: Konflikt zwischen der mechanischen AB-QM-
0xB300 Ventileinstellung und dem NovoCon® M. Die mechanische
R 384 LONG . . " Ventileinstellung muss 100 % oder mehr sein. Die Warnung . . . .
33536 Warnung: Voreinstellungskonflikt wird auch aktiviert, wenn der ausgewahlte Ventiltyp einen 0: AUS Bit 17: 0: AUS, 1:EIN Nein
anderen Hub als das tatséchlich verwendete Ventil hat.
Validierung bei der Kalibrierung.

Warnung: Spannung der . . g, : .
Spannungsversorgung ist zu hoch Nicht verwendet 0: AUS Bit 18:0: AUS, 1:EIN Nein
Warnung: Zu niedrige Spannung Nicht verwendet 0: AUS Bit 19: 0: AUS, 1:EIN Nein

Warnung: Fe\:}ﬁa?gi;ﬁr:?mumkaﬂon Es wurden Probleme bei der Kommunikation im Netzwerk erkannt 0: AUS Bit 21: 0:AUS, 1:EIN Nein
z\(:\;zjr&?alﬁ;?e‘ﬂﬁﬁ; Als Slave-ID wurde félschlicherweise 0 oder 127 ausgewahlt 0: AUS Bit 22: 0:AUS, T:EIN Nein
Warnung: Energiebegrenzung aktiviert | Ein€ Begrenzungist aktiviert, z. B. Leistungsbegrenzung, 0:AUS | Bit23:0:AUS, 1EIN |  Nein
g 9 9 9 Begrenzung von Delta-T oder min./max. Ricklauftemperatur. | - '
" Sollwert fir Leistung, Delta T oder Riicklauftemperatur liegen
Warnung: Regler fiir ; 8 h
N auBerhalb des Bereichs oder der Sollwert kann nicht erreicht werden. . . . .
Energmmgzngeer:\e?gﬁsauGerhalb Aktion: Uberpriifen Sie, ob der Sollwert mit den angegebenen 0:AUS Bit 24: 0: AUS, 1:EIN Nein
Durchfluss- und Temperaturwerten erreichbar ist.
Firmware-Update Manuelles Update
Mit BACnet MS/TP
Iden- Objekt-/ Lesen/ Zustands- Standard- Beschreibun
tifier | Parametername Schreiben text zustand 9
1 Befehle und Status fiir das Firmware-Update.
Normalbetrieb Fir das Update der Firmware verwendete Methoden:
2:Vorbereiten « Vorbereiten”-Befehl an MSV:19 senden. Der NovoCon ® M bereitet

. . i . A 1 sich auf das Firmware-Update vor und dndert den Status in ,Bereit”.

Msvi9 Firmware-Update L/s i: E:Lelétr Normalbetrieb |« Datei an FIL:0 senden. Bei Erfolg sollte der Status ,Empfangen” sein.
5: Empfangen « ,Update”-Befehl senden. Der NovoCon ® M fiihrt einen Neustart durch
6 U (’:I)ateg und aktualisiert die Firmware. Nach einem erfolgreichen Firmware-

VP Update sollte der Status ,Normal” sein.

Iden- Objekt-/ Lesen/ Zustands- Standard- Beschreibun.

tifier | Parametername Schreiben text zustand 9
Fiir das Update N

. . der Firmware Wird fiir die Ubertragung der neuen Firmware auf den NovoCon ®* M
FIL:0 Datei w verwendete N/A verwendet.
Datei
Mit Modbus RTU

Modbus- Lesen/ Modbus- | Modbus- LY Beschrei- Standard- A

A " 5 Parameter- ; Beschreibung der Verwendung

Register | Schreiben | Funktion | Datentyp —— bung Einstellung
Befehle und Status fiir das Firmware-Update.
Fur das Update der Firmware verwendete Methoden:
1:Normal- - Vorbereiten"-Befehl an 34049 senden. Der NovoCon
betrieb © M bereitet sich auf das Firmware-Update vor und
. 2: Vorbereiten ) ~ andert den Status in ,Bereit”.
(;2805‘8; L/S 3,4&6 WORD F'Gm(‘;;atre& 3: Bereit T ’l;‘eotrr?;abl « Datei mit Modbus-Funktion 21 senden. Bei Erfolg
p 4: Fehler sollte der Status ,Empfangen” sein.
5:Empfangen « ,Update”-Befehl senden. Der NovoCon ® M fiihrt
6: Update einen Neustart durch und aktualisiert die Software.
Nach einem erfolgreichen Software-Update sollte
der Status ,Normal” sein

Wenn die Modbus-Funktion 21 (0x15) zum Aktualisieren der Firmware im NovoCon® M verwendet wird, ist es
notwendig, den Upload in kleinere Abschnitte zu unterteilen, daim Modbus nur Dateien bis zu einer bestimmten
Grofe verarbeitet werden konnen. Weitere Details sind dem Modbus-Standard zu entnehmen.

Im Modbus werden Ubertragung und Update mehrerer NovoCon® M durch Senden der Firmware an die Slave-
ID 0 unterstiitzt. Hierfir muss jedoch jeder NovoCon® M im Zustand ,Vorbereiten” sein, bevor die Firmware

hochgeladen werden kann.

Danfoss NovoCon® Konfigurationstool

Mit dem Konfigurationstool von Danfoss kdnnen die Konfiguration, Inbetriebnahme und Firmware-Updates
einfach durchgefiihrt werden. Weitere Informationen dazu befinden sich in der separaten Betriebsanleitung.
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Abmessungen
147

MP.D.016.2/01

P.D.109.2/01

159

%J ) a.f%% -

~

Lz T
DN 40, 50 NovoCon® M + AB-QM NovoCon®
8
£
£ L, | H, | H, | H, b
DN
mm 1SO 228/1
40 | 110 [141,5| 141 | 2475 G2
50 | 130 |141,5| 141 |2475| G2%
7 DN 40 50
S sw, S sw, R 7 2
+ \ * SW, 64 80
i 1 Sw, 70 82
o oK ©
AR gezeara d 48,3 60,3
L mm 200 244
T T L, 204 234
éé = H, 141,5 141
H, 141,5 141

MP.D.017.2/01

V.D.051.2/01

i ]
3
&) © &
SINd 9INd
k2 L =
T T L ]
LW
DN 50-100 NovoCon® M + AB-QM NovoCon®
N L | H [ H | H a
mm (EN 1092-2)
50 230 | 141,5| 141 247,5 165
65 290 | 187 132 | 293 185
80 310 190 [ 139,5| 296 200
100 350 | 202 152 | 308 220
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ENGINEERING

TOMORROW
Datenblatt NovoCon® M digitaler Stellantrieb und AB-QM NovoCon® DN 40-100 Ventile
Ausschreibungstext Modulierender motorischer Hochgenauigkeits-Stellantrieb mit Feldbusanbindung zur Regelung von
NovoCon® M druckunabhdngigen Ventilen des Typs AB-QM NovoCon® DN 40-100.

Digitales Regelsignal: BACnet MS/TP, Modbus RTUControl analoges Signal: 0-10 V/2-10 V, 0-20 mA/4-20 mA
Die Funktionen des Stellantriebs kbnnen per Fernzugriff (iber den Feldbus eingestellt werden:

- Voreinstellung des Auslegungsdurchflusses

- Splilung des Ventils und des Endgercits

- Alarmmeldung bei Fehlern beim SchliefSen/Offnen/Kalibrieren
- LIN/LOG/a-Einstellung

- wdhlbare Geschwindigkeit

- Auswahl der Offnungs-/Schlie8dauer

- automatische MAC-Adressierung (BACnet)

- automatische Paritétserkennung (Modbus)

- automatische Baudraten-Erkennung

- Durchfluss- und Energieanzeige

Versorgungsspannung 24 V AC/DC

32 Stellantriebe kbnnen im selben Netzwerk angeschlossen sein
IP-Schutzart: 54

Hub am Stellantrieb: 20 mm

Funktion fiir die manuelle Ubersteuerung

Klickmontage

LED-Statusanzeige

Bei BACnet Testing Laboratories (BTL) gelisteter Feldbus (BACnet MS/TP)

Danfoss GmbH, Deutschland: danfoss.de - +49 69 80885 400 - E-Mail: CS@danfoss.de
Danfoss Ges.m.b.H., Osterreich: danfoss.at - +43 720 548 000 - E-Mail: CS@danfoss.at
Danfoss AG, Schweiz: danfoss.ch « +41 61 510 00 19 - E-Mail: CS@danfoss.ch

Die in Katalogen, Prospekten und anderen schriftlichen Unterlagen, wie z.B. Zeichnungen und Vorschlagen enthaltenen Angaben und technischen Daten sind vom Kéufer vor Ubernahme und
Anwendung zu priifen. Der Kaufer kann aus diesen Unterlagen und zusatzlichen Diensten keinerlei Anspriiche gegeniiber Danfoss oder Danfoss Mitarbeitern ableiten, es sei denn, dass diese vorsatzlich
oder grob fahrlassig gehandelt haben. Danfoss behalt sich das Recht vor, ohne vorherige Bekanntmachung im Rahmen des Angemessenen und Zumutbaren Anderungen an ihren Produkten — auch an
bereits in Auftrag genommenen - vorzunehmen. Alle in dieser Publikation enthaltenen Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen Firmen. Danfoss und alle Danfoss Logos sind Warenzeichen der
Danfoss A/S. Alle Rechte vorbehalten.
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