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Flashing green LED:

Calibrating mode
(period is every
second)

Constant green LED:

POSITIONING MODE

Flashing green LED:

NORMAL MODE

(period is every two

(period is every 6
seconds)

seconds)

Flashing red LED:
STAND-BY MODE
Constant red LED:

ERROR MODE
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Min 20,5 Min 20,5
Min 20,5 Min 20,5
T - T
A B B
| sPNE
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= L
L L
AME 435 + VRB 2, VRG 2 AME 435 + VRB 3, VRG 3 AME 435 + VRB 2 AME 435 + VRB 3
Connection L ‘ H ‘ H, Connection L ‘ H ‘ H,
Type DN Type DN
G mm Rp G mm
15 1 80 29 191 15 Y2 1 80 25 191
20 1Va 80 31 193 20 Ya 1Va 80 29 194
25 1% 95 32 197 25 1 12 95 29 197
VRG 2 VRB 2
32 2 112 35 201 32 1Va 2 112 33 202
40 2Ya 132 45 213 40 12 2Ya 132 43 213
50 2% 160 48 217 50 2 2% 160 47 217
15 1 80 40 191 15 Y2 1 80 40 191
20 1a 80 45 193 20 ¥ 1% 80 45 194
25 1% 95 50 196 25 1 1 95 50 197
VRG 3 VRB 3
32 2 12 58 201 32 1Va 2 112 58 202
40 2Vs 132 75 230 40 1% 2Vs 132 75 230
50 2% 160 83 243 50 2 2% 160 83 243
min. 20,5
min. 20,5
Type DN L ‘ H, ‘ H, ‘ H, B L ‘ H ‘ H1
: yp mm § Type DN o
g 15 130 47,5 40 191 H 15 130 63 101
- 20 150 52,5 45 194 el 20 150 70 104

25 160 | 57,5 50 197 _ _ 25 160 75 197

VF 2 32 | 180 | 70 60 | 202 VE3 32 180 | 80 | 202
VL3 40 | 200 | 75 65 | 213 - VL3

40 | 200 | 90 | 230
=>

}LL . 50 | 230 | 825 | 70 | 218 i} o | 230 | 100 | 243

65 | 290 | 92,5 | 88 | 254 554

65 290 | 120
80 310 100 95 258

L 80 | 310 | 155 | 270
L
AME 435 + AME 435 +
VF 2,VL2 (DN 15-80) VF 3,VL 3 (DN 15-80)

147 82,5

M.D.010.1/03

M.D.009.2/02

min. 180

159,5

N
AR
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Manual operation SW 8: Smart function selector @

Manual operation can be done by means of - OFF position; the actuator does not try to
Safety Note control knob on actuator housing. detect oscillations in the system

To avoid injury of persons and
A damages to the device, it is absolutely

necessary to read and observe these
instructions carefully.

Necessary assembly, start-up, and maintenance
work must be performed by qualified and
authorized personnel only.

Prior to assembly and depressurizing the
system.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Do notremovethe cover before the
power supplyis fully switched off.

Mounting and installation @
Wiring @

Do nottouch anything on the PCB!
Switch offthe power line before
wiring the actuator!
Lethal voltage!
Wire the actuator according to the wiring
diagram.

Functions accessible from cover

With MODE-button located on the top of the
cover it is possible to enter two function modes.

Self stroking mode @

Self stroking mode starts automatically the

first time when power supply is applied to

the actuator. To manually start self stroking
procedure afterwards press and hold button for
6-9 seconds until the green light starts flashing.

Self stroking procedure starts with extracting
the actuator stem. When maximum force

is detected (at the end valve position) the
actuator retracts the stem until the maximum
force is detected again (on the other valve end
position).

End positions are set and the actuator goes
to normal mode and starts responding to the
control signal.

STAND-BY MODE
- Manual operation @

Press the STAND-BY/RESET-button for 3-6 sec.
to enter STAND-BY mode. The actuator stops
in current position and stops responding to
any control signal. Red light is flashing in 2 sec.
interval. You can manually control the actuator
(manual operation- see next section).

This mode can be very useful during the
commissioning of other equipment, or for
service purposes.

To exit Stand by mode press the
STAND-BY/RESET-button again.

To manually operate the actuator:

- Disconnect control signal

+ Adjust valve position using the control knob
(observe the rotation direction)

To go back to automatic operation restore the
control signal.

&q NOTE:

When the manual operation has been used, the
output signal (X) is not accurate until the actuator
reaches its end position.

DIP switch settings @
DIP switches

0-10V |12 210V
DR |wm— INV
FAST | n sLow
— |l 3s/m

LIN [NE] LOG
ACT | o] SMART

Factory settings:

ALL switches are in OFF position!

&q NOTE:

All combinations of DIP switches are allowed.
All functions that are selected are added
consecutively.

SW 1: U/l Input signal type selector
SW 2: Input signal range selector

SW 3: Direct or Inverse acting selector (3

- OFF position; the actuator is in direct acting
mode (stem extracts as voltage increases)

- ON position; the actuator is in inverse acting
mode (stem retracts as voltage increases)

SW 4: Fast/Slow
- Speed selector @

SW 5: Normal or very high speed
SW 6: Not used

SW 7: Linear or equal-percentage flow
through valve selector @
- OFF position; the valve position is linear acc.
to the control signal

- ON position; the valve position is equal-
percentage acc. to the control signal. This
relation is adjustable - see
Equal-percentage valve-flow adjustment
section

- ON position; actuator enables special anti
oscillations algorithm — see Anti oscillations
algorithm section

LED operating mode indicator @

Green LED:
- Flashing once per sec. @
- Self stroking mode
- Lit®@
- Operating mode — actuator is moving to Y
signal position
-« Flashing once every 6 sec. ®
- Stationary mode - actuator reached Y
signal set point

Red LED:
+  Flashing twice per second @
- STAND-BY MODE - actuator stopped
and not responding to Y signal - manual
operation enabled
- Lit®
- Error mode - power supply to low, initial
self positioning time too short due to
too short valve strokes, failure during self
calibration
« Dark/nolights:
- No power supply

Dismounting @

Dimensions @

The following information is provided on the

device or on the instruction manual or

datasheet:

A) Purpose of control: Electrical Actuator

B) Construction of control: Independently
Mounted Control

C) Method of mounting control

D) Type 1 Action

E) Pollution Degree 2

F) Impulse Voltage: 500V

G) Software Class A

H) Mechanical and thermal ratings (ref to
Ratings section for more details)

1) “Use % inch flexible metal conduit for
connection”

J) “Use Listed Flexible Metal Conduit Fitting

DWTT/7"

“Use 60°C/75°C copper (CU) conductor and wire

size range (#) AWG, stranded or solid".

“The terminal tightening torque of (#) Lb per In.”

L) Torque value for Cover screw: 0,6 +/-0,1 Nm.

=

Note (#): Values depend by field wiring ratings of terminal
block employed on the device construction.

Hazardous Substances Table

Part Name
Lead (Pb) Mercury (Hg)

Cadmium (Cd)

Hexavalent Chromium (Cr(VI))

Polybrominated biphenyls (PBB)

Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)

Motor o o

[0}

(0]

O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;

7| © Danfoss | 2024.11
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Sikkerhedsnoter
For at undga skader pa personer og

& udstyr, er det absolut nedvendigt at
gennemlaese falgende vejledning.
Montering, opstart og vedligeholdelse ma kun

foretages af kvalificeret og autoriseret
personale.

For montering skal anleegget gores tryklgst.

Felg fabrikantens eller operatgrens
instruktioner.

Daekslet ma ikke fjernes, for
A stremforsyningen er fjernet fra
stikkontakten.

Montering og installation @
Kabelfaring @

Rerikke ved nogetsom helst pa
& printkortet!
Sluk for stremmen inden elektrisk

tilslutning afmotoren! Livsfarlig
spaending!
Tilslut motoren iht. ledningsdiagrammet.

Funktioner, der er tilgeengelige fra
daekslet

NULSTILLINGSTILSTAND @

Selvjusteringsproceduren starter
automatisk,ferste gang der saettes

strem til motoren. Dukan senere starte
selvjusteringsprocedurenmanuelt ved at trykke
pa knappen STANDBY/NULSTIL og holde den
nede i 6-9 sekunder, indtilden grgnne lampe
begynder at blinke. Procedurenstarter ved, at
spindelen kores ud. Nar derregistreres maksimal
kraft (ved ventilensendeposition), traekker
motoren spindelentilbage, indtil der registreres
maksimal kraftigen (ved ventilens anden
endeposition).Endepositionerne indstilles, og
motoren gar inormal drift og begynder at svare
pa styresignalet.

* 6-9 sek. = NULSTILLINGSTILSTAND
(6-9 sec. = RESET MODE)
** Lysdiode: gron

STANDBYTILSTAND - Manuel drift @
Tryk pa STAND-BY/RESET-knappen i 3-6
sekunder for at ga i STAND-BY tilstand. Motoren
stopper i denaktuelle position og stopper med
at svare pastyresignalet. Den rgde lampe blinker
med2 sekunders mellemrum. Du kan manuelt
styremotoren (se naeste afsnit vedr. manuel drift).

Denne tilstand kan vaere meget nyttig i
forbindelsemed service eller idriftseettelse af
andet udstyr.

Du kan forlade standbytilstanden ved at trykke
pa knappen STANDBY/NULSTIL igen.

Manuel drift

Du kan betjene motoren manuelt ved hjaelpaf

styreknappen pa motorhuset.

Sddan betjener du motoren manuelt:

+  Afbryd styresignalet

« Juster ventilpositionen med
styreknappen(overhold rotationsretningen)

Hvis du vil skifte tilbage til automatisk drift,skal
du gendanne styresignalet.

é[l BEMARK:

Ndr manuel drift har veeret brugt, er
udgangssignalet (X) ikke korrekt, far motoren nar
sin endeposition.

* 1sek.=STANDBYTILSTAND - ON
STANDBYTILSTAND - OFF
**  Lysdiode: red
Indstilling af DIP-omskiftere @
DIP-omskiftere

. ie)
0-10V | o2 210V
DR | ] omv
HURTIG LANGSOM
Vil
ol ]
LN | ~m LOG
ACT [ com™ SMART

h Fabriksindstillinger:
ALLE omskiftere er stillet pG OFF!

éq BEMZARK!

Alle kombinationer af omskifterindstillinger er
tilladte. Alle funktionsvalg er tilfajet en efter en.

SW 1: U/I - Valg af indgangssignaltype
SW 2: Valg af indgangssignalomrade 2

SW 3: Valg af direkte eller omvendt
funktion ®
- OFF: Motoren er i direkte funktion (spindelen
keres ud, nar spaendingen gges)
- ON: Motoren er i omvendt funktion
(spindelen traekkes tilbage, ndr spaendingen
oges)

SW 4: Hurtig/langsom
- Valg af hastighed @®

SW 5: Normal eller meget hgj hastighed

SW 6: Bruges ikke

SW 7: LIN/MDF - Lineaer eller modificeret

reguleringskarakteristik @

- OFF: Ventilpositionen er linear i forhold til
styresignalet

- ON: Ventilpositionen er logaritmisk i forhold
til styresignalet Dette forhold kan justeres
- Se afsnittet om justering af logaritmisk

ventilflow

SW 8: Valg af smart-funktion @

- OFF: Motoren forsager ikke at registrere
svingninger i systemet

- ON: Motoren aktiverer en sarlig algoritme,
der modvirker svingninger — Se afsnittet om
algoritmen, der modvirker svingninger

Lysdiodeangivelse af driftstilstand @

Gron lysdiode:
- Blinker en gang hvert 6. sek. @

- Star stille - Motoren har naet
Y-referencesignalet

- Blinker en gang i sekundet ®
- Spindelvandring
- Lyser®

- | drift - Motoren bevaeger sig til

Y-signalpositionen
Rad lysdiode:
- Blinker to gange i sekundet )

- STANDBYTILSTAND - Motoren er stoppet
og svarer ikke pa Y-signalet - manuel drift
aktiveret
rt, fordi ventilens vandring er for kort; fejl
under selvkalibrering

« Lyserikke:
- Ingen stram

Afmontering @
Mal ®

Felgende oplysninger findes pa

enheden elleribrugervejledningen eller

Specifikationer:

A) Formalet med styringen: Elektrisk aktuator

B) Opbygning af styring: Uafhaengigt monteret
styring

C) Monteringsstyringsmetode

D) Type 1-handling

E) Forureningsgrad 2

F) Impulsspaending: 500 V

G) Softwareklasse A

Mekaniske og termiske klassificeringer (se

afsnittet Nominelle veerdier for at fa flere

oplysninger)

1) “Brug 1/2 tomme fleksibelt metalrgor til
tilslutning”

J) “Brug den anforte fleksible metalrorfitting
DWTT/7"

K) “Brug 60 °C/75 °C kobberleder (CU) og
ledningssterrelsesomrade (#) AWG, tradet
eller massiv”.

“Tilspeendingsmoment for terminal pa (#) Ib
pr. tomme.”

L) Drejningsmoment for deekslets skrue: 0,6 +/-
0,1 Nm.

=

Bemeaerkning (#): Vaerdierne afhaenger af el-tilslutningerne
pd den anvendte terminal pa enheden.

8| © Danfoss | 2024.11
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DEUTSCH
Sicherheitshinweise

Um Verletzungen an Personen und
A Schaden am Gerédt zu vermeiden, ist

diese Anleitung unbedingt zu
beachten.

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten diirfen nur von sachkundigen
und autorisierten Personen durchgefihrt
werden.

Anlage vor Montage und/oder Demontage
unbedingt drucklos machen.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Gehduse nicht 6ffnen, bevor die
Spannungsversorgung komplett
ausgeschaltet ist.

N

Ventileinbau @

Verdrahtung @
Keine Bauteile aufder Leiterplatte
beriihren. Spannungsversorgung vor
dem Anschlie3en des Stellantriebes

ausschalten. Todliche Spannung.

Anschluss dem Schaltplan entsprechend

vornehmen.

Verstellbare Funktionen auf der
Abdeckung

Die zwei Funktionsmodi lassen sich mit der
STAND-BY/RESET-Taste einstellen. Sie befindet
sich oben auf der Abdeckung.

Automatische Hubanpassung @

Wenn erstmals Spannung an dem Stellantrieb
anliegt, beginnt die automatische Hubanpassung
selbsttatig. Um die automatische Hubanpassung
danach manuell zu aktivieren, missen Sie die
STAND-BY/RESET-Taste 6-9 Sekunden gedriickt
halten, bis die griine LED zu blinken beginnt.

Der Vorgang der automatischen Hubanpassung
beginnt mit dem Ausfahren der Antriebsstange.
Wenn die maximale Kraft erkannt wird (in

der Ventilendlage), fahrt der Stellantrieb die
Antriebsstange wieder ein, bis erneut die
maximale Kraft festgestellt wird (in der anderen
Ventilendlage). Die Endlagen werden eingestellt,
der Stellantrieb wechselt in den normalen Betrieb
und reagiert ab sofort auf Regelsignale.

* 6-9 Sek. = RESET-Modus (6-9 sec. = RESET MODE)
** griin (green)

STAND-BY-Modus - Manuelle
Bedienung ®

Driicken Sie die STAND-BY/RESET-Taste 3-6
Sekunden, um in den STAND-BY-Modus zu
wechseln. Die Antriebsstange stoppt in der
momentanen Lage und reagiert nicht mehr auf
Regelsignale. Die rote Lampe blinkt im 2-Sekunden-
Takt. Sie konnen den Stellantrieb manuell
regulieren (manueller Betrieb - siehe den nachsten
Abschnitt).

Diese Betriebsart kann sich bei der
Inbetriebnahme anderer Gerate sowie bei der
Wartung als duf3erst hilfreich erweisen.

Druicken Sie die STAND-BY/RESET-Taste, um den
Standby-Modus einzuschalten.

Handbetrieb

Der manuelle Betrieb erfolgt durch Drehen

des Handeinstellknopfes auf dem Gehause des

Stellantriebs.

Manuelle Bedienung des Stellantriebs:

+ Regelsignal trennen

+ Ventilstellung mittels Drehen des
Handeinstellknopfes dndern (dabei
Drehrichtung beobachten/kontrollieren)

Stellen Sie das Regelsignal wieder ein, um in den

automatischen Betrieb zu wechseln.

&q Hinweis:

Nach dem manuellen Betrieb ist das
Ausgangssignal X) erst dann wieder korrekt, wenn
der Stellantrieb eine seiner Endpositionen erreicht
hat.

* 1 Sek.= STAND-BY-Modus - Ein
STAND-BY-Modus - Aus
(1sec. = STAND-BY MODE - ON
STAND-BY MODE - OFF)
**rot (red)

Einstellung des DIP Schalters @
DIP Schalter

B o)
0-10V | @& 210V
DR |wm— INV
FAST | ] sLow
Gyl |
ol ]
LN | ~m LOG
ACT | ol SMART

h Werkseinstellungen:
Alle Schalter befinden sich in der Position OFF!

&q Hinweis:

Alle Kombinationen der DIP Schalter sind erlaubt.
Die gewdihlten Funktionen liegen hintereinander.

SW 1: U/I - Selektor fiir den Eingangssignaltyp
SW 2: Auswahl Eingangssignalbereich (2)

SW 3: Direkte oder inverse Wirkrichtung ®

- InStellung OFF arbeitet der Stellantrieb direkt,
d.h. die Antriebsstange wird mit zunehmendem
Eingangssignal weiter ausgefahren.

- InStellung ON arbeitet der Stellantrieb
entgegengesetzt, d.h. die Antriebsstange wird
mit zunehmendem Eingangssignal weiter
eingefahren.

SW 4:langsam/schnell
- Auswahl Geschwindigkeit @

SW 5: Normale oder sehr hohe Geschwindigkeit
SW 6: Nicht verwendet

SW 7: Umschaltung zwischen linearer oder
gleichprozentiger Kennlinie @

- In Stellung OFF arbeitet das Ventil mit einer
linearen Kennlinie.

- InStellung ON arbeitet das Ventil mit
einer logarithmischen (gleichprozentigen)
Kennlinie. Das Verhaltnis ist hier variabel
einstellbar.- Siehe den Abschnitt
logarithmische Anderung der Ventilkennlinie

SW 8: Anti-Oszillations-Algorithmus @

- In Stellung OFF ist die Funkion deaktiviert,
d.h. der Stellantrieb versucht nicht,
Schwingungen in der Anlage auszugleichen.

- In Stellung ON arbeitet der Stellantrieb mit
einem besonderen Algorithmus, der das
Schwingen der Anlage verhindert.

* Punkt A (Point A)
** statische charakteristik (static charasteristic)
*** dynamische charakteristik
(dynamic charasteristic)

**¥**  linearer bereich (linear area)

Anzeige der Diagnose-LED @

Griine LED:
«  Blinkt einmal alle 6 Sekunden 2
- Stationdrer Modus - Stellantrieb erreicht
den Sollwert des Y-Signals
«  Blinkt einmal pro Sekunde (3
- Automatische Hubanpassung

Rote Diode
- Blinkt zwei Mal pro Sekunde )

- STAND-BY-Modus - Stellantrieb stoppt und
reagiert nicht auf das Y-Signal - anueller
Betrieb deaktiviert

- Leuchtet®

- Fehler-Modus - Stromversorgung ist zu
niedrig, Anfangszeit der automatischen
Positionierung zu kurz, da Ventilhub zu
kurz, Fehler wahrend der automatischen
Kalibrierung

«  Dunkel/kein Licht:
- SKeine Spannungsversorgung

Demontage @
* Gefiillt (FULL)

Abmessungen ®

Folgende Informationen befinden sich auf

dem Gerit bzw. In der Bedienungsanleitung

oder auf dem atenblatt:

A) Zweck der Regelung: Elektrischer Stellantrieb

B) Aufbau der Regelung: Unabhéngig
montierte Regelung

C) Montagemethode der Regelung

D) AktionTyp 1

E) Verschmutzungsgrad 2

F) Impulsspannung: 500 V

G) Software Klasse A

H) Mechanische und thermische Nennwerte
(weitere Informationen finden Sie im
Abschnitt Nennwerte)

1) ,Verwenden Sie fir den Anschluss ein Y2-Zoll-
Flexrohr aus Metall”

J) .Verwenden Sie die gelistete flexible

Metallrohrverschraubung DWTT/7"

Verwenden Sie 60 °C/75 °C Kupferleiter (CU)

und DrahtgréBenbereich (#) AWG, Litze oder

assivdraht”.

,Das Drehmoment fiir das Festziehen der

Klemme von (#) Lb pro In.”

L) Drehmomentwert fur Deckelschraube: 0,6
+/-0,1 Nm.

o

BEMERKUNG (#): Die Werte hdngen von den Nennwerten
der Feldverdrahtung der Klemmenleiste ab, die an der
Gerdtekonstruktion verwendet wird.

9| © Danfoss | 2024.11
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Control manual SW 8: Selector de funcién inteligente @
. EL control manual puede llevarse a cabo - Enla posicion OFF, el actuador no intenta
Nota de seguridad empleando el mando de control de la carcasa detectar las oscilaciones del sistema.

Afin de evitar lesiones personales o
danos en el dispositivo, es
absolutamente necesario leery

respetar estrictamente estas instrucciones.

Las operaciones de montaje, puesta en marchay
mantenimiento deben ser realizadas Unicamente
por personal cualificado y autorizado.

Despresurice el sistema antes de iniciar la
operacion de montaje.

Por favor, respete las instrucciones del fabricante
u operador del sistema.

Noretirela cubierta antes
de haber desconectado el suministro

eléctrico.

Montaje e instalacion @

Conexionado @

No toque nadaen laplaca de circuito
& impreso! Desconectelalinea de

suministro eléctrico antes de

conectarel actuador! Tensién letal!

Conecteel actuador de acuerdo con el esquema
de cableado.

Funciones accesibles desde la cubierta
El botén STAND-BY/RESET, situado en la parte
superior de la cubierta, permite habilitar dos
modos de funcionamiento.

Modo de ajuste automatico de la longitud de
carrera @

El modo de ajuste automatico de la longitud de
carrera se activa automaticamente al suministrar
corriente de alimentacion al actuador por primera
vez. Para iniciar manualmente el procedimiento
de ajuste automatico de la longitud de carrera
posteriormente, mantenga pulsado el boton
STAND-BY/RESET durante 6-9 segundos hasta
que el indicador LED de color verde comience a
parpadear. El procedimiento de ajuste automatico
de lalongitud de carrera comienza con la
extraccion del véstago del actuador.

Al detectar el nivel méximo de fuerza (cuando

la valvula alcanza su limite) el actuador retrae

el véstago hasta que detecta de nuevo el nivel
maximo de fuerza (al alcanzar la valvula el limite
opuesto). Los limites quedan asi establecidos;

el actuador pasa entonces al modo de
funcionamiento normal y comienza a responder a
la sefial de control.

* 6-95s MODO DE RESTABLECIMIENTO
(6-9 sec. = RESET MODE)
** verde (green)

MODO DE REPOSO (control manual) @
Presione el boton STAND-BY/RESET durante

3-6 segundos para entrar en modo STAND-BY.
El actuador se detendra en la posicion actual

y dejara de responder a la sefal de control.

El indicador LED de color rojo comenzara

a parpadear a intervalos de 2 s. Es posible
controlar el actuador de forma manual (consulte
la seccién “Control manual” a continuacién).
Este modo puede resultar muy util durante la
puesta en servicio de otros equipos o con fines
de inspeccion.

Para deshabilitar el MODO DE REPOSO, pulse de
nuevo el botén STAND-BY/RESET.

del actuador.

Para controlar manualmente el actuador:

. desconecte la sefal de control;

+ ajuste la posicion de la valvula empleando el
mando de control (preste atencién al sentido
de giro).

Para volver a habilitar el control automatico,

restablezca la sefal de control.

&q NOTA:

En el modo de control manual, la sefal de salida
(X) no resulta precisa hasta que el actuador
alcanza su posicion limite.

* 1s=MODO DE REPOSO - ACTIVO
MODO DE REPOSO - INACTIVO
(1sec. = STAND-BY MODE - ON STAND-
BY MODE - OFF)
** rojo (red)

Configuracion de los interruptores
DIP®

Interruptores DIP

. ie)
0-10V | omrI2Z 210V
DR |wm— INV
RAPIDO | » ] LENTO

ol
LIN [Nm] LOG
ACT (o] INTELIGENTE

h Ajuste de fabrica:
iDe fdbrica, TODOS los interruptores se encuentran
en la posicion OFF!

éq NOTA:

Los interruptores DIP pueden ocupar cualquier
posicion, formando todo tipo de combinaciones.
Las funciones seleccionadas se agregan
consecutivamente.

SW 1: Selector de tipo de seiial de entrada (U/1).

SW 2: Selector de rango de seial de
entrada (®

SW 3: Selector de modo directo o inverso 3
En la posiciéon OFF, el actuador funciona en el
modo de actuacién directa (la extraccion del
véstago tiene lugar a medida que la tensién
aumenta).

- Enlaposicion ON, el actuador funciona en
el modo de actuacion inversa (el véstago se
retrae a medida que la tension aumenta).

SW 4: Rapido/Lento
- Selector de velocidad @

SW 5: Velocidad normal o muy alta.
SW 6: Sin uso

SW 7: Selector de caudal lineal o
isoporcentual a través de la valvula @

- Enlaposiciéon OFF, la posicion de la vélvula es
linealmente proporcional a la sefial de control.

- Enlaposicion OFF, la posicion de la vélvula es
isoporcentualmente proporcional a la sefal
de control. Esta relacién es ajustable (consulte
la seccion “Ajuste del caudal isoporcentual a
través de la valvula”).

- Enla posicién ON, el actuador habilita un
algoritmo especial antioscilaciones (consulte
la seccion

* Punto A (Point A)
** caracteristica estatica (static charasteristic)
*** caracteristica dindmica (dynamic charasteristic)
***%  3rea lineal (linear area)
**%x% INTELIGENTE (SMART)

Indicador LED de modo de control @

Indicador LED de color verde::
- Intermitente una vez cada 6 s (2

- MODO DE REPOSO (actuador detenido y
sin responder a la sefal Y; control manual
habilitado).

« lluminado @
- el actuador no se encuentra en
funcionamiento o no recibe alimentacion
- Intermitente (~ 1 Hz) ®
- modo de ajuste automatico.
Rojo:
«  Apagado

- el actuador no se encuentra en

funcionamiento o no recibe alimentacién
- Permanece encendido @

- Modo de error (nivel de corriente de
alimentacién demasiado bajo; periodo de
ajuste automaético de la posicion inicial
demasiado corto debido a longitudes de
carrera de la vélvula demasiado cortas; o
fallo durante la calibracion automatica).

+ Apagado/ningtin indicador luminoso
activo:

- Corriente de alimentacion ausente.

Desmontaje @

* {TOTAL! (FULLY)

Dimensiones {®

La siguiente informacion se proporciona en

el dispositivo o en el manual de instrucciones

o la hoja de datos:

A) Propésito del control: actuador eléctrico

B) Construccién del control: control montado

de forma independiente

Método de control de montaje

Tipo de accion 1

Grado de contaminacion 2

Tensién de impulso: 500V

Software de clase A

Clasificaciones mecanicas y térmicas

(consulte la seccion Clasificaciones para

obtener mas informacion)

1) “Utilice un conducto metalico flexible de 1/2
pulgada para la conexién”

J) “Utilice el accesorio de conducto metalico

flexible DWTT/7 de la lista”

“Utilice un conductor de cobre (CU) de 60

°C/75 °Cy un rango de tamarios de cable (#)

AWG, trenzado o sélido”.

“El par de apriete de los terminales de (#) Ib

por pulgada.”

L) Valor de par para el tornillo de la cubierta:
0,6 +/-0,1 Nm.

C

Tongoo

=

Nota (#): Los valores dependen de las clasificaciones de
cableado de campo del bloque de terminales empleado
en la construccién del dispositivo.

10 | © Danfoss | 2024.11

AQ47215075356901-010101



AME 435

Danifi

ITALIANO

Nota sulla sicurezza

Per evitare danni alle persone e
all'apparecchio, € assolutamente
necessario leggere e osservare

attentamente queste istruzioni.

Montaggio, avviamento e manutenzione
devono essere eseguiti solo da personale
autorizzato e qualificato.

Depressurizzare il sistema prima del montaggio.

Seguire sempre le istruzioni del costruttore o
dell’assistenza.

Si raccomanda di seguire le istruzioni fornite dal
costruttore dell'impianto o dal suo operatore.

Rimuovereil coperchio diprotezione
soltanto dopo che l'alimentazione
elettrica é stata completamente
disinserita.

Montaggio e istallazione @
Cablaggi @

dell'attuatore, disinserire
I'alimentazionedirete.
Attenzione! Tensione con pericolo dimorte!
Cablare'attuatore secondo lo schema lettrico.

Nontoccareil circuito stampato! Prima
dicollegareil cavo conduttore

Funzioni accessibili dal coperchio di
protezione

Con il pulsante STAND-BY/RESET ubicato sul
coperchio é possibile accedere a due modalita
di funzionamento.

Funzione di calibrazione @

La funzione di calibrazione si avvia
automaticamente la prima volta che l'attuatore
viene alimentato. Per avviare manualmente la
procedura di calibrazione, premere il pulsante
STAND-BY/RESET e tenerlo premuto per 6-9
secondi fino a quando la spia verde non inizia a
lampeggiare. La procedura si avvia con l'estrazione
dello stelo dell'attuatore. Quando la forza massima
viene rilevata (nella posizione terminale della
valvola), 'attuatore ritrae lo stelo fino a quando

la forza massima non viene nuovamente rilevata
(nella seconda posizione terminale valvola).

Le posizioni terminali sono ora impostate e
I'attuatore passa alla modalita normale e inizia a
rispondere al segnale di controllo.

¥ 6-9 sec.= MODALITA RESET
(6-9 sec. = RESET MODE)
** verde (green)

MODALITA STAND-BY - azionamento
manuale @

Premere il pulsante STAND-BY/RESET per 3-6
secondi per entrare in modalita STAND-BY.
L'attuatore si arresta nella posizione corrente e
non risponde ad alcun segnale di controllo. La
spia rossa lampeggia a intervalli di 2 secondi. E
possibile controllare manualmente l'attuatore
(azionamento manuale - vedere la sezione
successiva).

Questa modalita puo essere utile durante la

messa in esercizio di altre apparecchiature o a
scopo di manutenzione.

Per uscire dalla modalita di stand-by, premere
nuovamente il pulsante di STAND-BY/RESET.

Azionamento manuale
Il comando manuale & possibile tramite la
manopola situata sul corpo dell'attuatore.

Per azionare manualmente l'attuatore:

«  Scollegare il segnale di controllo

+ Regolare la posizione della valvola con
la manopola (osservando la direzione di
rotazione)

Per tornare al funzionamento automatico,
ripristinare il segnale di controllo.

é[l NOTA:

se si utilizza I'azionamento manuale, il segnale
di uscita (X) non sara corretto fino a quando
I'attuatore non raggiungera la posizione
terminale.

* 1 sec.= MODALITA STAND-BY - ON =
MODALITA STAND-BY - OFF
(1sec. = STAND-BY MODE - ONSTAND-
BY MODE - OFF)
** rosso (red)

Impostazione dei DIP switch @
Interruttori DIP-switch

N
0-10V | o] 2-10V
DIR | W] INV
VELOCE | » @] LENTO
Vil
ol
LN [~ LOG
ATT |co ] SMART

h Impostazioni di fabbrica:
TUTTI gli interruttori sono in posizione OFF!

&q NOTA:

Sono consentite tutte le combinazioni possibili
degli interruttori DIP-switch.

Tutte le funzioni selezionate saranno aggiunte in
successione.

SW 1: U/I - Selettore tipo segnale ingress
SW 2: selettore range segnale in ingresso 2)

SW 3: Selettore azione diretta o inversa (3

- Posizione OFF; I'attuatore € in modalita
attuazione diretta (lo stelo si estende con
I'aumento della tensione)

- Posizione ON; I'attuatore € in modalita
attuazione inversa (lo stelo si ritrae con
I'aumento della tensione)

SW 4: Veloce/Lento
- Selettore velocita @

SW 5: Velocita normale o molto alta
SW 6: Non utilizzato

SW 7: Portata lineare o equipercentuale
attraverso il selettore valvola @

- Posizione OFF; Il movimento della valvola &
lineare, in conformita al segnale di controllo

- Posizione ON; il movimento della valvola &
equipercentuale, in conformita al segnale di
controllo. Questo rapporto € modificabile
- vedere la sezione sulla regolazione della
portata equipercentuale

SW 8: Selettore funzione Smart @

- Posizione OFF; I'attuatore nonrileva le
oscillazioni dell'impianto

- Posizione ON; I'attuatore abilita uno speciale
algoritmo anti-oscillazione - vedere la
sezione sull’algoritmo anti-oscillazione

* Punto A (Point A)
** caratteristiche statiche (static charasteristic)
***  caratteristiche dinamiche
(dynamic charasteristic)
**¥%  area lineare (linear area)

Spia LED indicazione funzionamento @

LED verde:
- Lampeggiante ogni 6 sec. 2
- LModalita stazionaria - I'attuatore ha
raggiunto il set point del segnale Y
- Lampeggiante una volta al sec. @)
- Modalita autocorsa
- Acceso @
- Modalita funzionamento - 'attuatore si
sposta verso la posizione del segnale Y

LED rosso:
- Lampeggiante due volte al secondo D

- MODALITA STAND-BY - attuatore fermo;
non risponde al segnale Y - comando
manuale abilitato

« Acceso @

- Modalita Errore - alimentazione
insufficiente, tempo di auto-
posizionamento iniziale troppo breve a
causa di corse valvola eccessivamente
brevi, guasto durante l'autocalibrazione

- Spento:
- Alimentazione elettrica non presente

Smontaggio @

* ROTAZIONE COMPLETA! (FULL!)

Dimensioni @®

Le seguenti informazioni sono disponibili sul

dispositivo o sul manuale di istruzioni o sulla

scheda tecnica:

A) Scopo del controllo: attuatore elettrico

B) Struttura del regolatore: regolatore montato

in modo indipendente

Metodo per regolare il montaggio

D) Tipo diazione 1

E) Grado diinquinamento 2

F) Tensione d'impulso: 500V

G) Software di classe A

H) Valori nominali meccanici e termici (fare
riferimento alla sezione Valori nominali per
ulteriori dettagli)

1) “Utilizzare un condotto metallico flessibile
da 1/2 pollice per il collegamento”

J) “Utilizzare il raccordo per condotti metallici

flessibili DWTT/7"

“Utilizzare un conduttore in rame (CU) da 60

°C/75 °C e un intervallo di dimensioni del filo

(#) AWG, a trefoli o pieno”.

“La coppia di serraggio del morsetto di (#)

libbre per pollice.”

L) Valore di coppia della vite del coperchio:
0,6 +/-0,1 Nm.

C

=

Nota (#):  valori dipendono dai valori nominali del
cablaggio di campo della morsettiera utilizzata nella
costruzione del dispositivo.

11| © Danfoss | 2024.11

AQ47215075356901-010101



Danifi

AME 435

Manuell instéllning SW 8: Viljare fér smart funktion @

Manuell instélining kan géras med reglaget pa - L&age OFF: stélldonet forsoker inte avkanna
Sdkerhetsmeddelande stalldonshuset:

Fore montering och tryckavlastning av
systemet ar det absolut nédvandigt
att noggrant lasa och beakta dessa

anvisningar for att undvika
personskador och skador pad anordningarna.
Erforderligt monterings-, igangsattnings- och
underhallsarbete far endast utforas av
kvalificerad och auktoriserad personal.

Véanligen folj anvisningarna fran systemets
tillverkare eller systemoperator.

Taintebortlocketinnan
stromforsérjningen dr helt
bortkopplad.

Montering och installation @

Inkoppling @

Réringetpa PCB!
Koppla bort stromférsérjningen
innan motorn kopplas in! Livsfarlig

spdnning!
Kopplain motorn enligt opplingsschemat.

Sa hér justerar du stédlldonet manuellt:

+  Koppla fran reglersignalen

- ventilldiget med hjélp av reglaget (observera
rotationsriktningen)

Aterstall reglersignalen om du vill aterga till

automatisk drift.

&q OBS:

Ndr systemet har kérts manuellt dr
utgdngssignalen (X) inte exakt f6rrdn stdlldonet
har natt sitt éndldge.

* 1sek.(1sec.)
**  Lysdiod: rod (LED: red)

DIP-switchinstallning @
DIP-switchar

o)
N2 210V

0-10V
DR |wmr— | INV
SNABB | »m ] LANGSAM
5] ==
ol
LN |~E | LOGG
STALLDON |coM—] | SMART

Funktioner atkomliga fran locket
Tva funktionslagen kan véljas med STAND-BY/
RESET-knappen ovanpa locket.

Sjalvslagsliage ©

Sjalvslagslaget startar automatiskt forsta
gangen som spanningsforsorjning aktiveras

till stélldonet. Du kan aktivera sjalvslagsldaget
manuellt efterat genom att trycka och halla

in STAND-BY/RESET-knappen under fem

(6-9) sekunder tills att den grona lampan

bérjar blinka. Sjélvslagsproceduren startar

nar stalldonets spindel dras ut. Nar maximal
kraft har avkants (vid ventilens andlage) drar
stalldonet tillbaka spindeln tills att maximal
kraft avkdnns igen (vid ventilens andra andlage).
Andlagena &r instillda och stélldonet gér till
normalldaget och borjar svara pa reglersignalen.

* 6-9sek. (6-9 sec.)
** Lysdiod: gron (LED: green)

STAND-BY MODE - Manuell

installning @

Hall STAND-BY/RESET-knappen intryckt i

3-6 sekunder for att ga in i STAND-BY-lage.
Stalldonet stannar pa det aktuella laget och
stoppar som svar pa en reglersignal. Den roda
lampan blinkar med tva (2) sekunders intervall.
Du kan reglera stélldonet manuellt (manuell
installning - se ndsta avsnitt). Det hdr ldget kan
vara mycket anvandbart under igangkdrning av
annan utrustning, eller vid service.

Om du vill limna Stand-by-laget trycker du pa
knappen STAND-BY/RESET igen.

h Fabriksinstéllningar:
ALLA switchar dr i Idge OFF!

éq OBS:

Alla kombinationer av DIP-switch-instdllningar
dr tillatna. Alla funktioner som viiljs Idggs till efter
varandra.

SW 1: Véljare for typ av insignal DIP-switchar.

SW 2: Omkopplare for
ingangssignalomrade

SW 3: Omkopplare for direkt eller omvand
funktion ®
- Lage OFF: stélldonet ar i direktverkande lage
(spindeln dras ut ndr spanningen stiger)
- Lage ON:stélldonet dri omvant lage
(spindeln dras in ndr spanningen stiger)

SW 4: Snabbt/langsamt
- Hastighetsvaljare @

SW 5: Normal eller mycket hog hastighet
SW 6: Anvéands inte.

SW 7: Linjart eller logaritmiskt flode genom
ventilviljaren @

- Lage OFF: flodet genom ventilen &r linjart
enligt reglersignalen

- Lage ON:flodet genom ventilen ar
logaritmiskt enligt reglersignalen
Forhallandet ar justerbart — se avsnittet om
justering av ventiler med logaritmiskt fléde

* LOGG (LOG)

vibrationer i systemet

- Lage ON: stélldonet aktiverar en sarskild
anti-vibrationsalgoritm - se avsnittet om
vibrationsskydd

* Punkt A (Point A)
** statisk karakteristik (static charasteristic)
*** dynamisk karakteristik (dynamic charasteristic)
**¥% |injart omrade (linear area)
*xxxx STALLDON (ACT)

Lysdiod for driftlagesindikering @

Gron lysdiod:
- Blinkar en géng var sjatte sekund (2
- Stationart lage - stélldonet nar Y-signalens
borvarde
- Blinkar en géng per sekund ®
- Sjalvslagslage

. Tand @
- Driftlage - stélldonet gar till Y-signallaget
Rod lysdiod:

- Blinkar tva ganger per sekund )

- STAND-BY MODE - stalldonet har stannat
och svarar inte pa Y-signalen — manuell
drift aktiverad

- Tand @

- Fellage - spanningsforsorjningen
installd pa lagt varde, inledande
sjalvpositioneringstid for kort pa
grund av for korta ventilslag, fel under
sjalvkalibrering

« Slackt/inga lampor tinda:

- Ingen spanningsforsérjning

* Lysdiod (LED)
Demontering @
Matt ®

Foljande information ges pa anordningen

eller i bruksanvisningen eller databladet:

A) Regleringens syfte: Elektriskt stalldon

B) Konstruktion av reglering: Oberoende

monterad reglering

Metod for montering av reglering

Typ 1 atgard

E) Fororeningsgrad 2

F) Impulsspanning: 500 V

G) Programvaruklass A

H) Mekaniska och termiska markdata (se
avsnittet Markdata for mer information)

1) "Anvand 1/2 tums flexibel metalledning for
anslutning”

J) "Anvand listad flexibel metallrérkoppling

DWTT/7"

"Anvéand 60 °C/75 °C koppar (CU) ledare och

ledningsstorleksomrade (#) AWG, tradad

eller solid”.

“Dra at plintarna med ett vridmoment pa (#)

Ib per tum.”

L) Vridmoment for lockskruv: 0,6 +/-0,1 Nm.

C
D

=z

Anm. (#): Virdena beror pa mdrkdata for kablage pa
plinten som anvdnds pa anordningen.
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LIETUVIU K.
Saugos informacija
Siekiant isvengti traumy ir jrenginio
gedimy, batina atidziai perskaityti Sias
instrukcijas ir jomis vadovautis.

Buting montavima, paleidima ir techninj
aptarnavima turi atlikti tik kvalifikuotas
jgaliotasis personalas.

Prie§ montavima ir slégio Salinima i$ sistemos.

Rekomenduojame laikytis sistemos gamintojy arba
sistemos operatoriaus instrukcijy.

Nenuimkite dangtelio, kol
maitinimas nebus visiskai isjungtas.

Montavimas ir instaliavimas @
Laidai @

Nelieskite jokiy daliy, esanciy ant
A montaZinés plokstés!

Pries prijungdamiprie pavaros

laidus, iSjunkite maitinimgq! [tampa
pavojinga gyvybei!
Prijunkite pavarq pagal elektros laidy schemgq.

Jei norite valdyti pavara rankiniu budu:

+  Atjunkite valdymo signala

+ Reguliuokite voztuvo padétj naudodamiesi
valdymo rankenéle (laikykités pazyméty
sukimo kryp¢iy)

Jei norite grjzti prie automatinio valdymo,
atkurkite valdymo signala.

éq PASTABA:

Jei naudojote rankinj valdymag, iséjimo signalas (X)
nebus tikslus, kol pavara pasieks galine padét.

* 1 sek.=]JUNGTI LAUKIMO (BUDEJIMO) REZIMA
=ISJUNGTI LAUKIMO (BUDEJIMO) REZIMA (1sec.
= STAND-BY MODE - ON STAND-BY MODE - OFF)

** Sviesos diodas: raudonas (LED: red)

Funkcijy pasirinkimo jungikliy
nustatymas @
Funkcijy pasirinkimo jungikliai

-
0-10V | om] 210V
TIES | wm] ATV
GREITAS | ~ ] LETAS
Vil
ol ]
TIES. | ~NE] REGISTRAVIMAS
PAVARA | oo ] INTELEKTUALUSIS REZIMAS

Gaubte esantys funkcijy valdikliai
Naudojant gaubto virSuje esantj mygtuka
STAND-BY/RESET, galima perjungti du veikimo
rezimus.

Savaiminés eigos reZimas @

Savaiminés eigos rezimas automatiskai
jjungiamas, kai pavarai pirma kartg pradedamas
tiekti maitinimas. Norédami véliau rankiniu
badu pradéti savaiminés eigos procedura,
paspauskite mygtuka STAND-BY/RESET ir
palaikykite 6-9 sekundes, kol pradés mirkséti
zalia lemputé. Savaiminés eigos procedira
pradedama istraukiant pavaros stieba. Pasiekus
maksimalia galia (galinéje voztuvo padétyje)
pavara traukia stiebg tol, kol dar kartg pasiekia
maksimalia galia (kitoje voztuvo galinéje
padétyje). Nustacius galines padétis pavara
grizta j jprasta rezima ir pradeda reaguoti
valdymo signala.

* 6-9 sek. = NUSTATYMO IS NAUJO
REZIMAS (6-9 sec. = RESET MODE)
** Sviesos diodas: zalias (LED: green)

STAND-BY MODE - rankinis valdymas @
Paspauskite STAND-BY/RESET mygtuka 3-6
sekundes, kad jeitumeéte | STAND-BY rezima.
Pavara sustos dabartinéje padétyje ir nereaguos
i reguliatoriaus signalus. Raudona lemputé
mirksi kas 2 sekundes. Galite valdyti pavara
rankiniu badu (apie rankinj valdyma Zr. kitame
skyriuje).

Sis rezimas labai naudingas paleidziant kita
jranga arba atliekant technine priezidra.
Norédami iseiti i$ laukimo (budéjimo) rezimo,

paspauskite mygtuka STAND-BY/RESET dar
karta.

Rankinis valdymas
Valdyti rankiniu budu galite naudodami ant
pavaros korpuso esancia valdymo rankenéle.

h Gamintojo nustatymai:
VISl jungikliai yra isjungtoje OFF padétyje

&q PASTABA:

Visi funkcijy pasirinkimo jungikliy deriniai yra
galimi. Visos pasirinktos funkcijos yra pridedamos
nuosekliai.

SW 1: U/I - jéjimo signalo tipo parinkimas
SW 2: jéjimo signalo intervalo parinkimas 2)

SW 3: tiesioginio arba atvirkstinio veikimo
parinkimas (3
- padétis OFF; pavara veikia tiesiogiai (jtampai
didéjant, stiebas pakyla)
- padétis ON; pavara veikia atvirksciai (jtampai
didéjant, stiebas nusileidzia)

SW 4: greitas/létas
- Greicio parinkimas @

SW 5: normalus arba labai didelis greitis
SW 6: nenaudojamas

SW 7: tiesinio arba logaritminio srauto per
voztuva parinkimas @

- jeiiSjungtas (padétis OFF), srautas per
voztuva yra tiesinis, pagal valdymo signala.

- jeijjungtas (padétis ON), srautas per voztuva
yra logaritminis, pagal valdymo signala.
Sis ry3ys yra reguliuojamas - zr. skyriy
,Logaritminio voztuvo srauto reguliavimas”

* TIES (DIR)

** ATV (INV)

**% TIES (LIN)
***¥%  REGISTRAVIMAS (LOG)

SW 8: intelektualiosios funkcijos
parinkimas @
- JeiiSjungtas (padétis OFF), pavara nemeégins
sistemoje aptikti virpesiy.
- Jeijjungtas (padétis ON), jjungiamas
specialus virpesius panaikinantis algoritmas
- zr. skyriy ,Antivibracinis algoritmas”

Sviesos diodo veikimo rezimo
indikatorius @

Zalias $viesos diodas:
« Mirksi kas 6 sek. (@
- Stovéjimo rezimas - pavara pasieké Y
signalo nustatymo ribg
« Mirksi kartg per sekunde ®
- Savaiminés eigos rezimas
« Svietia@
- Veikimo rezimas - pavara juda link Y
signalo padéties

* Sviesos diodas (LED)

Raudonas Sviesos diodas:
« Mirksi dukart per sekunde )

- LAUKIMO (BUDEJIMO) REZIMAS - pavara
sustabdyta ir nereaguojaj Y signalg -
jjungtas rankinis valdymas

.« Svietia@

- Klaidos rezimas — per zema maitinimo
jtampa,pradinio savaiminio nustatymo
laikas per trumpas dél per mazos ventilio
eigos, savaiminio kalibravimo sutrikimas

+  Nesviecia:
- Néra maitinimo

ISmontavimas @
* VISAS! (FULLY)

Matmenys @®

Toliau pateikta informacija pateikiama
irenginio arba naudojimo instrukcijoje ar
duomeny lape:

A) Reguliavimo paskirtis: elektros pavara

B) Reguliuojancios konstrukcijos:
nepriklausomai montuojamas reguliatorius

C) Kaip reguliuoti

D) 1 veiksmo tipas

E) 2tarsos laipsnis

F) Impulsiné jtampa: 500 V

G) Aklasés programiné jranga

H) Mechaninés ir Siluminés vardinés vertés
(daugiau informacijos zr. skyriuje “Vardinés
vertés”)

1) “Prijungimui naudokite 1/2 colio lanksty
metalinj vamzdj”

J) “Naudokite isvardyta lanksciojo metalinio
vamzdzio jungtj DWTT/7”

K) “Naudokite 60 °C/ 75 °C varinj (CU) laidininka
ir laido dydzio intervalg (#) AWG, gijy arba
vientisa”.

“Gnybty uzverzimo sukimo momentas (#) Lb
per colj.”

L) Gaubto varzto sukimo momento verté: 0,6
+/-0,1 Nm.

Pastaba(#): vertés priklauso nuo jrenginio konstrukcijoje
naudojamo gnybty bloko lauko laidy vardiniy verciy.
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ROMANA
Nota privind siguranta in functionare
Pentru a evita ranirea persoanelor si
A distrugeri ale echipamentului, este
absolut necesar sd cititi si sa respectati
cu atentie aceste instructiuni.

Activitatea necesara de instalare, pornire si
intretinere trebuie executatd numai de personal
calificat si autorizat.

Inainte de montarea si de depresurizarea
sistemului.

Va rugam sa respectati instructiunile fabricantului
sistemului sau ale operatorului de sistem.

Nu indepdrtati capacul pand cand
alimentarea cu electricitate nu este

complet deconectatd.

Montarea si instalarea @
Cablajul @

Nu atingetinimic pe PCB!
Deconectatilinia de alimentare
electricdinainte de conectarea prin

fire a servomotorului! Tensiune
mortald! Faceti conexiunile servomotoruluiin
conformitate cu schema de conexiuni.

Functii accesibile de pe capac
Modul de autoreglare a cursei @

Modul de autoreglare a cursei se lanseaza
automat la prima aplicare a alimentarii cu
energie pe servomotor. Pentru a lansa manual
procedura de autoreglare a cursei ulterior,
apdsati si mentineti apasat butonul STAND-BY/
RESET timp de 6-9 secunde, pand cand semnalul
luminos verde se aprinde intermitent.

Procedura de autoreglare a cursei incepe cu
extragerea tijei servomotorului. Cand este
detectata forta maxima (la pozitia capat de
cursa a vanei), servomotorul retrage tija pana
cand forta maxima este din nou detectata (la
cealalta pozitie capat de cursa a vanei). Pozitiile
de capat sunt setate, iar servomotorul intrd in
modul normal si incepe sa raspunda la semnalul
de comanda.

* 6-9s=MOD RESETARE (6-9sec. = RESET MODE)
** verde (green)

MODUL STAND-BY - Functionarea
manuala @

Apdsati butonul STAND-BY/RESET timp de 3-6
secunde pentru a intra in modul STAND-BY.
Servomotorul se opreste in pozitia curenta si
nu mai raspunde la niciun semnal de comanda.
Semnalul luminos rosu este intermitent, la
intervale de 2 s. Puteti comanda manual
servomotorul (functionare manuala - consultati
sectiunea urmatoare).

Acest mod poate fi foarte util in cursul punerii
in functiune a altui echipament sau in scopuri
de service.

Pentru a iesi din modul Standby, apasati din nou
butonul STAND-BY/RESET.

Functionarea manuala

Functionarea manuala este realizata prin
rotirea butonului de comanda de pe carcasa
servomotorului.

Pentru a actiona manual servomotorul:

« Deconectati semnalul de comanda

+ Ajustati pozitia vanei utilizand butonul de
comanda (respectati directia de rotatie)

Pentru a reveni la functionarea automata,
restaurati semnalul de comanda.

&q NOTA:

Daca a fost utilizatd comanda manuald, semnalele
de comanda si retur sunt corecte numai dupd ce
servomotorul atinge pozitia de capdt de cursd.

* 1s5=MOD STAND-BY - ON
MOD STAND-BY - OFF
(1sec. = STAND-BY MODE - ON
STAND-BY MODE - OFF)
**rosu (red)

Setarile comutatorului DIP @
Comutatoare DIP

0-10V [ omIZ| 210V
DIRECT | wmm—] | INVERS
RAPID | »EECJ | LENT

Vil

ol ]
LINIAR | ~E] LOGARITMIC
ACTIONAT (ol ] INTELIGENT

h Setari din fabrica:
TOATE comutatoarele sunt in pozitia OFF!

&q NOTA:

Sunt permise toate combinatiile de comutatoare
DIP. Toate functiile selectate sunt addugate
consecutiv.

SW 1: U/I - Selector pentru tipul semnalului
de intrare

SW 2: Selector domeniu semnal de intrare 2)

SW 3: Selector de actionare directa sau
inversa ®

- Pozitia OFF (dezactivat); servomotorul este
in modul de actionare directa (tija iese pe
masura ce tensiunea creste)

- Pozitia ON (activat); servomotorul este in
modul de actionare inversa (tija se retrage pe
masura ce tensiunea creste)

SW 4: Rapid/lent
- Selector de viteza @

SW 5: Viteza normala sau foarte mare
SW 6: Nefolosit

SW 7: Debit liniar sau logaritmic prin
selectorul vanei

- Pozitia OFF (dezactivat); pozitia vanei variaza
liniar in raport cu semnalul de comanda

- Pozitia ON (activat); pozitia vanei variaza
logaritmic in raport cu semnalul de comanda.
Aceastd relatie este reglabila — vezi sectiunea
Reglarea curgerii logaritmice a vanei

* DIRECT (DIR)
** INVERS (INV)
*** LINIAR (LIN)
***¥* LOGARITMIC (LOG)

SW 8: Selector functionare inteligenta @

- Pozitia OFF (deconectat); servomotorul nu
incearca sa detecteze oscilatiile din sistem

- Pozitia ON (activat); servomotorul activeaza
algoritmul special antioscilatii - vezi
sectiunea Algoritmul antioscilatii

* Punctul A (Point A)
** Caracteristica statica (static charasteristic)
**¥*%  Caracteristica dinamica (dynamic charasteristic)
***%  Zona liniara (linear area)
*xxxx ACTIONAT (ACT)
*x%x%% INTELIGENT (SMART)

Indicator mod de functionare cu LED @

LED verde:
«  Clipeste lafiecare 6 secunde @
- Modul stationar — servomotorul a atins
punctul de referinta al semnalului Y
- Clipeste o datd pe secunda @
- Modul cu autoreglare
- Aprins @
- Modul de functionare - servomotorul se
deplaseaza la pozitia semnalului Y

LED rosu:
- Clipeste de doud ori pe secunda @

- MODUL STAND-BY - servomotorul s-a oprit
sinuraspunde la semnalul Y - functionare
manuala activata

« Aprins @

- Modul eroare - alimentare cu energie pe
nivel redus, timpul de autopozitionare
initiala prea scurt din cauza curselor
prea scurte ale vanei, defectare in timpul
autocalibrdrii

. Intunecat/fara lumini:
- Nu exista alimentare cu energie

Demontare @
* PLIN! (FULL!)

Dimensiuni @®

Urmatoarele informatii se gasesc pe aparat,
in instructiunile de utilizare sau in fisa
tehnica:

A) Scopul controlului: Motor electric

B) Constructia controlului: control montat
independent

C) Metoda de control al montarii

D) Actiunedetip 1

E) Grad de poluare 2

F) Tensiune de impuls: 500V

9]

Software clasa A

Valori nominale mecanice si termice

(consultati sectiunea Valori nominale pentru

mai multe detalii)

1) ,Folositi un tub metalic flexibil de 1/2 inch
pentru conectare”

J) ,Utilizati fitingul de conducte metalice

flexibile DWTT/7"

,4Utilizati un conductor de cupru (CU) de

60°C/75°C si un cablu CU dimensiunea in

domeniul (#) AWG, toronat sau solid”.

,Cuplul de strangere a bornelor de (#) Ib per

in.”

L) Valoarea cuplului pentru surubul capacului:

0,6 +/-0,1 Nm.

=

=z

Nota (#): Valorile depind de valorile nominale ale cabldrii
in camp ale blocului de borne utilizat la constructia
aparatului.
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MAGYAR
Biztonsagi megjegyzések:
Azitt szereplé utasitasok gondos
A elolvasasa és betartasa feltétlenl
fontos a személyi sériilések és
berendezés kdrosodésok elkerulésére.

munkékat kizarélag szakképzett és megbizott
személyzet végezheti el.

A szerelés és a rendszer nyomasmentesitése
elétt.

Kérjuk, tartsa be a rendszer gyartdjanak és
lizemeltetdjének rendelkezéseit!

Netdvolitsael afedeleta
tdpfesziiltség teljes lekapcsoldsa

elétt.

Szerelés és beépités @
* TELJES! (FULL))
Bekotés @

Anyomtatott dramkdrikdrtydn
semmitne érintsen meg!
Kapcsolja le a tdpldldst, miel6tt

bekoétiaszelepmozgatot!
Magasfesziiltség! Kosse be a szelepmozgatét a
huzalozdsirajz szerint.

A fedélrél elérheto funkciok

Onbeallé méd @

Az dnbedlléd méd automatikusan elkezdédik,
amikor az energiaellatast elsé alkalommal
rakapcsoljak a szelepmozgatéra. Az 6nbedllasi
eljaras manualis meginditdsdhoz nyomja le és
tartsa lenyomva a STAND-BY/RESET gombot 6-9
masodpercig, amig a zold fény vilagitani nem
kezd. Az 6nbedllési eljaras a szelepmozgatd
szar kiemelkedésével kezdédik. A maximalis
erdkifejtés érzékelésekor (a szelep végallasaban)
a szelepmozgato visszahuzza a szarat, az

Ujabb maximalis eré érzékeléséig (a masik
szelep végallasaig). Megtorténik a végpozicidk
beallitasa, a szelepmozgaté normal modra valt
at, és kész reagalni a vezérlgjelre.

* 6-9 mp.=RESET MOD (6-9sec. = RESET MODE)
**  z06ld (green)

STAND-BY MODE - Kézi miikodtetés @
Nyomja meg a STAND-BY/RESET gombot 3-6
masodpercig a STAND-BY modba lépéshez.

A szelepmozgatd megall az aktualis helyzetben,
és nem reagal semmilyen vezérld jelre. A

voros fény villog, 2 mp-es gyakorisaggal.

Kézzel szabélyozhatja a szelepmozgatét (kézi
mukodtetés — lasd a kovetkezd szakaszt).

Ez a mdd igen hasznos mas berendezés tizembe
helyezésének ideje alatt, vagy szervizelési
célbdl.

Ha ki akar 1épni a Készenléti m6édbol, nyomja
meg ismét a STAND-BY/RESET gombot.

Kézi miikodtetés
A kézi miikodtetés a szelepmozgatd hazon lévd
kezel6gomb segitségével torténhet:

A szelepmozgaté kézi mikodtetéséhez:

« Valassza le a vezérlgjelet

+  Akezel6égombbal dllitsa be a szeleppozicidt
(Ugyeljen a forgatasi iranyra)

Az automatikus mUikodés visszakapcsoldasahoz,
allitsa helyre a vezérlgjelet.

&q FIGYELEM:

A kézi mikodtetésrél vald dtdllds utdn a kimeneti
jel (X) értéke mindaddig pontatlan, mig a szelep
végdlldsba nem ér.
* 1 mp.=KESZENLETIMOD - BE
KESZENLETI MOD - KI
(1sec. = STAND-BY MODE - ON

STAND-BY MODE - OFF)
**yoros (red)

DIP kapcsolok beallitasai @
DIP kapcsolék

B _mile)
0-10V | vmr & 210V
DR |wm— INV
GYORS | » ] LASSU
vVl ]
ol ]
LN [ ~m LOG
MOZG. | o] OKOS

h Gyari beallitasok:
Mindegyik kapcsolé OFF (Kl) dlldsban van!

éq FIGYELEM:

A mikrokapcsoldk helyzeteinek minden
kombindciéja megengedett. Minden
kivdlasztott funkcié egymds utdn hozzdadddik a
kordbbiakhoz.

SW 1: U/I - Bemeneti jel kivalasztas
SW 2: Bemeneti jel tartomany valasztas 2)

SW 3: Direkt vagy forditott miikodés

valaszt6 @

- OFF allas; a szelepmozgato direkt médon
mUkodik (a szelepszar novekvé fesziiltségjel
hatasara kiemelkedik)

- ONallas; a szelepmozgato forditott modon
mUkodik (a szelepszar novekvé fesziiltségjel
hatéasara zar)

SW 4: Gyors/Lassu:
- Sebességvalaszté @

SW 5: Normal vagy nagyon nagy sebesség
SW 6: Nincs hasznalatban

SW 7: Linearis vagy egyenszazalékos
karakterisztikaju szelep kivalasztasa

- OFF allas; a szeleppozicio a vezérléjellel
aranyos lesz

- ON allas; a szeleppozicié egyenszazalékos
lesz a vezérl6jelnek megfelelen.
Ez a kapcsolat beallithatd - 1asd az
Egyenszazalékos ataramlasu szeleprél szolo
részt

SW 8:,,0kos” funkciévalaszté @

- OFF allés; a szelepmozgaté nem prébal
meg semmilyen oszcillaciot sem érzékelni a
rendszerben

- ON allas; a szelepmozgatoé aktival egy
specidlis oszcillacié csokkentd algoritmust —
lasd az Oszcillacié csokkentd algoritmusrdl
sz6l6 részt

* A pont (Point A)
** statikus jelleggdrbe (static charasteristic)
*** dinamikus jelleggorbec (dynamic charasteristic)
**¥% linedris terilet (linear area)
*xxx% - MOZG (ACT)
*xxxx% OKOS (SMART)

LED miikodési méd kijelz6 @
Zo6ld LED:
- 6 mp-ként egyszer villog. @
- Allandésult méd - a szelepmozgaté elérte
azY jel alapértékét
- Masodpercenként egyszer villog. @
- Onbeéllité méd
- Vilagit @
- M(ik6dési mod - a szelepmozgatd az Y jel
alapértéke felé mozog

Voros LED:
- Masodpercenként kétszer villog @)

- STAND-BY MODE - a szelepmozgato
megallt és nem reagal az Y jelre - kézi
mukddtetés bekapcsolva

- Vilagit @

- Hibamaéd - tapfesziltség tul alacsony, a
kezdeti 6nbedllasi idé tal rovid a tul révid
szeleploket miatt, hiba az 6nkalibrélas alatt

. Sotét/nincs vilagitas:

- Nincs energiaellatas

Leszerelés @
* TELJES! (FULLY)

Méretek ®

A kovetkez6 informaciok talalhatok a
berendezésen, a hasznalati atmutatéban
vagy az adatlapon:

A) A szabalyozo célja: elektromos allitdma

B) A szabalyozé felépitése: Fliggetlenil szerelt
szabalyozé

C) A szabalyozd szerelési mddja

D) 1. muvelettipus

E) 2.szennyezettségifok

F) Feszultség impulzus: 500V

G) A osztélyu szoftver

H) Mechanikai és termikus névleges értékek
(tovabbi részletekért 1asd a Névleges értékek
cimu részt)

1) ,Haszndlja a 172 hivelykes flexibilis
fémcsovet a csatlakozashoz”

J) ,Haszndlja a felsorolt DWTT/7 flexibilis
fémcsbszerelvényt”

K) ,60 °C-0s/75 °C-0s réz (CU) vezet6t és
vezetékméret-tartomanyt hasznaljon (#)
AWG, sodrott vagy tomor”.

»A csatlakozok meghuzési nyomatéka: (#)
font/sarok.”

L) A burkolat csavarjanak nyomatékértéke: 0,6
+/-0,1 Nm.

Megjegyzés (#): Az értékek fliggenek a berendezés
szerkezeténél haszndlt sarokkdtés terepi huzalozdsdnak
névleges értékeitdl.
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Warunki bezpieczenstwa

Aby uniknac obrazen u ludzi oraz
uszkodzenia sprzetu, nalezy
koniecznie zapoznac sie

z tymi informacjami i przestrzegac ich.

Niezbedne prace zwigzane z montazem,

uruchomieniem i konserwacjg moga by¢

wykonywane wytacznie przez autoryzowany i
wykwalifikowany personel.

Przed montazem nalezy wykona¢ dekompresje
uktadu.

Prosimy stosowac sie do instrukgcji producenta
lub operatora uktadu.

Nie wolno zdejmowac obudowy
przed catkowitym odtqczeniem

napieciazasilajgcego.

Montaziinstalacja @
* PELNY! (FULL!)

Instalacja elektryczna @

Zagrozenie zycia! Nie wolno niczego
& dotykacnaptytceobwodu

drukowanego, gdy urzqdzenie jest

podnapieciem! Przed podtqczeniem
sitownika odtqczyc zasilanie. Podtqczenie
wykonaczgodnie ze schematem potqczeri
elektrycznych.

Funkcje dostepne na pokrywie

Przycisk STAND-BY/RESET (TRYB GOTOWOSCI/
RESETOWANIE) znajdujacy sie na gérnej czesci
obudowy umozliwia wybranie jednego z dwéch
trybow dziatania.

Tryb samoczynnego dostrajania skoku
zaworu @

Tryb samoczynnego dostrajania skoku zaworu jest
uruchamiany automatycznie podczas pierwszego
podtaczenia sitownika do zasilania. Aby rozpoczac
procedure dostrajania skoku, nalezy nacisna¢
przycisk STAND-BY/RESET i przytrzymac go przez
6-9 sekund, az zacznie migac zielone swiatto.

Procedura samoczynnego dostrajania skoku
rozpocznie sie od wysuniecia trzpienia sitownika.
Po wykryciu maksymalnej sity (w pozycji
krarnicowej zaworu) sitownik wsuwa trzpien az do
ponownego wykrycia maksymalnej sity (w drugiej
pozycji krancowej zaworu). Po ustawieniu pozycji
kraricowych sitownik przechodzi w tryb normalny i
zaczyna reagowac na sygnat sterujacy.

* 6-95=TRYB RESETOWANIA
(6-9 sec. = RESET MODE)
** DIODA LED: zielona (LED: green)

TRYB GOTOWOSCI — Obstuga reczna @
Naci$nij przycisk STAND-BY/RESET na 3-6
sekund, aby przejs¢ w tryb STAND-BY. Sitownik
zatrzymuje sie w biezacym potozeniu i
przestaje odpowiadac na wszelkie sygnaty
sterujace. Czerwone $wiatto zacznie migac co

2 sekundy. Mozna sterowac sitownikiem recznie
(sterowanie reczne - patrz nastepna sekcja).
Ten tryb moze by¢ bardzo uzyteczny podczas
uruchamiania innych urzadzen lub podczas
wykonywania prac serwisowych.

Aby wyjsc z trybu gotowosci, nalezy ponownie
nacisna¢ przycisk STAND-BY/RESET.

Sterowanie reczne
Sterowanie reczne odbywa sie przy uzyciu
pokretta sterujgcego na obudowie sitownika.

Aby recznie sterowac sitownikiem:

- Odtacz sygnat sterujacy

+  Wyreguluj potozenie zaworu przy uzyciu
pokretta regulacyjnego (zwré¢ uwage na
kierunek obrotu)

Aby powrdci¢ do pracy automatycznej, podtacz
ponownie sygnat sterujacy.

&q UWAGA:

Po sterowaniu recznym sygnaty sterujqcy
i zwrotny sq nieprawidfowe do momentu
osiggniecia przez sitownik potozenia kraricowego.

* 1s=TRYB GOTOWOSC| — Wt.
TRYB GOTOWOSCI — WYt.

(1sec. = STAND-BY MODE - ON
STAND-BY MODE - OFF)
** DIODA LED: czerwona (LED: red)

Ustawienia przetacznika DIP @
Przelaczniki DIP

B _mle)
0-10V [ IZ| 210V
DR |wm | INV
FAST | nEE] | SLOW
5] =i
ol ]
LN [wB | LOG
ACT (oM | SMART

h Ustawienia fabryczne:
WSZYSTKIE przetqczniki sq ustawione
w pozycji OFF (Wyt)!

&q UWAGA:

Dozwolone sq wszystkie kombinacje
przetqcznikéw DIP. Wszystkie wybrane funkcje sq
kolejno dodawane.

SW 1: U/l — wybor typu sygnatu wejsciowego
SW 2: wybor zakresu sygnatu wejsciowego 2

SW 3: wybdr zgodnego lub przeciwnego

kierunku dziatania sitownika @

- Pozycja OFF: sitownik pracuje w kierunku
zgodnym (trzpien wysuwa sie wraz ze
wzrostem napiecia)

- Pozycja ON: sitownik pracuje w kierunku
przeciwnym (trzpien wsuwa sie wraz ze
wzrostem napiecia)

SW 4: Fast/Slow (Szybko/ Powoli)
- wybor predkosci dziatania@

SW 5: Normalna lub bardzo wysoka predkos¢
SW 6: Nieuzywany

SW 7: wybor liniowej lub statoprocentowej
charakterystyki przeptywu przez
zawor @

- Pozycja OFF: sygnat sterujacy liniowej

charakterystyki przeptywu przez zawér

- Pozycja ON: sygnat sterujacy

statloprocentowej charakterystyki przeptywu
przez zawor Te zaleznos¢ mozna regulowac,
patrz sekcja Regulacja statoprocentowe;j
charakterystyki przeptywu przez zawor

SW 8: wybér funkgji inteligentnej @

- Pozycja OFF: sitownik nie wykrywa oscylacji
w uktadzie

- Pozycja ON: sitownik wtacza specjalny
algorytm zapobiegajacy oscylacjom, patrz
sekcja Algorytm przeciwoscylacyjny

* Punkt A (Point A)
** charakterystyka statyczna (static charasteristic)
*** charakterystyka dynamiczna
(dynamic charasteristic)

**¥%  obszar liniowy (linear area)

Wskaznik diodowy trybu pracy @

Zielona dioda LED:
- Migarazco6s®
- Tryb postojowy — sitownik osiagnat
ustawienie zadane przez sygnat Y
- Miga raz na sekunde ®
- Tryb samodostrajania
.« Swieci @
- Tryb pracy — sitownik wysuwa trzpien do
potozenia zadanego przez sygnat Y

Czerwona dioda LED:
- Miga dwa razy na sekunde) @O
- TRYB GOTOWOSCI - sitownik jest
zatrzymany i nie reaguje na sygnat Y -
wigczone jest sterowanie reczne
. Swieci @
- Tryb btedu - za niskie napiecie
zasilania, za krotki czas poczatkowego
samopozycjonowania wynikajacy ze zbyt
krétkiego skoku zaworu, niepowodzenie
autokalibracji
«  Wskaznik nie swieci:
- Brak zasilania

Demontaz @

*  PELNY!(FULL!)

Wymiary @

Na urzadzeniu lub w instrukcji obstugi

lub karcie danych technicznych podano

nastepujace informacje:

A) Cel regulowania: sitownik elektryczny

B) Konstrukgcja regulatora: niezaleznie
regulowany

C) Sposob montazu elementéw regulujacych

D) Dziatanie typu 1

E) Stopien zanieczyszczenia 2

F) Napiecie udarowe: 500V

G) Oprogramowanie klasy A

H) Wartosci znamionowe mechaniczne i
termiczne (wiecej informacji znajduje sie w
rozdziale Wartosci znamionowe)

1) ,Uzycelastycznego metalowego przewodu
1/2 cala do potaczenia”

J) ,Uzy¢ wyszczegodlnionego elastycznego
metalowego ztacza kablowego DWTT/7”

K) ,Uzy¢ przewodu miedzianego (CU)
60°C/75°Ci przewodu o rozmiarze (#) w
zakresie AWG, skreconego lub litego”.
»,Moment dokrecania zaciskéw wynoszacy
#) Ib na cal”.

L) Wartos¢ momentu obrotowego sruby
pokrywy: 0,6 +/-0,1 Nm.

Uwaga (#): Wartosci zalezq od wartosci znamionowych
okablowania listwy zaciskowej zastosowanej w
konstrukcji urzqdzenia.
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PYCCKUW

MpumeyaHna no TexHUKe 6e3onacHoOCTN
Bo 136exaHune nonyyeHms TpaBm unm
MOBPEXAEHNI YCTPONCTBA 06s13aTeNIbHO
NpoYMTanTe HACTOALLYIO MHCTPYKLMIO 1

TWaTenbHO ee cobniopaiTe.

Bce Heobxoavimble paboTbl Mo c6OpKe, BBOAY B
LeNCTBME N TEXHUYECKOMY 06CIYKMBAHIO
060pyA0BaHNA AOMKHbI BbINMOMHATHCA TOMBKO
KBanndULMPOBaHHbIM NEPCOHANOM, UMELLUM
COOTBETCTBYIOLEE pa3peLueHme.

Mpexae yem NPUCTYNUTbL K cOOpKe 1 copocy
AaBfieHNA B CUCTEME.

Cnepyvite ykazaHMAM NPOU3BOAMNTENA CUCTEMbI
WK onepaTopa CUCTEMBI.

He cHumatime kpblwKy 00 mo2o, Kak
numarue 6yoem noJIHOCMbHo
8bIKJIIOYEHO.

YcTaHOBKa U MOHTaxX @
INeKTPOMOHTaX @

He npukacatimecs K omkpeimoim
koHmaxkmam! Omknoyadme IuHUL0O
NUMAxus neped MOHMAXxomM NPOBOOKU
2nekmponpusooa!
OnacHoe 0515 XXU3HU HanpsxeHue! [Todkioyume
NpuB0d Co2/1acHo 31ekmpuyeckoli cxeme.

(DyHKI.lI/II/I, AOCTYNMHbIE C MaHeNN Ha
KpbIlIKe Kopnyca

Ha KpblLKe Kopryca npefycMoTpeHa KHOmMKa
STAND-BY/RESET (PEXXUM OXUOAHUA/CBEPOC),
npeAHasHayeHHan 4f1A NepekoYeHns ABYX
PeXMMOoB pPaboTbl 3EKTPONPUBOAA.

Pexnm aBTONOACTPONKY (CAMOHaCTPOMKI
KpalHMX NONOoXKeHU) XxoAa WToKa
anekTponpusoga @

Pexu1m camoHacTpoOKmM KpanHMX MONOXEHNN
X0fja LUTOKa aKTUBMPYeTCA aBTOMATUYECKM Npu
nepBo Nofaye NUTaHUA Ha ANeKTponpusoA. na
nocneayioLLero pyuyHoro BKIYeHNA pexnma
aBTOMOACTPONKYM XOAA LITOKA INeKTponprBoaa
HaxmmTe KHonky STAND-BY/RESET (PEXXM
OXWAOAHWA/CBPOC) n ynepxmBaiite ee B
HaaToM NOJNOXKEHWW B TeYeHne 6-9 ceKyHf Ao
Hayana MuraHua 3eneHoro ceetoamopa. NMpouecc
HACTPONKMN KpaHMX NONIOXKEHWIA XOAa LUTOKA
371eKTPONPKBO/A HAaUYMHAETCA C BbIBUKEHNA
LITOKa.

Mpu perncrpaumm MakcMmasnbHOro ycunus

(B KpaliHem NoNoXKeHUN WTOKa KnanaHa)
3NEKTPONPUBOA OCYLLECTBAAET BTATUBAHNE LITOKA
[10 TeX Nop, Noka CHoBa He GyAeT 3aperncTpMpoBaHo
MaKcuMasbHoe ycunme (B Apyrom KpaiHem
NOMOXKEeHUN WTOKa KnarnaHa). Mo okoHYaHun
HaCTPONKM KpaiHUX MONOXKEHNI XOAa LUTOKA,
31EKTPONPMBOA aBTOMATUYECKMN NEPEKIIOYAETCA

B HOPMarbHblIli PeX1M paboTbl, ynpasneHne
NPVBOAOM OCYLECTBAIAETCA OT KOHTPOMepa.

PEXXUM OXUAAHUA - PyuHoe

ynpasneHue @

lMepeknioyeHne 31eKTPONPUBOAA B PEXIM
0XMAAHUA OCYLLECTBNACTCA HaXKaTNEM KHOMKM
STAND-BY/RESET (PEXXVIM OXVIOAHUA/

CBPOC) B TeueHune 3-6 ceKyHA. INeKTPONprBOA
OCTaHaBNVBAETCA B TEKYLLEM MOSTOKEHNMN

1 nepecTaeT pearnpoBatb Ha Kakve-nn6o
ynpasnatwLme curHasnbl. lMpu 3Tom KpacHblii
CBETOANOA MUTaeT Kaxkable Kaxxable 2 . Tenepb
MOXHO YNpPaBATb SNEKTPOMNPUBOAOM BPYUHYIO (CM.
cnepytowmin noapasgen «PyuHoe ynpasneHuey).
TOT peXknM O4eHb YA06EH NP BbIMONHEHUM NYCKO-
HanapouHbIX paboT unu paboT Mo TeXHUYECKoMy
o6cnyKmBaHuio.

Bbixop 113 pexkrma OXuaaHNA OCyLeCcTBIAETCA
NOBTOPHbIM HaxaTnem kHonku STAND-BY/RESET
(PEXKM OXKMAAHNA/CBPOC).

PyuHoe ynpaBneHne

PyuHoe ynpaBneHmne ocylecTBseTca npu
MOMOLLY PYYKU YNIpaBNeHUs, PacronoXXeHHOW Ha
Kopryce 311eKTPONpuBoAa.

MopsAROK Py4YHOro ynpasneHns 31eKTPponprBoAOM

« OTKNIouMTE Nofavy ynpasnsiowero curHana.

« OTperynupyiite NonoxeHve KnanaHa npwu
MOMOLLY PYYKU yipaBneHus (He06XoanmMo
co6nofaTb HanpaB/eHre BPaLLeHs).

[ins Bo3BpaTa B aBTOMATUUECKNI PEXMM PaboTbl
BOCCTaHOBWTE MOZavy YrpaBsAoLLEero curHana.

&q NPUMEYAHUE:

B criyqae 8bInosIHeHUS py4HO20 NO3UUUOHUPOBAHUSA
ynpasnaowuli cueHan u cueHan o6pamHoli ceasu
6y0ym HeKoppeKMHbI, NOKA WMOK npusood He
docmuzHem c80e20 KpaliHez2o NOJIOXKEeHUS.

* 3eneHbIn (green)
**  KpacHbli (red)

MonoxeHns DIP-nepekniouaTtenein @
DIP-nepekniouyarenun

-
0-10V | o] 210V
DR [ INV
FAST | ] SLoW
Vil
ol ]
LN [ ~m LOG
ACT | ol ] SMART

h 3aBoAcKuMe yCTaHOBKN:
BCE nepeknto4amenu ycmaHossieHol 8 NOJIOXeHue
BbIK/1 (OFF)!

&q MPUMEYAHME:

JLonyckatomca nto6ble KOMOUHAUUU NOSIOXEHUU
DIP-nepekntoyamenel. Bce 3a0asaemvie hyHKUUU
0o6asnalomcsa 8 N0c/1e008amesbHOM NOPAOKe.

SW 1: U/l - nepeknioyatenb Tuna BXOAHOro
curHana

SW 2: Bbi6op AnanasoHa BXOAHOTrO
ynpasnsiouero curdana 2)

SW 3: Bbi6op HanpaBneHus nepemeLeHNs

wroka ®

- BBbIkntoyeHHom nonoxeHun (DIR) -
npaAMoe HanpaBneHne B/KEHNE WTOKa
3neKkTponpreoaa (o Mmepe yBenmyeHus
HaMpPsAXeHWUA WTOK Bbl4BUraeTcs).

- BoBknouyeHHom nonoxeHun (ON - INV) -
ob6paTHoe HamnpaBneHme ABKEHNA WTOKA
3neKkTponpreoaa (o mepe yBenmyeHus
HaMpPsAXXeHWUA WTOK BTArMBAETCA).

SW 4: Fast/Slow (6bicTpo/mepnieHHO)
- Bbl6Op CKOPOCTU NepemMeLLeHIs LWTOKa
anekTponpusoaa @)

SW 5: HopmanbHasa nnu oyeHb BbicOKas
CKOPOCTb.

SW 6: He ncnonbsyercsa.

SW 7: Bbi6op NMHEHO AN paBHONMPOLEHTHON
XapakTepucTuku perynuposavus @

- B BbIktoueHHoM nonoxkeHun (LIN) pacxon
perynupyemori cpefibl Yepes KnarnaH MeHAeTCA No
NIHENHOMY 3aKOHY.

- BoBknoueHHom nonoxeHun (ON - LOG) pacxop
perynupyemor cpefibl Yepes KnanaH MeHAeTca
o paBHOMPOLIEHTHOMY (noraprpmuyeckomy)
3aKoHy. [peaycMoTpeHa BO3MOXXHOCTb HaCTPOKM
perynmpoBaHusA No PaBHOMPOLIEHTHOMY
3aKOHY (CM. pa3aen, MOCBALLEHHbIN HACTPOIKe
PaBHOMPOLIEHTHOW PAaCXOAHON XapakTepUCTUKN
Knanasa).

SW 8: Bbi6op pyHKUUM “YMHOE

ynpasneHue” @

- BBbIKntoueHHOM nonoxeHun (ACT)
3M1EKTPOMNPVBOL HE OTC/IEXKMBAET KOJle6aHms
perynupyemoro napameTpa B CrcTeme.

Bo BkntoueHHom nonoxeHun (ON - SMART)
BKAOYaeTcA GpyHKUMA <yMHOE YNpaBieHre» 1
CreymanbHbl anropUTM raleHvs KoebaHuin
(cMm. paspen, NOCBALLEHHbI anNropUTMy ralleHns
KonebaHui).

CBeToANOAHAA UHANKALWA PEXIIMOB
pa6oTbl @

3eneHbil cBeTOANOA
«  Pexum muranus kaxavle 6 ¢ 2

- VIHaMKauma ycTaHOBUBLLErOCA pexnuma
paboTbi: 31eKTPONPHNBOA HAXOANTCA B
NOSIoXKEeHNN, COOTBETCTBYIOLLEM 3aAaHHOMY
3HaueHwuto ynpaensatouero curtana (Y).

«  Pexum muranns kaxgyto cekynay @

- MIHanKauma pexrma caMOHaCTPOWMKN KpalHNX
NONOXEHWI XOAa LITOKA.

«  Pexum HenpepbIBHOrO cBeueHus (@)

- WHaukauma paboyero pexnma:
3M1eKTPONPUBOA HAXOANTCA B NpoLecce
BbIXO/]a B MOJIOXKEHWE, COOTBETCTBYIOLLEe
3HaueHwuto ynpasnstowero curHana (Y).

KpacHbliii cBeToauon
«  Pexum muraHvis gea pasa B cekyHay (D

- NHamkauma PEXXUMA OXKNOAHUA:
3N1EeKTPONPVBOJ OCTAHOBWICA B TEKYLLEM
MONIOXKEHUN 1 He pearnpyeT Ha yrnpasnaioLmne
curHanbl (Y), BKIOUEH peXxnm pyyHoro
ynpasneHus.

«  Pexum HenpepbIBHOrO cBeueHus (@)

- VHauKauma pexnma obHapyXeHnsa omnoKm
(HeMcnpPaBHOCTN): CIMLLKOM HU3KOoe
Hanps)KeHne NMTaHKA, CIMLWKOM KOPOTKoe
BpPEeMA NepBOHaYanbHON CaMOHACTPOWKN
KPaWHVX MONOXEHN XOAa LTOKa
371eKTPONPM1BOAA 13-3a CJIMLLKOM Manoro xofa
LUTOKA KanaHa, cboii npv camokanubpoBske.

+  OTCyTCTBME CBEYEHUA CBETOANOAOB

- OTcyTCTBME NUTAHUA.

AemoHTax @
Fa6apuTHble §

Cnepyiowan nHopmaLusa NpefcTaBieHa Ha

npn6opa nnm B pykoBOACTBE MO SKCNlyaTauuu

nnn texHnyeckne faHHble:

A)  Llenb ynpaBneHus: SneKTponpusog,

) CTpyKTypa ynpasneHus: He3aBMcMo MOHTVpYeMblin

60K ynpasneHua

C) Cnocob ynpasneHws yCTaHOBKOM

D) [JeictBrnetvnal

E) CreneHb 3arpsAsHeHus 2

) VimnynbcHoe HanpsxeHue: 500 B

G) MMporpammHoe obecrieveHue Knacca A

H) HomuHanbHble MexaHYeckue v Tensosble
XapaKTepucTUKK (MoapobHee cm. pasgen
«HoMVHanbHble XxapaKTepUCTUKIY)

) «Mcnonb3yiiTe B MecTe coeviHeHNA 1/2-[1oiMOBbIN
TVIBKI METaNMYeCKnin Tpy6onpoBoOa»

J)  /cnonb3yiite ykazaHHbI B crivcke dutTuHr DWTT/7
JLUTA TMOKOro MeTannnyeckoro TpybonpoBoaa»

K) «/cnonb3yiite mepHbIn npoeoaHuK (CU) 60 °C/75
°C 1 MHOTOXWITbHbIV I OBHOMMITbHBIN NMPOBO,
pa3mepom AWG B ananasoHe (#) ».
«MOMEHT 3aTXKKM KIeMMbl cocTaBnseT (#) GyHToB Ha
LMy,

L) 3HaueHvie MOMeHTa 3aTAXKM BUHTa KpbILLKK: 0,6 +/-0,1
H-m.

@x

lMpumeyaHue (#): 3HayeHuUsA 3a8UCAM OM HOMUHAIbHbIX
Xapakmepucmuk 8HewHel 371eKmponpo8oOKU K1eMMHOU
KO/T00KU, UCNOJ1b3yemoli 8 KOHCMPyKuuu npubopa.
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SLOVENSCINA
Varnostno opozorilo

Za preprecevanje telesnih poskodb in
poskodb naprave morate ta navodila

natancno prebrati in jih tudi razumeti.

Nujna montazna, zagonska in vzdrzevalna dela
lahko izvajajo samo kvalificirani, $olani in
pooblasceni delavci.

Pred montazo je treba znizati tlak v sistemu.

Prosimo, upostevajte navodila proizvajalca
sistema ali sistemskega operaterja.

Predizklopom napajanja ne
snemajte pokrova.

Montaza in vgradnja @
* POLNO! (FULLY)

Ozicenje @

Ne dotikajte se ni¢esar na tiskanem
& vezju!

Pred ozicenjem pogona morate

izkljucitinapajanje! Smrtna

nevarnostzaradielektricnega udara!
Pogon ozicite v skladu z elektroshemo.

Funkcije, dostopne s pokrova

Z gumbom STAND-BY/RESET, ki se nahaja na
vrhu pokrova, lahko dostopate do dveh nacinov
delovanja.

Samopozicionirni naéin delovanja @

Samopozicionirni nacin delovanja se zazene
samodejno ob prvi prikljucitvi napetosti

na pogon. Ce Zelite pozneje ro¢no zagnati
postopek za samopozicioniranje pogona,
pritisnite gumb STAND-BY/RESET in ga pridrzite
6-9 sekund, dokler zelena lucka ne za¢ne
utripati. Postopek za samopozicioniranje
pogona se za¢ne s pomikom droga pogona
navzven. Ko pogon zazna maksimalno silo

(v kon¢ni poziciji ventila), pogon zacne
pomikati drog navznoter, dokler znova ne
zazna maksimalne sile (na drugi kon¢ni poziciji
ventila). Kon¢ni poziciji sta nastavljeni in pogon
se vrne v obicajni nacin delovanja ter se zacne
odzivati na regulacijski signal.

* 6-9s=NACIN PONASTAVITVE
(6-9 sec. = RESET MODE)
** LED-dioda: zelena (LED: green)

NACIN PRIPRAVLJENOSTI - roéno
delovanje @

Pritisnite gumb STAND-BY/RESET za 3-6 sekund
za prehod v STAND-BY nacin. Pogon se ustavi
v trenutni poziciji in se preneha odzivati na
kakrsen koli regulacijski signal. Rdeca lucka
utripa v 2-sekundnem intervalu. Pogon lahko
regulirate ro¢no (v naslednjem poglavju si
oglejte navodila za ro¢no delovanje). Ta nacin
je lahko zelo priro¢en med spus¢anjem druge
opreme v pogon ali za servisiranje. Ce Zelite
zapreti nacin pripravljenosti, znova pritisnite
gumb STAND-BY/RESET.

Rocno posredovanje

Pogon lahko ro¢no upravljate z regulacijskim

gumbom na ohisju pogona.

Ro¢no posredovanje:

+ lzklopite regulacijski signal.

«  Zregulacijskim gumbom nastavite pozicijo
ventila (upostevajte smer vrtenja).

Ce se Zelite vrniti na samodejno delovanje,

ponastavite regulacijski signal.

&q OPOMBA:

Priuporabi rocnega krmiljenja krmilni in povratni
signal nista pravilna, dokler pogon ne doseze svoje
koncne lege.

* 1s=NACIN PRIPRAVLJENOSTI - VKLOP
NACIN PRIPRAVLJENOSTI - IZKLOP
(1sec. = STAND-BY MODE - ON
STAND-BY MODE - OFF)
** LED-dioda: rdeca (LED: red)

Nastavitve mikrostikal @
Mikrostikala

b ile)
0-10V | vmr & 210V
DR |wm— INV
HITRO |~ POCASI
Gyl |
ol ]
LN | ~m LOG
DEJANJE | co ] SMART

h Tovarniske nastavitve:
VSA stikala so v poloZaju IZKLOP (OFF)

&q OPOMBA:

Dopustne so vse kombinacije mikrostikal.
Vse izbrane funkcije so dodane ena za drugo.

SW 1: U/I - izbirno stikalo za tip vhodnega
impulza
SW 2: Izbirno stikalo obmoc¢ja vhodnega
signala (®
SW 3: Izbirno stikalo za direktno ali inverzno
delovanje 3
- pozicija OFF (IZKLOP); pogon deluje v
direktnem nacinu delovanja (drog se pomika
navzven, ko napetost raste)
- pozicija ON (VKLOP); pogon deluje v
inverznem nacinu delovanja (drog se pomika
navznoter, ko napetost raste)

SW 4: Hitro/pocasi
- izbirno stikalo za hitrost @

SW 5: Normalna ali zelo visoka hitrost
SW 6: Ni v uporabi

SW 7: Linearna ali enakoprocentna
karakteristika pretoka @

- pozicija OFF (IZKLOP); lega ventila je linearna
glede na regulacijski signal

- pozicija ON (VKLOP); lega ventila je
enakoprocentna glede na regulacijski signal
To razmerje je nastavljivo - glejte poglavje
Nastavitev enakoprocentnega pretoka
ventila

SW 8: Izbirno stikalo za funkcije Smart @

- pozicija OFF (IZKLOP); pogon ne skusa
zaznatioscilacij v sistemu

- pozicija ON (VKLOP); vklopljen je poseben
algoritem za preprecevanje oscilacij - glejte
poglavje Algoritem za preprecevanje
oscilacij

* Tocka A (Point A)
** staticna karakteristika (static charasteristic)
*** dinamicna karakteristika
(dynamic charasteristic)
linearno podrogje (linear area)
*xxxx DEJANSKI (ACT)

FRRE

Indikator nacina delovanja LED @

Zelena LED-dioda:
- Utripne enkrat vsakih 6 sekund )
- stacionarni nacin — pogon je dosegel
nastavitev signala Y
- Utripne enkrat na sekundo ®
- ssamopozicionirni na¢in delovanja
- Sveti@
- nacin delovanja - pogon se pomika proti
poziciji signala Y
Rdeca LED-dioda:
- Utripne dvakrat na sekundo O
- NACIN PRIPRAVLJENOSTI - pogon se
je ustavil in se ne odziva na signal Y -
omogoceno je rocno delovanje
. Sveti@®
- nacin napake - napajanje je presibko,
zacetni ¢as samopozicioniranja je prekratek
zaradi prekratkih hodov ventila, napaka
med samokalibriranjem
- Tema/ne sveti nobena lucka
- Ninapajanja

Demontaza @

* POLNO! (FULL!)
** pribl. 60° (~ 60°)

Dimenzije ®

Naslednje informacije so na voljo na naprave
ali v navodilih za uporabo ali podatkovnem
listu:

A) Namen reguliranja: elektromotorni pogon

B) Konstrukcija regulatorja: neodvisno vgrajen

regulira

Nacin vgradnje reguliranega regulatorja

Dejanje tipa 1

Stopnja onesnazenja 2

Impulzna napetost: 500 V

Razred programske opreme A

Mehanske in toplotne nazivne vrednosti (za

vec¢ podrobnosti glejte razdelek Nazivne

vrednosti)

1) “Za prikljucek uporabite 1/2-pal¢no
fleksibilno kovinsko cev”

J) “Uporabite navedeni prilagodljivi kovinski
kabelski priklju¢ek DWTT/7”

K) “Uporabite 60 °C/75 °C bakreni (CU)
prevodnik in obmocgje velikosti Zice (#) AWG,
prepleten ali trden”.

“Zategnite sponke z zateznim momentom (#)
Lbnaln.”

L) Vrednost zateznega momenta za vijak

pokrova: 0,6 +/-0,1 Nm.

C
D

IToaom

Opomba (#): vrednosti so odvisne od nazivnih vrednosti
ozi¢enja priklju¢ne sponke, uporabljene na konstrukciji
naprave.
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Danifi

HRVATSKI
Sigurnosne napomene

Radi izbjegavanja ozljeda i oStecenja
& uredaja, prije montaze i stavljanja u
pogon svakako pozorno procitajte i
postujte ove upute.
Montazu, stavljanje u pogon i odrzavanje smiju
obaviti samo ovlastene, skolovane i kvalificirane
osobe.

Prije montaze i odrzavanja pogona sustav je
potrebno rastlaciti.

Postujte upute proizvodaca i vlasnika sustava.

Ne demontirajte poklopac prije nego
Sto potpunoiskljucite opskrbu

elektricnom energijom.

Montaza i ugradnja @

Spajanje kabelima @

Ne dodirujte nista na tiskanoj plocici!
Odvojite elektricni kabel prije
spajanjapogonakabelima!

Smrtonosninapon!
Spojitepogon kabelima prema spojnoj shemi.

Podesive funkcije na poklopcu

Tipkom STAND-BY/RESET na vrhu poklopca
mogu se aktivirati dva nacina rada.

Samopodesavajuéi naéin @

Samopodesavajuci nacin pokrece se automatski
kada se pogon prvi put opskrbi

elektri¢nim napajanjem. Za ru¢no pokretanje
postupka samopodesavanja pritisnite i drzite
tipku STAND-BY/RESET 6-9 sekundi dok ne
pocne treperiti zelena Zaruljica. Postupak
samopodesavanja pocinje izvla¢enjem
osovine pogona. Ako se prepozna maksimalna
sila (u krajnjem poloZzaju ventila), pogon ¢e
uvudi osovinu dok se ponovno ne prepozna
maksimalna sila (na drugom

krajnjem polozaju ventila). Krajnji se polozaji, a
pogon prelazi u normalni nacin rada i pocinje
reagirati na regulacijski signal.

*  Zaruljica: zelena (LED: green)

Nacin pripravnosti - ruéno
upravljanje @

Pritisnite STAND-BY/RESET gumb 3-6 sekundi za
ulazak u STAND-BY nacin. Pogon ce se zaustaviti
u zateCenom polozaju i prestati reagirati na
regulacijske signale. Crvena ce Zaruljica treperiti
svake dvije sekunde. Pogon mozete ru¢no
regulirati (ru¢no upravljanje - vidi sljedeci
odjeljak).

Ovaj nacin rada vrlo je koristan pri stavljanju u
pogon drugih uredaja ili za servisiranje.

Zaizlazak iz nac¢ina pripravnosti pritisnite
ponovno tipku STAND-BY/RESET.

*  Zaruljica: crvena (LED: red)

Rucno upravljanje
Ruéno upravljanje obavlja se regulacijskim
gumbom na kudistu pogona.

Kako biste ru¢no upravljali pogonom:

«  Odvojite regulacijski signal

+ Podesite polozaj ventila regulacijskim
gumbom (pogledajte smjer vrtnje)

Kako biste se vratili na automatsko upravljanje,
uspostavite regulacijski signal.

&q NAPOMENA

Ako ste upotrijebili ru¢no upravljanje, izlazni signal
(X) nece biti tocan dok pogon ne dode u krajnji
poloZaj.

Polozaji mikrosklopki @

Premosnik (D: U/I - biraé vrste ulaznog
signala

Mikrosklopke

) _me)

0-10V | @12 210V

DR |wm | INV

FAST [ nEE] | SLOW
%) =]
ol

LN |~m3 | LOG

ACT | oM | SMART

h Tvorni¢ke postavke:
SVE su sklopke u poloZaju OFF!

éq NAPOMENA
Dopustene su sve kombinacije mikrosklopki. Sve
odabrane funkcije dodaju se redom.

SW 1: U/I - Bira¢ vrste ulaznog signala
SW 2: Bira¢ raspona ulaznog signala 2

SW 3: Bira¢ direktnogiliinverznog
djelovanja ®

- Polozaj OFF; pogon je u nacinu direktnog
djelovanja (osovina se izvlaci kako napon
raste)

- Polozaj ON; pogon je u nacinu inverznog
djelovanja (osovina se uvlaci kako napon
raste)

SW 4: Fast/Slow
- Bira¢ brzine @

SW 5: Normalnaiili vrlo velika brzina
SW 6: Ne koristi se

SW 7: Linearni protok ili protok jednakog
postotka kroz biraé ventila @

- Polozaj OFF; polozaj ventila linearan je
prema regulacijskom signalu

- Polozaj ON; polozaj ventila jednakog je
postotka prema regulacijskom signalu. Taj je
odnos podesiv - vidi odjeljak ,Podesavanje
protoka jednakog postotka ventila”.

SW 8: Inteligentni biraé funkcija @

- Polozaj OFF; pogon ne pokusava otkriti
oscilacije u sustavu

- Polozaj ON; pogon aktivira poseban
algoritam protiv oscilacija - vidi odjeljak
,Algoritam protiv oscilacija“.

Tocka A (Point A)
staticka karakteristika (static charasteristic)
dinamicka karakteristika (dynamic charasteristic)

linearno podrugje (linear area)

LED pokaziva¢ na¢inarada @

Zelena zaruljica:
- Treperi svakih 6 sekundi (2
- Stacionarni nacin rada - pogon je dosao u
zadanu tocku signala 'Y
«  Treperi jedanput u sekundi ®
- Samopodesavajuci nacin
.+ Svijetli@
- Radni nacin - pogon prelazi u polozaj
signala Y

Crvena zaruljica:
«  Treperi dvaput u sekundi O

- Nadin pripravnosti — pogon se zaustavio i
ne reagira na signal Y - aktivirano je ru¢no
upravljanje

- Svijetli @

- Nacin pogreske - prenisko elektri¢no
napajanje, pocetno vrijeme
samopozicioniranja je prekratko zbog
prekratkih hodova ventila, kvar tijekom
samokalibracije

« Ne svijetli:
- Nema elektri¢nog napajanja

Demontaza @
Dimenzije ®

Sljedece informacije dostupne su na uredaj

ili na priru¢niku s uputamaiili tehnickom

listu:

A) Svrha regulacija: elektri¢ni pogon

B) Konstrukcija regulacije: neovisno montirana
regulacija

C) Nacin ugradnja regulacija

D) Vrsta 1 radnje

E) Stupanjoneciscenja 2

F) Impulsni napon: 500 V

G) Softver klase A

H) Mehanicke i toplinske nazivne vrijednosti
(pogledajte odjeljak Nazivne vrijednosti za
vise pojedinosti)

1) ,Upotrijebite fleksibilnu metalnu cijev od 1/2
inca za spoj”

J) ,Upotrijebite navedenu fleksibilnu metalnu

spojnicu cijevi DWTT/7"

,Upotrijebite bakar (CU) vodi¢ od 60 °C/75

°Ciraspon veli¢ine Zice (#) AWG, upleteniili

cvrsti”.

»Zatezni moment za zategnuti kontakt od (#)

Lb poIn.”

L) Vrijednost zateznog momenta za vijak za
plast: 0,6 +/-0,1 Nm.

=

Napomena (#): vrijednosti ovise o nazivnim vrijednostima
za oZic¢enje kontaktnog bloka koji se upotrebljava za
uredaj.
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