Reglerexempel ENGINEERING M
) TOMORROW
iC2

Fyra fasta hastigheter

Utgangslage: iC2 ar fabriksprogrammerad. (den levereras fabriksprogrammerad)

Programmering Quick Access (QACC)

Parameter Funktion, varde Sifferkod

P 6.6.8 Operation Mode 0 Normal Operation
2 Initialization

Bryt nat — vanta tills displayen slocknat — sla till nat igen.

FL 80 visas i displayen vilket betyder att iC2 har blivit
aterstalld

Tryck en gang pa "Menu” pa displayen. Nu visar den qACC.
Tryck OK.

Nu visa Q1. Tryck OK

P4211 Motor Type Tryck OK for att se aktuellt varde. [0] Asynchron Induction Motor
Tryck OK igen om du vill kunna andra vardet med UPP/NED | [1] PM, Non.salient SPM
Bekrafta valet med OK. [3] PM, saliet IPM

Backa till parametrarna med knapp HOGER.

Tryck NED for att byta till nasta parameter

P4.2.2.1 Motoreffekt i kw

P4.222 Motorspanning i V

P4223 Motorstrom i A

P4.2.24 Motorfrekvens i Hz

P4225 Motorvarvtal i RPM

P4.21.2 Poltal pa motorn

P4213 AMA Mode / Motor ID [0] Off
Om den fallerar kan man prova igen med U/F-mode aktiverat. |[1] Enable Complete AMA
*Se P 54.3 [2] Enable Reduced AMA

Slut p& Meny Q1. Backa med HOGER.
Ned till Q2 och OK.

P5.4.1 Applikations Val [20] Speed Control Mode

Slut pa Meny Q2. Backa med HOGER.
Ned till Q3 och OK.

P 5533 Reference Maximum

P 5534 Reference Minimum

P5.54.2 Uppramptid, ange 6nskad uppramptid i sekunder (sa kort som

mojl.)

P554.3 Nedramptid, ange 6nskad nedramptid i sekunder (sa kort som
mojl.)

P23.14 Max utfrekvens Hz frekvensomriktare

P 5.8.2 Motorvarvtal 6vre grans, stall in max utfrekvens Hz

Ovrig programmering gérs i Main Menu
Back med HOGER tills QACC Tryck NED till PAR, OK visar
G1 fér grupp 1-parametrar
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Programmering via huvudmeny (PAr)

P4.6.7 Motorskydd, valj ETR Trip [4] ETR Trip
P 5.5.3.10 dO | Hastighet 0 i % av maxreferens se P 5.5.3.3
P 5.5.3.10 d1 | Hastighet 1 i % av maxreferens se P 5.5.3.3
P 5.5.3.10 d2 | Hastighet 2 i % av maxreferens se P 5.5.3.3
P 5.5.3.10 d3 | Hastighet 3 i % av maxreferens se P 5.5.3.3
P9.4.1.3 T17 Digital Input [16] Preset Ref. Bit 0
P9.4.1.4 T18 Digital Input [17] Preset Ref. Bit 1
Inkoppling:
12 24V
I 13 DI Start (1) / Stop (0)
I 14 DI2 Reverse (1) / Forward (0)
—r" — 15 DIO Reset
I Y DI3 Preset Ref. bit 0
] 18 D4 Preset Ref. bit 1
15 1 Ratusindikering
2 Dnift indikering
| Danfoss | 3 Hem/Meny
4 Vanger
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AT, @’-T__ 8 Korindikering
RS inih i = 12 9 Sart
a < | oK ’fi'_'. % n 10 Bakat
_ b= . 11 Fam/Lokal
" . s 7 A - % . _12 CH'{
@ " ® 13 Potentiometer
: 14 Satusindikering
J" 15 Huwuddisplay
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