



































































































































































































































































































































































































































































































































































































	Table des matières
	1 Introduction et sécurité
	1.1 Objectif du présent guide d’application
	1.2 Ressources supplémentaires
	1.3 Historique des versions
	1.4 Symboles de sécurité
	1.5 Considérations générales de sécurité
	1.6 Personnel qualifié

	2 Vue d’ensemble de l’application logicielle
	2.1 Vue d’ensemble de l’application logicielle IC2-Micro
	2.2 Fonctions de base
	2.2.1 Vue d’ensemble des fonctions de base
	2.2.2 Utilisation de références
	2.2.3 Deux configurations
	2.2.4 Rampes
	2.2.5 Arrêt rapide
	2.2.6 Sens de rotation limite
	2.2.7 Commutateur de phase moteur
	2.2.8 Marche par à-coups avec modes jogging
	2.2.9 Bipasse de la fréquence
	2.2.10 Redémarrage automatique
	2.2.11 Démarrage à la volée
	2.2.12 Chute de la tension réseau
	2.2.13 Sauvegarde cinétique
	2.2.14 Atténuation des résonances
	2.2.15 Commande de frein mécanique
	2.2.16 Contrôleurs

	2.3 Commande E/S et affichages
	2.4 Fonctions de contrôle moteur
	2.4.1 Vue d’ensemble des fonctions de contrôle moteur
	2.4.2 Types de moteur
	2.4.3 Caractéristiques de charge
	2.4.4 Principe Contrôle Moteur
	2.4.5 Plaque signalétique du moteur et catalogue
	2.4.6 Adaptation automatique au moteur (AMA)
	2.4.7 Optimisation automatique de l’énergie (AEO)

	2.5 Freinage de la charge
	2.5.1 Vue d’ensemble du freinage de la charge
	2.5.2 Freinage par résistance
	2.5.3 Contrôle de surtension (OVC)
	2.5.4 Freinage CC
	2.5.5 Freinage CA
	2.5.6 Maintien CC
	2.5.7 Répartition de la charge

	2.6 Fonctions de protection
	2.6.1 Protections du réseau
	2.6.2 Fonctions de protection du variateur
	2.6.3 Fonctionnalités de protection du moteur
	2.6.4 Protection des composants connectés en externe
	2.6.5 Déclassement automatique

	2.7 Fonctions de surveillance
	2.7.1 Vue d’ensemble des fonctions de surveillance
	2.7.2 Contrôle vitesse
	2.7.3 Journal des événements et compteurs d’exploitation

	2.8 Outils logiciels
	2.8.1 Vue d’ensemble des outils logiciels
	2.8.2 MyDrive® Select
	2.8.3 MyDrive® Harmonics
	2.8.4 MyDrive® Energy
	2.8.5 MyDrive® Insight


	3 Interfaces utilisateur et méthode de configuration
	3.1 Vue d’ensemble des interfaces utilisateur
	3.2 Panneau de commande
	3.2.1 Vue d’ensemble du panneau de commande
	3.2.2 Panneau de commande et panneau de commande 2.0 OP2
	3.2.3 Boutons et indicateurs du panneau de commande
	3.2.4 Configuration de base du panneau de commande
	3.2.4.1 Vue d’ensemble de la configuration de base du panneau de commande.
	3.2.4.2 Explication des écrans d’affichage
	3.2.4.3 Écran de groupe de menus et navigation
	3.2.4.3.1 Vue d’ensemble de l’écran de groupe de menus et navigation
	3.2.4.3.2 Navigation par accès rapide
	3.2.4.3.3 Écran de groupe de paramètres et navigation

	3.2.4.4 Restauration des réglages par défaut
	3.2.4.4.1 Vue d’ensemble
	3.2.4.4.2 Initialisation recommandée (via les paramètres)
	3.2.4.4.3 Initialisation manuelle


	3.2.5 Boutons et indicateurs du panneau de commande 2.0 OP2
	3.2.6 Configurations de base du panneau de commande 2.0 OP2
	3.2.6.1 Vue d’ensemble
	3.2.6.2 Explication des écrans d’affichage
	3.2.6.3 Écran de menu et navigation
	3.2.6.4 Écrans de groupe de paramètres et navigation globale
	3.2.6.5 Modification des sélections dans un paramètre
	3.2.6.6 Modification de la valeur d’un paramètre


	3.3 MyDrive® Insight
	3.3.1 Vue d’ensemble de MyDrive® Insight
	3.3.2 Prise en main de MyDrive® Insight
	3.3.3 Accès aux paramètres et explication des écrans des paramètres dans MyDrive® Insight
	3.3.4 Affichage et modification des réglages des paramètres
	3.3.5 Commande PC pour faire fonctionner le variateur à l’aide de MyDrive® Insight
	3.3.6 Sauvegarde du variateur
	3.3.7 Restauration des données sur le variateur


	4 Structure et vue d’ensemble de l’application logicielle
	4.1 Explication de la structure de l’application logicielle
	4.2 Groupes de paramètres, contenu associé et réglages

	5 Exemples de process de configuration
	5.1 Présentation et conditions préalables
	5.2 Configuration de base d’un variateur
	5.3 Configuration du variateur par accès rapide via le panneau de commande
	5.4 Configuration du moteur
	5.4.1 Vue d’ensemble de la configuration du moteur
	5.4.2 Configuration de moteur asynchrone
	5.4.3 Configuration de moteur PM en VVC+
	5.4.4 Configuration de la commande de vitesse avec E/S utilisant le réglage par défaut
	5.4.5 Adaptation automatique au moteur (AMA)

	5.5 Sélection d’application
	5.5.1 Vue d’ensemble de la sélection d’application
	5.5.2 Configuration du mode de commande de vitesse
	5.5.3 Configuration du mode de contrôle de process
	5.5.4 Configuration du mode de commande de vitesses multiples
	5.5.5 Configuration du mode de commande câblé
	5.5.6 Configuration du mode de commande de couple

	5.6 Utilisation des références
	5.6.1 Référence locale/distante
	5.6.2 Limites de référence
	5.6.3 Mise à l’échelle des références prédéfinies et des références de bus
	5.6.4 Mise à l’échelle des références analogiques et d’impulsions, et du signal de retour
	5.6.5 Zone morte autour de zéro


	6 Configurations RS-485
	6.1 Installation et configuration de l’interface RS-485
	6.1.1 Présentation
	6.1.2 Raccordement du variateur au réseau RS-485
	6.1.3 Configuration matérielle
	6.1.4 Réglages des paramètres de communication RS-485
	6.1.5 Précautions CEM
	6.1.6 Protocole FC
	6.1.6.1 Vue d’ensemble du protocole FC
	6.1.6.2 Structure des messages du protocole FC
	6.1.6.2.1 Contenu d’un caractère (octet)
	6.1.6.2.2 Structure du télégramme
	6.1.6.2.3 Longueur du télégramme (LGE)
	6.1.6.2.4 Adresse du variateur (ADR)
	6.1.6.2.5 Octet de contrôle des données (BCC)
	6.1.6.2.6 Champ de données
	6.1.6.2.7 Champ PKE
	6.1.6.2.8 Numéro de paramètre (PNU)
	6.1.6.2.9 Indice (IND)
	6.1.6.2.10 Valeur du paramètre (PWE)
	6.1.6.2.11 Types de données pris en charge par le variateur
	6.1.6.2.12 Conversion
	6.1.6.2.13 Mots de process (PCD)

	6.1.6.3 Exemples
	6.1.6.3.1 Vue d’ensemble des exemples
	6.1.6.3.2 Écriture d’une valeur de paramètre
	6.1.6.3.3 Lecture d’une valeur de paramètre


	6.1.7 Modbus RTU
	6.1.7.1 Présentation du Modbus RTU
	6.1.7.2 Variateur avec Modbus RTU
	6.1.7.3 Configuration du réseau
	6.1.7.4 Structure des messages du Modbus RTU
	6.1.7.4.1 Format d’octet de message Modbus RTU
	6.1.7.4.2 Structure du télégramme Modbus RTU
	6.1.7.4.3 Champ démarrage/arrêt
	6.1.7.4.4 Champ d’adresse
	6.1.7.4.5 Champ de fonction
	6.1.7.4.6 Champ de données
	6.1.7.4.7 Champ de contrôle CRC
	6.1.7.4.8 Adresse de registre des Coils

	6.1.7.5 Comment accéder aux paramètres
	6.1.7.5.1 Gestion des paramètres
	6.1.7.5.2 Stockage des données
	6.1.7.5.3 IND (Indice)
	6.1.7.5.4 Blocs de texte
	6.1.7.5.5 Facteur de conversion
	6.1.7.5.6 Valeurs de paramètre

	6.1.7.6 Exemples
	6.1.7.6.1 Lecture état Coils (01 Hex)
	6.1.7.6.2 Lecture registres de maintien (03 Hex)
	6.1.7.6.3 Forcer/écrire Coil unique (05 Hex)
	6.1.7.6.4 Prédéfinir registre unique (06 Hex)
	6.1.7.6.5 Prédéfinir registres multiples (10 Hex)
	6.1.7.6.6 Forcer/écrire Coils multiples (0F Hex)


	6.1.8 Profil de contrôle FC Danfoss
	6.1.8.1 Mot de contrôle selon le profil FC
	6.1.8.2 Explication du bit de mot de contrôle
	6.1.8.3 Mot d’état selon le profil FC (STW)
	6.1.8.4 Explication du bit de mot d’état
	6.1.8.5 Valeur de référence de vitesse du bus


	6.2 Comment contrôler le variateur
	6.2.1 Présentation
	6.2.2 Codes de fonction pris en charge par le Modbus RTU
	6.2.3 Codes d’exceptions Modbus


	7 Description des paramètres
	7.1 Lecture du tableau des paramètres
	7.1.1 Explication des types de paramètres
	7.1.2 Explication des types de données
	7.1.3 Explication des types d’accès

	7.2 Réseau (indice de menu 1)
	7.2.1 Réglages du réseau (indice de menu 1.2)
	7.2.2 Protection du réseau (indice de menu 1.3)

	7.3 Conversion de puissance et bus CC (indice de menu 2)
	7.3.1 État (indice de menu 2.1)
	7.3.2 Protection (indice de menu 2.3)
	7.3.3 Modulation (indice de menu 2.4)
	7.3.4 Contrôle du bus CC (indice de menu 2.5)
	7.3.5 Limite de courant de sortie (indice de menu 2.7)

	7.4 Filtres et hacheur de freinage (indice de menu 3)
	7.4.1 État (indice de menu 3.1)
	7.4.2 Hacheur de freinage (indice de menu 3.2)
	7.4.3 Résistance de freinage (indice de menu 3.3)

	7.5 Moteur (indice de menu 4)
	7.5.1 État (indice de menu 4.1)
	7.5.2 Données moteur (indice de menu 4.2)
	7.5.2.1 Réglages généraux (indice de menu 4.2.1)
	7.5.2.2 Données de la plaque signalétique (indice de menu 4.2.2)
	7.5.2.3 Moteur à induction async. (indice de menu 4.2.3)
	7.5.2.4 Moteur à magnétisation permanente (indice de menu 4.2.4)

	7.5.3 Contrôle moteur (indice de menu 4.4)
	7.5.3.1 Réglages généraux (indice de menu 4.4.1)
	7.5.3.2 Freinage CA (indice de menu 4.4.2)
	7.5.3.3 Courbe U/f (indice de menu 4.4.3)
	7.5.3.4 Réglage dépendant (indice de menu 4.4.4)
	7.5.3.5 Compensation temps mort (indice de menu 4.4.4.5)

	7.5.4 Protection (indice de menu 4.6)

	7.6 Application (indice de menu 5)
	7.6.1 État (indice de menu 5.1)
	7.6.2 Protection (indice de menu 5.2)
	7.6.3 Mod. exploitation (indice de menu 5.4)
	7.6.4 Commande (indice de menu 5.5)
	7.6.4.1 Réglages généraux (indice de menu 5.5.1)
	7.6.4.2 Digital/Bus (indice de menu 5.5.2)
	7.6.4.3 Référence (indice de menu 5.5.3)
	7.6.4.4 Rampe (indice de menu 5.5.4)

	7.6.5 Réglages de démarrage (indice de menu 5.6)
	7.6.6 Réglages d’arrêt (indice de menu 5.7)
	7.6.7 Commande de vitesse (indice de menu 5.8)
	7.6.8 Marche par à-coups (indice de menu 5.9)
	7.6.9 Commande de couple (indice de menu 5.10)
	7.6.10 Commande de frein mécanique (indice de menu 5.11)
	7.6.11 Contrôle de process (indice de menu 5.12)
	7.6.11.1 État (indice de menu 5.12.1)
	7.6.11.2 Retour (indice de menu 5.12.4)
	7.6.11.3 Contrôleur du PID (indice de menu 5.12.5)
	7.6.11.4 Anticipation (indice de menu 5.12.6)
	7.6.11.5 Mode veille (indice de menu 5.12.7)

	7.6.12 Potentiomètre digital (indice de menu 5.13)
	7.6.12.1 État du potentiomètre digital (indice de menu 5.13.1)
	7.6.12.2 Commande du potentiomètre digital (indice de menu 5.13.2)

	7.6.13 Données du bus de terrain (indice de menu 5.27)

	7.7 Maintenance et entretien (indice de menu 6)
	7.7.1 État (indice de menu 6.1)
	7.7.2 Informations sur le logiciel (indice de menu 6.2)
	7.7.3 Ventilateur de refroidissement (indice de menu 6.5)
	7.7.4 Gestion des paramètres (indice de menu 6.6)
	7.7.5 Identification du variateur (indice de menu 6.7)

	7.8 Personnalisation (indice de menu 8)
	7.8.1 Lect.Paramétr. (indice de menu 8.1)
	7.8.2 Contrôleur logique avancé (indice de menu 8.4)
	7.8.2.1 Vue d’ensemble du contrôleur logique avancé
	7.8.2.2 État (indice de menu 8.4.1)
	7.8.2.3 Réglages du SLC (indice de menu 8.4.2)
	7.8.2.4 Comparateurs (indice de menu 8.4.3)
	7.8.2.5 Temporisations (indice de menu 8.4.4)
	7.8.2.6 Règles logiques (indice de menu 8.4.5)
	7.8.2.7 État (indice de menu 8.4.6)


	7.9 E/S (indice de menu 9)
	7.9.1 E/S (indice de menu 9.3)
	7.9.1.1 État des E/S (indice de menu 9.3)

	7.9.2 Entrées/sorties digitales (indice de menu 9.4)
	7.9.2.1 Réglage de l’entrée digitale (indice de menu 9.4.1)
	7.9.2.2 T15 comme sortie digitale (indice de menu 9.4.2)
	7.9.2.3 Relais (indice de menu 9.4.3)
	7.9.2.4 T18 comme entrée impulsions (indice de menu 9.4.4)
	7.9.2.5 T15 comme sortie impulsions (indice de menu 9.4.5)
	7.9.2.6 Ctrl par bus (indice de menu 9.4.6)

	7.9.3 Entrées/sorties analogiques (indice de menu 9.5)
	7.9.3.1 Borne de sortie 31 (indice de menu 9.5.1)
	7.9.3.2 Borne d’entrée 33 (indice de menu 9.5.2)
	7.9.3.3 Borne d’entrée 34 (indice de menu 9.5.3)
	7.9.3.4 Référence du potentiomètre (indice de menu 9.5.4)
	7.9.3.5 Zéro signal (indice de menu 9.5.6)


	7.10 Connectivité (indice de menu 10)
	7.10.1 Réglages port FC (indice de menu 10.1)
	7.10.2 Diagnostics du port FC (indice de menu 10.2)


	8 Dépannage
	8.1 Présentation
	8.2 Défauts
	8.3 Avertissements
	8.4 Messages d’avertissement/de défaut
	8.5 Événements d’avertissement et de défaut
	8.6 Mots de défaut, mots d’avertissement et mots d’état élargis
	8.7 Liste des défauts et avertissements


